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1. วิธีการตั้งโปรแกรม

1.1. แผงควบคุมหนาเครื่อง 

1.1.1. วิธใีชงาน LCP แบบกราฟก (GLCP) 

ขอแนะนาํการใชงานดังตอไปนีใ้ชกับ GLCP (LCP 102)

GLCP ถูกแบงออกเปนกลุมตามหนาที่ได สี่กลุม:

1. จอแสดงผลแบบกราฟกพรอมบรรทัดแสดงสถานะ

2. ปุมเมนแูละไฟแสดงสถานะ (LED) สําหรับเลือกโหมด เปล่ียนพารามิเตอร และสลับระหวางฟงกชัน
บนหนาจอ

3. ปุมนําทางและไฟแสดงสถานะ (LED)

4. ปุมการทํางานและไฟแสดงสถานะ (LED)

จอแสดงผลแบบกราฟก
จอแสดงผลแบบ LCD เปนแบบเรืองแสงดานหลังพรอมกับบรรทัดแสดงตัวอักษร-ตัวเลขท้ังหมด 6 บรรทัด
ขอมูลท้ังหมดจะแสดงบน LCP ซึ่งสามารถแสดงไดมากถึง 5 ตัวแปรการทํางานในขณะที่อยูในโหมด
[Status]

บรรทัดแสดงผล:

a. บรรทัดแสดงสถานะ: ขอความแสดง
สถานะ ท่ีแสดงไอคอนและกราฟก1

b. บรรทัด 1-2:  บรรทัดขอมูลของผูปฏิบัติ
งานจะแสดงขอมูลและตัวแปรท่ีระบุหรือ
เลือกโดยผูใช เมื่อกดปุม [Status] จะ
สามารถเพิ่มบรรทัดพิเศษไดถึงหนึ่ง
บรรทัด1

c. บรรทัดแสดงสถานะ: ขอความสถานะ
จะแสดงขอความ1

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 1. วิธีการตั้งโปรแกรม
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จอแสดงผลจะแบงออกเปน 3 สวน:

สวนบน(a) แสดงสถานะเมื่ออยูในโหมดสถานะ หรือตัวแปรถึง 2 ตัวแปรเม่ือไมไดอยูในโหมดสถานะ และใน
กรณีของสัญญาณเตือน/การเตือน

แสดงหมายเลขของชุดคําสั่งท่ีใชงาน (เลือกเปนชุดคําสั่งท่ีใชงานในพารามิเตอร 0-10) เมื่อต้ังโปรแกรมเปน
ชุดคําสั่งแบบอื่นที่ไมใชชุดคําสั่งท่ีใชงาน หมายเลขของชุดคําสั่งท่ีโปรแกรมไวจะแสดงท่ีดานขวาในวงเล็บ

สวนกลาง (b) แสดงไดถึง 5 ตัวแปรพรอมกับหนวยที่เก่ียวของโดยไมคํานึงถึงสถานะ ในกรณีของสัญญาณ
เตือน/การเตือน จะแสดงการเตือนแทนตัวแปร

สามารถสลับระหวางหนาจอสถานะทั้งสาม โดยกดปุม [Status]
ตัวแปรการทํางานที่มีรูปแบบแตกตางกันจะแสดงขึ้นในหนาจอสถานะแตละหนา โปรดดูท่ีดานลาง

คาหรือการวัดหลายๆ คาสามารถเชื่อมโยงไปยังตัวแปรการทํางานที่แสดงแตละตัว คา/คาการวดัท่ีจะแสดง
สามารถระบุผานทางพารามิเตอร 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 และ 0-24 ซึ่งสามารถเขาถึงผานทาง [QUICK
MENU] , "Q3 ชุดคําสั่งการทํางาน", "Q3-1 การตั้งคาทั่วไป", "Q3-13 การตั้งคาการแสดงผล”

คา/คาการวดัจากการอานพารามิเตอรแตละคาที่เลือกไวในพารามิเตอร 0-20 ถึงพารามิเตอร 0-24 มี
สเกลของและจํานวนหลักหลังจากจุดทศนยิมของตัวเอง คาตัวเลขที่มีจํานวนมากกวาจะแสดงดวยคาหนึง่ถึง
สองหลักตอจากจุดทศนิยม
เชน: คากระแสท่ีอานได
5.25 A; 15.2 A 105 A.

หนาจอแสดงสถานะ I:
สถานะคาที่อานไดนี้เปนคามาตรฐานหลังจากการ
สตารทหรือการเร่ิมตน
ใช [INFO] เพ่ือดูขอมูลเก่ียวกับคา/การวดัท่ีเชื่อม
โยงกับตัวแปรการทํางานที่แสดงอยู (1.1, 1.2,
1.3, 2 และ 3)
ดูตัวแปรการทํางานที่แสดงบนหนาจอในภาพ
ประกอบนี้ 1.1, 1.2 และ 1.3 จะแสดงในขนาดเล็ก
2 และ 3 แสดงในขนาดกลาง

1
3
0
B
P
0
4
1
.1
0

1.1

1.3

 2

1.2

 3

หนาจอแสดงสถานะ II:
ดูตัวแปรการทํางาน (1.1, 1.2, 1.3 และ 2) ท่ีแสดง
บนหนาจอในภาพประกอบนี้
ในตัวอยาง จะพบวา ความเร็ว, กระแสของมอเตอร,
กําลังของมอเตอร และความถี่ ท่ีถูกเลือกเปนตัว
แปรในบรรทัดแรกและบรรทัดท่ีสอง
1.1, 1.2 และ 1.3 จะแสดงในขนาดเล็ก 2 แสดงใน
ขนาดใหญ

1
3
0
B
P
0
6
2
.1
0

2

1.2

1.3
1.1
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หนาจอแสดงสถานะ III:
สถานะนี้จะแสดงเหตุการณและการกระทําของ ตัว
ควบคุม Smart Logic สําหรับขอมูลเพิ่มเติม ดูหัว
ขอ ตัวควบคุม Smart Logic

1
3
0
B
P
0
6
3
.
1
0

สวนลาง จะแสดงสถานะของตัวแปลงความถี่ทุก
คร้ังในโหมดสถานะ

การปรับความคมชัดของหนาจอแสดงผล

กดปุม [status] และ [▲] เพ่ือทําใหจอมืดลง
กดปุม [status] และ [▼] เพ่ือทําใหจอสวางขึ้น

1
3
0
B
P
0
7
4
.1
0

Top section

Middle section

Bottom section

ไฟแสดงสถานะ (LED):

หากคาที่ยอมรับไดบางคาเกินกวาคาที่กําหนด ไฟ LED ของสัญญาณเตือนและ/หรือการเตือนจะสวางขึ้น ขอ
ความแสดงสถานะและสัญญาณเตือนจะปรากฏท่ีแผงควบคุม
LED On จะทํางานเมื่อตัวแปรความถี่ไดรับการจายกระแสไฟจากแรงดันหลัก ขั้วตอบัสกระแสตรง หรือแหลง
จายไฟฟา 24 V ภายนอก ในเวลาเดียวกัน ไฟเรืองแสงดานหลังก็จะสวางขึ้น

• LED สีเขียว/On: สวนควบคุมกําลังทํา
งาน

• LED สีเหลือง/Warn: แสดงการเตือน

• LED สีแดงกะพริบ/Alarm: แสดง
สัญญาณเตือน

130BP040.10

ปุมของ GLCP

ปุมเมนู
ปุมเมนจูะถูกแบงออกตามหนาท่ีตางๆ ปุมใตจอ
แสดงผลและไฟแสดงสถานะจะใชสําหรับการตั้ง
คาพารามิเตอร รวมถึงตัวเลือกการแสดงสถานะใน
ระหวางการทํางานปกติ

130BP045.10

[Status]
(สถานะ) แสดงสถานะของตัวแปลงความถี่ และ/หรือมอเตอร สามารถเลือกคาที่อานได 3 คาที่แตกตางกัน
ดวยการกดปุม [Status]
คาท่ีอานได 5 บรรทัด, คาที่อานได 4 บรรทัด หรือตัวควบคุม Smart Logic
ใช [Status] เพ่ือเลือกโหมดของการแสดงผล หรือเพื่อเปลี่ยนกลับไปโหมดแสดงผล จากโหมดเมนูดวน
โหมดเมนหูลัก หรือโหมดสัญญาณเตือน ปุม [Status] ยังสามารถใชเพ่ือสลับโหมดอานคาเดี่ยวหรือคูไดดวย

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 1. วิธีการตั้งโปรแกรม
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[Quick Menu]
(เมนดูวน)ชวยใหใชชุดคําสั่งของตัวแปลงความถี่ไดรวดเร็ว การทํางาน HVAC ท่ัวไปโดยสวนใหญ
สามารถโปรแกรมไดท่ีนี่

[Quick Menu] ประกอบดวย

- เมนูสวนตัว

- ชดุคําส่ังดวน

- ชดุคําส่ังการทํางาน

- การเปลี่ยนแปลงที่ทํา

- การบันทึก

ชุดคําสั่งการทํางานมีการเขาใชพารามิเตอรท้ังหมดที่ตองการอยางเร็วและงายสําหรับการนาํไปใชในงาน
HVAC โดยสวนใหญซึ่งรวมถึงการนําไปใชกับ พัดลมจายลมและดูดลมกลับในระบบ VAV และ CAV, พัดลม
ของหอผึ่งเย็น, ปมน้ําลําดับแรก ลําดับที่สอง และปมน้าํระบายความรอน และปมน้าํอื่นๆ, พัดลม และเคร่ืองอัด
อากาศ สําหรับคุณสมบัติอ่ืนๆ ยังรวมถึงพารามิเตอรสําหรับการเลือกวาจะแสดงตัวแปรอะไรบน LCP, ความ
เร็วที่ตั้งไดแบบดิจิตัล, มาตรวดัของการอางอิงแบบอนาล็อก, การนาํไปใชกับวงรอบปดแบบโซนเดียวและ
หลายโซน และฟงกชันเฉพาะท่ีสัมพันธกับพัดลม ปม และเครื่องอัดอากาศ

พารามิเตอรของเมนูดวนสามารถเขาใชงานไดทันที หากไมมีการสรางรหัสผานไวผานทางพารามิเตอร 0-60,
0-61, 0-65 หรือ 0-66
โดยสามารถสลับระหวางโหมดเมนูดวนและโหมดเมนูหลักไดโดยตรง

[Main Menu]
(เมนหูลัก) ใชสําหรับการตั้งโปรแกรมใหกับพารามิเตอรท้ังหมด พารามิเตอรของเมนูหลักสามารถเขาใชงาน
ไดทันทีหากไมมีการสรางรหัสผานไวผานทางพารามิเตอร 0-60, 0-61, 0-65 หรือ 0-66 สําหรับการนาํไปใช
ในงาน HVAC โดยสวนใหญไมจําเปนที่จะใชพารามิเตอรของเมนูหลัก แตใชเมนูดวน การตั้งคาดวนและชุด
คําสั่งการทํางานที่มอบการเขาใชงานท่ีเร็วที่สุดและสะดวกกวาสําหรับพารามิเตอรท่ีกําหนดโดยท่ัวไป
โดยสามารถสลับระหวางโหมดเมนหูลักและโหมดเมนูดวนไดโดยตรง
สามารถใชช็อตคัตของพารามิเตอร โดยกดปุม [Main Menu] คางไว 3 วนิาที ช็อตคัตของพารามิเตอร จะ
ทําใหคุณสามารถเขาไปยังพารามิเตอรใดๆ ก็ไดโดยตรง

[Alarm Log]
(บันทึกสัญญาณเตือน) แสดงรายการของสัญญาณเตือนลาสุด 5 รายการสัญญาณเตือน (หมายเลข A1-A5)
หากตองการทราบรายละเอียดเก่ียวกับสัญญาณเตือน ใหใชปุมนาํทางเพื่อเล่ือนไปยังหมายเลขสัญญาณ
เตือน และกด [OK] ขอมูลจะแสดงเกี่ยวกับสภาวะของตัวแปลงความถี่กอนที่จะเขาสูโหมดสัญญาณเตือน

ปุมบันทึกสัญญาณเตือนบน LCP ชวยใหเขาใชงานไดท้ัง บันทึกสัญญาณเตือนและ บันทึกการบํารุงรักษา

1. วิธีการตั้งโปรแกรม คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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[Back]
(ยอนกลับ) ยอนไปยังขั้นตอนหรือชั้นกอนหนาใน
โครงสรางการนาํทาง

[Cancel]
การเปลี่ยนแปลงหรือคําสั่งลาสุดจะถูกยกเลิกตราบ
เทาที่ไมมีการเปลี่ยนแปลงการแสดงผล

[Info]
(ขอมูล) แสดงขอมูลเก่ียวกับคําสั่ง พารามิเตอร
หรือฟงกชันในหนาตางการแสดงผล [info] จะมอบ
รายละเอียดของขอมูลเมื่อตองการ
ออกจากโหมดขอมูลโดยการกด [Info], [Back]
หรือ [Cancel]

   

   

ปุมนําทาง
ใชปุมลูกศรนําทางทั้งสี่ปุมเพื่อนําทางไปยังตัว
เลือกตางๆ ท่ีมีอยูใน [Quick Menu], [Main
Menu] และ [Alarm Log] ใชปุมเหลานี้เพ่ือ
เลื่อนเคอรเซอร

[OK] (ตกลง) ใชสําหรับเลือกพารามิเตอรท่ี
เคอรเซอรทําเครื่องหมายอยู และสําหรับยืนยันการ
เปล่ียนแปลงของพารามิเตอร

1
3
0
B
T
1
1
7
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0

ปุมการทํางานสําหรับการควบคุมหนาเคร่ืองจะอยู
ท่ีใตแผงควบคุม

130BP046.10

[Hand On]
(ควบคุมดวยมือ) ใชควบคุมตัวแปลงความถี่ผานทาง GLCP นอกจากนี้ [Hand on] ยังใชในการสตารท
มอเตอรดวย และขณะนี้ยังสามารถปอนขอมูลความเร็วของมอเตอรไดโดยการใชปุมนําทาง สามารถเลือกปุม
เปน ใช [1] หรือ ยกเลิกการใช [0] ผานพารามิเตอร 0-40 ปุม [Hand on] บน LCP
สัญญาณควบคุมดังตอไปนีจ้ะยังคงทํางานเม่ือ [Hand on] ถูกใชงาน:

• [Hand on] - [Off] - [Auto on]

• รีเซ็ต

• ล่ืนไหล หยุด ผกผัน

• กลับทิศทาง

• เลือกการตั้งคา lsb – เลือกการตั้งคา msb

• คําสั่งหยุดจากการสื่อสารอนุกรม

• การหยุดแบบดวน

• เบรคกระแสตรง

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 1. วิธีการตั้งโปรแกรม
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โนตสําหรับผูอาน
สัญญาณหยุดภายนอกที่ถูกกระตุนโดยสัญญาณควบคุม หรือบัสอนกุรมจะมีความสําคัญเหนือ
คําสั่ง “สตารท” ท่ีผานทาง LCP

[Off]
(ปด) หยุดมอเตอรท่ีเชื่อมตออยู ปุมนีส้ามารถเลือกเปน ใช [1] หรือ ยกเลิกการใช [0] ผานพารามิเตอร 0-41
ปุม [Off] บน LCP หากไมมีฟงกชันหยุดจากภายนอก และปุม [Off] ไมทํางาน จะสามารถหยุดมอเตอรไดโดย
การปลดแหลงจายไฟหลักเทานัน้

[Auto On]
(ควบคุมอัตโนมัติ) ทําใหสามารถควบคุมตัวแปลงความถี่ ผานขั้วตอสวนควบคุม และ/หรือ การสื่อสาร
อนุกรม เมื่อสัญญาณสตารทถูกสงผานขั้วตอและ/หรือบัสควบคุม ตัวแปลงความถี่จะสตารท ปุมนี้สามารถ
เลือกเปน ใช [1] หรือ ยกเลิกการใช [0] ผานพารามิเตอร 0-42 ปุม [Auto on] บน LCP

โนตสําหรับผูอาน
สัญญาณ HAND-OFF-AUTO ท่ีสั่งผานผานทางอินพุทดิจิตัล มีความสําคัญสูงกวาปุมควบคุม
[Hand on]-[Auto on]

[Reset]
(รีเซ็ต) ใชสําหรับการรีเซ็ตตัวแปลงความถี่หลังจากสัญญาณเตือน (ตัดการทํางาน) โดยสามารถเลือกเปน
ใช [1] หรือ ยกเลิกการใช [0] ผานพารามิเตอร 0-43 ปุม Reset บน LCP

ชอ็ตคัตของพารามิเตอร  สามารถทําไดโดยกดปุม [Main Menu] คางไว 3 วนิาที ช็อตคัตของพารา
มิเตอร จะทําใหคุณสามารถเขาไปยังพารามิเตอรใดๆ ก็ไดโดยตรง

1. วิธีการตั้งโปรแกรม คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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1.1.2. วิธใีชงาน LCP แบบตัวเลข (NLCP)

ขอแนะนาํการใชงานดังตอไปนีใ้ชกับ NLCP (LCP
101)
แผงควบคุมถูกแบงออกเปนกลุมตามหนาท่ีได สี่
กลุม:

1. จอแสดงผลแบบตัวเลข

2. ปุมเมนแูละไฟแสดงสถานะ (LED) –
สําหรับเปลี่ยนพารามิเตอร และสลับ
ระหวางฟงกชันบนหนาจอ

3. ปุมนําทางและไฟแสดงสถานะ (LED)

4. ปุมการทํางานและไฟแสดงสถานะ
(LED)

โนตสําหรับผูอาน
ไมสามารถคัดลอกพารามิเตอรดวย
แผงควบคุมหนาเครื่องแบบตัวเลข
(LCP 101)

เลือกโหมดใดโหมดหนึ่งตามที่มีตอไปนี้:
โหมดสถานะ: แสดงสถานะของตัวแปลงความถี่
หรือมอเตอร
ถามีสัญญาณเตือนเกิดขึ้น NLCP จะเปลี่ยนไปเปน
โหมดสถานะโดยอัตโนมัติ
สัญญาณเตือนสามารถแสดงผลไดหลายคา

โหมดชดุคําส่ังดวนหรือโหมดเมนูหลัก  แสดง
พารามิเตอรและการตั้งคาพารามิเตอร

ภาพประกอบ 1.1: LCP แบบตัวเลข (NLCP)
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ภาพประกอบ 1.2: ตวัอยางการแสดงสถานะ
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ภาพประกอบ 1.3: ตวัอยางการแสดงสัญญาณเตือน

ไฟแสดงสถานะ (LED):

• LED สีเขียว/ON: แสดงเมื่อสวนควบคุม
เปด

• LED สีเหลือง/WARN: แสดงการเตือน

• LED สีแดงกะพริบ/ALARM: แสดง
สัญญาณเตือน

ปุมเมนู
[MENU] เลือกโหมดใดโหมดหนึง่ตามท่ีมีตอไป
นี:้

• สถานะ

• ชุดคําสั่งดวน

• เมนูหลัก

MAIN MENU (เมนหูลัก) ใชสําหรับการตั้งโปรแกรมพารามิเตอรท้ังหมด
พารามิเตอรสามารถเขาใชไดทันที หากไมมีการสรางรหัสผานไวผานทางพารามิเตอร 0-60, 0-61, 0-65
หรือ 0-66
QUICK SETUP (ชุดคําสั่งดวน) ใชเพ่ือต้ังคาตัวแปลงความถี่โดยใชเฉพาะพารามิเตอรท่ีสําคัญท่ีสุดเทานั้น
คาพารามิเตอรสามารถเปลี่ยนไดโดยใชลูกศรขึ้น/ลง เมื่อคากระพริบอยู
เลือกเมนูหลักโดยการกดปุม [MENU] ซ้ําๆ จนกระทั่ง LED ของเมนูหลักติดขึ้น
เลือกกลุมพารามิเตอร [XX-__] และกด [OK]
เลือกพารามิเตอร [__-XX] และกด [OK]
ถาพารามิเตอรเปนพารามิเตอรแบบอารเรย ใหเลือกหมายเลขอารเรยและกดปุม [OK]
เลือกคาขอมูลท่ีตองการและกด [OK]

ปุมนําทาง  [BACK] (ยอนกลับ) สําหรับการยอนกลับไปยังขั้นตอนกอนหนา
ปุมลูกศร [▼] [▲] จะใชสําหรับการเลื่อน ระหวางกลุมพารามิเตอร, พารามิเตอร และภายในพารามิเตอร

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 1. วิธีการตั้งโปรแกรม
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[OK] (ตกลง) ใชสําหรับเลือกพารามิเตอรท่ีเคอรเซอรทําเคร่ืองหมายอยู และสําหรับยืนยันการเปลี่ยนแปลง
ของพารามิเตอร
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ภาพประกอบ 1.4: แสดงตัวอยาง

ปุมการทํางาน
ปุมสําหรับการควบคุมหนาเครื่องจะอยูท่ีใตแผง
ควบคุม

130BP046.10

ภาพประกอบ 1.5: ปุมการทํางานของ CP แบบตัวเลข
(NLCP)

[HAND ON] ใชควบคุมตัวแปลงความถี่ผานทาง LCP นอกจากนี ้[HAND ON] ยังใชในการสตารทมอเตอร
ดวย และขณะนี้ยังสามารถปอนขอมูลความเร็วมอเตอรไดโดยการใชปุมนาํทาง ปุมนีส้ามารถเลือกเปนใช  [1]
หรือ ยกเลิกการใช [0] ผานทางพารามิเตอร 0-40 ปุม [HAND ON] บน LCP

สัญญาณหยุดภายนอกที่ถูกกระตุนโดยสัญญาณควบคุม หรือบัสอนุกรมจะมีความสําคัญเหนือคําสั่ง “สตารท”
ท่ีผานทาง LCP
สัญญาณควบคุมดังตอไปนีจ้ะยังคงทํางานเม่ือ [HAND ON] ถูกใชงาน:

• [HAND ON] - [OFF] - [AUTO ON]

• รีเซ็ต

• การหยุดล่ืนไหลผกผัน

• กลับทิศทาง

• เลือกชุดคําสั่ง LSB – เลือกชุดคําสั่ง MSB

• คําสั่งหยุดจากการสื่อสารอนุกรม

• การหยุดแบบดวน

• เบรคกระแสตรง

[OFF] หยุดมอเตอรท่ีเชื่อมตออยู ปุมนี้สามารถเลือกเปน ใช [1] หรือ ยกเลิกการใช [0] ผานทางพารา
มิเตอร 0-41 ปุม [OFF] บน LCP
หากไมไดเลือกฟงกชันหยุดจากภายนอก และปุม [OFF] ไมไดทํางาน มอเตอรจะหยุดไดโดยปลดการเชื่อม
ตอจากแหลงจายไฟหลัก

[AUTO ON] ทําใหสามารถควบคุมตัวแปลงความถี่ ผานขั้วตอควบคุม และ/หรือการสื่อสารอนกุรม เมื่อ
สัญญาณสตารทถูกสงผานขั้วตอสวนควบคุม และ/หรือบัส ตัวแปลงความถี่จะสตารท ปุมนี้สามารถเลือกเปน
ใช [1] หรือ ยกเลิกการใช [0] ผานทางพารามิเตอร 0-42 ปุม [AUTO ON] บน LCP

1. วิธีการตั้งโปรแกรม คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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โนตสําหรับผูอาน
สัญญาณขับดวยมือ-ปด-ขับอัตโนมัติท่ีเปดผานทางการปอนขอมูลทางดิจิตัล มีความสําคัญ
เหนือกวาปุมควบคุม [HAND ON]-[AUTO ON]

[RESET] ใชสําหรับการรีเซ็ตตัวแปลงความถี่หลังจากสัญญาณเตือน (ตัดการทํางาน) โดยสามารถเลือก
เปน  ใช [1] หรือ ยกเลิกการใช [0] ผานพารามิเตอร 0-43 ปุม RESET บน LCP

1.1.3. การถายโอนดวนของการตั้งคาพารามเิตอรระหวางตัวแปลงความถี่
หลายตัว 

เมื่อการตั้งคาชุดขับสมบูรณ เราแนะนําใหคุณเก็บ
ขอมูลใน LCP หรือใน PC โดยผานทาง MCT 10
เคร่ืองมือซอฟตแวรสําหรับการตั้งคา

การเก็บขอมลูใน LCP:

1. ไปที่พารามิเตอร 0-50 คัดลอกบน LCP

2. กดปุม [OK]

3. เลือก “ท้ังหมดไปยัง LCP”

4. กดปุม [OK]

ในตอนนีก้ารตั้งคาพารามิเตอรท้ังหมดจะจัดเก็บไวใน LCP ซึ่งเห็นไดจากแถบแสดงความกาวหนา เมื่อครบ
100% ใหกด [OK]

ในตอนนีคุ้ณสามารถเชื่อมตอ LCP กับตัวแปลงความถี่เคร่ืองอ่ืน และคัดลอกการตั้งคาพารามิเตอรมายังตัว
แปลงความถี่เคร่ืองนี้ไดเชนกัน

การถายโอนขอมลูจาก LCP ไปยงัตัวแปลงความถี่ :

1. ไปที่พารามิเตอร 0-50 คัดลอกบน LCP

2. กดปุม [OK]

3. เลือก “ท้ังหมดจาก LCP”

4. กดปุม [OK]

ขณะนี้การตั้งคาพารามิเตอรท่ีเก็บใน LCP ไดถูกถายโอนไปยังตัวแปลงความถี่แลว ซึ่งแสดงดวยแถบแสดง
ความกาวหนา เมื่อครบ 100% ใหกด [OK]

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 1. วิธีการตั้งโปรแกรม
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1.1.4. การตั้งคาพารามเิตอร 

ตัวแปลงความถี่สามารถใชเพ่ือการกําหนดที่ใชไดจริง และยังมอบพารามิเตอรท่ีมีความสําคัญจํานวนมาก ชุด
ขับรุนนี้ยังมอบโหมดการโปรแกรมใหเลือกสองรูปแบบไดแก โหมดเมนูดวน และ โหมดเมนูหลัก
โหมดหลังจะสามารถเขาถึงไดทุกพารามิเตอร โหมดกอนหนาจะใหผูใชปอนพารามิเตอรบางตัวเพื่อทําให
สามารถที่จะ โปรแกรมใหใชไดกับการประยุกตใชงาน HVAC เปนสวนใหญ
โดยไมคํานงึถึงโหมดของการโปรแกรม คุณจะสามารถเปลี่ยนพารามิเตอรไดท้ังโหมดเมนูดวน และโหมดเมนู
หลัก

1.1.5. โหมดเมนูดวน 

ขอมลูพารามิเตอร
หนาจอแสดงผลแบบกราฟค (GLCP) มอบการเขา
ถึงทุกรายการพารามิเตอรภายใตเมนดูวน หนาจอ
แสดงผลแบบตัวเลข (NLCP) จะมอบการเขาถึง
พารามิเตอรของชุดคําสั่งดวนเทานั้น เม่ือตองการ
กําหนดพารามิเตอรโดยใชปุม [Quick Menu] ให
ปอนหรือเปลี่ยนขอมูลพารามิเตอรหรือการตั้งคา
ตามขั้นตอนตอไปนี้

1. กดปุม Quick Menu

2. ใชปุม [▲] และ [▼] เพ่ือคนหาพารา
มิเตอรท่ีคุณตองการจะเปลี่ยน

3. กด [OK]

4. ใชปุม [▲] และ [▼] เพ่ือเลือกการตั้งคา
ของพารามิเตอรท่ีเหมาะสม

5. กด [OK]

6. เมื่อตองการเล่ือนไปตัวเลขอื่นๆ ภายใน
คาที่ต้ังของพารามิเตอร ใหใชปุม [◀]
และ [▶]

7. บริเวณที่มีการเนนจะหมายถึงตัวเลขท่ี
ถูกเลือกสําหรับการเปลี่ยนแปลง

8. กดปุม [Cancel] เพ่ือยกเลิกการเปลี่ยน
แปลง หรือกด [OK] เพ่ือยอมรับการ
เปล่ียนแปลงและปอนการตั้งคาใหม

ตวัอยางการเปลี่ยนขอมลูพารามเิตอร
สมมติวาพารามิเตอร 22-60 ฟงกชันสายพานขาด
ถูกต้ังเปน [Off] อยางไรก็ตาม คุณยังตองการที่จะ
ตรวจสอบสภาพของสายพานพัดลมวาขาดหรือไม
ขาด ใหทําตามขั้นตอนตอไปนี้

1. กดปุม Quick Menu

2. เลือกชุดคําสั่งการทํางานดวยปุม [▼]

3. กด [OK]

4. เลือกการตั้งคาการใชงานดวยปุม [▼]

5. กด [OK]

6. กดปุม [OK] อีกคร้ังสําหรับการทํางาน
ของพัดลม

7. เลือกฟงกชันสายพานขาดโดยการกด
[OK]

8. ดวยปุม [▼] เลือก [2] ตัดการทํางาน

ในขณะนีตั้วแปลงความถี่จะตัดการทํางาน หาก
ตรวจพบสายพานขาด

เลือก [เมนูสวนตัว] เพ่ือแสดงเฉพาะพารามิเตอรท่ีถูกเลือกไวและตั้งโปรแกรมลงหนาไวเปนพารามิเตอรท่ี
กําหนดเองเทานั้น ยกตัวอยางเชน AHU หรือปมท่ีผลิตตามคําสั่ง OEM อาจมีการตั้งโปรแกรมลวงหนาใหเปน
เมนูสวนตัวระหวางการทดสอบเพื่อการใชงานจากโรงงานเพ่ือทําใหการทดสอบเพื่อการใชงานที่สถานท่ีต้ัง
สามารถปรับตั้งแบบละเอียดไดงายขึ้น พารามิเตอรเหลานีถู้กเลือกใน พารามิเตอร 0-25 เมนูสวนตัว พารา
มิเตอรตางๆ จํานวนถึง 20 พารามิเตอรสามารถที่จะต้ังโปรแกรมไดในเมนนูี้

ถา [ไมใชงาน] ถูกเลือกใน พารามิเตอร ขั้วตอ 27 อินพุทดิจิตัลไมจําเปนตองเชื่อมตอไปยัง +24 V บนขั้ว
ตอ 27 เพ่ือใหสามารถสตารทได
ถา [ล่ืนไหล ผกผัน] (คามาตรฐานท่ีตั้งจากโรงงาน) ถูกเลือกใน พารามิเตอร ขั้วตอ 27 อินพุทดิจิตัล จําเปน
ตองมีการเชื่อมตอไปยัง +24 V เพ่ือใหสามารถสตารทได

เลือก [การเปลี่ยนแปลงที่ทําแลว] เพ่ือดูขอมูลเก่ียวกับ:

• การเปลี่ยนแปลง 10 คร้ังลาสุด ใชปุมนําทางเลื่อนขึ้น/เล่ือนลง เพ่ือเล่ือนระหวางพารามิเตอร 10
คาลาสุดท่ีมีการเปลี่ยนแปลง

• การเปลี่ยนแปลงที่ทํานัน้นบัจากการตั้งคามาตรฐาน

1. วิธีการตั้งโปรแกรม คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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เลือก [การบันทึก] เพ่ือดูขอมูลเก่ียวกับคาที่อานไดของบรรทัดแสดงผล ขอมูลจะแสดงเปนกราฟ
สามารถดูเฉพาะพารามิเตอรท่ีแสดงที่เลือกไวในพารามิเตอร 0-20 ถึงพารามิเตอร 0-24 เทานั้น สามารถที่จะ
เก็บตัวอยางไดถึง 120 ตัวอยางในหนวยความจํา เพ่ือการใชอางอิงตอไป

ชดุคําส่ังพารามเิตอรท่ีมปีระสิทธิภาพสําหรับ
การประยุกตใชงาน HVAC

พารามิเตอรสามารถตั้งคาไดอยางงายสําหรับการประยุกตใชงาน HVAC เปนสวนใหญจํานวนมาก ดวยการใช
ตัวเลือก [Quick Setup]
หลังจากกด [Quick Menu] สวนตางๆ ท่ีอยูในเมนูดวนจะแสดงเปนรายการออกมา โปรดดูภาพประกอบ 6.1
ทางดานลางและตาราง Q3-1 ถึง Q3-4 ในหัวขอ ชุดคําสั่งการทํางาน ถัดไป

ตัวอยางการใชตัวเลือกชุดคําส่ังดวน
สมมติวาคุณตองการตั้งเวลาเปลี่ยนความเร็วขาลง
เปน 100 วินาที!

1. ใหกด [Quick Setup] พารามิเตอร 0-01
ภาษา ในชุดคําสั่งดวนจะปรากฏขึ้นเปน
รายการแรก

2. กดปุม [▼] ซ้ําๆ จนกวา พารามิเตอร 3-42
เวลาเปลี่ยนความเร็วขาลงชุด 1 จะ
ปรากฏขึ้นดวยคามาตรฐานท่ี 20 วินาที

3. กด [OK]

4. ใชปุม [◀] เพ่ือเนนไปที่ตัวเลขลําดับที่
สามกอนเคร่ืองหมายจุลภาค

5. เปล่ียนจาก '0' เปน '1' ดวยปุม [▲]

6. ใชปุม [▶] เพ่ือเนนไปยังตัวเลขลําดับที่
'2'

7. เปล่ียนจาก '2' เปน '0' ดวยปุม [▼]

8. กด [OK]

ในตอนนีเ้วลาเปลี่ยนความเร็วขาลงจะถูกต้ังคาเปน
100 วินาที
ขอแนะนาํใหทําการตั้งคาที่อยูในรายการตามลําดับ

โนตสําหรับผูอาน
คําอธิบายโดยสมบูรณของการทํา
งานนี้จะมีอยูในหัวขอพารามิเตอร
ของคูมือการใชงานเหลานี้

ภาพประกอบ 1.6: มุมมองเมนูแบบดวน

ปุม Quick Setup จะทําใหสามารถเขาใชพารา
มิเตอรชุดคําสั่งท่ีสําคัญท่ีสุดของชุดขับได 12
พารามิเตอร หลังจากตั้งโปรแกรมแลวชุดขับจะ
พรอมสําหรับการทํางานในเกือบทุกกรณี พารา
มิเตอรของเมนูดวนทั้ง 12 พารามิเตอร (ดูเชิง
อรรถ) จะแสดงอยูในตารางดานลาง คําอธิบายโดย
สมบูรณของการทํางานนี้จะมีอยูในหัวขอพารา
มิเตอรของคูมือนี้

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 1. วิธีการตั้งโปรแกรม
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พารา
มิเตอ
ร

การกําหนดชื่อ [หนวย
]

0-01 ภาษา  
1-20 กําลังมอเตอร [kW]
1-21 กําลังมอเตอร* [HP]
1-22 แรงดันไฟฟาของมอเตอร [V]
1-23 ความถี่ของมอเตอร [Hz]
1-24 กระแสของมอเตอร [A]
1-25 ความเร็วของมอเตอรท่ีระบุ [RPM]
3-41 เวลาเปลี่ยนความเร็วขาขึ้น

ชุด 1
[s]

3-42 เวลาเปลี่ยนความเร็วขาลง ชุด
1

[s]

4-11 ขีดจํากัดตํ่าของความเร็ว
มอเตอร

[RPM]

4-12 ขีดจํากัดตํ่าของความเร็ว
มอเตอร*

[Hz]

4-13 ขีดจํากัดสูงของความเร็ว
มอเตอร

[RPM]

4-14 ขีดจํากัดสูงของความเร็ว
มอเตอร*

[Hz]

3-11 ความเร็ว Jog* [Hz]
5-12 ขั้วตอ 27 อินพุทดิจิตัล  
5-40 การทํางานของรีเลย  

ตาราง 1.1: พารามิเตอรของเมนูดวน

*การแสดงที่หนาจอขึ้นอยูกับการเลือกที่ทําใน
พารามิเตอร 0-02 และ 0-03 การตั้งคามาตรฐาน
ของพารามิเตอร 0-02 และ 0-03 ขึ้นอยูกับวาตัว
แปลงความถ่ีท่ีสงมอบอยูในภูมิภาคใดของโลก แต
สามารถตั้งโปรแกรมใหมหากจําเปน

พารามิเตอรสําหรับฟงกชนัชุดคําส่ังดวน

0-01  ภาษา

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ระบุภาษาที่ตองการใชในการแสดงผล

ตัวแปลงความถี่สามารถจัดสงมาพรอมกับชุดภาษาไดแตกตางกันถึง 4
ภาษา ภาษาอังกฤษและเยอรมันจะรวมอยูในทุกชุด และภาษาอังกฤษ
จะไมสามารถลบหรือแกไขได

[0] * อังกฤษ ภาษาในชุดรายการภาษา 1-4

[1] เยอรมัน ภาษาในชุดรายการภาษา 1-4

[2] ฝร่ังเศส ภาษาในชุดภาษา 1

[3] เดนมารก ภาษาในชุดภาษา 1

[4] สเปน ภาษาในชุดภาษา 1

[5] อิตาลี ภาษาในชุดภาษา 1

[6] สวีเดน ภาษาในชุดภาษา 1

[7] ดัทช ภาษาในชุดภาษา 1

[10] จีน ชุดภาษา 2

[20] ฟนแลนด ภาษาในชุดภาษา 1

[22] อังกฤษ อเมริกัน ภาษาในชุดภาษา 4

1. วิธีการตั้งโปรแกรม คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®

14  MG.11.C3.9A - VLT® เปนเครื่องหมายการคาจดทะเบียนของ Danfoss  

1



[27] กรีก ภาษาในชุดภาษา 4

[28] โปรตุเกส ภาษาในชุดภาษา 4

[36] สโลเวเนีย ภาษาในชุดภาษา 3

[39] เกาหลี ภาษาในชุดภาษา 2

[40] ญี่ปุน ภาษาในชุดภาษา 2

[41] ตุรกี ภาษาในชุดภาษา 4

[42] จีนแบบดั้งเดิม ภาษาในชุดภาษา 2

[43] บัลแกเรีย ภาษาในชุดภาษา 3

[44] เซอรเบีย ภาษาในชุดภาษา 3

[45] โรมาเนีย ภาษาในชุดภาษา 3

[46] ฮังการี ภาษาในชุดภาษา 3

[47] เช็ก ภาษาในชุดภาษา 3

[48] โปแลนด ภาษาในชุดภาษา 4

[49] รัสเซีย ภาษาในชุดภาษา 3

[50] ไทย ภาษาในชุดภาษา 2

[51] อินโดนีเซีย บาฮาซา ภาษาในชุดภาษา 2

1-20  กําลังของมอเตอร [kW]

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[.09 – 500 kW] ปอนกําลังมอเตอรท่ีพิกัดเปนหนวย kW ตามขอมูลบนปายชื่อมอเตอร
คามาตรฐานจะสัมพันธกับคาเอาทพุทที่พิกัดท่ีระบุไวของชุดขับ
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน ขึ้น
อยูกับตัวเลือกท่ีเลือกในพารามิเตอร 0-03 การตั้งคาตามภูมิภาค วา
พารามิเตอร 1-20 หรือ พารามิเตอร 1-21 กําลังของมอเตอร ถูกกําหนด
ใหมองไมเห็น

1-21  กําลังของมอเตอร [HP]

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[.09 - 500 HP] ปอนกําลังมอเตอรท่ีพิกัดเปนหนวย HP ตามขอมูลปายชื่อมอเตอร คา
มาตรฐานจะสัมพันธกับคาเอาทพุทที่พิกัดท่ีระบุไวของชุดขับ
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน
ขึ้นอยูกับตัวเลือกท่ีเลือกในพารามิเตอร 0-03 การตั้งคาตามภูมิภาค วา
พารามิเตอร 1-20 หรือ พารามิเตอร 1-21 กําลังของมอเตอร ถูกกําหนด
ใหมองไมเห็น

1-22  แรงดันไฟฟาของมอเตอร

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[10 - 1000 V] ปอนแรงดันมอเตอรท่ีพิกัดเปนหนวยตามขอมูลปายชื่อมอเตอร คา
มาตรฐานจะสัมพันธกับคาเอาทพุทที่พิกัดท่ีระบุไวของชุดขับ
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน
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1-23  ความถี่ของมอเตอร

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[20- 1000 Hz] เลือกคาความถี่ของมอเตอรจากขอมูลปายชื่อมอเตอร สําหรับการใช
งานที่ 87 Hz กับมอเตอร 230/400 V ใหต้ังขอมูลของปายชื่อสําหรับ
230 V/50 Hz ปรับพารามิเตอร 4-13 ขีดจํากัดความเร็วสูงของมอเตอร
[RPM] และพารามิเตอร 3-03 คาอางอิงสูงสุด เปน 87 Hz

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

1-24  กระแสของมอเตอร

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[0.1 - 10000 A] ปอนคากระแสมอเตอรท่ีพิกัดจากขอมูลปายชื่อมอเตอร ขอมูลนี้จะนํา
ไปใชสําหรับการคํานวณแรงบิด การปองกันความรอนเกินของมอเตอร
ฯลฯ

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

1-25  ความเร็วของมอเตอรท่ีระบุ

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[100 - 60,000 RPM] ปอนคาความเร็วมอเตอรท่ีระบุจากขอมูลปายชื่อมอเตอร ขอมูลนีจ้ะถูก
ใชสําหรับการคํานวณการชดเชยมอเตอรโดยอัตโนมัติ

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

3-11  ความเร็ว Jog [Hz]

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[0- 1000 Hz] ความเร็ว jog เปนความเร็วเอาทพุทคงท่ีท่ีตัวแปลงความถี่กําลังทํางาน
เมื่อมีการใชงานฟงกชัน jog
ดูพารามิเตอร 3-80 ประกอบ

3-41  เวลาความเร็วขาขึ้น ชุด 1

พิสัย: หนาที่:

3 s* [1 - 3600 s] ปอเวลาเพิ่มความเร็ว เชน เวลาท่ีใชในการเรง จาก 0 RPM ถึงความเร็ว
มอเตอรท่ีพิกัด nM,N (พารามิเตอร 1-25) เลือกเวลาท่ีใชในการเพิ่ม
ความเร็ว เชน กระแสเอาทพุทไมเกินขีดจํากัดกระแสในพารามิเตอร 4-
18 ระหวางการเพ่ิม ดูเวลาความเร็วขาลงในพารามิเตอร 3-42

พารามิ เตอร.3− 41 = tacc × nnorm พารามิ เตอร.1− 25
Δref rpm s
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3-42  เวลาความเร็วขาลง ชุด 1

พิสัย: หนาที่:

3 s* [1 - 3600 s] ปอนเวลาที่ใชในการลดความเร็ว เชน เวลาที่ใชในการลดความเร็วจาก
ความเร็วมอเตอรท่ีพิกัด nM,N (พารามิเตอร 1-25) ถึง 0 RPM เลือกเวลา
ท่ีใชในการลดความเร็ว เชนเม่ือไมมีแรงดันเกินเกิดขึ้นในอินเวอรเตอร
เนื่องจากการทํางานกําหนดพลังงานอีกคร้ังของมอเตอร และเชนเมื่อ
กระแสที่กําหนดขึ้นไมเกินขีดจํากัดกระแสที่ต้ังในพารามิเตอร 4-18 ดู
เวลาความเร็วขาขึ้นในพารามิเตอร 3 - 41

พารามิ เตอร.3− 42 = tdec × nnorm พารามิ เตอร.1− 25
Δref rpm s

4-11  ขีดจํากัดความเร็วต่ําของมอเตอร [RPM]

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[0 - 60,000 RPM] ปอนขีดจํากัดความเร็วต่ําของมอเตอร ขีดจํากัดความเร็วต่ําของ
มอเตอรสามารถตั้งใหสอดคลองกับความเร็วมอเตอรขั้นต่ําที่ผูผลิต
แนะนํา ขีดจํากัดความเร็วต่ําของมอเตอรตองไมเกินการตั้งคาในพารา
มิเตอร 4-13 ขีดจํากัดความเร็วสูงของมอเตอร [RPM]

4-12  ขีดจํากัดความเร็วต่ําของมอเตอร [Hz]

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[0- 1000 Hz] ปอนขีดจํากัดความเร็วต่ําของมอเตอร ขีดจํากัดความเร็วต่ําของ
มอเตอร สามารถตั้งใหสอดคลองกับความถี่เอาทพุทต่ําสุดของเพลา
มอเตอร ขีดจํากัดความเร็วต่ําของมอเตอร ตองไมเกินการตั้งคาในพารา
มิเตอร 4-14 ขีดจํากัดความเร็วสูงของมอเตอร [Hz]

4-13  ขีดจํากัดความเร็วสูงของมอเตอร [RPM]

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[0 - 60,000 RPM] ปอนขีดจํากัดความเร็วสูงของมอเตอร ขีดจํากัดความเร็วสูงของ
มอเตอรสามารถตั้งใหสอดคลองกับความเร็วมอเตอรสูงสุดท่ีผูผลิต
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แนะนํา ขีดจํากัดความเร็วสูงของมอเตอรตองไมเกินการตั้งคาในพารา
มิเตอร 4-11 ขีดจํากัดความเร็วต่ําของมอเตอร [RPM] เฉพาะพารา
มิเตอร 4-11 หรือ 4-12 จะแสดงผลโดยขึ้นอยูกับพารามิเตอรอ่ืนที่ตั้ง
คาในเมนูหลัก และขึ้นอยูกับการตั้งคามาตรฐานตามตําแหนงทาง
ภูมิศาสตรบนโลก

โนตสําหรับผูอาน
คาความถี่เอาทพุทของตัวแปลงความถี่ตองไมเกินคาที่สูงกวา 1/10 ของความถี่สวิตชิ่ง

4-14  ขดีจํากัดความเร็วสูงของมอเตอร [Hz]

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[0- 1000 Hz] ปอนขีดจํากัดความเร็วสูงของมอเตอร ขีดจํากัดสูงสําหรับความเร็ว
มอเตอรสามารถตั้งใหสอดคลองกับความถี่สูงสุดของเพลามอเตอรท่ี
แนะนาํโดยผูผลิต ขีดจํากัดสูงสุดสําหรับความเร็วมอเตอรตองไมเกิน
การตั้งคาในพารามิเตอร 4-12 ขีดจํากัดต่ําสุดสําหรับความเร็วมอเตอร
[Hz] เฉพาะพารามิเตอร 4-11 หรือ 4-12 จะแสดงผลโดยขึ้นอยูกับ
พารามิเตอรอ่ืนท่ีต้ังคาในเมนหูลัก และขึ้นอยูกับการตั้งคามาตรฐาน
ตามตําแหนงทางภูมิศาสตรบนโลก

โนตสําหรับผูอาน
ความถี่เอาทพุทสูงสุดไมสามารถเกิน 10% ความถี่การสลับของอินเวอรเตอร (พารามิเตอร
14-01)

1.1.6. ชุดคําส่ังการทํางาน 

ชุดคําสั่งการทํางานมีการเขาใชพารามิเตอรท้ังหมดที่ตองการอยางเร็วและงายสําหรับการนาํไปใชในงาน
HVAC โดยสวนใหญซึ่งรวมถึงการนําไปใชกับ พัดลมจายลมและดูดลมกลับในระบบ VAV และ CAV, พัดลม
ของหอผึ่งเย็น, ปมน้ําลําดับแรก ลําดับที่สอง และปมน้าํระบายความรอน และปมน้าํอื่นๆ, พัดลม และเคร่ืองอัด
อากาศ

1. วิธีการตั้งโปรแกรม คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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วธิีเขาถึงชุดคําส่ังการทํางาน – ตัวอยาง

1
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0
.1
0

ภาพประกอบ 1.7: ขัน้ท่ี 1: เปดตัวแปลงความถี ่ (LED
สีเหลืองจะติด)

1
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1
1
1
.1
0

ภาพประกอบ 1.8: ขัน้ท่ี 2: กดปุม [Quick Menus] ( ตัว
เลือกเมนูดวนจะปรากฏขึ้น)
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1
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2
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0

ภาพประกอบ 1.9: ขั้นท่ี 3: ใชปุมนําทางขึ้น/ลง เพ่ือ
เล่ือนลงไปยังชุดคําส่ังการทํางาน กด [OK]
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T
1
1
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0

ภาพประกอบ 1.10: ขั้นท่ี 4: ตัวเลือกชุดคําสั่งการทํา
งานจะปรากฏ เลือก 03-1 การตั้งคาท่ัวไป กด [OK]
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1
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ภาพประกอบ 1.11: ขัน้ท่ี 5: ใชปุมนําทางขึ้น/ลงเพ่ือ
เล่ือนลง ตัวอยาง เล่ือนไปยัง 03-11เอาทพุทอนาล็อก
กด [OK]
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ภาพประกอบ 1.12: ขั้นท่ี 6: เลือกพารามิเตอร 6-50 ขัว้
ตอ 42 เอาทพุท กด [OK]
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ภาพประกอบ 1.13: ขัน้ท่ี 7: ใชปุมนําทางขึ้น/ลง เพ่ือ
เลือกระหวางตัวเลือกท่ีแตกตางกัน กด [OK]

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 1. วิธีการตั้งโปรแกรม

 MG.11.C3.9A - VLT® เปนเครื่องหมายการคาจดทะเบยีนของ Danfoss  19

1



พารามิเตอรของชุดคําสั่งการทํางานถูกรวมเปนกลุมในรูปแบบดังตอไปนี้

Q3-1 การตั้งคาทั่วไป
Q3-10 การตั้งคามอเตอร ขั้นสูง Q3-11 เอาทพทุอนาล็อก Q3-12 การตั้งคานาฬิกา Q3-13 การตั้งคาการ

แสดงผล

1-90 การปองกันความรอนเกินของ
มอเตอร

6-50 ข้ัวตอ 42 เอาทพุท 0-70 ตั้งวนัทีแ่ละเวลา 0-20 บรรทัดแสดงผล 1.1
ขนาดเล็ก

1-93 แหลงจายไฟใหเทอรมิสเตอร 6-51 ขัว้ตอ 42 สเกลสูงสุด
ของเอาทพทุ

0-71 รูปแบบวันที่ 0-21 บรรทัดแสดงผล 1.2
ขนาดเล็ก

1-29 การปรับใหเหมาะสมกับ
มอเตอรโดยอัตโนมัติ

6-52 ขัว้ตอ 42 สเกลต่ําสุด
ของเอาทพทุ

0-72 รูปแบบเวลา 0-22 บรรทัดแสดงผล 1.3
ขนาดเล็ก

14-01 ความถี่สวติช่ิง 0-74 DST/เวลาหนารอน 0-23 บรรทัดแสดงผล 2
ขนาดใหญ

0-76 เร่ิมตน DST/เวลา
หนารอน

0-24 บรรทัดแสดงผล 3
ขนาดใหญ

0-77 ส้ินสุด DST/เวลาหนา
รอน

0-37 ขอความแสดงผล 1

0-38 ขอความแสดงผล 2
0-39 ขอความแสดงผล 3

Q3-2 การตั้งคาวงรอบเปด
Q3-20 คาอางองิดิจิตัล Q3-21 คาอางอิงอนาล็อก

3-02 คาอางอิงต่ําสุด 3-02 คาอางองิต่ําสุด
3-03 คาอางอิงสูงสุด 3-03 คาอางองิสูงสุด
3-10 คาอางอิงตั้งลวงหนา 6-10 ขั้วตอ 53 แรงดันต่ํา

5-13 ขัว้ตอ 29 อินพุทดิจติัล 6-11 ขั้วตอ 53 แรงดันสูง
5-14 ขัว้ตอ 32 อินพุทดิจติัล 6-14 ขั้วตอ 53 คาอางองิ/คาปอนกลับต่ํา
5-15 ขัว้ตอ 33 อินพุทดิจติัล 6-15 ขั้วตอ 53 คาอางองิ/คาปอนกลับสูง

Q3-3 การตั้งคาวงรอบปด
Q3-30 เขตเดี่ยวภายใน S Q3-31 เขตเดี่ยวภายนอก S Q3-32 หลายเขต/ขัน้สูง
1-00 โหมดการกําหนดรูปแบบ 1-00 โหมดการกําหนดรูปแบบ 1-00 โหมดการกําหนดรูปแบบ
20-12 หนวยคาอางอิง/คาปอนกลับ 20-12 คาอางอิง/คาปอนกลับ 20-12 หนวยคาอางองิ/คาปอนกลับ

3-02 คาอางอิงต่ําสุด 3-02 คาอางองิต่ําสุด 3-02 คาอางองิต่ําสุด
3-03 คาอางอิงสูงสุด 3-03 คาอางองิสูงสุด 3-03 คาอางองิสูงสุด
6-24 ขัว้ตอ 54 คาอางองิ/คาปอนกลับต่ํา 6-10 ขัว้ตอ 53 แรงดันต่ํา 3-15 แหลงอางองิ 1
6-25 ขัว้ตอ 54 คาอางองิ/คาปอนกลับสูง 6-11 ขัว้ตอ 53 แรงดันสูง 3-16 แหลงอางองิ 2
6-26 ขัว้ตอ 54 คาคงทีเ่วลาของตัวกรอง 6-14 ข้ัวตอ 53 คาอางอิง/คาปอนกลับต่ํา 20-00 แหลงปอนกลับ 1
6-27 ขัว้ตอ 54 แรงดันต่ําเกินไป 6-15 ข้ัวตอ 53 คาอางอิง/คาปอนกลับสูง 20-01 การแปลงคาปอนกลับ 1
6-00 คาเวลาการหมดเวลาเมื่อแรงดันต่ํา
เกนิไป

6-24 ข้ัวตอ 54 คาอางอิง/คาปอนกลับต่ํา 20-03 แหลงปอนกลับ 1

6-01 ฟงกชันการหมดเวลาเมื่อแรงดันต่ํา
เกนิไป

6-25 ข้ัวตอ 54 คาอางอิง/คาปอนกลับสูง 20-04 การแปลงคาปอนกลับ 2

20-81 PID ที่ควบคุมแบบปกต/ิผกผนั 6-26 ขัว้ตอ 54 คาคงทีเ่วลาของตัวกรอง 20-06 แหลงปอนกลับ 3
20-82 PID ความเร็วสตารท [RPM] 6-27 ขัว้ตอ 54 แรงดันต่ําเกนิไป 20-07 การแปลงคาปอนกลับ 3

20-21 เซ็ตพอยต 1 6-00 คาเวลาการหมดเวลาเมื่อแรงดันต่ํา
เกนิไป

6-10 ข้ัวตอ 53 แรงดันต่ํา

20-93 PID ที่ควบคุมดวยอตัราขยายตาม
สวน

6-01 ฟงกชันการหมดเวลาเม่ือแรงดันต่ํา
เกนิไป

6-11 ข้ัวตอ 53 แรงดันสูง

20-94 PID เวลารวม 20-81 PID ที่ควบคุมแบบปกต/ิผกผนั 6-14 ข้ัวตอ 53 คาอางอิง/คาปอนกลับต่ํา
20-82 PID ความเร็วสตารท [RPM] 20-93 PID ทีค่วบคุมดวยอัตราขยายตาม

สวน
20-94 PID เวลารวม
4-56 การเตือนคาปอนกลับตํ่า
4-57 การเตือนคาปอนกลับสูง

20-20 ฟงกชันคาปอนกลับ
20-21 เซ็ตพอยต 1
20-22 เซ็ตพอยต 2

1. วิธีการตั้งโปรแกรม คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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Q3-4 การตั้งคาการประยุกตใชงาน
Q3-40 ฟงกชันพัดลม Q3-41 ฟงกชันปม Q3-42 ฟงกชันเครื่องอดัอากาศ
22-60 ฟงกชันสายพานชํารุด 22-20 ชุดคําสั่งอัตโนมัติกําลังต่ํา 1-03 คุณลักษณะของแรงบดิ
22-61 แรงบดิของสายพานขาด 22-21 การตรวจจับกําลังต่ํา 1-71 หนวงเวลาสตารท

22-62 หนวงเวลาสายพานขาด 22-22 การตรวจจับความเร็วต่ํา 22-75 การปองกันการลัดวงจร
4-64 การตั้งการบายพาสแบบกึ่ง
อัตโนมัติ

22-23 ฟงกชันการไมไหล 22-76 ชวงเวลาระหวางสตารท

1-03 คุณลักษณะของแรงบิด 22-24 ฟงกชันการไมไหล 22-77 เวลาทาํงานต่ําสุด
22-22 การตรวจจบัความเร็วต่ํา 22-40 เวลาทํางานต่ําสุด 5-01 ขัว้ตอ 27 โหมด
22-23 ฟงกชันการไมไหล 22-41 เวลาหลับต่ําสุด 5-02 ขัว้ตอ 29 โหมด
22-24 ฟงกชันการไมไหล 22-42 ความเรว็ปลุกการทาํงาน 5-12 ขัว้ตอ 27 อินพุทดิจิตัล
22-40 เวลาทาํงานต่ําสุด 22-26 ฟงกชันปมแหง 5-13 ขัว้ตอ 29 อินพุทดิจิตัล
22-41 เวลาหลับต่ําสุด 22-27 หนวงเวลาเมื่อปมแหง 5-40 การทํางานของรีเลย
22-42 ความเร็วปลุกการทํางาน 1-03 คุณลักษณะของแรงบดิ 1-73 สตารทดวยการหาความถี่เร่ิมตน
2-10 ฟงกชันเบรค 1-73 สตารทดวยการหาความถี่เร่ิมตน
2-17 การควบคุมแรงดันเกนิ
1-73 สตารทดวยการหาความถี่เร่ิมตน
1-71 หนวงเวลาสตารท
1-80 การทํางานขณะหยดุ
2-00 กระแสตรง คาง/อุนมอเตอร
4-10 ทิศทางความเร็วของมอเตอรใน
ปจจบุนั

ดูเพ่ิมเติมในคูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®  สําหรับคําอธิบายรายละเอียดของกลุมพารามิเตอรชุดคํา
สั่งการทํางาน

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 1. วิธีการตั้งโปรแกรม
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1.1.7. โหมดเมนูหลัก 

เร่ิมโหมดเมนูหลักโดยกดปุม [Main Menu] คาอาน
ดานลางจะปรากฏบนหนาจอแสดงผล
สวนตอนกลางและตอนลางของจอแสดงผลจะ
แสดงรายการกลุมพารามิเตอร ซึ่งสามารถเลือกได
ดวยการสลับไปมาท่ีปุมเล่ือนขึ้นและลง 1
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แตละพารามิเตอรมีชื่อและหมายเลข ซึ่งจะเหมือนเดิมไมวาจะอยูในโหมดการตั้งโปรแกรมโหมดใด ในโหมด
เมนูหลัก พารามิเตอรจะแบงออกเปนกลุมๆ ตัวเลขหลักแรกของพารามิเตอร (จากซาย) จะระบุหมายเลขกลุม
ของพารามิเตอร

พารามิเตอรท้ังหมดสามารถเปลี่ยนแปลงไดในเมนูหลัก อยางไรก็ตามขึ้นอยูกับตัวเลือกของการกําหนดรูป
แบบ (พารามิเตอร 1-00) บางพารามิเตอรสามารถซอนได

1.1.8. การเลือกพารามเิตอร 

ในโหมดเมนูหลัก พารามิเตอรจะแบงออกเปน
กลุมๆ คุณสามารถเลือกกลุมพารามิเตอรไดโดยใช
ปุมนําทาง
กลุมพารามิเตอรตอไปนี้คือกลุมท่ีเขาใชงานได:

หมายเลขกลุม กลุมพารามิเตอร:
0 การทํางาน/แสดงผล
1 โหลด/มอเตอร
2 เบรค
3 คาอางอิง/การเปลี่ยนความเร็ว
4 ขดีจํากดั/การเตือน
5 อนิพทุ/เอาทพุทดิจิตัล
6 อนิพทุ/เอาทพุทอนาล็อก
8 การสื่อสารและตัวเลือก
9 PROFIBUS
10 ฟลดบสั CAN
11 LONWORKS
13 SMART LOGIC
14 ฟงกชันพิเศษ
15 ขอมูลของFC
16 คาขอมูลที่อานได
18 คาขอมูลที่อานได 2
20 วงรอบปดของชุดขับ
21 สวนขยาย วงรอบปด
22 ฟงกชันการนําไปใชงาน
23 ฟงกชันตามเวลา
25 ตัวควบคุมคาสเคด
26 MCB 109 อปุกรณเสริม I/O อนาล็อก

หลังจากเลือกกลุมพารามิเตอร ใหเลือกพารา
มิเตอรโดยใชปุมนําทาง
ชวงกลางของจอแสดงผลจะแสดงหมายเลขและ
ชื่อพารามิเตอร รวมถึงคาพารามิเตอรท่ีเลือก
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1.1.9. การเปล่ียนขอมูล 

ขั้นตอนการเปลี่ยนขอมูลจะเหมือนกันไมวาคุณจะเลือกพารามิเตอรในโหมดเมนูดวนหรือเมนูหลัก กด [OK]
เพ่ือเปล่ียนพารามิเตอรท่ีเลือก
ขั้นตอนการเปลี่ยนขอมูลจะขึ้นอยูกับวาพารามิเตอรท่ีเลือกแทนคาขอมูลตัวเลขหรือตัวอักษร
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1.1.10. การเปลีย่นคาตัวอักษร 

หากพารามิเตอรท่ีเลือกเปนคาขอความ ใหเปล่ียน
คาขอความโดยใชปุมนาํทาง [▲] [▼]
ปุมเล่ือนขึ้นจะเพิ่มคา และปุมเล่ือนลงจะลดคา วาง
เคอรเซอรเหนือคาที่คุณตองการบันทึก และกด
[OK]
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1.1.11. การเปลีย่นกลุมของคาขอมูลที่เปนตัวเลข 

หากพารามิเตอรท่ีเลือกแสดงเปนคาท่ีเปนขอมูล
ตัวเลข ใหเปล่ียนคาขอมูลท่ีเลือกโดยใชปุมนํา
ทาง [◀] [▶] เชนเดียวกับปุมนาํทาง [▲] [▼] ใชปุม
นาํทาง [◀] [▶] เพ่ือเล่ือนเคอรเซอรในแนวนอน 1
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ใชปุมนาํทาง [▲] [▼] เพ่ือเปลี่ยนแปลงคาขอมูล
ปุมเล่ือนขึ้นจะเพิ่มคาขอมูลและปุมเล่ือนลงจะลด
คาขอมูล วางเคอรเซอรเหนือคาท่ีคุณตองการ
บันทึก และกด [OK] 1
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1.1.12. การเปลีย่นคาขอมูล,ทีละขั้น 

พารามิเตอรบางตัวสามารถเปลี่ยนไดทีละขั้นหรือเปล่ียนแปลงแบบไมรูจบ ซึ่งไดแก กําลังมอเตอร (พารา
มิเตอร 1-20), แรงดันมอเตอร (พารามิเตอร 1-22) และ ความถี่มอเตอร  (พารามิเตอร 1-23)
พารามิเตอรนี้จะถูกเปล่ียนไดท้ังในแบบกลุมของคาขอมูลตัวเลข หรือในแบบคาขอมูลตัวเลขผันแปรไมรูจบ

1.1.13. คาที่อานไดและการโปรแกรมพารามิเตอรท่ีถูกทําดัชนี

พารามิเตอรจะถูกกําหนดเปนดัชนีเมื่อวางซอนกันในสแต็ค (ROLLING STACK)
พารามิเตอร 15-30 ถึง 15-33 ประกอบดวยบันทึกฟอลต ซึ่งสามารถอานคาได เลือกพารามิเตอร กด [OK]
และใชปุมนาํทางขึ้น/ลง เพ่ือเล่ือนดูบันทึกคา

ใชพารามิเตอร 3-10 เปนตัวอยางอีกขอ:
เลือกพารามิเตอร กด [OK] และใชปุมนาํทางขึ้น/ลง เพ่ือเลือกดูคาท่ีกําหนดดัชนี ในการเปลี่ยนคาพารา
มิเตอร ใหเลือกคาที่กําหนดดัชนีและกด [OK] เปล่ียนคาโดยใชปุมเล่ือนขึ้น/ลง กด [OK] เพ่ือรับการตั้งคา
ใหม กด [CANCEL] เพ่ือเลิก กด [BACK] เพ่ือออกจากพารามิเตอร

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 1. วิธีการตั้งโปรแกรม
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1.1.14. การเริ่มตนเปนการตั้งคามาตรฐาน 

ทําการเร่ิมตนตัวแปลงความถี่ใหเปนการตั้งคามาตรฐาน ไดสองวิธีคือ

การเร่ิมตนตามที่แนะนํา (ผานทางพารามิเตอร 14-22)

1. เลือกพารามิเตอร 14-22

2. กด [OK]

3. เลือก “การเร่ิมตน”

4. กด [OK]

5. ตัดการจายไฟหลักและรอจนจอแสดง
ผลดับ

6. ตอแหลงจายไฟหลักอีกคร้ัง – ในตอนนี้
ตัวแปลงความถี่จะถูกรีเซ็ต

7. เปล่ียนพารามิเตอร 14-22 ใหกลับไปสู
การทํางานปกติ

โนตสําหรับผูอาน
เก็บพารามิเตอรท่ีเลือกในเมนผููใชกําหนดเอง ดวยคามาตรฐานจากโรงงาน

พารามิเตอร 14-22 จะเร่ิมตนคาใหมทั้งหมดยกเวน
14-50 RFI 1
8-30 โปรโตคอล
8-31 แอดเดรส
8-32 อัตราบอด
8-35 การหนวงเวลาตอบรับต่ําสุด
8-36 การหนวงเวลาตอบรับสูงสุด
8-37 หนวงเวลา INTER-CHAR สูงสุด
15-00 ถึง 15-05 ขอมูลการทํางาน
15-20 ถึง 15-22 บนัทกึประวัติ
15-30 ถึง 15-32 บนัทกึฟอลต

การเริ่มตนดวยตัวเอง

1. ปลดการเชื่อมตอกับแหลงจายไฟหลัก
และรอใหจอแสดงผลดับ

2A. กด [STATUS] - [MAIN MENU] - [OK]
พรอมกันขณะเปดเคร่ือง LCP 102 จอ
แสดงผลแบบกราฟฟก

2B. กด [MENU] ขณะเปดเคร่ือง LCP 101
จอแสดงผลแบบตัวเลข

3. ปลอยปุมหลังจาก 5 วนิาที
4. ในขณะนี้ตัวแปลงความถี่จะไดรับการตั้ง

โปรแกรมตามการตั้งคามาตรฐาน

ขัน้ตอนนี้จะเริ่มตนทุกอยางยกเวน:
15-00 ชั่วโมงใชงาน
15-03 การเปดเครื่อง
15-04 อุณหภมูิสูงเกนิ
15-05 แรงดันสูงเกิน

โนตสําหรับผูอาน
เม่ือคุณดําเนนิการเร่ิมตนใหมดวยมือ คุณจะยังไดรีเซ็ตการสื่อสารอนกุรม การตั้งคาตัวกรอง
RFI (พารามิเตอร 14-50) และการตั้งคาบันทึกฟอลตดวย
เอาพารามิเตอรท่ีเลือกใน เมนูสวนตัวออก

โนตสําหรับผูอาน
หลังจากเร่ิมตนและเริ่มจายกําลังไฟ หนาจอจะไมแสดงขอมูลใดๆจนกวาจะผานไปสองถึง
สามนาที
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2. คําอธิบายพารามิเตอร

2.1. การเลือกพารามิเตอร

พารามิเตอรสําหรับ FC 102 ชุดขับ HVAC VLT จะถูกแบงกลุมเปนไวเปนหลายกลุมพารามิเตอร เพ่ือความงาย
ในการเลือกพารามิเตอรท่ีถูกตองในการทํางานที่เหมาะสมที่สุดของตัวแปลงความถี่
การประยุกตใชในงาน HVAC มากมายโดยสวนใหญสามารถโปรแกรมโดยใชปุม Quick Menu และการเลือก
พารามิเตอรภายใต ชุดคําสั่งดวนและ ชุดคําสั่งการทํางาน
คําอธิบายและการตั้งคามาตรฐานของพารามิเตอรอาจจะดูไดท่ีหัวขอรายการพารามิเตอรท่ีอยูดานหลังของคู
มือนี้

0-xx การทํางาน/จอแสดงผล

1-xx โหลด/มอเตอร

2-xx เบรค

3-xx คาอางอิง/ชวงเวลาเปลี่ยนความเร็ว

4-xx ขีดจํากัด/การเตือน

5-xx อินพุท/เอาทพุทดิจิตัล

6-xx อินพุท/เอาทพุทอนาล็อก

8-xx การสื่อสารและอุปกรณเสริม

9-xx Profibus

10-xx ฟลดบัส CAN

11-xx LonWorks

13-xx Smart Logic

14-xx ฟงกชันพิเศษ

15-xx ขอมูลของตัวแปลงความถี่

16-xx คาขอมูลท่ีอานได

18-xx คาขอมูลท่ีอานได 2

20-xx วงรอบปดของตัวแปลงความถี่

21-xx สวนขยาย วงรอบปด

22-xx ฟงกชันการนําไปใชงาน

23-xx การกําหนดเวลา

24-xx โหมดไฟ

25-xx ตัวควบคุมคาสเคด

26-xx MCB 109 อุปกรณเสริม I/O อนาล็อก

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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2.2. เมนูหลัก กลุม 0 การทํางานและการแสดงผล 

2.2.1. 0-0* การทํางาน/จอแสดงผล

พารามิเตอรท่ีเก่ียวของกับการทํางานพื้นฐานของตัวแปลงความถี่ การทํางานของปุมบน LCP และการกําหนด
คาการแสดงผลของ LCP

2.2.2. 0-0* การตั้งคาพื้นฐาน

กลุมพารามิเตอรสําหรับการตั้งคาตัวแปลงความถี่

0-01  ภาษา

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ระบุภาษาที่ตองการใชในการแสดงผล

ตัวแปลงความถี่สามารถจัดสงมาพรอมกับชุดภาษาไดแตกตางกันถึง 4
ภาษา ภาษาอังกฤษและเยอรมันจะรวมอยูในทุกชุด และภาษาอังกฤษ
จะไมสามารถลบหรือแกไขได

[0] * อังกฤษ ภาษาในชุดรายการภาษา 1-4

[1] เยอรมัน ภาษาในชุดรายการภาษา 1-4

[2] ฝร่ังเศส ภาษาในชุดภาษา 1

[3] เดนมารก ภาษาในชุดภาษา 1

[4] สเปน ภาษาในชุดภาษา 1

[5] อิตาลี ภาษาในชุดภาษา 1

[6] สวีเดน ภาษาในชุดภาษา 1

[7] ดัทช ภาษาในชุดภาษา 1

[10] จีน ชุดภาษา 2

[20] ฟนแลนด ภาษาในชุดภาษา 1

[22] อังกฤษ อเมริกัน ภาษาในชุดภาษา 4

[27] กรีก ภาษาในชุดภาษา 4

[28] โปรตุเกส ภาษาในชุดภาษา 4

[36] สโลเวเนีย ภาษาในชุดภาษา 3

[39] เกาหลี ภาษาในชุดภาษา 2

[40] ญีปุ่น ภาษาในชุดภาษา 2

[41] ตุรกี ภาษาในชุดภาษา 4

[42] จีนแบบดั้งเดิม ภาษาในชุดภาษา 2

[43] บัลแกเรีย ภาษาในชุดภาษา 3

[44] เซอรเบีย ภาษาในชุดภาษา 3

[45] โรมาเนยี ภาษาในชุดภาษา 3

[46] ฮังการี ภาษาในชุดภาษา 3

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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[47] เช็ก ภาษาในชุดภาษา 3

[48] โปแลนด ภาษาในชุดภาษา 4

[49] รัสเซีย ภาษาในชุดภาษา 3

[50] ไทย ภาษาในชุดภาษา 2

[51] อินโดนีเซีย บาฮาซา ภาษาในชุดภาษา 2

0-02  หนวยความเร็วของมอเตอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน
การแสดงที่หนาจอจะขึ้นอยูกับการตั้งคาในพารามิเตอร 0-02 และ 0-
03 การตั้งคามาตรฐานของพารามิเตอร 0-02 และ 0-03 ขึ้นอยูกับวาตัว
แปลงความถี่ท่ีสงมอบอยูในภูมิภาคใดของโลก แตสามารถตั้ง
โปรแกรมใหมหากจําเปน

โนตสําหรับผูอาน
การเปลี่ยน หนวยความเร็วของมอเตอร จะรีเซ็ตพารา
มิเตอรบางคาใหเปนคาเร่ิมตน ขอแนะนําใหเลือกหนวย
ความเร็วของมอเตอรเปนลําดับแรก กอนที่จะแกไข
พารามิเตอรอ่ืน

[0] * RPM เลือกแสดงพารามิเตอรและตัวแปรความเร็วของมอเตอร (เชน คาอาง
อิง คาปอนกลับ ขีดจํากัด) ในหนวยความเร็วของมอเตอร (RPM)

[1] Hz เลือกแสดงพารามิเตอรและตัวแปรความเร็วของมอเตอร (เชน คาอาง
อิง คาปอนกลับ ขีดจํากัด) ในหนวยของความถี่เอาทพุทสําหรับ
มอเตอร (Hz)

0-03  การตั้งคาตามภมูภิาค

อุปกรณเสริม: หนาที่:

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน
การแสดงที่หนาจอจะขึ้นอยูกับการตั้งคาในพารามิเตอร 0-02 และ 0-
03 การตั้งคามาตรฐานของพารามิเตอร 0-02 และ 0-03 ขึ้นอยูกับวาตัว
แปลงความถี่ท่ีสงมอบอยูในภูมิภาคใดของโลก แตสามารถตั้ง
โปรแกรมใหมหากจําเปน

[0] * นานาชาติ ต้ังหนวยของพารามิเตอร 1-20 กําลังมอเตอร เปน [kW] และคา
มาตรฐานของพารามิเตอร 1-23 ความถี่มอเตอร เปน [50 Hz]

[1] อเมริกาเหนือ ต้ังหนวยของพารามิเตอร 1-21 กําลังมอเตอร เปน HP และคามาตรฐาน
ของพารามิเตอร 1-23 ความถี่มอเตอร เปน 60 Hz

การตั้งคาที่ไมถูกใชจะมองไมเห็น

0-04  สถานการณทํางานเมือ่เปดเครื่อง (ดวยมอื)

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือก โหมดการทํางาน ขึ้นอยูกับการเชื่อมตอกลับของตัวแปลงความถี่
กับแรงดันไฟฟาหลักหลังจากที่ไมมีกระแสไฟฟาจายเมื่อทํางานใน
โหมดดวยมือ (หนาเคร่ือง)

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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[0] * ทําตอ ใหตัวแปลงความถี่ทํางานตอไปเพื่อรักษาคาอางอิงท่ีเคร่ืองท่ีเหมือน
กัน และสภาวะการสตารท/หยุดท่ีเหมือนกัน (โดยปุม [Hand On]/
[Off] บน LCP หรือ การสตารทดวยมือผานทางอินพุทดิจิตัลเชนเดียว
กับกอนที่ตัวแปลงความถี่จะไมมีกระแสไฟฟาจาย

[1] บังคับหยุด คาอางอิง=
เกา

ใชคาอางอิงท่ีบันทึก [1]เพ่ือหยุดตัวแปลงความถี่แตในเวลาเดียวกัน
ยังคงรักษาคาอางอิงความเร็วที่หนาเคร่ืองในหนวยความจํากอนที่จะ
ไมมีแหลงจายไฟ หลังจากแรงดันไฟฟาหลักเชื่อมตออีกคร้ังและหลัง
จากไดรับ คําสั่งสตารท (โดยใชปุม [Hand On] บนแผงควบคุมหนา
เคร่ือง หรือคําสั่งการสตารทดวยมือผานทางอินพุทดิจิตัล) ตัวแปลง
ความถ่ีจะเร่ิมสตารทใหมและทํางานที่คาอางอิงความเร็วที่เก็บไว

2.2.3. 0-1* การจดัการชุดคําสั่ง

ระบุและควบคุมชุดคําสั่งพารามิเตอรแตละคา
ตัวแปลงความถี่มีชุดคําสั่งพารามิเตอรท้ังหมด สี่ชุดท่ีสามารถโปรแกรมแยกจากกันโดยอิสระ ซึ่งทําใหตัว
แปลงความถ่ีมีความคลองตัวและสามารถที่จะบรรลุความตองการของแบบแผนการควบคุมระบบ HVAC ท่ี
แตกตางกันมากมาย และยังจะชวยลดตนทุนอุปกรณควบคุมภายนอก ยก ตัวอยางเชน สามารถใชในการ
โปรแกรมใหตัวแปลงความถี่ทํางานตามการควบคุมรูปแบบเดียวในชุดคําสั่งเดียว (เชน การทํางานในเวลา
กลางวัน) และรูปแบบการควบคุมในอีกชุดคําสั่งหนึง่ (เชน การยอนกลับในเวลากลางคืน) ในรูปแบบอื่น ตัว
แปลงความถ่ีอาจใชโดย AHU หรือ ชุดแพ็คเกจแบบ OEM ท่ีจะโปรแกรมอยางเดียวกันใหกับเคร่ืองจักรทุกตัว
ท่ีติดตัวแปลงความถี่สําหรับรุนของอุปกรณท่ีแตกตางกันภายในประเภทเดียวกัน เพ่ือใหมีพารามิเตอรท่ี
เหมือนกันและในระหวางการผลิต/การทดสอบเพื่อใชงานจะสามารถเลือกการตั้งคาไดโดยงายโดยขึ้นอยูกับ
รุนตัวแปลงความถี่ในชวงเดียวกันติดต้ังอยู
ชุดคําสั่งท่ีใชงาน (เชนชุดคําสั่งท่ีตัวแปลงความถี่กําลังดําเนนิการอยู) จะสามารถเลือกไดในพารามิเตอร 0-
10 และจะแสดงใน LCP โดยใช ชุดคําสั่งหลายชุดซึ่งมีความเปนไปไดท่ีจะสลับระหวางชุดคําสั่งท่ีตัวแปลง
ความถี่กําลังทํางานหรือหยุดอยู ผานทางอินพุทดิจิตัลหรือคําสั่งสื่อสารอนกุรม ( เชน สําหรับการยอนกลับใน
เวลากลางคืน) ถาจําเปนที่จะตองเปล่ียนชุดคําสั่งในขณะกําลังทํางานอยู ตองแนใจวาพารามิเตอร 0-12 ได
โปรแกรมตามที่กําหนดแลว สําหรับการประยุกตใชกับ HVAC โดยสวนใหญแลวไมจําเปนท่ีจะตองโปรแกรม
พารามิเตอร 0-12 ถึงแมวาจําเปนตองเปล่ียนการตั้งคาในขณะท่ีกําลังทํางาน แตสําหรับการประยุกตใชท่ีมี
ความซับซอนมาก อาจจําเปนตองใชความคลองตัวของชุดคําสั่งหลายชุดอยางสมบูรณ โดยใชพารามิเตอร
0-11 เปนไปไดท่ีจะแกไขพารามิเตอรภายในชุดคําสั่งใดๆ ในขณะที่ใชงานตัวแปลงความถี่อยางตอเนื่องใน
ชุดคําสั่งท่ีใชงานซึ่งสามารถตั้งคาใหแตกตางออกไปจากที่กําลังแกไขอยู เมื่อใชพารามิเตอร 0-51 สามารถ
ท่ีจะคัดลอกการตั้งคาพารามิเตอรระหวางชุดคําสั่งเพ่ือใหมีการทดสอบเพ่ือใชงานมีความรวดเร็วขึ้น ถาหากมี
การตั้งคาพารามิเตอรท่ีคลายกันที่ตองใชในชุดคําสั่งท่ีแตกตางกัน

0-10  ชดุคําส่ังที่ใชงาน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกชุดคําสั่งท่ีตัวแปลงความถี่จะนาํไปใชงาน
ใชพารามิเตอร 0-51 คัดลอกชุดคําสั่ง เพ่ือคัดลอกชุดคําสั่งไปยังชุดคํา
สั่งหนึง่หรืออ่ืนๆ ท้ังหมด เพ่ือหลีกเล่ียงการตั้งคาที่ขัดแยงกันของพารา
มิเตอรเดียวกันภายในชุดคําสั่งท่ีตางกันสองชุด ใหเชื่อมโยงชุดคําสั่ง
เขาดวยกันโดยใชพารามิเตอร 0-12 ชุดคําสั่งนี้เชื่อมโยงกับ หยุดตัว
แปลงความถี่กอนสลับระหวางชุดคําสั่งแตละชุด โดยท่ีพารามิเตอรท่ี
ระบุวา “ไมสามารถเปลี่ยนไดระหวางการทํางาน” จะมีคาตางไป
พารามิเตอรท่ี ‘ไมสามารถเปลี่ยนแปลงไดระหวางการทํางาน' จะถูก
ระบุวาเปน FALSE (เท็จ) ในรายการพารามิเตอรในหัวขอ รายการพารา
มิเตอร

[0] คาตั้งจากโรงงาน ไมสามารถเปล่ียนแปลงได คานีป้ระกอบดวยชุดขอมูล Danfoss และ
สามารถใชเปนแหลงขอมูลหากตองการใหชุดคําสั่งกลับคืนสูสภาวะที่
รูจัก
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[1] * ชุดคําสั่ง 1 ชุดคําสั่ง 1 [1] ถึง ชุดคําสั่ง 4 [4] เปนคาตั้งของพารามิเตอรแยกตาง
หากภายในพารามิเตอรท้ังหมดที่สามารถตั้งโปรแกรมได

[2] ชุดคําสั่ง 2

[3] ชุดคําสั่ง 3

[4] ชุดคําสั่ง 4

[9] ชุดคําสั่งหลายชุด ใชสําหรับการเลือกชุดคําสั่งระยะไกลโดยใชอินพุทดิจิตัลและพอรต
การสื่อสารอนกุรม ชุดคําสั่งนี่ใชการตั้งคาจากพารามิเตอร 0-12 'ตัว
เลือกนี้เชื่อมโยงไปยัง'

0-11  การโปรแกรมชุดคําส่ัง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกชุดคําที่จะแกไข (เชน ต้ังโปรแกรม) ระหวางการทํางาน ท้ังชุดคํา
สั่งท่ีใชงานอยู หรือชุดท่ีไมไดใชงานอยู หมายเลขชุดคําสั่งท่ีจะถูกแก
ไขจะแสดงอยูในแผงควบคุมหนาเครื่องใน (ปกกา)

[0] คาตั้งจากโรงงาน ไมสามารถแกไขได แตเปนแหลงขอมูลท่ีมีประโยชนหากตองการให
ชุดคําสั่งกลับคืนสูสภาวะที่รูจัก

[1] ชุดคําสั่ง 1 ชุดคําสั่ง 1 [1] ถึง ชุดคําสั่ง 4 [4] สามารถแกไขไดอยางอิสระระหวาง
การทํางาน โดยไมเก่ียวของกับชุดคําสั่งท่ีใชงานอยู

[2] ชุดคําสั่ง 2

[3] ชุดคําสั่ง 3

[4] ชุดคําสั่ง 4

[9] * ชุดคําสั่งท่ีใชงาน (เชน ชุดคําสั่งท่ีตัวแปลงความถี่กําลังใชงาน) สามารถที่จะแกไข
ระหวางการทํางาน การแกไขพารามิเตอรในชุดคําสั่งท่ีเลือกโดยปกติ
สามารถทําไดจากแผงควบคุมหนาเครื่องแตยังสามารถแกไขจาก
พอรตการสื่อสารอนกุรมใดๆ ไดดวย.

0-12  ชุดคําส่ังนี้เชื่อมโยงไปยงั

อุปกรณเสริม: หนาที่:

พารามิเตอรนี้จะตองถูกโปรแกรมเมื่อตองมีการเปลี่ยนแปลงชุดคําสั่ง
ในขณะที่มอเตอรกําลังทํางานเทานั้น เพ่ือใหแนใจวาพารามิเตอรท่ี
“ไมสามารถเปลี่ยนไดระหวางการทํางาน" มีการตั้งคาที่เหมือนกันใน
ชุดคําสั่งท่ีสัมพันธกันท้ังหมด

เพ่ือใหการเปลี่ยนแปลงไมเกิดความขัดแยงจากชุดคําสั่งหนึง่กับอีกชุด
หนึ่งในขณะที่ตัวแปลงความถี่กําลังทํางาน ใหเชื่อมโยงกับชุดคําสั่งท่ี
ประกอบดวยพารามิเตอรท่ีไมสามารถเปลี่ยนไดระหวางการทํางาน การ
เชื่อมโยงนี้จะทําใหแนใจไดถึงการซิงโครไนสของคาพารามิเตอร “ท่ี
ไมสามารถเปลี่ยนไดระหวางการทํางาน” เมื่อยายจากการชุดคําสั่งหนึ่ง
ไปอีกชุดหนึง่ระหวางการทํางาน พารามิเตอร “ท่ีไมสามารถเปล่ียน
แปลงไดระหวางการทํางาน” จะสามารถระบุใหเปน FALSE ในรายการ
พารามิเตอรในหัวขอ รายการพารามิเตอร

พารามิเตอร 0-12 คุณสมบัติเชื่อมโยงชุดคําสั่ง ใชโดยชุดคําสั่งหลาย
ชุด ในพารามิเตอร 0-10 ชุดคําสั่งท่ีใชงาน ชุดคําสั่งหลายชุดสามารถ
ใชเพ่ือยายชุดคําสั่งหนึ่งไปยังอีกชุดระหวางการทํางาน (เชน ในขณะที่
มอเตอรกําลังทํางาน)
ตัวอยางเชน
ใชชุดคําสั่งหลายชุดเพ่ือเปลี่ยนจากชุดคําสั่ง 1 ไปเปนชุดคําสั่ง 2 ขณะ
ท่ีมอเตอรกําลังทํางาน ต้ังโปรแกรมชุดคําสั่ง 1 กอน จากนัน้ดูใหแนใจ
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วาชุดคําสั่ง 1 และชุดคําสั่ง 2 มีการซิงโครไนสกันแลว (หรือ ‘เชื่อมโยง
แลว’) การซิงโครไนสสามารถดําเนินการไดสองวธิี:
1. เปล่ียนแกไขชุดคําสั่งเปน ชุดคําสั่ง 2 [2] ในพารามิเตอร 0-11 แก
ไขชุดคําสั่ง และตั้งพารามิเตอร 0-12 ชุดคําสั่งนี้เชื่อมโยงกับ กับชุดคํา
สั่ง 1 [1] ซึ่งจะทําใหเร่ิมกระบวนการการเชื่อมโยง (การซิงโครไนซ)

1
3
0
B
P
0
7
5
.
1
0

หรือ

2. ในขณะที่อยูในชุดคําสั่ง 1 โดยใชพารามิเตอร 0-50 ใหคัดลอกชุด
คําสั่ง 1 ไปที่ชุดคําสั่ง 2 จากนัน้ตั้งพารามิเตอร 0-12 เปน ชุดคําสั่ง 2
[2] ซึ่งจะทําใหเร่ิมกระบวนการเชื่อมโยง

1
3
0
B
P
0
7
6
.
1
0

หลังจากเชื่อมโยงเสร็จแลว พารามิเตอร 0-13 อานคา: ชุดคําสั่งท่ี
เชื่อมโยง จะอาน {1,2} เพ่ือระบุวา ทุกพารามิเตอรท่ีเปน "ไมสามารถ
เปล่ียนระหวางทํางาน” มีคาเหมือนกันในชุดคําสั่ง 1 และชุดคําสั่ง 2 ถา
มีการเปลี่ยนแปลงของพารามิเตอรท่ีเปน "ไมสามารถเปลี่ยนระหวาง
ทํางาน เชน พารามิเตอร 1-30 ความตานทานสเตเตอร (rs) ในชุดคํา
สั่ง 2 จะเกิดการเปล่ียนแปลงโดยอัตโนมัติในชุดคําสั่ง 1 ณ จุดนี้การสับ
เปล่ียนระหวางชุดคําสั่ง 1 และชุดคําสั่ง 2 ระหวางการทํางานจะ
สามารถทําได

[1] * ชุดคําสั่ง 1

[2] ชุดคําสั่ง 2

[3] ชุดคําสั่ง 3

[4] ชุดคําสั่ง 4

0-13  คาที่อานได: ชดุคําส่ังที่เชือ่มโยง

อารเรย [5]

0* [0 - 255] ดูรายการชุดคําสั่งท้ังหมดที่เชื่อมโยงทางพารามิเตอร 0-12 ชุดคําสั่งนี้
เชื่อมโยงกับ พารามิเตอรมีดัชนีเดียวสําหรับชุดคําสั่งพารามิเตอรรแต
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ละชุด คาพารามิเตอรท่ีแสดงสําหรับแตละดัชนแีสดงวากลุมของชุดคํา
สั่งท่ีถูกเชื่อมโยงไปยังการตั้งคาพารามิเตอรนั้น

ดัชนี คา LCP
0 {0}
1 {1,2}
2 {1,2}
3 {3}
4 {4}

ตาราง 2.1: ตัวอยางเชน ชุดคําสั่ง 1 และ 2 ถูกเช่ือมโยงกัน

0-14  คาที่อานได: โปรแกรม ชดุคําส่ัง/แชนแนล

พิสัย: หนาที่:

AAA.AA
A.AAA*

[0 – FFF.FFF.FFF] ดูการตั้งคาของพารามิเตอร 0-11 แกไขชุดคําสั่ง เพ่ือดูแช
นแนลการสื่อสารที่แตกตางกันแตละชองในสี่แบบ เมื่อจํานวนที่แสดง
เปนรหัส hex เหมือนกับใน LCP แตละจํานวนจะหมายถึงหนึง่แชนเนล
ตัวเลข 1-4 ใชแทนเลขชุดคําสั่ง: 'F' หมายถึงการตั้งคาจากโรงงาน
และ 'A' หมายถึงชุดคําสั่งท่ีใช แชนเนล จากขวาไปซาย คือ: LCP, FC-
bus, USB, HPFB1.5.
ตัวอยางเชน จํานวน AAAAAA21h หมายความวา บัส FC เลือกชุดคํา
สั่ง 2 ในพารามิเตอร 0-11, LCP เลือกชุดคําสั่ง 1 และชุดอ่ืนๆ ท้ังหมด
ใชชุดคําสั่งท่ีใชอยู

2.2.4. 0-2* การแสดงผลใน LCP

กําหนดตัวแปรท่ีจะแสดงในแผงควบคุมหนาเคร่ืองแบบกราฟก

โนตสําหรับผูอาน
โปรดดูท่ีพารามิเตอร 0-37, 0-38 และ 0-39 สําหรับขอมูลเก่ียวกับวธิีการเขียนขอความที่จะ
แสดงผล

0-20  บรรทัดแสดงผล 1.1 ขนาดเล็ก

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกตัวแปรสําหรับการแสดงผลในบรรทัด 1 ตําแหนงซาย

[0] ไมมี ไมไดเลือกการแสดงคา

[37] ขอความแสดงผล 1 แสดงคําสั่งควบคุม

[38] ขอความแสดงผล 2 สามารถเขียนแตละสตริงขอความสําหรับการแสดงผลใน LCP หรืออาน
ผานทางการสื่อสารอนุกรมได

[39] ขอความแสดงผล 3 สามารถเขียนแตละสตริงขอความสําหรับการแสดงผลใน LCP หรืออาน
ผานทางการสื่อสารอนุกรมได

[89] คาวนัที่และเวลาท่ีอาน
ได

แสดงวันท่ีและเวลาในปจจุบัน

[953] คําเตือน Profibus แสดงการเตือนการสื่อสารของ Profibus

[1005] คาท่ีอานไดของตัวนับ
การสงผิดพลาด

ดูจํานวนขอผิดพลาดการสงการควบคุม CAN นับจากการเปดเคร่ืองคร้ัง
สุดทาย
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[1006] คาท่ีอานไดของตัวนับ
การรับผิดพลาด

ดูจํานวนขอผิดพลาดการรับการควบคุม CAN นับจากการเปดเคร่ืองคร้ัง
สุดทาย

[1007] ขอมูลท่ีอานไดของตัว
นบับัสปด

ดูจํานวนเหตุการณบัสปดนบัจากเปดเคร่ืองทํางานลาสุด

[1013] พารามิเตอรการเตือน ดูคําเตือนเฉพาะของ DeviceNet หนึ่งบิตท่ีแยกตางหากจะถูกกําหนด
ใหกับทุกๆ การเตือน

[1115] คําเตือน LON แสดงคําเตือนเฉพาะของ LON

[1117] การทบทวน XIF แสดงเวอรชันของไฟลอินเทอรเฟซภายนอกของชิป Neuron C บน
อุปกรณเสริม LON

[1118] การทบทวน LON
Works

แสดงเวอรชันของซอฟตแวรของโปรแกรมที่ประยุกตใชบนชิป Neuron
C บนอุปกรณเสริม LON

[1501] ชั่วโมงทํางาน ดูจํานวนชั่วโมงทํางานของมอเตอร

[1502] ตัวนับ kWh ดูปริมาณการใชพลังงานไฟฟาของแหลงจายไฟหลักในหนวย kWh

[1600] คําสั่งควบคุม ดูคําสั่งควบคุมท่ีสงจากตัวแปลงความถี่ผานทางพอรตการสื่อสาร
อนกุรม ในรูปของรหัสเลขฐานสิบหก

[1601] คาอางอิง [หนวย] คาอางอิงโดยรวม (ผลรวมของดิจิตัล/อนาล็อก/คาตั้งลวงหนา/บัส/คา
อางอิงขณะล็อกคาง/การกวดตามและการชะลอความเร็ว) ในหนวยที่
เลือก

[1602] *คาอางอิง % คาอางอิงโดยรวม (ผลรวมของดิจิตัล/อนาล็อก/บัส/คาอางอิง
ขณะล็อกคาง/การเพิ่มและการชะลอความเร็วเทียบปจจุบัน) ในแบบ
เปอรเซ็นต

[1603] ขอความแสดงสถานะ แสดงขอความแสดงสถานะ

[1605] คาหลักท่ีแทจริง [%] การเตือนหนึง่คร้ังหรือมากกวาในรหัสเลขฐานสิบหก

[1609] คาอานที่กําหนดเอง ดูคาอานที่กําหนดโดยผูใชตามที่ระบุในพารามิเตอร 0-30, 0-31 และ
0-32

[1610] กําลัง [kW] กําลังแทจริงท่ีมอเตอรใช เปน kW

[1611] กําลัง [hp] กําลังแทจริงท่ีมอเตอรใช เปน HP

[1612] แรงดันไฟฟาของ
มอเตอร

แรงดันไฟฟาที่จายใหกับมอเตอร

[1613] ความถี่ของมอเตอร ความถ่ีของมอเตอร หมายถึงความถี่เอาทพุทจากตัวแปลงความถี่ เปน
หนวย Hz

[1614] กระแสของมอเตอร กระแสเฟสของมอเตอรจะถูกวัดเปนคาประสิทธิผล

[1615] ความถี่ [%] ความถ่ีของมอเตอร หมายถึงความถี่เอาทพุทจากตัวแปลงความถี่เปน
เปอรเซ็นต

[1616] แรงบิด [Nm] แสดงคาโหลดของมอเตอรเปนเปอรเซ็นตของแรงบิดมอเตอรท่ีพิกัด

[1617] ความเร็ว [RPM] ความเร็วเปน RPM (รอบตอนาที) เชน ความเร็วเพลาของมอเตอรในวง
รอบปดโดยอางอิงจากขอมูลท่ีปอนตามปายชื่อของมอเตอร ความถี่
เอาทพุทและโหลดบนตัวแปลงความถี่

[1618] ความรอนของมอเตอร โหลดความรอนบนมอเตอรท่ีคํานวณโดยการทํางานของ ETR ดูเพ่ิม
เติมท่ีกลุมพารามิเตอร 1-9* อุณหภูมิของมอเตอร

[1622] แรงบิด [%] แสดงคาแรงบิดท่ีใชจริงเปนเปอรเซ็นต

[1630] แรงดันดีซีลิงค วงจรขั้นกลางในตัวแปลงความถี่
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[1632] พลังงานเบรค/วินาที แสดงกําลังเบรคที่ถายโอนไปใหตัวตานทานเบรคภายนอก
โดยแสดงเปนคาชั่วขณะ

[1633] พลังงานเบรค/2 นาที แสดงกําลังเบรคที่ถายโอนไปใหตัวตานทานเบรคภายนอก กําลังเฉล่ีย
จะถูกคํานวณอยางตอเนื่องจากคาใน 120 วนิาทีลาสุด

[1634] อุณหภูมิแผนระบาย
ความรอน

แสดงอุณหภูมิแผนระบายความรอนของตัวแปลงความถี่ ขีดจํากัดการ
ตัดออกอยูท่ี 95 ± 5°C และการตัดกลับอยูท่ี 70 ± 5°C

[1635] โหลดความรอนของชุด
ขับ

อัตราเปอรเซ็นตโหลดของอินเวอรเตอร

[1636] กระแสอินเวอรเตอรท่ี
พิกัด

กระแสที่พิกัดของตัวแปลงความถี่

[1637] กระแสอินเวอรเตอรสูง
สุด

กระแสสูงสุดของตัวแปลงความถี่

[1638] สถานะตัวควบคุม SL สถานะของเหตุการณท่ีตัวควบคุมสั่งการทํางาน

[1639] อุณหภูมิของการดควบ
คุม

อุณหภูมิของการดควบคุม

[1650] คาอางอิงภายนอก ผลรวมของคาอางอิงภายนอก เปนเปอรเซ็นต เชน ผลรวมของอ
นาล็อก/พัลส/บัส

[1652] คาปอนกลับ [หนวย] คาอางอิงจากอินพุทดิจิตัลท่ีต้ังโปรแกรมไว

[1653] คาอางอิง
ดิจิตัลโพเทนชิโอ

ดูสวนที่เก่ียวของของโพเทนชิโอมิเตอรแบบดิจิตัล ตอคาอางอิงท่ีแท
จริง

[1654] คาปอนกลับ 1 [หนวย] ดูคาปอนกลับ 1 โปรดดูพารามิเตอร 20-0*

[1655] คาปอนกลับ 2 [หนวย] ดูคาปอนกลับ 2 โปรดดูพารามิเตอร 20-0*

[1656] คาปอนกลับ 3 [หนวย] ดูคาปอนกลับ 3 โปรดดูพารามิเตอร 20-0*

[1660] อินพุทดิจิตัล แสดงสถานะของอินพุทดิจิตัล สัญญาณต่ํา = 0; สัญญาณสูง = 1
ขึ้นอยูกับลําดับ โปรดดูพารามิเตอร 16-60 บิต 0 จะอยูทางดานขวาสุด

[1661] ขั้วตอ 53 การตั้งคา
สวิตช

การตั้งคาของอินพุทขั้วตอ 53 กระแส = 0; แรงดัน = 1

[1662] อินพุทอนาล็อก 53 คาแทจริงท่ีอินพุท 53 เปนคาอางอิงหรือคาการปองกัน

[1663] ขั้วตอ 54 การตั้งคา
สวิตช

การตั้งคาของอินพุทขั้วตอ 54 กระแส = 0; แรงดัน = 1

[1664] อินพุทอนาล็อก 54 คาแทจริงท่ีอินพุท 54 เปนคาอางอิงหรือคาการปองกัน

[1665] เอาทพุทอนาล็อก 42
[mA]

คาที่แทจริงท่ีเอาทพุท 42 ในหนวย mA ใชพารามิเตอร 6-50 เพ่ือเลือก
ตัวแปรที่จะแสดงโดยเอาทพุท 42

[1666] เอาทพุทดิจิตัล [ไบนารี] คาไบนารีของเอาทพุทดิจิตัลท้ังหมด

[1667] อินพุท ความถี่ #29
[Hz]

คาแทจริงของความถี่ท่ีใชท่ีขั้วตอ 29 ในลักษณะอินพุทพัลส

[1668] อินพุท ความถี่ #33
[Hz]

คาแทจริงของความถี่ท่ีใชท่ีขั้วตอ 33 ในลักษณะอินพุทพลัส

[1669] เอาทพุทพัลส #27
[Hz]

คาที่แทจริงของพัลสท่ีใชบนขั้วตอ 27 ในโหมดเอาทพุทดิจิตัล

[1670] เอาทพุทพัลส #29
[Hz]

คาที่แทจริงของพัลสท่ีใชบนขั้วตอ 29 ในโหมดเอาทพุทดิจิตัล

[1671] เอาทพุทรีเลย [ไบนารี] ดูการตั้งคาของรีเลยท้ังหมด
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[1672] ตัวนับ A ดูคาปจจุบันของตัวนับ A

[1673] ตัวนับ B ดูคาปจจุบันของตัวนับ B

[1675] อินพุทอนาล็อก X30/11 คาสัญญาณแทจริงบนอินพุท X30/11 (การด I/O ใชงานทั่วไป เปน
อุปกรณเสริม)

[1676] อินพุทอนาล็อก X30/12 คาสัญญาณแทจริงบนอินพุท X30/12 (การด I/O ใชงานทั่วไป เปน
อุปกรณเสริม)

[1677] เอาทพุทอนาล็อก
X30/8 [mA]

คาสัญญาณแทจริงบนเอาทพุท X30/8 (การด I/O ใชงานทั่วไป เปน
อุปกรณเสริม) ใชพารามิเตอร 6-60 เพ่ือเลือกตัวแปรที่จะแสดง

[1680] คําสั่งควบคุมฟลดบัส 1 คําสั่งควบคุม (CTW) ท่ีไดรับจากบัสหลัก

[1682] คาอางอิงฟลดบัส 1 คาอางอิงหลักท่ีสงดวยคําสั่งควบคุมผานเครือขายการสื่อสารอนกุรม
เชน จาก BMS, PLC หรือตัวควบคุมหลักอ่ืนๆ

[1684] ตัวเลือกสื่อสาร STW ขอความแสดงสถานะการสื่อสารฟลดบัสแบบขยายของอุปกรณเสริม

[1685] คําสั่งควบคุมพอรต FC 1 คําสั่งควบคุม (CTW) ท่ีไดรับจากบัสหลัก

[1686] คาอางอิงพอรต FC 1 ขอความแสดงสถานะ (STW) ท่ีสงใหบัสหลัก

[1690] ขอความแสดงสัญญาณ
เตือน

สัญญาณเตือนหนึ่งคร้ังหรือหลายครั้งในรหัสเลขฐานสิบหก (ใชสําหรับ
การสื่อสารอนกุรม)

[1691] ขอความแสดงสัญญาณ
เตือน 2

สัญญาณเตือนหนึ่งคร้ังหรือหลายครั้งในรหัสเลขฐานสบิหก (ใชสําหรับ
การสื่อสารอนกุรม)

[1692] คําเตือน การเตือนหนึง่คร้ังหรือหลายครั้งในรหัสเลขฐานสิบหก (ใชสําหรับการ
สื่อสารอนุกรม)

[1693] คําเตือน 2 การเตือนหนึง่คร้ังหรือหลายครั้งในรหัสเลขฐานสิบหก (ใชสําหรับการ
สื่อสารอนุกรม)

[1694] สวนขยาย ขอความ
แสดงสถานะ

สภาวะของสถานะหนึ่งหรือหลายสภาวะในรหัสเลขฐานสิบหก (ใช
สําหรับการสื่อสารอนกุรม)

[1695] สวนขยาย ขอความ
แสดงสถานะ 2

สภาวะของสถานะหนึ่งหรือหลายสภาวะในรหัสเลขฐานสิบหก (ใช
สําหรับการสื่อสารอนกุรม)

[1696] ขอความแสดงการบํารุง
รักษา

บิตจะสะทอนสถานะของเหตุการณการบํารุงรักษาเชิงปองกันทุถูก
โปรแกรม ในกลุมพารามิเตอร 23-1*

[1830] อินพุทอนาล็อก X42/1 คาของสัญญาณท่ีปอนใหกับขั้วตอ X42/1 บนการด I/O อนาล็อก

[1831] อินพุทอนาล็อก X42/3 คาของสัญญาณท่ีปอนใหกับขั้วตอ X42/3 บนการด I/O อนาล็อก

[1832] อินพุทอนาล็อก X42/5 คาของสัญญาณท่ีปอนใหกับขั้วตอ X42/5 บนการด I/O อนาล็อก

[1833] เอาทพุทอนาล็อก
X42/7 [V]

คาของสัญญาณท่ีปอนใหกับขั้วตอ X42/7 บนการด I/O อนาล็อก

[1834] เอาทพุทอนาล็อก
X42/9 [V]

คาของสัญญาณท่ีปอนใหกับขั้วตอ X42/9 บนการด I/O อนาล็อก

[1835] เอาทพุทอนาล็อก
X42/11 [V]

คาของสัญญาณท่ีปอนใหกับขั้วตอ X42/11 บนการด I/O อนาล็อก

[2117] สวนขยาย 1 คาอางอิง
[หนวย]

คาของคาอางอิงสําหรับตัวควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 1

[2118] สวนขยาย 1 คาปอน
กลับ [หนวย]

คาของสัญญาณอางอิงสําหรับตัวควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 1

[2119] สวนขยาย 1 เอาทพุท
[%]

คาของเอาทพุทจากตัวควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 1
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[2137] สวนขยาย 2 คาอางอิง
[หนวย]

คาของคาอางอิงสําหรับตัวควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 2

[2138] สวนขยาย 2 คาปอน
กลับ [หนวย]

คาของสัญญาณอางอิงสําหรับตัวควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 2

[2139] สวนขยาย 2 เอาทพุท
[%]

คาของเอาทพุทจากตัวควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 2

[2157] สวนขยาย 3 คาอางอิง
[หนวย]

คาของคาอางอิงสําหรับตัวควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 3

[2158] สวนขยาย 3 คาปอน
กลับ [หนวย]

คาของสัญญาณอางอิงสําหรับตัวควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 3

[2159] สวนขยาย เอาทพุท คาของเอาทพุทจากตัวควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 3

[2230] กําลังเมื่อไมมีการไหล คากําลังท่ีคํานวณเมื่อไมมีการไหลสําหรับความเร็วการใชงานท่ีแทจริง

[2580] สถานะคาสเคด สถานะสําหรับการทํางานของตัวควบคุมคาสเคด

[2581] สถานะปม สถานะสําหรับการทํางานของปมแตละตัวซึ่งควบคมุโดยตัวควบคุม
คาสเคด

โนตสําหรับผูอาน
โปรดศึกษาจาก MG.11.Cx.yy คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®  สําหรับขอมูลโดย
ละเอียด

0-21  บรรทัดแสดงผล 1.2 ขนาดเล็ก

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกตัวแปรสําหรับการแสดงผลในบรรทัด 1 ตําแหนงกลาง

[1614] *กระแสมอเตอร [A]

ตัวเลือกจะเหมือนกับตัวเลือกในรายการสําหรับพารามิเตอร 0-20
บรรทัดแสดงผล 1.1 ขนาดเล็ก

0-22  บรรทัดแสดงผล 1.3 ขนาดเล็ก

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกตัวแปรสําหรับการแสดงผลในบรรทัด 1 ตําแหนงขวา

[1610] * กําลัง [kW]

ตัวเลือกจะเหมือนกับตัวเลือกในรายการสําหรับพารามิเตอร 0-20
บรรทัดแสดงผล 1.1 ขนาดเล็ก

0-23  บรรทัดแสดงผล 2 ขนาดใหญ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกตัวแปรสําหรับแสดงผลในบรรทัดท่ี 2

[1613] *ความถี่ [Hz]

ตัวเลือกจะเหมือนกับตัวเลือกในรายการสําหรับพารามิเตอร 0-20
บรรทัดแสดงผล 1.1 ขนาดเล็ก
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0-24  บรรทัดแสดงผล 3 ขนาดใหญ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกตัวแปรสําหรับแสดงผลในบรรทัดท่ี 2

[1502] * ตัวนับ [kWh]

ตัวเลือกจะเหมือนกับตัวเลือกในรายการสําหรับพารามิเตอร 0-20
บรรทัดแสดงผล 1.1 ขนาดเล็ก

0-25  เมนูสวนตัว

อารเรย [20]

[0 - 9999] ระบุพารามิเตอรไดถึง 50 คา ท่ีจะใหปรากฏในเมนสูวนตัว Q1 ซึ่งเขาใช
งานไดผานทางปุม [Quick Menu] บน LCP พารามิเตอรจะแสดงในเมนู
สวนตัว Q1 ตามลําดับที่ต้ังโปรแกรมในอารเรยพารามิเตอรนี้ ลบพารา
มิเตอรโดยการตั้งคาเปน “0000”
ตัวอยางเชน การใชเพ่ือใหมีความรวดเร็วสําหรับการเขาถึงอยางงาย
เพ่ือการเปลี่ยนแปลงคาพารามิเตอรตามที่ตองการตั้งแต หนึ่งจนถึง 20
พารามิเตอรตามปกติ (ต.ย. สําหรับเหตุผลดานการบํารุงรักษา) หรือ
โดย OEM เพ่ือท่ีจะใชการทดสอบสมบูรณอยางายของอุปกรณ

2.2.5. การอานคาตามที่กําหนดเองของ LCP , พารามิเตอร 0-3*

มีความเปนไปไดท่ีจะต้ังองคประกอบการแสดงผลตามที่ตองการสําหรับวัตถุประสงคท่ีแตกตางกัน: *คาที่
กําหนดเอง ปรับคาใหไดสัดสวนกับความเร็ว (เสนตรง, กําลังสอง หรือ กําลังสามขึ้นอยูกับหนวยที่เลือกใน
พารามิเตอร 0-30หนวยของคาที่กําหนดเอง ) *ขอความที่แสดง สตริงขอความที่เก็บในพารามิเตอร

คาอานที่กําหนดเอง
คาที่คํานวณไดจะแสดงโดยขึ้นอยูกับการตั้งคาในพารามิเตอร 0-30,หนวยของคาที่กําหนดเอง,พารามิเตอร
0-31คาต่ําสุดของคาท่ีกําหนดเอง, (เสนตรงเทานั้น), พารามิเตอร 0-32, คาสูงสุดของคาท่ีกําหนดเอง, พารา
มิเตอร 4-13/4-14,ขีดจํากัดความเร็วของมอเตอรดานสูง และความเร็วแทจริง
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ความสัมพันธจะขึ้นอยูกับชนิดของหนวยที่เลือกในพารามิเตอร 0-30 หนวยของคาท่ีกําหนดเอง:

ชนิดของหนวย ความสัมพันธของเร็ว
ไมมีขนาด แบบเสนตรง
ความเร็ว
อัตราการไหล, ปริมาตร
อัตราการไหล, มวล
ความเร็ว
ความยาว
อุณหภูมิ
ความดัน กําลังสอง
กําลัง กําลังสาม

0-30  หนวยของคาที่อานแบบกําหนดเอง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

โปรแกรมคาใหแสดงบนจอแสดงผลของ LCP คาที่ไดจะมีความ
สัมพันธเปนเสนตรง กําลังสอง หรือ กําลังสามกับความเร็ว ความ
สัมพันธนี้จะขึ้นอยูกับหนวยท่ีเลือก (ดูตารางดานบน) คาท่ีคํานวณได
จริงจะสามารถอานไดใน คาอานที่กําหนดเอง พารามิเตอร 16-09 และ/
หรือท่ีแสดงในจอแสดงผลที่จะทําการเลือกคาอานที่กําหนดเอง [16-
09] ในพารามิเตอร 0-20 - 0-24 บรรทัดแสดงผล X.X ขนาดเล็ก (ขนาด
ใหญ)

ไมมีขนาด

[0] ไมมี

[1] * %

[5] PPM

ความเร็ว

[10] 1/min

[11] RPM

[12] Pulse/s

อัตราการไหล ,ปริมาตร

[20] l/s

[21] l/min

[22] l/h

[23] m3/s

[24] m3/min

[25] m3/h

อัตราการไหล, มวล

[30] kg/s

[31] kg/min

[32] kg/h

[33] ton/min

[34] ton/h

ความเร็ว

[40] m/s

[41] m/min

ความยาว

[45] m
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อุณหภูมิ

[60] °C

ความดัน

[70] mbar

[71] บาร

[72] Pa

[73] kPa

[74] m WG

กําลัง

[80] kW

อัตราการไหล ,ปริมาตร

[120] GPM

[121] gal/s

[122] gal/min

[123] gal/h

[124] CFM

[125] ft3/s

[126] ft3/min

[127] ft3/h

อัตราการไหล, มวล

[130] lb/s

[131] lb/min

[132] lb/h

ความเร็ว

[140] ft/s

[141] ft/min

ความยาว

[145] ft

อุณหภูมิ

[160] ° F

ความดัน

[170] psi

[171] lb/in2

[172] in wg

[173] ft WG

กําลัง

[180] HP

0-31  คาต่ําสุดของคาที่อานแบบกําหนดเอง

พิสัย: หนาที่:

0.00* [0 – พารามิเตอร 32] พารามิเตอรนี้ชวยใหตัวเลือกคาต่ําสุดของท่ีกําหนดเองอานคาได (เกิด
ขึ้นที่ความเร็วศูนย) ซึ่งจะสามารถเลือกคาท่ีแตกตางไปจาก 0 เมื่อ
เลือกหนวยเปนแบบเสนตรงใน หนวยของคาที่อานแบบกําหนดเอง
พารามิเตอร 0-30 เทานั้น สําหรับหนวยของสมการกําลังสองและ
สมการกําลังสามคาต่ําสุดจะเทากับ 0
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0-32  คาสูงสุดของคาที่อานแบบกําหนดเอง

พิสัย: หนาที่:

100.00* [พารามิเตอร 0-31 -
999999.99 ]

พารามิเตอรนีต้ั้งคาสูงสุดเพ่ือท่ีจะแสดงเมื่อความเร็วของมอเตอรถึงคา
ท่ีต้ังสําหรับ ขีดจํากัดสูงสุดความเร็วมอเตอร, (พารามิเตอร 4-13/
4-14).

0-37  ขอความแสดงผล 1

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ในพารามิเตอรนี้มีความเปนไปไดท่ีจะเขียนแตละ
สตริงขอความสําหรับการแสดงผลใน LCP หรืออานผานทางการสื่อสาร
อนกุรม เม่ือตองการแสดงอยางถาวรใหเลือกขอความแสดงผลในพารา
มิเตอร 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 หรือ 0-24 บรรทัดการแสดงผล XXX
ใชปุม ▲ หรือ ▼ บน LCP เพ่ือเปลี่ยนอักขระ ใชปุม ◀ และ ▶ เพ่ือ
เล่ือนเคอรเซอร เม่ืออักขระถูกเนนโดยเคอรเซอร อักขระนี้จะสามารถ
เปลี่ยนแปลงได ใชปุม ▲ หรือ ▼ บน LCP เพ่ือเปลี่ยนอักขระ อักขระ
สามารถถูกแทรกไดโดยการวางเคอรเซอรระหวางอักขระสองตัวและ
กด▲ หรือ ▼

0-38  ขอความแสดงผล 2

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ในพารามิเตอรนี้มีความเปนไปไดท่ีจะเขียนแตละ
สตริงขอความสําหรับการแสดงผลใน LCP หรืออานผานทางการสื่อสาร
อนกุรม เมื่อตองการแสดงอยางถาวร ใหเลือกขอความแสดงผล 2 ใน
พารามิเตอร 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 หรือ 0-24 บรรทัดการแสดงผล
XXX ใชปุม ▲ หรือ ▼ บน LCP เพ่ือเปล่ียนอักขระ ใชปุม ◀ และ ▶ เพ่ือ
เล่ือนเคอรเซอร เม่ืออักขระถูกเนนโดยเคอรเซอร อักขระนี้จะสามารถ
เปลี่ยนแปลงได อักขระสามารถถูกแทรกไดโดยการวาง
เคอรเซอรระหวางอักขระสองตัวและกด▲ หรือ ▼

0-39  ขอความแสดงผล 3

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ในพารามิเตอรนี้มีความเปนไปไดท่ีจะเขียนแตละ
สตริงขอความสําหรับการแสดงผลใน LCP หรืออานผานทางการสื่อสาร
อนกุรม เมื่อตองการแสดงอยางถาวรโดยเลือกขอความแสดงผล 3 ใน
พารามิเตอร 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 หรือ 0-24 บรรทัดการแสดงผล
XXX ใชปุม ▲ หรือ ▼ บน LCP เพ่ือเปล่ียนอักขระ ใชปุม ◀ และ ▶ เพ่ือ
เล่ือนเคอรเซอร เม่ืออักขระถูกเนนโดยเคอรเซอร อักขระนี้จะสามารถ
เปลี่ยนแปลงได อักขระสามารถถูกแทรกไดโดยการวาง
เคอรเซอรระหวางอักขระสองตัวและกด▲ หรือ ▼

2.2.6. 0-4* แปนกดของ LCP 

ใชงาน ยกเลิกใชงานและปองกันดวยรหัสผานใหกับปุมแตละปุมบนแปนกดของ LCP

0-40  ปุม [Hand on] บน LCP

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ยกเลิกการใช ไมมีการทํางาน
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[1] * ใช ปุม [Hand on] ถูกใชงานอยู

[2] รหัสผาน หลีกเล่ียงการสตารทที่ไมไดรับอนุญาตในโหมดขับดวยตัวเอง หาก
พารามิเตอร 0-40 รวมอยูในเมนูดวน ใหระบุรหัสผานในพารามิเตอร
0-65 รหัสผานเมนดูวน ไมเชนนัน้แลวใหระบุรหัสผานในพารามิเตอร 0-
60 รหัสผานเมนหูลัก

0-41  ปุม [Off] บน LCP

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ยกเลิกการใช ไมมีการทํางาน

[1] * ใช ปุม [Off] ถูกใชงานอยู

[2] รหัสผาน หลีกเล่ียงหารหยุดโดยไมไดรับอนญุาต หากพารามิเตอร 0-41 รวมอยู
ในเมนูดวน ใหระบุรหัสผานในพารามิเตอร 0-65 รหัสผานเมนูดวน ไม
เชนนัน้แลวใหระบุรหัสผานในพารามิเตอร 0-60 รหัสผานเมนูหลัก

0-42  ปุม [Auto on] บน LCP

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ยกเลิกการใช ไมมีการทํางาน

[1] * ใช ปุม [ Auto on] ถูกใชงานอยู

[2] รหัสผาน หลีกเล่ียงการสตารทในโหมดอัตโนมัติโดยไมไดรับอนญุาต หากพารา
มิเตอร 0-42 รวมอยูในเมนดูวน ใหระบุรหัสผานในพารามิเตอร 0-65
รหัสผานเมนูดวน ไมเชนนัน้แลวใหระบุรหัสผานในพารามิเตอร 0-60
รหัสผานเมนูหลัก

0-43  ปุม [Reset] บน LCP

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ยกเลิกการใช ไมมีการทํางาน

[1] * ใช ปุม [Reset] ถูกใชงานอยู

[2] รหัสผาน หลีกเล่ียงการรีเซ็ตโดยไมไดรับอนญุาต หากพารามิเตอร 0-43 รวมอยู
ในเมนูดวน ใหระบุรหัสผานในพารามิเตอร 0-65 รหัสผานเมนูดวน ไม
เชนนัน้แลวใหระบุรหัสผานในพารามิเตอร 0-60 รหัสผานเมนูหลัก

2.2.7. 0-5* คัดลอก/บันทึก

คัดลอกการตั้งคาพารามิเตอรระหวางชุดคําสั่งและการคัดลอกจาก/ไปยัง LCP

0-50  คัดลอบบน LCP

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมคัดลอก ไมมีการทํางาน

[1] ท้ังหมดไปยัง LCP คัดลอกพารามิเตอรท้ังหมดในชุดคําสั่งท้ังหมดจากหนวยความจําของ
ตัวแปลงความถี่มายังหนวยความจํา ของ LCP สําหรับเพื่อการบริการขอ
แนะนาํใหคัดลอกพารามิเตอรท้ังหมดไปแผงควบคุมหนาเครื่องหลัง
จากทําการทดสอบเคร่ืองเพ่ือใชงาน
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[2] ท้ังหมดจาก LCP คัดลอกพารามิเตอรท้ังหมดในชุดคําสั่งท้ังหมดจากหนวยความจําของ
LCP มายังหนวยความจําของตัวแปลงความถี่

[3] ขนาดไมตามLCP คัดลอกเฉพาะพารามิเตอรท่ีไมขึ้นอยูกับขนาดของมอเตอรเทานัน้ การ
เลือกในสวนหลังสามารถใชเพ่ือโปรแกรมใหตัวแปลงความถี่หลายตัว
ท่ีมีการทํางานเหมือนกันโดยไมรบกวนขอมูลของมอเตอรท่ีต้ังคาเรียบ
รอยแลว

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

0-51  คัดลอกชดุคําส่ัง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมคัดลอก ไมมีการทํางาน

[1] คัดลอกไปชุดคําสั่ง 1 คัดลอกพารามิเตอรท้ังหมดในชุดคําสั่งท่ีแกไขอยูในปจจุบัน (กําหนด
ในพารามิเตอร 0-11 ชุดคําสั่งท่ีแกไข) เปนชุดคําสั่ง 1

[2] คัดลอกไปชุดคําสั่ง 2 คัดลอกพารามิเตอรท้ังหมดในชุดคําสั่งท่ีแกไขอยูในปจจุบัน (กําหนด
ในพารามิเตอร 0-11 ชุดคําสั่งท่ีแกไข) เปนชุดคําสั่ง 2

[3] คัดลอกไปชุดคําสั่ง 3 คัดลอกพารามิเตอรท้ังหมดในชุดคําสั่งท่ีแกไขอยูในปจจุบัน (กําหนด
ในพารามิเตอร 0-11 ชุดคําสั่งท่ีแกไข) เปนชุดคําสั่ง 3

[4] คัดลอกไปชุดคําสั่ง 4 คัดลอกพารามิเตอรท้ังหมดในชุดคําสั่งท่ีแกไขอยูในปจจุบัน (กําหนด
ในพารามิเตอร 0-11 ชุดคําสั่งท่ีแกไข) เปนชุดคําสั่ง 4

[9] คัดลอกทั้งหมด คัดลอกพารามิเตอรในชุดคําสั่งปจจุบันใหทับคาแตละชุดคําสั่ง 1-4

2.2.8. 0-6* รหัสผาน

ระบุรหัสผานการเขาใชงานเมนู

0-60  รหัสผานเมนูหลัก

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[100] * -9999 - 9999 ระบุรหัสผานท่ีใชสําหรับการเขาสูเมนหูลัก ผานทางปุม [Main Menu]
หากพารามิเตอร 0-61 เขาสูเมนหูลักโดยไมใชรหัสผานต้ังไวท่ี เขาใช
เต็มท่ี [0] พารามิเตอรนีจ้ะถูกขาม

0-61  เขาสูเมนูหลักโดยไมใชรหัสผาน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * เขาใชเต็มท่ี ยกเลิกการใชงานรหัสผานท่ีกําหนดในพารามิเตอร 0-60 รหัสผานของ
เมนหูลัก

[1] อานอยางเดียว ปองกันการแกไขพารามิเตอรของเมนหูลักโดยไมไดรับอนญุาต

[2] เขาใชไมได ปองกันการดูและการแกไขพารามิเตอรของเมนหูลักโดยไมไดรับ
อนญุาต

[3] บัส: อานอยางเดียว ฟงกชันการอานอยางเดียวสําหรับพารามิเตอรบนฟลดบัสและ/หรือบัส
มาตรฐานของ FC

[4] บัส: เขาใชไมได ไมมีอนญาตใหเขาใชพารามิเตอรผานฟลดบัสและ/หรือบัสมาตรฐาน
ของ FC

[5] ท้ังหมด: อานอยางเดียว ฟงกชันการอานอยางเดียวสําหรับพารามิเตอรบน LCP, ฟลดบัส หรือ
บัสมาตรฐานของ FC
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[6] ท้ังหมด: เขาใชไมได ไมอนญุาตใหเขาใชจาก LCP ฟลดบัสหรือบัสมาตรฐานของ FC

หาก เขาใชเต็มท่ี [0] ถูกเลือกไว พารามิเตอร 0-
60, 0-65 และ 0-66 จะถูกละเวน

0-65  รหัสผานของเมนสูวนตวั

พิสัย: หนาที่:

200* [0 - 999] ระบุรหัสผานที่ใชสําหรับการเขาสูเมนูดวน ผานทางปุม [Quick Menu]
ถาพารามิเตอร 0-66 รหัสผานการเขาถึงเมนผููใชกําหนดเอง ต้ังคาเปน
เขาถึงไดท้ังหมด [0] พารามิเตอรนี้จะถูกขาม

0-66  การเขาสูเมนูสวนตัวโดยไมใชรหัสผาน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * เขาใชเต็มท่ี ยกเลิกการใชรหัสผานที่กําหนดในพารามิเตอร 0-65 รหัสผานของเมนู
สวนตัว

[1] อานอยางเดียว ปองกันการแกไขพารามิเตอรของเมนูดวนโดยไมไดรับอนญุาต

[2] เขาใชไมได ปองกันการดูและการแกไขพารามิเตอรของเมนูดวนโดยไมไดรับ
อนญุาต

หากพารามิเตอร 0-61 เขาไปยังเมนหูลักโดยไมมีรหัสผานต้ังไวท่ี เขาใชเต็มท่ี [0] พารามิเตอรนีจ้ะถูกขาม

2.2.9. การตั้งคานาฬิกา 0-7* 

ต้ังวนัที่และเวลาของนาฬิกาภายใน นาฬิกาภายในสามารถใชเพ่ือการดําเนินการตามเวลาที่ต้ัง, บันทึกการใช
พลังงาน, การวเิคราะหแนวโนม, วันที่และเวลาที่ประทับเมื่อเกิดสัญญาณเตือน, ขอมูลท่ีบันทึก และการบํารุง
รักษาเชิงปองกัน เปนตน
นาฬิกาสามารถตั้งโปรแกรมสําหรับเวลาหนารอน วันทํางานในสัปดาห/วนัหยุดทํางาน รวมถึงวันอื่นๆ อีก 20
วนั (วันหยุด ฯลฯ) ถึงแมวาการตั้งคานาฬิกาจะสามารถตั้งคาผานแผงควบคุมหนาเคร่ือง นาฬิกายังสามารถตั้ง
รวมกับการดําเนนิการตามเวลาที่ต้ังและฟงกชันการบํารุงรักษาเชิงปองกันโดยใชชุดเคร่ืองมือซอฟตแวร
MCT10

โนตสําหรับผูอาน
ตัวแปลงความถี่ไมมีการสํารองของฟงกชันของนาฬิกาและคาวันท่ี/เวลาที่ตั้งจะรีเซ็ตเปนคา
มาตรฐาน (2000-01-01 00:00) หลังจากปดเคร่ืองเวนแตจะติดต้ังโมดูลนาฬิกาเวลาจริง
(REAL TIME CLOCK) และระบบสํารอง หากไมมีการติดต้ังโมดูลพรอมระบบสํารอง แนะนาํให
ใชฟงกชันนาฬิกาเมื่อตัวแปลงความถี่ตอเขากับ BMS โดยใชการสื่อสารอนกุรมเทานัน้ โดย
BMS จะรักษาการซิงโครไนซของเวลานาฬิกาของอุปกรณควบคุม ในพารามิเตอร 0-79
ฟอลตนาฬิกา และยังสามารถโปรแกรมสําหรับการเตือนในกรณีท่ีนาฬิกาไมไดถูกต้ังคาอยาง
เหมาะสม เชน หลังจากปดเคร่ือง

โนตสําหรับผูอาน
เม่ือติดต้ังการดเสริม MCB 109 I/O อนาล็อก ชุดแบตเตอรีสํารองของวนัที่และเวลาจะรวมมา
ดวยกัน
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0-70  ตั้งวันที่และเวลา

พิสัย: หนาที่:

2000-01
-01
00:00*

[2000-01-01 00:00 –
2099-12-01 23:59 ]

ต้ังวันท่ีและเวลาของนาฬิกาภายใน รูปแบบที่ใชต้ังไดในพารามิเตอร
0-71 และ 0-72

0-71  รูปแบบวันที่

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ต้ังรูปแบบวันท่ีท่ีจะใชในแผงควบคุมหนาเคร่ือง

[0] ปปปป-ดด-วว

[1] * วว-ดด-ปปปป

[2] ดด/วว/ปปปป

0-72  รูปแบบเวลา

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ต้ังรูปแบบเวลาที่จะใชในแผงควบคุมหนาเครื่อง

[0] * 24 ชม.

[1] 12 ชม.

0-73  ออฟเซต็เขตเวลา

พิสัย: หนาที่:

0.00* [ -12.00 - 13.00] ต้ังออฟเซ็ตเขตเวลาเปน UTC ซึ่งจําเปนเมื่อปรับ DST อัตโนมัติ

0-74  DST/เวลาหนารอน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกวิธีจัดการ เวลาหนารอน สําหรับการตั้ง DST/เวลาหนารอนโดยผู
ใชใหปอนวันท่ีเร่ิมและวนัที่สิ้นสุดในพารามิเตอร 0-76 และ 0-77

[0] * ปด

[2] คูมือ

0-76  เริ่มตน DST/ เวลาหนารอน

พิสัย: หนาที่:

2000-01
-01
00:00*

[2000-01-01 00:00 –
2099-12-31 23:59 ]

ต้ังวันท่ีและเวลาท่ีเร่ิมตนเวลาหนารอน/DST วันท่ีจะถูกโปรแกรมในรูป
แบบที่เลือกในพารามิเตอร 0-71

0-77  ส้ินสุด DST/เวลาหนารอน

พิสัย: หนาที่:

2000-01
-01
00:00*

[2000-01-01 00:00 –
2099-12-31 23:59 ]

ต้ังวันท่ีและเวลาที่สิ้นสุดของเวลาหนารอน/DST วันท่ีจะถูกโปรแกรม
ในรูปแบบท่ีเลือกในพารามิเตอร 0-71

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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0-79  ฟอลตนาฬิกา

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ใชหรือยกเลิกการใชการเตือนดวยนาฬิกา เมื่อนาฬิกาไมไดถูกต้ังหรือ
ถูกรีเซ็ตจากการที่ไมมีกระแสไฟฟาจายและไมไดติดต้ังระบบสํารอง

[0] * ยกเลิกการใช

[1] ใช

0-81  วันทํางาน

อารเรยท่ีมี 7 องคประกอบ[0]-[6] แสดงอยูดานลางของหมายเลขพารามิเตอรในหนาจอ กดปุม OK และ
เล่ือนระหวางองคประกอบโดยการใชปุม ▲ และ ▼ บน LCP

ต้ังคาในแตละสัปดาหท่ีทํางาน วาเปนวันทํางานหรือวันหยุดทํางาน
องคประกอบแรกของอารเรยคือวนัจันทร นทํางานใชเพ่ือการดําเนิน
การตามเวลาที่ต้ัง

[0] ไม

[1] * ใช

0-82  วันทํางานเพิ่มเติม

อารเรยท่ีมี 5 องคประกอบ[0]-[4] แสดงอยูดานลางของหมายเลขพารามิเตอรในหนาจอ กดปุม OK และ
เล่ือนระหวางองคประกอบโดยการใชปุม ▲ และ ▼ บน LCP

0* [0-4] ระบุวันที่สําหรับวนัทํางานเพิ่มเติมท่ีปกติควรเปนวันหยุดทํางานตาม
พารามิเตอร 0-81 วันทํางาน

0-83  วันหยุดเพิ่มเติม

อารเรยท่ีมี 15 องคประกอบ[0]-[14] แสดงอยูดานลางของหมายเลขพารามิเตอรในหนาจอ กดปุม OK
และเลื่อนระหวางองคประกอบโดยการใชปุม ▲ และ ▼ บน LCP

0* [0-14] ระบุวันที่สําหรับวนัหยุดทํางานเพิ่มเติมท่ีปกติควรเปนวันทํางานตาม
พารามิเตอร 0-81 วันทํางาน

0-89  คาวันที่และเวลาที่อานได

อุปกรณเสริม: หนาที่:

แสดงวันที่และเวลาในปจจุบัน วนัที่และเวลาจะอัพเดตตอเนื่องตลอด
เวลา
นาฬิกาจะยังไมเร่ิมนบัจนกวาคาท่ีต้ังจะแตกตางจากคามาตรฐาน ใน
พารามิเตอร 0-70
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2.3. เมนูหลัก กลุม 1 โหลดและมอเตอร

2.3.1. การตั้งคาทั่วไป 1-0* 

นยิามตัวแปลงความถี่ทํางานในวงรอบเปดหรือวงรอบปด

1-00  โหมดการกําหนดรูปแบบ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * วงรอบเปด ความเร็วมอเตอรจะถูกกําหนดโดยการใชความเร็วอางอิงหรือโดยการ
ต้ังคาความเร็วที่ตองการเม่ืออยูในโหมดควบคุมดวยมือ
วงรอบเปดยังใชเมื่อตัวแปลงความถี่เปนสวนหนึ่งของระบบควบคุมวง
รอบปดท่ีอางอิงจากตัวควบคุม PID ภายนอก เพ่ือใหสัญญาณความเร็ว
อางอิงเปนเอาทพุท

[3] วงรอบปด ความเร็วมอเตอรจะถูกกําหนดโดยคาอางอิงท่ีสรางจากตัวควบคุม PID
ภายใน ท่ีทําการเปลี่ยนแปลงความเร็วมอเตอรเหมือนเปนสวนหนึ่งของ
กระบวนการควบคมุวงรอบปด (ต.ย. ความดันและการไหลคงที่) ตัว
ควบคุม PID ตองถูกกําหนดรูปแบบในพารามิเตอร 20-** วงรอบปด
ของชุดขับหรือผานชุดคําสั่งการทํางานที่เขาถึงดวยการกดปุม [Quick
Menus]

พารามิเตอรนี้ไมสามารถเปล่ียนแปลงไดเมื่อมอเตอรกําลังทํางานอยู

โนตสําหรับผูอาน
เม่ือต้ังใหเปนวงรอบปด คําสั่งกลับทิศทางและการสตารทกลับทิศทางจะไมกลับทิศทางการ
หมุนของมอเตอร

1-03  คุณลักษณะแรงบิด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] เคร่ืองอัดอากาศ

[1] แรงบิดผันแปร

[2] การปรับการใชพลังงาน
ใหเหมาะสมที่สุดกับ
เคร่ืองอัดอากาศโดย
อัตโนมัติ

[3] * การปรับการใชพลังงาน
ใหเหมาะสมที่สุด
อัตโนมัติสําหรับ VT

เคร่ืองอัดอากาศ [0]: สําหรับการควบคุมความเร็วของเคร่ืองอัดอากาศ
แบบสกรูและสโครล มอบแรงดันที่เหมาะสมสําหรับคุณลักษณะโหล
ดของมอเตอรท่ีมีแรงบิดคงท่ี ตลอดชวงของความถี่จนถึงระดับ 15 Hz

แรงบิดผันแปร [1]: สําหรับการควบคุมความเร็วของพัดลมและปมแบบ
หอยโขง และยังใชเพ่ือควบคุมหลายมอเตอรดวยตัวแปลงความถี่ตัว
เดียวกัน (เชน พัดลมของปมคอนเดนเซอร หรือพัดลมของหอผึ่งเย็น)
มอบแรงดันที่เหมาะสมสําหรับคุณลักษณะโหลดของมอเตอรท่ีมีแรง
บิดกําลังสอง

การปรับการใชพลังงานใหเหมาะสมท่ีสุดกับเคร่ืองอัดอากาศโดย
อัตโนมัติ  [2]: สําหรับการควบคุมความเร็วที่มีประสิทธิภาพในการใช
พลังงานอยางเหมาะสมของเครื่องอัดอากาศแบบสกรูและสโครล มอบ
แรงดันที่เหมาะสมสําหรับคุณลักษณะโหลดของมอเตอรท่ีมีแรงบิดคง
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ท่ี ตลอดชวงความถี่จนถึงระดับ 15 Hz แตคุณสมบัติ AEO ท่ีเพ่ิมเติมจะ
ชวยจายแรงดันท่ีถูกตองกับสภาวะโหลดปจจุบัน จึงเปนการลดการใช
พลังงานและเสียงรบกวนจากมอเตอร เพ่ือใหมีประสิทธิภาพที่เหมาะ
สม ตัวประกอบกําลังของมอเตอร cos phi จะตองต้ังคาใหถูกตอง คานี้
ต้ังในพารามิเตอร 14-43 cos phi ของมอเตอร พารามิเตอรมีคา
มาตรฐานท่ีจะถูกปรับโดยอัตโนมัติเมื่อโปรแกรมขอมูลของมอเตอร
โดยท่ัวไปการตั้งคาเหลานี้เพ่ือประกันแรงดันไฟฟาของมอเตอรท่ี
เหมาะสมแตถาจําเปนตองปรับตัวประกอบกําลังของมอเตอร ฟงกชัน
AMA จะสามารถใชไดโดยการใชพารามิเตอร 1-29 การปรับใหเหมาะ
สมกับมอเตอรโดยอัตโนมัติ (AMA) แทบจะไมจําเปนที่จะตองปรับตัว
ประกอบกําลังของมอเตอรดวยตัวเอง

การปรับการใชพลังงานใหเหมาะสมที่สุดกับ VT โดยอัตโนมัติ  [3]:
สําหรับการควบคุมความเร็วท่ีมีประสิทธิภาพในการใชพลังงานอยาง
เหมาะสมของปมและพัดลมแบบหอยโขง มอบแรงดันท่ีเหมาะสม
สําหรับคุณลักษณะโหลดที่มีแรงบิดกําลังสองของมอเตอร แต
คุณสมบัติ AEO ท่ีเพ่ิมเติมจะชวยจายแรงดันท่ีถูกตองกับสภาวะโหล
ดปจจุบัน จึงเปนการลดการใชพลังงานและเสียงรบกวนจากมอเตอร
เพ่ือใหมีประสิทธิภาพที่เหมาะสม ตัวประกอบกําลังของมอเตอร cos
phi จะตองต้ังคาใหถูกตอง คานีต้ั้งในพารามิเตอร 14-43 cos phi ของ
มอเตอร พารามิเตอรมีคามาตรฐานและจะถูกปรับโดยอัตโนมัติเม่ือ
โปรแกรมขอมูลมอเตอร โดยท่ัวไปการตั้งคาเหลานีเ้พ่ือประกันแรงดัน
ไฟฟาของมอเตอรท่ีเหมาะสมแตถาจําเปนตองปรับตัวประกอบกําลัง
ของมอเตอร ฟงกชัน AMA จะสามารถใชไดโดยการใชพารามิเตอร 1-
29 การปรับใหเหมาะสมกับมอเตอรโดยอัตโนมัติ (AMA) แทบจะไมจํา
เปนที่จะตองปรับตัวประกอบกําลังของมอเตอรดวยตัวเอง

2.3.2. 1-2* ขอมูลมอเตอร

กลุมพารามิเตอร 1-2* ประกอบดวยขอมูลอินพุตจากปายชื่อบนมอเตอรท่ีเชื่อมตอ
พารามิเตอรในกลุมพารามิเตอร 1-2* ไมสามารถปรับไดในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

โนตสําหรับผูอาน
การเปลี่ยนคาในพารามิเตอรเหลานี้จะกระทบกับการตั้งคาของพารามิเตอรอ่ืน

1-20  กําลังของมอเตอร [kW]

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[.09 – 500 kW] ปอนกําลังมอเตอรท่ีพิกัดเปนหนวย kW ตามขอมูลบนปายชื่อมอเตอร
คามาตรฐานจะสัมพันธกับคาเอาทพุทที่พิกัดท่ีระบุไวของชุดขับ
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน ขึ้น
อยูกับตัวเลือกท่ีเลือกในพารามิเตอร 0-03 การตั้งคาตามภูมิภาค วา
พารามิเตอร 1-20 หรือ พารามิเตอร 1-21 กําลังของมอเตอร ถูกกําหนด
ใหมองไมเห็น

1-21  กําลังของมอเตอร [HP]

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[.09 - 500 HP] ปอนกําลังมอเตอรท่ีพิกัดเปนหนวย HP ตามขอมูลปายชื่อมอเตอร คา
มาตรฐานจะสัมพันธกับคาเอาทพุทที่พิกัดท่ีระบุไวของชุดขับ
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน
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ขึ้นอยูกับตัวเลือกท่ีเลือกในพารามิเตอร 0-03 การตั้งคาตามภูมิภาค วา
พารามิเตอร 1-20 หรือ พารามิเตอร 1-21 กําลังของมอเตอร ถูกกําหนด
ใหมองไมเห็น

1-22  แรงดันไฟฟาของมอเตอร

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[10 - 1000 V] ปอนแรงดันมอเตอรท่ีพิกัดเปนหนวยตามขอมูลปายชื่อมอเตอร คา
มาตรฐานจะสัมพันธกับคาเอาทพุทที่พิกัดท่ีระบุไวของชุดขับ
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

1-23  ความถี่ของมอเตอร

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[20- 1000 Hz] เลือกคาความถี่ของมอเตอรจากขอมูลปายชื่อมอเตอร สําหรับการใช
งานที่ 87 Hz กับมอเตอร 230/400 V ใหต้ังขอมูลของปายชื่อสําหรับ
230 V/50 Hz ปรับพารามิเตอร 4-13 ขีดจํากัดความเร็วสูงของมอเตอร
[RPM] และพารามิเตอร 3-03 คาอางอิงสูงสุด เปน 87 Hz

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

1-24  กระแสของมอเตอร

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[0.1 - 10000 A] ปอนคากระแสมอเตอรท่ีพิกัดจากขอมูลปายชื่อมอเตอร ขอมูลนี้จะนาํ
ไปใชสําหรับการคํานวณแรงบิด การปองกันความรอนเกินของมอเตอร
ฯลฯ

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

1-25  ความเร็วของมอเตอรท่ีระบุ

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[100 - 60,000 RPM] ปอนคาความเร็วมอเตอรท่ีระบุจากขอมูลปายชื่อมอเตอร ขอมูลนีจ้ะถูก
ใชสําหรับการคํานวณการชดเชยมอเตอรโดยอัตโนมัติ

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

1-28  ตรวจสอบการหมุนของมอเตอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ปฏิบัติตามการติดต้ังและการเชื่อมตอมอเตอร ฟงกชันนี้จะชวยในการ
ตรวจสอบทิศทางการหมุนของมอเตอรท่ีถูกตอง การใชงานฟงกชันนี้
จะควบคุมเหนอืคําสั่งบัสหรืออินพุทดิจิตัล ยกเวนอินเทอรล็อกภาย
นอก และการหยุดแบบปลอดภัย (ถามีอยูในชุดขับ)

[0] * ปด ตรวจสอบการหมุนของมอเตอร  ไมทํางา.

[1] ใช ตรวจสอบการหมุนของมอเตอรจะถูกเปดใชงาน เมื่อเปดใชแลวหนาจอ
จะแสดงวา:

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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“ระวัง! มอเตอรอาจหมุนผิดทิศทาง”

การกดปุม [OK], [Back] หรือ [Cancel] จะยกเลิกขอความและแสดงขอความใหม: "กดปุม [Hand On] เพ่ือ
สตารทมอเตอร กดปุม [Cancel] เพ่ือยกเลิก” การกดปุม [Hand On] จะสตารทมอเตอรท่ี 5Hz ในทิศทางเดิน
หนาและหนาจอจะแสดง: “มอเตอรกําลังทํางาน ตรวจสอบวาทิศทางการหมุนของมอเตอรถูกตองหรือไม กด
ปุม [Off] เพ่ือหยุดมอเตอร” การกดปุม [Off] จะหยุดมอเตอรและรีเซ็ตพารามิเตอรตรวจสอบการหมุน
ของมอเตอร. ถาทิศทางการหมุนของมอตอรไมถูกตอง ใหสลับสายเฟสของมอเตอรสองสาย ขอสําคัญ:

สายแหลงจายไฟหลักจะตองถูกปลดกอนที่จะปลดสายเฟสของมอเตอร

1-29   การปรับใหเหมาะสมกับมอเตอรโดยอัตโนมัติ (AMA)

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ฟงกชัน AMA ใชประโยชนอยางเหมาะสมท่ีสุดจากประสิทธิภาพการทํา
งานของมอเตอรไดนามิค โดยการปรับพารามิเตอรมอเตอรขั้นสูงให
เหมาะสมโดยอัตโนมัติ (พารามิเตอร 1-30 ถึง พารามิเตอร 1-35) เมื่อ
มอเตอรอยูนิง่กับที่

[0] * ปด ไมมีการทํางาน

[1] ใช AMA สมบูรณ ดําเนนิการ AMA ของรีซิสแตนซของสเตเตอร RS, รีซิสแตนซของโร
เตอร Rr, รีแอกแตนซร่ัวไหลของสเตเตอร X1, รีแอกแตน.ร่ัวไหลของโร
เตอร X2 และ รีแอกแตนซของแหลงจายไฟหลัก Xh.

[2] ใช AMA แบบยอ ดําเนนิการ AMA แบบยอของรีซิสแตรนซของสเตเตอร Rs ในระบบเทา
นั้น เลือก ตัวเลือกนีเ้มื่อตัวกรอง LC ถูกใชระหวางตัวแปลงความถี่และ
มอเตอร

เปดใชงานฟงกชัน AMA โดยกดปุม [Hand on] หลังจากเลือก [1] หรือ [2] ดูเพ่ิมเติมท่ีหัวขอ  การปรับให
เหมาะสมกับมอเตอรโดยอัตโนมัติ หลังจากลําดับปกติ หนาจอจะแสดง: “กด [OK] เพ่ือสิ้นสุด AMA” หลัง
จากกดปุม [OK] ตัวแปลงความถี่ก็จะพรอมสําหรับการทํางาน
หมายเหตุ:

• เพ่ือการปรับคาใหไดดีท่ีสุด ในรัน AMA เม่ือมอเตอรเย็น

• ไมสามารถดําเนนิการ AMA ในขณะที่มอเตอรกําลังทํางานอยู

โนตสําหรับผูอาน
เปนสิ่งสําคัญท่ีจะตองต้ังพารามิเตอร 1-2* ขอมูลมอเตอร ใหถูกตอง เนือ่งจากเปนสวนหนึ่ง
ของอัลกอริธึม AMA ตองดําเนนิการ AMA เพ่ือใหไดประสิทธิภาพมอเตอรไดนามิคท่ีเหมาะสม
ท่ีสุด ซึ่งอาจใชเวลานานถึง 10 นาที ขึ้นอยูกับพิกัดกําลังของมอเตอร

โนตสําหรับผูอาน
หลีกเล่ียงแรงบิดท่ีอาจเกิดขึ้นจากภายนอก ในระหวางการทดสอบ AMA

โนตสําหรับผูอาน
หากคาใดคาหนึง่ในพารามิเตอร 1-2* ขอมูลมอเตอร ถูกเปลี่ยนแปลง พารามิเตอร 1-30 ถึง
1-39 พารามิเตอรมอเตอรขั้นสูง จะกลับไปเปนการตั้งคามาตรฐาน
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะท่ีมอเตอรกําลังทํางาน
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ดูเพ่ิมเติมท่ีหัวขอ  การปรับใหเหมาะสมกับมอเตอรโดยอัตโนมัติ (การปรับใหเหมาะสมกับมอเตอรโดย
อัตโนมัติ)

2.3.3. 1-3* ขอมลูมอเตอรขั้นสงู 

พารามิเตอรสําหรับขอมูลมอเตอรขั้นสูง ขอมูลมอเตอรในพารามิเตอร 1-30 ถึงพารามิเตอร 1-39 ตองตรงกับ
มอเตอรท่ีเก่ียวของ เพ่ือใหมอเตอรทํางานไดอยางเหมาะสมที่สุด การตั้งคามาตรฐานจากโรงงานกําหนดขึ้น
ตามคาพารามิเตอรท่ัวไปของมอเตอรจากมอเตอรมาตรฐานทั่วไป ถาพารามิเตอรของมอเตอรไมไดถูกต้ังคา
อยางถูกตอง การทํางานผิดปกติของระบบตัวแปลงความถี่อาจเกิดขึ้น หากไมทราบขอมูลมอเตอร ขอแนะนาํ
ใหทํางานดวยฟงกชัน AMA (การปรับใหเหมาะสมกับมอเตอรโดยอัตโนมัติ) ดูท่ีหัวขอ การปรับใหเหมาะสม
กับมอเตอรโดยอัตโนมัติ ลําดับ AMA จะปรับเปลี่ยนพารามิเตอรท้ังหมดของมอเตอร ยกเวนโมเมนตความ
เฉื่อยของโรเตอรและความตานทานสมมูลการสูญเสียท่ีแกนเหล็ก (พารามิเตอร 1-36)
พารามิเตอร 1-3* และ 1-4* ไมสามารถเปลี่ยนแปลงในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

ภาพประกอบ 2.1: แผนภูมิเทียบเคียงมอเตอรสําหรับมอเตอรแบบอะซิงโครนัส

1-30  ความตานทานสเตเตอร (Rs)

พิสัย: หนาที่:

ขึ้นอยูกับ
ขอมูล
มอเตอร!

[โอหม] ต้ังคาความตานทานสเตเตอร ปอนคาจากปายขอมูลมอเตอรหรือ
ดําเนนิการ AMA กับมอเตอรท่ีเย็น พารามิเตอรนีไ้มสามารถปรับเปลี่ยน
ในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

1-35  รีแอกแตนซหลัก (Xh)

พิสัย: หนาที่:

ขึ้นอยูกับ
ขอมูล
มอเตอร

[โอหม] ต้ังรีแอคแตนซหลักของมอเตอรโดยใชวิธีการแบบใดแบบหนึ่งดังนี้:

1. รัน AMA ในสภาวะมอเตอรเย็น ตัวแปลงความถี่วดัคาจาก
มอเตอร

2. ปอนคา Xh ดวยตนเอง ขอคาดังกลาวไดจากผูจําหนาย
มอเตอร

3. ใชการตั้งคามาตรฐานของ Xh ตัวแปลงความถี่จะสรางการตั้ง
คาตามขอมูลปายชื่อของมอเตอร

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

1-36  ความตานทานสูญเสียของแกนเหล็ก (Rfe)

พิสัย: หนาที่:

M-
TYPE*

[1 - 10.000 Ω] ปอนคาความตานทานการสูญเสียเหล็กท่ีเทียบเทา (RFe) เพ่ือชดเชย
การสูญเสียแกนเหล็กในมอเตอร
คา RFe จะไมสามารถพบไดดวยการทํา AMA

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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คา RFe  มีความสําคัญเปนพิเศษในแอปพลิเคชั่นควบคุมแรงบิด หากไม
ทราบคา RFe ใหกําหนดพารามิเตอร 1-36 ตามการตั้งคามาตรฐานจาก
โรงงาน

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

1-39  ขั้วของมอเตอร

พิสัย: หนาที่:

มอเตอร
แบบ 4
ขั้ว*

[คา 2 – 100 ขั้ว] ปอนหมายเลขของขั้วมอเตอร

ขั้ว ~nn@ 50 Hz ~nn@60 Hz
2 2700 - 2880 3250 - 3460
4 1350 - 1450 1625 - 1730
6 700 - 960 840 - 1153

ตารางนีแ้สดงหมายเลขของขั้วสําหรับชวงความเร็วปกติของมอเตอร
ประเภทตางๆ โปรดระบุมอเตอรท่ีออกแบบสําหรับความถี่อ่ืนแยกตาง
หาก ของขั้วมอเตอรมักจะเปนเลขคี่ เนื่องจากอางอิงถึงจํานวนขั้วทั้ง
หมด ไมใชจํานวนคูของขั้ว ตัวแปลงความถี่จะสรางการตั้งคาเร่ิมตน
ของพารามิเตอร 1-39 โดยยึดตามพารามิเตอร 1-23 ความถี่มอเตอร
และพารามิเตอร 1-25  ความเร็วรอบมอเตอรพิกัด
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

2.3.4. 1-5* การตั้งคาโหลด โหลด

พารามิเตอรสําหรับการตั้งคาท่ีไมขึ้นอยูกับการตั้งคาของมอเตอร

1-50  การสรางสนามแมเหล็กของมอเตอรท่ีความเร็วศูนย

พิสัย: หนาที่:

100% [0 - 300 %] ใชพารามิเตอรนี้ควบคูกับพารามิเตอร 1-51 ความเปนแมเหล็กปกติ
ความเร็วต่ําสุด [RPM] เพ่ือใหได โหลดความรอน ท่ีตางออกไปบน
มอเตอรในขณะที่ทํางานดวยความเร็วต่ํา
ปอนคาซึ่งคิดเปนเปอรเซ็นตของกระแสสรางสนามแมเหล็กท่ีพิกัด
หากการตั้งคานีต้่ําเกินไป แรงบิดบนเพลามอเตอรอาจจะลดลง

1-51  การสรางสนามแมเหล็กปกติท่ีความเร็วต่ําสุด [RPM]

พิสัย: หนาที่:

15
RPM*

[10 - 300 RPM] ต้ังความเร็วที่ตองการสําหรับกระแสแมเหล็กปกติ หากตั้งความเร็วไว
ตํ่ากวาความเร็วสลิปของมอเตอร พารามิเตอร 1-50 สรางสนามแม
เหล็กมอเตอรท่ีความเร็วศูนย  และพารามิเตอร 1-51 จะไมมีความ
หมายแตอยางใด
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ใชพารามิเตอรนี้ควบคูกับพารามิเตอร 1-50 ดูภาพรางสําหรับพารา
มิเตอร 1-50

1-52  การสรางสนามแมเหล็กปกติท่ีความเร็วต่ําสุด[Hz]

พิสัย: หนาที่:

0.5 Hz* [0.3- 10 Hz] ต้ังความถ่ีท่ีตองการสําหรับกระแสแมเหล็กปกติ หากตั้งความถี่ไวตํ่า
กวาความถ่ีเล่ือนไหลของมอเตอร พารามิเตอร 1-50 สรางสนามแม
เหล็กมอเตอรท่ีความเร็วศูนย  และพารามิเตอร 1-51 การสรางสนามแม
เหล็กปกติท่ีความเร็วต่ําสุด [RPM]จะไมทํางาน
ใชพารามิเตอรนี้ควบคูกับพารามิเตอร 1-50 ดูภาพรางสําหรับพารา
มิเตอร 1-50

2.3.5. 1-6* ตั้งคาตาม โหลด

พารามิเตอรสําหรับการปรับการตั้งคาของมอเตอรท่ีไมขึ้นอยูกับโหลด

1-60  การชดเชยโหลดที่ความเร็วต่ํา

พิสัย: หนาที่:

100%* [0 - 300%] ปอนคา % เพ่ือชดเชยแรงดันโดยสัมพันธกับโหลด เมื่อมอเตอรทํางาน
ดวยความเร็วต่ําและใหไดคุณลักษณะ U/F ท่ีเหมาะสมที่สุด ขนาด
มอเตอรจะกําหนดชวงความถ่ีภายในที่พารามิเตอรนี้ทํางาน

ขนาดมอเตอร การเปลี่ยนแปลง
0.25 KW - 7.5 KW < 10 HZ
11 KW - 45 KW < 5 HZ
55 KW - 550 KW < 3-4 HZ

1-61  การชดเชยโหลดที่ความเร็วสูง

พิสัย: หนาที่:

100%* [0 - 300%] ปอนคา % เพ่ือชดเชยแรงดันโดยสัมพันธกับโหลด เมื่อมอเตอรทํางาน
ดวยความเร็วสูงและใหไดคุณลักษณะ U/F ท่ีเหมาะสมที่สุด ขนาด
มอเตอรจะกําหนดชวงความถ่ีภายในที่พารามิเตอรนี้ทํางาน
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ขนาดมอเตอร การเปลี่ยนแปลง
0.25 KW - 7.5 KW > 10 HZ
11 KW - 45 KW < 5 HZ
55 KW - 550 KW < 3-4 HZ

1-62  การชดเชยการลื่นไหล

พิสัย: หนาที่:

0%* [-500 - 500 %] ปอนคา % สําหรับการชดเชยการเลื่อนไหล เพ่ือชดเชยสําหรับความ
ทนทานในคาของ nM,N การชดเชยการเลื่อนไหล จะถูกคํานวณโดย
อัตโนมัติ เชน ตามความเร็วมอเตอรท่ีพิกัด nM,N

1-63  คาคงที่เวลาชดเชยการลื่นไหล

พิสัย: หนาที่:

0.10s* [0.05 - 5.00 s] ปอนความเร็วในการตอบสนองสําหรับการชดเชยการสลิป คาที่สูงมีผล
ใหการตอบสนองชา และคาที่ตํ่ามีผลใหการตอบสนองรวดเร็ว หากเกิด
ปญหารีโซเนนซความถี่ตํ่า ใหใชการตั้งคาเวลาท่ีนานขึ้น

1-64  การหนวงรีโซแนนซ

พิสัย: หนาที่:

100% * [0 - 500 %] ปอนคาการลดรีโซแนนซ ต้ังคาพารามิเตอร 1-64 และพารามิเตอร
1-65  คาคงที่เวลาการลดรีโซแนนซ เพ่ือชวยกําจัดปญหารีโซ
แนนซความถี่สูง เพ่ือลดการแกวงแบบรีโซแนนซนอยลง จะตองเพิ่มคา
ของพารามิเตอร 1-64

1-65  คาคงที่เวลาการหนวงรีโซแนนซ

พิสัย: หนาที่:

5 msec* [5 - 50 msec] ต้ังคาพารามิเตอร 1-64  คาคงที่เวลาการลดรีโซแนนซ และพารา
มิเตอร 1-65 เพ่ือชวยกําจัดปญหารีโซแนนซความถี่สูง ปอนคาเวลาคง
ท่ีท่ีใหผลลดไดดีท่ีสุด

2.3.6. 1-7* การปรับการสตารท

พารามิเตอรสําหรับการตั้งคาสตารทมอเตอรแบบพิเศษ

1-71  หนวงเวลาสตารท

พิสัย: หนาที่:

0.0s* [0.0 - 120.0 s] ฟงกชันท่ีเลือกในพารามิเตอร 1-80 ฟงกชันขณะหยุด จะทํางานในชวง
ท่ีมีการหนวง
ปอนการหนวงเวลาที่ตองการกอนดําเนนิการเรงความเร็ว

1-73  สตารทแบบหาความถี่เริ่มตน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ยกเลิกการใช

[1] ใช ฟงกชันนีทํ้าใหสามารถกวดตามมอเตอรท่ีกําลังหมุนอยางอิสระเนื่อง
จากแหลงจายไฟหลักหายไป

เลือก ยกเลิกการใช [0] หากไมจําเปนตองใชฟงกชันนี้
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เลือก ใช [1] เพ่ือใชงานตัวแปลงความถี่ให “กวดตาม” และควบคุม
มอเตอรท่ีหมุนอยู
เมื่อพารามิเตอร 1-73 ถูกใชงาน พารามิเตอร 1-71 หนวงเวลาจะไมทํา
งาน

คนหาทิศทางสําหรับการสตารทแบบหาความถี่เร่ิมตนท่ีเชื่อมโยงกับ
การตั้งคาในพารามิเตอร 4-10 ทิศทางความเร็วของมอเตอร
ตามเข็มนาฬิกา [0]: การสตารทแบบหาความถี่เร่ิมตนจะคนหาในทิศ
ทางตามเข็มนาฬิกา ถาไมสําเร็จ เบรกกระแสตรงจะทํางาน
ท้ังสองทิศทาง [2]: การสตารทแบบหาความถี่เร่ิมตนจะคนหาตามทิศ
ทางที่กําหนดโดยคาอางอิงลาสุด (ทิศทาง)เปนลําดับแรก ถาไมพบ
ความเร็ว เคร่ืองจะทําการคนหาในทิศทางอื่น ถาไมสําเร็จ เบรกกระแส
ตรงจะทํางานตามเวลาท่ีต้ังไวในพารามิเตอร 2-02 เวลาการเบรก การ
สตารทจะเร่ิมตนจาก 0 Hz

2.3.7. 1-8*การปรับการหยุด

พารามิเตอรสําหรับการตั้งคาหยุดแบบพิเศษสําหรับมอเตอร

1-80  การทํางานขณะหยุด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือก การทํางานของตัวแปลงความถี่หลังจากคําสั่งหยุด หรือความเร็ว
ลดระดับลงเทากับคาท่ีต้ังในพารามิเตอร 1-81 ความเร็วต่ําสุดสําหรับ
การทํางานขณะหยุด [RPM]

[0] * ล่ืนไหล ปลอยใหมอเตอรอยูในโหมดหมุนตัวปลาว

[1] * กระแสตรงเพ่ือหมุน
คาง/อุน

ใหพลังงานมอเตอรดวยกระแสตรงคาง (ดูพารามิเตอร 2-00)

1-81  ความเร็วต่ําสุดสําหรับการทํางานขณะหยุด [RPM]

พิสัย: หนาที่:

3 RPM* [0 - 600 RPM] ต้ังความเร็วท่ีจะเปดใชพารามิเตอร 1-80 ฟงกชันขณะหยุด

1-82  ความเร็วต่ําสุดสําหรับการทํางานขณะหยุด [Hz]

พิสัย: หนาที่:

0.0 Hz* [0.0- 500 Hz] ต้ังความถ่ีเอาทพุทที่จะเปดใชงานพารามิเตอร 1-80 ฟงกชันขณะหยุด

2.3.8. 1-9* อุณหภูมขิองมอเตอร

พารามิเตอรสําหรับการตั้งคาการปองกันอุณหภูมิสําหรับมอเตอร

1-90  การปองกันความรอนเกินของมอเตอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ตัวแปลงความถี่จะกําหนดอุณหภูมิมอเตอรสําหรับ การปองกันมอเตอร
ในสองวิธีท่ีตางกันคือ
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• ผานทางเซ็นเซอรเทอรมิสเตอรซึ่งเชื่อมตอกับอินพุทอ
นาล็อกหรือดิจิตัล (พารามิเตอร 1-93 แหลงจายไฟ
ใหเทอรมิสเตอร)

• ผานการคํานวณ (ETR = Electronic Thermal Relay) ของ
โหลดความรอน โดยอิงตามโหลดและเวลาจริง โหลดความ
รอนที่คํานวณไดจะถูกเปรียบเทียบกับกระแสของมอเตอรท่ี
พิกัด IM,N และความถี่มอเตอรท่ีพิกัด fM,N การคํานวณจะ
ประมาณความจําเปนในการลดโหลดลงที่ความเร็วต่ําลง
เพ่ือท่ีจะลด การระบายความรอน จากพัดลมภายในที่
ประกอบอยูในมอเตอร

[0] ไมมีการปองกัน ถามอเตอรยังคงมีโหลดเกินอยูอยางตอเนือ่งและไมตองการใหมีการ
เตือนหรือตัดการทํางานของตัวแปลงความถี่

[1] คําเตือน
โดยเทอรมิสเตอร

ใหมีการเตือนเมื่อเทอรมิสเตอรท่ีตออยูภายในมอเตอรตอบสนองใน
เหตุการณท่ีมอเตอรมีอุณหภูมิสูงเกิน

[2] ตัดการทํางาน
โดยเทอรมิสเตอร

หยุด (ตัด) ตัวแปลงความถี่เมื่อเทอรมิสเตอรท่ีเชื่อมตออยูในมอเตอร
ตอบสนองในกรณีท่ีมอเตอรรอนเกินไป

คาการตัดออกของเทอรมิสเตอรคือ > 3 kΩ

เทอรมิสเตอร (เซ็นเซอร PTC) ท่ีรวมเขาไวในมอเตอรสําหรับการ
ปองกันขดลวด

การปองกันมอเตอรสามารถทําไดโดยใชเทคนิคหลายแบบ เซ็นเซอร
PTC ในขดลวดมอเตอรเปน สวติชความรอนเชิงกล (ประเภท Klixon)
หรือรีเลยความรอนอิเล็กทรอนกิส - ETR)

โดยการใชอินพุทดิจิตัลและ 24 V เปนแหลงจายไฟ
ตัวอยางเชน ตัวแปลงความถี่ตัดการทํางานเมื่อมอเตอรมีอุณหภูมิสงู
เกินไป
ชุดคําสั่งพารามิเตอร
กําหนดพารามิเตอร 1-90 การปองกันความรอนมอเตอร เปน ตัดการทํา
งานโดยเทอรมิสเตอร [2]
กําหนดพารามิเตอร 1-93 แหลงจายไฟใหเทอรมิสเตอร เปน อิน
พุทดิจิตัล 33 [6]
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โดยการใชอินพุทดิจิตัลและ 10 V เปนแหลงจายไฟ
ตัวอยางเชน ตัวแปลงความถี่ตัดการทํางานเมื่อมอเตอรมีอุณหภูมิสูง
เกินไป
ชุดคําสั่งพารามิเตอร
กําหนดพารามิเตอร 1-90 การปองกันความรอนมอเตอร เปน ตัดการทํา
งานโดยเทอรมิสเตอร [2]
กําหนดพารามิเตอร 1-93 แหลงจายไฟใหเทอรมิสเตอร เปน อิน
พุทดิจิตัล 33 [6]

การใชอินพุทอนาล็อกและ 10 V เปนแหลงจายไฟ
ตัวอยางเชน ตัวแปลงความถี่ตัดการทํางานเมื่อมอเตอรมีอุณหภูมิสูง
เกินไป
ชุดคําสั่งพารามิเตอร
กําหนดพารามิเตอร 1-90 การปองกันความรอนมอเตอร เปน ตัดการทํา
งานโดยเทอรมิสเตอร [2]
กําหนดพารามิเตอร 1-93 แหลงจายไฟเทอรมิสเตอร เปน อินพุทอ
นาล็อก 54 [2]
อยาเลือกแหลงขอมูลอางอิง
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อินพุท
ดิจิตัล/อนาล็อก

แรงดันไฟฟา
จาย
โวลต

คาที่ยอมรับได
คาการตัดออก

ดิจิตัล 24 V < 6.6 kΩ - > 10.8 kΩ
ดิจิตัล 10 V < 800Ω - > 2.7 kΩ
อนาล็อก 10 V < 3.0 kΩ - > 3.0 kΩ

โนตสําหรับผูอาน
ตรวจสอบแรงดันแหลงจายไฟที่เลือกวาเปนไปตามขอ
กําหนดขององคประกอบของเทอรมิสเตอรท่ีใชอยู

[3] ETR คําเตือน 1 ETR คําเตือน 1-4 จะแจงการเตือนบนหนาจอเมื่อมอเตอรเกิดโอเวอร
โหลด

[4] * ETR ตัดการทํางาน 1 ETR ตัดการทํางาน 1-4 จะตัดการทํางานตัวแปลงความถี่ เมื่อมอเตอร
มีโหลดเกิน
ต้ังโปรแกรมสัญญาณการเตือนผานเอาทพุทดิจิตัลตัวใดตัวหนึง่
สัญญาณจะปรากฏในกรณีท่ีเปนการเตือนและเมื่อตัวแปลงความถี่ตัด
การทํางาน (การเตือนดวยความรอน)

[5] ETR คําเตือน 2 ดู [3]

[6] ETR ตัดการทํางาน 2 ดู [4]

[7] ETR คําเตือน 3 ดู [3]

[8] ETR ตัดการทํางาน 3 ดู [4]

[9] ETR คําเตือน 4 ดู [3]

[10] ETR ตัดการทํางาน 4 ดู [4]

ฟงกชัน ETR (รีเลยความรอนแบบอิเล็กทรอนกิส) 1-4 จะคํานวณโหลดเมื่อชุดคําสั่งท่ีเลือกไวเปดใชงาน ตัว
อยางเชน ETR จะเร่ิมตนคํานวณเมื่อเลือกชุดคําสั่ง 3 สําหรับตลาดอเมริกาเหนือ: ฟงกชัน ETR ใหการปองกัน
มอเตอรรับโหลดเกิน ท่ีคลาส 20 ตามมาตรฐาน NEC

1-91  พัดลมภายนอกมอเตอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไม ไมตองการพัดลมภายนอก เชน มอเตอรถูกลดพิกัดท่ีความเร็วต่ํา
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[1] ใช ใชพัดลมภายนอกของมอเตอร (การระบายอากาศภายนอก) หรือไม จึง
ไมมีการลดพิกัดของมอเตอรท่ีจําเปนในความเร็วต่ํา กราฟดานลางจะ
ตองปฏิบัติตามหากกระแสมอเตอรมีคาต่ํากวากระแสมอเตอรขั้นต่ํา (ดู
พารามิเตอร 1-24) หากกระแสมอเตอรเกินกระแสขั้นต่ํา เวลาการทํา
งานจะยังลดลงเหมือนกับไมมีการติดต้ังพัดลม

1-93  แหลงจายไฟใหเทอรมสิเตอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกอินพุทที่จะเชื่อมตอกับเทอรมิสเตอร (เซนเซ็อร PTC) ตัวเลือกอิน
พุทอนาล็อก [1] หรือ [2] จะไมสามารถเลือกได หากใชอินพุทอนา
ล็อกเปนแหลงขอมูลอางอิงอยู (ซึ่งถูกเลือกไวในพารามิเตอร 3-15
แหลงอางอิง 1, 3-16 แหลงอางอิง 2 หรือ 3-17 แหลงอางอิง 3)

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

[0] * ไมมี

[1] อินพุทอนาล็อก 53

[2] อินพุทอนาล็อก 54

[3] อินพุทดิจิตัล 18

[4] อินพุทดิจิตัล 19

[5] อินพุทดิจิตัล 32

[6] อินพุทดิจิตัล 33
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2.4. เมนูหลัก กลุม 2 เบรค

2.4.1. 2-0* คุมเบรค DC

กลุมพารามิเตอรสําหรับกําหนดรูปแบบเบรคกระแสตรงและฟงกชันคางกระแสตรง

2-00  กระแสตรงคาง/กระแสตรงอุนมอเตอร

พิสัย: หนาที่:

50 %* [0 - 100%] ปอนคาสําหรับกระแสไฟคางเปนคาเปอรเซ็นตของกระแสของมอเตอร
ท่ีพิกัด IM,N ต้ังในพารามิเตอร 1-24 กระแสของมอเตอร กระแสไฟ DC
คาง 100% เทากับ IM,N

พารามิเตอรนีจ้ะคงคาการทํางานของมอเตอร (คงคาแรงบิด) หรืออุน
มอเตอร
พารามิเตอรนี้จะทํางานถากระแสไฟตรงคาง ถูกเลือกในพารามิเตอร
1-80 ฟงกชันเม่ือหยุด

โนตสําหรับผูอาน
คาสูงสุดขึ้นอยูกับกระแสมอเตอรท่ีพิกัด
โนตสําหรับผูอาน
หลีกเล่ียงการใชกระแส 100 % นานเกินไป เพราะอาจทําใหมอเตอรไดรับความเสียหาย

2-01  กระแสในการเบรคกระแสตรง

พิสัย: หนาที่:

50%* [0 - 100 %] ปอนคาสําหรับกระแสไฟเปนคาเปอรเซ็นตของกระแสของมอเตอรท่ี
พิกัด IM,N ดูพารามิเตอร 1-24 กระแสของมอเตอร กระแสการเบรค DC
100% จะสอดคลองกับกับ IM,N

กระแสเบรค DC ใชสําหรับคําสั่งหยุด เมื่อความเร็วต่ํากวาคาตั้งจํากัดใน
พารามิเตอร 2-03  ความเร็วตัดเขาของเบรคกระแสตรง เมื่อ
ฟงกชันเบรค DC ผกผัน ทํางาน หรือผานทางพอรตสื่อสารแบบอนุกรม
กระแสการเบรคจะทํางานระหวางชวงเวลาที่ต้ังในพารามิเตอร 2-02
เวลาเบรค DC

โนตสําหรับผูอาน
คาสูงสุดขึ้นอยูกับกระแสมอเตอรท่ีพิกัด
โนตสําหรับผูอาน
หลีกเล่ียงการใชกระแส 100 % นานเกินไป เพราะอาจทําใหมอเตอรไดรับความเสียหาย

2-02  เวลาที่ใชการเบรคกระแสตรง

พิสัย: หนาที่:

10.0s* [0.0 - 60.0 s] ต้ังระยะเวลากระแสการเบรค DC ท่ีต้ังในพารามิเตอร 2-01, เมื่อเปด
การทํางานแลว

2-03  ความเร็วตัดเขาของเบรคกระแสตรง

พิสัย: หนาที่:

0 RPM* [0-พารามิเตอร 4-13
RPM]

ต้ังความเร็วในการตัดเขา DC สําหรับการใชงานกระแสการเบรค DC ท่ี
ต้ังในพารามิเตอร 2-01, เมื่อใชคําสั่งหยุด

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®

58  MG.11.C3.9A - VLT® เปนเครื่องหมายการคาจดทะเบียนของ Danfoss  

2



2.4.2. 2-1* ฟงกชันพลังงานของเบรค

กลุมพารามิเตอรสําหรับการเลือกพารามิเตอรการเบรคไดนามิค

2-10  การทํางานของเบรค

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ปด ไมมีตัวตานทานเบรคติดต้ังไว

[1] เบรคตัวตานทาน ตัวตานทานเบรคติดต้ังรวมอยูในระบบ เพ่ือปลดปลอยพลังงาน
เบรคสวนเกินเปนความรอน การเชื่อมตอตัวตานทานเบรคจะทําใหแรง
ดันดีซีลิงคเพ่ิมขึ้นระหวางการเบรค (การทํางานแบบสรางพลังงาน)
การทํางานของเบรคตัวตานทานจะใชงานไดเฉพาะในตัวแปลงความถี่
ท่ีมีเบรคไดนามิครวมอยูเทานัน้

2-11  ตัวตานทานเบรค (โอหม)

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ

[โอหม] ต้ังคาตัวตานทานเบรคเปนหนวยโอหม คานี้ใชสําหรับการตรวจสอบ
กําลังท่ีสงไปยังตัวตานทานเบรค ในพารามิเตอร 2-13  การปองกันเมื่อ
เกินขีดจํากัด พารามิเตอรนี้จะใชงานไดเฉพาะในตัวแปลงความถี่ท่ี
เบรคไดนามิครวมอยู

2-12  ขีดจํากัดกําลังเบรก (KW)

พิสัย: หนาที่:

KW* [0.001 – ขีดจํากัดตัว
แปร KW]

กําหนดขีดจํากัดการตรวจสอบของกําลังเบรคที่สงใหกับตัวตานทาน
ขีดจํากัดการตรวจสอบเปนผลคูณของรอบการทํางานสูงสุด (120
วนิาที) และกําลังสูงสุดของตัวตานทานเบรคที่รอบการทํางานนั้น ดูท่ี
สมการดานลาง

สําหรับเครื่อง 200 – 240 V  

P
ความต านทาน

= 3902 × เวลาทํ า งาน
R × 120

สําหรับเครื่อง 380 – 480 V  

P
ความต านทาน

= 7782 × เวลาทํ า งาน
R × 120

สําหรับเครื่อง 525 – 600 V  

P
ความต านทาน

= 9432 × เวลาทํ า งาน
R × 120

พารามิเตอรนี้จะใชงานไดเฉพาะในตัวแปลงความถี่ท่ีเบรคไดนามิครวมอยู

2-13  การตรวจสอบกําลังเบรค

อุปกรณเสริม: หนาที่:

พารามิเตอรนีจ้ะใชงานไดเฉพาะในตัวแปลงความถี่ท่ีเบรคไดนามิ
ครวมอยู
พารามิเตอรนีช้วยใหสามารถตรวจสอบกําลังท่ีสงใหตัวตานทานเบรค
กําลังจะถูกคํานวณตามพื้นฐานของความตานทาน (พารามิเตอร 2-11
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ตัวตานทานเบรค (โอหม), แรงดันดีซีลิงค และเวลาดิวตี้การทํางาน
ของตัวตานทาน

[0] * ปด ไมตองใชการตรวจดูกําลังเบรค

[1] การเตือน ใชการทํางานของคําเตือนบนจอแสดงเทื่อกําลังท่ีสงผาน 120 วนิาที
เกิน 100% ของการปองกันเมื่อเกินขีดจํากัด (พารามิเตอร 2-12 ขีด
จํากัดกําลังเบรค (kW))
คําเตือนจะหายไปเมื่อกําลังท่ีสงลดต่ํากวา 80% ของขีดจํากัด

[2] ตัดการทํางาน ตัดการทํางานของตัวแปลงความถี่และจอแสดงผลจะแสดงสัญญาณ
เตือนเมื่อคากําลังท่ีคํานวณไดเกิน 100% ของขีดจํากัดการปองกัน

[3] เตือนและตัด ใชงานทั้งสองแบบขางตน รวมถึงคําเตือน การตัดการทํางาน และ
สัญญาณเตือน

หากการตรวจสอบกําลังต้ังไวท่ี ปด [0] หรือ การเตือน [1] ฟงกชันเบรคจะยังคงทํางาน แมวาจะเกินขีดจํากัด
การตรวจสอบ ซึ่งอาจทําใหเกิดโหลดความรอนเกินท่ีตัวตานทาน นอกจากนี ้ ยังสามารถสรางคําเตือนผาน
รีเลย/เอาทพุทดิจิตัลดวย ความแมนยําในการวัดของการตรวจสอบกําลังจะขึ้นอยูกับความเท่ียงตรงของ
ความตานทานในตัวตานทาน (ดีกวา ±20%)

2-15  การตรวจสอบเบรค

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกประเภทการทดสอบและฟงกชันการตรวจสอบที่จะตรวจสอบการ
เชื่อมตอกับตัวตานทานเบรค หรือตรวจสอบวามีตัวตานทานเบรคหรือ
ไม จากนัน้จะแสดงคําเตือนหรือสัญญาณเตือนในกรณีท่ีมีฟอลต
ฟงกชันการปลดตัวตานทานเบรคไดถูกทดสอบระหวางการเปดเคร่ือง
อยางไรก็ตาม การทดสอบ IGBT เบรค จะดําเนินการเมื่อไมมีการเบรค
คําเตือนหรือการตัดการทํางานจะตัดการเชื่อมตอฟงกชันเบรค
ลําดับการทดสอบมดัีงตอไปนี้:

1. แอมพลิจูดดีซีลิงคริปเปลจะถูกวัดเปนเวลา 300 มิลลิวนิาที
โดยไมมีการเบรค

2. แอมพลิจูดของดีซีลิงคริปเปลจะถูกวัดเปนเวลา 300
มิลลิวินาที โดยมีการเบรค

3. ถาขนาดริปเปลของดีซีลิงคในขณะเบรคต่ํากวาขนาดริ
ปเปลของดีซีลิงคกอนการเบรค + 1 % การตรวจสอบ
เบรคจะลมเหลว และจะสงกลับคําเตือนหรือสัญญาณเตือน

4. ถาขนาดริปเปลของดีซีลิงคในขณะเบรคสูงกวาขนาดริ
ปเปลของดีซีลิงคกอนการเบรค + 1 % การตรวจสอบ
เบรคจะผาน

[0] * ปด ตัวตานทานเบรคและ IGBT เบรคสําหรับการลัดวงจรระหวางการเปด
เคร่ือง หากมีการลัดวงจรเกิดขึ้น คําเตือนจะแสดงขึ้น

[1] การเตือน ตัวตานทานเบรคและ IGBT เบรคสําหรับการลัดวงจร และเพื่อรันการ
ทดสอบสําหรับการตัดการเชื่อมตอตัวตานทานเบรคระหวางการเปด
เคร่ือง

[2] ตัดการทํางาน ตรวจสอบการลัดวงจรหรือการตัดการเชื่อมตอของตัวตานทานเบรค
หรือการลัดวงจรของ IGBT เบรค หากเกิดฟอลต ตัวแปลงความถี่จะตัด
การทํางานขณะแสดงสัญญาณเตือน (การตัดการทํางานแบบล็อก

[3] หยดุและตัด ตรวจสอบการลัดวงจรหรือการตัดการเชื่อมตอของตัวตานทานเบรค
หรือการลัดวงจรของ IGBT เบรค หากเกิดฟอลต ตัวแปลงความถี่จะตัด

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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ลดความเร็วสูระดับล่ืนไหล แลวจึงตัดการทํางาน สัญญาณเตือนการตัด
การทํางานแบบล็อกจะแสดงขึ้น

โนตสําหรับผูอาน
หมายเหตุ!: ลบคําเตือนท่ีแจงซึ่งเก่ียวของกับตัวเลือก ปด [0] หรือ คําเตือน [1] โดยเปด
แหลงจายไฟหลักรอบใหม ท้ังนีฟ้อลตตองไดรับการแกไขเสียกอน สําหรับตัวเลือก ปด [0]
หรือ คําเตือน [1] ตัวแปลงความถี่จะยังทํางานอยูแมตรวจพบการเกิดฟอลต

2-17  การควบคุมแรงดันเกิน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

การควบคุมแรงดันเกิน (OVC) จะลดความเสี่ยงท่ีตัวแปลงความถี่จะตัด
การทํางาน เมื่อมีแรงดันเกินบนดีซีลิงค เนือ่งจากกําลังท่ีสรางขึ้นจาก
โหลด

[0] ยกเลิกการใช ไมตองการใช OVC

[2] * ใช ใช OVC

โนตสําหรับผูอาน
เวลาเปลี่ยนความเร็วจะปรับโดยอัตโนมัติเพ่ือหลีกเล่ียงการตัดการทํางานของตัวแปลงความถี่

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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2.5. เมนูหลัก กลุม 3 คาอางอิง/ชวงเวลาเปลี่ยนความเร็ว

2.5.1. 3-0* ขดีจํากัดคาอางอิง

พารามิเตอรสําหรับการตั้งหนวย ขีดจํากัด และชวงคาอางอิง

3-02  คาอางอิงต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:

0.000
หนวย*

[-100000.000 - พารา
มิเตอร 3-03]

ปอนคาอางอิงตํ่าสุด คาอางอิงตํ่าสุดคือคาต่ําสุดท่ีไดรับจากผลรวม
ของคาอางอิงท้ังหมด

3-03  คาอางอิงสูงสุด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0.000
หนวย] *

พารามิเตอร 3-02 -
100000.000

ปอนคาอางอิงสูงสุด คาอางอิงสูงสุดคือคาสูงสุดท่ีไดรับจากผลรวม
ของคาอางอิงท้ังหมด

3-04  ฟงกชนัคาอางอิง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ผลรวม รวมแหลงคาอางอิงภายนอกและคาที่กําหนดลวงหนา

[1] ภายนอก/คาลวงหนา ใชแหลงคาอางอิงภายนอกหรือคาที่กําหนดลวงหนา

เล่ือนระหวางคาภายนอกและคาตั้งลวงหนาผานคําสั่งทางอินพุตดิจิตัล

2.5.2. 3-1* คาอางอิง

พารามิเตอรสําหรับการตั้งคาแหลงคาอางอิง
เลือกคาอางอิงลวงหนา เลือกคาอางอิงท่ีกําหนดลวงหนา บิต 0 / 1 / 2[16], [17] หรือ [18] สําหรับอินพุต
ดิจิตอลที่เก่ียวของในกลุมพารามิเตอร 5.1* อินพุตดิจิตอล

3-10  คาอางอิงตั้งลวงหนา

อารเรย [8]

0.00%* [-100.00 - 100.00 %] ปอนคาอางอิงต้ังลวงหนาแตกตางกันไดถึงแปดคา (0-7) ในพารา
มิเตอรนี้ โดยใชการตั้งคาอารเรย คาอางอิงต้ังลวงหนาจะระบุเปน
เปอรเซ็นตของคา RefMAX (พารามิเตอร 3-03 คาอางอิงสูงสุด) หรือ
เปนเปอรเซ็นตของคาอางอิงภายนอกอื่นๆ หาก RefMIN ไมไดต้ังคาให
เปน 0 (พารามิเตอร 3-02 คาอางอิงตํ่าสุด) คาอางอิงต้ังลวงหนาที่เปน
เปอรเซ็นตของชวงคาอางอิงเต็มจะถูกคํานวณ เชน จากสวนตาง
ระหวาง RefMAX และ RefMIN หลังจากนัน้ คาดังกลาวจะถูกบวกเขากับ
RefMIN เม่ือใชคาอางอิงต้ังลวงหนา ใหเลือกคาอางอิงตั้งลวงหนา บิต
0 / 1 / 2 [16], [17] หรือ [18] สําหรับอินพุทดิจิตัลท่ีเก่ียวของในกลุม
พารามิเตอร 5.1* อินพุทดิจิตัล
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3-11  ความเร็ว Jog [Hz]

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[0- 1000 Hz] ความเร็ว jog เปนความเร็วเอาทพุทคงท่ีท่ีตัวแปลงความถี่กําลังทํางาน
เมื่อมีการใชงานฟงกชัน jog
ดูพารามิเตอร 3-80 ประกอบ

3-13  จุดที่ใชอางอิง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกจุดท่ีใชอางอิงเพื่อเร่ิมใชงาน

[0] * เชื่อมเอง/ออโต ใชคาอางอิงการทํางานหนาเคร่ืองเมื่ออยูในโหมดขับดวยตัวเอง หรือ
คาอางอิงการทํางานระยะไกลเม่ืออยูในโหมดอัตโนมัติ

[1] ระยะไกล ใชคาอางอิงการทํางานระยะไกลทั้งโหมดขับดวยตัวเองและอัตโนมัติ

[2] หนาเคร่ือง ใชคาอางอิงการทํางานหนาเคร่ืองท้ังโหมดขับดวยตัวเองและอัตโนมัติ

3-14  คาอางอิงสัมพัทธตั้งลวงหนา

พิสัย: หนาที่:

0.00%* [-200.00 - 200.00 %] คาอางอิงท่ีแทจริง (X) ซึ่งเพิ่มขึ้นหรือลดลงดวยคาเปอรเซ็นต Y ต้ังคา
ในพารามิเตอร 3-14 ผลลัพธนีใ้นคาอางอิงท่ีแทจริง Z คาอางอิงท่ีแท
จริง (X) เปนผลรวมของอินพุทที่ถูกเลือกในพารามิเตอร 3-15, แหลง
อางอิง1, พารามิเตอร 3-16, แหลงอางอิง 2, พารามิเตอร3-17, แหลง
อางอิง 3 และพารามิเตอร8-02, แหลงขอความแสดงการควบคุม

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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3-15  แหลงอางอิง 1

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกอินพุทคาอางอิงท่ีจะใชสําหรับสัญญาณคาอางอิงแรก พารา
มิเตอร 3-15, 3-16 และ 3-17 ระบุสัญญาณคาอางอิงแตกตางกันได
ถึง 3 แบบ ผลรวมของสัญญาณคาอางอิงเหลานีจ้ะระบุคาอางอิงท่ีแท
จริง

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

[0] ไมมีการทํางาน

[1] * อินพุทอนาล็อก 53

[2] อินพุทอนาล็อก 54

[7] อินพุทพัลส 29

[8] อินพุทพัลส 33

[20] โพเทนชิโอมิเตอรดิจิตัล

[21] อินพุทอนาล็อก X30-11

[22] อินพุทอนาล็อก X30-12

[23] อินพุทอนาล็อก X42/1

[24] อินพุทอนาล็อก X42/3

[25] อินพุทอนาล็อก X42/5

[30] สวนขยาย วงรอบปด 1

[31] สวนขยาย วงรอบปด 2

[32] สวนขยาย วงรอบปด 3

3-16  แหลงอางอิง 2

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกอินพุทคาอางอิงท่ีจะใชสําหรับสัญญาณคาอางอิงท่ีสอง พารา
มิเตอร 3-15, 3-16 และ 3-17 จะระบุสัญญาณคาอางอิงแตกตางกันได
ถึงสามแบบ ผลรวมของสัญญาณคาอางอิงเหลานีจ้ะระบุคาอางอิงท่ีแท
จริง

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

[0] ไมมีการทํางาน

[1] อินพุทอนาล็อก 53

[2] อินพุทอนาล็อก 54

[7] อินพุทพัลส 29

[8] อินพุทพัลส 33

[20] * โพเทนชิโอมิเตอรดิจิตัล

[21] อินพุทอนาล็อก X30-11

[22] อินพุทอนาล็อก X30-12

[23] อินพุทอนาล็อก X42/1

[24] อินพุทอนาล็อก X42/3

[25] อินพุทอนาล็อก X42/5

[30] สวนขยาย วงรอบปด 1

[31] สวนขยาย วงรอบปด 2

[32] สวนขยาย วงรอบปด 3

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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3-17  แหลงอางอิง 3

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกอินพุทคาอางอิงท่ีจะใชสําหรับสัญญาณคาอางอิงท่ีสาม พารา
มิเตอร 3-15 3-16 และ 3-17 ระบุสัญญาณคาอางอิงแตกตางกันไดถึง
3 แบบ ผลรวมของสัญญาณคาอางอิงเหลานีจ้ะระบุคาอางอิงท่ีแทจริง

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

[0] * ไมมีการทํางาน

[1] อินพุทอนาล็อก 53

[2] อินพุทอนาล็อก 54

[7] อินพุทความถี่ 29

[8] อินพุทความถี่ 33

[20] โพเทนทิโอ
มิเตอรดิจิตัล

[21] อินพุทอนาล็อก X30-11

[22] อินพุทอนาล็อก X30-12

[23] อินพุทอนาล็อก X42/1

[24] อินพุทอนาล็อก X42/3

[25] อินพุทอนาล็อก X42/5

[30] สวนขยาย วงรอบปด 1

[31] สวนขยาย วงรอบปด 2

[32] สวนขยาย วงรอบปด 3

3-19  ความเร็ว Jog [RPM]

พิสัย: หนาที่:

300
RPM*

[0 - 60000 RPM] ปอนคาสําหรับความเร็ว jog nJOG ซึ่งเปนความเร็วเอาทพุทคงท่ี ตัว
แปลงความถี่จะทํางานที่ความเร็วนี้เมื่อเปดใชฟงกชัน Jog ขีดจํากัดสูง
สุดจะถูกระบุไวในพารามิเตอร 4-13 ขีดจํากัดสูงสุดความเร็วมอเตอร
(RPM)
ดูพารามิเตอร 3-80 ประกอบ

2.5.3. 3-4* เปลี่ยนเร็ว 1

กําหนดรูปแบบพารามิเตอรของการเปลี่ยนความเร็ว เวลาเปลี่ยนความเร็วสําหรับแตละรูปแบบการเปลี่ยน
ความเร็วทั้งสอง (พารามิเตอร 3-4* และ 3-5*)

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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3-41  เวลาความเร็วขาขึ้น ชุด 1

พิสัย: หนาที่:

3 s* [1 - 3600 s] ปอเวลาเพิ่มความเร็ว เชน เวลาท่ีใชในการเรง จาก 0 RPM ถึงความเร็ว
มอเตอรท่ีพิกัด nM,N (พารามิเตอร 1-25) เลือกเวลาท่ีใชในการเพิ่ม
ความเร็ว เชน กระแสเอาทพุทไมเกินขีดจํากัดกระแสในพารามิเตอร 4-
18 ระหวางการเพ่ิม ดูเวลาความเร็วขาลงในพารามิเตอร 3-42

พารามิ เตอร.3− 41 = tacc × nnorm พารามิ เตอร.1− 25
Δref rpm s

3-42  เวลาความเร็วขาลง ชุด 1

พิสัย: หนาที่:

3 s* [1 - 3600 s] ปอนเวลาที่ใชในการลดความเร็ว เชน เวลาที่ใชในการลดความเร็วจาก
ความเร็วมอเตอรท่ีพิกัด nM,N (พารามิเตอร 1-25) ถึง 0 RPM เลือกเวลา
ท่ีใชในการลดความเร็ว เชนเมื่อไมมีแรงดันเกินเกิดขึ้นในอินเวอรเตอร
เนือ่งจากการทํางานกําหนดพลังงานอีกคร้ังของมอเตอร และเชนเม่ือ
กระแสที่กําหนดขึ้นไมเกินขีดจํากัดกระแสที่ตั้งในพารามิเตอร 4-18 ดู
เวลาความเร็วขาขึ้นในพารามิเตอร 3 - 41

พารามิ เตอร.3− 42 = tdec × nnorm พารามิ เตอร.1− 25
Δref rpm s
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2.5.4. 3-5* เปลี่ยนเร็ว 2

เลือกพารามิเตอรการเปลี่ยนความเร็ว ดู 3-4*

3-51  เวลาความเร็วขาข้ึน ชุด 2

พิสัย: หนาที่:

3 s* [1 - 3600 s] ปอนเวลาที่ใชในการเพิ่มความเร็ว เชน เวลาที่ใชในการเรงความเร็ว
จาก 0 RPM ไปสูความเร็วมอเตอรท่ีพิกัด nM,N (พารามิเตอร 1-25)
เลือกเวลาที่ใชในการเพิ่มความเร็ว เชน กระแสเอาทพุทไมเกินขีด
จํากัดกระแสในพารามิเตอร 4-18 ระหวางการเพิ่ม ดูเวลาความเร็วขาลง
ในพารามิเตอร 3-52

พารามิ เตอร . 3− 51 = tacc × nnorm พารามิ เตอร. 1− 25
Δ ref rpm s

3-52  เวลาความเร็วขาลง ชุด 2

พิสัย: หนาที่:

3 s* [1 - 3600 s] ปอนเวลาที่ใชในการลดความเร็ว เชน เวลาที่ใชในการลดความเร็วจาก
ความเร็วมอเตอรท่ีพิกัด nM,N (พารามิเตอร 1-25) ถึง 0 RPM เลือกเวลา
ท่ีใชในการลดความเร็ว เชนเม่ือไมมีแรงดันเกินเกิดขึ้นในอินเวอรเตอร
เนื่องจากการทํางานกําหนดพลังงานอีกคร้ังของมอเตอร และเชนเมื่อ
กระแสที่กําหนดขึ้นไมเกินขีดจํากัดกระแสที่ต้ังในพารามิเตอร 4-18 ดู
เวลาความเร็วขาขึ้นในพารามิเตอร 3-51

พารามิ เตอร .3− 52 = tdec × nnorm พารามิ เตอร. 1− 25
Δ ref rpm s

2.5.5. 3-8* การเปลี่ยนความเร็วแบบอื่น

กําหนดคาพารามิเตอรสําหรับการเปลี่ยนความเร็วแบบพิเศษ เชน Jog หรือการหยุดทันที

3-80   เวลาความเร็วแบบ Jog

พิสัย: หนาที่:

20 s* [1 - 3600 s] ปอนเวลาที่ใชในการเพิ่มความเร็ว jog เชน เวลาที่ใชในการเพิ่มความ
เร็ว/ลดความเร็วระหวาง 0 RPM และความเร็วมอเตอรท่ีพิกัด (nM,N) (ท่ี
ต้ังในพารามิเตอร 1-25  ความเร็วรอบมอเตอรพิกัด) ดูใหแนใจวา
กระแสเอาทพุทรีโซแนนซท่ีจําเปนสําหรับเวลาเปลี่ยนความเร็ว jog ท่ี
ระบุ ไมเกินขีดจํากัดกระแสในพารามิเตอร 4-18 เวลาเปลี่ยนความเร็ว
jog เร่ิมตนเม่ือมีการทํางานของสัญญาณ jog ผานแผงควบคุม อินพุ
ทดิจิตัลท่ีเลือก หรือพอรตการสื่อสารอนกุรม
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พารามิ เตอร. 3− 80 = t jog × nnorm พารามิ เตอร . 1− 25
Δ jog ความเร็ว พารามิ เตอร . 3− 19 s

2.5.6. 3-9* ดิจติัลโพเทนทิโอมิเตอร

ฟงกชันโพเทนชิโอมิเตอรแบบดิจิตอลชวยใหผูใชสามารถเพ่ิมหรือลดคาอางอิงท่ีเปนผลลัพธ โดยการปรับ
การตั้งคาดิจิตอลอินพุตโดยใชฟงกชัน INCREASE (เพ่ิม), DECREASE (ลด) หรือ CLEAR (ลบ) หากตองการ
เปดการทํางานฟงกชันนี้ อยางนอยอินพุตดิจิตอลหนึง่คาจะตองต้ังเปน INCREASE (เพ่ิม) หรือ DECREASE
(ลด)

3-90  ขนาดของขั้น

พิสัย: หนาที่:

0.10%* [0.01 - 200.00%] ปอนขนาดการเพิ่มท่ีจําเปนสําหรับ INCREASE/DECREASE (เพ่ิม/ลด)
เปนเปอรเซ็นตของความเร็วพิกัด ท่ีต้ังในพารามิเตอร 1-25 หากเปดใช
งาน INCREASE / DECREASE (เพ่ิม/ลด) คาอางอิงผลลัพธจะถูก
เพ่ิม/ลดตามปริมาณท่ีต้ังในพารามิเตอรนี้

3-91  เวลาเปลี่ยนความเร็ว

พิสัย: หนาที่:

1.00 s* [0.00 - 3600.00 s] ปอนความเร็วเพิ่ม/ลด เชน เวลาสําหรับการปรับของคาอางอิงจาก 0%
ถึง 100% ของฟงกชันโพเทนชิโอมิเตอรแบบดิจิตัลท่ีระบุ (INCREASE
(เพ่ิม), DECREASE (ลด) หรือ CLEAR (ลาง))
หาก เพ่ิม/ลด ถูกเปดใชนานกวาระยะหนวงเวลาเพิ่ม/ลดความเร็วที่ระบุ
ไวในพารามิเตอร 3-95 คาอางอิงท่ีแทจริงจะเพิ่ม/ลด ตามเวลาเปลี่ยน
ความเร็วนี้ เวลาเปลี่ยนความเร็วถูกระบุเปนเวลาที่ใชเพ่ือปรับคาอางอิง
ตามขนาดขั้นที่ระบุในพารามิเตอร 3-90 ขนาดขั้น

3-92  การเรียกคืนกําลัง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ปด รีเซ็ตคาอางอิงโพเทนชิโอมิเตอรแบบดิจิตอลไปที่ 0% หลังจากเปด
เคร่ือง

[1] เปด เรียกคืนคาอางอิงโพเทนชิโอมิเตอรแบบดิจิตอลลาสุดหลังจากเปด
เคร่ือง
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3-93  ขีดจํากัดสูงสุด

พิสัย: หนาที่:

100%* [-200 - 200 %] ต้ังคาที่ยินยอมไดสูงสุดสําหรับคาอางอิงผลลัพธ แนะนําใหใชหาก
ดิจิตัลโพเทนชิโอใชสําหรับการปรับคาอางอิงผลลัพธแบบละเอียดเทา
นั้น

3-94  ขีดจํากัดต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:

0%* [-200 - 200 %] ต้ังคาที่ยินยอมไดตํ่าสุดสําหรับคาอางอิงผลลัพธ แนะนําใหใชหาก
ดิจิตัลโพเทนชิโอใชสําหรับการปรับคาอางอิงผลลัพธแบบละเอียดเทา
นั้น

3-95  หนวงเวลาเปลี่ยนความเร็ว

พิสัย: หนาที่:

1.000 s* [0.000 - 3600.00 s] ปอนคาหนวงเวลาที่จําเปนจากการทํางานของฟงกชันโพเทนชิโอ
มิเตอรแบบดิจิตัล จนกวาตัวแปลงความถี่จะเร่ิมเปล่ียนความเร็วตามคา
อางอิง หากตั้งคาหนวงเวลาไวท่ี 0 ms การเปลี่ยนความเร็วจะเร่ิมขึ้นใน
ทันทีท่ี INCREASE / DECREASE (เพ่ิม/ลด) ถูกใชงาน ดูเพ่ิมเติมท่ี
พารามิเตอร 3-91 เวลาเปลี่ยนความเร็ว
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2.6. เมนูหลัก กลุม 4 ขีดจํากัด/การเตือน

2.6.1. 4-** ขดีจํากดั / การเตือน 

กลุมพารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบขีดจํากัดและการเตือน

2.6.2. 4-1* ขดีจํากดัของมอเตอร

ระบุขีดจํากัดแรงบิด กระแส และความเร็วสําหรับมอเตอร และปฏิกริยาของตัวแปลงความถี่เม่ือเกินขีดจํากัด
ขีดจํากัดอาจทําใหเกิดขอความขึ้นที่จอแสดงผล คําเตือนมักจะทําใหเกิดขอความขึ้นที่จอแสดงผลหรือท่ี
ฟลดบัส ฟงกชันการตรวจสอบอาจเปนจุดเร่ิมคําเตือนหรือการตัดการทํางาน ซึ่งตัวแปลงความถี่จะหยุดและ
สรางขอความสัญญาณเตือน

4-10  ทิศทางการหมุนของมอเตอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ตามเข็มนาฬิกา

[2] * ท้ังสองทิศทาง

เลือกทิศทางการหมุนของมอเตอรท่ีตองการ

4-11  ขดีจํากัดความเร็วต่ําของมอเตอร [RPM]

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[0 - 60,000 RPM] ปอนขีดจํากัดความเร็วต่ําของมอเตอร ขีดจํากัดความเร็วต่ําของ
มอเตอรสามารถตั้งใหสอดคลองกับความเร็วมอเตอรขั้นต่ําที่ผูผลิต
แนะนํา ขีดจํากัดความเร็วต่ําของมอเตอรตองไมเกินการตั้งคาในพารา
มิเตอร 4-13 ขีดจํากัดความเร็วสูงของมอเตอร [RPM]

4-12  ขดีจํากัดความเร็วต่ําของมอเตอร [Hz]

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[0- 1000 Hz] ปอนขีดจํากัดความเร็วต่ําของมอเตอร ขีดจํากัดความเร็วต่ําของ
มอเตอร สามารถตั้งใหสอดคลองกับความถี่เอาทพุทต่ําสุดของเพลา
มอเตอร ขีดจํากัดความเร็วต่ําของมอเตอร ตองไมเกินการตั้งคาในพารา
มิเตอร 4-14 ขีดจํากัดความเร็วสูงของมอเตอร [Hz]

4-13  ขดีจํากัดความเร็วสูงของมอเตอร [RPM]

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[0 - 60,000 RPM] ปอนขีดจํากัดความเร็วสูงของมอเตอร ขีดจํากัดความเร็วสูงของ
มอเตอรสามารถตั้งใหสอดคลองกับความเร็วมอเตอรสูงสุดท่ีผูผลิต
แนะนํา ขีดจํากัดความเร็วสูงของมอเตอรตองไมเกินการตั้งคาในพารา
มิเตอร 4-11 ขีดจํากัดความเร็วต่ําของมอเตอร [RPM] เฉพาะพารา
มิเตอร 4-11 หรือ 4-12 จะแสดงผลโดยขึ้นอยูกับพารามิเตอรอ่ืนที่ตั้ง
คาในเมนูหลัก และขึ้นอยูกับการตั้งคามาตรฐานตามตําแหนงทาง
ภูมิศาสตรบนโลก
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โนตสําหรับผูอาน
คาความถี่เอาทพุทของตัวแปลงความถี่ตองไมเกินคาที่สูงกวา 1/10 ของความถี่สวิตชิ่ง

4-14  ขีดจํากัดความเร็วสูงของมอเตอร [Hz]

พิสัย: หนาที่:

ขนาดที่
สัมพันธ*

[0- 1000 Hz] ปอนขีดจํากัดความเร็วสูงของมอเตอร ขีดจํากัดสูงสําหรับความเร็ว
มอเตอรสามารถตั้งใหสอดคลองกับความถี่สูงสุดของเพลามอเตอรท่ี
แนะนาํโดยผูผลิต ขีดจํากัดสูงสุดสําหรับความเร็วมอเตอรตองไมเกิน
การตั้งคาในพารามิเตอร 4-12 ขีดจํากัดตํ่าสุดสําหรับความเร็วมอเตอร
[Hz] เฉพาะพารามิเตอร 4-11 หรือ 4-12 จะแสดงผลโดยขึ้นอยูกับ
พารามิเตอรอ่ืนที่ต้ังคาในเมนูหลัก และขึ้นอยูกับการตั้งคามาตรฐาน
ตามตําแหนงทางภูมิศาสตรบนโลก

โนตสําหรับผูอาน
ความถ่ีเอาทพุทสูงสุดไมสามารถเกิน 10% ความถี่การสลับของอินเวอรเตอร (พารามิเตอร
14-01)

4-16  โหมดขีดจํากัดแรงบิดของมอเตอร

พิสัย: หนาที่:

110.0 %
*

[0.0 - ขีดจํากัดแปรผัน
%]

ปอนขีดจํากัดแรงบิดสูงสุดสําหรับการทํางานของมอเตอร ขีดจํากัดแรง
บิดจะทํางานในชวงความเร็วจนถึงระดับความเร็วมอเตอรท่ีพิกัด ตามที่
ต้ังในพารามิเตอร 1-25  ความเร็วรอบมอเตอรพิกัด เพ่ือปองกันไมให
มอเตอรไปถึงแรงบิดหยุดกลางคัน คามาตรฐานท่ีต้ังจากโรงงานจะเทา
กับ 1.1 x แรงบิดมอเตอรท่ีพิกัด (คาที่คํานวณได) ดูเพ่ิมเติมพารา
มิเตอร 14-25 หนวงการปดท่ีขีดจํากัดทอรก สําหรับรายละเอียดเพิ่ม
เติม
หากการตั้งคาในพารามิเตอร 1-00 ถึงพารามิเตอร 1-26 มีการเปลี่ยน
แปลง พารามิเตอร 4-16 จะไมรีเซ็ตโดยอัตโนมัติไปเปนการตั้งคา
มาตรฐาน

4-17  โหมดขีดจํากัดแรงบิดของไดนาโม

พิสัย: หนาที่:

100 %* [0 - 1000 %] ปอนขีดจํากัดแรงบิดสูงสุดสําหรับการทํางานในโหมดไดนาโม ขีด
จํากัดแรงบิดจะใชในชวงความเร็วและรวมถึงความเร็วมอเตอรท่ีพิกัด
(พารามิเตอร 1-25) ดูพารามิเตอร 14-25 หนวงตัดการทํางานที่ขีด
จํากัดของแรงบิด สําหรับรายละเอียดเพ่ิมเติม
หากการตั้งคาในพารามิเตอร 1-00 ถึงพารามิเตอร 1-26 มีการเปลี่ยน
แปลง พารามิเตอร 4-17 จะไมรีเซ็ตโดยอัตโนมัติไปเปนการตั้งคา
มาตรฐาน

4-18  ขีดจํากัดกระแส

พิสัย: หนาที่:

160 %* [1 - 1000 %] ปอนขีดจํากัดกระแสสําหรับการทํางานของมอเตอร เพ่ือปองกันไมให
มอเตอรไปถึงแรงบิดหยุดกลางคัน คามาตรฐานท่ีต้ังจากโรงงานจะเทา

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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กับ 1.1 x แรงบิดมอเตอรท่ีพิกัด (คาที่คํานวณได) หากการตั้งคาใน
พารามิเตอร 1-00 ถึงพารามิเตอร 1-26 มีการเปลี่ยนแปลง พารา
มิเตอร 4-18 จะไมรีเซ็ตโดยอัตโนมัติไปเปนการตั้งคามาตรฐาน

4-19  ความถี่เอาทพุทสูงสุด

พิสัย: หนาที่:

0 Hz* [1- 1000 Hz] ปอนคาความถี่เอาทพุทสูงสุด พารามิเตอร 4-19 ระบุขีดจํากัดสมบูรณ
ของความถี่เอาทพุทบนตัวแปลงความถี่ เพ่ือปรับปรุงความปลอดภัยใน
การใชงานท่ีตองหลีกเล่ียงอุบัติเหตุจากความเร็วที่เกินกําหนด ขีด
จํากัดสมบูรณนีจ้ะใชกับการกําหนดคาทั้งหมดและไมขึ้นอยูกับการตั้ง
คาในพารามิเตอร 1-00 พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับไดขณะที่มอเตอร
กําลังทํางาน

2.6.3. 4-5* การปรับตั้ง การเตือน

ระบุขีดจํากัดท่ีจะใหมีการเตือนเกิดขึ้นที่สามารถปรับได สําหรับกระแส ความเร็ว คาอางอิง และคาปอนกลับ

โนตสําหรับผูอาน
ไมสามารถเห็นไดจากหนาจอ เฉพาะใน MCT 10 ชุดเคร่ืองมือควบคุมการเคลื่อนที่ VLT

แสดงคําเตือนบนจอแสดงผล เอาทพุทที่ต้ังโปรแกรมไว หรือบัสอนุกรม

4-50  การเตือนกระแสต่ํา

พิสัย: หนาที่:

0.00A* [0.00 - พารามิเตอร
4-51 A]

ปอนคา ILOW เมื่อกระแสมอเตอรตํ่ากวาขีดจํากัดนี้ (ILOW) หนาจอจะ
แสดง CURRENT LOW (กระแสต่ํา) สามารถตั้งโปรแกรม
เอาทพุทสัญญาณ เพ่ือสรางสัญญาณสถานะบนขั้วตอ 27 หรือ 29 รวม
ท้ังบนเอาทพุทรีเลย 01 หรือ 02 โปรดดูจากภาพรางในสวนนี้
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4-51  การเตือนกระแสสูง

พิสัย: หนาที่:

พารา
มิเตอร
16-37
A*

[พารามิเตอร 4-50 -
พารามิเตอร 16-37 A]

ปอนคา I HIGH เมื่อกระแสมอเตอรสูงเกินกวาขีดจํากัดนี้ (IHIGH) หนาจอ
จะแสดง CURRENT HIGH (กระแสสูง) สามารถตั้งโปรแกรม
เอาทพุทสัญญาณ เพ่ือสรางสัญญาณสถานะบนขั้วตอ 27 หรือ 29 รวม
ท้ังบนเอาทพุทรีเลย 01 หรือ 02 โปรดดูจากภาพรางในสวนนี้

4-52  การเตือนความเร็วต่ํา

พิสัย: หนาที่:

0 RPM* [0-พารามิเตอร 4-53
RPM]

ปอนคา nLOW เมื่อความเร็วมอเตอรตํ่ากวาขีดจํากัดนี้ (nLOW) หนาจอจะ
แสดง SPEED LOW (ความเร็วต่ํา) สามารถตั้งโปรแกรม
เอาทพุทสัญญาณ เพ่ือสรางสัญญาณสถานะบนขั้วตอ 27 หรือ 29 รวม
ท้ังบนเอาทพุทรีเลย 01 หรือ 02 ใหต้ังขีดจํากัดสัญญาณต่ําของความ
เร็วมอเตอร nLOW ภายในชวงการทํางานปกติของตัวแปลงความถี่ โปรด
ดูจากภาพรางในสวนนี้

4-53  การเตือนความเร็วสูง

พิสัย: หนาที่:

พารา
มิเตอร
4-13
RPM*

[พารามิเตอร 4-52 -
พารามิเตอร 4-13 RPM]

ปอนคา nHIGH เม่ือความเร็วมอเตอรสูงเกินกวาขีดจํากัดนี้ (nHIGH) หนา
จอจะแสดง SPEED HIGH (ความเร็วสูง) สามารถตั้งโปรแกรม
เอาทพุทสัญญาณ เพ่ือสรางสัญญาณสถานะบนขั้วตอ 27 หรือ 29 รวม
ท้ังบนเอาทพุทรีเลย 01 หรือ 02 ใหต้ังขีดจํากัดสัญญาณดานบนของ
ความเร็วมอเตอร nHIGH ภายในชวงการทํางานปกติของตัวแปลงความ
ถี่ โปรดดูจากภาพรางในสวนนี้

4-54  การเตือนคาอางอิงต่ํา

พิสัย: หนาที่:

-999999
.999*

[-999999.999 -
999999.999]

ปอนขีดจํากัดคาอางอิงดานต่ํากวา เม่ือคาอางอิงท่ีแทจริงมีคาต่ํากวา
ขีดจํากัดนี้ หนาจอจะแสดงผล Ref Low (คาอางอิงตํ่า) สามารถตั้ง
โปรแกรมใหเอาทพุทสัญญาณสรางสัญญาณสถานะบนขั้วตอ 27 หรือ
29 รวมท้ังบนเอาทพุทรีเลย 01 หรือ 02

4-55  การเตือนคาอางอิงสูง

พิสัย: หนาที่:

999999.
999*

[-999999.999 -
999999.999]

ปอนขีดจํากัดคาอางอิงดานสูงกวา เมื่อคาอางอิงท่ีแทจริงมีคาสูงเกิน
กวาขีดจํากัดนี้ หนาจอจะแสดงผล Ref High (คาอางอิงสูง) สามารถตั้ง
โปรแกรมใหเอาทพุทสัญญาณสรางสัญญาณสถานะบนขั้วตอ 27 หรือ
29 รวมท้ังบนเอาทพุทรีเลย 01 หรือ 02

4-56  การเตือนคาปอนกลับต่ํา

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[-99999
9.999] *

-999999.999 -
999999.999

ปอนขีดจํากัดคาปอนกลับดานต่ํา เมื่อคาปอนกลับมีคาต่ํากวาขีดจํากัด
นี้ หนาจอจะแสดงผล คาปอนกลับต่ํา สามารถตั้งโปรแกรมให
เอาทพุทสัญญาณสรางสัญญาณสถานะบนขั้วตอ 27 หรือ 29 รวมทั้ง
บนเอาทพุทรีเลย 01 หรือ 02

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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4-57  การเตือนคาปอนกลับสูง

พิสัย: หนาที่:

999999.
999*

[พารามิเตอร 4-56 -
999999.999]

ปอนขีดจํากัดคาปอนกลับดานสูงกวา เมื่อคาปอนกลับมีคาสูงเกินกวา
ขีดจํากัดนี้ หนาจอจะแสดงผล Feedb High (คาปอนกลับสูง) สามารถ
ต้ังโปรแกรมใหเอาทพุทสัญญาณสรางสัญญาณสถานะบนขั้วตอ 27
หรือ 29 รวมท้ังบนเอาทพุทรีเลย 01 หรือ 02

4-58   ฟงกชนัเฟสมอเตอรหายไป

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ปด แสดงสัญญาณเตือนในเหตุการณท่ีเฟสมอเตอรหายไป

[1] * เปด ไมแสดงสัญญาณเตือนในเหตุการณท่ีเฟสมอเตอรหายไป อยางไรก็
ตาม หากมอเตอรทํางานเพียงแค 2 เฟส มอเตอรอาจไดรับความเสีย
หาย/ความรอนเกิน ดังนั้น ขอแนะนําอยางจริงจังใหคงการตั้งคา เปด

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

2.6.4. 4-6* บายพาสความเร็ว

ระบุยานการขามความเร็วสําหรับการเพิ่ม/ลดคววามเร็ว
บางระบบกําหนดใหหลีกเล่ียงความถี่หรือความเร็วเอาทพุทบางคา เนือ่งจากปญหาการรีโซแนนซในระบบ
ชวงความเร็วหรือความถี่สูงสุดสี่แบบจะสามารถหลีกเล่ียงได

4-60  บายพาสความเร็วจาก [RPM]

อารเรย [4]

0 RPM* [0-พารามิเตอร 4-13
RPM]

บางระบบกําหนดใหหลีกเล่ียงความเร็วเอาทพุทบางคา เนือ่งจาก
ปญหาการรีโซแนนซในระบบ ปอนขีดจํากัดดานต่ําของความเร็วที่จะ
หลีกเล่ียง

4-61  บายพาสความเร็วจาก [Hz]

อารเรย [4]

0 Hz* [0 – พารามิเตอร 4-14
Hz]

บางระบบกําหนดใหหลีกเล่ียงความเร็วเอาทพุทบางคา เนือ่งจาก
ปญหาการรีโซแนนซในระบบ ปอนขีดจํากัดดานต่ําของความเร็วที่จะ
หลีกเล่ียง

4-62  บายพาสความเร็วถึง [RPM]

อารเรย [4]

0 RPM* [0 - พารามิเตอร 4-13
RPM]

บางระบบกําหนดใหหลีกเล่ียงความเร็วเอาทพุทบางคา เนือ่งจาก
ปญหาการรีโซแนนซในระบบ ปอนขีดจํากัดดานบนของความเร็วที่จะ
หลีกเล่ียง
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4-63  บายพาสความเร็วถึง [Hz]

อารเรย [4]

0 Hz* [0 – พารามิเตอร 4-14
Hz]

บางระบบกําหนดใหหลีกเลี่ยงความเร็วเอาทพุทบางคา เนือ่งจาก
ปญหาการรีโซแนนซในระบบ ปอนขีดจํากัดดานบนของความเร็วที่จะ
หลีกเลี่ยง

2.6.5. ชุดคําสั่งความเร็วบายพาสแบบกึ่งอัตโนมัติ

ชุดคําสั่งความเร็วบายพาสก่ึงอัตโนมัติสามารถใชเพ่ือชวยในการโปรแกรมความถี่ท่ีจะถูกขามเนือ่งจากการ
เกิดกําทอนขึ้นในระบบ

ใหดําเนินการตามกระบวนการตอไปนี้

1. หยุดมอเตอร

2. เลือกเปดใชงานในพารามิเตอร 4-64 คุณลักษณะการบายพาสกึ่งอัตโนมัติ

3. กด Hand On บนแผลควบคุมหนาเครื่องเพ่ือเร่ิมคนหาแถบความถี่ท่ีทําใหเกิดกําทอน มอเตอรจะ
เพ่ิมความเร็วขึ้นตามการตั้งคาในชวงเวลาเปลี่ยนความเร็ว

4. ในขณะที่กําลังกวาดดูแถบความถี่กําทอน ใหกด OK บนแผงควบคุมหนาเคร่ืองเมื่อพนจากแถบ
ความถี่ ความถี่แทจริงจะถูกเก็บอยูเปนสวนประกอบแรกในพารามิเตอร 4-62 ความเร็วบายพาสถึง
[RPM] หรือพารามิเตอร 4-62 ความเร็วบายพาสถึง[Hz] (อาเรย) ทําซ้ําขั้นตอนนีส้ําหรับแตละแถบ
ความถี่กําทอนท่ีระบุท่ีการไตความเร็วขึ้น (ปรับไดสูงสุดสี่คา)

5. เมื่อถึงระดับความเร็วสูงสุด มอเตอรจะเร่ิมตนลดความเร็วลงโดยอัตโนมัติ ทําซ้ําขั้นตอนขางตนเมื่อ
ความเร็วพนจากแถบความถี่กําทอนระหวางการลดความเร็ว ความถี่ท่ีแทจริงท่ีลงทะเบียนขณะที่
กด OK จะถูกเก็บไวในพารามิเตอร 4-60 บายพาสจาก [RPM] หรือ พารามิเตอร 4-61 บายพาส
จาก [Hz]

6. เมื่อมอเตอรเปล่ียนความเร็วลงจนหยุด ใหกด OK พารามิเตอร 4-64 คุณลักษณะบายพาสกึ่ง
อัตโนมัติจะรีเซ็ตเปน ปด โดยอัตโนมัติ ตัวแปลงความถี่จะอยูในโหมดHand Onจนกวาปุม Off
หรือ Auto Onบนแผงหนาเคร่ืองจะถูกกด

ถาความถี่ในบางแถบกําทอนไมไดลงทะเบียนในลําดับที่ถูกตอง (คาความถี่ท่ีเก็บใน ความเร็วบายพาสถึง มี
คาสูงกวาคาใน ความเร็วบายพาสจาก) หรือมีหมายเลขลงทะเบียนท่ีไมเหมือนกันสําหรับ บายพาสจากและ
บายพาสถึง การลงทะเบียนทั้งหมดจะถูกยกเลิกและจะแสดงขอความตอไปนี้ คาความเร็วท่ีเก็บเกิดการซอน
ทับหรือระบุไมสมบูรณ ใหกด [Cancel] เพ่ือยกเลิก

4-64  คุณสมบัติการบายพาสกึ่งอัตโนมัติ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ปด ไมมีการทํางาน

[1] ใช เร่ิมการตั้งคาการบายพาสก่ึงอัตโนมัติและทําตามขั้นตอนตามที่ได
อธิบายไวขางตนตอไป

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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2.7. เมนูหลัก กลุม 5 อินพุท/เอาทพุทดิจิตัล

2.7.1. 5-** อินพุท/เอาทพุทดิจิตัล

กลุมพารามิเตอรสําหรับการกําหนดคาอินพุทและเอาทพุทดิจิตัล

2.7.2. 5-0* โหมด I/O ดิจิตัล

พารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบโหมด IO NPN/PNP และต้ังตา IO เปนอินพุทหรือเอาทพุท

5-00  โหมด I/O ดิจิตัล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

อินพุทดิจิตัลและเอาทพุทดิจิตัลสามารถตั้งโปรแกรมลวงหนาเพื่อรอง
รับการทํางานในระบบ PNP หรือ NPN

[0] * PNP – ทํางานที่ 24 V การกระทําบนพัลสท่ีมีทิศทางเปนบวก [0] ระบบ PNP จะถูกดึงลงไป
ยัง GND

[1] NPN – ทํางานท่ี 0 V การกระทําบนพัลสท่ีมีทิศทางเปนลบ [1] ระบบ NPN จะถูกดึงสูงถึง +
24 V ภายในตัวแปลงความถี่

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

5-01  ขั้วตอ 27 โหมด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * อินพุท กําหนดขั้วตอ 27 เปนอินพุทดิจิตัล

[1] เอาทพุท กําหนดขั้วตอ 27 เปนเอาทพุทดิจิตัล

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปล่ียนในขณะที่
มอเตอรกําลังทํางาน

5-02  ขั้วตอ 29 โหมด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * อินพุท กําหนดขั้วตอ 29 เปนอินพุทดิจิตัล

[1] เอาทพุท กําหนดขั้วตอ 29 เปนเอาทพุทดิจิตัล

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน
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2.7.3. 5-1* อินพทุดิจติัล 

พารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบการทํางานอินพุทสําหรับขั้วตออินพุท
อินพุทดิจิตัลถูกใชในการเลือกฟงกชันการทํางานที่หลากหลายในตัวแปลงความถี่ อินพุ
ทดิจิตัลทุกตัวสามารถตั้งคาใหเปนฟงกชันการทํางานดังตอไปนี้:

ฟงกชันอินพทุดิจิตัล เลือก ขัว้ตอ
ไมใชงาน [0] ทัง้หมด *ข้ัวตอ 32, 33
รีเซ็ต [1] ทัง้หมด
ลื่นไหล ผกผนั [2] ทัง้หมด
ลื่นไหลและรีเซ็ตผกผัน [3] ทัง้หมด
เบรคตรงผกผัน [5] ทัง้หมด
หยุดผกผนั [6] ทัง้หมด
อินเตอรล็อกภายนอก [7] ทัง้หมด
สตารท [8] ทัง้หมด *ข้ัวตอ 18
การสตารทคาง [9] ทัง้หมด
กลับทิศทาง [10] ทัง้หมด *ข้ัวตอ 19
สตารทกลับทศิ [11] ทัง้หมด
JOG [14] ทัง้หมด *ข้ัวตอ 29
คาอางอิงทีต่ั้งลวงหนาเปด [15] ทัง้หมด
บิตตั้งลวงหนา 0 [16] ทัง้หมด
คาอางองิตั้งลวงหนาบติ 1 [17] ทัง้หมด
คาอางองิตั้งลวงหนาบติ 2 [18] ทัง้หมด
ล็อกคางคาอางองิ [19] ทัง้หมด
ล็อกคางเอาทพทุ [20] ทัง้หมด
ความเร็วเพิม่ [21] ทัง้หมด
ความเร็วลด [22] ทัง้หมด
เลือกชุดคําสั่งบติ 0 [23] ทัง้หมด
เลือกชุดคําสั่งบติ 1 [24] ทัง้หมด
อินพุทพลัส [32] ข้ัวตอ 29, 33
เปลี่ยนความเร็วบิต 0 [34] ทัง้หมด
ความลมเหลวแบบผกผันของแหลงจายไฟหลัก [36] ทัง้หมด
ยินยอมใหทํางาน [52]
สตารทดวยมือ [53]  
สตารทอัตโนมัติ [54]
เพิ่ม DIGIPOT [55] ทัง้หมด
ลด DIGIPOT [56] ทัง้หมด
ลบ DIGIPOT [57] ทัง้หมด
ตัวนบั A (ขึน้) [60] 29, 33
ตัวนบั A (ลง) [61] 29, 33
รีเซ็ตตัวนบั A [62] ทัง้หมด
ตัวนบั B (ขึน้) [63] 29, 33
ตัวนบั B (ลง) [64] 29, 33
รีเซ็ตตัวนบั B [65] ทัง้หมด
โหมดการหลับ [66]
รีเซ็ตขอความการบาํรุงรักษา [78]  
การสตารทปมนํา [120]
การสลับปมนาํ [121]  
อินเตอรล็อกปม 1 [130]
อินเตอรล็อกปม 2 [131]  
อินเตอรล็อกปม 3 [132]

ท้ังหมด = ขั้วตอ 18, 19, 27, 29, 32, X30/2, X30/3, X30/4 X30/ เปนขั้วตอบน MCB 101

ฟงกชันจะถูกกําหนดใหใชกับอินพุทดิจิตัลเพียงอินพุทเดียวเทานั้น ตามท่ีระบุไวในพารามิเตอรท่ีเก่ียวของ

อินพุทดิจิตัลท้ังหมดสามารถตั้งโปรแกรมเพื่อทํางานเหลานี้:

[0] ไมใชงาน ไมตอบสนองตอสัญญาณท่ีสงไปยังขั้วตอ

[1] รีเซ็ต รีเซ็ตตัวแปลงความถี่หลังจากตัดการทํางาน/สัญญาณเตือน สัญญาณ
เตือนบางสวนไมสามารถรีเซ็ตได

[2] ล่ืนไหล ผกผัน ปลอยใหมอเตอรอยูในโหมดหมุนตัวเปลา ตรรกะ ’0’ => หยุดแบบลื่น
ไหล

(อินพุทดิจิตัล 27 คามาตรฐานจากโรงงาน) หยุดแบบลื่นไหล,
อินพุทผกผัน (NC)
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[3] ล่ืนไหลและรีเซ็ตผกผัน รีเซ็ตและการหยุดแบบลื่นไหล อินพุทผกผัน (NC)

ปลอยใหมอเตอรอยูในโหมดหมุนตัวเปลาและจะรีเช็ตตัวแปลงความถี่
ตรรกะ ’0’ => หยุดแบบลื่นไหลและรีเซ็ต

[5] เบรคตรงผกผัน อินพุทผกผันสําหรับการเบรคกระแสตรง (NC)

หยุดมอเตอรโดยสงไฟฟากระแสตรงไปยังมอเตอรเปนชวงระยะเวลา
หนึง่ ดูพารามิเตอร 2-01 ถึงพารามิเตอร 2-03 ฟงกชันนีจ้ะทํางาน
เฉพาะในกรณีท่ีคาในพารามิเตอร 2-02 แตกตางจาก 0 ตรรกะ ’0’ =>
การเบรคกระแสตรง

[6] หยุดผกผัน ฟงกชันการหยุดผกผัน สรางการทํางานการหยุดเมื่อขั้วตอท่ีเลือก
เปล่ียนจากระดับตรรกะ ’1’ ไปยัง ’0’ ดําเนนิการหยุดตามเวลาเปลี่ยน
ความเร็วที่เลือกไว (พารามิเตอร 3-42, พารามิเตอร 3-52, พารา
มิเตอร 3-62, พารามิเตอร 3-72)

โนตสําหรับผูอาน
เมื่อตัวแปลงความถี่อยูท่ีขีดจํากัดแรงบิด และไดรับคํา
สั่งหยุด ตัวแปลงความถี่อาจไมหยุดดวยตัวเอง เพ่ือให
แนใจวาการหยุดของตัวแปลงความถี่กําหนดรูป
แบบเอาทพุทดิจิตัลไวท่ี ขีดจํากัดแรงบิดและหยุด
[27] และเชื่อมตอเอาทพุทดิจิตัลนี้เขากับอินพุ
ทดิจิตัลท่ีถูกกําหนดรูปแบบเปนการลื่นไหล

[7] อินเตอรล็อกภายนอก มีการทํางานเหมือนกับ การหยุดแบบลื่นไหล, ผกผัน, แตอินเตอร
ล็อกภายนอกจะแจงขอความของสัญญาณเตือน ’ฟอลตภายนอก’ บน
หนาจอเมื่อขั้วตอท่ีโปรแกรมสําหรับล่ืนไหลผกผันมีตรรกะ ‘0’ ขอความ
สัญญาณเตือนจะทํางานผานทาง เอาทพุทดิจิตัล และเอาทพุทรีเลย
เมื่อถูกโปรแกรมสําหรับอินเตอรล็อกภายนอก สัญญาณเตือนสามารถรี
เซ็ตโดยใชอินพุทดิจิตัล หรือ ปุม [RESET] เมื่อสาเหตุของอินเตอร
ล็อกภายนอกถูกเอาออกไป การหนวงเวลาสามารถตั้งไดในพารา
มิเตอร 22-00 เวลาอินเตอรล็อกภายนอก หลังจากปอนสัญญาณใหกับ
อินพุท การตอบสนองท่ีอธิบายไวขางตนจะหนวงเวลาออกไปตามเวลา
ท่ีตั้งในพารามิเตอร 22-00

[8] สตารท เลือกการสตารทสําหรับคําสั่งสตารท/หยุด ตรรกะ ’1’ = สตารท,
ตรรกะ ’0’ = หยุด

(อินพุทดิจิตัล 18 คามาตรฐานจากโรงงาน)

[9] การสตารทคาง มอเตอรจะเร่ิมทํางานหากปอนพัลสใหเปนระยะเวลาอยางนอย 2
มิลลิวินาที มอเตอรจะหยุดเม่ือการหยุดผกผันทํางาน

[10] กลับทิศทาง เปลี่ยนทิศทางการหมุนของเพลามอเตอร เลือกตรรกะ "1" เพ่ือกลับทิศ
ทาง สัญญาณที่กลับทิศทางจะเปลี่ยนเฉพาะทิศทางการหมุน แตไมได
ทําใหฟงกชันสตารททํางาน เลือกสองทิศทางในพารามิเตอร 4-10 ทิศ
ทางความเร็วมอเตอร

(อินพุทดิจิตัล 19 คามาตรฐานจากโรงงาน)

[11] สตารทกลับทิศ ใชสําหรับการสตารท/หยุด และสําหรับการกลับทิศทางบนสายเดียว
กัน ไมอนญุาตใหสงสัญญาณสตารทที่เวลาเดียวกัน

[14] JOG ใชเพ่ือทํางานดวยความเร็ว JOG ดูท่ีพารามิเตอร 3-11

(อินพุทดิจิตัล 29 คามาตรฐานจากโรงงาน)

[15] คาอางอิงท่ีต้ังลวงหนา
เปด

ใชสําหรับการเปลี่ยนระหวางคาอางอิงภายนอกและคาอางอิงท่ีต้ังลวง
หนา ในกรณีสมมติเชนภายนอก/ต้ังลวงหนา [1] ถูกเลือกไวในพารา
มิเตอร 3-04 ตรรกะ '0' = คาอางอิงภายนอกจะทํางาน; ตรรกะ '1' =
หนึง่ในแปดคาอางอิงท่ีต้ังลวงหนาจะทํางาน
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[16] บิตตั้งลวงหนา 0 ทําใหสามารถเลือกระหวางคาอางอิงท่ีตั้งลวงหนาแปดคา ตามตาราง
ดานลางนี้

[17] คาอางอิงตั้งลวงหนาบิต
1

จะทําใหสามารถเลือกระหวางหนึง่ในแปดคาอางอิงท่ีตั้งลวงหนาได
ตามตารางดานลางนี้

[18] คาอางอิงตั้งลวงหนาบิต
2

จะทําใหสามารถเลือกระหวางหนึง่ในแปดคาอางอิงท่ีตั้งลวงหนาได
ตามตารางดานลางนี้

บติคาอางอิงท่ีตั้งไวลวงหนา 2 1 0
คาอางอิงท่ีตั้งไวลวงหนา 0 0 0 0
คาอางอิงท่ีตั้งไวลวงหนา 1 0 0 1
คาอางอิงท่ีตั้งไวลวงหนา 2 0 1 0
คาอางอิงท่ีตั้งไวลวงหนา 3 0 1 1
คาอางอิงท่ีตั้งไวลวงหนา 4 1 0 0
คาอางอิงท่ีตั้งไวลวงหนา 5 1 0 1
คาอางอิงท่ีตั้งไวลวงหนา 6 1 1 0
คาอางอิงท่ีตั้งไวลวงหนา 7 1 1 1

[19] ล็อกคาอางอิง ล็อกคางคาอางอิงท่ีแทจริง คาอางอิงท่ีถูกล็อกคางจะเปนจุดสําหรับ
การเปดใช/กําหนดเงื่อนไขสําหรับการเพิ่มความเร็วและการลดความ
เร็วที่จะใช หากใชการเพ่ิม/ลด ความเร็ว การเปลี่ยนความเร็วจะเปนไป
ตามการเปลี่ยนความเร็ว 2 (พารามิเตอร 3-51 และ 3-52) ในชวง 0 -
พารามิเตอร 3-03 คาอางอิงสูงสุด

[20] ล็อกคางเอาทพุท ล็อกความถี่มอเตอรท่ีแทจริง (HZ) ความถี่มอเตอรท่ีถูกล็อกจะเปนคา
สําหรับการเปดใช/กําหนดเงือ่นไขสําหรับการเพิ่มความเร็วและการลด
ความเร็วที่จะใช หากใชการเพิ่ม/ลด ความเร็ว การเปลี่ยนความเร็วจะ
เปนไปตามการเปล่ียนความเร็ว 2 (พารามิเตอร 3-51 และ 3-52)
เสมอ ในชวง 0 - พารามิเตอร 1-23 ความถี่ของมอเตอร

โนตสําหรับผูอาน
เมื่อการล็อกคางเอาทพุททํางาน ตัวแปลงความถี่จะไม
สามารถหยุดไดโดยผานสัญญาณ “สตารท [13]” ระดับ
ตํ่า ใหหยุดตัวแปลงความถี่ผานขั้วตอท่ีต้ังโปรแกรม
สําหรับการลื่นไหลผกผัน [2] หรือล่ืนไหลและรีเซ็ต,
ผกผัน [3]

[21] ความเร็วเพิ่ม สําหรับการควบคุมดิจิตัลของความเร็วเพิ่ม/ลด ท่ีตองการ (โพเทนชิโอ
มิเตอรของมอเตอร) เปดใชการทํางานนีโ้ดยเลือกล็อกคางคาอางอิง
หรือล็อกคางเอาทพุท เมื่อใหการเพิ่มความเร็วทํางานนอยกวา 400
มิลลิวินาทีคาอางอิงผลลัพธจะเพิ่มขึ้น 0.1 % ถาความเร็วที่เพ่ิมขึ้นนาน
กวา 400 มิลลิวินาทีคาอางอิงท่ีไดจะไตระดับตามการเปลี่ยนความเร็ว
1 ในพารามิเตอร 3-41

[22] ความเร็วลด เหมือนกับความเร็วเพิ่ม [21]

[23] เลือกชุดคําสั่งบิต 0 เลือกหนึง่ในสี่ชุดคําสั่ง ต้ังพารามิเตอร 0-10 ชุดคําสั่งท่ีใช เปนชุดคํา
สั่งหลายชุด

[24] เลือกชุดคําสั่งบิต 1 เหมือนกับเลือกชุดคําสั่งบิต 0 [23]

(อินพุทดิจิตัล 32 คามาตรฐานจากโรงงาน)

[32] อินพุทพัลส เลือกอินพุทพัลสเมื่อใชพัลสเปนคาอางอิงหรือคาปอนกลับ ทําการส
เกลในกลุมพารามิเตอร 5-5*

[34] เปล่ียนความเร็วบิต 0 เลือกรูปแบบการเปลี่ยนความเร็วท่ีจะใช ตรรกะ “0” จะเลือกการเปลี่ยน
ความเร็ว 1 ในขณะท่ีตรรกะ “1” จะเลือกการเปลี่ยนความเร็ว 2
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[36] ความลมเหลวแบบผก
ผันของแหลงจายไฟ
หลัก

เลือกท่ีจะใชงานฟงกชันที่เลือกในพารามิเตอร 14-10 ความลมเหลว
แบบผกผันของแหลงจายไฟหลัก ความลมเหลวแบบผกผันของแหลง
จายไฟหลักจะทํางานในสภาวะตรรกะ “0”

[37] โหมดเพลิงไหม สัญญาณท่ีปอนเขามาจะทําใหตัวแปลงความถี่เขาสูโหมดเพลิงไหม
และคําสั่งอ่ืนๆ ท้ังหมดจะไมมีผล ดู 24-0* โหมดเพลิงไหม

[52] ยินยอมใหทํางาน ขั้วตออินพุท ท่ีถูกโปรแกรมใหเปนยินยอมใหทํางานตองมีคาตรรกะ
เทากับ “1” กอนคําสั่งสตารทจะไดรับการยอมรับ ยินยอมใหทํางานมี
ตรรกะการทํางานเปน AND ท่ีสัมพันธกับขั้วตอท่ีไดโปรแกรมสําหรับ
สตารท [8], JOG [14] หรือ ล็อกเอาทพุท [20] ซึ่งหมายความวาเพื่อ
ท่ีจะสตารทมอเตอรใหทํางาน จะตองครบถวนทั้งสองเงื่อนไข ถายิน
ยอมใหทํางานถูกโปรแกรมบนหลายขั้วตอ ยินยอมใหทํางานจะตอง
การเพียงตรรกะ ‘1’ บนขั้วตอหนึง่ขั้วเพื่อใหสามารถทํางานได สัญญาณ
เอาทพุทดิจิตัลสําหรับการรองขอการทํางาน (สตารท [8] JOG [14]
หรือ ล็อกคางเอาทพุท [20]) ท่ีโปรแกรมในพารามิเตอร 5-3*
เอาทพุทดิจิตัล หรือ พารามิเตอร 5-4* รีเลย จะไมไดรับผลกระทบ
โดย ยินยอมใหทํางาน

[53] สตารทดวยมือ สัญญาณท่ีใชจะทําใหตัวแปลงความถี่เขาสูโหมดควบคุมดวยมือเชน
เดียวกับที่ปุม HAND ON บนแผงควบคุมหนาเครื่องถูกกดและจะมีผล
เหนอืคําสั่งหยุดปกติ หากปลดสัญญาณ มอเตอรจะหยุด เพ่ือทําใหคํา
สั่งสตารทอื่นใดๆ มีผล อินพุทดิจิตัลอีกขั้วหนึง่ตองถูกกําหนดใหเปน
สตารทอัตโนมัติ และตองมีสัญญาณปอนใหกับขั้วนี้ HAND ON และ
AUTO ON บนแผงควบคุมหนาเคร่ืองจะไมไดรับผลกระทบ ปุม OFFบน
แผงควบคุมหนาเคร่ืองจะมีผลเหนือ สตารทดวยมือ และ สตารท
อัตโนมัติ ใหกดปุมHAND ON หรือ AUTO ON เพ่ือทําให สตารทดวย
มือ และ สตารทอัตโนมัติ ทํางานอีกคร้ัง หากไมมีสัญญาณไมวาจะ
เปน สตารทดวยมือ หรือ สตารทอัตโนมัติ มอเตอรจะหยุดโดยไมคํานึง
ถึงคําสั่งสตารทปกติใดๆ ท่ีสั่งเขามา หากสัญญาณปอนเขาทั้ง สตารท
ดวยมือ และ สตารทอัตโนมัติ การทํางานจะทําดวยการ สตารท
อัตโนมัติ เมื่อกดปุมOFFบน LCP มอเตอรจะหยุดโดยไมคํานึงถึง
สัญญาณบน สตารทดวยมือ และ สตารทอัตโนมัติ

[54] สตารทอัตโนมัติ สัญญาณท่ีปอนจะทําใหตัวแปลงความถี่เขาสูโหมดอัตโนมัติเชนเดียว
กับการกดปุม AUTO ON บนแผงควบคุมหนาเครื่อง ดูเพ่ิมเติมท่ี สตารท
ดวยมือ [53]

[55] เพ่ิม DIGIPOT ใชอินพุตเปนสัญญาณ INCREASE (เพ่ิม) สงไปยังฟงกชันโพเทนชิโอ
มิเตอรแบบดิจิตัล ดังอธิบายไวในกลุมพารามิเตอร 3-9*

[56] ลด DIGIPOT ใชอินพุตเปนสัญญาณ DECREASE (ลด) สงไปยังฟงกชันโพเทนชิโอ
มิเตอรแบบดิจิตัล ดังอธิบายไวในกลุมพารามิเตอร 3-9*

[57] ลบ DIGIPOT ใชอินพุตนีเ้พ่ือ CLEAR (ลบ) คาอางโพเทนชิโอมิเตอรแบบดิจิตัล ดัง
อธิบายไวในกลุมพารามิเตอร 3-9*

[60] ตัวนับ A (ขึ้น) (ขั้วตอ 29 หรือ 33 เทานั้น) อินพุทสําหรับการนบัเพิ่มของตัวนับแบบ
SLC

[61] ตัวนับ A (ลง) (ขั้วตอ 29 หรือ 33 เทานั้น) อินพุทสําหรับการนบัลงของตัวนับแบบ
SLC

[62] รีเซ็ตตัวนับ A อินพุทสําหรับการรีเซ็ตตัวนบั A

[63] ตัวนับ B (ขึ้น) (ขั้วตอ 29 และ 33 เทานั้น) อินพุทสําหรับการนบัเพิ่มของตัวนับแบบ
SLC

[64] ตัวนับ B (ลง) (ขั้วตอ 29 และ 33 เทานั้น) อินพุทสําหรับการนบัลงของตัวนับแบบ
SLC
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[65] รีเซ็ตตัวนับ B อินพุทสําหรับการรีเซ็ตตัวนบั B

[66] โหมดการหลับ บังคับตัวแปลงความถี่เขาสูโหมดการหลับ (ดูพารามิเตอร 22-4* โหมด
การหลับ) ตอบสนองตอการเพิ่มขึ้นของสัญญาณที่ใชปอน!

[78] รีเซ็ตขอความการบํารุง
รักษาเชิงปองกัน

รีเซ็ตขอมูลท้ังหมดในพารามิเตอร 16-96 ขอความการบํารุงรักษาเชิง
ปองกัน ใหเปน 0

การตั้งคาตัวเลือกดานลางเก่ียวของกับตัวควบคุมคาสเคดท้ังหมด แผนผังการเดินสายไฟฟาและการต้ังคา
สําหรับพารามิเตอร ใหดูกลุม 25-** สําหรับรายละเอียดเพิ่มเติม

[120] การสตารทปมนํา สตารท/หยุด ปมนํา (ท่ีควบคุมโดยตัวแปลงความถี่) การสตารทจําเปน
ท่ีจะตองมีสัญญาณสตารทของระบบปอนเขากับหนึ่งในขั้วอินพุ
ทดิจิตัลเพ่ือต้ังคาเปน สตารท [8]!

[121] การสลับปมนาํ บังคับการสลับของปมนําในตัวควบคุมคาสเคด การสลับปมนําพารา
มิเตอร 25-50 จะตองต้ังคาเปน เมื่อสั่ง [2] หรือ เมื่อการสเตจหรือเมื่อ
สั่ง [3] เหตุการณการสลับพารามิเตอร 25-51 สามารถตั้งคาเปนตัว
เลือกใดๆ ไดสี่ตัวเลือก

[130 -
138]

ปม1 อินเตอรล็อก - ปม9
อินเตอรล็อก

สําหรับตัวเลือกทั้ง 9 ขางตน พารามิเตอร 25-10 ปมอินเตอรล็อก ตอง
ต้ังคาเปน ON [1] การทํางานจะขึ้นอยูกับการตั้งคาในพารามิเตอร 25-
06 ปมนาํคงที่ หากตั้งเปน ไม [0] แลว ปม1จะหมายถึงปมท่ีควบคุม
โดยรีเลย1 เปนตน หากตั้งเปน ใช [1] ปม1 หมายถึงปมท่ีควบคุมโดย
ตัวแปลงความถี่เทานั้น (ไมมีสวนท่ีเก่ียวของกับรีเลย) และปม2 เปนปม
ท่ีควบคุมโดยรีเลย1 ปม(นํา)ท่ีปรับเปลี่ยนความเร็วได ไมสามารถทํา
อินเตอรล็อกได
ดูตารางดานลาง:

การตั้งคาในพารา
มิเตอร 5-1*

การตั้งคาในพารามิเตอร 25-06
[0] ไม [1] ใช

[130] ปม1
อินเตอรล็อก

ควบคุมโดยรีเลย 1
(เมื่อไมใชปมนําเทา
นั้น)

ควบคุมดวยตัวแปลง
ความถ่ี
(ไมสามารถ
อินเตอรล็อกได)

[131] ปม2
อินเตอรล็อก

ควบคุมโดยรีเลย 2 ควบคุมโดยรีเลย 1

[132] ปม3
อินเตอรล็อก

ควบคุมโดยรีเลย 3 ควบคุมโดยรีเลย 2

[133] ปม4
อินเตอรล็อก

ควบคุมโดยรีเลย 4 ควบคุมโดยรีเลย 3

[134] ปม5
อินเตอรล็อก

ควบคุมโดยรีเลย 5 ควบคุมโดยรีเลย 4

[135] ปม6
อินเตอรล็อก

ควบคุมโดยรีเลย 6 ควบคุมโดยรีเลย 5

[136] ปม7
อินเตอรล็อก

ควบคุมโดยรีเลย 7 ควบคุมโดยรีเลย 6

[137] ปม8
อินเตอรล็อก

ควบคุมโดยรีเลย 8 ควบคุมโดยรีเลย 7

[138] ปม9
อินเตอรล็อก

ควบคุมโดยรีเลย 9 ควบคุมโดยรีเลย 8
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5-10  ขั้วตอ 18 อินพุทดิจติัล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[8] * สตารท มีตัวเลือกและการทํางานที่เหมือนกับพารามิเตอร 5-1* อิน
พุทดิจิตัลยกเวนสําหรับ อินพุทพัลส

5-11  ขั้วตอ 19 อินพุทดิจติัล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[10] * กลับทิศทาง มีตัวเลือกและการทํางานที่เหมือนกับพารามิเตอร 5-1* อิน
พุทดิจิตัลยกเวนสําหรับ อินพุทพัลส

5-12  ขั้วตอ 27 อินพุทดิจติัล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[2] * ล่ืนไหล ผกผัน มีตัวเลือกและการทํางานที่เหมือนกับพารามิเตอร 5-1* อิน
พุทดิจิตัลยกเวนสําหรับ อินพุทพัลส

5-13  ขั้วตอ 29 อินพุทดิจติัล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[14] * Jog มีตัวเลือกและการทํางานที่เหมือนกับพารามิเตอร 5-1* อินพุทดิจิตัล

5-14  ขั้วตอ 32 อินพุทดิจติัล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมใชงาน มีตัวเลือกและการทํางานที่เหมือนกับพารามิเตอร 5-1* อิน
พุทดิจิตัลยกเวนสําหรับ อินพุทพัลส

5-15  ขั้วตอ 33 อินพุทดิจติัล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมใชงาน มีตัวเลือกและการทํางานที่เหมือนกับพารามิเตอร 5-1* อินพุทดิจิตัล

5-16  ขั้วตอ X30/2 อินพุทดิจติัล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมใชงาน พารามิเตอรนีทํ้างานเม่ือโมดูลตัวเลือก MCB 101 ไดรับการติดต้ังในตัว
แปลงความถี่

ซึ่งมีตัวเลือกและการทํางานเหมือนกับพารามิเตอร 5-1 อินพุทดิจิตัล
ยกเวนสําหรับอินพุทพัลส [32]

5-17  ขั้วตอ X30/3 อินพุทดิจติัล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมใชงาน พารามิเตอรนีทํ้างานเม่ือโมดูลตัวเลือก MCB 101 ไดรับการติดต้ังในตัว
แปลงความถี่
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ซึ่งมีตัวเลือกและการทํางานเหมือนกับพารามิเตอร 5-1 อินพุทดิจิตัล
ยกเวนสําหรับอินพุทพัลส [32]

5-18  ขั้วตอ X30/4 อินพุทดิจติัล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมใชงาน พารามิเตอรนีทํ้างานเม่ือโมดูลตัวเลือก MCB 101 ไดรับการติดต้ังในตัว
แปลงความถี่

ซึ่งมีตัวเลือกและการทํางานเหมือนกับพารามิเตอร 5-1 อินพุทดิจิตัล
ยกเวนสําหรับอินพุทพัลส [32]

2.7.4. 5-3* เอาทพทุดิจติัล

พารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบฟงกชันเอาทพุทสําหรับขั้วตอเอาทพุท เอาทพุทดิจิตัลแบบโซ
ลิดสเตท 2 ชุด จะเหมือนกันในขั้วตอ 27 และ 29 ต้ังฟงกชันการทํางาน I/O สําหรับขั้วตอ 27 ในพารา
มิเตอร 5-01 โหมดขั้วตอ 27 และตั้งการทํางาน I/O สําหรับขั้วตอ 29 ใน พารามิเตอร 5-02 โหมดขั้วตอ 29
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

เอาทพุทดิจิตัลสามารถตั้งโปรแกรมดวยฟงกชันเหลานี้:

[0] ไมใชงาน คาตั้งมาตรฐานจากโรงงานสําหรับเอาทพุทดิจิตัลและเอาทพุทรี
เลยท้ังหมด

[1] การควบคุมพรอม บอรดควบคุมไดรับแรงดันแหลงจายไฟ

[2] ชุดขับพรอม ตัวแปลงความถี่พรอมสําหรับการทํางาน และจายสัญญาณแหลงจาย
ไฟบนบอรดควบคุม

[3] ชุดขับพรอม/คุมไกล ตัวแปลงความถี่พรอมสําหรับการทํางาน และอยูในโหมดเปดอัตโนมัติ

[4] พักคอย/ไมมีคําเตือน ตัวแปลงความถี่พรอมสําหรับการทํางาน ไมมีการใหคําสั่งสตารทหรือ
หยุด (สตารท/ยกเลิกการใช) ไมมีคําเตือน

[5] ทํางาน มอเตอรกําลังทํางาน

[6] ทํางาน/ไมเตือน ความเร็วเอาทพุทสูงกวาความเร็วที่ต้ังไวในพารามิเตอร 1-81 ความเร็ว
ตํ่าสุดสําหรับฟงกชันขณะหยุด [RPM] มอเตอรกําลังทํางานและไมมีคํา
เตือน

[8] ทํางานดวยคาอางอิง/
ไมเตือน

มอเตอรทํางานที่ความเร็วอางอิง

[9] สัญญาณเตือน สัญญาณเตือนเปดใชเอาทพุท ไมมีคําเตือน

[10] สัญญาณเตือนหรือการ
เตือน

สัญญาณเตือนหรือการเตือนเปดใชเอาทพุท

[11] ท่ีขีดจํากัดแรงบิด เกินขีดจํากัดแรงบิดท่ีตั้งไวในพารามิเตอร 4-16 หรือพารามิเตอร 1-17

[12] นอกชวงกระแส กระแสมอเตอรออกนอกชวงที่ต้ังไวในพารามิเตอร 4-18

[13] ตํ่ากวากระแสดานต่ํา กระแสมอเตอรตํ่ากวาคาที่ต้ังไวในพารามิเตอร 4-50

[14] สูงกวากระแสดานสูง กระแสมอเตอรสูงกวาคาที่ต้ังไวในพารามิเตอร 4-51

[15] นอกชวงความเร็ว ความเร็วเอาทพุทอยูนอกชวงความเร็วที่ต้ังในพารามิเตอร 4-52 และ
4-53

[16] ตํ่ากวาความเร็วต่ํา ความเร็วเอาทพุทต่ํากวาการตั้งคาในพารามิเตอร 4-52
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[17] สูงกวาความเร็วสูง ความเร็วเอาทพุทสูงกวาการตั้งคาในพารามิเตอร 4-53

[18] นอกชวงปอนกลับ การปอนกลับอยูนอกชวงท่ีต้ังในพารามิเตอร 4-56 และ 4-57

[19] ตํ่ากวาคาปอนกลับต่ํา คาปอนกลับต่ํากวาขีดจํากัดท่ีต้ังในพารามิเตอร 4-56  คําเตือนการปอน
กลับต่ํา

[20] สูงกวาคาปอนกลับสูง คาปอนกลับสูงกวาขีดจํากัดท่ีต้ังในพารามิเตอร 4-57 คําเตือนคาปอน
กลับสูง

[21] การเตือนความรอน การเตือนความรอนถูกเปดเม่ืออุณหภูมิเกินขีดจํากัดในมอเตอร ตัว
แปลงความถี่ ตัวตานทานเบรค หรือเทอรมิสเตอร

[25] กลับทิศทาง กลับทิศทาง ตรรกะ ‘ 1’ = เปดใชรีเลย 24 V DC เมื่อมอเตอรหมุนตาม
เข็มนาฬิกา ตรรกะ ’0’ = รีเลยไมทํางาน ไมมีสัญญาณ เม่ือมอเตอรมี
การหมุน ทวนเข็มนาฬิกา

[26] บัสถูกตอง การสื่อสารเปดใชอยู (ไมมีหมดเวลา) ผานพอรตการสื่อสารแบบ
อนกุรม

[27] ขีดจํากัดแรงบิดและ
หยุด

ใชในการหยุดแบบลื่นไหลและในสภาวะที่จํากัดแรงบิด หากตัวแปลง
ความถ่ีไดรับสัญญาณหยุด และอยูท่ีขดีจํากัดแรงบิด สัญญาณจะมี
ตรรกะเปน ‘0’

[28] เบรคไมมีการเตือน เบรคทํางานอยู และไมมีคําเตือน

[29] เบรคพรอมไมฟอลต เบรคพรอมสําหรับการทํางาน และไมมีฟอลต

[30] เบรกผิดปกติ (IGBT) เอาทพุทคือ ตรรกะ "1" เมื่อเบรค IGBT ลัดวงจร ใชการทํางานนี้เพ่ือ
ปองกันตัวแปลงความถี่ ในกรณีท่ีมีฟอลตเกิดขึ้นบนโมดูลเบรค
ใชเอาทพุท/รีเลยเพ่ือตัดแรงดันหลักจากตวัแปลงความถี่

[35] อินเตอรล็อกภายนอก การทํางานของอินเตอรล็อกภายนอกไดถูกสั่งผานทางอินพุทดิจิตัล

[40] นอกชวงคาอางอิง

[41] ตํ่ากวาคาอางอิงต่ํา

[42] สูงกวาคาอางอิงสูง

[45] บัสควบคุม

[46] บัสควบคุม 1 เม่ือหมด
เวลา

[47] บัสควบคุม 0 เม่ือหมด
เวลา

[55] เอาทพุทพัลส

[60] ตัวเปรียบเทียบ 0 ดูกลุมพารามิเตอร 13-1* หากตัวเปรียบเทียบ 0 ถูกประเมนิวาเปน
TRUE เอาทพุทจะสูง มิฉะนัน้ เอาทพุทจะต่ํา

[61] ตัวเปรียบเทียบ 1 ดูกลุมพารามิเตอร 13-1* หากตัวเปรียบเทียบ 2 ถูกประเมินวาเปน
TRUE เอาทพุทจะสูง มิฉะนัน้ เอาทพุทจะต่ํา

[62] ตัวเปรียบเทียบ 2 ดูกลุมพารามิเตอร 13-1* หากตัวเปรียบเทียบ 2 ถูกประเมินวาเปน
TRUE เอาทพุทจะสูง มิฉะนัน้ เอาทพุทจะต่ํา

[63] ตัวเปรียบเทียบ 3 ดูกลุมพารามิเตอร 13-1* หากตัวเปรียบเทียบ 3 ถูกประเมินวาเปน
TRUE เอาทพุทจะสูง มิฉะนัน้ เอาทพุทจะต่ํา

[64] ตัวเปรียบเทียบ 4 ดูกลุมพารามิเตอร 13-1* หากตัวเปรียบเทียบ 4 ถูกประเมินวาเปน
TRUE เอาทพุทจะสูง มิฉะนัน้ เอาทพุทจะต่ํา

[65] ตัวเปรียบเทียบ 5 ดูกลุมพารามิเตอร 13-1* หากตัวเปรียบเทียบ 4 ถูกประเมินวาเปน
TRUE เอาทพุทจะสูง มิฉะนัน้ เอาทพุทจะต่ํา
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[70] กฎตรรกะ 0 ดูกลุมพารามิเตอร 13-4* หากกฎตรรกะ 0 ถูกประเมินวาเปน TRUE
เอาทพุทจะสูง มิฉะนัน้ เอาทพุทจะต่ํา

[71] กฎตรรกะ 1 ดูกลุมพารามิเตอร 13-4* หากกฎตรรกะ 1 ถูกประเมินวาเปน TRUE
เอาทพุทจะสูง มิฉะนัน้ เอาทพุทจะต่ํา

[72] กฎตรรกะ 2 ดูกลุมพารามิเตอร 13-4* หากกฎตรรกะ 2 ถูกประเมินวาเปน TRUE
เอาทพุทจะสูง มิฉะนัน้ เอาทพุทจะต่ํา

[73] กฎตรรกะ 3 ดูกลุมพารามิเตอร 13-4* หากกฎตรรกะ 3 ถูกประเมินวาเปน TRUE
เอาทพุทจะสูง มิฉะนัน้ เอาทพุทจะต่ํา

[74] กฎตรรกะ 4 ดูกลุมพารามิเตอร 13-4* หากกฎตรรกะ 4 ถูกประเมินวาเปน TRUE
เอาทพุทจะสูง มิฉะนัน้ เอาทพุทจะต่ํา

[75] กฎตรรกะ 5 ดูกลุมพารามิเตอร 13-4* หากกฎตรรกะ 5 ถูกประเมินวาเปน TRUE
เอาทพุทจะสูง มิฉะนัน้ เอาทพุทจะต่ํา

[80] SL เอาทพุทดิจิตัล A ดูพารามิเตอร 13-52 การกระทําของตัวควบคุม SL  อินพุทจะขึ้นสูงเมื่อ
ใดก็ตามที่การดําเนนิการ SMART LOGIC [38] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล A
เปนสูงถูกดําเนินการ อินพุทจะต่ําเมื่อใดก็ตามที่การดําเนนิการ SMART
LOGIC [32] “ต้ังเอาทพุทดิจิตัล A ตํ่า” ถูกดําเนนิการ

[81] SL เอาทพุทดิจิตัล B ดูพารามิเตอร 13-52 การกระทําของตัวควบคุม SL  อินพุทจะขึ้นสูงเมื่อ
ใดก็ตามที่การดําเนนิการ SMART LOGIC [39] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล A
เปนสูงถูกดําเนินการการ อินพุทจะลงต่ําเม่ือใดก็ตามท่ีการดําเนนิการ
SMART LOGIC [33] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล A ตํ่า ถูกดําเนินการการ

[82] SL เอาทพุทดิจิตัล C ดูพารามิเตอร 13-52 การกระทําของตัวควบคุม SL  อินพุทจะขึ้นสูงเมื่อ
ใดก็ตามที่การดําเนนิการ SMART LOGIC [40] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล A
เปนสูงถูกดําเนินการ อินพุทจะลงต่ําเม่ือใดก็ตามท่ีการดําเนนิการ
SMART LOGIC [34] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล A ตํ่า ถูกดําเนินการ

[83] SL เอาทพุทดิจิตัล D ดูพารามิเตอร 13-52 การกระทําของตัวควบคุม SL  อินพุทจะขึ้นสูงเมื่อ
ใดก็ตามที่การดําเนนิการ SMART LOGIC [41] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล A
เปนสูงถูกดําเนินการ อินพุทจะลงต่ําเม่ือใดก็ตามท่ีการดําเนนิการ
SMART LOGIC [35] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล A ตํ่า ถูกดําเนินการ

[84] SL เอาทพุทดิจิตัล E ดูพารามิเตอร 13-52 การกระทําของตัวควบคุม SL  อินพุทจะขึ้นสูงเมื่อ
ใดก็ตามที่การดําเนนิการ SMART LOGIC [42] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล A
เปนสูงถูกดําเนินการ อินพุทจะลงต่ําเม่ือใดก็ตามท่ีการดําเนนิการ
SMART LOGIC [36] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล A ตํ่า ถูกดําเนินการ

[85] SL เอาทพุทดิจิตัล F ดูพารามิเตอร 13-52 การกระทําของตัวควบคุม SL  อินพุทจะขึ้นสูงเมื่อ
ใดก็ตามที่การดําเนนิการ SMART LOGIC [43] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล A
เปนสูงถูกดําเนินการ อินพุทจะลงต่ําเม่ือใดก็ตามท่ีการดําเนนิการ
SMART LOGIC [37] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล A ตํ่า ถูกดําเนินการ

[160] ไมมีสัญญาณเตือน เอาทพุทจะมีคาเปนสูงเมื่อไมมีสัญญาณเตือน

[161] ทํางานกลับทิศทาง เอาทพุทมีคาสูงเมื่อตัวแปลงความถี่ทํางานทวนเข็มนาฬิกา (ผลทาง
ตรรกะเกิดจากผลคูณของบิตสถานะ ‘ทํางาน’ และ ‘กลับทิศทาง’)

[165] ใชคาอางอิงเครื่อง เอาทพุทจะสูง เมื่อพารามิเตอร 3-13 จุดอางอิง = [2] หนาเคร่ือง หรือ
เมื่อพารามิเตอร 3-13 จุดอางอิง = [0]  เชื่อมโยงอัตโนมัติ/ดวยตัว
เอง ในขณะเดียวกันกับที่ LCP อยูในโหมดเปดดวยมือ

[166] ใชคาอางอิงไกล เอาทพุทจะมีคาเปนสูงหากพารามิเตอร 3-13 จุดท่ีใชอางอิง= [1]
ระยะไกล หรือ เชื่อมโยงอัตโนมัติ/ดวยมือ [0] ในขณะที่ LCP อยูใน
โหมด [AUTO ON]
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[167] คําสั่งสตารททํางาน เอาทพุทจะมีคาเปนสูงเมื่อใดก็ตามที่มีคําสั่งสตารททํางานอยู (เชน
ผานการเชื่อมตอบัสผานอินพุทดิจิตัล หรือ [HAND ON] หรือ [AUTO
ON] และไมใชงานของคําสั่งหยุดหรือสตารท

[168] โหมดขับดวยตัวเอง เอาทพุทมีคาสูงเม่ือตัวแปลงความถี่อยูในโหมดขับดวยมือ (หลอดไฟ
LED จะติดดานบน [HAND ON]

[169] โหมดขับอัตโนมัติ เอาทพุทมีคาสูงเมื่อตัวแปลงความถี่อยูในโหมดขับอัตโนมัติ (หลอด
ไฟ LED จะติดดานบน [AUTO ON]

[180] ฟอลตนาฬิกา การทํางานของนาฬิกาจะรีเซ็ตกลับไปที่คามาตรฐาน (2000-01-01)
เนือ่งจากความลมเหลวของแหลงจายไฟ

[181] การบํารุงรักษาเชิง
ปองกัน

มีเหตุการณหนึ่งเหตุการณหรือมากกวาของเหตุการณการบํารุงรักษา
เชิงปองกันที่โปรแกรมในพารามิเตอร 23-10 รายการที่บํารุงรักษาเชิง
ปองกัน ไดผานเลยเวลาสําหรับการดําเนินการที่กําหนดในพารามิเตอร
23-11 การดําเนนิการบํารุงรักษา

[190] ไมมีการไหล สภาวะที่ไมมีการไหล หรือสภาวะที่ความเร็วต่ําสุดถูกตรวจพบเมื่อเปด
ใช การตรวจจับความเร็วต่ําสุด พารามิเตอร 22-21 และ/หรือ การตรวจ
จับการไมไหลพารามิเตอร 22-22

[191] ปมแหง สภาวะปมแหงถูกตรวจพบ การทํางานนี้ตองเปดใชในพารามิเตอร 22-
26 การทํางานแบบปมแหง

[193] โหมดการหลับ ตัวแปลงความถี่/ระบบ ไดเปล่ียนเขาสูโหมดการหลับ ดูท่ี โหมดการ
หลับพารามิเตอร 22-4*

[194] สายพานขาด สภาวะสายพานขาดถูกตรวจพบ การทํางานนี้ตองเปดใชในพารา
มิเตอร 22-60 การตรวจจับสายพานขาด

[195] การควบคุมวาลวบาย
พาส

การควบคุมวาลวบายพาส (เอาทพุทดิจิตัล/รีเลยในตัวแปลงความถี่)
ใชสําหรับระบบเครื่องอัดอากาศเพื่อปลดโหลดเคร่ืองอัดอากาศ
ระหวางที่เร่ิมทํางานโดยการใชวาลวบายพาส หลังจากที่มีคําสั่งสตารท
วาลวบายพาสจะเปดจนกวาตัวแปลงความถี่จะถึง ขีดจํากัดตํ่าของ
ความเร็วมอเตอรพารามิเตอร 4 -11) หลังจากถึงขีดจํากัดแลววาลว
บายพาสจะปด และปลอยใหเคร่ืองอัดอากาศทํางานตามปกติ ขั้นตอน
นี้จะไมทํางานซ้ําอีกคร้ังกอนมีคําสั่งสตารทใหม และความเร็วของตัว
แปลงความถี่จะเปนศูนยระหวางการรับสัญญาณสตารท หนวงเวลา
สตารทพารามิเตอร 1-71 สามารถใชเพ่ือท่ีจะหนวงเวลาสตารท
มอเตอร หลักการควบคุมวาลวบายพาส:

[196] โหมดเพลิงไหม ตัวแปลงความถี่จะทํางานในโหมดเพลิงไหม ดู 24-0* โหมดเพลิงไหม
<
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[197] โหมดเพลิงไหมเคยทํา
งาน

ตัวแปลงความถี่เคยทํางานในโหมดเพลิงไหม แตเปล่ียนมาทํางานใน
โหมดปกติแลว

[198] การบายพาสชุดขับ เพื่อใชเปนสัญญาณสําหรับเปดการบายพาสเครื่องกลไฟฟาภายนอก
เพ่ือการสลับมอเตอรใหตอตรง ดู 24-1* การบายพาสชุดขับ<

หากเปดใชฟงกชันการบายพาสชุดขับ ตัวแปลงความถี่
จะไมไดรับการรับรองวามีความปลอดภัยอีกตอไป
(สําหรับการใชการหยุดแบบปลอดภัยในรุนที่ติดตั้งมา
ดวย)

การตั้งคาตัวเลือกดานลางเก่ียวของกับตัวควบคุมคาสเคดท้ังหมด
แผนผังการเดินสายไฟฟาและการตั้งคาสําหรับพารามิเตอร ใหดูกลุม 25-** สําหรับรายละเอียดเพ่ิมเติม

[200] เต็มพิกัด ปมทุกตัวทํางานท่ีความเร็วเต็มพิกัด

[201] ปม1 ทํางาน ปมหนึ่งตัวหรือมากกวาที่ควบคุมโดยตัวควบคุมจะทํางาน การทํางาน
จะขึ้นอยูกับการตั้งคาใน ปมนาํคงที่พารามิเตอร 25-06 หากตั้งเปน ไม
[0] ปม 1 จะหมายถึงปมท่ีควบคุมโดยรีเลย1 เปนตน หากตั้งเปน ใช
[1] ปม 1 จะหมายถึงปมท่ี ควบคุมโดยตัวแปลงความถี่เทานัน้ (ไมมี
สวนที่เก่ียวของกับรีเลย) และปม 2 เปนปมท่ีควบคุมโดยรีเลย1 ดูตา
รางดานลาง:

[202] ปม2 ทํางาน ดู [201]

[203] ปม3 ทํางาน ดู [201]

การตั้งคาในพารามิเตอร 5-3* การตั้งคาในพารามิเตอร 25-06
[0] ไม [1] ใช

[200] ปม 1 ทํางาน ควบคุมโดยรีเลย 1 ควบคุมดวยตัวแปลงความถี่
[201] ปม 2 ทํางาน ควบคุมโดยรีเลย 2 ควบคุมโดยรีเลย 1
[203] ปม 3 ทํางาน ควบคุมโดยรีเลย 3 ควบคุมโดยรีเลย 2

5-30  ขั้วตอ 27 เอาทพุทดิจิตัล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมใชงาน ตัวเลือกและการทํางานเหมือนกับพารามิเตอร 5-3* เอาทพุทดิจิตัล

5-31  ขั้วตอ 29 เอาทพุทดิจิตัล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมใชงาน ตัวเลือกและการทํางานเหมือนกับพารามิเตอร 5-3* เอาทพุทดิจิตัล

5-32  ขั้วตอ X30/6 เอาทพุทดิจิตัล (MCB 101)

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมใชงาน พารามิเตอรนีทํ้างานเม่ือโมดูลตัวเลือก MCB 101 ไดรับการติดต้ังในตัว
แปลงความถี่
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5-33  ขั้วตอ X30/7 เอาทพุทดิจิตัล (MCB 101)

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมใชงาน พารามิเตอรนีทํ้างานเม่ือโมดูลตัวเลือก MCB 101 ไดรับการติดต้ังในตัว
แปลงความถี่

2.7.5. 5-4* รีเลย

พารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบจังหวะเวลาและฟงกชันเอาทพุทของรีเลย

5-40  การทํางานของรีเลย

อารเรย [8] (รีเลย 1 [0], รีเลย 2 [1], รีเลย 7 [6], รีเลย 8 [7], รีเลย 9 [8])

[0] ไมใชงาน

[1] ชุดควบคุมพรอม

[2] ชุดขับพรอม

[3] ชุดขับพรอม/ระยะไกล

[4] พักคอย/ไมเตือน

[5] * ทํางาน

[6] ทํางาน/ไมเตือน

[8] ทํางานดวยคาอางอิง/
ไมเตือน

[9] สัญญาณเตือน

[10] สัญญาณเตือนหรือการ
เตือน

[11] ท่ีขีดจํากัดแรงบิด

[12] นอกชวงกระแส

[13] ตํ่ากวาคากระแสต่ํา

[14] สูงกวาคากระแสสูง

[15] นอกชวงความเร็ว

[16] ตํ่ากวาคาความเร็วต่ํา

[17] สูงกวาคาความเร็วสูง

[18] นอกชวงคาปอน กลับ

[19] ตํ่ากวาคาปอนกลับต่ํา

[20] สูงกวาคาปอนกลับสูง

[21] การเตือนความรอน

[25] กลับทิศทาง

[26] บัสถูกตอง

[27] ขีดจํากัดแรงบิดและการ
หยุด

[28] เบรคไมมีการเตือน

[29] เบรคพรอมไมฟอลต

[30] เบรคผิดปกติ (IGBT)

[35] อินเตอรล็อกภายนอก

[36] คําสั่งควบคุม บิต11
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[37] คําสั่งควบคุม บิต12

[40] นอกชวงคาอางอิง

[41] ตํ่ากวาคาอางอิงตํ่า

[42] สูงกวาคาอางอิงสูง

[45] บัสควบคุม

[46] บัสควบคุม 1 เมื่อหมด
เวลา

[47] บัสควบคุม 0 เมื่อหมด
เวลา

[60] ตัวเปรียบเทียบ 0

[61] ตัวเปรียบเทียบ 1

[62] ตัวเปรียบเทียบ 2

[63] ตัวเปรียบเทียบ 3

[64] ตัวเปรียบเทียบ 4

[65] ตัวเปรียบเทียบ 5

[70] กฎตรรกะ 0

[71] กฎตรรกะ 1

[72] กฎตรรกะ 2

[73] กฎตรรกะ 3

[74] กฎตรรกะ 4

[75] กฎตรรกะ 5

[80] SL เอาทพุทดิจิตัล A

[81] SL เอาทพุทดิจิตัล B

[82] SL เอาทพุทดิจิตัล C

[83] SL เอาทพุทดิจิตัล D

[84] SL เอาทพุทดิจิตัล E

[85] SL เอาทพุทดิจิตัล F

[160] ไมมีสัญญาณเตือน

[161] ทํางานกลับทิศทาง

[165] ใชคาอางอิงเครื่อง

[166] ใชคาอางอิงไกล

[167] คําสั่งสตารท ทํางาน

[168] โหมดขับดวยมือ

[169] โหมดอัตโนมัติ

[180] ฟอลตนาฬิกา

[181] การบํารุงรักษา เชิง
ปองกัน

[190] ไมมีการไหล

[191] ปมแหง

[192] สิ้นสุดของเสนโคง

[193] โหมดการหลับ

[194] สายพานขาด

[195] การควบคุมวาลวบาย
พาส

[211] ปมคาสเคด 1

[212] ปมคาสเคด 2
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[213] ปมคาสเคด 3

[220] โหมดไฟทํางาน

[221] โหมดไฟแบบลื่นไหล

[222] โหมดไฟเคยทํางาน

[223] สัญญาณเตือน ตัด
ล็อกการทํางาน

[224] โหมดบายพาสทํางาน เลือกตัวเลือกเพื่อระบุการทํางานของรีเลย
การเลือกรีเลยเชิงกลแตละตัวทําไดในพารามิเตอรอารเรย

5-41  หนวงเวลาเปดของรีเลย

อารเรย [8] (รีเลย 1 [0], รีเลย 2 [1], รีเลย 7 [6], รีเลย 8 [7], รีเลย 9 [8])

0.01 S* [0.01 – 600.00 S ] ปอนการหนวงเวลาของเวลาตัดเขารีเลย เลือกรีเลยหนึ่งตัวจากรี
เลยเชิงกลท่ีมีอยู และ MCO 105 ในฟงกชันอารเรย ดูท่ีพารามิเตอร
5-40

5-42  หนวงเวลาปดของรีเลย

อารเรย [8] (รีเลย 1 [0], รีเลย 2 [1], รีเลย 7 [6], รีเลย 8 [7], รีเลย 9 [8])

0.01 s* [0.01 - 600.00 s] ปอนการหนวงเวลาของเวลาตัดรีเลย เลือกรีเลยหนึง่ตัวจากรีเลยเชิง
กลท่ีมีอยู และ MCO 105 ในฟงกชันอารเรย ดูท่ีพารามิเตอร 5-40

ถาเงือ่นไข Event ท่ีเลือกเปลี่ยนกอนการหมดเวลาการเปด หรือ ปด
ของตัวตั้งเวลารีเลย เอาทพุทรีเลยจะไมไดรับผล
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2.7.6. 5-5* อินพทุพลัส

พารามิเตอรอินพุทแบบพัลสจะใชเพ่ือระบุกรอบที่เหมาะสําหรับสวนคาอางอิงอิมพัลส โดยการกําหนดรูปแบบ
การสเกลและการตั้งคาฟลเตอรสําหรับอินพุทพัลส ขั้วตออินพุท 29 หรือ 33 ทําหนาที่เปนอินพุทคาอางอิง
ความถี่ ต้ังคาขั้วตอ 29 (พารามิเตอร 5-13) หรือขั้วตอ 33 (พารามิเตอร 5-15) ไปที่ อินพุทแบบพัลส [32]
ถาขั้วตอ 29 ถูกใชเปนอินพุท ใหต้ัง พารามิเตอร 5-02 เปน อินพุท [0]

5-50  ขั้วตอ 29 ความถี่ต่ํา

พิสัย: หนาที่:

100Hz* [0- 110000 Hz] ปอนขีดจํากัดความถี่ตํ่าที่ตรงกับความเร็วมอเตอรตํ่า (เชน คาอางอิง
ตํ่า) ในพารามิเตอร 5-52 โปรดดูแผนภาพในสวนนี้

5-51  ขั้วตอ 29 ความถี่สูง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[100Hz]
*

0- 110000 Hz ปอนขีดจํากัดความถี่สูงท่ีตรงกับความเร็วมอเตอรสูง (เชน คาอางอิง
สูง) ในพารามิเตอร 5-53

5-52  ขั้วตอ 29 คาอางอิง/คาปอนกลับ คา

พิสัย: หนาที่:

0.000 * [-999999.999 -
999999.999]

ปอนขีดจํากัดคาอางอิงตํ่าสําหรับความเร็วเพลามอเตอร [RPM] คานี้ยัง
เปนคาปอนกลับต่ําสุดดวย ดูเพ่ิมเติมท่ีพารามิเตอร 5-57

5-53  ขั้วตอ 29 คาอางอิง/คาปอนกลับ สูง

พิสัย: หนาที่:

100.000
*

[พารามิเตอร 5-52 -
1000000.000]

ปอนคาอางอิงสูง [RPM] สําหรับความเร็วเพลาของมอเตอร และคา
ปอนกลับสูง ดูเพ่ิมเติมท่ี พารามิเตอร 5-58

5-54  คาคงที่เวลาตัวกรองพัลส #29

พิสัย: หนาที่:

100 ms* [1 - 1000 ms] ปอนคาคงที่เวลาวงจรตัวกรองพัลส ตัวกรองพัลสลดทอนการออส
ซิลเลตในสัญญาณปอนกลับ ซึ่งเปนประโยชนหากมีการรบกวนระดับ
สูงในระบบ คาคงที่ระดับสูงจะมีผลใหการลดทอนดีขึ้น แตก็จะเพ่ิมการ
หนวงเวลาผานตัวกรองดวย
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน
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5-55  ขั้วตอ 33 ความถี่ต่ํา

พิสัย: หนาที่:

100Hz* [0- 110000 Hz] ปอนความถี่ตํ่าที่ตรงกับความเร็วมอเตอรตํ่า (เชน คาอางอิงต่ํา) ใน
พารามิเตอร 5-57 โปรดดูแผนภาพในสวนนี้

5-56  ขั้วตอ 33 ความถี่สูง

พิสัย: หนาที่:

100Hz* [0- 110000 Hz] ปอนความถี่สูงท่ีตรงกับความเร็วมอเตอรสูง (เชน คาอางอิงสูง) ใน
พารามิเตอร 5-58

5-57  ขั้วตอ 33 คาอางอิง/คาปอนกลับ ต่ํา

พิสัย: หนาที่:

0.000 * [-100000.000 – พารา
มิเตอร 5-58]

ปอนคาอางอิงตํ่า [RPM] สําหรับความเร็วเพลามอเตอร ซึ่งจะเปนคา
ปอนกลับต่ําเชนกัน ดูเพ่ิมเติมท่ีพารามิเตอร 5-52

5-58  ขั้วตอ 33 คาอางอิง/คาปอนกลับ สูง

พิสัย: หนาที่:

100.000
*

[พารามิเตอร 5-57 -
100000.000]

ปอนคาอางอิงสูง [RPM] สําหรับความเร็วเพลามอเตอร ดูเพ่ิมเติมท่ี
พารามิเตอร 5-53 ขั้ว 29 คาอางอิง/คาปอนกลับ สูง

5-59  คาคงที่เวลาตัวกรองพัลส #33

พิสัย: หนาที่:

100 ms [1 - 1000 ms] ปอนคาคงที่เวลาวงจรตัวกรองพัลส ตัวกรองผานต่ําจะลดอิทธิพลและ
ลดทอนการออสซิลเลตของสัญญาณปอนกลับจากสวนควบคุม
ซึ่งจะมีประโยชน เชน ในกรณีท่ีมีสัญญาณรบกวนจํานวนมากเกิดขึ้นใน
ระบบ พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํา
งาน

2.7.7. 5-6* เอาทพุทพลัส 

พารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบการสเกลและฟงกชันเอาทพุทของเอาทพุทพัลส เอาทพุทพัลสถูก
กําหนดใหกับขั้วตอ 27 หรือ 29 เลือกขั้วตอ 27 เอาทพุทในพารามิเตอร 5-01 และขั้วตอ 29 เอาทพุทในพารา
มิเตอร 5-02
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ตัวเลือกสําหรับตัวแปรเอาทพุทที่อานได:

[0] * ไมใชงาน

[45] บัสควบคุม

[48] ควบคุมบัส, หมดเวลา

[100] ความถี่เอาทพุท

[101] คาอางอิง

[102] คาปอนกลับ

[103] กระแสมอเตอร

[104] แรงบิดตามขีดจํากัด

[105] แรงบิดตามพิกัด

[106] กําลัง

[107] ความเร็ว

[108] แรงบิด

[113] สวนขยาย วงรอบปด

[114] สวนขยาย วงรอบปด

[115] สวนขยาย วงรอบปด

5-60  ขั้วตอ 27 ตัวแปรเอาทพุทพัลส

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมใชงาน ตัวเลือกและการทํางานเหมือนกับพารามิเตอร 5-6* เอาทพุทพัลส

เลือกตัวแปรการทํางานที่กําหนดใหกับคาที่อานของขั้วตอ 27
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

5-62  ความถี่สูงสุดเอาทพุทพัลส #27

พิสัย: หนาที่:

5000Hz
*

[0- 32000 Hz] กําหนดความถี่สูงสุดสําหรับขั้วตอ 27 ตามตัวแปรเอาทพุทท่ีเลือกใน
พารามิเตอร 5-60
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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5-63  ขั้วตอ 29 ตัวแปรเอาทพุทพัลส

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมใชงาน เลือกตัวแปรเพื่อดูบนหนาจอของขั้วตอ 29
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

5-65  ความถี่สูงสุดเอาทพุทพัลส #29

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[5000H
z] *

0- 32000 Hz กําหนดความถี่สูงสุดสําหรับขั้วตอ 29 ตามตัวแปรเอาทพุทที่กําหนดใน
พารามิเตอร 5-63
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

5-66  ขั้วตอ X30/6 ตัวแปรเอาทพุทพัลส

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมใชงาน เลือกตัวแปรสําหรับคาท่ีอานไดท่ีเลือกบนขั้วตอ X30/6 พารามิเตอรนี้
ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน
พารามิเตอรนีทํ้างานเม่ือโมดูลตัวเลือก MCB 101 ไดรับการติดต้ังในตัว
แปลงความถี่

5-68  ความถี่สูงสุดเอาทพุทพัลส #X30/6

พิสัย: หนาที่:

5000Hz
*

[0- 32000 Hz] ต้ังความถี่สูงสุดบนขั้วตอ X30/6 ตามตัวแปรเอาทพุทในพารามิเตอร 5-
66 พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะท่ีมอเตอรกําลังทํางาน
พารามิเตอรนีทํ้างานเม่ือโมดูลตัวเลือก MCB 101 ไดรับการติดต้ังในตัว
แปลงความถี่

2.7.8. 5-9* บสัควบคุม 

พารามิเตอรกลุมนี้เลือกเอาทพุทดิจิตัลและรีเลยผานทางการตั้งคาฟลดบัส

5-90  บัสควบคุมดิจิตัลและรีเลย

พิสัย: หนาที่:

[0 – FFFFFFFF] พารามิเตอรนี้จะคางสถานะของเอาทพุทดิจิตัลและรีเลยท่ีควบคุมโดย
บัส
ตรรกะ '1' บงชี้วาเอาทพุทสูงหรือทํางาน
ตรรกะ '0' บงชี้วาเอาทพุทต่ําหรือไมทํางาน
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บิต 0 CC เอาทพุทดิจิตัลขั้วตอ 27
บิต 1 CC เอาทพุทดิจิตัลขั้วตอ 29
บิต 2 GPIO เอาทพุทดิจิตัลขัว้ตอ X 30/6
บิต 3 GPIO เอาทพุทดิจิตัลขัว้ตอ X 30/7
บิต 4 CC รีเลย 1 ขั้วตอเอาทพุท
บิต 5 CC รีเลย 2 ขั้วตอเอาทพุท
บิต 6 อุปกรณเสริม B รีเลย 1 ขั้วตอเอาทพุท
บิต 7 อุปกรณเสริม B รีเลย 2 ขั้วตอเอาทพุท
บิต 8 อุปกรณเสริม B รีเลย 3 ขั้วตอเอาทพุท
บิต 9-15 สํารองสําหรับขัว้ตอในอนาคต
บิต 16 อุปกรณเสริม C รีเลย 1 ขั้วตอเอาทพุท
บิต 17 อุปกรณเสริม C รีเลย 2 ขั้วตอเอาทพุท
บิต 18 อุปกรณเสริม C รีเลย 3 ขั้วตอเอาทพุท
บิต 19 อุปกรณเสริม C รีเลย 4 ขั้วตอเอาทพุท
บิต 20 อุปกรณเสริม C รีเลย 5 ขั้วตอเอาทพุท
บิต 21 อุปกรณเสริม C รีเลย 6 ขั้วตอเอาทพุท
บิต 22 อุปกรณเสริม C รีเลย 7 ขั้วตอเอาทพุท
บิต 23 อุปกรณเสริม C รีเลย 8 ขั้วตอเอาทพุท
บิต 24-31 สํารองสําหรับขัว้ตอในอนาคต

5-93  เอาทพุทพัลส #27 บัสควบคุม

พิสัย: หนาที่:

160 %* [1 - 1000 %] มีความถี่ท่ีจะปอนใหกับเอาทพุทดิจิตัล ขั้วตอ 27 เมื่อไดกําหนดรูป
แบบเปน [บัสควบคุม]

5-94  เอาทพุทพัลส #27 คาหมดเวลาตั้งลวงหนา

พิสัย: หนาที่:

0 %* [0 - 100 %] มีความถี่ท่ีจะปอนใหกับเอาทพุทดิจิตัล ขั้วตอ 27 เมื่อไดกําหนดรูป
แบบเปน [บัสควบคุมหมดเวลา] และตรวจพบการหมดเวลา

5-95  เอาทพุทพัลส #29 บัสควบคุม

พิสัย: หนาที่:

0 %* [1 - 100 %] มีความถี่ท่ีจะปอนใหกับเอาทพุทดิจิตัล ขั้วตอ 29 เมื่อไดกําหนดรูป
แบบเปน [บัสควบคุม]

5-96  เอาทพุทพัลส #29 คาหมดเวลาตั้งลวงหนา

พิสัย: หนาที่:

0 %* [1 - 100 %] มีความถี่ท่ีจะปอนใหกับเอาทพุทดิจิตัล ขั้วตอ 29 เมื่อไดกําหนดรูป
แบบเปน [บัสควบคุมหมดเวลา] และตรวจพบการหมดเวลา

5-97  เอาทพุทพัลส #X30/6 บัสควบคุม

พิสัย: หนาที่:

0 %* [1 - 100 %] มีความถี่ท่ีจะปอนใหกับเอาทพุทดิจิตัล ขั้วตอ 27 เมื่อไดกําหนดรูป
แบบเปน [บัสควบคุม
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 MG.11.C3.9A - VLT® เปนเครื่องหมายการคาจดทะเบยีนของ Danfoss  95

2



5-98  เอาทพุทพัลส #X30/6 คาหมดเวลาตั้งลวงหนา

พิสัย: หนาที่:

0 %* [1 - 100 %] มีความถี่ท่ีจะปอนใหกับเอาทพุทดิจิตัล ขั้วตอ 6 เมื่อไดกําหนดรูปแบบ
เปน [บัสควบคุมหมดเวลา] และตรวจพบการหมดเวลา
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2.8. เมนูหลัก กลุม 6 อินพุท/เอาทพุทอนาล็อก

2.8.1. 6-** อินพุท/เอาทพุทอนาลอ็ก

กลุมพารามิเตอรสําหรับการกําหนดคาอินพุทและเอาทพุทอนาล็อก

2.8.2. 6-0* โหมด I/O อนาล็อก

กลุมพารามิเตอรสําหรับการตั้งคากําหนดรูปแบบ I/O อนาล็อก
ตัวแปลงความถี่ติดต้ังมาพรอมกับ 2 อินพุทอนาล็อก: ขั้วตอ 53 และ 54 อินพุทอนาล็อก สามารถกําหนดได
อิสระอาจจะเปนอินพุทแรงดัน (0 V - 10 V) หรืออินพุทกระแส (0/4 - 20 mA)

โนตสําหรับผูอาน
เทอรมิสเตอรสามารถเชื่อมตอไดท้ังอินพุทอนาล็อกหรือดิจิตัล

6-00  คาเวลาการหมดเวลาเมือ่แรงดันต่ําเกินไป

พิสัย: หนาที่:

10s* [1 - 99 s] ปอนชวงคาเวลาการหมดเวลาเมื่อแรงดันต่ําเกินไป คาเวลาของการ
หมดเวลาเมื่อแรงดันต่ําเกินไป ทํางานสําหรับอินพุทอนาล็อก เชน ขั้ว
ตอ 53 หรือขั้วตอ 54 ถูกจัดสรรใหกับกระแสและใชเปนแหลงคาอางอิง
หรือแหลงปอนกลับ หากคาสัญญาณอางอิงท่ีเก่ียวของกับอินพุทกระ
แสที่เลือก มีระดับต่ํากวา 50% ของคาท่ีต้ังในพารามิเตอร 6-10, พารา
มิเตอร 6-12, พารามเิตอร 6-20 หรือพารามิเตอร 6-22 สําหรับชวงเวลา
ท่ีนานกวาเวลาท่ีต้ังในพารามิเตอร 6-00 แลวฟงกชันที่เลือกในพารา
มิเตอร 6-01 จะทํางาน

6-01  ฟงกชนัหมดเวลาเมือ่แรงดันต่ําเกินไป

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกฟงกชันหมดเวลา ฟงกชันที่ต้ังในพารามิเตอร 6-01 จะทํางานเมื่อ
สัญญาณอินพุทที่ขั้วตอ 53 หรือ 54 มีคาต่ํากวา 50% ของคาในพารา
มิเตอร 6-10, พารามิเตอร 6-12, พารามิเตอร 6-20 หรือพารามิเตอร 6-
22 สําหรับชวงเวลาที่ระบุไวในพารามิเตอร 6-00 ถาการหมดเวลาเกิด
ขึ้นหลายตัวพรอมกัน ตัวแปลงความถี่จะจัดลําดับความสําคัญฟงกชัน
การหมดเวลาดังตอไปนี้:

1. พารามิเตอร 6-01 ฟงกชันหมดเวลาเมื่อแรงดันต่ําเกินไป

2. พารามิเตอร 8-04 ฟงกชันหมดเวลาคําสั่งควบคุม

ความถี่เอาทพุทของตัวแปลงความถี่ สามารถเปน:
• [1] ล็อกคางที่คาปจจุบัน

• [2] ทําการลบลางไปยังการหยุด

• [3] ทําการลบลางไปยังความเร็ว Jog

• [4] ทําการลบลางไปยังความเร็วสูงสุด

• [5] ทําการลบลางไปยังการหยุดโดยมีการตัดการทํางานตาม
มา

ถาคุณเลือกชุดคําสั่ง 1-4 พารามิเตอร 0-10 ชุดคําสั่งใชงาน ตองต้ังคา
ไปที่ ชุดคําสั่งหลายชุด  [9]

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

[0] * ปด

[1] การคางคาเอาทพุท

[2] หยุด

[3] การ Jog

[4] ความเร็วสูงสุด

[5] หยุดและตัดการทํางาน

6-02  ฟงกชนัการหมดเวลาเมื่อแรงดันต่ําเกินไปในโหมดไฟ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

การทํางานท่ีต้ังในพารามิเตอร 6-01 จะทํางานถาสัญญาณอินพุทบ
นอินพุทอนาล็อกตํ่ากวา 50% ของคาในพารามิเตอร "ขั้วตอ xx
กระแส/แรงดันต่ํา" สําหรับชวงระยะเวลาที่ระบุในพารามิเตอร 6-00

[0] ปด

[1] การคางคาเอาทพุท

[2] หยุด

[3] การ Jog

[4] ความเร็วสูงสุด

2.8.3. 6-1* อินพุทอนาลอ็ก 1

พารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบการสเกลและการจํากัดคา สําหรับอินพุทอนาล็อก 1 (ขั้วตอ 53).

6-10  ขั้วตอ 53 แรงดันต่ํา

พิสัย: หนาที่:

0.07V* [0.00 - พารามิเตอร
6-11]

ปอนคาแรงดันต่ํา คาตามขั้นของอินพุทอนาล็อกควรสอดคลองกับคา
อางอิง/คาปอนกลับต่ําสุด ท่ีต้ังในพารามิเตอร 6-14

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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6-11  ขั้วตอ 53 แรงดันสูง

พิสัย: หนาที่:

10.0V* [พารามิเตอร 6-10 ถึง
10.0 V]

ปอนคาแรงดันสูง คาการสเกลอินพุทอนาล็อกนีค้วรสอดคลองกับคา
อางอิง/คาการปอนกลับสูงสุด ท่ีต้ังในพารามิเตอร 6-15

6-12  ขั้วตอ 53 กระแสตํ่า

พิสัย: หนาที่:

4 mA* [0.0 ถึง พารามิเตอร
6-13 mA]

ปอนคากระแสต่ํา สัญญาณคาอางอิงนีค้วรตรงกับคาอางอิง/คาปอน
กลับต่ํา ท่ีต้ังในพารามิเตอร 6-14 คาตองเซ็ตให >2 mA เพ่ือท่ีจะใช
งานฟงกชันหมดเวลาเมื่อแรงดันอางอิงตํ่ากวาที่กําหนดในพารามิเตอร
6-01

6-13  ขั้วตอ 53 กระแสสูง

พิสัย: หนาที่:

20.0
mA*

[ พารามิเตอร 6-12 ถึง
20.0 mA]

ปอนคากระแสดานสูงใหตรงกับคาอางอิง/คาปอนกลับดานสูงท่ีตั้งใน
พารามิเตอร 6-15

6-14  ขั้วตอ 53 คาอางอิง/คาปอนกลับ ต่ํา

พิสัย: หนาที่:

0.000
หนวย*

[-1000000.000 ถึง
พารามิเตอร 6-15]

ปอนคาตามขั้นอินพุตอนาล็อกท่ีสอดคลองกับคาแรงดันสูงสุด/คา
กระแสสูงสุดท่ีต้ังคาในพารามิเตอร 6-10 และ 6-12

6-15  ขั้วตอ 53 คาอางอิง/คาปอนกลับ สูง

พิสัย: หนาที่:

100.000
หนวย*

[พารามิเตอร 6-14 ถึง
1000000.000]

ปอนคาตามขั้นอินพุตอนาล็อกท่ีสอดคลองกับคาแรงดันสูงสุด/คา
กระแสสูงสุดท่ีต้ังคาในพารามิเตอร 6-11/6-13

6-16  ขั้วตอ 53 คาคงที่เวลาตัวกรอง

พิสัย: หนาที่:

0.001s* [0.001 – 10.000 s] ปอนคาคงที่เวลา สวนนีคื้อคาคงท่ีเวลาตัวกรองผานต่ําแบบดิจิตอล
อันดับที่ 1 สําหรับจํากัดสัญญาณรบกวนทางไฟฟาบนขั้วตอ 53 คาคงที่
เวลาที่สูงจะเพิ่มประสิทธิภาพการลดทอนการรบกวนได แตก็จะเร่ิม
ระยะหนวงเวลาท่ีผานตัวกรอง
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

6-17  ขอตอ 53 แรงดันต่ําเกินไป

อุปกรณเสริม: หนาที่:

พารามิเตอรนี้ทําใหเปนไปไดท่ีจะยกเลิกการใชการตรวจสอบ แรงดัน
ตํ่าเกินไป ต.ย. จะใชเมื่อเอาทพุตอนาล็อกถูกใชเปนสวนหนึ่งของ
ระบบ I/O แบบกระจายศูนย (ต.ย. เมื่อไมมีสวนของตัวแปลงความถี่
ใดๆเกี่ยวของกับฟงกชันควบคุม แตทําการปอนขอมูลใหกับระบบ
จัดการอาคาร (BMS)

[0] ยกเลิกการใช

[1] * ใช

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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2.8.4. 6-2* อินพุทอนาลอ็ก 2

พารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบการสเกลและการจํากัดคา สําหรับอินพุทอนาล็อก 2 (ขั้วตอ 54).

6-20  ขั้วตอ 54 แรงดันต่ํา

พิสัย: หนาที่:

0.07V* [0.00 – พารามิเตอร
6-21]

ปอนคาแรงดันต่ํา คาการสเกลของอินพุทอนาล็อกนี้ควรสอดคลองกับ
คาอางอิง/คาปอนกลับต่ํา ท่ีต้ังในพารามิเตอร 6-24

6-21  ขั้วตอ 54 แรงดันสูง

พิสัย: หนาที่:

10.0V* [พารามิเตอร 6-20 ถึง
10.0 V]

ปอนคาแรงดันสูง คาการสเกลอินพุทอนาล็อกนีค้วรสอดคลองกับคา
อางอิง/คาการปอนกลับสูงสุด ท่ีต้ังในพารามิเตอร 6-25

6-22  ขั้วตอ 54 กระแสต่ํา

พิสัย: หนาที่:

4 mA* [0.0 ถึง พารามิเตอร
6-23 mA]

ปอนคากระแสต่ํา สัญญาณคาอางอิงนี้ควรตรงกับคาอางอิง/คาปอน
กลับต่ํา ท่ีต้ังในพารามิเตอร 6-24 คาตองเซ็ตให >2 mA เพ่ือท่ีจะใช
งานฟงกชันหมดเวลาเมื่อแรงดันอางอิงตํ่ากวาที่กําหนดในพารามิเตอร
6-01

6-23  ขั้วตอ 54 กระแสสูง

พิสัย: หนาที่:

20.0
mA*

[พารามิเตอร 6-22 ถึง
20.0 mA]

ปอนคากระแสดานสูงใหตรงกับคาอางอิง/คาปอนกลับดานสูงท่ีต้ังใน
พารามิเตอร 6-25.

6-24  ขั้วตอ 54 คาอางอิง/คาปอนกลับ คา

พิสัย: หนาที่:

0.000
หนวย*

[-1000000.000 ถึง
พารามิเตอร 6-25]

ปอนคาตามขั้นอินพุตอนาล็อกท่ีสอดคลองกับคาแรงดันสูงสุด/คา
กระแสสูงสุดท่ีต้ังคาในพารามิเตอร 6-20/6-22

6-25  ขั้วตอ 54 คาอางอิง/คาปอนกลับสูง

พิสัย: หนาที่:

100.000
หนวย*

[พารามิเตอร 6-24 ถึง
1000000.000]

ปอนคาตามขั้นอินพุตอนาล็อกท่ีสอดคลองกับคาแรงดันสูงสุด/คา
กระแสสูงสุดท่ีต้ังคาในพารามิเตอร 6-21/6-23

6-26  ขั้วตอ 54 คาคงที่เวลาตัวกรอง

พิสัย: หนาที่:

0.001s* [0.001 – 10.000 s] ปอนคาคงที่เวลา สวนนี้คือคาคงท่ีเวลาตัวกรองผานต่ําแบบดิจิตอล
อันดับท่ี 1 สําหรับจํากัดสัญญาณรบกวนทางไฟฟาบนขั้วตอ 54 คาคงที่
เวลาที่สูงจะเพิ่มประสิทธิภาพการลดทอนการรบกวนได แตก็จะเร่ิม
ระยะหนวงเวลาที่ผานตัวกรอง
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน
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6-27  ขอตอ 54 แรงดันต่ําเกินไป

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ยกเลิกการใช

[1] * ใช พารามิเตอรนีส้ามารถที่จะใชเพ่ือยกเลิกการใชการตรวจสอบแรงดันต่ํา
เกินไปได ต.ย. จะใชเม่ือเอาทพุทอนาล็อกถูกใชเปนสวนหนึ่งของ
ระบบ I/O แบบกระจายศูนย (ต.ย. เมื่อไมมีสวนของตัวแปลงความถี่
ใดๆเกี่ยวของกับฟงกชันควบคุม แตไดทําการปอนขอมูลใหกับระบบ
จัดการอาคาร

2.8.5. 6-3* อินพตุอนาล็อก 3 (MCB 101)

กลุมพารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบการสเกลและการจํากัดคา สําหรับอินพุตอนาล็อก 3 (X30/11) ท่ี
อยูบนโมดูลอุปกรณเสริม MCB 101

6-30  ขั้วตอ X30/11 แรงดันต่ํา

พิสัย: หนาที่:

0.07 V* [0 - พารามิเตอร 6-31] ต้ังคาการสเกลอินพุทอนาล็อกใหสอดคลองกับคาอางอิง/คาปอนกลับ
ดานต่ํา (ท่ีต้ังในพารามิเตอร 6-34)

6-31  ขั้วตอ X30/11 แรงดันสูง

พิสัย: หนาที่:

10.0 V* [พารามิเตอร 6-30 ถึง
10.0 V]

ต้ังคาการสเกลอินพุทอนาล็อกใหสอดคลองกับคาอางอิง/คาปอนกลับ
ดานสูง (ท่ีต้ังในพารามิเตอร 6-35)

6-34  ขั้วตอ X30/11 คาอางอิง/คาปอนกลับ คา

พิสัย: หนาที่:

0.000
หนวย*

[1000000.000 ถึง
พารามิเตอร 6-35]

ต้ังคาการสเกลอินพุตอนาล็อกใหสอดคลองกับคาแรงดันไฟฟา ดาน
ตํ่า (ท่ีต้ังในพารามิเตอร 6-30)

6-35  ขั้วตอ X30/11 คาอางอิง/คาปอนกลับ คา

พิสัย: หนาที่:

1500.0
00 หนวย

[พารามิเตอร 6-34 ถึง
1000000.000]

ต้ังคาการสเกลอินพุทอนาล็อกใหสอดคลองกับคาแรงดันไฟฟา ดาน
สูง (ท่ีต้ังในพารามิเตอร 6-31)

6-36  ขั้วตอ X30/11 คาคงที่เวลาตัวกรอง

พิสัย: หนาที่:

0.001s* [0.001 – 10.000 s] คาคงที่เวลาตัวกรองผานต่ําแบบดิจิตอลอันดับที่ 1   สําหรับจํากัด
สัญญาณรบกวนทางไฟฟาบนขั้วตอ X30/11
พารามิเตอร 6-36 ไมสามารถเปลี่ยนแปลงไดขณะที่มอเตอรกําลังทํา
งาน

6-37  ขั้วตอ X30/11 แรงดันต่ําเกินไป

อุปกรณเสริม: หนาที่:

พารามิเตอรนีส้ามารถที่จะใชเพ่ือยกเลิกการใชการตรวจสอบแรงดันต่ํา
เกินไปได ต.ย. จะใชเม่ือเอาทพุทอนาล็อกถูกใชเปนสวนหนึ่งของ
ระบบ I/O แบบกระจายศูนย (ต.ย. เมื่อไมมีสวนของตัวแปลงความถี่

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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ใดๆเก่ียวของกับฟงกชันควบคุม แตไดทําการปอนขอมูลใหกับระบบ
จัดการอาคาร

[0] * ยกเลิกการใช

[1] ใช

2.8.6. 6-4* อินพุตอนาลอ็ก 4 (MCB 101)

กลุมพารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบการสเกลและการจํากัดคา สําหรับอินพุตอนาล็อก 4 (X30/12) ท่ี
อยูบนโมดูลอุปกรณเสริม MCB 101

6-40  ขั้วตอ X30/12 แรงดันต่ํา

พิสัย: หนาที่:

0.7 V* [0 ถึง พารามิเตอร
6-41]

ต้ังคาการสเกลอินพุทอนาล็อกใหสอดคลองกับคาอางอิง/คาปอนกลับ
ดานต่ํา ท่ีต้ังในพารามิเตอร 6-44

6-41  ขั้วตอ X30/12 แรงดันสูง

พิสัย: หนาที่:

10.0V* [พารามิเตอร 6-40 ถึง
10.0 V]

ต้ังคาการสเกลอินพุทอนาล็อกใหสอดคลองกับคาอางอิง/คาปอนกลับ
ดานสูง ท่ีต้ังในพารามิเตอร 6-45

6-44  ขั้วตอ X30/12 คาอางอิง/คาปอนกลับ คา

พิสัย: หนาที่:

0.000
หนวย*

[-1000000.000 ถึง
พารามิเตอร 6-45]

ต้ังคาการสเกลอินพุทอนาล็อกใหสอดคลองกับคาแรงดันไฟฟา ดาน
ตํ่า ท่ีต้ังในพารามิเตอร 6-44

6-45  ขั้วตอ X30/12 คาอางอิง/คาปอนกลับ คา

พิสัย: หนาที่:

1500.0
00 หนวย
*

[พารามิเตอร 6-44 ถึง
1000000.000]

ต้ังคาการสเกลอินพุทอนาล็อกใหสอดคลองกับคาแรงดันไฟฟา ดาน
สูง ท่ีต้ังในพารามิเตอร 6-41

6-46  ขั้วตอ X30/12 คาคงที่เวลาตัวกรอง

พิสัย: หนาที่:

0.001s* [0.001 – 10.000 s] คาคงที่เวลาตัวกรองผานต่ําแบบดิจิตอลอันดับท่ี 1   สําหรับจํากัด
สัญญาณรบกวนทางไฟฟาบนขั้วตอ X30/12
พารามิเตอร 6-46 ไมสามารถเปลี่ยนแปลงไดขณะที่มอเตอรกําลังทํา
งาน

6-47  ขั้วตอ X30/12 แรงดันต่ําเกินไป

อุปกรณเสริม: หนาที่:

พารามิเตอรนี้สามารถที่จะใชเพ่ือยกเลิกการใชการตรวจสอบแรงดันต่ํา
เกินไปได ต.ย. จะใชเม่ือเอาทพุทอนาล็อกถูกใชเปนสวนหนึ่งของ
ระบบ I/O แบบกระจายศูนย (ต.ย. เมื่อไมมีสวนของตัวแปลงความถี่
ใดๆเก่ียวของกับฟงกชันควบคุม แตไดทําการปอนขอมูลใหกับระบบ
จัดการอาคาร

[0] * ยกเลิกการใช

[1] ใช
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2.8.7. 6-5* เอาทพทุอนาลอ็ก 1

พารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบการสเกลและขีดจํากัดสําหรับเอาทพุทอนาล็อก 1 เชน ขั้วตอ 42
เอาทพุทอนาล็อกคือเอาทพุทกระแส: 0/4 - 20 mA ขั้วตอจุดรวม (ลงดิน) (ขั้วตอ 39) เปนขั้วตอเดียวกับและ
มีศักยทางไฟฟาเทากับจุดตอรวม (ลงดิน) ของทั้งดิจิตัลและอนาล็อกรวม ความละเอียดของ
เอาทพุทอนาล็อก คือ 12 บิต

6-50  ขั้วตอ 42 เอาทพุท

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ไมใชงาน

[100] * ความถี่เอาทพุท

[101] คาอางอิง

[102] คาปอนกลับ

[103] กระแสมอเตอร

[104] แรงบิดตามขีดจํากัด

[105] แรงบิดตามพิกัด

[106] กําลัง

[107] ความเร็ว

[108] แรงบิด

[113] วงรอบปดสวนขยาย 1

[114] วงรอบปดสวนขยาย 2

[115] วงรอบปดสวนขยาย 3

[130] ความถี่เอาทพุท
4-20mA

[131] คาอางอิง 4-20mA

[132] คาปอนกลับ 4-20mA

[133] กระแสมอเตอร 4-20mA

[134] แรงบิด % ขีดจํากัด
4-20mA

[135] แรงบิด % ท่ีระบุ
4-20mA

[136] กําลัง 4-20mA

[137] ความเร็ว 4-20mA

[138] แรงบิด 4-20mA

[139] บัสควบคุม 0-20 mA

[140] บัสควบคุม 4-20 mA

[141] บัสควบคุม 0-20 mA,
หมดเวลา

[142] บัสควบคุม 4-20 mA,
หมดเวลา

[143] สวนขยาย วงรอบปด 1,
4-20 mA

[144] สวนขยาย วงรอบปด 2,
4-20 mA

[145] สวนขยาย วงรอบปด 3,
4-20 mA

เลือกฟงกชันของขั้วตอ 42 เปนเอาทพุทกระแสอนาล็อก

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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6-51  ขั้ว 42 สเกลต่ําสุดของเอาทพุท

พิสัย: หนาที่:

0%* [0 – 200%] สเกลเอาทพุทต่ําสุดของสัญญาณอนาล็อกท่ีเลือกท่ีขั้วตอ 42 ใหเปน
เปอรเซ็นตของคาสัญญาณสูงสุด เชน ถาตองการให 0 mA (หรือ 0 Hz)
เปน 25% ของคาเอาทพุทสูงสุด ใหต้ังโปรแกรมท่ี 25% การสเกลคา
ท่ีสูงถึง 100% จะไมสามารถสูงกวาการตั้งคาที่ตรงกันในพารามิเตอร
6-52

6-52  ขั้วตอ 42 สเกลสูงสุดของเอาทพุท

พิสัย: หนาที่:

100%* [0.00 – 200%] สเกลเอาทพุทสูงสุดของสัญญาณอนาล็อกที่เลือกในขั้วตอ 42 แลวตั้ง
คาเปนคาสูงสุดของเอาทพุทสัญญาณกระแส สเกลเอาทพุทเพื่อให
กระแสต่ํากวา 20 mA ท่ีคาเต็มสเกล หรือ 20 mA ท่ีเอาทพุทระดับต่ํา
กวา 100% ของคาสัญญาณสูงสุด หากกระแสเอาทพุทที่ตองการคือ
20 mA ท่ีคาระหวาง 0 - 100% ของคาเอาทพุทเต็มสเกล ใหต้ัง
โปรแกรมคาเปอรเซ็นตในพารามิเตอร เชน 50% = 20 mA หากกระแส
ระหวาง 4 และ 20 mA เปนคาที่ตองการ ท่ีเอาทพุทสูงสุด (100%) ให
คํานวณคาเปอรเซ็นตดังนี้:

20 mA/ที่ ต องการ สูงสุด กระแส × 100 %

i.e. 10mA : 20 mA
10 mA × 100 % = 200 %

6-53  ขั้วตอ 42 บัสควบคุมเอาทพุท

พิสัย: หนาที่:

0.00%* [0.00 – 100.00 %] คางระดับของเอาทพุท 42 หากควบคุมโดยบัส
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6-54  ขั้วตอ 42 คาหมดเวลาเอาทพุทท่ีตั้งไวลวงหนา

พิสัย: หนาที่:

0.00%* [0.00 – 100.00 %] คางระดับที่กําหนดไวลวงหนาของเอาทพุท 42
ในกรณีท่ีหมดเวลาบัสและฟงกชันหมดเวลาถูกเลือกไวในพารามิเตอร
6-50 เอาตพุทจะถูกกําหนดลวงหนาไวท่ีระดับนี้

2.8.8. 6-6* เอาทพตุอนาลอ็ก 2 (MCB 101)

เอาทพุตอนาล็อกเปนเอาทพุตกระแส: 0/4 - 20 mA. ขั้วตอจุดรวม (กราวด) (ขั้วตอ X30/7) เปนขั้วตอเดียว
กับและมีศักยทางไฟฟาเทากับจุดตอรวม (กราวด) อนาล็อก ความละเอียดของเอาทพุทอนาล็อก คือ 12 บิต

6-60  ขั้วตอ X30/8 เอาทพุท

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมใชงาน

[100] ความถี่เอาทพุท

[101] คาอางอิง

[102] คาปอนกลับ

[103] กระแสของมอเตอร

[104] แรงบิดท่ีสัมพันธกับขีด
จํากัด

[105] แรงบิดท่ีสัมพันธกับคา
พิกัด

[106] กําลัง

[107] ความเร็ว

[108] แรงบิด

[113] สวนขยาย วงรอบปด 1

[114] สวนขยาย วงรอบปด 2

[115] สวนขยาย วงรอบปด 3

[130] ความถี่เอาทพุท 4-20
mA

[131] คาอางอิง 4-20 mA

[132] คาปอนกลับ 4-20 mA

[133] กระแสมอเตอร 4-20
mA

[134] แรงบิด % คาขีดจํากัด
4-20 mA

[135] แรงบิด % คาพิกัด 4-20
mA

[136] กําลัง 4-20 mA

[137] ความเร็ว 4-20 mA

[138] แรงบิด 4-20 mA

[139] ควบคุมบัส 0-20 mA

[140] ควบคุมบัส 4-20 mA

[141] หมดเวลาบัสควบคุม
0-20 mA

[142] หมดเวลาบัสควบคุม
4-20 mA

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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[143] สวนขยาย วงรอบปด 1
4-20 mA

[144] สวนขยาย วงรอบปด 2
4-20 mA

[145] สวนขยาย วงรอบปด 3
4-20 mA

6-61  ขั้วตอ X30/8 สเกลต่ําสุดของเอาทพุต

พิสัย: หนาที่:

0%* [0.00 - 200 %] ทําการสเกลเอาทพุตต่ําสุดของสัญญาณอนาล็อกท่ีเลือกในขั้วตอ
X30/8 สเกลคาต่ําสุดเปนเปอรเซ็นตของคาสัญญาณสูงสุด เชน 0mA
(หรือ 0 Hz) ตองการใหเปนที่ 25% ของคาเอาทพุตสูงสุด และจะถูกต้ัง
โปรแกรมท่ี 25% คานี้ไมสามารถสูงกวาการตั้งคาที่เก่ียวของในพารา
มิเตอร 6-62 หากคาต่ํากวา 100%
พารามิเตอรนีทํ้างานเม่ือโมดูลตัวเลือก MCB 101 ไดรับการติดต้ังในตัว
แปลงความถี่

6-62  ขั้วตอ X30/8 สเกลต่ําสุดของเอาทพุท

พิสัย: หนาที่:

100%* [0.00 - 200 %] ทําการสเกลเอาทพุทสูงสุดของสัญญาณอนาล็อกที่เลือกในขั้วตอ
X30/8 สเกลคาใหเปนคาเอาทพุทสัญญาณกระแสสูงสุดท่ีตองการ
สเกลเอาทพุทเพื่อใหกระแสต่ํากวา 20 mA ท่ีคาเต็มสเกล หรือ 20 mA
ท่ีเอาทพุทระดับต่ํากวา 100% ของคาสัญญาณสูงสุด หากกระแส
เอาทพุทท่ีตองการคือ 20 mA ท่ีคาระหวาง 0 - 100% ของคา
เอาทพุทเต็มสเกล ใหต้ังโปรแกรมคาเปอรเซ็นตในพารามิเตอร เชน
50% = 20 mA หากกระแสระหวาง 4 และ 20 mA เปนคาที่ตองการ ท่ี
เอาทพุทสูงสุด (100%) ใหคํานวณคาเปอรเซ็นตดังนี้:

20 mA/ ท่ีต องการ สูงสุด กระแส × 100 %

i.e. 10 mA : 20 mA
10 mA × 100 % = 200 %

6-63  ขั้วตอ X30/8 บัสควบคุมเอาทพุท

พิสัย: หนาที่:

0 %* [0 – 100 %] มีคาที่จะปอนใหกับขั้วตอเอาทพุท เม่ือไดกําหนดรูปแบบเปน [บัสควบ
คุม]

6-64  ขั้วตอ X30/8 คาหมดเวลาเอาทพุทท่ีตั้งไวลวงหนา

พิสัย: หนาที่:

0 %* [0 – 100 %] มีคาที่จะปอนใหกับขั้วตอเอาทพุท เม่ือไดกําหนดรูปแบบเปน [บัสควบ
คุมหมดเวลา] และตรวจพบการหมดเวลา

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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2.9. เมนูหลัก กลุม 8 การสื่อสารและอุปกรณเสริม

2.9.1. 8-** การสือ่สารและอุปกรณเสริม

กลุมพารามิเตอรสําหรับการกําหนดคาการสื่อสารและอุปกรณเสริม

2.9.2. 8-0* การตั้งคาทั่วไป

การตั้งคาทั่วไปสําหรับการสื่อสารและอุปกรณเสริม

8-01  จุดควบคุม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * คาดิจิตัลและคําสั่งควบ
คุม

ควบคุมโดยใชท้ังอินพุทดิจิตัลและคําสั่งควบคุม

[1] คาดิจิตัลเทานัน้ ควบคุมโดยใชอินพุทดิจิตัลเทานั้น

[2] เฉพาะคําสั่งควบคุม ควบคุมโดยใชคําสั่งควบคุมเทานัน้

การตั้งคาในพารามิเตอรนี้จะลบลางการตั้งคาในพารามิเตอร 8-50 ถึง
8-56

8-02  แหลงคําส่ังควบคุม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ไมมี

[1] พอรตของ FC

[2] USB ของ FC

[3] อุปกรณเสริม A

[4] อุปกรณเสริม B

[5] อุปกรณเสริม C0

[6] อุปกรณเสริม C1

เลือกแหลงขอมูลของคําสั่งควบคุม: หนึง่ในสองอินเตอรเฟซอนกุรม
หรือสี่อินเตอรเฟซอนุกรมของอุปกรณเสริมท่ีติดต้ังไว ระหวางการเปด
เคร่ืองคร้ังแรก ตัวแปลงความถี่จะต้ังพารามิเตอรนีโ้ดยอัตโนมัติเปน
อุปกรณเสริม A [3] ถาตรวจพบวาอุปกรณเสริมฟลดบัสที่ติดต้ัง
ในสลอต A ถูกตอง เม่ือถอดอุปกรณเสริมออก ตัวแปลงความถี่จะตรวจ
จับการเปลี่ยนแปลงในการกําหนดรูปแบบ แลวตั้งพารามิเตอร 8-02
กลับเปนการตั้งคามาตรฐาน FC PORT และตัวแปลงความถี่จะตัดการ
ทํางาน ถาอุปกรณเสริมถูกติดตั้งหลังการเร่ิมตนเปดเคร่ือง การตั้งคา
ของพารามิเตอร 8-02 จะไมเปลี่ยนแปลง แตตัวแปลงความถี่จะตัดการ
ทํางาน และแสดง: สัญญาณเตือน 67 อุปกรณเสริมท่ีเปล่ียนแปลง
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

8-03  คาเวลาของเวลาที่จะส้ินสุดการควบคุม

พิสัย: หนาที่:

0 S* [0.1 – 18000 S] ปอนเวลาสูงสุดท่ีคาดวาจะตองใชในการรับขอความสองชุดติดกัน หาก
เกินเวลานี้ จะระบุวามีการหยุดการสื่อสารอนกุรม การทํางานที่ถูกเลือก
ในพารามิเตอร 8-04 ฟงกชันหมดเวลาควบคุม จะดําเนนิการ

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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ใน LONWORKS ตัวแปรดังตอไปนีจ้ะทริกเกอรพารามิเตอรเวลาของคํา
สั่งควบคุม

NVISTARTSTOP
NVIRESET FAULT
NVICONTROLWORD
NVIDRVSPEEDSTPT
NVIREFPCNT
NVIREFHZ

8-04  ฟงกชนัหมดเวลาควบคุม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ปด

[1] ล็อกคางเอาทพุท

[2] หยุด

[3] การ JOG

[4] ความเร็วสูงสุด

[5] หยุดและตัดการทํางาน

[7] เลือกชุดคําสั่ง 1

[8] เลือกชุดคําสั่ง 2

[9] เลือกชุดคําสั่ง 3

[10] เลือกชุดคําสั่ง 4

[20] ปลอยใหทํางานเหนือ
N2

เลือกฟงกชันหมดเวลา ฟงกชันหมดเวลาควบคุมจะทํางานเมื่อคําสั่ง
ควบคุมลมเหลวที่จะอัพเดตภายในชวงเวลาที่ระบุในพารามิเตอร 8-03
คาเวลาของเวลาท่ีจะสิ้นสุดของการควบคุม
ตัวเลือก [20] จะปรากฏหลังจากตั้งคาในโปรโตคอล N2 เทานั้น
ใน LONWORKS ฟงกชันหมดเวลาจะยังทํางาน เมื่อ SNVT ดังตอไปนี้
ลมเหลวในการอัพเดตภายในชวงเวลาที่ระบุในพารามิเตอร 8-03 คา
เวลาของเวลาท่ีจะสิ้นสุดของการควบคุม

NVISTARTSTOP
NVIRESET FAULT
NVICONTROLWORD
NVIDRVSPEEDSTPT
NVIREFPCNT
NVIREFHZ

8-05  ฟงกชนัส้ินสุดการหมดเวลา

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] คางชุดคําสั่ง คางชุดคําสั่งท่ีเลือกในพารามิเตอร 8-04 และแสดงคําเตือนจนกวาคา
พารามิเตอร 8-06 จะเปล่ียน จากนัน้ตัวแปลงความถี่จะเรียกใชชุดคําสั่ง
เร่ิมแรกตอ

[1] * ใชชุดคําสั่งตอไป ใชชุดคําสั่งท่ีใชงานอยูตอไปกอนหมดเวลา

เลือกการกระทําหลังจากไดรับคําสั่งควบคุมท่ีถูกตองหลังจากชวงหมด
เวลา พารามิเตอรนีจ้ะทํางานตอเมื่อพารามิเตอร 8-04 ถูกต้ังไวท่ี [ชุด
คําสั่ง 1-4]
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8-06  รีเซต็หมดเวลาการควบคุม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมรีเซ็ต ทําใหชุดคําสั่งท่ีระบุในพารามิเตอร 8-04 [เลือกชุดคําสั่ง 1-4] ยังคง
เปนไปตามหมดเวลาของการควบคุม

[1] ทําการรีเซ็ต นําตัวแปลงความถี่กลับไปสูชุดคําสั่งเร่ิมแรกหลังจากการหมดเวลา
ของคําสั่งควบคุม เมื่อต้ังคาเปน ทําการรีเซ็ต [1] ตัวแปลงความถี่จะ
ดําเนนิการรีเซ็ตและกลับไปสูการตั้งคา ไมรีเซ็ต [0] ในทันที

พารามิเตอรนี้จะทํางานตอเมื่อตัวเลือก คางการตั้งคา [0] ถูกเลือกไว
ใน พารามิเตอร 8-05 ฟงกชันสิ้นสุดการหมดเวลา

8-07  ทริกเกอรการวินิจฉัย

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ยกเลิกการใช

[1] เมื่อมีสัญญาณ

[2] ทริกเกอรสัญญาณ
เดือน/การเตือน

พารามิเตอรนีม้ีฟงกชันสําหรับ LONWORKS

2.9.3. 8-1* ตั้งคา คําสัง่ควบคุม

พารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบโปรไฟลคําสั่งควบคุมของอุปกรณเสริม

8-10  โปรไฟลคําส่ังควบคุม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * โปรไฟลของ FC

เลือกการแปลความของคําสั่งควบคุมและขอความแสดงสถานะ ใหตรง
กับฟลดบัสที่ติดตั้งไว เฉพาะการเลือกที่ถูกตองสําหรับฟลดบัสท่ีติดต้ัง
ไวในสล็อต A เทานัน้ท่ีจะมองเห็นบนหนาจอ LCP

8-13  ขอความแสดงสถานะ STW ท่ีกําหนดรูปแบบได

อุปกรณเสริม: หนาที่:

พารามิเตอรนีจ้ะเปดใชงานการกําหนดคาของบิต 12 – 15 ในขอความ
แสดงสถานะ

[0] ไมมีการทํางาน

[1] * คามาตรฐานโปรไฟล ฟงกชันจะตรงกับคามาตรฐานของโปรไฟลท่ีเลือกในพารามิเตอร 8-10

[2] สัญญาณเตือน 68 เทา
นั้น

ต้ังในกรณีของสัญญาณเตือน 68 เทานั้น

[3] ตัดการทํางานยกเวน
สัญญาณเตือน 68

ต้ังในกรณีท่ีตัดการทํางาน ยกเวนหากการตัดการทํางานสั่งการโดย
สัญญาณเตือน 68

[16] T37 สถานะ DI บิตนี้แสดงสถานะของขั้วตอ 37
“0” แสดงวา T37 มีคาต่ํา (หยุดแบบปลอดภัย)
“1” แสดงวา T37 มีคาสูง (ปกติ)
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2.9.4. 8-3* การตั้งคาพอรต FC

พารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบพอรต FC

8-30  โปรโตคอล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

การเลือกโปรโตคอลสําหรับพอรต (RS485) ท่ีมีอยูในตัวแปลงความถี่
(มาตรฐาน) บนการดควบคุม

[0] * FC การสื่อสารตามโปรโตคอลของ FC ท่ีไดอธิบายไวใน คูมือการออกแบบ
ชุดขับ HVAC VLT® บทที่ 7 การติดต้ังและการตั้งคา RS-485

[1] FC MC เหมือนกับ FC [0] แตใชเมื่อทําการดาวโหลด SW ใหกับตัวแปลงความ
ถี่ หรือการอัพโหลดไฟล dll (ครอบคลุมขอมูลท่ีเก่ียวของกับพารา
มิเตอรท่ีมีอยูในตัวแปลงความถี่ และอุปกรณท่ีทํางานรวมกัน) ใหกับ
MCT 10 เคร่ืองมือควบคุมการเคล่ือนที่

[2] Modbus RTU การสื่อสารตามโปรโตคอลของ Modbus RTU ท่ีไดอธิบายไวใน  คูมือ
การออกแบบชุดขับ HVAC VLT® บทท่ี 7 การติดตั้งและการตั้งคา
RS-485

[3] Metasys N2 โปรโตคอลการสื่อสาร โปรโตคอลซอฟตแวร N2 ไดรับการอกแบบให
ใชงานไดท่ัวไปโดยพื้นฐานเพื่อท่ีจะรองรับคุณสมบัติเฉพาะที่อาจจะมี
ของแตละอุปกรณ โปรดดูคูมือ MG.11.Gx.yy Metasys ของชุดขับ
HVAC VLT®  ท่ีแยกตางหาก

[9] ตัวเลือกของตัวแปลง
ความถี่

จะใชเม่ือเกตเวยถูกเชื่อมตอเขากับพอรต RS-485 ท่ีรวมอยูในตัว
เคร่ือง เชน เกตเวยของ BACnet
การเปลี่ยนแปลงตอไปนี้จะเกิดขึ้น
-แอเดรสสําหรับพอรตของ FC จะถูกต้ังใหเปน 1 และ พารามิเตอร 8-31
แอดเดรส จะถูกใชเพ่ือต้ังแอดเดรสสําหรับเกตเวยบนเครือขาย เชน
BACnet
โปรดดูคูมือ MG.11.Dx.yy BACnet ของชุดขับ HVAC VLT®  ท่ีแยก
ตางหาก
- อัตราบอดสําหรับพอรตของ FC จะถูกต้ังเปนคาคงที่ (115.200 บอด)
และพารามิเตอร 8-32 อัตราบอด จะถูกใชเพ่ือต้ังอัตราบอดสําหรับ
พอรตของเครือขาย (เชน BACnet) บนเกตเวย

โนตสําหรับผูอาน
รายละเอียดเพ่ิมเติมมีอยูในคูมือ Modbus RTU, BACnet และ Metasys

8-31  แอดเดรส

พิสัย: หนาที่:

1* [1 - 126 ] ปอนท่ีอยูสําหรับพอรต FC (มาตรฐาน)
ชวงท่ีใชงานได: 1 - 126.

8-32  อัตราบอดพอรต FC

อุปกรณเสริม: หนาที่:

การเลือกอัตราบอดขึ้นอยูกับการเลือกโปรโตคอลในพารามิเตอร 8-30

[0] 2400 บอด
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[1] 4800 บอด

[2] * 9600 บอด

[3] 19200 บอด

[4] 38400 บอด

[5] 57600 บอด

[6] 76800 บอด

[7] 115200 บอด

คามาตรฐานอางอิงจากโปรโตคอลของ FC

8-33  พาริตี้/บิตหยดุ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

พาริต้ีและบิตหยุดสําหรับโปรโตคอล (พารามิเตอร 8-30 โปรโตคอล)
โดยใชพอรตของ FC สําหรับบางโปรโตคอล ไมสามารถมองเห็นได
ดวยอุปกรณเสริมท้ังหมด คามาตรฐานขึ้นกับโปรโตคอลท่ีถูกเลือก

[0] ภาวะคู 1 บิตหยุด

[1] ภาวะคี่ 1 บิตหยุด

[2] ไมมีพาริต้ี 1 บิตหยุด

[3] ไมมีพาริต้ี 2 บิตหยุด

8-35  การหนวงเวลาตอบรับต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:

10 ms* [5 - 500 ms] ระบุเวลาหนวง ตํ่าสุดระหวางการรับคําขอและสงการโตตอบ ใชสําหรับ
แกปญหาการหนวงเวลาสงกลับ ของโมเด็ม

8-36  การหนวงเวลาตอบรับสูงสุด

พิสัย: หนาที่:

5000
ms*

[5 - 10000 ms] ระบุเวลาหนวง สูงสุดท่ียอมรับไดระหวางการสงคําขอและการรับคํา
ตอบ หากเกินเวลาหนวงท่ีกําหนด จะทําใหหมดเวลาของคําสั่งควบคุม

8-37  หนวงเวลา Inter-Char สูงสุด

พิสัย: หนาที่:

25 ms* [0 - 35 ms] ระบุรอบเวลาสูงสุดท่ียอมรับไดระหวางการรับของสองไบต พารามิเตอร
นี้จะใชงานการหมดเวลา หากการสงถูกขัดจังหวะ
พารามิเตอรนีจ้ะทํางานตอเมื่อพารามิเตอร 8-30 ถูกต้ังไวท่ีโปรโตคอล
FC MC [1]

8-40  การเลือกการสงขอความ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เปดใชงานการสงขอความผานสายท่ีกําหนดรูปแบบไดอิสระหรือแบบ
มาตรฐานสําหรับ พอรตของ FC

[1] * มาตรฐาน1

[101] PPO 1

[102] PPO 2

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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[103] PPO 3

[104] PPO 4

[105] PPO 5

[106] PPO 6

[107] PPO 7

[108] PPO 8

[200] ขอความที่สงแบบ
กําหนดเอง 1

2.9.5. 8-5* ดิจติัล/บัส

พารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบเวริดควบคุมของดิจิตัล/บัสท่ีรวมกันอยู

8-50  เลือกการลื่นไหล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] อินพุทดิจิตัล

[1] บัส

[2] ตรรกะ AND (และ)

[3] * ตรรกะ OR (หรือ)

เลือกการควบคุมฟงกชันการลื่นไหลผานขั้วตอ (อินพุทดิจิตัล) และ/
หรือ ผานบัส

โนตสําหรับผูอาน
พารามิเตอรนีจ้ะทํางานตอเมื่อ พารามิเตอร 8-01 หนวยควบคุม ต้ังไวท่ี [0] คําสั่งควบคุม
และดิจิตัล

8-52  เลือกเบรคกระแสตรง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] อินพุทดิจิตัล

[1] บัส

[2] ตรรกะ AND (และ)

[3] * ตรรกะ OR (หรือ)

เลือกการควบคุมฟงกชันเบรคกระแสตรงผานขั้วตอ (อินพุทดิจิตัล)
และ/หรือ ผานบัส

โนตสําหรับผูอาน
พารามิเตอรนีจ้ะทํางานตอเมื่อ พารามิเตอร 8-01 หนวยควบคุม ต้ังไวท่ี [0] คําสั่งควบคุม
และดิจิตัล

8-53  เลือกสตารท

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] อินพุทดิจิตัล
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[1] บัส เปดการทํางานคําสั่งสตารทผานพอรตการสื่อสารแบบอนุกรมหรือตัว
เลือกฟลดบัส

[2] ตรรกะ AND (และ) เปดการทํางานคําสั่งสตารทผานฟลดบัส/พอรตการสื่อสารแบบอนกุรม
และผานหนึง่ในอินพุทดิจิตัลเพิ่มเติม

[3] * ตรรกะ OR (หรือ) เปดการทํางานคําสั่งสตารทผานฟลดบัส/พอรตการสื่อสารแบบอนกุรม
หรือผานหนึง่ในอินพุทดิจิตัล

เลือกการควบคุมฟงกชันสตารทตัวแปลงความถี่ผานขั้วตอ (อิน
พุทดิจิตัล) และ/หรือ ผานบัส

โนตสําหรับผูอาน
พารามิเตอรนีจ้ะทํางานตอเมื่อ พารามิเตอร 8-01 หนวยควบคุม ต้ังไวท่ี [0] คําสั่งควบคุม
และดิจิตัล

8-54  เลือกกลับทิศทาง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * อินพุทดิจิตัล

[1] บัส เปดการทํางานคําสั่งสตารทกลับทิศทางผานพอรตการสื่อสารแบบ
อนกุรมหรือตัวเลือกฟลดบัส

[2] ตรรกะ AND (และ) เปดการทํางานคําสั่งสตารทกลับทิศทางผานฟลดบัส/พอรตการสื่อสาร
แบบอนกุรม, และผานหนึง่ในอินพุทดิจิตัลเพ่ิมเติม

[3] ตรรกะ OR (หรือ) เปดการทํางานคําสั่งสตารทกลับทิศทางผานฟลดบัส/พอรตการสื่อสาร
แบบอนกุรม หรือผานหนึง่ในอินพุทดิจิตัล

เลือกการควบคุมฟงกชันกลับทิศทางตัวแปลงความถี่ผานขั้วตอ (อิน
พุทดิจิตัล) และ/หรือ ผานบัส

โนตสําหรับผูอาน
พารามิเตอรนีจ้ะทํางานตอเมื่อ พารามิเตอร 8-01 หนวยควบคุม ต้ังไวท่ี [0] คําสั่งควบคุม
และดิจิตัล

8-55  เลือกชุดคําส่ัง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] อินพุทดิจิตัล

[1] บัส เปดการทํางานการเลือกชุดคําสั่งผานพอรตการสื่อสารแบบอนุกรมหรือ
ตัวเลือกฟลดบัส

[2] ตรรกะ AND (และ) เปดการทํางานการเลือกชุดคําสั่งผานฟลดบัส/พอรตการสื่อสารแบบ
อนกุรม และผานหนึ่งในอินพุทดิจิตัลเพ่ิมเติม

[3] * ตรรกะ OR (หรือ) เปดการทํางานการเลือกชุดคําสั่งผานฟลดบัส/พอรตการสื่อสารแบบ
อนกุรม หรือผานหนึ่งในอินพุทดิจิตัล

เลือกการควบคุมการเลือกชุดคําสั่งของตัวแปลงความถี่ผานขั้วตอ (อิน
พุทดิจิตัล) และ/หรือ ผานฟลดบัส

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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โนตสําหรับผูอาน
พารามิเตอรนีจ้ะทํางานตอเมื่อ พารามิเตอร 8-01 หนวยควบคุม ต้ังไวท่ี [0] คําสั่งควบคุม
และดิจิตัล

8-56  เลือกคาอางอิงที่ตั้งลวงหนา

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] อินพุทดิจิตัล

[1] บัส เปดการทํางานการเลือกคาอางอิงท่ีต้ังลวงหนาผานพอรตการสื่อสาร
แบบอนุกรมหรือตัวเลือกฟลดบัส

[2] ตรรกะ AND (และ) เปดการทํางานการเลือกคาอางอิงท่ีต้ังลวงหนาผานฟลดบัส/พอรตการ
สื่อสารแบบอนุกรม และผานหนึง่ในอินพุทดิจิตัลเพิ่มเติม

[3] * ตรรกะ OR (หรือ) เปดการทํางานการเลือกคาอางอิงท่ีต้ังลวงหนาผานฟลดบัส/พอรตการ
สื่อสารแบบอนุกรม หรือผานหนึ่งในอินพุทดิจิตัล

เลือกการควบคุมการเลือกคาอางอิงท่ีต้ังลวงหนาของตัวแปลงความถี่
ผานขั้วตอ (อินพุทดิจิตัล) และ/หรือ ผานบัส

โนตสําหรับผูอาน
พารามิเตอรนีจ้ะทํางานตอเมื่อ พารามิเตอร 8-01 หนวยควบคุม ต้ังไวท่ี [0] คําสั่งควบคุม
และดิจิตัล

2.9.6. 8-8* การวินิจฉัยพอรตของ FC

พารามิเตอรเหลานี้ถูกใชสําหรับการตรวจสอบการสื่อสารของบัสผานพอรตของ FC

8-80  การนับขอความที่บัส

อุปกรณเสริม: หนาที่:

พารามิเตอรนี้จะแสดงจํานวนของขอความสงท่ีถูกตองซึ่งตรวจพบบน
บัส

8-81  การนับขอผิดพลาดที่บัส

อุปกรณเสริม: หนาที่:

พารามิเตอรนี้จะแสดงจํานวนของขอความสงท่ีผิดพลาด (เชน ฟอลต
CRC) ซึ่งตรวจพบบนบัส

8-82  การนับขอความของระบบรอง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

พารามิเตอรนี้จะแสดงจํานวนของขอความที่ถูกตองท่ีสงไปยังระบบ
รองซึ่งสงโดยตัวแปลงความถี่
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8-83  การนับขอผิดพลาดของระบบรอง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

พารามิเตอรนีจ้ะแสดงจํานวนของขอความที่ผิดพลาด ซึ่งไมสามารถจัด
สงโดยตัวแปลงความถี่

2.9.7. 8-9* บสัเหยาะ (Jog) 

พารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบบัสเหยาะ (Jog)

8-90  ความเร็วบัส Jog 1

พิสัย: หนาที่:

100
RPM*

[0-พารามิเตอร 4-13
RPM]

ปอนความเร็วเหยาะ (Jog) ซึ่งจะเปนความเร็วเหยาะ (Jog) คงท่ีท่ีเปด
ทํางานผานพอรตอนุกรมหรืออุปกรณเสริมฟลดบัส

8-91  ความเร็วบัส Jog 2

พิสัย: หนาที่:

200
RPM*

[0-พารามิเตอร 4-13
RPM]

ปอนความเร็วเหยาะ (Jog) ซึ่งจะเปนความเร็วเหยาะ (Jog) คงท่ีท่ีเปด
ทํางานผานพอรตอนุกรมหรืออุปกรณเสริมฟลดบัส

8-94  คาปอนกลับบัส 1

พิสัย: หนาที่:

0* [-200 - 200] เขียนคาปอนกลับใหกับพารามิเตอรนี้ผานพอรตการสื่อสารอนกุรม หรือ
อุปกรณเสริมฟลดบัส พารามิเตอรนี้ตองถูกเลือกในพารามิเตอร 20-00,
20-03 หรือ 20-06 เปนแหลงคาปอนกลับ

8-95  คาปอนกลับบัส 2

พิสัย: หนาที่:

0* [-200 - 200] ดูพารามิเตอร 8-94 คาปอนกลับบัส 1 สําหรับรายละเอียดเพิ่มเติม

8-96  คาปอนกลับบัส 3

พิสัย: หนาที่:

0* [-200 - 200] ดูพารามิเตอร 8-94 คาปอนกลับบัส 1 สําหรับรายละเอียดเพิ่มเติม

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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2.10. เมนูหลัก กลุม 9 Profibus

2.10.1. 9-** Profibus

กลุมพารามิเตอรสําหรับพารามิเตอรท่ีระบุของ Profibus ท้ังหมด

9-15  การกําหนดรูปแบบการเขียน PCD

อารเรย [10]

เลือกพารามิเตอรท่ีจะกําหนดใหกับ PCD 3 ถึง 10 ของขอความท่ีสง
จํานวนของ PCD ท่ีใชไดขึ้นอยูกับประเภทของขอความ จากนั้นคาใน
PCD 3 ถึง 10 จะเขียนลงในพารามิเตอรท่ีเลือก เปนแบบคาขอมูล หรือ
อีกทางหนึ่ง ใหระบุขอความ Profibus มาตรฐานในพารามิเตอร 9-22

ไมมี

[3-02] คาอางอิงตํ่าสุด

[3-03] คาอางอิงสูงสุด

[3-41] เวลาเปลี่ยนความเร็วขา
ขึ้น ชุด 1

[3-42] เวลาเปลี่ยนความเร็วขา
ลง ชุด 1

[3-51] เวลาเปลี่ยนความเร็วขา
ขึ้น ชุด 2

[3-52] เวลาเปลี่ยนความเร็วขา
ลง ชุด 2

[3-80] เวลาเปลี่ยนความเร็ว
แบบ Jog

[3-81] เวลาเปลี่ยนความเร็ว
แบบหยุดดวน

[4-11] ขีดจํากัดความเร็วต่ํา
ของมอเตอร [RPM]

[4-13] ขีดจํากัดความเร็วสูง
ของมอเตอร[RPM]

[4-16] โหมดขีดจํากัดแรงบิด
ของมอเตอร

[4-17] โหมดขีดจํากัดแรงบิด
ของไดนาโม

[5-90 ] บัสควบคุมดิจิตัลและ
รีเลย

[5-93] เอาทพุทพัลส #27 บัส
ควบคุม

[5-95] เอาทพุทพัลส #29 บัส
ควบคุม

[6-53] ขั้วตอ 42 บัสควบ
คุมเอาทพุท

[7-28] คาปอนกลับต่ําสุด

[7-29] คาปอนกลับสูงสุด

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®

116  MG.11.C3.9A - VLT® เปนเครื่องหมายการคาจดทะเบียนของ Danfoss  

2



[8-90] ความเร็วบัส Jog 1

[8-91] ความเร็วบัส Jog 2

[16-80] คําสั่งควบคุมฟลดบัส 1

[16-82] คาอางอิงฟลดบัส 1

9-16  การกําหนดรูปแบบการอาน PCD

อารเรย [10]

เลือกพารามิเตอรท่ีจะกําหนดใหกับ PCD 3 ถึง 10 ของขอความท่ีสง
จํานวนของ PCD ท่ีใชไดขึ้นอยูกับประเภทของขอความ PCD 3 ถึง 10
จะเก็บคาขอมูลท่ีแทจริงของพารามิเตอรท่ีเลือก สําหรับขอความ
Profibus มาตรฐาน ดูท่ีพารามิเตอร 9-22

ไมมี

[16-00] คําสั่งควบคุม

[16-01] คาอางอิง [หนวย]

[16-02] คาอางอิง %

[16-03] ขอความแสดงสถานะ

[16-05] คาหลักท่ีแทจริง [%]

[16-09] คาอานที่กําหนดเอง

[16-10] กําลัง [kW]

[16-11] กําลัง [hp]

[16-12] แรงดันไฟฟาของ
มอเตอร

[16-13] ความถี่

[16-14] กระแสของมอเตอร

[16-15] ความถี่ [%]

[16-16] แรงบิด

[16-17] ความเร็ว [RPM]

[16-18] โหลดความรอนของ
มอเตอร

[16-22] แรงบิด [%]

[16-30] แรงดันดีซีลิงค

[16-32] พลังงานเบรค /วินาที

[16-33] พลังงานเบรค /2 นาที

[16-34] อุณหภูมิแผนระบาย
ความรอน

[16-35] โหลดความรอนของชุด
ขับ

[16-38] สถานะตัวควบคุม SL

[16-39] อุณหภมูิของการดควบ
คุม

[16-50] คาอางอิงภายนอก

[16-52] คาปอนกลับ [หนวย]

[16-53] คาอางอิง
ดิจิตัลโพเทนชิโอ

[16-54] คาปอนกลับ 1 [หนวย]

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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[16-55] คาปอนกลับ 2 [หนวย]

[16-56] คาปอนกลับ 3 [หนวย]

[16-60] อินพุทดิจิตัล

[16-61] ขั้วตอ 53 การตั้งคา
สวิตช

[16-62] อินพุทอนาล็อก 53

[16-63] ขั้วตอ 54 การตั้งคา
สวิตช

[16-64] อินพุทอนาล็อก 54

[16-65] เอาทพุทอนาล็อก 42
[mA]

[16-66] เอาทพุทดิจิตัล [ไบนารี]

[16-67] อินพุท ความถี ่ #29
[Hz]

[16-68] อินพุท ความถี ่ #33
[Hz]

[16-69] เอาทพุทพัลส #27
[Hz]

[16-70] เอาทพุทพัลส #29
[Hz]

[16-71] เอาทพุตพัลส [ไบนารี]

[16-72] ตัวนับ A

[16-73] ตัวนับ B

[16-75] อินพุทอนาล็อก X30/11

[16-76] อินพุทอนาล็อก X30/12

[16-77] อินพุทอนาล็อก X30/8
[mA]

[16-84] ตัวเลือกสื่อสาร STW

[16-85] FC พอรต CTW 1

[16-90] ขอความแสดงสัญญาณ
เตือน

[16-91] ขอความแสดงสัญญาณ
เตือน 2

[16-92] คําเตอืน

[16-93] คําเตือน 2

[16-94] ขอความแสดงสถานะ
สวนขยาย

[16-95] ขอความแสดงสถานะ
สวนขยาย 2

[16-96] การบํารุงรักษา ขอความ
แสดงการบํารุงรักษา

9-18  แอดเดรสของโหนด

พิสัย: หนาที่:

126* [0 - 126] ปอนแอดเดรสสถานีในพารามิเตอรนี้ หรืออีกทางเลือกหนึง่โดยการใช
สวทิชของฮารดแวร เพ่ือใหสามารถปรับแอดเดรสสถานีในพารามิเตอร
9-18 ได สวทิชของฮารดแวรตองถูกต้ังไวท่ี 126 หรือ 127 (หมายถึง
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ทุกสวิทชต้ังคาที่ ‘on’) มิเชนนัน้พารามิเตอรนี้จะแสดงการตั้งคาท่ีแท
จริงของการสลับ

9-22  การเลือกการสงขอความ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกรูปแบบขอความ Profibus มาตรฐานสําหรับตัวแปลงความถี่ เพ่ือ
เปนตัวเลือกในการใชขอความที่มีการกําหนดรูปแบบอิสระในพารา
มิเตอร 9-15 และ 9-16

[1] มาตรฐาน1

[101] PPO 1

[102] PPO 2

[103] PPO 3

[104] PPO 4

[105] PPO 5

[106] PPO 6

[107] PPO 7

[108] * PPO 8

9-23  พารามเิตอรสําหรับสัญญาณ

อารเรย [1000]

พารามิเตอรนีบ้รรจุรายการของสัญญาณที่ใชไดสําหรับการเลือกใน
พารามิเตอร 9-15 และ 9-16

ไมมี

[3-02] คาอางอิงต่ําสุด

[3-03] คาอางอิงสูงสุด

[3-41] เวลาเปลี่ยนความเร็วขา
ขึ้น ชุด 1

[3-42] เวลาเปลี่ยนความเร็วขา
ลง ชุด 1

[3-51] เวลาเปลี่ยนความเร็วขา
ขึ้น ชุด 2

[3-52] เวลาเปลี่ยนความเร็วขา
ลง ชุด 2

[3-80] เวลาเปลี่ยนความเร็ว
แบบ Jog

[3-81] เวลาเปลี่ยนความเร็ว
แบบหยุดดวน

[4-11] ขีดจํากัดความเร็วต่ํา
ของมอเตอร [RPM]

[4-13] ขีดจํากัดความเร็วสูง
ของมอเตอร[RPM]

[4-16] โหมดขีดจํากัดแรงบิด
ของมอเตอร

[4-17] โหมดขีดจํากัดแรงบิด
ของไดนาโม
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[5-90] บัสควบคุมดิจิตัลและ
รีเลย

[5-93] เอาทพุทพัลส #27 ควบ
คุมบัส

[5-95] เอาทพุทพัลส #29 ควบ
คุมบัส

[6-53] ขั้วตอ 42 บัสควบ
คุมเอาทพุท

[8-90] ความเร็วบัส Jog 1

[8-91] ความเร็วบัส Jog 2

[8-94] คาปอนกลับบัส 1

[8-95] คาปอนกลับบัส 2

[8-96] คาปอนกลับบัส 3

[16-00] คําสั่งควบคุม

[16-01] คาอางอิง [หนวย]

[16-02] คาอางอิง %

[16-03] ขอความแสดงสถานะ

[16-05] คาหลักท่ีแทจริง [%]

[16-09] คาอานที่กําหนดเอง

[16-10] กําลัง [kW]

[16-11] กําลัง [hp]

[16-12] แรงดันไฟฟาของ
มอเตอร

[16-13] ความถี่

[16-14] กระแสของมอเตอร

[16-15] ความถี่ [%]

[16-16] แรงบิด [Nm]

[16-17] ความเร็ว [RPM]

[16-18] โหลดความรอนของ
มอเตอร

[16-30] แรงดันดีซีลิงค

[16-32] พลังงานเบรค /วนิาที

[16-33] พลังงานเบรค /2 นาที

[16-34] อุณหภูมิแผนระบาย
ความรอน

[16-35] โหลดความรอนของชุด
ขับ

[16-38] สถานะตัวควบคุม SL

[16-39] อุณหภูมิของการดควบ
คุม

[16-50] คาอางอิงภายนอก

[16-52] คาปอนกลับ [หนวย]

[16-53] คาอางอิง
ดิจิตัลโพเทนชิโอ

[16-54 ] คาปอนกลับ 1 [หนวย]

[16-55 ] คาปอนกลับ 2 [หนวย]

[16-56 ] คาปอนกลับ 3 [หนวย]
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[16-60 ] อินพุทดิจิตัล

[16-61 ] ขั้วตอ 53 การตั้งคา
สวิตช

[16-62 ] อินพุทอนาล็อก 53

[16-63 ] ขั้วตอ 54 การตั้งคา
สวิตช

[16-64 ] อินพุทอนาล็อก 54

[16-65 ] เอาทพุทอนาล็อก 42
[mA]

[16-66 ] เอาทพุทดิจิตัล [ไบนารี]

[16-67 ] อินพุท ความถี่ #29
[Hz]

[16-68 ] อินพุท ความถี่ #33
[Hz]

[16-69 ] เอาทพุทพัลส #27
[Hz]

[16-70 ] เอาทพุทพัลส #29
[Hz]

[16-71 ] เอาทพุทรีเลย [ไบนารี]

[16-72 ] ตัวนับ A

[16-73 ] ตัวนับ B

[16-75 ] อินพุทอนาล็อก X30/11

[16-76 ] อินพุทอนาล็อก X30/12

[16-77 ] เอาทพุทอนาล็อก
X30/8

[16-80 ] คําสั่งควบคุมฟลดบัส 1

[16-82 ] คาอางอิงฟลดบัส 1

[16-84 ] ตัวเลือกสื่อสาร STW

[16-85 ] คําสั่งควบคุมพอรต FC 1

[16-90 ] ขอความแสดงสัญญาณ
เตือน

[16-91 ] ขอความแสดงสัญญาณ
เตือน 2

[16-92 ] คําเตือน

[16-93 ] คําเตือน 2

[16-94 ] ขอความแสดงสถานะ
สวนขยาย

[16-95] ขอความแสดงสถานะ
สวนขยาย 2

[16-96 ] การบํารุงรักษา ขอความ
แสดงการบํารุงรักษา

9-27  การแกไขพารามเิตอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:

สามารถแกไขพารามิเตอรผานทาง Profibus, อินเตอรเฟซ RS485
มาตรฐาน หรือ LCP

[0] ยกเลิกการใช ยกเลิกการแกไขผาน Profibus
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[1] * ใช เปดใชการแกไขผาน Profibus

9-28  การควบคุมการประมวลผล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

การควบคุมการประมวลผล (การตั้งคาคําสั่งควบคุม, คาอางอิงความ
เร็ว และขอมูลประมวลผล) สามารถทําไดผานทาง Profibus หรือฟลด
บัสมาตรฐาน แตไมสามารถทําทั้งสองทางในเวลาเดียวกัน คุณสามารถ
ควบคุมหนาเคร่ืองไดเสมอผานทาง LCP การควบคุมผานสวนควบคุม
กระบวนการสามารถทําไดทางขั้วตอหรือฟลดบัส ขึ้นอยูกับการตั้งคาใน
พารามิเตอร 8-50 ถึง 8-56

[0] ยกเลิกใช ปดใชการควบคุมกระบวนการผานทาง Profibus และยกเลิกใชการควบ
คุมนี้ทางฟลดบัสมาตรฐาน หรือ Profibus Master class 2

[1] * เปดวงมาสเตอร เปดใชการควบคุมกระบวนการผานทาง Profibus Master Class 1 และ
ยกเลิกใชการควบคุมนี้ทางฟลดบัสมาตรฐาน หรือ Profibus Master
class 2

9-53  คําเตือน Profibus

อุปกรณเสริม: หนาที่:

พารามิเตอรนี้จะแสดงการเตือนการสื่อสาร Profibus โปรดดูท่ีคูมือการ
ใชงาน Profibusสําหรับขอมูลเพิ่มเติม

อานอยางเดียว

บิต: ความหมาย:
0 ไมไดเช่ือมตอกบั DP-หลัก
1 ไมใช
2 FDL (ช้ันการเชื่อมโยงขอมูลฟลดบสั) ไม OK
3 ไดรับคําสั่งลางขอมูล
4 คาที่แทจริงไมไดรับการอพัเดต
5 คนหาอัตราบอด
6 PROFIBUS ASIC ไมสง
7 การตั้งคาเริ่มตน PROFIBUS ไม OK
8 ชุดขับเคลื่อนตัดการทาํงาน
9 CAN ภายใน ผิดพลาด
10 ขอความการกําหนดรูปแบบ PLC ไมถูกตอง
11 ID ทีผ่ิด สงโดย PLC
12 เกิดขอผิดพลาดภายใน
13 ไมไดกําหนดรูปแบบ
14 ใชการทาํงานหมดเวลา
15 คําเตือน 34 ทาํงาน

9-63  อัตราบอดที่แทจริง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

พารามิเตอรนี้จะแสดงอัตราบอดของ Profibus ท่ีแทจริง Profibus
Master จะต้ังอัตราบอดโดยอัตโนมัติ

อานอยางเดียว

[0] 9.6 kbit/s

[1] 19.2 kbit/s

[2] 93.75 kbit/s

[3] 187.5 kbit/s

[4] 500 kbit/s

[6] 1500 kbit/s
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[7] 3000 kbit/s

[8] 6000 kbit/s

[9] 12000 kbit/s

[10] 31.25 kbit/s

[11] 45 45 kbit/s

[255] ไมพบอัตราบอด

9-65  หมายเลขโปรไฟล

พิสัย: หนาที่:

อานอยางเดียว

0* [0 - 0] พารามิเตอรนี้ประกอบดวยตัวระบุโปรไฟล ไบต 1 จะบรรจุหมายเลขโปร
ไฟล และไบต 2 เปนหมายเลขเวอรชันของโปรไฟล

โนตสําหรับผูอาน
พารามิเตอรนีจ้ะมองไมเห็นผานทาง LCP

9-70  แกไขชุดคําส่ัง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกชุดคําสั่งท่ีจะแกไข

[0] คาตั้งจากโรงงาน ใชขอมูลมาตรฐาน ตัวเลือกนีส้ามารถใชเปนแหลงขอมูลเพื่อใหชุดคํา
สั่งอ่ืนๆ กลับคืนสูสภาวะที่รูจัก

[1] * การตั้งคา 1 แกไขชุดคําสั่ง 1

[2] การตั้งคา 2 แกไขชุดคําสั่ง 2

[3] การตั้งคา 3 แกไขชุดคําสั่ง 3

[4] การตั้งคา 4 แกไขชุดคําสั่ง 4

[9] เลือกชุดคําสั่ง ตามชุดคําสั่งท่ีใชงานที่เลือกในพารามิเตอร 0-10

พารามิเตอรนี้มีไวเปนพิเศษสําหรับ LCPและฟลดบัส ดูเพ่ิมเติมท่ีพารามิเตอร 0-11 แกไขชุดคําสั่ง

9-71  บันทึกคาขอมูล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

คาพารามิเตอรท่ีเปล่ียนแปลงทาง Profibus จะไมไดรับการจัดเก็บลง
ในหนวยความจําถาวรโดยอัตโนมัติ ใชพารามิเตอรนี้เพ่ือเปดการทํา
งานฟงกชันที่จะเรียกคืนคาพารามิเตอรในหนวยความจําถาวร
EEPROM ดังนัน้คาพารามิเตอรท่ีมีการเปลี่ยนแปลงจะไดรับการคงไว
เมื่อปดเคร่ือง

[0] * ปด ยกเลิกการทํางานฟงกชันจัดเก็บหนวยความจําถาวร

[1] เก็บการแกไขคา จัดเก็บคาพารามิเตอรท้ังหมดในชุดคําสั่งท่ีเลือกในพารามิเตอร 9-70
ในหนวยความจําถาวร การเลือกนี้จะกลับไปเปนปด [0] เมื่อคาทั้งหมด
ไดรับการจัดเก็บ

[2] เก็บตั้งคาทั้งหมด จัดเก็บคาพารามิเตอรท้ังหมดสําหรับชุดคําสั่งไวในหนวยความจําถาวร
การเลือกนีจ้ะกลับไปเปน ปด [0] เม่ือคาพารามิเตอรท้ังหมดไดรับการ
จัดเก็บ
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9-72  รีเซต็ชุดขับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมมีดําเนนิการ

[1] รีเซ็ตเม่ือเปดเคร่ือง รีเซ็ตตัวแปลงความถี่เมื่อเปดเคร่ือง สําหรับรอบของกําลังไฟฟา

[3] รีเซ็ตอุปฯเสริม รีเซ็ตอุปกรณเสริม Profibus เทานั้น จะมีประโยชนหลังจากเปลี่ยนการ
ต้ังคาบางอยางในกลุมพารามิเตอร 9-**, เชน พารามิเตอร 9-18
เมื่อรีเซ็ตแลว ตัวแปลงความถี่จะหายไปจากฟลดบัส ซึ่งอาจสงผลให
เกิดขอผิดพลาดการสื่อสารจากระบบหลัก

9-80  พารามเิตอรท่ีระบุ (1)

อารเรย [116]

ไมมีการเขาใชงาน LCP

อานอยางเดียว

0* [0 - 115] พารามิเตอรนี้จะแสดงรายการของพารามิเตอรตัวแปลงความถี่ท้ังหมด
ท่ีระบุสําหรับ PROFIBUS

9-81  พารามเิตอรท่ีระบุ (2)

อารเรย [116]

ไมมีการเขาใชงาน LCP

อานอยางเดียว

0* [0 - 115] พารามิเตอรนี้จะแสดงรายการของพารามิเตอรตัวแปลงความถี่ท้ังหมด
ท่ีระบุสําหรับ Profibus

9-82  พารามเิตอรท่ีระบุ (3)

อารเรย [116]

ไมมีการเขาใชงาน LCP

อานอยางเดียว

0* [0 - 115] พารามิเตอรนี้จะแสดงรายการของพารามิเตอรตัวแปลงความถี่ท้ังหมด
ท่ีระบุสําหรับ Profibus

9-83  พารามเิตอรท่ีระบุ (4)

อารเรย [116]
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ไมมีการเขาใชงาน LCP

อานอยางเดียว

0* [0 - 115] พารามิเตอรนีจ้ะแสดงรายการของพารามิเตอรตัวแปลงความถี่ท้ังหมด
ท่ีระบุสําหรับ Profibus

9-90  พารามเิตอรท่ีเปล่ียนแปลง (1)

อารเรย [116]

ไมมีการเขาใชงาน LCP

อานอยางเดียว

0* [0 - 115] พารามิเตอรนีจ้ะแสดงรายการของพารามิเตอรตัวแปลงความถี่ท้ังหมด
ท่ีเบ่ียงเบนจากการตั้งคามาตรฐาน

9-91  พารามเิตอรท่ีเปล่ียนแปลง (2)

อารเรย [116]

ไมมีการเขาใชงาน LCP

อานอยางเดียว

0* [0 - 115] พารามิเตอรนีจ้ะแสดงรายการของพารามิเตอรตัวแปลงความถี่ท้ังหมด
ท่ีเบ่ียงเบนจากการตั้งคามาตรฐาน

9-92  พารามเิตอรท่ีเปล่ียนแปลง (3)

อารเรย [116]

ไมมีการเขาใชงาน LCP

อานอยางเดียว

0* [0 - 115] พารามิเตอรนีจ้ะแสดงรายการของพารามิเตอรตัวแปลงความถี่ท้ังหมด
ท่ีเบ่ียงเบนจากการตั้งคามาตรฐาน

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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9-94  พารามเิตอรท่ีเปล่ียนแปลง (5)

อารเรย [116]

ไมมีการเขาใชงาน LCP

อานอยางเดียว

0* [0 - 115] พารามิเตอรนี้จะแสดงรายการของพารามิเตอรตัวแปลงความถี่ท้ังหมด
ท่ีเบ่ียงเบนจากการตั้งคามาตรฐาน
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2.11. เมนูหลัก กลุม 10 ฟลดบัส CAN 

2.11.1. 10-** ฟลดบัส DeviceNet และ CAN 

กลุมพารามิเตอรสําหรับพารามิเตอรของฟลดบัส DeviceNet CAN

2.11.2. 10-0* การตั้งคาทั่วไป

กลุมพารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบการตั้งคารวมสําหรับอุปกรณเสริมฟลดบัส CAN

10-00  โปรโตคอล CAN

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[1] * DeviceNet ดูโปรโตคอล CAN ท่ีใชงาน

โนตสําหรับผูอาน
อุปกรณเสริมจะขึ้นอยูกับตัวเลือกที่ติดต้ัง

10-01  อัตราบอดที่เลือก

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกความเร็วการสงฟลดบัส การเลือกจะตองสอดคลองกับกับอัตรา
เร็วในการสงของตัวระบบหลัก และ โหนดฟลดบัสอ่ืนๆ

[16] 10 Kbps

[17] 20 Kbps

[18] 50 Kbps

[19] 100 kbps

[20] * 125 Kbps

[21] 250 Kbps

[22] 500 Kbps

[23] 800 Kbps

[24] 1000 Kbps

10-02  MAC ID

พิสัย: หนาที่:

63* [0 - 127 ] การเลือกแอดเดรสของสถานี ทุกๆ สถานท่ีีตออยูกับเน็ตเวิรค
DeviceNet เดียวกันจะตองมีแอดเดรสที่แนนอนชัดเจน

10-05  คาที่อานไดของตัวนับการสงผิดพลาด

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 255] ดูจํานวนขอผิดพลาดการสงการควบคุม CAN นับจากการเปดเคร่ืองคร้ัง
สุดทาย
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10-06  คาที่อานไดของตัวนับการรับผิดพลาด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] 0 - 255 ดูจํานวนขอผิดพลาดการรับการควบคุม CAN นับจากการเปดเคร่ืองคร้ัง
สุดทาย

10-07  ขอมลูท่ีอานไดของตัวนับบัสปด

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 255] ดูจํานวนเหตุการณบัสปดนบัจากเปดเคร่ืองทํางานลาสุด

2.11.3. 10-1* DeviceNet 

พารามิเตอรระบุสําหรับฟลดบัส DeviceNet

10-10  การเลือกประเภทขอมลูท่ีจะประมวลผล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกตัวอยาง (ขอความ) การสงขอมูล ตัวอยางท่ีมีอยูจะขึ้นอยูกับการ
ต้ังคาของพารามิเตอร 8-10 โปรไฟลเวิรดควบคุม
เมื่อพารามิเตอร 8-10 ถูกต้ังคาเปน [0] โปรไฟล FC , พารามิเตอร 10-
10 ตัวเลือก [0] และ [1] จะสามารถใชงานได
เมื่อพารามิเตอร 8-10 ถูกต้ังคาเปน [5] ODVA พารามิเตอร 10-10 ตัว
เลือก [2] และ [3] จะสามารถใชงานได
ตัวอยาง 100/150 และ 101/151 เปนการระบุจาก Danfoss ตัวอยาง
20/70 และ 21/71 เปนโปรไฟลชุดขับเคล่ือน AC ท่ีระบุจาก ODVA
สําหรับคําแนะนําการเลือกขอความ โปรดดูท่ีคูมือ DeviceNet
Operating Instructions (คูมือการใชงาน DeviceNet)
โปรดทราบวาการเปลี่ยนแปลงในพารามิเตอรนี้ จะถูกประมวลผลใน
ทันที

[0] ตัวอยาง 100/150

[1] ตัวอยาง 101/151

[2] ตัวอยาง 20/70

[3] ตัวอยาง 21/71

10-11  เขียนคารูปแบบขอมูลท่ีจะประมวลผล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกกระบวนการเขียนขอมูลสําหรับ I/O Assembly Instances
101/151 องคประกอบ [2] และ [3] ของอารเรยนี้สามารถเลือกได องค
ประกอบ [0] และ [1] ของอารเรยเปนการกําหนดถาวร

[0] * ไมมี

[3-02 ] คาอางอิงตํ่าสุด

[3-03 ] คาอางอิงสูงสุด

[3-41 ] กําหนดเวลาความเร็วขา
ขึ้น ชุด 1

[3-42 ] กําหนดเวลาความเร็วขา
ลง ชุด 1

[3-51 ] กําหนดเวลาความเร็วขา
ขึ้น ชุด 2

[3-52 ] กําหนดเวลาความเร็วขา
ลง ชุด 2
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[3-80 ] กําหนดเวลาความเร็วขา
ขึ้น-ลง Jog

[3-81 ] ต้ังเวลาความเร็วลง
หยุดทันที

[4-11 ] ขีดจํากัดตํ่าความเร็ว
มอเตอร [RPM]

[4-13 ] ขีดจํากัดสูงความเร็ว
มอเตอร [RPM]

[4-16 ] โหมดมอเตอรขีดจํากัด
ทอรก

[4-17 ] โหมดเคร่ืองกําเนดิไฟ
ฟาขีดจํากัดทอรก

[5-90 ] บัสควบคุมดิจิตัลและ
รีเลย

[5-93 ] เอาทพุทพัลส #27 บัส
ควบคุม

[5-95] เอาทพุทพัลส #29 บัส
ควบคุม

[6-53 ] ขั้วตอ 42 บัสควบ
คุมเอาทพุท

[8-90 ] ความเร็วบัส Jog 1

[8-91 ] ความเร็วบัส Jog 2

[16-80] คําสั่งควบคุมฟลดบัส 1
(คาถาวร)

[16-82 ] คาอางอิงฟลดบัส 1 (คา
ถาวร)

10-12  อานคารูปแบบขอมูลท่ีจะประมวลผล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกขอมูลประมวลผลสําหรับ I/O Assembly Instances (I/O ระบุไว
ลวงหนา) 101/151 องคประกอบ [2] และ [3] ของอารเรยนี้สามารถ
เลือกได องคประกอบ [0] และ [1] ของอารเรยเปนการกําหนดถาวร

ไมมี

[16-00 ] คําสั่งควบคุม

[16-01 ] คาอางอิง [หนวย]

[16-02 ] คาอางอิง %

[16-03 ] ขอความแสดงสถานะ
(คาถาวร)

[16-05 ] คาหลักท่ีแทจริง [%]
(คาถาวร)

[16-10 ] กําลัง [kW]

[16-11 ] กําลัง [hp]

[16-12 ] แรงดันไฟฟาของ
มอเตอร

[16-13 ] ความถี่

[16-14 ] กระแสของมอเตอร

[16-15 ] ความถี่ [%]

[16-16 ] แรงบิด

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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[16-17 ] ความเร็ว [RPM]

[16-18 ] ความรอนของมอเตอร

[16-22 ] แรงบิด [%]

[16-30 ] แรงดันดีซีลิงค

[16-32 ] พลังงานเบรค/วินาที

[16-33 ] พลังงานเบรค/2 นาที

[16-34 ] อุณหภูมิแผนระบาย
ความรอน

[16-35 ] ความรอนของอินเวอร
เตอร

[16-38 ] สถานะตัวควบคุม SL

[16-39] อุณหภูมิการดควบคุม

[16-50 ] คาอางอิงภายนอก

[16-52 ] คาปอนกลับ [หนวย]

[16-53 ] คาอางอิง
ดิจิตัลโพเทนชิโอ

[16-54] คาปอนกลับ 1 [หนวย]

[16-55 ] คาปอนกลับ 2 [หนวย]

[16-56 ] คาปอนกลับ 3 [หนวย]

[16-60 ] อินพุทดิจิตัล

[16-61 ] ขั้วตอ 53 การตั้งคา
สวิตช

[16-62 ] อินพุทอนาล็อก 53

[16-63 ] ขั้วตอ 54 การตั้งคา
สวิตช

[16-64 ] อินพุทอนาล็อก 54

[16-65 ] เอาทพุทอนาล็อก 42
[mA]

[16-66 ] เอาทพุทดิจิตัล [ไบนารี]

[16-67 ] อินพุท ความถี ่ #29
[Hz]

[16-68 ] อินพุท ความถี ่ #33
[Hz]

[16-69 ] เอาทพุทพัลส #27
[Hz]

[16-70 ] เอาทพุทพัลส #29
[Hz]

[16-71 ] เอาทพุทรีเลย [ไบนารี]

[16-75 ] อินพุทอนาล็อก X30/11

[16-76 ] อินพุทอนาล็อก X30/12

[16-77 ] เอาทพุทอนาล็อก
X30/8 [mA]

[16-84 ] ตัวเลือกสื่อสาร STW

[16-85 ] คําสั่งควบคุมพอรต FC 1

[16-90] ขอความแสดงสัญญาณ
เตือน

[16-91 ] ขอความแสดงสัญญาณ
เตือน 2
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[16-92 ] คําเตือน

[16-93 ] คําเตือน 2

[16-94 ] ขอความแสดงสถานะ
สวนขยาย

[16-95 ] ขอความแสดงสถานะ
สวนขยาย 2

[16-96 ] ขอความ แสดงการบํารุง
รักษาเชิงปองกัน

10-13  พารามิเตอรการเตือน

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 65535] ดูคําเตือนเฉพาะของ DEVICENET หนึ่งบิตจะถูกกําหนดใหกับการ
เตือนแตละแบบ โปรดดูท่ีคูมือการใชงาน DEVICENET (MG.
33.DX.YY) สําหรับขอมูลเพ่ิมเติม

บิต: ความหมาย:
0 บัสไมทํางาน
1 หมดเวลาการเชื่อมตอชัดแจง
2 การเชื่อมตอ I/O
3 ถึงขดีจํากัดของการลอง
4 คาแทจริงไมไดอพัเดต
5 บัส CAN ปด
6 ขอผิดพลาดสง I/O
7 ขอผิดพลาดการเริ่มตน
8 ไมมีการจายไฟใหบสั
9 บัสปด
10 ขอผิดพลาดยงัคงอยู
11 คําเตือนขอผิดพลาด
12 ขอผิดพลาด MAC ID ซํ้า
13 RX เกดิโอเวอรรันของคิว
14 TX เกิดโอเวอรรันของคิว
15 CAN เกิดโอเวอรรัน

10-14  คาอางอิงเน็ต

อานอยางเดียวจาก LCP

เปดแหลงคาอางอิงในตัวอยาง 21/71 และ 20/70

[0] * ปด เปดใชคาอางอิงผานอินพุตอนาล็อก/ดิจิตอล

[1] เปด เปดใชคาอางอิงผานฟลดบัส

10-15  การควบคุมเน็ต

อานอยางเดียวจาก LCP

เลือกแหลงขอมูลควบคุมในตัวอยาง 21/71 และ 20-70

[0] * ปด เปดใชการควบคุมผานอินพุตอนาล็อก/ดิจิตอล

[1] เปด เปดใชการควบคุมผานฟลดบัส
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2.11.4. 10-2* ตัวกรอง COS

พารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบการตั้งคาตัวกรอง COS

10-20  ตัวกรอง COS 1

พิสัย: หนาที่:

FFFF* [0 – FFFF] ปอนคาสําหรับตัวกรอง COS 1 เพ่ือต้ังคาฟลเตอร มาสค สําหรับขอ
ความแสดงสถานะ เมื่อทํางานในสถานะ COS (Change-Of-State)
ฟงกชันนีจ้ะกรองบิตในขอความแสดงสถานะที่ไมควรสงออกไปหากมี
การเปลี่ยนแปลง

10-21  ตัวกรอง COS 2

พิสัย: หนาที่:

FFFF* [0 – FFFF] ปอนคาสําหรับตัวกรอง COS 2 เพ่ือต้ังคาหนากากของตัวกรอง สําหรับ
คาหลักท่ีแทจริง เมื่อทํางานในสถานะ COS (Change-Of-State) คุณ
สามารถกรองบิตในคาหลักท่ีแทจริงท่ีไมควรสงออกไปหากมีการ
เปล่ียนแปลง

10-22  ตัวกรอง COS 3

พิสัย: หนาที่:

FFFF* [0 – FFFF] ปอนคาสําหรับตัวกรอง COS 3 เพ่ือต้ังคามาสกของฟลเตอรสําหรับ
PCD 3 เมื่อทํางานในฟงกชัน COS (CHANGE-OF-STATE) ฟงกชันนี้จะ
กรองบิตใน PCD 3 ท่ีไมควรสงออกไปหากมีการเปลี่ยนแปลง

10-23  ตัวกรอง COS 4

พิสัย: หนาที่:

FFFF* [0 – FFFF] ปอนคาสําหรับ COS การกรอง 4 เพ่ือต้ังคาฟลเตอร มาสคสําหรับ PCD
4 เมื่อทํางานในสถานะ COS (Change-Of-State) ฟงกชันนีจ้ะกรองบิต
ใน PCD 4 ท่ีไมควรสงออกไปหากมีการเปลี่ยนแปลง

2.11.5. 10-3* ใชพารามเิตอร 

กลุมพารามิเตอรนี้จะชวยใหสามารถเขาใชพารามิเตอรท่ีจัดดัชนไีว และตั้งคาการโปรแกรมที่ระบุไว

10-30  ดัชนีอารเรย

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 255] ดูพารามิเตอรแบบอารเรย พารามิเตอรนีจ้ะใชไดเมื่อตอติดต้ังฟลดบัส
DeviceNet

10-31  การจดัเก็บคาขอมลู

อุปกรณเสริม: หนาที่:

คาพารามิเตอรท่ีเปล่ียนแปลงทาง DeviceNet จะไมไดรับการจัดเก็บ
ลงในหนวยความจําถาวรโดยอัตโนมัติ ใชพารามิเตอรนี้เพ่ือเปดการทํา
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งานฟงกชันที่จะเรียกคืนคาพารามิเตอรในหนวยความจําถาวร
EEPROM ดังนัน้คาพารามิเตอรท่ีมีการเปลี่ยนแปลงจะไดรับการคงไว
เมื่อปดเคร่ือง

[0] * ปด ยกเลิกการทํางานฟงกชันจัดเก็บหนวยความจําถาวร

[1] เก็บการแกไขคา จัดเก็บคาพารามิเตอรท้ังหมดจากชุดคําสั่งท่ีใชมาไวในหนวยความจํา
ถาวร การเลือกนีจ้ะกลับไปเปนปด [0] เม่ือคาท้ังหมดไดรับการจัดเก็บ

[2] เก็บตั้งคาทั้งหมด จัดเก็บคาพารามิเตอรท้ังหมดสําหรับชุดคําสั่งไวในหนวยความจําถาวร
การเลือกนีจ้ะกลับไปเปน ปด [0] เม่ือคาพารามิเตอรท้ังหมดไดรับการ
จัดเก็บ

10-32  การทบทวน Devicenet

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 65535] ดูหมายเลขการปรับรุนของ DeviceNet พารามิเตอรนี้ใชสําหรับการ
สรางไฟล EDS

10-33  จัดเก็บทุกครั้ง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ปด ยกเลิกการจัดเก็บขอมูลในหนวยความจําถาวร

[1] เปด จัดเก็บขอมูลพารามิเตอรท่ีไดรับผานทาง DeviceNet ในหนวยความจํา
ถาวร EEPROM ใหเปนคามาตรฐาน

10-39  พารามเิตอร F ของ DEVICENET

อารเรย [1000]

ไมมีการเขาใชงาน LCP

0* [0 - 0] พารามิเตอรนีใ้ชสําหรับกําหนดรูปแบบตัวแปลงความถี่ผานทาง
DEVICENET และสรางไฟล EDS
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2.12. เมนูหลัก กลุม 11 LonWorks

2.12.1. LonWorks 11* 

กลุมพารามิเตอรสําหรับพารามิเตอรท่ีระบุของ LonWorks ท้ังหมด
พารามิเตอรท่ีเก่ียวของกับ ID LonWorks

11-00  ไอดีของนิวรอน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูหมายเลข ไอดีของนวิรอนท่ีเปนลักษณะเฉพาะของชิป NEURON

11-10  โปรไฟลชุดขับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * โปรไฟลของ VSD

พารามิเตอรนี้ชวยใหการเลือกระหวางโปรไฟลการทํางานของ
LONMARK
โปรไฟลของ DANFOSS และ NODE OBJECT เปนตัวรวมสําหรับทุก
โปรไฟล

11-15  คําเตือน LON

พิสัย: หนาที่:

0* [0 – FFFF ] พารามิเตอรนีม้ีการเตือนเฉพาะของ LON

บิต สถานะ
0 ฟอลตภายใน
1 ฟอลตภายใน
2 ฟอลตภายใน
3 ฟอลตภายใน
4 ฟอลตภายใน
5 การเปลี่ยนประเภทสําหรับ NVOANIN1 ไมถูกตอง
6 การเปลี่ยนประเภทสําหรับ NVOANIN2 ไมถูกตอง
7 การเปลี่ยนประเภทสําหรับ NVO109ANIN1 ไมถูกตอง
8 การเปลี่ยนประเภทสําหรับ NVO109ANIN2 ไมถูกตอง
9 การเปลี่ยนประเภทสําหรับ NVO109ANIN3 ไมถูกตอง
10 ขอผิดพลาดการเริ่มตน
11 ขอผิดพลาดการสื่อสารภายใน
12 การทบทวนของซอฟตแวรไมตรงกัน
13 บัสไมทํางาน
14 ไมมีอุปกรณเสริมอยู
15 อินพุทของ LON (NVI/NCI) เกินขีดจํากัด

11-17  การทบทวน XIF

0* [0 - 0]

อานอยางเดียว
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พารามิเตอรนี้มีเวอรชันของไฟลอินเทอรเฟสภายนอกบนชิบ NEURON
C บนอุปกรณเสริม LON

11-18  การทบทวน LONWORKS

0* [0 - 0 ]

อานอยางเดียว

พารามิเตอรนี้มีเวอรชันของซอฟตแวรของโปรแกรมที่ประยุกตใชบน
ชิป NEURON C บนอุปกรณเสริม LON

11-21  การจดัเก็บคาขอมลู

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ปด ไมใชงานฟงกชันจัดเก็บ

[2] เก็บทุกชุดคําสั่ง จัดเก็บคาของพารามิเตอรทุกตัวใน E2PROM คาพารามิเตอรจะกลับไป
เปน OFF เมื่อคาของพารามิเตอรทุกตัวถูกจัดเก็บแลว

พารามิเตอรนีถู้กใชเพ่ือเปดการจัดเก็บขอมูลลงในหนวยเก็บความจําที่
ไมเปล่ียนแปลงงาย

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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2.13. เมนูหลัก กลุม 13 Smart Logic

2.13.1. 13-** คุณลกัษณะของ โปรแกรม

ตัวควบคุม Smart Logic (SLC) เปนการเรียงลําดับการกระทําที่ผูใชระบุไวซึ่งจะไดรับการประมวลผลโดย SLC
(ดูพารามิเตอร 13-52 [x]) เม่ือ เหตุการณ เก่ียวของท่ีกําหนดโดยผูใช (ดูพารามิเตอร 13-51[x]) ไดรับการ
ประเมินจาก SLC วาเปน TRUE (จริง) เหตุการณและ การกระทํา แตละรายการจะถูกกําหนดหมายเลขและ
เชื่อมโยงเขาดวยกันเปนคู ซึ่งหมายความวาเมื่อ เหตุการณ [0] สําเร็จ (ไดรับคา TRUE (จริง)) การกระทํา
[0] จะไดรับการปฏิบัติ หลังจากนี้ เงือ่นไขของ เหตุการณ [1] จะไดรับการประเมินและหากเปน TRUE
(จริง) การกระทํา [1] จะไดรับการปฏิบัติตอๆ ไป ในแตละรอบ จะมีการประเมิน เหตุการณ เพียงหนึง่คร้ังเทา
นั้น หาก เหตุการณ ถูกประเมินเปน FALSE (เท็จ) จะไมมีสิ่งใดเกิดขึ้น (ใน SLC) ระหวางรอบการสแกน
ปจจุบัน และไมมี เหตุการณ อ่ืนใดไดรับการประเมินตอ ซึ่งหมายความวาเมื่อ SLC เร่ิมตน จะทําการประเมิน
เหตุการณ  [0] (และเฉพาะ เหตุการณ [0] เทานั้น) ในแตละรอบการสแกน เมื่อใดก็ตามที่เหตุการณ [0] ถูก
ประเมินเปน TRUE (จริง) SLC จึงจะลงมือปฏิบัติ การกระทํา[0] และเร่ิมประเมินเหตุการณ  [1] คุณสามารถ
ต้ังโปรแกรมจาก 1 ถึง 20 เหตุการณ และ การกระทํา
เมื่อ เหตุการณ / การกระทํา สุดทายไดรับการปฏิบัติ การเรียงลําดับจะเร่ิมตนใหมอีกคร้ังจาก เหตุการณ
[0] / การกระทํา [0] ภาพประกอบนี้แสดงตัวอยางของ เหตุการณ / การกระทํา สามชุด:

การสตารทและการหยุด SLC:
การสตารทและการหยุด SLC สามารถทําไดโดยการเลือก On [1] หรือ Off [0] ในพารามิเตอร 13-00 SLC
สตารทเสมอในสถานะ 0 (เม่ือไดประเมิน เหตุการณ [0]) SLC จะเร่ิมตนทํางานเม่ือเหตุการณการสตารท (ระบุ
ในพารามิเตอร 13-01  เหตุการณการสตารท) ถูกประเมินเปน TRUE (จริง) (โดยท่ี On [1] ถูกเลือกในพารา
มิเตอร 13-00) SLC จะหยุดเมื่อ เหตุการณการหยุด (พารามิเตอร 13-02) เปน จริง พารามิเตอร 13-03 จะรี
เซ็ตพารามิเตอร SLC และเร่ิมตนการตั้งโปรแกรมตั้งแตแรก

2.13.2. 13-0* การต้ังคา SLC 

ใชการตั้งคา SLC เพ่ือสั่งทํางาน หยุดการทํางาน และรีเซ็ตการควบคุมแบบ Smart Logic

13-00  โหมดตัวควบคุม SL

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ปด ยกเลิกการใชงานตัวควบคุม Smart Logic

[1] เปด เปดใชงานตัวควบคุม Smart Logic
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13-01  เหตุการณการสตารท

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกอินพุทบูลีน (TRUE (จริง) หรือ FALSE(เท็จ)) เพ่ือใชงานการควบ
คุมแบบ Smart Logic

[0] * False ปอนคาถาวรของ FALSE (เท็จ) ในกฎตรรกะ

[1] True ปอนคาถาวรของคา TRUE (จริง) ในกฎตรรกะ

[2] ทํางาน ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[3] ในชวง ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[4] ตามคาอางอิง ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[5] ขีดจํากัดแรงบิด ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[6] ขีดจํากัดกระแส ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สาํหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[7] นอกชวงกระแส ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[8] ตํ่ากวา ILOW ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[9] สูงกวา IHIGH ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[10] นอกชวงความเร็ว

[11] ตํ่ากวาความเร็วต่ํา ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[12] สูงกวาความเร็วสูง ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[13] ออกนอกชวงปอนกลับ

[14] ตํ่ากวาคาปอนกลับต่ํา

[15] สูงกวาคาปอนกลับสูง

[16] การเตือนความรอน ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[17] แรงดันหลักอยูนอกชวง ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[18] กลับทิศทาง ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[19] การเตือน ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[20] เตือน(ตัดทํางาน) ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[21] เตือน(ล็อกตัด) ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[22] ตัวเปรียบเทียบ 0 ใชผลลัพธของตัวเปรียบเทียบ 0 ในกฎตรรกะ

[23] ตัวเปรียบเทียบ 1 ใชผลลัพธของตัวเปรียบเทียบ 1 ในกฎตรรกะ

[24] ตัวเปรียบเทียบ 2 ใชผลลัพธของตัวเปรียบเทียบ 2 ในกฎตรรกะ

[25] ตัวเปรียบเทียบ 3 ใชผลลัพธของตัวเปรียบเทียบ 3 ในกฎตรรกะ

[26] กฎตรรกะ 0 ใชผลลัพธของกฎตรรกะ 0 ในกฎตรรกะ

[27] กฎตรรกะ 1 ใชผลลัพธของกฎตรรกะ 1 ในกฎตรรกะ

[28] กฎตรรกะ 2 ใชผลลัพธของกฎตรรกะ 2 ในกฎตรรกะ

[29] กฎตรรกะ 3 ใชผลลัพธของกฎตรรกะ 3 ในกฎตรรกะ

[33] อินพุทดิจิตัล DI18 ใชคาของ DI18 ในกฎตรรกะ (สูง = TRUE)

[34] อินพุทดิจิตัล DI19 ใชคาของ DI19 ในกฎตรรกะ (สูง = TRUE)

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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[35] อินพุทดิจิตัล DI27 ใชคาของ DI27 ในกฎตรรกะ (สูง = TRUE)

[36] อินพุทดิจิตัล DI29 ใชคาของ DI29 ในกฎตรรกะ (สูง = TRUE)

[37] อินพุทดิจิตัล DI32 ใชคาของ DI32 ในกฎตรรกะ (สูง = TRUE)

[38] อินพุทดิจิตัล DI33 ใชคาของ DI33 ในกฎตรรกะ (สูง = TRUE)

[39] คําสั่งสตารท เหตุการณนี้เปนจริง ถาตัวแปลงความถี่ถูกสตารทโดยวธิีการใดๆ (เชน
ผานอินพุตดิจิตอล ฟลดบัส หรืออ่ืนๆ)

[40] ชุดขับที่หยุด เหตุการณนี้เปนจริง ถาตัวแปลงความถี่ถูกหยุด หรือล่ืนไหลโดยวธิีการ
ใดๆ (เชน ผานอินพุตดิจิตอล ฟลดบัส หรืออ่ืนๆ)

[41] รีเซ็ตตัดการทํางาน เหตุการณนีเ้ปน TRUE (จริง) เมื่อตัวแปลงความถี่ตัดการทํางาน (แตไม
ไดตัดล็อกการทํางาน) และปุมรีเซ็ตถูกกด

[42] รีเซ็ตตัดการทํางาน
อัตโนมัติ

เหตุการณนีเ้ปน TRUE (จริง) เมื่อตัวแปลงความถี่ตัดการทํางาน (แตไม
ไดตัดล็อกการทํางาน) และส่ังใหรีเซ็ตอัตโนมัติ

[43] ปุม OK เหตุการณนีเ้ปน TRUE (จริง) เมื่อปุม OK บน LCP ถูกกด

[44] รีเซ็ต เหตุการณนีเ้ปน TRUE (จริง) เมื่อปุม Reset บน LCP ถกูกด

[45] ปุมดานซาย เหตุการณนีเ้ปน TRUE (จริง) เมื่อปุมเล่ือนดานซาย บน LCP ถูกกด

[46] ปุมดานขวา เหตุการณนีเ้ปน TRUE (จริง) เมื่อปุมเล่ือนดานขวา บน LCP ถูกกด

[47] ปุมเล่ือนขึ้น เหตุการณนีเ้ปน TRUE (จริง) เมื่อปุมเล่ือนขึ้นบน LCP ถูกกด

[48] ปุมเล่ือนลง เหตุการณนีเ้ปน TRUE (จริง) เมื่อปุมเล่ือนลงบน LCP ถูกกด

[50] ตัวเปรียบเทียบ 4 ใชผลลัพธของตัวเปรียบเทียบ 4 ในกฎตรรกะ

[51] ตัวเปรียบเทียบ 5 ใชผลลัพธของตัวเปรียบเทียบ 5 ในกฎตรรกะ

[60] กฎตรรกะ 4 ใชผลลัพธของกฎตรรกะ 4 ในกฎตรรกะ

[61] กฎตรรกะ 5 ใชผลลัพธของกฎตรรกะ 5 ในกฎตรรกะ

13-02  เหตุการณการหยุด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกอินพุทบูลีน (TRUE หรือ FALSE) เพ่ือยกเลิกใชงาน ตัวควบคุม
Smart Logic

[0] * False (เท็จ) ปอนคาถาวรของ FALSE (เท็จ) ในกฎตรรกะ

[1] True (จริง) ปอนคาถาวรของคา TRUE (จริง) ในกฎตรรกะ

[2] ทํางาน ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[3] ในชวง ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[4] ตามคาอางอิง ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[5] ขีดจํากัดแรงบิด ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[6] ขีดจํากัดกระแส ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[7] นอกชวงกระแส ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[8] ตํ่ากวา ILOW ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[9] สูงกวา IHIGH ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[10] นอกชวงความเร็ว
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[11] ตํ่ากวาความเร็วต่ํา ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[12] สูงกวาความเร็วสูง ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[13] ออกนอกชวงปอนกลับ ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[14] ตํ่ากวาคาปอนกลับต่ํา ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[15] สูงกวาคาปอนกลับสูง ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[16] การเตือนความรอน ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[17] แรงดันหลักอยูนอกชวง ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[18] กลับทิศทาง ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[19] การเตือน ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[20] เตือน(ตัดทํางาน) ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[21] เตือน(ล็อกตัด) ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[22] ตัวเปรียบเทียบ 0 ใชผลลัพธของตัวเปรียบเทียบ 0 ในกฎตรรกะ

[23] ตัวเปรียบเทียบ 1 ใชผลลัพธของตัวเปรียบเทียบ 1 ในกฎตรรกะ

[24] ตัวเปรียบเทียบ 2 ใชผลลัพธของตัวเปรียบเทียบ 2 ในกฎตรรกะ

[25] ตัวเปรียบเทียบ 3 ใชผลลัพธของตัวเปรียบเทียบ 3 ในกฎตรรกะ

[26] กฎตรรกะ 0 ใชผลลัพธของกฎตรรกะ 0 ในกฎตรรกะ

[27] กฎตรรกะ 1 ใชผลลัพธของกฎตรรกะ 1 ในกฎตรรกะ

[28] กฎตรรกะ 2 ใชผลลัพธของกฎตรรกะ 2 ในกฎตรรกะ

[29] กฎตรรกะ 3 ใชผลลัพธของกฎตรรกะ 3 ในกฎตรรกะ

[30] หมดเวลา SL 0 ใชผลลัพธของตัวตั้งเวลา 0 ในกฎตรรกะ

[31] หมดเวลา SL 1 ใชผลลัพธของตัวตั้งเวลา 1 ในกฎตรรกะ

[32] หมดเวลา SL 2 ใชผลลัพธของตัวตั้งเวลา 2 ในกฎตรรกะ

[33] อินพุทดิจิตัล DI18 ใชคาของ DI18 ในกฎตรรกะ (สูง = TRUE)

[34] อินพุทดิจิตัล DI19 ใชคาของ DI19 ในกฎตรรกะ (สูง = TRUE)

[35] อินพุทดิจิตัล DI27 ใชคาของ DI27 ในกฎตรรกะ (สูง = TRUE)

[36] อินพุทดิจิตัล DI29 ใชคาของ DI29 ในกฎตรรกะ (สูง = TRUE)

[37] อินพุทดิจิตัล DI32 ใชคาของ DI32 ในกฎตรรกะ (สูง = TRUE)

[38] อินพุทดิจิตัล DI33 ใชคาของ DI33 ในกฎตรรกะ (สูง = TRUE)

[39] คําสั่งสตารท เหตุการณนีเ้ปน TRUE (จริง) ถาตัวแปลงความถี่ถูกสตารทโดยวิธีการ
ใดๆ (เชน ผานอินพุตดิจิตัล ฟลดบัส หรืออ่ืนๆ)

[40] ชุดขับท่ีหยุด เหตุการณนีเ้ปน TRUE (จริง) ถาตัวแปลงความถี่ถูกหยุด หรือล่ืนไหล
โดยวิธีการใดๆ (เชน ผานอินพุตดิจิตัล ฟลดบัส หรืออ่ืนๆ)

[41] รีเซ็ตตัดการทํางาน เหตุการณนีเ้ปน TRUE (จริง) เมื่อตัวแปลงความถี่ตัดการทํางาน (แตไม
ไดตัดล็อกการทํางาน) และปุมรีเซ็ตถูกกด

[42] รีเซ็ตตัดการทํางาน
อัตโนมัติ

เหตุการณนีเ้ปน TRUE (จริง) เมื่อตัวแปลงความถี่ตัดการทํางาน (แตไม
ไดตัดล็อกการทํางาน) และสั่งใหรีเซ็ตอัตโนมัติ
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[43] ปุม OK เหตุการณนีเ้ปน TRUE (จริง) เมื่อปุม OK บน LCP ถูกกด

[44] ปุม Reset เหตุการณนีเ้ปน TRUE (จริง) เมื่อปุม Reset บน LCP ถูกกด

[45] ปุมดานซาย เหตุการณนีเ้ปน TRUE (จริง) เมื่อปุมดานซาย บน LCP ถูกกด

[46] ปุมดานขวา เหตุการณนีเ้ปน TRUE (จริง) เมื่อปุมดานขวา บน LCP ถูกกด

[47] ปุมเล่ือนขึ้น เหตุการณนีเ้ปน TRUE (จริง) เมื่อปุมเล่ือนขึ้นบน LCP ถูกกด

[48] ปุมเล่ือนลง เหตุการณนีเ้ปน TRUE (จริง) เมื่อปุมเล่ือนลงบน LCP ถูกกด

[50] ตัวเปรียบเทียบ 4 ใชผลลัพธของตัวเปรียบเทียบ 4 ในกฎตรรกะ

[51] ตัวเปรียบเทียบ 5 ใชผลลัพธของตัวเปรียบเทียบ 5 ในกฎตรรกะ

[60] กฎตรรกะ 4 ใชผลลัพธของกฎตรรกะ 4 ในกฎตรรกะ

[61] กฎตรรกะ 5 ใชผลลัพธของกฎตรรกะ 5 ในกฎตรรกะ

[70] หมดเวลา SL 3 ใชผลลัพธของตัวตั้งเวลา 3 ในกฎตรรกะ

[71] หมดเวลา SL 4 ใชผลลัพธของตัวตั้งเวลา 4 ในกฎตรรกะ

[72] หมดเวลา SL 5 ใชผลลัพธของตัวตั้งเวลา 5 ในกฎตรรกะ

[73] หมดเวลา SL 6 ใชผลลัพธของตัวตั้งเวลา 6 ในกฎตรรกะ

[74] หมดเวลา SL 7 ใชผลลัพธของตัวตั้งเวลา 7 ในกฎตรรกะ

13-03  รีเซต็ SLC

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * หามรีเซ็ต SLC รักษาการต้ังคาที่โปรแกรมไวทุกคาพารามิเตอรกลุม 13 (13-*)

[1] รีเซ็ต SLC รีเซ็ตทุกคาพารามิเตอรกลุม 13 (13-*) ไปเปนคามาตรฐาน

2.13.3. 13-1* ตัวเปรียบเทียบ

ตัวเปรียบเทียบใชสําหรับการเปรียบเทียบตัวแปรตอเนื่อง (เชน ความถี่เอาทพุท, กระแสเอาทพุท, อินพุทอ
นาล็อก ฯลฯ) กับคาที่ตั้งไวลวงหนาแบบแนนอน นกจากนี้ยังมีคาดิจิตัลท่ีอาจจะถูกเปรียบเทียบกับคาเวลาคง
ท่ี ดูคําอธิบายเพิ่มเติมในพารามิเตอร 13-10 ตัวเปรียบเทียบจะไดรับการประเมินหนึ่งคร้ังในแตละรอบการ
สแกน ใชผลลัพธ (TRUE (จริง) หรือ FALSE (เท็จ)) โดยตรง พารามิเตอรท้ังหมดในกลุมพารามิเตอรนีเ้ปน
พารามิเตอรแบบอารเรย ท่ีมีดัชนี 0 ถึง 5 เลือกดัชนี 0 เพ่ือต้ังโปรแกรมตัวเปรียบเทียบ 0 เลือกดัชน ี1 เพ่ือต้ัง
โปรแกรมตัวเปรียบเทียบ 1 และตอๆ ไป

13-10  โอเปอรแรนดตัวเปรียบเทียบ

อารเรย [4]

เลือกตัวแปรที่จะถูกตรวจสอบโดยตัวเปรียบเทียบ

[0] * ยกเลิกการใช (ไมใช)

[1] คาอางอิง

[2] คาปอนกลับ

[3] ความเร็วมอเตอร

[4] กระแสมอเตอร

[5] แรงบิดมอเตอร
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[6] กําลังมอเตอร

[7] แรงดันมอเตอร

[8] แรงดันเชื่อม DC

[9] ความรอนมอเตอร

[10] ความรอนชุดขับ

[11] อุณหภูมิแผนระบาย
ความรอน

[12] อินพุทอนาล็อก AI53

[13] อินพุทอนาล็อก AI54

[14] อนาล็อก AIFB10

[15] อนาล็อก AIS24V

[17] อนาล็อก AICCT

[18] อินพุทพัลส FI29

[19] อินพุทพัลส FI33

[20] หมายเลขสัญญาณ
เตือน

[30] ตัวนับ A

[31] ตัวนับ B

13-11  โอเปอรเรเตอรตัวเปรียบเทียบ

อารเรย [6]

สําหรับพารามิเตอร 13-10 ท่ีมีคาจาก [0] ถึง [31] ดังตอไปนี้ถูกตอง:

เลือกตัวออเปอรเรเตอรท่ีจะใชในการเปรียบเทียบ

[0] < เลือก < [0] สําหรับผลลัพธของการประเมินผลที่จะเปน TRUE (จริง)
เมื่อตัวแปรที่เลือกในพารามิเตอร 13-10 มีคานอยกวาคาถาวรในพารา
มิเตอร 13-12 ผลลัพธจะเปน FALSE (เท็จ) หากตัวแปรที่เลือกในพารา
มิเตอร 13-10 มีคาสูงกวาคาถาวรในพารามิเตอร 13-12

[1] * ≈ เลือก ≈ [1] สําหรับผลลัพธของการประเมินผลที่จะเปน TRUE (จริง)
เมื่อตัวแปรที่เลือกในพารามิเตอร 13-10 มีคาโดยประมาณเทากับคา
ถาวรในพารามิเตอร 13-12

[2] > เลือก > [2] สําหรับการกลับตรรกะของตัวเลือก < [0]

13-12  คาตัวเปรียบเทียบ

อารเรย [6]

0.000 * [-100000.000 -
100000.000]

ปอน “ระดับการทริกเกอร” สําหรับตัวแปรที่ถูกตรวจสอบโดยตัวเปรียบ
เทียบนี้ นีจ่ะเปนอารเรยพารามิเตอรท่ีมีคาตัวเปรียบเทียบ 0 ถึง 5

2.13.4. 13-2* ตัวตั้งเวลา

กลุมพารามิเตอรนี้ประกอบดวยพารามิเตอรตัวจับเวลา
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ใชผลลัพธ (TRUE (จริง) หรือ FALSE(เท็จ)) จาก ตัวตั้งเวลา ไดโดยตรงเพ่ือระบุ Event (ดูพารามิเตอร 13-
51) หรือใชเปนอินพุตบูลีนในกฎตรรกะ (ดูพารามิเตอร 13-40, 13-42 หรือ 13-44) ตัวตั้งเวลาจะเปนคา
FALSE (เท็จ) ตอเมื่อเร่ิมตนโดยการกระทํา (เชน “ตัวตั้งเวลาสตารท 1 [29]”) จนกระทั่งผานคาตัวตั้งเวลาที่
ปอนในพารามิเตอรนี้ จากนั้นคาจะกลายเปน TRUE (จริง) อีกคร้ัง
พารามิเตอรท้ังหมดในกลุมพารามิเตอรนีเ้ปนพารามิเตอรแบบอารเรย ท่ีมีดัชนี 0 ถึง 2 เลือกดัชนี 0 เพ่ือต้ัง
โปรแกรมตัวตั้งเวลา 0 เลือกดัชนี 1 เพ่ือต้ังโปรแกรมตัวตั้งเวลา 1 และตอๆ ไป

13-20  ตัวตั้งเวลาตัวควบคุม SL

อารเรย [3]

0.00 s* [0.00 - 360000.00 s] ปอนคาเพื่อระบุระยะเวลาของเอาทพุท FALSE (เท็จ) จากตัวตั้งเวลาที่
ต้ังโปรแกรมไว ตัวตั้งเวลาจะเปน FALSE (เท็จ) หากเร่ิมตนจากดวยการ
กระทํา (เชน ตัวตั้งเวลาสตารท 1 [29]) และจนกวาคาตั้งเวลาที่ปอนไว
จะผานไป

2.13.5. 13-4* กฎตรรกะ

รวมอินพุตบูลีนไดถึงสามแบบ (อินพุต TRUE (จริง) / FALSE (เท็จ)) จากตัวตั้งเวลา, ตัวเปรียบเทียบ, อินพุต
ดิจิตอล, บิตสถานะ และ Event โดยใชออเปอรเรเตอรตรรกะ AND (และ),OR (หรือ), NOT (ไม) เลือกอินพุต
บูลีนสําหรับการคํานวณในพารามิเตอร 13-40, 13-42 และ 13-44 ระบุตัวโอเปอรเรเตอรท่ีจะใชเพ่ือรวมอินพุต
ท่ีเลือกในพารามิเตอร 13-41 และ 13-43 แบบโลจิก

ลําดับความสําคัญของการคํานวณ
ผลลัพธของพารามิเตอร 13-40, 13-41 และ 13-42 จะไดรับการคํานวณกอน ผลลัพธ (TRUE (จริง)/ FALSE
(เท็จ)) ของการคํานวณนีจ้ะถูกรวมไวในการตั้งคาของพารามิเตอร 13-43 และ 13-44 และสงเปนผลลัพธสุด
ทาย (TRUE (จริง)/ FALSE (เท็จ)) ของกฏตรรกะ

13-40  บูลีนกฎตรรกะ 1

อารเรย [6]

เลือกอินพุทบูลีน (TRUE (จริง) หรือ FALSE (เท็จ)) ตัวแรกสําหรับกฎ
ตรรกะที่เลือก

[0] * เท็จ ปอนคาถาวรของ FALSE (เท็จ) ในกฎตรรกะ

[1] จริง ปอนคาถาวรของคา TRUE (จริง) ในกฎตรรกะ

[2] ทํางาน ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[3] ในชวง ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[4] ตามคาอางอิง ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[5] ขีดจํากัดแรงบิด ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[6] ขีดจํากัดกระแส ดูกลุมพารามเิตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[7] นอกชวงกระแส ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[8] ตํ่ากวา ILOW ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[9] สูงกวา IHIGH ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[10] นอกชวงความเร็ว
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[11] ตํ่ากวาความเร็วต่ํา ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[12] สูงกวาความเร็วสูง ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[13] ออกนอกชวงปอนกลับ ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[14] ตํ่ากวาคาปอนกลับต่ํา ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[15] สูงกวาคาปอนกลับสูง ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[16] การเตือนความรอน ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[17] แรงดันหลักอยูนอกชวง ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[18] กลับทิศทาง ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[19] การเตือน ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[20] เตือน(ตัดทํางาน) ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[21] เตือน(ล็อกตัด) ดูกลุมพารามิเตอร 5-3* สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติม

[22] ตัวเปรียบเทียบ 0 ใชผลลัพธของตัวเปรียบเทียบ 0 ในกฎตรรกะ

[23] ตัวเปรียบเทียบ 1 ใชผลลัพธของตัวเปรียบเทียบ 1 ในกฎตรรกะ

[24] ตัวเปรียบเทียบ 2 ใชผลลัพธของตัวเปรียบเทียบ 2 ในกฎตรรกะ

[25] ตัวเปรียบเทียบ 3 ใชผลลัพธของตัวเปรียบเทียบ 3 ในกฎตรรกะ

[26] กฎตรรกะ 0 ใชผลลัพธของกฎตรรกะ 0 ในกฎตรรกะ

[27] กฎตรรกะ 1 ใชผลลัพธของกฎตรรกะ 1 ในกฎตรรกะ

[28] กฎตรรกะ 2 ใชผลลัพธของกฎตรรกะ 2 ในกฎตรรกะ

[29] กฎตรรกะ 3 ใชผลลัพธของกฎตรรกะ 3 ในกฎตรรกะ

[30] หมดเวลา 0 ใชผลลัพธของตัวตั้งเวลา 0 ในกฎตรรกะ

[31] หมดเวลา 1 ใชผลลัพธของตัวตั้งเวลา 1 ในกฎตรรกะ

[32] หมดเวลา 2 ใชผลลัพธของตัวตั้งเวลา 2 ในกฎตรรกะ

[33] อินพุทดิจิตัล DI18 ใชคาของ DI18 ในกฎตรรกะ (สูง = TRUE)

[34] อินพุทดิจิตัล DI19 ใชคาของ DI19 ในกฎตรรกะ (สูง = TRUE)

[35] อินพุทดิจิตัล DI27 ใชคาของ DI27 ในกฎตรรกะ (สูง = TRUE)

[36] อินพุทดิจิตัล DI29 ใชคาของ DI29 ในกฎตรรกะ (สูง = TRUE)

[37] อินพุทดิจิตัล DI32 ใชคาของ DI32 ในกฎตรรกะ (สูง = TRUE)

[38] อินพุทดิจิตัล DI33 ใชคาของ DI33 ในกฎตรรกะ (สูง = TRUE)

[39] คําสั่งสตารท กฏตรรกะนี้เปน TRUE (จริง) ถาตัวแปลงความถี่ถูกสตารทโดยวิธีการ
ใดๆ (เชน ผานอินพุตดิจิตัล ฟลดบัส หรืออ่ืนๆ)

[40] ชุดขับท่ีหยุด กฎตรรกะนี้เปน TRUE (จริง) ถาตัวแปลงความถี่ถูกหยุด หรือล่ืนไหล
โดยวิธีการใดๆ (เชน ผานอินพุตดิจิตัล ฟลดบัส หรืออ่ืนๆ)

[41] รีเซ็ตตัดการทํางาน กฎตรรกะนี้เปน TRUE (จริง) เมื่อตัวแปลงความถี่ตัดการทํางาน (แตไม
ไดตัดล็อกการทํางาน) และปุมรีเซ็ตถูกกด

[42] รีเซต็ตัดการทํางาน
อัตโนมัติ

กฎตรรกะนี้เปน TRUE (จริง) เมื่อตัวแปลงความถี่ตัดการทํางาน (แตไม
ไดตัดล็อกการทํางาน) และสั่งใหรีเซ็ตอัตโนมัติ
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[43] ปุม OK กฎตรรกะนี้เปน TRUE (จริง) เมื่อปุม OK บน LCP ถูกกด

[44] ปุม RESET กฎตรรกะนี้เปน TRUE ( จริง ) เม่ือปุม RESET บน LCP ถูกกด

[45] ปุมดานซาย กฎตรรกะนี้เปน TRUE (จริง) เมื่อปุมดานซาย บน LCP ถูกกด

[46] ปุมดานขวา กฎตรรกะนี้เปน TRUE (จริง) เมื่อปุมดานขวา บน LCP ถูกกด

[47] ปุมเล่ือนขึ้น กฎตรรกะนี้เปน TRUE (จริง) เมื่อปุมเล่ือนขึ้น บน LCP ถูกกด

[48] ปุมเล่ือนลง กฎตรรกะนี้เปน TRUE (จริง) เมื่อปุมเล่ือนลง บน LCP ถูกกด

[50] ตัวเปรียบเทียบ 4 ใชผลลัพธของตัวเปรียบเทียบ 4 ในกฎตรรกะ

[51] ตัวเปรียบเทียบ 5 ใชผลลัพธของตัวเปรียบเทียบ 5 ในกฎตรรกะ

[60] กฎตรรกะ 4 ใชผลลัพธของกฎตรรกะ 4 ในกฎตรรกะ

[61] กฎตรรกะ 5 ใชผลลัพธของกฎตรรกะ 5 ในกฎตรรกะ

[70] หมดเวลา SL 3 ใชผลลัพธของตัวตั้งเวลา 3 ในกฎตรรกะ

[71] หมดเวลา SL 4 ใชผลลัพธของตัวตั้งเวลา 4 ในกฎตรรกะ

[72] หมดเวลา SL 5 ใชผลลัพธของตัวตั้งเวลา 5 ในกฎตรรกะ

[73] หมดเวลา SL 6 ใชผลลัพธของตัวตั้งเวลา 6 ในกฎตรรกะ

[74] หมดเวลา SL 7 ใชผลลัพธของตัวตั้งเวลา 7 ในกฎตรรกะ

13-41  โอเปอรเรเตอรกฎตรรกะ 1

อารเรย [6]

เลือกตัวโอเปอรเรเตอรตรรกะตัวแรกที่ใชกับอินพุทบูลีนจากพารา
มิเตอร 13-40 และ 13-42
[13- XX] จะแจงถึงอินพุทบูลีนของพารามิเตอร 13-*

[0] * ยกเลิกการใช (ไมใช) ขามพารามิเตอร 13-42, 13-43 และ 13-44

[1] AND ประเมินนิพจน [13-40] AND [13-42]

[2] OR ประเมินนิพจน [13-40] OR [13-42]

[3] AND NOT ประเมินนิพจน [13-40] AND NOT [13-42]

[4] OR NOT ประเมินนิพจน [13-40] OR NOT [13-42]

[5] NOT AND ประเมินนิพจน NOT [13-40] AND [13-42]

[6] Not OR ประเมินนิพจน NOT [13-40] OR [13-42]

[7] NOT AND NOT ประเมินนิพจน NOT [13-40] AND NOT [13-42]

[8] Not OR Not ประเมินนิพจน NOT [13-40] OR NOT [13-42]

13-42  บูลีนกฎตรรกะ 2

อารเรย [6]
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เลือกอินพุทบูลีน (TRUE (จริง) หรือ FALSE (เท็จ)) ท่ีสองสําหรับกฎ
ตรรกะที่เลือก

ดูพารามิเตอร 13-40 สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติมของตัวเลือกและการทํา
งานของตัวเลือกเหลานี้

13-43  โอเปอรเรเตอรกฎตรรกะ 2

อารเรย [6]

เลือกออเปอรเรเตอรเชิงตรรกะที่สองท่ีจะใชกับอินพุทบูลีนที่จะคํานวณ
ในพารามิเตอร 13-40, 13-41 และ 13-42 และอินพุทบูลีนที่มาจาก
พารามิเตอร 13-42
[13-44] จะแจงถึงอินพุทบูลีนของพารามิเตอร 13-44
[13-40/13-42] จะแจงถึงอินพุทบูลีนที่จะคํานวณในพารามิเตอร 13-
40, 13-41 และ 13-42 DISABLED (ยกเลิกใชงาน) [0] (การตั้งคาจาก
โรงงาน) เลือกตัวเลือกนีเ้พ่ือขามพารามิเตอร 13-44

[0] * ยกเลิกการใช (ไมใช)

[1] AND ประเมินนิพจน [13-40/13-42] AND [13-44]

[2] OR ประเมินนิพจน [13-40/13-42] OR [13-44]

[3] AND NOT ประเมินนิพจน [13-40/13-42] AND NOT [13-44]

[4] OR NOT ประเมินนิพจน [13-40/13-42] OR NOT [13-44]

[5] NOT AND ประเมินนิพจน NOT [13-40/13-42] AND [13-44]

[6] NOT OR ประเมินนิพจน NOT [13-40/13-42] OR [13-44]

[7] NOT AND NOT ประเมินนิพจน NOT [13-40/13-42] AND [13-44] และประเมินนิ
พจน AND NOT [13-44]

[8] NOT OR NOT ประเมินนิพจน NOT [13-40/13-42] OR NOT [13-44]

13-44  บูลีนกฎตรรกะ 3

อารเรย [6]

เลือกอินพุทบูลีน (TRUE (จริง) หรือ FALSE (เท็จ)) ท่ีสามสําหรับกฎ
ตรรกะที่เลือก

ดูพารามิเตอร 13-40 สําหรับคําอธิบายเพิ่มเติมของตัวเลือกและการทํา
งานของตัวเลือกเหลานี้

2.13.6. 13-5* สถานะ

พารามิเตอรสําหรับการตั้งโปรแกรม Smart Logic Controller

13-51  เหตุการณตัวควบคุม SL

อารเรย [20]

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร

 MG.11.C3.9A - VLT® เปนเครื่องหมายการคาจดทะเบียนของ Danfoss  145

2



เลือกอินพุทบูลีน (TRUE (จริง) หรือ FALSE(เท็จ)) เพ่ือระบุเหตุการณ
ของ Smart Logic Controller

ดูพารามิเตอร 13-02 สําหรับคําอธิบายเพ่ิมเติมของตัวเลือกและการทํา
งานของตัวเลือกเหลานี้

13-52  การกระทําของตัวควบคุม SL

อารเรย [20]

เลือกการกระทําที่ตรงกับเหตุการณ SLC การกระทําจะถูกสั่งการเมื่อ
เหตุการณท่ีเก่ียวของ (ท่ีระบุในพารามิเตอร 13-51) ไดรับการประเมิน
วาเปนจริง การกระทําตอไปนี้สามารถเลือกได:

[0] * ยกเลิกการใช

[1] ไมมีดําเนนิการ

[2] เลือกชุดคําสั่ง 1 เปล่ียนชุดคําสั่งท่ีใชงาน (พารามิเตอร 0-10) เปน '1'

[3] เลือกชุดคําสั่ง 2 เปล่ียนชุดคําสั่งท่ีใชงาน (พารามิเตอร 0-10) เปน '2'

[4] เลือกชุดคําสั่ง 3 เปล่ียนชุดคําสั่งท่ีใชงาน (พารามิเตอร 0-10) เปน '3'

[5] เลือกชุดคําสั่ง 4 เปล่ียนชุดคําสั่งท่ีใชงาน (พารามิเตอร 0-10) เปน '4' หากมีการเปลี่ยน
ชุดคําสั่ง คานัน้จะรวมกับคําสั่งต้ังคาอื่นๆ ท่ีมาจากทั้งอินพุ
ทดิจิตัลหรือจากฟลดบัส

[10] เลือกลวงหนา 0 เลือกคาอางอิงลวงหนา 0

[11] เลือกลวงหนา 1 เลือกคาอางอิงลวงหนา 1

[12] เลือกลวงหนา 2 เลือกคาอางอิงลวงหนา 2

[13] เลือกลวงหนา 3 เลือกคาอางอิงลวงหนา 3

[14] เลือกลวงหนา 4 เลือกคาอางอิงลวงหนา 4

[15] เลือกลวงหนา 5 เลือกคาอางอิงลวงหนา 5

[16] เลือกลวงหนา 6 เลือกคาอางอิงลวงหนา 6

[17] เลือกลวงหนา 7 เลือกคาอางอิงลวงหนา 7 หากคาอางอิงลวงหนาที่ใชงานอยูถูกเปลี่ยน
แปลง คาจะรวมกับคําสั่งคาอางอิงตั้งลวงหนาอื่น ท่ีอาจมาจากอินพุ
ทดิจิตัลหรือผานทางฟลดบัส

[18] เลือกเปล่ียนความเร็ว 1 เลือกเปล่ียนความเร็ว 1

[19] เลือกเปล่ียนความเร็ว 2 เลือกเปล่ียนความเร็ว 2

[22] หมุน สงคําสั่งสตารทไปยังตัวแปลงความถี่

[23] กลับทิศหมุน สงคําสั่งสตารทกลับทิศหมุนไปยังตัวแปลงความถี่

[24] หยุด สงคําสั่งหยุดไปยังตัวแปลงความถี่

[26] หยุดดวยกระแสตรง สงคําสั่งหยุดโดย DC ไปยังตัวแปลงความถี่

[27] ล่ืนไหล ตัวแปลงความถี่หยุดแบบลื่นไหลทันที คําสั่งหยุดท้ังหมด รวมถึงคําสั่ง
ล่ืนไหล จะหยุด SLC

[28] การคางคาเอาทพุท คางความถี่เอาทพุทของตัวแปลงความถี่
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[29] ตัวตั้งเวลาสตารท 0 สตารทตัวตั้งเวลา 0 โปรดดูพารามิเตอร 13-20 สําหรับคําอธิบายเพิ่ม
เติม

[30] ตัวตั้งเวลาสตารท 1 สตารทตัวตั้งเวลา 1 โปรดดูพารามิเตอร 13-20 สําหรับคําอธิบายเพิ่ม
เติม

[31] ตัวตั้งเวลาสตารท 2 สตารทตัวตั้งเวลา 2 โปรดดูพารามิเตอร 13-20 สําหรับคําอธิบายเพิ่ม
เติม

[32] เอาทพุทดิจิตัล A ตํ่า เอาทพุทใดๆ ท่ีเปน ‘เอาทพุทดิจิตัล 1’ ท่ีถูกเลือกจะมีคาต่ํา (ปด)

[33] เอาทพุทดิจิตัล B ตํ่า เอาทพุทใดๆ ท่ีเปน ‘เอาทพุทดิจิตัล 2’ ท่ีถูกเลือกจะมีคาต่ํา (ปด)

[34] เอาทพุทดิจิตัล C ตํ่า เอาทพุทใดๆ ท่ีเปน ‘เอาทพุทดิจิตัล 3’ ท่ีถูกเลือกจะมีคาต่ํา (ปด)

[35] เอาทพุทดิจิตัล D ตํ่า เอาทพุทใดๆ ท่ีเปน ‘เอาทพุทดิจิตัล 4’ ท่ีถูกเลือกจะมีคาต่ํา (ปด)

[36] เอาทพุทดิจิตัล E ตํ่า เอาทพุทใดๆ ท่ีเปน ‘เอาทพุทดิจิตัล 5’ ท่ีถูกเลือกจะมีคาต่ํา (ปด)

[37] เอาทพุทดิจิตัล F ตํ่า เอาทพุทใดๆ ท่ีเปน ‘เอาทพุทดิจิตัล 6’ ท่ีถูกเลือกจะมีคาต่ํา (ปด)

[38] เอาทพุทดิจิตัล A สูง เอาทพุทใดๆที่เปน ‘เอาทพุทดิจิตัล 1’ ท่ีถูกเลือกจะมีคาสูง (ถูกปด)

[39] เอาทพุทดิจิตัล B สูง เอาทพุทใดๆที่เปน ‘เอาทพุทดิจิตัล 2’ ท่ีถูกเลือกจะมีคาสูง (ถูกปด)

[40] เอาทพุทดิจิตัล C สูง เอาทพุทใดๆที่เปน ‘เอาทพุทดิจิตัล 3’ ท่ีถูกเลือกจะมีคาสูง (ถูกปด)

[41] เอาทพุทดิจิตัล D สูง เอาทพุทใดๆที่เปน ‘เอาทพุทดิจิตัล 4’ ท่ีถูกเลือกจะมีคาสูง (ถูกปด)

[42] เอาทพุทดิจิตัล E สูง เอาทพุทใดๆที่เปน ‘เอาทพุทดิจิตัล 5’ ท่ีถูกเลือกจะมีคาสูง (ถูกปด)

[43] เอาทพุทดิจิตัล F สูง เอาทพุทใดๆที่เปน ‘เอาทพุทดิจิตัล 6’ ท่ีถูกเลือกจะมีคาสูง (ถูกปด)

[60] รีเซ็ต ตัวนับ A รีเซ็ตตัวนับ A เปนศูนย

[61] รีเซ็ต ตัวนับ B รีเซ็ตตัวนับ A เปนศนูย

[70] สตารทตัวตั้งเวลา 3 สตารทตัวตั้งเวลา 3 โปรดดูพารามิเตอร 13-20 สําหรับคําอธิบายเพิ่ม
เติม

[71] สตารทตัวตั้งเวลา 4 สตารทตัวตั้งเวลา 4 โปรดดูพารามิเตอร 13-20 สําหรับคําอธิบายเพิ่ม
เติม

[72] สตารทตัวตั้งเวลา 5 สตารทตัวตั้งเวลา 5 โปรดดูพารามิเตอร 13-20 สําหรับคําอธิบายเพิ่ม
เติม

[73] สตารทตัวตั้งเวลา 6 สตารทตัวตั้งเวลา 6 โปรดดูพารามิเตอร 13-20 สําหรับคําอธิบายเพิ่ม
เติม

[74] สตารทตัวตั้งเวลา 7 สตารทตัวตั้งเวลา 7 โปรดดูพารามิเตอร 13-20 สําหรับคําอธิบายเพิ่ม
เติม
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2.14. เมนูหลัก กลุม 14 ฟงกชันพิเศษ

2.14.1. 14-** ฟงกชันพเิศษ 

กลุมพารามิเตอรสําหรับการกําหนดคาฟงกชันตัวแปลงความถี่พิเศษ

2.14.2. 14-0* สวิตช่ิงของอินเวอรเตอร 

พารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบสวติชิ่งของอินเวอรเตอร

14-00  รูปแบบสวิตชิ่ง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * 60 AVM

[1] SFAVM เลือกรูปแบบสวติชิ่ง: 60° AVM หรือ SFAVM

14-01  ความถี่สวิตชิ่ง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] 1.0 kHz

[1] 1.5 kHz

[2] 2.0 kHz

[3] 2.5 kHz

[4] 3.0 kHz

[5] 3.5 kHz

[6] 4.0 kHz

[7] 5.0 kHz

[8] 6.0 kHz

[9] 7.0 kHz

[10] 8.0 kHz

[11] 10.0 kHz

[12] 12.0 kHz

[13] 14.0 kHz

[14] 16.0 kHz

เลือกความถี่สวติชิ่งของอินเวอรเตอร การเปลี่ยนความถี่สวิตชิ่งสามา
รถชวยลดสัญญาณรบกวนทางเสียงจากมอเตอรได

โนตสําหรับผูอาน
คาความถี่เอาทพุทของตัวแปลงความถี่ตองไมเกิน 1/
10 ของความถี่สวติชิ่ง เมื่อมอเตอรกําลังทํางาน ใหปรับ
ความถี่สวิตชิ่งในพารามิเตอร 14-01 จนกวาเสียงรบ
กวนจากมอเตอรจะเบาลงเทาท่ีจะเปนไปได ดูเพ่ิมเติม
ท่ีพารามิเตอร 14-00 และหัวขอ การลดพิกัด
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โนตสําหรับผูอาน
ความถี่สวิตชิ่งท่ีมีคาสูงกวา 5.0 kHz จะนําไปสูการลด
พิกัดของเอาทพุทสูงสุดของตัวแปลงความถี่โดย
อัตโนมัติ

14-03  โอเวอรโมดูเลชั่น

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ปด

[1] * เปด เลือก เปด [1] เพ่ือเชื่อมตอฟงกชันโอเวอรมอดูเลชั่นสําหรับแรง
ดันเอาทพุท เพ่ือใหไดรับแรงดันเอาทพุทที่สูงกวาแรงดันหลัก 15%
เลือก ปด [0] สําหรับการไมมีการโอเวอรโมดูเลชั่นของแรง
ดันเอาทพุท เพ่ือหลีกเลี่ยงระลอก (Ripple) ของแรงบิดบนเพลา
มอเตอร

14-04  PWM แบบสุม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ปด

[1] เปด เลือก เปด [1] เพ่ือเปลี่ยนเสียงรบกวนการสลับมอเตอรจากเสียงกริ่ง
ชัดเจน ใหเปนเสียงรบกวนที่ไมชัดเจน"ขาว" เบาลง ซึ่งสามารถทําได
ดวยการปรับการซิงโครไนสของความกวางพัลสเฟสเอาทพุทที่มีการ
มอดูเลตลงเล็กนอยและสุม
เลือก ปด [0] สําหรับการไมเปล่ียนแปลงเสียงรบกวนการสลับมอเตอร

2.14.3. เปด/ปด แหลงจายไฟหลัก 14-1* 

พารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบ การตรวจดูแล/การจัดการ และการลมเหลวของแหลงจายไฟหลัก

14-10  แหลงจายไฟหลักลมเหลว

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ไมมีการทํางาน

[3] * แบบล่ืนไหล

[4] การสํารองพลังงานจลน

เลือกฟงกชันท่ีซึ่งตัวแปลงความถี่จะตองกระทําเมื่อคาถึงชวงที่ยอมรับ
ไดท่ีต้ังในพารามิเตอร 14-11 หรือคําสั่งความลมเหลวแบบผกผันของ
แหลงจายไฟทํางานผานอินพุทดิจิตัลขั้วใดขั้วหนึ่ง (พารามิเตอร 5-1*)

การสํารองพลังงานจลน:

[0]: ไมมีการทํางาน พลังงานที่เหลืออยูในชุดตัวเก็บประจุจะ
ถูกใชเพ่ือ “ขับ" มอเตอร แตก็จะมีการคายประจุออกมาดวย

[3]: แบบล่ืนไหล อินเวอรเตอรจะปดและชุดตัวเก็บประจุจะ
สํารองไวสําหรับการดควบคุมเพื่อใหแนใจวาเม่ือแหลงจาย
ไฟตอกลับเขามาอีกคร้ังการสตารทอีกคร้ังจะทําไดรวดเร็ว
(เม่ือเกิดการกระริบของแหลงจายไฟ)
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[4]: การสํารองพลังงานจลน ตัวแปลงความถี่จะไตความเร็ว
ขึ้นโดยการควบคุมความเร็วจากการทํางานที่สรางพลังงาน
ขึ้นของมอเตอร โดยใชโมเมนตแรงเฉื่อยของระบบ

การสํารองพลังงานจลน[4]: ตัวแปลงความถี่จะไตความเร็วขึ้นตราบ
เทาที่พลังงานยังคงมีอยูจากโมเมนตของแรงเฉื่อยจากโหลด

14-11  แรงดันหลักเมื่อเกิดฟอลตท่ีแหลงจายไฟหลัก

พิสัย: หนาที่:

342 V* [150 - 600 V] พารามิเตอรนี้กําหนดชวงของแรงดันซึ่งฟงกชันที่ถูกเลือกในพารา
มิเตอร 14-10 ควรจะถูกกระตุน

14-12  การทํางานเมือ่แหลงจายไฟหลักไมสมดุล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ตัดการทํางาน

[1] การเตือน

[2] ยกเลิกการใช

[3] ลดพิกัด เมื่อตรวจพบความไมสมดุลอยางรุนแรงของแหลงจายไฟหลัก:
เลือก ตัดการทํางาน [0] เพ่ือตัดการทํางานของตัวแปลงความถี่
เลือก การเตือน [1] เพ่ือแจงการเตือน;
เลือก ยกเลิกการใช [2] สําหรับการไมดําเนนิการหรือ
เลือก การลดพิกัด [3] สําหรับการลดพิกัดของตัวแปลงความถี่
การทํางานภายในสภาวะไมสมดุลรุนแรงนี้จะลดอายุการใชงานของ
มอเตอร ถือวาเปนสิ่งรายแรงหากมอเตอรทํางานใกลระดับภาระโหล
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ดท่ีระบุอยางตอเนื่อง (เชน การทํางานของปมหรือพัดลมท่ีใกลความ
เร็วเต็มพิกัด)

2.14.4. 14-2* รีเซ็ตตัดทํางาน 

พารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบ การจัดการการรีเซ็ตอัตโนมัติ การจัดการการตัดการทํางานพิเศษ และ
การเร่ิมตนตั้งคาการทํางานหรือการทดสอบตัวเองของการดควบคุม

14-20  โหมดรีเซต็

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * รีเซ็ตดวยมือ

[1] รีเซ็ตอัตโนมัติ X 1

[2] รีเซ็ตอัตโนมัติ X 2

[3] รีเซ็ตอัตโนมัติ X 3

[4] รีเซ็ตอัตโนมัติ X 4

[5] รีเซ็ตอัตโนมัติ X 5

[6] รีเซ็ตอัตโนมัติ X 6

[7] รีเซ็ตอัตโนมัติ X 7

[8] รีเซ็ตอัตโนมัติ X 8

[9] รีเซ็ตอัตโนมัติ X 9

[10] รีเซ็ตอัตโนมัติ X 10

[11] รีเซต็อัตโนมัติ X 15

[12] รีเซ็ตอัตโนมัติ X 20

[13] รีเซ็ตอัตโนมัติไมรูจบ เลือกฟงกชันการรีเซ็ตหลังจากการตัดการทํางาน เมื่อรีเซ็ตแลวตัว
แปลงความถี่จึงจะสามารถรีสตารทได
เลือก รีเซ็ตดวยมือ [0] เพ่ือทําการรีเซ็ตผานทางปุม [RESET] หรือทาง
อินพุทดิจิตัล
เลือก รีเซ็ตอัตโนมัติ X 1…X20 [1]-[12] เพ่ือทําการรีเซ็ตอัตโนมัติ
ระหวางหนึ่งถึงยี่สิบหลังจากตัดการทํางาน
เลือก รีเซ็ตอัตโนมัติไมรูจบ [13] สําหรับการรีเซ็ตตอเนื่องหลังจากตัด
การทํางาน

โนตสําหรับผูอาน
มอเตอรอาจสตารทโดยไมแจงเตือน หากจํานวนคร้ังท่ี
ระบุของการรีเซ็ตอัตโนมัติครบตามที่ต้ังภายใน 10
นาที ตัวแปลงความถี่จะเขาสูโหมด รีเซ็ตดวยมือ [0]
หลังจากทําการรีเซ็ตดวยมือ คาที่ต้ังของพารามิเตอร
14-20 จะกลับไปเปนการเลือกเร่ิมแรก หากจํานวนครั้ง
ของ การรีเซ็ตอัตโนมัติ ไมครบภายใน 10 นาที หรือเม่ือ
มีการรีเซ็ตดวยมือ ตัวนับการรีเซ็ตอัตโนมัติภายในจะ
กลับไปเปนคาศูนย

โนตสําหรับผูอาน
รีเซ็ตอัตโนมัติจะยังคงทํางานอยูสําหรับการรี
เซ็ตฟงกชันการหยุดแบบปลอดภัยในเฟรมแวรเวอรชัน
< 4.3X
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14-21  เวลาเริ่มสตารทใหมอัตโนมัติ

พิสัย: หนาที่:

10s* [0 - 600 s] ปอนรอบเวลานบัจากการตัดการทํางานกระทั่งฟงกชันรีเซ็ตอัตโนมัติ
เร่ิมตน พารามิเตอรนีจ้ะทํางานตอเมื่อพารามิเตอร 14-20 ถูกต้ังไวท่ี รี
เซ็ตอัตโนมัติ [1] - [13]

14-22  โหมดการทํางาน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * การทํางานปกติ

[1] ทดสอบการดควบคุม

[2] การเร่ิมตน ใชพารามิเตอรนีเ้พ่ือระบุการทํางานปกติ เพ่ือทําการทดสอบ หรือเพื่อ
เร่ิมตนพารามิเตอรท้ังหมด ยกเวน พารามิเตอร 15-03, 15-04 และ 15-
05 ฟงกชันนีจ้ะทํางานตอเมื่อจายกําลังไฟใหกับตัวแปลงความถี่แลว
เลือก การทํางานปกต ิ [0] สําหรับการทํางานปกติของตัวแปลงความถี่
กับมอเตอรในการใชงานที่เลือก
เลือก ทดสอบการดควบคุม [1] เพ่ือทดสอบอินพุ
ทและเอาทพุทอนาล็อกและดิจิตัล และแรงดันควบคุม +10 V การทด
สอบตองใชคอนเนก็เตอรสําหรับการทดสอบกับการเชื่อมตอภายใน ใช
ขั้นตอนตอไปนี้สําหรับการทดสอบการดควบคุม:

1. เลือก การทดสอบการดควบคุม [1]

2. ตัดไฟจากแหลงจายไฟหลักและรอจนไฟที่จอแสดงผลดับ
ลง

3. ต้ังสวิตช S201 (A53) และ S202 (A54) = ‘ON’ /I

4. เสียบปล๊ักทดสอบ (ดูดานลาง)

5. ตอแหลงจายไฟหลัก

6. ดําเนนิการทดสอบแบบตางๆ

7. ผลลัพธจะถูกแจงขึ้นที่ LCP และตัวแปลงความถี่จะเขาสูวง
รอบแบบไมรูจบ

8. พารามิเตอร 14-22 ไดรับการตั้งคาเปนการทํางานปกติโดย
อัตโนมัติ ดําเนนิการรอบการจายไฟเพื่อสตารทใน การทํา
งานปกติหลังจากการทดสอบการดควบคุม

หากการทดสอบเปนปกติ:
คาที่อานไดบน LCP: การดควบคุมปกติ
ตัดแหลงจายไฟและถอดปลั๊กทดสอบออก ไฟ LED สีเขียวที่การดควบ
คุมจะสวาง

ถาการทดสอบลมเหลว:
คาที่อานไดบน LCP: ความลมเหลว I/O การดควบคุม
เปล่ียนตัวแปลงความถี่หรือการดควบคุม ไฟ LED สีแดงท่ีการดควบคุม
จะสวาง ปล๊ักทดสอบ (เชื่อมตอขั้วตอดังตอไปนี้เขาดวยกัน): 18 - 27
- 32; 19 - 29 - 33; 42 - 53 - 54
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เลือก การเร่ิมตน [2] เพ่ือรีเซ็ตคาพารามิเตอรท้ังหมดไปเปนการตั้งคา
มาตรฐาน ยกเวนพารามิเตอร 15-03, 15-04 และ 15-05 ตัวแปลงความ
ถี่จะรีเซ็ตระหวางการเปดเคร่ืองคร้ังถัดไป
พารามิเตอร 14-22 ยังจะกลับไปเปนการตั้งคามาตรฐานการทํางาน
ปกติ [0] ดวย

14-25  หนวงตัดการทํางานที่ขีดจํากัดแรงบิด

พิสัย: หนาที่:

60 s* [0 - 60 s = OFF] ปอนคาหนวงเวลาตัดการทํางานของขีดจํากัดแรงบิด เปนวนิาที เมื่อ
แรงบิดเอาทพุตขึ้นถึงขีดจํากัดแรงบิด (พารามิเตอร 4-16 และ 4-17)
การเตือนจะแสดงขึ้น หากการเตือนนี้แสดงขึ้นตอเนื่องเปนเวลานาน
ตามที่ระบุในพารามิเตอรนี้ ตัวแปลงความถี่จะตัดการทํางาน ยกเลิกการ
ใชการหนวยเวลาตัดการทํางานโดยตั้งพารามิเตอรไป 60 s = OFF การ
ตรวจสอบความรอนตัวแปลงความถี่ยังคงทํางาน

14-26  หนวงตัดการทํางานที่ฟอลตของอินเวอรเตอร

พิสัย: หนาที่:

5s* [0 - 35 s] เมื่อตัวแปลงความถี่ตรวจพบแรงดันสูงเกินไปในการปดตามเวลาที่ต้ัง
ไว จะไดรับผลกระทบหลังจากเวลาท่ีต้ังไว

14-29  รหัสบริการ

พิสัย: หนาที่:

-* [-2147483647 ถึง
+2147483647 N/A ]

ใชเพ่ือการบริการเทานั้น

2.14.5. การควบคุมขีดจํากดักระแส 14-3* 

ตัวแปลงความถี่มีคุณลักษณะตัวควบคุมขีดจํากัดกระแสที่จะทํางานเมื่อกระแสมอเตอร และ แรงบิดท่ีสูงกวา
ขีดจํากัดแรงบิดท่ีต้ังในพารามิเตอร 4-16 และ 4-17
เมื่อตัวแปลงความถี่ทํางานขึ้นถึงขีดจํากัดกระแสในระหวางการทํางานของมอเตอรหรือการทํางานแบบคืน
พลังงานกลับ ตัวแปลงความถี่จะพยายามทําใหคาแรงบิดลดตํ่ากวาขีดจํากัดท่ีกําหนดไวลวงหนาโดยเร็วที่
สุดเทาท่ีจะทําไดโดยไมสูญเสียการควบคุมมอเตอร

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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ขณะที่ควบคุมกระแสทํางาน ตัวแปลงความถี่จะสามารถหยุดได โดยการตั้งอินพุทดิจิตัลใดๆ เปน ล่ืนไหล ผก
ผัน [2] หรือ ล่ืนไหลและรีเซ็ตผกผัน [3]. สัญญาณใดๆ บนขั้วตอ 18 ถึง 33 จะไมทํางานจนกวาตัวแปลงความ
ถ่ีจะหางจากขีดจํากัดกระแสดังกลาว
ดวยการใชอินพุทดิจิตัลท่ีต้ังเปน ล่ืนไหล ผกผัน [2] หรือ ล่ืนไหลและรีเซ็ตผกผัน  [3] มอเตอรจะไมใชเวลา
ท่ีเปล่ียนความเร็วลง เนือ่งจากตัวแปลงความถี่ล่ืนไหลอยู

14-30  ตัวคุมขีดกระแส อัตราขยายตาม

พิสัย: หนาที่:

100 %* [0 - 500 %] ปอนคาอัตราขยายตามสัดสวนสําหรับตัวควบคุมขีดจํากัดกระแส การ
เลือกคาที่สูงจะทําใหตัวควบคุมตอบสนองเร็วขึ้น การตั้งคาระดับสูง
เกินไปนาํไปสูความไรเสียรภาพของตัวควบคุม

14-31  เวลารวมของตัวควบคุมขีดจํากัดกระแส

พิสัย: หนาที่:

0.020 s* [0.002 – 2.000 s] ควบคุมคาคงท่ีเวลาการอินทิเกรตในการควบคุมขีดจํากัดกระแส การตั้ง
คาใหระดับต่ําลงจะทําใหการตอบสนองเร็วขึ้น การตั้งคาระดับต่ําเกิน
ไปนําไปสูความไรเสถียรภาพของตัวควบคุม

2.14.6. การปรับใชพลังงานใหเหมาะสม 14-4* 

พารามิเตอรสําหรับการปรับระดับการปรับใชพลังงานใหเหมาะสม ท้ังในโหมดแรงบิดผันแปร (VT) และ โหมด
การปรับใชพลังงานใหเหมาะสมที่สุดโดยอัตโนมัติ (AEO)

การปรับใหเหมาะสมที่สุดเพ่ือลดการใชพลังงานทํางานก็ตอเมื่อพารามิเตอร 1-03 คุณลักษณะของแรงบิดต้ัง
คาเปน การปรับพลังงานใหเหมาะสมที่สุดโดยอัตโนมัติสําหรับ เคร่ืองอัดอากาศ [2] หรือ การปรับใชพลังงาน
ใหเหมาะสมท่ีสุดโดยอัตโนมัติ VT [3]

14-40  ระดับ VT

พิสัย: หนาที่:

66%* [40 - 90%] ปอนคาระดับการสรางสนามแมเหล็กมอเตอรท่ีความเร็วต่ํา การเลือกคา
ระดับต่ําจะลดการสูญเสียพลังงานในมอเตอร แตจะลดความจุภาระลง
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

14-41  การสรางสนามแมเหล็ก AEO ต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:

40%* [40 - 75%] ปอนคาการสรางสนามแมเหล็กตํ่าสุดท่ียอมใหทําไดสําหรับ AEO การ
เลือกคาระดับต่ําจะลดการสูญเสียพลังงานในมอเตอร แตจะลดความ
ตานทานที่มีตอภาระเปลี่ยนแปลงฉับพลันเชนกัน

14-42  ความถี่ AEO ต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:

10Hz* [5- 40 Hz] ปอนคาความถี่ตํ่าสุด ซึ่งการปรับใหเหมาะสมที่สุดเพ่ือลดการใช
พลังงาน (AEO) ท่ีจะทํางาน
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14-43  ตัวประกอบกําลังของมอเตอร

พิสัย: หนาที่:

0.66* [0.40 - 0.95] คาเซ็ตพอยตของตัวประกอบกําลัง (Cos(phi)) จะถูกต้ังโดยอัตโนมัติ
เพ่ือใหไดสมรรถนะ AEO ท่ีเหมาะสมท่ีสุด โดยทั่วไปพารามิเตอรนีค้วร
จะไมเปลี่ยนแปลง อยางไรก็ตามในบางสถานการณอาจจําเปนตอง
ปอนคาใหมเพ่ือปรับใหเหมาะสม

2.14.7. 14-5* สภาพแวดลอม 

พารามิเตอรนี้ชวยใหตัวแปลงความถี่สามารถทํางานภายใตสภาวะแวดลอมพิเศษ

14-50  RFI 1

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ปด

[1] * เปด เลือก เปด [1] เพ่ือใหม่ันใจไดวาตัวแปลงความถี่สอดคลองกับ
มาตรฐาน EMC
เลือก ปด [0] ตอเมื่อตัวแปลงความถี่ไดรับไฟฟาจากแหลงจายไฟหลัก
ท่ีมีการแยกโดดทางไฟฟา เชน แหลงจายไฟหลัก IT ในโหมดนี้ การ
เก็บประจุของ RFI ภายใน (ตัวเก็บประจุตัวกรอง) ระหวางโครงเครื่อง
และ วงจรตัวกรอง RFI ท่ีสายหลัก จะถูกตัดเพ่ือหลีกเล่ียงความเสีย
หายของวงจรขั้นกลางและลดกระแสตัวเก็บประจุท่ีไหลลงดิน (ตาม
มาตรฐาน IEC 61800-3)

2.14.8. การควบคุมพัดลม 14-52 

14-52  การควบคุมพัดลม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * อัตโนมัติ

[1] เปด 50%

[2]
[3]

เปด 75%
เปด 100%

เลือกความเร็วต่ําสุดของพัดลมภายใน
เลือกอัตโนมัติ [0] เพ่ือสั่งใหพัดลมทํางานเทานั้นเมื่ออุณหภูมิภายใน
ของชุดขับอยูในชวง +35 °C ถึง +55°C โดยประมาณ พัดลมจะทํางาน
ดวยความเร็วต่ําที่ +35°C และที่ความเร็วพิกัดท่ี +55°C โดยประมาณ

14-53  การตรวจสอบพัดลม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ยกเลิกการใช

[1] * การเตือน

[2] ตัดการทํางาน

เลือกปฏิกิริยาที่ตัวแปลงความถี่ควรจะดําเนินการในกรณีท่ีตรวจพบ
ฟอลตของพัดลม
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14-55  ตัวกรองเทอาพุท

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมมีตัวกรอง

[1] ตัวกรองคลื่นทราย เลือกชนิดของตัวกรองเอาทพุทที่เชื่อมตอ พารามิเตอรนีไ้มสามารถ
ปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

2.14.9. การลดพิกัดอัตโนมตัิ 14-6* 

กลุมนี่มีพารามิเตอรสําหรับการลดพิกัดตัวแปลงความถี่ในกรณีของอุณหภูมิสูง

14-60  การทํางานที่อุณหภมูิสูงเกิน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ตัดการทํางาน

[1] ลดพิกัด ถาหากแผนระบายความรอนหรือ อุณหภูมิของการดควบคุมเกินจากขีด
จํากัดของอุณหภูมิท่ีโปรแกรมไวจากโรงงาน การเตือนจะทํางาน เมื่อ
อุณหภูมิเพ่ิมสูงขึ้น ใหเลือกระหวางตัวแปลงความถี่ควรจะตัดการทํา
งาน (ตัดล็อกการทํางาน) หรือลดพิกัดกระแสเอาทพุท

ตัดการทํางาน [0]: ตัวแปลงความถี่จะตัดการทํางาน (ตัด
ล็อกการทํางาน) และสรางสัญญาณเตือน ตองเปด/ปดเคร่ืองใหมเพ่ือรี
เซ็ตสัญญาณเตือนแตยังไมอนญุาตใหสตารทมอเตอรใหมอีกคร้ัง จน
กวาอุณหภูมิแผนระบายความรอนจะตกลงต่ํากวาขีดจํากัดสัญญาณ
เตือน

ลดพิกัด [1]: ถาอุณหภูมิวกิฤติสูงเกินกําหนด กระแสเอาทพุทจะลดลง
จนถึงคาอุณหภูมิท่ียอมรับได

2.14.10. ไมมกีารตัดการทํางานขณะมีโหลดเกินที่อินเวอรเตอร 

ในระบบของปมบางครั้ง ตัวแปลงความถี่อาจถูกกําหนดอยางไมเหมาะสมกับผลลัพธท่ีตองการในขณะนั้น ใน
ทุกๆ จุดของลักษณะของการไหลกับความสูงท่ีสามารถทํางานได ท่ีจุดเหลานีป้มจะตองการกระแสสูงกวาคา
กระแสที่พิกัดของตัวแปลงความถี่ ตัวแปลงความถี่จะยอมใหมีกระแสเกินเทากับ 110% ของกระแสที่พิกัดตอ
เนื่องไดนาน 60 นาที หากยังคงมีโหลดเกินอยู โดยปกติตัวแปลงความถี่จะตัดการทํางาน (ทําใหปมหยุดแบบ
ล่ืนไหล) และแจงสัญญาณเตือน
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จะเปนการเหมาะสมกวาที่จะใหปมทํางานดวยความเร็วที่ลดลงเปนเวลาชั่วครู ในกรณีท่ีไมสามารถทํางานได
ตอเนือ่งตามปริมาณที่ตองการ

เลือก การทํางานขณะมีโหลดเกินท่ีอินเวอรเตอร พารามิเตอร 14-61 เพ่ือลดความเร็วของปมโดยอัตโนมัติจน
กวากระแสเอาทพุทจะต่ํากวา 100% ของกระแสที่พิกัด (ต้ังคาในระดับการลดพิกัด พารามิเตอร 14-62)
การทํางานขณะมีโหลดเกินที่อินเวอรเตอรเปนอีกหนึ่งทางเลือกเพื่อปลอยใหตัวแปลงความถี่ตัดการทํางาน

ตัวแปลงความถี่จะประมาณโหลดดานกําลังโดยใชตัวนับโหลดของอินเวอรเตอร ซึ่งจะทําใหมีการเตือนท่ี
98% และรีเซ็ตการเตือนที่ 90% ท่ีคาเทากับ 100% ตัวแปลงความถี่จะตัดการทํางานและแจงสัญญาณเตือน
สถานะของตัวนับสามารถอานไดในพารามิเตอร 16-35 ความรอนของอินเวอรเตอร

หากพารามิเตอร 14-61 การทํางานขณะมีโหลดเกินที่อินเวอรเตอร ถูกตั้งคาเปน ลดพิกัด ความเร็วของปมจะ
ลดลงเมื่อตัวนับนับเกินคา 98 และจะยังคงลดลงไปจนกวาตัวนบัจะตกลงต่ํากวา 90.7
หากพารามิเตอร 14-62ระดับการลดพิกัด ถูกต้ังคาเปน 95% เปนตน ภาวะโหลดเกินท่ียังคงมีอยูจะทําให
ความเร็วของปมแกวงระหวางคาที่สัมพันธกับคากระแสเอาทพุทที่พิกัดเทากับ 110% ถึง 95% สําหรับตัว
แปลงความถี่

14-61  การทํางานเมือ่โหลดเกินที่อินเวอรเตอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ตัดการทํางาน

[1] ลดพิกัด จะใชในกรณีท่ีโหลดเกินยังคงมีอยูตอเนื่องภายหลังจากขีดจํากัดทาง
ความรอน (110% สําหรับ 60 นาที)
เลือก ตัดการทํางาน [0] เพ่ือทําใหตัวแปลงความถี่ตัดการทํางานและ
แจงสัญญาณเตือนหรือ ลดพิกัด [1] เพ่ือลดความเร็วปมเพ่ือท่ีจะลด
โหลดดานกําลังและชวยใหปมเย็นลง

14-62  ระดับการลดพิกัด

พิสัย: หนาที่:

95%* [75% - 95%] กําหนดระดับของกระแสที่ตองการ (เปน % ของกระแสเอาทพุทที่พิกัด
สําหรับตัวแปลงความถี่) เมื่อกําลังทํางานดวยความเร็วของปมท่ีลดลง
หลังจากโหลดของตัวแปลงความถี่ไดเกินไปจากคาขีดจํากัดท่ีอนญุาต
(110% สําหรับ 60 นาที)

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร

 MG.11.C3.9A - VLT® เปนเครื่องหมายการคาจดทะเบียนของ Danfoss  157

2



2.15. เมนูหลัก กลุม 15 ขอมูลของตัวแปลงความถี ่

2.15.1. 15-** ขอมูลชุดขับ 

กลุมพารามิเตอรท่ีมีขอมูลตัวแปลงความถี่ เชน ขอมูลการใชงาน การกําหนดคาของฮารดแวรและเวอรชัน
ของซอฟตแวร

2.15.2. 15-0* ขอมูลการใชงาน

กลุมพารามิเตอรนี้จะเก็บขอมูลการทํางาน เชน ชั่วโมงการทํางาน, ตัวนับ kWh, จํานวนการเปดเคร่ือง

15-00  ชัว่โมงใชงาน

พิสัย: หนาที่:

0 h* [0 - 2147483647 h] ดูจํานวนชั่วโมงการใชงานตัวแปลงความถี่ คาจะถูกบันทึกเมื่อปดเคร่ือง

15-01  ชัว่โมงทํางาน

พิสัย: หนาที่:

0 h* [0 - 2147483647 h] ดูจํานวนชั่วโมงที่มอเตอรทํางาน รีเซ็ตตัวนับในพารามิเตอร 15-07 คา
จะถูกบันทึกเมื่อปดตัวแปลงความถี่

15-02  ตัวนับ kWh

พิสัย: หนาที่:

0kWh* [0 - 2147483647
kWh]

เก็บบันทึกปริมาณการใชพลังงานไฟฟาเปนคาเฉล่ียในหนึ่งชั่วโมง รี
เซ็ตตัวนับในพารามิเตอร 15-06

15-03  การเปดเครื่อง

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 2147483647] ดูจํานวนครั้งท่ีจายไฟเขาตัวแปลงความถี่

15-04  อุณหภูมสูิงเกิน

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 65535] ดูจํานวนครั้งท่ีเกิดขึ้นของฟอลตจากอุณหภูมิของตัวแปลงความถี่

15-05  แรงดันสูงเกิน

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 65535] ดูจํานวนครั้งของแรงดันเกินของตัวแปลงความถี่ท่ีเกิดขึ้น
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15-06  รีเซต็ตัวนับ KWH

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมรีเซ็ต

[1] รีเซ็ตตัวนับ เลือก รีเซ็ต [1] และกด [OK] เพ่ือรีเซ็ตตัวนับ KWH เปนศูนย (ดูพารา
มิเตอร 15-02)
เลือก ไมรีเซ็ต [0] หากไมตองการรีเซ็ตตัวนับ KWH

โนตสําหรับผูอาน
การรีเซ็ตจะดําเนินการโดยกดปุม [OK]

15-07  ตัวนับรีเซต็ชั่วโมงทํางาน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมรีเซ็ต

[1] รีเซ็ตตัวนับ เลือก รีเซ็ต [1] และกดปุม [OK] เพ่ือรีเซ็ตตัวนับชั่วโมงทํางาน (พารา
มิเตอร 15-01) และพารามิเตอร 15-08 จํานวนครั้งท่ีสตารท เปนศูนย
(ดูพารามิเตอร 15-01)
เลือก ไมรีเซ็ต [0] หากไมตองการรีเซ็ตตัวนบัชั่วโมงทํางาน

15-08  จํานวนครั้งที่สตารท

พิสัย: หนาที่:

[0 - 2147483647] เปนพารามิเตอรแบบอานไดอยางเดียวเทานั้น ตัวนับจะแสดงจํานวน
คร้ังท่ีสตารทและหยุด ท่ีเกิดจากคําสั่ง สตารท/หยุดตามปกติ และ/
หรือ เมื่อกําลังเขาสู/ออกจากโหมดการหลับ

2.15.3. 15-1* ตั้งคาบนัทึกขอมูล 

การบันทึกขอมูล จะใชทําการบันทึกขอมูลตอเนื่องจากแหลงขอมูลไดถึง 4 แหลง (พารามิเตอร15-10) ท่ี
อัตราการบันทึกเฉพาะสําหรับแตละแหลง (พารามิเตอร15-11) เหตุการณท่ีจะทริกเกอรการทํางาน (พารา
มิเตอร15-12) และหนาตางขอมูล (พารามิเตอร15-14) ถูกใชในการเริ่มตนและหยุดการบันทึกขอมูลตาม
เงือ่นไข

15-10  แหลงสําหรับการบันทึก

อารเรย [4]

ไมมี

[1600] คําสั่งควบคุม

[1601] คาอางอิง [หนวย]

[1602] คาอางอิง %

[1603] ขอความแสดงสถานะ

[1610] กําลัง [kW]

[1611] กําลัง [hp]
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[1612] แรงดันไฟฟาของ
มอเตอร

[1613] ความถี่

[1614] กระแสของมอเตอร

[1616] แรงบิด [Nm]

[1617] ความเร็ว [RPM]

[1618] โหลดความรอนของ
มอเตอร

[1622] แรงบิด [%]

[1630] แรงดันดีซีลิงค

[1632] พลังงานเบรค /วนิาที

[1633] พลังงานเบรค /2 นาที

[1634] อุณหภูมิแผนระบาย
ความรอน

[1635] โหลดความรอนของชุด
ขับ

[1650] คาอางอิงภายนอก

[1652] คาปอนกลับ [หนวย]

[1654] คาปอนกลับ 1 [หนวย]

[1655] คาปอนกลับ 2 [หนวย]

[1656] คาปอนกลับ 3 [หนวย]

[1660] อินพุทดิจิตัล

[1662] อินพุทอนาล็อก 53

[1664] อินพุทอนาล็อก 54

[1665] เอาทพุทอนาล็อก 42
[mA]

[1666] เอาทพุทดิจิตัล [ไบนารี]

[1675] อินพุทอนาล็อก X30/11

[1676] อินพุทอนาล็อก X30/12

[1677] เอาทพุทอนาล็อก
X30/8 [mA]

[1690] ขอความแสดงสัญญาณ
เตือน

[1691] ขอความแสดงสัญญาณ
เตือน 2

[1692] คําเตือน

[1693] คําเตือน 2

[1694] สวนขยาย ขอความ
แสดงสถานะ

[1695] สวนขยาย ขอความ
แสดงสถานะ 2

[1820] อินพุทอนาล็อก X42/1

[1821] อินพุทอนาล็อก X42/3

[1822] อินพุทอนาล็อก X42/5

[1823] เอาทพุทอนาล็อก
X42/7 [mA]

[1824] เอาทพุทอนาล็อก
X42/9 [mA]
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[1825] เอาทพุทอนาล็อก
X42/11 [mA]

เลือกตัวแปลงท่ีจะทําการบันทึก

15-11  ชวงการบันทึก

พิสัย: หนาที่:

1ms* [1 - 86400000 ms] ปอนชวงเวลาระยะหางเปนมิลลิวินาที ระหวางการสุมคาตัวแปรแตละ
คร้ังท่ีจะบันทึก

15-12  เหตุการณทริกเกอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * เท็จ

[1] จริง

[2] ทํางาน

[3] ในชวง

[4] ตามคาอางอิง

[5] ขีดจํากัดแรงบิด

[6] ขีดจํากัดกระแส

[7] นอกชวงกระแส

[8] ตํ่ากวากระแสระดับต่ํา

[9] สูงกวากระแสระดับสูง

[10] นอกชวงความเร็ว

[11] ตํ่ากวาความเร็วต่ํา

[12] สูงกวาความเร็วสูง

[13] ออกนอกชวงปอนกลับ

[14] ตํ่ากวาคาปอนกลับต่ํา

[15] สูงกวาคาปอนกลับสูง

[16] การเตือนความรอน

[17] นอกชวงแรงดันไฟ
ฟหลัก

[18] กลับทิศทาง

[19] การเตือน

[20] เตือน(ตัดทํางาน)

[21] เตือน(ล็อกตัด)

[22] ตัวเปรียบเทียบ 0

[23] ตัวเปรียบเทียบ 1

[24] ตัวเปรียบเทียบ 2

[25] ตัวเปรียบเทียบ 3

[26] กฎตรรกะ 0

[27] กฎตรรกะ 1

[28] กฎตรรกะ 2

[29] กฎตรรกะ 3

[33] อินพุทดิจิตัล DI18

[34] อินพุทดิจิตัล DI19

[35] อินพุทดิจิตัล DI27
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[36] อินพุทดิจิตัล DI29

[37] อินพุทดิจิตัล DI32

[38] อินพุทดิจิตัล DI33

[50] ตัวเปรียบเทียบ 4

[51] ตัวเปรียบเทียบ 5

[60] กฎตรรกะ 4

[61] กฎตรรกะ 5 เลือกเหตุการณเพ่ือการทริก เม่ือเหตุการณนัน้เกิดขึ้น หนาตางขอมูลจะ
ถูกใชในการคางคาการบันทึก หลังจากนัน้บันทึกจะเก็บอัตรา
เปอรเซ็นตของตัวอยางที่ระบุกอนและหลังเหตุการณท่ีทําใหเกิด
การทริก (พารามิเตอร 15-14)

15-13  โหมดการบันทึก

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * บันทึกตลอดเวลา

[1] บันทึก 1 คร้ังเมื่อทริก เลือก บันทึกเสมอ  [0] เพ่ือทําการบันทึกอยางตอเนื่อง
เลือก บันทึก 1 คร้ังเม่ือทริก [1] เพ่ือเร่ิมและหยุดการบันทึกอยางมี
เงือ่นไข โดยใชพารามิเตอร 15-12 และพารามิเตอร 15-14

15-14  สุมเก็บขอมูลกอนทริกเกอร

พิสัย: หนาที่:

50* [0 - 100] ปอนเปอรเซ็นตของตัวอยางทั้งหมดกอนเหตุการณจะทรกเกอร ซึ่งจะ
ทําการเก็บไวในบันทึก ดูเพ่ิมเติมท่ีพารามิเตอร 15-12 และ 15-13

2.15.4. 15-2* บันทึกประวัติ 

ดูรายการขอมูลท่ีบันทึกไวถึง 50 รายการ ผานทางพารามิเตอรอารเรยในกลุมพารามิเตอรนี้ สําหรับพารา
มิเตอรท้ังหมดในกลุม [0] คือขอมูลลาสุด และ [49] คือขอมูลเกาสุด ขอมูลจะถูกบันทึกทุกคร้ังท่ีเกิด
เหตุการณ (Event) (ระวังการสับสนกับเหตุการณ (Event) จาก SLC) เหตุการณ ในเนือ้หานีจ้ะถูกนยิามวาเปน
การเปลี่ยนแปลงในเร่ืองใดเรื่องหนึ่งตอไปนี้:

1. อินพุทดิจิตัล

2. เอาทพุทดิจิตัล (ไมไดรับการตรวจสอบในซอฟตแวรเวอรชันนี้)

3. เวิรดคําเตือน

4. เวิรดสัญญาณเตือน

5. เวิรดสถานะ

6. เวิรดควบคุม

7. สวนขยายเวริดสถานะ

เหตุการณ (Event) จะถูกบันทึกเปนคาและลงเวลาเปน msec ชวงเวลาระหวางสองเหตุการณ (Event)จะขึ้น
อยูกับความถี่ท่ี เหตุการณ (Event) เกิดขึ้น (สูงสุดหนึ่งคร้ังในทุกๆ รอบการสแกน) การบันทึกขอมูลจะเกิดขึ้น
อยางตอเนือ่ง แตหากเกิดสัญญาณเตือนขึ้น บันทึกจะถูกจัดเก็บและสามารถดูคาไดท่ีจอแสดงผล คุณสมบัติ
นีม้ีประโยชน เชน เมื่อทําการบํารุงรักษาหลังตัดการทํางาน ดูบันทึกประวัติท่ีอยูในพารามิเตอรนี้ผานทาง
พอรตสื่อสารอนกุรมหรือผานทางจอแสดงผล
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15-20  บันทึกประวัต:ิ เหตุการณ

อารเรย [50]

0* [0 - 255] แสดงประเภทเหตุการณของเหตุการณท่ีบันทึก

15-21  บันทึกประวัต:ิ คา

อารเรย [50]

0* [0 - 2147483647] ดูคาของเหตุการณท่ีบันทึก ตีความคาเหตุการณตามตารางนี้:

อนิพทุดิจติัล คาทศนิยม ดูพารามิเตอร 16-60 สําหรับคําอธิบาย
หลังจากแปลงเปนคาไบนารีแลว

เอาทพุทดิจิตัล (ไมไดรับการ
ตรวจสอบในซอฟตแวร
เวอรชันนี้)

คาทศนิยม ดูพารามิเตอร 16-66 สําหรับคําอธิบาย
หลังจากแปลงเปนคาไบนารีแลว

เวริดคําเตือน คาทศนิยม ดูพารามิเตอร 16-92 สําหรับคําอธิบาย
เวริดสัญญาณเตือน คาทศนิยม ดูพารามิเตอร 16-90 สําหรับคําอธิบาย
เวริดสถานะ คาทศนิยม ดูพารามิเตอร 16-03 สําหรับคําอธิบาย

หลังจากแปลงเปนคาไบนารีแลว
เวริดควบคุม คาทศนิยม ดูพารามิเตอร 16-00 สําหรับคําอธิบาย
สวนขยายเวริดสถานะ คาทศนิยม ดูพารามิเตอร 16-94 สําหรับคําอธิบาย

15-22  บันทึกประวัต:ิ เวลา

อารเรย [50]

0* [0 - 2147483647] ดูเวลาที่เกิดเหตุการณท่ีบันทึก เวลาจะวดัเปนหนวย ms นับจากเริ่ม
สตารทตัวแปลงความถี่

2.15.5. 15-3* บนัทึกการเกดิฟอลต 

พารามิเตอรในกลุมนีเ้ปนพารามิเตอรอารเรย โดยสามารถดูบันทึกฟอลตไดถึง 10 เหตุการณ [0] คือขอมูล
บันทึกลาสุด และ [9] คือเกาสุด รหัสขอผิดพลาด คา และเวลา สามารถดูไดสําหรับขอมูลท่ีมีการบันทึกไวท้ัง
หมด

15-30  บันทึกการเกิดฟอลต: รหัสขอผิดพลาด

อารเรย [10]

0* [0 - 255] ดูรหัสขอผิดพลาด และคนหาความหมายในบท การแกไขปญหาเบื้อง
ตน
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15-31  บันทึกการเกิดฟอลต: คา

อารเรย [10]

0* [-32767 - 32767] ดูคําอธิบายเพิ่มเติมของขอผิดพลาด สวนใหญพารามิเตอรนี้จะใชควบ
คูกับสัญญาณเตือน 38 “ฟอลตภายใน”

15-32  บันทึกการเกิดฟอลต: เวลา

อารเรย [10]

0* [0 - 2147483647] ดูเวลาที่เกิดเหตุการณท่ีบันทึก เวลาจะวดัเปนหนวยวนิาที นบัจากเริ่ม
สตารทตัวแปลงความถี่

2.15.6. 15-4* การระบุชุดขับเคลื่อน 

พารามิเตอรบรรจุขอมูลสําหรับการอานเทานั้น เก่ียวกับรูปแบบฮารดแวรและซอฟตแวรของตัวแปลงความถี่

15-40  ประเภท FC

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูประเภทของ FC คาที่อานไดจะเปนคาพลังงานที่ใชโดยเฉพาะของรุน
ของชุดขับ HVAC VLT ตามการกําหนดรหัสประเภท อักขระท่ี 1-6

15-41  สวนกําลัง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูประเภทของ FC คาที่อานไดจะเปนคาพลังงานที่ใชโดยเฉพาะของรุน
ของชุดขับ HVAC VLT ตามการกําหนดรหัสประเภท อักขระท่ี 7-10

15-42  แรงดันไฟฟา

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูประเภทของ FC คาที่อานไดจะเปนคาพลังงานที่ใชโดยเฉพาะของรุน
ของชุดขับ HVAC VLT ตามการกําหนดรหัสประเภท อักขระท่ี 11-12

15-43  เวอรชันของซอฟตแวร

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูเวอรชันซอฟตแวรรวม (หรือ “เวอรชันของแพคเกจ”) )ประกอบดวย
ซอฟตแวรกําลังและซอฟตแวรควบคุม

15-44  สตริงรหัสชนิดที่ส่ังซือ้

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูสตริงรหัสชนิดสําหรับสั่งซื้อตัวแปลงความถี่อีกคร้ังในรูปแบบดั้งเดิม
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ของเครื่อง

15-45  สตริงรหัสชนิดจริง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูสตริงรหัสประเภทจริง

15-46  หมายเลขคําส่ังซื้อตัวแปลงความถี่

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูตัวเลขสั่งซื้อ 8 หลักท่ีใชสําหรับสั่งซื้อตัวแปลงความถี่อีกคร้ังในรูป
แบบดั้งเดิมของเคร่ือง

15-47  หมายเลขคําส่ังซื้อการดกําลัง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูหมายเลขสั่งซื้อการดกําลัง

15-48  หมายเลขไอดีของ LCP

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูหมายเลขไอดีของ LCP

15-49  หมายเลขไอดีซอฟตแวรของการดควบคุม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูหมายเลขเวอรชันซอฟตแวรของการดควบคุม

15-50  หมายเลขไอดีซอฟตแวรของการดกําลัง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูหมายเลขเวอรชันซอฟตแวรของการดกําลัง

15-51  หมายเลขซเีรียลตัวแปลงความถี่

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูหมายเลขซีเรียลตัวแปลงความถี่

15-53  หมายเลขซเีรียลการดกําลัง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูหมายเลขซีเรียลการดกําลัง
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2.15.7. การระบตุัวเลอืก 15-6* 

กลุมพารามิเตอรสําหรับการอานอยางเดียวนี้ประกอบดวยขอมูลเก่ียวกับการกําหนดรูปแบบฮารดแวรและ
ซอฟตแวรของอุปกรณเสริมท่ีติดต้ังในสล็อต A, B C0 และ C1

15-60  อุปกรณเสริมที่ติดตั้ง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูประเภทอุปกรณเสริมท่ีติดต้ังไว

15-61  เวอรชันซอฟตแวรของอุปกรณเสริม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูเวอรชันซอฟตแวรของอุปกรณเสริมท่ีติดต้ังไว

15-62  หมายเลขคําส่ังซื้ออุปกรณเสริม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

แสดงหมายเลขการสั่งซื้อสําหรับอุปกรณเสริมท่ีติดต้ังอยู

15-63  หมายเลขซีเรียลของอุปกรณเสริม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูหมายเลขซีเรียลของอุปกรณเสริมท่ีติดตั้งไว

2.15.8. 15-9* ขอมูลพารามเิตอร 

รายการพารามิเตอร

15-92  พารามเิตอรที่กําหนด

อารเรย [1000]

0* [0 - 9999] ดูรายการพารามิเตอรท้ังหมดท่ีกําหนดในตัวแปลงความถี่ รายการจะ
สิ้นสุดดวย 0

15-93  พารามเิตอรท่ีแกไข

อารเรย [1000]

0* [0 - 9999] ดูรายการพารามิเตอรท่ีมีการเปลี่ยนแปลงจากการตั้งคามาตรฐาน
รายการจะสิ้นสุดดวย 0 การเปลี่ยนแปลงอาจไมสามารถสังเกตเห็นได
จนกวาจะผานไปแลว 30 วนิาที หลังจากการนําไปใชงาน
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15-99  พารามเิตอร Metadata

อารเรย [23]

0* [0 - 9999] พารามิเตอรนี้ประกอบดวยขอมูลท่ีเคร่ืองมือซอฟตแวร MCT10 ใช
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2.16. เมนูหลัก กลุม 16 คาขอมูลที่อานได

2.16.1. 16-** คาขอมูลที่อานได

กลุมพารามิเตอรสําหรับอานคาขอมูล ต.ย. คาอางอิงแทจริง แรงดัน การควบคุม สัญญาณเตือน การเตือนและ
ขอความแสดงสถานะ

2.16.2. 16-0* สถานะท่ัวไป

พารามิเตอรสําหรับการอานสถานะทั่วไป เชน คาอางอิงท่ีคํานวณได เวริดควบคุมท่ีใชงาน และสถานะอื่นๆ

16-00  คําส่ังควบคุม

พิสัย: หนาที่:

0* [0 – FFFF] ดูเวิรดสถานะท่ีสงจากตัวแปลงความถี่ผานทางพอรตการสื่อสารอนกุรม
ในรูปของรหัสเลขฐานสิบหก

16-01  คาอางอิง [หนวย]

พิสัย: หนาที่:

0.000* [-999999.000 -
999999.000]

ดูคาอางอิงปจจุบันที่ใชกับอิมพัลสหรืออนาล็อกในเครื่อง ซึ่งเปนผล
จากการกําหนดรูปแบบที่เลือกในพารามิเตอร 1-00 (Hz, Nm หรือ
RPM)

16-02  -200.0 - 200.0 %

พิสัย: หนาที่:

0.0%* [] ดูคาอางอิงโดยรวม คาอางอิงโดยรวมคือผลรวมของคาอางอิงดิจิตัล,
อนาล็อก, คาที่ต้ังไวลวงหนา, บัส และคาอางอิงขณะล็อกคาง รวมถึง
การเพิ่ม/ลดความเร็วเมื่อเทียบกับคาปจจุบัน

16-03  ขอความแสดงสถานะ

พิสัย: หนาที่:

0* [0 – FFFF] ดูขอความแสดงสถานะที่สงจากตัวแปลงความถี่ผานทางพอรตการสื่อ
สารอนกุรม ในรูปของรหัสเลขฐานสิบหก

16-05  คาหลักที่แทจริง [%]

พิสัย: หนาที่:

0%* [-100 ถึง +100%] ดูขอความขนาดสองไบตท่ีสงไปพรอมกับขอความแสดงสถานะใหกับ
บัสของระบบหลักเพื่อรายงานคาหลักท่ีแทจริง

16-09  คาอานที่กําหนดเอง

พิสัย: หนาที่:

0.00
Custom
Readout
Unit*

[-999999.99 -
999999.99
CustomReadoutUnit]

ดูคาอานที่กําหนดโดยผูใชตามที่ระบุในพารามิเตอร 0-30, 0-31 และ
0-32
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2.16.3. 16-1* สถานะมอเตอร 

พารามิเตอรสําหรับการรายงานคาสถานะของมอเตอร

16-10  กําลัง [kW]

พิสัย: หนาที่:

0.0kW* [0.0 - 1000.0 kW] ดูกําลังมอเตอรเปนหนวย kW คาท่ีแสดงจะไดรับการคํานวณจากแรง
ดันมอเตอรท่ีแทจริงและกระแสมอเตอร คาจะถูกกรอง ดังนั้น อาจใช
เวลาประมาณ 1.3 วินาที จากเม่ือมีการเปลี่ยนแปลงคาอินพุทจนกระทั่ง
คาขอมูลท่ีอานมีการเปลี่ยนแปลง

16-11  กําลัง [hp]

พิสัย: หนาที่:

0.00
hp*

[0.00 - 1000.00 hp] ดูกําลังมอเตอรเปนคา hp คาที่แสดงจะไดรับการคํานวณจากแรงดัน
มอเตอรท่ีแทจริงและกระแสมอเตอร คาจะถูกกรอง ดังนัน้ อาจใชเวลา
ประมาณ 1.3 วินาที จากเมื่อมีการเปลี่ยนแปลงคาอินพุทจนกระทั่งคา
ขอมูลท่ีอานมีการเปลี่ยนแปลง

16-12  แรงดันไฟฟาของมอเตอร

พิสัย: หนาที่:

0.0V* [0.0 - 6000.0 V] ดูแรงดันมอเตอร คาที่ไดจากการคํานวณจะนําไปใชในการควบคุม
มอเตอร

16-13  ความถี่ของมอเตอร

พิสัย: หนาที่:

0.0Hz* [0.0- 6500.0 Hz] ดูความถี่มอเตอร โดยไมมีการลดรีโซแนนซ

16-14  กระแสของมอเตอร

พิสัย: หนาที่:

0.00A* [0.00 - 0.00 A] ดูกระแสมอเตอรท่ีวดัเปนคาเฉล่ีย, IRMS คาจะถูกกรอง ดังนั้น อาจใช
เวลาประมาณ 1.3 วินาที จากเมื่อมีการเปลี่ยนแปลงคาอินพุตจนกระทั่ง
คาขอมูลท่ีอานมีการเปลี่ยนแปลง

16-15  ความถี่ [%]

พิสัย: หนาที่:

0.00%* [-100.00 - 100.00 %] ดูเวิรดขนาดสองไบตท่ีแสดงความถี่ท่ีแทจริงของมอเตอร (โดยไมมี
การลดทอนการรีโซแนนซ) เปนเปอรเซ็นต (สเกล 0000-4000 Hex)
ของพารามิเตอร 4-19 ความถี่เอาทพุตสูงสุด  ตั้งคาพารามิเตอร 9-16
ดัชนท่ีี 1 ใหสงคาออกมาพรอมกับขอความแสดงสถานะ แทนการสง
MAV

16-16  แรงบิด [Nm]

พิสัย: หนาที่:

0.0Nm* [-3000.0 - 3000.0
Nm]

ดูคาแรงบิดพรอมทิศทางที่เกิดขึ้นที่เพลามอเตอร ความเปนเชิงเสนจะ
ไมแนนอนระหวางกระแสมอเตอร 110% และแรงบิดท่ีสัมพันธกับแรง
บิดท่ีพิกัด มอเตอรบางตัวอาจจายแรงบิดมากกวา 160% ดวยเหตุนีค้า
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ตํ่าสุดและคาสูงสุดจะขึ้นอยูกับกระแสมอเตอรสูงสุด รวมถึงมอเตอรท่ี
ใช คาจะถูกกรอง ดังนัน้ อาจใชเวลาประมาณ 1.3 วินาที จากเมื่อมีการ
เปล่ียนแปลงคาอินพุทจนกระทั่งคาขอมูลท่ีอานมีการเปลี่ยนแปลง

16-17  ความเร็ว [RPM]

พิสัย: หนาที่:

0 RPM* [-30000 - 30000 RPM] ดู RPM ท่ีแทจริงของมอเตอร

16-18  ความรอนของมอเตอร

พิสัย: หนาที่:

0 %* [0 - 100 %] ดูภาระความรอน ท่ีคํานวณไดบนมอเตอร ขีดจํากัดการตัดคือ 100%
พ้ืนฐานสําหรับการคํานวณคือฟงกชันETR ท่ีเลือกในพารามิเตอร 1-90

16-22  แรงบิด

พิสัย: หนาที่:

[-200% - 200%] เปนพารามิเตอรแบบอานไดอยางเดียวเทานั้น
แสดงคาแรงบิดท่ีใชเปนเปอรเซนตของแรงบิดท่ีพิกัด ซึ่งอางอิงจาก
การตั้งคาขนาดและความเร็วที่พิกัดของมอเตอรใน กําลังมอเตอร [kW]
พารามิเตอร 1-20 หรือ กําลังมอเตอร [Hp]พารามิเตอร 1-21 และ
ความเร็วปกติของมอเตอรพารามิเตอร 1-25
ซึ่งเปนคาที่ตรวจสอบโดย ฟงกชันสายพานขาด ท่ีต้ังในพารามิเตอร
22-6*

2.16.4. 16-3* สถานะชุดขับ

พารามิเตอรสําหรับการรายงานสถานะของตัวแปลงความถี่

16-30  แรงดันดีซีลิงค

พิสัย: หนาที่:

0V* [0 - 10000 V] ดูคาท่ีวดัได คาจะถูกกรอง ดังนั้น อาจใชเวลาประมาณ 1.3 วนิาที จาก
เมื่อมีการเปลี่ยนแปลงคาอินพุตจนกระทั่งคาขอมูลท่ีอานมีการเปลี่ยน
แปลง

16-32  พลังงานเบรค /วินาที

พิสัย: หนาที่:

0.000k
W*

[0.000 – 0.000 kW] ดูกําลังเบรคท่ีสงไปใหตัวตานทานเบรคภายนอก ระบุเปนคาตัวอยาง

16-33  พลังงานเบรค/2 นาที

พิสัย: หนาที่:

0.000K
W*

[0.000 – 500.000 KW] ดูกําลังเบรคท่ีสงไปใหตัวตานทานเบรคภายนอก กําลังเฉล่ียจะถูก
คํานวณจากฐานเฉลี่ยในชวง 120 วนิาที ลาสุด
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16-34  อุณหภูมแิผนระบายความรอน

พิสัย: หนาที่:

0°C* [0 - 255 °C] ดูอุณหภูมิแผนระบายความรอนของตัวแปลงความถี่ ขีดจํากัดการตัด
ออกอยูท่ี 90 ±5°C และการตัดกลับเขาทํางานของมอเตอรอยูท่ี 60
±5°C

16-35  ความรอนของอนิเวอรเตอร

พิสัย: หนาที่:

0 %* [0 - 100 %] ดูคาโหลดของอินเวอรเตอรเปนคาเปอรเซ็นต

16-36  กระแสอินเวอรเตอรท่ีระบุ

พิสัย: หนาที่:

A* [0.01 - 10000 A] ดูกระแสพิกัดของอินเวอรเตอร ซึ่งควรจะเทากับขอมูลท่ีปายชื่อของ
มอเตอรท่ีเชื่อมตออยู ขอมูลจะนําไปใชสําหรับการคํานวณแรงบิด การ
ปองกันมอเตอร ฯลฯ

16-37  กระแสอินเวอรเตอรสูงสุด

พิสัย: หนาที่:

A* [0.01 - 10000 A] ดูกระแสสูงสุดของอินเวอรเตอร ซึ่งควรจะเทากับขอมูลท่ีปายชื่อของ
มอเตอรท่ีเชื่อมตออยู ขอมูลจะนําไปใชสําหรับการคํานวณแรงบิด การ
ปองกันมอเตอร ฯลฯ

16-38  สถานะตัวควบคุม SL

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 0] ดูสถานะของเหตุการณภายใตการกระทําการโดยตัวควบคุม SL

16-39  อุณหภูมขิองการดควบคุม

พิสัย: หนาที่:

0°C* [0 - 100 °C] ดูอุณหภูมิบนการดควบคุม ระบุเปนองศาเซลเซียส

16-40  บัฟเฟอรการบันทึกเต็ม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไม

[1] ใช ดูวาบัฟเฟอรการบันทึกเต็มหรือไม (ดูพารามิเตอร 15-1)* บัฟเฟอรการ
บันทึกจะไมเต็มเมื่อพารามิเตอร 15-13 โหมดการบันทึก ต้ังไวท่ี บันทึก
เสมอ [0]

2.16.5. 16-5* คาอางอิงและคาปอนกลับ

พารามิเตอรสําหรับการรายงานอินพุทอางอิง และอินพุทปอนกลับ

16-50  คาอางอิงภายนอก

พิสัย: หนาที่:

0.0* [0.0 - 0.0 ] ดูคาอางอิงโดยรวม ผลรวมของคาอางอิงดิจิตัล, อนาล็อก, คาที่ต้ังไว
ลวงหนา, บัส และคาอางอิงขณะล็อคคาง รวมถึงการเพิ่ม/ลดความเร็ว
เมื่อเทียบกับคาปจจุบัน
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16-52  คาปอนกลับ [หนวย]

พิสัย: หนาที่:

0.0* [0.0 - 0.0] ดูคาของผลลัพธของคาปอนกลับที่เปนผลลัพธหลังจากกระบวนการ
ของคาปองกัน 1-3 (ดูพารามิเตอร 16-54 16-55 และ 16-56) ผูดูแล
คาปอนกลับ

ดูพารามิเตอร 20-0* คาปอนกลับ.

คาจะถูกจํากัดโดยการตั้งในพารามิเตอร 3-02 และ 3-03 และหนวย
ตามที่ต้ังในพารามิเตอร 20-12

16-53  คาอางอิงดิจิตอลโพเทนฑิโอ

พิสัย: หนาที่:

0.0 [0.0 - 0.0] ดูสวนที่เก่ียวของของโพเทนชิโอมิเตอรแบบดิจิตัล ตอคาอางอิงท่ีแท
จริง

16-54  คาปอนกลับ 1 [หนวย]

พิสัย: หนาที่:

[0.0 - 0.0] ดูคาปอนกลับ1 ดูพารามิเตอร 20-0* คาปอนกลับ

คาจะถูกจํากัดโดยการตั้งในพารามิเตอร 3-02 และ 3-03 และหนวย
ตามตั้งในพารามิเตอร 20-12

16-55  คาปอนกลับ 2 [หนวย]

พิสัย: หนาที่:

[0.0 - 0.0] ดูคาปอนกลับ2 ดูพารามิเตอร 20-0* คาปอนกลับ

คาจะถูกจํากัดโดยการตั้งในพารามิเตอร 3-02 และ 3-03 และหนวย
ตามตั้งในพารามิเตอร 20-12

16-56  คาปอนกลับ 3 [หนวย]

พิสัย: หนาที่:

[0.0 - 0.0] ดูคาปอนกลับ3 ดูพารามิเตอร 20-0* คาปอนกลับ

คาจะถูกจํากัดโดยการตั้งในพารามิเตอร 3-02 และ 3-03 และหนวย
ตามตั้งในพารามิเตอร 20-12

2.16.6. 16-6* อินพุตและเอาทพุต

พารามิเตอรสําหรับรายงานพอรต IO แบบดิจิตอลและอนาล็อก

16-60  อินพุทดิจิตัล

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 63] ดูสถานะสัญญาณจากอินพุทดิจิตัลท่ีใชงานอยู ตัวอยางเชน อินพุท 18
ท่ีสอดคลองกับบิต 5 '0' = ไมมีสัญญาณ ,'1' = สัญญาณเชื่อมตอแลว
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บิต 0 อินพุทดิจิตัล ขั้วตอ 33
บิต 1 อินพุทดิจิตัล ขั้วตอ 32
บิต 2 อินพุทดิจิตัล ขั้วตอ 29
บิต 3 อินพุทดิจิตัล ขั้วตอ 27
บิต 4 อินพุทดิจิตัล ขั้วตอ 19
บิต 5 อินพุทดิจิตัล ขั้วตอ 18
บิต 6 อินพุทดิจิตัล ขั้วตอ 37
บิต 7 อินพุทดิจิตัล GP I/O ขั้วตอ X30/4
บิต 8 อินพุทดิจิตัล GP I/O ขั้วตอ X30/3
บิต 9 อินพุทดิจิตัล GP I/O ขั้วตอ X30/2
บิต 10-63 สํารองสําหรับขั้วตอในอนาคต

16-61  ขั้ว 53 การตั้งคาสวิตช

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * กระแส

[1] แรงดันไฟฟา ดูการตั้งคาของอินพุทขั้วตอ 53 กระแส = 0; แรงดัน = 1

16-62  อินพุทอนาล็อก 53

พิสัย: หนาที่:

0.000* [0.000 - 0.000] ดูคาที่แทจริงท่ีอินพุท 53

16-63  ขั้ว 54 การตั้งคาสวิตช

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * กระแส

[1] แรงดันไฟฟา ดูการตั้งคาของอินพุทขั้วตอ 54 กระแส = 0; แรงดัน = 1

16-64  อินพุทอนาล็อก 54

พิสัย: หนาที่:

0.000* [0.000 - 0.000] ดูคาที่แทจริงท่ีอินพุท 54

16-65  เอาทพุทอนาล็อก 42 [mA]

พิสัย: หนาที่:

0.000* [0.000 - 0.000] ดูคาที่แทจริงท่ีเอาทพุท 42 ในหนวย mA คาท่ีแสดงจะสะทอนถึงการ
เลือกในพารามิเตอร 06-50

16-66  เอาทพุทดิจติัล [ไบนารี]

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 3] ดูคาไบนารีของเอาทพุทดิจิตัลท้ังหมด

16-67  อินพุท ความถี ่#29 [Hz]

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 0] ดูอัตราความถี่ท่ีแทจริงบนขั้วตอ 29
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16-68  อินพุท ความถี่ #33 [Hz]

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 0] ดูคาที่แทจริงของความถี่ท่ีใชบนขั้วตอ 33 เปนอินพุทอิมพัลส

16-69  เอาทพุทพัลส #27 [Hz]

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 0] ดูคาที่แทจริงของอิมพัลสท่ีใชบนขั้ว 27 ในโหมดเอาทพุตดิจิตอล

16-70  เอาทพุทพัลส #29 [Hz]

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 0] ดูคาที่แทจริงของพัลสบนขั้ว 29 ในโหมดเอาทพุตดิจิตอล

16-71  เอาทพุทรีเลย [ไบนารี]

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 31] ดูการตั้งคาของทุกรีเลย

16-72  ตัวนับ A

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 0] ดูคาปจจุบันของตัวนับ A ตัวนับมีประโยชนในการใชเปนโอเปอแร
นดของตัวเปรียบเทียบ (พารามิเตอร13-10)
คานี้สามารถที่จะทําไดท้ังรีเซ็ตหรือเปลี่ยนคาผานทางอินพุทดิจิตัล
(กลุมพารามิเตอร 5-1*) หรือ โดยการใชการกระทํา ของ SLC (พารา
มิเตอร 13-52)

16-73  ตัวนับ B

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 0] ดูคาปจจุบันของตัวนับ B ตัวนับมีประโยชนในการใชเปนโอเปอแร
นดของตัวเปรียบเทียบ (พารามิเตอร 13-10)
คานี้สามารถที่จะทําไดท้ังรีเซ็ตหรือเปลี่ยนคาผานทางอินพุทดิจิตัล
(กลุมพารามิเตอร 5-1*) หรือ โดยการใชการกระทํา ของ SLC (พารา
มิเตอร 13-52)

16-74   ตัวนับการหยุดอยางแมนยํา

พิสัย: หนาที่:

0* [-2147483648 -
2147483648]

สงกลับคาตัวนับจริงของตัวนับแมนยํา (พารามิเตอร 1-84)
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16-75  อินพุทอนาล็อก X30/11

พิสัย: หนาที่:

0.000* [0.000 - 0.000] ดูคาแทจริงท่ีอินพุท X30/11 ของ MCB 101

16-76  อินพุทอนาล็อก X30/12

พิสัย: หนาที่:

0.000* [0.000 - 0.000] ดูคาแทจริงท่ีอินพุท X30/12 ของ MCB 101

16-77  16-77 เอาทพุทอนาล็อก X30/8 [mA]

พิสัย: หนาที่:

0.000* [0.000 - 0.000] ดูคาที่แทจริงท่ีอินพุท X30/8 ในหนวย mA

2.16.7. 16-8* ฟลดบสัและพอรต FC

พารามิเตอรสําหรับรายงานคาอางอิงบัส และคําสั่งควบคุม

16-80  คําส่ังควบคุมฟลดบัส 1

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 65535] ดูเวิรดควบคุมขนาดสองไบต (CTW) ท่ีไดรับจาก Bus-Master การตี
ความเวริดควบคุมจะข้ึนอยูกับอุปกรณเสริมฟลดบัสที่ติดต้ังอยูและโปร
ไฟลเวิรดควบคุมท่ีเลือกในพารามิเตอร 8-10
สําหรับขอมูลเพิ่มเติม ดูท่ีคูมือฟลดบัสท่ีเก่ียวของ

16-82  คาอางอิงฟลดบัส 1

พิสัย: หนาที่:

0* [-200 - 200] ดูเวิรดขนาดสองไบตท่ีสงพรอมเวิรดควบคุมจาก Bus-Master เพ่ือต้ัง
คาอางอิง
สําหรับขอมูลเพิ่มเติม ดูท่ีคูมือฟลดบัสท่ีเก่ียวของ

16-84  ตัวเลือกส่ือสาร STW

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 65535] ดูเวิรดสถานะแบบขยายของอุปกรณเสริมการสื่อสารฟลดบัส
สําหรับขอมูลเพิ่มเติม ดูท่ีคูมือฟลดบัสท่ีเก่ียวของ

16-85  คําส่ังควบคุมพอรต FC 1

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 65535] ดูเวิรดควบคุมขนาดสองไบต (CTW) ท่ีไดรับจาก Bus-Master การตี
ความเวริดควบคุมจะข้ึนอยูกับอุปกรณเสริมฟลดบัสที่ติดต้ังอยูและโปร
ไฟลเวิรดควบคุมท่ีเลือกในพารามิเตอร 8-10

16-86  คาอางอิงพอรต FC 1

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 0] ดูเวิรดสถานะขนาดสองไบต (STW) ท่ีสงไปยัง Bus-Master การตี
ความเวริดสถานะจะขึ้นอยูกับอุปกรณเสริมฟลดบัสที่ติดต้ังอยูและโปร
ไฟลเวิรดควบคุมท่ีเลือกในพารามิเตอร 8-10

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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2.16.8. 16-9* คาที่อานไดจากการวินิจฉัย

พารามิเตอรท่ีแสดงสัญญาณเตือน, คําเตือน และสวนขยายเวิรดควบคุม

16-90  ขอความแสดงสัญญาณเตือน

พิสัย: หนาที่:

0* [0 – FFFFFFFF] ดูขอความแสดงสัญญาณเตือนท่ีสงจากพอรตการสื่อสารอนุกรม ในรูป
ของรหัสเลขฐานสิบหก

16-91  ขอความแสดงสัญญาณเตือน 2

พิสัย: หนาที่:

0* [0 – FFFFFFFF] ดูขอความแสดงสัญญาณเตือน 2 สงผานพอรตการสื่อสารอนกุรมใน
รหัสเลขฐานสิบหก

16-92  คําเตือน

พิสัย: หนาที่:

0* [0 – FFFFFFFF] ดูคําเตือนที่สงผานทางพอรตการสื่อสารอนกุรม ในรูปของรหัสเลขฐาน
สิบหก

16-93  คําเตือน 2

พิสัย: หนาที่:

0* [0 – FFFFFFFF] ดูคําเตือน 2 สงผานพอรตการสื่อสารอนกุรมในรหัสเลขฐานสิบหก

16-94  สวนขยาย ขอความแสดงสถานะ

พิสัย: หนาที่:

0* [0 – FFFFFFFF] สงกลับคําแสดงสถานะแบบขยายที่สงจากพอรทการสื่อสารอนุกรมใน
รหัสเลขฐานสิบหก

16-95  สวนขยาย ขอความแสดงสถานะ 2

พิสัย: หนาที่:

0* [0 – FFFFFFFF] สงกลับคําเตือนสวนขยาย 2 สงผานพอรตการสื่อสารอนุกรมในรหัสเลข
ฐานสิบหก

16-96  ขอความแสดงการบํารุงรักษาเชงิปองกัน

พิสัย: หนาที่:

0* [0HEX – 1FFFHEX] คาที่อานไดของขอความการบํารุงรักษาเชิงปองกัน บิตจะสะทอน
สถานะของการโปรแกรมเหตุการณการบํารุงรักษาเชิงปองกัน ในกลุม
พารามิเตอร 23-1* ท้ัง 13 บิตเปนตัวแทนการประกอบของรายการที่
อาจเปนไดท้ังหมด:

• บิต 0: ตลับลูกปนมอเตอร

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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• บิต 1: ตลับลูกปนปม

• บิต 2: ตลับลูกปนพัดลม

• บิต 3: วาลว

• บิต 4: ตัวสงความดัน

• บิต 5: ตัวสงการไหล

• บิต 6: ตัวสงอุณหภูมิ

• บิต 7: ซีลปม

• บิต 8: สายพานพัดลม

• บิต 9: ตัวกรอง

• บิต 10: พัดลมระบายความรอนของชุดขับ

• บิต 11: ตรวจสอบสภาพระบบของชุดขับ

• บิต 12: ใบรับประกัน

ตําแหนง
4⇒

วาลว ตลับลูกปน
พัดลม

ตลับลูกปน
ปม

ตลับลูกปน
มอเตอร

ตําแหนง
3⇒

ซีลปม ตัวสง
อุณหภูมิ

ตัวสงการ
ไหล

ตัวสงความ
ดัน

ตําแหนง
2⇒

ตรวจสอบ
สภาพระบบ
ของชุดขับ

พัดลม
ระบายความ
รอนของชุด

ขับ

ตัวกรอง สายพาน
พัดลม

ตําแหนง
1⇒

ใบรับ
ประกัน

0HEX - - - -
1HEX - - - +
2HEX - - + -
3HEX - - + +
4HEX - + - -
5HEX - + - +
6HEX - + + -
7HEX - + + +
8HEX + - - -
9HEX + - - +
AHEX + - + -
BHEX + - + +
CHEX + + - -
DHEX + + - +
EHEX + + + -
FHEX + + + +

ตัวอยางเชน
ขอความการบํารุงรักษาเชิงปองกันแสดง 040AHEX

ตําแหนง 1 2 3 4
คาฐานสิบหก 0 4 0 A

หลักแรกเปน 0 แสดงวาไมมีรายการจากแถวที่สี่ตองทําการบํารุงรักษา
หลักท่ีสองเปน 4 ในแถวที่สามแสดงวาตองทําการบํารุงรักษาพัดลม
ระบายความรอนของชุดขับ

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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หลักท่ีสามเปน 0 แสดงวาไมมีรายการจากแถวท่ีสองตองทําการบํารุง
รักษา
หลักท่ีสี่เปน A ในแถวบนสุดแสดงวาตองทําการบํารุงรักษาวาลวและ
ตลับลูกปนของปม
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2.17. เมนูหลัก กลุม 18 คาขอมูลที่อานได 2 

2.17.1. 18-0* บนัทึกการบํารุงรักษา 

กลุมนีจ้ะมีบันทึกการบํารุงรักษาเชิงปองกัน 10 คาลาสุด บันทึกการบํารุงรักษา 0 เปนการบันทึกคร้ังลางสุด
และบันทึกการบํารุงรักษา 9 จะเกาสุด
โดยการเลือกบันทึกหนึง่รายการและกดปุม OK รายการที่บํารุงรักษา การดําเนินการและเวลาของเหตุการณท่ี
เกิดจะมีอยูในพารามิเตอร 18-00 – 18-03

ปุมบันทึกสัญญาณเตือนบน LCP ชวยใหเขาใชงานไดท้ัง บันทึกสัญญาณเตือนและ บันทึกการบํารุงรักษา

18-00  บันทึกการบํารุงรักษา: รายการ

อารเรย [10]

0* [0 - 17] คนหาความหมายของรายการที่บํารุงรักษาในคําอธิบายของพารา
มิเตอร 23-10 รายการที่บํารุงรักษาเชิงปองกัน

18-01  บันทึกการบํารุงรักษา: การกระทํา

อารเรย [10]

0* [0 - 7] คนหาความหมายของรายการที่บํารุงรักษาในคําอธิบายของพารา
มิเตอร 23-11 การดําเนินการบํารุงรักษา

18-02  บันทึกการบํารุงรักษา: เวลา

อารเรย [10]

0 วนิาที* [0 - 2147483647 sec.] แสดงเวลาที่เหตุการณท่ีบันทึกเกิดขึ้น เวลาจะถูกวัดในหนวยวินาทีนับ
ต้ังแตเปดเคร่ืองคร้ังลาสุด

18-03  บันทึกการบํารุงรักษา: วันที่และเวลา

อารเรย [10]

2000-01
-01
00:00*

[2000-01-01 00:00 –
2099-12-01 23:59 ]

แสดงเวลาที่เหตุการณท่ีบันทึกเกิดขึ้น

โนตสําหรับผูอาน
ซึ่งตองใชวันที่และเวลาที่โปรแกรมในพารามิเตอร
0-70

รูปแบบวันที่ขึ้นอยูกับการตั้งคาในพารามิเตอร 0-71 รูปแบบวนัที่ ใน
ขณะท่ีรูปแบบเวลาขึ้นอยูกับการตั้งคาในพารามิเตอร 0-72 รูปแบบ
เวลา

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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โนตสําหรับผูอาน
ตัวแปลงความถี่ไมมีการสํารองของฟงกชันของนาฬิกา
และคาวันที่/เวลาที่ต้ังจะรีเซ็ตเปนคามาตรฐาน (2000-
01-01 00:00) หลังจากปดเคร่ืองเวนแตจะติดต้ังโมดูล
นาฬิกาเวลาจริง (Real Time Clock) และระบบสํารอง
ในพารามิเตอร 0-79 ฟอลตนาฬิกา และยังสามารถ
โปรแกรมสําหรับการเตือนในกรณีท่ีนาฬิกาไมไดถูกต้ัง
คาอยางเหมาะสม เชน หลังจากปดเคร่ือง การตั้งคา
นาฬิกาที่ไมถูกตองจะสงผลตอเวลาที่กําหนดสําหรับ
เหตุการณการบํารุงรักษา

2.17.2. 18-3* I/O อนาล็อก

18-30  อินพุทอนาล็อก X42/1

พิสัย: หนาที่:

00.0* [-20.000 – +20.000] คาที่อานไดของ คาของสัญญาณที่ปอนใหกับขั้วตอ X42/1 บนการด I/
O อนาล็อก
หนวยของคาที่แสดงในแผงควบคุมหนาเคร่ืองจะตรงกับโหมดที่เลือก
ในพารามิเตอร 26-00 ขั้วตอ X/42-1 โหมด

18-31  อินพุทอนาล็อก X42/3

พิสัย: หนาที่:

00.0* [-20.000 – +20.000] คาที่อานไดของ คาของสัญญาณที่ปอนใหกับขั้วตอ X42/3 บนการด I/
O อนาล็อก
หนวยของคาที่แสดงในแผงควบคุมหนาเคร่ือง จะตรงกับโหมดที่เลือก
ในพารามิเตอร 26-01 ขั้วตอ X42/3 โหมด

18-32  อินพุทอนาล็อก X42/5

พิสัย: หนาที่:

00.0* [-20.000 – +20.000] คาที่อานไดของ คาของสัญญาณที่ปอนใหกับขั้วตอ X42/5 บนการด I/
O อนาล็อก
หนวยของคาที่แสดงในแผงควบคุมหนาเคร่ือง จะตรงกับโหมดที่เลือก
ในพารามิเตอร 26-02, ขั้วตอ X42/5 โหมด

18-33  เอาทพุทอนาล็อก X42/7

พิสัย: หนาที่:

00.0* [0 – 30.000] คาที่อานไดของ คาของสัญญาณที่ปอนใหกับขั้วตอ X42/7 บนการด I/
O อนาล็อก
คาที่แสดงจะสะทอนถึงการเลือกในพารามิเตอร 26-40
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18-34  เอาทพุทอนาล็อก X42/9

พิสัย: หนาที่:

00.0* [0 – 30.000] คาที่อานไดของ คาของสัญญาณท่ีปอนใหกับขั้วตอ X42/9 บนการด I/
O อนาล็อก
คาที่แสดงจะสะทอนถึงการเลือกในพารามิเตอร 26-50

18-35  เอาทพุทอนาล็อก X42/11

พิสัย: หนาที่:

00.0* [0 – 30.000] คาที่อานไดของ คาของสัญญาณที่ปอนใหกับขั้วตอ X42/11 บนการด
I/O อนาล็อก
คาที่แสดงจะสะทอนถึงการเลือกในพารามิเตอร 26-60

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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2.18. เมนูหลัก กลุม 20 วงรอบปดของ FC

2.18.1. 20-** วงรอบปดของ FC 

กลุมพารามิเตอรนีใ้ชเพ่ือกําหนดรูปแบบตัวควบคุม PID แบบวงรอบปด ท่ีควบคุมความถี่เอาทพุทของตัว
แปลงความถ่ี

2.18.2. 20-0* คาปอนกลับ 

กลุมพารามิเตอรนี้ใชเพ่ือ กําหนดรูปแบบสัญญาณคาปอนกลับสําหรับตัวควบคุม PID แบบวงรอบปดของตัว
แปลงความถ่ี ไมวาตัวแปลงความถี่จะอยูในโหมดวงรอบปดหรือโหมดวงรอบเปด สัญญาณคาปอนกลับจะยัง
สามารถแสดงผลบนหนาจอแสดงผลของตัวแปลงความถี่ และใชเพ่ือควบคุมเอาทพุทอนาล็อกของตัวแปลง
ความถี่ และสงออกไปโดยโปรโตคอลการสื่อสารอนมุกรมท่ีหลากหลาย

20-00  แหลงคาปอนกลับ 1

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ไมมีฟงกชัน

[1] อินพุทอนาล็อก 53

[2] * อินพุทอนาล็อก 54

[3] อินพุทแบบพัลส 29

[4] อินพุทแบบพัลส 33

[7] อินพุทอนาล็อก X30/11

[8] อินพุทอนาล็อก X30/12

[9] อินพุทอนาล็อก X42/1

[10] อินพุทอนาล็อก X42/3

[100] คาปอนกลับบัส 1

[101] คาปอนกลับบัส 2

[102] คาปอนกลับบัส 3 สัญญาณคาปอนกลับที่แตกตางกันถึงสามรูปแบบสามารถใชเพ่ือมอบ
สญัญาณคาปอนกลับสําหรับใหกับตัวควบคุม PID ของตัวแปลงความถี่
พารามิเตอรนี้จะกําหนดวาอินพุทใดจะถูกใชเปนแหลงสัญญาณปอน
กลับตัวแรก
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อินพุทอนาล็อก X30/11 และอินพุทอนาล็อก X30/12 ดูท่ีอินพุทบ
นบอรด I/O อเนกประสงคท่ีเปนอุปกรณเสริม

โนตสําหรับผูอาน
ถาคาปอนกลับไมถูกใช แหลงคาปอนกลับตองต้ังคาเปนไมมีฟงกชัน  [0] พารามิเตอร 20-10
จะกําหนดวิธีปอนกลับสามวิธีท่ีเปนไปไดท่ีจะถูกใชโดยตัวควบคุม PID

20-01  การแปลงคาปอนกลับ 1

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * แบบเสนตรง

[1] รากที่สอง

[2] ความดันเปนอุณหภูมิ พารามิเตอรนีช้วยใหฟงกชันการแปลงคาถูกนาํไปใชกับคาปอนกลับ 1
เสนตรง[0] ไมสงผลตอคาปอนกลับ
รากท่ีสอง [1] ถูกใชเปนปกติเมื่อเซ็นเซอรความดันถูกใชเพ่ือใหคา
ปอนกลับการไหล ( (การไหล ∝ ความดัน ) ).
ความดันเปนอุณหภูมิ 24] ถูกใชในการนําไปใชกับเคร่ืองอัดอากาศเพื่อ
ใหมีคาปอนกลับอุณหภูมิโดยการใชเซ็นเซอรความดัน อุณหภูมิของ
สารทําความเย็นจะถูกคํานวณโดยใชสมการดังตอไปนี้

อุณหภู มิ = A2
(ln(Pe + 1)− A1) − A3  เมื่อ A1, A2 และ A3 เปน

คาคงที่เฉพาะของสารทําความเย็น สารทําความเย็นจะตองถูกเลือกใน
พารามิเตอร 20-20 พารามิเตอร 20-21 ถึง 20-23 และปอนคาของ A1,
A2 และA3 สําหรับสารทําความเย็นที่ไมไดอยูในรายการในพารา
มิเตอร 20-20

20-02  หนวยแหลงคาปอนกลับ 1

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ไมมี

[1] * %

[5] PPM

[10] 1/min

[11] RPM

[12] PULSE/s

[20] l/s

[21] l/min

[22] l/h

[23] m3/s

[24] m3/min

[25] m3/h

[30] kg/s

[31] kg/min

[32] kg/h

[33] t/min

[34] t/h

[40] m/s
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[41] m/min

[45] m

[60] °C

[70] mbar

[71] บาร

[72] Pa

[73] kPa

[74] m WG

[80] kW

[120] GPM

[121] gal/s

[122] gal/min

[123] gal/h

[124] CFM

[125] ft3/s

[126] ft3/min

[127] ft3/h

[130] lb/s

[131] lb/min

[132] lb/h

[140] ft/s

[141] ft/min

[145] ft

[160] ° F

[170] psi

[171] lb/in2

[172] in wg

[173] ft WG

[180] HP พารามิเตอรนี้จะระบุเคร่ืองท่ีใชสําหรับแหลงคาปอนกลับนี้ กอนที่จะใช
การแปลงคาปอนกลับของพารามิเตอร 20-01 การแปลงคาปอนกลับ 1
เคร่ืองไมไดถูกใชโดยตัวควบคุม PID แตใชเพ่ือวัตถุประสงคการแสดง
ผลและการตรวจสอบเทานั้น

โนตสําหรับผูอาน
พารามิเตอรนีจ้ะมีอยูเมื่อใชการแปลงคาปอนกลับความ
ดันใหเปนอุณหภูมิเทานัน้

20-03  แหลงคาปอนกลับ 2

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูแหลงคาปอนกลับ 1 พารามิเตอร 20-00 สําหรับรายละเอียด
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20-04  การแปลงคาปอนกลับ 2

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูแหลงคาปอนกลับ 1 พารามิเตอร 20-01 สําหรับรายละเอียด

20-05  หนวยแหลงคาปอนกลับ 2

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดู หนวยแหลงคาปอนกลับ 1พารามิเตอร 20-02 สําหรับรายละเอียด

20-06  แหลงคาปอนกลับ 3

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูแหลงคาปอนกลับ 1 พารามิเตอร 20-00 สําหรับรายละเอียด

20-07  การแปลงคาปอนกลับ 3

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูการแปลงคาปอนกลับ 1 พารามิเตอร 20-01 สําหรับรายละเอียด

20-08  หนวยแหลงคาปอนกลับ 3

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดู หนวยแหลงคาปอนกลับ 1พารามิเตอร 20-02 สําหรับรายละเอียด

20-12  หนวยคาอางอิง/คาปอนกลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ไมมี

[1] * %

[5] PPM

[10] 1/min

[11] RPM

[12] PULSE/s

[20] l/s

[21] l/min

[22] l/h

[23] m3/s

[24] m3/min

[25] m3/h

[30] kg/s

[31] kg/min

[32] kg/h

[33] t/min

[34] t/h

[40] m/s
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 MG.11.C3.9A - VLT® เปนเครื่องหมายการคาจดทะเบียนของ Danfoss  185

2



[41] m/min

[45] m

[60] °C

[70] mbar

[71] บาร

[72] Pa

[73] kPa

[74] m WG

[80] kW

[120] GPM

[121] gal/s

[122] gal/min

[123] gal/h

[124] CFM

[125] ft3/s

[126] ft3/min

[127] ft3/h

[130] lb/s

[131] lb/min

[132] lb/h

[140] ft/s

[141] ft/min

[145] ft

[160] ° F

[170] psi

[171] lb/in2

[172] in wg

[173] ft WG

[180] HP พารามิเตอรนีจ้ะระบุเคร่ืองท่ีใชสําหรับเช็ตพอยต คาอางอิง และคา
ปอนกลับที่ตัวควบคุม PID จะใชเพ่ือการควบคุมความถี่เอาทพุทของ
ตัวแปลงความถี่

2.18.3. 20-2* คาปอนกลับและเซ็ตพอยต 

กลุมพารามิเตอรนีใ้ชเพ่ืออธิบายวาวธิีท่ีตัวควบคุม PID ของตัวแปลงความถี่จะใชสัญญาณคาปอนกลับที่เปน
ไปไดสามคาเพื่อควบคุมความถี่เอาทพุทของตัวแปลงความถี่ กลุมนีย้ังใชเพ่ือ เก็บคาอางอิงเซ็ตพอยตภาย
ในสามคา

20-20  ฟงกชนัคาปอนกลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ผลรวม

[1] ความตาง

[2] คาเฉล่ีย

[3] * ตํ่าสุด

[4] สูงสุด

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®

186  MG.11.C3.9A - VLT® เปนเครื่องหมายการคาจดทะเบียนของ Danfoss  

2



[5] จุดต้ังหลายคาต่ําสุด

[6] จุดต้ังหลายคาสูงสุด พารามิเตอรนีอ้ธิบายวาวิธีท่ีคาปอนกลับ 3 คาที่เปนไปไดจะถูกใชเพ่ือ
ควบคุมความถี่เอาทพุทของตัวแปลงความถี่

โนตสําหรับผูอาน
คาปอนกลับใดๆ ท่ีไมถูกใชจะตองต้ังเปน “ ไมมี
ฟงกชัน” ในพารามิเตอรแหลงปอนกลับ 20-00, 20-03
หรือ 20-0

ผลของคาปอนกลับจากฟงกชันที่เลือกในพารามิเตอร 20-20จะถูกใช
โดยตัวควบคุม PID เพ่ือควบคุมความถี่เอาทพุทของตัวแปลงความถี่
คาปอนกลับนี้จะยังสามารถแสดงผลบนหนาจอแสดงผลของตัวแปลง
ความถี่ และใชเพ่ือควบคุมเอาทพุทอนาล็อกของตัวแปลงความถี่ และ
สงขามโปรโตคอลการสื่อสารอนุกรมที่หลากหลาย

ตัวแปลงความถี่สามารถท่ีจะกําหนดรูปแบบเพื่อจัดการกับการใชงาน
แบบหลายเขต การใชงานหลายเขตที่แตกตางกันสองรูปแบบท่ี
สนบัสนนุไดแก

• หลายเขตเซ็ตพอยตเดียว

• หลายเขตหลายเซ็ตพอยต

ความแตกตางระหวางสองวิธีไดแสดงตามตัวอยางตอไปนี้

ตัวอยาง 1 แบบหลายเขตเซ็ตพอยตเดียว
ในอาคารสํานกังาน ระบบ HVAC แบบ VAV (variable air volume)
ตองมีการประกันความดันขั้นต่ําท่ีกลองท่ีถูกเลือก เนือ่งจากความดัน
สูญเสียท่ีผันแปรในแตละทอลม ความดันในแตละกลอง VAV ไม
สามารถระบุไดวาจะเทากันทุกกลอง แตความดันต่ําสุดท่ีตองการจะ
เทากันสําหรับทุกกลอง VAV วธิีควบคุมนีส้ามารถตั้งโดยการตั้งคา
ฟงกชันคาปอนกลับ พารามิเตอร 20-20 เปนตัวเลือก [3] ความดันต่ํา
สุดและการปอนคาที่ตองการในพารามิเตอร 20-21 ตัวควบคุม PID จะ
เพ่ิมความเร็วของพัดลมถาคาปอนกลับใดๆ ตํ่ากวาเซ็ตพอยตและลด
ความเร็วของพัดลมถาคาปอนกลับทั้งหมดสูงกวาเซ็ตพอยต

ตัวอยาง 2 แบบหลายเขตหลายเซต็พอยต
ตัวอยางกอนหนาสามารถถูกใชเพ่ือแสดงการใชการควบคุมแบบหลาย
เขตหลายเซ็ตพอยต ถาในเขตตองการความดันท่ีแตกตางกันสําหรับ
แตละกลอง VAV อาจจะระบุแตละเซ็ตพอยตในพารามิเตอร 20-21,
20-22 และ 20-23 โดยการเลือกหลายจุดต้ังตํ่าสุด [5] ในพารามิเตอร
20-20 ในฟงกชันคาปอนกลับ ตัวควบคุม PID จะเพ่ิมความเร็วพัดลมถา
มีหนึง่ในคาปอนกลับใดๆต่ํากวาเซ็ตพอยตท่ีต้ังไว และลดความเร็วของ
พัดลมลงถาคาปอนกลับทั้งหมดสูงกวาเซ็ตพอยตของแตละกลอง

ผลรวม[0] ต้ังคาตัวควบคุม PID เพ่ือใชผลรวมของคาปอนกลับ 1 คา
ปอนกลับ 2 และคาปอนกลับ 3 เปนคาปอนกลับ

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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โนตสําหรับผูอาน
คาปอนกลับท่ีไมถูกใชใดๆตองต้ังคาเปน ไมมีฟงกชัน
ในพารามิเตอร 20-00, 20-03 หรือ 20-06

ผลรวมของจุดต้ัง 1 และคาอางอิงอ่ืนๆที่ถูกใช (ดูกลุมพารามิเตอร 3-
1*) จะถูกใชเปนคาอางอิงของเซ็ตพอยตของตัวควบคุม PID

ผลตาง[1] ต้ังคาตัวควบคุม PID เพ่ือใชผลตางของคาปอนกลับ 1 คา
ปอนกลับ 2 เปนคาปอนกลับ คาปอนกลับ 3 จะไมถูกใชกับการเลือกนี้
เฉพาะจุดต้ัง 1 เทานั้นท่ีจะถูกใช ผลรวมของจุดต้ัง 1 และคาอางอิงอ่ืนๆ
ท่ีถูกใช (ดูกลุมพารามิเตอร 3-1*) จะถูกใชเปนคาอางอิงของเซ็ตพอ
ยตของตัวควบคุม PID

คาเฉล่ีย[2] ต้ังคาตัวควบคุม PID เพ่ือใชคาเฉล่ียของคาปอนกลับ 1 คา
ปอนกลับ 2 และคาปอนกลับ 3 เปนคาปอนกลับ

โนตสําหรับผูอาน
คาปอนกลับที่ไมถูกใชจะตองต้ังคาเปน ไมมีฟงกชัน ใน
พารามิเตอร 20-00, 20-03 หรือ 20-06 ผลรวมของจุด
ตั้งและคาอางอิงอ่ืนๆที่ถูกใช (ดูกลุมพารามิเตอร 3-1*)
จะถูกใชเปนคาอางอิงจุดต้ังของตัวควบคุม PID

คาต่ําสุด[3] ต้ังคาตัวควบคุม PID เพ่ือเปรียบเทียบคาปอนกลับ 1 คา
ปอนกลับ 2 และคาปอนกลับ 3 และใชคาต่ําสุดเปนคาปอนกลับ

โนตสําหรับผูอาน
คาปอนกลับท่ีไมถูกใชใดๆตองต้ังคาเปน ไมมีฟงกชัน
ในพารามิเตอร 20-00, 20-03 หรือ 20-06 เฉพาะ
เซ็ตพอยต 1 เทานัน้ที่จะถูกใช ผลรวมของจุดต้ัง 1 และ
คาอางอิงอ่ืนๆที่ถูกใช (ดูกลุมพารามิเตอร 3-1*) จะถูก
ใชเปนคาอางอิงของเซ็ตพอยตของตัวควบคุม PID

คาสูงสุด[4] ต้ังคาตัวควบคุม PID เพ่ือเปรียบเทียบคาปอนกลับ 1 คา
ปอนกลับ 2 และคาปอนกลับ 3 และใชคาสูงสุดเปนคาปอนกลับ

โนตสําหรับผูอาน
คาปอนกลับท่ีไมถูกใชใดๆตองต้ังคาเปน ไมมีฟงกชัน
ในพารามิเตอร 20-00, 20-03 หรือ 20-06

เฉพาะเซ็ตพอยต 1 เทานัน้ที่จะถูกใช ผลรวมของจุดต้ัง 1 และคาอาง
อิงอ่ืนๆที่ถูกใช (ดูกลุมพารามิเตอร 3-1*) จะถูกใชเปนคาอางอิงของ
เซ็ตพอยตของตัวควบคุม PID

หลายเซ็ตพอยตต่ําสุด [5] ต้ังคาตัวควบคุม PID เพ่ือคํานวณคาแตก
ตางระหวาง คาปอนกลับ 1 และเซ็ตพอยต 1, คาปอนกลับ 2 และ
เซ็ตพอยต 2 และคาปอนกลับ 3 และเซ็ตพอยต 3 โดยใชคูของคาปอน
กลับ/เซ็ตพอยตท่ีมีคาต่ําที่สุดจากคาอางอิงของเซ็ตพอยตท่ีตรงกัน
ถาสัญญาณคาปอนกลับทั้งหมดอยูเหนอืเซ็ตพอยตท่ีตรงกัน ตัวควบ
คุม PID จะใชคูของคาปอนกลับ/เซ็ตพอยตท่ีซึ่งคาแตกตางระหวางคา
ปอนกลับและเซ็ตพอยตมีคานอยท่ีสุด
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โนตสําหรับผูอาน
ถามีการใชเพียงสัญญาณปอนกลับสอง คา คาปอนกลับ
ท่ีไมถูกใชจะตองต้ังคาเปนไมมีฟงกชันในพารามิเตอร
20-00, 20-03 หรือ 20-06 โปรดระวังไววาแตละคาอาง
อิงเซ็ตพอยตจะเปนผลรวมของคาพารามิเตอร (20-11,
20-12 และ 20-13) ตามลําดับและคาอางอิงอ่ืนๆที่ถูก
ใชงาน (ดูกลุมพารามิเตอร 3-1*)

หลายเซ็ตพอยตตํ่าสุด [6] ต้ังคาตัวควบคุม PID เพ่ือคํานวณคาแตก
ตางระหวาง คาปอนกลับ 1 และเซ็ตพอยต 1, คาปอนกลับ 2 และ
เซ็ตพอยต 2 และคาปอนกลับ 3 และเซ็ตพอยต 3 โดยใชคูของคาปอน
กลับ/เซ็ตพอยตท่ีมีคาหางมากท่ีสุดจากคาอางอิงของเซ็ตพอยตท่ีตรง
กัน ถาสัญญาณคาปอนกลับท้ังหมดอยูต่ํากวาเซ็ตพอยตท่ีตรงกัน ตัว
ควบคุม PID จะใชคูของ คาปอนกลับ/เซ็ตพอยตท่ีซึ่งคาแตกตาง
ระหวางคาปอนกลับและเซ็ตพอยตมีคานอยท่ีสุด

โนตสําหรับผูอาน
ถามีการใชเพียงสัญญาณปอนกลับสอง คา คาปอนกลับ
ท่ีไมถูกใชจะตองต้ังคาเปนไมมีฟงกชันในพารามิเตอร
20-00, 20-03 หรือ 20-06 โปรดระวังไววาแตละคาอาง
อิงเซ็ตพอยตจะเปนผลรวมของคาพารามิเตอร (20-21,
20-22 และ 20-23) ตามลําดับและคาอางอิงอ่ืนๆที่ถูก
ใชงาน (ดูกลุมพารามิเตอร 3-1*)

20-21  เซต็พอยต 1

พิสัย: หนาที่:

0.000* [RefMIN พารามิเตอร
3-02 - RefMAX พารา
มิเตอร 3-03 หนวย
(จาก พารามิเตอร
20-12)]

เซ็ตพอยต 1 ถูกใชในโหมดวงรอบปดเพ่ือปอนคาอางอิงเซ็ตพอยตท่ี
ถูกใชโดยตัวควบคุม PID ของตัวแปลงความถี่ ดูรายละเอียดของ
ฟงกชันคาปอนกลับในพารามิเตอร 20-20

โนตสําหรับผูอาน
คาอางอิงของจุดต้ังท่ีปอนที่นี่จะถูกเพ่ิมใหกับคาอางอิง
อ่ืนๆที่ถูกใช (ดูกลุมพารามิเตอร 3-1*)

20-22  เซต็พอยต 2

พิสัย: หนาที่:

0.000* [RefMIN - RefMAX หนวย
(จากพารามิเตอร
20-12)]

เซ็ตพอยต 2 ถูกใชในโหมดวงรอบปดเพ่ือปอนคาอางอิงของเซ็ตพอ
ยตท่ีอาจถูกใชโดยตัวควบคุม PID ของตัวแปลงความถี่ ดูรายละเอียด
ของฟงกชันคาปอนกลับในพารามิเตอร 20-20

โนตสําหรับผูอาน
คาอางอิงของจุดต้ังท่ีปอนที่นี่จะถูกเพ่ิมใหกับคาอางอิง
อ่ืนๆที่ถูกใช (ดูกลุมพารามิเตอร 3-1*)

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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20-23  เซต็พอยต 3

พิสัย: หนาที่:

0.000* [RefMIN - RefMAX หนวย
(จากพารามิเตอร
20-12)]

เซ็ตพอยต 3 ถูกใชในโหมดวงรอบปดเพื่อปอนคาอางอิงของเซ็ตพอ
ยตท่ีอาจถูกใชโดยตัวควบคุม PID ของตัวแปลงความถี่ ดูคําอธิบาย
ของพารามิเตอร 20-20 ฟงกชันคาปอนกลับ

โนตสําหรับผูอาน
คาอางอิงของจุดต้ังท่ีปอนที่นี่จะถูกเพิ่มใหกับคาอางอิง
อ่ืนๆที่ถูกใช (ดูกลุมพารามิเตอร 3-1*)

2.18.4. 20-3* การแปลงคาปอนกลบั การแปลงคา 

ในการใชงานกับเคร่ืองอัดอากาศของเคร่ืองปรับอากาศมักจะเปนประโยชนสําหรับระบบควบคุม ท่ีอางอิงกับ
อุณหภูมิของสารทําความเย็น อยางไรก็ตามโดยท่ัวไปจะมีความสะดวกมากกวาที่จะวดัคาความดันโดยตรง
กลุมพารามิเตอรนี้จะชวยใหตัวควบคุม PID ของตัวแปลงความถี่แปลงคาความดันของสารทําความเย็นที่วัด
ไดใหเปนคาอุณหภูมิ

20-30  สารทําความเย็น

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * R22

[1] R134a

[2] R404a

[3] R407C

[4] R410a

[5] R502

[6] R744

[7] กําหนดโดยผูใช เลือกสารทําความเย็นที่ใชในเครื่องอัดอากาศ พารามิเตอรนี้ตองระบุ
อยางถูกตองเพ่ือใหการแปลงความดันเปนอุณหภูมิถูกตอง ถาสารทํา
ความเย็นที่ใชไมไดอยูในรายการที่ใหเลือกจาก [0] ถึง [6] ใหเลือก
กําหนดโดยผูใช [7] แลวใชพารามิเตอร 20-31, 20-32 และ 20-33
เพ่ือกําหนดคา A1, A2 และ A3 สําหรับสมการดานลาง:

อุณหภูมิ = A2
(ln(Pe + 1)− A1) − A3

20-31  สารทําความเย็นที่กําหนดโดยผูใช A1

พิสัย: หนาที่:

10* [8 - 12] ใชพารามิเตอรนี้เพ่ือปอนคา ของคาสัมประสิทธิ์ A1 เม่ือพารามิเตอร
20-30 ต้ังคาเปน กําหนดโดยผูใช [7]

20-32  สารทําความเย็นที่กําหนดโดยผูใช A2

พิสัย: หนาที่:

-2250* [-3000 - -1500] ใชพารามิเตอรนี้เพ่ือปอนคาของคาสัมประสิทธิ์ A2 เม่ือพารามิเตอร
20-30 ต้ังคาเปน กําหนดโดยผูใช [7]
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20-33  สารทําความเย็นที่กําหนดโดยผูใช A3

พิสัย: หนาที่:

250* [200 - 300] ใชพารามิเตอรนี้เพ่ือปอนคาของคาสัมประสิทธิ์ A3 เม่ือพารามิเตอร
20-30 ต้ังคาเปน กําหนดโดยผูใช [7]

2.18.5. 20-7* การปรับ PID อัตโนมัติ 

ตัวควบคุม PID วงรอบปดของตัวแปลงความถี่ (พารามิเตอร 20-** วงรอบปดของ FC) สามารถปรับไดโดย
อัตโนมัติ สะดวกและ ประหยัดเวลาระหวางการทดสอบเพื่อใชงาน ในขณะที่ใหการประกันวาการปรับตั้งการ
ควบคุมของ PID จะแมนยํา เมื่อตองการใชการปรับอัตโนมัติจําเปนที่ตัวแปลงความถี่จะไดรับการกําหนดรูป
แบบlสําหรับวงรอบปดในพารามิเตอร 1-00 โหมดการกําหนดรูปแบบ

แผงควบคุมหนาเครื่องแบบกราฟก (LCP) จะตองถูกใชเพ่ือโตตอบกับขอความระหวางขั้นตอนการปรับ
อัตโนมัติตามลําดับ

การใชงานการปรับอัตโนมัติ พารามิเตอร 20-75 ใหปอนตัวแปลงความถี่ในโหมดการปรับอัตโนมัติ แผงควบ
คุมหนาเคร่ืองจะนําทางผูใชดวยคําแนะนาํบนหนาจอ

พัดลม/ปมจะถูกสตารทโดยการกดปุม [Auto On] บน LCP และการปอนสัญญาณสตารท ความเร็วจะถูกปรับ
ดวยมือโดยการกดปุมนาํทาง [▲] หรือ [▼] บน LCP ไปยังระดับที่คาปอนกลับมีคาใกลเคียงกับเซ็ตพอยต

โนตสําหรับผูอาน
มอเตอรไมสามารถทํางานไดท่ีความเร็วสูงสุดหรือตํ่าสุด เมื่อปรับความเร็วมอเตอรดวยมือ
เนือ่งจากจําเปนตองปรับขั้นความเร็วของมอเตอรระหวางการปรับอัตโนมัติ

การปรับ PID อัตโนมัติทํางานโดยเริ่มจากเปลี่ยนขั้นในขณะทํางานในสถานะคงที่ แลวจึงตรวจสอบคาปอน
กลับ จากการตอบสนองของคาปอนกลับ คาท่ีกําหนดสําหรับพารามิเตอร 20-93 PID อัตราขยายตามสวน
และพารามิเตอร 20-94 เวลารวมจะถูกคํานวณ พารามิเตอร 20-95 PID เวลาที่เปล่ียนแปลง จะต้ังคาเปนคา
0 (ศูนย) พารามิเตอร 20-81 PID ควบคุมปกติ/ผกผันจะระบุระหวางกระบวนการปรับ

คาท่ีคํานวณไดเหลานี้จะแสดงบนแผงควบคุมหนาเครื่อง และผูใชสามารถที่จะเลือกวาจะยอมรับหรือปฏิเสธ
คาเหลานี้ เมื่อยอมรับแลว คาจะถูกเขียนลงในพารามิเตอรท่ีเก่ียวของและ โหมดการปรับอัตโนมัติจะเปนยก
เลิกการใชในพารามิเตอร 20-75 ขึ้นอยูกับระบบที่กําลังถูกควบคุมเวลาท่ีตองใชเพ่ือดําเนินการปรับอัตโนมัติ
อาจจะเปนระยะไมก่ีนาที

20-70  ประเภทวงรอบปด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * อัตโนมัติ

[1] ความดันเร็ว

[2] ความดันชา

[3] อุณหภูมิเร็ว

[4] อุณหภูมิชา พารามิเตอรนี้จะกําหนดการตอบสนองของการใชงาน โหมดมาตรฐาน
ควรจะเพียงพอสําหรับการใชงานโดยสวนใหญ ถารูความเร็วที่ทํางาน
ของการใชงาน ก็จะสามารถเลือกไดท่ีนี่ อยางไรก็ตามสมควรท่ีจะเลือก
การตั้งคาชามากกวาเร็ว ดังนัน้หากเลือกการตั้งคาเร็ว การปรับอัตโนมัติ
อาจจะลมเหลวท่ีจะรอ สาํหรับสถานะที่คงท่ีกอนการบันทึกขอมูล ซึ่งจะ
นําไปสูการตั้งคาที่ผิดพลาด การตั้งคาไมมีผลกระทบตอคาของพารา
มิเตอรท่ีถูกปรับและ ใชสําหรับลําดับของการปรับอัตโนมัติเทานัน้

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร

 MG.11.C3.9A - VLT® เปนเครื่องหมายการคาจดทะเบียนของ Danfoss  191

2



20-71  การดําเนินการของ PID

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] *
[1]

ปกติ
เร็ว

[0] การตั้งคาปกติของพารามิเตอรนีจ้ะเหมาะสมสําหรับการ
ควบคุมความดันในระบบพัดลม

[1] การตั้งคาเร็วโดยปกติใชในระบบปมท่ีตองการการตอบ
สนองตอการควบคุมท่ีรวดเร็วกวา

20-72   PID การเปล่ียนเอาทพุท

พิสัย: หนาที่:

0.10* [0.01 - 0.50] พารามิเตอรนี้ ต้ังขนาดของขั้นการเปลี่ยนแปลงระหวางการปรับ
อัตโนมัติ คานีเ้ปนรอยละของความเร็วพิกัด หมายถึงหากความถี่
เอาทพุทสูงสุดใน พารามิเตอร 4-13/4-14 ขีดจํากัดสูงของความเร็ว
มอเตอร ต้ังไวท่ี 50 Hz 0.10 จะเปน 10% ของ 50 Hz ซึงเทากับ 5 Hz
พารามิเตอรนี้ควรจะตั้งเปนคาที่เปนผลในการเปลี่ยนแปลงคาปอนกลับ
ระหวาง 10% และ 20% เพ่ือความแมนยําสูงสุดของการปรับ

20-73  ระดับคาปอนกลับต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:

0.000
หนวย
โดยผูใช
*

[999999.999 – คาของ
พารามิเตอร 20-74]

ระดับคาปอนกลับที่ยอมรับไดต่ําสุดควรปอนที่นีใ่นหนวยโดยผูใชตาม
ท่ีระบุในพารามิเตอร 20-12 หากระดับตกลงตํ่ากวาพารามิเตอร 20-73,
การปรับอัตโนมัติจะถูกยกเลิกและ ขอความผิดพลาดจะปรากฏบนแผง
ควบคุมหนาเคร่ือง

20-74  ระดับคาปอนกลับสูงสุด

พิสัย: หนาที่:

0.000
หนวย
โดยผูใช
*

[คาของพารามิเตอร
20-73 - 999999.999]

ระดับคาปอนกลับที่ยอมรับไดสูงสุดควรปอนที่นีใ่นหนวยโดยผูใชตาม
ท่ีระบุในพารามิเตอร 20-12 หากระดับเพิ่มสูงขึ้นกวาพารามิเตอร 20-
74 การปรับอัตโนมัติจะถูกยกเลิกและ ขอความผิดพลาดจะปรากฏบน
แผงควบคุมหนาเคร่ือง

20-79  การปรับ PID อัตโนมัติ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ยกเลิกการใช

[1] ใช พารามิเตอรนี้จะเร่ิมขั้นตอนการปรับ PID อัตโนมัติตามลําดับ เมื่อการ
ปรับอัตโนมัติเสร็จสิ้นสมบูรณแลวการตั้งคาไดรับการยอมรับหรือ
ปฏิเสธโดยผูใช โดยการกดปุม [OK] หรือ [Cancel] บน LCP ในชวง
ทายของการปรับ พารามิเตอรนีจ้ะรีเซ็ตเปน [0] ยกเลิกการใช

2.18.6. 20-8* การต้ังคาพื้นฐาน 

กลุมพารามิเตอรนี้ใชเพ่ือกําหนดรูปแบบการทํางานแบบพ้ืนฐานของตัวควบคุม PID ของตัวแปลงความถี่ รวม
ถึงวิธีการตอบสนองตอคาปอนกลับที่อยูเหนือหรือตํ่ากวาเช็ตพอยต ความเร็วที่ซึ่งเร่ิมการทําการสตารทเปน
คร้ังแรก และเมื่อแสดงวาระบบไดถึงคาเช็ตพอยตแลว
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20-81  PID ที่ควบคุมแบบปกติ/ผกผัน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ปกติ

[1] ผกผัน ปกต ิ [0] ทําใหความถี่เอาทพุทของตัวแปลงความถี่ลดลงเมื่อคาอาง
อิงสูงกวาคาอางอิงเช็ตพอยต ซึ่งเปนวธิีการท่ัวไปสําหรับการนาํไปใช
งานกับพัดลมจายและปมท่ีควบคุมความดัน

ผกผัน [1] ทําใหความถี่เอาทพุทของตัวแปลงความถี่เพ่ิมขึ้นเมื่อคา
อางอิงสูงกวาคาอางอิงเช็ตพอยต ซึ่งเปนวธิีการทั่วไปสําหรับการนําไป
ใชกับงานระบายความรอนที่ควบคุมอุณหภูมิ เชน หอผึ่งเย็น

20-82  PID ความเร็วสตารท [RPM]

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 6000 RPM] เมื่อตัวแปลงความถี่เร่ิมสตารทคร้ังแรก ก็จะเร่ิมไตระดับขึ้นไปยังความ
เร็วเอาทพุทนี้ในโหมดวงรอบเปด ตามเวลาไตระดับที่ใชงาน เมื่อความ
เร็วเอาทพุทที่โปรแกรมที่นี่มาถึง ตัวแปลงความถี่จะสลับโดยอัตโนมัติ
ไปที่โหมดวงรอบปดและตัวควบคุม PID จะเร่ิมตนทํางาน ซึ่งมี
ประโยชนในการไปใชกับโหลดที่ถูกขับซึ่งตองเรงใหไดความเร็วต่ําสุด
อยางรวดเร็วขึ้นเปนลําดับแรกกอนเมื่อสตารท

โนตสําหรับผูอาน
พารามิเตอรนี้จะมองเห็นไดเมื่อพารามิเตอร 0-02 ต้ังคา
เปน [0] RPM ทานัน้

20-83  PID ความเร็วสตารท [Hz]

พิสัย: หนาที่:

0 Hz* [0 – พารามิเตอร 4-14
Hz]

เมื่อตัวแปลงความถี่เร่ิมสตารทคร้ังแรก ก็จะเร่ิมไตระดับขึ้นไปยังความ
ถี่เอาทพุทนี้ในโหมดวงรอบเปด ตามเวลาไตระดับที่ใชงาน เมื่อความถี่
เอาทพุทท่ีโปรแกรมที่นี่มาถึงตัวแปลงความถี่จะสลับโดยอัตโนมัติไปท่ี
โหมดวงรอบปดและตัวควบคุม PID จะเร่ิมตนทํางาน ซึ่งมีประโยชนใน
การไปใชกับโหลดที่ถูกขับซึ่งตองเรงใหไดความเร็วต่ําสุดอยางรวดเร็ว
ขึ้นเปนลําดับแรกกอนเมื่อสตารท

โนตสําหรับผูอาน
พารามิเตอรนี้จะมองเห็นไดเฉพาะถาพารามิเตอร 0-02
ต้ังคาเปน [1] Hz

20-84  แบนดวิดทอางอิงเมื่อสถานะเปด

พิสัย: หนาที่:

5%* [0 - 200%] เมื่อคาแตกตางระหวางคาปอนกลับและคาอางอิงเช็ตพอยตนอยกวา
คาของพารามิเตอรนี้ หนาจอแสดงผลของตัวแปลงความถี่จะแสดง
“ทํางานตามคาอางอิง” สถานะนี้สามารถสื่อสารดวยการโปรแกรมการ
ทํางานของเอาทพุทดิจิตัลสําหรับ ทํางานตามคาอางอิง/ไมมีการเตือน
[8] นอกจากนี้สําหรับการสื่อสารอนกุรม สถานะตามคาอางอิงของขอ
ความแสดงสถานะของตัวแปลงความถี่จะมีคา (1)
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ตามแบนดวิดทคาอางอิง คํานวณเปนเปอรเซ็นตของคาอางอิง
เช็ตพอยต

2.18.7. 20-9* ตัวควบคุม PID 

กลุมนี้ทําใหสามารถปรับตัวควบคุม PID นีด้วยมือได โดยการปรับพารามิเตอรตัวควบคุม PIDประสิทธิภาพ
ของการควบคุมอาจไดรับการปรับปรุง ดูหัวขอ PID ใน MG.11.Bx.yy คูมือการออกแบบชุดขับ HVAC
VLT®  สําหรับแนวทางในการปรับพารามิเตอรของตัวควบคุม PID

20-91  ปองกัน AntiWindup

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ปด

[1] * เปด On [1] หยุดตัวควบคุม PID จากการรวม (เพ่ิม) ขอผิดพลาดระหวางคา
ปอนกลับและคาอางอิงเช็ตพอยต ถาไมสามารถปรับความถี่
เอาทพุทของตัวแปลงความถี่เพ่ือแกไขขอผิดพลาด ซึ่งสามารถเกิดขึ้น
ไดเมื่อตัวแปลงความถี่มีความถี่เอาทพุทต่ําสุดหรือสูงสุด หรือเมื่อตัว
แปลงความถี่หยุดทํางาน

Off [0] ทําใหตัวควบคุม PID ยังคงรวม (เพ่ิม) ขอผิดพลาดระหวางคา
ปอนกลับและคาอางอิงเซ็ตพอยต ถึงแมวาตัวแปลงความถี่จะไม
สามารถปรับความถี่เอาทพุทเพื่อแกไขขอผิดพลาด ในกรณีนีข้ั้วตอรวม
ของตัวควบคุม PID อาจจะคอนขางใหญ เมื่อตัวควบคุม PID สามารถ
ควบคุมความถี่เอาทพุทของตัวแปลงความถี่ไดอีกคร้ัง ตัวควบคุมอาจ
จะเร่ิมทําใหเกิดการเปลี่ยนแปลงขนาดใหญในความถี่เอาทพุทของตัว
แปลงความถี่ โดยท่ัวไปควรหลีกเลี่ยงเหตุการณเชนนี้

20-93  PID อัตราขยายตามสวน

พิสัย: หนาที่:

0.50* [0.00 = Off - 10.00] พารามิเตอรนี้ปรับเอาทพุทของตัวควบคุม PID ของตัวแปลงความถี่
อางอิงจากคาผิดพลาดระหวางคาปอนกลับและคาอางอิงเช็ตพอยต
การตอบสนองของตัวควบคุม PID แบบดวนจะมีขึ้นเม่ือคานีม้ีคามาก
อยางไรก็ตามหากใชคาที่ใหญเกินไป ความถี่เอาทพุทของตัวแปลง
ความถ่ีอาจจะไมเสถียร

20-94  PID เวลารวม

พิสัย: หนาที่:

20.00 s* [0.01 - 10000.00 =
Off s]

ตัวรวบรวมจะเพ่ิมขอผิดพลาดตามเวลา(รวมเขาไว) ระหวางคาปอน
กลับและคาอางอิงของจุดต้ัง ซึ่งมีความจําเปนเพื่อประกันวาขอผิด
พลาดนั้นเขาใกลศูนย การปรับความเร็วของตัวแปลงความถี่แบบดวน
จะทําไดเมื่อคานีม้ีขนาดเล็ก อยางไรก็ตามหากใชคาที่เล็กเกินไป
ความถ่ีเอาทพุทของตัวแปลงความถี่อาจจะไมเสถียร

20-95  PID เวลาที่แตกตาง

พิสัย: หนาที่:

0.0 S* [0.00 = OFF - 10.00
S]

ดิฟเฟอรเรนชิเอเตอรจะตรวจสอบอัตราการเปลี่ยนแปลงของคาปอน
กลับ ถาคาปอนกลับกําลังเปล่ียนแปลงอยางรวดเร็ว ดิฟเฟอรเรนชิเอ
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เตอรจะปรับเอาทพุทตัวควบคุม PID เพ่ือลดอัตราการเปลี่ยนแปลงของ
คาปอนกลับ การตอบสนองของตัวควบคุม PID แบบดวนจะมีขึ้นเมื่อคา
นี้มีคามาก อยางไรก็ตามหากใชคาที่ใหญเกินไป ความถี่เอาทพุทของ
ตัวแปลงความถี่อาจจะไมเสถียร

เวลาที่เปล่ียนแปลเหมาะสมในสถานการณท่ีตองการการตอบสนอง
ของตัวแปลงความถี่ท่ีรวดเร็วและการควบคุมความเร็วท่ีแมนยํา ซึ่งอาจ
จะเปนการยากที่จะปรับคานีส้ําหรับการควบคุมระบบที่เหมาะสม เวลาท่ี
เปลี่ยนแปลงไมไดใชเปนปกติในการประยุกตใชงาน HVAC F ดังนั้น
โดยท่ัวไปเปนการดีท่ีสุดท่ีจะใหคาพารามิเตอรนี้เปน 0 หรือ OFF

20-96  PID ขีดจํากัดอัตราขยายที่เปล่ียนแปลง

พิสัย: หนาที่:

5.0* [1.0 - 50.0] ดิฟเฟอรเรนชิเอเตอรของตัวควบคุม PID จะตอบสนองตออัตราการ
เปลี่ยนแปลงคาปอนกลับ ตามผลจากการเปลี่ยนแปลงที่รุนแรงในคา
ปอนกลับอาจทําใหดิฟเฟอรเรนชิเอเตอรมีการเปล่ียนแปลงขนาดใหญ
มากในเอาทพุทของตัวควบคุม PID พารามิเตอรนี้จํากัดผลกระทบสูง
สุดท่ีดิฟเฟอรเรนชิเอเตอรของตัวควบคุม PID จะสามารถสรางได คาท่ี
มีขนาดเล็กกวาจะชวยลดผลกระทบสูงสุดของดิฟเฟอรเรนชิเอเตอร
ของตัวควบคุม PID

พารามิเตอรนีจ้ะทํางานเมื่อพารามิเตอร 20-95 ไมไดต้ังคาเปน OFF (0
S) เทานั้น

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร

 MG.11.C3.9A - VLT® เปนเครื่องหมายการคาจดทะเบียนของ Danfoss  195

2



2.19. เมนูหลัก กลุม 21วงรอบปดสวนขยาย - FC 100 

2.19.1. 21-** สวนขยาย วงรอบปด

FC 102 มีตัวควบคุม PID วงรอบปดสวนขยายอีก 3 ชุด เพ่ิมเติมจากตัวควบคุม PID ตัวควบคุมเหลานีส้ามารถ
กําหนดรูปแบบแยกจากกันเพื่อควบคุมหัวขับภายนอกแตละตัว (วาลว, แดมเปอร ฯลฯ) หรือใชรวมกันกับตัว
ควบคุม PID ภายใน เพ่ือปรับปรุงการตอบสนองที่ผันแปรตอการเปลี่ยนแปลงของเซ็ตพอยตหรือการรบกวน
ของโหลด

ชุดควบคุม PID วงรอบปดสวนขยายอาจจะเชื่อมตอภายในหรือตอเขากับชุดควบคุมวงรอบปดเพ่ือสรางการ
กําหนดรูปแบบวงรอบคู

เพ่ือท่ีจะควบคุมอุปกรณท่ีมีการปรับเปลี่ยนได (เชน วาลวขับดวยมอเตอร) อุปกรณนี้ตองเปนเซอรโวมอเตอร
ปรับตําแหนงท่ีมีชุดอิเลกทรอนิกสอยูภายในซึ่งสามารถรับสัญญาณควบคุม 0-10V หรือ 0/4-20 mA ขั้วตอ
42 เอาทพุทอนาล็อก หรือ X30/8 (ตองใชการดเสริม MCB101 โมดูล
อินพุทเอาทพุทสําหรับการใชงานทั่วไป) สามารถใชเพ่ือการนาํไปใชแบบนี้โดยการเลือกตัวเลือกใดๆ ใน
[113]-[115] หรือ [143-145] ของวงรอบปดสวนขยาย 1- 3 ในพารามิเตอร 6-50, ขั้วตอ 42 เอาทพุท หรือ
พารามิเตอร 6-60, ขั้วตอ X30/8 เอาทพุท วงรอบปดสวนขยาย 1- 3 ในพารามิเตอร 6-50, ขั้วตอ 42
เอาทพุท หรือ พารามิเตอร 6-60, ขั้วตอ X30/8 เอาทพุท

2.19.2. 21-0* การปรับวงรอบปดสวนขยายอัตโนมัติ 

ตัวควบคุม PID วงรอบปดของ PID สวนขยาย (พารามิเตอร 21-**, สวนขยาย วงรอบปด) สามารถปรับได
โดยอัตโนมัติในแตละสวน สะดวกและประหยัดเวลาระหวางการทดสอบเพื่อใชงาน ในขณะท่ีใหการประกันวา
การปรับตั้งการควบคุมของ PID จะแมนยํา

เมื่อตองการใชการปรับ PID อัตโนมัติ มีความจําเปนที่ตัวควบคุม PID สวนขยายที่เก่ียวของจะตองถูกกําหนด
รูปแบบสําหรับการใชงานนี้

แผงควบคุมหนาเคร่ืองแบบกราฟก (LCP) จะตองถูกใชเพ่ือโตตอบกับขอความระหวางขั้นตอนการปรับ
อัตโนมัติตามลําดับ

การใชงานการปรับอัตโนมัติ พารามิเตอร 21-09 จะทําใหตัวควบคุม PID ท่ีเก่ียวของเขาสู โหมดการปรับ PID
อัตโนมัติ แผงควบคุมหนาเคร่ืองจะนําทางผูใชดวยคําแนะนําบนหนาจอ

การปรับ PID อัตโนมัติจะทํางานโดยเริ่มเปล่ียนขั้นตอนแลวจึงตรวจสอบคาปอนกลับ จากการตอบของสนอง
คาปอนกลับ คาที่กําหนดสําหรับอัตราขยายตามสวนของ PID พารามิเตอร 21-21 สําหรับ EXT CL 1, พารา
มิเตอร 21-41 สําหรับ EXT CL 2 และพารามิเตอร 21-61 สําหรับ EXT CL 3 และ เวลารวม พารามิเตอร 21-
22 สําหรับ EXT CL 1, พารามิเตอร 21-42 สําหรับ EXT CL 2 และพารามิเตอร 21-62 สําหรับ EXT CL 3 จะ
ถูกคํานวณ PID เวลาที่เปล่ียนแปลง พารามิเตอร 21-23 สําหรับ EXT CL 1, พารามิเตอร 21-43 สําหรับ EXT
CL 2 และพารามิเตอร 21-63 สําหรับ EXT CL 3 จะต้ังเปนคา 0 (ศูนย) ปกติ / ผกผันของพารามิเตอร 21-20
สําหรับ EXT CL 1, พารามิเตอร 21-40 สําหรับ EXT CL 2 และพารามิเตอร 21-60 สําหรับ EXT CL 3 จะถูก
ระบุระหวางกระบวนการปรับ

คาที่คํานวณไดเหลานี้จะแสดงบนแผงควบคุมหนาเคร่ือง และผูใชสามารถที่จะเลือกวาจะยอมรับหรือปฏิเสธ
คาเหลานี้ เมื่อยอมรับแลว คาจะถูกเขียนลงในพารามิเตอรท่ีเก่ียวของ และโหมดการปรับ PID อัตโนมัติจะถูก
ยกเลิกการใชในพารามิเตอร 21-09 ขึ้นอยูกับระบบที่กําลังถูกควบคุม เวลาที่ตองใชเพ่ือดําเนินการปรับ PID
อัตโนมัติอาจใชเวลาไมก่ีนาที

สัญญาณรบกวนของเซ็นเซอรคาปอนกลับสวนเกินควรจะถูกกําจัดออกดวยตัวกรองอินพุท (กลุมพารามิเตอร
6*, 5.5* และ 26* ขั้วตอ xx คาคงที่เวลาตัวกรอง/คาคงที่เวลาตัวกรองพัลส xx) กอนที่จะเปดใชงานการ
ปรับ PID อัตโนมัติ
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21-00  ประเภทวงรอบปด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * อัตโนมัติ

[1] ความดันเร็ว

[2] ความดันชา

[3] อุณหภูมิเร็ว

[4] อุณหภูมิชา

พารามิเตอรนี้จะกําหนดการตอบสนองของการใชงาน โหมดมาตรฐาน
ควรจะเพียงพอสําหรับการใชงานโดยสวนใหญ ถารูความเร็วของการใช
งานที่สัมพันธกัน ก็จะสามารถเลือกไดท่ีนี่ ซึ่งจะลดเวลาท่ีตองใช
สําหรับการทําการปรับ PID อัตโนมัติลง การตั้งคาไมมีผลกระทบตอคา
ของพารามิเตอรท่ีถูกปรับและใชสําหรับขั้นตอนตามลําดับของการปรับ
PID อัตโนมัติเทานั้น

21-01  การดําเนินการของ PID

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ปกติ

[1] เร็ว ปกต ิ [0]: พารามิเตอรจะเหมาะสมกับการควบคุมความดันในระบบพัด
ลม โดยเฉพาะที่เซ็นเซอรความดันอาจจะอยูหางออกไปจากพัดลม
เร็ว [1]: การตั้งคาโดยปกติใชในระบบปม ท่ีตองการการตอบสนองการ
ควบคุมท่ีเร็วกวา

21-02   PID การเปลี่ยนเอาทพุท

พิสัย: หนาที่:

0.10* [0.01 - 0.50] พารามิเตอรนี้ ต้ังขนาดของขั้นการเปลี่ยนแปลงระหวางการปรับ
อัตโนมัติ คานีจ้ะเปนเปอรเซ็นตของชวงการทํางานทั้งหมด เชนถาแรง
ดันเอาทพุทอนาล็อกสูงสุดต้ังคาเปน 10 V, 0.10 จะหมายถึง 10%
ของ 10 V ซึ่งเทากับ 1 V พารามิเตอรนีค้วรจะตั้งเปนคาท่ีเปนผลในการ
เปลี่ยนแปลงคาปอนกลับระหวาง 10% และ 20% เพ่ือความแมนยําสูง
สุดของการปรับ

21-03  ระดับคาปอนกลับต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:

-999999
.999
หนวย
โดยผูใช
*

[-999999.999 – คา
ของพารามิเตอร 21-04]

ระดับคาปอนกลับที่ยอมรับไดตํ่าสุดควรปอนที่นีใ่นหนวยโดยผูใชตาม
ท่ีระบุในพารามิเตอร 21-10 สําหรับ EXT CL 1, พารามิเตอร 21-30
สําหรับ EXT CL 2 หรือ พารามิเตอร 21-50 สําหรับ EXT CL 3 หากระดับ
ตกลงต่ํากวาพารามิเตอร 21-03, การปรับ PID อัตโนมัติจะถูกยกเลิก
และ ขอความผิดพลาดจะปรากฏบน LCP

21-04  ระดับคาปอนกลับสูงสุด

พิสัย: หนาที่:

999999.
999
หนวย

[คาของพารามิเตอร
21-03 - 999999.999]

ระดับคาปอนกลับที่ยอมรับไดสูงสุด ควรปอนที่นี่ในหนวยโดยผูใชตาม
ท่ีระบุในพารามิเตอร 21-10 สําหรับ EXT CL 1, พารามิเตอร 21-30
สําหรับ EXT CL 2 หรือ พารามิเตอร 21-50 สําหรับ EXT CL 3 หากระดับ

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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โดยผูใช
*

เพ่ิมสูงขึ้นกวาพารามิเตอร 21-04, การปรับ PID อัตโนมัติจะถูกยกเลิก
และ ขอความผิดพลาดจะปรากฏบน LCP

21-05  การปรับ PID อัตโนมัติ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ยกเลิกการใช

[1] ใช PID สวนขยาย 1

[2] ใช PID สวนขยาย 2

[3] ใช PID สวนขยาย 3 พารามิเตอรนี้ เปดใชการเลือกของตัวควบคุม PID สวนขยายที่จะถูก
ปรับอัตโนมัติ และ เปดใชการปรับ PID อัตโนมัติสําหรับตัวควบคุมนั้น
เมื่อการปรับอัตโนมัติเสร็จสิ้นสมบูรณแลวการตั้งคาไดรับการยอมรับ
หรือปฏิเสธโดยผูใช โดยการกดปุม [OK] หรือ [Cancel] บน LCP ใน
ชวงทายของการปรับพารามิเตอรนีจ้ะรีเซ็ตเปน [0] ยกเลิกการใช

2.19.3. 21-1* คาอางอิง/คาปอนกลับวงรอบปด 1

กําหนดรูปแบบคาอางอิงและคาปอนกลับตัวควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 1

21-10  สวนขยาย 1 หนวยคาอางอิงและคาปอนกลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ไมมี

[1] %

[5] PPM

[10] 1/min

[11] RPM

[12] PULSE/s

[20] l/s

[21] l/min

[22] l/h

[23] m3/s

[24] m3/min

[25] m3/h

[30] kg/s
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[31] kg/min

[32] kg/h

[33] t/min

[34] t/h

[40] m/s

[41] m/min

[45] m

[60] °C

[70] mbar

[71] บาร

[72] Pa

[73] kPa

[74] m WG

[80] kW

[120] GPM

[121] gal/s

[122] gal/min

[123] gal/h

[124] CFM

[125] ft3/s

[126] ft3/min

[127] ft3/h

[130] lb/s

[131] lb/min

[132] lb/h

[140] ft/s

[141] ft/min

[145] ft

[160] ° F

[170] psi

[171] lb/in2

[172] in wg

[173] ft WG

[180] HP เลือกหนวยสําหรับคาอางอิงและคาปอนกลับ

21-11  สวนขยาย 1 คาอางอิงต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:

0.000
ExtPID1
Unit*

[-999999.999 -
999999.999
ExtPID1Unit]

เลือกคาต่ําสุดสําหรับตัวควบคุมวงรอบปด 1

21-12  สวนขยาย 1 คาอางอิงสุงสุด

พิสัย: หนาที่:

100.000
ExtPID1
Unit*

[พารามิเตอร 21-11 -
999999.999
ExtPID1Unit]

เลือกคาต่ําสุดสําหรับตัวควบคุมวงรอบปด 1

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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21-13  สวนขยาย 1 แหลงคาอางอิง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมมีการทํางาน

[1] อินพุทอนาล็อก 53

[2] อินพุทอนาล็อก 54

[7] อินพุทความถ่ี 29

[8] อินพุทความถ่ี 33

[20] โพเทนทิโอ
มิเตอรดิจิตัล

[21] อินพุทอนาล็อก X30/11

[22] อินพุทอนาล็อก X30/12

[23] อินพุทอนาล็อก X42/1

[24] อินพุทอนาล็อก X42/3

[25] อินพุทอนาล็อก X42/5

[30] สวนขยาย วงรอบปด 1

[31] สวนขยาย วงรอบปด 2

[32] สวนขยาย วงรอบปด 3 พารามิเตอรนี้จะกําหนดวาอินพุทใดบนตัวแปลงความถี่ควรจะถูกใช
เปนแหลงของสัญญาณอางอิงสําหรับตัวควบคุมวงรอบปด 1 อินพุทอ
นาล็อก X30/11 และ อินพุทอนาล็อก X30/12 หมายถึงอินพุ
ทบนการด I/O เพ่ือใชงานท่ัวไป

21-14  สวนขยาย 1 แหลงคาปอนกลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมมีฟงกชัน

[1] อินพุทอนาล็อก 53

[2] อินพุทอนาล็อก 54

[3] อินพุทความถ่ี 29

[4] อินพุทความถ่ี 33

[7] อินพุทอนาล็อก X30/11

[8] อินพุทอนาล็อก X30/12

[9] อินพุทอนาล็อก X42/1

[10] อินพุทอนาล็อก X42/3

[100] คาปอนกลับบัส 1

[101] คาปอนกลับบัส 2

[102] คาปอนกลับบัส 3 พารามิเตอรนี้ จะกําหนดวาอินพุทใดบนตัวแปลงความถี่ควรจะถูกใช
เปนแหลงของสัญญาณอางอิงสําหรับตัวควบคุมวงรอบปด 1 อินพุทอ
นาล็อก X30/11 และ อินพุทอนาล็อก X30/12 หมายถึงอินพุ
ทบนการด I/O เพ่ือใชงานท่ัวไป

21-15  สวนขยาย 1 เซต็พอยต

พิสัย: หนาที่:

0.000
ExtPID1
Unit*

[-999999.999 -
999999.999
ExtPID1Unit]

เช็ตพอยตถูกใชในวงรอบปดเพ่ือเปนคาอางอิงสําหรับการเปรียบเทียบ
คาปอนกลับ
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21-17  สวนขยาย 1 คาอางอิง [หนวย]

พิสัย: หนาที่:

0.000
ExtPID1
Unit*

[-999999.999 -
999999.999
ExtPID1Unit]

คาที่อานไดของคาอางอิงสําหรับตัวควบคุมวงรอบปด 1

21-18  สวนขยาย 1 คาปอนกลับ [หนวย]

พิสัย: หนาที่:

0.000
ExtPID1
Unit*

[-999999.999 -
999999.999
ExtPID1Unit]

คาที่อานไดของคาปอนกลับสําหรับตัวควบคุมวงรอบปด 1

21-19  สวนขยาย 1 เอาทพุท [%]

พิสัย: หนาที่:

0 %* [0 - 100%] คาที่อานไดของคาเอาทพุทสําหรับตัวควบคุมวงรอบปด 1

2.19.4. 21-2* ตัวควบคุม PID วงรอบปด 1

กําหนดรูปแบบตัวควบคุม PID วงรอบปด

21-20  สวนขยาย 1 การควบคุมแบบปกติ/ผกผัน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ปกติ

[1] ผกผัน เลือก ปกต ิ [0] คาเอาทพุทควรจะถูกลดเมื่อคาปอนกลับสูงกวาคาอาง
อิง
เลือก ผกผัน [1] คาเอาทพุทควรจะถูกเพิ่มเม่ือคาปอนกลับสูงกวาคา
อางอิง

21-21  สวนขยาย 1 อัตราขยายตามสวน

พิสัย: หนาที่:

0.01* [0.00 = Off - 10.00] อัตราขยายตามสัดสวน แสดงถึงการขยายเปนจํานวนเทาของความ
คลาดเคลื่อนระหวางคาตั้งกับสัญญาณปอนกลับ

21-22  สวนขยาย 1 เวลารวม

พิสัย: หนาที่:

10000.0
0 s*

[0.01 - 10000.00 =
Off s]

ตัวอินทิเกรตจะเพ่ิมคาอัตราขยายดวยคาผิดพลาดท่ีคงท่ีระหวาง
เช็ตพอยตและสัญญาณคาปอนกลับ คาเวลาอินทิเกรตคือคาเวลาที่ตัว
อินทิเกรตตองใชเพ่ิมคาอัตราขยายจนเทากับคาอัตราขยายตามสัด
สวน

21-23  สวนขยาย 1 เวลาที่เปล่ียนแปลง

พิสัย: หนาที่:

0.00 s* [0.00 = Off - 10.00 s] ตัวดิฟเฟอเรนชิเอตจะไมตอบสนองตอขอผิดพลาดคงที่ ซึ่งจะใหอัตรา
ขยายเม่ือคาปอนกลับเปลี่ยนแปลง เมื่อคาปอนกลับเปลี่ยนแปลงเร็ว
อัตราขยายจากตัวดิฟเฟอเรนชิเอตก็จะสูงตาม

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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21-24  สวนขยาย 1 ขีดจํากัดของอัตราขยายที่เปล่ียนแปลง

พิสัย: หนาที่:

5.0* [1.0 - 50.0] ต้ังคาขีดจํากัดสําหรับคาอัตราขยายของตัวดิฟเฟอเรนชิเอต (DG) DG
จะเพิ่มคาขึ้นเมื่อมีการเปลี่ยนแปลงรวดเร็ว การจํากัดคา DG เพ่ือใหได
คาอัตราขยายจากตัวดิฟเฟอเรนชิเอตจริงเมื่อการเปลี่ยนแปลงชา และ
ไดคาอัตราขยายจากตัวดิฟเฟอเรนชิเอตที่คงท่ีเม่ือการเปลี่ยนแปลง
เร็ว

2.19.5. 21-3* คาอางอิง/คาปอนกลับวงรอบปด 2

กําหนดรูปแบบคาอางอิงและคาปอนกลับตัวควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 2

21-30  สวนขยาย 2 หนวยคาอางอิง/ปอนกลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-10 สวนขยาย 1 หนวยคาอางอิงและคาปอนกลับ
สําหรับรายละเอียด

21-31  สวนขยาย 2 คาอางอิงต่ําสุด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-11 สวนขยาย 1 คาอางอิงตํ่าสุด สําหรับรายละเอียด

21-32  สวนขยาย 2 คาอางอิงสุงสุด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-12 สวนขยาย 1 คาอางอิงสูงสุด สําหรับรายละเอียด

21-33  สวนขยาย 2 แหลงคาอางอิง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-13 สวนขยาย 1 แหลงคาอางอิง สําหรับรายละเอียด

21-34  สวนขยาย 2 แหลงคาปอนกลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-14 สวนขยาย 1 แหลงคาปอนกลับ สําหรับราย
ละเอียด

21-35  สวนขยาย 2 เซต็พอยต

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-15 สวนขยาย 1 เซ็ตพอยต สําหรับรายละเอียด

21-37  สวนขยาย 2 คาอางอิง [หนวย]

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-17 สวนขยาย 1 คาอางอิง [หนวย] สําหรับราย
ละเอียด
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21-38  สวนขยาย 2 คาปอนกลับ [หนวย]

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-18 สวนขยาย 1 คาปอนกลับ [หนวย] สําหรับราย
ละเอียด

21-39  สวนขยาย 2 เอาทพุท [%]

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-19 สวนขยาย 1 เอาทพุท [%] สําหรับรายละเอียด

2.19.6. 21-4* ตัวควบคุม PID วงรอบปด 2

กําหนดรูปแบบตัวควบคุม PID วงรอบปด 2

21-40  สวนขยาย 2 การควบคุมแบบปกติ/ผกผัน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-20 สวนขยาย 1 การควบคุมปกติ/ผกผัน สําหรับราย
ละเอียด

21-41  สวนขยาย 2 อัตราขยายตามสวน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-21 สวนขยาย 1 อัตราขยายตามสวน สําหรับราย
ละเอียด

21-42  สวนขยาย 2 เวลารวม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-22 สวนขยาย 1เวลารวม สําหรับรายละเอียด

21-43  สวนขยาย 2 เวลาที่เปล่ียนแปลง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-23 สวนขยาย 1 เวลาที่เปล่ียนแปลง สําหรับราย
ละเอียด

21-44  สวนขยาย 2 ขีดจํากัดของอัตราขยายที่เปล่ียนแปลง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-24 สวนขยาย 1 ขีดจํากัดของอัตราขยายที่เปล่ียน
แปลง สําหรับรายละเอียด

2.19.7. 21-5* คาอางอิง/คาปอนกลับวงรอบปด 3

กําหนดรูปแบบคาอางอิงและคาปอนกลับตัวควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 3

21-50  สวนขยาย 3 หนวยคาอางอิงและคาปอนกลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-10 สวนขยาย 1 หนวยคาอางอิงและคาปอนกลับ
สําหรับรายละเอียด

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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21-51  สวนขยาย 3 คาอางอิงต่ําสุด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-11 สวนขยาย 1 คาอางอิงตํ่าสุด สําหรับรายละเอียด

21-52  สวนขยาย 3 คาอางอิงสุงสุด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-12 สวนขยาย 1 คาอางอิงสูงสุด สําหรับรายละเอียด

21-53  สวนขยาย 3 แหลงคาอางอิง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-13 สวนขยาย 1 แหลงคาอางอิง สําหรับรายละเอียด

21-54  สวนขยาย 3 แหลงคาปอนกลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-14 สวนขยาย 1 แหลงคาปอนกลับ สําหรับราย
ละเอียด

21-55  สวนขยาย 3 เซต็พอยต

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-15 สวนขยาย 1 เซ็ตพอยต สําหรับรายละเอียด

21-57  สวนขยาย 3 คาอางอิง [หนวย]

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-17 สวนขยาย 1 คาอางอิง [หนวย] สําหรับราย
ละเอียด

21-58  สวนขยาย 3 คาปอนกลับ [หนวย]

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-18 สวนขยาย 1 คาปอนกลับ [หนวย] สําหรับราย
ละเอียด

21-59  สวนขยาย 3 เอาทพุท [%]

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-19 สวนขยาย 1 เอาทพุท [%] สําหรับรายละเอียด

2.19.8. 21-6* ตัวควบคุม PID วงรอบปด 3

กําหนดรูปแบบตัวควบคุม PID วงรอบปด 3

21-60  สวนขยาย 3 การควบคุมแบบปกติ/ผกผัน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-20 สวนขยาย 1 การควบคุมปกติ/ผกผัน สําหรับราย
ละเอียด
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21-61  สวนขยาย 3 อัตราขยายตามสวน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-21 สวนขยาย 1 อัตราขยายตามสวน สําหรับราย
ละเอียด

21-62  สวนขยาย 3 เวลารวม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-22 สวนขยาย 1เวลารวม สําหรับรายละเอียด

21-63  สวนขยาย 3 เวลาที่เปล่ียนแปลง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-23 สวนขยาย 1 เวลาที่เปล่ียนแปลง สําหรับราย
ละเอียด

21-64  สวนขยาย 3 ขีดจํากัดของอัตราขยายที่เปล่ียนแปลง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ดูพารามิเตอร 21-24 สวนขยาย 1 ขีดจํากัดของอัตราขยายที่เปล่ียน
แปลง สําหรับรายละเอียด

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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2.20. เมนูหลัก กลุม 22 ฟงกชันการประยุกตใชงาน - FC 100

กลุมนี้มีพารามิเตอรท่ีใชสําหรับการตรวจสอบการใชงาน HVAC

22-00  ตัวควบคุมเวลาอินเทอรล็อกภายนอก

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 600 s] จะเก่ียวของก็ตอเมื่อมีหนึ่งขั้วของอินพุทดิจิตัล ในพารามิเตอร 5-1*ได
ถูกโปรแกรมเปน อินเทอรล็อกภายนอก [7] ตัวควบคุมเวลา
อินเทอรล็อกภายนอกจะใหการหนวงเวลาหลังจากสัญญาณถูกนําออก
ไปจากอินพุทดิจิตัล ท่ีโปรแกรมเปนอินเทอรล็อกภายนอกกอนที่จะมี
การตอบสนอง

2.20.1. 22-2* การตรวจจับการไมไหล

ชุดขับ HVAC VLT ไดรวมการทํางานสําหรับการตรวจจับเมื่อมีสภาวะโหลดในระบบไดทําใหมอเตอรหยุดทํา
งาน
*การตรวจจับกําลังตํ่า
*การตรวจจับความเร็วต่ํา
หนึ่งในสองสัญญาณเหลานี้จะตองทํางานตามเวลาที่ต้ัง (หนวงเวลาการไมไหล พารามิเตอร 22-24) กอนที่
การดําเนนิการที่เลือกไวจะทํางาน การดําเนนิการที่สามารถจะเลือกได (พารามิเตอร 22-23) คือ ไมดําเนิน
การ, การเตือน, สัญญาณเตือน, โหมดการหลับ

การตรวจจับการไมไหล
การทํางานนี้ใชเพ่ือตรวจจับสภาวะท่ีไมมีการไหลในระบบปมโดยท่ีวาลวทุกตัวสามารถปดได สามารถใชท้ัง
เพ่ือถูกควบคุมโดยชุดควบคุม PI ท่ีมีอยูภายในชุดขับ HVAC VLT หรือชุดควบคุม PI ภายนอก การกําหนดรูป
แบบแทจริงตองโปรแกรมในพารามิเตอร 1-00 โหมดการกําหนดรูปแบบ
โหมดการกําหนดรูปแบบสําหรับ

- ชุดควบคุม PI ภายใน: วงรอบปด

- ชุดควบคุม PI ภายนอก: วงรอบเปด
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การตรวจจับการไมไหล อางอิงจากการวดัคาความเร็วและกําลัง สําหรับบางความเร็วตัวแปลงความถี่จะ
คํานวณกําลังขณะท่ีไมมีการไหล
ความเกี่ยวของนี้อยูบนพื้นฐานของการปรับแตงคาความเร็วที่สัมพันธกับกําลังในขณะท่ีไมมีการไหลจํานวน
สองชุด โดยในขณะที่กําลังตรวจติดตามกําลังอาจเปนไปไดท่ีจะตรวจพบสภาวะท่ีไมมีการไหลในระบบท่ี
ความดันดานดูดเกิดการแกวงตัว หรือหากปมมีลักษณะที่เปนแบบราบเนื่องจากความเร็วต่ํา
ขอมูลท้ังสองชุดตองไดมาจากการวัดกําลังท่ีประมาณ 50% และ 85% ของคาความเร็วสูงสุดเมื่อปดวาลว
ขอมูลจะถูกโปรแกรมลงในพารามิเตอร 22-3* และยังอาจจะสามารถเปดใชงาน ชุดคําสั่งอัตโนมัติเม่ือมีกําลัง
ตํ่า (พารามิเตอร 22-20) เพ่ือเขาสูการทดสอบเพื่อใชงานโดยอัตโนมัติและยังทําการบันทึกขอมูลท่ีทําการ
วัดโดยอัตโนมัติ ตัวแปลงความถี่จะตองต้ังคาสําหรับวงรอบเปดในพารามิเตอร 1-00 โหมดการกําหนดรูป
แบบเมื่อดําเนินการกับชุดคําสั่งอัตโนมัติ (ดูการปรับเมื่อไมมีการไหล พารามิเตอร 22-3*)

เม่ือใชชุดควบคุม PI ภายใน ใหดําเนนิการปรับเมื่อไมมีการไหลกอนการตั้งคาพารามิเตอรชุด
ควบคุม PI

การตรวจจับความเร็วต่ํา
การตรวจจับความเร็วต่ํา จะใหสัญญาณเมื่อมอเตอรกําลังทํางานดวยความเร็วต่ําสุดตามท่ีต้ังคาพารามิเตอร
4-11 หรือ 4-12 ขีดจํากัดตํ่าของมอเตอร การดําเนินการจะทํารวมกับการตรวจจับการไมไหล (การเลือกใหทํา
งานแยกจากกันไมสามารถทําได)
การใชการตรวจจับความเร็วต่ําไมไดจํากัดเพียงระบบที่อยูในสภาวะไมมีการไหล แตยังสามารถใชในระบบ
ใดๆ ท่ีการทํางานที่ความเร็วต่ําอนุญาตใหหยุดมอเตอรจนกวาโหลดจะกลับมาที่ความเร็วสูงกวาความเร็วต่ํา
สุด เชน ระบบที่มีพัดลมและเคร่ืองอัดอากาศ

ในระบบปม ดูใหแนใจวาความเร็วต่ําสุดในพารามิเตอร 4-11 หรือ 4-12 ไดต้ังคาสูงเพียงพอ
สําหรับการตรวจจับเพื่อใหปมสามารถทํางานดวยความเร็วที่คอนขางสูงถึงแมวาลวถูกปด

การตรวจจับปมแหง:
การตรวจจับการไมไหล ยังสามารถใชเพ่ือการตรวจจับปมท่ีทํางานแบบแหง (ใชกําลังตํ่าแตความเร็วสูง) และ
สามารถใชไดกับทั้งชุดควบคุม PI ภายใน และชุดควบคุม PI ภายนอก
สภาวะสัญญาณของปมแหง

- กําลังท่ีใชอยูตํ่ากวาระดับการไมไหล

และ

- ปมกําลังทํางานที่ความเร็วสูงสุดหรือคาอางอิงวงรอบเปดสูงสุด ไมวาคาไหนก็ตามที่ตํ่าสุด

สัญญาณตองทํางานตามเวลาที่ต้ัง (หนวงเวลาปมแหง พารามิเตอร 22-27) กอนการดําเนินการที่ถูกเลือกจะ
ทํางาน
การดําเนนิการท่ีสามารถจะเลือกได (พารามิเตอร 22-26) คือ

- การเตือน

- สัญญาณเตือน
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การตรวจจับการไมไหลตองเปดใชงาน (พารามิเตอร 22-23 การตรวจจับการไมไหล) และถูกทดสอบเพื่อใช
งาน (พารามิเตอร 22-3* การปรับการไมมีกําลัง)

22-20  ชดุคําส่ังอัตโนมตัิคากําลังต่ํา

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ปด

[1] ใช เมื่อต้ังเปนเปดใชงาน ชุดคําสั่งอัตโนมัติจะทํางานตามลําดับ และต้ังคา
ความเร็วโดยประมาณที่ 50% และ 85% ของความเร็วมอเตอรท่ีพิกัด
โดยอัตโนมัติ (พารามิเตอร 4-13/14 ขีดจํากัดสูงของความเร็ว
มอเตอร) ท่ีความเร็วทั้งสองนั้น การใชกําลังจะถูกวัดและเก็บคาโดย
อัตโนมัติ
กอนที่จะเปดใชชุดคําสั่งอัตโนมัติ

1. ปดวาลวเพื่อสรางสภาวะท่ีไมมีการไหล

2. ตัวแปลงความถี่จะตองต้ังคาเปน วงรอบเปด (พารามิเตอร
1-00 โหมดการกําหนดรูปแบบ)
โปรดจําไววาเปนสิ่งสําคัญเชนกันท่ีตองตั้งคาพารามิเตอร
1-03 ลักษณะของแรงบิด

โนตสําหรับผูอาน
ชุดคําสั่งอัตโนมัติตองดําเนินการแลวเสร็จเม่ือระบบได
มาถึงอุณหภูมิการทํางานปกติ

โนตสําหรับผูอาน
เปนสิ่งสําคัญท่ีพารามิเตอร 4-13/14 ขีดจํากัดสูงของ
ความเร็วมอเตอร ไดต้ังคาเปนคาความเร็วการทํางานสูง
สุดของมอเตอร!
เปนสิ่งสําคัญท่ีตองทําชุดคําสั่งอัตโนมัติกอนที่จะ
กําหนดรูปแบบในชุดควบคุม PI ภายใน เพราะวาการตั้ง
คาจะรีเซ็ตเมื่อมีการเปลี่ยนจากวงรอบปดเปนวงรอบ
เปดในพารามิเตอร 1-00 โหมดกําหนดรูปแบบ

โนตสําหรับผูอาน
การดําเนินการปรับแตงดวยการตั้งคาแบบเดียวกันใน
ลักษณะของแรงบิด พารามิเตอร 1-03 สําหรับการทํา
งานหลังจากการปรับแตง

22-21  การตรวจจับกําลังต่ํา

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ยกเลิกการใช

[1] ใช ถาเลือก ใช การทดสอบเพื่อใชงานการตรวจจับกําลังตํ่าจะตองทําเพื่อ
ต้ังคาพารามิเตอรในกลุม 22-3* สําหรับการทํางานที่เหมาะสม

22-22  การตรวจจับความเร็วต่ํา

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ยกเลิกการใช
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[1] ใช เลือก ใช สําหรับการตรวจจับเม่ือมอเตอรทํางานดวยความเร็วที่ต้ังคา
ในพารามิเตอร 4-11 หรือ 4-12 ขีดจํากัดตํ่าของมอเตอร

22-23  ฟงกชนัการไมไหล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ปด

[1] โหมดการหลับ

[2] การเตือน

[3] สัญญาณเตือน การดําเนินการโดยทั่วไปสําหรับการตรวจจับกําลังตํ่าและการตรวจจับ
ความเร็วต่ํา (การเลือกแตละประเภทไมสามารถทําได)
คําเตือน: ขอความท่ีแสดงบนแผงควบคุมหนาเคร่ือง(ถาติดต้ัง) และ/
หรือสัญญาณผานทางรีเลยหรือเอาทพุทดิจิตัล
สัญญาณเตือน ตัวแปลงความถี่ตัดการทํางานและมอเตอรยังคงหยุด
อยูจนกวาจะรีเช็ต

22-24  หนวงเวลาการไมไหล

พิสัย: หนาที่:

10 วินาที
*

[0-600 วินาที] ต้ังเวลากําลังตํ่า/ความเร็วต่ํา ท่ีจะตองยังคงตรวจพบเพื่อกระตุน
สัญญาณสําหรับการดําเนินการ หากการตรวจจับหายไปกอนที่จะหมด
เวลาของตัวควบคุมเวลาจะตัด ตัวควบคุมเวลาจะรีเซ็ต

22-26  ฟงกชันปมแหง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ปด

[1] การเตือน

[2] สัญญาณเตือน การตรวจจับกําลังตํ่า ตองเปดใชงาน (พารามิเตอร 22-21) และตองทด
สอบเพื่อการใชงาน (โดยใชพารามิเตอร 22-3* การปรับกําลังเมื่อไมมี
การไหล หรือ ชุดคําสั่งอัตโนมัติ พารามิเตอร 22-20) เพ่ือท่ีจะใชการ
ตรวจจับปมแหง
คําเตือน: ขอความท่ีแสดงบนแผงควบคุมหนาเคร่ือง(ถาติดต้ัง) และ/
หรือสัญญาณผานทางรีเลยหรือเอาทพุทดิจิตัล
สัญญาณเตือน ตัวแปลงความถี่ตัดการทํางานและมอเตอรยังคงหยุด
อยูจนกวาจะรีเช็ต

22-27  หนวงเวลาปมแหง

พิสัย: หนาที่:

60 วินาที
*

[0-600 วินาที] กําหนดวาระยะเวลานานที่เกิดสภาวะของปมแหงกอนที่จะมีการเตือน
หรือสัญญาณเตือน

2.20.2. 22-3* ปรับกําลงัเมือ่ไมมกีารไหล

ลําดับการปรับแตง หากไมไดเลือก ชุดคําสั่งอัตโนมัติในพารามิเตอร 22-20 ไดแก

1. ปดวาลวหลักเพื่อหยุดการไหล

2. ทํางานดวยมอเตอรจนกวาระบบไดมาถึงอุณหภูมิการทํางานปกติ
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3. กดปุม Hand On บนแผงควบคุมหนาเคร่ืองและปรับความเร็วโดยประมาณท่ี 85% ของความเร็วที่
พิกัด บันทึกคาความเร็วที่ถูกตอง

4. อานการใชกําลังโดยการดูคากําลังท่ีใชจริงในบรรทัดขอมูลในแผงควบคุมหนาเคร่ืองหรือเรียกดูใน
พารามิเตอร 16-10 หรือ 16-11 กําลังในเมนหูลัก บันทึกคากําลังท่ีอานได

5. ปรับความเร็วโดยประมาณที่ 50% ของความเร็วที่พิกัด บันทึกคาความเร็วที่ถูกตอง

6. อานการใชกําลังโดยการดูคากําลังท่ีใชจริงในบรรทัดขอมูลในแผงควบคุมหนาเคร่ืองหรือเรียกดูใน
พารามิเตอร 16-10 หรือ 16-11 กําลังในเมนหูลัก บันทึกคากําลังท่ีอานได

7. โปรแกรมความเร็วโดยใชพารามิเตอร 22-32/22-33 และพารามิเตอร 22-36/37

8. โปรแกรมคากําลังท่ีสัมพันธกันในพารามิเตอร 22-34/35 และพารามิเตอร 22-38/22-39

9. สลับกลับดวยปุม Auto Onหรือ Off

โนตสําหรับผูอาน
ต้ังพารามิเตอร 1-03 ลักษณะแรงบิด กอนการทําการปรับแตง

22-30  กําลังเมือ่ไมมกีารไหล

พิสัย: หนาที่:

[ขึ้นอยูกับการตรวจพบ
ขนาดกําลังของการไม
ไหล]

อานคากําลังเม่ือไมมีการไหลที่ถูกคํานวณที่ความเร็วแทจริง หากกําลัง
ตกลงถึงคาที่แสดง ตัวแปลงความถี่จะพิจารณาเงือ่นไขวาเปนสภาวะท่ี
ไมมีการไหล

22-31  การแกไขตัวประกอบกําลัง

พิสัย: หนาที่:

100% [1-400%] แกไขคากําลังซึ่งถูกคํานวณที่การตรวจพบการไมไหล (ดูพารามิเตอร
22-30)
หากการไมไหลถูกตรวจพบการตั้งคาควรจะเพิ่มสูงกวา 100% อยางไร
ก็ตามหากการไมไหลถูกตรวจไมพบควรจะลดการตั้งคาลง

22-32  ความเร็วต่ํา [RPM]

พิสัย: หนาที่:

0 RPM [0.0 พารามิเตอร 4.13
(ขีดจํากัดความเร็วสูง
มอเตอร)]

จะใชเม่ือพารามิเตอร 0-02 ชุดความเร็วของมอเตอร ท่ีถูกต้ังคาสําหรับ
RPM (พารามิเตอรไมสามารถมองเห็นไดถาเลือก Hz ไว)
ต้ังความเร็วที่ใชในระดับ 50%
ฟงกชันนีใ้ชเพ่ือบันทึกคาที่ตองใชในการปรับการตรวจจับการไมไหล

22-33  ความเร็วต่ํา [Hz]

พิสัย: หนาที่:

0 Hz* [0.0 พารามิเตอร 4-14
(ขีดจํากัดความเร็วสูง
มอเตอร)]

จะใชเม่ือพารามิเตอร 0-02 ชุดความเร็วของมอเตอร ถูกต้ังคาสําหรับ
Hz (พารามิเตอรไมสามารถมองเห็นไดถาเลือก RPM ไว)
ต้ังความเร็วที่ใชในระดับ 50%
ฟงกชันนีใ้ชเพ่ือบันทึกคาที่ตองใชในการปรับการตรวจจับการไมไหล

22-34  กําลังที่ความเร็วต่ํา [kW]

พิสัย: หนาที่:

0* [0.0 - พารามิเตอร
22-38]

จะใชเม่ือพารามิเตอร 0-03 การตั้งคาตามภูมิภาค ถูกตั้งคาเปนนานา
ชาติ (พารามิเตอรไมสามารถมองเห็นไดถาเลือกอเมริกาเหนอืไว)
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ต้ังการใชกําลังท่ีระดับความเร็ว 50%
ฟงกชันนีใ้ชเพ่ือบันทึกคาที่ตองใชในการปรับการตรวจจับการไมไหล

22-35  กําลังความเร็วต่ํา [Hp]

พิสัย: หนาที่:

0* [0.0 - พารามิเตอร
22-39]

จะใชเมื่อพารามิเตอร 0-03 การตั้งคาตามภูมิภาค ถูกตั้งคาเปนอเมริกา
เหนอื (พารามิเตอรไมสามารถมองเห็นไดถาเลือกนานาชาติไว)
ต้ังการใชกําลังท่ีระดับความเร็ว 50%
ฟงกชันนีใ้ชเพ่ือบันทึกคาที่ตองใชในการปรับการตรวจจับการไมไหล

22-36  ความเร็วสูง [RPM]

พิสัย: หนาที่:

0 RPM* [0.0 พารามิเตอร 4-13
(ขีดจํากัดความเร็วสูง
มอเตอร)]

จะใชเมื่อพารามิเตอร 0-02 ชุดความเร็วของมอเตอร ท่ีถูกต้ังคาสําหรับ
RPM (พารามิเตอรไมสามารถมองเห็นไดถาเลือก Hz ไว)
ต้ังความเร็วที่ใชในระดับ 85%
ฟงกชันนีใ้ชเพ่ือบันทึกคาที่ตองใชในการปรับการตรวจจับการไมไหล

22-37  ความเร็วสูง [Hz]

พิสัย: หนาที่:

0 Hz* [] จะใชเมื่อพารามิเตอร 0-02 ชุดความเร็วของมอเตอร ถูกต้ังคาสําหรับ
Hz (พารามิเตอรไมสามารถมองเห็นไดถาเลือก RPM ไว)
ต้ังความเร็วที่ใชในระดับ 85%
ฟงกชันนีใ้ชเพ่ือบันทึกคาที่ตองใชในการปรับการตรวจจับการไมไหล

22-38  กําลังที่ความเร็วสูง [kW]

พิสัย: หนาที่:

0* [0.0 เอาทพุทมอเตอร
สูงสุด]

จะใชเมื่อพารามิเตอร 0-03 การตั้งคาตามภูมิภาค ถูกต้ังคาเปนนานา
ชาติ (พารามิเตอรไมสามารถมองเห็นไดถาเลือกอเมริกาเหนอืไว)
ต้ังการใชกําลังท่ีระดับความเร็ว 85%
ฟงกชันนีใ้ชเพ่ือบันทึกคาที่ตองใชในการปรับการตรวจจับการไมไหล

22-39  กําลังความเร็วสูง [Hp]

พิสัย: หนาที่:

0* [0.0 เอาทพุทมอเตอร
สูงสุด]

จะใชเมื่อพารามิเตอร 0-03 การตั้งคาตามภูมิภาค ถูกตั้งคาเปนอเมริกา
เหนอื (พารามิเตอรไมสามารถมองเห็นไดถาเลือกนานาชาติไว)
ต้ังการใชกําลังท่ีระดับความเร็ว 85%
ฟงกชันนีใ้ชเพ่ือบันทึกคาที่ตองใชในการปรับการตรวจจับการไมไหล
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 MG.11.C3.9A - VLT® เปนเครื่องหมายการคาจดทะเบียนของ Danfoss  211

2



2.20.3. 22-4* โหมดการหลับ 

ถาโหลดบนระบบอนญุาตใหหยุดมอเตอรได และโหลดไดถูกตรวจสอบแลว มอเตอรจะสามารถหยุดดวยการ
เปดใชฟงกชันโหมดการหลับ วิธีการนีไ้มใชวิธีการหยุดแบบปกติ แตจะลดความเร็วของมอเตอรลงเหลือ 0
RPM และหยุดการปอนพลังงานใหกับมอเตอร เมื่ออยูในโหมดการหลับสภาพวะบางอยางจะถูกตรวจสอบ
เพ่ือคนหาวาเม่ือไรที่โหลดจะถูกใชงานในระบบอีกคร้ัง

โหมดการหลับสามารถเปดทํางานไดจากการตรวจจับการไมไหล/การตรวจจับความเร็วต่ําสุด (ตองโปรแกรม
ผานพารามิเตอรสําหรับการตรวจจับการไมไหล โปรดดูผังการไหลของสัญญาณในพารามิเตอร 22-2* การ
ตรวจจับการไมไหล หรือผานทางสัญญาณภายนอกที่ปอนใหกับหนึ่งในอินพุทดิจิตัล (ตองโปรแกรมผาน
พารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบของอินพุทดิจิตัล พารามิเตอร 5-1* การเลือกโหมดการหลับ)
เพ่ือทําใหสามารถใชได เชน สวิทชตรวจจับการไหลชนดิไฟฟาเชิงกล เพ่ือตรวจจับสภาวะการไมไหลและ
เปดใชโหมดการหลับ การดําเนนิการจะทําเม่ือแหลงสัญญาณภายนอกท่ีปอนเขามามีคาสูงขึ้น ( อีกประการ
หนึ่งตัวแปลงความถี่จะไมกลับเขาในโหมดการหลับอีกคร้ังเม่ือสัญญาณที่ตออยูมีคาคงที่)

ถาพารามิเตอร 25-26 ดีสเตจเม่ือไมมีการไหล ถูกต้ังใหเปดใชงาน (ดู  MG.11.Cx.yy คูมือการโปรแกรมชุด
ขับ HVAC VLT®  การเปดใชโหมดการหลับจะออกคําสั่งใหกับตัวควบคุมคาสเคด (ถาเปดอยู) เพ่ือสตารทการ
ดีสเตจของปมท่ีลาหลัง (ความเร็วคงที่) กอนที่จะหยุดปมนํา (ความเร็วที่ปรับได)

เมื่อเขาสูโหมดการหลับ บรรทัดสถานะทางดานลางของแผงควบคุมหนาเคร่ืองจะแสดงเปนโหมดการหลับ

ดูเพ่ิมเติมท่ีแผนภูมิการไหลของสัญญาณในหัวขอ 22-2* การตรวจจับการไมไหล
มี สาม รูปแบบท่ีแตกตางกันในการใชฟงกชันโหมดการหลับ ไดแก

1) ระบบท่ีชุดควบคุม PI ภายในถูกใชเพ่ือการควบคุมความดันหรืออุณหภูมิ เชน เรงระบบดวยการปอน
สัญญาณปอนกลับของความดันใหกับตัวแปลงความถี่จากตัวสงสัญญาณความดัน พารามิเตอร 1-00 โหมด
การกําหนดรูปแบบ ตองถูกต้ังคาเปนวงรอบปด และชุดควบคุม PI จะถูกกําหนดรูปแบบสําหรับคาอางอิงและ
คาสัญญาณปอนกลับตามที่ตองการ
ตัวอยางเชน การเรงระบบ
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หากตรวจพบวาไมมีการไหล ตัวแปลงความถี่จะเพิ่มคาเช็ตพอยตสําหรับความดันเพื่อประกันวามีความดันเกิน
เล็กนอยในอยูระบบ (การเรงจะตั้งคาในพารามิเตอร 22-45 การเรงเซ็ตพอยต)
คาปอนกลับจากตัวสงสัญญาณความดันจะถูกตรวจสอบและเม่ือความดันนี้ตกลงดวยคาที่ต้ังเปนรอยละที่ตํ่า
กวาคาความดันเซ็ตพอยตปกติ (Pset) มอเตอรจะไตความเร็วขึ้นอีกคร้ังและความดันจะถูกควบคุมเพ่ือใหเขา
ถึงคาที่ตั้งไว (Pset)

2) ในระบบที่ความดันหรืออุณหภูมิถูกควบคุมโดยชุดควบคุม PI ภายนอกสภาวะการปลุกจะไมสามารถยึด
ตามคาปอนกลับจากตัวแปลงสัญญาณความดัน/อุณหภูมิ ดังนั้นก็จะไมรูคาของเซตพอยต ในตัวอยางของ
การเรงระบบ ความดัน Pset จะไมรูคา พารามิเตอร 1-00 โหมดการกําหนดรูปแบบ ตองต้ังเปนวงรอบเปด
ตัวอยางเชน การเรงระบบ

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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เมื่อตรวจพบกําลังตํ่าหรือความเร็วต่ํามอเตอรจะหยุด แตสัญญาณอางอิง (fref)จากชุดควบคุมภายนอกยังคง
ถูกตรวจสอบและเนือ่งจากความดันต่ําถูกสรางขึ้น ชุดควบคุมจะเพิ่มสัญญาณคาอางอิงเพื่อเพ่ิมความดัน เมื่อ
สัญญาณคาอางอิงถึงคา fwake ท่ีต้ังไวมอเตอรจะกลับมาทํางานอีกคร้ัง

ความเร็วจะถูกตั้งดวยตัวผูใชเองโดยสัญญาณคาอางอิงภายนอก (คาอางอิงไกล) การตั้งคา (พารามิเตอร 22-
3*) สําหรับการปรับแตงฟงกชันการไมไหลจะตองต้ังคาเปนคามาตรฐาน

ภาพรวมการกําหนดรูปแบบที่อาจเปนไปได

ชุดควบคุม PI ภายใน
(พารามิเตอร 1-00: วงรอบปด)

ชุดควบคุม PI ภายนอกหรือการควบคุม
ดวยมือ
(พารามิเตอร 1-00: วงรอบเปด)

โหมดการหลับ ปลุกการทํางาน โหมดการหลับ ปลุกการทํางาน
การตรวจจับการไมไหล
(เฉพาะปม)

ใช  ใช (ยกเวนการตั้ง
คาความเร็วดวย
มือ)

 

การตรวจจับความเร็วต่ํา ใช ใช
สัญญาณภายนอก ใช  ใช  
ความดัน/อุณหภูมิ (ตอ
เขากับตัวสงสัญญาณ)

ใช ไม

ความถี่เอาทพุท  ไม  ใช

โนตสําหรับผูอาน
โหมดการหลับจะไมทํางานเมื่อคาอางอิงในตัวเครื่องใชงานอยู (ต้ังความเร็วดวยมือของตัว
เอง โดยการใชปุมลูกศรบนแผงควบคุมหนาเคร่ือง) ดูพารามิเตอร 3-13 ตําแหนงอางอิง
ไมทํางานในโหมดขับดวยตัวเอง ชุดคําสั่งอัตโนมัติในวงรอบเปดตองถูกดําเนนิการกอนการ
ต้ังคาอินพุท/เอาทพุทในวงรอบปด

22-40  เวลาทํางานต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:

10 s* [0 - 600 s] ต้ังคาเวลาทํางานต่ําสุดท่ีตองการสําหรับมอเตอรหลังจากคําสั่งสตารท
(อินพุทดิจิตัลหรือบัส) กอนที่จะเขาสูโหมดการหลับ
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22-41  เวลาหลับต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:

10 s* [0 - 600 s] ต้ังคาเวลาต่ําสุดท่ีตองการสําหรับการคงอยูในโหมดการหลับ ซึ่งจะมี
ความสําคัญเหนอืสภาวะการปลุก

22-42  ความเร็วปลุกการทํางาน[RPM]

พิสัย: หนาที่:

[พารามิเตอร 4-11 (ขีด
จํากัดตํ่าของความเร็ว
มอเตอร) - พารามิเตอร
4-13 (ขีดจํากัดสูงของ
ความเร็วมอเตอร)]

จะใชเมื่อพารามิเตอร 0-02 ชุดความเร็วของมอเตอร ท่ีถูกต้ังคาสําหรับ
RPM (พารามิเตอรไมสามารถมองเห็นไดถาเลือก Hz ไว) ใชเฉพาะเมื่อ
พารามิเตอร 1-00 โหมดกําหนดคาถูกต้ังคาสําหรับวงรอบเปดและคา
อางอิงความเร็วไดนาํมาใชโดยตัวควบคุมภายนอก
ต้ังคาความเร็วอางอิงท่ีซึ่งโหมดหลับควรจะถูกยกเลิก

22-43  ความเร็วปลุกการทํางาน [Hz]

พิสัย: หนาที่:

[พารามิเตอร 4-12 (ขีด
จํากัดตํ่าของความเร็ว
มอเตอร) - พารามิเตอร
4-14 (ขีดจํากัดสูงของ
ความเร็วมอเตอร)]

จะใชเมื่อพารามิเตอร 0-02 ชุดความเร็วของมอเตอร ถูกต้ังคาสําหรับ
Hz (พารามิเตอรไมสามารถมองเห็นไดถาเลือก RPM ไว) ใชเฉพาะเมื่อ
พารามิเตอร 1-00 โหมดกําหนดรูปแบบถูกต้ังคาสําหรับวงรอบเปดและ
คาอางอิงความเร็วไดนาํมาใชโดยตัวควบคุมภายนอกเพื่อควบคุมความ
ดัน
ต้ังคาความเร็วอางอิงท่ีซึ่งโหมดหลับควรจะถูกยกเลิก

22-44  คาอางองิปลุกการทํางาน/คาความตางของคาปอนกลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[10%] * 0-100% ใชเฉพาะเมื่อพารามิเตอร 1-00 โหมดกําหนดรูปแบบถูกต้ังคาสําหรับ
วงรอบปดและชุดควบคุม PI ภายในถูกใชเพ่ือควบคุมความดัน
ต้ังคาความดันท่ียอมใหตกลงเปนเปอรเซ็นตของคาเซ็ตพอยตสําหรับ
ความดัน (PSET) กอนการยกเลิกโหมดการหลับ

โนตสําหรับผูอาน
เม่ือนาํไปใชกับการประยุกตใชท่ีชุดควบคุม PI ภายในถูกต้ังคาสําหรับการควบคุมผกผัน (เชน
การประยุกตใชกับหอผึ่งเย็น) ในพารามิเตอร 20-71 PID ควบคุมปกติ/ผกผัน คาท่ีต้ังในพารา
มิเตอร 22-44 จะถูกเพิ่มโดยอัตโนมัติ

22-45  การเรงเซต็พอยต

พิสัย: หนาที่:

0%* [-100% - +100%] ใชเฉพาะเมื่อพารามิเตอร 1-00 โหมดกําหนดรูปแบบถูกต้ังคาสําหรับ
วงรอบปดและชุดควบคุม PI ภายในถูกใช ในระบบที่มีการควบคุมความ
ดันคงท่ี เปนสิ่งท่ีดีท่ีจะเพ่ิมความดันของระบบกอนที่จะหยุดมอเตอร
ซึ่งจะชวยยืดเวลาที่มอเตอรหยุดและชวยหลีกเล่ียงจากการสตารท/
หยุด บอยๆ
ต้ังคาความดัน/อุณหภูมิท่ีตองการเปนเปอรเซ็นตใหสูงกวาคาเซ็ตพอ
ยตสําหรับความดัน (Pset)/อุณหภูมิกอนเขาสูโหมดการหลับ
ถาตั้งคาเปน 5% ความดันที่เรงจะเทากับ Pset*1.05 คาที่เปนลบ
สามารถใชไดสําหรับการควบคุมหอผึ่งเย็นที่จําเปนตองเปลี่ยนคาที่
เปนลบ เปนตน

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร

 MG.11.C3.9A - VLT® เปนเครื่องหมายการคาจดทะเบียนของ Danfoss  215

2



22-46  เวลาบูสตสูงสุด

พิสัย: หนาที่:

60 วนิาที
*

[0-600 วินาที] ใชเฉพาะเมื่อพารามิเตอร 1-00 โหมดกําหนดรูปแบบถูกต้ังคาสําหรับ
วงรอบปดและชุดควบคุม PI ภายในถูกใชเพ่ือควบคุมความดัน
ต้ังเวลาสูงสุดสําหรับท่ีโหมดการเรงจะอนญุาตได หากเวลาท่ีต้ังเกิน
กวาที่กําหนด ระบบจะเขาสูโหมดการหลับโดยไมรอใหถึงความดันเรง
ท่ีตั้งไว

2.20.4. 22-5* ส้ินสดุของเสนโคง

สภาวะสิ้นสุดของเสนโคงเกิดขึ้นเม่ือปมทํางานดวยกําลังท่ีมากเกินไปเพื่อใหไดความดันตามที่ตั้งไว ซึ่ง
สามารถเกิดขึ้นไดถามีการร่ัวไหลในระบบทอจาย หลังจากที่ปมทําใหจุดการทํางานที่เหมาะสมต่ําลงไปจนถึง
จุดปลายของคุณลักษณะของปมสําหรับความเร็วสูงสุดท่ีต้ังในพารามิเตอร 4-13 หรือ 4-14 ขีดจํากัดสูงความ
เร็วมอเตอร ในกรณีท่ีคาปอนกลับต่ํากวา 97.5% ของเซ็ตพอยตสําหรับความดันที่ตองการตามเวลาที่ต้ังใน
(พารามิเตอร 22-51, หนวงเวลาสิ้นสุดของเสนโคง ) และปมจะทํางานดวยความเร็วสูงสุดตามท่ีตั้งในพารา
มิเตอร 4-13 หรือ 4-14 ขีดจํากัดสูงความเร็วมอเตอร การทํางานที่เลือกในพารามิเตอร 22-50 ฟงกชันสิ้นสุด
ของเสนโคง จะดําเนินการ ถาใชตัวควบคุมคาสเคดปมทุกตัวตองทํางานเพื่อกระตุนการทํางานของฟงกชัน
สิ้นสุดของเสนโคง และสามารถที่จะรับสัญญาณจากหนึง่ในเอาทพุทดิจิตัล โดยการเลือกสิ้นสุดของเสนโคง
[192] ในพารามิเตอร 5-3* เอาทพุทดิจิตัล และ/หรือพารามิเตอร 5-4* รีเลย สัญญาณจะมีขึ้นเมื่อสภาวะสิ้น
สุดของเสนโคงเกิดขึ้น และการเลือกในพารามิเตอร 22-50 ฟงกชันสิ้นสุดของเสนโคง  จะแตกตางไปจาก
Off ฟงกชันสิ้นสุดของเสนโคงจะสามารถใชได เมื่อทํางานกับตัวควบคุม PID ภายใน (วงรอบปดในพารา
มิเตอร 1.00 โหมดการกําหนดรูปแบบ) เทานั้น

22-50  ฟงกชนัส้ินสุดเสนโคง

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ปด

[1] การเตือน

[2] สัญญาณเตือน ปด [0]: การตรวจสอบการสิ้นสุดของเสนโคงไมทํางาน
การเตือน [1]: การเตือนจะถูกแจงผานหนาจอ [W94]
สัญญาณเตือน [2]: สัญญาณเตือนจะถูกแจง และ ตัวแปลงความถี่จะ
ตัดการทํางาน ขอความ [A94] จะปรากฏในหนาจอ

ท่ีสําคัญ: ถาใชตัวควบคุมคาสเคด ปมท่ีมีความเร็วคงที่จะไมกระทบ
โดยฟงกชันสิ้นสุดของเสนโคงและจะทํางานอีกตอไป

22-51  หนวงเวลาสิ้นสุดของเสนโคง

พิสัย: หนาที่:

10 s* [0 - 600 s] เมื่อสภาวะสิ้นสุดเสนโคงถูกตรวจพบตัวตั้งเวลาจะทํางาน เมื่อเวลาที่
ต้ังในพารามิเตอรนี้หมดเวลาลง และสภาวะส้ินสุดของเสนโคงอยูตัวใน
ชวงเวลาทั้งหมด ฟงกชันที่ต้ังในพารามิเตอร 22-50 ฟงกชันสิ้นสุดของ
เสนโคง  จะทํางาน ถาสภาวะหายไปกอนตัวตั้งเวลาจะหมดเวลาลง ตัว
ต้ังเวลาจะรีเซ็ต

2.20.5. 22-6* การตรวจจับสายพานขาด 

การตรวจพบสายพานขาดสามารถใชไดท้ังระบบวงรอบเปดและวงรอบปดสําหรับ ปม พัดลม และเคร่ืองอัด
อากาศ ถาคาแรงบิดมอเตอรท่ีประมาณต่ํากวาคาแรงบิดของสายพานที่ขาด (พารามิเตอร 22-61) และความ
ถ่ีเอาทพุทของตัวแปลงความถี่อยูสูงกวาหรือเทากับ 15 HZ ฟงกชันสายพานขาด (พารามิเตอร 22-60) จะทํา
งาน
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22-60  ฟงกชนัสายพานชํารุด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ยกเลิกการใช

[1] การเตือน

[2] ตัดการทํางาน เลือกการกระทําเพ่ือดําเนนิการถาสภาวะสายพานขาดถูกตรวจพบ

22-61  แรงบิดสายพานชํารุด

พิสัย: หนาที่:

10%* [0 - 100%] ต้ังแรงบิดของสายพานขาดเปนรอยละของแรงบิดมอเตอรท่ีพิกัด

22-62  หนวงเวลาสายพานชํารุด

พิสัย: หนาที่:

10 s* [0 - 600 s] ต้ังเวลาเพื่อท่ีสภาวะสายพานขาดจะตองทํางานกอนกระทําการตามที่
เลือกในฟงกชันสายพานขาด พารามิเตอร 22-60

2.20.6. 22-7* การปองกนัการลดัวงจร 

เมื่อทําการควบคุมเคร่ืองอัดน้าํยาของเครื่องทําความเย็น มักจะมีการจํากัดท่ีจําเปนของจํานวนคร้ังของการ
สตารท วธิีการหนึ่งท่ีจะทําเพื่อใหแนใจวาจะมีชวงเวลาทํางานสั้นที่สุด (เวลาระหวางการสตารทและการ
หยุด) และ ชวงเวลาที่นอยท่ีสุดระหวางการสตารท
ซึ่งหมายถึงวาคําสั่งหยุดปกติใดๆ สามารถที่จะถูกสั่งทับดวยฟงกชัน เวลาทํางานที่สั้นที่สุด (พารามิเตอร 22-
77) และคําสั่งสตารทใดๆ (สตารท/JOG/คาง) สามารถที่จะถูกสั่งทับโดยฟงกชัน ชวงเวลาระหวางการ
สตารท (พารามิเตอร 22-76)
การทํางานทั้งสองรูปแบบจะไมทํางานเม่ือโหมด HAND ON หรือ OFF ถูกกดผานแผงควบคุมหนาเครื่อง เมื่อ
เลือก HAND ON หรือ OFF ตัวควบคุมเวลาท้ังสองจะรีเซ็ตเปน 0 และจะไมเร่ิมการนับจนกวาปุม AUTO จะถูก
กดและปอนคําสั่งสตารทแลว

22-75  การปองกันการลัดวงจร

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ยกเลิกการใช

[1] ใช ยกเลิกการใช [0] ตัวควบคุมเวลาท่ีต้ังชวงเวลาระหวางการสตารทใน
พารามิเตอร 22-76 จะถูกยกเลิกการใช

ใช [1] ตัวควบคุมเวลาท่ีต้ังชวงเวลาระหวางการสตารทในพารามิเตอร
22-76 จะถูกใชงาน

22-76  ชวงเวลาระหวางการสตารท

พิสัย: หนาที่:

0 s* [0 - 3600 s] ต้ังเวลาที่ตองการเปนเวลาต่ําสุดระหวางการสตารทสองครั้ง คําสั่ง
สตารทโดยปกติใดๆ (สตารท/ Jog/คาง) จะถูกละเลยจนกวาตัวควบคุม
เวลาหมดเวลาท่ีควบคุม
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22-77  เวลาทํางานต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:

0 s* [0 - พารามิเตอร
22-76]

ต้ังเวลาท่ีตองการเปนเวลาทํางานต่ําสุดหลังจากคําสั่งสตารทตามปกติ
(สตารท/ Jog/คาง) คําสั่งหยุดปกติใดๆจะถูกละเลยจนกวาเวลาที่ต้ังไว
หมดลง ตัวตั้งเวลาจะเริ่มนับที่คําสั่งสตารทตามปกติ (สตารท/ Jog/
คาง)

ตัวตั้งเวลาจะถูกควบคุมโดยการลื่นไหล (ผกผัน) หรือคําสั่ง
อินเตอรล็อกภายนอก

โนตสําหรับผูอาน
ไมทํางานในโหมดคาสเคด

2.20.7. 22-8* การชดเชยการไหล 

บางคร้ังในกรณีท่ีไมสามารถติดต้ังตัวสงสัญญาณความดันที่จุดระยะไกลในระบบไดและติดต้ังไดเพียง
ตําแหนงท่ีอยูใกลกับทอออกของ พัดลม/ปม เทานั้น การชดเชยการไหลจะทํางานโดยการปรับเซ็ตพอ
ยตตามความถี่เอาทพุทท่ีเปนอัตราสวนตามการไหล เพ่ือการชดเชยสําหรับการสูญเสียท่ีมากกวาที่อัตราการ
ไหลที่สูงกวา

HDESIGN (ความดันที่กําหนด) เปนเซ็ตพอยตสําหรับการทํางานวงรอบปด (PI) ของตัวแปลงความถี่และต้ังเปน
การทํางานแบบวงรอบปดโดยไมชดเชยการไหล

แนะนําใหใชการชดเชยการลื่นและใชหนวยเปน RPM

โนตสําหรับผูอาน
เม่ือใชการชดเชยการไหลกับตัวควบคุมคาสเคด (กลุมพารามิเตอร 25) เซ็ตพอยตท่ีแทจริงจะ
ไมขึ้นกับความเร็ว (การไหล) แตจะขึ้นกับจํานวนของปมท่ีตัดเขา โปรดดูดานลาง
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มีวธิีใชงานอยูสองรูปแบบขึ้นอยูกับวารูคาความเร็วของจุดการทํางานตามการออกแบบของระบบหรือไม

พารามิเตอรที่ใช
ความเร็วที่
จดุที่กําหนด

รูคา

ความเร็วที่
จดุที่กําหนด
ไมรูคา

ตัวควบคุมคาสเคด

การชดเชยการไหล 22-80 + + +
การประมาณเสนโคงแบบเชิงเสน
กําลังสอง 22-81

+ + +

การคํานวณจุดทํางาน 22-82 + + -
ความเร็วที่ไมมีการไหล 22-83/84 + + -
ความเร็วที่จุดท่ีกําหนด 22-85/86 + - -
ความดันเมื่อไมมีการไหล 22-87 + + +
ความดันที่ความเร็วท่ีพิกัด 22-88 - + -
การไหลที่จุดท่ีกําหนด 22-89 - + -
การไหลที่ความเร็วที่พิกัด 22-90 - + -

22-80  การชดเชยการไหล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ยกเลิกการใช [0] ยกเลิกการใช: ไมใชการชดเชยการไหล

[1] ใช [1] ใช : ใชการชดเชยการไหล การใชพารามิเตอรนีจ้ะชวยในการใช
งานเซ็ตพอยตการชดเชยการไหล

22-81  การประมาณเสนโคงแบบเชงิเสนกําลังสอง

พิสัย: หนาที่:

100%* [ 0 – 100%]

ตัวอยางที่ 1:
การปรับพารามิเตอรนี้จะชวยปรับรูปรางของเสนโคงควบคุม
0 = เสนตรง
100% = รูปรางในอุดมคติ (ตามทฤษฎี)
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22-82  การคํานวณจดุทํางาน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ยกเลิกการใช ยกเลิกการใช [0] : ไมใชการคํานวณจุดทํางาน และจะใชเมื่อรูคาความ
เร็วที่จุดท่ีกําหนด (ใหดูตารางขางตน)

[1] ใช ใช [1]: ใชการคํานวณจุดทํางาน การใชพารามิเตอรนีจ้ะชวยในการ
คํานวณจุดการทํางานตามการออกแบบของระบบที่ไมรู ท่ีความเร็ว
50/60 Hz จากขอมูลอินพุทในพารามิเตอร 22-83/84, 22-87, 22-88,
22-89 และ 22-90

ตัวอยาง 1: รูคาความเร็วที่จุดการทํางานตามการออกแบบของระบบ

จากเอกสารขอมูลท่ีแสดงลักษณะสําหรับอุปกรณท่ีระบุท่ีความเร็วท่ี
แตกตางกัน การอานคาจากจุด HDESIGN และจุด QDESIGN จะชวยใหเรา
หาจุด A ท่ีเปนจุดการทํางานตามการออกแบบของระบบไดอยาง
สะดวก ลักษณะของปมท่ีจุดนี้ควรจะถูกระบุและโปรแกรมความเร็วที่
สอดคลองกัน การปดวาลวและปรับความเร็วจนกระทั่งไดคา HMINจะทํา
ใหไดความเร็วที่จุดไมมีการไหล
การปรับพารามิเตอร 22-81 การประมาณเสนโคงแบบเชิงเสนกําลัง
สอง จะชวยใหปรับรูปรางของเสนควบคุมไดไมจํากัด

ตัวอยาง 2:
ไมรูคาความเร็วที่จุดการทํางานตามการออกแบบของระบบ: เมื่อไมรูคา
ความเร็วที่จุดการทํางานตามการออกแบบของระบบ จะตองระบุจุดคา
อางอิงอ่ืนบนเสนโคงควบคุมโดยดูจากแผนเอกสารขอมูล โดยการดูท่ี
เสนโคงสําหรับความเร็วที่พิกัดและลากเสนความดันตามที่กําหนด
(HDESIGN, จุด C) ก็จะไดคาการไหลที่ความดัน QRATED เชนเดียวกันโดย
การลากเสนการไหลท่ีกําหนด (QDESIGN, จุด D) ก็จะไดความดัน HD ท่ี
การไหลนั้น การรูสองจุดบนเสนโคงของปมพรอมกับ HMIN ท่ีอธิบาย
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ขางตนจะชวยใหตัวแปลงความถี่คํานวณคาอางอิงท่ีจุด B และวาดเสน
โคงควบคุมท่ีมีจุดการทํางาน A ตามการออกแบบของระบบอยูบนเสน
โคงดวย

22-83  ความเร็วที่ไมมีการไหล [RPM]

พิสัย: หนาที่:

300
RPM*

[0 – คาของพารามิเตอร
22-85]

ความละเอียด 1 RPM
ปอนคาความเร็วของมอเตอรท่ีระดับอัตราการไหลเทากับศูนยและมี
ความดันต่ําสุด HMIN  เปน RPM ท่ีนี ่หรืออีกทางหนึ่ง โดยปอนความเร็ว
ในหนวย Hz ในพารามิเตอร 22-84 ความเร็วเมื่อไมมีการไหล หาก
เลือกใช RPM ในพารามิเตอร 0-02 แลวพารามิเตอร 22-85 ความเร็วที่
จุดออกแบบ[RPM] ควรจะถูกใชดวย คานีไ้ดจากการปดวาลวและการ
ลดความเร็วจนกระทั่งถึงความดันต่ําสุด HMIN

22-84  ความเร็วที่ไมมีการไหล [Hz]

พิสัย: หนาที่:

10 Hz* [0 – คาของพารามิเตอร
22-86]

ความละเอียด 0.033 Hz

ความเร็วของมอเตอรท่ีซึ่งการไหลทําใหมอเตอรหยุดอยางมี
ประสิทธิผลและถึงความดันต่ําสุด HMIN ควรจะถูกปอนที่นี่เปน Hz หรือ
อีกทางเลือกหนึ่ง สามารถปอนความเร็วเปน RPM ในพารามิเตอร 22-
83 ความเร็วเมื่อไมมีการไหล [RPM] ถาตัดสินใจเลือกท่ีจะใช Hzใน
พารามิเตอร 0-02 แลวพารามิเตอร 22-86 ความเร็วท่ีจุดท่ีกําหนด[Hz]
ควรจะถูกใชดวย คานี้ไดจากการปดวาลวและการลดความเร็วจนกระทั่ง
ถึงความดันต่ําสุด HMIN

22-85  ความเร็วที่จดุที่กําหนด [RPM]

พิสัย: หนาที่:

1500
RPM*

[0 - 60,000]
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ความละเอียด 1 RPM

จะมองเห็นก็ตอเมื่อพารามิเตอร 22-82 การคํานวณจุดการทํางาน ได
ต้ังคาเปน ยกเลิกการใช เทานั้น ความเร็วของมอเตอรท่ีซึ่งถึงจุดการทํา
งานตามการออกแบบของระบบควรถูกปอนท่ีนีเ่ปน RPM หรืออีกทาง
เลือกหนึง่ สามารถปอนความเร็วเปน Hz ไดในพารามิเตอร 22-86 ความ
เร็วที่จุดท่ีกําหนด [Hz] ถาตัดสินใจเลือกท่ีจะใช RPM ในพารามิเตอร
0-02 แลวพารามิเตอร 22-83 ความเร็วเม่ือไมไหล [RPM] ควรจะถูกใช
ดวย

22-86  ความเร็วที่จดุที่กําหนด [HZ]

พิสัย: หนาที่:

50 HZ* [0- 1000 HZ]

ความละเอียด 0.033 HZ

จะมองเห็นก็ตอเมื่อพารามิเตอร 22-82 การคํานวณจุดการทํางาน ตั้ง
คาเปน ยกเลิกการใช เทานั้น ความเร็วของมอเตอรท่ีซึ่งถึงจุดการทํา
งานตามการออกแบบของระบบควรถูกปอนท่ีนีเ่ปน HZ หรืออีกทาง
เลือกหนึง่ สามารถปอนความเร็วเปน RPM ไดในพารามิเตอร 22-85
ความเร็วที่จุดท่ีกําหนด[RPM] ถาตัดสินใจเลือกที่จะใช HZ ในพารา
มิเตอร 0-02 แลวพารามิเตอร 22-83 ความเร็วเมื่อไมไหล [HZ] ควรจะ
ถูกใชดวย

22-87  ความดันที่ความเร็วเมือ่ไมมกีารไหล

พิสัย: หนาที่:

0 หนวย
คาอาง
อิง/คา
ปอนกลับ
*

[0 - 999999.999]

ปอนคาความดัน HMIN ท่ีสอดคลองกับความเร็วเมื่อไมมีการไหลใน
หนวยคาอางอิง/คาปอนกลับ

22-88  ความดันที่ความเร็วที่พิกัด

พิสัย: หนาที่:

0 หนวย
คาอาง
อิง/คา
ปอนกลับ
*

[0 - 999999.999]

ปอนคาที่สอดคลองกับความดันที่ความเร็วท่ีพิกัด ในหนวยคาอางอิง/
คาปอนกลับ คานีส้ามารถกําหนดโดยใชแผนเอกสารขอมูลของปม
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22-89  การไหลที่จุดที่กําหนด

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 999999.999]

ปอนคาท่ีสอดคลองกับการไหลที่จุดท่ีกําหนด ไมตองใสหนวย
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2.21. เมนูหลัก กลุม 23 ฟงกชันตามเวลา - FC 100 

2.21.1. การดําเนินการตามเวลาที่ตั้ง 23-0* 

ใช การดําเนินการตามเวลาที่ตั้ง สําหรับการดําเนินการที่จําเปนตองทําเปนรายวันหรือรายสัปดาห เชน คาอาง
อิงท่ีแตกตางสําหรับ ชั่วโมงทํางาน/ชั่วโมงหยุดทํางาน การดําเนินการตามเวลาที่ต้ังจํานวนถึง 10 รายการ
สามารถโปรแกรมในตัวแปลงความถี่ หมายเลขการดําเนนิงานตามเวลาท่ีต้ังจะถูกเลือกจากรายการเมื่อเขาสู
กลุมพารามิเตอร 23-0* จากแผงควบคุมหนาเคร่ือง พารามิเตอร 23-00 – 23-04 จะอางอิงไปยังหมายเลข
การดําเนนิงานตามเวลาที่ตั้ง แตละการดําเนินงานตามเวลาท่ีต้ังจะแบงเปนเวลา ON และเวลา OFF ท่ีอาจจะ
มีการดําเนินการที่แตกตางกันสองรายการ

โนตสําหรับผูอาน
นาฬิกา(กลุมพารามิเตอร 0-7*) ตองโปรแกรมอยางถูกตองสําหรับการดําเนินการตามเวลาท่ี
ต้ังเพื่อท่ีจะทํางานอยางถูกตอง

23-00  เวลาเปด

อารเรย [10]

00:00:0
0*

[00:00:00 –23:59:59] ต้ังเวลา ON สําหรับการดําเนนิงานตามเวลาที่ต้ัง

โนตสําหรับผูอาน
ตัวแปลงความถี่ไมมีการสํารองของฟงกชันของนาฬิกา
และคาวันที่/เวลาที่ต้ังจะรีเซ็ตเปนคามาตรฐาน (2000-
01-01 00:00) หลังจากปดเคร่ืองเวนแตจะติดต้ังโมดูล
นาฬิกาเวลาจริง (Real Time Clock) และระบบสํารอง
ในพารามิเตอร 0-79 ฟอลตนาฬิกา และยังสามารถ
โปรแกรมสําหรับการเตือนในกรณีท่ีนาฬิกาไมไดถูกต้ัง
คาอยางเหมาะสม เชน หลังจากปดเคร่ือง

23-01  การกระทําเปด

อารเรย [10]

[0] * ยกเลิกการใช (ไมใช)

[1] ไมมีดําเนนิการ

[2] เลือกชุดคําสั่ง 1

[3] เลือกชุดคําสั่ง 2

[4] เลือกชุดคําสั่ง 3

[5] เลือกชุดคําสั่ง 4

[10] เลือกคาอางอิงท่ีกําหนด
ไวลวงหนา 0

[11] เลือกคาอางอิงท่ีกําหนด
ไวลวงหนา 1

[12] เลือกคาอางอิงท่ีกําหนด
ไวลวงหนา 2
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[13] เลือกคาอางอิงท่ีกําหนด
ไวลวงหนา 3

[14] เลือกคาอางอิงท่ีกําหนด
ไวลวงหนา 4

[15] เลือกคาอางอิงท่ีกําหนด
ไวลวงหนา 5

[16] เลือกคาอางอิงท่ีกําหนด
ไวลวงหนา 6

[17] เลือกคาอางอิงท่ีกําหนด
ไวลวงหนา 7

[18] เลือกเปล่ียนเร็ว 1

[19] เลือกเปล่ียนเร็ว 2

[22] หมุน

[23] กลับทิศหมุน

[24] หยุด

[26] เบรคกระแสตรง

[27] ล่ืนไหล

[28] การคางคาเอาทพุท

[29] ตัวตั้งเวลาสตารท 0

[30] ตัวตั้งเวลาสตารท 1

[31] ตัวตั้งเวลาสตารท 2

[32] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล A คา
ตํ่า

[33] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล B คา
ตํ่า

[34] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล C คา
ตํ่า

[35] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล D คา
ตํ่า

[36] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล E คา
ตํ่า

[37] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล F คา
ตํ่า

[38] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล A คา
สูง

[39] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล B คา
สูง

[40] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล C คา
สูง

[41] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล D คา
สูง

[42] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล E คา
สูง

[43] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล F คา
สูง

[60] รีเซ็ตตัวนับ A

[61] รีเซ็ตตัวนับ B

[70] ตัวตั้งเวลาสตารท 3

[71] ตัวตั้งเวลาสตารท 4
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[72] ตัวตั้งเวลาสตารท 5

[73] ตัวตั้งเวลาสตารท 6

[74] ตัวตั้งเวลาสตารท 7 เลือกการดําเนนิการระหวางเวลา ON ดูพารามิเตอร 13.52 การดําเนิน
การของตัวควบคุม SL สําหรับรายละเอียดของอุปกรณเสริม

23-02  เวลาปด

อารเรย [10]

00:00:0
0*

[00:00:00 –23:59:59] ต้ังเวลา OFF สําหรับการดําเนินงานตามเวลาที่ตั้ง

โนตสําหรับผูอาน
ตัวแปลงความถี่ไมมีการสํารองของฟงกชันของนาฬิกา
และคาวันที่/เวลาที่ต้ังจะรีเซ็ตเปนคามาตรฐาน (2000-
01-01 00:00) หลังจากปดเคร่ืองเวนแตจะติดต้ังโมดูล
นาฬิกาเวลาจริง (Real Time Clock) และระบบสํารอง
ในพารามิเตอร 0-79 ฟอลตนาฬิกา และยังสามารถ
โปรแกรมสําหรับการเตือนในกรณีท่ีนาฬิกาไมไดถูกต้ัง
คาอยางเหมาะสม เชน หลังจากปดเคร่ือง

23-03  การกระทําปด

อารเรย [10]

[0] * ยกเลิกการใช (ไมใช)

[1] ไมมีดําเนนิการ

[2] เลือกชุดคําสั่ง 1

[3] เลือกชุดคําสั่ง 2

[4] เลือกชุดคําสั่ง 3

[5] เลือกชุดคําสั่ง 4

[10] เลือกคาอางอิงท่ีกําหนด
ไวลวงหนา 0

[11] เลือกคาอางอิงท่ีกําหนด
ไวลวงหนา 1

[12] เลือกคาอางอิงท่ีกําหนด
ไวลวงหนา 2

[13] เลือกคาอางอิงท่ีกําหนด
ไวลวงหนา 3

[14] เลือกคาอางอิงท่ีกําหนด
ไวลวงหนา 4

[15] เลือกคาอางอิงท่ีกําหนด
ไวลวงหนา 5

[16] เลือกคาอางอิงท่ีกําหนด
ไวลวงหนา 6

[17] เลือกคาอางอิงท่ีกําหนด
ไวลวงหนา 7

[18] เลือกเปล่ียนเร็ว 1

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®

226  MG.11.C3.9A - VLT® เปนเครื่องหมายการคาจดทะเบียนของ Danfoss  

2



[19] เลือกเปล่ียนเร็ว 2

[22] หมุน

[23] กลับทิศหมุน

[24] หยุด

[26] เบรคกระแสตรง

[27] ล่ืนไหล

[28] การคางคาเอาทพุท

[29] ตัวตั้งเวลาสตารท 0

[30] ตัวตั้งเวลาสตารท 1

[31] ตัวตั้งเวลาสตารท 2

[32] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล A คา
ตํ่า

[33] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล B คา
ตํ่า

[34] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล C คา
ตํ่า

[35] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล D คา
ตํ่า

[36] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล E คา
ตํ่า

[37] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล F คา
ตํ่า

[38] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล A คา
สูง

[39] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล B คา
สูง

[40] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล C คา
สูง

[41] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล D คา
สูง

[42] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล E คา
สูง

[43] ต้ังเอาทพุทดิจิตัล F คา
สูง

[60] รีเซ็ตตัวนับ A

[61] รีเซ็ตตัวนับ B

[70] ตัวตั้งเวลาสตารท 3

[71] ตัวตั้งเวลาสตารท 4

[72] ตัวตั้งเวลาสตารท 5

[73] ตัวตั้งเวลาสตารท 6

[74] ตัวตั้งเวลาสตารท 7 เลือกการดําเนินการระหวางเวลาปด ดูพารามิเตอร 13 52 การดําเนิน
การของตัวควบคุม SL สําหรับรายละเอียดของอุปกรณเสริม

23-04  เหตุการณ

อารเรย [10]
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[0] * ทุกวัน

[1] วนัทํางาน

[2] วนัหยุดงาน

[3] วนัจันทร

[4] วนัอังคาร

[5] วนัพุธ

[6] วนัพฤหัส

[7] วนัศุกร

[8] วนัเสาร

[9] วนัอาทิตย เลือกวันที่จะใชสําหรับการดําเนินงานตามเวลาที่ต้ัง ระบุวนัทํางาน/วนั
หยุดทํางาน ในพารามิเตอร 0-81, 0-82 และ 0-83

2.21.2. 23-1* การบํารุงรักษา

การสึกหรอและการฉีกขาดตองการการตรวจสอบและการบริการเปนระยะสําหรับองคประกอบในการใชงาน
เชน ตลับลูกปน เซ็นเซอรปอนกลับ และซีลหรือตัวกรอง ดวยการบํารุงรักษาเชิงปองกันชวง เวลาการบริการ
อาจจะถูกโปรแกรมลงในตัวแปลงความถี่ ตัวแปลงความถี่จะแจงขอความเม่ือถึงเวลาที่ตองทําการบํารุงรักษา
การบํารุงรักษาเชิงปองกันถึง 20 เหตุการณ จะสามารถโปรแกรมลงในตัวแปลงความถี่ สําหรับแตละ
เหตุการณจะตองกําหนดรายละเอียดดังตอไปนี้:

• รายการที่บํารุงรักษา (เชน “ตลับลูกปนของมอเตอร”)

• การดําเนินการบํารุงรักษา (เชน “เปลี่ยน”)

• ฐานเวลาการบํารุงรักษา (เชน “ชั่วโมงทํางาน” หรือตามวนัที่และเวลาท่ีกําหนด)

• ชวงเวลาการบํารุงรักษา หรือวันที่และเวลาการบํารุงรักษาคร้ังถัดไป

โนตสําหรับผูอาน
เม่ือตองการยกเลิกการใชเหตุการณการบํารุงรักษาเชิงปองกัน ฐานเวลาการบํารุงรักษา (พารา
มิเตอร 23-12) ท่ีเก่ียวของกันจะตองต้ังคาเปน ยกเลิกการใช [0]

การบํารุงรักษาเชิงปองกันสามารถโปรแกรมไดจากแผงควบคุมหนาเคร่ือง แตขอแนะนําใหใช MCT 10 เคร่ือง
มือควบคุมการเคลื่อนที่ VLT ท่ีทํางานบนเครื่อง PC

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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แผงควบคุมหนาเครื่องจะแสดง (ดวยไอคอนรูปประแจและตัวอักษร “M”) เมื่อถึงเวลาสําหรับการดําเนนิการ
การบํารุงรักษาเชิงปองกัน และสามารถโปรแกรมใหแสดงบนเอาทพุทดิจิตัลในกลุมพารามิเตอร 5-3* สถานะ
การบํารุงรักษาเชิงปองกันอาจจะอานไดในพารามิเตอร 16-96  ขอความแสดงการบํารุงรักษาเชิงปองกัน การ
แสดงขอความการบํารุงรักษาเชิงปองกันสามารถรีเซ็ตไดจากอินพุทดิจิตัล บัสของตัวแปลงความถี่ หรือรี
เซ็ตดวยตัวเองจากแผงควบคุมหนาเคร่ืองผานทางพารามิเตอร 23-15 รีเซ็ตขอความการบํารุงรักษา

บันทึกการบํารุงรักษาท่ีมีรายการบันทึก 10 รายการลาสุดสามารถอานไดจากกลุมพารามิเตอร 18-0* และ
ผานทางปุม บันทึกสัญญาณเตือน บน LCP หลังจากเลือก บันทึกการบํารุงรักษา

23-10  รายการบํารุงรักษา

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[1] * ตลับลูกปนมอเตอร

[2] ตลับลูกปนพัดลม

[3] ตลับลูกปนปม

[4] วาลว

[5] ตัวสงแรงดัน

[6] ตัวสงการไหล

[7] ตัวสงอุณหภูมิ

[8] ซีลปม

[9] สายพานพัดลม

[10] ตัวกรอง

[11] พัดลมระบายความรอน
ของชุดขับ

[12] ตรวจสอบสภาพระบบ
ของชุดขับ

[13] ใบรับประกัน เลือกรายการที่เก่ียวของกับเหตุการณการบํารุงรักษาเชิงปองกัน

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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โนตสําหรับผูอาน
เหตุการณการบํารุงรักษาเชิงปองกันจะระบุอยูใน
อารเรยจํานวน 20 องคประกอบ ดังนัน้แตละเหตุการณ
การบํารุงรักษาเชิงปองกันจะตองใชดัชนขีององค
ประกอบของอารเรยชุดเดียวกันในพารามิเตอร 23-10
– 23-14

23-11  การดําเนินการบํารุงรักษา

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[1] * ทําใหหลอล่ืน

[2] สะอาด

[3] เปล่ียน

[4] ตรวจ/ตรวจสอบ

[5] การตรวจซอมท้ังหมด

[6] ทําใหม

[7] ตรวจสอบ เลือกการดําเนินการที่เก่ียวของกับเหตุการณการบํารุงรักษาเชิงปองกัน

23-12  ฐานเวลาการบํารุงรักษา

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ยกเลิกการใช

[1] ชั่วโมงทํางาน

[2] ชั่วโมงใชงาน

[3] วนัที่และเวลา เลือกฐานเวลาท่ีเก่ียวของกับเหตุการณการบํารุงรักษาเชิงปองกัน

ยกเลิกการใช [0] ตองใชเม่ือยกเลิกการใชเหตุการณการบํารุงรักษา
เชิงปองกัน

ชั่วโมงทํางาน [1] เปนจํานวนชั่วโมงที่มอเตอรทํางาน ชั่วโมงทํางานจะ
ไมถูกรีเซ็ตขณะเปดเคร่ือง ชวงเวลาการบํารุงรักษา ตองถูกกําหนดใน
พารามิเตอร 23-13

ชั่วโมงใชงาน [2] เปนจํานวนชั่วโมงที่ตัวแปลงความถี่ทํางาน ชั่วโมง
ใชงานจะไมถูกรีเซ็ตขณะเปดเคร่ือง ชวงเวลาการบํารุงรักษา ตองถูก
กําหนดในพารามิเตอร 23-13

วันท่ีและเวลา [3] ใชนาฬิกาภายใน วันที่และเวลา ของการบํารุงรักษา
ท่ีจะเกิดขึ้นในครั้งตอไป ตองถูกกําหนดในพารามิเตอร 23-14 เวลา
และวนัที่บํารุงรักษา

23-13  ชวงเวลาการบํารุงรักษา

พิสัย: หนาที่:

1 ช.ม.* [1-2147483647 ชม. ] ต้ังคาชวงเวลาท่ีเก่ียวของกับเหตุการณการบํารุงรักษาเชิงปองกันใน
ขณะนัน้ พารามิเตอรนี้จะถูกใชเมื่อ ชั่วโมงทํางาน [1] หรือ ชั่วโมงใช
งาน [2] ถูกเลือกในพารามิเตอร 23-12 ฐานเวลาการบํารุงรักษา ตัว
ควบคุมเวลาจะถูกรีเซ็ตจาก พารามิเตอร 23-15 รีเซ็ตขอความการบํารุง
รักษา

ตัวอยาง

เหตุการณการบํารุงรักษาเชิงปองกันตั้งคาเปนวันจันทรเวลา 8:00
พารามิเตอร 23-12 ฐานเวลาการบํารุงรักษาเปน ชั่วโมงใชงาน [2] และ
พารามิเตอร 23-13 ชวงเวลาการบํารุงรักษาเปน 7 x 24 ชั่วโมง =168

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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ชั่วโมง เหตุการณการบํารุงรักษาคร้ังถัดไปจะแสดงเปนวันจันทรท่ีจะมา
ถึงเวลา 8:00 ถาเหตุการณการบํารุงรักษาไมถูกรีเซ็ตจนกระทั่งถึงวนั
อังคารเวลา 9:00 การบํารุงรักษาคร้ังถัดไปก็จะเปนวันอังคารที่จะมาถึง
เวลา 9:00

23-14  วนัที่และเวลาบํารุงรักษา

พิสัย: หนาที่:

2000-01
-01
00:00*

[2000-01-01 00:00] ต้ังวันท่ีและเวลาสําหรับการเกิดการบํารุงรักษาถัดไป เม่ือเหตุการณ
การบํารุงรักษาเชิงปองกันอางอิงจากวันท่ีและเวลา รูปแบบวันท่ีขึ้นอยู
กับการตั้งคาในพารามิเตอร 0-71 รูปแบบวันท่ี, ในขณะที่รูปแบบเวลา
ขึ้นอยูกับการตั้งคาในพารามิเตอร 0-72 รูปแบบเวลา

โนตสําหรับผูอาน
ตัวแปลงความถี่ไมมีการสํารองของฟงกชันของนาฬิกา
และคาวันที่/เวลาที่ต้ังจะรีเซ็ตเปนคามาตรฐาน (2000-
01-01 00:00) หลังจากปดเคร่ืองเวนแตจะติดต้ังโมดูล
นาฬิกาเวลาจริง (Real Time Clock) และระบบสํารอง
ในพารามิเตอร 0-79 ฟอลตนาฬิกา, เปนไปไดท่ีจะ
โปรแกรมสําหรับการเตือนในกรณีท่ีนาฬิกาไมไดถูกต้ัง
คาอยางเหมาะสม เชน หลังจากปดเคร่ือง
เวลาที่ต้ังตองมีคาอยางนอยหนึง่ชั่วโมงจากเวลาจริง

23-15  รีเซ็ตขอความการบํารงุรักษา

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมรีเซ็ต

[1] ทําการรีเซ็ต ต้ังพารามิเตอรนี้เปน ทําการรีเซ็ต [1] เพ่ือรีเซ็ตขอความการบํารุงรักษา
ในพารามิเตอร 16-96  ขอความแสดงการบํารุงรักษาเชิงปองกัน และรี
เซ็ตขอความที่แสดงอยู พารามิเตอรนี้จะเปล่ียนกลับไปเปน ไมรีเซ็ต
[0] เม่ือกดปุม OK

2.21.3. บนัทึกพลังงาน 23-5* 

ตัวแปลงความถี่จะสะสมพลังงานในการควบคุมมอเตอรอยางตอเนื่อง โดยอางอิงจากกําลังท่ีจายออกไปจริง
โดยตัวแปลงความถี่

ขอมูลเหลานี้ใชสําหรับฟงกชันการบันทึกพลังงาน ซึ่งชวยใหผูใชเปรียบเทียบและจัดโครงสรางขอมูลเก่ียว
กับการใชพลังงานที่สัมพันธกับเวลา

มีฟงกชันพื้นฐานสองรูปแบบคือ

- ขอมูลท่ีสัมพันธกับชวงเวลาที่โปรแกรมลวงหนา จะถูกกําหนดโดยวนัที่และเวลาท่ีต้ังสําหรับการ
เร่ิม

- ขอมูลท่ีสัมพันธกับชวงเวลาท่ียอนกลับท่ีระบุไวลวงหนา เชน เจ็ดวันลาสุดภายในชวงที่โปรแกรม
ไวลวงหนา

สําหรับแตละฟงกชันทั้งสองขางตน ขอมูลจะถูกบันทึกในหมายเลขของตัวนับซึ่งอนญุาตใหเลือกกรอบเวลา
และแยกยอยเปน ชั่วโมง วัน หรือสัปดาห
ชวงเวลา/แยกยอย (ความละเอียด) สามารถตั้งคาในพารามิเตอร 23-50 ความละเอียดของบันทึกพลังงาน

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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ขอมูลอางอิงบนคาที่ลงทะเบียนโดยตัวนับ kWh ในตัวแปลงความถี่ คาตัวนบันี้สามารถอานไดในพารา
มิเตอร 15-02 ตัวนับ kWh ประกอบดวยคาสะสมตั้งแตการจายไฟเขาเคร่ืองคร้ังแรกหรือการรีเซ็ตตัวนับคร้ัง
ลาสุด (พารามิเตอร 15-06 ตัวนับการรีเซ็ต kWh)

ขอมูลบันทึกการใชพลังงานท้ังหมดจะถูกเก็บในตัวนับซึ่งสามารถอานไดจากพารามิเตอร 23-53 บันทึกการ
ใชพลังงาน

ตัวนับ 00 จะมีขอมูลท่ีเกาที่สุดเสมอ ตัวนับจะครอบคลุมชวงเวลาจาก XX:00 ถึง XX:59 ถาเปนชั่วโมงหรือ
00:00 ถึง 23:59 ถาเปนวัน
ถาการบันทึกไมวาจะเปนชั่วโมงลาสุดหรือวนัลาสุด ตัวนับจะเลื่อนคาไปท่ี XX:00 ทุกๆ ชั่วโมง หรือท่ี 00:00
ทุกๆ วัน
ตัวนบัท่ีมีคาดัชนีสูงท่ีสุดจะอัพเดตอยูเสมอ (มีขอมูลของชั่วโมงที่แทจริงต้ังแต XX:00 หรือวันที่แทจริง
ต้ังแต 00:00)

คาของตัวนบัจะแสดงเปนกราฟแทงบน LCP เลือก เมนดูวน, การบันทึก, บันทึกการใชพลังงาน: ชุดขอมูลตอ
เนื่องของเทรนดิ้ง / ชุดขอมูลตามเวลาที่ต้ังของเทรนดิ้ง / การเปรียบเทียบเทรนดิ้ง

23-50  ความละเอียดของบันทึกการใชพลังงาน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ชั่วโมงในหนึง่วัน (ใช 24
ตัวนับ)

[1] วนัในหนึง่สัปดาห (ใช 7
ตัวนับ)

[2] วนัในหนึ่งเดือน (ใช 31
ตัวนับ)

[5] * 24 ชั่วโมงลาสุด (ใช 24
ตัวนับ)

[6] 7 วันลาสุด (ใช 7 ตัว
นบั)

[7] 5 สัปดาหลาสุด (ใช 5
ตัวนับ)

เลือกรูปแบบของชวงเวลาที่ตองการสําหรับการบันทึกการใชพลังงาน
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โนตสําหรับผูอาน
ตัวแปลงความถี่ไมมีการสํารองของฟงกชันของนาฬิกา
และคาวันที่/เวลาที่ต้ังจะรีเซ็ตเปนคามาตรฐาน (2000-
01-01 00:00) หลังจากปดเคร่ืองเวนแตจะติดต้ังโมดูล
นาฬิกาเวลาจริง (Real Time Clock) และระบบสํารอง
ดังนัน้การบันทึกจะหยุดจนกวา วันท่ี/เวลา จะถูกอานใน
พารามิเตอร 0-70 ต้ังวนัที่และเวลา ในพารามิเตอร
0-79 ฟอลตนาฬิกา ซึ่งเปนไปไดท่ีจะต้ังโปรแกรม
สําหรับการเตือนในกรณีท่ีนาฬิกาไมไดถูกต้ังอยาง
เหมาะสม เชน หลังจากปดเคร่ือง

ชั่วโมงในหนึ่งวัน [0] วนัในหนึง่สัปดาห [1] หรือ วันในหนึ่งเดือน [2]
ตัวนับจะมีขอมูลการบันทึกจากวันที่/เวลาที่ไดโปรแกรมไวสําหรับการ
สตารท (พารามิเตอร 23-51 สตารทตามชวงเวลา) และจํานวนของ
ชั่วโมง/วันที่ถูกโปรแกรมตาม (พารามิเตอร 23-50 ความละเอียดของ
บันทึกการใชพลังงาน) การบันทึกจะเร่ิมนบัจากวนัที่โปรแกรมไวใน
พารามิเตอร 23-51สตารทตามชวงเวลา และตอเนือ่งไปจนกวาจะผาน
ชวงของวัน/สัปดาห/เดือน

24 ชั่วโมงลาสุด [5], 7 วนัลาสุด [6] หรือ 5 สัปดาหลาสุด [7] ตัวนบัมี
ขอมูลยอนหลังในหนึ่งวนั หนึ่งสัปดาห หรือ หาสัปดาหและมีขอมูลจน
ถึงเวลาจริง
การบันทึกจะเร่ิมตามวันท่ีท่ีโปรแกรมใน เร่ิมตามชวงเวลา พารามิเตอร
23-51

ในทุกกรณีการแบงยอยชวงเวลาจะอางอิงจากเวลาใชงาน (ชั่วโมงใช
งาน) (เวลาที่ ตัวแปลงความถี่เปดเคร่ืองใชงาน)

23-51  สตารทตามชวงเวลา

พิสัย: หนาที่:

2000-01
-01
00:00*

[2000-01-01 00:00 -
2099-12-31 23:59 ]

ต้ังวันท่ีและเวลาท่ีซึ่งบันทึกการใชพลังงานจะเร่ิมอัพเดตตัวนับ
ชอมูลลําดับแรกจะเก็บไวในตัวนบั [00] และเร่ิมเก็บตามวันท่ี/เวลาท่ี
โปรแกรมไวในพารามิเตอร

รูปแบบวันที่ จะขึ้นอยูกับการตั้งคาในพารามิเตอร 0-71 รูปแบบวนัที่
และ รูปแบบเวลาที่ต้ังคาในพารามิเตอร 0-72 รูปแบบเวลา

23-53  บันทึกการใชพลังงาน

พิสัย: หนาที่:

[0] * 0-4294967295 อารเรยท่ีมีจํานวนขององคประกอบเทากับจํานวนของตัวนับ ([00]-
[xx] ตํ่ากวาหมายเลขพารามิเตอรท่ีแสดง) กดปุม OK และเลื่อน
ระหวางองคประกอบโดยการใชปุม ▲ และ ▼ บนแผงควบคุมหนาเคร่ือง

องคประกอบของอารเรย:

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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ขอมูลจากชวงเวลาลาสุดจะถูกเก็บไวในตัวนับที่มีคาดัชนีสูงสุด
ขณะปดเคร่ืองคาของตัวนับทุกตัวจะถูกเก็บไวและจะเร่ิมนับตอเมื่อเปด
เคร่ืองในคร้ังถัดไป

โนตสําหรับผูอาน
ตัวนับทุกตัวจะรีเซ็ตโดยอัตโนมัติเมื่อเปล่ียนการต้ังคา
ในพารามิเตอร 23-50 ขณะเกิดการโอเวอรโฟลวการ
อัพเดตตัวนบัจะหยุดท่ีคาสูงสุด

23-54  รีเซต็บันทึกการใชพลังงาน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมรีเซ็ต

[1] ทําการรีเซ็ต เลือก ทําการรีเซ็ต [1] เพ่ือรีเซ็ตทุกคาในตัวนับบันทึกการใชพลังงานที่
แสดงในพารามิเตอร 23-53 บันทึกการใชพลังงาน หลังจากกดปุม
OKการตั้งคาของพารามิเตอรจะเปล่ียนโดยอัตโนมัติเปน ไมรีเซ็ต  [0]

2.21.4. เทรนด้ิง 23-6* 

เทรนดิ้งใชเพ่ือตรวจสอบตัวแปรกระบวนการตามเวลาและบันทึกวาขอมูลตรงกับแตละชวงของขอมูลท่ี
กําหนดไวสิบ ชวงมากนอยเพียงใด ซึ่งเปนเครื่องมือท่ีใหความสะดวกในการบงชี้ภาพรวมอยางรวดเร็วโดยมุง
เนนไปเพื่อปรับปรุงการทํางานใหดีขึ้น

ขอมูลสองชุดสําหรับเทรนดิ้ง สามารถสรางเพื่อท่ีจะทําใหสามารถเปรียบเทียบคาปจจุบันสําหรับตัวแปรการ
ทํางานท่ีถูกเลือกกับขอมูลสําหรับชวงการอางอิงท่ีแนนอนของตัวแปรเดียวกัน ชวงการอางอิงนี้สามารถ
โปรแกรมลวงหนาไดใน (พารามิเตอร 23-63 สตารทตามชวงเวลาที่ต้ัง และ พารามิเตอร 23-64 หยุดตามชวง
เวลาที่ต้ัง) ขอมูลท้ังสองชุดสามารถอานไดจากพารามิเตอร 23-61 ขอมูลตอเนื่องของชุดขอมูล (ปจจุบัน)
และ พารามิเตอร 23-62 ขอมูลตามเวลาที่ต้ังของชุดขอมูล (คาอางอิง)

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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เทรนดิ้งสามารถสรางขึ้นเพื่อใชสําหรับตัวแปรการทํางานเหลานี้:

- กําลัง

- กระแส

- ความถี่เอาทพุท

- ความเร็วมอเตอร

การทํางานของเทรนดิ้งประกอบดวยตัวนับสิบ ตัว (เรียกวาชุดขอมูล) สําหรับแตละชุดของขอมูลท่ีมีจํานวนใน
การลงทะเบียนซึ่งสะทอนวาตัวแปรการทํางานตรงกับแตละชวงที่กําหนดไวลวงหนาสิบ ชวงมากนอยเพียง
ใด การเรียงขอมูลยึดตามคาที่สัมพันธกันของตัวแปร

คาท่ีสัมพันธสําหรับตัวแปรการทํางานคือ

คาจริง/คาพิกัด * 100%

สําหรับคากําลังและคากระแส และ

คาจริง/คาสูงสุด * 100%

สําหรับความถ่ีเอาทพุทและความเร็วมอเตอร

ขนาดของแตละชวงสามารถปรับไดแยกจากกัน แตคามาตรฐานเทากันที่ 10 % คากําลังและคากระแส
สามารถสูงเกินคาพิกัดได แตการลงทะเบียนคาเหลานี้จะตองทําในตัวนับ 90%-100% (คาสูงสุด)

ใชเวลาแควนิาที คาของตัวแปรการทํางานที่ถูกเลือกก็จะถูกลงทะเบียน ถาคาที่ลงทะเบียนเทากับ 13% ตัว
นบั “10% - <20%” จะอัพเดตดวยคา “1” ถาคายังคงอยูท่ี 13% เปนเวลา 10 วนิาที แลว “10” จะถูกนับเพิ่ม
เขาไปในตัวนับ

คาของตัวนบัจะแสดงเปนกราฟแทงบน LCP เลือก Quick Menu >การบันทึก: ชุดขอมูลตอเนื่องของเท
รนดิ้ง / ชุดขอมูลตามเวลาที่ต้ังของเทรนดิ้ง / การเปรียบเทียบเทรนดิ้ง

โนตสําหรับผูอาน
ตัวนับจะเร่ิมนับเม่ือใดก็ตามที่เปดตัวแปลงความถี่ ปดแลวเปดเคร่ืองเร็วๆ หลังจากรีเซ็ตจะทํา
ใหตัวนบัมีคาเปนศูนย ขอมูลใน EEProm จะอัพเดตชั่วโมงละหนึง่คร้ัง

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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23-60  ตัวแปรเทรนด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * กําลัง [kW หรือ HP]

[1] กระแส [A]

[2] ความถี่ [Hz]

[3] ความเร็วมอเตอร [RPM] เลือกตัวแปรการทํางานที่ตองการเพื่อตรวจสอบสําหรับเทรนด้ิง

กําลัง [0]: กําลังท่ีใชกับมอเตอร คาอางอิงสําหรับคาที่สัมพันธคือ
กําลังมอเตอรท่ีพิกัดท่ีโปรแกรม ในพารามิเตอร 1-20 กําลังมอเตอร
[kW] หรือ พารามิเตอร 1-21 กําลังมอเตอร [HP] คาจริงสามารถอาน
ได ในพารามิเตอร 16-10 กําลัง [kW] หรือ พารามิเตอร 16-11 กําลัง
[Hp]

กระแส [1]: กระแสเอาทพุทที่จายใหมอเตอร คาอางอิงสําหรับคาท่ี
สัมพันธคือกระแสมอเตอรท่ีพิกัดท่ีโปรแกรมในพารามิเตอร 1-24
กระแสมอเตอร คาที่แทจริงสามารถอานไดในพารามิเตอร 16-14
กระแสมอเตอร

ความถ่ีเอาทพุท [2]: ความถี่เอาทพุทที่จายใหมอเตอร คาอางอิง
สําหรับคาที่สัมพันธคือความถี่เอาทพุทสูงสุดท่ีโปรแกรมในพารา
มิเตอร 4-14 ขีดจํากัดสูงของความเร็วมอเตอร [Hz] คาจริงสามารถอาน
ได ในพารามิเตอร 16-13ความถี่

ความเร็วมอเตอร [4]: ความเร็วของมอเตอร คาอางอิงสําหรับคาท่ี
สัมพันธคือความเร็วมอเตอรสูงสุดท่ีโปรแกรมในพารามิเตอร 4-13 ขีด
จํากัดสูงของความเร็วมอเตอร

23-61  ขอมลูท่ีตอเนื่องของชดุขอมูล

พิสัย: หนาที่:

0* [0 - 4.294.967.295] อารเรยท่ีมี 10 องคประกอบ([0]-[9]ดานลางของหมายเลขพารามิเตอร
บนหนาจอ) กดปุม OK และเล่ือนระหวางองคประกอบโดยการใชปุม ▲
และ ▼ บน LCP

ตัวนับ 10 ตัวจะตรวจสอบความถี่ของการเกิดขึ้นของตัวแปรการทํางาน
เรียงลําดับตามชวงดังตอไปนี้:

ตัวนับ [0]: 0% - <10%

ตัวนับ [1]: 10% - <20%

ตัวนับ [2] 20% - <30%

ตัวนับ [3]: 30% - <40%

ตัวนับ [4]: 40% - <50%

ตัวนับ [5]: 50% - <60%

ตัวนับ [6] 60% - <70%

ตัวนับ [7]: 70% - <80%

ตัวนับ [8] 80% - <90%

ตัวนับ [9]: 90% - <100% หรือ คาสูงสุด

ขีดจํากัดตํ่าสุดขางตนสําหรับชวงการนับเปนขีดจํากัดมาตรฐาน ซึ่ง
สามารถเปลี่ยนคาไดในพารามิเตอร 23-65 คาชุดขอมูลตํ่าสุด

จะเร่ิมนบัเม่ือตัวแปลงความถี่เปดเคร่ืองใชงานเปนคร้ังแรก ทุกตัวนับ
สามารถรีเช็ตเปน 0 ในพารามิเตอร 23-66 รีเซ็ตขอมูลท่ีตอเนื่องของ
ชุดขอมูล

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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23-62  ขอมูลตามเวลาที่ตั้งของชุดขอมลู

พิสัย: หนาที่:

0* [0-4294967295] อารเรยท่ีมี 10 องคประกอบ([0]-[9]ดานลางของหมายเลขพารามิเตอร
บนหนาจอ) กดปุม OK และเลื่อนระหวางองคประกอบโดยการใชปุม ▲
และ ▼ บน LCP

ตัวนับ 10 ตัวจะตรวจสอบความถี่ของการเกิดขึ้นของตัวแปรการทํางาน
เรียงตามชวงสําหรับ พารามิเตอร 23-61 ขอมูลท่ีตอเนือ่งของชุดขอมูล

จะเร่ิมนบัตามวันที่/เวลาที่โปรแกรมในพารามิเตอร 23-63 สตารทตาม
ชวงเวลาที่ต้ัง และหยุดตามวนัที่/เวลาท่ีโปรแกรมในพารามิเตอร
23-64 หยุดตามชวงเวลาที่ต้ัง ทุกตัวนับสามารถรีเช็ตเปน 0 ในพารา
มิเตอร 23-67 รีเซ็ตขอมูลตามเวลาที่ตั้งของชุดขอมูล

23-63  ระยะเวลาการสตารทตามที่ตั้งเวลาไว

พิสัย: หนาที่:

2000-01
-01
00:00*

[2000-01-01 00:00 -
2099-12-31 23:59]

ต้ังวันท่ีและเวลาที่ซึ่งเทรนดิ้งจะเริ่มการอัพเดตตัวนบัชุดขอมูลตาม
เวลาที่ต้ัง

รูปแบบวันที่ จะขึ้นอยูกับการตั้งคาในพารามิเตอร 0-71 รูปแบบวนัที่
และ รูปแบบเวลาที่ต้ังคาในพารามิเตอร 0-72 รูปแบบเวลา

โนตสําหรับผูอาน
ตัวแปลงความถี่ไมมีการสํารองของฟงกชันของนาฬิกา
และคาวันที่/เวลาที่ต้ังจะรีเซ็ตเปนคามาตรฐาน (2000-
01-01 00:00) หลังจากปดเคร่ืองเวนแตจะติดต้ังโมดูล
นาฬิกาเวลาจริง (Real Time Clock) และระบบสํารอง
ดังนัน้การบันทึกจะหยุดจนกวา วันท่ี/เวลา จะถูกอานใน
พารามิเตอร 0-70 ต้ังวนัที่และเวลา ในพารามิเตอร
0-79 ฟอลตนาฬิกา ซึ่งเปนไปไดท่ีจะต้ังโปรแกรม
สําหรับการเตือนในกรณีท่ีนาฬิกาไมไดถูกต้ังอยาง
เหมาะสม เชน หลังจากปดเคร่ือง

23-64  ระยะเวลาการหยุดตามที่ตั้งเวลาไว

พิสัย: หนาที่:

2000-01
-01
00:00*

[2000-01-01 00:00 -
2099-12-31 23:59]

ต้ังวันท่ีและเวลาที่ซึ่งการวิเคราะหแนวโนมตองหยุดการอัพเดตตัวนับ
ชุดขอมูลตามเวลาท่ีต้ัง

รูปแบบวันที่ จะขึ้นอยูกับการตั้งคาในพารามิเตอร 0-71 รูปแบบวนัที่
และ รูปแบบเวลาที่ต้ังคาในพารามิเตอร 0-72 รูปแบบเวลา

23-65  คาชดุขอมูลต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:

[0 - 100%] อารเรยท่ีมี 10 องคประกอบ([0]-[9]ดานลางของหมายเลขพารามิเตอร
บนหนาจอ) กดปุม OK และเลื่อนระหวางองคประกอบโดยการใชปุม ▲
และ ▼ บน LCP

ต้ังขีดจํากัดตํ่าสุดสําหรับแตละชวง ในพารามิเตอร 23-61 ขอมูลท่ีตอ
เนื่องของชุดขอมูล และ พารามิเตอร 23-62 ขอมูลตามเวลาที่ตั้งของ
ชุดขอมูล ตัวอยางเชน ถาเลือกตัวนับ [1] และเปล่ียนการตั้งคาจาก
10% เปน 12% ตัวนับ [0] จะอางอิงจากชวง 0 - <12% และ ตัวนับ
[1] จะอยูในชวง 12% - <20%

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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23-66  รีเซต็ขอมลูตอเนื่องของชดุขอมูล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมรีเซ็ต

[1] ทําการรีเซ็ต เลือก ทําการรีเซ็ต [1] เพ่ือรีเซ็ตทุกคาในพารามิเตอร 23-61 ขอมูลท่ี
ตอเนื่องของชุดขอมูล
หลังจากกดปุม OKการตั้งคาของพารามิเตอรจะเปล่ียนโดยอัตโนมัติ
เปน ไมรีเซ็ต  [0]

23-67  รีเซต็ขอมลูตามเวลาที่ตั้งของชุดขอมลู

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมรีเซ็ต

[1] ทําการรีเซ็ต เลือก ทําการรีเซ็ต [1] เพ่ือรีเซ็ตทุกตัวนบัในพารามิเตอร 23-62 ขอมูล
ตามเวลาท่ีต้ังของชุดขอมูล
หลังจากกดปุม OKการตั้งคาของพารามิเตอรจะเปล่ียนโดยอัตโนมัติ
เปน ไมรีเซ็ต  [0]

2.21.5. 23-8* ตัวนับระยะเวลาคืนทุน

ชุดขับ HVAC VLT ไดรวมคุณสมบัติท่ีสามารถคํานวณระยะเวลาคืนทุนแบบคราวๆ ในกรณีท่ีติดต้ังตัวแปลง
ความถี่ในโรงงานเดิมเพื่อใหแนใจวาจะประหยัดพลังงานในการเปลี่ยนแปลงการควบคุมจากแบบควบคุมดวย
ความเร็วคงที่มาเปนแบบปรับเปลี่ยนความเร็ว คาอางอิงสําหรับการประหยัดเปนคาที่ต้ังเพ่ือแสดงคากําลัง
เฉล่ียท่ีใชกอนการอัพเกรดเปนการควบคุมความเร็วผันแปร

คาที่แตกตางระหวางคากําลังอางอิงท่ีความเร็วคงที่ และกําลังแทจริงท่ีใชดวยการควบคุมความเร็วจะเปนการ
ประหยัดจริงท่ีได

เชนคาสําหรับในกรณีท่ีความเร็วคงที่ ใหคูณขนาดมอเตอรท่ีพิกัด (kW) ดวยคาตัวประกอบ (ต้ังเปน %) จะ
หมายถึงคากําลังท่ีใชท่ีความเร็วคงที่ คาแตกตางระหวางคากําลังอางอิงนี้และคากาํลังท่ีแทจริงจะถูกสะสม
และเก็บคาไว คาพลังงานท่ีแตกตางจะสามารถอานไดใน พารามิเตอร 23-83 การประหยัดพลังงาน
คาที่สะสมจากคาที่แตกตางในการใชกําลังจะคูณดวยตนทุนพลังงานในสกุลเงินทองถิ่นและหักออกดวยการ
ลงทุน การคํานวณนีส้ําหรับการประหยัดตนทุนและสามารถอานไดในพารามิเตอร 23-84 การประหยัดตนทุน

ตนทุน การประหยัด ={ ∑t =0t (Rพิกัด มอเตอร กํา ลัง ∗ กํา ลัง ค าอ างอิง แฟคเตอร)

−แทจริง กํา ลัง การใชพ ลังงาน × พลังงาน ตนทุน }− การลงทุน ตนทุน

การคุมทุน (ระยะเวลาคืนทุน) จะเกิดขึ้นเมื่อคาที่อานไดในพารามิเตอรเปล่ียนจากลบเปนบวก
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ไมสามารถท่ีจะรีเซ็ตตัวนบัการประหยัดพลังงานได แตตัวนบัสามารถหยุดไดตลอดเวลาโดยการตั้งคาใน
พารามิเตอร 28-80 ตัวประกอบคาอางอิงกําลัง  เปน 0

ภาพรวมของพารามิเตอร:

พารามิเตอรสําหรับการตั้งคา พารามิเตอรสําหรับคาที่อานได
กําลังมอเตอรท่ีพิกัด พารามิเตอร 1-20 การประหยัดพลังงาน พารามิเตอร 23-83
ตัวประกอบคาอางอิง
กําลังเปน %

พารามิเตอร 23-80 กําลังท่ีแทจริง พารามิเตอร 16-10/11

ตนทุนพลังงานตอ kWh พารามิเตอร 23-81 การประหยัดตนทุน พารามิเตอร 23-84
การลงทุน พารามิเตอร 23-82

23-80  ตัวประกอบคาอางอิงกําลัง

พิสัย: หนาที่:

100%* [0-100%] ต้ังเปอรเซนตของขนาดมอเตอรท่ีพิกัด (ตั้งในพารามิเตอร 1-20 หรือ
1-21กําลังมอเตอรท่ีพิกัด) ซึ่งเปนเหมือนตัวแทนของคากําลังเฉล่ียท่ี
ใชในเวลาที่ทํางานดวยความเร็วคงที่ (กอนท่ีจะอัพเกรดดวยการควบ
คุมดวยความเร็วที่ปรับเปลี่ยนได)
ตองตั้งคาใหแตกตางจากคาศูนยเพ่ือเร่ิมการนับ

23-81  ตนทุนพลังงาน

พิสัย: หนาที่:

0.00* [0.00 - 999999.99] ต้ังตนทุนจริงสําหรับ kWh ในสกุลเงินทองถิ่น ถาตนทุนพลังงานได
เปลี่ยนหลังจากนั้นจะสงผลกระทบตอการคํานวณในชวงเวลาทั้งหมด!

23-82  การลงทุน

พิสัย: หนาที่:

0.00* [0.00 - 999999.99] ต้ังคาของที่จายไปเพื่อการอัพเกรดโรงงานดวยการควบคุมความเร็ว
ดวยสกุลเงินเดียวกันกับที่ใชในพารามิเตอร 23-81 ตนทุนพลังงาน

23-83  การประหยดัพลังงาน

พิสัย: หนาที่:

0 kWh* [0-0 kWh] พารามิเตอรนี้แสดงคาที่อานไดของคาแตกตางสะสมระหวางคากําลัง
อางอิงและกําลังท่ีใชแทจริง
หากขนาดมอเตอรต้ังคาเปน Hp (พารามิเตอร 1-21), คา kW เทียบเทา
จะถูกนําไปใชสําหรับการประหยัดพลังงาน

23-84  การประหยดัตนทุน

พิสัย: หนาที่:

0.00* [0 - 0] พารามิเตอรนีแ้สดงคาที่อานไดจากการคํานวณท่ีอางอิงจากสมการ
ขางตน (ในสกุลเงินทองถิ่น)
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2.22. เมนูหลัก กลุม 24 การบายพาสชุดขับ

2.22.1. 24-0* โหมดเพลงิไหม 

โนตสําหรับผูอาน
โปรดระลึกไววาตัวแปลงความถี่เปนเพียงองคประกอบสวนหนึ่งในระบบ HVAC เทานั้น
ฟงกชันที่ถูกตองของโหมดเพลิงไหมจะขึ้นอยูกับการออกแบบและการเลือกองคประกอบของ
ระบบที่เหมาะสม ระบบระบายอากาศที่ทํางานในการประยุกตใชงานที่เก่ียวกับความปลอดภัย
ของชีวิตจะตองไดรับการรับรองจากหนวยงานที่ดูแลดานเพลิงไหมของทองถิ่น การที่ไมขัด
ขวางตัวแปลงความถี่เนื่องจากการทํางานในโหมดเพลิงไหมอาจจะทําใหเกิดความ
ดันเกินและผลเสียหายตอระบบ HVAC และองคประกอบตางๆ ใบปรับและทอลมหลัง
จากนี้ ตัวแปลงความถี่เองอาจจะเสียหาย หรืออาจจะทําใหเกิดความเสียหายหรือเกิด
เพลิงไหมได DANFOSS A/S ไมยอมรับในความรับผิดชอบสําหรับขอผิดพลาด การ
บาดเจบ็ตอรางกายจากการทํางานที่ผิดปกติ หรือความเสียหายใดๆ ตอตัวแปลงความ
ถี่เอง หรือองคประกอบอื่นในกรณีนี ้ระบบ HVAC และองคประกอบอื่นในกรณีนี้ หรือ
ทรัพยสินอื่นๆ เมื่อตัวแปลงความถี่ถูกโปรแกรมสําหรับโหมดเพลิงไหม ไมมี
เหตุการณใดที่ DANFOSS จะตองรับผิดชอบตอผูใชงานโดยตรง หรือบุคคลอื่น
สําหรับความเสียหายทั้งทางตรงหรือทางออม กรณีเฉพาะหรือที่เปนผลกระทบ หรือ
ความสูญเสียท่ีไดรับโดยบุคคลอื่น ซึง่เกิดขึ้นเนือ่งจากตัวแปลงความถี่ท่ีถูกโปรแกรม
และทํางานในโหมดเพลิงไหม

ความเปนมา
โหมดเพลิงไหมใชในสถานการณท่ีวกิฤติ โดยท่ีจําเปนตองใหมอเตอรทํางานตอไป โดยไมคํานึงถึงฟงกชัน
การปองกันตามปกติของตัวแปลงความถี่ ตัวอยาง สถานการณเหลานี้อาจเปนพัดลมระบายอากาศในอุโมงค
หรือชองบันใด ท่ีพัดลมตองทํางานอยางตอเนื่องเพ่ือชวยอํานวยความสะดวกในการอพยพของบุคคลในกรณี
ท่ีเกิดเพลิงไหมขึ้น การเลือกฟงกชันโหมดเพลิงไหมในบางครั้งอาจไมใสใจในสัญญาณเตือนและการตัดการ
ทํางาน เพ่ือใหมอเตอรสามารถทํางานไดโดยไมมีการรบกวน

การเปดการทํางาน
โหมดเพลิงไหมจะถูกสั่งใหทํางานผานทางขั้วตออินพุทดิจิตัล ดูพารามิเตอร 5-1* อินพุทดิจิตัล

ขอความบนหนาจอแสดงผล
เมื่อโหมดเพลิงไหมทํางาน หนาจอแสดงผลจะแสดงขอความสถานะวา “โหมดเพลิงไหม” และคําเตือนวา
"โหมดเพลิงใหม"
เมื่อโหมดเพลิงไหมถูกสั่งใหทํางานอีกคร้ัง ขอความสถานะจะหายไปและคําเตือนจะถูกแทนท่ีดวยคําเตือน
วา “โหมดเพลิงไหมทํางานอยู" ขอความนี้สามารถรีเซ็ตโดยการปดและเปดการจายไฟใหกับตัวแปลงความถี่
เทานั้น หาก ในขณะที่ตัวแปลงความถี่ทํางานอยูในโหมดเพลิงไหม สัญญาณเตือนที่สงผลตอการรับประกัน
(ดูพารามิเตอร 24-09 การจัดการสัญญาณเตือนในโหมดเพลิงไหม) ควรจะปรากฏขึ้น และหนาจอแสดงผลจะ
แสดงคําเตือนวา “โหมดเพลิงไหมไมอยูในการรับประกัน"
เอาทพุทดิจิตัลและรีเลยสามารถกําหนดรูปแบบสําหรับขอความแสดงสถานะ " โหมดเพลิงไหมทํางาน” และ
คําเตือน “โหมดเพลิงไหมทํางานอยู" ได ดูพารามิเตอร 5-3* และ 5-4*
ขอความ “ โหมดเพลิงไหม" ยังสามารถดูไดจากคําเตือนผานทางการสื่อสารอนกุรม (ดูเอกสารที่เก่ียวของ)
ขอความแสดงสถานะ “ โหมดเพลิงไหม” สามารถเขาดูไดผานทางขอความแสดงสถานะสวนขยาย

ขอความ ประเภท LCP เอาทพุทดิจิตัล/รีเลย คําเตือน
สวนขยาย ขอความแสดง
สถานะ

โหมดเพลิงไหม สถานะ + +  +
โหมดเพลิงไหม การเตือน +    
โหมดเพลิงไหมทํางานอยู การเตือน + + +  
โหมดเพลิงไหมไมอยูใน
การรับประกัน

การเตือน +    
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บันทึก
ภาพรวมของเหตุการณท่ีเก่ียวของกับโหมดเพลิงไหม สามารถดูไดในบันทึกโหมดเพลิงไหม พารามิเตอร
18-1* หรือผานทางปุมบันทึกสัญญาณเตือนบนแผงควบคุมหนาเคร่ือง
บันทึกจะรวบรวมเหตุการณลาสุดไดถึง 10 เหตุการณ สัญญาณเตือนที่สงผลตอการรับประกันจะมีความสําคัญ
สูงกวา เปนประเภทของเหตุการณอ่ืนๆ สองประเภท
บันทึกไมสามารถรีเซ็ตได
เหตุการณตอไปนี้จะถูกบันทึก
*สัญญาณเตือนท่ีสงผลตอการรับประกัน (ดูพารามิเตอร 24-09 การจัดการสัญญาณเตือนโหมดเพลิงไหม)
*โหมดเพลิงไหมถูกเปดใชงาน
*โหมดเพลิงไหมถูกปดการใชงาน
สัญญาณเตือนอื่นทั้งหมดที่เกิดขึ้นในขณะที่โหมดเพลิงไหมทํางานอยูจะถูกบันทึกตามปกติ

โนตสําหรับผูอาน
ระหวางที่โหมดเพลิงไหมทํางาน คําสั่งหยุดตัวแปลงความถี่ท้ังหมดจะถูกขามไป รวมถึง การ
ล่ืนไหล/การล่ืนไหลผกผัน และอินเตอรล็อกภายนอก อยางไรก็ตาม หากตัวแปลงความถี่ของ
คุณติดต้ัง “การหยุดแบบปลอดภัย" มาดวย ฟงกชันนี้จะยังคงทํางานอยู ดูหัวขอ “วิธีสั่งซื้อ/
รหัสประเภทแบบฟอรมการสั่งซื้อ”

โนตสําหรับผูอาน
หากอยูในโหมดเพลิงไหม ตัวแปลงความถี่ตองการท่ีจะใชฟงกชันแรงดันต่ําเกินไป จะยัง
สามารถใชงานจากอินพุทอนาล็อกได นอกจากวาจะถูกใชสําหรับเซ็ตพอยต/คาปอนกลับของ
โหมดเพลิงไหม เมื่อคาปอนกลับที่สงไปยังอินพุทอนาล็อกอ่ืนๆ เหลานัน้สูญหาย ยกตัวอยาง
เชน สายเคเบิลถูกเพลิงไหม ฟงกชันแรงดันต่ําเกินไปจะทํางาน หากไมตองการใช ฟงกชัน
แรงดันต่ําเกินไปจะตองยกเลิกการใชงานสําหรับอินพุทอื่นๆ เหลานั้นดวย
ฟงกชันแรงดันต่ําเกินไปที่จะตองใชในกรณีท่ีสัญญาณขาดหายไป เมื่อโหมดเพลิงไหมทํา
งานอยู จะตองต้ังคาในพารามิเตอร 6-02 ฟงกชันหมดเวลาแรงดันต่ําเกินไปของโหมดเพลิง
ไหม
คําเตือนสําหรับแรงดันต่ําเกินไปจะมีความสําคัญเหนอืกวาคําเตือน “โหมดเพลิงไหมทํางาน"

24-00  ฟงกชนัโหมดเพลิงไหม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ยกเลิกการใช ฟงกชันโหมดเพลิงไหมไมทํางาน

[1] ใชงาน - ทํางาน ในโหมดนี้มอเตอรจะยังคงทํางานในทิศทางตามเข็มนาฬิกา ความเร็ว
จะขึ้นอยูกับคาที่เลือกใน พารามิเตอร 24-01 การกําหนดรูปแบบโหมด
เพลิงไหม

[2] ใชงาน - ทํางานกลับทิศ
ทาง

ในโหมดนี้มอเตอรจะยังคงทํางานในทิศทางทวนเข็มนาฬิกา ทํางานใน
วงรอบเปดเทานั้น ดพูารามิเตอร 24-01 การกําหนดรูปแบบโหมดเพลิง
ไหม

[3] ใชงาน - การลื่นไหล ในขณะที่โหมดนี้ถูกใชงานอยู เอาทพุทจะถูกยกเลิกการใชงานและ
มอเตอรจะถูกทําใหล่ืนไหลไปจนหยุด

โนตสําหรับผูอาน
ในกรณีขางตน สัญญาณเตือนจะแจงเตือนหรือละเลยไปตามการเลือกใน พารามิเตอร 24-09
การจัดการสัญญาณเตือนโหมดเพลิงไหม

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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24-01  การกําหนดรูปแบบโหมดเพลิงไหม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * วงรอบเปด เมื่อโหมดเพลิงไหมทํางาน มอเตอรจะทํางานดวยความเร็วคงที่ตามคา
อางอิงท่ีต้ังไว จนกวาจะมีคาเทากับท่ีเลือกใน พารามิเตอร 0-02 หนวย
ความเร็วของมอเตอร

[3] วงรอบปด เมื่อโหมดเพลิงไหมทํางาน ตัวควบคุม PID ภายในจะควบคุมความเร็ว
โดยอางอิงจากเซ็ตพอยตและคาปอนกลับที่เลือกใน พารามิเตอร 24-
07 แหลงคาปอนกลับของโหมดเพลิงไหม หนวยจะถูกเลือกใน พารา
มิเตอร 24-02 หนวยของโหมดเพลิงไหม หากมอเตอรยังคงถูกควบคุม
โดยตัวควบคุม PID ภายในเมื่ออยูในการดําเนนิการปกติ ตัวสง
สัญญาณตัวเดียวกันจะถูกใชสําหรับทั้งสองกรณีโดยการเลือกจาก
แหลงเดียวกัน
หาก ใชงาน – ทํางานกลับทิศทาง ถูกเลือกพารามิเตอร 24-00 จะไม
สามารถเลือกวงรอบปดไดในพารามิเตอร 24-01

ท้ังวงรอบเปดและวงรอบปดคาอางอิงและเซ็ตพอยตจะยังคงถูกกําหนดโดยคาภายในที่เลือกใน พารามิเตอร
24-05 คาอางอิงท่ีต้ังลวงหนาของโหมดเพลิงไหม หรือสัญญาณภายนอกผานแหลงท่ีถูกเลือกใน พารา
มิเตอร 24-06 แหลงคาอางอิงของโหมดเพลิงไหม

24-02  หนวยของโหมดเพลิงไหม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกหนวยที่ตองการเม่ือโหมดเพลิงไหมทํางานและกําลังทํางานในวง
รอบปด

[0] ไมมี

[1] * %

[5] PPM

[10] 1/MIN

[11] RPM

[12] PULSE/S

[20] L/S

[21] L/MIN

[22] L/H

[23] M3/S

[24] M3/MIN

[25] M3/H

[30] KG/S

[31] KG/MIN

[32] KG/H

[33] T/MIN

[34] T/H

[40] M/S

[41] M/MIN

[45] M

[60] °C

[70] MBAR

[71] BAR
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[72] PA

[73] KPA

[74] M WG

[80] KW

[120] GPM

[121] GAL/S

[122] GAL/MIN

[123] GAL/H

[124] CFM

[125] FT3/S

[126] FT3/MIN

[127] FT3/H

[130] LB/S

[131] LB/MIN

[132] LB/H

[140] FT/S

[141] FT/MIN

[145] FT

[160] °F

[170] PSI

[171] LB/IN2

[172] IN WG

[173] FT WG

[180] HP

24-03  คาอางอิงต่ําสุดของโหมดเพลิงไหม

พิสัย: หนาที่:

0* [-999999.999 -
999999.999]

คาต่ําสุดสําหรับคาอางอิง/เซ็ตพอยต (จํากัดผลรวมของคาใน พารา
มิเตอร 24-05 คาอางอิงท่ีตั้งลวงหนาของโหมดเพลิงไหม และคาของ
สัญญาณบนอินพุทที่เลือกใน พารามิเตอร 24-06 แหลงคาอางอิง
โหมดเพลิงไหม)
หากทํางานในวงรอบเปด เมื่อโหมดเพลิงไหมทํางาน หนวยจะถูกเลือก
โดยการตั้งคาของ พารามิเตอร 0-02 หนวยความเร็วของมอเตอร
สําหรับวงรอบปด หนวยจะถูกเลือกใน พารามิเตอร 24-02 หนวยของ
โหมดเพลิงไหม

24-04  คาอางอิงสูงสุดของโหมดเพลิงไหม

พิสัย: หนาที่:

1500* [-999999.999 -
999999.999]

คาสูงสุดสําหรับคาอางอิง/เซ็ตพอยต (จํากัดผลรวมของคาใน พารา
มิเตอร 24-05 คาอางอิงท่ีตั้งลวงหนาของโหมดเพลิงไหม และคาของ
สัญญาณบนอินพุทที่เลือกใน พารามิเตอร 24-06 แหลงคาอางอิง
โหมดเพลิงไหม)
หากทํางานในวงรอบเปด เมื่อโหมดเพลิงไหมทํางาน หนวยจะถูกเลือก
โดยการตั้งคาของ พารามิเตอร 0-02 หนวยความเร็วของมอเตอร
สําหรับวงรอบปด หนวยจะถูกเลือกใน พารามิเตอร 24-02 หนวยของ
โหมดเพลิงไหม

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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24-05  คาอางอิงที่ตั้งลวงหนาของโหมดเพลิงไหม

พิสัย: หนาที่:

0%* [-100% +100%] ปอนคาอางอิง/เซ็ตพอยตท่ีตองการเปนเปอรเซ็นตของคาอางอิงสูงสุด
ของโหมดเพลิงไหมท่ีต้ังในพารามิเตอร 24-04 คาที่ต้ังจะถูกเพ่ิมลงใน
คาที่ปอนโดยสัญญาณบนอินพุทอนาล็อกที่เลือกใน พารามิเตอร 24-
06 แหลงคาอางอิงของโหมดเพลิงไหม

24-06  แหลงคาอางอิงของโหมดเพลิงไหม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกอินพุทคาอางอิงภายนอกท่ีจะใชสําหรับโหมดเพลิงไหม
สัญญาณนีจ้ะถูกเพิ่มลงในคาที่ตั้งใน พารามิเตอร 24-05 คาอางอิงท่ีต้ัง
ลวงหนาของโหมดเพลิงไหม

[0] * ไมมีฟงกชัน

[1] อินพุทอนาล็อก 53

[2] อินพุทอนาล็อก 54

[7] อินพุทความถ่ี 29

[8] อินพุทความถ่ี 33

[20] โพเทนชิโอมิเตอรดิจิตัล

[21] อินพุทอนาล็อก X30/11

[22] อินพุทอนาล็อก X30/12

[23] อินพุทอนาล็อก X42/1

[24] อินพุทอนาล็อก X42/3

[25] อินพุทอนาล็อก X42/5

24-07  แหลงคาปอนกลับของโหมดเพลิงไหม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

เลือกอินพุทคาปอนกลับเพื่อใชเปนสัญญาณคาปอนกลับของโหมด
เพลิงไหม เมื่อโหมดเพลิงไหมทํางาน
หากมอเตอรยังคงถูกควบคุมโดยตัวควบคุม PID ภายในเมื่ออยูในการ
ดําเนนิการปกติ ตัวสงสัญญาณตัวเดียวกันจะถูกใชสําหรับทั้งสองกรณี
โดยการเลือกจากแหลงเดียวกัน

[0] * ไมมีฟงกชัน

[1] อินพุทอนาล็อก 53

[2] อินพุทอนาล็อก 54

[7] อินพุทความถ่ี 29

[8] อินพุทความถ่ี 33

[20] โพเทนชิโอมิเตอรดิจิตัล

[21] อินพุทอนาล็อก X30/11

[22] อินพุทอนาล็อก X30/12

[23] อินพุทอนาล็อก X42/1

[24] อินพุทอนาล็อก X42/3

[25] อินพุทอนาล็อก X42/5

[100] การปอนกลับบัส 1

[101] การปอนกลับบัส 2
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[102] การปอนกลับบัส 3

24-09  การจดัการสัญญาณเตือนของโหมดเพลิงไหม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ตัดการทํางานและรีเซ็ต
สัญญาณเตือนวิกฤติ

หากโหมดนี้ถูกเลือก ตัวแปลงความถี่จะยังคงทํางานตอไป ละเลย
สัญญาณเตือนเกือบท้ังหมด ถึงแมวาการทําเชนนี้อาจสงผลในความ
เสียหายตอตัวแปลงความถี่ สัญญาณเตือนวิกฤติเปนสัญญาณเตือนที่
ไมสามารถระงับได แตความพยายามที่จะเร่ิมสตารทใหมสามารถทําได

[1] * ตัดการทํางาน สัญญาณ
เตือนวกิฤติ

ในกรณีของสัญญาณเตือนวกิฤติ ตัวแปลงความถี่จะตัดการทํางานและ
จะไมเร่ิมการสตารทใหมโดยอัตโนมัติ

[2] ตัดการทํางาน สัญญาณ
เตือนท้ังหมด/ทดสอบ

สามารถทดสอบการทํางานของโหมดเพลิงไหมได แตสัญญาณเตือน
ทุกสถานะจะทํางานตามปกติ

โนตสําหรับผูอาน
สัญญาณเตือนที่สงผลตอการรับประกัน สัญญาณเตือนบางสัญญาณอาจสงผลตออายุการใช
งานของตัวแปลงความถี่ เมื่อมีหนึ่งในสัญญาณเหลานีเ้กิดขึ้นในขณะที่อยูในโหมดเพลิงไหม
บันทึกของเหตุการณจะถูกเก็บในบันทึกของโหมดเพลิงไหม
บันทึกนีจ้ะบันทึกเหตุการณลาสุด 10 เหตุการณของสัญญาณเตือนท่ีสงผลตอการรับประกัน
การสั่งใหโหมดเพลิงไหมทํางาน และการสั่งใหโหมดเพลิงไหมหยุดการทํางาน

2.22.2. 24-1* การบายพาสชุดขับ 

ตัวแปลงความถี่มีคุณสมบัติท่ีสามารถเปดใชการบายพาสเครื่องกลไฟฟาภายนอกโดยอัตโนมัติ ในกรณีการ
ตัด/ตัดล็อกการทํางานของตัวแปลงความถี่ หรือเหตุการณของการลื่นไหลในโหมดเพลิงไหม (ดู พารา
มิเตอร 24-00 ฟงกชันโหมดเพลิงไหม)

การบายพาสจะสลับมอเตอรเพ่ือใหทํางานแบบตอตรง การบายพาสภายนอกจะทํางานจาก
เอาทพุทดิจิตัลหรือรีเลยตัวใดตัวหนึ่งในตัวแปลงความถี่ เมื่อถูกตั้งโปรแกรมไวในพารามิเตอร 5-3* หรือ
5-4*

เมื่อตองการปดการทํางานของการบายพาสชุดขับในขณะการทํางานปกติ (โหมดเพลิงไหมไมทํางาน) จะ
ตองดําเนินการดังตอไปนี้

• กดปุม OFF บนแผงวงจรหนาเครื่อง LCP (หรือต้ังโปรแกรมอินพุทดิจิตัล 2
อินพุทสําหรับขับดวยมือ-ปด-ขับอัตโนมัติ)

• เปดใชงานอินเตอรล็อกภายนอกผานอินพุทดิจิตัล

• แลวดําเนนิการปด/เปดเคร่ือง

โนตสําหรับผูอาน
การบายพาสชุดขับไมสามารถเปดใชงานไดหากอยูในโหมดเพลิงไหม จะทําไดโดยปลด
สัญญาณคําสั่งโหมดเพลิงไหม หรือแหลงจายไฟออกจากตัวแปลงความถี่เทานั้น!

เมื่อฟงกชันการบายพาสชุดขับทํางาน หนาจอแสดงผลบนแผงควบคุมหนาเคร่ืองจะแสดงสถานะขอความ
การบายพาสชุดขับ ขอความนี้จะมีความสําคัญสูงกวาขอความสถานะของโหมดเพลิงไหม เมื่อฟงกชันการ
บายพาสชุดขับอัตโนมัติทํางาน ตัวแปลงความถี่จะตัดเขาการบายพาสภายนอกตามลําดับดานลางนี้
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24-10  ฟงกชนัการบายพาสชดุขับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

พารามิเตอรนี้จะอธิบายวา เหตุการณอะไรที่จะทําใหฟงกชันการบาย
พาสชุดขับทํางาน

[0] ยกเลิกการใช ไมมีฟงกชันบายพาส

[1] ใช

หากอยูในการทํางานตามปกติ ฟงกชันการบายพาสชุดขับอัตโนมัติจะ
ทํางานตามเงื่อนไขดังนี้

เมื่อเกิดการตัดล็อกการทํางานหรือตัดการทํางาน หลังจากจํานวนครั้ง
ของความพยายามในการรีเซ็ตท่ีโปรแกรมไว ซึ่งต้ังไวใน พารามิเตอร
14-20 โหมดรีเซ็ต ครบแลว หรือหากตัวตั้งเวลาหนวงการบายพาส
(พารามิเตอร 24-11) หมดเวลาลงกอนที่ความพยายามในการรีเซ็ตจะ
ครบถวน

เมื่ออยูในโหมดเพลิงไหมฟงกชันการบายพาสจะทํางานภายใต
เงือ่นไขดังนี้

เมื่อเกิดการตัดการทํางานจากสัญญาณเตือนที่สําคัญ การลื่นไหล หรือ
ตัวตั้งเวลาหนวงการบายพาสหมดเวลาลงกอนความพยายามในการรี
เซ็ตจะครบถวน [2] เปดทํางานในโหมดเพลิงไหม ฟงกชันการบายพาส
จะตัดการทํางานจากสัญญาณเตือนที่สําคัญ การล่ืนไหล หรือหากตัว
ต้ังเวลาหนวงการบายพาสหมดเวลาลงกอนความพยายามในการรี
เซ็ตจะครบถวน

[0] * ยกเลิกการใช

[1] ใช
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[2] ใช
(โหมดเพลิงไหมเทา
นั้น)

โนตสําหรับผูอาน
สิ่งสําคัญ! หลังจากเปดใชฟงกชันการบายพาสชุดขับ
ตัวแปลงความถี่จะไมไดรับการรับรองวามีความ
ปลอดภัยอีกตอไป (สําหรับการใชในรุนที่ติดต้ังการ
หยุดแบบปลอดภัยมาดวย)

24-11  ตัวตั้งเวลาหนวงการบายพาส

พิสัย: หนาที่:

0 S* [1-600 S] สามารถโปรแกรมเพ่ิมขึ้นไดคร้ังละ 1 วนิาที เมื่อฟงกชันการบายพาส
ทํางานตามท่ีต้ังไวในพารามิเตอร 24-10 แลว ตัวตั้งเวลาหนวงการบาย
พาสจึงจะเร่ิมตนทํางาน หากตัวแปลงความถี่ถูกต้ังจํานวนครั้งของ
ความพยายามในการรีเซ็ตไว ตัวตั้งเวลาจะยังนับตอไปในขณะที่ตัว
แปลงความถี่พยายามท่ีจะเร่ิมสตารทใหม มอเตอรควรจะเริ่มสตารท
ใหมภายในชวงเวลาของตัวตั้งเวลาหนวงการบายพาส แลวตัวตั้งเวลา
จึงจะรีเซ็ต

เมื่อมอเตอรลมเหลวที่จะสตารทใหมเมื่อหมดเวลาหนวงการบายพาส รี
เลยการบายพาสชุดขับ ซึ่งถูกโปรแกรมสําหรับบายพาสใน พารา
มิเตอร 5-40 การทํางานของรีเลย จะทํางาน หาก [หนวงเวลารีเลย] ถูก
โปรแกรมไวใน พารามิเตอร 5-41 หนวงเวลาเปด [รีเลย] หรือ พารา
มิเตอร 5-42 หนวงเวลาปด [รีเลย] ดวย แลวจะตองใหผานเวลานีไ้ป
กอนท่ีการทํางานของรีเลยจะเกิดขึ้น

เมื่อไมมีการตั้งโปรแกรมความพยายามในการเร่ิมสตารทใหม ตัวตั้ง
เวลาจะทํางานตามชวงเวลาหนวงที่ต้ังในพารามิเตอรนี้แลวจึงจะเปด
การทํางานของรีเลยการบายพาสชุดขับ ท่ีถูกต้ังโปรแกรมสําหรับการ
บายพาสไวในพารามิเตอร 5-40 การทํางานของรีเลย หาก หนวงเวลา
รีเลย ถูกโปรแกรมไวในพารามิเตอร 5-41 หนวงเวลาเปดรีเลย หรือ
พารามิเตอร 5-42 หนวงเวลาปด [รีเลย] ดวย แลวจะตองใหผานเวลานี้
ไปกอนท่ีการทํางานของรีเลยจะเกิดขึ้น

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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2.23. เมนูหลัก กลุม 25 ตัวควบคุมคาสเคด 

2.23.1. 25-** ตัวควบคุมคาสเคด 

พารามิเตอรสําหรับการกําหนดตัวควบคุมคาสเคดแบบพื้นฐาน เพ่ือควบคุมปมหลายตัวแบบลําดับขั้น สําหรับ
คําอธิบายเกี่ยวกับการใชและตัวอยางการเดินสายไฟเพิ่มเติม ใหดูหัวขอ ตัวอยางการประยุกตใชของตัวควบ
คุมคาสเคดแบบพื้นฐาน.

เพ่ือกําหนดรูปแบบตัวควบคุมคาสเคดใหกับระบบจริงและกลยุทธการควบคุมท่ีตองการ ขอแนะนําทําตามขั้น
ตอนดานลาง เร่ิมตนดวย การตั้งคาระบบพารามิเตอร 25-0* และถัดมา การตั้งคาการเปลี่ยนแปลงพารา
มิเตอร 25-5* โดยปกติพารามิเตอรเหลานีส้ามารถตั้งคาท่ีเปนแบบขั้นสูงได
พารามิเตอรใน การตั้งคาแบนดวดิท 25-2* และ การตั้งคาการสเตจ 25-4* มักจะสัมพันธกับความผันแปรของ
ระบบและการปรับขั้นสุดทายควรทําใหแลวเสร็จในขั้นตอนการทดสอบเพื่อใชงานจากทางโรงงาน

โนตสําหรับผูอาน
ตัวควบคุมคาสเคดดูเหมือนจะทํางานในวงรอบปดท่ีควบคุมโดยตัวควบคุม PI ท่ีอยูภายใน (วง
รอบปดท่ีถูกเลือกใน โหมดการกําหนดรูปแบบพารามิเตอร 1-00) ถา วงรอบเปด ถูกเลือกใน
วงรอบปดพารามิเตอร 1-00 ปมท่ีมีความเร็วคงที่ท้ังหมดจะถูกดีสเตจ แตปมท่ีมีความเร็วผัน
แปรจะยังคงถูกควบคุมโดยตัวแปลงความถี่ ตามการกําหนดรูปแบบวงรอบเปดในปจจุบัน:

2.23.2. 25-0* การต้ังคาระบบ

พารามิเตอรสัมพันธกับหลักการควบคุมและการกําหนดรูปแบบของระบบ
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25-00  ตัวควบคุมคาสเคด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ยกเลิกการใช

[1] ใช สําหรับการทํางานกับระบบท่ีมีอุปกรณ (ปม/พัดลม) หลายอุปกรณ ท่ี
อัตรางานถูกนําไปใชกับโหลดจริง โดยการควบคุมความเร็วผสมกับการ
ควบคุมการเปด/ปดอุปกรณ เพ่ือใหเขาใจไดงายเฉพาะระบบปมเทานั้น
ท่ีจะอธิบายไว

ยกเลิกการใช [0] ตัวควบคุมคาสเคดจะไมทํางาน รีเลยภายในทุกตัวที่
ถูกกําหนดใหกับมอเตอรของปมในการทํางานแบบคาสเคดจะถูกปลด
จากการจายไฟ หากปมท่ีปรับความเร็วไดเชื่อมตอกับตัวแปลงความถี่
โดยตรง (ไมไดถูกควบคุมโดยรีเลยภายใน) ปม/พัดลมนีจ้ะถูกควบคุม
เปนระบบปมเด่ียว

ใช [1] ตัวควบคุมคาสเคดจะทํางานและจะสเตจ/ดีสเตจปมตาม
โหลดบนระบบ

25-02  มอเตอรเริ่มทํางาน

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] *
[1]

ตอโดยตรง
ชุดสตารทแบบนุมนวล

มอเตอรจะเชื่อมตอเขากับแหลงจายไฟหลักโดยตรงดวยคอน
แทคเตอรหรือดวยชุดสตารทแบบนุมนวล เม่ือคาของ การสตารท
มอเตอรพารามิเตอร 25-02 ต้ังคาเปนตัวเลือกอ่ืนที่ไมใช ตอโดยตรง
[0] แลว การสลับปมนําพารามิเตอร 25-50 จะต้ังเปนคามาตรฐานของ
ตอโดยตรง [0] โดยอัตโนมัติ

ตอโดยตรง [0]: ปมท่ีมีความเร็วคงที่แตละตัวเชื่อมตอกับสายไฟหลัก
โดยตรงผานคอนแทคเตอร

ชุดสตารทแบบนุมนวล [1]: ปมท่ีมีความเร็วคงที่แตละตัวเชื่อมตอกับ
สายไฟหลักชุดสตารทแบบนุมนวล

25-04  เปด/ปดปม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ยกเลิกการใช

[1] ใช เพ่ือใหมีชั่วโมงการทํางานที่เทากันของปมท่ีมีความเร็วคงที่ ปม
สามารถตั้งรอบการใชได การเลือกเปด/ปดปมอาจจะเปนแบบ“เขา
กอน-ออกที่หลัง” หรือแบบชั่วโมงทํางานเทากันสําหรับปมแตละตัว

ยกเลิกการใช [0] ปมท่ีมีความเร็วคงที่จะเชื่อมตอตามลําดับ 1 – 2 – 3
และปลดการเชื่อมตอ 3 – 2 – 1 ตามลําดับ (เขากอน-ออกที่หลัง)

ใช [1] ปมท่ีมีความเร็วคงที่จะเชื่อมตอ/ปลดการเชื่อมตอเมื่อไดชั่วโมง
ทํางานที่เทากันสําหรับปมแตละตัว

25-05  ปมนําคงที่

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ไม

[1] * ใช

ปมนาํคงที่หมายถึงปมท่ีปรับความเร็วไดเชื่อมตอโดยตรงเขากับตัว
แปลงความถี่และ หากมีคอนแท็คเตอรติดต้ังระหวางตัวแปลงความถี่
และปม คอนแท็คเตอรนี้จะไมถูกควบคุมโดยตัวแปลงความถี่
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ถาทํางานโดย การสลับปมนําพารามิเตอร 25-50 ต้ังเปนคาอื่นที่ไมใช
OFF[0] พารามิเตอรนีจ้ะตองต้ังคาเปน NO [0]

NO [0]: การทํางานแบบปมนําสามารถเลือกระหวางปมท่ีควบคุมโดยรี
เลยภายในสองตัว ปมหนึง่ตัวตองเชื่อมตอกับรีเลย 1 ท่ีติดตั้งอยูภาย
ใน และปมอีกตัวหนึง่ตอกับรีเลย 2 การทํางานของปม (ปมคาสเคด1
และ ปมคาสเคด2) จะถูกกําหนดใหรีเลยโดยอัตโนมัติ (ในกรณีนีต้ัว
แปลงความถี่จะควบคุมปมไดสูงสุดสองตัว)

YES [1]: ปมนาํจะคงท่ี (ไมมีการสลับ) และเชื่อมตอตรงกับตัวแปลง
ความถ่ี การสลับปมนําพารามิเตอร 25-50 จะถูกต้ังคาโดยอัตโนมัติ
เปน OFF [0] รีเลยภายในรีเลย 1 และรีเลย 2 จะสามารถถูกกําหนดให
กับปมท่ีมีความเร็วคงท่ีท่ีแยกจากกัน ตัวแปลงความถี่จะควบคุมปมได
ท้ังหมดสามตัวดวยกัน

25-06  จํานวนปม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ปม 2 ตัว

[1] ปม 3 ตัว

จํานวนปมท่ีเชื่อมตอกับตัวควบคุมคาสเคดจะรวมถึงปมท่ีปรับความเร็ว
ได ถาปมท่ีปรับความเร็วไดเชื่อมตอโดยตรงเขากับตัวแปลงความถี่และ
ปมท่ีมีความเร็วคงที่อ่ืน (ปมตาม) จะถูกควบคุมโดยรีเลยภายในสองตัว
และจะสามารถควบคุมปมสามตัวได ถาทั้งสองตัวเปนปมท่ีปรับความ
เร็วไดและปมท่ีมีความเร็วคงที่ซึ่งถูกควบคุมโดยรีเลยภายใน เฉพาะปม
เพียงแคสองตัวเทานั้นท่ีจะสามารถตอได

ปม 2 ตัว [0]: ถา ปมนําคงที่พารามิเตอร 25-05 ต้ังคาเปน ไม [0]: ปม
ท่ีปรับความเร็วไดหนึง่ตัวและปมท่ีมีความเร็วคงที่หนึง่ตัวจะถูกควบคุม
โดยรีเลยภายในทั้งคู ถา ปมนาํคงที่พารามิเตอร 25-05 ต้ังคาเปน ใช
[1]: ปมท่ีปรับความเร็วไดหนึ่งตัว และปมท่ีมีความเร็วคงที่หนึ่งตัวจะถูก
ควบคุมโดยรีเลยภายใน

ปม 3 ตัว [1]: ปมนาํหนึง่ตัว ดู ปมนําคงที่พารามิเตอร 25-05 ปมท่ีมี
ความเร็วคงที่สองตัวจะถูกควบคุมโดยรีเลยภายใน

2.23.3. 25-2* ตัวจัดการแบนดวิดท

พารามิเตอรสําหรับการตั้งคาแบนดวิดทท่ีซึ่งความดันจะอนุญาตใหทํางานกอนการสเตจ/ดีสเตจของปมท่ีมี
ความเร็วคงที่ ยังรวมถึงตัวตั้งเวลาหลากหลายที่จะคอยปรับใหการควบคุมคงที่

25-20  แบนดวิดทการสเตจ [%]

พิสัย: หนาที่:

10%* [1 - 100 %] ต้ังเปอรเซนตแบนดวดิทการสเตจ (SBW) เพ่ือปรับการแกวงตัวของ
ความดันระบบใหปกติ ในระบบควบคุมแบบคาสเคด เพ่ือหลีกเล่ียงการ
สลับบอยๆ ของปมท่ีมีความเร็วคงที่ ความดันของระบบที่ตองการจะ
รักษาระดับใหอยูในแบนดวดิทท่ีมากกวาระดับคงที่

SBW จะถูกโปรแกรมเปนเปอรเซ็นตของพารามิเตอร 3-02 คาอางอิงตํ่า
สุด และ พารามิเตอร 3-03 คาอางอิงสูงสุด ตัวอยางเชน ถาเซ็ตพอ
ยตเปน 5 bar และ SBW ต้ังคาเปน 10% ชวงความดันที่ยอมใหเกิดขึ้น
ของระบบจะมีคาระหวาง 4.5 และ 5.5 bar การสเตจหรือการดีสเตจจะ
ไมเกิดขึ้นในชวงแบนดวิดทนี้
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25-21  แบนดวิดทท่ีสําคัญกวา [%]

พิสัย: หนาที่:

100% =
ยกเลิก
การใช*

[1 – 100%] เมื่อเกิดการเปล่ียนแปลงขนาดใหญและรวดเร็วในความตองการของ
ระบบ(เชน ความตองการน้ําแบบทันที่ทันใด) ความดันระบบจะเปลี่ยน
แปลงอยางรวดเร็ว และการสเตจและการดีสเตจแบบทันท่ีของปมท่ีมี
ความเร็วคงท่ีมีความจําเปนที่จะตองตรงกับความตองการ แบนดวดิทท่ี
สําคัญกวา (OBW) จะถูกโปรแกรมเพื่อใหทํางานเหนือตัวตั้งเวลาการ
สเตจและการดีสเตจ(พารามิเตอร 25-23/25-24) สําหรับการตอบ
สนองแบบทันที่

OBW ตองโปรแกรมใหมีคาสูงกวาที่ต้ังในแบนดวดิทการสเตจ (SBW)
พารามิเตอร 25-20 อยูเสมอ OBW จะเปนเปอรเซนตของพารามิเตอร
3-02 คาอางอิงตํ่าสุด และพารามิเตอร 3-03 คาอางอิงสูงสุด

การตั้ง OBW ใกลกับ SBW เกินไปอาจจะเกิดความลมเหลวในวตัถุ
ประสงคโดยการสเตจความถ่ีเมื่อเปล่ียนแปลงความดันแบบชั่วขณะ
การตั้ง OBW สูงเกินไปอาจนําไปสูความดันสูงหรือตํ่าในระบบที่ยอมรับ
ไมได ในขณะที่ตัวตั้งเวลา SBW กําลังทํางาน คาจะสามารถปรับให
เหมาะสมดวยการเพิ่มคาที่เหมาะสมกับระบบ ดูท่ี ตัวตั้งเวลาแบนดวิด
ทท่ีสําคัญกวาพารามิเตอร 25-25

เพ่ือหลีกเล่ียงการสเตจระหวางชวงการทดสอบเพื่อใชงานและการปรับ
ละเอียดของตัวควบคุมโดยปลอยให OBW เร่ิมตนที่การตั้งคาจากโรง
งาน 100% (Off) เมื่อการปรับละเอียดเสร็จสมบูรณ OBW ควรตั้งคา
เปนคาที่ตองการ แนะนาํใหใชคาเร่ิมตนที่ 10 %

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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25-22  แบนดวิดทความเร็วคงที ่[%]

พิสัย: หนาที่:

10%* [1 - 100%] เมื่อระบบควบคุมแบบคาสเคดกําลังทํางานแบบปกติและตัวแปลงความ
ถี่ไดแจงสัญญาณเตือนตัดการทํางาน สําคัญอยางยิ่งท่ีตองรักษาความ
ดันของระบบ ตัวควบคุมคาสเคดจะทําสิ่งนีด้วยการสเตจ/ดีสเตจ ปมท่ีมี
ความเร็วคงที่ใหเปดและปดอยางตอเนื่อง ดวยความจริงท่ีวาการรักษา
ความดันที่เช็ตพอยตอาจตองการการสเตจและการดีสเตจบอยๆ เมื่อ
ปมท่ีมีความเร็วคงที่กําลังทํางานเทานั้น แบนดวดิทความเร็วคงที่
(FSBW) จะถูกใชแทน SBW เปนไปไดท่ีจะหยุดปมท่ีมีความเร็วคงที่ ใน
กรณีท่ีมีสัญญาณเตือนดวยการกดปุม OFF หรือ HAND ON บนแผง
ควบคุมหนาเคร่ือง หรือถาสัญญาณถูกโปรแกรมสําหรับสตารทบนอินพุ
ทดิจิตัลมีคาต่ํา

ในกรณีท่ีมีสัญญาณเตือนเปนสัญญาณตัดล็อกการทํางานแลวตัวควบ
คุมคาสเคดจะตองหยุดระบบโดยทันที่โดยการตัดปมท่ีมีความเร็วคงที่
ออกทุกตัว ซึ่งมีการทํางานพื้นฐานเชนเดียวกับการหยุดฉุกเฉิน (คําสั่ง
ล่ืนไหล/ล่ืนไหลผกผัน) สําหรับตัวควบคุมคาสเคด

25-23  หนวงเวลาการสเตจ SBW

พิสัย: หนาที่:

15 วนิาที
*

[0-3000 วินาที] ไมควรใหมีการสเตจของปมท่ีมีความเร็วคงที่โดยทันที่ เมื่อความดันตก
แบบชั่วขณะในระบบเกินกวาแบนดวิดทการสเตจ (SBW) การสเตจจะ
หนวงออกไปตามเวลาท่ีโปรแกรม ถาความดันเพิ่มขึ้นอยูภายใน SBW
กอนที่ตัวตั้งเวลาจะผานไป ตัวตั้งเวลาจะถูกรีเซ็ต

25-24  หนวงเวลาการดีสเตจ SBW

พิสัย: หนาที่:

15 วนิาที
*

[0-3000 วินาที] การดีสเตจทันทีของปมท่ีมีความเร็วคงที่เปนเร่ืองท่ีไมเหมาะสม เมื่อ
ความดันชั่วขณะเพิ่มขึ้นในระบบมีคาเกินกวาแบนดวิดทการสเตจ
(SBW) การดีสเตจจะถูกหนวงเวลาตามระยะเวลาที่โปรแกรม ถาความ
ดันลดลงอยูภายใน SBW กอนที่ตัวตั้งเวลาจะผานไปตัวตั้งเวลาจะทํา
การรีเซ็ต
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25-25  เวลา OBW

พิสัย: หนาที่:

10 วินาที
*

[0 – 300 วนิาที ] การสเตจปมท่ีมีความเร็วคงที่จะสรางยอดความดันสูงสุดในระบบชั่ว
ขณะ ซึ่งอาจจะมากกวา แบนดวิดทท่ีสําคัญกวา (OBW) It ไมสมควรที่
จะทําการดีสเตจปมเพื่อตอบสนองตอยอดความดันของการสเตจ เวลา
OBW สามารถโปรแกรมเพื่อปองกันการสเตจจนกวาความดันระบบจะ
สรางการควบคุมคงท่ีและปกติ ต้ังต้ังต้ังเวลาใหมีคาที่ทําใหระบบคงที่
หลังจากการสเตจ คาที่ตั้งจากโรงานท่ี 10 วินาทีเปนคาที่เหมาะสม
สําหรับการประยุกตใชเปนสวนใหญ ในระบบที่มีความผันแปรสูง เวลาท่ี
สั้นลงอาจจะเหมาะสมกวา

25-26  ดีสเตจเมื่อไมมีการไหล

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] *
[1]

ยกเลิกการใช
ใช

พารามิเตอรดีสเตจเมื่อไมมีการไหลทําใหแนใจวาเมื่อสภาวะการไม
ไหลเกิดขึ้น ปมท่ีมีความเร็วคงที่จะถูกดีสเตจที่ละตัวจนกวาสัญญาการ
ไมไหลจะหายไป ซึ่งจําเปนที่การตรวจจับการไมไหลตองทํางาน ดูท่ี
พารามิเตอร 22-2*
ดีสเตจเม่ือไมมีการไหลถูกยกเลิกการใช ตัวควบคุมคาสเคดจะไม
เปลี่ยนลักษณะการทํางานของระบบ

25-27  ฟงกชันการสเตจ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ยกเลิกการใช
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[1] * ใช ถาฟงกชันการสเตจถูกต้ังคาเปน ยกเลิกการใช [0] ตัวตั้งเวลาการ
สเตจพารามิเตอร 25-28 จะไมทํางาน

25-28  เวลาฟงกชันการสเตจ

พิสัย: หนาที่:

15 วนิาที
*

[0 – 300 วินาที] เวลาฟงกชันการสเตจถูกโปรแกรมเพ่ือหลีกเล่ียงการสเตจของปมท่ีมี
ความเร็วคงที่บอยๆ เวลาฟงกชันการสเตจจะสตารทถาถูกต้ังเปน ใช
[1] โดย คุณลักษณะการสเตจพารามิเตอร 25-27 และเมื่อปมท่ีมีความ
เร็วผันแปรกําลังทํางานที่ ขีดจํากัดสูงความเร็วมอเตอรพารามิเตอร 4-
13 หรือ 4-14 ดวยปมท่ีมีความเร็วคงที่อยางนอยหนึ่งตัวในตําแหนง
หยุด เมื่อคาที่โปรแกรมของตัวตั้งเวลาหมดลง ปมท่ีมีความเร็วคงที่
จะสเตจ

25-29  ฟงกชนัการดีสเตจ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ยกเลิกการใช

[1] * ใช ฟงกชันการดีสเตจประกันวาจํานวนที่นอยสุดของปมจะทํางานเพื่อ
ประหยัดพลังงานและหลีกเล่ียงความดันตายของการหมุนเวยีนน้าํใน
ปมท่ีมีความเร็วผันแปร ถาฟงกชันการดีสเตจตั้งคาเปน ยกเลิกการใช
[0] ตัวตั้งเวลาการดีสเตจพารามิเตอร 25-30 จะไมทํางาน

25-30  เวลาฟงกชันการดีสเตจ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[15
วินาที] *

0 – 300 วนิาที เวลาฟงกชันการดีสเตจสามารถโปรแกรมที่จะหลีกเล่ียงการสเตจและ
การดีสเตจบอยๆ ของปมท่ีมีความเร็วคงที่ เวลาฟงกชันการดีสเตจจะ
เร่ิมเมื่อปมท่ีสามารถปรับความเร็วไดกําลังทํางานที่ขีดจํากัดตํ่าของ
ความเร็วมอเตอรพารามิเตอร 4-11 หรือ 4-12 พรอมกับปมท่ีมีความเร็ว
คงท่ีหนึ่งตัวหรือมากกวาในการทํางาน และตรงตามความตองการของ
ระบบ ในสถานการณเชนนีป้มท่ีสามารถปรับความเร็วไดจะชวยทํางาน
ในระบบเพียงเล็กนอย เมื่อคาของตัวตั้งเวลาที่โปรแกรมไวสิ้นสุดลง
สเตจจะถูกนาํออกไป เพ่ือหลีกเล่ียงการหมุนเวยีนน้ําดวยความดันตาย
ในปมท่ีสามารถปรับความเร็วได

2.23.4. 25-4* การต้ังคาการสเตจ

สภาวะการกําหนดพารามิเตอรสําหรับการสเตจ/การดีสเตจปม
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25-40  หนวงเวลาเปลี่ยนความเร็วขาลง

พิสัย: หนาที่:

10 วินาที
*

[0 – 120 วนิาที ] เมื่อเพ่ิมปมท่ีมีความเร็วคงที่ซึ่งควบคุมโดยชุดสตารทแบบนุมนวล
สามารถที่จะหนวงเวลาความเร็วขาลงปมนาํจนกวาจะถึงเวลาที่ต้ังไว
ลวงหนาหลังจากการสตารทของปมท่ีมีความเร็วคงที่ เพ่ือลดการพุงขึ้น
ของความดันหรือการกระแทกของน้ําในระบบ

จะใชเฉพาะเม่ือ ชุดสตารทแบบนุมนวล [1] ถูกเลือกในพารามิเตอร
25-02 สตารทมอเตอร

25-41  หนวงเวลาความเร็วขาขึ้น

พิสัย: หนาที่:

2 วนิาที* [0 – 120 วนิาที] เมื่อปลดปมท่ีมีความเร็วคงที่ซึ่งควบคุมโดยชุดสตารทแบบนุมนวล
สามารถที่จะหนวงเวลา ความเร็วขาขึ้นของปมนําจนกวาจะถึงเวลาที่ต้ัง
ไวลวงหนาหลังจากการหยุดของปมท่ีมีความเร็วคงท่ี เพ่ือลดการพุงขึ้น
ของความดันหรือการกระแทกของน้ําในระบบ

จะใชเฉพาะเม่ือ ชุดสตารทแบบนุมนวล [1] ถูกเลือกในพารามิเตอร
25-02 สตารทมอเตอร

25-42  คาเริ่มตนสเตจ

พิสัย: หนาที่:

90%* [0 – 100%] เมื่อเพ่ิมปมท่ีมีความเร็วคงที่เพ่ือท่ีจะปองกันการเกิดความดันเกิน ปมท่ี
มีความเร็วผันแปรจะลดความเร็วลงไปยังความเร็วที่ตํ่ากวา เมื่อปมท่ีมี
ความเร็วผันแปรถึง “ความเร็วการสเตจ” ปมท่ีมีความเร็วคงที่จะ
ถูกสเตจ คาเร่ิมตนสเตจจะใชในการคํานวณความเร็วของปมท่ีมีความ
เร็วผันแปร เม่ือ”จุดตัดเขา”ของปมท่ีมีความเร็วคงที่เกิดขึ้น การคํานวณ
ของคาเร่ิมตนสเตจเปนอัตราสวนของ ขีดจํากัดตํ่าของความเร็วมอเตอร
พารามิเตอร 4-11 หรือ 4-12 ตอ ขีดจํากัดสูงความเร็วมอเตอรพารา
มิเตอร 4-13 หรือ 4-14 ท่ีแสดงในรูปเปอรเซ็นต

คาเร่ิมตนสเตจตองมีชวงจาก  ηสเตจ % =
ηต่ํ า
ηสูง

× 100 %

เปน 100% โดยท่ี nLOW เปนขีดจํากัดตํ่าความเร็วมอเตอร และ nHIGH

เปนขีดจํากัดสูงความเร็วมอเตอร

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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25-43  คาเริ่มตนดีสเตจ

พิสัย: หนาที่:

50%* [0 – 100%] เมื่อปลดปมท่ีมีความเร็วคงที่เพ่ือท่ีจะปองกันการเกิดความดันต่ํา ปมท่ี
มีความเร็วผันแปรจะเพิ่มความเร็วไปยังความเร็วที่สูงกวา เมื่อปมท่ีมี
ความเร็วผันแปรถึง “ความเร็วการดีสเตจ” ปมท่ีมีความเร็วคงที่จะ
ดีสเตจ คาเร่ิมตนดีสเตจจะใชในการคํานวณความเร็วของปมท่ีมีความ
เร็วผันแปร เมื่อการดีสเตจของปมท่ีมีความเร็วคงที่เกิดขึ้น การคํานวณ
ของคาเร่ิมตนดีสเตจเปนอัตราสวนของ ขีดจํากัดตํ่าของความเร็ว
มอเตอรพารามิเตอร 4-11 หรือ 4-12 ตอ ขีดจํากัดสูงความเร็วมอเตอร
พารามิเตอร 4-13 หรือ 4-14 ท่ีแสดงในรูปเปอรเซ็นต

คาเร่ิมตนดีสเตจตองมีชวงจาก  ηสเตจ % =
ηต่ํ า
ηสู ง

× 100 %

เปน 100% โดยท่ี nLOW เปนขีดจํากัดตํ่าความเร็วมอเตอร และ nHIGH

เปนขีดจํากัดสูงความเร็วมอเตอร

25-44  ความเร็วการสเตจ [RPM]

อุปกรณเสริม: หนาที่:

0 0 N/A คาที่อานไดของคาที่คํานวณดานลางสําหรับความเร็วการสเตจ เมื่อ
เพ่ิมปมท่ีมีความเร็วคงที่เพ่ือท่ีจะปองกันการเกิดความดันเกิน ปมท่ีมี
ความเร็วผันแปรจะลดความเร็วลงไปยังความเร็วที่ต่ํากวา เมื่อปมท่ีมี
ความเร็วผันแปรถึง “ความเร็วการสเตจ” ปมท่ีมีความเร็วคงที่จะ
ถูกสเตจ การคํานวณความเร็วการสเตจอางอิงจาก คาเร่ิมตนสเตจพารา
มิเตอร 25-42 และ ขีดจํากัดสูงความเร็วมอเตอร [RPM]พารามิเตอร
4-13

ความเร็วการสเตจคํานวณโดยสูตรดังตอไปนี้:

ηสเตจ = ηสูง
ηสเตจ %
100

โดยท่ี nHIGH เปนขีดจํากัดสูงความเร็วมอเตอร และ nSTAGE100% เปนคา
ของคาเร่ิมตนสเตจ

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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25-45  ความเร็วการสเตจ [Hz]

อุปกรณเสริม: หนาที่:

0 0 N/A คาที่อานไดของคาที่คํานวณดานลางสําหรับความเร็วการสเตจ เมื่อ
เพ่ิมปมท่ีมีความเร็วคงที่เพ่ือท่ีจะปองกันการเกิดความดันเกิน ปมท่ีมี
ความเร็วผันแปรจะลดความเร็วลงไปยังความเร็วที่ตํ่ากวา เมื่อปมท่ีมี
ความเร็วผันแปรถึง “ความเร็วการสเตจ” ปมท่ีมีความเร็วคงที่จะ
ถูกสเตจ การคํานวณความเร็วการสเตจอางอิงจาก คาเร่ิมตนสเตจพารา
มิเตอร 25-42 และ ขีดจํากัดสูงความเร็วมอเตอร [Hz]พารามิเตอร 4-14

ความเร็วการสเตจคํานวณโดยสูตรดังตอไปนี้:

ηสเตจ = ηสูง
ηสเตจ %
100   โดยท่ี nHIGH เปนขีดจํากัดสูงความเร็ว

มอเตอร และ nSTAGE100% เปนคาของคาเร่ิมตนสเตจ

25-46  ความเร็วการดีสเตจ [RPM]

อุปกรณเสริม: หนาที่:

0 0 N/A คาที่อานไดของคาที่คํานวณดานลางสําหรับความเร็วการดีสเตจ เมื่อ
ปลดปมท่ีมีความเร็วคงท่ีเพ่ือท่ีจะปองกันการเกิดความดันต่ํา ปมท่ีมี
ความเร็วผันแปรจะเพิ่มความเร็วไปยังความเร็วที่สูงกวา เมื่อปมท่ีมี
ความเร็วผันแปรถึง “ความเร็วการดีสเตจ” ปมท่ีมีความเร็วคงที่จะ
ดีสเตจ ความเร็วการดีสเตจคํานวณโดยอางอิงจาก คาเร่ิมตนดี
สเตจพารามิเตอร 25-43 และ ขีดจํากัดสูงความเร็วมอเตอรพารา
มิเตอร 4-13

ความเร็วการดีสเตจคํานวณโดยสูตรดังตอไปนี้:

ηดีสเตจ = ηสู ง
ηดีสเตจ %
100   โดยท่ี nHIGH เปนขีดจํากัดสูงความเร็ว

มอเตอร และ nDESTAGE100% เปนคาของคาเร่ิมตนดีสเตจ

25-47  ความเร็วการดีสเตจ [Hz]

อุปกรณเสริม: หนาที่:

คาที่อานไดของคาที่คํานวณดานลางสําหรับความเร็วการดีสเตจ เมื่อ
ปลดปมท่ีมีความเร็วคงท่ีออก เพ่ือท่ีจะปองกันการเกิดความดันต่ํา ปมท่ี
ปรับความเร็วไดจะเพ่ิมความเร็วไปยังความเร็วที่สูงกวา เม่ือปมท่ีปรับ
ความเร็วไดถึง “ความเร็วการดีสเตจ” ปมท่ีมีความเร็วคงที่จะถูกดีสเตจ
ความเร็วการดีสเตจคํานวณโดยอางอิงจาก คาเร่ิมตนดีสเตจพารา
มิเตอร 25-43 และ ขีดจํากัดสูงความเร็วมอเตอร [Hz] พารามิเตอร
4-14

ความเร็วการดีสเตจคํานวณโดยสมการดังตอไปนี้:

ηดีสเตจ = ηสู ง
ηดีสเตจ %
100

โดยท่ี nHIGH เปนขีดจํากัดสูงความเร็วมอเตอร และ nDESTAGE100% เปน
คาของคาที่ยอมรับไดของการดีสเตจ

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร

 MG.11.C3.9A - VLT® เปนเครื่องหมายการคาจดทะเบียนของ Danfoss  257

2



2.23.5. 25-5* การต้ังคาการสลบัการทํางาน

พารามิเตอรสําหรับการระบุสภาวะสําหรับการสลับของปม (นํา)ท่ีมีความเร็วผันแปร ถาถูกเลือกเปนสวนหนึง่
ของกลยุทธการควบคุม

25-50  การสลับปมนํา

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ปด

[1] เมื่อทําการสเตจ

[2] เมื่อมีคําสั่ง

[3] เมื่อทําการสเตจหรือเมื่อ
มีคําสั่ง

การสลับปมนําจะปรับความสมดุลการใชปมโดยการปรับเปลี่ยนปมท่ีถูก
ควบคุมความถี่เปนชวงๆ การดําเนนิการนี้จะประกันวาปมจะทํางานเทา
กันตลอดเวลา การสลับเพื่อปรับการใชปมใหสมดุลโดยการเลือกปมท่ีมี
จํานวนชั่วโมงการใชต่ําสุดเสมอที่จะสเตจในขั้นตอนตอไป

ปด [0]: ไมมีการสลับการทํางานของปมนําที่จะดําเนินการ ไมสามารถ
ท่ีจะต้ังพารามิเตอรนี้เปนตัวเลือกอ่ืนที่ไมใช Off [0] ถา สตารทมอเตอร
พารามิเตอร 25-03 ไดต้ังคาอื่นที่ไมใช ตอโดยตรง [0]

โนตสําหรับผูอาน
ไมสามารถที่จะเลือกคาอื่นที่ไมใช Off [0] ถา ปมนําคง
ท่ีพารามิเตอร 25-05 ตั้งคาเปน Yes [1]

เมื่อทําการสเตจ [1]: การสลับการทํางานแบบปมนาํจะดําเนนิการ เมื่อ
ทําการสเตจปมอีกตัวหนึ่ง

เมื่อมีคําสั่ง [2]: การสลับการทํางานแบบปมนาํจะดําเนนิการเมื่อมี
เหตุการณสัญญาณคําสั่งภายนอกหรือเหตุการณท่ีโปรแกรมไวลวง
หนา ดู เหตุการณการสลับพารามิเตอร 25-51 สําหรับตัวเลือกอ่ืนที่มีอยู

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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เมื่อทําการการสเตจหรือเมื่อมีคําสั่ง [3]: การสลับปม (นาํ)ความเร็วผัน
แปร จะดําเนินการ เม่ือทําการสเตจหรือมีสัญญาณ“เม่ือมีคําสั่ง” (ดู ขาง
ตน)

25-51  เหตุการณการสลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ภายนอก

[1] ชวงเวลาการสลับ

[2] โหมดการหลับ

[3] เวลาท่ีกําหนดไวแลว พารามิเตอรนีจ้ะทํางานเมื่อตัวเลือก เม่ือมีคําสั่ง [2] หรือ เมื่อทําการ
สเตจหรือเม่ือมีคําสั่ง [3] ถูกเลือกใน การสลับปมนําพารามิเตอร 25-50
เทานั้น ถาเหตุการณการสลับถูกเลือกการสลับปมนําจะดําเนนิการทุก
คร้ังท่ีเหตุการณเกิดขึ้น

ภายนอก [0]: การสลับจะดําเนินการเม่ือสัญญาณปอนใหกับหนึ่งในอิน
พุทดิจิตัลบนแถบขั้วตอ และอินพุทนี้จะถูกกําหนดใหกับการสลับปมนํา
[121] ใน อินพุทดิจิตัลพารามิเตอร 5-1*

ชวงเวลาการสลับ [1]: การสลับจะดําเนินการตลอดเวลา ชวงเวลาการ
สลับพารามิเตอร 25-52 หมดอายุ

โหมดการหลับ [2]: การสลับจะดําเนนิการแตละคร้ังท่ีปมนําไดเขาสู
โหมดการหลับ ฟงกชันการไมไหลพารามิเตอร 20-23 ตองตั้งคาเปน
โหมดการหลับ [1] หรือปอนสัญญาณภายนอกสําหรับการทํางานนี้

เวลาที่ระบุลวงหนา [3]: การสลับจะดําเนินการตามเวลาที่กําหนดในแต
ละวัน ถา การสลับตามเวลาที่ระบุลวงหนาพารามิเตอร 25-54 ถูกต้ังคา
ไว การสลับจะดําเนินการทุกๆ วนัตามเวลาที่กําหนด เวลามาตรฐานคือ
เท่ียงคืน (00:00 หรือ 12:00AM ขึ้นอยูกับรูปแบบเวลา)

25-52  ชวงเวลาการสลับ

พิสัย: หนาที่:

24 ช.ม.* [1 – 999 h] ถา ชวงเวลาการสลับ [1] ตัวเลือกใน เหตุการณการสลับพารามิเตอร
25-51 ถูกเลือก, การสลับปมท่ีมีความเร็วผันแปรจะดําเนนิการทุกเวลา
ท่ีชวงเวลาการสลับหมดอายุ (สามารถตรวจสอบใน คาของตัวตั้งเวลา
การสลับพารามิเตอร 25-53)

25-53  คาของตัวตั้งเวลาการสลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

0 0 N/A คาพารามิเตอรท่ีอานไดสําหรับคาชวงเวลาการสลับที่ต้ังในพารามิเตอร
25-52

25-54  การสลับตามเวลาที่ระบุลวงหนา

พิสัย: หนาที่:

00:00* [00:00 – 23:59] ถาตัวเลือกเวลาที่ระบุลวงหนา [3] ใน เหตุการณการสลับพารามิเตอร
25-51 ถูกเลือก การสลับปมท่ีมีความเร็วผันแปรจะดําเนินการทุกๆ วนั
ตามเวลาท่ีกําหนด ท่ีต้ังในการสลับตามเวลาที่ระบุลวงหนา เวลา
มาตรฐานคือเท่ียงคืน (00:00 หรือ 12:00AM ขึ้นอยูกับรูปแบบเวลา)

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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25-55  การสลับเมื่อปริมาณงาน < 50%

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ยกเลิกการใช

[1] * ใช ถาการสลับเมื่อปริมาณงาน <50% ถูกเปดใชงาน การสลับปมจะเกิด
ขึ้นไดเมื่อปริมาณงานเทากับหรือตํ่ากวา 50% การคํานวณปริมาณงาน
จะเปนอัตราสวนของปมท่ีทํางาน (รวมถึงปมท่ีมีความเร็วผันแปร) ตอ
จํานวนปมท่ีมีอยูท้ังหมด (รวมถึงปมความเร็วผันแปรแตไมได
อินเทอรล็อก)

ปริมาณงาน =
Nกํา ลังทํางาน
NTOTAL

× 100 %

สําหรับตัวควบคุมคาสเคดแบบพื้นฐาน ปมทุกตัวจะมีขนาดเทากัน

ยกเลิกการใช [0] การสลับปมนาํจะดําเนนิการทุกปริมาณงานของปม

ใช [1] การทํางานแบบปมนําจะสลับการทํางาน เมื่อจํานวนของปมท่ี
ทํางานอยูนอยกวา 50% ของปริมาณงานทั้งหมดของปมเทานั้น

จะสมบูรณเมื่อพารามิเตอร 25-50 การสลับปมนาํ แตกตางไปจาก Off
[0] เทานั้น

25-56  โหมดการสเตจเมื่อมกีารสลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ชา

[1] ดวน พารามิเตอรนี้จะทํางานเมื่อตัวเลือกท่ีถูกเลือกใน การสลับปมนาํพารา
มิเตอร 25-50 แตกตางไปจาก Off [0] เทานั้น

การสเตจและการดีสเตจของปมมีอยู สองรูปแบบ การถายโอนชาจะทํา
ใหการสเตจและการดีสเตจนุมนวล การถายโอนดวนจะทําใหการ
สเตจและการดีสเตจเร็วเทาที่จะเปนไปได ปมท่ีมีความเร็วผันแปรจะแค
ตัดออก (ล่ืนไหล)
ชา [0]: ขณะสลับการทํางาน ปมท่ีมีความเร็วผันแปรจะเพ่ิมความเร็วไป
ยังความเร็วสูงสุด แลวจึงลดความเร็วลงในระดับที่คงท่ี
Quick [1]: ขณะสลับการทํางาน ปมท่ีมีความเร็วผันแปรจะเพิ่มความ
เร็วไปยังความเร็วสูงสุด แลวจึงล่ืนไหลลงในระดับที่คงท่ี

รูปภาพดานลางเปนตัวอยางของการสเตจถายโอนชา ปมท่ีมีความเร็ว
ผันแปร (ดานบนของกราฟ) และหนึง่ปมท่ีมีความเร็วคงที่ (ดานลาง
ของกราฟ) กําลังทํางานกอนคําสั่งการสเตจ เมื่อคําสั่งถายโอน ชา [0]
เปดใชงาน การสลับการทํางานจะดําเนินการโดยการเปลี่ยนความเร็ว
ปมท่ีมีความเร็วผันแปรเปน ขีดจํากัดสูงความเร็วมอเตอรพารามิเตอร 4-
13 หรือ 4-14, และจึงลดลงสูความเร็วศูนย หลังจาก “หนวงเวลากอน
การสตารทปมถัดไป” (หนวงการทํางานปมถัดไปพารามิเตอร 25-59)
ปมนาํตัวถัดไป (ตรงกลางของกราฟ) จะถูกเรงขึ้นและปมนําเร่ิมแรกอัก
ตัวหนึง่ (ดานบนของกราฟ) จะถูกเพ่ิมหลังจาก “หนวงเวลากอนการทํา
งานบนแหลงจายไฟหลัก” (หนวงเวลาทํางานบนแหลงจายไฟหลัก
พารามิเตอร 25-60) เชนเดียวกับปมท่ีมีความเร็วคงที่ ปมนําตัวถัดไป
(ตรงกลางของกราฟ) จะลดอัตราลงถึงขีดจํากัดต่ําความเร็วมอเตอร
และจึงอนุญาตใหปรับความเร็วเพื่อรักษาความดันของระบบ
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25-58  หนวงการทํางานปมถัดไป

พิสัย: หนาที่:

0.5
วนิาที*

[พารามิเตอร 25-58 –
5.0 sec]

พารามิเตอรนี้จะทํางานเฉพาะเมื่อตัวเลือกท่ีถูกเลือกใน การสลับปมนํา
พารามิเตอร 25-50 แตกตางไปจาก Off [0] เทานั้น
พารามิเตอรนี้ต้ังเวลาระหวางการหยุดปมท่ีปรับความเร็วไดเดิมและการ
สตารทปมอีกตัวหนึง่เปนปมท่ีปรับความเร็วไดใหม ดูท่ี โหมดการ
สเตจที่การสลับพารามิเตอร 25-56 และ รูปภาพ 7-5 สําหรับคําอธิบาย
ของการสเตจและการสลับการทํางาน

25-59  หนวงเวลาทํางานกับแหลงจายไฟหลัก

พิสัย: หนาที่:

0.5
วนิาที*

[พารามิเตอร 25-58 –
5.0 sec ]

พารามิเตอรนี้จะทํางานเฉพาะเมื่อตัวเลือกท่ีถูกเลือกใน การสลับปมนํา
พารามิเตอร 25-50 แตกตางไปจาก Off [0] เทานั้น

พารามิเตอรนีต้ั้งเวลาระหวางการหยุดปมท่ีปรับความเร็วไดเดิม และ
การสตารทปมเปนปมท่ีมีความเร็วคงที่ใหม ดูท่ี โหมดการสเตจและการ
สลับการทํางานพารามิเตอร 25-56 และ รูปภาพ 7-5 สําหรับคําอธิบาย
ของการสเตจและการสลับการทํางาน

2.23.6. 25-8* สถานะ

อานคาพารามิเตอรในรูปแบบเกี่ยวกับสถานะการทํางานของตัวควบคุมคาสเคดและปมท่ีถูกควบคุม

25-80  สถานะคาสเคด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ยกเลิกการใช

ฉุกเฉิน

ปด

ในวงรอบเปด

คาง

การ Jog
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การทํางาน

การทํางานตาม FSBW

การดีสเตจ

การสลับการทํางาน

ไมไดต้ังปมนํา อานคาสถานะของตัวควบคุมคาสเคด
ยกเลิกการใช: ตัวควบคุมคาสเคดจะถูกยกเลิกการใช (ตัวควบคุมคา
สเคดพารามิเตอร 25-00)
ฉุกเฉิน: ปมทุกตัวจะหยุดโดยการลื่นไหล/ล่ืนไหลผกผันหรือคําสั่ง
อินเตอรล็อกภายนอกท่ีปอนใหกับตัวแปลงความถี่
Off: ปมทุกตัวจะหยุดโดยคําสั่งหยุดท่ีปอนใหกับตัวแปลงความถี่
ในวงรอบเปด: โหมดการกําหนดรูปแบบพารามิเตอร 1-00 จะถูกต้ังคา
สําหรับวงรอบเปด ปมท่ีมีความเร็วคงที่ท้ังหมดจะหยุด ปมท่ีปรับความ
เร็วไดจะยังคงทํางานตอไป
ล็อกคาง: การสเตจ/การดีสเตจของปมจะถูกล็อกและคาอางอิงจะ
ถูกล็อก
การ Jog: ปมท่ีมีความเร็วคงที่ท้ังหมดจะหยุด เมื่อปมท่ีมีความเร็วคงที่
หยุดแลว ปมท่ีปรับความเร็วไดจะทํางานดวยความเร็วแบบ Jog
การทํางาน: คําสั่งสตารทที่ถูกปอนใหกับตัวแปลงความถี่และตัวควบ
คุมคาสเคดจะควบคุมปม
การทํางานตาม FSBW: ตัวแปลงความถี่จะถูกตัดการทํางานและตัว
ควบคุมคาสเคดจะควบคุมปมท่ีมีความเร็วคงที่ตาม แบนดวิดทความเร็ว
คงท่ีพารามิเตอร 25-22
การสเตจ: ตัวควบคุมคาสเคดจะสเตจปมท่ีมีความเร็วคงที่
การดีสเตจ: ตัวควบคุมคาสเคดจะดีสเตจปมท่ีมีความเร็วคงที่
การสลับการทํางาน: การสลับปมนําพารามิเตอร 25-50 การเลือกที่
แตกตางไปจาก Off [0] และลําดับการสลับการทํางานจะถูกดําเนนิการ
ไมไดต้ังปมนํา: ไมมีปมท่ีถูกกําหนดใหเปนปมท่ีปรับความเร็วได

25-81  สถานะปม

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[X] ยกเลิกการใช

[O] ปด

[D] กําลังทํางานกับตัว
แปลงความถี่

[R] กําลังทํางานกับแหลง
จายไฟหลัก

สถานะปมจะแสดงสถานะสําหรับจํานวนปมท่ีเลือกใน จํานวนปม พารา
มิเตอร 25-01 ซึ่งเปนคาท่ีอานไดของสถานะของแตละปมซี่งแสด
งสตริง ท่ีประกอบดวยหมายเลขปมและสถานะปจจุบันของปม
ตัวอยางเชน คาที่อานไดเปนตัวยอแบบเดียวกับ “1:D 2:O” ซึ่งหมาย
ความวา ปม 1 กําลังทํางานและควบคุมความเร็วโดยตัวแปลงความถี่
และปม 2 หยุดทํางานอยู

ยกเลิกการใช (X): ปมอาจถูกอินเตอรล็อกผานทางอินเตอรล็อกปม
พารามิเตอร 25-19 หรือ สัญญาณบนอินพุทดิจิตัลท่ีโปรแกรมสําหรับ
การอินเตอรล็อกปม (หมายเลขบนปม) ใน อินพุทดิจิตัลพารามิเตอร 5-
1* สามารถดูไดจากปมท่ีมีความเร็วคงที่เทานั้น
OFF (O): หยุดโดยตัวควบคุมคาสเคด (แตไมไดอินเตอรล็อก)
กําลังทํางานดวยตัวแปลงความถี่ (D): ปมท่ีปรับความเร็วได โดยไมขึ้น
กับวาจะเชื่อมตอตรงหรือถูกควบคุมผานรีเลยในตัวแปลงความถี่
กําลังทํางานดวยแหลงจายไฟหลัก  (R): กําลังทํางานดวยแหลงจาย
ไฟหลัก ปมท่ีมีความเร็วคงที่จะทํางาน
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25-82  ปมนํา

อุปกรณเสริม: หนาที่:

0 0 N/A คาพารามิเตอรท่ีอานไดสําหรับคาแทจริงของปมท่ีปรับความเร็วไดใน
ระบบ พารามิเตอรปมนาํจะถูกอัพเดตเพื่อสะทอนคาปจจุบันของปมท่ี
ปรับความเร็วไดในระบบ เมื่อการสลับการทํางานไดถูกดําเนินการแลว
หากไมมีการเลือกปมนํา (ตัวควบคุมคาสเคดถูกยกเลิกการใชหรือปม
ทุกตัวถูกอินเตอรล็อก) หนาจอจะแสดงวาไมมี

25-83  สถานะรีเลย

อารเรย [2]

เปด

ปด คาที่อานไดของสถานะของรีเลยแตละตัวที่ถูกกําหนดเพื่อควบคุมปม
ทุกๆ องคประกอบในรีเลยจะเปนตัวแทนของรีเลย ถารีเลยทํางานองค
ประกอบที่ตรงกันจะตั้งคาเปน “On” ถารีเลยไมทํางานองคประกอบท่ี
ตรงกันจะตั้งคาเปน “Off”

25-84  เวลาเปดปม

อารเรย [2]

0 ชั่วโมง
*

[0 – 2147483647
ชั่วโมง]

คาที่อานไดของคาเวลาเปดปม ตัวควบคุมคาสเคดมีตัวนับแยกสําหรับ
ปมและสําหรับรีเลยท่ีควบคุมปม เวลาเปดปมจะตรวจสอบ “ชั่วโมงใช
งาน” ของแตละปม คาของแตละตัวนบัเวลาเปดปมสามารถรีเซ็ตเปน 0
โดยการเขียนลงในพารามิเตอร เชน ถาปมถูกเปลี่ยนในกรณีท่ีมีการ
ซอมบํารุงรักษา

25-85  เวลาเปดรีเลย

อารเรย [2]

0
hours*

[0 – 2147483647
hours]

คาที่อานไดของคาเวลาเปดรีเลย ตัวควบคุมคาสเคดมีตัวนับแยก
สําหรับปมและสําหรับรีเลยท่ีควบคุมปม การเปด/ปดปมจะทํางานตาม
ตัวนับรีเลยอยูเสมอ อยางไรก็ตามจะมีการใชงานปมใหมอยูเสมอเมื่อ
ปมถูกเปล่ียนและคาที่ต้ังในพารามิเตอร 25-85 ตัวนับเวลาเปดปมจะ
รีเซ็ต เพ่ือท่ีจะใชพารามิเตอร 25-04 การเปด/ปดปม ตัวควบคุมคา
สเคดจะทําการตรวจสอบเวลาเปดรีเลย

25-86  รีเซต็ตัวนับรีเลย

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * ไมรีเซ็ต

[1] ทําการรีเซ็ต รีเซ็ตทุกองคประกอบในตัวนับ เวลาเปดรีเลย พารามิเตอร 25-85
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2.23.7. 25-9* การบริการ

พารามิเตอรท่ีใชในกรณีท่ีมีการบริการกับปมท่ีถูกควบคุมหนึ่งตัวหรือมากกวา

25-90  อินเตอรล็อกปม

อารเรย [2]

[0] * ปด

[1] เปด ในพารามิเตอรนี้ สามารถที่จะยกเลิกการใชปมนําคงที่หนึ่งตัวหรือ
มากกวา ตัวอยางเชนปมจะไมถูกเลือกสําหรับการสเตจถึงแมวาจะเปน
ปมลําดับถัดไปในขั้นตอนการทํางาน ก็ไมสามารถที่จะยกเลิกปมนํา
ดวยคําสั่งอินเตอรล็อกปม

การอินเตอรล็อกอินพุทดิจิตัลจะถูกเลือกเปนอินเตอรล็อกปม 1-3
[130 – 132] ใน อินพุทดิจิตัลพารามิเตอร 5-1*

ปด [0]: ปมจะทํางานสําหรับการสเตจ/การดีสเตจ
On [1]: คําสั่งอินเตอรล็อกปมจะถูกสั่ง ถาปมกําลังทํางานก็จะเปลี่ยน
เปนดีสเตจโดยทันที ถาปมไมไดกําลังทํางานก็จะไมสามารถทําการ
สเตจได

25-91  การสลับปมดวยมือ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] * 0 = Off – จํานวนปม พารามิเตอรนีจ้ะทํางานเมื่อตัวเลือก เม่ือมีคําสั่ง หรือ เมื่อทําการ
สเตจหรือมีคําสั่ง ท่ีเลือกใน การสลับปมนํา พารามิเตอร 25-50
พารามิเตอรนี้สําหรับการตั้งคาดวยมือของปมท่ีถูกกําหนดเปนปมความ
เร็วผันแปร คามาตรฐานของการสลับปมดวยมือคือ Off [0] ถาตั้งเปน
คาอื่นที่ไมใช Off [0] การสลับจะดําเนินการทันทีและปมท่ีถูกเลือกดวย
การสลับปมดวยมือจะเปนปมความเร็วผันแปรใหม หลังจากสลับการทํา
งานแลว พารามิเตอรการสลับปมดวยมือจะรีเซ็ตเปน Off [0] ถาพารา
มิเตอรต้ังคาเปนจํานวนที่เทากันกับปมความเร็วผันแปรที่แทจริง พารา
มิเตอรจะรีเซ็ตเปน [0] โดยทันที

2.24. เมนูหลัก กลุม 26 MCB 109 อุปกรณเสริม I/O อนาล็อก

2.24.1. อุปกรณเสริม I/O อนาล็อก MCB 109 26-** 

MCB 109 อุปกรณเสริม I/O อนาล็อก เพ่ิมความสามารถในการทํางานใหกับตัวแปลงความถี่ รุน FC100 ชุด
ขับ HVAC VLT® โดยเพิ่มหมายเลขของอินพุทและเอาทพุทอนาล็อกซึ่งต้ังคาไดท่ีถูกเพ่ิมเขามา ซึ่งอาจจะ
เปนประโยชนโดยเฉพาะในการติดต้ังระบบจัดการอาคารที่ตัวแปลงความถี่อาจถูกใชเปน I/O แบบกระจาย
ศูนย การขจัดความตองการสวนเกินและเพื่อการลดตนทุน

โปรดดูแผนภาพ

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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แผนภาพนี้แสดงเครื่องสงลมเย็น(AHU) แบบทั่วไป อยางที่แสดงในภาพ การเพ่ิมอุปกรณเสริม I/O จะชวยให
สามารถควบคุมฟงกชันทั้งหมดจากตัวแปลงความถี่ เชน ใบปรับดานลมเขา ลมกลับและสวนระบายอากาศ
หรือ ขดลวดความรอน/ความเย็น ดวยคาท่ีวัดของอุณหภูมิและความดันที่อานไดจากตัวแปลงความถี่

โนตสําหรับผูอาน
กระแสสูงสุดสําหรับเอาทพุทอนาล็อก 0-10V คือ 1mA

โนตสําหรับผูอาน
เม่ือใชการตรวจสอบแรงดันต่ําเกินไป เปนสิ่งสําคัญท่ีอินพุทอนาล็อกใดๆท่ีไมไดถูกใชสําหรับ
ตัวแปลงความถี่ เชน ถูกใชเปนสวนหนึง่ของ I/O ท่ีกระจายศูนยของระบบจัดการอาคาร ควร
จะยกเลิกการใชการทํางานตรวจสอบแรงดันต่ําเกินไป

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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ขั้วตอ พารามิเตอร ขั้วตอ พารามิเตอร ขั้วตอ พารามิเตอร
อินพุทอนาล็อก อินพุทอนาล็อก รีเลย

X42/1 26-00, 26-1* 53 6-1* รีเลย 1 ขั้วตอ
1, 2, 3

5-4*

X42/3 26-01, 26-2* 54 6-2* รีเลย 2 ขั้วตอ
4, 5, 6

5-4*

X42/5 26-02, 26-3*
เอาทพุทอนาล็อก เอาทพุทอนาล็อก

X42/7 26-4* 42 6-5*
X42/9 26-5*     
X42/11 26-6*

ตาราง 2.2: พารามิเตอรท่ีเก่ียวของ

ซึ่งยังสามารถอานคาอินพุทอนาล็อก เขียนลงเอาทพุทอนาล็อกและควบคุมรีเลย โดยใช การสื่อสารผานทาง
บัสอนกุรม ในตัวอยางนี้ คาเหลานีคื้อพารามิเตอรท่ีเก่ียวของ

ขั้วตอ พารามิเตอร ขั้วตอ พารามิเตอร ขั้วตอ พารามิเตอร
อินพุทอนาล็อก (อาน) อินพุทอนาล็อก (อาน) รีเลย
X42/1 18-30 53 16-62 รีเลย 1 ขั้วตอ

1, 2, 3
16-71

X42/3 18-31 54 16-64 รีเลย 2 ขั้วตอ
4, 5, 6

16-71

X42/5 18-32
เอาทพุทอนาล็อก (เขียน) เอาทพุทอนาล็อก (เขียน)
X42/7 18-33 42 6-53 หมายเหตุ! เอาทพุทรีเลยตองเปด

ใชงานผานคําสั่งควบคุมบิต 11
(รีเลย1) และบิต 12 (รีเลย2)

X42/9 18-34   
X42/11 18-35

ตาราง 2.3: พารามิเตอรท่ีเก่ียวของ

การตั้งคานาฬิกาตามเวลาจริงท่ีอยูบนบอรด

อุปกรณเสริม I/O อนาล็อกจะทํางานรวมกับนาฬิกาตามเวลาจริงดวยแบตเตอรีสํารอง ซึ่งสามารถใชเปนชุด
สํารองของการทํางานของนาฬิกาท่ีมีอยูในตัวแปลงความถี่ท่ีเปนชุดมาตรฐาน ดูหัวขอการตั้งนาฬิกา พารา
มิเตอร 0-7*

อุปกรณเสริม I/O อนาล็อกสามารถใชเพ่ือควบคุมอุปกรณเชนชุดหัวขับหรือวาลว โดยใชวงรอบปดสวนขยาย
จึงเปนการถอนการควบคุมจากระบบจัดการอาคาร ดูหัวขอพารามิเตอร: สวนขยาย วงรอบปด – FC 100 พารา
มิเตอร 21-** มีตัวควบคุม PID วงรอบปดท่ีอิสระตอกันจํานวน 3 ตัว

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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26-00  ขั้วตอ X42/1 โหมด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[1] แรงดันไฟฟา

[2]
[3]

Pt 1000 (°C)
Pt 1000 (°F)

[4] Ni 1000 (°C)

[5] Ni 1000 (°F) ขั้วตอ X42/1 สามารถโปรแกรมใหเปนอินพุทอนาล็อกท่ีใชแรงดันหรือ
อินพุทจากเซ็นเซอรอุณหภูมิท้ัง Pt1000 (1000Ω ท่ี 0°C) หรือ Ni
1000 (1000 Ω ท่ี 0°C) เลือกโหมดท่ีตองการ

Pt 1000, [2] และ Ni 1000 [4] เม่ือใชงานแบบเซลเซียส หรือ Pt 1000
[3] และ Ni 1000 [5] เมื่อใชงานแบบฟาเรนไฮต

หมายเหตุ: ถาอินพุทไมไดถูกใชจะตองต้ังคาสําหรับแรงดัน!
หากตั้งสําหรับอุณภูมิแลใชเปนคาปอนกลับ หนวยจะตองต้ังเปน
เซลเซียส หรือฟาเรนไฮต (พารามิเตอร 20-12, 21-10, 21-30 หรือ
21-50)

26-01  ขั้วตอ X42/3 โหมด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[1] แรงดันไฟฟา

[2] Pt 1000 (°C)

[3] Pt 1000 (°F)

[4] Ni 1000 (°C)

[5] Ni 1000 (°F) ขั้วตอ X42/3 สามารถโปรแกรมเปนอินพุทอนาล็อกที่รับแรงดันหรือ
อินพุทจาก Pt 1000 หรือ Ni 1000 เลือกโหมดที่ตองการ

Pt 1000, [2] และ Ni 1000, [4] ถาทํางานในเซลเซียส - Pt 1000, [3]
และ Ni 1000, [5] ถา ทํางานในฟาเรนไฮต

หมายเหตุ: ถาอินพุทไมไดถูกใชจะตองต้ังคาสําหรับแรงดัน!
ถาตั้งเปนอุณหภูมิและใชเปนคาปอนกลับ หนวยตองถูกต้ังเปน
เซลเซียส หรือไมก็ฟาเรนไฮต (พารามิเตอร 20-12, 21-10, 21-30
หรือ 21-50)

26-02  ขั้วตอ X42/5 โหมด

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[1] แรงดันไฟฟา

[2] Pt 1000 (°C)

[3] Pt 1000 (°F)

[4] Ni 1000 (°C)

[5] Ni 1000 (°F) ขั้วตอ X42/5 สามารถโปรแกรมเปนอินพุทอนาล็อกที่รับแรงดันหรือ
อินพุทจาก Pt 1000 หรือ Ni 1000 เลือกโหมดที่ตองการ

Pt 1000, [2] และ Ni 1000, [4] ถาทํางานในเซลเซียส - Pt 1000, [3]
และ Ni 1000, [5] ถา ทํางานในฟาเรนไฮต

หมายเหตุ: ถาอินพุทไมไดถูกใชจะตองต้ังคาสําหรับแรงดัน!
ถาตั้งเปนอุณหภมิูและใชเปนคาปอนกลับ หนวยตองถูกต้ังเปน
เซลเซียส หรือไมก็ฟาเรนไฮต (พารามิเตอร 20-12, 21-10, 21-30
หรือ 21-50)

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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26-10  ขั้วตอ X42/1 แรงดันต่ํา

พิสัย: หนาที่:

0.07 V* [0.00 - พารามิเตอร
26-11]

ปอนคาแรงดันต่ํา คาการสเกลอินพุทอนาล็อกนี้ควรตรงกับคาอางอิง/
คาปอนกลับต่ํา ท่ีต้ังในพารามิเตอร 26-14

26-11  ขั้วตอ X42/1 แรงดันสูง

พิสัย: หนาที่:

10.0 V* [พารามิเตอร 26-10 -
10.0 V]

ปอนคาแรงดันสูง คาการสเกลอินพุทอนาล็อกนีค้วรสอดคลองกับคา
อางอิง/คาการปอนกลับสูงสุด ท่ีต้ังในพารามิเตอร 26-15

26-14  ขั้วตอ X42/1 คาอางอิง/คาปอนกลับ ต่ํา

พิสัย: หนาที่:

0.000
หนวย*

[-100000.000 - พารา
มิเตอร 26-15]

ปอนคาการสเกลอินพุทอนาล็อกท่ีตรงกับคาแรงดันต่ําที่ตั้งในพารา
มิเตอร 26-10

26-15  ขั้วตอ X42/1 คาอางอิง/คาปอนกลับ สูง

พิสัย: หนาที่:

100.000
หนวย*

[พารามิเตอร 26-14 -
1000000.000]

ปอนคาการสเกลอินพุทอนาล็อกท่ีตรงกับคาแรงดันสูงท่ีตั้งในพารา
มิเตอร 26-11

26-16  ขั้วตอ X42/1 คาคงที่เวลาของตัวกรอง

พิสัย: หนาที่:

0.001 s* [0.001 – 10.000 s] ปอนคาคงที่เวลา ซึ่งเปนคาคงที่เวลาของตัวกรองผานต่ําดิจิตัลลําดับ
แรกสําหรับระงับการรบกวนในขั้วตอ X42/1 คาคงที่เวลาที่สูงจะปรับ
ปรุงการหนวงแตจะเพิ่มการหนวงเวลา ในตัวกรอง พารามิเตอรนี้ไม
สามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

26-17  ขั้วตอ X42/1 แรงดันต่ําเกินไป

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ยกเลิกการใช

[1] ใช พารามิเตอรนี้ ทําใหสามารถที่จะใชการตรวจสอบแรงดันต่ําเกินไป
เชน โดยการใชอินพุทอนาล็อกเปนสวนหนึง่ของการควบคุมตัวแปลง
ความถ่ี มากกวาใชเพ่ือเปนสวนของระบบ I/O แบบกระจายศูนย เชน
ระบบจัดการอาคาร

26-20  ขั้วตอ X42/3 แรงดันต่ํา

พิสัย: หนาที่:

0.07 V* [0.00 - พารามิเตอร
26-21]

ปอนคาแรงดันต่ํา คาการสเกลอินพุทอนาล็อกนี้ควรตรงกับคาอางอิง/
คาปอนกลับต่ํา ท่ีต้ังในพารามิเตอร 26-24

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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26-21  ขั้วตอ X42/3 แรงดันสูง

พิสัย: หนาที่:

10.0 V* [พารามิเตอร 26-20 -
10.0 V]

ปอนคาแรงดันสูง คาการสเกลอินพุทอนาล็อกนีค้วรตรงกับคาอางอิง/
คาปอนกลับสูงท่ีต้ังในพารามิเตอร 26-25

26-24  ขั้วตอ X42/3 คาอางอิง/คาปอนกลับ ต่ํา

พิสัย: หนาที่:

0.000
หนวย*

[-100000.000 - พารา
มิเตอร 26-25]

ปอนคาการสเกลอินพุทอนาล็อกท่ีตรงกับคาแรงดันต่ําที่ต้ังในพารา
มิเตอร 26-20

26-25  ขั้วตอ X42/3 คาอางอิง/คาปอนกลับ สูง

พิสัย: หนาที่:

100.000
หนวย*

[พารามิเตอร 26-24 -
1000000.000]

ปอนคาการสเกลอินพุทอนาล็อก ท่ีตรงกับคาแรงดันสูงท่ีต้ังในพารา
มิเตอร 26-21

26-26  ขั้วตอ X42/3 คาคงที่เวลาของตัวกรอง

พิสัย: หนาที่:

0.001 s* [0.001 – 10.000 s] ปอนคาคงที่เวลา ซึ่งเปนคาคงที่เวลาของตัวกรองผานต่ําดิจิตัลลําดับ
แรกสําหรับระงับการรบกวนในขั้วตอ X42/3 คาคงที่เวลาที่สูงจะปรับ
ปรุงการหนวงแตจะเพ่ิมการหนวงเวลา ในตัวกรอง พารามิเตอรนี้ไม
สามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

26-27  ขั้วตอ X42/3 แรงดันต่ําเกินไป

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ยกเลิกการใช

[1] ใช พารามิเตอรนี้ ทําใหสามารถที่จะใชการตรวจสอบแรงดันต่ําเกินไป
เชน โดยการใชอินพุทอนาล็อกเปนสวนหนึ่งของการควบคุมตัวแปลง
ความถี่ มากกวาใชเพ่ือเปนสวนของระบบ I/O แบบกระจายศูนย เชน
ระบบจัดการอาคาร

26-30  ขั้วตอ X42/5 แรงดันต่ํา

พิสัย: หนาที่:

0.07 V* [0.00 - พารามิเตอร
26-31]

ปอนคาแรงดันต่ํา คาการสเกลอินพุทอนาล็อกนีค้วรตรงกับคาอางอิง/
คาปอนกลับต่ํา ท่ีต้ังในพารามิเตอร 26-34

26-31  ขั้วตอ X42/5 แรงดันสูง

พิสัย: หนาที่:

10.0 V* [พารามิเตอร 26-30 -
10.0 V]

ปอนคาแรงดันสูง คาการสเกลอินพุทอนาล็อกนีค้วรตรงกับคาอางอิง/
คาปอนกลับสูงท่ีต้ังในพารามิเตอร 26-35

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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26-34  ขั้วตอ X42/5 คาอางอิง/คาปอนกลับ ต่ํา

พิสัย: หนาที่:

0.000
หนวย*

[-100000.000 - พารา
มิเตอร 26-35]

ปอนคาการสเกลอินพุทอนาล็อกท่ีตรงกับคาแรงดันต่ําที่ตั้งในพารา
มิเตอร 26-30

26-35  ขั้วตอ X42/5 คาอางอิง/คาปอนกลับ สูง

พิสัย: หนาที่:

100.000
หนวย*

[พารามิเตอร 26-34 -
1000000.000]

ปอนคาการสเกลอินพุทอนาล็อกท่ีตรงกับคาแรงดันสูงท่ีตั้งในพารา
มิเตอร 26-21

26-36  ขั้วตอ X42/5 คาคงที่เวลาของตัวกรอง

พิสัย: หนาที่:

0.001 s* [0.001 – 10.000 s] ปอนคาคงที่เวลา ซึ่งเปนคาคงที่เวลาของตัวกรองผานต่ําดิจิตัลลําดับ
แรกสําหรับระงับการรบกวนในขั้วตอ X42/5 คาคงที่เวลาที่สูงจะปรับ
ปรุงการหนวงแตจะเพิ่มการหนวงเวลา ในตัวกรอง พารามิเตอรนี้ไม
สามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

26-37  ขั้วตอ X42/5 แรงดันต่ําเกินไป

อุปกรณเสริม: หนาที่:

[0] ยกเลิกการใช

[1] ใช พารามิเตอรนี้ ทําใหสามารถที่จะใชการตรวจสอบแรงดันต่ําเกินไป
เชน โดยการใชอินพุทอนาล็อกเปนสวนหนึง่ของการควบคุมตัวแปลง
ความถ่ี มากกวาใชเพ่ือเปนสวนของระบบ I/O แบบกระจายศูนย เชน
ระบบจัดการอาคาร

26-40  ขั้วตอ X42/7 เอาทพุท

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ต้ังการทํางานของขั้วตอ X42/7 เปนเอาทพุทกระแสอนาล็อก.

[0] ไมใชงาน

[100] ความถี่เอาทพุท

[101] คาอางอิง

[102] คาปอนกลับ

[103] กระแสมอเตอร

[104] แรงบิดท่ีสัมพันธกับขีด
จํากัด

[105] แรงบิดตามพิกัด

[106] กําลัง

[107] ความเร็ว

[108] แรงบิด

[113] สวนขยาย วงรอบปด 1

[114] สวนขยาย วงรอบปด 2

[115] สวนขยาย วงรอบปด 3

[139] บัสควบคุม

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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[141] หมดเวลาบัสควบคุม

26-41  ขั้วตอ X42/7 สเกลเอาทพุทต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:

0%* [0.00 - 200%] สเกลเอาทพุทต่ําสุดของสัญญาณอนาล็อกที่เลือกในขั้วตอ X42/7 เปน
เปอรเซนตของระดับสัญญาณสูงสุด ท่ี 25% ของคาเอาทพุทสูงสุด ให
โปรแกรมที่ 25% การสเกลคาขึ้นถึง 100% ไมสามารถท่ีจะสูงไปกวา
การตั้งคาที่สอดคลองกันในพารามิเตอร 26-52.

26-42  ขั้วตอ X42/7 สเกลเอาทพุทสูงสุด

พิสัย: หนาที่:

100%* [0 - 200%] สเกลเอาทพุทสูงสุดของสัญญาณอนาล็อกที่เลือกในขั้วตอ X42/7 ต้ัง
คาเปนคาสูงสุดของเอาทพุทของสัญญาณกระแส สเกลเอาทพุทเพื่อ
ใหกระแสต่ํากวา 20mA ท่ีเต็มสเกล; หรือ 20mA ท่ีเอาทพุทต่ํากวา
100% ของคาสัญญาณสูงสุด ถากระแสเอาทพุทที่ตองการเทากับ
20mA เปนคาระหวาง 0-100% ของเอาทพุทเต็มสเกล ใหโปรแกรมคา
เปอรเซนตในพารามิเตอร เชน 50% = 20mA. ถากระแสที่ตองการอยู
ระหวาง 4 และ 20mA ท่ีเอาทพุทสูงสุด ใหคํานวณเปอรเซนตดังตอไป
นี้:

20mA
ท่ีต องการ สูงสุด กระแส × 100 %
เชน

10mA : 20mA
10mA × 100 % = 200 %

26-43  ขั้วตอ X42/7 บัสควบคุมเอาทพุท

พิสัย: หนาที่:

0%* [0 - 100%] คางระดับของขั้วตอ X42/7 เมื่อควบคุมโดยบัส

26-44  ขั้วตอ X42/7 คาหมดเวลาของเอาทพุทที่ตั้งไวลวงหนา

พิสัย: หนาที่:

0.00 %* [0.00 - 100%] คางระดับที่ต้ังไวลวงหนาของขั้วตอ X42/7
ในกรณีท่ีหมดเวลาของบัสและ ฟงกชันหมดเวลาถูกเลือกในพารา
มิเตอร 26-50 เอาทพุทจะตั้งคาลวงหนาตามระดับนี้

26-50  ขั้วตอ X42/9 เอาทพุท

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ต้ังการทํางานของขั้วตอ X42/9 เปนเอาทพุทกระแสอนาล็อก.

[0] ไมใชงาน

[100] ความถี่เอาทพุท

[101] คาอางอิง

[102] คาปอนกลับ

[103] กระแสมอเตอร

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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[104] แรงบิดท่ีสัมพันธกับขีด
จํากัด

[105] แรงบิดตามพิกัด

[106] กําลัง

[107] ความเร็ว

[108] แรงบิด

[113] สวนขยาย วงรอบปด 1

[114] สวนขยาย วงรอบปด 2

[115] สวนขยาย วงรอบปด 3

[139] บัสควบคุม

[141] หมดเวลาบัสควบคุม

26-51  ขั้วตอ X42/9 สเกลเอาทพุทต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:

0%* [0.00 - 200%] สเกลเอาทพุทต่ําสุดของสัญญาณอนาล็อกที่เลือกในขั้วตอ X42/9 เปน
เปอรเซนตของระดับสัญญาณสูงสุด ท่ี 25% ของคาเอาทพุทสูงสุด ให
โปรแกรมท่ี 25% การสเกลคาขึ้นถึง 100% ไมสามารถท่ีจะสูงไปกวา
การตั้งคาท่ีสอดคลองกันในพารามิเตอร 26-62.

26-52  ขั้วตอ X42/9 สเกลเอาทพุทสูงสุด

พิสัย: หนาที่:

100%* [0.00 - 200%] สเกลเอาทพุทสูงสุดของสัญญาณอนาล็อกที่เลือกในขั้วตอ X42/9 ตั้ง
คาเปนคาสูงสุดของเอาทพุทของสัญญาณกระแส สเกลเอาทพุทเพื่อ
ใหกระแสต่ํากวา 20mA ท่ีเต็มสเกล; หรือ 20mA ท่ีเอาทพุทต่ํากวา
100% ของคาสัญญาณสูงสุด ถากระแสเอาทพุทท่ีตองการเทากับ
20mA เปนคาระหวาง 0-100% ของเอาทพุทเต็มสเกล ใหโปรแกรมคา
เปอรเซนตในพารามิเตอร เชน 50% = 20mA ถากระแสที่ตองการอยู
ระหวาง 4 และ 20mA ท่ีเอาทพุทสูงสุด ใหคํานวณเปอรเซนตดังตอไป
นี้:

20mA
ท่ีต องการ สูงสุด กระแส × 100 %
เชน

10mA : 20mA
10mA × 100 % = 200 %

26-53  ขั้วตอ X42/9 บัสควบคุมเอาทพุท

พิสัย: หนาที่:

0.00 %* [0.00 - 100%] คางระดับของขั้วตอ X42/9 เมื่อควบคุมโดยบัส

26-54  ขั้วตอ X42/9 คาหมดเวลาของเอาทพุทท่ีตั้งไวลวงหนา

พิสัย: หนาที่:

0.00%* [0.00 - 100%] คางระดับท่ีต้ังไวลวงหนาของขั้วตอ X42/9
ในกรณีท่ีหมดเวลาของบัสและ ฟงกชันหมดเวลาถูกเลือกในพารา
มิเตอร 26-60 เอาทพุทจะตั้งคาลวงหนาตามระดับนี้

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®
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26-60  ขั้วตอ X42/11 เอาทพุท

อุปกรณเสริม: หนาที่:

ต้ังการทํางานของขั้วตอ X42/11 เปนเอาทพุทกระแสอนาล็อก.

[0] * ไมใชงาน

[100] ความถี่เอาทพุท

[101] คาอางอิง

[102] คาปอนกลับ

[103] กระแสมอเตอร

[104] แรงบิดท่ีสัมพันธกับขีด
จํากัด

[105] แรงบิดตามพิกัด

[106] กําลัง

[107] ความเร็ว

[108] แรงบิด

[113] สวนขยาย วงรอบปด 1

[114] สวนขยาย วงรอบปด 2

[115] สวนขยาย วงรอบปด 3

[139] บัสควบคุม

[141] หมดเวลาบัสควบคุม

26-61  ขั้วตอ X42/11 สเกลเอาทพุทต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:

0%* [0.00 - 200%] สเกลเอาทพุทต่ําสุดของสัญญาณอนาล็อกที่เลือกในขั้วตอ X42/11
เปนเปอรเซนตของระดับสัญญาณสูงสุด ท่ี 25% ของคาเอาทพุทสูง
สุด ใหโปรแกรมที่ 25% การสเกลคาขึ้นถึง 100% ไมสามารถที่จะสูง
ไปกวาการตั้งคาท่ีสอดคลองกันในพารามิเตอร 26-72.

26-62  ขั้วตอ X42/11 สเกลเอาทพุทสูงสุด

พิสัย: หนาที่:

100%* [0.00 - 200%] สเกลเอาทพุทสูงสุดของสัญญาณอนาล็อกที่เลือกในขั้วตอ X42/9 ต้ัง
คาเปนคาสูงสุดของเอาทพุทของสัญญาณกระแส สเกลเอาทพุทเพื่อ
ใหกระแสต่ํากวา 20mA ท่ีเต็มสเกล; หรือ 20mA ท่ีเอาทพุทต่ํากวา
100% ของคาสัญญาณสูงสุด ถากระแสเอาทพุทที่ตองการเทากับ
20mA เปนคาระหวาง 0-100% ของเอาทพุทเต็มสเกล ใหโปรแกรมคา
เปอรเซนตในพารามิเตอร เชน 50% = 20mA. ถากระแสที่ตองการอยู
ระหวาง 4 และ 20mA ท่ีเอาทพุทสูงสุด ใหคํานวณเปอรเซนตดังตอไป
นี้:

20mA
ท่ีต องการ สูงสุด กระแส × 100 %
เชน

10mA : 20mA
10mA × 100 % = 200 %

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® 2. คําอธิบายพารามิเตอร
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26-63  ขั้วตอ X42/11 บัสควบคุมเอาทพุท

พิสัย: หนาที่:

0.00* [0.00 - 100%] คางระดับของขั้วตอ X42/11 เมื่อควบคุมโดยบัส

26-64  ขั้วตอ X42/11 คาหมดเวลาของเอาทพุทท่ีตั้งไวลวงหนา

พิสัย: หนาที่:

0.00%* [0.00 - 100%] คางระดับท่ีต้ังไวลวงหนาของขั้วตอ X42/11
ในกรณีท่ีหมดเวลาของบัสและ ฟงกชันหมดเวลาถูกเลือกในพารา
มิเตอร 26-70 เอาทพุทจะตั้งคาลวงหนาตามระดับนี้

2. คําอธิบายพารามิเตอร คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT®

274  MG.11.C3.9A - VLT® เปนเครื่องหมายการคาจดทะเบียนของ Danfoss  

2



3. รายการพารามิเตอร

3.1. ตัวเลือกพารามิเตอร 

3.1.1. การตั้งคามาตรฐาน 

การเปลี่ยนระหวางการทํางาน
’TRUE’ (จริง) หมายถึงสามารถเปลี่ยนพารามิเตอรขณะที่ตัวแปลงความถี่ทํางานอยู และ ‘FALSE’ (เท็จ)
หมายถึงตัวแปลงความถี่ตองหยุดกอนจึงจะเปลี่ยนคาได

4 ชุดคําสั่ง
’All set-up’ (ทุกชุดคําสั่ง): พารามิเตอรแตละตัวสามารถถูกต้ังคาอยางอิสระไดในแตละชุดคําสั่งท้ังสี่ เชน
พารามิเตอรตัวหนึ่งสามารถมีคาขอมูลท่ีแตกตางกันไดสี่อยาง
’1 set-up’ (1 ชุดคําสั่ง): คาขอมูลจะเหมือนกันในทุกชุดคําสั่ง

ดัชนีการแปลงคา
ตัวเลขที่อางอิงถึงตัวเลขการแปลงคาเม่ือเขียนหรืออานโดยตัวแปลงความถี่

ดัชนีการแปลง
คา

100 67 6 5 4 3 2 1 0 -1 -2 -3 -4 -5 -6

แฟคเตอรการ
แปลงคา

1 1/60 100000
0

100000 10000 1000 100 10 1 0.1 0.01 0.00
1

0.000
1

0.0000
1

0.000001

ประเภทขอมูล คําอธิบาย ประเภท
2 จํานวนเตม็ 8 Int8
3 จํานวนเตม็ 16 Int16
4 จํานวนเตม็ 32 Int32
5 ไมมีเครื่องหมาย 8 Uint8
6 ไมมีเครื่องหมาย 16 Uint16
7 ไมมีเครื่องหมาย 32 Uint32
9 สตริงที่มองเห็นได VisStr
33 คามาตรฐาน 2 ไบต N2
35 อนุกรมบิตของตัวแปรบูลีน 16 ตวั V2
54 ความแตกตางของเวลาแบบไมมีวันที่ TimD
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ดชันี

0
0-4* แปนกดของ Lcp 39

1
10-1* Devicenet 128

1-3* ขอมูลมอเตอรข้ันสูง 49

14-0* สวิตชิ่งของอินเวอรเตอร 148

14-2* รีเซ็ตตดัทํางาน 151

14-5* สภาพแวดลอม 155

15-1* ตั้งคาบันทึกขอมูล 159

15-2* บันทึกประวัติ 162

15-3* บันทึกการเกิดฟอลต 163

15-4* การระบุชุดขับเคลื่อน 164

15-9* ขอมูลพารามิเตอร 166

16-1* สถานะมอเตอร 169

18-0* บันทึกการบํารุงรักษา 179

2
20-** วงรอบปดของ Fc 182

20-0* คาปอนกลบั 182

20-2* คาปอนกลบัและเซ็ตพอยต 186

20-3* การแปลงคาปอนกลบั การแปลงคา 190

20-7* การปรับ Pid อัตโนมัติ 191

20-8* การต้ังคาพื้นฐาน 192

20-9* ตัวควบคุม Pid 194

21-0* การปรับวงรอบปดสวนขยายอัตโนมัติ 196

22-76 ชวงเวลาระหวางการสตารท 217

22-8* การชดเชยการไหล 218

24-0* โหมดเพลงิไหม 240

24-1* การบายพาสชุดขับ 245

5
5-1* อินพุทดจิิตลั 77

5-6* เอาทพุทพัลส 92

5-9* บัสควบคมุ 94

E
Etr 56, 170

L
Lcp 11

Lcp 102 3

Led 3

Lonworks 11* 134

M
Mac Id 10-02 127

N
Nlcp 9

P
Pid เวลาที่แตกตาง 20-95 194

Pid เวลารวม 20-94 194

Pid การเปลี่ยนเอาทพุท 20-72 192

Pid การเปลี่ยนเอาทพุท 21-02 197

Pid ขีดจํากัดอัตราขยายที่เปลีย่นแปลง 20-96 195
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Pid ความเร็วสตารท [hz] 20-83 193

Pid ที่ควบคมุแบบปกติ/ผกผัน 20-81 192

Pid อตัราขยายตามสวน 20-93 194

Pwm แบบสุม 14-04 149

Q
Quick Menu 6

R
Rfi 14-50 155

S
Status 5

เ
เซ็ตพอยต 1 20-21 189

เซ็ตพอยต 2 20-22 189

เซ็ตพอยต 3 20-23 189

เทรนดิง้ 23-6* 234

เทอรมิสเตอร 54

เบรกเมื่อมีกําลงัเกนิ 59

เปด/ปด แหลงจายไฟหลัก 14-1* 149

เปด/ปดปม 25-04 249

เมนูหลัก กลุม 15 ขอมูลของตวัแปลงความถี่ 158

เริ่มตน Dst/เวลาหนารอน 0-76 43

เลอืกเบรคกระแสตรง 8-52 112

เลอืกกลบัทิศทาง 8-54 113

เลอืกการล่ืนไหล 8-50 112

เลอืกคาอางองิที่ตั้งลวงหนา 8-56 114

เลอืกสตารท 8-53 112

เลอืกอัตราบอด 10-01 127

เวลา Obw 25-25 253

เวลาเปล่ียนความเร็ว 68

เวลาเปดปม 25-84 263

เวลาเปดรีเลย 25-85 263

เวลาเริ่มสตารทใหมอตัโนมัต ิ14-21 151

เวลาการทํางาน 15-00 158

เวลาความเร็วแบบ Jog 3-80 67

เวลาความเร็วขาข้ึน ชุด 1 พารามิเตอร 3-41 16, 66

เวลาความเร็วขาข้ึน ชุด 2 3-51 67

เวลาความเร็วขาลง ชุด 1 3-42 17, 66

เวลาความเร็วขาลง ชุด 2 3-52 67

เวลาทํางานต่ําสุด 22-40 214

เวลาทํางานต่ําสุด 22-77 217

เวลาท่ีใชในการเรง 16, 66

เวลาท่ีใชการเบรคกระแสตรง 58

เวลาบูสตสูงสุด 216

เวลารวมของตัวควบคุมขีดจํากัดกระแส 14-31 154

เวลาหลบัต่ําสุด 22-41 214

เวอรชันของซอฟตแวร 15-43 164

เวอรชันซอฟตแวรของอุปกรณเสริม 15-61 166

เหตกุารณการสตารทt, 13-01 136

เหตกุารณทริกเกอร 15-12 161

เอาทพุทพัลส #27 คาหมดเวลาตัง้ลวงหนา 5-94 95

เอาทพุทพัลส #27 บัสควบคุม 5-93 95

เอาทพุทพัลส #29 16-70 174

เอาทพุทพัลส #29 คาหมดเวลาตัง้ลวงหนา 5-96 95

เอาทพุทพัลส #29 บัสควบคุม 5-95 95

เอาทพุทพัลส #x30/6 คาหมดเวลาตั้งลวงหนา 5-98 95

เอาทพุทพัลส #x30/6 บัสควบคุม 5-97 95

เอาทพุทรีเลย 83

เอาทพุทอนาล็อก X42/11 18-35 181

เอาทพุทอนาล็อก X42/7 18-33 180

เอาทพุทอนาล็อก X42/9 18-34 180
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แ
แบนดวิดทการสเตจ 25-20 250

แบนดวิดทความเร็วคงที่ 25-22 251

แบนดวิดทที่สําคญักวา 25-21 251

แบนดวิดทอางองิเมื่อสถานะเปด 20-84 193

แรงดนัไฟฟา 15-42 164

แรงดนัไฟฟาของมอเตอร 15, 47, 169

แรงดนัดซีีลงิค 170

แรงดนัมอเตอร 1-22 15, 47

แรงดนัสูงเกนิ 15-05 158

แรงดนัหลกัเมื่อเกิดฟอลตที่แหลงจายไฟหลัก 14-11 150

แรงบิดของสายพานชํารุด 22-61 217

แรงบิดผันแปร 45

แหลงคาปอนกลับ 1 20-00 182

แหลงคาปอนกลับ 2 20-03 184

แหลงคาปอนกลับ 3 20-06 185

แหลงคาปอนกลับของโหมดเพลิงไหม 24-07 244

แหลงคาอางองิของโหมดเพลงิไหม 24-06 244

แหลงคําสั่งควบคุม 8-02 107

แหลงจายไฟใหเทอรมิสเตอร 1-93 57

แหลงจายไฟหลัก It 155

แหลงจายไฟหลกัลมเหลว 14-10 149

แหลงสําหรับการบันทึก 15-10 159

แหลงอางอิง 1 3-15 64

แหลงอางอิง 2 3-16 64

โ
โครงสรางของเมนูหลกั 25

โปรโตคอล 8-30 110

โปรไฟลคําส่ังควบคุม 8-10 109

โปรไฟลชุดขับ 11-10 134

โหมดเมนูดวน 6, 12

โหมดเมนูหลกั 6, 12, 22

โหมดการกําหนดรูปแบบ 1-00 45

โหมดการทํางาน 27

โหมดการทํางาน 14-22 152

โหมดการบันทึก 15-13 162

โหมดการหลับ 212

โหมดขีดจํากัดแรงบิดของไดนาโม 4-17 71

โหมดตัวควบคุม Sl 13-00 136

โหมดรีเซ็ต 14-20 151

โหลดความรอน 50

โอเวอรโมดูเลชั่น 14-03 149

ใ
ใชพารามิเตอร 132

ไ
ไฟแสดงสถานะ 5

ไมมีการตัดการทํางานขณะมีโหลดเกินที่อนิเวอรเตอร 156

ไอดีของนิวรอน 11-00 134

ก
กระแสในการเบรคกระแสตรง 2-01 58

กระแสของมอเตอร 16, 47

กระแสตรงเพ่ือหมุนคาง/อุน 53

กระแสตรงคาง/กระแสตรงอุนมอเตอร 2-00 58

การเขาถึงเมนูสวนตวั [quick Menu] โดยไมใชรหัสผาน พารามิเตอร 0-66 42

การเตอืนคาปอนกลับต่ํา 4-56 73

การเตอืนคาอางอิงต่ํา 4-54 73

การเปลีย่นกลุมของคาขอมูลที่เปนตัวเลข 23

การเปลีย่นขอมูล 22
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การเปลีย่นคาขอมูล 23

การเปลีย่นคาตัวอกัษร 23

การเริ่มตน 24

การเริ่มตนดวยตัวเอง 24

การเรียกคนืกําลงั 68

การเลอืกการสงขอความ 8-40 111

การเลอืกพารามิเตอร 22

การแกไข Devicenet 10-32 133

การแปลงคาปอนกลบั 1 20-01 183

การแปลงคาปอนกลบั 2 20-04 184

การแปลงคาปอนกลบั 3 พารามิเตอร 20-07 185

การไหลที่จดุที่กําหนด 22-89 223

การกําหนดรูปแบบโหมดเพลิงไหม 24-01 241

การกําหนดรูปแบบการเขียน Pcd 9-15 116

การควบคมุเน็ต 10-15 131

การควบคมุแรงดันเกิน 2-17 61

การควบคมุการประมวลผล 9-28 122

การควบคมุขีดจํากดักระแส 14-3* 153

การควบคมุพัดลม 14-52 155

การคดัลอกขอมูลของ Lcp 0-50 40

การคํานวณจุดทํางาน 22-82 220

การจัดเก็บคาขอมูล 11-21 135

การจัดการสัญญาณเตอืนของโหมดเพลงิไหม 24-09 245

การจายไฟเขาเครื่อง 15-03 158

การชดเชยโหลดที่ความเร็วตํ่า 1-60 51

การชดเชยการไหล 22-80 219

การดําเนินการของ Pid 20-71 191

การดําเนินการของ Pid 21-01 197

การดําเนินการตามเวลาที่ตัง้ 23-0* 224

การตรวจจับกําลังต่ํา 22-21 208

การตรวจจับความเร็วต่ํา 22-22 208

การตรวจจับสายพานขาด 216

การตรวจสอบเบรค 2-15 60

การตรวจสอบกําลังเบรค 59

การตรวจสอบพัดลม 14-53 155

การตัง้คาตามภูมิภาค 0-03 27

การตัง้คาทั่วไป 1-0* 45

การตัง้คานาฬิกา 0-7* 42

การตัง้คาพารามิเตอร 12

การตัง้คามาตรฐาน 24, 275

การถายโอนดวนของการตั้งคาพารามิเตอรระหวางตวัแปลงความถีห่ลายตวั 11

การทบทวน Lonworks 11-18 135

การทบทวน Xif 11-17 134

การทํางานเมื่อแหลงจายไฟหลกัไมสมดลุ 14-12 150

การทํางานขณะมีโหลดเกนิที่อนิเวอรเตอร พารามิเตอร 14-61 157

การทํางานขณะหยุด 1-80 53

การทํางานของเบรคและแรงดันเกนิ 2-10 59

การทํางานของรีเลย 5-40 88

การทํางานที่อณุหภูมิสูงเกิน พารามิเตอร 14-60 156

การนับขอความของระบบรอง 8-82 114

การนับขอความที่บัส 8-80 114

การนับขอผิดพลาดของระบบรอง 8-83 114

การนับขอผิดพลาดที่บัส 8-81 114

การประมาณเสนโคงแบบเชิงเสนกําลงัสอง 22-81 219

การประหยัดตนทุน 23-84 239

การประหยัดพลังงาน 23-83 239

การปรับ Pid อัตโนมัต ิ20-79 192

การปรับ Pid อัตโนมัต ิ21-05 198

การปรับใชพลงังานใหเหมาะสม 14-4* 154

การปรับใหเหมาะสมกบัมอเตอรโดยอตัโนมัติ (ama) 48

การปรับการใชพลงังานใหเหมาะสมที่สุดกบั Vt โดยอัตโนมัติ 46

การปรับการใชพลังงานใหเหมาะสมทีสุ่ดกบัเครื่องอัดอากาศโดยอัตโนมัติ 45

การปองกันการลัดวงจร 217

การปองกันการลัดวงจร 22-75 217

การปองกันความรอนเกนิของมอเตอร 1-90 53

การปองกันมอเตอร 53

การระบายความรอน 54
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การระบุตัวเลอืก 15-6* 166

การลดพิกัดอัตโนมัต ิ14-6* 156

การสตารทมอเตอร 25-02 249

การสรางสนามแมเหลก็ของมอเตอรที่ความเร็วศนูย 1-50 50

การสรางสนามแมเหลก็ต่ําสุด 14-41 154

การสลบัปมดวยมือ 25-91 264

การสลบัปมนํา 25-50 258

กําลงั Hp 16-11 169

กําลงัของมอเตอร [hp] 15, 46

กําลงัของมอเตอร [hp] 1-21 15, 46

กําลงัของมอเตอร [kw] 1-20 15, 46

ข
ขนาดของขั้น 68

ขอความแสดงการบํารุงรักษาเชิงปองกัน 16-96 176

ขอความแสดงผล 2 0-38 39

ขอความแสดงผล 3 0-39 39

ขอความแสดงสถานะ 3

ขอความแสดงสถานะของ Stw ที่กําหนดรูปแบบได 8-13 109

ขอความแสดงสถานะสวนขยาย 2 16-95 176

ขอความแสดงสัญญาณเตือน 16-90 176

ขอความแสดงสัญญาณเตือน 2 16-91 176

ขอมูลชุดขับ 158

ขอมูลตอเน่ืองของชุดขอมูล 23-61 236

ขอมูลตามเวลาที่ตัง้ของชุดขอมูล 23-62 236

ขอมูลสําคัญของพารามิเตอร 15-99 166

ข้ัวของมอเตอร 50

ข้ัวตอ 19 อินพุทดจิิตลั 5-11 82

ข้ัวตอ 27 ตัวแปรเอาทพุทพัลส 5-60 93

ข้ัวตอ 27 อินพุทดจิิตลั 5-12 82

ข้ัวตอ 29 โหมด 5-02 76

ข้ัวตอ 29 ความถีต่่ํา 91

ข้ัวตอ 29 คาอางองิ/คาปอนกลบั 5-52 91

ข้ัวตอ 29 คาอางองิ/คาปอนกลบัสูง 5-53 91

ข้ัวตอ 29 ตัวแปรเอาทพุทพัลส 5-63 93

ข้ัวตอ 29 อินพุทดจิิตลั 5-13 82

ข้ัวตอ 32 อินพุทดจิิตลั 5-14 82

ข้ัวตอ 33 ความถีต่่ํา 5-55 91

ข้ัวตอ 33 ความถีสู่ง 5-56 92

ข้ัวตอ 33 คาอางองิ/คาปอนกลบัต่ํา 5-57 92

ข้ัวตอ 33 คาอางองิ/คาปอนกลบัสูง 5-58 92

ข้ัวตอ 33 อินพุทดจิิตลั 5-15 82

ข้ัวตอ 42 เอาทพุท 6-50 103

ข้ัวตอ 42 สเกลต่ําสุดของเอาทพุท 6-51 103

ข้ัวตอ 53 แรงดันต่ํา 6-10 98

ข้ัวตอ 53 แรงดันสูง 6-11 98

ข้ัวตอ 53 กระแสต่ํา 99

ข้ัวตอ 53 กระแสสูง 99

ข้ัวตอ 54 กระแสต่ํา 100

ข้ัวตอ 54 กระแสสูง 100

ข้ัวตอ 54 การตั้งคาสวิตช 16-63 173

ข้ัวตอ X30/3 อนิพุทดิจิตลั 5-17 82

ข้ัวตอ X30/4 อนิพุทดิจิตลั, 5-18 83

ข้ัวตอ X30/6 ตวัแปรเอาทพุทพัลส 5-66 94

ข้ัวตอ X30/7 เอาทพุทดิจิตลั (mcb 101) 5-33 87

ข้ัวตอ X30/8 คาหมดเวลาเอาทพุทที่ตัง้ไวลวงหนา 6-64 106

ข้ัวตอ X30/8 บัสควบคุมเอาทพุท 6-63 106

ข้ัวตอ X42/1 แรงดนัต่ํา 26-10 268

ข้ัวตอ X42/1 แรงดนัต่ําเกินไป 26-17 268

ข้ัวตอ X42/1 แรงดนัสูง 26-11 268

ข้ัวตอ X42/1 โหมด 26-00 267

ข้ัวตอ X42/1 คาคงที่เวลาของตัวกรอง 26-16 268

ข้ัวตอ X42/1 คาอางอิง/คาปอนกลับต่ํา 26-14 268

ข้ัวตอ X42/1 คาอางอิง/คาปอนกลับสูง 26-15 268

ข้ัวตอ X42/11 เอาทพุท 26-60 272

ข้ัวตอ X42/11 คาหมดเวลาของเอาทพุทที่ตัง้ไวลวงหนา 26-64 274
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ข้ัวตอ X42/11 บัสควบคุมเอาทพุท 26-63 273

ข้ัวตอ X42/11 สเกลเอาทพุทต่ําสุด 26-61 273

ข้ัวตอ X42/11 สเกลเอาทพุทสูงสุด 26-62 273

ข้ัวตอ X42/3 แรงดันต่ํา 26-20 268

ข้ัวตอ X42/3 แรงดันต่ําเกินไป 26-27 269

ข้ัวตอ X42/3 แรงดันสูง 26-21 268

ข้ัวตอ X42/3 โหมด 26-01 267

ข้ัวตอ X42/3 คาคงท่ีเวลาของตัวกรอง 26-26 269

ข้ัวตอ X42/3 คาอางองิ/คาปอนกลบัต่ํา 26-24 269

ข้ัวตอ X42/3 คาอางองิ/คาปอนกลบัสูง 26-25 269

ข้ัวตอ X42/5 แรงดันต่ํา 26-30 269

ข้ัวตอ X42/5 แรงดันต่ําเกินไป 26-37 270

ข้ัวตอ X42/5 แรงดันสูง 26-31 269

ข้ัวตอ X42/5 โหมด 26-02 267

ข้ัวตอ X42/5 คาคงท่ีเวลาของตัวกรอง 26-36 270

ข้ัวตอ X42/5 คาอางองิ/คาปอนกลบัต่ํา 26-34 269

ข้ัวตอ X42/5 คาอางองิ/คาปอนกลบัสูง 26-35 270

ข้ัวตอ X42/7 เอาทพุท 26-40 270

ข้ัวตอ X42/7 คาหมดเวลาของเอาทพุทที่ตัง้ไวลวงหนา 26-44 271

ข้ัวตอ X42/7 บัสควบคมุเอาทพุท 26-43 271

ข้ัวตอ X42/7 สเกลเอาทพุทต่ําสุด 26-41 271

ข้ัวตอ X42/7 สเกลเอาทพุทสูงสุด 26-42 271

ข้ัวตอ X42/9 เอาทพุท 26-50 271

ข้ัวตอ X42/9 คาหมดเวลาของเอาทพุทที่ตัง้ไวลวงหนา 26-54 272

ข้ัวตอ X42/9 บัสควบคมุเอาทพุท 26-53 272

ข้ัวตอ X42/9 สเกลเอาทพุทต่ําสุด 26-51 272

ข้ัวตอ X42/9 สเกลเอาทพุทสูงสุด 26-52 272

ขีดจํากัดกระแส 4-18 71

ขีดจํากัดกําลังเบรค (kw) 2-12 59

ขีดจํากัดความเร็วต่ําของมอเตอร [hz] 4-12 17, 70

ขีดจํากัดความเร็วต่ําของมอเตอร 4-11 17, 70

ขีดจํากัดความเร็วสูงของมอเตอร 4-13 17, 70

ขีดจํากัดดานสูงของความเร็วมอเตอร [hz] 4-14 18, 71

ขีดจํากัดต่ําสุด 69

ขีดจํากัดสูงสุด 69

ค
ความเร็ว Jog 16, 63

ความเร็ว Jog [rpm] 3-19 65

ความเร็วการดีสเตจ 25-47 257

ความเร็วการสเตจ 25-44 256

ความเร็วของมอเตอรที่ระบุ 1-25 16, 47

ความเร็วต่ําสุดสําหรับฟงกชนัขณะหยุด [hz] 1-82 53

ความเร็วที่ไมมีการไหล [hz] 22-84 221

ความเร็วที่ไมมีการไหล [rpm] 22-83 221

ความเร็วที่จุดที่กําหนด [hz] 22-86 222

ความเร็วที่จุดที่กําหนด [rpm] 22-85 221

ความเร็วทีส่ตารทโดยการควบคุม Pid [rpm] 20-82 193

ความเร็วบัส Jog 2 115

ความเร็วปลุกการทํางาน [rpm] 22-42 215

ความดนัที่ความเร็วเมื่อไมมีการไหล 22-87 222

ความดนัทีค่วามเร็วที่พิกดั 22-88 222

ความตานทานสเตเตอร Rs 1-30 49

ความตานทานสูญเสียของแกนเหลก็ (rfe) 49

ความถี ่Aeo ต่ําสุด 14-42 154

ความถีเ่อาทพุทสูงสุด 4-19 72

ความถีข่องมอเตอร 169

ความถีข่องมอเตอร 1-23 16, 47

ความถีต่่ําสุดสําหรับการทํางานขณะหยุด 1-81 53

ความถีส่วิตชิ่ง 14-01 148

ความถีสู่งสุดเอาทพุทพัลส #27 5-62 93

ความถีสู่งสุดเอาทพุทพัลส #29 5-65 94

ความถีสู่งสุดเอาทพุทพัลส #x30/6 5-68 94

ความละเอียดของบันทึกการใชพลงังาน 23-50 232

คาเริ่มตนดสีเตจ 25-43 256

คาเริ่มตนสเตจ 25-42 255
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คาเวลาการหมดเวลาเมื่อแรงดนัต่ําเกนิไป 6-00 97

คาเวลาของเวลาที่จะสิ้นสุดการควบคมุ 8-03 107

คาการสเกลอนิพุทอนาลอ็ก 269

คาขอมูลจัดเก็บ 10-31 132

คาคงที่เวลาตวักรองพัลส #29 5-54 91

คาคงที่เวลาตวักรองพัลส #33 5-59 92

คาชุดขอมูลต่ําสุด 23-65 237

คาต่ําสุดของคาที่อานที่กําหนดเอง พารามิเตอร 0-31 38

คาปอนกลบับัส 3 8-96 115

คาหลกัที่แทจริง [%] 16-05 168

คาอางอิงเน็ต 10-14 131

คาอางอิงตัง้ลวงหนา 62

คาอางอิงต่ําสุดของโหมดเพลงิไหม 24-03 243

คาอางอิงท่ีเครื่อง 28

คาอางอิงท่ีตั้งลวงหนาของโหมดเพลิงไหม 24-05 244

คาอางอิงปลุกการทํางาน/คาความตางของคาปอนกลบั 215

คาอางอิงภายนอก 171

คาอางอิงสูงสุด 3-03 62

คาอางอิงสูงสุดของโหมดเพลงิไหม 24-04 243

คําเตอืน 16-92 176

คําเตอืน 2 176

คําเตอืน 2 16-93 176

คําเตอืน Lon 11-15 134

คําเตอืน Profibus 122

คุณลักษณะแรงบิด 1-03 45

คุณสมบัติการบายพาสกึ่งอตัโนมัต ิ4-64 75

จ
จอแสดงผลแบบกราฟก 3

จดัเกบ็ทุกครั้ง 10-33 133

จํานวนครั้งทีส่ตารท 15-08 159

จํานวนปม 25-06 250

จดุควบคมุ 8-01 107

ช
ชวงการบันทึก 15-11 161

ช่ัวโมงที่ทํางาน 15-01 158

ชุดคําสั่งใชงาน 0-10 28

ชุดคําสั่งการทํางาน 18

ชุดคําสั่งน้ีเชื่อมโยงไปยัง 29

ชุดคําสั่งพารามิเตอรที่มีประสิทธิภาพสําหรับการประยุกตใชงาน Hvac 13

ชุดภาษา 1 14, 26

ชุดภาษา 2 14, 26

ชุดภาษา 3 15, 26

ชุดภาษา 4 14, 26

ด
ดัชนีอารเรย 10-30 132

ต
ตรวจสอบการหมุนของมอเตอร 1-28 47

ต้ังวันที่และเวลา 0-70 42

ตัวเลอืกพารามิเตอร 275

ตัวกรอง Cos 1 10-20 132

ตัวกรอง Cos 2 10-21 132

ตัวกรอง Cos 3 10-22 132

ตัวกรอง Cos 4 10-23 132

ตัวกรองเอาทพุท 14-55 155

ตัวควบคุมเวลาอนิเทอรลอ็กภายนอก 22-00 206

ตัวควบคุมขีดจํากัดกระแส 14-30 154

ตัวควบคุมคาสเคด 25-00 248

ตัวควบคุมบัสดจิิตลัและรีเลย 5-90 94

ตัวตั้งเวลาหนวงการบายพาส 24-11 247

ตัวตานทานเบรค (โอหม) 2-11 59
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ตวันับ Kwh 15-02 158

ตวันับการหยุดอยางแมนยํา 174

ตวันับรีเซ็ตช่ัวโมงทํางาน 15-07 159

ตวัประกอบกําลงัของมอเตอร 14-43 154

ตวัอยางการเปลี่ยนขอมูลพารามิเตอร 12

ตามเข็มนาฬิกา 70

ตดิตัง้อุปกรณเสริม 15-60 166

ท
ทริกเกอรการวินิจฉัย 8-07 109

ทิศทางการหมุนของมอเตอร 4-10 70

ทีละข้ัน 23

บ
บรรทัดแสดงผล 1.2 ขนาดเล็ก 0-21 35

บรรทัดแสดงผล 1.3 ขนาดเล็ก 0-22 35

บรรทัดแสดงผล 2 ขนาดใหญ 0-23 35

บรรทัดแสดงผล 3 ขนาดใหญ 0-24 35

บันทึกการเกดิฟอลต: รหัสขอผิดพลาด 15-30 163

บันทึกการใชพลังงาน23-53 233

บันทึกการบํารุงรักษา: วันที่และเวลา 18-03 179

บันทึกประวัต:ิ เวลา 15-22 163

บันทึกประวัต:ิ เหตุการณ 15-20 162

บันทึกประวัต:ิ คา 15-21 163

บันทึกพลังงาน 23-5* 231

บันทึกฟอลต: เวลา 15-32 164

บันทึกฟอลต: คา 15-31 163

บายพาสความเร็วถึง [hz] 4-63 75

บายพาสความเร็วถึง Rpm 4-62 74

ป
ประเภท Fc 15-40 164

ประเภทวงรอบปด 20-70 191

ประเภทวงรอบปด 21-00 196

ปองกัน Antiwindup 20-91 194

ปมนํา 25-82 262

ปมนําคงที่ 25-05 249

ปุม Reset บน Lcp 0-43 40

พ
พารามิเตอร F ของ Devicenet 10-39 133

พารามิเตอรการเตอืน 10-13 131

พารามิเตอรท่ีแกไข 15-93 166

พารามิเตอรท่ีกําหนด 15-92 166

พารามิเตอรวันทํางาน 0-81 44

ฟ
ฟงกชันเฟสมอเตอรหายไป 4-58 74

ฟงกชันโหมดเพลิงไหม 24-00 241

ฟงกชันการไมไหล 22-23 209

ฟงกชันการดสีเตจ 25-29 254

ฟงกชันการบายพาสชุดขับ 24-10 246

ฟงกชันคาปอนกลับ 20-20 186

ฟงกชันปมแหง 22-26 209

ฟงกชันพิเศษ 148

ฟงกชันสายพานชํารุด 22-60 216

ฟงกชันสิ้นสุดเสนโคง 216

ฟงกชันสิ้นสุดการหมดเวลา 8-05 108

ฟงกชันหมดเวลาเมื่อแรงดนัตํ่าเกนิไป 6-01 97

ฟงกชันหมดเวลาเมื่อแรงดนัตํ่าในโหมดไฟ 6-02 98

ฟงกชันหมดเวลาควบคมุ 8-04 108

ฟลดบัส Devicenet และ Can 127
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ภ
ภาระความรอน 170

ภาษา 14, 26

ร
รหัสบริการ 14-29 153

รหัสผานของเมนูสวนตวั 42

ระดับ Vt 14-40 154

ระดับการลดพิกดั พารามิเตอร 14-62 157

ระดับคาปอนกลบัต่ําสุด 20-73 192

ระดับคาปอนกลบัต่ําสุด 21-03 197

ระดับคาปอนกลบัสูงสุด 20-74 192

ระดับคาปอนกลบัสูงสุด 21-04 197

รีเซ็ตตวันับ Kwh 15-06 158

รีเซ็ตตวันับรีเลย 25-86 263

รีเซ็ตบันทึกการใชพลังงาน 23-54 234

รีเซ็ตหมดเวลาการควบคุม 8-06 108

รีเลยความรอนแบบอเิล็กทรอนิกส 56

รีแอกแตนซของแหลงจายไฟหลัก 48

รีแอกแตนซรั่วไหลของสเตเตอร 48

รีแอกแตนซหลัก (xh) 49

รีแอคแตนซหลกั 1-35 49

รูปแบบสวิตชิ่ง 14-00 148

ล
ล่ืนไหล 7

ว
วงจรตัวกรอง Rfi ที่สายหลัก 155

วันทํางานเพิ่มเติม 0-82 44

วันหยุดทํางานเพิ่มเติม 0-83 44

วิธีใชงาน Lcp แบบกราฟก (glcp) 3

ส
สตริงรหัสชนิดจริง 15-45 165

สตริงรหัสชนิดที่สั่งซื้อ 15-44 164

สตารทแบบหาความถีเ่ริ่มตน 52

สตารทตามชวงเวลา 23-51 233

สถานการณทํางานเมื่อเปดเครื่อง (ดวยมือ) 27

สถานะคาสเคด 25-80 261

สถานะปม 25-81 262

สถานะรีเลย 25-83 263

สวนกําลงั 15-41 164

สวนขยาย 1 เอาทพุท [%] 21-19 201

สวนขยาย 1 แหลงคาปอนกลับ 21-14 200

สวนขยาย 3 ขีดจํากดัของอตัราขยายที่เปล่ียนแปลง 21-64 205

สวนขยาย ขอความแสดงสถานะ 176

สารทําความเย็น 20-30 190

สารทําความเยน็ท่ีกําหนดโดยผูใช A1 20-31 190

สารทําความเยน็ท่ีกําหนดโดยผูใช A2 20-32 190

สารทําความเยน็ท่ีกําหนดโดยผูใช A3 20-33 190

สุมเกบ็ขอมูลกอนการทริก 15-14 162

ห
หนวงเวลา Interchar สูงสุด 8-37 111

หนวงเวลาเปลีย่นความเร็ว 69

หนวงเวลาการไมไหล 22-24 209

หนวงเวลาการดสีเตจ Sbw 25-24 252

หนวงเวลาการสเตจ Sbw 25-23 252

หนวงเวลาความเรว็ขาข้ึน 25-41 255

หนวงเวลาสตารท 52
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หนวงเวลาสายพานชํารุด 22-62 217

หนวงเวลาสิ้นสุดของเสนโคง 216

หนวงตดัการทํางานที่ขีดจํากัดแรงบิด 14-25 153

หนวงตดัการทํางานที่ฟอลตของอินเวอรเตอร 14-26 153

หนวยแหลงคาปอนกลบั 1 20-02 183

หนวยแหลงคาปอนกลบั 2 20-05 185

หนวยแหลงคาปอนกลบั 3 20-08 185

หนวยของโหมดเพลงิไหม 24-02 242

หนวยความเร็วของมอเตอร 27

หนวยคาอางอิง/คาปอนกลบั 20-12 185

หมายเลขไอดีของ Lcp 165

หมายเลขไอดีของ Lcp 15-48 165

หมายเลขไอดีซอฟตแวรของการดกําลัง 15-50 165

หมายเลขไอดีสําหรับซอฟตแวรของการดควบคมุ 15-49 165

หมายเลขการสั่งซื้อการดกําลงั 15-47 165

หมายเลขการสั่งซื้อชุดขับเคลื่อน 15-46 165

หมายเลขการสั่งซื้ออปุกรณเสริม 15-62 166

หมายเลขซีเรียลการดกําลัง 15-53 165

หมายเลขซีเรียลของอุปกรณเสริม15-63 166

หมายเลขซีเรียลชุดขับเคลื่อน 15-51 165

อ
ออฟเซ็ตเขตเวลา 0-73 43

อตัราบอด 8-32 110

อตัราบอดพอรต Fc 110

อานขอมูลที่กําหนดรูปแบบ 10-12 129

อนิเตอรลอ็กปม 25-90 264

อนิพุทดิจิตัล 16-60 172

อนิพุทพัลส 29, 16-67 173

อนิพุทพัลส 33, 16-68 173

อนิพุทอนาลอ็ก X42/1 18-30 180

อนิพุทอนาลอ็ก X42/3 18-31 180

อนิพุทอนาลอ็ก X42/5 18-32 180

อณุหภูมิแผนระบายความรอน 171

อณุหภูมิสูงเกนิ 15-04 158

อปุกรณเสริม I/o อนาลอ็ก Mcb 109 26-** 264

คูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT® ดัชนี
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