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1. Ohjelmointi

1. Ohjelmointi

1.1. Paikallisohjauspaneeli

1.1.1. Graafisen paikallisohjauspaneelin (GLCP) kaytto

Seuraavat ohjeet koskevat graafista paikallisohjauspaneelia (LCP 102):

Graafinen ohjauspaneeli jakautuu neljaan toiminnalliseen osaan:
1. Graafinen naytto tilariveineen.

2. Valikkondppaimet ja merkkivalot (LED) - tilan valinta, parametrien muuttaminen ja ndy-
tén toimintojen vaihteleminen.

Navigointindappaimet ja merkkivalot (LED).
4,  Toimintandppdimet ja merkkivalot (LED).

Graafinen naytto:
LCD-ndytdssa on taustavalaistus ja yhteensa 6 alfanumeerista rivid. Kaikki tiedot, jotka ndytetaan
paikallisohjauspaneelissa, voivat sisdltda enintadn viisi eri toimintatietoa [Status]-tilassa.

Nayton rivit:

a.  Tilarivi: Tilaviestit, joissa on kuvakkeita ja grafiikkaa.1l

b. Rivi 1-2: kayttdjan tietorivit joilla nakyy kdyttdjan madrittdmia tai valitsemia tietoja ja
muuttujia. [Status]-ndppadinta painamalla voit lisdtd enintdan yhden ylimaaraisen rivin.1

C. Tilarivi: Tilaviestit, joissa nakyy tekstia.1

Naytto on jaettu kolmeen osaan:
130BA018.13

Ylemmassa osassa (@) nakyy tila tila-kayt-
tétavan ollessa aktiivinen tai enintdan 2 muut-
tujaa silloin, kun tila-kayttctapa ei ole aktiivi- Status ) _a
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Aktiivisen asetuksen numero (joka on valittu aktiiviseksi asetukseksi parametrissa 0-10) tulee
naytolle. Ohjelmoitaessa muussa kuin aktiivisten asetusten tilassa ohjelmoitavan asetuksen nu-
mero nakyy oikealla suluissa.

Keskiosa (b) nayttaa korkeintaan viisi muuttujaa yksikkdineen tilasta riippumatta. Halytyksen/
varoituksen ollessa aktiivinen muuttujien sijaan nakyy varoitus.

Kolmen tilalukemandyton valilla voi vaihdella [Status]-nappaintd painamalla.
Muotoilultaan erilaiset kdyttdmuuttujat nakyvat kussakin tilandaytdssa - ks. alla.

Jokaiseen kayttémuuttujaan voidaan yhdistda useita arvoja tai mittauksia. Naytettavat arvot/mit-
taukset voi madrittda parametreissa 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 ja 0-24, joita padasee muokkaamaan
valitsemalla [QUICK MENU], "Q3 Toimintoasetukset", "Q3-1 Yleiset asetukset", "Q3-131Nadyttda-
setukset".

Kullakin parametreissa 0-20 - 0-24 valitulla arvon/mittauksen lukemaparametrilla on oma asteik-
konsa ja numeromadaransa mahdollisen desimaalipilkun jalkeen. Suurissa numeroarvoissa nayte-
taan vahemman numeroita desimaalipilkun jalkeen.

Esim.: Nykyinen lukema

5,25 A; 15,2 A 105 A.

Tilanaytto I: -
Tama lukutila on vakiotila kdynnistyksen tai %g
alustuksen jalkeen.

[INFO]-nappaimella saat esiin tietoja arvon/
mittauksen yhteyksista ndytettaviin kaytto-
muuttujiin (1.1, 1.2, 1.3, 2 ja 3).

Katso taman piirroksen naytolla nakyvia kayt-
tomuuttujia. 1.1, 1.2 ja 1.3 nakyvat pieniko-
koisina. 2 ja 3 nakyvat keskikokoisina.

130BP

Tilanaytto 11:

Katso taman piirroksen naytolla nakyvia kayt-
tomuuttujia (1.1, 1.2, 1.3 ja 2).

Esimerkissa on valittu ensimmaisen ja toisen
rivin - muuttujiksi nopeus, moottorin virta, @
moottorin teho ja taajuus.
1.1, 1.2 ja 1.3 nakyvat pienikokoisina. 2 nakyy @
suurikokoisena.

LILH]
Z07RFM 225A 24.4kW

6.9.

Auta Remote Running

130BP062.10

G0

Nayttotila 111:

Tassa tilassa nakyvat Smart Logic Control -
ohjauksen tapahtumat ja toiminta. Saat lisa-
tietoja jaksosta SL-ohjaus.

130BP063.10
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Alimmassa osassa nakyy aina taajuusmuut-
tajan tila Tila-kayttotavalla. Topsecion < |

1 Y
Middle section < 1.4Hz

130BP074.10

tPwr card temp [W29]

Sottomsection < Auto Remote Running

Nayton kontrastin s&ato

Paina [status] ja [ A] halutessasi tummemman naytdn
Paina [status] ja [ W] halutessasi kirkkaamman naytén

Merkkivalot (LED):

Jos tietyt raja-arvot ylitetaan, halytyksen ja/tai varoituksen LED syttyy. Tila- ja halytysteksti tulee
ohjauspaneeliin.

Padllaolon merkkivalo syttyy, kun taajuusmuuttajaan kytketadan verkkojdnnite tai se saa jannitetta
DC-vaylan liittimen tai ulkoisen 24 V:n virtalahteen kautta. Samaan aikaan taustavalo palaa.

. Vihrea LED / paalla: Ohjaussektori
on toiminnassa.

e  Keltainen LED / varoitus: IImaisee i
varoituksen. Warn.
. Vilkkuva punainen LED / halytys: Il- A

maisee halytyksen. 130BP040.10

GLCP-nappaimet

Valikkondppaimet

Valikkopainikkeet on jaettu toimintoihin. Nay-
ton ja merkkivalojen alapuolella olevia painik- : e
keita kaytetaan parametrien asetuksiin ja 13082045, 1¢
nayttétilan valintaan normaalikdytéssa.

[Status]

IImaisee taajuusmuuttajan ja/tai moottorin tilan. 3 eri lukemaa voi valita painamalla [Status]-
nappainta:

5 rivilukemaa, 4 rivilukemaa tai Smart Logic Control.

[Status]-painikkeella valitaan ndyton tila tai siirrytdan takaisin Nayttétilaan joko Pika-asetusti-
lasta, Paavalikkotilasta tai Halytystilasta. [Status]-néppdimella voit myds valita yhden tai kahden
lukeman tilan.

[Quick menu]
avulla voidaan maarittda nopeasti taajuusmuuttajan asetukset. Tavallisimmat AQUA-toimin-
not voidaan ohjelmoida tasta.
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[Quick menu] koostuu seuraavista osista:

- Q1: Oma valikko

- Q2: Pika-asetukset

- Q3: Toiminnan asetukset
- Q5: Tehdyt muutokset

- Q6: Kirjautumiset

Toimintoasetusten avulla voidaan nopeasti ja helposti muokata kaikkia useimpiin vesi- ja jateve-
sisovelluksiin tarvittavia parametreja, mukaan lukien vaihtuva momentti, vakiomomentti, pumput,
annostelupumput, kaivojen pumput, lisatehopumput, sekoituspumput, tuuletuspuhaltimet ja muut
pumppu- ja puhallinsovellukset. Muiden ominaisuuksien lisdksi se sisaltdd myos parametreja, joi-
den avulla voidaan valita, mité muuttujia ndytetdan paikallisohjauspaneelissa, digitaalisia esiase-
tusnopeuksia, analogisten ohjearvojen skaalauksia, suljetun piirin yhden ja useamman vyohyk-
keen sovelluksia ja vesi- ja jatevesisovelluksiin liittyvia erikoistoimintoja.

Pika-asetusvalikon parametreja voidaan muuttaa valittomasti, ellei parametrilla 0-60, 0-61, 0-65
tai 0-66 ole luotu salasanaa.
Pikavalikkotilasta padsee suoraan Paavalikkotilaan ja pdinvastoin.

[Main Menu] -nappainta

kaytetaan kaikkien parametrien ohjelmoimiseen.

Paavalikon parametreja voi muuttaa valittdmasti, ellei parametrilla 0-60, 0-61, 0-65 tai 0-66 ole
luotu salasanaa. Useimmissa vesi- ja jatevesisovelluksissa padvalikon parametreja ei tarvitse
muokata, mutta sen sijaan pikavalikon, pika-asetusten ja toimintoasetusten avulla voidaan hel-
poimmin ja nopeimmin muokata tyypillisia tarvittavia parametreja.

Paavalikkotilasta pddsee suoraan Pika-asetustilaan ja painvastoin.

Parametrin pikakuvake voidaan luoda pitamalla [Main Menu] -ndppdinta pohjassa 3 sekunnin
ajan. Parametrin pikakuvakkeen avulla paastaan suoraan kayttdmaan mita tahansa parametria.

[Alarm Log]

nayttaa luettelon, jossa nakyvat viisi tuoreinta hdlytysta (numeroituina A1-A5). Jos haluat lisdtie-
toja jostakin halytyksestd, siirry nuolindppadimella halytyksen numeron kohdalle ja valitse [OK].
Saat tietoa taajuusmuuttajan tilasta ennen halytystilaan siirtymista.

[Back]
palauttaa sinut edelliseen vaiheeseen tai na-
vigointirakenteen kerrokseen.

[Cancel]

mitatdi viimeksi tekemdsi muutoksen tai an-
tamasi komennon, kunhan nayttda ei ole vaih-
dettu.

[Info]

antaa tietoa komennosta, parametrista tai toi-
minnosta missa tahansa nadyton ikkunassa.
[Info] antaa tarkkaa tietoa aina tarvittaessa.
Voit poistua Info-tilasta valitsemalla joko [In-
fo], [Back] tai [Cancel].

Info
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1. Ohjelmointi
Navigointinappaimet °
Neljan navigointinappdimen avulla voit liikkua b
painikkeilla [Quick Menu], [Main Menu] ja =
[Alarm Log] esiin saatavien vaihtoehtojen A

valilla. Nappaimilla voit liikuttaa osoitinta.

[OK]-painikkeella valitaan osoittimella mer-
kitty parametri ja vahvistetaan parametrin
muuttaminen.

Kayttonappaimet paikallisohjaukseen ovat
ohjauspaneelin alareunassa.

130BP046.10

[Hand On]

mahdollistaa taajuusmuuttajan ohjaamisen graafisella paikallisohjauspaneelilla. [Hand on] kdyn-
nistéa myods moottorin, ja nyt moottorin nopeuden ohjearvo voidaan sy6ttaa nuolinappaimilla.
Nappdimen asetukseksi voidaan valita Kdytdssa [1] tai Pois kdytdsta [0] parametrilla 0-40 LCP
[Hand on] -ndppain.

Seuraavat ohjaussignaalit ovat yha aktiivisia, kun [Hand on] -painiketta painetaan:

[Hand on] - [Off] - [Auto on]

Kuittaus

Rullaus pysahdyksiin, kaanteinen (moottori rullaa pysahdyksiin)
Suunnanvaihto

Asetusten valinta, Isb - Asetusten valinta, msb

Sarjaliikenteestd saatava pysaytyskomento

Pikapysaytys

DC-jarru

Huom
Ohjaussignaalien tai sarjavdylan avulla aktivoidut ulkoiset pysaytyssignaalit ohittavat
paikallisohjauspaneelilla annetun "kdynnista"-komennon.

[Off]

-painike pysayttaa kytketyn moottorin. Nappaimen asetukseksi voidaan valita K&ytdssa[1] tai Pois
kaytdostd [0] parametrilla 0-41 LCP [Off] -ndppdéin. Jos mitaan ulkoista pysdytystoimintoa ei ole
valittu ja [Off]-painike on poistettu kdytostd, moottorin voi pysdyttda katkaisemalla verkkovirran.

[Auto On]

-nappainta kaytetaan taajuusmuuttajan ohjaamiseen ohjausliittimien ja/tai sarjaliikenteen kautta.
Kun ohjausliittimille ja/tai vayladn annetaan kaynnistyssignaali, taajuusmuuttaja kdynnistyy. Nap-
paimen asetukseksi voidaan valita Kdytdssa [1] tai Pois kadytostd [0] parametrilla 0-42 LCP [Auto
on] -néppadin.
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Huom
Digitaalitulojen kautta saapuvan aktiivisen HAND-OFF-AUTO-signaalin prioriteetti on
suurempi kuin ohjainpainikkeiden [Hand on]-[Auto on] kautta tulevan signaalin.
[Reset]

nollaa taajuusmuuttajan halytyksen (laukaisun) jdlkeen. Nappdimen asetukseksi voidaan valita
Kaytosséd [1] tai Ei kdytdssa [0] parametrin 0-43 Nollaa ndppdimet paikallisohjauspaneelissa avul-
la.

Parametrin pikakuvake voidaan luoda pitamalla [Main Menu] -ndppainta pohjassa 3 sekunnin
ajan. Parametrin pikakuvakkeen avulla pdaastdaan suoraan kdyttdmaan mitd tahansa parametria.

1.1.2. rarametrln asetusten nopea siirto eri taajuusmuuttajien valil-
a

Kun taajuusmuuttajan asetukset ovat valmiit,
suosittelemme tietojen tallentamista paikallis-

_/Q-Q__
ohjauspaneeliin tai PC:lle MCT 10:n asennus-

ohjelman avulla.

150BA027.10

Tietojen tallentaminen paikallisohjauspaneeliin:
1. Siirry parametriin 0-50 LCP-kopiointi
2. Paina [OK]-nappdinta
3. Valitse “Kaikki LCP:hen”
4, Paina [OK]-nappainta

Nyt kaikki parametrien asetukset tallentuvat toiminnan edistymista kuvaavan palkin ilmoittamaan
paikallisohjauspaneeliin. Kun on saavutettu lukema 100 %, valitse [OK].

Nyt voit kytkea paikallisohjauspaneelin toiseen taajuusmuuttajaan ja kopioida parametrien ase-
tukset tdhankin taajuusmuuttajaan.

Tiedonsiirto paikallisohjauspaneelista taajuusmuuttajaan:
1. Siirry parametriin 0-50 LCP-kopiointi
2. Paina [OK]-nappdinta
3. Valitse “Kaikki LCP:sta"”
4, Paina [OK]-nappéainta

Paikallisohjauspaneeliin tallennetut parametrien asetukset siirretdan nyt toiminnon edistymista
kuvaavan palkin ilmoittamaan taajuusmuuttajaan. Kun on saavutettu lukema 100 %, valitse [OK].
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1.1.3. Nayttotila

Normaalikdytdssa voidaan valinnan mukaan ndyttda keskialueella jatkuvasti 5 kayttémuuttujaa:
1.1,1.2,ja 1.3 seka 2 ja 3.

1.1.4. Nayttotila - naytettavien muuttujien valinta

Kolmen tilalukemanadyton valilla voi vaihdella [Status]-ndppadinta painamalla.
Muotoilultaan erilaiset kdyttdmuuttujat nakyvat kussakin tilandytossa - ks. alla.

Jokaiseen kayttdmuuttujaan voidaan yhdistaa useita mittauksia. Maaritéd yhteydet parametreilla
0-20, 0-21, 0-22, 0-23 ja 0-24.

Kullakin parametreissa 0-20 - 0-24 valitulla lukemaparametrilla on oma asteikkonsa ja numeronsa
mahdollisen desimaalipilkun jalkeen. Jos parametrin numeroarvo on suurempi, desimaalipisteen
jalkeen nakyy vahemman numeroita.

Ex.: Nykyinen lukema alle: 5,25 A; 15,2 A 105 A.

Tilanaytto I:

Tama lukutila on vakiotila kdynnistyksen tai
alustuksen jalkeen.

[INFO]-nappdimelld saat esiin tietoja mittaus-
ten yhteyksista naytettaviin kayttdmuuttujiin
(1.1,1.2,1.3, 2ja 3).

Katso taman piirroksen naytolla nakyvia kayt-
tomuuttujia. 1.1, 1.2 ja 1.3 nakyvat pieniko-
koisina. 2 ja 3 nakyvat keskikokoisina.

Tilanaytto 11:

Katso taman piirroksen naytolla nakyvia kayt-
tomuuttujia (1.1, 1.2, 1.3 ja 2).

Esimerkissa on valittu ensimmaisen ja toisen
muuttujiksi nopeus, moottorin virta, mootto- @
rin teho ja taajuus.

1.1, 1.2 ja 1.3 nakyvat pienikokoisina. 2 nakyy
suurikokoisena.

130BP062.10

Molemmissa nayttétiloissa I ja II voidaan va-
lita muita kayttdmuuttujia painamalla nap-
paintd 4 tai v .

Nayttotila 111:

Tassa tilassa nakyvat Smart Logic Control -
ohjauksen tapahtumat ja toiminta. Saat lisa-
tietoja jaksosta SL-ohjaus.

1.1.5. Parametrien asetukset
Taajuusmuuttajaa voidaan kayttad lahes kaikkiin tehtaviin, joten siind on merkittdva maara pa-

rametreja. Sarjassa on mahdollista valita kahdesta eri ohjelmointitilasta - pika-asetusvalikkotila ja
a paavalikkotila.

MG.20.02.20 - VLT ® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki 9



1. Ohjelmointi

Viimeksi mainitussa padsee kasiksi kaikkiin parametreihin. Ensin mainittu tarjoaa kayttajalle muu-
tamia parametreja, joiden asettamisen jdlkee voidaan ohjelmoida useimmat vesi-/jatevesi-
sovellukset.

Parametreja voi muuttaa sekd pika-asetusvalikko- etta paavalikkotilassa valitusta ohjelmointiti-
lasta riippumatta.

1.1.6. Pikavalikko-tila

10

Graafisella paikallisohjauspaneelilla voi pikavalikkotilassa muokata kaikkia pikavalikoissa lueteltuja
parametreja. Numeerisella paikallisohjauspaneelilla voi muokata vain pika-asetuksia. Maarita pa-
rametreja [Quick Menu]-nappaimelld seuraavasti:

Kun painat [Quick Menu] -painiketta, luettelossa nakyvat pika-asetusvalikon sisaltdémat alueet.

Tehokkaat parametriasetukset vesiso-

velluksiin

Parametrit voidaan maarittaa helposti suureen enemmistéon vesi- ja jatevesisovelluksista pelkan
[Quick Menu] -ndppadimen avulla.

Paras tapa parametrien maarittdmiseen [Quick Menu] -valikon avulla on seuraava:
1. Paina [Quick Setup] -painiketta valitaksesi moottorin perusasetukset, ramppiajan jne.

2. Maarita taajuusmuuttajan tarpeelliset toiminnot painamalla [Function Setups] -painiketta
- ellei niitd ole maaritetty jo [Quick Setup] -kohdan asetuksissa.

3.  Valitse Yleiset asetukset, Avoimen piirin asetukset tai Suljetun piirin asetukset.

On suositeltavaa maarittaa asetukset ohjeen mukaisessa jarjestyksessa.

Valitse Oma valikko saadaksesi nakyviin ainoastaan ennalta valitsemasi ja ohjelmoimasi henkil6-
kohtaiset parametrit. Esimerkiksi pumpun tai laitteen alkuperdinen valmistaja on voinut ohjelmoi-
da nama ennalta Omaan valikkoon tehtaalla tapahtuneen laitteen kayttédnoton yhteydessa, jotta
kayttédnotto ja hienosdatd kayttopaikalla olisi helpompaa. Nama parametrit valitaan parametrissa
0-25 Oma valikko. Tahan valikkoon voi maarittaa jopa 20 eri parametria.

Par. Merkinta [Yksi-
kot]
0-01 Kieli
1-20 Moottorin teho [kwW]
1-22 Moottorin jannite V]
1-23 Moottorin taajuus [Hz]
1-24 Moottorin virta [A]
032 Function Setups 1-25 Moottorin nimellisnopeus [RPM]
3-41 Ramppi 1:n nousuaika [s]
ﬂE Changes Made 3-42 Ramppi 1 rampin seisonta- [s]
120BPOG4 14 aika
4-11 Moottorin nopeuden alara- [RPM]
Kuva 1.1: Pikavalikkondkyma. Ja . .
4-13 Moottorin nopeus pieni [RPM]
suuri
1-29 Automaattinen moottorin  [AMA]
sovitus

Taulukko 1.1: Quick Setup parameters
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*Esilla oleva naytto riippuu parametreissa 0-02 ja 0-03 tehdyista valinnoista. Parametrien 0-02 ja
0-03 oletusasetus riippuu siitd, mille maailman alueelle taajuusmuuttaja toimitetaan, mutta se
voidaan ohjelmoida tarvittaessa uudelleen.

Jos liittimessa 27 on valittuna £/ toimintoa, kaynnistyksen mahdollistamiseksi ei tarvita liitantaa
+24 V:n jannitteeseen liittimessa 27.

Jos liittimessé 27 on valittuna Vapaa rullaus pysahdyksiin (tehtaan oletusarvo), kaynnistyksen
mahdollistamiseksi tarvitaan kytkentd +24 V:n jannitteeseen.

Valitse 7ehdyt muutokset halutessasi tietoa seuraavista seikoista:

. viimeiset 10 muutosta. Selaa 10 viimeksi muutettua parametria navigointinappaimilla
ylos/alas.

. oletusasetuksen jdlkeen tehdyt muutokset.

Valitse Kirjautumiset halutessasi tietoa nayttorivin lukemista. Tiedot ndytetaan kaavioina.
Vain parametreissa 0-20 ja 0-24 valittuja ndyttéparametreja voidaan tarkastella. Muistiin voidaan
tallentaa my6hempaa kayttéa varten enintdan 120 naytetta.

0-01 Kieli

Optio: Toiminto:
Maarittad naytolla kaytettavan kielen.

[0] * englanti

1-20 Moottorin teho [kW]

Alue: Toiminto:
Riippuu [0,09 - 500 kW] IImoita moottorin nimellisteho (kW) moottorin tyyppikilven tie-
koosta* tojen mukaan. Oletusarvo vastaa laitteen nimellislahtéa.

Tata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa. Riippuen
parametrissa 0-03 Paikalliset asetukset tehdyista valinnoista jo-
ko par. 1-20 tai par. 1-21 Moottorin teho on nakymattdmissa.

1-21 Moott. teho [hv]

Alue: Toiminto:
Riippuu [0,09 - 500 hv] IImoita moottorin nimellisteho (hv) moottorin tyyppikilven tie-
koosta* tojen mukaan. Oletusarvo vastaa laitteen nimellislahtoa.

Tata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

Riippuen parametrissa 0-03 Paikalliset asetukset tehdyista va-
linnoista joko par. 1-20 tai par. 1-21 Moottorin teho on naky-
mattdmissa.

1-22 Moottorin jannite

Alue: Toiminto:
Riippuu [10 - 1000 V] IImoita moottorin nimellisjannite moottorin tyyppikilven tietojen
koosta* mukaan. Oletusarvo vastaa laitteen nimellislahtoa.

Tata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.
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1-23 Moottorin taajuus

Alue: Toiminto:
Riippuu [20 - 1000 Hz] Valitse moottorin taajuusarvo moottorin tyyppikilven tiedoista.
koosta* Kaytettdessa 230/400 V moottoreita 87 Hz taajuudella, aseta

tyyppikilpitiedot 230 V / 50 Hz mukaan. Mukauta par. 4-13
Moottorin nopeuden yldraja (RPM) ja par. 3-03 Maksimiohjear-
vo 87 Hz:n sovellukseen.

Téata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

1-24 Moottorin virta

Alue: Toiminto:
Riippuu [0.1 - 10,000 A] IImoita moottorin nimellinen virta-arvo moottorin nimikilven tie-
koosta* tojen mukaan. Tietoja kdytetadn moottorin vaantémomentin,

lamposuojauksen jne. laskentaan.

Tata parametria ei voi muokata moottorin kaydessa.

1-25 Moottorin nimellisnopeus

Alue: Toiminto:
Riippuu [100 - 60 000 RPM]  IImoita moottorin nimellisnopeusarvo moottorin tyyppikilven
koosta* tietojen mukaan. Naita tietoja kdytetdadn moottorin automaat-

tisten korvausten laskentaan.

Tatd parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

3-41 Ramppi 1:n nousuaika

Alue: Toiminto:

3 s¥ [1-3600 s] IImoita rampin nousuaika eli kiihdytysaika 0:sta moottorin ni-
mellisnopeuteen nw,n (par. 1-25). Valitse sellainen rampin nou-
suaika, ettd lahtdvirta ei ylita ramppauksen aikana par. 4-18
virtarajaa. Katso rampin laskuaika par. 3-42.

tkiihd. X nnorm_ par.1 — 25][ 1

par.3 - 41 = Aohjearva r/min)

1/min
130BA169.11

P 4-13
Ylaraja

Ohjearvo4+— — —$— - /|

P 1-25 |

Moottorin
nopeus
P4-11

Alaraja

T

Ip 3-x1

!

P 3-%2 Ak,
|Ramppi (X) Ramppi (X)I tka
| y16s alas
Aika (kiihd) Aika (hid) |
I<—’| ——————p

|
!<—tma —! l—— thid —»=
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3-42 Ramppi 1 rampin seisonta-aika
Alue: Toiminto:

3% [1-3600 s] IImoita rampin seisonta-aika eli hidastumisaika moottorin ni-
mellisnopeudesta nm,n (par. 1-25) arvoon 0 1/min. Valitse ram-
pin laskuaika niin, ettd ylijannitetta ei esiinny vaihtosuuntaajas-
sa moottorin regeneratiivisen toiminnan vuoksi eika tuotettu
virta ylité par. 4-18 madritettya virtarajaa. Katso rampin nou-
suaika par. 3-41.

tKuvaus X nnorm [ par.1 — 25]
Aohjearvol r/min]

par.3 —42 = [s]

4-11 Moott. nopeuden alaraja [RPM]
Alue: Toiminto:

Riippuu [0 - 60 000 r/min] Aseta moottorin nopeuden alaraja. Moottorin nopeuden alaraja

koosta* voidaan asettaa vastaamaan valmistajan suosittelemaa moot-
torin vahimmaisnopeutta. Moottorin nopeuden alaraja ei saa
olla suurempi kuin par. 4-13 Moottorin nopeuden yléraja [RPM]
asetus.

4-12 Moott. nopeuden alaraja [Hz]

Alue: Toiminto:
Riippuu [0 - 1000 Hz] Aseta moottorin nopeuden alaraja. Moottorin nopeuden alaraja
koosta* voidaan asettaa vastaamaan moottorin akselin pienintd lahto-

taajuutta. Moottorin nopeuden alaraja ei saa olla suurempi kuin
parametrin 4-14 Moottorin nopeuden yldraja [Hz] asetus.

4-13 Moott. nopeuden ylaraja [RPM]

Alue: Toiminto:
Riippuu [0 - 60 000 r/min] Aseta moottorin nopeuden yldraja. Moottorin nopeuden ylaraja
koosta* voidaan asettaa vastaamaan suurinta valmistajan sallimaa

moottorin nimellisnopeutta. Moottorin nopeuden yldrajan on ol-
tava suurempi kuin par. 4-11 Moottorin nopeuden alaraja [RPM]
asetus. Nakyviin tulee vain par. 4-11 tai 4-12 riippuen muista
padvalikossa madritetyistd parametreista ja maailmanlaajuises-
ta maantieteellisestd sijainnista johtuvista oletusasetuksista.

Huom
Taajuusmuuttajan lahtdtaajuusarvo ei saa olla suurempi kuin 1/10 kytkentdtaajuu-
desta.

4-14 Moott. nopeuden ylaraja [Hz]

Alue: Toiminto:
Riippuu [0 - 1000 Hz] Aseta moottorin nopeuden ylaraja. Moottorin nopeuden ylaraja
koosta* voidaan asettaa vastaamaan valmistajan suosittelemaa moot-
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torin akselin enimmaistaajuutta. Moottorin nopeuden ylarajan
on oltava suurempi kuin parametrin 4-12 Moottorin nopeuden
alaraja [Hz] asetus. Nakyviin tulee vain par. 4-11 tai 4-12 riip-
puen muista paadvalikossa maaritetyista parametreista ja maa-
ilmanlaajuisesta maantieteellisesta sijainnista johtuvista oletus-
asetuksista.

Huom
Enimmaislahtétaajuus ei saa olla suurempi kuin 10 % vaihtosuuntaajan kytkenta-
taajuudesta (par. 14-01).

1-29 Automaattinen moottorin sovitus (AMA)

Optio: Toiminto:
AMA-toiminto optimoi dynaamisen moottorin tehon optimoimal-

la automaattisesti moottorin lisdparametrit (par. 1-30 - par.
1-35) moottorin seistessa.

[0]* OFF Ei toimintoa
[1] Taydellinen AMA suorittaa AMA:n staattorin resistanssille Rs, roottorin resistans-
kayttdéon sille Ry, staattorin vuodon reaktanssille xi, roottorin vuodon

reaktanssille Xz ja paareaktanssille Xn.

[2] Ota pienempi AMA suorittaa jdrjestelmdssa ainoastaan staattorin resistanssin Rs
kayttdon pienennetyn AMA:n. Valitse tama vaihtoehto, jos taajuusmuut-
tajan ja moottorin valilla kaytetaan LC-suodatinta.

Aktivoi AMA-toiminto painamalla [Hand on]-ndppadinta valittuasi [1] tai [2]. Katso my®6s jaksoa
Automaattinen moottorin sovitus. Nayttéon tulee tavallisen jakson jalkeen teksti: "Lopeta AMA
painamalla [OK]". Kun olet painanut [OK]-ndppainta, taajuusmuuttaja on valmiina kayttdéon.
Huom:

. Jotta taajuusmuuttajan sovitus onnistuisi parhaalla mahdollisella tavalla, suorita AMA
kylmélle moottorille.

. AMA:ta ei voi suorittaa moottorin kdydessa.

Huom

On tarkeda asettaa moottorin par. 1-2* Moottorin tiedot oikein, silla ne muodostavat
osan AMA:n algoritmista. AMA on suoritettava optimaalisen dynaamisen moottorin
tehon aikaansaamiseksi. Se voi kestaa enintdan 10 min riippuen moottorin nimellis-
tehosta.

Huom
Valta ulkoisen vaannon tuottamista AMA:n aikana.

Huom
Jos jotakin par. 1-2* Moottorin tiedot asetuksista muutetaan, par. 1-30 - 1-39,
moottorin lisdparametrit, palaavat oletusasetuksiin.

Tatd parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.
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Katso myds kohta Automaattinen moottorin sovitus - kayttéesimerkki.

1.1.7. Toiminnan asetukset

Toimintoasetusten avulla voidaan nopeasti ja helposti muokata kaikkia useimpiin vesi- ja jateve-
sisovelluksiin tarvittavia parametreja, mukaan lukien vaihtuva momentti, vakiomomentti, pumput,
annostelupumput, kaivojen pumput, lisdtehopumput, sekoituspumput, tuuletuspuhaltimet ja muut
pumppu- ja puhallinsovellukset. Muiden ominaisuuksien liséksi se siséltda myds parametreja, joi-
den avulla voidaan valita, mitda muuttujia ndytetdan paikallisohjauspaneelissa, digitaalisia esiase-
tusnopeuksia, analogisten ohjearvojen skaalauksia, suljetun piirin yhden ja useamman vyohyk-
keen sovelluksia ja vesi- ja jatevesisovelluksiin liittyvia erikoistoimintoja.

Toimintoasetusten muokaaminen - esimerkKi

Status 10 o 0.000rpm 0000 5 2
288X  SEBA  ZEIKW ¢ Function Setup IS
14.4Hz 3 03+1 General Settings ]
- 023-2 Open Loop Settings .
Okwh 03-2 Closed Loop Settings
Auto Remote Running
Kuva 1.2: Vaihe 1: Kdynnista taajuusmuuttaja Kuva 1.5: Vaihe 4: Esiin tulevat toimintoasetus-
(virran LED-merkkivalo syttyy) vaihtoehdot. Valitse 03-1 Yleiset asetukset. Paina
[OK]-néppainta.
76.1% 4320 {5 ©
— o
= Q.000rpm 0000 {5 5
01 1y Perzonial Mety 3 General Settings 2
02 Duick Setup i05-10 Clock Settingz 8
(13 Function Setups 03-11 Display Settings
05 Changes Made 03-12 Analog Output
2-13 Relays

Kuva 1.3: Vaihe 2: Paina [Quick Menus] -nappain-
ta (esiin tulevat pikavalikkovaihtoehdot). Kuva 1.6: Vaihe 5: Vierita esim, kohtaan 03-12
Analogiset Idhdot navigointindppaimilld ylos/alas.

° Paina [OK]-nappainta.
69,35 5208 {hy o
&
01 My Personal Menu 2 Bo00rem ooon = 2
02 uick Setup : K
1% Function Setyps 3 ; 3
E-Z0 Terminal 42 Output =
0% Changes Made -
[100] Output frequency

Kuva 1.4: Vaihe 3: Vierita alas toimintoasetuksiin

navigointinappaimilld ylds/alas. Paina [OK]-nap-

painta. Kuva 1.7: Vaihe 6: Valitse parametri 6-50 Liitin 42,
/Ghto. Paina [OK]-ndppainta.
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0,000 rpm 0,000

Specd

[
1043
03-
E-50 Terminal 42 Output

ta.
iz

130BA503.10

Kuva 1.8: Vaihe 7: Valitse eri vaihtoehdoista na-

Toimintoasetusten parametrit on ryhmitelty seuraavasti:

vigointindppaimilld ylos/alas. Paina [OK]-ndppain-

Q3-1 Yleiset asetukset

Q3-10 Kellon asetukset

Q3-11 Nayton asetukset |Q3-12 Analogialahtd

Q3-13 Releet

0-70 Aseta paivays ja aika
0-71 Paivayksen muoto

0-72 Kellonajan nayttd

0-20 Nayton rivi 1.1 pieni 6-50 Liitin 42, 1ahto

6-51 Liitin 42 1ahdén min.skaa-
laus

0-22 Nayton rivi 1.3 pieni 6-52  Liitin 42  1ahd6n

0-21 N&ytén rivi 1.2 pieni

Rele 1 = 5-40 Toimintore-
le
Rele 1 = 5-40 Toimintore-
le
Optiorele 7 > 5-40 Toi-

0-74 DST/kesaaika 0-23 Nayton rivi 2 suuri

0-76 DST/kesdajan alku 0-24 Nayton rivi 3 suuri
0-77 DST/kesdajan paatty-|0-37 Nayton teksti 1

minen
0-38 Nayton teksti 2
0-39 Nayton teksti 3

mintorele
Optiorele 8 = 5-40 Toi-
mintorele
Optiorele 9 => 5-40 Toi-
mintorele

maks.skaalaus

Q3-2 Avoimen

iirin asetukset

Q3-20 Digitaalinen ohjearvo

Q3-21 Analoginen ohjearvo

3-02 Minimiohjearvo
3-03 Maksimiohjearvo
3-10 Esiasetettu ohjearvo

5-13 Liitin 29, digitaalitulo
5-14 Liitin 32, digitaalitulo
5-15 Liitin 33, digitaalitulo

3-02 Minimiohjearvo
3-03 Maksimiohjearvo
6-10 Liitin 53 pieni jannite

6-11 Liitin 53 suuri jannite
6-14 Liitin 53, Pieni ohjearvo/takaisink. arvo
6-15 Liitin 53, Suuri ohjearvo/takaisink. arvo

Q3-3 Suljetun piirin asetukset

Q3-30 Tak.kytkentdasetukset

Q3-31 PID-asetukset

1-00 Konfiguraatiotila
20-12 Ohjearvo-/tak.kytk.yksikkd

3-02 Minimiohjearvo

3-03 Maksimiohjearvo

6-20 Liitin 54 pieni jannite

6-21 Liitin 54 suuri jannite

6-24 Liitin 54 pieni ohje-/takaisink.arvo
6-25 Liitin 54 suuri ohje-/takaisink.arvo
6-00 "Elava nolla" aikakatkaisuaika
6-01 "Eldva nolla" aikakatk.toiminto

20-81 PID:n normaali/kddnteinen ohjaus
20-82 PID:n kdynnistysnopeus [RPM]

20-21 Asetuspiste 1
20-93 PID:n suhteellinen vahvistus
20-94 PID:n integrointiaika
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1. Ohjelmointi

1.1.8. Paavalikkotila

Seka graafinen ettd numeerinen paikallisoh- -

jauspaneeli mahdollistavat paavalikkotilan 11_"'HPM S.84A 1“35

kdyton. Valitse paavalikkotila painamalla Main metu S

[Main Menu] -nappéinta. Kuvassa 6.2 nakyy i0-#% Dperation/Display 3

nédin saatu lukema, joka ilmestyy graafisen 1-## Load/Motor "

paikallisohjauspaneelin naytélle. z-#% Brakes

Nayton riveilld 2-5 nakyy luettelo parametri- 2-#% Retference / Ramps

ryhmistd, joita voi valita selaamalla ylés- ja

alas-painikkeilla.
Kuva 1.9: Nayttoesimerkki.

Jokaisella parametrissa on nimi ja numero, jorka sdilyvat ennallaan ohjelmointitavasta riippumat-
ta. Parametrit on jaettu ryhmiin paavalikkotilassa. Parametrinumeron ensimmainen numero (va-
semmalta) ilmaisee parametriryhman numeron.

Kaikkia parametreja voi muuttaa paavalikossa. Laitteen asetukset (par. 1-00) ratkaisevat, mita
muita parametreja voi ohjelmoida. Esimerkiksi suljetun piirin valinta tuo kayttoon lisaparametreja,
jotka liittyvat suljetun piirin kayttdon. Laitteeseen lisatyt optiokortit tuovat kayttoon liséparamet-
reja, jotka liittyvat optiolaitteeseen.

1.1.9. Parametrin valinta

Parametrit on jaettu ryhmiin paavalikkotilas- Ryhmén nu-  Parametriryhma:

sa. Valitse parametriryhma navigointindppai- mero.
e 0 Toiminta/nadyttd
mll_la' L . i 1 Kuorm./moott.
Voit kayttéa seuraavia parametriryhmia: 2 Jarrut
3 Ohjearvot/rampit
4 Rajat/varoitukset
5 Digit. tulo/I&htd
6 Analoginen tulo/lahto
8 Tiedons. ja asetukset
9 Profibus
10 CAN-kenttavayla
11 LonWorks
13 Alykés logiikka
14 Erikoistoiminnot
15 Taaj.muut. tiedot
16 Datalukemat
18 Datalukemat 2
20 Taaj.muutt. sulj. piiri
21 Ulk. suljettu piiri
22 Sovellustoiminnot
23 Aikaan per. toiminnot
24 Fire Mode -tila
25 Kaskadisaadin
26 Analoginen I/0-optio MCB 109

Taulukko 1.2: Parametriryhmat.

Valitse parametriryhman valinnan jélkeen pa-

rametri navigointindppainten avulla. T40RPH 10E48 i E
Graafisen paikallisohjauspaneelin keskiosassa Eazic SettingsHNVEE 3
nakyvat parametrin numero ja nimi seka va- 0-01 Lahguage F
littu parametrin arvo.

[O] Enalizh

Kuva 1.10: Nayttéesimerkki.

MG.20.02.20 - VLT ® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki 17



1. Ohjelmointi

1.1.10.
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1.1.12.

1.1.13.

1.1.14.
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Tietojen muuttaminen

Tietojen muuttaminen tapahtuu samalla tavalla, valitsitpa parametrin pika-asetusvalikko- tai paa-
valikkotilassa. Muuta valittu parametri painamalla [OK]-ndppainta.

Tietojen muuttamistapa riippuu siita, onko valitun parametrin arvo humeerinen vai tekstimuotoi-
nen.

Tekstiarvon muuttaminen

Jos valitun parametrin arvo on tekstimuotoi-

nen, sitd muutetaan navigointinappaimilla S23RPM B0ZA o2
ylos/alas. Eiasic Setting- IR
Nuolella yléspdin arvo suurentuu, ja nuolella 0-01 Language 3
alaspdin se pienenee. Aseta kohdistin tallen-

nettavan arvon pélle ja paina [OK]. BT chinese

Kuva 1.11: Nayttdesimerkki.

Numeerisen data-arvoryhman muuttaminen
Jos valitun parametrin data-arvo on numeeri-
nen, sitd muutetaan <>-navigointinappaimilla 112RFH 1780 {i o

= f1einFnEnnEimills vid —ASER Load depen. setting 8
se..:l_<a _n(ja_wg(_)lnynappalmllla qus/alas. <>-nap 1-50 Lo speed Load z
paimilla voit liikuttaa kohdistinta vaakasuun- compenzatioh a
nassa. 0

L . ]

Kuva 1.12: Nayttdesimerkki.

Muuta data-arvoa navigointinappaimilla ylos/

alas. Nuoli ylés suurentaa data-arvoa, ja nuoli F23RPM EZ1a s E
: 23 ity e oad depeh. settin: 5
alas taas pienentad sitd. Aseta kohdistin tal- Load depen. setting 2
s s . 1-60 Low speed Load )
lennettavan arvon paalle ja paina [OK]. coMmpensation a
180
L . ]

Kuva 1.13: Nayttdesimerkki.
Data-arvon muuttaminen,Portaittain
Joitakin parametreja voi muuttaa portaittain tai portaattomasti. Tama koskee moottorin tehoa
(par. 1-20), moottorin jannitetta (par. 1-22) ja moottorin taajuutta (par. 1-23).

Parametreja muutetaan seka numeeristen data-arvojen ryhmana etta portaattomasti séddettavina
numeerisina data-arvoina.

Indeksoitujen parametrien lukeminen ja ohjelmointi

Parametrit indeksoidaan, kun ne asetetaan juoksevaan pinoon.
Parametrit 15-30 ja 15-32 sisaltdvat virhelokin, jonka voi lukea. Valitse parametri, paina [OK]-
nappainta ja selaa arvolokia navigointindppaimilla.
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Parametri 3-10 sopii toiseksi esimerkiksi:

Valitse parametri, paina [OK]-ndppadinta ja selaa indeksoituja arvoja navigointindppaimilld ylds/
alas. Voit muuttaa parametrin arvon valitsemalla indeksoidun arvon ja painamalla [OK]-nappainta.
Voit muuttaa arvoa ylds/alas-nappaimilla. Hyvaksy uusi asetus [OK]-nappaimella. Peruuta [Can-
cel]-ndppédimelld. Poistu parametrista [Back]-nappaimella.
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1.1.15. Numeerisen paikallisohjauspaneelin (NLCP) kaytto

Seuraavat ohjeet koskevat numeerista paikal-
lisohjauspaneelia (NLCP) (LCP 101).

Ohjauspaneeli jakautuu neljdén toiminnalli-
seen osaan: - gl -

130BA191.10

1. Numeronadytto

2. Valikkondppain ja merkkivalot (LED) 2
- parametrien muuttaminen ja nay- @

ton toimintojen vaihteleminen.
3 &

3. Navigointindppdimet ja merkkivalot

(LED ). = = =
4. Toimintandppdimet ja merkkivalot @
(LED).
Kuva 1.14: Numeerinen paikallisohjauspaneeli

Huom (LCP)
Parametreja ei voi kopioida nu-
meerisella  paikallisohjauspa- TEF?
neelilla (LCP 101). - |

Valitse jokin seuraavista tiloista:
Tilanaytto: Ilmaisee taajuusmuuttajan tai
moottorin tilan.

Halytystilanteessa NLCP siirtyy automaattises-
ti téhan tilaan.

Naytolla voi olla halytyksia.

Kuva 1.15: Esimerkki tilanaytosta

Pika-asetus- tal paavalikkotila: Nayton
parametrit ja parametrien asetukset.

Kuva 1.16: Esimerkki halytysnaytosta

Merkkivalot (LED):

. Vihred LED / paalla: Ilmoittaa, onko
ohjaussektori toiminnassa.

. Keltainen LED / varoitus: Ilmaisee
varoituksen.

o Vilkkuva punainen LED / hélytys: II-
maisee hélytyksen.

Menu-nappain
[Menu] Valitse jokin seuraavista tiloista:

. Tila
. Pika-asetukset

. Paavalikko

[Main Menu] -painiketta kaytetaan kaikkien parametrien ohjelmointiin.
Parametreja voi muokata heti, ellei niiden kaytélle ole asetettu salasanaa parametrilla 0-60, 0-61,

0-65 tai 0-66.

Pika-asetuksia kaytetdan taajuusmuuttajan asetusten maarittdmiseen ainoastaan térkeimpien

parametrien avulla.

Parametrien arvoja voi muuttaa yla- ja alanuolen avulla, kun arvo vilkkuu.
Valitse paavalikko painamalla [Menu]-ndppainta useita kertoja, kunnes paavalikon merkkivalo pa-

laa.
Valitse parametriryhma [xx-__] ja paina [OK]
Valitse parametri [__-xx] ja paina [OK]

Jos parametri on ryhmaparametri, valitse ryhman numero ja paina [OK].

Valitse haluamasi data-arvo ja paina [OK].
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Navigointinappaimet [Back] taaksepain liikkumiseen

Nuolinappaimia [A] ['V] kaytetaan likkumiseen komentojen valilla ja parametrien sisalla.
[OK]-painikkeella valitaan osoittimella merkitty parametri ja vahvistetaan parametrin muuttami-
nen.

o
=
o
2
=)
a
@
Q
@
—

Kuva 1.17: Nayttéesimerkki

Ohjausnappaimet
Paikallisohjausndppadimet ovat ohjauspaneelin
alareunassa.

130BP046.10

Kuva 1.18: Numeerisen paikallisohjauspaneelin
(NLCP) ohjausnappadimet

[Hand on] mahdollistaa taajuusmuuttajan ohjaamisen paikallisohjauspaneelilla. [Hand on] kayn-
nistad myds moottorin, ja nyt moottorin nopeustiedot voidaan syottaa nuolinappaimilla. Nappai-
men asetukseksi voidaan valita K&ytdssa [1] tai Pois kdytostd [0] parametrilla 0-40 LCP [Hand on]
-nappain.

Ohjaussignaalien tai sarjavaylan avulla aktivoidut ulkoiset pysaytyssignaalit ohittavat paikallisoh-
jauspaneelilla annetun "kaynnista"-komennon.
Seuraavat ohjaussignaalit ovat yha aktiivisia, kun [Hand on] -painiketta painetaan:

. [Hand on] - [Off] - [Auto on]

J Kuittaus

. Vapaa rullaus pysahdyksiin, kaénteinen

J Suunnanvaihto

. Asetusten valinta, Isb - Asetusten valinta, msb
. Sarjaliikenteestd saatava pysdytyskomento

. Pikapysaytys

. DC-jarru

[Off]-painike pysdyttda kytketyn moottorin. Nappdimen asetukseksi voidaan valita K&yfdssa [1]
tai Pois kdytostad [0] parametrilla 0-41 LCP [Off] -néppdin.

Jos mitaan ulkoista pysdytystoimintoa ei ole valittu ja [Off]-painike on poistettu kdytosta, moot-
torin voi pysayttaa katkaisemalla verkkovirran.

[Auto On] -ndppdintd kaytetaan, jos taajuusmuuttajaa ohjataan ohjausliittimien ja/tai sarjalii-
kenteen kautta. Kun ohjausliittimille ja/tai vaylaan annetaan kdynnistyssignaali, taajuusmuuttaja
kdynnistyy. Nappdimen asetukseksi voidaan valita Kgytdsséd [1] tai Pois kdytosta [0] parametrilla
0-42 LCP [Auto on] -nappdin.
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MVLT@ AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-

Huom
Digitaalitulojen kautta saapuvan aktiivisen HAND-OFF-AUTO-signaalin prioriteetti on
suurempi kuin ohjainpainikkeiden [Hand on] [Auto on] kautta tulevan signaalin.

[Reset]-painiketta kdytetdaan taajuusmuuttajan kuittaamiseen halytyksen (laukaisun) jdlkeen.
Néppdimen asetukseksi voidaan valita Kdytdssa [1] tai £/ kaytdssd [0] parametrin 0-43 Nollaa

néppaimet paikallisohjauspaneelissa avulla.

1.1.16. Alustaminen asetukseen Oletusasetukset

Voit alustaa taajuusmuuttajan oletusasetuksiin kahdella eri tavalla:

Suositeltava alustus (par. 14-22)

Paina [OK]-nappainta.
Valitse "Alustus".
Paina [OK]-nappainta.

A

Katkaise verkkovirta ja odota, kun-
nes nayttdé sammuu.

Valitse par. 14-22 6. Kytke verkkovirta uudelleen - taa-
juusmuuttaja on nyt nollattu.

7. Muuta par. 14-22 asetukseksi jalleen
Normaali toiminta.

Huom

Sailyttda Omassa valikossa valitut parametrit tehtaan oletusasetusten ohella.

Par. 14-22 alustaa kaiken paitsi:

22

14-50 RFI 1

8-30 Protokolla

8-31 Osoite

8-32 Baudinopeus

8-35 Vasteen minimiviive

8-36 Vasteen maksimiviive

8-37 Ominaisuuksien vélinen maks.viive
15-00 - 15-05 Kayttotiedot

15-20 - 15-22 Historialoki

15-30 - 15-32 Vikaloki

Manuaalinen kaynnistys

2a.

2b.

Irrota laite verkkovirrasta ja odota, Enag alust/ii(é}y';:{!;en p?itsi seuraavat:
= A H aytotunmi

kunnes nayttd sammuu, _ 15-03  Kéynnistysten mézrd

Paina nappadimia [Status] - [Main Me- 15-04  Vilsmpo kpl

nu] - [OK] samaan aikaan kun LCP 15-05  Yijannitteits

102:n graafinen ndyttoé kaynnistyy.
Paina [Menu]-ndppadinta, kun LCP
101:n numeronaytto kaynnistyy.
Vapauta nappdimet 5 sekunnin ku-
luttua.

Nyt taajuusmuuttaja on ohjelmoitu
oletusasetusten mukaan.
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Huom

Kun suoritetaan manuaalinen kdynnistys, sarjaliikenne, RFI-suodattimen asetukset
(par. 14-50) ja vikalokin asetukset nollataan myos .

Poistaa Omassa valikossa valitut parametrit.

Huom
Kaynnistyksen ja tehollisen jakson jalkeen naytdlla ei ndy mitaan tietoja ennen kuin
parin minuutin paasta.
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24 MG.20.02.20 - VLT ® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki



VLT ® AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-M

pas 2. Parametrin kuvaus

2. Parametrin kuvaus

2.1. Parametrin valinta

VLT AQUA Drive FC 202:n parametrit on ryhmitelty erilaisiin parametriryhmiin, joiden avulla on
helppo valita oikeat parametrit taajuusmuuttajan optimaaliseen kdyttoon.

Suuri enemmistd vesi-/jatevesisovelluksista voidaan ohjelmoida pika-asetusvalikon painikkeen
avulla ja valitsemalla parametrit pika-asetuksista ja toimintoasetuksista.

Parametrien kuvaukset ja oletusasetukset on mainittu tdéman kayttéohjeen lopussa jaksossa Pa-
rametriluettelot.

0-xx Kaytto/nayttd 13-xx Smart Logic

1-xx Kuormitus/moottori 14-xx Erikoistoiminnot

2-xx Jarrut 15-xx Taajuusmuuttajan tiedot
3-xx Ohjearvo/rampit 16-xx Datalukemat

4-xx Rajoitukset/varoitukset 18-xx Info ja lukemat

5-xx Digitaalinen tulo/I&hto 20-xx Taaj.muutt. sulj. piiri

6-xx Analoginen tulo/lahtd 21-xx Ulk. suljettu piiri

8-xx Tiedons. ja aset. 22-xx Sovellustoiminnot

9-xx Profibus 23-xx Aikaan perustuvat toiminnot
10-xx DeviceNet-kenttavayla 25-xx Peruskaskadiohjaus

11-xx LonWorks 26-xx Analoginen I/O-optio MCB 109

27-xx Laajennettu kaskadiohjaus
29-xx Vesisovellustoiminnot

31-xx Ohitusoptio
2.2. Paavalikko - Kaytto ja naytto - ryhma o

2.2.1. 0-0* Toiminta/naytto

Taajuusmuuttajan perustoimintoihin liittyvat parametrit, LCP-painikkeiden toiminta ja LCP-nayton
asetukset.
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2.2.2. 0-0* Perusasetukset

Parametriryhma taajuusmuuttajan perusasetusten maarittamiseen.

0-01 Kieli

Optio: Toiminto:
Madrittda naytolla kaytettavan kielen.

[0] * englanti

0-02 Moottorin nopeusyks.

Optio: Toiminto:
Tatd parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.
Esilla oleva nayttd riippuu parametrien 0-02 ja 0-03 asetuksista.
Parametrien 0-02 ja 0-03 oletusasetus riippuu siitd, mille maa-
ilman alueelle taajuusmuuttaja toimitetaan, mutta se voidaan
ohjelmoida tarvittaessa uudelleen.

Huom

Moottorin nopeuden yksikén muuttaminen palat-
taa tietyt parametrit alkuarvoonsa. On suositelta-
vaa valita moottorin nopeuden yksikk6é ensin,
ennen muiden parametrien muokkaamista.

[0] * r/min Valitsee moottorin nopeusmuuttujien ja parametrien (esim. oh-
jearvojen, takaisinkytkentdjen ja rajojen) naytén moottorin no-
peutena (r/min).

[1] Hz Valitsee moottorin nopeusmuuttujien ja parametrien (esim. oh-
jearvojen, takaisinkytkent&jen ja rajojen) ndyton moottorille tu-
levana lahtétaajuutena (Hz).

0-03 Paikalliset asetukset

Optio: Toiminto:
Tatd parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.
Esilla oleva naytto riippuu parametrien 0-02 ja 0-03 asetuksista.
Parametrien 0-02 ja 0-03 oletusasetus riippuu siitd, mille maa-
ilman alueelle taajuusmuuttaja toimitetaan, mutta se voidaan
ohjelmoida tarvittaessa uudelleen.

[0] * Kansainvalinen Madrittda parametrin 1-20 Moottorin teho yksikoksi [kW] ja pa-
rametrin 1-23 Moottorin taajuus oletusarvon [50 Hz] oletusar-
von.

[1] Pohjois-Amerikka Maarittéa par. 1-21 Moottorin teho yksikoksi hv ja parametrin
1-12 Moottorin taajuus oletusarvoksi 60 Hz.

Kayttamaton asetus haviaa nakyvista.

0-04 Kayttotila kaynnistettdessa (kasi)

Optio: Toiminto:
Valitse toimintatila kytkettdessa taajuusmuuttajaa uudelleen
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verkkojannitteeseen virtakatkoksen jélkeen kaytettaessa laitet-
ta (paikallisessa) kasitilassa.

[0] * Palauta Palauttaa taajuusmuuttajan toiminnan ja sailyttda saman pai-
kallisen ohjearvon ja saman kaynnistys-/pysaytysehdon (tapah-
tuu paikallisohjauspaneelin [Hand On]/[Off] -nappaimella tai
kasikaynnistykselld digitaalitulon kautta, kuten ennen virran
katkaisemista taajuusmuuttajasta.

[1] Pakkopysaytys, Kayta tallennettua ohjearvoa [1] taajuusmuuttajan pysayttami-
ohj=vanha seen, mutta sdilytd muistissa paikallinen nopeuden ohjearvo
ennen virran katkaisemista. Kun verkkojannite on kytketty uu-
delleen ja kdynnistyskomento vastaanotettu (paikallisohjauspa-
neelin [Hand On] -ndppdimelld tai kasikdaynnistyskomennolla
digitaalitulon valitykselld), taajuusmuuttaja kdynnistyy uudel-
leen ja toimii sdilytetylld nopeuden ohjearvolla.

2.2.3. 0-1* Asetustoiminnot

Maaritd ja saatele yksittdisia parametriasetuksia.

Taajuusmuuttajassa on nelja parametriasetusta, jotka voidaan ohjelmoida toisistaan riippumat-
tomasti. Tama tekee taajuusmuuttajasta erittdin joustavan, jolloin se pystyy tayttdmaan monien
erilaisten AQUA-jarjestelmien ohjausjarjestelmien vaatimukset, jolloin saastetdan ulkoisesta oh-
jausjarjestelmasta syntyvat kustannukset. Esimerkiksi ndiden avulla voidaan ohjelmoida taajuus-
muuttaja toimimaan yhden ohjausjarjestelman mukaan yhdessa kokoonpanossa (esim. pdivaai-
kaan) ja toisen ohjausjarjestelman mukaan toisessa kokoonpanossa (esim. disen hidastuksen
aikana). Vaihtoehtoisesti niita voi kdyttaa AHU tai pakatun yksikén alkuperdinen valmistaja kaik-
kien tehtaallaan asennettujen taajuusmuuttajien ohjelmoimiseen samalla tavalla, jotta sarjan
erilaisten laitemallien parametrit olisivat samat, ja sitten tuotannon/kayttéonoton aikana yksin-
kertaisesti tietyn kokoonpanon valitsemiseen riippuen siitd, mihin sarjan malliin taajuusmuuttaja
on asennettu.

Aktiiviset asetukset (esim. asetukset, joilla taajuusmuuttaja kulloinkin toimii) voidaan valita para-
metrissa 0-10, ja ne nakyvat paikallisohjauspaneelissa. Moniasetuksia kadytettdessa asetuksia
voidaan muuttaa taajuusmuuttajan ollessa kdynnissa tai pysahdyksissd, digitaalitulon tai sarjalii-
kennekomentojen avulla (esim. disen hidastuksen ajaksi). Jos asetuksia on syyta muuttaa laitteen
ollessa kdynnissa, on varmistettava, ettd parametri 0-12 on ohjelmoitu vaatimusten mukaan.
Useimmissa AQUA-sovelluksissa parametria 0-12 ei tarvitse ohjelmoida, vaikka asetusten muut-
taminen laitteiston kayton aikana olisi tarpeen, mutta erittdin monimutkaisissa sovelluksissa, joissa
kaytetdan useiden asetusten tuomaa tdytta joustavuutta, se voi olla tarpeen. Parametrin 0-11
avulla voidaan muokata parametreja minka tahansa asetusten sisélla taajuusmuuttajan toimiessa
edelleen aktiivisilla asetuksillaan, jotka voivat poiketa muokattavista asetuksista. Parametrin 0-51
avulla voidaan kopioida parametriasetuksia eri asetusten valilla, jolloin kdyttéonotto onnistuu no-
peammin, jos eri asetuksissa tarvitaan samanlaisia parametriasetuksia.

0-10 Aktiiviset asetukset

Optio: Toiminto:

Valitse asetukset, joilla haluat kayttaa taajuusmuuttajaa.
Kopioi asetukset yksiin tai kaikkiin muihin asetuksiin parametrin
0-51 Kopioi asetukset avulla. Valta saman parametrin ristiriitai-
sia asetuksia kaksien eri asetusten puitteissa yhdistamalla ase-
tukset parametrin 0-12 Ndmd asetukset yhteydessd avulla.
Sammuta taajuusmuuttaja ennen asetusten vaihtamista, jos
merkinnalla 'ei muutettavissa kayton aikana' varustetuilla para-
metreilla on eri arvot.
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(0]

[11*

(2]
(3]
(4]
(9]

Tehdasaset.

Asetukset 1

Asetukset 2
Asetukset 3
Asetukset 4
Moniasetukset

MVLT@ AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-

Parametrit, jotka 'eivat ole muutettavissa kdytén aikana' on
merkitty VAARIKSI parametriluettelossa jaksossa Parametriluet-
telot.

Ei voi muuttaa. Ne sisaltédvat Danfossin dataa, ja niita voidaan
kayttda datan lahteend palautettaessa muita asetuksia tunnet-
tuun tilaan.

Asetukset 1 [1] - 4 [4] ovat nelja erillistd parametriasetusta,
joiden puitteissa kaikki parametrit voidaan ohjelmoida.

Tasta voit valita asetuksia etdohjauksella digitaalitulojen ja sar-
jaliikenneportin avulla. Naissa asetuksissa kdytetdan parametrin
0-12 Nama asetukset yhteydessa asetuksia.

0-11 Ohjelmointiasetukset

Optio:

(0]

(1]

(2]
(3]
(4]
[o1*

Tehdasaset.

Asetukset 1

Asetukset 2
Asetukset 3
Asetukset 4
Aktiivisia asetuksia

Toiminto:

Valitse kayton aikana muokattavat (eli ohjelmoitavat) asetuk-
set; joko aktiiviset asetukset tai jotkin ei-aktiivisista asetuksista.
Muokattavien asetusten numero nakyy paikallisohjauspaneelis-
sa (suluissa).

Ei voi muokata, mutta ne ovat hyddyllisia tiedonldhteena halu-
ttaessa palata muista asetuksista tunnettuun tilaan.

Asetuksia 1[1] - 4[4] voi muokata kayton aikana vapaasti, ak-
tiivisista asetuksista riippumatta.

(eli asetuksia, joilla taajuusmuuttaja parhaillaan toimii) voi myds
muokata kaytdn aikana. Valittujen asetusten parametrien
muokkaamiseen kaytettaisiin yleensa paikallisohjauspaneelia,
mutta se voidaan tehda myos mista tahansa sarjaliikennepor-
tista kasin.

0-12 Nama asetukset yhteydessa

Optio:

Toiminto:

Tama parametri on ohjelmoitava vain, jos asetuksia on muutet-
tava moottorin kdydessa. Nain varmistetaan, etta parametreilla,
jotka "eivat ole muutettavissa kayton aikana", on samat ase-
tukset kaikissa olennaisissa asetuskokoonpanoissa.

Jotta muutokset asetuksista toisiin onnistuisivat ristiriidoitta taa-
juusmuuttajan ollessa kdynnissd, linkitéd asetuksia, jotka sisal-
tavat parametreja, joita ei voi muuttaa kdyton aikana. Linkitys
varmistaa parametrien, jotka 'eivat ole muutettavissa kayton ai-
kana', arvojen synkronoinnin siirryttdessa asetuksista toisiin
kayton aikana. Parametrit, jotka 'eivat ole muutettavissa kayton
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aikana', tunnistaa merkinnastd VAARA parametriluetteloissa
jaksossa Parametriluettelot.

Par. 0-12 asetusten linkitystoimintoa kaytetaan, kun valittuna
on Moniasetukset parametrissa 0-10 Aktiiviset asetukset. Mo-
niasetusten avulla voidaan siirtyd asetuksista toisiin kdyton ai-
kana (eli moottorin kdydessa).

Esimerkki:

Siirry Moniasetusten avulla Asetuksista 1 Asetuksiin 2 moottorin
kdydessa. Ohjelmoi ensin parametrit Asetuksissa 1, ja varmista
sitten, ettd Asetukset 1 ja Asetukset 2 on synkronoitu (tai 'lin-
kitetty"). Synkronointi voidaan suorittaa kahdella eri tavalla:

1. Muuta muokkausasetukset Asetuksiin 2[2] parametrissa 0-11
Muokkaa aset. ja aseta par. 0-12 Némda asetukset yhteydessd
arvoksi Asetukset 1 [1]. Tama kadynnistaa linkitysprosessin
(synkronoinnin).

130BP075.10

TAI

2. Pysy edelleen Asetuksissa 1, ja kopioi Asetukset 1 Asetuksiin
2 par. 0-50 avulla. Maarita sitten par. 0-12 asetukseksi Asetuk-
set 2 [2]. Tama aloittaa linkitysprosessin.

130BP076.10

Kun linkitys on valmis, par. 0-13 Lukema: Linkitetyt asetukset -
kohdassa lukee {1,2}, mika tarkoittaa, ettd kaikki parametrit,
jotka ‘eivdt ole muutettavissa kayton aikana’, ovat nyt samat
kohdissa Asetukset 1 ja Asetukset 2. Jos parametriin, joka 'ei ole
muutettavissa kayton aikana’, esim. 1-30 Staattorin resistanssi
(rs), tehdadn muutoksia kohdassa Asetukset 2, ne muuttuvat
automaattisesti myds kohdassa Asetukset 1. Kayton aikana voi-
daan nyt vaihtaa asetusten 1 ja asetusten 2 valilla.

[1]1*  Asetukset 1
[2] Asetukset 2
[3] Asetukset 3
[4] Asetukset 4
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0-13 Lukema: Linkitetyt asetukset

Ryhma [5]

0* [0 - 255] Katso luettelo kaikista asetuksista, jotka on linkitetty parametrin
0-12 Ndmdé asetukset yhteydessa avulla. Parametrissa on yksi
indeksi kullekin parametrikokoonpanolle. Kunkin indeksin koh-
dalla ndkyva parametriarvo ilmaisee, mitka asetukset on linki-
tetty kyseiseen parametrikokoonpanoon.

Indeksi LCP:n arvo

0 {0}

1 {1,2}

2 {1,2}

3 {3}

4 {4}

Taulukko 2.1: Esimerkki: Asetukset 1 ja 2 on linkitetty

0-14 Lukema: Ohjelm. Asetukset / kanava

Alue: Toiminto:

AAA.AA [0 - FFF.FFF.FFF] Katso parametrin 0-11 Muokkaa aset. asetus kullekin neljasta

A.AAA* tiedonsiirtokanavasta. Kun numero nakyy heksamuodossa, ku-
ten paikallisohjauspaneelissa, jokainen numero tarkoittaa yhta
kanavaa.

Numerot 1-4 tarkoittavat asetusten numeroa; 'F' tarkoittaa teh-
dasasetusta; ja 'A' tarkoittaa aktiivisia asetuksia. Kanavat ovat
oikealta vasemmalle: LCP, FC-vayla, USB, HPFB1.5.

Esimerkki: Numero AAAAAA21h tarkoittaa, ettéd FC-vayla valitsi
asetukset 2 parametrissa 0-11, paikallisohjauspaneeli asetukset
1 ja muut kayttivat aktiivisia asetuksia.

2.2.4. 0-2* LCP-nayttd

Madrita graafisessa paikallisohjauspaneelissa nakyvat muuttujat.

Huom
Katso ohjeita nayttotekstien kirjoittamiseen parametreista 0-37, 0-38 ja 0-39.

0-20 Nayton rivi 1.1 pieni

Optio: Toiminto:
Valitse rivin 1 vasemmassa reunassa naytettava muuttuja.

[0] Ei mitdan Naytettdvaa arvoa ei ole valittu

[37] Nayton teksti 1 Nykyinen ohjaussana

[38] N&yton teksti 2 Taman avulla voidaan kirjoittaa yksildllinen tekstijono, joka na-
kyy paikallisohjauspaneelissa tai voidaan lukea sarjalilkenteen
avulla.
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[39] Nayton teksti 3 Taman avulla voidaan kirjoittaa yksildllinen tekstijono, joka na-
kyy paikallisohjauspaneelissa tai voidaan lukea sarjaliikenteen
avulla.

[89] Pdivays- ja aikaluke- Nayttaa nykyisen pdivayksen ja kellonajan.
ma

[953] Profibus-varoitussana Tassa nakyvat Profibus-tiedonsiirron varoitukset.

[1005] Lahetys virhelaskurin Naytd CAN-ohjauksen lahetysvirheiden maara viimeisesta kayn-
lukema nistyksesta lahtien.

[1006] Vastaanotto virhelas- Naytd CAN-ohjauksen vastaanottovirheiden madra viimeisen
kurin lukema kaynnistyksen jalkeen.

[1007] Lukemavdylan kdy- Nayta vaylan kaytostapoistotapahtumien maara viimeisen kayn-
tostapoistolaskuri nistyksen jalkeen.

[1013] Varoitusparametri Nayta DeviceNetin oma varoitussana. Jokaiselle varoitukselle on
varattu yksi erillinen bitti.

[1115] LON-varoitussana Nayttaa LON-kohtaiset varoitukset.

[1117] XIF-tarkistus Nayttdd LON-option Neuron C -sirun sisdltdman version ulkoi-
sesta litantatiedostosta.

[1118] LON Works -muok- Nadyttdaa LON-option Neuron C -sirun sisdltaman sovellusohjel-
kaus man version.

[1501] Kd&yntitunnit Nayttaa moottorin kdyntituntien maaran.
[1502] Kilowattituntilaskuri ~ Nayttaa verkkovirran kulutuksen kilowattitunteina.

[1600] Ohjaussana Naytd sarjalilkenneportin kautta kulkeva taajuusmuuttajalta tu-
leva ohjaussana heksakoodina.

[1601] * Ohjearvo [yks] Kokonaisohjearvo (digitaalisen/analogisen/esivalitun/vaylan/lu-
kituksen ohjearvon/kiinniajon ja hidastuksen summa) valittuina
yksikkoina.

[1602] Ohjearvo % Kokonaisohjearvo  (digitaalisen/analogisen/esivalitun/lukitun/
vaylaohjearvon/kiinniajon ylds ja hidastuksen summa) prosent-
teina.

[1603] Tilasana Nykyinen tilasana

[1605] P&aarvo, todellinen Yksi tai useampi varoitus heksakoodina.

[%]

[1609] Oma lukema Naytd par. 0-30, 0-31 ja 0-32 asetetut kayttdjan madrittdmat
lukemat.

[1610] Teho [kW] Moottorin ottama todellinen teho kilowatteina.

[1611] Teho [hv] Moottorin ottama todellinen teho hevosvoimina.

[1612] Moottorin jannite Moottorille sy6tettava jannite.

[1613] Moottorin taajuus Moottorin taajuus, ts. taajuusmuuttajan lahtétaajuus hertseina.

[1614] Moottorin virta Moottorin vaihevirta hetkellisarvona mitattuna.

[1615] Taajuus [%] Moottorin taajuus, ts. taajuusmuuttajan lahtétaajuus prosent-
teina.
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[1616]

[1617]

[1618]

[1622]
[1630]
[1632]

[1633]

[1634]

[1635]

[1636]

[1637]
[1638]
[1639]
[1650]

[1652]
[1653]

[1654]

[1655]

[1656]

[1660]

[1661]

[1662]
[1663]

32

Momentti [Nm]

Nopeus [RPM]

Moottorin terminen

Momentti [%]
DC-vélipiirin jannite

Jarruenergia/s
Jarruenergia/2 min

Jaahdytysrivan lam-
pot.

Taajuusmuuttajan
lampdkuormitus

Taaj.muut nimell. vir-
ta

Taaj.muut suurin virta
SL-ohjaimen tila
Ohj.kortin lampot.

Ulkoinen ohjearvo

Tak.kytk. [yks]

Dig. potent.metrin
ohjearvo

Tak.kytk. 1 [yks]
Tak.kytk. 2 [yks]
Tak.kytk. 3 [yks]

Digitaalinen tulo

Liitin 53 kytkentaase-
tus

Analoginen tulo 53

Liitin 54 kytkentaase-
tus

MVLT@ AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-

Nykyinen moottorin kuormitus prosentteina moottorin nimellis-
momentista.

Nopeus r/min (kierrosta minuutissa ) eli moottorin akselin no-
peus suljetussa piirissa annettujen moottorin tyyppikilven tieto-
jen, lahtétaajuuden ja taajuusmuuttajaan kohdistuvan kuormi-
tuksen perusteella.

Moottoriin kohdistuva terminen kuormitus ETR-toiminnolla las-
kettuna. Katso myds parametriryhmd 1-9* Moottorin lampétila.

Nayttda kulloinkin tuotetun momentin prosentteina.
Taajuusmuuttajan valipiirin jannite.

Ulkoiselle jarruvastukselle siirretty hetkellinen jarrutusteho.
IImoitetaan hetkellisena arvona.

Ulkoiselle jarruvastukselle siirretty jarrutusteho. Keskimaaraista
tehoa lasketaan jatkuvasti viimeisten 120 sekunnin keskiarvona.

Taajuusmuuttajan senhetkinen jaahdytyselementin lampdtila.
Katkaisuraja on 95 £ 5 °C; kytkenta tapahtuu lampdtilassa 70
+ 5 °C.

Vaihtosuuntaajien kuormitus prosentteina
Taajuusmuuttajan niemsllisvirta

Taajuusmuuttajan enimmaisvirta
Ohjauksen suorittaman tapahtuman tila
Ohjauskortin lampdtila.

Ulkoisten ohjearvojen summa prosentteina eli analogisen/puls-
si-/ vaylaohjearvojen summa.

Ohjelmoitujen digitaalitulojen signaaliarvo yksikk&ina.

Nayta digitaalisen potentiometrin vaikutus todelliseen ohjear-
von takaisinkytkentaan.

Naytd kohdan Takaisinkytkentd 1 asetus. Katso myds par.
20-0%*,

Nayta kohdan Takaisinkytkentéd 2 asetus. Katso myo6s par.
20-0*.

Naytd kohdan Takaisinkytkentd 3 asetus. Katso myds par.
20-0%*,

IImaisee kuuden digitaalisen tuloliittimen tilan (18, 19, 27, 29,
32 ja 33). Tulo 18 vastaa vasemmanpuolimmaista bittia. Sig-
naalin alaraja = 0; Signaali vahva = 1

Tuloliittimen 53 asetus. Virta = 0; Jannite = 1.

Todellinen arvo tulossa 53 joko ohje- tai suojausarvona.

Tuloliittimen 54 asetus. Virta = 0; Jannite = 1.
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[1664] Analoginen tulo 54 Todellinen arvo tulossa 54 joko ohje- tai suojausarvona.

[1665] Analoginen lahtd 42 Todellinen arvo lahddssa 42 milliampeereina. Valitse 1dhddssa

[mA] 42 naytettava muuttuja par. 6-50 avulla.

[1666] Digitaalinen lahtd Kaikkien digitaalildhtjen bindarinen arvo.
[bin]

[1667] Taajuus Tulo #29 Liittimessa 29 kaytetty taajuuden todellinen arvo pulssitulona.
[Hz]

[1668] Taajuus Tulo #33 Liittimessa 33 kaytetty taajuuden todellinen arvo pulssitulona.
[Hz]

[1669] Pulssilahtd #27 [Hz] Liittimeen 27 kaytettyjen pulssien todellinen arvo digitaalilahto-

tilassa.

[1670] Pulssilahtd #29 [Hz] Liittimeen 29 kaytettyjen pulssien todellinen arvo digitaalildhto-

tilassa.
[1671] Releldhto [bin] Nayta kaikkien releiden asetukset.
[1672] Laskuri A Naytad laskurin A nykyinen arvo.
[1673] Laskuri B Nayta laskurin B nykyinen arvo.

[1675] Analog. tulo X30/11  Tulon X30/11 signaalin todellinen arvo (yleiskayttéon tarkoitettu
I/O-kortti. optio)

[1676] Analog. tulo X30/12  Tulon X30/12 signaalin todellinen arvo (yleiskayttéon tarkoitettu
I/O-kortti. valinnainen).

[1677] Analog. lahtd X30/8 Lahddn X30/8 todellinen arvo (yleiskayttéon tarkoitettu I/O-
[mA] kortti. valinnainen) Valitse naytettdva muuttuja parametrin 6-60
avulla.

[1680] Kenttavayla CTW 1 Master-vaylasta saatu ohjaussana (CTW).

[1682] Kenttavayla REF 1 Tarkein sarjaliikenneverkon kautta esim. BMS:Itd, PLC:Ita tai
muulta master-ohjaimelta ohjaussanan mukana lahetetty oh-
jearvo.

[1684] Tiedons. option tilasa- Laajennettu kenttavayldn tietoliikenneoption tilasana.

na

[1685] FC-portti CTW 1 Master-vaylasta saatu ohjaussana (CTW).

[1686] FC-portti REF 1 Master-vaylaan lahetetty tilasana (STW).

[1690] Halytyssana Yksi tai useampi hélytys heksakoodina (kaytetdan sarjaliiken-
teessa)

[1691] Halytyssana 2 Yksi tai useampi halytys heksakoodina (kdytetadan sarjaliiken-
teessd)

[1692] Varoitussana Yksi tai useampi varoitus heksakoodina (kdytetdan sarjaliiken-
teessd)

[1693] Varoitussana 2 Yksi tai useampi varoitus heksakoodina (kaytetdan sarjaliiken-
teessa)

[1694] Ulk. tilasana Yksi tai useampi tila-toimintatila heksakoodina (kaytetdan sar-
jaliikenteessa)

[1695] Ulk. tilasana 2 Yksi tai useampi tila-toimintatila heksakoodina (kaytetdan sar-

jaliikenteessa)
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MVLT@ AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-

[1696] Kunnossapitosana Bitit heijastavat ohjelmoitujen ennaltaehkadisevien huoltotoi-
mien tilaa parametriryhmdssa 23-1*.
[1830] Analog. tulo X42/1 Iimaisee arvon signaalille, jota kdytetaan analogisen I/O-kortin
liittimessa X42/1.
[1831] Analog. tulo X42/3 IImaisee arvon signaalille, jota kaytetaan analogisen I/0O-kortin
liittimessa X42/3.
[1832] Analog. tulo X42/5 Iimaisee arvon signaalille, jota kdytetdan analogisen I/O-kortin
liittimessa X42/5.
[1833] Analog. lahtd X42/7 Ilmaisee arvon signaalille, jota kaytetdan analogisen I/O-kortin
[V] liittimessa X42/7.
[1834] Analog. lahtd X42/9 Ilmaisee arvon signaalille, jota kdytetaan analogisen I/O-kortin
V] liittimessa X42/9.
[1835] Analog. lahtd X42/11 IImaisee arvon signaalille, jota kaytetdan analogisen I/O-kortin
[V] liittimessa X42/11.
[2117] Ulk. 1 ohjearvo [yks] Laajennetun suljetun piirin sadatimen 1 ohjearvo.
[2118] Ulk. 1 tak.kytk. [yks] Laajennetun suljetun piirin ohjaimen 1 takaisinkytkentdsignaa-
lin arvo.
[2119] Ulk. 1 1&htd [%] Laajennetun suljetun piirin saatimen 1 Iahddn arvo
[2137] Ulk. 2 ohjearvo [yks] Laajennetun suljetun piirin sadtimen 2 ohjearvo
[2138] Ulk. 2 tak.kytk. [yks] Laajennetun suljetun piirin ohjaimen 2 takaisinkytkentdsignaa-
lin arvo.
[2139] Ulk. 2 Iaht6 [%] Laajennetun suljetun piirin saatimen 2 lahdon arvo
[2157] Ulk. 3 ohjearvo [yks] Laajennetun suljetun piirin sddtimen 3 ohjearvo
[2158] Ulk. 3 tak.kytk. [yks] Laajennetun suljetun piirin ohjaimen 3 takaisinkytkentdsignaa-
lin arvo
[2159] Ulk. teho [%] Laajennetun suljetun piirin sadtimen 3 lahdon arvo
[2230] Virtauskatkosteho Laskettu virtauskatkosteho todellisella kayttonopeudella
[2580] Kaskaditila Kaskadiohjaimen kayttétila
[2581] Pumpun tila Kunkin kaskadiohjaimen ohjaaman yksittdisen pumpun kaytto-
tila
Huom

Katso tarkempia tietoja VLT® AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointioppaasta

MG.20.0X.YY.

0-21 Nayton rivi 1.2 pieni

Optio:

[1662] * Analoginen tulo 53

Toiminto:
Valitse rivin 1 keskikohdassa naytettava muuttuja.

Optiot ovat samat kuin par. 0-20 Nayttorivi 1.1 pieniluetellut.
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0-22 Nayton rivi 1.3 pieni
Optio: Toiminto:
Valitse rivin 1 oikeassa reunassa ndytettava muuttuja.

[1614] * Moottorin virta Optiot ovat samat kuin par. 0-20 Ndyttorivi 1.1 pieniluetellut.

0-23 Nayton rivi 2 suuri

Optio: Toiminto:
Valitse rivilla 2 ndytettava muuttuja. Optiot ovat samat kuin par.
0-20 Nayttorivi 1.1 pieniluetellut.

[1615] * Taajuus

0-24 Nayton rivi 3 suuri

Optio: Toiminto:

[1652] * Tak.kytk. [yks] Valitse rivilld 2 ndytettdva muuttuja. Optiot ovat samat kuin par.
0-20 Nayttorivi 1.1 pieniluetellut.

0-25 Oma valikko

Matriisi [20]

[0 - 9999] Madrita enintdaan 50 parametria, jotka ndytetdan Q1 Omassa

valikossa ja joita voi kayttaa paikallisohjauspaneelin [Quick Me-
nu] -nappaimelld. Parametrit naytetddn Q1 Omassa valikossa
siind jarjestyksessa, jossa ne on ohjelmoitu tahan ryhmapara-
metriin. Poista parametrit asettamalla arvoksi '0000'.
Tata voidaan kayttaa esimerkiksi haluttaessa muokata nopeasti
ja helposti vain yhta enintdan 20 parametrista, joita on muutet-
tava saanndllisesti (esim. tehtaan yllapitosyista). Alkuperdinen
laitevalmistaja voi tallld toiminnolla mahdollistaa myés laitteis-
ton helpon kayttéonoton.

2.2.5. LCP:n oma lukema, par. 0-3*

Naytdn elementteja voidaan muokata eri tarkoituksiin: *Oma lukema. Arvo, joka on suhteessa
nopeuteen (lineaarinen, nelidllinen tai kuutiollinen riippuen parametrissa 0-30 Oma /ukemayksik-
kG valitusta yksikdsta) *Nayton teksti. Parametriin tallennettu teksti.

Oma lukema

Naytettdva laskettu arvo perustuu parametrin 0-30 Oma /lukemayksikkd, parametrin 0-31 Oman
lukeman minimiarvo (vain lineaarinen), parametrin 0-32 Oman lukeman maksimiarvo, parametrin
4-13/4-14 Moottorin nopeuden yléraja ja nykyisen nopeuden asetuksiin.
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Danfiti

Mukaut. lukema (arvo)
P 16-09 -
Mukaut. lukeman g
yks. P 0-30 §
Maks.arvo -
P 0-32
Min.arvo i
Vain lineaar. yks.
0-31
Moott. nop.
Moott .
0 yl%?'a qnop
P 4-13 gl/minj
P 4-14 (Hz)

Suhde riippuu parametrissa 0-30 Oma lukemayksikkd valitusta laitteen tyypista:

Laitteen tyyppi

Nopeussuhde

Mitaton

Lineaarinen

Nopeus

Virtaus, tilavuus

Virtaus, massa

Nopeus

Pituus

Lampétila

Paine

Nelidllinen

Teho

Kuutiollinen

Optio:
Mitaton:
[0] Ei mitdan
[1* %
[5] PPM
Nopeus:
[10] r/min
[11] r/min

[12] pulssia/s

Virtaus, tilavuus:

[20] I/s
[21] I/min
[22] I/h

0-30 Oma lukemayksikko

Toiminto:

Ohjelmoi paikallisohjauspaneelin naytélla naytettava arvo. Arvo
on suorassa, nelidllisessé tai kuutiollisessa suhteessa nopeu-
teen. Tama suhde riippuu valitusta yksikosta (ks. edella olevaa
taulukkoa). Todellisen lasketun arovn voi tarkistaa kohdasta
Oma lukema, par. 16-09, ja/tai sen voi ndyttaa naytolld, jossa
valitaan Oma lukema [16-09] parametrissa 0-20 - 0-24, Nayt-
torivi X.X pieni (suuri).
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[24] m3/min

Virtaus, massa:

[31] kg/min

[33] tonnnia/min

Nopeus:

[41] m/min

[45] m

[60] °C

[70] mbar

[72] Pa

[74]  mWG

[80] kw

[120] GPM

[122] gal/min

[124] CFM

[126] ft3/min

Virtaus, massa:

[131] Ib/min

Nopeus:

[141] ft/min

[145] ft

[160] ©°F
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[170]
[171]
[172]
[173]

[180]

psi

Ib/in2
in WG
ft WG
Teho:

MVU—@ AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-

0-31
Alue:
0.00*

Oman lukeman minimiarvo

[0 - par. 32]

Toiminto:

Taman parametrin avulla voidaan valita maaritetyn oman luke-
man pienin arvo (tapahtuu pysahdyksissa). Luvusta 0 poikkea-
van arvon voi valita vain valittaessa lineaarista yksikkoa
kohdassa Oma lukemayksikkd, par. 0-30. Nelidllisten ja kuutiol-
listen yksikdiden osalta minimiarvo on 0.

0-32 Oman lukeman maksimiarvo

Alue:

100.00* [Par.

999999,99 ]

Toiminto:

- Talla parametrilla madritetddn maksimiarvo, joka ndytetaan

moottorin nopeuden saavutettua kohdassa Moottorin nopeuden
yldraja, par. 4-13/4-14, asetetun arvon.

0-37 Nayton teksti 1

Optio:

0-38

Nayton teksti 2

Toiminto:

Tassa parametrissa voidaan kirjoittaa yksiléllinen tekstijono, jo-
ka nakyy paikallisohjauspaneelissa tai voidaan lukea sarjaliiken-
teen avulla. Jos haluat tekstin ndkyvan jatkuvasti, valitse
Nayttoteksti 1 parametrissa 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 tai 0-24,
Nayttorivi XXX. Voit vaihtaa merkin paikallisohjauspaneelin a-
tai v-ndppdimella. Osoitinta voit liikuttaa «- ja »-nappaimilla.
Kun merkki korostetaan osoittimella, sitd voi muuttaa. Voit vaih-
taa merkin paikallisohjauspaneelin 4- tai v-nappdimella. Merkki
voidaan lisatd asettamalla osoitin kahden merkin valiin ja pai-
namalla 4- tai v-nappainta.

Optio:

Toiminto:

Téssa parametrissa voidaan kirjoittaa yksildllinen tekstijono, jo-
ka nakyy paikallisohjauspaneelissa tai voidaan lukea sarjaliiken-
teen avulla. Jos haluat tekstin ndkyvan pysyvasti, valitse Nayton
teksti 2 parametrissa 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 tai 0-24, Na&yttorivi
XXX. Voit vaihtaa merkin paikallisohjauspaneelin 4- tai v-nap-
paimella. Osoitinta voit liikuttaa <- ja »-nappaimillda. Kun merkki
korostetaan osoittimella, tdma merkki voidaan muuttaa. Merkki
voidaan lisata asettamalla osoitin kahden merkin valiin ja pai-
namalla 4- tai v-nappainta.
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0-39 Nayton teksti 3

Optio: Toiminto:

Tassa parametrissa voidaan kirjoittaa yksilollinen tekstijono, jo-
ka nakyy paikallisohjauspaneelissa tai voidaan lukea sarjaliiken-
teen avulla. Jos haluat tekstin ndkyvan jatkuvasti, valitse Nayton
teksti 3 parametrissa 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 tai 0-24, N&yton rivi
XXX. Voit vaihtaa merkin paikallisohjauspaneelin 4- tai v-nap-
paimella. Osoitinta voit liikuttaa <- ja »-nappaimilla. Kun merkki
korostetaan osoittimella, taméa merkki voidaan muuttaa. Merkki
voidaan lisata asettamalla osoitin kahden merkin véliin ja pai-
namalla - tai v-nappadinta.

2.2.6. LCP-n&appaimisto 0-4*

Ota kayttdon, poista kaytostd ja suojaa salasanalla LCP-ndppaimiston yksittaisia ndppaimia.

0-40 LCP:n [Hand on] -nappain

Optio: Toiminto:

[0] Pois kaytosta Ei toimintoa

[1]1* Kaytdssa [Hand on] -ndppadin kaytossa

[2] Salasana Valta luvaton kaynnistys kasikdytolld. Jos par. 0-40 on mukana

pika-asetusvalikossa, maaritéd salasana par. 0-65 Pika-asetus-
valik. s-sana. Muussa tapauksessa maarita salasana par. 0-60
Paavalikon salasana.

0-41 LCP:n [Off]-nappain

Optio: Toiminto:

[0] Pois kaytosta Ei toimintoa

[1] * Kaytossa [Off]-nappain on kaytdssa

[2] Salasana Vaélta luvatonta pysaytysta. Jos par. 0-41 on mukana pika-ase-

tusvalikossa, maaritéd salasana par. 0-65 Pika-asetusvalik. s-
sana. Muussa tapauksessa madrita salasana par. 0-60 Paavali-
kon salasana.

0-42 LCP:n [Auto on] -nappain

Optio: Toiminto:

[0] Pois kaytosta Ei toimintoa

[1]*  Kaytossa [Auto on] -nappdin on kaytdssa

[2] Salasana Valta luvaton kaynnistys automaattikaytolla. Jos par. 0-42 on

mukana pika-asetusvalikossa, maarita salasana par. 0-65 Pika-
asetusvalik. s-sana. Muussa tapauksessa maarita salasana par.
0-60 Paavalikon salasana.
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0-43 LCP:n [Reset]-ndppéin

Optio:
[0] Pois kaytosta

[1]1*  Kaytdssa

[2] Salasana

Toiminto:
Ei toimintoa

[Reset]-nappdin on kaytdssa

Valta luvaton nollaus. Jos par. 0-43 on mukana pika-asetusva-
likossa, maarita salasana par. 0-65 Pika-asetusvalik. s-sana.
Muussa tapauksessa maaritd salasana par. 0-60 Paavalikon sa-
lasana.

2.2.7. 0-5* Kopioi / tallenna

Kopioi parametriasetuksia asetuksien valilla ja paikallisohjauspaneelille/-paneelilta.

0-50 LCP-kopiointi

Optio:
[0] *  Eikopiota

[1] Kaikki LCP:hen

[2] Kaikki LCP:st4

[3] Koko riippumat.
LCP:sta

Toiminto:
Ei toimintoa

Kopioi kaikki parametrit kaikilla asetuksilla taajuusmuuttajan
muistista LCP:n muistiin. Huoltoa varten suositellaan kaikkien
parametrien kopioimista LCP:hen kayttoonoton jalkeen.

Kopioi kaikki parametrit kaikilla asetuksilla LCP:n muistista taa-
juusmuuttajan muistiin.

Kopioi ainoastaan parametrit, jotka ovat riippumattomia moot-
torin koosta. Viimeksi mainittua valintaa voidaan kayttaa usei-
den taajuusmuuttajien ohjelmoimiseen samalla toiminnolla
vaikuttamatta jo maaritettyihin moottorin tietoihin.

Tata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

0-51 Asetusten kopio

Optio:

[0] *  Eikopiota

[1] Kopioi asetuksiin 1
[2] Kopioi asetuksiin 2
[3] Kopioi asetuksiin 3
[4] Kopioi asetuksiin 4

[9] Kopioi kaikkiin

2.2.8. 0-6* Salasana

Toiminto:
Ei toimintoa

Kopioi kaikki parametrit nykyisissa muokattavissa asetuksissa
(madritetty par. 0-11 Muokkaa asetuksia) asetuksiin 1.

Kopioi kaikki parametrit nykyisissa muokattavissa asetuksissa
(maaritetty par. 0-11 Muokkaa asetuksia) asetuksiin 2.

Kopioi kaikki parametrit nykyisissa muokattavissa asetuksissa
(maaritetty par. 0-11 Muokkaa asetuksia) asetuksiin 3.

Kopioi kaikki parametrit nykyisissa muokattavissa asetuksissa
(maaritetty par. 0-11 Muokkaa asetuksia) asetuksiin 4.

Kopioi nykyisten asetusten parametrit kaikkiin asetuksiin 1 - 4.

Maarita valikoihin paasy salasanalla.
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0-60 Paavalikon salasana

Optio: Toiminto:

[100] * -9999 - 9999 Madrita salasana, jonka avulla paavalikkoa voi kayttaa [Main
Menu] -nappaimella. Jos par. 0-61 Pdavalikon kdytto ilman sa-
lasanaa asetuksena on 7dys/ kdyttdoikeus [0], tdma parametri
jatetdan huomiotta.

0-61 Paavalikon kaytto ilman salasanaa

Optio: Toiminto:

[0] *  Taysi kayttdoikeus Poistaa kdytostd salasanan, joka on maaritetty par. 0-60 P3s-
valikon salasana.

[1] Vain luku Estd paavalikon parametrien luvaton muokkaaminen.

[2] Ei kayttdoikeutta Estd paavalikon parametrien luvaton tarkastelu ja muokkaami-
nen.

[3] Vayla: Vain luku Vain luku -toiminnot parametreille kenttavaylassa ja/tai taa-
juusmuuttajan vakiovaylassa.

[4] Vayla: Ei kayttooi- Parametrien kayttéa ei sallita kenttdvaylan ja/tai taajuusmuut-

keutta tajan vakiovaylan kautta.
[5] Kaikki: Vain luku Vain luku -toiminto parametreille paikallisohjauspaneelissa,

kenttavaylassa tai taajuusmuuttajan vakiovaylassa.

[6] Kaikki: Ei kayttooi- Kdyttéa ei sallita paikallisohjauspaneelista, kenttdvaylasta tai
keutta taajuusmuuttajan vakiovaylasta kasin.

Jos Té&ysi kayttooikeus [0] on valittuna, para-
metrit 0-60, 0-65 ja 0-66 jatetaan huomiotta.

0-65 Oman valikon salasana

Alue: Toiminto:

200% [0 -999] Maarita salasana, jolla voit muokata pika-asetusvalikkoa [Quick
Menu] -ndppdimella. Jos parametrin 0-66 Oman valikon kayt-
tdoikeus ilman salasanaa asetuksena on 7aysi kayttooikeus[0],
tama parametri jatetadn huomiotta.

0-66 Oman valikon kaytto ilman salasanaa

Optio: Toiminto:
[0] *  Taysi kayttdoikeus Poistaa kaytOsta parametrissa 0-65 Oman valikon salasana
maaritetyn salasanan.

[1] Vain luku Estda pika-asetusvalikon parametrien luvattoman muokkaami-
sen.
[2] Ei kdyttdoikeutta Estaa pika-asetusvalikon parametrien luvattoman tarkastelun ja

muokkaamisen.

Jos parametrin 0-61 Pddvalikon kdyttd ilman salasanaa asetuksena on 7&ysi kdyttdoikeus [0],
tama parametri jatetadn huomiotta.
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2.2.9. Kellon asetukset, O-7*

42

Aseta sisdisen kellon aika ja pdivays. Sisdista kelloa voidaan kayttaa esim. ajastettuihin toimiin,
energialokiin, suuntausanalyysiin, halytysten padivays-/aikaleimoihin, lokiin tallennettaviin tietoihin
ja ennaltaehkaiseviin huoltoihin.

Kelloon voidaan ohjelmoida talvi-/kesaaika, viikottaiset tyo- ja vapaapaivat mukaan lukien 20
poikkeusta (lomat ym.). Vaikka kellon asetukset voidaan maarittaa paikallisohjauspaneelin avulla,
niiden maaritykset voidaan tehda myos yhdessa ajastettujen toimien ja ennaltaehkaisevien huol-
totoimien kanssa MCT10-ohjelmistotydkalun avulla.

Huom

Taajuusmuuttajassa ei ole kellotoiminnon varmistusta, ja asetettu paivays/kellonai-
ka palaa oletusasetukseen (2000-01-01 00:00) sahkdkatkoksen jélkeen, ellei asen-
nettuna ole varmistuksella varustettua reaaliaikakellomoduulia. Jos asennettuna ei
ole varmistuksella varustettua moduulia, suosittelemme kellotoiminnon kayttéa vain,
jos taajuusmuuttaja on integroitu ulkoiseen jarjestelmadn sarjaliikenteen avulla si-
ten, etta jarjestelma sdilyttaa ohjauslaitteiden kellonaikojen synkronoinnin. Para-
metrissa 0-79 Kellovika voidaan ohjelmoida varoitus, jos kelloa ei ole asetettu oikein
esim. sahkokatkoksen jalkeen.

0-70 Aseta paivays ja aika

Alue:

2000-01
-01
00:00 -
2099-12
-01
23:59 *

Toiminto:

[2000-01-01 00:00] Aseta sisdisen kellon paivays ja aika. Kdytettavd muoto maari-
tetdan parametreissa 0-71 ja 0-72.

Huom

Tama parametri ei ndyta todellista aikaa. Se voi-
daan tarkistaa parametrista 0-89. Kello ei ala kay-
da, ennen kuin on madritetty oletusasetuksesta
poikkeava asetus.

0-71 Paivayksen muoto

Optio:
(o] *

(1]

(2]

Toiminto:

VVVV-KK-PP Maaraa paikallisohjauspaneelissa kaytettavan paivayksen muo-
don.

PP-KK-VVVV Madraa paikallisohjauspaneelissa kaytettavan paivayksen muo-
don.

KK/PP/VVVV Maaraa paikallisohjauspaneelissa kaytettavan paivayksen muo-

a
o
>

0-72 Ajan muoto

Optio:

(o1 *
(1]

Toiminto:
Madraa paikallisohjauspaneelissa kaytettdvan kellonajan nay-
ton.

24 H

12 H
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2.2.10. Aikavybhyke-ero, 0-73

0-73 Aikavydhyke-ero
Alue: Toiminto:

0.00* [-12.00 - 13.00] Maarittda aikavyohyke-eroksi UTC; tdma on tarpeen automaat-
tisen kesaajan asetusten madrittamiseksi.

0-74 DST/kesaaika

Optio: Toiminto:
Valitse, miten kesdaikaa tulee kasitelld. Jos haluat maarittaa ke-
sdajan kasin, aseta alkamispdiva ja padttymispdiva paramet-
reissa 0-76 ja 0-77.

[0] * OFF

[2] Manuaalinen

0-76 DST/kesaajan alku

Alue: Toiminto:

2000-01 [2000-01-01 00:00 — Maaraa paivan ja kellonajan, jolloin kesdalka alkaa. Pdivays oh-
-01 2099-12-31 23:59] jelmoidaan parametrissa 0-71 valitussa muodossa.

00:00*

0-77 DST/kesaajan paattyminen

Alue: Toiminto:

2000-01 [2000-01-01 00:00 — Maaraa paivan ja kellonajan, jolloin kesdaika paattyy. Paivays
-01 2099-12-31 23:59] ohjelmoidaan parametrissa 0-71 valitussa muodossa.
00:00*

0-79 Kellovika

Optio: Toiminto:
Ottaa kayttdon tai poistaa kaytosta kellovaroituksen, jos kelloa
ei ole asetettu tai kellonaika on nollautunut virran katkaisemisen
vuoksi eikd varmistusta ole asennettu.

[0] * Pois kaytosta

[1] Kaytdssa

0-81 Tyopaivat

Ryhma, johon kuuluu 7 osaa [0]-[6], jotka ovat ndyt6lla parametrin numeron alla. Paina OK-
nappainta ja liikku askelittain elementtien valilla paikallisohjauspaneelin 4- ja v-nappaimilla

Maarita jokaisen viikonpaivan kohdalle, onko se ty6- vai vapaa-
padivd. Ryhman ensimma&inen osa on maanantai. Tyopaivia kay-
tetdan ajastetuissa toimissa.

[0]  Ei
[1]*  Kylla
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0-82 Lisatyopaivat

Ryhma, johon kuuluu 5 osaa [0]-[4], jotka ovat naytolla parametrin numeron alla. Paina OK-
nappainta ja liiku askelittain elementtien valilld paikallisohjauspaneelin - ja v-nappaimilla

0* [0-4] Madrittaa paivaykset lisatyopaiville, jotka olisivat normaalisti va-
paapaivia par. 0-81 7ydpdivat mukaan.

0-83 Lisavapaapaivat

Ryhma, johon kuuluu 15 osaa [0]-[14], jotka ovat naytdlla parametrin numeron alla. Paina
OK-ndppainta ja liiku askelittain elementtien valilla paikallisohjauspaneelin - ja v-nappaimilla

0* [0-14] Maarittaa paivaykset lisavapaapaiville, jotka olisivat normaalisti
tyopaivia par. 0-81 7ydpdivat mukaan.

0-89 Paivays- ja aikalukema

Optio: Toiminto:
Nayttad nykyisen paivdyksen ja kellonajan. Paivaysta ja aikaa
paivitetadn jatkuvasti.
Kello ei ala kdydd, ennen kuin par. 0-70 on maaritetty oletusa-
setuksesta poikkeava asetus.

2.3. Paavalikko - Kuorma ja moottori - rynméa 1

2.3.1. Yleiset asetukset, 1-0*

44

Valitse, toimiiko taajuusmuuttaja avoimessa vai suljetussa piirissa.

1-00 Konfiguraatiotila

Optio: Toiminto:

[0]*  Avoin piiri Moottorin nopeus madritetaan kayttamalla nopeuden ohjearvoa
tai maarittamalla haluttu nopeus kasitilassa.
Avointa piiria kaytetadn myos, jos taajuusmuuttaja kuuluu sul-
jetun piirin ohjausjarjestelmaan, joka perustuu ulkoiseen PID-
saatimeen, joka tuo Iahd6ksi nopeuden ohjearvosignaalin.

[3] Suljettu piiri Moottorin nopeus madritetaan sisaanrakennetun PID-sdatimen
ohjearvon mukaan, joka saatelee moottorin nopeutta osana sul-
jetun piirin ohjausprosessia (esim. vakiopainetta tai -virtausta).
PID-saatimen asetukset tulee maarittda parametrissa 20-**,
taajuusmuuttajan suljettu piiri tai toimintoasetuksilla, joita paa-
see muokkaamaan painamalla [Quick Menus] -painiketta.

Téata parametria ei voi muuttaa moottorin kdaydessa.
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Huom
Kun asetuksena on Suljettu piiri, Suunnanvaihto- ja Kaynnistys ja suunnanvaihto -
komennot eivat vaihda moottorin suuntaa.

1-03 Momentin ominaiskayra

Optio: Toiminto:

[0] Vakiomomentti Ruuvi- ja kierukkakompressorien nopeuden ohjaukseen. Tuo
jannitteen, joka on optimoitu moottorin vakiomomentin kuor-
mitusominaisuuksille koko alueella 15 Hz:sta lahtien.

[1] Muuttuva momentti  Keskipakopumppujen ja -puhallinten nopeuden ohjaus. Kaytet-
tava myds, kun samalla taajuusmuuttajalla ohjataan useampaa
kuin yhta moottoria (esim. usean jaahdyttimen puhaltimia tai
jaahdytystornin puhaltimia). Antaa jénnitteen, joka on optimoi-
tu moottorin nelididyn momentin kuormitusominaisuudelle.

[2] Autom.energia optim. Ruuvi- ja kierukkakompressorien nopeuden optimaaliseen ja
CcT energiatehokkaaseen ohjaukseen. Antaa jannitteen, joka on op-
timoitu moottorin vakiomomentin kuormitusominaisuudelle ko-
ko alueella aina 15 Hz:iin asti mutta AEO-ominaisuuden lisaksi
mukauttaa jannitteen tasmadlleen nykyisen kuormitustilanteen
mukaan vahentden siten energiankulutusta ja moottorista kuu-
luvaa melua. Optimaalisen suorituskyvyn saamiseksi moottorin
tehokerroin cos fi on maaritettava oikein. Tama arvo asetetaan
parametrissa 14-43, Moottorin cos fi. Parametrilla on oletusar-
vo, joka muuttuu automaattisesti ohjelmoitaessa moottorin tie-
toja. Nama asetukset varmistavat tyypillisesti optimaalisen
moottorin jannitteen, mutta jos moottorin tehokerrointa cos fi
on saadettava, AMA-toiminto voidaan suorittaa parametrin 1-29
Automaattinen moottorin sovitus (AMA) avulla. Moottorin teho-
kerroinparametria tarvitsee erittdin harvoin saatda manuaali-
sesti.

[31 * Autom.energia optim. Keskipakopumppujen ja -puhallinten nopeuden optimaaliseen ja
VT energiatehokkaaseen ohjaukseen. Antaa jannitteen, joka on op-
timoitu moottorin nelididyn momentin kuormitusominaisuuden
mukaan, mutta sen lisaksi AEO-toiminto saataa jannitteen tas-
malleen nykyisen kuormitustilanteen mukaan ja vahentaa siten
energiankulutusta ja moottorista kuuluvaa melua. Optimaalisen
suorituskyvyn saamiseksi moottorin tehokerroin cos fi on maa-
ritettdva oikein. Tama arvo asetetaan parametrissa 14-43,
Moottorin cos fi. Parametrilla on oletusarvo, ja se muuttuu au-
tomaattisesti moottorin tietoja ohjelmoitaessa. Nama asetukset
varmistavat tyypillisesti optimaalisen moottorin jannitteen, mut-
ta jos moottorin tehokerrointa cos fi on saadettava, AMA-toi-
minto voidaan suorittaa parametrin 1-29 Automaattinen moot-
torin sovitus (AMA) avulla. Moottorin tehokerroinparametria
tarvitsee erittdin harvoin saataa manuaalisesti.

2.3.2. 1-2* Moottorin tiedot

Parametriryhma 1-2* sisaltad tulotietoja kytketyn moottorin tyyppikilvesta.
Parametriryhman 1-2* parametreja ei voi muokata moottorin kdydessa.
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Huom
N&iden parametrien arvon muuttaminen vaikuttaa muiden parametrien asetuksiin.

1-20 Moottorin teho [kW]

Alue: Toiminto:
Riippuu [0,09 - 500 kW] IImoita moottorin nimellisteho (kW) moottorin tyyppikilven tie-
koosta* tojen mukaan. Oletusarvo vastaa laitteen nimellislahtoa.

Tata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa. Riippuen
parametrissa 0-03 Paikalliset asetukset tehdyista valinnoista jo-
ko par. 1-20 tai par. 1-21 Moottorin teho on nakymattomissa.

1-21 Moott. teho [hv]

Alue: Toiminto:
Riippuu [0,09 - 500 hv] IImoita moottorin nimellisteho (hv) moottorin tyyppikilven tie-
koosta* tojen mukaan. Oletusarvo vastaa laitteen nimellislahtoa.

Tatd parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

Riippuen parametrissa 0-03 Paikalliset asetukset tehdyista va-
linnoista joko par. 1-20 tai par. 1-21 Moottorin teho on naky-
mattémissa.

1-22 Moottorin jannite

Alue: Toiminto:
Riippuu [200 - 1000 V] IImoita moottorin nimellisjannite moottorin tyyppikilven tietojen
koosta* mukaan. Oletusarvo vastaa laitteen nimellislahtoa.

Tatd parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

1-23 Moottorin taajuus

Alue: Toiminto:
Riippuu [20 - 1000 Hz] Valitse moottorin taajuusarvo moottorin tyyppikilven tiedoista.
koosta* Kaytettdessa 230/400 V moottoreita 87 Hz taajuudella, aseta

tyyppikilpitiedot 230 V / 50 Hz mukaan. Mukauta par. 4-13
Moottorin nopeuden yldraja (RPM) ja par. 3-03 Maksimiohjear-
vo 87 Hz:n sovellukseen.

Téata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

1-24 Moottorin virta

Alue: Toiminto:
Riippuu [0.1 - 10,000 A] IImoita moottorin nimellinen virta-arvo moottorin nimikilven tie-
koosta* tojen mukaan. Tietoja kdytetadn moottorin vaantémomentin,

lamposuojauksen jne. laskentaan.
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Tata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

1-25 Moottorin nimellisnopeus

Alue: Toiminto:

Riippuu [100 - 60 000 RPM]  Ilmoita moottorin nimellisnopeusarvo moottorin tyyppikilven
koosta* tietojen mukaan. Naita tietoja kdytetdaan moottorin automaat-
tisten korvausten laskentaan.

Tata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

1-28 Moott. pyor. tarkistus

Optio: Toiminto:
Moottorin asennuksen ja kytkennan jdlkeen tdman toiminnon
avulla voidaan vahvistaa moottorin oikea pydrimissuunta. Ta-
man toiminnon kayttéonotto ohittaa mahdolliset vaylakomennot
tai digitaaliset tulot lukuun ottamatta ulkoista lukitusta ja tur-
vallista pysaytysta (jos sisaltyy laitteistoon).

[0] *  Eikayt. Moottorin pyorinnan tarkistus ei ole kaytossa.

[1] Kaytdssa Moottorin py6rinnan tarkistus on kdytdssa. Kun toiminto on kay-
tdssd, naytolla lukee:

"Huom! Moottori saattaa pyoria vaaraan suuntaan."

Kun painat [OK]-, [Back]- tai [Cancel]-ndppainta, viesti hdviaa ja esiin tulee uusi viesti: "Kaynnista
moottori painamalla [Hand On]. Peruuta [Cancel]-ndppaimelld." Kun painat [Hand On] -ndppainta,
moottori kdynnistyy 5 Hz:n taajuudella eteenpdin ja naytélla lukee: "Moottori kdy. Tarkista, pyo-
riikd moottori oikeaan suuntaan. Pysayta moottori painamalla [Off]-nappaintd. " Kun painat [Off]-
nappainta, moottori pysdhtyy ja parametri Moott. pyor. tarkistus nollautuu. Jos moottori pyorii
vadraan suuntaan, kaksi moottorin vaihejohdinta voidaan vaihtaa keskendan. Tarkeaa:

l Verkkovirta tulee katkaista ennen moottorin vaihejohdinten irrottamista.

1-29 Automaattinen moottorin sovitus (AMA)

Optio: Toiminto:
AMA-toiminto optimoi dynaamisen moottorin tehon optimoimal-

la automaattisesti moottorin lisdparametrit (par. 1-30 - par.
1-35) moottorin seistessa.

[0]* OFF Ei toimintoa
[1] Taydellinen AMA suorittaa AMA:n staattorin resistanssille Rs, roottorin resistans-
kayttdoon sille Ry, staattorin vuodon reaktanssille xi, roottorin vuodon

reaktanssille Xz ja padreaktanssille Xn.

[2] Ota pienempi AMA suorittaa jdrjestelmdssd ainoastaan staattorin resistanssin Rs
kayttoon pienennetyn AMA:n. Valitse tdma vaihtoehto, jos taajuusmuut-
tajan ja moottorin valilla kaytetdan LC-suodatinta.
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Aktivoi AMA-toiminto painamalla [Hand on]-nappadinta valittuasi [1] tai [2]. Katso my6s jaksoa
Automaattinen moottorin sovitus. Nayttoon tulee tavallisen jakson jalkeen teksti: "Lopeta AMA
painamalla [OK]". Kun olet painanut [OK]-ndppainta, taajuusmuuttaja on valmiina kayttdéon.

Huom:

Jotta taajuusmuuttajan sovitus onnistuisi parhaalla mahdollisella tavalla, suorita AMA
kylmalle moottorille.

AMA:ta ei voi suorittaa moottorin kdydessa.

Huom

On tarkeaa asettaa moottorin par. 1-2* Moottorin tiedot oikein, silla ne muodostavat
osan AMA:n algoritmista. AMA on suoritettava optimaalisen dynaamisen moottorin
tehon aikaansaamiseksi. Se voi kestaa enintédan 10 min riippuen moottorin nimellis-
tehosta.

Huom
Valta ulkoisen vaannon tuottamista AMA:n aikana.

Huom

Jos jotakin par. 1-2* Moottorin tiedot asetuksista muutetaan, par. 1-30 - 1-39,
moottorin lisdparametrit, palaavat oletusasetuksiin.

Tata parametria ei voi muokata moottorin kaydessa.

Katso my6s kohta Automaattinen moottorin sovitus - kayttoesimerkki.

2.3.3. 1-3* Laaj. moottoritied.

Laajennettujen moottoritietojen parametrit. Parametrien 1-30 - 1-39 moottoritietojen on vastat-
tava kyseistd moottoria, jotta moottoria voitaisiin kayttdd optimaalisesti. Oletusasetukset ovat
lukuja, jotka perustuvat normaalien vakiomoottorien yleisiin moottoriparametriarvoihin. Jos moot-
torin parametreja ei ole asetettu oikein, taajuusmuuttajajarjestelman toiminta voi karsid. Jos
moottorin tiedot eivat ole tiedossa, suosittelemme AMA:n (automaattinen moottorin sovitus) suo-
rittamista. Katso jaksoa Automaattinen moottorin sovitus. AMA-prosessissa saadetdan kaikki
moottorin parametrit lukuun ottamatta roottorin hitausmomenttia ja rautahavion resistanssia (par.

1-36).

Parametreja 1-3* ja 1-4* ei voi muokata moottorin kdydessa.

130BA375.10

Kuva 2.1: Moottorin vastaava kaavio asynkroniselle moottorille
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1-30 Staattorin resistanssi (Rs)

Alue: Toiminto:

Riippuu [Ohmia] Aseta staattorin resistanssin arvo. Ilmoita moottorin tiedoissa
mootto- mainittu arvo tai suorita AMA kylmalla moottorilla. Tata para-
rin tie- metria ei voi muokata moottorin kdydessa.

doista!

1-35 P&aareaktanssi (Xh)

Alue: Toiminto:

Riippuu [Ohmia] Maaritda moottorin padreaktanssi jollakin seuraavista menetel-
mootto- mista:

fin  tie- 1. Suorita AMA kylmalle moottorille. Taajuusmuuttaja

doista. mittaa arvon moottorista.

2. Syéta Xn-arvo manuaalisesti. Kysy arvo moottorin toi-
mittajalta.

3. Kayta Xn-oletusasetusta. Taajuusmuuttaja maarittaa
asetuksen moottorin tyyppikilven tietojen pohjalta.

Tata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

1-36 Rautahavion resistanssi (Rfe)

Alue: Toiminto:
M-TY- [1-10.000 Q] Syota vastaava rautahavion resistanssin (Rre) arvo moottorissa
PE* tapahtuvien rautahavididen kompensoimiseksi.

Rre-arvoa ei saa selville AMA:a suorittamalla.
Rre -arvo on erityisen tarkea momenttiohjaussovelluksissa. Jos
Rre €i ole tiedossa, jata par. 1-36 arvoksi oletusasetus.

Tata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

1-39 Moottorin navat

Alue: Toiminto:

4-napa- [Arvo 2 - 100 napaa] Sy6ta moottorin napojen maara.

mootto-

rik Napa- ~nn@ 50 Hz ~Nn@60 Hz

luku

2 2700 - 2880 3250 - 3460
4 1350 - 1450 1625 - 1730
6 700 - 960 840 - 1153

Taulukosta ndkyy napojen maara eri moottorityyppien normaa-
leilla nopeusalueilla. Madrita muille taajuuksille suunnitellut
moottorit erikseen. Moottorin napojen maara on aina parillinen
luku, koska se viittaa napojen, ei napaparien kokonaismaaraan.
Taajuusmuuttaja luo par. 1-39 alkuasetuksen par. 1-23 Moot-
torin tagjuus ja par. 1-25 Moottorin nimellisnopeus pohjalta.
Tata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.
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2.3.4. 1-5* Kuorm.riippum. asetus

Parametrit, joilla maaritetédn kuormituksesta riippumattomat moottorin asetukset.

1-50 Moott. magnetisointi, kun nopeus = 0

Alue:
100% [0 - 300 %]

Toiminto:

Kayta tata par. yhdessa par. 1-51 Min.nopeus norm. magne-
tointi [r/min] kanssa saadaksesi eri lampdkuormituksen moot-
torille sen kdydessa pienella nopeudella.

Syota arvo, joka on prosenttiosuus nimellisesta magnetointivir-
rasta. Jos arvo on liian pieni, moottorin akselin momentti voi
pienentya.

Magn. current

100%
Par.1-50

1
Par.1-51 Hz
130BA045.11 Par.1-52 RPM

1-51 Min.nopeus norm. magnetointi [RPM]

Alue:
15 r/[10 - 300 r/min]
min*

Toiminto:

Aseta haluttu nopeus normaalille magnetointivirralle. Jos no-
peus on asetettu pienemmaksi kuin moottorin jattamanopeus,
parametreilla 1-50 Moottorin magnetisointi, kun nopeus 0 ja
1-51 ei ole merkitysta.

Kayta tatd par. yhdessa par. 1-50 kanssa. Katso par. 1-50 ku-
vasta.

1-52 Min.nopeus norm. magnetointi [Hz]

Alue:
0,5 Hz* [0,3 - 10 Hz]

Toiminto:

Aseta haluttu taajuus normaalille magnetointivirralle. Jos taa-
juus on asetettu pienemmaksi kuin moottorin jattamataajuu-
della, par. 1-50 Moott. magnetointi, kun nopeus 0ja par. 1-51
Min.nopeus norm. magnetointi [RPM] eivét ole aktiivisia.

Kayta tatd par. yhdessa par. 1-50 kanssa. Katso par. 1-50 ku-
vasta.

2.3.5. 1-6* Kuormit. riippuva asetus

Parametrit, joilla muokataan kuormituksesta riippuvia moottorin asetuksia.

1-60 Kuormit. kompens. pienellda nopeudella

Alue:
100%* [0 - 300%]

50

Toiminto:

Sy6ta %-arvo kompensoidaksesi jannitettd suhteessa kuormi-
tukseen, kun moottori kdy pienella nopeudella, ja saadaksesi
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optimaalisen U/f-ominaiskdyran. Moottorin koko ratkaisee taa-
juusalueen, jolla tama parametri on aktiivinen.

Moottorin koko Vaihtokohta
0,25 - 7,5 kW < 10 Hz
11 kW - 45 kW <5Hz
55 kW - 550 kW < 34Hz

Um

Par.1-60 Par.1-61

130BA046.11

100%-

60%-

0% L
Vaihio

fights

1-61 Kuorm. kompens. suurella nopeudella

Alue:
100%* [0 - 300%]

1-62 Jattamakompensointi

Alue:
0%* [-500 - 500 %]

Toiminto:

Syota %-arvo kompensoidaksesi jannitetta suhteessa kuormi-
tukseen, kun moottori kdy suurella nopeudella, ja saadaksesi
optimaalisen U/f-ominaiskdyran. Moottorin koko ratkaisee taa-
juusalueen, jolla tama parametri on aktiivinen.

Moottorin koko Vaihtokohta
0,25 - 7,5 kW > 10 Hz

11 kW - 45 kW <5Hz

55 kW - 550 kW < 34Hz

Toiminto:

Syéta jattamakompensoinnin %-arvo kompensoidaksesi tole-
ransseja arvossa nm, n. Jattdmakompensointi lasketaan auto-
maattisesti eli moottorin nimellisnopeuden nm,n perusteella.

1-63 Jattamakompensoinnin aikavakio

Alue:
0,10 s* [0,05 - 5,00 s]

Toiminto:

Syéta jattdmakompensoinnin reaktionopeus. Suuri arvo antaa
hitaan reagoinnin, kun taas pieni arvo tekee reagoinnista nope-
aa. Jos ilmenee pieneen taajuuteen liittyvia resonanssiongelmia,
kayta suurempaa aika-asetusta.
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1-64 Resonanssivaimennus

Alue: Toiminto:

100% * [0 - 500 %] Syota resonanssivaimennuksen arvo. Maarita par. 1-64 ja par.
1-65 Resonanssivaimennuksen aikavakio suuritaajuusresonans-
siongelmien eliminoinnin helpottamiseksi. Jos haluat pienentaa
resonanssin oskillaatiota, suurenna par. 1-64 arvoa.

1-65 Resonanssivaimennuksen aikavakio

Alue: Toiminto:

5ms* [5-50ms] Aseta par. 1-64 Resonanssivaimennus ja par. 1-65 suuritaa-
juusresonanssiongelmien helpottamiseksi. Sy6ta aikavakio, joka
antaa parhaan vaimennuksen.

2.3.6. 1-7* Kaynnistyssaadot

Parametrit, joilla maaritetdan moottorin erityiset kdynnistysominaisuudet.

1-71 Kaynnistysviive
Alue: Toiminto:

0,0 s* [0,0-120,0s] Parametrissa 1-80 7oiminto pyséytet. valittu toiminto on aktii-
vinen viiveaikana.
IImoita tarvittava aikaviive ennen kiihdytyksen aloittamista.

1-73 Kytk. pyor. moott.

Optio: Toiminto:
Taman toiminnon avulla saadaan molemmissa suunnissa kiinni
moottori, joka pyorii vapaasti sahkokatkon seurauksena.

[0] * Pois kaytosta Ei toimintoa

[1] Kaytossa Mahdollistaa sen, etta taajuusmuuttaja ottaa pyorivén mootto-
rin "kiinni" ja kytkeytyy siihen.

Kun par. 1-73 on kaytdssa, parametrilla 1-71 K&ynnistysviive ei ole toimintoa.

Py6rivaan moottoriin kytkeytymisen hakusuuntaa on yhteydessé parametrin 4-10 Moottorin no-
peuden suunta asetukseen.

Myotdpaivaan [0]: Py6rivaan moottoriin kytkeytymisen haku myétapdivaan. Jos tama ei onnistu,
suoritetaan tasavirtajarrutus.

Molemmat suunnat [2]: Py6rivadn moottoriin kytkeytyminen suorittaa ensin haun viimeiselld oh-
jearvolla (suunta) maaritettyyn suuntaan. Jos nopeutta ei [6ydy, se suorittaa haun toiseen suun-
taan. Jos tdma ei onnistu, tasavirtajarrutus aktivoidaan par. 2-02 Jarrutusaika madritetyn ajan
kuluttua. Sen jdlkeen kdynnistys tapahtuu taajuudesta 0 Hz.

2.3.7. 1-8* Pysaytyssaadot
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Parametrit, joilla maaritetdan moottorin erityiset pysytysominaisuudet.
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1-80 Toiminto pysaytettaessa

Optio: Toiminto:
Valitse taajuusmuuttajan toiminto pysaytyskomennon jalkeen
tai sen jdlkeen, kun nopeus on hidastettu asetuksiin, jotka on
madritetty parametrissa 1-81 Min.nopeus toiminnolle pyséyt.
[rom].

[0] *  Rullaus Jattad moottorin vapaaseen tilaan.

[1]1*  DC-pito-/esilamm. Moottorille syétetaan DC-pitovirta (ks. par. 2-00).

1-81 Min.nopeus toiminnolle pysaytettaessa [1/min]

Alue: Toiminto:
3 r/min* [0 - 600 r/min] Aseta nopeus, jolla aktivoidaan par. 1-80 7oiminto pyséytet.

1-82 Min.nopeus toiminnolle pysayt. [Hz]

Alue: Toiminto:
0,0 Hz* [0,0 - 500 Hz] Aseta lahtétaajuus, jolla aktivoidaan par. 1-80 Toiminto pyséyt.

2.3.8. 1-9* Moottorin lampoétila

Parametrit, joilla maaritetdan moottorin Idmpdsuojausominaisuudet.

1-90 Moottorin lampdsuojaus

Optio: Toiminto:
Taajuusmuuttaja maarittda moottorin lampdétilan moottorin
suojausta varten kahdella eri tavalla:

. Termistorianturilla, joka on kytketty yhteen analogisis-
ta tai digitaalisista tuloista (par. 1-93 Termistorildhde).

. Laskemalla lampokuormitus (ETR =elektroninen lam-
poérele) todellisen kuormituksen ja ajan pohjalta. Las-
kettua lampdkuormitusta verrataan moottorin nimel-
lisvirtaan Im,N ja moottorin nimellistaajuuteen fmn.
Laskelmilla arvioidaan pienemman kuormituksen tarve
pienemmalla nopeudella vahdaisemman jaahdytyksen
johdosta, joka on peraisin moottoriin sisaltyvasta tuu-
lettimesta.

[0] Ei suojausta Jos moottori on jatkuvasti ylikuormitettu eika haluta varoitusta
tai taajuusmuuttajan laukaisua.

[1] Termistorin varoitus  Aktivoi varoituksen, kun kytketty termistori moottorissa reagoi
moottorin ylikuumentuessa.

[2] Termistorin laukaisu  Pysayttaa (laukaisee) taajuusmuuttajan, kun kytketty termistori
moottorissa reagoi moottorin ylikuumentuessa.
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Termistorin poiskytkeytymisarvo on > 3 kQ.

Integroi moottorin termistori (PTC-anturi) kaamityksen suojaus-
ta varten.

Moottorin suojaus voidaan toteuttaa erilaisilla tekniikoilla: PTC-
anturi moottorin kaamityksissa; mekaaninen lampokytkin (Kli-
xon-tyyppi); tai elektroninen lampdrele (ETR).

Kayttaen digitaalituloa ja 24 V:n virtaldhdetta:

Esimerkki: Taajuusmuuttaja laukaisee, kun moottorin lampétila
on liian korkea.

Parametrien asetukset:

Maarita par. 1-90 Moottorin ldmpdsuojaus asetukseksi Termis-
torin laukaisu [2]

Maéarita par. 1-93 Termistorildhde asetukseksi Digit. tulo 33[6].

130BA151,10
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PTC / Thermistor

o

<6.6 k2 >10.8 kQ

Kayttaen digitaalituloa ja 10 V:n virtalahdetta:

Esimerkki: Taajuusmuuttaja laukaisee, kun moottorin lampdtila
on liian korkea.

Parametrien asetukset:

Madrita par. 1-90 Moottorin ldmpdsuojaus asetukseksi 7ermis-
torin laukaisu [2]

Madrita par. 1-93 Termistorildhde asetukseksi Digit. tulo 33[6].
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(3]

[4] *

(5]
(6]
(7]

ETR-varoitus 1

ETR-laukaisu 1

ETR-varoitus 2
ETR-laukaisu 2
ETR-varoitus 3

Danfiti

2. Parametrin kuvaus

HO O[|3|+ 10V

130BA152.1C

©)
©)
0O
(@)
©)

% on -

PTC / Thermistor <800 0 >2.7 kQ

Kayttden analogista tuloa ja 10 V:n virtalahdetta:

Esimerkki: Taajuusmuuttaja laukaisee, kun moottorin Idmpétila
on liilan korkea.

Parametrien asetukset:

Maarita par. 1-90 Moottorin ldmpdsuojaus asetukseksi Termis-
torin laukaisu [2]

Maaritd par. 1-93 Termistorildhde asetukseksi Analog. tulo 54
[2].

Al3 valitse ohjearvon lahdett.

PTC / termistori <30k

Tulo Syéttdjannite |Kynnys
Digitaalinen/ volttia Poiskytkeytymisarvot
analoginen

Digitaalinen 24V
Digitaalinen 10V
Analoginen 10V

<6,6k2->10,8kQ
<800Q->27kQ
<3,0kQ2->3,0kQ2

Huom
Tarkista, etta valittu sy6ttdjannite vastaa kaytetyn
termistorielementin maarittelya.

ETR-varoitus 1-4 aktivoidaksesi varoituksen nadytélle, kun moot-
tori on ylikuormittunut.

ETR-laukaisu 1-4 laukaisee taajuusmuuttajan, kun moottori on
ylikuormitettu.

Ohjelmoi varoitussignaali jonkin digitaalilahdon kautta. Signaali
tulee nakyviin varoitustilanteessa ja taajuusmuuttajan lauetessa
(terminen varoitus).

Katso [3]
Katso [4]
Katso [3]
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[8] ETR-laukaisu 3 Katso [4]
[9] ETR-varoitus 4 Katso [3]
[10] ETR-laukaisu 4 Katso [4]

ETR (elektroninen lampdrele) -toiminnot 1-4 laskevat kuormituksen, kun asetukset, joissa ne olivat
valittuina, ovat aktiivisia. Esimerkiksi ETR aloittaa laskemisen, kun asetus 3 on valittuna. Pohjois-
Amerikan markkinoita varten: ETR-toiminto antaa NEC:n mukaisen luokan 20 moottorin ylikuor-
mitussuojan. Koskee Pohjois-Amerikan markkinoita:

t [s]

2000

175ZA052.11

100 N L—four= 1 x fun
four= 2 x fun
50 four = 0.2 x 'M.N

4

1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0

1-91 Moott. ulk. puhallin

Optio: Toiminto:

[01* Ei Ulkoista puhallinta ei tarvita, eli moottori redusoidaan pienella
nopeudella.

[1] Kylla Kayttaa ulkoista moottorin puhallinta (ulkoinen ilmanvaihto),

jolloin moottorin redusointia ei tarvita pienella nopeudella. Alla
olevaa kaaviota noudatetaan, jos moottorin virta on pienempi
kuin moottorin nimellisvirta (ks. par. 1-24). Jos moottorin virta
ylittad nimellisvirran, kayttdaika lyhenee edelleen, aivan kuin
puhallinta ei olisi asennettu.

~ | txPar 1-23

1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0

1-93 Termistorilahde

Optio: Toiminto:
Valitse tuloliitanta, johon termistori (PTC-anturi) tulee kytkea.
Analogista tulo-optiota [1] tai [2] ei voi valita, jos analoginen
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tulo on jo kdytdssa ohjearvon lahteend (valittu parametrissa
3-15 Ohjearvon léhde 1, 3-16 Ohjearvon léhde 2 tai 3-17 Oh-
Jjearvon léhde 3).

Tata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

[0] * Ei mitdan

[1] Analoginen tulo 53
[2] Analoginen tulo 54
[3] Digit.tulo 18

[4] Digit. tulo 19

[5] Digit. tulo 32

[6] Digit. tulo 33

2.4. Paavalikko - Jarrut - rynma 2

2.4.1. 2-0*DC-jarrut

Parametriryhma, jolla maaritetadn DC-jarrun ja DC-pidon toiminnot.

2-00 Tasavirtapitovirta/esilammitysvirta

Alue: Toiminto:

50 %* [0 - 100%] IImoita pitovirran arvo prosentteina moottorin nimellisvirrasta
Im,N, joka on madritetty parametrissa 1-24 Moottorin virta. 100
% tasavirtapitovirta vastaa arvoa Iw,n.
Tama parametri sdilyttdd moottorin toiminnon (pitomomentti)
tai esildammittad moottorin.
Tama parametri on aktiivinen, jos 7asavirtapito on valittuna pa-
rametrissa 1-80 7oiminto pysédytettiessa.

Huom

Suurin arvo riippuu moottorin nimellisvirrasta.

Huom

Valta kayttdmasta 100 % virtaa liian pitkdan. Se voi vioittaa moottoria.

2-01 DC-jarrun virta

Alue: Toiminto:

50%* [0 - 100 %] IImoita virran arvo prosentteina moottorin nimellisvirrasta Im,n,

ks. par. 1-24 Moottorin virta. 100 % tasavirtajarrutusvirta vas-
taa arvoa Iwv,N.
Tasavirtajarrutusvirtaa sovelletaan pysdytyskomentoon, kun
nopeus on pienempi kuin par. 2-03 DC-jarrun kytkeytymisnop.
maadritetty raja-arvo; kun tasavirtajarrun kaanteistoiminto on
aktiivinen; tai sarjaliikenneportin kautta. Jarrutusvirta on aktii-
vinen par. 2-02 DC-jarrutusaika asetetun ajan.
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Huom

Suurin arvo riippuu moottorin nimellisvirrasta.

Huom

Vélta kayttdmasta 100 % virtaa liian pitkdaan. Se voi vioittaa moottoria.

2-02 DC-jarrutusaika
Alue: Toiminto:

10,0 s.* [0,0 - 60,0 s.] Aseta DC-jarrutusvirran kesto, joka on maéaritetty par. 2-01, kun
se on aktivoitu.

2-03 DC-jarrun kytkeytymisnop

Alue: Toiminto:

0 RPM* [0 - par. 4-13 RPM]  Aseta DC-jarrun kytkeytymisnopeus par. 2-01 maaritetyn DC-
jarrutusvirran aktivoimiseen pysdytyskomennolla.

2.4.2. 2-1* Jarruen.toiminnot

Parametriryhma, jolla valitaan dynaamisen jarrutuksen parametrit.

2-10 Jarrun toiminto

Optio: Toiminto:
[0] *  Eikéyt. Jarruvastusta ei ole asennettu.
[1] Vastusjarru Jarjestelmaan kuuluu jarruvastus, ylimaardisen jarruenergian

muuttamiseksi [dmmoksi. Kun kytkettyna on jarruvastus, saa-
daan suurempi DC-valipiirin jannite jarrutuksen aikana (gene-
roiva kayttd). Vastusjarrutoiminto on kaytdssa vain taajuus-
muuttajissa, joissa on integroitu dynaaminen jarru.

2-11 Jarruvastus (ohm)

Alue: Toiminto:
Riippuu [Ohmia] Aseta jarruvastusarvo ohmeina. Arvoa kaytetaan jarruvastuk-
koosta sen magnetointitehon valvontaan parametrissa 2-13 Jarrutus-

tehon valvonta. Tama parametri on kaytdssa vain taajuusmuut-
tajissa, joissa on integroitu dynaaminen jarru.

2-12 Jarrutehon raja (kW)
Alue: Toiminto:

kw* [0,001 - Muuttujan ra- Maarita jarrutusvastukselle syotettdvan tehon valvontaraja.
ja-arvo kW] Valvontaraja on maksimikuormitusjakson (120 s) ja jarruvas-
tukselle talla kuormitusjaksolla sy&tetyn maksimitehon tulo.
Katso alla olevaa kaavaa.
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200 - 240 V:n laitteet:

» 3902 x kéyttoaika
vastus R x 120

380 - 480 V:n laitteet:

» 7782 X kiyttoaika
vastus R x 120

525 - 600 V:n laitteet:

» 9432 x kayttoaika
vastus R x 120

Tama parametri on kaytdssa vain taajuusmuuttajissa, joissa on integroitu dynaaminen jarru.

2-13 Jarrutustehon valvonta

Optio: Toiminto:
Tama parametri on kdytdssa vain taajuusmuuttajissa, joissa on
integroitu dynaaminen jarru.
Tassa parametrissa voidaan valvoa jarrutusvastukselle sy6tet-
tdvaa tehoa. Teho lasketaan resistanssin (par. 2-11 Jarruvas-
tus (ohm)), DC-vdlipiirin jannitteen ja vastuksen kayttéajan

pohjalta.

[0] *  Eikayt. Jarrutustehon valvonta ei ole tarpeen.

[1] Varoitus Aktivoi ndytolle tuleva varoitus, jos 120 sekunnin aikana siirretty
teho ylittad 100 % valvontarajasta (par. 2-12 Jarrutehon raja
(kW)).
Varoitus haviaa, kun siirretty teho laskee alle 80 prosenttiin val-
vontarajasta.

[2] Laukaisu Laukaise taajuusmuuttaja ja tuo naytdlle varoitus, kun laskettu

teho ylittad 100 % valvontarajasta.

[3] Varoitus ja laukaisu  Ota kayttdan molemmat edelld mainitut, mukaan lukien varoi-
tus, laukaisu ja halytys.

Jos tehon valvonnan asetuksena on £/ kdytdssa[0] tai Varoitus[1], jarrutoiminto pysyy aktiivisena,
vaikka valvontaraja ylittyisi. Tama voi aiheuttaa vastuksen ylikuumenemisen. Varoitus voidaan
saada aikaan myos releen/digitaalildhtjen kautta. Tehon valvonnan mittaustarkkuus riippuu vas-
tuksen resistanssin tarkkuudesta (parempi kuin £ 20 %).

2-15 Jarrutarkistus

Optio: Toiminto:
Valitse testaus- ja tarkkailutoiminnon tyyppi tarkistaaksesi jar-
ruvastuksen kytkennan tai sen, onko jarruvastusta, ja nayta
varoitus tai halytys vikatilanteessa. Jarruvastuksen irtikytkenta-
toiminto testataan kadynnistyksen aikana. Jarrujen IGBT-testi
suoritetaan kuitenkin silloin, kun jarrua ei kayteta. Varoitus tai
halytys kytkee pois jarrutoiminnon.
Testisekvenssi on seuraavanlainen:

1. DC-vélipiirin heilahteluvali mitataan 300 ms:n aikana
ilman jarrutusta.
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[0] *  Eikayt.

[1] Varoitus

[2] Laukaisu

[3] Pysayt./lauk.

MVLT@ AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-

2. DC-valipiirin heilahteluvéli mitataan 300 ms:n aikana
jarru kytkettyna.

3. Jos DC-valipiirin heilahteluvali jarrutettaessa on pie-
nempi kuin DC-valipiirin heilahteluvali ennen jarrutusta
+ 1 %. Jarrutarkistus epaonnistui, anna varoitus tai
halytys.

4.  Jos DC-valipiirin heilahteluvali jarrutettaessa on suu-
rempi kuin DC-valipiirin heilahteluvali ennen jarrutusta
+ 1 %. Jarrutarkistus onnistui.

Tarkkailee jarruvastusta ja jarrun IGBT:té kdytonaikaisen oiko-
sulun varalta. Oikosulun sattuessa annetaan varoitus.

Tarkkailee jarruvastusta ja jarrun IGBT:ta oikosulun varalta ja
suorittaa testin jarruvastuksen irtikytkemiseksi kaynnistyksen
aikana.

Tarkkailee jarruvastuksen oikosulun tai irtikytkennan varalta tai
jarrun IGBT:n oikosulun varalta. Vian sattuessa taajuusmuutta-
ja katkaisee toiminnan ja antaa naytolla halytyksen (laukaisu
lukittu).

Tarkkailee jarruvastuksen oikosulun tai irtikytkennan varalta tai
jarrun IGBT:n oikosulun varalta. Vian sattuessa taajuusmuutta-
ja hidastaa vauhtiaan rullaukseen ja laukeaa sitten. Naytolle
tulee laukaisun lukituksesta johtuva halytys.

Huom

vika olisi havaittu.

Huom: Voit poistaa £/ kdytdssd [0]- tai Varoitus [1] -asetuksen yhteydessa ilmaan-
tuvan varoituksen kierrattamalla verkkojannitettd. Vika on ensin korjattava. Jos
asetuksena on £/ kdytdssa [0] tai Varoitus[1], taajuusmuuttaja kdy edelleen, vaikka

2-17 Ylijannitevalvonta

Optio:

[0] Pois kaytosta

[2] *  Kaytdssa

Toiminto:

Ylijannitevalvonta (OVC) vahentda taajuusmuuttajan laukeam-
isriskia DC-valipiirin ylijannitteen johdosta, joka johtuu kuormi-
tuksen tuottavasta tehosta.

OVC ei ole tarpeen.

Aktivoi OVC:n.

Huom

Sl.

Ramppiaika saddetdan automaattisesti taajuusmuuttajan laukeamisen valttamisek-

2.5. Paavalikko - Ohjearvo/rampit - ryhma 3

2.5.1. 3-0* Ohjearvon rajat

Parametrit, joilla maaritetdan ohjearvon yksikkd, rajat ja alueet.
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3-02 Minimiohjearvo

Alue: Toiminto:

0,000 [-100000,000 — par. Ilmoita vahimmaisohjearvo Minimiohjearvo on pienin arvo, joka
Yksik-  3-03] saadaan laskemalla yhteen kaikki ohjearvot.

ko*

3-03 Maksimiohjearvo

Optio: Toiminto:

[0,000 Par. 3-02 - 100 Ilmoita enimmaisohjearvo Maksimiohjearvo on suurin arvo, joka
Yksikk&] 000,000 saadaan laskemalla yhteen kaikki ohjearvot.

*

3-04 Ohjearvotoiminto

Optio: Toiminto:
[0]* Summa Laskee yhteen seka ulkoiset etta esivalitut ohjearvojen ldhteet.
[1] Ulkoinen/esivalittu Kayta joko esivalittua tai ulkoista ohjearvon lahdetta.

Voit vaihtaa ulkoisen ja esivalitun valilla digitaalitulon komennolla.

2.5.2. 3-1* Ohjearvot

Parametrit, joilla maaritetdan ohjearvojen lahteet.
Valitse ennalta asetetut ohjearvot. Valitse esival. ohj.bitti 0/ 1 / 2[16], [17] tai [18] vastaaville
digitaalituloille parametriryhmassa 5.1* Digitaalitulot.

3-10 Esiasetettu ohjearvo

Ryhma [8]

0.00%* [-100.00 - 100.00 %] Maarita tahan parametriin enintdan kahdeksan erilaista esiase-
tettua ohjearvoa (0-7) matriisiohjelmoinnin keinoin. Esivalittu
ohjearvo ilmoitetaan prosentteina arvosta Ohjearvomax (par.
3-03 Maksimiohjearvo) tai prosentteina muista ulkoisista oh-
jearvoista. Jos ohjelmoituna on Refvn, joka ei ole 0 (par. 3-02
Minimiohjearvo), esiasetettu ohjearvo lasketaan prosenttiosuu-
tena koko ohjearvoalueesta, eli arvojen Refuax ja Refmin vdlisen
erotuksen pohjalta. Jalkeenpdin arvo lisatdan arvoon Refmin.
Kun kdytdssa ovat ennalta asetetut ohjearvot, valitse ennalta
asetettu ohjearvobitti 0 / 1 / 2 [16], [17] tai [18] vastaaville
digitaalituloille parametriryhmdssa 5.1* Digitaalitulot.
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13UBA14Y.10

12 (+24V)

Preset 76543210

¢——— —11001100

¢——— —10101010 29 [P 5-13=Preset ref. bit 0]
32 [P 5-14=Preset ref. bit 1]

L———11110000 —Q©33 [P 5-15=Preset ref. bit 2]

3-11 Ryomintanopeus [Hz]

Alue:
Riippuu [0 - 1000 Hz]
koosta*

Toiminto:

Ryémintanopeus on kiintea lahtdtaajuus, jolla taajuusmuuttaja
toimii, kun ryémintdtoiminto aktivoidaan.

Katso myos par. 3-80.

3-13 Ohjearvon paikka
Optio:

Toiminto:
Valitse aktivoitava ohjearvon paikka.

[0] *  Yhteys kasi-/ Kayta paikallisohjearvoa kasitilassa; tai etdohjearvoa automat-

autom.kayttdoon
[1] Eta
[2] Paikallinen

titilassa.
Kayta etdohjearvoa seka kasi- etta automaattitilassa.

Kayta paikallisohjearvoa seka kasi- ettd automaattitilassa.

3-14 Esiaset. suhteellinen ohjearvo

Alue:
0.00%* [-200.00 - 200.00 %]

Toiminto:

Todellista ohjearvoa X suurennetaan tai pienennetdan prosent-
timaaralla Y, joka on madritetty par. 3-14. Tasta saadaan tu-
lokseksi todellinen ohjearvo Z. Todellinen ohjearvo (X) on
parametrissa 3-15 Ohjearvon lahde 1, parametrissa 3-16 Oh-
jearvon lahde 2, parametrissa 3-17 Ohjearvon ldhde 3 ja para-
metrissa 8-02 Ohjaussanan léhde valittujen arvojen summa.

Saatava
nyk.
ohjearvo

Suhteell.
Z=X+X*Y/100

130BA059.12
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1308A278.10

-100

3-15 Ohjearvo 1 Lahde

Optio: Toiminto:
Valitse ohjearvotulo, jota kaytetdadn ensimmaiseen ohjearvosig-
naaliin. Par. 3-15, 3-16 ja 3-17 madrittdvat jopa kolme erilaista
ohjearvosignaalia. Naiden ohjearvosignaalien summa ratkaisee
todellisen ohjearvon.

Tata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

[0] Ei toimintoa

[1]1*  Analoginen tulo 53
[2] Analoginen tulo 54
[7] Pulssitulo 29

[8] Pulssitulo 33

[20] Digit. pot.metri
[21] Analog. tulo X30-11
[22] Analog. tulo X30-12
[23] Analog. tulo X42/1
[24] Analog. tulo X42/3
[25] Analog. tulo X42/5
[30] Ulk. suljettu piiri 1
[31] Ulk. suljettu piiri 2
[32] Ulk. suljettu piiri 3

3-16 Ohjearvo 2 Lahde

Optio: Toiminto:
Valitse ohjearvotulo, jota kdytetdan toiseen ohjearvosignaaliin.
Par. 3-15, 3-16 ja 3-17 maarittavat jopa kolme erilaista ohjear-
vosignaalia. Naiden ohjearvosignaalien summa ratkaisee todel-
lisen ohjearvon.

Tata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.
[0] Ei toimintoa
[1] Analoginen tulo 53
[2] Analoginen tulo 54
[7] Pulssitulo 29
[8] Pulssitulo 33
[20] * Digit. pot.metri

MG.20.02.20 - VLT ® on rekisteroity Danfoss-tavaramerkki 63



2. Parametrin kuvaus

[21]
[22]
[23]
[24]
[25]
[30]
[31]
[32]

Analog. tulo X30-11
Analog. tulo X30-12
Analog. tulo X42/1
Analog. tulo X42/3
Analog. tulo X42/5
Ulk. suljettu piiri 1
Ulk. suljettu piiri 2
Ulk. suljettu piiri 3

MVU—@ AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-

3-17 Ohjearvo 3 Lahde

Optio:

fo1 *
(1]

(2]

(7]

(8]

[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]
[30]
[31]
[32]

Ei toimintoa
Analoginen tulo 53
Analoginen tulo 54
Taajuustulo 29
Taajuustulo 33
Digit. pot.metri
Analog. tulo X30-11
Analog. tulo X30-12
Analog. tulo X42/1
Analog. tulo X42/3
Analog. tulo X42/5
Ulk. suljettu piiri 1
Ulk. suljettu piiri 2
Ulk. suljettu piiri 3

Toiminto:

Valitse ohjearvotulo, jota kdytetddn kolmanteen ohjearvosig-
naaliin. Par. 3-15, 3-16 ja 3-17 maarittdvat jopa kolme erilaista
ohjearvosignaalia. Ndiden ohjearvosignaalien summa ratkaisee
todellisen ohjearvon.

Tatd parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

3-19 Ryomintanopeus [RPM]

Alue:

300
min*

r/[0 - 60 000 r/min]

2.5.3. 3-4* Ramppi 1

64

Toiminto:

Sy6ta arvo rydmintanopeudelle niog, joka on kiinted lahténo-
peus. Taajuusmuuttaja toimii talld nopeudella, kun ryémintatoi-
minto on aktiivinen. Suurin sallittu arvo on maaritetty par. 4-13
Moottorin nopeuden aldraja [RPM].

Katso myos par. 3-80.

Madrita rampin parametri, ramppiajat, molemmille rampeille (par. 3-4* ja 3-5%*).
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1/min
/ A 130BA169.11

P 4-13
Ylaraja

Ohjearvo4+— — —$— - /l
|

P 1-25

Moottorin
nopeus l
P4-11 |

Alaraja

a

»
-

P 3-%2 IAika
|Ramppi X) I Ramppi (X)I
|ylos alas
Aika (kiind) | Aika (hid) |
!<—thid —» lt— thid —>!
3-41 Ramppi 1:n nousuaika
Alue: Toiminto:
3% [1-3600 s] IImoita rampin nousuaika eli kiihdytysaika 0:sta moottorin ni-

mellisnopeuteen nw,n (par. 1-25). Valitse sellainen rampin nou-
suaika, ettd lahtdvirta ei ylita ramppauksen aikana par. 4-18
virtarajaa. Katso rampin laskuaika par. 3-42.

tkiihd. X nnorml par.1 — 25]

ar.3 —41 = - - [s]
P Aohjearvo r/min]
1/min
130BA169.11
P 4-13
Ylaraja
Ohjearvo4+— — —$— - e
P 1-25 ./]| !
Moottorin HE
nopeus : : [
ZI4’1} [ : I
araja 1 i
I I
| : |1
! L - ;
P31 P 3-*%2 ;
|Ramppi (X) : : | : Ramppi (X)IAlka
| y16s | alas
Aika (kiihdy | : I | aika (hid) |
|
Iq—th.a —! l— thid —=

3-42 Ramppi 1 rampin seisonta-aika

Alue: Toiminto:

3% [1-3600 s] IImoita rampin seisonta-aika eli hidastumisaika moottorin ni-
mellisnopeudesta nu,n (par. 1-25) arvoon 0 1/min. Valitse ram-
pin laskuaika niin, etta ylijannitetta ei esiinny vaihtosuuntaajas-
sa moottorin regeneratiivisen toiminnan vuoksi eika tuotettu
virta ylitd par. 4-18 madritettya virtarajaa. Katso rampin nou-
suaika par. 3-41.

tKuvaus X nnorm [ par.1 — 25] [s]
Aohjearvd r/min]

par.3 —42 =
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2.5.4. 3-5* Ramppi 2

MVU—@ AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-

Rampin parametrien valinta, ks. 3-4*.

3-51 Ramppi 2:n nousuaika

Alue:
3 s* [1-3600 s]

Toiminto:

Iimoita rampin nousuaika eli kiihdytysaika 0:sta moottorin ni-
mellisnopeuteen (nm,n) (par. 1-25). Valitse sellainen rampin
nousuaika, etta lahtovirta ei ylité ramppauksen aikana par. 4-18
virtarajaa. Katso rampin seisonta-aika par. 3-52.

tkiihd. x nnorm [ par. 1 — 25] [s]
A ohjearvo [ r/min)

par. 3—-51 =

3-52 Ramppi 2 rampin seisonta-aika

Alue:
3 s* [1-3600s.]

2.5.5. 3-8* Muut rampit

Toiminto:

IImoita rampin seisonta-aika eli hidastumisaika moottorin ni-
mellisnopeudesta (nmn) (par. 1-25) arvoon 0 r/min. Valitse
rampin laskuaika niin, ettd ylijannitetta ei esiinny vaihtosuun-
taajassa moottorin regeneratiivisen toiminnan vuoksi eikd tuo-
tettu virta ylité par. 4-18 maéritettya virtarajaa. Katso rampin
nousuaika par. 3-51.

tKuvaus x nnorml par. 1 —25] [s]
A ohjearvo [ r/min]

par.3 —52 =

Madrita erityisramppien parametrit, esim. Ryominta tai Pikapysaytys.

3-80 RyOm. ramppiaika

Alue:
20 s* [1-3600 s]

66

Toiminto:

IImoita rydminnan ramppiaika eli kiihdytys- tai hidastusaika 0:n
ja moottorin nimellisnopeuden (nm,n) valilld (maaritetty par.
1-25 Moottorin nimellisnopeus). Varmista, ettei ndin saatu maa-
rattyyn rydminnan ramppiaikaan vaadittu lahtévirta ylité para-
metrissa 4-18 asetettua virtarajaa. Rydminnan ramppiaika alkaa
rydmintdsignaalin aktivoinnista ohjauspaneelista, valitusta digi-
taalitulosta tai sarjaliikenneportista kasin.
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RPM

P 4-13 RPM
high limit - — ¢ — i —

P 1-25
Motor speed
P 3-19

Jog speed

P 4-11 RPM
low limit

1(dec)

l
[
|
1
'Ramp down
1
|

130BA070.10 i

tryém x nnorm [ par. 1 — 25] [s]
A ryém nopeus [ par. 3 —19]

3-84 Alkuramppiaika

Alue: Toiminto:

par. 3 —80 =

0 (ei[0 (ei kaytossa) — 60 Aseta alkuramppiaika 0 kierroksesta minuutissa ohjearvoon.

kayt.)* s] Jotkin pumppusovellukset vaativat erilaisia ramppinopeuksia
toimittaessa moottorin nopeuden alarajan alapuolella. Alku-
ramppia voidaan kdyttda suurempana ramppinopeutena, jotta
nopeus saataisiin nopeasti nostettua pysahdyksista painelaake-
rien vaurioiden estamiseksi. Kun P3-84 poikkeaa 0:sta, kayte-
tdan voimassa olevan rampin nousuajan (P3-41 tai P3-51)
sijasta alkuramppiaikaa.

3-85 Takaiskuventtiilin ramppiaika

Alue: Toiminto:
0 (ei[0 (ei kaytossda) — 60 Takaiskuventtiilin aukon saatelemiseen vesi-iskujen estamiseksi
kayt.)* s] voidaan kayttdd tatéd parametria rampin seisonta-ajan asetta-

miseksi moottorin nopeuden alarajasta takaiskuventtiilin rampin
loppuaikaan (P3-86 tai P3-87). Jos P3-85 ei ole 0,00, takaisku-
venttiilin ramppiaika on voimassa ja sitd kdytetdadan nopeuden
hidastamiseen moottorin nopeuden alarajalta takaiskuventtiilin
pysaytysnopeuteen, joka on madritetty parametrissa P3-86 tai
P3-87.

3-86 Takaiskuventtiilin rampin loppunopeus [RPM]

Alue: Toiminto:

Mootto- [0 - Moottorin nopeu- Aseta kierroksina minuutissa moottorin nopeuden alarajan alle
rin  no-den alaraja] jaava nopeus, jolla takaiskuventtiilin ramppiaikaa ei enaa kay-
peuden teta.

alaraja*
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3-87 Takaiskuventtiilin rampin loppuaika [Hz]

Alue:

Mootto- [0 - Moottorin nopeu-
rin  no-den alaraja]

peuden

alaraja*

3-88 Loppuramppiaika

Toiminto:

Aseta hertseind moottorin nopeuden alarajan alle jadva nopeus,
jolla takaiskuventtiilin ramppiaikaa ei enaa kayteta.

Alue:
0 (ei[0 (ei kaytossa) — 60
kéyt)* s]

2.5.6. 3-9* Digit. pot.metri

Toiminto:

Aseta kdytettdva lopullinen rampin seisonta-aika, kun nopeutta
hidastetaan takaiskuventtiilin rampin loppunopeudesta ja 0 kier-
roksesta minuutissa. Lopullista rampin seisonta-aikaa voidaan
kayttaa rampin pikaisena seisonta-aikana painelaakerilla varus-
tettujen pumppujen vaurioitumisen estamiseksi. Kun lopullinen
ramppiaika on voimassa, nykyisen rampin seisonta-ajan (P3-42
tai P3-52) sijasta kaytetdan lopullista ramppia.

Nopeus

Moottorin
nopeuden .+ —_—_—————

130BA485.10

ylaraja 4-13 | |
: | |
Moottorin
Nopeuden - s J _____ J_ —_——
alaraja 4-11 | |
Tarkistusventtiti L /1 _ _ _ _ _|__ _ _ _ J I

loppunopeus |
3-86 tai |

| |
3.87 4 4 -

Normaali I‘_ _.I Normaali Aika

rampin rampin

3-41 tai 3-51 seisonta-aika
Rampin 3-42 tai 3-52 ‘ .

— nousuaika alussa Rampin seisonta-

P-3-84

aika lopussa

Tarkistusventiili
Rampin seisonta-aika
3-25

Digitaalisen potentiometritoiminnon avulla kdyttaja voi suurentaa tai pienentaa todellista ohjear-
voa sastamalla digitaalitulojen asetuksia toiminnoilla SUURENNA, PIENENNA tai TYHJENNA. Toi-

minnon aktivoimiseksi ainakin
PIENENNA.

yhden digitaalitulon asetuksena on oltava SUURENNA tai

3-90 Askelkoko

Alue:
0.10%* [0.01 - 200.00%]

3-91 Ramppiaika

Toiminto:

Sy6ta SUURENNA/PIENENNA-toiminnon vaatima askelkoko pro-
senttiosuutena par. 1-25 asetetusta nimellisnopeudesta. Jos
SUURENNA/PIENENNA on aktiivisena, ndin saatavaa ohjearvoa
suurennetaan/pienennetdan tdssa parametrissa asetetulla ar-
volla.

Alue:
1,00 s* [0,00 - 3600,00 s]

Toiminto:

IImoita ramppiaika eli aika, jonka kestéda muuttaa ohjearvo 0:sta
100:aan %:iin madritetysta digitaalisen potentiometrin toimin-
nosta (LISAA, VAHENNA tai TYHIJENNA).
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Jos LISAA / VAHENNA on aktiivisena pidemp&an kuin paramet-
rissa 3-95 maaritetyn rampin viiveajan, todelliseen ohjearvoon
kiihdytetadn/hidastetaan téman ramppiajan mukaan. Ramppi-
aika maaritetaan ajaksi, joka kaytetdan ohjearvon muokkaami-
seen parametrissa 3-90 Askelkoko maaritetyn askelkoon mu-
kaan.

3-92 Tehon palautus

Optio: Toiminto:

[0] *  Eikayt. Palauttaa digitaalisen potentiometrin ohjearvon arvoon 0 %
kdynnistyksen jalkeen.

[1] Kaytossa Palauttaa tuoreimman digitaalisen potentiometrin ohjearvon
kaynnistyksen yhteydessa.

3-93 Maksimiraja
Alue: Toiminto:

100%* [-200 - 200 %] Aseta tulokseksi saatavan ohjearvon suurin sallittu arvo. Tama
on suositeltavaa, jos digitaalista potentiometria kdytetaén tu-
lokseksi saatavan ohjearvon hienosaatoon.

3-94 Minimiraja
Alue: Toiminto:

0%* [-200 - 200 %] Aseta pienin sallittu arvo tuloksena olevalle ohjearvolle. Tama
on suositeltavaa, jos digitaalista potentiometria kaytetdan tu-
lokseksi saatavan ohjearvon hienosaatoon.

3-95 Ramppiviive

Alue: Toiminto:

1,000 s*[0,000 - 3600,00 s]  Syété viive, joka on tarpeen digitaalisen potentiometrin toimin-
non aktivoinnin ja taajuusmuuttajan ohjearvoon hidastamisen
alun valilla. Jos viive on 0 ms, ohjearvo alkaa hidastua heti, kun
SUURENNA/PIENENNA on aktivoitu. Katso myds par. 3-91
Ramppiaika.

Speed

A

130BA158.11

P 3-95

»
o

Time (s)
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Speed 130BA159.11

- P 3-95 >

-
|

Time (s)

2.6. Paavalikko - Rajoitukset/varoitukset - rynma 4

2.6.1. 4-** Rajat ja varoitukset

Rajojen ja varoitusten asetusten parametriryhma.

2.6.2. 4-1* Moottorin rajat

70

Maarita moottorin momentti-, virta- ja nopeusrajat ja taajuusmuuttajan reaktio rajojen ylittyessa.
Raja voi tuoda nadytélle viestin. Varoitus tuo aina viestin ndytélle tai kenttavdylaan. Tarkkailutoi-
minto voi aiheuttaa varoituksen tai laukaisun, jolloin taajuusmuuttaja pysahtyy ja antaa halytys-
viestin.

4-10 Moott. nopeuden suunta

Optio: Toiminto:
Valitsee tarvittavan moottorin nopeuden suunnan. Kun para-
metrin 1-00 Konfiguraatiotila asetuksena on Suljettu piiri [3],
taman parametrin oletusasetuksena on Myétapdivaan [0]. Jos
molemmat suunnat on valittu, paikallisohjauspaneelilta ei voida
valita kayttéa vastapaivaan.

[0] My6tapdivaan
[21*  Molem. suunnat
Valitsee tarvittavan moottorin nopeuden suunnan.

4-11 Moott. nopeuden alaraja [RPM]

Alue: Toiminto:

Riippuu [0 - 60 000 r/min] Aseta moottorin nopeuden alaraja. Moottorin nopeuden alaraja

koosta* voidaan asettaa vastaamaan valmistajan suosittelemaa moot-
torin véhimmaisnopeutta. Moottorin nopeuden alaraja ei saa
olla suurempi kuin par. 4-13 Moottorin nopeuden yléraja [RPM]
asetus.
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4-12 Moott. nopeuden alaraja [Hz]

Alue: Toiminto:
Riippuu [0 - 1000 Hz] Aseta moottorin nopeuden alaraja. Moottorin nopeuden alaraja
koosta* voidaan asettaa vastaamaan moottorin akselin pieninta Iahto-

taajuutta. Moottorin nopeuden alaraja ei saa olla suurempi kuin
parametrin 4-14 Moottorin nopeuden yldraja [Hz] asetus.

4-13 Moott. nopeuden ylaraja [RPM]

Alue: Toiminto:
Riippuu [0 - 60 000 r/min] Aseta moottorin nopeuden yldraja. Moottorin nopeuden ylaraja
koosta* voidaan asettaa vastaamaan suurinta valmistajan sallimaa

moottorin nimellisnopeutta. Moottorin nopeuden yldrajan on ol-
tava suurempi kuin par. 4-11 Moottorin nopeuden alaraja [RPM]
asetus. Nakyviin tulee vain par. 4-11 tai 4-12 riippuen muista
padvalikossa maaritetyista parametreista ja maailmanlaajuises-
ta maantieteellisesta sijainnista johtuvista oletusasetuksista.

Huom
Taajuusmuuttajan lahtotaajuusarvo ei saa olla suurempi kuin 1/10 kytkentataajuu-
desta.

4-14 Moott. nopeuden ylaraja [Hz]

Alue: Toiminto:
Riippuu [0 - 1000 Hz] Aseta moottorin nopeuden ylaraja. Moottorin nopeuden ylaraja
koosta* voidaan asettaa vastaamaan valmistajan suosittelemaa moot-

torin akselin enimmaistaajuutta. Moottorin nopeuden yldrajan
on oltava suurempi kuin parametrin 4-12 Moottorin nopeuden
alaraja [Hz] asetus. Nakyviin tulee vain par. 4-11 tai 4-12 riip-
puen muista padvalikossa maaritetyista parametreista ja maa-
ilmanlaajuisesta maantieteellisesta sijainnista johtuvista oletus-
asetuksista.

Huom
Enimmaisléhtétaajuus ei saa olla suurempi kuin 10 % vaihtosuuntaajan kytkenta-
taajuudesta (par. 14-01).

4-16 Moottoritilan momenttiraja

Alue: Toiminto:

110.0 %[0,0 - muuttujan raja Aseta moottorin kdyton maksimimomentti. Momenttiraja on

* %] kaytossa nopeusalueella parametrissa 1-25 Moottorin nimellis-
nopeus maadritettyyn nimellisnopeuteen saakka se mukaan lu-
kien. Jotta moottori ei saavuttaisi seisahtumismomenttia, teh-
dasasetuksena on 1,1 x moottorin nimellismomentti (laskettu
arvo). Katso lisatietoja parametrista 14-25 Laukaisun viive mo-
menttirajalla.
Jos parametrien 1-00 - 1-26 asetusta muutetaan, parametria
4-16 ei automaattisesti palauteta oletusasetukseen.
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4-17 Generatiivinen momenttiraja

Alue:
100 %* [0 - 1000 %]

Toiminto:

Syéta maksimimomenttiraja generatiiviselle kaytolle. Moment-
tiraja on kaytdssa nopeusalueella moottorin nimellisnopeuteen
(par. 1-25) saakka se mukaan lukien. Katso lisatietoja paramet-
rista 14-25 Laukaisuviive momenttirajalla.

Jos parametrien 1-00 - 1-26 asetusta muutetaan, parametria
4-17 ei automaattisesti palauteta oletusasetuksiin.

4-18 Virtaraja
Alue:
110 %* [1 - 1000 %]

4-19 Enimmaislahtétaajuus

Alue:
0 Hz* [1-1000 Hz]

Toiminto:

Syota virtaraja moottorin ja generaattorin kaytélle. Jotta moot-
tori ei saavuttaisi seisahtumismomenttia, tehdasasetuksena on
1,1 x moottorin nimellismomentti (laskettu arvo). Jos paramet-
rien 1-00 - 1-26 asetusta muutetaan, parametria 4-18 ei auto-
maattisesti palauteta oletusasetukseen.

Toiminto:

Sy6ta maksimildhtétaajuuden arvo. Parametri 4-19 maaraa eh-
dottoman rajan taajuusmuuttajan lahtétaajuudelle turvallisuu-
den parantamiseksi sovelluksissa, joissa nopeusrajan ylittamista
vahingossa on valtettdva. Téma ehdoton raja koskee kaikkia
kokoonpanoja, eikd se riipu parametrin 1-00 asetukseksi. Tata
parametria ei voi muokata moottorin kaydessa.

2.6.3. 4-5* Saad. varoitukset

72

Madrita saadettavat varoitusrajat virralle, nopeudelle, ohjearvolle ja takaisinkytkenndlle.

Huom

Ei nay naytdlla, vain taajuusmuuttajan liikkkeenvalvontatydkalussa MCT 10:ssa.

Varoitukset nakyvat naytolld, ohjelmoidussa ldhddssa tai sarjaliikennevaylassa.
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4-50 Varoitus alhaisesta virrasta

Alue: Toiminto:

0,00 A* [0,00 - par. 4-51 A]  Sydta ILow-arvo. Jos moottorin virta laskee tédman rajan alapuo-
lelle (I.ow), ndytolla lukee VIRTA ALHAINEN. Signaalilahdét voi-
daan ohjelmoida antamaan tilaviesti liittimen 27 tai 29 samoin

kuin releldahddn 01 tai 02 kautta. Katso tdssé jaksossa olevaa
kuvaa.

4-51 Varoitus suuresta virrasta

Alue: Toiminto:

par. [Par. 4-50 - par. Sy6td InicH-arvo. Jos moottorin virta ylittda tamén raja-arvon
16-37 16-37 A] (THieH), naytolla lukee VIRTA KORKEA. Signaalildhdét voidaan
A* ohjelmoida antamaan tilaviesti liittimen 27 tai 29 samoin kuin

releldahddn 01 tai 02 kautta. Katso tdssa jaksossa olevaa kuvaa.

4-52 Varoitus alhaisesta nopeudesta
Alue: Toiminto:

0 RPM* [0 - par. 4-53 r/min]  Syd&ta nLow-arvo. Jos moottorin nopeus laskee tdman raja-arvon
alapuolelle (nLow), naytolla lukee ALH. NOPEUS. Signaalildhdot
voidaan ohjelmoida antamaan tilaviesti liittimen 27 tai 29 sa-
moin kuin relelahddn 01 tai 02 kautta. Ohjelmoi moottorin no-
peuden alempi signaaliraja, nLow, taajuusmuuttajan normaalin
toiminta-alueen puitteissa. Katso tassa jaksossa olevaa kuvaa.

4-53 Varoitus suuresta nopeudesta

Alue: Toiminto:

par. [Par. 4-52 - par. 4-13 Sy6ta nHicH-arvo. Jos moottorin nopeus ylittaa tdman raja-arvon
4-13  r/r/min] (nHiGH), naytolla lukee SUURI NOPEUS. Signaalilahdét voidaan
min* ohjelmoida antamaan tilaviesti liittimen 27 tai 29 samoin kuin

releldhddn 01 tai 02 kautta. Ohjelmoi moottorin nopeuden ylem-
pi signaaliraja, nuier taajuusmuuttajan normaalin toiminta-alu-
een puitteissa. Katso tassa jaksossa olevaa kuvaa.
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4-54 Varoitus pieni ohjearvo

Alue: Toiminto:
-999999 [-999999.999 - Kirjoita ohjearvon alaraja. Jos todellinen ohjearvo laskee alle
.999%  999999.999] taman rajan, naytolle tulee teksti Pieni ohjearvo. Signaalilahdot

voidaan ohjelmoida antamaan tilaviesti liittimen 27 tai 29 sa-
moin kuin releldhddn 01 tai 02 kautta.

4-55 Varoitus suuri ohjearvo

Alue: Toiminto:
999999. [-999999.999 - Kirjoita ohjearvon ylaraja. Jos todellinen ohjearvo ylittda taman
999*  999999.999] rajan, naytolle tulee teksti Suuri ohjearvo. Signaalilahdét voi-

daan ohjelmoida antamaan tilaviesti liittimen 27 tai 29 samoin
kuin relelahddn 01 tai 02 kautta.

4-56 Varoitus pieni tak.kytk

Optio: Toiminto:
[-99999 -999999.999 - Kirjoita takaisinkytkennan alaraja. Jos takaisinkytkentd laskee
9.999] *999999.999 alle téman rajan, naytdlle tulee teksti Pieni tak.kytk. Signaali-

lahdét voidaan ohjelmoida antamaan tilaviesti liittimen 27 tai 29
samoin kuin releldhdén 01 tai 02 kautta.

4-57 Varoitus korkea tak.kytk

Alue: Toiminto:
999999. [Par. 4-56 - Kirjoita takaisinkytkennan ylaraja. Jos takaisinkytkenta ylittaa
999%  999999,999] taman rajan, naytolle tulee teksti Korkea tak.kytk. Signaalilah-

dot voidaan ohjelmoida antamaan tilaviesti liittimen 27 tai 29
samoin kuin releldahdén 01 tai 02 kautta.

4-58 Moottorin vaihetoiminto puuttuu

Optio: Toiminto:
[0] Ei kayt. Nayttaa halytyksen moottorivaiheen puuttuessa.
[1]*  Kaytdssa Ei halytysta moottorivaiheen puuttuessa. Jos moottori kuitenkin

kay vain kahdessa vaiheessa, ylikuumeneminen voi vaurioittaa
sitd. Siksi suosittelemme Kaytdssa-asetuksen sailyttamista.

Tata parametria ei voi muokata moottorin kaydessa.

2.6.4. 4-6* Ohitusnopeus

74

Maarita ramppien nopeuden ohitusalueet.
Joissakin jarjestelmissa on valtettava tiettyja lahtdtaajuuksia tai -nopeuksia jarjestelman reso-
nanssiongelmien vuoksi. Neljan taajuus- tai nopeusalueen maksimiarvoja voidaan valttaa.

4-60 Ohitusnopeus nopeudesta [RPM]

Ryhma [4]
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0 RPM* [0 - par. 4-13 RPM]  Joissakin jdrjestelmissa tiettyja ldhténopeuksia on valtettava
jarjestelman resonanssiongelmien vuoksi. Syotd valtettdvien
nopeuksien alarajat.

4-61 Ohitusnopeus taajuudesta [Hz]

Ryhma [4]

0 Hz* [0 - par. 4-14 Hz] Joissakin jarjestelmissa tiettyja lahtonopeuksia on valtettdva
jarjestelman resonanssiongelmien vuoksi. Syotd valtettdvien
nopeuksien alarajat.

4-62 Ohitusnopeus nopeuteen [RPM]

Ryhma [4]

0 RPM* [0 - par. 4-13 RPM]  Joissakin jarjestelmissa tiettyja Iahtonopeuksia on valtettava
jarjestelman resonanssiongelmien vuoksi. Syotd valtettdvien
nopeuksien ylarajat.

4-63 Ohitusnopeus taajuuteen [Hz]

Ryhma [4]

0 Hz* [0 - par. 4-14 Hz] Joissakin jarjestelmissa tiettyja lahtonopeuksia on valtettdva
jarjestelman resonanssiongelmien vuoksi. Syotd valtettavien
nopeuksien ylarajat.

2.6.5. Puoliaut. ohitusnopeuden asetukset

Puoliautomaattisia ohitusnopeuden asetuksia voidaan kayttaa helpottamaan jarjestelman reso-
nanssien johdosta ohitettavien taajuuksien ohjelmointia.

Silloin on toimittava seuraavasti:
1. Sammuta moottori.
2. Valitse Kaytossa par. 4-64 Puoliautom. ohitusominaisuus.

3. Paina paikallisohjauspaneelin Hand On -nappainta aloittaaksesi resonansseja aiheutta-
vien taajuuskaistojen etsinnan. Moottorin nopeus kiihtyy asetetun rampin mukaan.

4, Kun kayt lapi resonanssikaistaa, paina paikallisohjauspaneelin Ok-nappainta kaistalta
poistuessasi. Todellinen taajuus tallennetaan ensimmaisena elementtina par. 4-62 Ohi-
tusnopeus nopeuteen [RPM]tai par. 4-63, Ohitusnopeus taajuuteen [Hz](ryhma). Toista
tama jokaisen kiihdytyksen aikana havaitun resonanssikaistan kohdalla (voit sdataa enin-
taan nelja).

5. Kun maksiminopeus on saavutettu, moottorin vauhti alkaa automaattisesti hidastua.
Toista edella kuvattu menettely, kun nopeus on siirtymassa pois resonanssikaistoilta hi-
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dastuksen aikana. Todelliset Ok-nappainta painettaessa rekisterdidyt taajuudet tallen-
netaan par. 4-60, Ohitusnopeus nopeudesta [RPM] tai par. 4-61 Ohitusnopeus
taajuudesta [Hz].

6. Kun moottorin vauhti on hidastunut pysahtymiseen asti, paina OA-nappainta. Par. 4-64
Puoliautomaattinen ohitusominaisuus asetukseksi palautuu automaattisesti Ei kaytdssa.
Taajuusmuuttaja pysyy Hand On -tilassa, kunnes paikallisohjauspaneelista painetaan
Off- tai Auto On -nappainta.

Jos tietyn resonanssikaistan taajuuksia ei rekisterdida oikeassa jarjestyksessa (parametrilla Oh/-
tusnopeus nopeuteeny/taajuuteen tallennetut taajuusarvot ovat suurempia kuin parametrissa
Ohitusnopeus nopeudesta/taajuudesta) tai jos kohtien Ohitusnopeus nopeudesta/taajuudesta ja
Ohitusnopeus nopeuteeny/taajuuteen rekisterdintimaarat eivat ole yhta suuret, kaikki rekisterdinnit
peruutetaan ja naytolle tulee seuraava viesti: Kootut nopeusalueet menevat pdallekkadin tar niitd
e/ ole madritetty kokonaan. Peruuta [Cancel]-nappdimella.

4-64 Puoliautomaattinen ohivirtaustoiminto

Optio: Toiminto:
[0]*  Eikéyt. Ei toimintoa
[1] Kaytossa Aloittaa puoliautomaattisen ohivirtauksen asetusten maaritta-

minen ja jatkaa edelld kuvatulla tavalla.

2.7. Paavalikko - Digitaalinen tulo/1ahto - rynma 5

2.7.1. 5-** Digitaalinen tulo/1&4hto

Digitaalitulon ja -lahddn asetusten parametriryhma.

2.7.2. 5-0* Digit. 1/0-tila

Parametrit, joilla maaritetdan I0-tila. NPN/PNP ja IO:n asettaminen tuloksi tai Iahdoksi.

5-00 Digit. 1/0-tila

Optio: Toiminto:

Digitaaliset tulot ja ohjelmoidut digitaalilahdét voidaan ohjel-
moida ennalta kaytettaviksi joko PNP- tai NPN-jarjestelmissa.

[0] *  PNP - akt. jannitt. 24 Toiminta positiivisten suuntapulssien yhteydessa (). PNP-jar-
Vv jestelmat vedetdan alas asetukseen GND.

[1] NPN - akt. jannitt. 0 V Toiminta negatiivisten suuntapulssien yhteydessd ([J). NPN-
jarjestelmat vedetdan ylés arvoon +24 V taajuusmuuttajan si-
salla.

Téata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

5-01 Liittimen 27 tila

Optio: Toiminto:
[0]*  Tulo Maarittaa liittimen 27 digitaalituloksi.
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[1] Teho Maarittaa liittimen 27 digitaalilahdoksi.

Tata parametria ei voi muokata moottorin

kadydessa.
5-02 Liittimen 29 tila
Optio: Toiminto:
[0]* Tulo Maarittaa liittimen 29 digitaalituloksi.
[1] Teho Maarittaa liittimen 29 digitaalilahdoksi.

Tata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

2.7.3. 5-1* Digit. tulot

Parametrit, joilla maaritetaan tuloliitinten tulotoiminnot.
Digitaalituloilla voidaan valita taajuusmuuttajan eri toimintoja. Kaikille digitaalituloille voidaan
maadrittaa seuraavat toiminnot:

Digitaalitulon toiminto Valitse Liitin

Ei toimintoa [0] Kaikki *liit. 32, 33
Kuittaus [1] Kaikki
Rullaus, kaant. [2] Kaikki
Rullaus ja nollaus, kdanteinen [3] Kaikki
Tasavirtajarru, kaant. [5] Kaikki
Pysaytys, kadnteinen [6] Kaikki
Ulkoinen lukitus [7] Kaikki
Kaynnistys [8] Kaikki *liit. 18
Lukituskdynnistys [9] Kaikki
Suunnanvaihto [10] Kaikki *liit. 19
Kaynn. ja suun.vaihto [11] Kaikki
Ryéminta [14] Kaikki *liit. 29
Esiv. ohjearvo kayt. [15] Kaikki
Esival. ohj. bitti 0 [16] Kaikki
Esival. ohj. bitti 1 [17] Kaikki
Esival. ohj. bitti 2 [18] Kaikki
Ohjearvon lukitus [19] Kaikki
Lahdon lukitus [20] Kaikki
Nopeus yl6s [21] Kaikki
Nopeus alas [22] Kaikki
Aset. valinta, bitti 0 [23] Kaikki
Aset. valinta, bitti 1 [24] Kaikki
Pulssitulo [32] liit. 29, 33
Ramppibitti 0 [34] Kaikki
Verkkovika kddnteinen [36] Kaikki
Kayntilupa [52]

Kasikdynnistys [53]

Automaattinen kaynnistys [54]

Suurenna digit.potent.metri [55] Kaikki
Véahenna digit. potent.metri [56] Kaikki
Tyhjenna digit. potent.metri [57] Kaikki
Laskuri A (ylos) [60] 29, 33
Laskuri A (alas) [61] 29, 33
Nollaa laskuri A [62] Kaikki
Laskuri B (ylos) [63] 29, 33
Laskuri B (alas) [64] 29, 33
Nollaa laskuri B [65] Kaikki
Nukahdustila [66]

Nollaa kunnossapitosana [78]

Paapumpun kaynnistys [120]

Paapumpun vuorottelu [121]

Pumpun 1 lukitus [130]

Pumpun 2 lukitus [131]

Pumpun 3 lukitus [132]

Kaikki = liittimet 18, 19, 27, 29, 32, X30/2, X30/3, X30/4. X30/ ovat MCB 101:n liittimia.
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Vain yhdelle digitaalitulolle omistetut toiminnot ilmoitetaan kyseisessé parametrissa.

Kaikki digitaalitulot voidaan ohjelmoida naille toiminnoille:

[0] Ei toimintoa Ei reaktiota liittimeen tuleviin signaaleihin.

[1] Kuittaus Nollaa taajuusmuuttajan LAUKAISUN/HALYTYKSEN jalkeen.
Kaikkia halytyksia ei voi kuitata.

[2] Rullaus, kaant. Jattaa moottorin vapaaseen tilaan. Looginen '0' => rullaus py-
sahdyksiin.

(oletusdigitaalitulo 27): Rullaus pysahdyksiin, kaanteinen tulo
(norm. kiinni).

[3] Rullaus ja nollaus, Nollaus ja rullaus pysahdyksiin, kddnteinen tulo (norm. kiinni).

kaanteinen Jattaa moottorin vapaaseen tilaan ja kuittaa taajuusmuuttajan.

Looginen '0' => rullaus pysahdyksiin ja kuittaus.

[5] Tasavirtajarru, kdant. Kaanteinen tulo tasavirtajarrutukseen (norm. kiinni).

Pysdyttaa moottorin tuomalla siihen tasavirtaa tietyn ajan. Kat-
so par. 2-01 - 2-03. Toiminto on aktiivinen vain, jos par. 2-02
arvo ei ole 0. Looginen '0' => tasavirtajarrutus.

[6] Pysaytys, kdaanteinen Pysdyta kadnteinen toiminto. Luo pysdytystoiminnon, kun valit-
tu liitin siirtyy loogiselta tasolta '1' tasolle '0'. Pysaytys suorite-
taan valitun ramppiajan mukaan (par. 3-42, par. 3-52, par.
3-62, par. 3-72).

Huom

Kun taajuusmuuttaja on momenttirajalla ja vas-
taanottanut pysdytyskomennon, se voi pysahtya
itsestdan. Jotta taajuusmuuttaja varmasti pysah-
tyisi, maarita digitaalilahddn asetukseksi Moment-
tiraja ja pysdytys [27] ja kytke tdma digitaalinen
lahtd digitaaliseen 1&ht66n, jonka asetuksena on
rullaus.

[7] Ulkoinen lukitus Sama toiminto kuin kaanteisella rullauksella pysahdyksiin, mutta
ulkoinen lukitus tuottaa ndytdlle halytysviestin 'ulkoinen vika',
kun liittimen, johon rullaus pysahdyksiin on ohjelmoitu, asetuk-
sena on '0'. Halytysviesti aktivoituu my6s digitaalilahtéjen ja
relelahtdjen valityksella, jos sen asetukseksi on ohjelmoitu Ul-
koinen lukitus. Halytyksen voi kuitata my6s digitaalitulon tai
[RESET]-n@ppdimen avulla, jos ulkoisen lukituksen syy on kor-
jattu. Viive voidaan ohjelmoida parametrissa 22-00, Ulkoisen
lukituksen kesto. Kun signaali on tullut tuloon, edelld kuvatun
reaktion viiveena on parametrissa 22-00 maaritetty aika.

[8] Kaynnistys Valitse kaynnistys-/pysdytyskomennon kdynnistys. Looginen '1'
= kdynnistys, looginen '0' = pysaytys.
(oletusdigitaalitulo 18)

[9] Lukituskdynnistys Moottori kaynnistyy, jos liittimeen sydtetdan vahintddn 2 ms

kestava pulssi. Moottori pysahtyy, kun kaanteinen pysaytys ak-
tivoidaan.
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[10] Suunnanvaihto Vaihtaa moottorin akselin py6rimissuuntaa. Vaihda suunta va-
litsemalla looginen '1'. Suunnanvaihtoviesti vaihtaa ainoastaan
py6rimissuunnan. Se ei aktivoi kdynnistystoimintoa. Valitse mo-
lemmat suunnat parametrissa 4-10 Moottorin nopeuden suun-
ta.

(Oletusdigitaalitulo 19).

[11] Kaynn. ja suun.vaihto Kaytetddn kdynnistykseen/pysdytykseen ja suunnanvaihtoon
samalla johtimella. Kaynnistyssignaaleja ei ole sallittu samaan
aikaan.

[14] Rydminta Kaytetaan rydmintanopeuden aktivoimiseen. Katso par. 3-11.
(Oletusdigitaalitulo 29)

[15] Esiv. ohjearvo kdyt.  Talla toiminnolla vaihdetaan esiasetetusta ohjearvosta ulkoi-
seen ja painvastoin. Talléin oletetaan, ettéa parametrissa 3-04
on valittu Ulkoinen/esivalittu [1]. Looginen '0' = ulkoinen oh-
jearvo aktiivinen; looginen '1' = yksi kahdeksasta esivalitusta
ohjearvosta on aktiivinen.

[16] Esival. ohj. bitti 0 Taman avulla voit valita yhden kahdeksasta esivalitusta ohjear-
vosta seuraavan taulukon mukaisesti.

[17] Esival. ohj. bitti 1 Taman avulla voit valita yhden kahdeksasta esivalitusta ohjear-
vosta seuraavan taulukon mukaisesti.

[18] Esival. ohj. bitti 2 Taman avulla voit valita yhden kahdeksasta esivalitusta ohjear-
vosta seuraavan taulukon mukaisesti.
Esival. ohj. bitti 2 1 0
Esival ohjearvo 0 0 0 0
Esival ohjearvo 1 0 0 1
Esival ohjearvo 2 0 1 0
Esival ohjearvo 3 0 1 1
Esival ohjearvo 4 1 0 0
Esival ohjearvo 5 1 0 1
Esival ohjearvo 6 1 1 0
Esival ohjearvo 7 1 1 1
[19] Ohjearvon lukitus Lukitsee todellisen ohjearvon. Lukittu ohjearvo on lahtékohta/

ehto toimintojen Nopeus ylos ja Nopeus alas kaytélle. Jos no-
peus ylos tai nopeus alas on kdytdssd, nopeuden muutos seuraa
aina ramppia 2 (parametrit 3-51 ja 3-52) alueella 0 - par. 3-03
Maksimiohjearvo.

[20] Lahdon lukitus Lukitsee moottorin todellisen taajuuden (Hz). Lukittu moottorin
taajuus on nyt kaytettavien Nopeus yl6és- ja Nopeus alas -toi-
mintojen kayttéonottokohta tai ehto. Jos nopeus ylds/alas on
kaytdssa, nopeuden muutos seuraa aina ramppia 2 (par. 3-51
ja 3-52) alueella 0 - par. 1-23 Moottorin taajuus.

Huom

Jos Lahdon lukitus on aktiivinen, taajuusmuutta-
jaa ei voi pysayttad pienelld 'kdynnistys [13] -
signaalilla. Pysdyta taajuusmuuttaja liittimelld,
jonka asetukseksi on ohjelmoitu Rullaus, kaant.
[2] tai Rull. ja noll., kdant- [3].
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[21]

[22]
(23]

[24]

[32]

[34]

[36]

[52]

[53]

[54]

Nopeus yl6s

Nopeus alas

Aset. valinta, bitti 0

Aset. valinta, bitti 1

Pulssitulo
Ramppibitti 0
Verkkovika kaantei-

nen

Kayntilupa

Kasikaynnistys

Automaattinen kayn-
nistys

MVLT@ AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-

Nopeuden muutosten ohjaamiseen digitaalisesti (moottorin po-
tentiometri). Ota tama toiminto kayttéon valitsemalla joko Oh-
jearvon lukitus tai Lahdon lukitus. Jos Nopeus yl6s on aktiivinen
alle 400 millisekunnin ajan, ndin saatavaa ohjearvoa suurenne-
taan 0,1 %. Jos Nopeus yl6s on aktiivinen yli 400 millisekunnin
ajan, nain saatava ohjearvo muuttuu parametrin 3-41 rapmpin
1 mukaan.

Sama kuin Nopeus ylos [21].

Tasta valitaan yksi neljésta asetuksesta. Maarita par. 0-10 Ak-
tiiviset asetukset arvoksi Moniaset.

Sama kuin Aset. valinta, bitti 0 [23].
(Oletusdigitaalitulo 32)

Valitse Pulssitulo kdyttdessasi pulssisarjaa joko ohjearvona tai
takaisinkytkentana. Skaalaus tehdaan par.ryhmadssa 5-5*.

Valitse kaytettava ramppi. Loogisella "0":lla valitaan ramppi 1 ja
loogisella "1":1la ramppi 2.

Aktivoi par. 14-10 Verkkovika. Verkkovika kaanteinen on aktii-
vinen loogisessa "0"-tilassa.

Tuloliittimen, jonka asetukseksi on ohjelmoitu Kayntilupa, on
oltava tilassa looginen "1", ennen kuin kdynnistyskomento voi-
daan hyvaksya. Kayntilupa-asetuksella on looginen 'JA'-toiminto
suhteessa liittimeen, jonka asetukseksi on ohjelmoitu A4 YVNIS-
TYS[8], Ryomintd [14] tai Léhdon lukitus [20], mika tarkoittaa,
etta moottorin kdyton aloittamiseksi molempien ehtojen on tay-
tyttava. Jos Kayntilupa on ohjelmoitu useisiin liittimiin, Kaynti-
lupa-viestin pitaa olla looginen '1' vain yhdessa liittimistd, jotta
toiminto suoritetaan. Kayntilupa ei vaikuta digitaaliseen 13hto-
signaaliin Kayntipyynnolle (Kaynnistys [8], Ryomintd [14] tai
L&@hddn lukitus [20]), joka ohjelmoidaan parametrissa 5-3* Di-
git. lahdot tai parametrissa 5-3* Releet.

Kaytettdva signaali asettaa taajuusmuuttajan Kasitilaan, niin
kuin olisi painettu paikallisohjauspaneelin Hand On -painiketta,
ja normaali pysdytyskomento ohitetaan. Jos signaali katkais-
taan, moottori pysdhtyy. Jos halutaan kdyttda muita kdynnis-
tyskomentoja, eri digitaalitulo on yhdistettava automaattiksyn-
nistykseen ja tahan liitettava signaali. Paikallisohjauspaneelin
Hand Or+ ja Auto On -nappaimilla ei ole vaikutusta. Paikallisoh-
jauspainikkeen Offnappaéin ohittaa dsikaynnistyksen ja auto-
maalttikdynnistyksen. Aktivoi kdsikdynnistys ja automaattikdyn-
nistys uudelleen painamalla joko Hand On- tai Auto On -
nappainta. Jos kdsikdynnistys- tai automaattikaynnistyssignaa-
lia ei saada, moottori pysdhtyy riippumatta mahdollisesta
normaalista kdynnistyskomennosta. Jos signaali kohdistuu seka
kdsi- etta automaattikdynnistykseen, toteutuu automaattikdyn-
nistys. Paikallisohjauspaneelin Off-nappadimelld moottori pysah-
tyy riippumatta kdsi- ja automaattikdynnistyssignaaleista.

Annettava signaali asettaa taajuusmuuttajan automaattitilaan,
aivan kuin olisi painettu paikallisohjauspaneelin Auto On -nap-
paintd. Katso my0s Kdsikaynnistys [53]
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[55] Suurenna Kayttaa tuloa SUURENNA-signaalina digitaaliselle potentiomet-
digit.potent.metri ritoiminnolle, joka kuvataan parametriryhmassa 3-9*.
[56] Vahenna digit. Kayttas tuloa VAHENNA-signaalina digitaaliselle potentiometri-
potent.metri toiminnolle, joka kuvataan parametriryhmassa 3-9*.
[57] Tyhjenna digit. Kayttas tuloa TYHJENTAAKSEEN digitaalisen potentiometrin oh-
potent.metri jearvon, joka kuvataan parametriryhmassa 3-9*.
[60] Laskuri A (ylos) (vain liitin 29 tai 33) SLC-laskurissa tapahtuvan yhteenlasken-
nan tulo.
[61] Laskuri A (alas) (vain liitin 29 tai 33) SLC-laskurissa askelittain tapahtuvan va-
hennyslaskennan tulo.
[62] Nollaa laskuri A Laskurin A nollaustulo.
[63] Laskuri B (yl6s) (vain liittimet 29 ja 33) SLC-laskurissa tapahtuvan yhteenlas-
kennan tulo.
[64] Laskuri B (alas) (vain liittimet 29 ja 33) SLC-laskurissa tapahtuvan vahennyslas-
kennan tulo.
[65] Nollaa laskuri B Laskurin B nollaustulo.
[66] Nukahdustila Pakottaa taajuusmuuttajan nukahdustilaan (katso par. 22-4*,

Nukahdustila). Reagoi kdytetyn viestin nousevaan reunaan!

[78] Nollaa ennaltaehkai- Palauttaa kaikki par. 16-96, Ennaltaehkaiseva kunnossapito, tie-
seva kunnossapitosa- dot arvoon 0.
na

Kaikki alla olevat asetusvaihtoehdot liittyvat kaskadiohjaukseen. Kytkentdkaaviot ja parametrin
asetukset, katso lisdtietoja ryhmasta 25-**,

[120] P&apumpun kadynnis- Kaynnistaa/pysayttaa paapumpun (taajuusmuuttajan ohjaama-
tys na). Kaynnistys edellyttaa, ettd myods jarjestelman kaynnistys-
signaali on kohdistettu esim. yhteen digitaalituloista, joiden

asetuksena on Kaynnistd [8]!

[121] P&apumpun vuorotte- Pakottaa padapumpun vuorotteluun kaskadiohjauksessa. Koh-
lu dan Pagpumpun vuorottelu, par. 25-50, asetuksena on oltava
joko Komennosta [2] tai Kéynnistettdessd tai komennosta [3].
Kohdassa Vworottelu, par. 25-51, voidaan valita mika tahansa
neljasta vaihtoehdosta.

[130 -Pumpunl lukitus - Edella mainittuja 9 asetusvaihtoehtoa varten par. 25-10 Pum-

138] Pumpun9 lukitus pun lukitus arvoksi on valittava AKGytdssa [1]. Toiminto riippuu
my06s parametrin 25-06 Kiintea padapumppu asetuksesta. Jos
asetuksena on £/ [0], pumppul viittaa pumppuun, jota ohjaa
rele RELE1 jne. Jos asetuksena on Ky//& [1], pumppul viittaa
pumppuun, jota ohjaa vain taajuusmuuttaja (ilman mitdan si-
saanrakennetuista releista) ja pumppu2 pumppuun, jota ohjaa
rele RELE1. Vaihtuvanopeuksista pumppua (paapumppu) €i voi
lukita peruskaskadisaatimella.
Katso seuraava taulukko:
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5-10 Liitin 18, digitaalitulo

Optio:

[8]*  Kaynnistys

5-11 Liitin 19, digitaalitulo

Optio:

[10] * Suunnanvaihto

5-12 Liitin 27, digitaalitulo
Optio:
[21 *  Rullaus, kaant.

5-13 Liitin 29, digitaalitulo

Optio:

[14] * RyOminta

82

Danfiti

Asetus par. 5-1*

Asetus parametrissa 25-06

pumppu)

[O0] Ei [1] Kylla
[130] Pumpunl lu-|Ohjaus RELE1 Taajuusmuuttajaa
kitus (vain jos ei paa-|ohjataan

(ei voida lukita)

[131] Pumpun?2 lu-
kitus

Ohjaus RELE2

Ohjaus RELE1

[132] Pumpun3 lu-
kitus

Ohjaus RELE3

Ohjaus RELE2

[133] Pumpun4 lu-
kitus

Ohjaus RELEELLA4

Ohjaus RELE3

[134] Pumpun5 lu-
kitus

Ohjaus RELEELLAS

Ohjaus RELEELLA4

[135] Pumpun6 lu-
kitus

Ohjaus RELEELLAG

Ohjaus RELEELLAS

[136] Pumpun? lu-
kitus

Ohjaus RELEELLA7

Ohjaus RELEELLA6

[137] Pumpun8 lu-
kitus

Ohjaus RELEELLAS

Ohjaus RELEELLA7

[138] Pumpun9 lu-
kitus

Ohjaus RELEELLA9

Ohjaus RELEELLAS

Toiminto:

Samat optiot ja toiminnot kuin par. 5-1* Digit, tulot, paitsi Puls-

situlo.

Toiminto:

Samat optiot ja toiminnot kuin par. 5-1* Digit. tulot, paitsi Puls-

situlo.

Toiminto:

Samat optiot ja toiminnot kuin par. 5-1* Digit. tulot, paitsi Puls-

situlo.

Toiminto:

Samat optiot ja toiminnot kuin par. 5-1* Digit. tulot.
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5-14 Liitin 32, digitaalitulo

Optio: Toiminto:
[0] ¥ Eitoimintoa Samat optiot ja toiminnot kuin par. 5-1* Digit. tulot, paitsi Puls-
situlo.

5-15 Liitin 33, digitaalitulo
Optio: Toiminto:
[0] * Eitoimintoa Samat optiot ja toiminnot kuin par. 5-1* Djgit. tulot.

5-16 Liitin X30/2 digitaalitulo
Optio: Toiminto:

[0] *  Eitoimintoa Tama parametri on aktiivinen, kun taajuusmuuttajaan on asen-
nettu optiomoduuli MCB 101.

Siind on samat optiot ja toiminnot kuin parametrissa 5-1 Djgit.
tulot, pulssituloa [32] lukuun ottamatta.

5-17 Liitin X30/3 digitaalitulo
Optio: Toiminto:

[0] *  Eitoimintoa Tama parametri on aktiivinen, kun taajuusmuuttajaan on asen-
nettu optiomoduuli MCB 101.

Siind on samat optiot ja toiminnot kuin parametrissa 5-1 Djgit.
tulot, pulssituloa [32] lukuun ottamatta.

5-18 Liitin X30/4 digitaalitulo
Optio: Toiminto:

[0] *  Eitoimintoa Tama parametri on aktiivinen, kun taajuusmuuttajaan on asen-
nettu optiomoduuli MCB 101.

Siind on samat optiot ja toiminnot kuin parametrissa 5-1 Djgit.
tulot, pulssituloa [32] lukuun ottamatta.

2.7.4. 5-3* Digit. 1ahdot

Parametrit, joilla maaritetaan lahtoliitinten Iahtétoiminnot. 2 vakaan tilan digitaalilahtda ovat yh-
teiset liittimille 27 ja 29. Madrita I/O-toiminto liittimelle 27 parametrissa 5-01 Liittimen 27 tila, ja
madrita I/O-toiminto liittimelle 29 parametrissa 5-02 Liittimen 29 tila.

Naita parametreja ei voi muokata moottorin kdaydessa.

Digitaalilahdot voidaan ohjelmoida nailla toiminnoilla:

[0] Ei toimintoa Oletusarvo kaikille digitaaliléhdoille ja releldhdbille

[1] Ohjaus valmis Ohjauskortti saa kdyttéjannitteen.
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(2]

[3]

(4]

[5]

(6]

[8]

(9]

[10]
[11]
[12]

[13]
[14]

[15]

[16]
[17]
[18]

[19]

[20]

[21]

[25]

[26]
[27]

[28]
[29]

Taaj.muut. valmis

Taajuusmuuttaja val-
mis / kauko-ohjaus

Valmius / ei varoitusta

Kay

Kay / ei varoitusta

Kay ohjearvolla / ei
varoitusta

Halytys
Halytys tai varoitus
Momenttirajalla

Poissa virta-alueelta

Virta alle, alhainen

Virta yli, korkea

Ei nopeusalueella

Nopeus alle, alhainen
Nopeus yli, korkea

Poissa takaisinkytken-
taalueelta
Alle tak.kytk. alar.

Yli tak.kytk. ylar.

Lampdvaroitus

Suunnanvaihto

Vayla OK

Momenttiraja ja py-
sahdys

Jarru, ei varoitusta

Jarru valmis, ei vikaa

MVLT@ AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-

Taajuusmuuttaja on valmis kayttéon ja lahettaa syottosignaalin
ohjauskortille.

Taajuusmuuttaja on valmis kayttéon ja Auto On -tilassa.
Taajuusmuuttaja on valmiina kadytettavéksi. Kdynnistys- tai py-

saytyskomentoa ei ole annettu (kdynnista / poista kaytdsta).
Varoituksia ei ole.

Moottori kay.

Lahténopeus on suurempi kuin parametrissa 1-81 Min.nopeus
toiminnolle pyséyt. [RPM]. Moottori kay eika varoituksia ole.

Moottori kdy ohjenopeudella.

Halytys aktivoi lahdon. Varoituksia ei ole.
Halytys tai varoitus aktivoi lahdén.
Parametrissa 4-16 tai 1-17 asetettu momenttiraja on ylittynyt.

Moottorin virta on parametrissa 4-18 asetetun alueen ulkopuo-
lella.

Moottorin virta on pienempi kuin parametrin 4-50 asetus.

Moottorin virta on suurempi kuin parametrissa 4-51 asetettu ar-
vo.

Lahténopeus on parametreissa 4-52 ja 4-53 asetetun alueen ul-
kopuolella.

Lahténopeus on pienempi kuin parametrissa 4-52 asetettu arvo.
Lahténopeus on suurempi kuin parametrissa 4-53 asetettu arvo.

Takaisinkytkentd on parametreissa 4-56 ja 4-57 asetetun alueen
ulkopuolella.

Takaisinkytkenta on parametrissa 4-56 Varoitus pieni tak.kytk.
asetetun rajan alapuolella.

Takaisinkytkentd on parametrissa 4-57 Varoitus suuri tak.kytk.
asetetun rajan ylapuolella.

Lampovaroitus kytkeytyy paalle, kun lampdtila ylittaa rajan
moottorissa, taajuusmuuttajassa, jarruvastuksessa tai termis-
torissa.

Suunnanvaihto. Looginen '1' = rele aktiivinen, 24 V DC kun
moottori pyorii myotdpaivaan. Looginen '0' = rele ei aktiivinen,
ei signaalia, kun moottori py0rii vastapaivaan.

Aktiivinen liikenndinti (ei aikavalvontaa) sarjaportin kautta.

Kaytetaan suoritettaessa pysdytysta rullaamalla ja momenttira-
jalla. Jos taajuusmuuttaja on vastaanottanut pysaytysviestin ja
on momenttirajalla, signaali on looginen '0".

Jarru on aktiivinen, eika varoituksia ole.

Jarru on kayttévalmis, eika vikoja esiinny.
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[30]

[35]
[40]

[41]
[42]
[45]
[46]
[47]
[55]
[60]
[61]
[62]
[63]
[64]
[65]
[70]
[71]
[72]
[73]
[74]

[75]

[80]

[81]

Jarruvika (IGBT)

Ulkoinen lukitus

Ei ohjearvoalueella

Alle ohjearvon, mat.

Yli ohjearvon, kork.
Vaylan valv.
Véyl.valv. 1 aikak.
Vayl.valv. 0 aikak.
Pulssilahto

Vertain 0

Vertain 1

Vertain 2

Vertain 3

Vertain 4

Vertain 5

Logiikkasaanto 0

Logiikkasaanto 1

Logiikkasaanto 2

Logiikkasaanto 3

Logiikkasaanto 4

Logiikkasaanto 5

SL digit. 1ahtd A

SL digit. lahtd B

Danfiti

Lahtdviesti on looginen '1', kun jarrun IGBT on oikosulussa.
Kayta tata toimintoa taajuusmuuttajan suojana, jos jarrumo-
duulit ovat viallisia. Katkaise virta taajuusmuuttajan paakatkai-
simesta lahdon/releen avulla.

Ulkoinen lukitustoiminto on aktivoitu jonkin digitaalitulon avulla.

Ks. parametriryhma 13-1*. Jos vertaimen 0 katsotaan olevan
TOSI, lahd6n arvosta tulee suuri. Muuten se on pieni.

Ks. parametriryhma 13-1*. Jos vertaimen 2 katsotaan olevan
TOSI, lahddn arvosta tulee suuri. Muuten se on pieni.

Ks. parametriryhma 13-1*. Jos vertaimen 2 katsotaan olevan
TOSI, lahdén arvosta tulee suuri. Muuten se on pieni.

Ks. parametriryhma 13-1*. Jos vertaimen 3 katsotaan olevan
TOSI, lahdon arvosta tulee suuri. Muuten se on pieni.

Ks. parametriryhma 13-1*. Jos vertaimen 4 katsotaan olevan
TOSI, 1ahdon arvosta tulee suuri. Muuten se on pieni.

Ks. parametriryhma 13-1*. Jos vertaimen 4 katsotaan olevan
TOSI, lahdon arvosta tulee suuri. Muuten se on pieni.

Ks. parametriryhma 13-4*. Jos logiikkasdannon 0 katsotaan ole-
van TOSI, 1ahd6n arvosta tulee suuri. Muuten se on pieni.

Ks. parametriryhma 13-4*. Jos logiikkasaannon 1 katsotaan ole-
van TOSI, lahdon arvosta tulee suuri. Muuten se on pieni.

Ks. parametriryhma 13-4*. Jos logiikkasdannon 2 katsotaan ole-
van TOSI, lahddn arvosta tulee suuri. Muuten se on pieni.

Ks. parametriryhma 13-4*. Jos logiikkasaannon 3 katsotaan ole-
van TOSI, Iahddn arvosta tulee suuri. Muuten se on pieni.

Ks. parametriryhma 13-4*. Jos logiikkasaannon 4 katsotaan ole-
van TOSI, lahdon arvosta tulee suuri. Muuten se on pieni.

Ks. parametriryhma 13-4*. Jos logiikkasaannén 5 katsotaan ole-
van TOSI, lahd6n arvosta tulee suuri. Muuten se on pieni.

Katso par. 13-52 SL-ohjaimen toimi. Tulo kasvaa aina, kun suo-
ritetaan SL-toimi [38] As. A./le korkea arvo. Tulo pienenee aina,
kun suoritetaan SL-toimi [32] As. A:lle matala arvo.

Katso par. 13-52 SL-ohjaimen toimi. Tulo kasvaa aina, kun suo-
ritetaan SL-toimi [39] As. A:/le korkea arvo. Tulo pienenee aina,
kun suoritetaan SL-toimi [33] As. A:/le matala arvo.
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[82]

[83]

[84]

[85]

[160]
[161]

[165]

[166]

[167]

[168]

[169]

[180]

[181]

[190]

[191]

[192]
[193]

SL digit. lahtd C

SL digit. 1&ht6 D

SL digit. 1ahtd E

SL digit. lahto F

Ei halytysta

Kaynti, kaanteinen

Paikallinen ohjearvo
aktiivinen

Etéohjearvo  aktiivi-

nen

Kaynnistyskomento

aktiivinen

Taaj.muut. kasitil.

Taaj.muut. autom.tila

Kellovika

Ehkaiseva huolto

Virtauskatkos

Kuivapumppu

Kayran loppu
Nukahdustila

MVLT@ AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-

Katso par. 13-52 SL-ohjaimen toimi. Tulo kasvaa aina, kun suo-
ritetaan SL-toimi [40] As. A./le korkea arvo. Tulo pienenee aina,
kun suoritetaan SL-toimi [34] As. A:lle matala arvo.

Katso par. 13-52 SL-ohjaimen toimi. Tulo kasvaa aina, kun suo-
ritetaan SL-toimi [41] As. A:lle korkea arvo. Tulo pienenee aina,
kun suoritetaan SL-toimi [35] As. A:/lle matala arvo.

Katso par. 13-52 SL-ohjaimen toimi. Tulo kasvaa aina, kun suo-
ritetaan SL-toimi [42] As. A./le korkea arvo. Tulo pienenee aina,
kun suoritetaan SL-toimi [36] As. A:lle matala arvo.

Katso par. 13-52 S.-ohjaimen toimi. Tulo kasvaa aina, kun suo-
ritetaan SL-toimi [43] As. A./le korkea arvo. Tulo pienenee aina,
kun suoritetaan SL-toimi [37] As. A:lle matala arvo.

Lahdon arvo on korkea, kun aktiivista halytysta ei ole.

Lahdon arvo on korkea, kun taajuusmuuttaja pyorii vastapai-
vaan (tilabittien 'kay' JA 'suunnanvaihto' looginen tulos).

Lahdén arvo on korkea, kun par. 3-13 Ohjearvon paikka = [2]
Paikallinen tai kun par. 3-13 Ohjearvon paikka = [0] Yht. kdsi/
autom.kdyttéon samaan aikaan, kun paikallisohjauspaneeli on
kasikdyttotilassa.

Lahddn arvo on suuri, kun par. 3-13 OhAjearvon paikka = Et&[1]
tai Yht. kdsi/autom.kdyttoon [0], kun paikallisohjauspaneeli on
[Auto on] -tilassa.

Lahdon arvo on suuri, kun laitteessa on aktiivinen kaynnistys-
kasky (ts. digitaalitulon vaylayhteyden tai [Hand on]- tai [Auto
on] -toiminnon kautta), eika aktiivista pysaytys- tai kaynnistys-
kaskya ole.

Lahddn arvo on suuri, kun taajuusmuuttaja on kasikayttétilassa
(minka nakee siita, ettd [Hand on] -nappaimen ylapuolella palaa
LED-valo].).

Lahdon arvo on suuri, kun taajuusmuuttaja on kasikayttotilassa
(minka nakee siita, ettd [Auto on] -nappaimen ylapuolella palaa
LED-valo).

Kellotoiminto on palautettu oletusasetuksiin(2000-01-01) séh-
kdvian vuoksi.

Yksi tai useampi parametrissa 23-10 Ehkaisevan huollon kohde
ohjelmoitu ehkdiseva huoltotapahtuma on mydhassa paramet-
rissa 23-11 Huoltotoimi maaritetystd ajasta.

On havaittu virtauskatkos tai miniminopeustilanne, jos tama toi-
minto on aktivoitu kohdasta Miniminopeuden tunnistus, par.
22-21 ja/tai kohdasta Virtauskatkosten tunnistus, par. 22-22.

On havaittu kuivapumpputilanne. Tama toiminto on aktivoitava
parametrista 22-26 Kuivapumpputoiminto.

Aktiivinen, kun kdyran loppumistilanne on ajankohtainen.

Taajuusmuuttaja/jarjestelma on siirtynyt nukahdustilaan. Katso
Nukahdustila, par. 22-4*.
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[194] Hihnakatkos On havaittu katkennut hihna. Tama toiminto on aktivoitava pa-
rametrissa 22-60 Katkenneen hihnan tunnistus.

[195] Ohivirtausventt. val- Ohivirtausventtiilin valvontaa (taajuusmuuttajan digitaalista/re-
vonta leldhtod) kaytetdaan kompressorijarjestelmissa kompressorin
kuormituksen purkamiseen kaynnistyksen aikana ohivirtaus-
venttiilin avulla. Kun kaynnistyskasky on annettu, ohivirtaus-
venttiili pysyy auki, kunnes taajuusmuuttaja saavuttaa Mootto-
rin nopeuden alarajan, par. 4-11). Kun raja on saavutettu,
ohivirtausventtiili suljetaan, jolloin kompressori paasee toimi-
maan normaalisti. Tama prosessi ei kdaynnisty uudelleen, ennen
kuin kdynnistys suoritetaan uudelleen ja taajuusmuuttajan no-
peus on nolla kdynnistyssignaalia vastaanotettaessa. K&ynnis-
tysviivettd, par. 1-71, voidaan kdyttaa moottorin kdynnistyksen
lykkadmiseen. Ohivirtausventtiilin valvontaperiaate:

Aika

Aika

Kaikki alla olevat asetusvaihtoehdot liittyvat kaskadiohjaukseen.
Kytkentakaaviot ja parametrin asetukset, katso lisatietoja ryhmasta 25-**,

[196] Putken tayttd Aktiivinen, kun putken tayttétoiminto on kaytdssa. Katso par.
29-0%*,

[200] Taysi kapasiteetti Kaikki pumput kayvat taydelld nopeudella.

[201] Pumppul kay Yksi tai useampi kaskadiohjauksen ohjaama pumppu on kayn-
nissa. Toiminto riippuu my6s kohdan Kiinted paapumppu, par.
25-06, asetuksesta. Jos asetuksena on £/[0], pumppul viittaa
releen RELE1 ohjaamaan pumppuun jne. Jos asetuksena on
Kylld [1], pumppul viittaa ainoastaan taajuusmuuttajan ohjaa-
maan pumppuun (ilman mitdan sisadnrakennettuja releitd) ja
pumppu? releen RELE1 ohjaamaan pumppuun. Katso seuraava

taulukko:
[202] Pumppu2 kay Katso [201]
[203] Pumppu3 kay Katso [201]
Asetus parametrissa 5-3* Asetus parametrissa 25-06
[0] No [1] Kyll&
[200] Pumppu 1 kay Ohjaus RELE1 Taajuusmuuttajaa ohjataan
[201] Pumppu 2 kay Ohjaus RELE2 Ohjaus RELE1
[203] Pumppu 3 kady Ohjaus RELE3 Ohjaus RELE2
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5-30 Liitin 27, digitaalinen lahto
Optio: Toiminto:

[0] *  Eitoimintoa Samat optiot ja toiminnot kuin par. 5-3* Digit. 1dhdot.

5-31 Liitin 29, digitaalinen lahto
Optio: Toiminto:

[0] *  Eitoimintoa Samat optiot ja toiminnot kuin par. 5-3* Digit. Iahdot.

5-32 Liitin X30/6 digitaalinen lahté (MCB 101)

Optio: Toiminto:
[0] *  Eitoimintoa Tédma parametri on aktiivinen, kun optiomoduuli MCB 101 on
asennettu taajuusmuuttajaan.

5-33 Liitin X30/7 digitaalinen lahté (MCB 101)

Optio: Toiminto:
[0] *  Eitoimintoa Tama parametri on aktiivinen, kun optiomoduuli MCB 101 on
asennettu taajuusmuuttajaan.

2.7.5. 5-4* Releet

88

Parametrit, joilla maaritetdan releiden ajoitus ja lahtétoiminnot.

5-40 Toimintorele

Ryhma [8] (Rele 1 [0], rele 2 [1], rele 7 [6], rele 8 [7], rele 9 [8])

Valitse optiot releiden toiminnon maarittamiseksi.
Kunkin mekaanisen releen valinta toteutetaan taulukkoparametrissa.

[0] Ei toimintoa

[1] Ohjaus valmis

[2] Taaj.muut. valmis

[3] Taaj.muut. valm. /
kauko-ohjaus

[4] Valmiustila/Ei  varoi-
tusta

[51* Ky

[6] Kdy/ei varoitusta

[8] Kay ohjearvolla/ei va-
roitusta

[9] Halytys

[10] Halytys tai varoitus
[11] Momenttirajalla
[12] Poissa virta-alueelta
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[13]
[14]
[15]
[16]
[17]
(18]
[19]
[20]
[21]
[25]
[26]
[27]

[28]
[29]
[30]
[35]
[36]
[37]
[40]
[41]
[42]
[45]
[46]
[47]
[60]
[61]
[62]
[63]
[64]
[65]
[70]
[71]
[72]
[73]
[74]
[75]
[80]
[81]
[82]
[83]
[84]
[85]
[160]
[161]

VLT ® AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-M

Virta alle, alhainen
Virta yli, korkea

Ei nopeusalueella
Nopeus alle alarajan
Nopeus yli ylarajan
Ei tak.kytk. alueella
Alle tak.kytk. alar.
Yli tak.kytk. ylar.
Lampdvaroitus
Suunnanvaihto
Vayla OK
Momenttiraja ja py-
sahdys

Jarru, ei varoitusta
Jarru valmis, ei vikaa
Jarruvika (IGBT)
Ulkoinen lukitus
Ohjaussana, bitti 11
Ohjaussana, bitti 12
Ei ohjearvo alueella
Alle ohjearvon, mat.
Yli ohjearvon, korkea
Vaylan valv.
Vayl.valv. 1 aikak.
Véyl.valv. 0 aikak.
Vertain 0

Vertain 1

Vertain 2

Vertain 3

Vertain 4

Vertain 5
Logiikkasaanto 0
Logiikkasaanto 1
Logiikkasaanto 2
Logiikkasaanto 3
Logiikkasaanto 4
Logiikkasaanté 5

SL digit. laht6 A

SL digit. lahto B

SL digit. lahto C

SL digit. lahté D

SL digit. Iaht6 E

SL digit. 1aht6 F

Ei halytysta

Kaynti, kdénteinen
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[165]

[166]
[167]
[168]
[169]
[180]
[181]
[190]
[191]
[192]
[193]
[194]
[195]

[196]
[211]
[212]
[213]
[223]

[224]

Paikallinen ohjearvo
kaytdssa

Etaohjearvo kaytossa
Kayn.kom. kaytdssa
Taaj.muut. kasitil.
Taaj.muut. autom.tila
Kellovika

Edell. kunnossapito
Virtauskatkos
Kuivapumppu

Kayran loppu
Nukahdustila
Hihnakatkos

Ohivirtausventt. val-
vonta

Putken tayttd
Kaskadipumppul
Kaskadipumppu2
Kaskadipumppu3
Halytys, laukaisu lu-
kittu

Ohitustila aktiiv.

MVU—@ AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-

5-41 Rele, vetoviive

Ryhm [8]

(Rele 1 [0], rele 2 [1], rele 7 [6], rele 8 [7], rele 9 [8])

0,01s* [0,01 - 600,00 s ]

Syota releen kytkeytymisajan viive. Valitse yksi kdytettdvissa
olevista mekaanisista releistd ja MCO 105 ryhmatoiminnossa.
Katso par. 5-40.

Selected

Event H

Relay

output

Selected
Event

Relay
output

130BA171 10

4—”
On Dela Off Delay
P5-41 P5-42

On Delay
P 5-41

5-42 Rele, paastoviive

Ryhm [8]

(Rele 1 [0], rele 2 [1], rele 7 [6], rele 8 [7], rele 9 [8])

90
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0,01s* [0,01 - 600,00 s.] Syota releen irtikytkeytymisajan viive. Valitse yksi kdytettavissa
olevista mekaanisista releistd ja MCO 105 ryhmatoiminnossa.
Katso par. 5-40.

130BA172.10

Selected I_I

Event

I
I
|
Relay :
i

output : |
I
—»! —
On Delay Off Delay
P 5-41 P 5-42

Jos valitun tapahtuman ehto muuttuu ennen kytkeytymis- tai
paastdviiveajan kulumista, se ei vaikuta relelahtéon.

2.7.6. 5-5* Pulssitulo

Pulssituloparametrien avulla maaritetaan sopiva ikkuna impulssin ohjealueella maarittamalla puls-
situlojen skaalaus- ja suodatusasetukset. Tuloliitin 29 tai 33 toimii taajuusohjearvon tulona. Aseta
pulssituloksi[32] liitin 29 (par. 5-13) tai liitin 33 (par. 5-15). Jos tulona kaytetaan liitinta 29, aseta
parametrin 5-02 arvoksi 7u/o [0].

Ref. 130BA076.1C
[RPM]A
High ref.
value
P 5-53/
P 5-58 |
I
|
Low ref. I
value |
P 5-52/ | o
P5-57 T 1 -
Low freq. High freq. Input
P 5-50/ P 5-51/ [Hz]
P 5-55 P 5-56
5-50 Liitin 29, alhainen taajuus
Alue: Toiminto:
100 Hz* [0 - 110000 Hz] Aseta taajuuden alaraja, joka vastaa moottorin pienintd akseli-

nopeutta (esim. pieni ohjearvo) parametrissa 5-52. Katso taman
jakson kaaviota.

5-51 Liitin 29, suuri taajuus

Optio: Toiminto:
[100 Hz]0 - 110000 Hz Sydta taajuuden ylaraja, joka vastaa moottorin akselinopeuden
* yldrajaa (esim. suurta ohjearvoa) parametrissa 5-53.

5-52 Liitin 29, pieni ohje-/takaisink. arvo

Alue: Toiminto:
0.000 * [-999999.999 - Aseta ohjearvon alaraja moottorin akselinopeudelle [RPM]. Ta-
999999.999] ma on myds pienin takaisinkytkentdarvo, katso myos par. 5-57.
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5-53 Liitin 29, suuri ohje-/takaisink. arvo

Alue: Toiminto:
100.000 [Par. 5-52 - Aseta ohjearvon ylaraja [RPM] moottorin akselinopeudelle ja
* 1000000,000] suurin takaisinkytkentdarvo, katso myos par. 5-58.

5-54 Pulssisuodattimen aikavakio #29
Alue: Toiminto:

100 ms*[1 - 1000 ms] Sy6ta pulssisuodattimen aikavakio. Pulssisuodatin vaimentaa
takaisinkytkentasignaalin vaihteluja, mikda on hyddyllista, jos
jarjestelmdssa on paljon hairidita. Suuri aikavakioarvo parantaa
vaimennusta mutta lisad myds aikaviivettd suodattimen Iapi.
Tata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

5-55 Liitin 33, alhainen taajuus
Alue: Toiminto:

100 Hz* [0 - 110000 Hz] Sy6ta moottorin pienintd akselinopeutta vastaava alin taajuus
(eli pienin ohjearvo) par. 5-57. Katso tdman jakson kaaviota.

5-56 Liitin 33, suuri taajuus

Alue: Toiminto:

100 Hz* [0 - 110000 Hz] Syo6ta moottorin suurinta akselinopeutta vastaava suurin taa-
juus (eli suurin ohjearvo) par. 5-58.

5-57 Liitin 33, pieni ohje-/takaisink. arvo

Alue: Toiminto:

0.000 * [-100000,000 — par. Syota pieni ohjearvo [r/min] moottorin akselinopeudelle. Tama
5-58] on myds pieni takaisinkytkentdarvo, katso myos par. 5-52.

5-58 Liitin 33, suuri ohje-/takaisink. arvo

Alue: Toiminto:
100.000 [Par. 5-57 - Syéta maksimiohjearvo [r/min] moottorin akselinopeudelle.
* 100000,000] Katso my0s par. 5-53 Liitin 29 Suuri ohje-/takaisink. arvo.

5-59 Pulssisuodattimen aikavakio #33

Alue: Toiminto:

100 ms [1 - 1000 ms] Syo6ta pulssisuodattimen aikavakio. Alipddstosuodatin pienentaa
vaikutusta ohjaukseen ja vaimentaa heilahteluja ohjauksen an-
tamaan takaisinkytkentasignaaliin.

Tama on eduksi, jos esim. jarjestelmdssa on runsaasti hairidita.
Tatd parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.
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2.7.7. 5-6* Pulssilahdot

Parametreja, joilla maaritetdan pulssilahtdjen skaalaus- ja lahtétoimintoja. Pulssildhdét on mer-
kitty liittimeen 27 tai 29. Valitse liittimen 27 1&htd parametrissa 5-01 ja liittimen 29 Iahto para-
metrissa 5-02.

Qutput value 130BA089.11
High output
value 4 - — — - - — —
P 5-60(term27)
P 5-63(term29) |
I
I
I
I
: -
High freq. Output
P 5-62(term27) [Hz]
P 5-65(term29)

Vaihtoehtoja lukemien lahtomuuttujille:

[0] * Ei toimintoa

[45] Vaylan valv.

[48] Vaylan valv., aikak.
[100] Lahtdtaajuus

[101] Ohjearvo

[102] Takaisinkytk.

[103] Moottorin virta

[104] Momentti suhteessa

rajaan

[105] Momentti suhteessa
nimelliseen

[106] Teho

[107] Nopeus

[108] Momentti

[113]  Ulk. suljettu piiri 1
[114]  Ulk. suljettu piiri 2
[115]  Ulk. suljettu piiri 3

5-60 Liitin 27, pulssilahtomuuttuja

Optio: Toiminto:
[0] ¥ Eitoimintoa Samat optiot ja toiminnot kuin par. 5-6* Pulssiléhdot.

Valitse liittimen 27 lukemiin yhdistetty toimintomuuttuja.
T&ta parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.
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5-62 Pulssiléahddn maksimitaajuus #27

Alue: Toiminto:
5000Hz [0 - 32000 Hz] Aseta maksimitaajuus liittimelle 27 siten, etta se vastaa para-
* metrissa 5-60 valittua lahtdmuuttujaa.

Tata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

5-63 Liitin 29, pulssilahtomuuttuja

Optio: Toiminto:
[0] *  Eitoimintoa Valitse muuttuja liittimen 29 nayton tarkastelemiseksi.
Tata parametria ei voi muokata moottorin kaydessa.

5-65 Pulssilahdén maksimitaajuus #29

Optio: Toiminto:
[5000H 0 - 32000 Hz Aseta liittimen 29 maksimitaajuus, joka vastaa par. 5-63 maa-
z] * ritettyd lahtomuuttujaa.

Tatd parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

5-66 Liitin X30/6 pulssilahtomuuttuja

Optio: Toiminto:

[0] *  Eitoimintoa Valitse muuttuja liittimen X30/6 lukemalle. Tata parametria ei
voi muokata moottorin kdydessa.
Tama parametri on aktiivinen, kun taajuusmuuttajaan on asen-
nettu optiomoduuli MCB 101.

5-68 Pulssilahdén maksimitaajuus #X30/6

Alue: Toiminto:
5000Hz [0 - 32000 Hz] Valitse liittimen X30/6 maksimitaajuus, joka viittaa lIahtdmuut-
* tujaan parametrissa 5-66. Tata parametria ei voi muokata moot-

torin kdydessa.
Tama parametri on aktiivinen, kun optiomoduuli MCB 101 on
asennettu taajuusmuuttajaan.

2.7.8. 5-9* vayla valvottu

94

Tama parametriryhma valitsee digitaaliset ja relelahdét kenttdavaylan asetuksen avulla.

5-90 Digitaali- ja relevaylan valvonta

Alue: Toiminto:
[0 - FFFFFFFF] Téllad parametrilla muokataan digitaalildhtéjen ja releiden tilaa,
jota vayla ohjaa.
Looginen '1' tarkoittaa, ettd Iahdon arvo on suuri tai se on ak-
tiivinen.
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Looginen '0' tarkoittaa, etta lahdén arvo on pieni tai se ei ole

kaytossa.
Bitti 0 CC digitaalilahdon liitin 27
Bitti 1 CC digitaalilahdon liitin 29
Bitti 2 GPIO digitaaliléhdén liitin X 30/6
Bitti 3 GPIO digitaalilahdén liitin X 30/7
Bitti 4 CC releen 1 1aht6liitin
Bitti 5 CC releen 2 I&htoliitin
Bitti 6 Option B releen 1 Iaht6liitin
Bitti 7 Option B releen 2 Iahtdliitin
Bitti 8 Option B releen 3 Idhtdliitin
Bitti 9-15 Varattu tuleville liittimille
Bitti 16 Option C releen 1 Iahtéliitin
Bitti 17 Option C releen 2 Iahtdliitin
Bitti 18 Option C releen 3 Iahtdliitin
Bitti 19 Option C releen 4 lahtdliitin
Bitti 20 Option C releen 5 Iahtoliitin
Bitti 21 Option C releen 6 lahtdliitin
Bitti 22 Option C releen 7 Iahtdliitin
Bitti 23 Option C releen 8 lahtdliitin
Bitti 24-31 Varattu tuleville liittimille

5-93 Pulssilahto #27 vaylan valvonta

Alue: Toiminto:

160 %* [1 - 1000 %] Sisaltaa digitaalilahtoon littimessa 27 kaytettédvan taajuuden,
kun sen asetuksena on [Vayldohjaus].

5-94 Pulssilahto #27 aikakatkaisun esiasetus

Alue: Toiminto:

0 %* [0-100 %] Sisdltaa taajuuden, jota kdytetaan digitaalilahdon liittimeen 27,
kun sen asetuksena on [vaylasta ohjattu aikakatkaisu] ja havai-
taan aikakatkaisu.

5-95 Pulssilahto #29 vaylan valvonta

Alue: Toiminto:
0%* [1-100 %] Sisaltaa digitaalilahtoon liittimessa 29 kaytettavan taajuuden,
kun sen asetuksena on [Vaylaohjaus].

5-96 Pulssilahto #29 aikakatkaisun esiasetus

Alue: Toiminto:

0%* [1-100 %] Sisaltaa taajuuden, jota kdytetaan digitaalildhdon liittimeen 29,
kun sen asetuksena on [vayldsta ohjattu aikakatkaisu] ja havai-
taan aikakatkaisu.
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5-97 Pulssilahto #30/6 vaylan valvonta
Alue: Toiminto:

0 %* [1-100 %] Sisdltaa digitaalilahtoon liittimessd 27 kdytettdvan taajuuden,
kun sen asetuksena on [Vayldohjaus].

5-98 Pulssilahto #30/6 aikakatkaisun esiasetus

Alue: Toiminto:

0 %* [1-100 %] Sisdltaa taajuuden, jota kaytetdan digitaalildhdon liittimeen 6,
kun sen asetuksena on [vaylastd ohjattu aikakatkaisu] ja havai-
taan aikakatkaisu.

2.8. Paavalikko - Analoginen tulo/1ahto - ryhma 6

2.8.1. 6-** Anal. tulo/lahto

Analogisen tulon ja lahdén asetusten parametriryhma.

2.8.2. 6-0* Analog. 1/0-tila

Parametriryhma analogisen I/O-konfiguraation maarittamiseen.
Taajuusmuuttajassa on 2 analogista tuloa: Liititimet 53 ja 54. Analogiset tulot voidaan vapaasti
asettaa joko jannitetuloiksi (0 V - 10 V) tai virtatuloiksi (0/4 - 20 mA).

Huom
Termistorit voidaan kytkea joko analogiseen tai digitaaliseen tuloon.

6-00 "Elava nolla™ aikakatk.aika
Alue: Toiminto:

10s* [1-995s] Syo6ta elava nolla -aikakatkaisun kesto. Elava nolla -aikakatkai-
suaika on aktiivinen analogisissa tuloissa, esim. liittimessa 53 tai
54, jotka kohdistuvat virtaan ja joita kdytetadn ohjearvon tai
takaisinkytkennan lahteind. Jos valittuun tuloliittimeen kytketyn
ohjearvoviestin arvo on alle 50 % parametrissa 6-10, 6-12, 6-20
tai 6-22 asetetusta arvosta kauemmin kuin parametrissa 6-00
asetetun ajan, aktivoidaan parametrissa 6-01 asetettu toiminto.

6-01 "Elava nolla" aikakatk.toiminto

Optio: Toiminto:
Valitse aikakatkaisutoiminto. Parametrissa 6-01 maaritetty toi-
minto aktivoituu, jos liittimen 53 tai 54 tulosignaali on pienempi
kuin 50 % par. 6-10, par. 6-12, par. 6-20 tai par. 6-22 arvosta
parametrissa 6-00 mddritetyn ajan. Jos useita aikakatkaisuja
tapahtuu samanaikaisesti, taajuusmuuttaja asettaa aikakatkai-
sutoiminnot seuraavasti tarkeysjarjestykseen:
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[o1 *
(1]
(2]
(3]
(4]
(5]

Ei kayt.
Lahdon lukitus
Pysaytys
Rydminta
Maks.nopeus
Pysayt./lauk.

M 2. Parametrin kuvaus

1. Par. 6-01 Jdnnitteisen nollan aikakatkaisutoiminto
2.  Par. 8-04 Ohjaussanan aikakatkaisutoiminto

Taajuusmuuttajan lahtotaajuus voidaan:
. [1] lukita nykyiseen arvoon

. [2] ajaa nollaan

. [3] ohittaa ja muuttaa rydmintédnopeuteen
. [4] ajaa maksiminopeuteen

. [5] ajaa pysahdyksiin ja aktivoida katkaisu

Jos valitset asetuksen 1-4, par. 0-10, Aktiiviset asetukset, ase-
tukseksi on valittava Moniaset. [9].

Tata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

2.8.3. Fire Mode -tilan "Elava nolla" -aikakatk.toiminto, 6-02

6-02 Fire Mode -tilan "Elava nolla" -aikakatk.toiminto

Optio:

(0]
(1]
(2]
(3]
(4]

Ei kayt.
Lahdon lukitus
Pysaytys
Rydminta
Maks.nopeus

Toiminto:

Parametrissa 6-01 maaritetty toiminto aktivoituu, jos analogis-
ten tulojen tulosignaali on pienempi kuin 50 % par. "Liitin xx
Pieni virta/jannite" arvosta parametrissa 6-00 maaritetyn ajan.

2.8.4. 6-1* Analoginen tulo 1

Parametrit, joilla maaritetdan skaalaus ja rajat analogiselle tulolle 1 (liitin 53).

Par 6-xx

Par 6-xx

Ohje/tak.k.

[1/min]

Suurl ohje/
tak.k.arvo

130RAN3R 12

Pien! ohje/
tak.k.arvo

1v SV oV

Par B=-xx . Analogiatulo
Pleni jann.” tai

"Plen! virta”
Par 6—xx
"Pleni jdnn.” tal
"Pleni virta”
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6-10 Liitin 53 alijannite
Alue: Toiminto:

0,07 v* [0,00 - par. 6-11] Syéta pieni jannitearvo. Taman analogitulon skaalausarvon tu-
lee vastata par. 6-14 asetettua ohjearvon/takaisinkytkennan
pieninta arvoa.

6-11 Liitin 53 ylijannite

Alue: Toiminto:
10,0 vV* [Par. 6-10 arvoksi Sy6té suuri jannitearvo. Taman analogisen tulon skaalausarvon
10,0 V] pitdisi vastata par. 6-15 asetettua suurta ohjearvo-/takaisinkyt-
kentdarvoa.

6-12 Liitin 53 alivirta
Alue: Toiminto:

4 mA* [0,0 - par. 6-13 mA] Syéta alivirran arvo. Taman ohjearvosignaalin tulee vastata par.
6-14 madritettya pientd ohjearvo-/takaisinkytkentaarvoa. Arvon
tulee olla > 2 mA "eldva nolla" -aikakatkaisutoiminnon aktivoi-
miseksi parametrissa 6-01.

6-13 Liitin 53 ylivirta

Alue: Toiminto:
20,0 [ Par. 6-12 - 20,0 mA] Syéta ylivirta-arvo, joka vastaa par. 6-15 asetettua suurta ohje-/
mA* takaisinkytkentaarvoa.

6-14 Liitin 53 pieni ohjearvo/takaisink. arvo

Alue: Toiminto:

0,000 [-1000000.000 - par. Syota analogisen tulon skaalausarvo, joka vastaa parametreissa
Yksik-  6-15] 6-10 ja 6-12 asetettua pienta jannitetta / pienta virtaa.

ko*

6-15 Liitin 53 suuri ohjearvo/takaisink. arvo

Alue: Toiminto:

100,000 [Par. 6-14 - Kirjoita analogisen tulon skaalausarvo, joka vastaa parametrissa
yksik-  1000000,000] 6-11/6-13 asetettua jannitteen/virran suurinta arvoa.

ko*

Alue: Toiminto:

0,001 s*[0,001 - 10,000 s] Aseta aikavakio. Tama on ensimmaisen tilauksen digitaalisen
alipdastdsuodattimen aikavakio sahkdisen kohinan vaimennuk-
seen liittimessa 53. Suuri aikavakioarvo parantaa vaimennusta
mutta lisda myds aikaviivetta suodattimen lapi.

Tatd parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.
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6-17 Liitin 53 elava nolla
Optio: Toiminto:

Taman parametrin avulla voidaan poistaa kaytosta elavan nollan
tarkkailu. Kaytettdva esim., jos analogisia lahtoja kdytetaan osa-
na epakeskistd I/O-jarjestelmaa (esim. jos ne eivat ole osa
taajuusmuuttajaan liittyvia ohjaustoimintoja mutta sydttavat
tietoa ulkoiseen ohjausjdrjestelmaan).

[0] Pois kaytosta
[1]*  Kaytossa

2.8.5. 6-2* Analoginen tulo 2
Parametrit, joilla maaritetdan skaalaus ja rajat analogiselle tulolle 2 (liitin 54).

6-20 Liitin 54 alijannite
Alue: Toiminto:

0,07 V* [0,00 — par. 6-21] Sydta pieni jannitearvo. Téman analogisen tulon skaalausarvon
tulee vastata parametrissa 6-24 asetettua ohje-/takaisinkytken-
taarvoa.

6-21 Liitin 54 ylijannite
Alue: Toiminto:

10,0 V¥ [Par. 6-20 arvoon Sy6té suuri jannitearvo. Taman analogisen tulon skaalausarvon
10,0 V] tulisi vastata parametrissa 6-25 asetettua suurta ohjearvoa/ta-
kaisinkytkentaarvoa.

6-22 Liitin 54 alivirta

Alue: Toiminto:

4 mA* [0,0 - par. 6-23 mA] Sydta alivirran arvo. Taman ohjearvosignaalin tulee vastata par.
6-24 maaritettya pienta ohjearvo-/takaisinkytkentdarvoa. Arvon
tulee olla > 2 mA "elava nolla" -aikakatkaisutoiminnon aktivoi-
miseksi parametrissa 6-01.

6-23 Liitin 54 ylivirta
Alue: Toiminto:

20,0 [Par. 6-22 - 20,0 mA] Syéta ylivirta-arvo, joka vastaa par. 6-25 asetettua suurta ohje-/
mA¥* takaisinkytkentaarvoa.

6-24 Liitin 54 pieni ohjearvo/takaisink. arvo

Alue: Toiminto:

0,000 [-1000000,000 par. Krijoita analogisen tulon skaalausarvo, joka vastaa par.
Yksik-  6-25] 6-20/6-22 madritettya jannitteen/virran alarajan arvoa.

ko*

MG.20.02.20 - VLT ® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki 99



2. Parametrin kuvaus

6-25 Liitin 54 suuri ohje-/takaisink.arvo

Alue: Toiminto:

100,000 [Par. 6-24 - Kirjoita analogisen tulon skaalausarvo, joka vastaa parametrissa
yksik-  1000000,000] 6-21/6-23 asetettua suurta jannite-/virta-arvoa.

ko*

6-26 Liitin 54 suodatinaikavakio
Alue: Toiminto:

0,001 s*[0,001 - 10,000 s] Aseta aikavakio. Téama on ensimmaisen tilauksen digitaalisen
alipaastdsuodattimen aikavakio sahkéisen kohinan vaimentami-
seen liittimessa 54. Suuri aikavakioarvo parantaa vaimennusta
mutta lisada myds aikaviivetta suodattimen lapi.

Téata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

6-27 Liitin 54 elava nolla

Optio: Toiminto:
Taman parametrin avulla voidaan poistaa kaytosta elavan nollan
tarkkailu. Kaytettava esim., jos analogisia laht6ja kdytetdan osa-
na epakeskistd I/O-jarjestelmaa (esim. jos ne eivdt ole osa
taajuusmuuttajaan liittyvia ohjaustoimintoja mutta sydttavat
tietoa ulkoiseen ohjausjdrjestelmaan).

[0] Pois kaytosta
[1]1*  Kaytossd

2.8.6. 6-3* Analoginen tulo 3 (MCB 101)

100

Parametriryhma, jolla maaritetddn analogisen tulon 3 (X30/11) asteikko ja rajat, kun se on sijoi-
tettu optiomoduuliin MCB 101.

6-30 Liit. X30/11 alijannite
Alue: Toiminto:

0,07 v* [0 - par. 6-31] Madraa analogitulon skaalausarvon siten, ettd se vastaa mini-
miohjearvoa / takaisinkytkennan arvoa (asetettu par. 6-34).

6-31 Liit. X30/11 ylijannite
Alue: Toiminto:

10,0 V* [Par. 6-30 - 10,0 V]  M&éraa analogitulon skaalausarvon siten, ettd se vastaa maksi-
miohjearvoa /takaisinkytkennan arvoa (asetettu par. 6-35).

6-34 Liit. X30/11 pieni ohje-/takaisink. arvo

Alue: Toiminto:

0,000 [1000000,000 - par. Maaraa analogitulon skaalausarvon, joka vastaa minimijanni-
Yksik-  6-35] tearvoa (asetettu par. 6-30).

ko*
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6-35 Liit. X30/11 suuri ohje-/tak.k. arvo

Alue: Toiminto:

1500,00 [Par. 6-34 - Maaraa analogitulon skaalausarvon siten, etta se vastaa maksi-
0 Yksik-1000000,000] mijannitteen arvoa (asetettu par. 6-31).

ko

6-36 Liit. X30/11 suodattimen aikavakio
Alue: Toiminto:

0,001 s*[0,001 - 10,000 s] Ensimmaisen tilauksen digitaalisen alipadstosuodattimen aika-
vakio sahkdisen kohinan vaimennukseen liittimessa X30/11.
Par. 6-36 ei voi muuttaa moottorin kdydessa.

6-37 Liit. X30/11 elava nolla

Optio: Toiminto:
Taman parametrin avulla voidaan poistaa kadytdsta eldvan nollan
tarkkailu. Kaytettava esim., jos analogisia laht6ja kdytetadn osa-
na epadkeskista I/O-jarjestelmad (esim. jos ne eivat ole osa
taajuusmuuttajaan liittyvid ohjaustoimintoja mutta syéttavat
tietoa ulkoiseen ohjausjarjestelmaan).

[0] * Pois kaytosta
[1] Kaytbssa

2.8.7. 6-4* Analoginen tulo 4 (MCB 101)

Parametriryhmd, jolla maaritetadn analogisen tulon 4 (X30/12) asteikko ja rajat, kun se on sijoi-
tettu optiomoduuliin MCB 101.

6-40 Liit. X30/12 alijdnnite

Alue: Toiminto:

0,7 v* [0 - par. 6-41] Maaraa analogitulon skaalausarvon, jonka tulee vastata par.
6-44 asetettua minimiohjearvoa / takaisinkytkennan arvoa.

6-41 Liit. X30/12 ylijannite
Alue: Toiminto:

10,0 v* [Par. 6-40 - 10,0 V]  Maaraé analogitulon skaalausarvon siten, etta se vastaa par.
6-45 asetettua maksimiohjearvoa / takaisinkytkennan arvoa.

6-44 Liit. X30/12 pieni ohje-/takaisink. arvo

Alue: Toiminto:

0,000 [-1000000,000 - par. Maaraa analogitulon skaalausarvon, joka vastaa par. 6-44 ase-
Yksik-  6-45] tettua minimijannitearvoa.

ko*

6-45 Liit. X30/12 suuri ohje-/tak.k. arvo

Alue: Toiminto:

1500,00 [Par. 6-44 - Maaraa analogitulon skaalausarvon siten, ettd se vastaa par.
0 Yksik-1000000,000] 6-41 asetettua maksimijannitteen arvoa.

ko*
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MVU—@ AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-

6-46 Liit. X30/12 suodattimen aikavakio

Alue:

0,001 s*[0,001 - 10,000 s]

Toiminto:

Ensimmaisen tilauksen digitaalisen alipaastésuodattimen aika-
vakio saéhkoisen kohinan vaimennukseen liittimessa X30/12.
Par. 6-46 ei voi muuttaa moottorin kdydessa.

6-47 Liit. X30/12 elava nolla
Optio:

(o1 *
(1]

Pois kaytosta

Kaytossa

Toiminto:

Taman parametrin avulla voidaan poistaa kaytdsta elavan nollan
tarkkailu. Kaytettdva esim., jos analogisia lahtoja kdytetdan osa-
na epadkeskistd I/O-jarjestelmaa (esim. jos ne eivat ole osa
taajuusmuuttajaan liittyvid ohjaustoimintoja mutta sydttavat
tietoa ulkoiseen ohjausjarjestelmaan).

2.8.8. 6-5* Analoginen lahto 1

102

Parametreja, joilla konfiguroidaan skaalaus ja rajat analogiselle lIdhdélle 1 eli liittimelle 42. Ana-
logiset lahdét ovat virtalahtoja: 0/4 — 20 mA. Yhteinen liitin (liitin 39) on sama liitin ja silld on sama
sahkdinen potentiaali analogiselle yhteiselle ja digitaaliselle yhteiselle kytkennalle. Analogialahddn
resoluutio on 12 bittia.

6-50 Liitin 42, lahto

Alue:

0
[100] *
[101]
[102]
[103]
[104]
[105]

[106]
[107]
[108]
[113]
[114]
[115]
[116]
[130]
[131]
[132]
[133]

[Ei toimintoa]
Lahtotaajuus
Ohjearvo
Takaisinkytk.
Moottorin virta
Momentti suht. rajaan

Momentti suht. nimel-
liseen

Teho

Nopeus

Momentti

Ulk. suljettu piiri 1
Ulk. suljettu piiri 2
Ulk. suljettu piiri 3
PID Ohjearvo
Laht6taajuus 4-20 mA
Ohjearvo 4-20 mA
Takaisinkytk. 4-20 mA

Moottorin virta 4-20
mA

Toiminto:
Valitse liittimen 42 toiminto analogiseksi virtalahdoksi.
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[134] Momentti % raja 4-20
mA

[135] Momentti % nimell.
4-20 mA

[136] Teho 4-20 mA

[137] Nopeus 4-20 mA

[138] Momentti 4-20 mA

[139] Vaylén valv. 0-20 mA

[140] Vaylan valv. 4-20 mA

[141] Vaylan valv. 0-20 mA,
aikakatk.

[142] Vaylan valv. 4-20 mA,
aikakatk.

[143] Ulk. suljettu piiri 1,
4-20 mA

[144] Ulk. suljettu piiri 2,
4-20 mA

[145] Ulk. suljettu piiri 3,
4-20 mA

Liitin 42 lahdon min.skaalaus

Alue: Toiminto:

0%%* [0 —200%] Skaalaa valitun analogisen minimilahto liittimessa 42, prosent-
tiosuutena signaalin maksimiarvosta. Esimerkiksi jos halutaan 0
mA (tai 0 Hz) kohdassa 25 % ldhdén maksimiarvosta, ohjelmoi-
daan 25 %. Enintdan 100 % skaalausarvot eivat koskaan voi olla
suurempia kuin vastaava asetus parametrissa 6-52.

Current

g

130BA075.1C

20

-
-
-

p
.
]

0/4 —

T T
0% Analogue Analogue 1

-
-
0% Analogue

out scale out scale output signal
low high ex:speed
P 6-51 P 6-52 [RPM]

6-52 Liitin 42 l1ahddn maks.skaalaus

Alue: Toiminto:

100%* [0,00 — 200 %] Skaalaa valitun analogisen signaalin maksimildhtd liittimessa 42.
Aseta arvo nykyisen virtasignaalin ldahdén enimmaisarvoksi.
Skaalaa lahto antaaksesi alle 20 mA:n virran tdydella skaalauk-
sella; tai 20 mA, kun Iahtd on alle 100 % signaalin maksimiar-
vosta. Jos 20 mA on haluttu l&dhtévirta arvon ollessa 0 - 100 %
tdyden skaalan lahdosta, ohjelmoi prosenttiarvo parametriin,
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esimerkiksi 50 % = 20 mA. Jos enimmaislahdolld (100 %) ha-
lutaan 4 - 20 mA oleva virta, kdytdn prosenttiarvo lasketaan
seuraavasti:

20 mA/ haluttu enimmadais— virta x 100 %

20 mA
ie. 10mA: x 100 % = 200 %
10 mA 0 ’
Current b
wn
(mA] § g
@
=}
20 2
I I
) |
-
-7 I
I I
I I
0/4 | |
T T T -
0% Analogue Analogue 100% Analogue
out scale out scale output signal
low high ex:speed
P 6-51 P 6-52 [RPM]

6-53 Liitin 42 Lahtoévaylan valvonta

Alue: Toiminto:
0.00%* [0,00 — 100,00 %] Saatelee lahdon 42 tasoa, jos sitd ohjaa vayla.

6-54 Liitin 42 lahdon aikakatkaisun esiasetus

Alue: Toiminto:

0.00%* [0,00 — 100,00 %] Saatelee 1ahdodn 42 esiasetustasoa.
Jos parametrista 6-50 on valittuna védylan aikakatkaisu ja aika-
katkaisutoiminto, 1&hddn esiasetuksena on tama taso.

2.8.9. 6-6* Analoginen laht6 2 (MCB 101)

104

Analogiset 18hddt ovat virtalaht6ja: 0/4 - 20 mA. Yhteinen liitin (liitin X30/7) on sama liitin ja
sahkdinen potentiaali analogiseen yhteiseen liitantdan. Analogialahddn resoluutio on 12 bittia.

6-60 Liitin X30/8 lahto

Optio: Toiminto:
[0] *  Eitoimintoa

[100] Laht6taajuus

[101] Ohjearvo

[102] Takaisinkytk.

[103] Moottorin virta

[104] Momentti suht. nim.

[105] Momentti suht. nimel-
liseen

[106] Teho
[107] Nopeus
[108] Momentti

MG.20.02.20 - VLT ® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki

MVI‘T@) AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-



VLT ® AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-M

pas 2. Parametrin kuvaus

[113]  Ulk. suljettu piiri 1
[114] Ulk. suljettu piiri 2
[115]  Ulk. suljettu piiri 3
[130] Lahtétaajuus 4-20 mA
[131] Ohjearvo 4-20 mA

[132] Takaisinkytkentd 4 20
mA

[133] Moottorin virta 4-20
mA

[134] Mom. %-raja 4-20 mA
[135] Mom. %-raja 4-20 mA
[136] Teho 4-20 mA

[137] Nopeus 4-20 mA
[138] Momentti 4-20 mA
[139] Vaylan valv. 0-20 mA
[140] Vaylan valv. 4-20 mA

[141] Vaylan valv. aikakatk.
0-20 mA

[142] Vaylan valv. aikakatk.
4-20 mA

[143] Ulk. suljettu piiri 1
4-20 mA

[144] Ulk. suljettu piiri 2
4-20 mA

[145] Ulk. suljettu piiri 3
4-20 mA

6-61 Liit. X30/8 lahddn min.skaalaus
Alue: Toiminto:

0%* [0.00 - 200 %] Skaalaa valitun analogisen signaalin minimildahdén liittimessa
X30/8. Skaalaa minimiarvo prosenttiosuutena signaalin enim-
maisarvosta, t.s. 0 mA (tai 0 Hz) halutaan 25 % maksimildhto-
arvosta ja 25 % ohjelmoidaan. Arvo ei voi koskaan olla suurempi
kuin vastaava asetus par. 6-62, jos arvo on alle 100 %.

Tama parametri on aktiivinen, kun optiomoduuli MCB 101 on
asennettu taajuusmuuttajaan.

6-62 Liit. X30/8 lahddn maks.skaalaus

Alue: Toiminto:

100%* [0.00 - 200 %] Skaalaa valitun analogisen signaalin maksimilahdon liittimessa
X30/8. Skaalaa arvo nykyisen signaalilahdén halutun maksi-
miarvon mukaan. Skaalaa lahtd antamaan alle 20 mA olevan
virran taydella skaalalla tai 20 mA 1ahdén ollessa alle 100 %
enimmaissignaaliarvosta. Jos 20 mA on haluttu ldhtdvirta arvon
ollessa 0 - 100 % tdyden skaalan lahdostd, ohjelmoi prosent-
tiarvo parametriin, esimerkiksi 50 % = 20 mA. Jos enimmais-
lahdolla (100 %) halutaan 4 - 20 mA oleva virta, kayton
prosenttiarvo lasketaan seuraavasti:

20 mA/ haluttu enimmais— virta x 100%
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20 mA
10 mA

i.e. 10 mA: x 100% =200 %

6-63 Liitin X30/8 lahto, vaylan valvonta
Alue: Toiminto:

0%* [0-100 %] Sisaltaa lahtoliittimeen kaytettdvan arvon, kun sen asetuksena
on [Vaylaohjaus].

6-64 Liitin X30/8 lahdon aikakatkaisun esiasetus

Alue: Toiminto:

0 %* [0-100 %] Sisaltaa lahtoliittimeen kaytettédvan arvon, kun sen asetuksena
on [vaylasta ohjattu aikakatkaisu] ja havaitaan aikakatkaisu.

2.9. Paavalikko - Tiedonsiirto ja asetukset - ryhma 8

2.9.1. 8-** Tiedons. ja aset.

Tiedonsiirron ja optioiden asetusten parametriryhma.

2.9.2. 8-0* Yleiset asetukset

106

Tiedonsiirron ja optioiden yleiset asetukset.

8-01 Ohjauspaikka

Optio: Toiminto:
[0] * Digit. ja ohjaussana  Kayta ohjauksessa seka digitaalituloa ettd ohjaussanaa.

[1] Vain digit. Kayta ohjauksessa ainoastaan digitaalitulona.
[2] Vain ohjaussana K&yta ohjauksessa vain ohjaussanaa.

Taman parametrin asetus ohittaa par. 8-50 - 8-56 asetukset.

8-02 Ohjaussanan lahde

Optio: Toiminto:

Valitse ohjaussanan ldhde: yksi kahdesta sarjaliiténnasta tai
neljasta asennetusta optiosta. Ensimmaisen kaynnistyksen ai-
kana taajuusmuuttaja asettaa taman parametrin arvoksi auto-
maattisesti Optio A [3], jos se havaitsee voimassa olevan
kenttavayldoption asennettuna paikkaan A. Jos optio on pois-
tettu, taajuusmuuttaja havaitsee muutoksen kokoonpanossa,
palauttaa parametriin 8-02 oletusasetuksen FC-portti, minka jal-
keen taajuusmuuttaja laukeaa. Jos optio on asennettu ensim-
maisen kaynnistyksen jalkeen, parametrin 8-02 asetus ei muutu
mutta taajuusmuuttaja laukeaa ja naytolle tulee teksti: Halytys
67 Optio muuttunut.

Tata parametria ei voi muokata moottorin kaydessa.
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[0] Ei mitdan
[1] FC-portti

[2] FC USB
[3] Optio A
[4] Optio B
[5] Optio CO
[6] Optio C1

8-03 Ohjauksen aikakatk.aika

Alue: Toiminto:

0s* [0,1 - 18000 s] Aseta maksimiaika, jonka odotetaan kuluvan kahden perakkai-
sen sanoman vastaanoton valilld. Jos tdma aika ylitetdan, se
tarkoittaa, etta sarjaliikenne on keskeytynyt. Silloin toteutetaan
parametrissa 8-04 Ohjauksen aikakatkalsutoiminto valittu toi-
minto.

Jos kaytéssa on LonWorks, seuraavat muuttujat vaikuttavat pa-
rametriin Ohjaussanan aika:

nviStartStop
nviReset Fault
nviControlWord
nviDrvSpeedStpt
nviRefPcnt
nviRefHz

8-04 Ohjauksen aikakatkaisutoiminto

Optio: Toiminto:
[0]*  Eikéyt.

[1] Léhdon lukitus

(2] Pysaytys

[3] Ry6minta

[4] Suurin nopeus

[5] Pysayt./lauk.

[7] Valitse asetukset 1
[8] Valitse asetukset 2
[9] Valitse asetukset 3
[10] Valitse asetukset 4

[20] N2 ohituksen vapau-
tus

Valitse aikakatkaisutoiminto. Aikakatkaisutoiminto aktivoituu,
kun ohjaussanaa ei paiviteta parametrissa 8-03 Ohjauksen ai-
kakatkaisuaika madritettyna aikana.

Vaihtoehto [20] tulee nakyviin vain N2-protokollan maarittami-
sen jalkeen.

Jos kaytdssa on LonWorks, aikakatkaisutoiminto aktivoituu vain,
kun seuraavia SNVT-arvoja ei paiviteté parametrissa 8-03 Oh-
Jjauksen aikakatkaisuaika maaritettyna aikana.

MG.20.02.20 - VLT ® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki 107



MVU—@ AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-

2. Parametrin kuvaus pas

nviStartStop
nviReset Fault
nviControlWord
nviDrvSpeedStpt
nviRefPcnt
nviRefHz

8-05 Aikakatkaisun lopetustoiminto

Optio: Toiminto:
[0] Pida asetus Sailyttaa par. 8-04 valitun asetuksen ja ndyttaa varoitusta, kun-

nes par. 8-06 muuttuu. Silloin taajuusmuuttaja palaa alkuperai-
siin asetuksiinsa.

[1]* Palauta asetus Palauttaa asetukset, jotka olivat aktiivisia ennen aikakatkaisua.

Valitse toimenpide saatuasi aikakatkaisun jdlkeen kelvollisen
ohjaussanan. Tama parametri on aktiivinen vain, kun par. 8-04
arvona on [Asetukset 1-4].

8-06 Nollaa ohjauksen aikakatkaisu

Optio: Toiminto:
[0]* Aldnollaa Sailyttad parametrissa 8-04 [Valitse asetukset 1-4] maaritetyt
asetukset ohjauksen aikakatkaisun jalkeen.

[1] Nollaa Palauttaa taajuusmuuttajan alkuperdiset asetukset ohjaussa-
nan aikakatkaisun jalkeen. Kun arvona on ANo/laa [1], taajuus-
muuttaja suorittaa uudelleenkdynnistyksen ja palauttaa asetuk-
seksi heti A/g nollaa [0].

Tama parametri on aktiivinen vain, jos vaihtoehto Pidd asetus
[0] on valittuna parametrissa 8-05 Aikakatkaisun lopetustoimin-
to.

8-07 Diagnoosilaukaisin

Optio: Toiminto:
[0] *  Eikaytdssa
[1] Laukaise halytykset

[2] Laukaise halytykset/
var.

Talla parametrilla ei ole toimintoa LonWorksissa.

2.9.3. 8-1* Ohjaussanan aset.

Parametrit, joilla madritetddn option ohjaussanaprofiili.
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Optio: Toiminto:

[0]*  FC-profiili
Valitse ohjaus- ja tilasanojen tulkoinnat, jotka vastaavat asen-
nettua kenttdvdylad. Vain paikkaan A asennettuun kenttavay-
Idan sopivat valinnat nakyvat LCP:n naytolla.

8-13 Konfiguroitava tilasana STW

Optio: Toiminto:
Tama parametri mahdollistaa bitin 12 - 15 konfiguroinnin tila-
sanassa.

[0] Ei toimintoa

[1] *  Profiilin oletus Toiminto vastaa parametrissa 8-10 valittua profiilin oletusta.

[2] Vain halytys 68 Maadritetdan vain halytyksen 68 yhteydessa.

[3] Lauk., ei hdlytys 68  Maaritetdan laukaisun yhteydessa, paitsi jos laukaisun aiheuttaa
halytys 68.

[16] T37 DI-tila Bitti ilmaisee liittimen 37 tilan.

"0" tarkoittaa, ettd T37 on pieni (turvapysaytys)
“1" tarkoittaa, etta T37 on suuri (normaali)

2.9.4. 8-3* FC-portin aset

FC-portin konfigurointiparametrit.

8-30 Protokolla

Optio: Toiminto:
Protokollan valinta integroituun FC-porttiin (vakio, RS485) oh-
jauskortilla.

[0]* FC FC-protokollan mukainen tiedonsiirto kohdan RS-485 Asennus

Jja asetukset kuvauksen mukaan.

[1] FC MC Sama kuin FC [0], mutta kdytettdva ladattaessa ohjelmistoa
taajuusmuuttajaan tai ladattaessa dll-tiedostoa (joka sisaltad
taajuusmuuttajassa kdytettdvissa olevia parametreja koskevat
tiedot ja niiden keskindiset riippuvuudet) liikkeenvalvontaty6ka-
luun MCT10.

[2] Modbus RTU Tiedonsiirto Modbus RTU -protokollan mukaan.
[9] FC-optio

8-31 Osoite
Alue: Toiminto:
1% [1-126] Syo6ta osoite taajuusmuuttajan (vakio)portille.

Voimassa oleva alue: 1 - 126.
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8-32 FC-portin baudinopeus

Optio:

(0]
(1]
[21*
(3]
(4]
(5]
(6]
(7]

Toiminto:
Baudinopeuden valinta riippuu par. 3-80 valitusta protokollasta.

2400 baudia
4800 baudia
9600 baudia
19200 baudia
38400 baudia
57600 baudia
76800 baudia
115200 baudia

Oletusarvo viittaa FC-protokollaan.

8-33 Pariteetti / pysaytysbitit

Optio:

(0]

(1]

(2]

(3]

Toiminto:

Pariteetti ja pysaytysbitit protokollalle (par. 8-03 Protokolla)
kayttaen FC-porttia. Joissakin protokollissa kaikki vaihtoehdot
eivat ndy. Oletusarvo riippuu valitusta protokollasta.

Parillinen pariteetti, 1
pysaytysbitti

Pariton pariteetti, 1
pysaytysbitti

Ei pariteettia, 1 py-
saytysbitti

Ei pariteettia, 2 py-
sdytysbittia

8-35 Vasteen minimiviive

Alue: Toiminto:

10 ms* [5-500 ms] Maaritd minimiviive pyynnon vastaanoton ja vastauksen ldhet-
tamisen valille. Sita kaytetéan modeemin paluuviiveiden valtta-
miseen.

8-36 Vasteen maksimiviive

Alue: Toiminto:

5000 [5- 10000 ms] Maarita suurin sallittu viive pyynnon ldhettdmisen ja vastauksen

ms* vastaanottamisen valilld. Taman viiveen ylittyminen aiheuttaa

ohjaussanan aikakatkaisun.

8-37 Ominaisuuksien valinen maks.viive

Alue:

Toiminto:

25 ms* [0 - 35 ms] Maarita pisin sallittu vali kahden tavun vastaanoton valille. Téama

parametri aktivoi aikakatkaisun, jos lahetys keskeytyy.
Tama parametri on aktiivinen vain, jos parametrin 8-30 asetuk-
sena on FC MC[1] -protokolla.
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2.9.5. Sahkeen valinta, 8-40

8-40 Sahkeen valinta

Optio: Toiminto:

Mahdollistaa vapasti madritettavien sahkeiden tai vakiosdhkei-
den kayton FC-portille.

[1] * Standardisahke 1

[101] PPO 1
[102] PPO2
[103] PPO3
[104] PPO 4
[105] PPOS
[106] PPO6
[107] PPO7
[108] PPO8

[200] Mukautettu sahke 1

2.9.6. 8-5* Digit./vayla

Parametrit, joilla maaritetdan ohjaussanan digitaalinen/vaylan yhdistaminen.

8-50 Rullauksen valinta

Optio: Toiminto:
[0] Digitaalitulo
[1] Vayla

[2] Logiikka JA
[31* Logiikka TAI

Valitse rullaustoiminnon valvonta liitinten (digitaalitulojen) ja/tai
vaylan kautta.

Huom
Tama parametri on aktiivinen vain, kun par. 8-01 Ohjauspaikka asetuksena on [0]
Digit. ja ohjaussana.

8-52 DC-jarrun valinta

Optio: Toiminto:
[0] Digitaalitulo
[1] Vayla

[2] Logiikka JA
[3]1* Logiikka TAI

Valitse DC-jarrun ohjaus liitinten (digitaalitulojen) ja/tai kentta-
vaylan kautta.
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Huom
Tama parametri on aktiivinen vain, kun par. 8-01 Ohjauspaikka asetuksena on [0]
Digit. ja ohjaussana.

8-53 Aloita valinta

Optio: Toiminto:
[0] Digitaalitulo
[1] Vayla Ottaa kdynnistyskomennon kayttoon sarjaliikenneportin tai

kenttavaylaoption kautta.

[2] Logiikka JA Ottaa kaynnistyskomennon kayttéon kenttdvaylan/sarjaliiken-
neportin kautta JA lisdksi yhden digitaalitulon kautta.

[31* Logiikka TAI Ottaa kaynnistyskomennon kayttdon kenttavaylan/sarjaliiken-
neportin TAI yhden digitaalitulon kautta.

Valitse taajuusmuuttajan kaynnistystoiminnon ohjaus liitinten
(digitaalitulojen) kautta ja/tai kenttdvaylan kautta.

Huom
Tama parametri on aktiivinen vain, kun par. 8-01 Ohjauspaikka asetuksena on [0]
Digit. ja ohjaussana.

8-54 Kaanteinen valinta

Optio: Toiminto:
[0] * Digitaalitulo
[1] Vayla Aktivoi Suunnanvaihto-komennon sarjalilkenneportin tai kent-

tavaylaoption kautta.

[2] Logiikka JA Aktivoi Suunnanvaihto-komennon kenttavaylén/sarjaliikenne-
portin kautta JA lisdksi yhden digitaalitulon kautta.

[3] Logiikka TAI Aktivoi Suunnanvaihto-komennon kenttdvaylan/sarjaliikenne-
portin TAI yhden digitaalitulon kautta.

Valitse taajuusmuuttajan kaanteisen toiminnon ohjaus liitinten
(digitaalitulon) ja/tai kenttavaylan kautta.

Huom
Tama parametri on aktiivinen vain, kun par. 8-01 Ohjauspaikka asetuksena on [0]
Digit. ja ohjaussana.

8-55 Asetusten valinta

Optio: Toiminto:
[0] Digitaalitulo
[1] Vayla Ottaa asetusten valinnan kayttoon sarjaliikenneportin tai kent-

tavaylaoption kautta.
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[2] Logiikka JA Ottaa asetusten valinnan kayttéon kenttavaylan/sarjaliikenne-
portin kautta JA lisdksi yhden digitaalitulon kautta.

[31 * Logiikka TAI Ota asetusten valinta kayttoon kenttévaylan/sarjaliikenneportin
TAI yhden digitaalitulon kautta.

Valitse taajuusmuuttajan asetusten valinnan ohjaus liitinten (di-
gitaalitulojen) ja/tai kenttavaylan kautta.

Huom
Tama parametri on aktiivinen vain, kun par. 8-01 Ohjauspaikka asetuksena on [0]
Digit. ja ohjaussana.

8-56 Esiaset. ohjearvon valinta

Optio: Toiminto:
[0] Digitaalitulo
[1] Vayla Ottaa esiasetetun ohjearvon valinnan kayttéon sarjaliikenne-

portin tai kenttdvaylaoption kautta.

[2] Logiikka JA Ottaa esiasetetun ohjearvon valinnan kayttéon kenttavaylan/
sarjaliikenneportin JA lisdksi yhden digitaalitulon kautta.

[31 ¥ Logiikka TAL Ottaa esiasetetun ohjearvon valinnan kayttoon kenttavaylan/
sarjaliikenneportin TAI yhden digitaalitulon kautta.

Valitse taajuusmuuttajan esiasetetun ohjearvon valinnan ohjaus
liitinten (digitaalitulojen) ja/tai kenttavaylan kautta.

Huom
Tama parametri on aktiivinen vain, kun par. 8-01 Ohjauspaikka asetuksena on [0]
Digit. ja ohjaussana.

2.9.7. 8-8* FC-portin diagnostiikka

N&ita parametreja kaytetéan vaylan tiedonsiirron tarkkailuun FC-portin valityksella.

8-80 Vaylan viestimaara

Optio: Toiminto:

Tama parametri nayttdd vayldssa havaittujen voimassa olevien
viestien maaran.

8-81 Vaylan virheméaara

Optio: Toiminto:

Tama parametri ndyttda vaylassa havaittujen virheellisten vies-
tien (esim. CRC-vika) maaran.
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8-82 Orjan viestimaara

Optio: Toiminto:
Tama parametri ndyttda taajuusmuuttajan lahettdmien orjalle
osoitettujen, voimassa olevien viestien maaran.

8-83 Orjan virhemaara

Optio: Toiminto:
Tama parametri ndyttda sellaisten virheviestien maaran, joita
taajuusmuuttaja ei ole voinut suorittaa.

2.9.8. 8-9* Vayl.ryom.

Parametrit, joilla maaritetdan vaylan ryéminta.

8-90 Vayl. ryém. 1 nopeus

Alue: Toiminto:
100 r/[0 - par. 4-13 RPM]  Syéta rydmintdnopeus. Téma on kiinted rydmintanopeus, joka
min* aktivoidaan sarjaportin tai kenttavaylaoption kautta.

8-91 Vayl. ryém. 2 nopeus
Alue: Toiminto:

200 /[0 - par. 4-13 RPM]  Syéta rydmintanopeus. Tama on kiintea rydmintanopeus, joka
min* aktivoidaan sarjaportin tai kenttavaylaoption kautta.

8-94 Vaylan takaisinkytkenta 1
Alue: Toiminto:

0* [-200 - 200] Kirjoita takaisinkytkenta tdhan parametriin sarjaliikenneportin
tai kenttavayldoption kautta. Tama parametri on valittava pa-
rametrissa 20-00, 20-03 tai 20-06 takaisinkytkennan lahteeksi.

8-95 Vaylan takaisinkytkenta 2
Alue: Toiminto:
0% [-200 - 200] Katso lisatietoja par. 8-94 Vayldn takaisinkytkentd 1.

8-96 Vaylan takaisinkytkenta 3
Alue: Toiminto:
0* [-200 - 200] Katso lisatietoja par. 8-94 Vayidn takaisinkytkentd 1.

2.10. Paavalikko - Profibus - rynméa 9

2.10.1. 9-** Profibus

114

Kaikkien Profibus-vaylaan liittyvien parametrien parametriryhmd. Saatavana vain, jos Porfibus-
optio on asennettuna
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9-15 PCD-kirjoituskonfiguraatio

Ryhma [10]
Valitse sanomien PCD:ihin 3-10 liitettdvat parametrit. Kaytetta-
vissa olevien PCD:iden maard riippuu sanoman tyypista.
PCD:iden 3 - 10 arvot kirjoitetaan sitten valittuihin parametrei-
hin data-arvoina. Vaihtoehtoisesti voit maarittaa Profibus-va-
kioviestin parametrissa 9-22.
Ei mitdan

[3-02] Minimiohjearvo
[3-03] Maksimiohjearvo

[3-41] Ramppi 1:n nousuai-
ka

[3-42] Ramppi 1 rampin sei-
sonta-aika

[3-51] Ramppi 2:n nousuai-
ka

[3-52] Ramppi 2 rampin sei-
sonta-aika

[3-80] Ry6m. ramppiaika

[3-81] Pikapysaytyksen

ramppiaika

[4-11] Moott. nopeuden ala-
raja [RPM]

[4-13] Moott. nopeuden yla-
raja [RPM]

[4-16] Moottoritilan mo-
menttiraja

[4-17] Generatiivinen  mo-
menttiraja

[5-90 ] Digitaali- ja relevaylan
valvonta

[5-93] Pulssildhtd #27 vay-
Ian valvonta

[5-95] Pulssildhtd #29 vay-
Ian valvonta

[6-53] Liitin 42 Lahtovaylén
valvonta

[7-28] Vahimmaistakaisin-
kytkenta

[7-29] Enimmaistakaisinkyt-
kenta

[8-90] Vayl. rydm. 1 nopeus
[8-91] Vayl. rydm. 2 nopeus
[16-80] Kenttavayla CTW 1
[16-82] Kenttévayld REF 1
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9-16 PCD-lukukonfiguraatio

Ryhma [10]
Valitse sanomien PCD:ihin 3-10 liitettdvat parametrit. Kaytetta-
vissa olevien PCD:iden maara riippuu sanoman tyypista. PCD:t
3 - 10 sisdltavat valittujen parametrien todelliset data-arvot.
Profibus-vakiosanomat, ks. par. 9-22.
Ei mitdan

[16-00] Ohjaussana

[16-01] Ohjearvo [yks]

[16-02] Ohjearvo %

[16-03] tilasana

[16-05] P&aarvo, todellinen
[%]

[16-09] Oma lukema

[16-10] Teho [kW]

[16-11] Teho [hv]

[16-12] Moottorin jannite

[16-13] Taajuus

[16-14] Moottorin virta

[16-15] Taajuus [%]

[16-16] Momentti

[16-17] Nopeus [RPM]

[16-18] Moottorin Idmpdkuor-
mitus

[16-22] Momentti [%]

[16-30] DC-valipiirin jannite

[16-32] Jarruenergia /s

[16-33] Jarruenergia / 2 min

[16-34] Jaahdytysrivan lam-
pot.

[16-35] Taajuusmuuttajan
lampokuormitus

[16-38] SL-ohjaimen tila
[16-39] Ohj.kortin lampdt.
[16-50] Ulkoinen ohjearvo
[16-52] Tak.kytk. [yks]

[16-53] Dig. potent.metrin
ohjearvo

[16-54] Tak.kytk. 1 [yks]
[16-55] Tak.kytk. 2 [yks]
[16-56] Tak.kytk. 3 [yks]
[16-60] Digitaalinen tulo

[16-61] Liitin 53 kytkentdase-
tus

[16-62] Analoginen tulo 53
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[16-63]

[16-64]
[16-65]

[16-66]
[16-67]

[16-68]

[16-69]
[16-70]
[16-71]
[16-72]
[16-73]
[16-75]
[16-76]
[16-77]

[16-84]
[16-85]
[16-90]
[16-91]
[16-92]
[16-93]
[16-94]
[16-95]
[16-96]

Liitin 54 kytkentdase-
tus

Analoginen tulo 54

Analoginen laht6 42
[mA]

Digitaalinen ahto
Taajuus Tulo #29
[Hz]

Taajuus Tulo #33
[Hz]

Pulssilahtd #27 [Hz]
Pulssilahtod #29 [Hz]
Pulssilahto [bin]
Laskuri A

Laskuri B

Analog. tulo X30/11
Analog. tulo X30/12

Analoginen tulo X30/8
[mA]

Tietol.option STW
FC-portti CTW 1
Halytyssana
Halytyssana 2
Varoitussana
Varoitussana 2
Laajennettu tilasana
Laajennettu tilasana 2

Enn. ehk. kunnossapi-
tosana

9-18 Solmun osoite

Alue:
126%*

Toiminto:

[0-126] Syota aseman osoite tassa parametrissa tai vaihtoehtoisesti lai-
tekytkimelld. Aseman osoitteen muokkaamiseksi parametrissa
9-18 laitekytkin on saddettdva asentoon 126 tai 127 (ts. kaikki
kytkimet 'paalla'-asennossa). Muuten tama parametri nayttaa
kytkimen nykyisen asetuksen.

9-22 Sahkeen valinta

Optio:

[1]

[101]
[102]
[103]

Toiminto:

Valitse taajuusmuuttajalla Profibus-viestin vakiokokoonpano,
vaihtoehtona parametrien 9-15 ja 9-16 vapaasti madritettavien
viestien kaytolle.

Standardisahke 1
PPO 1
PPO 2
PPO 3
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[104]
[105]
[106]
[107]

PPO 4
PPO 5
PPO 6
PPO 7

[108] * PPO 8

9-23 Parametrit signaaleille

MVLT@ AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-

Ryhma [1000]

[3-02]
[3-03]
[3-41]
[3-42]
[3-51]

[3-52]

[3-80]
[3-81]

[4-11]
[4-13]
[4-16]
[4-17]
[5-90]
[5-93]
[5-95]
[6-53]
[8-90]
[8-91]
[8-94]

[8-95]

Ei mitaan
Minimiohjearvo
Maksimiohjearvo

Ramppi 1:n nousuai-
ka

Ramppi 1 rampin sei-
sonta-aika

Ramppi 2:n nousuai-
ka

Ramppi 2 rampin sei-
sonta-aika

Ryom. ramppiaika
Pikapysaytyksen
ramppiaika

Moott. nopeuden ala-
raja [RPM]

Moott. nopeuden yla-
raja [RPM]
Moottoritilan mo-
menttiraja
Generatiivinen  mo-
menttiraja

Digitaali- ja relevaylan
valvonta

Pulssilahtd #27 vay-
lan valvonta

Pulssilahtd #29 vay-
lan valvonta

Liitin 42 Lahtdvaylan
valvonta
Vayl. ryém. 1 nopeus
Vayl. rydm. 2 nopeus
Vaylan  takaisinkyt-
kenta 1
Vaylan  takaisinkyt-
kenta 2

Tama parametri sisaltaa luettelon signaaleista, joita voidaan va-
lita parametreissa 9-15 ja 9-16.
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[8-96] Vaylan takaisinkyt-
kenta 3

[16-00] Ohjaussana

[16-01] Ohjearvo [yks]

[16-02] Ohjearvo %

[16-03] tilasana

[16-05] Paaarvo, todellinen
[%]

[16-09] Oma lukema

[16-10] Teho [kW]

[16-11] Teho [hv]

[16-12] Moottorin jannite

[16-13] Taajuus

[16-14] Moottorin virta

[16-15] Taajuus [%]

[16-16] Momentti [Nm]

[16-17] Nopeus [RPM]

[16-18] Moottorin lampdkuor-
mitus

[16-30] DC-valipiirin jannite
[16-32] Jarruenergia /s

[16-33] Jarruenergia / 2 min
[16-34] Jadhdytysrivan l&dm-
pot.
[16-35] Taajuusmuuttajan
lampdkuormitus
[16-38] SL-ohjaimen tila
[16-39] Ohj.kortin lampot.
[16-50] Ulkoinen ohjearvo
[16-52] Tak.kytk. [yks]
[16-53] Dig. potent.metrin
ohjearvo
[16-54 ] Tak.kytk. 1 [yks]
[16-55 ] Tak.kytk. 2 [yks]
[16-56 ] Tak.kytk. 3 [yks]
[16-60 ] Digitaalinen tulo

[16-61 ] Liitin 53 kytkentdase-
tus

[16-62 ] Analoginen tulo 53

[16-63 ] Liitin 54 kytkentaase-
tus

[16-64 ] Analoginen tulo 54

[16-65 ] Analoginen lahtd 42
[mA]

[16-66 ] Digitaalinen lahto

[16-67 ] Taajuus Tulo #29
[Hz]
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[16-68 ] Taajuus Tulo #33
[Hz]

[16-69 ] Pulssilahto #27 [Hz]

[16-70 ] Pulssilahto #29 [Hz]

[16-71 ] Relelahddt [bin]

[16-72 ] Laskuri A

[16-73 ] Laskuri B

[16-75 ] Analog. tulo X30/11

[16-76 ] Analog. tulo X30/12

[16-77 ] Analoginen lahto
X30/8

[16-80 ] Kenttavayla CTW 1
[16-82 ] Kenttavayld REF 1
[16-84 ] Tietol.option STW
[16-85 ] FC-portti CTW 1
[16-90 ] Halytyssana

[16-91 ] Halytyssana 2

[16-92 ] Varoitussana

[16-93 ] Varoitussana 2
[16-94 ] Laajennettu tilasana
[16-95] Laajennettu tilasana 2

[16-96 ] Enn. ehk. kunnossapi-
tosana

9-27 Parametrin muokkaus

Optio: Toiminto:
Parametreja voi muokata Profibus-vdylan normaalin RS485-ra-
japinnan tai paikallisohjauspaneelin avulla.

[0] Pois kaytosta Poistaa kaytosta muokkauksen Profibus-vaylan avulla.

[1]1*  K&ytdssa Ottaa kaytt6dn muokkauksen Profibus-vaylan avulla.

9-28 Prosessin ohjaus

Optio: Toiminto:

Prosessiohjaus (ohjaussanan, nopeusohjearvon ja prosessin tie-
tojen asetus) on mahdollista joko Profibus-vayldn tai vakiokent-
tavaylan kautta mutta ei molempien samanaikasesti. Paikallis-
ohjaus on aina mahdollista paikallisohjauspaneelin kautta.
Prosessiohjauksella tapahtuva ohjaus on mahdollista joko liitin-
ten tai kenttavaylan kautta parametrien 8-50 - 8-56 asetuksista
riippuen.

[0] Ei kdytossa Poistaa kaytosta ohjauksen Profibus-vaylan kautta ja ottaa kayt-
toon prosessiohjauksen vakiokenttavaylan tai Profibus Master -
luokan 2 kautta.
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9-53 Profibus-varoitussana

VLT ® AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-M

2. Parametrin kuvaus

Jaks. master kaytt. Ottaa kayttdéon prosessiohjauksen Profibus Master -luokan 1
kautta ja poistaa kdytdsta prosessiohjauksen vakiokenttdvaylan
tai Profibus Master -luokan 2 kautta.

Optio: Toiminto:
Tassa parametrissa nakyvat Profibus-tiedonsiirron varoitukset.
Katso lisatietoja Profibus-véylén kdyttéohjeista.
Vain luku
Bitti: Merkitys:
0 Yhteys DP-masterilla ei ole
1 Ei kdytossa
2 FDL (kenttévaylan datalinkkikerros) ei ole kunnossa
3 Poista vastaanotettu datakomento
4 Hetkellisarvoa ei ole paivitetty
5 Siirtonopeuden haku
6 PROFIBUS ASIC ei ldheta
7 PROFIBUS-vayldn alustus ei onnistunut
8 Taajuusmuuttaja on laukaistu
9 Sisdinen CAN-virhe
10 Virheelliset konfigurointitiedot PLC:[td
11 PLC lahettdnyt vaaran tunnisteen
12 Sisdinen virhe
13 Ei konfiguroitu
14 Aikakatkaisu aktiivinen
15 Varoitus 34 aktiivinen

9-63 Todell. baudinopeus

Optio:

(0]
(1]
(2]
(3]
(4]
(6]
(7]
(8]
(9]
[10]
[11]
[255]

Toiminto:
Tassa parametrissa nakyy nykyinen Profibus-vdylan baudino-
peus. Profibus Master maarittad baudinopeuden automaattises-
ti.

Vain luku

9,6 kbit/s

19,2 kbit/s

93,75 kbit/s

187,5 kbit/s

500 kbit/s

1500 kbit/s

3000 kbit/s

6000 kbit/s

12000 kbit/s

31,25 kbit/s

45,45 kbit/s

Baudinopeutta ei 6y-

dy
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9-65 Profiilin numero

Alue: Toiminto:
Vain luku

0* [0-0] Tama parametri sisaltaa profiilin tunnistuksen. Tavu 1 sisaltaa
profiilin numeron ja tavu 2 profiilin version numeron.

MVU—@ AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-

Huom
Tama parametri ei ndy paikallisohjauspaneelin kautta.

9-70 Muokkaa aset.

Optio: Toiminto:
Valitse muokattavat asetukset.

[o] Tehdasaset. Kayttaa oletusarvoja. Tata optiota voidaan kayttaa datalahteena
muiden asetusten palauttamiseksi tunnettuun tilaan.

[1]1*  Asetukset 1 Muokkaa asetuksia 1.

[2] Asetukset 2 Muokkaa asetuksia 2.

[3] Asetukset 3 Muokkaa asetuksia 3.

[4] Asetukset 4 Muokkaa asetuksia 4.

[9] Aktiiv. aset Noudattaa parametrissa 0-10 valittuja aktiivisia asetuksia.

Tama parametri on ainutlaatuinen paikallisohjauspaneeleissa ja kenttavaylissa. Katso myds par.
0-11 Muokkaa aset.

9-71 Tallenna data-arvot

Optio: Toiminto:
Profibus-vaylan kautta muutetut parametrien arvot eivat tallen-
nu automaattisesti pysyvaan muistiin. Taman parametrin avulla
voit aktivoida toiminnon, joka tallentaa parametrien arvot py-
syvaan EEPROM-muistiin, niin ettd muutetut parametrien arvot
sdilyvat, vaikka virta katkaistaisiin valilla.

[0] * Eikayt. Poistaa pysyvan tallennustoiminnon kaytosta.

[1] Tall. muok. aset. Tallentaa kaikki parametrissa 9-70 valitun kokoonpanon para-
metrien arvot pysyvaan muistiin. Valinta palautuu asetukseen Ei
kaytossa [00], kun kaikki arvot on tallennettu.

[2] Tallenna kaikki ase- Tallentaa kaikki parametrien arvot kaikkiin kokoonpanoihin py-
tukset syvassa muistissa. Valinta palautuu asetukseen £/ kdytdssa [0],
kun kaikki parametrien arvot on tallennettu.

9-72 Taaj.muutt. nollaus

Optio: Toiminto:

[0] *  Eitoimint.

[1] Nollaus virran kytkey- Nollaa taajuusmuuttajan virran kytkeytyessa, kuten tehojakson
tyessa yhteydessa.
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[3] Tiedons.option  nol- Nollaa vain Profibus-option, mika on hyddyllista, kun tiettyja
laus asetuksia on vaihdettu parametriryhmdssa 9-**, esim. par.
9-18.

Nollauksen jdlkeen taajuusmuuttaja hdviaa kenttavaylasta, mi-
ka voi aiheuttaa tiedonsiirtovirheen masterilta.

9-80 Maaritellyt parametrit (1)

Ryhmé [116]

Ei LCP-kayttod
Vain luku
0* [0 -115] Tassa parametrissa nakyy luettelo kaikista maaritetyista, Profi-
bus-vdylalle saatavana olevista taajuusmuuttajan parametreis-
ta.

9-81 Maaritellyt parametrit (2)

Ryhma [116]

Ei LCP-kayttoad
Vain luku
0* [0 -115] Tassa parametrissa nakyy luettelo kaikista maaritetyista, Profi-
bus-vdylalle saatavana olevista taajuusmuuttajan parametreis-
ta.

9-82 Maaritellyt parametrit (3)

Ryhma [116]

Ei LCP-kayttoad
Vain luku
0* [0-115] Tassa parametrissa nakyy luettelo kaikista maaritetyista, Profi-
bus-vdylalle saatavana olevista taajuusmuuttajan parametreis-
ta.

9-83 Maaritellyt parametrit (4)

Ryhma [116]

Ei LCP-kayttoa
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Vain luku
0* [0 - 115] Tassa parametrissa nakyy luettelo kaikista maaritetyista, Profi-
bus-vayldlle saatavana olevista taajuusmuuttajan parametreis-
ta.

9-90 Muutetut parametrit (1)

Ryhmé [116]

Ei LCP-kéyttos

Vain luku

0* [0 -115] Tassa parametrissa nakyy luettelo kaikista oletusasetuksesta
poikkeavista taajuusmuuttajan parametreista.

9-91 Muutetut parametrit (2)

Ryhma [116]

Ei LCP-kayttoa
Vain luku

0* [0 - 115] Tassa parametrissa nakyy luettelo kaikista oletusasetuksesta
poikkeavista taajuusmuuttajan parametreista.

9-92 Muutetut parametrit (3)

Ryhma [116]

Ei LCP-kayttoa
Vain luku

0* [0 - 115] Tassa parametrissa nakyy luettelo kaikista oletusasetuksesta
poikkeavista taajuusmuuttajan parametreista.

9-94 Muutetut parametrit (5)

Ryhmé [116]

Ei LCP-kéyttos

Vain luku
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0* [0 -115] Tassd parametrissa nakyy luettelo kaikista oletusasetuksesta
poikkeavista taajuusmuuttajan parametreista.

2.11. Paavalikko - CAN-kenttavayla - rynma 10

2.11.1. 10-** DeviceNet ja CAN-kenttavayla

DeviceNet CAN-kenttavayldn parametrien parametriryhma.

2.11.2. 10-0* Yhteiset asetukset

CAN-kenttavayldoptioiden yhteisten asetusten parametriryhma.

10-00 CAN-protokolla

Optio: Toiminto:
[1]1*  DeviceNet Nayta aktiivinen CAN-protokolla.

Huom
Optiot riippuvat asennetusta optiosta.

10-01 Siirtonop. valinta

Optio: Toiminto:
Valitse kenttdvdylan lahetysnopeus. Valinnan on vastattava
isdnndn ja muiden kenttavaylan solmujen lahetysnopeutta.

[16] 10 kbps

[17] 20 kbps

[18] 50 kbps

[19] 100 kbps

[20] * 125 kbps

[21] 250 kbps

[22] 500 kbps

[23] 800 kbps

[24] 1000 kbps

10-02 MAC ID
Alue: Toiminto:

63% [0-127] Aseman osoitteen valinta. Jokaisella samaan DeviceNet-verk-
koon kytketylla asemalla on oltava selked osoite.
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10-05 Lahetys virhelaskurin lukema

Alue: Toiminto:

0* [0 - 255] Naytd CAN-ohjauksen ldhetysvirheiden maara viimeisesta kayn-
nistyksesta lahtien.

10-06 Vastaanotto virhelaskurin lukema

Optio: Toiminto:
[0] 0-255 Naytda CAN-ohjauksen vastaanottovirheiden maard viimeisen
kadynnistyksen jdlkeen.

10-07 Lukemavaylan kaytostapoistolaskuri

Alue: Toiminto:

0* [0 - 255] Né&yta vaylan kaytoéstapoistotapahtumien maara viimeisen kayn-
nistyksen jalkeen.

2.11.3. 10-1* DeviceNet

126

DeviceNet-kenttévdyldan omat parametrit.

10-10 Prosessidatatyypin valinta

Optio: Toiminto:
Valitse instanssi (séhke) tietojen lahetykselle. Kaytettavissa ole-
vat instanssit riippuvat par. 8-10 Ohjaussanaprofiili asetuksesta.
Kun par. 8-10 asetuksena on [0] FC-profiilj, kaytettdvissa ovat
par. 10-10 asetukset [0] ja [1].
Kun par. 8-10 asetuksena on [5] ODVA, kaytettdvissa ovat par.
10-10 asetukst [2] ja [3].
Instanssit 100/150 ja 101/151 ovat Danfossin omia. Instanssit
20/70 ja 21/71 ovat ODVA:n omia AC-taajuusmuuttajan profii-
leja.
Katso sahkeen valintaohjeita DeviceNetin kayttoohjeista.
Huomaa, ettd tdman parametrin muutos toteutuu valittdmasti.

[0] Instanssi 100/150
[1] Instanssi 100/151
[2] Instanssi 20/70
[3] Instanssi 21/71

10-11 Prosessidatan konfig. kirjoitus

Optio: Toiminto:
Valitse prosessin kirjoitustiedot I/O-kokoonpanoinstansseille
101/151. Tastd ryhmasta voidaan valita elementit [2] ja [3].
Ryhman elementit [0] ja [1] ovat kiinteita.

[0] *  Ei mitdén

[3-02 ] Vahimmaisohjearvo

[3-03 ] Enimmaisohjearvo

[3-41] Ramppi 1 rampin nou-

suaika
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[3-42 ] Ramppi 1 rampin las-
kuaika

[3-51 ] Ramppi 2 rampin nou-
suaika

[3-52 ] Ramppi 2 rampin las-
kuaika

[3-80 ] Ry®6minnan ramppiai-
ka

[3-81 ] Pikapysaytyksen
ramppiaika

[4-11 7 Moottorin nopeuden
alaraja (RPM)

[4-13 ] Moottorin nopeuden
ylaraja (RPM)
[4-16 1 Moottoritilan mo-

menttiraja

[4-17 1 Generaattoritilan mo-
menttiraja

[5-90 ] Digitaali- ja relevaylan
valvonta

[5-93 ] Pulssilahto #27 vay-
Ian valvonta

[5-95] Pulssilahtd #29 vay-
lan valvonta

[6-53 ] Liitin 42 Laht6vaylan
valvonta

[8-90 ] Vayl. rydm. 1 nopeus

[8-91 ] Vayl. rydm. 2 nopeus

[16-80] Kenttavdyla CTW 1
(kiinted)

[16-82 ] Kenttavdyla REF 1
(kiinted)

M 2. Parametrin kuvaus

10-12 Prosessidatan konfig. luku

Optio:

Ei mitaan
[16-00 ] Ohjaussana
[16-01 ] Ohjearvo [yks]
[16-02 ] Ohjearvo %
[16-03 ] Tilasana (kiinted)

[16-05 ] Paaarvo, todellinen
(%) (kiinted)

[16-10 ] Teho [kW]
[16-11 ] Teho [hv]
[16-12 ] Moottorin jannite

Toiminto:

Valitse prosessinlukudata I/O-kokoonpanon instansseille
101/151. Tasta ryhmasta voidaan valita elementit [2] ja [3].
Ryhman elementit [0] ja [1] ovat kiinteita.
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[16-13 ] Taajuus
[16-14 ] Moottorin virta
[16-15 ] Taajuus [%]
[16-16 ] Momentti
[16-17 ] Nopeus [RPM]
[16-18 ] Moottorin terminen
[16-22 ] Momentti [%]
[16-30 ] DC-valipiirin jannite
[16-32 ] Jarruenergia/s
[16-33 ] Jarruenergia/2 min
[16-34 ] Jaahdytysrivan lam-
pot.

[16-35 ] Vaihtosuuntaajan ter-
minen

[16-38 ] SL-ohjaimen tila
[16-39] Ohjauskortin Idmpot.
[16-50 ] Ulkoinen ohjearvo
[16-52 ] Tak.kytk. [yks]

[16-53 ] Dig. potent.metrin
ohjearvo

[16-54] Tak.kytk. 1 [yks]
[16-55 ] Tak.kytk. 2 [yks]
[16-56 ] Tak.kytk. 3 [yks]
[16-60 ] Digitaalinen tulo

[16-61 ] Liitin 53 kytkent&ase-
tus

[16-62 ] Analoginen tulo 53

[16-63 ] Liitin 54 kytkentdase-
tus

[16-64 ] Analoginen tulo 54

[16-65 ] Analoginen lahté 42
[mA]
[16-66 ] Digitaalinen 1ahtd

[16-67 ] Taajuus Tulo #29
[Hz]

[16-68 ] Taajuus Tulo #33
[Hz]

[16-69 ] Pulssilaht6 #27 [Hz]
[16-70 ] Pulssilahtd #29 [Hz]
[16-71 ] Relelahto [bin]

[16-75 ] Analog. tulo X30/11
[16-76 ] Analog. tulo X30/12

[16-77 ] Analoginen lahto
X30/8 [mA]

[16-84 ] Tietol.option STW
[16-85 ] FC-portti CTW 1
[16-90] Halytyssana

MVLTC@ AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-
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[16-91 ] Halytyssana 2

[16-92 ] Varoitussana

[16-93 ] Varoitussana 2
[16-94 ] Laajennettu tilasana
[16-95 ] Laajennettu tilasana 2

[16-96 ] Enn. ehk. kunnossapi-
tosana

10-13 Varoitusparametri

Alue: Toiminto:

0* [0 - 65535] Naytd DeviceNetin oma varoitussana. Jokaiselle varoitukselle on
varattu yksi bitti. Katso lisatietoja DeviceNetin kayttdohjeista
(MG.33.DX.YY).

Bitti: Merkitys:

0 Vayla ei aktiivinen

1 Tietyn yhteyden aikakatkaisu

2 I/O-yhteys

3 Uudelleenyritysraja saavutettu

4 Todellista ei ole paivitetty

5 CAN-vayla ei kdytdssa

6 I/O-lahetysvirhe

7 Alustusvirhe

8 Ei vaylasyottoa

9 Vayla ei kaytossa

10 Virhe passiivinen

11 Varoitus virheesta

12 Kaksinkertainen MAC ID -virhe

13 RX-jono ylittynyt

14 TX-jono ylittynyt

15 CAN ylittynyt

10-14 Verkon ohjearvo

Vain luku LCP:Ita.

Valitse ohjearvon lahde instansseissa 21/71 ja 20/70.

[0] *  Eikayt. Ottaa kayttdéon ohjearvon analogisten/digitaalisten tulojen kaut-
ta.
[1] Kaytossa Ottaa kayttdon ohjearvon kenttavaylan kautta.

10-15 Verkon ohjaus

Vain luku LCP:Ita.

Valitse ohjausléhde instansseissa 21-71 ja 20-70.

[0] *  Eikayt. Ottaa kayttéon ohjauksen analogisten/digitaalisten tulojen
kautta.
[1] Kaytossa Ottaa kayttdéon ohjauksen kenttavaylan kautta.
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2.11.4. 10-2* COS-suodattimet

COS-suodatinasetusten parametrit.

10-20 COS-suodatin 1
Alue: Toiminto:

FFFF* [0 - FFFF] Syotd COS-suodattimelle 1 arvo, jolla tilasanan suodattimen
peite madritetaan. COS (Change-of-State, tilan muutos) -tilassa
tydskenneltdessa tama toiminto suodattaa tilasanan bitteja, joi-
ta ei pida lahettda, jos ne muuttuvat.

10-21 COS-suodatin 2

Alue: Toiminto:

FFFF* [0 - FFFF] Syoté COS-suodattimen 2 arvo, jolla tarkeimman hetkellisarvon
suodattimen peite maaritetddn. COS (Change-of-State, tilan
muutos) -tilassa téma toiminto suodattaa pois tarkeimmén het-
kellisarvon bitteja, joita ei pida lahettda niiden muuttuessa.

10-22 COS-suodatin 3
Alue: Toiminto:

FFFF* [0 - FFFF] Sy6ta PCD 3:n suodattimen peitteen maarittamiseen kaytettava
COS-suodattimen 3 arvo. COS (Change-of-State, tilan muutos)
-tilassa tydskenneltdessa tdma toiminto suodattaa pois PCD 3:n
bitteja, joita ei pida lahettad niiden muuttuessa.

10-23 COS-suodatin 4
Alue: Toiminto:

FFFF* [0 - FFFF] Sy6ta PCD 4:n suodattimen peitteen maarittamiseen kaytettava
COS-suodattimen 4 arvo. COS (Change-of-State, tilan muutos)
-tilassa tydskenneltdessa tdma toiminto suodattaa pois PCD 4:n
bittejd, joita ei pida lahettda niiden muuttuessa.

2.11.5. 10-3* Param. kayttooik.

Parametriryhma, joka mahdollistaa indeksoitujen parametrien kayton ja maarittaa ohjelmointia-
setukset.

10-30 Ryhmaindeksi
Alue: Toiminto:

0% [0 - 255] Naytd ryhman parametrit. Tdma parametri on voimassa vain,
jos DeviceNetin kenttavdyla on asennettu.
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10-31 Tallenna data-arvot

Optio: Toiminto:
DeviceNetin kautta muutettuja parametriarvoja ei automaatti-
sesti tallenneta pysyvaan muistiin. Taman parametrin avulla voit
aktivoida toiminnon, joka tallentaa parametrien arvot pysyvaan
EEPROM-muistiin, niin ettd muutetut parametrien arvot sadilyvat,
vaikka virta katkaistaisiin valilla.

[0] *  Eikayt. Poistaa pysyvan tallennustoiminnon kaytdsta.

[1] Tall. muok. aset. Tallentaa kaikki aktiivisten asetusten parametriarvot pysyvaan
muistiin. Valinta palautuu asetukseen Ei kaytdssa [00], kun
kaikki arvot on tallennettu.

[2] Tallenna kaikki ase- tallenna kaikki parametrien arvot kaikkiin kokoonpanoihin pysy-
tukset vassa muistissa. Valinta palautuu asetukseen £/ kdytdssa [0],
kun kaikki parametrien arvot on tallennettu.

10-32 Devicenetin tarkistus

Alue: Toiminto:

0* [0 - 65535] Naytd DeviceNetin tarkistuksen numero. Tata parametria kay-
tetadn EDS-tiedoston luomiseen.

10-33 Tallenna aina

Optio: Toiminto:
[0] * Eikayt. Poistaa kaytosta tietojen pysyvan tallentamisen.
[1] Kaytdssa Maarittad oletusasetukseksi DeviceNetin kautta vastaanotettu-

jen parametritietojen tallentamisen pysyvaan EEPROM-muistiin.

10-39 Devicenet F:n parametrit

Ryhma [1000]

Ei LCP-kayttoa

0* [0 -0] Tata parametria kdytetddn taajuusmuuttajan konfigurointiin
DeviceNetin kautta ja EDS-tiedoston muodostamiseen.

2.12. Paavalikko - Smart Logic - ryhma 13

2.12.1. 13-** Ohjelm. ominaisuudet

Alykas logiikkavalvonta (Smart Logic Control, SLC) on olennaisesti sarja kayttdjan masrittamia
toimia (ks. par. 13-52 [x]), jotka SLC suorittaa, kun SLC arvioi kyseisen kayttdjan maarittaman
tapahtuman (ks. par. 13-51 [x]) TODELLISEKSI. Tapahtumat ja foimet on numeroitu ja ne on
kytketty pareiksi. Tama tarkoittaa, etté kun tapahtuma [0] toteutuu (saa arvon TRUE), suoritetaan
toimi [1]. Taman jalkeen arvioidaan fapahtuman [1] ehdot, ja jos se arvioidaan TODEKSI, suori-
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tetaan foimi [1] ja niin edelleen. Kerralla arvioidaan vain yksi tapahtuma. Jos tapahtuman
arvioidaan olevan EPATOSI, mitd&n ei tapahdu (SLC:ss3) tdmén skannausvilin aikana eikd muita
tapahtumia arvioida. Tama tarkoittaa, etta kun SLC kaynnistyy, se arvioi tapahtumaa [0] (ja vain
tapahtumaa[0]) kullakin skannausvalilla. Vain silloin, kun apahtuman[0] arvioidaan olevan TOSI,
SLC toteuttaa toimen [0] ja alkaa arvioida fapahtumaa [1]. Tapahtumia ja toimia voidaan ohjel-
moida 1-20.

Kun viimeinen tapahtuma / toimi on suoritettu, sarja alkaa uudelleen tapahtumasta [0] / toimes-
ta [0]. Kuvassa on esimerkki, jossa on kolme tapahtumaa/toimea:

Alku, tapahtuma 130BA062.13
P13-01

Tila 1

Tapahtuma 1/
toimi 1

Tila 2

Tapahtuma 2/
toimi 2

Loppu, tapahtuma
P13-02

~
\\ Loppu, tapahtuma
\P13-02
\

N

Tila 4

Tapahtuma 4/
toimi 4

Tila 3

Tapahtuma 3/
toimi 3

/
/7
e /Loppu, tapahtuma

<~ P13-02

SLC:n kaynnistadminen ja pysayttaminen:

SLC voidaan kaynnistaa ja pysayttaa valitsemalla KGytdssa [1] tai £/ kdytdssd [0] parametrissa
13-00. SL-ohjain kdynnistyy aina tilassa 0 (missa se arvioi tapahtumaa [0]). SLC kadynnistyy, kun
(par. 13-01 Aloita tapahtuma maaritetty) kaynnistystapahtuma katsotaan todeksi (TRUE) (mikali
par. 13-00 on valittu KGytdssa [1]. SLC pysahtyy, kun kohdan Pysédytd tapahtuma (par. 13-02)
asetuksena on TRUE. Par. 13-03 nollaa kaikki SLC:n parametrit ja aloittaa ohjelmoinnin alusta.

13-0* SLC-asetukset

Ota kayttdon, poista kaytosta ja kuittaa Smart Logic Control kdyttamalla SLC-asetuksia.

13-00 SL-ohjaimen tila

Optio: Toiminto:
[0] *  Eikéyt. Poistaa kaytdsta SL-ohjaimen.
[1] Kaytdssa Ottaa kayttéon SL-ohjaimen.

13-01 Aloita tapahtuma

Optio: Toiminto:
Valitse Boolen arvo (TRUE tai FALSE) aktivoidaksesi Smart Logic
Control -toiminnon.

[0] *  Vaarin Lisaa logiikkasaantoon kiintean arvon FALSE.
[1] Tosi Lisaa logiikkasaantoon kiintean arvon TRUE.
[2] Kay Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
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pas

(3]
(4]
(5]
(6]
[7]
(8]
[9]

[10]
[11]

[12]

[13]
[14]
[15]
[16]

[17]
(18]
[19]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]
[26]
[27]
[28]
[29]
[33]
[34]
[35]
[36]
[37]
[38]
[39]

Alueella
Ohjearvossa
Momenttiraja
Virtaraja

Poissa virta-alueelta
Alle I.ow

Suurempi kuin InicH

Ei nopeusalueella
Nopeus alle alarajan

Nopeus yli ylarajan

Ei tak.kytk.alueella
Alle tak.kytk. alar.
Yli tak.kytk. ylar.
Lampdvaroitus

Verkko alueen ulkop.

Suunnanvaihto
Varoitus

Halytys (laukaisu)
Halytys (lauk. luk.)
Vertain 0

Vertain 1

Vertain 2

Vertain 3
Logiikkasaanto 0
Logiikkasaanté 1
Logiikkasaanto 2
Logiikkasaanté 3
Digit. tulo DI18
Digit. tulo DI19
Digit. tulo DI27
Digit. tulo DI29
Digit. tulo DI32
Digit. tulo DI33

Kaynnistyskomento

M 2. Parametrin kuvaus

Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.

Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.

Katso tarkempi kuvaus parametriryhmadsta 5-3*.

Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.

Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.

Katso tarkempi kuvaus parametriryhmadsta 5-3*.

Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.

Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.

Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.

Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.

Kayta vertaimen 0 tulosta logiikkasdannossa.

Kayta vertaimen 1 tulosta logiikkasadanndéssa.

Kayta vertaimen 2 tulosta logiikkasdannossa.

Kayta vertaimen 3 tulosta logiikkasadanndéssa.

Kayta logiikkasaannon 0 tulosta logiikkasaanndssa.
Kayta logiikkasaannon 1 tulosta logiikkasaanndssa.
Kayta logiikkasaannon 2 tulosta logiikkasaanndssa.
Kayta logiikkasaannon 3 tulosta logiikkasaanndssa.
Kayta DI18:n arvoa logiikkasaannéssa (suuri = TRUE).
Kayta DI19:n arvoa logiikkasaannéssa (suuri = TRUE).
Kayta DI27:n arvoa logiikkasaannéssa (suuri = TRUE).
Kayta DI29:n arvoa logiikkasaannéssa (suuri = TRUE).
Kayta DI32:n arvoa logiikkasaanndssa (suuri = TRUE).
Kayta DI33:n arvoa logiikkasaannéssa (suuri = TRUE).

Tama tapahtuma on tosi (TRUE), jos taajuusmuuttaja kaynnis-
tetadn milla keinolla tahansa (digitaalitulon tai kenttavaylan
avulla tai muutoin).
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[40]

[41]

[42]

[43]

[44]

[45]

[46]

[47]

[48]

[50]
[51]
[60]
[61]

MVLT@ AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-

Taaj.muut. pysaytetty Tama tapahtuma on tosi (TRUE), jos taajuusmuuttaja pysayte-

Nollaus ja laukaisu

Autom. nollauslauk.

OK-nappain

Kuittaus

Vasen nappain

Oikea ndppain

Ylanappain

Alanappain

Vertain 4
Vertain 5
Logiikkasaanto 4

Logiikkasaanto 5

taan tai sen annetaan rullata pysahdyksiin jollakin keinolla (di-
gitaalitulon tai kenttavaylén avulla tai muutoin).

Tama tapahtuma on tosi (TRUE), jos taajuusmuuttaja laukais-
taan (mutta ei laukaista ja lukita) ja painetaan nollauspainiketta.

Tama tapahtuma on tosi (TRUE), jos taajuusmuuttaja laukais-
taan (mutta ei laukaista ja lukita) ja tapahtuu automaattinen
nollaus.

Tama tapahtuma on tosi (TRUE), jos painetaan paikallisohjaus-
paneelin OK-nappainta.

Tama tapahtuma on tosi (TRUE), jos painetaan paikallisohjaus-
paneelin nollausnappainta.

Tama tapahtuma on tosi (TRUE), jos painetaan paikallisohjaus-
paneelin vasenta nappainta.

Tama tapahtuma on tosi (TRUE), jos painetaan paikallisohjaus-
paneelin oikeaa nappainta.

Téma tapahtuma on tosi (TRUE), jos painetaan paikallisohjaus-
paneelin ylanappainta.

Tama tapahtuma on tosi (TRUE), jos painetaan paikallisohjaus-
paneelin alandppainta.

Kayta vertaimen 4 tulosta logiikkaséanndssa.
Kayta vertaimen 5 tulosta logiikkasaannossa.
Kayta logiikkasdannon 4 tulosta logiikkasaannossa.

Kayta logiikkaséanndn 5 tulosta logiikkasdanndssa.

13-02 Lopeta tapahtuma

Optio:

fo1 *
(1]
(2]
(3]
(4]
(5]
(6]
(7]
(8]
(9]
[10]

Vaarin

Tosi

Kay

Alueella
Ohjearvossa
Momenttiraja
Virtaraja

Poissa virta-alueelta
Alle I.ow

Suurempi kuin IxiH

Ei nopeusalueella

Toiminto:

Valitse Boolen arvo (TRUE tai FALSE) poistaaksesi Smart Logic
Control -ohjauksen kaytosta.

Lisaa logiikkasaantoon kiintean arvon FALSE.

Lisaa logiikkasaantdon kiintean arvon TRUE.

Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.

Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
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[11] Nopeus alle alarajan  Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
[12] Nopeus yli ylarajan Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
[13] Ei tak.kytk.alueella Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.

[14] Alle tak.kytk. alar. Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.

[15] Yli tak.kytk. ylar. Katso tarkempi kuvaus parametriryhmastd 5-3*.
[16] Lampdvaroitus Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
[17] Verkko alueen ulkop. Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
[18] Suunnanvaihto Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
[19] Varoitus Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
[20] Halytys (laukaisu) Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasté 5-3*.

[21] Halytys (lauk. luk.) Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.

[22] Vertain 0 Kayta vertaimen 0 tulosta logiikkasadanndéssa.

[23] Vertain 1 Kayta vertaimen 1 tulosta logiikkasdannossa.

[24] Vertain 2 Kayta vertaimen 2 tulosta logiikkasadanndéssa.

[25] Vertain 3 Kayta vertaimen 3 tulosta logiikkasééanndssa.

[26] Logiikkasaanto 0 Kayta logiikkasaannon 0 tulosta logiikkasadanndssa.
[27] Logiikkasaantd 1 Kayta logiikkasaannon 1 tulosta logiikkasaanndssa.
[28] Logiikkasaanto 2 Kayta logiikkasaannon 2 tulosta logiikkasaanndssa.
[29] Logiikkasaanto 3 Kayta logiikkasdannon 3 tulosta logiikkasaanndssa.
[30] SL-aikakatkaisu 0 Kayta ajastimen 0 tulosta logiikkasadannossa.

[31] SlL-aikakatkaisu 1 Kayta ajastimen 1 tulosta logiikkasdanndssa.

[32] SL-aikakatkaisu 2 Kayta ajastimen 2 tulosta logiikkasadannossa.

[33] Digit. tulo DI18 Kayta DI18:n arvoa logiikkasaannéssa (suuri = TRUE).
[34] Digit. tulo DI19 Kayta DI19:n arvoa logiikkasaannéssa (suuri = TRUE).
[35] Digit. tulo DI27 Kayta DI27:n arvoa logiikkasaanndssa (suuri = TRUE).
[36] Digit. tulo DI29 Kayta DI29:n arvoa logiikkasaannéssa (suuri = TRUE).
[37] Digit. tulo DI32 Kayta DI32:n arvoa logiikkasaanndssa (suuri = TRUE).
[38] Digit. tulo DI33 Kayta DI33:n arvoa logiikkasaannéssa (suuri = TRUE).

[39] Kdynnistyskomento  Téama tapahtuma on tosi (TRUE), jos taajuusmuuttaja kaynnis-
tetadn milla keinolla tahansa (digitaalitulon tai kenttavaylan
avulla tai muutoin).

[40] Taaj.muut. pysdytetty Tama tapahtuma on tosi (TRUE), jos taajuusmuuttaja pysayte-
taan tai sen annetaan rullata pysahdyksiin jollakin keinolla (di-
gitaalitulon tai kenttdvaylan avulla tai muutoin).

[41] Nollaus ja laukaisu Tama tapahtuma on tosi (TRUE), jos taajuusmuuttaja laukais-
taan (mutta ei laukaista ja lukita) ja painetaan nollauspainiketta.
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[42]

[43]

[44]

[45]

[46]

[47]

[48]

(50]
[51]
[60]
[61]
[70]
[71]
[72]
[73]
[74]

Autom. nollauslauk.

OK-ndppain

Nollausnappain

Vasen nappain

Oikea nappain

Ylanappain

Alanappain

Vertain 4

Vertain 5

Logiikkasaanto 4
Logiikkasaanto 5
SL-aikakatkaisu 3
SL-aikakatkaisu 4
SL-aikakatkaisu 5
SL-aikakatkaisu 6
SL-aikakatkaisu 7

MVLT@ AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-

Téma tapahtuma on tosi (TRUE), jos taajuusmuuttaja laukais-
taan (mutta ei laukaista ja lukita) ja tapahtuu automaattinen
nollaus.

Tama tapahtuma on tosi (TRUE), jos painetaan paikallisohjaus-
paneelin OK-ndppainta.

Téma tapahtuma on tosi (TRUE), jos painetaan paikallisohjaus-
paneelin nollausnappainta.

Tama tapahtuma on tosi (TRUE), jos painetaan paikallisohjaus-
paneelin vasenta nappainta.

Tama tapahtuma on tosi (TRUE), jos painetaan paikallisohjaus-
paneelin oikeaa nappainta.

Tama tapahtuma on tosi (TRUE), jos painetaan paikallisohjaus-
paneelin ylanappainta.

Téma tapahtuma on tosi (TRUE), jos painetaan paikallisohjaus-
paneelin alandppainta.

Kayta vertaimen 4 tulosta logiikkasaanngéssa.
Kayta vertaimen 5 tulosta logiikkasaanndssa.
Kayta logiikkaséannon 4 tulosta logiikkasdanndssa.
Kayta logiikkasaannon 5 tulosta logiikkasaannossa.
Kayta ajastimen 3 tulosta logiikkasdanndssa.
Kayta ajastimen 4 tulosta logiikkasadannossa.
Kayta ajastimen 5 tulosta logiikkasdanndssa.
Kayta ajastimen 6 tulosta logiikkasadannossa.

Kayta ajastimen 7 tulosta logiikkasaanndssa.

13-03 Nollaa SLC

Optio:
[o1*

(1]

Al nollaa SLC:ta

Nollaa SLC

2.12.3. 13-1* Vertaimet

136

Toiminto:
Séilyttda ohjelmoidut asetukset kaikissa ryhman 13 paramet-
reissa (13-*).

Palauttaa kaikkiin ryhman 13 parametreihin (13-*) oletusase-
tukset.

Vertainten avulla vertaillaan jatkuvia muuttujia (esim. laht6taajuutta, ldhtdvirtaa, alalogiatuloa
jne.) kiinteisiin esiasetettuihin arvoihin. Lisaksi joitakin digitaalisia arvoja verrataan kiinteisiin aika-
arvoihin. Katso selostus par. 13-10. Vertaimet maaritetdan kerran jokaisella skannausvalilla. Kayta
tulosta (TRUE tai FALSE) suoraan. Kaikki tdman parametriryhman parametrit ovat ryhmapara-
metreja, joiden indeksi on 0 - 5. Valitse indeksi 0 ohjelmoidaksesi vertaimen 0, indeksi 1 ohjel-
moidaksesi vertaimen 1 ja niin edelleen.
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13-10 Vertaimen kohde

Ryhma [4]

Valitse vertaimella tarkkailtava muuttuja.
[0] *  POIS KAYTOSTA

[1] Ohjearvo
[2] Takaisinkytk.

[3] Moottorin nopeus

[4] Moottorin virta

[5] Moottorin vaantémo-
mentti

[6] Moottorin teho

[7] Moottorin jannite

[8] DC-valipiirin jannite

[9] Moottorin terminen

[10] Taaj.muut. terminen

[11] Jadhdytysrivan lam-
potila.

[12] Analoginen tulo AI53

[13] Analoginen tulo AI54

[14] Analoginen tulo
AIFB10

[15] Analoginen tulo
AIS24V

[17] Analoginen tulo
AICCT

[18] Pulssitulo FI29
[19] Pulssitulo FI33
[20] Halytyksen numero
[30] Laskuri A

[31] Laskuri B

13-11 Vert. funkt.merkki (vert. laskut.)

Ryhma [6]
Parametriin 13-10, joka sisaltaa arvoja valilta [0] - [31], sovel-
letaan seuraavaa:
Valitse vertailussa kaytettava kayttaja.

[0] < Valitse < [0], jos haluat arvioinnin tuloksen olevan TRUE, kun

parametrissa 13-10 valittu muuttuja on pienempi kuin kiinted
arvo parametrissa 13-12. Tulos on FALSE, jos parametrissa
13-10 valittu muuttuja on suurempi kuin kiintea arvo paramet-
rissa 13-12.
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[11* = Valitse = [1], jos haluat, etta arvioinnin tulos on TRUE, kun pa-
rametrissa 13-10 valittu muuttuja on suunnilleen yhta suuri kuin
kiinted arvo parametrissa 13-12.

[2] > Valitse > [2] halutessasi kdanteisen logiikan optiolle < [0].
Ryhma [6]
0.000 * [-100000.000 - Syéta 'laukaisutaso' muuttujalle, jota valvotaan talla vertaimel-
100000.000] la. Tama on ryhmaparametri, joka sisaltdaa vertaimen arvot 0 -
5.

13-2* Ajastimet

Tama parametriryhmd koostuu ajastinparametreista.

Kayta tulosta (TRUE tai FALSE) kohdasta agjastimet suoraan tapahtuman maarittamiseen (katso
par. 13-51) tai Boolen arvona /ogitkkasééanndssa (katso par. 13-40, 13-42 tai 13-44). Ajastimen
arvo on FALSE vain, jos se on kdynnistetty toimenpiteelld (esim. Kdynnista ajastin 1 [29]), kunnes
tahan parametriin sydtetty ajastimen arvo on kulunut. Sen jalkeen arvo on jalleen TRUE.

Kaikki taman parametriryhmdn parametrit ovat ryhmaparametreja, joiden indeksi on 0 - 2. Oh-
jelmoi ajastin 0 valitsemalla indeksi 0, ajastin 1 valitsemalla indeksi 1 ja niin edelleen.

13-20 SL-ohjaimen ajastin

Ryhma [3]

0,00 s* [0,00 - 360000,00 s] Syotd arvo FALSE-Iahdén keston maarittamiseksi ohjelmoidusta
ajastimesta. Ajastimen arvo on FALSE vain, jos sen kaynnistaa
toimenpide (esim. K&yn. gjastin 1[29]) ja kunnes annettu ajas-
timen arvo on kulunut.

13-4* Logiikkasaannot

Yhdista enintddn kolme Boolen arvoa (TRUE/FALSE-arvoa) ajastimista, vertaimista, digitaalitu-
loista, tilabiteista ja tapahtumista loogisten operaattorien JA, TAI ja EI avulla. Valitse Boolen arvot
laskentaan parametreissa 13-40, 13-42 ja 13-44. Maaritd operaattorit, joita kdytetaan valittujen
arvojen loogiseen yhdistamiseen parametreissa 13-41 ja 13-43.

Laskennan prioriteetti

Ensin lasketaan parametrien 13-40, 13-41 ja 13-42 tulokset. Taman laskelman tulos (TRUE / FAL-
SE) yhdistetdan parametrien 13-43 ja 13-44 asetuksiin, jolloin saadaan logiikkasa@nnén lopullinen
tulos (TRUE / FALSE).

13-40 Logiikkasaanté Boolen 1

Ryhma [6]

MG.20.02.20 - VLT ® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki

MVU—@ AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-

pas



pas

[0] ¥  Vé&drin Liséé logiikkasaantdon kiintean arvon FALSE.
[1] Tosi Lisaa logiikkasaantéon kiintean arvon TRUE.

[2] Kay Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
[3] Alueella Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
[4] Ohjearvossa Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
[5] Momenttiraja Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
[6] Virtaraja Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
[7] Poissa virta-alueelta  Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
[8] Alle Irow Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
[9] Suurempi kuin Inicn  Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
[10] Ei nopeusalueella

[11] Nopeus alle alarajan  Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
[12] Nopeus yli ylarajan Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
[13] Ei tak.kytk.alueella Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
[14] Alle tak.kytk. alar. Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
[15] Yli tak.kytk. ylar. Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
[16] Lampdovaroitus Katso tarkempi kuvaus parametriryhmadsta 5-3*.
[17] Verkko alueen ulkop. Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
[18] Suunnanvaihto Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
[19] Varoitus Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
[20] Halytys (laukaisu) Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
[21] Halytys (lauk. luk.) Katso tarkempi kuvaus parametriryhmasta 5-3*.
[22] Vertain 0 Kayta vertaimen 0 tulosta logiikkasadannéssa.
[23] Vertain 1 Kayta vertaimen 1 tulosta logiikkasaanndssa.
[24] Vertain 2 Kayta vertaimen 2 tulosta logiikkasadannéssa.
[25] Vertain 3 Kayta vertaimen 3 tulosta logiikkasdannossa.

VLT ® AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-M

Valitse ensimmainen Boolen arvo (TRUE tai FALSE) valitulle lo-

giikkasaanndalle.

2. Parametrin kuvaus

[26] Logiikkasaanté 0 Kayta logiikkasaannon 0 tulosta logiikkasaanndssa.

[27] Logiikkasaanto 1 Kayta logiikkasaannon 1 tulosta logiikkasaanndssa.
[28] Logiikkasaanté 2 Kayta logiikkasaannon 2 tulosta logiikkasaanndssa.
[29] Logiikkasaanto 3 Kayta logiikkasaannon 3 tulosta logiikkasaanndssa.

[30] Aikakatkaisu 0 Kayta ajastimen 0 tulosta logiikkasadnndssa.

[31] Aikakatkaisu 1 Kayta ajastimen 1 tulosta logiikkasdanndssa.

[32] Aikakatkaisu 2 Kayta ajastimen 2 tulosta logiikkasaanndssa.
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[33]
[34]
[35]
[36]
[37]
[38]
[39]

[40]

[41]

[42]

[43]

[44]

[45]

[46]

[47]

[48]

[50]
[51]
[60]
[61]
[70]
[71]
[72]
[73]
[74]

Digit. tulo DI18
Digit. tulo DI19
Digit. tulo DI27
Digit. tulo DI29
Digit. tulo DI32
Digit. tulo DI33

Kaynnistyskomento

Taaj.muut. pysaytetty

Nollaus ja laukaisu

Autom. nollauslauk.

OK-nappain

Nollausnappain

Vasen nappain

Oikea ndppain

Ylanappain

Alanappain

Vertain 4

Vertain 5

Logiikkasaanto 4
Logiikkasaanto 5
SL-aikakatkaisu 3
SL-aikakatkaisu 4
SL-aikakatkaisu 5
SL-aikakatkaisu 6
SL-aikakatkaisu 7

MVLT@ AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-

Kayta DI18:n arvoa logiikkasaanndssa (suuri = TRUE).
Kdyta DI19:n arvoa logiikkasaannossa (suuri = TRUE).
Kayta DI27:n arvoa logiikkasaanndssa (suuri = TRUE).
Kdyta DI29:n arvoa logiikkasaannossa (suuri = TRUE).
Kayta DI32:n arvoa logiikkasadanndssa (suuri = TRUE).
Kayta DI33:n arvoa logiikkasadannossa (suuri = TRUE).

Tama logiikkasaantd on totta (TRUE), jos taajuusmuuttaja
kaynnistetadan milla keinolla tahansa (digitaalitulon tai kentta-
vaylan avulla tai muulla keinoin).

Téma logiikkasaantd on totta (TRUE), jos taajuusmuuttaja on
pysaytetty tai rullattu pysahdyksiin jollakin tavalla (digitaalitulon
tai kenttavaylan avulla tai muulla keinoin).

Tama logiikkasaanté on totta (TRUE), jos taajuusmuuttaja lau-
kaistaan (mutta ei kdyteta laukaisun lukitusta) ja painetaan
kuittauspainiketta.

Téma logiikkasdanté on totta (TRUE), jos taajuusmuuttaja lau-
kaistaan (mutta ei kdytetd laukaisun lukitusta) ja suoritetaan
automaattinen nollaus.

Tama logiikkasaanto on totta (TRUE), jos painetaan paikallis-
ohjauspaneelin OK-nappainta.

Tama logiikkasdant6 on totta (TRUE), jos painetaan paikallis-
ohjauspaneelin nollausnappainta.

Tama logiikkasaanto on totta (TRUE), jos painetaan paikallis-
ohjauspaneelin vasenta nappainta.

Tama logiikkasdantd on totta (TRUE), jos painetaan paikallis-
ohjauspaneelin oikeaa nappainta.

Tama logiikkanappain on totta (TRUE), jos painetaan paikallis-
ohjauspaneelin ylanappainta.

Tama logiikkasaanto on totta (TRUE), jos painetaan paikallis-
ohjauspaneelin alandppainta.

Kayta vertaimen 4 tulosta logiikkasadnndssa.
Kdyta vertaimen 5 tulosta logiikkasdanndssa.
Kayta logiikkaséannon 4 tulosta logiikkasdannossa.
Kayta logiikkasaannon 5 tulosta logiikkasaannossa.
Kayta ajastimen 3 tulosta logiikkasdanndssa.
Kayta ajastimen 4 tulosta logiikkasaanndssa.
Kayta ajastimen 5 tulosta logiikkasadanndssa.
Kayta ajastimen 6 tulosta logiikkasdanndssa.

Kayta ajastimen 7 tulosta logiikkasadanndssa.
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13-41 Logiikkasaanto kayttaja 1

Ryhma [6]

Valitse ensimmainen looginen operaattori kdytettavaksi para-
metrien 13-40 ja 13-42 Boolen arvoissa.
[13-XX] tarkoittaa parametrin 13-* Boolen arvoa.

[0] *  POIS KAYTOSTA J5tta8 huomiotta parametrit 13-42, 13-43 ja 13-44.

[1] JA maarittaa ilmaisun [13-40] JA [13-42].

[2] TAI ma&arittaa ilmaisun [13-40] TAI [13-42].

[3] JA EI maarittaa ilmaisun [13-40] JA EI [13-42].

[4] TAI EI madrittéa ilmaisun [13-40] TAI EI [13-42].
[5] EI JA maarittaa ilmaisun EI [13-40] JA [13-42].

[6] Ei tai madrittéa ilmaisun EI [13-40] TAI [13-42].
[71 Ei ja ei maarittaa ilmaisun EI [13-40] JA EI [13-42].
[8] Ei tai ei madrittaa ilmaisun EI [13-40] TAI EI [13-42].
Ryhma [6]

Valitse toinen Boolen arvo (TRUE tai FALSE) valitulle logiikka-
saanndlle.

Katso parametrista 13-40 vaihtoehtojen ja niiden toimintojen
tarkemmat kuvaukset.

13-43 Logiikkasaanto kayttaja 2

Ryhm [6]

Valitse toinen looginen operaattori kaytettavaksi par. 13-40,
13-41 ja 13-42 lasketuissa Boolen arvoissa seka par. 13-42 saa-
dussa Boolen arvossa.

[13-44] tarkoittaa par. 13-44 Boolen arvoa.

[13-40/13-42] tarkoittaa par. 13-40, 13-41 ja 13-42 laskettua
Boolen arvoa. EI KAYTOSSA [0] (tehdasasetus). Jata par. 13-44
huomiotta valitsemalla tdma vaihtoehto.

[0]*  POIS KAYTOSTA

[1]  JA Maarittaa ilmaisun [13-40/13-42] JA [13-44].

21  TAI Maarittaa ilmaisun [13-40/13-42] TAI [13-44].
3] JAEI Maérittaa ilmaisun [13-40/13-42] JA EI [13-44].
[4]  TAIEI Maarittaa ilmaisun [13-40/13-42] TAI EI [13-44].
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(3]
(6]
(7]
(8]

EI JA

EI TAI

EI JA EI
EI TAI EI

MVU—@ AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-

Maaritta4 iimaisun EI [13-40/13-42] JA [13-44].

Maarittaa ilmaisun EI [13-40/13-42] TAI [13-44].

Maarittaa ilmaisun EI [13-40/13-42] ja maarittaa JA EI [13-44].
Maarittaa ilmaisun EI [13-40/13-42] TAI EI [13-44].

13-44 Logiikkasaant6 Boolen 3

Ryhma [6]

2.12.6. 13-5* Tilat
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Valitse kolmas looginen arvo (TRUE (tosi) tai FALSE (epatosi))
valitulle loogiselle saanndlle.

Katso parametrista 13-40 vaihtoehtojen ja niiden toimintojen
tarkemmat kuvaukset.

Parametreja, joilla ohjelmoidaan SLC-ohjain.

13-51 SL-ohjaimen tapahtuma

Matriisi [20]

Valitse looginen arvo (TRUE tai FALSE) maarittaaksesi Smart
Logic Control -tapahtuman.

Katso parametrista 13-02 vaihtoehtojen ja niiden toimintojen
tarkemmat kuvaukset.

13-52 SL-ohjaimen toiminto

Matriisi [20]

[0] *  Pois kaytosta

[1] Ei toimint.

[2] Valitse asetukset 1
[3] Valitse asetukset 2
[4] Valitse asetukset 3
[5] Valitse asetukset 4

Valitse SLC-tapahtumaa vastaava toimenpide. Toimenpiteet
suoritetaan, kun niitd vastaava (par. 13-51 maaritetty) tapah-
tuma katsotaan todeksi. Kaytettavissa ovat seuraavat vaihtoeh-
dot:

Muuttaa aktiivisiksi asetuksiksi (par. 0-10) '1".
Muuttaa aktiivisiksi asetuksiksi (par. 0-10) '2'.
Muuttaa aktiivisiksi asetuksiksi (par. 0-10) '3'.

Muuttaa aktiivisiksi asetuksiksi (par. 0-10) '4". Jos asetuksia on
muutettu, ne yhdistyvat muihin asetuskomentoihin, jotka tule-
vat joko digitaalituloista tai kenttavaylan valityksella.
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[10]

[11]

[12]

[13]

[14]

[15]

[16]

[17]

(18]
[19]
[22]
[23]

[24]
[26]
[27]

[28]
[29]

[30]

[31]

[32]

[33]

[34]

[35]

[36]

Valitse esiaset.
jearvo 0

Valitse esiaset.
jearvo 1

Valitse esiaset.
jearvo 2

Valitse esiaset.
jearvo 3

Valitse esiaset.
jearvo 4

Valitse esiaset.
jearvo 5

Valitse esiaset.
jearvo 6

Valitse esiaset.
jearvo 7

Valitse ramppi 1
Valitse ramppi 2
Kay

Kay vast.suunt

Pysaytys

Tasavirtapysaytys

Rullaus

Lahdon lukitus

Kayn. ajastin 0

Kayn. ajastin 1

Kayn. ajastin 2

VLT ® AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-M

oh-

oh-

oh-

oh-

oh-

oh-

oh-

As. A:lle matala arvo

As. B:lle matala arvo

As. C:lle matala arvo

As. D:lle matala arvo

As. E:lle matala arvo

MG.20.02.20 - VLT®

Asettaa esivalituksi ohjearvoksi 0.

Asettaa esivalituksi ohjearvoksi 1.

Asettaa esivalituksi ohjearvoksi 2.

Asettaa esivalituksi ohjearvoksi 3.

Asettaa esivalituksi ohjearvoksi 4.

Asettaa esivalituksi ohjearvoksi 5.

Asettaa esivalituksi ohjearvoksi 6.

Asettaa esivalituksi ohjearvoksi 7. Jos aktiivinen esivalittu oh-
jearvo vaihdetaan, se yhdistetaan muihin esivalittuihin ohjear-
voihin, jotka tulevat joko digitaalituloista tai kenttavaylan
valityksella.

Talla valitaan ramppi 1.
Talla valitaan ramppi 2.
Tama antaa taajuusmuuttajalle kdynnistyskomennon.

Antaa taajuusmuuttajalle komennon kaynnistya vastakkaiseen
suuntaan.

Antaa taajuusmuuttajalle pysaytyskomennon.
Antaa taajuusmuuttajalle tasavirtapysaytyskomennon.

Taajuusmuuttaja rullaa heti pysdhdyksiin. Kaikki pysaytysko-
mennot rullaus mukaan lukien pysayttavat SLC-ohjaimen.

Lukitsee taajuusmuuttajan lahtétaajuuden.

Kaynnistaa ajastimen 0, katso tarkempi kuvaus parametrista
13-20.

Kaynnistad ajastimen 1, katso tarkempi kuvaus parametrista
13-20.

Kaynnistaa ajastimen 2, katso tarkempi kuvaus parametrista
13-20.

Lahdon, jossa on valittuna 'digitaalinen laht6 1', arvo on matala
(pois paaltad).

Lahdon, jossa on valittuna 'digitaalinen l&aht6 2', arvo on matala
(pois paalta).

Lahdon, jossa on valittuna 'digitaalinen l&hto 3', arvo on matala
(pois paalta).

Lahdon, jossa on valittuna 'digitaalinen laht6 4', arvo on matala
(pois paalta).

Lahdon, jossa on valittuna 'digitaalinen 1ahto 5', arvo on matala
(pois paalta).
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[37]

[38]

[39]

[40]

[41]

[42]

[43]

[60]
[61]
[70]

[71]

[72]

(73]

[74]

As. F:lle matala arvo

As. A:lle korkea arvo

As. B:lle korkea arvo

As. C:lle korkea arvo

As. D:lle korkea arvo

As. E:lle korkea arvo

As. F:lle korkea arvo

Nollaa laskuri A
Nollaa laskuri B

Kayn. ajastin 3

Kayn. ajastin 4

Kayn. ajastin 5

Kéyn. ajastin 6

Kayn. ajastin 7

MVLT@ AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-

Lahdon, jossa on valittuna 'digitaalinen 1&ht6 6', arvo on matala
(pois paalta).

Lahdon, jossa on valittuna 'digitaalinen l&hto 1', arvo on korkea
(suljettu).

Lahdon, jossa on valittuna 'digitaalinen 1aht6 2', arvo on korkea
(suljettu).

Lahdon, jossa on valittuna 'digitaalinen 1&hto 3', arvo on korkea
(suljettu).

Lahdodn, jossa on valittuna 'digitaalinen 1aht6 4', arvo on korkea
(suljettu).

Lahdon, jossa on valittuna 'digitaalinen l&hto 5', arvo on korkea
(suljettu).

Lahdon, jossa on valittuna 'digitaalinen 1aht6 6', arvo on korkea
(suljettu).

Asettaa laskurin A arvoksi nolla.
Asettaa laskurin A arvoksi nolla.

Kaynnistaa ajastimen 3, katso tarkempi kuvaus parametrista
13-20.

Kaynnistda ajastimen 4, katso tarkempi kuvaus parametrista
13-20.

Kaynnistaa ajastimen 5, katso tarkempi kuvaus parametrista
13-20.

Kaynnistda ajastimen 6, katso tarkempi kuvaus parametrista
13-20.

Kaynnistaa ajastimen 7, katso tarkempi kuvaus parametrista
13-20.

2.13. Paavalikko - Erikoistoiminnot - ryhma 14

2.13.1. 14-** Erikoistoiminnot

Parametriryhma taajuusmuuttajan erityistoimintojen asettamiseen.

2.13.2. Vaihtosuunt. kytkenta 14-0*

144

Parametrit, joilla maaritetdan vaihtosuuntaajan kytkenta.

14-00 Kytkentatapa

Optio:
[01*
[1]

60 AVM
SFAVM

Toiminto:

Valitse kytkentatapa: 60° AVM tai SFAVM.
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14-01 Kytkentataajuus

Optio:

(0]
(1]
(2]
(3]
(4]
(5]
(6]
(7]
(8]
[9]
[10]
[11]
[12]
[13]
[14]

Toiminto:
1,0 kHz
1,5 kHz
2,0 kHz
2,5 kHz
3,0 kHz
3,5 kHz
4,0 kHz
5,0 kHz
6,0 kHz
7,0 kHz
8,0 kHz
10,0 kHz
12,0 kHz
14,0 kHz
16,0 kHz

Valitse vaihtosuuntaajan kytkentdtaajuus. Kytkentdtaajuuden
vaihtaminen voi auttaa pienentamaan moottorin aiheuttamia
akustisia hairioita.

Huom

Taajuusmuuttajan ldhtétaajuus ei saa koskaan ol-
la suurempi kuin 1/10 kytkentdtaajuudesta. Kun
moottori on kdynnissa, kytkentataajuutta saade-
taan parametrissa 14-01, kunnes moottorin kayn-
tiaani on pienimmilldan. Ks. myés par. 14-00 ja
jakso Redusointi.

Huom

Yli 5,0 kHz:n kytkentataajuudet johtavat taajuus-
muuttajan suurimman lahtétehon automaattiseen
alentamiseen.

14-03 Ylimodulaatio

Optio:

(0]
[11*

Toiminto:

Ei kayt.

Kaytossa Valitse KGytdssa [1] halutessasi kytked ylimodulaatiotoiminnon
lahtojannitteeseen saadaksesi jopa 15 % verkkojannitetta suu-
remman lahtéjannitteen.

Valitse £/ kdytdssa [0], jos et halua lIdhtdjannitteen ylimoduloin-
tia, jolloin valtetaan moottorin akselin momentin aaltoilu.

14-04 PWM satunnainen

Optio:

(o1 *

Toiminto:
Ei kayt.
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(1]

Kaytossa Valitse Kgytossa [1] vaihtaaksesi akustisen moottorin kytkenta-
aanen selkedsta soittoddnestd vaikeammin erottuvaan 'kohi-
naan'. Tama tapahtuu muuttamalla hieman ja satunnaisesti
pulssin leveyden mukaan moduloitujen Iaht6évaiheiden synkro-
nointia.

Valitse £i kdytdssad[0], jos et halua muuttaa akustisen moottorin
kytkenta-aanta.

2.13.3. Verkkovirta on/ei 14-1*

Parametrit, joilla maaritetaan verkkovikojen tarkkailu ja kasittely.

14-12 Toiminta kun verkko epatasap.

Optio:
(o] *
[1]

(2]

(3]

Toiminto:
Laukaisu
Varoitus
Pois kaytosta
Redusointi Kun havaitaan vakava verkon epéatasapaino.

Laukaise taajuusmuuttaja valitsemalla Laukaisu [0];

Anna varoitus valitsemalla Varoitus [1];

jos et halua toimia, valitse £/ kdytdssa [2] tai

redusoi taajuusmuuttajaa valitsemalla Redusoi [3].

Kayttd verkon ollessa vakavasti epdtasapainossa lyhentda
moottorin kayttdikdd. Epatasapaino katsotaan vakavaksi, jos
moottoria kaytetdadn jatkuvasti Idhelld nimelliskuormitusta
(esim. pumppu tai puhallin lahelld taytta nopeutta).

2.13.4. Lauk. nollaus 14-2*
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Parametrit, joilla maaritetadan automaattikuittauksen kasittely, erikoislaukaisun kasittely ja oh-
jauskortin automaattitestaus tai alustus.

14-20 Nollaustila

Optio:
(0]
[1]
(2]
(3]
[4]
(5]
(6]
(71
(8]
[9]
[10] *
[11]
[12]

Toiminto:
Manuaalinen kuittaus
Autom. kuittaus x 1
Autom. kuittaus x 2
Autom. kuittaus x 3
Autom. kuittaus x 4
Autom. kuittaus x 5
Autom. kuittaus x 6
Autom. kuittaus x 7
Autom. kuittaus x 8
Autom. kuittaus x 9
Autom. kuittaus x 10
Autom. kuittaus x 15
Autom. kuittaus x 20
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[13] Jatkuva automaatti- Valitse kuittaustoiminto laukaisun jalkeen. Kuittauksen jalkeen
nen kuittaus taajuusmuuttaja voidaan kaynnistaa uudelleen.

Valitse Manuaal. kuittaus [0] suorittaaksesi uudelleenkdynnis-
tyksen [RESET]-ndppaimella tai digitaalitulojen avulla.
Valitse Autom. kuittaus x 1... x 20 [1] - [12] suorittaaksesi 1 -
20 automaattista kuittausta laukaisun jalkeen.
Valitse Jatk. autom. kuitt, [13], jos haluat, ettd laukaisun jalkeen
seuraa jatkuvasti kuittaus.

Huom

Moottori saattaa kaynnistya ilman varoitusta. Jos
madritetty AUTOMAATTIKUITTAUSTEN maara
saavutetaan 10 minuutissa, taajuusmuuttaja siir-
tyy manuaalikuittaustilaan [0]. Manuaalisen kuit-
tauksen jdlkeen par. 14-20 asetus palaa alkupe-
raiseen. Jos automaattikuittausten maaraa ei
saavuteta 10 minuutissa tai jos suoritetaan ma-
nuaalinen kuittaus, sisdinen AUTOMAATTIKUIT-
TAUSTEN laskuri nollautuu.

Huom

Automaattikuittausta kaytetdaan myos turvallisen
pysaytystoiminnon kuittauksessa laitelmistover-
siossa < 4.3x.

14-21 Autom. uud.kaynn.aika
Alue: Toiminto:

10s* [0-600 s] Aseta aika laukaisusta automaattisen kuittaustoiminnon alkuun.
Tama parametri on aktiivinen, kun par. 14-20 asetuksena on
Autom. kuittaus [1] - [13].

14-22 Toimintatila

Optio: Toiminto:

[0] * Normaali kdyttd

[1] Ohjauskortin testi

[2] Alustus Maarita talla parametrilla normaali toiminta; testien suorittami-
seksi; tai alustaaksesi kaikki parametrit paitsi par. 15-03, 15-04
ja 15-05. Tama toiminto on aktiivinen vain, kun taajuusmuut-
tajaan kierratetdan tehoa.
Valitse Normaali toiminta [0], jos haluat kdyttda taajuusmuut-
tajaa normaalisti moottorin kanssa valitussa sovelluksessa.
Valitse Ohjauskorttitesti[1] testataksesi analogiset ja digitaali-
set tulot ja lahdét ja +10 V:n ohjausjannitteen. Tahan testiin
tarvitaan testausliitin seka sisdisia kytkentdja. Testaa ohjaus-
kortti seuraavasti:

1. Valitse Ohjauskorttitesti[1].

2.  Katkaise verkkojannite ja odota, etta ndyton valo sam-
muu.
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3. Kytke katkaisimet 5201 (A53) ja 5202 (A54) = ‘ON’ /
L.

Kytke testausliitin (katso alta).
Kytke verkkojannite.
Suorita testit.

N o ok

Tulokset nakyvat paikallisohjauspaneelissa, ja taajuus-
muuttaja siirtyy jatkuvaan piiriin.

8. Parametri 14-22 asettuu automaattisesti Normaaliin
toimintaan. Suorita tehojakso kaynnistddksesi nor-
maalin toiminnan ohjauskorttitestin jalkeen.

Jos testi onnistuu:

paikallisohjauspaneelissa lukee: Ohjauskortti OK.

Katkaise verkkojannite ja irrota testauspistoke. Ohjauskortin
vihred LED-valo syttyy.

Jos testi epaonnistuu:

Paikallisohjauspaneelissa lukee: ohjauskortin I/O-vika.

Vaihda taajuusmuuttaja tai ohjauskortti. Ohjauskortin punainen
LED-valo syttyy. Testauspistokkeet (kytke seuraavat liittimet
toisiinsa): 18 - 27 - 32; 19-29 - 33; 42 - 53 - 54

12[13[1 1927 2o 32[33[20[37
eliojielioliolielioliele;
O10|0|O|D|DIDIOIOIO
39[42[50(93]54]55
O|0|0|D|0|O
lelle)/e]l0}ln]le}
L 130BA314.10

Valitse Alustus [2], jos haluat palauttaa kaikki parametriarvot
oletusasetuksiin, lukuun ottamatta par. 15-03, 15-04 ja 15-05.
Taajuusmuuttaja nollautuu seuraavan kaynnistyksen aikana.

Myds parametrin 14-22 asetukseksi palaa Mormaali toiminta [0].

14-25 Laukaisun viive momenttirajalla

Alue: Toiminto:
60s* [60 s = POIS KAY- Sydtd laukaisun viive momenttirajalla sekunteina. Kun lahtémo-
TOSTA] mentti saavuttaa momenttirajat (par. 4-16 ja 4-17), laite antaa

hélytyksen. Kun momenttirajan varoitus on ollut aktiivinen jat-
kuvasti tassa parametrissa maaritetyn ajan, taajuusmuuttaja
laukeaa. Ota jattamaviive pois kaytosta asettamalla parametriin
60 s = OFF. Taajuusmuuttajan lampdvalvonta on edelleen ak-
tiivinen.
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14-26 Lauk.viive vaihtos. vian esiintyessa

Alue: Toiminto:

5s* [0-355] Kun taajuusmuuttaja havaitsee ylijannitteen asetettuna aikana,
laukaisu seuraa asetetun ajan kuluttua.

14-29 Huoltokoodi

Alue: Toiminto:

X [-2147483647 - Vain huoltokaytto.
+2147483647 ei
maar.]

2.13.5. Virtarajasaadin, 14-3*

Taajuusmuuttajassa on sisdinen virran raja-arvon saadin, joka aktivoituu, kun moottorin virta ja
siksi myos momentti ylittdd parametreissa 4-16 ja 4-17 asetetut momenttirajat.

Kun virtaraja saavutetaan moottorikdytdn tai regeneratiivisen kayton aikana, taajuusmuuttaja
yrittad pienentd@a momenttia siten, etta asetetut momenttirajat alittuvat mahdollisimman pian
menettdmattd moottorin hallintaa.

Virtasaatimen ollessa aktiivinen taajuusmuuttajan voi pysayttaa ainoastaan asettamalla digitaali-
tulon arvoon Rullaus, kdant. [2] tai Rull. ja noll., kdant. [3]. Liittimissa 18-33 olevaa signaalia ei
aktivoida ennen kuin taajuusmuuttaja on siirtynyt kauemmas virran raja-arvosta.

Kun kaytetdaan digitaalista tuloa, jonka asetuksena on Rullaus, kddnteinen [2] tai Rull. ja noll.,
kdant. [3], moottori ei kdyta rampin seisonta-aikaa, koska taajuusmuuttaja rullaa pysahdyksiin.

14-30 Virtarajan valv., suhteellinen vahv

Alue: Toiminto:

100 %* [0 - 500 %] Aseta suhteellisen vahvistuksen arvo virtarajan ohjaimelle. Jos
valitaan suuri arvo, ohjain reagoi nopeammin. Liian suuri asetus
tekee ohjaimesta epavakaan.

14-31 Virtaraj. valv., integr.aika

Alue: Toiminto:

0,020 s*[0,002 - 2,000 s] Saatelee virtarajan valvonnan integrointiaikaa. Jos valitaan pie-
nempi arvo, reagointi on nopeampaa. Liian pieni asetus tekee
valvonnasta epavakaata.

2.13.6. Energian optimointi, 14-4*

Parametrit, joilla voidaan saataa energian optimointitasoa sekd muuttuvan momentin (VT) ettad
automaattisen energian optimoinnin (AEO) tilassa.

Automaattinen energian optimointi on aktiivinen vain, jos parametrin 1-03, Momentin ominais-
kayra, asetuksena on joko Automn. energian optim. CT [2] tai Autom. energian optim. VT [3].
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14-40 VT-taso
Alue: Toiminto:

66%* [40 - 90%] Aseta moottorin magnetisointitaso pienelld nopeudella. Pienen
arvon valinta vahentad moottorin energiahaviota mutta pienen-
taa myos kuormituksen kestoa.

Tata parametria ei voi muokata moottorin kaydessa.

14-41 AEO:n minimimagnetointi
Alue: Toiminto:

40%* [40 - 75%] IImoita AEO:n pienin sallittu magnetointi. Pienen arvon valinta
pienentda moottorin energiahdviota mutta voi myos heikentaa
akillisten kuormitusmuutosten kestoa.

14-42 AEO:n minimitaajuus

Alue: Toiminto:

10 Hz* [5 - 40 Hz] IImoita minimitaajuus, jolla automaattisen energian optimoinnin
(AEOQ) tulee toimia.

14-43 Moott. cos-fi
Alue: Toiminto:

0.66% [0.40 - 0.95] Cos (fi) -asetuspiste madritetdan automaattisesti optimaalisen
AEO-suorituskyvyn saavuttamiseksi AMA:n aikana. Tatd para-
metria ei yleensa pida muuttaa. Joissakin tilanteissa voi kuiten-
kin olla tarpeen lisata uusi arvo hienosaatoa varten.

2.13.7. Ymparisto, 14-5*

Néma parametrit auttavat taajuusmuuttajaa toimimaan erityisissa ymparistéolosuhteissa.

Optio: Toiminto:
[0] Ei kayt.
[11* On Valitse K&ytossa [1] varmistaaksesi, ettd taajuusmuuttaja on

EMC-standardien mukainen.

Valitse £/ kgyt. [0] vain, jos taajuusmuuttaja saa virtansa eris-
tetysta verkkovirtaldhteests, ts. tietoliikenneverkosta. Tassa ti-
lassa kotelon ja sahkdverkon RFI-suodatinpiirin valiset sisaiset
RFI-kapasitanssit (suodatinkondensaattorit) irrotetaan toisis-
taan valipiirin vahingoittumisen estamiseksi ja maakapasitans-
sin vahentamiseksi (standardin IEC 61800-3 mukaan).

14-53 Puhallinnaytto
Optio: Toiminto:
[0] Pois kaytosta
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[1]*  Varoitus
[2] Laukaisu

Valitse, miten taajuusmuuttajan tulee reagoida, jos havaitaan
puhallinvika.

14-55 Lahtosuodatin

Optio: Toiminto:
[0] *  Eisuodatinta

[1] Siniaaltosuodatin Valitse kytketyn Iahtdsuodattimen tyyppi. Tata parametria ei voi
muokata moottorin kdydessa.

2.13.8. Automaattinen redusointi, 14-6*

Tama ryhma sisdltda parametreja taajuusmuuttjan redusointiin Idmpdtilan noustessa korkeaksi.

14-60 Ylilampdtoiminto

Optio: Toiminto:
[0] Laukaisu
[1]* Redusointi Jos joko jadhdytysrivan tai ohjauskortin lampétila ylittda ohjel-

moidun ldmpdrajan, laite antaa varoituksen. Jos lampétila nou-
see edelleen, valitse, tuleeko taajuusmuuttajan laueta (laukaisu
lukittu) vai redusoida lahtdvirtaa.

Laukaisu [0]: Taajuusmuuttaja laukeaa (laukaisu lukittu) ja an-
taa halytyksen. Tehon on kierrettava halytyksen kuittaamiseksi,
mutta se ei salli moottorin uudelleenkaynnistystd, ennen kuin
jaahdytysrivan lampétila on laskenut halytysrajan alapuolelle.

Redusointi [1]: Jos kriittinen lampétila ylittyy, lahtovirtaa laske-
taan, kunnes sallittu lampdtila on saavutettu.

2.13.9. Ei laukaisua vaihtos. ylikuorm.

Joissakin pumppujarjestelmissa taajuusmuuttajaa ei ole mitoitettu sopivaksi, jotta se tuottaisi vir-
ran, jota tarvitaan kaikissa toiminnon kulkupaan kayran pisteissa. Ndissa pisteissé pumppu tar-
vitsee suuremman virran kuin taajuusmuuttajan nimellisvirran. Taajuusmuuttaja voi tuottaa 110
% nimellisvirrasta jatkuvasti 60 sekunnin ajan. Jos ylikuormitus silti jatkuu, taajuusmuuttaja
yleensa laukeaa (saaden pumpun pysahtymaan rullaamalla) ja antaa halytyksen.

Virta %
nimell.

kuormalask.

....................
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2.14. Paavalikko - Taajuusmuuttajan tiedot - rynma 15

2.14.1.

2.14.2.

152

Voi olla suositeltavaa kayttaa pumppua jonkin aikaa pienemmalla nopeudella, jos sité ei voi kayttaa
jatkuvasti tarvitulla kapasiteetilla.

Valitse 7oiminto vaihtos. ylikuorm., par. 14-6, jos haluat automaattisesti pienentda pumpun no-
peutta, kunnes lahtdvirta on alle 100 % nimellisvirrasta (asetettu kohdassa Redusointitaso, par.
14-62).

Toiminto vaihtos. ylikuorm. on vaihtoehto, jolla taajuusmuuttajan annetaan laueta.

Taajuusmuuttaja arvioi teho-osan kuormituksen vaihtosuuntaajan kuormituslaskurin avulla, joka
aiheuttaa halytyksen arvon ollessa 98 % ja varoituksen nollauksen arvon ollessa 90 %. Arvolla
100 % taajuusmuuttaja laukeaa ja antaa halytyksen.

Laskurin tilan voi tarkistaa par. 16-35, Vaihtosuuntaajan terminen.

Jos par. 14-61, Toiminto vaihtos. ylikuorm. asetuksena on Redusointi, pumpun nopeus pienenee
laskurin lukeman ylittaessa 98 ja pysyy redusoituna, kunnes laskurin lukema on alle 90,7.

Jos par. 14-62 Redusointitaso asetuksena on esim. 95 %, tasainen ylikuormitus saa pumpun no-
peuden vaihtelemaan arvojen valillg, jotka vastaavat 110 % ja 95 % taajuusmuuttajan nimellisesta
lahtévirrasta.

14-61 Toiminto vaihtos. ylikuorm.

Optio: Toiminto:
[0] Laukaisu
[11*  Redusointi Kaytetaan tasaisen lampdérajat ylittavan ylikuormituksen yhtey-

dessd (110 % 60 sek. ajan).

Valitse Laukaisu [0] saadaksesi taajuusmuuttajan laukeamaan
ja antamaan halytyksen tai Redusointi[1] halutessasi pienentaa
pumpun nopeutta pienentadksesi teho-osaan kohdistuvaa kuor-
mitusta, jolloin se padsee jaahtymaan.

14-62 Redusointitaso

Alue: Toiminto:

95%*  [75% - 95%] Maarittaa halutun virtatason (% taajuusmuuttajan nimellisesta
lahtbvirrasta) pumpun toimiessa pienemmalla nopeudella, kun
taajuusmuuttajaan kohdistuva kuormitus on ylittanyt sallitun
rajan (110 % 60 sek. ajan).

15-** Taaj.muut. tiedot

Parametriryhmad, joka sisaltda taajuusmuuttajan tiedot, kuten kdyttétiedot, laiteasetukset ja oh-
jelmaversiot.

15-0* Kayttétieto

Parametriryhma, joka sisaltda kayttotietoja, esim. kayttétunnit, kWh-laskurit, kdynnistykset jne.
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15-00 Kayttétunnit
Alue: Toiminto:

0 h* [0 - 2147483647 h]  Tarkista, miten monta tuntia taajuusmuuttajaa on kaytetty. Ar-
vo tallentuu, kun taajuusmuuttaja sammutetaan.

15-01 Kayntitunnit
Alue: Toiminto:

0 h* [0 - 2147483647 h]  Tarkista, miten monta tuntia moottoria on kaytetty. Nollaa las-
kuri par. 15-07. Arvo tallentuu, kun taajuusmuuttaja sammute-
taan.

15-02 Kilowattituntilaskuri

Alue: Toiminto:
0 kwh* [0 - 2147483647 Moottorin tehonkulutuksen rekisterdinti tunnin keskiarvona.
kWh] Nollaa laskuri par. 15-06.

15-03 Kaynnistyksia
Alue: Toiminto:
0* [0 - 2147483647] Tarkista, miten monta kertaa taajuusmuuttaja on kaynnistetty.

15-04 Ylilampdétilat
Alue: Toiminto:

0* [0 - 65535] Tarkista esiintyneiden taajuusmuuttajan Iampétilavikojen maa-

—
| 9’

15-05 Ylijannitteet
Alue: Toiminto:
0* [0 - 65535] Tarkista taajuusmuuttajassa esiintyneiden ylijannitteiden maa-

15-06 Nollaa kilowattituntilaskuri
Optio: Toiminto:
[0]* Alé nollaa

—

[1] Nollaa laskuri Nollaa kWh-laskuri valitsemalla No/laus [1] ja painamalla [OK]-
nappainta (ks. par. 15-02).
Valitse A/4 nollaa [0], jos et halua nollata kWh-laskuria.

Huom
Nollaus tapahtuu painamalla [OK]-ndppainta.
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15-07 Nollaa kayntituntilaskuri
Optio: Toiminto:
[01* Ala nollaa

[1] Nollaa laskuri Valitse Nollaa [1] ja paina [OK] nollataksesi kayntituntilaskurin
(par. 15-01) ja parametrin 15-08 K&ynnistyksia (ks. par. 15-01).
Valitse A/& noflaa [0], jos kdyntituntilaskuria ei haluta nollata.

15-08 Kaynnistyksia

Alue: Toiminto:

[0 - 2147483647] Tama on vain luettava parametri. Laskuri ndyttda normaalista
kaynnistys-/pysaytyskomennosta johtuvien tai nukahdustilaan
siirryttdessa tai siita poistuttaessa tapahtuvien kaynnistysten ja
pysaytysten maaran.

2.14.3. Datalokin asetukset, 15-1*

154

Datalokin avulla voidaan tallentaa lokiin jatkuvasti enintéan 4 dataldhdettd (par. 15-10) eri no-
peuksilla (par. 15-11). Liipaisutapahtumaa (par. 15-12) ja ikkunaa (par. 15-14) kaytetdan lokikir-
jauksen kaynnistémiseen ja pysayttamiseen ehdollisesti.

15-10 Lokilahde

Ryhmé [4]

Ei mitaan
[1600] Ohjaussana
[1601] Ohjearvo [yks]
[1602] Ohjearvo %
[1603] Tilasana
[1610] Teho [kW]
[1611] Teho [hv]
[1612] Moottorin jannite
[1613] Taajuus
[1614] Moottorin virta
[1616] Momentti [Nm]
[1617] Nopeus [RPM]

[1618] Moottorin lampdkuor-
mitus

[1622] Momentti [%]
[1630] DC-valipiirin jannite
[1632] Jarruenergia /s
[1633] Jarruenergia / 2 min

[1634] Jadhdytysrivan lam-
pot.

MG.20.02.20 - VLT ® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki

MVU—@ AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-

pas



pas

VLT ® AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-M

2. Parametrin kuvaus

[1635] Taajuusmuuttajan
lampokuormitus

[1650] Ulkoinen ohjearvo

[1652] Tak.kytk. [yks]

[1654] Tak.kytk. 1 [yks]

[1655] Tak.kytk. 2 [yks]

[1656] Tak.kytk. 3 [yks]

[1659] Saadetty asetuspiste

[1660] Digitaalinen tulo

[1662] Analoginen tulo 53

[1664] Analoginen tulo 54

[1665] Analoginen lahtd 42
[mA]

[1666] Digitaalinen lahto

[1675] Analog. tulo X30/11

[1676] Analog. tulo X30/12

[1677] Analoginen lahto
X30/8 [mA]

[1690] Halytyssana

[1691] Halytyssana 2

[1692] Varoitussana

[1693] Varoitussana 2

[1694] Ulk. tilasana

[1695] Ulk. tilasana 2

[1820] Analog. tulo X42/1

[1821] Analog. tulo X42/3

[1822] Analog. tulo X42/5

[1823] Analoginen lahto

X42/7 [mA]
[1824] Analoginen laht6
X42/9 [mA]
[1825] Analoginen lahtd Valitse, mitka muuttujat tallennetaan lokiin.

X42/11 [mA]

15-11 Lokivali
Alue: Toiminto:

1 ms* [1-86400000 ms] Sydéta millisekunteina lokiin tallennettavien muuttujien nayttee-
nottojen vali.

15-12 Laukaisutapaht.

Optio: Toiminto:
[0]*  Vadrin

[1] Tosi

[2] Kay

[3] Alueella
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(4]
(5]
(6]
(7]
(8]
(9]
[10]
[11]
[12]
[13]
[14]
[15]
[16]
[17]

[18]
[19]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]
[26]
[27]
(28]
[29]
[33]
[34]
[35]
[36]
[37]
[38]
[50]
[51]
[60]
[61]

Ohjearvossa
Momenttiraja
Virtaraja

Poissa virta-alueelta
Virta alle alarajan
Virta yli ylarajan

Ei nopeusalueella
Nopeus alle alarajan
Nopeus yli ylarajan
Ei tak.kytk.alueella
Alle tak.kytk. alar.
Yli tak.kytk. ylar.
Lampdovaroitus

Verkkojannite alueen
ulkopuolella

Suunnanvaihto
Varoitus

Halytys (laukaisu)
Halytys (lauk. luk.)
Vertain 0
Vertain 1
Vertain 2
Vertain 3
Logiikkasaantoé 0
Logiikkasaanto 1
Logiikkasaanto 2
Logiikkasaanto 3
Digit. tulo DI18
Digit. tulo DI19
Digit. tulo D127
Digit. tulo DI29
Digit. tulo DI32
Digit. tulo DI33
Vertain 4
Vertain 5
Logiikkasaant6 4
Logiikkasaanto 5

MVLT@ AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-

Valitse laukaisutapahtuma. Laukaisutapahtuman yhteydessa
kaytetdan ikkunaa lokin lukitsemiseen. Lokitiedostossa sailyy
madratty prosentti ndytteistéd ennen laukaisutapahtumaa (par.
15-14).

15-13 Lokitila

Optio:
[01*

(1]

156

Loki aina

Kertalog. liipaisusta

Toiminto:

Valitse Loki aina [0], jos haluat kayttaa lokia jatkuvasti.
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Valitse Kertalog. lijpaisusta [1] lokin kdyton aloittamiseksi ja lo-
pettamiseksi ehdollisesti par. 15-12 ja 15-14 avulla.

15-14 Otoksia ennen liipaisua

Alue: Toiminto:

50% [0 -100] IImoita kaikkien lokissa sdilytettdvien naytteenottojen prosent-
tiosuus ennen liipaisutapahtumaa. Ks. myods par. 15-12 ja
15-13.

2.14.4. Historialoki, 15-2*

Nayttaa enintdan 50 lokiin tallennettua datakohdetta téman parametriryhman ryhmaparametrien
avulla. Kaikissa ryhman parametreissa [0] on uusin ja [49] vanhin tieto. Tietoja tallennetaan lokiin
aina tapahtuman sattuessa (ei pida sekoittaa SLC-tapahtumiin). Tassa yhteydessa {apahtuma tar-
koittaa muutosta jollakin seuraavista alueista:

1. Digitaalitulo

2.  Digitaalilahdét (ei tarkkailua téssa ohjelmistoversiossa)
3. Varoitussana

4, Halytyssana

5. Tilasana

6.  Ohjaussana

7. Laajennettu tilasana

Tapahtumat tallennetaan lokiin varustettuina arvolla ja millisekunteina ilmaistulla aikaleimalla.
Kahden tapahtuman valiaika riippuu siita, miten usein fapahtumia sattuu (enintdan kerran jokai-
sella skannauskerralla). Tietojen tallennus lokiin on jatkuvaa, mutta hédlytystilanteessa loki tallen-
netaan ja arvoja voi tarkastella nadytolla. Tama on hyddyllinen ominaisuus esimerkiksi
huollettaessa laitetta laukaisun jdlkeen. Voit lukea tdman parametrin sisaltaman historialokin sar-
jaliikenneportin tai ndyton kautta.

15-20 Historialoki: Tapahtuma

Ryhma [50]

0* [0 - 255] Valitse lokiin kirjattujen tapahtumien tapahtumatyyppi.

15-21 Historialoki: arvo

Ryhma [50]

0* [0 - 2147483647] Katso lokiin kirjatun tapahtuman arvo. Tulkitse tapahtumien ar-
voja tdman taulukon mukaan:
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Digitaalitulo Desimaaliarvo. Katso par. 16-60 kuvaus toimin-

nasta binaariarvoon siirtymisen jdlkeen.
Digitaalilahto (ei tarkkailua Desimaaliarvo. Katso par. 16-66 kuvaus toimin-
tassa ohjelmaversiossa) nasta bindariarvoon siirtymisen jalkeen.

Varoitussana Desimaaliarvo. Katso kuvaus par. 16-92.
Halytyssana Desimaaliarvo. Katso kuvaus par. 16-90.
Tilasana Desimaaliarvo. Katso par. 16-03 kuvaus toimin-
nasta binaariarvoon siirtymisen jdlkeen.
Ohjaussana Desimaaliarvo. Katso kuvaus par. 16-00.
Laajennettu tilasana Desimaaliarvo. Katso kuvaus par. 16-94.

15-22 Historialoki: Aika

Ryhm4 [50]

0* [0 - 2147483647] Katso lokiin kirjatun tapahtuman aika. Aika mitataan millisekun-
teina taajuusmuuttajan kaynnistyksen jalkeen.

2.14.5. Vikaloki, 15-3*

158

Taman ryhman parametrit ovat ryhmdparametreja, joissa voidaan tarkastella enintaan 10 vikalo-
kia. [0] on lokiin viimeksi tallennettu tieto ja [9] vanhin. Kaikista lokiin tallennetuista tiedoista
nakyvat virhekoodit, arvot ja aikaleima.

15-30 Vikaloki: Virhekoodi

Ryhma [10]

0* [0 - 255] Katso virhekoodi ja tarkista sen merkitys Vianmadadritys-jaksosta.

15-31 Vikaloki: arvo

Ryhmé [10]

0* [-32767 - 32767] Katso virheen tarkempi kuvaus. Tata parametria kdytetdan
useimmiten halytyksen 38 'sisdinen vika' yhteydessa.

15-32 Vikaloki: Aika

Ryhma [10]

0* [0 - 2147483647] Katso lokiin kirjatun tapahtuman aika. Aika mitataan sekunteina
taajuusmuuttajan kdynnistymisesta.
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2.14.6. Taaj.muut. tunnist., 15-4*

Parametreja, jotka sisaltévat vain luku -tietoja taajuusmuuttajan laite- ja ohjelmistokokoonpa-

3
o
7]
ot
Q

15-40 FC-tyyppi
Optio: Toiminto:
Nayta FC:n tyyppi. Lukema on sama kuin tyyppikoodin kuvauk-

sen VLT AQUA Drive -taajuusmuuttajasarjan tehokentdssa,
merkit 1-6.

15-41 Teho-osa
Optio: Toiminto:
Nayta FC:n tyyppi. Lukema on sama kuin tyyppikoodin kuvauk-

sen VLT AQUA Drive -taajuusmuuttajasarjan tehokentdssa,
merkit 7-10.

15-42 Jannite
Optio: Toiminto:
Nayta FC:n tyyppi. Lukema on sama kuin tyyppikoodin kuvauk-

sen VLT AQUA Drive -taajuusmuuttajasarjan tehokentdssa,
merkit 11-12.

15-43 Ohjelmistoversio

Optio: Toiminto:
Nayta yhdistetty ohjelmistoversio (tai 'pakettiversio'), joka koos-
tuu teho-ohjelmistosta ja ohjausohjelmistosta.

15-44 Tilatun tyyppikoodin merkkijono

Optio: Toiminto:
Nayta tyyppikooidn merkkijono, jota kdytetaan taajuusmuutta-
jan tilaamiseen uudelleen alkuperdisessa kokoonpanossaan.

15-45 Tod. tyyppikoodin merkkijono

Optio: Toiminto:
Nayta todellisen tyyppikoodin merkkijono.
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15-46 Taajuusmuuttajan tilausnro

Optio: Toiminto:
Kayta 8-merkkistd tilausnumeroa taajuusmuuttajan tilaamiseen
uudelleen alkuperdisessa konfiguraatiossaan.

15-47 Tehokortin tilausnro
Optio: Toiminto:
Nayta tehokortin tilausnumero.

15-48 LCP Id no
Optio: Toiminto:
Nayta paikallisohjauspaneelin ID-numero.

15-49 Ohjauskortin ohj.tunnus

Optio: Toiminto:
Nayta ohjauskortin ohjelmistoversion numero.

15-50 Relekortin ohj.tunnus
Optio: Toiminto:
Nayta tehokortin ohjelmistoversion numero.

15-51 Taajuusmuuttajan sarjanumero
Optio: Toiminto:
Néyta taajuusmuuttajan sarjanumero.

15-53 Tehokortin sarjanumero

Optio: Toiminto:
Néayta relekortin sarjanumero.

2.14.7. Optiotunnist., 15-6*

Tama vain luku -parametriryhma sisaltaa tietoja paikkoihin A, B, C0O ja C1 asennettujen optioiden
laite- ja ohjelmistokokoonpanosta.

15-60 Optio asennettu
Optio: Toiminto:

Nayta asennetun option tyyppi.
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15-61 Option ohj.versio
Optio: Toiminto:
Nayta asennetun option ohjelmistoversio.

15-62 Option tilausnro
Optio: Toiminto:
Nayttaa asennettujen optioiden tilausnumeron.

15-63 Option sarjanro
Optio: Toiminto:
Nayta asennetun option sarjanumero.

2.14.8. Parametritiedot, 15-9*

Parametriluettelot

15-92 Maaritellyt parametrit

Ryhma [1000]

0* [0 - 9999] Nayta luettelo kaikista taajuusmuuttajan madritellyista para-
metreista. Luettelo paattyy numeroon 0.

15-93 Muutetut parametrit

Ryhma [1000]

0* [0 - 9999] Nayta luettelo parametreista, joiden asetuksia on muutettu ole-
tusasetuksista. Luettelo paattyy numeroon 0. Muutosten naky-
minen niiden suorittamisen jdlkeen voi kestdaa enintdan 30
sekuntia.

15-99 Parametri metadata

Ryhma [23]

0* [0 - 9999] Tama parametri sisdltdd MCT10-ohjelmistotyokalun kayttdmia
tietoja.
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2.15. Paavalikko - Datalukemat - ryhma 16

2.15.1. 16-** Datalukemat

2

Datalukemien, esim. nykyisten ohjearvojen, jénnitteiden, ohjauksen, halytys-, varoitus- ja tilasa-
nojen parametriryhma.

2.15.2. 16-0* Yleinen tila

162

Parametreja, joista voidaan tarkistaa yleinen tila, esim. laskettu ohjearvo, aktiivinen ohjaussana,
tila.

16-00 Ohjaussana
Alue: Toiminto:

0* [0 - FFFF] Nayta sarjaliikenneportin kautta kulkeva taajuusmuuttajalta tu-
leva ohjaussana heksakoodina.

16-01 Ohjearvo [yks]

Alue: Toiminto:
0.000* [-999999.000 - Ilmoita nykyinen, impulssi- tai analogiselta pohjalta kdytettdva
999999.000] ohjearvo laitteessa, joka on tulosta par. 1-00 valitusta konfigu-

raatiosta (Hz, Nm tai r/min).

16-02 -200.0 - 200.0 %%
Alue: Toiminto:

0.0%* [] Nayta kokonaisohjearvo. Kokonaisohjearvo on digitaalisen, ana-
logisen, esivalitun, vayla- ja lukitusohjearvojen seka kiinniajon
yl6s ja hidastuksen summa.

16-03 tilasana
Alue: Toiminto:

0* [0 - FFFF] Nayta tilasana, joka on lahetetty taajuusmuttajalta sarjaportin
kautta heksakoodina.

16-05 Paaarvo, todellinen [9%6]

Alue: Toiminto:
0.00%* [-100.00% - Nayté kaksitavuinen sana, joka on lahetetty vaylan Masterille
100.00%] tilasanan mukana ja joka kertoo todellisen paaarvon. Katso tar-

kempi kuvaus Profibus-vaylan kayttdohjeesta MG.33.CX.YY.

16-09 Oma lukema

Alue: Toiminto:

0,00 [-999999.99 - Nayta par. 0-30, 0-31 ja 0-32 asetetut kdyttdjan maarittamat
Custom-999999.99 Custom- lukemat.

Readou- ReadoutUnit]

tUnit*

MG.20.02.20 - VLT ® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki

MVLT@ AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-

pas



VLT ® AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-M

pas 2. Parametrin kuvaus

2.15.3. 16-1* Moottorin tila

Parametreja, joista voidaan lukea moottorin tilan arvot.

16-10 Teho [kW]

Alue: Toiminto:

0,0 kw*[0,0 - 1000,0 kW] Nayta moottorin teho kilowatteina. Naytdn arvo lasketaan to-
dellisen moottorijannitteen ja moottorivirran perusteella. Arvo

on suodatettu, joten ndyton arvojen muuttuminen tuloarvon
muutoksen jalkeen saattaa kestda noin 1,3 s.

16-11 Teho [hv]

Alue: Toiminto:

0,00 [0,00 - 1000,00 hv]  Nayta moottorin teho hevosvoimina. Naytén arvo lasketaan to-
hv* dellisen moottorijannitteen ja moottorivirran perusteella. Arvo

on suodatettu, joten naytdn arvojen muuttuminen tuloarvon
muutoksen jdlkeen saattaa kestda noin 1,3 s.

16-12 Moottorin jannite
Alue: Toiminto:

0,0 v* [0,0 - 6000,0 V] Naytd moottorin jannite, laskettu arvo, jota kaytetdan moottorin
ohjaamiseen.

16-13 Moottorin taajuus
Alue: Toiminto:
0,0 Hz* [0,0 - 6500,0 Hz] Nayta moottorin taajuus ilman resonanssivaimennusta.

16-14 Moottorin virta
Alue: Toiminto:

0,00 A* [0,00 - 0,00 A] N&ytd moottorin virta IRMS-keskiarvona mitattuna. Arvo on suo-
datettu, joten naytdn lukeman muuttuminen tuloarvojen muu-
toksen jalkeen saattaa kestaa noin 1,3 s.

16-15 Taajuus [%0]
Alue: Toiminto:

0.00%* [-100.00 - 100.00 %] Nayta kaksitavuinen sana, joka ilmoittaa moottorin nykyisen
taajuuden (ilman resonanssivaimennusta) prosenttiosuutena
(asteikko 0000-4000 heksa) parametrista 4-19 Maks. ldhtotaa-
Juus. Aseta par. 9-16 Indeksi 1 ldhetettdvaksi tilasanan kanssa
MAV:n sijasta.

16-16 Momentti [Nm]

Alue: Toiminto:
0,0 Nm*[-3000,0 - 3000,0 N&ytad moottorin akseliin kohdistuva momenttiarvo etumerkkei-
Nm] neen. Lineaarinen vastaavuus 110 %:n moottorivirran ja mo-

mentin sekda nimellismomentin valilla ei ole tarkka. Jotkin
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moottorit tuottavat yli 160 % momentin. Tall6in enimmais- ja
vahimmaisarvot arvot vaihtelevat moottorin enimmaisvirran ja
kaytdssa olevan moottorin mukaan. Arvo on suodatettu, joten
naytén lukemien muuttuminen tuloarvon muutoksen jalkeen
saattaa kestaa noin 1,3 sekuntia.

16-17 Nopeus [RPM]

Alue: Toiminto:
0 RPM* [-30000 - 30000 RPM] Nayta moottorin todellinen kierrosnopeus.

16-18 Moottorin terminen
Alue: Toiminto:

0%* [0-100 %] Nayta laskettu lampdkuorma moottorissa. Katkaisuraja on 9100
%. Laskennan pohjana on par. 1-90 valittu ETR-toiminto.

16-22 Momentti

Alue: Toiminto:

[-200% - 200%] Tama on vain luettava parametri.

Nayttda nykyisen momentin prosentteina nimellismomentista
moottorin koon ja nimellisnopeuden asetusten pohjalta, jotka
on madritetty kohdissa Moottorin teho [kW], par. 1-20, tai
Moottorin teho [hv], par. 1-21, ja Moottorin nimellisnopeus, par.
1-25.

Tama on arvo, jota tarkkaillaan parametrissa 22-6* maaritetylla
Hihnakatkostoiminnolla.

2.15.4. 16-3* Taaj.muut. tila

164

Parametreja, joiden avulla kuvataan taajuusmuuttajan tila.

16-30 DC-valipiirin jdnnite

Alue: Toiminto:

0 Vv* [0 - 10000 V] Naytd mitattu arvo. Arvo on suodatettu, joten naytén lukeman
muuttuminen tuloarvon muutoksen jdlkeen saattaa kestaa noin
1,3s.

16-32 Jarruenergia /s

Alue: Toiminto:
0,000 [0,000 - 0,000 kW] Nayta ulkoiselle jarruvastukselle siirretty jarruteho, joka ilmoi-
kw* tetaan hetkellisarvona.

16-33 Jarruenergia /2 min

Alue: Toiminto:
0,000 [0,000 - 500,000 kW] Nayta ulkoiselle jarruvastukselle siirretty jarruteho. Keskimaa-
kW* raista tehoa lasketaan viimeisten 120 sekunnin keskiarvona.
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16-34 Jaahdytysrivan lampot.

Alue: Toiminto:

0°C* [0-255°C] Naytad taajuusmuuttajan jaahdytysrivan lampdtila. Katkaisuraja
on 90 £5 °C, kun taas kytkentd tapahtuu lampdtilassa 60 £5 ©

16-35 Vaihtosuuntaajan terminen
Alue: Toiminto:
0%* [0-100 %] Nayta vaihtosuuntaajan kuormitus prosentteina.

16-36 Taaj.muut nimell. virta
Alue: Toiminto:

A* [0,01 - 10000 A] Nayta vaihtosuuntaajan nimellisvirta, jonka tulee vastata kytke-
tyn moottorin tyyppikilven tietoja. Tietoja kdytetaan vaantémo-
mentin, moottorin suojauksen jne. laskentaan.

16-37 nv. suurin Virta

Alue: Toiminto:

A* [0,01 - 10000 A] Tarkista vaihtosuuntaajan maksimivirta, jonka tulee vastata kyt-
ketyn moottorin tyyppikilven tietoja. Tietoja kdytetadn vaanto-
momentin, moottorin suojauksen jne. laskentaan.

16-38 SL-ohjaimen tila
Alue: Toiminto:

0* [0-0] Nayta SL-ohjaimen parhaillaan suorittaman tapahtuman tila.

16-39 Ohj.kortin lampdot.
Alue: Toiminto:
0°c* [0-100-°C] Nayté ohjauskortin lampétila Celcius-asteina.

16-40 Lokimuisti taynna

Optio: Toiminto:

[0] * Ei

[1] Kylla Tarkista, onko lokimuisti tdynna (ks. par. 15-1*). Lokimuisti ei
ole koskaan taynnd, kun par. 15-13 Lokimuisti asetuksena on
Loki aina [0].

2.15.5. 16-5* Ohj. & takaisink.

Parametreja, joiden avulla ilmoitetaan sydtetyt ohjearvot ja takaisinkytkennat.

16-50 Ulkoinen ohjearvo
Alue: Toiminto:

0.0* [0.0-0.0] Nayta kokonaisohjearvo, digitaalisen, analogisen, esivalitun,
vayldohjearvon ja lukitusohjearvon seka kiinniajon ylés ja hi-
dastuksen summa.
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16-52 Tak.kytk. [yks]

Alue: Toiminto:

0.0* [0.0 - 0.0] Nayta nain saatava takaisinkytkentdarvo, kun takaisinkytkennat
1-3 (ks. par. 16-54, 16-55 ja 16-56) on kasitelty takaisinkytken-
nan hallinnassa.

Katso par. 20-0* 7akaisinkytkenta.

Arvo on rajoitettu parametrien 3-02 ja 3-03 asetuksilla. Yksikot
on maaritetty parametrissa 20-12.

16-53 Dig. potent.metrin ohjearvo

Alue: Toiminto:
0.0 [0.0 - 0.0] Nayta digitaalisen potentiometrin vaikutus todelliseen ohjear-
voon.

16-54 Tak.kytk. 1 [yks]
Alue: Toiminto:
[0.0 - 0.0] Nayta kohdan Takaisinkytkenta 1 asetus, katso par. 20-0* 7a-
kaisinkytkenta.

Arvo on rajoitettu parametrien 3-02 ja 3-03 asetuksilla. Yksikot
on maaritetty parametrissa 20-12.

16-55 Tak.kytk. 2 [yks]
Alue: Toiminto:
[0.0 - 0.0] Nayta kohdan Takaisinkytkenta 2 asetus, katso par. 20-0* 7a-
kaisinkytkenta.

Arvo on rajoitettu parametrien 3-02 ja 3-03 asetuksilla. Yksikot
on maaritetty parametrissa 20-12.

16-56 Tak.kytk. 3 [yks]
Alue: Toiminto:
[0.0 - 0.0] Nayta kohdan Takaisinkytkenta 3 asetus, katso par. 20-0* 7a-
kaisinkytkenta.

Arvo on rajoitettu parametrien 3-02 ja 3-03 asetuksilla. Yksikot
on maaritetty parametrissa 20-12.

16-59 Saadetty asetuspiste
Optio: Toiminto:
Nayta sdadetyn asetuspisteen arvo par. 20-29 mukaan.

27-91 Kaskadiohjearvo

Alue: Toiminto:
[yksik- [0.0 - 0.0] Nayta kaskadiohjearvo.
k61*
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2.15.6. 16-6™* Tulot ja lahdot

Parametreja, joiden avulla ilmoitetaan digitaaliset ja analogiset IO-portit.

16-60 Digitaalinen tulo

Alue: Toiminto:
0* [0 -63] Nayta aktiivisten digitaalitulojen signaalien tilat. Tulo 18 vastaa
esimerkiksi bittid 5. '0' = EI viestig, '1' = viesti kytketty.
Bitti 0 Digitaalitulo, liitin 33
Bitti 1 Digitaalitulo, liitin 32
Bitti 2 Digitaalitulo, liitin 29
Bitti 3 Digitaalitulo, liitin 27
Bitti 4 Digitaalitulo, liitin 19
Bitti 5 Digitaalitulo, liitin 18
Bitti 6 Digitaalitulo, liitin 37
Bitti 7 Digitaalitulo GP I/O-liitin X30/2
Bitti 8 Digitaalitulo GP I/O-liitin X30/3
Bitti 9 Digitaalitulo GP I/O-liitin X30/4
Bitti 10-63 Varattu tuleville liittimille

16-61 Liitin 53 kytkentaasetus

Optio: Toiminto:
[0] *  Virta
[1] Jannite Nayta tuloliittimen 53 asetus. Virta = 0; Jannite = 1.

16-62 Analoginen tulo 53
Alue: Toiminto:
0.000* [0.000 - 0.000] N&yta tuloliitdnnan 53 nykyinen arvo.

16-63 Liitin 54 kytkentaasetus

Optio: Toiminto:

[0]* Virta

[1] Jannite Nayta tuloliittimen 54 asetus. Virta = 0; Jannite = 1.
Alue: Toiminto:

0.000* [0.000 - 0.000] Nayta tuloliitdnnan 54 nykyinen arvo.

16-65 Analoginen lahto 42 [mA]
Alue: Toiminto:

0.000* [0.000 - 0.000] Nayta todellinen arvo ldhdossa 42 milliampeereina. Tdssa na-
kyva arvo riippuu parametrissa 06-50 tehdysté valinnasta.
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16-66 Digitaalinen lahto
Alue: Toiminto:
0* [0-3] Nayta kaikkien digitaalilahtdjen binadrinen arvo.

16-67 Taajuus Tulo #29 [Hz]
Alue: Toiminto:

0* [0-0] Nayta nykyinen taajuus liittimessa 29.

16-68 Taajuus Tulo #33 [Hz]
Alue: Toiminto:
0* [0-0] N&ytd nykyinen taajuus liittimessa 33.

16-69 Pulssilahtod #27 [Hz]
Alue: Toiminto:
0* [0-0] N&yta todellinen arvo liittimessa 27 digitaalilahtétilassa.

16-70 Pulssilahto #29 [Hz]
Alue: Toiminto:
0* [0-0] Nayta pulssien todellinen arvo liittimessa 29 digitaalilahtétilassa.

16-71 Relelahto [bin]
Alue: Toiminto:
0* [0 - 31] Nayta kaikkien releiden asetukset.

Readout choice [P16-71]:
Relay output [bin]: 00000 bin

||:OptionB card relay 09
OptionB card relay 08

OptionB card relay 07

Power card relay 02

Power card relay 01
130BA195.10

16-72 Laskuri A
Alue: Toiminto:

0% [0-0] Nayta laskurin A nykyinen arvo. Laskurit ovat hyddyllisid vertai-
men kohteina, katso par. 13-10.
Arvo voidaan nollata tai sitd voidaan muuttaa joko digitaalitulo-
jen kautta (parametriryhma 5-1*) tai kdyttamalla SLC-toimintoa
(par. 13-52).

16-73 Laskuri B
Alue: Toiminto:

0% [0-0] Nayta laskurin B nykyinen arvo. Laskurit ovat hyddyllisia vertai-
men kohteina (par. 13-10).
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Arvo voidaan nollata tai sitéa voidaan muuttaa joko digitaalitulo-
jen kautta (parametriryhma 5-1*) tai kayttdmalla SLC-toimintoa

(par. 13-52).
16-74 Tasm. pysaytyslaskuri
Alue: Toiminto:
0* [-2147483648 - Palauttaa tdsmallisen laskurin todellisen laskuriarvon (par.
2147483648] 1-84).
16-75 Analog. tulo X30/11
Alue: Toiminto:
0.000* [0.000 - 0.000] Nayta nykyinen arvo MCB 101:n tulossa X30/11.

16-76 Analog. tulo X30/12
Alue: Toiminto:
0.000* [0.000 - 0.000] Nayta nykyinen arvo MCB 101:n tulossa X30/12.

16-77 Analoginen lahtd X30/8 16-77 [mA]
Alue: Toiminto:
0.000* [0.000 - 0.000] Nayta nykyinen arvo tulossa X30/8 (mA).

16-8* Kenttav. & FC-port

Parametreja, joiden avulla ilmoitetaan VAYLAN ohjearvot ja ohjaussanat.

16-80 Kenttavayla CTW 1

Alue: Toiminto:

0* [0 - 65535] Nayta Master-vaylasta saatu kaksitavuinen ohjaussana (CTW).
Ohjaussanan tulkinta riippuu asennetusta kenttavayldoptiosta
ja par. 8-10 valitusta ohjaussanaprofiilista.

Katso lisatietoja kyseisen kenttavaylan kayttdohjeesta.

16-82 Kenttavayla REF 1
Alue: Toiminto:

0* [-200 - 200] Nayta Master-vaylasta ohjearvon maarittamiseksi ohjaussana-
muodossa lahetetty kaksitavuinen sana.
Katso lisatietoja kyseisen kenttavaylan kayttdohjeesta.

16-84 Tiedons. option tilasana

Alue: Toiminto:

0* [0 - 65535] Nayta laajennetun kenttdvaylan tiedons.option tilasana.
Katso lisatietoja kyseisen kenttavdylan kayttoohjeesta.
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16-85 FC-portti CTW 1
Alue: Toiminto:

o* [0 - 65535] Nayta Master-vaylastd saatu kaksitavuinen ohjaussana (CTW).
Ohjaussanan tulkinta riippuu asennetusta kenttavaylaoptiosta
ja par. 8-10 valitusta ohjaussanaprofiilista.

16-86 FC-portti REF 1
Alue: Toiminto:

0* [0-0] Nayta Master-vaylaan lahetetty kaksitavuinen tilasana (STW).
Tilasanan tulkinta riippuu asennetusta kenttavdyldaoptiosta ja
par. 8-10 valitusta ohjaussanaprofiilista.

2.15.8. 16-9* Diagnoosilukema

170

Parametreja, joista nakyvat halytys-, varoitus- ja laajennetut tilasanat.

16-90 Halytyssana

Alue: Toiminto:
0* [0 - FFFFFFFF] Naytad sarjalilkkenneportin kautta lahetetty halytyssana heksa-
koodina.

16-91 Halytyssana 2

Alue: Toiminto:
0* [0 - FFFFFFFF] Nayta saarjaliikenneportin kautta ldhetetty hélytyssana 2 hek-
sakoodina.

16-92 Varoitussana

Alue: Toiminto:
0% [0 - FFFFFFFF] Nayta sarjaliikenneportin kautta lahetetty varoitussana heksa-
koodina.

16-93 Varoitussana 2

Alue: Toiminto:
o* [0 - FFFFFFFF] Nayta sarjaliikenneportin kautta ldhetetty varoitussana 2 hek-
sakoodina.

16-94 Ulk. tilasana
Alue: Toiminto:

0* [0 - FFFFFFFF] Palauttaa sarjaliikenneportin kautta lahetetyn laajennetun tila-
sanan heksakoodina.
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2. Parametrin kuvaus

Alue: Toiminto:

0* [0 - FFFFFFFF] Palauttaa sarjalilkenneportin kautta lahetetyn laajennetun tila-
sanan heksakoodina.

16-96 Ennaltaehkaiseva kunnossapitosana

Alue: Toiminto:

0* [Ohex - 1FFFhex] Ennalta ehkadisevan kunnossapitosanan lukema. Biteissa nakyy
ohjelmoitujen ennaltaehkaisevien huoltotoimien tila parametri-
ryhmassa 23-1*. 13 bittid edustaa kaikkien mahdollisten koh-
teiden yhdistelmia:

Bitti 0: Moottorin laakerit

Bitti 1: Pumpun laakerit

Bitti 2: Puhaltimen laakerit

Bitti 3: Venttiili

Bitti 4: Paineanturi

Bitti 5: Virtauksen siirrin

Bitti 6: Lampdtila-anturi

Bitti 7: Pumpun tiivisteet

Bitti 8: Puhalt. hihna

Bitti 9: Suodatin

Bitti 10: Taaj.muut. jaahdytyspuhallin
Bitti 11: Taaj.muut.jarj. terveystark.
Bitti 12: Takuu
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Danfiti

Kohta 4= | Venttiili Puhalti- | Pumpun | Moottorin
men laa- | laakerit laakerit
kerit
Kohta 3 = | Pumpun |Lampétila- | Virtauksen | Paineantu-
tiivisteet anturi siirrin ri
Kohta 2 = | Taaj.muut | Taaj.muut | Suodatin Puhalt.
Jjarj. ter- | . jaahdy- hihna
veystark. |tyspuhallin
Kohta 1= Takuu
Ohex - - - -
1hex S S = +
2hex - - + -
3hex - - + +
4hex - + - -
Shex - + - +
Bhex - + + -
7hex - + + +
8hex + - - -
Ohex + - - +
Ahex + - + -
Bhex + - + +
Chex + + - -
Dhex + + - +
Ehex + + + -
Fhex + + + +
Esimerkki:

Ennaltaehkdisevan kunnossapitosanan asetuksena on 040Ahex.

Paikka

N

4

heksa-arvo

A

Ensimmainen numero 0 tarkoittaa, etta mikaan neljannen rivin

kohteista ei ole huollon tarpeessa.

Toinen numero 4 viittaa kolmanteen riviin ja tarkoittaa, etta

taajuusmuuttajan jaahdytyspuhallin on huollon tarpeessa.

Kolmas numero 0 tarkoittaa, ettd mikaan toisen rivin kohteista

ei ole huollon tarpeessa.

Neljas merkki A viittaa ylariviin ja tarkoittaa, ettd venttiili ja

pumpun laakerit ovat huollon tarpeessa.

2.16. Paavalikko - Datalukemat 2 - ryhma 18

2.16.1. 18-0* Kunnossapitoloki

172

Tama parametri sisaltad 10 uusinta ennaltaehkaisevan kunnossapidon lokia. Kunnossapitoloki 0

on viimeisin loki ja kunnossapitoloki 9 vanhin.

Kun valitset yhden lokeista ja painat OK-ndppadintd, kunnossapitokohde, toimenpide ja tapahtu-
man aika nakyvat parametreissa 18-00 - 18-03.

Paikallisohjauspaneelin Halytysloki-painikkeella padsee tarkastelemaan sekd halytys- etta kun-

nossapitolokia.
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18-00 Kunnossapitoloki: Osanumero

Ryhmé [10]

0* [0-17] Katso kunnossapitokohteen merkitys par. 23-10 Ennaltaehkai-
sevan huollon kohde kuvauksesta.

18-01 Kunnossapitoloki: Toiminta

Ryhmé [10]

0* [0-7] Katso kunnossapitokohteen merkitys par. 23-11 Kunnossapito-
toimi kuvauksesta.

18-02 Kunnossapitoloki: Aika

Ryhma [10]

0 sekun-[0 - 2147483647 se- Nayttaa, milloin lokiin kirjattu tapahtuma sattui. Aika mitataan
tia* kuntia] sekunteina edellisestd kaynnistyksesta.

18-03 Kunnossapitoloki: Paivays ja aika

Ryhma [10]

2000-01 [2000-01-01 00:00 — Nayttaa, milloin lokiin kirjattu tapahtuma sattui.

-01 2099-12-01 23:59 ]

00:00%* Huom
Tama vaatii paivayksen ja ajan ohjelmoinnin par.
0-70.

Paivayksen muoto riippuu par. 0-71 Paivayksen muoto asetuk-
sesta, kun taas kellonajan muoto riippuu par. 0-72 Kellonajan
naytto asetuksesta.

Huom

Taajuusmuuttajassa ei ole kellotoiminnon varmis-
tusta, ja asetettu paivdys/kellonaika palaa oletus-
asetukseen (2000-01-01 00:00) sdhkokatkoksen
jalkeen, ellei asennettuna ole varmistuksella va-
rustettua reaaliaikakellomoduulia. Parametrissa
0-79 Kellovika voidaan ohjelmoida varoitus, jos
kelloa ei ole asetettu oikein esim. sahkokatkoksen
jalkeen. Kellon vaara asetus vaikuttaa huoltojen
aikaleimoihin.
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18-30 Analog. tulo X42/1
Alue: Toiminto:

00.0* [-20.000 — +20.000] Lukema, joka ilmaisee arvon signaalille, jota kaytetadn analogi-
sen I/O-kortin liittimessa X42/1.
Paikallisohjauspaneelissa nakyvan arvon yksikdt vastaavat pa-
rametrissa 26-00 Liitin X/42-1 Tila valittua tilaa.

18-31 Analog. tulo X42/3

Alue: Toiminto:

00.0* [-20.000 — +20.000] Lukema, joka ilmaisee arvon signaalille, jota kaytetadn analogi-
sen I/O-kortin liittimessa X42/3.
Paikallisohjauspaneelissa nakyvan arvon yksikét vastaavat pa-
rametrissa 26-01, Liitin X42/3 Tila valittua tilaa.

18-32 Analog. tulo X42/5

Alue: Toiminto:

00.0% [-20.000 — +20.000] Lukema, joka ilmaisee arvon signaalille, jota kdytetaan analogi-
sen I/O-kortin liittimessa X42/5.
Paikallisohjauspaneelissa nakyvan arvon yksikét vastaavat pa-
rametrissa 26-02 Liitin X42/5 Tila valittua tilaa.

18-33 Analoginen lahto X42/7

Alue: Toiminto:

00.0* [0 -—30.000] Lukema, joka ilmaisee arvon signaalille, jota kaytetdan analogi-
sen I/O-kortin liittimessa X42/7.

Tassa nakyva arvo riippuu parametrissa 26-40 tehdysta valin-
nasta.

18-34 Analoginen l1&ahto X42/9
Alue: Toiminto:

00.0 - 30. ukema, joka ilmaisee arvon signaalille, jota kaytetdan analogi-
*  [0-30.000] Luk joka ilmai i lille, jota kaytetaa logi
sen I/O-kortin liittimessa X42/9.
Tassa nakyva arvo riippuu parametrissa 26-50 tehdysta valin-
nasta.

18-35 Analoginen lahto X42/11

Alue: Toiminto:

00.0* [0 -30.000] Lukema, joka ilmaisee arvon signaalille, jota kaytetaan analogi-
sen I/O-kortin liittimessa X42/11.
Tassa nakyva arvo riippuu parametrissa 26-60 tehdysta valin-
nasta.
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2.17. Paavalikko - taaj. muut. suljettu piiri - ryhméa 20

2.17.1. Taaj.muutt. sulj. piiri, 20-**

Téman parametriryhman avulla maaritetaan suljetun piirin PID-saatimen asetukset, jotka ohjaavat
taajuusmuuttajan lahtotaajuutta.

2.17.2. Takaisinkytk. 20-0*

Taman parametriryhman avulla maaritetdan taajuusmuuttajan suljetun piirin PID-saatimen takai-
sinkytkentasignaali. Olipa taajuusmuuttaja suljetun tai avoimen piirin tilassa, takaisinkytkentasig-
naaleja voi tarkastella taajuusmuuttajan naytolla. Sita voidaan kdyttdd myds taajuusmuuttajan
analogisen lahddn sadtémiseen, ja se voidaan ldhettaa erilaisten sarjaliikenneprotokollien avulla.

T3UBASO4.1T

As.piste 1 . As.piste
P 20-21 l

As.piste 2
P 20-22 T

As.piste 3 | Monias.piste min.
P 20-23 Monias.piste maks.

o%

1T

Tak.kytk.

Tak.kytk. 1 lhde Takikytk, muatt]_TaK.kytk. 1 Vain tak.kytk. 1 1
P 20-00 P 20-01 Vain tak.kytk. 2 ‘
Vain tak.kytk. 3
Tak.kytk. 2 lhde I:Tak,w o] Takkytk. 2 A o b
P 20-03 P 20-04 Keskiarvo (1+2+3)
Minimi (1]2]3)

Tak.kytk. 3 l&hde Tak.kytk. muutt] Tak.Kytk. 3 Maksimi (1]2|3) ]
P 20-06 P 20-07

Tak.kytk.toiminto
P 20-20

20-00 Takaisinkytkenta 1 Lahde

Optio: Toiminto:
[0] Ei toimintoa

[1] Analoginen tulo 53
[2] *  Analoginen tulo 54
[3] Pulssitulo 29

[4] Pulssitulo 33

[7] Analog. tulo X30/11
[8] Analog. tulo X30/12
[9] Analog. tulo X42/1
[10] Analog. tulo X42/3
[100] Vaylén takaisinkyt-

kenta 1

[101] Vaylan  takaisinkyt-
kenta 2

[102] Vaylén takaisinkyt- Enintdan kolmea erilaista takaisinkytkentdsignaalia voidaan
kenta 3 kayttaa takaisinkytkentdsignaalin saamiseksi taajuusmuuttajan

PID-saatimelle.
Tama parametri ratkaisee, mitd tuloa kaytetdan ensimmaisen
takaisinkytkentdsignaalin lahteena.
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Analoginen tulo X30/11 ja analoginen tulo X30/12 tarkoittavat
tuloliitantdja valinnaisessa yleiseen kayttdon tarkoitetussa I/0O-
kortissa.

Huom
Jos takaisinkytkentaa ei kayteta, sen lahteeksi on maaritettava £/ toimintoa [0]. Pa-
rametri 20-10 ratkaisee, miten PID-saadin kayttda kolmea mahdollista takaisinkyt-
kentaa.

20-01 Takaisinkytkennan 1 muuttaminen
Optio: Toiminto:
[0] * Lineaarinen

[1] Nelidjuuri Taman parametrin avulla takaisinkytkentadn 1 voidaan soveltaa
muunnostoimintoa.
Lineaarinen [0] ei vaikuta takaisinkytkentaan.
Neligjuuri [1] on tyypillinen silloin, kun paineanturilla pyritaan
saamaan aikaan virtauksen takaisinkytkenta (
(virtauksen o/ paine) ).

20-03 Takaisinkytkenta 2 Lahde
Optio: Toiminto:
Katso lisatietoja kohdasta 7akaisinkytkentd 1 Lahde, par. 20-00.

20-04 Takaisinkytkennan 2 muuttaminen

Optio: Toiminto:
Katso lisdtietoja kohdasta 7akaisinkytkenndn 1 muuttaminen,
par. 20-01.

20-06 Takaisinkytkentd 3 Lahde
Optio: Toiminto:
Katso lisatietoja kohdasta 7akaisinkytkentd 1 Ldhde, par. 20-00.

20-07 Takaisinkytkennan 3 muuttaminen

Optio: Toiminto:
Katso lisdtietoja kohdasta 7akaisinkytkenndn 1 muuttaminen,
par. 20-01.

20-12 Ohjearvo/tak.kytk.yks

Optio: Toiminto:
[0] Ei mitdan
[1* %
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[5] PPM

[11] r/min

[20] /s

[22]1 I

[24] m3/min

[30]  kg/s

[32]  kg/h

[34] t/h

[41] m/min

[60] °C

[71] bar

[73] kPa

[75] mm Hg

[120] GPM

[122] gal/min

[124] CFM

[126] ft3/min

[130] Ib/s

[132] Ib/h

[141] ft/min

[160] °F

[171]  Ib/in?

[173] ftWG
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[174]
[180]

in Hg
hv

MVLT@ AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-

Tama parametri maarittdd yksikon, jota kdytetddn asetuspis-
toon ohjearvossa, ja takaisinkytkentd, jota PID-sdadin kayttaa
taajuusmuuttajan lahtétaajuuden saatelyyn.

2.17.3. 20-2* Takaisinkytkenta & asetuspiste

178

Taman parametriryhman avulla maaritetdan, miten taajuusmuuttajan PID-saadin kayttda kolmea
mahdollista takaisinkytkentdsignaalia taajuusmuuttajan lahtdtaajuuden saatelyyn. Tatd ryhmaa
kaytetaan myds kolmen sisdisen asetuspisteen ohjearvon tallentamiseen.

20-20 Takaisinkytkennan toiminto

Optio:
(0]

(1]

(2]
[31*
[4]

(5]

(6]

Summa

Ero

Keskiarvo
Vahimmaisarvo
Enimmaisarvo
Moniasetuspiste min

Moniasetuspiste
maks.

Toiminto:

Tama parametri ratkaisee, miten kolmea mahdollista takaisin-
kytkentad kdytetdan taajuusmuuttajan ldhtétaajuuden ohjaa-
miseen.

Huom

Kayttamattoman takaisinkytkenndn asetukseksi
on maaritettava "Ei toimintoa" sen takaisinkytken-
nan lahteeseen liittyvdssa parametrissa. 20-00,
20-03 or 20-06.

PID-sadadin kayttda parametrissa 20-20 valitusta toiminnosta
johtuvaa takaisinkytkentdaa taajuusmuuttajan lahtétaajuuden
saatamiseen. Tama takaisinkytkenta voi nakya myds taajuus-
muuttajan naytolla, sitd voidaan kayttaa taajuusmuuttajan ana-
logisen lahdon saatdmiseen ja se voidaan lahettda erilaisten
sarjaliikenneprotokollien avulla.

Taajuusmuuttaja voidaan konfiguroida kasittelemadn usean
vybhykkeen sovelluksia. Laite tukee kahta erilaista usean vyo6-
hykkeen sovellusta.

o Useita vyOhykkeitd, yksi asetuspiste
. Useita vyOhykkeitd, useita asetuspisteitad
Naiden valistd eroa kuvaavat seuraavat esimerkit:

Esimerkki 1 - Useita vyohykkeita, yksi asetuspiste

Toimistorakennuksessa VAV-tyyppisen (vaihtelevan ilmamaa-
ran) vesijarjestelman on varmistettava minimipaine valituissa
VAV-koteloissa. Kunkin putken vaihtelevien painehdvikkien
vuoksi paineen ei voida olettaa olevan sama jokaisessa VAV-ko-
telossa. Vaadittava minimipaine on sama kaikissa VAV-kotelois-
sa. Tama ohjausmenetelma voidaan madrittda valitsemalla
Takaisinkytkentdtoiminnon, par. 20-20, asetukseksi vaihtoehto
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[31 Minimi ja kirjoittamalla haluttu paine parametriin 20-21. PID-
saadin lisaa tuulettimen nopeutta, jos jokin takaisinkytkenta jaa
asetuspisteen alapuolelle, ja pienentda tuulettimen nopeutta,
jos kaikki takaisinkytkennat ovat asetuspisteen ylapuolella.

1308A353.10

FC 102 —
® |\ Vyoh. 1
_Zvalmenmn Tulilmapuh _IVAV—kotelo
N C e B
Jaghd./ VAV-kotelo
lamm.kaami
Vaimennins (b \ vyoh. 3
Vaimennin Paluuilmapuh. VAV-kotelo

Esimerkki 2 - Useita vybhykkeita, useita asetuspisteitéa
Edellisella esimerkilla voidaan kuvata usean vyohykkeen ja
usean asetuspisteen ohjauksen kayttoa. Jos vyohykkeet vaati-
vat eri paineet jokaiselle VAV-kotelolle, jokainen asetuspiste
voidaan maarittdd parametreissa 20-21, 20-22 ja 20-23. Kun
parametrissa 20-20 Takaisinkytkentdtoiminto valitaan Usean
asetuspisteen minimi [5], PID-saadin lisaa tuulettimen nopeut-
ta, jos jokin takaisinkytkenndista jaa asetuspisteensa alapuolel-
le, ja pienentda tuulettimen nopeutta, jos tuulettimen nopeudet
ovat kaikissa takaisinkytkenndissa omien asetuspisteidensa yla-
puolella.

Summa [0] tarkoittaa, ettd PID-saddin kayttaa takaisinkytken-
tana takaisinkytkentdjen 1, 2 ja 3 summaa.

Huom

Kayttdmattomien takaisinkytkentdjen asetukseksi
on maaritettava £/ toimintoa parametrissa 20-00,
20-03 tai 20-06.

Asetuspisteen 1 ja muiden kdytdssa olevien ohjearvojen sum-
maa (ks. par.ryhma 3-1*) kdytetaan PID-saatimen asetuspis-
teen ohjearvona.

Erotus [1] tarkoittaa, ettd PID-sdadin kayttda takaisinkytkento-
jen 1 ja 2 erotusta takaisinkytkentana. Jos tama asetus on
valittuna, takaisinkytkentda 3 ei kdytetd. Ainoastaan asetuspis-
tettd 1 kaytetdan. Asetuspisteen 1 ja muiden kdytdssa olevien
ohjearvojen summaa (ks. par.ryhma 3-1*) kdytetdan PID-sda-
timen asetuspisteen ohjearvona.

Keskiarvo [2] tarkoittaa, etta PID-saddin kdyttaa takaisinkyt-
kentana takaisinkytkentdjen 1, 2 ja 3 keskiarvoa.
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Huom

Kayttamattomien takaisinkytkentdjen asetukseksi
on maaritettava £/ toimintoa parametrissa 20-00,
20-03 tai 20-06. Asetuspisteen 1 ja muiden kay-
tdssa olevien ohjearvojen summaa (ks. par.ryhma
3-1*) kaytetadn PID-sadtimen asetuspisteen oh-
jearvona.

Véhimmadisarvo [3] tarkoittaa, etta PID-saddin vertailee takai-
sinkytkentéja 1, 2 ja 3 ja kayttaa takaisinkytkentdna pieninta
arvoa.

Huom

Kayttamattomien takaisinkytkentdjen asetukseksi
on maaritettava £/ toimintoa parametrissa 20-00,
20-03 tai 20-06. Ainoastaan asetuspistetta 1 kay-
tetadn. Asetuspisteen 1 ja muiden kaytbssa ole-
vien ohjearvojen summaa (ks. par.ryhma 3-1%*)
kdytetaan PID-saatimen asetuspisteen ohjearvo-
na.

Enimmadisarvo [4] tarkoittaa, etta PID-saddin vertailee takaisin-
kytkentdja 1, 2 ja 3 ja kayttda takaisinkytkentdand suurinta ar-
voa.

Huom

Kayttamattomien takaisinkytkentdjen asetukseksi
on maaritettdva £/ toimintoa parametrissa 20-00,
20-03 tai 20-06.

Ainoastaan asetuspistettd 1 kaytetdan. Asetuspisteen 1 ja mui-
den kaytossa olevien ohjearvojen summaa (ks. par.ryhma 3-1%)
kaytetaan PID-saatimen asetuspisteen ohjearvona.

Usean asetuspisteen minimi [5] tarkoittaa, etta PID-saadin las-
kee takaisinkytkennan 1 ja asetuspisteen 1, takaisinkytkennan
2 ja asetuspisteen 2 seka takaisinkytkenndn 3 ja asetuspisteen
3 erotuksen. Se kayttaa takaisinkytkennan ja asetuspisteen yh-
distelmaa, jossa takaisinkytkenta on selvimmin vastaavan ase-
tuspisteen ohjearvon alapuolella. Jos kaikki takaisinkytkentasig-
naalit ovat suurempia kuin vastaavat asetuspisteet, PID-saadin
kayttaa takaisinkytkennan ja asetuspisteen yhdistelmaa, jossa
takaisinkytkennan ja asetuspisteen erotus on pienin.

Huom

Jos kaytetaan vain kahta takaisinkytkentdsignaa-
lia, takaisinkytkennan, jota ei aiota kayttda, ase-
tukseksi on valittava £/ toimintoa parametrissa
20-00, 20-03 tai 20-06. Huomaa, ettd jokainen
asetuspisteen ohjearvo on sen parametrin arvon
(20-11, 20-12 ja 20-13) ja mahdollisten muiden
kaytossa olevien ohjearvojen summa (ks. par.ryh-
ma 3-1%).
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Usean asetuspisteen maksimi [6] tarkoittaa, etta PID-saadin
laskee takaisinkytkennan 1 ja asetuspisten 1, takaisinkytkennan
2 ja asetuspisteen 2 seka takaisinkytkennan 3 ja asetuspisteen
3 erotuksen. Se kayttaa takaisinkytkennan ja asetuspisteen yh-
distelmaad, jossa takaisinkytkenta on selvimmin suurempi kuin
vastaava asetuspisteen ohjearvo. Jos kaikki takaisinkytkenta-
signaalit ovat pienempia kuin vastaavat asetuspisteet, PID-saa-
din kayttaa takaisinkytkennan ja asetuspisteen yhdistelmaa,
jossa takaisinkytkenndn ja asetuspisteen ohjearvon erotus on
pienin.

Huom

Jos kdytetaan vain kahta takaisinkytkentdsignaa-
lia, takaisinkytkennan, jota ei aiota kdyttad, ase-
tukseksi on valittava £/ foimintoa parametrissa
20-00, 20-03 tai 20-06. Huomaa, etta jokainen
asetuspisteen ohjearvo on sen parametriarvon
(20-21, 20-22 ja 20-23) ja mahdollisten muiden
kaytdssa olevien ohjearvojen summa (ks. par.ryh-
ma 3-1%).

20-21 Asetuspiste 1

Alue: Toiminto:

0.000*% [Refvin par. 3-02 - Asetuspistettd 1 kdytetaan suljetun piirin tilassa sellaisen ase-
Refvax par. 3-03 YK- tuspisteen ohjearvon sydttamiseen, jota taajuusmuuttajan PID-
SIKKO (parametrista sdadin kayttda. Katso takaisinkytkentdtoiminnon, par. 20-20,
20-12)] kuvaus.

Huom

Tahan syotetty asetuspisteen ohjearvo lisdtadn
mahdollisiin muihin kaytdssa oleviin ohjearvoihin
(ks. par.ryhma 3-1%).

20-22 Asetuspiste 2

Alue: Toiminto:

0.000* [Refvin - Refmax YK- Asetuspistettd 2 kdytetaan suljetun piirin tilassa sellaisen ase-
SIKKO (parametrista tuspisteen ohjearvon sy6ttémiseen, jota taajuusmuuttajan PID-
20-12)] saadin voi kayttad. Katso ({akaisinkytkentdtoiminnon, par.

20-20, kuvaus.

Huom

Tahan syodtetty asetuspisteen ohjearvo lisdtaan
mahdollisiin muihin kadytéssa oleviin ohjearvoihin
(ks. par.ryhma 3-1%).
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20-23 Asetuspiste 3

Alue: Toiminto:

0.000* [Refwin - Refwax YK- Asetuspistettd 3 kaytetdan suljetun piirin tilassa sellaisen ase-

SIKKO (parametrista tuspisteen ohjearvon sySttamiseen, jota taajuusmuuttajan PID-

20-12)] saadin voi kdyttaa. Katso parametrin 20-20, takaisinkytkenta-
toiminto, kuvaus.

Huom
Jos minimi- ja maksimiohjearvoja muutetaan, voi-
daan tarvita uusi PI - automaattisaato.

Huom

Téhan syotetty asetuspisteen ohjearvo lisdtaan
mahdollisiin muihin kdytdssa oleviin ohjearvoihin
(ks. par.ryhma 3-1%*).

2.17.4. 20-7* PID Automaattisaatod
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Taajuusmuuttajan PID:n suljetun piirin ohjain (parametrit 20-**, FC suljettu piiri) voidaan saataa
automaattisesti, mika yksinkertaistaa kayttéa ja saastaa aikaa kayttoéonoton aikana ja varmistaa
PID-ohjauksen tarkan saadon. Automaattisadtéa kdytettdessa taajuusmuuttajan asetuksena pa-
rametrissa 1-00 Konfiguraatiotila on oltava Suljettu piiri.

Graafista paikallisohjauspaneelia (LCP) tulee kayttaa, jotta viesteihin voitaisiin reagoida auto-
maattisaadon aikana.

Automaattisdadon kdyttdonotto parametrissa 20-75 siirtaad taajuusmuuttajan automaattisaatoti-
laan. Sen jdlkeen paikallisohjauspaneeli ohjaa kayttajaa naytolle tulevilla ohjeilla.

Puhallin/pumppu kdynnistetdan painamalla paikallisohjauspaneelin [Auto On] -nappdinta ja anta-
malla kdynnistyssignaali. Nopeutta saddetdan manuaalisesti paikallisohjauspaneelin [A]- tai [ W ]-
navigointindppaimella tasolle, jolla takaisinkytkenta on lIdhelld jarjestelmdn asetuspistetta.

MVLT@ AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-

Huom
Moottoria ei voi kdyttad maksimi- tai miniminopeudella saddettdessa moottorin no-
peutta manuaalisesti, koska moottorille on annettava lisdnopeutta automaattisaa-

don aikana.

PID Automaattisaato toimii siten, ettd se tekee vaiheittaisia muutoksia toimien samalla tasaisessa
tilassa ja tarkkaillen takaisinkytkentdd. Takaisinkytkentareaktiosta lasketaan parametrin 20-93
PID:n suhteellinen vahvistus ja parametrin 20-94 Integrointiaika vaatimat arvot. Par. 20-95 PID:n
derivointiaika asetetaan arvoon 0 (nolla). Par. 20-81 PID:n normaali/kaanteinen ohjaus maarite-
taan saatoprosessin aikana.

Nama lasketut arvot naytetadn paikallisohjauspaneelissa, ja kayttaja voi paattaa, hyvaksyyko vai
hylkadké ne. Kun arvot on hyvaksytty, ne kirjoitetaan asianmukaisiin parametreihin ja automaat-
tisdatd poistetaan kaytostd parametrissa 20-75. Ohjattavasta jarjestelmasta riippuen automaat-
tisaato voi vieda useita minuutteja.
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20-70 Sulj. piirin tyyppi

Optio: Toiminto:
[0]*  Autom
[1] nopea paine

[2] Hidas paine

[3] Nopea lampdtila

[4] Hidas lampdtila Tama parametri maarittada sovelluksen reaktion. Oletustilan pi-
taisi olla riittdva useimpiin sovelluksiin. Jos sovelluksen reak-
tionopeus tiedetaan, se voidaan valita tastd. Kannattaa kuiten-
kin mieluummin valita hidas kuin nopea asetus, silld jos valittuna
on nopea asetus, automaattisaato ei valttamatta odota vakaata
tilaa ennen tietojen tallentamista lokiin, mika voi johtaa virhe-
ellisiin asetuksiin. Asetus ei vaikuta saddettavieen parametrien
arvoon, ja sita kdytetadn ainoastaan automaattiséatdprosessis-
sa.

20-71 PID-lahddn muutos

Alue: Toiminto:

0.10* [0.01-0.50] Tama parametri maarittad askelmuutoksen laajuuden auto-
maattisdaadon aikana. Arvo on prosenttiosuus tdydesta nopeu-
desta. Esim. jos maksimilahtétaajuudeksi parametrissa
4-13/4-14, Moottorin nopeuden yléraja asetetaan 50Hz, 0.10 on
10 % 50 Hz:sta eli 5Hz. Parametriin tulee asettaa arvo, joka
muuttaa takaisinkytkentda 10 - 20 % parhaan saatotarkkuuden
saavuttamiseksi.

20-73 Vahimmaistakaisinkytkentétaso

Alue: Toiminto:

0,000 [999999,999 - par. Pienin sallittu takaisinkytkentdtaso tulee ilmoittaa tdssa kaytta-
kaytt.  20-74 arvo] jan yksikkoina par. 20-12 maaritelman mukaan. Jos taso laskee
yksik- pienemmaksi kuin par. 20-73 asetus, automaattisaatd keskey-
koa* tyy ja paikallisohjauspaneeliin tulee virheilmoitus.

20-74 Enimmaistakaisinkytkentataso

Alue: Toiminto:

0,000 [Par. 20-73 arvo - Suurin sallittu takaisinkytkentdtaso tulee ilmoittaa tassa kaytta-
kaytt.  999999,999] jan yksikkdind par. 20-12 maaritelman mukaan. Jos taso nousee
yksik- yli par. 20-74 maaritetyn arvon, automaattisaato keskeytetaan
koa* ja paikallisohjauspaneeliin tulee virheilmoitus.

20-74 Saatdtila
Optio: Toiminto:
[0] * Normaali

[1] Nopea Normaali [0]: Sopii paineenvalvontaan puhallinjarjestelmissa,
etenkin jos paineanturi on jonkin matkan padssa puhaltimesta.
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Nopea [1]: Kdytetaan yleensa pumppujarjestelmissa, joissa no-
peampi reagointi ohjaukseen on toivottavaa.

20-79 PID Automaattisaatod

Optio: Toiminto:
[0] *  Pois kdytosta
[1] Kaytdssa Téma parametri kdynnistda PID Automaattisaddon. Kun auto-

maattisaatd on suoritettu onnistuneesti ja kayttdja on hyvaksy-
nyt tai hylannyt asetukset, tdman parametrin asetukseksi
voidaan palauttaa [0] Ei kdytdssa painamalla saadon lopuksi
paikallisohjauspaneelin [OK]- tai [Cancel]-nappadinta.

2.17.5. 20-8* Perusasetukset
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Taman parametriryhman avulla maaritetdan taajuusmuuttajan PID-saatimen perustoiminta, mu-
kaan lukien sen reaktio takaisinkytkentdan, joka on suurempi tai pienempi kuin asetuspiste,
nopeus, jolla se alkaa toimia, ja se, milloin se ilmoittaa jarjestelman saavuttaneen asetuspisteen.

20-81 PID:n normaali/kdaanteinen ohjaus

Optio: Toiminto:
[01*  Normaali

[1] Kaanteinen Asetuksella Normaali [0] taajuusmuuttajan lahdon taajuus pie-
nenee, kun takaisinkytkenta on suurempi kuin asetuspisteen
ohjearvo. Tama on tavallista paineohjatuissa sy6ttopuhaltimissa
ja pumppusovelluksissa.

Kééanteinen [1] saa taajuusmuuttajan lahtotaajuuden kasva-
maan, kun takaisinkytkentda on suurempi kuin asetuspisteen
ohjearvo.

20-82 PID:n kaynnistysnopeus [r/min]

Alue: Toiminto:

0* [0 - 6000 r/min] Kun taajuusmuuttaja kdynnistetdan ensimmaisen kerran, sen
nopeus kasvaa ensin tahan lahténopeuteen avoimen piirin ti-
lassa, minka jalkeen seuraa aktiivinen rampin nousuaika. Kun
tassa ohjelmoitu lahtdnopeus on saavutettu, taajuusmuuttaja
siirtyy automaattisesti suljetun piirin tilaan ja PID-saadin alkaa
toimia. Tama on hyddyksi sovelluksissa, joissa kuorman on kiih-
dytettdva ensin nopeasti miniminopeuteen, kun se kdynniste-
taan.

Huom
Tama parametri nakyy vain, jos parametrin 0-02
asetuksena on [0], r/min.
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20-83 PID:n kaynnistysnopeus [Hz]

Alue: Toiminto:

0 Hz* [0 - par. 4-14 Hz] Kun taajuusmuuttaja ensin kaynnistetdan, se kiihdyttaa ensin
tahan lahtdtaajuuteen suljetun piirin tilassa, minka jalkeen seu-
raa aktiivinen rampin nousuaika. Kun tdssa ohjelmoitu lahto-
taajuus saavutetaan, taajuusmuuttaja siirtyy automaattisesti
suljetun piirin tilaan ja PID-saddin alkaa toimia. Téma on hyo-
dyksi sovelluksissa, joissa kuorman on kiihdytettdva ensin no-
peasti miniminopeuteen, kun se kaynnistetaan.

Huom
Tama parametri nékyy vain, jos parametrin 0-02
asetuksena on [1], Hz.

20-84 Ohjearvon kaistanleveydella

Alue: Toiminto:

5%%* [0 - 200%] Kun takaisinkytkennan ja asetuspisteen ohjearvon erotus on
pienempi kuin tdman parametrin arvo, taajuusmuuttajan nay-
tolla lukee "Kay ohjearvolla". Tama tila voidaan ilmaista ulkoi-
sesti ohjelmoimalla digitaalisen 1&hdon toiminnoksi K&y ohjear-
volla / Ei varoitusta [8]. Lisaksi sarjaliikenteessa taajuusmuut-
tajan Ohjearvossa-tilabitin arvo on suuri (1).

Kohdan Ohjearvon kaistanleveydelld arvo lasketaan prosenttio-
suutena asetuspisteen ohjearvosta.

2.17.6. PID-saadin, 20-9*

Taman ryhman avulla tata PID-sdadintd voi saataa kasin. Sadtamalla PID-saatimen parametreja
ohjauksen tehoa voidaan parantaa. Katso PID-sdddintd kasittelevastd kohdasta luvusta VL7 AQUA
-taajuusmuuttajan esittely /LT AQUA -taajuusmuuttajan suunnitteluoppaassa ohjeita PID-
sadatimen parametrien muokkaamiseen.

20-91 PID:n anti-windup

Optio: Toiminto:
[0] Ei kayt.
[1] * Kaytossa P&élld [1] estaa PID-saadinta integroimasta (laskemasta yh-

teen) takaisinkytkennan ja asetuspisteen valista poikkeamaa,
jos taajuusmuuttajan lahtétaajuutta ei voi saataa virheen kor-
jaamiseksi. Nain voi kdyda, kun taajuusmuuttaja on saavuttanut
minimi- tai maksimildhtétaajuutensa tai kun taajuusmuuttaja
pysaytetaan.

Ei kdytossd [0] saa PID-saatimen jatkamaan takaisinkytkennan
ja asetuspisteen ohjearvon valisen poikkeaman integroimista
(yhteenlaskemista), vaikka taajuusmuuttaja ei voi saataa lahto-
taajuuttaan tdman virheen korjaamiseksi. Silloin PID-saatimen
integrointitekija voi kasvaa aika suureksi. Kun PID-s&adin pystyy
taas saatdmaan taajuusmuuttajan lahtotaajuutta, se voi ensin
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pyrkia tekemaan suuren muutoksen taajuusmuuttajan lahtotaa-
juuteen. Tata tulisi yleensa valttaa.

20-93 PID:n suhteellinen vahvistus

Alue:
0.50% [0,00 = Off - 10,00]

Toiminto:

Tama parametri saatda taajuusmuuttajan PID-sadtimen lahtoa
takaisinkytkennan ja asetuspisteen ohjearvon valisen poikke-
aman pohjalta. PID-saatimen reaktio on nopea, kun tdéma arvo
on suuri. Jos kuitenkin kaytetdan liian suurta arvoa, taajuus-
muuttajan lahtétaajuus voi muuttua epavakaaksi.

20-94 PID:n integrointiaika

Alue:

20,00s*[0,01 - 10000,00 =
Off s]

Toiminto:

Integraattori lisda (integroi) aikaan takaisinkytkennan ja ase-
tuspisteen ohjearvon valisen virheen. Tama on tarpeen sen
varmistamiseksi, etta virhe olisi Idhella nollaa. Taajuusmuutta-
jan nopeuden saatdminen tapahtuu nopeasti, kun tdma arvo on
pieni. Jos kuitenkin kaytetdan liian pienta arvoa, taajuusmuut-
tajan lahtotaajuus voi muuttua epavakaaksi.

20-95 PID:n derivointiaika

Alue:
0,0 s* [0,00 = Off - 10,00 s]

Toiminto:

Derivoija tarkkailee takaisinkytkennan muutosnopeutta. Jos ta-
kaisinkytkenta muuttuu nopeasti, se muuttaa PID-sadtimen lah-
téa pienentadkseen takaisinkytkenndn muutosnopeutta. PID-
saatimen reaktio on nopea, kun tama arvo on suuri. Jos
kuitenkin kaytetdan liian suurta arvoa, taajuusmuuttajan lahto-
taajuus voi muuttua epdvakaaksi.

Derivointiaika on hyddyllinen tilanteissa, jotka edellyttavat taa-
juusmuuttajalta adarimmaisen nopeaa reaktiota ja tarkkaa no-
peudenohjausta. Voi olla vaikeaa muokata tata jarjestelman
ohjaamiseksi asianmukaisesti. Derivointiaikaa ei yleensa kayteta
vesi-/jatevesisovelluksissa. Siksi on yleensa parasta jattaa ta-
man parametrin asetukseksi 0 tai OFF.

20-96 PID deriv. vahv.raja

Alue:
5.0*% [1.0 - 50.0]

Toiminto:

PID-sadtimen derivoija reagoi takaisinkytkenndn muutosnopeu-
teen. Siksi nopea muutos takaisinkytkenndssa voi saada deri-
voijan tekemaan erittdin suuren muutoksen PID-saatimen
lahtoon. Tama parametri rajoittaa suurinta vaikutusta, jonka
PID-sadtimen derivoija voi tuottaa. Pienempi arvo pienentda
PID-sadtimen derivoijan maksimivaikutusta.

Tama parametri on aktiivinen vain, kun parametrin 20-95 ase-
tuksena ei ole OFF (0 s).
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2.18.1.

2.18.2.

VLT ® AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-?g_ﬁz
2. Parametrin kuvaus

Paavalikko - Laajennettu suljettu piiri - ryhma 21

21-** Ulk. suljettu piiri

FC 102:ssa on PID-sadtimen lisaksi 3 laajennetun suljetun piirin PID-saddintd. Néama voidaan joko
madarittad itsendisesti ohjaamaan ulkoisia toimielimia (venttiilejé, vaimentimia jne.) tai niita voi-
daan kayttd yhdessa sisdisen PID-saatimen kanssa dynaamisten vasteiden parantamiseksi ase-
tuspisteiden muutoksiin tai kuormitushairigihin.

Laajennetun suljetun piirin PID-saatimet voidaan kytkea toisiinsa tai suljetun piirin PID-saatimeen
kahden piirin kokoonpanon muodostamiseksi.

Jos tarkoituksena on ohjata modulointilaitetta (esim. venttiilimoottoria), tdman laitteen on oltava
paikkaservomoottori, jossa on sisaanrakennettu elektroniikka, joka hyvéksyy joko 0-10 V:n tai
0/4-20 mA:n ohjaussignaalin. Analoginen lahtéliitin 42 tai X30/8 (vaatii valinnaisena saatavan
kortin yleiskdyttoon tarkoitetun tulo-lahté-moduulin MCB101) sopii téhén tarkoitukseen, kun va-
litaan yksi vaihtoehdoista [113]-[115] tai [143-145] Ulk. suljettu piiri 1-3, par. 6-50, liittimen 42
Iahto tai par. 6-60, Liittimen X30/8 1&hto.

21-0* Laajennettu SP Automaattisaato

Laajennetun suljetun piirin PID-saatimet (par. 21-**, Ulk. suljettu piiri) voidaan kaikki saataa au-
tomaattisesti, mika yksinkertaistaa kaytt6a ja sadstda aikaa kayttéonoton yhteydessa ja varmistaa
tarkan PID-ohjauksen saadon.

PID Automaattisdadon kdyttdmiseksi asianmukainen laajennettu PID-saadin on konfiguroitava
sovellukseen sopivaksi.

Graafista paikallisohjauspaneelia (LCP) tulee kayttda, jotta viesteihin voitaisiin reagoida auto-
maattisaadon aikana.

Kun automaattisadtoé otetaan kadyttddn parametrissa 21-09, kyseinen PID-saddin siirtyy PID-au-
tomaattisaatétilaan. Sen jalkeen paikallisohjauspaneeli ohjaa kdyttdjaa naytolle tulevilla ohjeilla.

PID Automaattisaato toimii siten, etta se tekee vaiheittaisia muutoksia ja tarkkailee takaisinkyt-
kentdad. Takaisinkytkenndn reaktiosta lasketaan tarvittavat arvot PID:n suhteelliselle vahvistuk-
selle, par 21-21 ulk. sulj. piirille 1, par 21-41 ulk. sulj. piirille 2 ja par 21-61 ulk. sulj. piirille 3 ja
integrointiaika par 21-22 ulk. sulj. piirille 1, par 21-42 ulk. sulj. piirille 2 ja par 21-62 ulk. sulj. piirille
3. PID:n derivointiaika par. 21-23 ulk. sulj. piirille 1, par. 21-43 ulk. sulj. piirille 2 ja par. 21-63 ulk.
sulj. piirille 3 asetetaan arvoon 0 (nolla). Normaali/kaanteinen, par 21-20 ulk. sulj. piirille 1, par
21-40 ulk. sulj. piirille 2 ja par 21-60 ulk. sulj. piirille 3 maaritetadn saatoprosessin aikana.

Nama lasketut arvot ndytetaan paikallisohjauspaneelissa, ja kayttaja voi paattaa, hyvaksyyko vai
hylkdako ne. Kun arvot on hyvaksytty, ne kirjoitetaan asianmukaisiin parametreihin ja automaat-
tisaatotila poistetaan kaytdstd parametrissa 21-09. Ohjattavasta jarjestelmdsta riippuen PID-
automaattisaatod voi kestaa useita minuutteja.

Liiallinen takaisinkytkentdanturin kohinta tulee poistaa tulosuodattimen avulla (parametriryhmat
6*, 5.5% ja 26%*, Liittimen xx suodatusaikavakio / pulssisuodattimen aikavakio xx) ennen PID-
automaattisaadon aktivoimista.
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21-00 Sulj. piirin tyyppi

Optio:
[0]*  Autom
[1] nopea paine

[2] Hidas paine
[3] Nopea lampdtila
[4] Hidas lampétila

Toiminto:

Tama parametri maarittda sovelluksen reaktion. Oletustilan pi-
taisi olla riittava useimpiin sovelluksiin. Jos sovelluksen suhteel-
linen nopeus tiedetaan, se voidaan valita tasta. Tama lyhentda
PID-automaattisaadon suorittamiseen tarvittavaa aikaa. Asetus
ei vaikuta saddettavieen parametrien arvoon, ja sitd kaytetaan
ainoastaan PID-automaattisadtdprosessissa.

21-02 PID-lahddn muutos

Alue:
0.10* [0.01 - 0.50]

Toiminto:

Tamad parametri maarittad askelmuutoksen laajuuden auto-
maattisaddon aikana. Arvo on prosenttiosuus tdydesta kaytto-
alueesta. T.s. jos analogisen Iahdén maksimijannitteeksi on
asetettu 10V, 0,10 on 10 % 10 V:sta eli 1 V. Tdman parametrin
arvoksi tulee asettaa arvo, joka muuttaa takaisinkytkentaa 10 -
20 % parhaan saatétarkkuuden aikaansaamiseksi.

21-03 Vahimmaistakaisinkytkentataso

Alue:

-999999 [-999999,999 - par.
,999 21-04 arvo]

kaytt.

yksik-

koa*

Toiminto:

Pienin sallittu takaisinkytkentataso tulee ilmoittaa tdssa kaytta-
jan yksikkéina par. 21-10 maaritelman mukaan ulk. sulj. piirin 1
osalta, par. 21-30 madritelman mukaan ulk. sulj. piirin 2 osalta
tai par. 21-50 madritelman mukaan ulk. sulj. piirin 3 osalta. Jos
taso laskee pienemmaksi kuin par. 21-03 asetus, PID-automaat-
tisdato keskeytyy ja paikallisohjauspaneeliin tulee virheilmoitus.

21-04 Enimmaistakaisinkytkentataso

Alue:

999999, [Par. 21-03 arvo -
999 999999,999]

kaytt.

yksik-

koa*

Toiminto:

Suurin sallittu takaisinkytkentdtaso tulee ilmoittaa tassa kaytta-
jan yksikkéina par. 21-10 maaritelman mukaan ulk. sulj. piirin 1
osalta, par. 21-30 maaritelman mukaan ulk. sulj. piirin 2 osalta
tai par. 21-50 maaritelman mukaan ulk. sulj. piirin 3 osalta. Jos
taso nousee korkeammalle kuin par. 21-04 madaritetty arvo, au-
tomaattisaato keskeytetdan ja paikallisohjauspaneeliin tulee vir-
heilmoitus.
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21-01 PID-suorituskyky

Optio: Toiminto:
[0]* Normaali

[1] Nopea Normaali [0]: Parametri sopii paineen saatelyyn puhallinjarjes-
telmissa, erityisesti silloin, kun paineanturi voi olla jonkin mat-
kan padssa puhaltimesta.

Nopea [1]: Tata asetusta kdytetdan yleensa pumppausjarjes-
telmissa, joissa toivotaan nopeampaa reagointia ohjaukseen.

21-05 PID Automaattisaato

Optio: Toiminto:
[0] *  Pois kéytosta

[1] Kaytossa ulk. PID 1

[2] Kaytossa ulk. PID 2

[3] Kaytossa ulk. PID 3~ Tama parametri mahdollistaa laajennetun PID-saatimen valin-
nan automaattisadtoon ja kaynnistda kyseisen ohjaimen PID-
automaattisaddon. Kun automaattisaatd on suoritettu onnistu-
neesti ja kayttaja on hyvaksynyt tai hylannyt asetukset, tdman
parametrin asetukseksi voidaan palauttaa [0] Ei kdytossa pai-
namalla saadoén lopuksi paikallisohjauspaneelin [OK]- tai [Can-
cel]-nappainta.

2.18.3. 21-1* Suljetun piirin 1 ohje/tak.kytk.

Maarita laajennetun suljetun piirin 1 ohjaimen ohjearvo ja takaisinkytkenta.

FC102

Ulkoinen
ohjearvo
P21-13

A‘SS?;US' UIk. sulj. Lahtésignaal
P - piirin

p21-15| saadin 1

P 6-50

Tak.kytk.
P21-14

MCB101

Lahtosignaal

P 6-60

21-10 Ulk. 1 ohjearvon/tak.kytk. yksikko

Optio: Toiminto:
[0] Ei mitdan

[1] %

[5] PPM

[10] 1/min

[11] r/min

[12] pulssia/s

[20] I/s

[21] I/min
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[22] I/h

[24] m3/min

[30]  kg/s

[32]  kg/h

[34] t/h

[41] m/min

[60] °C

[71] bar

[73]  kPa

[80] kw

[121] gal/s

[123] gal/h

[125] ft¥/s

[127] f/h

[131]  Ib/min

[140] ft/s

[145] ft

[170] psi

[172] inWG

[180] HP Valitse ohjearvon ja takaisinkytkennan yksikko.

21-11 Ulk. 1 minimiohjearvo

Alue: Toiminto:
0,000 [-999999,999 - Valitse minimiarvo suljetun piirin 1 saatimelle.
ulkPID1 999999,999

UIKPID1yksikkd]
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yksik-
ko*

21-12 Ulk. 1 maksimiohjearvo

Alue: Toiminto:

100,000 [Par. 21-11 - Valitse maksimiarvo suljetun piirin 1 saatimelle.
ulkPID1 999999,999

yksik-  UIkPID1yksikkd]

ko*

21-13 Ulk. 1 ohjearvo, lahde
Optio: Toiminto:
[0] * Eitoimintoa

[1] Analoginen tulo 53

[2] Analoginen tulo 54

[7] Taajuustulo 29

[8] Taajuustulo 33

[20] Digit. pot.metri

[21] Analog. tulo X30/11
[22] Analog. tulo X30/12
[23] Analog. tulo X42/1

[24] Analog. tulo X42/3

[25] Analog. tulo X42/5

[30] Ulk. suljettu piiri 1

[31] Ulk. suljettu piiri 2

[32] Ulk. suljettu piiri 3 Tama parametri ratkaisee, mita taajuusmuuttajan tuloa tulee
pitda suljetun piirin 1 sadtimen ohjearvosignaalin Idhteena. Ana-
loginen tulo X30/11 ja analoginen tulo X30/12 tarkoittavat tu-
loliitéantoja yleiseen kdyttoon tarkoitetussa I/O-kortissa.

21-14 Ulk. 1 tak.kytk.lahde
Optio: Toiminto:
[0] ¥ Eitoimintoa

[1] Analoginen tulo 53

[2] Analoginen tulo 54

[3] Taajuustulo 29

[4] Taajuustulo 33

[7] Analog. tulo X30/11
[8] Analog. tulo X30/12
[9] Analog. tulo X42/1
[10] Analog. tulo X42/3

[100] Vaylén takaisinkyt-
kenta 1

[101] Vaylén  takaisinkyt-
kentd 2
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[102] Vaylan takaisinkyt- Tama parametri ratkaisee, mita taajuusmuuttajan tuloa tulee
kenta 3 kayttaa suljetun piirin 1 sadtimen takaisinkytkentasignaalin 1&h-
teend. Analoginen tulo X30/11 ja analoginen tulo X30/12 tar-
koittavat tuloliitantdja yleiseen kayttéon tarkoitetussa I/O-
kortissa.

21-15 Ulk. 1 asetuspiste

Alue: Toiminto:

0,000 [-999999,999 - Asetuspistetta kaytetdan suljetussa piirissd ohjearvona, johon
ulkPID1 999999,999 takaisinkytkentaarvoja verrataan.

yksik-  UIkPID1yksikkd]

ko*

21-17 Ulk. 1 ohjearvo [yks]
Alue: Toiminto:

0,000 [-999999,999 - Suljetun piirin 1 ohjaimen ohjearvon lukema.
ulkPID1 999999,999

yksik-  UIkPID1yksikkd]

ko*

21-18 Ulk. 1 tak.kytk. [yks]
Alue: Toiminto:

0,000 [-999999,999 - Suljetun piirin 1 saatimen takaisinkytkennan arvon lukema.
ulkPID1 999999,999
yksik-  UIkPID1yksikkd]

O:
*

21-19 UIk. 1 l1&hto [%6]
Alue: Toiminto:
0%* [0-100%] Suljetun piirin 1 saatimen lahtéarvon lukema.

2.18.4. 21-2* Suljetun piirin 1 PID

192

Maarita suljetun piirin 1 PID-saadin.

21-20 Ulk. 1 Tavallinen / kdanteinen ohjaus

Optio: Toiminto:

[0] *  Normaali

[1] Kaanteinen Valitse Normaali [0], jos lahtda tulee pienentaa, kun takaisin-
kytkenta on suurempi kuin ohjearvo.

Valitse Kddnteinen [1], jos lahtda tulisi suurentaa, kun takaisin-
kytkenta on suurempi kuin ohjearvo.
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21-21 Ulk. 1 Suhteellinen vahvistus
Alue: Toiminto:
0.01* [0,00 = Off - 10,00] Suhteellinen vahvistus ilmoittaa kuinka paljon virhetta (takai-

sinkytkentdviestin ja asetuspisteen valista poikkeamaa) on vah-
vistettava.

21-22 Ulk. 1 Integrointiaika
Alue: Toiminto:

10000.0 [0,01 - 10000,00 = Integroijan vahvistus lisddntyy, jos asetuspisteen ja takaisinkyt-

0s* Off s] kentdviestin erotus on vakio. Integrointiaika on aika, jonka in-
tegroija tarvitsee saavuttaakseen suhteellisen vahvistuksen
kokoisen vahvistuksen.

21-23 Ulk. 1 derivointiaika
Alue: Toiminto:

0,00 s* [0,00 = Off - 10,00 s] Derivoija ei reagoi vakiovirheeseen. Se vahvistaa vain, mikali
takaisinkytkentd muuttuu. Mita nopeampi takaisinkytkennan
muutos on, sitd suurempi on derivointivahvistus.

21-24 Ulk. 1 deriv. vahv.raja
Alue: Toiminto:

5.0% [1.0 - 50.0] Aseta raja derivoijan vahvistukselle (DG). Derivoinnin vahvistus
lisadntyy muutosten ollessa nopeita. Rajoita derivointivahvis-
tusta saadaksesi puhtaan vahvistuksen muutosten ollessa hitai-
ta ja tasaisen vahvistuksen, kun muutokset ovat nopeita.

2.18.5. 21-3* Suljetun piirin 2 ohje/tak.kytk.

Maarita laajennetun suljetun piirin 2 ohjaimen ohjearvo ja takaisinkytkenta.

21-30 Ulk. 2 ohjearvon/tak.kytk. yksikko
Optio: Toiminto:
Katso lisatietoja par. 21-10, Ulk. 1 ohjearvony/tak.kytk. yksikko

21-31 Ulk. 2 minimiohjearvo

Optio: Toiminto:
Katso lisatietoja par. 21-11, Ulk. 1 minimiohjearvo.

21-32 Ulk. 2 maksimiohjearvo
Optio: Toiminto:
Katso lisatietoja par. 21-12, Ulk. 1 maksimiohjearvo

21-33 Ulk. 2 ohjearvo, lahde

Optio: Toiminto:
Katso lisatietoja par. 21-13, Ulk. 1 ohjearvon léhde.

MG.20.02.20 - VLT ® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki 193



MVLT@ AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-

2. Parametrin kuvaus pas

21-34 Ulk. 2 tak.kytk.lahde
Optio: Toiminto:
Katso lisatietoja par. 21-14, Ulk. 1 tak.kytk.léhde.

21-35 Ulk. 2 asetuspiste
Optio: Toiminto:
Katso lisatietoja par. 21-15, Ulk. 1 asetuspiste.

21-37 Ulk. 2 ohjearvo [yks]
Optio: Toiminto:
Katso lisatietoja par. 21-17, Ulk. 1 ohjearvo [yks].

21-38 Ulk. 2 tak.kytk. [yks]
Optio: Toiminto:
Katso lisatietoja par. 21-18, Ulk. 1 tak.kytk. [yks].

21-39 UIk. 2 1ahto [%0]
Optio: Toiminto:
Katso lisatietoja par. 21-19, Ulk. 1 /16hto [%].

2.18.6. 21-4* Suljetun piirin 2 PID

Maarita suljetun piirin 2 PID-saadin.

21-40 Ulk. 2 Tavallinen / kdanteinen ohjaus

Optio: Toiminto:
Katso lisétietoja par. 21-20, Ulk. 1 Tavallinen / kdénteinen oh-
jaus.

21-41 Ulk. 2 Suhteellinen vahvistus
Optio: Toiminto:
Katso lisatietoja par. 21-21, Ulkk. 1 Suhteellinen vahvistus.

21-42 Ulk. 2 Integrointiaika
Optio: Toiminto:
Katso lisatietoja par. 21-22 Ulk. 1 Integrointiaika.

21-43 Ulk. 2 derivointiaika
Optio: Toiminto:
Katso lisatietoja par. 21-23, Ulk. 1 derivointiaika.
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21-44 Ulk. 2 deriv. vahv.raja

Optio: Toiminto:
Katso lisatietoja par. 21-24, Ulk. 1 deriv. vahv. raja.

2.18.7. 21-5* Suljetun piirin 3 ohje/tak.kytk.

Maarita laajennetun suljetun piirin 3 ohjaimen ohjearvo ja takaisinkytkenta.

21-50 Ulk. 3 ohjearvon/tak.kytk. yksikko
Optio: Toiminto:
Katso lisatietoja par. 21-10, Ulk. 1 ohjearvon/tak.kytk. yksikko.

21-51 Ulk. 3 minimiohjearvo

Optio: Toiminto:
Katso lisatietoja par. 21-11, Ulk. 1 minimiohjearvo.

21-52 Ulk. 3 maksimiohjearvo

Optio: Toiminto:
Katso lisatietoja par. 21-12, Ulk. 1 maksimiohjearvo

21-53 Ulk. 3 ohjearvo, lahde

Optio: Toiminto:
Katso lisatietoja par. 21-13, Ulk. 1 ohjearvon /lGhde.

21-54 Ulk. 3 tak.kytk.lahde

Optio: Toiminto:
Katso lisatietoja par. 21-14, Ulk. 1 tak.kytk.léhde.

21-55 Ulk. 3 asetuspiste

Optio: Toiminto:
Katso lisatietoja par. 21-15, Ulk. 1 asetuspiste.

21-57 Ulk. 3 ohjearvo [yks]
Optio: Toiminto:

Katso lisatietoja par. 21-17, Ulk. 1 ohjearvo [yks].

21-58 Ulk. 3 tak.kytk. [yks]

Optio: Toiminto:
Katso lisatietoja par. 21-18, Ulk. 1 tak.kytk. [yks].

21-59 Ulk. 3 1aht6 [96]

Optio: Toiminto:
Katso lisatietoja par. 21-19, Ulk. 1 /6hto [%].
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2.18.8. 21-6* Suljetun piirin 3 PID

Maarita suljetun piirin 3 PID-saadin.

21-60 Ulk. 3 Tavallinen / kdanteinen ohjaus

Optio: Toiminto:
Katso lisdtietoja par. 21-20, Ulk. 1 Tavallinen / kdédnteinen oh-
jaus.

21-61 Ulk. 3 Suhteellinen vahvistus
Optio: Toiminto:
Katso lisatietoja par. 21-21, Ulkk. 1 Suhteellinen vahvistus.

21-62 Ulk. 3 Integrointiaika
Optio: Toiminto:
Katso lisatietoja par. 21-22 Ulk. 1 Integrointiaika.

21-63 Ulk. 3 derivointiaika
Optio: Toiminto:
Katso lisatietoja par. 21-23, Ulk. 1 derivointiaika.

21-64 Ulk. 3 deriv. vahv.raja
Optio: Toiminto:
Katso lisatietoja par. 21-24, Ulk. 1 deriv. vahv. raja.

2.19. Paavalikko - Sovellustoiminnot - ryhma 22

Tama ryhma sisaltaa parametreja, joita kaytetdan vesi-/jatevesisovellusten tarkkailussa.

22-00 Ulkoinen lukitusajastin

Alue: Toiminto:

0* [0 - 600 s] Merkittéva vain, jos jonkin parametrin 5-1* digitaalisen tulon
asetukseksi on ohjelmoitu Ulkoinen lukitus [7]. Ulkoinen luki-
tusajastin ottaa kayttdéon viiveen, kun signaali on poistettu di-
gitaalitulosta, jonka asetukseksi on ohjelmoitu Ulkoinen lukitus,
ennen reagointia.

196 MG.20.02.20 - VLT ® on rekistertity Danfoss-tavaramerkki

VLT ® AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-

pas



VLT ® AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-?g_ﬁz

pas 2. Parametrin kuvaus

2.19.1. 22-2* Virtauskatkosten tunnistus

VLT AQUA Drive -taajuusmuuttajassa on toimintoja, joilla havaitaan, sallivatko jarjestelman kuor-
mitusolosuhteet moottorin pysayttamisen.

*Pientehotunnistus

*Pienen nopeuden tunnistus

Jommankumman naista kahdesta signaalista on oltava aktiivisena tietyn ajan (Virtauskatkosviive
par. 22-24) ennen valitun toiminnon suorittamista. Mahdollisesti valittavat toiminnot (par. 22-23):
Ei toimintaa, varoitus, halytys, nukahdustila.

Virtauskatkosten tunnistus:

Talld toiminnolla havaitaan virtauskatkos pumppujarjestelmissa, joissa kaikki venttiilit voidaan
sulkea. Sitd voidaan kayttda, huolehtipa ohjauksesta VLT AQUA Drive -taajuusmuuttajan integ-
roitu PI-sdadin tai ulkoinen PI-saadin. Todellinen konfiguraatio on ohjelmoitava parametrissa 1-00,
Konfiguraatiotila.

Konfiguraatiotila

- Integroitu PI-saadin: Suljettu piiri

- Ulkoinen PI-sdadin: avoin piiri

130BAZbS.10

Virtauskatkosten tunnistus perustuu nopeuden ja tehon mittaamiseen. Tietylla nopeudella taa-
juusmuuttaja laskee tehon virtauskatkoksen aikana.

Tama koherenssi perustuu kahden nopeuden ja siihen liittyvan tehon saatamiseen virtauskatkok-
sen aikana. Tehoa tarkkailemalla voidaan havaita virtauskatkokset jarjestelmissd, joissa imupaine
vaihtelee tai pumpulla on matala ominaiskdyra kohti nopeuden alarajaa.

Kahden datasarjan on perustuttava tehon mittaukseen noin 50 ja 85 prosentilla maksiminopeu-
desta venttiili(t) suljettu(i)na. Tiedot ohjelmoidaan parametrissa 22-3*. On my6s mahdollista
suorittaa Automaattiset asetukset pienelle teholle (par. 22-20), jolloin kdydadn automaattisesti
lapi kayttdonottoprosessi ja tallennetaan automaattisesti mitatut tiedot. Taajuusmuuttajan ase-
tuksena on oltava Avoin piiri parametrissa 1-00 Konfiguraatiotila automaattisia asetuksia maari-
tettdessa (katso Virtauskatkossdatd par. 22-3%).
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I Jos on tarkoitus kayttaa integroitua PI-saadintd, suorita virtauskatkossaatdé ennen
. PI-sdatimen parametrien maarittamista!

Pienen nopeuden tunnistus:

Pienen nopeuden tunnistus antaa signaalin, jos moottori kdy miniminopeudella, joka on maaritetty
parametrissa 4-11 tai 4-12, Moottorin alaraja. Toimet ovat samat kuin kohdassa Virtauskatkosten
tunnistus (yksiléllisia valintoja ei voi tehda).

Pienen nopeuden tunnistuksen kayttd ei rajoitu jarjestelmiin, joissa on parhaillaan virtauskatkos,
vaan sitd voidaan kadyttaa missa tahansa jarjestelmassa, jossa kayttd miniminopeudella mahdol-
listaa moottorin pysdyttamisen, kunnes kuormitus vaatii suurempaa kuin miniminopeutta, esim.
jarjestelmissa, jotka sisaltdvat puhaltimia ja kompressoreja.

I Varmista pumppujarjestelmissa, etta parametrissa 4-11 tai 4-12 maaritetty minimi-
nopeus on asetettu riittdvan suureksi tunnistusta varten, silld pumppu voi toimia
. melko suurella nopeudella myds venttiilit suljettuina.

Kuivan pumpun tunnistus:

Virtauskatkosten tunnistusta voidaan kayttaa myos sen havaitsemiseen, onko pumppu kaynyt
kuivana (pieni tehonkulutus - suuri nopeus). Voidaan kayttaa seka integroidussa PI-saatimessa
etta ulkoisessa PI-sadtimessa.

Kuivapumppusignaalin ehto:

- Tehonkulutus pienempi kuin virtauskatkostasolla
ja
- Pumppu kdy maksiminopeudella tai avoimen piirin maksimiohjearvolla, kumpi tahansa
on pienempi.

Signaalin on oltava aktiivinen maaratyn ajan (Kuivapumppuviive, par. 22-27), ennen kuin valittu
toimi voidaan suorittaa.
Mahdollisesti valittavat toimet (par. 22-26):

- Varoitus

- Halytys
Pientehotunnistuksen on oltava kaytossa (par. 22-23, Virtauskatkostoiminto) ja kaynnistettyna
(par. 22-3*, Tehokatkossaato).

22-20 Pientehoautom.asetukset

Optio: Toiminto:
[0] *  Eikayt.
[1] Kaytdssa Kun asetuksena on Kdytdssd, automaattinen asetussarja kayn-

nistyy ja asettaa nopeudeksi automaattisesti noin 50 ja 85 %
moottorin nimellisnopeudesta (par. 4-13/14, Moottorin nopeu-
den yldraja). Nailla kahdella nopeudella tehonkulutus mitataan
ja tallennetaan automaattisesti.

Ennen automaattiasetusten kayttdonottoa:

1.  Sulje venttiili(t) virtauskatkosehdon tayttamiseksi

2.  Taajuusmuuttajan asetukseksi on madritettava Avoin
piiri (par. 1-00, Konfiguraatiotila).
Huomaa, etta on tarkeaa asettaa myos par. 1-03, Mo-
mentin ominaiskayra.
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Huom
Automaattiasetukset on maaritettava, kun jarjes-
telma on saavuttanut normaalin kdyttélampdtilan!

kayttonopeus!

On tdrkead madrittda automaattiasetukset ennen
integroidun PI-saatimen konfigurointia, silla ase-
tukset nollautuvat siirryttdessa suljetusta avoi-
meen piirin par. 1-00, Konfiguraatiotila.

Huom

Suorita saaté samoilla asetuksilla kohdassa Mo-
mentin ominaiskdyrd, par. 1-03, kuin saadon jal-
keisessa kaytossa.

Huom
On tarkeaa, etta par. 4-13/14, Moottorin nopeu-
den yldraja asetuksena on moottorin maksimi-

22-21 Pientehotunnistus

Optio: Toiminto:
[0] *  Pois kéytosta
[1] Kaytossa Jos valitset Kaytdssa, pientehotunnistus on kaynnistettava, jotta

ryhman 22-3* parametrit voidaan maarittaa laitteen asianmu-
kaista toimintaa varten!

22-22 Pienen nopeuden tunnistus

Optio: Toiminto:
[0] *  Pois kaytdsta
[1] Kaytossa Valitse Kaytdssd, jos haluat tunnistaa, milloin moottori toimii

nopeudella, joka on asetettu parametrissa 4-11 tai 4-12 Moot-
torin alaraja.

22-23 Virtauskatkostoiminto

Optio: Toiminto:

[0]*  Eikayt

[1] Nukahdustila

[2] Varoitus

[3] Halytys Pientehotunnistuksen ja piennopeustunnistuksn yhteiset toimet
(yksilollisia valintoja ei voi tehda).
Varoitus: Paikallisohjauspaneelin (jos sellainen on asennettu)
viestit ja/tai signaalit releen tai digitaalildahdon kautta.

Halytys: Taajuusmuuttaja katkaisee toiminnan ja moottori on
pysahdyksissa, kunnes se kdynnistetdan uudelleen.
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22-24 Virtauskatkosviive

Alue: Toiminto:

10 sek.*[0 - 600 sek.] Aseta aika, jonka ajan pieni teho / pieni nopeus on tunnistettava
signaalin aktivoimiseksi toimia varten. Jos tunnistus katkeaa en-
nen ajan paattymistd, ajastin kaynnistyy uudelleen.

22-26 Kuivapumpputoiminto

Optio: Toiminto:

[0]*  Eikéyt.

[1] Varoitus

[2] Halytys Pientehotunnistuksen on oltava kaytossa (par. 22-21) ja kayn-

nistettyna (joko par. 22-3*, Virtauskatkostehon viritys tai Auto-
maattiasetuksifla, Par. 22-20) jotta kuivapumpputoimintoa voisi
kayttaa.

Varoitus: Paikallisohjauspaneelin (jos sellainen on asennettu)
viestit ja/tai signaalit releen tai digitaalilahdon kautta.

Halytys: Taajuusmuuttaja katkaisee toiminnan ja moottori on
pysahdyksissd, kunnes se kaynnistetaan uudelleen.

22-27 Kuivapumppuviive

Alue: Toiminto:
60 se-[0 - 600 sek.] Maarittéa, miten pitkaén kuivapumpputilan on oltava aktiivinen
kuntia.* ennen varoituksen tai halytyksen aktivoimista.

2.19.2. 22-3* Virtauskatkostehon saato

Saatosarja, ellei valita Automaattiasetuksia parametrissa 22-20:
1. Sulje paaventtiili virtauksen pysayttamiseksi
2. Kayta moottoria, kunnes jarjestelma on saavuttanut normaalin kayttélampdtilan

3. Paina paikallisohjauspaneelin Hand On -nappaéinta ja saada nopeus noin 85 % nimellis-
nopeudesta. Huomaa tarkka nopeus

4.  Tarkista tehonkulutus joko etsimalla todellinen teho paikallisohjauspaneelin datarivilta tai
valitsemalla padvalikosta par. 16-10 tai 16-11 7efo. Huomaa teholukema

Muuta nopeus noin 50 % nimellisnopeudesta. Huomaa tarkka nopeus

6.  Tarkista tehonkulutus joko etsimallad todellinen teho paikallisohjauspaneelin datarivilta tai
valitsemalla paavalikosta par. 16-10 tai 16-11 7eho. Huomaa teholukema

7. Ohjelmoi par. 22-32/22-33 ja par. 22-36/37 kaytettavat nopeudet
Ohjelmoi niihin liittyvat tehoarvot par. 22-34/35 ja par. 22-38/22-39
Kytke takaisin Auto Orr tai Offnappadimella

Huom
Aseta par. 1-03, Momentin ominaiskdyrd, ennen saatoa.
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22-30 Virtauskatkosteho
Alue: Toiminto:

[Riippuu tehon tun- Lasketun virtauskatkostehon lukema todellisella nopeudella. Jos
nistuksesta  virtaus- teho laskee naytdn arvoon, taajuusmuuttaja katsoo tilanteen
katkoksen aikana] virtauskatkostilanteeksi.

22-31 Tehonkorjauskerroin
Alue: Toiminto:

100% [1-400%] Tee korjauksia laskettuun tehoon virtauskatkosten tunnistuksen
aikana (katso par. 22-30).
Jos havaitaan virtauskatkos, asetusta tulee suurentaa yli 100
prosenttiin. Jos virtauskatkosta ei havaita, asetusta tulee pie-
nentaa.

22-32 Alhainen nopeus [RPM]
Alue: Toiminto:

ORPM [0,0 - par. 4-13 Kaytettava, jos parametrin 0-02 Moottorin nopeuden yksikké
(moottorin nopeuden asetuksena on r/min (parametri ei ndy, jos valittuna on Hz).
ylaraja)] Aseta kaytetty nopeus 50 % tasolle.

Tata toimintoa kaytetaan virtauskatkosten tunnistuksen saata-
miseen tarvittavien arvojen tallentamiseen.

22-33 Alhainen nopeus [Hz]
Alue: Toiminto:

OHz* [0,0 - par. 4-14 Kaytettavd, jos parametrin 0-02 Moottorin nopeuden yksikko
(moottorin nopeuden asetuksena on Hz (parametri ei ndy, jos valittuna on RPM).
ylaraja)] Aseta kaytetty nopeus 50 % tasolle.

Toimintoa kaytetdan virtauskatkosten tunnistuksen saatami-
seen tarvittavien arvojen tallentamiseen.

22-34 Piennopeusteho [kW]

Alue: Toiminto:

0* [0,0 - par. 22-38] Kaytettava, jos parametrin 0-03 Paikalliset asetukset asetukse-
na on Kansainvalinen (parametri ei ndy, jos valittuna on Pohjois-
Amerikka).

Aseta tehonkulutus 50 % nopeuden tasolle.
Tata toimintoa kaytetaan virtauskatkosten tunnistuksen saata-
miseen tarvittavien arvojen tallentamiseen.

22-35 Piennopeusteho [hv]

Alue: Toiminto:

0* [0,0 - par. 22-39] Kaytettava, jos parametrin 0-03 Paikalliset asetukset asetukse-
na on Pohjois-Amerikka (parametri ei ndy, jos valittuna on Kan-
sainvalinen).

Aseta tehonkulutus 50 % nopeuden tasolle.
Tata toimintoa kdytetdan virtauskatkosten tunnistuksen saata-
miseen tarvittavien arvojen tallentamiseen.

MG.20.02.20 - VLT ® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki

2. Parametrin kuvaus

201




2. Parametrin kuvaus

22-36 Suuri nopeus [RPM]

Alue: Toiminto:

ORPM* [0,0 - par. 4-13 Kaytettava, jos parametrin 0-02 Moottorin nopeuden yksikko
(moottorin nopeuden asetuksena on r/min (parametri ei ndy, jos valittuna on Hz).
ylaraja)] Aseta kaytetty nopeus 85 % tasolle.

Toimintoa kaytetdan virtauskatkosten tunnistuksen saatami-
seen tarvittavien arvojen tallentamiseen.

22-37 Suuri nopeus [Hz]

Alue: Toiminto:

0 Hz* [] Kaytettava, jos parametrin 0-02 Moottorin nopeuden yksikko
asetuksena on Hz (parametri ei ndy, jos valittuna on RPM).
Aseta kaytetty nopeus 85 % tasolle.
Toimintoa kaytetdan virtauskatkosten tunnistuksen saatami-
seen tarvittavien arvojen tallentamiseen.

22-38 Suurnopeusteho [kW]

Alue: Toiminto:
0* [0,0 - moottorin mak- Kaytettdva, jos parametrin 0-03 Paikalliset asetukset asetukse-
simiteho] na on Kansainvalinen (parametri ei ndy, jos valittuna on Pohjois-
Amerikka).

Aseta tehonkulutus 85 % nopeuden tasolle.
Téata toimintoa kdytetaan virtauskatkosten tunnistuksen saata-
miseen tarvittavien arvojen tallentamiseen.

22-39 Suurnopeusteho [hv]

Alue: Toiminto:
0* [0,0 - moottorin mak- Kaytettava, jos parametrin 0-03 Paikalliset asetukset asetukse-
simiteho] na on Pohjois-Amerikka (parametri ei ndy, jos valittuna on Kan-
sainvalinen).

Aseta tehonkulutus 85 % nopeuden tasolle.
Tata toimintoa kdytetaan virtauskatkosten tunnistuksen saata-
miseen tarvittavien arvojen tallentamiseen.

2.19.3. 22-4* Lepotila
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Jos jarjestelmaan kohdistuva kuormitus sallii moottorin pysayttdmisen ja kuormitusta tarkkaillaan,
moottorin voi pysayttéda aktivoimalla nukahdustilatoiminnon. Tama ei ole normaali pysdytysko-
mento vaan hidastaa moottorin vauhdin vahitelleen 0 kierrokseen minuutissa ja lopettaa virran
syottamisen moottorille. Nukahdustilassa tiettyja ehtoja tarkkaillaan sen selvittamiseksi, milloin
kuormitusta on jalleen kaytetty jarjestelmassa.

Nukahdustila voidaan aktivoida joko virtauskatkosten tunnistuksen / pienen nopeuden tunnistuk-
sen avulla tai ulkoisen signaalin valityksella, joka kohdistuu yhteen digitaalituloista (ohjelmoitava
digitaalitulojen konfigurointiin kdytettdvien parametrien avulla, par. 5-1*, ja valittava Nukahdus-
tila).

Jotta virtauskatkostilanteen tunnistamiseen ja nukahdustilan aktivoimiseen voitaisiin kdyttaa esim.
sahkdémekaanista virtauskytkintd, toimenpide tapahtuu kaytettavan ulkoisen signaalin nousevassa
reunassa (muuten taajuusmuuttaja ei koskaan paasisi pois nukahdustilasta, koska signaali olisi

kytketty pysyvasti).
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Jos par. 25-26 Redusoi virtauskatk. aikana asetuksena on Kaytéssa, nukahdustilan aktivointi ai-
heuttaa komennon kaskadiohjaukselle (jos kaytdssd) alkaakseen redusoida hidastuspumppuja
(kiintea nopeus) ennen paapumpun (vaihtuva nopeus) pysayttamista.

Nukahdustilaan siirryttdessa paikallisohjauspaneelin alemmalla tilarivilld lukee Nukahdustila.

Katso myds signaalin kulkukaavio jaksosta 22-2* Virtauskatkosten tunnistus.
Nukahdustilatoimintoa voi kadyttaa kolmella eri tavalla:

1) Jarjestelmat, joissa integroitua PI-saddinta kdytetaan paineen tai lampdtilan saatelyyn, esim.
lisajannitejarjestelmat, joissa paineanturilta tulee taajuusmuuttajalle paineen takaisinkytkentasig-
naali. Par. 1-00 Konfiguraatiotila asetuksena on oltava Suljettu piiri, ja PI-sdadin on konfiguroitava
halutuille ohjearvo- ja takaisinkytkentdsignaaleille.

Esimerkki: Lisdjannitejarjestelma.

1voAZor.I
p (paine)

Aika

face | Fou (T2ajuus)

Jos virtausta ei havaita, taajuusmuuttaja suurentaa paineen asetuspistettd varmistaakseen jar-
jestelmaan lievan ylipaineen (lisajannite asetettava par. 22-45 Asetuspisteen lisdjéannite).
Paineanturilta tulevaa takaisinkytkentda tarkkaillaan, ja kun tama paine on laskenut tietyn pro-
senttimadran normaalin paineen asetuspisteen (Pset) alapuolelle, moottorin nopeus kiihtyy jalleen
ja paine saadetaan sopivaksi asetetun arvon (Pset) saavuttamiseksi.

2) Jarjestelmissa, joissa painetta tai lampdétilaa saddelladn ulkoisella PI-saatimelld, heratysehdot
eivat voi perustua paine-/lampdétila-anturilta tulevaan takaisinkytkentdan, koska asetuspistettd ei
tiedeta. Esimerkissd, jossa kaytetadn lisdjannitejarjestelmad, toivottua painetta Pset ei tiedeta.
Par. 1-00 Konfiguraatiotila asetuksena on oltava Avoin piiri.

Esimerkki: Lisajannitejarjestelma.
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THWAZEBIC

rrrrrrr

Alka

@
& virt.fPieni *—' Lepotila 'Y Alka
virt. akiv. Pher Piierat,

Kun havaitaan pieni teho tai pieni nopeus, moottori pysdytetdan mutta ulkoiselta sadtimelta tule-
vaa ohjearvosignaalia (frer) tarkkaillaan edelleen, ja syntyneen pienen paineen vuoksi saadin
suurentaa ohjearvosignaalia paineen vahvistamiseksi. Kun ohjearvosignaali on saavuttanut ase-
tetun arvon fwake, moottori kdynnistyy uudelleen.

Nopeus asetetaan manuaalisesti ulkoisen ohjearvosignaalin (etdohjearvo) avulla. Virtauskatkos-
toiminnon saatamisessa (par. 22-3*) on oltava kaytdssa oletusasetus.

Konfigurointimahdollisuudet, yleiskuva:

Sisdinen PI-saadin Ulkoinen PI-saadin tai manuaali-
(Par. 1-00: Suljettu piiri) nen ohjaus
(Par. 1-00: Avoin piiri)
Nukahdustila Heratys Nukahdustila Heratys
Virtauskatkosten Kylla Kylld (nopeuden
tunnistus (vain pum- manuaalista
put) asetusta lukuun
ottamatta)
Pienen nopeuden |Kylla Kylla
tunnistus
Ulkoinen signaali Kylla Kylla
Paine/lampétila (an- Kylla Ei
turi kytketty)
Laht6taajuus Ei Kylla
Huom
Nukahdustila ei ole aktiivinen, kun paikallinen ohjearvo on aktiivinen (aseta nopeus
manuaalisesti paikallisohjauspaneelin nuolinappadimilld). Katso par. 3-13 Ohjearvon
paikka.
Ei toimi kasikdyttotilassa. Automaattiasetukset avoimessa piirissa on suoritettava
ennen tulon/Iahdén maarittamista suljetussa piirissa.

22-40 Minimikayntiaika

Alue: Toiminto:

10s* [0-600 s] Aseta haluamasi moottorin minimikdyntiaika kaynnistyskomen-
non jalkeen (digitaalinen tulo tai vayld) ennen nukahdustilaan
siirtymista.
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22-41 Miniminukahdusaika

Alue:
10 s*

Toiminto:

[0 - 600 s] Aseta haluamasi minimiaika, jonka laite pysyy nukahdustilassa.
Tama ohittaa mahdolliset herdamisehdot.

22-42 Heraamisnopeus [RPM]

Alue:

Toiminto:

[par. 4-11 (Moottorin Kaytettava, jos parametrin 0-02 Moottorin nopeuden yksikko

nopeuden alaraja) - asetuksena on RPM (parametri ei ndy, jos valittuna on Hz). Kay-

par. 4-13 (Moottorin tettdva vain, jos parametrin 1-00 Konfiguraatiotila asetuksena

nopeuden yldraja)]  on Avoin piiri ja ulkoinen sdadin kayttad nopeuden ohjearvoa.
Aseta ohjenopeus, jolla nukahdustila tulee peruuttaa.

22-43 Heraamisnopeus [Hz]

Alue:

Toiminto:

[par. 4-12 (Moottorin Kaytettava, jos parametrin 0-02 Moottorin nopeuden yksikké
nopeuden alaraja) - asetuksena on Hz (parametri ei ndy, jos valittuna on RPM). Kay-
par. 4-14 (Moottorin tettdva vain, jos parametrin 1-00 Konfiguraatiotila asetuksena
nopeuden yldraja)]  on Avoin piiri ja painetta ohjaava ulkoinen sdadin kdyttaa no-
peuden ohjearvoa.
Aseta ohjenopeus, jolla nukahdustila tulee peruuttaa.

22-44 Heradadmisohjearvo / tak.kytk.ero

Alue:
10%*

Toiminto:

[0-100%] Kaytettava vain, jos par. 1-00 Konfiguraatiotila asetuksena on
Suljettu piiri ja integroitua PI-sdadinta kdytetadn paineen saa-
telyyn.

Aseta sallittu paineenlasku prosentteina asetuspisteesta pai-
neelle (Pset) ennen nukahdustilan peruuttamista.

Huom

Kaytettaessa sovellusta, jossa integroitu PI-saadin
on asetettu kdanteiseen ohjaukseen parametrissa
20-71 PID, normaali/kdanteinen ohjaus, paramet-
rissa 22-44 asetettu arvo lisatdan automaattisesti.

22-45 Asetuspisteen lisgjannite

Alue:
0%*

Toiminto:

[-100% - +100%] Kaytettava vain, jos parametrin 1-00 Konfiguraatiotila asetuk-
sena on Avoin piiri ja kdytetdan integroitua PI-saadinta. Jarjes-
telmissa, joissa kaytetaan esim. vakiopaineen ohjausta, kannat-
taa kasvattaa jarjestelman painetta ennen moottorin
pysayttamista. Tama pidentaa aikaa, jonka moottori on pyséh-
dyksissa ja auttaa valttamaan usein toistuvia kdynnistyksid/
pysaytyksia.

Aseta haluttu ylipaine/-lampétila prosentteina paineen asetus-
pisteesta (Pset) / lampétila ennen nukahdustilaan siirtymista.
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Jos asetus on 5 %, lisdpaine on Pset* 1,05. Negatiivisia arvoja
voidaan kayttaa esim. jaahdytystornin saatelyyn, kun negatiivi-
nen muutos on tarpeen.

22-46 Lisajannitteen maksimikesto

Alue: Toiminto:

60 se-[0 - 600 sek.] Kaytettava vain, jos par. 1-00 Konfiguraatiotila asetuksena on

kuntia.* Suljettu piiri ja integroitua PI-sdadinta kdytetadn paineen saa-
telyyn.

Aseta maksimiaika, jonka lisdjannitetila sallitaan. Jos asetettu
aika ylittyy, siirrytdan nukahdustilaan eikd odoteta asetetun li-
sapaineen saavuttamista.

2.19.4. 22-5* Kayran loppu

206

Kayran loppu on ajankohtainen, kun pumppu tuottaa liian suuren tilavuuden asetetun paineen
varmistamiseksi. Nain voi kdyda, jos jakeluputkistossa on vuoto pumpun jalkeen, mika vie kayt-
topisteen alas pumpun ominaiskayran loppuun, joka on voimassa maksiminopeudella, joka on
maaritetty parametrissa 4-13 tai 4-14, Moottorin nopeuden yldraja. Jos takaisinkytkentd on pie-
nempi kuin 97,5 % halutun paineen asetuspisteestd maaratyn ajan (par. 22-51 Viive kayran
loppuessa) ja pumppu kdy parametrissa 4-13 tai 4-14 Moottorin nopeuden yldraja maaritetylla
maksiminopeudella, parametrissa 22-50 Toiminto kdyran loppuessa valittu toiminto toteutuu. Jos
kaskadiohjausta kaytetdan, kaikkien pumppujen on oltava kadynnissa toiminnon kdyran loppuessa
aktivoimiseksi. Yhteen digitaalituloista voi vastaanottaa signaalin valitsemalla Kéyran loppu [192]
parametrissa 5-3*, Digit. Iahdot ja/tai parametrissa 5-4*, Releet. Signaali on kaytéssa, kun kayra
loppuu ja parametrin 22-50 Toiminto kayrdn loppuessa valinta on jokin muu kuin Ei kdytdssa.
Toimintoa kdyran loppuessa voi kayttaa vain kaytettdessa laitetta sisdanrakennetulla PID-saati-
mella (suljettu piiri parametrissa 1.00, Konfiguraatiotila).

22-50 Kayran loppumistoiminto

Optio: Toiminto:

[0] *  Eikéyt.

[1] Varoitus

[2] Halytys Ei kdytdssa [0]: Kayran lopun tarkkailu ei ole kaytossa.

Varoitus [1]: Naytolle tulee varoitus [W94].
Hélytys[2]: Annetaan hélytys ja taajuusmuuttaja laukeaa. Nay-
tolle tulee viesti [A94].

Tarkeaa: Jos kaytdssa on kaskadiohjaus, toiminto kdyran lop-
puessa ei vaikuta vakionopeuspumppuihin vaan ne kdyvét edel-
leen.

22-51 Kayrén loppumisviive

Alue: Toiminto:

10s* [0-600 s] Kun havaitan kayran loppuvan, aktivoituu ajastin. Kun tassa pa-
rametrissa asetettu aika kuluu loppuun ja kdyran loppumisehto
on pysynyt samana koko ajan, aktivoituu parametrissa 22-50
Toiminto kdyrdn loppuessa asetettu toiminto. Jos ehto ei enaa
tayty ajastetun ajan kuluessa loppuun, ajastin nollautuu.
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2.19.5. 22-6* Katkenneen hihnan tunnistus

Katkenneen hihnan tunnistusta voidaan kdyttdd pumpuissa ja puhaltimissa sekd suljetun etta
avoimen piirin jarjestelmissa. Jos moottorin arvioitu momentti on pienempi kuin katkenneen hih-
nan momenttiarvo (par. 22-61) ja taajuusmuuttajan lahtétaajuus on vahintaan 15 Hz, suoritetaan
hihnakatkostoiminto (par. 22-60).

22-60 Hihnakatkostoiminto

Optio: Toiminto:

[0] *  Pois kéytosta

[1] Varoitus

[2] Laukaisu Maaraa suoritettavan toiminnon, jos havaitaan hihnakatkos.

22-61 Hihnakatkosmomentti

Alue: Toiminto:

10%* [0 - 100%] Maaraa hihnakatkosmomentin prosenttiosuutena moottorin ni-
mellismomentista.

22-62 Hihnakatkosviive

Alue: Toiminto:

10s* [0-600 s] Maarittaa ajan, jonka verran hihnakatkosehtojen on oltava voi-
massa ennen kohdassa Hihnakatkostoiminto, par. 22-60 valitun
toiminnon suorittamista.

2.19.6. 22-7* Lyhyen piirin suojaus

Joissakin sovelluksissa kdynnistysten maaraa on usein rajoitettava. Eras tapa tehda tama on var-
mistaa minimikdyntiaika (kdynnistyksen ja pysdytyksen vdlinen aika) ja kdynnistysten valinen
minimiaika.

Tama tarkoittaa, ettd normaali pysaytyskomento voidaan ohittaa toiminnolla Minimikdyntiaika
(par. 22-77) ja normaali kdynnistyskomento (Kdynnistys/Rydminta/Lukitus) toiminnolla Kgynnis-
tysten vali (par. 22-76).

Kumpikaan toiminto ei ole aktiivinen, jos Kdsikaynn.-tai £/ kdytdssa -tila on aktivoitu paikallisoh-
jauspaneelista. Jos valitaan Kdsikaynn. tai Ei kdytdssd, molemmat ajastimet nollataan eivatka ne
ala pyoria, ennen kuin painetaan Auto-nappainta ja annetaan aktiivinen kdynnistyskomento.

22-75 Lyhyen jakson suojaus

Optio: Toiminto:
[0] *  Pois kdytosta
[1] Kaytossa Pois kdytostd [0]: Kohdassa Kdynnistysten véli, par. 22-76, ase-

tettu ajastin on poistettu kaytosta.

Kéytdssa [1]: Kohdassa Kdynnistysten vélj, par. 22-76 asetettu
ajastin on kaytossa.
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22-76 Kaynnistysvali

Alue:
0 s* [0 - 3600 s]

Toiminto:

Maaraa halutun kahden kaynnistyksen valisen vahimmaisajan.
Normaali kaynnistyskomento (kdynnistys/rydminta/lukitus) ja-
tetdan huomiotta, kunnes asetettu aika on kulunut.

22-77 Minimikayntiaika

Alue:
0 s* [0 - par. 22-76]

Toiminto:

Maaréa minimikdyntiajaksi halutun ajan normaalin kaynnistys-
komennon jalkeen (Kaynnistys/rydmintd/lukitus). Normaali py-
saytyskomento jatetadn huomiotta, kunnes asetettu aika on
kulunut. Ajastin aloittaa lahtdlaskennan normaalilla kdynnistys-
komennolla (Kaynnistys/rydomintd/lukitus).

Ajastin voidaan ohittaa Rullaus (kadnteinen)- tai Ulkoinen luki-
tus -komennolla.

Huom

Ei toimi kaskaditilassa.

2.19.7. Virtauksen kompensointi, 22-8*

Joskus paineanturia ei ole mahdollista sijoittaa etdpisteeseen jarjestelmassa ja se on sijoitettava
lahelle puhaltimen/pumpun ulostuloa. Virtauksen kompensointi toimii sadatamalla asetuspistetta
lahtétaajuuden mukaan, joka on lahes verrannollinen virtaukseen ja kompensoi siten suurempia
havidita suuremmilla virtausnopeuksilla.

Hoesien (tarvittava paine) on asetuspiste taajuusmuuttajan kaytt6én suljetulla piirilla (PI) ja maa-
ritetddn samoin kuin suljetun piirin kaytélle ilman virtauksen kompensointia.

130BA383.10

Kaytettavissa on kaksi eri menetelmaa riippuen siita, tunnetaanko nopeus jarjestelman suunnit-

telutydpisteessa vai ei.
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2. Parametrin kuvaus

Nopeus koh-  Nopeus koh-
u - . Parametrin dassa dassa
Kaytettava parametri . .
numero suunn.piste suunn.piste
TUNNETTU TUNTEMATON
Virtauksen kompensointi (Par 22-80) + +
Kulma-lineaarikéyrén arviointi (Par 22-81) + +
Tyopistelaskenta (Par 22-82) + +
Nopeus virtauskatk. (Par 22-83/84) + +
Nopeus suunnitt.pisteessa (Par 22-85/86) + -
Paine virtauskatk. (Par 22-87) + +
Paine nimellisnopeudella (Par 22-88) - +
Virtaus suunn.pisteessa (Par 22-89) - +
Virtaus nimellisnop. (Par 22-90) - +

22-80 Virtauksen kompensointi

Optio: Toiminto:
[0] *  Pois kaytosta [0] Poistettu kdytosta: Asetuspisteen kompensointi ei aktiivinen.
[1] Kaytossa [1] K&ytossa. Asetuspisteen kompensointi on aktiivinen. Kun

tama parametri otetaan kdyttdéon, paastaan kayttajaan virtauk-
sen kompensoitua asetuspistetta.

22-81 Kulma-lineaarikayran arviointi

Alue: Toiminto:
100%* [ 0 —100%]
Esimerkki 1:
Tata parametria saatdmalla voidaan muokata ohjauskayran
muotoa.
0 = Lineaarinen
100 % = Ihanteellinen muoto (teoriassa).

H (nostokorkeus)
A

130BA388.11

Ohjauskayra

Q (v;tau S|

Optio: Toiminto:

[0] *  Pois kéytosta Pois kdytdstd [0]: Tyopistelaskenta ei kaytdssa. Kaytettava, jos
tunnetaan nopeus suunnittelupisteessa (ks. edella oleva tauluk-
ko).
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(1]

Kaytossa

MVLT@ AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-

Kaytossd [1]: Tyopistelaskenta on kdytéssa. Kun tama para-
metri otetaan kdyttoén, tuntematon jarjestelman suunnittelu-
tyopiste voidaan laskea 50/60 Hz:n nopeudella tulotiedoista,
jotka on maaritetty parametreissa 22-83/84, 22-87, 22-88,
22-89 ja 22-90.

Esimerkki 1: Nopeus jarjestelmdn suunnitteluty®pisteessa
tunnetaan:

H (nostokorkeus)
A

130BA385.11

H RAKENNE
Asetuspist

Hun
P22-83/ 2
P22-84 Ohjauskayra «
P22-87 \

Q (v;taus)

Datalehdestd, jossa ndkyvét tiettyjen laitteiden ominaisuudet eri
nopeuksilla, yksinkertaisesti lukemalla kohdista Hpesin ja the
Qoesien 10ytyy piste A, joka on jarjestelman suunnittelutydpiste.
Pumpun ominaisuudet tassa pisteessa tulee tunnistaa ja ohjel-
moida siihen liittyva nopeus. Kun venttiilit suljetaan ja nopeus
saadetaan arvoon Hmn, voidaan tunnistaa nopeus virtauskat-
kospisteessa.

Siten parametria 22-81 Nelidllisen-lineaarisen kdyran likimaa-
rdinen arvo saatamalld voidaan sadtaa ohjauskdyraa loputto-
masti.

Esimerkki 2:

Nopeutta jarjestelman suunnittelutyOpisteessa ei tiedeta: Jos
nopeutta jarjestelman suunnittelutydpisteessa ei tiedetd, on
maadritettava tietolehden avulla toinen vertailupiste ohjauskay-
raltd. Katsomalla nimellisnopeuskdyraa ja merkitsemalld suun-
nittelupaine (Hoesien, piste C) voidaan maarittaa virtaus kysei-
selld paineella Qratep. Samoin merkitsemalla suunnitteluvirtaus
(Qoesien, piste D) voidaan maarittaa paine Hp. Kun ndma kaksi
pumppukdyran pistetta seka edella kuvattu arvo Hmin tiedetdan,
taajuusmuuttaja pystyy laskemaan vertailupisteen B ja siten
piirtdmaan ohjauskdyran, johon sisdltyy myds jarjestelman
suunnittelutyopiste A.
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pas



VLT ® AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-M

pas 2. Parametrin kuvaus

H (nostokorkeus)
A

130BA387.11

Hiemen - — . — — oms—— e
P22-88

H RAKENNE
Asetus- +— ' — ' — ' — — ——— — H—

piste

Hmn
P22-83/
P22-84 Ohjauskayra

i
i
|
|
|
P22-87 ;

| + >
Qrakenne Q NIMELLNEN  Q (virtaus)
P22-89 P22-90

22-83 Nopeus virtauskatk. [RPM]

Alue: Toiminto:

300 r/[Par. 22-85 0-arvo]

min*
Tarkkuus 1 RPM
Tahan tulee kirjoittaa kierroksina minuutissa (RPM) moottorin
nopeus, jolla virtaus on nolla ja saavutetaan pienin paine Hwin.
Vaihtoehtoisesti voidaan kirjoittaa nopeus hertseina (Hz) para-
metriin 22-84 Nopeus virtauskatk. [Hz]. Jos on paatetty kayttaa
kierroksia minuutissa (RPM) parametrissa 0-02, tulee myo6s
kayttad parametria 22-85 Nopeus suunn.pisteessd [RPM]. Ta-
man arvon madraa venttiilien sulkeminen ja nopeuden vahen-
taminen, kunnes saavutetaan minimipaine Hwm.

22-84 Nopeus virtauskatk. [Hz]

Alue: Toiminto:
10 Hz* [O - par. 22-86 arvo]
Tarkkuus 0,033 Hz.

Moottorin nopeus, jolla virtaus on pysahtynyt tehokkaasti ja
saavutetaan minimipaine Hwn, tulee ilmoittaa tassa hertseina.
Vaihtoehtoisesti parametriin 22-83 Nopeus virtauskatk. [RPM]
voidaan kirjoittaa nopeus kierroksina minuutissa. Jos on paa-
tetty kayttaa hertseja parametrissa 0-02, tulee kayttad myds
parametria 22-86 Nopeus suunnittelupisteessa [Hz]. Taman ar-
von maaraa venttiilien sulkeminen ja nopeuden vahentaminen,
kunnes saavutetaan minimipaine Hwin.

22-85 Nopeus suunnitt.pisteessa [RPM]

Alue: Toiminto:
1500 [0 - 60,000]
RPM*

Tarkkuus 1 RPM
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N&kyy vain, kun parametrin 22-82 Tydpisteen laskenta asetuk-
sena on £i kdytdssa, Tassa tulee ilmoittaa kierroksina minuutis-
sa moottorin nopeus, jolla saavutetaan jarjestelman suunnitte-
lutyOpiste. Vaihtoehtoisesti nopeus hertseina voidaan ilmoittaa
parametrissa 22-86 Nopeus suunnitt.pisteessa [Hz]. Jos on paa-
tetty kayttaa kierroksia minuutissa parametrissa 0-02, tulee
kayttdd myds parametria 22-83 Nopeus virtauskatk. [RPM].

22-86 Nopeus suunnitt.pisteessa [Hz]
Alue: Toiminto:
50 Hz* [0 - 1000 Hz]
Tarkkuus 0,033 Hz.

Nékyy vain, kun parametrin 22-82 ,TyOpisteen laskenta, ase-
tuksena on £7 kdytdssé. Tassa tulee ilmoittaa hertseina moot-
torin nopeus, jolla saavutetaan jarjestelman suunnitteluty&pis-
te. Vaihtoehtoisesti voidaan ilmoittaa nopeus kierroksina
minuutissa parametrissa 22-85 Nopeus suunnitt.pisteessa
[RPM]. Jos parametrissa 0-02 on paatetty kayttda hertseja, tu-
lee kdyttdd myds parametria 22-83 Nopeus virtauskatk. [Hz].

22-87 Paine virt.katkosnopeudella

Alue: Toiminto:

0 Oh-[0-999999.999]

jearvo-/

tak.kytk

.yksi-

kot*
IImoita paine Hwvin, joka vastaa nopeutta virtauskatkoksen sat-
tuessa ohjearvon/takaisinkytkennan yksikkéina.

22-88 Paine nimellisnopeudella

Alue: Toiminto:

0 Oh-[0-999999.999]

jearvo-/

tak.kytk

.yksi-

kot*
IImoita painetta nimellisnopeudella vastaava arvo ohjearvon/
takaisinkytkennan yksikkéinda. Taman arvon voi maarittad pum-
pun tietolehden avulla.

22-90 Virtaus nimellisnop.
Alue: Toiminto:
0* [0 - 999999.999]
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2.20. Paavalikko - Aikaan perustuvat toiminnot - ryhma

23

VLT ® AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-M

2. Parametrin kuvaus

IImoita virtausta nimellisnopeudella vastaava arvo. Taman ar-
von voi madrittda pumpun tietolehden avulla.

2.20.1. Ajastetut toimet, 23-0*

Valitsemalla Ajastetut toimet voit maarittaa toimia, jotka on suoritettava paivittain tai viikoittain,
esim. tydaikojen ja muiden aikojen erilaisiin ohjearvoihin. Taajuusmuuttajaan voidaan ohjelmoida
enintaan 10 ajastettua toimea. Ajastetun toimen numero valitaan luettelosta siirryttdessa paikal-
lisohjauspaneelista parametriryhmaan 23-0*. Par. 23-00 - 23-04 taas viittaavat valittuun ajastetun
toimen numeroon. Jokainen ajastettu toimi on jaettu ON- ja OFF-aikaan, jolloin voidaan suorittaa
kaksi eri toimenpidetta.

Huom
Kello (parametriryhma 0-7*) on ohjelmoitava oikein, jotta ajastetut toiminnot toi-
misivat oikein.

23-00 Kaynnistysaika

Ryhma [10]

00:00:0 [00:00:00 —23:59:59] Maarittaa ajastetun toiminnon kaynnistymisajan.

0*

Huom

Taajuusmuuttajassa ei ole kellotoiminnon varmis-
tusta, ja asetettu paivdys/kellonaika palaa oletus-
asetukseen (2000-01-01 00:00) sahkokatkoksen
jalkeen, ellei asennettuna ole varmistuksella va-
rustettua reaaliaikakellomoduulia. Parametrissa
0-79 Kellovika voidaan ohjelmoida varoitus, jos
kelloa ei ole asetettu oikein esim. sahkokatkoksen
jalkeen.

23-01 PAALLE-toiminto

Ryhma [10]

[0] *  POIS KAYTOSTA
[1] Ei toimint.

[2] Valitse aset. 1

[3] Valitse aset. 2

[4] Valitse aset. 3

[5] Valitse aset. 4

[10] Valitse esival. ohj. 0
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[11]
[12]
[13]
[14]
[15]
[16]
[17]
[18]
[19]
[22]
[23]
[24]
[26]
[27]
[28]
[29]
[30]
[31]
[32]

[33]
[34]
[35]
[36]
[37]
[38]
[39]
[40]
[41]
[42]
[43]
[60]
[61]
[70]
[71]

[72]
[73]

Valitse esival. ohj.
Valitse esival. ohj.
Valitse esival. ohj.
Valitse esival. ohj.
Valitse esival. ohj.
Valitse esival. ohj.

N o o1 A WN =

Valitse esival. ohj.
Valitse ramppi 1
Valitse ramppi 2
Kay

Kay vast.suunt
Pysaytys
DC-jarru
Rullaus

Lahdon lukitus
Kayn. ajastin 0
Kayn. ajastin 1
Kayn. ajastin 2

Aseta dig. Iahto A ma-
tala

Aseta dig. lahto B ma-
tala

Aseta dig. 1&ht6 C ma-
tala

Aseta dig. l1ahté D ma-
tala

Aseta dig. |&ht6 E ma-
tala

Aseta dig. [ahtd F ma-
tala

Aseta dig. lahto A
suuri

Aseta dig. lahto B
suuri

Aseta dig. lahtd C
suuri

Aseta dig. lahté D
suuri

Aseta dig. lahtd E suu-
ri

Aseta dig. [ahto F suu-
ri

Nollaa laskuri A
Nollaa laskuri B
Kayn. ajastin 3
Kéyn. ajastin 4
Kayn. ajastin 5
Kayn. ajastin 6

Danfiti

VLT ® AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-
pas
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[74] Kayn. ajastin 7 Valitse toiminta kaynnissdoloaikana. Katso optioiden kuvaukset
par. 13-52 SL-ohjaimen toiminto.

23-02 Pysaytysaika

Ryhma [10]

00:00:0 [00:00:00 —23:59:59] Maarittaa ajastetun toiminnan pysaytysajan.
0*

Huom

Taajuusmuuttajassa ei ole kellotoiminnon varmis-
tusta, ja asetettu paivdys/kellonaika palaa oletus-
asetukseen (2000-01-01 00:00) sdhkokatkoksen
jalkeen, ellei asennettuna ole varmistuksella va-
rustettua reaaliaikakellomoduulia. Parametrissa
0-79 Kellovika voidaan ohjelmoida varoitus, jos
kelloa ei ole asetettu oikein esim. sahkokatkoksen
jalkeen.

23-03 POIS-toiminto

Ryhmé [10]

[0] *  POIS KAYTOSTA
[1] Ei toimint.

[2] Valitse aset. 1

[3] Valitse aset. 2

[4] Valitse aset. 3

[5] Valitse aset. 4
[10] Valitse esival. ohj.
[11] Valitse esival. ohj.
[12] Valitse esival. ohj.
[13] Valitse esival. ohj.
[14] Valitse esival. ohj.
[15] Valitse esival. ohj.
[16] Valitse esival. ohj.
[17] Valitse esival. ohj.
[18] Valitse ramppi 1
[19] Valitse ramppi 2

N OO o1 A W N = O

[22] Kay

[23] Kay vast.suunt
[24] Pysaytys

[26] DC-jarru

[27] Rullaus

[28] Lahdon lukitus
[29] Kayn. ajastin 0
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[30]
[31]
[32]

[33]

[34]

[35]

[36]

[37]

[38]

[39]

[40]

[41]

[42]

[43]

[60]
[61]
[70]
[71]
[72]
[73]
[74]

23-04 Esiintyminen

Kayn. ajastin 1

Kayn. ajastin 2

Aseta dig. 1ahto A ma-
tala

Aseta dig. Iaht6 B ma-
tala

Aseta dig. 1&ht6 C ma-
tala

Aseta dig. l1ahté D ma-
tala

Aseta dig. 1ahtd E ma-
tala

Aseta dig. laht6 F ma-
tala

Aseta dig. lahto A
suuri

Aseta dig. lahto B
suuri

Aseta dig. lahtd C
suuri

Aseta dig. lahté D
suuri

Aseta dig. lahtd E suu-
ri

Aseta dig. [ahto F suu-
ri

Nollaa laskuri A
Nollaa laskuri B

Kéyn. ajastin 3

Kayn. ajastin 4

Kayn. ajastin 5

Kayn. ajastin 6

Kayn. ajastin 7

MVLT@ AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-

Valitse toiminta pysdytysaikana. Katso optioiden kuvaukset par.
13-52 SL-ohjaimen toiminto.

Ryhma [10]

[0] * Joka pdiva
[1] Tyopaivat
[2] Vapaapaivat
[3] Maanantai
[4] Tiistai

[5] Keskiviikko
[6] Torstai

[7] Perjantai
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[8] Lauantai

[9] Sunnuntai Valitse, mita paivaa/paivia ajastettu toiminta koskee. Maarita
ty6-/vapaapaivat par. 0-81, 0-82 ja 0-83.

2.20.2. 23-1* Kunnossapito

Kuluminen vaatii sovelluksen osien, esim. moottorin laakerien, takaisinkytkentaanturien ja tiivis-
teiden tai tiivisteiden saanndllistd tarkastusta ja huoltoa. Ennaltaehkaisevassa huollossa huolto-
valit voidaan ohjelmoida taajuusmuuttajaan. Taajuusmuuttaja ilmoittaa, kun huolto on tarpeen.
Taajuusmuuttajaan voi ohjelmoida 20 ennalta ehkaisevaa huoltoa. Jokaisen huoltokerran yhtey-
teen on madritettava seuraavat seikat:

. Huollon kohde (esim. "moottorin laakerit")
. huoltotoimi (esim. "vaihda")
. huoltoajan peruste (esim. "kdyttétunnit" tai maaratty paiva ja aika)

. Huoltovali tai seuraavan huollon péiva ja aika

Huom
Ennalta ehkaisevan huollon poistamiseksi kaytdstda kohdan Huoltoajan peruste (par.
23-12) asetukseksi on madritettava £ kdytossa [0].

Ennalta ehkaiseva huolto voidaan ohjelmoida paikallisohjauspaneelista, mutta suosittelemme tie-
tokonepohjaisen VLT Motion Control Tool MCT 10 -ohjelman kayttoa.

-~" Untitled - MCT 10 Set-up Software
Fle Edt View Insert Communication Tools Options Help
DeWd &2 T EIM PN B OO
© F Network n Name Setup 1 Setup 2 |Setup 3 |Setup 4
= @ p"’if':t 2310.0 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
= 2_% Vg;ﬁ:a?:‘::ers 2310.1 |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
Hom E Operatior/Display 2310.2 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motar bearings
w3 LoadjMstor 2310.3 | Maintenance Item Motor bearings Mator bearings Motor bearings Mator bearings
+ () Brakes 2310.4 | Maintenance lkem | Mator bearings Motor bearings Mator bearings Motar bearings
# 7 Reference [ Ramps 2310.5 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
+ g? Limits / Warmings 2310.6 | Maintenanice Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
# - 's¥ Dighal InjOut 2310.7 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
- 5 Analog InjOut 2 2-3_10-5_ M;rk;an_a;\c:e_ﬂ:.eE__ Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
: E:I ;:::v.L:::iOotlons 2310.9 |Maintenance Item Motor bearings Mokor bearings Motor bearings Mator bearings
% 2° Special Functions 2310.10 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Mator bearings
+  [B Drive Information 2310.11 | Maintenance Item Mokor bearings Maokor bearings Motor bearings Mokor bearings
# “é‘“ Data Readouts 2310.12 | Maintenance Item Mator bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
£ :& Info & Readouts 2310.13 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor beatings Mator bearings
# - = Drive Closed Loop 2310.14 | Maintenance Item Motor bearings Makor bearings Motor bearings Motor bearings
] Ext, Closed Loop 2310.15 | Maintenance Ikem Motor bearings Mokor bearings Motor bearings Motor bearings
& D‘ﬂ A.ppi(atmn Funcons 2310.16 | Maintenance Item Mator bearings Motor bearings Motor bearings Mator bearings
5P TIT?.::S :‘(‘;z‘r“:"’ 2310.17 | Mainkenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
4 2310.18 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
o Maintenance Reset 2310,19 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
o EnergyLog 2311.0 | Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricate Lubricate
o Trending 2311.1 | Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricate Lubricate
o Payback Counter 23112 | Maintenance Action | Lubricate Lubricate Lubricate Lubricate
3 ':: Cascade Controller 23113 | Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricate Lubricate
| & Gsca"‘;’:’c’;:t:’;;?“” Fumktons 23114 | Maintenance Action | Lubricate Lubricate Lubricate Lubricate:
= 23115 | Maintenance Ackion Lubricate Lubricate Lubricate Lubricate
23114 | Mainbanancs Artinn |1k abe ithrirate Lishricabe Fiikricare
130BA492.10

Paikallisohjauspaneeli ilmoittaa (avaimen kuvalla ja "M"-kirjaimella), kun on ennalta ehkaisevan
huollon aika, ja ilmoitus voidaan ohjelmoida nakymaan myos digitaalildhddssa parametriryhmassa
5-3*. Ennalta ehkaisevan huollon tilan nakee par. 16-96 £dell. kunnossapitosana. Iimoitus ennalta
ehkadisevasta huollosta voidaan kuitata digitaalitulosta, FC-vaylasta tai kasin paikallisohjauspa-
neelista par. 23-15 Kuittaa kunnossapitosana.
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Viimeiset 110 kirjautumista siséltdvan kunnossapitolokin voi lukea parametriryhmasta 18-0* ja
paikallisohjauspaneelin halytyslokipainikkeen avulla, kun ensin on valittu Kunnossapitoloki.

23-10 Kunnossapitokohta

Optio: Toiminto:
[11*  Moottorin laakerit

[2] Puhaltimen laakerit

[3] Pumpun laakerit

[4] Venttiili

[5] Paineanturi

[6] Virtauksen siirrin

[7] Lampdtila-anturi

[8] Pumpun tiivisteet

[9] Puhalt. hihna
[10] Suodatin
[11] Taaj.muut. jaahdytys-

puhallin
[12] Taaj.muut.jarj. ter-
veystark.
[13] Takuu Valitse ennalta ehkaisevaan huoltoon liitettava kohde.

Huom

Ennalta ehkaisevat huollot madritetaan 20 osan
ryhmina. Siksi jokaisen ennalta ehkaisevan huol-
lon on kaytettava samaa ryhmaelementti-indeksia
parametreissa 23-10 - 23-14.

23-11 Kunnossapitotoiminto

Optio: Toiminto:

[1]1*  Voitelu

[2] Puhdistus

[3] Vaihda

[4] Katsastus/tarkistus

[5] Huolto

[6] Uusi

[7] Tarkistus Valitse ennalta ehkadisevaan huoltton yhdistettava toimenpide.
Optio: Toiminto:

[0] *  Pois kéytosta

[1] Kayntitunnit

[2] Kayttétunnit

[3] Paivays ja aika Valitse ennalta ehkaisevaan huoltoon liitettdava aikaperusta.

Asetusta £/ kdytossa [0] on kdytettdva, kun ennalta ehkadiseva
huolto poistetaan kaytosta.
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Kayntitunnit [1] on tuntimaara, jonka moottori on ollut kdyn-
nissa. Kayntitunteja ei nollata kdaynnistyksen yhteydessa. Huol-
tovdél/ion madritettédva parametrissa 23-13.

Kayttotunnit [2] on tuntimaara, jonka taajuusmuuttaja on ollut
kaynnissa. Kayttdtunteja ei nollata kdynnistyksen yhteydessa.
Huoltovéli on madritettava parametrissa 23-13.

Péjvays ja aika [3] kayttaa sisdista kelloa. Seuraavan huollon
pdivays ja aika on madritettava parametrissa 23-14 Huoltopéiva

Jja -aika.
23-13 Huoltovali
Alue: Toiminto:

1 h* [1-2147483647 h] Aseta kulloiseenkin ennalta ehkdisevaan huoltoon liitettava vali.
Tata parametria kdytetaan vain, jos parametrista 23-13 Kun-
nossapitoaikaperusta on valittu Kayntitunnit [1] tai Kdyttétun-
nit [2]. Ajastin nollataan parametrissa 23-15 Nollaa kunnossa-
pitosana.

Esimerkki

Ennalta ehkaiseva huolto on maaritetty maanantaiksi kello 8.00.
Par. 23-12 Kunnossapitoaikaperusta asetuksena on KagyttStun-
nit[2] ja par. 23-13 Huoltovali asetuksena 7 x 24 tuntia = 168
tuntia. Seuraavaksi huoltoajaksi ilmoitetaan seuraava maanan-
tai kello 8:00. Jos tata huoltoa ei nollata viimeistaan tiistaina
kello 9:00, seuraava ilmoitus annetaan seuraavana tiistaina kel-

lo 9:00.
Alue: Toiminto:
2000-01 [2000-01-01 00:00] Aseta seuraavan huollon paiva ja aika, jos ennalta ehkaiseva
-01 huolto perustuu paivaan/kellonaikaan. Paivdayksen muoto riip-
00:00%* puu par. 0-71 Pédivdyksen muoto asetuksesta, kun taas kellona-

jan muoto riippuu par. 0-72 Kellonajan nédytto asetuksesta.

Huom

Taajuusmuuttajassa ei ole kellotoiminnon varmis-
tusta, ja asetettu paivays/kellonaika palaa oletus-
asetukseen (2000-01-01 00:00) sahkokatkoksen
jalkeen, ellei asennettuna ole varmistuksella va-
rustettua reaaliaikakellomoduulia. Parametrissa
0-79 Kellovika voidaan ohjelmoida varoitus, jos
kelloa ei ole asetettu oikein, esim. sdhkokatkoksen
jalkeen.

Asetetun ajan on oltava vahintaan tunnin paassa
nykyisesta kellonajasta!

23-15 Nollaa kunnossapitosana

Optio: Toiminto:
[0]* Alé nollaa
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[1] Nollaa M&arita tAman parametrin asetukseksi A/§ noflaa[1], jos haluat
nollata kunnossapitosanan parametrista 16-96 £nn. ehk. kun-
nossapitosana ja kuitata paikallisohjauspaneelissa nakyvan
viestin. Tdman parametrin asetukseksi palautuu jilleen A/ no/-
/aa [0], kun painat OK-nappainta.

2.20.3. Energialoki, 23-5*

Taajuusmuuttaja laskee jatkuvasti yhteen ohjattavan moottorin kulutusta taajuusmuuttajaan tu-
levan todellisen tehon pohjalta.

Naita tietoja voidaan kayttaa energialokitoimintoon, joka antaa kayttajalle mahdollisuuden verta-
illa ja koota tietoja energiankulutuksesta suhteessa aikaan.

Kaytettavissa on periaatteessa kaksi toimintoa:

- Tiedot suhteessa esiohjelmoituun ajanjaksoon, maariteltyina asetetun kaynnistyspaivan
ja -ajan mukaan.

- Tiedot suhteessa ennalta madrattyyn, jo kuluneeseen aikaan, esim. viimeisiin seitsemaan
paivaan ennalta ohjelmoidun jakson aikana.

Molemmissa edella mainituissa toiminnoissa tiedot tallennetaan muutamiin laskureihin, jotka sal-
livat aikavalin valinnan ja sen jakamisen tunteihin, paiviin tai viikkoihin.
Jakso/jakautuma (tarkkuus) voidaan maarittdd parametrissa 23-50 Energialokin tarkkuus.

Tiedot perustuvat taajuusmuuttajan kWh-laskurin rekisterdimaan arvoon. Tama laskurin arvo voi-
daan lukea par. 15-02 kWh-laskuri, joka sisaltaa kokonaisarvon ensimmaisesta kaynnistyksesta
tai laskurin viimeisesta nollauksesta lukien (par. 15-06 Nollaa kWh-laskuri).

Kaikki enerkialokiin tallennettavat tiedot tallennetaan laskureihin, joiden lukemat voidaan lukea
parametrista 23-53, £nergialoki.

£ kwh 1308A262.10
(P15-02, kWh-laski
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Laskuri 00 siséltda aina vanhimmat tiedot. Laskuri kattaa ajan XX:00 - XX:59 tunteina tai 00:00 -
23:59 paivina.

Jos lokiin tallennetaan joko viime tunnit tai viime paivat, laskurien sisalté vaihtuu XX:00 joka tunti
tai 00:00 joka paiva.

Laskuri, jonka indeksi on suurin, paivittyy aina (sisaltaa kulloisenkin tunnin tiedot alkaen XX:00 tai
kulloisenkin paivan tiedot alkaen 00:00).
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Laskurien sisallét voidaan ndyttaa palkkeina paikallisohjauspaneelissa. Valitse Pika-asetusvalikko,
Lokit, Energialoki: Suuntaukset jatkuva lokero / Suuntaukset ajastettu lokero / Suuntausten ver-
tailu.

23-50 Energialokin tarkkuus

Optio: Toiminto:
[0] Kellonaika (kdytossa
24 laskuria)
[1] Viikonpaiva (kaytossa
7 laskuria)
[2] Kuukauden paiva

(kaytossa 31 laskuria)
[5] * Viimeiset 24 tuntia
(kaytossa 24 laskuria)
[6] Viimeiset 7 paivaa
(kaytdssa 7 laskuria)
[7] Viimeiset 5 viikkoa Valitse haluttu jaksotyyppi kulutuslokille.
(kaytossa 5 laskuria)

Huom

Taajuusmuuttajassa ei ole kellotoiminnon varmis-
tusta, ja asetettu paivays/kellonaika palaa oletus-
asetukseen (2000-01-01 00:00) sahkokatkoksen
jalkeen, ellei asennettuna ole varmistuksella va-
rustettua reaaliaikakellomoduulia. Taman seu-
rauksena lokiin tallentaminen keskeytyy, kunnes
pdivays/aika asetetaan uudelleen parametrissa
0-70 Aseta paivéys ja aika. Parametrissa 0-79 Ke/-
lovika voidaan ohjelmoida varoitus, jos kelloa ei
ole asetettu oikein esim. sahkokatkoksen jalkeen.

Kellonaika [0] , viikonpaiva [1] tai kuukauden paiva [2]. Laskurit
sisaltavat lokitiedot ohjelmoidusta aloituspaivastd/kellonajasta
(par. 23-51 Jakson alku) ja tuntien/paivien lukumaarén ohjel-
moinnin mukaan (par. 23-50 Energialokin tarkkuus). Lokiin tal-
lentaminen alkaa paivana, joka on ohjelmoitu par. 23-51 Jakson
alku, ja jatkuu, kunnes yksi paiva/viikko/kuukausi on kulunut.

Viimeiset 24 tuntia [5], viimeiset 7 paivaa [6] tai viimeiset 5
viikkoa [7]. Laskurit sisdltdvat tiedot yhdelta paivalta, yhdelta
viikolta tai viidelta viikolta menneisyydessa ja kulloiseenkin het-
keen saakka.

Lokiin tallentaminen alkaa pdivana, joka on ohjelmoitu kohdassa
Jakson alku, par. 23-51.

Kaikissa tapauksissa jakauma viittaa kayttotunteihin (aikaan,
jolloin taajuusmuuttaja on kdynnissa).

23-51 Jakson alku

Alue: Toiminto:

2000-01 [2000-01-01 00:00 - Aseta pdiva ja aika, jolloin energialoki alkaa paivittaa laskureita.
-01 2099-12-31 23:59 ] Ensin tiedot tallennetaan laskuriin [00], ja ne alkavat kellona-
00:00* jasta/paivadyksestd, joka on ohjelmoitu tdssa parametrissa.
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Paivayksen muoto riippuu par. 0-71 Péivayksen muoto asetuk-
sesta ja kellonajan muoto par. 0-72 Kellonajan naytté asetuk-
sesta.

23-52 Jakson loppu

Alue: Toiminto:

2000-01 [2000-01-01 00:00 - Aseta paiva ja kellonaika, jolloin energialokin on lopetettava las-

-01 2099-12-31 23:59] kurien paivittdminen.

00:00% Jos par. 23-51 ja 23-52 madritetty jakso on pidempi kuin 24
tuntia / 7 pdivaa / 31 paivaa (riippuen par. 23-50 valinnasta),
tallennus lokiin paattyy, kun kaikki muistit on kaytetty.

23-53 Energialoki

Alue: Toiminto:

[0] *  0-4294967295 Ryhma, jonka osien madra vastaa laskurien maaraa ([00]-xx]
parametrin numeron alla naytolla). Paina OK-nappainta ja liikku

askelittain osien valilla paikallisohjauspaneelin 4- ja v-nappai-
milla.

Ryhman osat:

Viimeisen jakson tiedot tallennetaan laskuriin, jonka indeksi on
suurin.

Virran katkaisun yhteydessa kaikki laskurien arvot tallennetaan
ja palautetaan seuraavan kdynnistyksen yhteydessa.

Huom
Kaikki laskurit nollautuvat automaattisesti muu-
tettaessa asetusta par. 23-50. Ylikuormitustilan-
teessa laskurien paivitys pysdhtyy maksimiar-
voon.

23-54 Nollaa energialoki

Optio: Toiminto:
[01*  Alé nollaa
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[1] Nollaa Valitse Nollaa [1], jos haluat nollata kaikki arvot energialokin
laskureissa, jotka nakyvat parametrissa 23-53, Energialoki. Kun
olet painanut OK-ndppaintd, parametrin arvon asetus muuttuu
automaattisesti arvoon A/§ nollaa [0].

2.20.4. Trendit, 23-6*

Trendien avulla tarkkaillaan prosessimuuttujaa tietylla ajanjaksolla ja rekister6idadn, miten usein
tiedot sattuvat millekin kymmenesta kayttdjan maarittamasta data-alueesta. Tama on kateva tyo-
kalu, kun halutaan saada nopea yleiskuva, josta kdy ilmi, mihin tulee keskittya pyrittdessa
parantamaan toimintaa.

Trendeja varten voidaan luoda kaksi datasarjaa, joiden avulla voidaan vertailla nykyisia arvoja
valitulla kayttdmuuttujalla tietyn ajanjakson tietoihin saman muuttujan osalta. Tama vertailuaika
voidaan esiohjelmoida (par. 23-63 Ajastetun jakson alku ja par. 23-64 Ajastetun jakson loppu).
Molemmat datasarjat voidaan tarkistaa parametrista 23-61 Jatkuva bin-data (nykyiset) ja para-
metrista 23-62 Ajastettu bin-data (ohjearvo).

Trendit voidaan luoda seuraaville kayttomuuttujille:
- Teho
- virta
- Laht6taajuus
- Moottorin nopeus

Trendit-toimintoon sisdltyy kymmenen laskuria (jotka muodostavat pinon) kullekin datasarjalle,
jotka sisaltavat rekisterdintien madran, mista nakee, miten usein kayttémuuttuja on kymmenen
ennalta maaritetyn valin sisalld. Lajittelu perustuu muuttujan suhteelliseen arvoon.

Kayttdmuuttujan suhteellinen arvo on
todellinen/nimellinen * 100 %.

tehon ja virran osalta ja

todellinen/maks. * 100 %

lahtotaajuuden ja moottorin nopeuden osalta.

Kunkin valin koon voi saatda erikseen, mutta jokaisen oletusasetuksena on 10 %. Teho ja virta
voivat ylittaa nimellisarvon, mutta niiden rekisterdinnit sisaltyvat 90 - 100 % (MAX) laskuriin.
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Kerran sekunnissa rekisterdidaan valitun kdyttdmuuttujan arvo. Jos arvoksi on rekisterdity 13 %,
laskuri "10 % < 20 %" paivitetaan arvoon "1". Jos arvo on 13 % 10 sekunnin ajan, laskurin arvoon
lisataan "10".

Laskurien siséllét voidaan nadyttaa palkkeina paikallisohjauspaneelissa. Valitse Pika-asetusvalikko
> Lokit: Suuntaukset jatkuva lokero / Suuntaukset ajastettu lokero / Suuntausten vertailu.

Huom
Laskuri aloittaa laskennan, kun taajuusmuuttajaan kytketdan virta. Tehojakso heti
nollauksen jdlkeen nollaa laskurit. EEProm-tiedot padivitetdan kerran tunnissa.

23-60 Trendimuuttuja

Optio: Toiminto:

[0]*  Teho [kW tai hv]

[1] Virta [A]

[2] Taajuus [Hz]

[3] Moott. nopeus [r/min] Valitse haluamasi trendien avulla tarkkailtava kayttomuuttuja.

7eho [0]: Moottoriin tuotettu teho. Suhteellisen arvon ohjearvo
on moottorin nimellisteho, joka on ohjelmoitu parametrissa 1-20
Moottorin teho [kW] tai parametrissa 1-21 Moottorin teho
[hv]. Todellisen arvon voi tarkistaa parametrista 16-10 7efo
[kW]tai par. 16-11 Teho [hv].

Virta [1]: Moottorin Iahtovirta. Suhteellisen arvon ohjearvo on
moottorin nimellisvirta, joka on ohjelmoitu parametrissa 1-24
Moottorin virta. Todellisen arvon voi tarkistaa parametrista
16-14 Moottorin virta.

Lahtotaajuus [2]: Moottorin |ahtotaajuus. Suhteellisen arvon
ohjearvo on maksimilaht6taajuus, joka on ohjelmoitu paramet-
rissa 4-14 Moottorin nopeuden ylaraja [Hz]. Todellisen arvon voi
tarkistaa parametrista 16-13, Taajuus.

Moottorin nopeus [4]: Moottorin nopeus. Suhteellisen arvon oh-
jearvo on moottorin maksiminopeus, joka on ohjelmoitu para-
metrissa 4-13, Moottorin nopeuden ylaraja.

23-61 Jatkuva bin-data

Alue: Toiminto:

0% [0 - 4.294.967.295] Ryhma, johon kuuluu 10 osaa ([0]-[9] naytdlla parametrin nu-
meron alapuolella). Paina OK-nappainta ja liiku askelittain ele-
menttien valilla paikallisohjauspaneelin 4- ja v-nappaimilla

10 laskuria, joista nakyy tarkkailtavan kayttdmuuttujan esiinty-
mistiheys, lajiteltuna seuraavien valien mukaan:

Laskuri [0]: 0% - <10%
Laskuri [1]: 10% - <20%
Laskuri [2]. 20 % - < 30%
Laskuri [3]: 30% - <40%
Laskuri [4]: 40% - <50%
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Laskuri [5]: 50% - <60%

Laskuri [6]. 60 % - < 70 %

Laskuri [7]: 70% - <80%

Laskuri [8]. 80 % - < 90 %

Laskuri [9]: 90 % - < 100 % tai maks.

Edella mainitut valien minimirajat ovat oletusrajat. Niitd voi
muuttaa parametrissa 23-65 Bin-minimiarvo.

Aloittaa laskennan, kun taajuusmuuttaja kdynnistetdan ensim-
maisen kerran. Kaikki laskurit voidaan nollata parametrissa
23-66 Nollaa jatkuva bin-data.

23-62 Ajastettu bin-data

Alue: Toiminto:

0* [0-4294967295] Ryhmad, johon kuuluu 10 osaa ([0]-[9] naytolla parametrin nu-
meron alapuolella). Paina OK-ndppainta ja liiku askelittain ele-
menttien valilla paikallisohjauspaneelin 4- ja v-nappaimilla

10 laskuria, joista ndkyy tarkkailtavien kayttotietojen esiinty-
mistiheys lajiteltuna valien mukaan kuten par. 23-61 Jatkuva
bin-data.

Aloittaa laskennan parametrissa 23-63 Ajastettu jakson alku oh-
jelmoituna paivand/kellonaikana ja lopettaa parametrissa 23-64
Ajastettu jakson /loppu ohjelmoituna pdivand/kellonaikana.
Kaikki laskurit voi nollata parametrissa 23-67 Nollaa ajastettu
bin-data.

23-63 Ajastettu jakson alku

Alue: Toiminto:

2000-01 [2000-01-01 00:00 - Aseta pdivamaara ja aika, josta trendi aloittaa ajastettujen bin-
-01 2099-12-31 23:59] laskurien paivittdmisen.

00:00* Paivayksen muoto riippuu par. 0-71 Péivéyksen muoto asetuk-

sesta ja kellonajan muoto par. 0-72 Kellonajan ndytté asetuk-
sesta.

Huom

Taajuusmuuttajassa ei ole kellotoiminnon varmis-
tusta, ja asetettu paivays/kellonaika palaa oletus-
asetukseen (2000-01-01 00:00) sahkokatkoksen
jalkeen, ellei asennettuna ole varmistuksella va-
rustettua reaaliaikakellomoduulia. Téméan seu-
rauksena lokiin tallentaminen keskeytyy, kunnes
paivays/aika asetetaan uudelleen parametrissa
0-70 Aseta péivéys ja aika. Parametrissa 0-79 Kel-
lovika voidaan ohjelmoida varoitus, jos kelloa ei
ole asetettu oikein esim. sahkokatkoksen jalkeen.
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23-64 Ajastettu jakson loppu

Alue: Toiminto:

2000-01 [2000-01-01 00:00 - Maarita paivays ja kellonaika, jolloin trendianalyysien on lope-
-01 2099-12-31 23:59]  tettava ajastettujen bin-laskurien pdivittaminen.

00:00* Paivayksen muoto riippuu par. 0-71 Péivéyksen muoto asetuk-

sesta ja kellonajan muoto par. 0-72 Kellonajan naytté asetuk-

sesta.
23-65 Pienin bin-arvo
Alue: Toiminto:
[0 - 100%] Ryhma, johon kuuluu 10 osaa ([0]-[9] naytdlla parametrin nu-

meron alapuolella). Paina OK-ndppainta ja liiku askelittain ele-
menttien valilla paikallisohjauspaneelin 4- ja v-nappaimilla

Aseta minimiraja jokaiselle valille parametrissa 23-61 Jatkuva
bin-data ja parametrissa 23-62 Ajastettu bin-data. Esimerkki:
Jos valitaan /askuri[1] ja asetus vaihdetaan 10 %:sta 12 %:iin,
Jaskuri [0] perustuu valiin 0 - < 12 % ja /askuri[1] véliin 12 %
- <20 %.

23-66 Nollaa jatkuva bin-data

Optio: Toiminto:

[01* Ala nollaa

[1] Nollaa Valitse Nollaa [1], jos haluat nollata kaikki arvot parametrissa
23-61 Jatkuva bin-data.

Kun olet painanut OK-nappaintd, parametrin arvon asetus
muuttuu automaattisesti arvoon A/§ nollaa [0].

23-67 Nollaa ajastettu bin-data

Optio: Toiminto:

[01*  Alé nollaa

[1] Nollaa Valitse Nollaa [1], jos haluat nollata kaikki laskurit parametrissa
23-62 Ajastettu bin-data.

Kun olet painanut OK-ndppdinta, parametrin arvon asetus
muuttuu automaattisesti arvoon A/§ nollaa [0].

2.20.5. 23-8* Tuottolaskuri
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VLT AQUA Drive -taajuusmuuttajassa on toiminto, jolla tuotto voidaan laskea karkeasti tapauk-
sissa, joissa taajuusmuuttaja on asennettu olemassa olevaan laitokseen energiansaaston varmis-
tamiseksi siirtymalla vakionopeudesta vaihtuvanopeuksiseen ohjaukseen. Saastdjen ohjearvona
kdytetaan asetusarvoa, joka edustaa keskimaardista tehoa, joka saadaan ennen vaihtuvanopeuk-
sisella ohjauksella tehtavaa paivitysta.
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Kayt, moott.koon
nimell.teho
(P 1-20/21)

Ohjeteho (Kiint.nop.;
(P 23-80)

N Vaint. nop.valvonn.

saatava nyk. teho
(lue P 16-10/11)

(C]

Vakionopeuden ohjetehon ja nopeudenohjauksella saadun todellisen tehon erotus edustaa todel-
lista sadstoa.

Vakionopeustapauksen arvona moottorin nimelliskoko (kW) kerrotaan tekijalla (%), joka edustaa
vakionopeudella saatua tehoa. Téman ohjetehon ja todellisen tehon erotus kootaan ja tallenne-
taan. Erotus energiana nakyy parametrissa 23-83, £nergiansaasto.

Tehonkulutuserotuksen kokonaisarvo kerrotaan energian hinnalla paikallisessa valuutassa, ja ndin
saadusta arvosta vahennetaan sijoitettu summa. Taman kustannussaastdlaskelman voi katsoa
my&s parametrista 23-84, Kustannussaastot.

Kustannussaasto = (>(ohjeteho — todellinen teho)) * energian hinta — lisékustannukset

Kannattavaa tasta tulee (tuottoa sadaan), kun parametrissa nékyva arvo muuttuu negatiivisesta
positiiviseksi.

Energiansaastolaskuria ei voi nollata, mutta laskurin voi pysadyttad milloin tahansa asettamalla
parametrin 28-80 7ehon viitekerroin arvoksi 0.

Parametrikatsaus:
Asetusten parametri Lukeman parametrit

Moottorin nimellisteho |Par. 1-20 Energiansaasto Par. 23-83

Tehon viitekerroin % |Par. 23-80 Todellinen teho Par. 16-10/11

Energian hinta / kWh |Par. 23-81 Kustannussaasto Par. 23-84

Sijoitus Par. 23-82

23-80 Tehon viitekerroin

Alue: Toiminto:

100%* [0-100%] Maarita nimellisen moottorikoon prosenttiosuus (asetettu par.
1-20 tai 1-21, Moottorin nimellisteho), jonka otaksutaan edus-
tavan keskimaardista tehoa, joka on tuotettu moottorin kdydes-
sa kiintedlld nopeudella (ennen siirtymista vaihtuvanopeuksi-
seen ohjaukseen).

Laskennan aloittamiseksi on asetettava arvo, joka ei saa olla
nolla.

23-81 Energian hinta

Alue: Toiminto:

0.00% [0.00 - 999999.99] Aseta todellinen kWh-hinta paikallisessa valuutassa. Jos ener-
gian hinta muuttuu myéhemmin, se vaikuttaa laskelmaan koko
ajanjaksolla!
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23-82 Sijoitus

Alue: Toiminto:

0.00* [0.00 - 999999.99]  Aseta tehtaan nopeudenohjaukseen siirtymiseen tehdyn sijoi-
tuksen arvo samassa valuutassa, jota kaytetdan par. 23-81
Energian hinta.

23-83 Energiansaasto
Alue: Toiminto:

0 kwh* [0-0 kWh] Taman parametrin ansiosta viitetehon ja todellisen Iahtétehon
kokonaiserotus voidaan lukea naytolta.
Jos moottorin koko on madritetty hevosvoimina (par. 1-21),
vastaavaa kW-arvoa kadytetdan energiansaastossa.

23-84 Kustannussaasto

Alue: Toiminto:

0.00% [0-0] Taman parametrin ansiosta laskelma voidaan tarkistaa edella
olevan kaavan pohjalta (paikallisessa valuutassa).

2.21. Paavalikko - Kaskadiohjaus - ryhma 25

2.21.1. 25-** Kaskadisaadin

228

Parametrit, joilla maaritetaan peruskaskadiohjauksen asetukset useiden pumppujen perakkaiseen
valvontaan. Katso tarkempi sovelluskohtainen kuvaus ja kytkentdesimerkit jaksosta Sovellusesi-
merkkejd, peruskaskadisaadin.

Kaskadisaatimen konfiguroimiseksi todellisen jarjestelman ja halutun ohjausstrategian mukaan
suosittelemme alla olevaa menettelya, joka alkaa jérjestelmadasetuksista, par. 25-0*, minka jal-
keen seuraavat vworotteluasetukset, par. 25-5*. Nama parametrit voi yleensa maarittda etuka-
teen.

Kohtien Kaistanleveyden asetukset, 25-2*, ja Kytkentdasetukset, 25-4*, parametrit riippuvat usein
jarjestelman dynamiikasta ja loppusaadoistd, jotka tulee tehda laitoksen kayttéonoton yhteydes-
sa.

Huom

Kaskadiohjauksen tulee toimia suljetussa piirissa, jota ohjaa sisaanrakennettu PI-
saddin (suljettu piiri valittu Konfiguraatiotilassa, par. 1-00). Jos Avoin piiri on valittu
kohdassa Suifjettu piiri, par. 1-00, kaikki vakionopeuspumput kytketdan irti, mutta
vaihtuvanopeuksista pumppua ohjaa edelleen taajuusmuuttaja, nyt avoimen piirin
kokoonpanona.
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Konfigurointitila (P 1-00)

Kaskadisaadin (P 25-00)

Moott. kdynn. (P 25-02)

Pumppujen kierr. (P 25-04)

Kiintea paapumppu (P 25-05)

Pumppuja (P 25-06)

Kaskadisaat. konfig.

Avoin piiri Sulj. piiri
Poist. kayt. Kéytdssa
Suora linja Pehm.kdynn.

——

Paapumpun vuorott. (P 25-50)

Vuorottelutap. (P 25-51)

Kytk. tila vuorott. (P 25-56)

Vuor. jos kapasit. <50% (P 25-55)

Poist. kayt. Kaytossa
Ei Kylla
2 2 3
|
I I T 1
Pois Kytkett. Komennolla Kytkett.
komennolla
I T T c 1 .
Vuor. " nn. maarit,
Ulkoinen ajast. vali Lepotila ajastin
P 25-52 P 25-54
| | | |
Poist. kayt. Kéaytossa
Hidas Nopea
1308A279.12

2.21.2. 25-0* Jarjestelméan asetukset

Ohjausperiaatteisiin ja jarjestelman kokoonpanoon liittyvat parametrit.

25-00 Kaskadisaadin

Optio:
[0] *  Pois kaytosta
[1] Kaytossa

Toiminto:

Useista laitteista (pumpuista/puhaltimista) koostuvien jarjestel-
mien ohjaukseen, joissa kapasiteetti mukautetaan todelliseen
kuormitukseen nopeusohjaukseen yhdessa laitteiden virtakat-
kaisinten kanssa. Asian yksinkertaistamiseksi tassa selostetaan
vain pumppujéarjestelmia.

Pois kdytosta [0]: Kaskadiohjaus ei ole aktiivinen. Kaikista pum-
pun moottoreihin kaskaditoiminnassa liitetyista releista katkais-
taan virta. Jos vaihtuvanopeuksinen pumppu kytketdan suoraan
taajuusmuuttajaan (ilman sisddanrakennetun releen ohjausta);
tatd pumppua/puhallinta ohjataan yksipumppujarjestelmana.

Kaytdssa [1]: Kaskadiohjaus on aktiivinen ja kytkee pumppuja
padlle/irti jarjestelman kuormituksen mukaan.

25-02 Moottorin kaynnistys

Optio:
[0]*  Suoraan online
[1] Pehmedkaynnistin

Toiminto:

Moottorit kytketdan verkkojannitteeseen suoraan koskettimella
tai pehmeadkaynnistimellda. Kun kohdan Moottorin k&ynnistys,
par. 25-02, asetuksena on jokin muu kuin Sworaan online [0],
kohdan Pddpumpun vuorottelu, par. 25-50, asetukseksi tulee
automaattisesti kohdan Sworaan online [0] oletusasetus.

Suoraan online [0]: Jokainen vakionopeuspumppu kytketdan
linjaan suoraan koskettimella.
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Pehmeékaynnistin[1]: Jokainen vakionopeuspumppu kytketdan
linjaan pehmedkaynnistimella.

25-04 Pumppujen kierratys

Optio: Toiminto:
[0] *  Pois kdytosta
[1] Kaytdssa Pumppuja voi kierrattaa, jotta vakionopeuspumpuille saadaan

yhta monta kayttdtuntia. Pumppujen kierratyksen asetukseksi
valitaan joko "ensimmaisena sisdan - viimeisena ulos" tai yhta
monta kayttétuntia kaikille pumpuille.

Pois kdytdstd [0]: Vakionopeuspumput kytketadan paalle jarjes-
tyksessa 1 - 2 - 3 ja kytketaan irti jarjestyksessa 3 - 2- 1.
(ensimmaisena sisaan - viimeisena ulos)

K&ytossa [1]: Vakionopeuspumput kytketaan paalle/pois siten,
etta jokaiselle pumpulle tulee yhta paljon kayttétunteja.

25-05 Kiintea paapumppu

Optio: Toiminto:
[0] Ei
[11* Kylla

Kiinted padpumppu tarkoittaa, etta vaihtuvanopeuksinen pump-
pu on kytketty suoraan taajuusmuuttajaan, ja jos taajuusmuut-
tajan ja pumpun valiin sijoitetaan kosketin, taajuusmuuttaja ei
ohjaa tata kosketinta.

Jos kaytossa on Pagpumpun vuorottelu, par. 25-50, jonka ase-
tuksena on jokin muu kuin £/ kdytdssa [0], taman parametrin
arvona on oltava £/ kdytdssa [0].

Ei [0]: Paapumpputoimintoa voidaan vuorotella pumppujen va-
lilla, joita ohjaavat kaksi sisddnrakennettua reletta. Yksi pumppu
on kytkettdva sisaanrakennettuun RELEESEEN 1 ja toinen
pumppu RELEESEEN 2. Pumpputoiminto (kaskadipumppul ja
kaskadipumppu?2) liitetddn automaattisesti releisiin (tdssa ta-
pauksessa enintaan kahta pumppua voidaan ohjata taajuus-
muuttajalta kasin).

Kylld [1]: Paapumppu on kiintea (ei vuorottelua) ja kytkettyna
suoraan taajuusmuuttajaan. Kohdan Pddpumpun vuorottelu,
par. 25-50, asetukseksi tulee automaattisesti £/ k&ytdssa [0].
Sisdanrakennetut releet 1 ja 2 voidaan liittda eri vakionopeus-
pumppuihin. Taajuusmuuttajalla voidaan ohjata yhteensa kol-
mea pumppua.

25-06 Pumppujen maara

Optio: Toiminto:
[0]* 2 pumppua
[1] 3 pumppua
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Kaskadiohjaukseen kytkettyjen pumppujen maara, mukaan lu-
kien vaihtuvanopeuksinen pumppu. Jos vaihtuvanopeuksinen
pumppu on kytketty suoraan taajuusmuuttajaan ja muita vaki-
onopeuspumppuja (jattépumppuja) ohjataan kahdella sisaan-
rakennetulla rellelld, on mahdollista ohjata kolmea pumppua.
Jos seka vaihtuvanopeuksista etta vakionopeuspumppuja tulee
ohjata sisadnrakennetuilla releilld, voidaan kytkea vain kaksi
pumppua.

2 pumppual0]: Jos kyseessa on kiinted pédpumppu, par. 25-05,
asetuksena on £/ [0]: yksi vaihtuvanopeuksinen ja yksi vakion-
opeuspumppu; molempia ohjataan sisaanrakennetulla releella.
Jos kyseessa on kiinted paapumppu, par. 25-05, asetuksena on
Kylld [1]: yksi vaihtuvanopeuksinen ja yksi vakionopeuspump-
pu, joita ohjataan sisaanrakennetulla releelld

3 pumppua [1]: Yksi paapumppu, katso Kiinted pagapumppu,
par. 25-05. Kaksi vakionopeuspumppua, joita ohjataan sisaan-
rakennetuilla releilla.

2.21.3. 25-2* Kytkentaalueen hallinta

Parametrit, joilla maaritetdan kytkentdalue, jolla paineen annetaan toimia ennen vakionopeus-
pumppujen kytkemista paalle/pois. Sisaltad myds eri ajastimia ohjauksen vakauttamiseen.

25-20 Paallekytkentaalue [9%0]

Alue: Toiminto:

10%* [1 - 100 %] Madrita kytkentaalue siten, ettd se vastaa jarjestelman normaa-
leja paineenvaihteluja. Moniasteohjausjdrjestelmissa haluttu
jarjestelman paine pidetaan yleensa tietylla alueella vakiotason
sijasta jatkuvan vakionopeuspumppujen kytkeytymisen estami-
seksi.

Kytkentaalue ohjelmoidaan prosenttiosuutena parametrista
3-02 Minimiohjearvo ja parametrista 3-03 Maksimiohjearvo. Jos
kytkentapiste on esimerkiksi 5 baaria ja kytkentdalueen arvoksi
on ohjelmoitu 10 %, jarjestelman paine voi olla 4,5-5,5 baaria.
Talla alueella ei kdynnisteta tai pysaytetda pumppuja.

SBW

Kytkentdpiste
SBW

175ZA670.10
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25-21 Ohita kytkentaalue [%6]

Alue:

100 % =[1 - 100%]

pois
kaytos-
ta*

Toiminto:

Kun jarjestelman tarpeessa on suuri ja nopea muutos (esimer-
kiksi vetta tarvitaan yhtakkia), jarjestelman paine muuttuu akkia
ja tarpeen tayttamiseksi vakionopeuspumppu on kaynnistettava
tai pysdytettava heti. Ohita kytkentdalue (Override Bandwidth,
OBW) ohjelmoidaan ohittamaan kaynnistys- ja pysaytysviive
(par. 25-23/25-24), kun jarjestelman on pystyttava vastaamaan
akilliseen muutokseen.

OBW:n arvon on oltava suurempi kuin kohdassa Kytkentdalue
(SBW), par. 25-20, maaritetty arvo. OBW on prosenttiosuus pa-
rametrista 3-02 Minimiohjearvo ja parametrista 3-03 Maksi-
miohjearvo.

Ohita kytkentdalue

SBW

Kytkentdpiste
SBW

175ZA673.10

Jos OBW:n arvo on liian lahelld SBW:n arvoa, kytkentaalue jaa
hoydyttomaksi, silld jarjestelma ei ehka pysty valttdmaan tois-
tuvaa kytkeytymista hetkellisten painemuutosten yhteydessa.
Jos OBW:n arvo on liian suuri, jarjestelmdssa saattaa olla liian
pieni tai suuri paine kytkentaviiveen aikana. Arvoa voi optimoi-
da, kun olet oppinut jarjestelmdn toiminnan tarkemmin. Katso
Ohita kytkentdalueen ajastin, par. 25-25.

Jotta tarpeeton kytkeytyminen valtetaan jarjestelman kayttéon-
ottovaiheessa ja ohjaimen hienosaadon aikana, OBW:n arvoksi
kannattaa jattaa tehdasasetus 100 % (Ei kdytdssa). Kun hieno-
saaté on valmis, OBW:n arvoksi kannattaa maarittda haluttu
arvo. Ehdotuksena on 10 % alkuarvo.

25-22 Kiinteanopeuksinen kytkentaalue [9%6]
Alue:
10%*

[1-100%]

Toiminto:

Kun kaskadiohjausjarjestelma toimii normaalisti ja taajuus-
muuttaja antaa laukaisuhdlytyksen, on tarkeda sailyttaa jarjes-
telman nostokorkeus. Kaskadiohjaus tekee tdmén jatkamalla
vakionopeuspumpun kytkemista paalle ja pois. Koska nostokor-
keuden pitdminen asetuspisteessa edellyttaisi tiivista paalle- ja
poiskytkemistd, jos kdynnissa on ainoastaan vakionopeuspump-
pu, kytkentdalueen sijasta kdytetdan laajempaa vakionopeus-
kytkentaaluetta (FSBW). Vakionopeuspumput voi pysdyttaa
halytystilanteessa painamalla LCP OFF- tai HAND ON -ndppai-
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mid, jos digitaalitulon kdynnistykselle ohjelmoitu signaali heik-
kenee.

Jos annettu halytys on lukituslaukaisuhalytys, kaskadiohjauksen
on pysaytettdva jarjestelma valittdmasti pysayttamalla kaikki
vakionopeuspumput. Tadma on kaskadiohjaukselle periaatteessa
sama kuin hatapysaytys (rullaus / kaanteinen rullaus -komento).

25-23 Paallekytkentdalueen kytkentaviive

Alue:
15 sek.* [0-3000 sek.]

Toiminto:

Vakionopeuspumppua ei kannata pysayttda tai kdynnistaa heti
paineen laskiessa hetkellisesti kytkentdalueen ulkopuolelle.
Pumppu kéynnistyy ohjelmoidun ajan jalkeen. Jos paine palaa
kytkentaalueen sisdpuolelle ennen ajan kulumista, ajastin nol-
lataan.

175ZA672.11

SBW
Kytkentdpi
SBW

Kytkentdalueen
pddllekytkemisaika

25-24 Paallekytkentdalueen irtikytkentaviive

Alue:
15 sek.* [0-3000 sek.]

Toiminto:

Vakionopeuspumppua ei kannata pysayttda tai kdynnistaa heti
paineen laskiessa hetkellisesti kytkentdalueen ulkopuolelle.
Pumppu pysdhtyy ohjelmoidun ajan jdlkeen. Jos paine palaa
kytkentaalueen sisdpuolelle ennen ajan kulumista, ajastin nol-
lataan.

Eytkantdaluaar
irtik kumiuhnil-:u

e T ——

— Kytkentdpista

1 FEFAET,18
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25-25 OBW-aika
Alue: Toiminto:

10 sek.* [0 - 300 sek. ] Vakionopeuspumpun kdynnistyminen saattaa aiheuttaa jarjes-
telmaan hetkellisen painepiikin, joka saattaa ylittda Ohita kyt-
kentdalue (OBW) -arvon. Pumpun pysdyttaminen vasteena
kaynnistymisen aiheuttamaan painepiikkiin ei ole jarkevaa.
OBW-aika-parametri voidaan ohjelmoida estamaan kytkeytymi-
nen, kunnes jarjestelmdn paine on tasaantunut ja jarjestelmaa
ohjataan normaalisti. Aseta ajastimen arvoksi aika, joka sallii
jarjestelman tasaantua pumpun kaynnistymisen jdlkeen. Teh-
dasasetus, 10 sekuntia, sopii useimpiin sovelluksiin. Erittdin dy-
naamisissa jarjestelmissa saatetaan tarvita lyhyempi aika.

25-26 Kytke irti jos ei virtausta

Optio: Toiminto:
[0] *  Pois kaytdsta Irtikytkenta virtauskatkoksen sattuessa -parametri varmistaa,
[1] Kaytossa ettd virtauksen puuttuessa vakionopeuspumput kytketdan irti

yksitellen, kunnes virtauskatkossignaali havida. Tama edellyt-
taa, etta virtauskatkosten tunnistus on kaytossd. Katso par.
22-2%,

Jos irtikytkenta virtauskatkoksen sattuessa on poissa kaytostd,
kaskadiohjaus ei muuta jarjestelman normaalia kdyttaytymista.

25-27 Kytkentatoiminto

Optio: Toiminto:
[0] Pois kaytosta
[1]*  Kaytdssa Jos kytkentatoiminnon asetuksena on £/ kdytdsséd [0], Kytken-

taajastin, par. 25-28, ei aktivoidu.

25-28 Kytkentatoiminnon aika
Alue: Toiminto:

15 sek.* [0 - 300 sek.] Kytkentatoiminnon aika ohjelmoidaan vakionopeuspumppujen
jatkuvan kdynnistdmisen ja pysdyttamisen valttamiseksi. Kyt-
kentdtoiminnon aika alkaa, jos sen asetuksena on K&ytdssa [1]
kohdassa Kytkentdominalsuus, parametrissa 25-27, ja kun vaih-
tuvanopeuksinen pumppu kdy moottorin nopeuden yldrajalla,
par. 4-13 tai 4-14, siten, etta ainakin yksi vakionopeuspumppu
on pysaytysasennossa. Kun ajastimen ohjelmoitu aika paattyy,
vaihtuvanopeuksinen pumppu kytketaan paalle.
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25-29 Irtikytkentatoiminto

Optio: Toiminto:
[0] Pois kaytosta
[1]1* Kdytossa Kytkentatoiminto varmistaa, etté pumppuja on kaynnissa mah-

dollisimman vaéhan energian saastamiseksi ja tyhjakaynnin ai-
kana vaihtuvanopeuksisessa pumpussa tapahtuvan vesikierron
valttamiseksi. Jos irtikytkentatoiminnon asetuksena on £/ kgy-
tdssa [0], Irtikytkentdajastin, par. 25-30, ei aktivoidu.

25-30 Irtikytkentatoiminnon aika

Optio: Toiminto:
[15 0 - 300 sek. Pysdytysajastin on ohjelmoitavissa vakionopeuspumppujen jat-
sek.] * kuvan kdynnistamisen ja pysayttamisen valttamiseksi. Pysayty-

sajastin kaynnistyy, kun saadettdvanopeuksinen pumppu kay
moottorin nopeuden alarajalla, par. 4-11 tai 4-12, siten, ettd
kaytossa on yksi tai useampi vakionopeuspumppu ja jarjestel-
man vaatimukset tdyttyvat. Tassa tilanteessa sdadettavano-
peuksinen pumppu ei juuri paranna jarjestelman toimintaa. Kun
ajastimeen ohjelmoitu aika kuluu loppuun, kytkenta jaa pois,
jolloin valtetdan veden kierto sdadettdvanopeuksisessa pum-
pussa tyhjakaynnin aikana.

Far P
. umpun
Irtlkytkantd
FH. et
e —
Irtikytkannbn
1950 B0 00 ajastimen alka

2.21.4. 25-4* Kytkentaasetukset

Parametrit, jotka madrdavat pumppujen kytkenta-/irtikytkentdehdot.

25-40 Rampinlaskuviive

Alue: Toiminto:

10 sek.* [0 — 120 sek. ] Kun jarjestelmaan lisatéan pehmeakaynnistimella ohjattava va-
kionopeuspumppu, pddpumpun rampin laskua voidaan viivyttaa
jarjestelman painesyoksyjen tai vesi-iskujen valttamiseksi, kun-
nes vakionopeuspumpun kadynnistyksesta on kulunut maaratty
aika.

Tulee kayttda vain, jos Pehmedkdynnistin [1] on valittuna pa-
rametrissa 25-02, Moottorin kaynnistys.
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25-41 Rampinnousuviive

Alue:

2 sekun-[0 — 120 sek.]

tia*

Toiminto:

Kun poistetaan pehmeakdynnistimelld ohjattua vakionopeus-
pumppua, paapumpun rampin nousua voidaan viivyttda tietyn
ajan vakionopeuspumpun pysayttamisen jalkeen jarjestelman
painesyoksyjen tai vesi-iskujen valttdmiseksi.

Tulee kayttaa vain, jos Pehmedkdynnistin [1] on valittuna pa-
rametrissa 25-02, Moottorin kaynnistys.

15UBA300. 10
Kytkenta Irtikytk.
Nopeus Nopeus
Vakionop.pumppu (onj Paapumppy (ohjaus
pel taaj.m.)

. kynn.)
1

Vakionop.pumppu (ohj
Paspumppu (ohjaus
taamy e ont pehim.kéynn.)

ey
2540 2sal
Pagpumpp alkas Paspumpou olkas

e | [ A

25-42 Kytkentakynnys

Alue:
90%*

[0 — 100 %]

Toiminto:

Vakionopeuspumppua lisattdesséa vakionopeuspumppu hidastaa
pienempaan nopeuteen ylipaineen estamiseksi. Kun vaihtuva-
nopeuksinen pumppu saavuttaa "kytkentanopeuden", vakiono-
peuspumppu kaynnistyy. Kytkentdkynnysta kaytetdan vaihtu-
vanopeuksisen pumpun nopeuden laskemiseen vakionopeus-
pumpun "katkaisupisteen" kohdalla. Kytkentdkynnys on
moottorin nopeuden alarajan, par. 4-11 tai 4-12, suhde moot-
torin nopeuden yldrajaan, par. 4-13 tai 4-14, prosentteina.

Kytkentakynnyksen on oltava valilla
Niow
n % 100 %
STAGE % N icH

- 100 %, missa nLow on moottorin nopeuden alaraja ja nHiGx on
moottorin nopeuden ylaraja.

T
0 4 5 Sekuntiz
1308A366.10

25-43 Irtikytkentakynnys

Alue:
50%%*

[0 - 100 %]

Toiminto:

Irrotettaessa vakionopeuspumppua liilan pienen paineen esta-
miseksi vakionopeuspumppu lisda nopeuttaan. Kun vaihtuvano-
peuksinen pumppu saavuttaa "irtikytkentdtaajuuden", kiintea-
nopeuksinen pumppu kytketdan irti. Irtikytkentékynnyksen
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avulla lasketaan vaihtuvanopeuksisen pumpun nopeus vakion-
opeuspumpun irtikytkennan yhteydessa. Irtikytkentakynnys las-
ketaan moottorin nopeuden alarajan, par. 4-11 tai 4-12,
suhteena moottorin nopeuden yldrajaan, par. 4-13 tai 4-14, ja
ilmoitetaan prosentteina.

Irtikytkentakynnyksen on oltava valilla
Niow
n 4 = — — X 100% - 100 %, missé@ nLow on
STAGE% N icH
moottorin nopeuden alaraja ja nHicH on moottorin nopeuden
ylaraja.

1
0 1 s Sekuntiz
1308A37.10

25-44 Kytkentanopeus [RPM]

Optio: Toiminto:

0 N/A Alla olevan kytkentanopeudelle lasketun arvon lukema Lisat-
tdessa vakionopeuspumppua lilan pienen paineen estdamiseksi
vaihtuvanopeuksinen pumppu hidastaa nopeuttaan. Kun vaih-
tuvanopeuksinen pumppu saavuttaa "kytkentdanopeuden”, va-
kionopeuspumppu kdynnistyy. Kytkentédnopeuden laskelma pe-
rustuu kytkentskynnykseen, par. 25-42, ja moottorin nopeuden
yldrajaan [RPM], par. 4-13.

Kytkentanopeus lasketaan seuraavalla kaavalla:

3 NSTAGE%
Nstace = "HIGH 100
missa NHigH 0N moottorin nopeuden yldraja ja nstacei00% on kyt-
kentakynnyksen arvo.

25-45 Kytkentanopeus [Hz]

Optio: Toiminto:

0 N/A Alla olevan kytkentanopeudelle lasketun arvon lukema Lisat-
tdessa vakionopeuspumppua liilan pienen paineen estamiseksi
vaihtuvanopeuksinen pumppu hidastaa nopeuttaan. Kun vaih-
tuvanopeuksinen pumppu saavuttaa "kytkentdanopeuden”, va-
kionopeuspumppu kaynnistyy. Kytkentanopeuden laskenta pe-
rustuu kytkentskynnykseen, par. 25-42, ja moottorin nopeuden
yldrajaan [Hz], par. 4-14.

Kytkentanopeus lasketaan seuraavalla kaavalla:

N NsTAGE% . . Hori
NsTAGE = NHIGH 700  ™MiSS& NhiG on moottorin no-

peuden yldraja ja nstaceioo% on kytkentdkynnyksen arvo.
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25-46 Kytkentanopeus [RPM]

Optio:

0 N/A

Toiminto:

Alla lasketun irtikytkentanopeuden arvon lukema. Irrotettaessa
vakionopeuspumppua liian pienen paineen estamiseksi vakion-
opeuspumppu lisda nopeuttaan. Kun vaihtuvanopeuksinen
pumppu saavuttaa "irtikytkentdtaajuuden”, kiinteanopeuksinen
pumppu kytketaan irti. Irtikytkentanopeus lasketaan irtikytken-
takynnyksen, par. 25-43, ja moottorin nopeuden yldrajan, par.
4-13, pohjalta.

Irtikytkentanopeus lasketaan seuraavalla kaavalla:

3 "NDESTAGE% . .. o
NDESTAGE = NHIGH 700  'MiSSa Nrigx On moottorin

nopeuden yldraja ja npestace100% on irtikytkentékynnyksen arvo.

25-47 Irtikytkentanopeus [Hz]

Optio:

Toiminto:

Alla lasketun irtikytkentanopeuden arvon lukema. Irrotettaessa
vakionopeuspumppua liian pienen paineen estamiseksi vakion-
opeuspumppu lisda nopeuttaan. Kun vaihtuvanopeuksinen
pumppu saavuttaa "irtikytkentdtaajuuden”, kiinteanopeuksinen
pumppu kytketdan irti. Irtikytkentdnopeus lasketaan /rtikytken-
takynnyksen, par. 25-43, ja moottorin nopeuden yldrajan [Hz],
par. 4-14, pohjalta.

Irtikytkentanopeus lasketaan seuraavalla kaavalla:

N N DESTAGE %
NpesTAGE = "HIGH™ 100

missa NHIGH ON moottorin nopeuden yldraja ja Npestace100% ON
irtikytkentakynnyksen arvo.

<

K

2.21.5. 25-5* Vuorotteluasetukset

238

Parametreja, joilla maaritetddn vaihtuvanopeuksisen pumpun (paapumpun) vuorotteluehdot, jos
se on valittu osaksi ohjausstrategiaa.
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25-50 Paapumpun vuorottelu

Optio: Toiminto:

[0] * Eikayt.

[1] Kytkettdessa

[2] Kaskysta

[3] Kytkettdessa tai kds- Padapumpun vuorottelu tasaa pumppujen kayttéa vaihtamalla

kysta jaksoittain pumppua, jonka nopeutta saadellddn. Nain varmis-

tetaan, etta pitkalla aikavalilld pumppuja kaytetdaan yhta paljon.
Vuorottelu tasaa pumppujen kayttoa valitsemalla seuraavaksi
kaynnistettavaksi aina pumpun, jolla on kayttétunteja vahiten.

Ei kdytossd [0]: Paapumpun vuorottelua ei tapahdu. Taman pa-
rametrin asetukseksi ei voi valita muita vaihtoehtoja kuin £/
kaytdssd [0], jos kohdan Moottorin kdynnistys, par. 25-03, ase-
tuksena on jokin muu kuin Sworaan online [0].

Huom

Muita vaihtoehtoja kuin £/ kdytdssa [0] ei voi va-
lita, jos kohdan Kiinted paapumppu, par. 25-05,
asetuksena on Ky/la [1].

Kytkettdessd [1]: Pdéapumpun vuorottelu tapahtuu kaynnistet-
tdessa toista pumppua.

Késkysta [2]: Paapumpun vuorottelu tapahtuu ulkoisella ko-
mentosignaalilla tai ennalta ohjelmoidun tapahtuman yhteydes-
sa. Katso mahdolliset vaihtoehdot kohdasta Vuworottelutapahtu-
ma, par. 25-51.

Kytkettdessa tai kdskysta [3]: Vaihtuvanopeuksisen (paa)pum-
pun vuorottelu tapahtuu kaynnistettdessa tai "Kaskysta"-sig-
naalilla. (Katso edella.)

25-51 Vuorottelutapahtuma

Optio: Toiminto:
[0] *  Ulkoinen

[1] Vuorotteluvali
[2] Nukahdustila
[3] Ennalta asetettu aika Tama parametri on aktiivinen vain, jos kohdassa Pagpumpun

vuorottelu, par. 25-50, on valittuna Kdskysta [2] tai Kadynnistet-
tdessa tai kdaskysta [3]. Jos valittuna on vuorottelutapahtuma,
padpumpun vaihto tapahtuu jokaisen tapahtuman yhteydessa.

Ulkoinen [0]: Vuorottelu tapahtuu, kun johonkin kytkentdriman
digitaalituloon tulee signaali ja tulon asetuksena on Pédpumpun
vuorottelu [121] kohdassa Djgit. tulot, par. 5-1*.

Vuorotteluvéli[1]: Vuorottelu tapahtuu aina, kun Vuorotteluva-
/i, par. 25-52, kuluu loppuun.

Nukahdustila [2]: Vuorottelu tapahtuu aina paapumpun siir-
tyessa nukahdustilaan. Kohdan Virtauskatkostoiminto, par.
20-23, asetuksena tulee olla Mukahdustila [1] tai téhan toimin-
toon kaytettava ulkoinen signaali.
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Ennalta asetettu aika [3]: Vuorottelu tapahtuu maarattyna ai-
kana vuorokaudesta. Jos Vworottelu méardttynd aikana, par.
25-54, on valittuna, vuorottelu tapahtuu joka paiva tiettyyn ai-
kaan. Oletusaika on keskiy6 (00:00 tai 12:00AM kellonajan nay-
tosta riippuen).

25-52 Vuorotteluvali
Alue: Toiminto:

24 h*  [1-999 h] Jos Vworotteluvali[1] on valittuna kohdassa Vuorottelutapahtu-
ma, par. 25-51, vaihtuvanopeuksisen pumpun vuorottelu ta-
pahtuu aina vuorotteluvalin kuluttua loppuun (voidaan tarkistaa
kohdassa VWworottelun ajastusarvo, par. 25-53).

25-53 Vuorottelun aika-arvo

Optio: Toiminto:
0 N/A Parametrissa 25-52 madritetyn vuorotteluvalin arvon lukema-
parametri.

25-54 Ennalta asetettu vuorotteluaika

Alue: Toiminto:

00:00* [00:00 — 23:59] Jos valittuna on Ennalta asetettu aika [3] kohdassa Vuorottelu-
tapahtuma, par. 25-51, vaihtuvanopeuksisen pumpun vuorot-
telu tapahtuu joka paiva kohdassa Vuorottelun ennalta asetettu
aika madritettynd aikana. Oletusaika on keskiyd (00:00 tai
12:00AM kellonajan naytosta riippuen).

25-55 Vuorottelu jos kapasiteetti < 50 %6

Optio: Toiminto:
[0] Pois kaytosta
[1]*  Kaytdssa Jos valittuna on Vuorottelu jos kapasiteetti < 50 %, pumpun

vuorottelu on mahdollista vain, jos kapasiteetti on yhta pieni tai
pienempi kuin 50 %. Kapasiteetti lasketaan kdynnissa olevien
pumppujen (vaihtuvanopeuksinen pumppu mukaan lukien)
suhteena kaytettavissa olevien pumppujen kokonaismadradn
(mukaan lukien vaihtuvanopeuksinen pumppu mutta eivat toi-

siinsa lukitut pumput).
N
Kapasiteetti = ZLN/NG X 100 %
TOTAL

Peruskaskadiohjaukselle kaikki pumput ovat samankokoisia.

Pois kdytosta [0]: Padapumpun vuorottelu tapahtuu pumpun ka-
pasiteetista riippumatta.

Kéytosséd [1]: Paapumpputoimintoa vuorotellaan vain, jos kayn-
nissa olevien pumppujen lukemat tuottavat alle 50 % kokonais-
pumppukapasiteetista.

Voimassa vain, jos par. 25-50, Pddpumpun vuorottelu asetuk-
sena on jokin muu kuin £/ kdytdssé [0].
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25-56 Kytkentatila vuoroteltaessa

Optio: Toiminto:

[0] * Hidas

[1] Nopea Tama parametri on aktiivinen vain, jos kohdassa Pdgpumpun
vuorottelu, par. 25-50, valittu asetus on jokin muu kuin £/ kgy-
tossa [0].

On olemassa kaksi erilaista pumppujen kytkenta- ja irtikytken-
tatapaa. Hidas siirtyminen tekee kytkenndsta ja irtikytkennasta
sujuvaa. Nopea siirtyminen tekee kytkennasta ja irtikytkennasta
mahdollisimman nopeaa; vaihtuvanopeuksinen pumppu vain
pysaytetdan (annetaan rullata).

Hidas [0]: Vuoroteltaessa vaihtuvanopeuksinen pumppu kiihdy-
tetddn maksiminopeuteen ja hidastetaan sitten pysahdyksiin.
Nopea [1]: Vuoroteltaessa vaihtuvanopeuksinen pumppu kiih-
dytetdan maksiminopeuteen, minka jalkeen sen annetaan rul-
lata pysahdyksiin.

Alla on esimerkkeja vuorottelusta sekd nopeissa etta hitaissa
konfiguraatioissa.

Alternation command/PID stops

fumax 1o Pl g
Destaging freq. ——— ' Mains operation :
fan T — — — — [
| | ‘ Time
| ‘ ! PID contr.
fMAXv
Staging freq. +— — — —  —
Mains operation
»‘ }« 5s Time

Kuva 2.2: Hidas konfiguraatio

A Coast

3 1‘ ‘

130BA614.10

Mains operation

200ms-2s (default 500ns)5 s Time
\
\
H— v _
|
|
T L/
— }« 100ms Time

Kuva 2.3: Nopea konfiguraatio

25-58 Seuraavan pumpun kayttoviive

Alue: Toiminto:

0,5 [Par. 25-58 - 5,0 Tama parametri on aktiivinen vain, jos kohdassa Pagpumpun

sek.*  sek.] vuorottelu, par. 25-50, valittu asetus on jokin muu kuin £/ kgy-
tossa [0].
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Téama parametri madrittda ajan vanhan vaihtuvanopeuksisen
pumpun pysdyttdmisen ja toisen pumpun uutena vaihtuvano-
peuksisena pumppuna kaynnistamisen valilla. Katso kytkennan
ja vuorottelun kuvaus kohdasta Kytkentdtila vuoroteltaessa,
par. 25-56, ja kuvasta 7-5.

25-59 Verkkovirran kayttoviive

Alue:

0,5 [Par. 25-58 - 5,0
sek.*  sek. ]

2.21.6. 25-8* Tila

242

Toiminto:

Tama parametri on aktiivinen vain, jos kohdassa Pédpumpun
vuorottelu, par. 25-50, valittu asetus on jokin muu kuin £/ kay-
tdssa [0].

Téama parametri madrittda ajan vanhan vaihtuvanopeuksisen
pumpun pysadyttdmisen ja tdman pumpun uutena vakionopeus-
pumppuna kaynnistamisen valilld. Katso kytkennan ja vuorotte-
lun kuvaus kohdasta Kytkentdtila ja vuorottelu, par. 25-56, ja
kuvasta 7-5.

Lukemaparametrit, jotka antavat tietoa kaskadiohjauksen toimintatilasta ja ohjattavista pumpuis-

ta.

25-80 Kaskaditila

Optio:
Pois kaytosta
Hatatila
Ei kayt.
Avoimessa piirissa
Lukittu
Ryéminta
Kay
Kay FSBW-alueella.
Irtikytkenta
Vuorottelu

Padpumppua ei ase-
tettu

Toiminto:

Kaskadiohjauksen tilaa kuvaava lukema.

Pois kaytosta: Kaskadiohjaus ei ole kdytdssa (Kaskadiohjaus,
par. 25-00).

Hatétila: Kaikki pumput on pysaytetty rullauksella tai kaantei-
selld rullauksella tai taajuusmuuttajalle l1ahetetylla ulkoisella lu-
kituskaskylla.

Ei kdyt. Kaikki pumput on pysdytetty taajuusmuuttajalle lahe-
tetylla pysaytyskomennolla.

Avoimessa piirissd. Konfiguraatiotilan, par. 1-00, asetukseksi on
madritetty Avoin piiri. Kaikki vakionopeuspumput on pysaytetty.
Vaihtuvanopeuksinen pumppu kay edelleen.

Lukittu: Pumppujen kytkentd/irtikytkenta on lukittu ja ohjearvo
lukittu.
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Ryominta: Kaikki vakionopeuspumput on pysaytetty. Kun vaih-
tuvanopeuksinen pumppu on pysaytetty, se kdy rydmintano-
peudella.

Kdy: Taajuusmuuttajalle on lahetetty kdynnistyskasky, ja kas-
kadiohjaus ohjaa pumppuja.

Kay FSBW-alueella: Taajuusmuuttaja on lauennut, ja kaskadi-
ohjaus ohjaa vakionopeuspumppuja vakionopeusalueella, par.
25-22.

Kytkenta: Kaskadiohjaus kytkee vakionopeuspumppuja.
Irtikytkentd. Kaskadiohjaus kytkee vakionopeuspumppuja irti.
Vuorottelu: Kohdan Padpumpun vuorottelu, par. 25-50, asetus
on jokin muu kuin £/ kdytdssa [0], ja pumput vuorottelevat.
Vuorottelua ei asetettu. Ei vaihtuvanopeuksiseksi pumpuksi ase-
tettavaa pumppua.

25-81 Pumpun tila

Optio: Toiminto:
[X] Pois kaytosta
[O] Ei kayt.
[D] Kay taajuusmuuttajal-
la
[R] Kay verkkovirralla Pumpun tila nayttaa kohdassa Pumppujen lukumdaérs, par.

25-01, valitun pumppujen maaran tilan. Se on lukema, joka ku-
vaa jokaisen pumpun tilaa merkkijonolla, joka koostuu pumpun
numerosta ja sen kulloisestakin tilasta.

Esimerkki: Lukeman yhteydessa on lyhenne, kuten "1:D 2:0".
Tama tarkoittaa, ettd pumppu 1 on kdynnissa ja sen nopeutta
saadtelee taajuusmuuttaja ja ettd pumppu 2 on pysahdyksissa.

Pois kaytosta (X): Pumppu on lukittu joko asetuksella Pumpun
lukitus, par. 25-19, tai signaalilla pumpun (pumpun numero) lu-
kitukselle ohjelmoidussa digitaalisessa tulossa kohdassa Digit.
tulot, par. 5-1*, Voi viitata vain vakionopeuspumppuihin.

Ei kdytossd (O): Kaskadiohjaus pysayttanyt (mutta ei lukinnut).
Kay taajuusmuuttajalla (D): Vaihtuvanopeuksinen pumppu riip-
pumatta siita, onko se kytketty suoraan vai ohjaako sita taa-
juusmuuttajassa oleva rele.

K&y verkkovirralla (R): Kay verkkovirralla. Vakionopeuspumppu
kay.

25-82 Paapumppu

Optio: Toiminto:

0 N/A Lukemaparametri jarjestelman kulloisellekin vaihtuvanopeuksi-
selle pumpulle. Paapumpun parametria pdivitetddn siten, etta
se kuvaa jarjestelman kulloistakin vaihtuvanopeuksista pump-
pua vuorottelun tapahtuessa. Jos padpumppua ei ole valittu
(kaskadiohjaus pois kaytosta tai kaikki pumput lukittu), naytolle
tulee teksti EI MITAAN.

25-83 Releen tila
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Ryhmé [2]

On

Ei kayt. Lukema, joka kuvaa jokaisen pumppuja ohjaamaan asetetun
releen tilaa. Jokainen ryhman elementti edustaa reletta. Jos rele
on aktiivinen, vastaavan elementin asetuksena on "Kdyttssa".
Jos rele on poistettu kaytostd, vastaavan elementin asetuksena
on "Ei kaytdssa".

25-84 Pumpun kytkentaaika

Ryhma [2]

0 tun-[0-2147483647 tun- Pumpun kytkentdajan arvon osoittava lukema. Kaskadiohjauk-

tia* tia] sessa on eri laskurit pumpuille ja niita ohjaaville releille. Pumpun
kytkentdaika valvoo kunkin pumpun "kayttétunteja". Jokaisen
pumpun kytkentaajan arvo voidaan nollata kirjoittamalla para-
metriin, esim. jos pumppu vaihdetaan huollon yhteydessa.

25-85 Releen kytkentaaika

Ryhma [2]

0 tun-[0-2147483647 tun- Releen kytkentdajan arvon lukema Kaskadiohjauksessa on eri

tia* tia] laskurit pumpuille ja niité ohjaaville releille. Pumppujen kierratys
tehdaan aina relelaskurien pohjalta, muuten siind kaytettaisiin
aina uutta pumppua, jos pumppu on vaihdettu ja sen arvo pa-
rametrissa 25-85 Pumpun kytkentdaikalaskurissa nollattu. Pa-
rametrin 25-04, Pumppujen kierratys kayttamiseksi kaskadioh-
jaus tarkkailee releen kytkentaaikaa.

25-86 Nollaa relelaskurit

Optio: Toiminto:

[0]* Aldnollaa

[1] Nollaa Nollaa kaikki elementit kohdan Releen kytkentdaika laskureissa,
par. 25-85.

2.21.7. 25-9* Huolto

244

Huoltotilanteessa yhdessa tai useammassa ohjattavassa pumpussa kaytettévat parametrit.
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25-90 Pumpun lukitus

Ryhma [2]
[0] *  Eikayt
[1] Kaytossa Tdssa parametrissa voidaan poistaa kaytosta yksi tai useampi

kiintea padpumppu. Esimerkiksi pumppua ei valita kytkettavak-
si, vaikka se olisi seuraava pumppu kayttdprosessissa. Paa-
pumppua €i voi poistaa kaytostéd Pumpun lukitus -komennolla.

Digitaalitulojen lukitukset valitaan pumpun 1-3 lukitukseksi[130
- 132] kohdassa Digit. tulot, par. 5-1*.

Ei kdytdssa [0]: Pumppu on aktivoitu kytkentad/irtikytkentda
varten.

On [1]: Pumpun lukitus -komento on annettu. Jos pumppu on
kaynnissa, se kytketaan heti irti. Jos pumppu ei ole kdynnissd,
sen ei anneta kytkeytya.

25-91 Manuaalinen vuorottelu

Optio: Toiminto:
[0]* 0 = Ei kaytéssa - Tama parametri on aktiivinen vain, jos vaihtoehto Kdskystd tai
Pumppujen maara Kytkettdessd tai kdskysta on valittuna kohdassa Pagpumpun

vuorottelu, par. 25-50.
Parametrin tarkoituksena on maarittéa kasin, mika pumppu on
asetettu vaihtuvanopeuksiseksi pumpuksi. Manuaalisen vuorot-
telun oletusarvona on £i kdytdssa[0]. Jos valittuna on jokin muu
arvo kuin £/ kdytdssa [0], vuorottelu suoritetaan heti ja ma-
nuaalisessa vuorottelussa valittu pumppu on uusi vaihtuvano-
peuksinen pumppu. Kun vuorottelu on tapahtunut, manuaalisen
vuorottelun parametrin asetukseksi maaritetaan £ kgytdssa[0].
Jos parametrin asetuksena on luku, joka vastaa nykyista vaih-
tuvanopeuksista pumppua, parametri nollataan [0] heti.

2.22. Paavalikko - Analoginen 1I/0-optio MCB 109 - ryh-
ma 26

2.22.1. Analoginen 1/0-optio MCB 109, 26-**

Analoginen I/0-optio MCB 109 laajentaa VLT® AQUA Drive FC 200 -sarjan taajuusmuuttajien toi-
mintaa liséamalla joukon ylimaaraisia, ohjelmoitavia analogisia tuloja ja lahtdja. Tama voisi olla
erityisen hydédyllistéa valvontakokoonpanoissa, joissa taajuusmuuttajaa voidaan kdyttaa hajautet-
tuna tulona/lahténd, joka poistaa ulkoisen aseman tarpeen ja pienentda siten kustannuksia. Se
tekee myds projektin suunnittelusta joustavaa.

Huom
Analogisten lahtdjen maksimivirta 0-10 V:n jannitteelld on 1 mA.
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Huom

Eldvan nollan tarkkailua kaytettaessa on tarkedd, ettad niissa analogisissa tuloissa,
joita taajuusmuuttaja ei kayta eli joita kdytetadn osana rakennuksen hallintajarjes-
telman hajautettua tuloa/Iahtda, eldva nolla -toiminto on poistettu kaytosta.

Liitin Parametrit |Liitin Parametrit Liitin Parametrit
Analogiatulot Analogiatulot Releet
X42/1 26-00, 26-1* 53 6-1%* Rele 1 Liit. 1, 5-4*
2,3
X42/3 26-01, 26-2* 54 6-2* Rele 2 Liit. 4, 5-4*
56
X42/5 26-02, 26-3*
Analogialahdot Analogialahto
X42/7 26-4* 42 6-5*
X42/9 26-5*
X42/11 26-6*

Taulukko 2.2: Olennaiset parametrit

Analogisia tuloja voidaan myos lukea, analogisiin lahtéihin kirjoittaa ja releitd ohjata sarjaliiken-
nevaylan kautta tapahtuvan tiedonsiirron avulla. Silloin olennaiset parametrit ovat ndma.

Liitin Parametrit Liitin Parametrit Liitin Parametrit
Analogiatulot (luku) Analogiatulot (luku) Releet
X42/1 18-30 53 16-62 Rele 1 Liit. 1, 16-71
2,3
X42/3 18-31 54 16-64 Rele 2 Liit. 4, 16-71
56
X42/5 18-32
Analogialahdot (kirjoitus) Analogialahto
X42/7 18-33 42 6-63 Huom: Relelahddt on otettava
X42/9 18-34 kayttdén ohjaussanabitin 11
X42/11 18-35 (rele 1) ja bitin 12 (rele 2)
avulla.

Taulukko 2.3: Olennaiset parametrit

Reaaliaikaisen kellon asetus

Analogiseen 1/0-optioon sisdltyy reaaliaikakello paristovarmistuksella. Sitéd voidaan kayttaa taa-
juusmuuttajaan vakiona kuuluvan kellotoiminnon varmistuksena. Katso jaksoa Kellon asetukset,
par. 0-7*,

Analogisen I/O-option avulla voidaan ohjata mm. toimielinten tai venttiilien kaltaisia laitteita laa-
jennetun suljetun piirin toiminnon avulla, jolloin ohjausta ei enaa tehda nykyisella ohjausjarjes-
telmalla. Katso jaksoa Parametrit: Ulk. suljettu piiri - FC 200 par. 21-**, Toisistaan riippumattomia
suljetun piirin PID-saatimia on kolme.

26-00 Liitin X42/1 Tila

Optio: Toiminto:
[1] Jannite
[2] Pt 1000 (°C)
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[3] Pt 1000 (°F)

[4] Ni 1000 (°C)

[5] Ni 1000 (°F) Liitin X42/1 voidaan ohjelmoida analogiseksi tuloksi, joka hy-
vaksyy jannitteen tai tulon joko Pt 1000- (1000 Q 0 °C:ssa) tai
Ni 1000 -(1000 Q 0 °C:ssa) lampétila-antureilta. Liitin X42/1
voidaan ohjelmoida analogiseksi tuloksi, joka hyvaksyy jannit-
teen tai sydtetyn arvon joko Pt1000 (1000 Q

Pt 1000, (2] ja Ni 1000, [4] jos kaytetaan Celcius-asteita - Pt
1000, [3] ja Ni 1000, [5] jos kaytetddn Fahrenheit-asteita.

Huomautus: Jos tulo ei ole kaytdssa, sen asetukseksi on maa-
ritettava Jannite!

Jos asetuksena on lampdtila ja tuloa kaytetaan takaisinkytken-
tand, yksikoksi on asetettava joko Celcius tai Fahrenheit (par.
20-12, 21-10, 21-30 tai 21-50).

26-01 Liitin X42/3 Tila

Optio: Toiminto:

[1] Jannite

[2] Pt 1000 (°C)

[3] Pt 1000 (°F)

[4] Ni 1000 (°C)

[5] Ni 1000 (°F) Liitin X42/3 voidaan ohjelmoida analogiseksi tuloksi, joka hy-
vaksyy jannitteen tai tulon joko Pt 1000- tai Ni 1000 -lampdtila-
antureilta. Liitin X42/1 voidaan ohjelmoida analogiseksi tuloksi,

joka hyvaksyy jannitteen tai syotetyn arvon joko Pt1000 (1000
Q

Pt 1000, [2] ja Ni 1000, [4] jos kaytetadn Celcius-asteita - Pt
1000, [3] ja Ni 1000, [5] jos kdytetddn Fahrenheit-asteita.

Huomautus: Jos tulo ei ole kaytdssd, sen asetukseksi on maa-
ritettdva Jannite!

Jos asetuksena on lampétila ja tuloa kaytetdan takaisinkytken-
tana, yksikoksi on asetettava joko Celcius tai Fahrenheit (par.
20-12, 21-10, 21-30 tai 21-50).

Optio: Toiminto:

[1] Jannite

[2] Pt 1000 (°C)

[3] Pt 1000 (°F)

[4] Ni 1000 (°C)

[5] Ni 1000 (°F) Liitin X42/5 voidaan ohjelmoida analogiseksi tuloksi, joka hy-
vaksyy jannitteen tai tulon joko Pt 1000- tai Ni 1000 -lampdtila-
antureilta. Liitin X42/1 voidaan ohjelmoida analogiseksi tuloksi,

joka hyvaksyy jannitteen tai syotetyn arvon joko Pt1000 (1000
Q

Pt 1000, [2] ja Ni 1000, [4] jos kaytetaan Celcius-asteita - Pt
1000, [3] ja Ni 1000, [5] jos kdytetddn Fahrenheit-asteita.
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Huomautus: Jos tulo ei ole kaytdssa, sen asetukseksi on maa-
ritettdva Jannite!

Jos asetuksena on lampétila ja tuloa kadytetaan takaisinkytken-
tand, yksikoksi on asetettava joko Celcius tai Fahrenheit (par.
20-12, 21-10, 21-30 tai 21-50).

26-10 Liitin X42/1 alijannite
Alue: Toiminto:

0,07 v* [0,00 - par. 26-11] Sydta pieni jannitearvo. Taman analogisen tulon skaalausarvon
tulee vastata parametrissa 26-14 asetettua ohje-/takaisinkyt-
kentdarvoa.

26-11 Liitin X42/1 ylijannite

Alue: Toiminto:
10,0 V* [Par. 26-10 - 10,0 V] Sy6ta suuri jannitearvo. Tdman analogisen tulon skaalausarvon

tulisi vastata parametrissa 26-25 asetettua suurta ohjearvoa/
takaisinkytkentaarvoa.

26-14 Liitin X42/1 pieni ohje-/takaisink. arvo

Alue: Toiminto:

0,000 [-100000,000 - par. Syota analogisen tulon skaalausarvo, joka vastaa parametrissa
Yksik-  26-15] 26-10 asetettua pientd jannitetta.

ko*

26-15 Liitin X42/1 suuri ohje-/tak.k. arvo

Alue: Toiminto:
100,000 [Par. 26-14 - Kirjoita analogisen tulon skaalausarvo, joka vastaa parametrissa
yksik-  1000000,000] 26-11 asetettua jannitteen suurinta arvoa.

26-16 Liitin X42/1 suodatinaikavakio
Alue: Toiminto:

0,001 s*[0,001 - 10,000 s] Aseta aikavakio. Téama on ensimmaisen tilauksen digitaalisen
alipdastdsuodattimen aikavakio kohinan vaimentamiseen liitti-
messa X42/1. Suuri aikavakioarvo parantaa vaimennusta mutta
lisad myds aikaviivetta suodattimen lapi. Tata parametria ei voi
muokata moottorin kdydessa.

=~
oO:
*

26-17 Liitin X42/1 elava nolla
Optio: Toiminto:
[0] Pois kaytosta
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[1] Kaytossa Taman parametrin avulla voidaan ottaa kdyttéon elavan nollan
tarkkailu. Esim. jos analoginen tulo on osa taajuusmuuttajan
valvontaa eika sita niinkaan kaytetd osana hajautettua I/0O-jar-
jestelmaa, kuten rakennuksen hallintajarjestelmaa.

26-20 Liitin X42/3 alijannite
Alue: Toiminto:

0,07 v* [0,00 — par. 26-21]  Sydta pieni jannitearvo. Tamén analogitulon skaalausarvon tu-
lee vastata par. 26-24 asetettua ohjearvon/takaisinkytkennan
pieninta arvoa.

26-21 Liitin X42/3 ylijannite
Alue: Toiminto:
10,0 V* [Par. 26-20 - 10,0 V] Sy6té suuri jannitearvo. Tdman analogisen tulon skaalausarvon

pitdisi vastata par. 26-25 asetettua suurta ohjearvo-/takaisin-
kytkentaarvoa.

26-24 Liitin X42/3 pieni ohje-/takaisink. arvo

Alue: Toiminto:

0,000 [-100000,000 - par. Syéta analogisen tulon skaalausarvo, joka vastaa parametrissa
Yksik-  26-25] 26-20 asetettua pientd jannitetta.

ko*

26-25 Liitin X42/3 suuri ohje-/tak.k. arvo

Alue: Toiminto:

100,000 [Par. 26-24 - Kirjoita analogisen tulon skaalausarvo, joka vastaa parametrissa
yksik-  1000000,000] 26-21 asetettua suurta jannitearvoa.

ko*

26-26 Liitin X42/3 suodatinaikavakio

Alue: Toiminto:

0,001 s*[0,001 - 10,000 s] Aseta aikavakio. Téama on ensimmaéisen tilauksen digitaalisen
alipadstdsuodattimen aikavakio kohinan vaimentamiseen liitti-
messa X42/3. Suuri aikavakioarvo parantaa vaimennusta mutta
lisad myds aikaviivetta suodattimen lapi. Tata parametria ei voi
muokata moottorin kdydessa.

26-27 Liitin X42/3 elava nolla

Optio: Toiminto:
[0] Pois kaytosta
[1] Kaytossa Taman parametrin avulla voidaan ottaa kdyttéon eldavan nollan

tarkkailu. Esim. jos analoginen tulo on osa taajuusmuuttajan
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valvontaa eika sita niinkaan kdytetd osana hajautettua I/O-jar-
jestelmaa, kuten rakennuksen hallintajarjestelmaa.

26-30 Liitin X42/5 alijannite
Alue: Toiminto:

0,07 v* [0,00 - par. 26-31] Sydta pieni jannitearvo. Taman analogitulon skaalausarvon tu-
lee vastata par. 26-34 asetettua ohjearvon/takaisinkytkennan
pieninta arvoa.

26-31 Liitin X42/5 ylijannite
Alue: Toiminto:

10,0 V* [Par. 26-30 - 10,0 V] Sy6ta suuri jannitearvo. Taman analogisen tulon skaalausarvon
tulisi vastata parametrissa 26-35 asetettua suurta ohjearvoa/
takaisinkytkentaarvoa.

26-34 Liitin X42/5 pieni ohje-/takaisink. arvo

Alue: Toiminto:

0,000 [-100000,000 - Par. Syota analogisen tulon skaalausarvo, joka vastaa parametrissa
Yksik-  26-35] 26-30 asetettua pientd jannitetta.

ko*

26-35 Liitin X42/5 suuri ohje-/tak.k. arvo

Alue: Toiminto:

100,000 [Par. 26-34 - Kirjoita analogisen tulon skaalausarvo, joka vastaa parametrissa
yksik-  1000000,000] 26-21 asetettua jannitteen suurinta arvoa.

ko*

26-36 Liitin X42/5 suodatinaikavakio

Alue: Toiminto:

0,001 s*[0,001 - 10,000 s] Aseta aikavakio. Téama on ensimmaisen tilauksen digitaalisen
alipdastdsuodattimen aikavakio kohinan vaimentamiseen liitti-
messa X42/5. Suuri aikavakioarvo parantaa vaimennusta mutta
lisad myds aikaviivetta suodattimen |api. Tata parametria ei voi
muokata moottorin kdydessa.

26-37 Liitin X42/5 elava nolla

Optio: Toiminto:
[0] Pois kaytosta
[1] Kaytossa Taman parametrin avulla voidaan ottaa kayttéon eldvan nollan

tarkkailu. Esim. jos analoginen tulo on osa taajuusmuuttajan
valvontaa eika sita niinkaan kdytetd osana hajautettua I/O-jar-
jestelmaa, kuten rakennuksen hallintajarjestelmaa.
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26-40 Liitin X42/11 1ahto

Optio: Toiminto:
Valitse liittimen X42/7 toiminto analogiseksi virtaldhdoksi.

[0] Ei toimintoa

[100] Lahtétaajuus

[101] Ohjearvo

[102] Takaisinkytk.

[103] Moottorin virta

[104] Momentti suht. rajaan

[105] Momentti suht. nimel-
liseen

[106] teho

[107] nopeus

[108] Momentti

[113]  Ulk. suljettu piiri 1
[114]  Ulk. suljettu piiri 2
[115]  Ulk. suljettu piiri 3
[139] Vaylan valv.

[141] Vaylan valv. aikak.

26-41 Liitin X42/7 lahdén min. skaalaus
Alue: Toiminto:

0%%* [0.00 - 200%] Skaalaa valitun analogisen minimildhto liittimessa X42/7, pro-
senttiosuutena signaalin maksimiarvosta. Esimerkiksi jos halu-
taan 0 mA (tai 0 Hz) kohdassa 25 % lahdén maksimiarvosta.
Ohjelmoi arvoksi 25 %. Enintdén 100 % skaalausarvot eivat
koskaan voi olla suurempia kuin vastaava asetus parametrissa
26-52.

26-42 Liitin X42/7 lahddén maks. skaalaus

Alue: Toiminto:

100%* [0 - 200%] Skaalaa valitun analogisen signaalin maksimilahtd liittimessa
X42/7. Aseta arvo nykyisen virtasignaalin lahdén enimmaisar-
voksi. Skaalaa 1&ht6 antaaksesi alle 20 mA:n virran tdydella
skaalauksella; tai 20 mA, kun Iahtd on alle 100 % signaalin
maksimiarvosta. Jos 20 mA on haluttu Iahtdvirta arvon ollessa
0 - 100 % tdyden skaalan 1dhddstd, ohjelmoi prosenttiarvo pa-
rametriin, esimerkiksi 50 % = 20 mA. Jos enimmaislahdolla
halutaan 4 - 20 mA oleva virta, prosenttiarvo lasketaan seuraa-

vasti:
20mA
haluttu enimmadis— virta x 100%
t.s.
1oma: 2974 o 100% = 200%
10mA
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26-43 Liitin X42/7 lahto, vaylan valvonta

Alue: Toiminto:
0%*  [0-100%] Sailyttaa liittimen X42/7 tason, jos ohjaus tapahtuu vaylan kaut-
ta.

26-44 Liitin X42/7 lahdon aikakatkaisun esiasetus

Alue: Toiminto:

0.00 %* [0.00 - 100%] Sailyttaa liittimen X42/7 esiasetetun tason.
Jos vaylan aikakatkaisutilanteessa on lisdksi valittu aikakatkai-
sutoiminto parametrissa 26-50, laht6 esiasetetaan télle tasolle.

26-50 Liitin X42/9 lahto
Optio: Toiminto:

Aseta liittimen X42/9 toiminto analogiseksi virtalahdoksi.

[0] Ei toimintoa

[100] Laht6taajuus

[101] Ohjearvo

[102] Takaisinkytk.

[103] Moottorin virta

[104] Momentti suht. rajaan

[105] Momentti suht. nimel-
liseen

[106] teho

[107] nopeus

[108] Momentti

[113]  Ulk. suljettu piiri 1
[114]  Ulk. suljettu piiri 2
[115]  Ulk. suljettu piiri 3
[139] Vaylan valv.

[141] Vaylan valv. aikak.

26-51 Liitin X42/9 lahddn min. skaalaus
Alue: Toiminto:

0%*  [0.00 - 200%] Skaalaa valitun analogisen signaalin minimilahto liittimessa
X42/9, prosenttiosuutena signaalin maksimitasosta. Esimerkiksi
jos halutaan 0 mA (tai 0 Hz) kohdassa 25 % lahddn maksimiar-
vosta. Ohjelmoi arvoksi 25 %. Enintdaan 100 % skaalausarvot
eivat koskaan voi olla suurempia kuin vastaava asetus paramet-
rissa 26-52.
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26-52 Liitin X42/9 lahddn maks. skaalaus

Alue: Toiminto:

100%* [0.00 - 200%] Skaalaa valitun analogisen signaalin maksimildhtd liittimessa
X42/9. Aseta arvo nykyisen virtasignaalin 1dhdon enimmaisar-
voksi. Skaalaa 1aht0 antaaksesi alle 20 mA:n virran taydella
skaalauksella; tai 20 mA, kun |&hto on alle 100 % signaalin
maksimiarvosta. Jos 20 mA on haluttu lahtévirta arvon ollessa
0 - 100 % tayden skaalan lahdosta, ohjelmoi prosenttiarvo pa-
rametriin, esimerkiksi 50 % = 20 mA. Jos enimmaislahdolla
halutaan 4 - 20 mA oleva virta, prosenttiarvo lasketaan seuraa-

vasti:
20mA
haluttu enimmadis— virta x 100%
t.s.
. 20mA o o
10mA: TomA 100% = 200%

26-53 Liitin X42/9 lahto, vaylan valvonta

Alue: Toiminto:
0.00 %*[0.00 - 100%] Sailyttaa liittimen X42/9 tason, jos ohjaus tapahtuu vaylan kaut-
ta.

26-54 Liitin X42/9 lahdon aikakatkaisun esiasetus

Alue: Toiminto:

0.00%* [0.00 - 100%] Sailyttaa liittimen X42/9 esiasetetun tason.
Jos vaylan aikakatkaisutilanteessa on liséksi valittu aikakatkai-
sutoiminto parametrissa 26-60, 1ahtd esiasetetaan tdlle tasolle.

26-60 Liitin X42/11 1aht6

Optio: Toiminto:
Aseta liittimen X42/11 toiminto analogiseksi virtalahdoksi.

[0] * Ei toimintoa

[100] Lahtétaajuus

[101] Ohjearvo

[102] Takaisinkytk.

[103] Moottorin virta

[104] Momentti suht. rajaan

[105] Momentti suht. nimel-
liseen

[106] teho

[107] nopeus

[108] Momentti

[113]  Ulk. suljettu piiri 1
[114]  Ulk. suljettu piiri 2
[115]  Ulk. suljettu piiri 3
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[139] Vaylén valv.

[141] Vaylan valv. aikak.
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26-61 Liitin X42/11 lahd6n min. skaalaus
Toiminto:

Alue:
0%* [0.00 - 200%]

Skaalaa valitun analogisen minimildhté liittimessa X42/11, pro-
senttiosuutena signaalin maksimitasosta. Esimerkiksi jos halu-
taan 0 mA (tai 0 Hz) kohdassa 25 % lahddn maksimiarvosta.
Ohjelmoi arvoksi 25 %. Enintddn 100 % skaalausarvot eivat
koskaan voi olla suurempia kuin vastaava asetus parametrissa
26-72.

26-62 Liitin X42/11 lahddn maks. skaalaus
Toiminto:

Alue:
100%* [0.00 - 200%]

Skaalaa valitun analogisen signaalin maksimilahto liittimessa
X42/9. Aseta arvo nykyisen virtasignaalin lahdén enimmaisar-
voksi. Skaalaa lahtd antaaksesi alle 20 mA:n virran tdydella
skaalauksella; tai 20 mA, kun lahté on alle 100 % signaalin
maksimiarvosta. Jos 20 mA on haluttu lahtdvirta arvon ollessa
0 - 100 % tdyden skaalan ldhdostd, ohjelmoi prosenttiarvo pa-
rametriin, esimerkiksi 50 % = 20 mA. Jos enimmaislahdolla
halutaan 4 - 20 mA oleva virta, prosenttiarvo lasketaan seuraa-
vasti:

20mA
haluttu enimmadis— virta x 100%
t.s.
1oma: 2974 o 100% - 200%

10mA

26-63 Liitin X42/11 lahto, vaylan valvonta
Toiminto:

Alue:
0.00% [0.00 - 100%]

Sailyttaa liittimen X42/11 tason, jos ohjaus tapahtuu vaylan
kautta.

26-64 Liitin X42/11 lahdon aikakatkaisun esiasetus
Toiminto:

Alue:
0.00%%* [0.00 - 100%]

Sailyttaa liittimen X42/11 esiasetetun tason.
Jos vayldn aikakatkaisutilanteessa on lisdksi valittu aikakatkai-
sutoiminto parametrissa 26-70, 1&ht6 esiasetetaan talle tasolle.

2.23. Paavalikko - Vesisovellus - ryhma 29

2.23.1. Vesisovellus, 29-**

Ryhma sisaltad parametreja, joita kdytetaan vesi-/jatevesisovellusten tarkkailussa.

254
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2.23.2. Putken tayttotoiminto, 29-0*

Vedensyottojarjestelmissa vesi-iskuja voi esiintyd, jos putkea téytetaan liian nopeasti. Siksi tayt-
tonopeutta kannattaa rajoittaa. Putkien tayttétila estaa vesi-iskujen esiintymisen, joka liittyy ilman

nopeaan poistumiseen putkistosta, tayttamalla putket hitaasti.

Toiminto on kayttokelpoinen vaaka- ja pystysuorissa putkistoissa ja niiden yhdistelmissa. Koska
paine ei vaakaputkistoissa nouse putkiston tayttyessa, vaakaputkistojen tayttaminen edellyttaa,
ettd kayttdja maarittaa itse tayttbnopeuden valitsemakseen ajaksi ja/tai kunnes saavutetaan kayt-

tajan maarittdma paineen asetuspiste.

Paras tapa tdyttaa pystyputkisto on kayttaa PID-saadinta paineen muuttamiseen kayttdjan valit-
semalla nopeudella moottorin nopeuden alarajan ja kdyttdjan maarittaman paineen valilla.
Putken tayttdtoiminnossa kaytetaan edelld kuvattujen menetelmien yhdistelmaa kaikkien putkis-

tojen turvallisen taytdén varmistamiseksi.

Speed | °
Max.speed |- — — — — — — — — — -
Fill speed |- ——— \ Closed loop

i |
Min. speed |- —
P ‘ AN Normal ramp }
! |
\ |
} Initial ramp }
| |
Fill time or filled setpoint
Kuva 2.4: Vaakaputkisto
Speed °
Max. speed |- — — — — — — — -
\ Closed loop
Min. speed | — l
P | ‘\‘ Fill rate unit/sec.
| |
! |
\ |
| Initial ramp
|
| |
Filled setpoint Time

Kuva 2.5: Pystyputkisto

29-00 Ota putken tayttd kayttoon
Optio:

[0] *  Pois kaytdsta
[1] Kaytossa

Toiminto:

Valitse Kaytdssa, jos haluat tayttda putket kdyttdjan maaritta-

malla nopeudella.
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29-01 Putken tayttonopeus [RPM]

Alue: Toiminto:

Nopeu- [Nopeuden alaraja - Aseta tayttonopeus vaakasuorien putkistojen tayttamiseen. No-

den ala-Nopeuden ylaraja] peus voidaan valita hertseina tai kierroksina minuutissa riippuen

raja* parametreissa P4-11/P4-13 (RPM) tai P4-12 / P4-14 (Hz) teh-
dyista valinnoista.

29-02 Pipe Fill Speed [Hz]

Alue: Toiminto:

Mootto- [Nopeuden alaraja - Aseta tayttonopeus vaakasuorien putkistojen tayttamiseen. No-
rin  no-Nopeuden ylaraja] peus voidaan valita hertseina tai kierroksina minuutissa riippuen
peuden parametreissa P4-11/P4-13 (RPM) tai P4-12 / P4-14 (Hz) teh-
alaraja* dyista valinnoista.

29-03 Putken tayttbaika
Alue: Toiminto:
0 s* [0 - 3600 s] Aseta madritetty aika putkien taytélle vaakaputkistoissa.

29-04 Putken taytténopeus

Alue: Toiminto:
0,001 [0,001 —999999,999] Madrittaa tdyttdnopeuden yksikkdind/sekuntia PI-sddtimen
yks/s* avulla. Tayttdnopeuden yksikéing kdytetdan takaisinkytkenndn

yksikoéita/sekunti. Talla toiminnolla taytetaan pystyputkistoja.

29-05 Taysi asetuspiste

Alue: Toiminto:

0 s* [0 —999999,999] Madrittaa taytetyn asetuspisteen, jonka kohdalla putken taytto-
toiminto poistetaan kaytdsta ja PID-saadin alkaa huolehtia oh-
jauksesta. Tata voidaan kayttaa seka vaaka- ettd pystyputkis-
toissa.

2.24. Paavalikko - Ohitusoptio - ryhma 31

2.24.1. 31-** Bypass Option

256

Parametriryhma, jolla voidaan konfiguroida sahkdisesti ohjattu ohitusoptiokortti, MCO-104.

31-00 Ohitustila aktiiv.
Optio: Toiminto:
[0]* Taajuusmuuttaja

[1] Ohitustoiminto: Ohi- Valitse ohituksen toimintotila:
tus [0] Taajuusmuuttaja: moottoria ohjaa taajuusmuuttaja.
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[1] Ohitus: moottoria voidaan kayttaa taydelld nopeudella ohi-
tustilassa.

31-01 Ohituksen viiveaika

Alue: Toiminto:

30s* [0-60s] Aseta viive siitd, kun ohitus saa kdyntikomennon, siihen, kun se
kdynnistad moottorin tdydelld nopeudella. Jotkut ajastimet
ndyttavat jaljelld olevan ajan.

31-02 Ohituksen viiveaika

Alue: Toiminto:

0s* [0 - 300 s] Aseta viive siitd, kun taajuusmuuttaja saa halytyksen, joka py-
sayttaa sen, siihen, kun moottori kytkeytyy automaattisesti ohi-
tusohjaukseen. Jos viiveeksi asetetaan nolla, taajuusmuuttajan
halytin ei automaattisesti kytke moottoria ohitusohjaukselle.

31-03 Test Mode Activation

Optio: Toiminto:
[0]*  Pois kaytdstd
[1] Kaytossa 0] Pois kaytosta, tarkoittaa, etta testitila on poistettu kaytosta.

[1] Kaytossa, tarkoittaa, ettd moottori kdy ohitustilassa, kun
taas taajuusmuuttajaa voidaan testata avoimessa piirissa. Tassa
tilassa nappaimisto ei ohjaa ohituksen aloitusta/lopetusta.

31-10 Tilasana

Alue: Toiminto:
0* [0 - 65535] Nayttaa ohituksen tilan heksadesimaaliarvona.

31-11 Ohitus, kayntitunnit
Alue: Toiminto:

0 h* [0 - 2147483647 h]  N&yttda tuntimadran, jonka moottori on kdynyt ohitustilassa.
Laskuri voidaan nollata par. 15-07. Arvo tallentuu, kun taajuus-
muuttaja sammutetaan.

31-19 Remote Bypass Activation

Optio: Toiminto:
[0] ¥  Pois kdytosta
[1] Kaytossa Ominaisuus: Tuntematon.
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3.1. Parametrioptiot

3.1.1. Oletusasetukset

Muutokset kayton aikana

"TRUE" (oikein) tarkoittaa, etta parametria voi muuttaa taajuusmuuttajan ollessa kaytdssa, ja
"FALSE" (vadrin) tarkoittaa, ettd taajuusmuuttaja on pysaytettavd, ennen kuin muutos voidaan

tehda.

4-Set-up

'All set-up' (kaikki kokoonpanot): parametri voidaan maarittdd erikseen kuhunkin neljasta ko-

koonpanosta, eli yksittdisella parametrilla voi olla nelja eri data-arvoa.
‘1 set-up’ (1 asetus): data-arvo on sama kaikissa asetuksissa.

Muunnosindeksi
Tallda numerolla tarkoitetaan muuntolukemaa, jota kdytetdan kirjoitettaessa tai luettaessa taa-
juusmuuttajan avulla.

Muunnosin- ‘ 100 ‘ 67 6 ‘ 5 4 3 ‘ 2 ‘ 1 ‘ 0 ‘ -1 ‘ -2 ‘ -3 -4 ‘ -5 6
deksi

Muuntoker- ‘ 1 ‘ 1/60 ‘ 100000 ‘ 100000‘ 10000‘ 1000 ‘ 100 ‘ 10 ‘ 1 ‘ 0.1 ‘ 0.01 ‘0.00 ‘ 0.000 ‘0.0000‘ 0.000001
roin 0 1 1 1
Datatyyppi Kuvaus Tyyppi

2 Kokonaisluku 8 Int8

3 Kokonaisluku 16 Int16

4 Kokonaisluku 32 Int32

5 Etumerkiton 8 Uint8

6 Etumerkitén 16 Uint16

7 Etumerkiton 32 Uint32

9 Nakyva teksti VisStr

33 Normaloitu arvo 2 bittid N2

35 Bittisarja, johon kuuluu 16 loogista muuttujaa V2

54 Aikaero ilman paivamaaraa TimD

SR = Riippuu koosta
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"eldva Nolla" Aikakatk.aika, 6-00

Hakemisto

96

0]

0-** Toiminta/ndyttd

260

1

1-** Kuorm./moott.

262

10-1* Devicenet

126

1-3* Laaj. Moottoritied.

48

13-** Alykds Logiikka

273

14-** Erikoistoiminnot

274

15-** Taaj.muut. Tiedot

275

16-** Datalukemat

277

16-1* Moottorin Tila

163

18-** Datalukemat 2

279

18-0* Kunnossapitoloki

172

2

2-%* Jarrut

263

20-** Fc Closed Loop

280

20-2* Takaisinkytkentd & Asetuspiste

178

20-7* Pid Automaattisaatod

182

20-8* Perusasetukset

184

21-0* Laajennettu Sp Automaattisaatd

187

21-1* Ulk. Suljettu Piiri

281

22-%* Sovellustoiminnot

283

23-** Ajastetut Toimet

285

25-** Kaskadisaadin

286

3

3-** Ohjearvo / Rampit

264

4

4-** Rajat / Varoitukset

265

5

5-** Digitaalinen Tulo/Idhto

266

5-9* Vayla Valvottu

94

6

6-** Anal. Tulo/I&htd

268

8

8-** Tiedons. Ja Aset.

270

9

9-** Profibus

271

A

Aeo:n Minimitaajuus, 14-42

150

Aikakatkaisun Lopetustoiminto, 8-05

108

Aikavyohyke-ero, 0-73

43

Ajastettu Bin-data, 23-62

225

Ajastetut Toimet, 23-0*

213

Aktiiviset Asetukset, 0-10

27
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Alkuramppiaika 67
Aloita Tapahtuma, 13-01 132
Aloita Valinta, 8-53 112
Alustaminen 22
Analog. Tulo X42/1, 18-30 173
Analog. Tulo X42/3, 18-31 174
Analog. Tulo X42/5, 18-32 174
Analoginen I/o-optio Mcb 109, 26-** 245
Analoginen Lahto X42/11, 18-35 174
Analoginen Lahto X42/7, 18-33 174
Analoginen Lahto X42/9, 18-34 174
Analogisen Tulon Skaalausarvo 249
Aseta Paivays Ja Aika, 0-70 42
Asetuspiste 1, 20-21 181
Asetuspiste 1, 20-22 181
Asetuspiste 3, 20-23 181
Askelkoko 68
Autom. Uud.kdynn.aika, 14-21 147
Autom.energia Optim. Ct 45
Autom.energia Optim. Vt 45
Automaattinen Moottorin Sovitus (ama) 14, 47
Automaattinen Redusointi, 14-6* 151
B

Baudinopeus, 8-32 109
C

Cos-suodatin 1, 10-20 130
Cos-suodatin 2, 10-21 130
Cos-suodatin 3, 10-22 130
Cos-suodatin 4, 10-23 130
D

Data-arvon Muuttaminen 18
Datalokin Asetukset, 15-1* 154
Dc-jarrun Valinta, 8-52 111
Dc-jarrun Virta, 2-01 57
Dc-jarrutusaika 58
Dc-pito-/esilamm. 53
Dc-vélipiirin Jannite 164
Devicenet F:n Parametrit 10-39 131
Devicenet Ja Can-kenttavayla 125
Devicenetin Tarkistus 10-32 131
Diagnoosilaukaisin, 8-07 108
Digitaali- Ja Relevaylén Valvonta, 5-90 94
Dst/kesdajan Alku, 0-76 43
E

Ei Laukaisua Vaihtos. Ylikuorm. 151
Elektroninen Lémpdrele 56
Energialoki, 23-5* 220
Energialoki, 23-53 222
Energialokin Tarkkuus, 23-50 221
Energian Optimointi, 14-4* 149
Energiansaastd, 23-83 228
Enimmaislaht6taajuus, 4-19 72
Enimmaistakaisinkytkentdtaso, 20-74 183
Enimmaistakaisinkytkentataso, 21-04 188
Ennaltaehkaiseva Kunnossapitosana, 16-96 171
Erikoistoiminnot 144
Esiaset. Ohjearvon Valinta, 8-56 113
Esiasetettu Ohjearvo 61
Etdohituksen Aktivointi, 31-19 257
Etr 55,164
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F

Fc:n Tyyppi, 15-40 159
Fc-portin Baudinopeus 110
Fire Mode -tilan "eldva Nolla" -aikakatk.toiminto, 6-02 97
G

Generatiivinen Momenttiraja, 4-17 72
Graafinen Nayttd 3
Graafisen Paikallisohjauspaneelin (glcp) Kayttd 3
H

Halytyssana 2, 16-91 170
Halytyssana, 16-90 170
Herdé@misnopeus [rpm], 22-42 205
Heraamisohjearvo / Tak.kytk.ero 205
Hihnakatkosmomentti, 22-61 207
Hihnakatkostoiminto, 22-60 207
Hihnakatkosviive, 22-62 207
Hist.loki: Aika, 15-22 158
Hist.loki: Arvo, 15-21 157
Historialoki, 15-2* 157
Historialoki: Tapahtuma, 15-20 157
Huoltokoodi, 14-29 149
|

Indeksoitujen Parametrien 18
Irtikytkentdkynnys, 25-43 236
Irtikytkenténopeus, 25-47 238
Irtikytkentatoiminto, 25-29 234
J

Jaahdytyksen 53
Jaahdytysrivan Lampot. 165
Jakson Alku, 23-51 221
Jakson Loppu, 23-52 222
Jannite, 15-42 159
Jannitteisen Nollan Aikakatkaisutoiminto, 6-01 96
Jarrutarkistus, 2-15 59
Jarrutehon Raja (kw), 2-12 58
Jarrutus- Ja Ylijannitetoiminnot, 2-10 58
Jarrutustehon 59
Jarrutustehon Valvonta 59
Jarruvastus (ohm) 2-11 58
Jatkuva Bin-data, 23-61 224
K

Kaanteinen Valinta, 8-54 112
Kaskadisa&din, 25-00 229
Kaskaditila, 25-80 242
Katkenneen Hihnan Tunnistus 207
Kaynnistyksia, 15-03 153
Kaynnistyksid, 15-08 154
Kéynnistysvali, 22-76 207
Kaynnistysviive 52
Kéyntitunnit, 15-01 153
Kayran Loppumistoiminto 206
Kayran Loppumisviive 206
Kayttotila Kaynnistettdessa (kasi) 26
KayttStunnit, 15-00 152
Kellon Asetukset, 0-7* 42
Kieli 11, 26
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Kiihdytysaika 12, 65
Kiinted Paapumppu, 25-05 230
Kiintednopeuksinen Kytkentaalue, 25-22 232
Konfiguraatiotila, 1-00 44
Konfiguroitava Tilasana Stw, 8-13 109
Kuivapumpputoiminto, 22-26 200
Kulma-lineaarikdyran Arviointi, 22-81 209
Kunnossapitoloki: Pdivays Ja Aika, 18-03 173
Kuormit. Kompens. Pienelld Nopeudella, 1-60 50
Kustannusséasto, 23-84 228
Kwh-laskuri, 15-02 153
Kytk. Pydr. Moott. 52
Kytkentakynnys, 25-42 236
Kytkentanopeus, 25-44 237
Kytkentataajuus, 14-01 144
Kytkentétapa, 14-00 144
L

Laajennettu Tilasana 2, 16-95 170
Léhtdsuodatin, 14-55 151
Lampokuorma 164
Lampdkuormituksen 50
Lauk. Nollaus 14-2* 146
Lauk.viive Vaihtos. Vian Esiintyessa, 14-26 148
Laukaisun Viive Momenttirajalla, 14-25 148
Laukaisutapaht., 15-12 155
Lcp 102 3
Lcp Id No 160
Lcp Id No 160
Lcp:n Reset-nappain, 0-43 39
Lcp-kopiointi, 0-50 40
Lcp-néppdimisto 0-4* 39
Led 3
Lepotila 202
Liitin 19, Digitaalitulo, 5-11 82
Liitin 27, Digitaalitulo, 5-12 82
Liitin 27, Pulssilahtémuuttuja, 5-60 93
Liitin 29, Alhainen Taajuus 91
Liitin 29, Digitaalitulo, 5-13 82
Liitin 29, Pieni Ohje-/takaisink. Arvo 91
Liitin 29, Pulssilahtémuuttuja, 5-63 94
Liitin 29, Suuri Ohje-/takaisink. Arvo, 5-53 92
Liitin 32, Digitaalitulo, 5-14 82
Liitin 33 Pieni Ohjearvo/takaisink. Arvo, 5-57 92
Liitin 33 Suuri Ohjearvo/takaisink. Arvo, 5-58 92
Liitin 33 Suuri Taajuus, 5-56 92
Liitin 33, Alhainen Taajuus, 5-55 92
Liitin 33, Digitaalitulo, 5-15 83
Liitin 42 L&hdon Min.skaalaus, 6-51 103
Liitin 42 L&htd, 6-50 102
Liitin 53 Alivirta 98
Liitin 53 Pieni Jannite, 6-10 97
Liitin 53 Ylijénnite, 6-11 98
Liitin 53 Ylivirta 98
Liitin 54 Alivirta 99
Liitin 54 Kytkentdasetus 16-63 167
Liitin 54 Ylivirta 99
Liitin X30/3 Digitaalitulo, 5-17 83
Liitin X30/4 Digitaalitulo, 5-18 83
Liitin X30/6 Pulssilahtémuuttuja, 5-66 94
Liitin X30/7 Digitaalinen Laht6 (mcb 101), 5-33 88
Liitin X30/8 Lahdon Aikakatkaisun Esiasetus, 6-64 106
Liitin X30/8 L&htd, Véyldn Valvonta, 6-63 106
Liitin X42/1 Alijannite, 26-10 248
Liitin X42/1 Elava Nolla, 26-17 248
Liitin X42/1 Pieni Ohje-/takaisink.arvo, 26-14 248
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Liitin X42/1 Suodattimen Aikavakio, 26-16 248
Liitin X42/1 Suuri Ohje-/tak.k. Arvo, 26-15 248
Liitin X42/1 Tila, 26-00 246
Liitin X42/1 Ylijannite, 26-11 248
Liitin X42/11 Léhdon Aikakatkaisun Esiasetus, 26-64 254
Liitin X42/11 Léhdon Maks. Skaalaus, 26-62 254
Liitin X42/11 Léhdon Min. Skaalaus, 26-61 254
Liitin X42/11 L&htd, 26-60 253
Liitin X42/11 Lahtd, Vaylan Valvonta, 26-63 254
Liitin X42/3 Alijannite, 26-20 249
Liitin X42/3 Elava Nolla, 26-27 249
Liitin X42/3 Pieni Ohjearvo/takaisink. Arvo, 26-24 249
Liitin X42/3 Suodattimen Aikavakio, 26-26 249
Liitin X42/3 Suuri Ohje-/tak.k. Arvo, 26-25 249
Liitin X42/3 Tila, 26-01 247
Liitin X42/3 Ylijannite, 26-21 249
Liitin X42/5 Alijannite, 26-30 250
Liitin X42/5 Elava Nolla, 26-37 250
Liitin X42/5 Pieni Ohje-/takaisink. Arvo, 26-34 250
Liitin X42/5 Suodattimen Aikavakio, 26-36 250
Liitin X42/5 Suuri Ohje-/tak.k. Arvo, 26-35 250
Liitin X42/5 Tila, 26-02 247
Liitin X42/5 Ylijannite, 26-31 250
Liitin X42/7 Lahdon Aikakatkaisun Esiasetus, 26-44 252
Liitin X42/7 Lahdoén Maks. Skaalaus, 26-42 251
Liitin X42/7 L&hdon Min. Skaalaus, 26-41 251
Liitin X42/7 L&htd, 26-40 251
Liitin X42/7 L&hto, Véylan Valvonta, 26-43 251
Liitin X42/9 Lahdon Aikakatkaisun Esiasetus, 26-54 253
Liitin X42/9 Lahdon Maks. Skaalaus, 26-52 252
Liitin X42/9 Lahdon Min. Skaalaus, 26-51 252
Liitin X42/9 Lahtd, 26-50 252
Liitin X42/9 Lahtd, Vaylan Valvonta, 26-53 253
Liittimen 29 Tila, 5-02 77
Lisdjannitteen Maksimikesto 206
Lisatyopaivat, 0-82 44
Lisdvapaapaivat, 0-83 44
Lokildhde, 15-10 154
Lokitila, 15-13 156
Lokivali, 15-11 155
Loppuramppiaika 68
Lyhyen Jakson Suojaus, 22-75 207
Lyhyen Piirin Suojaus 207
M

Maaritellyt Parametrit, 15-92 161
Mac Id, 10-02 125
Maksimiohjearvo, 3-03 61
Maksimiraja 69
Manuaalinen Kéynnistys 22
Manuaalinen Vuorottelu, 25-91 245
Merkkivalot 5
Min. Nopeus Toiminnolle Pyséyt. [hz], 1-82 53
Min.taajuus Toiminnolle Pysayt., 1-81 53
Minimikdyntiaika, 22-40 204
Minimikdyntiaika, 22-77 208
Minimimagnetointi, 14-41 150
Miniminukahdusaika, 22-41 204
Minimiraja 69
Momentin Ominaiskdyrd, 1-03 45
Moott. Cos-fi, 14-43 150
Moott. Nopeuden Yldraja [hz], 4-14 13,71
Moott. Pyor. Tarkistus, 1-28 47
Moott. Teho [hv] 11, 46
Moottorin Jannite 11,46, 163
Moottorin Jannite, 1-22 11, 46
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Moottorin Kaynnistys, 25-02 229
Moottorin Lamp&suojaus, 1-90 53
Moottorin Magnetisointi Kun Nopeus On Nolla, 1-50 50
Moottorin Navat 49
Moottorin Nimellisnopeus, 1-25 12,47
Moottorin Nopeuden Alaraja [hz], 4-12 13, 70
Moottorin Nopeuden Alaraja Rpm, 4-11 13, 70
Moottorin Nopeuden Suunta, 4-10 70
Moottorin Nopeuden Ylaraja [rpm], 4-13 13,71
Moottorin Nopeusyks. 26
Moottorin Suojausta Varten 53
Moottorin Taajuus 163
Moottorin Taajuus, 1-23 11, 46
Moottorin Teho [hv], 1-21 11, 46
Moottorin Teho [kw], 1-20 11, 46
Moottorin Vaihetoiminto Puuttuu, 4-58 74
Moottorin Virta 12, 46
Muutetut Parametrit, 15-93 161
Muuttuva Momentti 45
Myétapaivaan 70
N

Nama Asetukset Yhteydessa 28
N&yton Rivi 1.2 Pieni, 0-21 34
N&yton Rivi 1.3 Pieni, 0-22 34
N&yton Rivi 2 Suuri, 0-23 35
Naytdn Rivi 3 Suuri, 0-24 35
Nayton Teksti 2, 0-38 38
Nayton Teksti 3, 0-39 38
Nayttotila 9
Nayttétila - Naytettdvien Muuttujien Valinta 9
Nollaa Energialoki 23-54 222
Nollaa Kayntituntilaskuri, 15-07 154
Nollaa Kilowattituntilaskuri, 15-06 153
Nollaa Ohjauksen Aikakatkaisu, 8-06 108
Nollaa Relelaskurit, 25-86 244
Nollaustila, 14-20 146
Nopeus Suunnitt.pisteessa [hz], 22-86 212
Nopeus Suunnitt.pisteessa [rpm], 22-85 211
Nopeus Virtauskatk. [hz], 22-84 211
Nopeus Virtauskatk. [rpm], 22-83 211
Numeerisen Data-arvoryhman Muuttaminen 18
Numeerista Paikallisohjauspaneelia (nlcp) 20
@)

Obw-aika, 25-25 233
Ohita Kytkentdalue. 25-21 231
Ohituksen Aloitusviive, 31-01 257
Ohitus, Kayntitunnit, 31-11 257
Ohitus, Laukaisun Viive, 31-02 257
Ohitusnopeus Nopeuteen, Rpm, 4-62 75
Ohitusnopeus Taajuuteen [hz], 4-63 75
Ohitustila, 31-00 256
Ohitustilasana, 31-10 257
Ohjauksen Aikakatk.aika, 8-03 107
Ohjauksen Aikakatkaisutoiminto, 8-04 107
Ohjauskortin Ohj.tunnus, 15-49 160
Ohjauspaikka, 8-01 106
Ohjaussanan Lahde, 8-02 106
Ohjaussanaprofiili, 8-10 108
Ohjearvo 1 Lahde, 3-15 63
Ohjearvo 2 Lahde, 3-16 63
Ohjearvo/tak.kytk.yks, 20-12 176
Ohjearvon Kaistanleveydelld, 20-83 185
Ohjelmistoversio, 15-43 159
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Oletusasetukset 22,259
Oman Lukeman Minimiarvo, Par. 0-31 38
Oman Valikon [quick Menu] Kayttd Ilman Salasanaa, Par. 0-66 41
Oman Valikon Salasana 41
Ominaisuuksien Vélinen Maks.viive, 8-37 110
Optio Asennettu, 15-60 160
Option Ohj.versio, 15-61 160
Option Sarjanro, 15-63 161
Option Tilausnro, 15-62 161
Optiotunnist., 15-6* 160
Orjan Viestimaara, 8-82 113
Orjan Virhemaara, 8-83 114
Otoksia Ennen Liipaisua, 15-14 157
P

Paallekytkentdalue, 25-20 231
Paallekytkentdalueen Irtikytkentéviive, 25-24 233
Paallekytkentdalueen Kytkentaviive, 25-23 233
Paapumppu, 25-82 243
Paapumpun Vuorottelu, 25-50 238
Paéareaktanssi (xh) 49
Padreaktanssi, 1-35 49
Paareaktanssille 14, 47
Paavalikko - Taajuusmuuttajan Tiedot - Ryhma 15 152
Paéavalikkotila 9
Paéavalikkotila 17
Paavalikkotilasta 6
P&avalikon Rakenne 25
Paikallisen Ohjearvon 27
Paikalliset Asetukset, 0-03 26
Paikallisohjauspaneeliin 8
Paikallisohjauspaneelin 20
Paine Nimellisnopeudella, 22-88 212
Paine Virt.katkosnopeudella, 22-87 212
Param. Kayttooik. 130
Parametri Metadata, 15-99 161
Parametrien Asetukset 9
Parametrin Asetusten Nopea Siirto Eri Taajuusmuuttajien Valilla 8
Parametrin Valinta 17
Parametrioptiot 259
Parametritiedot, 15-9* 161
Pcd-kirjoituskokoonpano, 9-15 115
Pid Automaattiséato, 20-79 184
Pid Automaattiséato, 21-05 189
Pid Deriv. Vahv.raja, 20-96 186
Pid:n Anti-windup, 20-91 185
Pid:n Derivointiaika, 20-95 186
Pid:n Integrointiaika, 20-94 186
Pid:n Kaynnistysnopeus [hz], 20-83 184
Pid:n Kaynnistysnopeus [r/min], 20-82 184
Pid:n Normaali/kdénteinen Ohjaus, 20-81 184
Pid:n Suhteellinen Vahvistus, 20-93 186
Pid-1ahdon Muutos, 20-72 183
Pid-1ahdon Muutos, 21-02 188
Pid-saadin, 20-9* 185
Pid-suorituskyky, 21-01 189
Pienen Nopeuden Tunnistus, 22-22 199
Pienin Bin-arvo, 23-65 226
Pientehotunnistus, 22-21 199
Pika-asetusvalikkotila 9
Pikavalikko 10
Pikavalikkotilasta 6
Portaittain 18
Profibus-varoitussana 121
Prosessidatan Konfig.luku 10-12 127
Prosessiohjaus, 9-28 120
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Protokolla, 8-30 109
Puhallinndyttd, 14-53 150
Pulssildhdén Maksimitaajuus #27, 5-62 93
Pulssildahddn Maksimitaajuus #29, 5-65 94
Pulssildhdon Maksimitaajuus #x30/6, 5-68 94
Pulssildhto #27 Aikakatkaisun Esiasetus, 5-94 95
Pulssilahto #27 Vaylén Valvonta, 5-93 95
Pulssildhto #29 Aikakatkaisun Esiasetus, 5-96 95
Pulssilahtd #29 Vadylan Valvonta, 5-95 95
Pulssildhto #30/6 Aikakatkaisun Esiasetus, 5-98 96
Pulssildhto #x30/6 Vaylan Valvonta, 5-97 95
Pulssisuodattimen Aikavakio #29, 5-54 92
Pulssisuodattimen Aikavakio #33, 5-59 92
Pumppujen Kierratys, 25-04 230
Pumppujen Maara, 25-06 230
Pumpun Kytkentdaika, 25-84 244
Pumpun Lukitus, 25-90 244
Pumpun Tila, 25-81 243
Puoliautomaattinen Ohivirtaustoiminto, 4-64 76
Putken Tayttdaika, 29-03 256
Putken Tayttdnopeus [hz], 29-02 256
Putken Tayttdnopeus [rpm], 29-01 255
Putken Tayttonopeus, 29-04 256
Pwm Satunnainen, 14-04 145
Q

Quick Menu 5
R

Rampin Nousuaika 1, Parametri 3-41 12, 65
Rampinnousuviive, 25-41 235
Ramppi 1 Rampin Seisonta-aika, 3-42 12, 65
Ramppi 2 Rampin Seisonta-aika, 3-52 66
Ramppi 2:n Nousuaika, 3-51 66
Ramppiaika 68
Ramppiviive 69
Rautahédvion Resistanssi (rfe) 49
Redusointitaso, Par 14-62 152
Releen Kytkentdaika, 25-85 244
Releen Tila, 25-83 243
Relekortin Ohj.tunnus, 15-50 160
Relekortin Sarjanumero, 15-53 160
Relekortin Tilausnro, 15-47 160
Relelahdaille 83
Reset 8
Rfi, 14-50 150
Rullauksen Valinta, 8-50 111
Rullaus 7
Ryhmaindeksi 10-30 130
Ryominndn Ramppiaika, 3-80 66
Rydminténopeus 62
Ryomintanopeus [rpm], 3-19 64
S

Saatétila, 20-74 183
Sahkeen Valinta, 8-40 111
Sahkoverkon Rfi-suodatinpiirin 150
Siirtonop. Valinta, 10-01 125
Sl-ohjaimen Tila, 13-00 132
Staattorin Resistanssi Rs, 1-30 48
Staattorin Vuodon Reaktanssille 14, 47
Status 5
Sulj. Piirin Tyyppi, 20-70 182
Sulj. Piirin Tyyppi, 21-00 187
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152

Taaj.muut. Tunnist., 15-4*

159

Taaj.muutt. Sulj. Piiri, 20-**

175

Taajuus Tulo #29 [hz]

168

Taajuus Tulo #33 [hz]

168

Taajuusmuuttajan Sarjanro, 15-51

160

Taajuusmuuttajan Tilausnumero, 15-46

159

Takaisinkytk. 20-0*

175

Takaisinkytkenndn 1 Muunnos, 20-01

176

Takaisinkytkenndn 2 Muuttaminen, 20-04

176

Takaisinkytkenndn 3 Muuttaminen, 20-07

176

Takaisinkytkenn@n Toiminto, 20-20

178

Takaisinkytkentd 1 Lahde, 20-00

175

Takaisinkytkentd 2 Lahde, 20-03

176

Takaisinkytkentd 3 Lahde, 20-06

176

Takaiskuventtiilin Rampin Loppuaika [hz]

68

Takaiskuventtiilin Rampin Loppunopeus [rpm]

67

Takaiskuventtiilin Ramppiaika

67

Tallenna Aina 10-33

131

Tallenna Data-arvot 10-31

130

Tasavirtapitovirta/esilammitysvirta, 2-00

57

Tasm. Pysaytyslaskuri

169

Taysi Asetuspiste, 29-05

256

Teho Hv, 16-11

163

Tehokkaat Parametriasetukset Vesisovelluksiin

10

Tehon Palautus

69

Teho-osa, 15-41

159

Tekstiarvon Muuttaminen

18

Termistori

53

Termistoriléhde, 1-93

56

Testitilan Aktivointi, 31-03

257

Tietojen Muuttaminen

18

Tietoliikenneverkosta

150

Tilatun Tyyppikoodin Merkkijono, 15-44

159

Tilaviestit

Tod. Tyyppikoodin Merkkijono, 15-45

159

Toiminnan Asetukset

15

Toiminta Kun Verkko Epétasap., 14-12

146

Toimintatila

26

Toimintatila, 14-22

147

Toiminto Pysdytettdessa, 1-80

52

Toiminto Vaihtos. Ylikuorm., Par. 14-61

152

Toimintorele, 5-40

88

Trendit, 23-6*

223

Tyopaivat, Par. 0-81

43

Tyopistelaskenta, 22-82

209

U

Ulk. 1 Laht6 [%], 21-19

192

Ulk. 1 Tak.kytk.léhde, 21-14

191

Ulk. 3 Deriv. Vahv.raja, 21-64

196

Ulk. Tilasana

170

Ulkoinen Lukitusajastin, 22-00

196

Ulkoinen Ohjearvo

165

\%

Vahimmadistakaisinkytkentétaso, 20-73

183

Vahimmadistakaisinkytkentétaso, 21-03

188

Vaihtosuunt. Kytkentd 14-0*

144

Varoitus Pieni Ohjearvo, 4-54

73

Varoitus Pieni Tak.kytk, 4-56

74

Varoitusparametri 10-13

129
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Hakemisto
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MVLT@ AQUA -taajuusmuuttajan ohjelmointio-

Varoitussana 2 170
Varoitussana 2, 16-93 170
Varoitussana, 16-92 170
Vayl. Rydom. 2 Nopeus 114
Vaylan Takaisinkytkenta 3, 8-96 114
Vaylan Viestimaara, 8-80 113
Vaylan Virhemaara, 8-81 113
Verkkovirta On/ei 14-1* 146
Verkon Ohjaus 10-15 129
Verkon Ohjearvo 10-14 129
Vikaloki, 15-3* 158
Vikaloki: Aika, 15-32 158
Vikaloki: Arvo, 15-31 158
Vikaloki: Virhekoodi, 15-30 158
Virtaraj. Valv., Integr.aika, 14-31 149
Virtaraja, 4-18 72
Virtarajan Valv., 14-30 149
Virtarajasaadin, 14-3* 149
Virtauksen Kompensointi, 22-8* 208
Virtauksen Kompensointi, 22-80 209
Virtaus Nimellisnop., 22-90 212
Virtauskatkostoiminto, 22-23 199
Virtauskatkosviive, 22-24 199
Vt-taso, 14-40 149
Y

Yleiset Asetukset, 1-0* 44
Ylijannitevalvonta, 2-17 60
Ylijénnitteet, 15-05 153
Ylilampétilat, 15-04 153
Ylilampotoiminto, Par. 14-60 151
Ylimodulaatio, 14-03 145
Ympadristo, 14-5* 150
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