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1 Jak korzystac z niniejszej Dokumentacji Techniczno-Ruchowe;j

1.1.1 Prawa autorskie, ograniczenie
odpowiedzialnosci oraz prawa do
wprowadzania poprawek

Niniejsza publikacja zawiera informacje bedgce wtasnoscig
Danfoss. Poprzez akceptacje i korzystanie z niniejszej
instrukcji obstugi uzytkownik wyraza zgode na to, ze
zawarte w niej informacje zostang wykorzystane wyfgcznie
do obstugi urzadzen firmy Danfoss lub urzadzen innych
sprzedawcoéw, pod warunkiem, ze urzadzenia te sg
przeznaczone do komunikacji z urzadzeniami Danfoss
poprzez tacze komunikacji szeregowej. Publikacja ta jest
chroniona prawami autorskimi w Danii oraz wiekszosci
innych krajow.

Firma Danfoss nie gwarantuje, ze oprogramowanie

stworzone zgodnie z wytycznymi zawartymi w niniejszym
dokumencie bedzie poprawnie funkcjonowato w kazdym
otoczeniu fizycznym, sprzetowym lub programistycznym.

Pomimo, ze firma Danfoss sprawdzita i przejrzata
informacje zawarte w niniejszej instrukcji, Danfoss nie
udziela zadnej gwarancji i nie bedzie rozpatrywa¢ skarg
doraznych lub domniemanych zwiazanych z niniejsza
dokumentacja dotyczacych jakosci, dziatania lub
mozliwosci wykorzystania w okreslonym celu.

W zadnym przypadku firma Danfoss nie ponosi odpowie-
dzialnosci za bezposrednie, posrednie, wyjatkowe,
przypadkowe lub wynikowe szkody wynikajace z
wykorzystania lub niemoznosci wykorzystania informacji
zawartych w niniejszym dokumencie nawet w przypadku,
gdy uzytkownik zostanie powiadomiony o mozliwosci
wystapienia powyzszych szkod. W szczegdlnosci, firma
Danfoss nie ponosi odpowiedzialnosci za zadne koszty
obejmujace, lecz nieograniczone do kosztéw poniesionych
w wyniku utraconych zyskéw lub dochodéw, utraty lub
uszkodzenia urzadzen, utraty oprogramowania, utraty
danych, kosztéw poniesionych w wyniku koniecznosci
zastapienia powyzszych elementéw nowymi lub jakich-
kolwiek roszczen stron trzecich.

Firma Danfoss zastrzega sobie prawo do wprowadzania
zmian do niniejszej publikacji w dowolnym czasie oraz bez
uprzedniego zawiadomienia poprzednich lub obecnych
wiascicieli dokumentacji.

1.1.2 Symbole

Symbole wykorzystane w niniejszej instrukgji

WAZNE

Wskazuje fragment, na ktéry czytajacy powinien zwroci¢
uwage.

AUWAGA|

Oznacza ogélne ostrzezenia.

AOSTRZEZENIE

Wskazuje ostrzezenie o wysokim napieciu.

| * Wskazuje nastawe fabryczna, domysing

1.1.3 Zezwolenia
(€. ¢

1.1.4 Dostepna literatura na temat
przetwornicy czestotliwosci VLT®
AQUA DriveFC 200

- Dokumentacja Techniczno-Ruchowa MG.20.MX.YY
przetwornicy VLT AQUA zawiera informacje
niezbedne do konfiguracji i obstugi przetwornicy
czestotliwosci.

- Dokumentacja techniczno-ruchowa przetwornicy
VLT® AQUA - duza moc, MG.20.Px.yy zawiera
informacje niezbedne do uruchomienia i pracy
przetwornicy czestotliwosci.

- Zalecenia projektowe przetwornicy VLT" AQUA
MG.20.Nx.yy obejmuja wszystkie informacje
techniczne dotyczace przetwornicy czestotliwosci
oraz konfiguracji i aplikacji uzytkownikdéw.

- Przewodnik Programowania przetwornicy VLT’
AQUA MG.20.0x.yy zawiera informacje na temat
programowania oraz petne opisy parametréw.

- VLT® AQUA Drive FC 200 Profibus MG.33.Cx.yy
- VLT AQUA Drive FC 200 DeviceNet MG.33.Dx.yy

- Zalecenia projektowe dla filtréw wyjsciowych MG.
90.Nx.yy

- Sterownik kaskadowy przetwornicy VLT AQUA FC
200 MI.38.Cx.yy

4 MG.20.Y1.49 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss
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- Patrz réwniez Nota aplikacyjna MN20A102:
Zastosowanie dla pomp gtebinowych

- Patrz réwniez Nota aplikacyjna MN20B102:
Zastosowanie z konfiguracja przetwornicy
gtéwnej/biernej.

- Patrz réwniez Nota aplikacyjna MN20F102: Petla
zamknieta przetwornicy i tryb uspienia

- Instrukcja MI.38.Bx.yy: Instrukcja instalacji dla
wspornikéw montazowych przy odbudowach
typu A5, B1, B2, C1i C2 IP21, IP55 lub 1P66

- Instrukcja MI.90.Lx.yy: Opcja MCB 109 wejscia/
wyjscia analogowego

- Instrukcja MI.33.Hx.yy: Zestaw do montazu na 1
panelu przelotowym

x = Numer wersji
yy = Kod jezyka

Literatura techniczna Danfoss jest dostepna w internecie
na
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/Documen-
tations/Technical+Documentation.htm.
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1 1.1.5 Skréty i normy

Skréty: Pojecia: Jednostki SI: Jednostki I-P:
a Przyspieszenie m/s? ft/s?
AWG Amerykanska miara grubosci kabla
Auto Tune Automatyczne dopasowanie silnika
°C Stopnie Celsjusza
| Natezenie (prad) A Amper
ILim Ograniczenie pradu
Zasilanie IT Zasilanie sieciowe z punktem pofgczenia w gwiazde
w transformatorze ptywajacym do uziemienia.
Dzul Energia J=Nm stopa-funt, Btu
°F Stopnie Fahrenheita
FC Przetwornica czestotliwosci
f Czestotliwosc Hz Hz
kHz Kiloherc kHz kHz
LCP Lokalny panel sterowania
mA Miliamper
msek. Milisekunda
min. Minuta
MCT Oprogramowanie Motion Control Tool
M-TYPE Zaleznie od typu silnika
Nm Niutonometry cale-funty
IMN Prad znamionowy silnika
fmN Czestotliwos¢ znamionowa silnika
PmN Moc znamionowa silnika
UmN Napiecie znamionowe silnika
par. Parametr
PELV Zabezpieczenie przy pomocy bardzo niskiego
napiecia
Wat Moc w Btu/godz., KM
L ) funt/cal2, funt/
paskal Cisnienie Pa = N/m
stopa2, stopa wody
linv Znamionowy prad wyjsciowy inwertora
obr./min. Obroty na minute
SR Powiazane z rozmiarem
T Temperatura C F
Czas sek. s,godz.
Tum Ogran.mom.obr.
U Napiecie \" Vv

Tabela 1.1 Tabela skrétéw i norm

1.1.6 Postepowanie z odpadami

Sprzetu zawierajacego podzespoty elektryczne
nie mozna usuwac wraz z odpadami
domowymi.

Sprzet taki nalezy oddzieli¢ od innych odpadéw

i dotagczy¢ do odpaddw elektrycznych oraz
elektronicznych, zgodnie z obowiazujacymi

przepisami lokalnymi.
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2 Bezpieczenstwo

A Uwaga

Kondensatory obwodu DC przetwornicy czestotliwosci pozostaja
natadowane po odtaczeniu mocy. Aby unikna¢ niebezpie-
czenstwa zwigzanego z porazeniem elektrycznym, odtaczy¢
przetwornice czestotliwosci od zasilania przed przystapieniem do
konserwacji. Przed przystapieniem do serwisowania przetwornicy
czestotliwosci, nalezy zaczeka¢ co najmniej okres czasu wskazany

ponizej:
380 - 500 V 315 -1000 kW 40 minut
525 - 690 V 400 - 1400 kW 30 minut

Przetwornica czestotliwosci VLT
AQUA
Seria FC 200

Wersja oprogramowania: 1.6x

Niniejsze zalecenia moga by¢
uzywane w przypadku wszystkich
przetwornic czestotliwosci z
oprogramowaniem w
wersji 1.6x lub pdzniejsze;.
Rzeczywisty numer wersji oprogra-
mowania mozna odczytac z
15-43 Wersja oprogramowania.

2.1.1 Wysokie napiecie

AOSTRZEZENIE|

Napiecie przetwornicy czestotliwosci jest grozne zawsze,
gdy jest ona podiaczona do zasilania. Nieprawidtowa
instalacja lub eksploatacja silnika czy przetwornicy czestot-
liwosci moze spowodowaé uszkodzenia sprzetu, powazne
zranienie lub $mieré. Nalezy bezwzglednie stosowa¢ sie do
instrukcji opisanych w niniejszym dokumencie oraz
przestrzega¢ obowiazujacych przepiséw lokalnych i
krajowych.

AOSTRZEZENIE|

Instalacja na duzych wysokosciach

380 - 500V: Przy wysokosciach powyzej 3000 m n.p.m.,
prosze sie skontaktowa¢ z Danfoss odno$nie PELV.
525 - 690V: Przy wysokosciach powyzej 2000 m n.p.m.,
prosze sie skontaktowa¢ z Danfoss odno$nie PELV.

2.1.2 Instrukcje bezpieczenstwa

o Upewnic sie, ze przetwornica czestotliwosci jest
odpowiednio uziemiona.

o Chroni¢ uzytkownikéw przed napieciem zasilania.

o Chroni¢ silnik przed przecigzeniem zgodnie z
krajowymi i lokalnymi przepisami.

. Zabezpieczenie silnika przed przecigzeniem nie
zostato uwzglednione w ustawieniach
fabrycznych, domyslnych. Aby dodac te funkcje,
ustawic¢ 1-90 Zabezp. termiczne silnika na warto$¢
wytqczenie awaryjne ETR lub ostrzezenie ETR. Dla
rynku poétnocnoamerykanskiego: Funkcje ETR
zapewniaja klase 20 zabezpieczenia silnika przed
przecigzeniem, zgodnie z NEC.

. Prady uptywu przekraczaja 3,5 mA.

o Przycisk [OFF] nie jest przetgcznikiem bezpie-
czenstwa. Nie odfacza on przetwornicy
czestotliwosci od zasilania.

2.1.3 Ogolne ostrzezenie

AOSTRZEZENIE

Ostrzezenie:

Dotkniecie czesci elektrycznych moze by¢ $miertelne -
nawet po odlaczeniu urzadzenia od zasilania.

Nalezy pamietac o odfaczeniu pozostatych wejs¢ napiecia,
takich jak podziat obcigzenia (potaczenie obwodu
posredniego DC) oraz polgczenie silnika w zakresie
podtrzymania kinetycznym odzyskiem energii.

Podczas korzystania z przetwornicy czestotliwosci:
odczekac co najmniej 40 minuty.

Krotszy okres jest dozwolony jedynie w przypadku, gdy jest
on podany na tabliczce znamionowej danego urzadzenia.

MG.20.Y1.49 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss 7
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AUWAGA|

Prad uptywowy

Pradu uplywu z przetwornicy czestotliwosci przekracza 3,5
mA. Aby zapewni¢ dobre polgczenie mechaniczne kabla
uziemienia z przylaczem uziemienia (zacisk 95), przekréj
poprzeczny kabla musi wynosié przynajmniej 10 mm? lub
nalezy zastosowa¢ 2 uziemione, zakoriczone oddzielnie
przewody znamionowe. Informacje dotyczace
odpowiedniego uziemienia dla kompatybilnosci elektro-
magnetycznej znajdujg sie w czesci Uziemienie w rozdziale
Sposéb instalacji.

Wytacznik réznicowopradowy

Ten produkt moze generowac prad DC w przewodzie
ochronnym. Kiedy wytacznik ré6znicowopradowy (RCD)
stosowany jest jako zabezpieczenie dodatkowe, po stronie
zasilania tego produktu, nalezy uzywac tylko RCD typu B (z
opdznieniem czasowym). Patrz réwniez Nota aplikacyjna
RCD MN.90.Gx.02 (x = nr wersji).

Uziemienie ochronne przetwornicy czestotliwosci i
zastosowanie wylacznika RCD powinno by¢ zawsze zgodne
z przepisami krajowymi i lokalnymi.

2.1.4 Przed przystgpieniem do naprawy

1. Odtaczy¢ przetwornice czestotliwosci od zasilania.

2. Odtaczy¢ zaciski 88 i 89 magistrali DC od
zastosowan dotyczacych dzielenia obcigzenia

3. Zaczeka¢ na wytadowanie obwodu DC. Sprawdzi¢
okres czasu na etykiecie ostrzegawczej

4. Odtaczy¢ kabel silnika

2.1.5 Zapobieganie przypadkowemu
uruchomieniu

Kiedy przetwornica czestotliwosci jest podfaczona do
zasilania, silnik mozna uruchomié/zatrzymac¢ za pomoca
polecen cyfrowych, polecert magistrali, wartosci zadanych
lub lokalnego panelu sterowania (LCP):

. Jesli wymaga tego bezpieczenstwo osobiste,
nalezy zawsze odtaczac przetwornice czestot-
liwosci od zasilania, aby zapobiec
przypadkowemu rozruchowi.

. Aby zapobiec przypadkowemu rozruchowi, przed
zmiang parametréw nalezy zawsze wcisngé
przycisk [OFF].

. Na skutek awarii elektroniki, chwilowego
przecigzenia, btedu zasilania lub utraty przytacza
silnika, moze dojs¢ do rozruchu zatrzymanego
silnika. Przetwornica czestotliwosci z funkcjg
bezpiecznego stopu zabezpiecza urzadzenie
przed przypadkowym uruchomieniem, jesli zacisk
37 bezpiecznego stopu jest dezaktywowany lub
odfaczony.

2.1.6 Bezpieczny stop

Przetwornica czestotliwosci moze realizowac funkcje
bezpieczenstwa Bezpieczne wytqczenie momentu
obrotowego (zgodnie z projektem CD IEC 61800-5-2) lub
Kategoria stop 0 (zgodnie z EN 60204-1).

Zostata zaprojektowana i zatwierdzona jako zgodna z
wymogami Kategorii bezpieczenstwa 3 wedtug EN 954-1.
Te funkcje okresla sie jako Bezpieczny Stop. Przed przyta-
czeniem i uzyciem funkcji Bezpiecznego stopu do instalacji,
nalezy przeprowadzi¢ na instalacji doktadng analize ryzyka,
w celu okreslenia, czy funkcja Bezpiecznego stopu i
kategoria bezpieczeristwa sg stosowne i wystarczajace. W
celu zainstalowania i korzystania z funkcji Bezpieczny stop
zgodnie z wymogami Kategorii bezpieczenstwa 3 wedtug
EN 954-1, nalezy postepowac zgodnie z odpowiednimi
informacjami i instrukcjami podanymi w Zaleceniach
projektowych! Informacje i instrukcje zawarte w
Dokumentacji Techniczno-Ruchowej nie gwarantuja
prawidlowego i bezpiecznego korzystania z funkgji
Bezpiecznego stopu!

2.1.7 Instalacja bezpiecznego Stopu

Aby przeprowadzi¢ instalacje Stopu Kategorii 0 (EN60204)
zgodnie z Kategoria bezpieczeristwa 3 (EN954-1), nalezy
przestrzega¢ nastepujacych instrukgji:

1. Nalezy usuna¢ mostek (zworke) miedzy zaciskiem
37 i 24 V DC. Odciecie lub przerwanie zworki nie
jest wystarczajace. Nalezy ja wyja¢ catkowicie, aby
zapobiec zwarciu. Patrz zworka na llustracja 2.1.

2. Potaczy¢ zacisk 37 z 24 V DC, kablem zabezpie-
czonym przed zwarciem. Zasilanie o napieciu 24
V DC powinno by¢ przerywalne za pomoca
urzadzenia przerywajacego obwadd Kategorii 3
EN954-1. Jesli urzadzenie przerywajace i znajduja
sie na tym samym panelu montazowym, mozna
wykorzystac¢ kabel nieekranowany zamiast ekrano-
wanego.

1308T314.10

llustracja 2.1 Zworka mostkujaca miedzy zaciskiem 37 i 24 VDC.

llustracja 2.2 przedstawia Kategorie stopu 0 (EN 60204-1) z
Kat. bezpieczenstwa 3 (EN 954-1). Przerwanie obwodu
nastepuje poprzez otwarcie kontaktu drzwiowego. Rysunek

8 MG.20.Y1.49 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss
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przedstawia réwniez sposéb potaczenia sprzetowego
wybiegu silnika bez zabezpieczenia.

Door contact

6 phase Mains
IR

¢ H A2 H A

130BB566.10

Safety device Cat.3 (Circuit interrupt
device, possibly with release input)

12 Frequency
Converter R; Ry
\ \
[
/ Rectifier
_— I Control
Short-circuit protected cable board
(if not inside installation cabinet)
- Inverter
J——

llustracja 2.2 Podstawowe aspekty instalacji, umozliwiajace uzyskanie Kategorii zatrzymania 0 (EN 60204-1) z Kategorig bezpieczeristwa 3
(EN 954-1).

2.1.8 Zasilanie IT

14-50 Filtr RFI moze by¢ zastosowany do odtaczenia
wewnetrznych kondensatoréw RFI od uziemianego filtra
RFI w przetwornicach czestotliwosci 380 - 500 V. W
przypadku, gdy jest to wykonane, wydajnos¢ RFl zostanie
zredukowana do poziomu A2. W przypadku przetwornic
czestotliwosci 525 - 690 V, 14-50 Filtr RFI nie ma zadnej
funkcji. Wytacznik RFI nie moze by¢ otwarty.
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3 Instalacja mechaniczna

3.1.4 Podnoszenie

3.1 Montaz wstepny

Przetwornice nalezy zawsze podnosi¢ za odpowiednie ucho

3.1.1 Planowanie miejsca montazu do podnoszenia. Dla wszystkich ram D i E2 (IP00), korzystac
z odpowiedniego preta, aby nie wygig¢ otworéw do
WAZNE podnoszenia na przetwornicy.

Przed wykonaniem montazu przetwornicy czestotliwosci,
nalezy go doktadnie zaplanowa¢. Dzigki temu, mozna
uniknaé dodatkowej pracy w trakcie i po zakonczeniu
montazu.

130BB753.10

Wybra¢ najlepsze miejsce dla urzadzenia biorac pod
uwage nastepujace czynniki (patrz informacje w dalszej
czesci dokumentu oraz odpowiednie zalecenia
projektowe):

. Robocza temperatura otoczenia

. Metoda montazu

. Chtodzenie urzadzenia

. Potozenie przetwornicy czestotliwosci
. Prowadzenie przewodéw
. Sprawdzi¢, czy zrédto zasilania dostarcza llustracja 3.1 Zalecana metoda podnoszenia, wymiar ramy F8.

odpowiednie napiecie i prad.

. Sprawdzi¢, czy wartos¢ znamionowa pradu silnika
znajduje sie w zakresie pradu przetwornicy
czestotliwosci.

o
<
&
°
@
@
=}
a

. Jesli przetwornica nie jest wyposazona we
wbudowane bezpieczniki, sprawdzi¢, czy
montowane bezpieczniki maja odpowiednie
wartosci znamionowe.

3.1.2 Odbiér przetwornicy czestotliwosci

Przy odbiorze urzadzenia nalezy sprawdzi¢, czy opakowanie
jest nienaruszone oraz, czy przetwornica nie zostata
uszkodzona podczas transportu. Jesli zostata ona
uszkodzona, nalezy natychmiast zawiadomi¢ o tym fakcie
firme transportowa.

3.1.3 Transport i odpakowanie urzadzenia

Przed odpakowaniem przetwornicy czestotliwosci nalezy
sprawdzi¢, czy znajduje sie ona w niewielkiej odlegtosci od
miejsca jej docelowej instalacji.

Zdjac¢ pudto i przenosi¢ przetwornice na palecie, tak diugo

jak to mozliwe. T

llustracja 3.2 Zalecana metoda podnoszenia, wymiar ramy F9/
F10.
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130BB689.10

llustracja 3.3 Zalecana metoda podnoszenia, wymiar ramy
F11/F12/F13.

WAZNE

Uwaga: cokét ma takie samo opakowanie, jak przetwornica
czestotliwosci, lecz nie jest przymocowany podczas
dostawy. Cokét musi umozliwiaé przeptyw powietrza do
przetwornicy, aby zapewni¢ odpowiednia wentylacje. F
ramy nalezy umieszcza¢ na gérze cokotu, w miejscu
ostatecznej instalacji. Kat mierzony od géry przetwornicy
do linki do podnoszenia musi wynosi¢ 60° lub wigcej.
Oprocz tego, co pokazano na powyzszych ilustracjach,
drazek rozporowy jest dopuszczalny do podnoszenia Ramy
F.

MG.20.Y1.49 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss 11
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3.1.5 Wymiary fizyczne
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Wymiary fizyczne, rozmiar ramy E i F
Rozmiar ramy F8 [ F9
FQT o = =]
F8 b - ht
(o)) fea} (o)}
° O ©
2 & 8
g : 2
Il @ bl
Wysokie przeciazenie 315 - 450 kW 500 - 710 kKW 800 - 1000 kW
moc znamionowa - (380 - 500 V) (380 - 500 V) (380 - 500 V)
160% momentu 400 - 630 kW 710 - 900 kW 1000 - 1400 kKW
przeciazenia (525-690 V) (525-690 V) (525-690 V)
P 21, 54 21, 54 21, 54
NEMA Typ 12 Typ 12 Typ 12
Wymiary Wysoko 2324 mm 2324 mm 2324 mm 2324 mm 2324 mm 2324 mm
transportowe SC
Zemk‘) 970 mm 1568 mm 1760 mm 2559 mm 2160 mm 2960 mm
Sg‘zbOk 1130 mm 1130 mm 1130 mm 1130 mm 1130 mm 1130 mm
Wymiary Wysoko
przetwornicy S,C,y 2204 mm 2204 mm 2204 mm 2204 mm 2204 mm 2204 mm
czestotliwosci
Zemko 800 mm 1400 mm 1600 mm 2200 mm 2000 mm 2600 mm
Gtebok 606 mm 606 mm 606 mm 606 mm 606 mm 606 mm
0s¢
ﬂgiﬁr 440 kg 656 kg 880 kg 1096 kg 1022 kg 1238 kg

WAZNE

Ramy F maja szes¢ réznych rozmiaréw, F8, F9, F10, F11, F12 i F13 Ramy F8, F10 i F12 sktadaja sie z szafki falownika po
prawej stronie i szafki prostownika po lewej. W F9, F11 i F13 jest dodatkowa szafka opcji, na lewo od szafki prostownika. F9
to F8 z dodatkowa szafka opcji. Obudowa F11 to F10 z dodatkowa szafka opcji. Obudowa F13 to F12 z dodatkowa szafka
opcji.
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3.2 Instalacja mechaniczna

Przygotowania do instalacji mechanicznej przetwornicy
czestotliwosci musza zostac przeprowadzone metodycznie,
aby zapewni¢ jej odpowiedni rezultat i unikng¢ dodatkowej
pracy podczas montazu. Na poczatku nalezy zapoznac sie z
rysunkami znajdujacymi sie na koncu niniejszego
dokumentu, aby doktadnie okresli¢ wymagania
przestrzenne.

3.2.1 Wymagane narzedzia

Do montazu mechanicznego wymagane s nastepujace

narzedzia:
. Wiertto 10 lub 12 mm
. Miarka
. Klucz z odpowiednimi gniazdami metrycznymi
(7-17 mm)
. Przedtuzenie klucza

. Punktak do blachy cienkiej wykorzystywany w
przypadku rur kablowych oraz dtawikéw
kablowych w IP 21/Nema 1 i urzadzeniach IP 54.

. Pret do podnoszenia urzadzenia (pret lub rura
maks. @ 25 mm) o udzwigu minimum 400 kg.

. Dzwig lub inne urzadzenie podnoszace do
umieszczania przetwornicy w odpowiednim
potozeniu

. Klucz Torx T50 wymagany do montazu E1w

typach obudéw IP21 i IP54.

3.2.2 Uwagi ogolne

Przestrzen

Zapewni¢ odpowiednig przestrzen nad i pod przetwornica,
aby umozliwi¢ swobodny przeptyw powietrza. Nalezy takze
umozliwi¢ otwarcie drzwi w przedniej czesci urzadzenia.

—
] |

llustracja 3.4 Przestrzen przed typem obudowy IP21/IP54, wymiar
ramy F8.

130BB531.10
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(22.8) b %/ 30.
llustracja 3.5 Przestrzeri przed typem obudowy IP21/IP54, wymiar
ramy F9
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llustracja 3.6 Przestrzer przed typem obudowy 1P21/IP54, wymiar
ramy F10
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llustracja 3.7 Przestrzer przed typem obudowy IP21/IP54, wymiar
ramy F11

130BB575.10

:CII[EED
il L [j 22

llustracja 3.8 Przestrzer przed typem obudowy IP21/IP54, wymiar
ramy F12
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llustracja 3.9 Przestrzefi przed typem obudowy 1P21/IP54, wymiar
ramy F13

Dostep do przewodéw
Zapewni¢ odpowiedni dostep do przewodéw biorac pod
uwage konieczne zagiecia.

WAZNE

Wszystkie uchwyty na kable/ stopki muszg by¢
zamontowane na szerokosci szyny zbiorczej zaciskéw.
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3.2.3 Potozenie zaciskow F8-F13

Obudowy F wystepuja w szesciu rozmiarach, F8, F9, F10, prostownika. F9 to F8 z dodatkowg szafka opcji. Obudowa
F11, F12 i F13 Obudowa F8, F10 i F12 zawiera szafke F11 to F10 z dodatkowa szafkg opcji. Obudowa F13 to F12
falownika po prawej i szafke prostownika po lewej. W F9, z dodatkowa szafka opcji.

F11 i F13 jest dodatkowa szafka opcji, na lewo od szafki

Potozenie zaciskdw - falownik i prostownik o wymiarze ramy F8 i F9
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llustracja 3.10 Potozenie zaciskéw - szafka falownika i prostownika - F 9 (widok od przodu, od lewej i od prawej) Plyta dtawika jest 42
mm ponizej poziomu 0.

1) Szyna uziemienia
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Potozenie zaciskéw - falownik, wymiar ramy F10 i F11

o
&
N [ [ iS
|l ! ] ‘ 53
= A m
3
. K wf@ / @
[ E 308.3 [12.1] HQ T

: 253.1 [10.0] a
o (s oa™™=WRIE T ™ufs oo Hum o™ YRS T b3 el 1 T
R o o E 180.3 [7.1] 3

) o Z;\1 i b i \
1] i i ! E
B & S e eemaaw k| il E[\Q:i mm 0 L0 I@ﬂj t:gy/l] )
== = ; 44.40 [1.75] f
244.40 [9.62]

s ISlEl e glE g i3 Sl g
S = O — O o n — — ™M mn — facy
= = = = &} a o == <3 <
o R ; < | = o) ™ 2 . NI 2 I ’

ezl s &5 B8 28
o~ < wn O o ™M m N
BN=E @ S
b= 2 S e = o
Sl=== NN A o« @
QXN o oo = =
TRE ZRE o 9 3
nino 3 3 3 g
<

572.1 [22.5] -

129.1 [5.1]
204.1 [8.0]
497.1 [19.6]

llustracja 3.11 Potozenie zaciskéw - szafka falownika (widok od przodu, od lewej i od prawej) Ptyta dtawika jest 42 mm ponizej poziomu 0.
1) Szyna uziemienia

2) Zaciski silnika

3) Zaciski hamulca
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Instalacja mechaniczna

Potozenie zaciskéw - falownik, wymiar ramy F12 i F13

LOKALIZACJA ZACISKOWWIDOK Z PRZODU LOKALIZACJA ZACISKOWWIDOK Z PRAWEJ STRONY

LOKALIZACJA ZACISKOWWIDOK Z LEWEJ STRONY
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llustracja 3.12 Polozenie zaciskéw - szafka falownika (widok od przodu, od lewej i od prawej) Ptyta dfawika jest 42 mm ponizej poziomu 0.

1) Szyna uziemienia
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Potozenie zaciskéw - prostownik (F10, F11, F12 i F13)
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llustracja 3.13 Potozenie zaciskéw - prostownik (widok od lewej, od przodu i od prawej). Plyta dlawika jest 42 mm ponizej poziomu 0.

1) Zacisk podziatu obcigzenia (-)
2) Szyna uziemienia
3) Zacisk podziatu obciazenia (+)

Potozenia zaciskéw - szafka opcji, wymiar ramy F9
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llustracja 3.14 Potozenie zaciskéw - szafka opcji (widok od lewej, od przodu i od prawej).
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Potozenia zaciskéw - szafka opcji, wymiar ramy F11/F13
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llustracja 3.15 Potozenie zaciskéw - szafka opcji (widok od lewej, od przodu i od prawej).
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3.2.4 Chiodzenie i przeptyw powietrza Zewnetrzne kanaly

Jezeli do szafki Rittal dodawany jest zewnetrzny ukfad
Chtodzenie kanatéw, nalezy wyliczy¢ spadek cisnienia w kanatach.
Chtodzenie mozna zapewni¢ na rézne sposoby, za pomocg Skorzysta¢ z ponizszych tabel, aby obnizy¢ wartosci
kanatéw chtodzacych na dole i na gérze urzadzenia, znamionowe przetwornicy czestotliwosci, zgodnie ze
poprzez pobieranie i wypuszczanie powietrza z tytu spadkiem cisnienia.
urzadzenia lub tgczac mozliwosci chfodzenia. %) °
Kanaly chtodzace 3 % / z
Stworzona zostata specjalna opcja optymalizujaca instalacje % 8 / %
przetwornic czestotliwosci w obudowach Rittal TS8, g 7
wykorzystujaca wentylator przetwornicy do zapewnienia é 60
wentylacji wymuszonej tylnego kanatu. Powietrze wydoby- g 50
wajace sie z gornej czesci obudowy moze by¢ g 40
odprowadzane kanatami na zewnatrz zaktadu, tak aby é 30
ciepto oddawane z tylnego kanatu nie byto rozpraszane w % 20
sterowni, zmniejszajac wymogi dot. klimatyzacji w § 10 ——
zaktadzie. g8 o .

0 25 50 75 100 125 150 175 200 225
Chtodzenie od tylu Zmiana ci$nienia
Powietrze z tylnego kanatu moze réwniez byc llustracja 3.16 Obnizanie wartoéci znamionowych ramy F w
przepuszczane do i na zewnatrz z tytu obudowy Rittal TS8. funkcji zmiany ciénienia
Jest to rozwiagzanie, w ktérym powietrze do tylnego kanatu Przeplyw powietrza przez przetwornice: 985 m3/h (580 cfm)
moze by¢ pobierane z zewnatrz zaktadu, za$ ciepto
oddawane jest z powrotem na zewnatrz zaktadu, co
zmniejsza wymogi w zakresie klimatyzacji 3.2.5 Wejscie dtawika/rury kablowej - IP21
Przeptyw powietrza (NEMA 1) i IP54 (NEMA12)
Nalezy zapewni¢ odpowiedni przeptyw powietrza nad
radiatorem. Natezenie tego przeptywu zostato opisane Kable s podfaczane przez plyte dtawika znajdujaca sie w
ponizej. dolnej czesci urzadzenia. Zdemontowac¢ ptyte i zaplanowac
Ochrona obudowy | Przeplyw powietrza | Wentylator(y) wejscie dfawika lub rur kablowych. Przygotowac otwory w
przez wentylator(y) w |radiatora miejscach zaznaczonych na rysunku.

drzwiach / gérny

wentylator WAZ N E

IP21 / NEMA 1 700 m3/h (412 cfm)* | 985 m3/h (580 cfm)* . . , .

Ptyta dlawika musi by¢ zamocowana do przetwornicy, aby
IP54 / NEMA 12 525 m3/h (309 cfm)* [985 m3/h (580 cfm)* ., . . . . .

zapewni¢ odpowiedni poziom ochrony oraz odpowiedni
poziom chtodzenia urzgdzenia. Jesli ptyta ta nie jest
zamocowana, moze to spowodowa¢ wytaczenie awaryjne
przetwornicy czestotliwosci z Alarmem 69, Temp. karty
zasilajacej

Tabela 3.1 Przeptyw powietrza przez radiator

* Przeptyw powietrza dla kazdego wentylatora. Ramy rozmiaru F
zawierajq wiele wentylatoréw.

WAZNE

Wentylator pracuje z nastepujacych powodéw:
1. AMA

130BB073.10

Trzym.statopr
Pre-Mag
Hamowanie DC

Przekroczono 60% nominalnego pradu

oV r W N

Przekroczona okreslona temperatura radiatora
(zaleznie od wielkosci mocy). llustracja 3.17 Przyktad poprawnej instalacji ptyty dtawika.

Gdy wentylator sie uruchomi, bedzie pracowac przez co
najmniej 10 minut.
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F8-F13: Wejscia kabli widziane od dotu przetwornicy czestotliwosci - 1) Umiesci¢ rury kablowe w oznaczonych miejscach
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3.3 Opcje panelu ramy rozmiaru F

Grzejniki przeciwkondensacyjne i termostat

Grzejniki przeciwkondensacyjne kontrolowane za posred-
nictwem automatycznego termostatu, zamontowane
wewnatrz szafki przetwornic czestotliwosci o wymiarze
ramy F10-F13, pomagaja kontrolowac wilgotnos¢ wewnatrz
obudowy, co przedtuza czas zycia elementéw przetwornicy
w wilgotnym $rodowisku. Przy domysinym ustawieniu
termostatu grzejniki wtaczaja sie przy 10°C (50°F) i
wylaczaja sie przy 15.6°C (60°F).

Oswietlenie szafki z wyjéciem zasilania

Oswietlenie zamontowane wewnatrz szafki przetwornicy
czestotliwosci o wymiarze ramy F10-F13 poprawia
widocznos$¢ podczas obstugi i konserwacji. Obudowa
o$wietlenia zawiera wyjscie zasilania do tymczasowego
podtaczenia narzedzi lub innych urzadzen i dostepne sa
dwa napiecia:

. 230V, 50Hz, 2,5A, CE/ENEC
. 120V, 60Hz, 5A, UL/cUL

Konfiguracja zaczepéw transformatora

Jezeli oswietlenie i wyjscie szafki i/lub grzejniki przeciwkon-
densacyjne i termostat sg zainstalowane, konieczne jest
ustawienie zaczepdéw transformatora T1 na odpowiednie
napiecie wejsciowe. Przetwornica 380-480/ 500V bedzie
poczatkowo ustawiona na zaczep 525 V, za$ przetwornica
525-690V bedzie ustawiona na zaczep 690V, aby zapewnic,
iz nie nastapi przepiecie sprzetu podrzednego, jezeli
zaczep nie jest natadowany przed wigczeniem zasilania.
Aby ustawi¢ odpowiedni zaczep na zacisku T1,
znajdujacym sie w szafce prostownika, patrz Tabela 3.2.
Aby znalez¢ potozenie w przetwornicy czestotliwosci, patrz
ilustracja przedstawiajaca prostownik w punkcie

4.1.1 Podtqczenie zasilania.

Zakres napiecia wejSciowego Wybdr zaczepu
380V-440V 400V
441V-490V 460V
491V-550V 525V
551V-625V 575V
626V-660V 660V
661V-690V 690V

Zaciski NAMUR

NAMUR jest miedzynarodowym stowarzyszeniem
uzytkownikéw technologii automatycznych w przemysle
przetworczym, gtéwnie przemystu chemicznego i
farmaceutycznego w Niemczech. Wybranie tej opcji
prowadzi do zorganizowania i oznaczenia zaciskéw
zgodnie z postanowieniami normy NAMUR dotyczacej
zaciskow wejsciowych i wyjsciowych przetwornicy czestot-
liwosci. Wymaga to karty termistora MCB 112 PTC i
rozszerzonej karty przekaznika MCB 113.

RCD (wyfacznik réznicowopradowy)

Korzysta z metody rownowazenia rdzenia w celu monito-
rowania pragdéw doziemienia w uktadach uziemionych,
réwniez o duzej rezystancji (uktady TN i TT wg terminologii
IEC). Jest jedna wartos¢ zadana dla wstepnego ostrzezenia
(50% gtéwnej wartosci zadanej alarmu) i jedna gtéwna
wartos$¢ zadana. Z kazdg wartoscia zadang jest powigzany
przekaznik alarmu SPDT, do uzytku na zewnatrz. Potrzebny
jest zewnetrzny transformator pradu "typu okiennego"
(dostarczany i instalowany przez klienta).

o Wbudowane w obwéd bezpiecznego stopu
przetwornicy czestotliwosci

. Urzadzenie typu B IEC 60755 monitoruje prady
doziemienia pradu przemiennego, impulsowego
pradu statego i czystego pradu statego.

. Wskaznik LED w postaci wykresu stupkowego
poziomu pradu doziemienia od 10 do 100%
wartosci zadanej

. Pamie¢ btedéw
o Przycisk TEST / RESET

Monitor rezystangji izolacji (IRM)

Monitoruje rezystancje izolacji w uktadach nieuziemionych
(uktady IT w terminologii IEC) pomiedzy przewodami fazy
ukfadu a uziemieniem. Jest jedno wstepne ostrzezenie
omowe i gtéwna warto$¢ zadana alarmu dla poziomu
izolacji. Z kazda wartoscia zadana jest powigzany
przekaznik alarmu SPDT, do uzytku na zewnatrz. Uwaga:
do kazdego uktadu nieuziemionego (IT) mozna podtaczy¢
tylko jeden monitor rezystancji izolacji.

. Wbudowane w obwdéd bezpiecznego stopu
przetwornicy czestotliwosci

o Wyswietlacz LCD wartos$ci omowej rezystancji
izolacji

o Pamie¢ btedow
. Przyciski INFO, TEST i RESET

Zatrzymanie awaryjne IEC z przekaznikiem bezpieczeristwa
Pilz

Zawiera nadmiarowy 4-zytowy guzik przyciskowy
zatrzymania awaryjnego, zamontowany z przodu obudowy
oraz przekaznik Pilz, ktéry go monitoruje w potaczeniu z
obwodem bezpiecznego stopu przetwornicy oraz
stycznikiem zasilania, znajdujacym sie w szafce opgji.

Reczne rozruszniki silnika

Zapewni¢ zasilanie 3-fazowe dla dmuchaw elektrycznych,
czesto potrzebnych w wiekszych silnikach. Zasilanie dla
rozrusznikdw jest dostarczane od strony obcigzenia
dowolnego zasilanego stycznika, wytacznika lub
przetacznika odcinajacego. Zasilanie posiada bezpieczniki
przed kazdym rozrusznikiem silnika i jest wytaczane gdy
wylaczane jest zasilanie dostarczane do przetwornicy.
Dozwolone sg maksymalnie dwa rozruszniki (jeden, jezeli
zamowi sie chroniony bezpiecznikiem 30 A obwaéd).
Wbudowane w obwdéd bezpiecznego stopu przetwornicy.
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Funkcje urzadzenia obejmuja:
. Przetacznik dziatania (wt./wyt.)

. Ochrona przed zwarciami i przecigzeniem z
funkcja testowania

. Funkcja recznego resetowania
Zaciski chronione bezpiecznikami 30 amperéw

. Zasilanie 3-fazowe, dopasowane do dostar-
czanego napiecia sieci zasilajacej, do zasilania
dodatkowego sprzetu klienta

. Niedostepne, jezeli wybrano dwa reczne
rozruszniki silnika

. Zaciski sa wytaczone, gdy zasilanie dostarczane
do przetwornicy jest wytaczone

. Zasilanie dla zaciskéw chronionych bezpiecz-
nikami bedzie dostarczane od strony obcigzenia
dowolnego zasilanego stycznika, wytacznika lub
przetacznika odcinajacego.

Zasilanie 24 V DC
° 5A, 120W, 24V DC

. Ochrona przed przetezeniem na wyjsciu, przecia-
zeniem, zwarciami i nadmierng temperaturg

. Do zasilania dostarczonych przez klienta urzadzen
dodatkowych, takich jak czujniki, we/wy PLC,
styczniki, czujniki temperatury, swiatetka
wskaznikéw i/lub inny sprzet elektroniczny

. Diagnostyka obejmuje styczno$¢ bezpradowa DC-
ok, zielong diode LED DC-ok i czerwong diode
LED przecigzenia

Zewnetrzne monitorowanie temperatury

Stuzy do monitorowania temperatury zewnetrznych
elementéw systemu, takich jak uzwojenie silnika i/lub
tozyska. Zawiera dwa uniwersalne moduty wejsciowe oraz
dwa specjalne moduty wejsciowe termistora. Wszystkie
dziesie¢ modutéw jest wbudowane w obwéd
bezpiecznego stopu przetwornicy i mozna je monitorowac
przez sie¢ magistrali komunikacyjnej (wymaga nabycia
osobnego modutu/facznika sprzegtowego szyn).

Wejécia uniwersalne (8)

Typy sygnatéw:
. Wejscia RTD (w tym Pt100), 3-zytowe lub 4-zytowe

. Termopara
. Prad analogowy lub napiecie analogowe

Dodatkowe funkcje:
. Jedno uniwersalne wyjscie, z mozliwoscia
konfiguracji napiecia analogowego lub dla pradu
analogowego

. Dwa przekazniki wyjsciowe (zwierne)

. Dwuliniowy wyswietlacz LC i diagnostyka LED

. Wykrywanie przerwania zyty przewodu czujnika,
zwarcia i nieprawidtowej biegunowosci

o Oprogramowanie konfiguracyjne interfejsu

Dedykowane wejscia termistora (2)

Funkcje:
. Kazdy modut moze monitorowac do szesciu
termistoréw w szeregu
. Diagnostyka btedéw zwigzanych z przerwaniem

zyty lub zwarciami przewodoéw czujnikéw
B Certyfikaty ATEX/UL/CSA

o Mozna udostepnic trzecie wejscie termistora
dzieki Karcie Opcji Termistora PTC MCB 112, w
razie potrzeby
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4 Sposob instalacji

WAZNE
4.1 Instal acja elektryczn a Przewody silnika musza by¢ ekranowane/zbrojone. W razie
stosowania przewoddw nieekranowanych/niezbrojonych,
4.1.1 Pod’rqczenie zasilania nie s3 spetniane niektére wymogi kompatybilnosci elektro-
magnetycznej. Aby spetni¢ wymogi specyfikacji na temat
Okablowanie i bezpieczniki kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC), nalezy
WAZNE korzysta¢ z ekranowanego/zbrojonego kabla silnika.

Dodatkowe informacje podano w Specyfikacji Kompaty-
bilnosci Elektromagnetycznej (EMC) w Zaleceniach
projektowych.

Informacje ogélne na temat kabli

Wszystkie kable musza spetnia¢ krajowe i lokalne przepisy
w zakresie przekrojéw poprzecznych i temperatury
otoczenia. Zastosowania UL wymagaja przewodéw ) ] ] ] .
miedzianych 75 °C. Przewody miedziane 75 i 90 °C sg PraV\.lId.’fO\.Ne Wyn.ma'fy Przekroju pof)rzecznego.' dJ‘ug?SC'
dopuszczalne pod wzgledem termicznym dla przetwornic kabli silnika znajduja sie w 7.1 Ogdine warunki techniczne.
czestotliwosci uzywanych w zastosowaniach innych, niz UL.

Potaczenia kabla zasilania sg potozone w sposéb ukazany
ponizej. Wymiarowanie przekroju kabla musi by¢ wykonane
zgodnie z wartoscig znamionowg pradu oraz przepisami
lokalnymi. See7.1 Ogdlne warunki techniczne for details.

Aby zapewni¢ ochrone przetwornicy czestotliwosci, nalezy
uzy¢ zalecanych bezpiecznikéw lub korzystac¢ z
przetwornicy z wbudowanymi bezpiecznikami. Zalecane
bezpieczniki sa opisane w tabelach w rozdziale na temat
bezpiecznikéw. Zamontowane bezpieczniki muszg by¢
zgodne z lokalnymi przepisami.

Zacisk zasilania jest dopasowany do wylacznika zasilania,
jesli zostat on dotaczony do urzadzenia.

o
6 Phase 91-1 (L1-1) =
a
O
power 92-1 (L2-1) 8
o
[3a]
input 93-1 (L3-1)
91-2 (L1-2)
92-2 (L2-2)
93-2 (L3-2)
J; 95 PE %
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llustracja 4.1
A) Potaczenie 6-impulsowel), 2), 3)

B) Zmodyfikowane pofaczenie 6-impulsowe2), 3), 4)
C) Pofaczenie 12-impulsowe3), 5)

Uwagi:

1) Pokazano pofaczenie réwnolegte. Mozna uzywac pojedynczego kabla tréjfazowego o wystarczajacej obcigzalnosci. Musza
by¢ zainstalowane szyny zwierajace.

2) Potaczenie 6-impulsowe eliminuje korzysci redukcji harmonicznych prostownika 12-impulsowego.

3) Odpowiednie do ztacza sieciowego IT i TN.

4) W mato prawdopodobnym przypadku, gdy jeden z 6-impulsowych prostownikéw modutowych przestanie dziata¢,
przetwornica czestotliwosci moze pracowac przy zmniejszonym obciagzeniu z jednym prostownikiem 6-impulsowym. Nalezy
skontaktowac sie z producentem w celu uzyskania szczeg6téw na temat ponownego potaczenia.

5) Nie pokazano tutaj zadnych kabli zasilania prowadzonych réwnolegle.
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Ekranowanie kabli

Nalezy unika¢ instalacji ze skreconymi koricéwkami ekranu
(skreconych koncéwek oplotu ekranu lub przewodu
wielozytowego). Niszczg one skutecznos¢ ekranu przy
wyzszych czestotliwosciach. Jesli zachodzi koniecznos¢
przerwania ekranu w celu zainstalowania osprzetu
zapewniajacego przerwe izolacyjna, np. stycznika silnika,
nalezy tak wykona¢ montaz, by w catym torze kablowym
zachowac ciaggtos¢ ekranu z najnizsza mozliwag impedancja
dla wysokich czestotliwosci.

Podtaczy¢ ekran kabla silnika do ptytki odsprzegajacej
mocowania mechanicznego przetwornicy czestotliwosci
oraz do metalowej szafy silnika.

Potaczenie ekranu powinno mie¢ jak najwieksza mozliwa
powierzchnie (zacisk kablowy). Umozliwiaja to akcesoria
instalacyjne dostarczone z urzadzeniem.

Dtugos¢ i przekréj poprzeczny kabla:

Przetwornica czestotliwosci zostata przetestowana pod
katem zgodnosci EMC przy okreslonej dtugosci kabla. Kabel
silnika powinien by¢ jak najkrotszy, aby zredukowac
poziom zakiécen i prady uptywowe.

Czestotliwos¢ kluczowania:

Kiedy przetwornice czestotliwosci uzywane sg razem z
filtrami fal sinusoidalnych w celu ograniczenia poziomu
hatasu silnika, nalezy ustawi¢ czestotliwo$¢ kluczowania
zgodnie z instrukgja filtra fal sinusoidalnych w

14-01 Czestotliwos¢ kluczowania .

Nr zac. 96 97 98 99
u Vv w PE" Napiecie silnika 0-100% napiecia zasilania
3 przewodow poza silnikiem
U1 V1 W1 PED Laczenie w trojkat
W2 U2 V2 6 przewodow poza silnikiem
U1 "l w1 PEV Laczenie w gwiazde U2, V2, W2
U2, V2, W2 nalezy potaczy¢ miedzy soba oddzielnie

")Zabezpieczone przytqcze uziemienia

W silnikach bez elektrycznej izolacji papierowej lub innego
wzmochienia izolacyjnego odpowiedniego do pracy z
zasilaniem napieciowym (takim jak przetwornica czestot-
liwosci), zamocowac filtr fali sinusoidalnejna wyjsciu
przetwornicy czestotliwosci.

u Vv W =4

<

O——o—O O @ @ s

<C

N

wn

~

u Vv w -
96 97 98 96 97 98
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130BB532.10

llustracja 4.2 Szafka prostownika i falownika, wymiar ramy F8 i F9

1) Modut prostownika 12- 5) Przytacze silnika
impulsowego
2) Zaciski uziemienia PE U vV W
3) Linia / Bezpieczniki T1 T2 T3
R1 ST M 96 97 98
L1-1 L2-1 L3-1 6)  Zaciski hamulca
91-1 92-1 93-1 -R +R
4) Linia / Bezpieczniki 81 82
R2 S2 T2 7) Modut falownika
L2-1 L2-2 L3-2 8)  SCR wiaczone / wylaczone
91-2 92-2 93-2 9) Przekaznik 1 Przekaznik 2
01 02 03 04 05 06
10) Wentylator pomocniczy
104 106
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1
130BB755.10

LA

(<) [}

llustracja 4.3 Szafka prostownika, wymiar ramy F10 i F12

1) Modut prostownika 12-impulsowego 4) Linia
2)  WENTYLATOR R1 ST M R2 S2 T2
POMOCNICZY
100 101 102 103 L1-1 L2-1 L3-1 L1-2 L2-2 L3-2
L1 L2 L1 L2 5)  Podtaczenia magistrali DC dla wspélnej magistrali DC
3) Bezpieczniki linii, F10/F12 (6 sztuk) DC+ DC-
6)  Podtaczenia magistrali DC dla wspélnej magistrali DC
DC+ DC-

MG.20.Y1.49 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss 31



Dt

Sposdéb instalacji Dokumentacja techniczno-ruchowa VLT AQUA 12-Pulse High Power

o
e
2
e 3
HERERERS
[000Q|
o EREn[oim —1r]
489
i i
} }
i I
Z 0 O
6 o o
llustracja 4.4 Szafka falownika, wymiar ramy F10 i F11
1) Zewnetrzne monitorowanie temperatury 6) Silnik
2) PRZEKAZNIK POMOCNICZY U Vv W
01 02 03 96 97 98
04 05 06 T1 T2 T3
3) NAMUR 7) Bezpiecznik NAMUR. Numery czesci - patrz tabela bezpiecznikéw
4) WENTYLATOR 8) Bezpieczniki wentylatora. Numery czesci - patrz tabela
POMOCNICZY bezpiecznikéw
100 101 102 103 9) Bezpieczniki SMPS. Numery czesci - patrz tabela bezpiecznikéw
L1 L2 L1 L2
5) Hamulec
-R +R
81 82
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llustracja 4.5 Szafka falownika, wymiar ramy F12 i F13

1) Zewnetrzne monitorowanie temperatury 6) Silnik
2) PRZEKAZNIK POMOCNICZY V] v W
01 02 03 96 97 98
04 05 06 T1 T2 T3
3) NAMUR 7) Bezpiecznik NAMUR. Numery czesci - patrz tabela bezpiecznikéw
4)  WENTYLATOR 8) Bezpieczniki wentylatora. Numery czesci - patrz tabela
POMOCNICZY bezpiecznikow
100 101 102 103 9) Bezpieczniki SMPS. Numery czesci - patrz tabela bezpiecznikéw
L1 L2 L1 L2
5) Hamulec
-R +R
81 82
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llustracja 4.6 Szafka opcji, wymiar ramy F9
1) Zacisk przekaznika Pilz 4)  Bezpiecznik z cewka przekaznika zabezpieczajacego z
przekaznikiem PILS
2) Zacisk RCD lub IRM Numery czesci - patrz tabela bezpiecznikow
3) Zasilanie/6 faz 5)  Bezpieczniki linii, (6 sztuk)
R1 S1 T R2 S2 T2 Numery czesci - patrz tabela bezpiecznikow
91-1 92-1 93-1 91-2 92-2 93-2 6) Reczne odtaczenie 2 x 3-fazowe
L1-1 L2-1 L3-1 L1-2 L2-2 L3-2
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llustracja 4.7 Szafka opcji, wymiar ramy F11 i F13

2)
3)

Zacisk przekaznika Pilz

Zacisk RCD lub IRM
Zasilanie/6 faz
R1 S1 T R2

4)  Bezpiecznik z cewka przekaznika zabezpieczajacego z
przekaznikiem PILS
Numery czesci - patrz tabela bezpiecznikow
5)  Bezpieczniki linii, (6 sztuk)
2 T2 Numery czesci - patrz tabela bezpiecznikow

91-1 92-1 93-1 91-2 92-2 93-2 6) Reczne odtaczenie 2 x 3-fazowe
L1-1 L2-1 L3-1 L1-2 L2-2 L3-2
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4.1.2 Uziemienie

Przy montazu przetwornicy czgstotliwosci nalezy wzigé
pod uwage nastepujace podstawowe sprawy, aby
zapewni¢ kompatybilno$¢ elektromagnetyczng (EMC).

. Uziemienie ochronne: Nalezy pamieta¢, ze w
przetwornicy czestotliwosci wystepuje duzy prad
uptywowy i ze wzgledéw bezpieczenstwa nalezy
ja odpowiednio uziemi¢. Stosowac lokalne
przepisy bezpieczenstwa.

. Uziemienie duzej czestotliwosci: Potaczenia kabla
uziemienia silnika musza by¢ jak najkrotsze.

Podtaczy¢ rézne systemy uziemienia przy jak najnizszej
impedancji przewodu. Najnizsza mozliwa impedancja
przewodu uzyskiwana jest poprzez utrzymywanie jak
najmniejszej dtugosci przewodu oraz wykorzystanie jak
najwiekszego obszaru powierzchni.

Metalowe szafy réznych urzadzen sg montowane na tylnej
plycie szafy przy uzyciu jak najnizszej impedancji HF. Dzieki
temu mozna unikna¢ réznych napie¢ HF dla poszcze-
golnych urzadzen oraz zapobiec niebezpieczenstwu
powstawania pradéw zaktécen radiowych w kablach
potaczeniowych, ktére moga by¢ wykorzystywane do
taczenia urzadzen. W ten sposdb zaktdcenia radiowe
zostang ograniczone.

Aby uzyska¢ niska impedancje HF, urzadzenia zamocowac
do tylnej ptyty za pomoca ich wtasnych $rub mocujacych.
Z punktéw mocowania nalezy usunac farbe izolacyjna lub
inne substancje.

4.1.3 Zabezpieczenie dodatkowe (RCD)

Jako zabezpieczenie dodatkowe mozna stosowac
przekazniki ELBC, wielopunktowe uziemienie ochronne lub
uziemienie pod warunkiem, Zze zostang spetnione wymogi
lokalnych przepiséw bezpieczenstwa.

Jedli wystapi btad uziemienia, element DC moze
doprowadzi¢ do btedu pradu.

Jezeli stosowane sg przekazniki ELCB, nalezy przestrzegac
lokalnych przepiséw. Przekazniki musza by¢ odpowiednie
do zabezpieczenia sprzetu 3-fazowego z prostownikiem
mostkowym oraz krétkiego wytadowania podczas
zataczania zasilania.

Patrz sekcja dotyczaca Warunkéw Specjalnych w
Zaleceniach Projektowych.

4.1.4 Wylacznik RFI

Zasilanie izolowane od uziemienia

Jesli przetwornica czestotliwosci jest zasilana z
izolowanego zrédta (zasilanie IT, nieuziemiony tréjkat lub
uziemiony tréjkat) lub z TT/TN-S z uziemiong noga, nalezy

wylaczy¢ przetacznik RFI (OFF) ) za pomoca 14-50 Filtr RFI
w przetwornicy i 14-50 Filtr RFI w filtrze. Wiecej informacji
na ten temat znajduje sie w IEC 364-3. W przypadku, gdy
konieczne jest optymalne dziatanie EMC, podtaczone sg
réwnolegte silniki lub dtugos¢ przewodu silnika wynosi
ponad 25 m, zaleca sie ustawi¢ 14-50 Filtr RFl w potozeniu
[ON] (wiaczone).

" Niedostepne dla przetwornic czestotliwosci 525-600/690
V.

W potozeniu OFF (wytaczone), wewnetrzne pojemnosci
filtra RFI (kondensatory filtra) miedzy obudowg i obwodem
posrednim s3 odfaczone, aby zapobiec uszkodzeniu
obwodu posredniego i zredukowaé pojemnosciowe prady
doziemne (zgodnie z IEC 61800-3).

Patrz takze Nota aplikacyjna VLT na zasilaniu IT MN.90.CX.
02. Nalezy korzysta¢ z monitoréw izolacyjnych, ktére
mozna wykorzystywac razem z energoelektronika (IEC
61557-8).

4.1.5 Moment obrotowy

Wszystkie potaczenia elektryczne nalezy dokreca¢ stosujac
odpowiedni moment obrotowy. Zbyt duzy lub zbyt maty
moment spowoduje utworzenie nieprawidtowego
potfaczenia. Odpowiedni moment obrotowy nalezy
zapewnic¢ za pomocg klucza dynamometrycznego.

176FA247.12
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llustracja 4.8 Sruby nalezy zawsze dokreca¢ za pomoca klucza
dynamometrycznego.
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Wymiar ramy | Zacisk Moment Wielko$¢ $ruby
obrotowy
F8-F13 Zasilanie
Silnik 19-40Nm M10
(168-354in-Ibs)
Hamulec 8,5-20,5Nm
Regen (75-181in-lbs) | M8
8,5-20,5 Nm M8
(75-181 in-lbs)

Tabela 4.1 Momenty dokrecania
4.1.6 Kable ekranowane

WAZNE

Danfoss zaleca uzywa¢ kabli ekranowanych miedzy filtrem
LCL a jednostka AFE. Kable nieekranowane moga by¢
umieszczone miedzy transformatorem a strong wejsciowa
filtra LCL.

Kable ekranowane i zbrojone muszg by¢ odpowiednio
podtaczone, aby zapewni¢ wysoki poziom odpornosci EMC
i niskg emisje zakiécen.

Potaczenia nalezy wykona¢ za pomoca albo dfawikéw
kablowych, albo zaciskéw:
. Diawiki kablowe EMC: Aby zapewni¢ optymalne
potaczenie EMC, mozna korzystac¢ z ogdlnie
dostepnych dtawikéw kablowych.

. Zaciski kablowe EMC: Zaciski ufatwiajace
wykonanie potaczen sa dostarczane wraz z
urzadzeniem.

4.1.7 Kabel silnika

Silnik musi by¢ podfaczony do zaciskéw U/T1/96, V/T2/97,
W/T3/98. Uziemienie do zacisku 99. W przetwornicy
czestotliwosci mozna wykorzysta¢ dowolny typ standar-
dowego asynchronicznego silnika tréjfazowego. Nastawa
fabryczna odnosi sie do obrotéw w kierunku zgodnym z
ruchem wskazéwek zegara przy nastepujacym podtaczeniu
wyjscia przetwornicy czestotliwosci:

Zacisk nr Funkcja

96, 97, 98, 99 Zasilanie U/T1, V/T2, W/T3
Uziemienie

. Zacisk U/T1/96 podtaczony do fazy U
. Zacisk V/T2/97 podtaczony do fazy V
. Zacisk W/T3/98 podtaczony do fazy W

O O 2
[sa)
g
>

U v w i

% 97 98

O O

U v w

% 97 98

Kierunek obrotéw mozna zmieni¢ przetaczajac dwie fazy w
kablu silnika lub zmieniajac ustawienie 4-10 Kierunek
obrotdw silnika.

Sprawdzenie obrotéw silnika mozna wykona¢ przy uzyciu
1-28 Kontrola obrotdéw silnika, zgodnie z krokami
pokazanymi na wyswietlaczu.

Rama F, wymogi

Wymogi dla F8/F9: Kable pomiedzy zaciskami modutu
falownika a pierwszym wspélnym punktem fazy musza
miec¢ takg sama dtugos¢ z doktadnoscia do 10%.
Zalecanym punktem wspdlnym sg zaciski silnika.

Wymogi dla F10/F11: Liczba kabli fazy silnika musi by¢
wielokrotnoscia 2 i wynosi¢ 2, 4, 6 lub 8 (nie moze by¢ 1
kabel), aby uzyskac¢ te sama liczbe przewodéw
podtaczonych do obu zaciskow modutu falownika. Kable
pomiedzy zaciskami modutu falownika a pierwszym
wspolnym punktem fazy musza miec taka sama dtugosc z
dokfadnosciag do 10%. Zalecanym punktem wspdlnym sa
zaciski silnika.

F12/F13, wymogi: Liczba kabli fazy silnika musi by¢ wielok-
rotnoscig 3 i wynosic 3, 6, 9 lub 12 (nie moze by¢ 1 lub 2
kable), aby uzyska¢ te sama liczbe przewodoéw
podtaczonych do kazdego zacisku modutu falownika. Kable
pomiedzy zaciskami modutu falownika a pierwszym
wspolnym punktem fazy muszg mie¢ taka sama dtugosc z
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dokfadnoscig do 10%. Zalecanym punktem wspdlnym sg
zaciski silnika.

Wymogi dla wyjsciowej skrzynki przytaczowej: Dtugosc,
minimum 2,5 m, oraz liczba kabli musi by¢ taka sama
pomiedzy kazdym modutem falownika a wspéinym
zaciskiem w skrzynce przylaczowe;j.

WAZNE

Jezeli w zwiazku z modernizacja konieczna jest liczba kabli
rézna dla réznych faz, prosze sie porozumiec z
producentem w sprawie wymogéw i dokumentacji lub
uzy¢ opdji szafki z wejsciem od goéry/od dotu.

4.1.8 Kabel rezystora hamowania
Przetwornice z fabrycznie
zainstalowang opcja przerywacza
hamulca

(Tylko kabel standardowy z literg B w pozycji 18 kodu
typu).

Kabel faczacy z rezystorem hamowania musi by¢
ekranowany, a jego maks. dlugos¢ od przetwornicy czestot-
liwosci do szyny DC jest ograniczona do 25 m.

Zacisk nr Funkcja

81, 82 Zaciski rezystora hamowania

Kabel potaczeniowy rezystora hamulca musi by¢
ekranowany. Podfgczy¢ ekran za pomoca zaciskow
kablowych do przewodzacej ptyty montazowej na
przetwornicy czestotliwosci oraz do szafy metalowej
rezystora hamulca.

Przekrdj poprzeczny kabla hamulca nalezy dopasowac¢ do
momentu hamowania. Dodatkowe informacje na temat
bezpiecznej instalacji znajduja sie w Instrukcji hamulca: M.
90.Fx.yy i MI.50.5x.yy.

AOSTRZEZENIE|

Nalezy pamieta¢, ze na zaciskach moga wystapic¢ napiecia
do 1099 V DC, zaleznie od napiegcia zasilania.

Wymogi dotyczace ram F
Rezystor(y) hamulca muszg by¢ podtaczone do zaciskow
hamulca w kazdym module falownika.

4.1.9 Ostona chroniaca przed zaktéceniami
elektrycznymi

Przed zamontowaniem kabla zasilajagcego, zamontowac
metalowg pokrywe EMC, aby zapewni¢ optymalne
dziatanie EMC.

WAZNE

Pokrywa metalowa EMC jest dofaczana tylko do urzadzen z
filtrem RFI.

L]

1752197510

00

llustracja 4.9 Montaz ostony EMC.

4.1.10 Podtaczenie zasilania

Zasilanie musi zosta¢ podfaczone do zaciskéw 91-1, 92-1,
93-1, 91-2, 92-2 i 93-2 (patrz Tabela 4.2). Uziemienie jest
podtaczone do zacisku znajdujacego sie po prawej stronie
zacisku 93.

Zacisk nr Funkcja

91-1, 92-1, 93-1 Zasilanie R1/L1-1, S1/L2-1, T1/
L3-1

91-2, 92-2, 93-2 Zasilanie R2/L1-2, S2/L2-2, T2/
L3-2

94 Uziemienie

WAZNE

Sprawdzi¢ dane na tabliczce znamionowej, aby upewnic¢
sie, czy zasilanie przetwornicy czestotliwosci odpowiada
zasilaniu w zakladzie.

Sprawdzi¢ takze, czy zrodio zasilania dostarcza odpowiedni
rodzaj pradu.

Jedli urzadzenie nie jest wyposazone we wbudowane
bezpieczniki, sprawdzi¢, czy instalowane bezpieczniki maja
odpowiednie wartosci znamionowe.

4.1.11 Zasilanie zewnetrzne wentylatoréw

Jedli przetwornica jest zasilana przez prad staty lub
wentylator musi dziata¢ niezaleznie od gtéwnego zZrodfa
zasilania, mozna zastosowa¢ zewnetrzne zrédto zasilania.
Nalezy wtedy wykonac¢ potaczenie na karcie mocy.

Zacisk nr Funkcja
100, 101 Zasilanie pomocnicze S, T
102, 103 Zasilanie wewnetrzne S, T
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Ztacze znajdujace sie na karcie mocy umozliwia
podtaczenie napiecia liniowego dla wentylatoréw
chtodzacych. Fabrycznie podtaczone wentylatory sa
zasilane ze wspdlnej linii pradu zmiennego (zworki miedzy
100-102 i 101-103). Jesli wymagane jest zasilanie
zewnetrzne, nalezy zdemontowac zworki i podigczy¢
zasilanie do zaciskéw 100 i 101. Do ochrony nalezy uzy¢
bezpiecznika 5 A. W zastosowaniach zgodnych z UL musi
to by¢ bezpiecznik LittleFuse KLK-5 lub jego odpowiednik.

MG.20.Y1.49 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss 39



Dt

Sposéb instalacji

Dokumentacja techniczno-ruchowa VLT AQUA 12-Pulse High Power

4.1.12 Bezpieczniki

Zabezpieczenie obwodéw odgatezionych:

Aby zabezpieczy¢ instalacje przed zagrozeniem
elektrycznym i pozarowym, wszystkie obwody odgatezione
w instalacji, aparaturze rozdzielczej, maszynach, itp.,
powinny zosta¢ zabezpieczone przed zwarciem i przete-
zeniem, zgodnie z przepisami krajowymi/
miedzynarodowymi.

Zabezpieczenie przeciwzwarciowe:

Przetwornica czestotliwosci musi by¢ chroniona przed
zwarciem, aby unikna¢ zagrozen zwigzanych z pradem lub
niebezpieczenstwa pozaru. Danfoss zaleca stosowanie
wymienionych ponizej bezpiecznikéw, aby ochroni¢
pracownikéw obstugi oraz urzadzenia w razie wewnetrznej
awarii przetwornicy czestotliwosci. Przetwornica czestot-
liwosci zapewnia petne zabezpieczenie przeciwzwarciowe
w przypadku zwarcia na wyjsciu silnika.

Zabezpieczenie przeciwprzetezeniowe

Przetwornice czestotliwosci nalezy zabezpieczy¢ przed
przecigzeniem, aby wykluczy¢ zagrozenie pozarowe z
powodu przegrzania kabli w instalacji. Przetwornica

czestotliwosci wyposazona jest w wewnetrzne zabezpie-
czenie przeciwprzetezeniowe, ktére moze petnic¢ funkcje
przeciwpradowego zabezpieczenia przed przecigzeniem
(oprocz aplikacji UL). See 4-18 Ogr. prqdu. Ponadto
bezpieczniki lub wytaczniki moga petnic¢ funkcje zabezpie-
czenia przetezeniowego w instalacji. Zabezpieczenie
przeciwprzetezeniowe nalezy zawsze wykonac¢ zgodnie z
przepisami krajowymi.

Standard UL

Ponizsze bezpieczniki mozna stosowa¢ w obwodzie
zdolnym dostarcza¢ nie wiecej niz 100 000 amperéw
symetrycznej wartosci skutecznej RMS, 240V, albo 480V,
albo 500V, albo 600V, w zaleznosci od napiecia znamio-
nowego przetwornicy czestotliwosci. Przy zastosowaniu
wiasciwych bezpiecznikéw, wartos¢ znamionowa pradu
zwarcia (SCCR) to 100 000 Arms.

Moc Rama Warto$¢ znamionowa Bussmann Zapasowy Szac. strata mocy bezpiecznika [W]
Bussmann

Wielkos¢ Na(zif)de Ampery Nr kat. Nr kat. 400V 460V
P315T5 F8/F9 700 700 170M4017 176F9179 25 19
P355T5 F8/F9 700 700 170M4017 176F9179 30 22
P400T5 F8/F9 700 700 170M4017 176F9179 38 29
P450T5 F8/F9 700 700 170M4017 176F9179 3500 2800
P500T5 F10/F11 700 900 170M6013 176F9180 3940 4925
P560T5 F10/F11 700 900 170M6013 176F9180 2625 2100
P630T5 F10/F11 700 900 170M6013 176F9180 3940 4925
P710T5 F10/F11 700 1500 170M6018 176F9181 45 34
P80OTS F12/F13 700 1500 170M6018 176F9181 60 45
P1MOT5 F12/F13 700 1500 170M6018 176F9181 83 63

Tabela 4.2 Bezpieczniki linii, 380-500V
Moc Rama Warto$¢ znamionowa Bussmann Zapasowy Szac. strata mocy bezpiecznika [W]
Bussmann

Wielkos¢ Na(;fjscie Ampery Nr kat. Nr kat. 600V 690V
P450T7 F8/F9 700 630 170M4016 176F9179 13 10
P500T7 F8/F9 700 630 170M4016 176F9179 17 13
P560T7 F8/F9 700 630 170M4016 176F9179 22 16
P630T7 F8/F9 700 630 170M4016 176F9179 24 18
P710T7 F10/F11 700 900 170M6013 176F9180 26 20
P800T7 F10/F11 700 900 170M6013 176F9180 35 27
P900T7 F10/F11 700 900 170M6013 176F9180 44 33
P1MOT7 F12/F13 700 1500 170M6018 176F9181 26 20
P1M2T7 F12/F13 700 1500 170M6018 176F9181 37 28
P1MA4T7 F12/F13 700 1500 170M6018 176F9181 47 36

Tabela 4.3 Bezpieczniki linii, 525-690V

40 MG.20.Y1.49 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss




Dt

Sposéb instalacji Dokumentacja techniczno-ruchowa VLT AQUA 12-Pulse High Power
Wielko$¢/Typ Bussmann PN* Warto$¢ znamionowa Siba

P500 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32.1000
P560 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32.1000
P630 170M6467 1400 A, 700 V 20 681 32.1400
P710 170M6467 1400 A, 700 V 20 681 32.1400
P800 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32.1000
P1MO 170M6467 1400 A, 700 V 20 681 32.1400

Tabela 44 Bezpieczniki obwodu DC modutu falownika, 380-500V

Wielko$¢/Typ Bussmann PN* Wartos$¢ znamionowa Siba

P710 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32. 1000
P800 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32. 1000
P900 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32. 1000
P1MO 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32. 1000
P1M2 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32. 1000
P1M4 170M8611 1100A, 1000V 20 781 32.1000

Tabela 4.5 Bezpieczniki obwodu DC modutu falownika, 525-690 V

*Opisane bezpieczniki 170M Bussmann wykorzystujq wskaznik
wizualny -/80, -TN/80 typ T, /110 lub TN/110 typ T; dla uzytku
zewnetrznego mozna zamienia¢ bezpieczniki wskaznikowe tej samej
wielkosci oraz o takiej samej wartosci prqdu w amperach.

Dodatkowe bezpieczniki

Wielkos$¢/typ Bussmann PN* Wartos¢ znamionowa Alternatywne bezpieczniki

Bezpiecznik 2,5 - 40 A P500-P1M0, 380-500 V LPJ-6 SP lub SPI 6 A, 600 V Wszelkie wypisane dwuele-
mentowe klasy J, opdznienie
czasowe, 6A
P710-P1M4, 525-690 V LPJ-10 SP lub SPI 10 A, 600 V Wszelkie wypisane dwuele-
mentowe klasy J, opdznienie
czasowe, 10 A
Bezpiecznik 4,0 - 6,3 A P500-P1M0, 380-500 V LPJ-10 SP lub SPI 10 A, 600 V Wszelkie wypisane dwuele-
mentowe klasy J, opdznienie
czasowe, 10 A
P710-P1M4, 525-690 V LPJ-15 SP lub SPI 15 A, 600 V Wszelkie wypisane dwuele-
mentowe klasy J, opdznienie
czasowe, 15 A
Bezpieczniki 6,3 - 10 A P500-P1M0, 380-500 V LPJ-15 SP lub SPI 15 A, 600 V Wszelkie wypisane dwuele-
mentowe klasy J, opdznienie
czasowe, 15 A
P710-P1M4, 525-690 V LPJ-20 SP lub SPI 20 A, 600 V Wszelkie wypisane dwuele-
mentowe klasy J, opdznienie
czasowe, 20 A
Bezpieczniki 10 - 16 A P500-P1M0, 380-500 V LPJ-25 SP lub SPI 25 A, 600 V Wszelkie wypisane dwuele-
mentowe klasy J, opdznienie
czasowe, 25 A
P710-P1M4, 525-690 V LPJ-20 SP lub SPI 20 A, 600 V Wszelkie wypisane dwuele-
mentowe klasy J, opdznienie
czasowe, 20 A

Tabela 4.6 Bezpieczniki recznego regulatora silnika

Rozmiar ramy Bussmann PN* Wartoé¢ znamionowa Wielkoé¢/typ Bussmann PN* LittelFuse Wartos¢
Znamionowa
F8-F13 KTK-4 4 A, 600V P355-P1MO, KLK-15 15A, 600V
380-500 V
Tabela 4.7 Bezpiecznik SMPS P450-P1M4, KLK-15 15 A, 600 V
525-690 V

Tabela 4.8 Bezpieczniki wentylatora
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Wartos¢ Alternatywne

Bussmann PN* N . o
Znamionowa bezpieczniki

Rozmiar ramy

F8-F13 LPJ-30 SP lub SPI 30 A, 600 V Wszelkie
wypisane
dwuelementowe
klasy J,
opdznienie
czasowe, 30 A

4.1.15 Prady na tozyskach silnika

Wszystkie silniki instalowane z przetwornicami o mocy 315
kW lub wyzszej powinny mie¢ zamontowane tozyska
izolowane NDE (nie po stronie przetwornicy), aby
wyeliminowac prady krazace po tozyskach. Aby zminima-

Tabela 4.9 Bezpiecznik dla zaciskéw chronionych przez bezpiecznik 30 AiZoWac prady na wale i tozyskach po stronie przetwornicy,

Wartos¢ Alternatywne

Bussmann PN* X . .
Znamionowa bezpieczniki

Rozmiar ramy

F8-F13 LPJ-6 SP lub SPI 6 A, 600 V Wszelkie
wypisane
dwuelementowe
klasy J,
opoznienie
czasowe, 6 A

Tabela 4.10 Bezpiecznik transformatora sterowania

Rozmiar ramy Bussmann PN* Warto$¢ znamionowa

F8-F13 GMC-800MA 800 mA, 250 V
Tabela 4.11 Bezpiecznik NAMUR
Wymiar ramy Bussmann PN* Wa'rt 03¢ Altern'atyw'nfe
Znamionowa bezpieczniki
F8-F13 LP-CC-6 6 A, 600 V Wszelkie
wypisane klasy
CC,6 A

Tabela 4.12 Bezpiecznik z cewka przekaznika zabezpieczajacego z przekaznikiem PILS

4.1.13 Odfaczniki zasilania

Rozmiar ramy Moc i napiecie
F9 P250 380-500V & P355-P560 525-690V
P315-P400 380-500V
F11 P450 380-500V & P630-P710 525-690V
P500-P630 380-500V & P800 525-690V
F13 P710-P800 380-500V & P900-P1M2 525-690V

4.1.14 Izolacja silnika

W przypadku dtugosci kabla mniejszej lub réwnej (<) od
maksymalnej diugosci kabla podanej w tabelach w
Ogodlnych warunkach technicznych, zalecane sa
nastepujace wartosci znamionowe izolacji silnika, gdyz
napiecie szczytowe moze by¢ nawet dwukrotnie wyzsze od
napiecia obwodu posredniego DC, 2,8-krotnie wyzsze od
napiecia zasilania, ze wzgledu na efekty linii przesytlowej w
kablu silnika. Jezeli silnik ma nizsza wartos¢ znamionowa
izolacji, zaleca sie uzycie filtra du/dt lub fali sinusoidalnej.

Znamionowe napiecie Izolacja silnika

zasilania

Un <420V Standard Ui = 1300V

420V < Un < 500 V Wzmocnione UL = 1600V

500V < Un < 600 V Wzmocnione UL = 1800V

600V < Un < 690 V Wzmocnione UL = 2000V

konieczne jest odpowiednie uziemienie przetwornicy,
silnika i napedzanej maszyny.

Standardowe strategie tagodzenia:
1. Uzywac tozysk izolowanych

2. Stosowac rygorystyczne procedury przy instalacji
- Zapewnic¢ wspdtliniowos¢ silnika i silnika
obciazenia
- Scisle przestrzega¢ zalecerh EMC
dotyczacych instalacji

- Wzmocnié PE, tak aby impedancja
wysokiej czestotliwosci byfa nizsza w PE,
niz w wejsciowych przewodach zasilania

- Zapewni¢ dobre pofaczenie wysokiej
czestotliwosci pomiedzy silnikiem a
przetwornica czestotliwosci, na przyktad
poprzez kabel ekranowany o potgczeniu
360° w silniku i przetwornicy czestot-
liwosci.

- Upewnic sie, czy impedancja od
przetwornicy czestotliwosci do
uziemienia budynku jest nizsza, niz
impedancja uziemienia maszyny. Moze
by¢ to trudne dla pomp

- Utworzy¢ bezposrednie potaczenie
uziemienia pomiedzy silnikiem a
silnikiem obcigzajagcym

3. Zmniejszy¢ czestotliwos¢ przetaczania IGBT
4. Zmieni¢ ksztatt fali falownika, 60° AVM vs. SFAVM

5. Zainstalowac ukfad uziemienia watu lub uzy¢
potaczenia izolujacego

6. Zastosowan smarowanie przewodzace

7. Uzywac¢ minimalnych ustawien predkosci, jesli to
mozliwe

8. W miare mozliwosci zadba¢, aby napiecie liniowe

byto zréwnowazone do uziemienia. Moze by¢ to
trudne w uktadach IT, TT, TN-CS lub z uziemiona
noga

9. Uzy¢ filtru dU/dt lub sinusoidalnego

4.1.16 Wylacznik temperaturowy rezystora
hamowania

Moment: 0,5-0,6Nm (5in-lbs)
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Rozmiar $rub: M3

Wejscie to mozna wykorzysta¢ do monitorowania rezystora
hamowania podtaczonego od zewnatrz. Wejscie miedzy
104 a 106 jest tworzone, a przetwornica czestotliwosci
wylaczy sie awaryjnie po wydaniu ostrzezenia/aktywacji
alarmu 27 ,IGBT hamulca”. Jesli potagczenie miedzy 104 a
105 zostanie zamkniete, przetwornica czestotliwosci
wylaczy sie awaryjnie po wydaniu ostrzezenia/aktywacji
alarmu 27 ,IGBT hamulca”.

Nalezy zainstalowa¢ przefgcznik KLIXON, ktory jest
Lzwierny”. Jezeli ta funkcja nie jest wykorzystywana, wtedy
106 i 104 musza by¢ zwarte razem.

Zwierny: 104-106 (zworka montowana fabrycznie)
Zwierny: 104-105

Zacisk nr Funkcja
Whytacznik temperaturowy rezystora
106, 104, 105 v . P s
hamowania.

Jezeli temperatura rezystora hamowania nadmiernie
wzrasta i przetacznik termiczny zostaje zwolniony,
przetwornica czestotliwosci zaprzestanie hamowania.
Rozpocznie sie wybieg silnika.

NC | C

105
NO

175ZA877.10

4.1.17 Prowadzenie przewodow sterowania

Zamocowac wszystkie przewody sterowania w
odpowiednich miejscach, tak jak pokazano na rysunkach.
Ostony nalezy odpowiednio podtaczy¢, aby zapewnic
optymalna odpornos¢ elektryczna.

Przylaczanie magistrali komunikacyjnej

Podtaczenia nalezy wykona¢ do odpowiednich opcji karty
sterujacej. Szczegdty - patrz odpowiednia instrukcja obstugi
magistrali. Kabel nalezy umiesci¢ na okreslonej drodze we
wnetrzu przetwornicy i zamocowac razem z innymi
przewodami sterowania.

Instalacja zewnetrznego zasilania 24 wolt DC
Moment: 0,5 - 0,6Nm (5in-lbs)
Rozmiar $rub: M3

Nr Funkcja

35 (-), 36 (+) Zasilanie zewnetrzne 24 V DC

Zewnetrzne zasilanie 24 V DC moze by¢ uzyte jako zrédto
nisko napieciowego zasilania dla karty sterujacej i zainsta-
lowanych kart opcji . Umozliwia to petng obstuge LCP
(razem z ustawianiem parametréw) bez podtaczania do
zasilania. Nalezy mie¢ na uwadze, ze po podtaczeniu 24 V

DC pojawi sie ostrzezenie o niskim napieciu; nie nastapi
jednak samoczynne wytaczenie.

AOSTRZEZENIE

UzZycie zasilacza 24 VDC typu PELV zapewni petng
dalwaniczng separacje (typu PELV) zaciskOéw sterowania
przetwornicy czestotliwosci.

4.1.18 Dostep do zaciskow sterowania

Wszystkie zaciski przewoddw sterowniczych znajduja sie
pod LCP. Dostep do nich mozna uzyska¢ przez drzwi w
wersji IP21/ 54 lub po zdjeciu pokryw w wersji IP0O.

4.1.19 Instalacja elektryczna, Zaciski
sterowania

Podtaczanie przewodu do zacisku:
1. Usuna¢ izolacje na diugosci okoto 9-10 mm

130BA150.10

|
9-10mm |

|
| (0.37in) !

2. Wsuna¢ érubokret” w kwadratowy otwoér.

3. Wsuna¢ przewdd w przylegty okragty otwoér.

4, Wyjac¢ srubokret. Przewdd zostat podtgczony do
zacisku.
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Odtaczanie przewodu od zacisku:
1. Wsuna¢ érubokret” w kwadratowy otwér.

2. Wyciagna¢ przewadd.

130BT311.10

130BT306.10
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4.2 Przyktady podtaczenia

4.2.1 Start/Stop
Zacisk 18 = 5-10 Zacisk 18 - wej. cyfrowe [8] Start
Zacisk 27 = 5-12 Zacisk 27 - wej. cyfrowe [0] Brak dziatania

(Domyslnie wybieg silnika, odwr)

Zacisk 37 = bezpieczny stop

® 2

o ~ 130BA155.12
> | |
< To] [te}
~N
+ a a
12|13]18(19(27(29|32|33|20|37
(e e e
O]0|0|0]|0|0]O|0|0]|O
QIOIPIO|D O[0|D
Lo | o e o o | s e

Start/Stop o 78e?pietzny stop

Predko$é

Start/Stop

(18

4.2.2 Start/Stop impulsowy

Zacisk 18 = 5-10 Zacisk 18 - wej. cyfrowe [9] Start impulsowy
Zacisk 27= 5-12 Zacisk 27 - wej. cyfrowe [6] Stop, odwrécony

Zacisk 37 = bezpieczny stop

130BA156.12

P 5-10 [9]

Start Stop Bezpieczny stop
odwrocony

Predkosc¢

:

Start (18)

Stop
odwrocony L
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4.2.3 Przyspiesz/zwolnij 4.2.4 Wartos¢ zadana potencjometru

Zaciski 29/32 = Przyspieszenie/zwolnienie Wartos¢ zadana napiecia przez potencjometr
Zacisk 18 = 5-10 Zacisk 18 - wej. cyfrowe Start [9] Zrédto wartosci zadanej 1 = [1] Wejscie analogowe
(ustawienia domysine) 53 (ustawienia domysine)
Zacisk 27 = 5-12 Zacisk 27 - wej. cyfrowe zatrzasnij Zacisk 53, niskie napiecie =0V

wartosc zadang [19] Zacisk 53, wysokie napiecie = 10 V

Zacisk 29 = 5-13 Zacisk 29 - wej. cyfrowe

Zacisk 53, niska wart. zad/sprzez. zwr = 0 obr./min
Zwiekszanie predkosci [21]

Zacisk 53, wysoka wart. zad/sprzez. zwr = 1500
obr./min

Przetacznik S201 = WYL. (U)

Zacisk 32 = 5-14 Zacisk 32 - wej. cyfrowe Zmniej-
szanie predkosci [22]

UWAGA: Zacisk 29 tylko w FC x02 (x = typ serii).

T13UBA1D4.10 <C

o €

= S

8 2

12 +24V 2 o

S >

R o
- Predkos¢ obr./min. + J/

P 6-1
] Par.5-10 A 39[42]50]53]54]55
J|C 1| ]|( J|C ]| 1|
QlOIDIDIOID
27 Par.5-12 ) | ) i o
<L —h
! T !
i i
——— > | |
- | 29 Par.5-13 2 Napiecie : :
s znamionowe ( o —
/ P 6-11 10V N
/ 77
—— 32 Par.5-14 //
g 1kQ
37
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4.3 Instalacja elektryczna - dodatkowa

4.3.1 Instalacja elektryczna, przewody
sterownicze

RS - 485
Interface

CONTROL CARD CONNCECTION o
A
o
S
Switch Mode o
Power Supply
24vdc
130/200mA
+10Vdc 50 (+10 VOUT) =+
-10Vdc _ 5202 2
+10Vdc [ 53(AIN) E
— N ON/I=0-20mA
0/4-20 mA 5201 OFF/U=0-10V
- - - o
:100\<;j;c i{z 54 (AIN) NH 4
0/4-20 mA -
S, 55(COMAIN)
12 (+24V OUT)
| \ | \
P 5-00
| | | | 13 (+24V OUT)
S B N | 24V (NPN)
| L C Ysom) :'X} ov (PNP)
’ L \ 24V (NPN)
COM A OUT) 39 Analog Output
| L | T 19(DIN) D‘X} oV (PNP) ( ) [ | 0/4—2()gmA P
J L \ (AOUT) 42
‘ || 2ocomom %
’ ’ ‘ 24V (NPN)
‘ | | 7 27 (DIN/OUT) :'X} OV (PNP) 5801
F ‘ o| ON=Terminated
[ (. | 24V NH Z| OFF=Open
\ \ ov ‘
\ | | L - J v
*
f f 24V (NPN) —Lt:l—<
J I'7 29 (DIN/OUT) oV (PNP)
\ \ =2
‘ ' ‘ ' ‘ 5801
1 1 F

(N RS-485) 69

24V (NPN)
0V (PNP) (P RS-485) 68

| | D\M
| |
T T Yesomw :'\L} 24V (NPN) (COM RS-485) 61

0V (PNP)

! | ! | 32(DIN)

(PNP) = Source
\ \ >* (NPN) = Sink

37(DIN)
777 ;7 -

56 7 8 56 7 8 56 7 8 56 7 8 56 7 8
i 1 J 1 i 1 i 1 | —
12 3 4 12 3 4 1 2 3 4 12 3 4 12 3 4
Cla5 Cl45 Cl45 Clas Cla5
MODULE MODULE MODULE MODULE MODULE

1112 13 14 {1112 13 14| |11 12 13 14| |11 12 13 14| |11 12 13 14
1516 17 18 | |15 16 17 18 | |15 16 17 18| (15 16 17 18 | |15 16 17 18
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°
CUSTOMER __ (1) @ — S
PPLIED 24V RET. - @ @
SUPPLIED CONTROL CARD PIN 20 ¥ REGEN &
(TERMINAL JUMPERED TOGETHER) TERVINALS - | @ R
CUSTOMER _|( 5\ @ INVERTER
SUPPLIED 24V CABINET
CUSTOMER
CUSTOMER SUPPLIED @ CONNECTION
(TERMINAL JUMPERED TOGETHER) DETAILS
()
|~ MCB 113 PIN X46/1 @
|~ MCB 113 PIN X46/3 88
|~ MCB 113 PIN X46/5 3

— MCB 113 PIN X46/7

W |(98
—  MCB 113 PIN X46/9 PILZ

——  MCB 113 PIN X46/11 TERMINALS 97

—= MCB 113 PIN X46/13

TO®

®@®E Q)

— MCB113PIN 12

— CONTROL CARD PIN 37 2

L~ TBOSPINO1 \

+—— TBO8 PIN 02

+—— TBO8 PIN 04

\_/

— TBO8 PIN 05

— MCB 113 PIN X47/1

MCB 113 PIN X47/3

R- EXTARNAL BRAKE

—— MCB 113 PIN X47/2

R+ 82 EXTARNAL BRAKE

TB3 INVERTER 1

—— MCB 113 PIN X47/4
—— MCB 113 PIN X47/6

+—— MCB 113 PIN X47/5

——  MCB 113 PIN X47/7

~—_1

—— MCB 113 PIN X47/9

—— MCB 113 PIN X47/8

TB3 INVERTER 2
+—— CONTROL CARD PIN 53 —

R- 81 EXTARNAL BRAKE

+—— CONTROL CARD PIN 55

+—— MCB 113 PIN X45/1 R+ 82 EXTARNAL BRAKE

——  MCB 113 PIN X45/2 TB3 INVERTER 2
+—— MCB 113 PIN X45/3

+—— MCB 113 PIN X45/4 AUX FAN AUX FAN

—— MCB112PIN 1
+—— MCB112PIN2 L1 L2 L1 L2

CICIICIC)

llustracja 4.10 Schemat pokazujacy wszystkie zaciski elektryczne bez opcji

Zacisk 37 jest wejsciem, ktére ma by¢ uzywane do Bezpiecznego stopu. Aby otrzymac instrukcje na temat instalacji Bezpiecznego Stopu
prosze przejé¢ do rozdziatu Instalacja bezpiecznego stopu w zaleceniach projektowych dla przetwornicy czestotliwosci. Patrz takze rozdziaty
na temat funkgji bezpiecznego stopu oraz jej montazu.

1) F8/F9 = (1) zestaw zaciskéw.

2) F10/F11 = (2) zestawy zaciskow.

3) F12/F13 = (3) zestawy zaciskow.

eaaae@@@aeaaaea@a@@@aeee@@@@@@@@@@ﬂ@@
5)

B

~N
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Bardzo dtugie przewody sterujace oraz sygnaty analogowe WAZNE
moga czasami, w zaleznosci od instalacji, tworzy¢ 50/60 Hz
petle zwarcia doziemnego z powodu zaktécenn powodo-
wanych przez przewody zasilajace.

Przewody sterownicze powinny by¢ ekranowane/zbrojone.

1308T340.10

Jesli do tego dojdzie, moze by¢ konieczne przerwanie
ekranu lub umieszczenie kondensatora 100 nF miedzy
ekranem i obudowa.

Wejscia i wyjscia analogowe i cyfrowe nalezy podtgczac
oddzielnie do wejs¢ wspdlnych przetwornicy czestotliwosci
(zacisk 20, 55, 39), aby prady doziemne z obu grup nie
wptywaly na pozostate grupy. Na przykiad, wigczenie
wejscia cyfrowego moze zaktdcaé sygnat wejscia
analogowego.

Biegunowos¢ wejscia zaciskéw sterowania ) ) ) )
Przewody sterowania podtaczy¢ w sposéb opisany w

dokumentacji techniczno-ruchowej przetwornicy czestot-

PNP (Zrédto) 2 L . . .
Y < liwosci. Ostony nalezy odpowiednio podfaczy¢, aby
> Okablowanie wejscia cyfrowego 8 c .2 | d (¢ elek
3 ] & zapewni¢ optymalng odpornos¢ elektryczna.
+ ° ]
12 |13 |18 |19 |27 | 29 |32 |33 |20 |37

o

o
] =
U -
Z NPN (Ujscie) ! 5
4 Okablowanie wejscia cyfrowego S =
R

12 13 18 19 27 29 32 33 20 37
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4.3.2 Przetaczniki S201, S202 i S801

o _ , 4.4 Koncowe ustawienie parametrow i test

Przetaczniki S201 (A53) i S202 (A54) stuza do wyboru

konfiguracji pradu (0-20 mA) lub napiecia (-10 do 10 V), Aby przetestowac¢ ustawienie parametréw i upewnic sie,

odpowiednio zaciskow wejscia analogowego 53 i 54. czy przetwornica czestotliwosci pracuje, nalezy wykonac
nastepujace czynnosci.

Przetacznik S801 (BUS TER.) moze stuzy¢ do zataczenia

zakoniczenia portu RS-485 (zaciski 68 i 69). Krok 1. Odszuka¢ tabliczke znamionows silnika
WAZNE
Patrz rysunek Schemat wszystkich zaciskéw elektrycznych w Silnik jest potaczony w gwiazde (Y) lub w tréjkat (A).
sekdji Instalacja elektryczna. Informacja ta znajduje sie na tabliczce znamionowej silnika.
Ustawienie domysine: °
S201 (A53) = OFF (wejscie napieciowe) S
<<
$202 (A54) = OFF (wejscie napieciowe) 8
S801 (Zakoniczenie magistrali) = OFF
WAZNE
Podczas zmiany funkcji S201, S202 lub S801 nalezy uwazad,
aby nie uzy¢ sily podczas przelgczania. Zaleca sie usuniecie
wyposazenia LCP (ostong) podczas obstugi przetacznikéw.
Przetaczniki nie moga by¢ obstugiwane gdy przetwornica
czestotliwosci jest wiaczona.
THREE PHASE INDUCTION MOTOR
MODMCV 315E | Nr. 135189 12 04 IL/IN 6.5
KW 400 PRIMARY SF 1.15
HP 536 V690 [A410.6 [CONNY | COSf0.85 40
mm 1481 v A CONN AMB 40 °C
Hz 50 v A CONN ALT 1000 m
DESIGNN SECONDARY RISE 80 °C
DUTY S1 v [A [CONN ENCLOSURE IP23
INSUL | [EFFICIENCY % 95.8%| 100% | 95.8%] 75%| WEIGHT 1.83 ton
A\ CAUTION

Krok 2. Wpisa¢ dane z tabliczki znamionowej silnika w te
liste parametréw.

Aby otworzy¢ te liste, nalezy najpierw nacisna¢ przycisk
[QUICK MENU], a nastepnie wybra¢ ,Konfiguracja skrécona

Q2"
1. 1-20 Moc silnika [kW]
1-21 Moc silnika [HP]
2. 1-22 Napiecie silnika
3. 1-23 Czestotliwosc silnika
4. 1-24 Prqd silnika
5. 1-25 Znamionowa predkosc silnika
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Krok 3. Uruchomi¢ Automatyczne dopasowanie silnika
(AMA)

Przeprowadzenie AMA zapewni optymalizacje dziatania.
Funkcja AMA mierzy wartosci parametréw odpowiednich
dla schematu zastepczego silnika.
1. Podtaczy¢ zacisk 37 do zacisku 12 (jezeli zacisk 37
jest dostepny).

2. Podtaczy¢ zacisk 27 do zacisku 12 lub nastawi¢
5-12 Zacisk 27 - wej. cyfrowe na pozycje ,Brak
dziatania” (5-12 Zacisk 27 - wej. cyfrowe [0])

3. Uruchomi¢ AMA 1-29 Auto. dopasowanie do silnika
(AMA).

4. Wybra¢ petne lub ograniczone AMA. W
przypadku, gdy zainstalowano filtr fal sinusoi-
dalnych, uruchomi¢ wytacznie ograniczone AMA,
lub usuna¢ filtr podczas procedury AMA .

5. Nacisna¢ przycisk [OK]. Na wyswietlaczu pojawi
sie komunikat ,Nacisnij [Hand on], aby
rozpoczac”.

6. Nacisna¢ przycisk [Hand on]. Pasek postepu
wskazuje czy AMA jest w toku.

Zatrzymanie AMA podczas pracy
1. Nacisna¢ przycisk [OFF] - przetwornica czestot-
liwosci przechodzi w tryb alarmowy, a na
wyswietlaczu pojawia sie komunikat oznajmiajacy,
iz AMA zostato zakonczone przez uzytkownika.

Udane AMA
1. Na wyswietlaczu pokazuje sie “Nacisna¢ [OK], aby
zakonczy¢ AMA”.

2. Nacisna¢ przycisk [OK], aby opusci¢ stan AMA.

Nieudane AMA
1. Przetwornica czestotliwosci przechodzi w tryb
alarmowy. Opis alarmu znajduje sie w sekgji
Ostrzezenia i alarmy.

2. »Zgtaszana wartos¢” w [Alarm Log] pokazuje
ostatnig sekwencje pomiarowa, wykonanga przez
AMA, zanim przetwornica czestotliwosci przeszia
w tryb alarmowy. Ten numer razem z opisem
alarmu bedzie pomocny podczas usuwania
usterki. W razie kontaktu z serwisem firmy
Danfoss, nalezy pamieta¢, aby podac ten numer i
opis alarmu.

WAZNE

Nieudane AMA jest czesto spowodowane przez
niepoprawne zarejestrowanie danych znajdujacych sie na
tabliczce znamionowe;j silnika lub zbyt duzg réznice
pomiedzy wielkosciag mocy silnika a wielkosciag mocy
przetwornicy czestotliwosci.

Krok 4. Ustawi¢ ograniczenie predkosci i czas rozpedzania/
zatrzymania.

3-02 Minimalna wartos¢ zadana

3-03 Maks. wartos¢ zadana

Tabela 4.13 Ustawi¢ zadane ograniczenia predkosci i czasu rozpedzania/zatrzymar

4-11 Ogranicz. nis. predk. silnika [obr/min] lub 4-12 Ogranicz. nis.
predk. silnika [Hz] 4
4-13 Ogranicz wys. predk. silnika [obr/min] lub 4-14 Ogranicz wys.
predk. silnika [Hz]

3-41 Czas rozpedzania 1

3-42 Czas zatrzymania 1

4.5 Ztgcza dodatkowe

4.5.1 Sterowanie hamulcem mechanicznym

Przy podnoszeniu/opuszczaniu wymagana jest mozliwos¢
sterowania hamulcem elektromechanicznym:
. Sterowanie hamulcem odbywa sie za pomoca
dowolnego wyjscia przekaznikowego lub
cyfrowego (zaciski 27 lub 29).

. Jesli przetwornica czestotliwosci nie moze
'obstuzy¢' silnika, na przyktad z powodu zbyt
duzego obciazenia, nalezy zamkna¢ wyjscie (bez
napiecia).

. W zastosowaniach wykorzystujacych hamulec
elektromechaniczny nalezy wybrac Sterowanie
hamulcem mechanicznym [32] w grupie par. 5-4*.

o Hamulec zostaje zwolniony, kiedy prad silnika
przekracza warto$¢ zaprogramowang w 2-20 Prqd
zwalniania hamulca.

o Hamulec jest zataczony, kiedy czestotliwos¢
wyjsciowa jest mniejsza od czestotliwosci
ustawionej w 2-21 Predkos¢ do zatqcz. hamulca
[obr/min] lub 2-22 Predkos¢ do zatqcz. hamulca
[Hz] pod warunkiem, Zze przetwornica czestot-
liwosci wykonuje polecenie stop.

Jesli przetwornica czestotliwosci znajduje sie w trybie
alarmowym lub wystapito przepiecie, hamulec
mechaniczny natychmiast zatacza sie.

4.5.2 Réwnolegte faczenie silnikéw

Przetwornica czestotliwosci potrafi sterowac kilkoma
silnikami potaczonymi réwnolegle. Catkowity pobér pradu
silnikéw nie moze przekracza¢ znamionowego pradu
wyjsciowego Imn dla przetwornicy czestotliwosci.
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WAZNE

Instalacje z kablami potaczonymi w typowy sposéb, jak na
ilustracji ponizej, sa zalecane jedynie przy krétkich
dtugosciach kabli.

WAZNE

Kiedy silniki sa potaczone réwnolegle, nie mozna korzystac
z 1-29 Auto. dopasowanie do silnika (AMA).

WAZNE

Elektroniczny przekaznik termiczny (ETR) przetwornicy
czestotliwosci nie moze pehi¢ funkcji zabezpieczenia
silnika w przypadku silnikéw indywidualnych w systemach
z silnikami pofgczonymi réwnolegle. Nalezy zapewnic
dodatkowe zabezpieczenie silnika, np. termistory w kazdym
silniku lub indywidualne przekazniki termiczne (wylaczniki
nie stanowig odpowiedniej ochrony).

Filtr LC

=

Jesli wielkos¢ silnikéw jest bardzo r6zna, moga wystapic
problemy przy rozruchu oraz przy niskich wartosciach
predkosci obr./min., poniewaz stosunkowo wysoka
rezystancja omowa matych silnikéw w stojanie wymaga
wtedy wyzszego napiecia.

4.5.3 Zabezpieczenie termiczne silnika

Elektroniczny przekaznik termiczny w przetwornicy czestot-
liwosci otrzymat zatwierdzenie UL dla zabezpieczenia
pojedynczego silnika, kiedy 7-90 Zabezp. termiczne
silnikaustawiony jest na ETR, a 1-24 Prqd silnika ustawiony
jest na prad znamionowy silnika (patrz tabliczka
znamionowa silnika).

W przypadku ochrony termicznej mozna takze wykorzystac
opcje karty termistora MCB 112 PTC. Karta ta posiada
Swiadectwo ATEX zapewniajace ochrone silnikéw w niebez-
piecznych obszarach, w strefie 1/21 oraz w strefie 2/22.
Dalsze informacje znajduja sie w Zaleceniach Projektowych.
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5 Sposdb obstugi przetwornicy czestotliwosci

5.1.1 Sposoby eksploatacji urzadzenia

Przetwornice czestotliwosci mozna obstugiwac na 3 sposoby:
1. Graficzny lokalny panel sterowania (GLCP), patrz 6.1.2.

2. Numeryczny lokalny panel sterowania (NLCP), patrz 6.1.3.

3. Port komunikacji szeregowej RS-485 lub ztgcze USB, oba do podfaczenia PC, patrz 6.1.4

Jesli przetwornica czestotliwosci posiada opcje magistrali komunikacyjnej, nalezy odwota¢ sie do odpowiedniej komunikacji 5

5.1.2 Obstuga graficznego lokalnego =
panelu sterowania (GLCP) 2
Nastepujace instrukcje dotyczg GLCP (LCP 102). = -
Status 1(0) a
GLCP zostat podzielony na cztery grupy funkcyjne: 1234rpm 10,4A 43,5Hz
1. Wyswietlacz graficzny z liniami statusu.
2. Przyciski menu i lampki sygnalizacyjne (diody 1 43 5Hz b
LED) - zmiana parametréw i przefaczanie miedzy !
funkcjami wyswietlacza.
3. Przyciski nawigacyjne i lampki sygnalizacyjne Run OK ¢
(diody LED).
4. Przyciski funkcyjne i lampki sygnalizacyjne (diody Quick Main Alarm
LED) 2 Status M M L
. enu enu 0g

Wyswietlacz graficzny:

Wyswietlacz LCD posiada funkcje podswietlenia oraz 6 linii
alfanumerycznych. Wszystkie dane wyswietlane na LCP
moga zawiera¢ do pieciu pozycji danych eksploatacyjnych
w trybie [Status].

Linie wyswietlacza:

a. Linia statusu: Komunikaty statusu zawierajace .
ikonki i grafike.
Alarm

b. Linia 1-2: Dane operatora zawierajgce dane i ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘
zmienne zdefiniowane lub wybrane przez
uzytkownika. Naci$niecie przycisku [Status] 4
umozliwia dodanie jednej dodatkowej linii.
C. Linia statusu: Komunikaty statusu zawierajace
tekst.

Wyswietlany jest numer aktywnego zestawu parametréw
(wybrany jako aktywny zestaw parametréw w par. 0-10).
Przy programowania zestawu parametréw innego niz
aktywny zestaw parametréw, liczba zaprogramowanych
zestawdw parametrow pojawia sie po prawej w nawiasie.

Okno wyswietlacza podzielone jest na 3 sekcje:

Gérna sekcja (a)
pokazuje status w trybie statusu lub do 2 zmiennych, jesli
nie jest w trybie statusu i w przypadku Alarmu/Ostrzezenia.

Srodkowa sekgcja (b)

pokazuje do 5 zmiennych z powigzanym urzadzeniem,
niezaleznie od statusu. W przypadku alarmu/ostrzezenia,
zamiast zmiennych wyswietlane jest ostrzezenie.
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Naciskajac przycisk [Status] mozna przechodzi¢ miedzy
trzema wyswietlaczami odczytu statusu.

Kazdy ekran statusu zawiera zmienne parametry pracy o
réznym formatowaniu — patrz ponizej.

Kilka wartosci lub wynikéw pomiaréw moze by¢
powiazanych z kazdym z wyswietlonych zmiennych
parametrow pracy. Wyswietlane wartosci / pomiary mozna
okresla¢ za pomoca par. 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 i 0-24, do
ktérych mozna wejs¢ poprzez [QUICK MENU], ,Zestawy
parametréow funkcji Q3”, ,Ustawienia ogdlne Q3-1" oraz
,Ustawienia wyswietlacza Q3-11".

Kazdy parametr odczytu wartosci / pomiaru wybrany w
par. od 0-20 do 0-24 ma swoja wiasng skale i cyfry po
ewentualnym przecinku dziesietnym. Wieksze wartosci
liczbowe sg wyswietlane z kilkoma cyframi po przecinku
dziesietnym.

Np.: Odczyt pradu

525 A; 152 A/ 105 A

Wyswietlacz statusu |

Standardowy stan odczytu po rozruchu lub inicjalizacji.

Za pomoca przycisku [INFO] mozna uzyska¢ informacje o
wartosci/pomiarze zwigzanym z wyswietlanymi zmiennymi
parametréow pracy (1.1, 1.2, 1.3, 21i 3).

Patrz parametry pracy pokazane na wyswietlaczu na tej
ilustracji. 1.1, 1.2 i 1.3 s pokazane w matym rozmiarze. 2 i
3 s3 pokazany w $rednim rozmiarze.

799 obr./min

~
1(1)
783A 36,4 kW

130BP041.10

Wyswietlacz statusu Il

Patrz zmienne parametry pracy (1.1, 1.2, 1.3 i 2)
przedstawione na wyswietlaczu na ilustracji.

W tym przyktadzie, Predkos$¢, Prad silnika, Moc silnika i

Czestotliwo$¢ zostaty wybrane jako zmienne wyswietlane w

pierwszej i drugiej linii.
1.1, 1.2 i 1.3 sg pokazane malg czcionka. 2 jest pokazane
duza czcionka.

10

° 207 obr./min  525A 24,4 kw

6,9 Hz

@ @1303%62,10

Auto zdalne uruchomienie

o)

Wyswietlacz statusu lll:

Ten stan wyswietla zdarzenie i dziatanie Sterownika
Zdarzen. Dodatkowe informacje znajduja sie w sekcji
Sterownik zdarzen.

= °
1(1) o
O
778 obr./min 0,86 A 40kw| &
S
m
Stan: 0 wyt 0 (wyt)
Kiedy: -
Zréb: -
Auto zdalne uruchomienie
Sekcja dolna
zawsze zawiera stan przetwornicy czestotliwosci w trybie
Status.
@) £
Sekcja gorna < tatus ) g
43 obr./min 5,44 A 25,3 kW =
™M
1,4 Hz

Sekgcja s'rodkowa<
Sekcja dolna <

2,9%

! Temp karty zas. (W29)

Auto zdalne uruchomienie

Regulacja kontrastu wyswietlacza
Nacisngc [status] i [A], aby przyciemnic.
Nacisna¢ [status] i [ V], aby rozjasnic.

Lampki sygnalizacyjne (diody LED):

W przypadku przekroczenia pewnych wartosci progowych,
wiacza sie dioda alarmowa i/lub ostrzegawcza. Na panelu
sterowania pojawia sie status i tekst alarmu.

Dioda On wtacza sie, kiedy przetwornica czestotliwosci
pobiera moc z napiecia zasilania, zacisku magistrali DC lub
z zasilania zewnetrznego 24 V. W tym samym czasie
wiaczone jest podswietlenie.

o Dioda zielona/Wt.: Dziata sekcja sterowania.
o Dioda z6tta/Ostrz.: Oznacza ostrzezenie.
. Dioda czerwona pulsujgca/Alarm: Oznacza alarm.
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130BP044.10

On
Warn.

Alarm

Przyciski GLCP

Przyciski Menu

Przyciski menu maja przydzielone okreslone funkcje.
Przyciski pod wyswietlaczem i lampki sygnalizacyjne stuza
do konfiguracji parametréw, w tym do wyboru wskazania
wyswietlacza podczas standardowej pracy.

Status Quick Main Alarm
Menu

130BP045.10

[Status]

Informuje o statusie przetwornicy czestotliwosci i/lub
silnika. Mozna wybrac 3 rézne odczyty poprzez nacisniecie
klawisza [Status]:

odczyty 5-liniowe, odczyty 4-liniowe lub Sterownik
Zdarzen.

Uzy¢ przycisku [Status], aby wybra¢ tryb wyswietlania lub
przywréci¢ tryb wyswietlania z trybu Szybkie Menu, trybu
Menu Gtéwne lub trybu Alarm. Uzy¢ réwniez przycisku
[Status] do przetaczania pojedynczego lub podwéjnego
trybu odczytu.

[Quick Menu]

Pozwala na szybka konfiguracje przetwornicy czestot-
liwosci. Mozna tu zaprogramowac najbardziej popularne
funkcje.

W sktad [Quick Menu] wchodza:
- Q1: Moje menu osobiste

- Q2: Konfigur. skrécona

- Q3: Zestawy parametréw funkgji
- Q5: Wprowadzone zmiany

- Q6: Rejestracja przebiegéw

Konfiguracja funkcji zapewnia szybki i tatwy dostep do
wszystkich parametréw wymaganych dla wiekszosci
zastosowan wodnych i $ciekowych, w tym ze zmiennym
momentem obrotowym, statym momentem obrotowym,
pompami, pompami dozujacymi, pompami studniowymi,
pompami wspomagajacymi, pompami mieszajacymi,
dmuchawami napowietrzajgcymi oraz innymi zastoso-
waniami pomp i wentylatoréw. Miedzy innymi, obejmuje
ona parametry definiujace, ktére zmienne majg zostac
wyswietlone na LCP, cyfrowe zadane predkosci, skalowanie
analogowych wartosci zadanych, zastosowania jedno- i

wielostrefowe petli zamknietej oraz okreslone funkcje
zastosowan wodnych i Sciekowych.

Dostep do parametréow Szybkiego Menu mozna uzyska¢ w
trybie natychmiastowym, chyba, ze stworzono hasto przy
pomocy par. 0-60, 0-61, 0-65 lub 0-66.

Mozna przetacza¢ bezposrednio pomiedzy trybem
Szybkiego menu a trybem Menu gtéwnego.

[Main Menu]

stuzy do programowania wszystkich parametrow.

Dostep do parametrow Menu Gtéwnego mozna uzyska¢ w
trybie natychmiastowym, chyba, ze stworzono hasto przy 5
pomocy par. 0-60, 0-61, 0-65 lub 0-66. W przypadku
wiekszosci aplikacji wodnych i sciekowych nie trzeba
wchodzi¢ do parametréw Gtéwnego Menu, lecz mozna
uzyskac dostep poprzez Szybkie Menu, Konfiguracje
skrécong lub Konfiguracje funkgcji, ktére zapewniaja
najprostszy i najszybszy dostep do typowych wymaganych
parametréw.

Istnieje mozliwos¢ bezposredniego przetaczania miedzy
trybem Gtéwnego menu i Szybkiego menu.

Szybki dostep do parametru mozna uzyskac naciskajac
[Main Menu] przez 3 sekundy. Skrét do parametru
umozliwia bezposredni dostep do dowolnego parametru.

[Alarm Log]

wyswietla liste pieciu ostatnich alarméw (ponumerowanych
od A1 do A5). Aby uzyska¢ dodatkowe informacje o
wybranym alarmie, nalezy zaznaczy¢ numer alarmu za
pomoca przyciskdw ze strzatkami i nacisna¢ [OK].
Wyswietlona zostanie informacja o stanie przetwornicy
czestotliwosci przed przejsciem w tryb alarmowy.

[Back]
stuzy do przechodzenia do poprzedniego kroku lub
poziomu w strukturze nawigacji.

[Cancel]
pozwala na anulowanie ostatniej zmiany lub polecenia, o
ile nie zmieniono wyswietlacza.

[Infol

wyswietla informacje o poleceniu, parametrze lub funkcji w
dowolnym oknie wyswietlacza. W razie potrzeby [Info]
dostarcza szczegdtowe informacje.

Tryb Info mozna opusci¢ naciskajac przycisk [Info], [Back]
lub [Cancell.

Przyciski nawigacyjne

Cztery przyciski nawigacyjne ze strzatkami stuza do
przewijania réznych opcji wyboru dostepnych w [Quick
Menu], [Main Menu] i [Alarm Logl. Uzyj przyciskow do
przesuwania kursora.
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[OK]
stuzy do wybierania parametru zaznaczonego kursorem
oraz do zatwierdzania zmiany parametru.

130BT117.10

Warm

Alarm

Przyciski funkcyjne
do sterowania lokalnego znajdujg sie u dotu panelu
sterowania.

(=) (=) (=) (=
[Hand on]
aktywuje sterowanie przetwornicy czestotliwosci za
pomoca GLCP. Przycisk [Hand on] stuzy réwniez do urucha-
miania silnika; mozna woéwczas wprowadzi¢ dane na temat
wartosci zadanej predkosci silnika za pomoca przyciskéw
ze strzatkami. Przycisk mozna ustawi¢ jako Aktywne [1] lub

Wytgczone [0] za pomoca par. 0-40 Przycisku [Hand on] na
LCP.

130BP046.10

Po naci$nieciu przycisku [Hand On] nadal beda aktywne
nastepujace sygnaty sterowania:
o [Hand on] - [Off] - [Auto on]

. Reset

. Stop z wybiegiem silnika stop odwrécony (wybieg
silnika w celu jego zatrzymania)

. Zmiana kierunku obrotow

. Wybor zestawu parametrow LSB - Wybér zestawu
parametrow MSB

. Polecenie Stop z portu komunikacji szeregowej
. Szybkie zatrzymanie
. Hamowanie DC

Polecenie ,Start” wydane z LCP moze zosta¢ skasowane
przez zewnetrzne sygnaty stop, aktywowane przez sygnaty
sterowania lub magistrale szeregowa.

[Off]

zatrzymuje podtaczony silnik. Przycisk mozna ustawic¢ jako
Aktywne [1] lub Wytgczone [0] za pomoca par. 0-41 Przycisk
[Off] na LCP. Jesli nie zostanie wybrana funkcja

zewnetrznego stopu, a przycisk [Off] jest wylgczony, silnik
mozna wylgczy¢ poprzez odiaczenie napiecia.

[Auto on]

wiacza przetwornice czestotliwosci, ktéra mozna sterowac
za pomocg zaciskédw sterowania i/lub portu komunikacji
szeregowej. Po uzyciu sygnatu start na zaciskach
sterowania i/lub magistrali, przetwornica czestotliwosci
uruchomi sie. Przycisk mozna ustawic¢ jako Aktywne [1] lub
Wytgczone [0] za pomoca par. 0-42 Przycisk [Auto on] na
LCP.

Aktywny sygnat HAND-OFF-AUTO przesytany przez wejscia
cyfrowe ma wyzszy priorytet, niz przyciski sterujace [Hand
on] - [Auto on].

[Reset]

stuzy do resetowania przetwornicy czestotliwosci po
alarmie (wytaczeniu awaryjnym). Przycisk mozna ustawié
jako Aktywne [1] lub Wytgczone [0] za pomoca par. 0-43
Przyciskéw resetowania na LCP.

Skrét do parametru

mozna uzyska¢ przytrzymujac przez 3 sekundy wcisniety
przycisk [Main Menu]. Skrét do parametru umozliwia
bezposredni dostep do dowolnego parametru.

5.1.3 Obstuga numerycznego LCP (NLCP)
Nastepujace instrukcje dotycza NLCP (LCP 101).

Panel sterowania zostat podzielony na cztery grupy
funkcyjne:
1. Wyswietlacz numeryczny.

2. Przyciski i lampki sygnalizacyjne menu (diody
LED) - zmiana parametréw i przetagczanie miedzy
funkcjami wyswietlacza.

3. Przyciski nawigacyjne i lampki sygnalizacyjne
(diody LED ).
4. Przyciski funkcyjne i lampki sygnalizacyjne (diody
LED).
WAZNE

Nie mozna wykona¢ kopii parametru za pomocy
numerycznego lokalnego panelu sterowania (LCP 101).

Wybra¢ jeden z nastepujacych trybéw:

Tryb statusu: Wyswietla status przetwornicy czestotliwosci
lub silnika.

Jedli wystapi alarm, NLCP automatycznie przetacza sie do
trybu statusu.

Moze by¢ wyswietlona ilos¢ alarméw.

Konfiguracja skrécona lub tryb Menu Gltéwnego: Parametry
wyswietlacza i ustawienia parametréw.
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2 Przycisk Menu
:’;‘ Wybra¢ jeden z nastepujacych trybow:
§ o Status
- . Konfigur. skrécona
o Menu gtéwne

| ‘ ‘ ‘ Menu gtéwne

‘ ‘ ‘ ‘ st stuzy do programowania wszystkich parametréw.

T T T Dostep do parametréw mozna uzyska¢ natychmiast, chyba
ze stworzono hasto przy pomocy 0-60 Hasto dla Gtdwnego
Menu, 0-61 Dostep do Gtéwnego Menu bez hasta, 0-65 Hasto
do osobistego menu lub 0-66 Dostep do osobistego Menu bez

Hasta. 5

— . . 3 . .
Status Quick Main Szybka !(onfiguraCJa stuzy do. konﬁguracp. prze.twc.orr?ufy
Menu Setup Menu czestotliwosci z wykorzystaniem wytgcznie najwazniejszych

parametrow.

Warto$¢ parametru moze zosta¢ zmieniona przy uzyciu
strzatek w gore/w doét w chwili, gdy wartos¢ ta miga.
Wybra¢ gtéwne menu naciskajac przycisk [Menu] do
momentu zapalenia sie diody LED gtéwnego menu.
Wybra¢ grupe parametréw [xx-__] i nacisna¢ [OK].

Wybra¢ parametr [__-xx] i nacisna¢ [OK].

Jedli parametr jest parametrem tablicy, wybra¢ numer
3 on tablicy i nacisna¢ [OK].
Wybra¢ pozadang wartos¢ danych i nacisna¢ [OK].
Warn.
@ Przyciski nawigacyjne

[Back]
do przechodzenia wstecz

4 Klawisze strzatek [A] [V]
stuzg do przechodzenia miedzy grupami parametréw,

miedzy parametrami i wewnatrz parametréw.

Alarm

llustracja 5.1 Numeryczny lokalny panel sterowania (NLCP) [OK]

stuzy do wybierania parametru zaznaczonego kursorem
oraz do zatwierdzania zmiany parametru.

o
S o
om |3 _ Klsamm 2
’/\ o Setup 1 -
llustracja 5.2 Przyklad ekranu statusu P 2 — O 3
Setup 1
=
e
B |
< Status Quick Main
Q Menu Setup Menu
'/\ setup 1 llustracja 5.4 Przyktadowy wyswietlacz
llustracja 5.3 Przyktad ekranu alarmowego
Przyciski funkcyjne
Lampki sygnalizacyjne (diody LED): Przyciski sterowania lokalnego znajduja sie u dotu panelu
. Dioda zielona/Wt.: Informuje, czy sekcja sterowania.
sterowania jest wiaczona.
. Dioda z6tta/Ostrz.: Oznacza ostrzezenie.
. Dioda czerwona pulsujgca/Alarm: Oznacza alarm.

MG.20.Y1.49 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss 57



Dt

Sposéb obstugi przetwornicy...

Dokumentacja techniczno-ruchowa VLT AQUA 12-Pulse High Power

130BP046.10

(I L1 L1
llustracja 5.5 Przyciski funkcyjne numerycznego lokalnego panelu
sterowania (NLCP)

[Hand on]

aktywuje sterowanie przetwornicg czestotliwosci za
pomoca LCP. Przycisk [Hand on] stuzy réwniez do urucha-
miania silnika; mozna wowczas wprowadzi¢ dane na temat
predkosci silnika za pomocg przyciskdéw ze strzatkami.
Przycisk mozna ustawic¢ jako Aktywne [1] lub Wytqczone [0]
za pomocg 0-40 Przycisk [Hand on] na LCP.

Polecenie ,Start” wydane z LCP moze zosta¢ skasowane
przez zewnetrzne sygnaty stop, aktywowane przez sygnaty
sterowania lub magistrale szeregowa.

Po nacisnieciu przycisku [Hand On] nadal bedg aktywne
nastepujace sygnaty sterowania:
. [Hand on] - [Off] - [Auto on]

. Reset
. Stop z wybiegiem silnika, odwrécony
. Zmiana kierunku obrotow

. Wybor zestawu parametrow LSB - Wybér zestawu
parametréw MSB

. Polecenie Stop z portu komunikacji szeregowej
. Szybkie zatrzymanie
. Hamowanie DC

[Off]

zatrzymuje podtaczony silnik. Przycisk mozna ustawic¢ jako
Aktywne [1] lub Wytqczone [0] za pomoca 0-41 Przycisk [Off]
na LCP.

Jedli nie zostanie wybrana funkcja zewnetrznego stopu, a
przycisk [Off] jest wytaczony, silnik mozna wytaczy¢
poprzez odtaczenie napiecia.

[Auto on]

wlgcza przetwornice czestotliwosci, ktdra mozna sterowac
za pomocg zaciskdw sterowania i/lub portu komunikacji
szeregowej. Po uzyciu sygnatu start na zaciskach
sterowania i/lub magistrali, przetwornica czestotliwosci
uruchomi sie. Przycisk mozna ustawic¢ jako Aktywne [1] lub
Wytgczone [0] za pomoca 0-42 Przycisk [Auto on] na LCP.

WAZNE

Aktywny sygnat HAND-OFF-AUTO przesytany przez wejscia
cyfrowe ma wyzszy priorytet niz przyciski sterujace [Hand
on] [Auto on].

[Reset]

stuzy do resetowania przetwornicy czestotliwosci po
alarmie (wytaczeniu awaryjnym). Przycisk mozna ustawic
jako Aktywne [1] lub Wytgczone [0] za pomocg 0-43 Przycisk
[Reset] na LCP.

5.1.4 Zmiana danych

1. Nacisng¢ przycisk [Quick Menu] lub [Main Menul].

2. Znalez¢ parametry do edycji za pomoca
przyciskow [A]i [¥].

3. Nacisna¢ przycisk [OK].

4, Znalez¢ parametry do edycji za pomoca
przyciskow [A]i [Y].

5. Nacisna¢ przycisk [OK].

6. Za pomoca przyciskow [4] i [Y] wybraé
odpowiednie ustawienie parametréw. Lub uzy¢
klawiszy , aby zmienia¢ cyfry w obrebie numeru.
Kursor pokazuje cyfre wybrang do zmiany. Klawisz
[A] stuzy do zwiekszenia wartosci, zas klawisz [¥]
stuzy do jej zmniejszenia.

7. Nacisna¢ przycisk [Cancel], aby odrzuci¢ zmiane
lub nacisna¢ [OK], aby zatwierdzi¢ zmiane i
wprowadzi¢ nowe ustawienie.

5.1.5 Zmiana wartosci tekstowej

Jesli wybrany parametr jest wartoscia tekstowa, jego
warto$¢ mozna zmieni¢ za pomoca przyciskéw nawiga-
cyjnych w gére/w doét.

Przycisk ,w gére” zwieksza wartos¢, a przycisk ,w dét”
zmniejsza wartos$¢. Ustawic kursor na wartos¢, ktéra ma
zostac zapisana i nacisna¢ [OK].

ES o

740 obr./min 10,64 A 101] %

O

Ustawienia podst. 0-0* <

]

0-01 Jezyk al
[0] English

llustracja 5.6 Przyktadowy wyéwietlacz.

5.1.6 Zmiana wartosci grupy danych
liczbowych

Jesli wybrany parametr reprezentuje liczbowa wartos¢
danych, nalezy zmieni¢ wybrang warto$¢ danych za
pomoca przyciskdw nawigacyjnych [<] i [>] oraz
przyciskow nawigacyjnych w gore/w doét [A] [¥]. Przesungé
kursor w poziomie za pomoca przyciskow [<] i [*].
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~ o
113 obr/min 1,78 A 1M &
O
Ustawienia zal. obciagzenia 1- 6% g
(=3
1 - 60 obciazenia niskiej predkosci L
kompensacja
100%

| \ 4

llustracja 5.7 Przyktadowy wyéwietlacz.

Wartos¢ danych zmienia sie za pomoca przyciskéw nawiga-

cyjnych w gére/w dot. Przycisk ,w gore” zwieksza wartos¢ 5
danych, a przycisk ,w dét” zmniejsza wartos¢ danych.

Ustawic¢ kursor na wartosci, ktéra ma zostac zapisana i

nacisnac¢ [OK].

~ o

729 obr./min 6,21 A 1(1) S
~

Ustawienia zal. obciagzenia 1-6* g
[aa]
[=3

1 - 60 obciazenia niskiej predkosci it

kompensacja
T&0%

L h 4

llustracja 5.8 Przyktadowy wyswietlacz.

5.1.7 Zmiana wartosci danych, krok po
kroku

Niektére parametry moga by¢ zmieniane krokowo (wg listy
wartosci) i w sposéb ciagty. Dotyczy to 7-20 Moc silnika
[kW], 1-22 Napiecie silnika i 1-23 Czestotliwos¢ silnika.
Parametry sg zmieniane jako grupa liczbowych wartosci
danych i jako liczbowe wartosci danych w sposéb ciagty.

5.1.8 Odczyt i programowanie Parametrow
indeksowanych

Parametry sg indeksowane, gdy sa umieszczane na stosie.
15-30 Rej. alarm: Kod btedu do 15-32 Rej. alarm: Czas
zawierajg dziennik btedéw, ktéry mozna odczytac. Aby
przewing¢ dziennik wartosci, wybra¢ parametr, nacisnac
[OK] i uzy¢ przyciskdw nawigacyjnych w gére/w dét.

Uzy¢ 3-10 Programowana wart. zadana jak na przykfadzie:
Wybra¢ parametr, nacisna¢ [OK] i uzy¢ przyciskdéw nawiga-
cyjnych w gére/w dét do przewijania wartosci
indeksowanych. Aby zmieni¢ warto$¢ parametru, wybrac
warto$¢ indeksowana i nacisna¢ [OK]. Zmieni¢ warto$¢ za
pomoca przyciskdw w gdre/w dét. Nacisnac [OK], aby
zatwierdzi¢ nowe ustawienie. Nacisna¢ [Cancel], aby
porzuci¢. Nacisna¢ [Back], aby wyjs¢ z parametru.
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5.1.9 Wskazowki i sekrety

¥ W przypadku wiekszosci aplikacji wodnych i sciekowych, funkcje: Szybkie Menu, Konfiguracja skrécona oraz
Konfiguracja funkcji zapewniaja najprostszy i najszybszy dostep do wszystkich typowych wymaganych parametréw.

* We wszystkich mozliwych przypadkach, najlepsze osiagi watu zagwarantuje AMA

¥ Kontrast wyswietlacza wyregulowa¢ mozna naciskajac [Status] i [A] w celu przyciemnienia lub naciskajac [Status] i [V]
w celu rozjasnienia.

¥ [Quick Menu] i [Changes Made] pozwalaja zobaczy¢ wszystkie parametry, ktérych wartosci zmieniono w stosunku do
nastaw fabrycznych

* Nacisna¢ i przytrzymac przycisk [Main Menu] przez 3 sekundy, aby uzyska¢ dostep do dowolnego parametru

* Dla potrzeb serwisowych, zalecane jest skopiowanie wszystkich parametréw do LCP - opis szczegotowy znajduje sie w
par. 0-50

Tabela 5.1 Wskazéwki i sekrety

5.1.10 Szybkie przenoszenie ustawien
parametréw przy korzystaniu z GLCP

Po zakonczeniu konfiguracji przetwornicy czestotliwosci
zalecamy zachowywanie (utworzenie kopii zapasowej)
ustawien parametréw w GLCP lub na komputerze PC za
posrednictwem konfiguracyjnego oprogramowania
narzedziowego MCT 10.

AOSTRZEZENIE|

Przed przystapieniem do wykonywania ktérejkolwiek z
powyzszych czynnosci, zatrzymac silnik.

Przechowywanie danych w LCP:
1. Przejdz do 0-50 Kopiowanie LCP

2. Nacisna¢ przycisk [OK]
3. Zaznaczy¢ ,Wszystko do LCP”
4. Nacisng¢ przycisk [OK]

Wszystkie ustawienia parametréw sg teraz zachowywane w
GLCP, o czym informuje pasek postepu. Kiedy dojdzie do
100%, nacisna¢ [OK].

GLCP mozna teraz podiaczy¢ do innej przetwornicy
czestotliwosci i skopiowac do niej ustawienia parametréw.

Przenoszenie danych z LCP do przetwornicy czestotliwosci:

1. Przejdz do 0-50 Kopiowanie LCP
2. Nacisna¢ przycisk [OK]

3. Zaznaczy¢ ,Wszystko z LCP”

4. Nacisna¢ przycisk [OK]

Ustawienia parametréw przechowywane w GLCP sa
przesytane do przetwornicy czestotliwosci, o czym
informuje pasek postepu. Kiedy dojdzie do 100%, nacisnac
[OK].

5.1.11 Inicjalizacja do ustawienn domysinych

Istniejg dwa sposoby inicjalizacji przetwornicy czestot-
liwosci z ustawieniami domysinymi: Zalecany sposéb
inicjalizacji i reczna metoda inicjalizacji.

Prosze pamieta¢, ze majg one rézny wptyw na procedure
opisang ponizej.

Zalecane inicjalizowanie (poprzez 14-22 Tryb pracy)
1. Wybor 14-22 Tryb pracy

2. Nacisng¢ przycisk [OK].

3. Wybra¢ ,Inicjalizacja” (w przypadku NLCP wybrac
#2")

4. Nacisna¢ przycisk [OK].

5. Odtaczy¢ moc od urzadzenia i zaczekaé az
wyswietlacz sie wylaczy.

6. Ponownie podtaczy¢ moc: przetwornica czestot-
liwosci zostata zresetowana. Nalezy pamietac, ze
pierwszy rozruch zabiera kilka sekund wiecej

7. Nacisnac [Reset]

14-22 Tryb pracy inicjalizuje wszystko oprécz:

14-50 Filtr RFI

8-30 Protokdt

8-31 Adres magistrali

8-32 Szybkos¢ transmisji

8-35 Minimalne opdzn. Odpowiedzi

8-36 Maks. opozn. odpow.

8-37 Maks. opdZn. miedzy znakami

15-00 Godziny pracy do 15-05 Przepiecia w DC

15-20 Dziennik pracy: zdarzenie do 15-22 Dziennik pracy: czas
15-30 Rej. alarm: Kod btedu do 15-32 Rej. alarm: Czas

WAZNE

Parametry wybrane w 0-25 Moje menu osobiste zostang
zachowane z domyélnym ustawieniem fabrycznym.

Reczny sposéb inicjalizacji
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WAZNE

Podczas recznego przywrdcenia, resetuje sie rowniez
komunikacje szeregowa, ustawienia filtra RFl i ustawienia
dziennika btedéw.

Usuwa parametry wybrane w 0-25 Moje menu osobiste.

1. Odfaczy¢ zasilanie i zaczeka¢, az wyswietlacz sie
wylaczy.
2a. Nacisng¢ jednoczesnie [Status] - [Main Menu] -

[OK] podczas zafgczania zasilania do graficznego
LCP (GLCP).

2b. Nacisng¢ [Menu] podczas zataczania zasilania
dla LCP 101, wyswietlacza numerycznego.

3. Zwolni¢ przyciski po 5 sek.

4. Przetwornica czestotliwosci zostata zaprogra-
mowana zgodnie z nastawami fabrycznymi,
domysinymi.

Ten parametr inicjalizuje wszystko oprécz:
15-00 Godziny pracy

15-03 Zatqczenia zasilania

15-04 Przekroczenie temp.

15-05 Przepiecia w DC

5.1.12 Ztacze magistrali RS-485

Standardowy interfejs RS-485 umozliwia podfgczenie jednej
lub kilku przetwornic czestotliwosci do regulatora (lub
mastera). Zacisk 68 jest podtgczony do sygnatu P (TX+, RX
+), natomiast zacisk 69 jest podfgczony do sygnatu N
(TX-,RX-).

Jesli do mastera podtaczona jest wiecej niz jedna
przetwornica czestotliwosci, nalezy zastosowac taczenie
réwnolegte.

130BA060.11

RS 232 .
| Juss

RS 485 |

llustracja 5.9 Przykfad taczenia.

Aby zapobiec powstawaniu potencjalnych pradéw
wyréwnawczych w ekranie, nalezy uziemi¢ ekran kabla za
pomoca zacisku 61, podigczonego do ramy obwodem
posrednim RC.

Zakoriczenie magistrali

Magistrala RS-485 musi by¢ zakornczona sieciag rezystorow
na obu koncach. Jesli przetwornica czestotliwosci jest
ustawiona jako pierwsze lub ostatnie urzadzenie w petli
RS-485, ustawic przetacznik S801 na karcie sterujacej na
Wt.

Dodatkowe informacje znajduja sie w czesci Przetqczniki
5201, 5202 i 5801.

5.1.13 Sposob podtaczenia komputera PC
do

Aby sterowac lub jg zaprogramowac z komputera, nalezy 5
zainstalowac korzystajace z komputera narzedzie konfigu-

racyjne .

Komputer podtacza sie za pomoca standardowego kabla

USB (host/urzadzenie) lub za pomocg interfejsu , jak

pokazano w zaleceniach projektowych w rozdziale Sposéb

instalacji > Instalacja réznorodnych potqczen. Ztqcza

WAZNE

Ztacze USB jest galwanicznie izolowane od napigcia
zasilania (PELV) i innych zaciskéw wysokiego napiecia.
Ztacze USB jest podtaczone do uziemienia ochronnego na .
Nalezy uzywac izolowanego laptopa jako potaczenia PC do
zlgcza USB na .

130BT308.10

llustracja 5.10 Informacje o polaczeniach przewodéw sterow-
niczych, patrz sekcja Zaciski sterowania.

5.1.14 Oprogramowanie narzedziowe na
komputer PC

Dziatajace na komputerze PC narzedzie konfiguracyjne MCT
10

Wszystkie przetwornice czestotliwosci sa wyposazone w
port komunikacji szeregowej. Danfoss zapewnia narzedzie
dla komputera PC, stuzgce do komunikacji pomiedzy
komputerem a przetwornicg czestotliwosci, dziatajace na
komputerze PC narzedzie konfiguracyjne MCT 10.
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Szczegotowe informacje na temat tego narzedzia znajduja
sie w sekcji Dostepna literatura.

Oprogramowanie konfigurcyjne MCT 10

MCT 10 zaprojektowano jako tatwe w obstudze,
interaktywne narzedzie do ustawiania parametréw naszych
przetwornic czestotliwosci. Oprogramowanie mozna pobrac
ze Danfoss strony internetowej http://www.Danfoss.com/
BusinessAreas/DrivesSolutions/Softwaredownload/DDPC
+Software+Program.htm.

Oprogramowanie konfiguracyjne MCT 10 bedzie uzyteczne

przy:

. Planowaniu sieci komunikacyjnej bez podtaczania
do sieci. MCT 10 zawiera petng baze danych
dotyczacych przetwornic czestotliwosci

. Uruchamianiu przetwornic czestotliwosci przy
oddaniu do eksploatacji on-line

. Zachowywaniu nastaw dla wszystkich przetwornic
czestotliwosci

o Wymianie przetwornicy czestotliwosci w obrebie
sieci

. Tworzeniu prostej i doktadnej dokumentacji
ustawien przetwornicy czestotliwosci po jej
uruchomieniu.

. Rozszerzaniu istniejacej sieci

. Obstudze przetwornic, ktére powstang w
przysztosci

Oprogramowanie MCT 10 konfiguracyjne obstuguje
Profibus DP-V1 za posrednictwem potaczenia Master klasy
2. Umozliwia to odczyt/zapis on-line parametréw
przetwornicy czestotliwosci za posrednictwem sieci
Profibus. Eliminuje to konieczno$¢ zastosowania
dodatkowej sieci komunikacyjnej.

Zachowanie nastaw przetwornicy czestotliwosci:

1. Podtaczy¢ komputer do urzadzenia poprzez port
komunikacyjny USB. (Uwaga: Uzy¢ komputera
izolowanego od sieci zasilajacej, w potaczeniu z
portem USB. Inne postepowanie moze prowadzic¢
do uszkodzenia sprzetu.)

2. Uruchomi¢ oprogramowanie konfiguracyjne MCT
10
3. Wybra¢ ,Czytaj z przetwornicy czestotliwosci”

4. Wybra¢ ,Zapisz jako”

Wszystkie parametry zostaty zmagazynowane w
komputerze PC.

tadowanie nastaw przetwornicy czestotliwosci:

1. Podtaczy¢ komputer PC do urzadzenia przez port
komunikacyjny USB

2. Uruchomi¢ oprogramowanie konfiguracyjne MCT
10
3. Wybra¢ ,Otwoérz” - zostang wysSwietlone magazy-

nowane pliki
4. Otworzy¢ odpowiedni plik
5. Wybrac ,Zapisz w przetwornicy czestotliwosci”

Wszystkie ustawienia parametréw zostaty przeniesione do
przetwornicy czestotliwosci.

Dostepny jest osobny podrecznik dla oprogramowania
konfiguracyjnego MCT 10: MG.10.Rx.yy.

Moduly oprogramowania konfiguracyjnego MCT 10
Pakiet oprogramowania zawiera nastepujace moduty:

Oprogramowanie konfiguracyjne MCT 10
Ustawianie parametréw
FiciT Kopiowanie do i z przetwornic czestotliwosci
Dokumentacja i wydruk ustawien parametrow

wraz ze schematami

Zewnetrz. Interfejs uzytkownika
Harmonogram konserwacji zapobiegawczej
Ustawienia zegara

Programowanie dziatari zaplanowanych

Konfiguracja logicznego sterownikazdarzen

Numer zaméwieniowy:

Prosimy o zamawianie ptyty CD z oprogramowaniem
konfiguracyjnym MCT 10, korzystajac z numeru kodu
130B1000.

Oprogramowanie MCT 10 mozna réwniez pobra¢ ze strony
internetowej Danfoss: WWW.DANFOSS.COM, Business Area:
Motion Controls.
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6 SposOb programowania przetwornicy czestotliwosci

6.1 Sposdb programowania

6.1.1 Zestaw parametréw

Przeglad grup parametréw

Grupa Tytut Funkcja
0- Praca/Wyswietlacz Sa to parametry zwigzane z podstawowymi funkcjami przetwornicy czestotliwosci,
funkcjami przyciskéw LCP oraz konfiguracja wyswietlacza LCP.
1- Obciazenie / Silnik Grupa parametréw dotyczacych ustawien silnika.
2- Hamulce Grupa parametréw do ustawienia wtasciwosci hamulcéw w przetwornicy czestot-
liwosci.
3- Wartos¢ zadana / czas rozpedzania/  Sa to parametry do obstugi wartosci zadanych, okreslania ograniczen oraz
zatrzymania konfiguracji sposobu reakgcji przetwornicy czestotliwosci na zmiany.
4- Ograniczenia / Ostrzezenia Jest to grupa parametréow do konfiguracji ograniczen i ostrzezen.
5- Wej./Wyj.cyfr. Jest to grupa parametréw do konfiguracji wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych.
6- Wejscie/Wyjscie analogowe Jest to grupa parametréw do konfiguracji wejs¢ i wyjs¢ analogowych.
8- Komunikacja i opcje Jest to grupa parametréw do konfiguracji komunikacji i opcji.
9- Profibus Grupa parametréw dla parametréw charakterystycznych dla Profibus.
10- Magistrala komunikacyjna DeviceNet  Grupa parametréw wiasciwych dla DeviceNet.
13- Sterownik zdarzen Grupa parametréw dla sterownika zdarzen
14- Funkcje specjalne Jest to grupa parametréw do konfiguracji funkgji specjalnych przetwornicy czestot-
liwosci.
15- Informacje o przetwornicy czestot- Jest to grupa parametréw obejmujaca informacje na temat przetwornicy czestot-
liwosci liwosci, takich jak dane eksploatacyjne, konfiguracja sprzetowa oraz wersje
oprogramowania.
16- Odczyty danych Grupa parametréw do odczytéw danych, np. rzeczywistych wartosci zadanych,
napiecia, sterowania, alarmu, ostrzezenia oraz stéw statusowych.
18- Informacje i odczyty Jest to grupa parametréw zawiera ostatnie 10 dziennikdw konserwacji zapobie-
gawczej.
20- Petla zamknieta przetwornicy Jest to grupa parametréw uzywana do konfiguracji petli zamknietej regulatora
typu PID sterujacego czestotliwosdcig wyjsciowa urzadzenia.
21- Rozszerzona petla zamknieta Parametry do konfigurowania trzech regulatoréw typu PID rozszerzonej petli
zamknigtej.
22- Funkcje aplikacyjne Parametry monitorujace aplikacje wodne.
23- Funkcje zalezne czasowo Parametry te stuza do dziatan, ktérych wykonanie konieczne jest w cyklu dziennym
lub tygodniowym, np. rézne wartosci zadane dla godzin pracy/godzin wolnych.
25- Funkcje podstawowego sterownika Parametry do konfiguracji podstawowego sterownika kaskadowego do sterowania
kaskadowego sekwencyjnego wieloma pompami.
26- Opcja MCB 109 wejscia/wyjsécia Parametry do konfiguracji opcji MCB 109 wejscia/wyjscia analogowego.
analogowego
27- Rozszerzone sterowanie kaskadowe Parametry konfiguracji rozszerzonego sterowania kaskadowego.
29- Funkcje aplikacji wodnych Parametry do konfiguracji funkgji aplikacji wodnych.
31- Opcja obejscia Parametry do konfiguracji opcji obejscia

Tabela 6.1 Grupy parametréw

Opisy parametréw i wyboréw wyswietlane sa w obszarze wyswietlania graficznego (GLCP) lub numerycznego (NLCP).
(Szczegdtowe informacje znajduja sie w czesci 5). Dostep do parametréw mozna uzyska¢ naciskajac przycisk[Quick Menu]
lub [Main Menu] na panelu sterowania. Szybkie menu stosowane jest gtéwnie do uruchamiania urzadzenia przy oddaniu do
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eksploatacji w momencie rozruchu poprzez wprowadzenie parametréw niezbednych do rozpoczecia pracy. Gtéwne menu
daje dostep do wszystkich parametréw potrzebnych do szczegétowego programowania aplikacji.

Wszystkie zaciski wejscia/wyjscia cyfrowego i wejscia/wyjscia analogowego sa wielofunkcyjne. Wszystkie terminale posiadaja
fabrycznie ustawione funkcje odpowiednie dla wiekszosci aplikacji wodnych, lecz gdy wymagane sg inne funkcje specjalne,
nalezy je zaprogramowac¢ w grupie parametréow 5 lub 6.
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6.1.2 Tryb Szybkie menu

GLCP daje dostep do wszystkich parametréow
wymienionych w trybie Szybkiego menu. Aby ustawic¢
parametry za pomocg przycisku [Quick Menu]:

Nacisna¢ [Quick Menus]. Lista oznacza rézne obszary
zawarte w szybkim menu.

Skuteczna konfiguracja parametréw dla aplikacji wodnych
Parametry dla wiekszosci aplikacji wodnych i $ciekowych
mozna z fatwosciag skonfigurowac za pomoca funkgcji [Quick
Menu].

Optymalna procedura konfiguracji parametréw za pomoca
funkgji [Quick Menu] zostata opisana ponizej:

1. Nacisna¢ [Quick Setup], aby wybra¢ podstawowe
ustawienia silnika, czasy rozpedzania/zatrzymania,
itd.

2. Nacisna¢ [Function Setups], aby wykona¢

konfiguracje danej funkcjonalnosci przetwornicy
czestotliwosci, jesli nie zostata ona wykonana za
pomocy odpowiednich ustawien w [Quick Setup].

3. Wybra¢ Ustawienia ogdine, Ustawienia petli
otwartej, Ustawienia petli zamknietej.

Zaleca sie dokonywanie ustawiet w wymienionej
kolejnosci.

I]E Konfiguracia skroc.
02 Zestawy pararmetrow...
QS Werowdzone zmianyg

130BP064.11
llustracja 6.1 Wyglad Szybkiego menu.

Par. Oznaczenie [Jednostkil
0-01 Jezyk

1-20 Moc silnika [kW]

1-22 Napiecie silnika [\

1-23 Czestotliwo$¢ silnika [Hz]

1-24 Prad silnika [A]

1-25 Znamionowa predkos¢ silnika [obr./min]
3-41 Czas rozpedzania 1 [sek.]
3-42 Czas zatrzymania 1 [sek.]
4-11 Dolna granica predkosci silnika [obr./min]
4-13 Gérna granica predkosci silnika [obr./min]
1-29 Auto. dopasowanie silnika (AMA)

Tabela 6.2 Parametry Konfiguracji skroconej. Patrz dziat
Czesto uzywane parametry - objasnienia

Jesli w zacisku 27 wybrano Brak dziatania do aktywacji
startu nie bedzie potrzebne podtaczenie zasilania +24 V na
zacisku 27.

Jesli w zacisku 27 wybrano Wybieg silnika, odwrécony
(domyslne ustawienie fabryczne), do aktywacji startu
bedzie potrzebne podtaczenie zasilania +24V.

Szczego6towy opis parametrow znajduje sie w dalszej czesci
Czesto uzywane parametry - objasnienia.

6.1.3 Q1 Moje menu osobiste

W Q1 "Moje menu osobiste" mozna zapisa¢ parametry
okreslone przez uzytkownika.

Wybra¢ Moje menu osobiste, aby wyswietli¢ tylko te
parametry, ktére zostaly wstepnie wybrane i zaprogra-
mowane jako parametry osobiste. Przyktadowo, pompa lub
urzadzenie OEM moga miec te parametry wstepnie
zaprogramowane podczas fabrycznego uruchomienia, aby
ufatwic¢ wprowadzenie do eksploatacji / dostrojenie
urzadzenia w zaktadzie. Parametry te wybierane sg w par.
0-25 Moje menu osobiste. W tym menu mozna zdefiniowac
do 20 réznych parametréw.

Q1 Moje menu osobiste
20-21 Wartos¢ zadana 1
20-93 Proporcjonalne wzmocnienie PID
20-94 Stata czasowa catkowania PID
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6.1.4 Q2 Konfiguracja skrécona

Parametry w Q2 "Konfiguracja skrécona" sa podstawowymi

parametrami, ktére sg zawsze potrzebne do skonfigu-
rowania pracy przetwornicy czestotliwosci.

Q2 Konfiguracja skrécona

Numer i nazwa parametru Jednostka
0-01 Jezyk

1-20 Moc silnika kw

1-22 Napigcie silnika )

1-23 Czestotliwos¢ silnika Hz

1-24 Prad silnika A

1-25 Znamionowa predkos¢ obr./min.
silnika

3-41 Czas rozpedzania 1 sek.
3-42 Czas zatrzymania 1 sek.

4-11 Ogranicz. nis. predk. silnika obr./min.
4-13 Ogranicz. wys. predk. obr./min.
silnika

1-29 Auto. dopasowanie do

silnika (AMA)

6.1.5 Q3 Zestawy parametrow funkgcji

Zestaw funkcji zapewnia szybki i tatwy dostep do
wszystkich parametréw wymaganych dla wiekszosci
zastosowan wodnych i sciekowych, w tym ze zmiennym
momentem obrotowym, statym momentem obrotowym,
pompami, pompami dozujacymi, pompami studniowymi,
pompami wspomagajacymi, pompami mieszajacymi,
dmuchawami napowietrzajgcymi oraz innymi zastoso-
waniami pomp i wentylatoréw. Miedzy innymi, obejmuje
ona parametry definiujace, ktére zmienne maja zostac

wyswietlone na LCP, cyfrowe zadane predkosci, skalowanie

analogowych wartosci zadanych, zastosowania jedno- i
wielostrefowe petli zamknietej oraz okreslone funkcje
aplikacji wodnych i $ciekowych.

Dostep do zestawu parametréw funkcji - przyktad:

D

28,8% 566A 2,63kW

130BT110.11

14,4 Hz

0kwh
Auto zdalne uruchomienie

llustracja 6.2 Krok 1: Wiaczy¢ przetwornice czestotliwosci
(zapalone diody)

o~
13,7 % 130A 1(1)

130BT111.10

Q2 Konfiguracja skrécona

Q3 Zestawy parametrow funkgji

Q5 Wprowadzone zmiany =

llustracja 6.3 Krok 2: Nacisna¢ przycisk [Szybkie menu]
(wyswietlone zostang opcje szybkiego menu).

o~
69,3 % 520A 1(1)

Q1 Moje menu osobiste O

130BT112.10

Q2 Konfiguracja skrécona

Q5 Wprowadzone zmiany 4

llustracja 6.4 Krok 3: Za pomoca przyciskéw nawigacji géra/dét
przegladac¢ zestawy parametréw funkgji. Nacisna¢ przycisk [OK].

-
1190 obr./min 0,000 101

o
)
130BA500.10

Q3 - 2 Ustawienia petli otwartej

Q3 - 3 Ustawienia petli zamknietej

v

llustracja 6.5 Krok 4: Na ekranie pojawig sie opcje zestawéw
parametréw funkgji. Wybra¢ 03-1 Ustawienia ogéine. Nacisng¢
przycisk [OK].

e}
@
130BA501.10

Q3 - 11 Ustawienia wyswietlacza
Q3 - 12 Wyjscie analogowe
Q3 - 13 Przekazniki

v

llustracja 6.6 Krok 5: Za pomoca przyciskéw nawigacji géra/dét,
przewina¢ liste do odpowiedniej pozycji, tzn. 03-12 Wyjscia
analogowe. Nacisna¢ przycisk [OK].

0,000 obr/min. 0000 101
Q3-12|

130BA502.10

6- 50 Zacisk 42 - wyjécie [

(100) Czestotliwos¢ wyjsciowa

4

llustracja 6.7 Krok 6: Wybraé parametr 6-50 Wyjscie zacisku 42.
Nacisna¢ przycisk [OK].

0,000 obr/min. 0,000 10
Q312

130BA503.10

6- 50 Zacisk 42 - wyjécie [

(107) Predkos¢
v

llustracja 6.8 Krok 7: Za pomocg przycisk6w nawigacyjnych
gobra/dét wybraé odpowiednie opcje. Nacisna¢ przycisk [OK].
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Parametry zestawow parametréw funkcji s3 pogrupowane w nastepujacy sposob:

Q3-1 Ustawienia ogéine

Q3-10 Ustawienia zegara Q3-11 Ustawienia wyéwietlacza

Q3-12 Wyjécie analogowe Q3-13 Przekazniki

0-70 Ustaw date i czas 0-20 Pozycja 1.1 wyswietlacza

6-50 Zacisk 42 - wyjscie Przekaznik 1 = 5-40 Funkcja

przekaznika

0-71 Format daty 0-21 Pozycja 1.2 wyswietlacza

6-51 Zacisk 42. Min. skala wyjscia Przekaznik 2 = 5-40

Przekaznik, funkcja

0-72 Format czasu 0-22 Pozycja 1.3 wyswietlacza

6-52 Zacisk 42. Maks. skala wyjscia | Przekaznik opcji 7 = 5-40

Funkcja przekaznika

0-74 Czas DST/czas letni 0-23 Linia wyswietlacza 2 duza

Przekaznik opcji 8 = 5-40
Przekaznik, funkcja

0-76 Start czasu DST/czasu
letniego

0-24 Trzecia linia wys$wietlacza

Przekaznik opcji 9 = 5-40
Przekaznik, funkcja

0-77 Koniec czasu DST/czasu 0-37 Tekst na wyswietlaczu 1

letniego

0-38 Tekst na wyswietlaczu 2

0-39 Tekst na wyswietlaczu 3

Q3-2 Ustawienia petli otwartej

Q3-20 Cyfrowa warto$¢ zadana

Q3-21 Analogowa warto$¢ zadana

3-02 Minimalna wartos¢ zadana

3-02 Minimalna warto$¢ zadana

3-03 Maksymalna warto$¢ zadana

3-03 Maksymalna wartos¢ zadana

3-10 Programowana wartos¢ zadana

6-10 Niskie napiecie zacisku 53

5-13 Zacisk 29 - wej. cyfrowe

6-11 Wysokie napiecie zacisku 53

5-14 Zacisk 32 - wej. cyfrowe

6-14 Zacisk 53. Niska wart. zad./ spr.zwr.

5-15 Zacisk 33 Wejscie cyfrowe

6-15 Zacisk 53. Wysoka wart. zad./ spr.zwr.

Q3-3 Ustawienia petli zamknietej

Q3-30 Ustawienia sprzezenia zwrotnego

Q3-31 Ustawienia PID

1-00 Tryb konfiguracyjny

20-81 Regulacja PID standardowa/odwrécona

20-12 Jednostka wartosci zadanej/sprzezenia zwrotnego

20-82 Predkos¢ startu PID [obr./min]

3-02 Minimalna wartos¢ zadana

20-21 Wartos¢ zadana 1

3-03 Maksymalna wartos$¢ zadana

20-93 Proporcjonalne wzmocnienie PID

6-20 Niskie napiecie zacisku 54

20-94 Stata czasowa catkowania PID

6-21 Wysokie napiecie zacisku 54

6-24 Zacisk 54. Niska war.zad./sprz.zwr.

6-25 Zacisk 54. Wysoka wart.zad./sprz.zwr.

6-00 Czas limitu zera pod napieciem

6-01 Funkcja time-out Live zero
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6.1.6 Q5 Wprowadzone zmiany

Q5 Wprowadzone zmiany mozna uzy¢ do usuwania
usterek.

Wybra¢ Wprowadzone zmiany, aby uzyska¢ informacje o:

. ostatnich 10 zmianach. Uzy¢ przyciskdw nawiga-

cyjnych W gére/W dot do przechodzenia miedzy
ostatnimi 10 zmienionymi parametrami.

. Zmiany wprowadzone od wykonania nastawy
fabrycznej, domysine;j.

Wybra¢ Rejestracja przebiegéw, aby uzyska¢ informacje o

odczytach linii wyswietlacza. Informacje przedstawione sa
w formie wykreséw.

Mozna przeglada¢ tylko parametry wyswietlacza wybrane
w par. 0-20 i par. 0-24. W pamieci mozna zapisa¢ do 120
prébek do pdzniejszego wykorzystania.

Prosze pamietac¢, ze parametry wypisane w ponizszych
tabelach dla Q5 stuzg jedynie jako przyktady, gdyz beda sie
rézni¢ zaleznie od programowania poszczegdlnych
przetwornic czestotliwosci.

Q5-1 Ostatnie 10 zmian

20-94 Stata czasowa catkowania PID
20-93 Proporcjonalne wzmocnienie PID

Q5-2 Odniesienie do ustawieri fabrycznych

20-93 Proporcjonalne wzmocnienie PID
20-94 Stata czasowa catkowania PID

Q5-3 Przydziaty wejs¢

Wejscie analogowe 53

Wejscie analogowe 54

6.1.7 Q6 Rejestracja przebiegow

Q6 Rejestracja przebiegéw moze by¢ uzywana do
usuwania usterek.

Prosze pamieta¢, ze parametry wypisane w ponizszej tabeli
dla Q6 sa jedynie przyktadowe, gdyz beda one sie rézni¢ w
zaleznosci od zaprogramowania poszczegélnych
przetwornic czestotliwosci.

Q6 Rejestracja przebiegéw

Wartoé¢ zadana
Wejscie analogowe 53
Prad silnika
Czestotliwos¢
Sprzezenie zwrotne
Dziennik energii
Trendy bin. ciagty
Trendy bin. zsynch.

Poréw. trendéw

6.1.8 Tryb gtébwnego Menu

Dostep do trybu gtéwnego menu umozliwia zaréwno
GLCP, jak i NLCP. Tryb gtéwnego menu wybiera sie
naciskajac przycisk [Main Menu]. Na rys. 6.2 ukazany jest
odczyt wyswietlany na ekranie GLCP..

Linie od 2 do 5 na wyswietlaczu zawierajg liste grup
parametrow do wyboru za pomoca przyciskéw w gore i w
dot.

1107 obr./min

1- ** Obciazenie/Silnik
2-** Hamulce

3- ** Wartosc¢ zadana/Czas rozpedzenia/
zatrzymania

llustracja 6.9 Przyktadowy wyswietlacz.

Kazdy parametr zawiera nazwe i numer, ktére pozostaja
niezmienne niezaleznie od trybu programowania. W trybie
Menu Gtéwnego parametry podzielone sa na grupy.
Pierwsza cyfra numeru parametru (od lewej) oznacza
numer grupy parametréw.

W Gtéwnym Menu mozna zmienia¢ wszystkie parametry.
Konfiguracja urzadzenia (7-00 Tryb konfiguracyjny) okresli
inne parametry dostepne do programowania. Na przyktad
wybranie Zamknietej Petli powoduje wiaczenie
dodatkowych parametréw zwigzanych z pracg zamknietej
petli. Karty opcji dotgczone do urzadzenia wiaczaja
dodatkowe parametry zwigzane z urzadzeniem
opcjonalnym.

6.1.9 Wybor parametrow

W trybie Menu Gtéwnego parametry podzielone sg na
grupy. Grupe parametréw wybiera sie za pomoca
przyciskow nawigacyjnych.

Dostepne sg nastepujace grupy parametrow:

130BP066.10
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Nr grupy Grupa parametréw: Wszystkie parametry zawarte w szybkich menu (Q1, Q2,
0-** Praca/Wyswietlacz Q3, Q5 i Q6) mozna znalez¢ ponizej.
L Obciazenie/Silnik Niektore z najczesciej uzywanych parametréw dla
Call Hamulce zastosowan VLT® AQUA Drive sa réwniez opisane w
3-*% Wartosci zadane/Rozpedzanie/zatrzymanie nastepnej czesci.
4-x* Ograniczenia/Ostrzezenia
5+ Wej./Wyj.cyfr. Szczeg6towy opis wszystkich parametréw znajduje sie w
&+ Wejicie/Wyjscie analogowe przewodniku programowania VLT® AQUA Drive MG.
8 Komunik. i opcje 20.0X.YY, ktory jest dostepny na stronie www.danfoss.com
o Profibus lub poprzez zamoéwienie w lokalnym przedstawicielstwie
10-** Magis.komunik. CAN Danfoss.
%%
L LonWorks Parametry zwigzane z podstawowymi funkcjami , funkcjami
13-** Sterownik zdarzen s . . -
przyciskow LCP oraz konfiguracjg wyswietlacza LCP.
14-%* Funkcje specjalne
15-%% Informacje na temat FC 0-01 Jezyk
16-** Odczyty danych Opcja: Zastosowanie:
18-** Odczyty danych 2 Okresla jezyk, jaki bedzie pojawiat sie na
20-** Petla zamknieta FC wyswietlaczu.
21-** Zew. Petla zamknieta Przetwornica czestotliwosci jest dostepna
2D-¥% Funkgje aplikacyjne z 4 réznymi pakietami jezykowymi.
23-%% Dziatania czasowe Angielski i niemiecki znajdujg sie w
25-%* Sterownik kaskadowy kazdym pakiecie. Niemozliwe jest
26-** Opcja MCB 109 wejscia/wyjscia analogowego usurueu'e lub manipulowanie jezykiem
27-** Opcja kaskady CTL — anguelska. -
2% Funkdje aplikacji wodnych [0] Ahgletlskl~ Czeséc pakietow {ezykowych 1-4
37 Opcja obejécia [1] | Niemiecki Czesc¢ pakietéow jezykowych 1 - 4
[2] | Francuski Czesc¢ Pakietu jezykowego 1
. , . , [3] | Dunski Czesc¢ Pakietu jezykowego 1
Po wybraniu grupy parametréw nalezy wybra¢ dany . —_— e
S . . [4] [ Hiszpanski Czesc¢ Pakietu jezykowego 1
parametr za pomocg przyciskéw nawigacyjnych.
[5] | Wioski Czesc¢ Pakietu jezykowego 1

Sekcja srodkowa wyswietlacza GLCP pokazuje numer i
nazwe parametru oraz wartos¢ wybranego parametru.

= o
740 obr./min 1064A 10 =
00| S
3
0-01 Jezyk g @
[0] English
|

llustracja 6.10 Przykladowy wyswietlacz.

6.2 Czesto uzywane parametry -
objasnienia

6.2.1 Menu gtowne

Menu gtéwne zawiera wszystkie dostepne parametry
przetwornicy czestotliwosci VLT® AQUA Drive FC 200.

Wszystkie parametry sg pogrupowane w logiczny sposoéb,

przy czym nazwa grupy wskazuje na funkcje grupy

parametrow.
Wszystkie parametry sg wypisane wedtug nazw i numeréw

w czesci Opcje parametrdw w niniejszej dokumentacji
techniczno-ruchowe;j.

[6] | Szwedzki

Czes¢ Pakietu jezykowego 1

[7]1 | Holenderski

Czes¢ Pakietu jezykowego 1

[10] | Chinski Pakiet jezykowy 2

[20] | Firski Czes¢ Pakietu jezykowego 1
[22] | Angielski USA Czes¢ Pakietu jezykowego 4
[27] | Grecki Czes¢ Pakietu jezykowego 4

[28] | Portugalski

Czes¢ Pakietu jezykowego 4

[36] | Stowenski Czes¢ Pakietu jezykowego 3
[39] [ Koreanski Czes¢ Pakietu jezykowego 2
[40] | Japonski Cze$¢ Pakietu jezykowego 2
[41] | Turecki Czes¢ Pakietu jezykowego 4
[42] | Tradycyjny Czesc¢ Pakietu jezykowego 2
chinski
[43] | Butgarski Czesc¢ Pakietu jezykowego 3
[44] | Serbski Czesc¢ Pakietu jezykowego 3
[45] | Rumunski Czesc¢ Pakietu jezykowego 3
[46] | Wegierski Czesc¢ Pakietu jezykowego 3
[47] | Czeski Czesc¢ Pakietu jezykowego 3
[48] | Polski Czesc¢ Pakietu jezykowego 4
[49] | Rosyjski Czesc¢ Pakietu jezykowego 3
[50] | Tajski Czesc¢ Pakietu jezykowego 2
[51] | Bahasa indone- | Czes¢ Pakietu jezykowego 2
zyjski
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0-20 Pozycja 1.1 wyswietlacza

0-20 Pozycja 1.1 wyswietlacza

Opgja: Zastosowanie: Opgja: Zastosowanie:
Wybra¢ zmienng do [1609] | Odczyt definiowany Przeglada¢ odczyty niestan-
wyswietlenia w linii 1, lewa przez uzytkownika dardowe zdefiniowane w
pozycja. 0-30 Jednostka odczytu definio-
[0] Brak Nie wybrano wyswietlanej (IRl ALl
. 0-31 Wartos¢ min. odczytu
wartosci
definiowanego przez uzytkownika
[953] Stowo ostrzezenia Wyswietla ostrzezenia i 0-32 Wartos¢ maks. odczytu
Profibus komunikacji Profibus. definiowanego przez
[1005] | Odczyt: Licznika Wyswietli¢ liczbe btedéw uzytkownika.
btedéw nadawania transmisji sterownika CAN od [1610] | Moc [kwW] Rzeczywista moc zuzyta przez
ostatniego zatgczenia mocy. silnik w kW.
[1006] | Odczyt: Licznika Wyswietli¢ liczbe otrzymanych 16111 | Moc [hpl Rzeczywista moc zuzyta przez
btedéw odbioru btedéw transmisji sterownika silnik w KM.
CAN od ostatniego zatgczenia
[1612] | Napiecie silnika Napiecie dostarczone do silnika.
mocy.
[1007] | Odezyt licznika Wyswietli¢ liczbe zdarzen [1613] [ Czestotliwos¢ Czestotliwos¢ silnika, tj. czestot-
} . . . . . liwos¢ wyjsciowa z przetwornicy
wylaczen magistrali wylgczenia magistrali od
. . I czestotliwosci w Hz.
ostatniego zataczenia zasilania.
[1013] | Parametr ostrzezenia [ Wyswietli¢ stowo ostrzezenia [1614] | Prad silnika F’rqd fazow’y’ silnika zmierzony
okreslone dla DeviceNet. Jeden Jako wartos¢ skuteczna.
bit jest przyporzadkowany do [1615] | Czestotliwos¢ [%] Czestotliwosc¢ silnika, tj. czestot-
kazdego ostrzezenia. liwos¢ wyjsciowa z przetwornicy
[1230] czestotliwosci w %.
[1472] [1616] | Moment obrotowy Biezace obcigzenie silnika
[1473] [Nm] podawane jako procent znamio-
[1474] nowego momentu silnika.
[1501] | Godziny pracy Wyswietli¢ liczbe godzin pracy [1617] * | Predkos¢ [obr/min] Predkos¢ w obr./min, tzn.
silnika. predkos¢ watu silnika w petli
[1502] | Licznik kWh Wyswietli¢ zuzycie mocy zamknietej w oparciu o
zasilania w kWh. wprowadzone dane na tabliczce
znamionowej silnika, czestot-
[1600] | Stowo sterujace Wyswietli¢ stowo sterujace liwoié wyidci
) iwos¢ wyjsciowq oraz
wysfane z przetwornicy czestot- obcigzenie przetwornicy czestot-
liwosci przez port komunikacji liwodci
iwosci.
szeregowej w kodzie hex.
[1618] | Stan termiczny silnika | Obcigzenie termiczne na silniku,
[1601] * | Wart. zadana Catkowita warto$¢ zadana (suma . .
. o . i obliczone przy pomocy funkgji
[jednostka] wartosci: cyfrowej/an.alogc.)wejl ETR. Patrz grupa parametrow
programowanej/magistrali/ 1-9% Temperatura silnika.
zatrzymanej wart. zadanej/
doganiania i zwalniania) w [1619] | Temperatura czujnika
wybranej jednostce. KTY
[1620] | Kat silnika
[1602] | Warto$¢ zadana % Catkowita warto$¢ zadana (suma - -
. . . [1622] | Moment obrotowy Pokazuje rzeczywisty uzyskany
wartosci: cyfrowej/analogowej/
. ) . [%] moment obrotowy w %.
programowanej/magistrali/
zatrzymanej wart. zadanej/ [1625]
doganiania i zwalniania) w [1630] | Nap w obw posr DC Napiecie w obwodzie
procentach. posrednim przetwornicy czestot-
liwosci.
[1603] | Stowo statusowe Biezace stowo statusowe fwosd
1632 Energia hamow./s Biezaca moc hamowania
[1605] | Rzeczywista wart. Jedno lub wiecej ostrzezen w [ ] nerg! W 1e2ac ¢ want
. . przekazana do zewnetrznego
gtéwna [%] kodzie Hex .
rezystora hamowania.
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0-20 Pozycja 1.1 wyswietlacza

0-20 Pozycja 1.1 wyswietlacza

Opgja: Zastosowanie: Opgja: Zastosowanie:
Podawana jako wartos¢ [1664] | Wejscie analogowe 54 | Rzeczywista wartos¢ na zacisku
chwilowa. 54 jako wartos¢ zadana lub
[1633] | Energia hamow. /2 Moc hamowania przekazana do wartos¢ zabezpieczenia.
min. zewnetrznego rezystora [1665] | Wyj. analogowe 42 Rzeczywista warto$¢ na wyjsciu
hamowania. Srednia moc jest [mA] 42 w mA. Za pomoca
obliczana w sposéb ciagly przez 6-50 Zacisk 42. Wyjscie wybrac
ostatnie 120 sekund. zmienng reprezentowang przez
[1634] | Temp radiatora Biezaca temperatura radiatora W a2
przetwornicy czestotliwosci. [1666] | Wyjscie cyfrowe [bin] | Wartos¢ binarna wszystkich
Y) Y| y
Poziom wyfaczenia 95 + 5°C; wyjs¢ cyfrowych.
f . .
ponowne zaiaczenie nastepuje [1667] | Zacisk 29. Czestot. Rzeczywista wartos¢ czestot-
przy 70 £ 5°C. R T R ]
wejscia impuls.[Hz] liwosci zastosowana na zacisku
[1635] [ Stan termiczny Obcigzenie procentowe 29 jako wejscie impulsowe.
invertera InWerterow [1668] | Zacisk 33. Czestot. Rzeczywista wartos¢ czestot-
[1636] | Znamionowy prad Prad znamionowy przetwornicy wejscia impuls.[Hz] liwosci zastosowana na zacisku
przetwornicy czestotliwosci 33 jako wejscie impulsowe.
[1637] | Max prad Prad maksymalny przetwornicy [1669] | Zacisk 27. Czestot. Rzeczywista wartos¢ impulsow
przetwornicy czestotliwosci wyjscia impuls.[Hz] zastosowanych na zacisku 27 w
[1638] | Stan regulatora SL Stan zdarzenia wykonanego igialte vyl @i e
przez sterowanie [1670] | Zacisk 29. Czestot. Rzeczywista wartos¢ impulséw
[1639] | Temp. karty Temperatura karty sterujace. wyjscia impuls.[Hz] zastosowanych na zacisku 29 w
. trybie wyjscia cyfrowego.
sterowania.
[1650] | Zewnetrz. wartos¢ Podaje sume zewnetrznej [1671] | Wyjscie przekaz- Wyswietli¢ ustawienie
zadana wartosci zadanej jako wartos¢ nikowe [bin] wszystkich przekaznikéw.
procentowa np.: suma [1672] | Licznik A Wartos¢ biezaca licznika A.
analogowa/impulsowa/
magistrali. [1673] | Licznik B Wartos¢ biezaca licznika B.
[1651] |Impulsowa wart. [1674] | Licznik precyzyjnego
zadana zatrzymania
[1652] | Sprzezenie zwrotne Warto$é¢ sygnatu w jednostkach [1675] | Wej. anala. X30/ Rzeczywista wartos¢ sygnatu na
[jednostka] z zaprogramowanych wejé¢ X30/11 wejéciu X30/11 (Opcja karty
cyfrowych. we/wy ogoélnego zastosowania)
[1653] |Wart. zadana Wyséwietli¢ wkiad potencjometru [1676] | Wej. anala. X30/ Rzeczywista wartos¢ sygnatu na
potencjometru cyfr. | cyfrowego w rzeczywista X30/12 wejsciu X30/12 (Opdja karty
wartoé¢ zadana. we/wy ogélnego zastosowania)
[1660] | Wejécie cyfrowe Ukazuje status wejé¢ cyfrowych. [1677] | Wyjscie analogowe Rzeczywista warto$¢ na wyjsciu
Sygnat niski = 0; Sygnat wysoki X30/8 [mA] X30/8 (Opcja karty we/wy
=1 ogolnego zastosowania) Uzy¢
Kolejnos¢ - patrz 16-60 Wejscie 6-60 Zacisk X30/8. Wyjscie, aby
cyfrowe. Bit 0 jest skrajnym po wybrac zmienng, ktdra bedzie
prawej. pokazywana.
[1661] | Zacisk 53. Nastawa Ustawienie zacisku wejsciowego [1678]
przefacznika 53. Prad = 0; Napiecie = 1. [1679]
— - — - [1680] |1 CTW magistrali Stowo sterujace (CTW)
[1662] | Wejscie analogowe 53 | Rzeczywista warto$¢ na zacisku ) .
. o komunik. otrzymane z urzadzenia
53 jako wartos¢ zadana lub 3 . .
. ) . gtéwnego magistrali.
wartos¢ zabezpieczenia.
: — : — [1682] |1 REF magistrali Gtéwna wartos¢ zadana wystana
[1663] | Zacisk 54. Nastawa Ustawienie zacisku wejsciowego i X L,
. L. komunik. ze stowem sterujacym przez sie¢
przefacznika 54. Prad = 0; Napiecie = 1. L )
komunikacji szeregowej, np. z
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0-20 Pozycja 1.1 wyswietlacza 0-20 Pozycja 1.1 wyswietlacza

Opgja: Zastosowanie: Opgja: Zastosowanie:
BMS, PLC lub innego gtéwnego [3452] | Rzeczywista pozycja
sterownika. mastera

[1684] | STW opcji komunikacji | Rozszerzone stowo statusowe [3453] | Pozycja indeksowa

slave

opcji magistrali komunikacyjne;j.
[3454] | Pozycja indeksowa

[1685] |1 CTW portu FC Stowo sterujace (CTW)
otrzymane z urzadzenia

mastera

[3455] | Potozenie krzywej
[3456] | Btad $ledzenia

gtéwnego magistrali.

[1686] |1 REF portu FC Stowo statusowe (STW) wystane [3457] |Btad synchronizacji
do urzadzenia gtéwnego [3458] |Rzeczywista predkosé¢
magistrali. [3459] | Rzeczywista predkos¢

[1690] | Stowo alarmowe Jeden lub wiecej alarméw w mastera
kodzie Hex (uzyte do [3460] | Status synchronizacji
komunikacji szeregowej). [3461] | Status osi

[3462] | Status programu
[3470] | Stowo alarmowe MCO
1

[3471] | Stowo alarmowe MCO

[1691] | Stowo alarmowe 2 Jeden lub wigcej alarméw w
kodzie Hex (uzyte do
komunikacji szeregowej).

[1692] | Stowo ostrzezenia Jeden lub wiecej ostrzezen w 5
kodzie Hex (uzyte do [9913]
komunikacji szeregowej).

[9914]

[1693] | Stowo ostrzezenia 2 Jeden lub wiecej ostrzezen w [9920]
kodzie Hex (uzyte do [9921]
komunikacji szeregowej). [9922]

[1694] | Zewnetrz. stowo Wskazuje jeden lub kilka [9923]

statusowe warunkéw statusu w kodzie Hex [9924]

(dla komunikacji szeregowej). [9925]

[3401] | Zapis PCD 1 do MCO [9926]
[3402] | Zapis PCD 2 do MCO [9927]

[3403] | Zapis PCD 3 do MCO
[3404] | Zapis PCD 4 do MCO
[3405] | Zapis PCD 5 do MCO
[3406] | Zapis PCD 6 do MCO
[3407] | Zapis PCD 7 do MCO

0-21 Linia wyswietlacza 1.2, mata

Opcja: Zastosowanie:

Wybra¢ zmienng do wyswietlenia w

linii 1, sSrodkowa pozycja.

: [1662] * | Wejscie Opcje sa takie same jak znajdujace
[3408] | Zapis PCD 8 do MCO . . L
analogowe 53 sie w liscie dla par. 0-20Linia
[3409] | Zapis PCD 9 do MCO P
wyswietlacza 1.1.
[3410] | Zapis PCD 10 do MCO
[3421] |Odczyt PCD 1 z MCO 0-22 Pozycja 1.3 wyswietlacza
[3422] | Odczyt PCD 2 z MCO Opcja: Zastosowanie:
[3423] | Odczyt PCD 3 z MCO Wybra¢ zmienna do wyswietlenia w linii 1,
[3424] | Odczyt PCD 4 z MCO prawa pozycja.
[3425] | Odczyt PCD 5 z MCO [1614] * | Prad silnika | Opcje sa takie same, jak dla 0-20 Pozycja
[3426] | Odczyt PCD 6 z MCO 1.1 wyswietlacza.
[3427] | Odczyt PCD 7 z MCO - -
(3428] | Odczyt PCD 8 z MCO 0-23 Druga linia wyswietlacza
[3429] | Odczyt PCD 9 z MCO Opcja: Zastosowanie:
[3430] | Odczyt PCD 10 z MCO Wybra¢ zmienng do wyswietlenia w linii
[3440] | Wejscia cyfrowe 2.
[3441] | Wyjscia cyfrowe [1615] * | Czestotliwos¢ | Opcje sa takie same, jak znajdujace sie w
[3450] |Pozycja rzeczywista liscie dla par. 0-20 Pozycja 1.1
[3451] | Pozycja zadana wySwietlacza.
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0-24 Trzecia linia wyswietlacza

Opdja: Zastosowanie:

[1652] * | Sprzezenie Opcje sa takie same, jak dla
zwrotne

[jednostka]

0-20 Pozycja 1.1 wyswietlacza.

Wybra¢ zmienng do wyswietlenia w
linii 2.

0-37 Tekst 1 wyswietlacza

Zakres: Zastosowanie:
0 [0- [W tym parametrze mozna zapisa¢ pojedynczy ciag
N/A* | 0 tekstu dla wyswietlacza na LCP lub do odczytania

N/A] | przez funkcje komunikacji szeregowej. Jesli ma on
by¢ wyswietlany na state, wybrac ,Tekst na
wyswietlaczu 1" w 0-20 Pozycja 1.1 wyswietlacza,
0-21 Pozycja 1.2 wyswietlacza, 0-22 Pozycja 1.3
wyswietlacza, 0-23 Druga linia wyswietlacza lub
0-24 Trzecia linia wyswietlacza. Zmieni¢ znak za
pomocy przyciskow [A] lub [¥] na LCP. Przesung¢
kursor za pomoca przyciskow [4] i [»]. Mozna
wtedy zmieni¢ znak podswietlony przez kursor.
Zmieni¢ znak za pomoca przyciskow [A] lub [Y] na
LCP. Znak mozna wstawi¢ do tekstu, umieszczajgc
kursor miedzy dwoma znakami i naciskajgc [4] lub

(vl

0-38 Tekst 2 wyswietlacza

Zakres: Zastosowanie:
0 [0 -
N/A* | 0 N/A] | tekstu dla wyswietlacza na LCP lub do odczytania
przez funkcje komunikacji szeregowej. Jesli ma on

W tym parametrze mozna zapisa¢ pojedynczy ciag

by¢ wyswietlany na state, wybrac ,Tekst na
wyswietlaczu 2" w 0-20 Pozycja 1.1 wyswietlacza,
0-21 Pozycja 1.2 wyswietlacza, 0-22 Pozycja 1.3
wyswietlacza, 0-23 Druga linia wyswietlacza lub
0-24 Trzecia linia wyswietlacza. Zmieni¢ znak za
pomocy przyciskow [A] lub [¥Y] na LCP. Przesunac
kursor za pomoca przyciskow [4] i [»]. Mozna
wtedy zmieni¢ znak podswietlony przez kursor.
Znak mozna wstawi¢ do tekstu, umieszczajac
kursor miedzy dwoma znakami i naciskajac [4] lub

[vl.

0-39 Tekst 3 wyswietlacza

Zakres: Zastosowanie:

0 [0 - | W tym parametrze mozna zapisa¢ pojedynczy ciag
N/A* [ 0 N/A] | tekstu dla wyswietlacza na LCP lub do odczytania
przez funkcje komunikacji szeregowej. Jesli ma on

by¢ wyswietlany na state, wybrac ,Tekst na
wyswietlaczu 3" w 0-20 Pozycja 1.1 wyswietlacza,
0-21 Pozycja 1.2 wyswietlacza, 0-22 Pozycja 1.3
wyswietlacza, 0-23 Druga linia wyswietlacza lub
0-24 Trzecia linia wyswietlacza. Zmieni¢ znak za

pomocy przyciskow [A] lub [¥] na LCP. Przesung¢

0-39 Tekst 3 wyswietlacza
Zakres: Zastosowanie:

kursor za pomoca przyciskow [«] i [»]. Mozna
wtedy zmieni¢ znak podswietlony przez kursor.
Znak mozna wstawi¢ do tekstu, umieszczajac

kursor miedzy dwoma znakami i naciskajgc [4] lub
[v].

0-70 datai czas
Zastosowanie;
[ 0-01 ]

Zakres:

Powigzane z rozmiarem*

0-71 Format daty
Opcja:
[0] * | RRRR-MM-DD

Zastosowanie:

Ustawia format daty wykorzystywany w LCP.

[11 | DD-MM-RRRR | Ustawia format daty wykorzystywany w LCP.

[21 | MM/DD/RRRR | Ustawia format daty wykorzystywany w LCP.

0-72 Format czasu

Opgja: Zastosowanie:

Ustawia format czasu wykorzystywany w LCP.

[0] * [ 24 godz.
[11 |12 godz.

0-74 DST/czas letni

Opgja: Zastosowanie:
Wybra¢ sposéb traktowania czasu DST/czasu
letniego. W przypadku recznego ustawiania czasu
DST/czasu letniego, wpisa¢ date poczatkowq i
konicowa w 0-76 Poczqtek DST/czasu letniego i
0-77 Koniec DST/czasu letniego.

[0] * | Wyt

[2] Reczny

0-76 Poczatek DST/czasu letniego
Zakres: Zastosowanie:

0 N/A*

[0 - 0 N/A] | Ustawia date i czas, kiedy rozpoczyna sie
czas letni/DST. Data jest programowana w
formacie wybranym w 0-71 Format daty.

0-77 Koniec DST/czasu letniego
Zakres: Zastosowanie:

0 N/A*

[ 10-0N/A] |
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6.2.2 1-0* Ustawienia ogdlne

Okresli¢, czy przetwornica czestotliwosci ma pracowac w
petli otwartej lub zamknietej.

1-00 Tryb konfiguracyjny

Opcja: Zastosowanie:
[0] * [ Petla
otwarta

Predkos¢ silnika jest okreslana poprzez
zastosowanie wartosci zadanej predkosci lub
poprzez ustawienie danej predkosci w trybie
Hand.

Petla otwarta jest takze wykorzystywana, jesli
przetwornica czestotliwosci jest czescig
systemu sterowania petli zamknietej,
opartego na zewnetrznym regulatorze PID,
nadajacym sygnat wartosci zadanej predkosci
jako wyjscia.

[3] |Petla
zamknieta

Predkos¢ silnika jest okreslana przez warto$¢
zadang z wbudowanego regulatora PID
zmieniajacego predkos¢ silnika jako czesc¢
procesu petli zamknietej (np. state cisnienie
lub przeptyw). Sterownik PID musi zostac¢
skonfigurowany w grupie par. 20-** lub
poprzez zestawy parametréw funkgji, do
ktorych mozna wejs¢ przez nacisniecie
przycisku [Quick Menus].

WAZNE

Parametru tego nie mozna zmieniaé podczas pracy silnika.

WAZNE

Przy ustawieniu ,Petla zamknigta” polecenia ,Zmiana
kierunku obrotéw” oraz ,Start ze zmiang kierunku
obrotéw” nie spowodujg zmiany kierunku obrotéw silnika.

1-20 Moc silnika [kW]

Zakres: Zastosowanie:

4.00 [0.09 -
kW= 3000.00 kW]

Wprowadzi¢ znamionowa moc silnika w
kW zgodnie z tabliczkg znamionowa
silnika. Warto$¢ domysina odpowiada
napieciu znamionowemu wyjscia
urzadzenia.

Nie mozna dopasowac tego parametru w
trakcie pracy silnika. W zaleznosci od
wyboru dokonanego w 0-03 Ustawienia
regionalne, jeden z 1-20 Moc silnika [kW]
lub 1-21 Moc silnika [HP] staje sie
niewidoczny.

1-22 Napigcie silnika

Zakres: Zastosowanie:
400. V*

[10. - 1000. | Wprowadzi¢ znamionowe napiecie silnika
V] zgodnie z tabliczka znamionowa silnika.
Wartos¢ domysina odpowiada napieciu
znamionowemu wyjscia urzadzenia.

1-22 Napiecie silnika
Zakres: Zastosowanie:

Nie mozna dopasowac tego parametru w

trakcie pracy silnika.

1-23 Czestotliwos¢ silnika

Zakres: Zastosowanie;

50. Hz* | [20 -
1000 HZ]

Wybra¢ wartos¢ czestotliwosci silnika podana
na tabliczce znamionowej silnika.Dla pracy
silnikéw 87 Hz z 230/400 V, ustawi¢ dane
tabliczki znamionowej dla 230 V/50 Hz.
Dopasowac 4-13 Ogranicz wys. predk. silnika
[obr/min] i 3-03 Maks. wartos¢ zadana do
zastosowan 87 Hz.

WAZNE

Nie mozna dopasowa¢ tego parametru w trakcie pracy
silnika.

1-24 Prad silnika
Zakres:
7.20 A*

Zastosowanie:

[0.10 -
10000.00 A]

Wprowadzi¢ znamionowa wartos¢
pradu silnika zgodnie z tabliczka
znamionows3 silnika. Te dane wykorzys-
tywane sg do obliczania momentu
silnika, termicznego zabezpieczenia
silnika itp.

WAZNE

Nie mozna dopasowa¢ tego parametru w trakcie pracy
silnika.

1-25 Znamionowa predkos¢ silnika

Zakres: Zastosowanie:
1420. [100 - 60000 | Wprowadzi¢ znamionowa wartos$c
RPM* RPM] predkosci silnika z tabliczki
znamionowej silnika. Dane wykorzys-
tywane sa do obliczania
automatycznych kompensadji silnika.
WAZNE

Nie mozna dopasowac tego parametru w trakcie pracy
silnika.

1-29 Auto. dopasowanie do silnika (AMA)

Opgja: Zastosowanie:

Funkcja AMA optymalizuje dynamiczna
prace silnika poprzez automatyczne
optymalizowanie zaawansowanych
parametréw silnika (7-30 Rezystancja
stojana (Rs) do 1-35 Reaktancja gtéwna (Xh))
gdy silnik jest nieruchomy.

Brak funkgji

[0] * | Wylaczone
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1-29 Auto. dopasowanie do silnika (AMA) 3-04 Funkcja wartosci zadanej

Opgja: Zastosowanie: Opgja: Zastosowanie:
[1]1 | Aktywna petna | Przeprowadza AMA rezystancji stojana Rs, [0] * | Suma Sumuje zrédta zewnetrznej i zaprogra-
AMA rezystancji wirnika Ry, reaktancji rozpro- mowanej wartosci zadanej.

el S X, S Sl e e [1]1 | Zewnet. prog. | Wykorzystuje zrédto zaprogramowanej lub

wirnika Xz i reaktancji gtéwnej Xn. zewnetrznej wartosci zadanej.

[2] | Aktywna ogr. [ Przeprowadza ograniczone AMA rezystancji Przetacza miedzy zewnetrzng a zaprogra-
AMA stojana Rs tylko w systemie. Wybrac te mowang wartoscia zadang za pomocg

opcje, jesli filtr LC jest uzywany pomiedzy polecenia na wejsciu cyfrowym.
przetwornica czestotliwosci a silnikiem.

Uruchomi¢ funkcje AMA, naciskajac przycisk [Hand on] po Tablica [8]

wybraniu [1] lub [2]. Patrz réwniez punkt Automatyczne .

S . . Zakres: Zastosowanie:

dopasowanie silnika w zaleceniach projektowych. Po

wykonaniu zwyktej sekwencji, na wyswietlaczu ukaze sie = PR = | ot @S AL [P

komunikat: “Naciénij [OK], aby zakoriczy¢ AMA”. Po ek 100.00 %] lwanych wartosci zadanych (0z7) witym

nacisnieciu przycisku [OK], przetwornica czestotliwosci jest RIS, LTI bty (2 e

gotowa do pracy. mowania. Programowana warto$¢ zadana

jest okreslona jako czes¢ procentowa

B wartosci Refwax (3-03 Maks. wartos¢
WAZNE zadana, dla petli zamknietej patrz
. Aby uzyska¢ jak najlepsze dopasowanie dla 20-14 Maximum Reference/Feedb.). Podczas
przetwornicy czestotliwosci, nalezy uruchomié uzywania programowanych wartosci
AMA przy zimnym silniku. zadanych, wybra¢ Bit programowanej wart.
. Nie mozna przeprowadzi¢ AMA w trakcie pracy zad. 0/1 /2116, 17] lub [18] dla
silnika. odpowiadajacych wejs¢ cyfrowych w

grupie parametréw 5-1* Wejscia cyfrowe.

WAZNE

Podczas AMA nalezy unika¢ generowania zewnetrznego
momentu.

P3-03—

130BB036.10

WAZNE

Jesli jedno z ustawien w grupie par. 1-2* Dane Silnika
zostanie zmienione, 1-30 Rezystancja stojana (Rs) do
1-39 Bieguny silnika ,Zaawansowane parametry silnika”
powrdca do ustawieri domysinych.

Nie mozna dopasowac¢ tego parametru w trakcie pracy
silnika. /

P3-02

WAZNE /

Pelne AMA powinno by¢ wykonywane wylacznie bez filtra,
podczas gdy ograniczone AMA powinno by¢ wykonywane ,
z filtrem. /

P3-10
Patrz rozdziat: Przyktady zastosowari > Automatyczne 0

dopasowanie silnika w zaleceniach projektowych.

0%

6.2.3 3-0* Ograniczenia wartosci zadanej

3-02 Minimalna warto$¢ zadana

Zakres: Zastosowanie:
0.000 ReferenceFeed- [-999999.999 - par. 3-03
backUnit* ReferenceFeedbackUnit]
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1508

A149.1U0

(+24V)

+———— —11001100

L———11110000

Programowana 76543210
wartosé

$+———— —10101010

[P 5-13=Programowana
wartos¢ zadana bit 0]

[P 5-14=Programowana
warto$é zadana bit 1]

[P 5-15=Programowana
wartos$¢ zadana bit 2]

3-41 Czas rozpedzania 1

Zakres:

Zastosowanie:

10.00 s*

[1.00 -
3600.00 s]

Wprowadzi¢ czas rozpedzania tj. czas
przyspieszania od 0 obr./min. do

1-25 Znamionowa predkos¢ silnika. Wybrac
czas przyspieszania, ktérego prad
wyjsciowy nie przekracza ograniczenia
pradu w 4-18 Ogr. prqdu podczas
przyspieszania. Patrz czaszwalniania w

3-42 Czas zatrzymania 1.

par.3 — 41

3-42 Czas zatrzymania 1

Zakres:

tprzys X nnorm [ par.1 — 25].

wart. zad. [obr./min.]

[sek.]

Zastosowanie:

20.00 s*

[1.00 -
3600.00 s]

Wprowadzi¢ czas zwalniania tj. czas
zmniejszania predkosci od

1-25 Znamionowa predkosc silnika do 0O
obr/min. Wybra¢ czas zwalniania taki,
podczas ktérego wzrasta przepiecie w
inwerterze z powodu dziatania regenera-
cyjnego silnika i taki, w ktorym
generowany prad nie przekracza ograni-
czenia pradu ustawionego w 4-18 Ogr.
prqdu. Patrz czas rozpedzania w 3-41 Czas
rozpedzania 1.

par.3 — 42 =

tzwal x_nnorm [ par.1 — 25].

wart. zad. [ obr./min.]

[sek.]

3-84 Czas poczatkowego rozpedzenia/zatrzymania

Zakres:

Zastosowanie:

0,00
sek.*

[0,00 -
60,00
sek.]

Wprowadzi¢ poczatkowy czas rozpedzania
od zerowej predkosci do ograniczenia niskiej
predkosci silnika, par. 4-11 Ogranicz. nis.
predk. silnika [obr/min] lub 4-12 Ogranicz. nis.
predk. silnika [Hz]. Zanurzeniowe pompy do
studni gtebinowych moga ulec uszkodzeniu
przy pracy ponizej minimalnej predkosci.
Zalecany jest szybki czas zatrzymywania
ponizej minimalnej predkosci pompy. Ten
parametr mozna stosowac jako tempo
szybkiego rozpedzania od zerowej predkosci
do ograniczenia niskiej predkosci silnika.

3-85 Czas rozpedzenia/zatrzymania zaworu zwrotnego

Zakres: Zastosowanie:

0,00 [0,00 - [ W celu zapewnienia ochrony zwrotnym

sek.* 60,00 zaworom kulowym w przypadku zatrzymania,
sek.] czas rozpedzenia/zatrzymywania dla zaworu

zwrotnego moze by¢ uzywany jako tempo
powolnego rozpedzania/zatrzymywania od
4-11 Ogranicz. nis. predk. silnika [obr/min] lub
4-12 Ogranicz. nis. predk. silnika [Hz] do
predkosci koricowej rozpedzania/zatrzy-
mywania zaworu zwrotnego, ustawianej przez
uzytkownika w par. lub par. . Kiedy wartos¢
par. jest rézna od 0 sekund, czas rozpedzenia/
zatrzymania zaworu zwrotnego jest aktywny i
zostanie uzyty do zwolnienia ograniczenia
niskiej predkosci silnika do predkosci
zatrzymania zaworu zwrotnego ustawionej w
par. lub par. .

Predkos¢

Predkos¢ silnika
Wysokie

130BA961.10

Regulacja normalna

Rozpedzanie/hamowanie
Predkos¢ silnika
Niskie| — / — — — — —

Zawor zwrotny

Predkos$¢ koricowa

Czas

3-86 Predkos¢ koricowa rozpedzenia/zatrzymania zaworu

zwrotnego [obr./min]

Zakres:

Zastosowanie:

3-87 Predkosc¢ koricowa rozpedzenia/zatrzymania zaworu

zwrotnego [Hz]

Zakres:

Zastosowanie;

3-88 Czas koricowego rozpedzenia/zatrzymania

Zakres: Zastosowanie:
0,00 [0,00 - | Wprowadzi¢ koncowy czas zatrzymania, ktéry
sek.* 60,00 bedzie uzywany przy zatrzymywaniu od

sek.] ograniczenia niskiej predkosci silnika, par.

4-11 Ogranicz. nis. predk. silnika [obr/min] lub
4-12 Ogranicz. nis. predk. silnika [Hz], do
zerowej predkosci.

Zanurzeniowe pompy do studni gtebinowych
moga ulec uszkodzeniu przy pracy ponizej
minimalnej predkosci. Zalecany jest szybki
czas zatrzymywania ponizej minimalnej
predkosci pompy. Ten parametr mozna
stosowac jako tempo szybkiego zatrzy-
mywania z ograniczenia niskiej predkosci
silnika do zerowej predkosci.
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3-88 Czas koncowego rozpedzenia/zatrzymania Jest to grupa parametréw do konfiguracji wejscia i wyjscia

Zakres: Zastosowanie: cyfrowego.

5-01 Zacisk 27. Tryb

Opcja: Zastosowanie:

Regulacja normalna
Czasy rozp./ham. [0] *

Predkosé

130BA962.10

Predkoscsilnika |
Wysokie

Wejscie | Okresla zacisk 27 jako wejscie cyfrowe.

Predkoé¢silnika |/

[1] Wyjscie | Okresla zacisk 27 jako wyjscie cyfrowe.

Poczatkowe Koficowe!

6.2.4 4-** Ograniczenia i ostrzezenia

Jest to grupa parametréw do konfiguracji ograniczen i
ostrzezen.

4-11 Ogranicz. nis. predk. silnika [obr/min]

Zakres: Zastosowanie;

0 RPM*| [0 - par. Wprowadzi¢ minimalne ograniczenie

4-13 RPM] predkosci silnika. Ograniczenie niskiej
predkosci silnika moze by¢ ustawione
zgodnie z zaleceniami producenta na
minimalng predkos¢ silnika. Ograniczenie
niskiej predkosci silnika nie moze
przekracza¢ ustawien w 4-13 Ogranicz wys.
predk. silnika [obr/min].

4-13 Ogranicz wys. predk. silnika [obr/min]

Zakres: Zastosowanie:

1500. [par. 4-11 | Wprowadzi¢ maksymalne ograniczenie

RPM* - 60000. predkosci silnika. Gérna granica predkosci
RPM] silnika moze by¢ ustawiona zgodnie z

zaleceniami producenta na maksymalna
wartos¢ znamionowa silnika. Gérna granica
predkosci silnika musi by¢ wyzsza od
ustawienia wykonanego w 4-11 Ogranicz.
nis. predk. silnika [obr/min]. Tylko

4-11 Ogranicz. nis. predk. silnika [obr/min]
lub 4-12 Ogranicz. nis. predk. silnika [Hz]
zostanie wyswietlony w zaleznosci od
innych parametrow w Gtéwnym Menu i w
zaleznosci od ustawiert domyslnych
zaleznych od globalnego potozenia.

WAZNE

Maks. czestotliwo$¢ wyjéciowa nie moze przekraczaé¢ 10%
czestotliwosci kluczowania inwertora czestotliwosci
(14-01 Czestotliwos¢ kluczowania ).

WAZNE

Wszelkie zmiany w 4-13 Ogranicz wys. predk. silnika [obr/
min] spowoduja zresetowanie wartosci w 4-53 Ostrzezenie o
duzej predkosci na te sama warto$¢, co ustawiona w

4-13 Ogranicz wys. predk. silnika [obr/min].
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6.2.5 5-1* Wejscia cyfrowe

Parametry do konfiguracji funkcji wejsciowych do zaciskéw Start pompy gtéwnej [120]
wejsciowych. Rotacja pomp gtéwnych [121]
Wejscia cyfrowe stuza do wyboru réznych funkgji Pompa 1 Blokada [130]
przetwornicy czestotliwosci. Wszystkie wejscia cyfrowe Pompa 2 Blokada [131]
moga by¢ ustawiane na nastepujace funkcje: Pompa 3 Blokada [132]
Funkcja wejscia Wybér | Zacisk Wszystkie = Zaciski 18, 19, 27, 29, 32, X30/2, X30/3, X30/4.
cyfrowego X30/ to zaciski na MCB 101.
Brak dziatania [0] Wszystkie *zaciski 32,
33 Funkcje przeznaczone jedynie dla jednego wejscia
Reset [ Wszystkie cyfrowego sg okreslone przez przynalezacy parametr.
Wybieg silnika,odwr. [2] Wszystkie
Wybieg silnika i reset, [3] Wszystkie
odwrécony
Hamowanie DC, [5] Wszystkie
odwrdcony
Stop, rozwierny [6] Wszystkie
Blokada zewnetrzna [7] Wszystkie
Start [8] Wszystkie *zacisk 18
Start impulsowy [9] Wszystkie
Zmiana kierunku [10] Wszystkie *zacisk 19
obrotéow
Start ze zm.kier.ob. [11] Wszystkie
Jog - praca manewrowa [14] Wszystkie *zacisk 29
Prog.war.zad.,wt. [15] Wszystkie
Bit 0 prog.war.zad. [16] Wszystkie
Bit 1 prog.war.zad. [17] Wszystkie
Bit 2 prog.war.zad. [18] Wszystkie
Zatrzas. wart. zad. [19] Wszystkie
Zatrzasnij wyjscie [20] Wszystkie
Zwiekszanie predk. [21] Wszystkie
Zmniejszanie predk. [22] Wszystkie
Bit 0 wyb.zest.par. [23] Wszystkie
Bit 1 wyb.zest.par. [24] Wszystkie
Wejscie impulsowe [32] zacisk 29, 33
Bit O rozp./zatrz. [34] Wszystkie
Btad zasilania,odwr. [36] Wszystkie
Praca dozwolona [52]
Reczny start [53]
Automatyczny start [54]
Wzrost PotCyfr [55] Wszystkie
Spadek PotCyfr [56] Wszystkie
Kasowanie PotCyfr [57] Wszystkie
Licznik A (w gore) [601] 29, 33
Licznik A (w dot) [61] 29, 33
Zerowanie licznika A [62] Wszystkie
Licznik B (w gore) [63] 29, 33
Licznik B (w dot) [64] 29,33
Zerowanie licznika B [65] Wszystkie
Tryb udpienia [66]
Resetowanie stowa [78]
konserwacji
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Wszystkie wejscia cyfrowe moga by¢ programowane na
nastepujace funkcje:

[0l

Brak dziatania

Brak reakcji na sygnaty przesytane do
zacisku.

[

Reset

Resetuje przetwornice czestotliwosci po
WYLACZENIU AWARYJNYM/ALARMIE. Nie
wszystkie alarmy mozna zresetowac.

cyfrowego lub przycisku [RESET], jesli
usunieta zostanie przyczyna blokady
zewnetrznej. W 22-00 Opdznienie blokady
zewnetrznej mozna zaprogramowac
opodznienie. Po zastosowaniu sygnatu na
wejsciu, opisana powyzej reakcja
zostanie opdzniona o okres ustawiony w
22-00 Opéznienie blokady zewnetrznej.

[2]

Wybieg
silnika,odwr.

Pozostawia silnik w trybie swobodnym.
Logiczne ,0” => stop z wybiegiem
silnika.

(DomysIne wejscie cyfrowe 27): Stop z
wybiegiem silnika, wejscie odwrécone
(NQ).

Start

Wybra¢ start dla polecenia Start/Stop.
Logiczne ,1” = start, logiczne ,0” = stop.
(Domyslne wejscie cyfrowe 18)

[9]

Start impulsowy

Silnik zostaje uruchomiony, jezeli impuls
trwa min. 2 msek. Silnik zatrzymuje sie z
chwilg aktywacji stopu odwréconego

Wybieg silnika i
reset, odwrécony

Reset i stop z wybiegiem silnika, wejscie
rozwierne (NQ).

Pozostawia silnik w trybie swobodnym i
resetuje przetwornice czestotliwosci.
Logiczne ,0” => stop z wybiegiem
silnika i reset.

[5]

Hamowanie DC,
odwrécony

Wejscie odwrécone dla hamowania
pradem statym (NC).

Zatrzymuije silnik zasilajgc go pradem
statym przez pewien okres czasu. Patrz
2-01 Prgd hamulca DC do 2-03 Pred.dla
zatqcz.hamow.DC[obr./min]. Ta funkcja
jest aktywna tylko, kiedy wartos¢ w

2-02 Czas hamowania DC jest rézna od 0.
Logiczne ‘0’ => Hamowanie pradem
statym.

[10]

Zmiana kierunku
obrotéw

Zmienia kierunek obrotéw watu silnika.
Wybra¢ logiczne ,1”, aby zmieni¢
kierunek obrotéw. Sygnat zmiany
kierunku obrotéw zmienia tylko kierunek
obrotéw. Nie aktywuje on funkgji startu.
Obydwa kierunki wybiera sie w

4-10 Kierunek obrotéw silnika.

(domysine wejscie cyfrowe 19).

[11]

Start ze
zm.kier.ob.

Stuzy do startu/stopu i zmiany kierunku
obrotéw na tym samym przewodzie.
Sygnaty na starcie nie s3 dozwolone w
tym samym czasie.

[14]

Jog - praca
manewrowa

Stuzy do aktywacji predkosci pracy
manewrowej - Jog. Patrz 3-11 Predkos¢
przy pracy przerywanej [Hz].

(Domyslne wejscie cyfrowe 29)

Stop, rozwierny

Funkcja stopu odwréconego. Generuje
funkcje stopu, kiedy wybrany zacisk
przechodzi z poziomu logicznego ,1” do
,0". Stop jest wykonywany zgodnie z
wybranym czasem rozpedzenia/
zatrzymania (3-42 Czas zatrzymania 1 i
3-52 Czas zatrzymania 2).

Kiedy przetwornica czestotliwosci
znajduje sie przy ograniczeniu momentu
i otrzyma polecenie Stop, sama moze sie
nie zatrzymac. Aby zapewnic
zatrzymanie sie przetwornicy czestot-
liwosci, nalezy skonfigurowac wyjscie
cyfrowe na Ograniczenie momentu i stop
[27] i podiaczy¢ je do wejscia cyfrowego,
skonfigurowanego jako wybieg silnika.

[15]

Prog.war.zad.,wt.

Stuzy do przechodzenia z zewnetrznej
wartosci zadanej na programowana
wartos¢ zadana. Zaktada sie, ze w

3-04 Funkcja wartosci zadanej ustawiono
warto$¢ Zewnetrzna/programowana [1].
Logiczne ,0” = aktywna zewnetrzna
wartos¢ zadana; logiczne ,1” = aktywna
jest jedna z 8 zaprogramowanych
wartosci zadanych.

[16]

Bit 0
prog.war.zad.

Umozliwia wybor jednej z o$miu
zaprogramowanych wartosci zadanych
zgodnie z ponizsza tabela.

[17]

Bit 1
prog.war.zad.

Umozliwia wyboér jednej z osmiu
zaprogramowanych wartosci zadanych
zgodnie z ponizszg tabela.

(71

Blokada
zewnetrzna

Posiada taka sama funkcje, jak stop z
wybiegiem silnika, lecz wyswietla
komunikat alarmowy ,bfad zewnetrzny”,
kiedy zacisk zaprogramowany na
~wybieg silnika, odwrécony” jest
logicznym ,0”. Komunikat alarmowy
bedzie takze aktywny poprzez wyjscia
cyfrowe oraz wyjscia przekaznikowe, jesli
zostanie on zaprogramowany dla
blokady zewnetrznej. Alarm mozna
zresetowac za pomocg wejscia

[18]

Bit 2
prog.war.zad.

Umozliwia wybor jednej z oSmiu
zaprogramowanych wartosci zadanych
zgodnie z ponizsza tabelg.
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Bit progra- 2 1 0
mowanej wart.

zad.

Programowana 0 0 0
wart.zad. 0

Programowana 0 0 1
wart.zad. 1

Programowana 0 1 0
wart.zad. 2

Programowana 0 1 1
wart.zad. 3

Programowana 1 0 0
wart.zad. 4

Programowana 1 0 1
wart.zad. 5

Programowana 1 1 0
wart.zad. 6

Programowana 1 1 1
wart.zad. 7

Kiedy przyspieszenie jest aktywowane na
mniej niz 400 msek., wynikajaca wartosc¢
zadana wzrosnie o 0,1%. Jesli przyspie-
szenie jest aktywne dtuzej niz przez 400
msek., wynikajaca warto$¢ zadana
rozpedzi/zatrzyma urzadzenie zgodnie z
Rozp./Zatrz. 1 w 3-41 Czas rozpedzania 1.

[22]

Zmniejszanie
predk.

Podobnie jak przy zwigkszaniu predkosci
[21].

[23]

Bit 0 wyb.zest.par.

Wybér jednego z czterech zestawdw
parametréw. Ustaw 0-10 Aktywny zestaw
par na Rézne zestawy parametréw.

[24]

Bit 1 wyb.zest.par.

Podobnie jak przy Bicie 0 wyboru
zestawu parametréw [23].
(Domyslne wejscie cyfrowe 32)

[32]

Wejscie
impulsowe

Wybrac¢ ,Wejscie impulsowe”, jesli
sekwencja impulsow peni funkcje
wartosci zadanej lub sprzezenia
zwrotnego. Skalowanie odbywa sie w
grupie par. 5-5%.

[19]

Zatrzasnij wart.
zad.

Zatrzaskuje biezaca wartos$¢ zadana.
Zatrzasnieta warto$¢ zadana jest teraz
punktem zezwolenia/warunku dla
Zwiekszenia predkosci i Zmniejszenia
predkosci ktére maja by¢ stosowane.
Jesdli uzywane jest Zwiekszanie/zmniej-
szanie predkosci, zmiana predkosci jest
zawsze zgodna z rozpedzaniem/zatrzy-
maniem 2 (par. 3-51 Czas rozpedzania 2 i
3-52 Czas zatrzymania 2) w zakresie 0 -
par. 3-03 Maks. wartos¢ zadana
Maksymalna wartos¢ zadana.

[34]

Bit O rozp./zatrz.

Wybra¢ dane rozpedzenie/zatrzymanie.
Logiczne ,0” spowoduje wybranie
rozpedzenia/zatrzymania 1 a logiczne ,1”
spowoduje wybranie rozpedzenia/
zatrzymania 2.

[36]

Btad
zasilania,odwr.

Aktywuje 14-10 Awaria zasilania. Btad
zasilania, odwroécony jest aktywny, kiedy
wystepuje logiczne ,0".

[20]

Zatrzasnij wyjscie

Zatrzaskuje biezaca czestotliwos¢ silnika
(Hz). Zatrzasnieta czestotliwos¢ silnika
jest teraz punktem zezwolenia/warunku
dla Zwiekszanie predkosci(speed up) i
Zmniejszania predkosci, ktére maja byc
stosowane. Jesli uzywane jest
Zwiekszanie/zmniejszanie predkosci,
zmiana predkosci jest zawsze zgodna z
rozpedzaniem/zatrzymaniem 2 (3-51 Czas
rozpedzania 2 i 3-52 Czas zatrzymania 2)
w zakresie 0 - 1-23 Czestotliwos¢ silnika.
Jesli opcja Zatrzasnij wyjscie jest
aktywna, nie mozna zatrzymac
przetwornicy czestotliwosci przy pomocy
niskiego sygnatu ,start [13]".
Przetwornice czestotliwosci nalezy
zatrzymacd przez zacisk zaprogramowany
dla: Wybieg silnika, odwrécony [2] lub
Wybieg silnika i reset, odwrécony [3].

[52]

Praca dozwolona

Zacisk wejsciowy, dla ktérego zaprogra-
mowana zostata praca dozwolona musi
by¢ logicznym ,1" przed zaakcepto-
waniem polecenia Start. Funkcja pracy
dozwolonej posiada funkcje logicznego
. zZwigzang z tym zaciskiem, ktory jest
zaprogramowany na START [8], Jog -
praca manewrowa [14] lub Zatrzasnij
wyjscie [20], co oznacza, ze w celu
uruchomienia silnika nalezy spetni¢ oba
te warunki. Jesli praca dozwolona jest
zaprogramowana na kilku zaciskach,
moze by¢ ona logicznym ,1” tylko na
jednym z zaciskéw dla wykonywanej
funkgji. Praca dozwolona nie bedzie
miata wptywu na sygnat wyjscia
cyfrowego polecenia uruchomienia (Start
[8], Jog — praca manewrowa [14] lub
Zatrzasnij wyjscie [20]) zaprogramowany
w par. 5-3* Wyjscia cyfrowe lub 5-4*
Przekazniki.

[21]

Zwiekszanie
predk.

Stuzy do cyfrowego sterowania -
zwiegkszenie/zmniejszenie predkosci
(potencjometr silnika. Aktywowac te
funkcje, wybierajac opcje ,Zatrzasnij
warto$¢ zadang” lub ,Zatrzasnij wyjscie”.

[53]

Reczny start

Zastosowany sygnat ustawi przetwornice
czestotliwosci w trybie recznym dziatajac
tak, jakby nacisniety zostat przycisk Hand
On na LCP i zastapione zostanie zwykte
polecenie zatrzymania. Po roztaczeniu
sygnatu silnik zostanie zatrzymany. Aby
aktywowac wszystkie inne polecenia
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Start, nalezy przypisa¢ inne wejscie
cyfrowe do Automatycznego startu i
zastosowanego dla niego sygnatu.
Przyciski Hand On i Auto On na LCP nie
wykonuja zadnego dziatania. Przycisk Off
na LCP zastapi polecenie Start reczny i
Start automatyczny. Nacisna¢ przycisk
Hand On lub Auto On,u aby ponownie
aktywowac Start reczny oraz Start
automatyczny. Jesli nie ma sygnatu na
Starcie recznym lub Starcie automa-
tycznym, silnik zatrzyma sie niezaleznie
od wydanego polecenia Startu zwyktego.
Jesli sygnat zostanie zastosowany
zaréwno dla Startu recznego i Startu
automatycznego, wybrana funkcja to
Start automatyczny. Po nacisnieciu
przycisku Off na LCP, silnik zatrzyma sie
niezaleznie od sygnatéw wystanych do
Startu recznego i Startu automatycznego.

Wszystkie ponizsze opcje ustawien dotycza sterownika
kaskadowego. Wiecej informacji na temat schematéw
okablowania oraz ustawien tego parametru znajduje sie w
grupie par. 25-*¥,

[120] | Start Start/Stop pompy gtéwnej (sterowany przez
pompy przetwornice czestotliwosci). Aby wykonac
gtéwnej start, nalezy zastosowac sygnat startu

systemu, np. na jednym z wejs¢ cyfrowych
ustawionych na Start [8]!

[121] | Rotacja Wymusza rotacje pompy gtéwnej w

pomp sterowniku kaskadowym. Rotacja pompy
gtéwnych | gtdwnej, (par. 25-50 Rotacja pomp gtéwnych)
musi by¢ ustawiona na Przy poleceniu [2] lub
Przy dostawieniu lub poleceniu [3]. Zdarzenie
rotacji, par. 25-51 Zdarzenie rotacji, moze byc¢

ustawione na jedna z czterech opdji.

[130 | Blokada Funkcja zalezy takze od ustawienia w

- pompy 1 — | 25-06 Liczba pomp. Jesli wybrane zostato Nie
138] | blokada [0], Pompa 1 dotyczy pompy sterowanej
pompy 9 | przez PRZEKAZNIK 1, itd. W przypadku
ustawienia na Tak [1], Pompa 1 odnosi sie do
pompy sterowanej tylko przez przetwornice
czestotliwosci (nie wykorzystuje zadnego
wbudowanego przekaznika) a Pompa 2
odnosi sie do pompy sterowanej przez
PRZEKAZNIK 1. Pompa o zmiennej predkosci
(gtéwna) nie moze zosta¢ zablokowana w
podstawowym sterowniku kaskadowym.

obstugi prewen-
cyjnej

[54] [ Automatyczny Wystany sygnat ustawi przetwornice
start czestotliwosci w trybie automatycznym,
tak jak w przypadku nacisniecia
przycisku Auto On na LCP. Patrz takze
Start reczny [53].

[55] [ Wzrost PotCyfr Wykorzystuje wejscie jako sygnat
WZROSTU dla funkcji potencjometru
cyfrowego opisanej w grupie
parametréw 3-9*

[56] | Spadek PotCyfr Wykorzystuje wejscie jako sygnat
SPADKU dla funkcji Potencjometru
cyfrowego opisanej w grupie
parametréw 3-9*

[57] | Kasowanie Wykorzystuje wejscie do KASOWANIA

PotCyfr wartosci zadanej potencjometru
cyfrowego opisanej w grupie
parametréw 3-9*

[60] | Licznik A (w gére) | (tylko zacisk 29 lub 33) wejscie
obliczania przyrostu w liczniku SLC.

[61] | Licznik A (w dét) | (tylko zacisk 29 lub 33) wejscie
obliczania spadku w liczniku SLC.

[62] [ Zerowanie Wejscie do resetowania licznika A.

licznika A

[63] | Licznik B (w gore) | (tylko zacisk 29 i 33) wejscie obliczania
przyrostu w liczniku SLC.

[64] | Licznik B (w dot) | (tylko zacisk 29 i 33) wejscie obliczania
spadku w liczniku SLC.

[65] | Zerowanie Wejscie do resetowania licznika B.

licznika B

[66] | Tryb uspienia Wprowadza przetwornice czestotliwosci
w tryb uspienia (patrz grupa par. 22-4*
Tryb uspienia). Reaguje na rosnace
zbocze zastosowanego sygnatu!

[78] | Kasowanie stowa [ Resetuje wszystkie dane w 16-96 Stowo

konserwacyjne na 0.

Patrz ponizsza tabela:
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Ustawienie w
par. 5-1%

Ustawienie w 25-06 Liczba
pomp

[0] Nie

[1] Tak

[130] Blokada

Kontrolowana

Sterowana

5-15 Zacisk 33 - wej. cyfrowe

Opcja:

Zastosowanie;

[0y *

Brak dziat.

Takie same opcje i funkcje, co w grupie par.
5-1* Wejscia cyfrowe.

pompy 1 przez przetwornica
PRZEKAZNIK | czestotliwosci 5-30 Zacisk 27. Wyjscie cyfrowe
1 (nie moze Takie same opcje i funkcje, co w grupie parametréw 5-3*.
tylko jezeli by¢ . .
( y . . 4 Opcja: Zastosowanie:
nie jest to | zablokowana)
| [0] * | Brak dziatania | |
pompa
gtéwna) 5-40 Przekaznik, funkcja
[131] Blokada | Sterowanie | Sterowanie . R
Opgja: Zastosowanie:
pompy 2 przez przez - . — —
PRZEKAZNIK | PRZEKAZNIK Wybrac opcje do okreslenia funkgji
5 1 przekaznikow.
[132] Blokada | Sterowanie | Sterowanie Wybdr kazdego przekaznika
mechanicznego jest realizowany w
pompy 3 przez przez o
PRZEKAZNIK | PRZEKAZNIK parametrze tablicowym.
3 2 [0] * [Brak dziatania
[133] Blokada | Sterowanie | Sterowanie [1] Sterow gotow
pompy 4 przez przez [2] Przetw czest got
PRZEKAZNIK | PRZEKAZNIK [3] Przet.got./zd.st.
4 3 [4] | Aktywny / brak ost.
[134] Blokada | Sterowanie | Sterowanie [5] | VLT pracuje
pompy 5 przez przez [6] |Praca / brak ostrzez
PRZEKAZNIK | PRZEKAZNIK 7] Pr.w zakr./brak ost.
5 4 [8] Pr.z wa.za./brak ost.
[135] Blokada | Sterowanie | Sterowanie 0] N
R 0 przez przez [10] [Alarm lub ostrz.
PRZEKAZNIK | PRZEKAZNIK
. 5 [11] | Przy ogr momentu
= = [12] |[Poza zakresem pradu
[136] Blokada | Sterowanie | Sterowanie
[13] [Prad poza ogr., maty
pompy 7 etz Pl [14] |Prad poza ogr., duz
PRZEKAZNIK | PRZEKAZNIK ad poza ogl, duzy
7 6 [15] [Poza zakresem predk
[137] Blokada | Sterowanie Sterowanie [16] | Predk poza ogr, nis
pompy 8 przez przez [17] |[Predk poza ogr, wys
PRZEKAZNIK | PRZEKAZNIK [18] | Poza zakr. sprze.
8 7 [19] [Sprze. zwrt. poniz.
[138] Blokada | Sterowanie | Sterowanie [20] | Sprze. zwrt. powy.
pompy 9 przez przez [21] [ Ostrzezenie termicz
PRZEKAZNIK | PRZEKAZNIK [22] [ Got.br.ostrz.term.
9 8 [23] [Zd.wa.za.,got.,b.TW
[24] | Gotowos¢, nap. OK.
[25] | Zmiana kierunku obr.
5-13 Zacisk 29 - wej. cyfrowe [26] | Magistrala OK.
Opcja: Zastosowanie: [27] [ Ogr momentu i stop
[0] * | Brak dziat. | Takie same opcje i funkcje, co w grupie par. [28] [ Ostr.-ham.brak ham.
5-1* Wejscia cyfrowe. [29] [Ham. got., brak bt.
) ) [30] | Btagd hamulca (IGBT)
5-14 Zacisk 32 - wej. cyfrowe 2 —
[31] [ Przekaznik 123
Opdja: Zastosowanie: [32] | Sterow.ham.mech.
[0] * | Brak dziat. | Takie same opcje i funkcje, co w grupie par. 1331 |Bezp.zatrzyman. wt
5-1* Wejscia cyfrowe, oprocz Wejscie [36] |Bit 11 stowa ster
impulsowe. [37] |Bit 12 stowa ster.
[40] | Poza zakr. wart.
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5-40 Przekaznik, funkcja

Opgja: Zastosowanie:

[41] | Poni. wart. zad.

[42] | Powy. wart. zad.

[45] | Ster. magis.

[46] | Ster. magis.,

[47] | Ster. magis.,
[51] | Sterow. przez MCO
[60] | Komparator O

[61] | Komparator 1

[62] [Komparator 2

[63] | Komparator 3

[64] | Komparator 4

[65] | Komparator 5

[70] | Reguta logiczna O

[71] | Regufa logiczna 1

[72] [Regufa logiczna 2

[73] [ Regufa logiczna 3

[74] [ Regufa logiczna 4

[75] | Regufa logiczna 5
[80] [SL Wyjscie cyfr A
[81] [SL Wyjscie cyfr B
[82] [SL Wyjscie cyfr C
[83] | SL Wyjscie cyfr D
[84] | SL Wyjscie cyfr E
[85] | SL Wyjscie cyfr F
[120] [ Lok.wart.zad.aktyw.
[121] [ Zda.wart.zad.aktyw.
[122] | Brak alarmu

[123] | Pol. Start aktywne
[124]

[125] | Prze czest w tr Hand
[126]

Praca ze zm kier ob

Prze czest w tr Auto

5-53 Zacisk 29. wys.wart.zad./sprzez.zwrot.

Zakres: Zastosowanie:
100.000 [-999999.999 - Wprowadzi¢ wysoka wartos¢
N/A* 999999.999 N/A] zadang [obr/min] dla

predkosci watu silnika i
wysoka wartos¢ zadana, patrz
réwniez 5-58 Zacisk 33.
wys.wart.zad./sprzez.zwrot..

6.2.6 6-** We/Wy analogowe

Jest to grupa parametréw do konfiguracji wejscia i wyjscia
analogowego.

6-00 Czas time-out Live zero

Zakres: Zastosowanie:
10 s [1-

99 s] Funkcja czasu Time-out Live Zero jest aktywna dla

Wprowadzi¢ okres czasu Time-out Live Zero.

wejs¢ analogowych np. zacisku 53 lub zacisku 54,
uzywanych jako zrédta wartosci zadanej lub

6-00 Czas time-out Live zero

Zakres: Zastosowanie:

sprzezenia zwrotnego. Jesli wartos¢ sygnatu
zadanego do wybranego wejscia prgdowego
spada ponizej 50% wartosci ustawionej w

6-10 Zacisk 53. Dolna skala napiecia, 6-12 Zacisk 53.
Dolna skala prqdu, 6-20 Zacisk 54. Dolna skala
napiecia lub 6-22 Zacisk 54. Dolna skala prgdu
dtuzej niz przez okres czasu ustawiony w 6-00 Czas
time-out Live zero, uruchomiona zostaje funkcja

wybrana w 6-01 Funkcja time-out Live zero.

6-01 Funkcja time-out Live zero

Opdja: Zastosowanie:

Wybra¢ funkcje time-out. Funkcja ustawiona
w 6-01 Funkcja time-out Live zero zostanie
aktywowana, jesli sygnat wejsciowy na
zacisku 53 lub 54 bedzie ponizej 50%
wartosci ustawionej w 6-10 Zacisk 53. Dolna
skala napiecia, 6-12 Zacisk 53. Dolna skala
prgdu, 6-20 Zacisk 54. Dolna skala
napiecialub 6-22 Zacisk 54. Dolna skala prgdu
na czas okreslony w 6-00 Czas time-out Live
zero. Jezeli jednoczesnie wystapi wiecej
time-outow, priorytety funkgji time-out w
przetwornicy czestotliwosci sa nastepujace:

1. 6-01 Funkcja time-out Live zero
2. 8-04 Funkcja time-out sterowania

Czestotliwos¢ wyjsciowa przetwornicy
czestotliwosci moze by¢:
. [1] zatrzasnieta na wartosci
biezacej
. [2] zmniejszona do zatrzymania
. [3] przesunieta do predkosci jog
. [4] przesunieta do predkosci maks.

. [5] przesunieta do stopu z
wytaczeniem awaryjnym

[0] * | Wylaczone

[1] | Zatrz. wyj.
[2] [Stop
[31 |Jog - praca

manewr.

[4] | Predkos¢
maks.

[5] |Stop i wyt
samocz
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War.zad./Sprzezenie zwrotne g
[Obr/min] g
o
R
Par 6-xx -
wys.wart.zad./ 1500
Sp.zwr. wartos¢ |
1200 |
900 !
\
600 ‘
Par 6-xx 300 !
Nis. wart. zad./ 150 \
Sp.zwr. wartos¢ i
Vv Vi
Par 6-xx |

Wejscie analogowe
,Niskie napiecie” lub \

+Maty prad” |
Par 6-xx
,Wysokie napiecie” lub
,Duza wartos¢ pradu”

6-10 Zacisk 53. Dolna skala napiecia

Zakres: Zastosowanie:
0.07 V*| [0.00 - par. Wprowadzi¢ dolnga skale napiecia. Ta
6-11 V] wartos¢ skalowania wejscia analogowego

odpowiada minimalnej wartosci zadanej/
wartosci sprzezenia zwrotnego
ustawionej w 6-14 Zacisk 53. Dolna skala
zad./sprz. zwr..

6-11 Zacisk 53. Gérna skala napiecia

Zakres: Zastosowanie:
10.00 V* [ [par. 6-10 - | Wprowadzi¢ gérna skale napiecia. Ta
10.00 V] wartos¢ skalowania wejscia

analogowego odpowiada maksymalnej
wartosci zadanej/wartosci sprzezenia
zwrotnego ustawionej w 6-15 Zacisk 53.
Gérna skala zad./sprz. zwr..

6-14 Zacisk 53. Dolna skala zad./sprz. zwr.

Zakres: Zastosowanie:

0.000 N/A*

[-999999.999 -
999999.999 N/A]

Wprowadzi¢ wartos¢ skalowania
wejscia analogowego odpowia-
dajaca wartosci niskiego
napiecia/niskiego pradu
ustawionej w 6-10 Zacisk 53.
Dolna skala napiecia i

6-12 Zacisk 53. Dolna skala
prqdu.

6-15 Zacisk 53. G6rna skala zad./sprz. zwr.

Zakres: Zastosowanie:
50.000 [-999999.999 - Wprowadzi¢ wartos¢
N/A* 999999.999 N/A] skalowania wejscia

analogowego odpowiadajaca
wartosci wysokiego napiecia/
duzego pradu ustawianej w
6-11 Zacisk 53. Gorna skala

6-15 Zacisk 53. Gérna skala zad./sprz. zwr.

6-20 Zacisk 54. Dolna skala napiecia

Zakres: Zastosowanie:
napiecia i 6-13 Zacisk 53. Gérna

skala prqdu.

Zakres: Zastosowanie:
0.07 V*| [0.00 - par. | Wprowadzi¢ dolng skale napiecia. Ta
6-21 V] wartos¢ skalowania wejscia analogowego

powinna odpowiada¢ minimalnej
wartosci zadanej/wartosci sprzezenia
zwrotnego ustawionej w 6-24 Zacisk 54.
Niska skala zad./sprz. zwr..

6-21 Zacisk 54. Gérna skala napiecia

Zakres: Zastosowanie:
10.00 V* [ [par. 6-20 - | Wprowadzi¢ gorna skale napiecia. Ta
10.00 V] warto$¢ skalowania wejscia

analogowego odpowiada maksymalnej
wartosci zadanej/wartosci sprzezenia
zwrotnego ustawionej w 6-25 Zacisk 54.
Gorna skala zad./sprz. zwr..

6-24 Zacisk 54. Niska skala zad./sprz. zwr.
Zakres:
0.000 N/A*

Zastosowanie;

[1999999.999 -
999999.999 N/A]

Wprowadzi¢ wartos¢ skalowania
wejscia analogowego odpowia-
dajaca wartosci niskiego
napiecia/niskiego pradu
ustawionej w 6-20 Zacisk 54.
Dolna skala napiecia i

6-22 Zacisk 54. Dolna skala
prqdu.

6-25 Zacisk 54. Gorna skala zad./sprz. zwr.

Zakres: Zastosowanie:
100.000 [-999999.999 - Wprowadzi¢ wartos¢
N/A* 999999.999 N/A] skalowania wejscia

analogowego odpowiadajaca
wartosci wysokiego napiecia/
duzego pradu ustawianej w
6-21 Zacisk 54. Gorna skala
napiecia i 6-23 Zacisk 54. Gérna
skala prqdu.

6-50 Zacisk 42. Wyjscie

Opdja: Zastosowanie:

Wybra¢ funkcje zacisku 42 jako
analogowe wyjscie pradu. Prad
silnika wynoszacy 20 mA
odpowiada Imax.

[o] * Brak dziatania
[100] [ Czestliwos¢ wyj.

0 - 100 Hz, (0-20 mA)
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6-50 Zacisk 42. Wyjscie

6-50 Zacisk 42. Wyjscie

Opgja: Zastosowanie: Opgja: Zastosowanie:
[101] [ Wart. zad. Minimalna wartos¢ zadana - [143] [ Zewnetrz. petla 0 - 100%
Maksymalna wartos¢ zadana, zamknieta 1 4-20mA
(0-20 mA) [144] | Zewnetrz. petla 0 - 100%
[102] | Sprzez. zwrotne 200% do +200% zamknigta 2 4-20mA
20-14 Maximum Reference/ (145] | Zewnetrz. petla 0 - 100%
Feedb., (0-20 mA) zamknieta 3 4-20mA
[103] [ Prad silnika 0 - Inwerter maks. prad WAZNE
(16-37 Max prqd przetwornicy), Wartosci dla ustawieA minimalnej wartosci zadanej
(0-20 mA) znajduja sie w petli otwartej 3-02 Minimalna wartos¢
[104] | Moment wzgl. ogr. 0 - Ograniczenie momentu zadana i petli zamknigtej 20-13 Minimum Reference/Feedb. -
(4-16 Ogranicz momentu w wartosci dla maksymalnej wartosci zadanej dla petli
trybie silnikow.), (0-20 mA) otwartej znajdujq sie w 3-03 Maks. wartos¢ zadana, a dla
petli zamknigtej 20-14 Maximum Reference/Feedb..
[105] | Mo.obr.wzgl.znam. 0 - Moment znamionowy
silnika, (0-20 mA) ] o
6-51 Zacisk 42. Dolna skala wyjscia
[106] | Moc 0 - Znamionowa moc silnika, .
Zakres: Zastosowanie:
(0-20 mA)
0.00 %* | [0.00 - Skala dla minimalnej wartosci
[107] * | Predkos¢ 0 - Gérna granica predkosci 200.00 %] wyjéciowej (0 do 4 mA) sygnatu
(4-13 Ogranicz wys. predk. analogowego na zacisku 42.
silnika [obr/min] i 4-14 Ogranicz Ustawi¢ warto$¢ jako cze$¢ procentowa
wys. predk. silnika [Hz]), (0-20 petnego zakresu zmiennej wybranej w
mA) 6-50 Zacisk 42. Wyjscie.
[113] | Zewnetrz. petla 0 - 100%, (0-20 mA)
zamknieta 1 6-52 Zacisk 42. Gérna skala wyjscia
[114] | Zewnetrz. petla 0 - 100%, (0-20 mA) Zakres: Zastosowanie:
zamknieta 2 100.00 | [0.00 - |Skala dla maksymalnego wyjscia (20 mA)
[115] | Zewnetrz. petla 0 - 100%, (0-20 mA) %* 200.00 | sygnatu analogowego na zacisku 42.
zamknieta 3 %] Ustawi¢ wartos¢ jako czes¢ procentowa
[130] [Czest. wyj. 4-20mA 0-100 Hz petnego zakresu zmiennej wybranej w
[131] | Wart. zad: 4-20mA Minimalna wartos$¢ zadana - 6-50 Zacisk 42. Wyjscie
Maksymalna wartos¢ zadana . g
[132] | Sprzez. zwr. 420mA -200% do +200% =
20-14 Maximum Reference/
Feedb.
[133] [ Prad silnika 4-20 mA 0 - Inwerter maks. Prad ;% e gy 100% Znirra
(16-37 Max prqd przetwornicy) s pesz o
[134] [ Mom % ogr 4-20mA 0 - Ograniczenie momentu
(4-16 Ogranicz momentu w Mozliwe jest uzyskanie wartosci nizszej, niz 20
trybie silnikow.) mA przy petnej skali poprzez zaprogra-
- mowanie wartosci > 100%, korzystajac z
[135] [ Mom % w n 4-20mA 0 - Znamionowy moment X
o nastepujacego wzoru:
silnika
[136] |Moc: 4-20 mA 0 - Znamionowa moc silnika 20 mA | wymagane maksimum prad x 100 %
. 20 mA
[137] | Predko$¢: 4-20 mA 0 - Ograniczenie wysokiej f.e. 10mA: 5= 2 % 100% = 200 %
predkoéci (4-13 i 4-14) PRZYKLAD 1:
[139] | Sterow. magistr. 0 - 100%, (0-20 MA) Wartoé¢ zmiennej= CZESTOTLIWOSC WYJSCIOWA, zakres =
[140] |st i 0 - 100% 0-100 Hz
er. magis. - I
5 0 Zakres potrzebny dla wyjscia = 0-50 Hz
[141] [ Sterow. magistr. t.o. 0 - 100%, (0-20 mA)
[142] [ Timeout ster. 0 - 100%
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Sygnat wyjsciowy 0 do 4 mA jest potrzebny przy 0 Hz (0% t e
zakresu) - ustawic 6-51 Zacisk 42. Dolna skala wyjscia na 20 mA 3
0%. g
Sygnat wyjsciowy 20 mA jest potrzebny przy 50 Hz (50% =
zakresu) - ustawic 6-52 Zacisk 42. Gérna skala wyjscia na
50% 10 mA
A o

@
20 mA o 0/4 mA .

S 0%

=] 100% 200%

- | |
0/4mA - -

Min ref Max ref Max ref X 20/10
0% 50% 100%
A A . .
6.2.7 20-** Petla zamknieta przetwornicy
Olziz 50Hz 100Hz Jest to grupa parametréw uzywana do konfiguracji petli
zamknietej sterownika PID sterujacego czestotliwoscig

PRZYKEAD 2: wyjsciowq przetwornicy czestotliwosci.
Zmienna=SPRZEZENIE ZWROTNE, zakres= -200% do +200% 20-12 Jednostka wartosci zadanej/sprzezenia zwrotnego

Zakres potrzebny dla wyjscia= 0-100%
Sygnat wyjsciowy 0 lub 4 mA jest potrzebny przy 0% (50%

zakresu) - ustawic 6-51 Zacisk 42. Dolna skala wyjscia na 20-21 Wartos¢ zadana 1

50% . i
Zakres: Zastosowanie:
- . o o
Syg”a* wylsclowy 260;;2 Je,S;( thrée,b”y irzly 100% (75% 0.000 [-999999.999 - | Wartosc zadana 1 jest
;aSo/resu) - ustawic 6- acis - Jorna skala wyjscia na ProcessCtrlUnit* | 999999.999 wykorzystywana w trybie
0

Opcja: Zastosowanie:

ProcessCtrlUnit] petli zamknietej do
wprowadzania wartosci

zadanej uzywanej przez
20 mA

sterownik PID przetwornicy

130BA856.10

czestotliwosci. Patrz opis
20-20 Funkcja dla sprzezenia
zwrotnego.

WAZNE

0% 0% 75% 100% Wprowadzona tu

‘ i I ‘ warto$¢ zadana jest
dodawana do
dowolnych aktywo-
wanych wartosci
zadanych (patrz grupa
3-1%).

0/4 mA -

—_— o

-200% 0% +100% +200%

PRZYKLAD 3:

Warto$¢ zmiennej= WARTOSC ZADANA, zakres= Min
Zakres potrzebny dla wyjscia= Min wart.zad. (0%) - Maks Opdja: Zastosowanie:
wart.zad. (100%), 0-10 mA

Sygnat wyjsciowy 0 do 4 mA potrzebny przy Min wart.zad.
- ustawi¢ 6-51 Zacisk 42. Dolna skala wyjscia na 0%

Sygnat wyjsciowy 10 mA jest potrzebny przy Maks
wart.zad. (100% zakresu) - ustawi¢ 6-52 Zacisk 42. Gérna
skala wyjscia na 200%

(20 mA / 10 mA x 100%=200%).

[0] * | Normalne

[1] | Odwrotne | Standardowa [0] powoduje spadek czestotliwosci
wyjsciowej przetwornicy, kiedy sprzezenie
zwrotne jest wieksze od wartosci zadanej. Jest
to czesto wykorzystywane w przypadku
sterowanego cisnieniem wentylatora zasila-
jacego oraz aplikacji pompy.
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20-81 Regulacja PID standardowa/odwrécona

Opgja: Zastosowanie:
Odwrécona [1] powoduje wzrost czestotliwosci
wyjsciowej przetwornicy, kiedy sprzezenie

zwrotne jest wieksze od wartosci zadanej.

20-82 Predkos¢ rozruchu PID [obr/min]

Zakres: Zastosowanie:

0 RPM* | [0 - par. | Kiedy przetwornica czestotliwosci zostaje
4-13 uruchomiona po raz pierwszy, zwykle
RPM] przyspiesza ona do tej predkosci wyjsciowej

w trybie petli otwartej na podstawie
aktywnego czasu przyspieszania. Kiedy
zaprogramowana predkos¢ wyjsciowa
zostanie osiggnieta, przetwornica czestot-
liwosci automatycznie przejdzie do trybu petli
zamknietej i spowoduje wiaczenie sterownika
PID. Jest to przydatne w aplikacjach, gdzie,
przy wiaczeniu urzadzenia, napedzane
obcigzenie musi najpierw szybko przyspieszy¢
do poziomu predkosci minimalnej.

WAZNE

Parametr ten jest widoczny tylko gdy
0-02 Jednostka predkosci silnika jest
ustawiony na [0] obr/min.

Zakres: Zastosowanie;

2093 Wzmocnienie proporcjonalne PID

0.50 N/A*

| 10.00 - 10.00 N/A] |

Jezeli (bfad x wzmocnienie) skoczy z wartoscig réwna
temu, co ustawiono w 20-14 Maximum Reference/Feedb.,
regulator typu PID sprébuje zmieni¢ predkos¢ wyjsciowa
na réwna temu, co ustawiono w 4-13 Ogranicz wys. predk.
silnika [obr/min] / 4-14 Ogranicz wys. predk. silnika [Hz], lecz
oczywiscie w praktyce jest to ograniczone przez to
ustawienie.

Zakres proporcjonalnosci (btad powodujacy zmiane wyjscia
od 0-100%) moze by¢ wyliczone za pomoca nastepujacego
wzoru:

X (Max Wartos¢ zadana)

( Proporcjona/nL wzmocnienie
WAZNE

Zawsze ustawiaé zagdang wartos¢ dla 20-14 Maximum
Reference/Feedb. przed ustawieniem wartosci dla regulatora
typu PID w grupie par. 20-9*.

20-94 Stata czasowa catkowania PID

Zakres: Zastosowanie:

20.00 [0.01 - Z biegiem czasu integrator zbiera wkfady do

s* 10000.00 | wyjscia z regulatora typu PID dopo6ty, dopoki
s] jest odchylenie pomiedzy sygnatami

Wartosci zadanej i sprzezenia zwrotnego.
Wkiad jest proporcjonalny do wielkosci

20-94 Stata czasowa catkowania PID

Zakres: Zastosowanie:

odchylenia. Dzigki temu odchylenie (btad)
dazy do zera.

Szybka reakcje na dowolne odchylenie
uzyskuje sie ustawiajac czas catkowania na
niska wartos¢. Ustawienie go zbyt nisko
moze powodowac destabilizacje sterowania.
Ustawiana wartos¢ jest czasem potrzebnym
integratorowi na dodanie tego samego
wkiadu jako czes¢ proporcjonalna dla
konkretnego odchylenia.

Jezeli wartos¢ jest ustawiona na 10.000,
regulator bedzie dziata¢ jako czysto propor-
cjonalny, z pasmem P opartym na wartosci
ustawionej w 20-93 Wzmocnienie propor-
cjonalne PID. Gdy nie ma zadnego
odchylenia, wyjscie z regulatora proporcjo-
nalnego wynosi 0.

6.2.8 22-** |nne

Grupa ta zawiera parametry wykorzystywane do monito-
rowania aplikacji wodnych / Sciekowych.

22-20 Zestaw parametréw auto przy niskiej mocy

Start automatycznej konfiguracji danych mocy dla dostrajania
mocy przy braku przeptywu.

Opcja: Zastosowanie:

[0] * [ Wyt

[11 [ Aktywny | Przy ustawieniu na Wiqgczone, aktywowana jest
sekwencja automatycznego zestawu parametrow,
automatycznie ustawiajac predkos¢ na okoto 50 i
85% znamionowej predkosci silnika (4-13 Ogranicz
wys. predk. silnika [obr/min], 4-14 Ogranicz wys.
predk. silnika [Hz]). Przy osiaggnieciu tych dwéch
predkosci zuzycie energii jest automatycznie
mierzone i zapisywane.

Przed wiaczeniem automatycznego zestawu
parametréw:

1. Zamkna¢ zawory, aby wywotac stan
braku przeptywu.

2. Przetwornica czestotliwosci musi by¢
ustawiona na petle otwarta (7-00 Tryb
konfiguracyjny).

Wazne jest, aby ustawi¢ réwniez
1-03 Charakterystyka momentu.

WAZNE

Ustawienie automatycznego zestawu parametréw nalezy
wykonad, kiedy system osiggnie normalng temperature
roboczg!
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WAZNE

Wazne jest réwniez, aby ustawi¢ 4-13 Ogranicz wys. predk.
silnika [obr/min] lub 4-14 Ogranicz wys. predk. silnika [Hz] na
maksymalng predkos¢ roboczg silnikal

Wazne jest, aby automatyczny zestaw parametrow ustawic
przed skonfigurowaniem zintegrowanego sterownika Pl,
poniewaz ustawienia zostang zresetowane przy zmianie z
petli zamknigtej na otwartg w 1-00 Tryb konfiguracyjny.

WAZNE

Strojenie nalezy wykona¢ za pomocg tych samych ustawien
w 1-03 Charakterystyka momentu, jak w przypadku dziatania
po strojeniu.

22-21 Wykrywanie niskiej mocy

Opcja: Zastosowanie:

[0] * | Wylaczona

[1]1 | Zataczona | Jesli wybrane zostanie Wt., nalezy wykonac
uruchomienie wykrywania niskiej mocy, aby
ustawi¢ parametry w grupie 22-3%, w celu
zapewnienia poprawnego dziatania!

Opgja: Zastosowanie:

22-22 Wykrywanie niskiej predkosci

[0] * | Wylaczona

[1]1 | Zataczona | Wybra¢ Wiaczone w celu wykrycia stanu, w
ktérym silnik dziata z predkoscig ustawiona w
4-11 Ogranicz. nis. predk. silnika [obr/min] lub

4-12 Ogranicz. nis. predk. silnika [Hz].

Wspdlne dziatanie funkcji wykrywania niskiej mocy i wykrywania
niskiej predkosci (indywidualne dziatanie niemozliwe).

Opgja: Zastosowanie:

22-23 Funkcja braku przeptywu

WAZNE

Nie ustawia¢ 74-20 Tryb resetowania na [13] Ciagly reset
automatyczny gdy 22-23 Funkcja braku przepfywu jest
ustawiony na [3] Alarm. W przeciwnym razie przetwornica
czestotliwoici bedzie bez przerwy przetacza¢ sie miedzy
praca a zatrzymaniem gdy wykryty zostanie warunek braku
przeptywu.

WAZNE

Jezeli przetwornica czestotliwosci jest wyposazona w
obejscie statej predkosci z funkcjg automatycznego
obejscia, ktéra uruchamia obejscie jezeli przetwornica
spetni warunek trwatego alarmu, pamieta¢ o wytaczeniu
funkcji automatycznego obejscia jesli jako funkcje braku
przeptywu wybrano [3] Alarm.

22-24 Opédznienie braku przeptywu

Zakres: Zastosowanie:

10 s*| [1 - 600 s] | Ustawi¢ czas, aby stan niska moc/niska
predkos¢ pozostaty wykryte w celu aktywacji
sygnatu do wykonywania dziatan. Jesli
wykrycie zniknie przed zakoriczeniem
odliczania zegara, zegar zostanie zresetowany.

22-26 Funkcja "suchobiegu" pompy
Wybra¢ zadane dziatanie dla pracy przy suchobiegu pompy.

Opdja: Zastosowanie:

[0] * [ Wyt.

[1] | Ostrzezenie | Przetwornica czestotliwosci bedzie nadal
pracowad, lecz wiaczy ostrzezenie o
suchobiegu pompy [W93]. Wyjscie cyfrowe
przetwornicy lub magistrala komunikacji
szeregowej moze przestaé ostrzezenie do

innego sprzetu.

[0] * | Wyt

[1]1 | Tryb uspienia | Przetwornica czestotliwosci przejdzie w tryb
uspienia i zatrzyma sie, gdy zostanie wykryty
warunek braku przeptywu. Opcje progra-
mowania dla trybu us$pienia - patrz grupa
parametréw 22-4%,

[2] | Ostrzezenie Przetwornica czestotliwosci bedzie nadal
pracowa¢, lecz wiaczy ostrzezenie o braku
przeptywu [W92]. Wyjscie cyfrowe
przetwornicy lub magistrala komunikacji
szeregowej moze przestac ostrzezenie do

innego sprzetu.

[3] | Alarm Przetwornica czestotliwosci przerwie prace i
uruchomi alarm braku przeptywu [A 92].

Wyjscie cyfrowe przetwornicy lub magistrala
komunikacji szeregowej moze przesta¢ alarm

do innego urzadzenia.

[2] | Alarm Pompa przestanie pracowac i wiaczy alarm
suchobiegu pompy [A93]. Wyjscie cyfrowe
przetwornicy lub magistrala komunikacji

szeregowej moze przesta¢ alarm do innego

urzadzenia.

WAZNE

Wykrywanie niskiej mocy musi byt wiaczone

(22-21 Wykrywanie niskiej mocy) i uruchomione (za pomoca
albo grupy parametréw 22-3*, Dost. mocy przy braku
przeptywu lub 22-20 Zestaw parametréw auto przy niskiej
mocy), aby wykorzysta¢ funkcje wykrywania ,suchobiegu”
pompy.
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WAZNE

Nie ustawia¢ 74-20 Tryb resetowania na [13] Ciagly reset
automatyczny, gdy 22-26 Funkcja "suchobiegu” pompy jest
ustawiony na [2] Alarm. W przeciwnym razie przetwornica
czestotliwosci bedzie bez przerwy przetacza¢ sie miedzy
pracg a zatrzymaniem gdy wykryty zostanie warunek
suchobiegu pompy.

WAZNE

Jezeli przetwornica czestotliwosci jest wyposazona w
obejscie statej predkosci z funkcjg automatycznego
obejscia, ktéra uruchamia obejscie jezeli przetwornica
spetni warunek trwatego alarmu, pamigta¢ o wytaczeniu
funkgcji automatycznego obejscia jesli jako funkcje
suchobiegu pompy wybrano [2] Alarm lub [3] Recz. reset
alarmu.

22-27 Opoznienie "suchobiegu” pompy

Zakres: Zastosowanie:

10 s*| [0 - 600 s] | Okresla czas trwania ,suchobiegu” pompy

przed aktywacja ostrzezenia lub alarmu.

22-30 Moc przy braku przeptywu
Zakres:
0.00 kW=

Zastosowanie:

[0.00 - 0.00 | Odczyta¢ obliczona moc przy braku
kw] przeptywu przy rzeczywistej predkosci.
Jesli moc spadnie do poziomu
wyswietlanej wartosci, przetwornica
czestotliwosci odczyta ten stan jako stan
braku przeptywu.

22-31 Wspétczynnik korekcji mocy

22-33 Niska predkosc¢ [Hz]

Zakres: Zastosowanie:
100 %* | [1-400 |Wykona¢ korekty obliczonej mocy przy
%] 22-30 Moc przy braku przeptywu.

Jesli zostat wykryty brak przeptywu, cho¢ nie
powinien, nalezy obnizy¢ to ustawienie.
Jednak jedli brak przeptywu nie zostat
wykryty, cho¢ powinien, ustawienie nalezy

podnies¢ do poziomu ponad 100%.

22-32 Niska predkos¢ [obr/min]

Zakres: Zastosowanie:
0 RPM* | [0 - par. Do wykorzystania, jesli 0-02 Jednostka
22-36 RPM] | predkosci silnika zostat ustawiony na

obr./min (parametr jest niewidoczny, kiedy
jest on ustawiony na Hz).

Ustawi¢ wykorzystang predkos¢ na
poziomie 50%.

Funkcja ta jest wykorzystywana do zapisu
wartosci niezbednych do strojenia
wykrywania braku przeptywu.

Zakres: Zastosowanie:
0 Hz* | [0.0 - par. | Do wykorzystania, jesli 0-02 Jednostka
22-37 Hz] predkosci silnika zostat ustawiony na Hz

(parametr jest niewidoczny,jesli wybrano
obr/min).

Ustawi¢ wykorzystang predkos¢ na poziomie
50%.

Funkgcja ta jest wykorzystywana do zapisu
wartosci niezbednych do strojenia

wykrywania braku przeptywu.

22-34 Moc przy niskiej predkosci [kW]

Zakres: Zastosowanie:
0 kw*| [0.00 - Do wykorzystania, jesli 0-03 Ustawienia
0.00 kw] regionalne zostat ustawiony na ,Miedzyna-

rodowe” (parametr niewidoczny, jesli
wybrana zostata ,Ameryka P6tnocna”).
Ustawi¢ zuzycie mocy na 50% poziomu
predkosci.

Funkcja ta jest wykorzystywana do zapisu
wartosci niezbednych do strojenia

wykrywania braku przeptywu.

22-35 Moc przy niskiej predkosci [HP]

Zakres: Zastosowanie:
0 hp*| [0.00 - Do wykorzystania, jesli 0-03 Ustawienia
0.00 hp] regionalne zostat ustawiony na ,Ameryka

Po6tnocna” (parametr niewidoczny, jesli
wybrane zostato ,Miedzynarodowe”).

Ustawi¢ zuzycie mocy na 50% poziomu
predkosci.

Funkcja ta jest wykorzystywana do zapisu
wartosci niezbednych do strojenia

wykrywania braku przeptywu.

22-36 Wysoka predkosé [obr/min]

Zakres: Zastosowanie:
0 RPM* [ [0 - par. Do wykorzystania, jesli 0-02 Jednostka
4-13 RPM] | predkosci silnika zostat ustawiony na

obr./min (parametr jest niewidoczny, kiedy
jest on ustawiony na Hz).

Ustawi¢ wykorzystana predkos¢ na
poziomie 85%.

Funkgcja ta jest wykorzystywana do zapisu
wartosci niezbednych do strojenia
wykrywania braku przeptywu.
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22-37 Wysoka predkos¢ [Hz]

Zakres: Zastosowanie:
0.0 Hz*| [0.0 - par. | Do wykorzystania, jesli 0-02 Jednostka
4-14 Hz] predkosci silnika zostat ustawiony na Hz

(parametr jest niewidoczny,jesli wybrano
obr/min).

Ustawi¢ wykorzystang predkos¢ na poziomie
85%.

Funkcja ta jest wykorzystywana do zapisu
wartosci niezbednych do strojenia

wykrywania braku przeptywu.

22-42 Predkos¢ obudzenia [obr/min]

Zakres: Zastosowanie:

tylko jesli 1-00 Tryb konfiguracyjny jest
ustawiony na ,Petle otwartg”, a wartos¢
zadana predkosci zostata zastosowana przez
sterownik zewnetrzny.

Ustawi¢ taka wartos¢ zadang predkosci, przy
ktorej mozna anulowac tryb uspienia.

22-43 Predkos¢ obudzenia [Hz]

Zakres: Zastosowanie;

22-38 Moc przy wysokiej predkosci [kW]

Zakres: Zastosowanie:
0 kw* [ [0.00 - Do wykorzystania, jesli 0-03 Ustawienia
0.00 kW] regionalne zostat ustawiony na ,Miedzyna-

rodowe” (parametr niewidoczny, jesli
wybrana zostata ,Ameryka Pétnocna”).
Ustawi¢ zuzycie mocy na 85% poziomu
predkosci.

Funkcja ta jest wykorzystywana do zapisu
wartosci niezbednych do strojenia

wykrywania braku przeptywu.

22-39 Moc przy wysokiej predkosci [HP]

Zakres: Zastosowanie:
0 hp*| [0.00 - Do wykorzystania, jesli 0-03 Ustawienia
0.00 hp] regionalne zostat ustawiony na ,Ameryka

Pétnocna” (parametr niewidoczny, jesli
wybrane zostato ,Miedzynarodowe”).

Ustawi¢ zuzycie mocy na 85% poziomu
predkosci.

Funkcja ta jest wykorzystywana do zapisu
wartosci niezbednych do strojenia

wykrywania braku przeptywu.

22-40 Minimalny czas pracy

Zakres: Zastosowanie:

10 s*

[0 - 600 s] | Ustawi¢ wymagany minimalny czas pracy dla
silnika po poleceniu Start (wejscie cyfrowe lub
magistrala) przed wejsciem w tryb uspienia.

22-41 Minimalny czas u$pienia
Zakres: Zastosowanie:

10 s*

[0 - 600 s] | Ustawi¢ wymagany minimalny czas
pozostania w trybie uspienia. Zostanie on
natozony na wszystkie ustawienia dotyczace
czasu obudzenia.

22-42 Predkos¢ obudzenia [obr/min]

Zakres: Zastosowanie:
0 RPM* | [par. 4-11 | Do wykorzystania, jesli 0-02 Jednostka
- par. 4-13 | predkosci silnika zostat ustawiony na
RPM] obr./min (parametr jest niewidoczny, kiedy

jest on ustawiony na Hz). Do wykorzystania

0 Hz* | [par.
4-12 - par. | predkosci silnika zostat ustawiony na Hz
4-14 HzZ] (parametr jest niewidoczny, kiedy wybrano
obr./min). Do wykorzystania tylko, jesli

1-00 Tryb konfiguracyjny jest ustawiony na
,Petle otwartg” a wartos¢ zadana predkosci
zostata zastosowana przez sterownik

Do wykorzystania, jesli 0-02 Jednostka

zewnetrzny sterujacy cisnieniem.
Ustawi¢ taka wartos¢ zadang predkosci, przy
ktorej mozna anulowac tryb uspienia.

22-44 Réznica wart.zad./sprz.zwr. predkosci obudzenia

Zakres: Zastosowanie:
10 %* | [0 - Do wykorzystania tylko jesli 7-00 Tryb konfigu-
100 %] | racyjny jest ustawiony na ,Petle zamknietg” a

zintegrowany sterownik Pl jest uzyty do
sterowania ci$nieniem.

Ustawi¢ dozwolony spadek cisnienia w %
wartosci zadanej cisnienia (Pset) przed
anulowaniem trybu uspienia.

WAZNE

W przypadku aplikacji, w ktérych
zintegrowany sterownik Pl jest ustawiony
na sterowanie odwrécone (np. aplikacje
chtodni kominowej) w 20-71 Tryb dostraj.,
warto$¢ ustawiona w 22-44 Réznica
wart.zad./sprz.zwr. predkosci obudzenia
zostanie dodana automatycznie.

O
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22-45 Wartos$¢ zadana dofadowania

Zakres: Zastosowanie:
0 %*| [-100 - | Do wykorzystania, jesli 1-00 Tryb konfiguracyjny
100 %] | jest ustawiony na ,Petle zamknietg” i

wykorzystany jest zintegrowany sterownik Pl.
Przyktadowo, w systemach ze statym
sterowaniem cisnieniem nalezy zwiekszy¢
cisnienie systemu przed zatrzymaniem silnika.
Spowoduje to wydtuzenie czasu, w ktérym silnik
zostaje zatrzymany oraz unikniecie czestego
uruchomienia/zatrzymania.

Ustawi¢ dozwolone nadmierne cisnienie/
temperature w % wartosci zadanej cisnienia
(Pset)/temperatury przed wejsciem do trybu
uspienia.

W przypadku ustawienia 5%, dotadowanie
cisnienia wyniesie Pset*1.05. Wartosci ujemne
mozna wykorzysta¢, np. w sterowaniu chtodni
kominowej, gdzie wymagana jest zmiana ujemna.

22-46 Maksymalny czas dotadowania

Zakres: Zastosowanie:
60 s*

[0 - 600 | Do wykorzystania tylko jesli 7-00 Tryb konfigu-
s] racyjny jest ustawiony na ,Petle zamknieta” a
zintegrowany sterownik Pl jest uzyty do
sterowania cisnieniem.

Ustawi¢ maksymalny czas, w ktérym dopusz-
czalny jest tryb dotadowania. Jesli zostanie on
przekroczony, urzadzenie wejdzie w tryb
uspienia nie czekajac na osiggniecie
ustawionego cisnienia dotadowania.

22-50 Funkcja "end of curve"

Opgja: Zastosowanie:
[0] * | Wyt.

Monitorowanie ,End of Curve” nie jest
aktywne.

[1] | Ostrzezenie | Przetwornica czestotliwosci bedzie nadal
pracowad, lecz wigczy ostrzezenie "End of
Curve" [W94]. Wyjscie cyfrowe przetwornicy lub
magistrala komunikacji szeregowej moze
przesta¢ ostrzezenie do innego sprzetu.

[2] | Alarm Przetwornica czestotliwosci przerwie prace i
wiaczy alarm "End of Curve" [A 94]. Wyjscie
cyfrowe przetwornicy lub magistrala
komunikacji szeregowej moze przestac¢ alarm
do innego urzadzenia.

WAZNE

Automatyczny restart zresetuje alarm i uruchomi system
ponownie.

WAZNE

Nie ustawia¢ 74-20 Tryb resetowania na [13] Ciagly reset
automatyczny, gdy 22-50 Funkcja "end of curve" jest
ustawiony na [2] Alarm. W przeciwnym razie przetwornica
czestotliwoici bedzie bez przerwy przetacza¢ sie miedzy
praca a zatrzymaniem, gdy wykryty zostanie warunek "End
of Curve".

WAZNE

Jezeli przetwornica czestotliwosci jest wyposazona w
obejscie statej predkosci z funkcjg automatycznego
obejscia, ktéra uruchamia obejscie jezeli przetwornica
spetni warunek trwatego alarmu, pamieta¢ o wytaczeniu
funkcji automatycznego obejscia jesli jako funkcje
suchobiegu pompy wybrano [2] Alarm lub [3] Recz. Reset
alarmu jest wybierany jako funkcja "End of Curve".

22-51 Opéznienie "end of curve"

Zakres: Zastosowanie:
10 s* [ [0 - 600 | Kiedy wykryty zostanie stan ,End of Curve”,
s] wiaczony zostaje zegar. Kiedy uptynie czas

ustawiony w tym parametrze a stan ,End of
Curve” trwat w catym tym okresie, aktywowana
zostanie funkcja ustawiona w 22-50 Funkcja
"end of curve". Jezeli ten warunek przestanie sie
stosowac przed uptywem czasu zegara, zegar
zostanie wyzerowany.

22-80 Kompensacja przeptywu

Opcja: Zastosowanie:

[0] * | Wylaczona | [0] Wytqczone: Kompensacja wartosci zadanej
jest nieaktywna.

[1]1 | Zataczona [[1] Zatgczona: Kompensacja wartosci zadanej
jest aktywna. Wiaczenie tego parametru

umozliwia dziatanie funkcji skompensowane;j

wartosci zadanej przeptywu.

22-81 Kwadratowo-liniowe przyblizenie krzywej

Zakres: Zastosowanie:
100 %* | [0 - 100 %] | Przyktad 1:
Ustawienie tego parametru umozliwia
regulacje ksztattu krzywej sterowania.
0 = Liniowe
100% = Ksztatt idealny (teoretyczny).
WAZNE

Niewidoczne podczas pracy w kaskadzie.
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é Opgja: Zastosowanie:
o -
2
g
RO QAN Q B
Krzywa sterowania [0] | Wytaczona | Wytgczony [0]: Obliczanie punktu pracy jest
* nieaktywne. Mozna korzystac z tej funkgji, jesli
Q (przeptyw) znana jest predkos¢ przy wyznaczonym punkcie
(patrz powyzsza tabela).
22-82 Obliczenie punktu pracy [1] | Zataczona | Wigczony [1]: Obliczanie punktu pracy jest
Opcja: Zastosowanie: aktywne. Wigczenie tego parametru umozliwia
Przyktad 1: Predkos¢ w punkcie pracy systemu obliczenie nl’e%nanego punktu pracy s.)fsfemu
jest znana: przy predkosci 50/60 Hz z danych wejsciowych
ustawionych w 22-83 Predkos¢ przy braku
e % przeptywu [obr/min] 22-84 Predkos¢ przy braku
2 przeptywu [Hz], 22-87 Cisnienie przy predkosci
RO areicascena braku przeptywu, 22-88 Cisnienie przy predkosci
A \e% znamionowej, 22-89 Przeptyw przy wyznaczonym
BE [ oo semans % punkcie i 22-90 Przeptyw przy predkosci
G znamionowej.
Przy uzyciu karty danych opisujacej charakte-
rystyki danego sprzetu przy réznych Zakres: Zastosowanie:
predkosciach samo odczytanie danych z punktu 50.0 [0.0 - Rozdzielczos¢ 0,033 Hz.
Hoesian i punktu Qpesign umozliwia odnalezienie Hz* par. 22-86 Nalezy tu wprowadzi¢ (w Hz) predkosc
punktu A bedacego punktem roboczym systemu. hizl silnika, przy ktorej przeptyw zostat skutecznie
W punkcie tym nalezy okresli¢ charakterystyke zatrzymany oraz osiggniete minimalne
pompy oraz zaprogramowac powigzang z nig cisnienie Hwin. Mozna takze wprowadzic¢
predkos¢. Zamkniecie pompy i ustawienie predko$¢ w obr./min w 22-83 Predkos¢ przy
predkosci przed osiggnieciem Hwin umozliwia braku przeplywu [obr/min]. Jeéli w
okreslenie predkosci w punkcie bez przeptywu. 0-02 Jednostka predkosci silnika wykorzys-
Nastepnie, ustawienie 22-81 Kwadratowo-liniowe tywane s3 Hz, nalezy takze uzyé
przyblizenie krzywej umozliwia nieskoriczong 22-86 Predkos$¢ przy wyznaczonym
regulacje ksztattu krzywej sterowania. punkcie[Hz]. Warto$¢ ta jest okreélana przez
Przyktad 2 zamkniecie zaworéw i zmniejszenie
Predkos¢ w punkcie pracy systemu nie jest predkosci do momentu uzyskania ci$nienia
znana: Jesli nieznana jest predkos¢ w punkcie minimalnego Hmi.
pracy systemu, za pomoca karty danych nalezy
okresli¢ inng wartos¢ zadang na krzywej
sterowania. Patrzac na krzywa predkosci
znamionowej i okreslajac cisnienie projektowe
(Hoesign, punkt C), mozna okresli¢ przeptyw przy
tym cis$nieniu Qratep. W podobny sposéb,
okreslajac przeptyw projektowy (Qpesian, punkt
D), mozna okresli¢ cisnienie Hp przy tym
przeptywie. Po okresleniu dwéch punktéw na
krzywej pompy wraz z opisanym powyzej Hwin,
przetwornica czestotliwosci moze obliczy¢ punkt
wartosci zadanej B i, w ten sposéb, okresli¢
krzywa sterowania obejmujaca takze punkt pracy
systemu A.
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22-85 Predkos¢ przy wyznaczonym punkcie [obr/min]

22-83 Predkos¢ przy braku przeptywu [obr/min]

ustawiony na Wytqczone. Nalezy tutaj
wprowadzi¢ predkos¢, przy ktérej
osiggniety zostanie punkt pracy systemu
(w obr./min). Mozna takze wprowadzi¢
predkos¢ w Hz w 22-86 Predkosc¢ przy
wyznaczonym punkcie[Hz]. Jesli w

0-02 Jednostka predkosci silnika wykorzys-
tywane sg obr./min, nalezy takze uzy¢
22-83 Predkos¢ przy braku przeptywu [obr/
min].

22-86 Predkos¢ przy wyznaczonym punkcie[Hz]

Zakres: Zastosowanie:
50/60.0 [par. Rozdzielczos¢ 0,033 Hz.
Hz* 22-84 -

Funkcja widoczna tylko, gdy
22-82 Obliczenie punktu pracy jest
ustawiony na Wytqczone. Nalezy tutaj

par. 4-19
Hz]

wprowadzi¢ predkos¢ silnika, przy ktérej
osiggniety zostanie punkt pracy systemu
(w Hz). Mozna takze wprowadzi¢ predkos¢
w obr./min w 22-85 Predkos¢ przy
wyznaczonym punkcie [obr/min]. Jesli w
0-02 Jednostka predkosci silnika wykorzys-
tywane sa Hz, nalezy takze uzy¢

22-83 Predkos¢ przy braku przeptywu [obr/
min].

22-87 Cisnienie przy predkosci braku przeptywu

Zakres: Zastosowanie:
0.000 N/A*| [0.000 - par. Wprowadzi¢ cisnienie Hvin
22-88 N/A] odpowiadajace predkosci przy

braku przeptywu w jednostkach
wartosci zadanej/sprzezenia

zwrotnego.

Zakres: Zastosowanie: Zakres: Zastosowanie:

1500. [par. Rozdzielczos¢ 1 obr./min. 300. [0 - par. | Rozdzielczos$¢ 1 obr./min.

RPM* 22-83 - Funkcja widoczna tylko, gdy RPM* 22-85 Na.Iei)./ wprowadzi¢ tu predkos¢ silnil.<a
60000. 22-82 Obliczenie punktu pracy jest RPM] dziatajacego przy zerowym przeptywie oraz
RPM] minimalnym cisnieniu Huin (W obr./min).

Patrz réwniez 22-82 Obliczenie punktu pracy punkt D.

22-88 Cisnienie przy predkosci znamionowej

Zakres: Zastosowanie:
999999.999 [par. 22-87 - Wprowadzi¢ wartos¢
N/A* 999999.999 N/A] | odpowiadajacg cisnieniu przy

predkosci znamionowej w
jednostkach wartosci zadanej/
sprzezenia zwrotnego.
Wartos¢ te mozna okreslic,
korzystajac z karty danych
pompy.

Mozna takze wprowadzi¢ predkos¢ w Hz w
22-84 Predkos¢ przy braku przeptywu [Hz].
Jesli w 0-02 Jednostka predkosci silnika
wykorzystywane sg obr./min, nalezy takze
uzy¢ 22-85 Predkosc¢ przy wyznaczonym
punkcie [obr/min]. Warto$¢ ta jest okreslana
przez zamkniecie zaworéw i zmniejszenie
predkosci do momentu uzyskania cisnienia
minimalnego Hwmin.

Patrz réwniez 22-82 Obliczenie punktu pracy punkt C.

22-90 Przeptyw przy predkosci znamionowej

Zakres: Zastosowanie:
0.000 N/A*

[0.000 -
999999.999 N/A]

Wprowadzi¢ warto$¢ odpowia-
dajaca przeptywowi przy
predkosci znamionowej. Wartosc
te mozna okresli¢, korzystajac z
karty danych pompy.

6.2.9 23-0* Dziatania zsynchronizowane

Dziatania zaplanowane stuzg do dziatan, ktérych wykonanie
konieczne jest w cyklu dziennym lub tygodniowym, np.
rézne wartosci zadane dla godzin pracy / godzin wolnych.
W przetwornicy czestotliwosci mozna zaprogramowac
maks. 10 dziatar zaplanowanych. Numer takiego dziatania
jest wybierany z listy podczas wejscia do grupy
parametréw 23-0%* z LCP. 23-00 Czas ON -

23-04 Wystepowanie odnosza sie wtedy do numeru
wybranego dziatania zaplanowanego. Kazde takie dziatanie
jest podzielone na czas WLACZENIA i WYLACZENIA,
podczas ktérego mozna wykona¢ dwa rézne dziatania.

Sterowanie zegara (grupa parametrow 0-7* Ustawienia
zegara) dziatah zaplanowanych mozna obej$¢ ustawiajac
parametr Dziatania zaplanowane Auto (Sterowane zegarem)
na Dziatania zaplanowane wytqczone, Ciggfe dziatania WY%.
lub Ciggte dziatania Wt. wT-08 Timed Actions Mode badz
poleceniami dla wejs¢ cyfrowych ([68] Dziatania
zaplanowane wytqczone, [69] Ciggte dziatania WYt. bgdz [70]
Ciggte dziatania WEt., w grupie parametréw 5-1* Wejscia
cyfrowe.

Linia wyswietlacza 2 i 3 na LCP przedstawia status Trybu
Dziatai Zaplanowanych (0-23 Druga linia wyswietlacza oraz
0-24 Trzecia linia wyswietlacza, ustawienie [1643] Status
dziatan zaplanowanych[1243] Status dziatan zaplano-
wanych).
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WAZNE

Zmiana trybu poprzez wejscia cyfrowe jest mozliwa Tablica [10]
wylacznie wtedy, gdy T-08 Timed Actions Mode ustawiono

Zakres: Zastosowanie:
na [0] Dziatania zaplanowane Auto. - o
L . . . s ON/A*| [0-0 Ustawia czas WLACZENIA dla dziatania
Jezeli polecenia sg wystane jednoczesnie do wyjs¢ N/A] zaplanowanego
cyfrowych, aby wywola¢ Ciagte WYL. i Ciaggte ON, tryb ’
Dziatar zaplanowanych przefaczy sie na Dziatania WAZNE
zaplanowane Auto i oba te polecenia zostang Przetwornica czestotliwosci nie posiada
zignorowane. zasilania awaryjnego dla funkcji zegara,
Jezeli nie ustawiono 0-70 Ustaw date i czas lub €O oznacza, ze ustawiona godzina/data
przetwornica czestotliwosci nie jest ustawiona w trybie zostanie zresetowana do wartosci
HAND badz OFF (np. za pomoca LCP), tryb dziatan fabrycznej (2000-01-01 00:00) po
zaplanownych zmieni si¢ na Dziatania zaplanowane wylaczeniu urzadzenia, chyba ze zainsta-
wylqczone. lowany jest modut zegara czasu
Dziatania zaplanowane majg wyzszy priorytet niz te same rzeczywistego z zasilaniem awaryjnym. W
dziatania/polecenia wtaczane wejsciami cyfrowymi lub 0-79 Blqd zegara, mozna zaprogramowac
logicznym sterownikiem zdarzen. ostrzezenie w przypadku, gdy zegar nie
zostanie odpowiednio ustawiony, np. po
Dziatania zaprogramowane w Dziataniach zaplanowanych wylaczeniu.
sg faczone z odpowiadajacymi dziataniami z wejs¢

cyfrowych, stowo sterujace poprzez magistrale i logiczny —
sterownik zdarzen, zgodnie z zasadami faczenia ustano- 23-01 Dziatanie ON

wionych w grupie parametréw 8-5%, Cyfrowe/Magistrala. Tabl [10]
Opgja: Zastosowanie:
WAZNE Wybra¢ dziatanie podczas czasu
Aby dziatania zaplanowane dziataty poprawnie, nalezy WLACZENIA. Opis opgji znajduje sie w
odpowiednio zaprogramowac zegar (grupa parametréw 13-52 Sterownik SL - funkgja.
0-7%).

[0] * | Wylaczone
[11 | Brak dziatania

WAZN E [2] | Wyb.zest.para.1
Jesli instalowana jest opcjonalna karta we/wy analogowego 3] | Wyb.zest.para.2
MCB109, jest ona wyposazona w Zrodto zasilania 4] |Wyb.zest.para3
rezerwowego dla daty i godziny. 151 |Wyb.zestpara4
. [10] | Wyb.prog.war.za.0
WAZN E [11] | Wyb.prog.war.za.1
Narzedzie konfiguracyjne MCT 10 dziatajagce na komputerze [12] | Wyb.prog.war.za.2
PC zawiera specjalny przewodnik do tatwego progra- [13] | Wyb.prog.war.za.3
mowania dziatarh zaplanowanych. [14] | Wyb.prog.war.za.4
[15] [ Wyb.prog.war.za.5
[16] | Wyb.prog.war.za.6

Wyb.prog.war.za.7

]

1

]

1
[18] [ Wyb cz rozp/zatrz 1
[19] [ Wyb cz rozp/zatrz 2
[22] | Praca
[23] [ Praca ze zmiana kier
[24] | Stop
[26] | Stop DC
[27] | Wybieg silnika

[28] | Zatrzasniecie wyj.

[29] | Uruchom zegar 0

[30] | Uruchom zegar 1

[31] | Uruchom zegar 2
[32] [ Wyj.cyf.A w st.nis.
[33] [ Wyj.cyf.B w st.nis.
[34] [ Wyj.cyf.C w st.nis.
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23-01 Dziatanie ON

Tabl [10]

Opcja: Zastosowanie:

23-03 Dziatanie OFF

Tablica [10]

Opcja: Zastosowanie:

[35] [ Wyj.cyf.D w st.nis.

[4] |Wyb.zest.para.3

[36] [ Wyj.cyf.E w st.nis.

[5]1 | Wyb.zest.para.4

[37] | Wyj.cyf.F w st.nis. [10] | Wyb.prog.war.za.0
[38] [ Wyj.cyf.A w st.wys. [11] [ Wyb.prog.war.za.1
[39] [ Wyj.cyf.B w st.wys. [12] | Wyb.prog.war.za.2
[40] | Wyj.cyf.C w st.wys. [13] | Wyb.prog.war.za.3
[41] | Wyj.cyf.D w st.wys. [14] | Wyb.prog.war.za.4
[42] [ Wyj.cyf.E w st.wys. [15] [ Wyb.prog.war.za.5
[43] [ Wyj.cyf.F w st.wys. [16] [ Wyb.prog.war.za.6
[60] [ Zerowanie licznika A [17] [ Wyb.prog.war.za.7
[61] | Zerowanie licznika B [18] | Wyb cz rozp/zatrz 1
[70] | Uruchom zegar 3 [19] | Wyb cz rozp/zatrz 2
[71] | Uruchom zegar 4 [22] | Praca

[72] | Uruchom zegar 5 [23] | Praca ze zmiang kier
[73] | Uruchom zegar 6 [24] | Stop

[74] | Uruchom zegar 7

[26] | Stop DC

WAZNE

Dla wybranych [32] - [43], patrz réwniez grupa par. 5-3%,
Wyjscia cyfrowe i 5-4*, PrzekazZniki.

23-02 Czas OFF

Tablica [10]
Zakres: Zastosowanie:
ON/A*| [0-0 Ustawia czas WYLACZENIA dla dziatania

N/A] zaplanowanego.

WAZNE

Przetwornica czestotliwosci nie posiada
zasilania awaryjnego dla funkcji zegara,
CO 0znacza, ze ustawiona godzina/data
zostanie zresetowana do wartosci
fabrycznej (2000-01-01 00:00) po
wylaczeniu urzadzenia, chyba zZe zainsta-
lowany jest modut zegara czasu
rzeczywistego z zasilaniem awaryjnym. W
0-79 Blqd zegara, mozna zaprogramowac
ostrzezenie w przypadku, gdy zegar nie
zostanie odpowiednio ustawiony, np. po

[27] | Wybieg silnika
[28] | Zatrzasniecie wyj.

[29] | Uruchom zegar 0

[30] | Uruchom zegar 1

[31] | Uruchom zegar 2
[32] [ Wyj.cyf.A w st.nis.
[33] [ Wyj.cyf.B w st.nis.
[34] [ Wyj.cyf.C w st.nis.

[35] [ Wyj.cyf.D w st.nis.
[36] [ Wyj.cyf.E w st.nis.
[37] | Wyj.cyf.F w st.nis.
[38] [ Wyj.cyf.A w st.wys.
[39] | Wyj.cyf.B w st.wys.
[40] | Wyj.cyf.C w st.wys.
[41] | Wyj.cyf.D w st.wys.
[42] | Wyj.cyf.E w st.wys.
[43] | Wyj.cyf.F w st.wys.
[60] | Zerowanie licznika A
[61] | Zerowanie licznika B
[70] | Uruchom zegar 3
[71] | Uruchom zegar 4

[72] | Uruchom zegar 5

wylaczeniu. [73] | Uruchom zegar 6
[74] | Uruchom zegar 7
23-03 Dziatanie OFF
Tablica [10]
Opcja: Zastosowanie:

Wybra¢ dziatanie podczas czasu
WYLACZENIA. Opis opcji znajduje sie
w 13-52 Sterownik SL - funkcja.

[0] * | Wylaczone

[1] | Brak dziatania

[2] | Wyb.zest.para.1

[3] | Wyb.zest.para.2
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23-04 Wystepowanie 29-05 Warto$¢ zadana napetnienia

Tablica [10] Zakres: Zastosowanie:

Opcja: Zastosowanie: 0,000 JednRe- | [-999999,999 - [ Okresla wartos¢ zadana
Wybra¢ dni, do ktérych odnosi sie dziatanie gulProcesu* 999999,999 napetnienia, przy ktorej funkcja
zaplanowane. Okresli¢ dni robocze/wolne JednRegul- napetniania rur zostanie

Procesu] wylaczona, a sterowanie bedzie

od pracy w 0-81 Dni robocze,

0-82 Dodatkowe dni robocze i sie odbywato za pomoca

0-83 Dodatkowe dni wolne od pracy. sterownika PID. Z tej funkdji

mozna korzysta¢ zaréwno w

[0] * [ Wszystkie dni
[1]1 | Dni robocze

przypadku poziomych, jak i

pionowych systeméw

[2] | Dni nierobocze rurowych.
[3] | Poniedziatek

[4] | Wtorek

[5] |Sroda

[6] | Czwartek

[7]1 | Pigtek

[8] | Sobota

[9] | Niedziela

6.2.10 Funkcje aplikacji wodnych, 29-**

Grupa ta zawiera parametry wykorzystywane do monito-
rowania aplikacji wodnych / Sciekowych.

29-00 Wigczenie napetniania rur

Opgja: Zastosowanie:

29-01 Predkos¢ napetniania rur [obr./min]

Zakres: Zastosowanie:
Powiazane z [par. 4-11 - par. 4-13

rozmiarem* obr/min]

29-02 Predkos¢ napetniania rur [Hz]

Zakres: Zastosowanie;
Powiazane z [par. 4-12 - par. 4-14

rozmiarem* Hz]

29-03 Czas napetniania rur

Zakres: Zastosowanie:

29-04 Predko$¢ napemiania rur

Zakres: Zastosowanie:

0,001 JednRe- | [0,001 - Okresla predkos¢ napetniania w

gulProcesu* | 999999,999 jednostkach/sek., za pomoca
JednRegul- sterownika PID. Jednostki
Procesu] predkosci napetniania to

jednostki sprzezenia zwrotnego/
sek. Tej funkgji uzywa sie do
napetniania pionowych uktadéw
rur, lecz bedzie ona dziata¢ po
uptywie czasu napetniania, bez
wzgledu na wszystko, az do
osiagniecia wartosci zadanej
napetniania rur ustalonej w par. .
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6.3 Opcje parametrow

6.3.1 Ustawienia domyslne

Zmiany podczas pracy:
+,PRAWDA" oznacza, ze parametr mozna zmieni¢ podczas pracy przetwornicy czestotliwosci, a ,FALSZ" - ze przed wprowa-
dzeniem zmian nalezy jg zatrzymac.

4-Set-up (4 zestawy parametréw):

'All set-up' ('Wszystkie zestawy parametréw'): parametr mozna ustawi¢ indywidualnie w kazdym z czterech zestawow, t;.
pojedynczy parametr moze przyjaé cztery ré6zne wartosci danych.

"1 set-up’ ('1 zestaw parametréw'): warto$¢ danych bedzie taka sama we wszystkich zestawach parametréw.

SR:
Powigzane z rozmiarem

N/A:
Brak dostepnej wartosci domyslne;j.

Indeks konwersji:
Ta liczba odnosi sie do wartosci wspétczynnika konwersji, uzywanego podczas zapisu lub odczytu za pomoca przetwornicy
czestotliwosci.

Indeks | 100 75 74 | 70 67 6 5 4 3 2 1 0 -1 -2 -3 -4 -5 -6
konwer

sji

Wspéic 1 |3600000|3600( 60 | 1/60 | 100000 | 10000 [ 10000 ( 1000 | 100 [ 10 1 0,1 | 0,01 {0,001 | 0,000 |0,00001]0,00000
z. 0 0 1 1
konwer

sji

Typ danych Opis Typ

2 Liczba catkowita 8 Int8

3 Liczba catkowita 16 Int16

4 Liczba catkowita 32 Int32

5 Bez znaku 8 Uint8

6 Bez znaku 16 Uint16

7 Bez znaku 32 Uint32

9 Widoczny taricuch znakéw VisStr

33 Wartos$¢ znormalizowana 2 bajty N2

35 Sekwencja bitéw 16 zmiennych Boole’a V2

54 Réznica czasu bez daty TimD
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6.3.2 Praca/Wyswietlacz 0-**

Par. |Opis parametru Warto$¢ domyséina 4 zestawy parametréw Jedynie Zmiana Indeks Typ
nr FC 302 podczas konwer
pracy sji

0-0* Ustawienia podstawowe

0-01 |Jezyk [0] Angielski 1 zestaw parametrow PRAWDA - Uint8

0-02 |Jednostka predkosci silnika [0] obr/min 2 zestawy parametréw FALSZ - Uint8

0-03 |Ustawienia regionalne [0] Miedzynarodowy | 2 zestawy parametréw FALSZ - Uint8

Wszystkie zestawy
0-04 |Stan pracy przy zat. zasilania [0] Wznow parametrow PRAWDA - Uint8
[0] Jako jednostka

0-05 |Jednostka lokalnego trybu predkosci silnika 2 zestawy parametrow FALSZ - Uint8

0-1* Obstuga zestawu parametréw
Aktywny zestaw [1] Zestaw

0-10 |parametrow parametréw 1 1 zestaw parametrow PRAWDA - Uint8
Programowanie zestawu [9] Aktywny zestaw Wszystkie zestawy

0-11 | parametréow parametréow parametréw PRAWDA - Uint8
Ten zestaw parametrow jest Wszystkie zestawy

0-12 |potaczony z [0] Nie pofaczony parametréw FALSZ - Uint8
Odczyt: potagczone zest. Wszystkie zestawy

0-13 | parametréow 0 nie dot. parametréw FALSZ 0 Uint16
Odczyt: Prog. zestawy Wszystkie zestawy

0-14 |parametréw / kanat 0 nie dot. parametréw PRAWDA 0 Int32

0-2* Wyswietlacz LCP

Wszystkie zestawy

0-20 |Pozycja 1.1 wyswietlacza 1601 parametrow PRAWDA - Uint16
Wszystkie zestawy

0-21 |Pozycja 1.2 wyswietlacza 1662 parametrow PRAWDA - Uint16
Wszystkie zestawy

0-22 |Pozycja 1.3 wyswietlacza 1614 parametrow PRAWDA - Uint16
Wszystkie zestawy

0-23 | Druga linia wyswietlacza 1613 parametréw PRAWDA - Uint16
Wszystkie zestawy

0-24 |Trzecia linia wy$wietlacza 1652 parametréw PRAWDA - Uint16

0-25 |Moje menu osobiste LimitWyrazenia 1 zestaw parametréw PRAWDA 0 Uint16

0-3* Odczyt LCP definiowany przez uzytkownika
Urzadzenie odczytu

definiowane przez Wszystkie zestawy
0-30 |uzytkownika [11 % parametréw PRAWDA - Uint8
Minimalna warto$¢ odczytu
definiowanego przez Wszystkie zestawy
0-31 |uzytkownika LimitWyrazenia parametréw PRAWDA -2 Int32
Maksymalna warto$¢ odczyt
definiowanego przez 100,00 JednOdczytu- Wszystkie zestawy
0-32 |uzytkownika Niestand parametréw PRAWDA -2 Int32
0-37 | Tekst na wyswietlaczu 1 0 nie dot. 1 zestaw parametrow PRAWDA 0 VisStr[25]
0-38 | Tekst 2 wyswietlacza 0 nie dot. 1 zestaw parametrow PRAWDA 0 VisStr[25]
0-39 |Tekst na wyswietlaczu 3 0 nie dot. 1 zestaw parametréw PRAWDA 0 VisStr[25]
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Par. |Opis parametru Warto$¢ domysina 4 zestawy parametréw Jedynie Zmiana Indeks Typ
nr FC 302 podczas konwer
pracy sji
0-4* Klawiatura LCP
Wszystkie zestawy
0-40 |Przycisk [Hand on] na LCP [1] Wiaczone parametrow PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
0-41 | Przycisk [Off] na LCP [1] Wiaczone parametrow PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
0-42 | Przycisk [Auto on] na LCP [1] Wiaczone parametrow PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
0-43 | Przycisk [Reset] na LCP [1] Wiaczone parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
0-44 | Przycisk [Off/Reset] na LCP [1] Wiaczone parametrow PRAWDA - Uint8
Przycisk [Drive Bypasslna Wszystkie zestawy
0-45 |LCP [1] Wiaczone parametréw PRAWDA - Uint8
0-5* Kopiuj/Zapisz
[0] Kopiowanie Wszystkie zestawy
0-50 |Kopiuj LCP nieaktywne parametréw FALSZ - Uint8
Kopiuj zestawow [0] Kopiowanie Wszystkie zestawy
0-51 | parametrow nieaktywne parametréow FALSZ - Uint8
0-6* Hasto
0-60 |Hasto gtéwnego menu 100 nie dot. 1 zestaw parametrow PRAWDA 0 Uint16
Dostep do menu gtéwnego
0-61 |bez hasta [0] Petny dostep 1 zestaw parametrow PRAWDA - Uint8
0-65 |Hasto menu osobistego 200 nie dot. 1 zestaw parametrow PRAWDA 0 Uint16
Dostep do menu osobistego
0-66 |bez hasta [0] Petny dostep 1 zestaw parametrow PRAWDA - Uint8
0-7* Ustawienia zegara
Wszystkie zestawy
0-70 |data i czas LimitWyrazenia parametréw PRAWDA 0 CzasDnia
0-71 |Format daty [0] RRRR-MM-DD 1 zestaw parametréw PRAWDA - Uint8
0-72 |Format czasu [0] 24 h 1 zestaw parametrow PRAWDA - Uint8
0-74 [DST/czas letni [0] Wytaczone 1 zestaw parametréw PRAWDA - Uint8
0-76 [Poczatek DST/czasu letniego LimitWyrazenia 1 zestaw parametréw PRAWDA 0 CzasDnia
0-77 [Koniec DST/czasu letniego LimitWyrazenia 1 zestaw parametréw PRAWDA 0 CzasDnia
0-79 |Btad zegara brak 1 zestaw parametréw PRAWDA - Uint8
0-81 |Dni robocze brak 1 zestaw parametréw PRAWDA - Uint8
0-82 |Dodatkowe dni robocze LimitWyrazenia 1 zestaw parametréw PRAWDA 0 CzasDnia
Dodatkowe dni wolne od
0-83 |pracy LimitWyrazenia 1 zestaw parametrow PRAWDA 0 CzasDnia
Wszystkie zestawy
0-89 |Odczyt daty i czasu 0 nie dot. parametréw PRAWDA 0 VisStr[25]
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6.3.3 Obciazenie/Silnik 1-**

Par. nr |Opis parametru Wartoé¢ domyélna | 4 zestawy parametréw Zmiana Indeks Typ
podczas konwer
pracy sji
1-0% Ustawienia og6lne
Wszystkie zestawy
1-00 Tryb konfiguracyjny brak parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
1-01 Zasada sterowania silnikiem brak parametréw FALSZ - Uint8
[3]1 Autom. optymal. Wszystkie zestawy
1-03 Charakterystyka momentu energ. VT parametréw PRAWDA - Uint8
1-1* Wyb6r silnika
Wszystkie zestawy
1-10 Budowa silnika [0] Asynchroniczny parametréw FALSZ - Uint8
1-2* Dane silnika
Wszystkie zestawy
1-20 Moc silnika [kW] LimitWyrazenia parametréw FALSZ 1 Uint32
Wszystkie zestawy
1-21 Moc silnika [KM] LimitWyrazenia parametréw FALSZ -2 Uint32
Wszystkie zestawy
1-22 Napiecie silnika LimitWyrazenia parametréw FALSZ 0 Uint16
Wszystkie zestawy
1-23 Czestotliwos¢ silnika LimitWyrazenia parametréw FALSZ 0 Uint16
Wszystkie zestawy
1-24 Prad silnika LimitWyrazenia parametréw FALSZ -2 Uint32
Wszystkie zestawy
1-25 Znamionowa predkos¢ silnika LimitWyrazenia parametréw FALSZ 67 Uint16
Wszystkie zestawy
1-28 Kontrola obrotéw silnika [0] Wylaczone parametrow FALSZ - Uint8
Automatyczne dopasowanie silnika Wszystkie zestawy
1-29 (AMA) [0] Wylaczone parametrow FALSZ - Uint8
1-3* Zaawan. dane silnika
Wszystkie zestawy
1-30 Rezystancja stojana (Rs) LimitWyrazenia parametréw FALSZ -4 Uint32
Wszystkie zestawy
1-31 Rezystancja wirnika (Rr) LimitWyrazenia parametrow FALSZ -4 Uint32
Wszystkie zestawy
1-35 Reaktancja gtéwna (Xh) LimitWyrazenia parametréw FALSZ -4 Uint32
Wszystkie zestawy
1-36 Rezystancja strat w zelazie (Rfe) LimitWyrazenia parametrow FAYSZ -3 Uint32
Wszystkie zestawy
1-39 Bieguny silnika LimitWyrazenia parametréw FALSZ 0 Uint8
1-5% Ustawienie niezalezne od obcigzenia
Magnesowanie silnika przy zerowej Wszystkie zestawy
1-50 predkosci 100 % parametrow PRAWDA 0 Uint16
Min pred przy norm strum mag [obr/ Wszystkie zestawy
1-51 min] LimitWyrazenia parametrow PRAWDA 67 Uint16
Min. predko$¢ przy normalnym Wszystkie zestawy
1-52 strumieniu magnetycznym [Hz] LimitWyrazenia parametréw PRAWDA -1 Uint16
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Par. nr |Opis parametru Warto$¢ domyélna | 4 zestawy parametréw Zmiana Indeks Typ
podczas konwer
pracy sji
1-6* Ustawienie zalezne od obciazenia
Kompensacja obcigzenia przy niskiej Wszystkie zestawy
1-60 predkosci 100 % parametrow PRAWDA 0 Int16
Kompensacja obcigzenia przy wysokiej Wszystkie zestawy
1-61 predkosci 100 % parametréw PRAWDA 0 Int16
Wszystkie zestawy
1-62 Kompensacja poslizgu 0 % parametréw PRAWDA 0 Int16
Wszystkie zestawy
1-63 Stata czasowa kompensacji poslizgu LimitWyrazenia parametréw PRAWDA -2 Uint16
Wszystkie zestawy
1-64 Ttumienie rezonansu 100 % parametréw PRAWDA 0 Uint16
Wszystkie zestawy
1-65 Stata czasowa ttumienia rezonansu 5ms parametréw PRAWDA -3 Uint8
1-7* Regulacja startu
Wszystkie zestawy
1-71 Opodznienie startu 00s parametrow PRAWDA -1 Uint16
Wszystkie zestawy
1-73 Start w locie [0] Wylaczone parametréw FALSZ - Uint8
Wszystkie zestawy
1-74 Predkos¢ startu [obr./min] LimitWyrazenia parametréow PRAWDA 67 Uint16
Wszystkie zestawy
1-75 Czestotliwos¢ rozruchowa [Hz] LimitWyrazenia parametréw PRAWDA -1 Uint16
Wszystkie zestawy
1-76 Prad startowy 0,00 A parametrow PRAWDA -2 Uint32
1-8* Regulacja zatrzymania
Wszystkie zestawy
1-80 Funkcja przy stopie [0] Wybieg silnika parametréw PRAWDA - Uint8
Min. predkos¢ dla funkgji przy stopie Wszystkie zestawy
1-81 [obr./min] LimitWyrazenia parametréw PRAWDA 67 Uint16
Wszystkie zestawy
1-82 Min. predkos¢ dla funkgji przy stopie [Hz] LimitWyrazenia parametrow PRAWDA -1 Uint16
Niska predkos¢ wytaczenia awaryjnego Wszystkie zestawy
1-86 [obr./min] 0 obr./min parametréw PRAWDA 67 Uint16
Niska predkos¢ wytaczenia awaryjnego Wszystkie zestawy
1-87 [HzZ] 0 Hz parametrow PRAWDA -1 Uint16
1-9* Temperatura silnika
[4] ETR 1 wyt Wszystkie zestawy
1-90 Zabezpieczenie termiczne silnika samocz. parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
1-91 Wentylator zewnetrzny silnika [0] No parametréw PRAWDA - Uint16
Wszystkie zestawy
1-93  |Zrédto - termistor [0] Brak parametréw PRAWDA - Uint8
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6.3.4 Hamulce 2-**

Par. nr | Opis parametru Warto$¢ 4 zestawy parametréw Zmiana Indeks Typ
domyslna podczas pracy konwer
sji

2-0* Hamulec DC
Wszystkie zestawy

2-00 Prad trzymania/podgrzania DC 50 % parametréw PRAWDA 0 Uint8
Wszystkie zestawy

2-01 Prad hamulca DC 50 % parametréw PRAWDA 0 Uint16
Wszystkie zestawy

2-02 Czas hamowania DC 10.0 s parametréw PRAWDA -1 Uint16

Predkos¢ zataczania hamowania DC Wszystkie zestawy
2-03 [obr./min] LimitWyrazenia parametréw PRAWDA 67 Uint16
Predkos¢ zataczania hamowania DC Wszystkie zestawy

2-04 [Hz] LimitWyrazenia parametréw PRAWDA -1 Uint16

2-1* Funkcje energii hamowania
Wszystkie zestawy

2-10 Funkcja hamulca [0] Wylaczone parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy

2-1 Rezystor hamulca (om) LimitWyrazenia parametréw PRAWDA 0 Uint16
Wszystkie zestawy

2-12 Limit mocy hamowania (kW) LimitWyrazenia parametréw PRAWDA 0 Uint32
Wszystkie zestawy

2-13 Monitorowanie mocy hamowania [0] Wylaczone parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy

2-15 Kontrola hamulca [0] Wylaczone parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy

2-16 Maks. prad AC hamulca Prad 100.0 % parametréw PRAWDA -1 Uint32
Wszystkie zestawy

2-17 Kontrola przepiecia [2] Wiaczone parametréw PRAWDA - Uint8

102 MG.20.Y1.49 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss




Dt

Sposéb programowania przetw...

Dokumentacja techniczno-ruchowa VLT AQUA 12-Pulse High Power

6.3.5 Wartos¢ zadana / czas rozpedzania/zatrzymania 3-**

Par. nr |Opis parametru Wartoé¢ domyélna 4 zestawy parametréw Zmiana Indeks Typ
podczas konwer
pracy sji
3-0* Ograniczenia wartosci zadanej
3-02 Minimalna warto$¢ zadana LimitWyrazenia Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA -3 Int32
3-03 Maksymalna warto$¢ zadana LimitWyrazenia Wszystkie zestawy parametréw PRAWDA -3 Int32
3-04 Funkcja wartosci zadanej [0] Suma Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA - Uint8
3-1* Wartosci zadane
3-10 Programowana wartos¢ zadana 0,00 % Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA -2 Int16
Predkos$¢ przy pracy manewrowe;j
3-11 [Hz] LimitWyrazenia Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA -1 Uint16
[0] Podtaczone do
3-13 Pochodzenie wartosci zadanej Hand / Auto Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA - Uint8
Programowana wzgledna wartos¢
3-14 zadana 0,00 % Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA -2 Int32
[1] Wejscie
3-15 Zrédio wartosci zadanej 1 analogowe 53 Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA - Uint8
3-16 Zrédio wartosci zadanej 2 [0] Brak funkgji Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA - Uint8
3-17 Zrédio wartosci zadanej 3 [0] Brak funkgji Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA - Uint8
Predkos¢ przy pracy manewrowe;j
3-19 [obr/min] LimitWyrazenia Wszystkie zestawy parametréow PRAWDA 67 Uint16
3-4* Rozpedzanie/zatrzymanie 1
3-41 Czas rozpedzania 1 LimitWyrazenia Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA -2 Uint32
3-42 Czas zatrzymania 1 LimitWyrazenia Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA -2 Uint32
3-5* Czas rozp/zatrz 2
3-51 Czas rozpedzania 2 LimitWyrazenia Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA -2 Uint32
3-52 Czas zatrzymania 2 LimitWyrazenia Wszystkie zestawy parametréow PRAWDA -2 Uint32
3-8* Inne czasy rozpedzenia/zatrzymania
Czas rozpedzania/zatrzymania dla
3-80 pracy Jog LimitWyrazenia Wszystkie zestawy parametréow PRAWDA -2 Uint32
Czas rozpedzenia/zatrzymania dla
3-81 szybkiego stopu LimitWyrazenia 2 zestawy parametréw PRAWDA -2 Uint32
Czas poczatkowego rozpedzenia/
3-84 zatrzymania 0,00 s Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA -2 Uint16
Czas rozpedzenia/zatrzymania
3-85 zaworu zwrotnego 0,00 s Wszystkie zestawy parametréow PRAWDA -2 Uint16
Predko$¢ koncowa rozpedzenia/
zatrzymania zaworu zwrotnego
3-86 [obr./min] LimitWyrazenia Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA 67 Uint16
Predkos¢ koncowa rozpedzenia/
zatrzymania zaworu zwrotnego
3-87 [Hz] LimitWyrazenia Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA -1 Uint16
Czas koricowego rozpedzenia/
3-88 zatrzymania 0.00 s Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA -2 Uint16
3-9* Potencjometr cyfr.
3-90 Wielkos¢ kroku 0,10 % Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA -2 Uint16
3-91 Czas rozpedzenia/zatrzymania 1,00 s Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA -2 Uint32
3-92 Przywrocenie zasilania [0] Wylaczone Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA - Uint8
3-93 Ograniczenie maksymalne 100 % Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA Int16
3-94 Ograniczenie minimalne 0 % Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA Int16
Opdznienie rozpedzania/
3-95 zatrzymania LimitWyrazenia Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA -3 TimD
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6.3.6 Ograniczenia / Ostrzezenia 4-**

Par. nr |Opis parametru Warto$¢ domysélna | 4 zestawy parametréw Zmiana Indeks Typ
podczas konwer
pracy sji
4-1* Ograniczenia silnika
[0] Zgodny z Wszystkie zestawy
4-10 Kierunek obrotéw silnika ruchem zegara parametréw FALSZ - Uint8
Dolna granica predkosci silnika [obr./ Wszystkie zestawy
4-11 min] LimitWyrazenia parametréw PRAWDA 67 Uint16
Wszystkie zestawy
4-12 Dolna granica predkosci silnika [Hz] LimitWyrazenia parametréw PRAWDA -1 Uint16
Gérna granica predkosci silnika [obr./ Wszystkie zestawy
4-13 min] LimitWyrazenia parametréw PRAWDA 67 Uint16
Wszystkie zestawy
4-14 Gérna granica predkosci silnika [Hz] LimitWyrazenia parametréw PRAWDA -1 Uint16
Wszystkie zestawy
4-16 Ograniczenie momentu w trybie silnika 110.0 % parametréw PRAWDA -1 Uint16
Ograniczenie momentu w trybie Wszystkie zestawy
4-17 generatora 100,0 % parametrow PRAWDA -1 Uint16
Wszystkie zestawy
4-18 Ograniczenie pradu LimitWyrazenia parametrow PRAWDA -1 Uint32
Wszystkie zestawy
4-19 Maks. czestotliwos¢ wyjsciowa LimitWyrazenia parametréw FALSZ -1 Uint16
4-5* Ostrzezenia dotyczace regulacji
Wszystkie zestawy
4-50 Ostrzezenie o matym pradzie 0,00 A parametréw PRAWDA -2 Uint32
Wszystkie zestawy
4-51 Ostrzezenie o duzym pradzie ImaxVLT (P1637) parametréw PRAWDA -2 Uint32
Wszystkie zestawy
4-52 Ostrzezenie o niskiej predkosci 0 obr./min parametrow PRAWDA 67 Uint16
OgraniczenieWyso-
kiejPredkosciWyjsci Wszystkie zestawy
4-53 Ostrzezenie o duzej predkosci owej (P413) parametréw PRAWDA 67 Uint16
Wszystkie zestawy
4-54 Ostrzezenie o niskiej wartosci zadanej -999999,999 b.d. parametréw PRAWDA -3 Int32
Ostrzezenie o wysokiej wartosci 999999,999 nie Wszystkie zestawy
4-55 zadanej dot. parametréw PRAWDA -3 Int32
Ostrzezenie o niskim sprzezeniu -999999.999 Wszystkie zestawy
4-56 zwrotnym JednWartZadSprz parametrow PRAWDA -3 Int32
999999.999 Wszystkie zestawy
4-57 Ostrzezenie o wys.sprzez.zwr. JednWartZadSprz parametrow PRAWDA -3 Int32
Wszystkie zestawy
4-58 Funkcja braku fazy silnika [1]1 On parametrow PRAWDA - Uint8
4-6* Predko$¢ zabroniona
Wszystkie zestawy
4-60 Predkosci zabronione od: [obr./min] LimitWyrazenia parametrow PRAWDA 67 Uint16
Wszystkie zestawy
4-61 Obejscie predkosci od [HZ] LimitWyrazenia parametrow PRAWDA -1 Uint16
Wszystkie zestawy
4-62 Predkosci zabronione do: [obr./min] LimitWyrazenia parametrow PRAWDA 67 Uint16
Wszystkie zestawy
4-63 Obejscie predkosci do: [Hz] LimitWyrazenia parametréw PRAWDA -1 Uint16
Wszystkie zestawy
4-64 Pétautomatyczne ustawienie obejscia [0] Wylaczone parametréw FALSZ - Uint8
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6.3.7 Wejscie/Wyjscie cyfrowe 5-**

Par. nr |Opis parametru Wartoé¢ domyéina 4 zestawy Zmiana Indeks Typ
parametréw podczas konwer
pracy sji
5-0* Tryb we/wy cyfr
[0] PNP - Aktywny przy Wszystkie zestawy
5-00 Tryb wejscia/wyjscia cyfrowego 24V parametréw FALSZ - Uint8
Wszystkie zestawy
5-01 Tryb zacisku 27 [0] Wejscie parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
5-02 Tryb zacisku 29 [0] Wejscie parametrow PRAWDA - Uint8
5-1* Wejscia cyfrowe
Wszystkie zestawy
5-10 Wejscie cyfrowe zacisku 18 [8] Start parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
5-1 Wejscie cyfrowe zacisku 19 [0] Brak dziatania parametrow PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
5-12 Wejscie cyfrowe zacisku 27 brak parametréow PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
5-13 Wejscie cyfrowe zacisku 29 [0] Brak dziatania parametréow PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
5-14 Wejscie cyfrowe zacisku 32 [0] Brak dziatania parametréow PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
5-15 Wejscie cyfrowe zacisku 33 [0] Brak dziatania parametréow PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
5-16 Wejscie cyfrowe zacisku X30/2 [0] Brak dziatania parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
5-17 Wejscie cyfrowe zacisku X30/3 [0] Brak dziatania parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
5-18 Wejscie cyfrowe zacisku X30/4 [0] Brak dziatania parametréw PRAWDA - Uint8
5-3* Wyjscia cyfrowe
Wszystkie zestawy
5-30 Wyjscie cyfrowe zacisku 27 [0] Brak dziatania parametréow PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
5-31 Wyjscie cyfrowe zacisku 29 [0] Brak dziatania parametréow PRAWDA - Uint8
Wyjscie cyfrowe zacisku X30/6 Wszystkie zestawy
5-32 (MCB 101) [0] Brak dziatania parametréw PRAWDA - Uint8
Wyjscie cyfrowe zacisku X30/7 Wszystkie zestawy
5-33 (MCB 101) [0] Brak dziatania parametréw PRAWDA - Uint8
5-4* Przekazniki
Wszystkie zestawy
5-40 Funkcja przekaznika brak parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
5-41 Opéznienie zataczenia, przekaznik 0.01 s parametréw PRAWDA -2 Uint16
Wszystkie zestawy
5-42 Opdznienie wytaczenia, przekaznik 0,01 s parametréw PRAWDA -2 Uint16
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Par. nr |Opis parametru Wartoé¢ domyéina 4 zestawy Zmiana Indeks Typ
parametréw podczas konwer
pracy sji
5-5* Wejscie impulsowe
Wszystkie zestawy
5-50 Niska czestotliwos$¢ zac. 29 100 Hz parametréw PRAWDA 0 Uint32
Wszystkie zestawy
5-51 Wysoka czestotliwos¢ zac. 29 100 Hz parametrow PRAWDA 0 Uint32
Niska.wart.zad./sprzez.zwr. zac. 29 Wszystkie zestawy
5-52 wartos¢ 0,000 nie dot. parametrow PRAWDA -3 Int32
Wysoka wart.zad./sprz.zwr. zac. 29 Wszystkie zestawy
5-53 wartosc 100,000 nie dot. parametréw PRAWDA -3 Int32
Stata czasowa filtra impulsowego Wszystkie zestawy
5-54 nr 29 100 ms parametréw FALSZ -3 Uint16
Wszystkie zestawy
5-55 Niska czestotliwos¢ zac. 33 100 Hz parametrow PRAWDA 0 Uint32
Wszystkie zestawy
5-56 Wysoka czestotliwos¢ zac. 33 100 Hz parametréow PRAWDA 0 Uint32
Niska.wart.zad./sprzez.zwr. zac. 33 Wszystkie zestawy
5-57 wartosé 0,000 nie dot. parametréw PRAWDA -3 Int32
Wysoka wart.zad./sprz.zwr. zac. 33 Wszystkie zestawy
5-58 wartosé 100,000 nie dot. parametréw PRAWDA -3 Int32
Stata czasowa filtra impulsowego Wszystkie zestawy
5-59 nr 33 100 ms parametréw FALSZ -3 Uint16
5-6* Wyjscie impulsowe
Zmienna wyjscia impulsowego Wszystkie zestawy
5-60 zacisku 27 [0] Brak dziatania parametréw PRAWDA - Uint8
Maksymalna czestotliwos¢ wyjscia Wszystkie zestawy
5-62 impulsowego nr 27 5000 Hz parametréw PRAWDA 0 Uint32
Zmienna wyjscia impulsowego Wszystkie zestawy
5-63 zacisku 29 [0] Brak dziatania parametréw PRAWDA - Uint8
Maksymalna czest. wyjscia Wszystkie zestawy
5-65 impulsowego nr 29 5000 Hz parametréw PRAWDA 0 Uint32
Zmienna wyjscia impulsowego Wszystkie zestawy
5-66 zacisku X30/6 [0] Brak dziatania parametréw PRAWDA - Uint8
Maksymalna czestotliwos$¢ wyjscia Wszystkie zestawy
5-68 impulsowego nr X30/6 5000 Hz parametréw PRAWDA 0 Uint32
5-9* Sterowane przez magistrale
Cyfrowe i przekaznikowe Wszystkie zestawy
5-90 sterowanie magistralg 0 nie dot. parametréw PRAWDA 0 Uint32
Wyjscie impulsowe nr 27, Wszystkie zestawy
5-93 sterowanie magistrali 0,00 % parametréow PRAWDA -2 N2
Wyjscie impulsowe nr 27, zaprogra-
5-94 mowany time-out 0,00 % 1 zestaw parametréow | PRAWDA -2 Uint16
Wyjscie impulsowe nr 29, Wszystkie zestawy
5-95 sterowanie magistrali 0,00 % parametréw PRAWDA -2 N2
Wyjscie impulsowe nr 29, zaprogra-
5-96 mowany time-out 0,00 % 1 zestaw parametréow [ PRAWDA -2 Uint16
Wyjscie impulsowe nr X30/6, Wszystkie zestawy
5-97 sterowanie magistrali 0,00 % parametréow PRAWDA -2 N2
Wyjscie impulsowe nr X30/6,
5-98 zaprogramowany time-out 0,00 % 1 zestaw parametréow | PRAWDA -2 Uint16
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6.3.8 Wejscie/Wyjscie analogowe 6-**

Par. nr [Opis parametru Wartoé¢ domyélna 4 zestawy parametréw Zmiana Indeks Typ
podczas konwer
pracy sji
6-0* Tryb we/wy analogowego
Wszystkie zestawy
6-00 Czas time-out funkgji live zero 10s parametréw PRAWDA 0 Uint8
Wszystkie zestawy
6-01 Funkcja time-out Live zero [0] Wytaczone parametréw PRAWDA - Uint8
6-1* Wejscie analogowe 53
Wszystkie zestawy
6-10 Niskie napiecie zacisku 53 0,07 V parametréw PRAWDA -2 Int16
Wszystkie zestawy
6-11 Zacisk 53 godrna skala napiecia 10,00 V parametréw PRAWDA -2 Int16
Wszystkie zestawy
6-12 Zacisk 53. Dolna skala napiecia 4,00 mA parametréw PRAWDA -5 Int16
Wszystkie zestawy
6-13 Duzy prad zacisku 53 20,00 mA parametréw PRAWDA -5 Int16
Niska wart.zad./sprz.zwr. zacisku 53 Wszystkie zestawy
6-14 wartos¢ 0,000 nie dot. parametréw PRAWDA -3 Int32
Wysoka wart.zad./sprz.zwr. zacisku 53 Wszystkie zestawy
6-15 wartos¢ LimitWyrazenia parametréw PRAWDA -3 Int32
Wszystkie zestawy
6-16 Zacisk 53. Stata czasowa filtra 0,001 s parametréw PRAWDA -3 Uint16
Wszystkie zestawy
6-17 Zacisk 53. Live Zero [1] Wiaczone parametréw PRAWDA - Uint8
6-2* Wejscie analogowe 54
Wszystkie zestawy
6-20 Niskie napiecie zacisku 54 0,07 V parametréw PRAWDA -2 Int16
Wszystkie zestawy
6-21 Wys. napiecie zacisku 54 10,00 V parametréw PRAWDA -2 Int16
Wszystkie zestawy
6-22 Zacisk 54 Dolna skala pradu 4,00 mA parametréw PRAWDA -5 Int16
Wszystkie zestawy
6-23 Zacisk 54. Gérna skala pradu 20,00 mA parametréw PRAWDA -5 Int16
Niska wart.zad./sprz.zwr. zacisku 54 Wszystkie zestawy
6-24 wartosé 0,000 nie dot. parametréw PRAWDA -3 Int32
Wysoka wart.zad./sprz.zwr. zacisku 54 Wszystkie zestawy
6-25 wartosé 100,000 nie dot. parametréow PRAWDA -3 Int32
Wszystkie zestawy
6-26 Zacisk 54 Stala czasowa filtru 0,001 s parametréow PRAWDA -3 vint16
Wszystkie zestawy
6-27 Zacisk 54. Live Zero [1] Whaczone parametréow PRAWDA - Uint8
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Par. nr [Opis parametru Wartoé¢ domyélna 4 zestawy parametréw Zmiana Indeks Typ
podczas konwer
pracy sji
6-3* Wejscie analogowe X30/11
Wszystkie zestawy
6-30 Zacisk X30/11. Dolna skala napiecia 0,07 V parametréw PRAWDA -2 Int16
Wszystkie zestawy
6-31 Zacisk X30/11. Gorna skala napiecia 10,00 V parametréw PRAWDA -2 Int16
Zacisk X30/11. Dolna skala wart.zad./ Wszystkie zestawy
6-34 sprz.zwr. wartos$¢ 0,000 nie dot. parametréw PRAWDA -3 Int32
Zacisk X30/11. Gorna skala wart.zad./ Wszystkie zestawy
6-35 sprz.zwr. wartos$c 100,000 nie dot. parametréw PRAWDA -3 Int32
Wszystkie zestawy
6-36 Zacisk X30/11. Stata czasowa filtra 0,001 s parametréw PRAWDA -3 Uint16
Wszystkie zestawy
6-37 Zacisk X30/11. Funkcja Live Zero [1] Wiaczone parametréw PRAWDA - Uint8
6-4* Wejscie analogowe X30/12
Wszystkie zestawy
6-40 Zacisk X30/12. Dolna skala napiecia 0,07 V parametréw PRAWDA -2 Int16
Wszystkie zestawy
6-41 Zacisk X30/12. Gérna skala napiegcia 10,00 V parametréw PRAWDA -2 Int16
Zacisk X30/12. Dolna skala wart.zad./ Wszystkie zestawy
6-44 sprz.zwr. wartos¢ 0,000 nie dot. parametréw PRAWDA -3 Int32
Zacisk X30/12. Gérna skala wart.zad./ Wszystkie zestawy
6-45 sprz.zwr. wartos¢ 100,000 nie dot. parametréw PRAWDA -3 Int32
Wszystkie zestawy
6-46 Zacisk X30/12. Stata czasowa filtra 0,001 s parametréw PRAWDA -3 Uint16
Wszystkie zestawy
6-47 Zacisk X30/12. Funkcja Live Zero [1] Wiaczone parametréw PRAWDA - Uint8
6-5* Wyjcie analogowe 42
[100] Czest. Wszystkie zestawy
6-50 Wyjscie zacisku 42 wyjsciowa 0-100 parametrow PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
6-51 Minimalna skala wyjscia zacisku 42 0,00 % parametréw PRAWDA -2 Int16
Wszystkie zestawy
6-52 Maksymalna skala wyjscia zacisku 42 100,00 % parametréw PRAWDA -2 Int16
Sterowanie magistrala wyjsciem Wszystkie zestawy
6-53 zacisku 42 0,00 % parametréw PRAWDA -2 N2
Zaprogramowany time-out wyjscia
6-54 zacisku 42 0,00 % 1 zestaw parametrow PRAWDA -2 Uint16
6-6* Wyjicie analogowe X30/8
Wszystkie zestawy
6-60 Wyjscie zacisku X30/8 [0] Brak dziatania parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
6-61 Zacisk X30/8 Min. Skala 0,00 % parametréow PRAWDA -2 Int16
Wszystkie zestawy
6-62 Zacisk X30/8. Maks. Skala 100,00 % parametréow PRAWDA -2 Int16
Wyjscie sterowania magistralg zacisku Wszystkie zestawy
6-63 X30/8 0,00 % parametréw PRAWDA -2 N2
Zaprogramowany time-out wyjscia
6-64 zacisku X30/8 0,00 % 1 zestaw parametréw PRAWDA -2 Uint16
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6.3.9 Kom. i opcje 8-**
Par. nr |Opis parametru Warto$¢ domyéina 4 zestawy Zmiana Indeks konwer Typ
parametréw podczas pracy sji
8-0* Ustawienia ogélne
Wszystkie zestawy
8-01 Miejsce sterowania brak parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
8-02 |Zrodto sterowania brak parametréw PRAWDA - Uint8
8-03 Czas time-outu sterowania LimitWyrazenia 1 zestaw parametréw PRAWDA -1 Uint32
8-04 Funkgcja time-outu sterowania [0] Wylaczone 1 zestaw parametrow PRAWDA - Uint8
[1] Wznéw zestaw
8-05 Funkcja koniec time-outu parametréw 1 zestaw parametrow PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
8-06 Kasowanie time-outu sterowania [0] Nie kasowa¢ parametréw PRAWDA - Uint8
2 zestawy
8-07 Wiaczenie diagnostyki [0] Wytaczony parametréw PRAWDA - Uint8
8-1* Ustawienia sterowania
Wszystkie zestawy
8-10 Profil sterowania [0] Profil FC parametréw PRAWDA - Uint8
Konfigurowane stowo statusowe Wszystkie zestawy
8-13 STW [1] Profil domysiny parametréw PRAWDA - Uint8
Konfigurowane stowo sterujace Wszystkie zestawy
8-14 caw [1] Profil domysiny parametréw PRAWDA - Uint8
8-3* Ustawienia portu FC
8-30 Protokot brak 1 zestaw parametrow PRAWDA - Uint8
8-31 Adres LimitWyrazenia 1 zestaw parametrow PRAWDA 0 Uint8
8-32 Szybkos¢ transmisji brak 1 zestaw parametréw PRAWDA - Uint8
8-33 Parzystoéc¢ / Bity stopu brak 1 zestaw parametréw PRAWDA - Uint8
8-35 Minimalne opdznienie odpowiedzi LimitWyrazenia 1 zestaw parametrow PRAWDA -3 Uint16
8-36 Maksymalne opdznienie odpowiedzi| LimitWyrazenia 1 zestaw parametrow PRAWDA -3 Uint16
Maksymalne opdznienie miedzy
8-37 znakami LimitWyrazenia 1 zestaw parametréw PRAWDA -5 Uint16
8-4* Nastawa protokotu MC
[1] Komunikat 2 zestawy
8-40 Wybér komunikatu standardowy 1 parametréw PRAWDA - Uint8
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Par. nr |Opis parametru Warto$¢ domyséina 4 zestawy Zmiana Indeks konwer Typ
parametréw podczas pracy sji
8-5* Cyfrowe/Magistrala
Wszystkie zestawy
8-50 Wybér wybiegu silnika [3] Logiczne LUB parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
8-52 Wybér hamulca DC [3] Logiczne LUB parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
8-53 Wybér startu [3] Logiczne LUB parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
8-54 Wybér zmiany kierunku obrotow brak parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
8-55 Wyboér zestawu parametréw [3] Logiczne LUB parametréw PRAWDA - Uint8
Wybér programowanej wartosci Wszystkie zestawy
8-56 zadanej [3] Logiczne LUB parametréw PRAWDA - Uint8
8-7* BACnet
8-70 Przykfad urzadz. BACnet 1 nie dot. 1 zestaw parametréw PRAWDA Uint32
8-72 Maks. master MS/TP 127 nie dot. 1 zestaw parametréw PRAWDA Uint8
8-73 Maks. ramki info MS/TP 1 nie dot. 1 zestaw parametrow PRAWDA Uint16
[0] Wysyfanie przy
8-74 Ustuga "I-Am" wiaczeniu 1 zestaw parametréw PRAWDA - Uint8
8-75 Hasto inicjalizacji LimitWyrazenia 1 zestaw parametrow PRAWDA 0 VisStr[20]
8-8* Diagnostyka portu FC
Wszystkie zestawy
8-80 Liczba komunikatéw magistrali 0 nie dot. parametréw PRAWDA 0 Uint32
Wszystkie zestawy
8-81 Liczba btedéw magistrali 0 nie dot. parametréw PRAWDA 0 Uint32
Wszystkie zestawy
8-82 Otrz. komunikaty slave 0 nie dot. parametrow PRAWDA 0 Uint32
Wszystkie zestawy
8-83 Liczba bteddéw slave 0 nie dot. parametréw PRAWDA 0 Uint32
8-9* Praca impulsowa magistrali / Sprzezenie zwrotne
Predko$¢ 1 pracy manewrowej - Jog Wszystkie zestawy
8-90 magistrali 100 obr./min parametréw PRAWDA 67 Uint16
Predkos$¢ 2 pracy manewrowej - Jog Wszystkie zestawy
8-91 magistrali 200 obr./min parametréw PRAWDA 67 Uint16
8-94 Sprzezenie zwrotne magistrali 1 0 nie dot. 1 zestaw parametrow PRAWDA N2
8-95 Sprzezenie zwrotne magistrali 2 0 nie dot. 1 zestaw parametrow PRAWDA N2
8-96 Sprzezenie zwrotne magistrali 3 0 nie dot. 1 zestaw parametrow PRAWDA N2
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6.3.10 Profibus 9-**

Par. nr | Opis parametru Wartosé¢ 4 zestawy parametréw Zmiana podczas | Indeks konwer Typ
domysina pracy sji
9-00 Wartos¢ zadana 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA 0 Uint16
9-07 Wartos¢ rzeczywista 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ 0 Uint16
LimitWy-
9-15 Konfiguracja zapisu PCD razenia 2 zestawy parametréow PRAWDA - Uint16
LimitWy-
9-16 Konfiguracja odczytu PCD razenia 2 zestawy parametrow PRAWDA - Uint16
126 nie
9-18 Adres wezta dot. 1 zestaw parametréw PRAWDA 0 Uint8
9-22 Wybor komunikatu [108] PPO 8 1 zestaw parametrow PRAWDA - Uint8
9-23 Parametry dla sygnatéw 0 Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA - Uint16
(1]
9-27 Edycja parametru Wiaczone 2 zestawy parametrow FALSZ - Uint16
(1]
Aktywacja
cyklu
9-28 Sterowanie procesem mastera 2 zestawy parametréw FALSZ - Uint8
Licznik komunikatéw o
9-44 btedach 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA 0 Uint16
9-45 Kod btedu 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA 0 Uint16
9-47 Nr btedu 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA 0 Uint16
9-52 Licznik sytuacji awaryjnych | 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA 0 Uint16
9-53 Stowo ostrzezenia Profibus | 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA 0 V2
[255] Nie
znaleziono
Rzeczywista predkos¢ predkosci
9-63 transmisji transmisji Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA - Uint8
9-64 Identyfikacja urzadzenia 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA 0 Uint16
9-65 Numer profilu 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametréow PRAWDA 0 OctStr(2]
9-67 Stowo sterujace 1 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA 0 V2
9-68 Stowo statusowe 1 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametréow PRAWDA 0 V2
Zapis wartosci danych [0]
9-71 Profibus Wytaczone Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA - Uint8
ProfibusResetPrzetwornicy- [0] Brak
9-72 Czestotliwosci dziatania 1 zestaw parametrow FALSZ - Uint8
9-80 Zdefiniowane parametry (1) [ 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametréow FALSZ 0 Uint16
9-81 Zdefiniowane parametry (2) [ 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ 0 Uint16
9-82 Zdefiniowane parametry (3) [ 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ 0 Uint16
9-83 Zdefiniowane parametry (4) | 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ 0 Uint16
9-84 Zdefiniowane parametry (5) | 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ 0 Uint16
9-90 Zmienione parametry (1) 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ 0 Uint16
9-91 Zmienione parametry (2) 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ 0 Uint16
9-92 Zmienione parametry (3) 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ 0 Uint16
9-93 Zmienione parametry (4) 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ 0 Uint16
9-94 Zmienione parametry (5) 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ 0 Uint16
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6.3.11 Magistrala komunikacyjna CAN 10-**

Par. nr | Opis parametru Wartoé¢ 4 zestawy parametréw Zmiana Indeks Typ
domyélna podczas pracy | konwer
sji

10-0* Ustawienia wspélne

10-00 | Protokét CAN brak 2 zestawy parametrow FALSZ - Uint8

10-01 | Wybor szybkosci transmisji brak 2 zestawy parametréow PRAWDA - Uint8

10-02 |MAC ID LimitWyrazenia 2 zestawy parametréow PRAWDA 0 Uint8
Wszystkie zestawy

10-05 |Odczyt licznika btedéw nadawania 0 nie dot. parametréw PRAWDA 0 Uint8
Wszystkie zestawy

10-06 |Odczyt licznika btedéw odbioréw 0 nie dot. parametréw PRAWDA 0 Uint8
Wszystkie zestawy

10-07 | Odczyt licznika wytaczen magistrali 0 nie dot. parametréw PRAWDA 0 Uint8

10-1* DeviceNet
Wszystkie zestawy

10-10 |Wybor typu danych procesu brak parametréw PRAWDA - Uint8

10-11 | Zapis konfiguracji danych procesu LimitWyrazenia 2 zestawy parametrow PRAWDA - Uint16

10-12 | Odczyt konfiguracji danych procesu LimitWyrazenia 2 zestawy parametrow PRAWDA - Uint16
Wszystkie zestawy

10-13 | Parametr ostrzezenia 0 nie dot. parametréw PRAWDA 0 Uint16

10-14 | Wartos¢ zadana sieci [0] Wylaczone 2 zestawy parametréw PRAWDA - Uint8

10-15 | Sterowanie siecia [0] Wylaczone 2 zestawy parametréw PRAWDA - Uint8

10-2* Filtry COS
Wszystkie zestawy

10-20 |1 filtr COS 0 nie dot. parametréw FALSZ 0 Uint16
Wszystkie zestawy

10-21 Filtr COS 2 0 nie dot. parametréw FALSZ 0 Uint16
Wszystkie zestawy

10-22 | Filtr COS 3 0 nie dot. parametréw FALSZ 0 Uint16
Wszystkie zestawy

10-23 | COS filtr 4 0 nie dot. parametréw FALSZ 0 Uint16

10-3* Dostep do parametréw

10-30 |Indeks tablicy 0 nie dot. 2 zestawy parametrow PRAWDA 0 Uint8
Wszystkie zestawy

10-31 | Zapis wartosci danych [0] Wytaczone parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy

10-32 | Aktualizacja Devicenet LimitWyrazenia parametréw PRAWDA 0 Uint16

10-33 | Zawsze zapis [0] Wytaczone 1 zestaw parametrow PRAWDA - Uint8

10-34 |Kod produktu DeviceNet 130 nie dot. 1 zestaw parametréw PRAWDA 0 Uint16
Wszystkie zestawy

10-39 |Parametry F DeviceNet 0 nie dot. parametréw PRAWDA 0 Uint32
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6.3.12 Sterownik zdarzen 13-**

Par. nr | Opis parametru Wartoé¢ domyéina 4 zestawy Zmiana Indeks Typ
parametréw podczas konwer
pracy sji

13-0* Nastawy SLC
2 zestawy

13-00 |Tryb sterownika SL brak parametréw PRAWDA - Uint8
2 zestawy

13-01 |Poczatek zdarzenia brak parametréw PRAWDA - Uint8
2 zestawy

13-02 | Koniec zdarzenia brak parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie
zestawy

13-03 | Kasuj SLC [0] Nie kasowa¢ SLC parametréw PRAWDA - Uint8

13-1* Komparatory
2 zestawy

13-10 | Argument komparatora brak parametréow PRAWDA - Uint8
2 zestawy

13-11 |Operator komparatora brak parametréow PRAWDA - Uint8
2 zestawy

13-12 | Wartos¢ komparatora LimitWyrazenia parametréw PRAWDA -3 Int32

13-2* Zegary
1 zestaw

13-20 |Zegar sterownika SL LimitWyrazenia parametréw PRAWDA -3 TimD

13-4* Reguly logiczne
2 zestawy

13-40 |Reguta logiczna Boole'a 1 brak parametréw PRAWDA - Uint8
2 zestawy

13-41 |Operator reguty logicznej 1 brak parametréw PRAWDA - Uint8
2 zestawy

13-42 |Reguta logiczna Boole’a 2 brak parametréw PRAWDA - Uint8
2 zestawy

13-43 | Operator reguty logicznej 2 brak parametréw PRAWDA - Uint8
2 zestawy

13-44 |Regufa logiczna Boole'a 3 brak parametréw PRAWDA - Uint8

13-5* Stany
2 zestawy

13-51 |Zdarzenie sterownika SL brak parametréw PRAWDA - Uint8
2 zestawy

13-52 | Dziatanie sterownika SL brak parametréw PRAWDA - Uint8
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6.3.13 Funkcje specjalne 14-**
Par. nr |Opis parametru Warto$¢ domyéina 4 zestawy parametréw Zmiana Indeks Typ
podczas konwer
pracy sji
14-0* Przet. inwertera
Wszystkie zestawy
14-00 [Schemat przetaczania brak parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
14-01 Czestotliwos¢ kluczowania brak parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
14-03  [Przemodulowanie [1]1 On parametréw FALSZ - Uint8
Wszystkie zestawy
14-04 [Losowe PWM [0] Wytaczone parametréw PRAWDA - Uint8
14-1* Zasilanie wt./wyt.
Wszystkie zestawy
14-10 Awaria zasilania [0] Brak funkgji parametréow FALSZ - Uint8
Napiecie zasilania przy awarii Wszystkie zestawy
14-11 zasilania LimitWyrazenia parametréw PRAWDA 0 Uint16
[3] Obnizenie wartosci Wszystkie zestawy
14-12  [Funkcja przy niezréwn. zasilania znamionowych parametréow PRAWDA - Uint8
14-2* Funkcje resetowania
[10] Automatyczny reset x Wszystkie zestawy
14-20 [Tryb resetowania 10 parametréw PRAWDA - Uint8
Czas odstepu préb automa- Wszystkie zestawy
14-21 tycznego ponownego rozruchu 10s parametréw PRAWDA 0 Uint16
Wszystkie zestawy
14-22 Tryb pracy [0] Praca normalna parametréw PRAWDA - Uint8
14-23  [Ustawienie kodu typu brak 2 zestawy parametréw FALSZ - Uint8
Opdznienie wylaczenia awaryjnego Wszystkie zestawy
14-25 [przy ograniczeniu momentu 60 s parametréw PRAWDA 0 Uint8
Opdznienie wylaczenia przy Wszystkie zestawy
14-26 |[btedzie inwertora LimitWyrazenia parametréw PRAWDA 0 Uint8
Wszystkie zestawy
14-28 [Ustawienia fabryczne [0] Brak dziatania parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
14-29 [Kod serwisowy 0 nie dot. parametréw PRAWDA 0 Int32
14-3*% Sterowanie ograniczeniem pradu
Sterowanie ograniczeniem pradu, Wszystkie zestawy
14-30  [wzmocnienie proporcjonalne 100 % parametréw FALSZ 0 Uint16
Sterowanie ograniczeniem pradu, Wszystkie zestawy
14-31 czas integracji 0,020 s parametréw FALSZ -3 Uint16
14-4*% Optymalizacja energii
Wszystkie zestawy
14-40 [Poziom VT 66 % parametréw FALSZ 0 Uint8
Wszystkie zestawy
14-41 Minimalne magnesowanie AEO LimitWyrazenia parametréw PRAWDA 0 Uint8
Wszystkie zestawy
14-42  [Minimalna czestotliwos¢ AEO 10 Hz parametréw PRAWDA 0 Uint8
Wszystkie zestawy
14-43 [ Cosfi silnika LimitWyrazenia parametréw PRAWDA -2 Uint16
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Par. nr |Opis parametru Warto$¢ domyéina 4 zestawy parametréw Zmiana Indeks Typ
podczas konwer
pracy sji
14-5* Srodowisko
14-50  [Filtr RFI [1] On 1 zestaw parametrow FALSZ - Uint8
Wszystkie zestawy
14-52 [Sterowanie wentylatorem [0] Auto parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
14-53 [ Monitorowanie wentylatora [1] Ostrzezenie parametréw PRAWDA - Uint8
14-55  [Filtr wyjsciowy [0] Brak filtra 1 zestaw parametrow FALSZ - Uint8
14-59  [Rzeczywista liczba falownikéw LimitWyrazenia 1 zestaw parametrow FALSZ 0 Uint8

14-6* Automatyczne obnizenie warto$ci znamionowych

Funkcja przy nadmiernej [1] Obnizenie wartosci Wszystkie zestawy
14-60 [temperaturze znamionowych parametréw PRAWDA - Uint8
Funkcja przy przecigzeniu [1] Obnizenie wartosci Wszystkie zestawy
14-61 inwertera znamionowych parametréw PRAWDA - Uint8
Obnizenie wartosci znamionowych Wszystkie zestawy
14-62 [pradu przy przecigzeniu inwertera 95 % parametréw PRAWDA 0 Uint16
14-8* Opcje
Opcja zasilania przez zewnetrzne
14-80 zrodto 24 V DC [0] No 2 zestawy parametréw FALSZ - Uint8
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6.3.14 Informacje na temat FC 15-**

Par. nr Opis parametru Warto$¢ 4 zestawy parametréw Zmiana Indeks Typ
domysina podczas konwer
pracy sji
15-0% Dane eksploatacyjne
15-00 Godziny eksploatacji 0h Wszystkie zestawy parametréow FALSZ 74 Uint32
15-01 Godziny pracy 0h Wszystkie zestawy parametréow FALSZ 74 Uint32
15-02 Licznik kWh 0 kWh Wszystkie zestawy parametréw FALSZ 75 Uint32
15-03 Zafgczenia zasilania 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametréw FALSZ 0 Uint32
15-04 Nadmierne temp. 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametréw FALSZ 0 Uint16
15-05 Przepiecia 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ 0 Uint16
[0] Nie
15-06 Zerowanie licznika kWh kasowac Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA - Uint8
Kasowanie licznika godzin [0] Nie
15-07 pracy kasowac Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA - Uint8
15-08 Liczba startéw 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ 0 Uint32
15-1* Ustawienia rejestru danych
15-10 Zrédto rejestrowania 0 2 zestawy parametrow PRAWDA - Uint16
LimitWy-
15-11 Czestotliwos¢ rejestrowania razenia 2 zestawy parametréw PRAWDA -3 TimD
15-12 Zdarzenie wyzwalajace [0] Fatsz 1 zestaw parametréw PRAWDA - Uint8
[0] Zawsze
15-13 Tryb rejestrowania rejestruj 2 zestawy parametréw PRAWDA - Uint8
15-14 Prébki przed wyzwoleniem | 50 nie dot. 2 zestawy parametrow PRAWDA 0 Uint8
15-2* Rejestr pracy
15-20 Rejestr pracy: zdarzenie 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ 0 Uint8
15-21 Rejestr pracy: wartos¢ 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ 0 Uint32
15-22 Rejestr pracy: czas 0 ms Wszystkie zestawy parametréw FALSZ -3 Uint32
Rejestr pracy: data i LimitWy-
15-23 godzina razenia Wszystkie zestawy parametréow FALSZ 0 CzasDnia
15-3*% Rejestr alarméw
15-30 Rejestr alarméw: kod btedu [ 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametréow FALSZ 0 Uint8
15-31 Rejestr alarméw: wartos¢ 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametréow FALSZ 0 Int16
15-32 Rejestr alarméw: czas 0s Wszystkie zestawy parametrow FALSZ 0 Uint32
Rejestr alarmoéw: data i LimitWy-
15-33 godzina razenia Wszystkie zestawy parametréw FALSZ 0 CzasDnia

Rejestr alarméw: warto$é 0,000 JednRe-
15-34 zadana gulProcesu Wszystkie zestawy parametréw FALSZ -3 Int32

Rejestr alarméw: sprzezenie | 0,000 JednRe-

15-35 zwrotne gulProcesu Wszystkie zestawy parametrow FALSZ -3 Int32

Rejestr alarméw: zapotrze-
15-36 bowanie na prad 0% Wszystkie zestawy parametrow FALSZ 0 Uint8

Rejestr alarméw: urzadzenie

15-37 ster. procesami [0] Wszystkie zestawy parametrow FALSZ - Uint8
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Par. nr  [Opis parametru Warto$¢ 4 zestawy parametréw Zmiana Indeks Typ
domysina podczas pracy | konwer
sji

15-4% Identyfikacja przetwornicy czestotliwosci

15-40 Typ FC 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ 0 VisStr[6]

15-41 Sekcja mocy 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ 0 VisStr[20]

15-42 Napiecie 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ 0 VisStr[20]

15-43 Wersja oprogramowania 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ 0 VisStr[5]
tancuch znakéw kodu

15-44 zamoéwionego typu 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ 0 VisStr[40]

15-45 Aktualny faricuch znakéw kodu| 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ VisStr[40]
Nr zaméwieniowy

15-46 przetwornicy czestotliwosci 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ 0 VisStr([8]
Numer zamoéwieniowy karty

15-47 mocy 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ VisStr([8]

15-48 Nr ID LCP 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ VisStr[20]
Karta sterujaca ID oprogra-

15-49 mowania 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ VisStr[20]

15-50 Karta mocy ID SW 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ VisStr[20]
Nr seryjny przetwornicy

15-51 czestotliwosci 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ VisStr[10]

15-53 Nr seryjny karty mocy 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ 0 VisStr[19]

15-6* Identyfikacja opcji

15-60 Opcja zamontowana 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ 0 VisStr[30]

15-61 Wersja oprogramowania opdji 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ 0 VisStr[20]

15-62 Numer zaméwieniowy opgji 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ 0 VisStr([8]

15-63 Numer seryjny opgji 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ 0 VisStr[18]

15-70 Opcja w gniezdzie A 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ 0 VisStr[30]

15-71 Wersja SW opcji gniazda A 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametréow FALSZ 0 VisStr[20]

15-72 Opcja w gniezdzie B 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametréow FALSZ 0 VisStr[30]
Wersja oprogramowania opgji

15-73 gniazda B 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ 0 VisStr[20]

15-74 Opcja w gniezdzie CO 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ VisStr[30]
Wersja oprogramowania opcji

15-75 gniazda CO 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ VisStr[20]

15-76 Opcja w gniezdzie C1 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ VisStr[30]

15-77 Wersja SW opcji gniazda C1 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ 0 VisStr[20]

15-9* Inf. 0 parametrach

15-92 Parametry zdefiniowane 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ 0 Uint16

15-93 Parametry zmienione 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ 0 Uint16

15-98 Identyfikac.napedu 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ 0 VisStr[40]

15-99 Metadane parametréw 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow FALSZ 0 Uint16
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6.3.15 Odczyty danych 16-**

Par. nr | Opis parametru Warto$¢ 4 zestawy parametréw Zmiana Indeks Typ
domyslna podczas konwe
pracy r
sji
16-0% Status og6lny
16-00 [Stowo sterujace 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA 0 V2
0,000
JednWart-
16-01 Warto$¢ zadana [jednostka] ZadSprz Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA -3 Int32
16-02 [Wartos¢ zadana [%] 0,00 % Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA -1 Int16
16-03 [stowo statusowe 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametréw PRAWDA 0 V2
16-05 [Rzeczywista wartos¢ gtowna [%] 0,00 % Wszystkie zestawy parametréw PRAWDA -2 N2
0,00 JednOd-
16-09 [Odczyt niestandardowy czytuNiestand Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA -2 Int32
16-1* Status silnika
16-10 Moc [kW] 0,00 kW Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA 1 Int32
16-11 Moc [KM] 0,00 KM Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA -2 Int32
16-12  [Napiecie silnika 00V Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA -1 Uint16
16-13 [ Czestotliwos¢ 0,0 Hz Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA -1 Uint16
16-14  [Prad silnika 0,00 A Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA -2 Int32
16-15 Czestotliwos¢ [%] 0,00 % Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA -2 N2
16-16  [Moment obrotowy [Nm] 0,0 Nm Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA -1 Int32
16-17  [Predkos$¢ [obr./min] 0 obr./min Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA 67 Int32
16-18  [Termiczne silnika 0% Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA Uint8
16-22  [Moment obrotowy [%)] 0% Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA Int16
16-3* Status napedu
16-30 [Napiecie w obwodzie posrednim DC ov Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA Uint16
16-32  [Energia hamowania/s 0,000 kW Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA Uint32
16-33  [Energia hamow./2 min. 0,000 kW Wszystkie zestawy parametréw PRAWDA Uint32
16-34 [Temp. radiatora 0°C Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA 100 Uint8
16-35 [Termiczne inwertera 0 % Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA Uint8
Obnizenie wartosci znamionowych
16-36  [znam. Prad LimitWyrazenia Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA -2 Uint32
Obnizenie wartosci znamionowych
16-37  [Maks. Prad LimitWyrazenia Wszystkie zestawy parametréw PRAWDA -2 Uint32
16-38  [Stan sterownika SL 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametréw PRAWDA 0 Uint8
16-39  [Temp. karty sterujacej. 0°C Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA 100 Uint8
16-40 [Zapetniony bufor rejestracji [0] No Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA - Uint8
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Par. nr | Opis parametru Warto$¢ 4 zestawy parametréw Zmiana |Inde| Typ
domyslna podczas | ks
pracy | kon
wer
sji
16-5* Wart.zad. i sprz.zwr.
16-50 | Zewnetrzna warto$¢ zadana 0,0 nie dot. Wszystkie zestawy parametréow PRAWDA| -1 Int16
0,000 JednRe-
16-52 | Sprzezenie zwrotne [jednostkal gulProcesu Wszystkie zestawy parametréw PRAWDA| -3 | Int32
16-53 | Wartos¢ zadana potencjometru cyfr. 0,00 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA| -2 Int16
0,000 JednRe-
16-54 | Sprzezenie zwrotne 1 [jednostka] gulProcesu Wszystkie zestawy parametréw PRAWDA| -3 Int32
0,000 JednRe-
16-55 | Sprzezenie zwrotne 2 [jednostkal gulProcesu Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA| -3 Int32
0,000 JednRe-
16-56 | Sprzezenie zwrotne 3 [jednostkal gulProcesu Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA| -3 Int32
16-58 | Wyjscie PID [%] 0,00 % Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA| -1 Int16
0,000 JednRe-
16-59 | Regulowana warto$¢ zadana gulProcesu Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA| -3 Int32
16-6* Wejscia i wyjscia
16-60 | Wejscie cyfrowe 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA| 0 | Uint16
16-61 Ustawianie przetaczania zacisku 53 [0] Prad Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA| - Uint8
16-62 | Wejscie analogowe 53 0,000 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA| -3 Int32
16-63 | Ustawianie przelaczenia zacisku 54 [0] Prad Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA| - Uint8
16-64 | Wejscie analogowe 54 0,000 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA| -3 Int32
16-65 | Wyjscie analogowe 42 [mA] 0,000 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA| -3 Int16
16-66 | Wyjscie cyfrowe [bin] 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametréw PRAWDA| 0 Int16
16-67 | Wejscie impulsowe nr 29 [Hz] 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA| 0 Int32
16-68 | Wejscie impulsowe nr 33 [Hz] 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA| 0 Int32
16-69 | Wyjscie impulsowe nr 27 [Hz] 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA| 0 Int32
16-70 | Wyjscie impulsowe nr 29 [Hz] 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA| 0 Int32
16-71 Wyjscie przekaznikowe [bin] 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametréow PRAWDA| 0 | Uintl6
16-72 Licznik A 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA| 0 Int32
16-73 |Licznik B 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA| 0 Int32
16-75 | Wej. analog. X30/11 0,000 nie dot. Wszystkie zestawy parametréw PRAWDA| -3 | Int32
16-76 | Wej. analog. X30/12 0,000 nie dot. Wszystkie zestawy parametréw PRAWDA| -3 Int32
16-77 | Wyjscie analogowe X30/8 [mA] 0,000 nie dot. Wszystkie zestawy parametréw PRAWDA| -3 Int16
16-8* Magistrala komunikacyjna i port FC
16-80 |1 CTW mag. kom. 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA| 0 V2
16-82 | REF magistrali komunikacyjnej 1 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA| 0 N2
16-84 | STW opcji komunikacji 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA| 0 V2
16-85 |CTW 1 portu FC 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA| 0 V2
16-86 | REF 1 portu FC 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA| 0 N2
16-9* Odczyty diagnostyki
16-90 | Stowo alarmowe 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA| 0 | Uint32
16-91 Stowo alarmowe 2 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA| 0 | Uint32
16-92 | Stowo ostrzezenia 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA| 0 | Uint32
16-93 | Stowo ostrzezenia 2 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA| 0 | Uint32
16-94 | Zew. stowo statusowe 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA| 0 | Uint32
16-95 | Zew. Stowo statusowe 2 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametréw PRAWDA| 0 | Uint32
16-96 | Stowo konserwacji 0 nie dot. Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA|[ 0 [ Uint32
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6.3.16 Odczyty danych 2 18-**

Par. nr

Opis parametru

Warto$¢ 4 zestawy parametréw Zmiana Indeks konwer Typ
domyélna podczas pracy sji

18-0% Dziennik konserwagji

Wszystkie zestawy

18-00 |Dziennik konserwacji: pozycja 0 nie dot. parametréw FALSZ 0 Uint8
Wszystkie zestawy
18-01 |Dziennik konserwacji: dziatanie 0 nie dot. parametréw FALSZ 0 Uint8
Wszystkie zestawy
18-02 | Dziennik konserwacji: czas 0s parametréw FALSZ 0 Uint32
Dziennik konserwacji: data i Wszystkie zestawy
18-03 |godzina LimitWyrazenia parametrow FALSZ 0 CzasDnia

18-3* Wejscia i wyjscia

Wszystkie zestawy

18-30 |Wejscie analogowe X42/1 0,000 nie dot. parametréw FALSZ -3 Int32
Wszystkie zestawy

18-31 | Wejscie analogowe X42/3 0,000 nie dot. parametréw FALSZ -3 Int32
Wszystkie zestawy

18-32 | Wejscie analogowe X42/5 0,000 nie dot. parametréw FALSZ -3 Int32
Wszystkie zestawy

18-33 | Wyjscie analogowe X42/7 [V] 0,000 nie dot. parametréw FALSZ -3 Int16
Wszystkie zestawy

18-34 | Wyjscie analogowe X42/9 [V] 0,000 nie dot. parametréow FALSZ -3 Int16
Wszystkie zestawy

18-35 | Wyjscie analogowe X42/11 [V] 0,000 nie dot. parametréw FALSZ -3 Int16
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6.3.17 Petla zamknieta FC 20-**

Par. nr | Opis parametru Wartoé¢ domyélna 4 zestawy Zmiana Indeks Typ
parametréw podczas konwer
pracy sji
20-0* Sprzezenie zwrotne
Wszystkie zestawy
20-00 |Zrédto sprzezenia zwrotnego 1 [2] Wejscie analogowe 54 parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
20-01 |Sprzezenie zwrotne 1 konwersja [0] Liniowy parametréw FALSZ - Uint8
Zrédio sprzezenia zwrotnego 1 - Wszystkie zestawy
20-02 |jednostka brak parametrow PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
20-03 |[Zrodto sprzezenia zwrotnego 2 [0] Brak funkgji parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
20-04 |Sprzezenie zwrotne 2 konwersja [0] Liniowy parametréw FALSZ - Uint8
Jednostka zrodta sprzezenia zwrotnego Wszystkie zestawy
20-05 |2 brak parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
20-06 |Zrédto sprzezenia zwrotnego 3 [0] Brak funkgji parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
20-07 |Sprzezenie zwrotne 3 konwersja [0] Liniowy parametréw FALSZ - Uint8
Jednostka zrodta sprzezenia zwrotnego Wszystkie zestawy
20-08 |3 brak parametréw PRAWDA - Uint8
Jednostka wartosci zadanej/sprzezenia Wszystkie zestawy
20-12 |zwrotnego brak parametréw PRAWDA - Uint8
20-2* Sprzezenie zwrotne/warto$¢ zadana
Wszystkie zestawy
20-20 |Funkcja sprzezenia zwrotnego [4] Maksimum parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
20-21 [Wartos¢ zadana 1 0,000 JednRegulProcesu parametréw PRAWDA -3 Int32
Wszystkie zestawy
20-22 |Wartos¢ zadana 2 0,000 JednRegulProcesu parametréw PRAWDA -3 Int32
Wszystkie zestawy
20-23 | Wartos¢ zadana 3 0,000 JednRegulProcesu parametréw PRAWDA -3 Int32
20-7* Autostrojenie PID
2 zestawy
20-70 |Typ petli zamknietej [0] Auto parametréw PRAWDA - Uint8
2 zestawy
20-71 |Dziatanie PID [0] Normalny parametréw PRAWDA - Uint8
2 zestawy
20-72 |Zmiana wyjscia PID 0,10 nie dot. parametréw PRAWDA -2 Uint16
Minimalny poziom sprzezenia -999999,000 JednRegul- 2 zestawy
20-73 |zwrotnego Procesu parametréw PRAWDA -3 Int32
Maksymalny poziom sprzezenia 999999,000 JednRegul- 2 zestawy
20-74 |zwrotnego Procesu parametréw PRAWDA -3 Int32
Wszystkie zestawy
20-79 |Autostrojenie PID [0] Wytaczone parametréw PRAWDA - Uint8
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Par. nr | Opis parametru Wartoé¢ domyélna 4 zestawy Zmiana Indeks Typ
parametréw podczas konwer
pracy sji

20-8* Ustawienia podstawowe PID
Wszystkie zestawy

20-81 |Regulacja PID standardowa/odwrécona [0] Normalny parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy

20-82 |Predkos¢ rozruchu PID [obr./min] LimitWyrazenia parametrow PRAWDA 67 Uint16
Wszystkie zestawy

20-83 |Predkos¢ startowa PID [HZ] LimitWyrazenia parametréw PRAWDA -1 Uint16
Wszystkie zestawy

20-84 |Na zadanej szerokosci pasma 5% parametréw PRAWDA 0 Uint8

20-9* Regulator typu PID
Wszystkie zestawy

20-91 |PID Anti Windup [1] On parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy

20-93 |Wzmocnienie proporcjonalne PID 2.00 nie dot. parametréw PRAWDA -2 Uint16
Wszystkie zestawy

20-94 |Stafa czasowa catkowania PID 8.00 s parametréw PRAWDA -2 Uint32
Wszystkie zestawy

20-95 |Stafa czasowa rézniczkowania PID 0.00 s parametréw PRAWDA -2 Uint16
Wszystkie zestawy

20-96 [PID rézn. ograniczenie wzmocnienia 5,0 nie dot. parametréw PRAWDA -1 Uint16
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6.3.18 Zew. petla zamknieta 21-**

Par. nr | Opis parametru Wartoé¢ domyélna 4 zestawy parametréw Zmiana Indeks Typ
podczas konwer
pracy sji
21-0* Roz. autodostrajanie CL
21-00 Typ petli zamknietej [0] Auto 2 zestawy parametréow PRAWDA - Uint8
21-01 Dziatanie PID [0] Normalny 2 zestawy parametréw PRAWDA - Uint8
21-02 Zmiana wyjscia PID 0,10 nie dot. 2 zestawy parametrow PRAWDA -2 Uint16
Minimalny poziom sprzezenia
21-03 zwrotnego -999999,000 nie dot. 2 zestawy parametréw PRAWDA -3 Int32
Maksymalny poziom sprzezenia
21-04 zwrotnego 999999,000 nie dot. 2 zestawy parametrow PRAWDA -3 Int32
Wszystkie zestawy
21-09 [Auto dostrojenie PID [0] Wylaczone parametréw PRAWDA - Uint8
21-1* Zewnetrz. CL 1 wart. zad./sprz. zwr.
Zewnetrz. jednostka wart. zad./ Wszystkie zestawy
21-10 sprz. zwr. 1 [0] parametréw PRAWDA - Uint8
Zewnetrz. minimalna warto$¢ 0,000 Wszystkie zestawy
21-11 zadana 1 Jedn.zewnetrz.PID1 parametréw PRAWDA -3 Int32
Zewnetrz. maksymalna wartos¢ 100,000 Wszystkie zestawy
21-12 zadana 1 Jedn.zewnetrz.PID1 parametréw PRAWDA -3 Int32
Wszystkie zestawy
21-13 Zrédio wartosci zadanej zewn. 1 [0] Brak funkgji parametréw PRAWDA - Uint8
Zrédio sprzezenia zwrotnego Wszystkie zestawy
21-14 zewn. 1 [0] Brak funkgji parametréw PRAWDA - Uint8
0,000 Wszystkie zestawy
21-15 Zewnetrz. warto$¢ zadana 1 Jedn.zewnetrz.PID1 parametréw PRAWDA -3 Int32
Zewnetrz. warto$¢ zadana 1 0,000 Wszystkie zestawy
21-17 [jednostkal Jedn.zewnetrz.PID1 parametréw PRAWDA -3 Int32
Zewnetrz. sprzezenie zwrotne 1 0,000 Wszystkie zestawy
21-18 [jednostkal Jedn.zewnetrz.PID1 parametréow PRAWDA -3 Int32
Wszystkie zestawy
21-19  [Zewnetrz. wyjscie 1 [%] 0% parametréw PRAWDA 0 Int32
21-2* Zewnetrz. CL 1 PID
Zewnetrz. regulacja PID Wszystkie zestawy
21-20  [standardowa/odwrécona 1 [0] Normalny parametréw PRAWDA - Uint8
Zewnetrz. wzmochienie propor- Wszystkie zestawy
21-21 cjonalne 1 0,50 nie dot. parametréow PRAWDA -2 Uint16
Wszystkie zestawy
21-22 Zewnetrz. czas catkowania 1 20.00 s parametréw PRAWDA -2 Uint32
Wszystkie zestawy
21-23 Zewnetrz. czas rézniczkowania 1 0.00 s parametréw PRAWDA -2 Uint16
Zewn. 1 rézn. ograniczenie Wszystkie zestawy
21-24 wzmocnienia 5,0 nie dot. parametrow PRAWDA -1 Uint16
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Par. nr |Opis parametru Wartoé¢ domyélna 4 zestawy parametréw Zmiana Indeks Typ
podczas konwer
pracy sji
21-3* Zewnetrz. CL 2 wart. zad./sprz. zwr.
Zewnetrz. jednostka wart. zad./ Wszystkie zestawy
21-30 |sprz. zwr. 2 [0] parametréw PRAWDA - Uint8
Zewnetrz. minimalna warto$¢ 0,000 Wszystkie zestawy
21-31 |zadana 2 Jedn.zewnetrz.PID2 parametréw PRAWDA -3 Int32
Zewnetrz. maksymalna wartos¢ 100,000 Wszystkie zestawy
21-32 |zadana 2 Jedn.zewnetrz.PID2 parametréw PRAWDA -3 Int32
Zewnetrz. wartos¢ zadana 2 Wszystkie zestawy
21-33 | zrédio [0] Brak funkgji parametréw PRAWDA - Uint8
Zewnetrz. sprzezenie zwrotne 2 Wszystkie zestawy
21-34 | zrodto [0] Brak funkgji parametrow PRAWDA - Uint8
0,000 Wszystkie zestawy
21-35 |Zewnetrz. warto$¢ zadana 2 Jedn.zewnetrz.PID2 parametrow PRAWDA -3 Int32
Zewnetrz. wartos$¢ zadana 2 0,000 Wszystkie zestawy
21-37 |[jednostka] Jedn.zewnetrz.PID2 parametréow PRAWDA -3 Int32
Zewnetrz. sprzezenie zwrotne 2 0,000 Wszystkie zestawy
21-38 |[jednostka] Jedn.zewnetrz.PID2 parametréow PRAWDA -3 Int32
Wszystkie zestawy
21-39 | Zewnetrz. wyjscie 2 [%] 0 % parametréw PRAWDA 0 Int32
21-4* Zewnetrz. CL 2 PID
Zewnetrz. regulacja PID Wszystkie zestawy
21-40 |standardowa/odwrdcona 2 [0] Normalny parametréw PRAWDA - Uint8
Zewnetrz. wzmochienie propor- Wszystkie zestawy
21-41 cjonalne 2 0,50 nie dot. parametréw PRAWDA -2 uint16
Wszystkie zestawy
21-42 | Zewnetrz. czas catkowania 2 20.00 s parametréw PRAWDA -2 Uint32
Wszystkie zestawy
21-43 | Zewnetrz. czas rozniczkowania 2 0.00 s parametréw PRAWDA -2 Uint16
Zewn. 2 rézn. ograniczenie Wszystkie zestawy
21-44 | wzmocnienia 5,0 nie dot. parametréw PRAWDA -1 vint16
21-5% Zewnetrz. CL 3 wart. zad./sprz. zwr.
Zewnetrz. jednostka wart. zad./ Wszystkie zestawy
21-50 |sprz. zwr. 3 [0] parametréw PRAWDA - Uint8
Zewnetrz. minimalna warto$¢ 0,000 Wszystkie zestawy
21-51 |zadana 3 Jedn.zewnetrz.PID3 parametréw PRAWDA -3 Int32
Zewnetrz. maksymalna wartos¢ 100,000 Wszystkie zestawy
21-52 |zadana 3 Jedn.zewnetrz.PID3 parametréw PRAWDA -3 Int32
Wszystkie zestawy
21-53 |Zrodto wartoéci zadanej zewn. 3 [0] Brak funkgji parametréw PRAWDA - Uint8
Zrédto sprzezenia zwrotnego Wszystkie zestawy
21-54 |zewn. 3 [0] Brak funkgji parametréw PRAWDA - Uint8
0,000 Wszystkie zestawy
21-55 |Zewnetrz. warto$¢ zadana 3 Jedn.zewnetrz.PID3 parametréw PRAWDA -3 Int32
Zewnetrz. warto$¢ zadana 3 0,000 Wszystkie zestawy
21-57 |[jednostkal Jedn.zewnetrz.PID3 parametrow PRAWDA -3 Int32
Zewnetrz. sprzezenie zwrotne 3 0,000 Wszystkie zestawy
21-58 |[jednostkal Jedn.zewnetrz.PID3 parametrow PRAWDA -3 Int32
Wszystkie zestawy
21-59 |Zewnetrz. wyjscie 3 [%] 0 % parametréw PRAWDA 0 Int32
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Par. nr |Opis parametru Wartoé¢ domyélna 4 zestawy parametréw Zmiana Indeks Typ
podczas konwer
pracy sji
21-6* Zewnetrz. CL 3 PID
Zewnetrz. regulacja PID Wszystkie zestawy
21-60 |standardowa/odwrécona 3 [0] Normalny parametréw PRAWDA - Uint8
Zewnetrz. wzmochnienie propor- Wszystkie zestawy
21-61 |cjonalne 3 0,50 nie dot. parametrow PRAWDA -2 Uint16
Wszystkie zestawy
21-62 | Zewnetrz. czas catkowania 3 20.00 s parametréw PRAWDA -2 Uint32
Wszystkie zestawy
21-63 | Zewnetrz. czas rézniczkowania 3 0.00 s parametréw PRAWDA -2 Uint16
Zewn. 3 rézn. ograniczenie Wszystkie zestawy
21-64 | wzmocnienia 5,0 nie dot. parametréw PRAWDA -1 Uint16
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6.3.19 Funkcje aplikacji 22-**

Par. nr |Opis parametru Warto$¢ domyséina 4 zestawy Zmiana Indeks Typ
parametréw podczas pracy | konwer
sji

22-0* Inne
Wszystkie zestawy

22-00 |Opédznienie blokady zewnetrznej 0s parametréow PRAWDA 0 Uint16

22-2* Wykrywanie braku przeptywu

Automatyczny zestaw parametréw Wszystkie zestawy

22-20 |przy niskiej mocy [0] Wytaczone parametréow FALSZ - Uint8
Wszystkie zestawy

22-21 | Wykrywanie niskiej mocy [0] Wytaczone parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy

22-22 | Wykrywanie niskiej predkosci [0] Wytaczone parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy

22-23 | Funkcja braku przeptywu [0] Wylaczone parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy

22-24 | Opéznienie braku przeptywu 10 s parametréw PRAWDA 0 Uint16
Wszystkie zestawy

22-26 |Funkcja ,suchobiegu” pompy [0] Wylaczone parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy

22-27 | Opéznienie ,suchobiegu” pompy 10 s parametréw PRAWDA 0 Uint16

22-3* Dostrajanie mocy przy braku przeptywu
Wszystkie zestawy

22-30 |Moc przy braku przeptywu 0,00 kW parametrow PRAWDA 1 Uint32
Wszystkie zestawy

22-31 | Wspotczynnik korekcji mocy 100 % parametréw PRAWDA 0 Uint16
Wszystkie zestawy

22-32 | Niska predkos¢ [obr./min] LimitWyrazenia parametréw PRAWDA 67 Uint16
Wszystkie zestawy

22-33 | Niska predkos¢ [Hz] LimitWyrazenia parametréow PRAWDA -1 Uint16
Wszystkie zestawy

22-34 | Moc przy niskiej predkosci [kW] LimitWyrazenia parametréw PRAWDA 1 Uint32
Wszystkie zestawy

22-35 | Moc przy niskiej predkosci [KM] LimitWyrazenia parametréw PRAWDA -2 Uint32
Wszystkie zestawy

22-36 |Wysoka predkos¢ [obr./min] LimitWyrazenia parametréw PRAWDA 67 Uint16
Wszystkie zestawy

22-37 |Wysoka predkos¢ [Hz] LimitWyrazenia parametréw PRAWDA -1 Uint16
Wszystkie zestawy

22-38 | Moc przy wysokiej predkosci [kW] LimitWyrazenia parametréw PRAWDA 1 Uint32
Wszystkie zestawy

22-39 | Moc przy wysokiej predkosci [KM] LimitWyrazenia parametréw PRAWDA -2 Uint32
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sji

22-4* Tryb uspienia

Wszystkie zestawy

22-40 |Minimalny czas pracy 60 s parametréow PRAWDA 0 Uint16
Wszystkie zestawy
22-41 | Minimalny czas uspienia 30s parametréow PRAWDA 0 Uint16
Wszystkie zestawy
22-42 | Predkos$¢ obudzenia [obr/min] LimitWyrazenia parametréw PRAWDA 67 Uint16
Wszystkie zestawy
22-43 | Predkos¢ obudzenia [Hz] LimitWyrazenia parametréw PRAWDA -1 Uint16
Roéznica wart.zad./sprz.zwr. predkosci Wszystkie zestawy
22-44 | obudzenia 10 % parametréw PRAWDA 0 Int8
Wszystkie zestawy
22-45 | Wartos¢ zadana dotadowania 0% parametréw PRAWDA 0 Int8
Wszystkie zestawy
22-46 | Maksymalny czas dotadowania 60 s parametréw PRAWDA 0 Uint16

22-5* ,End of curve”

Wszystkie zestawy

22-50 |Funkcja ,End of curve” [0] Wylaczone parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
22-51 Opéznienie ,End of curve” 10s parametrow PRAWDA 0 Uint16

22-6* Wykrywanie zerwanego pasa

Wszystkie zestawy
22-60 |Funkcja dla zerwanego pasa [0] Wylaczone parametréow PRAWDA - Uint8

Wszystkie zestawy
22-61 | Moment zerwanego pasa 10 % parametréw PRAWDA 0 Uint8

Wszystkie zestawy
22-62 | Opdznienie zerwanego pasa 10s parametréw PRAWDA 0 Uint16

22-7* Zabezpieczenie krétkiego cyklu

Wszystkie zestawy
22-75 |Zabezpieczenie krétkiego cyklu [0] Wytaczone parametréw PRAWDA - Uint8

start_to_start_min_on Wszystkie zestawy
22-76 | Odstep miedzy rozruchami _time (P2277) parametréw PRAWDA 0 Uint16
Wszystkie zestawy

22-77 | Minimalny czas pracy 0s parametréw PRAWDA 0 Uint16
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Par. nr |Opis parametru Warto$¢ domyélna | 4 zestawy parametréw Zmiana Indeks Typ
podczas konwer
pracy sji

22-8* Kompensacja przeplywu
Wszystkie zestawy

22-80 |[Kompensacja przeptywu [0] Wytaczone parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy

22-81 [Kwadratowo-liniowe przyblizenie krzywej 100 % parametréow PRAWDA 0 Uint8
Wszystkie zestawy

22-82 |Obliczenie punktu pracy [0] Wytaczone parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy

22-83 [Predkos¢ przy braku przeptywu [obr./min] LimitWyrazenia parametréw PRAWDA 67 Uint16
Wszystkie zestawy

22-84 | Predkos¢ przy braku przeptywu [Hz] LimitWyrazenia parametrow PRAWDA -1 Uint16

Predkos$¢ przy wyznaczonym punkcie Wszystkie zestawy

22-85 |[[obr./min] LimitWyrazenia parametréw PRAWDA 67 Uint16
Wszystkie zestawy

22-86 |Predkos¢ przy wyznaczonym punkcie[Hz] LimitWyrazenia parametréow PRAWDA -1 Uint16
Wszystkie zestawy

22-87 | Cisnienie przy predkosci braku przeptywu 0,000 nie dot. parametrow PRAWDA -3 Int32
Wszystkie zestawy

22-88 [ Cisnienie przy predkosci znamionowe;j 999999,999 nie dot. parametréow PRAWDA -3 Int32
Wszystkie zestawy

22-89 |Przeptyw przy wyznaczonym punkcie 0,000 nie dot. parametréow PRAWDA -3 Int32
Wszystkie zestawy

22-90 |Przeptyw przy predkosci znamionowej 0,000 nie dot. parametréow PRAWDA -3 Int32
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6.3.20 Dziatania zaplanowane 23-**

Par. nr | Opis parametru Wartoé¢ domyélna | 4 zestawy parametréw Zmiana Indeks konwer Typ
podczas pracy sji
23-0* Dziatania zsynchronizowane
CzasDnia-
23-00 |Czas WEACZENIA LimitWyrazenia 2 zestawy parametrow PRAWDA 0 BezDaty
23-01 |Dziatanie przy WLACZENIU [0] Wytaczone 2 zestawy parametréw PRAWDA - Uint8
CzasDnia-
23-02 |Czas WYLACZENIA LimitWyrazenia 2 zestawy parametréow PRAWDA 0 BezDaty
23-03 | Dziatanie WYLACZENIA [0] Wytaczone 2 zestawy parametrow PRAWDA - Uint8
23-04 | Wystepowanie [0] Wszystkie dni 2 zestawy parametréow PRAWDA - Uint8
23-1* Konserwacja
23-10 |Pozycja konserwacji [1] tozyska silnika 1 zestaw parametréw PRAWDA - Uint8
23-11 | Dziatanie konserwacyjne [1] Smarowanie 1 zestaw parametrow PRAWDA - Uint8
23-12 | Podstawa czasowa konserwacji [0] Wylaczone 1 zestaw parametréw PRAWDA - Uint8
23-13 | Czestotliwos¢ konserwacji 1h 1 zestaw parametréw PRAWDA 74 Uint32
23-14 |Data i czas konserwacji LimitWyrazenia 1 zestaw parametrow PRAWDA 0 CzasDnia
23-1* Kasowanie przy konserwagji
Wszystkie zestawy
23-15 | Resetowanie stowa konserwacji [0] Nie kasowac parametréw PRAWDA - Uint8
23-16 | Tekst obstugi 0 nie dot. 1 zestaw parametréw PRAWDA 0 VisStr[20]
23-5* Dziennik energii
[5] Ostatnie 24
23-50 |Rozdzielczo$¢ dziennika energii godziny 2 zestawy parametrow PRAWDA - Uint8
23-51 | Poczatek okresu LimitWyrazenia 2 zestawy parametrow PRAWDA 0 CzasDnia
Wszystkie zestawy
23-53 | Dziennik energii 0 nie dot. parametréw PRAWDA 0 Uint32
Wszystkie zestawy
23-54 |Resetowanie dziennika energii [0] Nie kasowac parametréw PRAWDA - Uint8
23-6* Trendy
23-60 |Zmienna trendu [0] Moc [kW] 2 zestawy parametrow PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
23-61 |Dane binarne ciagte 0 nie dot. parametréw PRAWDA 0 Uint32
Wszystkie zestawy
23-62 |Dane binarne zsynchronizowane 0 nie dot. parametréow PRAWDA 0 Uint32
23-63 | Zsynchronizowany poczatek okresu LimitWyrazenia 2 zestawy parametréw PRAWDA 0 CzasDnia
23-64 | Zsynchronizowany koniec okresu LimitWyrazenia 2 zestawy parametrow PRAWDA 0 CzasDnia
23-65 |Minimalna wartos¢ binarna LimitWyrazenia 2 zestawy parametréow PRAWDA 0 Uint8
Kasowanie danych binarnych Wszystkie zestawy
23-66 |ciagtych [0] Nie kasowac parametrow PRAWDA - Uint8
Kasowanie danych binarnych Wszystkie zestawy
23-67 |zsynchronizowanych [0] Nie kasowac parametrow PRAWDA - Uint8
23-8* Licznik okresu sptaty
Wspotczynnik wartosci zadanej
23-80 |mocy 100 % 2 zestawy parametréow PRAWDA 0 Uint8
23-81 |Koszt energii 1,00 nie dot. 2 zestawy parametréow PRAWDA -2 Uint32
23-82 |Inwestycja 0 nie dot. 2 zestawy parametréow PRAWDA 0 Uint32
Wszystkie zestawy
23-83 | Oszczednos¢ energii 0 kWh parametréow PRAWDA 75 Int32
Wszystkie zestawy
23-84 | Oszczednos¢ kosztow 0 nie dot. parametréow PRAWDA 0 Int32
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6.3.21 Sterownik kaskadowy 25-**

Par. nr |Opis parametru Warto$¢ domyséina 4 zestawy parametréw Zmiana Indeks Typ
podczas pracy | konwer
sji
25-0* Ustawienia systemowe
25-00 |Sterownik kaskadowy brak 2 zestawy parametrow FALSZ - Uint8
25-02 |Start silnika [0] Direct on Line 2 zestawy parametréw FALSZ - Uint8
Wszystkie zestawy
25-04 | Przetaczanie pompy brak parametréw PRAWDA - Uint8
25-05 |Stata pompa gtéwna brak 2 zestawy parametréw FALSZ - Uint8
25-06 |Liczba pomp 2 nie dot. 2 zestawy parametréw FALSZ 0 Uint8
25-2* Ustawienia szerokosci pasma
Wszystkie zestawy
25-20 | Szerokos¢ pasma dostawienia LimitWyrazenia parametréw PRAWDA 0 Uint8
Szeroko$¢ pasma sterowania Wszystkie zestawy
25-21 |recznego 100 % parametréw PRAWDA 0 Uint8
casco_staging_bandwidt Wszystkie zestawy
25-22 | Stata szerokos¢ pasma predkosci h (P2520) parametréow PRAWDA 0 Uint8
Wszystkie zestawy
25-23 | Opdznienie dostawienia SBW 15s parametréw PRAWDA 0 Uint16
Wszystkie zestawy
25-24 | Opoznienie odstawienia SBW 15s parametréw PRAWDA 0 Uint16
Wszystkie zestawy
25-25 |Czas OBW 10's parametréw PRAWDA 0 Uint16
Odstawienie przy braku Wszystkie zestawy
25-26 |przeptywu [0] Wylaczone parametréow PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
25-27 |Funkcja dostawiania brak parametréow PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
25-28 | Czas funkgcji dostawiania 15s parametréow PRAWDA 0 Uint16
Wszystkie zestawy
25-29 |Funkcja odstawienia brak parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
25-30 |Czas funkgcji odstawienia 15s parametréw PRAWDA 0 Uint16
25-4* Ustawienia dostawienia
Wszystkie zestawy
25-40 |Opédznienie zatrzymania 100 s parametréw PRAWDA -1 Uint16
Wszystkie zestawy
25-41 | Opédznienie rozpedzania 20s parametréw PRAWDA -1 Uint16
Wszystkie zestawy
25-42 | Prég dostawienia LimitWyrazenia parametrow PRAWDA 0 Uint8
Wszystkie zestawy
25-43 | Prég odstawienia LimitWyrazenia parametréw PRAWDA 0 Uint8
Wszystkie zestawy
25-44 | Predkos$¢ dostawienia [obr/min] 0 obr./min parametréw PRAWDA 67 Uint16
Wszystkie zestawy
25-45 | Predkos$¢ dostawienia [Hz] 0,0 Hz parametrow PRAWDA -1 Uint16
Wszystkie zestawy
25-46 | Predkos$¢ odstawienia [obr./min] 0 obr./min parametrow PRAWDA 67 vint16
Wszystkie zestawy
25-47 | Predkos¢ odstawienia [Hz] 0,0 Hz parametréw PRAWDA -1 Uint16
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Par. nr |Opis parametru Warto$¢ domyséina 4 zestawy parametréw Zmiana Indeks Typ
podczas pracy | konwer
sji

25-5* Ustawienia rotacji
Wszystkie zestawy

25-50 |Rotacja pomp gtéwnych brak parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy

25-51 | Zdarzenie rotacji [0] Zewnetrzne parametréow PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy

25-52 | Odstep czasu rotacji 24 h parametrow PRAWDA 74 Uint16
Wszystkie zestawy

25-53 | Wartos¢ timera rotacji 0 nie dot. parametréw PRAWDA 0 VisStr[7]
Wszystkie zestawy CzasDnia-

25-54 | Zdefiniowany czas rotacji LimitWyrazenia parametréw PRAWDA 0 BezDaty
Wszystkie zestawy

25-55 | Rotacja, jesli obcigzenie < 50% [1] Wiaczone parametréow PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy

25-56 | Tryb dostawiania przy rotacji [0] Wolny parametréow PRAWDA - Uint8

Praca z op6znieniem nastepne;j Wszystkie zestawy

25-58 | pompy 0,1s parametréw PRAWDA -1 Uint16
Wszystkie zestawy

25-59 | Praca z opdznieniem zasilania 05s parametréw PRAWDA -1 Uint16

25-8* Status
Wszystkie zestawy

25-80 |Status kaskady 0 nie dot. parametréw PRAWDA 0 VisStr[25]
Wszystkie zestawy

25-81 | Status pompy 0 nie dot. parametréw PRAWDA 0 VisStr[25]
Wszystkie zestawy

25-82 | Pompa gtéwna 0 nie dot. parametréw PRAWDA 0 Uint8
Wszystkie zestawy

25-83 | Status przekaznika 0 nie dot. parametréw PRAWDA 0 VisStr[4]
Wszystkie zestawy

25-84 | Czas wiaczenia pompy 0h parametréw PRAWDA 74 Uint32
Wszystkie zestawy

25-85 |Czas wilaczenia przekaznika 0h parametréw PRAWDA 74 Uint32
Wszystkie zestawy

25-86 | Reset licznikéw przekaznika [0] Nie kasowac parametréw PRAWDA - Uint8

25-9* Obstuga
Wszystkie zestawy

25-90 |Blokada pompy [0] Wylaczone parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy

25-91 | Rotacja reczna 0 nie dot. parametréw PRAWDA 0 Uint8

MG.20.Y1.49 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss

131




Dt

Sposéb programowania przetw...

Dokumentacja techniczno-ruchowa VLT AQUA 12-Pulse High Power

6.3.22 Opcja MCB 109 wejscia/wyjscia analogowego 26-**

Par. nr |Opis parametru Warto$¢ domys$lna | 4 zestawy parametréw Zmiana Indeks Typ
podczas konwer
pracy sji
26-0* Tryb we/wy analogowego
Wszystkie zestawy
26-00 |Tryb zacisku X42/1 [1] Napiecie parametréow PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
26-01 |Tryb zacisku X42/3 [1] Napiecie parametréow PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy
26-02 |Tryb zacisku X42/5 [1] Napiecie parametrow PRAWDA - Uint8
26-1* Wejscie analogowe X42/1
Wszystkie zestawy
26-10 |Zacisk X42/1. Dolna skala napiecia 0.07 V parametréw PRAWDA -2 Int16
Wszystkie zestawy
26-11 |Zacisk X42/1. Gérna skala napiecia 10.00 V parametréw PRAWDA -2 Int16
Zacisk X42/1. Dolna skala wart. zad./ Wszystkie zestawy
26-14 |wartosc 0,000 nie dot. parametréw PRAWDA -3 Int32
Zacisk X42/1. Gérna skala wart. zad./ Wszystkie zestawy
26-15 |wartosc 100,000 nie dot. parametrow PRAWDA -3 Int32
Wszystkie zestawy
26-16 |Zacisk X42/1. Stata czasowa filtra 0,001 s parametrow PRAWDA -3 vint16
Wszystkie zestawy
26-17 |Zacisk X42/1. Live Zero [1] Wiaczone parametrow PRAWDA - Uint8
26-2* Wejscie analogowe X42/3
Wszystkie zestawy
26-20 |Zacisk X42/3. Dolna skala napiecia 0,07V parametrow PRAWDA -2 Int16
Wszystkie zestawy
26-21 |Zacisk X42/3. Gérna skala napiecia 10,00 V parametrow PRAWDA -2 Int16
Zacisk X42/3. Dolna skala wart. zad./ Wszystkie zestawy
26-24 |sprz.zwr. wartos¢ 0,000 nie dot. parametrow PRAWDA -3 Int32
Zacisk X42/3. Gérna skala wart. zad./ Wszystkie zestawy
26-25 |sprz.zwr. wartosc 100,000 nie dot. parametrow PRAWDA -3 Int32
Wszystkie zestawy
26-26 |Zacisk X42/3. Stata czasowa filtra 0,001 s parametrow PRAWDA -3 Uint16
Wszystkie zestawy
26-27 |Zacisk X42/3 Live Zero [1] Wiaczone parametréow PRAWDA - Uint8
26-3* Wejécie analogowe X42/5
Wszystkie zestawy
26-30 |Zacisk X42/5 Dolna skala napiecia 0.07 V parametréow PRAWDA -2 Int16
Wszystkie zestawy
26-31 |Zacisk X42/5. Gérna skala napiecia 10,00 V parametréw PRAWDA -2 Int16
Zacisk X42/5. Dolna skala wart. zad./ Wszystkie zestawy
26-34 |sprz.zwr. warto$¢ 0,000 nie dot. parametréw PRAWDA -3 Int32
Zacisk X42/5. Gérna skala wart. zad./ Wszystkie zestawy
26-35 |sprz.zwr. warto$¢ 100,000 nie dot. parametréw PRAWDA -3 Int32
Wszystkie zestawy
26-36 |Zacisk X42/5. Stata czasowa filtra 0,001 s parametréow PRAWDA -3 Uint16
Wszystkie zestawy
26-37 |Zacisk X42/5. Live Zero [1] Wtaczone parametréw PRAWDA - Uint8
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Par. nr |Opis parametru Warto$¢ domys$lna | 4 zestawy parametréw Zmiana Indeks Typ
podczas konwer
pracy sji

26-4* Wyjscie analogowe X42/7
Wszystkie zestawy

26-40 |Zacisk X42/7. Wyjscie [0] Brak dziatania parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy

26-41 |Zacisk X42/7 Min. Skala 0,00 % parametréw PRAWDA -2 Int16
Wszystkie zestawy

26-42 |Zacisk X42/7 Maks. Skala 100,00 % parametréw PRAWDA -2 Int16
Wszystkie zestawy

26-43 |Zacisk X42/7. Sterowanie magistralg 0,00 % parametréw PRAWDA -2 N2

26-44 | Zacisk X42/7. Nastawa time-outu 0,00 % 1 zestaw parametrow PRAWDA -2 Uint16

26-5* Wyjscie analogowe X42/9
Wszystkie zestawy

26-50 |Wyjscie zacisku X42/9 [0] Brak dziatania parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy

26-51 | Zacisk X42/9 Min. Skala 0,00 % parametrow PRAWDA -2 Int16
Wszystkie zestawy

26-52 | Zacisk X42/9 Maks. Skala 100,00 % parametrow PRAWDA -2 Int16
Wszystkie zestawy

26-53 |Zacisk X42/9. Sterowanie magistrala 0,00 % parametréow PRAWDA -2 N2

26-54 | Zacisk X42/9. Nastawa time-outu 0,00 % 1 zestaw parametréw PRAWDA -2 Uint16

26-6* Wyjscie analogowe X42/11
Wszystkie zestawy

26-60 |Wyjscie zacisku X42/11 [0] Brak dziatania parametrow PRAWDA - Uint8
Wszystkie zestawy

26-61 |Zacisk X42/11 Min. Skala 0,00 % parametrow PRAWDA -2 Int16
Wszystkie zestawy

26-62 |Zacisk X42/11 Maks. Skala 100,00 % parametrow PRAWDA -2 Int16
Wszystkie zestawy

26-63 |Zacisk X42/11. Sterowanie magistrala 0,00 % parametréw PRAWDA -2 N2

26-64 |Zacisk X42/11. Nastawa time-outu 0,00 % 1 zestaw parametréw PRAWDA -2 Uint16
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6.3.23 Opcja kaskady CTL 27-**

Par. nr |Opis parametru Wartoé¢ domyélna 4 zestawy parametréw Zmiana Indeks Typ
podczas konwer
pracy sji

27-0* Sterowanie i status

27-01 [Status pompy [0] Stan gotowosci Wszystkie zestawy parametréow PRAWDA - Uint8

27-02 [Reczne sterowanie pompg [0] Brak dziatania 2 zestawy parametréw PRAWDA - Uint8

27-03 [Biezacy czas pracy 0h Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA 74 Uint32

27-04 |Godziny eksploatacji pompy 0h Wszystkie zestawy parametréw PRAWDA 74 Uint32

27-1* Konfiguracja

27-10 |[Sterownik kaskadowy [0] Wylaczone 2 zestawy parametrow FALSZ - Uint8
Liczba przetwornic czestot-

27-11  |liwosci 1 nie dot. 2 zestawy parametrow FALSZ Uint8

27-12 |Liczba pomp OgrWyrazenia 2 zestawy parametrow FALSZ Uint8

27-14 |Wydajnos¢ pompy 100 % 2 zestawy parametréow FALSZ Uint16

[0] Zréwnowazony
27-16 [Réwnowazenie czasu pracy priorytet 1 2 zestawy parametrow PRAWDA - Uint8
[0] Bezposrednio

27-17  |Rozruszniki silnika przytaczone 2 zestawy parametréw FALSZ - Uint8
Czas wirowania niewykorzys-

27-18 |[tanych pomp OgrWyrazenia Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA 0 Uint16

27-19 |Reset biezacego czasu pracy [0] Nie kasowac Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA - Uint8

27-2* Ustawienia szerokosci pasma

27-20 |Zwykly zakres roboczy OgrWyrazenia Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA 0 Uint8
Ograniczenie sterowania

27-21 [recznego 100 % Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA 0 Uint8
Zakres roboczy tylko dla statej

27-22 |predkosci OgrWyrazenia Wszystkie zestawy parametréow PRAWDA Uint8

27-23 | Opodznienie dostawienia 15s Wszystkie zestawy parametréow PRAWDA Uint16

27-24 | Opodznienie odstawienia 15s Wszystkie zestawy parametréow PRAWDA Uint16
Czas utrzymania sterowania

27-25 [recznego 10s Wszystkie zestawy parametréow PRAWDA 0 Uint16
Opoznienie odstawienia przy

27-27 |minimalnej predkosci OgrWyrazenia Wszystkie zestawy parametréow PRAWDA 0 Uint16

27-3* Predkos¢ dostawiania
Predko$¢ wiaczenia dostawienia

27-31 |[obr./min.] OgrWyrazenia Wszystkie zestawy parametréw PRAWDA 67 Uint16
Predko$¢ wtaczenia dostawienia

27-32  [[Hz] OgrWyrazenia Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA -1 Uint16
Predkos¢ wytaczenia

27-33 |dostawienia [obr./min.] OgrWyrazenia Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA 67 Uint16
Predkos¢ wytaczenia

27-34 |dostawienia [Hz] OgrWyrazenia Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA -1 Uint16
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Par. nr |Opis parametru Wartoé¢ domyélna 4 zestawy parametréw Zmiana Indeks Typ
podczas konwer
pracy sji

27-4* Ustawienia dostawienia

Ustawienia zatgczenia autom.
27-40 |strojenia [1] Wiaczone Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA - Uint8
27-41 [Opdznienie zatrzymania 10.0 s Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA -1 Uint16
27-42 | Opodznienie rozpedzania 20s Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA -1 Uint16
27-43 |Prég dostawienia OgrWyrazenia Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA Uint8
27-44 |Prég odstawienia OgrWyrazenia Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA Uint8
27-45 |Predkos¢ dostawienia [obr/min] 0 obr./min Wszystkie zestawy parametréw PRAWDA 67 Uint16
27-46 |Predkos¢ dostawienia [Hz] 0.0 Hz Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA -1 Uint16

Predkos$¢ odstawienia [obr./
27-47 [min] 0 obr./min Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA 67 Uint16
27-48 |Predkos¢ odstawienia [Hz] 0.0 Hz Wszystkie zestawy parametréow PRAWDA -1 Uint16
27-5* Ustawienia dotyczace rotacji
27-50 |Automatyczna rotacja [0] Wytaczone Wszystkie zestawy parametréow FALSZ - Uint8
27-51 |Zdarzenie rotacji brak Wszystkie zestawy parametréow PRAWDA - Uint8
27-52 |Odstep czasu rotacji 0 min Wszystkie zestawy parametréow PRAWDA 70 Uint16
27-53 |Wartos$¢ timera rotacji 0 min Wszystkie zestawy parametréow PRAWDA 70 Uint16
27-54 |Rotacja o danej godzinie [0] Wytaczone Wszystkie zestawy parametréw PRAWDA - Uint8

TimeOf-
DayWoDat

27-55 |Zdefiniowany czas rotacji OgrWyrazenia Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA e
27-56 |Rotacja przy wydajnosci < 0 % Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA Uint8

Praca z op6znieniem nastepnej
27-58 [pompy 0.1s Wszystkie zestawy parametréw PRAWDA -1 Uint16
27-6* Wejscia cyfrowe
27-60 |Wejscie cyfrowe zacisku X66/1 [0] Brak dziatania Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA - Uint8
27-61 |Wejscie cyfrowe zacisku X66/3 [0] Brak dziatania Wszystkie zestawy parametréw PRAWDA - Uint8
27-62 | Wejscie cyfrowe zacisku X66/5 [0] Brak dziatania Wszystkie zestawy parametréw PRAWDA - Uint8
27-63 | Wejscie cyfrowe zacisku X66/7 [0] Brak dziatania Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA - Uint8
27-64 | Wejscie cyfrowe zacisku X66/9 [0] Brak dziatania Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA - Uint8
27-65 |Wejscie cyfrowe zacisku X66/11 [0] Brak dziatania Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA - Uint8
27-66 | Wejscie cyfrowe zacisku X66/13 [0] Brak dziatania Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA - Uint8
27-7* Polaczenia

[0] Przekaznik
27-70 |Przekaznik standardowy 2 zestawy parametréow FALSZ - Uint8
27-9* Odczyty
27-91 [Wartos¢ zadana kaskady 0.0 % Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA -1 Int16
27-92 [% ogolnej wydajnosci 0 % Wszystkie zestawy parametrow PRAWDA 0 Uint16
27-93 |[Status opcji kaskady [0] Wytaczone Wszystkie zestawy parametréow PRAWDA - Uint8
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6.3.24 Funkcje aplikacji wodnych 29-**'

Par. nr |Opis parametru Warto$¢ domyélna | 4 zestawy parametréw Zmiana Indeks Typ
podczas konwer
pracy sji
29-0* Napetnianie rur
29-00 |Wiaczenie napetniania rur [0] Wylaczone 2 zestawy parametrow FALSZ - Uint8
Wszystkie zestawy
29-01 |Predkos¢ napetniania rur [obr./min] LimitWyrazenia parametréw PRAWDA 67 Uint16
Wszystkie zestawy
29-02 | Predkos¢ napetniania rur [Hz] LimitWyrazenia parametréw PRAWDA -1 Uint16
Wszystkie zestawy
29-03 | Czas napetniania rur 0,00 s parametréw PRAWDA -2 Uint32
0,001 JednRegul- Wszystkie zestawy
29-04 | Predkos¢ napetniania rur Procesu parametréw PRAWDA -3 Int32
0,000 JednRegul- Wszystkie zestawy
29-05 |Warto$¢ zadana napetnienia Procesu parametréw PRAWDA -3 Int32
6.3.25 Opcja obejscia 31-**
Par. nr | Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy Zmiana Indeks Typ
parametréw podczas konwer
pracy sji
Wszystkie
zestawy
31-00 |Tryb obejscia [0] Naped parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie
zestawy
31-01 |Opodznienie czasu uruchomienia obejscia 30s parametréw PRAWDA 0 Uint16
Wszystkie
zestawy
31-02 |Opdznienie czasu wylgczenia obejicia 0s parametréw PRAWDA 0 Uint16
Wszystkie
zestawy
31-03 | Aktywacja trybu testowego [0] Wylaczone parametréw PRAWDA - Uint8
Wszystkie
zestawy
31-10 |Stowo statusowe obejscia 0 nie dot. parametréw FALSZ 0 V2
Wszystkie
zestawy
31-11 | Godziny pracy obejscia Oh parametréw FALSZ 74 Uint32
2 zestawy
31-19 | Aktywacja zdalnego obejicia [0] Wytaczone parametréw PRAWDA - Uint8
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7 Ogdlne warunki techniczne

Zasilanie sieciowe (L1-1, L2-1, L3-1, L1-2, L2-2, L3-2)
Napiecie zasilania 380-500 V +10%
Napigcie zasilania 525-690 V +10%

Niskie napiecie zasilania / zanik napiecia zasilania:

Podczas zaniku napiecia zasilania, prz.cz. nadal dziata, az napiecie obwodu posredniego spadnie ponizej minimalnego poziomu
zatrzymania, ktdry wynosi zwykle 15% ponizej najnizszego znamionowego napiecia dla tej prz.cz.. Nie mozna oczekiwaé
zatqczenia zasilania i osiggniecia petnego momentu obrotowego, gdy napiecie zasilania jest nizsze o ponad 10% od najnizszego
znamionowego napiecia zasilania prz.cz.

Czestotliwo$¢ zasilania 50/60 Hz +£5%
Maks. tymczasowa asymetria miedzy fazami zasilania 3,0 % napiecia znamionowego zasilania
Rzeczywisty wspotczynnik mocy (A) 2 0,9 znamionowy przy obcigzeniu znamionowym
Wspétczynnik przesuniecia fazowego (cos®) bliski jednosci (> 0,98)
Przetaczanie na wejsciu zasilania L1, L2, L3 (zalgczanie zasilania) maks. jednokrotnie/2 min.
Srodowisko zgodne z EN60664-1 kategoria przepiec Ill / stopien zanieczyszczenia 2

Urzqdzenie mozna stosowac¢ w obwodzie zdolnym dostarcza¢ nie wiecej niz 100,000 amperéw symetrycznej wartosci skutecznej
RMS, maksymalnie 480/690 V.

Wyjscie silnika (U, V, W):

Napigcie wyjsciowe 0 -100% napiecia zasilania
Czestotliwos¢ wyjsciowa 0 - 800* Hz
Przetaczanie na wyjsciu Nieograniczone
Czasy rozpedzania/zatrzymania 1- 3600 sek.

* Zalezy od napiecia i mocy

Charakterystyki momentu:

Moment rozruchowy (moment staty) maks. 110% przez 1 min.*
Moment rozruchowy maks. 135% do 0,5 s*
Moment przecigzenia (moment staty) maks. 110% przez 1 min.*

*Wartos¢ procentowa dotyczy znamionowego momentu przetwornicy czestotliwosci.

Dtugosc i przekroéj poprzeczny kabli:

Maks. dtugos¢ kabla silnika, ekranowanego/zbrojonego 150 m
Maks. dtugos¢ kabla silnika, nieekranowanego/niezbrojonego 300 m
Maks. przekréj poprzeczny do silnika, zasilania, podziatu obcigzenia i hamulca *

Maksymalny przekrdj poprzeczny zaciskow sterowania, przewod sztywny 1,5 mm?/16 AWG (2 x 0,75 mm?)
Maksymalny przekrdj poprzeczny zaciskéw sterowania, przewdd elastyczny 1 mm?/18 AWG
Maksymalny przekrdj poprzeczny zaciskéw sterowania, przewdd z rdzeniem zamknietym 0,5 mm?/20 AWG
Minimalny przekrdj poprzeczny zaciskéw sterowania 0,25 mm?

* * Wiecej informacji na ten temat znajduje sie w tabelach z danymi dotyczqcymi zasilania!

Wejscia cyfrowe:

Programowalne wejscia cyfrowe 4 (6)
Numer zacisku 18, 19,271,291, 32, 33,
Logika PNP lub NPN
Poziom napiecia 0 - 24V DC
Poziom napiecia, logiczne ,0” PNP <5V DC
Poziom napiecia, logiczne ,1” PNP > 10V DC
Poziom napiecia, logiczne ,0” NPN > 19V DC
Poziom napiecia, logiczne ,1” NPN <14V DC
Napiecie maksymalne na wejsciu 28 V DC
Rezystancja wejsciowa, Ri ok. 4 kQ

Wszystkie wejscia cyfrowe sq galwanicznie izolowane od napiecia zasilania (PELV) i innych zaciskéw wysokiego napiecia.

1) Zaciski 27 i 29 mozna zaprogramowac réwniez jako wyjscia.
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Wejscia analogowe:

Liczba wejs¢ analogowych

2

Numer zacisku

53, 54

Tryby

Napiecie lub prad

Wybor trybu

Przetacznik S201 i przetacznik S202

Tryb napiecia

Przetacznik S201/przefacznik S202 = WYL. (U)

Poziom napiecia

:0do + 10 V (skalowane)

Rezystancja wejsciowa, Ri

ok. 10 kQ2

Napiecie maks.

+ 20V

Tryb pradu

Przefacznik S201/przetacznik $202 = ZAtL. (1)

Poziom pradu

0/4 do 20 mA (skalowany)

Rezystancja wejsciowa, Ri

ok. 200 Q

Prad maks.

30mA

Rozdzielczo$¢ dla wejs¢ analogowych

10 bit (znak +)

Doktadnos¢ wejs¢ analogowych

Maks. btad 0,5% w petnej skali

Szerokos$¢ pasma 200 Hz
Wejscia analogowe sq galwanicznie izolowane od napiecia zasilania (PELV) i innych zaciskéw wysokiego napiecia.
130BA117.10 l_ Izolacja PELV
+24V — -
1g | Stero- = zasilanie
| wanie '_I
i <“—> i
I 1
1 Wysokie =
37 — napiecie — Silnik
1
Izolacja ) 1
funkcjonalna ¢ :
RS485 — «—> [— Magistrala DC
Wejscia impulsowe:
Programowalne wejscia impulsowe 2
Numer zacisku impulsowego 29,33

Maks. czestotliwos¢ na zaciskach 29, 33

110 kHz (przeciwsobnie)

Maks. czestotliwos$¢ na zaciskach 29, 33

5 kHz (otwarty kolektor)

Czestotliwo$¢ min. na zacisku 29, 33 4 Hz
Poziom napiecia patrz rozdziat dot. wejscia cyfrowego
Napiecie maksymalne na wejsciu 28V DC
Rezystancja wejsciowa, Ri ok. 4 kQ

Doktadnos¢ wejscia impulsowego (0,1 - 1 kHz)

Maks. btad: 0,1% w petnej skali

Wyjscie analogowe:

Liczba programowalnych wyjs¢ analogowych

1

Numer zacisku 42
Zakres pradu przy wyjsciu analogowym 0/4 - 20mA
Obcigzenie maks. rezystora do masy przy wyjsciu analogowym 500 Q
Doktadnos¢ na wyjsciu analogowym Maks. btad: 0,8% w petnej skali
Rozdzielczo$¢ na wyjsciu analogowym 8 bitow

Wyjscie analogowe jest galwanicznie izolowane od napiecia zasilania (PELV) i innych zaciskéw wysokiego napiecia.

Karta sterujaca, komunikacja szeregowa :

Numer zacisku

68 (P,TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)

Numer zacisku 61

Masa dla zaciskow 68 i 69

Obwaod komunikacji szeregowej jest funkcjonalnie oddzielony od pozostatych obwoddw centralnych i galwanicznie izolowany od

napiecia zasilania (PELV).
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Wyjscie cyfrowe:

Programowalne wyjscia cyfrowe/impulsowe 2
Numer zacisku 27,29
Poziom napiecia przy wyjsciu cyfrowym/czestotliwosciowym 0 - 24V
Maks. prad wyjsciowy (ujscie lub zrédto) 40mA
Maks. obcigzenie przy wyjsciu czestotliwosciowym 1 kQ
Maks. obcigzenie pojemnosciowe przy wyjsciu czestotliwosci 10 nF
Minimalna czestotliwos¢ wyjsciowa przy wyjsciu czestotliwosciowym 0 Hz
Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa przy wyjsciu czestotliwosciowym 32 kHz

Doktadnos¢ wyjscia czestotliwosciowego

Maks. btad: 0,1% w petnej skali

Rozdzielczo$¢ wyjs¢ czestotliwosciowych 12 bitow
1) Zaciski 27 i 29 mozna zaprogramowac réwniez jako wejscia.

Wyjscie cyfrowe jest galwanicznie odizolowane od napiecia zasilania (PELV) i innych zaciskéw wysokiego napiecia.

Karta sterujaca, wyjscie 24 V DC:

Numer zacisku 12,13

Obcigzenie maks. 200mA

Zasilanie 24V DC jest galwanicznie izolowane od napiecia zasilania (PELV), lecz posiada ten sam potencjat, co wejscia i wyjscia
analogowe i cyfrowe.

Wyjscia przekaznikowe

Programowalne wyjscia przekaznikowe 2
Przekaznik 01 Numer zacisku 1-3 (rozwierne), 1-2 (zwierne)
Maks. obciazenie zacisku (AC-1)" na 1-3 (rozwierny), 1-2 (zwierny) (Obcigzenie oporowe) 240V AC, 2A
Maks. obciagzenie zacisku (AC-15)" (Obcigzenie indukcyjne @ cos® 0,4) 240V AC, 0,2 A
Maks. obcigzenie zacisku (DC-1)" na 1-2 (zwierny), 1-3 (rozwierny) (Obcigzenie oporowe) 60V DC 1A
Maks. obciazenie zacisku (DC-13)" (Obciazenie indukcyjne) 24V DC, 0,1 A
Przekaznik 02 Numer zacisku 4-6 (rozwierne), 4-5 (zwierne)
Maks. obciazenie zacisku (AC-1)" na 4-5 (zwierny)(Obciazenie oporowe)?? 400V AC, 2 A
Maks. obciagzenie zacisku (AC-15)" na 4-5 (NO) (Obcigzenie indukcyjne @ cos¢ 0,4) 240V AC, 0.2 A
Maks. obciazenie zacisku (DC-1)" na 4-5 (zwierny) (Obcigzenie oporowe) 80V DC 2A
Maks. obcigzenie zacisku (DC-13)" na 4-5 (zwierny) (Obcigzenie indukcyjne) 24V DC 0,1 A
Maks. obcigzenie zacisku (AC-1)") na 4-6 (rozwierny) (Obcigzenie oporowe) 240V AC, 2 A
Maks. obcigzenie zacisku (AC-15)" na 4-6 (NC) (Obcigzenie indukcyjne @ cos® 0,4) 240 VAC, 02 A
Maks. obciazenie zacisku (DC-1)" na 4-6 (rozwierny) (Obcigzenie oporowe) 50V DC 2A
Maks. obciazenie zacisku (DC-13)" na 4-6 (rozwierny) (Obcigzenie oporowe) 24V DC, 0,1 A

Obcigzenie min. zacisku na 1-3 (rozwierny), 1-2 (zwierny), 4-6 (rozwierny), 4-5 (zwierny)

24V DC 10mA, 24V AC 20mA

Srodowisko zgodne z EN 60664-1

kategoria przepiec¢ Ill/stopien zanieczyszczenia 2

1) IEC 60947 czes¢ 4i 5
Styki przekaznikowe sq galwanicznie izolowane od reszty obwodu przez wzmocniongq izolacje (PELV).
2) Kategoria przepiecia Il

3) Aplikacje UL 300V AC 2 A

Karta sterujaca, wyjscie 10 V DC:

Numer zacisku 50
Napiecie wyjsciowe 10,5V+0,5V
Obciazenie maks. 25mA
Zasilanie 10V DC jest galwanicznie izolowane od napiecia zasilania (PELV) i innych zaciskéw wysokiego napiecia.

Charakterystyki sterowania:

Rozdzielczo$¢ czestotliwosci wyjsciowej przy 0 - 1000 Hz +/- 0,003 Hz
Czas reakcji systemu (zaciski 18, 19, 27, 29, 32, 33) < 2 msek.

Zakres regulacji predkosci (petla otwarta)

1:100 predkosci synchronicznej

Doktadnos¢ predkosci (petla otwarta)

30 - 4000 obr./min.: Maksymalny btad *8 obr./min.

Wszystkie charakterystyki sterowania opierajq sie na 4-biegunowym silniku asynchronicznym
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Otoczenie:

Obudowa, rozmiar ramy D i E IP 0O, IP 21, IP 54
Obudowa, rozmiar ramy F IP 21, IP 54
Test drgan 0749
Wilgotnos¢ wzgledna 5% - 95% (IEC 721-3-3; Klasa 3K3 (niekondensujgca) podczas pracy
Srodowisko agresywne (IEC 60068-2-43) test H2S klasa kD

Metoda testowania zgodnie z IEC 60068-2-43 H2S (10 dni)
Temperatura otoczenia (w trybie przefaczania 60 AVM)

- z obnizaniem wartosci znamionowych maks. 55 ° CV
- z petng moca wyjsciowa, typowe silniki EFF2 maks. 50 ° CV
- przy petnym ciaggtym pradzie wyjsciowym prz.cz. maks. 45 ° CV

") Wiecej informacji na temat obnizania wartosci znamionowych - patrz Zalecenia projektowe, rozdziat na temat warunkéw
specjalnych.

Minimalna temperatura otoczenia podczas pracy przemystowej 0°C
Minimalna temperatura otoczenia przy zredukowanej wydajnosci -10 °C
Temperatura podczas magazynowania/transportu -25 - +65/70 °C
Maksymalna wysokos$¢ nad poziomem morza bez obnizania parametréw znamionowych 1000 m
Maksymalna wysoko$¢ nad poziomem morza przy obnizaniu parametréw znamionowych 3000 m

Patrz rozdziat dotyczqcy specjalnych warunkdw obnizania wartosci znamionowej przy duzej wysokosci nad poziomem morza

Normy kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC), Emisja EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3
Normy kompatybilnosci elektromagnetycznej EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,
(EMC), Odpornos¢ EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Patrz rozdziat dotyczqcy specjalnych warunkdw!

Wydajnos¢ karty sterujacej:

Odstep skanowania 5 msek.
Karta sterujaca, komunikacja szeregowa USB:

Standard USB 1.1 (Petna predkosc)
Wtyczka USB Wtyczka ,urzadzenia” USB typ B

UWAGA

Potaczenie z komputerem PC zostato wykonane za pomocg standardowego kabla USB host/urzadzenie.

Zlacze USB jest galwanicznie izolowane od napiecia zasilania (PELV) i innych zaciskéw wysokiego napiecia.

Potaczenie USB nie jest izolowane galwanicznie przed uziemieniem ochronnym. Jako potaczenia do ztagcza USB na
przetwornicy czestotliwosci nalezy uzywa¢ wytacznie izolowanego laptopa/komputera PC lub izolowanego kabla USB/
przetwornika.

Zabezpieczenia i funkcje:
. Elektroniczne termiczne zabezpieczenie silnika przed przecigzeniem.

. Monitorowanie temperatury radiatora gwarantuje, ze przetwornica czestotliwosci wylaczy sie, jesli temperatura
osiagnie okreslony poziom. Przegrzanie nie moze zosta¢ zresetowane, dopoki temperatura radiatora nie spadnie
ponizej wartosci podanej w tabelach w dalszej czesci dokumentu (Uwaga - wskazane temperatury moga réznié sie
w przypadku réznych wielkosci mocy,rozmiaréw ram, stopni ochrony obudowy itd.).

. Przetwornica czestotliwosci jest zabezpieczona przed zwarciami na zaciskach silnika U, V, W.

. W razie zaniku fazy zasilania, przetwornica czestotliwosci wytacza sie lub generuje ostrzezenie (w zaleznosci od
przecigzenia).

. Monitorowanie napiecia obwodu posredniego gwarantuje, ze przetwornica czestotliwosci wytaczy sie, jesli to
napiecie bedzie zbyt niskie lub zbyt wysokie.

. Przetwornica czestotliwosci jest zabezpieczona przed btedami masy na zaciskach silnika U, V, W.
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Zasilanie 6 x 380 - 500V AC

P315 P355 P400 P450

Typowa moc na wale przy 400 V 315 355 200 450
[kw]
Typowa moc na wale przy 460 V 450 500 600 600
[Km]
'[I'Izlv;\)/(])wa moc na wale przy 500 V 355 200 500 530
Obudowa P21 F8/F9 F8/F9 F8/F9 F8/F9
Obudowa IP54 F8/F9 F8/F9 F8/F9 F8/F9
Prad wyj$ciowy
Ciagly
(przy 400 V) [Al 600 648 745 800
Przerywany (przetezenie 60 sek.)
(przy 400 V) [Al 660 724 820 880
Ciagty
(orzy 460/ 500 \) [A] 540 590 678 730
Przerywany (przeciazenie 60 sek.)
(orzy 460/ 500 ) [A] 594 649 746 803
Ciagty kVA
(przy 400 V) KVA] 416 456 516 554
Ciagty kVA
(przy 460 V) [KVA] 430 470 540 582
Ciagty KVA
(przy 500 V) [KVA] 468 511 587 632
Maks. prad wejsciowy
Ciagly
(przy 400 V) [A] 590 647 733 787
Ciagtly
(przy 460/ 500 V) [A] 531 580 667 718
Maks, wielkosc kabla, zasilanie 4x90 (3/0) 4x90 (3/0) 4%240 (500 mcm) 4x240 (500 mcm)
[mm? (AWG?)]
Maks. wielkos¢ kabla, silnik [mm? 4x240 4x240 4x240 4x240
(AWG?)] (4x500 mcm) (4x500 mcm) (4x500 mcm) (4x500 mcm)
Maks. wielkos¢ kabla, hamulec 2 x 185 2 x 185 2 x 185 2 x 185
[mm?2 (AWG?) (2 x 350 mcm) (2 x 350 mcm) (2 x 350 mcm) (2 x 350 mcm)
Maks. zewnetrzne bezpieczniki

- 700
zasilania [A] 1
Szacowane straty mocy
przy 400 V [W] 4 6790 7701 8879 9670
Szacowane straty mocy
przy 460 V [W] 6082 6953 8089 8803
Ciezar,obudowa IP21, IP 54 [kg] 440/656
Sprawnosc¢4) 0,98
Czestotliwos$¢ wyjsciowa 0 - 600Hz
Wy{. samocz. przy przegrz. 95 °C
radiatora
Wyt. samocz. otoczenia karty mocy 68 °C

* Wysokie przecigzenie = 160% momentu obrotowego w ciaggu 60 sek., Normalne przecigzenie = 110% momentu obrotowego w ciaggu 60 sek.
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Zasilanie 6 x 380 - 500V AC

mocy

P500 P560 P630 P710 P800 P1000
Typowa moc na wale przy 400 500 560 630 710 800 1000
V kW]
Typowa moc na wale przy 460 650 750 900 1000 1200 1350
V [KM]
Typowa moc na wale przy 500 560 630 710 800 1000 1100
V kW]
gsc‘;?"wa P21, 54 bez/z szafla F10/F11 F10/F11 F10/F11 F10/F11 F12/F13 F12/F13
Prad wyjsciowy
Ciagly
(przy 400 V) [A] 880 990 1120 1260 1460 1720
Przerywany (przetezenie 60
sek.) 968 1089 1232 1386 1606 1892
(przy 400 V) [A]
Ciagty
(przy 460/ 500 V) [A] 780 890 1050 1160 1380 1530
Przerywany (przeciazenie 60
sek.) 858 979 1155 1276 1518 1683
(przy 460/ 500 V) [A]
Ciagty kVA
(przy 400 V) [KVA] 610 686 776 873 1012 1192
Ciagty kVA
(przy 460 V) [KVA] 621 709 837 924 1100 1219
Ciagty KVA
(przy 500 V) [KVA] 675 771 909 1005 1195 1325
Maks. prad wejsciowy
Ciagly
(przy 400 V) [A] 857 964 1090 1227 1422 1675
Ciagly (przy 460/ 500 V) [A] 759 867 1022 1129 1344 1490
Maks. wielkos¢ kabla, silnik 8x150 12x150
[mm?2 (AWG?)] (8x300 mcm) (12x300 mcm)
Maks. wielkos¢ kabla, zasilanie 6x120
[mm? (AWG?)] (6x250 mcm)
Maks. wielkos¢ kabla, hamulec 4x185 6x185
[mm?2 (AWG?) (4x350 mcm) (6x350 mcm)
Maks. ?ewnetrzne bezpieczniki 900 1500
zasilania [A] 1
Szacowane straty mocy
przy 400 V [W] 9 10647 12338 13201 15436 18084 20358
Szacowane straty mocy
przy 460 V [W] 9414 11006 12353 14041 17137 17752
F9/F11/F13 maks. taczne straty
A1 RFl, wyt. lub roztacznika i 963 1054 1093 1230 2280 2541
stycznika, F9/F11/F13
Maks. straty opcji panelu 400
Ciezar,
obudowa 1P21, IP 54 [kg] 1004/ 1299 1004/ 1299 1004/ 1299 1004/ 1299 1246/ 1541 1246/ 1541
ﬁ('ge]zar modutu prostownika 102 102 102 102 136 136
Ciezar modutu falownika [kg] 102 102 102 136 102 102
Sprawnosc¢4) 0,98
Czestotliwo$¢ wyjsciowa 0-600Hz
Wy{. samocz. przy przegrz. 95 °C
radiatora
Wyt. samocz. otoczenia karty 68 °C

* Wysokie przecigzenie = 160% momentu obrotowego w ciaggu 60 sek., Normalne przecigzenie = 110% momentu obrotowego w ciaggu 60 sek.
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Zasilanie 3 x 525- 690V AC

P450

P500

P560

P630

Typowa moc na wale przy 550 V
[kw]

400

450

500

Typowa moc na wale przy 575 V
[KM]

450

500

600

650

Typowa moc na wale przy 690 V
(kW]

450

500

560

630

Obudowa P21

F8/F9

F8/F9

F8/F9

F8/F9

Obudowa IP54

F8/F9

F8/F9

F8/F9

F8/F9

Prad wyj$ciowy

Ciagly
(przy 550 V) [A]

470

523

596

630

Przerywany (przetezenie 60 sek.)
(przy 550 V) [A]

517

575

656

693

Ciagly
(przy 575/ 690 V) [A]

450

500

570

630

Przerywany (przetezenie 60 sek.)
(przy 575/ 690 V) [A]

495

550

627

693

Ciagty KVA
(przy 550 V) [KVA]

448

498

568

600

Ciagty KVA
(przy 575 V) [KVA]

448

498

568

627

Ciagty KVA
(przy 690 V) [KVA]

538

598

753

Maks. prad wejsciowy

Ciagty
(przy 550 V) [A]

453

504

574

607

Ciagly
(przy 575 V) [A]

434

482

549

607

Ciagty
(przy 690 V) [A]

434

482

549

607

Maks. wielkos¢ kabla, zasilanie
[mm? (AWG)]

4x85 (3/0)

Maks. wielko$¢ kabla, silnik [mm?
(AWG)]

4 x 250 (500 mcm)

Maks. wielkos¢ kabla, hamulec
[mm? (AWG)]

2 x 185
(2 x 350 mcm)

2 x 185
(2 x 350 mcm)

2 x 185
(2 x 350 mcm)

2 x 185
(2 x 350 mcm)

Maks. zewnetrzne bezpieczniki
zasilania [A] 1

630

Szacowane straty mocy
przy 600 V [W] ¥

6132

6903

8343

9244

Szacowane straty mocy
przy 690 V [W] ¥

6449

7249

8727

9673

Ciezar,
obudowa IP21, IP 54 [kg]

440/656

Sprawnosc¢4)

0,98

Czestotliwos$¢ wyjsciowa

0 - 500 Hz

Wyt. samocz. przy przegrz.
radiatora

85 °C

Wyt. samocz. otoczenia karty mocy

68 °C

* Wysokie przecigzenie = 160% momentu obrotowego w ciggu 60 sek., Normalne przecigzenie = 110% momentu obrotowego w ciggu 60 sek.
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Zasilanie 3 x 525- 690V AC

P710 P800 P900
Typowa moc na wale przy 550 V [kW] 560 670 750
Typowa moc na wale przy 575 V [KM] 750 950 1050
Typowa moc na wale przy 690 V [kW] 710 800 900
Obudowa P21, 54 bez/z szafka opdji F10/F11 F10/F11 F10/F11
Prad wyj$ciowy
Ciagly
(przy 550 V) [A] 763 889 088
Przerywany (przetezenie 60 sek.)
(przy 550 V) [A] 839 978 1087
Ciagty
(przy 575/ 690 V) [A] 730 850 945
Przerywany (przetezenie 60 sek.)
(przy 575/ 690 V) [A] 803 935 1040
Ciagty KVA
(przy 550 V) [KVA] 727 847 941
Ciagty KVA
(przy 690 V) [KVA] 872 1016 1129
Maks. prad wejsciowy
Ciagty
(przy 550 V) [A] 743 866 962
Ciagty
(orzy 575 V) [A] 711 828 920
Ciagty
(przy 690 V) [A] 711 828 920

8x150
. ” o 2 2

Maks. wielko$¢ kabla, silnik [mm? (AWG?)] (8x300 mcm)
Maks. wielko$¢ kabla, zasilanie [mm? 6x120
(AWG?)] (6x250 mcm)
Maks. wielko$¢ kabla, hamulec [mm? 4x185
(AWG?) (4x350 mcm)
Maks. zewnetrzne bezpieczniki zasilania [A]
1 900
Szacowane straty mocy
przy 600 V [W] 9 10771 12272 13835
Szacowane straty mocy
przy 690V [W] 9 11315 12903 14533
F3/F4 Mfaks.A faczne -straty dla wyt. lub 427 532 615
roztacznika i stycznika
Maks. straty opcji panelu 400
Ciezar,
obudowa IP21, IP 54 [kg] 1004/ 1299 1004/ 1299 1004/ 1299
Ciezar, modut prostownika [kg] 102 102 102
Ciezar, modut falownika [kg] 102 102 136
Sprawnosc4) 0,98
Czestotliwos$¢ wyjsciowa 0-500 Hz
Wyt. samocz. przy przegrz. radiatora 85 °C
Wyt. samocz. otoczenia karty mocy 68 °C
* Wysokie przecigzenie = 160% momentu obrotowego w ciggu 60 sek., Normalne przecigzenie = 110% momentu obrotowego w ciggu 60 sek.
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Zasilanie 3 x 525- 690V AC
P1MO P1M2 P1M4
Typowa moc na wale przy 550 V [kW] 850 1000 1100
Typowa moc na wale przy 575 V [KM] 1150 1350 1550
Typowa moc na wale przy 690 V [kW] 1000 1200 1400
Obudowa P21, 54 bez/z szafka opdji F12/F13 F12/F13 F12/F13
Prad wyj$ciowy
Ciagly
(orzy 550 ) [A] 1108 1317 1479
Przerywany (przetezenie 60 sek.)
(przy 550 V) [A] 1219 1449 1627
Ciagly
(przy 575/ 690 ) [A] 1060 1260 1415
Przerywany (przetezenie 60 sek.)
(przy 575/ 690 V) [A] 1166 1386 1557
Ciagty KVA
(przy 550 V) [KVA] 1056 1255 1409
Ciagty KVA
(przy 690 V) [KVA] 1267 1506 1691
Maks. prad wejsciowy
Ciagly
(orzy 550 V ) [A] 1079 1282 1440
Ciagty
(przy 575 V) [A] 1032 1227 1378
Ciagly
(przy 690 V) [A] 1032 1227 1378
12x150
. L. g 2 2)

Maks. wielkos¢ kabla, silnik [mm? (AWG?)] (12x300 mem)
Maks. wielkos¢ kabla, zasilanie F12 [mm? 8x240
(AWG?)] (8x500 mcm)
Maks. wielkos¢ kabla, zasilanie F13 [mm? 8x400
(AWG?)] (8x900 mcm)
Maks. wielko$¢ kabla, hamulec [mm?2 (AWG?) 6x185

i ! (6x350 mcm)
l1\/laks. zewnetrzne bezpieczniki zasilania [A] 1600 2000 2500
Szacowane straty mocy
przy 600 V [W] 9 15592 18281 20825
Szacowane straty mocy
przy 690V (W] 9 16375 19207 21857
F3/F4 Mfaks.A faczne -straty dla wyt. lub 665 863 1044
roztacznika i stycznika
Maks. straty opcji panelu 400
Ciezar,
obudowa P21, IP 54 [kg] 1246/ 1541 1246/ 1541 1280/1575
Ciezar, modut prostownika [kg] 136 136 136
Ciezar, modut falownika [kg] 102 102 136
Sprawnosc¢4) 0,98
Czestotliwos¢ wyjsciowa 0-500 Hz
Wyt. samocz. przy przegrz. radiatora 85 °C
Wyt. samocz. otoczenia karty mocy 68 °C
* Wysokie przecigzenie = 160% momentu obrotowego w ciggu 60 sek., Normalne przecigzenie = 110% momentu obrotowego w ciggu 60 sek.

1) Informacje na temat typdw bezpiecznikéw znajduja sie w czesci Bezpieczniki.
2) Amerykanska miara kabli.

3) Zmierzono uzywajac 5 m ekranowanych kabli silnika przy obciazeniu znamionowym i czestotliwosci
Znamionowe;j.

4) Standardowa utrata mocy wystepuje w warunkach nominalnego obcigzenia i powinna wynosi¢ +/-15% (zakres
tolerancji zwigzany jest z roznym napieciem i stanem kabli).

Wartosci opierajg sie na standardowej sprawnosci silnika (granica eff2/eff3). Mniej sprawne silniki przyczyniaja sie
réwniez do strat mocy w przetwornicach czestotliwosci i odwrotnie.

Jezeli czestotliwos¢ przefgczania jest zwiekszana wzgledem domyslnych ustawien, utraty mocy moga znaczaco
wzrosnac.

LCP i typowe zuzycie mocy karty sterowania s3 zatagczone. Dodatkowe opcje i obcigzenie uzytkownika moze
spowodowac do 30W dalszych strat. (Chociaz typowa utrata to jedynie 4W dla kazdej w petni obciazonej karty
sterujacej lub opcji na gniezdzie A lub gniezdzie B).

Pomimo, ze pomiary sa wykonywane przez najnowszy sprzet, nalezy dopusci¢ ich pewna niedoktadnosc¢ (+/-5%).
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8 Usuwanie usterek

8.1 Alarmy i ostrzezenia

Ostrzezenie lub alarm s3 sygnalizowane przez odpowiednia diode LED z przodu przetwornicy czestotliwosci i wskazywane
przez kod na wyswietlaczu.

Ostrzezenie pozostaje aktywne do czasu usuniecia jego przyczyny. W pewnych sytuacjach silnik moze nadal pracowac.
Komunikaty ostrzegawcze moga by¢ krytyczne, lecz nie musi tak by¢ w kazdej sytuacji.

W przypadku alarmu, przetwornica czestotliwosci zatrzyma sie. Po usunieciu przyczyny alarmy musza zostaé zresetowane,
aby ponownie uruchomic¢ urzadzenie.

Mozna to przeprowadzi¢ na cztery sposoby:
1. Poprzez uzycie przycisku sterujacego [RESET] na panelu sterujagcym LCP.

2. Poprzez wejscie cyfrowe z funkcjg ,Reset”.

3. Poprzez port komunikacji szeregowej/opcjonalnie przez magistrale komunikacyjna.

4. Poprzez automatyczny reset za pomoca funkgji [Auto Reset], co jest domyslnym ustawieniem dla przetwornicy
czestotliwosci VLT AQUA. Patrz 14-20 Tryb resetowania w Przewodniku programowania przetwornicy czestotliwosci
VLT AQUA

Po recznym zresetowaniu poprzez uzycie przycisku [RESET] na LCP, nalezy wcisnag¢ przycisk [AUTO ON] lub [HAND ON] w
celu ponownego uruchomienia urzadzenia.

W przypadku braku mozliwosci zresetowania alarmu, przyczyna takiego stanu moze by¢ fakt, ze przyczyna alarmu nie
zostata usunieta lub, ze alarm jest wylaczony z blokada (patrz takze tabela na nastepnej stronie).

Alarmy wytgczone z blokada proponuja dodatkowe zabezpieczenie, co oznacza, Ze zasilanie musi zosta¢ wytaczone przed
zresetowaniem alarmu. Po jej ponownym wiaczeniu, przetwornica czestotliwosci nie jest juz zablokowana i moze zosta¢
zresetowana w sposOb opisany powyzej pod warunkiem, ze przyczyna alarmu zostata usunieta.

Alarmy, ktére nie sg wytaczone z blokada, moga by¢ réwniez zresetowane przy uzyciu funkcji automatycznego resetu w
14-20 Tryb resetowania (Ostrzezenie: mozliwe jest automatyczne obudzenie!)

Jesli ostrzezenie i alarm s3 oznaczone kodem w tabeli na nastepnej stronie, oznacza to, ze albo ostrzezenie pojawia sie
przed alarmem, lub ze mozna okresli¢, czy wyswietlane jest ostrzezenie czy alarm w przypadku danego btedu.

Jest to mozliwe na przyktad w 1-90 Zabezp. termiczne silnika. Po alarmie lub wylaczeniu wybieg silnika bedzie trwat nadal, a
alarm oraz ostrzezenie beda pulsowac na przetwornicy czestotliwosci. Po usunieciu btedu, sygnalizowany bedzie tylko alarm.

Nr Opis Ostrzeze Alarm/ Alarm/Wylaczenie z | Wartos¢ zadana
nie Wylaczenie blokada parametru

1 Niskie 10 V X

2 Bfad Live zero (X) (X) 6-01

3 Brak silnika (X) 1-80

4 Zanik fazy zasilania (X) (X) (X) 14-12

5 Wysokie napiecie obwodu DC X

6 Niskie napiecie obwodu DC X

7 Przepiecie obwodu DC X X

8 Napiecie obwodu DC ponizej dopuszczalnego X X

9 Przecigzenie falownika X X
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Nr Opis Ostrzeze Alarm/ Alarm/Wylaczenie z | Wartos¢ zadana
nie Wylaczenie blokada parametru
10 Przekroczenie temperatury ETR silnika (X) (X) 1-90
11 Przekroczenie temperatury termistora silnika (X) (X) 1-90
12 Ogran.mom.obr. X X
13 Przetezenie X X
14 Btad uziemienia X X X
15 Niekompatybilny sprzet X X
16 Zwarcie X X
17 Limit czasu stowa sterujacego (X) (X) 8-04
23 Btad wentylatora wewnetrznego X
24 Btad wentylatora zewnetrznego X 14-53
25 Zwarcie rezystora hamowania X
26 Ograniczenie mocy rezystora hamowania (X) (X) 2-13
27 Zwarcie przerywacza hamulca X X
28 Kontr. hamulca (X) (X) 2-15
29 Nadmierna temp. przetwornicy czest. X X X
30 Brak fazy U silnika (X) (X (X) 4-58
31 Brak fazy V silnika (X) (X) (X) 4-58
32 Brak fazy W silnika (X) (X) (X) 4-58
33 Btad uk.wst.tad. X X
34 Btad magistrali komunikacyjnej X X
35 Poza zakresem czestotliwosci X X
36 Btad sieci zasil X X
37 Niezréwnowazenie faz X X
39 Czujnik radiat. X X
40 Przecigzenie wyjscia cyfrowego zacisku 27 (X) 5-00, 5-01
41 Przecigzenie wyjscia cyfrowego zacisku 29 (X) 5-00, 5-02
42 Przecigzenie wyjscia cyfrowego na X30/6 (X) 5-32
42 Przecigzenie wyjscia cyfrowego na X30/7 (X) 5-33
46 Zasilanie karty mocy X
47 Niskie zasilanie 24 V X X
48 Niskie zasilanie 1,8 V X X
49 Ogranicz.pred. X
50 Kalibracja AMA nie powiodta sie X
51 AMA sprawdzenie Unom oraz Inom X
52 AMA niskie Inom X
53 AMA silnik zbyt duzy X
54 AMA silnik zbyt maty X
55 Parametr AMA poza zakresem X
56 AMA przerwane przez uzytkownika X
57 Time-out AMA X
58 Btad wewnetrzny AMA X X
59 Ograniczenie pradu X
60 Blokada zewnetrzna X
62 Maksymalne ograniczenie czestotliwosci X
wyjsciowej
64 Ograniczenie napigcia X
65 Przegrzanie pulpitu sterowniczego X X X
66 Niska temperatura radiatora X
67 Konfiguracja opcji ulegta zmianie X
68 Bezpieczny stop zataczony X"
69 Temperatura karty zasilajacej X X
70 Nieprawidtowa konfiguracja FC
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Nr Opis Ostrzeze Alarm/ Alarm/Wylaczenie z | Wartos¢ zadana
nie Wylaczenie blokada parametru

71 Bezpieczny stopPTC 1 X X"

72 Niebezpieczna awaria X"

73 Aut.ur.po zat.

76 Konf.urz.zasil. X

79 Niepr.konf.PS X X

80 Przetwornica czestotliwosci sprowadzona do X

wartosci domysinej

91 Btedne ustawienia wejscia analogowego 54 X

92 Brak przeptywu X X 22-2%

93 Suchobieg pompy X X 22-2%

94 Funkcja End of Curve X X 22-5%

95 Zerwany pas X X 22-6*

96 Start opdzniony X 22-7*

97 Stop opd6zniony X 22-7*

98 Btad zegara X 0-7*%

Tabela 8.1 Lista kodéw alarméw/ostrzezen

Nr Opis Ostrzezenie | Alarm/Wytaczenie Alarm/Wylaczenie z Warto$¢ zadana
blokadg parametru

220 Wyt. przecigz. X

243 Hamulec IGBT X X

244 Temp. radiatora X X X

245 Czujnik radiat. X X

246 Zas.karty mocy X X

247 Tem.karty mocy X X

248 Niepr.konf.PS X X

250 Nowa cze$¢ zapasowa X

251 Nowy Kod typu X X

Tabela 8.2 Lista kodéw alarméw/ostrzezei

(X) Zaleznie od parametru
1) Nie mozna wykonac automatycznego resetu poprzez 14-20 Tryb resetowania

Wytaczenie awaryjne to dziatanie, podczas ktérego wystapit alarm. Wytaczenie awaryjne spowoduje wybieg silnika i mozna
je zresetowac naciskajac przycisk resetu lub wykorzystujac wejscie cyfrowe (par. 5-1* [1]). Zdarzenie powodujace wtaczenie
alarmu nie moze spowodowa¢ uszkodzenia przetwornicy czestotliwosci lub wytworzenia sie niebezpiecznych warunkéw
pracy. Wytaczenie awaryjne z blokada to dziatanie, podczas ktérego wystapit alarm i ktére moze spowodowac uszkodzenie
przetwornicy czestotliwosci i podtaczonych do niej elementéw. Wylaczenie awaryjne z blokada mozna zresetowac tylko
przez wytaczenie i ponowne wiaczenie zasilania.

Wskazanie diody
Ostrzezenie z6tta
Alarm czerwona pulsujaca
Wytaczenie z blokada 26tta i czerwona
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Stowo alarmowe i rozszerzone stowo statusowe

Bit Hex Dec Stowo alarmowe Stowo ostrzezenia Rozszerzone stowo statusowe

0 00000001 1 Kontrola hamulca Kontrola hamulca Rozpedz./zwaln.

1 00000002 2 Temperatura karty Temperatura karty zasilajacej Uruchomione AMA
zasilajacej

2 00000004 4 Btad uziemienia Btad uziemienia Start CW/CCW

3 00000008 8 Temp. karty ster. Temp. karty ster. Zwalnianie

4 00000010 16 Stowo ster. TO Stowo ster. TO Doganianie

5 00000020 32 Przetezenie Przetezenie Wysokie sprzez. zwr.

6 00000040 64 Ograniczenie momentu Ograniczenie momentu Niskie sprzez. zwr.

7 00000080 128 Przeg. term. silnika Przeg. term. silnika Prad wyjsciowy duzy

8 00000100 256 Przegrz. ETR silnika Przegrz. ETR silnika Prad wyjsciowy maty

9 00000200 512 Przecigzenie inwertora Przecigzenie inwertora Czest. wyjsciowa wysoka

10 00000400 1024 Napiecie w obw. DC Napiecie w obw. DC ponizej Czest. wyjsciowa niska
ponizej dopuszcz. dopuszcz.

11 00000800 2048 Przepiecie w obw. DC Przepiecie w obw. DC Kontrola hamulca OK

12 00001000 4096 Zwarcie Niskie napiecie w obw. DC Hamowanie maks

13 00002000 8192 Btad uktadu wstepnego Wysokie napiecie w obw. DC Hamowanie
tadowania w fazie
rozruchu

14 00004000 16384 Utrata fazy zas. Utrata fazy zas. Przekroczenie zakresu predkosci

15 00008000 32768 AMA nie powiodto sie Brak silnika OVC aktywny

16 00010000 65536 Btad Live zero Btad Live zero

17 00020000 131072 Btad wewnetrzny Niskie napiecie 10V

18 00040000 262144 Przecigzenie hamulca Przecigzenie hamulca

19 00080000 524288 Zanik fazy U Rezystor hamulca

20 00100000 1048576 Zanik fazy V Hamulec IGBT

21 00200000 2097152 Zanik fazy W Ograniczenie predkosci

22 00400000 4194304 Btad magistrali kom. Btad magistrali kom.

23 00800000 8388608 Niskie zasilanie 24 V Niskie zasilanie 24V

24 01000000 16777216 Awaria zasilania Awaria zasilania

25 02000000 33554432 Niskie zasilanie 1,8 V Ograniczenie pradu

26 04000000 67108864 Rezystor hamulca Niska temp.

27 08000000 134217728 Hamulec IGBT Ograniczenie napiecia

28 10000000 268435456 Zmiana opcji Nieuzywane

29 20000000 536870912 Przetwornica czestot- Nieuzywane
liwosci zainicjalizowana

30 40000000 1073741824 Bezpieczny stop Nieuzywane

Tabela 8.3 Opis stowa alarmowego, stowa ostrzezenia i rozszerzonego stowa statusowego

Stowa alarmowe, stowa ostrzezenia i rozszerzone stowa statusowe moga by¢ odczytane poprzez magistrale szeregowa lub
opcjonalnie magistrale komunikacyjna w celu przeprowadzenia diagnozy. Patrz takze 16-90 Stowo alarmowe, 16-92 Stowo

ostrzezenia i 16-94 Zewnetrz. stowo statusowe.
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8.1.1 Komunikaty o btedach

OSTRZEZENIE 1, 10 V - niski poziom

Napiecie karty sterujacej z zacisku 50 jest ponizej 10 V.
Remove some of the load from terminal 50, as the 10 V
supply is overloaded. Maks. 15 mA lub minimum 590 Q.

Ta sytuacja moze by¢ spowodowana zwarciem w przyta-
czonym potencjometrze lub nieprawidtowym okablowaniu
potencjometru.

Rozwigzanie problemu: Usuna¢ okablowanie z zacisku 50.
Jezeli ostrzezenie zniknie, problem lezy w okablowaniu
zatozonym przez klienta. Jezeli ostrzezenie nie zniknie,
wymienic¢ karte sterujaca.

OSTRZEZENIE/ALARM 2, btad Live zero

To ostrzezenie lub alarm bedzie sie pojawiac tylko wtedy,
gdy zostanie zaprogramowane przez uzytkownika w
parametrze 6-01, Funkcja time-out Live zero. Sygnat na
jednym z wejs¢ analogowych jest mniejszy, niz 50%
minimalnej wartosci zaprogramowanej dla tego wejscia.
Sytuacja ta moze by¢ spowodowana uszkodzonymi
przewodami lub awarig urzadzenia przesyfajacego sygnat.

Rozwiazanie problemu:
Sprawdzi¢ potaczenia wszystkich zaciskéw wejsc
analogowych. Zaciski karty sterujacej 53 i 54 do
sygnatéw, zacisk 55 wspélny. Zaciski 11 i 12 MCB
101 do sygnatéw, zacisk 10 wspdlny. Zaciski 1, 3,
5 MCB 109 do sygnatéw, zaciski 2, 4, 6 wspdlne.

Sprawdzi¢, czy sposéb zaprogramowania
przetwornicy i konfiguracja przetacznikéow sa
odpowiednie dla sygnatu typu analogowego.

Wykona¢ sprawdzenie sygnatu zacisku
wejsciowego.

OSTRZEZENIE/ALARM 3, brak silnika

Do wyjscia przetwornicy czestotliwosci nie podtgczono
zadnego silnika. To ostrzezenie lub alarm bedzie sie
pojawiac tylko wtedy, gdy zostanie zaprogramowane przez
uzytkownika w parametrze 1-80, Funkcja przy stopie.

Rozwiazanie problemu: Sprawdzi¢ potaczenie pomiedzy
przetwornicg czestotliwosci a silnikiem.

OSTRZEZENIE/ALARM 4, utrata fazy zasilania

Zanik fazy po stronie zasilania lub asymetria napiecia
zasilania jest zbyt duza. Ten komunikat pojawia sie réwniez
w przypadku btedu prostownika wejsciowego w
przetwornicy czestotliwosci. Opcje sg programowane w
parametrze 14-12, Funkcja przy niezréwnowazeniu zasilania

Rozwigzanie problemu: Nalezy sprawdzi¢ napiecie zasilania
i prady zasilania przetwornicy czestotliwosci.

OSTRZEZENIE 5, Wysokie napigcie obwodu posredniego DC
Napiecie obwodu posredniego (DC) przekroczyto ograni-
czenie ostrzezenia o wysokim napieciu. Ograniczenie to
zalezy od wartosci znamionowej napiecia przetwornicy.
Przetwornica czestotliwosci jest nadal aktywna.

OSTRZEZENIE 6, Niskie napiecie obwodu posredniego DC
Napiecie obwodu posredniego (DC) spadfo ponizej ograni-
czenia ostrzezenia o niskim napieciu. Ograniczenie to
zalezy od wartosci znamionowej napiecia przetwornicy.
Przetwornica czestotliwosci jest nadal aktywna.

OSTRZEZENIE/ALARM 7, przepiecie na obwodzie DC
Jesli napiecie obwodu posredniego przekracza ograni-
czenie, po pewnym czasie przetwornica czestotliwosci
wylaczy sie awaryjnie.

Rozwigzanie problemu:
Podtaczy¢ rezystor hamowania

Wydtuzy¢ czas rozpedzania/zatrzymania
Zmieni¢ typ profilu rozpedzania/zatrzymania
Aktywowac funkcje w 2-10 Funkcja hamowania
Zwiekszy¢ 14-26 OpdZz. wytqcz. przy bled.

OSTRZEZENIE/ALARM 8, napiecie ponizej dopuszczalnego
na obwodzie DC

Jedli napiecie obwodu posredniego (DC) spadnie ponizej
ograniczenia zbyt niskiego napiecia, przetwornica czestot-
liwosci sprawdza, czy podtaczono zasilanie rezerwowe 24
V. Jesli nie podtaczono zasilania rezerwowego 24V,
przetwornica czestotliwosci wylaczy sie awaryjnie po
ustalonym czasie. Op6znienie to jest rézne dla réznych
wielkosci urzadzen.

Rozwigzanie problemu:
Sprawdzi¢, czy napiecie zasilania odpowiada
napieciu przetwornicy czestotliwosci.

Wykona¢ sprawdzenie napiecia wejsciowego

Wykona¢ sprawdzenie miekkiego tadowania i
obwodu prostownika.

OSTRZEZENIE/ALARM 9, przecigzenie inwertera
Przetwornica czestotliwosci wytaczy sie z powodu
przecigzenia (zbyt duzy prad przez zbyt dtugi czas). Licznik
elektronicznego zabezpieczenia termicznego inwertora
wysyfa ostrzezenie przy 98% i wylacza przetwornice
awaryjnie przy 100%, wysytajac alarm. Przetwornica
czestotliwosci nie moze by¢ zresetowana, dopdki prad nie
spadnie ponizej 90%.

Btedem jest, jesli przetwornica czestotliwosci zbyt dtugo
jest przecigzona ponad 100%.

Rozwigzanie problemu:
Poréwnac prad wyjsciowy podany na klawiaturze
LCP z pradem znamionowym przetwornicy.

Poréwnac prad wyjsciowy podany na klawiaturze
LCP ze zmierzonym pradem silnika.

Wyswietli¢ termiczne obcigzenie przetwornicy na
klawiaturze i monitorowa¢ wartos¢. Podczas pracy
powyzej wartosci znamionowej pradu ciggtego
przetwornicy, licznik powinien zwiekszy¢ wartos¢.
Podczas pracy ponizej wartosci znamionowej
pradu ciagtego przetwornicy, licznik powinien
zmniejszy¢ wartosc.
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Uwaga: Jezeli wymagana jest duza czestotliwos¢ przeta-
czania, wiecej szczegbétéw mozna znalez¢ w rozdziale
Zalecen Projektowych méwigcym o obnizaniu wartosci
znamionowych.

OSTRZEZENIE/ALARM 10, przekroczenie temperatury przy
przeciazeniu silnika

Wedtug systemu elektronicznej ochrony termicznej (ETR),
silnik jest zbyt goracy. Wybra¢, czy przetwornica czestot-
liwosci ma wysyta¢ ostrzezenie lub alarm, kiedy licznik
osiagnie 100% w 1-90 Zabezp. termiczne silnika. Bfad polega
na tym, ze silnik jest zbyt dtugo przecigzony o wiecej niz
100%.

Rozwiazanie problemu:
Sprawdzi¢, czy silnik sie nie przegrzewa.

Jezeli silnik jest przeciazony mechanicznie

Czy silnik 1-24 Prqd silnika jest ustawiony
prawidtowo.

Dane silnika w parametrach 1-20 do 1-25 sa
odpowiednio ustawione.

Ustawienie w parametrze 1-91, Wentylator
zewnetrzny silnika.

Uruchomi¢ AMA w parametrze 1-29.

OSTRZEZENIE/ALARM 11, nadmierna temperatura
termistora silnika

Termistor lub zlacze termistora jest odtaczone. Wybra¢, czy
przetwornica czestotliwosci ma wysytaé ostrzezenie lub
alarm, kiedy licznik osiggnie 100% w 1-90 Zabezp. termiczne
silnika.

Rozwiazanie problemu:
Sprawdzi¢, czy silnik sie nie przegrzewa.

Sprawdzi¢, czy silnik nie jest przecigzony
mechanicznie.

Sprawdzi¢, czy termistor jest poprawnie
podtaczony miedzy zaciskiem 53 lub 54
(analogowe wejscie napiecia) i zaciskiem 50
(zasilanie + 10 V), lub miedzy zaciskiem 18 lub 19
(tylko wejscie cyfrowe PNP) i zaciskiem 50.

Jesli uzywany jest czujnik KTY, nalezy sprawdzi¢
poprawnos¢ potaczenia miedzy zaciskami 54 i 55.

Jezeli uzywany jest przetacznik termiczny lub
termistor, sprawdzi¢ czy sposéb zaprogramowania
parametru 1-93 odpowiada okablowaniu czujnika.

Jesli uzywany jest czujnik KTY, sprawdzi¢ czy
sposéb zaprogramowania parametrow 1-95, 1-96 i
1-97 odpowiada okablowaniu czujnika.

OSTRZEZENIE/ALARM 12, ograniczenie momentu
obrotowego

Moment jest wyzszy, niz wartos¢ w 4-16 Ogranicz momentu
w trybie silnikow. (podczas pracy silnika) lub moment jest
wyzszy niz warto$¢ w 4-17 Ogranicz momentu w trybie
generat. (podczas pracy regeneracyjnej). Parametru 14-25

mozna uzywac do zmiany tylko ostrzezenia na ostrzezenie,
po ktérym nastepuje alarm.

OSTRZEZENIE/ALARM 13, zbyt wysoka warto$¢ pradu
Ograniczenie pradu szczytowego inwertora (ok. 200%
pradu znamionowego) jest przekroczone. Ostrzezenie trwa
ok. 1,5 sekundy, po czym przetwornica czestotliwosci
wylacza sie, generujac alarm. Jedli zostanie wybrane
rozszerzone sterowanie hamowaniem mechanicznym,
wylaczenie awaryjne mozna zresetowac z zewnatrz.

Rozwigzanie problemu:
Ta awaria moze by¢ spowodowana przez
obcigzenie udarowe lub gwattowne przyspie-
szenie przy obcigzeniach o duzej bezwtadnosci.
Wylaczy¢ przetwornice czestotliwosci. Sprawdzic,
czy mozna obrdcic¢ wat silnika.
Sprawdzi¢, czy rozmiar silnika jest wiasciwy dla
przetwornicy czestotliwosci.

Nieprawidtowe dane silnika w parametrach 1-20
do 1-25.

ALARM 14, blad uziemienia

Wystepuja wyladowania z faz wyjsciowych do ziemi, albo
w kablu pomiedzy przetwornica czestotliwosci i silnikiem,
albo w samym silniku.

Rozwiazanie problemu:
Nalezy wytaczy¢ przetwornice czestotliwosci i
usung¢ usterke uziemienia.

Zmierzy¢ rezystancje uziemienia przewodéw
silnika i samego silnika megaomomierzem, aby
sprawdzi¢ btedy doziemienia w silniku.

Wykona¢ sprawdzenie czujnika pradu.

ALARM 15, Niekompatybilny sprzet
Zamontowana opcja nie jest obstugiwana przez sprzet lub
oprogramowanie obecnego pulpitu sterowniczego.

Zapisac wartosci ponizszych parametréw i skontaktowad
sie ze swoim przedstawicielem Danfoss:

15-40 Typ FC

15-41 Sekcja mocy

15-42 Napiecie

15-43 Wersja oprogramowania

15-45 Rzeczywisty tancuch znakéw kodu
15-49 Karta sterujaca ID SW

15-50 Karta mocy ID SW

15-60 Opcjonalnie montowane (dla kazdego
gniazda opcji)
15-61 Opcja wersja oprogramowania (dla kazdego
gniazda opcji)
ALARM 16, Zwarcie
Wystepuje zwarcie w silniku lub na zaciskach silnika.
Nalezy wytaczy¢ przetwornice czestotliwosci VLT i usunac
zwarcie.
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OSTRZEZENIE/ALARM 17, time-out stowa sterujacego
Wystepuje brak transmisji do przetwornicy czestotliwosci.
Ostrzezenie bedzie aktywne pod warunkiem, ze

8-04 Funkcja time-out stowa steruj. NIE zostat ustawiony na
WYL,

Jesli 8-04 Funkcja time-out sfowa steruj. jest ustawiony na
Stop i Wytqczenie awaryjne, pojawi sie ostrzezenie i
przetwornica czestotliwosci zacznie hamowac¢ az do
wylaczenia awaryjnego, generujac alarm.

Rozwiazanie problemu:
Sprawdzi¢ potaczenia kabla komunikacji
szeregowej.

Zwiekszy¢ 8-03 Czas time-out stowa steruj.
Sprawdzi¢ dziatanie sprzetu komunikacyjnego.

Sprawdzi¢ poprawnosc instalacji wzgledem
wymagan dotyczacych EMC.

OSTRZEZENIE 23, btad wentylatora wewnetrznego
Funkcja ostrzegawcza wentylatora jest funkcja
zapewniajacg dodatkowa ochrone, ktéra sprawdza, czy
wentylator dziata / jest zamontowany. Funkcje ostrze-
gawcza wentylatora mozna wylaczy¢é w 14-53 Monitoring
wentylatora ([0] Wylaczone).

Dla przetwornic z ramami D, E i F, monitorowane jest
regulowane napiecie do wentylatoréw.

Rozwiazanie problemu:
Sprawdzi¢ rezystancje wentylatora

Sprawdzi¢ bezpieczniki miekkiego fadowania.

OSTRZEZENIE 24, btad wentylatora zewnetrznego
Funkcja ostrzegawcza wentylatora jest funkcja
zapewniajacg dodatkowa ochrone, ktéra sprawdza, czy
wentylator dziata / jest zamontowany. Funkcje ostrze-
gawcza wentylatora mozna wylaczy¢é w 14-53 Monitoring
wentylatora ([0] Wylaczone).

Dla przetwornic z ramami D, E i F, monitorowane jest
regulowane napiecie do wentylatoréw.

Rozwiazanie problemu:
Sprawdzi¢ rezystancje wentylatora

Sprawdzi¢ bezpieczniki miekkiego tadowania.

OSTRZEZENIE 25, zwarcie rezystora hamowania

Rezystor hamulca jest monitorowany podczas pracy. Jesli
pojawi sie w nim zwarcie, funkcja hamowania zostanie
wylaczona i pojawi sie ostrzezenie. Przetwornica czestot-
liwosci nadal pracuje, ale bez funkcji hamowania. Wytaczy¢
przetwornice czestotliwosci i wymienic rezystor hamowania
(patrz 2-15 Kontrola hamul).

OSTRZEZENIE/ALARM 26, ograniczenie mocy rezystora
hamowania

Moc przesytana do rezystora hamowania jest wyliczana:
jako warto$¢ procentowa, jako wartos¢ $rednia z ostatnich
120 sekund, na podstawie wartosci rezystancji rezystora
hamowania i napiecia obwodu posredniego. Ostrzezenie
jest aktywowane, kiedy rozproszona moc hamowania

przekracza 90%. Jesli w 2-13 Kontrola mocy hamowania
wybrano Wytqczenie awaryjne [2], przetwornica czestot-
liwosci wytacza sie i generuje ten alarm, kiedy rozproszona
moc hamowania przekracza 100%.

Ostrzezenie: Jedli doszto do zwarcia w tranzystorze
hamowania, istnieje ryzyko przesytania znacznej mocy do
rezystora hamowania.

OSTRZEZENIE/ALARM 27, btad przerywacza hamulca
Tranzystor hamulca jest monitorowany podczas pracy i jesli
wystapi na nim zwarcie, funkcja hamowania wytaczy sie i
pojawi sie ostrzezenie. Przetwornica czestotliwosci nadal
moze pracowad, lecz, poniewaz doszto do zwarcia w
tranzystorze hamulca, znaczna moc jest przesytana do
rezystora hamowania, nawet jesli jest on nieaktywny.
Nalezy wytaczy¢ przetwornice czestotliwosci i usunaé
rezystor hamowania.

Ten alarm/ostrzezenie pojawi sie w takze przypadku
przegrzania rezystora hamulca. Zaciski 104 do 106 sa
dostepne jako rezystor hamulca. Wejscia Klixon — patrz
rozdziat na temat przetacznika temperatury rezystora
hamulca.

OSTRZEZENIE/ALARM 28, btad kontroli hamulca

Btad rezystora hamowania: rezystor hamowania nie jest
podtaczony lub nie dziata.

Sprawdzi¢ parametr 2-15, Kontrola hamulca.

ALARM 29, Temp. radiatora

Maksymalna temperatura radiatora zostata przekroczona.
Bfad temperatury nie zostanie zresetowany, dopdki
temperatura nie spadnie ponizej okreslonej temperatury
radiatora. Prog wytaczenia samoczynnego i resetu jest
rézny w zaleznosci od poziomu mocy przetwornicy.

Rozwiazanie problemu:
Zbyt wysoka temperatura otoczenia.

Zbyt dhtugi kabel silnika.

Nieodpowiednia ilos¢ miejsca nad i pod
przetwornica czestotliwosci.

Brudny radiator.

Zablokowany przeptyw powietrza wokoét
przetwornicy.

Uszkodzony wentylator radiatora.

W przypadku przetwornic z ramami D, E i F, alarm ten jest
zalezny od temperatury mierzonej przez czujnik radiatora
zamontowany wewnatrz modutéw IGBT. W przypadku
przetwornic z rama F, alarm ten moze by¢ réwniez
spowodowany przez czujnik termiczny w module
prostownika.

Rozwiazanie problemu:
Sprawdzi¢ rezystancje wentylatora

Sprawdzi¢ bezpieczniki miekkiego fadowania.

Czujnik termiczny IGBT.

152 MG.20.Y1.49 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss



Dt

Usuwanie usterek

Dokumentacja techniczno-ruchowa VLT AQUA 12-Pulse High Power

ALARM 30, zanik fazy U silnika

Brak fazy U silnika miedzy przetwornica czestotliwosci i
silnikiem.

Nalezy wylaczy¢ przetwornice czestotliwosci i sprawdzic¢
faze U silnika.

ALARM 31, zanik fazy V silnika

Zanik fazy V silnika miedzy przetwornica czestotliwosci i
silnikiem.

Nalezy wytaczy¢ przetwornice czestotliwosci i sprawdzic¢
faze V silnika.

ALARM 32, zanik fazy W silnika

Zanik fazy W silnika miedzy przetwornica czestotliwosci i
silnikiem.

Nalezy wylgaczy¢ przetwornice czestotliwosci i sprawdzi¢
faze W silnika.

ALARM 33, Btad uktadu wstepnego tadowania w fazie
rozruchu

Wystapito zbyt wiele zataczen zasilania w krétkim okresie
czasu. Pozostawi¢ urzadzenie do wychtodzenia do
temperatury roboczej.

OSTRZEZENIE/ALARM 34, Btad komunikacji magistrali
komunikacyjnej

Komunikacja pomiedzy magistralg komunikacyjna i opcja
komunikacjikarta nie dziata.

OSTRZEZENIE/ALARM 35, Poza zakresem czestotliwosci:
To ostrzezenie jest aktywne, jesli czestotliwos¢ wyjsciowa
osiagneta gérne ograniczenie (ustawiane w parametrze
4-53) lub dolne ograniczenie (ustawiane w parametrze
4-52). Ostrzezenie to jest wyswietlane w Regulacja procesu,
zamknieta petla (parametr 1-00).

OSTRZEZENIE/ALARM 36, awaria zasilania

To ostrzezenie/alarm jest aktywne pod warunkiem, ze
napiecie zasilania do przetwornicy czestotliwosci zostato
przerwane oraz, ze14-10 Awaria zasilania NIE jest ustawiony
na WYL. Nalezy sprawdzi¢ bezpieczniki na zasilaniu
przetwornicy czestotliwosci

ALARM 38, Blad wewnetrzny
Moze by¢ konieczne skontaktowanie sie z przedstawicielem
Danfoss. Typowe komunikaty alarmowe:

0 Port szeregowy nie moze zosta¢ uruchomiony. Powazna
awaria sprzetu
256-258 Dane dotyczace mocy EEPROM s3 wadliwe lub przestarzate

512 Pulpit sterowniczy EEPROM jest wadliwy lub przestarzaty

513 Przekroczenie czasu komunikacji odczytu danych EEPROM
514 Przekroczenie czasu komunikacji odczytu danych EEPROM

515 Kontrola rozpoznawania aplikacji nie moze rozpozna¢ danych
EEPROM

516 Nie mozna zapisa¢ w EEPROM, poniewaz komenda zapisu
jest w toku

517 Funkgcja zapisu jest pod time-outem

518 Awaria EEPROM
519 Brakujace lub btedne dane kodu paskowego w EEPROM

783 Wartos$¢ parametru przekracza ograniczenia min/max
1024-1279 Cantelegram, ktéry ma by¢ przestany, nie mdgt by¢ przestany
1281 Procesor sygnatu cyfrowego sygnalizuje time-out

1282 Niekompatybilna wersja mikro oprogramowania mocy

1284 Nie mozna odczyta¢ wersji oprogramowania procesora
sygnatu cyfrowego

1299 SW opcji w gniezdzie A jest przestarzate

1300 SW opcji w gniezdzie B jest przestarzate

1301 SW opcji w gniezdzie CO jest przestarzate

1302 SW opcji w gniezdzie C1 jest przestarzate

1315 SW opcji w gniezdzie A nie jest obstugiwane (niedozwolone)

1316 SW opcji w gniezdzie B nie jest obstugiwane (niedozwolone)

1317 SW opcji w gniezdzie CO nie jest obstugiwane
(niedozwolone)

1318 SW opcji w gniezdzie C1 nie jest obstugiwane
(niedozwolone)

1379 Opcja A nie odpowiedziata przy obliczaniu wersji platformy.

1380 Opcja B nie odpowiedziata przy obliczaniu wersji platformy.

1381 Opcja CO nie odpowiedziata przy obliczaniu wersji platformy.

1382 Opcja C1 nie odpowiedziata przy obliczaniu wersji platformy.

1536 Zostat zarejestrowany wyjatek w kontroli rozpoznawania
aplikacji Informacja o usunieciu btedu zostata zapisana w
LCP

1792 Program alarmowy DSP jest aktywny. Nieprawidtowy transfer
danych o usuwaniu bfedu z czesci danych dotyczacych mocy
kontroli rozpoznawania silnika

2049 Dane dotyczace mocy zrestartowane

2064-2072 HO81x: opcja w gniezdzie x zostata uruchomiona ponownie

2080-2088 HO082x: opcja w gniezdzie x spowodowata oczekiwanie przy
rozruchu

2096-2104 HO083x: opcja w gniezdzie x spowodowata wymagane
prawnie oczekiwanie przy rozruchu

2304 Nie mozna byto odczyta¢ danych z EEPROM mocy

2305 Brak wersji SW w zespole napedowym.

2314 Brak danych zespotu napedowego w zespole napedowym

2315 Brak wersji SW w zespole napedowym.

2316 Brak io_statepage w zespole napedowym

2324 Konfiguracja karty mocy jest okreslona jako niepoprawna
przy uruchamianiu

2325 Karta mocy przerwata komunikacje podczas stosowania
gtéwnego zasilania

2326 Konfiguracja karty mocy jest okreslona jako niepoprawna po
uptywie czasu na zarejestrowanie kart mocy

2327 Zarejestrowano zbyt wiele potozers kart mocy jako istniejace

2330 Informacje o wielkos$ci mocy pomiedzy kartami mocy nie
pasuja do siebie

2561 Brak komunikacji miedzy DSP a ATACD

2562 Brak komunikacji miedzy ATACD a DSP (praca ze stanem)

2816 Przekroczenie rejestru modutu pulpitu sterowniczego

2817 Program planujacy wolne zadania

2818 Szybkie zadania

2819 Parametr watku

2820 Przekroczenie rejestru LCP

2821 Przekroczenie portu szeregowego

2822 Przekroczenie portu USB

2836 cfListMempool za mate

3072-5122 Wartos¢ parametru przekracza swoje ograniczenia

5123 Opcja w gniezdzie A Sprzet niekompatybilny z pulpitem
sterowniczym sprzetu

5124 Opcja w gniezdzie B Sprzet niekompatybilny z pulpitem
sterowniczym sprzetu

5125 Opcja w gniezdzie CO: Sprzet niekompatybilny z pulpitem
sterowniczym sprzetu

5126 Opcja w gniezdzie C1: Sprzet niekompatybilny z pulpitem
sterowniczym sprzetu

5376-6231 Mato pamieci

1283 Niekompatybilna wersja danych mocy EEPROM

ALARM 39, Czujnik radiatora
Brak sprzezenia zwrotnego z czujnika temperatury
radiatora.

Sygnat z czujnika termicznego IGBT nie jest dostepny na
karcie mocy. Problem moze dotyczy¢ karty mocy, karty
sprzegacza optycznego lub kabla tasmowego pomiedzy
kartag mocy a kartg sprzegacza optycznego.

MG.20.Y1.49 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss

153



Dt

Usuwanie usterek

Dokumentacja techniczno-ruchowa VLT AQUA 12-Pulse High Power

OSTRZEZENIE 40, przeciazenie wyjécia cyfrowego zacisku
27

Sprawdzi¢ obcigzenie podtgczone do zacisku 27 lub usuna¢
potaczenie powodujace zwarcie. Sprawdz 5-00 Tryb wejs¢ /
wyjs¢ cyfr. i 5-01 Zacisk 27. Tryb.

OSTRZEZENIE 41, Przecigzenie wyjscia cyfrowego zacisku
29

Sprawdzi¢ obcigzenie podtaczone do zacisku 29 lub usunac
potaczenie powodujace zwarcie. Sprawdz 5-00 Tryb wejs¢ /
wyjs¢ cyfr. i 5-02 Zacisk 29. Tryb.

OSTRZEZENIE 42, przecigzenie wyjscia cyfrowego na X30/6
lub przecigzenie wyjécia cyfrowego na X30/7

Dla X30/6, sprawdzi¢ obcigzenie podtaczone do X30/6 lub
usung¢ potaczenie powodujace zwarcie. Sprawdzic¢

5-32 Wyj. cyfr. zacisku X30/6 (MCB 101).

Dla X30/7, sprawdzi¢ obcigzenie podtaczone do X30/7 lub
usung¢ potaczenie powodujace zwarcie. Sprawdzic¢
5-33 Wyj. cyfr. zacisku X30/7 (MCB 101)

ALARM 46, Zasilanie karty mocy
Zasilanie na karcie mocy jest poza zakresem.

Na karcie mocy sa trzy rodzaje zasilania generowane przez
zasilacz trybu przefaczania (SMPS) na karcie mocy: 24 V, 5V,
+/- 18V. Przy zasilaniu 24 VDC z opcjag MCB 107, monito-
rowane jest tylko zasilanie 24 Vi 5 V. Przy tréjfazowym
napieciu zasilania, monitorowane sa wszystkie trzy rodzaje
zasilania.

OSTRZEZENIE 47, Niski poziom zasilania 24 V

Zasilanie 24 VDC jest mierzone na karcie sterujacej.
Zewnetrzne zasilanie rezerwowe 24 VDC moze by¢
przecigzone; w przeciwnym razie nalezy skontaktowac sie z
przedstawicielem firmy Danfoss.

OSTRZEZENIE 48, niski poziom zasilania 1,8 V

Zasilanie 1,8 VDC uzywane na karcie sterujacej jest poza
dopuszczalnym zakresem. Zasilanie jest mierzone na karcie
sterujacej.

OSTRZEZENIE 49, Ograniczenie predkosci

Predkosc jest poza zakresem okreslonym w 4-11 Ogranicz.
nis. predk. silnika [obr/min] oraz 4-13 Ogranicz wys. predk.
silnika [obr/min].

ALARM 50, kalibracja AMA zakoriczona niepomysinie:
Skontaktowac sie z przedstawicielem firmy Danfoss.

ALARM 51, Sprawdzi¢ Unom i Inom AMA
Prawdopodobnie ustawienia napiecia, pradu i mocy silnika
sa nieprawidfowe. Nalezy sprawdzi¢ ustawienia.

ALARM 52, Niskie Inom AMA
Prad silnika jest zbyt maty. Nalezy sprawdzi¢ ustawienia.

ALARM 53, AMA silnik jest zbyt duzy
Silnik jest zbyt maty, aby przeprowadzi¢ procedure AMA.

ALARM 54, AMA silnik jest zbyt maty
Silnik jest zbyt maty, aby przeprowadzi¢ procedure AMA.

ALARM 55, parametr AMA poza zakresem
Wartosci parametréw znalezione dla silnika s poza
dopuszczalnym zakresem.

ALARM 56, AMA przerwane przez uzytkownika
Procedura AMA zostata przerwana przez uzytkownika.

ALARM 57, AMA timeout

Nalezy sprobowac uruchomi¢ AMA ponownie kilka razy, do
momentu wykonania AMA. Nalezy pamigta¢, ze kolejne
rozruchy moga rozgrzac silnik do poziomu, przy ktérym
zwigkszy sie rezystancja Rs i Rr. W wiekszosci przypadkéw
nie jest to jednak krytyczne.

ALARM 58, Blad wewnetrzny AMA
Skontaktowac sie z przedstawicielem firmy Danfoss.

OSTRZEZENIE 59, Ograniczenie pradu
Prad silnika jest wyzszy od wartosci w par. 4-18, Ograni-
czenie pradu.

OSTRZEZENIE 60, Blokada zewnetrzna

Zostata witaczona blokada zewnetrzna. Aby wznowié
normalng prace, nalezy doprowadzi¢ 24 VDC do zacisku
zaprogramowanego dla blokady zewnetrznej i zresetowac
przetwornice czestotliwosci (przez komunikacje szeregowa,
wejscie/wyjscie cyfrowe lub naciskajac przycisk reset na
klawiaturze).

OSTRZEZENIE 61, Btad wyszukiwania

Wykryto rozbieznos¢ pomiedzy obliczona predkoscia silnika
a pomiarem predkosci pochodzacym z urzadzenia obstugu-
jacego sprzezenie zwrotne. Funkcja dla Ostrzezenia/
Alarmu/Wytaczenia jest ustawiana w par. 4-30, Funkcja
utraty sprzezenia zwrotnego silnika, ustawienia btedu w par.
4-31, Btqd predkosci sprzezenia zwrotnego silnika, zas
dopuszczalny czas btedu w par. 4-32, Limit czasu utraty
sprzezenia zwrotnego silnika. Funkcja ta moze nie dziata¢
podczas procedury oddawania do eksploatacji.

OSTRZEZENIE 62, Maksymalne ograniczenie czestotliwosci
wyjsciowej

Czestotliwos¢ wyjsciowa jest wyzsza od wartosci
ustawionej w 4-19 Maks. czestotliwos¢ wyjs.

OSTRZEZENIE 64, Ograniczenie napiecia
Kombinacja obciagzenia i predkosci wymaga wyzszego
napiecia silnika niz rzeczywiste napiecie obwodu DC.

OSTRZEZENIE/ALARM/WYLACZENIE AWARYJNE 65, przekro-
czenie temperatury karty sterujacej

Przekroczenie temperatury karty sterujacej: Temperatura
wytaczenia karty sterujacej wynosi 80° C.

OSTRZEZENIE 66, Niska temperatura radiatora

To ostrzezenie jest zalezne od czujnika temperatury w
module IGBT.

Rozwiazanie problemu:

Temperatura radiatora mierzona jako 0° C moze oznaczac,
ze czujnik temperatury jest wadliwy, co powoduje wzrost
predkosci wentylatora do maksymalnej. Jezeli przewdéd
czujnika pomiedzy IGBT a karta sprzegacza optycznego jest
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roztaczony, moze to powodowac to ostrzezenie. Sprawdzic¢
réwniez czujnik termiczny IGBT.

ALARM 67, Konfiguracja modutu opcji ulegta zmianie
Od ostatniego wytaczenia zasilania dodano lub usunieto
jedna lub wiecej opcji.

ALARM 68, Aktywowany bezpieczny stop

Aktywowano bezpieczny stop. Aby wznowi¢ normalng
prace, nalezy doprowadzi¢ 24 VDC do zacisku 37, a
nastepnie wysta¢ sygnat Reset (przez magistrale, wejscie/
wyjscie cyfrowe lub naciskajac przycisk Reset). Patrz
parametr 5-19, Zacisk 37, bezpieczny stop.

ALARM 69, Temperatura karty mocy
Czujnik temperatury na karcie mocy jest albo za goracy,
albo za zimny.

Rozwiazanie problemu:
Sprawdzi¢ dziatanie wentylatoréw drzwiowych.

Sprawdzi¢, czy filtry wentylatoréw drzwiowych nie
sq zablokowane.

Sprawdzi¢, czy plyta dtawika jest poprawnie
zainstalowana w przypadku przetwornic IP 21 i IP
54 (NEMA 1 i NEMA 12).

ALARM 70, Btedna konfiguracja prz. cz.
Rzeczywiste potaczenie pulpitu sterowniczego i ptyty
zasilania jest nieodpowiednie.

OSTRZEZENIE/ALARM 71, Bezpieczny Stop PTC 1

Funkcja bezpiecznego Stopu zostata aktywowana z karty
termistora MCB 112 PTC (zbyt wysoka temperatura silnika).
Tryb zwyktej pracy urzadzenia moze zostaé przywrécony
po ponownym zastosowaniu przez MCB 112 napigcia 24 V
DC na T-37 (kiedy temperatura silnika osiggnie odpowiedni
poziom) oraz po dezaktywacji wejscia cyfrowego z MCB
112. Nalezy wtedy wysta¢ sygnat Reset (za pomoca
komunikacji szeregowej, we/wy cyfrowego lub naciskajac
przycisk reset na klawiaturze). Uwaga: jesli wiaczony jest
automatyczny restart, silnik moze sie uruchomic po
usunieciu tej usterki.

ALARM 72, Niebezpieczna awaria

Bezpieczny Stop z wytagczeniem awaryjnym z blokada.
Nieoczekiwane poziomy sygnatu na bezpiecznym stopie i
na wejsciu cyfrowym z karty termistora MCB 112 PTC.

Ostrzezenie 73, Autom. ponowne uruchomienie
bezpiecznego stopu

Bezpiecznie zatrzymane. Uwaga: jesli wiaczony jest
automatyczny restart, silnik moze sie uruchomi¢ po
usunieciu tej usterki.

OSTRZEZENIE 76, Konfiguracja urzadzen zasilajacych
Wymagana liczba urzadzen zasilajgcych nie jest zgodna z
wykryta liczbg aktywnych urzadzen zasilajacych. Podczas
wymiany modutu ramy F, ostrzezenie to pojawi sie jezeli
dane dotyczace zasilania w karcie zasilajacej modutu nie
zgadzaja sie z danymi z pozostatej czesci przetwornicy.
Prosze sprawdzi¢, czy cze$¢ zamienna i jej karta zasilajaca
maja odpowiednie numery czesci.

OSTRZEZENIE 77, Tryb zredukowanej mocy:

To ostrzezenie oznacza, ze przetwornica pracuje w trybie
zredukowanej mocy (tzn. z mniejsza liczba czesci falownika,
niz dozwolona). To ostrzezenie bedzie generowane w
trakcie cyklu mocy, gdy przetwornica jest ustawiona na
prace z mniejszg iloscig falownikéw i pozostanie wigczone.

ALARM 79, Nieprawidlowa konfiguracja sekcji mocy

Karta skalujagca ma niewtasciwy numer lub nie jest zainsta-
lowana Oprécz tego, nie mozna byto zainstalowa¢ ztacza
MK102 na karcie mocy.

ALARM 80, Przetwornica sprowadzona do wartosci
domysinych

Ustawienia parametréw sg sprowadzane do wartosci
domysinych po recznym resecie.

ALARM 91, Btedne ustawienia wejscia analogowego 54
Przefgcznik S202 musi zosta¢ ustawiony w pozycji OFF
(wejscie napieciowe), gdy czujnik KTY jest podtgczony do
wejscia analogowego terminalu 54.

ALARM 92, Brak przeptywu
W uktadzie wykryto sytuacje polegajaca na braku
obcigzenia. Patrz grupa parametréw 22-2.

ALARM 93, Suchobieg pompy
Sytuacja braku przeptywu i wysoka predkos¢ oznaczaja, ze
pompa pracowata na sucho. Patrz grupa parametréw 22-2.

ALARM 94, Funkcja End of Curve

Sprzezenie zwrotne pozostaje ponizej wartosci zadanej, co
moze wskazywa¢ na wycieki w uktadzie rur. Patrz grupa
parametréow 22-5.

ALARM 95, Zerwany pas

Moment obrotowy jest ponizej ograniczenia momentu
ustawionego dla braku obciazenia, co wskazuje na zerwany
pas. Patrz grupa parametréw 22-6.

ALARM 96, Start opézZniony

Uruchomienie silnika zostato opdznione ze wzgledu na
dziatanie zabezpieczenia krétkiego cyklu. Patrz grupa
parametréw 22-7.

OSTRZEZENIE 97, Stop opézniony

Zatrzymanie silnika zostato op6znione ze wzgledu na
dziatanie zabezpieczenia krétkiego cyklu. Patrz grupa
parametréw 22-7.

OSTRZEZENIE 98, Btad zegara
Btad zegara. Nie ustawiono czasu lub awarii ulegt zegar
RTC (jedli jest zamontowany). Patrz grupa parametréw 0-7.

ALARM 243, IGBT hamulca

Ten alarm dotyczy tylko przetwornic z ramami F. Jest on
réownowazny alarmowi 27. Warto$¢ podana w rejestrze
alarméw oznacza modut mocy, ktéry spowodowat alarm.

1 = modut falownika najbardziej na lewo.

2 = srodkowy modut falownika w przetwornicy F2
lub F4.

2 = prawy modut falownika w przetwornicy F1
lub F3.
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3 = prawy modut falownika w przetwornicy F2
lub F4.

5 = modut prostownika.

ALARM 244, Temperatura radiatora

Ten alarm dotyczy tylko przetwornic z ramami F. Jest on
réwnowazny alarmowi 29. Wartos¢ podana w rejestrze
alarméw oznacza modut mocy, ktéry spowodowat alarm.

1 = modut falownika najbardziej na lewo.

2 = srodkowy modut falownika w przetwornicy F2
lub F4.

2 = prawy modut falownika w przetwornicy F1
lub F3.

3 = prawy modut falownika w przetwornicy F2
lub F4.

5 = modut prostownika.

ALARM 245, Czujnik radiatora

Ten alarm dotyczy tylko przetwornic z ramami F. Jest on
réwnowazny alarmowi 39. Wartos¢ podana w rejestrze
alarméw oznacza modut mocy, ktéry spowodowat alarm.

1 = modut falownika najbardziej na lewo.

2 = srodkowy modut falownika w przetwornicy F2
lub F4.

2 = prawy modut falownika w przetwornicy F1
lub F3.

3 = prawy modut falownika w przetwornicy F2
lub F4.

5 = modut prostownika.

ALARM 246, Zasilanie karty mocy

Ten alarm dotyczy tylko przetwornic z ramami F. Jest on
réwnowazny alarmowi 46. Wartos¢ podana w rejestrze
alarméw oznacza modut mocy, ktéry spowodowat alarm.

1 = modut falownika najbardziej na lewo.

2 = srodkowy modut falownika w przetwornicy F2
lub F4.

2 = prawy modut falownika w przetwornicy F1
lub F3.

3 = prawy modut falownika w przetwornicy F2
lub F4.

5 = modut prostownika.

ALARM 247, Temperatura karty mocy

Ten alarm dotyczy tylko przetwornic z ramami F. Jest on
réwnowazny alarmowi 69. Wartos¢ podana w rejestrze
alarméw oznacza modut mocy, ktéry spowodowat alarm.

1 = modut falownika najbardziej na lewo.

2 = srodkowy modut falownika w przetwornicy F2
lub F4.

2 = prawy modut falownika w przetwornicy F1
lub F3.

3 = prawy modut falownika w przetwornicy F2
lub F4.

5 = modut prostownika.

ALARM 248, Nieprawidtowa konfiguracja sekcji mocy
Ten alarm dotyczy tylko przetwornic z ramami F. Jest on
réwnowazny alarmowi 79. Wartos¢ podana w rejestrze
alarméw oznacza modut mocy, ktéry spowodowat alarm.

1 = modut falownika najbardziej na lewo.

2 = srodkowy modut falownika w przetwornicy F2
lub F4.

2 = prawy modut falownika w przetwornicy F1
lub F3.

3 = prawy modut falownika w przetwornicy F2
lub F4.

5 = modut prostownika.

ALARM 250, Nowa cze$¢ zamienna

Moc lub zasilacz impulsowy zostaty wymienione. Kod typu
przetwornicy czestotliwosci musi zosta¢ przywrécony w
EEPROM. Wybra¢ odpowiedni kod typu w 74-23 Ustawienie
kodu typu, zgodnie ze znakiem umieszczonym na
urzadzeniu. Pamieta¢ o wybraniu ,Zapisz do EEPROM”, aby
zakonczyc¢.

ALARM 251, Filtr ma nowy kod typu
Przetwornica czestotliwosci ma nowy kod typu.
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Ostrzezenie O Wysokim Napieciu 4
Otoczenie: 140
P
Pakiet Jezykowy 2 69
Pakietu

Jezykowego 1 69

Jezykowego 3 69

Jezykowego 4 69
Parametréw Indeksowanych 59
Petla Zamknieta FC 121
Planowanie Miejsca Montazu 10

Podtaczenie Zasilania 27,38
Podnoszenie 10
Postepowanie Z Odpadami 6
Poziom Napiegcia 137
Pozycja 1.3 Wyswietlacza, 0-22 72
Praca/Wyswietlacz 98
Prad Uptywowy. 8
Prady Uptywu 7

Prawa Autorskie, Ograniczenie Odpowiedzialnosci Oraz Pra-
wa Do Wprowadzania Poprawek...... 4

Predkos¢
Koricowa Rozpedzenia/zatrzymania Zaworu Zwrotnego

Korncowa Rozpedzenia/zatrzymania Zaworu Zwrotnego
[obr./min]...... 76

Profibus
Profibus 111
DP-V1 62
Przekazniki ELBC 36
Przetaczniki S201, 5202 1 S801 50
Przeptyw Powietrza 22
Przestrzen 16

Przetwornice Z Fabrycznie Zainstalowang Opcja Przerywacza
Hamulca...... 38

Przewody Sterownicze 47,49
Przylgczanie Magistrali Komunikacyjnej 43
Przypadkowemu Uruchomieniu 8
Przyspiesz/zwolnij 46
Q
Q1 Moje Menu Osobiste 65
Q2 Konfiguracja Skrécona 66
Q3 Zestawy Parametréw Funkgji 66
Q5 Wprowadzone Zmiany. 68
Q6 Rejestracja Przebiegéw. 68
Quick Menu 55,63
R
RCD (wylacznik Réznicowopradowy) 25
Reaktangji
Gléwnej 75
Rozproszenia Stojana 75
Reczne Rozruszniki Silnika 25
Reset 56
Réwnolegte Laczenie Silnikéw 51
S
Skréty I Normy. 6
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Indeks

Dokumentacja techniczno-ruchowa VLT AQUA 12-Pulse High Power

Skuteczna Konfiguracja Parametréw Dla Aplikacji Wodnych....

65
Sposéb Podiaczenia Komputera PC Do 61
Start/Stop
Start/Stop 45
Impulsowy 45
Status 55
Sterowanie
Hamowaniem 151
Hamulcem Mechanicznym 51
Sterownik
Kaskadowy 130
Zdarzen 113
Stop Z Wybiegiem Silnika 56
Szybkie
Menu 65
Przenoszenie Ustawiern Parametrow Przy Korzystaniu Z
GLCP......60
T
Tabele Bezpiecznikéw Duzej Mocy. 40
Tabliczce Znamionowe;j 50
Tabliczke Znamionowa Silnika 50
Tryb Gtéwnego Menu 68
Trybem Szybkiego Menu 55
Trzecia Linia Wyswietlacza, 0-24 73
V)
Ustawierh Domyslnych 60
Ustawienia Domysine 97
Uwagi Ogélne 16
Uziemienie 36
\Y
VLT® AQUA Drive 4
W
Wartos¢
Zadana / Czas Rozpedzania/zatrzymania...........eeeren. 103
Zadana Napiecia Przez Potencjometr..........ovecenseenecenecnne 46
Zadana Potencjometru 46
Wejscia
Analogowe 138
Cyfrowe: 137
Impulsowe 138
Wejscie Dlawika/rury Kablowej - IP21 (NEMA 1) I IP54 (NE-
MA12)..... 22
Wejscie/Wyjscie
Analogowe 107
Cyfrowe 105
Wersja Oprogramowania 7
Wiaczenie Napetniania Rur, 29-00 926

Wybdr Parametréw 68
Wydajnosc¢

Karty Sterujacej 140

Wyjsciowa (U, V, W) 137
Wyjscia Przekaznikowe 139
Wyjscie

Analogowe 138

Cyfrowe 139

Silnika 137
Wylacznik

RFI 36

Réznicowopradowy. 8

Temperaturowy Rezystora Hamowania..........ccoeceveevcvccunen. 42
Wymiary Fizyczne 12,15
Wyswietlacz Graficzny. 53
Z
Zabezpieczenia | Funkcje 140
Zabezpieczenie

Zabezpieczenie 40

Silnika 140

Silnika Przed Przecigzeniem 7

Termiczne Silnika 52
Zaciski

Chronione Bezpiecznikami 30 AMPErow.........cceeeeesecenne 26

Sterowania 43
Zasilanie

24V DC 26

IT 36

Sieciowe (L1-1,L2-1,L3-1, L1-2, L2-2, L3-2).cvrrrrsrsrror 137

Zewnetrzne Wentylatorow:. 38
Zatrzymanie Awaryjne |IEC Z PrzekaZnikiem Bezpieczeristwa

Pilz...... 25

Zestaw Parametréw. 63
Zew. Petla Zamknieta 123
Zewnetrzne Monitorowanie Temperatury.............coceeeens 26
Zlacze Magistrali RS-485 61
Zmiana

Danych 58

Wartosci Danych 59

Wartosci Grupy Danych Liczbowych 58

Wartosci Tekstowej 58
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www.danfoss.com/drives

Danfoss nie ponosi odpowiedzialnosci za mozliwe btedy drukarskie w katalogach, broszurach i innych materiatach drukowanych. Dane techniczne zawarte w broszurze moga ulec zmianie
bez wczesniejszego uprzedzenia, jako efekt statych ulepszen i modyfikacji naszych urzadzen. Wszystkie znaki towarowe w tym materiale sa wtasnoscia odpowiednich spétek. Danfoss, logotyp
Danfoss sg znakami towarowymi Danfoss A/S. Wszystkie prawa zastrzezone.

Danfoss Sp. z o0.0.

ul. Chrzanowska 5

05-825 Grodzisk Mazowiecki
Telefon: (22) 755 07 00
Telefax: (22) 755 07 01
e-mail: info@danfoss.pl
http://www.danfoss.pl
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