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VLT 2800
Guida alla Progettazione
Versione software: 3.1x

C € G.I.IS 0

La presente Guida alla progettazione pud essere utilizzata per tutti i convertitori di frequenza VLT Serie 2800

dotati diversione software 3.1x.
Il numero della versione software & indicato nel parametro 640.

Serie VLT ®2800

NOTA!

'ﬁ Questo simbolo indica qualcosa che ri-

chiede l'attenzione del lettore.

Indica un avviso generale.

Questo simbolo indica un avviso di alta
tensione.
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® Avviso alta tensione

Il convertitore di frequenza, se collegato
alla rete, & soggetto a tensioni pericolose.
L'errata installazione del motore o del
convertitore di frequenza pud essere cau-
sa di anomalie delle apparecchiature e di
lesioni gravi o mortali alle persone. Per-
tanto & necessario seguire scrupolosa-
mente le istruzioni nel presente manuale
€ osservare le norme di sicurezza locali e
nazionali.

| requisiti di bassissima tensione di prote-
zione (PELV) enunciati nelle norme IEC
61800-5-1 non sono soddisfatti ad altitu-
dini oltre i 2000 m (6562 piedi). Per con-
vertitori di frequenza 200V, i requisiti non
sono soddisfatti ad altitudini oltre i 5000 m
(16 404 piedi). Per ulteriori informazioni,
contattare Danfoss Drives.

® Norme relative alla sicurezza

1.

Prima di effettuare lavori di riparazione, di-
sinserire il convertitore di frequenza dalla re-
te. Accertarsi che la rete di alimentazione sia
stata disinserita e che sia trascorso il tempo
prescritto prima di rimuovere i connettori del
motore o della rete di alimentazione.

Il tasto [STOP/RESET] sul quadro di coman-
do del convertitore di frequenza non disinse-
risce I'alimentazione di rete, pertanto non puo
essere utilizzato come interruttore di sicurez-
za.

L’apparecchio deve essere correttamente
collegato a massa, I'utente deve essere pro-
tetto dalla tensione di alimentazione e il mo-
tore deve essere protetto da sovraccarichi in
conformita con le norme locali e nazionali vi-
genti in materia.

Le correnti di dispersione a terra sono supe-
riori a 3,5 mA.

La protezione da sovraccarico motore non &
inclusa fra le impostazioni di fabbrica. Se si

desidera questa funzione, impostare il para-
metro 128 Protezione termica motore su ETR
scatto o ETR awviso. Per il mercato nordame-
ricano: Le funzioni ETR forniscono una pro-
tezione da sovraccarico ai motori classe 20,
conformemente alle norme NEC.

Non rimuovere i connettori del motore e della
rete di alimentazione mentre il convertitore di
frequenza ¢ collegato alla rete. Accertarsi
che la rete di alimentazione sia stata disin-
serita e che sia trascorso il tempo prescritto
prima di rimuovere i connettori del motore o
della rete di alimentazione.

Si noti che il convertitore di frequenza é do-

tato di ulteriori ingressi di tensione oltre a L1,
L2 e L3 quando vengono utilizzati i morsetti

del bus CC. Accertarsi che tutti gli ingressi di
tensione siano scollegati e che sia trascorso
il tempo stabilito prima di dare inizio al lavoro
di riparazione.

® Avvertenze contro I'avviamento involontario

1.

Quando il convertitore di frequenza & colle-
gato alla rete di alimentazione, il motore puo
essere arrestato mediante i comandi digitali,
i comandi bus, i riferimenti o un arresto loca-
le. Se per considerazioni di sicurezza perso-
nale risulta necessario evitare ogni possibilita
di avviamento involontario, tali funzioni di ar-
resto non sono sufficienti.

Il motore potrebbe avviarsi durante la pro-
grammazione dei parametri. Pertanto, prima
di procedere alla modifica dei dati, occorre
sempre attivare il tasto di arresto [STOP/RE-
SET].

Un motore arrestato pud avviarsi in seguito
al guasto di componenti elettronici del con-
vertitore di frequenza, a un sovraccarico tem-
poraneo oppure a un guasto della rete di
alimentazione o a un collegamento difettoso
del motore.

B Da utilizzare su reti isolate
Consultare la sezione Switch RFI sull'uso su reti isola-

te.

E importante seguire le raccomandazioni per l'instal-
lazione su reti IT per garantire un livello di protezione
sufficiente per l'intera installazione. Il mancato utilizzo
di sistemi di monitoraggio dedicati alle reti IT pud pro-
vocare malfunzionamenti.
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Serie VLT ®2800

® Dati tecnici

® Principio di regolazione

Un convertitore di frequenza trasforma tensione CA
proveniente dalla rete in tensione CC, quindi converte
la tensione CC in una tensione CA ad ampiezza e fre-
quenza variabili.

Il motore riceve quindi una tensione e una frequenza
variabili, che consentono la regolazione continua di
motori CA trifase standard.
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1. Tensione di rete

1x220-240V AC, 50/60 Hz
3x200-240V AC, 50/60Hz
3x380-480V AC, 50/60 Hz

2. Raddrizzatore
Raddrizzatore a ponte trifase che trasforma la tensio-
ne CA in tensione CC.

3. Circuito intermedio
Tensione CC ¢ 2 x tensione di rete [V].

4. Bobine circuito intermedio

Uniformano la corrente del circuito intermedio e limi-
tanoil carico sulla rete e sui componenti (trasformatore
di rete, cavi, fusibili e contattori).

5. Condensatore circuito intermedio
Stabilizza la tensione del circuito intermedio.

6. Inverter
Converte la tensione CC in tensione CA variabile a
frequenza variabile.

7. Tensione motore

Tensione CA variabile in base alla tensione di alimen-
tazione.

Frequenza variabile: 0,2 - 132 /1 - 1000 Hz.

8. Scheda di comando

Con questa scheda il computer comanda l'inverter che
genera gli impulsi sulla base dei quali la tensione CC
€ convertita in tensione CA variabile a frequenza va-
riabile.

Principio di regolazione dei VLT 2800

Un convertitore di frequenza & un dispositivo elettro-
nico che consente la regolazione continua della velo-
cita diun motore CA. Il convertitore di frequenza regola
la velocita del motore convertendo tensione e frequen-
za di rete, p.e. 400 V / 50 Hz, in grandezze variabili.
Attualmente i motori AC controllati da convertitore di
frequenza sono parte integrante di tutti i tipi di impianti
automatizzati.

I VLT Serie 2800 sono dotati di un sistema di comando
dell'inverter denominato VVC (Voltage Vector Control
= controllo vettoriale della tensione). VVC comanda un
motore a induzione alimentandolo con una frequenza
variabile e una tensione opportuna. Se il carico del
motore varia, variano anche magnetizzazione e velo-
cita del motore. Per questo motivo la corrente del
motore € misurata in modo continuo e i requisiti di ten-
sione correnti e lo scorrimento del motore sono calco-
lati mediante un modello di motore.

Ingressi e uscite programmabili in quattro Pro-
grammazioni

Nei VLT Serie 2800 & possibile programmare i diversi
ingressi di comando e uscite segnali e selezionare
quattro differenti Programmazioni definite dall'utente
per la maggior parte dei parametri. L'utente pud facil-
mente programmare le funzioni desiderate mediante il
quadro di comando o la comunicazione seriale.

Protezione contro le interferenze direte

Il convertitore di frequenza & protetto dalle oscillazioni
transitorie che si verificano nella rete di alimentazione,
ad esempio in caso di accoppiamento con un sistema
di compensazione di fase o di interruzione dei fusibili.

La tensione nominale del motore e la coppia piena
possono essere mantenute fino al 10% di sottotensio-
ne nell’alimentazione di rete.

Poiché tutti i VLT Serie 2800 da 400 V dispongono di
bobine del circuito intermedio, la presenza di interfe-
renze di rete & molto contenuta. Cid garantisce un
buon fattore di potenza (corrente di picco inferiore) con
una riduzione del carico sulla rete.

Protezione del convertitore di frequenza

La misurazione della corrente nel circuito intermedio
garantisce la protezione del convertitore di frequenza
in caso di cortocircuito o guasti a terra del collega-
mento motore.
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Il monitoraggio costante della corrente del circuito in-
termedio consente I'accoppiamento all'uscita del mo-
tore, ad esempio per mezzo di un contattore.
L'efficiente monitoraggio dell'alimentazione di rete ga-
rantisce l'arresto dell'apparecchio in caso di guasto di
fase. In questo modo si impedisce il sovraccarico del-
l'inverter e dei condensatori del circuito intermedio,
che ridurrebbe considerevolmente la durata utile del
convertitore di frequenza.

Il convertitore di frequenza é dotato di protezione ter-
mica integrata di serie. In caso di sovraccarico termico,
questa funzione esclude l'inverter.

Serie VLT ®2800
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Isolamento galvanico affidabile

Nei VLT Serie 2800, tutti gli ingressi e le uscite digitali,
gli ingressi e le uscite analogici e i morsetti della co-
municazione seriale dispongono di circuiti conformi ai
requisiti PELV. Anche i morsetti releé sono conformi ai
requisiti PELV e possono pertanto essere collegati al
potenziale di rete.

Per ulteriori nformazioni consultare la sezione /sola-
mento galvanico (PELV)

Protezione avanzata del motore

I VLT Serie 2800 dispongono di una protezione elet-
tronica del motore integrata.

Il convertitore di frequenza calcola la temperatura del
motore sulla base di corrente, frequenza e tempo.
Rispetto alla protezione bimetallica tradizionale, la
protezione elettronica tiene in considerazione il raf-
freddamento limitato alle basse frequenze in conse-
guenza della ridotta velocita della ventola (motori con
ventola interna). Questa funzione non & in grado di
proteggere singoli motori quando i motori sono colle-
gati in parallelo. La protezione termica del motore puo
essere paragonata ad uno switch di protezione del
motore, CTI.

Per garantire la massima protezione di un motore co-
perto o bloccato, oppure in caso di guasto della ven-
tola, & possibile installare un termistore e collegarlo al
corrispondente ingresso del convertitore di frequenza
(ingresso digitale), vedere parametro 128 Protezione
termica motore.

Per ulteriori informazioni, consultare anche la sezione
Isolamento galvanico (PELV).

NOTA!

'l: Questa funzione non & in grado di proteg-
i gere singoli motori in caso di motori colle-

gati in parallelo.
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® Marchio CE
Che cos'é il marchio CE?
Il marchio CE ha lo scopo di evitare ostacoli tecnici al
commercio in ambito EFTA ed EU. Il marchio CE in-
trodotto dalla UE € un semplice modo per indicare se
un prodotto & conforme alle corrispondenti direttive
UE. Il marchio CE non fornisce indicazioni sulla qualita
o le specifiche di un prodotto. | convertitori di frequen-
za sono regolati da tre direttive UE:
eLa direttiva macchine (98/37/CEE)
Tutte le macchine con parti critiche in movimento sono
contemplate dalla direttiva macchine entrata in vigore
il 1 gennao 1995. Siccome il funzionamento dei con-
vertitori di frequenza & in larga misura elettrico, essi
non rientrano nella direttiva macchine. Comunque, se
il convertitore di frequenza viene fornito per essere
utilizzato in una macchina, verranno anche fornite le
informazioni sulla sicurezza in riferimento al converti-
tore di frequenza. Cid tramite una dichiarazione del
costruttore.
eLa direttiva sulla bassa tensione (73/23/CEE)
| convertitori di frequenza devono essere dotati di mar-
chio CE in conformita alla direttiva sulla bassa tensio-
ne, entrata in vigore il 1 gennaio 1997. La direttiva
concerne tutte le apparecchiature elettriche funzio-
nanti negli intervalli compresi fra 50 - 1000 V CA e 75
- 1500 V CC. Danfoss applica i marchi CE in base alla
direttiva e rilascia su richiesta una dichiarazione di
conformité.
sLa direttiva EMC (89/336/CEE)
EMC é l'abbreviazione di compatibilita elettromagne-
tica. La presenza di compatibilitd elettromagnetica si-
gnifica che l'interferenza reciproca fra diversi compo-
nenti e apparecchiature & talmente ridotta da non
influire sul loro funzionamento.
La direttiva EMC & entrata in vigore il 1 gennaio 1996.
Danfoss applica i marchi CE in base alla direttiva e
rilascia su richiesta una dichiarazione di conformité. Il
presente manuale fornisce istruzioni dettagliate per
garantire un'installazione corretta dal punto di vista
della compatibilita elettromagnetica. Inoltre specifi-
chiamo gli standard a cui si conformano i nostri diversi
prodotti. Offriamo i filtri contenuti nelle specifiche e for-
niamo altri tipi di assistenza al fine di garantire risultati
EMC ottimali.

Nella grande maggioranza dei casi, i convertitori di
frequenza sono usati da professionisti del settore co-
me componenti complessi facenti parte di un'apparec-
chiatura, un sistema o un'installazione di maggiori
dimensioni. L'installatore ha la responsabilita delle ca-
ratteristiche EMC finali dell'apparecchiatura, del siste-
ma o dell'installazione.

8 MG.27.E3.06 - VLT ® & un marchio registrato di Danfoss



Danfitt

Serie VLT ©2800
® Modulo d'ordine
La presente sezione semplifica la procedura di spe-
cifica e ordine di un VLT 2800.
Criteri di scelta del convertitore di frequenza
Il convertitore di frequenza deve essere selezionato o
in base alla corrente del motore al carico massimo. &
La corrente di uscita nominale linv. deve essere ugua- ﬂ
le o superiore alla corrente motore necessaria. S'
N
S
Tensione di rete - Tensione monofase 1 x 220 - 240 V CA _g
I VLT 2800 sono realizzati per due campi di tensione . Tensione trifase 3 x 200 - 240 V CA g

di rete: 200-240 V e 380-480 V.

- . ) . - Tensione trifase 3 x 380 - 480 V CA
Stabilire se il convertitore di frequenza deve essere

alimentato con:

Tensione direte 1 x 220 - 240 V

Potenza all'albero tipica Corrente di uscita costante max. Potenza di uscita costante max.
Pinv. linv. a 230V Sinv.
Tipo [kW] [HP] [A] [kVA]
2803 0.37 0.5 2.2 0.9
2805 0.55 0.75 3.2 1.3
2807 0.75 1.0 4.2 1.7
2811 1.1 1.5 6.0 2.4
2815 1.5 2.0 6.8 2.7
2822 2.2 3.0 9.6 3.8
2840 3.7 5.0 16 6.4
Tensione di rete 3 x 200 - 240 V
Potenza all'albero tipica Corrente di uscita costante max. Potenza di uscita costante max.
Pinv. linv. a 230 V Sinv.

Tipo [kW] [HP] [A] [kVA]
2803 0.37 0.5 2.2 0.9
2805 0.55 0.75 3.2 1.3
2807 0.75 1.0 4.2 1.7
2811 1.1 1.5 6.0 2.4
2815 1.5 2.0 6.8 2.7
2822 2.2 3.0 9.6 3.8
2840 3.7 5.0 16.0 6.4
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Tensione di rete 3 x 380 - 480 V

Potenza all'albero tipica Corrente di uscita costante max. Potenza di uscita costante max.
Pinv. linv. a 400 V Sinv.
Tipo [kW] [HP] [A] [kVA]
2805 0.55 0.75 1.7 1.1
2807 0.75 1.0 2.1 1.7
2811 1.1 1.5 3.0 2.0
2815 1.5 2.0 3.7 2.6
2822 2.2 3.0 5.2 3.6
2830 3.0 4.0 7.0 4.8
2840 4.0 5.0 9.1 6.3
2855 5.5 7.5 12.0 8.3
2875 7.5 10.0 16.0 11.1
2880 11 15 24 16.6
2881 15 20 32 22.2
2882 18.5 25 37.5 26.0

Custodia

Tutte le unita VLT 2800 sono dotate di serie di custodie
con livello di protezione IP 20.

Questo livello di protezione & I'ideale per il montaggio
su pannelliin aree che necessitano di un elevato grado
di protezione; allo stesso tempo le custodie IP 20 con-
sentono il montaggio lato contro lato senza la neces-
sita di dispositivi di raffreddamento supplementari.

Le unita IP 20 possono essere aggiornate a IP 21 /
coperchio superiore e/o NEMA 1 mediante I'installa-
zione di coprimorsetti. Per il codice d’ordine del copri-
morsetti, vedere in Accessori dei VLT 2800.

Inoltre, le unita VLT 2880-82 e 2840 PD2 sono fornite
di serie con custodia Nema 1.

Freno

| VLT 2800 sono disponibili con o senza modulo freno
integrato. Vedere anche il paragrafo Resistenze freno
per ordinare una resistenza freno.

Filtro RFI

I VLT 2800 sono disponibili con o senza filtro RFI 1A
integrato. Il filtro integrato 1A RFI & conforme alle nor-
me EN 55011-1A sulla compatibilita elettromagnetica.

Il filtro RFI garantisce la conformita del VLT 2803-2815
1 x 220-240 Volt con le EN 55011-1B con un cavo mo-
tore schermato della lunghezza max di 15 metri.

Il VLT 2880-82 con filtro integrato 1B & conforme alle
norme EN 50011 - 1B sulla compatibilita elettroma-
gnetica

® Filtro antiarmoniche

Le correnti armoniche non contribuiscono direttamen-
te al consumo energetico ma aumentano le perdite di
calore nell'installazione (trasformatore, cavi). Per que-
sto motivo, negli impianti con una percentuale relati-
vamente elevata di carico di raddrizzamento, &
importante mantenere le correnti armoniche ad un li-
vello basso per evitare il sovraccarico del trasforma-
tore e temperature elevate nei cavi. Per garantire
basse correnti armoniche, i VLT 2822-2840 3 x
200-240 V e VLT 2805-2882 380-480 V sono dotati di
serie di bobine nel circuito intermedio. Cio riduce di
norma la corrente di ingresso Irvs del 40%.

Si noti che gli apparecchi 1 x 220-240 V finoa 1,5 W
non sono dotati di bobine nel circuito intermedio.

10
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® Quadro di comando

Il convertitore di frequenza € sempre provvisto di un
quadro di comando integrato.

Tutti i display sono del tipo LED a 6 cifre e durante il
funzionamento normale sono in grado di visualizzare
un dato di funzionamento in modo continuo. Oltre al
display, sono presenti tre luci spia (LED) per indicare
tensione (ON), avvertenze (WARNING) e allarmi
(ALARM). | parametri di programmazione della mag-
gior parte dei convertitori di frequenza possono essere
modificati immediatamente mediante il quadro di co-
mando integrato.

E disponibile come opzione un quadro di comando
LCP 2, che pud essere collegato mediante una spina
alla parte anteriore del convertitore di frequenza. Il
quadro di comando LCP 2 pu0 essere installato a fino
a 3 metri di distanza dal convertitore di frequenza, per
esempio su un pannello frontale, per mezzo del kit di
montaggio in dotazione.

Tutti i dati sono indicati per mezzo di un display alfa-
numerico a 4 righe, che durante il funzionamento no
rmale & in grado di visualizzare 4 dati di funzionamento
e 3 condizioni di funzionamento in modo continuo. Du-
rante la programmazione, saranno visualizzate tutte le
informazioni necessarie per una rapida ed efficace im-
postazione dei parametri del convertitore di frequenza.
Oltre al display, sono presenti tre luci spia (LED) per
indicare tensione (ON), avvertenze (WARNING) e al-
larmi (ALARM). | parametri di programmazione della
maggior parte dei convertitori di frequenza possono
essere modificati immediatamente mediante il quadro
di comando LCP 2. Vedere anche la sezione intitolata
Quadro di comando LCP 2 nella Guida alla program-
mazione.

Protocollo FC

| convertitori di frequenza Danfoss sono in grado di
soddisfare numerose funzioni differenti in un sistema
di monitoraggio Il convertitore di frequenza pu0 essere
integrato direttamente in un sistema di sorveglianza
generale che consente la trasmissione di dati di pro-
cesso dettagliati mediante la comunicazione seriale

Il protocollo standard & basato su un sistema bus RS
485 con velocita massima di trasmissione di 9600
baud Per standard sono supportati i seguenti profili di
convertitori di frequenza

- Unita FC un profilo adattato ai prodotti Dan-
foss

- Profidrive che supporta il profilo profidrive

Per ulteriori dettagli della struttura telegramma e del
profilo unita consultare la sezione Comunicazione se-
riale

Opzione fieldbus

La crescente necessita di informazioni nell'industria,
rende necessario raccogliere e visualizzare numerosi
tipi di dati di processo diversi. Importanti dati di pro-
€esso possono aiutare i tecnici di sistema nel monito-
raggio quotidiano del sistema stesso. La considerevo-
le quantita di dati elaborati nei sistemi maggiori puo
rendere necessarie velocita di trasmissione superiori
a 9600 baud.

Opzione bus di campo

Profibus

Profibus & un sistema a bus di campo utilizzabile per
il collegamento di dispositivi per automazione, quali
sensori e attuatori con comandi tramite un cavo bipo-
lare. Profibus DP & un protocollo di comunicazione
estremamente rapido, realizzato in special modo per
la comunicazione fra sistemi automatizzati e vari tipi di
apparecchiature.

Profibus € un marchio registrato.

DeviceNet

| sistemi a bus di campo DeviceNet sono sistemi uti-
lizzabili per il collegamento di dispositivi per automa-
zione, quali sensori e attuatori con comandi tramite un
cavo tetrapolare.

DeviceNet & un protocollo di comunicazione di velocita
media, particolarmente adatto per la comunicazione
fra sistemi automatizzati e vari tipi di apparecchiature.
Non & possibile controllare le unita dotate di protocollo
DeviceNet tramite protocollo FC o Profidrive.

E possibile utilizzare il VLT Software Dialog su spina
Sub D.

MG.27.E3.06 - VLT ® & un marchio registrato di Danfoss
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Danfitt

Serie VLT ®2800

B [nduttanze motore

Inserendo il modulo bobina motore fra il convertitore
di frequenza e il motore, & possibile usare fino a 200
metri di cavo motore non schermato/non armato o 100
metri di cavo motore schermato/armato. Il modulo bo-
bina motore dispone di un contenitore con livello di
protezione IP 20 e prevede l'installazione lato contro
lato.

' NOTA!

m . N

]G Per garantire la conformita alle norme

i EN55011-1A pur utilizzando cavi motore
lunghi, sono necessari una bobina motore
e un filtro EMC per cavi motore lunghi.

' NOTA!
“: Per la conformita alle norme EN
i 55011-1A, il filtro EMC per cavi motore lun-
ghi deve essere installato in un VLT 2800
con filtro 1A integrato (opzione R1).
Vedere anche la sezione Emissioni EMC.

N

195NA2R4 11

Motore

Dati tecnici per bobine motore VLT 2803-2875

Lunghezza max. cavo (non schermato/non armato) ") 200 m
Lunghezza max. cavo (schermato/armato) " 100 m
Custodia IP 20

Corrente nominale max. ) 16 A

Tensione max." 480 V CA
Distanza minima fra VLT e bobina motore Lato contro lato
Distanza min. sopra e sotto la bobina motore 100 mm

Montaggio

Solo montaggio verticale

Dimensioni A x L x P (mm)?

267,5x 90 x 168

Peso

3,8 kg

V) Parametro 411 Frequenza di commutazione = 4500
Hz. ?Per le dimensioni meccaniche, vedere la sezione
Dimensioni meccaniche.

Per il numero d'ordine del modulo bobina motore, ve-
dere alla voce Accessori dei VLT 2800.

12
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Danfitt

Serie VLT ®2800

® Filtro RFI 1B

Tutti i convertitori di frequenza causano disturbi elet-
tromagnetici nella rete di alimentazione durante il loro
funzionamento. Per ridurre tali disturbi, & possibile
usare un filiro RFI (Radio Frequency Interference, in-
terferenza di radio frequenza).

Senza questo filtro RFI sussiste il rischio che un con-
vertitore di frequenza distrugga altri componenti elet-
trici collegati alla rete con tutti i danni di funzionamento
che possono derivarne.

Mediante l'installazione di un filiro RFI 1B fra la rete di
alimentazione e il VLT 2800, questo soddisfa le norme
EN 55011-1B sulla compatibilita elettromagnetica.

' NOTA!
": Per la conformita alle norme EN
i 55011-1B, il modulo filtro RFI 1B deve es-
sere installato in un VLT 2800 con filtro 1A
RFI integrato.

N
a

195NA141.13

Motore

Dati tecnici per il filtro VLT 2803-2875 RFI 1B

Lunghezza max. cavo (schermato/armato) 200-240 V

100 m (con 1A: 100 m)

Lunghezza max. cavo (schermato/armato) 200-240 V

25 m (con 1A: 50 m)

Custodia IP 20

Corrente nominale max. 16 A

Tensione max. 480 V CA

Tensione di terra max. 300V CA

Distanza minima fra VLT e filtro RFI 1B Lato contro lato
Distanza minima sopra e sotto il filtro RFI 1B 100 mm

Montaggio Solo montaggio verticale
Dimensioni A x L x P (mm) 200 x 60 x 87

Peso 0,9 kg

Per il codice d'ordine del coprimorsetti, vedere in Ac-
cessori dei VLT 2800.

MG.27.E3.06 - VLT ® & un marchio registrato di Danfoss
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Danfitt

Serie VLT ®2800

® Filtro RFI 1B/LC

Il filtro RFI 1B/LC contiene sia un modulo RFI confor-
me alle norme EN 55011-1B, siaun filtro LC che riduce
la rumorosita acustica.

Filtro LC
LC
RFI VLT Fa— — 1
L —| L U, - ut,n
[ 1 [
P T£1 | M
12— —| - J_ T i
s— b a2 [
/
| |
PE
L __ T
- PE 1752A112.12

Quando un motore & comandato da un convertitore di
frequenza, talvolta & possibile udire la rumorosita acu-
stica proveniente dal motore stesso. Il disturbo, pro-
vocato dalla struttura del motore, si genera ogni volta
che viene attivato uno dei contatti dell'inverter del con-
vertitore di frequenza. La frequenza della rumorosita
acustica corrisponde pertanto alla frequenza di con-
nessione del convertitore di frequenza.

Il filtro riduce il rapporto du/dt della tensione, la ten-
sione di picco Upeak € l'ondulazione di corrente Al al
motore; in tal modo, la corrente e la tensione hanno
una forma quasi sinusoidale. Il rumore acustico del
motore viene cosi ridotto al minimo.

A causa delle ondulazioni di corrente nelle bobine,
queste emettono disturbi. Questo problema pud esse-
re completamente risolto installando il filtro all'interno
di un armadio o equivalente.

Danfoss puo fornire un filtro LC per la serie VLT 2800,
che attenui il rumore acustico del motore. Prima di uti-
lizzare i filtri & necessario assicurare che:

- si osservi la corrente nominale
- la tensione di rete sia 200-480 V

- il parametro 412 Frequenza di commutazione
variabile sia impostato su Filtro LC collegato
3]

- la frequenza d'uscita sia max 120 Hz

Vedere lillustrazione riportata nella pagina seguente.

Installazione del termistore (PTC)

Il filtro RFI 1B/LC & dotato di termistore integrato
(PTC), che si attiva in caso di sovratemperatura. Il
convertitore di frequenza pud essere programmato in
modo da arrestare il motore e attivare un allarme tra-
mite un'uscita a relé o digitale se il termistore & attivato.

195NA143.10

Il termistore deve essere collegato fra il morsetto 50
(+10V) e uno degli ingressi digitali 18, 19, 27 e 29.
Nel parametro 128 Protezione termica motore sono se-
lezionati Termistore avviso [1] o Termistore guasto [2].
Il termistore € collegato come segue:

o
Par. 303

RFI 1B/
LC filter

A |

50 19

50| +10V
195NA144.10

14
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Danfitt

Serie VLT ®2800

® Filtro RFI 1B/LC

NOTA!
la conformita alle norme EN

'l:' Per
i 55011-1B, il modulo filiro RFI 1B deve es-

Cavo al
filtro LC

sere installato in un VLT 2800 con filtro 1A
RFI integrato.

' NOTA!

Il filtro 1B/LC non & adatto per dispositivi
da 200 V in conseguenza dell'elevata cor-
rente in entrata 1Q.
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195NA142.10

Dati tecnici del filtro VLT 2803-2875 RFI 1B/filtro LC

Lunghezza max. cavo (schermato/armato) 200-240 V

25 m (con 1A: 50 m)

Custodia

IP 20

Corrente nominale max.

4,0 (n. ordine: 195N3100); 9.1 (n. ordine: 195N3101)

Tensione max.

480 V CA

Tensione di terra max. 300V CA
Distanza minima fra VLT e filtro RFI 1B/LC Lato contro lato
Distanza minima sopra e sotto il filtro RFl 1B/LC 100 mm

Montaggio

Solo montaggio verticale

Dimensioni 195N3100 4.0 A A x L x P (mm)

200 x 75 x 168

Dimensioni 195N3101 9.1 A Ax L x P (mm)

267,5x90 x 168

Peso 195N3100 4.0 A

2,4 kg

Peso 195N3101 9.1 A

4,0 kg

MG.27.E3.06 - VLT ® & un marchio registrato di Danfoss
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Danfitt

Serie VLT ©2800
® Numeri d'ordine VLT 2800 200-240 V 1,1 kW VLT 2811 1 x 220-240 V / 3 x 200-240 V
RFI  Unita Profibus DP" DeviceNet N. d’ordine
0,37 kW VLT 2803 1 x 220-240 V / 3 x 200-240 V = 3 MBits/s .
RFl Unita  Profibus  DeviceNet N. dordine - S - - 195N0037
DP" - SB - - 195N0038
- R1 ST - - 195N0039
3 MBits/s =r SB - - 195N0040
- ST - - 195N0001
- SB - - 195N0002 - ST v - 195N0041
- SB v - 195N0042
Rl ST - - 195N0003
R1 SB B _ 195N0004 R1 ST v - 195N0043
- ST 7 - 195N0005 R1__SB s - 195N0044
- ST - v 195N0045
- SB v - 195N0006
- SB - v 195N0046
R1__ ST v - 195N0007
R1 ST - v 195N0047
R1__ SB v - 195N0008 RTsB o Nooas
- ST - v 195N0009 - v
. B - s 19500010 1,5 KW VLT 2815 1 x 220-240 V / 3 x 200-240 V.
R1 ST - v 195N0011 S Uni: : o N
R1 SB _ 7 195N0012 nita Proﬂbu_s DP eviceNe . d’ordine
3 MBits/s
0,55 kW VLT 2805 1 x 220-240 V / 3 x 200-240 V - ST - - 195N0049
RFI Unita  Profibus  DeviceNet N. d’ordine - SB - - 195N0050
DPY R1 ST - - 195N0051
3 MBits/s R1 §$ - - 195m0052
- ST - - 195N0013 - v - 195N0053
- SB - - 195N0014 - SB v - 195N0054
R1 ST : : 195N0015 R1 ST v - 195N0055
R1 SB . - 195N0016 Rl SB v - 195N0056
- ST v - 195N0017 - sg - 4 1 95m0057
- sB v - 195N0018 = gT - s 195N0058
R1__ ST v - 195N0019 R1 = - s 195N0059
R1 _ SB % - 195N0020 1 - v 195N0060
- T - 195N0021
S / 9500 2,2 kW VLT 2822 PD2 1 x 220-240 V / 3 x 200-240 V
5 SB - v 195N0022 e Unia : N DeviceNot N Jord
R1 ST - v 195N0023 nita Prgfkt;;istsf eviceNe . d’ordine
R1  SB - 195N0024
Y - ST - - 178F5167
0,75 kW VLT 2807 1 x 220-240 V / 3 x 200-240 V - ST v - 178F5168
RFI  Unita Profibus DP" DeviceNet N. d’ordine - ST - v 178F5169
8 MBits/s 2,2 kW VLT 2822 3 x 200-240 V
: ST - - 195N0025 e Unia ; D DovicoNet N dordi
- SB N _ 195N0026 nita Prof|bu§ DP eviceNe . d’ordine
R1 ST - - 195N0027 8 MBits/s
R1__ SB - - 195N0028 - ST - - 195N0061
- ST v - 195N0029 - SB - - 195N0062
- SB / - 195N0030 A1 ST - - 195N0063
R1__ ST v - 195N0031 R1__SB - - 195N0064
RSB v - 195N0032 - sg v/ - 195m0065
- ST - v 195N0033 - S / - 195N0066
- SsB - v 195N0034 R1__ ST 4 - 195N0067
Rl ST - v 195N0035 R1__SB v - 195N0068
R1 SB - v 195N0036 - ST - v 195N0069
- SB - v 195N0070
R1 ST - v 195N0071
R1 SB - v 195N0072
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Danfitt

Serie VLT ®2800
3,7 KW VLT 2840 PD2 1 x 220-240 V / 3 x 200-240 V
RFI  Unita Profibus DPY DeviceNet N. d’ordine
3 MBits/s
- ST - - 178F5170
- ST v - 178F5171
- ST - v 178F5172
o
3,7 KW VLT 2840 3 x 200-240 V o
RFl Unita Profibus DP" DeviceNet N. d’ordine g
3 MBits/s —
- ST - - 195N0073 =
- SB - - 195N0074 ©
R1 ST - - 195N0075 b
R1  SB - - 195N0076 9
- ST % - 195N0077 5
- SB v - 195N0078 3
R1 ST v - 195N0079 =
R1 SB W - 195N0080 =
- ST - v 195N0081
- SB - v 195N0082
R1 ST - v 195N0083
R1  SB - v 195N0084

ST: Apparecchio standard.
SB: Apparecchio standard con freno integrato.
R1: Con filtro RFI conforme alle EN 55011-1A.

' NOTA!
'l: Ai VLT 2803-2815 con filtro R1 & possibile
i collegare solo una tensione di rete 1 x 220
- 240 Volt monofase.

1) Anche disponibile nella versione a 12 Mbit/s.
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Danfitt

Serie VLT ®2800
m Codici d'ordine di VLT 2800 380-480V 2,2 kW VLT 2822 3 x 380-480 V
RFI  Unita Profibus DP" DeviceNet N. d’ordine
0,55kW VLT 2805 3 x 380-480 V o~ 8 MBit's SENT04S
RFl Unita Profibus DPV DeviceNet N. d’ordine - - -
3 MBS - sB . - 195N1050
R1__ ST - - 195N1051
- ST - - 195N1001
R1_ SB - - 195N1052
- SB - - 195N1002
- ST 7 - 195N1053
R1_ ST - - 195N1003
- SB % - 195N1054
R1__ SB - : 195N1004
R1 ST 7 - 195N1055
- ST 7 - 195N1005
RSB 7 - 195N1056
R SB v - 195N1006
- ST - v 195N1057
R1__ ST / - 195N1007
- SB - % 195N1058
R1__ SB J - 195N1008
R1 ST - % 195N1059
. ST . v 195N1009 R1 SB v 195N1060
- SB - % 195N1010 -
AT : ! oo 3,0 kW VLT 2830 3 x 380-480 V
RFI  Unita Profibus DP" DeviceNet N. d’ordine
0,75kW VLT 2807 3 x 380-480 V 5 3 MBit/s
RFI Unita Profibus DP" DeviceNet N. d'ordine - T - - 195N1061
3 MBS - SB : - 195N1062
R1__ ST : - 195N1063
ST - - 195N1013
R1__ SB . - 195N1064
- sB - - 195N1014
- ST % - 195N1065
R1__ ST - - 195N1015
- SB % - 195N1066
R1__ SB - - 195N1016
R1 ST J - 195N1067
- ST 7 - 195N1017
RSB % - 195N1068
- SB / - 195N1018
- ST - % 195N1069
R1_ ST " - 195N1019
- sB : / 195N1070
R1_ SB / - 195N1020
R1__ ST - / 195N1071
. ST . v 195N1021 R1 SB 195N1072
) - % 195N1022 - v
21 gg - j Bgm 822 4,0 KW VLT 2840 3 x 380-480 V
RFI  Unita Profibus DP" DeviceNet N. d’ordine
1,1 kW VLT 2811 3 x 380-480 V - 3 MBit's N
RFI Unita Profibus DP" DeviceNet N. dordine - S - - 195N1073
3 MBit/s - SB - - 195N1074
R1 ST - - 195N1075
ST - - 195N1025
R1_ SB - - 195N1076
- SB - - 195N1026
- ST % - 195N1077
R1_ ST - - 195N1027
- SB % - 195N1078
R1__ SB - - 195N1028
R1 ST 7 - 195N1079
. ST v - 195N1029
R SB % - 195N1080
- SB / - 195N1030
- ST - / 195N1081
R1_ ST / - 195N1031
- SB - % 195N1082
R1__ SB / - 195N1032
R1 ST - % 195N1083
. ST - A 195N1033 R1 SB v 195N1084
- sB - J 195N1034 -
AL ST . ! oo 5,5 kW VLT 2855 3 x 380-480 V
RFI  Unita Profibus DP" DeviceNet N. d’ordine
1,5 kKW VLT 2815 3 x 380-480 V 3 MBit's
RFI  Unita Profibus DP) DeviceNet N. dordine - ST - - 195N1085
3 MBS - SB - - 195N1086
R1 ST : - 195N1087
- ST - - 195N1037
R1_ SB : - 195N1088
- sB - : 195N1038
- ST 7 - 195N1089
R1__ ST - - 195N1039
R SB v - 195N1090
RSB - - 195N1040
R ST % - 195N1091
- ST 7 - 195N1041
R1_ SB J - 195N1092
- SB % - 195N1042
R1 ST v - 195N1043 - ST - v 195N1093
- SB - % 195N1094
RSB / - 195N1044
R1__ ST : % 195N1095
. ST . v 195N1045 R1 SB 195N1096
) - % 195N1046 - v
R1_ ST - % 195N1047
R1 SB - v 195N1048
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Danfitt

Serie VLT ©2800
7,5 kW VLT 2875 3 x 380-480 V 18.5 kW VLT 2882 3 x 380-480 V
RFl Unita Profibus DP" DeviceNet N. d’ordine RFl Unita Profibus DP") DeviceNet N. d’ordine
3 MBit/s 3 MBit/s
- ST - - 195N1097 - ST - - 195N1133
- SB - - 195N1098 - SB - - 195N1134
R1 ST - - 195N1099 R3 ST - - 195N1135
R1 SB - - 195N1100 R3 SB - - 195N1136 8
- ST v - 195N1101 - ST v - 195N1137 [oe]
- SB v - 195N1102 - SB v - 195N1138 g
R1 ST v - 195N1103 R3 ST v - 195N1139 —
R1 SB v - 195N1104 R3 SB v - 195N1140 2
- ST - v 195N1105 - ST - v 195N1141 ©
- SB - v 195N1106 - SB - v 195N1142 GC)
R1 ST - v 195N1107 R3 ST - v 195N1143 il
R1 SB - v 195N1108 R3 SB - v 195N1144 g
11 kW VLT 2880 3 x 380-480 V 3
RFI  Unita Profibus DP" DeviceNet N. d’ordine -E-
3 MBit/s —
- ST - - 195N1109
- SB - - 195N1110
R3 ST - - 195N1111
R3 SB - - 195N1112
- ST v - 195N1113
- SB v - 195N1114
R3 ST v - 195N1115
R3 SB v - 195N1116
- ST - v 195N1117
- SB - v 195N1118
R3 ST - v 195N1119
R3 SB - v 195N1120
15 kW VLT 2881 3 x 380-480 V
RFI  Unita Profibus DPY DeviceNet N. d’ordine
3 MBit/s
- ST - - 195N1121
- SB - - 195N1122
R3 ST - - 195N1123
R3 SB - - 195N1124
- ST v - 195N1125
- SB v - 195N1126
R3 ST v - 195N1127
R3 SB v - 195N1128
- ST - v 195N1129
- SB - v 195N1130
R3 ST - v 195N1131
R3 SB - v 195N1132
ST: Apparecchio standard. 1) Anche disponibile con 12 Mbit/s.

SB: Apparecchio standard con freno integrato.
R1: Con filtro RFI conforme alle EN 55011-1A.
R3: Con filtro RFI conforme alle EN 55011-1B.
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Serie VLT ©2800
Formati di
potenza
p.e. 2815
Campo di applicazione
2803 0.37 KW Processo
2805 0.55 KW ) .
2807 0.75 KW Tensione di rete
2811 1.1 KW 1
2815 1.5 KW T_ 1x220-240V
2822 2.2 KW |5
1x220—240V 2
2840 3.7 KW[B) = 3,000-240V
2822 2.2 KW | €———— 3x200-240V -—
2840 3.7 KW
- 3x380—480 V .—
2805 0.55 KW Prot
2807 0.75 KW rotezione
2811 1.1 KW IP 20 B20
2815 1.5 KW .
2822 2.2 KW Variante hardware
2830 3.0 KW Standard
2840 4.0 KW
2855 5.5 KW Standard con freno
2875 7.5 KW
2880 11.0 KW Filtro RFI
2881 15.0 KW Senza filtro
2882 18.5 KW |

Con filtro 1A incorporato
(2803-2875)

Con filtro 1B incorporato R3
(2880-2882)

Con filtro 1A incorporato
Per impiego con interruttori R4
differenzidli

Per impiego con rete IT
(2805—2840)

Con filtro 1A incorporato . 4)

I!F

N. di apparecchi
di questo tipo

Display
Con display incorporato.

Display LCP opzionale

Data di consegna
richiesta

Codice n.: 175N0131
Cavo per LCP—numero d’ordine: 17520929

Ordine di:

Data:

Fare una copia del modulo d’ordine,
compilarla e spedirla o inviarta per fax
al rivenditore Danfoss piG vicino.

Fieldbus
Senza fieldbus FoO

Con Profibus DP 3 MBit/s

Con Profibus DP 12 MBit/s

Con DeviceNet F30

195NA026.21

1) S2 = l'unita pud solo essere ordinata con il filtro RFI
2) D2 = l'unita non pud essere ordinata con il filtro RFI
3) = l'unita pud solo essere ordinata con il S2
4) = l'unita pud solo essere ordinata con il T4
5) = Solo disponibile nella versione 2822PD2 STRO
6) = Solo disponibile nella versione 2840PD2 STRO

20
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Danfitt

Serie VLT ®2800

® Strumenti software PC

Software PC - MCT 10

Tutte le unita sono dotate di una porta per comunica-
zioni seriale. Danfoss fornisce uno strumento PC per
la comunicazione tra il PC e il convertitore di frequen-
za, il software di installazione VLT Motion Control Tool
MCT 10.

Software di installazione MCT 10

Il software MCT 10 é stato progettato come strumento
interattivo facile da utilizzare per I'impostazione di pa-
rametri nei nostri convertitori di frequenza.

Il software di installazione MCT 10 sara utile per:

. Pianificare una rete di comunicazione off line.
L'MCT 10 contiene un database completo di
convertitori di frequenza

. Attivare i convertitori di frequenza on line

. Salvare le impostazioni di tutti i convertitori di
frequenza

. Sostituire un'unita in una rete
. Espandere una rete esistente
. Supportare lo sviluppo di unita future

Il software di installazione MCT 10 supporta Profibus
DP-V1 mediante una connessione Master di classe 2.
Rende possibile la modifica on line dei parametri di
lettura/scrittura di un convertitore di frequenza me-
diante la rete Profibus. In questo modo non sara piu
necessaria una rete di comunicazione supplementare.

Moduli del software di installazione MCT 10
Nel pacchetto software sono compresi i seguenti mo-
duli:

Software di installazione MCT 10
Parametri di impostazione

Operazioni di copia da e verso i conver-
titori di frequenza

Documentazione e stampa delle impo-
stazioni dei parametri, inclusi i diagram-
mi

SyncPos
Creazione del programma SyncPos

Numero d'ordine:
Si prega di ordinare il CD contenente il Software per
la programmazione di MCT 10 utilizzando il numero di
codice 130B1000.

MCT 31

Lo strumento PC MCT 31 per il calcolo delle armoni-
che consente una facile valutazione della distorsione
armonica in una data applicazione. Possono essere
calcolati sia la distorsione armonica dei convertitori di

frequenza Danfoss che di quelli fabbricati da terzi con
diverse misure aggiuntive per la riduzione delle armo-
niche, come i filtri AHF Danfoss e i raddrizzatori a
12-18 impulsi.

Numero d'ordine:
Si prega di ordinare il CD contenente lo strumento PC
MCT 10 utilizzando il numero di codice 130B1031.

MG.27.E3.06 - VLT ® & un marchio registrato di Danfoss
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Danfitt

Serie VLT ©2800
® Accessori per il VLT 2800

Tipo Descrizione N. d’ordine

Induttanze motore E possibile utilizzare il modulo bobina motore per il VLT 195N3110
2803-2875

Filtro RFI 1B E possibile utilizzare il modulo filtro RFI 1B per il VLT 2803-2875 195N3103

Filtro RFI 1B/LC 4 A Il filtro RF1 1B/LC 4 A puo essere usato con i VLT 2803-2805 195N3100
200-240 V e VLT 2805-2815 380-400 V

Filtro RFI 1B/LC 9,1 A Il filtro RFI 1B/LC 9,1 A pu0 essere usato con i VLT 2807-2815 195N3101
200-240 V e VLT 2822-2840 380-400 V

Filtro EMC Il filtro EMC per cavi motore lunghi pud essere utilizzato per il 192H4719
VLT 2805-2815 380-480 V

Filtro EMC Il filtro EMC per cavi motore lunghi puo essere utilizzato per il 192H4720
VLT 2822-2840 380-480 V

Filtro EMC Il filtro EMC per cavi motore lunghi puo essere utilizzato per il 192H4893
VLT 2855-2875 380-480 V

Coprimorsetti NEMA 1 VLT 2803-2815 200-240 V, VLT 2805-2815 380-480 V 195N 1900

Coprimorsetti NEMA 1 VLT 2822 200-240 V, VLT 2822-2840 380-480 V 195N 1901

Coprimorsetti NEMA 1 VLT 2840, VLT 2840 PD2 200-240 V, VLT 2855-2875 380-480 195N1902
Vv

Coperchio superiore IP 21 VLT 2803-2815 200-240 V, VLT 2805-2815 380-480 V 195N2179

Coperchio superiore IP 21 VLT 2822 200-240 V, VLT 2822-2840 380-480 V 195N2180

Coperchio superiore IP 21 VLT 2840 200-240 V, VLT 2822 PD2, VLT 2855-2875 380-480 195N2181
Vv

Coperchio superiore IP 21 VLT 2880-2882 380-480 V, VLT 2840 PD2 195N2182

Unita di controllo LCP 2 LCP 2 per la programmazione del convertitore di frequenza ~ 175N0131

Cavo per unita di controllo LCP Cavo dall'LCP 2 al convertitore di frequenza 17520929

2

Cavo DeviceNet Cavo per il collegamento DeviceNet 195N3113

Kit di montaggio remoto LCP 2 Kit per il montaggio remoto dell'LCP 2 (incluso cavo di 3 m, 17520850
escl. LCP 2)

LOP (Local Operating Pad, ta- La LOP pud essere utilizzata per impostare il riferimento 175N0128

stiera di funzionamento locale) e per I'avviamento/I'arresto mediante i morsetti di comando.

VLT Software Dialog Versione CD-ROM! 17520967

MCT 10 Software di installazione 130B1000

Dissipatore esterno, piccolo? L x A x P =222 x 450 x 65mm? 195N3111

Dissipatore esterno, grande® L x A x P =288 x 450 x 71mm3 195N3112

Sono inclusi i moduli Base, Registrazione, Modello e
Percorso guidato in 6 lingue (danese, inglese, tede-
sco, italiano, spagnolo e francese). 2Per ulteriori in-
formazioni, consultare le Istruzioni VLT 2800 Cold
Plate MI1.28.DX.02.
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Frenatura dinamica v rerme ';peok
Nei VLT Serie 2800 la qualita della frenata dinamica e
puo essere migliorata con l'ausilio di resistenze freno
o mediante frenata CA. Ty =0,98 TUDC g:’mm

Danfoss offre una gamma completa di resistenze fre-
no per tutti i convertitori di frequenza VLT 2800.

La resistenza freno ha la funzione di applicare un ca-
rico al circuito intermedio durante la frenata, garan-
tendo in tal modo che la potenza di frenata possa
essere assorbita dalla resistenza freno.

Senza una resistenza freno, la tensione del circuito
intermedio del convertitore di frequenza continuereb-
be ad aumentare, fino a causare il disinserimento a
scopo di protezione. Il vantaggio della resistenza freno
consiste nella possibilita di frenare rapidamente cari-
chi consistenti, ad esempio su un nastro trasportatore.

Danfoss ha elaborato una soluzione in cui la resisten-
za freno non forma parte integrante del convertitore di
frequenza. Tale soluzione offre all'utente i seguenti
vantaggi:

- E possibile selezionare a piacere il tempo ci-
clo della resistenza.

- Il calore generato durante la frenata pud es-
sere indirizzato esternamente all'armadio,
consentendo l'eventuale utilizzo di questa
energia.

- | componenti elettronici non si surriscaldano
anche se la resistenza freno & sovraccarica.

Frenata CA € una funzione integrata usata per appli-
cazioni che richiedono una frenata dinamica limitata.
La funzione di frenata CA consente di ridurre la po-
tenza freno nel motore invece che in una resistenza
freno. Questa funzione & prevista per le applicazioni in
cui la coppia necessaria sia inferiore al 50% della cop-
pia nominale. La frenata CA & selezionata nel par. 400
Funzione freno.
' NOTA!

“: Il freno CA non pud essere usato se la

i coppia di frenata richiesta supera il 50%
della coppia nominale. In tal caso occorre
usare una resistenza freno.

Registrazione del freno

La figura mostra la registrazione freno di un converti-
tore di frequenza.

Nei paragrafi seguenti, sono usate espressioni e acro-
nimi sulle registrazioni del freno visibili in figura.

Ppeak,mec.

nmofor =0,9 :

Pmolor

175ZA096.12

® Calcolo della resistenza freno

L'esempio e la formula seguenti valgono solo peri VLT
Serie 2800.

Per garantire che il convertitore di frequenza non si
disinserisca per motivi di sicurezza quando il motore
frena, il valore della resistenza & selezionato sulla ba-
se dell'effetto di frenata di picco e della tensione del
circuito intermedio:

Ve
Ppeak
Come si pud vedere, la resistenza freno dipende dalla
tensione del circuito intermedio (tensione nominale
continua).

Nei convertitori di frequenza con una tensione di ali-
mentazione di 3x 380 - 480V, il freno sara attivoa 770
V (UDC); se i convertitori di frequenza sono alimentati
con una tensione direte di 3 x 200 - 240 V, il freno sara
attivo a 385 V (UDC).

Si puo anche scegliere di utilizzare la resistenza freno
consigliata da Danfoss (Rrec). Questa garantisce che
il convertitore di frequenza sia in grado di frenare alla
coppia di frenatura massima (Mgg). E possibile rica-
vare la resistenza freno raccomandata dalla corrispon-
dente tabella per gli ordini.

Rrec calcolato come:

r

Uqee % 100
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Rrec = 5
motore
A

lla

X M br(%) X N, X

NOTA!

Ricordarsi di verificare se la resistenza
freno € in grado di tollerare una tensione
di850 V0430V, nel caso in cui non siano
utilizzate resistenze freno Danfoss.
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*motor € di norma pari a 0,90 e *inv & di norma pari a
0,98. Nel caso dei convertitori di frequenza a 400 V e
a 200 V, Rgec a una coppia di frenata del 160% pud
essere espressa rispettivamente come:

motore

200 volt Rgge = 522> [Q)]

motore

' NOTA!
'l: Il valore ohmico della resistenza freno se-
i lezionata pu0 essere inferiore al massimo
del 10% rispetto a quello raccomandato
da Danfoss. In caso di selezione di una
resistenza freno inferiore, sussiste il ri-
schio di sovracorrente che pud distrugge-

re l'apparecchio.

Calcolo della potenza di frenata

Durante il calcolo della potenza di frenata, occorre ga-
rantire che la potenza media e di picco possano essere
dissipate mediante la resistenza freno. La potenza
media & calcolata nel corso del processo, vale a dire
per quanto tempo & azionato il freno in relazione alla
durata del processo. La potenza di picco & determinata
dalla coppia di frenata, vale a dire che durante la fre-
nata la resistenza freno deve essere in grado di dissi-
pare I'energia in entrata. La figura mostra la relazione
fra potenza media e potenza di picco.

/Ppeck
P %
[w]

175ZA094.11

Calcolo della potenza di picco della resistenza
freno

Preak, Mec € la potenza di picco alla quale viene atti-
vato il freno ed & calcolata nel seguente modo.

P x M,
MOTORE BR (%)
Ppeak, mec = 100 (W]

Ppeak € il termine che indica la potenza di frenatura ap-
plicata alla resistenza freno quando viene attivato il
freno. Preak & inferiore a Preak, Mec, perché la potenza

viene ridotta dal rendimento del motore e dal conver-
titore di frequenza. L'effetto di picco & calcolato nel
seguente modo:

PpPeak =

Pmorore * Mpr (%) < Mny X nMOTORE[ .
100

Selezionando la resistenza freno raccomandata da
Danfoss (RRec), si € sicuri che la resistenza freno pud
generare una coppia di frenatura pari al 160% sull'al-
bero motore.

Calcolo della potenza media della resistenza fre-
no

La potenza media & determinata in base al periodo del
processo, vale a dire la durata della frenata in relazio-
ne al periodo del processo.

Il ciclo di funzionamento della frenata € calcolato come
segue:

7, x 100

Tp

Tp = Tempo di processo in secondi.
T b = Tempo di frenatura in secondi.

Duty — cycle = [ %]

Danfoss vende resistenze freno con cicli di funziona-
mento variabili fino al 40%. Con un ciclo del 10% ad
esempio, le resistenze freno sono in grado di assorbire
Ppeak Nel 10% del periodo di processo. Il rimanente
90% del tempo ¢ utilizzato per reindirizzare il calore in
eccesso.

La potenza media con un ciclo di funzionamento del
10% pud essere calcolata nel seguente modo:

P = P x 10% [W]

avg picco
La potenza media con un ciclo di funzionamento del
40% puo essere calcolata nel seguente modo:

P = P x 40% [W]

avg picco
Questi calcoli valgono per frenate intermittenti con una
durata massima di 120 secondi.
| NOTA!
“: Durate superiori ai 120 secondi possono
a causare il surriscaldamento della resi-
stenza.

24
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B Frenata continua

Per una frenata continua, selezionare una resistenza
freno in cui la potenza di frenata continua non superi
la potenza media Pava della resistenza freno.

Per ulteriori informazioni, contattare il rivenditore Dan-
foss.

Frenatura in corrente continua

Se l'avvolgimento trifase dello statore viene alimentato
con corrente continua, nel foro statore si formera un
campo magnetico stazionario D che, finché il rotore &
in movimento, causera una tensione indotta nelle
sbarre del rotore a gabbia. Dato che la resistenza elet-
trica del rotore a gabbia € molto bassa, anche piccole
tensioni indotte possono creare un‘elevata corrente di
rotore. Questa corrente produrra un forte effetto di fre-
nata sulle sbarre e quindi sul rotore. Riducendosi la
velocita, si riduce anche la frequenza della tensione
indotta e, con essa, anche l'impedenza induttiva. La
resistenza ohmica del rotore diventa gradualmente
dominante e quindi aumenta I'effetto di frenata piu si
riduce la velocita. La coppia di frenata generata si ri-
duce bruscamente poco prima dell'arresto e infine
cessa quando non c'e piu alcun movimento. Pertanto
la frenatura in corrente continua non & veramente
adatta per mantenere un carico a riposo.

Frenatura CA

Quando il motore funge da freno, la tensione collega-
mento CC aumentera perché I'energia viene ricondot-
ta al collegamento CC. Il principio del freno CA & quello
di aumentare la magnetizzazione durante la frenatura
e pertanto di aumentare le perdite termiche del moto-
re. Il par. 144 in VLT 2800 consente di regolare le
dimensioni della coppia del generatore che pud essere
applicata al motore senza che la tensione del circuito
intermedio superi il livello di avvertenza.

La coppia frenante dipende dalla velocita. Se la fun-
zione di freno CA é attivata e il parametro 144 = 1,3
(impostazione di fabbrica), & possibile frenare con cir-
ca il 50% della coppia nominale ad una velocita infe-
riore ai 2/3 della velocita nominale, e con circa il 25%
della coppia nominale alla velocita nominale. Questa
funzione non funziona a bassa velocita (inferiore a 1/3
della velocita nominale del motore). Pud essere ese-
guita solo per circa 30 secondi con il parametro 144
superiore a 1,2.
' NOTA!

“: Se il valore del par. 144 & aumentato, la

i corrente motore aumentera simultanea-
mente in modo significativo quando sono

applicati carichi generatore. Di conse-
guenza il parametro deve essere modifi-
cato solo se & garantito durante la misu-
razione che la corrente motore in tutte le
situazioni di funzionamento non superi
mai la corrente massima consentita nel
motore. Si prega di notare: la corrente non
puo essere visualizzata sul display.

B Frenatura ottimale usando la resistenza

La frenatura dinamica € utile per passare dalla velocita
massima ad una determinata frequenza. Al di sotto di
tale frequenza deve essere applicata la frenata CC in
base alle esigenze. La procedura piu efficace € quella
di utilizzare una combinazione di frenata dinamica e
frenata CC. Vedere l'illustrazione.

T[Hz)

50

175ZA093.10

Frenata dinamica

Frenata CC

)

| NOTA!
": Quando si passa dalla frenata dinamica
q alla frenata CC, vi sara un breve periodo
(2-6 millisecondi) con una coppia di fre-
nata molto bassa.
Come calcolare la frequenza di inserimento freno CC:

. ny — N,

Scorrimento S = — X 100 [ %]
0

. X .
Velocita sincrona ny = £ x 60 [1/ min]
f = frequenza
p = n. di coppie di poli
nn = velocita del rotore

. . s X f

Freno— CC frequenza di inserimento = 2 X 700

MG.27.E3.06 - VLT ® & un marchio registrato di Danfoss
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m Cavo freno
Lunghezza max [m]: 20 m Per proteggere l'installazione & consigliabile integrare
Il cavo di collegamento della resistenza freno deve es- un relé termico che disinserisce il convertitore di fre-
sere schermato. Collegare la schermatura alla piastra quenza se la corrente di frenata diventa eccessiva. Le
conduttiva del convertitore di frequenza e all'armadio resistenza flatpack sono autoproteggenti.

metallico della resistenza freno mediante apposite fa-

. Calcolare la corrente di frenata regolata sul rele ter-
scette per cavi.

mico nel modo seguente:

P
Relé Itherm = ~/ ? avg
resistenza freno

Rore il valore attuale della resistenza freno calcolato
nella sezione relativa al "Calcolo della resistenza fre-
no". La figura mostra un'installazione provvista di rele
termico.

NOTA!

'@ Se non sono utilizzate resistenze freno

Danfoss, assicurarsi che le resistenze fre-
no non siano induttive.

B Funzioni protettive durante l'installazione
Quando ¢ installata una resistenza freno, si consiglia
di evitare sovraccarichi in quanto il calore generato
dalla resistenza freno pud provocare il rischio di in-
cendi.

La regolazione corrente di frenata sul relé termico per
resistenze freno al 40% Danfoss sono riportate nella
tabella piu avanti.

' NOTA!
“: Per linstallazione della resistenza freno,
i utilizzare materiali non infiammabili.

L1
L2
L3
N ——
PE—

Nl
|
A o] T

q
91 92 93 ® - o_:| i 1 E-4 i K1
L1L2L3PE : :
1
LT ! !
] ]
10 E-7 |
| |
1 1
] ]
] ]
N RIS

/AT

1752A085.10

Alcune resistenze freno Danfoss sono dotati di un in-

terruttore termico (vedere la tabella piu avanti). Questo | NOTA!

interruttore & NC (normalmente chiuso) e pud ad es. ": L'interruttore termico non € un dispositivo
essere usato per l'inversione dell'arresto a ruota libera q di protezione. Per garantire una protezio-
tra i morsetti 12 e 27. Se linterruttore termico viene ne, utilizzare un interruttore termico corri-
aperto, il convertitore girera liberamente. spondente a quello indicato nella figura.
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® Resistenze freno

Resistenze freno Flatpack IP 65
Tipo Pmotor Rmin Dimensionamento [Q] / Duty cycle % N. d’ordine

[kW] [Q] [W] 175Uxxxx o

per articolo 8

2803 (200 V) 0.37 297 330Q/100 W 30 1003 N
2805 (200 V) 0.55 198 220 Q/100 W 20 1004 =
2807 (200 V) 0.75 135 150 Q /100 W 14 1005 =
2811 (200 V) 1.10 99 100 Q/100 W 8 1006 ®©
2815 (200 V) 1.50 69 72Q/200 W 16 0992 b
2822 (200 V) 2.20 43 50 Q /200 W 9 0993 e}
2840 (200 V) 3.70 21 50 Q /200 W 11 2x0993! 5
2805 (400 V) 0.55 747 830Q/100 W 20 1000 B8
2807 (400 V) 0.75 558 620 Q/100 W 14 1001 =
2811 (400 V) 1.10 387 430Q/100 W 8 1002 =
2815 (400 V) 1.50 297 310 Q /200 W 16 0984
2822 (400 V) 2.20 198 210 Q /200 W 9 0987
2830 (400 V) 3.00 135 150 Q /200 W 5.5 0989
2830 (400 V) 3.00 135 300 Q/200 W 11 2x0985!
2840 (400 V) 4.00 99 240 Q /200 W 11 2x0986'

'Queste due resistenze devono essere collegate in parallelo.
Ordinare due pezzi.

Vedere le dimensioni delle resistenze freno Flatpack nella pa-
gina successiva.

Resistenza freno per VLT 2803-2882, duty-cycle 40%, dati e numero di codice

Tipo di VLT Intervallo Pmotor Rmin Rrec Pb, max Releé termi- Codice Sezione
temporale [kW] [Q] [Q] [kW] co numerico trasv.
frenate in- [Amp] 175Uxxxx del cavo
termittenti [mm 2]
[seconds]

2803 (200 V) 120 0,37 297 330 0,16 0,7 1900 1,5
2805 (200 V) 120 0,55 198 220 0,25 1,1 1901* 1,5
2807 (200 V) 120 0,75 135 150 0,32 1,5 1902* 1,5
2811 (200 V) 120 1,1 99 110 0,45 2,0 1975* 1,65
2815 (200 V) 120 1,5 74 82 0,85 3,2 1903 1,5
2822 (200 V) 120 2,2 50 56 1,00 4,2 1904 1,5
2840 (200 V) 120 3,7 22 25 3,00 11,0 1925 1,5
2805 (400 V) 120 0,55 747 830 0,45 0,7 1976* 1,5
2807 (400 V) 120 0,75 558 620 0,32 0,7 1910* 1,5
2811 (400 V) 120 1,1 387 430 0,85 1,4 1911* 1,65
2815 (400 V) 120 1,5 297 330 0,85 1,6 1912 1,5
2822 (400 V) 120 2,2 198 220 1,00 2,1 1913 1,5
2830 (400 V) 120 3,0 135 150 1,35 3,0 1914 1,5
2840 (400 V) 120 4,0 99 110 1,60 3,8 1979* 1,5
2855 (400 V) 120 5,5 80 80 2,00 5,0 1977* 1,5
2875 (400 V) 120 7,5 56 56 3,00 6,8 1978 1,5
2880 (400 V) 120 11 40 40 5,00 11,2 1997~ 1,5
2881 (400 V) 120 15 30 30 10,0 18,3 1998 2,5
2882 (400 V) 120 18,5 25 25 13,0 22,8 1999 4%

*Con interruttore KLIXON
**Rispettare sempre le disposizioni nazionali e locali.

Prmotor : Dimensioni nominali del motore per tipo di VLT

Rmin : Massima resistenza freno consentita

Rrec : Resistenza freno raccomandata (Danfoss)

Pb, max : Potenza nominale resistenza freno come dichiarata dal fornitore

Relé termico : Regolazione corrente di frenata sul rele termico

Codice numerico : Numeri d'ordine per resistenze freno Danfoss

Sezione trasversale dei cavi : Valore minimo consigliato basato su cavo di rame isolato in PVC, temperatura di 30 gradi Celsius

con dissipazione del calore nella norma

Vedere le dimensioni della resistenza freno per VLT 2803-2882, duty cycle del 40%, nelle istruzioni MI1.90.FX.YY.
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® Dimensioni delle resistenze freno Flatpack
100 W 200 W
15 15
I I
T + TT® ©
w O
(o)) | | 1 -
o
3 A N
N
1le /R
! ! 04,75
I ,!
- 80 _ e p 1
| | ~04,75
I I
Lunghezza cavo: | 60 -
510 +40 mm - 80 -

175ZA407.11
Lunghezza cavo:
510 £40 mm
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® Quadro di comando

Nella parte anteriore del convertitore di frequenza &
presente un quadro di comando.

195NAOOR 11

QUICK

CHANGE
2 B venu

DATA

A
v

3 O ALARM O WARNING O ON

STOP

RESET

START

Il quadro di comando & diviso in quattro gruppi funzio-
ne:

1. Display LED a 6 cifre.

2. Tasti per la modifica dei parametri e la sele-
zione della funzione di visualizzazione.

3. Luci spia.
4. Tasti per il funzionamento locale.

Tutti i dati appaiono su un display LED a 6 cifre, che
durante il funzionamento normale & in grado di visua-
lizzare dati di funzionamento in modo continuo. Oltre
al display, sono presenti tre luci spia (LED) per indicare
tensione (ON), avvisi (WARNING) e allarmi (ALARM).
La maggior parte delle programmazioni dei parametri
del convertitore di frequenza possono essere modifi-
cate immediatamente dal quadro di comando, a meno
questa funzione non sia stata impostata su Bloccato
[1] nel parametro 018 Blocco per modifica dati.

Tasti di comando

[QUICK MENU] consente di accedere ai parametri
usati in menu Rapido.

Il tasto [QUICK MENU] viene usato anche se non deve
essere eseguita una modifica dei valori dei parametri.
Vedere anche [QUICK MENU] + [+].

[CHANGE DATA] & usato per modificare un'imposta-
zione.

Il tasto [MODIFICA DAT]I] viene usato anche per con-
fermare una modifica delle impostazioni parametriche.

[+]1/[-] sono usati per selezionare i parametri e modi-
ficare i valori parametrici.

Questi tasti sono usati anche in modalita visualizza-
zione per selezionare le visualizzazioni di un valore di
funzionamento.

| tasti [QUICK MENU] + [+] devono essere premuti
contemporaneamente per accedere a tutti i parametri.
Vedere Modalita Menu.

[STOP/RESE T] viene usato per arrestare il motore
collegato o per ripristinare il convertitore di frequenza
dopo uno scatto.
Puo essere Abilitato [1] o Non abilitato [0] mediante il
parametro 014 Arresto locale/ripristino. In modalita vi-
sualizzazione, il display lampeggera se la funzione di
arresto ¢ attivata.
| NOTA!

'.: Se il tasto [STOP/RESET] & impostato su

q Non abilitato [0] nel parametro 014 Arresto
locale e non giunge alcun comando di ar-
resto attraverso gli ingressi digitali o la
comunicazione seriale, il motore puo es-
sere arrestato solo scollegando la rete di
alimentazione dal convertitore di frequen-
za.

[START] viene usato per avviare il convertitore di fre-
quenza. Il tasto [STA RT] & sempre attivo ma non pud
escludere un comando di arresto.

Inizializzazione manuale

Scollegare la tensione di rete. Tenere premuti i tasti
[QUICK MENU] + [+] + [CHANGE DATA] ricollegando
contemporaneamente la tensione di rete. Rilasciare i
tasti; sul convertitore di frequenza sono state ripristi-
nate le impostazioni di fabbrica.

MG.27.E3.06 - VLT ® & un marchio registrato di Danfoss
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m Stati di visualizzazione sul display
Modalita visualizzazione

I L
Durante il funzionamento normale & possibile visua-
lizzare in modo continuo una voce dei dati di funzio-
namento scelta dall'operatore. Per mezzo dei tasti [+/-]
in modalita visualizzazione possono essere selezio-
nate le seguenti opzioni:

- Frequenza di uscita [Hz]

- Corrente di uscita [A]

- Tensione di uscita [V]

- Tensione del circuito intermedio [V]
- Potenza di uscita [kW]

- Frequenza di uscita moltiplicata per il fattore
di scala fout x p008

Per poter entrare nella Modalitda Menu, & necessario
azionare contemporaneamente [QUICK MENU] + [+].
La modalita Menu consente la modifica della maggior
parte dei parametri dei convertitori di frequenza. Scor-
rere i parametri con i tasti [+/-]. Durante lo scorrimento
in modalita Menu, i numeri dei parametri lampeggiano.

Modalita menu

Il display mostra che l'impostazione nel parametro 102
Potenza motore, Pun € 0,75. Per modificare il valore
di 0,75, premere prima [CHANGE DATA]; quindi mo-
dificare il valore del parametro con i tasti [+/-].

\ !
\ ’

-

N
' \ N
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Se per un dato parametro il display mostra tre punti
sulla destra, significa che il valore del parametro & for-
mato da piu di tre cifre. Per vedere il valore, attivare
[CHANGE DATA.

-

Il display mostra che nel parametro 128 Protezione ter-
mica motore € stato selezionato Termistore, scatto [2].

Menu rapido

Il tasto [QUICK MENU] consente di accedere ai 12
parametri piu importanti del convertitore di frequenza.
Dopo la programmazione, nella maggior parte dei casi
il convertitore di frequenza & pronto per funzionare.
Premere il tasto [QUICK MENU] in modalita visualiz-
zazione per attivare il Menu rapido. Scorrere il Menu
rapido con i tasti [+/-] e modificare i valori dato pre-
mendo prima [CHANGE DATA], quindi modificando i
valori dei parametri con i tasti [+/-].

| parametri delMenu rapido:

U Par. 100 Configurazione

. Par. 101 Caratteristiche della coppia

o Par. 102 Potenza motore Pun

o Par. 103 Tensione motore Umn

o Par. 104 Frequenza motore fun

o Par. 105 Corrente motore Iun

. Par. 106 Velocita nominale del motore nmn
. Par. 107 Adattamento automatico motore
o Par. 202 Frequenza di uscita massima fuax
o Par. 208 Campo di riferimento

. Par. 204 Riferimento minimo Rifuin

. Par. 205 Riferimento massimo, Rifmax

o Par. 207 Tempo rampa di accelerazione

. Par. 208 Tempo rampa di decelerazione

. Par. 002 Funzionamento locale/remoto

. Par. 003 Riferimento locale

| parametri 102 - 106 possono essere ricavati dai dati
di targa del motore.

B Manuale Automatico

Durante le normali operazioni il convertitore di fre-
quenza & in modalita automatica e il segnale di riferi-
mento, analogico o digitale, & fornito dall'esterno
tramite i morsetti di comando. In modalita manuale &
possibile fornire localmente il segnale di riferimento
attraverso il quadro di comando.

Quando é attiva la modalita manuale, sui morsetti di
comando rimarranno attivi i seguenti segnali di co-
mando:
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. Avviamento manuale (LCP2)

. Arresto disattivato (LCP2)

. Avviamento automatico (LCP2)

. Ripristino

. Arresto a ruota libera, comando attivo basso

. Ripristino e arresto a ruota libera, comando
attivo basso

. Arresto rapido, comando attivo basso
. Arresto, comando attivo basso

. Inversione

. Frenata CC, comando attivo basso

. Selezione programmazione LSB

. Selezione programmazione MSB

. Termistore

. Arresto di precisione

. Arresto /Avviamento di precisione

. Marcia jog

. Comando arresto mediante com. seriale.

Commutazione tra modalita automatica e manua-
le:

Attivando il tasto [Change Data] in [Display Model], il
display indichera la modalita del convertitore di fre-

quenza.
CHANGE :> ‘7‘ ‘7 —
DATA P

Scorrere verso l'alto o il basso per commutare sulla
modalita manuale:

Quando il convertitore di frequenza € in modalita ma-
nuale la visualizzazione sara:

o
| [
e il riferimento sara modificabile mediante i seguenti

N

NOTA!

“: E possibile che il parametro 020 blocchi la
i scelta delle modalita.

Adattamento automatico motore
L'adattamento automatico motore (AMT) & eseguito
nel seguente modo:

1. Nel parametro 107 Adattamento automatico
motore selezionare il valore dato [2]. "107"
ora lampeggia mentre "2" non lampeggia.

2. AMT é attivato premendo START. "107" ora
lampeggia e i trattini si sposteranno da sini-
stra a destra nel campo del valore dato.

3. Quando "107" appare ancora una volta con il
valore dato [0], AMT & completato. Premere
[STOP/RESET] per salvare i dati motore.

o
o
@
Al
-
i
>
©
©
c
e
N
S
;
o
=
<

4. "107" continuera quindi a lampeggiare con il
valore dato [0]. Ora & possibile procedere.

| NOTA!
||: | VLT 2880-2882 non sono dotati della
funzione AMT.
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® |l quadro di comando dell'LCP2, opzione

195NANT79.10

DISPLAY
STATUS

QUICK
MENU

CHANGE CANCEL
DATA

OWARNING

(OALARM OON

~
STOP FWD.
RESET JOG REV. START

I VLT 2800 possono essere dotati di un quadro di co-
mando (LCP: Local Control Panel) che rappresenta
un'interfaccia completa per il funzionamento e la pro-
grammazione del convertitore di frequenza. Il quadro
dicomando LCP 2 pud essere collegato fino a tre metri
dal convertitore di frequenza, per esempio a un pan-
nello frontale mediante un kit accessorio.

Il quadro di comando & diviso in cinque gruppi funzio-
ne:

1. Display.
2. Tasti usati per modificare la funzione display.

3. Tasti usati per cambiare i parametri di pro-
gramma.

4. Luci spia.
5. Tasti di controllo locale.

Tutti i dati sono visualizzati per mezzo di un display
alfanumerico a 4 righe, che durante il funzionamento
normale & in grado di visualizzare 4 variabili di funzio-
namento e 3 condizioni di funzionamento in modo
continuo. Durante la programmazione, saranno visua-
lizzate tutte le informazioni necessarie per una rapida
ed efficace impostazione dei parametri del convertito-

re di frequenza. Oltre al display, sono presenti tre luci
spia (LED) per indicare tensione (ON), avvertenze
(AVVERTENZA) e allarmi (ALLARME). Tutte le pro-
grammazioni dei parametri del convertitore di frequen-
za possono essere modificate immediatamente dal
quadro di comando, a meno che questa funzione non
sia stata impostata su Bloccato [1] mediante il para-
metro 018 Blocco per modifica dati.

Tasti per la programmazione parametri

| tasti di comando sono divisi per funzioni, cid significa
che i tasti fra il display e le luci spia sono usati per la
programmazione dei parametri, inclusa la selezione
delle indicazioni sul display durante il funzionamento

normale.
DISPLAY QUICK
STATUS MENU
CHANGE [l CANCEL OK
DATA

175ZA020.10

[DISPLAY/STATUS] viene usato per selezionare la

modalita di visualizzazione del display o per tornare al
modo Display dal modo Menu rapido o Menu.

[QUICK MENU] consente di accedere ai parametri
usati in Menu rapido. E possibile passare dal modo
Menu rapido al modo Menu.

[MENU] consente di accedere a tutti i parametri. E
possibile passare dal modo Menu al modo Menu rapi-
do.

[CHANGE DATA] & usato per modificare un parame-
tro selezionato in modo Menu o in modo Menu rapido.

[CANCEL] € usato se non deve essere apportata al-
cuna modifica al parametro selezionato.

[OK] & usato per confermare una modifica al parame-
tro selezionato.

[+ / -]sono usati per selezionare i parametri € modifi-
care i valori parametrici selezionati.

Questi tasti sono usati anche in modo Display per al-
ternare le visualizzazioni delle variabili di funziona-
mento.

[<>] sono usati per selezionare un gruppo di parametri
e per spostare il cursore durante la modifica di valori
numerici.
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B Luci spia

Nella parte inferiore del quadro di comando sono pre-
senti una luce di allarme rossa, una luce di avviso
gialla e una luce della tensione verde.

[ OALARM OWARNING  OON |

Se sono superati determinati valori soglia, vengono
attivate le luci di allarme e/o di avviso mentre un testo
di allarme o di stato appare sul display.

NOTA!

La spia della tensione si accende quando
il convertitore di frequenza riceve tensio-
ne.

® Comando locale

AN
STOP FWD.
RESET JOG REV. B8 START

[STOP/RESET] viene usato per arrestare il motore
collegato o per ripristinare il convertitore di frequenza
dopo uno scatto. Puo essere attivato o disattivato me-
diante il parametro 014 Arresto locale.

Se & attivato STOP, la riga 2 del display lampeggia.

195NA125.10

NOTA!

Se non é stata selezionata alcuna funzio-
ne di arresto esterna e il tasto [STOP/
RESET] é inattivo, il motore pud essere
arrestato soltanto togliendo tensione al
motore o al convertitore di frequenza.

[JOG] cambia | a frequenza di uscita fino ad una fre-
quenza preimpostata, mentre il tasto viene mantenuto
premuto. Pud essere attivato o disattivato mediante |l
parametro 015 Marcia jog locale.

[FWD / REV] cambia il senso di rotazione del motore,
indicato da una freccia sul display. Puo essere attivato
o disattivato mediante il parametro 016 Comando di
inversione. 1l tasto [FWD/REV] ¢ attivo solo se il para-
metro 002 Funzionamento locale/remoto € impostato
su Funzionamento locale.

[START] viene usato per avviare il convertitore di fre-
quenza. E sempre attivo ma non pud escludere un
comando di arresto.

| NOTA!
“: Se i tasti di comando locale sono inattivi,
a verranno entr ambi attivati se il converti-
tore di frequenza & impostato su Funzio-
namento locale e Funzionamento remoto
mediante il parametro 002 Funzionamento
locale/remoto, ad eccezione di [FWD/
REV], che ¢ attivo solo in Funzionamento
locale.

® Modo di visualizzazione

UAR 1.1 UAR 1.2 UAR 1.3

VAR 2 1"

OL'ELIVNG6 +

STRATUS

In funzionamento normale, possono essere visualiz-
zate in modo continuo fino a 4 diverse variabili di
funzionamento: 1,1, 1,2, 1,3 e 2. Nella riga 2 sono vi-
sualizzati sotto forma numerica lo stato di funziona-
mento attuale oppure gli allarmi o gli avvisi che si sono
verificati.

Nel caso di allarme, questo viene visualizzato nelle ri-
ghe 3 e 4 accompagnato da un testo esplicativo.
Lampeggera un avviso sulla riga 2, con testo esplica-
tivo sulla riga 1. La Programmazione attiva appare
anche sul display.

La freccia indica il senso di rotazione selezionato. In
questo caso il convertitore di frequenza indica la pre-
senza di un segnale di inversione attivo. Il corpo della
freccia scomparira se viene inviato un comando di ar-
resto oppure se la frequenza di uscita scende sotto
0,01 Hz.

La riga inferiore indica lo stato del trasformatore di fre-
quenza. La barra di scorrimento mostra le variabili di
funzionamento che possono essere visualizzate nelle
righe 1 e 2 in modo Display. Le modifiche sono appor-
tate mediante i tasti [+ / -].

MG.27.E3.06 - VLT ® & un marchio registrato di Danfoss
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Variabile di funzionamento Unita
Riferimento risultante [%]
Riferimento risultante [Retroazione
unita]
[unita]
Frequenza di uscita [HZ]
Frequenza di uscita x demoltiplicazione [-]
Corrente motore [A]
Coppia [%]
Potenza [kW]
Potenza [HP]
Tensione motore V]
Tensione collegamento CC [V]
Temperatura motore [%]
Carico termico [%]
Ore di esercizio [ore]
Ingresso digitale [binario]
Riferimento impulsi [HZ]
Riferimento esterno [%]
Parola di stato [hex]
Temperatura dissipatore [°C]
Parola di allarme [hex]
Parola di comando [hex]
Parola di avvertenza [hex]
Parola di stato estesa [hex]
Ingresso analogico 53 [V]
Ingresso analogico 60 [mA]

Tre variabili di funzionamento possono essere visua-
lizzate nella prima riga del display mentre una variabile
di funzionamento puod essere visualizzata nella secon-
da riga del display. La programmazione avviene me-
diante i parametri 009, 010, 011 e 012 Visualizzazione
sul display.

Stati di visualizzazione

L'LCP dispone di diverse stati di visualizzazione, che
dipendono dalla modalita selezionata per il converti-
tore di frequenza.

Stato di visualizzazione I:
Questo stato di visualizzazione & standard dopo I'av-
viamento o l'inizializzazione.

FREGUENZRA

28,8 Hz

MOTORE IM MARCIA

La riga 2 indica il valore dato di una variabile di fun-
zionamento con relativa unita di misura mentre la riga
1 contiene un testo esplicativo della riga 2. Nell'esem-
pio, Frequenza & stata selezionata come variabile me-
diante il parametro 009 Visualizzazione completa del
display. Durante il funzionamento normale, un'altra va-
riabile pud essere immessa immediatamente con i
tasti [+ / -].

Stato di visualizzazione II:
E possibile passare dallo stato di visualizzazione | al
Il premendo il tasto [DISPLAY / STATUS].

REF% COPPIRX CORE.R

8.8 Hz o

MOTORE IN MARCIA

In questo stato sono mostrati contemporaneamente i
valori dato delle quattro variabili di funzionamento con
relative unita di misura, vedere tabella. Nell'esempio:
Frequenza, Riferimento, Coppia e Corrente sono state
selezionate come variabili nella prima e nella seconda
riga.

Stato di visualizzazione lil:
Questo stato di visualizzazione ¢ attivato dopo che si
€ premuto per almeno un secondo, € per tutto il tempo
in cui rimane premuto, il tasto [DISPLAY / STATUS].
Una volta rilasciato questo tasto, il sistema torna agli
stati di visualizzazione | e II.

REF¥% COPPIRX CORR.A

53,0 Hz o

MOTORE IN MARCIA

Nella prima e nella seconda riga sono visualizzati i no-
mi dei parametri e le unita di misura delle variabili. La
riga 2 del display rimane invariata.

Stato di visualizzazione IV:

Questo stato di visualizzazione si puo ottenere duran-
te il funzionamento se deve essere modificata un‘altra
programmazione senza arrestare il convertitore di fre-
quenza. Questa funzione & attivata nel parametro
005 Impostazione della programmazione.

24,3% 38,2% 13, 2R

56,8 Hz

MOTORE IN MARCIA

Il numero della programmazione selezionata (2) lam-
peggera a destra della programmazione attiva.

Programmazione parametri

E possibile accedere ad un ampio intervallo di lavoro
dei convertitori di frequenza mediante un grande nu-
mero di parametri, che consentono di adattarne il fun-
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zionamento ad un'applicazione specifica. Per fornire Pos. N. parametro Unita
una migliore sintesi dei numerosi parametri, € possi- 1 001 Lingua
bile scegliere fra due programmazioni: modo Menu e 2 102 Potenza motore [kW]
modo Menu rapido. Il primo consente di accedere a 3 103 Tensione motore [V]
tutti i parametri. |l secondo presenta all'utente i para- 4 104 Frequenza motore [Hz] =)
metri che rendono possibile il funzionamento del con- 5 105 Corrente motore [A] 3
vertitore di frequenza nella maggior parte dei casi, a 6 106 Velocita motore [rpm] S
seconda della programmazione effettuata. Indipen- 7 107 AMT S'
dentemente dalla modalita di programmazione, la mo- 8 204 Riferimento minimo [Hz] ©
difica di un parametro sara efficace e visibile sia in 9 205 Riferimento massimo [Hz] g
modo Menu che in modo Menu rapido. 10 207 Tempo rampa di accelerazione [sec] N
Modo Menu rapido rispetto a modo Menu 11 208 Tempo rampa di decelerazione [sec] 'g

12 002 Funzionamento locale/remoto <

Oltre ad avere un nome, ad ogni parametro & asse-
gnato un numero che € sempre uguale indipendente-
mente dalla modalita di programmazione. In modo
Menu, i parametri sono divisi in gruppi, con la prima
cifra (a sinistra) del numero di parametro che indica il
gruppo di appartenenza del parametro in questione.

. Il tasto [QUICK MENU] consente di accedere
ai parametri pit importanti del convertitore di
frequenza. Dopo la programmazione, nella
maggior parte dei casi il convertitore di fre-
quenza é pronto per funzionare. Scorrere il
Menu rapido con i tasti [+ / -] e modificare i
valori dato premendo [CHANGE DATA] +
[OKI.

. I modo Menu consente di scegliere e modi-
ficare tutti i parametri desiderati. Tuttavia al-
cuni parametri non saranno evidenziati, a
seconda della selezione effettuata nel para-
metro 100 Configurazione.

® Menu rapido con unita di controllo LCP 2
Avviare Programmazione rapida premendo il tasto
[QUICK MENUJ; sul display saranno visualizzati i se-
guenti valori:

BGUICK MEMU ¥ OF VY

28.8 HZ

B@1 SELEZIONE,LIHMGUR
ITALIAHO

Nella parte inferiore del display, sono indicati il nome
e il numero del parametro insieme con lo stato / il va-
lore del primo parametro di Menu rapido. La prima
volta che viene premuto il tasto [QUICK MENU] dopo
l'accensione dell'apparecchio, le visualizzazioni han-
no sempre inizio dalla posizione 1, vedere la tabella
sottostante.

13 003 Riferimento locale [HZ]

Selezione parametri
Ilmodo Menu & avviato premendo il tasto [MENU], che
determina la seguente visualizzazione sul display:

FREGUENZA

6.8 Hz 9

8 TAST & DISFLAY

La riga 3 del display mostra il numero e il nome del
gruppo di parametri.

In modo Menu, i parametri sono divisi in gruppi. La se-
lezione del gruppo di parametri avviene con i tasti [<
>].

E possibile accedere ai seguenti gruppi di parametri:

N. gruppo Gruppo di parametri

Funzionamento e display

Carico e motore

Riferimenti e limiti

Ingressi e uscite

Funzioni speciali

Comunicazione seriale

oW N=O

Funzioni tecniche

Dopo aver selezionato il gruppo di parametri deside-
rato, € possibile scegliere i singoli parametri per mezzo
dei tasti [+ / -]:

FREGUEHZR

8.8 Hz

881 SELEZIONE LIMGUA
ITALIAHD

La riga 3 del display mostra il numero e il nome del
parametro mentre lo stato / il valore del parametro se-
lezionato sono mostrati nella riga 4.

MG.27.E3.06 - VLT ® & un marchio registrato di Danfoss

35



Danfitt

Serie VLT ®2800

Modifica dei dati

Indipendentemente dal fatto che un parametro sia sta-
to selezionato con il modo Menu o il modo Menu
rapido, la procedura di modifica dei dati & la stessa.
Premere il tasto [CHANGE DATA] per modificare il
parametro selezionato, quindi la sottolineatura della
riga 4 del display comincera a lampeggiare. La proce-
dura per la modifica dei dati dipende dal fatto che il
parametro selezionato rappresenti un valore dato nu-
merico o un valore di testo.

Modifica di un valore di testo
Se il parametro selezionato € un valore di testo, tale
valore pud essere modificato per mezzo dei tasti [+ /

1.

FREGUEMZR

28.8 Hz %

B@1 SELEZIONE LIMGUR
ITALIAHD

La riga inferiore del display visualizzera il valore im-
messo (memorizzato) una volta data la conferma con
[OK].

Modifica di un valore dato numerico

Se il parametro selezionato € rappresentato da un va-
lore dato numerico, selezionare una cifra per mezzo
dei tasti [< >].

FRERUEHNZR

58,8 Hzo

138 FRER. START
ogl @ HZ

La cifra selezionata pud essere modificata con i tasti
[+/-]:

FRERUENZR

28,8 Hzo

138 FRER. START
B2, 8 HZ

La cifra selezionata & lampeggiante. La riga inferiore
del display visualizzera il valore dato immesso (me-
morizzato) una volta data la conferma con [OK].

m |nizializzazione manuale

NOTA!
L'inizializzazione manuale non & possibile

con il quadro di comando LCP 2

175N0131. E comunque possibile esegui-
re un'inizializzazione mediante il par. 620
Modo funzionamento:

| seguenti parametri non sono azzerati durante l'ini-
zializzazione mediante il par. 620 Modo di funziona-
mento.

- par. 500 Indirizzo

- par. 501 Baud rate

- par. 600 Ore di accensione

- par. 601 Ore di esercizio

- par. 602 Contatore kWh

- par. 603 Numero di accensioni

- par. 604 Numero di surriscaldamenti
- par. 605 Numero di sovratensioni

- par. 615-617 Log errore
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B Dimensioni meccaniche VLT 2822 220 - 240 V, PD2
| disegni sottostanti descrivono le dimensioni mecca- VLT 2840 200-240 Volt
niche. Tutte le dimensioni sono espresse in mm. VLT 2855-2875 380-480 Volt
NOTA! e 055 3
'@ Notare che tutte le opzioni del filtro devo- JB‘ —Z%—’
no essere montate in verticale. A&
} o 211.0
| 0
VLT 2803-2815 200-240 VoIt §
VLT 2805-2815 380-480 Volt |
|
75 o | 0
|_s_o_| 24.5 0 ! 257 267.5 ¥
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B Bobine motore (195N3110)

kY

60

5
o o)

G

191
200
217

195NA263.10

® Filtro RFI 1B (195N3103)

60

®

8

190

|
1
|

A

195NA262.10

24.5

200

B Coprimorsetti

Il disegno sottostante fornisce le dimensioni dei copri-
morsetti NEMA 1 per VLT 2803-2875.
La dimensione "a" dipende dal tipo di apparecchio.

195NA086.10

60

198MA148 10

® Soluzione IP 21

(—
— >

e B e B e O e B e L~

195NA361.10
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Dimensioni
Tipo Codice numerico A B C
VLT 2803-2815 200-240 V, VLT 2805-2815 380-480 V 195N2118 47 80 170
VLT 2822 200-240 V, VLT 2822-2840 380-480 V 195N2119 47 95 170
VLT 2840 200-240 V, VLT 2822 PD2, TR1 2855-2875|195N2120 47 145 170
380-480 V
TR1 2880-2882 380-480 V, VLT 2840 PD2 195N2126 47 205 245
® Filtro EMC per cavi motore lunghi
| | | s | | |
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Serie VLT ©2800
B |nstallazione meccanica ® Fianco a fianco
Tutti i VLT 2800 consentono l'installazione affiancata
Prestare attenzione ai requisiti richiesti in qualsiasi posizione in quanto non richiedono alcun
per l'installazione. raffreddamento ai lati.

Il convertitore di frequenza viene raffreddato mediante
circolazione dell'aria. Affinché I'aria di raffreddamento
possa fuoriuscire dall'apparecchio, lo spazio minimo al
di sopra e al di sotto dell'apparecchio deve essere di
almeno 100 mm. Per evitare il surriscaldamento del-
I'apparecchio, verificare che la temperatura ambiente
non aumenti oltre la temperatura max indicata per |l
convertitore di frequenza e che la temperatura media
nelle 24 ore non sia superata. La temperatura massi-
ma e quella media nelle 24 ore possono essere rica-
vate dai Dati tecnici generali. Se la temperatura
ambiente & compresa fra 45 °C - 55 °C, provvedere ad
una riduzione di potenza del convertitore di frequenza.
Vedere Riduzione della potenza in relazione alla tempera
tura ambiente. In assenza di una riduzione di potenza
in relazione alla temperatura ambiente, & da preve-
dersi una riduzione della vita media del convertitore di
frequenza.

195NA031.10

Installazione

195NA0147.10

® |ntegrazione
Tutti gli apparecchi con protezione IP 20 devono es-
sere integrati in armadi o quadri. La protezione IP 20
non & adatta per il montaggio remoto. In alcuni paesi,
ad esempio gli USA, gli apparecchi con protezione
NEMA 1 sono provvisti di approvazione per il montag-
gio remoto.

NOTA!

Con la soluzione IP 21, tutti gli apparecchi
richiedono uno spazio minimo di 100 mm
dagli altri componenti in tutti i lati. Cio si-
gnifica che l'installazione affiancata non e
consentita.

B Spazio per I'installazione meccanica
Tutte le unita richiedono una distanza minima di 100
mm dagli altri componenti €, inoltre, fori di ventilazione.

N 100
""""" 3
......... v

£ 100

*

195NA030.10
(=]
(o]
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® Avvertenza alta tensione

Il convertitore di frequenza, se collegato
alla rete, & soggetto a tensioni pericolose.
L'errata installazione del motore o del
convertitore di frequenza pud essere cau-
sa di anomalie delle apparecchiature e di
lesioni gravi o mortali alle persone. Devo-
no essere osservate le istruzioni del pre-
sente manuale, nonché le norme di sicu-
rezza locali e nazionali.

Toccare le parti elettriche pud avere con-
seguenze letali, anche dopo aver disinse-
rito I'alimentazione di rete: attendere al-
meno 4 minuti.

NOTA!

E responsabilita dell'utente o dell'elettrici-
sta incaricato garantire la corretta messa
a terra e protezione in conformita alle nor-
me nazionali e locali vigenti.

A

"

B Messa a terra

All'installazione, considerare quanto segue:

. Messa a terra di sicurezza: notare che il con-
vertitore di frequenza determina un'elevata
corrente di dispersione a terra e deve essere
opportunamente collegato a terra per motivi
di sicurezza. Valgono le norme di sicurezza
locali.

. Messa a terra alle alte frequenze: mantenere
i cavi di messa a terra i piu brevi possibile.

Collegare i diversi sistemi di messa a terra con un'im-
pedenza minima dei conduttori. Un'impedenza bas-
sissima dei conduttori si ottiene mantenendo il con-
duttore il pit breve possibile e con la sezione pil ampia
possibile. Un conduttore piatto possiede un'impeden-
za alle alte frequenze inferiore rispetto ad un condut-
tore a sezione circolare, a parita di sezione Cvess. Se
gli armadi contengono piu di un apparecchio, i pannelli
posteriori, che devono essere metallici, devono essere
utilizzati come piastra comune di riferimento a terra. |
contenitori metallici dei diversi apparecchi devono es-
sere montati sul pannello posteriore dell'armadio con
un'impedenza alle alte frequenze minima. In questo
modo si evitano tensioni alle alte frequenze diverse
per i singoli apparecchi e il rischio di correnti di radio-
disturbo nei cavi di collegamento utilizzati fra gli ap-
parecchi. Verranno cosi ridotte le interferenze irradia-
te. Per ottenere una bassa impedenza alle alte
frequenze, i bulloni di fissaggio degli apparecchi pos-

sono essere utilizzati per il collegamento HF al pan-
nello posteriore. A tale scopo, rimuovere eventuali
strati di vernice isolante o simili dai punti di fissaggio.

Cavi

Il cavo di controllo e il cavo dell’alimentazione di rete
dovrebbero essere installati separatamente dai cavi
motore per prevenire la trasmissione di disturbi. Di
norma una distanza di 20 cm & sufficiente, tuttavia si
consiglia di mantenere la distanza massima possibile,
in particolare nel caso in cui i cavi sono installati in pa-
rallelo per lunghi tratti.

Per cavi segnale sensibili, come i cavi dati o quelli te-
lefonici, si raccomanda la distanza massima possibile.
Notare che la distanza necessaria dipende dall'instal-
lazione e dalla sensibilita dei cavi segnale e che per-
tanto non possono essere indicati valori precisi.

In caso di posa in canaline portacavi, non installare i
cavi segnale sensibili nella stessa canalina del cavo
motore. Se i cavi segnale incrociano i cavi di potenza,
cid deve avvenire con angoli di 90 gradi. Ricordare che
tutti i cavi in ingresso e in uscita da un armadio, i quali
trasmettono molti disturbi, devono essere schermati/
armati.

Vedere anche Installazione elettrica conforme ai requi-
siti EMC.

Cavi schermati

La schermatura deve avere una bassa impedenza alle
alte frequenze, che si ottiene utilizzando una scher-
matura intrecciata in rame, alluminio o ferro. Una
schermatura di rinforzo per la protezione meccanica,
ad esempio, non & adatta per un’installazione confor-
me ai requisiti EMC. Vedere anche Cavi conformi ai
requisiti EMC.

Protezione supplementare

Relé RCD, una messa a terra di o normale possono
costituire una protezione supplementare, a condizione
che siano rispettate le norme di sicurezza locali. In ca-
so di guasto della messa a terra, si potrebbe accumu-
lare CC nella corrente di guasto. Non usare mai un
RCD (rele ELCB) di tipo A, in quanto non sono adatti
per correnti di guasto continue. In caso di impiego di
rele RCD, osservare le norme locali.In caso di impiego
di rele RCD, questi devono essere adatti per:

- la protezione di un'apparecchiatura con una
componente continua nella corrente di gua-
sto (raddrizzatore a ponte trifase)
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- una scarica di breve durata all'accensione

Serie VLT ®2800

- idoneita per correnti di dispersione elevate.

N deve essere collegato prima di L1 per gli apparecchi
a dispersione di corrente ridotta a 200 V monofase
(codice R4).

® Prova alta tensione
Una prova dell'alta tensione pud essere effettuata cor-
tocircuitando i morsetti U, V, W, L1, L2 ed L3 e appli-
cando contemporaneamente max. 2160 V CC per 1 s.
fra questo cortocircuito e il morsetto 95.

Non esequire un test dell'alta tensione tra
i morsetti di controllo e il telaio poiché il
potenziale di tensione della scheda di
controllo non pud superare circa 100 Volt
rispetto al telaio a causa di un sistema di
limitazione della tensione.

| morsetti sono protetti tramite barriere
contro il rischioso accesso diretto.

)
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N
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B |nstallazione elettrica conforme ai requisiti EMC
Considerazioni generali per garantire un'installazione
elettrica conforme ai requisiti EMC.

Usare solo cavi motore e cavi di comando
schermati.

Collegare la schermatura a terra a entrambe

le estremita.

Evitare un'installazione con estremita della

schermatura attorcigliate (spiraline), che

compromettono l'effetto di schermatura alle
alte frequenze. Usare invece fascette per ca-

vi.

- E importante garantire un buon contatto elet-
trico dalla piastra di installazione attraverso
le viti di installazione dell'armadio metallico
del convertitore di frequenza.

- Usare rondelle a stella e piastre d'installazio-
ne galvanicamente conduttive.

- Non usare cavi motore non schermati negli
armadi di installazione.

L'illustrazione sottostante mostra un'installazione elet-
trica conforme ai requisiti EMC, in cui il convertitore di
frequenza é stato inserito in un armadio e collegato ad
un PLC.

PLC ecc. Quadro

/ 3

= 2

<

z

["e)

o

JE— Goo Rele di uscita

ocoo

Barra di terra

Cavo di
equalizzazione
Min. 16 mm2

—
Conduitori di comando

Rimuovere
I'isolamento
del cavo
G SISIS
p SISIS|

Inserire tutti i caovi in
un lato del quadro

Termistore motore

1 ( H

A

[
&

\

Min, 200 mm
fra cavi di
comondo, covi

A

mofore e cavi di

Alimentazione di rete N .
alimentazione

L1 0w
(20—
L57
PE

Reinforced prolective earih Freno

3 C

Y

Motor, 3 phases and
Prolective earih
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®m Uso di cavi conformi alle direttive EMC Z7 pud essere determinato in base ai seguenti fattori:
Per la conformita ai requisiti relativi all'immunita EMC _ La resistenza di contatto fra i singoli condut-
dei cavi di comando e alle emissioni EMC dai cavi mo- tori schermati.

tore, usare cavi schermati.

La capacita di un cavo diridurre la radiazione in entrata
e in uscita di disturbi elettrici dipende dall'impedenza
di commutazione (Zt). La schermatura di un cavo & di
norma realizzata per ridurre la trasmissione di disturbi

- La copertura di schermatura, ossia I'area fi-
sica di cavo coperta dalla schermatura, che
€ spesso indicata con un valore percentuale
e deve essere almeno pari all' 85%.

elettrici; tuttavia una schermatura con un valore Zrin- - Il tipo di schermatura, cioé intrecciata o at-
feriore & piu efficace di una schermatura con un valore torcigliata. Si consiglia una realizzazione in-
Zt superiore. trecciata o un tubo chiuso.

Il valore Zt viene raramente indicato dai produttori dei
cavi, tuttavia & possibile calcolare Zt guardando il cavo
e verificando la sua struttura fisica.

Impedenza di trasferimento, Z;

mOhm/m
105 / Cavo con conduttori in rame

con rivestimento in alluminio.
104 A

\ Cavo attorciglioto con
conduttori in rame o schermato
/ con conduttori in acciaio.
W

)
c
iel
N
o
<
3
1]
£

103 7
%
102 2 A Conduttore in rame intrecciato
- oS = a strato singolo con percentuale
) R Ty variabile di copertura di
Iy schermatura.
10
—— B

Conduttore in rame intrecciato
a strato doppio.

Doppio strato di un conduttore
in rame intrecciato, con uno
strato intermedio magnetico
schermato.

/
v //

Cavo posato in un tubo in
rame o in acciaio.

10-3
0,01 0,11

185NA076.10 @E v

o
o
(=]
<
I
N

Cavo con guaina di 1,1 mm
di spessore per una protezione
totale.

Le migliori prestazioni della schermatura del cavo

saranno garantite da valori di Z; bassi
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m Messa a terra di cavi di comando schermati PLC ecc.
In linea generale, i cavi di comando devono essere
schermati e la schermatura deve essere collegata,
mediante fascette per cavi a entrambe le estremita, 1.
all'armadio metallico dell'apparecchio.

Serie VLT ®2800

Il disegno sottostante indica I'esecuzione di una mes-
sa a terra corretta e cosa fare in caso di dubbi.

1. Messa a terra corretta
| cavi di comando e i cavi di comunicazione
seriale devono essere provvisti di fascette
per cavi a entrambe le estremita per garantire Q_,C X
il contatto elettrico migliore possibile. 2. o— L

PLC ecc.

VLT

2. Messa a terra scorretta
Non usare estremita dei cavi attorcigliate PE /
(spiraline), poiché queste aumentano l'impe- /! \\
denza delle schermature alle alte frequenze.

3. Protezione in considerazione del poten- PLC ecc.

ziale di terra fra PLC e VLT

Se il potenziale di terra fra il convertitore di
frequenza VLT e il PLC (ecc.) & diverso, si 3.
possono verificare disturbi elettrici nell'intero

sistema. Questo problema puo essere risolto
installando un cavo per la stabilizzazione di

tensione , da inserire vicino al cavo di con-

trollo. Sezione minima del cavo: 16 mm2.

4. Nel caso di un maglia di terra a 50/60 Hz PLC ecc.
In caso di impiego di cavi di comando molto VLT
lunghi, si possono verificare maglie di terra a
50/60 Hz che possono interferire con l'intero
sistema. Questo problema puo essere risolto
collegando un'estremita della schermatura a PE o]
terra mediante un condensatore da 100 nF 100nF PE
(pin breve).

195NA100.12
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Serie VLT ©2800
® Schema
91 [ ** : %
R U LW\J L RFI gfl
eir| B Cr| O | =R R
\ |j 98 /

Temp.

*% {1
93 Reld
precaric
VLT2880~ a8
2882

Alimen—
iazione Comando base motore
()
Bl Scheda di | Rele <> S
LCPI— comando 2
2 Display RS485 B
— [LED =
8
0 2
195NA027.
e Morsettl scheda <
di comando

* Filtro RFI 1A integrato e freno sono opzionali.
** | VLT 2803-2815 200-240 V non sono provvisti di
bobine del circuito intermedio.
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m |nstallazione elettrica

L ©=8
AQ >[5
=

O =[8
B
BCHE
(S
O s
-

Sk

FRENO  MOTORE
%)
95

RETE

/I
Q)

¢l SUUVNSbI

J40.10N

Vedere la sezione intitolata Collegamento freno.

Z1°L90VNS6 |

VLT 2822 200-240 V, 2822-2840 380-480 V

£1°890VNS6}

VLT 2803-2815 200-240 V, 2805-2815 380-480 V
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NS

195NA146.11

Installazione

VLT 2840 200-240 V, VLT 2822 PD2, 2855-2875
380-480 V

195NA196.11

VLT 2880-2882 380-480 V, VLT 2840 PD2

E necessario tener presente che le unita verranno for-
nite con due piastre di fondo, una per anelli metrici e
una per condotti.
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B Fascetta di sicurezza

195NA112.10

Per garantire l'isolamento galvanico
(PELV) fra morsetti di comando e morsetti
dell'alta tensione, installare la fascetta di
sicurezza in __ dotazione sui VLT

2803-2815,200-240V e i VLT 2805-2815,
380-480 V.

B Prefusibili

Per tutti i tipi di apparecchi, & necessario installare
prefusibili esterni all’alimentazione di rete del conver-
titore di frequenza. Per applicazioni UL/cUL con una
tensione di rete di 200-240 V, usare prefusibili di tipo
Bussmann KTS-R (200-240 V) o Ferraz Shawmut di
tipo ATMR (max. 30A). Per applicazioni UL/cUL con
una tensione di rete di 380-480 V, usare prefusibili di
tipo Bussmann KTS-R (380-480 V).

Prefusibili per applicazioni UL/cUL

Fusibili alternativi convertitori di frequenza 380-500 V
VLT 2800

2805-
2820
2855-
2875
2880-
2882

Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann SIBA Little Fuse Ferraz- Ferraz-

E52273 E4273 E4273 E4273 E4273 E4273 E180276 E81895 Shawmut  Shawmut
E163267/ E163267/
E2137 E2137

RK1/JDDZ J/JDDZ T/JDDZ CC/Jbbz  CC/JDDZ  CC/JDDZ RK1/4JDDZ RK1/JDDZ CC/JDDZ RK1/JDDZ
KTS-R20 JKS-20 JJS-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20 5017906-02 KLS-R20 ATM-R25 A6K-20R

KTS-R25 JKS-25 JJS-25

KTS-R50 JKS-50 JJS-50

Fusibili alternativi convertitori di frequenza 200-240 V
VLT 2800 Bussmann Bussmann Bussmann

2803-2822

2840

E52273 E4273 E4273

RK1/JDDZ J/JDDZ T/JDDZ
KTN-R20 JKS-20 JJN-20

KTN-R25 JKS-25 JJN-25

0

5017906-02 KLS-R25 ATM-R20 ABK-25R
5

5014006-05 KLS-R50 - ABK-50R
0

SIBA Little Fuse Ferraz- Ferraz-

E180276 E81895 Shawmut  Shawmut
E163267/ E163267/
E2137 E2137
RK1/JDDZ RK1/JDDZ CC/JDDZ RK1/JDDZ
5017906-02 KLS-R20 ATM-R25 ABK-20R
0
5017906-02 KLS-R25 ATM-R20 ABK-25R
5

® Collegamento di rete
Osservare che a 1 x 220-240 Volt il conduttore neutro
deve essere collegato con il morsetto N (L2) e il con-
duttore di fase al morsetto L1 (L1).

N. | N2y Li1w1) @s) | Tensione direte 1 x 220-240 V
N L1
95 Collegamento a terra
N2y L1wn ws) | Tensione direte 3 x 220-240 V
L2 L1 L3
95 Collegamento a terra
91 92 93 |Tensione di rete 3 x 380-480 V
L1 L2 L3
N. | 95 Collegamento a terra

NOTA!

Verificare che la tensione di rete corri-
sponda a quella indicata nei dati di targa
del convertitore di frequenza.

Gli apparecchi da 400 Volt con filtro RFI
non possono essere collegati a reti di ali-
mentazione in cui la tensione fra fase e
terra sia superiore a 300 Volt. Osservare
che per la rete IT e la messa a terra a
triangolo, la tensione di rete pud superare
300 Volt fra la fase e la terra. Gli apparec-
chi con codice R5 possono essere colle-
gati a reti di alimentazione in cui la
tensione fra fase e terra sia al massimo di
400 V.

Vedere Dati tecnici per le corrette dimensioni della se-
zione dei cavi. Per ulteriori dettagli, vedere anche la
sezione intitolata /solamento Galvanico.
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® Collegamento del motore
Collegare il motore ai morsetti 96, 97, 98. Collegare la
terra al morsetto 99.

N. |96 97 98 Tensione motore 0-100% della
tensione di rete.
u v W 3 cavi dal motore
Ut Vv1 Wi 6 cavi dal motore, collegati a
w2 U2 V2 triangolo
Ut Vv1 Wi 6 cavi dal motore, collegati a
stella
U2, V2, W2 vanno interconnes-
si separatamente (morsettiera
opzionale)
N. | PE Collegamento a terra

Vedere Dati tecnici per le corrette dimensioni della se-
zione dei cavi.

Tutti i tipi di motori standard asincroni trifase possono
essere collegati ad un convertitore di frequenza. Di
norma, i motori di dimensioni ridotte vengono collegati
a stella (230/400 V, A/ Y). | motori di dimensioni mag-
giori vengono collegati a triangolo (400/690 V, A/Y).
Ricavare la modalita di collegamento e la tensione op-
portune dai dati di targa del motore.
' NOTA!

'l: Nei motori senza foglio di separazione di

i fase, installare un filtro LC sull'uscita del
convertitore di frequenza.

u v w

o—e—o0 Z
u v w g
96 97 98 96 97 98
Y A
® Switch RFI

Rete di alimentazione isolata da terra:

Se il convertitore di frequenza € alimentato da una rete
isolata (rete IT) o da una rete TT/TN-S con neutro, si
consiglia di disattivare lo switch RFI (OFF). Per altre
informazioni, vedi la norma IEC 364-3. Qualora fosse-
ro necessarie prestazioni ottimali conformi ai requisiti
EMC, i motori paralleli fossero collegati o la lunghezza

del cavo motore fosse superiore ai 25 m, si consiglia
di portare lo switch in posizione ON.
In posizione OFF, le capacita RFI interne (condensa-
tori di filtro) fra il telaio e il circuito intermedio sono
escluse per evitare danni al circuito intermedio e ri-
durre la correnti capacitive verso terra (conformemen-
te alle norme IEC 61800-3).
Consultare anche la nota all'applicazione VLT su reti
IT, MN.90.CX.02. E importante utilizzare controlli di
isolamento in grado di essere impiegati insieme ai
componenti elettronici di potenza (IEC 61557-8).
| NOTA!

“: Lo switch RFI non deve essere azionato

a con l'unita collegata alla rete di alimenta-
zione. Verificare che I'alimentazione di re-
te sia stata scollegata prima di azionare lo
switch RFI.

| NOTA!
"@ Lo switch RFI scollega galvanicamente i

condensatori dalla terra.
Per scollegare il filtro RFI rimuovere lo switch Mk9 po-
sizionato accanto al morsetto 96.
Lo switch RFI & disponibile soltanto nel
2880-2882.

VLT

® Senso di rotazione del motore

o—e—o0
u v w %
96 97 98

L'impostazione di fabbrica prevede una rotazione in

senso orario se l'uscita del convertitore di frequenza &
collegata come segue:

75HA36.00

1

Morsetto 96 collegato alla fase U.
Morsetto 97 collegato alla fase V.
Morsetto 98 collegato alla fase W.

Il senso di rotazione pu0 essere invertito scambiando
due cavi di fase sui morsetti del motore.

MG.27.E3.06 - VLT ® & un marchio registrato di Danfoss
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Serie VLT ©2800
Collegamento in parallelo dei motori B Cavi motore
. Vedere i Dati tecnici per un corretto dimensionamento
g della sezione e della lunghezza del cavo motore. Ri-
i spettare sempre le norme nazionali e locali sulla se-
i zione dei cavi.
%‘ l NOTA!
'.: Se viene usato un cavo non schermato/
—-— i non armato, non sono rispettati alcuni re-
quisiti EMC, vedere Risultati delle prove
EMC nella Guida alla progettazione.
% Per garantire la conformita alle specifiche EMC relati-
ve all'emissione, il cavo motore deve essere scher-
I cor.wertito.re di frqugnza éingrado fii contrpllare di- mato, a meno che non sia altrimenti indicato per il filtro
versi motori collegati in parallelo. Se i motori devono RFI in questione. Il cavo motore deve essere mante-
fu.n.ziongre a rggimi dive.:rs.i (giri/.m),.d(?vran.no .e.ssere nuto il pit breve possibile per ridurre al minimo il livello
uhh;zgﬂ rpoton 9on regimi non-wllnalll diversi (giri/m). | delle interferenze e le correnti di dispersione. La scher-
regimi dei mOtOI’I. vengon.o modificati cohtemlpo.rar.wea- matura del cavo motore deve essere collegata all'ar-
mente, vale a dire che il rapporto fra i regimi viens madio metallico del convertitore di frequenza e al
man?enuto per I'inte.ro campo d funziongmento. ‘L'as- contenitore metallico del motore. | collegamenti di
sorbimento totale dl co.rrente'del .motorl nf)n puo su- schermatura devono essere realizzati impiegando la
perare la corrente nominale di uscita massima linv del superficie piti ampia possibile (passacavi). Cid & assi-
convertitore di frequenza VLT. curato mediante diverse soluzioni di montaggio per
Potrebbero insorgere dei problemi all'avviamento e a diversi convertitori di frequenza. Evitare un'installazio-
bassi regimi se le dimensioni dei motori si differenzia- ne con estremita della schermatura attorcigliate (pig-
no considerevolmente. Cido & dovuto alla resistenza tail o cavetti) che compromettono I'effetto di scherma-
ohmica relativamente elevata nello statore dei motori tura alle alte frequenze. Se & necessario interrompere
di piccole dimensioni, che richiede una tensione su- la schermatura per installare un sezionatore del mo-
periore in fase di avviamento e ai bassi regimi. tore o un relé motore, essa dovra proseguire con
Nei sistemi con motori collegati in parallelo, il relé ter- unimpedenza minima alle alte frequenze.
mico elettronico (ETR) del convertitore di frequenza
non puo essere utilizzato come protezione del singolo
motore. Di conseguenza sara necessaria una prote- T Protezione termica motore
zione supplementare del motore, costituita ad esem- Il relé termico elettronico nei convertitore di frequenza
pio da termistori in ogni motore oppure da relé termici omologati UL ha ottenuto 'omologazione UL per la
individuali. (Gli interruttori automatici non sono adatti protezione di un motore singolo, se il parametro 128
come protezione). Protezione termica motore viene impostato su Scatto
ETR e il parametro 105 Corrente motore, Iu, N viene
' NOTA! programmato alla corrente nominale del motore (ve-
'l: Il parametro 107 Adattamento automatico dere la targa dati del motore).
i motore, AMT non pu0 essere utilizzato se
i motori sono collegati in parallelo. Il para-
metro 101 Caratteristiche di coppia deve ®m Collegamento freno

essere impostato su Caratteristiche del
motore speciali [8] se i motori sono colle-
gati in parallelo.

N. | 81
R-

82
R+

Resistenza freno
morsetti

Il cavo di collegamento della resistenza freno deve es-
sere schermato. Collegare la schermatura all'alloggia-
mento metallico del convertitore di frequenza e alla
copertura metallica della resistenza freno mediante
fascette per cavi. Dimensionare la sezione trasversale
del cavo freno in base alla coppia di frenata.
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Vedere la Guida alla progettazionee per le dimensioni
delle resistenze freno.

® Collegamento a terra

Poiché le correnti di dispersione a terra superanoi 3,5
mA, il convertitore di frequenza deve sempre essere
collegato a terra conformemente alle norme nazionali
e locali applicabili. Per garantire un buon collegamento
meccanico del cavo di terra al morsetto 95, il cavo de-
ve avere una sezione di almeno 10 mm? oppure es-

NOTA!
Notare che sui morsetti possono essere
presenti tensioni fino a 850 V CC.

quando la corrente di dispersione diventa eccessiva.
Vedere anche Applicazione RCD Nota MN.90.GX.02.

Condivisione carico

La condivisione del carico consente di collegare i cir-
cuiti intermedi CC di piu convertitori di frequenza. Cio
richiede l'integrazione nell'installazione di fusibili sup-
plementari e di bobine CA (vedere il disegno sotto-
stante). Per la condivisione del carico, il parametro
400 Funzione freno deve essere impostato su Condi-
visione del carico [5].

Utilizzare connettori Faston da 6,3 mm per CC (con-
divisione del carico).

Contattare Danfoss o consultare il manuale n. MI.

sere formato da 2 conduttori di terra terminati separa- 50.NX.02 per ulteriori informazioni.
Famente. Per aumerlwtare'l'a sicurezza, e' possibile N. |88 89 Condivisione del carico
installare un RCD (dispositivo corrente residua), che - 4
garantisce lo scatto del convertitore di frequenza
175ZA299.12
89 88 89 88 89 88
—""™"— pc+ DC- —""™" DpC+ DC- —"""—{ pC+ DC-|
— Y Y v

Q[]n

Notare che sui morsetti 88 e 89 possono
essere presenti tensioni fino a 850 V CC.

B Coppia di serraggio, morsetti di potenza
| morsetti di potenza e di terra devono essere serrati
con le seguenti coppie:

VLT Morsetti Coppia [Nm]
2803- Frenatura rete potenza |0.5-0.6
2875 Terra 2-3

2880- Frenatura rete potenza |1.2-1.5
2882,2840 | Terra 2-3

PD2

Controllo del freno meccanico

In applicazioni di sollevamento/abbassamento, si de-
ve essere in grado di controllare un freno elettroma-
gnetico. Il freno & controllato mediante un'uscita relé o
un'uscita digitale (morsetto 46). L'uscita deve rimanere
chiusa (priva di tensione) per il periodo di tempo in cui

il convertitore di frequenza non ¢ in grado di "suppor-
tare" il motore, ad esempio in conseguenza di un
carico eccessivo. Selezionare Controllo freno mecca-
nico nel parametro 323 o 341 per applicazioni con un
freno elettromagnetico.

Quando la frequenza di uscita supera il valore di di-
sinserimento del freno impostato nel par. 138, il freno
viene rilasciato se la corrente motore supera il valore
preimpostato nel parametro 140. Il freno & innestato
quando la frequenza d'uscita € inferiore alla frequenza
di attivazione del freno, che & definita nel par. 139.
Se il convertitore di frequenza ¢ in stato di allarme o in
una situazione di sovratensione, il freno mecca nico &
inserito immediatamente.

MG.27.E3.06 - VLT ® & un marchio registrato di Danfoss
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’| NOTA!

'l. Questa applicazione & destinata solo al
sollevamento/abbassamento senza con-

trappeso.

B Accesso ai morsetti di comando
Tutti i morsetti dei cavi di comando sono situati sotto il
coperchio protettivo nella parte anteriore del converti-
tore di frequenza. Rimuovere il coperchio protettivo
tirandolo verso il basso (vedere il disegno).

%

@

&‘

el

195NA085.10

/

4unm/

4unm
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B |nstallazione elettrica, cavi di comando titore di frequenza per mezzo di una fascetta. Di
norma, la schermatura deve essere collegata anche
— allo chassis dell'unita di comando (vedere le istruzioni

dell'apparecchio in questione). In caso di cavi di co-
@ @ 6 @ mando molto lunghi e segnali analogici, in rari casi a
seconda dell'installazione, si possono verificare anelli
di ondulazione a 50/60 Hz a causa dei disturbi tra-
smessi dai cavi di rete. In queste circostanze puo
essere necessario interrompere la schermatura ed
eventualmente inserire un condensatore da 100 nF fra
175HA380.10 L— la schermatura e lo chassis.

| cavi di comando devono essere schermati. La scher-

matura deve essere collegata allo chassis del conver-

DeviceNet
7J; L PCAB2C251 q)
+24V +10V +5V S
| @ Nero ' N
\%) )X A ) @) Blu CAN_L o
ofpe D UVoD ©
E 3 g |?|@|?|O|§| (O Blanco  CAN_H E
g 5 S ] "\x : 1 ® Rosso V+
[1 [4650]53]55]60] -
- N Profibus
s T
I T
5V
[18]19]27]29] [50] '
| nx X % SOLO
PROFIBUS
14 DP
| 67 |es(+) [s9(-) | 7o(uziew) |
o T T =
N I _8US

TERMISTORE MOTORE PTC S

195NA028.14
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B Coppie di serraggio, cavi di comando
| cavi di comando devono essere collegati con una
coppia di serraggio di 0,22-0,25 Nm.

B |nstallazione elettrica, morsetti di comando
Vedere la sezione Messa a terra di cavi di comando
schermati/armati nella Guida alla progettazione VLT
2800 per la corretta terminazione dei cavi di comando.

2 @
03 0z 01
o
| C—— |
RELAY
o 2 2 © o 0 @ @ o © 2 @ 2 @ @2 @
12 18 19 20 27 29 33 42 46 50 53 55 60 [67 68 69 70
i o o s [
+24V D IN DIN GND DIN DIN D IN ANA  DIG +10v VOLT GND CUR +5V P GND
outr  out out IN IN OUT RS4B5 RS485
No. Funzione
01-03 |E possibile utilizzare le uscite relé 01-03 per

indicare lo stato e gli allarmi/avvisi.

12 Tensione di alimentazione 24 V CC.
18-33 |Ingressi digitali.
20, 55 |Morsettiera unica per gli ingressi
e le uscite.
42 Uscita analogica per indicare la frequenza,
il riferimento, la corrente o la coppia.
461 Uscita digitale per l'indicazione di stato,
avvisi o allarmi nonché
l'uscita in frequenza.
50 Tensione di alimentazione +10 V CC
per potenziometro o termistore.
53 Ingresso tensione analogico 0 - 10 V CC.
60 Ingresso corrente analogico 0/4 - 20 mA.
671 Tensione di alimentazione + 5V CC
per Profibus.
68, 691 |RS 485, comunicazione seriale.
704 Massa per i morsetti 67, 68 e 69.

Di norma questo morsetto non deve essere
utilizzato.

1. I morsetti non sono adatti per DeviceNet/CANopen.
Per ulteriori dettagli, consultare anche il manuale De-
viceNet, MG.90.BX.YY.

® Collegamento relé
Vedere il parametro 323 Uscita rele per la program-
mazione dell'uscita rele.

A

lla

4mm

garal

NOTA!

Notare che il rivestimento del cavo del relé
deve coprire la prima fila dei morsetti della
scheda di comando; in caso contrario non
e possibile garantire l'isolamento galvani-
co (PELV). Diametro max dei cavi: 4 mm.
Vedere il disegno.

N

AER

pee

o

@ @ 2 2 2 2 @ @

loe @ @

@ @
12 18 19 20 27 29 33 42 46
8 8 8 8 8 8 g 49

6 69 70
o o o

D g
23| 0ge

N
RS4BS RS4BS

g
S~

®m Switch 1-4

| DIP switch si trovano solo sulla scheda di comando
con comunicazione Profibus DP.

La posizione di commutazione mostrata corrisponde
all'impostazione di fabbrica.

Gli switch 1

19SNA101.11

iy

e 2 sono usati come terminazioni dei cavi

dell'interfaccia RS 485. Se il convertitore di frequenza
e la prima o l'ultima unita del sistema bus, gli switch 1

e 2 devono

essere ON. Nei convertitori di frequenza

rimanenti, gli switch 1 e 2 devono essere OFF.

Gli switch 3

e 4 non sono utilizzati.

B VLT Software Dialog
Collegamento ai morsetti 68-70 o

Sub D:

- PIN 3 GND
- PIN 8 P-RS 485
- PIN 9 N-RS 485

® Connettore Sub D

195MA025.10

Un'unita di controllo LCP 2 pud essere collegata al
N. |01 - 02 1 - 2 apertura (normalmente aper- connettore Sub D della scheda di controllo. Numero
to) d'ordine: 175N0131.
01 - 03 1 - 3 chiusura (norma|mente chiu- L'unita di controllo LCP con numero d'ordine
s0) 17570401 non deve essere collegata.
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® Esempi di collegamento

® Avviamento/arresto
Avviamento/arresto con il morsetto 18 e arresto a ruo-
ta libera con il morsetto 27.

i +24V
18]
19
20]

27

29

Par. 302

Par. 304

~T

195NACT1.11
Par. 302Ingresso digitale = Avviamento [7]

Par. 304/ngresso digitale = Arresto a ruota li-
bera, comando attivo basso [2]

Per Avviamento/arresto di precisione sono effettuate
le seguenti impostazioni:

Par. 302 Ingresso digitale = Avviamento/arre-
sto di precisione [27]

Par. 304 Ingresso digitale = Arresto a ruota li-
bera, comando attivo basso [2]

B Avviamento/arresto a impulsi
Avviamento a impulsi con il morsetto 18 e arresto a
impulsi con il morsetto 19. Inoltre la frequenza jog &
attivata con il morsetto 29.

12| +24V

18| PAR. 302

19| PAR. 303
20

27| PAR. 304
29| PAR. 305

T
L

195NA012.11

Par. 302ingresso digitale = Avviamento a im-
pulsi [8]

Par. 303 Ingresso digitale = Arresto, comando
attivo basso [6]

Par. 304 Ingresso digitale = Arresto a ruota Ii-
bera, comando attivo basso [2]

Par. 305 Ingresso digitale = Marcia jog [13]

® Accelerazione/decelerazione
Accelerazione/decelerazione con i morsetti 29/33.

12| +24V

Par. 302

19| Par. 303

27| PAR.
{ —— 129

304
305
307

Par.

Par.

Par. 302ingresso digitale = Avviamento [7]

Par. 303 Ingresso digitale = Riferimento bloc-
cato [14]

Par. 305 Ingresso digitale = Accelerazione [16]

Par. 307 Ingresso digitale = Decelerazione [17]

® Riferimento potenziometro
Riferimento alla tensione mediante potenziometro.

46

50| + 10V out
1kohm ESS Par. 308
55| Com. ingresso

analogico
|

|
195NA016.10

Par. 308 Ingresso analogico = Riferimento [1]

309 Morsetto 53, conversione in scala
=0 Volt

Par.
min.

Par. 310 Morsetto 53, conversione in scala
max. = 10 Volt

MG.27.E3.06 - VLT ® & un marchio registrato di Danfoss
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B Collegamento di un trasmettitore a due conduttori

Collegamento di un trasmettitore a due conduttori di
retroazione al morsetto 60.

Alimenta— O
zione V CAO

195NAQI3. 11

+24V

Trasmettitore

4-20mA

60| PAR. 314

Alimentazione
esterna 53

TrasmeHitore 55| Ingresso analogico com

4-20mA

60| PAR. 314

Par. 314 Ingresso analogico = Retroazione [2]

315 Morsetto 60, conversione in scala
=4 mA

Par.
min.

Par. 316 Morsetto 60, conversione in scala
max. = 20 mA

B 4-20 mA reference
4-20 mA reference on terminal 60 and speed feedback
signal on terminal 53.

0=-10 v CC

gen. 42
46
Retroazione
20 ma 53| PAR. 308
O— 4- m -
v cA Segnale di 55| GND
o processo + - 60| PAR. 314
Riferimento
195NA015.10
Par. 100 Configuration = Speed closed loop

(1]
Par. 308 Ingresso analogico = Retroazione [2]

309 Morsetto 53, conversione in scala
=0 Volt

Par.
min.

Par. 310 Morsetto 53, conversione in scala
max =10 Volt.

Par. 314 Ingresso analogico = Riferimento [1]

Par. 309 Morsetto 60, conversione in scala
scala min. =4 mA

Par. 310 Morsetto 60, conversione in scala
max. =20 mA

B Da 50 Hz in senso antiorario a 50 Hz in senso ora-
rio

Rit.

175ZA037.12

+24V

Par. 302

Par. 304

+10V

Par. 308

50
55| GND
Par. 100 Configurazione = Regolazione velo-
cita, anello aperto [0]

195NA149.10

Par. 200 Frequenza di uscita, campo/senso =
Entrambi i sensi, 0-132 Hz [1]

Par. 203 Campo di riferimento = Rif. min. - rif.
max. [0]

Par. 204 Riferimento min. = - 50 Hz
Par. 205 Riferimento max = 50 Hz
Par. 302 Ingresso digitale = Avviamento [7]

Par. 304 Ingresso digitale = Arresto a ruota li-

bera, comando attivo basso [2]
Par. 308 Ingresso analogico = Riferimento [1]

Par.
min.

309 Morsetto 53, conversione in scala
=0 Volt

Par. 310 Morsetto 53, conversione in scala
max. = 10 Volt

® Riferimenti preimpostati
Alternare 8 riferimenti preimpostati mediante due in-
gressi digitali, Programmazione 1 e Programmazione
2.

58
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12| +24v Questa tabella mostra il valore della frequenza d'usci-
—— —— 18| Par. 302 ta:
19| Par. 303 Rif. preim- | Rif. preim- | Selezione | Frequenza d'u-
50l postato, postato, | della pro- scita [Hz]
_ 270 p 304 msb Isb gramma-
ar. g
— zione
——" ——29| Par. 305 0 0 0 55
—— ——33| Par. 307 0 1 0 5
195NA148.10
1 0 0 10
Par. 004 Programmazione attiva = Program- 1 1 0 17.5
mazione multipla 1 [5] 0 0 1 20
Par. 204 Riferimento min. = 0 Hz 0 1 1 25
1 0 1 35
Par. 205 Riferiment =50H
ar. 205 Riferimento max = 50 Hz 1 1 1 50
Par. 302ingresso digitale = Avviamento [7]
Par. 303 Ingresso digitale = Selezione pro- g
grammazione, Isb [31] ® Collegamento del freno meccanico N
Par. 304 Ingresso digitale = Arresto a ruota li- Utilizzo del relé per freno CA 230V g
bera, comando attivo basso [2] 195NA150.10 — £
E +24V
ler. 23205 Ingresso digitale = Rif. preimpostato, 18| Par. 302
sb [22] B
Par. 307 Ingresso digitale = Rif. preimpostato, 20
msb [23] ~{ 27| Par. 304
Programmazione 1 contiene i seguenti riferimenti Freno —
preimpostati: meccq"'cé_ﬁ Par. 323
N —<-< o2n Y14
Par. 215 Riferimento preimpostato 1 = 5,00%. 230V F

Par. 216 Riferimento preimpostato 2 =

10,00%. Par. 302ingresso digitale = Avviamento [7]

Par. 217 Riferimento preimpostato 3 = Par. 304/ngresso digitale = Arresto a ruota li-

25,00%. bera, comando attivo basso [2]
Par. 218 Riferimento preimpostato 4 = Par. 323Uscita rele = Comando freno mec-
35,00%. canico [25]
Programmazione 2 contiene i seguenti riferimenti Comando freno meccanico [25] = '0' => il freno & chiu-
preimpostati: s0.
Par. 215 Riferimento preimpostato 1 = Comando freno meccanico [25]="1'=> il freno & aper-
40,00%. to.

Per impostazioni piu dettagliate del parametro, vedere

Par. 216 Riferimento preimpostato 2 =
P P Comando del freno meccanico.

50,00%.

Par. 217 Riferimento preimpostato 3 = NOTA!

70,00%. ": Non utilizzare il relé interno per freni CC o
Par. 218 Riferimento preimpostato 4 = q voltaggi freno superiori a 250 V.
100,00%.

® Arresto contatore mediante il morsetto 33
Il segnale di avviamento (morsetto 18) deve essere
attivo, cioé "1" logico, finché la frequenza d'uscita &
uguale al riferimento. Il segnale di avviamento (mor-
setto 18 = "0" logico) deve essere rimosso prima che
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il valore del contatore nel parametro 344 sia riuscito
ad arrestare il convertitore di frequenza VLT.

Kl.18 - ‘

Kl.33 JUUuUuUuUuUuUuUyul
Ref.=fout

rpm'
195NA151.10

Par. 307Ingresso digitale = Ingresso impulsi
[30]

Par. 343 Funzione arresto di precisione = Stop
contatore con ripristino [1]

Par. 344 Valore contatore = 100000

m Utilizzo del controller PID interno - controllo di

processo ad anello chiuso

1. Collegare il convertitore di frequenza ai cavi
della rete e del motore.

2. Collegare il trasmettitore (segnale di retro-
azione) al morsetto 12 + e al morsetto 60 -
(applicabile ai trasmettitori a due cavi da 4-20
mA). (Collegare i trasmettitori con 0-10 V CC
al morsetto 53 + e al morsetto 55 -).

' NOTA!
110 Collegare il morsetto 55 come negativo e
i il morsetto 60 come positivo per il segnale
di corrente (0/4-20 mA) e il morsetto 53-55
per il segnale di tensione (0-10 V CC) se
si utilizzano trasmettitori con tensione di
alimentazione separata.

3. Collegare il segnale di avviamento tra il mor-
setto 12 e 18, 12-27 devono essere collegati
oppure impostati su Nessuna funzione (pa-
rametro 304 = 0).

4, Impostare tutti i parametri nel Menu rapido ed
entrare nel menu principale (per entrare nel
menu principale: premere contemporanea-
mente Menu rapido e +).

5. Impostare i seguenti parametri:
100 = Controllo di processo, anello chiuso [3]
101 = Coppia variabile media [3]

Se utilizzati con pompe centrifughe e venti-
latori.

308 = Retroazione [2] (per trasmettitori 0-10
V CC) _oppure

314 = Retroazione [2] (per trasmettitori 4-20
mA)

414 = Conversione in scala della retroazione
minima, deve essere impostata sul valore di
retroazione minimo

415 = Conversione in scala della retroazione
massima, deve essere impostata sul valore
di retroazione massimo

Esempio: Trasmettitore di pressione a 0-10
bar: 414=0e415=10

416 = Unita di processo: come mostrato nel
quadro di comando locale (esempio: bar [4])

437 = Normale [0]: la frequenza di uscita do-
vrebbe essere ridotta quando il segnale di
retroazione aumenta

Inverso [1]: la frequenza di uscita dovrebbe
aumentare quando il segnale di retroazione
aumenta

440 = Guadagno proporzionale (guadagno
P) 0.3-1.0 (valore riscontrato)

441 = Tempo integrale (tempo I) 3-10 sec.
(valore riscontrato)

442 = Tempo di differenziale (tempo D) 0-10
sec. (valore riscontrato)

205 = Il valore di riferimento massimo deve
essere impostato a un valore uguale a quello
del parametro 415 (esempio: 10 bar)

215 = Riferimento preimpostato 1. Impostare
il riferimento preimpostato sul valore di riefri-
mento minimo desiderato (esempio: 5 bar)

(I parametri 205 e 215 vengono mostrati nel-
I'unita di processo scelta nel parametro 416).

Il valore tra le parentesi quadre [ ] indica i va-
lori di dati corrispondenti alla funzione desi-

derata. Esempio: Parametro 308 Segnale di
retroazione = [2]

Se si suppone che il motore funzioni sempre
a una velocita minima, questa puo essere

impostata nel parametro 204 = limite inferiore
di frequenza di uscita. (Per il funzionamento
a pompa il valore & generalmente 15-20 Hz).

Eseguendo i collegamenti e le impostazioni
sopra indicati, tutte le normali applicazioni a
pompa e a ventola funzioneranno corretta-

mente. In alcuni casi puo essere necessario
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ottimizzare il controller PID (parametri 440,
441 e 442) utilizzando valori diversi da quelli
riscontrati.

Danfoss
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® Funzionamento e Display

001 Lingua

Valore:

# Inglese (ENGLISH) [0]
Tedesco (DEUTSCH) [1]
Francese (FRANCAIS) [2]
Danese (DANSK) [3]
Spagnolo (ESPANOL) [4]
Italiano (ITALIANO) [5]

Funzione:

Questo parametro € usato per scegliere la lingua da
visualizzare nel display tutte le volte che I'unita di co-
mando LCP & collegata.

Descrizione:
E mostrato un elenco delle lingue fra cui scegliere.
L’impostazione di fabbrica puo variare.

002 Funzionamento locale/remoto
Valore:
# Funzionamento remoto (REMOTO) [0]
Funzionamento locale (LOCALE) [1]
Funzione:

E possibile scegliere fra due diverse modalita di fun-
zionamento del convertitore di frequenza; Funziona-
mento remoto [0] o Funzionamento locale [1]. Vedere
anche il parametro 013 Controllo locale se € selezio-
nato Funzionamento locale [1].

Descrizione:
Se viene selezionato Funzionamento remoto [0], il con-
vertitore di frequenza € controllato mediante:

1. I morsetti di comando o la comunicazione se-
riale.
2. Il tasto [START]. Tuttvia, in questo modo non

€ possibile escludere i comandi di arresto im-
messi mediante gli ingressi digitali o la co-
municazione seriale.

3. | tasti [STOP/RESET] e [JOG], a condizione
che siano attivi.

Se viene selezionato Funzionamento locale [1], il con-
vertitore di frequenza e controllato mediante:

1. Il tasto [START]. Tuttavia, in questo modo
non & possibile escludere i comandi di arre-
sto immessi mediante gli ingressi digitali (ve-
dere parametro 013 Controllo locale).

2. | tasti [STOP/RESET] e [JOG], a condizione
che siano attivi.

3. Il tasto [FWD/REV], a condizione che sia sta-
to attivato nel parametero 016 Comando di
inversione, e che il parametro 013 Controllo
locale sia impostato su Controllo locale e anel-
lo aperto [1] o Controllo locale come parame-
tro 100 [3]. Il parametro 200 Frequenza di
uscita, campo/senso & impostato su Entrambi
i sensi.

4. Il parametro 003 Riferimento locale dove il ri-
ferimento puo essere impostato tramite i tasti
[+]e[]

5. Un comando esterno che puo essere colle-
gato agli ingressi digitali (vedere il parametro
013 Controllo locale).

NOTA!

'.: | tasti [JOG] e [FWD/REV] si trovano sul
i quadro di comando LCP.

003 Riferimento locale
(RIF. LOCALE)
Valore:

Il par. 013 Modo rif. locale deve essere
impostato su [1] o [2]:

0 - fmax (par. 205) # 50 Hz
Il par. 013 Modo rif. locale deve essere im-

postato su [3] o [4].

Rifmin - rif max (par. 204-205) # 0,0

Funzione:
In questo parametro, il riferimento locale pud essere
impostato manualmente. L'unita del riferimento locale
dipende dalla configurazione selezionata nel parame-
tro 100 Configurazione.

Descrizione:
Per proteggere il riferimento locale, il parametro 002
Funzionamento locale/remoto deve essere impostato
su Funzionamento locale [1]. Il riferimento locale non
puo essere impostato tramite comunicazione seriale.

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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B Configurazione della programmazione

E possibile scegliere fra quattro Programmazioni (pro-
grammazioni parametri), che possono essere impo-
state independentemente I'una dall'altra. La program-
mazione attiva puo essere selezionata nel parametro
004 Programmazione attiva. Se & collegato un quadro
di comando LCP, il numero della programmazione at-
tiva apparira sul display sotto “Programmazione". E
anche possibile preimpostare il convertitore di fre-
quenza su Programmazione multipla , cosi da poter
passare da una programmazione all'altra con gli in-
gressi digitali o la comunicazione seriale. Il passaggio
da una programmazione all'altra & utile in un impianto
in cui, ad esempio, una programmazione € usata di
giorno e l'altra di notte.Con il parametro 006 Copiatura
programmazione € possibile effettuare copie da una
programmazione all'altra. Usando il parametro 007
Copia con I'LC P tutte le programmazioni possono es-
sere trasferite da un convertitore di frequenza all'altro
spostando il quadro di comando LCP 2. Prima tutti i
valori parametrici sono copiati nel quadro di comando
LCP 2, che poi pud essere trasferito su un altro con-
vertitore di frequenza. Quindi tutti i valori parametrici
possono essere trasferiti dal quadro di comando LCP
2 al convertitore di frequenza.

m Selezione programmazione

12| +24V
18
19

27

29| PAR. 305
33| PAR. 307

198NANTN. 12

- Selezione della programmazione mediante i
morsetti 29 e 33.

Par. 305 Ingresso digitale = Selezione pro-
grammazione, Isb [31]

Par. 307Ingresso digitale =Selezione pro-
grammazione, msb [32]

Par. 004Programmazione attiva = Program-
mazione multipla [5]

Serie VLT ©2800

004 Programmazione attiva

Valore:
Programmazione di fabbrica (SETUP DI FAB-
BRICA) [0]

# Programmazione 1 (Programmazione 1) [1]

Programmazione 2 (Programmazione 2) [2]
Programmazione 3 (Programmazione 3) [3]
Programmazione 4 (Programmazione 4) [4]

Programmazione multipla (MULTI SETUP) [5]

Funzione:
Qui viene selezionata la programmazione dei para-
metri attiva. E possibile programmare tutti i parametri
in quattro programmazioni indipendenti. In questo pa-
rametro & possibile effettuare passaggi fra program-
mazioni mediante un ingresso digitale o la comunica-
zione seriale.

Descrizione:
Programmazione di fabbrica [0] contiene i valori dei
parametri preimpostati in fabbrica. Le Programmazioni
7-4 [1]-[4] sono singole programmazioni che possono
essere selezionate in base alle necessita. La Pro-
grammazione multipla [5] &€ usata dove sono necessari
passaggi a controllo remoto tra le quattro programma-
zioni mediante un ingresso digitale o la comunicazione
seriale.

005 Impostazione della programmazione
Valore:
Programmazione di fabbrica (SETUP DI FAB-
BRICA) [0]
Setup 1 (SETUP 1) [1]
Setup 2 (SETUP 2) [2]
Setup 3 (SETUP 3) [3]
Setup 4 (SETUP 4) [4]
% Setup attivo (SETUP ATTIVO) [5]
Funzione:

Questo parametro consente di selezionare il setup da
utilizzare durante il funzionamento (sia mediante il
quadro di comando che la porta di comunicazione se-
riale). E ad esempio possibile programmare il Setup
2 [2], anche se come programmazione attiva & stato
selezionato Setup 7 [1] nel parametro 004 Setup atti-
vo.

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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Descrizione:
Setup di fabbrica [0] contiene i dati impostati di fabbrica
e puo essere utilizzata come fonte di dati se le altre
programmazioni devono essere riportate ad uno stato
noto. Setup 7-4 [1]-[4] sono programmazioni indivi-
duali che possono essere programmate liberamente
durante il funzionamento. Se viene selezionato Setup
attivo [5], la programmazione impostata sara uguale a
quella del parametro 004 Setup attivo.
' NOTA!
'l: Se i dati sono modificati o copiati nel setup
i attivo, tali modifiche avranno un effetto
immediato sul funzionamento dell’appa-
recchio.

006 Copiatura programmazioni
Valore:
# Nessuna copia (NON COPIA) [0]

Copia nella Programmazione 1 da #
(COPIA IN SETUP 1) [1]
Copia nella Programmazione 2 da #
(COPIA IN SETUP 2) [2]
Copia nella Programmazione 3 da #
(COPIA IN SETUP 3) [3]
Copia nella Programmazione 4 da #
(COPIA IN SETUP 4) [4]
Copia in tutti da # (COPIA IN TUTTI) [5]

Funzione:

Viene effettuata una copia dalla programmazione at-
tiva selezionata nel parametro 005 Impostazione della
programmazione nella programmazione o program-
mazioni selezionate in questo parametro.

Descrizione:
L'operazione di copiatura ha inizio dopo che la funzio-
ne di copiatura desiderata & stata selezionata con i
tasti [OK[/[CHANGE DATA)]. Il display indica quando
la copiatura € in corso.

NOTA!
La copia & possibile solo in Stop (motore
arrestato con un comando di stop).

007 Copia con I'LCP

(COPIA LCP)

Valore:

# Nessuna copia (NON COPIA) [0]
Caricamento di tutti i parametri (CAR. TUTTI
PAR.) [1]
Scaricamento di tutti i parametri
(SCARIC. TUTTI PAR.) [2]

Scaricamento parametri non dipendenti dalle
dimensioni
(SCARIC. PAR. DIM. IND.) [3

—_—

Funzione:
Il parametro 007 Copia con LCP consente I'utilizzo del-
la funzione di copia integrata del quadro di comando
LCP 2. Tale funzione consente di copiare tutte le im-
postazioni dei parametri da un convertitore di frequen-
za all'altro spostando il quadro di comando LCP 2.

Descrizione:
Selezionare Upload all parameters (caricamento di tutti
i parametri) [1] se si desidera che i tutti i valori dei pa-
rametri siano trasferiti al quadro di comando. Selezio-
nare Scaricamento di tutti i parametri [2] per trasferire
tutti i valori dei parametri al convertitore di frequenza
a cui il quadro di comando & collegato. Selezionare
Scaricamento parametri non dipendenti dalle dimensio-
ni [3] if you only want to downloade the size-indepen-
dent parameters. This is used when downloading to a
frequency converter with a different rated power size
than that from which the parameter setup originates.

' NOTA!

": Upload/download can only be performed

i in stop mode. Download can only be per-
formed to a frequency converter with the
same software version number, see para-
meter 626 Database identification no.

Conversione in scala della frequenza di

008 .
uscita
Valore:
0.01 - 100.00 # 1.00
Funzione:

Questo parametro sceglie il fattore da moltiplicare per
la frequenza d’uscita. Questo valore viene visualizzato
sul display, se i parametri 009-012 Visualizzazione sul

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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display sono stati impostati su Frequenza di uscita x
conversione in scala [5].

Descrizione:
Impostare la conversione in scala richiesta.

009 Visualizzazione completa del display
Valore:

Nessuna visualizzazione (NESSUNA) [0]

Riferimento risultante [%]

(RIFERIMENTO [%]) [1]

Riferimento risultante [unita]

(RIFERIMENTO [UNITA'Y) [2]

Retroazione [unita] (RETROAZIONE [UNI-

TA) (3]
# Frequenza [Hz] (FREQUENZA [HZ]) [4]

Frequenza di uscita x fattore di scala

(FREQ. x K-SCALA) [5]

Corrente motore [A] (CORRENTE MOTORE

[A]) (6]

Coppia [%] (COPPIA [%]) [7]

Potenza [kW] (POTENZA [kW]) [8]

Potenza [HP] (POTENZA [HP]) [9]

Tensione motore [V]

(TENSIONE MOTORE [V]) [11]

tensione CC [V]

(TENSIONE CC [V]) [12]

Carico termico motore [%]

(TERMICA MOTORE [%]) [13]

Carico termico [%]

(TERMICA FC [%]) [14]

Ore di esercizio [Ore]

(ORE ESERCIZIO) [15]

Ingresso digitale [Bin]

(INGR. DIGITALI [BIN]) [16]

Ingresso analogico 53 [V]

(INGR. ANALOG 53 [V]) [17]

Ingresso analogico 60 [mA]

(INGR. ANALOG 60 [mA]) [19]

Riferimento impulsi [Hz]

(RIF. IMPULSI [Hz]) [20]

Riferimento esterno [%]

(RIF. ESTERNO [%]) [21]

Parola di stato [Hex] (STATUS WORD

[HEX]) [22]

Temperatura dissipatore [°C] [25]

(TEMP.DISSIPATORE)
Parola di allarme [Hex] (ALLARME WORD

[HEX]) [26]

controlword [Hex] (CONTROL WORD

[HEX]) [27]

Parola di avviso [Hex]

(AVVISO WORD [HEX]) [28]

Parola di stato estesa [Hex]

(STATO ESTESA [HEX]) [29]

Avviso scheda opzione di comunicazione

(COMM OPT WARN [HEX]) [30]

Contatore impulsi

(PULSE COUNTER) [31]

Potenza [W]

(POTENZA [W]) [32]
Funzione:

In questo parametro & possibile selezionare il valore
dei dati che si desidera visualizzare nella riga 2 del
display dell'unita di controllo LCP quando il converti-
tore di frequenza & attivato. E anche possibile inclu-
dere tale visualizzazione nella barra di scorrimento in
modalita visualizzazione. Nei parametri 010-012 V-
sualizzazione sul display € possibile selezionare tre
ulteriori valori di dati, visualizzati nella riga 1 del di-

splay.

Descrizione:
Nessuna visualizzazione puo essere selezionata sol-
tanto nei parametri 010-012 Visualizzazione ridotta del
display.

Riferimento risultante [%] indica una percentuale del ri-
ferimento risultante nell'intervallo tra Riferimento mi-
nimo, Rifuwin e Riferimento massimo, Rifuax .

Rif. [unita] indica il riferimento risultante con unita Hz in
Anello aperto. In Anello chiuso I'unita di riferimento &
selezionata nel parametro 416 Unita di processo.

Retroazione [unita]indica il valore del segnale risultante
utilizzando I'unita/conversione in scala selezionata nel
parametro 414 Retroazione minima, FBLow , 415, Re-
troazione massima, FBrigH € 416, Unita di processo.

Frequenza [Hz] indica la frequenza di uscita del con-
vertitore di frequenza.

Frequenza x scala [-] & uguale all'attuale frequenza di
uscita fu moltiplicata per il fattore impostato nel para-
metro 008 Fattore di scala della frequenza di uscita.

Corrente motore [A] indica la corrente di fase del mo-
tore misurata come valore effettivo.

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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Coppia [%] indica il carico del motore in relazione alla
coppia nominale dello stesso.

Potenza [kW]indica I'attuale potenza assorbita dal mo-
tore in kW.

Potenza [HP] indica I'attuale potenza assorbita dal mo-
tore in HP.

Tensione motore [V] indica la tensione fornita al moto-
re.

Tensione CC [V] indica la tensione del circuito interme-
dio del convertitore di frequenza.

Carico termico motore [%] indica il carico termico cal-
colato/stimato sul motore. Il 100% & il limite di disin-
serimento.

Carico termico [%] indica il carico termico calcolato/sti-
mato sul convertitore di frequenza. 1l 100% ¢ il limite
di disinserimento.

Ore esercizio [Ore] indica il numero di ore di attivita del
motore a partire dall'ultima reimpostazione nel para-
metro 619 Ripristino contatore ore di esercizio.

Ingresso digitale [Codice binario] indica lo stato di se-
gnale dei 5 ingressi digitali (18, 19, 27, 29 e 33). Il
morsetto 18 corrisponde al bit all'estrema sinistra. '0'
= nessun segnale, '1' = segnale collegato.

Ingresso analogico 53 [V] indica il valore di tensione del
morsetto 53.

Ingresso analogico 60 [mA] indica il valore di tensione
del morsetto 60.

Riferimento impulsi [Hz] indica il riferimento in Hz con-
nesso al morsetto 33.

Riferimento esterno [%] indica la somma in percentuale
dei riferimenti esterni (somma di comunicazioni ana-
logiche/a impulsi/seriali) nell'intervallo tra Riferimento
minimo , Rifuin e Riferimento massimo , Rifwax.

Parola di stato [Hex] indica una o piu condizioni di stato
in un codice esadecimale. Per ulteriori informazioni,
vedere Comunicazione seriale nella Guida alla Proget-
tazione.

Temperatura dissipatore [°C] indica la temperatura at-
tuale del dissipatore del convertitore di frequenza. Il
limite di disinserimento & di 90-100 °C, mentre la riat-
tivazione avviene a 70 = 5 °C.

Parola di allarme [Hex] indica uno o piu allarmi in codice
esadecimale. Per ulteriori informazioni, vedere Comu-
nicazione seriale nella Guida alla Progettazione.

Parola di controllo [Hex] indica la parola di controllo per
il convertitore di frequenza. Per ulteriori informazioni,

vedere Comunicazione seriale nella Guida alla Proget-
tazione.

Parola di avviso [Hex] indica uno o piu avvisi in codice
esadecimale. Per ulteriori informazioni, vedere Comu-
nicazione seriale nella Guida alla Progettazione.

Parola di stato estesa [Hex] indica uno o piu stati in co-
dice esadecimale. Per ulteriori informazioni, vedere
Comunicazione seriale nella Guida alla Progettazione.

Awiso scheda opzioni di comunicazione [Hex] fornisce
la parola di avviso in caso di errore nel bus di comu-
nicazione. E attivo solo se sono installate opzioni di
comunicazione.

Se non vi sono opzioni di comunicazione, viene visua-
lizzato O Hex.

Contatore impulsi indica il numero di impulsi registrati
nell'unita.

Potenza [W] indica I'attuale potenza assorbita dal mo-
tore in W.

Visualizzazione ridotta del display - riga

010 1.1

(DISPLAY RIGA 1,1)

Valore:

Vedere il par. 009 Visua-
lizzazione completa del
display

# Ingresso analogico 53
(VI[17]
Funzione:
Questo parametro consente di scegliere il primo dei tre
valori dato da visualizzare nella riga 1, posizione 1, del
display del quadro di comando LCP. Si tratta di una
funzione utile, ad esempio durante l'impostazione del
regolatore PID, in quanto mostra le reazioni di proces-
so alle variazioni di riferimento. La visualizzazione sul
display & attivata premendo il tasto [DISPLAY STA-
TUS].

Descrizione:
Vedere il parametro 009 Visualizzazione completa del
display.

Visualizzazione ridotta del display - riga

011 1.2

(DISPLAY RIGA 1.2)

Valore:

Vedere il parametro 009
Visualizzazione completa
del display [6]

# Corrente motore [A]

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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Funzione:
Vedere la descrizione delle funzioni del parametro 010
Visualizzazione ridotta del display.

Descrizione:
Vedere il parametro 009 Visualizzazione completa del
display.

012 Visualizzazione ridotta del display 1.3
(DISPLAY RIGA 1,3)
Valore:

Vedere il parametro 009 Visua-

lizzazione completa del display ~ * Retroazione [3]
Funzione:

Vedere la descrizione delle funzioni nel parametro 010

Visualizzazione ridotta del display.

Descrizione:
Vedere il parametro 009 Visualizzazione completa del
display.

013 Comando locale
Valore:
Locale bloccato (DISATTIVATO) [0]

Comando locale e anello aperto senza com-
pensazione dello scorrimento
(LOCALE ANELLO APERTO) [1]

Controllo remoto e anello aperto senza com-
pensazione dello scorrimento

(CONTR. LOC+DIG) [2]
Controllo locale come parametro 100
(CONTR. LOC/C. P100) [3]
# Controllo remoto come parametro 100
(CONTR. LOC+DIG/C. P100) [4]
Funzione:

Questo parametro consente di selezionare la funzione
desiderata se, nel parametro 002 Funzionamento lo-
cale/remoto, € stato selezionato Funzionamento loca-
le [1].

Descrizione:
Se & selezionato Locale bloccato [0], non & possibile
impostare un riferimento tramite il parametro 003 Ri-
ferimento locale.

Per abilitare il passaggio a Locale bloccato [0], il pa-
rametro 002 Funzionamento locale/remoto deve esse-
re impostato su Funzionamento remoto [0].

Controllo locale e anello aperto [1] viene utilizzato se la
velocita del motore deve essere impostata tramite il
parametro 003 Riferimento locale. Quando viene effet-
tuata questa selezione, il parametro 100 Configurazio-
ne passa automaticamente a Regolazione velocita,
anello aperto [0].

Controllo remoto e anello aperto [2] funziona allo stesso
modo di Controllo locale e anello aperto [1]; tuttavia il
convertitore di frequenza puo anche essere controllato
tramite gli impulsi digitali.

Controllo locale come parametro 100 [3] viene usato
quando la velocita del motore deve essere impostata
tramite il parametro 003 Riferimento locale, ma senza
che il parametro 100 Configurazione passi automati-
camente a Regolazione velocita, anello aperto [0].

Controllo remoto come parametro 100 [4] funziona nel-
lo stesso modo di Controllo locale come parametro
700 [3]; tuttavia il convertitore di frequenza pud essere
controllato anche tramite gli ingressi digitali.

Passando da Funzionamento remoto a Funzionamento
locale nel parametro 002 Funzionamento locale/remo-
to, con questo parametro impostato su Controllo re-
moto e anello aperto [1]: la frequenza attuale del
motore e il senso di rotazione verranno mantenuti. Se
il senso di rotazione attuale non corrisponde al segna-
le di inversione (riferimento negativo), il riferimento
verra impostato su 0.

Passando da Funzionamento locale a Funzionamento
remoto nel parametro 002 Controllo locale/remoto, con
questo parametro impostato su Controllo remoto e
anello aperto [1]: la configurazione selezionata nel pa-
rametro 100 Configurazione sara attiva. Il passaggio
sara progressivo.

Passando da Funzionamento remoto a Funzionamento
locale nel parametro 002 Funzionamento locale/remo-
to, con questo parametro impostato su Controllo re-
moto come parametro 100 [4]: il riferimento attuale
verra mantenuto. Se il segnale del riferimento & nega-
tivo, il riferimento locale verra impostato su 0.

Passando da Funzionamento remoto a Funzionamento
locale nel parametro 002 Funzionamento locale/remo-
to, con questo parametro impostato su Funzionamento
remoto: il riferimento locale verra sostituito dal segnale
del riferimento remoto.

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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014 Arresto locale Descrizione:
(STOP LOCALE) Se viene selezionato Disabilitato [0], il tasto [FWD/
Valore: REV] sara inattivo. Vedere anche il parametro 200
Non attivo (DISABILITATO) 0] Frequenza di uscita, campo/senso.
% Attivo (ABILITATO) [1]
Funzione: 017 Ripristino locale dello scatto
Questo parametro consente di inserire o disinserire il (RESET LOCALE)
tasto [STOP] locale sul quadro di comando e sul qua- Valore:
dro di comando LCP. Non attivo (DISATTIVATO) [0]
# Attivo (ABILITATO) [1]
Descrizione:
Se in questo parametro viene selezionato Non attivo Funzione:

[0], il tasto [STOP] sara inattivo.
' NOTA!
'l: Se viene selezionato Non attivo [0], il mo-
i tore non pud essere arrestato con il tasto
[STOP].

015 Jog locale

(JOG LOCALE)

Valore:
# Non attivo (DISATTIVATO) [0]
Attivo (ABILITATO) [1]
Funzione:

Con questo parametro, la funzione jog pud essere abi-
litata/disabilitata dal quadro di comando LCP.

Descrizione:
Se in questo parametro viene selezionato Non attivo
[0], il tasto [JOG] sara inattivo.

016 Comando di inversione
Valore:
# Disabilitato (DISABILITATO) [0]
Abilitato (ABILITATO) [1]
Funzione:

Questo parametro consente di selezionare/deselezio-
nare la funzione di inversione sul quadro di comando
LCP. Questo tasto pud essere usato solo se il para-
metro 002 Funzionamento locale/remoto & impostato
su Funzionamento locale [1] e il parametro 013 Con-
trollo locale su Controllo da LCP, anello aperto [1] o
Controllo da LCP come parametro 100 [3].

Questo parametro consente di abilitare/disabilitare la
funzione di ripristino sul quadro di comando.

Descrizione:
Se in questo parametro & selezionato Non attivo [0], la
funzione di ripristino sara inattiva.
' NOTA!
": Selezionare Non attivo [0], solamente se
i un segnale di ripristino esterno & stato col-
legato tramite gli ingressi digitali.

018 Blocco per modifiche dati

(CHIAVE ACCESSO P)

Valore:
# Non bloccato (NON BLOCCATO) [0]
Bloccato (BLOCCATO) [1]
Funzione:

In questo parametro & possibile 'bloccare' i comandi
per disabilitare le modifiche ai dati mediante i tasti di
comando.

Descrizione:
Se & selezionato Bloccato [1], non & possibile effet-
tuare modifiche ai dati nei parametri; tuttavia sara
sempre possibile modificare i dati mediante la comu-
nicazione seriale. |l parametro 009-012 Visualizzazione
display pud essere modificato mediante il quadro di
comando.

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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Stato di funzionamento all’accensione,
019 .
comando locale 020 Funzionamento manuale
(POWER UP AZIONE) (FUNZIONAMENTO MANUALE)
Valore: Valore:
Riavviamento automatico, rif. memorizzato # Non attivo (DISABILITATO) [0]
(AUTO RESTART) [0] Attivo (ABILITATO) [1]
# Arresto forzato, utilizzare il riferimento memo-
rizzato Funzione:

(LOCAL=STOP) [1]

Arresto forzato, rif. azzerato

(LOCAL=STOP, REF=0) [2]
Funzione:

Impostazione del modo operativo desiderato quando
la tensione di rete & collegata. Questa funzione pud
essere attiva solo se Funzionamento locale [1] & stato
selezionato nel parametro 002 Funzionamento locale/
remoto.

Descrizione:
Riavviamento automatico, usare rif. memorizzato [0] vie-
ne selezionato se il convertitore di frequenza deve
avviarsi utilizzando il riferimento locale (impostato nel
parametro 003 Rif. locale) e lo stato avviamento/arre-
sto inviato mediante i tasti di comando subito prima
che la tensione di rete venga disinserita.
Arresto forzato, usare rif. memorizzato [1] viene sele-
zionato se, con la tensione di rete inserita, il converti-
tore di frequenza deve rimanere inattivo fino a che
viene premuto il tasto [START]. Dopo un comando
d'avviamento la velocita del motore viene accelerata
al riferimento memorizzato nel parametro 003 Rif. lo-
cale.
Arresto forzato, rif. azzerato [2] viene selezionato se il
convertitore di frequenza deve rimanere inattivo quan-
do la tensione di rete viene reinserita. Il parametro 003
Rif. locale deve essere azzerato.

' NOTA!

“: Nel funzionamento remoto (parametro

i 002 Funzionamento locale/remoto) lo stato
di avviamento/arresto al momento della
collegamento alla rete dipendera dai se-
gnali di comando esterni. Se nel parame-
tro 302 Ingr. digitale & stato selezionato
Awviamento a impulsi [8], il motore rimarra
arrestato dopo l'allacciamento alla rete.

In questo parametro € possibile stabilire se consentire
la commutazione tra modalita automatica e modalita
manuale. In modalita automatica il convertitore di fre-
quenza e controllato tramite segnali esterni, mentre in
modalita manuale & controllato attraverso un riferi-
mento locale direttamente dal quadro di comando.

Descrizione:
Se in questo parametro & selezionato Non attivo [0], la
funzione modalita manuale sara inattiva. Se € sele-
zionato Attivo [1] & possibile commutare tra modalita
automatica e manuale. Per ulteriori informazioni, con-
sultare la sezioneUnita di comando.

024 Menu rapido definito dall'utente

(MENU RAP UTENTE)

Valore:
# Non attivo (DISABILITATO) [0]
Attivo (ABILITATO) [1]
Funzione:

Questo parametro consente di non adottare la pro-
grammazione standard del tasto Menu rapido sul qua-
dro di comando e sul quadro di comando LCP 2.
Grazie a questa funzione, nel parametro 025 Pro-
grammazione Menu rapido I'utente pud selezionare
fino a 20 parametri per il tasto del Menu rapido.

Descrizione:
Se & selezionato non attivo [0], & attiva la programma-
zione standard del tasto Menu rapido.
Se & selezionato Attivo [1], € attivo il Menu rapido de-
finito dall'utente.

025 Programmazione Menu rapido
(setup menu rapido)
Valore:

[Indice 1 - 20] Valore: 0 - 999 # 000

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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Funzione:
Questo parametro consente di definire quali parametri
sono necessari nel Menu rapido quando il parametro
024 Menu rapido definito dall'utente & impostato su
Attivo [1].A
Si possono selezionare fino a 20 parametri per il Menu
rapido definito dall'utente.

Descrizione:
Il Menu rapido & programmato come segue:

NOTA!

Notare che questo parametro pud essere
impostato solo mediante il quadro di co-
mando LCP 2. Vedere Modulo d'ordine.

1. Selezionare il parametro 025 Programmazio-
ne Menu rapido e premere [MODIF. DATI].

2. L'indice 1 indica il primo parametro di Menu
rapido. Scorrere i numeri indice con i tasti [+ /
-]. Selezionare Indice 1.

3. [< >] consente di spostarsi fra le tre figure.
Premere il tasto [<] una volta, poi & possibile
selezionare il numero del parametro median-
te i tasti [+ / -]. Impostare I'indice da 1 a 100
per il parametro 100 Configurazione.

4. Premere [OK] se l'indice 1 & stato impostato
su 100.

5. Ripetere le fasi 2 - 4 fino a quando tutti i pa-
rametri necessari siano stati impostati sul ta-
sto del Menu rapido.

6. Premere [OK] per completare la programma-
zione del Menu rapido.

Se il parametro 100 Configurazione & selezionato sul-
I'Indice 1, il Menu rapido avviera questo parametro
ogni volta che viene attivato Menu rapido.

Osservare che il parametro 024 Menu rapido definito
dall'utente e il parametro 025 Configurazione del Menu
rapido vengono ripristinati all'impostazione di fabbrica
durante l'inizializzazione.
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® Carico e Motore

® Configurazione

La selezione della configurazione e delle caratteristi-
che della coppia ha effetto sui parametri che possono
essere visualizzati sul display. In caso di selezione di
Anello aperto [0], saranno filtrati tutti i parametri relativi
alla regolazione PID. Cid significa che l'utente vedra
solo i parametri pertinenti di una data applicazione.

100 Configurazione

(Configurazione)

Valore:

# Regolazione di velocita, anello aperto
(ANELLO APERTO VEL.) [O]

Controllo di velocita, anello chiuso
(ANELLO CHIUSO VEL) [1]

Controllo di processo, anello chiuso
(ANELLO CHIUSO) [3]

Funzione:
Questo parametro viene usato per selezionare la con-
figurazione alla quale il convertitore di frequenza deve
essere adattato. Cio semplifica I'adattamento ad una
data applicazione, in quanto i parametri che non ven-
gono utilizzati nella configurazione in questione non
vengono evidenziati (non attivi).

Descrizione:
Se viene selezionato il parametro Regolazione di velo-
cita, anello aperto [0], si ottiene una regolazione della
velocita normale (senza segnale di retroazione), con
compensazione dello scorrimento automatica che ga-
rantisce una velocita costante al variare del carico. Le
compensazioni sono attive ma possono essere disa-
bilitate, se richiesto, nel parametro 134 Compensa.
carico e nel parametro 136 Comp. scorr.

Se viene selezionato il parametro Regolazione di velo-
cita, anello chiuso [1], si ottiene una maggiore preci-
sione della velocita. Deve essere aggiunto un segnale
di retroazione e il regolatore PID deve essere impo-
stato nel gruppo di parametri 400 Funzioni speciali.

Se viene selezionato Controllo di processo, anello chiu-
so [3], il regolatore di processo interno viene attivato
per abilitare il controllo preciso di un processo in rela-
zione a un determinato segnale di processo. Il segnale
di riferimento puo essere impostato come valore per-
centuale o nell'unita fisica della variabile di processo.
Deve essere aggiunto un segnale di retroazione dal
processo e il regolatore di processo deve essere im-

postato nel gruppo di parametri 400 Funzioni speciali.

Il processo ad anello chiuso non ¢ attivo se viene mon-
tata una scheda DeviceNet e viene selezionata l'istan-
za 20/70 o 21/71 nel parametro 904 Tipi di istanza.

101 Caratteristiche della coppia
Valore:
# Coppia costante

(Coppia costante) [1]
Coppia variabile bassa
(coppia: bassa) [2]
Coppia variabile media
(coppia: media) [3]
Coppia variabile alta
(coppia: alta) [4]
Coppia variabile bassa con avviamento CT
(VT LOW CT START) [5]
Coppia variabile media con avviamento CT
(VT MED CT START) [6]
Coppia variabile alta con avviamento CT
(VT HIGH CT START) [7]
Modo motore speciale
(Modo motore speciale) [8]

CT = coppia costante

Funzione:
Questo parametro consente di effettuare una scelta di
principio per adattare il rapporto U/f del convertitore di
frequenza alla caratteristica di coppia del carico. Vedi
par. 135 Rapporto U/T.

Descrizione:
Se viene selezionata Coppia costante [1], si ottiene
una caratteristica U/f dipendente dal carico in cui la
tensione di uscita e la frequenza di uscita aumentano
in caso di carichi crescenti, in modo da sostenere la
magnetizzazione del motore.

Selezionare Coppia variabile, bassa [2], Coppia varia-
bile, media [3] oCoppia variabile, alta [4] se il carico &
quadratico (pompe centrifughe, ventilatori).

Coppia variabile, bassa con avviamento CT [5], media
con avviamento CT [6] o alta con avviamento CT [7]
vengono selezionate se & necessaria una coppia di
spunto superiore a quella ottenibile con le tre caratte-
ristiche prima citate.

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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' NOTA! 103 Tensione motore Uun
'l: La compensazione del carico e la com- (TENSIONE MOTORE)
i pensazione dello scorrimento non sono Valore:
attivi se sono stati selezionati la coppia Per apparecchi da 200 V: 50 - 999 V # 230V
variabile o il modo motore speciale. Per apparecchi da 400 V: 50 - 999 V % 400 V

-
3
5

SNAGDS.

80%-

60%

40%-

0.0 + — fout
%

Selezionare Modo motore speciale [8] se € necessaria
un'impostazione U/f speciale per il motore attuale. |
punti di interruzione sono impostati nei parametri
423-428 Tensione/frequenza .

' NOTA!
C Notare che se si modifica un valore impo-
stato nei parametri relativi ai dati di targa
102-106, verranno modificati automatica-
mente i parametri 108 Resistenza statore
e 109 Reattanza statore.

102 Potenza motore, Pu,n

(POTENZA MOTORE)

Valore:
0,25 - 22 kW

Funzione:
Impostare un valore di potenza [kW] Pwm,n corrispon-
dente alla potenza nominale del motore. Come pro-
grammazione di fabbrica ¢ stato selezionato un valore
nominale di potenza [kKW] Pun che dipende dal tipo di
apparecchio.

# Dipende dall'apparecchio

Descrizione:
Impostare un valore che corrisponda ai dati di targa
riportati sul motore. Sono disponibili impostazioni di
una taglia inferiore e una taglia superiore rispetto a
quelle di fabbrica.

Funzione:
Questo parametro consente di impostare la tensione
nominale del motore Umn per collegamenti a stella Y
or a triangolo A.

Descrizione:
Selezionare un valore corrispondente ai dati di targa
del motore, indipendentemente dalla tensione di ali-
mentazione del convertitore di frequenza.

104 Frequenza motore fu,n

Valore:

24-1000 Hz # 50 Hz
Funzione:

Questo parametro consente di selezionare la frequen-
za nominale del motore fu,N.

Descrizione:
Selezionare un valore corrispondente ai dati di targa
del motore.

105 Corrente motore Iu,n

(CORRENTE MOTORE)

Valore:
0,01 - Imax

Funzione:
La corrente nominale del motore Imn costituisce parte
integrante dei calcoli del convertitore di frequenza re-
lativi alla coppia € alla protezione termica del motore.

# Dipende dal motore selezionato

Descrizione:
Impostare un valore corrispondente ai dati di targa del
motore. Impostare la corrente del motore Iu,n consi-
derando se il collegamento del motore € a stellaY o a
triangolo A.

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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- . 2. Il parametro 107 Adattamento automatico del

106 Velocita nominale del motore motore & impostato sul valore [2] Ottimizza-
(VEL. NOM. MOTORE) Zione ON.
Ll 3. Viene inviato un segnale di AVVIO e il para-
100 - f""{\‘_x 69 (max. * Dipende dal parame- metro 107 Adattamento automatico del mo-
60000 giri/min) tro 104 Frequenza moto- tore & ripristinato a [0] quando AMT & stato
re, fun completato.

Funzione:

Con questo parametro viene impostato il valore corri-
spondente alla velocita nominale del motore nw,n che
puod essere ricavata dai dati della targa.

Descrizione:
Selezionare un valore corrispondente ai dati di targa
del motore.
' NOTA!
“: Il valore max uguale a fu,n x 60. fun deve
i essere impostato nel parametro 104 Fre-
quenza motore, fun .

107 Adattamento automatico motore, AMT
Valore:
# Ottimizzazione OFF (AMT off) [0]
Ottimizzazione ON (AMT avvio) [2]
Funzione:

L'adattamento automatico del motore & un algoritmo
che misura la resistenza dello statore Rs senza la ro-
tazione dell'albero motore. Cid significa che il motore
non fornisce alcuna coppia.

AMT pud essere usato con ottimi risultati al primo av-
vio di apparecchi, nel caso in cui l'utente desideri
ottimizzare la regolazione del convertitore di frequen-
za in base al motore utilizzato. Cio vale in particolar
modo quando l'impostazione di fabbrica non copre
sufficientemente il motore.

Per la migliore regolazione possibile del convertitore
di frequenza, si raccomanda di eseguire AMT su un
motore freddo. Si noti che cicli ripetuti di AMT possono
causare il riscaldamento del motore, con un conse-
guente aumento della resistenza dello statore Rs. Di
norma comunque, questo non & un problema critico.

AMT & eseguito come segue:
Avviare AMT:

1. Inviare un segnale di STOP.

Completare AMT:
AMT & completato inviando un segnale di RIPRISTI-

NO. Il parametro 108 Resistenza statore, Rs & aggior-
nato in base al valore ottimizzato.

Interrompere AMT:
AMT pubd essere interrotto durante la procedura di ot-
timizzazione inviando un segnale di STOP.

Quando si usa una funzione AMT, osservare quanto
segue:

- Affinché AMT sia in grado di definire i para-
metri del motore nel modo migliore possibile,
occorre inserire il tipo corretto di dati di targa
del motore collegato al convertitore di fre-
quenza nei parametri da 102 a 106.

- In caso di errori durante l'adattamento del
motore, il display visualizzera allarmi.

- Di norma la funzione AMT sara in grado di
misurare i valori R s di motori la cui taglia & 1
0 2 volte piu grande o piu piccola della taglia
nominale del convertitore di frequenza.

- Per interrompere I'adattamento automatico
del motore, premere il tasto [STOP/RESET].

l NOTA!
“: AMT non puo essere effettuato su motori
i collegati in parallelo, né possono essere
apportate modifiche all'impostazione
mentre AMT & in funzione.
Per la procedura dell AMT controllato da
SLCP:
vedere la sezione intitolata Unit4 di co-
mando.

Descrizione:
Selezionare Ottimizzazione ON [2] se si desidera che il
convertitore di frequenza effettui un adattamento au-
tomatico del motore.

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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108 Resistenza dello statore Rs

(RES. STATORE)

Valore:

0.000 - X. XXX Q  # Dipende dal motore selezio-
nato

Funzione:
Dopo l'impostazione dei parametri 102-106 Dati di tar-
ga, svariati parametri vengono regolati automatica-
mente, inclusa la resistenza dello statore Rs. Una Rs
immessa manualmente deve valere per un motore
freddo. La prestazione dell'albero pud essere miglio-
rata mediante la regolazione di precisione di Rs e Xs.
Vedere la procedura seguente.
' NOTA!

'l: | parametri 108 Resistenza dello statore
i Rs e 109 Reattanza dello statore Xs non
devono di norma essere modificati se so-

no stati impostati i dati di targa.

Descrizione:
Rs pud essere impostata come segue:

1. Usando le impostazioni di fabbrica di Rs che
il convertitore di frequenza stesso sceglie in
base ai dati di targa del motore.

2. | valori sono indicati dal fornitore del motore.

3. | valori sono ottenuti per mezzo di misurazio-
ni manuali: Rs puo essere calcolata misuran-
do la resistenza Rrase-Fask fra due morsetti
di fase. Se Rrase-rase & inferiore a 1-2 ohm
(normale in motori >5,5 kW, 400 V) dovra es-
sere utilizzato un ohmmetro speciale (ponte
di Kelvin o simili). Rs = 0,5 X RrASE-FASE .

4, Rs & impostata manualmente al completa-
mento di AMT. Vedere il parametro 107 Adat-
tamento automatico motore.

109 Reattanza dello statore Xs

(REATT. STATORE)

Valore:
0,00 - X,XXQ + Dipende dal motore selezionato

Funzione:
Dopo l'impostazione dei parametri 102-106 Dati di tar-
ga, svariati parametri vengono regolati automatica-
mente, inclusa la reattanza dello statore Xs. La
prestazione dell'albero pud essere migliorata median-

te la regolazione di precisione di Rs e Xs. Vedere la
procedura seguente.

Descrizione:
Xs pud essere impostata come segue:

1. | valori sono indicati dal fornitore del motore.

2. | valori sono ottenuti per mezzo di misurazio-
ni manuali. Xs pud essere calcolata collegan-
do un motore alla rete e misurando la
tensione da fase a fase U m e la corrente di
funzionamento a vuoto ¢ .

Y - Un XL

s ~/§></q)_7

XL: Vedere il parametro 142.
3. Usando le impostazioni di fabbrica di Xs che
il convertitore di frequenza stesso sceglie in
base ai dati di targa del motore.

117 Smorzamento risonanza
Valore:
OFF - 100% [OFF - 100]
# OFF % [OFF]
Funzione:

E possibile ottimizzare lo smorzamento risonanza in
modalita CT. Il grado di influenza viene definito in que-
sto parametro.

Il valore pu0 essere impostato tra 0% (OFF) e 100%.
100% corrisponde a una riduzione del 50% del rap-
porto U/F.

Il valore predefinito & OFF.

Impostazioni interne (fisse):

Il filtro di risonanza & attivo a partire dal 10% della ve-
locita nominale in su.

In questo caso, da 5 Hz in su.

Velocita da 0 al livello di flusso nominale: 500 ms
Velocita dal livello nominale al livello di flusso 0: 500
ms

Descrizione della funzionalita:

Il filiro controlla la corrente motore attiva e modifica la
tensione del motore in base alla figura riportata di se-
guito. La reazione del filtro avviene ai livelli che fanno
riferimento alla corrente motore nominale.

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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Corrente motore 120 Ritardo all'avviamento
[Imact] 4
(START RITARDO)
40% dcl val. Valore:
nom. — 0,0-10,0s # 0,0s
nom.

10% del val.
nom.

Um A
100% -
% minima — \VJ

175NA105.10

Se la corrente motore attiva € inferiore al 10%, la ten-
sione del motore verra ridotta della velocita preceden-
temente riportata finché non raggiunge I'impostazione
definita dal par. 117. Se la corrente motore attiva su-
perail 20%, la tensione verra aumentata della velocita
precedentemente riportata. Se la corrente motore at-
tiva raggiunge il 40%, la tensione del motore verra
aumentata immediatamente alla tensione motore nor-
male.

La riduzione della tensione del motore dipende dal-
l'impostazione del parametro 117.

i
|

1

|

|
Tensione motore :
I

|

|

|

|

1 ]
-

Descrizione:
Impostare il grado di influenza della corrente motore
[Imact] in base al rapporto U/F tra 0% (OFF) e 100%.
100% corrisponde a una riduzione del 50% del rap-
porto U/F. Il valore predefinito & OFF.

119 Alta coppia di avviamento

Valore:

0,0-05s # 0,05
Funzione:

Per garantire un'alta coppia di avviamento, € ammes-
sa una corrente di circa 1,8 x linv. per massimo 0,5
secondi. Tuttavia la corrente & limitata dal limite di si-
curezza del convertitore di frequenza (inverter). 0 se-
condi corrispondono ad una coppia di avviamento non
alta.

Descrizione:
Impostare il tempo durante il quale & necessaria una-
‘alta coppia di avviamento.

Questo parametro consente di ritardare il tempo di av-
viamento dopo che le condizioni di avviamento sono
state soddisfatte. Al termine del tempo di ritardo, la
frequenza di uscita comincera ad aumentare fino al
valore di riferimento.

Descrizione:
Impostare il tempo necessario prima di cominciare
l'accelerazione.

121 Funzione di avviamento
(START FUNZIONE)
Valore:

Mantenimento CC durante il tempo di ritardo
all'avviamento

(CORRENTE CC/T.RIT.) [0]

Frenatura CC durante il tempo di ritardo al-

I'avviamento

(FREN. CC/T.RITARDO) [1]
# Ruota libera durante il tempo di ritardo all'av-

viamento
(EV. LIBERA/T. RITARDO) [2]

Frequenza/tensione di avviamento nel funzio-
namento orizzontale
(FUNZ. ORIZZONTALE) [3]

Frequenza/tensione di avviamento in direzio-
ne di riferimento
(FUNZ. VERTICALE) [4]

Funzione:
Questo parametro consente di selezionare lo stato de-
siderato durante il tempo di ritardo all'avviamento (pa-
rametro 120 Start ritardo).

Descrizione:
Selezionare Mantenim. CC durante il tempo di ritardo
all'avviamento [0] per alimentare il motore con una cor-
rente di mantenimento CC durante il tempo di ritardo
all'avviamento. Impostare la tensione nel parametro
137 Tens.mantenim.CC.

Selezionare Freno CC durante il tempo di ritardo avvia-
mento [1] per alimentare il motore con una tensione di
frenatura CC durante il tempo di ritardo all'avviamento.

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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Impostare la tensione nel parametro 132
Tens.fren.CC.

Selezionare Evoluzione libera durante il tempo dli ritardo
all'avviamento [2] e il motore non sara controllato dal
convertitore di frequenza durante il tempo di ritardo
all'avviamento (inverter disinserito).

Selezionare Frequenza/tensione di avviamento nel fun-
zionamento orizzontale [3] per ottenere la funzione de-
scritta nei parametri 130 Freq. start e 131 Tens.
avviamento durante il tempo di ritardo all'avviamento.
Indipendentemente dal valore assunto dal segnale di
riferimento, la frequenza di uscita & uguale al valore
impostato nel parametro 130 Freq. start, mentre la ten-
sione d'uscita corrispondera all'impostazione nel pa-
rametro 131 Tens. avwiamento.

Questa funzionalita viene generalmente usata in ap-
plicazioni di sollevamento. E utilizzata in particolare in
applicazioni nelle quali viene utilizzato un motore a in-
dotto conico, dove la rotazione deve iniziare in senso
orario e quindi proseguire nel senso dei riferimenti.

Selezionare Frequenza/tensione di avviamento nella di-
rezione di riferimento [4] per ottenere la funzione de-
scritta nei parametri 130 Freq. start e 131 Tensione
all'avviamento nel tempo di ritardo all'avviamento.

Il senso di rotazione del motore seguira sempre il sen-
so del riferimento. Se il segnale di riferimento & uguale
a zero, la frequenza d'uscita sara uguale a 0 Hz, men-
tre la tensione d'uscita corrispondera al valore impo-
stato nel parametro 131T7ensione all'avviamento. Se |l
segnale di riferimento & diverso da zero, la frequenza
di uscita sara uguale al parametro 130 freq. start e la
tensione di uscita sara uguale al parametro 1317en-
sione all'avviamento. Generalmente questa funzionali-
ta viene utilizzata in applicazioni di sollevamento con
contrappeso. Viene utilizzato in particolare per appli-
cazioni nelle quali viene utilizzato in motori a indotto
conico. Il motore ad indotto conico puo avviarsi utiliz-
zando il parametro 130 freq. start e il parametro 131
Tensione all‘avviamento.

122 Funzione all'arresto
Valore:
# Evoluzione libera (EVOLUZIONE LIBERA)
Mantenimento CC (CORRENTE CC)

(0]
(1]

Funzione:
Questo parametro consente di selezionare la funzione
del convertitore di frequenza dopo che la frequenza di

uscita e scesa al di sotto del valore impostato nel pa-
rametro 123 La frequenza min. per |'attivazione della
funzione all'arresto o in seguito a un comando di arresto
e quando la frequenza di uscita & stata ridotta gra-
dualmente a 0 Hz.

Descrizione:
Selezionare Evoluzione libera [0] affinché il convertitore
di frequenza 'lasci andare' il motore (inverter disatti-
vato).

Selezionare Mantenimento CC [1] se deve essere at-
tivato il parametro 137 Tensione di mantenimento CC.

123 Frequenza min. per l'attivazione della
funzione all'arresto

(FREQ.FUNZ.STOP)

Valore:
0,1-10 Hz

Funzione:
In questo parametro viene impostata la frequenza di
uscita alla quale deve essere attivata la funzione se-
lezionata nel parametro 122 Funzione all'arresto.

#* 0,1 Hz

Descrizione:
Impostare la frequenza di uscita desiderata.
l NOTA!
'.: Se il valore impostato nel parametro 123
i e superiore a quello impostato nel para-
metro 130, la funzione di ritardo all'avvia-
mento (parametri 120 e 121) verra saltata.

NOTA!

Se il valore impostato nel parametro 123
e troppo alto, e nel parametro 122 & stato
selezionato Mantenimento CC, la fre-
quenza di uscita saltera al valore indicato
nel parametro 123 senza rampa di acce-
lerazione. Questo pud provocare un avvi-
so / allarme di sovracorrente.

Frenata CC

Durante la frenata CC, al motore viene fornita una ten-
sione CC che causa l'arresto dell'albero motore. Nel
parametro 132 Tensione di frenata CC, & possibile
preimpostare una tensione di frenata CC compresa fra
0 e 100%. La tensione di frenata max dipende dai dati
del motore selezionato.

Nel parametro 126 Tempo di frenata CC & determinato
il tempo di frenata CC e nel parametro 127 Frequenza

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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di inserimento freno CC € selezionata la frequenza di
attivazione della frenata CC. Se un ingresso digitale &
programmato su Frenata CC, comando attivo basso
[5] e passa da "1" a "0" logico, la frenata CC sara atti-
vata. In caso di attivazione di un comando di arresto,
la frenata CC & attivata se la frequenza di uscita & in-
feriore alla frequenza di inserimento freno.
' NOTA!

“: La frenata CC non pud essere usata se

i l'inerzia dell'albero motore & oltre 20 volte
superiore all'inerzia interna del motore.

126 Tempo di frenata CC

(TEMPO FREN. CC)

Valore:

0-60s

Funzione:
Questo parametro viene utilizzato per impostare il
tempo di frenata CC per il quale deve essere attivo il
parametro 132 Tensione di frenata CC.

# 10 s

Descrizione:
Impostare il tempo desiderato.

127 Frequenza di inserimento freno CC
(FREQ. FREN. CC)
Valore:

0,0 (OFF) - par. 202

Frequenza di uscita, limite alto, fuax # OFF

Funzione:
Questo parametro viene utilizzato per impostare la fre-
quenza di inserimento freno CC per la quale deve
essere attivo il freno CC in connessione con un co-
mando di arresto.

Descrizione:
Impostare la frequenza desiderata.

128 Protezione termica motore
Valore:
# Nessuna protezione (NO PROTEZIONE) [0]
Avviso termistore
(AVV TERMISTORE) [1]

Scatto termistore (TERMISTORE SCATTO) [2]

Serie VLT ©2800
ETR awviso 1 (AVVISO ETR 1) [3]
ETR scatto 1 (ETR SCATTO 1) [4]
ETR awviso 2 (ETR AVVISO 2) [5]
ETR scatto 2 (ETR SCATTO 2) [6]
ETR awviso 3 (ETR AVVISO 3) 7]
ETR scatto 3 (ETR SCATTO 3) [8]
ETR awviso 4 (ETR AVVISO 4) [9]
ETR scatto 4 (ETR SCATTO 4) [10]

Funzione:
Il convertitore di frequenza pud monitorare la tempe-
ratura del motore in due modi differenti:

- Tramite un termistore PTC montato sul mo-
tore. Il termistore & collegato attraverso il
morsetto 50 (+10V) e uno dei morsetti di in-
gresso digitali 18, 19, 27 0 29. Vedere il pa-
rametro 300 Ingressi digitali.

- Calcolo carico termico (ETR - Relé Termico
Elettronico), basato sul carico in atto e il tem-
po. Questo viene confrontato con la corrente
nominale IuN € la frequenza nominale del
motore f mn. Il calcolo tiene conto della ne-
cessita di carichi inferiori a velocita inferiori
dovuta alla riduzione della ventilazione inter-
na del motore.

t [s]

175ZA052.11

L—four= 1 x fun

100 NI

four= 2 x fun
) four = 0-2 x fun

Im

10 1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0 Tu

Le funzioni ETR 1-4 iniziano il calcolo del carico dopo
I'attivazione della programmazione in cui esse sono
state selezionate. Cio significa che & possibile utiliz-
zare le funzioni ETR passando da un motore all'altro.

Descrizione:
Selezionare Nessuna protezione [0] se non si desidera
alcun avviso o scatto quando il motore € in sovracca-
rico.
Selezionare Awviso termistore [1] se si desidera rice-
vere un avviso quando il termistore collegato diventa
troppo caldo.

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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Serie VLT ©2800
Selezionare Scatto termistore [2] se si desidera uno 131 Tensione di avviamento
scatto quando il termistore diventa troppo caldo.
Selezionare ETR avviso 1-4 se si desidera ricevere un Valore:
awviso quango il motore, in base ai calcoli, & in so- 0,0 - 200,0 V # 00V
vraccarico. E inoltre possibile programmare il conver- ’
Funzione:

titore di frequenza in modo da ottenere un segnale di
avviso tramite un'uscita digitale. Selezionare Scatto
ETR 7-4 se si desidera uno scatto quando il motore, in
base ai calcoli, & in sovraccarico.
' NOTA!

'l: Questa funzione non & in grado di proteg-

i gere singoli motori in caso di motori colle-
gati in parallelo.

130 Frequenza di avviamento

Valore:

0.0-10,0Hz # 0,0 Hz
Funzione:

La frequenza di avviamento € attiva per il tempo im-
postato nel parametro 120 Ritardo all'avviamento dopo
un comando di avviamento. La frequenza di uscita
'saltera’ alla successiva frequenza preimpostata. Al-
cuni motori, come ad esempio i motori conici, neces-
sitano di una tensione/frequenza di avviamento sup-
plementare (boost) all'avvio, in modo da sganciare |l
freno meccanico. A tale scopo utilizzare i parametri
130 Frequenza di avviamento e 131 Tensione di avvia-
mento.

Descrizione:
Impostare la frequenza di avviamento necessaria. E
una condizione preliminare che il parametro 121 Fun-
zione di avviamento sia impostato su Frequenza/ten-
sione di avviamento in senso orario [3] o Frequenza/
tensione di avviamento nella direzione di riferimento [4]
e che nel parametro 120 Ritardo all'avviamento sia im-
postato un tempo e sia presente un segnale di riferi-
mento.

' NOTA!
C Se il valore impostato nel parametro 123
€ superiore a quello impostato nel para-
metro 130, la funzione di ritardo all'avvia-
mento (parametri 120 e 121) verra saltata.

Tens. avviamento & attivo per il tempo impostato nel
parametro 120 Start ritardo, dopo un comando di av-
viamento. Questo parametro pud essere usato ad
esempio per applicazioni di sollevamento/abbassa-
mento (motori a indotto conico).

Descrizione:
Impostare la tensione necessaria per disinserire il fre-
no meccanico. Si presuppone che il parametro 121
Start funzione sia impostato su Frequenza/tensione di
awvviamento nel funzionamento orizzontale [3] o Fre-
quenza/tensione di avviamento nella direzione di riferi-
mento [4] e che nel parametro 120 Start ritardo sia
impostato un tempo e sia presente un segnale di rife-
rimento.

132 Tensione di frenata CC

(TENS. FREN. CC)

Valore:
0 - 100% della tensione di frenata CC max # (0%

Funzione:
Questo parametro consente di impostare la tensione
di frenata CC che deve essere attivata all'arresto
quando viene raggiunta la frequenza di frenata CC
definita nel parametro 127 Frequenza di inserimento
freno CC oppure se viene attivata la frenata CC, co-
mando attivo basso mediante un ingresso digitale o la
comunicazione seriale. Di conseguenza, la tensione di
frenata CC sara attiva per il tempo impostato nel pa-
rametro 126 Tempo di frenata CC.

Descrizione:
Da impostare come valore percentuale della tensione
di frenata CC max, che dipende dal motore.

133 Tensione di avviamento

Valore:
0,00 - 100,00 V
Funzione:
E possibile ottenere una coppia di avviamento supe-
riore aumentando la tensione di avviamento. | motori

# Dipende dall'apparecchio

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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di piccole dimensioni (< 1,0 kW) di norma richiedono
una tensione di avviamento elevata.

1asA017 12

Par. 135
Carallaristiche U/t

0.1 ' frm [ fulHz]

Descrizione:
Il valore viene selezionato considerando il fatto che
I'avvio del motore con il carico corrente &€ quasi im-
possibile.

Avviso: I'utilizzo di una tensione di avvia-
mento eccessiva pud causare il surriscal-
damento o la sovralimentazione del mo-
tore con il conseguente disinserimento del
convertitore di frequenza.

134 Compensazione del carico
(COMPENSA. CARICO)

Valore:
0,0 - 300,0%

Funzione:
Questo parametro consente di impostare la caratteri-
stiche del carico. Incrementando la compensazione
del carico, il motore ricevera tensione e frequenza
supplementari all'aumentare dei carichi. Questa fun-
zione & usata in motori/applicazioni in cui sussiste una
forte differenza fra la corrente a pieno carico e la cor-
rente a vuoto del motore.

Descrizione:
Se l'impostazione di fabbrica non & adeguata, la com-
pensazione deve consentire al motore di avviarsi alle
condizioni di carico date.

# 100,0%

NOTA!

Se questo valore & troppo elevato, il con-
vertitore di frequenza pu0 disinserirsi per
sovracorrente.

Avviso: Una compensazione del carico
troppo elevata pud causare instabilita.

135 Rapporto U/f

Valore:
0,00 - 20,00 a Hz

Funzione:
Questo parametro consente una variazione lineare nel
rapporto fra la tensione di uscita (U) e la frequenza di
uscita (f), che consente la corretta alimentazione del
motore e di conseguenza dinamicita, precisione e ren-
dimento ottimali. Il rapporto U/f influisce sulle caratte-
ristiche della tensione solo se & stata selezionata
Coppia costante [1] nel parametro 101 Caratteristiche
della coppia.

# Dipende dall'apparecchio

Descrizione:
Modificare il rapporto U/f solo se non & possibile im-
postare i dati motore corretti nei parametri 102-109. |l
valore programmato nelle impostazioni di fabbrica si
basa sul funzionamento a vuoto.

136 Compensazione dello scorrimento
Valore:

-500 - +500% della compensazione no-

minale #* 100%
Funzione:

La compensazione dello scorrimento viene calcolata
automaticamente, sulla base di dati quali la velocita
nominale del motore nmn. In questo parametro, la
compensazione dello scorrimento pud essere regolata
con precisione, per compensare tolleranze nel valore
di n mn. Questa funzione € attiva solo se sono state
selezionate Regolazione velocita, anello aperto [0] nel
parametro 100 Configurazione e Coppia costante [1]
nel parametro 101 Caratteristiche della coppia.

Descrizione:
Immettere un valore %.

137 Tensione di mantenimento CC

(TENS. MANTENIM. CC)

Valore:
0 - 100% della tensione di mantenimento

CC max # 0%

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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Funzione:
Questo parametro viene usato per sostenere il funzio-
namento del motore (coppia di mantenimento) all’av-
viamento/arresto.

Descrizione:
Questo parametro puo essere utilizzato solo se & stato
selezionato Mantenimento CC nel parametro 121 Fun-
zione di avviamento o 122 Funzione all’arresto. Da im-
postare come valore percentuale della tensione di
mantenimento CC max, che dipende dal motore sele-
zionato.

138 Valore di disinserimento freno

(FRENO OFF FREQ.)

Valore:
0,5 - 132,0/1000,0 Hz

Funzione:
Questo parametro consente di selezionare la frequen-
za di rilascio del freno esterno, mediante I'uscita defi-
nita nel parametro 323 Rele 7-3, uscita 0 341 Morsetto
46, uscita digitale.

# 3,0 Hz

Descrizione:
Impostare la frequenza desiderata.

139 Frequenza di inserimento freno

(FRENO ON FREQ.)

Valore:
0,5 - 132,0/1000,0 Hz

Funzione:
Questo parametro consente di selezionare la frequen-
za di attivazione del freno esterno, mediante l'uscita
definita nel parametro 323 Rele 7-3, uscita o 341 Mor-
setto 46, uscita digitale.

# 3,0 Hz

Descrizione:
Impostare la frequenza desiderata.

140 Corrente, valore minimo
(CORRENTE VAL MIN)
Valore:

0 % - 100 % della corrente di uscita del-

l'inverter # 0%

Funzione:
Questo parametro consente di impostare la corrente
motore minima per il rilascio del freno meccanico. ||
monitoraggio della corrente ¢ attivo dall'arresto fino al
punto di rilascio del freno.

Descrizione:
Questa & una precauzione di sicurezza supplementa-
re, atta a garantire che il carico non sia perduto durante
un'operazione di sollevamento/abbassamento.

142 Reattanza di dispersione XL

Valore:
0,000 - XXX, XXX Q ¥ Dipende dal motore sele-
zionato
XL & lasomma della reattanza
di dispersione del rotore e del-
lo statore.

Funzione:
Dopo l'impostazione dei parametri 102-106 Dati di tar-
ga, svariati parametri vengono regolati automatica-
mente, inclusa la reattanza di dispersione X.. La
prestazione dell'albero pud essere migliorata con la
regolazione di precisione della reattanza di dispersio-
ne XL.

l NOTA!
'.: Parametro 142 La reattanza di dispersione
i X L generalmente non deve essere cam-
biata se sono stati impostati i dati di targa,
parametri 102-106.

Descrizione:
XL puo essere impostata come segue:

1. Il valore & indicato dal fornitore del motore.

2. Usare le impostazioni di fabbrica di XL che il
convertitore di frequenza stesso sceglie in
base ai dati di targa del motore.

143 Comando ventola interna
Valore:
% Automatico (AUTOMATICO) [0]
Sempre accesa (SEMPRE ON) [1]
Sempre spenta (SEMPRE OFF) [2]

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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Funzione:
Questo parametro pud essere impostato in modo da
spegnere o accendere automaticamente la ventola in-
terna. E anche possibile impostare la ventola interna
in modo che sia permanentemente accesa o spenta.

Descrizione:
In caso di selezione di Automatico [0], la ventola inter-
na viene accesa o spenta a seconda della temperatura
ambiente e del carico del convertitore di frequenza.
In caso di selezione di Sempre accesa [1] Sempre
spenta [2], la ventola interna sara permanentemente
accesa o spenta.

' NOTA!

'l: Se Sempre accesa [2] & selezionata in
i combinazione con un'alta frequenza di
commutazione, cavi motore lunghi o una
potenza d'uscita elevata, la vita del con-

vertitore di frequenza é ridotta.

144 Guadagno freno CA

(GUAD. FRENO CA)

Valore:
1,00-1,50

Funzione:
Questo parametro & usato per impostare il freno CA.
Il par. 144 consente di regolare le dimensioni della
coppia del generatore che puo essere applicata al mo-
tore senza che la tensione del circuito intermedio su-
peri il livello di avvertenza.

# 1,30

Descrizione:
Il valore viene aumentato se € necessaria una coppia
di frenata il piu elevata possibile. La selezione di 1,0
corrisponde al freno CA inattivo.

' NOTA!

“: Sel il valore del par. 144 & aumentato, la

i corrente motore aumentera simultanea-
mente in modo significativo quando sono
applicati carichi generatore. Di conse-
guenza il parametro deve essere modifi-
cato solo se e garantito durante la misu-
razione che la corrente motore in tutte le
situazioni di funzionamento non superi
mai la corrente massima consentita nel
motore. Si prega di notare che la corrente
non puo essere visualizzata sul display.

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale

Serie VLT ©2800
146 Vettore reset tensione
Valore:
*Disabilitato (OFF) [0]
Reset (RESET) [1]
Funzione:

Al ripristino del vettore della tensione, questo viene
impostato sullo stesso punto iniziale ogni volta che co-
mincia un NUOVO processo.

Descrizione:

Selezionare Reset (1) in caso di esecuzione di pro-
cessi unici ogni volta che si verificano. Cid consentira
di migliorare la precisione ripetitiva all'arresto. Sele-
zionare Off (0) ad esempio per operazioni di solleva-
mento/abbassamento o per motori sincroni. E vantag-
gioso che il motore e il convertitore di frequenza siano
sempre sincronizzati.
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m Riferimenti e limiti

200 Frequenza di uscita, campo/senso

(FREQ. USCITA CAMPO)

Valore:

# Senso orario, 0 - 132 Hz
(132 Hz SENSO ORARIO) [0]

Entrambi i sensi, 0 - 132 Hz
(132 Hz ENTRAMBE LE DIREZIONI) [1]

Senso antiorario, 0 - 132 Hz
(CONTATORE 132 Hz) [2]

Senso orario, 0 - 1000 Hz
(1000 Hz SENSO ORARIO) [3]

Entrambi i sensi, 0 - 1000 Hz
(1000 Hz 2 DIREZIONI) [4]

Senso antiorario, 0 - 1000 Hz
(CONTATORE 1000 Hz) [5]

Funzione:
Questo parametro garantisce la protezione contro
un'inversione non desiderata. Inoltre, & possibile se-
lezionare la frequenza di uscita massima indipenden-
temente dalle impostazioni degli altri parametri. Tale
parametro non & funzionante se Regolazione di pro-
cesso, anello chiuso sono stati selezionati nel parame-
tro 100 Configurazione.

Descrizione:
Selezionare il senso di rotazione richiesta € la fre-
quenza di uscita massima. Si noti che se sono stati
selezionati Senso orario [0]/[3] o Senso antiorario [2])/
[5], la frequenza di uscita sara limitata al campo fmin-f
max. In caso di selezione di Entrambi i sensi [1]/[4], la
frequenza di uscita sara limitata fino all’intervallo =+ f
max (la frequenza minima non ha alcuna importanza).

[Hz]
Por.202 =
Par.205 + tolleranza

60 Par.205 fif. max.

Par.215
vif. preimpos. = —50%20
0 10 /

Par.204 rif. min.
\— Por.201 freq. di uscitc
livello basso

10[v]

DANFOSS
1752A294.11

201 Frequenza di uscita, limite basso, fuin
(FREQ. MINIMA)

Valore:
0,0 - fmax

Funzione:
In questo parametro puod essere selezionato un limite
di frequenza minima del motore, corrispondente alla
velocita minima a cui il motore deve funzionare. In ca-
so di selezione di Entrambi i sensi nel parametro 200
Frequenza di uscita, campo/senso, la frequenza mini-
ma non ha importanza.

# 0,0 Hz

Descrizione:
E possibile selezionare un valore compreso fra 0,0 Hz
e la frequenza impostata nel parametro 202 Frequenza
di uscita, limite alto, fuax .

202 Frequenza di uscita massima, fuax

(FREQ. MASSIMA)

Valore:
fmin - 132/1000 Hz (par. 200 Frequenza
di uscita, campo/senso)

# 132 Hz

Funzione:
In questo parametro pud essere selezionato un limite
di frequenza massimo del motore, corrispondente alla
velocita massima a cui il motore puo funzionare.

' NOTA!

": La frequenza di uscita del convertitore di

i frequenza non pud mai assumere un va-
lore superiore a 1/10 della frequenza di
commutazione (parametro 411 Portante
freq.).

Descrizione:
E' possibile selezionare un valore compreso tra la
fuin il valore scelto nel parametro 200 Frequenza di
uscita, campo/senso.

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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m Gestione dei riferimenti

La gestione dei riferimenti & descritta nel diagramma
a blocchi sottostante, che mostra come la modifica di
un parametro pud influenzare il riferimento risultante.

| parametri da 203 a 205 Riferimento e il parametro 214
Tipo di riferimento definiscono come gestire i riferimen-
ti. | parametri menzionati possono essere attivi con
regolazione sia ad anello aperto che ad anello chiuso.

| riferimenti remoti sono definiti come:

- Riferimenti esterni, ad esempio gli ingressi
analogici 53 e 60, riferimenti a impulsi me-
diante il morsetto 33 e riferimenti dalla comu-
nicazione seriale.

- Riferimenti preimpostati.

Il riferimento risultante pud essere visualizzato sul di-
splay dell'LCP selezionando Riferimento [%] nei para-
metri 009-012 Visualizzazione sul display e come unita
selezionando Riferimento [unita]. La somma dei riferi-

Riferimenti preimpostati.

Rif. funzione, por. 214

® Rif. 1 par. 215
e Rif. 2 par. 216 \\\
~ Y,
P Rif. 3 por. 217 _ .
e Rif 4 par.28 7 [l
Y 1ot
Rif. esterno
x+x-¥/100
.lngresso analogico 53 _|Demo
tipl. v
PY Ingresso_analogico 60 _|Demo o
" tipl. Esterno
Rif. impulsi
morselio 33 | Demo
[ tipl. 4
Rit. Rif. preimpostato
B icazi Par. 300-307
geeriole(+200%) ,|pemod
“|tipl.

Riferimento
esterno in %
195NA018.13

menti esterni pud essere visualizzata sul display del-
I'LCP come una % delliintervallo da Riferimento
minimo, Rifwinv  a Riferimento massimo, Rifuax . Sele-
zionare Riferimento esterno, % [25] nei parametri
009-012 Visualizzazione sul display se si desidera una
visualizzazione.

E possibile visualizzare riferimenti e riferimenti esterni
simultaneamente. Nel parametro 214 Tipo di riferimen-
to & possibile scegliere come i riferimenti preimpostati
devono essere aggiunti ai riferimenti esterni.

E disponibile anche un riferimento locale indipendente
nel parametro 003 Riferimento locale, in cui il riferimen-
to risultante & impostato usando i tasti [+/-]. Se & stato
selezionato il riferimento locale, il campo della fre-
quenza di uscita € limitato dal parametro 201 Frequen-
za di uscita, limite basso, fuiv e dal parametro 202
Frequenza di uscita, limite alto, fuax .

L'unita del riferimento locale dipende dalla selezione
effettuata nel parametro 100 Configurazione.

Config. modo paor. 100

Intervallo rif. / retroazione

| Anello aperto

Rif. bloccato par. 302-307

]
]
]

[

Loy

Iy

Iy

[

Rif. risulta

Regolazione velocits
anello chiuso

DemoHip.
o rif. min.
= rif. mox.

Rif,
bloccato

Regolazione process!
onello eﬁlm’

Demoltip.
o rif, min,
= dii. ‘max

Riferimento in %

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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203 Campo di riferimento
(RIFERIMENTO TIPO)

Valore:
# Riferimento min. - Riferimento max
(min - max) [0]
-Riferimento max - Riferimento max
(-max - +max) [1]

Funzione:
Questo parametro determina se il segnale di riferi-
mento deve essere positivo 0 pud essere sia positivo
che negativo. Il limite minimo puo essere un valore
negativo, a meno che nel parametro 100 Configura-
zione non sia stata selezionata Regolazione velocita,
anello chiuso. Selezionare Rif. min - Rif. max [0], se Re-
golazione processo, anello chiuso [3] € stata selezio-
nata nel parametro 100 Configurazione.

Descrizione:
Selezionare il campo desiderato.

204 Riferimento minimo, Rifmin
(RIFERIMENTO MIN.)
Valore:

Par. 100 Config. = Anello aperto
[0].-100.000,000 - par. 205 Rifmax
Par. 100 Config. = Anello
chiuso [1]/[3].-Par. 414
Retroazione minima - # 0,000 giri/min / par
par. 205 Rifpmax 416
Funzione:
Il riferimento minimo fornisce il valore minimo che puo
essere assunto dalla somma di tutti i riferimenti. Se nel
parametro 100 Configurazione, sono selezionati Re-
golazione velocita, anello chiuso [1] o Regolazione pro-
cesso, anello chiuso [3], il riferimento minimo & limitato
dal parametro 414 Retroazione minima . Il riferimento
minimo viene ignorato se & attivo il riferimento locale.

# 0,000 Hz

L'unita di riferimento puo essere ricavata dalla se-
guente tabella:

Par. 100 Configurazione Unita
Anello aperto [0] Hz
Reg. velocita, anello chiuso [1] giri/min
Reg. processo, anello chiuso [3] Par. 416

Descrizione:
Viene definito un riferimento minimo se il motore deve
funzionare ad una data velocita minima, indipenden-
temente dal fatto che il riferimento risultante sia 0.

205 Riferimento massimo, Rifmax
(RIFERIMENTO MAX.)

Valore:

Par. 100 Config. = Anello aperto
[0].Par. 204 Rifpv - 1000,000 Hz
Par. 100 Config. = Anel-

lo chiuso [1)/[3]. Par.

204 Rifwin - Par. 415 # 50.000 giri/min / par
Retroazione max 416

# 50.000 Hz

Funzione:
Il riferimento massimo fornisce il valore massimo che
pud essere assunto dalla somma di tutti i riferimenti.
Se Anello chiuso [1]/[3] & selezionato nel parametro
100 Configurazione il riferimento massimo non pud su-
perare il valore selezionato nel parametro 415 Retro-
azione massima.
Il riferimento massimo viene ignorato se é attivo il ri-
ferimento locale.

L'unita di riferimento pud essere ricavata dalla se-
guente tabella:

Par. 100 Configurazione Unita
Anello aperto [0] Hz
Reg. velocita, anello chiuso [1] giri/min
Reg. processo, anello chiuso [3] Par. 416

Descrizione:
Il riferimento massimo viene impostato se la velocita
del motore deve raggiungere al massimo il valore pre-
definito, indipendentemente dal fatto che il riferimento
risultante sia superiore al riferimento massimo.

206 Tipo di rampa
(Tipo di rampa)

Valore:

# Lineare (LINEARE) [0]
Forma sinusoidale (S 1) [1]
Forma sinusoidale 2 (S 2) [2]

Funzione:

E possibile scegliere fra un processo lineare e sinu-
soidale (S 1, S?).

Descrizione:
Selezionare il tipo di rampa desiderato, in base al pro-
cesso di accelerazione/decelerazione richiesto.

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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elocitd 5
Sin Lineare
Sin2
t
207 Tempo rampa di accelerazione 1
(RAMPA 1 ACC.)

Valore:

0,02 -3600,00 sec.  # 3,00 sec (VLT 2803-2875)
10,00 sec (VLT 2880-2882)
Funzione:

Il tempo di rampa di accelerazione € il tempo di acce-

lerazione da 0 Hz alla frequenza nominale del motore

fm,N (parametro 104 Frequenza motore, fun ). Si assu-
me che la corrente di uscita non raggiungera il limite

di corrente (da impostare nel parametro 221 Limite di

corrente I ).

fout

TMAX.(202)
Rif. |
TMN (104) T

TMINL.(201) T~

Rampa di Rampa di
accelerazione decelerazione
207/208 208/210

1752A047.12

Descrizione:
Impostare il tempo rampa di accelerazione necessa-
rio.

208 Tempo rampa di decelerazionei

(Tempo rampa di decelerazione 1)

Valore:
0,02 -3600,00 sec. ¥ 3,00 sec (VLT 2803-2875)

10,00 sec (VLT 2880-2882)
Funzione:
Il tempo rampa di decelerazione ¢ il tempo di decele-
razione dalla frequenza nominale del motore fu,n (pa-
rametro 104 Frequenza motore, fun) a 0 Hz, a

condizione che non si crei sovratensione nell'inverter
a causa del funzionamento rigenerativo del motore.

Descrizione:
Impostare il tempo rampa di decelerazione necessa-
rio.

209 Tempo rampa di accelerazione 2

(Tempo rampa di accelerazione 2)

Valore:

0,02-3600,00 s # 3,00 sec (VLT 2803-2875)
10,00 sec (VLT 2880-2882)
Funzione:

Vedere la descrizione del parametro 207 Tempo ram-

pa di accelerazione 1.

Descrizione:
Impostare il tempo rampa di accelerazione necessa-
rio. Passare dalla rampa 1 alla rampa 2 attivando la
Rampa 2 mediante un ingresso digitale.

Al Tempo rampa di decelerazione 2
(RAMPA2 DEC.)

Valore:
0,02-3600,00 sec. # 3,00 sec (VLT 2803-2875)

10,00 sec (VLT 2880-2882)

Funzione:
Vedere la descrizione del parametro 208 Tempo ram-
pa di decelerazione 1.

Descrizione:
Impostare il tempo rampa di decelerazione necessa-
rio. Passare dalla rampa 1 alla rampa 2 attivando la
Rampa 2 mediante un ingresso digitale.

211 Tempo rampa jog

(Tempo rampa jog)

Valore:

0,02-3600,00 sec.  # 3,00 sec (VLT 2803-2875)
10,00 sec (VLT 2880-2882)
Funzione:

Il tempo di rampa di marcia jog € il tempo di accelera-

zione/decelerazione da 0 Hz alla frequenza nominale

del motore fun (parametro 104 Frequenza motore,

fmn). Si assume che la corrente di uscita non raggiun-

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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gera il limite di corrente (da impostare nel parametro
221 Limite di corrente lm ).

fout

'/ Jog attive

Jog non attivo

r. 213 Marcia jog

Rampa jog Rampa di
211

decelerazione
207,/209

Il tempo di rampa di marcia jog viene attivato tramite il

quadro di comando LCP, uno degli ingressi digitali o

la porta di comunicazione seriale.

195NA075.10

Descrizione:
Impostare il tempo rampa necessario.

212 Tempo di decelerazione arresto rapido

(RAMPA QUICK STOP)

Valore:
0,02-3600,00 sec. ¥ 3,00 sec (VLT 2803-2875)

10,00 sec (VLT 2880-2882)

Funzione:

Il tempo rampa di decelerazione arresto rapido ¢ il
tempo di decelerazione dalla frequenza nominale del
motore a 0 Hz, a condizione che non si crei sovraten-
sione nell'inverter a causa del funzionamento rigene-
rativo del motore oppure se la corrente generata
supera il limite di corrente del parametro 221 Corrente
limite ILm . Arresto rapido viene attivato mediante uno
degli ingressi digitali o la comunicazione seriale.

Descrizione:
Impostare il tempo della rampa di decelerazione ne-
cessario.

213 Frequenza jog

(FREQ. JOG)

Valore:

0,0 - Par. 202 Frequenza di uscita, li-

mite alto, fmax #* 10,0 Hz
Funzione:

La frequenza jog fjoa & una frequenza fissa di uscita

fornita dal convertitore di frequenza al motore quando

¢ attivata la funzione Jog. Pud essere attivata median-

te gli ingressi digitali, la comunicazione seriale o il
quadro di comando LCP, a condizione che sia attivata
nel parametro 015 Marcia jog locale.

Descrizione:
Impostare la frequenza desiderata.

Tipo di riferimento
L'esempio sottostante mostra come & calcolato il rife-
rimento risultante se Riferimenti preimpostati & usato
insieme a Somma e Relativo nel parametro 214 Tipo di
riferimento. La formula per il calcolo del riferimento ri-
sultante & riportata nella sezione denominata Tutto sul
VLT 2800. Vedere inoltre l'illustrazione in Gestione dei
riferimenti.
Sono preimpo stati i seguenti parametri:

Par. 204 Riferimento minimo 10 Hz

Par. 205 Riferimento massimo 50 Hz

Par. 215 Riferimento di preimpostazio- 15 %

ne

Par. Morsetto 53, ingresso analogico Riferimento

Par. 309 Par. Morsetto 53, scala mini- 0V

ma

Par. 310 Par. Morsetto 53, scala mas- 10V

sima

Se il parametro 214 Tipo di riferimento & impostato su
Somma [0] uno dei Riferimenti preimpostati (par. 215-
218) & aggiunto ai riferimenti esterni come percentuale
dell'intervallo di riferimento. Se il morsetto 53 riceve
una tensione di ingresso analogica di 4 Volt, il riferi-
mento risultante sara:

Par. 214Tipo di riferimento = Somma [0]:

Par. 204 Riferimento minimo 10,0 Hz
Contributo al riferimento a 4 Volt 16,0 Hz
Par. 215 Riferimento di preimpostazio- 6,0 Hz
ne

Riferimento risultante 32,0 Hz

Se il parametro 214 Tipo di riferimento & impostato su
Relativo [1] i Riferimenti preimpostati definiti (par. 215-
218) sono aggiunti come percentuale del totale dei
riferimenti esterni correnti. Se il morsetto 53 riceve una
tensione di ingresso analogica a 4 Volt, il riferimento
risultante sara:

Par. 214Tipo di riferimento = Relativo[1]:

Par. 204 Riferimento minimo 10,0 Hz
Contributo al riferimento a 4 Volt 16,0 Hz
Par. 215 Riferimento di preimpostazio- 2,4 Hz
ne

Riferimento risultante 28,4 Hz

Il grafico mostra il riferimento risultante in relazione
con il riferimento esterno, che varia da 0-10 Volt. Il pa-

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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rametro 214 Tipo di riferimento € programmato su
Somma [0] e Relativo [1] rispettivamente. Appare an-
che un grafico in cui il parametro 215 Riferimento
preimpostato 1 € programmato su 0 %.

Rif. [Hz]

Esempio 2

Par. 20S
Rif. max. = 50

1757A295.13

Par. 204
Rif. min. = 10

T
10 Seg. di rif. [V]

Par. 310

Morsetto 53 = 10V

Par. 309
Morsetlto 53 = 0V

214 Tipo riferimento
Valore:
# Somma (SOMMA) [0]
Relativo (RELATIVO) (1]

Esterno/preimpostato (ESTERNO ON/OFF)  [2]

Funzione:
E possibile definire come i riferimenti preimpostati de-
vono essere aggiunti agli altri riferimenti; a questo
scopo vengono utilizzati Somma o Relativo. Usando la
funzione Esterno/preimpostato, € inoltre possibile sce-
gliere se si desidera passare da riferimenti esterni a
riferimenti preimpostati.
| riferimenti esterni sono la somma dei riferimenti ana-
logici, dei riferimenti a impulsi e dei riferimenti della
comunicazione seriale.

Descrizione:
Selezionando Somma [0], uno dei riferimenti preimpo-
stati (parametri 215-218 Riferimento preimpostato) vie-
ne sommato come valore percentuale dell'intervallo di
riferimento (Rifmin - Rifwax) agli altri riferimenti esterni.
Selezionando Relativo [1], uno dei riferimenti preimpo-
stati (parametri 215-218 Riferimento preimpostato)
viene sommato come valore percentuale della somma
dei riferimenti esterni esistenti.
Selezionando Esterno/preimpostato [2] & possibile
passare da riferimenti esterni a riferimenti preimpostati
mediante un ingresso digitale. | riferimenti preimpo-
stati sono un valore percentuale dell'intervallo di rife-
rimento.

' NOTA!
“: Selezionando Somma o Relativo, uno dei
a riferimenti preimpostati sara sempre atti-
vo. Se i riferimenti preimpostati non devo-
no avere alcuna influenza, dovranno es-
sere impostati a 0% (impostazione di
fabbrica).

Riferimento preimpostato 1 (RIF. DIG.
1)

215
216 Riferimento preimpostato 2 (RIF. DIG
217
18

2)
Riferimento preimpostato 3 (RIF. DIG.
3)

2 Riferimento preimpostato 4 (RIF. DIG.
4)

Valore:
-100,00% - +100,00% # 0,00%
dell'intervallo di riferimento/riferimento esterno

Funzione:
Quattro diversi riferimenti preimpostati possono esse-
re programmati nei parametri 215-218 Riferimento
preimpostato.
Il riferimento preimpostato & indicato come una per-
centuale dell'intervallo di riferimento (Rifwin - Rifmax) o
come una percentuale degli altri riferimenti esterni, in
base alla selezione effettuata nel parametro 214 Tipo
di riferimento. E possibile effettuare una selezione fra
i riferimenti preimpostati mediante gli ingressi digitali o
la comunicazione seriale.

Rif. preimpo- Rif. preimpo-
stato, msb stato Isb
Rif. preimpo-
0 0 stato 1
Rif. preimpo-
0 1 stato 2
1 0 Rif. preimpo-
stato 3
1 1 Rif. preimpo-
stato 4
Descrizione:

Impostare uno o piu riferimenti preimpostati opzionali.

219 Valore catch up/slow down

(FREQ. RIAGGANCIO)

Valore:

0,00 - 100% del riferimento corrente # 0,00%

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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Funzione:
Questo parametro consente di definire un valore per-
centuale che sara aggiunto o sottratto ai riferimenti
remoti.
| riferimenti remoti sono la somma dei riferimenti
preimpostati, dei riferimenti analogici, dei riferimenti a
impulsi e dei riferimenti dalla comunicazione seriale.

Descrizione:
SeCatch up viene attivato mediante un ingresso digi-
tale, il valore pecentuale selezionato nel parametro
219 Valore catch up/slow down verra sommato al rife-
rimento remoto.
Se Slow down viene attivato mediante un ingresso di-
gitale, il valore pecentuale selezionato nel parametro
219 Valore catch up/slow down verra sottratto al rife-
rimento remoto.

221 Corrente limite, | um

Valore:

0 - XXX.X % di par. 105 # 160 %
Funzione:

Questo parametro consente di impostare la corrente
d'uscita massima Iuw. Il valore impostato di fabbrica
corrisponde alla corrente d'uscita massima Iuax. Se il
limite di corrente deve essere usato come protezione
per il motore, impostare la corrente motore nominale.
Se il limite di corrente viene impostato oltre il 100%
(corrente d'uscita nominale del convertitore di frequen-
za, linv.), il convertitore di frequenza potra gestire i
carichi solo per brevi periodi di tempo. Dopo che il ca-
rico & stato superiore a linv., & necessario garantire che
per un certo periodo sia inferiore a Iinv. Notare che se
il limite di corrente &€ impostato ad un valore inferiore
a linv., la coppia di accelerazione sara ridotta nella
stessa misura.

Descrizione:
Impostare la corrente d'uscita massima desiderata
ILim.

223 Avviso: corrente bassa, lLow

(CORR. BASSA)

Valore:
0.0 - par. 224 Awviso: Corrente alta, IHiGH .

# 0.0A

Funzione:
Se la corrente di uscita & inferiore al limite preimpo-
stato IL.ow viene emesso un awviso.
Le uscite segnali possono essere programmate per
emettere un segnale di avviso mediante il morsetto 46
e l'uscita rele.

Descrizione:
Il limite inferiore della corrente di uscita ILav deve es-
sere programmato all'interno del normale intervallo di
funzionamento del convertitore di frequenza.

ImA ;
| 1 ! ! i ’
LM ____ v [
(PAR.221) H J| % f i
o e
lwew L+ 1 __[ /__L___-r_
(PAR.224) ! | % | !
i I % ' i
1IN CAMPZ o
1 ! | i
1 | | 1
P % ! !
low L _ i _J_____|- /__L___;._
(PAR.223) i | % I i
P L
I I
fuin f|.Iow RIF. fHIéH fuax g
(PAR.201) (PAR.225) (PAR.226) (PAR.202)
224 Avviso: corrente alta,lHigH
(CORR: ALTA)
Valore:
0 - Imax # Ivax
Funzione:

Se la corrente d’uscita & superiore al limite preimpo-
stato InigH, viene emesso un avviso.

Le funzioni di preallarme vengono attivate quando la
frequenza di uscita raggiunge il riferimento risultante.
Le uscite segnali possono essere programmate per
emettere un segnale di avviso mediante il morsetto 46
e l'uscita rele.

Descrizione:
Il limite superiore del segnale della corrente di uscita
lnigh deve essere programmato entro il normale inter-
vallo di funzionamento del convertitore di frequenza.
Vedere il disegno al parametro 223 Avviso: Corrente
bassa, lL.ow .

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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225 Segnale: Frequenza bassa, fsassa
Valore:

0,0 - par. 226 Segnale: Frequenza alta,

faLTA # 0,0 Hz
Funzione:

Se la frequenza d’uscita & inferiore al limite preimpo-
stato fsassa, viene emesso un avviso.

| parametri 223-228 Funzioni di segnalazione non sono
attivi durante la rampa di accelerazione dopo un com-
mando di avviamento e dopo un comando di arresto o
durante un arresto. Le funzioni di segnalazione sono
attivate quando la frequenza di uscita raggiunge il ri-
ferimento risultante. Le uscite segnali possono essere
programmate per emettere un segnale d’avviso me-
diante il morsetto 46 e 'uscita rele.

Descrizione:
Il limite inferiore del segnale della frequenza d’uscita
f Bassa deve essere programmato entro il normale in-
tervallo di funzionamento del convertitore di frequen-
za. Vedere il disegno al parametro 223 Segnale:
Corrente bassa, Igassa.

226 Segnale: Frequenza alta faLta
(FREQ. ALTA)
Valore:

Par. 200 Frequenza di uscita, campo/
senso = 0-132 Hz [0]/[1].par. 225

feassa - 132 Hz # 132,0 Hz
Par. 200 Frequenza di uscita, campo/

senso = 0-1000 Hz [2]/[3].par. 225

feassa - 1000 Hz # 132,0 Hz

Funzione:
Se la frequenza d’uscita & superiore al limite preimpo-
stato f aLTA viene emesso un avviso.
| parametri 223-228 Funzioni di segnalazione non sono
attivi durante la rampa di accelerazione dopo un com-
mando di avviamento e dopo un comando di arresto o
durante un arresto. Le funzioni di segnalazione sono
attivate quando la frequenza di uscita raggiunge il ri-
ferimento risultante. Le uscite segnali possono essere
programmate per emettere un segnale d’avviso me-
diante il morsetto 46 e I'uscita rele.

Descrizione:
Il limite superiore del segnale della frequenza di uscita
faLTa deve essere programmato entro il normale inter-
vallo di funzionamento del convertitore di frequenza.

Vedere il disegno al parametro 223 Segnale: Corrente
bassa, Igassa .

227 Segnale: Retroazione bassa, FBeassa
(RETROAZ. BASSA)
Valore:

-100.000,000 - par. 228

Awviso.:FBaLTO # -4000.000

Funzione:
Se il segnale di retroazione & inferiore al limite preim-
postato FBsasso, viene emesso un avviso.
| parametri 223-228 Funzioni di segnalazione non sono
attivi durante la rampa di accelerazione dopo un co-
mando di avviamento e dopo un comando di arresto o
durante un arresto. Le funzioni di segnalazione sono
attivate quando la frequenza di uscita raggiunge il ri-
ferimento risultante. Le uscite segnali possono essere
programmate per emettere un segnale di avviso me-
diante il morsetto 46 e l'uscita relé. L’unita di retro-
azione in Anello chiuso & programmata nel parametro
416 Unita di processo.

Descrizione:
Impostare il valore richiesto entro I'intervallo di retro-
azione (parametro 414 Retroazione minima, FBuvin €
415 Retroazione massima, FBuax ).

228 Segnale: Retroazione alta, FBaLTo
Valore:

Par. 227 Awviso: FBgasso

-100.000,000 # 4000.000
Funzione:

Se il segnale di retroazione € supera il limite preimpo-
stato FBaLTo, viene emesso un awviso.

| parametri 223-228 Funzioni di segnalazione non sono
attivi durante la rampa di accelerazione dopo un co-
mando di avviamento e dopo un comando di arresto o
durante un arresto. Le funzioni di segnalazione sono
attivate quando la frequenza di uscita raggiunge il ri-
ferimento risultante. Le uscite segnali possono essere
programmate per emettere un segnale di avviso me-
diante il morsetto 46 e l'uscita relé. IL’unita di retro-
azione in Anello chiuso & programmata nel parametro
416 Unita di processo.

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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Descrizione:
Impostare il valore richiesto entro l'intervallo di retro-
azione (parametro 414 Retroazione minima, FBuin €
415 Retroazione massima, FBumax ).

229 Ampiezza di banda della frequenza di

salto
Valore:
0 (OFF) - 100 Hz # 0 Hz
Funzione:

Alcuni sistemi richiedono di evitare alcune frequenze
di uscita a causa di problemi di risonanza. Queste fre-
quenze di uscita possono essere programmate nei
parametri 230-231 Freq. salto. In questo parametro &
possibile definire un'ampiezza di banda adatta per
queste frequenze.

Descrizione:
La frequenza impostata in questo parametro sara cen-
trata rispetto ai parametri 230 Freq. 7 salto e 231 Freq.
2 salto.

230 Salto frequenza 1 (FREQ. 1 SALTO)
231 Salto frequenza 2 (FREQ. 2 SALTO)

Valore:
0-1000 Hz
Funzione:

Alcuni sistemi richiedono di evitare alcune frequenze
di uscita per problemi di risonanza.

# 0,0 Hz

Descrizione:
Immettere le frequenze da evitare. Vedere anche |l
parametro 229 Ampiezza di banda della frequenza di
salto.

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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Serie VLT ©2800
B Ingressi e uscite

Ingressi digitali N. morsetto 18! 191 27 29 33

Par. n. 302 303 304 305 307
Valore:
Off (NESSUNA OPERAZIONE) [0] [0] [0] [0] +#10]
Ripristino (RIPRISTINO) [1] [1] [1] [1] [1]
Arresto a ruota libera, comando attivo (EVOLUZIONE LIBERA) [2] [2] [2] [2] [2]
basso
Ripristino e stop a ruota libera, comando (RESET E EV LIB NEG) [3] (B8] #[3] [3] [3]
attivo basso
Arresto rapido, comando attivo basso (Q. STOP (NEGATO)) [4] [4] [4] [4] [4]
Frenata CC, comando attivo basso (FRENO CC. NEG) [5] [5] [5] [5] [5]
Stop negato (STOP (NEGATOQ)) [6] [6] [6] [6] [6]
Avviamento (START) # (71 [7] [7] [7] [7]
Avviamento a impulsi (START SU IMPULSO) [8] [8] [8] [8] [8]
Inversione (INVERSIONE) 91 &9 [9] [9] [9]
Inversione e avviamento (START INV.) [10] [10] [10] [10] [10]
Marcia in senso orario (START+ABILITAZIONE) (111 111 111 111 [11]
Marcia in senso antiorario (INVERSIONE+ABILITAZ) [12] 121  [12] [12] [12]
Marcia jog (JOG) [13] [13] [13] * [13]

[13]

Riferimento congelato (BLOCCO RIF.) [14] [14] [14] [14] [14]
Frequenza di uscita bloccata (BLOCCO USCITA) [15] [15] [15] [15] [15]
Accelerazione (ACCELERA) [16] [16] [16] [16] [16]
Decelerazione (DECELERA) 1z1 71 71 (71 [17]
Catch up (CATCH UP) [191 [191 [191 [191 [19]
Slow down (SLOW DOWN) [20] [20] [20] [20] [20]
Rampa 2 (RAMPA 2) [21] [21] [21] [21] [21]
Rif. preimpostato, LSB (SEL.RIF., LSB) [22] [22] [22] [22] [22]
Rif. preimpostato, MSB (SEL. RIF., MSB) [23] [23] [23] [23] [23]
Riferimento preimpostato abilitato (RIF. PREIMP. ON) [24] [24] [24] [24] [24]
Termistore (TERMISTORE) [25] [25] [25] [25]
Arresto di precisione, comando attivo bas- (STOP PREC. (NEGATQ)) [26] [26]
SO
Arresto di precisione, comando attivo bas- (START & STOP PREC.) [27] [27]
SO
Riferimento impulsi RIF. IN FREQUENZA) [28]
Retroazione impulsi PULSE FEEDBACK) [29]
Ingr. impulsi INGR. IMPULSI) [30]

Selezione del setup, Isb
Selezione del setup, msb

SELEZIONE SETUPLSB)  [31] [31] [31] [31] [31]
SELEZIONE SETUP MSB)  [32] [32] [32] [32] [32]

(
(
(
(
(
(

Ripristino e avviamento RESET AND START) [33] [33] [33] [33] [33]
Avv. Cont. impulsi (START CONT IMPULSI) [34] [34]

1. Tutte le funzioni sui morsetti 18 e 19 sono controllate Funzione:

da un interruttore, in modo che la prgcisione ripetitiva Nei parametri 302-307 Ingressi digitali & possibile sce-
del tempo di risposta sia costante. E possibile utiliz- gliere tra diverse funzioni attivate correlate agli ingres-
zarle per l'avviamento/arresto, la commutazione della si digitali (morsetti 18-33).

programmazione e soprattutto per la modifica delle
preimpostazioni digitali, ad esempio, per ottenere un
punto di arresto riproducibile a bassa velocita. Per ul-
teriori informazioni, consultare VLT 2800 Precise Stop
Instruction, MI1.28.CX.02.

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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Descrizione: 112
Nessuna operazione viene selezionata se il convertito- Avviamento
re di frequenza non reagisce ai segnali trasmessi al 8
morsetto. Arresto —
Ripristino ripristina il convertitore di frequenza dopo un ik
allarme; comunque, alcuni allarmi non consentono |l —
ripristino (blocco a scatto) senza prima disconnettere 27

e riconnettere il dispositivo dall'alimentazione di rete.
Vedere tabella in Elenco di avvisi e allarmi. Il ripristino
viene attivato in corrispondenza del fronte di salita del
segnale.

Arresto a ruota libera, negato viene utilizzato per far si
che il convertitore di frequenza dia immediatamente "il
via libera" al motore (i transistor di uscita sono disatti-
vati), il che consente che il motore proceda a ruota
libera verso l'arresto. '0' logico determina I'evoluzione
libera e l'arresto.

Ripristino ed evoluzione libera, negato sono utilizzati per
attivare 'andamento a ruota libera del motore contem-
poraneamente al ripristino. '0' logico indica l'arresto a
evoluzione libera del motore e il ripristino. Il ripristino

viene attivato in corrispondenza del fronte di discesa

del segnale.

Arresto rapido, negato viene utilizzato per 'attivazione
delle impostazioni di decelerazione di arresto rapido
nel parametro 212 Tempo rampa di decelerazione ar-
resto rapido. '0' logico determina l'arresto rapido.

Frenata CC, negato viene utilizzato per fermare il mo-
tore somministrando tensione CC per un dato tempo,
vedere parametri 126, 127 e 132 Freno CC. Si noti che
tale funzione & attiva soltanto se il valore nel parametro
126 Tempo di frenata CC e 132 Tensione freno CC sono
diversi da 0. '0' logico determina la frenatura CC.

Stop (negato), '0' logico indica che il motore sta dece-
lerando verso l'arresto in base alla rampa selezionata.

Non & possibile utilizzare nessuno dei co-
mandi di arresto summenzionati come in-

terruttore di sicurezza. Si noti che il
convertitore di frequenza & dotato di ulte-
riori ingressi di tensione oltrea L1,L2e L3
quando vengono utilizzati i morsetti del
bus CC. Accertarsi che tutti gli ingressi di
tensione siano scollegati e che sia tra-
scorso il tempo stabilito (4 min) prima di
dare inizio al lavoro di riparazione.

Awviamento viene selezionato se € richiesto un co-
mando di avviamento/arresto. '1' logico = avviamento,
'0' logico = arresto.

195NA029.11
Start su impulso, se viene applicato un impulso per al-
meno 14 ms, il convertitore di frequenza avvia il mo-
tore, purché in assenza di comando di arresto. E
possibile fermare il motore con una breve attivazione
di Stop (negato).

Inversione viene utilizzato per modificare il senso di ro-
tazione dell'albero motore. '0' logico non determina
l'inversione. '1' logico determina l'inversione. Il segna-
le di inversione modifica soltanto il senso di rotazione,
non attiva I'avviamento. Non & attivo in Regolazione
processo, anello chiuso. Vedere anche il parametro
200 Frequenza di uscita, campo/senso.

Inversione e avviamento viene utilizzato per l'avvia-
mento/arresto e per l'inversione con lo stesso segnale.
Non & consentita I'attivazione contemporanea di alcun
comando di avviamento. Questo comando agisce co-
me Avviamento inverso, a condizione che per il mor-
setto 18 sia stato selezionato Avviamento su impulso.
La funzione non ¢& attiva in Regolazione di processo,
anello chiuso. Vedere anche parametro 200 Frequenza
di uscita, campo/senso.

Marcia in senso orario viene utilizzato se si desidera

che l'albero motore ruoti soltanto in senso orario una
volta avviato. Da non utilizzarsi per Regolazione pro-
cesso, anello chiuso.

Marcia in senso antiorario viene utilizzato se si desidera
che l'albero motore ruoti soltanto in senso antiorario
una volta avviato. Da non utilizzarsi per Regolazione
processo, anello chiuso. Vedere anche parametro 200
Frequenza di uscita, campo/senso.

Marcia jog viene utilizzato per escludere la frequenza
di uscita in base alla frequenza jog impostata nel pa-
rametro 213 Frequenza jog. La marcia jog € attiva
indipendentemente dal comando di avviamento, ma
non se Arresto a ruota libera, Arresto rapido o Frenata
CC sono attivi.

Blocco rif. blocca il riferimento corrente. Il riferimento
risulta modificabile solo mediante Accelera e Decele-
ra. Se il blocco rif. € attivo, esso viene memorizzato
dopo un comando di arresto e in caso di guasto di rete.

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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Blocco uscita blocca la frequenza di uscita corrente (in
Hz). La frequenza di uscita risulta modificabile solo
mediante Accelera e Decelera.
' NOTA!

'l: Se Blocco uscita @ attivo, & possibile ar-

i restare il convertitore di frequenza solo se
Evoluzione libera, Arresto rapido o Frenata
CC sono stati selezionati mediante ingres-
so digitale.

Accelera e Decelera vengono selezionati se & richiesto
il controllo digitale di accelerazione/decelerazione. Ta-
le funzione é attiva solo se sono stati selezionati
Blocco rif. o Congelato.

Se Accelera € attiva il riferimento o la frequenza di
uscita aumenteranno, mentre se & attiva Decelera il ri-
ferimento o la frequenza di uscita diminuiranno. La
frequenza di uscita & modificabile mediante i tempi di
rampa preimpostati nei parametri 209-210 Rampa 2.
Un impulso ('1' logico elevato per almeno 14 ms e
tempo di interruzione minimo di 14 ms) determinera
una variazione di velocita dello 0,1 % (riferimento) o
0,1 Hz (frequenza di uscita). Esempio:

Tens. | Tens. |Rif. congel./ Funzione
29 33 |usc. congel.
0 0 1 Nessuna variazione di
velocita
0 1 1 Accelerazione
1 0 1 Decelerazione
1 1 1 Decelerazione

Blocco rif. pud essere modificato anche se il converti-
tore di frequenza é stato arrestato. Inoltre, & possibile
memorizzare il riferimento in caso di disconnessione
dall'alimentazione di rete.

Catch up/Slow down viene selezionato se il valore di
riferimento deve aumentare o diminuire di un valore
percentuale programmabile impostato nel parametro
219 Riferimento Catch up/Slow down.

Slow down |Catch up Funzione

0 0 Velocita invariata
0 1 Aumentata del %
1 0 Ridotta del %
1 1 Ridotta del %

Rampa 2 viene selezionata se & richiesto il passaggio
da rampa 1 (parametri 207-208) a rampa 2 (parametri
209-210). '0' logico attiva la rampa 1 e '1' logico attiva
la rampa 2.

Riferimento preimpostato, Isb e Riferimento preimpo-
stato, msb consentono di selezionare uno dei quattro
riferimenti preimpostati, consultare la seguente tabel-
la:

Serie VLT ©2800
Rif. preimposta- | Rif. preimpostato Funzione
to Isb
msb
0 0 Rif. preimp. 1
0 1 Rif. preimp. 2
1 0 Rif. preimp. 3
1 1 Rif. preimp. 4

Rif. preimp. on viene utilizzato per il passaggio tra ri-
ferimento a controllo remoto e riferimento preimposta-
to. Si presume che sia stata selezionato Esterno/
preimpostato [2] nel parametro 214 Riferimento tipo. '0'
logico = riferimenti a controllo remoto attivi, '1' logico
= uno dei quattro riferimenti preimpostati € attivo, co-
me mostrato nella precedente tabella.

Termistore deve essere selezionato se un termistore
eventualmente incorporato nel motore deve essere
capace di arrestare il convertitore di frequenza in caso
di surriscaldamento del motore stesso. Il valore di di-
sinserimento € 3 kQ.
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Se il motore & fornito invece di commutatore termico
Klixon, & possibile collegare anche questo all'ingresso.
Se i motori funzionano in parallelo, € possibile colle-
gare in serie i termistori/commutatori termici (resisten-
za totale inferiore a 3 kQ).

Il parametro 128 Protezione termica motore deve es-
sere programmato su Termistore, avvertenza [1] o
Termistore, scatto [2] e il termistore deve essere col-
legato tra un ingresso digitale e il morsetto 50 (alimen-

tazione + 10 V).
19]

50| +10V

195NA077.10
Stop prec. (negato) viene selezionato per ottenere un
elevato grado di precisione quando viene ripetuto il
comando di arresto. Uno 0 logico significa che la ve-
locita del motore decelera fino all'arresto in base alla
rampa selezionata.

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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Start & stop prec. viene selezionato per ottenere un
elevato grado di precisione quando viene ripetuto il
comando di avviamento e di arresto.

Rif. in frequenza viene selezionato se si utilizza una
sequenza di impulsi (frequenza) come segnale di rife-
rimento. 0 Hz corrisponde al parametro 204 Riferimen-
to minimo, Rif miv . La frequenza impostata nel
parametro 327 Rif/retroaz freq, corrisponde al parame-
tro 205 Riferimento massimo Rifuax .

Pulse feedback viene selezionato se il segnale di re-
troazione utilizzato & una serie di impulsi (frequenza).
Nel parametro 327 Rif/retroaz freq viene impostata la
frequenza massima di retroazione impulsi.

Ingr. impulsi viene selezionato se un numero determi-
nato di impulsi deve determinare un Arresto preciso,
vedere il parametro 343 Arresto preciso e il parametro
344 Valore contatore.

Selezione setup, Isb e Selezione setup, msb consento-
no di selezionare una delle quattro programmazioni.
Una premessa € che il parametro 004 sia impostato su
Multisetup.

Reset and start pud essere utilizzato come funzione di
avviamento. Se l'ingresso digitale & collegato a una
tensione di 24 V, si verifica il ripristino del convertitore
di frequenza e il motore accelera fino al riferimento
preimpostato.

Start contimpulsi viene utilizzato per avviare un arresto
sequenziale del contatore con un segnale a impulsi.
L'ampiezza degliimpulsi deve essere almeno di 14 ms
e non piu lunga della durata di conteggio. Vedere an-
che il parametro 343 e l'istruzione MI28CXYY.

Morsetto 53, tensione ingresso analo-

308 .
gico
Valore:
Nessuna funzione (NON OPERATIVO) [0]
#* Riferimento (riferimento) [1]
Retroazione (retroazione) [2]
Wobble (DELTA FREQ [%]) [10]
Funzione:

Questo parametro consente di selezionare la funzione
da inviare al morsetto 53. La demoltiplicazione del se-
gnale di ingresso avviene nei parametri 309 Morsetto
53, demoltiplicazione min. e 310 Morsetto 53, demolti-
plicazione max..

Descrizione:
Nessuna funzione [0]. Viene selezionata se il converti-
tore di frequenza non deve reagire ai segnali trasmessi
al morsetto. Riferimento [1]. Se viene selezionata que-
sta funzione, il riferimento puod essere modificato me-
diante un segnale di riferimento analogico. Se i segnali
di riferimento sono trasmessi a piu di un ingresso, de-
vono essere sommati.Se viene trasmesso un segnale
di retroazione tensione, selezionare Retroazione [2] sul
morsetto 53.
Wobble [10]
Lo scostamento di frequenza (delta) pud essere con-
trollato tramite I'ingresso analogico. Se come ingresso
analogico & selezionato DELTA FREQ (par. 308 p par.
314), il valore selezionato nel par. 702 € uguale al 100
% dell'ingresso analogico.
Esempio: ingresso analogico = 4-20 mA, Delta freq.
par.702=5Hz*4 mA=0Hze 20 mA =5 Hz. Se
viene scelta questa funzione,vedere le istruzioni Wob-
ble MI28JXYY per ulteriori informazioni.

309 Morsetto 53, conversione in scala min.

(INGR. 53 VAL. MIN)

Valore:
0,0- 10,0 Volt

# 0,0 Volt

Funzione:
Questo parametro viene usato per impostare il valore
del segnale corrispondente al riferimento minimo o alla
retroazione minima, parametro 204 Riferimento mini-
mo, Rifun / 414 Retroazione minima, FBuiN.

Descrizione:
Impostare il valore della tensione necessario. Per ga-
rantire la precisione, compensare le perdite di tensio-
ne in cavi segnale lunghi. Se devono essere usate le
funzioni di timeout (parametri 317 Timeout e 318 Fun-
zione dopo il timeout), il valore impostato deve essere
superiore a 1 Volt.

310 Morsetto 53, conversione in scala max.

Valore:
0-10,0 Volt # 10.0 Volt
Funzione:

Questo parametro viene usato per impostare il valore
del segnale corrispondente al riferimento massimo o
alla retroazione massima, parametro 205 Riferimento
massimo, Rifuax | 414 Retroazione massima, FBuax .

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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Descrizione:
Impostare il valore della tensione necessario. Per ga-
rantire la precisione, compensare le perdite di tensio-
ne nei cavi segnale lunghi.

Morsetto 60, corrente di ingresso ana-

314 .
logica
Valore:
Nessuna funzione (non operativo) [0]
Riferimento (riferimento) [1]
# Retroazione (retroazione) [2]
Wobble (DELTA FREQ [%]) [10]
Funzione:

Questo parametro consente di scegliere fra le diverse
funzioni disponibili per l'ingresso, morsetto 60. La de-
moltiplicazione del segnale di ingresso avviene nei
parametri 315 Morsetto 60, demoltiplicazione min. e
316 Morsetto 60, demoltiplicazione max..

Descrizione:
Nessuna funzione [0]. Viene selezionata se il converti-
tore di frequenza non deve reagire ai segnali trasmessi
al morsetto. Riferimento [1]. Se viene selezionata que-
sta funzione, il riferimento puo essere modificato me-
diante un segnale di riferimento analogico. Se i segnali
di riferimento sono trasmessi a piu di un ingresso,
questi segnali di riferimento devono essere sommati.
Se é trasmesso un segnale di retroazione corrente,
selezionare Retroazione [2] sul morsetto 60.
Wobble [10]
Lo scostamento di frequenza (delta) pud essere con-
trollato tramite l'ingresso analogico. Se come ingresso
analogico ¢ selezionato DELTA FREQ (par. 308 p par.
314), il valore selezionato nel par. 702 & uguale al 100
% dell'ingresso analogico.
Esempio: ingresso analogico = 4-20 mA, Delta freq.
par.702=5Hz*4 mA=0Hze 20 mA =5 Hz. Se
viene scelta questa funzione,vedere le istruzioni Wob-
ble MI28JXYY per ulteriori informazioni.

315 Morsetto 60, demoltiplicazione min.

(INGR.60 VAL. MIN)

Valore:
0,0-20,0mA

# 4,0 mA
Funzione:

Questo parametro consente di determinare il valore

del segnale che corrisponde al valore di riferimento o

di retroazione minimo impostato nel parametro 204

Riferimento minimo, Rifuin /414 Retroazione minima,

FBui.

Descrizione:
Impostare il valore di corrente necessario. Se devono
essere usate le funzioni di timeout (parametri 317 Ti-
meout e 318 Funzione dopo il timeout), il valore impo-
stato deve essere superiore a 2 mA.

316 Ingr.60 val. max

(INGR.60 VAL. MAX)

Valore:
0,0-20,0 mA

Funzione:
Questo parametro consente di impostare il valore del
segnale che deve corrisponde al valore di riferimento
massimo impostato nel parametro 205 Riferimento
max., Rifviax .

# 20,0 mA

Descrizione:
Impostare il valore di corrente necessario.

317 Timeout

(LIVEZERO TIME 0.)

Valore:
1-99s

Funzione:
Se il valore del segnale di riferimento o di retroazione
trasmesso ad uno dei morsetti d'ingresso, 53 o 60, si
abbassa sotto il 50 % del valore di demoltiplicazione
minima per un periodo superiore al tempo impostato,
sara attivata la funzione selezionata nel parametro
318 Funzione dopo il timeout. Questa funzione ¢ attiva
solo se nel parametro 309 Morsetto 53, demoltiplica-
zione min. & stato selezionato un valore superiore a 1
Volt oppure se nel parametro 315 Morsetto 60, demol-
tiplicazione min. & stato selezionato un valore superiore
a2 mA.

# 10s
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Descrizione:
Impostare il tempo desiderato.

318 Funzione dopo il timeout
Valore:
# Nessuna funzione (NESSUNA OPERAZIO-

NE) [0]
Frequenza di uscita bloccata
(BLOCCATO FREQ.) [1]
Arresto (STOP) (2]
Marcia jog (JOG) [3]
Velocita massima (VELOCITA' MASSIMA) [4]
Stop e scatto (STOP CON ALLARME) [5]

Funzione:

Questo parametro consente di scegliere la funzione da
attivare allo scadere del timeout (parametro 317 Ti-
meout). Se una funzione di timeout si verifica contem-
poraneamente a una funzione di timeout del bus
(parametro 513 Funzione intervallo tempo bus), sara
attivata la funzione di timeout del parametro 318.

Descrizione:
La frequenza di uscita del convertitore di frequenza
puod essere:

- bloccata al valore attuale [1]

- portata all’arresto [2]

- portata alla frequenza jog [3]

- portata alla frequenza di uscita max [4]

- portata all’arresto con successivo scatto [5].

319 Uscita analogica morsetto 42

Valore:
Nessuna funzione (NESSUNA OPERAZIO-
NE) [0]
Riferimento esterno min.-max. 0-20 mA
(RIF MIN-MAX = 0-20 MA) [1]
Riferimento esterno min.-max. 4-20 mA
(RIF MIN-MAX =4-20 mA) [2]
Retroazione min.-max. 0-20 MA
(FB MIN-MAX = 0-20 mA) [3]
Retroazione min.-max. 4-20 MA
(FB MIN-MAX = 4-20 mA) [4]
Frequenza di uscita 0-max 0-20 mA [5]

(0-FMAX = 0-20 mA)
Frequenza di uscita 0-max 4-20 mA

(0-FMAX = 4-20 mA) [6]
# Corrente di uscita 0-linv 0-20 mA

(0-1INV = 4-20 mA) [7]

Corrente di uscita 0-linv 4-20 mA

(O-1INV = 4-20 mA) [8]

Potenza di uscita 0-Pm,n 0-20 mA

(0-PNOM = 0-20 mA) [9]

Potenza di uscita 0-Pm,n 4-20 mA

(0-PNOM = 4-20 mA) [10]

Temperatura inverter 20-100 °C 0-20 mA

(TEMP 20-100 C=0-20 mA) [11]

Temperatura inverter 20-100 °C 4-20 mA

(TEMP 20-100 C=4-20 mA) [12]

Funzione:

L’uscita analogica puod essere usata per indicare un
valore di processo. E possibile scegliere due tipi di se-
gnale di uscita: 0 - 20 mA or 4 - 20 mA.

In caso di uscita di tensione (0 - 10 V), installare una
resistenza da 500 Q sul comune (morsetto 55). Se
l'uscita & usata come uscita di corrente, 'impedenza
risultante dell’apparecchiatura collegata potrebbe non
eccedere i 500 Q.

Descrizione:
Off. E selezionata se l'uscita analogica non deve es-
sere usata.

Rif esternomiv - Rifvax 0-20 mA/4-20 mA.

Si ottiene un segnale di uscita proporzionale al valore
di riferimento risultante nell'intervallo Riferimento mi-
nimo, Rifmin - Riferimento massimo, Rifuax (parametri
204/205).

FBuMin-FBmax 0-20 mA/ 4-20 mA.

Si ottiene un segnale di uscita proporzionale al valore
di riferimento nell'intervallo Retroazione minima,
FBwmin -Retroazione massima, FBuax (parametri
414/415).

O-fuax 0-20 mA/4-20 mA.

Si ottiene un segnale di uscita proporzionale alla fre-
quenza di uscita nell'intervallo 0 - fuax (parametro 202
Frequenza di uscita, limite alto, fuax ).

0 - Iinv 0-20 mA/4-20 mA.
Si ottiene un segnale di uscita proporzionale alla cor-
rente di uscita nell'intervallo 0 - Iinv

0 - Pun 0-20 mA/4-20 mA.
Si ottiene un segnale di uscita proporzionale alla po-
tenza di uscita attuale del motore. 20 mA corrisponde

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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al valore impostato nel parametro 102 Potenza motore,
Pun .

0 - Temp.max 0-20 mA/4-20 mA.

Si ottiene un segnale di uscita, proporzionale alla tem-
peratura nel dissipatore. 0/4 mA corrisponde a una
temperatura dissipatore minore di 20 °C e 20 mA cor-
rispondono a 100 °C.

323 Uscita relé 1-3

(RELE 01 FUNZ.)

Valore:
Nessuna funzione (NESSUNA OPERAZIO-
NE) [0]
# Pronto (PRONTO) [1]
Abilitato, nessun avviso (ABILITATO, NES-
SUN AVVISO) [2]
In funzione (MARCIA) [3]

Funzionamento su riferimento, nessun avvi-
SO

(MARCIA/RIF. RAGG.) [4]
In funzione, nessun avviso
(IN MARCIA/NO AVVISO) [5]

Funzionamento nell'intervallo di riferimento,
nessun avviso

(MARCIA IN RANGE) [6]
Pronto - tensione di rete nell'intervallo

(PRONTO TENSIONE OK) [7]
Allarme o avviso

(ALARM O GUASTO) [8]

Corrente superiore al limite di corrente, par.

221

(CORRENTE LIM MOT) [91
Allarme (ALLARME) [10]
Frequenza di uscita superiore a fLowpar.

225.

(SOPRA FREQUENZA BASSA) [11]
Frequenza di uscita inferiore di frigH par. 226
(SOTTO FREQUENZA ALTA) [12]
Corrente di uscita superiore a l.owpar. 223
(SOPRA CORRENTE BASSA) [13]
Corrente di uscita inferiore a ILow par. 224
(SOTTO CORRENTE ALTA) [14]
Retroazione superiore a FBLow par. 227

(SOPRA RETROAZIONE BASSA) [15]
Retroazione inferiore a FBHigH par. 228

(SOTTO RETROAZIONE ALTA) [16]
Relé 123 (RELE 123) [17]
Inversione (INVERSIONE) [18]

Avwviso termico (TERMICA AVVISO) [19]
Funzionamento locale (FUNZ. LOCALE) [20]
Fuori campo di frequenza par. 225/226

(CAMPO FREQ. FUORI) [22]

Fuori campo corrente

(CAMPO CORRENTE FUORI) [23]

Fuori dall'intervallo di retroazione

(CAMPO RETROAZ. FUORI) [24]

Controllo del freno meccanico

(FRENO MECCANICO) [25]

Bit parola di controllo 11

(CONTROL WORD BIT 11) [26]

Modo pausa

(MODO PAUSA) [27]
Funzione:

L'uscita del rele pud essere usata per indicare lo stato
attuale o un avviso. L'uscita viene attivata (1-2 chiu-
sura) quando viene soddisfatta una determinata con-
dizione.

Descrizione:
Off. Viene selezionato se il convertitore di frequenza
non deve reagire ai segnali.

Pronto, esiste una tensione di alimentazione sulla
scheda di comando del convertitore di frequenza e il
convertitore di frequenza & pronto per il funzionamen-
to.

Abilitato, nessun avviso, il convertitore di frequenza e
pronto per I'uso ma non e stato trasmesso un comando
di avviamento. Nessun avviso.

Marcia € attivo in presenza di un comando di avvia-
mento o quando la frequenza di uscita & superiore a
0,1 Hz. E attivo anche durante la decelerazione.

Funzionamento su riferimento, nessun avviso velocita in
base al riferimento.

Marcia, nessun avviso, € stato emesso un comando
d'avviamento. Nessun avviso.

Pronto - tensione di rete entro I'intervallo: il convertitore
di frequenza & pronto per l'uso, la scheda di controllo
riceve tensione e non vi sono segnali di controllo attivi
negli ingressi. La tensione di rete rientra nell'intervallo
consentito.

Allarme o avviso, l'uscita viene attivata da un allarme o
un avviso.

Corrente limite, la corrente di uscita supera il valore
programmato nel parametro 221 Limite di corrente
ILim.
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Allarme, I'uscita viene attivata da un allarme. 327 Riferimento impulsi/frequenza max.
Frequenza di uscita superiore a frow , la frequenza di (RIF./RETROAZ FREQ)
uscita e superiore al valore impostato nel parametro Valore:
225 Awviso: Frequenza bassa, fLow . 150 - 67600 Hz # 5000 Hz
Funzione:

Frequenza di uscita superiore a fricH , la frequenza di
uscita & superiore al valore impostato nel parametro
226 Awviso: Frequenza alta, fHIGH.

Corrente di uscita superiore a l.ow , la corrente di uscita
¢ inferiore al valore impostato nel parametro 223 Av-
viso: Corrente bassa, ILow .

Corrente di uscita inferiore a InigH , la corrente di uscita
€ superiore al valore impostato nel parametro 224 Av-
viso: Corrente alta, IHiGH.

Retroazione superiore a FBLow , il valore di retroazione
€ superiore al valore impostato nel parametro 227 Av-
viso: Retroazione bassa FBiow.

Retroazione inferiore a FBrigH , il valore di retroazione
¢ inferiore al valore impostato nel parametro 228 Av-
viso: Corrente alta, IHigH.

Relé 123 viene utilizzato solo insieme a Profidrive.

Inversione, I'uscita di relé viene attivata quando la ro-
tazione del motore € in senso antiorario. Quando il
motore ruota in senso orario, il valore € 0 V CC.

Awviso termico, superato il limite di temperatura nel
motore o nel convertitore di frequenza oppure nel ter-
mistore collegato a un ingresso digitale.

Funzionamento locale, I'uscita & attiva quando viene
selezionato il parametro 002 Funzionamento locale/re-
moto, Funzionamento locale [1]

Fuori dall'intervallo di frequenza, la frequenza di uscita
¢ al di fuori dell'intervallo di frequenza programmato
nei parametri 225 e 226.

Fuori dall'intervallo di corrente, la corrente del motore &
fuori dall'intervallo programmato nei parametri 223 e
224,

Fuori dall'intervallo di retroazione, il segnale di retro-
azione e fuori dall'intervallo programmato nei parame-
tri 227 e 228.

Controllo freno meccanico, consente di controllare un
freno meccanismo esterno (vedere la sezione relativa
al controllo del freno meccanico nella Guida alla Pro-
gettazione).

Bit parola di controllo 11, & attivo se il bit 11 & alto sulla
comunicazione bus.

Modo pausa, € attivo quando il convertitore di frequen-
za ¢ inferiore a 0,1 Hz.

Questo parametro viene usato per impostare un valore
del segnale corrispondente al valore di riferimento
massimo impostato nel parametro 205 Riferimento
massimo, Rifuax o al valore di retroazione massimo
impostato nel parametro 415 Retroazione massima,
FBumax .

Descrizione:
Impostare il riferimento impulsi o la retroazione impulsi
necessari da trasmettere al morsetto 33.

328 Impulsi massimi 29

Valore:

150 -67600 Hz # 5000 Hz
Funzione:

Questo parametro viene usato per impostare il valore
del segnale che corrisponde al valore massimo impo-
stato nel parametro 205 Riferimento massimo, Rifmax

o al valore massimo di retroazione impostato nel pa-

rametro 415 Retroazione massima, FBuax .

NOTA!

": Rilevante soltanto per DeviceNet. Per ul-
q teriori informazioni, vedere MG90BXYY.

341 Uscita digitale/a impulsi terminal 46
Valore:
Pronto (PRONTO) [0]
Parametro [0] - [20] vedere parametro 323
Riferimento impulsi (RIF. IMPULSI) [21]

Parametro [22] - [25] vedere parametro 323

Retroazione impulsi (PULSE FEEDBACK)  [26]
Freq. di uscita (FREQ. USCITA IMP) [27]
Corrente a impulsi (CORRENTE IMPULSI)  [28]
Potenza a impulsi (POTENZA IMPULSI) [29]

Temperatura a impulsi (PULSE TEMP) [30]
Bit parola di controllo 12 (CONTROL WORD
BIT 12) [31]

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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Modo pausa (MODO PAUSA) [32]

Funzione:
L'uscita digitale pud essere usata per indicare lo stato
attuale o un avviso. L’uscita digitale (morsetto 46)
emette un segnale 24 V CC quando una data condi-
zione & soddisfatta. Il morsetto pud essere usato an-
che per l'uscita in frequenza.
Con il parametro 342 viene impostata la frequenza a
impulsi massima.

Descrizione:
Riferimento impulsi Rifvun - Rif max
Si ottiene un segnale di uscita proporzionale al valore
di riferimento risultante nell'intervallo Riferimento mi-
nimo , Rifmin - Riferimento massimo, Rifwax (parametri
204/205).

Retroazione impulsi FBumin-FBmax .

Si ottiene un segnale di uscita proporzionale al valore
di riferimento nell'intervallo Retroazione minima,
FBwmin -Retroazione massima, FBwvax (parametri
414/415).

Frequenza di uscita O-fuax.

Si ottiene un segnale di uscita proporzionale alla fre-
quenza di uscita nell'intervallo 0 - fuax (parametro 202
Frequenza di uscita, limite alto, fuax ).

Impulsi di corrente O - Iinv.
Si ottiene un segnale di uscita proporzionale alla cor-
rente di uscita nell'intervallo O - linv.

Potenza impulsi O - Pu,n.

Si ottiene un segnale di uscita, proporzionale alla po-
tenza di uscita presente. Il par. 342 corrisponde al
valore impostato nel parametro 102 Potenza motore,
Pun.

Temperatura impulso O - temp. max.

Si ottiene un segnale di uscita, proporzionale alla tem-
peratura nel dissipatore. 0 Hz corrisponde a una tem-
peratura dissipatore minore di 20 °C e il parametro 342
corrisponde a 100 °C.

CONTROL WORD BIT 12
L'uscita & attiva se il bit 12 & alto sulla comunicazione
bus.

NOTA!

Il morsetto di uscita 46 non & disponibile
su DeviceNet. Frequenza di uscita mini-
ma con un'uscita in frequenza = 16 Hz

Modo pausa,
E attivo se la frequenza & inferiore a 0,1 Hz.

Serie VLT ©2800
342 Morsetto 46, demoltiplicazione max im-
pulsi
Valore:
150 - 10000 Hz ¥ 5000 Hz
Funzione:

Questo parametro & usato per impostare la frequenza
massima del segnale di uscita dell'impulso.

Descrizione:
Impostare la frequenza desiderata.

343 Funzione arresto di precisione
(Arresto di precisione)
Valore:

# Arresto di precisione, arresto rampa (normale) [0]
Stop contatore con ripristino

(STOP CONT. CON RIPR) [1]

Stop contatore senza ripristino

(STOP CONT. NO RIPR) [2]

Stop con compensazione velocita

(STOP VEL. COMP) [3]

Stop contatore compens. velocita c. ripristino

(STOP CONT.V.COMP.RIP.) [4]

Stop contatore compens. velocita s. ripristino

(STOP CONT.V.COMP.S.) [5]
Funzione:

Questo parametro consente di selezionare la funzione
di arresto da eseguire in seguito a un comando di ar-
resto. Tutte le sei selezioni contengono una precisa
routine di arresto, garantendo cosi un elevato livello di
precisione della ripetizione.

Le selezioni sono una combinazione delle funzioni de-
scitte di seguito.

"

Descrizione:

Arresto di precisione, arresto rampa [0] € selezionato
per ottenere un‘elevata precisione ripetitiva nel punto
di arresto.

Stop contatore. Dopo aver ricevuto un segnale di av-
viamento a impulsi, il convertitore di frequenza funzio-
na fino al ricevimento sul morsetto di ingresso 33 del
numero di impulsi programmati dall'utente. In tal modo

NOTA!

Avviamento a impulsi [8] pud non essere
usato con la funzione di arresto di preci-
sione.

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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un segnale di arresto interno attivera il normale tempo
di decelerazione (parametro 208).

La funzione del contatore ¢ attivata (inizio conteggio)
in relazione al segnale di avviamento (quando questo
passa da arresto ad avviamento).

Stop con compensazione velocita. Per un arresto esat-
tamente nello stesso punto, indipendentemente dalla
velocita attuale, un segnale di arresto ricevuto viene
ritardato internamente quando la velocita corrente &
inferiore alla velocita massima (impostata nel parame-
tro 202).

Ripristino. Stop contatore e Stop con compensazione
velocita possono essere combinati con o senza ripri-
stino.

Stop contatore con ripristino [1]. Dopo ogni arresto di
precisione, viene ripristinato il numero di impulsi con-
tati durante la decelerazione fino a 0 Hz.

Stop contatore senza ripristino [2]. Il numero di impulsi
contati durante la decelerazione fino a 0 Hz viene de-
tratto dal valore del contatore nel parametro 344.

344 Valore contatore

Valore:

0- 999999 # 100000 impulsi
Funzione:

Questo parametro consente di selezionare il valore del
contatore da usare nella funzione di arresto di preci-
sione integrata (parametro 343).

Descrizione:
L'impostazione di fabbrica & 100000 impulsi. La fre-
quenza massima (risoluzione max.) che puo essere
registrata sul morsetto 33 & 67,6 kHz.

349 Tempo di ritardo sistema

Valore:

0Oms-100 ms # 10 ms
Funzione:

In questo parametro l'utente pud impostare il tempo di
ritardo del sistema (sensore, PLC ecc.). In caso di stop
con compensazione della velocita, il tempo di ritardo
a frequenze diverse ha una maggiore influenza sulla
modalita di arresto.

Descrizione:
L'impostazione di fabbrica & 10 ms. Vale a dire che si
presume che il ritardo totale dal sensore, dal PLC e da
altro hardware corrisponda a questa impostazione.

NOTA!
“: Attivo solo per stop con compensazione
a della velocita.

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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® Funzioni speciali

400 Funzione freno

Valore:
Disabilitato (OFF) [0]
Freno resistenza
(RESISTENZA ON) [1]
Freno CA (Freno CA) [4]
Condivisione di carico
(condivisione di carico) [5]

L’impostazione di fabbrica dipende dal tipo di appa-
recchio.

Funzione:
Freno resistenza [1] viene selezionato se il convertitore
di frequenza dispone di un transistor freno integrato e
la resistenza freno & collegata ai morsetti 81, 82. Una
tensione del circuito intermedio superiore & consentita
durante la frenata (funzionamento rigenerativo) in ca-
so di collegamento di una resistenza freno.
Freno CA [4] puO essere selezionato per migliorare la
frenata senza usare resistenze freno.. Osservare che
il frano CA [4] non presenta la stessa efficacia del
freno con resistenza [1].

Descrizione:
Selezionare Freno resistenza [1] se & collegata una re-
sistenza freno.
Selezionare Freno CA [4] in caso di carichi generati a
breve termine. Vedere parametro 144 Guadagno freno
CA per impostare il freno.

Selezionare Condivisione del carico [5] se usato.
' NOTA!
'l: Un cambiamento del valore selezionato
non sara attivo finché la tensione di rete
non sara stata scollegata e ricollegata.

405 Funzione di ripristino

Valore:
# Ripristino manuale (RESET MANUALE) [0]
Ripristino automatico x 1
(AUTOMATICO x 1) [1]
Ripristino automatico x 3
(AUTOMATICO x 3) [3]
Ripristino automatico x 10 [10]

(AUTOMATICO x 10)

Ripristino all'accensione
(RESET ALL'ACCENSIONE) [11]

Funzione:

Questo parametro consente di scegliere se il ripristino
e il riavvio dopo uno scatto devono essere manuali
oppure se il convertitore di frequenza deve essere ri-
pristinato e riavviato automaticamente. E inoltre pos-
sibile selezionare il numero di tentativi di riavvio. Il
tempo fra ogni tentativo & impostato nel parametro 406
Tempo riavviamento automatico.

Descrizione:

Se viene selezionato Ripristino manuale [0], il ripristino
deve essere effettuato mediante il tasto [STOP/RE-
SET], un ingresso digitale o la comunicazione seriale.
Se il convertitore di frequenza deve eseguire un ripri-
stino e un avvio automatico dopo uno scatto, selezio-
nare il valore dato [1], [3] o [10].

Se viene selezionato Ripristino all'avviamento [11], il
convertitore di frequenza effettuera un ripristino in ca-
so di un guasto connesso con un'interruzione di rete.

Il motore pud avviarsi senza avviso.

406 Tempo di riavviamento automatico
(AUTORESTART(s))

Valore:
0 - 1800 sec.

Funzione:
Questo parametro consente di impostare l'intervallo di
tempo desiderato tra lo scatto e il successivo avvio
della funzione automatica di ripristino. Si presuppone
che il ripristino automatico sia stato selezionato nel
parametro 405 Funzione di ripristino.

# 5 sec.

Descrizione:
Impostare il tempo desiderato.

409 Sovracorrente, ritardo scatto ILim

(corr. rit. scatto)

Valore:
0-60 s (61=DISABILITATO)

# DISABILITATO

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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Funzione: 412 Frequenza di commutazione variabile
Se il convertitore di frequenza rileva che la corrente in
uscita ha raggiunto il limite di corrente ILim (parametro Valore:
221 Corrente limite) e rimane a quel valorg per il tempo # Nessun filtro LC (NO FILTRO LC) [2]
preimpostato, avviene il disinserimento. E possibile Filtro LC collegato
utilizzarlo per la protezione dell'applicazione, analo- (Filtro LC collegato) [3]
gamente alla protezione del motore da parte del'ETR
in caso di selezione. Funzione:

Descrizione:
Selezionare per quanto tempo il convertitore di fre-
quenza deve mantenere la corrente in uscita al limite
ILim prima di disinserirsi. In caso di DISABILITATO, il
parametro 409 Sovracorrente, ritardo scatto, l.m non
funziona, vale a dire che il disinserimento non avra
luogo.

411 Frequenza di commutazione

(Commutaz freq.)

Valore:
3000 - 14000 Hz (VLT 2803 - 2875)
3000 - 10000 Hz (VLT 2880 - 2882)
Funzione:
Il valore programmato determina la frequenza di com-
mutazione dell'inverter. Se la frequenza di commuta-
zione viene modificata, & possibile che diminuisca il
rumore acustico del motore.

# 4500 Hz
# 4500 Hz

NOTA!

La frequenza in uscita del convertitore di
frequenza non pud mai assumere valori
superiori a 1/10 della frequenza di com-
mutazione.

Descrizione:
Quando il motore & in movimento, la frequenza di com-
mutazione viene regolata nel parametro 411 Frequen-
za di commutazione fino alla frequenza corrispondente
al minimo rumore possibile del motore.

' NOTA!
'l: La frequenza di commutazione viene ri-
i dotta automaticamente in funzione del ca-

rico. Vedere fFrequenza di commuatzione
dipendente dalla temperatura sotto Condi-
zioni speciali.
Quando Connessione filtro LC viene sele-
zionato nel parametro 412, la frequenza
minima di commutazione & di 4.5 kHz.

Il parametro deve essere impostato su Filtro LC colle-
gato se € installato un filtro LC fra il convertitore di
frequenza e il motore.

Descrizione:
Filtro LC collegato [3] deve essere utilizzato se tra il
convertitore di frequenza e il motore & installato un fil-
tro LC, altrimenti il convertitore di frequenza non € in
grado di proteggere il filtro LC.

l NOTA!
'.: Se & selezionato il filtro LC, la frequenza
i di commutazione diventa pari a 4,5 kHz.

413 Fattore di sovramodulazione
Valore:
Disabilitato (OFF) [0]
# Abilitato (ON) (1]
Funzione:

Questo parametro consente di impostare il fattore di
sovramodulazione della tensione di uscita.

Descrizione:

Disabilitato [0] significa che non sussiste sovramodu-
lazione delle frequenza di uscita, vale a dire che si
evita una possibile ondulazione della coppia sull'albe-
ro motore. Questa & una funzione utile sulle macchine
rettificatrici. Abilitato [1] significa che & possibile otte-
nere una tensione di uscita superiore alla tensione di
rete (fino al 5 %).

414 Retroazione minima FBmin
(MIN. RETROAZ.)
Valore:

-100.000,000 - par. 415 FBmax # 0.000

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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Funzione: I/h (I/h) [16]
| parametri 414 Retroazione minima, FBuiv € 415 Re- m3h (m3/h) [17]
troazione massima, FBuax vengono usati per conver- Kg/s (kg/s) [18]
tire in scala il testo del display in modo che visualizzi . )
. . . . s Kg/min. (kg/min) [19]
il segnale di retroazione in un'unita di processo pro-
porzionale al segnale di ingresso. Kg/h (kg/h) [20]
T/min. (T/min) [21]
Descrizione: i Ore.‘ (T/h) [22]
Impostare il valore da visualizzare sul display come il Metri (m) [23]
valore del segnale di retroazione minima sull'ingresso Nm (nm) [24]
di retroazione selezionato (parametri 308/314 Ingressi m/s (m/s) [25]
analogici). m/min. (m/min) [26]
°F (°F) [27]
: : In wg (in wg) (28]
415 Retroazione massima, FBmax
gal/s (gal/s) [29]
(MAX. RETROAZ.)
Ft3/s (ft 3/s) [30]
Valore: Gal/mi I/mi 31
FBwiN - 100.000,000 # 1500.000 al/min. (gal/min) [31]
- Ft3/min. (Ft3/min) [32]
Funzione:
Vedere la descrizione del parametro 414 Retroazione Galh (gal/h) [33]
minima, FBuin . Ft3/h (Ft3/h) [34]
Lb/s (Ib/s) [35]
Descrizione: Lb/min. (Ib/min) [36]
Impostare il valore da visualizzare sul display quando Lb/ora (Ib/h) [37]
si ottiene la retroazione massima sull'ingresso di re- Lb ft (Ib ft) [38]
troazione selezionato (parametri 308/314 Ingressi ana- Ft/s (ft/s) [39]
logici). Ft/min. (ft/min) [40]
Psi (Psi) [41]
416 Unita fii processo E
(UNITA REF/RETRO.) Scegliere le unita di misura da visualizzare sul display.
Valore: L'unita viene visualizzata se € possibile collegare un
# Nessuna unita (Nessuna unita) [0] quadro di comando LCP e se Rif. [unita] [2] o Retro-
% (%) 1] azione [unita] [3] sono stati selezionati in uno dei para-
ppm (ppm) 2] n".net.ri 009-01? Visualizzazione q?/ c{/sp/ay, ein .Modalité
— N di visualizzazione. Questa unita viene usata in Anello
giri/min (giri/min) [3] , s v .
chiuso anche come unita per Riferimento minimo/mas-
bar (bar) [4] simo e Retroazione minima/massima.
Cicli/min. (CICLI/MIN.) [5]
Impulsi/s (IMPULSI/S) [6] I —
Unita/s (UNITA/S) (7] Selezionare I'unita desiderata per il segnale di riferi-
Unita/min. (UNITA/MIN.) [8] mento/retroazione.
Unita/h (Unita/h) [9]
°C (°C) [10] Regolatori dei VLT 2800
Pa (pa) [11] I VLT 2800 dispongono di due regolatori PID integrati,
I/s (I/s) [12] uno per la regolazione della velocita, I'altro per la re-
m %/s (m 3/s) [13] golazione dei processi.
Umin. (Vim) [14] La Regolazione della velocita e la Regolazione del
' processo richiedono un segnale di retroazione su un
m3/min. (m 3/min) [15]

ingresso. Sono numerose le impostazioni per entram-

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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bi i regolatori PID che sono effettuate negli stessi
parametri, tuttavia la selezione di un tipo di regolatore
influira sulle selezioni che devono essere effettuate nei
parametri condivisi.

Nel parametro 100 Configurazione & possibile selezio-
nare il tipo di regolazione, Regolazione velocita, anello
chiuso [1] o Regolazione processo, anello chiuso [3].

Regolazione della velocita

Questa regolazione PID & ottimale per I'uso in applic
azioni che richiedono di mantenere una particolare ve-
locita del motore. | parametri specifici della regolazio-
ne della velocita sono quelli da 417 a 421.

Regolazione del processo

Il regolatore PID mantiene una modalita di processo
costante (pressione, temperatura, flusso ecc.) e rego-
la la velocita del motore in base al riferimento/punto di
funzionamento e al segnale di retroazione.

Un trasmettitore fornisce al regolatore PID un segnale
di retroazione dal processo che indica lo stato attuale
del processo stesso. Il segnale di retroazione varia al
variare del carico del processo.

Cio significa che sussiste uno scostamento fra riferi-
mento/punto di funzionamento e stato attuale del pro-
cesso. Tale scostamento &€ compensato dal regolatore
PID aumentando e diminuendo la frequenza di uscita
in relazione all'entita dello scostamento fra riferimento/
punto di funzionamento e stato attuale del processo.

Il regolatore PI D integrato nel convertitore di frequen-
za e stato ottimizzato per I'uso in applicazioni di pro-
cesso. Cio significa che nel convertitore di frequenza
sono disponibili numerose funzioni speciali.

In precedenza era necessario ottenere un sistema per
gestire queste funzioni speciali installando moduli 1/0
extra e programmando il sistema. |l convertitore di fre-
quenza evita l'installazione di moduli supplementari. |
parametri specifici del regolazione del processo sono
quelli dal 437 al 444.

Funzioni PID
Unita di riferimento/retroazione

In caso di selezione di Regolazione velocita, anello chiu-
so nel parametro 100 Configurazione, 'unita di riferi-
mento/retroazione & sempre giri/min.

In caso di selezione di Regolazione processo, anello
chiuso nel parametro 100 Configurazione I'unita & de-
finita nel parametro 416 Unita di processo.

Retroazione

E necessario preimpostare un intervallo di retroazio-
ne per entrambi i regolatori. Questo campo di retro-
azione limita simultaneamente il campo di riferimento

potenziale di modo che, se la somma di tutti i riferi-
menti non rientra nel campo di retroazione, il riferi-
mento sara limitato nell'ambito del campo di retroazio-
ne.

Il segnale di retroazione deve essere collegato ad un
morsetto del convertitore di frequenza. Se la retro-
azione € selezionata su due morsetti simultaneamen-
te, i due segnali saranno sommati.

Usare la sintesi sottostante per determinare il morsetto
da impiegare e i parametri da programmare.

Tipo di retroazio- Morsetto Parametri
ne

Impulso 33 307, 327
Tensione 53 308, 309, 310
Corrente 60 314, 315, 316

E possibile correggere una perdita di tensione in cavi
segnale lunghi se viene usato un trasmettitore con
un'uscita di tensione. Cid & possibile nel gruppo di pa-
rametri 300 Scala min./max.

| parametri 414/415 Retroazione minima/massima van-
no anche preimpostati secondo il valore dell'unita di
processo corrispondente ai valori di scala minima e
massima per i segnali connessi al morsetto.

Riferimento

Nel parametro 205, & possibile impostare un riferimen-
to massimo che rapporta in scala la somma di tutti i
riferimenti, cioé il riferimento risultante.

Il riferimento minimo nel parametro 204 & un'espres-
sione del valore minimo che il riferimento risultante
puo assumere.

Tutti i riferimenti saranno sommati e la somma sara il
riferimento rispetto al quale avra luogo la regolazione.
E possibile limitare il campo di riferimento a dimensioni
inferiori a quelle del campo di retroazione. Cio puo ri-
sultare opportuno se si desidera evitare una modifica
non intenzionale di un riferimento esterno che scosti
eccessivamente la somma rispetto al riferimento op-
zionale. |l campo di riferimento non puo superare il
campo di retroazione.

La preimpostazione dei riferimenti avviene nei para-
metri da 215 a 218 Riferimento preimpostato. Vedere
la descrizione Funzione di riferimento e Gestione dei ri-
ferimenti.

Se il segnale corrente € usato come segnale di retro-
azione, sara possibile usare solo tensione come rife-
rimento analogico. Usare la sintesi sottostante per
determinare il morsetto da impiegare e i parametri da
programmare.

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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Tipo di riferimen- Morsetto Parametri
to

Impulso 33 307, 327
Tensione 53 308, 309, 310
Corrente 60 314, 315, 316
Riferimenti 215-218
preimpostati

Riferimento bus 68+69

Notare che il riferimento bus pud essere preimpostato
solo con la comunicazione seriale.

ll"l

v
Limite di guadagno differenziale
In caso di rapide variazioni in una determinata appli-
cazione rispetto al segnale di riferimento o al segnale
di retroazione, lo scostamento tra il riferimento/valore
di regolazione e I'attuale modalita del processo verra
modificato rapidamente. Il derivatore puo in seguito
diventare troppo dominante. Cid succede perché sta
reagendo alla variazione tra il riferimento e il modo at-
tuale del processo e, quanto piu rapidamente varia lo
scostamento, tanto maggiore sara il contributo di fre-
quenza risultante dal derivatore che puo pertanto es-
sere limitato per consentire la preimpostazione di un
tempo differenziale ragionevole per le variazioni lente
e un adeguato contributo in frequenza per le variazioni
rapide. Ci0 & possibile usando la regolazione della ve-
locita del parametro 420 Vel. guad.d lim. e la regola-
zione del processo del parametro 443 Proc. guad. d..

NOTA!
Si consiglia di preimpostare i morsetti non
utilizzati su Nessuna funzione [0].

Filtro passa-basso

Se & presente molto rumore nel segnale di retroazio-
ne, questo pud essere smorzato usando un filtro pas-
sa-basso integrato. E preimpostata un'opportuna
costante di tempo del filtro passa-basso.

Se il filtro passa-basso & preimpostato a 0,1 s, la fre-
quenza di disinserimento sara 10 RAD/s, corrispon-
dente a (10/2 x ) = 1,6 Hz. Cio significa che saranno
smorzate tutte le correnti/tensioni che variano di oltre
1,6 ondulazioni al secondo. In altre parole, la regola-
zione avverra solo in base a un segnale di retroazione
che varia di una frequenza inferiore a 1,6 Hz. La co-

Rat
Retr

kl. 53 0-10V [Demol}
& > tipli.
b-?oox
Retroazione analogica
@kl 60 0-20mA ‘D'?;'I‘f'}
Ig-wax
Retroazione impulsi
Demol:l-
.kl' 33 P tipli.
b-mox

195NA019.10

stante di tempo appropriata & selezionata in Regola-
zione velocita nel parametro 421 Vel fitro e in
Regolazione processo nel parametro 444 Proc. filtro.

Regolazione inversa

Regolazione normale indica che la velocita del motore
aumenta quando il riferimento/impostazione € mag-
giore del segnale di retroazione. Se & necessario uti-
lizzare la regolazione inversa, in cui la velocita viene
ridotta quando il segnale di retroazione & inferiore al
riferimento/impostazione, programmare il parametro
437 Proc. tipo che deve essere programmato su In-
verso.

Anti-avvolgimento

Il regolatore di processo € preimpostato nella fabbrica
con una funzione antiavvolgimento attiva. Con questa
funzione, al raggiungimento di un limite di frequenza,
un limite di corrente o un limite di tensione, l'integratore
€ inizializzato ad una frequenza corrispondente alla
frequenza d'uscita corrente. Cid impedisce l'integra-
zione di uno scostamento fra il riferimento e l'attuale
modalita di processo che non pud essere ovviato me-
diante una variazione di velocita. Questa funzione pud
essere deselezionata nel parametro 438 Proc.anti win-
aup.

Condizioni di avviamento

In alcune applicazioni il regolatore di processo € im-
postato in modo ottimale quando trascorre un periodo
di tempo relativamente lungo prima di ottenere la con-
dizione di processo desiderata. In queste applicazioni
pud essere opportuno definire una frequenza di uscita
alla quale il convertitore di frequenza deve azionare il
motore prima dell'attivazione del regolatore di proces-
so. Cio e possibile programmando una frequenza di
avviamento nel parametro 439 Proc. start freq.

Gestione della retroazione

La gestione della retroazione & descritta nel presente
diagramma di flusso.

Il diagramma di flusso mostra quali parametri possono
influire sulla gestione della retroazione e in che modo
intervengono. Si possono selezionare segnali di retro-
azione di tensione, corrente e impulsi.

Par. 100
Processo

|
Demoltipli. :

q
dall’'ulente

L | Retroazione

Velocitd

Demoltipli.

| giri/min

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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' NOTA!
“: | parametri 417-421 sono usati solo se nel
i parametro 100 Configurazione € stata se-
lezionata l'opzione Regolazione velocita,
anello chiuso [1].

417 Velocita, guadagno proporzionale PID

(VEL. GUAD. P.)

Valore:
0,000 (OFF) - 1,000

Funzione:
Guadagno proporzionale indica quante volte deve es-
sere amplificato I'errore (scostamento fra il segnale di
retroazione e il punto di funzionamento).

# 0,010

Descrizione:
Una regolazione rapida si ottiene con un'amplificazio-
ne elevata, tuttavia se I'amplificazione & eccessiva, il
processo puo diventare instabile.

418 Velocita, tempo integrale PID

(VEL. GUAD. I

Valore:
20,00 - 999,99 ms (1000 = OFF)

Funzione:
Il tempo integrale determina quanto & necessario al
regolatore PID per correggere l'errore. Tanto maggio-
re & l'errore, quanto piu rapidamente aumentera in
contributo in frequenza dell'integratore. 1l tempo inte-
grale & il tempo necessario all'integratore per appor-
tare la stessa variazione del guadagno proporzionale.

# 100 ms

Descrizione:
Una regolazione rapida si ottiene con un tempo inte-
grale breve. Tuttavia se questo tempo & troppo breve,
il processo pud diventare instabile. Se il tempo inte-
grale € lungo, possono verificarsi scostamenti rilevanti
dal riferimento voluto, in quanto il regolatore di pro-
cesso necessitera di molto tempo per la regolazione
in caso di errore.

419 Velocita, tempo differenziale PID

Valore:
0,00 (OFF) - 200,00 ms

# 20,00 ms

Funzione:
Il differenziale non reagisce ad un errore costante.
Fornisce un guadagno solo in caso di variazione del-
I'errore. Tanto pil rapidamente cambia I'errore, quanto
maggiore sara il guadagno del differenziale. Il contri-
buto € proporzionale alle velocita alla quale variano gli
errori.

Descrizione:
Un controllo rapido si ottiene con un tempo differen-
ziale lungo. Tuttavia un tempo troppo lungo pud ren-
dere instabile il processo. Se il tempo differenziale &
pari a 0 ms, la funzione D non & attiva.

420 Velocita, limite di guadagno D PID

(VEL. GUAD. D LIM)

Valore:
5,0-50,0

# 5,0
Funzione:

E possibile impostare un limite di guadagno del diffe-
renziale. Siccome il guadagno D aumenta alle fre-
quenze superiori, limitare il guadagno puo essere utile.
Cid consente di ottenere un collegamento differenziale
puro alle basse frequenze e un collegamento differen-
ziale costante alle frequenze superiori.

Descrizione:
Selezionare il limite di guadagno desiderato.

421 Velocita, tempo filtro passa-basso PID

(VEL. FILTRO)

Valore:
20 - 500 ms

Funzione:
| disturbi sul segnale di retroazione sono smorzati da
un filtro passa-basso in modo da ridurre il loro impatto
sulla regolazione. Cio pud essere vantaggioso, ad
esempio in caso di un segnale molto disturbato. Ve-
dere il disegno.

# 100 ms

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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Segnale di retroazione

Seghale di retroczione
disturbato

0.6 t (Sec.)

T

Filtro passa-basso)

f; = 10 Hz

Segnale di refmaz\'cne¢

Segnale di retroazione
filtrato

~~— N~ ——

1757A295.10 0.6 I (Sec.!

Descrizione:

Se viene programmata una costante di tempo (t) di 100
ms, la frequenza di disinserimento del filtro passa-
basso sara di 1/0,1 = 10 RAD/s, corrispondente a (10/
2 x 1) =1,6 Hz. Il regolatore PID regolera solo un se-
gnale di retroazione che varia ad una frequenza infe-
riore a 1,6 Hz. Se il segnale di retroazione varia ad una
frequenza superiore a 1,6 Hz, sara smorzato dal filtro
passa-basso.

423 Tensione U1

(TENSIONE U1)

Valore:
0.0-999,0V

Funzione:

| parametri 423-428 sono usati se nel parametro 101
Caratteristiche di coppia & stata selezionata I'opzione
Caratteristiche speciali del motore [8]. E possibile de-

terminare una caratteristica U/f sulla base di quattro

tensioni e tre frequenze definibili. La tensione a 0 Hz
€ impostata nel parametro 133 Tensione di avviamen-
to.

#* Par. 103

u
Umox 103 +————————————

195NAGS0. 11

Por. 427 +—-—-—-—-—----— !

Par. 425 ] ------

Par. 423
Por. 133] |

1
1
1
1
1
1
|
1
1
1
1
!
[ 1
| -

T T T T T
Por. 424 426 428 104 202
'm,n {mux

Descrizione:
Impostare la tensione di uscita (U1) adatta alla prima
frequenza di uscita (F1), parametro 424 F1 Frequen-
a.

N

424 Frequenza F1

(F1 FREQUENZA)

Valore:

0,0 - par. 426 Frequenza # Par. 104 Frequenza
F2 motore
Funzione:

Vedere il parametro 423 Tensione UT.

Descrizione:
Impostare la frequenza di uscita (F1) adatta alla prima
tensione di uscita (U1), parametro 423 Tensione U7 .

425 Tensione U2

(U2 TENSIONE)

Valore:
0.0-999,0V

Funzione:
Vedere il parametro 423 Tensione UT.

#* Par. 103

Descrizione:
Impostare la tensione di uscita (U2) adatta alla secon-
da frequenza di uscita (F2), parametro 426 Frequenza
2.

m

426 Frequenza F2

(Frequenza F2)

Valore:
Par. 424 Frequenza F1 -
par. 428 fFrequenza F3

# Par. 104 Frequenza
motore

Funzione:
Vedere il parametro 423 Tensione UT.

Descrizione:
Impostare la frequenza di uscita (F2) adatta alla se-
conda tensione di uscita (U2), parametro 425 Tensione
v2.

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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427 Tensione U3
Valore:
0,0-999,0V
Funzione:
Vedere il parametro 423 Tensione U1.

# par. 103

Descrizione:
Impostare la tensione di uscita (U3) adatta alla terza
frequenza di uscita (F3), parametro 428 Frequenza
3.

-

428 Frequenza F3

(F3 FREQUENZA)

Valore:

Par. 426 Frequenza F2 - # Par. 104 Frequenza
1000 Hz motore
Funzione:

Vedere il parametro 423 Tensione U1.

Descrizione:
Impostare la frequenza di uscita (F3) adatta alla terza
tensione di uscita (U3), parametro 427 Tensione U3 .

NOTA!
“: | parametri 437-444 sono usati solo se nel
parametro 100 Configurazione € stata se-
lezionata I'opzione Regolazione processo,
anello chiuso. [3].

437 Processo, controllo normale/inverso,

PID
Valore:
# Normale (NORMALE) [0]
Inverso (INVERSO) [1]
Funzione:

E possibile scegliere se il regolatore di processo deve
aumentare/ridurre la frequenza di uscita in caso di uno
scostamento fra il riferimento/valore di regolazione e il
modo di processo corrente.

Descrizione:
Se il convertitore di frequenza deve ridurre la frequen-
za d'uscita in caso di aumento del segnale di retro-
azione, selezionare Normale [0].Se il convertitore di

frequenza deve aumentare la frequenza d'uscita in ca-
so di aumento del segnale di retroazione, selezionare
Inverso [1].

438 Processo, anti-avvolgimento PID
Valore:
Non attivo (DISATTIVATO) [0]
# Attivo (ABILITATO) [1]
Funzione:

E possibile scegliere se il regolatore di processo deve
continuare a regolare una variazione anche se non &
possibile aumentare/ridurre la frequenza di uscita.

Descrizione:
L'impostazione di fabbrica & Abilitato [1], vale a dire
che il collegamento di integrazione viene attivato in
relazione alla frequenza di uscita attuale qualora sia
stato raggiunto il limite di corrente, il limite di tensione
o la frequenza min/max. Il regolatore di processo non
si modifichera finché I'errore & zero o il suo segno &
cambiato. Selezionare Disabilitato [0] se l'integratore
deve continuare a integrare una variazione, anche se
con questa regolazione non ¢ possibile eliminare l'er-
rore.

l NOTA!
'.: Se viene selezionato Disabilitato [0], signi-
i fica che, quando la variazione cambia di
segno, l'integratore dovra integrare dal li-
vello raggiunto in conseguenza dell'errore
precedente prima che si verifichi qualsiasi
variazione nella frequenza di uscita.

439 Processo PID, frequenza di avviamento

(PROC. START FREQ)

Valore:

fwin - fmax (parametro
201/202)

Funzione:
Quando giunge il segnale di avviamento, il convertito-
re di frequenza reagira in base alla regolazione Anello
aperto e non passera ad Anello chiuso fino al raggiun-
gimento della frequenza di avviamento programmata.
Cio consente di impostare una frequenza corrispon-
dente alla velocita alla quale il processo funziona nor-

# Par. 201 Frequenza
di uscita minima, fuin

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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malmente, permettendo cosi di raggiungere piu rapi-
damente le condizioni di processo richieste.

Descrizione:

Impostare la frequenza di avviamento richiesta.
' NOTA!

“: Se il convertitore di frequenza funziona al

i limite di corrente prima di ottenere la fre-
quenza di avviamento desiderata, il rego-
latore di processo non sara attivato. Per
attivare comunque il regolatore, la fre-
quenza di avviamento deve essere ab-
bassata alla frequenza di uscita richiesta.
Cio puo essere effettuato durante il fun-
zionamento.
La frequenza di avviamento non pud es-
sere impostata a un valore superiore a
fmin se si utilizza il modo riempimento del
tubo.

440 Processo, guadagno proporzionale PID

(PROC. GUAD. P.)

Valore:
0.0 - 10.00

Funzione:
Il guadagno proporzionale indica quante volte deve
essere applicata una variazione fra il valore di regola-
zione e il segnale di retroazione.

# 0.01

Descrizione:
Una regolazione rapida si ottiene con un guadagno
elevato ma se il guadagno & eccessivo il processo puo
diventare instabile.

441 Processo PID, tempo integrale

(PROC. GUAD. I)

Valore:
0,01 - 9999,99 (OFF)

Funzione:
L'integratore fornisce un guadagno crescente in caso
di errore costante fra il riferimento/valore di regolazio-
ne e il segnale di retroazione. Tanto maggiore ¢ l'er-
rore, quanto piu rapidamente aumentera il contributo
in frequenza dell'integratore. Il tempo integrale & il
tempo necessario all'integratore per apportare la stes-
sa variazione del guadagno proporzionale.

* OFF

Descrizione:

Si ottiene una regolazione rapida se il tempo integrale
e breve. Se tuttavia questo tempo & troppo breve, il
processo puo diventare instabile. Se il tempo integrale
e lungo, si possono verificare scostamenti rilevanti dal
valore di regolazione voluto, in quanto il regolatore di
processo necessitera di molto tempo per la regolazio-
ne di un dato errore.

442 Processo, tempo differenziale

(PROC. TEMPO D.)

Valore:
0,00 (OFF) - 10,00 s

Funzione:
Il differenziale non reagisce ad un errore costante.
Fornisce un guadagno solo in caso di variazione del-
I'errore. Tanto pil rapidamente cambia I'errore, quanto
maggiore sara il guadagno del differenziale. Il guada-
gno & proporzionale alla velocita di variazione dell'er-
rore.

# 0,00 s.

Descrizione:
Una regolazione rapida si ottiene con un tempo diffe-
renziale lungo. Se tuttavia questo tempo diventa trop-
po lungo, il processo puo diventare instabile.

443 Processo PID, limite di guadagno diff.

(PROC. GUAD. D)

Valore:
5.0-50.0

* 5.

o

Funzione:
E possibile impostare un limite per il guadagno del de-
rivatore. Il guadagno del derivatore aumentera in caso
di variazioni rapide e per questo motivo pud essere
opportuno limitarlo. In tal modo si ottiene un guadagno
del derivatore puro in caso di variazioni lente e un
guadagno del derivatore costante in caso di variazioni
rapide.

Descrizione:
Selezionare il limite del guadagno del derivatore ne-
cessario.

444 Processo, tempo filtro passa-basso PID

(PROC. FILTRO)

Valore:
0.02 - 10.00

# 0.02

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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Funzione:
| disturbi sul segnale di retroazione sono smorzati da
un filtro passa-basso in modo da ridurre il loro impatto
sulla regolazione del processo. Cid pud essere van-
taggioso, ad esempio in caso di un segnale molto
disturbato.

Descrizione:

Selezionare la costante di tempo richiesta (t). Se viene
programmata una costante di tempo (t) di 0,1 la fre-
quenza di disinserimento del filtro passa-basso sara di
1/0,1 = 10 RAD/s, corrispondente a (10/2 x 1) = 1,6
Hz. Il regolatore di processo regolera pertanto solo un
segnale di retroazione che varia ad una frequenza in-
feriore a 1,6 Hz. Se il segnale di retroazione varia ad
una frequenza superiore a 1,6 Hz, sara smorzato dal
filtro passa-basso.

445 Avviamento lanciato
Valore:
# Disabilitato (DISABILITATO) [0]

OK - senso orario
(OK-SENSO ORARIO) [1]
OK - Entrambi i sensi
(OK-2 DIREZIONI) [2]
Freno CC e avviamento
(FRENO CC P. START) [3]

Funzione:

Questa funzione consente di "agganciare" un motore
che non ¢& piu controllato da un convertitore di fre-
quenza, ad esempio a causa di una caduta di tensione.
La funzione & attivata ogni volta che viene inviato un
comando di avviamento. Affinché il convertitore di fre-
quenza sia in grado di "agganciare" il motore in rota-
zione, la velocita del motore deve essere inferiore alla
frequenza del parametro 202 Frequenza di uscita, li-
mite alto, fumax .

Descrizione:
Selezionare Disabilitato [0] se questa funzione non &
necessaria.

Selezionare OK - senso orario [1] se il motore & in gra-
do di ruotare in un solo senso all'inserimento. OK -
senso orario [1] deve essere selezionato se nel
parametro 200 Frequenza di uscita, campo/senso &
stato selezionato Senso orario .

Selezionare OK - entrambi i sensi [2] se il motore € in
grado di ruotare in entrambi i sensi all'inserimento.

Selezionare Freno CC e avviamento [3] se il converti-
tore di frequenza deve prima frenare il motore con il
freno CC, quindi riavviarlo. Si presume che i parametri
126-127/132 Freno CC siano abilitati. In caso di una
rotazione del motore accentuata, il convertitore di fre-
quenza non puo "agganciare" il motore senza selezio-
nare Freno CC e avviamento.

Limitazioni:
- Un'inerzia troppo bassa determina un'acce-
lerazione del carico, che pud essere perico-

losa o impedire il corretto agganciamento del
motore rotante. Usare invece il freno CC.

- Se il carico & condotto, ad esempio, dalla ro-
tazione del motore, I'apparecchio pud disin-
serirsi per sovratensione.

- Avviamento lanciato non funziona a valori in-
feriori a 250 giri/min.

451 Fattore FF PID di velocita

(feedforward fact)

Valore:

0 - 500 %

Funzione:
Questo parametro & attivo soltanto se nel parametro
100 Configurazione & stato selezionato Regolazione
velocita, anello chiuso. La funzione FF una parte piu o
meno grande del segnale di riferimento all’esterno del
controller PID, in modo tale che quest’ultimo influisca
su parte del segnale di comando. Qualsiasi modifica
al set point influira cosi direttamente sulla velocita del
motore. Il fattore FF garantisce un elevato dinamismo
durante la modifica del set point e una minore instabi-
lita.

# 100 %

Descrizione:
E possibile selezionare il valore % richiesto nell'inter-
vallo fmin - fwax. Si usano valori superiori al 100 % se
le variazioni del set point sono di entita ridotta.

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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452 Campo controllore

Valore:

0-200 % # 10 %
Funzione:

Questo parametro ¢ attivo soltanto se nel parametro
100 Configurazione & stato selezionato Regolazione ve-
locita, anello chiuso.

Il campo del controllore (larghezza di banda) limita
I'uscita dal controllore PID come % della frequenza del
motore fum,N.

Descrizione:
E possibile selezionare il valore % richiesto per la fre-
quenza motore fu,n. Se l'intervallo del controllore viene
ridotto, le variazioni di velocita subiranno analogamen-
te una riduzione durante la messa a punto iniziale.

455 Controllo frequenza campo
Valore:
Disabilitato [0]
# Abilitato [1]
Funzione:

Questo parametro viene utilizzato se occorre rimuo-
vere dal display I'avviso 33 Fuori dal campo di frequen-
za nel controllo di processo, anello chiuso. Questo
parametro non influisce sulla parola di stato estesa.

Descrizione:
Selezionare Abilitato [1] per abilitare la visualizzazione
sul display se si verifica l'avviso 33 Fuori dal campo di
frequenza. Selezionare Disabilitato [0] per disabilitare
la visualizzazione sul display se si verifica l'avviso 33
Fuori dal campo di frequenza.

456 Riduzione tensione freno

Valore:

0 - 25 V con dispositivo 200 V # 0
0 - 50 V con dispositivo 400 V # 0

Funzione:
L'utente imposta la tensione alla quale viene ridotto il
livello della frenata con resistenza. Questa funzione &

attiva solo in caso di selezione di resistenza nel para-
metro 400.

Descrizione:
Tanto maggiore € il valore di riduzione, quanto piu ra-
pida la reazione al sovraccarico del generatore. Da
usare solo in caso di problemi di sovratensione nel cir-
cuito intermedio.

457 Funzione perdita di fase
Valore:

% Scatto (ALLARME) [0]
Declassamento automatico e avviso (DE-
CLASSA E PREALL) [1]
Awviso (PREALLARME) [2]

Funzione:

Selezionare la funzione da attivare in caso di alimen-
tazione eccessivamente sbilanciata o di mancanza di
una fase.

Descrizione:
In caso di selezione di Scatto [0], il convertitore di fre-
quenza arrestera il motore in pochi secondi (a seconda
della taglia del convertitore).
In caso di selezione di Declassa e preallarme [1], il con-
vertitore emettera un avviso e ridurra la corrente di
uscita al 50 % di lvLt,n per garantire il funzionamento.
In caso di Avviso [2] verra emesso solo un preallarme
in caso di guasto di rete, ma in casi peggiori a condi-
zioni estreme verra generato uno scatto.

' NOTA!

": Se & stato selezionato Awiso, la durata

i dei convertitori di frequenza risultera ri-
dotta se il guasto di rete persiste.

461 Conversione della retroazione
Valore:
# Lineare (LINEARE) [0]
Radice quadrata (QUADRATICA) [1]
Funzione:

La selezione di una funzione in questo parametro cam-
bia un segnale di retroazione collegato dal processo
in un valore di retroazione pari alla radice quadrata del

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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segnale connesso. Questo si utilizza, per esempio,
laddove occorre regolare il flusso (volume) in base alla
pressione come segnale di retroazione (flusso - co-
stante x + pressione ). Tale conversione permette di
impostare il riferimento in modo tale da creare una
connessione lineare tra il riferimento ed il flusso richie-
sti.

Descrizione:
Se viene selezionato Lineare [0], il segnale di retro-
azione e il valore di retroazione saranno proporzionali.
Se viene selezionato Radice quadrata [1], il converti-
tore di frequenza converte il segnale di retroazione in
un valore di retroazione quadratico.
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Modo pausa avanzato

I modo pausa avanzato ¢ stato sviluppato per funzio-
nare in tutte le condizioni e per superare i problemi
legati all'utilizzo delle pompe con curve di potenza sta-
zionarie o in presenza di variazioni della pressione di
aspirazione. Il modo pausa avanzato offre un eccel-
lente controllo che consente di arrestare la pompa in
caso di bassa portata, facendo risparmiare energia.

Se si utilizza un controllo a pressione costante nel si-
stema una rapida diminuzione, ad esempio, della
pressione di aspirazione, portera ad un aumento nella
frequenza per mantenere la pressione. Di conseguen-
za la frequenza variera in modo indipendente dal flus-
so. Questa situazione pud portare alla modalita fine
pausa o alla modalita pausa del convertitore di fre-
quenza in modo non corretto.

Curve piatte generano situazioni in cui la frequenza
non varia o varia in modo trascurabile in seguito a va-
riazioni del flusso. Quindi il convertitore di frequenza
potrebbe non essere in grado di raggiungere la fre-
quenza di pausa se impostato a un valore basso.

I modo pausa avanzato € basato sul monitoraggio di
potenza/frequenza e funziona solo ad anello chiuso.
Un arresto a causa della funzione modo pausa avan-
zato viene avviato nelle seguenti condizioni:

. Il consumo energetico & inferiore alla curva
di potenza a portata nulla o bassa e rimane
invariato per un determinato periodo (para-
metri 462 Tempo pausa motore avanzato) o

. La retroazione di pressione & superiore al ri-
ferimento quando funziona a velocita minima
e rimane invariata per un determinato perio-
do (parametro 462 Tempo pausa motore
avanzato).

Se la pressione di retroazione scende sotto la pres-
sione di fine pausa (parametro 464 Pressione di fine
pausa), il convertitore di frequenza riavvia il motore.

Rilevamento del funzionamento a secco

Per la maggior parte delle pompe, soprattutto per pom-
pe a fondo pozzo & necessario assicurare che la pom-
pa viene arrestata in caso di funzionamento a secco.
Cio viene assicurato dalla funzione di rilevamento del
funzionamento a secco.

Come funziona?

Il rilevamento del funzionamento a secco e basato sul
monitoraggio di potenza/frequenza e funziona sia ad
anello chiuso che ad anello aperto.

L'arresto (scatto) dovuto al funzionamento a secco
viene avviato nelle seguenti condizioni:
Anello chiuso:
. Il convertitore di frequenza funziona alla
massima frequenza (parametro 202 Fre-
quenza di uscita, limite alto, fmax) e

. La retroazione € inferiore al riferimento mini-
mo (parametro 204 Riferimento minimo,
Rif,min) €

. Il consumo energetico € inferiore alla curva
di potenza a portata nulla o bassa per un de-
terminato periodo (parametro 470 Timeout
funzionamento a secco)

Anello aperto:

. Ogniqualvolta la potenza & inferiore alla cur-
va di potenza a portata nulla o bassa per un
determinato periodo (parametro 470 Timeout
funzionamento a secco) il convertitore di fre-
quenza scattera.

Il convertitore di frequenza pud essere impostato sia
per un riavviamento manuale sia automatico in seguito
all'arresto (parametri 405 Funzione di ripristino e 406
Tempo di riavviamento automatico).

. I modo pausa avanzato e il rilevamento del
funzionamento a secco possono essere atti-
vati e disattivati indipendentemente. Questo
viene fatto nel parametro 462 Tempo modo
pausa avanzato e nel parametro 470 Timeout
funzionamento a secco.

Le pompe centrifughe con propulsori radiali mostrano
un'evidente relazione uno a uno tra la dissipazione di
potenza e il flusso che viene utilizzata per rilevare una
situazione di assenza di flusso o a flusso basso.
Basta inserire due serie di valori di potenza e frequen-
za (min e max) in assenza di flusso o a basso flusso.
Il convertitore di frequenza quindi calcola automatica-
mente tutti i dati compresi tra le due serie di valori e
genera la curva di potenza in assenza di flusso o a
basso flusso.

Se la dissipazione di potenza scende al di sotto della
curva di potenza, il convertitore di frequenza passa in
modalita Pausa o scatta in seguito a dry run in base
alla configurazione.
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Power Power 176FA283.11
Par.466
A Max. pump ‘
frequency

Drive in normal No/low flow power
curve

Par.468 Par.468 operation
Max. Max. | _ __ __ __ _ _ _ _ _ __ _ _

pump pump
power power |
|
Par.467 ;?;ASEmp Par.467 |- — Sleep or dry |
Min. : Min. | run detection |
pump frequency pump Frequency
power o power I I P
0 Flow Par.465 Par.466
Min. Max.
pump pump
frequency frequency
. Protezione dal funzionamento a secco. Si ar- 463 Riferimento pre pausa

resta in caso di portata nulla o bassa e pro- (RIF PRE-PAUSA)

tegge il motore e la pompa dal surriscalda-

Valore:
mento. 1-200 % * 100 % del setpoint
. Migliori risparmi energetici con il modo pausa Funzione:
avanzato. Questa funzione pud essere utilizzata solo se nel pa-
J Rischio minore della crescita di batteri nel- rametro 100 e stato selezionato Anello chiuso.
I'acqua potabile causati da un raffreddamen- Negli impianti muniti di regolazione costante della
to insufficiente del motore. pressione, conveniente aumentare la pressione direte

prima di mandare in pausa il motore. In questo modo
possibile aumentare considerevolmente il tempo di

Solo le pompe centrifughe con propulsore radiale mo- pausa evitando inutili e ripetuti avviamenti ed arresti
strano un'evidente relazione uno a uno tra flusso e del motore.

potenza. Quindi viene garantito il funzionamento cor-
retto della modalita Pompa avanzata e del Rilevamen-
to Dry run solo per questo tipo di pompe.

. Facile messa in servizio.

Esiste un timeout pre-pausa fisso dopo 30 sec. nel ca-
S0 non sia possibile raggiungere il riferimento pre pau-
sa.

462 Tempo pausa motore avanzato

(TIMER ESL) Descrizione:

Impostare il Riferimento pre-pausa desiderato come
Valore: - . .

valore percentuale del riferimento risultante durante il
Valore 0 — 9999 sec. * 0=OFF funzionamento normale. 1l 100% corrisponde al riferi-

Funzione: mento senza pre-pausa (aggiuntivo).

Il timer previene il funzionamento ciclico tra modo pau-
sa e funzionamento normale. Se ad esempio il consu-
mo energetico scende al di sotto della curva di potenza
a portata nulla o bassa, il convertitore di frequenza
cambiera modo quando il timer scade.

Descrizione:
In caso di funzionamento ciclico, impostare il timer su
un valore adeguato che limita il numero di cicli.
Il valore 0 disattiva il modo pausa avanzato.
Nota: Nel parametro 463 Set point pre pausa € possi-
bile impostare il convertitore di frequenza per generare
una pre pausa di pressione prima dell'arresto della
pompa.

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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464 Pressione fine pausa

Valore:

Par. 204 Rifuin — par. 215 - 218 Setpoint # 0
Funzione:

Quando & in modo pausa, il convertitore di frequenza
interrompe la pausa quando la pressione scende sotto
la pressione di fine pausa per il tempo impostato nel
parametro 462 Tempo modo pausa avanzato.

Descrizione:
Impostare una valore adeguato per il sistema. L'unita
€ impostata nel parametro 416.

465 Frequenza minima pompa
Valore:
Valore par. 201 fmin — par. 202 fuax (Hz) # 20

Funzione:
Questo parametro € collegato al parametro 467 Po-
tenza minima ed é utilizzato nella curva di potenza in
assenza di flusso/a basso flusso.

Descrizione:
Immettere un valore uguale o circa uguale alla fre-
quenza minima desiderata impostata nel parametro
201 Limite basso frequenza uscita, min . L'estensione
della curva di potenza in assenza di flusso/a basso
flusso & limitata dai parametri 201 e 202 e non dai pa-
rametri 465 e 466.

466 Frequenza massima pompa
(Freq. max. pompa)
Valore:

Valore par. 201 fmin - par. 202 fmax (Hz) # 50

Funzione:
Questo parametro € collegato al parametro 468 Po-
tenza massima pompa ed & utilizzato per la curva di
potenza in assenza di flusso/ a basso flusso.

Descrizione:
Immettere un valore uguale o circa uguale alla fre-
quenza massima desiderata impostata nel parametro
202 Limite alto frequenza di uscita, fuax .

467 Potenza minima della pompa
(POTENZA MIN. POMPA)

Valore:
0-500.000 W

Funzione:
La dissipazione di potenza associata alla frequenza
inserita nel parametro 465 Frequenza minima della
pompa.

# 0

Descrizione:
Inserire la potenza a portata nulla o bassa indicata alla
frequenza minima della pompa inserita nel parametro
465.

In funzione della taglia o della curva di potenza della
pompa, selezionare W o kW nel par. 009 indice [32] e
[8] per la regolazione di precisione.

468 Potenza massima della pompa

Valore:

0 —-500.000 W # 0
Funzione:

La dissipazione di potenza associata alla frequenza
inserita nel parametro 466 Frequenza minima della
pompa.

Descrizione:
Inserire la potenza a portata nulla o bassa indicata alla
massima frequenza della pompa inserita nel parame-
tro 466.

In funzione della taglia o della curva di potenza della
pompa, selezionare W o kW nel par. 009 indice [32] e
[8] per la regolazione di precisione.

Compensazione potenza in assenza di

469 flusso

Valore:

0,01-2 1.2
Funzione:

Questa funzione ¢ utilizzata come offset della curva di
potenzain assenza di flusso/a basso flusso utilizzabile
come fattore di protezione per la taratura fine del si-
stema.

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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Descrizione:
Descrizione Il fattore viene moltiplicato peri valori della
potenza. Ad esempio 1,2 aumenta il valore della po-
tenza di 1,2 nell'intero intervallo di frequenza.

470 Timeout funzionamento a secco
Valore:

5-30 sec. # 31 = OFF
Funzione:

Se la potenza ¢ inferiore alla curva di potenza a portata
nulla o bassa, alla massima velocita per il tempo im-
postato in questo parametro, il convertitore di frequen-
za scattera emettendo l'allarme 75: Funzionamento a
secco. Nel funzionamento ad anello aperto la velocita
massima non deve necessariamente essere raggiunta
prima dello scatto.

Descrizione:
Impostare il valore per ottenere il ritardo desiderato
prima dello scatto. Il riavvio manuale o automatico puo
essere programmato nel parametro 405 Reset modo
e 406 Autorestart [s].
Il valore 30 disattiva il rilevamento del funzionamento
a secco.

Timer interblocco funzionamento a sec-
co

471

(TEMPO INT. FUNZ. A SECCO)

Valore:
0,5-60 min.

# 30 min.

Funzione:
Questo timer determina quando & possibile ripristinare
automaticamente uno scatto dovuto al funzionamento
a secco. Trascorso il tempo del timer, il ripristino au-
tomatico dello scatto puo automaticamente riavviare il
convertitore di frequenza.

Descrizione:
Il parametro 406 Tempo di riavvio automatico continua
a determinare il numero di tentativi di ripristinare uno
scatto. Se ad esempio il parametro 406 Tempo di riav-
vio automatico viene impostato su 10 sec. e il para-
metro 405 Funzioni di ripristino viene impostato su
Ripristino automatico x10, il convertitore di frequenza
tentera di ripristinare lo scatto 10 volte entro 100 se-
condi. Se il parametro 471 & impostato su 30 min., il
convertitore di frequenza di conseguenza non sara piu
in grado di ripristinare automaticamente uno scatto per

funzionamento a secco e sara necessario un ripristino
manuale.

484 Rampa iniziale

Valore:

OFF/000.1s - 360.0 s #* OFF
Funzione:

Consente di portare il motore/l'apparecchiatura a una
velocita minima nominale (frequenza) diversa dalla
velocita di accelerazione normale (param. 207).

Descrizione:
Come esempio, le pompe verticali e altre apparec-
chiature hanno spesso un requisito di non funzionare
piu del necessario al di sotto di una velocita minima.
Possono verificarsi danni e usure eccessive quando
funzionano al di sotto della velocita minima (frequen-
za) per un periodo di tempo troppo lungo. La rampa
iniziale € usata per accelerare rapidamente il motore/
apparecchiatura alla velocita minima in cui la rampa di
accelerazione (parametro 207) & attiva. Il campo di re-
golazione della rampa iniziale va da 000.1 secondi a
360.0 secondi; regolabile in incrementi di 0.1 secondi.
Se questo parametro € impostato su 000.0, tale para-
metro visualizzera OFF, la rampa iniziale non & attiva
e la rampa di accelerazione normale & attiva.

195NA383.1C
Frequenza

Rampa normale
(Rampa di accelerazions)

fmax.
PAR. 202

|

LIV |
PAR. 201 |
|

Rampa iniziale |
|

y

-

|

|

t
0 Ty T, Tempo
} | 4 (sec)

PAR. 207

Modo riempimento

Il modo Riempimento elimina I'evento del colpo d'a-
riete associato all'aspirazione rapida dell'aria dalle reti
di tubazioni (come gli impianti d'irrigazione).

Il convertitore di frequenza, impostato per il funziona-
mento Anello chiuso utilizza una portata di riempimen-
to, un riferimento "pressione di riempimento”, un
riferimento di pressione di funzionamento, e una re-
troazione di pressione.

Il modo riempimento & disponibile quando:

U Il convertitore di frequenza VLT 2800 & in
modalita Anello chiuso (parametro 100).

J Il parametro 485 non & 0

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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. Il parametro 437 & impostato su NORMALE

Dopo un comando di avviamento, il funzionamento
modo di riempimento comincia quando il convertitore
di frequenza raggiunge la frequenza minima - impo-
stata nel parametro 201.

Il riferimento "Riempimento" - parametro 486 - & at-
tualmente un limite di riferimento. Quando viene rag-
giunta la velocita minima, la retroazione di pressione
viene esaminata e il convertitore di frequenza comin-
cia a raggiungere il riferimento pressione di "Riempi-
mento" alla velocita stabilita dal parametro 485 Portata
di Riempimento.

La portata di riempimento - parametro 485 - & ridotta
in Unita/Secondo. Le unita saranno quelle selezionate
nel parametro 416.

Quando la retroazione di pressione corrisponde al ri-
ferimento di "Riempimento”, le transizioni di controllo
al riferimento di funzionamento (Riferimento 1-4, pa-
ram. 215-218) e continua a funzionare in modalita
"anello chiuso" standard (normale).

Il valore da usare per il parametro 486 Riferimento di
"Riempimento" puod essere determinato da:

1. Usare il tasto MODO DISPLAY sull'LCP per
visualizzare RETROAZIONE 1.
IMPORTANTE! Assicurarsi di aver selezio-
nato le UNITA nel parametro 416 prima di
questa fase.

2. Azionare il VLT 2800 in modo MANUALE e
avanzare lentamente la velocita per riempire
la conduttura facendo attenzione a non crea-
re un colpo d'ariete.

3. Un osservatore all'estremita della conduttura
deve essere in grado di riferire quando la
conduttura é riempita.

4. In quel momento, arrestare il motore, e os-
servare il valore di retroazione di pressione
(impostare il display dell'LCP per osservare
la retroazione prima che cominci).

5. Il valore di retroazione nella fase 4) & il valore
da usare nel parametro 486 - Riferimento di
"Riempimento"”.

Il valore da impostare nel parametro 485 - Portata di
Riempimento pud essere fornito dall'ingegneria del si-
stema attraverso calcoli adeguati o dall'esperienza,
oppure pud essere determinato in via sperimentale
eseguendo numerose sequenze del modo di riempi-
mento e sia aumentando che diminuendo il valore di
questo parametro per ottenere il riempimento piu ve-
loce possibile senza causare alcun colpo d'ariete.

I Modo riempimento & anche vantaggioso quando si
determina l'arresto del motore poiché impedisce cam-
biamenti improvvisi di pressione e flusso che potreb-
bero anche causare un colpo d'ariete.

Setpaint

Pressione operativo

Setpoint di
pressione pieno

Tubo pieno Funzionamentc
normale

req. Min. (Velocita)

PAR. 201

Rampa iniziale

PAR. 484

»
195NA382.10 Tempo

485 Portata di riempimento
Valore:
OFF/000000.001 - 999999.999 (unita/s) -

Funzione:
Stabilisce la portata di riempimento della conduttura.

* OFF

Descrizione:

La dimensione di questo parametro & Unita/Secondo.
Le unita saranno i valori selezionati nel parametro 416.
Per esempio, le unita potrebbero essere Bar, o MPa,
o PSI, ecc. Se Bar & I'unita selezionata nel parametro
416, allora il numero impostato in questo parametro
(485) sarebbe ridimensionato come Bar/secondo. Mo-
difiche a questo parametro possono essere fatte nelle
fasi di .001 unita.

486 Riferimento di riempimento

(RIFERIMENTO DI RIEMPIMENTO)

Valore:
Param. 414 - Param. 205 -

Funzione:
Il valore impostato in questo parametro corrisponde
alla pressione esistente nel sensore di pressione
quando la conduttura & riempita.

#* Param. 414

Descrizione:
Le unita di questo parametro corrispondono alle unita
selezionate nel Parametro 416. Il valore minimo di tale
parametro & Fbmin (param. 414). Il valore massimo di
questo parametro & Refmax (param. 205). Il riferimento
puo essere modificato nelle fasi .01.

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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® Comunicazione seriale del VLT 2800
® Protocolli

195NA035.1C

Slave 31

Indirizzo 31 (126)
Tutti i convertitori di frequenza dispongono per stan-
dard di una porta RS 485 che consente di scegliere fra
due protocolli. | due protocolli che possono essere se-
lezionati nel parametro 512 Profilo del telegramma,
sono:

Master
Comunicazione seriale

‘ Slave 1 ‘ ‘ Slave 2‘

Indirizzo 1 Indirizzo 2

o Protocollo Profidrive
. Protocollo Danfoss FC

Per selezionare il protocollo Danfoss FC, il parametro
512 Profilo del telegramma deve essere impostato su
Protocollo FC [1].

Trasmissione dei telegrammi

Telegrammi di controllo e di risposta

Il traffico dei telegrammi in un sistema master-slave &
comandato dal master. Ad un solo master possono
essere collegati fino a 31 slave, a meno che non sia
utilizzato un ripetitore. In caso di impiego di un ripeti-
tore, fino 126 slave possono essere collegati ad un
master.

Il master invia costantemente telegrammi indirizzati
agli slave e attende da questi i telegrammi di risposta
entro un tempo massimo di 50 ms.

Solo uno slave che abbia ricevuto al proprio indirizzo
un telegramma privo di errori, rispondera inviando un
telegramma di risposta.

Broadcast

Un master puo inviare lo stesso telegramma simulta-
neamente a tutti gli slave collegati al bus. In questo tipo
di comunicazione, lo slave non invia al master alcun
telegramma di risposta a conferma della corretta rice-
zione. La comunicazione broadcast avviene in formato
indirizzo (ADR), vedere Struttura del telegramma.

Contenuto di un carattere (byte)

Ogni carattere trasmesso inizia con un bit di start. In
seguito sono trasmessi 8 bit di dati, corrispondenti a
un byte. Ogni carattere & indicato mediante un bit di
parita impostato su "1" in caso di parita (cioé un nu-
mero pari di 1 binari negli 8 bit di dati e nel bit di parita).
Un carattere & completato da un bit di stop ed & quindi
formato da 11 bit.

195NA036.10
Bit di O 1 2 3 4 5 6 7 Parita Bit di
start stop

Struttura dei telegrammi

Ogni telegramma inizia con un byte di start (STX) = 02
Hex, seguito da un byte che indica la lunghezza del
telegramma (LGE) e da un byte che indica l'indirizzo
del convertitore di frequenza (ADR). Segue quindi un
dato numero di byte di dati (variabile in base al tipo del
telegramma). Il telegramma termina con un byte di
controllo dati (BCC).

T95NAUVY9.10

DATA

STX LGE ADR
Tempi dei telegrammi
La velocita di comunicazione fra master e slave di-
pende dalla baud rate. La baud rate del convertitore di
frequenza deve essere uguale a quella del master ed
e selezionata nel parametro 501 Baud rate.
Dopo un telegramma di risposta dallo slave, & neces-
saria una pausa di almeno 2 caratteri (22 bit) prima che
il master possa inviare un nuovo telegramma. Ad una
baud rate di 9600 baud, la pausa deve durare almeno
2,3 ms. Dopo che il master ha completato il telegram-
ma, il tempo di risposta dallo slave al master durera al
massimo 20 ms, con una pausa di almeno 2 caratteri.

BCC

T9ONA038.10

Telegramma
master

Telegramma
slave

Tempo
pausa

Tempo
risposta

Tempc
pausa

Tempo di pausa, min.: 2 caratteri
Tempo di risposta, min.: 2 caratteri
Tempo di risposta, max: 20 ms

Il tempo fra i singoli caratteri di un telegramma non pu®
superare 2 caratteri e il telegramma deve essere com-
pletato entro una volta e mezzo il tempo del telegram-
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ma nominale. Ad una baud rate di 9600 baud e con un
telegramma di 16 byte di lunghezza, il telegramma sa-
ra completato dopo 27,5 ms.

T9ONALSY. TV

STX LGE ADR DATA BCC

7 = Tempo fra caratteri
v/ P

Lunghezza del telegramma (LGE)

La lunghezza del telegramma & costituita dal numero
di byte di dati, piu il byte indirizzo ADR piu il byte di
controllo dati BCC.

Telegrammi con 4 byte di dati hanno una lunghezza
di:

LGE=4+1+1=6byte

Telegrammi con 12 byte di dati hanno una lunghezza
di:

LGE=12+1+1=14 byte

La lunghezza di telegrammi contenenti testo & pari a
10+n byte. 10 rappresenta i caratteri fissi mentre "n" &
variabile e dipende dalla lunghezza del testo).

Indirizzo del convertitore di frequenza (ADR)

Sono usati due differenti formati di indirizzo, con campi
degli indirizzi dei convertitori di frequenza 1-31 o
1-126.

1. Formato indirizzo 1-31
Il byte del campo di indirizzi 1-31 ha il seguente profi-

7.6 5 4 3 2 1 0
0

lo: 195NA040.10

Bit 7 = 0 (formato indirizzo 1-31 attivo)
Bit 6 non utilizzato

Bit 5 = 1: Broadcast, i bit di indirizzo (0-4) non
sono usati

Bit 5 = 0: nessun broadcast

Bit 0-4 = Indirizzo convertitore di frequenza
1-31

2. Formato indirizzo 1-126
Il byte del campo di indirizzi 1 - 126 ha il seguente pro-

/7 6 5 4 3 2 1 0
1

filo: 195NAD41.10

Bit 7 = 1 (formato indirizzi 1-126 attivo)

Bit 0-6 = Indirizzo convertitore di frequenza
1-126

Bit 0-6 = 0 Broadcast

Lo slave rinvia il byte di indirizzo senza variazioni nel
telegramma di risposta al master.

Esempio:
scrittura all'indirizzo del convertitore di frequenza 22
(16 H) con formato indirizzo 1-31:

7 6 5 4 3 2 1 0
Oj0|O|1101[1]0

195NA042.10

Byte di controllo dati (BCC)

Il byte di controllo dati & spiegato nel seguente esem-
pio:

Prima che sia ricevuto il primo carattere del telegram-
ma, la BCS (checksum calcolata) & 0.

7 6 5 4 3 2 1 0
00|00 0]|0]|0O0]|O

195NA043.10 Dopo la

ricezione del primo byte (02H): %
BCS = BCC EXOR “primo carattere" '(NU
(EXOR = or esclusivo) g
BCS =00000000 (00H) %

EXOR o
1° byte =00000010(02H) o
BCC =00000010(02H)

Ogni successivo carattere & seguito da BCS EXOR e
produce un nuovo BCC, p.e.:

BCS =00000010(02H)
EXOR

Secondo byte =11010110(D6H)

BCC =11010100 (D4H)

MG.27.E3.06 - VLT ® & un marchio registrato di Danfoss

119



Danfitt

Serie VLT ®2800

B Carattere dati (byte)
La struttura dei blocchi di dati dipende dal tipo di tele-
gramma. Ci sono tre tipi di telegramma, utilizzati sia
per la funzione di controllo (mastereslave) che di ri-
sposta (slaveemaster). | tre tipi di telegramma sono:

- Blocco parametri, usato per la trasmissione
dei parametri fra master e slave. |l blocco di
dati € costuito da 12 byte (6 parole) e contie-
ne anche il blocco di processo.

195NA044.10

PCD2

PKE IND |PWEaito PWEpqassq PCD1

Blocco parametri Blocco processo

- Il blocco di processo € costituito da un blocco
di dati di quattro byte (2 parole) e contiene:

- Parola di comando e valore di rife-
rimento

- La parola di stato e la frequenza di
uscita corrente (dallo slave al ma-
ster)

PCD1 PCD2

Blocco processc

- Blocco di testo, usato per leggere o scrivere
testi mediante il blocco di dati.

‘ PKE ‘ IND ‘Ch 1‘Ch 2 Ch n|PCD1 |PCD2

Blocco testo Blocco processc

Comandi relativi ai parametri e risposte (AK)

195NA046.10

PKE IND |PWE,o [PWEosso
AK PNU

15 14 13 12(11|10 9 8 7 6 543 2 10

2
o O

T N e

Toe = oo

DEg S o £

E2a c ED

oo ®n [*} 30

oot = Za

| bit n. 12-15 sono usati per trasmettere i comandi re-
lativi ai parametri dal master allo slave e le risposte
elaborate dallo slave al master.

Comandi relativi ai parametri mastereslave

Bit n.

15 14 13 12 Comando relativo ai parametri

0O O O O Nessuncomando

0 0 O 1 Letturavalore parametrico

0 0 1 0 Scrittura valore parametrico nella
RAM
(parola)

0 0 1 1 Scrittura valore parametrico nella
RAM
(parola doppia)
1 1 0 1 Scrittura valore parametrico nella
RAM
e nella EEprom (parola doppia)
1 1 1 O Scrittura valore parametrico nella
RAM
e nella EEprom (parola)
Lettura/scrittura testo

1 1 1 1

Risposta slaveemaster

Bit no. Risposta

15 14 13 12

0 O O O Nessunarisposta

0 0 0 1 Valore parametrico trasmesso (pa-
rola)

0 O 1 0 Valore parametrico trasmesso
(parola doppia)

0 1 1 1 Impossibile eseguire il comando
1 1 1 1 Testotrasmesso

Se il comando non puo essere effettuato, lo slave invia
questa risposta: 0111 Impossibile eseguire il comando
e inserisce i seguenti messaggi d'errore nel valore pa-
rametrico (PWE):
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Risposta Messaggio di errore guasto compreso fra 1 € 99. Vedere Elenco degli avvisi
(0111) e degli allarmi per identificare il codice del guasto.

0 Il numero di parametro usato
non esiste

1 Nessun accesso di scrittura al para- Valore parametrico (PWE)
metro
definito PKE | IND PWE/gHPWEW”

2 Il valore dato supera del valore parametrico consiste di 2 parole (4 byte) e
i limiti del parametro il valore dipende dal comando definito (AK). Se il ma-

3 II' sottoindice utilizzato ster richiede un valore parametrico, il blocco PWE non
non esiste contiene un valore.

4 Il parametro non & del tipo array Se si desidera che il master cambi un valore parame-

5 Il tipo di dati non corrisponde al trico (scrittura), il nuovo valore & scritto nel blocco
parametro definito PWE e inviato allo slave.

17 La modifica dei dati nel para Se lo slave risponde alla richiesta di parametro (co-
metro definito non e possibile nel mo- mando di lettura), il valore parametrico corrente nel
do attuale del convertitore di blocco PWE & trasmesso e rinviato al master.
frequenza. Se un parametro non contiene un valore numerico ma
Certi parametri possono essere modi- diverse opzioni dati, p.e. il parametro 001 Lingua in cui
ficati solo [0] corrisponde a Inglese, e [3] corrisponde a Danese,
quando il motore & spento il valore dei dati data value & selezionato inserendone

130 Nessun accesso bus al il valore nel blocco PWE. Vedere Esempio - Selezione
parametro definito di un valore dato.

131 La modifica dei dati non & possibile in

quanto ¢ stata selezionata
l'impostazione di fabbrica

Numeri dei parametri (PNU)

| bit n. 0-10 sono usati per trasmettere i numeri dei
parametri. La corrispondente funzione € definita nella
descrizione dei parametri della sezione intitolata Pro-
grammazione.

Indice
202
PKE [INDZ PWE ignPWE Gy |
L'indice &
usato insieme con il numero di parametro per un ac-
cesso di lettura/scrittura ai parametri con un indice,
p.e. il parametro 615 Codice guasto. L'indice & formato

da 2 byte, un byte alto e un byte basso, ma solo il byte
basso € usato come indice.

Esempio - Indice:

Deve essere letto il primo codice di errore del para-
metro 615 (indice [1]).

PKE = 1267 Hex (lettura parametro 615 Codice di er-
rore.)

IND = 0001 Hex - Indice n. 1.

1267 H|0001 H |
PKE  IND PWE !

convertitore di frequenza rispondera nel blocco del va-
lore parametrico (PWE) con un valore del codice di

Mediante la comunicazione seriale & possibile solo
leggere parametri con dati di tipo 9 (stringa di testo).
Parametro 621 - 635 Dati di targa sono dati di tipo 9.
Per esempio, nel parametro 621 Tipo di apparecchio &
possibile leggere le dimensioni dell'apparecchio e I'in-
tervallo della tensione di rete.

Quando ¢ trasmessa una stringa di testo (lettura), la
lunghezza del telegramma & variabile, in quanto sono
di lunghezza variabile i testi. La lunghezza del tele-
gramma ¢ definita nel secondo byte del telegramma,
noto come LGE.

Per poter leggere un testo mediante il blocco PWE, il
comando relativo ai parametri (CG) deve essere im-
postato su "F" Hex.

Il carattere indice € usato per indicare se si tratta di un
comando di lettura o di scrittura.

In un comando di lettura, l'indice deve avere il seguen-
te formato:

|

04 00 H

Highbyte Lowbyte
IND

Alcuni convertitori di frequenza hanno parametri per
cui € possibile scrivere un testo. Per poter scrivere un
testo mediante il blocco PWE, il comando relativo ai
parametri (AK) deve essere impostato su "F" Hex.
Per un comando di lettura, l'indice deve avere il se-
guente formato:
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|
05 00 H
Highbyte Lowbyte
IND
Tipi di dati supportati dal convertitore di frequenza:
Tipi didati  Descrizione

3 Intero 16

4 Intero 32

5 Senza segno 8

6 Senza segno 16

7 Senza segno 32

9 Stringa di testo

Senza segno significa che il telegramma non contiene
alcun segno di funzionamento.

Esempio - Scrittura di un valore parametrico:

Il parametro 202 Frequenza di uscita, limite alto, fmax
deve essere modificato a 100 Hz. Il valore deve potere
essere richiamato dopo un guasto di rete, pertanto &
scritto nella EEPROM.

PKE = EOCA Hex - Scrittura del parametro
202 Frequenza di uscita, limite alto, fuax

IND = 0000 Hex
PWEHiGH = 0000 Hex

PWELow = 03E8 Hex - Valore dato 1000, cor-
rispondente a 100 Hz, vedere Conversione.

EOCA H|0000 H|0000 H|03E8 H
PKE IND  PWEpigh PWE oy

La risposta dallo slave al master sara:

10CA H|0000 H|0000 H|03E8 H
PKE IND  PWEpigh PWE,,

E1AO H|0000 H[0000 H|0014 H
PKE IND  PWEpigh PWE,,,

La risposta dallo slave al master sara:

11A0 H|0000 H|0000 H|0014 H
PKE IND  PWEpigh PWE|o,

Esempio - Lettura di un valore parametrico:

E necessario il valore del parametro 207 Tempo rampa
di accelerazione 1 necessario.

Il master invia la seguente richiesta:

PKE = 10CF Hex - lettura parametro 207
Tempo rampa di accelerazione 1

IND = 0000 Hex
PWEaLTo = 0000 Hex
PWEBgasso = 0000 Hex

10CF H|0000 H[0000 H|0000 H
PKE IND  PWEhigh PWEiow g if va.

lore del parametro 207 Tempo rampa di accelerazione
7 & 10 s, la risposta dallo slave al master sara:

10CF H|0000 H|00O00 H|[OOOA H
PKE IND  PWEpignh PWE,,

Nella sezione intitolata Impostazioni di fabbrica sono
visualizzati gli attributi di ogni parametro. Poiché un
parametro pud essere trasmesso solo come numero
intero, per la trasmissione dei decimali occorre usare
un fattore di conversione.

Esempio:

Esempio - Selezione di un valore dato:

Si desidera selezionare kg/ora [20] nel parametro 416
Unita di processo. |l valore deve potere essere richia-
mato dopo un guasto di rete, pertanto & scritto nella
EEPROM.

PKE = E19F Hex - Scrittura del parametro
416 Unita di processo

IND = 0000 Hex
PWEaLTo = 0000 Hex

PWEBgasso = 0014 Hex - Selezionare I'opzio-
ne kg/ora [20]

Il parametro 201 Frequenza di uscita, limite basso fun
ha un fattore di conversione di 0,1. Se si desidera
preimpostare una frequenza minima di 10 Hz, occorre
trasmettere un valore di 100, in quanto un fattore di
conversione di 0,1 significa che il valore trasmesso &
moltiplicato per 0,1. Il valore 100 sara quindi percepito
come 10,0.
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do, il parametro 512 Profilo del telegramma deve es-
sere impostato su Protocollo FC [1].

La parola di comando & utilizzata per inviare comandi
da un master (ad es. un PC) a uno slave (convertitore
di frequenza).

arola 4] Rif. com.

Master—» Slave éoma',{/ seriale

15 14 13 12 11 109 8 76 5 4 3 2 1 0Bit n.

Serie VLT ©2800
Tabella di conversione Bit Bit=0 Bit =1
Indice Fattore 00 Rif. preimpostato Isb
di conversione di conversione 01 Rif. preimpostato msb
73 0,1 02 Frenata CC
2 100 03  Arresto a ruota libera
1 10 04 Arresto rapido
0 1 05 Frequenza di uscita
-1 0,1 bloccata
-2 0,01 06 Arresto rampa Avviamento
-3 0,001 07 Ripristino
-4 0,0001 08 Marcia jog
-5 0.00001 09 Rampa 1 Rampa 2
10 Dati non validi Dati validi
11 Disabilitato Relé 01 attivato
B Parole di processo 12 Disabilitato Uscita digitale
Il blocco delle parole di processo & diviso in due blocchi Morsetto 46
di 16 bit, che si presentano sempre nella sequenza attivato
definita. 13 Selezione programma-
zione, Isb
195NA0B6.10 14  Selezione programma-
PCD1 | PCD2 Zione, msb
15 Inversione
PCD 1 PCD 2 Bit 00/01:
Telegramma di Parola di co- Valore di Il bit 00/01 & utilizzato per scegliere tra due riferimenti
controllo mando riferimento preimpostati (parametri 215-218 Riferimento preimpo-
(mastereslave) stato) in base alla seguente tabella:
Telegramma di ri- Parola di stato Frequepza di Rif. preimp. Parametro Bito1 Bit 00
sposta uscita
1 215 0 0
(slaveemaster) attuale 5 216 0 1
3 217 1 0
4 218 1 1
B Parola di comando in base al protocollo FC
Per selezionare Protocollo FC nella parola di coman- ' NOTA!
m

Il parametro 508 Selezione del riferimento
preimpostato consente di definire come |l
Bit 00/01 & collegato alla funzione corri-
spondente sugli ingressi digitali.

lla

Bit 02, Freno CC:

Bit 02 = "0" determina la frenata CC e l'arresto. Ten-
sione di frenata e durata sono preimpostate nei para-
metri 132 Tensione di frenata CC e 126 Tempo di
frenata CC. Nota: il parametro 504 Freno CC consente
di definire come il Bit 02 & collegato alla funzione cor-
rispondente su un ingresso digitale.

Bit 03, Stop a ruota libera:

Bit 03 ="'0": il convertitore di frequenza "lascia andare"
immediatamente il motore, che pud girare liberamente
fino all'arresto.

Bit 03 = '1": il convertitore di frequenza & in grado di
avviare il motore se sono state soddisfatte le altre con-
dizioni di avviamento. Nota: il parametro 502 Arresto a
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ruota libera consente di definire in che modo il Bit 03 si
colleghi alla funzione corrispondente su un ingresso
digitale.

Bit 04, Arresto rapido:

Bit 04 ='0' determina un arresto, in cui la velocita del
motore viene ridotta fino all'arresto mediante il para-
metro 212 Tempo di decelerazione arresto rapido.

Bit 05, Frequenza di uscita bloccata:

Bit 05 ='0' determina il blocco della frequenza d'uscita
corrente (in Hz) . La frequenza di uscita bloccata pud
ora essere modificata solo tramite gli ingressi digitali
programmati su Accelerazione e Decelerazione.

NOTA!

Se Uscita bloccata € attivo, il convertitore
di frequenza non pu0 essere arrestato
mediante il Bit 06 Avviamento o un ingres-
so digitale. Il convertitore di frequenza puo
essere arrestato solo nel seguente modo:

. Bit 03, Arresto a ruota libera
o Bit 02, Frenata CC

o Ingresso digitale programmato
su Frenata CC , Arresto a ruota
libera o Ripristino e arresto a ruota
libera.

Bit 06, Avviamento/arresto rampa:

Bit 06 = '0' determina un arresto, in cui il motore de-
celera fino all'arresto mediante il parametro di rampa
di decelerazione selezionato.

Bit 06 = '1": il convertitore di frequenza & in grado di
avviare il motore se sono state soddisfatte le altre con-
dizioni di avviamento. Nota: il parametro 505 Awvia-
mento consente di definire come il Bit 06 Avviamento/
arresto da rampa si collega alla funzione corrispon-
dente su un ingresso digitale.

Bit 07, Ripristino:

Bit 07 = '0' non causa un ripristino.

Bit 07 = '1' determina il ripristino di uno scatto. Il ripri-
stino e attivato sul fronte di salita del segnale, cioé
durante il passaggio da '0' logico a '1' logico.

Bit 08, Marcia jog:
Bit 08 = "1": la frequenza di uscita & determinata nel
parametro 213 Frequenza jog.

Bit 09, Selezione della rampa 1/2:
Bit 09 = “0”: & attiva la rampa 1 (parametri 207/208).
Bit 09 = “1”: & attiva la rampa 2 (parametri 209/210).

Bit 10, Dati non validi/Dati validi:
E utilizzato per comunicare al convettitore di frequen-
za se la parola di comando deve essere utilizzata o

ignorata. Bit 10 = '0": la parola di comando é& ignorata;
Bit 10 ='1": la parola di comando ¢ usata. Questa fun-
zione € importante in quanto la parola di comando e
sempre contenuta nel telegramma, indipendentemen-
te dal tipo di telegramma usato; cid significa che &
possibile disattivare la parola di comando se non si
desidera utilizzarla in connessione con l'aggiornamen-
to o la lettura dei parametri.

Bit 11, Relé 01:

Bit 11 = “0” relé non attivato.

Bit 11 = “1” relé 01 attivato, purché Bit parola di co-
mando sia stato scelto nel parametro 323.

Bit 12, uscita digitale, morsetto 46:

Bit 12 = “0” uscita digitale non attivata.

Bit 12 = “1” uscita digitale non attivata, purché Bit pa-
rola di comando sia stato scelto nel parametro 341.

Bit 13/14, Selezione programmazione:
I bit 13 e 14 sono usati per scegliere fra le quattro pro-
grammazioni di menu in base alla seguente tabella:

Installazione Bit 14 Bit 13
1 0 0
2 0 1
3 1 0
4 1 1

La funzione & possibile solo in caso di selezione di
Programmazione multipla nel parametro 004 Program-
mazione attiva.

Nota: Il parametro 507 Selezione della programmazio-
ne consente di definire in che modo il Bit 13/14 si
colleghi alla funzione corrispondente sugli ingressi di-
gitali.

Bit 15 Inversione:

Bit 15 ='0": nessuna inversione.

Bit 15 ='1"; inversione.

Nota: Nell'impostazione di fabbrica l'inversione & im-
postata su digitale nel parametro 506 /nversione. |l Bit
15 determina l'inversione solo in caso di selezione di
Comunicazione seriale, Logica "or" o Logica "and".

Parola di stato secondo il profilo FC

Paroia’/] Frequenza
Slave —» Master '%d'; ‘sté d’ugcnq

1514 13 12 11 109 8 7 6 54 3 2 1 0Bit n.
La parola di stato & utilizzata per informare il master
(ad es. un PC) sullo stato dello slave (convertitore di
frequenza). SlaveeMaster.

124

MG.27.E3.06 - VLT ® & un marchio registrato di Danfoss



Danfitt

Serie VLT ®2800

Bit Bit=0 Bit =1
00 Comando pronto
01 convertitore di frequen-
za pronto
02 Stop a evoluzione libe-
ra
03 Nessuno scatto Scatto
04 Non utilizzato
05 Non utilizzato
06 Scatto bloccato
07 Nessun avviso Avviso
08 Velocita e rif. Velocita = rif.
09 Controllo locale Ser. comunicaz.
10 Fuori dal Frequenza limite
campo di frequenza OK
11 Motore in funzione
12
13 Avviso tensione
14 Corrente limite
15 Avwviso termico

Bit 00, Comando pronto:

Bit 00 = "1". Il convertitore di frequenza & pronto per
funzionare.

Bit 00 = "0". Il convertitore di frequenza non & pronto
per funzionare.

Bit 01, convertitore di frequenza pronto:

Bit 01 = "1'. Il convertitore di frequenza & pronto per
funzionare ma & presente un comando di evoluzione
libera attivo dagli ingressi digitali o dalla comunicazio-
ne seriale.

Bit 02, Stop a ruota libera:

Bit 02 ='0". Il convertitore di frequenza ha lasciato an-
dare il motore.

Bit 02 = '1". Il convertitore di frequenza pud avviare il
motore in caso di invio di un comando di avviamento.

Bit 03, Nessuno scatto/scatto:

Bit 03 ='0": il convertitore di frequenza non & in moda-
lita di guasto.

Bit 03 ='1"; il convertitore di frequenza & scattato ed e
necessario un segnale di ripristino per ristabilire il fun-
zionamento.

Bit 04, Non utilizzato:
Il Bit 04 non ¢ utilizzato nella parola di stato.

Bit 05, Non utilizzato:
Il Bit 05 non ¢ utilizzato nella parola di stato.

Bit 06, Scatto bloccato:

Bit 06 = "0": il convertitore di frequenza non & in scatto
bloccato.

Bit 06 = '1": il convertitore di frequenza € in scatto bloc-
cato e non puo essere ripristinato prima che sia stata

disinserita l'alimentazione di rete. Lo scatto pud essere
ripristinato con un'alimentazione esterna 24 V di riser-
va o dopo aver inserito di nuovo l'alimentazione di rete.

Bit 07, Nessuna avvertenza/avvertenza:
Bit 07 = '0": nessuna avvertenza.
Bit 07 ='1"; & stato emesso un avviso.

Bit 08, Velocitae rif./velocita= rif.:

Bit 08 ='0": il motore & in funzione ma la velocita attuale
e diversa dal riferimento alla velocita preimpostato.
Pud ad esempio essere possibile durante la rampa di
accelerazione/decelerazione della velocita all'avvia-
mento/arresto.

Bit 08 = '1": la velocita attuale del motore & uguale al
riferimento alla velocita preimpostato.

Bit 09, Funzionamento locale/comando da comunica-
zione seriale:

Bit 09 = '0": STOP/RESET ¢ attivato sul quadro di co-
mando oppure Controllo locale € selezionato nel pa-
rametro 002 Funzionamento locale/remoto. Non &
possibile controllare il convertitore di frequenza me-
diante la comunicazione seriale.

Bit 09 = 1': & possibile controllare il convertitore di fre-
gquenza mediante la comunicazione seriale.

Bit 10, Fuori dal campo di frequenza:

Bit 10 = "0", se la frequenza di uscita ha raggiunto il
valore impostato nel parametro 201 Frequenza di usci-
ta, limite basso o nel parametro 202 Frequenza di usci-
ta, limite alto . Bit 10 ='1": la frequenza di uscita rientra
nei limiti definiti.

Bit 11, In funzione/non in funzione:

Bit 11 ='0": il motore non ¢ in funzione.

Bit 11 ='1": il convertitore di frequenza ha ricevuto un
segnale di avviamento oppure la frequenza di uscita &
maggiore di 0 Hz.

Bit 13, Avviso tensione alta/bassa:

Bit 13 ='0": non ci sono avvisi relativi alla tensione.
Bit 13 ='1": la tensione CC del circuito intermedio del
convertitore di frequenza & troppo bassa o troppo alta.

Bit 14, Corrente limite:

Bit 14 = "0": la corrente di uscita & inferiore al valore
impostato nel parametro 221 Corrente limite I .

Bit 14 = "1": la corrente d'uscita & superiore al valore
selezionato nel parametro 221 Corrente limite Ium € il
convertitore di frequenza scattera dopo un periodo di
tempo fisso.

Bit 15, Avviso termico:

Bit 15 = "0": nessun avviso termico.

Bit 15 ="1": il limite di temperatura & stato superato nel
motore, nel convertitore di frequenza o in un termistore
collegato ad un ingresso digitale.
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® Parola di controllo secondo il profilo Fieldbus

arola dvr] Rif. com.
Master—» Slave /;omor}/d% seriale

15 14 13 12 11 10 9 8 76 5 4 3 2 1 0Bit n.
Per selezionare Profidrive nella parola di controllo, il
parametro 512 Profilo telegramma deve essere impo-
stato su Profidrive [0].

La parola di controllo & utilizzata per inviare comandi
da un master (p.e. un PC) a uno slave (convertitore di
frequenza). MastereSlave.

Bit Bit=0 Bit = 1
00 OFF 1 ON 1
01 OFF 2 ON 2
02 OFF 3 ON 3
03  Arresto a ruota libera
04 Arresto rapido
05 Frequenza di uscita
bloccata

06 Arresto rampa Avviamento
07 Ripristino
08 Bus jog 1
09 Bus jog 2
10 Dati non validi Dati validi
11 Slow down
12 Catch-up
13 Selezione programma-

zione (Isb)
14  Selezione programma-

zione (msb)
15 Inversione

Bit 00-01-02, OFF1-2-3/ON1-2-3:

Bit 00-01-02 = "0": arresto rampa mediante i tempi
rampa dei parametri 207/208 o 209/210.

Se Rele 123 & selezionato nel parametro 323 Uscita
rele, il rele sara attivato quando la frequenza di uscita
e 0 Hz.

Bit 00-01-02 = "1": il convertitore di frequenza pud av-
viare il motore se le altre condizioni di avviamento
sono soddisfatte.

Bit 03, Arresto a ruota libera:
Vedere la descrizione in Parola di controllo secondo il
protocollo FC.

Bit 04, Arresto rapido:
Vedere la descrizione in Parola di controllo secondo il
protocollo FC.

Bit 05, Frequenza di uscita bloccata:
Vedere la des crizione in Parola di controllo secondo il
protocollo FC.

Bit 06, Avviamento/arresto rampa:
Vedere la descrizione in Parola di controllo secondo il
protocollo FC.

Bit 07, Ripristino:
Vedere la descrizione in Parola di controllo secondo il
protocollo FC.

Bit 08, Marcia jog 1:
Bit 08 = "1": la frequenza di uscita & determinata dal
parametro 09 Bus jog 1.

Bit 09, Marcia jog 2:
Bit 09 = "1": la frequenza di uscita & determinata dal
parametro 510 Bus jog 2.

Bit 10, Dati non validi/Dati validi:
Vedere la descrizione in Vedere la descrizione in
Parola di controllo secondo il protocollo FC.

Bit 11, Slow-down:

Usato per ridurre il riferimento alla velocita del valore
del parametro 219 Valore catch-up/slow-down.

Bit 11 = "0": non determina alcuna variazione nel rife-
rimento.

Bit 11 = "1": il riferimento €& ridotto.

Bit 12, Catch-up:
Usato per aumentare il riferimento alla velocita del va-

lore del parametro 219 Valore catch-up/slow-down.
Bit 12 = "0": non determina alcuna variazione nel rife-
rimento.

Bit 12 = "1": il riferimento &€ aumentato.

Se Slow down eCatch-up sono entrambi attivati (Bit 11
e 12 ="1"), slow down ha la priorita, vale a dire che il
riferimento alla velocita viene ridotto.

sono entrambi attivati (Bit 11 e 12 = "“1"), slow
down ha la priorita, vale a dire che il riferimento
alla velocita viene ridotto. Bit 13/14, Selezione pro-
grammazione:

Vedere la descrizione in Parola di controllo secondo il
protocollo FC.

Bit 15 Inversione:
Vedere la descrizione in Parola di controllo secondo il
protocollo FC.
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® Parola di stato in base al protocollo Profidrive
Paroia/
Slave —» Master '%d}ar:}éﬂ

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 Bit n.
La parola di stato & utilizzata per informare il master
(ad es. un PC) sullo stato dello slave (convertitore di
frequenza). SlaveeMaster.

Frequenza
d’uscita

Bit 05, ON 3/OFF 3:
Bit 05 = "0": il Bit 02 nella parola di controllo & = "1".
Bit 05 = "1": il Bit 02 nella parola di controllo & = "0".

Bit 06, Abilitazione/disabilitazione avviamento:

Bit 06 = "1": dopo il ripristino di uno scatto, dopo I'atti-
vazione di OFF2 o OFF3 e dopo la connessione della
tensione di rete. Abilitazione avviamento é ripristinato
impostando il Bit 00 nella parola di controllo su "0", e i
Bit 01, 02 e 10 su "1".

Bit 07, Avviso:

Bit Bit=0 Bit =1 Vedere la descrizione in Parola di stato secondo il pro-
00 Comando pronto tocollo FC.
01 convertitore di frequen- . . .
g Parola di stato secondo il protocollo FC. Bit 08, Velo-
za pronto cita:
02  Arresto a ruota libera : . . .
Vedere la descrizione in Parola di stato secondo il pro-
03 Nessuno scatto Scatto tocollo FC
04 ON 2 OFF 2 '
05 ON 3 OFF 3 Bit 09, Nessun avviso/avviso:
06 Abilitazione avviamen- Disabilitazione avvia- Vedere la descrizione in Parola di stato secondo il pro-
to mento tocollo FC.
07 Avviso Bit 10, Velocita e rif./velocita = rif.:
08 Velocita  rif. Velocita = rif. Vedere la descrizione in Parola di stato secondo il pro-
09 Comando locale Ser. comunicaz. tocollo FC.
10 Fuori dal Frequenza limite
. q Bit 11, In funzione/non in funzione:
campo di frequenza OK . . . .
- . Vedere la descrizione in Parola di stato secondo il pro-
11 Motore in funzione
12 tocollo FC.
13 Avviso tensione Bit 13, Avviso tensione alta/bassa:
14 Corrente limite Vedere la descrizione in Parola di stato secondo il pro-
15 Awviso termico tocollo FC.

Bit 00, Comando non pronto/pronto:

Bit 00 = '0": i Bit 00, 01 o 02 della parola di controllo
sono '0' (OFF1, OFF2 o OFF3) oppure il convertitore
di frequenza non & pronto per funzionare.

Bit 00 = "1": il convertitore di frequenza & pronto per
funzionare.

Bit 01, convertitore di frequenza pronto:
Vedere la descrizione in Parola di stato secondo il pro-
tocollo FC.

Bit 02, Arresto a ruota libera:

Bit 02 = '0": i Bit 00, 02 o 03 della parola di controllo
sono "0" (OFF1, OFF3 o Arresto a ruota libera).
Bit02="1":iBit 00, 01, 02 o0 03 della parola di controllo
sono "1" e il convertitore di frequenza non € scattato.

Bit 03, Nessuno scatto/scatto:
Vedere la descrizione in Parola di stato secondo il pro-
tocollo FC. </ emphasis>

Bit 04, ON 2/OFF 2:
Bit 04 = "0": il Bit 01 nella parola di controllo & = "1".
Bit 04 = "1": il Bit 01 nella parola di controllo & = "0".

Bit 14, Corrente limite:
Vedere la descrizione in Parola di stato secondo il pro-
tocollo FC.

Bit 15, Avviso termico:
Vedere la descrizione in Parola di stato secondo il pro-
tocollo FC.

Riferimento comunicazione seriale
q/rél;q/&( Rif. com. Mast S|
/z’omor/ seriale aster —»- olave

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0Bit n.
Il riferimento della comunicazione seriale € trasmesso
al convertitore di frequenza come una parola da 16 bit.
Il valore & trasmesso sotto forma di numeri interi O -
+32767 (x200%).

16384 (4000 Hex) corrisponde a 100%.
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I riferimento della comunicazione seriale ha il seguen-
te formato: 0-16384 (4000 Hex) » 0-100% (Par. 204
Riferimento min. - Par. 205 Riferimento max.).

E possibile cambiare il senso di rotazione del motore
mediante il riferimento seriale. Cid avviene converten-
do il valore di riferimento binario in un complemento di.
Vedere I'esempio.

Esempio - Parola di controllo e riferimento della co-
municazione seriale:

Il convertitore di frequenza deve ricevere un comando
di avviamento e il riferimento deve essere impostato a
50% (2000 Hex) dell'intervallo di riferimento.

Parola di controllo = = 047F Hex « Comando di avvia-
mento.

Riferimento = 2000 Hex ® 50% del riferimento.

’047F H‘ZOOO H

Riferimento

Parola di
comando

Il convertitore di frequenza deve ricevere un comando
di avviamento e il riferimento deve essere impostato a
-50% (-2000 Hex) dell'intervallo di riferimento.

Il valore di riferimento & prima convertito in comple-
menti di 1, quindi segue l'aggiunta di 1 in modalita
binaria per ottenere complementi di 2:

2000 Hex 0010 0000 0000 0000 0000
Complemento di 1' 1101 1111 1111 1111 1111

+1
1110 0000 0000 0000 0000

Complemento di 2'

Parola di controllo = = 047F Hex ® Comando di avvia-
mento.
Riferimento = EO00 Hex e riferimento del.

’O47F H‘EOOO H

Parola di Riferimento
comando

Frequenza di uscita attuale
[ Farola
“lato

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 Bit n.
Il valore della frequenza di uscita attuale del converti-
tore di frequenza € trasmesso come una parola da 16
bit. Il valore & trasmesso sotto forma di numeri interi 0
- +32767 (+200%).

16384 (4000 Hex) corrisponde a 100%.

Frequenza
d’uscita

Slave—»Master

La frequenza di uscita ha il seguente formato:
0-16384 (4000 Hex) » 0-100% (Par. 201 Frequenza di
uscita, limite basso - Par. 202 Frequenza di uscita, limite
alto).

Esempio- Parola di stato e frequenza di uscita attuale:

Il master riceve un messaggio di stato dal convertitore
di frequenza che comunica che la frequenza di uscita
attuale & pari al 50% del campo della frequenza d'u-
scita.

Par. 201 Frequenza d'uscita, limite basso = 0 Hz

Par. 202 Frequenza d'uscita, limite alto = 50 Hz

Parola di stato = OF03 Hex.
Frequenza di uscita = 2000 Hex * 50% del campo di
frequenza, corrispondente a 25 Hz.

0FO3 H|2000 H|

Parola di Frequenza
stato d’uscita
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® Comunicazione seriale

500 Indirizzo

Valore:

Parametro 500 Protocollo = Protocollo FC [0]
0-247 #
Parametro 500 Protocollo = Metasys N2 [1]
1-255 #

Parametro 500 Protocollo = MODBUS RTU

3]

1-247 # 1

Funzione:
Questo parametro consente di assegnare un indirizzo
in una rete di comunicazione seriale ad ogni converti-
tore di frequenza.

Descrizione:
Ad ogni convertitore di frequenza deve essere asse-
gnato un indirizzo unico.
Se il numero di unita collegate (convertitore di fre-
quenza + master) € superiore a 31, deve essere in-
stallato un ripetitore.
Il parametro 500 /Indirizzo non pud essere selezionato
mediante la comunicazione seriale ma deve essere
preimpostato tramite il quadro di comando.

501 Baud rate

(BAUDRATE)

Valore:
300 Baud (300 BAUD) [0]
600 Baud (600 BAUD) [1]
1200 Baud (1200 BAUD) [2]
2400 Baud (2400 BAUD) [3]
4800 Baud (4800 BAUD) [4]
% 9600 Baud (9600 BAUD) [5]

Funzione:
Questo parametro & utilizzato per programmare la ve-
locita di trasmissione dei dati attraverso la porta se-
riale. La baud rate rappresenta il numero di bit
trasmessi in un secondo.

Descrizione:
La velocita di trasmissione del convertitore di frequen-
za deve essere impostata ad un valore corrispondente
alla velocita di trasmissione del master.
Il parametro 501 Baud rate non puo essere selezionato
mediante la porta seriale ma deve essere preimposta-

to ma deve essere preimpostato tramite l'unita opera-
tiva.

502 Evoluzione libera
Valore:
Ingresso digitale (DA MORSETTIERA) [0]
Porta seriale (DA SERIALE) [1]
Logica "and" (LOGICA AND) [2]
# Logica "or" (LOGICA OR) [3]
Funzione:

| parametri 502-508 consentono di scegliere se con-
trollare il convertitore di frequenza mediante gli ingres-
si digitali e/o la porta seriale.

Selezionando Porta seriale [1], il comando in questione
puo essere attivato solo inviando un comando me-
diante la porta seriale.

Nel caso di Logica "and" [2] la funzione deve essere
attivata anche tramite un ingresso digitale.

Descrizione:
La tabella sottostante mostra quando il motore € in
funzione o quando gira a ruota libera sulla base delle
seguenti selezioni: Ingresso digitale [0], Porta seriale
[1], Logica "and" [2] o Logica "or" [3].

"

Ingresso digitale [0]

o
c
9
N
«
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NOTA!

Notare che Evoluzione libera e il bit 03 del-
la parola di comando sono attivi con "0"
logico.

Ingresso Porta Funzione
digitale seriale
0 0 Evoluzione libera
1 Evoluzione libera
1 0 Motore in funzione
1 1 Motore in funzione

Porta seriale [1]

Ingresso Porta Funzione
digitale seriale
0 0 Evoluzione libera

0 1 Motore in funzione
1 0 Evoluzione libera
1 1 Motore in funzione

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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Logica "and" [2] Logica "and" [2]
Ingresso Porta Funzione Ingresso |Porta seriale Funzione
digitale seriale digitale
0 0 Evoluzione libera 0 0 Arresto rapido
0 1 Motore in funzione 0 1 Motore in funzione
1 0 Motore in funzione 1 0 Motore in funzione
1 1 Motore in funzione 1 1 Motore in funzione
Logica "or" [3]
Ingresso Porta Funzione Logica "or" [3]
digitale seriale Ingresso | Porta seria- Funzione
0 0 Evoluzione libera digitale le
0 1 Evoluzione libera 0 0 Arresto rapido
1 0 Evoluzione libera 0 1 Arresto rapido
1 1 Motore in funzione 1 0 Arresto rapido
1 1 Motore in funzione
503 Arresto rapido
¢ TrenofC
Valore:
Ingresso digitale (DA MORSETTIERA) [0] Valore:
Porta seriale (DA SERIALE) [1] Ingresso digitale (DA MORSETTIERA) [0]
Logica "and" (LOGICA AND) 2] Porta seriale (DA SERIALE) [1]
# Logica "or" (LOGICA OR) [3] Logica "and" (LOGICA AND) [2]
# Logica "or" (LOGICA OR) [3]
Funzione:
Funzione:

Vedere la descrizione della funzione del parametro
502 Evoluzione libera.

Descrizione:
La tabella sottostante mostra quando il motore & in
funzione e quando si trova in modalita Arresto rapido,
sulla base delle seguenti selezioni: Ingresso digitale
[0], Porta seriale [1], Logica "and" [2] o Logica "or" [3].

' NOTA!
“: Notare che Arresto rapido, comando attivo
i basso e il bit 04 della parola di comando
sono attivi con "0" logico.

Ingresso digitale [0]

Ingresso | Porta seriale Funzione
digitale
0 Arresto rapido
0 Arresto rapido

1 Motore in funzione

- | O|=|O

1 Motore in funzione

Porta seriale [1]

Ingresso | Porta seriale Funzione
digitale
0 0 Arresto rapido
0 1 Motore in funzione
1 0 Arresto rapido
1 1 Motore in funzione

Vedere la descrizione della funzione del parametro
502 Evoluzione libera.

Descrizione:
La tabella sottostante mostra quando il motore & in
funzione e la frenata CC é attiva, sulla base delle se-
guenti selezioni Ingresso digitale [0], Porta seriale [1],
Logica "and" [2] o Logica "or" [3].

| NOTA!
": Notare che Frenata CC, comando attivo
q basso e il bit 02 della parola di comando
sono attivi con "0" logico.
Ingresso digitale [0]

Ingresso | Porta seriale Funzione
digitale
0 0 Frenata CC
1 Frenata CC
1 0 Motore in funzione
1 1 Motore in funzione

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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Porta seriale [1]

Porta seriale [1]

Ingresso | Porta seriale Funzione Ingresso Porta seriale Funzione
digitale digitale
0 0 Frenata CC 0 0 Arresto
0 1 Motore in funzione 1 Avviamento
1 0 Frenata CC 1 0 Arresto
1 1 Motore in funzione 1 1 Avviamento
Logica "and" [2] Logica "and" [2]
Ingresso | Porta se- Funzione Ingresso Porta seriale Funzione
digitale riale digitale
0 0 Frenata CC 0 0 Arresto
1 Motore in funzione 1 Arresto
1 0 Motore in funzione 1 0 Arresto
1 1 Motore in funzione 1 1 Avviamento
Logica "or" [3] Logica "or" [3]
Ingresso | Porta seriale Funzione Ingresso Porta seriale Funzione
digitale digitale
0 0 Frenata CC 0 0 Arresto
0 1 Frenata CC 0 1 Avviamento
1 0 Frenata CC 1 0 Avviamento
1 1 Motore in funzione 1 1 Avviamento

505 Avviamento 506 Inversione
Valore: Valore:
Ingresso digitale (DA MORSETTIERA) [0] Ingresso digitale (DA MORSETTIERA)
Porta seriale (DA SERIALE) [1] Porta seriale (DA SERIALE)
Logica "and" (LOGICA AND) [2] Logica "and" (LOGICA AND)
# Logica "or" (LOGICA OR) [3] # Logica "or" (LOGICA OR)
Funzione: Funzione:

Vedere la descrizione della funzione del parametro
502 Evoluzione libera.

Vedere la descrizione della funzione del parametro
502 Evoluzione libera.

Descrizione:
La tabella sottostante mostra quando il motore gira in
senso orario o in senso antiorario sulla base delle se-
guenti selezioni: Ingresso digitale [0], Porta seriale [1],
Logica "and" [2] o Logica "or" [3].

Descrizione:
La tabella sottostante mostra quando il motore si € ar-
restato e quando il convertitore di frequenza riceve un
comando di avviamento, sulla base delle seguenti se-
lezioni: Ingresso digitale [0], Porta seriale [1], Logica
‘and" [2] o Logica "or" [3].

Ingresso digitale [0]

Ingresso digitale [0] Ingresso Porta seriale Funzione
Ingresso Porta seriale Funzione digitale
digitale 0 0 Orario
0 0 Arresto 0 1 Orario
0 1 Arresto 1 0 Antiorario
1 0 Avviamento 1 1 Antiorario
1 1 Avviamento

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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Porta seriale [1] Comunicazione seriale [1]
Ingresso Porta seriale Funzione Programma- | Programma- Funzione
digitale zione msb zione Isb
0 0 Orario 0 0 Programmazione 1
1 Antiorario 0 1 Programmazione 2
1 0 Orario 1 0 Programmazione 3
1 1 Antiorario 1 1 Programmazione 4
Logica "and" [2] Logica "and" [2]
Ingresso Porta seriale Funzione Program-| Pro- |Program-|Program-| N. pro-
digitale mazione |gramma-| mazione | mazione | gramma-
0 0 Orario bus zione digitale | digitale zione
1 Orario msb bus msb Isb
1 0 Orario Isb
1 1 Antiorario 0 0 0 0 1
0 0 0 1 1
Logica "or" [3] 0 0 1 0 1
Ingresso Porta seriale Funzione 0 0 1 1 1
digitale 0 1 0 0 1
0 0 Orario 0 1 0 1 2
0 1 Antiorario 0 1 1 0 1
1 0 Antiorario 0 1 1 1 2
1 1 Antiorario 1 0 0 0 1
1 0 0 1 1
1 0 1 0 3
507 Selezione programmazione 1 0 1 1 3
1 1 0 0 1
Valore: 1 1 0 1 2
Ingresso digitale (DA MORSETTIERA) [0] 1 1 1 0 3
Comunicazione seriale (DA SERIALE) [1] 1 1 1 1 4
Logica "and" (LOGICA AND) [2] Logica "or" [3]
# Logica "or" (LOGICA OR) [3] Program-| Program- | Program- | Program-| N. pro-
mazione | mazione | mazione | mazione | gramma-
Funzione: bus bus digitale bus zione
Vedere la descrizione della funzione del parametro msb Isb msb Isb
502 Evoluzione libera. 0 0 0 0 1
0 0 0 1 2
Descrizione: 0 0 1 0 3
La tabella sottostante mostra la Programmazione (pa- 0 0 1 1 4
rametro 004 Programmazione attiva) selezionata sulla 0 1 0 0 2
base di quanto segue: Ingresso digitale [0], Comunica- 0 1 0 1 2
zione seriale [1], Logica "and" [2] o Logica "or" [3]. 0 1 1 0 4
0 1 1 1 4
Ingresso digitale [0] 1 0 0 0 3
Programma- | Programma- Funzione 1 0 0 1 4
zione msb zione Isb 1 0 1 0 3
0 0 Programmazione 1 1 0 1 1 4
0 1 Programmazione 2 1 1 0 0 4
1 0 Programmazione 3 1 1 0 1 4
1 1 Programmazione 4 1 1 1 0 4
1 1 1 1 4

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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508 Selezione del riferimento preimpostato
Valore:
Ingresso digitale (DA MORSETTIERA) [0]
Comunicazione seriale (DA SERIALE) [1]
Logica “And” (LOGICA AND) [2]
# Logica “or" (LOGICA OR) [3]
Funzione:

Vedere la descrizione del parametro 502 Arresto a
ruota libera.

Descrizione:
| riferimenti preimpostati mediante comunicazione se-
riale sono attivi se il parametro 512 Profilo telegramma
€ impostato su Protocollo FC [1].

Valore:
0,0 - par. 202 Frequenza di uscita, limite
alto # 10,0 Hz
Funzione:
Se il parametro 512 Profilo telegramma & impostato su
Profidrive [0], due velocita fisse (Jog 1 0 Jog 2) posso-
no essere selezionate mediante la porta seriale.
La funzione ¢ la stessa del parametro 213 Frequenza

0g .

—

Descrizione:
Frequenza jog fjoa pud essere compresa fra 0 Hz ed
f max.

512 Profilo telegramma
Valore:
Profidrive (PROFIDRIVE) [0]
# Protocollo FC (FC PROTOCOL) 1]
Funzione:

Possono essere selezionati due diversi profili della pa-
rola di comando.

Descrizione:
Selezionare il profilo della parola di comando deside-
rato.

Vedere Porta seriale del VLT 2800 per ulteriori infor-
magzioni sui profili della parola di comando.

513 Bus timeout

Valore:

1-99s #1s
Funzione:

IQuesto parametro preimposta il tempo massimo pre-
visto che deve trascorrere fra il ricevimento di due
telegrammi consecutivi. Se questo tempo viene supe-
rato, si presume che la comunicazione seriale si sia
arrestata e la reazione successiva € preimpostata nel
parametro 514 Funzione intervallo tempo bus.

Descrizione:
Preimpostare il tempo desiderato.

514 Funzione intervallo tempo bus
Valore:

# Disabilitato (OFF) [0]
Frequenza uscita bloccata (CONGELATO) 1]
Arresto (STOP) (2]
Marcia jog (JOG.) [3]
Velocitd massima (VELOCITA MASSIMA) [4]
Arresto e scatto (STOP CON ALLARME) [5]

Funzione:

Questo parametro consente di selezionare la reazione
desiderata del convertitore di frequenza quando viene
superato il tempo preimpostato nel parametro 513 Bus
timeout. In caso di attivazione dei valori da [1] a [5],
l'uscita relé sara disattivata.

Descrizione:
La frequenza di uscita del convertitore di frequenza
puo essere bloccata al valore attuale, arrestare il mo-
tore, essere bloccata al valore del parametro 213
Frequenza jog, essere bloccata sul valore del parame-
tro 202 Frequenza di uscita, limite alto fuax oppure
arrestarsi e attivare uno scatto.

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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515-544 Visualizzazione di dati
Valore:
N. Descrizione Testo display Unita Intervallo di
par. aggiornamento
515 Riferimento risultante (RIFERIMENTO %) %
516 Riferimento risultante [Unita] (RIF. [UNITA]) Hz, giri/min.
517 Retroazione [unita] (RETROAZIONE [UNITA]) Par. 416
518 Frequenza (FREQUENZA) Hz
519 Frequenza x scala (FREQ. x K-SCALA) Hz
520 Corrente motore (CORRENTE MOTORE) Amp
521 Coppia (COPPIA) %
522 Potenza [kW] (POTENZA (kW)) kW
523 Potenza [HP] (POTENZA (HP)) HP
524 Tensione motore (TENSIONE MOTORE) \
525 Tensione bus CC (TENSIONE CC [V]) \Y
526 Carico termico motore (TERMICA MOTORE) %
527 Carico termico inverter (TERMICA INV.) %
528 Ingresso digitale (INGRESSI DIGIT.) Bin
529 Morsetto 53, ingresso analogico (INGR. ANALOG 53) \Y
531 Morsetto 60, ingresso analogico (INGR. ANALOG 60) mA
532 Riferimento impulsi (RIF. IN FREQUENZA) Hz
533 Rif. esterno (EXT. ESTERNO) %
534 Parola di stato, Hex (STATUS WORD) Hex
535 Bus retroazione 1 (RETROAZIONE1 BUS) Hex
537 Temperatura inverter (TEMPERATURA FC) °C
538 Parola di allarme (ALLARME WORD) Hex
539 Parola di controllo (CONTROL WORD) Hex
540 Parola di avviso (AVVISO WORD) Hex
541 Parola di stato estesa (STATUS WORD) Hex
544 Contatore impulsi (PULSE COUNT)

Funzione: mento € selezionata nel parametro 416 Unita di pro-

Questi parametri possono essere visualizzati median-
te la porta di comunicazione seriale e il display del-
I'LCP. Vedere anche i parametri 009-012 Visualizza-
zione del display.

Descrizione:
Riferimento risultante %, parametro 515:

NOTA!

| parametri 515-541 possono essere Vvi-
sualizzati solo con un quadro di comando
LCP.

Indica il riferimento risultante come una percentuale
compresa tra Riferimento minimo, Rifmin € Riferimento
massimo, Rifuax. Vedere anche Gestione dei riferimen-
ti.

Riferimento risultante [unita], parametro 516:

Indica il riferimento risultante in Hz in Anello aperto
(parametro 100). In un anello chiuso l'unita di riferi-

cesso.

Retroazione [unita], parametro 517:

indica il valore di retroazione risultante con l'unita/sca-
la selezionata nei parametri 414, 415 e 416. Vedere
anche la parte relativa alla retroazione.

Frequenza [Hz], parametro 518:
indica la frequenza di uscita dal convertitore di fre-
quenza.

Frequenza x scala [-], parametro 519:

€ uguale all'attuale frequenza di uscita fu moltiplicata
per il fattore impostato nel parametro 008 fattore di
scala della frequenza di uscita.

Corrente motore [A], parametro 520:
Indica la corrente di fase del motore misurata come
valore efficace.

Coppia [Nm], parametro 521:
Indica il carico attuale del motore in relazione alla cop-
pia nominale del motore.

Potenza [KW], parametro 522:

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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indica la potenza attualmente assorbita dal motore in
kW.

Potenza [HP], parametro 523:
Indica la potenza attualmente assorbita dal motore in
HP.

Tensione motore, parametro 524:
Indica la tensione erogata al motore.

Tensione CC [V], parametro 525:
Indica la tensione del circuito intermedio nel converti-
tore di frequenza.

Carico termico motore [%], parametro 526:

Indica il carico termico calcolato/stimato sul motore. Il
100% é il limite di disinserimento. Vedere anche il pa-
rametro 128 Protezione termica motore.

Carico termico inverter [%], parametro 527:
Indica il carico termico calcolato/stimato sul converti-
tore di frequenza. Il 100% ¢ il limite di disinserimento.

Ingresso digitale, parametro 528:

indica lo stato del segnale dai 5 ingressi digitali (18,
19, 27, 29 e 33). L'ingresso 18 corrisponde al bit all'e-
strema sinistra. "0' = nessun segnale, '1' = segnale
collegato.

Morsetto 53, ingresso analogico [V], parametro 529:
Indica il valore di tensione del segnale sul morsetto 53.

Morsetto 60, ingresso analogico [mA], parametro 531
indica il valore attuale del segnale sul morsetto 60.

Riferimento impulsi [Hz], parametro 532:
indica la frequenza a impulsi in Hz collegata al mor-
setto 33.

Riferimento esterno, parametro 533:

Indica la somma in percentuale dei riferimenti esterni
(somma di comunicazioni analogiche/a impulsi/seriali)
nell'intervallo tra Riferimento minimo , Rifuin e Riferi-
mento massimo , Rifuax.

Parola di stato, parametro 534:

Indica la parola di stato attuale del convertitore di fre-
quenza in codice Hex. Vedere Comunicazione seriale
del VLT 2800.

Retroazione bus 1, parametro 535:
consente di scrivere un valore di retroazione bus che
influira sulla gestione della retroazione.

Temperatura inverter, parametro 537:

indica la temperatura attuale dell'inverter sul converti-
tore di frequenza. Il limite di disinserimento & 90-100 °
C, mentre la riattivazione avviene a 70 + 5 °C.

Parola di allarme, parametro 538:

Indica I'allarme presente sul convertitore di frequenza
in codice Hex. Vedere Parola di awiso, parola di stato
estesa e parola di allarme.

Parola di controllo, parametro 539:

Indica la parola di controllo attuale del convertitore di
frequenza in codice Hex. Vedere Comunicazione se-
riale del VLT 2800.

Parola di avviso, parametro 540:

indica la presenza di un avviso sul convertitore di fre-
quenza in codice Hex. Vedere Parola di avviso, parola
di stato estesa e parola di allarme.

Parola di stato per esteso, parametro 541:

indica la presenza di un avviso sul convertitore di fre-
quenza in codice Hex. Vedere Parola di awiso, parola
di stato estesa e parola di allarme.

Contatore impulsi, parametro 544.:

Questo parametro pud essere visualizzato mediante il
display dell'LCP (009-012). In caso di funzionamento
con arresto contatore, questo parametro consente,
con o senza ripristino, di leggere il numero di impulsi
registrati dal dispositivo. La frequenza massima € 67,6
kHz e la minima 5 Hz. Il contatore & azzerato al riavvio.

560 N2 Tempo di rilascio di esclusione

(N2 TEMP.RIL.ESCL)

Valore:
1 - 65534 (OFF) sec.

Funzione:
In questo parametro, viene impostato il tempo massi-
mo previsto che deve trascorrere fra il ricevimento di
due telegrammi N2 in fila. Se questo tempo viene su-
perato, si presume che la comunicazione seriale si sia
arrestata e tutti i punti nella mappa dei punti N2 che
vengono sovrascritti saranno rilasciati nell'ordine ri-
portato di seguito:

#* OFF

1. Sblocco uscite analogiche da indirizzo punti
(NPA) 0 a 255.

2. Sblocco uscite binarie dall'indirizzo punto
(NPA) 0 a 255

3. Sblocco punti a virgola mobile interni dall'in-
dirizzo punto (NPA) 0 a 255

4. Sblocco punti interi interni dall'indirizzo punto
(NPA) 0 a 255

5. Sblocco punti di byte interni dall'indirizzo
punto (NPA) 0 a 255.

Descrizione:
Impostare il tempo desiderato.

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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561 Protocollo
Valore:

# Protocollo FC (PROTOCOLLO FC) [0]
Metasys N2 (METASYS N2) [1]
Modbus RTU [2]

Funzione:

E possibile scegliere fra tre diversi protocolli.

Descrizione:
Selezionare il protocollo della parola di controllo desi-
derato.

Per ulteriori informazioni sull'utilizzo del protocollo Me-
tasys N2, consultare MG91CX e per il protocollo Mod-
bus RTU, consultare MG10SX.

570 Parita Modbus e framing dei messaggi
Valore:
(EVEN /1 STOPBIT) [O]
(ODD/1 STOPBIT) [1]
# (NO PARITY/ 1 STOPBIT) [2]
(NO PARITY/2 STOPBIT) [3]
Funzione:

Questo parametro imposta l'interfaccia Modbus RTU
del convertitore di frequenza in modo che possa co-
municare correttamente con il regolatore master. La
parita ( EVEN, ODD, o NO PARITY ) deve essere im-
postata in modo tale da corrispondere con l'imposta-
zione del regolatore master.

Descrizione:

Selezionare la parita che corrisponde all'impostazione
per il regolatore master Modbus. A volte viene utiliz-
zata la parita pari o dispari per consentire di verificare
I'assenza di errori nella parola trasmessa. Dato che il
Modbus RTU utilizza il piu efficace metodo CRC (Cy-
clic Redundancy Check) per la verifica degli errori, il
controllo della parita viene raramente utilizzato nelle
reti Modbus RTU.

571 Timeout comunicazioni Modbus

(M.BUS COM.TIME.)

Valore:

10 ms - 2000 ms #* 100 ms

Funzione:
Questo parametro determina il tempo massimo che il
Modbus RTU del convertitore di frequenza attendera
tra i singoli caratteri inviati dal regolatore master. Una
volta scaduto questo lasso di tempo, l'interfaccia Mod-
bus RTU del convertitore di frequenza assumera di
aver ricevuto l'intero messaggio.

Descrizione:
Generalmente il valore di 100 ms & sufficiente per reti
Modbus RTU, anche se alcune reti Modbus RTU pos-
sono funzionare con un valore di timeout value ridotto
di 35 ms.
Se il valore impostato & troppo basso, l'interfaccia
Modbus RTU del convertitore di frequenza potrebbe
perdere una parte del messaggio. Dato che il controllo
CRC non sara valido, il convertitore di frequenza igno-
rera il messaggio. Le conseguenti ritrasmissioni dei
messaggi causeranno il rallentamento delle comuni-
cazioni sulla rete.
Se il valore impostato & troppo alto, il convertitore di
frequenza attendera piu del necessario per determi-
nare che il messaggio € completato. Cio rallentera la
risposta del convertitore di frequenza al messaggio e
potrebbe causare il timeout del regolatore. Le conse-
guenti ritrasmissioni dei messaggi causeranno il ral-
lentamento delle comunicazioni sulla rete.

580-582 Parametri definiti

(numeri dei parametri definiti)

Valore:

Di sola lettura

Funzione:
Ai tre parametri & associato un elenco di tutti i para-
metri definiti nel VLT 2800. E -possibile leggere singoli
elementi dell'elenco utilizzando il corrispondente indi-
ce secondario. Gli indici secondari hanno inizio con il
numero 1 e seguono l'ordine dei numeri dei parametri.

Ciascun parametro contiene fino a 116 elementi (nu-
meri dei parametri).

Quando viene restituito 0 come numero di parametro,
I'elenco termina.

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale

136

MG.27.E3.06 - VLT ® & un marchio registrato di Danfoss



Danfitt

Serie VLT ©2800
® Funzioni tecniche
600-605 Dati di funzionamento
Valore:
Par. n. Descrizione Testo visualizzato Unita Campo
600 Ore di accensione (ORE ACCENSIONE) Ore 0-130,000.0
601 Ore di esercizio (ORE ESERCIZIO) Ore 0-130,000.0
602 Contatore kWh (CONTATORE kWh) kWh Dipende dall'unita
603 Numero di accensioni (NO. ACCENSIONI) Numero di volte 0-9999
604 Numero di sovratempera- (NO. SOVRATEMP.) Numero di volte 0-9999
ture
605 Numero di sovratensioni (NO. SOVRATENS.) Numero di volte 0-9999
Funzione:

Questi parametri possono essere visualizzati median-
te la porta di comunicazione seriale e il quadro di
comando LCP.

Descrizione:
Parametro 600, Ore di accensione:
Indica il numero di ore di funzionamento del converti-
tore di frequenza. Il valore & salvato ogni ora e in caso
di guasto di rete. Questo valore non puo essere azze-
rato.

Parametro 601, Ore di esercizio:

Indica il numero di ore di funzionamento del motore
dall'ultimo ripristino nel parametro 619 Ripristino del
contatore kWh. Il valore & salvato ogni ora e in caso di
guasto di rete.

Parametro 602, Contatore kWh:

Indica I'assorbimento del convertitore di frequenza in
kWh. Il calcolo si basa sul valore in kW medio di un'ora.
Questo valore puod essere azzerato nel parametro 618
Ripristino del contatore kWh.

Intervallo: 0 - dipende dall'unita.

Parametro 603, Numero di accensioni:

Parametro 603, Numero di accensioni: Indica il nume-
ro di accensioni della rete di alimentazione del con-
vertitore di frequenza.

Parametro 604, Numero di sovratemperature:
Indica il numero di guasti da surriscaldamento regi-
strati nel dissipatore del convertitore di frequenza.

Parametro 605, Numero di sovratensioni:

Indica il numero di sovratensioni del circuito interme-
dio del convertitore di frequenza. Questo valore &
considerato solo se l'allarme 7 Sovratensione € attivo.

NOTA!

| parametri 615-617 Log guasti non pos-
sono essere visualizzati mediante il qua-
dro di comando integrato.

A

"

615 Log guasti: codice errore

(LOG. CODICI GUASTI)

Valore:

[Indice 1 - 10] Codice errore: 0 - 99

Funzione:
Questo parametro consente di vedere il motivo per cui
si verifica uno scatto (disinserimento del convertitore
di frequenza). Sono definiti 10 [1-10] valori di log.
Il numero di log inferiore [1] contiene il valore dato piu
recente/salvato per ultimo. Il numero di log superiore
[10] contiene il valore dato meno recente. In caso di
uno scatto, € possibile vedere la causa, l'ora € il pos-
sibile valore della corrente o della tensione di uscita.
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Descrizione:
Questo & indicato come codice guasto, in cui il numero
fa riferimento ad una tabella. Vedere la tabella in Mes-
saggi di awviso e allarme.

616 Log guasti: Tempo

(LOG TEMPO GUASTO)

Valore:

[Indice 1 - 10] Ore: 0 - 130,000.0

Funzione:
Questo parametro consente di vedere il numero totale
di ore di funzionamento in connessione con gli ultimi
10 scatti.
Sono presenti 10 valori di log:[1-10]. Il numero di log
inferiore [1] contiene I'ultimo/il piu recente valore dato,
mentre il numero di log superiore [10] contiene il valore
dato meno recente.

Descrizione:
Visualizzazione di un solo valore.

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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617 Log guasti: Valore ' NOTA!
(LOG VAL. GUASTO) “: Premendo il tasto [OK], il parametro & az-
Valore: a zerato.
[Indice 1 -10] Valore: 0 - 9999
Funzione:
Q.u\esto. parametro consente gll\vedere a qua.tle valore 620 Modo di funzionamento
si € verificato uno scatto. L’unita del valore dipende da
o i (MODO FUNZION)
quale allarme e attivo nel parametro 615 Log guasti:
Codice guasto . Valore:
% Funzionamento normale
- (FUNZIONAMENTO NORMALE) [0]
Descrizione: ]
Visualizzazione di un solo valore. Test scheda di comando
(CONTROL CARD TEST) [2]
Inizializzazione (INIZIALIZZAZIONE) [3]
618 Ripristino del contatore kWh :
Funzione:

(RESET CONTA KWH)

Valore:
# Nessun ripristino (NESSUNA OPERAZIONE) [0]
Ripristino (RESET CONTATORE) [1]
Funzione:

Azzeramento del parametro 602 Contatore kWh .

Descrizione:
Se viene selezionato Ripristino [1] e si preme il tasto
[OK], il contatore kWh del convertitore di frequenza &
azzerato. Questo parametro non puo essere selezio-
nato mediante la comunicazione seriale.

' NOTA!
“: Premendo il tasto [OK], il contatore € az-
i zerato.
619 Ripristino contatore ore di esercizio
(RESET ORE ESERC.)
Valore:
# Nessun ripristino (NESSUNA OPERAZIONE) [0]
Ripristino (RESET CONTATORE) [1]
Funzione:

Azzeramento del parametro 601 Ore di esercizio.

Descrizione:
Se viene selezionato Ripristino [1] e si preme il tasto
[OK], il parametro 601 Ore di esercizio &€ azzerato.
Questo parametro non puo essere selezionato me-
diante la comunicazione seriale.

NOTA!

Si noti che le schede di comando delle
unitd Device Net sono differenti. Per ulte-
riori informazioni, consultare il manuale
DeviceNet MG.90.BX.YY.

"

Oltre alla sua funzione normale, questo parametro puo
essere usato per collaudare la scheda di comando.

E inoltre possibile eseguire un'inizializzazione secon-
do l'impostazione di fabbrica di tutti i parametri in tutte
le programmazioni, ad eccezione dei parametri 500
Indiirizzo, 501 Baud rate , 600-605 Dati di funzionamen-
to e 615-617 Log guasti.

Descrizione:
Funzionamento normale [0] € usato per il normale fun-
zionamento del motore.

Test scheda di comando [2] & usato per controllare gl
ingressi e le uscite analogici/digitali, le uscite relé e le
tensioni da 10 V e 24 V della scheda di comando

Il test & effettuato nel seguente modo:

27 - 29 - 33 - 46 sono collegati.

50 -53 sono collegati.

4 2 - 60 sono collegati.

12 - il morsetto relé 01 & collegato.

18 - il morsetto relé 02 & collegato.

19 - il morsetto relé 03 & collegato.

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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Usare la seguente procedura per il test della scheda
di comando:

1. Selezionare la scheda di comando.

2. Staccare la rete di alimentazione e attendere
finché scompare la spia sul display.

3. Installare in base al disegno e alla descrizio-
ne.

4. Ricollegare la rete di alimentazione.

5. Il convertitore di frequenza effettua automa-
ticamente un test della scheda di comando.

Se il convertitore di frequenza visualizza un codice di
guasto da 37-45, il test & fallito. Cambiare la scheda
per avviare il convertitore di frequenza.

Se il convertitore di frequenza passa in modo Display,
il test & OK. Rimuovere il connettore di prova e il con-
vertitore di frequenza saré pronto per il funzionamen-
to. Il parametro 620 Modo di funzionamento & automa-
ticamente impostato su Funzionamento normale [0].
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Inizializzazione [3] & selezionata per usare l'impostazio-
ne di fabbrica.
Procedura di inizializzazione:

1. Selezionare Inizializzazione [3].

2. Staccare la rete di alimentazione e attendere
finché scompare la spia sul display.

Ricollegare la rete di alimentazione.

4. L'inizializzazione pud essere effettuata per
tutti i parametri in tutte le programmazioni, ad
eccezione dei parametri 500 Indirizzo, 501
Baud rate, 600-605 Dati di funzionamento e
615-617 Log guasti.

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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621-642 Dati di targa
Valore:
N. Descrizione Testo display
par. Dati di targa
621 Tipo di unita (TIPO DI CONV.)
624 Versione software (VERSIONE SW)
625 N. identificazione LCP (VERSIONE LCP)
626 N. identificazione database (CODICE MOT. DB)
627 Identificazione elementi di potenza (CODICE SEZ. POT.)
628 Tipo di opzione dell'applicazione (OPZIONE APP.)
630 Tipo di opzione di comunicazione (OPZIONE COM.)
632 Identificazione software BMC (ID SOFTWARE BMC)
634 Identificazione unita per comunicazione (ID UNITA)
635 N. componenti software (N. COMPONENTE SW.)
640 Versione software (VERSIONE SW)
641 Identificazione software BMC (BMC2 SW)
642 Identificazione scheda di potenza (ID POTENZA)
Funzione: Parametro 628 Dati di targa: Tipo di opzione dell'appli-

| dati principali dell'apparecchio possono essere rica-
vati dai parametri da 621 a 635 Dati di targa mediante
il guadro di comando LCP 2 o la comunicazione se-
riale. | parametri 640 - 642 possono essere visualizzati
anche sul display integrato dell'apparecchio.

Descrizione:
Parametro 621 Dati di targa: Tipo di unita:
Indica formato dell'unita e la tensione di rete.
Esempio: VLT 2811 380-480 V.

Parametro 624 Dati di targa: n. versione del software
Indica il numero di versione software corrente dell'ap-
parecchio.

Esempio: V 1.00

Parametro 625 Dati di targa: N. identificazione LCP 2:
indica I'ID dell'LCP 2 dell'apparecchio.
Esempio: ID 1.42 2 kB

Parametro 626 Dati di targa: N. identificazione databa-
se:

Indica I'ID del database del software.

Esempio: ID 1.14.

Parametro 627 Dati di targa: Versione della sezione di
potenza:

Indica I'ID della sezione di potenza dell'apparecchio.
Esempio: ID 1.15.

cazione:
Indica che tipo di opzioni applicative sono installate sul
convertitore di frequenza.

Parametro 630 Dati di targa: Tipo opzione di comuni-
cazione:

Indica che tipo di opzioni di comunicazione sono in-
stallate sul convertitore di frequenza.

Parametro 632 Dali di targa: Identificazione software
BMC:
indica I'ID del software BMC.

Parametro 634 Dati di targa: Identificazione unita per
comunicazione:
Indica I'ID per la comunicazione.

Parametro 635 Dati di targa: Sezione software n.:
indica il numero della sezione software.

Parametro 640 Dati di targa: Versione software:
Indica il numero di versione software corrente dell'ap-
parecchio. Esempio: 1.00

Parametro 641 Dati di targa: Identificazione software
BMC:
indica I'ID del software BMC.

Parametro 642 Dati di targa: Identificazione scheda di
potenza:

Indica I'ID della sezione di potenza dell'apparecchio.
Esempio: 1.15

Parametro 700 -

Solo per funzioni di oscillazione: Per utilizzare questa
funzione o per ulteriori informazioni, consultare il
MI29J2xx.

# = Impostazione di fabbrica, () = testo del display, [] = valore usato per la comunicazione mediante la porta di comunicazione seriale
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678 Configurazione scheda di comando

(CONFIG SCH. COMANDO)

Valore:
Versione standard (VER. STANDARD) [1]
Versione Profibus 3 Mbaud (Ver.PROFIBUS
12 MB) [2]
Versione Profibus 12 Mbaud (Ver. PROFIBUS
12 MB) (3]

Funzione:
Questo parametro consente di configurare la scheda
di comando Profibus. Il valore predefinito dipende
dall’unita prodotta e corrisponde al valore massimo
che & possibile ottenere. Cid significa che tale valore
puo essere solo ridotto per una versione a prestazioni
inferiori.
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®m Condizioni speciali

® |solamento galvanico (PELV)

La separazione PELV (Protective Extra Low Voltage)
si ottiene inserendo separatori galvanici fra i circuiti di
comando e quelli collegati al potenziale di rete. | VLT
sono progettati per soddisfare le distanze di sicurezza
tramite la dispersione e lo spazio libero necessario.
Tali requisiti sono descritti nelle norme EN 50 178. E
inoltre richiesto che l'installazione sia eseguita come
descritto nelle disposizioni PELV locali/nazionali.

Tutti i morsetti di comando, i morsetti per la comuni-
cazione seriale e i morsetti relé sono separati dalla
rete, conformemente ai requisiti PELV. | circuiti colle-
gati ai morsetti di comando 12, 18, 19, 20, 27, 29, 33,
42, 46, 50, 53, 55 e 60 sono collegati galvanicamente
fra loro. La comunicazione seriale collegata al fieldbus
€ galvanicamente isolata dai morsetti di comando, an-
che se questo & solo un isolamento funzionale.

| contatti relé nei morsetti 1 - 3 sono separati dagli altri
circuiti di comando con un isolamento superiore, ad
esempio sono conformi ai requisiti PELV anche in pre-
senza di potenziale di rete nei morsetti rele.

Gli elementi del circuito descritti di seguito garantisco-
no la separazione elettrica di sicurezza. Essi sono
pienamente conformi e controllati riguardo all'isola-
mento doppio/rinforzato, in accordo con le norme EN
50 178.

1. Trasformatore e separazione ottica nell'ali-
mentazione di tensione.

2. Isolamento ottico fra comando motore di ba-
se e scheda di comando.

3. Isolamento fra scheda di comando e sezione
di potenza.

4, Contatti relé e morsetti relativi ad altri circuiti
sulla scheda di comando.

L'isolamento PELV della scheda di comando & garan-
tito alle seguenti condizioni:

- Rete TT con massimo 300 V effettivi fra fase
e terra.

- Rete TN con massimo 300 V effettivi fra fase
e terra.

- Rete IT con massimo 400 V effettivi fra fase
e terra.

Al fine di mantenere i requisiti PELV, tutte le connes-
sioni con i morsetti di comando devono essere PELV,
ad es. il termistore deve essere rinforzato/a doppio
isolamento.

Corrente di dispersione a terrae relé RCD

La corrente di dispersione a terra & causata in primo
luogo dalla capacita fra le fasi del motore e lo schermo
del cavo motore. Un eventuale filtro RFI determina
l'ulteriore formazione di corrente di dispersione, in
quanto il circuito del filtro & collegato a terra mediante
condensatori.

L'entita della corrente di dispersione a terra dipende
dai seguenti fattori, elencati in ordine di priorita:

1. Lunghezza del cavo motore

2 Cavo motore con/senza schermatura
3. Frequenza di commutazione elevata
4 Eventuale utilizzo del filtro RFI

5. Motore collegato a terra o meno

La corrente di dispersione & importante per la sicurez-
za durante la movimentazione / il funzionamento del
convertitore di frequenza se, per errore, il convertitore
di frequenza non é stato collegato a terra.
' NOTA!

": Poiché la corrente di dispersione &> 3.5

i mA, la messa a terra deve essere aumen-
tata, in accordo con I'EN 50178. La sezio-
ne del cavo deve essere di almeno 10
mm?2 oppure essere formato da 2 condut-
tori di terra che devono essere terminati
separatamente.

NOTA!

Non utilizzare relé RCD (tipo A) inadatti al
carico di corrente continua di guasto da
raddrizzatore trifase.

"

Se i relé ELCB sono utilizzati, devono essere adatti
per:

- la protezione di un'apparecchiatura con una
componente continua nella corrente di gua-
sto (raddrizzatore a ponte trifase)

- una scarica di breve durata all'accensione
- un'elevata corrente di dispersione (300 mA)

Per ulteriori informazioni, vedere la sezione denomi-
nata Collegamento di terra.

Condizioni operative estreme

Cortocircuito

Il convertitore di frequenza & protetto dai cortocircuiti
sui morsetti motore U, V, W (96, 97, 98). Un cortocir-
cuito fra due morsetti motore causerebbe sovracor-
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rente nel modulo IGBT, il che significa il disinserimento
indipendente di ogni transistor del modulo IGBT.
L'inverter si disinserisce dopo 5-10 s e il convertitore
di frequenza visualizza un codice di errore, in base al-
I'impedenza e alla frequenza del motore.

Guasto di terra

Il modulo IGBT si disinserisce entro 100 s in caso di
guasto di terra su uno dei morsetti motore U, V, W (96,
97, 98), in base all'impedenza e alla frequenza del
motore.

Connessione uscita

I morsetti U, V, W (96, 97, 98) del motore possono es-
sere collegati/scollegati con la frequenza necessaria.
E impossibile danneggiare il convertitore di frequenza
tramite connessione/disconnessone dei morsetti mo-
tore. Tuttavia, & possibile che vengano visualizzati
messaggi di guasto.

Sovratensione generata dal motore

La tensione nel circuito intermedio subisce un aumen-
to quando il motore funziona da generatore. Per pro-
teggere il convertitore di frequenza, il modulo IGBT si
disinserisce al raggiungimento di un determinato livel-
lo di tensione.

La sovratensione generata dal motore puo verificarsi
in due casi:

1. Il carico fa funzionare il motore, cioé il carico
genera energia.

2. Durante la decelerazione (rampa di decele-
razione), se il momento di inerzia € elevato,
il carico € basso e il tempo di rampa di dece-
lerazione € troppo breve per consentire la
dissipazione dell'energia nel convertitore di
frequenza, nel motore e nell'installazione.
L'unita di comando cerca, se possibile, di cor-
reggere il valore di rampa.

Il guasto puod essere eliminato collegando una resi-
stenza freno a condizione che il convertitore di fre-
quenza disponga di un modulo freno integrato. Se il
convertitore di frequenza non & dotato di modulo freno
integrato, & possibile usare un freno CA, vedere para-
metro 400 Funz. freno.

Vedere la sezione intitolata Resistenze freno.

Sovraccarico statico

Se il convertitore di frequenza & sovraccarico (€ stato
raggiunto il limite di corrente del parametro 221 Limite
corrente I ), il dispositivo di comando ridurra la fre-
quenza di uscita per tentare di ridurre il carico. Se il
sovraccarico € estremo, & possibile che la corrente di
uscita determini il disinserimento del convertitore di

frequenza dopo ca. 1,5 sec. Vedere il parametro 409
Corr.rit. scatto, Im .

Se il sovraccarico € estremo, € possibile che la fre-
quenza di commutazione sia ridotta a 3000 Hz.

dU/dt sul motore

Se un transistor dell'inverter € aperto, la tensione ap-
plicata ai morsetti motore aumentera in base ad un
rapporto tensione/tempo (dU/dt) determinato da:

- il cavo motore (tipo, sezione, induzione, ca-
pacita, lunghezza ed eventuale schermatura)

- la tensione di rete

Le induttanza intrinseche del cavo motore generano
un'instabilita U peak della tensione di uscita ogni volta
che un transistor dell'inverter viene aperto. In seguito
a Upeak, la tensione di uscita si stabilizzera ad un li-
vello determinato dalla tensione del circuito interme-
dio. Upeak e dU/dt influenzano la durata del motore,
specialmente nei motori senza foglio di isolamento tra
le fasi negli avvolgimenti. Se il cavo motore € breve
(pochi metri), la sovraelongazione Upeak € bassa men-
tre il rapporto dU/dt & elevato. Se il cavo motore &
lungo (>20 m), Upeak subira un aumento e dU/dt una
riduzione. Se sono usati motori piccoli senza foglio di
isolamento di fase o pompe idrauliche sommerse, si
consiglia di installare un filtro LC a valle del converti-
tore di frequenza.

Commutazione sull’ingresso

Il tempo di attesa per la commutazione della tensione
di rete sui morsetti 91, 92 e 93 deve essere di 30 s. |l
tempo di avviamento é di circa 2,3 s.

Tensione di picco sul motore

Se un transistor dell'inverter viene aperto, la tensione
applicata al motore aumentera in base a un rapporto
dU/dt che dipende da:

- il cavo motore (tipo, sezione trasversale, lun-
ghezza, con/senza schermatura)

- induttanza

Le induttanze intrinseche generano picchi Upeak della
tensione del motore prima che si stabilizzi a un livello
determinato dalla tensione nel circuito intermedio. Il
tempo di salita e la tensione di picco Upeak influenzano
la durata del motore. Una tensione di picco troppo ele-
vata influenza soprattutto i motori senza lamina di
isolamento tra le fasi. Se il cavo motore & corto (qual-
che metro), il tempo di salita & piu alto e la tensione di
picco & piu bassa.
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Se il cavo € lungo (100 m), il tempo di salita diminuira
e la tensione di picco aumentera fino a circa il doppio
della tensione intermedia.

Se vengono usati motori molto piccoli senza isolamen-
to di fase, si consiglia di montare un filtro LC a valle
del convertitore di frequenza.

I valori tipici del tempo di salita e della tensione di picco
Ureak vengono misurati sui morsetti motore fra le fasi:

Per ottenere valori approssimativi per le lunghezze dei
cavi e per le tensioni non menzionati in basso, appli-
care le seguenti regole di massima:

1. Il tempo di salita aumenta/diminuisce proporzional-
mente con la lunghezza del cavo.

2. Upeak = tensione bus CC x 1,9
(Tensione bus CC = tensione di alimentazione x
1,35).

3. 0.5 x U
du | dr = PEAK

Tempo di salita

| dati sono misurati secondo la IEC 60034-17.
VLT 2803-2815

Tensione
Lunghezza Tensione Tempo disa- di
dei cavi di rete lita picco duU/dt
5 metri 220V 137 psec. 348 V 2,116 V/psec.
42 metri 220V 362 psec. 460 V 1,016 V/psec.
5 metri 240V 129 usec. 365V 2,294 V/usec.
42 metri 240V 310 psec. 498 V 1,303 V/usec.

VLT 2805-2840

Lunghezza Tensione Tempo di sa- Tensione

dei cavi di rete lita di picco du/dt

5 metri 380V 81 psec. 680 V 6716 V/usec.
15 metri 380V 167 psec. 960 V 4593 V/usec.
30 metri 380V 306 psec. 992V 2593 V/usec.
5 metri 480 V 86 psec. 840V 7778 V/usec.
15 metri 480 V 177 psec. 1168 V 5279 V/usec.
30 metri 480 V 323 psec. 1232V 3050 V/usec.

VLT 2805-2840

Lunghezza Tensione Tempo disa- Tensione

dei cavi di rete lita di picco dU/dt

5 metri 380V 120 psec. 772V 4438 V/usec.
40 metri 380V 188 psec. 1004 V 3482 V/usec.
78 metri 380V 220 psec. 1012V 2854 V/usec.
5 metri 480 V 120 psec. 920V 4667 V/usec.
40 metri 480 V 245 psec. 1252V 3646 V/usec.
78 metri 480 V 225 psec. 1220V 3168 V/usec.

Rumorosita acustica

La rumorosita acustica del convertitore di frequenza
proviene da due fonti:

1. Bobine del circuito intermedio CC.
2. Ventilatore integrato.

Qui di seguito sono riportati i valori tipici, misurati ad
una distanza di 1 m dall'apparecchio a pieno carico:

VLT 2803-2815 1 x 220 V: 52 dB(A).

Iinv [%]

VLT 2822 1 x 220 V PD2:54 dB(A).

VLT 2840 1 x 220 V PD2: 55 dB (A).
VLT 2840 3 x 200 V PT2: 54 dB (A).
VLT 2803-2822 3 x 220 V: 52 dB(A).
VLT 2805-2840 3 x 400 V: 52 dB(A).
VLT 2855-2875 3 x 400 V: 54 dB(A).
VLT 2880-2882 3 x 400 V: 55 dB(A).

Declassamento in base alla temperatura ambiente
La temperatura ambiente (Tams,max) corrisponde alla
massima temperatura ammessa. La temperatura me-
dia (Tam,avG) calcolata nelle 24 ore, deve essere in-
feriore di almeno 5 °C. Se il convertitore di frequenza
funziona a temperature superiori a 45 °C, & necessario
provvedere ad una riduzione della corrente d'uscita
nominale.

195NA198.11

100
90
80
70
60
50
405

T AMB, MAX

30 35 40 45 50 T amB, AVG

B Frequenza di commutazione dipendente dalla

temperatura

Questa funzione garantisce la massima frequenza di
commutazione possibile evitando il sovraccarico ter-
mico del convertitore. La temperatura interna ¢ I'e-
spressione effettiva del grado in cui la frequenza di
commutazione pud essere basata sul carico, sulla
temperatura ambiente, sulla tensione di alimentazione
e sulla lunghezza del cavo.

Questa funzione garantisce che il convertitore di fre-
quenza regoli automaticamente la frequenza di com-
mutazione fra fsw, min € fsw, max (parametro 411), vedere
il disegno in basso.
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E'ki'qz-] di commutozione motore non & in grado di fornire il volume d’aria di raf-
freddamento necessario. Questo problema si verifica
Par. 411 quando la coppia di carico & costante (p.e. nastro tra-
(Mox. 14 Hz) sportatore) per l'intero campo di regolazione. La ven-
tilazione ridotta determina I'entita della coppia con-
sentita a carico continuo. Se il motore deve funzionare
in modo continuo ad un numero di giri inferiore alla
meta del valore nominale, dovra ricevere aria di raf-
freddamento supplementare. Invece di provvedere ad
M. 3 k) un raffreddamento supplementare, € possibile ridurre
il carico del motore scegliendo un motore piu grande.
Tuttavia la struttura del convertitore di frequenza pone
T, T, Temp dei limiti alle dimensioni del motore che pud essere
collegato.
175NA020.13
Se si usa il filtro LC, la frequenza minima di commu-
tazione & 4,5 kHz. m Riduzione della potenza in relazione a cavi motore
lunghi
| convertitori di frequenza sono stati collaudati con cavi
® Riduzione della potenza in relazione alla pressio- non schermati di 75 m e cavi schermati di 25 m e sono
ne dell'aria stati realizzati per funzionare con cavi motore di se-
I requisiti di bassissima tensione (PELV) enunciati nel- zione trasversale nominale. Se & richiesto un cavo con
le norme IEC 61800-5-1 non sono soddisfatti ad alti- una sezione trasversale maggiore, si Consig"a di ri-
tudini oltre i 2000 m (6562 piedi). Per ulteriori durre la corrente di uscita del 5% per ogni taglia in piu
informazioni, contattare Danfoss Drives. della sezione trasversale del cavo. (una sezione mag-
Al di sotto dei 1000 m, la riduzione della potenza non giore del cavo comporta un incremento della capacita
& necessaria. aterra e di conseguenza un aumento della corrente di
Sopra i 1000 m, la temperatura ambiente (Tavs ) ola  dispersione a terra).

corrente di uscita massima (lvax) devono essere ri-
dotte in base al grafico seguente:

® Declassamento in relazione ad alte frequenze di

1. Declassamento della corrente di uscita ri- .
el A o commutazione - VLT 2800 [
spetto all'altitudine, con T ams = max. 45 °C. ) ] ) ) =
Una frequenza di commutazione superiore (da impo- [Es
2. Declassamento della temperatura di max. stare nel parametro 411, Frequenza di commutazione) [
Taus rispetto all‘altitudine, al 100% della cor- porta a maggiori perdite nell'elettronica del convertito- S
S
Corrente di uscito Toamax ol 100% Sulla base della sequenza di impulsi generata nel VLT i
max a ella caorrente I uscita =
i 2800 & possibile impostare la frequenza di commuta- =

1720 zione da 3,0 a 10,0/14,0 kHz.

100%

sonf- — — — — |5
| | |

80%1— — T [ T T In entrambi i casi, la riduzione & lineare, fino al 60% di
Tkm 2km 3km Altitudine IvLT N.

Il convertitore di frequenza riduce automaticamente la
corrente di uscita nominale lvLt N, quando la frequenza
di commutazione supera 4,5 kHz.
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® Riduzione della potenza in relazione al funziona-
mento a bassa velocita
Quando un motore & collegato ad un convertitore di
frequenza, occorre garantire un adeguato raffredda-
mento del motore. A basse velocita, la ventola del
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® Vibrazioni e shock

Il convertitore di frequenza & stato collaudato in base
ad una procedura basata sulle seguenti norme:

IEC 68-2-6: Vibrazioni (sinusoidali) - 1970.

IEC 68-2-34: Prescrizioni generali relative a
vibrazioni persistenti su frequenze a larga
banda.

IEC 68-2-35: Elevata riproducibilita di vibra-
zioni persistenti su frequenze a larga banda.
IEC 68-2-36: Media riproducibilita di vibra-
zioni persistenti su frequenze a larga banda.
Il convertitore di frequenza & conforme ai requisiti se
€ installato a muro o sul pavimento di stabilimenti di

produzione, nonché su pannelli fissati al muro o al pa-
vimento.

B Umidita dell'aria

Il convertitore di frequenza & stato progettato a norma
CEI 68-2-3 ed € anche conforme alla norma EN 50178
punto 9.4.2.2/ DIN 40040 classe E a 40 °C.

m UL Standard

Questo dispositivo possiede I'approvazione UL.

® Rendimento

Per ridurre il consumo energetico & molto importante
ottimizzare le prestazioni di un sistema. Il rendimento
di ogni singolo elemento di un sistema deve essere il
piu elevato possibile.
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175ZA084.12 Carico

Rendimento del convertitore di frequenza (einv)

Il carico applicato sul convertitore di frequenza ha po-
ca influenza sul suo rendimento. In generale, il rendi-
mento alla frequenza nominale f mn € lo stesso sia
quando il motore fornisce il 100% della coppia homi-
nale dell’albero, sia quando essa & soltanto pari al
75%, ad es. in caso di carichi parziali.

Cio significa anche che il rendimento del convertitore
di frequenza non varia pur scegliendo caratteristiche
U/f diverse. Tuttavia le caratteristiche U/f influenzano
il rendimento del motore.

Il rendimento diminuisce lievemente impostando la
frequenza di commutazione ad un valore superiore a
4,5 kHz (parametro 411 Frequenza di commutazione).
Il rendimento & leggermente ridotto anche in caso di
tensione di rete elevata (480 V) o di cavo motore piu
lungo di 25 m.

Rendimento del motore (*moToRE)
Il rendimento di un motore collegato al convertitore di
frequenza dipende dalla forma sinusoidale della cor-
rente. In generale, il rendimento € buono, esattamente
come con il funzionamento di rete. Il rendimento del
motore dipende dal tipo di motore.

Nell'intervallo pari al 75-100% della coppia hominale,
il rendimento del motore & praticamente costante, in-
dipendentemente dal fatto che il motore sia controllato
da un convertitore di frequenza o che sia direttamente
collegato alla rete.

In generale, la frequenza di commutazione non influi-
sce sul rendimento dei motori di piccole dimensioni.
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Rendimento del sistema (*sistema )

Per calcolare il rendimento del sistema, il rendimento
dei convertitori di frequenza (ninv) dovrebbe essere
moltiplicato per il rendimento del motore (*moToRE):
®SISTEMA = ®INV X ®MOTORE.

In base al grafico soprastante, & possibile calcolare il
rendimento del sistema a carichi differenti.

Interferenze di rete/correnti armoniche

Un convertitore di frequenza assorbe una corrente non
sinusoidale dalla rete, destinata ad aumentare la cor-
rente di ingresso Irms. Una corrente non sinusoidale
viene trasformata mediante 'analisi di Fourier, e sud-
divisa in correnti sinusoidali con diverse frequenze, e
quindi con differenti correnti armoniche | n aventi una
frequenza di base di 50 Hz:

Correnti armoniche I1 Is 17
Frequenza [HZ] 50 250 350
0,9 0,4 0,3

Le correnti armoniche non contribuiscono direttamen-
te al consumo energetico ma aumentano le perdite di
calore nell'installazione (trasformatore, cavi). Di con-
seguenza, negliimpianti con una percentuale piuttosto
elevata di carico di raddrizzamento, & importante man-
tenere le correnti armoniche ad un livello basso per
evitare il sovraccarico del trasformatore e una tempe-
ratura elevata nei cavi.

Alcune delle correnti armoniche potrebbero generare
disturbi per i dispositivi di comunicazione collegati allo
stesso trasformatore o provocare risonanza con bat-
terie di rifasamento.

Fattore di potenza

Il fattore di potenza (Pf) indica la relazione fra |1 e |
RMS.

Fattore di potenza per alimentazione trifase:

¥3 x U x 11 X coso
V3 X U X gys

Il fattore di potenza indica in che misura il convertitore
di frequenza impone un carico sulla rete di alimenta-
zione. Quanto minore ¢ il fattore di potenza, tanto
maggiore & la corrente di ingresso Irus per lo stesso
rendimento in kW. Un fattore di potenza elevato indica
inoltre che le differenti correnti armoniche sono basse.
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® Standard EMC/standard sul prodotto generici
Norma / ambiente Ambiente industriale

Serie VLT ®2800

Zone residenziali, commerciali e industria

leggera

Standard sul prodotto EMC EN61800-3 EN61800-3

1a edizione, 1996 Senza limitazioni limitato Senza limitazioni  |limitato

2a edizione, 2004 Categoria 3 Categoria 4 Categoria 1 Categoria 2
Standard di base EMC, Classe A2 Piano EMC* Classe B Classe A1
EN55011, disturbo condotto / ir-

radiato

Standard EMC generici EN 61000-6-4 EN 61000-6-3
Norma di base EMC, EN55011, Classe A Classe B

disturbo condotto / irradiato

*) Descritto in dettaglio nelle norme di prodotto relative
alla compatibilita elettromagnetica. Tra le altre cose,

questa categoria € prevista per installazioni comples-
se (ad es. reti di alimentazione IT).

Emissioni EMC

| seguenti risultati del sistema si ottengono con un si-
stema formato da un VLT Serie 2800 con cavo di

comando schermato/armato, scatola di comando con

potenziometro, cavo motore schermato/armato e cavo
freno schermato/armato nonché un LCP2 con cavo.

VLT 2803-2875 Emissioni
Ambiente industriale Zone residenziali, commerciali e industria leggera
EN 55011 classe 1A EN 55011 classe 1B
Setup Via cavo Irradiate Via cavo Irradiate
150 kHz - 30 MHz 30 MHz - 1 GHz 150 kHz-30 MHz 30 MHz - 1 GHz
Versione 3 x 480 V con filtro Si Si No No
1A RFI 25 m schermato/armato| 25 m schermato/armato
Versione 3 x 480 V con filtro Si Si No No
1A RFI (R5: per reti IT) 5 m schermato/armato | 5 m schermato/armato
Versione 1 x 200 V con filtro Si Si Si No
1A RFI ' 40 m schermato/armato| 40 m schermato/armato | 15 m schermato/armato
Versione 3 x 200 V con filtro Si Si Si No
1A RFI (R4: da usare con |20 m schermato/armato| 20 m schermato/armato | 7 m schermato/armato
RCD)
Versione 3 x 480 V con filtro Si Si Si No
1A+1B RFI 50 m schermato/armato| 50 m schermato/armato | 25 m schermato/armato
Versione 1 x 200 V con filtro Si Si Si No
1A+1B RFI " 100 m schermato/arma- | 100 m schermato/armato| 40 m schermato/armato
to
VLT 2880-2882 Emissioni
Ambiente industriale Zone residenziali, commerciali e industria leggera
EN 55011 classe 1A EN 55011 classe 1B
Setup Via cavo Irradiate Via cavo Irradiate
150 kHz - 30 MHz 30 MHz - 1 GHz 150 kHz-30 MHz 30 MHz - 1 GHz
Versione 3 x 480 V con filtro Si Si Si No
1B RFI 50 m 50 m 50 m

1. Peri VLT 2822-2840 3 x 200-240 V valgono gli stessi valori della versione 480 V con filtro 1A RFI.

. EN 55011: EmissioniLimiti e metodi di misurazione di radio-interferenze caratteristici di apparecchiature
ad alta frequenza industriali, scientifiche e medicali (ISM).

Classe 1A:

Apparecchiature usate in ambienti industriali.

Classe 1B:

Apparecchiature usate in aree con una rete di approvvigionamento pubblica (zone residenziali, commerciali e

industria leggera).
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® Immunita EMC

Alfine di documentare l'immunita rispetto alle interferenze elettriche, il seguente test & stato eseguito su un sistema
costituito da un convertitore di frequenza, un cavo di comando schermato, un gruppo di comando con potenzio-
metro, un cavo motore schermato, un cavo freno schermato e un LCP 2 con relativo cavo.

| test sono stati condotti in conformita alle seguenti
norme fondamentali:

EN 61000-4-4 (IEC 61000-4-4): Oscillazioni transitorie da scoppio Simulazione delle interferenze
causate dal collegamento con contattori, relé o dispositivi simili.

EN 61000-4-5 (IEC 61000-4-5): Oscillazioni transitorie da sbalzi di corrente Simulazione di oscilla-
zioni transitorie causate, ad esempio, da fulmini che cadono vicino alle installazioni.

EN 61000-4-2 (IEC 61000-4-2) : Scariche elettrostatiche (ESD)Simulazione di scariche elettrostatiche
provocate da esseri umani.

EN 61000-4-3(IEC 61000-4-3): Radiazione di un campo elettromagnetico in entrata, a modulazione
di ampiezza.Simulazione degli effetti di apparecchiature di comunicazione radar e radio e di dispositivi
di comunicazione mobili.

VDE 0160 classe W2 impulsi di prova: Oscillazioni transitorie di rete Simulazione di oscillazioni
transitorie ad alta energia provocate dalla rottura di fusibili di rete, dall'accoppiamento con batterie di
rifasamento del fattore di potenza, ecc.

EN 61000-4-6 (IEC 61000-4-6): Modo comune, RF Simulazione dell'impatto delle apparecchiature di
trasmissione radio collegate a cavi di connessione.

Vedere il seguente modulo di immunita EMC.
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Standard di base Scoppio Sbalzi di ten- ESD Irradiate Distorsione Tensione

61000-4-4 sione 61000-4-2 61000-4-3  armonica di RF CM 2

61000-4-5 rete 61000-4-6
VDE 0160
Criterio di B B B A A
accettazione
Connessione porta CM DM /CM Campo DM CM
Linea OK/OK OK
Motore OK
Linee di controllo OK -/OK1 OK
Rele OK -/ 0K OK
Profibus OK -/OK1 OK
Interfaccia segnale OK
<3m
Custodia OK OK
Bus standard OK -/OK OK
Specifiche-
di base
Linea 2kV/DCN 2kV/4kV 10 Vrms
Motore 10 Vrms
Linee di controllo 2kV/CCC 2kv/2Q! 10 Vrms
Relé 2kV/CCC 2kv/2Q! 10 Vrms
Profibus 2kV/CCC 2kVv/2Q! 10 Vrms
Interfaccia segnale 2 kV/CCC
<3m
Custodia 8 kV AD 10 V/m
6 kV CD

Bus standard 2kV/CCC 2kv/2Q! 10 Vrms

DM: Differential Mode (modo differenziale)
CM: Common mode (modo comune)

CCC: Capacitive clamp coupling (5 kHz) (accoppiamento condensatore)
DCN: Direct coupling network (rete accoppiamento diretto) (5 kHz)

1. Iniezione sulla schermatura cavo.
2. Morsetto elettromagnetico.

Emissione di corrente armonica
Tutte le unita a 380-480 V a 3 fasi sono conformi a EN
61000-3-2.

Ambienti aggressivi

Come tutte le altre apparecchiature elettroniche, i con-
vertitori di frequenza contengono numerosi compo-
nenti meccanici ed elettronici che sono in varia misura
vulnerabili all'impatto ambientale.

Di conseguenza, i convertitori di frequen-
za non devono essere installati in ambien-
ti_in cui liquidi, particelle o gas presenti
nell'aria possano attaccare e danneggiare
le parti elettroniche. A meno che non ven-
gano adottate le misure necessarie per

proteggere i convertitori di frequenza,
sussiste il rischio di arresti e di riduzione
della durata utile dei convertitori di fre-

quenza.

I Liquidi possono essere trasportati dall'aria e conden-
sarsi nel convertitore di frequenza. Inoltre i liquidi pos-
sono facilitare la corrosione galvanica dei componenti
e delle parti metalliche. Anche vapore, olio e acqua
salmastra possono causare la corrosione galvanica
dei componenti e delle parti metalliche. In que sti casi
si consiglia di inserire gli apparecchi in appositi armadi
che, come minimo, devono garantire il grado di prote-
zione IP 54.
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Le patrticelle presenti nell'aria, come quelle di polvere,
possono provocare guasti meccanici, elettrici e termici
dei convertitori di frequenza. La presenza di particelle
di polvere attorno al ventilatore dei convertitori di fre-
qguenza indica tipicamente che la loro quantita nell'aria
€ eccessiva. In aree molto polverose, si consiglia di
sistemare gli apparecchi in appositi armadi che, come
minimo, devono garantire il grado di protezione IP 54.

Serie VLT ®2800

Gas aggressivi, come i composti di zolfo, azoto e cloro,
associati a umidita e temperatura elevate, facilitano
I'azione di eventuali processi chimici che attaccano e
danneggiano rapidamente le parti elettroniche dei
convertitori di frequenza. In questi casi si consiglia di
sistemare gli apparecchi in appositi armadi e di garan-
tire | a circolazione di aria fresca al fine di allontanare
i gas aggressivi dai convertitori di frequenza.

' NOTA!
“: Installare i convertitori di frequenza in am-
i bienti aggressivi accresce il rischio di ar-
resti e ne riduce inoltre considerevolmen-
te la durata utile.

Prima di installare i convertitori di frequenza, verificare
la presenza di liquidi, particelle o gas nell'aria.Cid pud
essere fatto osservando le installazioni gia presenti
nello stesso ambiente. La presenza di liquidi dannosi
trasportati dall'aria & indicata da depositi di acqua od
olio sulle parti metalliche o dalla corrosione delle stes-
se. La presenza di particelle di polvere in eccesso si
puo tipicamente osservare nella parte superiore degli
armadi di installazione e sugli impianti elettrici esisten-
ti. La presenza di gas aggressivi nell'aria € indicata dal
colore nero di guide in rame ed estremita dei cavi degli
impianti elettrici esistenti.
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® Visualizzazione Display

Fr

Il convertitore di frequenza visualizza la frequenza di
uscita corrente in Hertz [Hz].

lo
Il convertitore di frequenza visualizza la corrente di
uscita in Amps [A].

Uo
Il convertitore di frequenza visualizza la tensione di
uscita corrente in Volt [V].

ud
Il convertitore di frequenza visualizza la tensione di
circuito intermedio in Volt [V].

Po
Il convertitore di frequenza visualizza I'uscita calcolata
in kilowatt [kW].

notrun

Tale messaggio viene visualizzato in caso di tentativo
di modifica di un valore parametrico mentre il motore
¢ in funzione. Prima di modificare i valori parametrici,
arrestare il motore.

LCP

Tale messaggio viene visualizzato se & installata un'u-
nita di comando LCP2 e vengono premuti i tasti [ME-
NU RAPIDO] o [MODIFICA DATI]. Se ¢ stata installata
un'unita di comando LCP2, solo questa consente di
modificare i parametri.

Ha
Il convertitore di frequenza visualizza la frequenza di
riferimento in modalita manuale in Herz (Hz).

SC

Il convertitore di frequenza visualizza la frequenza di
uscita rapportata in scala (la frequenza di uscita at-
tuale x parametro 008).

B Avvisi/messaggi di allarme

Gli avvisi o gli allarmi sono visualizzati sul display sotto
forma di un codice numerico Err. xx. Un avviso sara
visualizzato sul display fino all’eliminazione del guasto
che 'ha provocato mentre un allarme continuera a
lampeggiare fino allattivazione del tasto [STOP/
RESET].La tabella fornisce un elenco dei diversi avvisi
e allarmi e indica se un guasto blocca o meno il con-
vertitore di frequenza. Dopo uno Scatto bloccato a rete
di alimentazione deve essere scollegata e il guasto
eliminato. L’alimentazione di rete viene quindi ricolle-
gata e il convertitore di frequenza viene ripristinato. Il
convertitore di frequenza & ora pronto. Uno Scatto pud
essere ripristinato manualmente in tre modi:

1. Mediante il tasto [STOP/RESET].
2. Mediante un ingresso digitale.
3. Mediante la comunicazione seriale.

Inoltre & possibile scegliere un ripristino automatico
nel parametro 405 Funzione di ripristino. Se & presente
una croce sia per Avviso che per Allarme, cid pud in-
dicare che un avviso precede l'allarme. Pud anche
indicare che & possibile programmare se un dato gua-
sto deve generare un avviso o un allarme. Cib & pos-
sibile ad esempio nel parametro 128 Protezione
termica motore. Dopo uno scatto il motore girera libe-
ramente e sul convertitore di frequenza lampeggeran-
no un allarme e un avviso ma se il guasto scompare
lampeggera solo l'allarme. Dopo un ripristino il con-
vertitore di frequenza potra ricominciare a funzionare.
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No. Descrizione Avviso Allarme Scatto
bloccato

2 Guasto tensione zero (LIVE ZERO ERRORE) X X X

4 Guasto di fase (MANCA FASE RETE) X X X

5 Awviso tensione alta (TENSIONE CC ALTA) X

6 Awviso tensione bassa (TENSIONE CC BASSA) X

7 Sovratensione (SOVRATENSIONE) X X X

8 Sottotensione (SOTTOTENSIONE) X X X

9 Inverter sovraccarico (TERMICA FC) X X

10 Motore sovraccarico (TERMICA MOTORE) X X

11 Termistore motore (TERMISTORE MOTORE) X X

12 Limite di corrente (CORRENTE LIMITE) X X

13 Sovracorrente (SOVRACORRENTE) X X X

14 Guasto di terra (CORTO A TERRA) X X

15 Guasto modo di commutazione (GUASTO ALIMENT.CC) X X

16 Cortocircuito (CORTOCIRCUITO) X X

17 Timeout comunicazione seriale (SERIALE TIMEOUT) X X

18 Timeout bus HPFB (PROFIBUS TIMEOUT) X X

33 Fuori dal campo di frequenza (AVVISO NO IDENTIF.) X

34 Guasto comunicazione HPFB (GUASTO PROFIBUS) X X

35 Guasto precarica (GUASTO PRECARICA) X X

36 Sovratemperatura (SOVRATEMPERATURA) X X

37-45 Errore interno (ERRORE INTERNO) X X

50 AMT non possibile X

51 AMT, guasto dati di targa (AMT DATI TARGA GUASTO) X

54 AMT, fase motore difettosa (AMT MOTORE GUASTO) X

55 AMT timeout (TEMPO SCADUTO) X

56 AMT, avviso durante AMT (AVVERT. DURANTE AMT) X

99 Bloccato (BLOCCATO) X

Indicazioni LED s. Nota: il convertitore di frequenza scattera con un al-
Avviso giallo larme 7 (sovratensione). Un avviso di tensione puo
Allarme rosso verificarsi quando la tensione di rete collegata & ec-

Scatto bloccato giallo e rosso cessiva. Controllare se la tensione di rete € adatta per

il convertitore di frequenza, vedere Dati tecnici. Un av-
viso di tensione pud verificarsi se la frequenza del
motore viene ridotta troppo rapidamente in conse-
guenza di un tempo di decelerazione troppo breve.

AVVISO/ALLARME 2: Guasto tensione zero

Il segnale di corrente o di tensione sul morsetto 53 o
60 ¢ inferiore al 50% del valore impostato nel para-
metro 309 o 315 Morsetto, scala min.

AVVISO/ALLARME 4: Guasto di fase

Manca una fase sul lato alimentazione di rete. Con-
trollare la tensione di alimentazione al convertitore di
frequenza. Questo guasto & attivo solo in un‘alimen-
tazione di rete trifase. L'allarme puo verificarsi solo
quando il carico & a impulsi. In questo caso gli impulsi
possono essere smorzati, p.e. con un disco inerziale.
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AVVISO 6: Avviso tensione bassa

Se la tensione del circuito intermedio (UDC) & inferiore
ad Awviso tensione bassa, il convertitore di frequenza
emettera un avviso e il motore continuera a funzionare
senza variazioni. Un avviso di tensione puo verificarsi
quando la tensione di rete collegata & troppo bassa.
Controllare se la tensione di rete & adatta per il con-
vertitore di frequenza, vedere Dati tecnici. Quando il

AVVISO 5: Avviso tensione alta convertitore di frequenza viene spento, appare breve-
Se la tensione del circuito intermedio (UDC) & mag- mente un awviso 6 (e avviso 8).

giore di Avviso tensione alta, il convertitore di frequenza
emettera un avviso e il motore continuera a funzionare
senza variazioni. Se 'UDC rimane al di sopra del limite
di tensione, l'inverter scattera dopo un tempo definito.
Il tempo dipende dal dispositivo ed € impostatoa 5-10

AVVISO/ALLARME 7: Sovratensione

Se la tensione del circuito intermedio (UDC) supera il
Limite di sovratensione dell'inverter, quest'ultimo sara
disattivato finché I'UDC non scende ancora una volta
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sotto il limite di sovratensione. Se I'UDC rimane sopra
questo limite, l'inverter scattera dopo un tempo defini-
to. Il tempo dipende dal dispositivo ed € impostato a 5
-10 s. Una sovratensione dellUDC pud verificarsi
quando la frequenza del motore viene ridotta troppo
rapidamente in conseguenza di un tempo di decele-
razione troppo breve. Quando l'inverter viene chiuso,
viene generato un ripristino di scatto. Nota: L'Avviso
tensione alta (avviso 5) potra quindi generare un allar-
me 7.

AVVISO/ALLARME 8: Sottotensione

Se la tensione del circuito intermedio (UDC) & minore
del Limite di sottotensione dell'inverter, quest'ultimo
verra spento finché I'UDC non sale nuovamente sopra
il limite di sottotensione. Se I'UDC rimane sotto il limite
di sottotensione, l'inverter scattera dopo un tempo de-
finito. Questo tempo dipende dal dispositivo ed & im-
postato a 2 - 15 s. Una sottotensione puo verificarsi
quando la tensione di rete collegata & troppo bassa.
Controllare se la tensione di rete & adatta per il con-
vertitore di frequenza, vedere Dati tecnici. Quando il
convertitore di frequenza viene spento, viene breve-
mente visualizzato un allarme 8 (e un allarme 6) e
viene generato un ripristino di scatto. Nota: Awviso ten-
sione bassa (avviso 6) sara cosi in grado di generare
un allarme 8.

AVVISO/ALLARME 9: Sovraccarico inverter

La protezione termica elettronica dell'inverter indica
che il convertitore di frequenza sta per disinserirsi a
causa di un sovraccarico (corrente di uscita troppo
elevata per un periodo di tempo eccessivo). Il conta-
tore della protezione termica elettronica dell'inverter
invia un avviso al 98% e scatta al 100%, emettendo un
allarme. Il convertitore di frequenza non puo essere
ripristinato finché il contatore non scende sotto il 90%.
Questo guasto si verifica perché il convertitore di fre-
quenza & stato sovraccaricato troppo a lungo.

AVVISO/ALLARME 10: Motore sovraccarico

In base alla protezione termica elettronica dell'inverter
il motore & troppo caldo. Il parametro 128 consente
all'utente di selezionare se il convertitore di frequenza
deve emettere un avviso o un allarme quando il con-
tatore raggiunge il 100%. Questo guasto & dovuto a un
sovraccarico del motore oltre il 100% per un tempo
eccessivo. Controllare che i parametri 102-106 siano
impostati correttamente.

AVVISO/ALLARME 11: Termistore motore

Il motore € surriscaldato oppure il termistore o il rela-
tivo collegamento sono stati scollegati. Il parametro
128 Protezione termica motore consente all'utente di
scegliere se il convertitore di frequenza deve emettere

un avviso o un allarme. Controllare che il termistore
PTC sia correttamente collegato fra i morsetti 18, 19,
27 o0 29 (ingresso digitale) e il morsetto 50 (alimenta-
zione + 10 V).

AVVISO/ALLARME 12: CORRENTE LIM MOT

La corrente d'uscita € superiore al valore selezionato
nel parametro 221 Corrente limite Lim e il convertitore
di frequenza scattera dopo un periodo di tempo deter-
minato, selezionato nel parametro 409 Sovracorrente
ritardo scatto.

AVVISO/ALLARME 13: Sovracorrente

Il limite della corrente di picco dell'inverter (ca. 200%
della corrente di uscita nominale) & stato superato.
L'avvertenza permarra per circa 1-2 secondi, dopodi-
ché il convertitore di frequenza scattera emettendo
contemporaneamente un allarme. Spegnere il conver-
titore di frequenza e controllare se I'albero motore pud
essere ruotato e se la taglia del motore € adatta al
convertitore di frequenza.

ALLARME 14: Guasto di terra

Si verifica una scarica dalle fasi di uscita a terra, nel
cavo fra il convertitore di frequenza e il motore o nel
motore stesso. Spegnere il convertitore di frequenza
e rimuovere il guasto di terra.

ALLARME 15 : Guasto modalita di commutazione
Guasto nell'alimentazione in modo commutazione (ali-
mentazione interna). Contattare il proprio rivenditore
Danfoss.

ALLARME 16: Cortocircuito

Si verifica un cortocircuito sui morsetti del motore o nel
motore stesso. Scollegare l'alimentazione di rete al
convertitore di frequenza ed eliminare il cortocircuito.

AVVISO/ALLARME 17: Timeout comunicazione
seriale

Assenza di comunicazione seriale con il convertitore
di frequenza. Questo avviso sara attivo solo quando il
parametro 514 Funzione intervallo tempo bus & impo-
stato su un valore diverso da OFF. Se il parametro 514
Funzione intervallo tempo bus € impostato su Arresto e
scatto [5], prima sara emesso un avviso quindi segui-
ranno la decelerazione e lo scatto accompagnati da un
allarme. Se necessario, il valore del parametro 513
Bus timeout pud essere aumentato.

AVVISO/ALLARME 18: Timeout bus HPFB

Assenza di comunicazione con la scheda di comuni-
cazione del convertitore di frequenza. Questo avviso
sara attivo solo quando il parametro 804 Funzione in-
tervallo tempo bus & impostato su un valore diverso da
OFF. Se il parametro 804 Funzione intervallo tempo bus
€ impostato su Arresto e scatto, prima sara emesso un

154

MG.27.E3.06 - VLT ® & un marchio registrato di Danfoss



Danfitt

Serie VLT ®2800

avviso quindi seguiranno la decelerazione e lo scatto
accompagnati da un allarme. Se necessario, il valore
del parametro 803 Bus timeout pud essere aumentato.

AVVISO 33: Fuori dall'intervallo di frequenza
Questo avviso & attivo se & stato raggiunto il valore
Frequenza di uscita, limite basso (parametro 201) o
Frequenza di uscita, limite alto (parametro 202). Se |l
convertitore di frequenza & in Regolazione processo,
anello chiuso (parametro 100), I'avviso apparira sul di-
splay. Se il convertitore di frequenza si trova in una
modalita diversa da Regolazione processo, anello chiu-
so, il bit 008000 Fuori dal campo di frequenza nella
parola di stato estesa sara attivo ma il display non vi-
sualizzera alcun avviso.

AVVISO/ALLARME 34: Guasto comunicazione
HPFB

Un guasto comunicazione si verifica solo nelle versioni
Fieldbus. Per quanto riguarda il tipo di allarme, con-
sultare il parametro 953 nella documentazione fielbus.

ALLARME 35: Guasto di accensione
Questo allarme si verifica quando il convertitore di fre-
quenza é stato acceso troppe volte in 1 minuto.

AVVISO/ALLARME 36: Sovratemperatura

Se la temperatura all'interno del dissipatore sale oltre
75 - 85 °C (a seconda dell'apparecchio), il convertitore
di frequenza emette un avviso e il motore continua a
funzionare senza variazioni. Se la temperatura conti-
nua ad aumentare, la frequenza di commutazione vie-
ne ridotta automaticamente. Vedere Frequenza di
commutazione dipendente dalla temperatura.

Se la temperatura del dissipatore supera 92 - 100 °C
(a seconda dell'apparecchio) il convertitore di frequen-
za si disinserisce. Il guasto non pud essere ripristinato
finché la temperatura non & scesa sotto i 70 °C. La
tolleranza & + 5 °C. Il guasto pu0 essere causato da:

- Temperatura ambiente eccessiva.
- Cavo motore troppo lungo.
- Tensione di rete troppo elevata.

ALLARME 37-45: Guasto interno
Se si verifica uno di tali guasti, rivolgersi al centro di
assistenza Danfoss.

Allarme 37, errore interno numero 0: Guasto di comu-
nicazione fra scheda di comando e BMC.

Allarme 38, errore interno numero 1: Guasto Flash
EEPROM su scheda di comando.

Allarme 39, errore interno numero 2: Guasto RAM su
scheda di comando.

Allarme 40, errore interno numero 3: Calibrazione co-
stante nella EEPROM.

Allarme 41, errore interno numero 4: Valori dati nella
EEPROM.

Allarme 42, errore interno numero 5: Guasto nel data-
base parametri motore.

Allarme 43, errore interno numero 6: Guasto scheda
alimentazione generale.

Allarme 44, errore interno numero 7: Versione soft-
ware minima della scheda di comando o BMC.

Allarme 45, errore interno numero 8: Guasto I/O (in-
gresso/uscita digitale, relé o ingresso/uscita analogi-
ca).

| NOTA!
“a In caso di riavvio dopo un allarme 38-45,

il convertitore di frequenza visualizzera un
allarme 37. Il codice dell'allarme corrente
puo essere letto nel parametro 615.
ALLARME 50: AMT non possibile
Puo verificarsi una delle tre possibilita seguenti:
- Il valore Rs calcolato non rientra nei limiti

consentiti.

- In almeno una delle fasi motore la corrente
motore € troppo bassa.

- I motore usato & troppo piccolo per poter ef-
fettuare i calcoli AMT.

ALLARME 51: Errore AMT relativo ai dati di targa
Sussiste un'incongruenza nei dati motore registrati.
Controllare i dati motore della relativa Programmazio-
ne.

ALLARME 52: Fase motore mancante AMT
La funzione AMT ha rilevato una fase motore man-
cante.

ALLARME 55: AMT timeout
| calcoli richiedono troppo tempo, probabilmente a
causa di disturbi nei cavi motore.

ALLARME 56: AMT, avviso durante AMT
Viene emesso un avviso dal convertitore di frequenza
nel corso dell'esecuzione di AMT.

AVVISO 99: Bloccato
Vedere il parametro 18.
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Limiti di allarme/avviso:

Senza freno Con freno Senza freno Con freno
VLT 2800 1/3x200-240V 1/3x200-240V 3x380-480V 3 x380-480V

[VCC] [VCC] [VCC] [VCC]
Sottotensione 215 215 410 410
Awviso tensione bassa 230 230 440 440
Awviso tensione alta 385 400 765 800
Sovratensione 410 410 820 820

Le tensioni indicano la tensione del circuito intermedio
del convertitore di frequenza con una tolleranza di + 5
%. La corrispondente tensione di linea € la tensione
del circuito intermedio divisa per 1,35.
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® Parole di avviso, parole di stato estesee parole di Bit (Hex) Parole di allarme
allarme 000002 Scatto bloccato
Le parole di avviso, le parole di stato e le parole di 000004 Guasto adattamento AMT
allarme sono visualizzate sul display in formato Hex. 000040 Timeout bus HPFB
In presenza di piu avvisi, parole di stato o allarmi, sara 000080 Timeout bus standard
visualizzato il totale di tutti gli avvisi, parole di stato o 000100 Cortocircuito corrente
allarmi. Le parole di avviso, le parole di stato € le pa- 000200 Guasto modalita di commutazione
role di allarme possono essere visualizzate anche me- 000400 Guasto di terra
diante il bus seriale, nei parametri 540, 541 e 538 000800 Sovracorrente
rispettivamente. 002000 Termistore motore
. S— 004000 Motore sovraccarico
Bit (Hex) Parole di avviso 008000 Inverter sovraccarico
000008 Timeout bus HPFB 010000 Sottotensione
000010 Timeout bus standard 020000 Sovratensione
000040 Corre.nte limite 040000 Guasto di fase
000080 Termistore motore 080000 Guasto tensione zero
000100 Motore sovraccarico 100000 Surriscaldamento dissipatore
000200 Inverter sovraccarico 2000000  |Guasto comunicazione Profibus
000400 Sottotensione 8000000  |Guasto precarica
000800 Sovratensione 10000000 | Guasto interno
001000 Awviso tensione bassa
002000 Awviso tensione alta
004000 Guasto di fase
010000 Guasto tensione zero
400000 Fuori dal campo di frequenza
800000 Guasto comunicazione Profibus

40000000 |Avviso modalita di commutazione
80000000 |Surriscaldamento dissipatore

Bit (Hex) Parole di stato estese

000001 Rampa

000002 Funzionamento AMT —
000004 Avviamento orario/antiorario S'
000008 Slow down 5
000010 [Catch-up s
000020 Retroazione alta 2
000040 Retroazione bassa g
000080 Corrente di uscita alta S
000100 Corrente di uscita bassa =
000200 Frequenza di uscita alta

000400 Frequenza di uscita bassa

002000 Frenata
008000 Fuori dal campo di frequenza
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® Dati tecnici generali
Alimentazione di rete (L1, L2, L3):
Tensione di alimentazione VLT 2803-2840 220-240 V (N, L1) 1 x 220/230/240 V +10%
Tensione di alimentazione VLT 2803-2840 200-240 V 3 x 200/208/220/230/240 V +10%
Tensione di alimentazione VLT 2805-2882 380-480 V 3 x 380/400/415/440/480 V +10%
Tensione di alimentazione VLT 2805-2840 (R5) 380/400V +10 %
Frequenza di alimentazione 50/60 Hz + 3 Hz
Sbilanciamento massimo sulla tensione di alimentazione + 2,0% della tensione di alimentazione nominale
Fattore di potenza reale (A) 0,90 al carico nominale
Fattore di dislocazione di potenza (cos @) prossimo all’unita (> 0,98)
Numero di connessioni all’ingresso dell’alimentazione L1, L2, L3 2 volte/min.
Valore massimo di cortocircuito 100,000 A
Vedere la sezione Condizioni speciali della Guida alla Progettazione
Dati di uscita (U, V, W):
Tensione di uscita 0 -100% della tensione di rete
Frequenza di uscita 0,2 -132 Hz, 1 -1000 Hz
Tensione nominale del motore, apparecchi 200-240 V 200/208/220/230/240 V
Tensione nominale del motore, apparecchi 380-480 V 380/400/415/440/460/480V
Frequenza nominale del motore 50/60 Hz
Commutazione sull'uscita lllimitata
Tempi di rampa 0.02 -3600 sec.
Caratteristiche di coppia:
Coppia di avviamento (parametro 101 Caratteristica di coppia = Coppia costante) 160% in 1 min.
Coppia di avviamento (parametro 101 Caratteristiche di coppia = Coppia variabile) 160% in 1 min.”
Coppia di avviamento (parametro 119 Alta coppia di avviamento) 180% per 0,5 sec.
Coppia di sovraccarico (parametro 101 Caratteristica di coppia = Coppia costante) 160%*
Coppia di sovraccarico (parametro 101 Caratteristica di coppia = Coppia variabile) 160%*

La percentuale si riferisce alla corrente nominale del convertitore di frequenza.
*VLT 2822 PD2 / 2840 PD2 1 x 220 V solo 110% in 1 min.

Scheda di controllo, ingressi digitali:

Numero degli ingressi digitali programmabili 5
Numero morsetto 18, 19, 27, 29, 33
Livello di tensione 0-24 V CC (logica positiva PNP)
Livello di tensione, '0' logico <5V CC
Livello di tensione, '1' logico >10V CC
Tensione massima sull'ingresso 28V CC
Resistenza d'ingresso, Ri(morsetti 18, 19, 27, 29) circa 4 kQ
Resistenza d'ingresso, Ri(morsetto 33) circa 2 kQ

Tutti gli ingressi digitali sono isolati galvanicamente dalla tensione di alimentazione (PELV) nonché dagli altri morsetti
ad alta tensione. Consultare la sezione intitolata Isolamento Galvanico.
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Scheda di comando, ingressi analogici:

Numero di ingressi di tensione analogici 1 pcs.
Numero morsetto 53
Livello di tensione 0-10V CC (scalabile)
Resistenza allingresso, Ri circa 10 kQ
Tensione max 20V
Numero di ingressi di corrente analogici 1 pcs.
Numero morsetto 60
Livello di corrente 0/4 - 20 mA (scalabile)
Resistenza allingresso, Ri circa 300 Q
Corrente max 30 mA
Risoluzione per gli ingressi analogici 7 10 bit
Precisione degli ingressi analogici Errore max 1% dell'intera scala
Intervallo di scansione 13,3 ms

Gli ingressi analogici sono isolati galvanicamente dalla tensione di alimentazione (PELV) e dagli altri morsetti ad alta

tensione. Consultare la sezione intitolata Isolamento galvanico.

Scheda di comando, ingressi impulsi:

Numero degli ingressi a impulsi programmabili

1

Numero morsetto

33

Frequenza max al morsetto 33

67,6 kHz (Push-pull)

Frequenza max al morsetto 33

5 kHz (collettore aperto)

Frequenza min. al morsetto 33 4 Hz
Livello di tensione 0-24 V CC (logica positiva PNP)
Livello di tensione, '0' logico <5V CC
Livello di tensione, '1' logico >10V CC
Tensione massima sull'ingresso 28V CC
Resistenza allingresso, Ri circa 2 kQ
Intervallo di scansione 13,3 ms
Risoluzione 10 bit

Precisione (100 Hz - 1 kHz) morsetto 33 Errore max: 0,5% dell’intera scala

Precisione (1 kHz - 67,6 kHz) morsetto 33 Errore max: 0.1%0,1% dell’intera scala
L’ingresso a impulsi (morsetto 33) € isolato galvanicamente dalla tensione di alimentazione (PELV) e dagli altri morsetti
ad alta tensione. Consultare la sezione intitolata Isolamento galvanico.

Scheda di comando, uscite digitali/a impulsi:

Numero delle uscite digitali/a impulsi programmabili 1 pezzo
Numero morsetto 46
Livello di tensione sull'uscita digitale/frequenza 0-24V CC (O.CPNP)
Corrente di uscita max con un'uscita digitale/in frequenza 25 mA.
Carico max con un'uscita digitale/in frequenza 1 kQ
Capacita max con un'uscita in frequenza 10 nF
Frequenza di uscita minima per l'uscita in frequenza 16 Hz
Frequenza di uscita massima per l'uscita in frequenza 10 kHz
Precisione sull'uscita in frequenza Errore max.: 0,2 % del fondo scala
Risoluzione sull'uscita in frequenza 10 bit

L’uscita digitale e isolata galvanicamente dalla tensione di alimentazione (PELV) e dagli altri morsetti ad alta tensione.
Consultare la sezione intitolata Isolamento Galvanico.
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Scheda di comando, uscita analogica:

Numero delle uscite analogiche programmabili 1
Numero morsetto 42
Intervallo di corrente sull'uscita analogica 0/4 - 20 mA
Carico max a massa sull'uscita analogica 500 Q
Precisione sull'uscita analogica Errore max: 1,5 % dellintera scala
Risoluzione sull'uscita analogica 10 bit

L’uscita analogica e isolata galvanicamente dalla tensione di alimentazione (PELV) e dagli altri morsetti ad alta ten-
sione. Consultare la sezione intitolata Isolamento Galvanico.

Scheda di comando, uscita 24 V CC:

Numero morsetto 12
Carico max 130 mA
L’alimentazione 24 VV CC e isolata galvanicamente dalla tensione di alimentazione (PELV), ma é dotata dello stesso
potenziale delle uscite e degli ingressi analogici e digitali. Consultare la sezione intitolata Isolamento galvanico.

Scheda di comando, uscita 10 V CC:

Numero morsetto 50
Tensione di uscita 10,5V 0.5V
Carico max 15 mA

L’alimentazione 10 V CC é isolata galvanicamente dalla tensione di alimentazione (PELV) e dagli altri morsetti ad alta
tensione. Consultare la sezione intitolata Isolamento galvanico.

Scheda di controllo, comunicazione seriale RS 485:

Numero morsetto 68 (TX+, RX+), 69 (TX-, RX-)
Numero morsetto 67 +5V
Numero morsetto 70 Massa per i morsetti 67, 68 e 69.

Isolamento galvanico completo. Consultare la sezione intitolata Isolamento Galvanico.
Per le unita CANopen/DeviceNet, consultare il manuale VLT 2800 DeviceNet, MG.90.BX.YY.

Uscite a rele:")

Numero delle uscite a relé programmabili 1
Numero morsetto, scheda di controllo (carico resistivo e induttivo) 1-3 (apertura), 1-2 (chiusura)
Carico max. morsetti (CA1) su 1-3, 1-2, scheda di controllo 250 V CA, 2 A, 500 VA
Carico max. morsetti (CC1 (IEC 947)) su 1-3, 1-2, scheda di controllo 25V CC,2A/50V CC, 1A, 50W
Carico min. morsetti (CA/CC) su 1-3, 1-2, scheda di controllo 24V CC 10 mA, 24V CA 100 mA

Il contatto del rele € separato dal resto del circuito mediante un isolamento rinforzato.

Nota: Valori nominali carico resistivo - cosphi >0,8 fino a 300.000 operazioni.
Carichi induttivi con cosphi 0,25 per circa il 50% del carico o il 50% di durata in servizio.
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Lunghezze e sezioni dei cavi:

Lunghezza max cavo motore, cavo schermato 40m
Lunghezza max cavo motore, cavo non schermato 75 m
Lunghezza max cavo motore, cavo schermato e bobina motore 100 m
Lunghezza max cavo motore, cavo non schermato e bobina motore 200 m
Lunghezza max cavo motore, cavo schermato e filtro RFI/1B 200V, 100 m
Lunghezza max cavo motore, cavo schermato e filtro RFI/1B 400V, 25 m
Lunghezza max cavo motore, cavo schermato e filtro RFI 1B/LC 400V, 25m
Sezione trasversale max motore, vedere paragrafo successivo.

Sezione trasversale max dei cavi di comando, cavo rigido 1,5 mm?/16 AWG (2 x 0,75 mm?)
Sezione trasversale cavi di comando, cavo flessibile 1 mm?/18 AWG
Sezione trasversale max cavi di comando, cavo con nucleo racchiuso 0,5 mm?/20 AWG

Per la conformita alle norme EN 55011 1A e EN 55011 1B, in alcuni casi é necessario ridurre la lunghezza
dei cavi motore. Vedere Emissioni EMC.

Caratteristiche di comando:

Campo di frequenza 0,2-132Hz, 1 - 1000 Hz
Risoluzione della frequenza di uscita 0,013 Hz, 0,2 - 1000 Hz
Accuratezza di ripetizione di Avviamento/arresto preciso (morsetti 18, 19) ¢+ 0,5 msec
Tempo di risposta del sistema (morsetti 18, 19, 27, 29, 33) * 26,6 msec
Intervallo controllo in velocita (anello aperto) 1:10 della velocita sincrona
Intervallo controllo in velocita (anello chiuso) 1:120 della velocita di sincronizzazione
Accuratezza della velocita (anello aperto) 150 - 3600 giri/m: errore max di +23 giri/m
Accuratezza della velocita (anello chiuso) 30 - 3600 giri/m: errore max di +7,5 giri/m

Tutte le caratteristiche di comando si basano su un motore asincrono quadripolare

Ambiente:

Custodia IP 20
Contenitore con opzioni NEMA 1
Prova di vibrazione 0,79
Umidita relativa massima 5% -93% in fase operativa
Temperatura ambiente Max. 45 °C (media nelle 24 ore max. 40 °C)
Per il declassamento in caso di temperatura ambiente elevata, vedere le condizioni speciali nella Guida alla Proget-
tazione

Temperatura ambiente minima durante operazioni a pieno regime 0°C
Temperatura ambiente min. durante il funzionamento a regime ridotto -10°C
Temperatura durante il magazzinaggio/trasporto -25 - +65/70 °C
Altezza max. sopra il livello del mare 1000 m

Per il declassamento in caso di alta pressione dell'aria, consultare le condizioni speciali nella Guida alla Progettazione

Standard EMC, emissione EN 61081-2, EN 61800-3, EN 55011
EN 50082-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN
Standard EMC, immunita 61000-4-6, EN 61800-3

Vedere la sezione sulle condizioni speciali nella Guida alla Progettazione
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Serie VLT ®2800

Protezioni:

Protezione termica elettronica del motore
contro il sovraccarico.

Il monitoraggio termico del dissipatore ga-
rantisce I'esclusione del convertitore di fre-
quenza nel caso in cui la temperatura
raggiunga 100 °C. La sovratemperatura non
puo essere ripristinata finché la temperatura
del dissipatore non scende sotto 70 °C.

Il convertitore di frequenza & protetto dai cor-
tocircuiti sui morsetti del motore U, V, W.

In mancanza di una fase di rete, il converti-
tore di frequenza sara disinserito.

Il monitoraggio della tensione del circuito in-
termedio garantisce il I'esclusione del con-
vertitore di frequenza nel caso in cui la
tensione del circuito intermedio sia troppo al-
ta o troppo bassa.

Il convertitore di frequenza € protetto dai gua-
sti di terra sui morsetti del motore U, V, W.

162
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Serie VLT ®2800

® Dati tecnici, alimentazione di rete 1 x 220 - 240 V/3 x 200-240V

In conformita alle norme inter- Tipo 2803 2805 2807 2811 2815 2822 2822 2840 2840

nazionali PD2 PD2
Corrente di uscita Inv. [A] 2.2 3.2 4.2 6.0 6.8 9.6 9.6 16 16
(3 x 200-240V) Imax (60s) [A] 3.5 5.1 6.7 96 108 153 10.6 256 17.6
Potenza sviluppata Sinv. [KVA] 0.9 1.3 1.7 2.4 2.7 3.8 3.8 6.4 6.4
(230V)

» Potenza all’albero Pun[kW] 0.37 055 0.75 1.1 1.5 2.2 2.2 3.7 3.7

tipica
Potenza all’albero Pun[HP] 05 075 1.0 1.5 2.0 3.0 3.0 5.0 5.0
tipica
Sezione max. dei [mMm2/AWG] " 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 16/6
cavi, motore
Corrente di ingres- ILN[A] 5.9 83 106 145 152 - 22.0 - 31.0
SO
(1 x 220-240 V) ILmax (60s) [A] 9.4 133 16.7 232 243 - 24.3 - 34.5
Corrente di ingres- ILN[A] 2.9 4.0 51 7.0 7.6 8.8 88 147 147

» SO
(3 x 200-240 V) ILmax (60s) [A] 4.6 6.4 82 112 122 141 97 235 16.2
Sezione trasv. max  [mm?/AWG]" 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 16/6

dei cavi, alimenta-
zione

Prefusibili max.
Rendimento®
Perdita di potenza
al 100% di carico
Peso

Tipo di*

IEC/UL? [A] 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 35/35 25/25 50/50
[%] 95 95 95 95 95 95 95 95 95
W] 24 35 48 69 94 126 125 231 231

[kg] 2.0
custodia IP 20

2.0
IP 20

2.0
IP 20

2.0
IP 20

2.0
IP 20

3,7
IP 20

6.0
IP 20

6.0
IP 20

18.50
IP 20/
NEMA
1

1. American Wire Gauge. Sezione massima dei cavi
in riferimento alla possibilita di collegamento ai mor-
setti. Rispettare sempre le disposizioni nazionali e
locali.

2. Usare prefusibili di tipo gG per un'installazione con-
forme alle norme IEC. Se deve essere rispettata la
conformita alle norme UL/cUL, usare prefusibili di tipo
Bussmann KTN-R 200 V, KTS-R 500 V o Ferraz
Shawmut, tipo ATMR (max 30 A). | fusibili devono ga-
rantire la protezione di un circuito in grado di fornire
una corrente di 100.000 amp RMS (simmetrica), 500
V massimo

3. Misura effettuata con un cavo motore schermato di
25 m al carico e alla frequenza nominali.

4. IP20 & una fornitura standard di VLT 2805-2875,
mentre NEMA 1 € opzionale.
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Serie VLT ©2800
® Dati tecnici, alimentazione di rete 3 x 380 - 480 V

Conformita alle norme internazionali Tipo 2805 2807 2811 2815 2822 2830
Corrente di uscita linv. [A] 1.7 241 3.0 3.7 5.2 7.0
(3 x 380-480V) Imax (60s) [A] 2.7 3.3 4.8 5.9 8.3 11.2
Potenza di uscita (400 V) Sinv. [KVA] 1.1 1.7 2.0 2.6 3.6 4.8

» Potenza all’albero tipica Pm,n [KW] 0.55 0.75 1.1 1.5 2.2 3.0
Potenza all’albero tipica Pm,N [HP] 0.75 1.0 1.5 2.0 3.0 4.0
Sezione max. dei cavi, [mm%AWG] " 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
motore
Corrente di ingresso ILN [A] 1.6 1.9 2.6 3.2 4.7 6.1
(3 x 380-480 V) IL,max(60s)[A] 2.6 3.0 4.2 5.1 7.5 9.8
Sezione trasv. max dei [mmZAWG] " 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
m) cavi, alimentazione

Prefusibili max. IEC/UL? [A]  20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20
Rendimento® [%] 96 96 96 96 96 96
Perdita di potenza al W] 28 38 55 75 110 150
100% di carico
Peso kgl 2.1 2.1 2.1 2.1 3.7 3.7
Tipo di* custodia IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20

Conformita alle norme internazionali Tipo 2840 2855 2875 2880 2881 2882
Corrente di uscita Iinv. [A] 9.1 12 16 24 32.0 37.5
(3 x 380-480V) Imax (60s) [A] 145 19.2 25.6 38.4 51.2 60.0
Potenza di uscita (400 V) Sinv. [KVA] 6.3 8.3 111 16.6 22.2 26.0

» Potenza all’albero tipica PmN [kW] 4.0 5.5 7.5 11.0 15.0 18.5
Potenza all’albero tipica Pwm,N [HP] 5.0 7.5 10.0 15.0 20.0 25.0
Sezione max. dei cavi, [mmZAWG] ) 4/10 4/10 4/10 16/6 16/6 16/6
motore
Corrente di ingresso ILN [A] 8.1 10.6 14.9 24.0 32.0 37.5
(3 x 380-480 V) ILmax(60s)[A]  13.0 17.0 23.8 38.4 51.2 60
Sezione trasv. max dei [mm%AWG] " 4/10 4/10 4/10 16/6 16/6 16/6
m) cavi, alimentazione
Prefusibili max. IEC/UL? [A] 20/20 25/25 25/25 50/50 50/50 50/50
Rendimento® [%] 96 96 96 97 97 97
Perdita di potenza al [W] 200 275 372 412 562 693
100% di carico
Peso [kal 3.7 6.0 6.0 18.5 18.5 18.5
Tipo di* custodia  IP20 IP20 IP20 1P20/ P20/ P20/
NEMA 1 NEMA 1 NEMA 1

1. American Wire Gauge. Sezione massima dei cavi
in riferimento alla possibilita di collegamento ai mor-
setti. Rispettare sempre le disposizioni nazionali e

locali

2. Usare prefusibili di tipo gG per un'installazione con-
forme alle norme IEC. Se deve essere rispettata la
conformita alle norme UL/cUL, usare prefusibili di tipo
Bussmann KTN-R 200 V, KTS-R 500 V o Ferraz
Shawmut, tipo ATMR (max 30 A). | fusibili devono ga-
rantire la protezione di un circuito in grado di fornire
una corrente di 100.000 amp RMS (simmetrica), 500

V massimo

Vedere la tabella alla voce Prefusibili
3. Misura effettuata con un cavo motore schermato di

25 m al carico e alla frequenza nominali.

4. |IP20 & una fornitura standard di VLT 2805-2875,

mentre NEMA 1 € opzionale.
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Serie VLT ©2800

® Documentazione disponibile

® |n dotazione con I’apparecchio
Segue un elenco sulla documentazione disponibile
peri VLT 2800. Notare che possono esistere variazioni
da un paese all'altro.
In dotazione con l'apparecchio:
Manuale di funzionamento MG.27.AX.YY
Altra documentazione sui VLT 2800:
Guida alla Progettazione 7 MG.27.EX.YY
Scheda tecnica MD.27.AX.YY
Istruzioni per i VLT 2800:
LCP remote-mounting kit MI.56.AX.51
Filter instruction MI1.28.B1.02
VLT 2800 DeviceNet cable MI.28.F1.02
Cold plate 7 MI.28.D1.02
Precise stop 7 MI.28.C1.02
Comunicazione con i VLT 2800:
Manuale Profibus 7 MG.90.AX.YY
Manuale VLT 2800 DeviceNet MG.90.BX.YY

X = versione numeroYY = lingua
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Serie VLT ©2800
® Elenco dei parametri con le impostazioni di fab-
brica
N. Descrizionedei parametri Impostazione di fabbrica 4-setup Indice Tipo
PAR. di conv. di dati
001 Lingua Inglese No 0 5
002 Funzionamento locale/remoto Controllo remoto Si 0 5
003 Riferimento locale 000,000.000 Si -3 4
004 Setup attivo Setup 1 No 0 5
005 Setup di programmazione Setup attivo No 0 5
006 Copia dei setup Nessuna copia No 0 5
007 Copia LCP Nessuna copia No 0 5
008 Scala display 1.00 Si -2 6
009  Visualizzazione completa del di- Frequenza [Hz] Si 0 5
splay
010  Visualizzazione ridotta del display - Riferimento [%)] Si 0 5
riga 1,1
011 Visualizzazione ridotta del display - Corrente motore [A] Si 0 5
riga 1,2
012  Visualizzazione ridotta del display - Potenza [kW] Si 0 5
riga 1,3
013  Controllo locale Controllo remoto Si 0 5
come par. 100
014  Arresto locale/ripristino Attivo Si 0 5
015  Jog locale Non attivo Si 0 5
016 Inversione locale Non attivo Si 0 5
017 Ripristino locale dello scatto Attivo Si 0 5
018 Blocco modifica dati Non bloccato Si 0 5
019  Stato operativo Arresto forzato, Si 0 5
all'accensione usare rif. memorizzato
020 Blocco per modalitd manuale Attivo No 0 5
024 Menu rapido definito dall'utente Non attivo No 0 5
025  Setup Menu rapido 000 No 0 6
4-Setup: Tipo di dati:
'Si' significa che il parametro puo essere programmato Il tipo di dati mostra il tipo e la lunghezza del telegram-
individualmente in ognuno dei quattro setup, vale a di- ma.
re che lo stesso parametro puo avere quattro differenti
valori dato. 'No' significa che il valore dato sara lo stes- Tipo di dati Descrizione
S0 in tutti i setup. 3 Numero intero 16
) ) ) 4 Numero intero 32
Ind!ce di converS|or.1e: . ' 5 Senza firma 8
Indica un numero di conversione da usare per la scrit- .
tura o la lettura mediante comunicazione seriale con 6 Senza f!rma 16
. . 7 Senza firma 32
un convertitore di frequenza. 9 Stringa di testo

Vedere Caratteri dati in Comunicazione seriale nella
Guida alla Progettazione VLT 2800.
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Serie VLT ©2800
N. Descrizioneparametro Impostazione di fabbrica 4 pro- Indice Tipo di
PAR. gramma- conversione dati
zioni
100  Configurazione Regolazione velocita, anello Si 0 5
aperto
101 Caratteristiche di coppia Coppia costante Si 0 5
102  Potenza motore Pu,N dipende dall'unita Si 1 6
103  Tensione motore Um,n dipende dall'unita Si -2 6
104 Frequenza motore fu,n 50 Hz Si -1 6
105 Corrente motore Iun Dipende dal motore selezio- Si -2 7
nato
106  Velocita nominale del motore Dipende dal par. 102 Si 0 6
107  Regolazione automatica motore Ottimizzazione OFF Si 0 5
108 Resistenza statore Rs Dipende dal motore selezio- Si -3 7
nato
109 Reattanza statore Xs Dipende dal motore selezio- Si -2 7
nato
117  Smorzamento risonanza OFF Si 0 6
119  Alta coppia di avviamento 0,0s Si -1 5
120  Ritardo all'avviamento 0,0s Si -1 5
121 Funzione di avviamento Evoluzione libera in ritardo Si 0 5
awv.
122  Funzione all'arresto Evoluzione libera Si 0 5
123  Freqg. min. per attivazione 0,1 Hz Si -1 5
Par. 122
126  Tempo di frenata CC 10s Si -1 6
127  Frequenza inserimento freno CC ~ OFF Si -1 6
128  Protezione termica motore Nessuna protezione Si 0 5
130  Frequenza di avviamento 0,0 Hz Si -1 5
131 Tensione all'avviamento o0V Si -1 6
132  Tensione freno CC 0% Si 0 5
133  Tensione di avviamento dipende dall'unita Si -2 6
134  Compensazione del carico 100 % Si -1 6
135  Rapporto U/f dipende dall'unita Si -2 6
136  Compensazione dello scorrimento 100 % Si -1 3
137  Tensione di mantenimento CC 0% Si 0 5
138  Valore disinserimento freno 3,0 Hz Si -1 6
139  Frequenza disinserimento freno 3,0 Hz Si -1 6
140  Corrente, valore minimo 0% Si 0 5
142  Reattanza di dispersione Dipende dal motore selezio- Si -3 7
nato
143  Controllo ventilatore interno automatico Si 0 5
144  Fattore freno CA 1.30 Si -2 5
146  Vettore reset tensione Disabilitato Si 0 5
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Danfitt

Serie VLT ©2800
B |mpostazioni di fabbrica
N. Descrizione Impostazione di fabbrica 4 program- Indice di Tipo di
PAR. parametro mazioni conversione  dati
200 Frequenza di uscita campo/senso  Senso orario, 0-132 Hz Si 0 5
201 Frequenza di uscita, 0,0 Hz Si -1 6
limite basso fmin
202  Frequenza di uscita, 132 Hz Si -1 6
limite alto fmax
203  Campo riferimento Rif. min.-Rif. max. Si 0 5
204  Riferimento minimo Rifmin 0,000 Hz Si -3 4
205  Riferimento massimo Rifmax 50.000 Hz Si -3 4
206  Tipo di rampa Lineare Si 0 5
207  Tempo rampa di accelerazione 1 3,00s Si -2 7
208  Tempo rampa di decelerazione 1 3,00s Si -2 7
209 Tempo rampa di accelerazione2 3,00 s Si -2 7
210  Tempo rampa di decelerazione2 3,00 s Si -2 7
211 Tempo rampa jog 3,00s Si -2 7
212  Tempo di decelerazione arresto ra- 3,00 s Si -2 7
pido
213  Frequenza jog 10,0 Hz Si -1 6
214 Tipo riferimento Somma Si 0 5
215  Riferimento preimpostato 1 0,00% Si -2 3
216  Riferimento preimpostato 2 0,00% Si -2 3
217  Riferimento preimpostato 3 0,00% Si -2 3
218  Riferimento preimpostato 4 0,00% Si -2 3
219  Riferimento catch up/slow 0,00% Si -2 6
down
221 Corrente limite 160 % Si -1 6
223  Segnale, corrente bassa 0,0A Si -1 6
224  Segnale, corrente alta Imax Si -1 6
225  Segnale, frequenza bassa 0,0 Hz Si -1 6
226  Segnale, frequenza alta 132,0 Hz Si -1 6
227  Segnale, retroazione bassa -4000,000 Si -3 4
228  Segnale, retroazione alta 4000,000 Si -3 4
229  Ampiezza di banda 0 Hz (OFF) Si 0 6
della frequenza di salto
230  Salto frequenza 1 0,0 Hz Si -1 6
231 Salto frequenza 2 0,0 Hz Si -1 6
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Serie VLT ©2800
N. Descrizionedei parametri Impostazione di fabbrica 4-setup Indice Tipo
PAR. di conv. di dati
302 Ingresso digitale, mors. 18 Avviamento Si 0 5
303 Ingresso digitale, mors. 19 Inversione Si 0 5
304  Ingresso digitale, mors. 27 Ripristino ed evoluzione libe- Si 0 5
ra,
inverso
305 Ingresso digitale, mors. 29 Marcia jog Si 0 5
307  Ingresso digitale, mors. 33 Nessuna funzione Si 0 5
308 Mors. 53, tensione di ingresso ana- Riferimento Si 0 5
logica
309  Mors. 53, conv. in scala min. ooV Si -1 6
310 Mors. 53, conv. in scala max. 10.0V Si -1 6
314  Morsetto 60, corrente ingresso ana- Nessuna funzione Si 0 5
logico
315 Mors. 60, conv. in scala min. 0.0 mA Si -4 6
316  Morsetto 60, conv. in scala max. 20.0 mA Si -4 6
317  Timeout 10 sec. Si -1 5
318  Funzione dopo il timeout Nessuna funzione Si 0 5
319  Mors. 42, uscita analogica 0-Imax = 0-20 mA Si 0 5
323  Relg, uscita Controllo pronto Si 0 5
327  Rif. impulsi/FB 5000 Hz Si 0 7
341 Mors. 46, uscita digitale Controllo pronto Si 0 5
342  Mors. 46, uscita impulsi max. 5000 Hz Si 0 6
343  Funzione arresto di precisione Arresto rampa normale Si 0 5
344  Valore contatore 100000 impulsi Si 0 7
349  Tempo diritardo sistema 10 ms Si -3 6
4-Setup: Tipo di dati:
'Si' significa che il parametro puo essere programmato Il tipo di dati mostra il tipo e la lunghezza del telegram-
individualmente in ognuna delle quattro programma- ma.
zioni, vale a dire che lo stesso parametro puo avere
quattro differenti valori dato. 'No' significa che il valore Tipo di dati Descrizione

Numero intero 16
Numero intero 32
Senza segno 8
Senza segno 16
Senza segno 32
Stringa di testo

dato sara lo stesso in tutte le programmazioni.

Indice di conversione:

Indica un numero di conversione da usare per la scrit-
tura o la lettura mediante comunicazione seriale con
un convertitore di frequenza.

Vedere Caratteri dati in Comunicazione seriale nella
Guida alla Progettazione VLT 2800.
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Serie VLT ©2800
N. PAR. Descrizione dei parametri Impostazione di fabbrica 4-setup Indice Tipo
di conv. di dati
400 Funzione freno Dipende dal tipo di apparecchio No 0 5
405 Funzione di ripristino Ripristino manuale Si 0 5
406 Tempo di riavviamento autom. 5 sec. Si 0 5
409 Sovracorrente ritardo scatto Off (61 sec.) Si 0 5
411 Frequenza di commutazione 4,5 kHz Si 0 6
412 Frequenza portante var. Nessun filtro LC Si 0 5
413 Funzione di sovramodulazione On Si 0 5
414 Retroazione min. 0.000 Si -3 4
415 Retroazione max. 1500.000 Si -3 4
416 Unita di processo Nessuna unita Si 0 5
417 Ampl. proporz. PID di velocita 0.010 Si -3 6
418 Integraz. PID di velocita 100 ms Si -5 7
419 Tempo di derivazione PID di velocita 20,00 ms Si -5 7
420 Amplificazione diff. PID di velocita 5.0 Si -1 6
limite
421 Filtro passa-basso PID di velocita 20 ms Si -3 6
423 Tensione U1 par. 103 Si -1 6
424 Frequenza F1 Par. 104 Si -1 6
425 Tensione U2 par. 103 Si -1 6
426 Frequenza F2 par. 104 Si -1 6
427 Tensione U3 par. 103 Si -1 6
428 Frequenza F3 par. 104 Si -1 6
437 PID di processo norm./inv. Normale Si 0 5
438 Anti-avvolgimento PID di processo Attivo Si 0 5
439 Frequenza di avviamento PID di processo Par. 201 Si -1 6
440 Ampl. proporz. avviamento PID 0.01 Si -2 6
di processo
441 Tempo di integrazione PID di processo Off (9999,99 s) Si -2 7
442 Tempo di derivazione PID di processo Off (0,00 s). Si -2 6
443 Limite di guadagno diff. PID di processo 5.0 Si -1 6
444 Tempo filtro passa-basso PID di processo 0,02 s Si -2 6
445 Riaggancio al volo Non possibile Si 0 5
451 Fattore FF PID di velocita 100% Si 0 6
452 Campo controllore 10 % Si -1 6
456 Riduzione tensione freno 0 Si 0 5
461 Conversione della retroazione Lineare Si 0 5
462 Tempo pausa motore avanzato Off
463 Riferimento pre pausa 100%
464 Pressione fine pausa 0
465 Frequenza minima della pompa 20
466 Frequenza massima della pompa 50
467 Potenza minima della pompa ow
468 Potenza massima della pompa ow
469 Compensazione potenza a portata nulla 1.2
470 Timeout funzionamento a secco Off
471 Timer interblocco funzionamento a secco 30 min.
484 Rampa iniziale Off
485 Tasso di riempimento Off
486 Riferimento riempito Parametro 414
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N. Descrizioneparametro Impostazione di fabbrica 4 pro- Indice Tipo di
PAR. gramma- diconversio-  dati
zioni ne

500 Indirizzo 1 No 0 5
501 Baud rate 9600 Baud No 0 5
502 Arresto evoluzione libera Logico or Si 0 5
503  Arresto rapido Logica "or" Si 0 5
504 Freno CC Logica "or" Si 0 5
505  Avviamento Logica "or" Si 0 5
506 Inversione Logico "or" Si 0 5
507 Selezione programmazione Logica "or" Si 0 5
508 Selezione del riferimento preimpo- Logica "or" Si 0 5

stato
509  Jogbus 1 10,0 Hz Si -1 6
510 Bus jog 2 10,0 Hz Si -1 6
512  Profilo telegramma Protocollo FC Si 0 5
513  Bus timeout 1s Si 0 5
514 Funzione intervallo tempo bus Disabilitato Si 0 5
515 Visualizzazione dati: Riferimento % No -1 3
516  Visualizzazione dati: Riferimento[unita] No -3 4
517  Visualizzazione dati: Retroazione [unita] No -3 4
518  Visualizzazione dati: Frequenza No -1 3
519  Visualizzazione dati: Frequenza x fattore di scala No -1 3
520 Visualizzazione dati: corrente motore No -2 7
521 Visualizzazione dati: Coppia No -1 3
522 Visualizzazione dati: Potenza [kW] No 1 7
523  Visualizzazione dati: Potenza [HP] No -2 7
524  Visualizzazione dati: tensione motore [V] No -1 6
525  Visualizzazione dati: tensione collegamento CC No 0 6
526  Visualizzazione dati: temperatura motore No 0 5
527  Visualizzazione dati: Temperatura convertitore di frequenza No 0 5
528  Visualizzazione dati: ingresso digitale No 0 5 =
529  Visualizzazione dati: Ingresso analogico, morsetto 53 No -1 5 =
531 Visualizzazione dati: ingresso analogico, morsetto 60 No -4 5 3
532  Visualizzazione dati: riferimento impulsi No -1 7 -g
533 Visualizzazione dati: riferimento esterno No -1 6 '§
534 Visualizzazione dati: parola di stato No 0 6 g
537  Visualizzazione dati: Temperatura inverter No 0 5 j=
538 Visualizzazione dati: parola di allarme No 0 7
539 Visualizzazione dati: parola di comando No 0 6
540 Visualizzazione dati: parola di avvertenza No 0 7
541 Visualizzazione dati: parola di stato estesa No 0 7
544 Visualizzazione dati: Contatore impulsi No 0 7
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N. Descrizionedei parametri Impostazione di fabbrica 4-setup Indice Tipo
PAR. di conv. di dati
600  Ore di accensione No 73 7
601 Ore di esercizio No 73 7
602  Contatore kWh No 2 7
603  Numero di accensioni No 0 6
604  Numero di sovratemperature No 0 6
605  Numero di sovratensioni No 0 6
615  Log guasti: Codice guasto No 0 5
616  Log guasti: Tempo No 0 7
617  Log guasti: Valore No 0 3
618  Ripristino del contatore kWh Nessun ripristino No 0 7
619  Ripristino del contatore delle ore di Nessun ripristino No 0 5

funzionamento
620  Modalita di funzionamento Funzionamento normale No 0 5
621 Targhetta: Tipo di unita No 0 9
624  Targhetta: Versione software No 0 9
625  Targhetta: N. identificazione LCP No 0 9
626  Targhetta: N. identificazione database No -2 9
627  Targhetta: Identificazione elementi di potenza No 0 9
628  Targhetta: Tipo di opzione dell'applicazione No 0 9
630 Targhetta: Tipo di opzione di comunicazione No 0 9
632  Targhetta: Identificazione software BMC No 0 9
634  Targhetta: Identificazione unita per comunicazione No 0 9
635  Targhetta: N. componenti software No 0 9
640  Versione software No -2 6
641 Identificazione software BMC No -2 6
642 Identificazione scheda di potenza No -2 6
678  Configurazione scheda di comando
700- Usato per la funzione di oscillazione, consultare il MI28J2xx
4-Setup: Tipo di dati:
'Si' significa che il parametro puo essere programmato Il tipo di dati mostra il tipo e la lunghezza del telegram-
individualmente in ognuno dei quattro setup, vale a di- ma.
re che lo stesso parametro puo avere quattro differenti
valori dato. 'No' significa che il valore dato sara lo stes- Tipo di dati Descrizione

Numero intero 16
Numero intero 32
Senza firma 8
Senza firma 16
Senza firma 32
Stringa di testo

so in tutti i setup.

Indice di conversione:

Indica un numero di conversione da usare per la scrit-
tura o la lettura mediante comunicazione seriale con
un convertitore di frequenza.

Vedere Caratteri dati in Comunicazione seriale nella
Guida alla Progettazione VLT 2800.

OIN/O|O|b~ W
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m Indice

4 Copiatura programmazioni 64
Coppia costante 71
4:20 mA reference 58 Coppia di avviamento 75
Coppia di serraggio, morsetti di potenza 53
A Coppia variabile 71
Coprimorsetti 38
A 6 cifre 29 P
, : Corrente di dispersione a terra 142
Accelerazione/decelerazione 57
K K Corrente limite, 88
Accessori per il VLT 2800 22
. Corrente motore 72
Adattamento automatico motore 31
. Corrente, valore minimo 80
Adattamento automatico motore 73
; ; X Correnti armoniche 147
Alimentazione di rete 163
o o Cortocircuito 142
Ambienti aggressivi 150
Ampiezza di banda della frequenza di salto 90
Arresto contatore mediante il morsetto 33 59 D
Avvertenza alta tensione 42 Da 50 Hz in senso antiorario a 50 Hz in senso orario 58
Avviamento lanciato 110 Dati di funzionamento 137
Avviamento/arresto 57 Declassamento in base alla temperatura ambiente 144
Avviamento/arresto a impulsi 57 Declassamento in relazione ad alte frequenze di commutazione 145
Avvisi/messaggi di allarme 152 DeviceNet 11
Awviso 111 Di campo 1
Awviso alta tensione 5 Dimensioni 37
Documentazione 165
B DU/dt sul motore 143
Baud rate 129
Blocco per modifiche dati 68 E
Bobine motore 38 Elenco dei parametri con le impostazioni di fabbrica 166
Bus jog 133 Emissioni EMC 148
Bus timeout 138 ETR - Relé Termico Elettronico 77
Carattere dati (byte) 120 Fattore di potenza 147
Caratteristiche della coppia 7 Fattore di sovramodulazione 102
Cavi 42 Fianco a fianco 41
Cavi conformi alle direttive EMC 45 Filtro passa-basso 105
Cavi di comando 56 Filtro RFI 1B 13
Cavi motore 52 Filtro RFI 1B 38
Cavi schermat 2 Filtro RFI 1BILC 14
cavo dell'alimentazione di rete 42 Frenata CC 76
Cavo di controllo 42 Frenatura dinamica 23
Codici d'ordine di VLT 2800 380-480V 18 Freno CA 101
Collegamento a terra 53 Freno meccanico 53
Collegamento del freno meccanico 59 Frequenza di avviamento 78
Collegamento del motore 51 Frequenza di commutazione 102
Collegamento di rete 50 Frequenza di commutazione dipendente dalla temperatura 144
Collegamento di un trasmettitore a due conduttori 58 Frequenza di inserimento freno 80
Collegamento freno 52 Frequenza di uscita 82
Collegamento in parallelo dei motori 52 Frequenza jog 86
Collegamento relé 56 Frequenza motore 72
Comando freno meccanico 59 Funzionamento manuale 69
Commutazione sull'ingresso 143 Funzione all'arresto 76
Compensazione del carico 9 Funzione arresto di precisione 99
Compensazione dello scorrimento 79 Funzione di avviamento 75
Condivisione carico 58 Funzione di ripristino 101
Condizioni operative estreme 142 Funzione freno 101
Configurazione della programmazione 63 Funzione perdita di fase 111
Connettore Sub D 56 Funzioni PID 104
Controller PID interno - controllo di processo ad anello chiuso 60
Controllo di processo, anello chiuso 71
Controllo di velocita, anello chiuso 71 G
Conversione della retroazione 111 Gestione dei riferimenti 83
Conversione in scala della frequenza di uscita 64 Guadagno freno CA 81
Convertitore di frequenza 6
Copia con 'LCP 64
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| cavi di comando

Il derivatore

Immunita EMC

Impostazione della programmazione

Impulsi massimi 29

Indirizzo

Induttanze motore

Ingressi digitali

Ingresso analogico

Inizializzazione

Inizializzazione manuale

Inizializzazione manuale

Installazione elettrica

Installazione elettrica conforme ai requisiti EMC

Installazione elettrica, cavi di comando

Installazione meccanica

Integrazione

intervallo di retroazione

inversione

Isolamento galvanico (PELV)

L

La gestione

LCP

Lingua

Log guasti

M

Manuale Automatico

Marchio CE

MCT 10

Menu rapido

Menu rapido

Menu rapido, definito dall'utente

Messa a terra

Messa a terra di cavi di comando schermati

minimo,

Modalita menu

Modalita Menu

Modalita visualizzazione

MODIFICA DATI

Modo di visualizzazione

modo Display

Modo motore speciale

Modulo d'ordine

Morsetti

Morsetti di comando

Morsetto 42

Morsetto 53

Morsetto 60

N

Numeri d'ordine VLT 2800 200-240 V

o)

Opzione fieldbus

P

Parola di comando

Parola di controllo

Parola di stato

55
105
149

63

98
129

12

91

94
138

29

36

48

44

55

41

41
104

92
142

105
32
62

137

30

21
30
30
69
42
46
84
30
30
30
29
33
32
71
20
57
54
96
94
95

123
126
124

Parola di stato

Parole di avviso, parole di stato parole di allarme

Potenza di frenata

Potenza motore

Prefusibili

Principio di regolazione

Processo,

Profibus

Profibus DP-V1

profilo Fieldbus

Profilo telegramma

Programmazione attiva

Programmazione Menu rapido

Protezione contro le interferenze direte

Protezione supplementare

Protezione termica motore

Protezione termica motore

Protocolli

Protocollo

Prova alta tensione

Q

quadro di comando

Quadro di comando

Quadro di comando

Quattro programmazioni

QUICK MENU

R

Radice quadrata

Rapporto U/f

RCD

Reattanza dello statore

Reattanza di dispersione

Regolatori

Regolazione del processo

Regolazione della velocita

Regolazione di velocita, anello aperto

Relativo

Relé RCD

Rendimento

Resistenza dello statore

Resistenza freno

Resistenza freno

Resistenze freno

rete IT

Retroazione

Riduzione della potenza in relazione a cavi motore lunghi

Riduzione della potenza in relazione al funzionamento a bassa velocita

Riduzione della potenza in relazione alla pressione dell'aria

Riduzione tensione freno

Riferimenti preimpostati

Riferimento

Riferimento impulsi/frequenza max.

Riferimento locale

Riferimento potenziometro

Riferimento preimpostato

Ritardo all'avviamento

Rumorosita acustica

S

Schema

Selezione programmazione

Senso di rotazione del motore

slow down

127
157
24
72
50

108
11
21

126

133
63
69

42
52
77
118
136
43

29
11
29
63
29

111
79
53
74
80

103

103

103
71
87
42

146
74
10
23
27
51

102

145

145

145

111
58

104
98
62
57
87
75

144

47
63
51
87
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Smorzamento risonanza 74
Software Dialog 56
Somma 87
Spazio per l'installazione meccanica 41
Standard EMC 148
Stato di funzionamento all’accensione, comando locale 69
STOP/RESET 29
Strumenti software PC 21
Struttura dei telegrammi 118
Switch 1-4 56
Switch RFI 51

T

Tasti di comando 29
Tempo di decelerazione arresto rapido 86
Tempo di frenata CC 77
Tempo di ritardo sistema 100
Tempo di salita 143
Tempo rampa di accelerazione 85
Tempo rampa di decelerazione 85
Tempo rampa jog 85
Tensione di avviamento 78
Tensione di frenata CC 78
Tensione di mantenimento CC 79
Tensione di picco 143
Tensione di rete 9
Tensione motore 72
Terminal 46 98
Termistore 77
Termistore 93
Timeout 95
Tipo di rampa 84
Tipo riferimento 87
Trasmissione dei telegrammi 118

U

UL Standard 146
Umidita dell'aria 146
un filtro LC 14
Unita di processo 103
Uscita analogica 96
Uscita digitale/a impulsi 98
Uscita relé 1-3 97

\'}

Valore catch up 87
Valore contatore 100
Valore di disinserimento freno 80
Velocita nominale del motore 73
Velocita, 106
Ventola interna 80
Versione Profibus 12 Mbaud 141
Vettore reset tensione 81
Vibrazioni e shock 146
Visualizzazione completa del display 65
Visualizzazione di dati 134
Visualizzazione Display 152
Visualizzazione sul display 30
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