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Come leggere le istruzioni operative

O Come leggere queste Istruzioni operative

Il VLT® AutomationDrive FC 300 & progettato per fornire elevate prestazioni all'albero sui motori elettrici.
Si consiglia di leggere questo manuale per un utilizzo adatto. Una gestione non corretta del convertitore
di frequenza puo causare un funzionamento non corretto del convertitore di frequenza o dell'attrezzatura
correlata, riducendo il tempo di vita o causando altri difetti.

Queste Istruzioni operative aiutano l'utente ad avviare, installare, programmare e ricercare i guasti del
proprio VLT® AutomationDrive FC 300.

Il VLT® AutomationDrive FC 300 viene fornito con duelivelli di prestazione albero. Il VLT® Automation-
Drive FC 300 viene fornito con due livelli di prestazioni albero. L'FC 301 varia da controllo scalare (U/f)
a VVC+ e gestisce solamente motori asincroni. L'FC 302 & un convertitore di frequenza a prestazioni
elevate per motori sincroni e a magneti permanenti in grado di gestire vari tipi di principi di regolazione
del motore come quello scalare U/f, VVC+ o il principio di controllo vettoriale di flusso del motore.
Queste Istruzioni operative coprono sia I' FC 301 che I'FC 302. Dove le informazioni riguardano entrambe
le serie, si fara riferimento all'FC 300. Diversamente, si fara riferimento in maniera specifica all'FC 301 o
all'FC 302.

Capitolo 1, Come leggere queste Istruzioni
operative, introduce il manuale ed informa circa
le certificazioni, i simboli e le abbreviazioni usate
in questa letteratura.

Segnalibro per Come leggere queste Istruzioni operati-
ve.

Capitolo 2, Istruzioni di sicurezza e avvisi ge-
nerali, fornisce istruzioni su come usare corret-
tamente I'FC 300.

1
3

Segnalibro per Istruzioni di sicurezza e avvisi generali.
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Capitolo 3, Installazione, guidera I'utente all'in-
stallazione meccanica e tecnica.

Capitolo 4, Programmazione, mostra all'utente
come far funzionare e programmare I'FC 300 me-
diante il Pannello di Controllo Locale. (%'

Capitolo 5, Specifiche generali, fornisce dati
tecnici sull'FC 300.

Capitolo 6, Ricerca guasti, assiste l'utente nel
risolvere problemi che si possono presentare uti-
lizzando I'FC 300.

— Come leggere le istruzioni operative __

Segnalibro per Installazione

Segnalibro per Programmazione.

AFYATR

Segnalibro per Specifiche generali.

Y

Segnalibro per Ricerca guasti.

Letteratura disponibile per I'FC 300

Le Istruzioni operative VLT® AutomationDrive FC 300 forniscono le informazioni necessarie per
la preparazione ed il funzionamento del convertitore di frequenza.

La Guida alla progettazione VLT® AutomationDrive FC 300 fornisce tutte le informazioni tecniche
sul progetto e le applicazioni del convertitore di frequenza tra cui le opzioni encoder, resolver e
rele.

Le istruzioni operative Profibus VLT® AutomationDrive FC 300 forniscono le informazioni neces-
sarie per controllare, monitorare e programmare il convertitore di frequenza mediante un bus di
campoProfibus.

Le Istruzioni operative DeviceNet VLT® AutomationDrive FC 300 forniscono le informazioni ne-
cessarie per controllare, monitorare e programmare il convertitore di frequenza mediante un bus
di campoDeviceNetfieldbus.

Le Istruzioni operative MCT 10 VLT® AutomationDrive FC 300MCT 10 forniscono informazioni per
I'installazione e l'uso del software su un PC.

Le istruzioni IP21 / Tipol VLT® AutomationDrive FC 300 forniscono informazioni sull'installazione
dell'opzione IP21 / Tipo 1.
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— Come leggere le istruzioni operative __

- Le istruzioni backup 24 V CC VLT® AutomationDrive FC 300 forniscono informazioni sull'installa-
zione dell'opzione backup a 24 V CC.

La letteratura tecnica Danfoss Drives € disponibile anche online all'indirizzo www.danfoss.com/drives.

O Certificazioni

c € c.us 0

O Simboli O Abbreviazioni
Simboli utilizzati nelle presenti Istruzioni Operati-

ve. Corrente alternata CA
American Wire Gauge AWG
NOTA! Ampere/AMP A
Indica qualcosa che richiede I'attenzio- Adattamento Automatico Motore ___AMA
| lett Limite di corr. Ium
ne del lettore. Gradi Celcius °C
. . Corrente continua CC
Indica un avviso generale. In funzione del convertitore D-TYPE
Compatibilita elettromagnetica EMC
. Relé Termico Elettronico ETR
Convertitore di Frequenza FC
. i . . Grammo g
Indica un avviso di alta tensione Hertz Hz
Kilohertz kHz
Pannello di Controllo Locale LCP
Metro m
Induttanza in milli henry mH
* Indica impostazione di default Milliampere mA
Millisecondo ms
Minuto min
Motion Control Tool MCT
Nanofarad nF
Newton Metri Nm
Corrente nominale motore Im,N
Frequenza nominale motore fm,N
Potenza nominale motore Pm,N
Tensione nominale motore Um,N
Parametro Par.
Bassissima tensione di protezione PELV
Circuito stampato PCB
Corrente nominale di uscita dell'in- Iinv
verter
Giri al minuto giri/min.
Secondo s
Limite di coppia Tum
Volt \%
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Istruzioni di sicurezza e avvertenza generale

Istruzioni per lo smaltimento

Le attrezzature costituite da componenti elettrici non possono essere smal-
tite con i rifiuti domestici.

Devono essere raccolte a parte insieme ai rifiuti elettrici ed elettronici in
conformita alle leggi locali vigenti.

Attenzione
I condensatori bus CC dell'FC 300 AutomationDrive rimangono carichi anche dopo aver scollegato
I'alimentazione. Per evitare una scossa elettrica, scollegare I'FC300 dalla rete prima di eseguire la
manutenzione. Prima di qualsiasi intervento sul convertitore di frequenza attendere l'intervallo ripor-
tato di seguito:

FC 300: 0,25 - 7,5 kW 4 minuti
FC 300: 11 - 22 kW 15 minuti
FC 300: 30 - 75 kW 15 minuti
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— Istruzioni di sicurezza e avvertenza generale __

Il presente Manuale di funzionamento puo essere utilizzato per tutti i convertitori di frequenza FC 300
dotati di versione software 4.0x.
Il numero della versione software & indicato nel parametro 15-43.

FC 300
Manuale di Funzionamento
Versione software: 4.0x

€ c.us 0

O Avviso tensione alta

La tensione dell'FC 300 ¢ pericolosa quando il convertitore & collegato alla rete elettrica. L'er-
rata installazione del motore o del convertitore di frequenza pu0 essere causa di anomalie
delle apparecchiature e di lesioni gravi o mortali alle persone. Pertanto € necessario seguire
scrupolosamente le istruzioni nel presente manuale e osservare le norme di sicurezza locali e
nazionali.

O Istruzioni di sicurezza

Accertarsi che I'FC 300 sia adeguatamente collegato a terra.

Non rimuovere le spine della rete o le spine del motore se I'FC 300 & collegato alla rete.
Proteggere gli utenti dalla tensione di alimentazione.

Proteggere il motore da sovraccarichi in conformita con le normative nazionali e locali.

La protezione da sovraccarico al motore non € inclusa nelle impostazioni di fabbrica. Per ag-
giungere questa funzione, impostare il parametro 1-90 Protezione termica motore al valore ETR
scatto o ETR avviso. Per il mercato nordamericano: le funzioni ETR forniscono una protezione da
sovraccarico ai motori classe 20, conformemente alle norme NEC.

La corrente di dispersioneverso terra supera i 3,5 mA.

Il tasto [OFF] non €& un interruttore di sicurezza, poiché non disconnette I'FC 300 dalla rete.

Avviso generale

AVViso:

Toccare le parti elettriche pud avere conseguenze letali, anche dopo avere disinserito I'ali-
mentazione di rete.

Verificare anche che siano stati scollegati gli altri ingressi della tensione quali condivisione del
carico (collegamento del circuito CC intermedio) e il collegamento del motore per il backup
cinetico.

Utilizzo del VLT ®AutomationDrive FC 300: attendere almeno 15 minuti.

Un tempo pill breve & consentito solo se indicato sulla targhetta dell'unita specifica.
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— Istruzioni di sicurezza e avvertenza generale __

Corrente di dispersione

La corrente di dispersione a terra dell'FC 300 supera i 3,5 mA. Per assicurare che il cavo di
terra abbia un buon collegamento meccanico con la connessione di terra (morsetto 95), il cavo
deve avere una sezione trasversale di almeno 10 mm2 / 2 AWG oppure essere formato da
conduttori con il doppio della sezione nominale a terminazioni separate. Dispositivo a cor-
rente residua

Questo prodotto puo indurre una corrente CC nel conduttore di protezione. Laddove si utilizzi
un dispositivo corrente residua (RCD) per una maggiore protezione, andra utilizzato solo un
RCD di Tipo B (tempo ritardato) sulla parte di alimentazione di questo prodotto. Vedere anche
le Note sull'applicazione RCD MN.90.GX.02.

La messa a terra di protezione dell'FC 300 e |'impiego dell'RCD devono seguire sempre le
norme nazionali e locali.

Installazione ad altitudini elevate:
Per altitudini superiori ai 2000 m, contattare Danfoss Drives per informazioni sulle caratteri-
stiche PELV.

O Prima dell'esecuzione di lavori di riparazio-
ne

1.  Disinserire I'FC 300 dalla rete elettrica

2. Disinserire i morsetti bus CC 88 e 89

3. Attendere la scarica del bus CC. Fare riferimento al tempo indicato sull'etichetta di avviso.
4.  Scollegare il cavo motore

O Evitare un avviamento involontario

Mentre I'FC 300 e collegato alla rete di alimentazione, il motore puo essere avviato/arrestato mediante i
comandi digitali, i comandi bus, i riferimenti o I'LCP (Pannello di Controllo Locale).

o Disinserire I'FC 300 dalla rete elettrica se per considerazioni di sicurezza personale risulta ne-
cessario evitare un avviamento involontario.

o Per evitare un avviamento involontario, attivare sempre il tasto [OFF] prima di procedere alla
modifica dei parametri.

. Un motore arrestato pud avviarsi in seguito a un errore elettronico, a un sovraccarico tempora-
neo, a un guasto nell'alimentazione di rete o a un collegamento difettoso del motore. L'FC 300
con arresto di sicurezza (FC 301 in custodia Al e FC 302) & dotato di protezione da avvio invo-
lontario, se il morsetto 37 dell'arresto di sicurezza é sul livello di bassa tensione o & scollegato.

O Arresto di sicurezza dell'FC 300

L'FC 302 e anche I'FC301 in custodia Al pud eseguire la funzione di sicurezza Safe Torque Off (come
definita dalla CD IEC 61800-5-2 in preparaz.) o Categoria di arresto 0 (come definita nell'EN 60204-1).

FC 301 custodia A 1: Se I'arresto di sicurezza € incluso nel convertitore di frequenza, la posizione 18 del
codice tipo deve essere T o U. Se la posizione 18 € B o X, il morsetto 37 dell'arresto di sicurezza non &
previsto!
Esempio:
Codice tipo per FC 301 Al con arresto di sicurezza: FC-301PK75T4Z20H4TGCXXXSXXXXA0BXCXXXXDO0

E progettato e ritenuto conforme ai requisiti della categoria di sicurezza 3 nell'EN 954-1. Questa funzio-
nalita & chiamata Arresto di sicurezza. Prima dell'integrazione e dell'utilizzo dell'Arresto di Sicurezza in
un'installazione, & necessario effettuare un'approfondita analisi dei rischi per determinare se le funzioni
dell'Arresto di Sicurezza e la categoria di sicurezza sono adeguate e sufficienti. Al fine di installare e usare
la funzione di Arresto sicuro in conformita ai requisiti della Categoria di sicurezza 3 nell'EN 954-1, & ne-
cessario osservare le informazioni e istruzioni relative della Guida alla Progettazione MG.33.BX.YY dell'FC
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— Istruzioni di sicurezza e avvertenza generale __

300! Le informazioni e le istruzioni del Manuale di funzionamento non sono sufficienti per assicurare un
uso corretto e sicuro della funzione di Arresto di Sicurezza!

® BGIA
Prif- und Zarfifizirungsstelle v Berufsgenossenschafiliches

im BG-PROFZERT Institut flr Arbeitsschutz

Type Test Certificate

TauJ

#*  Donloss Drives A/S, Ulnoes 1
DK-6300 Groasten, Dénemark

»  Donkoss Drives A/S, Ulnoes 1
DK-6300 Groasten, Danemark

Tostn baved on EN 954-1, 199703,
DKE AK 224.03, 1998-06,
EN 15O 13849.2; 2003-12,
EN 61800-3, 2001-02,
EN 41800-5.1, 2002.09,

Tou cuscate No.: 2003 23220 from 13.04.2005
mrua Tha geeserded types of the lrequency corverier FC 302 meet the requiremarts loid

st bases
ct wiring o cofegory 3 according fo DIN EN 954-1 is reached for the salety

s el dowr, in e diractivs U/17/FC jMachinanyt

it o i o it usles of Frosoudiu foe Tasting s Cartibastion of Aped 2004

O Installazione Arresto di sicurezza (solo FC 302 e FC 301 con custodia Al)

Per eseguire un'installazione di un arresto di categoria 0 (EN60204) in conformita alla categoria di sicu-
rezza 3 (EN954-1), osservare le seguenti istruzioni:

1. Il ponticello (jumper) tra il morsetto 37 e i 24 V CC deve essere rimosso. Non ¢ sufficiente tagliare
o rompere il ponticello. Toglierlo completamente per evitare cortocircuiti. Vedere il jumper nel
disegno.

2. Collegare il morsetto 37 ai 24 V CC mediante un cavo protetto dai cortocircuiti. La tensione di
alimentazione a 24 V CC deve poter essere interrotta da un sezionatore conforme alla categoria
3 dell'EN954-1. Se il sezionatore e il convertitore di frequenza vengono collocati nello stesso
pannello di installazione, & possibile utilizzare un cavo normale al posto di uno protetto.

Jumper tra il morsetto 37 e i 24 V CC

13087314
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Istruzioni di sicurezza e avvertenza generale

Decfoss

Il disegno in basso mostra un arresto di categoria 0 (EN 60204-1) con categoria di sicurezza 3 (EN 954-1).
L'interruzione del circuito viene provocata dall’apertura di un contatto della porta. Il disegno mostra an-
che come collegare l'ingresso digitale ‘*hardware coast’ non di sicurezza.

Contatto della porta

—
"Evoluzione
€A libera"

Dispositivo’ di
sicurezza cat. 3
(Sezionatore,
possibilmente con
ingresso di rilascio)

Cavo protetto dai cortocircuiti

130BA073.13

(se non & all'interno dell'armadio di protezione)

Tensione

| Scheda di
controllo

\_:]dem,,lnvcrtcr

Illustrazione degli aspetti essenziali di un'installazione per ottenere una categoria di arresto 0 (EN 60204-1) con ca-

tegoria di sicurezza 3 (EN 954-1).

O Rete IT

%-

I convertitori di frequenza da 400 V dotati di filtri RFI non possono essere collegati alla rete

in cui la tensione fra fase e terra sia superiore a 440 V.
Per la rete IT e il collegamento a terra a triangolo (con neutro), la tensione di rete puo supe-

rare 440 V fra fase e terra.

Sugli FC 302 il par. 14-50 RFI 1 puo essere utilizzato per scollegare i condensatori RFI interni dal filtro

RFI verso massa. In tal caso le prestazioni RFI verranno ridotte al livello A2.

MG.33.A8.06 - VLT® & un marchio registrato Danfoss
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Installazione

Decfoss

O Procedura di installazione

Questo capitolo tratta delle installazioni meccaniche ed elettriche da e verso i morsetti di alimentazione

e i morsetti delle schede di controllo.

L'installazione elettrica di opzioni € descritta nelle rispettive istruzioni e nella Guida alla Progettazione

MG33.BX.YY.

O Procedure iniziali

E possibile effettuare un'installazione rapida e
conforme ai requisiti EMC dell'FC 300 Automation-
Drive seguendo le fasi descritte di seguito.

I Leggere le istruzioni di sicurezza prima
di installare I'unita.

Installazione meccanica
J Montaggio meccanico
Installazione elettrica

o Collegamento alla rete e terra di protezio-
ne

o Collegamento del motore e dei cavi
. Fusibili e interruttori
. Morsetti di controllo - cavi
Setup rapido
. Pannello di Controllo Locale, LCP
. Adattamento automatico motore, AMA

. Programmazione

La dimensione del telaio dipende dal tipo di cu-
stodia, dalla taglia di potenza e della tensione di
rete

L1
L2
L3

Tagnl

—

I

|
6 6 o o o o 12 -1
91 92 93 95 88 89 i
DC=DC+ 57 ol L]

L1L2L3PE 570 .l I \

a e\

130BA015.13

Il diagramma mostra l'installazione di base per rete elet-
trica, motore, tasto avvio/arresto e potenziometro per la
regolazione della velocita.

MG.33.A8.06 - VLT® & un marchio registrato Danfoss 13
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Installazione
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__ Installazione __

O Busta per accessori
Reperire i seguenti componenti inclusi nella borsa
accessori dell'FC 100/300.

130BT309.11 = 130BT339.10

Telai con dimensioni A1, A2 e A3 Dimensioni del telaio A5
IP 20 / telaio

1308A406.10

130BT330

Dimensioni del telaio B1 e B2 Dimensioni del telaio C1 e C2
1P21/1P55/Tipo 1/Tipo 12 IP55/66/Tipo 1/Tipo 12

1 + 2 solo disponibili nelle unita dotate di chopper di frenatura. Esiste un solo connettore relé per I'FC
101/301. Per il collegamento del bus CC (condivisione del carico) € possibile ordinare il connettore 1

a parte (numero codice 130B1064).
Un connettore a 8 poli & incluso nella busta accessori per I'FC 101/301 senza arresto di sicurezza.
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__ Installazione __

o Installazione meccanica

O Montaggio meccanico
L'FC 300 IP20 con telaio di dimensioni A1, A2 e A3 consente l'installazione fianco a fianco. Per garantire
il necessario raffreddamento, & opportuno lasciare uno spazio minimo di 100 mm per il passaggio dell'aria
sopra e sotto I'FC300.

Se si utilizza il kit di protezione IP21 (130B1122 o 130B1123) deve essere mantenuta una distanza mi-
nima tra i convertitori di 50 mm.

Le custodie B1, B2, C1 e C2 consentono l'installazione fianco a fianco.
1. Realizzare i fori in base alle misure fornite.

2.  Procurarsi delle viti adeguate alla superficie sulla quale si desidera montare I'FC 300. Serrare tutte
le quattro viti.

° 130BA298.10

= |

1308A297.10

=, [

AN

Montaggio dei telai di dimensione Al, A2 e A3:
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__ Installazione __

Montaggio dei telai di dimensione A5, B1, B2, C1 La parete posteriore deve essere piena per un raf-
e C2: freddamento ottimale.

130BA300.10

130BA299.10

Montaggio dei telai di dimensione A5, B1, B2, C1 piastra posteriore A per compensare il raffredda-
e C2 su una parete posteriore non piena, il con- mento insufficiente da parte del dissipatore.
vertitore di frequenza deve essere dotato di una

Washer

b

1308A228.10

1308A392.10

cN—B cA—B— cA—b cNy——8 cN——¢®
[m=] [ =] (=] [w=]) [m=]
] J\ (] (] L — ]
L] | I Y | []
riebTone J riotkTone RCLS W A rab T
Al J J A

A2 A3

@' A5/B1/C1
C] al

I

i

I

i B2/C2
3

i

I

M 130BA243.11

Fare riferimento alla tabella seguente per le di-
mensioni della custodia
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o Installazione elettrica

NOTA!

Caratteristiche dei cavi

Tutto il cablaggio deve rispettare sempre le norme nazionali e locali relative alle sezioni dei
cavi e alla temperatura ambiente. Si raccomanda I'utilizzo di conduttori di rame (60/75°C).

Conduttori di alluminio Inoltre la vite del morsetto deve essere stretta
I morsetti possono accogliere anche conduttori di nuovamente dopo due giorni per via della dolcez-
alluminio, ma la superficie del conduttore deve za dell'alluminio. E decisivo mantenere la connes-
essere pulita e I'ossidazione deve essere rimossa sione strettissima, altrimenti la superficie dell'al-
e sigillata con grasso di vaselina neutro esente da luminio si ossidera nuovamente.
acidi prima di collegare il conduttore.
Coppia di serraggio:
Dimensione 200-240V |380-500V |525-600V |Cavo per: Coppia di serraggio
FC
Al 0,25-1,5kw |0,37-1,5 kW = Cavi motore, linea, resi-|0,5-0,6 Nm
A2 0,25-2,2 kW |0,37-4 kW 0,75-4 kW stenza freno, condivisione
A3 3-3,7 kW 5,5-7,5 kW |5,5-7,5 kW | del carico
A5 3-3,7 kW 5,5-7,5 kW 0,75-7,5 kW
B1 5,5-7,5 kW 11-15 kW - Cavi motore, linea, resi-{1,8 Nm
stenza freno, condivisione
del carico
Rele 0,5-0,6 Nm
Terra 2-3 Nm
B2 11 kW 18,5-22 kW = Cavi linea, resistenza fre-{4,5 Nm
no, condivisione del carico
Cavi motore 4,5 Nm
Rele 0,5-0,6 Nm
Terra 2-3 Nm
C1 15-22 kW 30-45 kW - Cavi linea, resistenza fre-{10 Nm
no, condivisione del carico
Cavi motore 10 Nm
Relé 0,5-0,6 Nm
Terra 2-3 Nm
Cc2 30-37 kW 55-75 kW - Cavi linea, resistenza fre-|14 Nm
no, condivisione del carico
Cavi motore 10 Nm
Relé 0,5-0,6 Nm
Terra 2-3 Nm

O Apertura dei fori passacavi per eventuali ca-
vi aggiuntivi
1. Rimuovere l'area per l'ingresso del cavo dal convertitore di frequenza (evitando che residui en-
trino nel convertitore durante |'apertura dei fori passacavi)

E necessario sostenere il cavo nell'area in cui si intende rimuovere il passacavo.
Ora & possibile aprire il foro passacavi con un mandrino e un martello.

Rimuovere le bave dal foro.

ua A W N

Collegare l'ingresso del cavo al convertitore di frequenza.
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O Collegamento alla rete e messa a terra

NOTA!
Il connettore di alimentazione € collegabile agli FC 302 fino a 7,5 kW.

1. Inserire le due viti nella piastra di disaccoppiamento, spingerle in posizione e serrarle.

2.  Accertarsi che I'FC 300 sia adeguatamente messo a terra. Collegare a terra (morsetto 95). Uti-
lizzare le viti contenute nella borsa per accessori.

3. Posizionare il connettore 91(L1), 92(L2), 93(L3) contenuto nella borsa per accessori sui morsetti
contrassegnati MAINS (rete) nella parte inferiore dell'FC 300.

4. Collegare i cavi di alimentazione al connettore di rete.
Sostenere il cavo con le staffe di supporto in dotazione.

NOTA!
Verificare che la tensione di rete corrisponda a quella indicata sulla targhetta dell'FC 300.

Rete IT
I convertitori di frequenza da 400 V dotati di filtri RFI non possono essere collegati ad ali-
mentatori di rete in cui la tensione fra fase e terra sia superiore a 440 V.

\1 I Il collegamento verso terra deve prevedere un cavo con una sezione di almeno 10 mmZ2 oppure
4 conduttori con il doppio della sezione nominale a terminazioni separate secondo EN 50178.

La connessione di rete & collegata all'interruttore
di rete, se in dotazione.

‘ 150BA026.1C

| 91 (L1)
ngresso 92 (LZ)
potenza

trifase 93 (L3)

g
[
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Collegamento di rete per telai di dimensione Al,
A2 e A3:

NOTA!
Il connettore di alimentazione puo es-
sere rimosso.

1308A264.10

130BA262.1C
130BA263.10

1308A261.10

Connettore di rete custodia A5 (IP 55/66)

Se si utilizza un sezionatore (custodia A5), il conduttore PE deve essere montato sul lato sinistro del
convertitore di frequenza.

Collegamento di rete per custodie B1 e B2 (IP 21/ Collegamento di rete custodie C1 e C2 (IP 21/ NE-
NEMA Tipo 1 e IP 55/66/ NEMA Tipo 12) MA Tipo 1 e IP 55/66/ NEMA Tipo 12)

130BT332

130BA389.10

Tipicamente i cavi per |'alimentazione non sono schermati.
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O Collegamento del motore

NOTA!

Il cavo motore deve essere scherma-
to/armato. Se si utilizzano cavi non
schermati/non armati, alcuni requisiti
EMC non vengono soddisfatti. Utilizza-
re un cavo motore schermato/armato
per garantire la conformita alle speci-
fiche EMC relative all’emissione. Per
maggiori informazioni vedere le Speci-
fiche EMC nella Guida alla progettazio-
ne VLT®AutomationDrive FC 300.

Vedere la sezione Specifiche generali per un cor-
retto dimensionamento della sezione e della lun-
ghezza del cavo motore.

Schermatura dei cavi: Evitare un'installazione
con estremita della schermatura attorcigliate (ca-
picorda) che compromettono |'effetto di scherma-
tura alle alte frequenze. Se & necessario interrom-
pere la schermatura per installare una protezione
del motore o relé motore, essa dovra proseguire
con un‘impedenza alle alte frequenze minima.

La schermatura del cavo motore deve essere col-
legata alla piastra di disaccoppiamento dell'FC
300 e all’alloggiamento metallico del motore.

I collegamenti di schermatura devono essere rea-
lizzati impiegando la superficie pit ampia possibile
(pressacavi). Cio & assicurato utilizzando i dispo-
sitivi di montaggio forniti nell'FC 300.

Se e necessario interrompere la schermatura per
installare un isolatore motore o un relé motore,
essa dovra proseguire con un'impedenza alle alte
frequenze minima.

Lunghezza e sezione dei cavi: Il convertitore di
frequenza & stato provato con una data lunghezza
di cavo e con una data sezione dello stesso. Se si
aumenta la sezione, aumenta la capacita del cavo
- e quindi la corrente di fuga - si deve ridurre in
proporzione la lunghezza del cavo. Il cavo motore
deve essere mantenuto il pil corto possibile per
ridurre al minimo il livello delle interferenze e le
correnti di dispersione.

Freq. di commutaz.: Quando i convertitori di fre-
quenza vengono utilizzati con filtri LC per ridurre
la rumorosita acustica di un motore, la frequenza
di commutazione deve essere impostata in base
alle istruzioni per il filtro LC nel Par. 14-01.

1. Fissare la piastra di disaccoppiamento
nella parte inferiore dell'FC 300 con le viti
e rondelle contenute nella borsa per ac-
cessori.

2. Collegare il cavo motore ai morsetti 96
(U), 97 (V), 98 (W).

3. Connettere il collegamento di terra (mor-
setto 99) sulla piastra di disaccoppiamen-
to con le viti contenute nella borsa per
accessori.

4, Inserire i connettori 96 (U), 97 (V), 98
(W) (fino a 7,5 kW) ed il cavo motore ai
morsetti contrassegnati con MOTOR.

5. Collegare il cavo schermato alla piastra di
disaccoppiamento con le viti e le rondelle
contenute nella borsa per accessori.

7 130BT302

Collegamento del motore per A1, A2 e A3
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130BT333 /

Collegamento del motore per custodia A5 (IP 55/66/NE-
MA Tipo 12)

Tutti i tipi di motori standard asincroni trifase pos-
sono essere collegati all'FC 300. Di norma, i mo-
tori di dimensioni ridotte (230/400 V, Y) vengono
collegati a stella. I motori di dimensioni maggiori
(400/690 V) vengono generalmente collegati a
triangolo A Per la modalita di collegamento e la
tensione opportuna, fare riferimento alla targhet-
ta del motore.

Collegamento del motore per custodie B1 e B2 (IP 21/
NEMA Tipo 1, IP 55/ NEMA Tipo 12 e IP66/ NEMA Tipo
4X)

130BA390.10

Collegamento del motore per custodie C1 e C2 (IP 21/
NEMA Tipo 1 e IP 55/66/ NEMA Tipo 12)

N. mor- 96 97 98 99
setto

u Vv W PEV)

Tensione motore 0-100% della tensione di rete.
3 cavi dal motore

Ul | vi | wi Y
w2 | u2 | v2 | FE

Collegamento a triangolo
|6 cavi dal motore

U1 V1 W1 PED

Collegamento a stella U2, V2, W2
U2, V2 e W2 da collegare separatamente.

Collegamento della terra di protezione
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NOTA!

u v w : Nei motori senza lamina di isolamento
U v w ; tra le fasi o altro supporto di isolamen-
= to adatto al funzionamento con un'ali-
mentazione in tensione (come un con-
vertitore di frequenza), installare un

96 9Y7 98 96 97 98 filtro LC sull’uscita dell'FC 300.

A

O Fusibili
Protezione del circuito di derivazione:
Al fine di proteggere I'impianto contro i pericoli di scosse elettriche o di incendi, tutti i circuiti di deriva-
zione in un impianto, un dispositivo di commutazione, nelle macchine ecc., devono essere protetti dai
cortocircuiti e dalle sovracorrenti conformemente alle norme nazionali e locali.

Protezione contro i cortocircuiti:

Il convertitore di frequenza deve essere protetto contro i cortocircuiti per evitare il pericolo di scosse
elettriche o di incendi. Danfoss raccomanda di utilizzare i fusibili menzionati in seguito per proteggere il
personale di servizio e gli apparecchi in caso di un guasto interno nel convertitore di frequenza. Il con-
vertitore di frequenza garantisce una completa protezione contro i corto circuiti nel caso di un corto
circuito all'uscita del motore.

Protezione da sovracorrente:

Assicurare una protezione da sovraccarico per evitare il rischio d'incendio dovuto al surriscaldamento dei
cavi nell'impianto. Il convertitore di frequenza & dotato di una protezione interna contro la sovracorrente
che puo essere utilizzata per la protezione da sovraccarico a monte (escluse le applicazioni UL). Vedere
il par. 4-18. Inoltre possono essere utilizzati fusibili o interruttori automatici per garantire la protezione
da sovracorrente nell'impianto. La protezione da sovracorrente deve essere eseguita sempre nel rispetto
delle norme nazionali.

I fusibili devono essere dimensionati per la protezione in un circuito in grado di fornire un massimo di
100.000 Arms (simmetrici), e un massimo di 500 V.

Nessuna conformita UL

Se non si devono soddisfare le norme UL/cUL, consigliamo di utilizzare i seguenti fusibili, i quali garan-
tiranno la conformita alla norma EN50178:
Nel caso di un malfunzionamento, la mancata osservanza delle raccomandazioni potrebbe provocare
danni evitabili al convertitore di frequenza.

FC 300 Dimensione max Tensione Tipo FC 300 Dimensione max Tensione Tipo
fusibile) fusibile®

K25-K75 10 A 200-240 V tipo gG K37-1K5 10 A 380-500 V tipo gG
1K1-2K2 20 A 200-240 V tipo gG 2K2-4K0 20 A 380-500 V tipo gG
3K0-3K7 32 A 200-240 V tipo gG 5K5-7K5 32A 380-500 V tipo gG
5K5-7K5 63 A 380-500 V tipo gG 11K-18K 63 A 380-500 V tipo gG
11K 80 A 380-500 V tipo gG 22K 80 A 380-500 V tipo gG
15K-18K 125 A 380-500 V tipo gG 30K 100 A 380-500 V tipo gG
5 37K 125 A 380-500 V tipo gG
22K 160 A 380-500 V tipo aR 45K 160 A 380-500 V tipo aR
30K 200 A 380-500 V tipo aR 55K-75K 250 A 380-500 V tipo aR
37K 250 A 380-500 V tipo aR

1) Mis. max. fusibile - vedere le disposizioni na-
zionali/internazionali per selezionare una misura
di fusibile applicabile.
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Conformita UL

200-240 V
. Ferraz- Ferraz-
FC 300 Bussmann Bussmann Bussmann SIBA Littelfuse Shawmut Shawmut
kW Tipo RK1 Tipo J Tipo T Tipo RK1 Tipo RK1 Tipo CC Tipo RK1
K25-K75 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 A2K-10R
1K1-2K2 KTN-R20 JKS-20 JIN-20 5017906-020 KLN-R20 ATM-R20 A2K-20R
3K0-3K7 KTN-R30 JKS-30 JIN-30 5012406-032 KLN-R30 ATM-R30 A2K-30R
5K5 KTN-R50 KS-50 JIN-50 5014006-050 KLN-R50 A2K-50R
7K5 KTN-R60 JKS-60 JIN-60 5014006-063 KLN-R60 A2K-60R
11K KTN-R80 JKS-80 JIN-80 5014006-080 KLN-R80 A2K-80R
15K-18K5 KTN-R125 JKS-150 JIN-125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R
22K FWX-150 --- --- 2028220-150 L25S5-150 A25X-150
30K FWX-200 --- --- 2028220-200 L255-200 A25X-200
37K FWX-250 --- --- 2028220-250 L255-250 A25X-250
380-500 V, 525-600 V
. Ferraz- Ferraz-
FC 300 Bussmann Bussmann Bussmann SIBA Littelfuse Shawmut Shawmut
kW Tipo RK1 Tipo J Tipo T Tipo RK1 Tipo RK1 Tipo CC Tipo RK1
K37-1K5 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 A6K-10R
2K2-4K0 KTS-R20 JKS-20 11S-20 5017906-020 KLS-R20 ATM-R20 A6K-20R
5K5-7K5 KTS-R30 JKS-30 JJS-30 5012406-032 KLS-R30 ATM-R30 A6K-30R
11K KTS-R40 JKS-40 11S-40 5014006-040 KLS-R40 A6K-40R
15K KTS-R50 JKS-50 JJS-50 5014006-050 KLS-R50 A6K-50R
18K KTS-R60 JKS-60 11S-60 5014006-063 KLS-R60 A6K-60R
22K KTS-R80 JKS-80 J]S-80 2028220-100 KLS-R80 A6K-80R
30K KTS-R100 JKS-100 JJS-100 2028220-125 KLS-R100 A6K-100R
37K KTS-R125 JKS-150 JJS-150 2028220-125 KLS-R125 A6K-125R
45K KTS-R150 JKS-150 JJS-150 2028220-150 KLS-R150 A6K-150R
55K FWH-220 - - 2028220-200 L50S-225 A50-P225
75K FWH-250 - - 2028220-250 L50S-250 A50-P250

I fusibili KTS della Bussmann possono sostituire i fusibili KTN nei convertitori di frequenza a 240
V.

I fusibili FWH della Bussmann possono sostituire i fusibili FWX nei convertitori di frequenza a 240
V.

I fusibili KLSR della LITTELFUSE possono sostituire i fusibili KLNR nei convertitori di frequenza a
240 V.

I fusibili L50S della LITTELFUSE possono sostituire i fusibili L50S nei convertitori di frequenza a
240 V.

I fusibili A6KR della FERRAZ SHAWMUT possono sostituire i fusibili A2KR nei convertitori di fre-
quenza a 240 V.

I fusibili A50X della FERRAZ SHAWMUT possono sostituire i fusibili A25X nei convertitori di fre-
quenza a 240 V.
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O Accesso ai morsetti di controllo

Tutti i morsetti dei cavi di comando sono situati
sotto il coprimorsetti nella parte anteriore del con-
vertitore di frequenza. Rimuovere il coprimorsetti
con un cacciavite.

Rimuovere il coperchio anteriore per accedere ai
morsetti di controllo. Durante la sostituzione del
coperchio anteriore assicurare il corretto serrag-
gio a una coppia di 2 Nm.

O Installazione elettrica, morsetti di controllo

Per fissare il cavo al morsetto:
1. Spelare 9-10 mm di rivestimento isolante

2. Inserire un cacciavitel) nel foro quadrato.

3. Inserire il cavo nel foro circolare adiacen-
te.

4. Rimuovere il cacciavite. Il cavo € ora in-
stallato sul morsetto.

Per rimuovere il cavo dal morsetto:
1. Inserire un cacciavite!) nel foro quadrato.

2. Estrarre il cavo.

1) Max. 0,4 x 2,5 mm

13087304

Custodie A2 e A3

13087334 l"""/

Custodie A5, B1, B2, C1 e C2

130BA150.10

(0.371ir

130BT306
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Installazione di IP55 / NEMA Tipo 12 (protezione A5) con sezionatore rete

L'interruttore di rete si trova sul lato sinistro nelle
custodie B1, B2, C1 e C2. L'interruttore di rete
sulla custodia A5 si trova sul lato destro.

130BT338

o Esempi di collegamento

O Avviamento/Arresto

Morsetto 18 = Par. 5-10 [8] Avviamento ——
a0 O
Morsetto 27 = Nessuna funzione par. 5-12 [0] PR
(default Evol. libera neg.) I o6 b
. . +
Morsetto 37 = Arresto di sicurezza (solo FC 302 e =TS ; 19;7 ARREEG
FC 301 AL) e ki Ein
QIOPOIPIOI0I000
. ]
Avviamento/arrest: - :rr:sto sicuro
Velocita
?lvsv)\amento/arresto

O Avviamento/arresto impulsi

Morsetto 18 = par. 5-10 [9] Avv. a ImpU/SI ; ; 1308A156.12
Morsetto 27= par. 5-12 [6] Stop negato I b b
+ a a
Morsetto 37 = Arresto di sicurezza (solo FC 302 e 12]13]18] 19]27]29]32]33]20] 37
0O]0]0]0|0|0]|0O]0|0|O
FC 301 AL LAPOPO000 D,
‘ ]
Avviamento Arresto,iiiii Arresto sicuro
comando
attivo basso
Velocita
i
aemerel [
Arresto,
comando | I

attivo basso
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O Accelerazione/decelerazione

Morsetti 29/32 = Accelerazione/decelerazione.

Morsetto 18 = Par. 5-10 [9] Avviamento
(default)

Morsetto 27 = Par. 5-12 [19] Blocco rife-
rimento

Morsetto 29 = Par. 5-13 [21] Accelerazio-
ne

Morsetto 32 = Par. 5-14 [22] Decelera-
zione

Nota: Morsetto 29 solamente per FC 302.

O Riferimento del potenziometro

Riferimento tensione mediante potenziometro.

28

Risorsa di riferimento 1 = [1] Ingr. ana-
log. 53 (default)

Morsetto 53, bassa tensione = 0 Volt
Morsetto 53, tensione alta = 10 Volt
Morsetto 53, Rif.basso/val.retroaz. = 0 gi-
ri/min.

Morsetto 53, valore rif/retroaz.alto =
1.500 giri/minuto

Interruttore S201 = OFF (U)
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O Installazione elettrica, cavi di controllo
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La figura mostra tutti i morsetti elettrici senza opzioni.

Il morsetto 37 €& l'ingresso da utilizzare per I'Arresto di sicurezza. Per le istruzioni per I'installazione dell'Arresto di
sicurezza, consultare la sezione Installazione dell' Arresto di sicurezza nella Guida alla Progettazione dell'FC 300.

* Il morsetto 37 non & presente nell'FC 301 (tranne nell'FC 301 A1, che include I'arresto di sicurezza).

Il morsetto 29, relé 2, non & incluso nell'FC 301.

Con cavi di comando molto lunghi e segnali analogici, si possono verificare raramente e a seconda del-
l'installazione anelli di terra a 50/60 Hz, causati dai disturbi trasmessi dai cavi di rete.

In tali circostanze pud essere necessario interrompere la schermatura o inserire un condensatore da 100
nF fra la schermatura ed il telaio.

Gli ingressi e le uscite digitali e analogiche vanno collegate separatamente agli ingressi comuni dell'FC
300 (morsetto 20, 55, 39) per evitare che le correnti di terra provenienti da entrambi i gruppi incidano
su altri gruppi. Per esempio, commutazioni sull'ingresso digitale possono disturbare il segnale d'ingresso
analogico.
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Polarita ingresso dei morsetti di controllo

= | 2avoe

oo |
oo |]ove

L
~<
-~

NOTA!
I cavi di controllo devono essere
schermati/armati.

Vedere la sezione intitolata Messa a terra di cavi
di controllo schermati/armati per la corretta ter-
minazione dei cavi di controllo.

\& 130BT340.10
)

O Interruttori S201, S202 e S801

Gli interruttori S201(A53) e S202 (A54) vengono
utilizzati per selezionare una configurazione di
corrente (0-20 mA) o di tensione (da -10 a 10 V)
dei morsetti d'ingresso analogici 53 e 54 rispetti-
vamente.

il convertitore di frequenza e alimen-
tato.

L'interruttore S801 (BUS TER.) pu0 essere utiliz-
zato per consentire la terminazione sulla porta
RS-485 (morsetti 68 e 69).

Vedere il disegno Diagramma che mostra tutti i
morsetti elettrici nel paragrafo Installazione elet-
trica.

o

Selele)

Impostazione di default:
S201 (A53) = OFF (ingresso di tensione)

S202 (A54) = OFF (ingresso di tensione)
S801 (terminazione bus) = OFF

120BT310

ruttore durante la modifica della fun-
zione di S201, S202 o S801. Si consi-
glia di rimuovere I'alloggiamento
dell'LCP quando si utilizzano gli inter-
ruttori. Non utilizzare gli interruttori se

I Fare attenzione a non forzare l'inter-
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O Installazione finale e collaudo

Decfoss

Per collaudare l'installazione e accertarsi che il convertitore di frequenza & in funzione, seguire le fasi

riportate di seguito.

Fase 1. Individuare la targhetta del motore.
NOTA!
Il motore e collegato a stella (Y) o a
triangolo (A). Questa informazione &
riportata sulla targhetta dati del moto-
re.
CBAUER oo csuncen |
3~ MOTOR NR. 1827421 2003
S/E005A9
1,5 kW
n, 31,5 /min. 400 Y V
n; 1400 /min. 50 Hz
cos ¢ 0,80 36 A
1,7L
B 1P 65 H1/1A
130BT307
Fase 2. Inserire i dati della targhetta del mo- 1. |Potenza motore [KW] par. 1-20
tore in questa lista di parametri. 0 potenza motore [HP] par. 1-21
Per accedere a questa lista, premere il tasto % Ie”SiO”e motore par. 1;5
- . “ ] . requen. motore par. 1-
[QUICK MENU] e quindi selezionare Q2 Setup ra 4. |Corrente motore Par. 1-24
pido”. 5. |Vel. nominale motore par. 1-25

Fase 3. Attivare I'Adattamento automatico motore (AMA)

L'esecuzione di un AMA assicurera una prestazione ottimale del motore. L'AMA misura

gramma equivalente al modello del motore.

1.  Collegare il morsetto 37 al morsetto 12 (se il morsetto 37 € disponibile).

i valori del dia-

2. Collegare il morsetto 27 al morsetto 12 o impostare il par. 5-12 su 'Nessuna funz.' (par. 5-12

(0D
Attivare il par. AMA 1-29.

4.  Scegliere tra AMA completo o ridotto. Se & montato un filtro LC, eseguire solo I'AMA ridotto op-

pure rimuovere il filtro LC durante la procedura AMA.

5.  Premere il tasto [OK]. Sul display appare “Press [Hand on] to start”.

6. Premere il tasto [Hand on]. Una barra di avanzamento indica se I'AMA ¢& in esecuzione.

Arrestare I'AMA durante il funzionamento

1. Premere il tasto [OFF] - il convertitore di frequenza si trovera in modo allarme e il display indi-

chera che I'AMA é stato terminato dall'utente.
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AMA riuscito

1. Il display indica “Press [OK] to finish AMA”".

2. Premere il tasto [OK] per uscire dallo stato AMA.
AMA non riuscito

1. Il convertitore di frequenza entra in modo allarme. Una descrizione dell'allarme & riportata nella
sezione Ricerca guasti.

2. "Report Value” nell'[Alarm Log] indica I'ultima sequenza di misurazione effettuata dall'AMA, prima
che il convertitore di frequenza entrasse in modo allarme. Questo numero insieme alla descrizione
dell'allarme assisteranno I'utente nella ricerca guasti. Se si contatta I'Assistenza Danfoss, accer-
tarsi di menzionare il numero e la descrizione dell'allarme.

NOTA!

Un AMA non riuscito € spesso causato dalla registrazione imprecisa dei dati di targa del motore
o da una differenza troppo grande fra la taglia di potenza del motore e la taglia di potenza
dell'FC 300.

Fase 4. Impostare il limite di velocita ed il
tempo di rampa

!Drogramm.are i limiti desiderati per la velocita ed Riferimento minimo par. 3-02
il tempo di rampa. Riferimento max. par. 3-03

Lim. basso vel. motore |par. 4-11 0 4-12
Lim. alto vel. motore par. 4-13 o0 4-14

Tempo rampa di accele-|par. 3-41
razione 1 [s]
Tempo rampa di decele- |par. 3-42

razione 1 [s]
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o Connessioni supplementari

O Controllo freno meccanico
In applicazioni di sollevamento/abbassamento, € necessario poter controllare un freno elettromeccanico

o Controllare il freno utilizzando un’uscita relé o un’uscita digitale qualsiasi (morsetto 27 e 29).

o L'uscita deve rimanere chiusa (priva di tensione) per il periodo di tempo in cui il convertitore di
frequenza non € in grado di 'supportare' il motore, ad esempio in conseguenza di un carico ec-
cessivo.

. Selezionare Controllo del freno meccanico [32] nel par. 5-4* o per le applicazioni con un freno
elettromeccanico.

o Il freno viene rilasciato se la corrente motore supera il valore preimpostato nel par. 2-20.

. Il freno € innestato quando la frequenza di uscita & inferiore alla frequenza impostata nel par.
2-21 0 2-22, e solo nel caso in cui il convertitore di frequenza esegue un comando di arresto.

Se il convertitore di frequenza € in stato di allarme o in una situazione di sovratensione, il freno meccanico
viene inserito immediatamente.

O Collegamento in parallelo dei motori

Il convertitore di frequenza & in grado di control-

lare diversi motori collegati in parallelo. L'assor-

bimento totale di corrente dei motori non deve [ 7
superare la corrente nominale di uscita Ivir,n del ﬁ%ﬁ [%}3
convertitore di frequenza. IR 1 - .
Il collegamento in parallelo di motori & consigliato / % N
solo se nel par. 1-01 & selezionato U/f. —— \\\

NOTA! @

L'installazione con cavi collegati a un
punto comune come nella figura 1 & L
consigliato solo per cavi corti. {0

0000 Filtro LC
NOTA!
Se i motori sono collegati in parallelo,
il par. 1-02 Adattamento Automatico ]1.

Motore (AMA) non puo essere utilizza-
to ed il par. 1-01 Principio Controllo
Motore deve essere impostato su Ca- | —
ratteristiche speciali del motore (U/f). {200

0000

130BA170.10

Potrebbero insorgere dei problemi all’avviamento e a bassi regimi se le dimensioni dei motori si diffe-
renziano notevolmente, in quanto la resistenza ohmica relativamente elevata nello statore dei motori di
piccole dimensioni richiede una tensione superiore in fase di avviamento e a bassi regimi.
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O Protezione termica del motore

Il relé termico elettronico nell'FC 300 ha ottenuto I'approvazione UL per la protezione di un motore sin-
golo, con il par. 1-90 Protezione termica motore impostato su ETR scatto e il par. 1-24 Corrente
motore, Im,y impostato alla corrente nominale del motore (vedere targhetta del motore).
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Programmazione

o L'LCP Grafico e Numerico FC 300

Il metodo piu semplice per la programmazione dei convertitori di frequenza FC 300 & con il Pannello di
Controllo Locale Grafico (G-LCP). Si consiglia di fare riferimento alla Guida alla Progettazione FC 300 se
si utilizza il Pannello di Controllo Locale Numerico (N-LCP).

O Programmazione con I' LCP grafico.
Le seguenti istruzioni valgono per I'LCP grafico (LCP 102):

Il pannello di controllo € diviso in quattro gruppi
130BA018.13

funzionali:
1.  Display grafico con righe di stato. n
2. Tasti menu e spie luminose - modifica dei Status B |l_a
parametri e selezione delle funzioni di vi- 1234rpm - 10.4A  43,5Hz
sualizzazione. 1 4_3’5HZ b
3. Tasti di navigazione e spie (LED).
4. Tasti di comando e spie (LED). Run OK c
Tutti i dati appaiano su un display LCP grafico in 2 st | [ cvick | [ wain ] [ Aerm
grado di mostrare fino a cinque elementi di dati di Menu | | Menu | | Log
funzionamento durante la visualizzazione [Sta-
tus].
Linee di visualizzazione:
a. Riga di stato: Messaggi di stato con vi- 3

sualizzazione di icone e grafici.

b. Riga 1-2: Righe dei dati dell'operatore
con visualizzazione dei dati definiti o scelti
dall'utente. Premendo il tasto [Status], & 4
possibile aggiungere un'ulteriore riga.

C. Riga di stato: Messaggi di stato che vi-
sualizzano il testo.
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O Programmazione con il Pannello di Controllo Le seguenti istruzioni valgono per I'LCP numerico
Locale numerico (LCP 101):

Il pannello di controllo & diviso in quattro gruppi
funzionali:

130BA191.10

1. Display numerico.

2. Tasti menu e spie - modifica dei parametri
e selezione delle funzioni di visualizzazio- .
ne. i | ~ ——| |—— - Setup,:
Tasti di navigazione e spie (LED).

4. Tasti funzione e spie (LED).

Status Quick Main
2 Menu Setup Menu
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Il metodo piu semplice per la messa in funzione iniziale & con il tasto Menu rapido seguendo la procedura
di Messa a Punto Rapida utilizzando il G-LCP (leggere la tabella da sinistra a destra):

Premere

Quick

Menu
0-01 Lingua
1-20 Potenza motore
1-22 Tensione motore
1-23 Frequen. motore

1-24 Corrente motore

1-25 Velocita nominale moto-
re

5-12 Morsetto 27 ingresso di-
gitale

1-29 Adattamento Automati-
co Motore

3-02 Riferimento minimo

3-03 Riferimento max.

3-41 Rampa 1 tempo di accel.

3-42 Rampa 1 tempo di decel.

3-13 Sito di riferimento

[] Q2 Menu rapido

\I Imposta la lingua

\I Imposta la potenza di targa del motore
\I Imposta la tensione di targa

\I Imposta la frequenza di targa

\I Imposta la corrente di targa

) Imposta la velocita di targa in giri/minuto

Se l'impostazione predefinita del morsetto &
Evol. libera neg. & possibile cambiare que-

) st'impostazione a Nessuna funz. Non & ne-

cessaria la connessione al morsetto 27 per
eseguire I'AMA.

\ Impostare la funzione AMA desiderata. Si
/' consiglia I'abilitazione AMA completo.

\ Imposta la velocita minima dell'albero mo-
/ tore.

) Imposta la velocita max dell'albero motore

Imposta il tempo rampa di accelerazione in

) riferimento alla velocita nominale del motore

(definita nel par. 1-25)

Imposta il tempo rampa di decelerazione in

) riferimento alla velocita nominale del motore

(definita nel par. 1-25)

N\ Imposta il sito da cui deve funzionare il rife-
/' rimento
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o Programmazione rapida

0-01 Lingua

Valore:

* Inglese (English) [0]
Tedesco (Deutsch) [1]
Francese (Francais) [2]
Danese (Dansk) [3]
Spagnolo (Espafiol) [4]
Italiano (Italiano) [5]
Svedese (Svenska) [6]
Olandese (Nederlands) [7]
Cinese (X)) [10]
Finlandese (Suomi) [20]
Inglese US (English US) [22]
Greco (eAANVIKa) [27]
Portoghese (Portugués) [28]
Sloveno (Slovenscina) [36]
Coreano (8r=01) [39]
Giapponese (B 458 [40]
Turco (Turkge) [41]
Cinese tradizionale (EE [42]
Bulgaro (bbnrapcku) [43]
Serbo (Srpski) [44]
Rumeno (Romana) [45]
Ungherese (Magyar) [46]
Ceco (Cesky) [47]
Polacco (Polski) [48]
Russo (Pycckuin) [49]
Thai (lne) [50]

Bahasa indonesiano (Bahasa Indonesia) [51]

Funzione:
Definisce la lingua da utilizzare sul display.

Il convertitore di frequenza puo essere fornito con
4 pacchetti di lingue diversi. L'inglese e il tedesco
sono inclusi in tutti i pacchetti. L'inglese non pud
essere cancellato o modificato.

Il pacchetto lingue 1 include:
inglese, tedesco, francese, danese, spagnolo, ita-
liano e finlandese.

Il pacchetto lingue 2 include:
inglese, tedesco, cinese, coreano, giapponese,
Thai e Bahasa indonesiano.

E3 Impostazione di fabbrica

porta di comunicazione seriale

testo del display

Il pacchetto lingue 3 include:
inglese, tedesco, sloveno, bulgaro, serbo, rume-
no, ungherese, ceco e russo.

Il pacchetto lingue 4 include:
inglese, tedesco, spagnolo, inglese US, greco,
portoghese brasiliano, turco e polacco.

1-20 Potenza motore

Valore:

0,09 - 500 kW [Dimensioni correlate]

Funzione:
Inserire la potenza nominale del motore in kW
(vedere la targhetta dati del motore). Il valore di
default corrisponde all'uscita nominale dell'unita.
Questo parametro non pud essere regolato men-
tre il motore & in funzione.

1-22 Tensione motore

Valore:

200-600 V [M-TYPE]
Funzione:

Immettere la tensione nominale, vedere la tar-

ghetta dati del motore. Il valore di default corri-

sponde alla potenza nominale dell'unita.

Questo parametro non puo essere regolato men-

tre il motore & in funzione.

1-23 Frequen. motore

Valore:
% 50 Hz se il parametro 0-03 = internazio-
nale (50 HZ) [50]

60 Hz se il parametro 0-03 = US (60 HZ) [60]

Frequenza min - max motore: 20 - 1000
Hz

Funzione:

Impostare il val. della freq. del motore secondo la
targhetta dati del motore. Se viene selezionato un
valore diverso da 50 Hz o 60 Hz, & necessario
adattare le impostazioni indipendenti dal carico
nei par. da 1-50 a 1-53. Per il funzionamento a 87
Hz con motori da 230/400 V, impostare i dati di
targa relativi a 230 V/50 Hz. Adattare il param.
4-13 Lim. alto vel. motore [giri/min.] e il param.
3-03 Riferimento max. all'applicazione da 87 Hz.

valore usato per la comunicazione mediante la
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1-24 Corrente motore

Valore:
In funzione del tipo di motore.

Funzione:
Immettere il val. di corr. nominale del motore, ve-
dere la targhetta dati del motore. I dati vengono
utilizzati per calcolare la coppia, la protezione del
motore ecc.
Questo parametro non puo essere regolato men-
tre il motore & in funzione.

1-25 Vel. nominale motore

Valore:
100-60000 giri/min
Funzione:
Imp. la velocita nominale del motore, vedere la
targhetta dati del motore. I dati vengono utilizzati
per calcolare le compensazioni del motore.
Questo parametro non puo essere regolato men-
tre il motore ¢ in funzione.

%k Giri/min.

Adattamento Automatico Motore|

1-29

(AMA)
Valore:

* OFF [0]
Abilit.AMA compl. [1]
Abilitare AMA ridotto [2]

Funzione:

La funzione AMA ottimizza le prestazioni dinami-
che del motore ottimizzando automaticamente i
parametri avanzati del motore a motore fermo
(param. da 1-30 a par. 1-35).

Selezionare il tipo di AMA. Abilit.AMA compl. [1]
esegue I'AMA della resistenza di statore Rs, della
resistenza di rotore Rr, della reattanza di disper-
sione dello statore xi, della reattanza di disper-
sione del rotore Xz e della reattanza principale
Xh. Selezionare questa opzione se si utilizza un fil-
tro LC tra il convert. e il motore.

FC 301: L'AMA completo non prevede la misura
Xn per I'FC 301. Al contrario il valore Xn € deter-
minato dal database del motore. Il par. 1-35 Reat-
tanza principale (Xn ) pud essere regolato per
ottenere prestazioni di avviamento ottimali.
Selezionare AMA ridotto [2] se deve essere effet-
tuato un AMA ridotto solo della resistenza di sta-

E3 Impostazione di fabbrica

testo del display
porta di comunicazione seriale

tore Rs del sistema. Attivare la funzione AMA
premendo [Hand on] dopo aver selezionato [1] o
[2]. Vedere anche la sezione Adattamento auto-
matico motore. Dopo una sequenza normale, il
display visualizza: "Premere puls. OK per termi-
nare AMA". Dopo aver premuto il tasto [OK], il
convertitore di frequenza & pronto per funzionare.
Questo parametro non puo essere regolato men-
tre il motore & in funzione.

Nota:

. Per un adattamento ottimale del conver-
titore di frequenza, eseguire I'AMA su un
motore freddo.

. L'AMA non pu0 essere effettuato quando il
motore ¢& in funzione.

. L'AMA non puo essere effettuato su mo-
tori a magneti permanenti.

NOTA!

E importante impostare correttamente
i par. 1-2* Dati motore, in quanto que-
sti fanno parte dell’algoritmo AMA. Per
ottenere prestazioni dinamiche del
motore ideali &€ necessario eseguire
I'AMA. Questo puo richiedere fino a 10
minuti, in base alla potenza nominale
del motore.

NOTA!
Evitare una coppia rigenerativa ester-
na durante I'AMA.

NOTA!

Se viene modificata una delle imposta-
zioni nel par. 1-2* Dati motore, i pa-
ram. avanzati del motore da 1-30 a
1-39 ritorneranno alle impostazioni
predefinite.

3-02 Riferimento minimo

Valore:
-100000,000 - par. 3-03

Funzione:
Il Riferimento minimo ¢ il valore minimo ottenuto
dalla somma di tutti i riferimenti. Il Riferimento
minimo é& attivo solo se Min - Max [0] & stato im-
postato nel param. 3-00.

% 0,000 unita

valore usato per la comunicazione mediante la
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3-03 Riferimento max.

Valore:
Par. 3-02 - 100000,000

Funzione:
Impostare il Riferimento massimo. Il Riferimento
massimo ¢ il valore massimo ottenuto dalla som-
ma di tutti i riferimenti. L'unita del riferimento
massimo corrisponde a:

% 1500.000

. La scelta della configurazione nel par.
1-00 Modo configurazione: per Anello
chiuso vel. [1], giri/min. per Coppia [2],
Nm.

. L'unita selezionata nel par. 3-01 Unita ri-
ferimento/Retroazione.

3-41 Rampa 1 tempo di accel.

Funzione:

Impostare il tempo rampa di decelerazione, vale
a dire il tempo di decelerazione dalla velocita no-
minale del motore nm,n (par. 1-25) a 0 giri/min.
Selezionare un tempo rampa di decelerazione tale
che non si verifichino sovratensioni nell'inverter a
causa del funzionamento rigenerativo del motore
oppure tale che la corrente generata raggiunga il
limite di coppia impostato nel par. 4-18. Il valore
0,00 corrisp. a 0,01 sec. nel modo vel. Ved. tempo
rampa acc. nel par. 3-41.

toce L8] N (par. 1 =25) [giri| min.]

par. 3-42 = A rif [giri| min.]

5-12 Ingr. Digitale morsetto 27

Funzione:
Selez. la funz. dal gruppo di ingr. digitali disponi-

Valore: bili.

0,01 - 3600,00 s * s Nessuna funzione [0]

Funzione: L
. . . Ripristino [1]
Impostare il tempo rampa di accelerazione, vale a Evol. libera neg. [2]
dire il tempo di accelerazione necessario per pas- Ruota lib. e ripr. inv. [3]
sare da 0 giri/min alla velocita nominale del mo- Arr. rapido (negato) [4]
tore nw,n (par. 1-25). Selezionare un tempo Freno CC neg. [5]
rampa di accelerazione tale che la corrente in Stop negato 6]
) S . Avviamento [8]
uscita non superi il limite di corrente impostato nel Avv. su impulso [9]
par. 4-18 durante la rampa. Il valore 0,00 corri- Inversione [10]
sponde a 0,01 sec. nel modo velocita. Ved. tempo Avv. inversione [11]
rampa d| decl nel par' 3_42. Ablllta2+aVVIam [12]
Abilitaz.+inversione [13]
o 341 Loce Ls] % N (par. 1 -25) [g/'r/'/min.]M-arcia jog [14]
: A rif [ giri] min.] Rif. preimp. bit 0 [16]
Rif. preimp. bit 1 [17]
Ginymin. p— Rif. preimp. bit 2 [18]
T aito Riferimento congelato [19]
e —} - — N Uscita congelata [20]
b orore | = Accelerazione [21]
pass | H Decelerazione [22]
' | Il Selez. setup bit 0 [23]
| L , Selez. setup bit 1 [24]
i A Catch up [28]
| | st Slow down [29]
o o Ingr. impulsi [32]
Rampa bit 0 [34]
Rampa bit 1 [35]
Guasto rete (negato) [36]
Aumento pot. digit. [55]
valore: Riduzione pot. digit. [56]
’ Azzeram. pot. digit. [57]
0,01 - 3600,00 s * s Ripristino cont. A [62]
Ripristino cont. B [65]

E3 Impostazione di fabbrica

testo del display
porta di comunicazione seriale

valore usato per la comunicazione mediante la
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Elenchi dei parametri

Modifiche durante il funzionamento

"TRUE” (VERO) significa che il parametro pud essere modificato mentre il convertitore di frequenza € in
funzione, mentre "FALSE" (FALSO) significa che il convertitore di frequenza deve essere arrestato prima
che posa essere effettuata una modifica.

4-Set-up

'All set-up' (Tutta la programmazione): & possibile impostare i parametri individualmente in ciascuno dei
quattro setup, vale a dire che un singolo parametro puo avere quattro diversi valori dei dati.

‘1 set-up’ (1 programmazione): il valore dei dati sara uguale in tutti i setup.

Indice di conversione
Questo numero fa riferimento a una cifra di conversione da usare in caso di scrittura o lettura in e da un
convertitore di frequenza.

Indice diconv.| 100 | 67 | 6 | 5 | 4 | 3 | 2 | 1] o | 1| 2 | 3] -4 | -5 | -6
Fattore di| 1 ‘ 1/60 ‘ 1000000‘ 100000 ‘ 10000 ‘ 1000 ‘ 100 ‘ 10 ‘ 1 ‘ 0.1 ‘ 0.01 ‘0.001 ‘ 0.0001 ‘0.00001‘ 0.000001
conv.

2 Numero intero 8 Int8

3 Numero intero 16 Inti6
4 Numero intero 32 Int32
5 Senza segno 8 Uint8
6 Senza segno 16 Uint16
7 Senza segno 32 Uint32
9 Stringa visibile VisStr
33 Valore normalizzato 2 byte N2

35 Sequenza bit di 16 variabili booleane V2

54 Differenza tempo senza data TimD

Per ulteriori informazioni sui tipi di dati 33, 35, 54, vedere la Guida alla progettazione FC300.
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I parametri per I'FC 300 sono raggruppati in vari gruppi di parametri per semplificare la selezione dei
parametri corretti e assicurare un funzionamento ottimizzato del convertitore di frequenza.

0-xx Parametri di funzionamento e di display per le impostazioni di base del convertitore di frequenza
1-xx I parametri Carico e Motore includono tutti i parametri relativi al carico e al motore

2-xx Parametri freno

3-xx I riferimenti e i parametri di rampa, inclusa la funzione DigiPot

4-xx Limiti Avvisi, impostazione dei limiti e dei parametri di avviso

5-xx Ingressi e uscite digitali, inclusi i controlli relé

6-xx Ingressi e uscite analogiche

7-xx Controlli, impostazioni di parametri per la regolazione della velocita e il controllo dei processi
8-xx Parametri di comunicazione e opzionali, impostazione dei parametri delle porte FC RS485 e FC USB.
9-xx Parametri Profibus

10-xx Parametri bus di campo DeviceNet e CAN

13-xx Parametri Smart Logic Control

14-xx Parametri per funzioni speciali

15-xx Parametri per informazioni sul convertitore di frequenza

16-xx Parametri di visualizzazione

17-xx Parametri per I'Opzione Encoder

32-xx Parametri fondamentali MCO 305

33-xx Parametri avanzati MCO 305

34-xx Parametri visualizzazione dei dati MCO

42 MG.33.A8.06 - VLT® & un marchio registrato Danfoss



Manuale di Funzionamento VLT® AutomationDrive FC 300

Programmazione

]
9TIuUIN 0 INdL sdn-33s ||V V/N O SS9D0Y plomssed sng £9-0
{iuInN - INYL dn-1es T ouald ossa00y [0] pJomssed ezuas opldes nusw 0SSy 99-0
913Ul 0 Nyl dn-3as 1 V/N 002 opide. nuaw plomssed S9-0
|luIn - INYL dn-jas 1 ouaid 0ssa20y [0] *mssed ezuas dulld nusw 0SS0y 19-0
9TIUI 0 Nyl dn-33s 1 V/N 00T "oulld nusw *mssed 09-0
8uin = 3S1v4 sdan-3es ||V eidod eunssaN [0 n}as eldod TS-0
8iuIn - 3S1v4 sdn-3as ||v¥ eldoo eunssan [0] dD1 eidod 0S-0

sdn-39s ||v¥ dD.lIns [3esay] o3sel
suIN - andL sdn-38s ||V dD1.lIns [uo oiny] oisel -0
8N E anydL sdn-3as || dO.lIns [30] oisel T%-0
sdn-33s ||V dD1.lIns [uo pueH] oisel

ZEI z- ETONTN sdn-33s ||y 31UNINOPEYWOISND 00°00T 93UdIN,|[BP "JOP 'SIA XBW [BA z€-0
zel z- andL sdn-38s |ly  HUNINOPEYW0ISND 00°0 23UdIN,|[BP BIUSP "[BNSIA B[[SP "UIW ‘|eA 1€-0
guIN - INdL sdn-39s ||v ounssapN [0] 2juain,||ep 'Jap ‘zezzi|ensiA e| Jad ejiun 0€-0
9TuIN 0 andL n-1es 1 Jwrjuoissaldx3y a|euositad nuspy GZ-0
9TUIN - andL sdn-39s ||y 2097 € ebu-Ae|dsip [9p e319|dwod"|ensin $2-0
9T3UIN - anyL sdn-19s ||y €191 C ebu-Aejdsip |ap e3a|dwod’|ensip £€2-0
913uIN - anyL sdn-39s ||y 0T9T €1 ebu -Aejdsip |9p e330pLIZI[eNSIA Tz-0

- anyL sdn-3ss ||y 19T 2'T ebu -Aedsip |sp enjopuiziensip 12-0

- anyL sdn-39s ||y L191 1'T ebu -Ae|ds|p |op enopu-zijensip 0z-0

[43101 0 andL sdn-39s ||y V/N 0 9|eued/dn3as }1p3:13ep-ZI|ensiA $1-0
9T3UIN 0 EI\Z sdn-39s || V/N 0 13e63|]00 dn3as :*zz|jensiA €1-0
83uIN - ELL 2 sdn-38s ||V 03eb3)|0d uoN [0] e 03e63||0d dn3as 03sanp 21-0
8N = anydL sdn-39s || T dn3ss [1] dn3as eyp3 11-0
8N - InyL dn-19s T T dnes [1] oAlje dnyes 0T7-0
|uIn - INYL sdn-19s ||Y  'D09A=Jl *zioj "y [T S|enuew) ‘suadde,||e ‘zuny Ip 01e1S +0-0
8N - 3514 sdn-19s ¢ ajeuoizeusaiur [0] 11e20] Juoizejsoduwi] €0-0
8iuin = ElS\Z sdn-38s ¢ onuiw/1S [0] 21030W BIID0[RA BHUN 20-0
8N - anyL dn-3as T ystbuz [o] enbury 10-0
I e s O d W 050]
*AUOD
odi] Ip 90Ipul OjusWERUOIZUNY || AjueINp olqwe) ZOE D4 dn-3as-i J|nejap Ip aJ40jep oJioweded auoiziUdsag # U "ded

Ae|dsig/01uswWweuolIZUnS -0 0

43

MG.33.A8.06 - VLT® & un marchio registrato Danfoss



Manuale di Funzionamento VLT® AutomationDrive FC 300

Programmazione

cenin - 3S71v4 X sdn-39s ||y Jwiquoissaidxgy ewlssew eizisug 69-T
cen - 3S1v4 X sdn-39es ||V Jwuoissaidxgy ewliuiw eiziaug 89-T
guin - InyL X  sdn-1s |y oaissed odueD [0] 0o1ied Ip odi £9-T
8uin 0 JNdL X sdn-jos % 00T esseq B}OO|3A e "ul "1o) 99-T
guIN 6= Nyl sdn-3as sw g 23ue3s0d odwa) "S| 0jUSBWEeZIoWS 59-T
9TIUIN 0 anyL sdn-1as % 00T ©ZUBUOSII 0JUSLIBZIOWS $9-T
9TIUIN z- Nyl sdn-3as S 0T'0 *W102s *suadwod odway Ip 33ueIso) £€9-1
9TIuUI 0 anyL sdn-1as Jwijuoissaldxy ‘Wi102s ‘suadwo) 29-1
9TIU] 0 InyL sdn-3as % 00T ‘[oA e3je pe 0dLied [9p Zesuadwio) 19-1
9TIuUI 0 sdn-jas % 00T ‘|9A esseq e 0d1ed |9p “zesuadwo) 9-T

91N sdn-39s jwijuolissaldxy 4 - J/n ednsusneled

9TUIN T- andL sdn-1as Jwijuoissatdxy n - 3/N eansueneled SS-T
9TuIN T- 3S7v4 X sdn-3as Jwirjuoissaidxy o||spow [3p Iys Ip ezusnbai €S-T
9TuIN I- Indl sdn-1as Jlwijuoissaldxy [zH] slewuou “zzisubew e3d0[9A Ul 2S-T
9TUIN A 3Nyl sdn-3as Jwiuoissaidxgy [IWd¥] "wuou zzizsubew e3120[3A Ul TS-T
9TuIN sdn-3as % 00T *B||Nu ‘|9A e aJdojow “zzppubely

0 sdn-1as V/N 0 2J030W ojobue ojuswe}sods b-T
9T3UIN 0 3S1v4 X sdn-33s Jwirjuolssaldxy onuiw/ub Q00T e "w'a'd ezio4 0b-1
83N 0 3s1v4 sdn-3as Jwijuolssaidxy aJ030W 1jod 6€-T
4311 b- 3S1v4 X sdn-33s Jwquoissaldxg (p1) p asse ezuennpul LE-T
zeun €- 3s1v4 sdn-3as Jwiuoissaidxgy 04194 2}IpLad *3sisay 9e-T
zZen b- 3S1v4 sdn-3as Jwiquoissaldxg (yx) ejedpund ezueypeay Ge-T

- 3S57v4 sdn-3as (zX) 240304 *siads|p ezueyieay vE-T
zein b- 351v4 sdn-1as Jwijuoissaldxy (TX) @403e35 ‘suadsip ‘1esy €e-1
zeaun b- 3s1v4 sdn-3as Jwiquoissaidxgy (1Y) 10304 eZURISISDY 1€-T
zZen sdn-3as Jywiuolssadxg (SY) 4103€35 "I151S9Y 0€-T

sdn-19s Ho [0 VINV) 940]0W 0D[3eWOlINE OjuUdWenepy Z-T

ZEin T- 351v4 sdn-1as Jiwiquolssaldxg *Juod djeujwou 3100w eiddod 9Z-T
/9 357v4 sdn-3as 2J030W BjeUIWOU “[SA GZ-T

z- 351v4 sdn-1as Jiwiquolssaldxg 9J0j0W UBII0D) ve-T

9TIUIN 0 351v4 sdn-3as Jiwiquolssaldxg 2J4030W "usnbaug €2-T
9TIUIN 0 351v4 sdn-1as Jiwiquolssaldxg 910j0W dUOISUD | 22-T
zen z- 3S1v4 sdn-3as Jjuwirjuoissaidxgy [dH] s4030W ezuaj0d 12T
sdn-1as Jiwiquolssaldxg [M>] s1030w ezuajod 0z-T

ouoJoUISY [0 240J0W eIN)NAS

8uIn = Nyl san-3es ||V 00-T ‘Jed sawo0d "‘pol [Z 9|e20| opow! auoizelnbljuo) SO-T
|uIN - 3S7v4 sdn-319s || ejeAld|d eiddo) [0] 0211BJ0RIAOS OPOJ +0-T
8uIN . Nyl sdn-33s ||y  juejsuod eiddo) [0] eiddod Ip ayonsuaneIe) €0-T
giuIn - 35v4 X sdn-3as A ¥z Jopodug [1] 10j0W XN|4 2U0IZe0J324 DIU0H 20-T
giuIn - 357v4 sdn-jas JInu 91030W 0]]043u0d oididulld 10-T
giuIn - anyL sdn-3as Inu 2uo|zeinbjuod opo 00-T
*AUOD
odi] Ip 22Ipul OjusWERUOIZUNS || SjULINp olqwe) ZOE D4 dn-19s- }INejap Ip aJojep oJjoweled auoizlIdsaq # 'U “Jed
D

9J4010WI/00eD xx-T O

MG.33.A8.06 - VLT® & un marchio registrato Danfoss

44



Manuale di Funzionamento VLT® AutomationDrive FC 300

Programmazione

]
9TIUI 00T anyL X dn-39s T Do 08 AL e1160s oj|2AIM L6-T
8N - IndL X sdn-3as ||y ounssaN [0] ALY 2103s1wua) eslosry 96-1
8N = anydL X sdn-39s Iy T AL d40suds [0] AL 240suss Ip odiL S6-T
8N - IndL sdn-3as ||y ounssan [0] 2103S|W.I3} esiosiy €6-1
9T3uIN = anydL sdn-3ss ||y oN [o] 21030W °3S9 "ZB|IJUBA 16-T
|uIN - JNyL sdn-33s ||y @uoizajold eunssaN [0] 9J0j0W BD1WId) 3U0IZ310.4d 06-T
8uIn €- anyL sdn-3as ||y sw 0T ‘[9A *dwiod “u3 23.d “ule ‘Y G8-T
ZewnIN 0 anyL sdn-39s ||V V/N 00000T 151094d 13sa.44e 2103R3U0D |3p BU0|BA ¥8-1
|uIN - 3S1v4 sdn-39s ||y edwe. u] *2a4d "1y [0] 0sI0a.d 03sa.le auoizun4 €8-T
9T3UIN T- INYL sdn-3as ||y Jwiuoissaldxgy [zH] ~ue e "zuny "utw “A 78-1
oTIUIN /9 anydL sdn-33s ||y Jwirjuoissaldx3y [utw/iB]oysaule,||e'zuny Jad “ulw A 18-T
83uIn - andL sdn-33s ||y e13ql| “10A3 [0] 0)sa.Je,||e suoizung 08-T
zZein 7= andL sdn-33s ||y V 00°0 "WEIAAB Ip 9}udlI0) 9/-T
9T3uIN 1- IndL sdn-3as ||y Juwjuoissaldxy [zH] ojuswelare Ip e3poRA SL-T
9TUIN /9 anyL sdn-3as ||y jwijuoissaidxy [uiw/B] “weinAe Ip e3100[9A YL-T
8N - 3S7vA4 sdn-3as ||y ojey|iqesiq [0] O|oA |e oppuebbery €L-T
83N = anyL sdn-33s ||y opleid ‘3/esaq)| ‘A7 [T] "AAR 1P “Zund LT
8N T- andl sdn-33s ||y S0°0 ‘AR OpJeYY T/-T

*AUOD
Ip S21puUJ OjUSWERUOIZUNY || 3jUeInNp olqwe) Z0E D4 dn-18s-{

odiL

3nejap Ip alojep oJjpweded auoizIdsag # "u 'led

45

MG.33.A8.06 - VLT® & un marchio registrato Danfoss



Manuale di Funzionamento VLT® AutomationDrive FC 300

Programmazione

oTIIN - andL sdn-39s ||y 103084 35009 UIRD 82-C
8N Ii= anydL sdn-19s ||y swi dwey snbuoy LT-T
9TIuI z- andL sdn-39s ||y 49y anbioy 9¢-¢
oTuIN  T- andL sdn-3ss ||y Suwi| ased|ay elg §¢-¢
8N T- anyL sdn-39s ||y Aejeq dois ve-T
8N i= andL sdn-19s ||y oualy ‘ZeAljje opleiry €z-¢
oTIIN  T- andL sdn-33s ||V U [zH] oualy |op duoizeAIe Ip €IDOPA [44r4
omuIN /9 andL sdn-3as ||y Jwrjuolssaidx3y [uiw/116] oualy suoizeamye “|9A 12-2
ZE|In - JNYL majuumm 1\ u_rc_n_co_mmw._n_xm_ ouaJd]} oldse|d 2jua4d0) 0¢-¢
83uIn - andL sdn-3es ||y oieygesia [0 SUOISUD}RIAOS 0]|0J3U0D L1-2
zeuin 1- anyL sdn-39s || % 0°00T VD OudJ4 "Xew 93ua1i0) 91-¢
8N - InyL sdn-3as ||y 40 [0] 0udJ4 0]|0J3u0D ST-C
8uIn - anyL sdn-39s || 4o [o] oua.y ezuajod “J0HUON €1-¢
zewin 0 andL sdn-33s ||y Jwjuoissaldxg (m>1) oualyy ezuaiod Ip sywI] z1-¢
9T3UIN 0 anyL sdn-39s ||Y Jwijuoissaldx3 (wyo) ously ezusisisay =2
8N - andL sdn-39s ||y linu 0ud.4 duoIZUN4 01-¢
oTIIN  T- andL sdn-39s ||y 3wrjuoissaldx3 ZH] DD e4Njeud.y 0JUSWHSSUL BIDOPA ¥0-2
oTIuIN /9 andL sdn-3as ||y jwrjuolssa.dxg [INd¥] DD eanjeuady “wLIdsUL ‘[SA €0-¢
oTIIN  T- andL sdn-3as ||y S0'0T DD ejeudyy Ip odwa 20-2
9T3uIN 0 andL sdn-3as ||y % 0S DD ednjeualdy Ip S3us.10D 10-2
8N 0 andL sdn-3as ||y % 0S ‘usjuew p D) 410D 00-2
*AUOD

odi] 1p 32IpuJ OjUSWEUOIZUNY || S3UBINp olqwe) ZOE D4 dn-1as-{ 3Neyop Ip a10jeA

oJjpweled auoizIdsSag # "U "led

U9l xx-2 O

MG.33.A8.06 - VLT® & un marchio registrato Danfoss

46



Manuale di Funzionamento VLT® AutomationDrive FC 300

Programmazione

8uin 0 Nyl
8uIn 0 aNdL
8uin 0 Nyl
8uin 0 INdL
ceENIN C- Nyl
cen c- INdL
8uin - Nyl
8uin 0 Nyl
8uin 0 INdL
8uin 0 Nyl
8uin 0 INdL
cen C- Nyl
cen c- INdL
8uin - Nyl
8uin 0 Nyl
8uIn 0 andL
8uin 0 Nyl
8uIn 0 andL
ceIn - Nyl
ZENIN G andL
8uin - Nyl
9T3uIN L9 aNdL
8uin - Nyl
8uin - INdL
8uin - Nyl
8uin - INdL
4% c- Nyl
8uIn - aNdL
9TUI c- Nyl
91N I- INdL
9TIUI c- Nyl
8uin - Nyl
(4% €- INdL
4% €- Nyl
8uin - INdL
8uin - Nyl

*AUOD

sdn-39s ||V
sdn-39s ||V
sdn-39s ||V
sdn-3as ||V
sdn-39s ||V
sdn-39s ||V
sdn-39s ||V

sdn-33s ||V
sdn-319s ||V
sdn-39s ||V
sdn-319s ||V
sdn-3as ||v
sdn-319s ||V
sdn-39s ||V

sdn-3ss ||
sdn-39s ||V
sdn-3as ||v
sdn-33s ||V
sdn-3as ||v
sdn-33s ||V
sdn-3as ||v

sdan-3es IV
sdn-39s ||V
sdn-39s ||V
sdn-39s ||V
sdn-39s ||V
sdn-39s ||V
sdn-39s ||V
sdn-39s ||V
sdn-3as ||V
sdn-39s ||V

sdn-33s ||V
sdn-319s ||V
sdn-19s ||V
sdn-319s ||V
sdn-19s ||V

odi] Ip 92Ipu] OjusWEeUOojZUNY || SjueINp olqwe) ZOE D4 dn-13s-p

% 0S
% 0S
% 0S
% 0S
Jwiquolssaldxy
Juwijuolssaldx3y
aJeaur [0]

% 0S
% 0S
% 0S
% 0S
u_E_n_:o_mmeQXm_
u_rc_n_:o_mmm._n_xm
aJeaur [0]

% 0S
% 0S
% 0S
% 0S
Jwiquolssaldxy
Jwjuolssaldxgy
aJeaur] [0]

Jwiquoissaldxy
'zunyj eunssap [0]
Inu
Inu
Inu
% 00°0
oiny/ ue 03eb3)j03 [0]
% 00°0
Jwiquolssaldxy
% 00°0

ewiwos [0
Jwirjuoissaldxy
Jwrjuoissaldxy

Tt
|Inu

3Ineysp 1p alojep

‘uly *09p ul S-edwed pudd £ edwey
ul *29p ul S-edwel "puad € edwey
‘uly *ooe Ul S-edwed puad £ edwey
*ul "Joe ul S-edwed "pudd € edwey
1929p 1p odwa)y € edwey

‘|920e |p odway € edwey

€ odiy edwey

*uly "09p Ul S-edwed ‘puad ¢ edwey
*ul "29p ul S-edwed ‘pudd ¢ edwey
‘uly *ooe Ul S-edwed puad g edwey
*ul "Joe ul S-edwed 'pudd ¢ edwey
1909p 1p odway z edwey

‘|920e |p odway z edwey

Z 0di edwey

‘uly "29p ul S-edwed ‘puad T edwey
*ul "29p ul S-edwed ‘pudd T edwey
‘uly "o0e ul S-edwed ‘puad T edwey
‘ul *o0e ul S-edwed *puad T edwey
1929p 1p odway T edwey

‘]922e 1p odway T edwey

T odnn edwey

Wdd] bol eppuew e3doleA
BAIR|DJ B[RDS Ul "JII BSIOSIY

€ OjUBWIIDJ Ip BSIOSIY

7 OjUSWIIRYL Ip BSIOSIY

T 'Ji 1p esJosiy

ojejsodwiald oAnead "y
ojuswiliajiu 1p 0JIs

umop moj|s/dn-yd3jed Ip aJ0jep
[zH] 6ol 1p ej0A

‘dwiaid wayry

0jUS WISy Ip Buoizung
‘Xew ojuswiIaiy

OWIUIW 0JUBWILIBIY
2U0Ze0433% /03UB WIS BIUN
“JU 1P O||BAISIU]

oJjpweled auojzidsag # ‘U "ded

adwel /7 01USWIIBYIY xx-E O

47

MG.33.A8.06 - VLT® & un marchio registrato Danfoss



Manuale di Funzionamento VLT® AutomationDrive FC 300

Programmazione

quil - anyL sdn-38s |IYv  V/N 000°T edwe. opleyry §6-€
9TIUI 0 INyL sdn-33s ||V % 007- owljuiw aywr v6-€
9TIUI 0 anydL sdn-3as ||y % 00T owlssew a3 £6-€
8N - INyL sdn-33s ||V 40 [0] ezuajod e||ap ounsudsiy 76-€
zen z- anydL sdn-3as ||y S00'T edwe. odwa| 16-€
oTVIN  T- InyL sdn-33s ||V % 0T°0 0ssed auoisuawiq 06-€
2N Z- JNYL sdn-3}9s z 3jwiquoissaldx3y opided “uie edwes odwa] 18-€
ZE|IN z- IndlL sdn-39s ||y Jwluoissaidx3 bor edwed odwa] 08-€
[Ty 0 ENTR sdn-33s ||V % 0§ ‘uly ©29p ul S-edwel ‘puad t eduwey 8/-€
8N 0 anydL sdn-3as ||y % 0§ ‘Ul *29p Ul S-edwel ‘pudd t edwey LL-€
8N 0 INyL sdn-33s || % 0§ "uly 2oe ul S-edwel ‘pudd t edwey 9/-€
8N 0 anydL sdn-3as ||y % 0§ ‘Ul *20e Ul S-edwel ‘pudd  edwey S/-€
zewn  z- INyL sdn-33s ||y jwjuoissatdx3 '[909p Ip odwisy ¢ edwey TL-€
zewn z- anydL sdn-33s ||y Jwrquoissaldx3 ‘[920e Ip odwisy ¢ edwey TL-€
8N - InyL sdn-33s |y aJeaur [0]  od} edwey 0/-€
*AUOD
odi] Ip 901pul ojusWERUOIZUNY || AJueINp olqwe) ZOE D4 dn-19s-f 3Nejap Ip aJojep oJyoweded auoizidsag # U "ded
o

MG.33.A8.06 - VLT® & un marchio registrato Danfoss

48



Manuale di Funzionamento VLT® AutomationDrive FC 300

Programmazione

]
oTun  T1- InyL sdn-33s ||y Jwirjuolssaldx3 [zH] e enojaA ssedAg €9-
oTuIN /9 INyL sdn-jas ||y Jwrjuolssaldx3 [uiw/116] e e3D0jdA ssedAg 29-v
oTun  T1- InyL sdn-33s ||¥ Jwrjuolssaldx3 [zH] ep e30jaA ssedAg 19-v
oTIN /9 Nyl sdn-39s || Jwruolssaldx3 [uiw/1b] ep e0[BA ssedAg 09-%

|1uIN - Nyl sdn-19s ||V uo 1 9]uBdUBW 210J0W 9Sey auojzung 85-
4% 10) S 5 anydL sdn-39s ||V IUNXPRGP9490USIR49Y 666'666666 B1[e BUOIZEO01IBI OSIANY LS5t
Zewr  g- andL sdn-19s ||V 1UNX2BqPI3430US.I9J9Y 666°666666- BSSE( SUOIZR0J1AI OSIANY 95-t
[45:10) S anydL sdn-39s ||y V/N 666666666 01[e 0JUBLILIBYLI OSIAAY S5
zewr g andL sdn-19s ||v V/N 666'666666- 0sseq "l OSIAAY ¥t
9TuIN /9 anydL sdn-39s I (E£Ttd) NwiybiHpsadsIndino B3[e B3ID0[9A OSIAAY €S-
oTIUIN /9 andL sdn-1as ||y WdY 0 esseq 3I00[9A OSIAAY 25
zewin  z- anydL sdn-39s ||y (££9Td) LAxew] B3[e 9JUILI0D OSIAAY 16
zewin  z- andL sdn-19s ||y ¥ 00°0 BSSEQ 93UD1I0D OSIAAY 0S-¥
onun  ¢- ETST sdn-19s ||V $50°0 5.1030W 2U0IZe01)a. e)pad JN0aLIL €
9Tun /9 anydL sdn-39s v WdY 00€ 9.0J0W SUOIZROLIAU BYDO[IA I 340443 1€-¥
[ealvllg] - JNydL majnuwm 1\ 0j]eos _”N”_ 2J0]0W auolzeodyal mu_U._mn_ Ip auolzun4 0c-v

83uIN - andL sdn-38s ||y auolzuny eunssaN [0 2}100|3A )Wl 310338} S3U04 12+
SN - anyl sdn-38s ||V auojzuny eunssan [0] e1ddod |p a)1wl| “}J202 3ju04 0Z-¥
9T3UIN T- 3S1vd sdn-33s ||V ZH 0'ZET ‘Xew e3dsn 1p ‘baly 6T-t
zen li= anydL sdn-3as ||y Jwirjuolssaldxg 33Ua.400 Ip )W 8T-v
9T3UIN T- andL sdn-39s || % 0°00T 3103esausb opow uj eiddod Ip ‘wi LT-b
9T3uIN li= anydL sdn-39s ||y Jwirjuolssaldxgy aJ03ow opow uj eiddod |p “wi 9T-¥
9T3UIN T- andL sdn-39s || Jwirjuolssaldxg [zH] 1030w e3D0[RA 03je )W PI-v
oTIIN /9 anyL sdn-39s ||y Jwirjuolssaldxgy [uiw/1i6] s1030wW *|9A 03| "W €1-v
9T3UIN T- andL sdn-39s ||V Jwirjuolssaldxg [zH] 1030w e31DOJRA OSSeq 3w 454
oTIIN /9 anyL sdn-3as ||y Jwirjuolssaldxgy [utw/1iB6] s1030w |oA osseq “wi 11-%
8N - 3s1vd sdn-39s ||V [Inu 21030W B}ID0[9A ‘Z3lIg 0T-t
I EEE————————————————————————— TR
*AUOD
odi] Ip 92IpuUl OjusWERUOIZUNS || AjueINp olqwe) ZOE D4 dn-1as-i jInejop Ip aJojeA oJidweded auojzlUdsag # U “ded

ISINAR / NIWIT »wx-17 O

49

MG.33.A8.06 - VLT® & un marchio registrato Danfoss



Manuale di Funzionamento VLT® AutomationDrive FC 300

Programmazione

oTUIN  €- 3s1v4 sdn-3as ||y sw 00T €¢4# 1s|indwi 0431 |3p 33ueISod odwia | 6S-S
F42 1)1 €- anyL sdn-39s ||V Jjwrjuoissaldxy €€ 0139SJOoW "ZeoJ3al "[eA/0}e “JIY 8G-S
2T - anydL sdn-33s ||y 3UNX2eqPa3420Uua.849y 000°0 €€ 0139SI0W ‘ZROJ32J *|eA/0SSeq 41y /S-S
zZen 0 InyL sdn-33s || ZH 00T €€ "Siow ejje ezuanbaiy 95-§
zgwin 0 anydL sdn-3as ZH 00T €€ 0332si0W esseq ezuanba.lyg GS-S
oTIN €~ 3s1vd X sdn-39s sw 00T 6¢# Is|ndwi o431 |9p d3ue)sod odwa | $S-G
Z€uI €- aNYL X sdn-)as Jiwijuoissaldxg 67 01319SJ0W ‘ZR0J3aJ ‘|eA/ol|e “Jiy €G-
ZEW c- InyL X sdn-33s ||y 3UNX2eqpa9430ua4349y 000°0 67 0119SI0W *Ze0J3a4 '[eA/0SSE] "I 75-S
zZeun 0 anydL X sdn-33s || ZH 00T 6¢ ‘slow ejje ezusnbaiy 15-S
Zen 0 InyL X sdn-33s ||y ZH 00T 6¢ 0139SJ0W esseq ezuanbalyg 0S-S
oTwIn  Z- IMmiL sdn-1as ST0°0 3134 "\esip opJeiny r-S
oTUIN  Z- InyL sdn-jas S 100 3134 “"A13e op.ieary T-S
83uin - InyL sdn-3as [Inu 3|24 duolzung 0p-S
8auin - anNdL sdn-3as ||y [Inu TOT 9DOW) £/0EX ‘siow ‘bip eyasn €€-g
8N - INyL sdn-33s ||V [Inu (TOT 9DW) 9/0€X "s4ow “BIp e3dsn z€-S
8N = anydL X sdn-33s || [Inu 6C O0Rdstow “Bip eydsn 1€-S
83uIn - InyL sdn-33s ||V [Inu /7 013@siow *bIp e3sn 0€-S

6T Opas.Jow a|eybip “ubug
QT O0pas.Jow a|eubip “ubug

8uin - aNdL sdn-3as
sdn-3as

n-3as wely dois ajes [T 01S 3jes /L€ |eulwd] 6T-S

8N - INYL sdn-3as auojzuny eunssan [0] ¥/0€X 0y3assow aeybip “ubul 81-S
8N E anydL sdn-3as auoizuny eunssan [0] €/0€X 01asiow a|eybip “ubul YA
8N - InyL sdn-3as auoizuny eunssan [0] 2/0£X onastow aeybip ubug 91-G
8uIN - Nyl sdn-3as auoizuny eunssaN [0] €€ opestow djeubip rubug ST-S
sIN - andL sdn-1as auojzuny eunssan [0] 4 ¥1-S
8N E anydL X sdn-3as 6¢ o1asiow ajeybip “ubur 1-S
8N - anyL sdn-jes T-S
1-S

1-S

€
/7 0\9sJow ajeubiq "1but 4
T
0

8uin 6¢C 0339S.I0|\ OPOW

8uin - aNdL sdn-3as ossaJbur [0] /T 0139S10|\ OpO T0-S

8uin - 3S1v4d sdn-3as ||y dNd [0] 3|eybip O/1 oOpol 00-S
*AUOD

odi] Ip 32IpuUJ OjUSWRUOIZUNY || 3jUBINp olqwe) Z0E D4 dn-1as-{ 3nejap 1p aJ0jeA oJ3aweded auoizdsag # U ‘ded

ale1bIp 1NO/Ul xx-S O

MG.33.A8.06 - VLT® & un marchio registrato Danfoss

50



Manuale di Funzionamento VLT® AutomationDrive FC 300

Programmazione

9T3UIN z- InyL X dn-jas 1 % 00°0 6¢# Isindwi e3sn noswy “dwidid 96-5
ZN z- anyL X sdn-33s || % 00°0 6¢# Is|ndwi e319sn snq 0](013u0) 56-S
9T3UIN z- INyL dn-3as 1 % 00°0 £2# Isindwi eypsn noswy “dwisid v6-G
ZN z- anyL sdn-3as ||y % 00°0 £T# 1s|ndwi e319sn snq 0](013u0) £€6-S
zZEINn 0 Indl sdn-33s ||V V/N 0 9|24 e @ 3|eybip snq 0]|0J3u0) 06-5
83uIN - 3S7vA4 sdn-33s ||y ‘40 osuas [0 €€/2€E "siow 1apodusd ‘zallg TL-S
9TUIN 0 3S1vA4 sdn-38s ||V V/N 20T 0416 Jad Is|ndw] £€/2€ wia L 0£-S
ZeIn 0 aNdL sdn-33s ||y Jwrquoissaldx3 9/0€X# Is|ndw ejsn “Xew ‘balg 89-G
8N - INyL sdn-39s || [Inu 9/0€X "slow 3jiqerieA “dwi eyasn 99-5
zZeIn 0 anydL X sdn-33s ||y jwijuoissaldx3 6C# Is|ndw| e3dsn "xew ‘ba.y §9-
8N - INyL X sdn-33s ||Y [Inu 6¢ 0139sJow d|iqelen s|ndwi eyasn £€9-
zZeIn 0 anydL sdn-33s ||y Jwrquoissaldx3 /T# 1s|ndw| eyasn "xew "balg 79-S
8N - InyL sdn-39s ||V [Inu /T 0139sJow 3|iqeleA s|ndwi eyasn 09-S
I ——— e oRg|
*AUOD
odi] Ip 901pul ojusWERUOIZUNY || AJueINp olqwe) ZOE D4 dn-19s-f 3Nejap Ip aJojep oJyoweded auoizidsag # U "ded

51

MG.33.A8.06 - VLT® & un marchio registrato Danfoss



Manuale di Funzionamento VLT® AutomationDrive FC 300

Programmazione

9TIUI C- Nyl sdn-3as ||y % 00°00T "Xew e|eds ‘8/0£X 0119SI0W 29-9

9TIUI z- anydL sdn-3as ||y % 00°0 ‘ulw e|eas ‘8/0EX 01RSION 19-9
suIN - InyL sdn-39s ||V |Inu 8/0£X 0139sJow e3dsn 09-9
9T3UIN z- ENTR n-3as 1 % 00°0 e}19sn jnosw ‘dwidld ¢t SI0W $5-9

ZN z- anyL sdn-33s ||y % 00°0 SNQ BIA B3e[|0J3U0D YIS ‘Z1 039S0l £5-9
9TIUI z- INyL sdn-33s |Iv % 00°00T 'Xew e|eds "osn ‘gt "SI0 25-9
9TIUI z- anydL sdn-3as ||y % 00°0 ‘ulw ejess ‘asn ‘z{ 'siop 15-9
8N - InyL sdn-33s ||V [Inu Z 0339sJ0W eydsn 0S-9
973uIN - andL sdn-39s ||V S 100°0 ZT/0EX "Siow 043} *3s00 odwd | 9%-9
[4210)1 - andL sdn-33s ||y Jwijuoissaidx3 "139d/31d "g°|eA ZT/0EX ‘I St-9
r42 1)1 €- anyL sdn-39s ||y Jwirjuolssaldxy ZT/0EX 0119SJ0W e[ "Sud] ‘[eA Pv-9
9TIUI z- anydL sdn-33s ||y A 00°0T ZT/0EX 0332S.I0W esseq ‘suaj ‘|ep -9
9TIUI z- anyL sdn-38s ||V A L0°0 ZT/0EX 0119SJOW BSseq "suaj ‘|eA 0%-9
9T3UIN c- INyL sdn-33s ||V S 100°0 TT/0EX "slow 3|l 3500 odwa | 9€-9
f4 2101 - anyL sdn-33s ||y jwijuoissaidx3 'Ze0J1Y/J1Y O3 ‘[eA TT/0EX 0NSSION S€-9
eI c- InyL sdn-33s ||y Jwjuoissaldx3 139U/ "g°1eA TT/0EX "W pE-9
9TIUI z- anydL sdn-33s ||y A 00°0T TT/0EX "SIow ejje auoIsud) ‘|eA 1€-9
9TIUI z- InyL sdn-39s ||V A L0'0 TT/0EX Slow esseq ‘sud} Ip ‘[eA 0€-9
9T3UIN - INyL sdn-3as ||V S 100°0 G 0139sJow 04314 350D odwd | 9Z-9
Z€ulI €- INYL sdn-33s ||V quoissaldx3 G 0119SJOW "Ze0J]aJ 3J0|eA/0)e "Iy GZ-9
Z€uI €- JNyL sdn-39s ||y¥ Jwiuolssalidx3 G 0139S.J0W Ze0J3a4’|eA/0SSeq Iy +2-9
9TIUI - anydL sdn-38s |Iy VW 00°0¢ G 0}39SI0W e}|e S3uUa.110D) €2-9
9TIUI G- INyL sdn-33s || vWw +1°0 $S 0332sI0W esseq "0 22-9
9TIUI z- anydL sdn-3as ||y A 00°0T S 0139SI0oW ejje dUoISUd | 12-9
9TIUI z- InyL sdn-33s ||V A L0'0 $S 0332SI0W esseq "sua | 0Z-9
973uIN - andL sdn-39s ||V S T100°0 €5 0339SJ0W 03|l 3500 odwd | 91-9
[4210)1 - andL sdn-33s ||y Jwijuoissaidx3 €5 0139SJ0W ‘ZeoJ3aJ a40jeA/oye iy ST-9
ZE] €- IndlL sdn-39s ||y Jwluoissaldx3 €G 0}319SJ0W " ZR0J}21"|BA/0SSRq JIY +1-9
9T3UI - anydL sdn-38s |Iy VW 00°0¢ €5 0332s.I0W ej|e US.10D €1-9
9T3Iu] S- andL sdn-38s ||V vw +1°0 €6 0332sJ0wW esseq "110D Z1-9
913Ul z- andL sdn-38s ||y A 00°0T €G 0339SJ0W )[R BUOISUd | 11-9
9TIu] C- andL sdn-38s ||V A LO0 €5 0139SJ0W esseq "sua | 07-9
|juIn - INYL sdn-39s ||V 3o [0 049z 2u0Isud)] 'zziodwa) ‘zun4 10-9
{iuInN 0 JNyl sdn-319s ||v S 0T 049z 2u0ISud] Jnoaw i} odwa | 00-9

*AUOD
odi] Ip 90I1pul ojusWERUOIZUNY || AJueINp olqwe) ZOE D4 dn-19s-f 3Nejap Ip aJojep oJyoweded auoizidsag # U "ded
o

oo1Bojeue 1INO/Ul xx-9 0O

MG.33.A8.06 - VLT® & un marchio registrato Danfoss

52



Manuale di Funzionamento VLT® AutomationDrive FC 300

Programmazione

]
83uIN 0 anyL sdn-38s ||y % S © OjudWIRI epueq Ip ezzaldwy 6€-L
9T3uIN 0 InydL sdn-33s ||y % 0 Aid '|06aJ |ap “wile djeued a1013e4 8€-L
9T3UIN T- INdL sdn-33s || V/N 0°S “ALIp “penb ajiwi| ‘ossad04d 1p AId 9g-£
oTUIN  Z- InydL sdn-39s || S 000 0ssa204d Ip dId duoizeAlsp 1p odwa | SE-L
zZen z- INdL sdn-33s || S 00°0000T ossa00.d Ip QId duoizelbajul,p odwa | YE-L
oTIUIN  Z- InydL sdn-3ss ||y V/N 10°0 ossac0.d Ip AId 3|euoiziodoid oubepens €€-L
9TUIN /9 Nyl sdn-39s ||V Wdd 0 ‘WeIAAR "D0[9A ‘0sse204d Ip dId °e-L
8uIn - anyL sdn-39s || uo [1] Aid d4103e|0ba. BuolZRINIes Uy 1€-L
sIN - anyl sdn-3as ||y Sew.oN [0] "AUl/"U "13u00 “*204d QId 0€-£
|uIn - INYL sdn-33s ||y auoizuny eunssaN [0 0SS92004d 7D T 2U0IZR0JIDJ BSIOSIY -,
|juIn - JNyL sdn-39s ||y auoizuny eunssaN [0] 0sSs9204d 7D T 9U0IZR0J3DJ BSIOSIY 02-2L
9T3UIN 0 3S1v4d sdn-39s ||y % 0 ‘[9A dId plem.oy pasy a10ned 80-£
oTIIN  b- anydL sdn-39s ||V sw 0°0T AId osseq-essed 0.431j 0dwa} *|9A 90-£
otwIN  T- andL sdn-39s ||y V/N 0'S did ‘P ‘penb anwi| “*|PA S0-£
oTIIN  b- anydL sdn-3es |Iy  Jwrjuolssaidxy Qld ‘zuatayip odwial "|9A $0-£L
Zewn b andL sdn-33s |y Jwruoissaldxgy aid 3[e4b33ur odway “|sA €0-£
oTUIN  €- anydL sdn-3es |Iy  Mwirjuoissaidxy did ‘zlodoid *penb *|9A 20-L
8N - 3s1vd sdn-39s ||y |Inu 2}120[9A 1p QId SU0IZB0J334 d3U04 00-£
*AUOD
odi] Ip 92IpuUl OjusWERUOIZUNS || AjueINp olqwe) ZOE D4 dn-1as-i j|nejap Ip aJ40jep oJiyoweded auoiziUdsag # U “ded

1101e|068Y xx-/ O

53

MG.33.A8.06 - VLT® & un marchio registrato Danfoss



Manuale di Funzionamento VLT® AutomationDrive FC 300

Programmazione

oTIuIN /9 anyL sdn-3ss ||y Wd¥ 00T e3120[3A ¢ bor sng 16-8
oTIN /9 anyL sdn-19s ||y Wd¥ 00T 23120|9A T Bor sng 06-8
83uIN - andL sdn-3as ||y 0 eoibo [€ ojeysodwiaid "yl BUoIZaRS 95-8
8iuIn - anyL sdn-39s ||V 0 eaibo [€] dnjas 'zajes G5-8
8N - InyL sdn-3as ||y 0 eoiboT [€] SUOISIdAUI “Z3[9S ¥S-8
8N = anydL sdn-39s ||y 0 eaibo [€] OIAAR “Z3|9S €S-8
8N - InyL sdn-3as ||y 0 eoiboT [€] DD oudly "z3|3s 75-8
8iuIn - anyL sdn-39s ||V 0 eaibo [€] opidel o3sa.le ‘za|9S 15-8
8N - InyL sdn-33s ||y 0 eoiboT [€] elaql| ejonJ auoize|es 0S-8

8uin - Nyl sdn-3es ¢ T'P3s "bsjal [T ewwelbala) auoizs|es 0v-8
9TUIN €- Nyl n-18s 1 sw gz 'Jedlajul "Xew opJeiry LE-8
91N €- INdL dn-3as T sw 000S e}sodsi "Xew opleyy 9€-8
9TUIN €- Nyl sdn-3as ||y sw ot e3sodsil owluiw opJepy GE-8
8iuIn - anyL dn-3as T pneg 0096 [Z] D4 eyod a3ed pneg z€-8
8uIn 0 Nyl dn-39s T V/N T 0zZzuipul TE-8
8iuIn - anyL dn-3as T D4 [o] 0]]02030.1d 0¢-8
suin - INYdL Sdn-19s ||y 3IneJap ojijoid [T M1S) 9|iqelnbyuod ojels Ip ejoled €1-8
8iuIn - andL sdn-j9s || D4 o|yoid [0] ‘wod |p ejoled ojiold 01-8
8uin - INydL sdn-3es ¢ ojejljiqesiqg [0 4abbli| 1soubelq £0-8
|uIN - JNYL sdn-319s ||V adi unssan [0] *J3U0D Ip ejoded “uodwa) “IsHdry 90-8
{iuIn - JNyl dn-3es 1 dnias IpuaJdry [T] auolzezzodwa) auly ‘zun4 G0-8
8uIN . 3NyL dn-3as T 40 [o] 0|[043u0D Ip ejoJed 'zziiodwa} auojzung +0-8
Zs]IN I- Nyl dn-19s T SO'T 0]]043u0d Ip ejoJed auoizezziodwa] €0-8
8uIN . 3NyL sdn-3as ||y IInu 0]|043u0d Ip ejoled ajuo4 ¢0-8
8uin - INdL sdn-33s ||y ‘wod Ip @ "6Ip "Jed [0] opuewod 1p ojIS T0-8
*AUOD
odi] Ip 92Ipu] OjudWERUOIZUNY || d3URINP Olque) Z0E D4 dn-319s-{ }INeJap Ip aJ0|eA oJjdwe.ed auoizidsaqg # "U “ded
]

1uo1ZdO @ "WO0D xx-8 O

MG.33.A8.06 - VLT® & un marchio registrato Danfoss

54



Manuale di Funzionamento VLT® AutomationDrive FC 300

Programmazione

9TIuUIN 0 Nyl sdn-39s ||y V/N 0 133UNno) UOISIA9Y snqlodd 66-6
9T3uUIN 0 ESLVEl sdn-33s ||y V/N 0 () nelqued u3aweled ¥6-6
9TIuUIN 0 3S7v4 sdn-33s ||y V/N 0 () neiqued L3dWeled £6-6
9T3uUIN 0 ESJVEl sdn-33s ||V V/N 0 (€) neiqued 13dweled 26-6
9TIuUIN 0 3S7v4 sdn-33s ||y V/N 0 (2) nelqued 3pweled 16-6
913 0 ESLVEl sdn-33s ||y V/N 0 (1) elqued u3weled 06-6
9TUIN 0 3sS7v4 sdn-39s || V/N 0 1Jjop li3sweded 8-6
9T3uUIN 0 ESLEl sdn-33s ||y V/N 0 1Jjop l3sweded £8-6
9TIuUIN 0 3S7v4 sdn-39s ||y V/N 0 uijsp llsweded 8-6
9T3uUIN 0 ESJVEl sdn-33s ||V V/N 0 uljep l3aweded 18-6
9TIuUIN 0 ESVEl sdn-39s ||V V/N 0 (1) Muyap Lpweled 08-6
g8uIN - 3S1v4 dn-39s 1 auoize,unssaN [0] snquoid ‘bady Auod adry 2/-6
8uin - Nyl sdn-39s || 40 [o] snQqljoid 13ep Ip LO|eA eAjes TL-6
[\ 0 3Nyl sdn-33s ||V V/N 0 T snje3s Ip ejoded 89-6
[, 0 Nyl sdn-33s ||y V/N 0 T "43uod ejoled £9-6
[2]13s300 0 3Nyl sdn-33s ||V V/N 0 o|iyoid Ip olswnN S9-6
9TIuUIN 0 Nyl sdn-39s ||y V/N 0 olyddasedde “juspr ¥9-6
8uin = INydL sdn-33s ||y ‘4d pneq ul‘|aA oN [§52] 9jenne ajed pneg £€9-6
[, 0 Nyl sdn-39s || V/N 0 SNqo.id OsIAAe Ip ejoded £5-6
9T3uUIN 0 Nyl sdn-33s ||v V/N 0 ojsenb auojzen3is 8403e3u0) ¢S-6
9TIuUIN 0 Nyl sdn-33s ||y V/N 0 ojsenb osawnN LY-6
9T3uUIN 0 Nyl sdn-33s ||V V/N 0 ojsenb Ip a01poD SP-6
9TIuUIN 0 Nyl sdn-39s || V/N 0 ojsenb Ip |bbessaw a103e3u0d vv-6
9T3uUIN 0 INydL dn-33s T V/N 0 Ssalppy ajes TE-6
8uin - 3sS7v4 sdn-}@s ¢ ‘PIsew zeAny [1] 0ssa20.4d Ip 0]|0J13U0D 8C-6
9T3uUIN o ESVEl sdn-39s ¢ oyey|iqy [T1] ‘JIpe "weded LT-6
9TIUIN - Nyl sdn-33s ||y 0 lleubas Jad Lijoweled €2-6
8uin o Nyl dn-3as T 8 Odd [80T] ewwelb3|3) auoiza|as ce-6
8uin 0 Nyl dn-yas 1 V/N 92T Oopou 0zz1put 81-6
9T3uUIN = INydL sdn-3as ¢ Jwirjuolssaldxg ddd einys| ‘Byuod 91-6
9TuUIN - Nyl sdn-39s ¢ Jjwjuoissaudxy add elnpuos "byuod ST-6
913 0 ESVEl sdn-33s ||V V/N 0 9|eal alojep £0-6
9TIUIN 0 Nyl sdn-33s ||y V/N 0 ojuswLIRIY 00-6
"AU0D
odil  1p 921pul OjUSWERUOIZUNY || JUeINp olquwie) zZOoE D4 dn-1os-§ 3Neyap Ip 210jeA oJjoweled auojzldsaq # 'U ‘Jed

SNQIOId xx-6 O

55

MG.33.A8.06 - VLT® & un marchio registrato Danfoss



Manuale di Funzionamento VLT® AutomationDrive FC 300

Programmazione

oTUIN - and.L mn__...uuwm r4 u_E_n_:o_mmeme_ .m_..Eou eanjis| ossaso.d 1neg T1S-0T
9TuIN - Indl sdn-39s ¢ Jwrjuoissaadxy *B1juod eanpds ossad04d 13eq 0S-0T
Ze|In 0 anyL sdn-33s ||y V/N O 4 39UdINeQ HIBWeled  6£-0T
9TuIN 0 IndL dn-39s T jwjuoissaidx3 19N321AQ 0R0po.dd 21p0D  HE-0T
83N = anydL dn-39s 1 40 [0] aldwsas aJezziowsN  €€-0T
9TuIN 0 andL sdn-33s ||y Jwjuoissatdx3 JDUIDINSQ BUOISINDY  2E-0T
83N = anyL sdn-33s ||y 40 [0] 13ep 19p HO|eA | eZZUOWSW  TE-0T
83uIN 0 andl sdn-3as ¢ V/N 0 Aede 'pul  0€-0T
9TUIN 0 ESNZ sdn-33s ||y V/N 0 ¥ S0D o4 €2-0T
913Ul 0 3S7vA4 sdn-33s || V/N 0 €sodonjd4  Zz-0T
9TUIN 0 357v4 sdn-3as ||y V/N 0 Zzsodonjd  TZ-0T
9TUIN 0 3S7vA4 sdn-33s ||V V/N 0 TS0D 04 0Z-0T
8uIn = anyL sdn-3as ¢ #0 [0 @)l 0]|03U0D  GT-0T
8N - InyL sdn-3es ¢ 40 [0] 9jaJ ojuBwWILRY  bT-0T
9TUIN 0 andL sdn-38s ||V V/N 0 OSIAAB Ip 0J3dweled  €T-0T
9TUIN - anyL sdn-39s ¢ 'Byuod eanylz| ossadoud 1neq Z1-0T
9TUIN - aNYL sdn-39s ¢ Wi | *B1juod euandS 0ssadodd 13eq TT-0T
SN - andL sdn-38s ||V 0ssad0.4d Ip 3ep odiy 'za;dS  0T-0T
83uIN 0 andL sdn-33s || SNQ JjO 9103L3U0D ‘[ensIA  £0-0T
|UIN 0 JNYL sdn-39s ||V 9UO0IZ3J1 10449 9103RJU0D “|ensIA 90-0T
83N 0 anyL sdn-33s ||y V/N 0 3UOISS|WSe} 014D 2103e3U0D [BeNSIA  G0-0T
83uIN 0 IndL sdn-}@s ¢ jwruoissaldx3y al dOvW  20-0T
83N = anyL sdn-33s ¢ [Inu ajelpneq aleuoizaldSs  T0-0T
83uIN - 3s1vd sdn-33s ¢ |Inu NVD 0]|02030.d  00-0T
*AUOD
odi] Ip 90I1pul ojusWERUOIZUNY || AJueINp olqwe) ZOE D4 dn-19s-f 3Nejap Ip aJojep oJyoweded auoizidsag # U "ded
o

NV SNApPIald x»-0T O

MG.33.A8.06 - VLT® & un marchio registrato Danfoss

56



Manuale di Funzionamento VLT® AutomationDrive FC 300

Programmazione

8N E Nyl sdn-3as ¢ |Inu 7S ‘|obaJ suoizy  ZG-€T
8uIN - andL sdn-33s ¢ lInu 1S "|0baJ 0juang 1S-€T

sdn-3as ¢ ¢ eueajoog ed1b0| ejobay
|IN - INYL sdn-39s ¢ ¢ ed2160| ejobad aJojesadO cH-€1
8N - INYL sdn-3as ¢ T eueajoog eo1b0| ejobay Ch-€1
|uIn - ElNIN sdn-3as ¢ T eo1bo| ejobau aiozesado TH-€T

sdn-3as ¢ T eueajoog ed1bo| ejobay

quip €- Nyl n-19s 1 juwirjuoissaldxy 1S ®403ej0bad Jawi | 0C-€T1

7€ c- Nyl sdn-3as ¢ Jwiquolssaldxy 2J03e1edwod alojep ZI-€T
|uIn - INydL sdn-3as ¢ Inu Ipueuado 1p a1o03esedwo) TI-€T
8uIn - INdl sdn-39s ¢ INu |pueasado |p ai10jesedwo) 0T-€T
suin = INyL sdn-31es ||V DTS =4eunsiidil UoN [0 7S =deunsudry €0-€T
8N - INYL sdn-3as ¢ |Inu 0}sadle 0juaAg C0-€T
8N . INyL sdn-3as ¢ lInu OjusuwielAAe 0jJuaAl TO-€T
suin - INYL sdn-3as ¢ IInu 7S "|0634 opol 00-€T
*AUOD
odi] Ip 921puUl OjUWERUOIZUNY || AJUeINp olqwe) ZOE D4 dn-18s-i }Ineyap Ip aJ40|eA oJjpwe.ed auoizidsag # "U “ded

2160| eWS xx-€T O

57

MG.33.A8.06 - VLT® & un marchio registrato Danfoss



Manuale di Funzionamento VLT® AutomationDrive FC 300

Programmazione

zewin 0 3514 sdn-39s ||y V/N 0 PIOM SNIRIS “IXI LTA  vL-bT
zein 0 3S71v4 sdn-39s ||V V/N 0 plom Buiutem LA €4-bT
zewin 0 3514 sdn-39s ||y V/N 0 plOM wiely 1IN 2L-bT
9TUIN  O- 3S1v4 n-33s T HW 000°Z 133114 IndInQ duUBPNpUl  /G-bT
oTuInN /- 3514 dn-3as T 4n0'¢ 13314 IndinQ sduejpeded  9G-pT
8N = 3S57v4 dn-3as T o134 ezuas [0] eyosn o|ld  GS-pT
8uIN - anyL sdn-33s ||y OSIAAY [T] B|OJUSA "JONUOW  €G-HT
8N = anydL sdn-3ss ||y oiny [0] B|OJUSA OpuBWOD  ZG-T
83uIN - 3S7vA4 X dn-3as T uo [1] 4404 0S-+T
oTUIN T- ET sdn-39s [y Jiwrjuoissaldx3y alojow 1ydsod  €p-+T
83uIN 0 andL sdn-39s ||y ZH 0T 03V ewjujw ezudnbaly  Zp-T
8iuIn 0 anyL sdn-39s || % Ot 03V ewiujw suoizezzipube  Tv-+T
8uIN 0 3514 sdn-39s || % 99 1A OIIRAIT  Ob-+T

11e199dS 1UOIZUNS wv-tT O

oTUIN  €- 3S1v4 sdn-39s ||V S 020°0 ‘zedbajul odws)y “*uI0d “wi| By TE-HT
9T3UIN 0 3514 sdn-39s || % 00T ‘zlododd oubepenb ‘4103 ‘wi| 'B3Y  0E-HT
2EN] 0 INyL sdn-1ss ||y V/N 0 'AISS Ip 'POD 6C-bT
8N - anyL sdn-39s ||y auoize *N [0] ‘znpodd ‘zeysodw]  8Z-HT
8N 0 anyL sdn-39s Iy Jwijuoissaldx3 J3paAul o3senb |e 013eds opleiy  9Z-pT
8N 0 anyL sdn-33s ||y S 09 eiddod Ip ‘wi| [e 033eds opJely  GZ-bT
9T3uIN = 3S71v4 sdn-39s ¢ [Inu odiy 21pod ‘dwl  €Z-vT
8N - anyL sdn-32s ||y “w.ouuoizung [0] ojusweuolzuny Ip OpPOW  ZZ-T
9T3uIN 0 anyL sdn-3ss ||y s 0T ‘woine ‘AAeu Ip odwal  TZ-4T
8N - InyL sdn-39s ||y 3|enuew ounsidry [0] ounsudu opo  0Z-#T
83uIn - andL sdn-1ss ||y oneds [o 9)aJ |p OjUSWeDUR|IQS djueINp 'ZUnd  ZT-bT
9T3UIN 0 Nyl sdn-39s ||V Jiwijuoissaldxg 9324 03senb |p 0sed ul 9334 IpTsud L TT-4T
N - 3S1v4d sdn-33s ||y auoizuny eunssaN [0] 3)a4 Ip 0)sen  OT-+T
- ERT sdn-39s ||V #0o [o alensed WMd ~ $0-»T

- 3514 sdn-39s ||y uo [1] SUOIZBINPOWRIAOS  £0-bT

- aNyL sdn-39s ||V [Inu ‘zenwwiod Ip bal4  T0-HT

- anyL sdn-39s ||y WAV4S [1] 'ZeINWWOD Ip O||]3POW  00-+T

“*AUOD
odi] Ip 92Ipuj OjudWERUOIZUNY || DIUBINP Olque) Z0E D4 dn-31as-4 }|nejap Ip aJdojep oJjdweled auoizlIdSaQ # U 'Jded
D

MG.33.A8.06 - VLT® & un marchio registrato Danfoss

58



Manuale di Funzionamento VLT® AutomationDrive FC 300

Programmazione

]
[6T]1SSIA 0 3S1v4 sdn-3as ||y V/N O ezudajod Ip epayds aLBS Ip ‘N €£G-GT
[0T]H3sSIA 0 3s1v4 sdn-3es ||y V/N 0 ‘bayy Ip "Au0D B|eles olswnNN  TS-ST
[oz]assin 0 EL 2 sdn-3es ||V V/N 0 pI MS "30d Ip BPAYdS  0S-ST
[oz]1ssIA 0 3S7vA4 sdn-33s ||y V/N 0 P! MS "13U0d Ip BPAYDS  6H-ST
[oz]assin 0 EL 2 sdn-3es ||V V/N O dD1PI'N  8b-GT
[8]43SSIA 0 3s1v4 sdn-3es ||y V/N 0 ezusjod Ip epayds aulplop ‘N Lb-ST
[8]ussIn 0 3S51v4 sdn-3as ||y V/N O ezuanbaly |p 310} HSAUOD BUIPIOP ‘N 9-GT
[ot]aassIA 0 3s1v4 sdn-3es ||y V/N 0 ‘J4° odpy @01pod ebulls  GH-ST
[ov]assin 0 EL 2 sdn-3es ||V V/N O ‘uipJo odiy "pod ebulls  pH-ST
[s]xssIn 0 3S7vA4 sdn-33s ||y V/N 0 2IBMYOS 'SIBA  €4-GT
[oz]assin 0 EL 2 sdn-3es ||V V/N O auolsusl  ¢b-ST
[ozlassin 0 3s1v4 sdn-3es ||y V/N 0 ezusjod auoizaS  TH-ST
[9]assIA 0 3S7v4 sdn-3es ||V V/N 0 D4odil  0b-ST
zewin 0 3S1v4 sdn-33s ||y S0 odwsa] :nsenb 6ol zE-GT
973Ul 0 3514 sdn-33s ||v V/N 0 senb 607  TE-ST
83uIn 0 3S1v4 sdn-33s ||y V/N 0 ojsenb 201po) :senb b0 0g-ST
zZewin c- 3514 sdn-33s ||y sw 0 odwsa] :0d103s 60T ZZ-ST
zewin 0 3S1v4 sdn-33s ||y V/N 0 alojep :00uo3s 6o T2-ST
83uIN 0 3S1v4 sdn-3as ||y V/N O 0juaA3 :00M03s BO7  0Z-ST
S1uIN 0 INdL sdn-33s ¢ V/N 0S auoizeamie,|lep ewnd pusweuoildwe)  H1-GT
8N = andL sdn-32s ¢ enupuod “13s16ay [0] auojzelsibal eyjepoly  £7-ST
8N - Nyl dn-39s T osle4 [0] ‘|uoizeAie,p 0juaA3  ZT-ST
quil €- aNYL sdn-3as ¢ Jiwijuoissaldxg auoizeaysibau ojjeAsaiul T1T-ST
9T3UIN - ET sdn-3es ¢ 0 auoizensibas suo4  0T-ST
|uin - INYL sdn-3os ||Y  39Sad unssaN [0 01Z1249S9 |p 940 910323U0d ounsuUdry /0-ST
g3uIn - ENTI sdn-19s ||y 19sa4 unssaN [0] UM "323U0D "Isldry  90-ST
9TUIN 0 3514 sdn-33s ||v V/N 0 IUOISUDIRINOS  S0-ST
9TIUIN 0 3514 sdn-33s ||y V/N 0 ‘dwslednos  $0-ST
zewin 0 3514 sdn-33s ||v V/N 0 1UOISUDY  €0-ST
zewin S 3514 sdn-33s ||y UM 0 UM 2103e3U0D  Z0-ST
zewin vL 3514 sdn-33s ||v yo 01z|p43s® 310 T0-ST
zZewin v/ 3S1v4 sdn-33s ||y yo OjusWeuoIZUNy Ip 310 00-ST
I T T ECR ORaH
“*AUOD
odil Ip 921puU] OjUSWRUOIZUNY || jUeINp olqwe) ZOE D4 dn-18s-4 JInejap Ip aJdojep oJioweded auoiziUdSag # U "ded

ezuanbaul Ip 810111U8AUO0D |NS IUOIZBWIOIU] xx-GT O

59

MG.33.A8.06 - VLT® & un marchio registrato Danfoss



Manuale di Funzionamento VLT® AutomationDrive FC 300

Programmazione

9TUIN 0 3S1v4 sdn-39es ||y V/N O Hidweded 1jepeis |y 66-ST
9T3UIN 0 3S7vA4 sdn-38s ||V V/N 0 jeoyipow Hpweled  €6-ST
9T3uIN 0 3S7v4 sdn-3es ||y V/N 0 nuyep LPweled  26-ST
02]4ISsIA 0 ELZ sdn-3ss || V/N 0 TD 30|S du0izdo WS SUOISIBA  //-ST
[og]nassIn 0 ELg 2 sdn-33s ||y V/N 0 1D 30Is o|jau duoizdQ  9/-ST
[oz]aassIn 0 3S7vA4 sdn-3ss ||V V/N 0 0D 30|s duoizdo WS dUOISIBA  G/-ST
[og]nssin 0 3S7vA4 sdn-3es || V/N 0 0D 30Is Oj|]su duoizd0  H/-ST
[oz]aassin 0 3S7vA4 sdn-33s ||v V/N 0 g 30|S BUOIZdO \\S BUOISIBA  €/-ST
[og]nssin 0 3S7vA4 sdn-3es || V/N 0 g 3o[s ulduoizdp  ¢/-ST
[oz]aassIn 0 3S7vA4 sdn-3ss ||V V/N 0 V 10|s duoizdo WS dUOISIBA  T/-ST
[og]nssin 0 3S7vA4 sdn-3es || V/N 0 V 10|s urauoizdg  0/4-ST
[8T]4assIA 0 3S7vA4 sdn-3ss ||V V/N 0 auojzdo 3|eMds ‘N €9-ST
[8lassIn 0 3S7vA4 sdn-3es || V/N 0 auoizdo auipio ‘N ¢9-ST
[oz]aassIn 0 3S7vA4 sdn-3ss ||V V/N 0 auojzdo WS SUOISISA  T9-ST
[og]nssIn 0 3S7v4 sdn-39s ||V V/N 0 ejejjeysul suoizdg  09-ST
“*AUOD
odi] Ip 921puU] OjUBWRUOIZUNY |I jURINP OIqwe) ZOE D4 dn-19s- 3Nejap Ip 3J0|eA oJidweded auojzlUdsag # U "Jed

MG.33.A8.06 - VLT® & un marchio registrato Danfoss

60



Manuale di Funzionamento VLT® AutomationDrive FC 300

Programmazione

]
9TauI z- 3s1v4 sdn-3as ||y V/N 00°0 ‘ubIp 30d "wusyy  €5-97
€I €- 3S1v4 Sdn-33s ||V HUN>2eqpaa4a3uaiayey 000°0 [eyun] suojizeonrsy  25-9T
9TIUI 1- 3514 sdn-3as ||y V/N 0°0 Isindwi 4y TS-9T
97Ul 1- 3s1vd sdn-33s || V/N 00 OUJ91SD OJUBWILISY  0S5-9T
8auIn - anNdL sdn-3as ||y oN [0 ouaid boj Jayng  0p-9T
8N 00T 351v4 sdn-33s ||V D0 0 0]|013u0d Ip epaYdS "dwd]  6£-9T
8auin 0 3S1v4 sdn-3as ||y V/N 0 7S j0bas "zipuoy  8€-9T
zewin  z- 3S51v4 sdn-33s ||V Jwrjuolssaldx3 ‘AUL XeWw 2JUS1I0D  /E-9T
zewin - 3S1v4 sdn-3as ||y Jwirjuolssaldxg ‘AUl WOU 3JUSLI0D  9£-9T
83uIn 0 3S51v4 sdn-33s ||V % 0 JOMBAUl OOIWIRL  §E-9T
8N 00T 3S1v4 sdn-3as ||y 200 ‘dissip ‘dwa]  $g-9T
zgwin 0 3S51v4 sdn-33s ||V M> 000°0 ulw gz/oualy elbisuy  €€-9T
zgwin 0 3S1v4 sdn-3as ||y M> 000°0 s/oualy elbisuy  zg-91
9TUIN 0 351v4 sdn-33s ||V AO DD sngauoisudl  0€-9T
9TauI 0 3S1v4 sdn-33s ||y % 0 %] eilddod  2z-9T
9TUIN 0 anyL sdn-38s ||V V/N 0 aJ0jow ojobuy  0Z-9T
973Ul 00T 3s1v4 sdn-3as ||y 20 0 AL ®J0suss einjersdws]  6T-9T
guIN 0 E[\A! sdn-33s ||V % 0 alojow ‘wid]  8T-9T
[42101 L9 3S7vA4 sdn-38s ||y WdY 0 [w/1iB] eadodA  £T-9T
9T3Iu] T- 2 sdn-39s ||V WwN 0°0 [wN] eiddod  971-91
ZN z- 3S7vA4 sdn-33s ||y % 00°0 [%] ezusnbaiy  GT1-9T
2] z- 3s1vd sdn-33s || vV 00°0 310j0W 2jUaII0D  HT-9T
9T3uIN T- 3s1v4 sdn-3as ||y ZH 00 ezusnbald  €1-97
9T3UIN T- E[\A! sdn-33s ||V AOO alojow auoisusl  ZT-9T
4210} z- 3S1v4 sdn-39s || dy 00°'0 [dy] ezusjod  T1T1-9T
42101 1 3S7v4 sdn-38s ||V M 00°0 [mx] ezusjod  0T-9T
[43101 z- 3S1v4 sdn-19s Iy 3UNINOPEaYWOIsSnD 00°0 ‘zjleuossad ‘|lensiA - 60-9T
ZN z- 3S1v4 sdn-33s || % 00'0 [%] ould 3jeas "leA  §0-9T
A 0 3s1v4 sdn-3as ||y V/N O ojes Ip 'led  €0-9T
9TauI 1- 3S1v4 sdn-33s ||V % 0'0 [%] ouswisyy  Z0-9T
4210 €- 3s1v4 sdn-33s ||Y 3UNX2eqPa3420Uua.42d 000°0 [eaun] ouswiiayy  T0-9T
A 0 3s1vd sdn-33s || V/N 0 0]|0J3u0d Ip e[OJRd  00-9T
- BIRieUusb 0ES 09T
*AUOD
odi] Ip 90Ipul OjusWERUOIZUNY || AjueINp olqwe) ZOE D4 dn-3as-i J|nejap Ip aJojep oJidweled auojziUdsSag # U "Jed

17ep BUOIZEZZI[ENSIA xx-9T O

61

MG.33.A8.06 - VLT® & un marchio registrato Danfoss



Manuale di Funzionamento VLT® AutomationDrive FC 300

Programmazione

zZen 0 3S1v4 sdn-33s || V/N 0 "}S2 Ojels Ip ejoded  6-9T
zen 0 3s1v4 sdn-33s ||y V/N 0 C OSIAAB Ip BlOJed  €6-9T
zZeIn 0 3S51v4 sdn-33s ||V V/N 0 OSIAAR Ip BloJed  26-9T
zen 0 3S1v4 sdn-3as ||y V/N 0 Zowleje lp ejoled  T16-9T
zZEINn 0 351v4 sdn-33s ||V V/N 0 swuJejep ejoded  06-9T

ZN 0 3S7vA4 sdn-38s ||V V/N 0O Dd4eyod T 41 98-9T

A 0 3S7v4 sdn-38s ||y V/N 0 D4 °d T wod ‘yed  G8-9T

[4)} 0 351v4 sdn-39s ||V V/N 0 ojess “ded "wod 'zd0  $8-97

ZN 0 3S7vA4 sdn-38s ||y V/N 0 sngpield T 414 Z8-9T

A 0 3S1vA4 sdn-38s ||V V/N 0 snq'4 T "Wod "ded 08-91
9TIUI c- 3S1v4 sdn-3@s |IY  V/N 000°0 vw] 8/0€X eoibojeue eypsn  £/-9T
2 c- 3S1v4 sdn-3¥s |l V/N 000°0 Z1/0€X oolbojeue ossaibul  9/-9T
eI - 3s1v4 sdn-3@s |IY  V/N 000°0 TT/0€X od1bojeue ossalbul  G/-9T
zZen 0 INyL sdn-39s || V/N 0 ISpald Isaule "jeuod H/-91
eI 0 anydL sdn-39s ||y V/N 0 g adojeuod  €/-91
eI 0 INyL sdn-39s ||V V/N 0 y 2Jojeuod  z/-91
9TIUI 0 3s1v4 sdn-39s ||y V/N 0 [uig] 924 e3DSN T£-9T
eI 0 3s1v4 X sdn-33s || V/N 0 [zH] 62# 1sindwi eydsn 0/4-9T
eI 0 3s1v4 sdn-39s ||y V/N 0 [zH] £z# 1sindwi e3dSN 69-9T
2 0 3S1v4 sdn-39s ||V V/N 0 [zH] €c# bayy "ubul  89-97
eI 0 3s1v4 X sdn-33s || V/N 0 [zH] 62# "bauy ubul  £9-9T
9TIUI 0 3S1v4 sdn-39s || V/N 0 [uiq] ajeubip eadsn  99-91
9TIUI - 3s1v4 sdn-3@s |IY  V/N 000°0 [vw] zp ‘6ojeue eydsn  §9-91
2 c- 3S1v4 sdn-3¥s |l V/N 000°0 $g ‘bojeue bur  $9-91
83N = 3s1v4 sdn-3es ||y ®@3ua.10D [0] ‘INWWod ‘3sodwl $§ "SI0 £9-9T
eI c- 3S1v4 sdn-3¥s |l V/N 000°0 € "bojeue "ubur  29-97
83N = 3s1v4 sdn-3es ||y ®@3ua.10D [0] ‘INWwod ‘3sodwl €G "SI0 T9-9T
9T3UIN 0 3s1vd sdn-39s ||V V/N 0 9|eybip bur  09-97

*AUOD
odi] Ip 901pul ojusWERUOIZUNY || AJueINp olqwe) ZOE D4 dn-19s-f 3Nejap Ip aJojep oJyoweded auoizidsag # U "ded
o

MG.33.A8.06 - VLT® & un marchio registrato Danfoss

62



Manuale di Funzionamento VLT® AutomationDrive FC 300

Programmazione

sdn-39s ||V
sdn-39s ||V

*zeo.3aJ Ip a|eubas oib66elo3iuop
2U01ZR0J33. OSIDA

T9-LT
09-£T

OSIAAY [T]
10 osuas [0]

giuIn -
guIn -

INdL
3S7v4

83uIn - 3574 sdn-18s ||y oleyjigesia [0 JDA|0S3I BIDORLIBIU]  6G-LT
8N Ii= 3S7v4 dn-39s T V/N S0 ‘zewJoysely Ip oyploddey  €5-/T
83uIn z 351v4 dn-1es T ZH) 0°0T ossalbul Ip "baly  2S-/T
8auIn T- E\Z dn-3es T AO'L ossalbul Ip 'susl  TS-/T
83uIN 0 3514 dn-3es T V/N T lod  0S-/T

83uIn - 3S1v4 sdn-3ss ||V 0096 [+ JOV4YIdIH @edpneg  pe-LT
8N - 3S1v4 sdn-33s |y Aesb a01poD [0] ISS 11ep ojewlod  9z-/T
9T3uIN € 3Sv4 sdn-33s ||y Jwquoissaldxgy 30 Ip ezusnbaiy  GZ-/T
8uIN 0 3514 sdn-39s ||y V/N ET ISS hlep ezzaybuny  Hz-LT
zein 0 3S1v4 sdn-39s ||y Jwiquolssadx3 (o416/1u01zisod) suoiznjosiy  TZ-LT
N - 3S1v4d sdn-33s ||y eunssaN [0] 0]|0d0j0.4d dU0IZa|dS  0Z-LT

ddd) |uoliznjosiy
9leubas odi|

TT-LT
0T-LT

V/N ¥20T

sdn-33s |Iv (1LL AS) 2ZvSY [1]

. 0 . enyenugiaull e
*AUOD

1P S21puUJ OjUSWERUOIZUNY || 3jUeInNp olqwe) Z0E D4 dn-18s-{

91UIN 0
8uin -

ESVE]
ERIVE]

sdan-39s IV

odi| 3|nesap Ip a4ojep oJypweled auojzidsag # "U "led

“J0W "zeoulad ‘zdO xx-2T O

63

MG.33.A8.06 - VLT® & un marchio registrato Danfoss



Manuale di Funzionamento VLT® AutomationDrive FC 300

Programmazione

zZeaun 0 anydL sdn-38s ¢ V/N 0S 3neyop Ip 'ZedsedyY  §8-2€
zgwin 0 InyL sdn-33s ¢ V/N 0S 3neyop Ip BIDOIBA  +8-T€
zZeaun 0 anydL sdn-38s ¢ V/N 00T B}ID0[9A "ZNjosly  €£8-TE
83uIN - InyL sdn-39s ¢ aJeaur [0] edwesipodil  z8-2€
zen €- anydL sdn-33s ¢ S 000°T ewjuiw edwey  18-2€

/9 andL sdn-39s ¢ IWd¥ 00ST (42podu?d) PUWISSEW RYIDOBA  08-CE

zZewin 0 andL sdn-3as ¢ V/N 0 "JeSIp) “JU0d Ip “uy ‘suswiq  T/-TE
zewin 0 andL sdn-39s ¢ V/N 0 (‘zeAmie) "3uo0d Ip ea3SdUY B|[BP 'suBWId  TZ-CE
8N c- InyL sdn-33s ¢ sw T 404d 1p uab |1 4ad ‘sueds Ip opoudd  0/L-TE
oTuIN  €- andL sdn-3s ¢ sw T aid ‘634 |1 4ad ‘uoidwed Ip opoldd  69-2€
8UIN - JNYL sdn-39s ¢ essawwe auo|staAUI [0] 9AE|S 0||9p "J9AUl U] "wejodwo) 89-7¢
zewin 0 andL sdn-3s ¢ V/N 00002 0313U3SU0D dUOIZISOd Ip D103 "XBIN  £9-CE
zewin 0 andL sdn-3as ¢ V/N 0 ‘zel3|adde pJemIo4-pad4  99-T€
zewin 0 andL sdn-3as ¢ V/N 0 B}I00|9A plemloy ped4  §9-TE
9TIuIN 0 andL sdn-3as ¢ V/N 000T did epueq Ip "ybiel  +9-z¢
0 andL sdn-3s ¢ V/N 000T "JB2jul ewwos el Jad sywl| ‘leA  €9-2€
0 andL sdn-39s ¢ V/N 0 ! 79-2¢
0 andL sdn-3es ¢ V/N 0 OAIJRALISP 3JUSBDIYYS0D  T9-2€
0 andL sdn-3s ¢ V/N 0€ ojeuoiziodold "}J20D3  09-TE

83uIN - INYL sdn-jas ¢ ¢ 19podu3 [z 9AB|S 22IN0S  0G-TE
|juin - aNYL sdn-19s 7 uo [t 49p0OdUd duoIZzeulwid | 0v-2€
8N - INYL sdn-3as ¢ 40 [0] 12podus olbbelojiuoly  6£-2€
9TIUIN 0 INYL sdn-3as ¢ w 0 03n|0Sse 4apoduad oAed ‘ybuni 8€-2€
|uINn - INdL sdn-3as ¢ uo [1] 03N|0SSe J3P0JUd XJ0|d dUO|ZRIBUdD [E-2€
zgin 0 aNyL sdn-3as ¢ ZHX 000°29¢ 0IN|OSSe 19p0odus,[|3p X202 Ip ezUSNbaly  9g-7€
8iuIn 0 andL sdn-39s ¢ V/N ST Ojnjosse Iapodud ijep ezzaybuni  ge-zg
zein 0 anyL sdn-33s ¢ V/N 2618 ejnjosse auolzn|osly  €€-2€
8N - INYL sdn-3as ¢ eunssaN [0] 0)N|OSSEe 0]|02030.d  ZE-CE
zein 0 anyL sdn-39s ¢ V/N $20T d|ejuswialdul duoIZN(osS  TE-ZE
8N - InyL sdn-3s ¢ (1LL AS) 2ZpSy [1] d|ejuswaioul djeubas odil  0g-2€
zein 0 ET sdn-319s ¢ V/INT SjUdlN BIUN 2J0JBIBWINN  ZT-C€
zewin 0 andL sdn-39s ¢ V/N T S3uain eyun dlojeuiwousq  TT-TE
|juin - aNYL sdn-1as ¢ auolze,unssoN [T] 2U01Ze]0J B||9p 0SIDA 0T-2¢
8iuINn - andL sdn-3s ¢ 40 [0] 19podus olbbelojluol  60-Z€
9TIuUIN 0 aNYL sdn-3as ¢ w Q 03N|0SSe J9podud 0ARD "ybuni 80-2€
81UIN - JNYL sdn-1as ¢ uo [1] 031N|0SSE 19P0JUD XI0|2 dUOIZBIDUID /0-2€
zein 0 aNyL sdn-39s ¢ ZHX 000°29¢ 03njosse 1apodus,|[9p X200 Ip ezusnbaiy  90-z€
8iuIn 0 andL sdn-39s ¢ V/N ST ojnjosse 1apodud Nlep ezzaybunl  G0-z€
zein 0 aNyL sdn-39s ¢ V/N 2618 eInjosse auoiznjosty  €0-¢€
8iuIn - andL sdn-39s ¢ eunssaN [0] 0)n|osse 0]|02030.d  Z0-C€
zein 0 aNyL sdn-39s ¢ V/N +20T 9|ejuswaloul duoiznjosly  T0-Z€
8iuINn - anyL sdn-19s ¢ (1LL AS) Z2ySH [1] 9|ejuswaioul djeubss odil  00-2€
“*AUOD
odi] Ip 92Ipuj OjudWERUOIZUNY || dIUBINP Olquwe) Z0E D4 dn-31as-{ }Inejap Ip aJdojep oJidweled auojzlUdsag # U "ded

sbumas oi1seq OO x»-2€ O

MG.33.A8.06 - VLT® & un marchio registrato Danfoss

64



Manuale di Funzionamento VLT® AutomationDrive FC 300

Programmazione

]

9T3uUIN 0 INyL sdn-33s ¢ V/N 0 396483 "uly e|dp 1UOISUBWIQ LY-€€
9TIuUIN 0 Nyl sdn-33s ¢ V/N T 396483 BAISBUY BYIWI| BJ0[RA Iv-€€
8uin €- INyL sdn-33s ¢ sw 0 396483 "uy e|jpu odwa | Sh-€€

guIn - anyL sdn-3as ¢ oA3e uon [0] 0AI}3e O0AI}ISOd 91eM}JOS BSI0D dul4 pp-€€

giuIn - INYL sdn-3as ¢ oA3e uoN [0] OAl33e OAl3RHOU D1BMJOS BSI0D SUl £p-€€

421 0 Nyl sdn-3as ¢ V/N 000005 OA}Isod 31emM)os eslod duld h-€€

421 0 INyL sdn-33s ¢ V/N 00000S- OAl3eBaU 21eMY0s esI0d auld Tv-€€

|uIN - INyL sdn-39s gz "449 2403596 "weiyd [0] esJ0d auly “bbeu |e "wepodwo) 0b-£€

suin = INYL sdn-1as ¢ plepueis [0 ouwsiuoJouls Ip odiL TE-€€

cewIn 0 Nyl sdn-39s ¢ V/N 0 J9XJew zallod "Xep 0g-€€
420 €- INdL sdn-33s ¢ sw 0 ‘WYL [9p a3y |1 42d a3y 1p odwa L 6¢C-€€

8N - INYL sdn-33s ¢ T 043ji ojuswdyy [0] Jxew oy ‘byuod  8Z-€€

ceIn €- INdL sdn-33s ¢ sw 0 395440 043|1 odwa L LT-€€
CEW] 9- Nyl sdn-39s ¢ sn o 211D0[32A 04314 9z-€€

9TIuIN 0 aNyL sdn-39s ¢ V/N T AQV3Y Jad Jadjiew Ip olBWNN  GZ-€€
0 anyL sdn-39s ¢ V/N 0T 3ine4 Jad Jaxlew |p olawnN bz-€€

9TIUIN - INyL sdn-3@s ¢ T auoizuny OIAAY [0] Jydew uod-ouls Jad oIAAg, (e ‘Jodwo) cz-€¢€
zgin 0 Nyl sdn-3as ¢ V/N O 9AB|S "WIISJLI BZURII||0] elisaul ¢C-€€
ceIn 0 3Nyl sdn-33s ¢ V/N 0 J8)sew Joxlew ezuels||0] edysauld TZ-€€
|uINn - INdL sdn-39s ¢ oAnpisod z 4apodou3 [0] aAe|s Jadjew odl] 0C-€€

g8uIn - Nyl sdn-19s ¢ oAnisod z 4apoouz [0] J93sew Jaxew odi| 6T-£€

0 Nyl sdn-39s ¢ V/N 960+ 9Ae|s J9lew ezuelsiq 8T-€€

cgn 0 INdL sdn-33s ¢ V/N 960t J33sew Joxlew ezuelsiq LT-€€
91N 0 anydL sdn-3as ¢ V/N T 9AE|S JxjJew Ip oJswnN 9T-€€
9T3uUIN 0 Nyl sdn-39s ¢ V/N T J8)sew Jaxlew Ip oJswnN ST-€€
8N 0 Nyl sdn-39s ¢ % 0 9AB|S BAIJE[S4 BIIDO[DA DHWIT YI-€€

ZEW] 0 Nyl sdn-19s ¢ V/N 000T *z1sod Jouls Jad ezzajeandoe eJjsauly €1-€€

2SI 0 INdL sdn-3as ¢ V/N O *zezzjuoJouls Jad auoizisod 9S40 ZI-€€

420 0 INdL sdn-33s ¢ V/N T (S :W) aAe[s o||9p “uoJdUIS Ip d10)3E4 TT-€€

ZEWT 0 anyL sdn-39s ¢ V/N T (S :IW) 493sew [ap "uouls Ip 2403384 0T-€€

8Iuin - aNdL sdn-39s ¢ 921pul U0d OSISAUL [0 ‘sod ‘zze) bujwoy,| ajuelnp ‘dwo) $0-€€

4210 0 Nyl sdn-3as ¢ V/N 0T Buiwoy,||ap e31d0[dA €0-€€

cgin 0 Nyl sdn-39s ¢ V/N 0T Bujwoy Jad edwey ¢0-€€
4210 0 Nyl sdn-3as ¢ V/N 0 SwoH ‘sod e|ep 013z ojund 39s}0 T0-€€

8uin - Nyl sdn-39s g 03In6asa uou awoH [0] JWOH ez104 00-€€

. FWOH® 'welsods «0-ee

*AUOD
odil Ip 22Ipul OjusWeUolZzUNY || SjueINp olque) ZoE D4 dn-19s- }NeJap Ip aJojeA oJjoweled auoizlIDSaq # ‘U “Jed

sbun1as "ApY OO x»-€€ O

65

MG.33.A8.06 - VLT® & un marchio registrato Danfoss



Manuale di Funzionamento VLT® AutomationDrive FC 300

Programmazione

= andL sdn-19s ¢ oN [0] "159 DD A ¥¢ ‘Wile ep ojejuswile 0D SG8-€€
- Nyl sdn-}9s ¢ 03e||043u0d 031sa.ly [0] '0s3 odop “wepodwo) ¥8-€€
- Nyl sdn-39s ¢ e1aqI| ‘|oA3 [0] 940449,] odop*wepodwo) £8-¢¢
- andL sdn-19s ¢ uo [1] "AUOD Oje)s OlbbeIojUO  Z8-E€
- InyL sdn-39s ¢  0s920e 2.4030|N [T] QuOoIsuldde 03e}sS 18-€€
0 Nyl sdn-18s ¢ V/N T- oAme ewwedbolad olswny 08-€€
- Nyl sdn-319s ¢ auolzuny eUNSSSN L0 8/6GX 0319sJow ‘BIp ejdsn 0Z-€€
= InyL sdn-3as ¢ auolzuny eunssaN [0] £/6GX 0133sJow ‘Hip e31dSN 69-€€
- Nyl sdn-1as ¢ auoizuny eunssaN [0] 9/6SX 013siow ‘B1p edsn 89-€¢€
= Nyl sdn-39s ¢ auolzuny eunssaN [0] G/65X 019sJow *bip e3PSN /9-€€
- Nyl sdn-39s ¢ auolzuny eunssaN [0] /66X 019sJow *bip ejdsn 99-¢¢
= Nyl sdn-39s ¢ auolzuny eunssaN [0] €/6GX 019sJow bip e3PSN G9-€¢€
- Nyl sdn-39s ¢ auolzuny eunssaN [0] 2/65X 019sJow *bip e3PSN +9-€€
= Nyl sdn-39s ¢ auolzuny eunssaN [0] T1/65X 0Ras.Jow ‘bip e310sn €9-€¢
- Nyl sdn-39s ¢ auolzuny eunssaN [0] 2/6GX 0139s4ow a|enbip abug 79-€€
- InyL sdn-3as ¢ auolzuny eunssaN [0] T/6SX 0139siow 9|e3ibip *ubug T19-€€
- ISV sdn-33s ¢ eyosn [1] 2/6SX ® T/6SX "Siow e)|epo 09-€€
B Nyl sdn-39s ¢ auoizuny eunssaN [0] 0T/LSX ondsiow 3|eybip ubur 6S-€€
- Nyl sdn-39s ¢ auolzuny eunssaN [0] 6/.GX 0139sJ0ow a|enbip abug 8G-€¢€
= InyL sdn-3as ¢ auolizuny eunssaN [0] 8//SX 0y3siowl 1bug LG-€€
- Nyl sdn-39s ¢ auolzuny eunssaN [0] £/LGX 0139si0w d|ey 1bug 9G-€¢€
= Nyl sdn-39s ¢ auolzuny eunssaN [0] 9//6X onasiow d|eybip ubu GG-€¢€
- Nyl sdn-39s ¢ auolzuny eunssaN [0] G//LGX 0139s4ow a|enbip abug +G-€€
= Nyl sdn-39s ¢ auolzuny eunssaN [0] /76X 0xasiow 9|eybip abui €G-€¢€
- Nyl sdn-39s ¢ auolzuny eunssaN [0] €//5X 0139sJ0Ww 1abug 25-€€
= Nyl sdn-39s ¢ auolzuny eunssaN [0] 2//SX 0139sJow 11bug 1G-€€
8iuin - 3Nyl sdn-3}9s ¢ suoizuny eunssaN [0] T//SX 0339sJowl "Jbut 0S-€€
*AUOD
odi] Ip 901pul ojusWeRUOIZUNY || JUEINp olque) Z0E D4 dn-3as-i jIneyap Ip aJ40|eA oJjdwe.ed auoizidsaq # °u "ded
]

MG.33.A8.06 - VLT® & un marchio registrato Danfoss

66



Manuale di Funzionamento VLT® AutomationDrive FC 300

Programmazione

]
cenIn 0 3S7v4 sdn-38s ||y V/N 0 Z awue|je |p ejoied QDI TL-vE
ce|in 0 3S1v4d sdn-3as ||y V/N 0 T aw.ejje Ip ejoted ODW 0/-%€
4%l 0 JNdL sdn-3es ||V V/N 0 ewwelbo.id [sp ojels 29-v€
4%l 0 aNdL sdn-39s ||y V/N O 9Sse,|[ap o3els T9-vE
4%l 0 JNdL sdn-1as ||y V/N 0 owsiuoJdouls ojels 09-v€
4%l 0 aNydL sdn-38s ||V V/N O BAI}}a))o Jajsewl BlID0|A 6S-v€
4%l 0 JNdL sdn-1as ||y V/N 0 BAINIS4JS RIUOOIDA 8G-v¢
4%l 0 aNdL sdn-38s ||vY V/N O owsjuoJdouls Ip adodi3 LS-PE
4%l 0 JNdL sdn-39s ||V V/N 0 ojuswinbasul Ip 810413 9S8-H¢€
4%l 0 aNdL sdn-38s ||V V/N O auojzisod (0dyelb) eaind SS-vE
4%l 0 JNdL sdn-1as ||y V/N 0 J13]sew 0Jaz auolzisod vS-v€
4%l 0 aNydL sdn-38s ||vY V/N O 9AB|S O||9p 049Z *ZISOod £5-v€
4%l 0 JNdL sdn-39s ||V V/N 0 J9)seW eAI1}9}J9 BUO0IZISOd 4R 43
4%l 0 aNdL sdn-38s ||V V/N O eje|obaJ auoizisod TS-vE
4% 0 INdL sdn-3as ||y V/N 0 BAI1}34J3 BU0IZISOd 0S-v€
9TUIN 0 Nyl san-1ss ||V V/N O 1]1eabip 331dsn TP-vE
91uIN 0 INdL sdn-3as ||y V/N O 11e31b1p 1ssa1bu] Ov-v€
9TIN 0 INdL sdn-33s ||V V/N 0 ODW ep edny3d| 0T ADd oe-v¢
9T1uIN 0 JNdL sdn-31as ||y V/N 0 ODW ep ednid| 6 ADd 6C-¥¢
91N 0 Nyl sdn-33s ||y V/N 0 ODIW ep edn39| 8 ADd 8¢C-v¢
9T1uIN 0 JNdL sdn-31as ||y V/N 0 ODIN ep ednys| £ Add LT-YE
9TIN 0 INdL sdn-38s ||y V/N 0 ODWW ep eldny3g| 9 dDd 9¢-v¢
9TUIN 0 INdL sdn-1as ||y V/N O ODW ep edni39| § ADd SZ-vE
9TIN 0 INdL sdn-38s ||vY V/N O ODWW ep edn39| + dDd ve-ve
9T1uIN 0 JNdL sdn-31as ||y V/N 0 ODW ep ednid| € Add [ 423
91N 0 Nyl sdn-38s ||y V/N O ODIW ep edn13g| ¢ ddd [44a 43
9T1uIN 0 JNdL sdn-3as ||y V/N 0 ODIN ep edniis| T ADd TC-vE
oTIN 0 aNydL sdn-19s ||V V/N O ODJW NS 0T dDd edniIdS 0T-vE
9T1uIN 0 JNdL sdn-3as ||y V/N 0 ODW NS 6 ADd elNIdS 60-v€
9TIN 0 aNdL sdn-39s ||y V/N O ODI Ns 8 dDd elnnIdS 80-¥€
91uIN 0 JNdL sdn-1as ||y V/N 0 ODW NS £ dDd elnnids L0-vE
9TIN 0 aNdL sdn-38s ||V V/N O ODW NS 9 dDd elnnIdS 90-¥€
91uIN 0 JNdL sdn-1as ||y V/N 0 OJW NS § dDd elnIdS S0-vE
oTIN 0 aNdL sdn-38s ||V V/N O ODW NS ¥ dDd elnIdS v0-v€
91uIN 0 JNdL sdn-3as ||y V/N 0 ODW NS € dDd elnIdS £0-vE
oTIN 0 aNdL sdn-38s ||V V/N O ODW NS ¢ dDd elnnidsS ¢0-vE
9T1uIN 0 INdL sdn-3as ||y V/N 0 OJW NS T AdDd elnIdsS TO-bE
- @0d BINnidS Ied <0-FE
*AUOD
odi] 1p 32IpuJ OjUSWEUOIZUNY || S3UBINp olqwe) ZOE D4 dn-1as-{ 3Neyop Ip a10jeA oJjpweled auoizIdsSag # "U "led

Sinopesay eled OO x»-¥€ O

67

MG.33.A8.06 - VLT® & un marchio registrato Danfoss



Manuale di Funzionamento VLT® AutomationDrive FC 300 22 7

68 MG.33.A8.06 - VLT® & un marchio registrato Danfoss



Manuale di Funzionamento VLT® AutomationDrive FC 300 22 7

Dati tecnici generali

Alimentazione di rete (L1, L2, L3):

Tensione di alimentazione 200-240V £10%
Tensione di alimentazione FC 301: 380-480 V / FC 302: 380-500 V £10%
Tensione di alimentazione FC 302: 525-600 V £10%
Frequenza di alimentazione 50/60 Hz
Sbilanciamento massimo temporaneo tra le fasi di ali-

mentazione 3,0 % della tensione di alimentazione nominale
Fattore di potenza reale (A) > 0,90 al carico nominale
Fattore di potenza (cos ¢) prossimo all’unita (> 0,98)

Commutazione sull'alimentazione di ingresso L1, L2, L3 (accensioni) < 7,5 kW al massimo 2 volte/min.
Commutazione sull'alimentazione di ingresso L1, L2, L3 (accensioni) = 11 kW al massimo 1 volta/min.
Ambiente secondo la horma EN60664-1 categoria di sovratensione III /grado di inquinamento 2

L'unita e adatta per un uso su un circuito in grado di fornire non oltre 100.000 amp. RMS simmetrici,
240/500/600 V max.

Uscita motore (U, V, W):
Tensione di uscita 0 - 100% della tensione di alimentazione

Freq. di uscita FC 301: 0,2 - 1000 Hz / FC 302: 0 - 1000 Hz Hd?'

Commutazione sull'uscita Illimitata V

Tempi di rampa 0,01-3600 sec. 44
o

Caratteristiche di coppia: Vo)

Coppia di avviamento (coppia costante) al massimo 160% per 60 s* C

Coppia di avviamento al massimo 180 % fino a 0,5 sec.” ‘o

Coppia di sovraccarico (coppia costante) al massimo 160% per 60 s*

Coppia di avviamento (Coppia variabile) al massimo 110% per 60 s*

Coppia di sovraccarico (Coppia variabile) al massimo 110% per 60 s

*La percentuale fa riferimento alla coppia nominale dell'FC 300.
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Ingressi digitali:

Ingressi digitali programmabili FC 301: 4 (5) / FC 302: 4 (6)
Numero morsetto 18, 19, 271, 294, 32, 33,
PNP o NPN logico
Livello di tensione 0-24VCC
Livello di tensione, '0' logico PNP <5VCC
Livello di tensione, '1' logico PNP <10V CC
Livello di tensione, '0' logico NPN 2) <19V CC
Livello di tensione, '1' logico NPN2) <14V CC
Tensione massima sull’ingresso 28 V CC
Resistenza di ingresso, R; circa 4 kQ

Arresto sicuro, morsetto 373 (il morsetto 37 & logico PNP fisso):

Livello di tensione 0-24VCC
Livello di tensione, '0' logico PNP <4VCC
Livello di tensione, '1' logico PNP >20V CC
Corrente di ingresso nominale a 24 V 50 mA rms
Corrente di ingresso nominale a 20 V 60 mA rms
Capacita di ingresso 400 nF

Tutti gli ingressi analogici sono isolati galvanicamente dalla tensione di alimentazione (PELV) nonché
dagli altri morsetti ad alta tensione.

1) I morsetti 27 e 29 possono essere anche programmati come uscita.

2) All'infuori dell'ingresso arresto di sicurezza morsetto 37.

3) Il morsetto 37 é disponibile solo nell' FC 302 e nell' FC 301 A1 con arresto di sicurezza. E possibile
utilizzarlo solo come ingresso "arresto di sicurezza". Il morsetto 37 e adatto alle installazioni di categoria
3 secondo la norma EN 954-1 (arresto di sicurezza secondo la categoria 0 EN 60204-1) come richiesto
dalla Direttiva Macchine 98/37/CE. Il morsetto 37 e la funzione di Arresto sicuro sono progettati in con-
formita con le norme EN 60204-1, EN 50178, EN 61800-2, EN 61800-3 e EN 954-1. Per un uso corretto
e sicuro della funzione di Arresto sicuro, seguire le relative informazioni e istruzioni riportate nella Guida
alla progettazione.
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Ingressi analogici:

Numero di ingressi analogici 2
Numero morsetto 53, 54
Modalita Tensione o corrente
Selezione modo Interruttore S201 e interruttore S202
Modo tensione Interruttore S201/interruttore S202 = OFF (U)
Livello di tensione FC 301: da 0 a +10/FC 302: da -10 a +10 V (scalabile)
Resistenza di ingresso, R; Circa 10 kQ
Tensione max. +20V
Modo corrente Interruttore S201/interruttore S202 = ON (I)
Livello di corrente Da 0/4 a 20 mA (scalabile)
Resistenza di ingresso, R; Circa 200 Q
Corrente max. 30 mA
Risoluzione per gli ingressi analogici 10 bit (+ segno)
Precisione degli ingressi analogici Errore max. 0,5% del fondo scala
Larghezza di banda FC 301: 20 Hz/ FC 302: 100 Hz

Gli ingressi analogici sono isolati galvanicamente dalla tensione di alimentazione (PELV) e dagli altri
morsetti ad alta tensione.

130BA117.10 r Isolamento PELV
+2f§ :Controno g Tensione
| - a
i Alta :I
37 — tensione = Motore
1
foemeno— § |
RS485 —| > — Bus CC
Ingressi a impulsi/encoder:
Ingressi a impulsi/encoder programmabili 2/1
Numero morsetto a impulsi/encoder 293, 331/ 322,332 3)
Massima frequenza ai mors. 29, 32, 333 110 kHz push-pull
Massima frequenza ai mors. 29, 32, 333) 5 kHz (collettore aperto)
Frequenza minima ai mors. 29, 32, 33 3 4 Hz
Livello di tensione vedere la sezione su Ingresso digitale
Tensione massima sull’ingresso 28 V CC
Resistenza di ingresso, R; circa 4 kQ
Precisione dell'ingresso impulsi (0,1 - 1 kHz) Errore max.: 0,1% del fondo scala
Precisione dell'ingresso encoder (1 - 110 kHz) Errore max.: 0,05% dell'intera scala

Gli ingressi a impulsi e encoder (morsetti 29, 32, 33) sono isolati galvanicamente dalla tensione di ali-
mentazione (PEL V) nonché da altri morsetti ad alta tensione.

1) Gli ingressi a impulsi sono 29 e 33

2) Ingressi encoder: 32 =Ae 33 =8B

3) Morsetto 29: Solo FC 302
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Uscita digitale:

Uscite programmabili digitali/a impulsi 2
Numero morsetto 27,2912
Livello di tensione sull'uscita digitale/frequenza 0-24V
Corrente in uscita max. (sink o source) 40 mA
Carico max. sull’uscita in frequenza 1 kQ
Carico capacitivo max. sull’uscita in frequenza 10 nF
Frequenza di uscita minima per |'uscita in frequenza 0 Hz
Frequenza di uscita massima per I'uscita in frequenza 32 kHz
Precisione dell'uscita di frequenza Errore max.: 0,1 % del fondo scala
Risoluzione delle uscite di frequenza 12 bit

1) I morsetti 27 e 29 possono essere programmati anche come ingressi.
2) Morsetto 29: Solo FC 302.

L’uscita digitale e isolata galvanicamente dalla tensione di alimentazione (PELV) e dagli altri morsetti ad
alta tensione.

Uscita analogica:

Numero di uscite analogiche programmabili: 1
Numero morsetto 42
Intervallo di corrente sull® uscita analogica 0/4 - 20 mA
Carico max. a massa sull'uscita analogica 500 Q
Precisione dell'uscita analogica Errore max: 0,5% dell'intera scala
Risoluzione sull'uscita analogica 12 bit

L'ingresso analogico é isolato galvanicamente dalla tensione di alimentazione (PELV) nonché dagli altri
morsetti ad alta tensione.

Scheda di controllo, tensione di uscita a 24 V CC:

Numero morsetto 12,13
Tensione di uscita 24V +1, -3V
Carico max. FC 301: 130 mA/ FC 302: 200 mA

L'alimentazione 24 V CC é isolata galvanicamente dalla tensione di alimentazione (PELV) ma ha lo stesso
potenziale degli ingressi e delle uscite analogici e digitali.

Scheda di controllo, tensione di uscita a 10 V CC:

Numero morsetto 50
Tensione di uscita 10,5V +£0,5V
Carico max. 15 mA

L’alimentazione 10 V CC é isolata galvanicamente dalla tensione di alimentazione (PELV) nonché da altri
morsetti ad alta tensione.

Scheda di controllo, comunicazione seriale RS 485:
Numero morsetto 68 (P, TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)
Numero morsetto 61 Comune per i morsetti 68 e 69.

Il circuito di comunicazione seriale RS 485 e separato funzionalmente da altri circuiti centrali e isolato
galvanicamente dalla tensione di alimentazione (PELV).
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Scheda di controllo, comunicazione seriale USB:

USB standard 1.1 (Massima velocita)

Spina USB Spina USB tipo B

Il collegamento al PC viene effettuato mediante un cavo USB host/device standard.

Il collegamento USB é isolato galvanicamente dalla tensione di rete (PELV) nonché da altri morsetti ad
alta tensione.

Il collegamento di massa USB non é isolato galvanicamente dalla terra di protezione. Utilizzare sola-
mente laptop isolati per il collegamento PC al connettore USB sul convertitore FC 300.

Uscite a releé:

Uscite a relé programmabili FC 301 < 7,5 kW: 1/ FC 302 tutti i kwW: 2
Numero morsetto relé 01 1-3 (apertura), 1-2 (chiusura)
Carico max. morsetti (CA-1)V su 1-3 (NC), 1-2 (NA) (carico resistivo) 240V CA, 2 A
Carico max. morsetti (CA-15)1 (carico induttivo a cosg 0.4) 240V CA, 0,2 A
Carico max. morsetti (CC-1) 1) su 1-2 (NA), 1-3 (NC) (carico resistivo) 60V CC, 1A
Carico max. morsetti (CC-13) 1) (carico induttivo) 24V CC,0,1A
Numero morsetto relé 02 (solo FC 302) 4-6 (apertura), 4-5 (chiusura)
Carico max. morsetti (CA-1) 1) su 4-5 (NA) (carico resistivo) 400 VCA, 2 A
Carico max. morsetti (CA-15)1 su 4-5 (NA) (carico induttivo a cos¢p 0.4) 240V CA, 0,2 A
Carico max. morsetti (CC-1)Y) su 4-5 (NA) (carico resistivo) 80VCC, 2A
Carico max. morsetti (CC-13) 1) su 4-5 (NA) (carico induttivo) 24V CC, 0,1 A
Carico max. morsetti (CA-1)1) su 4-6 (NC) (carico resistivo) 240V CA, 2 A
Carico max. morsetti (CA-15)1 su 4-6 (NC) (carico induttivo a cosg 0.4) 240V CA, 0,2 A
Carico max. morsetti (CC-1)Y) su 4-6 (NC) (carico resistivo) 50VCC,2A
Carico max. morsetti (CC-13)Y) su 4-6 (NC) (carico resistivo) 24V CC,0,1A
Carico min. morsetti su 1-3 (NC), 1-2 (NA), 4-6 (NC), 4-5 (NA) 24V CC 10 mA, 24V CA 20 mA
Ambiente secondo EN 60664-1 categoria di sovratensione III /grado di inquinamento 2

1) IEC 60947 parti4 e 5
I contatti del rele sono separati galvanicamente dal resto del circuito mediante un isolamento rinforzato
(PELV).

Lunghezze e sezioni dei cavi:

FC 301: 50 m / FC 301 (cust. A1): 25 m / FC 302:
Lunghezza max. del cavo motore, schermato/armato 150 m

Lunghezza max. cavo motore, cavo non schermato/ FC 301: 75 m / FC 301 (cust. A1): 50 m / FC

non armato 302: 300 m
Sezione trasversale max. al motore, alla rete, alla condivisione del carico e al freno
(per maggiori informazioni, vedere la sezione Dati elettrici nella Guida alla progetta-

zione dell'FC 300 MG.33.BX.YY) , (0,25 kW - 7,5 kW). 4 mm2/ 10 AWG P&
o,

Sezione trasversale max. al motore, alla rete, alla condivisione del carico e al freno
(per maggiori informazioni, vedere la sezione Dati elettrici nella Guida alla progetta-

4
|
el

C

zione dell'FC 300 MG.33.BX.YY) , (11kW - 15 kW). 16 mm?2 / 6 AWG 0

Sezione trasversale max. al motore, alla rete, alla condivisione del carico e al freno
(per maggiori informazioni, vedere la sezione Dati elettrici nella Guida alla progetta-

zione dell'FC 300 MG.33.BX.YY), (18,5 kW - 22 kW) 35 mm2/ 2 AWG
Sezione massima per i cavi di controllo, cavo rigido 1,5 mm2/16 AWG (2 x 0,75 mm?2)
Sezione massima per i cavi di controllo, cavo flessibile 1 mm?2/18 AWG
Sezione massima per i cavi di controllo, cavo con anima 0,5 mm2/20 AWG
Sezione minima per i cavi di controllo 0,25 mm2/AWG
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Prestazione scheda di comando:
Intervallo di scansione FC 301: 5ms/ FC 302: 1 ms

Caratteristiche di comando:

Risoluzione sulla frequenza d’uscita a 0 - 1000 Hz FC 301: +/- 0,013 Hz / FC 302: +/- 0,003 Hz
Accuratezza di ripetizione di Avviamento/arresto preciso

(morsetti 18, 19) FC 301: <+ 1 ms/ FC 302: <£ 0,1 msec
Tempo di risposta del sistema (morsetti 18, 19, 27, 29, 32, 33) FC301: <10 ms/FC302: <2 ms
Intervallo controllo in velocita (anello aperto) 1:100 della velocita sincrona
Intervallo controllo in velocita (anello chiuso) 1:1000 della velocita sincrona
Accuratezza della velocita (anello aperto) 30 - 4000 giri/m: errore £8 giri/min
Accuratezza della velocita (anello chiuso), in base alla risoluzio-

ne del dispositivo di retroazione 0 - 6000 giri/m: errore £0,15 giri/min

Tutte le caratteristiche di comando si basano su un motore asincrono quadripolare

Ambiente:

Grado di protezione IP 20/ Tipo 1, IP 212/ Tipo 1, IP 55/ Tipo 12, IP 66

Prova di vibrazione 1.0g
5% - 95% (CEI 721-3-3; classe 3K3 (senza condensa) durante il funziona-

Umidita relativa massima mento

Ambiente aggressivo (IEC 60068-2-43 classe H25

Temperatura ambiente3) Max. 50 °C (media 24 ore massimo 45 °C)

1) Solo per < 3,7 kW (200 - 240 V), < 7,5 kW (400 - 480/ 500 V)
2) Kit di custodie < 3,7 kW (200 - 240 V), < 7,5 kW (400 - 480/ 500 V)
3) Declassamento in caso di temperatura ambiente elevata, vedere le condizioni speciali nella Guida alla

Progettazione

Temperatura ambiente minima durante operazioni a pieno regime 0 °C
Temperatura ambiente minima con prestazioni ridotte -10 °C
Temperatura durante l'immagazzinamento/trasporto -25 - +65/70 °C
Altezza massima sopra il livello del mare senza declassamento 1000 m

Per eventuale declassamento in caso di altezza elevata, consultare le condizioni speciali nella Guida alla

progettazione

Standard EMC, emissione EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011
EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,

Standard EMC, immunita EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Vedere la sezione sulle condizioni speciali nella Guida alla Progettazione

Protezione e caratteristiche:

. Protezione termica elettronica del motore contro il sovraccarico.

o Il monitoraggio termico del dissipatore garantisce lo scatto del convertitore di frequenza nel caso
in cui la temperatura raggiunga 95 °C + 5°C. La sovratemperatura non puo essere ripristinata
finché la temperatura del dissipatore non scende sotto i 70 °C + 5°C (linee guida - queste tem-
perature possono variare in base a potenza, custodia ecc.).

o Il convertitore di frequenza & protetto dai cortocircuiti sui morsetti del motore U, V, W.

o In mancanza di una fase di rete, il convertitore di frequenza scatta o emette un avviso (in base
al carico).
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. Il monitoraggio della tensione del circuito intermedio garantisce I'esclusione del convertitore di
frequenza nel caso in cui la tensione del circuito intermedio sia troppo alta o troppo bassa.

o Il convertitore di frequenza monitora con continuita i livelli critici per la temperatura interna, la
corrente di carico, la tensione elevata nel circuito intermedio e bassi regimi motore. In risposta
a un livello critico, il convertitore di frequenza pud regolare la frequenza di commutazione e/o
modificare il profilo di commutazione per garantire le prestazioni ottimali del convertitore di fre-
quenza.
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Awvvisi e allarmi

O Avvisi 1+2 e Messaggi di allarme
Un avviso o un allarme vengono segnalati dal LED corrispondente nella parte anteriore del convertitore
di frequenza e quindi da un codice a display.

Un avviso rimane attivo fino all'eliminazione della causa. In alcuni casi € possibile continuare a far fun-
zionare il motore. I messaggi di avviso possono essere critici ma non sempre lo sono.

In caso di allarme, il convertitore di frequenza scattera. E necessario ripristinare gli allarmi durante un'o-
perazione di riavvio dopo averne eliminato la causa. Cido puo essere fatto in tre modi:

1. Utilizzando il pulsante [RESET] sul pannello di controllo LCP.
2.  Tramite un ingresso digitale con la funzione “Reset”.
3. Mediante la comunicazione seriale/un bus di campo opzionale.

NOTA!
Dopo un ripristino manuale tramite il tasto [RESET] sull'LCP, & necessario premere il tasto
[AUTO ON] per riavviare il motore!

Se l'allarme non € ripristinabile, € possibile che la causa non sia stata eliminata oppure I'allarme & bloccato
(fare riferimento anche alla tabella della pagina seguente).

Gli allarmi bloccati offrono un'ulteriore protezione perché I'alimentazione di rete deve essere disinserita
prima di poter ripristinare I'allarme. Dopo la riaccensione, I'FC 300 non € piu bloccato e pud essere ripri-
stinato come descritto sopra dopo aver eliminato la causa.

E inoltre possibile ripristinare gli allarmi che non sono bloccati utilizzando la funzione di ripristino auto-
matico nel parametro 14-20 (Avviso: € possibile la fine pausa automatica!)

Se & contrassegnato un avviso e un allarme per un codice nella tabella della pagina seguente, cio significa
che un avviso precedera l'allarme o che & possibile programmare se un dato guasto deve generare un
avviso o un allarme.

Cio & possibile ad esempio nel parametro 1-90 Protezione termica motore. Dopo un allarme/scatto, il
motore girera a ruota libera e lampeggeranno l'allarme e I"”avviso. Dopo aver eliminato il problema, con-
tinuera a lampeggiare solo I'allarme fino al ripristino dell'FC 300.
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Lista di codici di allarme/Zavviso
1 Sotto 10 Volt X
2 Guasto tensione zero (X) (X) 6-01
3 Nessun motore (X) 1-80
4 Perdita fase di rete (X) (X) (X) 14-12
5 Tensione bus CC alta X
6 Tens. bus CC bas. X
7 Sovratens. CC X X
8 Sottotensione CC X X
9 Inverter sovraccarico X X
10 Sovratemperatura ETR motore (X) (X) 1-90
11 Sovratemperatura termistore motore (X) (X) 1-90
12 Limite di coppia X X
13 Sovracorrente X X X
14 Guasto di terra X X X
15 Errore hardware X X
16 Corto circuito X X
17 Timeout parola di controllo (X) (X) 8-04
23 Guasto interno ventola X
24 Guasto esterno ventola X 14-53
25 Resistenza freno cortocircuitata X
26 Limite di potenza resistenza freno (X) (X) 2-13
27 Chopper di frenatura cortocircuitato X X
28 Controllo freno (X) (X) 2-15
29 Sovratemperatura scheda di potenza X X X
30 Fase U del motore mancante (X) (X) (X) 4-58
31 Fase V del motore mancante (X) (X) (X) 4-58
32 Fase W del motore mancante (X) (X) (X) 4-58
33 Guasto di accensione X X
34 Errore comunicazione fieldbus X X
36 Guasto di rete X X
38 Guasto interno X X
40 Sovraccarico dell'uscita dig. mors. 27 (X) 5-00, 5-01
41 Sovraccarico dell'uscita dig. mors. 29 (X) 5-00, 5-02
42 Sovraccarico dell'uscita dig. X30/6 (X) 5-32
42 Sovraccarico dell'uscita dig. X30/7 (X) 5-33
47 Alim. 24 V bassa X X X
48 Alim. 1,8 V bassa: X X
49 Limite di velocita X
50 AMA, taratura non riuscita X
51  AMA controllo Unom € Inom X
52 AMA TInom bassa X
53 AMA, motore troppo grande X
54 AMA, motore troppo piccolo X
55 AMA, par. fuori campo X
56 AMA interrotto dall'utente X
57 AMA, time-out X
58 AMA, guasto interno X X
59 Limite di corr. X
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Lista di codici di allarme/avviso
61 Err. di inseg. (X) (X) 4-30
62 Limite massimo frequenza di uscita X
63 Fr. mecc. basso (X) 2-20
64 Limite di tensione X
65 Sovratemperatura scheda di comando X X X
66 Temperatura bassa dissipatore X
67 Configurazione opzioni cambiata X
68 Arresto di sicurezza attivato X
70 Configurazione FC non valida X
80 Inverter inizial. al valore di default X
90 Perdita encoder (X) (X) 17-61
91 Errato setup ingresso analogico 54 X S202
100- Fare riferimento al Manuale di Funziona-
199 mento per MCO 305
250 Nuova parte di ric. X 14-23
251 Nuovo cod. tipo X X

(X) Dipendente dal parametro

Avviso giallo
Allarme rosso lampeggiante
Scatto bloccato giallo e rosso
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Descrizione di parola di allarme, parola di avviso e parola di stato estesa

Parola d*allarme, parola di stato estesa

Bit
0
1
2

HOooNOOULbhWw

Esad.

00000001
00000002
00000004

00000008
00000010
00000020
00000040
00000080
00000100
00000200
00000400

00000800
00001000
00002000

00004000

00008000
00010000

00020000
00040000
00080000
00100000
00200000
00400000
00800000
01000000
02000000
04000000
08000000
10000000
20000000
40000000
80000000

Dec

512
1024

2048
4096
8192

16384

32768
65536

131072
262144
524288
1048576
2097152
4194304
8388608
16777216
33554432
67108864
134217728
268435456
536870912
1073741824
2147483648

Parola di allarme Parola di avviso
Controllo freno Controllo freno
Temp. scheda pot. Temp. scheda pot.
Guasto di terra Guasto di terra

Temp. sch. contr.
TO par. contr.
Sovracorrente
Limite di coppia
Sovrtp.ter.mot
Sovr. ETR mot.
Sovracc. invert.
Sottotens. CC

Temp. sch. contr.
TO par. contr.
Sovracorrente
Limite di coppia
Sovrtp.ter.mot
Sovr. ETR mot.
Sovracc. invert.
Sottotens. CC

Sovrat. CC Sovrat. CC
Corto circuito Tens. CC bas.
Guasto di accensio- Tens. CC alta
ne

Gua. fase rete Gua. fase rete

AMA Non OK Nessun motore
Errore tensione ze- Errore tensione zero
ro

Guasto interno
Sovracc. freno
Guasto fase U
Guasto fase V
Guasto fase W
Guasto F.bus
Alim. 24V bassa
Guasto di rete
Alim. 1,8 V bassa

10 V basso
Sovracc. freno
Resistenza freno
IGBT freno

Lim. velocita
Guasto F.bus
Alim. 24V bassa
Guasto di rete
Limite di corrente

Resistenza freno Bassa temp.
IGBT freno Limite di tensione
Cambio di opz. Inutilizzato
Inverter inizial. Inutilizzato

Arresto di sicurezza Inutilizzato
Fr. mecc. basso Parola di stato estesa

Parola di stato estesa
Funz. rampa

AMA in funz.
Avviamento s. orario/an-
tiorario

Slow Down

Catch-Up

Retroazione alta
Retroazione bassa
Corrente di uscita alta
Corrente di uscita bassa
Frequenza di uscita alta
Frequenza di uscita bas-
sa

Controllo freno OK
Frenata max.

Frenata

Fuori dall'intervallo di
velocita
OVC attivo

Le parole di allarme, le parole di avviso e le parole di stato estese possono essere visualizzate tramite il
bus seriale o il bus di campo opzionale per una diagnosi. Vedi anche i par. 16-90, 16-92 e 16-94.
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AVVISO 1

Sotto i10 V:

La tensione di 10 V del morsetto 50 sulla scheda
di comando ¢ inferiore a 10 V.

Rimuovere parte del carico dal morsetto 50 a cau-
sa del sovraccarico dell’alimentazione 10 V. Al
mass. 15 mA o al min. 590 ohm..

AVVISO/ALLARME 2

Gu. tens.zero:

Il segnale sul morsetto 53 o 54 ¢ inferiore al 50%
del valore impostato rispettivamente nei par.
6-10, 6-12, 6-20 0 6-22.

AVVISO/ALLARME 3

Nessun motore:

Non & stato collegato alcun motore all’'uscita del
conv. di frequenza.

AVVISO/ALLARME 4

Gua. fase rete:

Mancanza di una fase sul lato alimentazione o sbi-
lanciamento troppo alto della tensione di rete.
Questo messaggio viene visualizzato anche in ca-
so di guasto del raddrizzatore di ingresso sul con-
vertitore di frequenza.

Controllare la tensione e la corrente di alimenta-
zione del convertitore di frequenza.

AVVISO 5

Tens. bus CC alta:

La tensione del circuito intermedio (CC) e supe-
riore al limite di sovratensione del sistema di con-
trollo. Il conv. di frequenza & ancora attivo.

AVVISO 6

Tens. bus CC bas.

La tensione del circuito intermedio (CC) € inferiore
al limite di sottotensione del sistema di comando.
Il conv. di frequenza & ancora attivo.

AVVISO/ALLARME 7

Sovrat. CC

Se la tensione del circuito intermedio supera il li-
mite, il convertitore di frequenza scattera dopo un
tempo preimpostato.

Possibili correz.:

Collegare una resist. freno
Aument. il tempo rampa.
Attivare le funzioni nel par. 2-10

Aument. il par. 14-26

Limiti di allarme/avviso:

Serie FC300 3x200- 3x380- 3xb525-

240 V 500 V 600 V
[VCC] [VCC] [VCC]

Sottotensione 185 373 532

Avviso tensio- 205 410 585

ne bassa

Avviso tensio- 390/405 810/840 943/965

ne alta (senza

freno - con fre-

no)

Sovratensione 410 855 975

Le tensioni indicate corrispondono alla tensione del
circuito intermedio dell'FC 300 con una tolleranza di
+ 5 %. La tensione di rete corrispondente ¢é la ten-
sione del circuito intermedio (bus CC) divisa per
1,35

AVVISO/ALLARME 8

Sottotens. CC:

Se la tensione del circuito intermedio (CC) scende
sotto il limite di “Avviso tensione bassa” (vedere
la tabella in alto), il convertitore di frequenza ve-
rifica I'eventuale collegamento di un’alimentazio-
nea24\V.

Se non e stata collegata alcuna alimentazione au-
siliaria a 24 V, il convertitore di frequenza scatta
dopo un dato tempo che dipende dall’apparecchio.
Per controllare se la tensione di rete € adatta per
il convertitore di frequenza, vedere Specifiche Ge-
nerali.

AVVISO/ALLARME 9

Inverter sovracc:

Il convertitore di frequenza sta per disinserirsi a
causa di un sovraccarico (corrente troppo elevata
per un intervallo di tempo troppo lungo). Il con-
tatore della protezione termica elettronica dell'in-
verter invia un avviso al 98% e scatta al 100%,
emettendo un allarme. Non ¢ possibile ripristinare
il convertitore di frequenza finché il contatore non
mostra un valore inferiore al 90%.

Il guasto & dovuto al fatto che il convertitore di
frequenza & stato sovraccaricato oltre il 100% per
troppo tempo.

AVVISO/ALLARME 10

Sovr. ETR mot.:

La protezione termica elettronica (ETR) rileva un
surriscaldamento del motore. E possibile scegliere
se il convertitore di frequenza debba inviare un
avviso o un allarme quando il contatore raggiunge
il 100% nel par. 1-90. Il guasto e dovuto al fatto
che il motore e stato sovraccaricato oltre il 100%
per troppo tempo. Controllare che il par. motore
1-24 sia stato impostato correttamente.
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AVVISO/ALLARME 11

Sovratemp. termistore motore:

Il termistore o il relativo collegamento & scollega-
to. E possibile scegliere se il convertitore di fre-
quenza debba inviare un avviso o un allarme
quando il contatore raggiunge il 100% nel par.
1-90. Controllare che il termistore sia collegato
correttamente tra il morsetto 53 o 54 (ingresso di
tensione analogico) ed il morsetto 50 (alimenta-
zione +10 V), o tra il morsetto 18 o 19 (solo
ingresso digitale PNP) ed il morsetto 50. Se viene
utilizzato unsensore KTY, controllare la connes-
sione corretta tra il morsetto 54 e 55.

AVVISO/ALLARME 12

Limite di coppia:

La coppia & superiore al valore nel par. 4-16 (fun-
zionamento motore) oppure a quello nel par. 4-17
(funzionamento rigenerativo).

AVVISO/ALLARME 13

Sovracorrente:

Il limite corr. di picco dell'inverter (ca. 200% della
corrente nom.) € stato superato. L'avviso permar-
ra per circa 8-12 sec., dopodiché il convertitore di
frequenza scatta ed emette un allarme. Spegnere
il convertitore di frequenza e controllare se I'albe-
ro motore pud essere ruotato e se la portata del
motore & adatta al convertitore di frequenza.

Se e stato selezionato il controllo del freno mec-
canico esteso, lo scatto pud essere ripristinato
esternamente.

ALLARME 14

Guasto di terra:

E presente una scarica dalle fasi di uscita verso
terra, nel cavo fra il convertitore di frequenza e il
motore o nel motore stesso.

Spegnere il convertitore di frequenza e rimuovere
il guasto di terra.

ALLARME 15

Hardware incompleto:

Un‘opzione installata non & gestita dall'attuale
scheda di comando (hardware o software).

ALLARME 16

Corto circuito:

E presente un corto circuito nel motore o sui mor-
setti del motore.

Spegnere il convertitore di frequenza ed eliminare

9 il corto circuito.

AVVISO/ALLARME 17

TO par. contr.:

nessuna comunicazione con il convertitore di fre-
quenza.

L'avviso sara attivo solo quando il param. 8-04
NON é impostato su OFF.

Se il par. 8-04 & impostato su Arresto e Scatto,
viene visualizzato un avviso e il convertitore di
frequenza decelera fino a scattare, emettendo un
allarme.

Il par. 8-03 Temporizzazione parola di controllo
puo eventualmente essere aumentato.

AVVISO 23

Guasto interno ventola:

La funzione di avviso ventola & una protezione ag-
giuntiva che verifica se la ventola funziona o &
montata. L'avviso ventola puo essere disabilitato
in Monitor. ventola, par. 14-53, (impostato su [0]
Disabilitato).

AVVISO 24

Guasto esterno ventola:

La funzione di avviso ventola & una protezione ag-
giuntiva che verifica se la ventola funziona o &
montata. L'avviso ventola puo essere disabilitato
in Monitor. ventola, par. 14-53, (impostato su [0]
Disabilitato).

AVVISO 25

Resistenza freno in corto-circuito:

Durante il funzionamento la resistenza freno viene
controllata. Se entra in corto circuito, la funzione
freno & disattivata e compare l'avviso. Il conver-
titore di frequenza funziona ancora, ma senza la
funzione di frenatura. Spegnere il convertitore di
frequenza e sostituire la resistenza freno (vedere
il par. 2-15 Controllo freno).

AVVISO/ALLARME 26

Limite di potenza resistenza freno:

La potenza trasmessa alla resistenza freno viene
calcolata come percentuale, sotto forma di valore
medio degli ultimi 120 sec., sulla base del valore
della resistenza freno (par. 2-11) e della tensione
del circuito intermedio. L'avviso & attivo quando la
potenza di frenatura dissipata & superiore al 90%.
Se nel par. 2-13 é stato selezionato Scatto [2], il
convertitore di frequenza si disinserisce ed emette
questo allarme quando la potenza di frenatura
dissipata supera il 100%.
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AVVISO 27

Guasto al chopper di fren.:

Durante il funzionamento il transistor di frenatura
viene controllato e, se entra in corto circuito, la
funzione di frenatura viene disattivata e viene vi-
sualizzato I'avviso. Il convertitore di frequenza &
ancora in grado di funzionare ma, poiché il tran-
sistor del freno & entrato in corto circuito, una
potenza elevata sara trasmessa alla resistenza
freno, anche se non ¢ attiva.

Spegnere il convertitore di frequenza e rimuovere
la resistenza freno.

l Avviso: Sussiste il rischio che una po-
tenza elevata venga trasmessa alla re-
o sistenza freno se il transistor freno &

cortocircuitato.

AVVISO/ALLARME 28

Controllo freno fallito:

Guasto resistenza freno: la resistenza freno non &
collegata/in funzione.

ALLARME 29

Sovratemperatura conv. freq.:

Se il contenitore € IP 20 o IP 21/TIPO 1, la tem-
peratura di disinserimento del dissipatore & di
95 °C +5 °C. Un guasto dovuto alla temperatura
non puo essere ripristinato finché la temperatura
del dissipatore non scende al di sotto dei 70 °C
+5°C.

Il guasto potrebbe essere causato da:

- Temperatura ambiente troppo elevata
- Cavo motore troppo lungo

ALLARME 30

Fase U del motore mancante:

Manca la fase U del motore fra il convertitore di
frequenza e il motore.

Spegnere il conv. di freq. e controllare la fase U
del motore.

ALLARME 31

Fase V del motore mancante:

manca la fase V del motore tra il convertitore di
frequenza e il motore.

Spegnere il conv. di freq. e controllare la fase V
del motore.

ALLARME 32

Fase W del motore mancante:

manca la fase motore W tra il convertitore di fre-
quenza e il motore.

Spegnere il conv. di freq. e controllare la fase W
del motore.

ALLARME 33

Gu. precarica:

Sono state effettuate troppe accensioni in un in-
tervallo di tempo troppo breve. Vedere |l
capitolo Specifiche generali per il numero consen-
tito di accensioni entro un minuto.

AVVISO/ALLARME 34

Errore comunicazione fieldbus:

Il bus di campo sulla scheda di comunicazione op-
zionale non funziona.

AVVISO/ALLARME 36

Guasto di rete:

Questo avviso/allarme ¢ attivo solo se la tensione
di alimentazione del convertitore di frequenza non
€ pil presente e se il parametro 14-10 NON é sta-
to impostato su OFF. Possibile correz.: Controllare
i fusibili del convertitore di frequenza.

ALLARME 38

Guasto interno:

In presenza di questo allarme pud essere utile
contattare il vostro rivenditore Danfoss. Alcuni ti-
pici messaggi di allarme:

0 Impossibile inizializzare la porta seriale.
Guasto hardware grave
256 I dati nell'lEEPROM della scheda di po-
tenza sono corrotti o troppo vecchi
512 I dati nell'EEPROM della scheda di co-
mando sono corrotti o troppo vecchi
513 Timeout di comunicazione durante la let-
tura dei dati EEPROM
514 Timeout di comunicazione durante la let-
tura dei dati EEPROM
515 Il controllo orientato all'applicazione non
e in grado di riconoscere i dati dell'EE-
PROM
516 Impossibile scrivere in EEPROM perché
un comando di scrittura & in corso
517 1l comando di scrittura € in timeout
518 Guasto in EEPROM
519 Dati mancanti o non validi per il codice a
barre in EEPROM 1024 - 1279 Impossi-
bile inviare il telegramma CAN. (1027
indica un eventuale guasto hardware)
1281 Timeout flash DSP
1282 Incompatibilita della versione software
del micro della scheda di potenza
1283 Incompatibilita nella versione dei dati
nell'EEPROM della scheda di potenza
1284 Impossibile leggere la versione software
del DSP
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1299 L'opzione SW nello slot A € troppo vec-
chia

1300 L'opzione SW nello slot B & troppo vec-
chia

1301 L'opzione SW nello slot CO é troppo vec-
chia

1302 L'opzione SW nello slot C1 & troppo vec-
chia

1315 L'opzione SW nello slot A non viene sup-
portata (non e consentita)

1316 L'opzione SW nello slot B non viene sup-
portata (non & consentita)

1317 L'opzione SW nello slot CO non viene
supportata (non & consentita)

1318 L'opzione SW nello slot C1 non viene
supportata (non & consentita)

1536 E stata registrata un'eccezione nel Con-
trollo orientato all'applicazione. Infor-
mazioni di debug scritte nell'LCP

1792 1l watchdog del DSP & attivo. Il debug
dei dati del Controllo orientato al motore
della parte di potenza non viene trasfe-
rito correttamente

2049 Dati di potenza riavviati

2315 Versione SW mancante dalla sezione di
potenza.

2816 Overflow dello stack Modulo della scheda
di controllo

2817 Attivita pianificatore lente

2818 Attivita rapide

2819 Thread parametro

2820 Overflow dello stack LCP

2821 Overflow della porta seriale

2822 Overflow della porta USB

3072-5 1l valore del parametro non rientra nei

122 limiti consentiti. Eseguire l'inizializzazio-
ne. Il numero del parametro che ha ge-
nerato l'allarme: Sottrarre il codice da
3072. Es codice errore 3238: 3238-3072
= 166 non rientra nei limiti

5123 Opzione nello slot A: Hardware incom-
patibile con I'HW della scheda di control-
lo

5124 Opzione nello slot B: Hardware incom-
patibile con I'HW della scheda di control-
lo

5125 Opzione nello slot CO Hardware incom-
patibile con I'HW della scheda di control-
lo

5126 Opzione nello slot C1: Hardware incom-
patibile con I'HW della scheda di control-
lo

5376-6 Fuori memoria
231

AVVISO 40

Sovraccarico dell'uscita dig. mors. 27:
Verificare il carico collegato al morsetto 27 o ri-
muovere il collegamento in corto circuito. Verifi-
care i parametri 5-00 e 5-01.

AVVISO 41

Sovraccarico dell'uscita dig. mors. 29:
Verificare il carico collegato al morsetto 29 o ri-
muovere il collegamento in corto circuito. Verifi-
care i parametri 5-00 e 5-02.

AVVISO 42

Sovraccarico dell'uscita dig. X30/6:
Verificare il carico collegato al morsetto X30/6 o
rimuovere il collegamento in corto circuito. Verifi-
care il parametro 5-32.

AVVISO 42

Sovraccarico dell'uscita dig. X30/7:
Verificare il carico collegato al morsetto X30/7 o
rimuovere il collegamento in corto circuito. Verifi-
care il parametro 5-33.

AVVISO 47

Alim. 24 V bassa:

L'alimentazione esterna ausiliaria 24 V CC potreb-
be essere sovraccarica; in caso contrario, contat-
tare il proprio rivenditore Danfoss.

AVVISO 48
Alim. 1,8 V bassa:
Contattare il proprio rivenditore Danfoss.

AVVISO 49

Limite di velocita:

la velocita non & compresa nel campo specificato
nei par. 4-11 e 4-13.

ALLARME 50
AMA, taratura non riuscita:
Contattare il proprio rivenditore Danfoss.

ALLARME 51

AMA, controllo Unom e Inom:

probabilmente & errata I'impostazione della ten-
sione motore, della corrente motore e della po-
tenza motore. Controllare le impostazioni.

ALLARME 52

AMA, Inom bassa:

la corrente motore & troppo bassa. Controllare le
impostazioni.
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ALLARME 53
AMA, motore troppo grande:
il motore & troppo grande per poter eseguire AMA.

ALLARME 54

AMA, motore troppo piccolo:

il motore e troppo piccolo per poter eseguire I'A-
MA.

ALLARME 55

AMA, par. fuori campo:

i valori par. del motore sono al di fuori del campo
accettabile.

ALLARME 56
AMA interrotto dall'utente:
I'AMA é stato interrotto dall'utente.

ALLARME 57

AMA, time-out:

tentare piu volte di avviare I'AMA finché I'esecu-
zione non riesce. Cicli ripetuti possono riscaldare
il motore e determinare I'aumento delle resistenze
Rs e Rr. Non si tratta comunque di un problema
critico.

ALLARME 58
AMA, guasto interno:
Contattare il proprio rivenditore Danfoss.

AVVISO 59
Lim. corrente:
Contattare il proprio rivenditore Danfoss.

AVVISO 61
Perdita encoder:
Contattare il proprio rivenditore Danfoss.

AVVISO 62

Freq. di uscita al limite massimo:

la frequenza di uscita e superiore al valore impo-
stato nel par. 4-19

ALLARME 63

Freno meccanico basso:

La corrente motore effettiva non ha superato la
corrente a "freno rilasciato" entro la finestra di
tempo "Ritardo avviamento".

AVVISO 64

Limite tens.:

La combinazione di carico e velocita richiede una
tensione motore superiore alla tensione bus CC
effettiva.

AVVISO/ALLARME/SCATTO 65
Sovratemperatura scheda di controllo:
Sovratemperatura scheda di controllo: la tempe-
ratura di disinserimento della scheda di controllo
e di 80° C.

AVVISO 66

Temp. dissip. bassa:

La misura della temperatura del dissipatore € pari
a 0° C. Cio potrebbe indicare che il sensore di
temp. € guasto e pertanto la vel. della ventola
viene aumentata al mass. nel caso che la sezione
di potenza o la scheda di controllo siano surriscal-
dati.

ALLARME 67

Configurazione opzioni cambiata:

Una o piu opzioni sono state aggiunte o rimosse
dall'ultimo spegnimento.

ALLARME 68

Arresto di sicurezza attivato:

E stato attivato I'arresto di sicurezza. Per ripren-
dere il funzionamento normale, applicare 24 V CC
al morsetto 37, quindi inviare un segnale di reset
(tramite bus, I/O digitale o premendo [RESET]).
Per un uso corretto e sicuro della funzione di Ar-
resto di sicurezza, seguire le relative informazioni
e istruzioni riportate nella Guida alla progettazio-
ne.

ALLARME 70

Configurazione FC non valida:

La combinazione attuale della scheda di comando
e della scheda di potenza non & consentita.

ALLARME 80

Inverter inizial. al valore di default:

Dopo un ripristino manuale (a tre dita), le impo-
stazioni dei parametri vengono riportate all'impo-
stazione predefinite.

ALLARME 91

Errato setup ingresso analogico 54

Se e coll. un sensore KTY al morsetto dell'ingresso
analogico 54 l'int. S202 deve essere in posizione
OFF (ingr. tensione).

ALLARME 250

Nuova parte di ric.

E stato sostituito I'alimentatore o I'alimentatore
switching. Il codice tipo del convertitore di freq.
deve essere salvato in EEPROM. Selez. il codice
tipo corretto nel par. 14-23 in base all'etichetta
dell'unita. Ricordarsi di selez. 'Salva in EEPROM'
per terminare.
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ALLARME 251

Nuovo cod. tipo

Il convertitore di frequenza ha un nuovo codice ti-
po.
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