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1 วธีิการอานคูมอืการใชงาน

ชุดขับอัตโนมัติ VLT

คูมือการใชงาน

เวอรชันของซอฟตแวร: 6.0x

   

คาํแนะนาํการใชงานเหลานีส้ามารถนําไปใชกบัตัวแปลงความถี่ ชุดขบัอตัโนมัต ิVLT ทั้งหมดที่ใชซอฟตแวรเวอรชัน 6.0x

หมายเลขเวอรชันของซอฟตแวรจะดูไดจากพารามิเตอร 15-43 Software Version

 

1.1.1 วิธีการอานคูมือการใชงาน

ชุดขบัอตัโนมัต ิVLTถูกออกแบบใหเสาอากาศบนมอเตอรไฟฟามีประสิทธิภาพสูง โปรดอานคูมือนี้อยางรอบคอบเพือ่ใหใชงานไดอยางเหมาะสม การใชตัวแปลงความถี่ที-่

ไมถูกตองอาจทาํใหเกดิการทาํงานของตัวแปลงความถี่หรืออปุกรณที่เกีย่วของที่ไมเหมาะสม อายุการใชงานลดลงหรืออาจกอใหเกิดปญหาอื่นๆ

คําแนะนําการใชงานจะชวยคุณในการเริ่มตน ติดตั้ง โปรแกรม และแกไขปญหาชุดขบัอัตโนมัติ VLT.

ของคุณ ชุดขับอตัโนมัติ VLT มีระดับสมรรถนะเพลาสองแบบ FC 301 มีชวงตั้งแตสกาลาร (U/f) ถึง VVC+ และควบคุมมอเตอรอะซิงโครนัสมอเตอรเทานัน้. FC 302 เปน-

ตัวแปลงความถี่สมรรถนะสูงสําหรับมอเตอรอะซิงโครนสั รวมถึงมอเตอรถาวร และจัดการควบคุมมอเตอรหลากหลายประเภท เชน สกาลาร (U/f), VVC+ และการควบคุม-

มอเตอรฟลักซเวกเตอร.

คําแนะนาํการใชงานเหลานี้คลอบคลุมทั้ง FC 301 และ FC 302 เมื่อขอมูลครอบคลุมทัง้ 2 รุน เราจะหมายถึง ชุดขบัอัตโนมัติ VLT มิเชนน้ัน เราจะระบวุาเปน FC 301 หรือ

FC 302

บทที ่1 วิธีการอานคูมือการใชงาน จะแนะนาํคูมือ และอธิบายเกี่ยวกบัการรับรอง, สัญลักษณ และคํายอทีใ่ชในเอกสารนี้

บทที ่2 โครงสรางดานความปลอดภยัและคําเตอืนทั่วไปนํามาจากโครงสรางในวิธีการควบคมุFC 300อยางถูกตอง

บทที ่3 วิธีการติดต้ัง จะแนะนาํถึงข้ันตอนการติดตั้งทางกลและทางเทคนคิ

บทที ่4 วธีิการตั้งทีช่ี้ใหคุณเห็นถึงการทาํงาน และการตั้งผานFC 300ทางLCP

บทที ่5 ขอมูลจําเพาะทั่วไป จะแสดงขอมูลทางเทคนคิเกีย่วกับFC 300

บทที ่6 การแกไขปญหาเบื้องตน ชวยเหลือคุณในการแกไขปญหาเบือ้งตนที่อาจเกิดข้ึนเมื่อใชงานFC 300

เอกสารที่มีสําหรับFC 300

- คําแนะนําการใชงานชุดขับอัตโนมัติ VLT มขีอมูลทีจ่าํเปนสําหรับการเริ่มการทาํงานและการใชงานชุดขับเคลื่อน

- ขอมูลทางเทคนคิเกีย่วกบัการออกแบบชุดขบัทั้งหมดมาจากชุดขับอัตโนมัติ VLTคูมือการออกแบบและรวมถึงการใชงานตัวปอนรหัส, เคร่ืองแยกและอุปกรณ-

เสริมรีเลย

- คูมือการโปรแกรม ชุดขับอตัโนมัต ิVLTมีขอมูลวิธีการตัง้โปรแกรมและมีพารามิเตอรทั้งหมดของตัวแปลงความถี่

- ชุดขับอัตโนมัติ VLT การกาํหนดใหหาขอมูลที่จาํเปนเกีย่วกบัโครงสรางการใชงานโปรฟบสัเพื่อการควบคุม การตรวจดูแล และการตั้งโปรแกรมชุดขับผานทาง

ระบบ  ฟลดบสั

- ชุดขับอัตโนมัติ VLT การกาํหนดใหหาขอมูลทีจ่ําเปนเกีย่วกบัโครงสรางการใชงานดีไวซเนตเพือ่การควบคุม การตรวจดูแล และการตั้งโปรแกรมชุดขับผานทาง

ระบบ fieldbus.

- ชุดขับอัตโนมัติ VLTขอมูลที่จาํเปนเกี่ยวกบัโครงสรางการใชงาน MCT 10เพือ่การติดตั้งและการใชงานของซอฟตแวรบนพีซี

- ขอมูลทีจ่ําเปนเกีย่วกับโครงสรางเครื่องมือใชสําหรับของชุดขับอัตโนมัต ิVLT IP21 / ประเภท 1 IP21 / การใชงานประเภท 1

- ชุดขับอัตโนมัติ VLT 24 V ขอมูลที่จําเปนเกีย่วกับโครงสรางไฟสํารอง เพือ่การติดต้ังอุปกรณเสริมไฟสํารอง DC 24V

ขอมูลทางเทคนิคของDanfoss สามารถหาไดจาก www.danfoss.com/drives
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1.1.2 การรับรอง 

 

1.1.3 สัญลักษณ 

สัญลักษณที่ใชในคูมือการใชงานน้ี

โนตสําหรับผูอาน

แสดงบางสิง่ที่จะตองสังเกตโดยผูอาน

ระบคุําเตือนทั่วไป

ระบถึุงคําเตือนไฟฟาแรงสูง

∗ แสดงคามาตรฐานจากโรงงาน

 

1 วิธีการอานคูมอืการใชงาน
คูมอื

การใชงานชุดขับอัตโนมัติ FC 300 VLT®
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1.1.4 คํายอ 

กระแสสลับ AC

เกจลวดอเมริกนั AWG

แอมแปร/AMP A

การปรับใหเหมาะสมกบัมอเตอรโดยอตัโนมัติ AMA

ขดีจาํกดักระแส ILIM

องศาเซลเซียส °C
กระแสตรง DC

ขึน้อยูกบัชุดขบัเคล่ือน D-TYPE

ความเขากนัไดทางแมเหล็กไฟฟา EMC

รีเลยความรอนแบบอเิล็กทรอนิก ETR

ตัวแปลงความถี่ FC

กรัม g

เฮริตซ Hz

กิโลเฮริตซ kHz

แผงควบคุมหนาเครื่อง LCP

เมตร m

ความเหนีย่วนํา Millihenry mH

มิลลิแอมแปร mA

มิลลิวนิาที ms

นาที min

เคร่ืองมือควบคุมการเคลื่อนที่ MCT

นาโนฟารัด nF

นวิตันเมตร Nm

กระแสของมอเตอรทีพ่ิกดั IM,N

ความถี่ของมอเตอรทีพ่ิกดั fM,N

กําลังของมอเตอรทีพ่ิกดั PM,N

แรงดันไฟฟาของมอเตอรทีพ่ิกดั UM,N

พารามิเตอร par.

แรงดันต่ําปองกันพิเศษ PELV

แผงวงจรแผนพิมพ PCB

กระแสเอาทพทุของอินเวอรเตอรทีพ่ิกดั IINV

รอบตอนาที RPM

แบบคืนพลังงานกลับ แบบคืนพลังงานกลับ

วินาที s

ความเร็วซิงโครนัสของมอเตอร ns

ขดีจาํกดัแรงบดิ TLIM

โวลต V

กระแสเอาทพุทสูงสุด IVLT,MAX

กระแสเอาทพทุทีพ่ิกดัที่จายโดยตัวแปลงความถี่ IVLT,N

 

1.1.5 คําแนะนําในการจํากดัทิง้ 

อปุกรณที่ประกอบดวยชิ้นสวนทางไฟฟาไมสามารถกาํจัดทิง้รวมกบัขยะทั่วไปได

ตองเก็บขยะอเิล็กทรอนิกส และไฟฟาแยกตางหากตามกฎหมายที่บังคับใชในปจจุบันและในระดับทองถ่ิน

คูมือ
การใชงานชุดขับอัตโนมัติ FC 300 VLT® 1 วิธีการอานคูมอืการใชงาน
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2 คําแนะนําเพื่อความปลอดภัยและคําเตือนทั่วไป
คูมอื

การใชงานชุดขับอัตโนมัติ FC 300 VLT®
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2 คําแนะนาํเพื่อความปลอดภัยและคําเตือนทั่วไป

ตัวเกบ็ประจุดีซีลิงคจะยังคงมีประจุไฟอยูหลังจากปลดการจายไฟแลว เพื่อหลีกเลี่ยงอันตรายจากไฟฟา ใหตัดไฟตัวแปลงความถี่ จากแหลงจายไฟ-

หลักกอนดําเนนิการบํารุงรักษา เมื่อใชมอเตอรชนดิ PM ตองแนใจวามอเตอรตัดการเชื่อมตอแลว กอนที่จะเปดตัวแปลงความถีเ่พือ่ซอมบํารุง ใหรอ-

อยางนอยเทากับระยะเวลาดานลางนี้:

แรงดันไฟฟา กําลัง เวลารอ

200 - 240 V 0.25 - 3.7 kW 4 นาที

 5.5 - 37 kW 15 นาที

380 - 480/500 V 0.37 - 7.5 kW 4 นาที

 11 - 75 kW 15 นาที

525 - 600 V 0.75 - 7.5 kW 4 นาที

 11 - 75 kW 15 นาที

525 - 690 V 11 - 75 kW 15 นาที

 

2.1.1 ไฟฟาแรงสูง 

แรงดันไฟฟาของตัวแปลงความถี่ มีอนัตรายเมื่อตัวแปลงความถี่ตออยูกบัแหลงจายไฟหลัก การติดตั้งหรือการใชงานทีไ่มถูกตองของมอเตอรหรือตัว-

แปลงความถี ่ อาจทาํใหอุปกรณเสียหาย ทําใหผูปฏบิตัิงานไดรับบาดเจ็บรุนแรงหรือเสียชีวิตได ดังนั้นคําแนะนาํในคูมือนีจ้ะตองไดรับการปฏิบตัิตาม

เชนเดียวกบักฎขอบังคับของทองถ่ินและระดับประเทศและขอบงัคับดานความปลอดภยั

การติดต้ังในที่สูงเหนือระดับนํ้าทะเล

380 - 500 V: ทีค่วามสูงเหนือระดับน้ําทะเลมากกวา 3 กม. โปรดติดตอ Danfoss เกี่ยวกับ PELV

525 - 690 V: ทีค่วามสูงเหนือระดับน้ําทะเลมากกวา 2 กม. โปรดติดตอ Danfoss เกี่ยวกับ PELV

 

2.1.2 คําเตือนเก่ียวกับความปลอดปลอดภัย

แรงดันไฟฟาของ ตัวแปลงความถี่ เปนอันตรายเมื่อตออยูกบัแหลงจายไฟหลัก การติดตั้งที่ไมถูกตองของมอเตอร ตัวแปลงความถี่ หรือ fieldbus อาจ

สงผลใหเกิดการเสียชีวิต บาดเจ็บรุนแรง หรืออปุกรณเสียหาย ดังน้ันจะตองปฏบิัติตามคําแนะนาํในคูมือน้ีเชนเดียวกับกฎขอบังคับของทองถ่ินและ-

ระดับประเทศและขอบงัคับดานความปลอดภยั

ขอบังคับดานความปลอดภยั

1. จะตองตัดการจายไฟไปยงั ตัวแปลงความถี ่หากจะตองมีการดําเนินงานซอมแซม ตรวจสอบวาไดตัดการจายไฟแลว และรอจนกวาเวลาที่จําเปนตองรอไดผาน-

ไปกอนที่จะถอดขัว้ของมอเตอรและแหลงจายไฟหลัก

2. ปุม [OFF] บน แผงควบคุม ของ ตัวแปลงความถี่ไมไดตัดการเชื่อมตอกบัแหลงจายไฟหลัก ดังนัน้จะตองไมใชเปนสวิตชนริภัย

3. อปุกรณตองมีการตอสายดินอยางถูกตอง ผูใชจะตองไดรับการปองกันอนัตรายจากแรงดันไฟฟาจากแหลงจายไฟ และตองปองกันมอเตอรโดยไมใชโหลดเกิน-

ตามกฏขอบังคับในระดับประเทศและทองถ่ิน

4. กระแสรั่วไหลลงดิน มีคาเกินกวา 3.5 mA

5. การปองกนัโหลดเกนิของมอเตอรไมไดรวมอยูในคามาตรฐานจากโรงงาน หากตองการใชฟงกชันน้ี ตั้งคาพารามิเตอร 1-90 Motor Thermal Protection เปนคา-

ขอมูลETRตัดการทาํงาน 1 [4] หรือคาขอมูล ETR การเตือน 1 [3]

6. หามถอดปลั๊กมอเตอรและแหลงจายไฟหลักในขณะที่ ตัวแปลงความถี่ เช่ือมตออยูกับแหลงจายไฟหลัก ตรวจสอบวาแหลงจายไฟหลักถูกปลดแลวและรอ-

จนกวาเวลาที่จําเปนตองรอไดผานไปกอนทีจ่ะถอดขัว้ของมอเตอรและแหลงจายไฟหลัก

7. โปรดทราบวา ตัวแปลงความถี ่ มีแหลงแรงดันทีม่ากกวา L1, L2 และ L3 เมื่อติดตั้งการแบงโหลด (การเชื่อมวงจรตัวกลางกระแสตรง) และแหลงจายไฟ-

ภายนอก 24 V DC ตรวจสอบวาทุกแหลงแรงดันถูกปลดออกและรอจนกวาเวลาที่จาํเปนตองรอไดผานไปกอนการเริ่มงานซอม

คูมือ
การใชงานชุดขับอัตโนมัติ FC 300 VLT® 2 คําแนะนําเพื่อความปลอดภัยและคําเตือนทั่วไป
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การเตือนเกีย่วกบัการสตารทที่ไมต้ังใจ

1. มอเตอรสามารถถูกหยุดไดโดยใชคําสั่งดิจติัล คําสั่งบสั คาอางองิหรือการหยดุที่หนาเครื่องในขณะที ่ ตัวแปลงความถี ่ เช่ือมตออยูกบัแหลงจายไฟหลัก เมื่อ-

จําเปนตองพิจารณาเกีย่วกับความปลอดภยัสวนบคุคล (เชน ความเสี่ยงตอการบาดเจบ็ทีเ่กดิจากช้ินสวนของเครื่องจกัรขยบัจากการสตารทโดยไมตั้งใจ) เพือ่ให-

แนใจวาจะไมมีการสตารทโดยไมตั้งใจเกดิขึน้ ฟงกชันการหยดุเหลาน้ีจะไมเพียงพอ ในกรณีดังกลาว ตองตัดแหลงจายไฟหลัก หรือตองเปดทาํงานฟงกชัน การ-

หยุดแบบปลอดภยั (Safe Stop)

2. มอเตอรอาจสตารทในขณะตั้งคาพารามิเตอร หากขอนีจ้ะเปนเหตุใหเกดิอันตรายตอความปลอดภัยของบคุคล (เชน ไดรับบาดเจบ็จากการสัมผสักับชิ้นสวนของ-

เคร่ืองจักรที่เคลื่อนไหว) ตองปองกันการสตารทมอเตอร เชน โดยการใชฟงกชัน การหยุดแบบปลอดภยั (Safe Stop) หรือปองกนั การตัดการเชื่อมตอกับ-

มอเตอร

3. มอเตอรทีถู่กหยดุอยูในขณะทีย่ังเช่ือมตอกับแหลงจายไฟหลัก อาจจะสตารทไดหากเกดิฟอลตขึน้ในอุปกรณอเิล็กทรอนิกของตัวแปลงความถี่ หรือถาโหลดเกิน-

ช่ัวคราว หรือฟอลตในแหลงจายไฟหลัก หรือการเชื่อมตอมอเตอรไดรับการแกไข หากตองปองกนัการสตารทโดยไมตั้งใจเพราะเหตุผลดานความปลอดภยัของ-

บุคคล (เชน ความเสี่ยงตอการบาดเจบ็ทีเ่กดิจากการสัมผัสชิ้นสวนของเครื่องจกัรทีเ่คลื่อนไหว) ฟงกชันหยดุตามปกติของ ตัวแปลงความถี่ จะไมเพียงพอ

ในกรณดีังกลาว ตองตัดแหลงจายไฟหลัก หรือตองเปดทาํงานฟงกชัน การหยุดแบบปลอดภยั (Safe Stop)

โนตสําหรับผูอาน

เมื่อใชฟงกชัน การหยดุแบบปลอดภยั (Safe Stop) ปฏบิัติตามคําแนะนําในสวน การหยุดแบบปลอดภยั (Safe Stop) ของ ชุดขบัอตัโนมัต ิVLT คูมือ-

การออกแบบ เสมอ

4. สัญญาณควบคุมจาก หรือภายในตัวแปลงความถี่ อาจเปดทาํงานผิดพลาด ถูกหนวงเวลา หรือลมเหลวที่จะแสดงผลโดยส้ินเชิง ซ่ึงเปนกรณทีี่เกิดขึน้ไดยาก เมื่อ-

ใชงานในสถานการณทีค่วามปลอดภยัเปนสิ่งสําคัญยิง่ เชน เมื่อควบคุมฟงกชันเบรคแมเหล็กไฟฟาของการใชงานการชักขึน้ ตองไมพึง่พาสัญญาณควบคุมเหลา-

นี้อยางเดียว

การสัมผัสชิ้นสวนที่มีไฟฟาอาจเปนอันตรายรายแรง แมหลังจากไดตัดการเชื่อมตออปุกรณจากแหลงจายไฟหลัก

และควรดูใหแนใจวา อินพุทแรงดันอื่นๆ ไดถูกปลดการเชื่อมตอแลว เชน แหลงจายไฟภายนอก 24 V DC การแบงรับโหลด (การเชื่อมตอ DC ของวงจร-

ขัน้กลาง) รวมถึงการตอมอเตอรสําหรับการสํารองทางจลน

ระบบทีต่ิดตั้งตัวแปลงความถี่ หากจาํเปน ตองไดรับการติดต้ังอปุกรณตรวจสอบและปองกันเพิ่มเติมตามระเบียบดานความปลอดภยัทีม่ีผลใช เชน

กฎหมายเกีย่วกับเครื่องมือจกัรกล ระเบยีบเพือ่การปองกนัอุบตัิเหตุ ฯลฯ การแกไขตัวแปลงความถี่โดยการจัดการทีซ่อฟตแวรปฏบิตัิการ สามารถ-

กระทําได

โนตสําหรับผูอาน

สถานการณทีเ่ปนอันตรายควรไดรับการบงช้ีโดยผูกาํหนดการทํางานของเครื่อง/ผูรวมระบบเครื่อง ซ่ึงรับผดิชอบในการวางมาตรการปองกันทีจ่าํเปน

ตองติดตั้งอุปกรณตรวจสอบและปองกันเพิม่เติมรวมไวตามระเบยีบดานความปลอดภยัที่มีผลใช เชน กฎหมายเกีย่วกับเครื่องมือจกัรกล ระเบียบเพื่อ-

การปองกันอบุตัิเหตุ

โนตสําหรับผูอาน

รถเครน รถยนต และรอก:

ตองมีระบบสํารองสําหรับการควบคุมเบรคภายนอกเสมอ ไมวาในสถานการณใด ตัวแปลงความถี่ตองไมใชวงจรนริภยัหลัก สอดคลองตามมาตรฐานที-่

เกีย่วของ เชน

รอกและรถเครน: IEC 60204-32

รถยก: EN 81

โหมดปองกัน

หลังจากเกินขอจํากัดของฮารดแวรที่กระแสมอเตอรหรือแรงดันไฟลิงค DC ตัวแปลงความถี่จะเขาสู "โหมดการปองกนั" "โหมดการปองกนั" คือการเปลี่ยนวิธีการปรับแตง

PWM และความถี่ควบคุมชวงต่ําเพื่อลดอตัราการสูญเสีย โดยจะดําเนินตอเนื่องเปนเวลา 10 วินาทหีลังจากเกิดขอบกพรองลาสุด และเพิม่ความนาเชื่อถือรวมทัง้ความแขง็-

แรงของตัวแปลงความถี่ขณะกําหนดการควบคุมมอเตอรแบบสมบูรณแบบอีกคร้ัง

ในการชักรอก "โหมดการปองกนั" จะไมสามารถใชไดเนื่องจากตัวแปลงความถี่จะไมสามารถอยูในโหมดนีต้อไปอกีโดยจะขยายเวลากอนเปดใชงานเบรก ซ่ึงไมแนะนาํ-

ใหทํา

"โหมดปองกนั" สามารถปดใชงานไดโดยต้ังคา พารามิเตอร 14-26 Trip Delay at Inverter Faultเปนศูนย ซ่ึงตัวแปลงความถี่จะตัดการทาํงานทันทีหากเกนิขดีจํากดัของ-

ฮารดแวรตัวใดตัวหน่ึง

โนตสําหรับผูอาน

แนะนําใหปดการใชงานโหมดปองกนัในการใชงานการชักขึ้น(Hoisting) (พารามิเตอร 14-26 Trip Delay at Inverter Fault = 0)

 

2 คําแนะนําเพื่อความปลอดภัยและคําเตือนทั่วไป
คูมอื
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2.1.3 คําเตือนทั่วไป 

การเตือน

การสัมผสัชิ้นสวนทางไฟฟาอาจมีอนัตรายอยางรายแรง แมวาอปุกรณจะตัดการเชื่อมตอกบัแหลงจายไฟหลักแลวก็ตาม

และควรดูใหแนใจวา อินพุตแรงดันอื่นๆ ไดถูกตัดการเชื่อมตอ เชน การแบงรับโหลด (การเชื่อมตอ DC ของวงจรขัน้กลาง) รวมถึงการตอมอเตอร-

สําหรับการสํารองทางจลน

การใชชุดขับอัตโนมัติ VLT: ตองรออยางนอยทีสุ่ด 15 นาที

ใชเวลารอนอยกวานีไ้ดเฉพาะในกรณีที่บงช้ีไวบนปายชือ่สําหรับชุดทีร่ะบเุทานั้น

กระแสร่ัวไหล

กระแสรั่วลงดินจากตัวแปลงความถี ่มีระดับเกิน 3.5 mA เพื่อใหมั่นใจไดวาสายดินมีการเชื่อมตอทางกลที่ดีกับจดุตอลงดิน (ข้ัวตอ 95) ขนาดหนาตัด-

ของสายเคเบิลจะตองมีขนาดอยางนอย 10 มม.2 หรือ 2 เทาของคาพิกดัของสายดินโดยตอแยกตางหากจากกั น

อปุกรณปองกันไฟดูด (RCD)

ผลิตภณัฑนีอ้าจทําใหเกดิกระแสไฟตรงไหลในตัวนาํปองกัน (Protective Conductor) เมื่ออุปกรณกระแสตกคาง (RCD) ถูกใชสําหรับการปองกันเปน-

พิเศษ ควรใชเฉพาะ RCD ของประเภท B (หนวงเวลา) ทีด่านจายไฟของผลิตภณัฑนีเ้ทานั้น ดูขอมูลเพิ่มเติมเกี่ยวกบัการใชงาน RCD ที่ MN.90.GX.

02

การปองกันสายดินของชุดขับอัตโนมัติ VLT และการใช RCD จะตองปฏบิตัิตามกฏเกณฑของประเทศและทองถ่ินเสมอ

โนตสําหรับผูอาน

สําหรับการประยกุตใชงานการยกหรือการชักรอกในแนวดิ่ง แนะนาํอยางมากที่จะตองตรวจสอบใหแนใจวา โหลดสามารถถูกหยดุไดในกรณีฉกุเฉนิ-

หรือการทาํงานผดิปกติของสวนประกอบใดสวนประกอบหนึ่ง เชน คอนแทกเตอร เปนตน

ถาตัวแปลงความถี่อยูในโหมดสัญญาณเตือน หรือในสถานการณทีเ่กดิแรงดันเกนิ เบรคเชิงกลจะตัด

 

2.1.4 กอนเริม่ตนงานซอมบํารงุ 

1. ใหปลดตัวแปลงความถี่ออกจากแหลงจายไฟหลัก

2. ตัดการเชื่อมตอขั้วตอ 88 และ 89 ของบัสไฟตรงจากการใชงานการแบงโหลด

3. รอการถายประจขุอง DC-link ดูระยะเวลาทีฉ่ลากคําเตือน

4. ถอดสายเคเบิลมอเตอร

 

2.1.5 การหยุดแบบปลอดภัยของFC 300

FC 302 และรวมถึงFC 301 ในกรอบหุม A1, cสามารถดําเนนิการฟงกชัน ปดแรงบดินริภยั (ตามที่กําหนดโดย IEC 61800-5-2) หรือ การหยดุ หมวด 0 (ตามที่กาํหนด-

ไวใน EN 60204-1)

FC 301 กรอบหุม A1: เมื่อการหยุดแบบปลอดภยัถูกติดตั้งมาพรอมกบัชุดขับ ตําแหนงที่ 18 ของรหัสชนิดจะตองเปน T หรือ U หากตําแหนงที่ 18 เปน B หรือ X ข้ัว-

ตอ 37 การหยุดแบบปลอดภยั จะไมถูกติดตั้งในชุดขบั

ตัวอยางเชน:

รหัสประเภทสําหรับ FC 301 A1 พรอมกับการหยดุแบบปลอดภยั: FC-301PK75T4Z20H4TGCXXXSXXXXA0BXCXXXXD0

คูมือ
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โดยไดรับการออกแบบและผานการอนุมัติใหเหมาะสมกบัขอกาํหนด:

- Safety Cat. 3 (EN 954-1) / PL “d” (ISO 13849-1)

- ระดับประสิทธิภาพ "d" ใน ISO EN 13849-1

- สมรรถนะ SIL 2 ใน IEC 61508 และ EN 61800-5-2

- SILCL 2 ใน EN 61062

เคร่ืองมือสําหรับใชงานนี้เรียกวาการหยุดแบบปลอดภยั กอนทีจ่ะทาํการผสานและใชการหยดุแบบปลอดภยัในการติดตั้ง การวิเคราะหความเสี่ยงอยางละเอียดในการติดตั้ง-

จะตองไดรับการดําเนินการเพื่อทีจ่ะพิจารณาวา การทํางานการหยดุแบบปลอดภยัและระดับความปลอดภยัมีความเหมาะสมและเพยีงพอหรือไม

หลังการติดตั้งการหยุดแบบปลอดภยั (Safe Stop) ตองดําเนินการตามขอกาํหนดการทดสอบตามทีร่ะบใุนสวนการทดสอบขอกาํหนดหนาที่การ-

ทํางานการหยุดแบบปลอดภยั (Safe Stop) ของคูมือการออกแบบ โดยถือเปนขอบงัคับทีจ่ะตองผานการทดสอบระบบเพือ่ใหเปนไปตามเกณฑความ-

ปลอดภยัหมวด 3 (EN 954-1) / PL “d” (ISO 13849-1)

คาตอไปนีเ้กีย่วของกบัประเภทที่แตกตางกันของระดบัความปลอดภยั:

ระดับประสิทธิภาพ "d":

- MTTFD (เวลาเฉลี่ยตอความลมเหลวทีเ่ปนอนัตราย) 24816 ป

- DC (Diagnstic Coverage): 99,99%

- หมวด 3

สมรรถนะ SIL 2, SILCL 2:

- PFH (ความนาจะเปนของความลมเหลวทีเ่ปนอันตรายตอชั่วโมง) = 7e-10FIT = 7e-19/h

- SFF (เศษสวนความลมเหลวทีป่ลอดภยั) > 99%

- HFT (ความตานทานฟอลตของฮารดแวร) = 0 (สถาปตยกรรม 1oo1D)

เพื่อใหการติดต้ังและใชฟงกชันการหยดุแบบปลอดภยั (Safe Stop) ไดตามขอกําหนดของ Safety Cat. 3 (EN 954-1) / PL “d” (ISO 13849-1) ตองปฏบิัติตามขอมูลที-่

เกี่ยวของและคําแนะนาํใน ชุดขับอตัโนมัต ิ VLT คูมือการออกแบบ MG.33.BX.YY ! ขอมูลและคําแนะนาํในคูมือการใชงานเลมนีย้งัไมเพยีงพอสําหรับการใชงานฟงกชัน-

การหยดุแบบปลอดภยั (Safe Stop) อยางถูกตองและปลอดภยั!

คํายอที่เกีย่วของกบัความปลอดภยัในการทํางาน

คํายอ คาอางอิง คําอธิบาย

หมวด EN 954-1 หมวดความปลอดภยั ระดับ 1-4

FIT  ความลมเหลวในเวลา: 1E-9 ชั่วโมง

HFT IEC 61508 ความตานทานฟอลตของฮารดแวร: HFT = n คาเฉลี่ย, โดยทีฟ่อลต n+1 สามารถเปนสาเหตุความบกพรอง-

ของฟงกชันความปลอดภยั

MTTFd EN ISO 13849-1 เวลาเฉลี่ยตอความลมเหลวที่เปนอนัตราย: (จํานวนรวมของหนวยอายุ) / (จาํนวนความลมเหลวทีเ่ปนอนัตราย-

และตรวจไมพบ) ระหวางรอบการวัดผลทีร่ะบภุายใตเงื่อนไขที่ระบุ

PFHd IEC 61508 ความนาจะเปนของความลมเหลวที่เปนอันตรายตอช่ัวโมง คานี้จะถูกพิจารณาหากอุปกรณนริภยัทํางานระดับ-

สูง (มากกวาหน่ึงครั้งตอป) หรือโหมดตอเนื่องของการทาํงาน โดยที่ความถีข่องความตองการทํางานทีเ่กดิขึ้น-

กบัระบบที่เกีย่วของกับความปลอดภยั สูงกวาหนึง่คร้ังตอป หรือสูงกวาสองครั้งของความถี่การทดสอบพสิูจน

PL EN ISO 13849-1 ระดับประสิทธิภาพ: สอดคลองกับ SIL, ระดับ a-e

SFF IEC 61508 เศษสวนความลมเหลวทีป่ลอดภัย [%] อตัราเปอรเซ็นตของความลมเหลวทีป่ลอดภยัและความลมเหลวที่เปน-

อนัตรายทีต่รวจพบของฟงกชันนริภยัหรือระบบบยอยที่เกี่ยวของกับความลมเหลวทั้งหมด

SIL IEC 61508 ระดับรวมของความปลอดภยั

STO EN 61800-5-2 แรงบิดนิรภยัปด

2 คําแนะนําเพื่อความปลอดภัยและคําเตือนทั่วไป
คูมอื

การใชงานชุดขับอัตโนมัติ FC 300 VLT®
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คูมือ
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2 คําแนะนําเพื่อความปลอดภัยและคําเตือนทั่วไป
คูมอื

การใชงานชุดขับอัตโนมัติ FC 300 VLT®
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2.1.6 การติดตั้งการหยุดแบบปลอดภัย - FC 302 เฉพาะ (และ FC 301 ใน เฟรมขนาด A1)

ในการติดต้ังการหยดุในหมวด 0 (EN60204) ใหสอดคลองกับหมวด-

ความปลอดภยั 3 (EN 954-1) / PL “d” (ISO 13849-1) ใหปฏบิติัตาม-

คําแนะนําเหลาน้ี:

1. ตองถอดจดุเช่ือม (จัมเปอร) ระหวางขัว้ 37 และแรงดัน 24 V DC การ-

ตัดหรือแยกจมัเปอรจะไมเพียงพอกบัจุดประสงคนี ้ โปรดถอดออก-

ทัง้หมดเพื่อหลีกเลี่ยงการลัดวงจร ดูจัมเปอรทีภ่าพประกอบ

2. เช่ือมตอขัว้ตอ 37 กับแรงดัน 24 V DC ดวยสายเคเบลิที่มีการปองกัน-

การลัดวงจร แหลงจายแรงดัน 24 V DC ตองสามารถถูกตัดวงจรได-

ดวยอุปกรณตัดวงจร Cat. 3 (EN 954-1) / PL “d” (ISO 13849-1)

หากอปุกรณตัดและตัวแปลงความถี่ต้ังอยูในแผงการติดต้ังเดียวกนั

คุณสามารถใชสายเคเบิลทัว่ไปแทนสายแบบมีการปองกนั

3. ฟงกชันการหยดุแบบปลอดภยั (Safe Stop) จะตรงตาม Cat. 3 (EN

954-1) / PL “d” (ISO 13849-1) ตอเมื่อมกีารปกปองโดยเฉพาะจาก-

หรือมีการหลีกเลี่ยงภาวะที่มีสื่อนาํพลังงาน การปกปองดังกลาว-

สามารถทาํไดโดยใช FC 302 ทีม่ีการปองกันระดับ IP54 หรือสูงกวานัน้

หากใช FC 302 ที่มีการปองกนัต่ํากวา (หรือ FC 301 A1 ทีส่งมอบให-

พรอมกบักรอบหุม IP21 เทานั้น) จะถูกใช ดังนั้นตองแนใจวาสภาพ-

แวดลอมการทํางานตรงกบัภายในของสวนหอหุม IP54 แนวทางแกไข-

ทีชั่ดเจน หากมีความเสี่ยงของภาวะที่มีสื่อนําพลังงานในสภาพ-

แวดลอมการทํางาน คอืการติดตั้งอปุกรณในตูที่จะใหการปองกัน IP54

ภาพประกอบ 2.1: บริดจตอเช่ือมระหวางขั้วตอ 37 และ 24 V DC

ภาพประกอบดานลางแสดงหมวดการหยุด 0 (EN 60204-1) ทีม่ี Safety Cat. 3 (EN 954-1) / PL “d” (ISO 13849-1) การตัดวงจรจะเกดิจากหนาสัมผัสเชื่อมตอของประตู-

เปดออก ภาพประกอบนี้ยังแสดงวิธีการเชื่อมตอสวนของฮารดแวรที่ไมเกีย่วของกบัความปลอดภยัดวย

ภาพประกอบ 2.2: ภาพประกอบมุมมองที่สําคญัของการติดต้ังเพือ่ใหสอดคลองตามหมวดการหยดุ 0 (EN 60204-1) ทีม่ี Safety Cat. 3 (EN 954-1) / PL

“d” (ISO 13849-1)

 

2.1.7 ไฟสายหลักสําหรับ IT

พารามิเตอร 14-50 RFI Filter สามารถใช เพื่อปลดตัวเกบ็ประจ ุRFI ภายในจากตัวกรอง RFI ไปสายดินในตัวแปลงความถี่ 380 - 500 V หากทําเชนน้ี จะทําใหประสิทธิภาพ-

ของ RFI ลดลงไปทีร่ะดับ A2 สําหรับตัวแปลงความถี ่525 - 690 V พารามิเตอร 14-50 RFI Filter จะไมทํางาน สวิตช RFI ไมสมารถที่จะถูกเปดได

คูมือ
การใชงานชุดขับอัตโนมัติ FC 300 VLT® 2 คําแนะนําเพื่อความปลอดภัยและคําเตือนทั่วไป
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3 วิธีการติดตั้ง
คูมอื
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14 MG.33.AG.9A - VLT®เปนเครื่องหมายการคาทีจ่ดทะเบียนของ Danfoss

3  



3 วธีิการติดตั้ง

3.1.1 เกีย่วกับวิธกีารติดตั้ง

บทน้ีจะกลาวถึงการติดตั้งทางไฟฟาและทางกลสําหรับขัว้ตอไฟฟาและขัว้ตอการดควบคุม

การติดต้ังทางไฟฟาสําหรับอุปกรณเสริมมรีะบุไวในคําแนะนําการใชงานและคูมือการออกแบบที่เกี่ยวของ

อานคําแนะนําเพือ่ความปลอดภยักอนทีจ่ะติดต้ังเครื่อง

ภาพประกอบ 3.1: แผนผังแสดงการติดตั้งพืน้ฐาน ซ่ึงประกอบ-

ดวยสายหลัก มอเตอร ปุมสตารท/หยดุ และโพเทนชิโอมิเตอร-

สําหรับการปรับความเร็ว

 

3.1.2 รายการตรวจสอบ

เมื่อนาํตัวแปลงความถี่ออกจากกลอง ตรวจใหแนใจวาเครื่องไมมีความเสียหายและมีความสมบูรณ

สําหรับระดับพลังงานไปดูตารางขนาดเครื่องกลในหนาถัดไป

ขอแนะนําใหเลือกไขควง (ฟลลิปส ไขควงแฉกหรือไขควงดาว) มีดตัด สวาน และมีด ไวใหพรอมสําหรับการถอดเครื่องออกจากกลองและติดต้ังตัวแปลงความถี ่กลอง-

บรรจุสําหรับเคสเหลานี้ประกอบดวยสิง่ของตามทีแ่สดง ถุงใสอุปกรณเสริม เอกสาร และตัวเครื่อง ขึน้อยูกบัวาอปุกรณเสริมทีป่ระกอบไวอาจจะมี 1 หรือ 2 ถุงและเอกสาร-

คูมือ 1 ชุดหรืออาจจะมากกวานัน้

คูมือ
การใชงานชุดขับอัตโนมัติ FC 300 VLT® 3 วิธีการติดตั้ง
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3.2 การติดตั้งเชิงกล

3.2.1 การติดตั้งเชิงกล 

ทกุขนาดเฟรมสามารถ ติดตั้งแบบชิดกนั ยกเวนเมื่อใช ชุดกรอบหุม IP21/IP4X/ ประเภท 1 (ดูสวน ตัวเลือกและอปุกรณเสริมของคูมือการออกแบบ)

หากใชชุดเคส IP 21 กับเคส A1, A2 หรือ A3 จะตองมีระยะหางระหวางชุดขับเคลื่อนอยางนอย 50 มม.

เพื่อใหสภาพของการระบายความรอน ใหผลดีที่สุด ชวยใหอากาศไหลผานดานบนและดานลางของตัวแปลงความถี่ ดูตารางดานลาง

ความแตกตางสําหรับอากาศที่ไหลผานของเคส

ขนาด-
เฟรม A1* A2 A3 A4 A5 B1 B2 B3 B4 C1 C2 C3 C4

a
(มม.): 100 100 100 100 100 100 200 100 200 200 225 200 225

b
(มม.): 100 100 100 100 100 100 200 100 200 200 225 200 225

* FC 301 เทาน้ัน

1. เจาะรูตามระยะทีใ่หมา

2. คุณตองใชสกรูทีเ่หมาะสมกบัพืน้ผวิที่ตองการติดต้ังตวัแปลงความถี่ ขนัสกรูทั้ง 4 ตัวใหแนน

ตาราง 3.1: การติดตั้งขนาดเฟรม A4, A5, B1, B2, C1 และC2 บนผนังทีไ่มแขง็แรง ตองติดต้ังชุดขบัเคลื่อนบนแผนยดึหลัง A เนือ่งจากอากาศทีไ่หลผานแผนระบาย-

ความรอนมีไมเพยีงพอ

เฟรม
แรงบดิในการขนัฝาปด (Nm)

IP20 IP21 IP55 IP66
A1 * - - -
A2 * * - -
A3 * * - -
A4/A5 - - 2 2
B1 - * 2,2 2,2
B2 - * 2,2 2,2
B3 * - - -
B4 2 - - -
C1 - * 2,2 2,2
C2 - * 2,2 2,2
C3 2 - - -
C4 2 - - -
* = ไมมีสกรูสําหรับใชขนั
- = ไมปรากฏ

3 วิธีการติดตั้ง
คูมอื

การใชงานชุดขับอัตโนมัติ FC 300 VLT®
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3.2.2 การติดตัง้แผงเจาะทะลุ

ชุดติดตั้งแผงเจาะทะลุมีจาํหนายสําหรบัชุดตัวแปลงความถี่ VLT HVAC FC 102, VLT Aqua Drive และชุดขับอตัโนมัต ิVLT

หากตองการเพิม่การระบายความรอนใหกบัแผนระบายความรอน และลดความลึกของแผง ใหติดต้ังตัวแปลงความถี่ในแผงเจาะทะลุได นอกจากนี้ สามารถนาํพัดลมภายใน-

ออกได

เคร่ืองมือสําหรบัใชงานจะเปนประโยชนสําหรับหอA5 เร่ือยไปจนถึง C2

โนตสําหรับผูอาน

ชดุประกอบนีไ้มสามารถใชไดกับฝาครอบดานหนาแบบหลอ ตองใชฝาครอบพลาสติก IP21 แทน

ขอมูลในตัวเลขการออกคําสั่งจะพบไดจากหมายเลขการออกคําสั่งในคูมือการออกแบบ

ขอมูลรายละเอียดเพิ่มเติมมีอยูในคําแนะนําชุดติดตั้งแผงเจาะทะล,ุ MI.33.HX.YY โดยที ่yy=รหัสภาษา

คูมือ
การใชงานชุดขับอัตโนมัติ FC 300 VLT® 3 วิธีการติดตั้ง
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3.3 การติดตั้งทางไฟฟา

โนตสําหรับผูอาน

สายเคเบิลทั่วไป

การติดตั้งสายเคเบลิตองสอดคลองระเบียบขอบงัคับภายในประเทศเกี่ยวกบัพื้นที่หนาตัดและอุณหภมูิแวดลอม แนะนาํใหใชตัวนําทองแดง (75°C)

ตัวนําอลูมิเนียม

ขั้วตอสามารถตอเขากันกบัตัวนําอลูมิเนียมได แตผวิสัมผสัของตวันาํจะตองสะอาดและจะตองกาํจัดคราบออกซิไดซออกและหุมปดดวยวาสลีนทีม่ีความเปนกลาง-

ปราศจากกรดกอนที่จะเช่ือมตอกับตัวนาํนี้

นอกจากน้ี จะตองขันย้ําสกรูทีข่ั้วตออีกคร้ังหน่ึงหลังจากทีอ่ลูมิเนียมออนตัวได 2 วนั จงึจําเปนอยางยิ่งทีจ่ะตองทาํใหจดุตอที่ข้ัวน้ีมคีวามแนนเพียงพออยูเสมอ มิฉะนัน้ผ-ิ

วอลูมิเนยีมจะเกดิการออกซิไดซขึน้ได

แรงบดิในการขันแนน
ขนาดเฟรม 200 - 240 V 380 - 500 V 525 - 690 V สายเคเบิลสําหรับ: แรงบดิในการขันแนน
A1 0.25-1.5 kW 0.37-1.5 kW -

สายเคเบิลของแหลงจายไฟ ตัวตานทานเบรก การแบงโหลด
และมอเตอร

0.5-0.6 Nm
A2 0.25-2.2 kW 0.37-4 kW -
A3 3-3.7 kW 5.5-7.5 kW -
A4 0.25-2-2 kW 0.37-4 kW
A5 3-3.7 kW 5.5-7.5 kW -
B1 5.5-7.5 kW 11-15 kW - สายเคเบิลของแหลงจายไฟ ตัวตานทานเบรก การแบงโหลด

และมอเตอร
1.8 Nm

รีเลย 0.5-0.6 Nm
ลงดิน 2-3 Nm

B2 11 kW 18.5-22 kW 11-22 kW สายเคเบิลของแหลงจายไฟ ตัวตานทานเบรก การแบงโหลด
และมอเตอร

4.5 Nm

สายเคเบิลมอเตอร 4.5 Nm
รีเลย 0.5-0.6 Nm
ลงดิน 2-3 Nm

B3 5.5-7.5 kW 11-15 kW - สายเคเบิลของแหลงจายไฟ ตัวตานทานเบรก การแบงโหลด
และมอเตอร

1.8 Nm

รีเลย 0.5-0.6 Nm
ลงดิน 2-3 Nm

B4 11-15 kW 18.5-30 kW - สายเคเบิลของแหลงจายไฟ ตัวตานทานเบรก การแบงโหลด
และมอเตอร

4.5 Nm

รีเลย 0.5-0.6 Nm
ลงดิน 2-3 Nm

C1 15-22 kW 30-45 kW - สายเคเบิลของแหลงจายไฟ ตัวตานทานเบรก การแบงโหลด
และมอเตอร

10 Nm

สายเคเบิลมอเตอร 10 Nm
รีเลย 0.5-0.6 Nm
ลงดิน 2-3 Nm

C2 30-37 kW 55-75 kW 30-75 kW สายเคเบิลของแหลงจายไฟและมอเตอร 14 Nm (สูงไดถึง 95 มม.2)
24 Nm (เกนิไดถึง 95 mm2)

สายเคเบิลสําหรับการแบงโหลด และเบรก 14 Nm
รีเลย 0.5-0.6 Nm
ลงดิน 2-3 Nm

C3 18.5-22 kW 30-37 kW - สายเคเบิลของแหลงจายไฟ ตัวตานทานเบรก การแบงโหลด
และมอเตอร

10 Nm

รีเลย 0.5-0.6 Nm
ลงดิน 2-3 Nm

C4 37-45 kW 55-75 kW - สายเคเบิลของแหลงจายไฟและมอเตอร 14 Nm (สูงไดถึง 95 มม.2)
24 Nm (เกนิไดถึง 95 mm2)

สายเคเบิลสําหรับการแบงโหลด และเบรก 14 Nm
รีเลย 0.5-0.6 Nm
ลงดิน 2-3 Nm

3 วิธีการติดตั้ง
คูมอื

การใชงานชุดขับอัตโนมัติ FC 300 VLT®
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3.3.1 การเดินสายไฟควบคุมและสวนกําลังสําหรบัสายเคเบลิแบบไมมีชีล

แรงดันเหนีย่วนํา!

รันสายเคเบิลมอเตอรจากชุดขับเคลื่อนหลายชุดแยกจากกนั แรงดันเหนีย่วนาํจากเอาทพทุสายเคเบิลมอเตอรทีท่ํางานรวมกนัสามารถประจคุาพาซิ-

เตอรของอปุกรณได แมจะปดและล็อคอุปกรณแลว หากไมดําเนนิการรันเอาทพทุสายเคเบลิแยกจากกนัอาจสงผลใหเสียชีวติหรือไดรับบาดเจบ็รุนแรง

รันกาํลังอินพุทของชุดขบัเคล่ือน การเดินสายมอเตอร และการเดินสายควบคุม ในวงจรเมทาลิคหรือเทรยแยกกัน 3 ทาง เพือ่แยกสัญญาณรบกวน-

ความถี่สูง หากไมแยกกาํลัง มอเตอร และการเดินสายควบคุม อาจสงผลใหตัวควบคุมและอุปกรณทืีเ่กีย่วของทํางานไดไมเต็มประสิทธิภาพ

เนื่องจากสายไฟนําพลัสไฟฟาความถี่สูง จงึเปนสิ่งสําคัญทีจ่ะตองรันอินพุทกําลังและกําลังมอเตอรในทอรอยสายที่แยกกนั หากสายไฟขาเขารันในทอรอยสายเดียวกันกบั-

สายไฟมอเตอร พัลสเหลานี้สามารถสงสัญญาณรบกวนไฟฟาควบคูกลับมายงัวงจรกาํลังไฟฟา ควรแยกสายควบคุมตางหากจากสายไฟฟาแรงดันสูงเสมอ

เมื่อไมไดใชสายเคเบลิ แบบถักเกลียว/หุมเกราะ ทอรอยสายอยางนอย 3 ทอ ตองเช่ือมตอกบัอปุกรณเสริมแผง (ดูภาพดานลาง)

• การเดินสายไฟเขาสูกรอบหุม

• การเดินสายไฟจากกรอบหุมไปยงัมอเตอร

• การเดินสายควบคุม

ภาพประกอบ 3.2: การเชื่อมตอการเดินสายควบคุมและสายไฟ

คูมือ
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3.3.2 การถอดแผนเจาะสําหรับสายเคเบลิเพิม่เติม 

1. ถอดชองรอยสายเคเบลิออกจากตัวแปลงความถี ่(ระวงัอยาใหวัตถุแปลกปลอมหลุดเขาไปในตัวแปลงความถี่เม่ือนาํแผนที่เจาะเตรียมไวออก)

2. ตองมีจุดรับชองรอยสายเคเบลิใกลๆ กบัแผนเจาะทีคุ่ณจะนาํออก

3. ในตอนนี้สามารถนําแผนเจาะออกไดโดยใชสิ่วและคอน

4. นําเศษเสี้ยนออกจากชอง

5. ติดตั้งชองรอยสายเคเบิลกบัตัวแปลงความถี่

 

3.3.3 การเช่ือมตอกับแหลงจายไฟหลัก และการตอลงดิน

โนตสําหรับผูอาน

ปลั๊กของตัวเชื่อมทีใ่ชสาํหรับแหลงจายไฟสามารถใชงานไดกับตัวแปลงความถี่ถึง 7.5 kW

1. ยึดสกรูสองตัวในแผนประกับยึด เลื่อนใหตรงตําแหนงและขันสกรูใหแนน

2. ตรวจดูใหแนใจวาตัวแปลงความถี่มีการตอลงดินอยางเหมาะสม เช่ือมตอไปยงั การเชื่อมตอสายดิน (ขัว้ 95) ใชสกรูจากถุงใสอุปกรณเสริม

3. เสียบปลั๊กคอนเน็กเตอร 91(L1), 92(L2), 93(L3) จากถุงใสอุปกรณเสริม เขากับขัว้ตอทีม่ีสัญลักษณ MAINS ที่สวนลางของตัวแปลงความถี่

4. เช่ือมตอสายไฟหลักเขากับปลั๊กคอนเนก็เตอรหลัก

5. ยึดสายเคเบิลกับดวยตัวยดึที่ใหมา

โนตสําหรับผูอาน

ตรวจสอบวาแรงดันไฟฟาสายหลักสอดคลองกับคาแรงดันไฟฟาสายหลักทีร่ะบุไวบนปายชื่อ

ไฟสายหลักสําหรับ IT

หามตอตัวแปลงความถี่ชนดิ 400 V ทีม่ีตัวกรอง RFI-filters เขากับแหลงจายไฟสายหลักที่มีแรงดันระหวางเฟสกับดินสูงเกนิกวา 440 V

หนาตัดของสายเคเบิลทเีชื่อมตอลงดินจะตองมีพืน้ที่หนาตัดอยางนอย 10 มม.2 หรือสองเทาของปลายขัว้สายหลักที่แยกจากกนัตามมาตรฐาน EN

50178

การเชื่อมตอแหลงจายไฟหลักจะตองตอเขากับสวิตชตัดตอนหลัก หากมีสวิตชติดตั้งมาดวย

3 วิธีการติดตั้ง
คูมอื
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การเชื่อมตอแหลงจายไฟหลักสําหรับ ขนาดเฟรม A1, A2 และ A3:

คูมือ
การใชงานชุดขับอัตโนมัติ FC 300 VLT® 3 วิธีการติดตั้ง
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ขัว้ตอหลัก ขนาดเฟรม A4/A5 (IP 55/66)

เมื่อใชสวิตชตัดตอน (ขนาดเฟรม A4/A5) PE จะตองยดึทางดานซายชองชดุขับเคลื่อน

ภาพประกอบ 3.3: การเชื่อมตอแหลงจายไฟหลักของเคส B1

และ B2 (IP 21/NEMA ประเภท 1 และ IP 55/66/NEMA ประเภท

12)

ภาพประกอบ 3.4: การเชื่อมตอแหลงจายไฟหลัก ขนาด B3

(IP20)

3 วิธีการติดตั้ง
คูมอื
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ภาพประกอบ 3.5: การเชื่อมตอแหลงจายไฟหลัก ขนาด B4

(IP20)

ภาพประกอบ 3.6: การเชื่อมตอแหลงจายไฟหลัก ขนาด C1 และ

C2 (IP21/NEMA ประเภท 1 และ IP55/66/NEMA ประเภท 12)

ภาพประกอบ 3.7: การเชื่อมตอแหลงจายไฟหลัก ขนาด C3

(IP20)
ภาพประกอบ 3.8: การเชื่อมตอแหลงจายไฟหลัก ขนาด C4

(IP20)

โดยทัว่ไปสายเคเบลิของแหลงจายไฟเปนสายเคเบิลแบบไมมีชีล

 

คูมือ
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3.3.4 การเช่ือมตอมอเตอร 

โนตสําหรับผูอาน

เพื่อใหสอดคลองกับขอกําหนดการแพรกระจาย EMC ขอแนะนําใหใชสายเคเบลิ  แบบถักเกลียว/หุมเกราะ หากใชสายเคเบลิแบบไมมีชีล/ไมหุมเกราะ

โปรดดูสวน การเดินสายไฟและการเดินสายควบคุมสําหรับสายเคเบิลแบบไมมีชีล สําหรับขอมูลเพิ่มเติม โปรดดูที ่ผลการทดสอบ EMC ในคูมือการ-

ออกแบบ

ดูหัวขอ ขอมูลจําเพาะทั่วไป สําหรับขนาดของภาคตดัขวางและความยาวสายเคเบลิที่เหมาะสม

สวนชีลของสายเคเบลิ: หลีกเลี่ยงการยดึดวยการบิดเกลียวที่ปลายสายชีล (หางหมู) ซ่ึงจะลดประสิทธิผลในการชีลทีค่วามถี่สูง ถาจําเปนตองตัดสวนชีลเพื่อติดตั้งสวิตช-

ตัดตอนของมอเตอร หรือคอนแท็คเตอรของมอเตอร ชีลจะตองตอถึงกนัโดยตอเนือ่งและมีอมิพีแดนซ HF (ความถี่สูง)

ตอสวนชีลของสายเคเบลิมอเตอรเขากบัทั้งแผนดีคัปปลิงของตัวแปลงความถี่ และตอไปยงักลองโลหะของมอเตอร

ทาํการเชื่อมตอสวนชีลกับพืน้ทีส่วนใหญที่สุดเทาทีจ่ะทําได (ตัวรัดสายเคเบิล) ซ่ึงทาํไดโดยใชอปุกรณสําหรบัการติดตั้งทีใ่หมาพรอมกบัตัวแปลงความถี่

ถาจาํเปนตองแยกการชีลเพื่อติดตั้งสวติชตัดตอนของมอเตอร หรือรีเลยมอเตอร สวนชีลจะตองตอดวยอมิพแีดนซ HF ที่ต่ําที่สุดเทาทีจ่ะเปนไปได

ความยาวและพืน้ที่หนาตัดของสายเคเบิล ตัวแปลงความถีน่ี้ผานการทดสอบดวยสายเคเบลิที่มีความยาวและพืน้ทีห่นาตัดของสายเคเบลิตามทีร่ะบไุว หากภาคตัด-

ขวางเพิม่ขึ้น คาความเปนตัวเก็บประจขุองสายเคเบิล ซ่ึงรวมถึงการรั่วไหลของกระแส อาจเพิม่ขึน้ และความยาวสายเคเบิลตองถูกลดลงตามลําดบั พยายามใชสายเคเบิล-

มอเตอรใหสั้นทีสุ่ดเทาที่จะสามารถทําไดเพือ่ลดระดับสัญญาณรบกวนและกระแสรั่วไหล

ความถีส่วิตชิ่ง เมื่อใชตัวแปลงความถี่รวมกับตัวกรองคล่ืนไซน เพื่อลดเสียงรบกวนจากมอเตอร จะตองตั้งความถี่สวติช่ิงตามคําแนะนาํของตัวกรองคลื่นไซน ใน

พารามิเตอร 14-01 Switching Frequency

1. ขัน แผนดีคลัปปลิง ไปยงัสวนลางของตัวแปลงความถี่ ดวยสกรูและแหวนจากกระเปาอุปกรณเสริมใหแนน

2. ตอสายเคเบิลมอเตอรไปยงัขัว้ตอ 96 (U), 97 (V), 98 (W)

3. เช่ือมตอไปยังจุดสําหรับตอลงดิน (ขั้วตอ 99) บนแผนดีคัปปลิงดวยสกรูจากถุงใสอปุกรณประกอบ

4. เสียบปลั๊กคอนเน็กเตอร 96 (U), 97 (V), 98 (W) (ใชไดถึงขนาด 7.5 kW) และสายเคเบลิมอเตอรกับขั้วตอที่มีคําวา MOTOR

5. ยึดสายเคเบิลแบบชีลเขากบัแผนดีคัปปลิงใหแนน โดยใชสกรูและแหวนจากถุงใสอปุกรณประกอบ

มอเตอรมาตรฐานอะซิงโครนสัสามเฟสทุกชนิดสามารถเชื่อมตอเขากับตัวแปลงความถี่ได โดยปกติ มอเตอรขนาดเล็กจะเชื่อมตอแบบสตาร (230/400 V, D/Y) และปกติ-

แลวมอเตอรขนาดใหญจะเชื่อมตอแบบเดลตา (400/690 V, Δ) ดูปายชื่อของมอเตอรสําหรับโหมดการเชื่อมตอและแรงดันไฟฟาทีถู่กตอง

ภาพประกอบ 3.9: การเชื่อมตอมอเตอรสําหรับ A1, A2 และ A3

ภาพประกอบ 3.10: การเชื่อมตอมอเตอรสําหรับ ขนาด A4/A5 (IP

55/66/NEMA ประเภท 12)

3 วิธีการติดตั้ง
คูมอื

การใชงานชุดขับอัตโนมัติ FC 300 VLT®

26 MG.33.AG.9A - VLT®เปนเครื่องหมายการคาทีจ่ดทะเบียนของ Danfoss

3  



ภาพประกอบ 3.11: การเชื่อมตอมอเตอรสําหรับ ขนาด B1 และ B2

(IP 21/NEMA ประเภท 1, IP 55/NEMA ประเภท 12 และ IP66/

NEMA ประเภท 4X)

ภาพประกอบ 3.12: การเชื่อมตอมอเตอรสําหรับ ขนาด B3

ภาพประกอบ 3.13: การเชื่อมตอมอเตอรสําหรับเคส B4 .

คูมือ
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ภาพประกอบ 3.14: การเชื่อมตอมอเตอรของเคส C1 และ C2 (IP

21/ NEMA ประเภท 1 และ IP 55/66/ NEMA ประเภท 12)

ภาพประกอบ 3.15: การเชื่อมตอมอเตอรสําหรับเคส C3 และ C4.

ภาพประกอบ 3.16: ชองเสียบสายสําหรับเคส B1. การใชชองวาง-

ทีร่ะบเุปนเพยีงคําแนะนาํเทานัน้ ยังสามารถดําเนนิการในรูปแบบ-

อืน่ไดอกี

ภาพประกอบ 3.17: ชองเสียบสายสําหรับเคส B2. การใชชองวาง-

ทีร่ะบเุปนเพยีงคําแนะนาํเทานัน้ ยังสามารถดําเนนิการในรูปแบบ-

อืน่ไดอกี

ภาพประกอบ 3.18: ชองเสียบสายสําหรับเคส C1 การใชชองวาง-

ทีร่ะบเุปนเพียงคําแนะนาํเทานัน้ ยงัสามารถดําเนินการในรูปแบบ-

อืน่ไดอกี

ภาพประกอบ 3.19: ชองเสียบสายสําหรับเคส C2. การใชชองวาง-

ทีร่ะบเุปนเพียงคําแนะนาํเทานัน้ ยงัสามารถดําเนินการในรูปแบบ-

อืน่ไดอกี

ชองรอยสายเคเบิลหากไมไดใช สามารถปดดวยหวงยางได (สําหรับ IP 21) ขอมูลเพิ่มเติมและหมายเลขสั่งซ้ือสามารถดูไดในคูมือการออกแบบ

3 วิธีการติดตั้ง
คูมอื
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ขั้วตอที่ 96 97 98 99   
 U V W PE1)  แรงดันมอเตอร 0-100% ของแรงดันแหลงจายไฟหลัก

3 สายออกจากมอเตอร  
 U1 V1 W1

PE1)  ตอแบบเดลตา
W2 U2 V2  6 สายออกจากมอเตอร

 U1 V1 W1 PE1)  ตอแบบสตาร U2, V2, W2
U2, V2, และ W2 จะตองตอเชื่อมโดยแยกตางหากกนั

1)การเชื่อมตอลงดินที่ปลอดภยั

โนตสําหรับผูอาน

ในกรณทีี่ใชมอเตอรที่ไมมีกระดาษฉนวนระหวางเฟส หรือ-

การเสริมฉนวนอ่ืนๆ ทีเ่หมาะสมสาํหรับทาํงานกับการจาย-

แรงดันไฟฟา (เชน ตัวแปลงความถี)่ ใหติดตั้ง ตัวกรองคลื่น-

ไซน ทีเ่อาทพทุของตัวแปลงความถี่

 

3.3.5 ฟวส 

การปองกนัวงจรยอย:

เพือ่ปองกันการติดตั้งตออันตรายจากไฟฟาและเพลิงไหม ทกุวงจรยอยในการติดตั้งสวติชเกยีร เคร่ืองจกัร ฯลฯ จะตองมีการปองกนัการเกิดไฟฟาลัดวงจรและกระแสไฟ-

เกนิตามกฎระเบยีบทัง้ในและตางประเทศ

การปองกนัการลัดวงจร:

ตัวแปลงความถี่จะตองมีการปองกันการเกิดไฟฟาลัดวงจรเพือ่หลีกเลี่ยงอนัตรายจากไฟฟาหรือเพลิงไหม Danfoss แนะนําใหใชฟวสตามที่ไดระบุไวดานลางนี ้ เพือ่-

ปองกนัผูปฏบิัติงานและอปุกรณอื่นๆ ในกรณทีี่เกดิฟอลตขึ้นภายในชุดขับเคลื่อน ตัวแปลงความถี่มกีารปองกันไฟฟาลดัวงจรไดอยางสมบูรณในกรณีทีเ่กดิการลัดวงจรที่-

เอาทพุทของมอเตอร

การปองกันกระแสเกิน:

มีการปองกนัโหลดเกินเพื่อหลีกเลี่ยงอนัตรายจากเพลิงไหม อนัเนือ่งมาจากสายเคเบลิในการติดตั้งมีความรอนสูงเกินไป ตัวแปลงความถี่มีการปองกนักระแสไฟเกนิติดตั้ง-

อยูภายใน ซ่ึงสามารถใชปองกนัการเกิดโหลดเกินที่ตนทาง (ไมรวมการประยุกตใชงานตาม UL) ดูพารามิเตอร 4-18 Current Limit ฟวสหรือตัวตัดวงจรทีส่ามารถใชไดกบั-

การปองกนัทีน่อกเหนอืไปจากปจจบุันในการติดตั้ง การปองกันกระแสเกินจะตองดําเนินการเสมอโดยยดึกฎระเบยีบในประเทศ

ฟวสจะตองไดรับการออกแบบสําหรับการปองกันในวงจรซึ่งสามารถจายกระแสสูงสุดไดถึง 100,000 Arms (สมมาตร) แรงดันสูงสุด 500V

ไมสอดคลองกับ UL

หากไมมีความจําเปนทีจ่ะตองสอดคลองกบั UL/cUL แนะนําใหใชฟวสดังตอไปนี้ ซ่ึงจะยงัคงสอดคลองกบัมาตรฐาน EN50178:

ในกรณทีี่เกิดการทาํงานผิดปกติ การไมปฏบิตัิตามคําแนะนําอาจทําใหเกดิความเสียหายตอตัวแปลงความถี่โดยไมจําเปน

FC ประเภท ขนาดฟวสสูงสุด1) แรงดันพกิัดตํ่าสุด ประเภท
K25-K75 10A 200-240 V ประเภท gG
1K1-2K2 20A 200-240 V ประเภท gG
3K0-3K7 32A 200-240 V ประเภท gG
5K5-7K5 63A 200-240 V ประเภท gG
11K 80A 200-240 V ประเภท gG
15K-18K5 125A 200-240 V ประเภท gG
22K 160A 200-240 V ประเภท aR
30K 200A 200-240 V ประเภท aR
37K 250A 200-240 V ประเภท aR

1) ขนาดฟวสสูงสุด - ดกูฎขอบังคับในประเทศและระหวางประเทศสําหรับการเลอืกขนาดฟวสซ่ึงสามารถนํามาใชได

คูมือ
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FC ประเภท ขนาดฟวสสูงสุด1) แรงดันพกิัดต่ําสุด ประเภท
K37-1K5 10A 380-500 V ประเภท gG
2K2-4K0 20A 380-500 V ประเภท gG
5K5-7K5 32A 380-500 V ประเภท gG
11K-18K 63A 380-500 V ประเภท gG
22K 80A 380-500 V ประเภท gG
30K 100A 380-500 V ประเภท gG
37K 125A 380-500 V ประเภท gG
45K 160A 380-500 V ประเภท aR
55K-75K 250A 380-500 V ประเภท aR

ความสอดคลอง UL

200-240 V

FC ประเภท Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
kW ประเภท RK1 ประเภท J ประเภท T ประเภท CC ประเภท CC ประเภท CC
K25-K37 KTN-R05 JKS-05 JJN-06 FNQ-R-5 KTK-R-5 LP-CC-5
K55-1K1 KTN-R10 JKS-10 JJN-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10
1K5 KTN-R15 JKS-15 JJN-15 FNQ-R-15 KTK-R-15 LP-CC-15
2K2 KTN-R20 JKS-20 JJN-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20
3K0 JKS-25 JKS-25 KTK-R-25 KTK-R-25 KTK-R-25 LP-CC-25
3K7 KTN-R30 JKS-30 JJN-30 FNQ-R-30 KTK-R-30 LP-CC-30
5K5 KTN-R50 KS-50 JJN-50 - - -
7K5 JKS-60 JKS-60 JJN-60 - - -
11K KTN-R80 JKS-80 JJN-80 - - -
15K-18K5 KTN-R125 JKS-150 JJN-125 - - -

FC ประเภท SIBA ฟวส Littel Ferraz-
Shawmut

Ferraz-
Shawmut

kW ประเภท RK1 ประเภท RK1 ประเภท CC ประเภท RK1
K25-K37 5017906-005 KLN-R05 ATM-R05 A2K-05R
K55-1K1 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 A2K-10R
1K5 5017906-016 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R
2K2 5017906-020 KLN-R20 ATM-R20 A2K-20R
3K0 5017906-025 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R
3K7 5012406-032 KLN-R30 ATM-R30 A2K-30R
5K5 5014006-050 KLN-R50 - A2K-50R
7K5 5014006-063 KLN-R60 - A2K-60R
11K 5014006-080 KLN-R80 - A2K-80R
15K-18K5 2028220-125 KLN-R125 - A2K-125R

FC ประเภท Bussmann SIBA ฟวส Littel Ferraz-
Shawmut

kW ประเภท JFHR2 ประเภท RK1 JFHR2 JFHR2
22K FWX-150 2028220-150 L25S-150 A25X-150
30K FWX-200 2028220-200 L25S-200 A25X-200
37K FWX-250 2028220-250 L25S-250 A25X-250

ฟวส KTS จาก Bussmann อาจจะใชแทน KTN สําหรับตัวแปลงความถี ่240 V

ฟวส FWH จาก Bussmann อาจจะใชแทน FWX สําหรับตัวแปลงความถี่ 240 V

ฟวส KLSR จาก LITTEL FUSE อาจจะใชแทน KLNR สําหรับตัวแปลงความถี่ 240 V

ฟวส L50S จาก LITTEL FUSE อาจจะใชแทน L50S สําหรับตัวแปลงความถี ่240 V

ฟวส A6KR จาก FERRAZ SHAWMUT อาจจะใชแทน A2KR สําหรับตัวแปลงความถี ่240 V

ฟวส A50X จาก FERRAZ SHAWMUT อาจจะใชแทน A25X สําหรับตัวแปลงความถี ่240 V

380-500 V

FC ประเภท Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
kW ประเภท RK1 ประเภท J ประเภท T ประเภท CC ประเภท CC ประเภท CC
K37-1K1 KTS-R6 JKS-6 JJS-6 FNQ-R-6 KTK-R-6 LP-CC-6
1K5-2K2 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10
3K0 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 FNQ-R-15 KTK-R-15 LP-CC-15
4K0 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20
5K5 KTS-R25 JKS-25 JJS-25 KTK-R-25 KTK-R-25 LP-CC-25
7K5 KTS-R30 JKS-30 JJS-30 FNQ-R-30 KTK-R-30 LP-CC-30
11K KTS-R40 JKS-40 JJS-40 - - -
15K KTS-R50 JKS-50 JJS-50 - - -
18K KTS-R60 JKS-60 JJS-60 - - -
22K KTS-R80 JKS-80 JJS-80 - - -
30K KTS-R100 JKS-100 JJS-100 - - -
37K KTS-R125 JKS-150 JJS-150 - - -
45K KTS-R150 JKS-150 JJS-150 - - -

3 วิธีการติดตั้ง
คูมอื
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FC ประเภท SIBA ฟวส Littel Ferraz-
Shawmut

Ferraz-
Shawmut

kW ประเภท RK1 ประเภท RK1 ประเภท CC ประเภท RK1
K37-1K1 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 A6K-6R
1K5-2K2 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 A6K-10R
3K0 5017906-016 KLS-R15 ATM-R15 A6K-15R
4K0 5017906-020 KLS-R20 ATM-R20 A6K-20R
5K5 5017906-025 KLS-R25 ATM-R25 A6K-25R
7K5 5012406-032 KLS-R30 ATM-R30 A6K-30R
11K 5014006-040 KLS-R40 - A6K-40R
15K 5014006-050 KLS-R50 - A6K-50R
18K 5014006-063 KLS-R60 - A6K-60R
22K 2028220-100 KLS-R80 - A6K-80R
30K 2028220-125 KLS-R100 - A6K-100R
37K 2028220-125 KLS-R125 - A6K-125R
45K 2028220-160 KLS-R150 - A6K-150R

FC ประเภท Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
kW JFHR2 ประเภท H ประเภท T JFHR2
55K FWH-200 - - -
75K FWH-250 - - -

FC ประเภท SIBA ฟวส Littel Ferraz-
Shawmut

Ferraz-
Shawmut

kW ประเภท RK1 JFHR2 JFHR2 JFHR2
55K 2028220-200 L50S-225 - A50-P225
75K 2028220-250 L50S-250 A50-P250

ฟวส A50QS จาก Ferraz-Shawmut อาจใชแทนฟวส A50P

*ฟวส 170M แสดงจาก Bussmann ใชเคร่ืองหมายภาพ -/80, -TN/80 ประเภท T, ใชเขม็ฟวส -/110 หรือ TN/110 ประเภท T ที่มีขนาดเทากันและ จาํนวน-

แอมแปรที่อาจจะทดแทนกันได

550 - 600V

FC ประเภท Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
kW ประเภท RK1 ประเภท J ประเภท T ประเภท CC ประเภท CC ประเภท CC
K75-1K5 KTS-R-5 JKS-5 JJS-6 FNQ-R-5 KTK-R-5 LP-CC-5
2K2-4K0 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10
5K5-7K5 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20

FC ประเภท SIBA ฟวส Littel Ferraz-
Shawmut

kW ประเภท RK1 ประเภท RK1 ประเภท RK1
K75-1K5 5017906-005 KLSR005 A6K-5R
2K2-4K0 5017906-010 KLSR010 A6K-10R
5K5-7K5 5017906-020 KLSR020 A6K-20R

FC ประเภท Bussmann SIBA Ferraz-
Shawmut

kW JFHR2 ประเภท RK1 ประเภท RK1
P37K 170M3013 2061032.125 6.6URD30D08A0125
P45K 170M3014 2061032.160 6.6URD30D08A0160
P55K 170M3015 2061032.200 6.6URD30D08A0200
P75K 170M3015 2061032.200 6.6URD30D08A0200

*ฟวส 170M แสดงจาก Bussmann ใชเคร่ืองหมายภาพ -/80, -TN/80 ประเภท T, ใชเขม็ฟวส -/110 หรือ TN/110 ประเภท T ที่มีขนาดเทากันและ จาํนวน-

แอมแปรที่อาจจะทดแทนกันได

ฟวส 170M จาก Bussmann ทีม่ีใหในชุดขบัเคลื่อน 525-600/690 V FC 302 P37K-P75K, FC 102 P75K หรือ  P45K-P90K คือ 170M3015

ฟวส 170M จาก Bussmann ทีม่ีใหในชุดขบัเคลื่อน 525-600/690V FC 302 P90K-P132, FC 102 P90K-P132, หรือ  P110-P160 คือ 170M3018

ฟวส 170M จาก Bussmann ทีม่ีใหในชุดขบัเคลื่อน 525-600/690V FC 302 P160-P315, FC 102 P160-P315, or  P200-P400 คือ 170M5011

คูมือ
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3.3.6 การเขาถงึขัว้ตอสวนควบคุม 

ขัว้ตอทัง้หมดทีต่อกับสายเคเบลิควบคุมจะอยูขางใตฝาปดขัว้ตอดานหนาของตัว-

แปลงความถี่ ถอดฝาปดขั้วตอออกโดยใชไขควง

ภาพประกอบ 3.20: เขาไปยังขั้วตอควบคุมของเดสA2, A3, B3, B4, C3

และ C4

ถอดฝาครอบดานหนาในการเชื่อมตอขัว้ตอควบคุม เมื่อปดฝาครอบดานหนากลับ

โปรดดูใหแนใจวาไดขันใหแนนดวยแรงบดิขนาด 2 Nm.

ภาพประกอบ 3.21: เขาไปยังขั้วตอควบคุมของเคส A4, A5, B1, B2, C1

และ C2 enclosures

3 วิธีการติดตั้ง
คูมอื
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3.3.7 การติดตั้งทางไฟฟา, ขั้วตอสวนควบคุม 

การติดต้ังสายเคเบลิเขากบัขัว้ตอ:

1. ปลอกฉนวนประมาณ 9-10 มม.

2. ใสไขควง1) ลงในรูสี่เหลี่ยม

3. ใสสายเคเบิลในรูวงกลมที่ติดกัน

4. นําไขควงออก ในตอนนีส้ายเคเบิลถูกตอเขากับข้ัวตอแลว

การถอดสายเคเบลิออกจากขัว้ตอ:

1. ใสไขควง1) ลงในรูสี่เหลี่ยม

2. ดึงสายเคเบิลออกมา

1) สูงสุด 0.4 x 2.5 มม.

1.

2. 3.

คูมือ
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3.4 ตัวอยางการเชื่อมตอ

3.4.1 สตารท/หยุด 

ขั้วตอ 18 = พารามิเตอร 5-10 Terminal 18 Digital Input [8] เร่ิมตน

ขั้วตอ 27 = พารามิเตอร 5-12 Terminal 27 Digital Input [0] ไมมีการ-

ทาํงาน (คามาตรฐานลื่นไหล ผกผัน)

ขั้วตอ 37 = การหยดุแบบปลอดภัย (Safe Stop)(ถามี)

 

3.4.2 สตารท/หยุด พลัส 

ขั้วตอ 18 = พารามิเตอร 5-10 Terminal 18 Digital Inputสตารทคาง [9]

ขั้วตอ 27 = พารามิเตอร 5-12 Terminal 27 Digital Inputการหยุดผกผัน [6]

ขั้วตอ 37 = การหยดุแบบปลอดภัย (Safe Stop)(ถามี)

3 วิธีการติดตั้ง
คูมอื

การใชงานชุดขับอัตโนมัติ FC 300 VLT®
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3.4.3 ความเร็วเพิม่/ลด 

ขั้วตอ 29/32 = ความเร็วเพิม่/ลด:

ขั้วตอ 18 = พารามิเตอร 5-10 Terminal 18 Digital Inputการเริ่ม-

ตน [9] (คามาตรฐาน)

ขั้วตอ 27 = พารามิเตอร 5-12 Terminal 27 Digital Input อางอิงการ-

หยุดคาง [19]

ขั้วตอ 29 = พารามิเตอร 5-13 Terminal 29 Digital Input เรงความเร็ว

[21]

ขั้วตอ 32 = พารามิเตอร 5-14 Terminal 32 Digital Input ลดความเร็ว

[22]

หมายเหตุ: เฉพาะขัว้ตอ 29 ใน FC x02 (x = ประเภทรุน)

 

3.4.4 คาอางองิโพเทนชิโอมิเตอร 

คาอางอิงแรงดันไฟฟาผานโพเทนชิโอมิเตอร:

แหลงคาอางองิ 1 = [1] อินพุทอนาล็อก 53 (คามาตรฐาน)

ขั้วตอ 53, แรงดันต่ํา = 0 โวลต

ขั้วตอ 53, แรงดันสูง = 10 โวลต

ขั้วตอ 53, คาอางอิง/คาปอนกบั ต่ํา = 0 RPM

ขั้วตอ 53, คาอางอิง/คาปอนกลับ สูง = 1500 RPM

สวิตช S201 = ปด (U)

 

คูมือ
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3.5.1 การติดตั้งทางไฟฟา สายเคเบลิควบคุม 

ภาพประกอบ 3.22: แผนผงัแสดงขัว้ตอทางไฟฟาทั้งหมดโดยไมมีอปุกรณเสริม

A = analog, D = digital

ขัว้ตอ 37 จะใชสําหรับการหยุดแบบปลอดภยั สําหรับโครงสรางในการติดตั้งใหอางองิจากการติดตั้งการหยดุแบบปลอดภยั ในคูมือการออกแบบ

* ขัว้ตอ 37 ไมไดรวมอยูใน FC 301 (ยกเวนFC 301 A1ที่รวมเอาการหยดุแบบปลอดภัยเอาไวดวย)

รีเลย 2 และขัว้ตอ 29, ไมมีฟงกชันใน FC 301

ในบางกรณ ี สายเคเบลิควบคุมทีเ่ปนสัญญาณอนาล็อกทีย่าวมากๆ ซ่ึงขึน้อยูกับการติดตั้ง สงผลใหเกิดวงรอบการตอลงดิน 50/60 Hz มีสัญญาณรบกวนจากสายเคเบลิ-

แหลงจายไฟหลัก

หากเกิดเหตุการณนีข้ึ้น อาจจําเปนทีจ่ะตองแยกชีลหรือใสตัวเกบ็ประจุ 100 nF ระหวางชีลกบัโครงเคร่ือง

อนิพทุและเอาทพุทดจิติัลและอนาล็อกตองเชื่อมตอไปยงัอนิพทุรวมของตัวแปลงความถี่โดยตอแยกจากกนั (ข้ัวตอ 20, 55, 39) เพือ่หลีกเลี่ยงกระแสลงดินจากทั้งสอง-

กลุมสงผลกระทบไปยังกลุมอื่นๆ ตัวอยางเชน สวติช่ิงบนอนิพทุดิจติัลอาจรบกวนสัญญาณอินพุทอนาล็อก

3 วิธีการติดตั้ง
คูมอื
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ลักษณะขัว้อินพุทของขัว้ตอควบคุม

โนตสําหรับผูอาน

เพื่อใหสอดคลองกับขอกําหนดการแพรกระจาย EMC ขอแนะนาํใหใชสายเคเบลิ  แบบถักเกลียว/หุมเกราะ หากใชสายเคเบิลแบบไมมีชีล/ไมหุมเกราะ

โปรดดูสวน การเดินสายไฟและการเดินสายควบคุมสําหรับสายเคเบิลแบบไมมีชีล สําหรับขอมูลเพิม่เติม โปรดดูที ่ผลการทดสอบ EMC ในคูมือการ-

ออกแบบ

คูมือ
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3.5.2 สวิตช S201, S202 และ S801 

สวติช S201 (A53) และ S202 (A54) ใชสําหรับเลือกการกําหนดรูปแบบกระแส (0-20 mA) หรือแรงดันไฟฟา (-10 ถึง 10 V) ของขัว้ตออินพุทอนาล็อก 53 และ 54 ตาม-

ลําดับ

สวติช S801 (การตอเช่ือมบสั) สามารถใชเพือ่เปดการทํางานการตอเช่ือมพอรต RS-485 (ขัว้ตอ 68 และ 69)

ดูภาพประกอบแผนผังแสดงขัว้ตอไฟฟาทั้งหมดในหัวขอการติดตั้งทางไฟฟา

การตั้งคามาตรฐานจากโรงงาน:

S201 (A53) = OFF (อนิพตุแรงดัน)

S202 (A54) = OFF (อนิพตุแรงดัน)

S801 (การตอเช่ือมบสั) = OFF

โนตสําหรับผูอาน

เมื่อจะเปลี่ยนฟงกชันของ S201 s202 หรือ S801 โปรดระมัดระวงัที่จะไมใชแรงสําหรับการทํางานกบัสวติช แนะนาํใหถอดชุด LCP (แปนยดึ)เมื่อ-

ทํางานกับสวิตช สวติชจะตองไมถูกใชงานเมื่อตัวแปลงความถี่เปดเครื่องอยู

3 วิธีการติดตั้ง
คูมอื
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3.6 การตั้งคาสดุทาย และทดสอบ
ในการทดสอบการตั้งคาจะตองแนใจวาตัวแปลงความถีก่ําลังทํางาน แลวใหทาํตามขั้นตอนตอไปนี้

ขัน้ที ่1: หาตําแหนงของปายชื่อมอเตอร

โนตสําหรับผูอาน

มอเตอรอาจจะเชื่อมตอแบบสตาร (Y) หรือแบบเดลตา (Δ) ขอมูลน้ีจะมีอยูที่ ขอมูลบนปายชื่อ บนมอเตอร

ขัน้ที ่2: มอเตอรปอนขอมูลปายชื่อ ในรายการพารามิเตอรน้ี

ข้ันแรกในการเขาสูรายการนี้ใหกดปุม [QUICK MENU] จากนัน้กเ็ลือก “การตั้ง-

คาดวน Q2”

1. พารามิเตอร 1-20 Motor Power [kW]
พารามิเตอร 1-21 Motor Power [HP]

2. พารามิเตอร 1-22 Motor Voltage
3. พารามิเตอร 1-23 Motor Frequency
4. พารามิเตอร 1-24 Motor Current
5. พารามิเตอร 1-25 Motor Nominal Speed

ขัน้ที ่ 3: กระตุนการเปดอตัโนมัติในการดัดแปลงมอเตอรโดยอัตโนมัติ

(AMA)

การใชงาน AMA จะม่ันใจไดวาสมรรถนะการทํางานเหมาะสมที่สุด การเปดอตัโนมัติของ AMA

1. เช่ือมตอขัว้ตอ 37 กับ ขัว้ตอ 12 (ถาขัว้ตอ 37 วางอยู)

2. เช่ือมตอขัว้ตอ 27 กับขั้วตอ 12 หรือตั้งคาพารามิเตอร 5-12 Terminal 27 Digital Inputไวที่ 'ไมมีฟงกชัน'

3. กระตุน AMA พารามิเตอร 1-29 Automatic Motor Adaptation (AMA).

4. เลือกระหวางการเปดอตัโนมัต ิAMA. ถาตัวกรองคลื่นไซนถูกเพิม่การใชงานจะถูกเปลี่ยนเฉพาะการเปดอตัโนมัติของ AMAระหวางขั้นตอน AMA

5. กดปุม [OK] หนาจอแสดงผลจะแสดงคําวา “กด [Hand on] เพื่อสตารท”

6. กดปุม [Hand on] แถบแสดงความคืบหนาในการทํางานถาการเปดอัตโนมัติของ AMA

การหยุดAMA ระหวางการทํางาน

1. กดปุม [OFF] - ตัวแปลงความถี่จะเขาสูหมวดสัญญาณเตือนและหนาจอจะแสดงวา AMAถูกยกเลิกการใชงานโดยผูใช

คูมือ
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ความสําเร็จ AMA

1. หนาจอจะแสดง “กด [OK] เพือ่สิ้นสุด AMA”.

2. กดปุม [OK] เพือ่ออกจาก AMA

การเปดอัตโนมัติAMA

1. ตัวแปลงความถี่จะเขาสูโหมดสัญญาณเตือน คําอธิบายเกีย่วกบัสัญญาณเตือน ดูไดที่หัวขอ คําเตือนและสัญญาณเตือน

2. "คารายงาน" ใน [Alarm Log] (บันทึกสัญญาณเตือน) จะแสดงลําดับการวัดคร้ังสุดทาย AMAใหดําเนินการกอนทีต่ัวแปลงความถี่จะเขาสูหมวดสัญญาณเตือน

หมายเลขที่มาพรอมกบัคําอธิบายของสัญญาณเตือนจะชวยเหลือคุณในการแกไขปญหาเบือ้งตน หากคุณติดตอ Danfoss เพื่อขอรับการบริการ คุณตองแนใจวา

ไดอางถึงหมายเลขและคําอธิบายของสัญญาณตือน

โนตสําหรับผูอาน

การเปดอตัโนมัต ิAMA มักเกิดขึน้ในกรณีทีม่ีการลงทะเบยีน เพื่อเขาสู หรือความแตกตางมากเกินไประหวางขนาดกําลังมอเตอร และขนาดกาํลังของ-

ตัวแปลงความถี่

ขัน้ที ่4: กําหนดระดับความเร็วและระดับเวลา

พารามิเตอร 3-02 Minimum Reference
พารามิเตอร 3-03 Maximum Reference

ตาราง 3.2: งคาขดีจํากัดที่ตองการสาํหรับความเรว็ และเวลาเปล่ียนความเร็ว

พารามิเตอร 4-11 Motor Speed Low Limit [RPM] หรือ
พารามิเตอร 4-12 Motor Speed Low Limit [Hz]
พารามิเตอร 4-13 Motor Speed High Limit [RPM] หรือ
พารามิเตอร 4-14 Motor Speed High Limit [Hz]

พารามิเตอร 3-41 Ramp 1 Ramp up Time
พารามิเตอร 3-42 Ramp 1 Ramp Down Time

3 วิธีการติดตั้ง
คูมอื
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3.7 การเชื่อมตอเพิ่มเติม

3.7.1 ระบบควบคุมเบรกเชิงกล  

ในการทํางานเกีย่วกับการชักรอก/หยอนลง จําเปนตองสามารถควบคุมเบรกไฟฟาเชิงกลได:

• ควบคุมเบรคโดยใชเอาทพุทรีเลยหรือเอาทพทุดิจติัล (ขัว้ตอ 27 และ 29)

• ใหเอาทพุทปด (ปลอดแรงดันไฟฟา) ตราบเทาที่ตัวแปลงความถี่ไมสามารถ ‘รองรับ ’ มอเตอรได ตัวอยางเชน ในกรณทีี่โหลดหนกัเกินไป

• เลือก การควบคุมเบรคเชิงกล [32] ในพารามิเตอร 5-4*สําหรับการทาํงานกับเบรคไฟฟาเชิงกล

• เบรกจะถูกปลอยเมื่อกระแสมอเตอรมีคาเกนิกวาคาทีต่ั้งไวในพารามิเตอร 2-20 Release Brake Current

• เบรคจะทาํงานเมื่อความถี่เอาทพตุมีคานอยกวาความถี่ทีต่ั้งไวในพารามิเตอร 2-21 Activate Brake Speed [RPM]หรือพารามิเตอร 2-22 Activate Brake Speed

[Hz]และเฉพาะเมื่อตวัแปลงความถี่กาํลังดําเนินการตามคําสั่งหยุด

ถาตัวแปลงความถี่อยูในโหมดสัญญาณเตือน หรือในสถานการณทีเ่กิดแรงดันเกนิ เบรกเชิงกลจะตัดเขาทนัที

 

3.7.2 การตอมอเตอรหลายตัวขนานกัน 

ตัวแปลงความถี่สามารถควบคุมมอเตอรหลายตัวที่เช่ือมตอแบบขนาน การใช-

กระแสไฟของมอเตอรโดยรวมตองไมเกินกระแสเอาทพทุ IM,N ที่ระบุไวสําหรับ-

ตัวแปลงความถี่

โนตสําหรับผูอาน

การติดตั้งดวยสายเคเบิลทีเ่ช่ือมตอในจุดตอรวมดังทีแ่สดง-

ในภาพประกอบดานลางเปนการแนะนาํเมือ่สําหรับความ-

ยาวของสายเคเบิลทีม่ีระยะสั้นเทาน้ัน

โนตสําหรับผูอาน

เมื่อมอเตอรหลายตัวเชื่อมตอกันแบบขนาน

พารามิเตอร 1-29 Automatic Motor Adaptation

(AMA)จะไมสามารถใชงานได

โนตสําหรับผูอาน

รีเลยความรอนอิเล็กทรอนิก (ETR) ของตัวแปลงความถี่ไม-

สามารถใชเปนการปองกนัมอเตอรสําหรบัมอเตอรแตละตัว-

ในระบบที่มีมอเตอรเชื่อมตอกันแบบขนานได ควรจัดใหมี-

การปองกันมอเตอรเพิ่มเติม เชน ใชเทอรมิสเตอรใน-

มอเตอรแตละตัว หรือรีเลยความรอนแยกตางหาก (เซอรกิต-

เบรกเกอรไมเหมาะสมในการใชสําหรับการปองกันนี)้

อาจมีปญหาเกิดข้ึนขณะสตารท และที่คา RPM ระดับต่ําหากขนาดมอเตอรมีความแตกตางกันมาก เนือ่งจากความตานทานไฟฟาสัมพทัธคาสูงของสเตเตอรของมอเตอร-

ขนาดเล็กตองการแรงดันไฟฟาระดับสูงกวาเมื่อสตารทที่คา RPM ต่ํา

คูมือ
การใชงานชุดขับอัตโนมัติ FC 300 VLT® 3 วิธีการติดตั้ง
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3.7.3 การปองกนัความรอนเกินของมอเตอร 

รเีลยความรอนแบบอิเล็กทรอนกิในตัวแปลงความถีไ่ดรับการรับรอง UL เมื่อพารามิเตอร 1-90 Motor Thermal ProtectionถูกกาํหนดไวสําหรับETR Trip และ

พารามิเตอร 1-24 Motor Currentที่ถูกตั้งไวที่กระแสมอเตอรทีพ่ิกดั (ดูจากปายชื่อมอเตอร)

ในสวนของระบบปองกันความรอนมอเตอร สามารถใชอุปกรณเสริม การดเทอรมิสเตอร PTC MCB 112 การดชุดนีม้ีการรับรอง ATEX เพื่อปองกันมอเตอรในพืน้ทีท่ี่อาจเกิด-

การระเบิด โซน 1/21 และโซน 2/22 ดูขอมูลเพิ่มเติมใน คูมือการออกแบบ โปรดดูขอมูลเพิ่มเติมในคูมือการออกแบบ

 

3.7.4 วิธเีช่ือมตอ PC เขากับตัวแปลงความความถี่

หากตองการควบคุมตัวแปลงความถี่จาก PC ใหติดตั้งซอฟตแวรชุดคําสั่ง MCT 10

พซีีจะเชื่อมตอผานสาย USB มาตรฐาน (โฮสต/อุปกรณ) หรือผานอินเทอรเฟซ

RS485 ตามทีแ่สดงใน การเชื่อมตอบัส จากคูมือการตั้งโปรแกรม

โนตสําหรับผูอาน

การเชื่อมตอ USB ถูกแยกโดดทางไฟฟาจากแรงดันแหลง-

จายไฟ (PELV) และขัว้ตอแรงดันไฟฟาแรงสูงอืน่ๆ การ-

เช่ือมตอดวย USB จะตอกบัจุดตอลงดินปองกันของตัว-

แปลงความถี่ ใชแลปทอ็ปแยกตางหากเพื่อเช่ือมตอเปน PC

เขากบัขัว้ตอ USB บนตัวแปลงความถี่เทานัน้
ภาพประกอบ 3.23: การเชื่อมตอ USB

 

3.7.5 FC 300ซอฟตแวรพซีี

การจัดเกบ็ขอมูลในพีซีผานทางMCTซอฟตแวรชุดคําสั่ง 10 :

1. เชื่อมตอพซีีเขากบัเครื่องผานทางพอรต USB

2. เปด MCT 10ซอฟตแวรชุดคําสั่ง

3. เลือกชองเสียบยเูอสบใีน "ระบบ"

4. เลือก "บันทึก"

5. เลือก "โครงการ"

6. เลือก "วาง"

7. เลือก “บันทึกเปน”

ในตอนนีพ้ารามิเตอรทั้งหมดจะถูกจดัเกบ็

การถายโอนขอมูลจากพซีีไปยังชุดขบัเคลื่อนผานทาง MCT 10

ซอฟตแวรชุดคําสั่ง:

1. เช่ือมตอพีซีเขากับเครื่องผานทางพอรต USB

2. เปด MCT 10 ซอฟตแวรชุดคําสั่ง

3. เลือก “เปด” – ไฟลทีเ่ก็บไวจะแสดงขึน้มา

4. เปดไฟลทีต่องการ

5. เลือก “เขียนไปยงัชุดขบั”

ในตอนนี้พารามิเตอรทัง้หมดจะถูกถายโอนไปยังชุดขับ

มีคูมือแยกตางหากสําหรับ MCT 10 ซอฟตแวรชุดคําสั่ง ใหใช

3 วิธีการติดตั้ง
คูมอื
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4 วธีิการตั้งโปรแกรม

4.1 ภาพ และ ตัวเลขLCP
การตั้งโปรแกรมที่งายทีสุ่ด ของตัวแปลงความถี่ดําเนินการดวย LCP (LCP 102)แบบกราฟค ซ่ึงจําเปนตองอาศัยคูมือการออกแบบของตัวแปลงความถี่เมื่อใชแผงควบคุม-

หนาเครื่องแบบตัวเลข (LCP 101)

 

4.1.1 วิธี การตั้ง แบบกราฟฟก  LCP 

ขอแนะนําการใชงานตอไปนีใ้ชกบั LCP (LCP 102)แบบกราฟฟก:

แผงควบคุมกลุมตามหนาที่ได ส่ีกลุม:

1. หนาจอกราฟก พรอมบรรทัดแสดงสถานะ

2. ปุมเมนแูละไฟแสดงสถานะ – สําหรับเปลี่ยนพารามิเตอร และสลับ-

ระหวางฟงกชันบนหนาจอ

3. ปุมนาํทางและไฟแสดงสถานะ (LED)

4. ปุมการทํางานและไฟแสดงสถานะ (LED)

ขอมูลทั้งหมดที่แสดงบนจอแสดงผลแบบกราฟฟกLCPสามารถแสดงไดมากถึง 5

รายการชองขอมูลการทํางานในขณะที่แสดง [สถานะ]

บรรทัดแสดงผล:

a. บรรทัดแสดงสถานะ:  ขอความสถานะที่แสดงไอคอนและกราฟก

b. บรรทัด 1-2: บรรทัดแสดงขอมูลผูใช ซ่ึงแสดงขอมูลทีผู่ใชระบหุรือ-

เลือกไว เมื่อกดปุม [Status] จะสามารถเพิม่บรรทัดพเิศษไดถึงหนึ่ง-

บรรทัด

c. บรรทัดแสดงสถานะ: ขอความสถานะจะแสดงเปนขอความ

 

4.1.2 วิธีการตั้งโปรแกรมดวยแผงควบคุมหนาเครื่องแบบตัวเลข 

คําแนะนาํตอไปนี้ใชไดกบัLCP (LCP 101) แบบตัวเลข:

แผงควบคุมถูกแบงออกเปนกลุมตามหนาที่ได ส่ีกลุม:

1. การแสดงผลแบบตัวเลข.

2. ปุมเมนแูละไฟแสดงสถานะ – สําหรับเปลี่ยนพารามิเตอร และสลับ-

ระหวางฟงกชันบนหนาจอ

3. ปุมนาํทางและไฟแสดงสถานะ (LED)

4. ปุมการทํางานและไฟแสดงสถานะ (LED)

คูมือ
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4.1.3 การเริม่การทดสอบเพือ่ใชงาน

วธีิทีง่ายที่สดุในการเริ่มตนใชงานคือการใชปุมเมนดูวนและปฏบิัติตามกระบวนการต้ังคาดวน LCP 102 (ดูตารางจากซายไปขวา) ตัวอยางนํามาใชกับการประยุกตใชงานวง-

รอบเปด:

กด

Q2 เมนูดวน

พารามิเตอร 0-01 ภาษา ตั้งภาษา  

พารามิเตอร 1-20 Motor Power [kW] ตัง้คากําลังตามปายชื่อของมอเตอร  

พารามิเตอร 1-22 Motor Voltage ตั้งคาแรงดันตามปายชื่อ  

พารามิเตอร 1-23 Motor Frequency ตั้งคาความถี่ตามปายชื่อ  

พารามิเตอร 1-24 Motor Current ตั้งคากระแสตามปายชื่อ  

พารามิเตอร 1-25 Motor Nominal Speed ตั้งคาความเร็วมอเตอรเปน RPM  

พารามิเตอร 5-12 Terminal 27 Digital Input
ถาขั้วตอมีคามาตรฐานเปนลื่นไหลผกผันจะสามารถเปลี่ยนการต้ังคานี้-
ใหเปน ไมทาํงาน ไมมีการเชื่อมตอของขั้วตอ 27 ซ่ึงเปนสิ่งจําเปน-
สําหรับการทํางาน AMA

 

พารามิเตอร 1-29 Automatic Motor
Adaptation (AMA)

ตั้งการทํางาน AMA ที่ตองการ ขอแนะนําใหเปดใชงาน AMA อยาง-
ครบถวน  

พารามิเตอร 3-02 Minimum Reference ตัง้คาความเร็วต่ําสุดของเพลามอเตอร  

พารามิเตอร 3-03 Maximum Reference ตัง้คาความเร็วสูงสุดของเพลามอเตอร  

พารามิเตอร 3-41 Ramp 1 Ramp up Time ตัง้ระดับเพิม่เวลาดวยคาอางองิในการซิงโครนัสความเรว็ของมอเตอร
ns

 

พารามิเตอร 3-42 Ramp 1 Ramp Down Time ตั้วเวลา ลดความเร็วชะลอ โดยอางองิกับความเร็วซิงโครนัสของ-
มอเตอร, ns

 

พารามิเตอร 3-13 จุดทีใ่ชอางอิง ตัง้คาตําแหนงจากจดุทีค่าอางอิงตองทํางานได  

4 วิธีการตั้งโปรแกรม
คูมอื
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4.2 วิธีลดัในการติดตั้ง

0-01  ภาษา

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ระบุภาษาทีต่องการใชในการแสดงผล ตัวแปลงความถี ่ มีใหเลือก จัดสงดวย ชุดภาษาแตกตางกัน 4 ภาษา

ภาษาอังกฤษและเยอรมันจะรวมอยูในทุกชุด และภาษาอังกฤษจะไมสามารถลบหรือแกไขได

[0] * English ภาษาในชุดรายการภาษา 1-4

[1] Deutsch ภาษาในชุดรายการภาษา 1-4

[2] Francais สวนของ ชุดภาษา 1

[3] Dansk ภาษาในชุดภาษา 1

[4] Spanish ภาษาในชุดภาษา 1

[5] Italiano ภาษาในชุดภาษา 1

Svenska ภาษาในชุดภาษา 1

[7] Nederlands ภาษาในชุดภาษา 1

[10] Chinese ภาษาใน ชุดภาษา 2

Suomi ภาษาในชุดภาษา 1

[22] English US สวนของรูปแบบภาษาที ่4

Greek ภาษาในชุดภาษา 4

Bras.port ภาษาในชุดภาษา 4

Slovenian สวนของ ชุดภาษา 3

Korean ภาษาใน ชุดภาษา 2

Japanese ภาษาใน ชุดภาษา 2

Turkish สวนของชุดภาษา 4

Trad.Chinese ภาษาใน ชุดภาษา 2

Bulgarian สวนของชุดภาษา 3

Srpski สวนของชุดภาษา 3

Romanian ภาษาในชุดภาษา 3

Magyar ภาษาในชุดภาษา 3

Czech ภาษาในชุดภาษา 3

Polski สวนของชุดภาษา 4

Russian ภาษาในชุดภาษา 3

Thai ภาษาใน ชุดภาษา 2

Bahasa Indonesia ภาษาใน ชุดภาษา 2
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1-20  Motor Power [kW]

พิสัย: หนาที่:
ตามการใช-

งาน*

  [ตามแอปพลิเคชัน] ปอนกาํลังมอเตอรทีพ่ิกดัเปนหนวย kW ตามขอมูลปายชื่อมอเตอร คามาตรฐานจะสัมพันธกับคาเอาทพทุที่-

พกิัดที่ระบไุวของชุดขับ

พารามิเตอรนีไ้มสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทาํงาน พารามิเตอรน้ึจะเห็นไดชัดเจนในLCPถา

พารามิเตอร 0-03 Regional Settingsเปนระดับประเทศ  [0]

โนตสําหรับผูอาน

ลดลงสี่ขนาด เพิ่มขึน้หน่ึงขนาดจากพกิัดหนวยทีก่ําหนด

1-22  แรงดันมอเตอร ( Volt)

พิสัย: หนาที่:
400. V*   [10. - 1000. V]

1-23  Motor Frequency

พิสัย: หนาที่:
50. Hz*   [20 - 1000 Hz] คาความถึ่สูงสุด-ต่ําสุดของมอเตอร: 20 - 1000 Hz.

เลือกคาความถี่มอเตอรที่พกิัดจากขอมูลปายชื่อมอเตอร หากสวนตางของคาทีถู่กเลือกจาก 50 Hz หรือ 60 Hz

จะตองแกไขการตั้งคาที่ไมเกี่ยวของกับการโหลดในพารามิเตอร 1-50 สรางสนามแมเหล็กมอเตอรที่ความเร็ว-

ศูนยใหเปนพารามิเตอร 1-53 Model Shift Frequency สําหรับการใชงานที ่ 87 Hz กบัมอเตอร 230/400 V

ใหตั้งขอมูลของปายชื่อสําหรับ 230 V/50 Hz แกไขพารามิเตอร 4-13 Motor Speed High Limit [RPM]และ

พารามิเตอร 3-03 Maximum Referenceใหเปน 87 Hz

1-24  กระแสมอเตอร ( Amp)

พิสัย: หนาที่:
7.20 A*   [0.10 - 10000.00 A]

โนตสําหรับผูอาน

พารามิเตอรนีไ้มสามารถปรับเปลี่ยนในขณะทีม่อเตอรกําลังทํางาน

1-25  ความเร็วรอบมอเตอร ( Rpm)

พิสัย: หนาที่:
1420. RPM*   [100 - 60000 RPM] ปอนคาความเร็วมอเตอรทีพ่ิกดัจากขอมูลปายชื่อมอเตอร ขอมูลนี้จะถูกใชสําหรับการคํานวณการชดเชย-

มอเตอรโดยอัตโนมัติ

โนตสําหรับผูอาน

พารามิเตอรนีไ้มสามารถปรับเปลี่ยนในขณะทีม่อเตอรกําลังทํางาน

4 วิธีการตั้งโปรแกรม
คูมอื
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5-12  ขั้วตอ 27 อินพุทดิจติอล

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกฟงกชันจากชวงอนิพตุดิจิตอลที่มี

ไมใชงาน [0]
รีเซ็ต [1]
ลื่นไหล ผกผนั [2]
ลื่นไหลและรีเซ็ตผกผัน [3]
หยุดดวนผกผนั [4]
เบรกดวยกระแสตรงตรงผกผัน [5]
หยุดผกผนั [6]
สตารท [8]
สตารทคาง [9]
กลับทิศทาง [10]
สตารทกลับทิศ [11]
ใชสตารทไปหนา [12]
ใชสตารทกลับทศิ [13]
Jog [14]
คาอางองิต้ังลวงหนาบติ 0 [16]
คาอางองิทีต่ั้งไวลวงหนาสวน 1 [17]
บิตต้ังลวงหนา 2 [18]
ล็อกคางคาอางองิ [19]
ล็อกคางเอาทพทุ [20]
ความเร็วเพิม่ [21]
ความเร็วลด [22]
เลือกชุดคําสั่งบติ 0 [23]
ตั้งคาเลือกบติ 1 [24]
กวดตาม [28]
ชะลอความเร็ว [29]
อินพุทพัลส [32]
เปล่ียนความเร็วบิต 0 [34]
การลดความเร็วสวน 1 [35]
ความลมเหลวแบบผกผนัของแหลงจายไฟหลัก [36]
เพิ่ม DigiPot [55]
ลด DigiPot [56]
ลบ DigiPot [57]
รีเซ็ตตัวนับ A [62]
รีเซ็ตตัวนับ B [65]

1-29  ปรับกับมอเตอรโดยอัตโนมัติ(AMA)

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ฟงกชัน AMA ใชประโยชนอยางเหมาะสมทีสุ่ดจากสมรรถนะการเคลื่อนที่ของมอเตอร โดยการปรับ-

พารามิเตอรมอเตอรขั้นสูงใหเหมาะสมโดยอตัโนมัต ิ (พารามิเตอร 1-30 ถึง พารามิเตอร 1-35) เมื่อมอเตอร-

หยดุนิง่

ใชงานฟงกชัน AMA โดยกดปุม [Hand on] หลังจากเลือก [1] หรือ [2] ดูเพิ่มเติมที่หัวขอ การปรับใหเหมาะ-

สมกับมอเตอรโดยอตัโนมัต ิหลังจากลําดับปกต ิหนาจอจะแสดง: “กด [OK] เพื่อสิ้นสุด AMA” หลังจากกดปุม

[OK] ตัวแปลงความถีก่็จะพรอมสาํหรับการทาํงาน

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะทีม่อเตอรกําลังทํางาน

[0] * ปด

[1] ใช AMA แบบสมบรูณ ดําเนนิการ AMA ของความตานทานสเตเตอร RS, ความตานทานโรเตอร Rr, รีแอคแตนซร่ัวไหลดานสเตเตอร 

X1, รีแอคแตนซร่ัวไหลของโรเตอร X2 และ รีแอคแตนซของสายหลัก Xh.

FC 301: AMA ที่สมบรูณไมรวมการวัด Xh สําหรับFC 301 การแทนที ่คา Xh จะถูกกําหนดจากขอมูลพื้นฐาน-

ของมอเตอร พารามิเตอร 1-35 อาจจะถูกปรับปรุงและบรรจุทางเลือกในการเริม่ตนการทํางาน

[2] ใช AMA แบบยอ ดําเนนิการ AMA แบบยอของรีซิสแตนซของสเตเตอร Rs ในระบบเทานัน้ เลือกตัวเลือกนีห้ากตัวกรอง LC ถูก-

ใชระหวางชุดขบัและมอเตอร

หมายเหตุ:

• เพื่อการปรับคาตัวแปลงความถี่ใหไดดีทีสุ่ด ในทาํงานดวย AMA เมื่อมอเตอรเยน็

• ไมสามารถดําเนินการ AMA ในขณะที่มอเตอรกาํลังทํางานอยู

• ไมสามารถทํา AMA กบัมอเตอรชนดิแมเหล็กถาวรได

คูมือ
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โนตสําหรับผูอาน

เปนสิ่งสําคัญทีจ่ะตองตั้งพารามิเตอร 1-2* ใหถูกตอง เนือ่งจากเปนสวนหนึง่ของอัลกอริธึม AMA ตองดําเนินการ AMA เพื่อใหไดประสิทธิภาพมอเตอร-

ไดนามิคที่เหมาะสมที่สุด ซ่ึงอาจใชเวลานานถึง 10 นาที ขึน้อยูกบัพกิัดกาํลังของมอเตอร

โนตสําหรับผูอาน

หลีกเลี่ยงแรงบดิที่อาจเกิดขึน้จากภายนอก ในระหวางการทดสอบ AMA

โนตสําหรับผูอาน

หากคาใดคาหนึ่งในพารามิเตอร 1-2* ถูกเปลี่ยนไป พารามิเตอร 1-30 ถึงพารามิเตอร 1-39 พารามิเตอรมอเตอรขัน้สูง จะกลับไปเปนคามาตรฐานจาก-

โรงงาน

3-02  Minimum Reference

พิสัย: หนาที่:
ตามการใช-

งาน*

  [ตามแอปพลิเคชัน] ปอนคาอางอิงต่ําสุด คาอางองิต่าํสุดคือคาต่ําสดุที่ไดรับจากผลรวมของคาอางองิทัง้หมด

คาอางองิต่ําสุดจะใชเมื่อพารามิเตอร 3-00 Reference Rangeถูกตั้งคาไวที ่ต่ําสุด - สูงสุด [0]

หนวยคาอางองิต่ําสุดตรงกัน

• ตัวเลือกการกําหนดรูปแบบใน พารามิเตอร 1-00 Configuration Mode โหมดการกาํหนดรูปแบบ:

สําหรับวงปดความเร็ว[1], RPM สําหรับ แรงบิด [2], Nm.

• หนวยทีถู่กเลือกในพารามิเตอร 3-01 Reference/Feedback Unit

3-03  Maximum Reference

พิสัย: หนาที่:
ตามการใช-

งาน*

  [ตามแอปพลิเคชัน] ปอนคาอางอิงสูงสุด คาอางองิสูงสุดคือคาสูงสดุที่ไดรับจากผลรวมของคาอางองิทัง้หมด

หนวยคาอางอิงสูงสุดจะตรงกัน

• ทางเลือกของการกําหนดรูปแบบใน พารามิเตอร 1-00 Configuration Mode: สําหรับวงปด-

ความเร็ว[1], RPM สําหรับ แรงบิด [2], Nm.

• หนวยทีถู่กเลือกในพารามิเตอร 3-00 Reference Range

3-41  Ramp 1 Ramp up Time

พิสัย: หนาที่:
ตามการใช-

งาน*

  [ตามแอปพลิเคชัน] ปอนระดับการเพิ่มเวลา อยางเชน อตัราเรงเวลาจาก 0 RPM ใหเปนความเร็วของซิงโครนัสมอเตอร ns  เลือก-

ระดับการเพิม่เวลามิฉะน้ันเอาทพทุที่ใชอยูในปจจุบันจะไมสามารถขยายขดีจํากดัปจจบุันใน

พารามิเตอร 4-18 Current Limitระดับการเพิม่-ลดได คา 0.00 จะตรงกบั 0.01 วนิาท ีในโหมดความเร็ว ดูระดับ-

การลดเวลาในพารามิเตอร 3-42 Ramp 1 Ramp Down Time

พา ร า มิ เ ต อ ร . 3 − 41 =  
tacc s  x ns RPM

 ref RPM

3-42  Ramp 1 Ramp Down Time

พิสัย: หนาที่:
ตามการใช-

งาน*

  [ตามแอปพลิเคชัน] การปอน เวลาในการลด คือ การลดเวลาของความเร็วมอเตอรทีเ่กดิขึน้จาก ns ใหเปน 0 RPM การเลือก เวลา-

ในการลด เชนเมื่อไมมีแรงดันเกนิเกิดขึ้นในอนิเวอรเตอรเนือ่งจากการทาํงานกาํหนดพลังงานอีกคร้ังของ-

มอเตอร และเชนเมื่อกระแสที่กาํหนดขึน้ไมเกินขีดจาํกดักระแสที่ต้ังใน พารามิเตอร 4-18 Current Limit.

คา 0.00 เทากบั 0.01 s ในโหมดความเร็ว ดู เวลาในการลด ในพารามิเตอร 3-41 Ramp 1 Ramp up Time

พา ร า มิ เ ต อ ร . 3 − 42 =  
tdec s  x ns RPM

 ref RPM

4 วิธีการตั้งโปรแกรม
คูมอื
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4.3 พารามิเตอรการต้ังคาพื้นฐาน

0-02  หนวยความเร็วมอเตอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:
พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะทีม่อเตอรกําลังทํางาน

การแสดงผลของจอจะขึ้นอยูกบัการติดต้ังในพารามิเตอร 0-02 หนวยความเร็วมอเตอร และ

พารามิเตอร 0-03 การตั้งคาตามทองถ่ิน การตั้งคามาตรฐานของพารามิเตอร 0-02 หนวยความเร็วมอเตอร และ

พารามิเตอร 0-03 การตั้งคาตามทองถ่ินจะขึน้อยูกบัขอบเขตของตัวแปลงความถี่โลกที่ไดรับการสนบัสนุน

แตสามารถตั้งโปรแกรมใหมตามตองการได

โนตสําหรับผูอาน

การเปลี่ยน หนวยความเร็วของมอเตอร จะรีเซ็ตพารามิเตอรบางคาใหเปนคาเริ่มตน ขอ-

แนะนาํใหเลือกหนวยความเร็วของมอเตอรเปนลําดับแรก กอนทีจ่ะแกไขพารามิเตอรอื่น

[0] RPM เลือกแสดงพารามิเตอรและตัวแปรความเร็วของมอเตอร (เชน คาอางอิง คาปอนกลับ ขีดจาํกดั) ในหนวย-

ความเร็วของมอเตอร (RPM)

[1] * Hz เลือกแสดงพารามิเตอรและตัวแปรความเร็วของมอเตอร (เชน คาอางอิง คาปอนกลับ ขีดจาํกัด) ในหนวยของ-

ความถี่เอาทพุทสําหรับมอเตอร (Hz)

0-50  LCP Copy

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * No copy

[1] All to LCP คัดลอกพารามิเตอรในชุดคําส่ังทั้งหมดจากหนวยความจําตัวแปลงความถี่ไปยังLCPหนวยความจํา

[2] All from LCP คัดลอกพารามิเตอรในชุดคําสั่งทัง้หมดจากLCPหนวยความจําไปยงัหนวยความจาํตัวแปลงความถี่

[3] Size indep. from LCP คัดลอกเฉพาะพารามิเตอรที่ไมขึน้อยูกับขนาดของมอเตอรเทาน้ัน การเลือกในสวนหลังสามารถใชเในการตั้ง-

โปรแกรมตวัแปลงความถี่ตาง ๆ ดวยเครื่องมือใหใชงานโดยปราศจากการรบกวนขอมูลมอเตอรเหมือนกัน

[4] File from MCO to LCP

[5] File from LCP to MCO

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะทีม่อเตอรกําลังทํางาน

1-03  Torque Characteristics

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกคุณลกัษณะแรงบดิทีต่องการ

VT และ AEO ตางเปนการทํางานทีป่ระหยดัพลังงาน

[0] * Constant torque เอาทพทุของเพลามอเตอรจะใหแรงบดิคงทีภ่ายใตการควบคุมทีป่รับความเร็วได

[1] Variable torque เอาทพทุของเพลามอเตอรจะใหแรงบิดผนัแปรภายใตการควบคุมทีป่รับความเร็วได ตั้งระดับแรงบดิผันแปรใน

พารามิเตอร 14-40 ระดับ VT

[2] Auto Energy Optim. ปรับการใชพลังงานใหเหมาะสมที่สุดอัตโนมัติโดยการลดความถี่และการสรางสนามแมเหล็กผานใหต่ําทีสุ่ด-

ทาง พารามิเตอร 14-41 การสรางสนามแมเหล็กต่ําสุด AEO และ พารามิเตอร 14-42 ความถี่ AEO ต่ําสุด

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะทีม่อเตอรกําลังทํางาน

1-04  Overload Mode

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * High torque ยอมใหมีแรงบดิเกนิไดถึง 160%

[1] Normal torque สําหรับมอเตอรทีม่ีขนาดใหญเกินไป จะยอมใหมีแรงบิดเกินไดถึง 110%

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะทีม่อเตอรกําลังทํางาน

คูมือ
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1-90  Motor Thermal Protection

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ตัวแปลงความถี่จะกําหนดอณุหภมูิมอเตอรสําหรับ การปองกันมอเตอร ดวยสามวิธีทีต่างกันคือ:

• ผานเซนเซอรเทอรมิสเตอรซ่ึงเชื่อมตอกับอินพุตอนาล็อกหรือดิจิตอลพารามิเตอร 1-93 แหลงรับ-

สัญญาณเทอรมิสเตอร ดูสวน การเชื่อมตอเทอรมิสเตอร PTC

• ผานตัวตรวจจบั KTY ที่เช่ือมตอกบัอนิพทุอนาล็อก (พารามิเตอร 1-96 KTY Thermistor Resource)

ดูสวน การเชื่อมตอตัวตรวจจับ KTY

• การคํานวณผาน (ETR = รีเลยขั้วตออเิล็กทรอนิก) ของการโหลดความรอนจะถูกเบสใหการโหลด-

และเวลาต่ําลง โหลดความรอนที่คํานวณไดจะถูกเปรียบเทียบกับกระแสของมอเตอรที่พกิัด IM,N

และความถี่ของมอเตอรทีพ่ิกดั fM,N การคํานวณจะประมาณความจําเปนในการลดโหลดลงที-่

ความเร็วต่ําลง เพื่อที่จะลด การระบายความรอน จากพัดลมภายในที่ประกอบอยูในมอเตอร

[0] * No protection มอเตอรทาํการโหลดเกนิพิกดัอยางตอเนื่องจะถูกรองขอกต็อเมือ่ไมมีการเตือนหรือการตัดการทํางานของตัว-

เปลงความถี่

[1] Thermistor warning ใหมีการเตือนเมื่อเทอรมิสเตอรหรือเซนเซอร KTY ทีต่ออยูภายในมอเตอรตอบสนองในเหตุการณที่มอเตอรมี-

อุณหภมูิสูงเกนิ

[2] Thermistor trip หยุด (ตัดการทํางาน) ตัวแปลงความถี่เมื่อเทอรมิสเตอรหรือตัวตรวจจบั KTY ที่เชื่อมตออยูในมอเตอรตอบ-

สนองในกรณีทีม่อเตอรมีอณุหภมูิสูงเกิน

คาการตัดออกของเทอรมิสเตอรจะตองอยูที ่> 3 kΩ

เทอรมิสเตอรแบบผสมผสาน (เซนเซอร PTC) ในมอเตอรสําหรับปองกันการขดตัว

[3] ETR warning 1 โปรดดูรายละเอยีดเกี่ยวกบัลักษณะดังตอไปน้ี

[4] ETR trip 1

[5] ETR warning 2

[6] ETR trip 2

[7] ETR warning 3

[8] ETR trip 3

[9] ETR warning 4

[10] ETR trip 4

เลือกการเตือน ETR 1-4ไปยงัการเตือนการกระตุนบนจอแสดงเมื่อมอเตอรถูกโหลดเกินพิกดั

เลือกการติดการทํางานของ ETR Trip 1-4ไปยงัการตัดการทํางานของตัวแปลงความถี่เมื่อมอเตอรถูกโหลดเกนิพกิัด

ตั้งโปรแกรม สัญญาณการเตือนผานเอาทพุทดิจิตอลตัวใดตัวหนึง่ สัญญาณทีป่รากฏในการเตือน และถาตัดการทํางานตัวแปลงความถี่ (เตือนเกีย่วกับความรอน)

ETR (ข้ัวรีเลยอเิล็กทรอนิค)1-4 จะทาํการคํานวณการโหลดเมื่อตั้งคาทีเ่ลือกใหอยูทีค่ําสั่งทาํงาน เชน ETR เร่ิมการคํานวณเมื่อเลือกชุดคําสั่ง 3 สําหรับตลาด-

อเมริกาเหนือ: ฟงกชัน ETR ใหการปองกันมอเตอรรับโหลดเกนิ คลาส 20 ตามขอกาํหนดของ NEC

4 วิธีการตั้งโปรแกรม
คูมอื
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1-93  แหลงรับสัญญาณเทอรมสิเตอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกอินพุทที่จะเช่ือมตอเทอรมิสเตอร (เซนเซอร PTC). อนิพทุอนาล็อกของอปุกรณเสริม [1] หรือ [2]

ไมสามารถเลือกไดหากอินพุทอนาล็อกพรอมในการใชตามคาอางองิ (เลือกในพารามิเตอร 3-15 คาอางอิง-

แหลง 1, พารามิเตอร 3-16 คาอางองิแหลง 2 หรือ พารามิเตอร 3-17 คาอางอิงแหลง 3 ).

เมื่อมีการใช MCB 112 ใหเลือก [0] จะตองเลือก None เสมอ

[0] * ไมมี

[1] อนิพตุอนาล็อก 53

[2] อนิพตุอนาล็อก 54

[3] อนิพทุดิจิตัล 18

[4] อนิพทุดิจิตัล 19

[5] อนิพทุดิจิตัล 32

[6] อนิพทุดิจิตัล 33

โนตสําหรับผูอาน

พารามิเตอรนีไ้มสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทาํงาน

โนตสําหรับผูอาน

ควรตั้งคาอินพุทดิจติัลเปน [0] PNP - ทํางานที ่24V ในพารามิเตอร 5-00

2-10  Brake Function

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * Off ไมไดติดตั้งตัวตานทานเบรค

[1] Resistor brake ตัวตานทานเบรคทํางานรวมกับระบบเพือ่ปลดปลอยพลังงานเบรคสวนเกนิใหเปนความรอน การเชื่อมตอตัว-

ตานทานเบรคจะชวยใหใชแรงดันดีซีลิงคเพิม่ขึน้ระหวางการเบรค (การทาํงานแบบสรางพลังงาน) ฟงกชัน-

เบรคตัวตานทานจะใชงานไดเฉพาะในตัวแปลงความถี่ทีม่ีเบรคไดนามิครวมอยู

[2] AC brake ถูกเลือกไปยังแกไขการเบรคโดยปราศจากการใชตัวตานทานเบรค พารามิเตอรน้ึควบคุมการกําเนดิไฟฟาของ-

มอเตอรเมื่อทํางานดวยเครื่องโหลดไฟฟา เคร่ืองมือนี้สามารถแกไขเครื่องมือของ OVC ได การเพิ่มการสูญ-

เสียไฟฟาในมอเตอรตามเครื่องมือ OVC ในการเพิ่มกาํลงับิดของการเบรคโดยปราศจากสวนเกนิของขอ-

กาํหนดแรงดันเกิน โปรดบนัทึกวาเบรค AC ไมเปนไปตามการเบรคไดนามิคดวยเครื่องตานทางกระแสไฟฟา

เบรค AC ใชสําหรับ VVC+ และโหมืดการบิดของทั้งการเปดและการปดวงจร

2-11  ตัวตานทานเบรค (โอหม)

พิสัย: หนาที่:
50. Ohm*   [5. - 32000. Ohm]

2-12  ขีดจํากัดกําลัง(kW) เบรครีซสีเตอร

พิสัย: หนาที่:
5.000 kW*   [0.001 - 500.000 kW]

สําหรับเครื่อง 200 – 240 V
Pคว า มต า นทา น  =  3902 ×  เ ว ล า ทํ า ง า น

R ×  120  [W]

สําหรับเครื่อง 380 – 480 V
Pคว า มต า นทา น  =  7782 ×  เ ว ล า ทํ า ง า น

R ×  120  [W]

สําหรับเครื่อง 380 – 500 V
Pคว า มต า นทา น  =  8102 ×  เ ว ล า ทํ า ง า น

R ×  120  [W]

สําหรับเครื่อง 575 – 600 V
Pคว า มต า นทา น  =  9432 ×  เ ว ล า ทํ า ง า น

R ×  120  [W]

พารามิเตอรนี้จะใชงานไดเฉพาะในตวัแปลงความถี่ที่มี เบรคไดนามิครวม

คูมือ
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2-13  Brake Power Monitoring

อุปกรณเสริม: หนาที่:
พารามิเตอรนีจ้ะใชงานไดเฉพาะในตัวแปลงความถี่ทีเ่บรคไดนามิครวมอยู

พารามิเตอรนีช้วยใหสามารถตรวจสอบกําลังทีส่งใหตัวตานทานเบรค พลังงานจะถูกคํานวณตามพื้นฐานของ-

ความตานทาน (พารามิเตอร 2-11 ตัวตานทานเบรค (โอหม)), แรงดันการเชื่อมโยง DC และตัวตานทานที-่

ปราศจากเวลา

[0] * Off ไมตองใชการตรวจสอบกาํลังเบรค

[1] Warning แสดงคําเตือนบนจอแสดงเมื่อไฟฟาทีถู่กสงผานสูงกวา 120 วนิาท ี ซ่ึงเกนิกวาขดีจํากัดการเตือนถึง 100%

(พารามิเตอร 2-12 ขดีจํากดักาํลัง(kW) เบรครีซีสเตอร)

คําเตือนจะหายไปเมื่อกาํลังทีส่งลดต่ํากวา 80% ของขีดจาํกดั

[2] Trip ตัดการทาํงานของตัวแปลงความถี่และแสดงสัญญาณเตือนเมื่อคากําลังทีค่ํานวณไดเกิน 100% ของคาขีด-

จาํกดัที่ตรวจสอบ

[3] Warning and trip ใชงานทัง้สองแบบขางตน รวมถึงคําเตือน การตัดการทาํงาน และสัญญาณเตือน

หากการตรวจสอบกําลังตั้งไวที ่ ปด [0] หรือ การเตือน [1] ฟงกชันเบรคจะยงัคงทาํงาน แมวาจะเกนิขีดจาํกัดการตรวจสอบ ซ่ึงอาจทาํใหเกิดโหลดความรอนเกนิทีต่ัว-

ตานทาน นอกจากนี้ ยงัสามารถสรางคําเตือนผานรีเลย/เอาทพตุดิจิตอลดวย ความแมนยําในการวัดของการตรวจสอบกาํลังจะขึ้นอยูกบัความเที่ยงตรงของความตานทาน-

ในตัวตานทาน (ดีกวา ฑ 20%)

2-15  Brake Check

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกประเภทการทดสอบและฟงกชันการตรวจสอบทีจ่ะตรวจสอบการเชื่อมตอกบัตัวตานทานเบรค หรือตรวจ-

สอบวามีตัวตานทานเบรคหรือไม จากนั้นจะแสดงคําเตือนหรือสัญญาณเตือนในกรณทีี่มีฟอลต

โนตสําหรับผูอาน

ฟงกชันการปลดตัวตานทานเบรคไดถูกทดสอบระหวางการเปดเครื่อง อยางไรก็ตาม การ-

ทดสอบ IGBT เบรค จะดําเนนิการเมื่อไมมีการเบรค คําเตือนหรือการตัดการทาํงานจะตัด-

การเชื่อมตอฟงกชันเบรค

ลําดับการทดสอบมีดังตอไปน้ี:

1. แอมพลิจูดดีซีลิงคริปเปลจะถูกวดัเปนเวลา 300 มิลลิวนิาที โดยไมมีการเบรค

2. แอมพลิจูดของดีซีลิงคริปเปลจะถูกวดัเปนเวลา 300 มิลลิวินาท ีโดยมีการเบรค

3. หากแอมพลิจูดของดีซีลิงคริปเปล ขณะเบรค มีคาต่ํากวาแอมพลิจดูของดีซีลิงคริปเปล กอนการเบรค

+ 1 %: การตรวจสอบเบรคลมเหลวโดยสงกลับคําเตือนหรือสัญญาณเตือน

4. หากแอมพลิจูดของดีซีลิงคริปเปลขณะเบรค มีคาสูงกวาแอมพลจิูดขอดีซีลิงคริปเปลกอนการเบรค +

1 %: การตรวจสอบเบรค OK

[0] * Off ตัวตานทานเบรคและ IGBT เบรคสําหรับการลัดวงจรระหวางการเปดเครื่อง ถาเกดิการลัดวงจรคําเตือน 25

จะปรากฏขึน้

[1] Warning ตัวตานทานเบรคและ IGBT เบรคสําหรับการลัดวงจร และเพื่อรันการทดสอบสําหรับการตัดการเชื่อมตอตัว-

ตานทานเบรคระหวางการเปดเครื่อง

[2] Trip ตรวจสอบการลัดวงจรหรือการตัดการเชื่อมตอของตัวตานทานเบรค หรือการลัดวงจรของ IGBT เบรค หากเกดิ-

ความผิดพลาดข้ึนตัวแปลงความถี่จะตัดการทํางานในขณะที่มกีารแสดงสัญญาณเตือน (การตัดการทํางาน-

แบบล็อค)

[3] Stop and trip ตรวจสอบการลัดวงจรหรือการตัดการเชื่อมตอของตัวตานทานเบรค หรือการลัดวงจรของ IGBT เบรค หากเกดิ-

ความผดิพลาด ตัวแปลงความถี่จะลดความเร็ว สูระดับลื่นไหลกอนจึงจะทาํการตัดการทํางาน สัญญาณเตือน-

การตัดการทาํงานแบบล็อคจะแสดงขึ้น (เชน การเตือน 25, 27 หรือ 28)

[4] AC brake ตรวจสอบการลัดวงจรหรือการตัดการเชื่อมตอของตัวตานทานเบรค หรือการลัดวงจรของ IGBT เบรค หากเกดิ-

ฟอลต ตัวแปลงความถี่จะดําเนนิการลดความเร็ว แบบควบคุม ตัวเลือกนีม้ีเฉพาะใน FC 302 เทานัน้

[5] Trip Lock

4 วิธีการตั้งโปรแกรม
คูมอื
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โนตสําหรับผูอาน

ลบคําเตือนที่แจงซ่ึงเกี่ยวของกับตัวเลือก ปด[0] หรือ คําเตือน [1] โดยเปดแหลงจายไฟหลักรอบใหม ทัง้นีฟ้อลตตองไดรับการแกไขเสียกอน

สําหรับตัวเลือก ปด [0] หรือ คําเตือน [1] ตวัแปลงความถี่จะยงัทํางานอยูแมตรวจพบการเกิดฟอลต

พารามิเตอรนี้จะใชงานไดเฉพาะในตวัแปลงความถี่ที่เบรคไดนามิครวมอยู

 

4.3.1 2-2* เบรกเชิงกล

พารามิเตอรสําหรับการทํางานควบคุมของเบรคแมเหล็กไฟฟา (เชิงกล) โดยทัว่ไปจําเปนสําหรับการใชงานชักรอก

ในการควบคุมเบรคเชิงกล จะตองใชเอาทพุตรีเลย (รีเลย 01 หรือรีเลย 02) หรือเอาทพุตดิจิตอลที่โปรแกรมแลว (ขัว้ตอ 27 หรือ 29) ตามปกติเอาทพุตน้ีจะตองถูกปด-

ระหวางเวลาที่ตัวแปลงความถี่ไมสามารถ ’หยุด’ มอเตอรได อยางในกรณีทีก่ารโหลดมากกวาที่เหมาะสม เลือก การควบคุมเบรคเครื่องกล [32] สําหรับการใชประโยชน-

จากอีเล็กทรอนคิแมกเนติคเบรคในพารามิเตอร 5-40 Function Relay, พารามิเตอร 5-30 Terminal 27 Digital Output หรือพารามิเตอร 5-31 Terminal 29 Digital Output

เมื่อเลือกการควบคุมเบรคเครื่องกล [32] เบรคเครื่องกลจะถูกปดจากเริ่มตนไปจนถึงเอาทพตุของกระแสไฟฟาอยูสูงกวาระดับทีเ่ลือกไวในพารามิเตอร 2-20 Release

Brake Current ระหวางการหยุด เบรคเเครือ่งกลจะทํางานเมื่อความเร็วต่าํกวาระดับทีร่ะบุในพารามิเตอร 2-21 Activate Brake Speed [RPM] หากตัวแปลงความถี่เขาสู-

สภาวะการเตือนหรือกระแสไฟฟามากเกนิไฟหรือสภาวะแรงดันสูงเกินไป เบรคเครื่องกลจะตัดทนัทใีน นีค่ือกรณีทีเ่กิดขึ้นระหวางการหยุดแบบปลอดภยั

โนตสําหรับผูอาน

คุณลักษณะของหมวดปองกนัและหนวยการตัดการทํางาน (พารามิเตอร 14-25 Trip Delay at Torque Limit และ พารามิเตอร 14-26 Trip Delay at

Inverter Fault) การทํางานลาชาของเบรคเครื่องกลในสภาวะสัญญาณเตือน คณุลักษณะนี้จะตองปดการใชงานในการประยกุตใชเทีเ่กีย่วกับการยก

2-20  Release Brake Current

พิสัย: หนาที่:
ตามการใช-

งาน*

  [ตามแอปพลิเคชัน] กาํหนดกระแสมอเตอรสําหรับการปลอยเบรคเชิงกล เมื่อปรากฏเงือ่นไขสตารท คามาตรฐานคือกระแสสูงสุดที-่

อนิเวอรเตอรสามารถใหไดสําหรับขนาดกําลังไฟทีร่ะบ ุ ขีดจาํกดัสูงสุดจะถูกกําหนดไวใน

พารามิเตอร 16-37 Inv. Max. Current

โนตสําหรับผูอาน

เม่ือเอาทพทุการควบคุมเบรคเชิงกลถูกเลือก แตไมมีการเชื่อมตอเบรคเชิงกล การทํางาน-

นีจ้ะไมทาํงานตามการตัง้คามาตรฐาน เนื่องจากกระแสมอเตอรต่ําเกนิไป

คูมือ
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2-21  Activate Brake Speed [RPM]

พิสัย: หนาที่:
0 RPM*   [0 - 30000 RPM] กําหนดความเร็วมอเตอรสําหรับเปดการทาํงานเบรคเชิงกลเม่ือปรากฏเงื่อนไขหยดุ ขดีจํากดัความเร็วระดับสูง-

ทีถู่กกําหนดไวในพารามิเตอร 4-53 Warning Speed High

2-22  Activate Brake Speed [Hz]

พิสัย: หนาที่:
ตามการใช-

งาน*

  [ตามแอปพลิเคชัน] กําหนดความถี่มอเตอรสําหรับเปดการทํางานเบรคเชิงกลเม่ือปรากฏเงือ่นไขหยุด

2-23  Activate Brake Delay

พิสัย: หนาที่:
0.0 s*   [0.0 - 5.0 s] ปอนคาเวลาหนวงเบรคของการลื่นไหลหลังเวลาเปลี่ยน ลดความเร็ว เพลาจะถูกพกัทีค่วามเร็วเทากบัศูนย-

โดยทีแ่รงบดิพักเต็มตัว โปรดตรวจสอบใหแนใจวาเบรกเชิงกลล็อคยึดภาระโหลดแลวกอนทีม่อเตอรจะเขาสู-

โหมดลื่นไหล ดูสวนควบคุมเบรกกลไก ในคูมือการออกแบบ

2-24  Stop Delay

พิสัย: หนาที่:
0.0 s*   [0.0 - 5.0 s] ตั้งชวงเวลาจากคาโมเมนตเมื่อมอเตอรหยดุจนกระทัง่เบรคจะปดลง พารามิเตอรนีเ้ปนสวนหนึง่ของฟงกชัน-

การหยดุ

2-25  Brake Release Time

พิสัย: หนาที่:
0.20 s*   [0.00 - 5.00 s] คานี้จะระบเุวลาทีใ่ชในการเปดเบรคเชิงกล พารามิเตอรนีต้องกระทาํเหมือนหมดเวลาเมื่อคาปอนกับของเบรค-

ถูกใชงาน

2-26  Torque Ref

พิสัย: หนาที่:
0.00 %*   [0 - 0 %] คาทีต่ั้งจะระบถึุงแรงบิดทีใ่ชฝนเบรคเชิงกลทีป่ด กอนทีจ่ะปลดเบรค

2-27  Torque Ramp Time

พิสัย: หนาที่:
0.2 s*   [0.0 - 5.0 s] คาทีต่ั้งจะกําหนดชวงเวลาทีเ่ปล่ียนแปลงของแรงบดิในทิศทางตามเขม็นาฬิกา

4 วิธีการตั้งโปรแกรม
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2-28  Gain Boost Factor

พิสัย: หนาที่:
1.00 N/A*   [1.00 - 4.00 N/A] เฉพาะการทาํงานในวงจรปดสนามแมเหล็ก เคร่ืองมือที่ใชทาํใหแนใจวาการสงผานอยางราบรื่นจากหมวด-

ควบคุมแรงบดิไปยังหมวดควบคุมความเร็วเมื่อมอเตอรรับชวงตอในการโหลดจากการเบรค

ภาพประกอบ 4.1: ลาํดับการปลดเบรกสําหรับการควบคมุเบรกเชิงกลของการยก

I) เปดการหนวงเบรค: ตัวแปลงความถี่จะเร่ิมทํางานอีกครั้งจากตําแหนงสุดทายในการเบรคเครื่องกล

II) การหยดุแบบหนวง: ขณะที่เวลาระหวางทีเ่ร่ิมตนหลาย ๆ คร้ังจะสั้นกวาการตั้งคาใน พารามิเตอร 2-24 Stop Delayตัวแปลงความถี่จะเร่ิมตนโดย-

ปราศจากการใชงานการเบรคเครื่องกล (เชน การผกผนั)

คูมือ
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3-10  Preset Reference
อารเรย [8]

ระดับเพิม่-ลด: 0-7

พิสัย: หนาที่:
0.00 %*   [-100.00 - 100.00 %] ปอนคาที่ตางกันของคาอางอิงที่กาํหนดไวลวงหนา (0-7) ในพารามิเตอรนีโ้ดยการใชวธีิการเรีบยงโปรแกรม

คาอางอิงทีต่ั้งไวลวงหนาจะกาํหนดคา RefMAX พารามิเตอร 3-03 Maximum Referenceไวเปนเปอรเซ็นตถา

RefMIN มีคาทีต่างไปจาก 0 (พารามิเตอร 3-02 Minimum Reference) ทีถู่กต้ังโปรแกรมไว คาอางอิงที่ตัง้ไว-

ลวงหนาจะถูกคํานวณเปนเปอรเซ็นตของระดับเพิม่-ลดอางองิเต็มจํานวน อยางเชน คาพื้นฐานทีแ่ตกตางกนั-

ระหวาง RefMAX และ RefMIN  หลังจากนั้น คาดังกลาวจะถูกบวกเขากบั RefMIN เมื่อใชคาอางอิงปจจบุนั เลือก-

คาอางอิงปจจบุนั บิต 0 / 1 / 2 [16], [17] หรือ [18] สําหรับอินพุทดิจิตัลที่เกีย่วของในกลุมพารามิเตอร

5-1*

บติคาอางอิงทีต่ั้งไวลวงหนา 2 1 0

คาอางองิทีต่ั้งไวลวงหนา 0 0 0 0

คาอางองิทีต่ั้งไวลวงหนา 1 0 0 1

คาอางองิทีต่ั้งไวลวงหนา 2 0 1 0

คาอางองิทีต่ั้งไวลวงหนา 3 0 1 1

คาอางองิทีต่ั้งไวลวงหนา 4 1 0 0

คาอางองิทีต่ั้งไวลวงหนา 5 1 0 1

คาอางองิทีต่ั้งไวลวงหนา 6 1 1 0

คาอางองิทีต่ั้งไวลวงหนา 7 1 1 1

3-11  Jog Speed [Hz]

พิสัย: หนาที่:
ตามการใช-

งาน*

  [ตามแอปพลิเคชัน] ความเร็ว jog เปนความเรว็เอาทพตุคงทีท่ีต่ัวแปลงความถี่กําลังทาํงานเมื่อมีการใชงานฟงกชัน jog

ดูพารามิเตอร 3-80 Jog Ramp Timeประกอบ

3-15  Reference Resource 1

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกอินพุตคาอางอิงทีใ่ชสําหรับสัญญาณคาอางอิงแรกพารามิเตอร 3-15 Reference Resource 1,

พารามิเตอร 3-16 Reference Resource 2 และ พารามิเตอร 3-17 Reference Resource 3 ระบสุัญญาณคา-

อางอิงแตกตางกันไดถึง 3 แบบ ผลรวมของสัญญาณคาอางองิเหลานีร้ะบุคาอางอิงทีแ่ทจริง

[0] No function

[1] * Analog input 53

[2] Analog input 54

[7] Frequency input 29

[8] Frequency input 33

[11] Local bus reference

[20] Digital pot.meter

[21] Analog input X30-11 (อุปกรณทั่วไป I/O อปุกรณเสริมที่ใชในการวัด

4 วิธีการตั้งโปรแกรม
คูมอื
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[22] Analog input X30-12 (อุปกรณทัว่ไป I/O อุปกรณเสริมที่ใชในการวัด

3-16  Reference Resource 2

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกอนิพตุคาอางองิทีจ่ะใชสําหรับสัญญาณคาอางองิที่ 2 พารามิเตอร 3-15 Reference Resource 1,

พารามิเตอร 3-16 Reference Resource 2และพารามิเตอร 3-17 Reference Resource 3ระบสุัญญาณคา-

อางอิงแตกตางกันไดถึง 3 แบบ ผลรวมของสัญญาณคาอางองิเหลานี้ระบุคาอางองิทีแ่ทจริง

[0] No function

[1] Analog input 53

[2] Analog input 54

[7] Frequency input 29

[8] Frequency input 33

[11] Local bus reference

[20] * Digital pot.meter

[21] Analog input X30-11

[22] Analog input X30-12

3-17  Reference Resource 3

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกอนิพตุคาอางองิทีจ่ะใชสําหรบัสัญญาณคาอางองิ 3 พารามิเตอร 3-15 Reference Resource

1พารามิเตอร 3-16 Reference Resource 2 และ พารามิเตอร 3-17 Reference Resource 3 ระบสุัญญาณคา-

อางอิงแตกตางกันไดถึง 3 แบบ ผลรวมของสัญญาณคาอางองิเหลานี้ระบุคาอางองิทีแ่ทจริง

[0] No function

[1] Analog input 53

[2] Analog input 54

[7] Frequency input 29

[8] Frequency input 33

[11] * Local bus reference

[20] Digital pot.meter

[21] Analog input X30-11

[22] Analog input X30-12

คูมือ
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5-00  Digital I/O Mode

อุปกรณเสริม: หนาที่:
อนิพตุดิจิตอลและเอาทพตุดิจติอลสามารถต้ังโปรแกรมลวงหนาเพือ่รองรับการทาํงานในระบบ PNP หรือ NPN

[0] * PNP การทํางานบนวงจรตามแนวทางบวก(↕) ระบบ NPN จะถูกดึงตํ่าลงถึง GND

[1] NPN การทํางานบนวงจรตามแนวทางลบ(↕) ระบบ NPN จะถูกดึงสูงถึง + 24V ในตัวแปลงความถี่ภายใน

โนตสําหรับผูอาน

ถาพารามิเตอรนี้ถูกเปลี่ยนเพยีงแคคร้ังเดียวจะตองถูกกระตุนโดยการทํางานของวงจรไฟฟา

พารามิเตอรนีไ้มสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

5-01  เลือกสัญญาณดิจิตอล เทอมินอล 27

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * อนิพตุ กําหนดข้ัวตอ 27 เปนอินพุทดิจิตัล

[1] เอาทพุต กําหนดข้ัวตอ 27 เปนเอาทพทุดิจติัล

โปรดทราบวาพารามิเตอรนีไ้มสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกาํลังทํางาน

5-02  Terminal 29 Mode

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * Input กําหนดข้ัวตอ 29 เปนอินพุทดิจิตัล

[1] Output กําหนดข้ัวตอ 29 เปนเอาทพทุดิจติัล

พารามิเตอรน้ีมีเฉพาะในFC 302 เทานัน้

พารามิเตอรนีไ้มสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

4 วิธีการตั้งโปรแกรม
คูมอื
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4.3.2 5-1* อินพตุดิจิตอล

พารามิเตอรสําหรับการกําหนดรปูแบบการทาํงานอินพุทสําหรับขัว้ตออนิพทุ

อนิพทุดิจติอลถูกใชในการเลือกฟงกชันการทํางานที่หลากหลายในตัวแปลงความถี ่อนิพทุดิจติอลทกุตัวสามารถตั้งคาใหเปนฟงกชันการทาํงานดังตอไปนี้:

ฟงกชันอนิพตุดิจิตอล เลือก ขัว้ตอ
ไมมีการทาํงาน [0] ทัง้หมด *ข้ัว 32, 33
รีเซ็ต [1] ทัง้หมด
ลื่นไหล ผกผนั [2] ทัง้หมด *ข้ัว 27
ลื่นไหลและรีเซ็ตผกผัน [3] ทัง้หมด
หยุดดวนผกผนั [4] ทัง้หมด
เบรกดวยกระแสตรงตรงผกผัน [5] ทัง้หมด
หยุดผกผนั [6] ทัง้หมด
สตารท [8] *ชวง 18 ทัง้หมด
สตารทคาง [9] ทัง้หมด
กลับทิศทาง [10] *ชวง 19 ทัง้หมด
สตารทกลับทิศ [11] ทัง้หมด
ใชสตารทไปหนา [12] ทัง้หมด
ใชสตารทกลับทิศ [13] ทัง้หมด
Jog [14] *ชวง 29 ทัง้หมด
คาอางองิเปด [15] ทัง้หมด
คาอางองิต้ังลวงหนาบติ0 [16] ทัง้หมด
คาอางองิต้ังลวงหนาบติ1 [17] ทัง้หมด
คาอางองิต้ังลวงหนาบติ2 [18] ทัง้หมด
ล็อกคางคาอางองิ [19] ทัง้หมด
การคางคาเอาทพทุ [20] ทัง้หมด
ความเร็วเพิม่ [21] ทัง้หมด
ความเร็วลด [22] ทัง้หมด
เลือกชุดคําสั่งบติ 0 [23] ทัง้หมด
ตั้งคาเลือกบติ 1 [24] ทัง้หมด
หยุดผกผนัอยางแมนยาํ [26] 18, 19
สตารท, หยดุอยางแมนยํา [27] 18, 19
กวดตาม [28] ทัง้หมด
ชะลอความเร็ว [29] ทัง้หมด
อินพุทตัวนบั [30] 29, 33
อินพุทแบบพลัซ ทริกขอบ [31] 29, 33
อินพุทแบบพลัซ ตามเวลา [32] 29, 33
เปล่ียนความเร็วบิต 0 [34] ทัง้หมด
การลดความเร็วสวน 1 [35] ทัง้หมด
ผกผันเมนลมเหลว [36] ทัง้หมด
สตารทอยางแมนยาํคาง [40] 18, 19
หยุดผกผนัอยางแมนยาํคาง [41] 18, 19
เพิ่ม DigiPot [55] ทัง้หมด
ลด DigiPot [56] ทัง้หมด
ลบ DigiPot [57] ทัง้หมด
ชักรอก DigiPot [58] ทัง้หมด
ตัวนับ A (ขึน้) [60] 29, 33
ตัวนับ A (ลง) [61] 29, 33
รีเซ็ตตัวนับ A [62] ทัง้หมด
ตัวนับ B (ขึน้) [63] 29, 33
ตัวนับ B (ลง) [64] 29, 33
รีเซ็ตตัวนับ B [65] ทัง้หมด
คาปอนกลับ เบรคเชิงกล [70] ทัง้หมด
คาปอนกลับ เบรคเชิงกล ผกผัน [71] ทัง้หมด
ขอผิดพลาด PID ผกผนั [72] ทัง้หมด
รีเซ็ต PID สวน I [73] ทัง้หมด
ใชงาน PID [74] ทัง้หมด
การด PTC 1 [80] ทัง้หมด

FC 300 ข้ัวตอมาตรฐานคือ 18, 19, 27, 29, 32 และ 33 ขัว้ตอ MCB 101 คือ X30/2, X30/3 และ X30/4

การทํางานของขั้วตอ 29 เปนเอาทพุทใน FC 302 เทานั้น

ฟงกชันทีใ่ชสําหรับเฉพาะอนิพุตดิจิตอลเดียวเทานั้น จะระบไุวในพารามิเตอรที่เกี่ยวของ

อนิพตุดิจติอลทัง้หมดสามารถตั้งคาใหเปนฟงกชันเหลาน้ี:

[0] ไมมีการทาํงาน ไมมีการตอบสนองตอสัญญาณทีส่งไปยงัขัว้ตอ

[1] รีเซ็ต รีเซ็ตตัวแปลงความถี่หลังจากตัดการทํางาน/สัญญาณเตือน สัญญาณเตือนบางสวนไมสามารถรีเซ็ตได

[2] ลื่นไหล ผกผนั (อินพุทดิจติัล 27 คามาตรฐานจากโรงงาน) หยุดแบบลื่นไหล, อินพุทผกผนั (NC) ตัวแปลงความถี่ปลอย-

มอเตอรใหทาํงานในโหมดอสิระ ตรรกะ ’0’ => หยุดแบบลื่นไหล

[3] ลื่นไหลและรีเซ็ตผกผัน รีเซ็ตและการหยุดแบบลื่นไหล อนิพทุผกผัน (NC) ปลอยใหมอเตอรในหมวดอิสระและต้ังคาตัวแปลงความถี่-

ใหม ตรรกะ ’0’ => หยุดแบบลื่นไหลและรีเซ็ต

คูมือ
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[4] หยดุดวนผกผัน อินพุทผกผนั (NC) ทาํใหการหยดุเหมาะสมกับการตั้งเวลาในการลดความเร็วลงอยางเร็วใน

พารามิเตอร 3-81 Quick Stop Ramp Time เมื่อมอเตอรหยดุเสาจะอยูในหมวดอสิระ ตรรกะ ’0’ => หยุดดวน

[5] เบรกดวยกระแสตรงตรงผกผัน อินพุทผกผนัสําหรับการเบรคกระแสตรง (NC) หยุดมอเตอรโดยสงไฟฟากระแสตรงไปยงัมอเตอรเปนชวง-

ระยะเวลาหนึง่ ดูพารามิเตอร 2-01 DC Brake Currentไปจนถึงพารามิเตอร 2-03 DC Brake Cut In Speed

[RPM] เคร่ืองมือใชงานจะทํางานเม่ือคาในพารามิเตอร 2-02 ระยะเวลาจายไฟเบรค DCตางไปจาก 0 เทานัน้

ตรรก ’0’ => การเบรค DC

[6] หยดุผกผัน ฟงกชันการหยดุผกผัน สรางการทํางานการหยดุเมื่อขั้วตอทีเ่ลือกเปลีย่นจากระดับตรรกะ ’1’ ไปยัง ’0’ การหยดุ-

คือการทาํตามเวลาในการลดความเร็วทีก่ําหนดไว (พารามิเตอร 3-42 Ramp 1 Ramp Down Time,

พารามิเตอร 3-52 Ramp 2 Ramp down Time, พารามิเตอร 3-62 Ramp 3 Ramp down Time,

พารามิเตอร 3-72 Ramp 4 Ramp Down Time)

โนตสําหรับผูอาน

เมื่อตัวแปลงความถี่อยูทีข่ดีจาํกดัแรงบดิ และไดรับคําสั่งหยดุ ตัวแปลงความถี่อาจไม-

หยุดดวยตัวเอง เพื่อใหแนใจวาการหยดุของตัวแปลงความถี่กาํหนดรูปแบบเอาทพุทดิจิตั-

ลไวที่ ขดีจํากัดของแรงบิดและหยดุ [27] และเชื่อมตอเอาทพุทดิจติัลนีเ้ขากับอินพทุดิ-

จิตัลทีถู่กกําหนดรูปแบบเปนการลื่นไหล

[8] สตารท (อินพุทดิจิตัล 18 คามาตรฐาน): เลือกการสตารทสําหรับคําสั่งสตารท/หยดุ ตรรกะ ’1’ = สตารท, ตรรกะ ’0’-

= หยดุ

[9] สตารทคาง มอเตอรจะเร่ิมทาํงานหากจายพัลสใหเปนระยะเวลาอยางนอย 2 ms มอเตอรจะหยุดเมื่อคุณเปดใชการหยุด-

ผกผนั

[10] กลับทศิทาง (อินพุทดิจิตัล 19 คามาตรฐาน) เปลี่ยนทศิทางการหมุนของเพลามอเตอร เลือกตรรกะ "1" เพื่อกลับทิศทาง

สัญญาณที่กลับทศิทางจะเปลี่ยนเฉพาะทิศทางการหมุน แตไมไดทาํใหฟงกชันสตารททาํงาน เลือกทั้งสอง-

ทศิทางในพารามิเตอร 4-10 Motor Speed Direction ฟงกชันน้ีไมทาํงานในกระบวนการแบบวงรอบปด

[11] สตารทกลับทศิ ใชสําหรับการสตารท/หยดุ และสําหรับการกลับทศิทางบนสายเดียวกัน ไมอนญุาตใหสงสัญญาณสตารทที-่

เวลาเดียวกัน

[12] ใชสตารทไปหนา ปลอยใหหมุนทวนเขม็นาฬิกาและหมุนทนัที

[13] ใชสตารทกลับทิศ ปลอยใหหมุนทนัทแีละหมุนทวนเขม็นาฬิกา

[14] Jog (อินพุทดิจิตัล 29 คามาตรฐาน): ใชเพือ่ใชงานความเรว็แบบเหยาะ ดูพารามิเตอร 3-11 Jog Speed [Hz]

[15] คาอางอิงเปด เปลี่ยนระหวางคาอางองิภายนอกและคาอางอิงทีต้ั่งลวงหนา มันเปนการสมมติวา ภายนอก/คาทีต่ั้งไวลวง-

หนา [1] ถูกเลือกในพารามิเตอร 3-04 ฟงกชันคาอางอิง ลอจกิ '0' = การอางองิภายนอกทีใ่ช ลอจกิ '1' =

ใชงานคาอางองิหนึ่งในแปดคาทีก่ําหนดลวงหนา

[16] คาอางองิตั้งลวงหนาบติ0 บติตั้งลวงหนา 0,1 และ 2 ทําใหสามารถเลือกระหวางคาอางองิทีก่าํหนดลวงหนาแปดคา ตามตารางดาน-

ลางนี้

[17] คาอางองิตั้งลวงหนาบติ1 เหมือนกบับิตตั้งลวงหนา 0 [16]

[18] คาอางองิตั้งลวงหนาบติ2 เหมือนกบับิตตั้งลวงหนา 0 [16]

บติคาอางอิงทีต่ั้งไวลวงหนา 2 1 0

คาอางองิทีต่ั้งไวลวงหนา 0 0 0 0

คาอางองิทีต่ั้งไวลวงหนา 1 0 0 1

คาอางองิทีต่ั้งไวลวงหนา 2 0 1 0

คาอางองิทีต่ั้งไวลวงหนา 3 0 1 1

คาอางองิทีต่ั้งไวลวงหนา 4 1 0 0

คาอางองิทีต่ั้งไวลวงหนา 5 1 0 1

คาอางองิทีต่ั้งไวลวงหนา 6 1 1 0

คาอางองิทีต่ั้งไวลวงหนา 7 1 1 1

[19] ล็อกคาอางอิง ล็อกคางคาอางองิทีแ่ทจริง ทีเ่ปนจุดสําหรับการใช/เงื่อนไขสําหรับการเพิม่ความเร็วและลดความเร็วทีจ่ะใชใน-

ตอนนี ้ ถามีการเพิม่/ลดความเร็ว ความเร็วจะเปลี่ยนตามระดับเพิม่-ลด 2 เสมอ (พารามิเตอร 3-51 Ramp 2

Ramp up Time และ พารามิเตอร 3-52 Ramp 2 Ramp down Time) ในระดับเพิ่ม-ลด 0 -

พารามิเตอร 3-03 Maximum Reference

[20] การคางคาเอาทพทุ ล็อกคางคาความถี่ของมอเตอรที่แทจริง (Hz) ที่เปนจดุสําหรับการใช/เงือ่นไขสําหรับการเพิ่มความเร็วและลด-

ความเร็วที่จะใชในตอนนี้ ถามีการเพิม่/ลดความเร็ว ความเร็วจะเปลี่ยนตามระดับเพิ่ม-ลด 2 เสมอ

(พารามิเตอร 3-51 Ramp 2 Ramp up Time และ พารามิเตอร 3-52 Ramp 2 Ramp down Time) ในระดับ-

เพิ่ม-ลด 0 - พารามิเตอร 1-23 Motor Frequency

4 วิธีการตั้งโปรแกรม
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โนตสําหรับผูอาน

เม่ือการลอ็กคางเอาทพุททํางาน ตัวแปลงความถี่จะไมสามารถหยุดไดโดยผาน-

สัญญาณ “สตารท [8]” ระดับต่ํา หยุดตัวแปลงความถี่ผานขั้วตอที่โปรแกรมเปน ลื่นไหล

ผกผนั [2] หรือ ล่ืนไหล รีเซ็ต ผกผนั

[21] ความเร็วเพิ่ม เลือกความเร็วเพิม่และความเร็วลด หากตองการใชการควบคุมดิจิตัลของความเร็วเพิม่/ลด (โพเทนชิโอมิเตอร-

ของมอเตอร) ใชการทาํงานนีโ้ดยเลือกลอ็กคางคาอางองิหรือล็อกคางเอาทพุท เมื่อความเร็วเพิม่/ลดนอยกวา

400 msec คาอางอิงผลลัพธจะเพิ่มข้ึน/ลดลง 0.1 % เมื่อความเร็วขึน้/ลงทาํงานมากกวา 400 msec คาอางอิง-

ผลลัพธจะทาํตามการต้ังคาทางลาดขึ้น/ลง ในพารามิเตอร 3-x1/ 3-x2

ปดเครื่อง กวดตาม

ความเร็วไมเปล่ียนแปลง 0 0

ลดตามคา % 1 0

เพิ่มตามคา % 0 1

ลดตามคา % 1 1

[22] ความเร็วลด เหมือนกับความเร็วเพิม่ [21]

[23] เลือกชุดคําสั่งบติ 0 เลือกชุดคําสั่งเลือกบติ 0 หรือเลือกชุดคําสั่งเลือกบิต 1 เพื่อเลือกระหวางชุดคําสั่งหนึง่ในสี่แบบ ตั้งคา

พารามิเตอร 0-10 Active Set-upใหเปนชุดคําสั่งมัลติ

[24] ตั้งคาเลือกบิต 1 (อินพุทดิจติัล 32 คามาตรฐาน): เหมือนกับเลือกชุดคําสั่งบิต 0 [23]

[26] หยดุผกผนัอยางแมนยาํ ยดืเวลาของสัญญาณหยุดเพือ่ใหการหยดุดวยความเร็วแมนยํา

สงสัญญาณหยุดผกผนัเมื่อเคร่ืองมือหยดุอยางแมนยํากําลังทํางานในพารามิเตอร 1-83 Precise Stop

Function

ฟงกชันหยดุผกผันอยางแมนยําสามารถใชไดสําหรับข้ัวตอ 18 หรือ 19

[27] สตารท, หยุดแมนยาํ ใชเมื่อหยดุระดับเพิม่-ลดอยางแมนยํา [0] ถูกเลือกในพารามิเตอร 1-83

[28] กวดตาม การเพิ่มคาอางอิงโดยการตั้งคาอตัราสวนรอยละ (เกี่ยวของกนั) ในพารามิเตอร 3-12 Catch up/slow Down

Value

[29] ชะลอความเร็ว การลดคาอางองิโดยการตัง้คาอัตราสวนรอยละ (เกีย่วของกัน) ในพารามิเตอร 3-12 Catch up/slow Down

Value

[30] อนิพทุตัวนับ เครื่องมือหยดุอยางแมนยําในพารามิเตอร 1-83 Precise Stop Functionจะแสดงตามเครื่องนบัการหยดุหรือ-

เคร่ืองการนบัความเร็วถวงโดยมีหรือไมมีการตั้งคาใหม คาของเครื่องนับจะตองตั้งไวใน

พารามิเตอร 1-84 Precise Stop Counter Value

[31] ขอบพลัสทีท่ริกเกอร อนิพุทแบบพลัซทีท่ริกเกอรขอบวัดจาํนวนของแฟลนของอพิลัซตอเวลาตัวอยาง ชวยใหความละเอยีดในการ-

จาํแนก(resolution) ทีค่วามถี่สูง แตไมแมนยําที่ความถี่ต่ํา ใชหลักการพัลสสําหรับเอ็นโคดเดอรที่มีความ-

ละเอยีดในการจาํแนก(resolution) ต่ํามาก (เชน 30 ppr)

[32] พัลสตามเวลา อนิพุทแบบพลัซตามเวลาวดัระยะเวลาระหวางแฟลน ชวยใหความละเอยีดในการจําแนก(resolution)

ทีค่วามถี่ต่ํา แตไมแมนยําทีค่วามถี่สูง หลักการนี้มีความถี่ตัด ซ่ึงทาํใหไมเหมาะสําหรับเอน็โคดเดอรทีม่ีความ-

ละเอยีดในการจาํแนก(resolution) ต่ํามาก (เชน 30 ppr) ที่ความเร็วต่ํา
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a: ความละเอยีดของเอน็โคดเดอรตํ่ามาก b: ความละเอียดของเอ็นโคดเดอรมาตรฐาน

[34] เปลี่ยนความเร็วบติ 0 ใชตัวเลือกจากหนึง่ใน 4 ของการเปลี่ยนความเร็วทีม่ีอยูตามตารางดานลาง

[35] การลดความเร็วสวน 1 เหมือนกบับิตทางลาด 0

บติทางลาดทีต่ั้งไวลวงหนา 1 0

เปลี่ยนความเร็ว 1 0 0

เปลี่ยนความเร็ว 2 0 1

เปลี่ยนความเร็ว 3 1 0

เปลี่ยนความเร็ว 4 1 1

[36] ผกผันเมนลมเหลว การกระตุนพารามิเตอร 14-10 Mains Failure สายหลักลมเหลวผกผันจะทาํงานในกรณีของลอจิก .0.

[41] หยดุผกผันอยางแมนยาํคาง สงสัญญาณหยดุคางเมื่อเคร่ืองมือหยดุอยางแมนยําถูกใชงานในพารามิเตอร 1-83 Precise Stop Function

ฟงกชันหยุดผกผันอยางแมนยาํคางสามารถใชไดสําหรับข้ัวตอ 18 หรือ 19

[55] เพิม่ DigiPot INCREASE (เพิ่ม) สัญญาณไปยังฟงกชันโพเทนชิโอมิเตอรแบบดิจิตัลที่อธิบายไวในกลุมพารามิเตอร 3-9*

[56] ลด DigiPot DECREASE (ลด) สัญญาณไปยังฟงกชันโพเทนชิโอมิเตอรแบบดิจติัลที่อธิบายไวในกลุมพารามิเตอร 3-9*

[57] ลบ DigiPot CLEAR (ลบ) คาอางองิโพเทนชิโอมิเตอรแบบดิจติัลทีอ่ธิบายไวในกลุมพารามิเตอร 3-9*

[60] ตัวนับ A (ขั้วตอ 29 หรือ 33 เทานัน้) อนิพทุสําหรับการนบัเพิม่ของตัวนบัแบบ SLC

[61] ตัวนับ A (ขั้วตอ 29 หรือ 33 เทานัน้) อนิพทุสําหรับการนบัลงของตัวนบัแบบ SLC

[62] รีเซ็ตตัวนับ A อินพุตสําหรับการรีเซ็ตตัวนับ A.

[63] ตัวนับ B (ขั้วตอ 29 หรือ 33 เทานัน้) อนิพทุสําหรับการนบัเพิม่ของตัวนบัแบบ SLC

[64] ตัวนับ B (ขั้วตอ 29 หรือ 33 เทานัน้) อนิพทุสําหรับการนบัลงของตัวนบัแบบ SLC

[65] รีเซ็ตตัวนับ B อินพุตสําหรับการรีเซ็ตตัวนับ B

[70] คาปอนกลับ คาปอนกลับเบรค คาปอนกลับเบรคสําหรับการประยกุตใชกับการยกขึ้น: ตั้งคาพารามิเตอร 1-01 เปน [3] ฟลักซทีม่ีการปอนกลับ-

ของมอเตอร ต้ังคาพารามิเตอร 1-72 เปน [6] อางอิงเบรคกลยกขึน้

[71] คาปอนกลับ คาปอนกลับเบรคผกผัน คาปอนกลับเบรคผกผันสําหรับการประยุกตใชกบัการชักรอก

[72] ขอผดิพลาด PID ผกผัน เมื่อเปดใชงาน จะแปลงขอผดิพลาดของผลลัพธจากตัวควบคุม PID สําหรับกระบวนการ สามารถใชไดหาก-

ตั้ง "โหมดการกาํหนดรูปแบบ" เปน "ตัวมวนพื้นผวิ", "OL ความเร็ว PID แบบขยาย" หรือ "CL ความเร็ว PID

แบบขยาย"

[73] รีเซ็ต PID สวน I เมื่อเปดใชงาน จะรีเซ็ตสวน I ของตัวควคุม PID สําหรับกระบวนการ มีคาเทากับพารามิเตอร 7-40 สามารถ-

ใชไดหากต้ัง "โหมดการกาํหนดรูปแบบ" เปน "ตัวมวนพืน้ผวิ", "OL ความเร็ว PID แบบขยาย" หรือ "CL

ความเร็ว PID แบบขยาย"

[74] ใชงาน PID เมื่อเปดใชงาน จะใชตัวควบคุม PID สําหรับกระบวนการแบบขยาย มีคาเทากับพารามิเตอร 7-50 สามารถใชได-

หากต้ัง "โหมดการกาํหนดรูปแบบ" เปน "OL ความเร็ว PID แบบขยาย" หรือ "CL ความเร็ว PID แบบขยาย

[80] การด PTC 1 อินพุทดิจติัลทกุตัวสามารถต้ังคาใหเปน การด PTC 1 [80] อยางไรกต็ามมีเพยีงอนิพทุดิจิตัลเดยีวเทาน้ันที่จะ-

ตองตั้งใหเปนตัวเลือกนี้
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4.3.3 5-3* ดิจิตอลเอาทพตุ

พารามิเตอรสําหรับการกําหนดรูปแบบฟงกชันเอาทพุตสําหรับข้ัวตอเอาทพตุ ความมั่นคงข้ันที ่2 ของเอาทพุทดิจติอล คือ การรวมกนัสําหรับขัว้ตอ 27 และ 29 ตั้งคาเครื่อง-

มือ I/O สําหรับข้ัวตอ 27 ในพารามิเตอร 5-01 เลือกสัญญาณดิจิตอล เทอมินอล 27 และต้ังคาเครื่องมือ I/O สําหรับข้ัวตอ 29 ในพารามิเตอร 5-02 Terminal 29 Mode

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะทีม่อเตอรกําลังทํางาน

[0] ไมมีการทาํงาน คาต้ังมาตรฐานจากโรงงานสําหรับเอาทพทุดิจิตัลและเอาทพุทรีเลยทัง้หมด

[1] การควบคุมพรอม การดควบคุมพรอม เชน: ตรวจไมพบการปอนกลับจากชุดขับเคลื่อน ที่ไดรับการจายไฟควบคุมจาก 24 V

(MCB107) ภายนอก และกระแสหลักไปชุดขบัเคล่ือน

[2] ชุดขบัพรอม ตัวแปลงความถี่พรอมสําหรับการทาํงาน และจายสัญญาณแหลงจายไฟบนบอรดควบคุม

[3] ชุดขบัพรอม/คุมไกล ตัวแปลงความถี่พรอมสําหรับการทาํงาน และอยูในโหมดเปดอัตโนมัติ

[4] ใช/ไมเตือน พรอมสําหรับการทํางาน ไมมีการใหคําสั่งสตารทหรือหยดุ (สตารท/ยกเลิกการใช) ไมมีการเตือนทาํงาน

[5] VLT ทาํงาน มอเตอรกําลังทาํงาน และมีแรงบิดเพลา

[6] ทํางาน/ไมเตือน ความเร็วของเอาทพทุจะสูงกวาความเร็วที่ตั้งไวใน พารามิเตอร 1-81 ตํ่าสุดทาํงานทีห่ยุด[RPM] มอเตอรกําลัง-

ทาํงานและไมมีคําเตือน

[7] ในชวง/ไมเตือน มอเตอรจะทาํงานภายใตกระแสทีต้ั่งโปรแกรมไวและระดับเพิ่ม-ลดของความเร็วจะตั้งไวใน

พารามิเตอร 4-50 Warning Current Lowไปจนถึงพารามิเตอร 4-53 Warning Speed High ไมมีคําเตือน

[8] ทํางานดวยคาอางองิ/ไมเตือน มอเตอรทาํงานทีค่วามเร็วอางองิ ไมมีการเตือน

[9] สัญญาณเตือน สัญญาณเตือนเปดใชเอาทพุท ไมมีคําเตือน

[10] สัญญาณเตือน/เตือน สัญญาณเตือนหรือการเตือนเปดใชเอาทพทุ

[11] ที่ขีดจาํกัดของแรงบดิ เกินขีดจาํกดัของแรงบิดทีต่ั้งคาใน พารามิเตอร 4-16 Torque Limit Motor Mode หรือพารามิเตอร 4-17

[12] นอกชวงกระแส กระแสของมอเตอรจะอยูนอกเหนอืระดับเพิม่-ลดที่ตั้งไวในพารามิเตอร 4-18 Current Limit

[13] ต่ํากวากระแสดานตํ่า กระแสของมอเตอรจะต่ํากวาทีต่ั้งไวในพารามิเตอร 4-50 Warning Current Low

[14] สูงกวากระแสดานสูง กระแสของมอเตอรจะสูงกวาทีต่ั้งไวในพารามิเตอร 4-51 Warning Current High

[15] นอกชวงความเร็ว ความถี่ของเอาทพทุจะอยูนอกเหนอืระดับเพิ่ม-ลดของความถี่ที่ตั้งไวในพารามิเตอร 4-52 Warning Speed

Low และ พารามิเตอร 4-53 Warning Speed High

[16] ต่ํากวาความเร็วต่ํา ความเร็วของเอาทพุทจะต่ํากวาการตั้งคาในพารามิเตอร 4-52 Warning Speed Low

[17] สูงกวาความเร็วสูง ความเร็วของเอาทพุทจะสูงกวาการตั้งคาในพารามิเตอร 4-53 Warning Speed High

[18] ออกนอกชวงปอนกลับ ผลสะทอนกลับทีอ่ยูนอกเหนอืระดับเพิม่-ลดที่ตั้งไวใน พารามิเตอร 4-56 Warning Feedback Low และ

พารามิเตอร 4-57 Warning Feedback High

[19] ต่ํากวาคาปอนกลับต่ํา ผลสะทอนกลับทีต่่ํากวาขีดจาํกดัที่ตั้งไวในพารามิเตอร 4-56 Warning Feedback Low

[20] สูงกวาคาปอนกลับสูง ผลสะทอนกลับทีสู่งกวาขีดจาํกดัที่ตั้งไวในพารามิเตอร 4-57 Warning Feedback High

[21] การเตือนความรอน คําเตือนความรอนถูกเปดเมื่ออุณหภมูิเกินขดีจาํกดัในมอเตอร ตัวแปลงความถี่ เบรค หรือเทอรมิสเตอร

[22] พรอม, ไมเตือนความรอน ตัวแปลงความถี่พรอมสําหรับการทาํงาน และไมมีคําเตือนอุณหภมูิสูงเกนิ

[23] ระยะไกล, พรอม, ไมเตือนความรอน ตัวแปลงความถี่พรอมสําหรับการทํางานและอยูในโหมดควบคุมอัตโนมัติ ไมมีคําเตือนอุณหภมูิสูงเกนิ

[24] พรอม, ไมมีแรงดันเกนิ/ต่ํา ตัวแปลงความถี่พรอมสําหรับการทาํงาน และแรงดันของแหลงจายไฟหลักอยูภายในชวงแรงดันที่-

กาํหนด (ดูหัวขอ ขอมูลจาํเพาะทั่วไป ในคูมือการออกแบบ)

[25] กลับทิศทาง กลับทศิทาง ตรรกะ '1' เมื่อมอเตอรหมุนตามเข็มนาฬกิา ตรรกะ ‘0’ เมื่อมอเตอรหมุนทวนเขม็นาฬิกา หาก-

มอเตอรไมไดหมุนอยู เอาทพุทจะเปนไปตามคาอางอิง

[26] บัส OK การสื่อสารเปดใชอยู (ไมมีหมดเวลา) ผานพอรตการสื่อสารแบบอนุกรม

[27] ขดีจํากัดของแรงบิดและหยดุ ใชในการหยุดแบบลื่นไหลและในเงือ่นไขทีจ่าํกดัแรงบดิ หากตัวแปลงความถี่ไดรับสัญญาณหยดุ และอยูทีข่ดี-

จาํกัดของแรงบดิ สัญญาณจะมีตรรกะเปน ‘0’

[28] เบรค, ไมมีคําเตือน เบรคทํางานอยู และไมมีคําเตือน

[29] เบรคพรอมไมฟอลต เบรคพรอมสําหรับการทาํงานและไมมีฟอลต

[30] เบรคผิดปกต ิ(IGBT) เอาทพุทจะเปนตรรกะ ‘1’ เมื่อเบรค IGBT ลัดวงจร ใชการทํางานนี้เพือ่ปองกนัตัวแปลงความถี่ ในกรณทีี่ม-ี

ฟอลตเกดิขึน้บนโมดูลเบรค ใชเอาทพุท/รีเลยเพื่อตัดแรงดันหลักจากตัวแปลงความถี่

[31] รีเลย 123 รีเลยจะทาํงานเมื่อคําสั่งควบคุม [0] ถูกเลือกไวในกลุมพารามิเตอร 8-**

[32] คุมเบรคเชิงกล ทาํใหสามารถควบคุมเบรคเชิงกลภายนอก ดูรายละเอียดในหัวขอ การควบคุมเบรคเชิงกล และกลุมพารามิเตอร

2-2*

[33] หยดุนิรภยัทาํงาน (FC 302 เทานั้น) ระบุวาการหยุดแบบปลอดภยัทีข่ั้วตอ 37 ไดถูกใชงาน

คูมือ
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[40] ออกนอกชวงคาอางองิ ทาํงานเมื่อความเร็วจริงอยูนอกชวงการตั้งคาในพารามิเตอร 4-52 ถึง 4-55

[41] ต่ํากวาคาอางองิ, ต่ํา ทาํงานเมือ่ความเร็วจริงต่ํากวาการตั้งคาอางองิความเร็ว

[42] เหนือคาอางอิงสูง ทาํงานเมือ่ความเร็วจริงสูงกวาการตั้งคาอางองิความเร็ว

[43] ขดีจํากัด PID สวนขยาย

[45] ควบคุมบสั การควบคุมเอาทพทุผานบัส ความเร็วของเอาทพตุจะถูกต้ังไวในพารามิเตอร 5-90 Digital & Relay Bus

Control การกําหนดเอาทพทุจะถูกเก็บไวในกรณีที่บสันอกเวลา

[46] ควบคุมบสัเปดเมื่อหมดเวลา การควบคุมเอาทพทุผานบัส ความเร็วของเอาทพตุจะถูกต้ังไวในพารามิเตอร 5-90 Digital & Relay Bus

Control ในกรณทีี่บัสนอกเวลาในการกาํหนดเอาทพุทจะต้ังใหสูง (On)

[47] ควบคุมบสัปดเม่ือหมดเวลา การควบคุมเอาทพทุผานบัส ความเร็วของเอาทพตุจะถูกต้ังไวในพารามิเตอร 5-90 Digital & Relay Bus

Control ในกรณทีี่บัสนอกเวลาในการกาํหนดเอาทพุทจะต้ังใหต่ํา (Off)

[51] MCO ถูกควบคุม ทาํงานเมื่อ MCO 302 หรือ MCO 305 เชื่อมตออยู เอาทพทุถูกควบคุมจากตัวเลือก

[55] เอาทพุทพัลส

[60] ตัวเปรียบเทยีบ 0 ดูกลุมพารามิเตอร 13-1* หากตัวเปรียบเทยีบ 0 ถูกประเมินวาเปน TRUE เอาทพุทจะสูง มิฉะนั้น เอาทพทุ-

จะตํ่า

[61] ตัวเปรียบเทยีบ 1 ดูกลุมพารามิเตอร 13-1* ถาตัวเปรียบเทยีบ 1 ถูกประเมินคาตาม TRUE เอาทพทุก็จะสูงขึ้น มิฉะน้ัน เอาทพทุ-

จะตํ่า

[62] ตัวเปรียบเทยีบ 2 ดูกลุมพารามิเตอร 13-1* ถาตัวเปรียบเทยีบ 2 ถูกประเมินคาตาม TRUE เอาทพทุก็จะสูงขึ้น มิฉะน้ัน เอาทพทุ-

จะตํ่า

[63] ตัวเปรียบเทยีบ 3 ดูกลุมพารามิเตอร 13-1* ถาตัวเปรียบเทยีบ 3 ถูกประเมินคาตาม TRUE เอาทพทุกจ็ะสูงขึ้น มิฉะน้ัน เอาทพทุ-

จะตํ่า

[64] ตัวเปรียบเทยีบ 4 ดูกลุมพารามิเตอร 13-1* ถาตัวเปรียบเทยีบ 4 ถูกประเมินคาตาม TRUE เอาทพทุก็จะสูงขึ้น มิฉะน้ัน เอาทพทุ-

จะตํ่า

[65] ตัวเปรียบเทยีบ 5 ดูกลุมพารามิเตอร 13-1* ถาตัวเปรียบเทยีบ 5 ถูกประเมินคาตาม TRUE เอาทพทุก็จะสูงขึ้น มิฉะน้ัน เอาทพทุ-

จะตํ่า

[70] กฎตรรกะ 0 ดูพารามิเตอรกลุม 13-4* หากกฎตรรกะ 0 ถูกประเมินวาเปน TRUE เอาทพทุจะสูง มิฉะนั้น เอาทพทุจะต่ํา

[71] กฎตรรกะ 1 ดูพารามิเตอรกลุม 13-4* ถาหลักตรรก 1 ถูกประเมินตาม TRUE เอาทพุทกจ็ะสูงขึน้ มิฉะนัน้ เอาทพุทจะตํ่า

[72] กฎตรรกะ 2 ดูพารามิเตอรกลุม 13-4* ถาหลักตรรก 2 ถูกประเมินตาม TRUE เอาทพุทกจ็ะสูงขึน้ มิฉะนัน้ เอาทพุทจะตํ่า

[73] กฎตรรกะ 3 ดูพารามิเตอรกลุม 13-4* ถาหลักตรรก 3 ถูกประเมินตาม TRUE เอาทพุทกจ็ะสูงขึน้ มิฉะนัน้ เอาทพุทจะตํ่า

[74] กฎตรรกะ 4 ดูพารามิเตอรกลุม 13-4* ถาหลักตรรก 4 ถูกประเมินตาม TRUE เอาทพุทกจ็ะสูงขึน้ มิฉะนัน้ เอาทพุทจะตํ่า

[75] กฎตรรกะ 5 ดูพารามิเตอรกลุม 13-4* ถาหลักตรรก 5 ถูกประเมินตาม TRUE เอาทพุทกจ็ะสูงขึน้ มิฉะนัน้ เอาทพุทจะตํ่า

[80] SL เอาทพุทดิจิตอล A ดูพารามิเตอร 13-52 SL Controller Action เอาทพุทจะสูงขึน้เมื่อใดก็ตามการทาํงานของสมารทลอจกิ [38]

จะกําหนดเอาทพุทดิจติอล การสูงขึน้จะถูกตอบสนอง อินพุทจะต่ําเมื่อใดก็ตามที่การดําเนินการ Smart Logic

[32] “ตั้งเอาทพุทดิจิตัล การต่ําลงจะถูกตอบสนอง

[81] SL เอาทพุทดิจิตอล B ดูพารามิเตอร 13-52 SL Controller Action อินพุตจะสูงขึน้เมื่อใดก็ตามการทํางานของสมารทลอจกิ [39]

จะกําหนดเอาทพุตดิจิตอล การสูงขึ้นจะถูกตอบสนอง อนิพทุจะต่ําลงเมือ่ใดกต็ามการทํางานของสมารทลอจกิ

[33]จะกําหรดเอาตพตุดิจิตอล การต่ําลงจะถูกตอบสนอง

[82] SL เอาทพุทดิจิตอล C ดูพารามิเตอร 13-52 SL Controller Action อินพุทจะสูงขึ้นเมื่อใดก็ตามการทาํงานของสมารทลอจิก

[40]จะกําหนดเอาทพุทดิจิตอล การสูงขึน้จะถูกตอบสนอง อนิพุทจะลงต่ําเมื่อใดก็ตามการทํางานของสมาร-

ทลอจิก [34]จาํกําหนดเอาทพทุดิจติอล การต่ําลงจะถูกตอบสนอง

[83] SL เอาทพุทดิจิตอล D ดูพารามิเตอร 13-52 SL Controller Action อินพุตจะสูงขึน้เมื่อใดก็ตามการทํางานของสมารทลอจกิ [41]

จะกําหนดเอาทพุตดิจิตอล การสูงขึ้นจะถูกตอบสนอง อนิพทุจะต่ําลงเมือ่ใดกต็ามการทํางานของสมารทลอจกิ

[35]จะกําหนดเอาตพุตดิจิตอล การต่ําลงจะถูกตอบสนอง

[84] SL เอาทพุทดิจิตอล E ดูพารามิเตอร 13-52 SL Controller Action อินพุตจะข้ึนสูงเมื่อใดก็ตามการทํางานของสมารทลอจกิ [42]

จะกําหนดเอาทพุตดิจิตอล การสูงขึ้นจะถูกตอบสนอง อนิพทุจะต่ําลงเมือ่ใดกต็ามการทํางานของสมารทลอจกิ

[36]จะกําหนดเอาตพุตดิจิตอล การต่ําลงจะถูกตอบสนอง

[85] SL เอาทพุทดิจิตอล F ดูพารามิเตอร 13-52 SL Controller Action อินพุตจะสูงขึ้นเมื่อใดก็ตามการทาํงานของสมารทลอจิก

[43]จะกําหนดเอาทพตุดิจิตอล การสูงขึ้นจะถูกตอบสนอง อนิพุทจะตํ่าลงเมื่อใดก็ตามการทํางานของสมาร-

ทลอจิก [37]จะกาํหนดเอาตพุตดิจติอล การตํ่าลงจะถูกตอบสนอง

[120] ใชคาอางองิเครื่อง เอาทพุทจะสูงขึน้เมื่อตําแหนงพารามิเตอร 3-13 จดุที่ใชอางอิง = [2] หรือเมื่อถูกเช่ือมโยงไปยงัการบังคับ-

ดวยมือโดยอตัโนมัติซ่ึงพารามิเตอร 3-13 จุดทีใ่ชอางองิ = [0] ในบางครั้งตามLCPหมวดการบงัคับดวยมือ

4 วิธีการตั้งโปรแกรม
คูมอื
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ตาํแหนงอางองิทีต่ั้งในพารามิเตอร 3-13 คาอางองิปรับทีห่นา-

เคร่ือง

ทํางาน [120]

คาอางองิจากระยะไกล

ทาํงาน [121]

ตําแหนงอางองิ: พารามิเตอรหนาเครื่อง 3-13

[2]

1 0

ตําแหนงอางองิ: พารามิเตอรระยะไกล. 3-13

[1]

0 1

ตําแหนงอางองิ: เช่ือมกบัการควบคุมดวยมือ/

อัตโนมัติ

  

ดวยมือ 1 0

ควบคุมดวยมือ -> ปด 1 0

อัตโนมัติ -> ปด 0 0

อัตโนมัติ 0 1

[121] ใชคาอางอิงไกล เอาทพทุจะสูงขึน้เมื่อพารามิเตอร 3-13 จดุที่ใชอางองิ = ระยะไกล [1] หรือเช่ือมโยงไปยงัการบังคับดวยมือ/

อตัโนมัต ิ[0] ในขณะทีL่CPอยูในหมวด ดูขางตน

[122] ไมมีสัญญาณเตือน เอาทพุทจะมีคาสูงเมื่อไมมีสัญญาณเตือน

[123] คําสั่งสตารททํางาน เอาทพทุจะมีคาสูงเมื่อใดก็ตามทีม่ีคําสั่งสตารททํางานอยู (เชน ผานการเชื่อมตอบัสอนิพทุดิจติัล หรือ [Hand

on] หรือ [Auto on] และไมมีคําส่ังหยุดหรือสตารทใชงานอยู

[124] ทํางานกลับทศิทาง เอาทพทุมีคาสูงขึน้เมื่อตัวแปลงความถี่กําลังทําใหเคร่ืองนบัหมุนทวนเข็มนาฬกิา (สภาวะแรงบดิของผลตรรก

คือ ‘ทาํงาน’ และ ‘ผกผัน’)

[125] โหมดขับดวยตัวเอง เอาทพทุมีคาสูงขึน้เมื่อตัวแปลงความถี่อยูในหมวดการบังคับดวยมือ (ตามที่ถูกแสดงโดยไฟทีอ่ยูเหนือ [Hand

on] LED)

[126] โหมดขับอัตโนมัติ เอาทพทุมีคาสูงขึน้เมื่อตัวแปลงความถี่อยูในหมวดการบังคับดวยมือ (ตามที่ถูกแสดงโดยไฟทีอ่ยูเหนือ [Auto

on] LED)

5-40  Function Relay
อารเรย [9]

(รีเลย 1 [0], (รีเลย 2 [1], (รีเลย 3 [2] (MCB 113), (รีเลย 4 [3] (MCB 113), (รีเลย 5 [4] (MCB 113), (รีเลย 6 [5] (MCB 113), (รีเลย 7 [6] (MCB 105), (รีเลย

8 [7] (MCB 105), (รีเลย 9 [8] (MCB 105))

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * No operation เอาทพุทรีเลยและดิจติัลทั้งหมดเปนคามาตรฐานตั้งอยูที ่“ไมทํางาน”

[1] Control ready การดควบคุมพรอม เชน: ตรวจไมพบการปอนกลับจากชุดขับเคลื่อน ที่ไดรับการจายไฟควบคุมจาก 24 V

(MCB107) ภายนอก และกระแสหลักไปชุดขบัเคล่ือน

[2] Drive ready ชุดขบัเคลื่อนไมพรอมทํางาน การจายไฟหลักและไฟควบคุม OK

[3] Drive rdy/rem ctrl ตัวแปลงความถี่พรอมสําหรับการทาํงาน และอยูในโหมดเปดอัตโนมัติ

[4] Enable / no warning พรอมสําหรับการทํางาน ไมมีการใหคําสั่งสตารทหรือหยดุ (สตารท/ยกเลิกการใช) ไมมีการเตือนทาํงาน

[5] VLT running มอเตอรกําลังรัน และมีแรงบดิเพลา

[6] Running / no warning ความเร็วเอาทพุทสูงกวาความเร็วทีต่ั้งไวในพารามิเตอร 1-81 ความเร็วต่ําสุดสําหรับฟงกชันขณะหยุด [RPM]

มอเตอรกําลังทาํงานและไมมีคําเตือน

[7] Run in range/no warn มอเตอรจะทาํงานภายใตกระแสทีต้ั่งโปรแกรมไวและระดับเพิ่ม-ลดของความเร็วที่ต้ังไวใน

พารามิเตอร 4-50 Warning Current Low และพารามิเตอร 4-53 Warning Speed High ไมมีการเตือน

[8] Run on ref/no warn มอเตอรทาํงานทีค่วามเร็วอางองิ ไมมีการเตือน

[9] Alarm สัญญาณเตือนเปดใชเอาทพุท ไมมีการเตือน

[10] Alarm or warning สัญญาณเตือนหรือการเตือนเปดใชเอาทพทุ

[11] At torque limit เกินขีดจาํกดัแรงบดิที่ตั้งไวในพารามิเตอร 4-16 Torque Limit Motor Mode หรือ พารามิเตอร 4-17 Torque

Limit Generator Mode

[12] Out of current range กระแสของมอเตอรจะอยูนอกเหนอืระดับเพิม่-ลดที่ตั้งไวในพารามิเตอร 4-18 Current Limit

คูมือ
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[13] Below current, low กระแสของมอเตอรจะต่ํากวาที่ตั้งไวในพารามิเตอร 4-50 Warning Current Low

[14] Above current, high กระแสของมอเตอรจะสูงกวาที่ตั้งไวในพารามิเตอร 4-51 Warning Current High

[15] Out of speed range ความถี่ของเอาทพทุจะอยูนอกเหนอืระดับเพิม่-ลดของความถี่ทีต่ั้งไวในพารามิเตอร 4-52 Warning Speed

Low และ พารามิเตอร 4-53 Warning Speed High

[16] Below speed, low ความเร็วของเอาทพทุจะตํ่ากวาการต้ังคาใน พารามิเตอร 4-52 Warning Speed Low

[17] Above speed, high ความเร็วของเอาทพทุจะสูงกวาการต้ังคาในพารามิเตอร 4-53 Warning Speed High

[18] Out of feedb. range ผลสะทอนกลับทีอ่ยูนอกเหนอืระดับเพิ่ม-ลดที่ต้ังไวใน พารามิเตอร 4-56 Warning Feedback Low และ

พารามิเตอร 4-57 Warning Feedback High

[19] Below feedback, low ผลสะทอนกลับทีต่่ํากวาขดีจํากดัที่ต้ังไวในพารามิเตอร 4-56 Warning Feedback Low

[20] Above feedback, high ผลสะทอนกลับทีสู่งกวาขดีจํากดัที่ต้ังไวในพารามิเตอร 4-57 Warning Feedback High

[21] Thermal warning คําเตือนความรอนถูกเปดเมื่ออุณหภมูิเกินขดีจํากัดในมอเตอร ตัวแปลงความถี่ ตัวตานทานเบรค หรือเทอร-

มิสเตอรที่เช่ือมอยู

[22] Ready,no thermal W ตัวแปลงความถี่พรอมสําหรับการทาํงาน และไมมีคําเตือนอุณหภมูิสูงเกนิ

[23] Remote,ready,no TW ตัวแปลงความถี่พรอมสําหรับการทํางานและอยูในโหมดควบคุมอตัโนมัติ ไมมีคําเตือนอณุหภมูิสูงเกิน

[24] Ready, Voltage OK ตัวแปลงความถี่พรอมสําหรับการทาํงาน และแรงดันของแหลงจายไฟหลักอยูภายในชวงแรงดันที-่

กําหนด (ดูหัวขอ ขอมูลจําเพาะทั่วไป)

[25] Reverse ตรรกะ 1 เมื่อมอเตอรหมุนตามเขม็นาฬิกา ตรรกะ ‘0’ เมื่อมอเตอรหมุนทวนเข็มนาฬิกา หากมอเตอรไมไดหมุน-

อยู เอาทพุทจะเปนไปตามคาอางอิง

[26] Bus OK การส่ือสารเปดใชอยู (ไมมีหมดเวลา) ผานพอรตการสื่อสารแบบอนกุรม

[27] Torque limit & stop ใชในการหยุดแบบลื่นไหลและในเงื่อนไขทีจ่ํากัดแรงบดิ หากตัวแปลงความถี่ไดรับสัญญาณหยุด และอยูใน-

ขีดจาํกดัของแรงบดิ สัญญาณจะมีตรรกะเปน ‘0’

[28] Brake, no brake war เบรคทาํงานอยู และไมมีคําเตือน

[29] Brake ready, no fault เบรคพรอมสําหรับการทํางานและไมมีฟอลต

[30] Brake fault (IGBT) เอาทพุทจะเปนตรรกะ ‘1’ เมื่อเบรค IGBT ลัดวงจร ใชการทาํงานนี้เพื่อปองกนัตัวแปลงความถี่ ในกรณีที่ม-ี

ฟอลตเกิดขึน้บนโมดูลเบรค ใชเอาทพทุดิจติัล/รีเลยเพื่อตัดแรงดันหลักจากตัวแปลงความถี่

[31] Relay 123 เอาทพุตดิจิตัล/รีเลยถูกใชงานเมื่อเวริดควบคุม [0] ถูกเลือกไวในกลุมพารามิเตอร 8**

[32] Mech brake ctrl การเลือกการควบคุมเบรคเชิงกล เมื่อพารามิเตอรที่เลือกในกลุมพารามิเตอร 2.2x ทาํงาน เอาทพุทตองไดรับ-

การเสริมกําลังเพือ่สงนํากระแสสําหรับคอยลในเบรค ปกติแลวแกไขไดโดยการเชื่อมตอรีเลยภายนอกกับ-

เอาทพุตดิจิตัลทีเ่ลือก

[33] Safe stop active (FC 302 เทานัน้) ระบุวาการหยดุแบบปลอดภยัที่ข้ัวตอ 37 ไดถูกใชงาน

[36] Control word bit 11 เปดทาํงานรีเลย 1 โดยเวิรดควบคุมจาก fieldbus ไมมีผลกระทบตอการทํางานอื่นในตัวแปลงความถี่ การใช-

งานทั่วไป: ควบคุมอปุกรณเสริมจาก fieldbus ฟงกชันนีใ้ชไดเมื่อโปรไฟล FC [0] ในพารามิเตอร par 8-10 ถูก-

เลือก

[37] Control word bit 12 เปดใชงานรีเลย 2 FC 302 เทานั้น) โดยเวริดควบคุมจาก fieldbus ไมมีผลกระทบตอการทาํงานอืน่ในตัวแปลง-

ความถี่ การใชงานทั่วไป: ควบคุมอุปกรณเสริมจาก fieldbus ฟงกชันน้ีใชไดเมื่อโปรไฟล FC [0]

ในพารามิเตอร par 8-10 ถูกเลือก

[38] Motor feedback error ความลมเหลวในวงรอบการปอนกลับความเร็วจากมอเตอรที่รันในวงรอบแบบปด ในทีสุ่ดแลวเอาทพทุจะ-

สามารถถูกใชเพือ่เตรียมการสวิตชชุดขับเคลื่อนในวงรอบเปดในกรณีฉกุเฉนิ

[39] Tracking error เมื่อความแตกตางระหวางความเร็วทีค่ํานวณและความเร็วจริงในพารามิเตอร 4-35 มากกวาทีเ่ลือก เอาทพตุดิ-

จติัล/รีเลยจะทาํงาน

[40] Out of ref range ทาํงานเมื่อความเร็วจริงอยูนอกชวงการตั้งคาในพารามิเตอร 4-52 ถึง 4-55

[41] Below reference, low ทาํงานเมือ่ความเร็วจริงต่ํากวาการตั้งคาอางองิความเร็ว

[42] Above ref, high ทาํงานเมือ่ความเร็วจริงสูงกวาการตั้งคาอางองิความเร็ว

4 วิธีการตั้งโปรแกรม
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[43] Extended PID Limit

[45] Bus ctrl. ควบคุมเอาทพตุดิจิตัล/รีเลยผานบสั สถานะของเอาทพุทตั้งคาในพารามิเตอร 5-90 ‘บัสควบคุมดิจิตัลและ-

รีเลย’ การกาํหนดเอาทพทุจะถูกเก็บไวในกรณีที่บสันอกเวลา

[46] Bus ctrl, 1 if timeout การควบคุมเอาทพทุผานบสั ความเร็วของเอาทพตุจะถูกตั้งไวในพารามิเตอร 5-90 Digital & Relay Bus

Control ในกรณีทีบ่ัสนอกเวลาในการกาํหนดเอาทพุทจะตั้งใหสูง (On)

[47] Bus ctrl, 0 if timeout การควบคุมเอาทพทุผานบสั ความเร็วของเอาทพตุจะถูกตั้งไวในพารามิเตอร 5-90 Digital & Relay Bus

Control ในกรณีทีบ่ัสนอกเวลาในการกาํหนดเอาทพุทจะตั้งใหต่ํา (Off)

[51] MCO controlled ทาํงานเมื่อ MCO 302 หรือ MCO 305 เช่ือมตออยู เอาทพุทถูกควบคุมจากตัวเลือก

[60] Comparator 0 ดูกลุมพารามิเตอร 13-1* (การควบคุมแบบ Smart Logic) หากตัวเปรียบเทียบ 0 ใน SLC เปน TRUE เอาทพุท-

จะมีคาสูง มิฉะนั้น เอาทพุทจะต่ํา

[61] Comparator 1 ดูกลุมพารามิเตอร 13-1* (การควบคุมแบบ Smart Logic) หากตัวเปรียบเทียบ 1 ใน SLC เปน TRUE เอาทพุท-

จะมีคาสูง มิฉะนั้น เอาทพุทจะต่ํา

[62] Comparator 2 ดูกลุมพารามิเตอร 13-1* (การควบคุมแบบ Smart Logic) หากตัวเปรียบเทียบ 2 ใน SLC เปน TRUE เอาทพุท-

จะมีคาสูง มิฉะนั้น เอาทพุทจะต่ํา

[63] Comparator 3 ดูกลุมพารามิเตอร 13-1* (การควบคุมแบบ Smart Logic) หากตัวเปรียบเทียบ 3 ใน SLC เปน TRUE เอาทพุท-

จะมีคาสูง มิฉะนั้น เอาทพุทจะต่ํา

[64] Comparator 4 ดูกลุมพารามิเตอร 13-1* (การควบคุมแบบ Smart Logic) หากตัวเปรียบเทียบ 4 ใน SLC เปน TRUE เอาทพุท-

จะมีคาสูง มิฉะนั้น เอาทพุทจะต่ํา

[65] Comparator 5 ดูกลุมพารามิเตอร 13-1* (การควบคุมแบบ Smart Logic) หากตัวเปรียบเทียบ 5 ใน SLC เปน TRUE เอาทพุท-

จะมีคาสูง มิฉะนั้น เอาทพุทจะต่ํา

[70] Logic rule 0 ดูกลุมพารามิเตอร 13-4* (การควบคุมแบบ Smart Logic) หากกฎตรรกะ 0 ใน SLC เปน TRUE เอาทพทุจะมี-

คาสูง มิฉะนั้น เอาทพุทจะต่ํา

[71] Logic rule 1 ดูกลุมพารามิเตอร 13-4* (การควบคุมแบบ Smart Logic) หากกฎตรรกะ 1 ใน SLC เปน TRUE เอาทพทุจะมี-

คาสูง มิฉะนั้น เอาทพุทจะต่ํา

[72] Logic rule 2 ดูกลุมพารามิเตอร 13-4* (การควบคุมแบบ Smart Logic) หากกฎตรรกะ 2 ใน SLC เปน TRUE เอาทพทุจะมี-

คาสูง มิฉะนั้น เอาทพุทจะต่ํา

[73] Logic rule 3 ดูกลุมพารามิเตอร 13-4* (การควบคุมแบบ Smart Logic) หากกฎตรรกะ 3 ใน SLC เปน TRUE เอาทพทุจะมี-

คาสูง มิฉะนั้น เอาทพุทจะต่ํา

[74] Logic rule 4 ดูกลุมพารามิเตอร 13-4* (การควบคุมแบบ Smart Logic) หากกฎตรรกะ 4 ใน SLC เปน TRUE เอาทพทุจะมี-

คาสูง มิฉะนั้น เอาทพุทจะต่ํา

[75] Logic rule 5 ดูกลุมพารามิเตอร 13-4* (การควบคุมแบบ Smart Logic) หากกฎตรรกะ 5 ใน SLC เปน TRUE เอาทพทุจะมี-

คาสูง มิฉะนั้น เอาทพุทจะต่ํา

[80] SL digital output A ดูพารามิเตอร 13-52 "การกระทําของตัวควบคุม SL" เอาทพุท A มีคาต่ําในการกระทาํของ Smart Logic [32]

เอาทพทุ A มีคาสูงในการกระทาํของ Smart Logic [38]

[81] SL digital output B ดูพารามิเตอร 13-52 "การกระทาํของตวัควบคุม SL" เอาทพทุ B มีคาต่ําในการกระทําของ Smart Logic [33]

เอาทพทุ B มีคาl^'ในการกระทําของ Smart Logic [39]

[82] SL digital output C ดูพารามิเตอร 13-52 "การกระทําของตัวควบคุม SL" เอาทพุท C มีคาต่ําในการกระทาํของ Smart Logic [34]

เอาทพทุ C มีคาสูงในการกระทําของ Smart Logic [40]

[83] SL digital output D ดูพารามิเตอร 13-52 "การกระทําของตัวควบคุม SL" เอาทพทุ D มีคาต่ําในการกระทาํของ Smart Logic [35]

เอาทพทุ D มีคาสูงในการกระทําของ Smart Logic [41]

[84] SL digital output E ดูพารามิเตอร 13-52 "การกระทําของตัวควบคุม SL" เอาทพทุ E มีคาตํ่าในการกระทําของ Smart Logic [36]

เอาทพทุ E มีคาสูงในการกระทําของ Smart Logic [42]

[85] SL digital output F ดูพารามิเตอร 13-52 "การกระทําของตัวควบคุม SL" เอาทพุท F มีคาต่ําในการกระทาํของ Smart Logic [37]

เอาทพทุ F มีคาสูงในการกระทาํของ Smart Logic [43]

[120] Local ref active เอาทพุทจะสูง เมื่อพารามิเตอร 3-13 ตําแหนงอางอิง = [2] หนาเครื่อง หรือเม่ือพารามิเตอร 3-13 ตําแหนง-

อางอิง = [0] เช่ือมโยงอัตโนมัติ/ดวยตัวเอง ในขณะเดียวกนักบัที ่LCP อยูในโหมดเปดดวยมือ
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ตาํแหนงอางองิทีต่ั้งในพารามิเตอร 3-13 คาอางองิปรับทีห่นา-

เคร่ือง

ทาํงาน [120]

คาอางอิงจากระยะไกล

ทํางาน [121]

ตําแหนงอางอิง: พารามิเตอรหนาเครื่อง 3-13

[2]

1 0

ตําแหนงอางอิง: พารามิเตอรระยะไกล. 3-13

[1]

0 1

ตําแหนงอางอิง: เช่ือมกับการควบคุมดวยมือ/

อตัโนมัติ

  

ดวยมือ 1 0

ควบคุมดวยมือ -> ปด 1 0

อตัโนมัต ิ-> ปด 0 0

อตัโนมัติ 0 1

[121] Remote ref active เอาทพทุจะสูง เมื่อพารามิเตอร 3-13 ตําแหนงอางองิ= ระยะไกล [1] หรือเช่ือมโยงอัตโนมัต/ิดวยมือ [0]

ในขณะที ่LCP อยูในโหมด [Auto on] ดูขางตน

[122] No alarm เอาทพุทจะมีคาสูงเมื่อไมมีสัญญาณเตือน

[123] Start command activ เอาทพทุจะมีคาสูงเมื่อคําส่ังสตารทสงู (เชน ผานการเชื่อมตอบัส อินพุทดิจิตัล หรือ [เปดดวยมือ] หรือ [เปด-

อัตโนมัติ] และคําสั่งหยุดเปนคําส่ังสุดทาย

[124] Running reverse เอาทพทุมีคาสูงข้ึนเมื่อตัวแปลงความถีก่ําลังทําใหเคร่ืองนบัหมุนทวนเขม็นาฬกิา (สภาวะแรงบิดของผลตรรก

คือ ‘ทาํงาน’ และ ‘ผกผัน’)

[125] Drive in hand mode เอาทพทุมีคาสูงข้ึนเมื่อตัวแปลงความถี่อยูในหมวดการบังคับดวยมือ (ตามที่ถูกแสดงโดยไฟที่อยูเหนือ [Hand

on] LED)

[126] Drive in auto mode เอาทพุทมีคาสูงขึ้นเมื่อตัวแปลงความถี่อยูในโหมด "อัตโนมัติ" (ตามที่ระบุโดยไฟทีอ่ยูเหนือ [เปดอตัโนมัต]ิ)

14-22  Operation Mode

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ใชพารามิเตอรนี้ในการกาํหนดการใชงานปกติ ทดสอบการใชงาน หรือยอมรับพารามิเตอรเดิมทั้งหมด

พารามิเตอร 15-03 กําลังกลับคืนพารามิเตอร 15-04 อณุหภมูิสูงเกินพารามิเตอร 15-05 โวลตสูงเกิน เคร่ืองมือ-

นี้จะถูกกระตุนเมื่อกระแสไฟฟาถูกหมุนไปยงัตัวแปลงความถี่เทานั้น

เลือก การทาํงานปกติ [0] สาํหรับการทาํงานปกติของตัวแปลงความถี่กับมอเตอรในการใชงานที่เลือก

เลือก ทดสอบการดควบคุม [1] เพื่อทดสอบอินพุทและเอาทพุทอนาล็อกและดิจติัล และแรงดันควบคุม +10 V

การทดสอบตองใชคอนเน็กเตอรสําหรับการทดสอบกับการเชื่อมตอภายใน ใชขัน้ตอนตอไปนีส้ําหรับการ-

ทดสอบการดควบคุม:

1. เลือก การทดสอบการดควบคุม [1]

2. ตัดไฟจากแหลงจายไฟหลักและรอจนไฟที่จอแสดงผลดับลง

3. ตั้งสวติช S201 (A53) and S202 (A54) = ‘ON’ / I

4. เสียบปลั๊กทดสอบ (ดูดานลาง)

5. ตอแหลงจายไฟหลัก

6. ดําเนินการทดสอบแบบตางๆ

7. ผลลัพธจะถูกแสดงบนLCPและยายตัวแปลงความถี่ไปยังวงจรไมรูจบ

8. พารามิเตอร 14-22 Operation Mode เปนการตัง้คาแบบอตัโนมัติในการใชงานปกติ ดําเนินการรอบ-

การจายไฟเพื่อสตารทใน การทํางานปกติหลังจากการทดสอบการดควบคุม

ถาการทดสอบสําเร็จ:

LCP การดควบคุมสามารถอานคาได สําเร็จ

ตัดแหลงจายไฟและถอดปลั๊กทดสอบออก ไฟ LED สีเขยีวทีก่ารดควบคุมจะสวาง

ถาการทดสอบลมเหลว:

LCP การดควบคุมสามารถอานคาได ลมเหลว I/O

เปลี่ยนตัวแปลงความถี่หรือการดควบคุม ไฟ LED สแีดงทีก่ารดควบคุมจะสวาง การทดสอบปลั๊ก (เช่ือมตามข้ัว-

ตอแตละตัว): 18 - 27 - 32; 19 - 29 - 33; 42 - 53 - 54

4 วิธีการตั้งโปรแกรม
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เลือก คาเดิม [2] ในการตั้งคาพารามิเตอรใหมใหเปนการต้ังคามาตรฐาน ยกเวนพารามิเตอร 15-03 กําลังกลับ-

คืน, พารามิเตอร 15-04 อณุหภมูิสูงเกิน และ พารามิเตอร 15-05 โวลตสูงเกิน ตัวแปลงความถี่จะตั้งคาใหม-

ระหวางที่กระแสไฟฟาเพิ่มขึน้ในครั้งตอไป

พารามิเตอร 14-22 Operation Modeซ่ึงจะเปนการตั้งคามาตรฐาน ไมมีการใชงาน [0]

[0] * Normal operation

[1] Control card test

[2] Initialisation

[3] Boot mode

14-50  ตัวกรอง RFI

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] ปด เลือก ปด [0] เทานัน้ในกรณีทีต่ัวแปลงความถี่ถูกปอนไฟฟาโดยแหลงจายไฟหลักทีแ่ยกกัน (แหลงจายไฟ-

หลัก IT)

ในโหมดนี ้ตัวเก็บประจุภายในของตัวกรอง RFI ระหวางฐานเครื่องและวงจรไฟฟาหลักของตัวกรอง RFI จะถูก-

ตัดเพื่อลดกระแสคาพาซิเตอรลงดิน

[1] * เปด เลือก เปด [1] เพื่อใหแนใจวาตัวแปลงความถี่สอดคลองกบั EMC

15-43  เวอรชันของซอฟตแวร

พิสัย: หนาที่:
0 N/A*   [0 - 0 N/A] ดูเวอรชันซอฟตแวร รวม (หรือ ‘แพคเกจเวอรชัน’) ทีป่ระกอบดวยซอฟตแวรกาํลังและซอฟตแวรควบคมุ
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4.4 รายการพารามเิตอร
การเปล่ียนระหวางทาํงาน

”TRUE” (จริง) หมายถึงสามารถเปล่ียนพารามิเตอรขณะที่ตัวแปลงความถี่ทํางานอยู และ ‘FALSE’ (เท็จ ) หมายถึงตัวแปลงความถี่ตองหยดุกอนจงึจะเปลี่ยนคาได

4 ชุดคําสั่ง

’All set-up’ (ทกุชุดคําสั่ง): พารามิเตอรแตละตวัสามารถถูกตั้งคาไดอยางอสิระในแตละชุดคําสั่งทั้ง 4 ยกตัวอยางเชน พารามิเตอรตัวหนึง่สามารถมีคาขอมูลทีแ่ตกตาง-

กันได 4 คา

’ชุดคําส่ัง 1’: คาขอมูลจะเหมือนกนัในทกุชุดคําสั่ง

ดัชนีการแปลงคา

ตัวเลขนี้อางอิงถึงตัวเลขการแปลงคาที่ใชเมื่อเขียนหรืออานลงในหรือจากตัวแปลงความถี่

ดัชนีการ-
แปลงคา

100 67 6 5 4 3 2 1 0 -1 -2 -3 -4 -5 -6

แฟคเตอรการ-
แปลงคา

1 1/60 1000000 100000 10000 1000 100 10 1 0.1 0.01 0.001 0.0001 0.00001 0.000001

ประเภทขอมูล คําอธิบาย ประเภท
2 จํานวนเต็ม 8 Int8
3 จํานวนเต็ม 16 Int16
4 จํานวนเต็ม 32 Int32
5 ไมมีเคร่ืองหมาย 8 Uint8
6 ไมมีเคร่ืองหมาย 16 Uint16
7 ไมมีเคร่ืองหมาย 32 Uint32
9 สตริงทีม่องเห็นได VisStr
33 คามาตรฐาน 2 ไบต N2
35 อนกุรมบติของตัวแปรบลูีน 16 ตัว V2
54 ความแตกตางของเวลาแบบไมมีวนัที่ TimD

ดูขอมูลเพิม่เติมเกี่ยวกบัประเภทขอมูล 33, 35 และ 54 ใน คูมือการออกแบบสําหรับตัวแปลงความถี่

4 วิธีการตั้งโปรแกรม
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พารามิเตอรสําหรับตัวแปลงความถี่จะถูกแบงกลุมไวเปนหลายกลุมพารามิเตอร เพือ่ความงายในการเลือกพารามิเตอรที่ถูกตองในการทํางานทีเ่หมาะสมทีสุ่ดของตัวแปลง-

ความถี่

0-** เปนพารามิเตอรการใชงานและการแสดงผลสําหรับการตั้งคาตัวแปลงความถี่พื้นฐาน

1-** เปนพารามิเตอรของโหลดและมอเตอร รวมถึงทกุพารามิเตอรทีเ่กี่ยวของกบัโหลดและมอเตอร

2-** พารามิเตอรเบรค

3-** เปนพารามิเตอรของคาอางอิงและการเปลี่ยนความเร็ว รวมถึงฟงกชัน DigiPot (โพเทนชิโอมิเตอรแบบดิจิพอต)

4-** เปนการเตือนถึงขีดจาํกดั และการตั้งคาพารามิเตอรของขีดจํากัดและการเตือน

5-** อินพุทและเอาทพทุดิจิตอล รวมถึงการควบคุมรีเลย

6-** อินพุทและเอาทพทุอนาล็อก

7-** การควบคุม การตั้งคาพารามิเตอรสําหรับการควบคุมความเร็วและกระบวนการ

8-** เปนพารามิเตอรของการสื่อสารและตัวเลือก สําหรับการต้ังคาพารามิเตอร RS485 ของ FC และพอรต USB ของ FC

9-** พารามิเตอรของ Profibus

10-** พารามิเตอร DeviceNet และ CAN Fieldbus

13-** พารามิเตอรตัวควบคุม Smart Logic

14-** พารามิเตอรฟงกชันพเิศษ

15-** พารามิเตอรขอมูลของชุดขบัเคลื่อน

16-** พารามิเตอรคาขอมูลที่อานได

17-** พารามิเตอรตัวเลือกของเอ็นโคดเดอร

32-** พารามิเตอรพื้นฐานของ MCO 305

33-** พารามิเตอรขัน้สูงของ MCO 305

34-** พารามิเตอรของคาขอมูลทีอ่านไดของ MCO
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4.4.1 0-** การทํางาน/จอแสดงผล

เลขที-่
พารา-
มิเตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน 4 ชุดคําส่ัง FC 302
เทานัน้

เปลี่ยน-
ระหวางการ-
ทํางาน

ดัชนกีาร
แปลงผนั

ประเภท

0-0* การตั้งคาพื้นฐาน
0-01 ภาษา [0] อังกฤษ 1 set-up TRUE - Uint8
0-02 หนวยความเร็วมอเตอร [0] RPM 2 set-ups FALSE - Uint8
0-03 การตั้งคาตามทองถ่ิน [0] นานาชาติ 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 เลือกการทาํงานเมื่อเร่ิมจายไฟ [1] บังคับหยดุ คา=เกา All set-ups TRUE - Uint8
0-09 Performance Monitor 0.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
0-1* การใชงานชุดคําสั่ง
0-10 เลือกชุดคําสั่งใชงาน [1] ชุดคําสั่ง 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 เลือกแกไขชุดคําสั่ง [1] ชุดคําสั่ง 1 All set-ups TRUE - Uint8
0-12 เชื่อมโยงไปยงัชุดคําสัง่ [0] ไมเช่ือมโยง All set-ups FALSE - Uint8
0-13 อานคาชุดคําสั่งทีเ่ช่ือมโยง 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14 อานชุดคําสั่งทีแ่กไข/แชนแนล 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-2* คาหนาจอ
0-20 การแสดงคาบรรทัดที ่1.1 1617 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 การแสดงคาบรรทัดที ่1.2 1614 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 การแสดงคาบรรทัดที ่1.3 1610 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 การแสดงคาบรรทัดที ่2 1613 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 การแสดงคาบรรทัดที ่3 1602 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 เมนผููใชกําหนดเอง ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-3* คา LCP กําหนดเอง
0-30 หนวยสําหรับคาทีอ่านไดที่ผูใชกาํหนดเอง [0] ไมมี All set-ups TRUE - Uint8
0-31 คาตํ่าสุดของคาอานไดที่ผูใชกําหนดเอง 0.00 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-32 คาสูงสุดของคาทีอ่านไดทีผู่ใชกาํหนดเอง 100.00 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32

0-37 Display Text 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0
VisStr[

25]

0-38 Display Text 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0
VisStr[

25]

0-39 Display Text 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0
VisStr[

25]
0-4* ปุมหนาจอ
0-40 การทํางานของปุม Hand On null All set-ups TRUE - Uint8
0-41 การทํางานของปุม Off null All set-ups TRUE - Uint8
0-42 การทํางานของปุม Auto On null All set-ups TRUE - Uint8
0-43 การทํางานของปุม Reset null All set-ups TRUE - Uint8
0-44 [Off/Reset] Key on LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-45 [Drive Bypass] Key on LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-5* เกบ็
0-50 บันทึกและถายโอนขอมูล [0] ไมคัดลอก All set-ups FALSE - Uint8
0-51 บันทึกและถายโอนชุดคําสั่ง [0] ไมคัดลอก All set-ups FALSE - Uint8
0-6* รหัสผาน
0-60 รหัสผานเมนูหลัก 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 ตั้งเขาเมนไูมมีรหัสผาน [0] เขาใชเต็มที่ 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 รหัสผานของเมนดูวน 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 ตั้งเขาเมนดูวนไมมีรหัสผาน [0] เขาใชเต็มที่ 1 set-up TRUE - Uint8
0-67 รหัสผานการเขาถึงบัส 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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4.4.2 1-** โหลด/มอเตอร

เลขที่-
พารา-
มิเตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน 4 ชุดคําสั่ง FC 302
เทาน้ัน

เปลี่ยน-
ระหวางการ-
ทาํงาน

ดัชนกีาร
แปลงผนั

ประเภท

1-0* การตั้งคาทั่วไป
1-00 แบบการควบคุมมอเตอร null All set-ups TRUE - Uint8
1-01 หลักการควบคุมมอเตอร null All set-ups FALSE - Uint8
1-02 แหลงของการปอนกลับฟลักซมอเตอร [1] เอ็นโคดเดอร 24V All set-ups x FALSE - Uint8
1-03 คุณลักษณะแรงบิด [0] แรงบดิคงที่ All set-ups TRUE - Uint8
1-04 โหมดโอเวอรโหลด [0] แรงบิดสูง All set-ups FALSE - Uint8
1-05 การกําหนดรูปแบบโหมดจากหนาเครื่อง [2] ตามพารามิเตอร 1-00 All set-ups TRUE - Uint8
1-06 Clockwise Direction [0] Normal All set-ups FALSE - Uint8
1-1* การเลือกมอเตอร
1-10 โครงสรางของมอเตอร [0] อะซิงโครนสั All set-ups FALSE - Uint8
1-2* ขอมูลเนมเพลท
1-20 กําลังมอเตอร [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21 กําลังมอเตอร [HP] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22 แรงดันมอเตอร ( Volt) ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-23 ความถี่มอเตอร ( Hz) ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-24 กระแสมอเตอร ( Amp) ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 ความเร็วรอบมอเตอร ( Rpm) ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-26 แรงบดิมอเตอรทีค่าพกิดัแบบคงตัว ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32
1-29 ปรับตามมอเตอรออโต(AMA) [0] ปด All set-ups FALSE - Uint8
1-3* ขอมูลมอฯช้ันสูง
1-30 ความตานทานสเตเตอร (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31 ความตานทานโรเตอร (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-33 Stator Leakage Reactance (X1) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-34 Rotor Leakage Reactance (X2) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35 Main Reactance (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36 Iron Loss Resistance (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-37 ความเหนี่ยวนาํแกน-d (Ld) ExpressionLimit All set-ups x FALSE -4 Int32
1-39 Motor Poles ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint8
1-40 Back EMF ที ่1000 RPM ExpressionLimit All set-ups x FALSE 0 Uint16
1-41 ออฟเซ็ตของคามุมมอเตอร 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
1-5* ต้ังไมตามโหลด
1-50 สรางสนามแมเหล็กมอเตอรที่ความเร็วศูนย 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51 ค.เร็วต่ําสุด สรางสนามแมเหล็กปกติ[RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52 ค.เร็วต่ําสุดที่สรางสนามแมเหล็กปกติ[Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-53 ความถี่เปลี่ยนโมเดล ExpressionLimit All set-ups x FALSE -1 Uint16
1-54 Voltage reduction in fieldweakening 0 V All set-ups FALSE 0 Uint8
1-55 คุณลักษณะ U/f - U ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-56 คุณลักษณะ U/f - F ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-58 Flystart Test Pulses Current 30 % All set-ups FALSE 0 Uint16
1-59 Flystart Test Pulses Frequency 200 % All set-ups FALSE 0 Uint16
1-6* ต้ังคาตามโหลด
1-60 การชดเชยโหลดที่ความเร็วตํ่า 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-61 การชดเชยโหลดที่ความเร็วสูง 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-62 การชดเชยการเลื่อนไหล ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
1-63 คาคงที่เวลาชดเชยการล่ืนไหล ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64 การลดรีโซแนนซ 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65 คาเวลาคงที่การลดรีโซแนนซ 5 ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-66 กระแสต่ําสุดที่ความเร็วตํ่า 100 % All set-ups x TRUE 0 Uint8
1-67 ประเภทของโหลด [0] ภาระทางออม All set-ups x TRUE - Uint8
1-68 แรงเฉือ่ยต่ําสุด ExpressionLimit All set-ups x FALSE -4 Uint32
1-69 แรงเฉือ่ยสูงสุด ExpressionLimit All set-ups x FALSE -4 Uint32
1-7* ปรับคาสตารท
1-71 หนวงเวลาสตารท 0.0 s All set-ups TRUE -1 Uint8
1-72 ฟงกชันสตารท [2] เวลาลื่นไหล/หนวง All set-ups TRUE - Uint8
1-73 การสตารทขณะมอเตอรหมุน [0] ยกเลิกการใช All set-ups FALSE - Uint8
1-74 ความเร็วรอบที่เร่ิมสตารท ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-75 ความเร็วสตารท [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-76 กระแสที่เร่ิมสตารท 0.00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
1-8* ปรับตอนหยดุ
1-80 การทาํงานทีห่ยุด [0] ล่ืนไหล All set-ups TRUE - Uint8
1-81 ต่ําสุดทาํงานทีห่ยุด[RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82 ความเร็วต่ําสุดสําหรับฟงกชันขณะหยดุ [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-83 ฟงกชันหยุดอยางแมนยาํ [0] หยดุ เปลี่ยนความเร็ว All set-ups FALSE - Uint8
1-84 คาตัวนับหยุดอยางแมนยาํ 100000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
1-85 หนวงเวลาชดเชยความเร็วหยุดแมนยาํ 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-9* อณุหภมิูมอเตอร
1-90 ระบบปองกันความรอนมอเตอร [0] ไมมีการปองกัน All set-ups TRUE - Uint8
1-91 มีพัดลมพเิศษภายนอกมอเตอร [0] เลขที่ All set-ups TRUE - Uint16
1-93 แหลงสําหรับเทอรมิสเตอร [0] ไมมี All set-ups TRUE - Uint8
1-95 ชนิดเซนเซอร KTY [0] เซนเซอร KTY 1 All set-ups x TRUE - Uint8
1-96 แหลงเทอรมิสเตอร KTY [0] ไมมี All set-ups x TRUE - Uint8
1-97 คาเริ่มตน KTY 80 °C 1 set-up x TRUE 100 Int16
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4.4.3 2-** เบรก

เลขที-่
พารา-
มิเตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน 4 ชุดคําส่ัง FC 302
เทานัน้

เปลี่ยน-
ระหวางการ-
ทํางาน

ดัชนกีาร
แปลงผนั

ประเภท

2-0* คุมเบรค DC
2-00 กระแสไฟ DC คางใหมอเตอร 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
2-01 กระแสในการเบรคกระแสตรง 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-02 ระยะเวลาจายไฟเบรค DC 10.0 s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-03 ความเร็วตัดเขาของเบรคDC[RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-04 ความเร็วตัดเขาของเบรคDC[Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-05 คาอางอิงสูงสุด MaxReference (P303) All set-ups TRUE -3 Int32
2-1* คุมผานเบรครีฯ
2-10 ฟงกชันของเบรค null All set-ups TRUE - Uint8
2-11 ตัวตานทานเบรค (โอหม) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
2-12 ขดีจํากดักาํลัง(kW) เบรครีซีสเตอร ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
2-13 การปองกันเมื่อเกนิขีดจาํกัด [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8
2-15 การตรวจสอบเบรครีซีสเตอร [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8
2-16 กระแสสูงสุดเบรคกระแสสลับ 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint32
2-17 การควบคุมแรงดันเกนิ [0] ยกเลิกการใช All set-ups TRUE - Uint8
2-18 เงือ่นไขการตรวจสอบเบรค [0] เมื่อเร่ิมตนจายไฟฟา All set-ups TRUE - Uint8
2-19 Over-voltage Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-2* ทํางานกบัเบรค
2-20 ตั้งกระแสใหเบรคเชิงกลทํางาน ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
2-21 ตั้งรอบมอฯ ใหเบรคกลทํางาน ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-22 ความเร็วเบรคเริม่ทํางาน [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-23 หนวงเวลาการทํางานของเบรคเชิงกล 0.0 s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-24 หนวงการหยดุ 0.0 s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-25 เวลาปลดเบรค 0.20 s All set-ups TRUE -2 Uint16
2-26 คาอางอิงแรงบิด 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
2-27 เวลาที่แรงบดิเปลี่ยนแปลง 0.2 s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-28 ตัวประกอบการเพิม่อตัราขยาย 1.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
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4.4.4 3-** คาอางองิ/การเปล่ียนความเร็ว

เลขที่-
พารา-
มิเตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน 4 ชุดคําสั่ง FC 302
เทาน้ัน

เปลี่ยน-
ระหวางการ-
ทาํงาน

ดัชนกีาร
แปลงผนั

ประเภท

3-0* ขดีอางองิ
3-00 คาอางองิชวงการทํางานมอเตอร null All set-ups TRUE - Uint8
3-01 หนวย คาอางอิง/คาปอนกลับ null All set-ups TRUE - Uint8
3-02 คาอางอิงต่ําสุด ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 คาอางอิงสูงสุด ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-04 ฟงกชันคาอางอิง [0] รวมคาอางอิง All set-ups TRUE - Uint8
3-1* คาอางอิง
3-10 คาอางองิทีก่ําหนดลวงหนา 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-11 ความเร็ว Jog [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-12 เพิ่ม/ชะลอความเร็วเทยีบกบัปจจบุนั 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-13 จดุที่ใชอางองิ [0] เชื่อมเอง/ออโต All set-ups TRUE - Uint8
3-14 คาอางองิสัมพทัธต้ังลวงหนา 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int32
3-15 แหลงกาํหนดคาอางองิที่ 1 null All set-ups TRUE - Uint8
3-16 แหลงกาํหนดคาอางองิที่ 2 null All set-ups TRUE - Uint8
3-17 แหลงกาํหนดคาอางองิที่ 3 null All set-ups TRUE - Uint8
3-18 คาอางอิงทีเ่ปลี่ยนระดับสัมพัทธ [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8
3-19 ความเร็ว Jog [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-4* ขึน้-ลงชุด1
3-40 ประเภทความเร็วชุด 1 [0] แบบเสนตรง All set-ups TRUE - Uint8
3-41 กําหนดเวลาความเร็วขาขึ้น ชุด 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42 กําหนดเวลาความเร็วขาลง ชุด 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-45 S-rampเปลี่ยนความเร็ว1ขณะเรงสตารท 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-46 S-rampเปลี่ยนความเร็ว1ขณะเรงสิ้นสุด 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-47 S-rampเปลี่ยนความเร็ว1ขณะลดสตารท 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-48 S-rampเปลี่ยนความเร็ว1ขณะลดสิ้นสุด 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-5* เปลี่ยนเร็ว 2
3-50 ประเภทความเร็วชุด 2 [0] แบบเสนตรง All set-ups TRUE - Uint8
3-51 กําหนดเวลาความเร็วขาขึ้น ชุด 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52 กําหนดเวลาความเร็วขาลง ชุด 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-55 S-rampเปลี่ยนความเร็ว2ขณะเรงสตารท 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-56 S-rampเปลี่ยนความเร็ว2ขณะเรงสิ้นสุด 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-57 S-rampเปลี่ยนความเร็ว2ขณะลดสตารท 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-58 S-rampเปลี่ยนความเร็ว2ขณะลดสิ้นสุด 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-6* เปลี่ยนเร็ว 3
3-60 ประเภทความเร็วชุด 3 [0] แบบเสนตรง All set-ups TRUE - Uint8
3-61 กําหนดเวลาความเร็วขาขึ้น ชุด 3 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-62 กําหนดเวลาความเร็วขาลง ชุด 3 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-65 S-rampเปลี่ยนความเร็ว3ขณะเรงสตารท 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-66 S-rampเปลี่ยนความเร็ว3ขณะเรงสิ้นสุด 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-67 S-rampเปลี่ยนความเร็ว3ขณะลดสตารท 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-68 S-rampเปลี่ยนความเร็ว3ขณะลดสิ้นสุด 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-7* เปลี่ยนเร็ว 4
3-70 ประเภทความเร็วชุด 4 [0] แบบเสนตรง All set-ups TRUE - Uint8
3-71 กําหนดเวลาความเร็วขาขึ้น ชุด 4 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-72 กําหนดเวลาความเร็วขาลง ชุด 4 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-75 S-rampเปลี่ยนความเร็ว4ขณะเรงสตารท 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-76 S-rampเปลี่ยนความเร็ว4ขณะเรงสิ้นสุด 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-77 S-rampเปลี่ยนความเร็ว4ขณะลดสตารท 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-78 S-rampเปลี่ยนความเร็ว4ขณะลดสิ้นสุด 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-8* ขึน้-ลงอื่น
3-80 กําหนดเวลาความเร็วขาขึ้น-ลง Jog ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 ตั้งเวลาความเร็วลง หยุดทนัที ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-82 ประเภทการเปลี่ยนความเร็วหยุดดวน [0] แบบเสนตรง All set-ups TRUE - Uint8
3-83 อัตราสวนเปลี่ยนเร็วS หยุดดวนลด สตารท 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-84 อัตราสวนเปลี่ยนเร็วS หยุดดวนลด สิ้นสุด 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-9* ดิจิตอลโพเทน
3-90 ขนาดข้ัน 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 เวลาเปลี่ยนความเร็ว 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92 การเรียกคืนกําลัง [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8
3-93 ขีดจาํกดัสูงสุด 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-94 ขีดจาํกดัต่ําสุด -100 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-95 หนวงเวลาในการเปลี่ยนความเร็ว ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD
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4.4.5 4-** ขีดจํากดั/การเตือน

เลขที-่
พารา-
มิเตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน 4 ชุดคําส่ัง FC 302
เทานัน้

เปลี่ยน-
ระหวางการ-
ทํางาน

ดัชนกีาร
แปลงผนั

ประเภท

4-1* ต้ังคามอเตอร
4-10 กําหนดทิศทางการหมุนมอเตอร null All set-ups FALSE - Uint8
4-11 กําหนดความเร็วต่ําสุดมอเตอร ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12 ขดีจํากดัดานต่ําของความเร็วมอเตอร [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-13 กําหนดความเร็วสูงสุดมอเตอร ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14 ขดีจํากดัดานสูงของความเร็วมอเตอร [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16 กําหนดคาแรงบดิมอเตอร ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-17 กําหนดคาแรงบดิกรณไีฟยอนกลับ 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 ขดีจํากดักระแส ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
4-19 ตั้งความถ่ีสูงสุดของมอเตอร 132.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
4-2* แฟคเตอรจํากดั
4-20 แหลงแฟคเตอรจํากัดทอรก [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8
4-21 แหลงแฟคเตอรจํากัดความเร็ว [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8
4-3* ตรวจความเร็วมอเตอร
4-30 ฟงกชันคาปอนกลับมอเตอรสูญหาย [2] ตัดการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8
4-31 ความเร็วคาปอนกลับมอเตอรผดิพลาด 300 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-32 ครบเวลา คาปอนกลับมอเตอรสูญหาย 0.05 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-34 ฟงกชันตรวจสอบขอผดิพลาด null All set-ups TRUE - Uint8
4-35 การตรวจสอบขอผิดพลาด 10 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-36 การตรวจสอบขอผดิพลาดหมดเวลา 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-37 ตรวจสอบขอผิดพลาดเปลี่ยนความเร็ว 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-38 ตรวจสอบขอผิดพลาดหมดเวลาเปลี่ยนความเร็ว 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-39 ขอผิดพลาดหลังหมดเวลาเปลี่ยนความเร็ว 5.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-5* คาเกดิสัญญาณ
4-50 ตั้งเตือนเมื่อกระแสต่ํากวาระบุ 0.00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51 ตั้งเตือนเมื่อกระแสสูงกวาระบุ ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52 ตั้งคาเตือนเมื่อเร็วต่ํากวากาํหนด 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16

4-53 ตั้งคาเตือนเมื่อเร็วสูงกวากาํหนด
outputSpeedHighLimit

(P413) All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54 คําเตือนคาอางองิต่ํา -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55 คําเตือนคาอางองิสูง 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

4-56 คําเตือนการปอนกลับตํ่า
-999999.999

ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32

4-57 คําเตือนการปอนกลับสูง
999999.999

ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58 ตั้งเตือนเมื่อเฟสมอเตอรหายไป null All set-ups TRUE - Uint8
4-6* ความเร็วขาม
4-60 ชวงเริ่มตนความเร็วกระโดดขาม ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61 ขามความเร็วจาก [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62 ชวงจบความเร็วกระโดดขาม ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63 ขามความเร็วไปยงั [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
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4.4.6 5-** อินพทุ/เอาทพทุดิจิตอล

เลขที่-
พารา-
มิเตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน 4 ชุดคําสั่ง FC 302
เทาน้ัน

เปลี่ยน-
ระหวางการ-
ทาํงาน

ดัชนกีาร
แปลงผนั

ประเภท

5-0* โหมด I/O ดิจิตอล
5-00 เลือกหมวดสัญฯดิจติอลอิน-เอาท [0] PNP All set-ups FALSE - Uint8
5-01 เลือกสัญญาณดิจติอล เทอมินอล 27 [0] อนิพตุ All set-ups TRUE - Uint8
5-02 เลือกสัญญาณดิจติอล เทอมินอล 29 [0] อนิพตุ All set-ups x TRUE - Uint8
5-1* ดิจิตอลอิน
5-10 ตั้งการทํางานของเทอมินอล 18 null All set-ups TRUE - Uint8
5-11 ตั้งการทํางานของเทอมินอล 19 null All set-ups TRUE - Uint8
5-12 ตั้งการทํางานของเทอมินอล 27 null All set-ups TRUE - Uint8
5-13 ตั้งการทํางานของเทอมินอล 29 null All set-ups x TRUE - Uint8
5-14 ตั้งการทํางานของเทอมินอล 32 null All set-ups TRUE - Uint8
5-15 ตั้งการทํางานของเทอมินอล 33 null All set-ups TRUE - Uint8
5-16 ขั้ว X30/2 อนิพทุดิจิตัล null All set-ups TRUE - Uint8
5-17 ขั้ว X30/3 อนิพทุดิจิตัล null All set-ups TRUE - Uint8
5-18 ขั้ว X30/4 อนิพทุดิจิตัล null All set-ups TRUE - Uint8
5-19 ขั้วตอ 37 การหยุดแบบปลอดภยั [1] เตือนหยดุแบบเซฟ 1 set-up TRUE - Uint8
5-20 ขั้วตอ X46/1 อินพุทดิจิตอล [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8
5-21 ขั้วตอ X46/3 อินพุทดิจิตอล [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8
5-22 ขั้วตอ X46/5 อินพุทดิจิตอล [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8
5-23 ขั้วตอ X46/7 อินพุทดิจิตอล [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8
5-24 ขั้วตอ X46/9 อินพุทดิจิตอล [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8
5-25 ขั้วตอ X46/11 อินพุทดิจติอล [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8
5-26 ขั้วตอ X46/13 อินพุทดิจติอล [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8
5-3* ดิจิตอลเอาต
5-30 กําหนดเอาทพทุของ เทอมินอล 27 null All set-ups TRUE - Uint8
5-31 กําหนดเอาทพทุของ เทอมินอล 29 null All set-ups x TRUE - Uint8
5-32 ขั้ว X30/6 Digi Out (MCB 101) null All set-ups TRUE - Uint8
5-33 ขั้ว X30/7 Digi Out (MCB 101) null All set-ups TRUE - Uint8
5-4* รีเลย
5-40 กําหนดการทาํงานของรีเลย null All set-ups TRUE - Uint8
5-41 หนวงเวลา On Delay ของรีเลย 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 หนวงเวลา Off Delay ของรีเลย 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5* อนิพตุพลัส
5-50 ตั้งรับความถี่พลัสตํ่าเทอมินอล29 100 Hz All set-ups x TRUE 0 Uint32
5-51 ตั้งรับความถี่พลัสตํ่าเทอมินอล29 100 Hz All set-ups x TRUE 0 Uint32

5-52 ขั้ว29 คาอางองิต่ํา/คาปอนกลับ
0.000

ReferenceFeedbackUnit All set-ups x TRUE -3 Int32
5-53 ขั้ว 29 คาอางองิสูง/คาปอนคา ExpressionLimit All set-ups x TRUE -3 Int32
5-54 คาคงที่เวลาตัวกรองพัลส #29 100 ms All set-ups x FALSE -3 Uint16
5-55 ตั้งรับความถี่พลัสตํ่าเทอมินอล33 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-56 ตั้งรับความถี่พลัสตํ่าเทอมินอล32 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32

5-57 ขั้ว33 คาอางองิต่ํา/คาปอนกลับ
0.000

ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
5-58 ขั้ว 33 คาอางองิสูง/คาปอนคา ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
5-59 คาคงที่เวลาตัวกรองพัลส #33 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-6* คาพลัสที่อานได
5-60 ขั้ว 27 ตัวแปรเอาทพุตพลัส null All set-ups TRUE - Uint8
5-62 เอาทพุทพัลส ความถี่สูงสุด #27 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 ขั้ว 29 ตัวแปรเอาทพุตพลัส null All set-ups x TRUE - Uint8
5-65 เอาทพุทพัลส ความถี่สูงสุด #29 ExpressionLimit All set-ups x TRUE 0 Uint32
5-66 ขั้ว X30/6 ตัวแปรเอาทพุทพลัส null All set-ups TRUE - Uint8
5-68 เอาทพุทพัลส ความถี่สูงสุด #X30/6 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-7* อนิฯเขารหัส24V
5-70 เทอม 32/33 พัลสตอรอบ 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
5-71 เงื่อนไข 32/33 ทศิทางตัวเขารหัส [0] ตามเขม็นาฬิกา All set-ups FALSE - Uint8
5-9* บสัถูกควบคุม
5-90 ควบคุมดิจิตัลเอาทพุตและรีเลยดวยบสั 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93 เอาทพุทพัลส #27 ควบคุมบสั 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-94 เอาทพุทพัลส #27 ตั้งคาหมดเวลาลวงหนา 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-95 เอาทพุทพัลส #29 ควบคุมบสั 0.00 % All set-ups x TRUE -2 N2
5-96 เอาทพุทพัลส #29 ตั้งคาหมดเวลาลวงหนา 0.00 % 1 set-up x TRUE -2 Uint16
5-97 เอาทพุทพัลส #X30/6 บัสควบคุม 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-98 เอาทพุทพัลส #X30/6หมดเวลาตั้งลวงหนา 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

คูมือ
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4.4.7 6-** อินพทุ/เอาทพทุอนาล็อก

เลขที-่
พารา-
มิเตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน 4 ชุดคําส่ัง FC 302
เทานัน้

เปลี่ยน-
ระหวางการ-
ทํางาน

ดัชนกีาร
แปลงผนั

ประเภท

6-0* โหมด I/O อนาล็อก
6-00 เวลาหมดเวลารอสัญญาณ 10 s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01 ฟงกชันหมดเวลารอสัญญาณ [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8
6-1* อนิพตุอนาล็อก 1
6-10 ขัว้ 53 แรงดันระดับต่ํา 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-11 ขัว้ 53 แรงดันระดับสูง 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-12 ขัว้ 53 กระแสระดับต่ํา 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-13 ขัว้ 53 กระแสระดับสูง 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-14 ขัว้ 53 คาอางองิ/คาปอนกลับคา 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-15 ขัว้ 53 คาอางองิ/คาปอนกลับคา ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-16 ขัว้ 53 คาคงทีเ่วลาตัวกรอง 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-2* อนิพตุอนาล็อก 2
6-20 ขัว้ 54 แรงดันระดับต่ํา 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-21 ขัว้ 54 แรงดันระดับสูง 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-22 ขัว้ 54 กระแสระดับต่ํา 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-23 ขัว้ 54 กระแสระดับสูง 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-24 ขัว้ 54 คาอางองิ/คาปอนกลับต่ํา 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-25 ขัว้ 54 คาอางองิ/คาปอนกลับสูง ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-26 ขัว้ 54 คาคงทีเ่วลาตัวกรอง 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-3* อนิพทุอนาล็อก 3
6-30 ขัว้ X30/11 แรงดันต่ํา 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-31 ขัว้ X30/11 แรงดันสูง 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-34 ขัว้ X30/11 คาอางอิง/คาปอนกลับต่ํา 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-35 ขัว้ X30/11 คาอางอิง/คาปอนกลับสูง ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-36 ขัว้ X30/11 คาคงที่เวลาตัวกรอง 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-4* อนิพทุอนาล็อก 4
6-40 ขัว้ X30/12 แรงดันต่ํา 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-41 ขัว้ X30/12 แรงดันสูง 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-44 ขัว้ X30/12 คาอางอิง/คาปอนกลับต่ํา 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-45 ขัว้ X30/12 คาอางอิง/คาปอนกลับสูง ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-46 ขัว้ X30/12 คาคงที่เวลาตัวกรอง 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-5* เอาตพทุอนาฯ1
6-50 เอาทพตุ ขัว้ 42 null All set-ups TRUE - Uint8
6-51 ขัว้ 42 สเกลต่ําสุดของเอาทพุต 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-52 ขัว้ 42 สเกลสูงสุดของเอาทพุต 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-53 ขัว้ 42 ควบคุมบสัเอาทพุท 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-54 ขัว้ 42 คาหมดเวลาเอาทพุทที่ตั้งไวลวงหนา 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-55 ขัว้ตอ 42 ตัวกรองเอาทพุท [0] ปด 1 set-up TRUE - Uint8
6-6* เอาทพุทอนาล็อก 2
6-60 ขัว้ X30/8 เอาทพทุ null All set-ups TRUE - Uint8
6-61 ขัว้ X30/8 สเกลตํ่าสุด 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-62 ขัว้ X30/8 สเกลสูงสุด 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-63 ขัว้ตอ X30/8 บัสควบคุม 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-64 ขัว้ X30/8 คาหมดเวลาเอาทพุทตั้งลวงหนา 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-7* เอาทพุทอนาล็อก 3
6-70 ขัว้ตอ X45/1 เอาทพุท null All set-ups TRUE - Uint8
6-71 ขัว้ตอ X45/1 สเกลต่ําสุด 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-72 ขัว้ตอ X45/1 สเกลสูงสุด 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-73 ขัว้ตอ X45/1 บัสควบคุม 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-74 ขัว้ X45/1 คาหมดเวลาเอาทพุทตั้งลวงหนา 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-8* เอาทพุทอนาล็อก 4
6-80 ขัว้ตอ X45/3 เอาทพุท null All set-ups TRUE - Uint8
6-81 ขัว้ตอ X45/3 สเกลต่ําสุด 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-82 ขัว้ตอ X45/3 สเกลสูงสุด 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-83 ขัว้ตอ X45/3 บัสควบคุม 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-84 ขัว้ X45/3 คาหมดเวลาเอาทพุทตั้งลวงหนา 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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4.4.8 7-** ตัวควบคุม

เลขที่-
พารา-
มิเตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน 4 ชุดคําสั่ง FC 302
เทาน้ัน

เปลี่ยน-
ระหวางการ-
ทาํงาน

ดัชนกีาร
แปลงผนั

ประเภท

7-0* คุม PIDความเร็ว
7-00 แหลงคาปอนกลับPIDค.เร็ว null All set-ups FALSE - Uint8
7-02 อัตราขยายตามสวนPIDโหมดเร็ว ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
7-03 เวลารวมความเร็ว PID ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
7-04 คาเวลา D ใน PID ในโหมดความเร็ว ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
7-05 ขีดแตกตาง PID โหมดความเร็ว 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-06 เวลาวงจรกรองต่ําPIDโหมดเร็ว ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
7-07 อัตราสวนเกยีรการปอนกลับความเร็ว PID 1.0000 N/A All set-ups FALSE -4 Uint32
7-08 แฟคเตอรปอนไปหนา PID ความเร็ว 0 % All set-ups FALSE 0 Uint16
7-1* การควบคุมแรงบิด PI
7-12 อัตราขยายตามสวน สําหรับแรงบดิ PI 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
7-13 เวลารวมของแรงบิด PI 0.020 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-2* ควบคุมการปอนกลับ
7-20 Process CL Feedback 1 Resource [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8
7-22 Process CL Feedback 2 Resource [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8
7-3* ควบคุมPIDกระบวนฯ
7-30 ควบคุมปกติ/ผกผนั PID กระบวนการ [0] ปกติ All set-ups TRUE - Uint8
7-31 ปองกันAntiWindupกระบวนฯ [1] เปด All set-ups TRUE - Uint8
7-32 คาความเร็วเริ่มตนของ PID กระบวนฯ 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
7-33 อัตราขยาย P ของ PID สําหรับกระบวนการ 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-34 คาเวลา I ของ PID สําหรับกระบวนการ 10000.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-35 คาเวลา D ของ PID สําหรับกระบวนการ 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
7-36 ขีดจาํกดัขยาย D PID กระบวนการ 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-38 แฟคเตอรปอนไปหนาPIDกระบวนฯ 0 % All set-ups TRUE 0 Uint16
7-39 แบนวิดทอางอิงเมื่อสถานะเปด 5 % All set-ups TRUE 0 Uint8
7-4* Adv. Process PID I
7-40 PID กระบวนการ รีเซ็ต I-part [0] เลขที่ All set-ups TRUE - Uint8
7-41 PID กระบวนการ ควบคุม เอาทพุทคาลบ -100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-42 PID กระบวนการ ควบคุม เอาทพุทคาบวก 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-43 PID สเกลอตัราสวนที่อางอิง ตํ่าสุด 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-44 PID สเกลอตัราสวนที่อางอิง สูงสุด 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-45 PID กระบวนการ แหลงปอนเดินหนา [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8
7-46 PID ปอนเดินปกติ/ คุมผกผัน [0] ปกติ All set-ups TRUE - Uint8
7-49 PID กระบวนการ เอาทพุทปกติ/ ควบคุมผกผัน [0] ปกติ All set-ups TRUE - Uint8
7-5* Adv. Process PID II
7-50 PID กระบวนการ PID สวนขยาย [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8
7-51 PID กระบวนการ อตัราขยายปอนเดินหนา 1.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-52 PID เปลี่ยนเพิม่ความเร็วเดินหนา 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-53 PID เปลี่ยนลดความเร็วเดินหนา 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-56 PID กระบวนการ เวลากรองอางอิง 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-57 PID กระบวนการ เวลากรองคาปอนกลับ 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
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4.4.9 8-** การสื่อสารและอปุกรณเสริม

เลขที-่
พารา-
มิเตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน 4 ชุดคําส่ัง FC 302
เทานัน้

เปลี่ยน-
ระหวางการ-
ทํางาน

ดัชนกีาร
แปลงผนั

ประเภท

8-0* การตั้งคาทั่วไป
8-01 ไซตควบคุม [0] คาดิจฯิและคําคุม All set-ups TRUE - Uint8
8-02 แหลงคําสั่งควบคุม null All set-ups TRUE - Uint8
8-03 เวลาหมดเวลาคําสั่งควบคุม 1.0 s 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 ฟงกชันหมดเวลาคําสั่งควบคุม null 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 ฟงกชันสิ้นสุดการหมดเวลา [1] ใชการตั้งคาตอ 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 รีเซ็ตการหมดเวลาคําสั่งควบคุม [0] ไมรีเซ็ต All set-ups TRUE - Uint8
8-07 การวินจิฉยัการตัดปด [0] ยกเลิกใช 2 set-ups TRUE - Uint8
8-08 Readout Filtering null All set-ups TRUE - Uint8
8-1* ต้ังคาคําควบคุม
8-10 Control Word Profile (โปรไฟลคุม) [0] โปรไฟล FC All set-ups TRUE - Uint8
8-13 เวิรดสถานะทีก่ําหนดคาได STW null All set-ups TRUE - Uint8
8-14 เวิรดควบคุม CTW ที่กาํหนดรูปแบบได [1] คามาตรฐานโปรไฟล All set-ups TRUE - Uint8
8-3* ต้ังคาพอรต FC
8-30 โปรโตคอล [0] FC 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 ที่อยู 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 อัตราบอดพอรต FC null 1 set-up TRUE - Uint8
8-33 พาริต้ี/บติหยุด [0] ภาวะคู 1 บติหยุด 1 set-up TRUE - Uint8
8-34 Estimated cycle time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
8-35 การหนวงเวลาตอบรับต่ําสุด 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint16
8-36 การหนวงเวลาตอบรับสูงสุด ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 หนวงเวลา inter-char สูงสุด ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* ชุดโปรโตคอล FC MC
8-40 การเลือกขอความที่สง [1] มาตรฐาน1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-41 Parameters for signals 0 All set-ups FALSE - Uint16
8-42 PCD write configuration ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
8-43 PCD read configuration ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
8-5* ดิจิตอล/บสั
8-50 การเลือกลื่นไหล [3] ตรรกะ OR (หรือ) All set-ups TRUE - Uint8
8-51 การเลือกหยดุแบบรวดเร็ว [3] ตรรกะ OR (หรือ) All set-ups TRUE - Uint8
8-52 การเลือกเบรคกระแสตรง [3] ตรรกะ OR (หรือ) All set-ups TRUE - Uint8
8-53 เลือกการสตารท [3] ตรรกะ OR (หรือ) All set-ups TRUE - Uint8
8-54 การเลือกกลับทศิทาง [3] ตรรกะ OR (หรือ) All set-ups TRUE - Uint8
8-55 การเลือกการตั้งคา [3] ตรรกะ OR (หรือ) All set-ups TRUE - Uint8
8-56 เลือกคาอางอิงทีก่ําหนดลวงหนา [3] ตรรกะ OR (หรือ) All set-ups TRUE - Uint8
8-57 Profidrive OFF2 Select [3] ตรรกะ OR (หรือ) All set-ups TRUE - Uint8
8-58 Profidrive OFF3 Select [3] ตรรกะ OR (หรือ) All set-ups TRUE - Uint8
8-8* การวินิจฉัยพอรท FC
8-80 การนับขอความที่บัส 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81 การนับขอผดิพลาดที่บัส 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82 ขอความรองที่ไดรับ 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83 การนบัขอผดิพลาดของระบบรอง 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-9* บัสเหยาะ
8-90 ความเร็วบสัเหยาะ 1 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-91 ความเร็วบสัเหยาะ 2 200 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
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4.4.10 9-** Profibus

เลขที่-
พารา-
มิเตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน 4 ชุดคําสั่ง FC 302
เทาน้ัน

เปลี่ยน-
ระหวางการ-
ทาํงาน

ดัชนกีาร
แปลงผนั

ประเภท

9-00 จดุตั้ง 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-07 คาทีแ่ทจริง 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-15 การกําหนดรูปแบบการเขยีน PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-16 การกําหนดรูปแบบการอาน PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18 โหนดแอดเดรส 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-22 การเลือกขอความ [100] None 1 set-up TRUE - Uint8
9-23 พารามิเตอรสําหรับสัญญาณ 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27 การแกไขพารามิเตอร [1] ใช 2 set-ups FALSE - Uint16
9-28 การควบคุมการประมวล [1] เปดวงมาสเตอร 2 set-ups FALSE - Uint8
9-44 ตัวนบัขอความแสดงการเกิดฟอลต 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45 รหัสฟอลต 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47 หมายเลขฟอลต 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52 ตัวนบัสถานการณฟอลต 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53 คําเตือน Profibus 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-63 อัตราบอดที่แทจริง [255] ไมพบอตัราบอด All set-ups TRUE - Uint8
9-64 การระบุอปุกรณ 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16

9-65 หมายเลขโปรไฟล 0 N/A All set-ups TRUE 0
OctStr[

2]
9-67 คําสั่งควบคุม 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-68 คําแสดงสถานะ 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-71 บนัทึกคา Profibus [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8
9-72 รีเซ็ตชุดขับดวยProfibus [0] ไมมีดําเนินการ 1 set-up FALSE - Uint8
9-75 DO Identification 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-80 พารามิเตอรที่ระบ ุ(1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81 พารามิเตอรที่ระบ ุ(2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 พารามิเตอรที่ระบ ุ(3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83 พารามิเตอรที่ระบ ุ(4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-84 พารามิเตอรที่ระบ ุ(5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 พารามิเตอรทีเ่ปล่ียนแปลง (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91 พารามิเตอรทีเ่ปล่ียนแปลง (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 พารามิเตอรทีเ่ปล่ียนแปลง (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93 พารามิเตอรทีเ่ปล่ียนแปลง (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 พารามิเตอรทีเ่ปล่ียนแปลง (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-99 ตัวนบัชุด Profibus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16

 

4.4.11 10-** ฟลดบสั CAN

เลขที่-
พารา-
มิเตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน 4 ชุดคําสั่ง FC 302
เทาน้ัน

เปลี่ยน-
ระหวางการ-
ทาํงาน

ดัชนกีาร
แปลงผนั

ประเภท

10-0* การต้ังคาทั่วไป
10-00 โปรโตคอล CAN null 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 อัตราบอดที่เลือก null 2 set-ups TRUE - Uint8
10-02 MAC ID ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-05 คาทีอ่านได สงตัวนับขอผดิพลาด 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 คาทีอ่านได รับตัวนบัขอผิดพลาด 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-07 คาขอมูลที่อานไดบสัปดตัวนบั 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-1* DeviceNet
10-10 การเลือกประเภทขอมูลการประมวล null All set-ups TRUE - Uint8
10-11 เขยีนคารูปแบบขอมูลประมวล ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-12 อานคารูปแบบขอมูลประมวล ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-13 พารามิเตอรคําเตือน 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-14 คาอางองิเน็ต [0] ปด 2 set-ups TRUE - Uint8
10-15 การควบคุมเน็ต [0] ปด 2 set-ups TRUE - Uint8
10-2* ตัวกรอง COS
10-20 ตัวกรอง COS 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 ตัวกรอง COS 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 ตัวกรอง COS 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-23 ตัวกรอง COS 4 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-3* ใชพารามิเตอร
10-30 ดัชนีอารเรย 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-31 คาขอมูลจัดเก็บ [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8
10-32 การแกไข Devicenet ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
10-33 จดัเกบ็ทกุคร้ัง [0] ปด 1 set-up TRUE - Uint8
10-34 รหัสผลิตภณัฑ DeviceNet ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
10-39 พารามิเตอร Devicenet F 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
10-5* CANopen
10-50 ตั้งคาการเขียน Process Data ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-51 ตั้งคาการอาน Process Data ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
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4.4.12 12-** Ethernet

เลขที-่
พารา-
มิเตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน 4 ชุดคําสั่ง FC 302
เทานั้น

เปลี่ยนระหวาง-
การทาํงาน

ดัชนกีาร
แปลงผนั

ประเภท

12-0* การตั้งคา IP
12-00 การกําหนดทีอ่ยู IP null 2 set-ups TRUE - Uint8
12-01 ที่อยู IP 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-02 Subnet Mask 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-03 เกตเวยคามาตรฐาน 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-04 เซิรฟเวอร DHCP 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 OctStr[4]
12-05 หมดอายุเชา ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
12-06 ช่ือเซิรฟเวอร 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-07 ช่ือโดเมน 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[48]
12-08 ช่ือโฮสต 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[48]
12-09 ฟสิคัล แอดเดรส 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[17]
12-1* พาราฯลิงกอีเทอรเน็ต
12-10 สถานะลิงก [0] ไมมีลิงก 1 set-up TRUE - Uint8
12-11 ระยะเวลาเชื่อมโยง ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
12-12 ติดตออัตโนมัติ [1] เปด 2 set-ups TRUE - Uint8
12-13 ความเร็วการลิงก [0] ไมมี 2 set-ups TRUE - Uint8
12-14 Link Duplex [1] Full Duplex 2 set-ups TRUE - Uint8
12-2* ประมวลผลขอมูล
12-20 Instance ควบคุม ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
12-21 เขยีนคารูปแบบขอมูลประมวล ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-22 อานคารูปแบบขอมูลประมวล ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-28 การจดัเกบ็คาขอมูล [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8
12-29 จัดเก็บทกุคร้ัง [0] ปด 1 set-up TRUE - Uint8
12-3* EtherNet/IP
12-30 พารามิเตอรการเตือน 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-31 คาอางอิงเน็ต [0] ปด 2 set-ups TRUE - Uint8
12-32 การควบคุมเนต็ [0] ปด 2 set-ups TRUE - Uint8
12-33 การแกไข CIP ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
12-34 รหัสผลิตภณัฑ CIP ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-35 พารามิเตอร EDS 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-37 ตัวจบัเวลาปดกั้น COS 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-38 ตัวกรอง COS 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-4* Modbus TCP
12-40 Status Parameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-41 Slave Message Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-42 Slave Exception Message Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-8* บริการอีเทอรเน็ตอืน่ๆ
12-80 เซิรฟเวอร FTP [0] ยกเลิกการใช 2 set-ups TRUE - Uint8
12-81 เซิรฟเวอร HTTP [0] ยกเลิกการใช 2 set-ups TRUE - Uint8
12-82 บริการ SMTP [0] ยกเลิกการใช 2 set-ups TRUE - Uint8
12-89 Transparent Socket Channel Port ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint16
12-9* บริการอีเทอรเน็ตสูง
12-90 วินยิฉยัสายเคเบิล [0] ยกเลิกการใช 2 set-ups TRUE - Uint8
12-91 MDI-X [1] ใช 2 set-ups TRUE - Uint8
12-92 การตรวจสอบ IGMP [1] ใช 2 set-ups TRUE - Uint8
12-93 ความยาวสายผดิพลาด 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-94 ปองกนัการกระจายกลุม -1 % 2 set-ups TRUE 0 Int8
12-95 ตัวกรองการกระจายกลุม [0] แบบกระจายเทานั้น 2 set-ups TRUE - Uint8
12-96 Port Mirroring [0] Disable 2 set-ups TRUE - Uint8
12-98 ตัวนบัอนิเตอรเฟซ 4000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-99 ตัวนบัมีเดีย 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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4.4.13 13-** ตรรกะ Smart

เลขที่-
พารา-
มิเตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน 4 ชุดคําสั่ง FC 302
เทาน้ัน

เปลี่ยน-
ระหวางการ-
ทาํงาน

ดัชนกีาร
แปลงผนั

ประเภท

13-0* การต้ังคา SLC
13-00 โหมดตัวควบคุม SL null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01 Event การสตารท null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-02 Event การหยุด null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-03 รีเซ็ต SLC [0] หามรีเซ็ต SLC All set-ups TRUE - Uint8
13-1* ตัวเปรียบเทียบ
13-10 โอเปอรแรนดตัวเปรียบเทียบ null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-11 โอเปอรเรเตอรตัวเปรียบเทียบ null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-12 คาตัวเปรียบเทียบ ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32
13-2* ตัวต้ังเวลา
13-20 ตัวตั้งเวลาตัวควบคุม SL ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 TimD
13-4* กฏตรรกะ
13-40 บลูีนกฎตรรกะ 1 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-41 โอเปอรเรเตอรกฎตรรกะ 1 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 บลูีนกฎตรรกะ 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43 โอเปอรเรเตอรกฎตรรกะ 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44 บลูีนกฎตรรกะ 3 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-5* สถานะ
13-51 เหตุการณตัวควบคุม SL null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52 การกระทําของตัวควบคุม SL null 2 set-ups TRUE - Uint8
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4.4.14 14-** ฟงกชันพิเศษ

เลขที-่
พารา-
มิเตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน 4 ชุดคําส่ัง FC 302
เทานัน้

เปลี่ยน-
ระหวางการ-
ทํางาน

ดัชนกีาร
แปลงผนั

ประเภท

14-0* สลับอนิเวอรฯ
14-00 รูปแบบการสลับ null All set-ups TRUE - Uint8
14-01 ความถี่สลับ null All set-ups TRUE - Uint8
14-03 โอเวอรโมดูเลช่ัน [1] On All set-ups FALSE - Uint8
14-04 PWM สุม [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8
14-06 Dead Time Compensation [1] เปด All set-ups TRUE - Uint8
14-1* เปด/ปดสายหลัก
14-10 แรงดันเขาลมเหลว [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups FALSE - Uint8
14-11 แรงดันสายหลักที่ขอผิดสายหลัก ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-12 ความไมสมดุลแหลงจายไฟหลัก [0] ตัดการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8
14-13 แฟกเตอรขัน้ไฟหลักลมเหลว 1.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
14-14 Kin. Backup Time Out 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-2* รีเซ็ตตัดทํางาน
14-20 รีเซ็ตโหมด [0] รีเซ็ตดวยมือกด All set-ups TRUE - Uint8
14-21 เวลาเริ่มตนใหมอตัโนมัติ 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 โหมดการทาํงาน [0] การทํางานปกติ All set-ups TRUE - Uint8
14-23 ตั้งคารหัสชนิด null 2 set-ups FALSE - Uint8
14-24 หนวงตัดการทาํงานทีข่ีดจาํกดักระแส 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-25 หนวงการปดทีข่ดีจํากดัทอรก 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 หนวงการปดทีข่อผิดพลาดอินเวอรเตอร ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 การตั้งคาการผลิต [0] ไมมีดําเนนิการ All set-ups TRUE - Uint8
14-29 รหัสบริการ 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3* คุมขดีกระแส
14-30 คุมจํากัดกระแสโดยอัตราขยายตามสวน 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 ควบคุมขดีจํากดักระแสดวยเวลารวม 0.020 s All set-ups FALSE -3 Uint16
14-32 ควบคุมขดีจํากดักระแส เวลาตัวกรอง 1.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint16
14-35 ปองกนัหยดุกลางคัน [1] ใช All set-ups FALSE - Uint8
14-4* ปรับพลังเหมาะสม
14-40 ระดับ VT 66 % All set-ups FALSE 0 Uint8
14-41 การสรางสนามแมเหล็กต่ําสุด AEO ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-42 ความถี่ AEO ต่ําสุด 10 Hz All set-ups TRUE 0 Uint8
14-43 ตัวประกอบกําลังของมอเตอร ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
14-5* สภาพแวดลอม
14-50 ตัวกรอง RFI [1] เปด 1 set-up x FALSE - Uint8
14-51 DC Link Compensation [1] เปด 1 set-up TRUE - Uint8
14-52 การควบคุมพัดลม [0] อัตโนมัติ All set-ups TRUE - Uint8
14-53 การตรวจดูพดัลม [1] คําเตือน All set-ups TRUE - Uint8
14-55 ตัวกรองเอาทพตุ [0] ไมมีฟลเตอร All set-ups FALSE - Uint8
14-56 ตวักรองเอาทพทุชนิดตัวเก็บประจุ 2.0 uF All set-ups FALSE -7 Uint16
14-57 ตวักรองเอาทพุทแบบตวัเหนีย่วนํา 7.000 mH All set-ups FALSE -6 Uint16
14-59 จํานวนที่แทจริงของหนวยอนิเวอรเตอร ExpressionLimit 1 set-up x FALSE 0 Uint8
14-7* ความเขากนัได
14-72 ขอความสัญญาณเตือนของ VLT 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-73 คําเตือนของ VLT 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-74 VLT สวนขยาย ขอความแสดงสถานะ 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-8* อปุกรณเสริม
14-80 อุปกรณเสริมใชไฟจาย 24VDC จากภายนอก [1] ใช 2 set-ups FALSE - Uint8
14-9* การตั้งคาฟอลต
14-90 ระดับฟอลต null 1 set-up TRUE - Uint8
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4.4.15 15-** ขอมูลชุดขบั

เลขที่-
พารา-
มิเตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน 4 ชุดคําสั่ง FC 302
เทานัน้

เปล่ียนระหวาง-
การทาํงาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

15-0* ขอมูลการทํางาน
15-00 เวลาการทํางาน 0 h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 ช่ัวโมงการรัน 0 h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 ตัวนับ kWh 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 กาํลังกลับคืน 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 อณุหภมูิสูงเกิน 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 โวลตสูงเกนิ 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 รีเซ็ตตัวนับ kWh [0] ไมรีเซ็ต All set-ups TRUE - Uint8
15-07 รีเซ็ตตัวนับชั่วโมงการรัน [0] ไมรีเซ็ต All set-ups TRUE - Uint8
15-1* ต้ังคาบนัทึกขอมูล
15-10 แหลงสําหรับการบันทกึ 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 ชวงการบนัทกึ ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 Event การทริก [0] เท็จ 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 โหมดการบนัทกึ [0] บนัทกึตลอดเวลา 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 สุมเก็บขอมูลกอนการทริก 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* บนัทึกประวัติ
15-20 บันทึกประวัต:ิเหตุการณ 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-21 บันทึกประวัต:ิคา 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-22 บันทึกประวัต:ิเวลา 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-3* บนัทึกขอผิด
15-30 บันทึกขอบกพรอง:รหัสขอผิดพลาด 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-31 บันทึกขอบกพรอง:คา 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 บันทึกขอบกพรอง:เวลา 0 s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-4* การระบชุุดขบัเคลื่อน
15-40 ประเภท FC 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 สวนกาํลัง 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 แรงดันไฟฟา 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 เวอรชันของซอฟตแวร 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[5]
15-44 สตริงรหัสชนิดทีส่ั่ง 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 สตริงรหัสชนิดจริง 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 หมายเลขสั่งซ้ือตัวแปลงความถี่ 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 หมายเลขสั่งซ้ือการดกาํลัง 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 เลข ไอดีของ LCP 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 ไอดีซอฟตแวรการดควบคุม 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 ไอดีซอฟตแวรการดกาํลัง 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 หมายเลขซีเรียลตัวแปลงความถี่ 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 หมายเลขซีเรียลการดกําลัง 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-59 CSIV Filename ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 VisStr[16]
15-6* การระบตัุวเลือก
15-60 ติดต้ังอปุกรณเสริม 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 เวอรชันซอฟตแวรของอปุกรณเสริม 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 หมายเลขสั่งซ้ือของอปุกรณเสริม 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-63 หมายเลขเครื่องของอุปกรณเสริม 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 อปุกรณเสริมในสล็อต A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 เวอรชันอุปกรณเสริมสล็อต A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 อปุกรณเสริมในสล็อต B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 เวอรชันอุปกรณเสริมสล็อต B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 อปุกรณเสริมในสล็อต C0 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 สล็อต C0 เวอรชันซอฟตแวรอปุกรณเสริม 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 อปุกรณเสริมในสล็อต C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 สล็อต C1 เวอรชันซอฟตแวรอปุกรณเสริม 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-9* ขอมูลพารามิเตอร
15-92 พารามิเตอรทีก่ําหนด 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 พารามิเตอรทีแ่กไข 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 การระบชุุดขับเคลื่อน 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 พารามิเตอร Metadata 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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4.4.16 16-** คาขอมูลทีอ่านได

เลขที-่
พารา-
มิเตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน 4 ชุดคําส่ัง FC 302
เทานัน้

เปลี่ยน-
ระหวางการ-
ทํางาน

ดัชนกีาร
แปลงผนั

ประเภท

16-0* สถานะท่ัวไป
16-00 คําส่ังควบคุม 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2

16-01 คาอางอิง [หนวย]
0.000

ReferenceFeedbackUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-02 คาอางอิง % 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-03 คําแสดงสถานะ 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-05 คาหลักทีแ่ทจริง [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-09 คาทีก่ําหนดเอง 0.00 CustomReadoutUnit All set-ups FALSE -2 Int32
16-1* สถานะมอเตอร
16-10 กําลัง [kW] 0.00 kW All set-ups FALSE 1 Int32
16-11 กําลัง [hp] 0.00 hp All set-ups FALSE -2 Int32
16-12 แรงดันมอเตอร 0.0 V All set-ups FALSE -1 Uint16
16-13 ความถี่ 0.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
16-14 กระแสมอเตอร 0.00 A All set-ups FALSE -2 Int32
16-15 ความถี่ [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-16 แรงบดิ [Nm] 0.0 Nm All set-ups FALSE -1 Int16
16-17 ความเร็ว [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-18 ความรอนมอเตอร 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-19 อุณหภมูิตัวตรวจจับ KTY 0 °C All set-ups FALSE 100 Int16
16-20 คามุมมอเตอร 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-21 Torque [%] High Res. 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-22 ทอรก [%] 0 % All set-ups FALSE 0 Int16
16-25 แรงบดิ [Nm] สูง 0.0 Nm All set-ups FALSE -1 Int32
16-3* สถานะชุดขบัเคลื่อน
16-30 แรงดันการเชื่อมโยง DC 0 V All set-ups FALSE 0 Uint16
16-32 พลังงานเบรค /s 0.000 kW All set-ups FALSE 0 Uint32
16-33 พลังงานเบรค /2 นาที 0.000 kW All set-ups FALSE 0 Uint32
16-34 อุณหภมูิฮีทซิงค 0 °C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 ความรอนอนิเวอรเตอร 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-36 กระแสอนิเวอรเตอรปกติ ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-37 กระแสอนิเวอรเตอรสูงสุด ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-38 สถานะตัวควบคุม SL 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
16-39 อุณหภมูิการดควบคุม 0 °C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 บัฟเฟอรการบันทกึเต็ม [0] เลขที่ All set-ups TRUE - Uint8

16-41 บรรทัดสถานะดานลาง LCP 0 N/A All set-ups TRUE 0
VisStr[

50]
16-49 Current Fault Source 0 N/A All set-ups x TRUE 0 Uint8
16-5* อางอิง & ปอนกลับ
16-50 คาอางอิงภายนอก 0.0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
16-51 คาอางองิพัลส 0.0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16

16-52 การปอนกลับ [หนวย]
0.000

ReferenceFeedbackUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-53 คาอางอิง Digi Pot 0.00 N/A All set-ups FALSE -2 Int16
16-6* อนิพตุ & เอาตพุท
16-60 อินพุตดิจิตอล 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-61 ขัว้ 53 การตั้งคาสวิตช [0] กระแส All set-ups FALSE - Uint8
16-62 อินพุตอนาล็อก 53 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-63 ขัว้ 54 การตั้งคาสวิตช [0] กระแส All set-ups FALSE - Uint8
16-64 อินพุตอนาล็อก 54 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-65 เอาทพตุอนาล็อก 42 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-66 เอาทพตุดิจิตอล [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-67 Freq.อินพุตความถี่ #29 [Hz] 0 N/A All set-ups x FALSE 0 Int32
16-68 อินพุตความถี่ #33 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-69 เอาทพุตแบบพัลส #27 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-70 เอาทพุตแบบพัลส #29 [Hz] 0 N/A All set-ups x FALSE 0 Int32
16-71 เอาทพทุรีเลย [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-72 ตัวนับ A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 ตัวนับ B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-74 ตัวนับ หยดุอยางแมนยํา 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-75 อินพุทอนาล็อก X30/11 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-76 อินพุทอนาล็อก X30/12 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-77 เอาทพทุอนาล็อก X30/8 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-78 เอาทพทุอนาล็อก X45/1 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-79 เอาทพทุอนาล็อก X45/3 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-8* ฟลดบัส
16-80 CTW ฟลดบัส 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-82 REF ฟลดบสั 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-84 ตัวเลือกสื่อสาร STW 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-85 CTW พอรต FC 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86 REF พอรต FC 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-9* คาที่อานได
16-90 คําสัญญาณเตือน 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 คําสัญญาณเตือน 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 คําเตือน 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 คําเตือน 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94 คําแสดงสถานะแบบขยาย 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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4.4.17 17-** ตัวเลือกคาปอนกลับมอเตอร

เลขที่-
พารา-
มิเตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน 4 ชุดคําสั่ง FC 302
เทาน้ัน

เปลี่ยน-
ระหวางการ-
ทาํงาน

ดัชนกีาร
แปลงผนั

ประเภท

17-1* อินเตอรเฟส Inc. Enc.
17-10 ชนิดของสัญญาณ [1] RS422 (5V TTL) All set-ups FALSE - Uint8
17-11 ความละเอียดในการจาํแนก (PPR) 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
17-2* อินเตอรเฟสAbs.Enc.
17-20 การเลือกโปรโตคอล [0] ไมมี All set-ups FALSE - Uint8
17-21 ความละเอียดในการจาํแนก (ตําแหนง/รอบ) ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint32
17-24 ความยาวขอมูล SSI 13 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
17-25 อัตรานาฬกิา ExpressionLimit All set-ups FALSE 3 Uint16
17-26 รูปแบบขอมูล SSI [0] โคด Gray All set-ups FALSE - Uint8
17-34 อัตราบอด HIPERFACE [4] 9600 All set-ups FALSE - Uint8
17-5* อินเตอรเฟซรีโซลเวอร
17-50 ขั้ว 2 N/A 1 set-up FALSE 0 Uint8
17-51 แรงดันอินพุต 7.0 V 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-52 ความถี่อินพุต 10.0 kHz 1 set-up FALSE 2 Uint8
17-53 สัดสวนการแปลง 0.5 N/A 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-56 Encoder Sim. Resolution [0] Disabled 1 set-up FALSE - Uint8
17-59 อินเตอรเฟซรีโซลเวอร [0] ยกเลิกการใช All set-ups FALSE - Uint8
17-6* ตรวจดูและใชงาน
17-60 ทิศทางปอนกลับ [0] ตามเขม็นาฬิกา All set-ups FALSE - Uint8
17-61 การตรวจสอบสัญญาณปอนกลับ [1] คําเตือน All set-ups TRUE - Uint8

 

4.4.18 18-** Data Readouts 2

เลขที่-
พารา-
มิเตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน 4 ชุดคําสั่ง FC 302
เทาน้ัน

เปลี่ยน-
ระหวางการ-
ทาํงาน

ดัชนกีาร
แปลงผนั

ประเภท

18-3* Analog Readouts
18-36 Analog Input X48/2 [mA] 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
18-37 Temp. Input X48/4 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-38 Temp. Input X48/7 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-39 Temp. Input X48/10 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-6* Inputs & Outputs 2
18-60 Digital Input 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
18-90 คา PID ที่อานได
18-90 ขอผิดพลาด PID กระบวนการ 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-91 เอาทพุท PID กระบวนการ 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-92 PID กระบวนการ เอาทพุททีม่ีการควบคุม 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-93 PID กระบวนการ เอาทพุททีส่เกลอตัราขยาย 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16

 

คูมือ
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4.4.19 30-** Special Features

เลขที-่
พารา-
มิเตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน 4 ชุดคําส่ัง FC 302
เทานัน้

เปลี่ยน-
ระหวางการ-
ทํางาน

ดัชนกีาร
แปลงผนั

ประเภท

30-0* Wobbler
30-00 โหมดการสาย [0] ถี่ สัมบูรณ เวลา สัมบรูณ All set-ups FALSE - Uint8
30-01 ความถี่เดลตาการสาย [Hz] 5.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-02 ความถี่เดลตาการสาย [%] 25 % All set-ups TRUE 0 Uint8
30-03 ความถี่เดลตาการสาย แหลงการสเกล [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8
30-04 ความถี่จัมพการสาย [Hz] 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-05 ความถี่จัมพการสาย [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Uint8
30-06 เวลาจัมพการสาย ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
30-07 เวลาลําดับการสาย 10.0 s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-08 เวลาขึน้/ลงของการสาย 5.0 s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-09 ฟงกชันการสายแบบสุม [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8
30-10 อัตราสวนการสาย 1.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-11 อัตราสวนการสายแบบสุมสูงสุด 10.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-12 อัตราสวนการสายแบบสุมต่ําสุด 0.1 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-19 ความถี่เดลตาการสาย ที่มีการสเกล 0.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
30-2* Adv. Start Adjust
30-20 High Starting Torque Time [s] 0.00 s All set-ups x TRUE -2 Uint8
30-21 High Starting Torque Current [%] 100.0 % All set-ups x TRUE -1 Uint32
30-22 Locked Rotor Protection [0] ปด All set-ups x TRUE - Uint8
30-23 Locked Rotor Detection Time [s] 0.10 s All set-ups x TRUE -2 Uint8
30-8* ความเขากนัได (I)
30-80 ความเหนีย่วนําแกน-d (Ld) ExpressionLimit All set-ups x FALSE -6 Int32
30-81 ตัวตานทานเบรค (โอหม) ExpressionLimit 1 set-up TRUE -2 Uint32
30-83 อัตราขยายตามสวนPIDโหมดเร็ว ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
30-84 คาอตัราขยาย P ใน PID สําหรับกระบวนการ 0.100 N/A All set-ups TRUE -3 Uint16

 

4 วิธีการตั้งโปรแกรม
คูมอื
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4.4.20 32-** คาพืน้ฐาน MCO

เลขที่-
พารา-
มิเตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน 4 ชุดคําสั่ง FC 302
เทาน้ัน

เปลี่ยน-
ระหวางการ-
ทาํงาน

ดัชนกีาร
แปลงผนั

ประเภท

32-0* เอ็นโคดเดอร 2
32-00 ชนิดสัญญาณแบบเพิม่ [1] RS422 (5V TTL) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-01 ความละเอียดแบบเพิม่: 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-02 โปรโตคอลสัมบูรณ [0] ไมมี 2 set-ups TRUE - Uint8
32-03 ความละเอียดสัมบูรณ 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-05 ความยาวขอมูลเอน็โคดเดอรสัมบรูณ 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-06 ความถี่นาฬิกาเอ็นโคดเดอรสัมบรูณ 262.000 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-07 การสรางนาฬิกาเอ็นโคดเดอรสัมบรูณ [1] เปด 2 set-ups TRUE - Uint8
32-08 ความยาวเคเบลิเอน็โคดเดอรสัมบรูณ 0 m 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-09 การตรวจสอบเอน็โคดเดอร [0] ปด 2 set-ups TRUE - Uint8
32-10 ทิศทางการหมุน [1] ไมมีดําเนินการ 2 set-ups TRUE - Uint8
32-11 ตัวหารหนวยผูใช 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-12 ตัวตั้งหนวยผูใช 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-3* เอ็นโคดเดอร 1
32-30 ชนิดสัญญาณแบบเพิม่ [1] RS422 (5V TTL) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-31 ความละเอียดแบบเพิม่: 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-32 โปรโตคอลสัมบูรณ [0] ไมมี 2 set-ups TRUE - Uint8
32-33 ความละเอียดสัมบูรณ 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-35 ความยาวขอมูลเอน็โคดเดอรสัมบรูณ 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-36 ความถี่นาฬิกาเอ็นโคดเดอรสัมบรูณ 262.000 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-37 การสรางนาฬิกาเอ็นโคดเดอรสัมบรูณ [1] เปด 2 set-ups TRUE - Uint8
32-38 ความยาวเคเบลิเอน็โคดเดอรสัมบรูณ 0 m 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-39 การตรวจสอบเอน็โคดเดอร [0] ปด 2 set-ups TRUE - Uint8
32-40 การหยดุเอน็โคดเดอร [1] เปด 2 set-ups TRUE - Uint8
32-5* แหลงคาปอนกลับ
32-50 สวนสํารองตนทาง [2] ตัวเขารหัส 2 2 set-ups TRUE - Uint8
32-51 สิ่งตอไปใน MCO 302 [1] ตัดการทาํงาน 2 set-ups TRUE - Uint8
32-6* ตัวควบคุมPID
32-60 แฟคเตอรสัดสวน 30 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-61 ตัวประกอบอนพุนัธุ 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-62 แฟคเตอรจาํนวนเต็ม 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-63 คาจํากัดสําหรับผลรวมจํานวนเต็ม 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-64 แบนดวดิธPID 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-65 ความเร็วปอนขางหนา 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-66 การเรงปอนขางหนา 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-67 ความผดิพลาดจุดคลาดเคลื่อนสูงสุด 20000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-68 ลักษณะกลับทศิของระบบรอง [0] กลับทิศได 2 set-ups TRUE - Uint8
32-69 เวลาสุมสําหรับควบคุม PID 1 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint16
32-70 เวลาสแกนสําหรับโปรไฟลไดนาโม 1 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
32-71 ขนาดของหนาตางควบคุม (การทาํงาน) 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-72 ขนาดของหนาตางควบคุม (ยกเลิกทํางาน) 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-8* ความเร็ว & การเรง
32-80 ความเร็วสูงสุด (เอ็นโคดเดอร) 1500 RPM 2 set-ups TRUE 67 Uint32
32-81 การไตความเร็วส้ันทีสุ่ด 1.000 s 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-82 ชนิดการไตความเร็ว [0] แบบเสนตรง 2 set-ups TRUE - Uint8
32-83 ความละเอียดความเร็ว 100 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-84 คามาตรฐานความเร็ว 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-85 คามาตรฐานการเรง 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-9* การพฒันา
32-90 ดีบักแหลงที่มา [0] การดควบคุม 2 set-ups TRUE - Uint8
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4.4.21 33-** คา MCO ขั้นสูง

เลขที-่
พารา-
มิเตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน 4 ชุดคําส่ัง FC 302
เทานัน้

เปลี่ยน-
ระหวางการ-
ทํางาน

ดัชนกีาร
แปลงผนั

ประเภท

33-0* เคลื่อนที่ home
33-00 บังคับ home [0] Home ไมบงัคับ 2 set-ups TRUE - Uint8
33-01 ออฟเซ็ตจุดศูนยสําหรับตําแหนง home 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-02 เปล่ียนความเร็วเคลื่อนที ่home 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-03 ความเร็วเคลื่อนที ่home 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-04 การทํางานระหวาง HomeMotion [0] กลับทศิและตัวชี้ 2 set-ups TRUE - Uint8
33-1* การซิงโครไนส
33-10 แฟคเตอรหลักการซิงโครไนส (M:S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-11 แฟคเตอรรองการซิงโครไนส (M:S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-12 ออฟเซ็ตตําแหนงซิงโครไนซ 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-13 หนาตางความถูกตองสําหรับซิงคตําแหนง 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-14 จํากัดความเร็วรองสัมพทัธ 0 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
33-15 จํานวนมารกเกอรของระบบหลัก 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-16 จํานวนมารกเกอรของระบบรอง 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-17 ระยะมารกเกอรหลัก 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-18 ระยะมารกเกอรรอง 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-19 ชนิดมารกเกอรหลัก [0] เอ็นโคดเดอร Z บวก 2 set-ups TRUE - Uint8
33-20 ชนิดมารกเกอรรอง [0] เอ็นโคดเดอร Z บวก 2 set-ups TRUE - Uint8
33-21 หนาตางความคลาดเคลื่อนมารกเกอรหลัก 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-22 หนาตางความคลาดเคลื่อนมารกเกอรหลัก 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-23 เร่ิมการทาํงานสําหรับซิงคมารกเกอร [0] ฟงกชันสตารท 1 2 set-ups TRUE - Uint16
33-24 จํานวนมารกเกอรของขอผดิพลาด 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-25 จํานวนมารกเกอรของระบบพรอม 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-26 ตัวกรองความเร็ว 0 us 2 set-ups TRUE -6 Int32
33-27 เวลาตัวกรองออฟเซ็ต 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
33-28 กําหนดคาตัวกรองมารกเกอร [0] ตัวกรองมารกเกอร 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-29 เวลาตัวกรองสาํหรับตัวกรองมารกเกอร 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int32
33-30 การแกไขมารกเกอรสูงสุด 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-31 ชนิดการซิงโครไนส [0] มาตรฐาน 2 set-ups TRUE - Uint8
33-4* จัดการคาจํากดั
33-40 การทํางานที่สวติชจาํกดัสิ้นสุด [0] เรียกตัวจัดการ 2 set-ups TRUE - Uint8
33-41 จํากัดสิ้นสุดซอฟตแวรลบ -500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-42 จํากัดสิ้นสุดซอฟตแวรบวก 500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-43 ใชงานจาํกดัสิ้นสุดซอฟตแวรลบ [0] ไมใชงาน 2 set-ups TRUE - Uint8
33-44 ใชงานจาํกดัสิ้นสุดซอฟตแวรบวก [0] ไมใชงาน 2 set-ups TRUE - Uint8
33-45 เวลาในหนาตางเปาหมาย 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
33-46 คาเปาหมายของคาจาํกดัหนาตาง 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-47 ขนาดของหนาตางเปาหมาย 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-5* กําหนดคา I/O
33-50 ขัว้ X57/1 อนิพตุดิจติอล [0] ไมมีฟงกชัน 2 set-ups TRUE - Uint8
33-51 ขัว้ X57/2 อนิพตุดิจติอล [0] ไมมีฟงกชัน 2 set-ups TRUE - Uint8
33-52 ขัว้ X57/3 อนิพตุดิจติอล [0] ไมมีฟงกชัน 2 set-ups TRUE - Uint8
33-53 ขัว้ X57/4 อนิพตุดิจติอล [0] ไมมีฟงกชัน 2 set-ups TRUE - Uint8
33-54 ขัว้ X57/5 อนิพตุดิจติอล [0] ไมมีฟงกชัน 2 set-ups TRUE - Uint8
33-55 ขัว้ X57/6 อนิพตุดิจติอล [0] ไมมีฟงกชัน 2 set-ups TRUE - Uint8
33-56 ขัว้ X57/7 อนิพตุดิจติอล [0] ไมมีฟงกชัน 2 set-ups TRUE - Uint8
33-57 ขัว้ X57/8 อนิพตุดิจติอล [0] ไมมีฟงกชัน 2 set-ups TRUE - Uint8
33-58 ขัว้ X57/9 อนิพตุดิจติอล [0] ไมมีฟงกชัน 2 set-ups TRUE - Uint8
33-59 ขัว้ X57/10 อนิพตุดิจิตอล [0] ไมมีฟงกชัน 2 set-ups TRUE - Uint8
33-60 โหมดขั้ว X59/1 และ X59/2 [1] เอาทพุต 2 set-ups FALSE - Uint8
33-61 ขัว้ X59/1 อนิพตุดิจติอล [0] ไมมีฟงกชัน 2 set-ups TRUE - Uint8
33-62 ขัว้ X59/2 อนิพตุดิจติอล [0] ไมมีฟงกชัน 2 set-ups TRUE - Uint8
33-63 ขัว้ X59/1 เอาทพุตดิจติอล [0] ไมมีฟงกชัน 2 set-ups TRUE - Uint8
33-64 ขัว้ X59/2 เอาทพุตดิจติอล [0] ไมมีฟงกชัน 2 set-ups TRUE - Uint8
33-65 ขัว้ X59/3 เอาทพุตดิจติอล [0] ไมมีฟงกชัน 2 set-ups TRUE - Uint8
33-66 ขัว้ X59/4 เอาทพุตดิจติอล [0] ไมมีฟงกชัน 2 set-ups TRUE - Uint8
33-67 ขัว้ X59/5 เอาทพุตดิจติอล [0] ไมมีฟงกชัน 2 set-ups TRUE - Uint8
33-68 ขัว้ X59/6 เอาทพุตดิจติอล [0] ไมมีฟงกชัน 2 set-ups TRUE - Uint8
33-69 ขัว้ X59/7 เอาทพุตดิจติอล [0] ไมมีฟงกชัน 2 set-ups TRUE - Uint8
33-70 ขัว้ X59/8 เอาทพุตดิจติอล [0] ไมมีฟงกชัน 2 set-ups TRUE - Uint8
33-8* พารามิเตอรรวม
33-80 หมายเลขโปรแกรมที่ใชงาน -1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int8
33-81 สถานะเปดเคร่ือง [1] เปดมอเตอร 2 set-ups TRUE - Uint8
33-82 ตรวจสอบสถานะชุดขบั [1] เปด 2 set-ups TRUE - Uint8
33-83 การทํางานหลังผดิพลาด [0] ลื่นไหล 2 set-ups TRUE - Uint8
33-84 การทํางานหลัง Esc. [0] หยดุแบบควบคุม 2 set-ups TRUE - Uint8
33-85 MCO จายโดย 24VDC นอก [0] เลขที่ 2 set-ups TRUE - Uint8
33-86 ขัว้ตอเมื่อมีสัญญาณเตือน [0] รีเลย 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-87 ภาวะขั้วตอเมื่อมีสัญญาณเตือน [0] ไมดําเนินการใดๆ 2 set-ups TRUE - Uint8
33-88 เวิรดสถานะเม่ือมีสัญญาณเตือน 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16

 

4 วิธีการตั้งโปรแกรม
คูมอื
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4.4.22 34-** คาขอมูล MCO ที่อานได

เลขที่-
พารา-
มิเตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน 4 ชุดคําสั่ง FC 302
เทาน้ัน

เปลี่ยน-
ระหวางการ-
ทาํงาน

ดัชนกีาร
แปลงผนั

ประเภท

34-0* PCD เขียนพารามิเตอร
34-01 PCD 1 เขยีนไปที ่MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-02 PCD 2 เขยีนไปที ่MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-03 PCD 3 เขยีนไปที ่MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-04 PCD 4 เขยีนไปที ่MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-05 PCD 5 เขยีนไปที ่MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-06 PCD 6 เขยีนไปที ่MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-07 PCD 7 เขยีนไปที ่MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-08 PCD 8 เขยีนไปที ่MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-09 PCD 9 เขยีนไปที ่MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-10 PCD 10 เขยีนไปที ่MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-2* PCD อานพารามิเตอร
34-21 PCD 1 อานจาก MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-22 PCD 2 อานจาก MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-23 PCD 3 อานจาก MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-24 PCD 4 อานจาก MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-25 PCD 5 อานจาก MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-26 PCD 6 อานจาก MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-27 PCD 7 อานจาก MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-28 PCD 8 อานจาก MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-29 PCD 9 อานจาก MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-30 PCD 10 อานจาก MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-4* อินพุต & เอาตพทุ
34-40 ดิจิตอลอนิพตุ 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-41 ดิจิตอลเอาทพตุ 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-5* ประมวลขอมูล
34-50 ตําแหนงทีแ่ทจริง 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-51 คําสั่งตําแหนง 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-52 ตําแหนงหลักที่แทจริงของตัวหลัก 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-53 ตําแหนงดัชนรีอง (Slave) 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-54 ตําแหนงดัชนหีลัก (Master) 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-55 ตําแหนงเสนโคง 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-56 Track ผิดพลาด 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-57 ซิงโครไนซผดิพลาด 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-58 ความเร็วที่แทจริง 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-59 ความเร็วหลักที่แทจริงของตัวหลัก 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-60 สถานะการซิงโครไนซ 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-61 สถานะแกน 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-62 สถานะโปรแกรม 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-64 สถานะ MCO 302 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-65 ควบคุม MCO 302 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-7* คาวินิจฉัย
34-70 คําสัญญาณเตือน MCO 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
34-71 คําสัญญาณเตือน MCO 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32

 

คูมือ
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4.4.23 35-** Sensor Input Option

เลขที-่
พารา-
มิเตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน 4 ชุดคําส่ัง FC 302
เทานัน้

เปลี่ยน-
ระหวางการ-
ทํางาน

ดัชนกีาร
แปลงผนั

ประเภท

35-0* Temp. Input Mode
35-00 Term. X48/4 Temp. Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-01 Term. X48/4 Input Type [0] Not Connected All set-ups TRUE - Uint8
35-02 Term. X48/7 Temp. Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-03 Term. X48/7 Input Type [0] Not Connected All set-ups TRUE - Uint8
35-04 Term. X48/10 Temp. Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-05 Term. X48/10 Input Type [0] Not Connected All set-ups TRUE - Uint8
35-06 Temperature Sensor Alarm Function [5] หยดุและตัด All set-ups TRUE - Uint8
35-1* Temp. Input X48/4
35-14 Term. X48/4 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-15 Term. X48/4 Temp. Monitor [0] ยกเลิกการใช All set-ups TRUE - Uint8
35-16 Term. X48/4 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-17 Term. X48/4 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-2* Temp. Input X48/7
35-24 Term. X48/7 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-25 Term. X48/7 Temp. Monitor [0] ยกเลิกการใช All set-ups TRUE - Uint8
35-26 Term. X48/7 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-27 Term. X48/7 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-3* Temp. Input X48/10
35-34 Term. X48/10 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-35 Term. X48/10 Temp. Monitor [0] ยกเลิกการใช All set-ups TRUE - Uint8
35-36 Term. X48/10 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-37 Term. X48/10 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-4* Analog Input X48/2
35-42 Term. X48/2 Low Current 4.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-43 Term. X48/2 High Current 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-44 Term. X48/2 Low Ref./Feedb. Value 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-45 Term. X48/2 High Ref./Feedb. Value 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-46 Term. X48/2 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16

4 วิธีการตั้งโปรแกรม
คูมอื
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5 ขอมลูจําเพาะทั่วไป

แหลงจายไฟหลัก (L1, L2, L3):

แรงดันไฟฟาของแหลงจาย 200-240 V ±10%

แรงดันไฟฟาของแหลงจาย FC 301: 380-480 V / FC 302: 380-500 V ±10%

FC 302: 525-600 V ±10%

แรงดันไฟฟาของแหลงจาย FC 302: 525-690 V ±10%

แรงดันไฟฟาสายหลักตํ่า / การลดลงของแรงดันไฟฟาสายหลัก:

ระหวางแรงดันไฟฟาสายหลักตํ่าหรือการลดลงของแรงดันไฟฟาสายหลัก FC จะทํางานตอไปจนกระทั่งแรงดันวงจรขัน้กลางลดต่ํากวาระดับหยุดตํ่าสุด ซ่ึงโดยปกติจะมี-

คาต่ําลง 15% จากคาแรงดันทีพ่ิกดัต่ําสุดของตัวแปลงความถี่ การเปดเครื่องหรือแรงบดิเตม็กําลังไมสามารถทาํไดเม่ือแรงดันไฟฟาสายหลักต่ํากวา 10% จากแรงดัน-

ไฟฟาทีพ่ิกดัไวต่ําสุดของตัวแปลงความถี่

ความถี่ของแหลงจายไฟ 50/60 Hz ±5%

ความไมสมดุลสูงสุดช่ัวคราวระหวางเฟสแหลงจายไฟ 3.0 % ของแรงดันไฟฟาพิกดัของแหลงจายไฟ

แฟคเตอรกําลังจริง (λ) ≥ 0.9 ทีร่ะบทุี่โหลดพิกดั
ตัวประกอบกาํลังการแทนที่ (cos ϕ) เกือบเปนหนึ่ง (> 0.98)

การเปดปดแหลงจายไฟดานเขา L1, L2, L3 (การเปดเคร่ือง) ≤ 7.5 kW สูงสุด 2 คร้ัง/นาที

การเปดปดแหลงจายไฟดานเขา L1, L2, L3 (การเปดเคร่ือง) ≤ 11-75 kW สูงสุด 1 คร้ัง/นาที

การเปดแหลงจายไฟดานเขา L1, L2, L3 (การเปดเคร่ือง) ≥ 90 kW สูงสุด 1 เวลา /2 นาที

สภาพแวดลอมตามมาตรฐาน EN60664-1 หมวดแรงดันไฟฟาเกิน III/ระดับมลภาวะ 2

เคร่ืองนีเ้หมาะสําหรับใชในวงจรทีม่ีความสามารถในการจายกระแสไมมากกวา 100,000 แอมแปรแบบสมมาตร RMS ที่แรงดันสูงสุด 240/500/600/ 690 V

เอาทพทุมอเตอร (U, V, W):

แรงดันเอาทพทุ 0 - 100% ของแรงดันแหลงจายไฟ

ความถี่สัญญาณขาออก (0.25-75 kW) FC 301: 0.2 - 1000 Hz / FC 302: 0 - 1000 Hz

เอาทพุทของความถี่ (90-1000 kW) 0 - 800* Hz

เอาทพุทของความถี่ในหมวดแรงดูดของแมเหล็ก(FC 302 เทานัน้) 0 - 300 Hz

การเปดปดของเอาทพทุ ไมจํากัด

เวลาทีใ่ชเปลี่ยนความเร็ว 0.01 - 3600 sec.

* ขึน้อยูกบัแรงดันไฟและไฟจาย

คุณลักษณะแรงบิด

แรงบดิเร่ิมตน (แรงบิดคงที)่ สูงสุด 160% เปนเวลา 60 วนิาท*ี

แรงบดิเร่ิมตน สูงสุด 180% สูงถึง 0.5 วนิาท*ี

แรงบดิโอเวอรโหลด (แรงบิดคงที)่ สูงสุด 160% เปนเวลา 60 วนิาท*ี

แรงบดิเร่ิมตน (แรงบิดแปรผนั) สูงสุด 110% เปนเวลา 60 วนิาท*ี

แรงบดิเกนิ (แรงบิดแปรผัน) สูงสุด 110% เปนเวลา 60 วนิาที

*อัตราเฉล่ียตอแรงบิดพกิัด

อนิพทุดิจติอล:

อนิพทุดิจติอลที่สามารถตั้งโปรแกรมได FC 301: 4 (5)1) / FC 302: 4 (6)1)

หมายเลขขั้วตอ 18, 19, 271), 291), 32, 33,

ตรรกะ PNP หรือ NPN

ระดับแรงดันไฟฟา 0 - 24 V DC

ระดับแรงดันไฟฟา, ลอจกิ'0' PNP < 5 V DC

ระดับแรงดันไฟฟา, ตรรกะ '1' PNP > 10 V DC

ระดับแรงดันไฟฟา, ลอจกิ'0' NPN2) แรงดันไฟ DC 19V

เคร่ืองวดัระดับ, คาตรรก '1' NPN2) แรงดันไฟ DC < 14V

แรงดันไฟฟาสูงสุดทีอ่นิพุท 28 V DC

ชวงความถี่พลัส 0 - 110 kHz

(รอบการทํางาน) ความกวางพัลสต่ําสุด 4.5 ms

ความตานทานอินพุท, Ri ประมาณ 4 kΩ

การหยดุแบบปลอดภยั (Safe Stop) ขัว้ตอ 373, 5) (ขัว้ตอ 37 เปนคาตรรก PNP คงที)่:

ระดับแรงดันไฟฟา 0 - 24 V DC

ระดับแรงดันไฟฟา, ลอจกิ'0' PNP แรงดันไฟ DC < 4V

ระดับแรงดันไฟฟา, ตรรกะ '1' PNP แรงดันไฟ DC > 20V

กระแสอินพุททีพ่ิกดัที ่24 V 50 mA rms

คูมือ
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กระแสอินพุทีพ่กิัด 20 V 60 mA rms

ตัวเกบ็ประจุอนิพทุ 400 nF

อินพุทดิจติอลทั้งหมดถูกแยกโดดทางไฟฟาจากแรงดันแหลงจายไฟ (PELV) และขั้วตอแรงดันสูงอืน่ๆ

1) ขัว้ตอ 27 และ 29 ยงัสามารถตั้งโปรแกรมเปนเอาทพุทได

2) ยกเวนอนิพทุการหยุดแบบปลอดภยัของขัว้ตอ 37

3) ขัว้ตอ 37 มีเฉพาะใน FC 302 และ FC 301 A1 พรอมกบัการหยุดแบบปลอดภยั ซ่ึง สามารถใชเปนอินพุทของการหยุดแบบปลอดภยั ขั้วตอ 37 เหมาะสําหรับการติด-

ต้ังหมวด 3 ตามมาตรฐาน EN 954-1 (การหยุดแบบปลอดภยั (safe stop) ตามหมวด 0 ของ EN 60204-1) ซ่ึงสอดคลองตามขอกําหนดเครื่องจักรกลไฟฟาของยโุรป EU

Machinery Directive 98/37/EC ขัว้ตอ 37 และเคร่ืองมือที่ใชสําหรับการหยดุแบบปลอดภยัจะถูกออกแบบตาม EN 60204-1, EN 50178, EN 61800-2, EN 61800-3,

และ EN 954-1 สําหรับการใชงานฟงกชันการหยุดแบบปลอดภยั (Safe Stop) อยางถูกตองและปลอดภยั โปรดปฏบิตัิตามขอมูลและคําแนะนาํที่เกีย่วของในคูมือการ-

ออกแบบ

4) FC 302 เทานั้น

5) เมื่อใชคอนแทคเตอรกับขดลวดไฟตรง (DC coil) ภายในรวมกบัการหยุดแบบปลอดภยั (Safe Stop) เปนสิ่งสําคัญทีจ่ะทาํใหกระแสวนกลับจากขดลวดเมื่อปดการ-

ทาํงาน ซ่ึงสามารถทําไดโดยใชไดโอดวงลอฟรี (หรืออีกทางหนึ่งคือ MOV 30 หรือ 50 V เพื่อเวลาตอบสนองทีเ่ร็วข้ึน) ทั่วทั้งขดลวด คอนแทคเตอรทัว่ไปสามารถหาซื้อ-

ไดพรอมกบัไดโอดนี้

อินพุทอนาล็อก:

จาํนวนอินพุทอนาล็อก 2

หมายเลขขั้วตอ 53, 54

โหมด แรงดันหรือกระแส

เลือกโหมด สวติช S201 และสวิตช S202

โหมดแรงดัน สวติช S201/สวิตช S202 = ปด (U)

ระดับแรงดันไฟฟา FC 301: 0 ถึง + 10/ FC 302: -10 ถึง +10 V (เปลี่ยนสเกลได)

ความตานทานอินพุท, Ri ประมาณ 10 kΩ

แรงดันสูงสุด ± 20 V

โหมดกระแส สวิตช S201/สวิตช S202 = เปด (I)

ระดับกระแส 0/4 ถึง 20 mA (เปลี่ยนสเกลได)

ความตานทานอินพุท, Ri ประมาณ 200 Ω

กระแสสูงสุด 30 mA

ความละเอยีดของอนิพทุอนาล็อก 10 บิต (เคร่ืองหมาย +)

ความแมนยําของอินพุทอนาล็อก ความผิดพลาดสูงสุด 0.5% ของคาเต็มสเกล

แบนดวิดธ FC 301: 20 Hz/ FC 302: 100 Hz

อินพุทอนาล็อกถูกแยกโดดทางไฟฟาจากแรงดันแหลงจายไฟ (PELV) และขัว้ตอแรงดันสูงอ่ืนๆ

อินพุทพลัส/เอ็นโคดเดอร:

อินพุทพลัส/ตัวเขารหัสทีส่ามารถตั้งโปรแกรมได 2/1

หมายเลขขั้วตอ พลัส/ตัวเขารหัส 291), 332) / 323), 333)

ความถี่สูงสุดทีข่ั้วตอ 29, 32, 33 110 kHz (ขบัแบบลากและดึง)

ความถี่สูงสุดทีข่ั้วตอ 29, 32, 33 5 kHz (คอลเลคเตอรเปด)

ความถี่ตํ่าสุดทีข่ั้วตอ 29, 32, 33 4 Hz

ระดับแรงดันไฟฟา ดูสวนทีเ่กีย่วกับอนิพทุดิจติอล

แรงดันไฟฟาสูงสุดทีอ่ินพุท 28 V DC

ความตานทานอินพุท, Ri ประมาณ 4 kΩ

ความแมนยาํของอินพุทแบบพัลส (0.1 - 1 kHz) ความผดิพลาดสูงสุด: 0.1% ของคาเต็มสเกล

5 ขอมูลจําเพาะท่ัวไป
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ความแมนยําของอนิพทุตัวเขารหัส (1 -110 kHz) ความผดิพลาดสูงสุด: 0.05% ของคาเต็มสเกล

อนิพทุของพัลสและตัวปอนรหัส (ข้ัวตอ 29, 32, 33) จะถูกแยกโดยไฟฟาจากแรงดันแหลงจายไฟ (PELV) และขั้วตอแรงดันสูงอืน่

1) FC 302 เทานั้น

2) อินพุทของพลัสอยูที ่29 และ 33

3) อินพุทของตัวปอนรหัส: 32 = A และ 33 = B

เอาทพุตดิจติอล:

เอาตพุทดิจติอล/พลัสที่สามารถตั้งโปรแกรมได 2

หมายเลขขั้วตอ 27, 29 1)

ระดับแรงดันทีเ่อาทพุทดิจติอล/ความถี่ 0 - 24 V

กระแสเอาทพทุสูงสุด (รับหรือจายกระแส) 40 mA

โหลดสูงสุดที่เอาทพทุความถี่ 1 kΩ

โหลดแบบตัวเก็บประจุสูงสุดที่เอาทพุทความถี่ 10 nF

ความถี่เอาทพทุตํ่าสุดทีเ่อาทพุทความถี่ 0 Hz

ความถี่เอาทพทุสูงสุดทีเ่อาทพุทความถี่ 32 kHz

ความแมนยําของเอาทพทุความถี่ ความผดิพลาดสูงสุด: 0.1% ของคาเต็มสเกล

ความละเอยีดของเอาทพุทความถี่ 12 บติ

1) ขั้วตอ 27 และ 29 ยงัสามารถตั้งโปรแกรมเปนอินพุทได

เอาทพุทดิจิตอลถูกแยกโดดทางไฟฟาจากแรงดันแหลงจายไฟ (PELV) และขัว้ตอแรงดันสูงอืน่ๆ

การเปรียบเทยีบเอาทพทุ:

จาํนวนเอาทพุทอนาล็อกทีโ่ปรแกรมได 1

หมายเลขขั้วตอ 42

ชวงกระแสของเอาทพทุอนาล็อก 0/4 - 20 mA

โหลดลงดินสูงสุด - เอาทพทุอนาล็อก 500 Ω

ความแมนยําของเอาทพทุอนาล็อก ความผดิพลาดสูงสุด: 0.5% ของคาเต็มสเกล

ความละเอยีดของเอาทพทุอนาล็อก 12 บติ

การเปรียบเทยีบจะถูกแยกโดยไฟฟาจากแรงดันแหลงจายไฟ (PELV) และขั้วแรงดันสูงอืน่

การดควบคุม, เอาทพุท DC 24 V:

หมายเลขขั้วตอ 12, 13

แรงดันเอาทพทุ 24 V +1, -3V

โหลดสูงสุด FC 301: 130 mA/ FC 302:200 mA

แหลงจายไฟ DC 24 V ถูกแยกโดดทางไฟฟาจากแรงดันแหลงจายไฟ (PELV) แตมีความตางศักยเทากบัอินพุทและเอาทพทุทัง้อนาล็อกและดิจิตัล

การดควบคุม, เอาทพุท DC 10 V:

หมายเลขขั้วตอ 50

แรงดันเอาทพทุ 10.5 V ±0.5 V

โหลดสูงสุด 15 mA

แหลงจายไฟ DC 10 V ถูกแยกโดดทางไฟฟาจากแรงดันแหลงจายไฟ (PELV) และขัว้ตอแรงดันสูงอื่นๆ

การดควบคุม, การสื่อสารแบบอนกุรม RS 485:

หมายเลขขั้วตอ 68 (P,TX+, RX+), 69 (N,TX-, RX-)

หมายเลขขั้วตอ 61 จุดตอรวมสําหรับขั้วตอ 68 และ 69

วงจรการสื่อสารแบบอนกุรม RS-485 ทาํงานแยกตางหากจากวงจรสวนกลางอื่นๆ และถูกแยกโดดทางไฟฟาจากแรงดันแหลงจายไฟ (PELV)

การดควบคุม, การสื่อสารอนุกรม USB:

มาตรฐาน USB 1.1 (ความเร็วเต็ม)

ปลั๊ก USB ปลั๊ก “อุปกรณ” USB ประเภท B

การเช่ือมตอกบัพซีีดําเนนิการโดยผานทางสายเคเบลิ USB แมขาย/อปุกรณมาตรฐาน

การเชื่อมตอ USB ถูกแยกโดดทางไฟฟาจากแรงดันแหลงจายไฟ (PELV) และขัว้ตอแรงดันไฟฟาแรงสูงอืน่ๆ

การเชื่อมตอกราวด USB ไมได ถูกแยกโดดทางไฟฟาจากสายดินปองกนั ใชแลปทอ็ปแยกตางหากเพือ่เชื่อมตอเปน PC เขากบัขัว้ตอ USB บนตัวแปลงความถี่เทานัน้

เอาทพตุรีเลย:

เอาทพุทรีเลยทีส่ามารถต้ังโปรแกรมได FC 301kW ทั้งหมด:1 / FC 302 kW ทัง้หมด: 2

รีเลย 01 หมายเลขขั้วตอ 1-3 (เบรค), 1-2 (ทํา)

โหลดสูงสุดที่ข้ัวตอ (AC-1)1)บน 1-3 (NC), 1-2 (NO) (โหลดตานทาน) แรงดันไฟ AC 240V , 2A

โหลดสูงสุดที่ข้ัวตอ (AC-15)1) (โหลดเหนี่ยวนาํ @ cosφ 0.4) 240 V AC, 0.2 A

โหลดสูงสุดที่ข้ัวตอ (DC-1)1) บน 1-2 (NO), 1-3 (NC) (โหลดตานทาน) แรงดันไฟ DC 60V , 1A

โหลดสูงสุดที่ข้ัวตอ (DC-13)1) (โหลดเหนี่ยวนาํ) 24 V DC, 0.1A

คูมือ
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หมายเลขขั้วตอของรีเลย 02 (เฉพาะFC 302เทาน้ัน) 4-6 (เบรค), 4-5 (ทํา)

โหลดสูงสุดทีข่ั้วตอ (AC-1)1) บน 4-5 (NO) (โหลดตานทาน)2)3) แรงดันไฟ AC 400V , 2A

โหลดสูงสุดทีข่ั้วตอ (AC-15)1) บน 4-5 (NO) (โหลดเหนีย่วนํา @ cosφ 0.4) 240 V AC, 0.2 A

โหลดสูงสุดทีข่ั้วตอ (DC-1)1) บน 4-5 (NO) (โหลดตานทาน) แรงดันไฟ DC 80V , 2A

โหลดสูงสุดทีข่ั้วตอ (DC-13)1) บน 4-5 (NO) (โหลดเหนีย่วนํา) 24 V DC, 0.1A

โหลดสูงสุดทีข่ั้วตอ (AC-1)1) บน 4-6 (NC) (โหลดตานทาน) แรงดันไฟ AC 240V , 2A

โหลดสูงสุดทีข่ั้วตอ (AC-15)1) บน 4-6 (NC) (โหลดเหนีย่วนาํ @ cosφ 0.4) 240 V AC, 0.2A

โหลดสูงสุดทีข่ั้วตอ (DC-1)1) บน 4-6 (NC) (โหลดตานทาน) 50 V DC, 2 A

โหลดสูงสุดทีข่ั้วตอ (DC-13)1) บน 4-6 (NC) (โหลดเหน่ียวนํา) 24 V DC, 0.1 A

โหลดตํ่าสุดทีข่ั้วตอ 1-3 (NC), 1-2 (NO), 4-6 (NC), 4-5 (NO) 24 V DC 10 mA, 24 V AC 20 mA

สิ่งแวดลอมตาม EN 60664-1 หมวดแรงดันไฟฟาเกิน III/ระดับมลภาวะ 2

1) สวน 4 และ 5

ของ IEC 60947 การตอรีเลยจะถูกแยกโดยไฟฟาจากจาํนวนที่เหลือของวงจรโดยการเพิม่ไฟฟา (PELV)

2)แบงออกเปนประเภทแรงดันไฟ II

3) การใชงานแรงดันไฟ AC 300V, 2A ของ UL

ความยาวและขนาดหนาตัดของสายเคเบลิควบคุม*:

ความยาวสายมอเตอรสูงสุด มีปลอกโลหะ FC 301: 50 m / FC 301 (A1): 25 ม./ FC 302: 150 m

ความยาวสายมอเตอรสูงสุด ไมมีปลอกโลหะ FC 301: 75 m / FC 301 (A1): 50 ม./ FC 302: 300 m

ขนาดหนาตัดสูงสุดสําหรับขัว้ตอสายควบคุม ซ่ึงเปนสายออน/สายแขง็โดยไมมีหางปลา 1.5 มม.2/16 AWG

ขนาดหนาตัดสูงสุดสําหรับขัว้ตอสายควบคุม ซ่ึงเปนสายออน/สายแขง็พรอมหางปลา 1 มม.2/18 AWG

ขนาดหนาตัดสูงสุดสําหรับขัว้ตอสายควบคุม ซ่ึงเปนสายออน/สายแขง็พรอมหางปลาและปลอกหุม 0.5 มม.2/20 AWG

ขนาดหนาตัดต่ําสุดสําหรับขัว้ตอสายควบคุม 0.25 มม.2/24 AWG

* สายเคเบิลไฟฟาดูตารางในสวน “ขอมูลทางไฟฟา” ของคูมือการออกแบบ

ขอมูลเพิม่เติมดูไดจาก ขอมูลทางไฟฟา ใน ชุดขับอตัโนมัต ิVLT คูมือการออกแบบ MG.33.BX.YY

สมรรถนะการดควบคุม:

ชวงเวลาการสแกน FC 301: 5 ms / FC 302: 1 ms

คุณลักษณะการควบคุม:

ความละเอยีดในการจาํแนกของความถี่เอาทพุทที ่0 - 1000 Hz +/- 0.003 Hz

¤ÇÒÁà·ÕèÂ§µÃ§«éÓ¢Í§ ÊµÒÃì·/ËÂØ´·ÕèáÁè¹ÂÓ (¢ÑéÇ 18, 19) ≤± 0.1 msec

เวลาตอบสนองของระบบ (ขัว้ตอ 18, 19, 27, 29, 32, 33) ≤ 2 ms

ชวงควบคุมความเร็ว (วงรอบเปด) 1:100 ของความเร็วซิงโครนัส

ชวงควบคุมความเร็ว (วงรอบปด) 1:1000 ของความเร็วซิงโครนัส

ความแมนยาํของความเร็ว (วงรอบเปด) 30 - 4000 rpm: ความคลาดเคล่ือน ±8 rpm

ความถูกตองของความเร็ว (วงรอบปด) ขึน้อยูกบัความละเอยีดของอปุกรณทีใ่หคาปอนกลับ 0 - 6000 rpm: ความคลาดเคล่ือน ±0.15 rpm

คุณลักษณะการควบคุมทั้งหมดอางอิงกับมอเตอรอะซิงโครนสั 4 ขั้ว

สภาพแวดลอม:

กรอบหุม IP 201)/ ประเภท 1, IP 212)/ ประเภท1, IP 55/ ประเภท 12, IP 66

การทดสอบการสั่น 1.0 g

ความชื้นสัมพัทธสูงสุด 5% - 93%(IEC 721-3-3 คลาส 3K3 (ไมกล่ันตัว) ระหวางการทาํงาน

สภาพแวดลอมที่รุนแรง (IEC 60068-2-43) การทดสอบ H2S class Kd

อุณหภมูิแวดลอม3) สูงสุด 50oC (เฉลี่ยสูงสุด 24 ช่ัวโมงที ่45oC)

1) เฉพาะรุน ≤ 3.7 kW (200 - 240 V), ≤ 7.5 kW (400 - 480/ 500 V)

2) ชุดกรอบหุมสําหรับรุน ≤ 3.7 kW (200 - 240 V), ≤ 7.5 kW (400 - 480/ 500 V)

3) การลดพิกดัเมื่ออณุหภมูิแวดลอมสูง ดูเงือ่นไขพเิศษในคูมือการออกแบบ

อุณหภมูิแวดลอมต่ําสุดสําหรับการทํางานเต็มที่ 0 °C

อุณหภมูิแวดลอมต่ําสุดสําหรับการทํางานแบบลดสมรรถนะลง - 10 °C

อุณหภมูิระหวางการเกบ็/ขนสง -25 - +65/70 °C

ความสูงเหนือระดับนํ้าทะเลสูงสุดโดยไมมีการลดพิกดั 1000 m

การลดพิกดัสําหรับระดับความสูงทีสู่งมาก ใหดูเงือ่นไขพเิศษในคูมือการออกแบบ

มาตรฐาน EMC, การปลอยไอเสีย EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011

มาตรฐาน EMC, ภมิูคุมกันสัญญาณ

EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,

EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

ดูหัวขอเงือ่นไขพิเศษใน

5 ขอมูลจําเพาะท่ัวไป
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การปองกนัและคุณสมบัต:ิ

• การปองกนัมอเตอรจากการสะสมความรอนเกนิสะสมแบบอเิล็กทรอนิกเมื่อมีโหลดเกิน

• การตรวจสอบอุณหภมูิของแผนระบายความรอนทําใหแนใจไดวาตัวแปลงความถี่จะตัดการทํางานหากอุณหภมูิสูงขึน้ถึงระดับที่ต้ังไวลวงหนา อุณหภมูทีโ่หลด-

เกินจะไมสามารถรีเช็คไดจนกวาอณุหภมูิของแผนระบายความรอนจะต่ํากวาคาทีแ่สดงในหนาถัดไป (คําแนะนาํอณุหภมูิเหลานี้อาจแตกตางไปตามขนาดกาํลัง-

ของเคสขนาดหนวย เปนตน)

• ตัวแปลงความถี่มีการปองกนัจากการลัดวงจรบนขัว้ตอมอเตอร U, V, W

• หากเฟสหลักขาดหายไป ตวัแปลงความถี่จะตัดการทาํงานหรือสงคําเตือน (ขึ้นอยูกบัโหลด)

• การตรวจดูแลแรงดันไฟฟาของวงจรขัน้กลางทําใหมั่นใจวาตัวแปลงความถี่นีจ้ะตัดการทํางาน ถาแรงดันของวงจรต่ําหรือสูงเกินไป

• ตัวแปลงความถี่จะตรวจสอบระดับความรุนแรงของอณุหภมูิภายใน กระแสโหลด แรงดันสูงบนวงจรและความเร็วมอเตอรต่ําอยูเสมอ สําหรับการตอบสนองตอ-

ระดับทีรุ่นแรง ตวัแปลงความถี่สามารถปรับการสลับความถี่ และ/หรือเปลี่ยนรูปแบบการสลับเพื่อที่จะประกันในสมรรถนะของชุดขับได

คูมือ
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6 การแกไขปญหาเบ้ืองตน
คูมอื
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6 การแกไขปญหาเบื้องตน

6.1.1 คําเตือน/ขอความสัญญาณเตือน 

คําเตือนหรือสัญญาณเตือนจะมีสัญลักษณแสดงดวยไฟสถานะทีเ่กีย่วของอยูทีด่านหนาของตัวแปลงความถี่และระบุดวยรหัสทีห่นาจอแสดงผล

คําเตือนจะยงัทาํงานอยูจนกวาจะไมมีสาเหตุปรากฏแลว ในบางสถานการณ การทาํงานของมอเตอรจะยังเกดิขึ้นตอไป ขอความคําเตือนอาจจะรายแรง แตไมจาํเปนถึงขั้น-

ดังกลาว

ในกรณีของสัญญาณเตือน ตวัแปลงความถี่อาจจะตัดการทํางาน สัญญาณเตือนตองไดรับการรีเซ็ตเพื่อเร่ิมตนการทาํงานอีกคร้ังหลังจากแกไขสาเหตุแลว

ซึ่งอาจกระทําได 3 ทาง:

1. ดวยการใชปุมควบคุม [RESET] บน LCP

2. ผานทางอินพุตดิจิตอลดวยฟงกชัน “รีเซ็ต”

3. ผานทางการสื่อสารแบบอนกุรม/ระบบ อุปกรณเสริม.

โนตสําหรับผูอาน

หลังจากการรีเซ็ตดวยมือกด โดยใชปุม [RESET] บนLCPแลว ตองกดปุม [AUTO ON] เพือ่รีสตารทมอเตอร

หากไมสามารถรีเซ็ตสัญญาณเตือนได เหตุผลอาจเปนเพราะยังไมไดแกไขสาเหตุ หรือสัญญาณเตือนเปนแบบตัดการทํางานแบบล็อค (ดูที่ตารางในหนาตอไป)

สญัญาณเตือนทีเ่ปนการตัดการทาํงานแบบลอ็คเปนการปองกันเพิ่มเติม ซ่ึงหมายความวาแหลงจายไฟหลักตองถูกปดกอนจะสามารถรีเซ็ตสัญญาณเตือนได หลังจากเปด-

การทํางานอกีคร้ัง ตัวแปลงความถี่จะไมถูกบล็อกอีกตอไป และจะสามารถรีเซ็ตไดตามขัน้ตอนที่ระบุไวขางตนเมื่อแกไขสาเหตุแลว

สญัญาณเตือนทีไ่มใชแบบตัดการทาํงานแบบล็อค สามารถจะรีเซ็ตไดเชนกนั โดยใชฟงกชันรีเซ็ตอัตโนมัติในพารามิเตอร 14-20 รีเซ็ตโหมด (คําเตือน: เปนไปไดทีจ่ะ-

เปนการปลุกอตัโนมัต)ิ

หากคําเตือนและสัญญาณเตือนมีรหัสกาํกับไวที่ตรงตามตารางในหนาตอไปนี ้ หมายความวาคําเตือนเกดิขึน้กอนสัญญาณเตือน หรือมิเชนนัน้คุณจะสามารถระบุวาเปนคํา-

เตือนหรือสัญญาณเตือนทีแ่สดงขึน้จากฟอลตดังกลาว

ตัวอยางเชน มีความเปนไปไดใน พารามิเตอร 1-90 Motor Thermal Protection หลังจากสัญญาณเตือนหรือตัดการทํางาน มอเตอรจะล่ืนไถลและสัญญาณเตือนและการ-

เตือนจะกะพริบอยู เมื่อปญหาถูกแกไขแลว เฉพาะสัญญาณเตือนจะยังคงกะพริบตอไปจนกวาตัวแปลงความถี่จะถูกรีเช็ต

คูมือ
การใชงานชุดขับอัตโนมัติ FC 300 VLT® 6 การแกไขปญหาเบ้ืองตน
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No. คําอธิบาย การเตือน สัญญาณเตือน/ตัด-
การทาํงาน

สัญญาณเตือน/ล็อคตัด-
การทาํงาน

พารามิเตอร
คาอางองิ

1 10 โวลต ต่ํา X    
2 แรงดันต่ํา (X) (X) พารามิเตอร 6-01 Live Zero

Timeout Function
3 ไมมีมอเตอร (X) พารามิเตอร 1-80 Function

at Stop
4 เฟสของแหลงจายไฟหลักหายไป (X) (X) (X) พารามิเตอร 14-12 

Function at Mains
Imbalance

5 แรงดันดีซีลิงคสูง X    
6 แรงดันดีซีลิงคต่ํา X
7 แรงดันดีซีเกนิ X X   
8 แรงดันกระแสตรงมีคาต่ําเกินไป X X
9 อินเวอรเตอรจายโหลดเกิน X X   
10 มอเตอร ETR อุณหภมูิสูงเกนิ (X) (X) พารามิเตอร 1-90 Motor

Thermal Protection
11 มอเตอรอุณหภมูิสูงเกินโดยเทอรมิสเตอร (X) (X)  พารามิเตอร 1-90 Motor

Thermal Protection
12 ขดีจํากดัแรงบดิ X X
13 กระแสเกนิ X X X  
14 ฟอลตลงดิน X X X
15 ฮารดแวรไมตรงกัน X X
16 ลัดวงจร X X
17 รหัสควบคุมเกนิเวลาทีก่าํหนด (X) (X) พารามิเตอร 8-04 Control

Word Timeout Function
22 การปลอยเบรก เบรก (X) (X) กลุมพารามิเตอร 2-2*
23 ฟอลตกับพดัลมภายใน X
24 ฟอลตกับพดัลมภายนอก X พารามิเตอร 14-53 การ-

ตรวจดูพัดลม
25 ตัวตานทานเบรกลัดวงจร X
26 ขดีจํากดักาํลังของตัวตานทานเบรก (X) (X) พารามิเตอร 2-13 Brake

Power Monitoring
27 ตัวสับเบรคลัดวงจร X X
28 การตรวจสอบเบรค (X) (X) พารามิเตอร 2-15 Brake

Check
29 อุณหภมูิระบาย X X X
30 เฟส U ของมอเตอรหายไป (X) (X) (X) พารามิเตอร 4-58 ตั้งเตือน-

เมื่อเฟสมอเตอรหายไป
31 เฟส V ของมอเตอรหายไป (X) (X) (X) พารามิเตอร 4-58 ตั้งเตือน-

เมื่อเฟสมอเตอรหายไป
32 เฟส W ของมอเตอรหายไป (X) (X) (X) พารามิเตอร 4-58 ตั้งเตือน-

เมื่อเฟสมอเตอรหายไป
33 ฟอลตแบบกระชาก X X
34 ความผดิพลาดในการสื่อสารของระบบ X X
36 เมนลมเหลว X X
37 เฟสไมสมดุล X
38 ฟอลตภายใน X X
39 เซ็นเซอรระบาย X X
40 โหลดเกินบนเอาทพุทดิจิตอล ขั้วตอ 27 (X) พารามิเตอร 5-00 Digital I/

O Mode,
พารามิเตอร 5-01 เลือก-
สัญญาณดิจิตอล เทอมิ-

นอล 27
41 โหลดเกินบนเอาทพุทดิจิตอล ขั้วตอ 29 (X) พารามิเตอร 5-00 Digital I/

O Mode,
พารามิเตอร 5-02 Terminal

29 Mode
42 โหลดเกินของเอาทพุตดิจติัลบน X30/6 (X) พารามิเตอร 5-32 Term

X30/6 Digi Out (MCB 101)
42 โหลดเกินของเอาทพุตดิจติัลบน X30/7 (X) พารามิเตอร 5-33 Term

X30/7 Digi Out (MCB 101)
45 ฟอลตลงดิน 2 X X X
46 แหลงจายไฟการดกาํลัง X X
47 แหลงจายไฟ 24 V มีคาต่ํา X X X
48 แหลงจายไฟ 1.8 V มีคาต่ํา X X
49 ขดีจํากดัความเร็ว X
50 AMA การปรับเทียบลมเหลว X
51 ตรวจสอบAMA Unom และ Inom X
52 AMA ตํ่า Inom X
53 AMA มอเตอรใหญเกนิไป X

ตาราง 6.1: รายการรหัสคําเตือน/สัญญาณเตือน

6 การแกไขปญหาเบ้ืองตน
คูมอื
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No. คําอธิบาย การเตือน สัญญาณเตือน/ตัด-
การทาํงาน

สัญญาณเตือน/ล็อคตัดการ-
ทํางาน

พารามิเตอร
คาอางองิ

54 AMA มอเตอรเล็กเกนิไป X
55 AMA พารามิเตอรอยูนอกชวง X
56 AMA ถูกขัดจงัหวะโดยผูใช X
57 AMA นอกเวลา X
58 AMA ฟอลตภายใน X X
59 ขีดจาํกดักระแส X
60 อินเตอรล็อกนอก X X
61 คาปอนกลับผิด (X) (X) พารามิเตอร 4-30 Motor

Feedback Loss Function
62 ความถี่เอาทพทุทีข่ีดจาํกดัสูงสุด X
63 เบรกเชิงกลมีคาตํ่า (X) พารามิเตอร 2-20 Release

Brake Current
64 ขีดจาํกดัแรงดัน X
65 บอรดควบคุมอุณหภมูิสูงเกนิ X X X
66 อุณหภมูิฮทีซิงคตํ่า X
67 การกําหนดรูปแบบการวัด ถูกเปลี่ยน X
68 หยุดปลอดภยั (X) (X)1) พารามิเตอร 5-19 Terminal

37 Safe Stop
69 อุณหภมูิ Pwr. Card X X
70 การกําหนดรูปแบบชุดขบัFC X
71 PTC 1 การหยดุแบบปลอดภัย X X1) พารามิเตอร 5-19 Terminal

37 Safe Stop
72 ความลมเหลวทีเ่ปนอันตราย X1) พารามิเตอร 5-19 Terminal

37 Safe Stop
73 เร่ิมหยุดออโต (X) (X) พารามิเตอร 5-19 Terminal

37 Safe Stop
76 ตั้งคาหนวยกําลัง X
77 โหมดกาํลังที่ลด X พารามิเตอร 14-59 Actual

Number of Inverter Units
78 การตรวจสอบขอผดิพลาด (X) (X) พารามิเตอร 4-34 Tracking

Error Function
79 คา PS ไมถูกตอง X X
80 ชุดขับจะถูกตั้งคาพืน้ฐาน X
81 CSIV ผิดปกติ X
82 พาราฯCSIVผิด X
85 ขอผิดพลาดของ Profibus/Profisafe X
90 ตรวจสอบการปอนกลับ (X) (X) พารามิเตอร 17-61 

Feedback Signal
Monitoring

91 การเปรียบเทียบ 54 X S202
100-
199 ดูคําแนะนําการใชงานสําหรับ MCO 305

243 เบรค IGBT X X
244 อุณหภมูิระบาย X X X
245 เซ็นเซอรระบาย X X
246 ไฟการดกําลัง X X
247 อุณฯกําลัง X X
248 คา PS ไมถูกตอง X X
250 ชิ้นสวนใหม X พารามิเตอร 14-23 

Typecode Setting
251 รหัสประเภท ใหม X X

ตาราง 6.2: รายการรหัสคําเตือน/สัญญาณเตือน

(X) ขึ้นอยูกบัพารามิเตอร

1) ไมสามารถรีเซ็ตอัตโนมัติ พารามิเตอร 14-20 รีเซ็ตโหมด

การตัดการทาํงานเปนการดําเนินการเมื่อมีสัญญาณเตือนเกิดขึน้ การตัดการทํางานจะทําใหมอเตอรลื่นไหลและสามารถรีเช็ตไดโดยการกดปุม RESET หรือรีเซ็ตโดยอินพุ-

ทดิจิตอล (กลุมพารามิเตอร 5-1* [1]) เหตุการณเร่ิมตนที่เปนสาเหตุใหเกดิสญัญาณเตือนจะไมสามารถสรางความเสียหายใหกับตัวแปลงความถี่หรือสรางสภาวะที่เปน-

อนัตรายได การตัดล็อกการทํางานเปนการดําเนินการเมื่อมีสัญญาณเตือนเกิดขึน้ ซ่ึงอาจสรางความเสียหายใหกบัชุดขบัหรือชิ้นสวนที่เช่ือมตอ การตัดล็อกการทาํงาน-

สามารถรีเซ็ตไดโดยการปดแลวเปดเคร่ืองใหมเทานั้น

ไฟแสดงสถานะ LED
การเตือน สีเหลือง

สัญญาณเตือน สีแดงกะพริบ
ตัดล็อกการทํางาน สีเหลืองและแดง

คูมือ
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คําสัญญาณเตือน สวนขยายเวิรดสถานะ
บติ เลขฐานสิบ-

หก
เลขฐานสิบ ขอความสัญญาณ-

เตือน
คําสัญญาณเตือน 2 คําเตือน คําเตือน 2 ขอความแสดงสถานะ-

แบบขยาย
0 00000001 1 การตรวจสอบเบรค

(A28)
รอบบริการ, อาน/
เขียน

การตรวจสอบเบรค (W28) สํารองไว การเปลี่ยนความเร็ว

1 00000002 2 อุณหภมูิแผนระบาย-
ความรอน (A29)

รอบ-
บริการ (สํารองไว)

อุณหภมูิแผนระบายความรอน
(W29)

สํารองไว AMA กาํลังทํางาน

2 00000004 4 ฟอลตลงดิน (A14) รอบบริการ รหัส-
ประเภท/ช้ินสวน-
อะไหล

ฟอลตลงดิน (W14) สํารองไว สตารทตามเขม็/ทวน-
เขม็นาฬิกา

3 00000008 8 อุณหภมูิการดควบคุม
(A65)

รอบ-
บริการ (สํารองไว)

อุณหภมูิการดควบคุม (W65) สํารองไว ชะลอความเร็ว

4 00000010 16 เวิรดควบคุม TO (A17) รอบ-
บริการ (สํารองไว)

เวิรดควบคุม TO (W17) กวดตาม (Catch Up)

5 00000020 32 กระแสเกิน (A13) สํารองไว กระแสเกนิ (W13) สํารองไว การปอนกลับคาสูง
6 00000040 64 ขีดจาํกัดแรงบิด (A12) สํารองไว ขีดจาํกดัแรงบิด (W12) สํารองไว การปอนกลับคาตํ่า
7 00000080 128 มอเตอรอณุหภมูิสูงเกิน

(A11)
สํารองไว มอเตอรอณุหภมูิสูงเกิน (W11) สํารองไว กระแสเอาทพุทคาสูง

8 00000100 256 มอเตอร ETR เกินr
(A10)

สํารองไว มอเตอรETR เกนิ (W10) สํารองไว กระแสเอาทพุทคาตํ่า

9 00000200 512 อินเวอรเตอรจาย-
โหลดเกิน (A9)

สํารองไว อินเวอรเตอร โหลดเกิน (W9) สํารองไว ความถี่เอาทพทุสูง

10 00000400 1024 DC แรงดันต่ําเกิน (A8) สํารองไว DC แรงดันต่ําเกิน (W8) ความถี่เอาทพทุต่ํา
11 00000800 2048 DC แรงดันสูงเกิน (A7) สํารองไว DC แรงดันสูงเกิน (W7)  ตรวจสอบเบรค OK
12 00001000 4096 ลัดวงจร (A16) สํารองไว แรงดัน DC คาต่ํา (W6) สํารองไว เบรคสูงสุด
13 00002000 8192 ฟอลตแบบกระชาก

(A33)
สํารองไว แรงดัน DC คาสูง (W5)  การเบรค

14 00004000 16384 เฟสแหลงจายไปหลัก
หายไป (A4)

สํารองไว เฟสแหลงจายไปหลัก หายไป
(W4)

ออกนอกพิสัยความเร็ว

15 00008000 32768 AMA ไม OK สํารองไว ไมมีมอเตอร (W3)  OVC ทํางาน
16 00010000 65536 ความผดิพลาดแรงดัน-

ตํ่าเกนิไป (A2)
สํารองไว ความผดิพลาดแรงดันต่ํา-

เกินไป (W2)
เบรค AC

17 00020000 131072 ฟอลตภายใน (A38) ขอผดิพลาด KTY 10V ต่ํา (W1) เตือน KTY ล็อคเวลารหัสผาน
18 00040000 262144 เบรคเกนิพกิัด (A26) ขอผดิพลาดชุดพัดลม เบรคเกินพิกดั (W26) เตือนพัดลม ปองกันรหัสผาน
19 00080000 524288 เฟส U หายไป (A30) ขอผดิพลาด ECB ตัวตานทานเบรค (W25) เตือน ECB  
20 00100000 1048576 เฟส V หายไป (A31) สํารองไว เบรค IGBT (W27) สํารองไว
21 00200000 2097152 เฟส W หายไป (A32) สํารองไว ขีดจาํกดัความเร็ว (W49) สํารองไว  
22 00400000 4194304 ฟอลตที ่Fieldbus

(A34)
สํารองไว ฟอลตที่ Fieldbus (W34) สํารองไว ไมใช

23 00800000 8388608 แหลงจาย 24 V คาต่ํา
(A47)

สํารองไว แหลงจาย 24V คาตํ่า (W47) สํารองไว ไมใช

24 01000000 16777216 แหลงจายไฟหลักลม-
เหลว (A36)

สํารองไว แหลงจายไฟหลักลมเหลว
(W36)

สํารองไว ไมใช

25 02000000 33554432 แหลงจาย 1.8 V ต่ํา
(A48)

สํารองไว ขีดจาํกดักระแส (W59) สํารองไว ไมใช

26 04000000 67108864 ตัวตานทานเบรค
(A25)

สํารองไว อุณหภมูิต่ํา (W66) สํารองไว ไมใช

27 08000000 134217728 เบรค IGBT (A27) สํารองไว ขีดจาํกดัแรงดัน (W64) สํารองไว ไมใช
28 10000000 268435456 เปลี่ยนอปุกรณเสริม

(A67)
สํารองไว เอ็นโคดเดอรไมทํางาน (W90) สํารองไว ไมใช

29 20000000 536870912 ชุดขับเคลื่อน เร่ิมตน-
ใหม(A80)

ฟอลตการปอนกลับ
(A61, A90)

ฟอลตการปอนกลับ (W61,
W90)

 ไมใช

30 40000000 1073741824 หยดุแบบปลอดภยั
(A68)

PTC 1 หยดุแบบ-
ปลอดภยั (A71)

หยุดแบบปลอดภยั (W68) PTC 1 หยดุ-
แบบปลอดภยั
(W71)

ไมใช

31 80000000 2147483648 เบรคเชิงกลมีคาตํ่า
(A63)

ความลมเหลวทีเ่ปน-
อนัตราย (A72)

ขอความแสดงสถานะ สวน-
ขยาย

 ไมใช

ตาราง 6.3: คําอธิบายของขอความแสดงสัญญาณเตือน คําเตือน และขอความแสดงสถานะสวนขยาย

ขอความสัญญาณเตือน คําเตือน และสวนขยายเวริดสถานะ สามารถอานไดจากบัสอนุกรมหรือระบบ ฟลดบสั เพื่อการวนิิจฉยั ดูพารามิเตอร 16-94 Ext. Status

Wordประกอบ

คําเตือน 1, แรงดันไฟ 10 V ตํ่า:

แรงดัน 10 V จากขั้วตอ 50 บนการดควบคุมมีคาต่ํากวา 10 V

ปลดโหลดบางสวนออกจากขัว้ตอ 50 เน่ืองจากแหลงจายไฟ 10 V กาํลังจาย-

โหลดเกิน คาสูงสุด 15 mA หรือ คาตํ่าสุด 590 Ω

คําเตือน/สัญญาณเตือน 2, ขอผิดพลาดแรงดันตํ่าเกนิไป:

สัญญาณทีข่ัว้ตอ 53 หรือ 54 มีคาต่ํากวา 50% ของคาทีต่ั้งไวใน

พารามิเตอร 6-10 Terminal 53 Low Voltageพารามิเตอร 6-12 Terminal 53

Low Currentพารามิเตอร 6-20 Terminal 54 Low Voltageหรือ

พารามิเตอร 6-22 Terminal 54 Low Currentตามลําดับ

คําเตือน/สัญญาณเตือน 3, ไมมีมอเตอร:

ไมมีมอเตอรตออยูทีเ่อาทพุตของตัวแปลงความถี่

คําเตือน/สัญญาณเตือน 4, เฟสไฟหลักหายไป:

เกดิการหายไปของไฟฟาเฟสหนึง่ทางดานแหลงจายไฟหลัก หรือแรงดันของ-

แหลงจายไฟหลักมีความไมสมดุลสูงมากเกินไป

ขอความนีจ้ะปรากฏเชนกันเมื่อเกดิฟอลตขึน้ทีว่งจรเรียงกระแสดานอนิพทุของ-

ตัวแปลงความถี่

ตรวจสอบแรงดันแหลงจายไฟและกระแสแหลงจายไฟทีจ่ายมายงัตัวแปลง-

ความถี่

คําเตือน 5, แรงดัน DC สูง:

แรงดันวงจรขั้นกลาง (แรงดันดีซีลิงค) มีคาสูงกวาคาขีดจํากัดแรงดันเกินของ-

ระบบควบคุม ตัวแปลงความถี่ยงัคงทาํงาน

6 การแกไขปญหาเบ้ืองตน
คูมอื

การใชงานชุดขับอัตโนมัติ FC 300 VLT®

102 MG.33.AG.9A - VLT®เปนเครื่องหมายการคาที่จดทะเบียนของ Danfoss
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คําเตือน 6, แรงดันลิงคดีซีตํ่า

แรงดันวงจรข้ันกลาง (แรงดันดีซีลิงค) มีคาต่ํากวาคาขีดจํากัดแรงดันต่ําเกนิของ-

ระบบควบคุม ตวัแปลงความถี่ยงัคงทํางาน

คําเตือน/สัญญาณเตือน 7, แรงดันไฟ DC เกิน:

ถาแรงดันวงจรขั้นกลาง (แรงดันดีซีลิงค) มีคาสูงเกินกวาขีดจาํกดั ตัวแปลง-

ความถี่จะตัดการทาํงานหลังจากเวลาหนึง่

การแกไขที่ทําได:

เช่ือมตอตัวตานทานเบรค

ขยายชวงเวลาในการเปล่ียนแปลงความเรว็

ใชงานฟงกชันใน พารามิเตอร 2-10 Brake Function

การเพิม่ พารามิเตอร 14-26 Trip Delay at Inverter Fault

ขดีจาํกดัสัญญาณเตือน/คําเตือน:
3 x 200 - 240
V

3 x 380 - 500 V 3 x 525 - 600 V

[VDC] [VDC] [VDC]
แรงดันต่ําเกินไป 185 373 532
คําเตือนแรงดันต่ํา 205 410 585
คําเตือนแรงดัน-
สูง (ไมมีเบรก –
มีเบรก)

390/405 810/840 943/965

แรงดันเกนิ 410 855 975
    
แรงดันทีร่ะบเุปนแรงดันวงจรขั้นกลางของตวัแปลงความถี่โดยมีคาคลาด-
เคลื่อนเทากบั ± 5 % แรงดันไฟฟาของแหลงจายไฟหลักทีเ่กีย่วของจะมี-
คาเทากบัแรงดันวงจรขัน้กลาง (ดีซีลิงค) หารดวย 1.35

คําเตือน/สัญญาณเตือน 8, แรงดันไฟ DC ตํ่ากวาเกณฑ:

หากแรงดันไฟฟาวงจรขัน้กลาง (ดีซี) ลดลงตํ่ากวาขีดจาํกัด “คําเตือนแรงดัน-

ไฟฟาต่ํา” (ดูตารางดานบน) ตัวแปลงความถี่จะตรวจสอบวาแหลงจายไฟสํารอง

24 V เช่ือมตออยูหรือไม

ถาไมมีแหลงจายสํารอง 24 V ตออยู ตัวแปลงความถีจ่ะตัดการทํางานหลังจาก-

เวลาคาหนึง่ซ่ึงขึน้อยูกับแตละเคร่ือง

ในการตรวจสอบวาแหลงจายไฟเหมาะสมกับตัวแปลงความถี่หรือไม ใหดู ขอมูล-

จาํเพาะทัว่ไป

คําเตือน/สัญญาณเตือน 9, ตัวแปลงกระแสไฟเกนิกําลัง:

ตัวแปลงความถี่จะตัดการทาํงานเนื่องจากจายโหลดเกิน (กระแสสูงเปนเวลา-

นานเกนิไป) ตัวนับสําหรับการปองกันความรอนสะสมของอินเวอรเตอรดวยการ-

คํานวณแบบอิเล็กทรอนกิจะแจงคําเตือนที ่ 98% และตัดการทาํงานที ่ 100%

ในขณะที่แจงสัญญาณเตือน คุณ ไมสามารถ รีเซ็ตตัวแปลงความถี่จนกวาตัวนับ-

จะกลับมามีคาต่ํากวา 90%

ฟอลตนีเ้กดิจากตัวแปลงความถี่จายโหลดเกินกวา 100% เปนระยะเวลานาน-

เกินไป

คําเตือน/สัญญาณเตือน 10, มอเตอร ETRอณุหภมิูสูงเกิน:

จากการทํางานของรีเลยความรอนแบบอเิล็กทรอนิก (ETR) พบวามอเตอรมี-

ความรอนเกินไป คุณสามารถเลือกไดในกรณทีีต่องการใหตัวแปลงความถี่เตือน-

หรือรองเตือนเมื่อตัวนับไปถึง 100% ในพารามิเตอร 1-90 Motor Thermal

Protection ขอผดิพลาดคือ มอเตอรรับภาระเกิน 100% เปนเวลานานเกนิไป

ตรวจสอบวามอเตอรพารามิเตอร 1-24 Motor Currentไดรับการแกไขหรือไม

คําเตือน/สัญญาณเตือน 11, เทอรมิสเตอรมอเตอรความรอนเกนิ:

เทอรมิสเตอรหรือการตอเทอรมิสเตอรถูกตัด คุณสามารถเลือกไดในกรณทีี่-

ตองการใหตัวแปลงความถี่เตือนหรือรองเตือนเมื่อตัวนับไปถงึ 100% ใน

พารามิเตอร 1-90 Motor Thermal Protection ตรวจสอบวาเทอรมิสเตอรตออยู-

อยางถูกตองหรือไมระหวางขัว้ตอ 53 หรือ 54 (อนิพตุแรงดันแบบอนาล็อก)

และขัว้ตอ 50 (แหลงจาย + 10 V) หรือ ระหวางขั้วตอ 18 หรือ 19 (เฉพาะ PNP

อนิพตุดิจติอล) และขัว้ตอ 50 ถามีการใช เซนเซอร KTY ใหตรวจสอบความถูก-

ตองในการตอระหวางขัว้ตอ 54 และ 55

คําเตือน/สัญญาณเตือน 12, จํากดัแรงบดิ:

แรงบิดมีคาสูงกวาคาในพารามิเตอร 4-16 Torque Limit Motor Mode (ในการ-

ทํางานของมอเตอร) หรือแรงบิดมีคาสูงกวาคาในพารามิเตอร 4-17 Torque

Limit Generator Mode (ในการทํางานการสรางใหม)

คําเตือน/สัญญาณเตือน 13, กระแสเกิน:

กระแสมีคาเกินขดีจํากดักระแสคายอดของอนิเวอรเตอร (ประมาณ 200% ของ-

กระแสพิกดั) คาํเตือนจะแสดงคางไวประมาณ 8-12 วินาท ีหลังจากน้ันตัวแปลง-

ความถี่จะตัดการทาํงานและแสดงการเตือน ปดตัวแปลงความถี ่ และใหตรวจ-

สอบวาเพลาของมอเตอรสามารถหมุนไดหรือไม และขนาดของมอเตอรเหมาะ-

สมกับตัวแปลงความถี่หรือไม

ถามีการเลือก การควบคุมเบรก เชิงกลสวนขยาย การตัดการทํางานจะสามารถ-

รีเซ็ตจากภายนอกได

สัญญาณเตือน 14, ไฟฟอลตลงดิน:

มีการคายประจุจากเฟสเอาทพตุลงดิน ทัง้จากในเคเบลิระหวางตัวแปลงความถี-่

และมอเตอร หรือภายในตัวมอเตอรเอง

ปดตัวแปลงความถี่และแกไขฟอลตลงดิน

สัญญาณเตือน 15, ฮารดแวรไมสมบรูณ:

อปุกรณเสริมติดตั้งถาวรไมไดรับการจัดการจากบอรดควบคุมปจจบุัน (ฮารดแวร-

หรือซอฟตแวร)

สัญญาณเตือน 16, ลัดวงจร

มีการลัดวงจรในมอเตอรหรือทีข่ั้วตอมอเตอร

ปดตัวแปลงความถี่และแกไขการลัดวงจร

คําเตือน/สัญญาณเตือน 17, รหสัควบคุมเกนิกําหนดเวลา:

ไมมีการสื่อสารไปยังตัวแปลงความถี่

คําเตือนจะทํางานเมื่อพารามิเตอร 8-04 Control Word Timeout Function

ไมไดตั้งไวที่OFF เทานัน้

หาก พารามิเตอร 8-04 Control Word Timeout Function ถูกตั้งคาเปน หยดุ

(Stop) และ ตัดการทาํงาน (Trip) คําเตือนจะแสดงขึ้นและตัวแปลงความถี่จะ ลด-

ความเร็ว จนกระทั่งตัดการทํางาน และแสดงสัญญาณเตือน

พารามิเตอร 8-03 Control Word Timeout Time อาจจะเพิม่ขึน้

คําเตือน/สัญญาณเตือน 22, การเบรคเชิงกลชักรอก:

คาทีร่ายงานจะแสดงประเภท 0 = คาอางอิงแรงบิดไมถึงกอนหมดเวลา 1 = ไมมี-

การปอนกลับเบรกกอนหมดเวลา

สัญญาณเตือน 23, ฟอลตกบัพดัลมภายใน:

ฟงกชันการเตือนของพัดลมเปนฟงกชันการปองกันเพิ่มเติมทีต่รวจสอบวาพดัลม-

กําลังทํางานหรือวาถูกติดตั้งอยูหรือไม พดัลมเครื่องเตือนภยัจะถูกยกเลิกการใช-

งานไดในพารามิเตอร 14-53 การตรวจดูพัดลม(เมื่อต้ังคาการยกเลิกการใชงาน-

เปน [0] )

สัญญาณเตือน 24, ฟอลตกับพัดลมตัวนอก:

ฟงกชันการเตือนของพัดลมเปนฟงกชันการปองกันเพิ่มเติมทีต่รวจสอบวาพดัลม-

กําลังทํางานหรือวาถูกติดตั้งอยูหรือไม พดัลมเครื่องเตือนภยัจะถูกยกเลิกการใช-

งานไดในพารามิเตอร 14-53 การตรวจดูพัดลม(เมื่อต้ังคาการยกเลิกการใชงาน-

เปน [0] )

คําเตือน 25, ตัวตานทานเบรกลัดวงจร:

ตัวตานทานเบรกไดรับการตรวจระหวางการทํางาน ถาเกดิลัดวงจรข้ึน ฟงกชัน-

เบรกจะถูกตัดออก และมีการแสดงคําเตือน ตวัแปลงความถี่จะยงัคงทํางานอยู

แตไมมีฟงกชันเบรค ปดตัวแปลงความถี่และเปลี่ยนตัวตานทานเบรค (ดู

พารามิเตอร 2-15 Brake Check)

คําเตือน/สัญญาณเตือน 26, จํากดักําลังตัวตานทานเบรก:

กําลังทีส่งไปยังตัวตานทานเบรคจะถกูคํานวณเปนเปอรเซ็นต โดยเปนคาเฉลี่ย-

ในชวง 120 วนิาทีลาสุด โดยคํานวณจากคาความตานทานของตัวตานทานเบรค

(พารามิเตอร 2-11 ตัวตานทานเบรค (โอหม)) และแรงดันวงจรขัน้กลาง คําเตือน-

จะแสดงเมื่อกําลังเบรกทีต่ัวตานทานตองดูดซับเขาไปมีคาสูงกวา 90% ถาเลือก

ตัดการทํางาน [2] ไวในพารามิเตอร 2-13 Brake Power Monitoring ตัวแปลง-

คูมือ
การใชงานชุดขับอัตโนมัติ FC 300 VLT® 6 การแกไขปญหาเบ้ืองตน
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ความถี่จะตัดการทาํงานออก และแสดงสัญญาณเตือน เมื่อกาํลังเบรคทีต่ัว-

ตานทานตองดดูซับเขาไปมีคาสูงกวา 100%

การเตือน/สัญญาณเตือน 27, ฟอลตกบัตัวสับเบรก:

ตัวตานทานเบรคไดรับการตรวจดูแลระหวางการทํางาน ถาเกิดลัดวงจรขึ้น

ฟงกชันเบรคจะถูกตัดออกและมีการแสดงคําเตือน ตัวแปลงความถี่ยังสามารถ-

ทาํงานไดแตเนือ่งจากตัวตานทานเบรคไดเกดิการลัดวงจรไปแลว กาํลังจาํนวน-

มากจะยังคงถูกสงไปยงัตวัตานทานเบรคถึงแมวาตวัตานทานจะไมทาํงานแลว-

ก็ตาม

ปดตัวแปลงความถี ่และนาํตัวตานทานเบรกออก

สัญญาณเตือน/การเตือนนี้อาจะเกดิขึน้หากตัวตานทานเบรกมีความรอนเกิน ข้ัว-

ตอ 104 ถึง 106 มีไวสําหรับตัวตานทานเบรก อินพุท KliXon โปรดดูหัวขอสวติช-

อุณหภมูิของตัวตานทานเบรก

การเตือน มีความเสี่ยงที่กาํลังจาํนวนมากจะถูกถายโอนไป-

ยงัตัวตานทานเบรกถาทรานซิสเตอรเบรกเกิดการลัดวงจร

สัญญาณเตือน/คําเตือน 28, ตรวจสอบเบรกลมเหลว:

ฟอลตที่ตัวตานทานเบรค: ตัวตานทานเบรกไมไดถูกตอเอาไว/ไมทาํงาน

สัญญาณเตือน 29, ชุดขบัอณุหภมิูเกนิ:

ถา เคสทีใ่ชเปนแบบ IP 20 หรือ IP 21/ประเภท 1, อณุหภมูิของแผนระบายความ-

รอนที่จะตัดการทํางานที ่ 95 ºC +5 ºC ฟอลตของอุณหภมูิจะไมสามารถตั้งคา-

ใหมไดจนกวาอุณหภมูิของแผนระบายความรอนจะลดลงต่ํากวา 70 ºC +5 ºC

ฟอลตอาจเกดิจาก:

- อุณหภมูิแวดลอมมีคาสูงเกนิไป

- สายเคเบลิมอเตอรยาวเกนิไป

สัญญาณเตือน 30, มอเตอรเฟส U สูญหาย:

เฟส U ของมอเตอรระหวางตัวแปลงความถี่และมอเตอรหายไป

ปดตัวแปลงความถี ่ตรวจสอบเฟส U ของมอเตอร

สัญญาณเตือน 31, มอเตอรเฟส V สูญหาย:

เฟส V ของมอเตอรระหวางตัวแปลงความถี่และมอเตอรหายไป

ปดตัวแปลงความถี ่ตรวจสอบเฟส V ของมอเตอร

สัญญาณเตือน 32, มอเตอรเฟส W สูญหาย:

เฟส W ของมอเตอรระหวางตัวแปลงความถี่และมอเตอรหายไป

ปดตัวแปลงความถี ่ตรวจสอบเฟส W ของมอเตอร

สัญญาณเตือน 33, ฟอลตแบบกระชาก:

มีการเปดเคร่ืองเกดิข้ึนหลายครั้งเกนิไปภายในชวงระยะเวลาสัน้ ดูบทคุขอมูล-

จาํเพาะทัว่ไปสําหรับตัวเลขพลังงานทีเ่พิ่มขึ้นภายใน 1 นาที

คําเตือน/สัญญาณเตือน 34,เกดิความผิดพลาดในการสื่อสารของระบบ

ฟลดบสับนการด อุปกรณเสริมการสื่อสาร ทํางานไมถูกตอง ตรวจสอบอณุหภมูิที่-

สัมพนัธกบัเกณฑการวดัและเกณฑที่ทาํใหแนใจวาไดรับการบรรจทุี่ถูกตองใน-

ชุดขับของสลอต A ตรวจสอบการเดินสายไฟของfieldbus

คําเตือน/สัญญาณเตือน 36, ขอผิดพลาดระบบไฟหลัก:

การเตือนและสัญญาณเตือนนีจ้ะทํางานเมื่อแรงดันที่จายใหกับตัวแปลงความถี่-

หายไปและพารามิเตอร 14-10 Mains Failureไมไดตั้งคาไวทีป่ด การแกไขที่-

ทาํได: ตรวจสอบฟวส ที่ตอกบัตัวแปลงความถี่

สัญญาณเตือน 37, เฟสไมสมดุล:

มีความไมสมดุลของกระแสระหวางชุดกาํลังไฟ

สัญญาณเตือน 38, ฟอลตภายใน:

โดยสัญญาณเตือนนี้อาจจะมีความจําเปนในการแจงความผดิพลาดภายในชุดขับ-

เคลื่อนของคุณไปยงั Danfoss ผูจัดจาํหนาย ขอความสัญญาณเตือนทัว่ไปบาง-

รายการ:

0 พอรตอนกุรมไมสามารถเริ่มใชงานได เกดิความลมเหลวที-่
รุนแรงกบัฮารดแวร

256 ขอมูล EEPROM ของแหลงจายไฟมีเสียหายหรือเกาเกินไป
512 ขอมูล EEPROM ของบอรดควบคุมมีเสียหายหรือเกาเกินไป
513 การอานขอมูล EEPROM ไดหมดเวลาในการสื่อสาร
514 การอานขอมูล EEPROM ไดหมดเวลาในการสื่อสาร
515 การควบคุมการปรับใชงานไมสามารถจําแนกขอมูล EEPROM
516 ไมสามารถเขยีนลง EEPROM ไดเนือ่งจากคําสั่งเขยีนกําลัง-

ดําเนนิการอยู
517 คําสั่งเขียนไดหมดเวลาลง
518 เกิดความลมเหลวใน EEPROM
519 ไมสามารถสงขอมูลบารโคดใน EEPROM 1024 – 1279 CAN

โทรเลข (1027 ระบคุวามลมเหลวของฮารดแวรทีอ่าจเกดิขึน้)
1281 ตัวประมวลผลสัญญาณดิจิตอล (DSP) กะพริบหมดเวลา
1282 เวอรชันซอฟตแวรของชุดควบคุมตัวประมวลผลไมตรงกัน
1283 เวอรชันขอมูล EEPROM ของแหลงจายไฟไมตรงกนั
1284 ไมสามารถอานเวอรชันของตัวประมวลผลสัญญาณดิจิตอล

(DSP)
1299 ซอฟตแวรอปุกรณเสริมในสลอต A เกาเกินไป
1300 ซอฟตแวรอปุกรณเสริมในสลอต B เกาเกินไป
1311 ซอฟตแวรอปุกรณเสริมในสลอต C0เกาเกนิไป
1312 ซอฟตแวรอปุกรณเสริมในสลอต C1เกาเกนิไป
1315 ซอฟตแวรอปุกรณเสริมในสล็อต A ไมไดรับการ-

รองรับ (ไมอนุญาต)
1316 ซอฟตแวรอปุกรณเสริมในสล็อต B ไมไดรับการ-

รองรับ (ไมอนุญาต)
1317 ซอฟตแวรอปุกรณเสริมในสลอต C0 ไมไดรับการ-

รองรับ (ไมอนุญาต)
1318 ซอฟตแวรอปุกรณเสริมในสล็อต C1 ไมไดรับการ-

รองรับ (ไมอนุญาต)
1536 ขอยกเวนในการควบคุมที่ปรบัตามการใชงาน (AOC) ไดถูก-

บนัทกึ ขอมูลการแกไขจุดบกพรองถูกเขียนลงในLCP
1792 การเฝาติดตาม DSP เปดใชงาน การแกไขจดุบกพรองของ-

ขอมูลสวนของแหลงจายไฟ ทาํใหขอมูลการควบคุมทีป่รับตาม-
มอเตอร (MOC) โอนยายไมสมบูรณ

2049 ขอมูลการเริ่มตนใหมของแหลงจายไฟ
2315 ไมมีเวอรชันซอฟตแวรจากชุดแหลงจายไฟ
2816 โมดูลบนชุดบอรดควบคุมสแตกขอมูลที่มีสถานะเต็ม
2817 ตัวกาํหนดตารางเวลาทาํงานชา
2818 ทาํงานเร็ว
2819 เธรดของพารามิเตอร
2820 LCPสแตกขอมูล LCP มีสถานะเต็ม
2821 พอรตอนกุรมมีสถานะเต็ม
2822 พอรต USB มีสถานะเต็ม

3072-
5122

คาพารามิเตอรเกนิขดีจํากัดทีร่ะบไุว ดําเนินการเริ่มตนใชงาน
หมายเลขพารามิเตอรที่เปนสาเหตุของสัญญาณเตือน: ดึงรหัส-
จาก 3072 ตย. รหัสขอผิดพลาด 3238: 3238-3072 = 166
แสดงวาอยูเกนิขดีจํากัด

5123 อปุกรณเสริมในสลอต A: ฮารดแวรเขากนัไมไดกับฮารดแวร-
ของบอรดควบคุม

5124 อปุกรณเสริมในสลอต B: ฮารดแวรเขากนัไมไดกับฮารดแวร-
ของบอรดควบคุม

5125 อปุกรณเสริมในสลอต C0: ฮารดแวรเขากันไมไดกบัฮารดแวร-
ของบอรดควบคุม

5126 อปุกรณเสริมในสลอต C1: ฮารดแวรเขากันไมไดกบัฮารดแวร-
ของบอรดควบคุม

5376-
6231

ความจาํไมพอ

สัญญาณเตือน39, เซนเซอรแผนระบายความรอน

ไมมีการปอนกลับจากเซนเซอรแผนระบายความรอน

สัญญาณจากตัวตรวจจับอุณหภมูิ IGBT ไมปรากฏในการดกําลัง ปญหาอาจเกิด-

จากการดกาํลัง จากการดชุดขับเคลื่อนเกต หรือสายเคเบลิริบบิน้ระหวางการด-

กําลังกบัการดชุดขบัเคล่ือนเกต

คําเตือน 40, โหลดเกินบนเอาทพุทดิจิตอล ขั้วตอ 27

ตรวจสอบโหลดทีเ่ช่ือมตออยูกบัขัว้ 27 หรือถอดสายที่ลัดวงจรออก ตรวจสอบ

พารามิเตอร 5-00 Digital I/O Modeและพารามิเตอร 5-01 เลือกสัญญาณดิจติอล

เทอมินอล 27

6 การแกไขปญหาเบ้ืองตน
คูมอื

การใชงานชุดขับอัตโนมัติ FC 300 VLT®
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คําเตือน 41, โหลดเกินบนเอาทพุทดิจิตอล ขัว้ตอ 29:

ตรวจสอบโหลดที่เช่ือมตออยูกบัขัว้ 29 หรือถอดสายทีล่ัดวงจรออก ตรวจสอบ

พารามิเตอร 5-00 Digital I/O Modeและพารามิเตอร 5-02 Terminal 29 Mode

คําเตือน 42, โหลดเกินบนเอาทพุทดิจิตอล บน X30/6:

ตรวจสอบโหลดที่เช่ือมตออยูกบัขัว้ X30/6 หรือถอดสายที่ลัดวงจรออก ตรวจ-

สอบพารามิเตอร 5-32 Term X30/6 Digi Out (MCB 101)

คําเตือน 42, โหลดเกินของเอาทพุทดิจิตอล บน X30/7

ตรวจสอบโหลดที่เช่ือมตออยูกบัขัว้ X30/7 หรือถอดสายที่ลัดวงจรออก ตรวจ-

สอบพารามิเตอร 5-33 Term X30/7 Digi Out (MCB 101)

สัญญาณเตือน 45, ฟอลตลงดิน 2:

มีการคายกระแสจากเฟสเอาทพุตลงดิน อาจเกดิในสายเคเบิลระหวางตัวแปลง-

ความถี่ และมอเตอร หรือในตัวมอเตอรเอง ปดตัวแปลงความถี่และแกไขฟอลตล-

งดิน สัญญาณเตือนนีถู้กตรวจพบในลําดับทดสอบการเดินเครื่อง

สัญญาณเตือน 46, แหลงจายไฟการดกําลัง

แหลงจายไฟบนการดกําลังอยูนอกชวง

มีแหลงจายไฟสามแหลงทีม่าจากแหลงจายไฟโหมดสวติช (SMPS) บนการด-

กาํลัง: 24 V, 5V, +/- 18V. เมื่อจายไฟดวย 24 VDC โดยใชอปุกรณเสริม MCB

107 มีเพยีงแหลงจายไฟ 24 V และ 5 V เทานั้นทีถู่กตรวจสอบ เมื่อจายไฟดวย-

แรงดันไฟฟาหลักสามขัน้ตอน การจายไฟทั้งสามขัน้ตอนจะถูกตรวจสอบ

คําเตือน 47, แหลงจายไฟ 24 V มีคาตํ่า:

แหลงจายไฟตรงสํารองภายนอก DC 24V อาจจายโหลดเกนิ ฉะนัน้ใหติดตอ-

ตัวแทนจําหนาย Danfoss ของคุณ

คําเตือน 48, แหลงจายไฟ 1.8 V มีคาตํ่า:

ติดตอตัวแทนจําหนาย Danfoss ของคุณ

คําเตือน 49, จํากัดความเร็ว:

ความเร็วไมอยูภายในระดับเพิ่ม-ลดทีก่ําหนดไวในพารามิเตอร 4-11 Motor

Speed Low Limit [RPM] และพารามิเตอร 4-13 Motor Speed High Limit

[RPM]

สัญญาณเตือน 50, การปรับเทียบAMA ลมเหลว:

มอเตอรนีไ้มเหมาะสําหรับขนาดของชุดขับเคลื่อนนัน้ๆ เร่ิมขัน้ตอนAMA อกีคร้ัง-

โดย พารามิเตอร 1-29 Automatic Motor Adaptation (AMA) ในทายที่สุดใหใช-

ฟงกชันAMAแบบลด If still failing; ใหตรวจสอบขอมูลมอเตอร

สัญญาณเตือน 51, ตรวจสอบAMA Unom และ Inom:

การตั้งคาของแรงดันโวลตมอเตอร กระแสมอเตอร และกาํลังมอเตอรอาจสมมต-ิ

ไดวาผิดพลาด ตรวตสอบการติดตั้ง

สัญญาณเตือน 52, AMA Inom ตํ่า:

กระแสมอเตอรมีคาต่ําเกินไป ตรวจสอบการตั้งคา

สัญญาณเตือน 53, AMA มอเตอรมีขนาดใหญเกินไป:

มอเตอรใหญเกินไปสําหรับ AMA ที่จะจัดการได

สัญญาณเตือน 54, AMA มอเตอรมีขนาดเล็กเกินไป:

มอเตอรมีขนาดเล็กเกนิไปสําหรับ AMA จะทาํงานได

สัญญาณเตือน 55, AMA นอกเหนือไปจากระดับเพิ่ม-ลดพารามิเตอรของ

คาพารามิเตอรที่หาไดจากมอเตอรทีอ่ยูนอกเหนือระดับเพิ่ม-ลดที่รับได

สัญญาณเตือน 56, AMA ที่ถูกระงับโดยผูใช:

AMA ถูกระงับโดยผูใช

สัญญาณเตือน 57, AMA หมดเวลา:

พยายามเริ่ม AMA หลาย ๆ  คร้ังจนกวา AMA จะทาํงานได โปรดระวงัไววา การทํา-

งานซ้ําๆ กนัหลายครั้งอาจจะทําใหมอเตอรรอนถึงระดับที่คาความตานทาน Rs

และ Rr มีคาเพิม่ขึ้นได แตโดยทัว่ไปแลว จะไมทําใหเกิดความเสียหายรายแรง

สัญญาณเตือน 58, AMAฟอลตภายใน:

ติดตอตัวแทนจําหนาย Danfoss ของคุณ

คําเตือน 59, จํากัดกระแส:

กระแสมีคาสูงกวาที่ระบไุวในพารามิเตอร 4-18 Current Limit

การเตือน 60, อนิเตอรล็อกภายนอก

มีการทาํงานของอนิเตอรล็อกภายนอก เพือ่ใหกลับมาทํางานโดยปกติอกีคร้ัง

ใหจายไฟ 24 V DC ทีข่ั้วตอทีโ่ปรแกรมไวสําหรับอนิเตอรล็อกภายนอก จากนัน้-

รีเซ็ตตัวแปลงความถี่ (ผานการสื่อสารแบบอนกุรม, I/O ดิจิตอล หรือโดยการกด-

ปุม [Reset]) บนแปนกด

การเตือน/สัญญาณเตือน 61, ขอผิดพลาดการปอนกลับ:

ความผิดพลาดระหวางความเร็วที่คํานวณไดกบัเครือ่งวดัความเร็วดวยอปุกรณ-

ตรวจสอบผลสะทอนกลับ การติดตั้งเคร่ืองมือทีใ่ชสําหรับเตือน/รองเตือน/ทาํให-

เสียหายในพารามิเตอร 4-30 Motor Feedback Loss Function การติดตั้งความ-

ผดิพลาดทีร่ับไดในพารามิเตอร 4-31 Motor Feedback Speed Errorและการติด-

ตั้งความผิดพลาดทีเ่กดิขึน้ภายในเวลาที่ยอมรับไดในพารามิเตอร 4-32 Motor

Feedback Loss Timeout ระหวางทีเ่คร่ืองมือสําหรับใชงานเกิดบกพรองอาจจะ-

เกิดขึ้นได

คําเตือน 62, ความถีเ่อาทพทุที่ขีดจํากดัสูงสุด:

ความถี่ของเอาทพทุมีคาสูงกวาคาที่กาํหนดไวใน พารามิเตอร 4-19 Max Output

Frequency นีเ่ปนการเตือนในโหมด VVCplus และสัญญาณเตือน (ตัดการ-

ทํางาน) ในโหมด Flux

สัญญาณเตือน 63, เบรกเชิงกลตํ่า:

กระแสมอเตอรทีแ่ทจริงไมเกินกระแส “ปลอยเบรค” ภายในกรอบเวลา “หนวง-

การสตารท”

คําเตือน 64, จํากดัแรงดันไฟ:

ทีค่าโหลดและความเร็วน้ีตองการแรงดันไฟฟาของมอเตอรทีม่ีคาสูงกวาแรงดัน-

ดีซีลิงคที่มีอยู

คําเตือน/สัญญาณเตือน 65 /ตัดการงาน, การดควบคุมความรอนเกนิ:

การดควบคุมอุณหภมูิสูงเกนิ: อณุหภมิูตัดการทาํงานของการดควบคุมคือ 80° C

การเตือน 66, อณุหภมิูฮทีซิงคตํ่า:

อุณหภมูิของแผนระบายความรอน (heat sink) จะถูกวดัเปน 0oC เคร่ืองหมายที่-

เคร่ืองตรวจจบัอณุหภมูิแสดงจะไดรับความเสียหาย ดวยเหตุน้ีความเร็วของ-

พัดลมก็จะเพิม่ขึน้จนถึงความเร็วสูงสุดในสวนของเคสพลังงานหรือการดควบคุม-

จะมีอุณหภมูิสูงมาก

สัญญาณเตือน 67, อปุกรณเสริมอุปกรณเสริมจะถูกเปลี่ยน:

อุปกรณเสริมตัวเดียวหรือหลายตัวจะมีแตละหนวยไปเรื่อย ๆ จนกวากาํลังจะลด-

ลง

สัญญาณเตือน 68, ระบบหยดุแบบปลอดภยั:

การหยดุแบบปลอดภยัถูกใชงาน หากตองการกลับสูการทํางานปกติ ใหจายแรง-

ดัน 24 V DC ที่ขัว้ตอT-37 กดปุมรีเซ็ตบน LCP

คําเตือน 68, ระบบหยดุแบบปลอดภยั:

การหยดุแบบปลอดภยัถูกใชงาน การทํางานจะกลับเขาสูภาวะปกติเมือ่ปดใชงาน-

ระบบหยุดแบบปลอดภยั การเตือน รีสตารทอัตโนมัติ!

สัญญาณเตือน 69, อุณหภมิูการดกําลัง

ตัวตรวจจับอณุหภมูิบนการดกําลังรอนหรือเย็นเกนิไป

การแกไขปญหาเบ้ืองตน:

ตรวจสอบการทํางานของพัดลมทีป่ระตู

ตรวจสอบวาวงจรกรองสําหรับพัดลมที่ประตูไมไดอุดตัน

ตรวจสอบวาแผนกัน้ติดตั้งถูกตองแลวบนชุดขับเคลื่อน IP 21 และ IP

54 (NEMA 1 และ NEMA 12)

สัญญาณเตือน 70, การกําหนดรูปแบบชุดขับเคลื่อน FC ไมถกูตอง:

การรวมที่เกดิขึน้ของบอรดควบคุมและบอรดไฟฟาไมถูกตอง

สัญญาณเตือน 71, PTC 1 หยุดแบบปลอดภัย:

การหยดุแบบปลอดภยัจะถูกใชงานจากการดเทอรมิสเตอร PTC MCB 112

(มอเตอรรอนเกินไป) การกลับเขาสูการทาํงานปกติไดเมื่อ MCB 112 ใชแรง-

ดันไฟ DC 24 V ไปที ่ T-37 อีกคร้ัง (เมื่ออณุหภมูิมอเตอรอยูในระดับที่-

ยอมรับได) และเมื่อสัญญาณอินพุทดิจิตอล MCB 112 ที่มาจากภายนอก ถูกปด-

คูมือ
การใชงานชุดขับอัตโนมัติ FC 300 VLT® 6 การแกไขปญหาเบ้ืองตน
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การทาํงาน ในกรณนีี้ สัญญาณรีเซ็ตจะตองถูกสงออกไป (ผานบัส, I/O ดิจติอล

หรือโดยกดปุม [RESET])

คําเตือน 71, PTC 1 หยดุแบบปลอดภยั:

การหยดุแบบปลอดภยัจะถูกใชงานจากการดเทอรมิสเตอร PTC MCB 112

(มอเตอรรอนเกินไป) การกลับเขาสูการทาํงานปกติไดเมื่อ MCB 112 ใชแรง-

ดันไฟ DC 24 V ไปที ่ T-37 อีกคร้ัง (เม่ืออณุหภมูิมอเตอรอยูในระดับที่-

ยอมรับได) และเมื่อสัญญาณอินพุทดิจิตอล MCB 112 ที่มาจากภายนอก ถูกปด-

การทาํงาน การเตือน รีสตารทอตัโนมัติ

สัญญาณเตือน 72, ความลมเหลวที่เปนอนัตราย:

ระบบหยุดแบบปลอดภยัพรอมล็อครอบ สัญญาณเตือนความลมเหลวที่เปน-

อันตรายจะแสดงขึน้หากการรวมตัวของคําสั่งหยุดแบบปลอดภยั (Safe Stop)

ไมใชสิ่งที่คาดไว กรณีนีจ้ะเกิดขึ้นหากการดเทอรมิสเตอร MCB 112 VLT PTC

เปดใชงาน X44/ 10 แตการหยุดแบบปลอดภยั (Safe Stop) ไมไดถูกเปดใชงาน

นอกจากน้ี หาก MCB 112 เปนอปุกรณเดยีวทีใ่ชการหยดุแบบปลอดภยั (Safe

Stop) (โดยระบผุานทางการเลือก [4] หรือ [5] ในพารามิเตอร 5-19) การรวมตัว-

โดยไมไดคาดไวจะมีการทาํงานการหยุดแบบปลอดภยั (Safe Stop) โดยที ่X44/

10 ไมไดทาํงาน ตารางตอไปนี้สรุปการรวมตัวทีไ่มไดคาดไว ซ่ึงนาํไปสูสัญญาณ-

เตือน 72 โปรดทราบวาหาก X44/ 10 ถูกเปดทํางานในการเลือก 2 หรือ 3

สัญญาณนี้จะถูกละทิง้! อยางไรก็ตาม MCB 112 จะยังคงสามารถเปดทาํงานการ-

หยุดแบบปลอดภยั (Safe Stop) ได

การทํางาน No. X44/ 10 (DI) การหยดุ-

แบบ-

ปลอดภยั

(Safe Stop)

T37

การเตือน PTC 1 [4] + -

  - +

สัญญาณเตือน PTC 1 [5] + -

  - +

PTC 1 และรีเลย A [6] + -

PTC 1 และรีเลย W [7] + -

PTC 1 และรีเลย A/W [8] + -

PTC 1 และรีเลย W/A [9] + -

+ = เปดทาํงาน

- = ไมไดเปดทาํงาน

การเตือน 73, เร่ิมสตารทการหยดุแบบปลอดภยัอัตโนมัติ

หยุดแบบปลอดภยั โปรดทราบวาดวยการเปดใชการรีสตารทอัตโนมัติ มอเตอร-

อาจสตารทเมื่อฟอลตถูกลบออกแลว

คําเตือน 76, การตั้งคาหนวยกําลัง

จาํนวนหนวยกําลังทีต่องการไมตรงกับจาํนวนหนวยกาํลังทีใ่ชงานอยูที่ตรวจ-

วดัได

การแกไขปญหาเบ้ืองตน:

เมื่อแทนทีโ่มดูลเฟรม F ซ่ึงจะเกดิขึ้นหากขอมูลกําลังเฉพาะในการดกําลังโมดูล-

ไมตรงกับสวนทีเ่หลือของชุดขับเคลื่อน โปรดยืนยนัวาชิ้นสวนอะไหลและสาย-

ไฟของอะไหลเปนหมายเลขชิ้นสวนทีถู่กตอง

การเตือน 77, โหมดกําลังที่ลดลง

การเตือนน้ีบงช้ีวาชุดขบัเคล่ือนกําลังทํางานในโหมดกาํลังทีล่ดลง (คือต่ํากวา-

จาํนวนสวนอินเวอรเตอรทีไ่ดรับอนญุาต) การเตือนน้ีจะเกดิขึ้นบนรอบการจายไฟ-

เมื่อชุดขับเคลื่อนถูกตั้งใหรันดวยอินเวอรเตอรจํานวนนอยลงและยงัรันอยู

สัญญาณเตือน 78, การตรวจสอบขอผิดพลาด:

วามแตกตางระหวางคาเซ็ตพอยตและคาจริงเกนิคาใน

พารามิเตอร 4-35 Tracking Error ยกเลิกฟงกชัน พารามิเตอร 4-34 Tracking

Error Function หรือเลือกสัญญาณเตือน/การเตือนไดเชนกันใน

พารามิเตอร 4-34 Tracking Error Function ตรวจสอบกลไกรอบๆ โหลดและ-

มอเตอร ตรวจสอบการเชื่อมตอการปอนกลับจากมอเตอร - เอ็นโคดเดอร มาถึง-

ชุดขับเคลื่อน เลือกฟงกชันการปอนกลับของมอเตอรใน พารามิเตอร 4-30 Motor

Feedback Loss Function ปรับชวงการตรวจสอบขอผิดพลาดใน

พารามิเตอร 4-35 Tracking Error และ พารามิเตอร 4-37 Tracking Error

Ramping

สัญญาณเตือน 79, การกําหนดคาสวนกําลังไมถกูตอง

การดการสเกลเปนหมายเลขชิ้นสวนที่ไมถูกตองหรือไมไดติดตั้งไว นอกจากน้ี

ยังไมสามารถติดตั้งตัวเชื่อมตอ MK102 บนการดกําลังได

สัญญาณเตือน 80, ชดุขบัเคลื่อนที่ติดต้ังคาเริ่มตนเปนคามาตรฐาน:

การติดต้ังพารามิเตอรจะทําการตั้งคาเริ่มตนเปนคามาตรฐานภายหลังทาํการ-

รีเซ็ตดวยมือ (สามนิว้)

สัญญาณเตือน 81, CSIV ผิดปกติ

ไฟล CSIV มีขอผิดพลาดไวยากรณ

สัญญาณเตือน 82, พารามิเตอร CSIV ผิดพลาด

CSIV ลมเหลวในการเริ่มพารามิเตอร

สัญญาณเตือน 85, PB ลมเหลวหนัก:

ขอผิดพลาดของ Profibus/Profisafe

สัญญาณเตือน 86, อันตราย DI ลมเหลว:

เซนเซอรผดิพลาด

สัญญาณเตือน 90, ตรวจคาปอนกลับ:

ตรวจสอบการเชื่อมตอกับตัวเลือกเอ็นโคดเดอร/รีโซฟเวอรและแทนที ่ MCB

102or MCB 103

สัญญาณเตือน 91, อินพุทอนาล็อก 54 ต้ังคาผิด

สวิตช S202 ตองต้ังในตําแหนง OFF (อินพุทแรงดัน) เมื่อเซ็นเซอร KTY ถูกตอ-

เขากบัอินพุทอนาล็อกขั้วตอ 54

การเตือน/สัญญาณเตือน 243, เบรก IGBT

สัญญาณเตือนนี้สําหรับชุดขบัเคลื่อน เฟรม F เทานั้น ซ่ึงเทากับสัญญาณ-

เตือน 27 คารายงานในบนัทกึสัญญาณเตือนบงช้ีวาโมดูลกาํลังตัวใดที่ทาํใหเกิด-

สัญญาณเตือน:

1 = โมดูลอนิเวอรเตอรซาย

2 = โมดูลอนิเวอรเตอรกลางในชุดขับเคลื่อน F2 หรือ F4

2 = โมดูลอนิเวสเตอรขวาในชุดขับเคลื่อน F1 หรือ F3

3 = โมดูลอนิเวสเตอรขวาในชุดขับเคลื่อน F2 หรือ F4

5 = ชุดวงจรเรียงกระแส

การเตือน 244, อณุหภมิูฮีทซิงค

สัญญาณเตือนนี้สําหรับชุดขบัเคลื่อน เฟรม F เทานั้น ซ่ึงเทากับสัญญาณ-

เตือน 29 คารายงานในบนัทกึสัญญาณเตือนบงช้ีวาโมดูลกาํลังตัวใดที่ทาํใหเกิด-

สัญญาณเตือน:

1 = โมดูลอนิเวอรเตอรซาย

2 = โมดูลอนิเวอรเตอรกลางในชุดขับเคลื่อน F2 หรือ F4

2 = โมดูลอนิเวสเตอรขวาในชุดขับเคลื่อน F1 หรือ F3

3 = โมดูลอนิเวสเตอรขวาในชุดขับเคลื่อน F2 หรือ F4

5 = ชุดวงจรเรียงกระแส

6 การแกไขปญหาเบ้ืองตน
คูมอื
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สัญญาณเตือน 245, เซนเซอรแผนระบายความรอน

สัญญาณเตือนนีส้ําหรับชุดขับเคลื่อน เฟรม F เทานั้น ซ่ึงเทากับสัญญาณ-

เตือน 39 คารายงานในบนัทึกสัญญาณเตอืนบงช้ีวาโมดูลกําลังตัวใดที่ทาํใหเกิด-

สัญญาณเตือน:

1 = โมดูลอินเวอรเตอรซาย

2 = โมดูลอินเวอรเตอรกลางในชุดขับเคลื่อน F2 หรือ F4

2 = โมดูลอินเวสเตอรขวาในชุดขับเคลื่อน F1 หรือ F3

3 = โมดูลอินเวสเตอรขวาในชุดขับเคลื่อน F2 หรือ F4

5 = ชุดวงจรเรียงกระแส

สัญญาณเตือน 246, แหลงจายไฟการดกําลัง

สัญญาณเตือนนีส้ําหรับชุดขับเคลื่อน เฟรม F เทานั้น ซ่ึงเทากับสัญญาณ-

เตือน 46 คารายงานในบนัทึกสัญญาณเตอืนบงช้ีวาโมดูลกําลังตัวใดที่ทาํใหเกิด-

สัญญาณเตือน:

1 = โมดูลอินเวอรเตอรซาย

2 = โมดูลอินเวอรเตอรกลางในชุดขับเคลื่อน F2 หรือ F4

2 = โมดูลอินเวสเตอรขวาในชุดขับเคลื่อน F1 หรือ F3

3 = โมดูลอินเวสเตอรขวาในชุดขับเคลื่อน F2 หรือ F4

5 = ชุดวงจรเรียงกระแส

สัญญาณเตือน 247, อุณหภมิูการดกําลัง

สัญญาณเตือนน้ีสําหรับชุดขับเคลื่อน เฟรม F เทานั้น ซ่ึงเทากับสัญญาณ-

เตือน 69 คารายงานในบนัทกึสัญญาณเตือนบงช้ีวาโมดูลกําลังตัวใดที่ทาํใหเกิด-

สัญญาณเตือน:

1 = โมดูลอนิเวอรเตอรซาย

2 = โมดูลอนิเวอรเตอรกลางในชุดขับเคลื่อน F2 หรือ F4

2 = โมดูลอนิเวสเตอรขวาในชุดขับเคลื่อน F1 หรือ F3

3 = โมดูลอนิเวสเตอรขวาในชุดขับเคลื่อน F2 หรือ F4

5 = ชุดวงจรเรียงกระแส

สัญญาณเตือน 248, การกําหนดคาสวนกําลังไมถกูตอง

สัญญาณเตือนน้ีสําหรับชุดขับเคลื่อน เฟรม F เทานั้น ซ่ึงเทากับสัญญาณ-

เตือน 79 คารายงานในบนัทกึสัญญาณเตือนบงช้ีวาโมดูลกําลังตัวใดที่ทาํใหเกิด-

สัญญาณเตือน:

1 = โมดูลอนิเวอรเตอรซาย

2 = โมดูลอนิเวอรเตอรกลางในชุดขับเคลื่อน F2 หรือ F4

2 = โมดูลอนิเวสเตอรขวาในชุดขับเคลื่อน F1 หรือ F3

3 = โมดูลอนิเวสเตอรขวาในชุดขับเคลื่อน F2 หรือ F4

5 = ชุดวงจรเรียงกระแส

สัญญาณเตือน 250, ชิ้นสวนอะไหลใหม:

แหลงจายไฟ หรือแหลงจายไฟของโหมดสวิตช (SMPS) ถูกสับเปล่ียน ตัวแปลง-

ความถี่แบบรหัสจะตองทาํการตั้งใหมใน EEPROM เลือกรหัสทีถู่กตองใน

พารามิเตอร 14-23 Typecode Settingตามฉลากบนเครื่อง โปรดจาํไววาตอง-

เลือก “บันทึกลง EEPROM" เพือ่ใหเสร็จสมบรูณ

สัญญาณเตือน 251, รหสั ตัวเลข:

ตัวแปลงความถี่ไดรับรหัส ตัวเลข.

คูมือ
การใชงานชุดขับอัตโนมัติ FC 300 VLT® 6 การแกไขปญหาเบ้ืองตน
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ดัชนี

A
Activate Brake Delay 2-23 54

[Activate Brake Speed Rpm] 2-21 54

Ama 39

B
Brake Check 2-15 52

Brake Function 2-10 51

Brake Power Monitoring 2-13 52

Brake Release Time 2-25 54

D
Digital I/o Mode 5-00 58

E
Etr 103

F
Function Relay 5-40 65

G
Gain Boost Factor 2-28 55

I
Ip21 / ประเภท 1 3

L
Lcp Copy 0-50 49

Led 43

M
Mcb 113 65

Motor Frequency 1-23 46

Motor Thermal Protection 1-90 50

O
Operation Mode 14-22 68

Overload Mode 1-04 49

P
Preset Reference 3-10 56

R
Reference Resource 1 3-15 56

Reference Resource 2 3-16 57

Reference Resource 3 3-17 57

S
Stop Delay 2-24 54

T
Terminal 29 Mode 5-02 58

Torque Characteristics 1-03 49

Torque Ramp Time 2-27 54

Torque Ref 2-26 54

ดัชนี
คูมอื
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เ
เทอรมิสเตอร 50

เลอืกสัญญาณดจิิตอล เทอมินอล 27 5-01 58

เวอรชันของซอฟตแวร 15-43 69

เอาทพุตดจิติัล 95

เอาทพุตรีเลย 95

เอาทพุทมอเตอร 93

เอาทพุทรีเลย 63

เอาทพุทอนาลอ็ก 95

แ
แบบถักเกลียว/หุมเกราะ 21, 26, 37

แผงควบคมุหนาเครื่องแบบตัวเลข 43

แผนดีคลปัปลิง 26

แรงดนั Dc 102

แรงดนัมอเตอร ( Volt) 1-22 46

แหลงจายไฟหลัก (l1, L2, L3) 93

แหลงรับสัญญาณเทอรมิสเตอร 1-93 51

โ
โหมดปองกัน 8

ไ
ไมสอดคลองกับ Ul 29

ก
กระแสมอเตอร ( Amp) 1-24 46

กระแสรั่วไหล 9

กวดตาม 61

การเขาถึงข้ัวตอสวนควบคมุ 32

การเชื่อมตอกบัแหลงจายไฟหลัก 22

การเชื่อมตอมอเตอร 26

การเปดอัตโนมัตใินการดดัแปลงมอเตอรโดยอัตโนมัติ (ama) 39

การแสดงผลแบบตวัเลข 43

การควบคมุเบรก 103

การดควบคุม, เอาทพุต 24 V Dc 95

การดควบคุม, เอาทพุต Dc +10 V 95

การดควบคุม, การสื่อสารแบบอนุกรม Rs-485 95

การดควบคุม, การสือ่สารอนุกรม Usb 95

การตอมอเตอรหลายตวัขนานกัน 41

การตั้งคามาตรฐานจากโรงงาน 70

การตดิตัง้เชิงกล 18

การตดิตัง้แผงเจาะทะลุ 19

การตดิตัง้ทางไฟฟา 33, 36

การถอดแผนเจาะสําหรับสายเคเบิลเพ่ิมเติม 22

การปองกันและคณุสมบัติ 97

การปองกันความรอนเกินของมอเตอร 42

การปองกนัมอเตอร 50, 97

การระบายความรอน 50

การรับรอง 4

การลดัวงจร 29

การหยุดแบบปลอดภัย 9

ข
ขนาดเชิงกล 16

ขอความสถานะ 43

ขอความสัญญาณเตอืน 99

ของปายชื่อมอเตอร 39

ขอมูลที่จําเปนเกี่ยวกับโครงสรางไฟสํารอง 3

ขอมูลท่ีจําเปนเกีย่วกบัโครงสรางการใชงาน Mct 10 3

ขอมูลบนปายชื่อ 39

ข้ัวตอทางไฟฟาทั้งหมด 36

คูมือ
การใชงานชุดขับอัตโนมัติ FC 300 VLT® ดัชนี

MG.33.AG.9A - VLT®เปนเครื่องหมายการคาทีจ่ดทะเบยีนของ Danfoss 109



ข้ัวตอสวนควบคมุ 33

ข้ัวรีเลยอเิล็กทรอนิค 50

ขีดจํากดักําลงั(kw) เบรครีซีสเตอร 2-12 51

ค
ความเร็วเพิ่ม/ลด 35

ความเร็วรอบมอเตอร ( Rpm) 1-25 46

ความยาวและขนาดหนาตัดของสายเคเบิล-ตอ 96

ความยาวของสายเคเบิลและหนาตัด 96

คาอางอิงแรงดนัไฟฟาผานโพเทนชิโอมิเตอร 35

คาอางองิโพเทนชิโอมิเตอร 35

คําเตอืน 99

คําเตอืนเกี่ยวกับความปลอดปลอดภัย 7

คําเตอืนทั่วไป 9

คําแนะนําในการจํากดัทิ้ง 5

คํายอ 5

คุณลักษณะแรงบิด 93

คุณลักษณะการควบคุม 96

ง
งานซอมบํารุง 9

ช
ชุดภาษา 1 45

ชุดภาษา 2 45

ชุดภาษา 3 45

ต
ตัวกรอง Rfi 14-50 69

ตัวกรองคลื่นไซน 29

ตัวตานทานเบรค (โอหม) 2-11 51

ติดตั้งแบบชิดกัน 18

ป
ปรับกับมอเตอรโดยอัตโนมัติ(ama) 1-29 47

ปอนขอมูลปายชื่อ 39

ฟ
ฟวส 29

ภ
ภาษา 0-01 45

ม
มีการใช เซนเซอร Kty 103

ร
ระดับแรงดนัไฟฟา 93

ระดับสมรรถนะเพลาสองแบบ 3

ระบบ 3

ระบบควบคมุเบรกเชิงกล 41

รายการตรวจสอบ 15

รีแอคแตนซของสายหลัก 47

รูปแบบภาษาที่ 4 45

ว
วงจรข้ันกลาง 102

ส
สตารท/หยุด 34

ดัชนี
คูมอื
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สตารท/หยุด พัลส 34

สภาพแวดลอม 96

สภาพของการระบายความรอน 18

สมรรถนะเอาทพุต (u, V, W) 93

สมรรถนะการดควบคุม 96

สวิตช S201, S202 และ S801 38

สัญลกัษณ 4

สายเคเบิลควบคุม 36

ห
หนวยความเร็วมอเตอร 0-02 49

หนาจอกราฟก 43

อ
อนิพุตดจิติอล: 93

อนิพุตอนาล็อก 94

อนิพุทพัลส/เอ็นโคดเดอร 94

อปุกรณเสริมการสื่อสาร 104

อปุกรณปองกนัไฟดูด (rcd) 9

คูมือ
การใชงานชุดขับอัตโนมัติ FC 300 VLT® ดัชนี
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