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FC300 Programmeringshandbok M 1 Inledning

Programmeringhandbok
Programversion: 6.0x

Denna programmeringshandbok kan anvandas till alla FC 300 frekvensomformare med programvaruversion 6.0x.
Programvarans versionsnummer visas i par. 15-43 Programversion.

1.1.1 Godkannanden

e(UL)us

1.1.2 Symboler

Symboler som anvands i denna handbok.

OBS!
Indikerar viktig information.

Indikerar en allmdn varning.

Indikerar en hégspanningsvarning.

Anger fabriksinstallning
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1 Inledning M

1.1.3 Forkortningar

FC300 Programmeringshandbok

Vaxelstrom AC
American Wire Gauge AWG
Ampere/AMP A
Automatisk motoranpassning AMA
Stromgrans Tum
Grader Celsius °C
Likstrdm DC
Beror pd frekvensomformaren D-TYPE
Elektromagnetisk kompatibilitet EMC
Elektroniskt motorskydd ETR
Frekvensomformare FC
Gram g
Hertz Hz
Kilohertz kHz
Lokal mandverpanel LCP
Meter m
Millihenryinduktans mH
Milliampere mA
Millisekund ms
Minut min
Rorelsekontrollverktyg MCT
Nanofarad nF
Newtonmeter Nm
Nominell motorstrom ImN
Nominell motorfrekvens fm,N
Nominell motoreffekt PN
Nominell motorspdnning UmN
Parameter Par.
Protective Extra Low Voltage PELV
Kretskort PCB
Nominell vaxelriktarutstrom Iinv
Varv per minut v/m
Regenerativa plintar Regen
Sekund s
Synkront motorvarvtal Ns
Momentgrans Tum
Volt Vv
Den maximala utstrémmen Tvir,max
Den nominella utstrémmen frén frekvensomformaren Twrn

1.1.4 Ordforklaringar

Frekvensomformare:

Tvit,max

Maximal utstrom.

TN

Den nominella utstrémmen fré&n frekvensomformaren.

Uvit, max

Den maximala motorspanningen.

Ingéngar:

Kommando

Starta och stoppa den anslutna motorn med LCP och de digitala ingdngarna.
Funktionerna &r uppdelade i tvd grupper:

4 MG.33.M8.07 - VLT® &r ett registrerat varumarke som tillhér Danfoss



FC300 Programmeringshandbok M

1 Inledning

Funktionerna i grupp 1 har hogre prioritet an de i grupp 2.
Grupp 1

Aterstllning, Utrullnings stopp, &terstall-
ning och utrullningsstopp, Snabbstopp, lik-
strémsbroms, Stopp och "Av"-nyckel.

Grupp 2

Start, Pulsstart, Reversering, Startreverser-
ing, Jogg och frys utfrekvens

Motor:
Motorn &r igdng
Moment som skapas p& drivaxeln och varvtal fr&n noll till max. varvtal pd motorn.

fJ0G

Motorfrekvensen nar joggfunktionen ar aktiverad (via digitala plintar).
fin

Motorfrekvens.

fmax

Den maximala motorfrekvensen.

fmin

Den minimala motorfrekvensen.

fmuN
Den nominella motorfrekvensen (markskyltsdata).

Im

Motorstrom (aktuell).

Imn

Den nominella motorstrdommen (markskyltsdata).
N

Nominellt motorvarvtal (méarkskyltsdata).

Ns

Synkron motorhastighet

n _2Xpar.1 =23 x60s
s par. 1 — 39

Pv,N

Nominell motoreffekt (markskyltsdata i kW eller hkr).

Tmn
Det nominella momentet (motor).

Um

Den momentana motorspanningen.

Um,N
Den nominella motorspanningen (markskyltsdata).
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1 Inledning M FC300 Programmeringshandbok

Startmoment
Moment Maximimoment
(Pull-out)
Varvial
AN
17524078.10
VLT

Frekvensomformarens verkningsgrad definieras som forhdllandet mellan utgdende och ing&ende effekt.

Start ej méjlig-kommando
Ett stoppkommando som tillhér grupp 1 av styrkommandon. Se grupp 1 under Styrkommandon.

Stoppkommando
Se Styrkommandon.

Referenser:

Analog referens
En signal som skickas till de analoga ingdngarna 53 eller 54, kan vara volt eller strém.

Binér referens
En signal dverford till porten for seriell kommunikation.

Forinstalld referens
En férinstalld referens som har ett vérde mellan -100 % och +100 % av referensomrédet. Val mellan tta férinstallda referenser via de digitala plintarna.

Pulsreferens
Pulsfrekvenssignal till en digital ing&ng (plint 29 eller 33).

Refvax
Avgor sambandet mellan referensinsignalen pd 100 % fullskalsvarde (normalt 10 V, 20 mA) och resulterande referens. Maximalt referensvérde anges i
par. 3-03 Maximireferens.

Refmin

Avgér sambandet mellan referensinsignalen p& 0 % varde (normalt 0 V, 0 mA, 4 mA) och resulterande referens. Minimalt referensvérde anges i
par. 3-02 Minimireferens.

Ovrigt:

Analoga ingdngar

De analoga ing&ngarna anvands for att styra olika funktioner i frekvensomformaren.

Det finns tv& typer av analoga ingéngar:

Stromingdng, 0-20 mA och 4-20 mA

Spanningsingéng, 0-10 V DC (FC 301)

Spanningsingéng, -10 - +10 V DC (FC 302).

Analoga utgangar
De analoga utgdngarna kan leverera en signal p& 0-20 mA, 4-20 mA.

Automatisk motoranpassning, AMA

AMA algoritmen avgor de elektriska parametrarna pd en stillastdende motor.
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FC300 Programmeringshandbok M 1 Inledning

Bromsmotsténd
Bromsmotstdndet ar en modul kapabel att absorbera bromseffekten genererad i den regenerativa bromsningen. Denna regenerativa bromseffekt héjer
mellankretsspanningen. En bromschopper ser till att effekten avsétts i bromsmotstdndet.

CT-kurva
Konstant momentkurva. Anvands for tillampningar med t.ex. transportband, foértrangningspumpar och kranar.

Digitala ingdngar
De digitala ingdngarna kan anvandas for att styra olika funktioner i frekvensomformaren.

Digitala utg&ngar

Frekvensomformaren har tvd halvledarutgdngar som kan ge en 24 V DC-signal (max. 40 mA).

DSP

Digital signalprocessor.

ETR

Elektronisk-termisk reld &r en termisk belastningsberakning baserad pd aktuell belastning och tid. Dess syfte &r att uppskatta motortemperaturen.
Hiperface®

Hiperface® &r ett registrerat varumérke som tillhér Stegmann.

Initiering

Om initiering utfors (par. 14-22 Driftidge) &terstélls frekvensomformaren till fabriksinstéllningarna.

Intermittent driftcykel

Ett intermittent driftvarde avser en serie driftcykler. Varje cykel bestdr av en period med och en period utan belastning. Driften kan vara endera periodisk
eller icke-periodisk.

LCP

Den lokala manéverpanelen (LCP) ar ett fullstandigt granssnitt for styrning och programmering av frekvensomformaren. Mandverpanelen ar lostagbar
och kan installeras upp till 3 meter fr8n frekvensomformaren, t.ex. i en frontpanel med hjalp av monteringssatsen.

Isb

Den minst betydelsefulla biten (least significant bit).

msb

Den mest betydelsefulla biten (most significant bit).

MCM

Star for Mille Circular Mil, en amerikansk méttenhet for ledararea. 1 MCM = 0,5067 mm?2.

Online-/offlineparametrar

Andringar av onlineparametrar aktiveras omedelbart efter det att datavérdet dndrats. Andringar av offlineparametrar aktiveras forst nar du trycker pd
[OK] p& LCP.

Process PID

PID-regulatorn upprétthdller 6nskat varvtal, tryck, temperatur osv. genom att justera utfrekvensen s& att den matchar den varierande belastningen.
PCD

Las processdatakonfig.

Effektcykel
Sténg av strommen tills displayen (LCP) blir mérk. SI& sedan pd strommen igen

Pulsgivare insignal/6kning

En extern digital pulsgivare som anvands for &terkoppling av motorvarvtalet. Pulsgivaren anvénds i tillampningar dar det krévs stor noggrannhet i varv-
talsstyrningen.

RCD

Jordfelsbrytare.

Meny
Du kan spara parameterinstéllningar i fyra menyer. Du kan byta mellan de fyra menyerna och aven redigera en meny medan en annan &r aktiv.

SFAVM
Switchmdnster som kallas Stator Flux-orienterad Asynkron Vektor Modulering (par. 14-00 Switchmdnster).

Efterslapningskompensation
Frekvensomformaren kompenserar efterslapningen med ett frekvenstillskott som féljer den uppmatta motorbelastningen vilket héller motorvarvtalet
narmast konstant.
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1 Inledning M FC300 Programmeringshandbok

Smart Logic Control (SLC)

SLC &r en sekvens av anvandardefinierade &tgérder som utférs nar motsvarande anvandardefinierad handelse utvérderas som sant av Smart Logic

Controller. (Parametergrupp 13-** Smart Logic Control (SLC).

STW
statusord

FC Standardbuss
Inkluderar RS 485-buss med FC-protokoll eller MC-protokoll. Se par. 8-30 Protokoll.

Termistor:

Ett temperaturberoende motstdnd som placeras dar temperaturen ska évervakas (frekvensomformare eller motor).

Tripp

Ett tillstdnd som uppstér vid felsituationer, exempelvis nar frekvensomformaren utsatts fér Gverhettning eller nar frekvensomformaren skyddar motorn,
processen eller mekanismen. Omstart forhindras tills orsaken till felet har férsvunnit och tripplaget annulleras genom aterstélining eller, i vissa fall,
programmeras for automatisk aterstalining. Tripp fér inte anvandas for personlig sakerhet.

Tripp 1&st

Ett lage som uppstdr vid felsituationer nér frekvensomformaren skyddar sig sjélv, och som kréver fysiska ingrepp, exempelvis om frekvensomformaren
utsatts for kortslutning vid utgdngen. En I&st tripp kan annulleras genom att sld av huvudstrémmen, eliminera felorsaken och ansluta frekvensomformaren
p& nytt. Omstart forhindras tills tripplaget annulleras genom &terstallning eller, i vissa fall, genom programmerad automatisk 3terstalining. Tripp far inte
anvandas for personlig sakerhet.

VT-kurva

Variabel momentkurva. Anvands for pumpar och flaktar.

VV(Cplus

Jamfért med styrning av standardspanning-/frekvensférhllande ger Voltage Vector Control (VVC plus) battre dynamik och stabilitet vid &ndringar i b&de
varvtalsreferens och belastningsmoment.

60° AVM
Switchmdnster kallat 60° Asynkron Vektor Modulation (par. 14-00 Switchmdnster).

Effektfaktor V3 x U x Iy cose
Effektfaktorn &r forhéllandet mellan I; och Irms. Effekt faktor = 3xUx|/ RMS
Effektfaktorn for 3-fasnat: 11 x cospl h
= / =7 eftersom cospl = 1
RMS RMS
Effektfaktorn indikerar till vilken grad frekvensomformaren belastar nat- _ 2 2 2 2
/RMS = «//] + /5 +/7 + ..+ //7

forsorjningen .
Vid hogre effektfaktor, desto hogre Irms vid samma kW-effekt.

Dessutom visar en hog effektfaktor att 6vertonsstrommarna &r 1&ga.
Frekvensomformarnas inbyggda likstrémsspolar vilket minimerar belastningen pa natet.
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FC300 Programmeringshandbok M 1 Inledning

1.1.5 Sdkerhetsatgarder

Frekvensomformarens spanning ar livsfarlig nar den &r ansluten till natet. Felaktig installation av motorn, frekvensomformaren eller

faltbuss orsaka materialskador, allvarliga personskador eller dodsfall. F6lj darfor anvisningarna i den hdr handboken samt dvriga na-
tionella och lokala sékerhetsforeskrifter.

Sakerhetsforeskrifter
1. Natanslutningen till frekvensomformaren ska vara frankopplad vid allt reparationsarbete. Kontrollera att natspanningen &r bruten och att den
féreskrivna tiden har gétt innan du kopplar ur motor- och nétkontakterna.

2. Knappen [OFF] pd mandverpanelen pd frekvensomformaren bryter inte natstrémmen och kan darfér inte anvandas som en sakerhetsbrytare.

3. Se till att apparaten &r korrekt ansluten till jord och att anvéndaren &r skyddad frén stromférande delar. Motorn bér vara férsedd med éverbe-

lastningsskydd i enlighet med géllande nationella och lokala bestammelser.
4,  Lackstrom till jord dverstiger 3,5 mA.

5. Overbelastningsskydd fér motor ing8r inte i fabriksprogrammeringen. Om denna funktion énskas stéller du in par. 1-90 Termiskt motorskydd pd
datavérde ETR-tripp 1 [4] eller datavarde ETR-varning 1 [3].

6. Koppla inte ur ndgon kontakt till motorn eller natspanningen nar frekvensomformaren &r ansluten till natspanningen. Kontrollera att natspan-
ningen &r bruten och att den foreskrivna tiden har gatt innan du kopplar ur motor- och natkontakterna.

7. Lagg marke till att frekvensomformaren har fler spanningsingdngar &n L1, L2 och L3 nér lastdelning (koppling av DC-mellankrets) eller extern
24 V DC-f6rsorjning har installerats. Kontrollera att alla spanningsingdngar &ar frénkopplade och att den erforderliga tiden gétt ut innan repara-
tionsarbetet p&borjas.

Varning for oavsiktlig start
1. Motorn kan stoppas med digitala kommandon, busskommandon, referenser eller lokalt stopp nér frekvensomformarens natspanning ar paslagen.
Om personsdkerheten (det vill séga risk for personskador orsakade av kontakt med rérliga maskindelar efter en oavsiktlig start) kréver att
oavsiktlig start inte far forekomma &r dessa stoppfunktioner inte tillrdckliga. I sddan fall m3ste natspanningen kopplas ifrdn eller s3 maste
funktionen Sakerhetsstopp aktiveras.

2. Motor kan starta medan dessa parametrar stalls in. Om detta betyder att den personliga sékerheten kan sattas ur spel (till exempel skador
orsakade av kontakt med rorliga maskindelar) maste motorstart forhindras. Anvand till exempel funktionen Sakerhetsstopp eller sakerstall ur-
koppling av motorn.

3. En motor som har stoppats med nétstrommen ansluten kan starta om det uppstdr ndgot fel i frekvensomformarens elektronik, via en tillfallig
dverbelastning eller om ett fel pd nétet eller pd motoranslutningen upphér. Om oavsiktlig start maste férhindras av personskadeskal (till exempel
skador orsakade av kontakt med rérliga maskindelar) &r frekvensomformarens normala stoppfunktioner inte tillréckliga. I sddan fall maste

nétspanningen kopplas ifrén eller s& méste funktionen Sakerhetsstopp aktiveras.

OBS!
Folj alltid instruktionerna i avsnittet Sakerhetsstopp i VLT AutomationDrive FC 300Design Guide nar funktionen Sdkerhetsstopp ska
anvandas.

4, Styrsignaler frén, eller internt inom, frekvensomformaren kan i vissa fall felaktigt aktiveras, férdréjas eller inte utféras fullstandigt. Dessa styr-
signaler f&r inte litas pa fullstandigt vid anvandning i situationer dar sakerheten ar avgérande, till exempel vid styrning av elektromagnetiska
bromsfunktioner i en lyfttilldmpning.

Det kan vara forenat med livsfara att beréra stromférande delar, aven efter att ndtspanningen har brutits.

Var samtidigt uppmérksam pé att koppla frdn andra spanningsférsérjningar, t.ex. extern 24 V DC, lastdelning (sammankoppling av DC-
mellankretsarna) samt motoranslutning vid kinetisk backup.

System dar frekvensomformare &r installerade maste, om noédvandigt, utrustas med ytterligare 6vervakning och skyddsenheter enligt
géllande sikerhetsregler, till exempel lagstiftning om mekaniska verktyg, skadeférebyggande regler etc. Andringar i frekvensomfor-

marnas funktion med hjélp av programvaran &r tilldtna.

OBS!

Farliga situationer ska identifieras av maskinbyggaren/integreraren som &r ansvarig for att vidta nodvandiga forsiktighetsdtgarder.
Ytterligare 6vervakning och skyddsenheter kan inkluderas enligt géllande sékerhetsregler, till exempel lagstiftning om mekaniska verk-
tyg, skadeférebyggande regler etc.
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1 Inledning M FC300 Programmeringshandbok

OBS!

Kranar, lyftar och lyftanordningar:

Styrningen av externa bromsar maste alltid ha ett redundant system. Frekvensomformaren kan inte under ndgra omstandigheter vara
den priméra sékerhetskretsen. Overensstdmmelse med géllande standarder, till exempel

Lyftanordningar och kranar: IEC 60204-32

Lyftar: EN 81

Skyddslage

N&r val en maskinvarubegransning p& en motorstrom eller likstrdmsspanningen har 6verskridits gér frekvensomformaren over i Skyddslage. Skyddslage
betyder en &ndring i PWM-moduleringsstrategin och en I8g switchfrekvens for att minimera forluster. Detta fortsatter i 10 sekunder efter det senaste
felet och 6kar frekvensomformarens tillférlitlighet och styrka nér den &terstéller full kontroll 6ver motorn.

T lyfttillampningar kan Skyddslége inte anvéndas eftersom frekvensomformaren vanligtvis inte kommer att kunna Idmna detta Iage igen och darfér kommer
det att forlanga tiden innan bromsen aktiveras. Det rekommenderas inte.

Skyddslaget kan inaktiveras genom att stélla in par. 14-26 Trjppfordrdjning vid véxelriktarfel till noll. Detta innebar att frekvensomformaren trippar
omedelbart om en av maskinvarugranserna dverskrids.

OBS!
Det rekommenderas att inaktivera skyddslage i lyfttillampningar (par. 14-26 Trippférdrdjning vid vaxelriktarfel = Q)

10 MG.33.M8.07 - VLT® ar ett registrerat varumarke som tillhér Danfoss



FC300 Programmeringshandbok M 1 Inledning

1.1.6 Elektrisk ledningsdragning - Styrkablar

3 g 91 (L1)

—fas

ndtspdnning 92 (L2)

ingang A A

Omkopplingsldge
Strémforsorjning

DC buss [ ]

()

50 (+10 V OUT)

Vi (R+) 82 Broms—
resistor

+10Vdc (R-) 81
-10Vde -
+10Vdc
,,,,, ON/1=0-20mA
0/4-20 mA OFF/U=0-10V
-10Vde - [~ |
+10Vdc [A\i—”‘ﬁj‘— 240Vac, 2A
0/4-20 mA
iiiiiiii 55 (COM A IN)
/N / N\ o
Do Do 12 (+24V 0OUT)
Y [ 240Vac, 2A
/ \\ / \\ 13 (+24V QUT) P 5-00 400V, 2
I \ | \ | ac,
! e t\ TRCED) I — 24V (NPN)
I | | | :'\m ov (PNP)
| T 1 | 24V (NPN) Analog
| \ | 19 (D IN) | ov (PNP) utgdng
| L | 0/4-20 mA
i Lo 20 (coM D IN) } }
: — | 27 (D INJOUT) 24V (NPN)
| [ | — | S801
| [ | r ZM | oV (PNP) ON=Sténgd
} } } } } } } N = OFF=0ppen
[ Lo \ |
L Lo } . LoV | 5V
1 i ! 35 (0 WouT) | 24V (NPN)
! Lo | D IN/OUT —
| I \ Ty | OV (PNP)
I .
|
Lo o
L7 -ov ! 485 T O,
L] i Fs-ass
| | | | | 24V (NF’N) nterface B
\ ‘4 \\ ‘4 132 (D IN) ! 0oV (PNP) (P RS—485) 68 b
\ I | I
e — 24V (NPN) COM RS-485) 61
L Lo 33 (D IN) D\‘ﬁ ov (PNP) ( )
[ Vo (PNP) = Kélla

(NPN)

[ Vo *
%JWW;L;JT 37 (D IN)

Bild 1.1: Diagram som visar alla elektriska plintar utan tillval.

130BA025.19

Plint 37 &r ingdngen for sékerhetsstopp. Information om installationen av sékerhetsstopp finns i avsnittet Installation av sékerhetsstopp i
Design Guide.

* Plint 37 finns inte pd FC 301 (Utom FC 301 A1, som har sékerhetsstopp).

Plint 29 och rela 2 finns inte p& FC 301.

Mycket 1dnga styrkablar och analoga signaler kan i sallsynta fall och beroende pé installation resultera i 50/60 Hz brumloopar p& grund av stérningar frén
natkablar.

Om detta intraffar kan det bli nddvandigt att bryta skarmen eller satta en 100 nF-kondensator mellan skdrmen och chassit.

De digitala och analoga in- och utgéngarna maste anslutas separat till frekvensomformaren gemensamma ingdngar (plint 20, 55, 39) for att undvika att
jordstrommar fran de bada grupperna pdverkar andra grupper. Exempelvis kan inkoppling av den digitala ingdngen stéra den analoga ingdngssignalen.
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Ingangspolaritet pa styrplintar

PNP (Kalla) 2 g Y <
g o o 8 2 NPN (Sink) <) 5
= Kabeldragning for digital ingang 2 = % Kabeldragning fér digital ingang B &
> o
¢ o % j
= 12 |13 |18 |19 |27 |29 |32 |33 | 20 |37
12 |13 |18 |19 | 27 |29 |32 |33 |2 |37
[} [} ° ° ° ° ° [} ° ° o e & 6 6 ¢ ¢ ¢ o ,
|
. ° . . . . . . ° ] | T
i ; ‘
|
| |
|
| I |
| ! 7
|
| /
_ | |
/ (AR N (NN A P R
| o000 ¢

OBS!
Styrkablar maste vara skarmade.

Se avsnittet med titeln Jordning av skdrmade/armerade styrkablar for
korrekt anslutning av styrkablar.

//:@
130BA681.10

12 MG.33.M8.07 - VLT® &r ett registrerat varumérke som tillhér Danfoss



FC300 Programmeringshandbok M 1 Inledning

1.1.7 Start/stopp

Plint 18 = par. 5-10 Plint 18, digital ingdng [8] Start o
Plint 27 = par. 5-12 Plint 27, digital ingdng [0] Ingen funktion (Standard 3 % 130BA155.12
Utrullning, inverterad) 3 qu qu
Plint 37 = Sakerhetsstopp(Om tillganglig!) ¥ a o
12[13[18[19]27[29[32[33]20[37
O]0|0[0|O O
PIOPIOIDIOIOOIO D
| |
Start/Stopp T Ea'grhetsstopp
Varvtal
Start/Stopp
as
1.1.8 Pulsstart/-stopp
Plint 18 = -par. 5-10 Plint 18, digital ingdngPulsstart, [9]
Plint 27= par. 5-12 Plint 27, digital ing&ngStopp inverterat, [6] >, o
Plint 37 = Sakerhetsstopp(Om tillganglig!) © N 130BA196.12
5 b
[N
+ a a
12|13|18]19|27|29|32|33|20|37
O|0|0]0]0|0|0|0|0]O
I()I IOI IC)I IOI IC)I IOI IOI IOI IOI I@I
Start Stopp, ;v;te;t_ - Sékerhetsstopp

Varvtal

:

Start (18)

Stopp, inverterat

MG.33.M8.07 - VLT® &r ett registrerat varuméarke som tillhr Danfoss 13
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1.1.9 Oka/minska varvtal

Plint 29/32 = Gka/minska varvtal:
Plint 18 = par. 5-10 Plint 18, digital ingéng [9] Start (standard) §
12 +24V =
Plint 27 = par. 5-12 Plint 27, digital ingéng = Frysreferens [19] é
Plint 29 = par. 5-13 Plint 29, digital ingdng Oka varvtal [21]
18 Par. 5-10
Plint 32 = par. 5-14 Plint 32, digital ingdng Minska varvtal [22]
Obs! Plint 29 endast i FC x02 (x=serietyp). . Par. 512
29 Par. 5-13
32 Par.5-14
37
1.1.10 Potentiometerreferens
Spanningsreferens via en potentiometer:
130BA154.10 <C
Referenskdlla 1 = [1] Analog ingdng 53 (standard) é
M
Plint 53, 1&g spanning = 0 Volt g
Plint 53, hég spanning = 10 Volt ;/aﬁr_vlt? RPM T )/
A 39142(50(53(54 |55
Plint 53, 1&gt ref./aterkopplingsvéarde = 0 varv/minut ellellellelel[e
Plint 53, hogt ref./aterkopplingsvérde = 1500 varv/minut [O, [OH JH D, [OH >,
Brytare 5201 = OFF (U) |
- i i
7 Ref.spanning } i I R }
/ P 6-11 10V < ]
e T
7
7
4 1k
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ar programmerar du

2.1 Grafiska och numeriska lokala mandverpaneler

Det &r lattare att programmera frekvensomformaren i den grafiska LCP (LCP 102). Man maste anvanda frekvensomformarens Design Guide nér man
anvander den numeriska lokala mandéverpanelen (LCP 101).

2.1.1 Sa hdr programmeras den grafiska LCP

Foljande instruktioner galler for den grafiska LCP (LCP 102):

Mandverpanelen indelad i fyra funktionsgrupper:

1. Grafisk display med statusrader.

130BA018.13

2. Menyknappar och indikeringslampor - &ndring av parametrar

och véxling mellan visningsfunktioner. ey - 43,5H1® :
3. Navigationsknappar och indikeringslampor (lysdioder). ‘ w352 ,

4. Mandverknappar och indikeringslampor (lysdioder).
Alla data visas pd en grafiskLCP -display, som kan visa upp till fem poster Run OK c

— — —

med driftdata nér [Status] visas.
Status Quick Main Alarm
Menu Menu Log

Teckenrader i displayen:
a.  Statusrad: Statusmeddelanden som visar ikoner och grafik.

b.  Rad 1-2: Rader som visar driftdata som anvéndaren har defi-
nierat eller valt. Du kan lagga till maximalt en extra rad genom ?
att trycka pd [Status].

[ Statusrad: Statusmeddelanden som visar text.

2.1.2 LCD-display

LCD-displayen har bakgrundsbelysning och totalt 6 alfanumeriska rader. Displayens rader visar rotationsriktning (pil), vald meny och programmering-
smeny. Displayen delas upp i tre omraden:

Ovre delen visar upp till 2 matvérden vid normal driftstatus.

—
- a !
Overdel < L)

Den 6vre raden i den mellersta delen visar upp till 5 matvarden och 43v/m 544 A 253 kw

130BP074.10

tillhérande enhet, oberoende av status (utom i handelse av larm/var-

1,4Hz
. Mellandel <
ning).

29%

! Effektkortstemp (W29)
Nedre delen visar alltid frekvensomformarens statusléage. Nedre delen <

Autofjarr kors

Den aktiva menyn (vald som Aktiv meny i par. 0-10 Aktiv meny) visas. Vid programmering av en annan meny &n den aktiva meny n visas numret fér den
meny som programmeras till hdger.
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Justering av displaykontrast

Tryck pd [status] och [A] for att gora displayen mérkare

Tryck pé [status] och [ Y] for att gora displayen ljusare

De flesta parameterinstéliningar kan &ndras direkt via LCP, sdvida inte ett lésenord har skapats via par. 0-60 Huvudmenyldsenord eller via
par. 0-65 Snabbmenyldsenord.

Indikeringslampor (dioder):

Om vissa gransvarden 6verskrids tands larm- och/eller varningslampan. En status- och larmtext visas pd LCP.
P&-lampan lyser nar frekvensomformaren ar ansluten till natspanning eller ansluten via en DC-buss eller en extern 24 V. Samtidigt tands bakgrundsbe-
lysningen.

. Gron lysdiod/On: Styrsektionen &r igéng.
. Gul lysdiod/Warn.: Anger en varning. o %

Alarm

1308P044.10

3 Blinkande rdd lysdiod/Alarm: Anger ett larm.

LCP-knapparna

Quick Main Alarm
Status ‘ ‘ Menu ‘ Menu Log

130BP045.10

Manéverknapparna &r uppdelade i funktionsomrdden. Knapparna under

displayen och indikeringslamporna anvands for parameterinstalining, in-

klusive val av visningslage vid normal drift.

[Status] anger status for frekvensomformaren och/eller motorn. Du kan vélja mellan tre olika avlasningar genom att trycka pd [Status]-knappen:

5 raders avlasning, 4 raders avlasning eller Smart Logic Control.

Anvand [Status] for att vélja visningslage och for att andra tillbaka till displayldge fran antingen snabbinstallations-, huvudmeny- eller larmlaget. Anvand
ocksd knappen [Status] for att vaxla mellan enkelt och dubbelt avldsningslage.

Med [Quick Menu] kan du snabbt @ndra olika snabbmenyer som till exempel:

- Personlig meny
- Snabbinstallation
- Andringar gjorda
- Loggningar

Anvand [Quick Menu] foér programmering av de parametrar som hor till snabbmenyn. Det & mdjligt att véxla direkt mellan snabbmenyldge och hu-
vudmenylage.

[Main Menu] anvands for att programmera alla parametrar.

Det ar mojligt att vaxla direkt mellan huvudmenyldge och snabbmenylage.

Du kommer 8t parameterkortkommandot genom att hdlla ned [Main Menu]-knappen i tre sekunder. Parameterkortkommandot ger direkt tillgdng till
en parameter.

[Alarm Log] visar en larmlista ver de fem senaste larmen (numrerade A1-A5). Om du vill f3 ytterligare information om ett larm anvéander du pilknapparna
for att mandvrera till larmnummret och trycker pd [OK]. Du far nu information om frekvensomformarens tillstdnd fore larmléaget.
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[Back] tar dig till det féregdende steget eller den foregdende nivadn i navigationsstrukturen.

[Cancel] upphéver foregdende andring eller kommando, férutsatt att displayen inte har dndrats.

[Info] ger information om ett kommando, en parameter eller en funktion
i ett displayfonster. [Info] ger utforlig information s& snart du behdver
hjalp.

Avsluta infoldget genom att trycka pd [Info], [Back] eller [Cancel].

Anvand de fyra navigationspilarna for att navigera mellan tillgangliga val i [Quick Menu], [Main Menu] och [Alarm log]. Anvand knapparna for att

Navigationsknappar

flytta markdoren.

[OK] anvénds for att vélja en parameter som markerats med markdren och for att aktivera en parameterandring.

Knapparna for lokal styrning finns nederst pd LCP.
— — —

[Hand On] aktiverar styrningen av frekvensomformaren via LCP. [Hand On] startar &ven motorn, och nu kan du ocks& mata in motorvarvtalsdata med

130BP046.10

hjalp av pilknapparna. Knappen kan véljas som Aktiverad [1] eller Inaktiverad [0] via par. 0-40 /Hand on]-knapp p& LCP
Externa stoppsignaler som aktiveras via styrsignaler eller en seriell buss dsidosatter ett startkommando via LCP.
Foljande styrsignaler fortsatter att vara aktiva nér [Hand on] aktiveras:

. [Hand on] - [Off] - [Auto on]

. Reset-knapp

. Utrullning stopp inverterat

. Reversering

. Stall in valbar bit 0-Stéll in valbar bit 1

. Stoppkommando frén seriell kommunikation
. Snabbstopp

. DC-broms

[Off] stoppar den anslutna motorn. Knappen kan véljas som Aktiverad [1] eller Inaktiverad [0] via par. 0-41 [Off]-knapp p& LCP. Om ingen extern
stoppfunktion har valts och om knappen [Off] &r inaktiv kan motorn stoppas genom att spanningen kopplas bort.

[Auto On] gér att frekvensomformaren kan styras via styrplintarna och/eller via den seriella kommunikationen. N&r en startsignal aktiveras pé styrplin-
tarna och/eller bussen startar frekvensomformaren. Knappen kan véljas som Aktiverad [1] eller Inaktiverad [0] via par. 0-42 fAuto on]-knapp p& LCP.

OBS!
En aktiv HAND-OFF-AUTO-signal via de digitala ingdngarna har hégre prioritet an manéverknapparna [Hand on] - [Auto on].

[Reset] anvands for att terstélla frekvensomformaren efter ett larm (tripp). Kan véljas som Aktivera [1] eller Inaktivera [0] via par. 0-43 [Reset]-knapp
P& LCP.

Parameterkortkommandot kan utféras genom att [Main Menu]-knappen halls ned i 3 sekunder. Parameterkortkommandot ger direkt tillgang till en pa-
rameter.

MG.33.M8.07 - VLT® &r ett registrerat varuméarke som tillhr Danfoss
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2.1.3 Snabbdédverforing av parameterinstillningar mellan flera frekvensomformare

Nar frekvensomformaren ar fardiginstalld rekommenderar vi att du lagrar

data i LCP eller pd en PC med hjélp verktygsprogrammet MCT 10. — J— J— N J— i E
o
<

Quick Main Alarm §
Status Menu Menu Log -

On
Warn.
Alarm

Datalagring i LCP:
1. Gatill par. 0-50 LCP-kopiering

2. Tryck pa [OK]
3. Valj "Alla till LCP”
4. Tryck p& [OK]

Alla parameterinstallningar sparas nu i LCP som forloppsindikatorn visar. Nar den ndr 100 % trycker du pd [OK].

OBS!
Stoppa motorn innan du utfor den har &tgérden.

Nu kan du ansluta LCP till en annan frekvensomformare och kopiera parameterinstallningarna &ven till den frekvensomformaren.

Datadverforing fran LCP till frekvensomformare:
1. Gatill par. 0-50 LCP-kopiering

2. Tryck pd [OK]
3. Valj "Alla frdn LCP"
4. Tryck pé [OK]

Parameterinstéliningarna som lagrats i LCP 6verfors nu till frekvensomformaren, som forloppsindikatorn visar. Nar den ndr 100 % trycker du pé [OK].

OBS!
Stoppa motorn innan du utfor den har &tgérden.

2.1.4 Visningslage

Under normal drift kan upp till 5 olika driftvariabler visas kontinuerligt i det mellersta avsnittet: 1.1, 1.2 och 1.3 men ocksd 2 och 3.
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2.1.5 Visningsldge - val av avlasningar

Du kan véxla mellan tre statusavlasningsskdrmar genom att trycka pd
knappen [Status].

Driftvariabler med olika format visas i de olika statusskdrmarna - se ne-
dan.

I tabellen nedan visas de matvarden du kan I&nka till de olika driftvariab-
lerna. Nar tillvalen & monterade finns det fler matningar tillgéngliga. De-
finiera lankarna via par. 0-20 Displayrad 1.1, liten, par. 0-21 Displayrad
1.2, liten, par. 0-22 Displayrad 1.3, liten, par. 0-23 Displayrad 2, stor och
par. 0-24 Displayrad 3, stor.

Varje avlasningsparameter som valjs i par. 0-20 Displayrad 1.1, liten till
par. 0-24 Displayrad 3, stor har en egen skala och egna siffror efter ett
eventuellt decimalkomma. Om en parameter har ett stérre numeriskt
vérde leder det till att férre decimaler visas.

Ex.: Aktuell avldsning:

5,25 A; 15,2 A 105 A.

Deanfitt

Driftvariabel: Enhet:
Par. 16-00 Styrord hex
Par. 16-01 Referens [Enhet] [unit]
Par. 16-02 Referens % %
Par. 16-03 Statusord hex
Par. 16-05 Faktiskt huvudvdérde [%] %
Par. 16-10 Effekt [kW] [kW]
Par. 16-11 Effekt [hk] [HP]
Par. 16-12 Motorspénning \%
Par. 16-13 Frekvens [Hz]
Par. 16-14 Motorstrém [A]
Par. 16-16 Moment [Nm] Nm
Par. 16-17 Varvital [v/m] [RPM]
Par. 16-18 Motor, termisk %
Par. 16-20 Motorvinkel

Par. 16-30 DC-busspéanning Vv
Par. 16-32 Bromsenergi/s kw
Par. 16-33 Bromsenergi/2 min kW
Par. 16-34 Kyiplattans temp. C
Par. 16-35 Véxelriktare, termisk %
Par. 16-36 Nominell strém, véxelriktare A
Par. 16-37 Maximal strom, véxelriktare A
Par. 16-38 SL Controller, status

par. 16-39 Styrkortstemperatur C
Par. 16-40 Loggbuftert full

Par. 16-50 Extern referens

Par. 16-51 Pulsreferens

Par. 16-52 Aterkoppling [enhet] [Enhet]
Par. 16-53 DigiPot-referens

Par. 16-60 Digital ingdng bin
Par. 16-61 Plint 53, switchinstélining \"
Par. 16-62 Analog ingdng 53

Par. 16-63 Plint 54, switchinstélining \'
Par. 16-64 Analog ingdng 54

par. 16-65 Analog utgéng 42 [mA] [mA]
Par. 16-66 Digital utgdng [bin] [bin]
Par. 16-67 Pulsingdng 29 [Hz] [HzZ]
Par. 16-68 Frekv.ingéng nr 33 [Hz] [HzZ]
Par. 16-69 Pulsutgdng nr 27 [Hz] [Hz]
Par. 16-70 Pulsutgdng nr 29 [Hz] [HzZ]
Par. 16-71 Reliutgéng [bin]

Par. 16-72 Raknare A

Par. 16-73 Rdknare B

Par. 16-80 Faltbuss, CTW 1 hex
Par. 16-82 Faltbuss, REF 1 hex
Par. 16-84 Komm.tillval, STW hex
Par. 16-85 FC-port, CTW 1 hex
Par. 16-86 FC-port, REF 1 hex

Par.
Par.
Par.

16-90 Larmord
16-92 Varningsord
16-94 Utdk. statusord

MG.33.M8.07 - VLT® &r ett registrerat varuméarke som tillhr Danfoss
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Statusskdrm I:

Denna avldsningsstatus ar standard efter start eller initiering.

~
1(1)
783A 36,4 kW

799 v/m

130BP041.10

Anvand [INFO] for att f& information om méatvardenas lankar till de visade
driftvariablerna (1.1, 1.2, 1.3, 2 och 3).
Se driftvariablerna som visas pd skarmen i den hér bilden.

0,000

53,2 %,

Autofjarramp

ofo

Statusskarm II:

Se driftvariablerna (1.1, 1.2, 1.3 och 2) som visas p& skarmen i den har 10) é
bilden. 207 v/m 525A 24,4 kKW g
o
I exemplet har Varvtal, Motorstrdm, Motoreffekt och Frekvens valts som 6,9 Hz -
variabler pd férsta och andra raden. ! @
Autofjarr kérs @
Statusskarm III:
Den har skarmen visar handelse och &tgérd frdn Smart Logic Control. Mer 1) §
778 v/m 0,86 A 40kw| &

information finns i avsnittet Smart Logic Control.
Lage: 0 av 0 (av)
Nar: -

Autofjarr kors

2.1.6 Parameterkonfiguration

frekvensomformaren kan anvandas for praktiskt taget alla typer av anldggningar. Darfor ar antalet parametrar férhéllandevis stort. Frekvensomformaren
kan anvandas i tvd programmeringslagen, Huvudmenyldge och Snabbmenylége.

Det forsta laget ger tillgéng till alla parametrar. I Snabbmeny far anvandaren hjalp att stélla in de nédvéndiga parametrarna s att frekvensomformaren
kan séttas i drift.

Oavsett vilket programmeringslédge som anvands kan en parameter dndras bade i laget Huvudmeny och i laget Snabbmeny.
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2.1.7 Funktioner for knappen Quick Menu

N&r du trycker p& [Quick Menu] visar listan de olika omrdden som ingdr

i snabbmenyn. 2155 Q098 1HIZ-;ZI

Valj Personlig meny for att visa de valda personliga parametrarna. Dessa

parametrar valjs i par. 0-25 Personlig meny. Upp till 20 olika parametrar Fretranrestisasienisanieeseer e T

kan laggas till i den har menyn.

52 Snabbinstallation
03 Funktionsmender
S5 jorda dndringar

130BP064.11

Valj Snabbinstallation for att g& igenom ett begransat antal parametrar for att f& motorn att gd nastan optimalt. Fabriksinstéliningen for de andra para-
metrarna beaktar de dnskade styrfunktionerna och konfiguration en av signaling&ngar/-utgangar (styrplintar).

Du kan vélja parametrar med hjélp av pilknapparna. Parametrarna i nedanstdende tabell &r tillgéngliga.

Parameter Installning

Par. 0-01 Sprék

Par. 1-20 Motoreffekt [kW] [kw]

Par. 1-22 Motorspanning A%

Par. 1-23 Motorfrekvens [Hz]

Par. 1-24 Motorstrém [A]

Par. 1-25 Nominellt motorvarvial [RPM]

Par. 5-12 Plint 27, digital ingdng [0] Ingen funktion*
Par. 1-29 Automatisk motoranpassning (AMA) [1] Aktivera fullst. AMA
Par. 3-02 Minimireferens [RPM]

Par. 3-03 Maximireferens [RPM]

Par. 3-41 Ramp 1, uppramptid [sek]

Par. 3-42 Ramp 1, nedramptid [sek]

Par. 3-13 Referensplats

* Om plint 27 har stéllts in p& "ingen funktion" behdvs ingen anslutning till +24 V pa plint 27.

Vélj Gjorda dndringar for att & information om:
° de senaste 10 andringarna. Anvand navigationsknapparna[ A] [ V] for att rulla mellan de 10 senast &ndrade parametrarna.

. andringar gjorda efter fabriksinstélining.

Valj Loggningar for att f& information om avlasningar pa displayens teckenrader. Informationen visas som grafer.
Det &r bara visningsparametrarna som valts i par. 0-20 Displayrad 1.1, liten och par. 0-24 Displayrad 3, storsom kan visas. Det gar att lagra upp till 120
prov i minnet som referens till senare.
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2.1.8 Initial idrifttagning.

Det lattaste sattet att utfora initial idrifttagning ar att anvénda knappen Quick Menu och f6lja snabbinstallationsproceduren med hjalp av LCP 102 (las
tabellen fr@n vanster till hoger). Exemplen géller tillimpningar utan dterkoppling:

Quick
Menu

Par. 0-01 Sprék

Tryck pé

Q2 Quick Menu

]
-

)

N
J

N\
N~

Stall in sprék

4
\

Par. 1-20 Motoreffekt [kW] Stéll in motoreffekt enligt markskylt

(R

N
J

Par. 1-22 Motorspanning Stéll in spanning enligt markskylt

N\
N

\

(

)

V4

Par. 1-23 Motorfrekvens

2 N\
N A

Stall in frekvens enligt markskylt

4
\

(

)

Par. 1-24 Motorstrom Stéll in strom enligt markskylt

(

)

N
V4

Par. 1-25 Nominellt motorvarvial

2 N\
N A

Stall in varvtal i RPM enligt markskylt

Om standard for plinten ar Utrulining, inverterad ar det méjligt
att &ndra denna instéllining till Zngen funktion. Ingen anslutning
till plint 27 behovs for att kdra AMA

Par. 5-12 Plint 27, digital ingdng

Stéll in 6nskad AMA-funktion. Aktivera fullst. AMA &r rekomen-
derat

Par. 1-29 Automatisk motoranpassning
(AMA)

Par. 3-02 Minimireferens Ange den nedre gransen for motoraxeln.

Par. 3-03 Maximireferens Ange den Ovre gransen fér motoraxeln

(oK)

Stall in upprampningstid med referens till synkront motorvarv-

Par. 3-41 Ramp 1, uppramptid t
al, ns

Stall in nedrampningsdecelerationstid med referens till synkront
motorvarvtal, ns

Ange den plats varifrdn referensen méste fungera .

Par. 3-42 Ramp 1, nedramptid

Par. 3-13 Referensplats
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2.1.9 Laget Huvudmeny

Aktivera laget Huvudmeny genom att trycka p8 knappen [Main Menu].

Avlasningen pd bilden till héger visas pa displayen.

130BP066.10

I avsnitten i mitten och nedtill pd displayen visas en lista éver parame-

tergrupper som kan véljas genom att trycka pd knapparna upp och ned. 1-** Last/motor

2-** Bromsar

3 - ** Referens / Ramper

Varje parameter har ett namn och ett nummer, vilka alltid &r desamma oavsett vilket programmeringsldge som anvands. I huvudmenylaget visas para-
metrarna gruppvis. Den forsta siffran i parameternumret (frén véanster) &r parameterns gruppnummer.

Alla parametrar kan andras i huvudmenyn. Beroende p& konfigurationen par. 1-00 Konfigurationsldgekan vissa parametrar "saknas". Till exempel kan
system utan &terkoppling délja alla PID-parametrar medan andra aktiverade alternativ kan géra ytterligare parametergrupper synliga.

2.1.10 Val av parametrar

I huvudmenyldget visas parametrarna gruppvis. Du véljer en parameter Grupp nr Parametergrupp:
grupp med hjalp av navigationsknapparna. 0 Drift/display
Foljande parametergrupper &r tillgéngliga: 1 Last/motor
2 Bromsar
3 Referenser/ramper
4 Grénser/varningar
5 Digital I/O
6 Analog I/0
7 Regulatorer
8 Komm. och tillval
9 Profibus
10 CAN-faltbuss
11 Reserverad komm. 1
12 Reserverad komm. 2
13 Smart Logic
14 Speciella funktioner
15 Frekvensomformarinformation
16 Dataavlasningar
17 Motoraterk.tillval tillval
18 Dataavlasningar 2
30 Specialfunktioner
32 Grundinstallningar
33 MCO Adv. inst.
34 Dataavlasningar
Nar du har valt en parametergrupp valjer du en parameter med naviga-
tionsknapparna. Z40V/ N0.CAA ;Toﬂ é
I displayens mittavsnitt visas parameterns nummer och namn tillsam- 0-01 Sprak B S
mans med det valda parametervardet.
[0] Engelska

2.1.11 Andra data

Sattet att andra data &r detsamma, oavsett om du véljer en parameter i Iaget Snabbmeny eller Huvudmeny. Tryck pd [OK] for att andra den valda
parametern.
Hur du andrar datavardet beror p4 om den valda parametern representerar ett numeriskt varde eller ett textvarde.
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2.1.12 Andra ett textvirde

Om den valda parametern innehdller ett textvarde &ndrar du textvérdet
genom att trycka pd navigationsknapparna [A] [Y].

Upp-knappen okar vardet, och ned-knappen minskar véardet. Placera
markoéren pd det varde du vill spara och tryck p& [OK].

Deanfitt

FC300 Programmeringshandbok

740 v/m 10,64 A

0-01 Sprak

[0] Engelska

11

130BP068.10

2.1.13 Andra en grupp av humeriska datavirden

Om den valda parametern innehdller ett numeriskt datavarde kan du
andra det valda vardet med sdval navigationsknapparna [<] [»] som

navigationsknapparna [A] [ ¥V]. Anvand navigationsknapparna [<4] [»>]

for att flytta markdren.

Anvand navigationsknapparna[A] [Y] for att andra datavdrdet. Upp-
knappen okar datavardet, och ned-knappen minskar det. Placera marké-
ren pd det vérde du vill spara och tryck p& [OK].

113v/m 1,78A

Belastningsber. instalining

1-60 Belastning vid lagt varvtal
kompensation

180%

L v

130BP069.10

729 v/m 6,21A

Belastningsber. installning

1-60 Belastning vid lagt varvtal
kompensation

180 %

L v

130BP070.10

2.1.14 Steglds andring av numeriskt datavirde

Om den valda parametern innehdller ett numeriskt datavarde, valj ett

varde med navigationsknapparna [<4] [>].

Andra den valda siffran genom att trycka p& navigationsknapparna [4]

[vl.

Den valda siffran anges med markoren. Placera markéren pa den siffra

du vill spara och tryck pa [OK].

2.1.15 Andra datavirde, stegvis

I vissa parametrar kan du vélja att dndra datavardet steglost eller stegvis. Detta géller par. 1-20 Motoreffekt [kW], par. 1-22 Motorspanning och

par. 1-23 Motorfrekvens.

130BP073.10

957RPM 11584

1-71 High starting torque time

0fs
L

130BP072.10

Parametrarna andras b&de som en grupp av numeriska datavéarden och steglést som numeriska datavarden.
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2.1.16 Avlasning och programmering av Indexerade parametrar

Parametrarna indexeras nar de placeras i en rullande stack.
Par. 15-30 Fellogg: felkodtillpar. 15-32 Larmlogg. Tid innehdller en fellogg som kan avlasas. Valj en parameter, tryck pd [OK] och anvénd navigations-

knapparna[A] [ V] for att rulla genom vérdeloggen.

Anvand par. 3-10 Fdrinstélld referens som ett exempel:

Vélj en parameter, tryck pd [OK] och anvand navigationsknapparna [A] [ Y] for att rulla genom de indexerade vérdena. Du dndrar parametervardet

genom att vélja det indexerade vérdet och trycka pd [OK]. Andra varde med knapparna [A][¥]. Tryck p8 [OK] for att godkénna den nya instéllningen.
Tryck p& [CANCEL] for att avbryta. Tryck pd [Back] for att lamna parametern.
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2.1.17 Sa har programmerar du pa den Numeriska lokala kontrollpanelen

Foljande instruktioner avser den numeriska LCP:n (LCP 101):

Mandverpanelen ar uppdelad i fyra funktionsgrupper:

1. Numerisk display.

130BA191.10

2. Menyknappar och indikeringslampor - @ndring av parametrar

och vaxling mellan visningsfunktioner.

3. Navigationsknappar och indikeringslampor (lysdioder). — —

4.  Manoverknappar och indikeringslampor (lysdioder).

1
Teckenrad i display: Statusmeddelanden som visar ikoner och i ‘
siffervarden.
Indikeringslampor (dioder):
. Gron lysdiod/On: Anger om styrsektionen &r pd. — Q‘:I'( —
Status uic Main
. Gul lysdiod/Vrn.: Anger en varning. 5 Menu Setup Menu
3 Blinkande rdd lysdiod/Alarm: Anger ett larm.
LCP-knappar
[Meny] Valj ett av foljande lagen:

. Status
. Quick Setup

3 Main Menu 3 On
Warn.
Alarm

Statuslage: Anger status for frekvensomformaren eller motorn.

Om ett larm intraffar vaxlar NLCP:n automatiskt till statuslaget. 2 2 8 :
Ett antal larm kan visas. N ] ) :
OBS!

Parameterkopiering ar inte m&jligt med den numeriska

lokala mandverpanelen LCP 101. A 1 7
f\

308P078.10

Setup 1
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Huvudmeny/Snabbinstallation anvénds for att programmera alla pa-
rametrar eller endast parametrarna i snabbmenyn (mer information finns
i beskrivningen av LCP 102 tidigare i detta kapitel).

Parametervardena kan &ndras genom att trycka p& [A] [ Y] nér vardet
blinkar.

Valj huvudmenyn genom att trycka pd [Menu]-knappen ndgra ganger.
Valj parametergruppen [xx-__] och tryck p& [OK]

Valj parametern __-[xx] och tryck pd [OK]

Om parametern ar en matrisparameter véljer du matrisnumret och tryck-
er pd [OK]

Valj nskat datavérde och tryck p& [OK].

Parametrar med funktionella val visar varden som [1], [2], etc. Beskriv-
ningar av de olika valen finns i de individuella parametrarnas kapitel i
avsnittet Parameterval

[Back] for att gd tillbaka
Arrow [A] [ V]-knapparna anvands for att mandvrera mellan komman-

don och inom parametrar.

2.1.18 Knappar for lokalstyrning

Knapparna for lokal styrning finns nederst pd LCP.

[Hand on] aktiverar styrningen av frekvensomformaren via LCP. [Hand On] startar dven motorn och nu kan du ocks& mata in motorvarvtalsdata med

Deanfitt

2 S& har programmerar du

P2-03 ..

Status
Menu

Quick
Setup

-
Main

Menu

1308P079.10

—

—

—d

130BP046.10

hjalp av pilknapparna. Knappen kan véljas som Aktiverad [1] eller Inaktiverad [0] via par. 0-40 /Hand on]-knapp p& LCP.

Externa stoppsignaler som aktiveras via styrsignaler eller en seriell buss dsidosatter ett startkommando via LCP.

Foljande styrsignaler fortsatter att vara aktiva nér [Hand on] aktiveras:
. [Hand on] - [Off] - [Auto on]
. Reset-knapp
. Utrullning stopp inverterat
. Reversering
. Menyval, Isb - Menyval, msb
. Stoppkommando frén seriell kommunikation
. Snabbstopp

. DC-broms

MG.33.M8.07 - VLT® &r ett registrerat varuméarke som tillhr Danfoss
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[Off] stoppar den anslutna motorn. Knappen kan valjas som Aktiverad [1] eller Inaktiverad [0] via par. 0-41 [Off]-knapp p& LCP.
Om ingen extern stoppfunktion har valts och om knappen [Off] dr inaktiv kan motorn stoppas genom att spanningen kopplas bort.

[Auto on] gor att frekvensomformaren kan styras via styrplintarna och/eller via den seriella kommunikationen. N&r en startsignal aktiveras p& styrplin-
tarna och/eller bussen startar frekvensomformaren. Knappen kan véljas som Aktiverad [1] eller Inaktiverad [0] via par. 0-42 fAuto on]-knapp p& LCP.

OBS!
En aktiv HAND-OFF-AUTO-signal via de digitala ingdngarna har hdgre prioritet n manéverknapparna [Hand on] [Auto on].

[Reset] anvénds for att aterstalla frekvensomformaren efter ett larm (tripp). Kan véljas som Aktivera [1] eller Inaktivera [0] via par. 0-43 [Reset]-knapp
P& LCP.

2.1.19 Initiering till fabriksinstéllningar
Initiera frekvensomformaren till fabriksinstallningarna:

Rekommenderad initiering8terstallning (via par. 14-22 Driftlige

1. VAlj par. 14-22 Driftldge Par. 14-22 Drift/dge initierar allt utom:
2. Tryck p& [OK] Par. 14-50 RFI-filter
3. Valj "Initiering" Par. 8-30 Protokoll
4. Tryck pd [OK] Par. 8-31 Adress
5. Bryt ndtspanningen och vanta tills displayen slocknar. Par. 8-32 FC-port, baudhast.
6. SI& pd natspanningen igen. Frekvensomformaren har nu ater- Par. 8-35 Min. svarsfordrdjning
stallts. Par. 8-36 Max. svarsférdrojning
Par. 8-37 Max fordr. mellan byte

Par. 15-00 Drifttimmartill par. 15-05 Overspénningar
Par. 15-20 Historiklogg: hdndelse till par. 15-22 Historiklogg. tid
Par. 15-30 Fellogg: felkodtill par. 15-32 Larmlogg: Tid

Atergéng till fabriksprogrammering

1. Bryt natspanningen och vanta tills displayen slocknat. Denna procedur initierar dterstéller allt utom:
2a. Tryck pd [Status] - [Main Menu] - [OK] samtidigt medan du Par. 15-00 Drifttimmar
startar LCP102, grafisk display Par. 15-03 Ndttillslag
2b. Tryck p& [Menu] medan du startar LCP 101, numerisk dis- Par. 15-04 Overhettningar
play Par. 15-05 Overspénningar
3. Slapp knapparna efter 5 sekunder.
4. Frekvensomformaren &r nu programmerad enligt fabriksin-
stallningarna.

OBS!
Nér du genomfor en manuell dtergdng till fabriksprogrammering du samtidigt instéliningarna for seriell kommunikation, RFI-filter
par. 14-50 RFI-filteroch felloggen.
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3 Parameterbeskrivning

3.1 Val av parametrar

Parametrarna fér FC 300 &r grupperade i parametergrupper for att det ska vara enkelt att vélja parametrar s att frekvensomformaren kan anvéndas p&
optimalt satt.
0-** Drift- och displayparametrar

. Grundinstallningar, menyhantering
3 Display- och LCP-parametrar for val av avldsning, instéllining av urvals- och kopieringsfunktionerna

1-%* | ast- och motorparametrar dér alla last- och motorrelaterade parametrar ingar

2-** Bromsparametrar
D DC-broms
D Dynamisk broms (motst&ndsbroms)
3 Mekanisk broms

e QOverspanningsstyrning

3-** Referenser och rampparametrar och DigiPot-funktionen

4-** Granser och varningar, instalining av grénser och varningsparametrar

5-** Digitala ing&ngar och ingdngar, inklusive reldstyrning

6-** Analoga ingdngar och utgdngar

7-** Styrning, instdlining av parametrar for varvtals- och processreglering

8-** Kommunikations- och tillvalsparametrar for instélining av parametrar fér FC RS485 och FC USB-porten.

9-** Profibus-parametrar

10-** DeviceNet- och CAN-féltbussparametrar

13-** Smart Logic Control-parametrar

14-** Parametrar for specialfunktioner

15-** Parametrar for information om frekvensomformaren

16-** Avlasningsparametrar

17-** Parametrar for pulsgivartillval

18-** Avlasningsparametrar 2

30-** Specialfunktioner
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3.2 Drift- och displayparametrar
3.2.1 0-** Drift / Display

Parametrar relaterade till frekvensomformarens fundamentala funktioner, funktion fér LCP-knappar och konfiguration av LCP-display.

3.2.2 0-0* Grundinstallningar

Parametergrupp for grundlaggande frekvensomformarinstaliningar.

0-01 Sprak

Option: Funktion:

Anger vilket sprék som ska anvandas pa displayen. Frekvensomformaren kan levereras med 4 olika
sprakpaket. Engelska och tyska ingdr i alla paket. Engelska kan inte tas bort eller andras.

[0] * English Ingér i sprékpaket 1 - 4
[1] Deutsch Ingdr i sprakpaket 1 - 4
[2] Francais Del av sprékpaket 1
3] Dansk Sprakpaket 1 bestdr av:
[4] Spanish Sprékpaket 1 bestdr av:
[5] Ttaliano Sprakpaket 1 bestdr av:
Svenska Sprékpaket 1 bestdr av:
[71 Nederlands Sprakpaket 1 bestdr av:
[10] Chinese Ingdr i spr@kpaket 2
Suomi Sprakpaket 1 bestdr av:
[22] English US Del av sprékpaket 4
Greek Del av sprékpaket 4
Bras.port Del av sprékpaket 4
Slovenian Del av sprékpaket 3
Korean Ingdr i sprékpaket 2
Japanese Ingdr i sprékpaket 2
Turkish Del av sprékpaket 4
Trad.Chinese Ingdr i sprakpaket 2
Bulgarian Del av sprékpaket 3
Srpski Del av sprékpaket 3
Romanian Del av sprékpaket 3
Magyar Del av sprékpaket 3
Czech Del av sprékpaket 3
Polski Del av spr8kpaket 4
Russian Del av sprékpaket 3
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Thai Ingér i sprékpaket 2
Bahasa Indonesia Ingdr i sprékpaket 2
[99] Unknown
Option: Funktion:

Du kan inte andra denna parameter nar motorn kors.

Vad displayen visar beror pé instéllningar som gjorts i parameter par. 0-02 Enhet fér motorvarvial
och par. 0-03 Regionala instéliningar. Fabriksinstallningarna av par. 0-02 £nhet for motorvarvialoch
par. 0-03 Regionala instélliningarberor pd i vilken del av varlden som frekvensomformaren levereras

i, men kan omprogrammeras efter behov.

OBS!

Om Motorvarvtalsenhet dndras, kommer vissa parametrar att dterga till sina ini-
tialvarden. Det rekommenderas att valja motorvarvtalsenheten forst och darefter
andra andra parametrar.

[0] RPM Vélj hur parametrarna fér motorvarvtal (dvs. referenser, terkopplingar, grénser) ska visas i termer
som motorvarvtal (RPM).

[1] * Hz Valj hur parametrarna for motorvarvtal (dvs. referenser, dterkopplingar, grénser) ska visas i termer
som utfrekvens till motorn (Hz).

0-03 Regionala instéllningar

Option: Funktion:
[0] * Internationellt Aktiverar par. 1-20 Motoreffekt [kW]for instélining av motoreffekt i KW och stéller in standardvardet
for par. 1-23 Motorfrekvens till 50 Hz.

[1] USA Aktiverar par. 1-20 Motoreffekt [kW] for instdlining av motoreffekten i HP och stéller in standard-
vardet for par. 1-23 Motorfrekvens till 60 Hz.

Du kan inte @ndra denna parameter nar motorn kors.
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0-04 Drifttillstand vid start (Hand)

Option: Funktion:
Vaéljer driftlage efter dteranslutningen av frekvensomformaren till natspanningen efter en nedkopp-

ling i laget Hand (lokal).

[0] Ateruppta Startar om frekvensomformaren med oférandrad lokal referens och samma installningar for start/
stopp (tillampas av [HAND ON/OFF] ) som innan frekvensomformaren stangdes av.

[1]* Tv. stopp, ref=gam. Startar om frekvensomformaren med en sparad lokal referens, efter att ndtspénningen &r p&slagen
igen och [HAND ON] har tryckts ned.

[2] Tvingat stopp, ref=0 Rterstaller den lokala referensen till 0 efter omstart av frekvensomformaren.

3.2.3 0-1* Menyhantering

Definiera och styr enskilda parametermenyer.

Frekvensomformaren har fyra parameteruppsattningar som kan programmeras oberoende av varandra. Detta gor frekvensomformaren valdigt flexibel
och 1damplig att anvénda for att 16sa avancerade styrfunktionalitetsproblem, som ofta sparar in kostnaden for extern styrutrustning. Dessa kan t.ex.
anvandas for att programmera frekvensomformaren att fungera med ett styrningsschema i en installning (t.ex. motor 1 fér horisontell rorelse) och ett
annat styrningsschema i en annan instélining (t.ex. motor 2 for vertikal rérelse). Alternativt kan de anvéndas av en OEM-maskintillverkare for att identiskt
programmera alla fabriksmonterade frekvensomformare for olika maskintyper inom en produktgrupp sd att de far samma parametrar. Under produktion
kan de sedan vélja en specifik meny beroende pd vilken maskin som frekvensomformaren ska installeras pé.

Den aktiva menyn (dvs. i den meny som frekvensomformaren for tillféllet arbetar) kan véljas i par. 0-10 Aktiv menyoch visas i LCP. Genom att anvanda
multikonfiguration ar det majligt att vélja mellan konfigurationer med frekvensomformaren i drift eller stoppad, via digital ingéng eller seriella kommu-
nikationskommandon. Om det &r nddvéndigt att andra meny under drift maste par. 0-12 Menyn &r ldnkad till vara programmerad pd ratt satt. Med hjalp
av par. 0-11 Redigera meny &r det méjligt att redigera parametrar i alla menyer under det att frekvensomformaren fortsatter att kora i sin aktiva meny
som kan vara en annan an den som redigeras. Med hjélp av par. 0-51 Menykopiering &r det méjligt att kopiera parameterinstallningar mellan menyer for
att méjliggora snabbare igdngkérning om liknande parameterinstallningar kravs i flera menyer.

0-10 Aktiv meny

Option: Funktion:

Valj meny for att styra frekvensomformarens funktioner.

[0] Fabriksprog Kan inte &ndras. Den innehdller Danfoss datauppséttning och kan anvéndas som datakalla vid &ter-
stallning av de andra menyerna till kédnda varden.

[1]* Meny 1 Meny 1[1]till Meny 4 [4] &r de fyra separata parametermenyerna inom vilka alla parametrar kan
programmeras.

[2] Meny 2

[3] Meny 3

[4] Meny 4

[9] Extra menyval Fjérrval av menyer med hjélp av digitala ingdngar och den seriella kommunikationsporten. Den hér

menyn anvander instéllningarna frdn par. 0-12 Menyn &r lénkad till. Stoppa frekvensomformaren
innan du gér &ndringar i funktionerna utan &terkoppling och med 8terkoppling

Anvand par. 0-51 Menykopiering for att kopiera en meny till en eller alla menyer. Stoppa frekvensomformaren innan du véxlar mellan menyer som
innehdller parametrar markerade med "kan ej andras under drift" och som har olika varden. For att undvika konflikt hos instéllningarna fér samma
parameter inom tva olika menyer, lanka ihop menyerna med par. 0-12 Menyn &r linkad till. Parametrar markerade som "kan ej andras under drift" har
markeringen FALSKT i parameterlistorna i avsnittet Parameteriistor.
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0-11 Redigera meny
Option: Funktion:
Valj den meny som ska redigeras (dvs. programmeras) under drift; antingen den aktiva menyn eller

en av de inaktiva menyerna.

[0] Fabriksprog. Kan inte redigeras men kan anvéndas som datakalla om du vill 8terstélla de andra menyerna till
kénda varden.

[1]* Meny 1 Meny 1[1] till Meny 4[4] kan redigeras fritt under drift, oberoende av den aktiva menyn.

[2] Meny 2

[3] Meny 3

[4] Meny 4

[9] Aktiv meny Kan ocksé redigeras under drift. Redigera den valda menyn fr&n en rad olika kéllor: LCP, FC RS485,

FC USB eller upp till fem faltbuss platser.

Meny
1
: P 0-11 ‘:l'_”i‘:'_‘l:
; o
0000
4
Meny
1
2
> Po-11 |51
3
4
Meny

1
2
3
4

PLC-faltbuss

Meny
1 __
: P 0-11 mesi]
: gl ]
4
130BA199.10
0-12 Menyn ar lankad till
Option: Funktion:

For att mojliggéra konfliktfria &ndringar frén en meny till en annan under drift, linkas menyerna
som innehdller parametrar som inte kan &ndras under drift. Lanken garanterar synkronisering av
parametervarden markerade som "kan ej andras under drift" vid flyttning fr&n en meny till en annan
under drift. Parametrar markerade som "kan ej andras under drift" kan identifieras med etiketten
FALSKT i parameterlistorna i avsnittet Parameteriistor.

Par. 0-12 Menyn &r ldnkad tillanvands for Ext. menyval i par. 0-10 Aktiv meny. Ext. menyval anvands
for att flytta mellan menyer under drift (dvs. medan motorn &r igdng).

Exempel:

Anvand Ext. menyval for att vaxla frdn Meny 1 till Meny 2 medan motorn &r igdng. Programmera i
Meny 1 och se sedan till att Meny 1 och Meny 2 &r synkroniserade (eller "lankade"). Synkronisering
kan utforas pa tva satt:

1. Andra den redigerade menyn till Meny 2[2] i par. 0-11 Redigera meny och stéll in par. 0-12 Menyn
ar lénkad tilltill Meny 1 [1]. Detta startar lankningsprocessen (synkroniseringen).
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130BP075.10

OR

2. Medan du &r kvar i Meny 1, kopiera Meny 1 till Meny 2. Ange sedan par. 0-12 Menyn &r ldnkad
tilltill Meny 2[2]. Detta startar lankningsprocessen.

130BP076.10

Nar lankningen ar slutford visas vardet {1,2} i par. 0-13 Avidsning. Ldnkade menyerfor att ange att
alla aktiva parametrar som ar markerade med "kan ej andras under drift" nu & desamma i Meny 1
och Meny 2. Om det sker &ndringar i en parameter av typen "kan ej andras under drift", till exempel
par. 1-30 Statorresistans (Rs), i Meny 2, kommer @ndringen automatiskt att ske aven i Meny 1. En
vaxling mellan Meny 1 och Meny 2 under drift & nu majlig.

[o] * Inte lankad
[1] Meny 1
[2] Meny 2
[3] Meny 3
[4] Meny 4

0-13 Avlasning: Lankade menyer

Matris [5]
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 255 N/A] Visa en lista dver alla menyer ldnkade genom par. 0-12 Menyn &r lénkad till. Parametern har ett

index for varje parameterinstallning. Parametervardet som visas for varje index representerar vilken
meny som ar lankad till den parameterinstallningen.

Index LCP vérde
0 {0}

1 {1,2}

2 {1,2}

3 {3}

& {4>

Tabell 3.2: Exempel: Meny 1 och 2 &r lankade
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0-14 Avlasning: Redig. menyer/kanal
Range: Funktion:

0* [-2147483648 - 2147483647 ] Visa instéllningen for par. 0-11 Redigera meny for var och en av de fyra olika kommunikationska-
nalerna. Nar numret visas i hex, som det gor i LCP, representerar varje nummer en kanal.

Talen 1-4 representerar ett konfigurationsnummer, "F" innebar fabriksinstallning och "A" innebar
aktiv konfiguration. Kanalerna &r fran vanster till hoger: LCP, FC-buss, USB, HPFB1-5.

Numret AAAAAA21h innebar till exempel att FC-bussen valde Meny 2 i par. 0-11 Redigera
meny,LCP valde Meny 1 och alla andra anvénde den aktiva menyn.

3.2.4 0-2* LCP Display

Definiera variabler som visas pd den grafiska LCP:n.

OBS!
Se parameters par. 0-37 Displaytext 1, par. 0-38 Displaytext 2 och par. 0-39 Displaytext 3 for information om hur du skriver display-
texter.

0-20 Displayrad 1.1, liten

Option: Funktion:
Valj en variabel for display i rad 1, vanster position.
[0] Inget Inget displayvarde valt.
[9] Performance Monitor
[37] Display Text 1
[38] Display Text 2
[39] Display Text 3
[953] Profibus-varningsord

[1005] Avlasning Sandfel, raknare
[1006] Avlasning Mottag.fel, réknare
[1007] Avlasning Buss av, raknare
[1013] Varningsparameter

[1230] Varningsparameter

[1472] VLT-larmord

[1473] VLT-varningsord

[1474] VLT Utok. statusord

[1501] Drifttid

[1502] kWh-raknare

[1600] Styrord Aktuellt styrord

[1601] Referens [Enhet] Total referens (summan av digital/analog/forinstalld/buss/fryst referens/dka och minska) i vald en-
het.

[1602] Referens % Total referens (summan av digital/analog/forinstalld/buss/fryst referens/dka och minska) i procent.

[1603] Statusord Aktuellt statusord.

[1605] Faktiskt huvudvarde [%] Faktiskt varde i procent.

[1609] Anpassad avlasning
[1610] Effekt [kW] Motorns faktiska effektférbrukning i kW.

[1611] Effekt [hk] Motorns faktiska effektforbrukning i hk.
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[1612]
[1613]
[1614]
[1615]
[1616]
[1617]
[1618]

[1619]
[1620]
[1621]
[1622]

[1625]
[1630]

[1632]

[1633]

[1634]

[1635]
[1636]
[1637]
[1638]
[1639]
[1650]
[1651]
[1652]

[1653]
[1660]

[1661]
[1662]
[1663]
[1664]

[1665]

[1666]
[1667]
[1668]

[1669]

36

Motorspanning
Frekvens
Motorstrom
Frekvens [%]
Moment [Nm]
Varvtal [v/m]
Motor, termisk

KTY-sensortemperatur
Motorvinkel

Torque [%] High Res.
Moment [%]

Moment [Nm] Hog
DC-busspanning

Bromsenergi/s

Bromsenergi/2 min

Kylplattans temp.

Vaxelriktare, termisk

Nominell strém, vaxelriktare

Maximal strém, vaxelriktare
SL Controller, status
Styrkortstemperatur

Extern referens
Pulsreferens

Aterkoppling [enhet]

DigiPot-referens

Digital ingdng

Plint 53, switchinstdllning
Analog ingdng 53
Plint 54, switchinstallning
Analog ingdng 54

Analog utgéng 42 [mA]

Digital utgéng [bin]
Frekv.ingdng nr 29 [Hz]
Frekv.ingdng nr 33 [Hz]

Pulsutgéng nr 27 [Hz]

Dottt

Anger spanningen till motorn.

FC300 Programmeringshandbok

Motorfrekvensen, dvs. utfrekvensen frén frekvensomformaren i Hz.
Fasstrommen i motorn matt som ett effektivvarde.

Motorfrekvensen, dvs. utfrekvensen frdn frekvensomformaren i procent.
Aktuellt motormoment i Nm

Varvtal i [v/m] (varv per minut), dvs. motoraxelns varvtal vid &terkoppling.

Termisk belastning p& motorn, berdknad genom ETR-funktionen.

Aktuell motorbelastning i procent av nominellt motormoment.

Mellankretsspanningen i frekvensomformaren.

Aktuell bromseffekt som 6verfors till ett externt bromsmotstdnd.
Anges som ett momentant varde.

Bromseffekt som dverfors till en extern bromsresistor. Medeleffekten for de senaste 120 sekunderna
berdknas kontinuerligt.

Aktuell temperatur pd frekvensomformarens kylplatta. Urkopplingsgrénsen &r 95 +5° C; 3terin-
koppling sker vid 70 +5° C.

Vaxelriktarens procentuella belastning.

Frekvensomformarens nominella strém.

Frekvensomformarens maximala strém.

Status for den 8tgérd som utférs av regulatorn.

Styrkortets temperatur.

Summan av den externa referensen i procent, dvs. summan av analog/puls/buss.
Frekvensen i Hz ansluten till de digitala ingdngarna (18, 19 eller 32, 33).

Referensvardet frén programmerade digitala ingéngar.

Signalstatus for de 6 digitala plintarna (18, 19, 27, 29, 32 och 33). Det finns 16 bitar totalt men
endast sex av dem anvands. Ingadng 18 stammer 6verens med den anvéanda biten langst till vanster.
Signal 1&g = 0; Signal hég = 1.

Instéliningen for ing&ngsplint 54. Strom = 0; Spanning = 1.

Faktiska vardet pd ingdng 53 antingen som referensvarde eller skyddsvarde.
Installningen for ingdngsplint 54. Stréom = 0; Spanning = 1.

Faktiskt varde p& ingdng 54 antingen som referensvarde eller skyddsvarde.

Faktiska vérdet pd utgdng 42 i mA. Anvand par. 6-50 Plint 42, utgdng for att vélja vardet som ska
visas.

Binara vardet for alla digitala utgdngar.
Faktiska vardet for frekvensen pd plint 29 som en impulsingéng.
Faktiska vérdet for frekvensen pd plint 33 som en impulsing&ng.

Faktiska vardet fér impulser pd plint 27 i digitalt utgéngslage.
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[1670] Pulsutgéng nr 29 [Hz] Faktiska vardet for impulser pa plint 29 i digitalt utgéngslage.

[1671] Relautgéng [bin]

[1672] Raknare A Applikationsberoende (till exempel SLC-styrning)

[1673] Rdknare B Applikationsberoende (till exempel SLC-styrning)

[1674] Prec.stopp, raknare Visar det faktiska raknarvardet.

[1675] Analog in X30/11 Faktiskt varde pd ingdng X30/11 antingen som referensvarde eller skyddsvarde.

[1676] Analog in X30/12 Faktiskt varde pd ingdng X30/12 antingen som referensvarde eller skyddsvarde.

[1677] Analog ut X30/8 [mA] Faktiskt vérde pd utgdng X30/8 i mA. Anvénd par. 6-60 Plint X30/8, utgdng for att vélja vardet som
ska visas.

[1678] Analog ut X45/1 [mA]
[1679] Analog ut X45/3 [mA]

[1680] Faltbuss, CTW 1 Styrord (CTW) mottaget fr&n bussmastern.

[1682] Faltbuss, REF 1 Huvudreferensvérde som skickats med styrord frdn bussmastern.
[1684] Komm.tillval, STW Utokat statusord for faltbusskommunikationstillval.

[1685] FC-port, CTW 1 Styrord (CTW) mottaget fr&n bussmastern.

[1686] FC-port, REF 1 Statusord (STW) skickat till bussmastern.

[1690] Larmord Ett eller flera larm i form av en Hex-kod

[1691] Larmord 2 Ett eller flera larm i form av en Hex-kod

[1692] Varningsord En eller flera varningar i form av en Hex-kod.

[1693] Varningsord 2 En eller flera varningar i form av en Hex-kod.

[1694] Utok. statusord En eller flera tillstdndskoder i form av en Hex-kod.

[1836] Analog Input X48/2 [mA]
[1837] Temp. Input X48/4

[1838] Temp. Input X48/7

[1839] Temp. Input X48/10

[1860] Digital Input 2

[1890] Process PID-fel

[1891] Process-PID-utgdng

[1892] Process-PID, byglad utgéng

[1893] Forst. skalad utfrekvens for process-
PID

[3019] Fadning, deltafrek. skalad
[3110] Bypass Status Word
[3111] Bypass Running Hours
[3401] PCD 1 Skriv till MCO
[3402] PCD 2 Skriv till MCO
[3403] PCD 3 Skriv till MCO
[3404] PCD 4 Skriv till MCO
[3405] PCD 5 Skriv till MCO
[3406] PCD 6 Skriv till MCO
[3407] PCD 7 Skriv till MCO
[3408] PCD 8 Skriv till MCO
[3409] PCD 9 Skriv till MCO
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[3410] PCD 10 Skriv till MCO

[3422] PCD 2 Las frdn MCO

[3424] PCD 4 Las frdn MCO

[3426] PCD 6 Las frdn MCO

[3428] PCD 8 Las frdn MCO

[3430] PCD 10 L&s frén MCO

[3441] Digitala utgdngar

[3451] Kommandoangiven position

[3453] Indexposition, slav

[3455] Kurvposition

[3457] Synkroniseringsfel

[3459] Faktisk masterhastighet

[3461] Axelstatus

[3464] MCO 302-status

[3470] MCO-larmord 1

[9913] Idle time

[9917] tConl time

[9919] Time Optimize Measure

[9921] HS Temp. (PC2)

[9923]  HS Temp. (PC4)

[9925] HS Temp. (PC6)

[9927] HS Temp. (PC8)

0-21 Displayrad 1,2, liten

Option: Funktion:
[1614] *  Motorstrom V&lj en variabel for visning pa rad 1, mellanposition. Alternativen &r samma som de som listas for
par. 0-20.
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0-22 Displayrad 1,3, liten

Option: Funktion:
[1610] *  Effekt [kW] Valj en variabel for visning pd rad 1, héger position. Alternativen & samma som de som listas for
par. 0-20.

0-23 Displayrad 2, stor

Option: Funktion:

[1613]*  Frekvens Valj en variabel for visning pd rad 2. Alternativen & samma som de som listas for par. 0-20.

0-24 Displayrad 3, stor
Va&lj en variabel for visning pé rad 3.

Option: Funktion:

[1502] *  kWh-rdknare Alternativen ar samma som de som raknas upp i par. 0-20 Displayrad 1.1, liten.

0-25 Personlig meny

Range: Funktion:
Application [0 - 9999 ] Ange upp till 50 parametrar som ska visas i Q1 Personlig meny som n&s med knappen [Quick Menu]
dependent* p& LCP. Parametrarna visas i Q1 Personlig meny i den ordning de programmerats in i den har ma-

trisparametern. Ta bort parametrar genom att ange deras varde till "0000".

Detta kan till exempel anvéndas for att ge en snabb enkel &tkomst till bara en eller upp till 50

parametrar som kraver &ndring pd regelbunden basis (till exempel p.g.a. fabriksunderhéll) eller for

att en underleverantér ska kunna genomféra en enkel ig8ngkdrning av sin utrustning.

3.2.5 0-3*LCP Anpassad avldsning

Det gér att anpassa displayelementen for olika syften: *Anpassad avlédsning. Varde i forhallande till varvtal (linjart, kvadratiskt eller i kubik beroende p&

vilken enhet som har valts i par. 0-30 £nhet, anv.def. visning *Displaytext. Textstrang som lagras i en parameter.

Anpassad avldsning

Det beréknade vérdet som ska visas baseras pé instéllningarna i par. 0-30 Enhet, anv.def. visning, par. 0-31 Minvérde for anv.def. visning (endast linjéra),

par. 0-32 Maxvdrde for anv.def. visning, par. 4-13 Motorvarvial, dvre gréns [rpm], par. 4-14 Motorvarvtal, dvre gréns [Hz] och faktiskt varvtal.

Anpassad avlgsning (virde)

P 16-09 -

Anpassad avldsning g

enhet P 0-30 §

Max.vérde -

P -

Min.viirde

Endast linjéra

enheter

P 0-31 Motorvarvtal
orvarvial,

rans

—13 (RPM)
—14 (Hz)
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Relationen beror pd vilken typ av enhet som har valts i par. 0-30 £nhet, anv.def. visning:

Enhetstyp Varvtalsrelation

Flode, mangd

Kvadratisk

0-30 Enhet for anvandardef. visning
Option: Funktion:

[0] * Inget

[5] PPM

[11] rpm

[20] I/s

[22] I/h

[24] m3/min

[30] kg/s

[32] kg/h

[34] t/h

[41] m/min

[60] °C

[71] bar

[73] kPa

[80] kw

[121] gal/s
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[122] gal/min

[123] gal/h
[124] CFM
[125] ft3/s

[126] ft3/min

[127] ft3/h
[130] Ib/s
[131] Ib/min
[132] Ib/h
[140] ft/s
[141] ft/min
[145] ft
[160] °F
[170] psi
[171] Ib/in2
[172] in wg
[173] ft WG
[180] HP

0-31 Min.vdrde for anvandardef. visning

Range: Funktion:

0.00 Cus- [Application dependant] Den har parametern staller in minvarde for den anvandardefinierade visningen (intraffar vid noll-
tomReadou- vatvtal). G&r endast att stélla in till ndgot annat &n 0 nar en linjar enhet valjs i par. 0-30 Enhet for
tUnit* anvandardef. visning. For kvadratiska enheter och enheter i kubik &r minimivardet 0.

0-32 Maxvarde for anv.def. visning

Range: Funktion:

100.00 Cus- [Application dependant] Den har parametern stéller in maxvarde som ska visas nar motorns varvtal har nétt det instéllda
tomReadou- vardet for par. 4-13 Motorvarvtal, évre gréns [rpm] eller par. 4-14 Motorvarvtal, évre gréns [Hz]
tUnit* (beror pd instéllning i par. 0-02 Enhet for motorvarvtal).

0-37 Display Text 1
Range: Funktion:

0* [0-0] Ange en text som kan visas i den grafiska displayen genom att vélja Visa text 1 [37] i par. 0-20,
0-21, 0-22, 0-23 eller 0-24.

0-38 Display Text 2
Range: Funktion:

0* [0-0] Ange en text som kan visas i den grafiska displayen genom att valja Visa text 2 [38] i par. 0-20,
0-21, 0-22, 0-23 eller 0-24.

0-39 Display Text 3
Range: Funktion:

0* [0-0] Ange en text som kan visas i den grafiska displayen genom att valja Visa text 3 [39] i par. 0-20,
0-21, 0-22, 0-23 eller 0-24.
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3.2.6 0-4* LCP Knappsats

Aktivera, inaktivera och l6senordsskydda enskilda knappar p& LCP-knappsatsen.

0-40 [Hand on]-knapp pa LCP
Option: Funktion:

[0] Inaktiverad Ingen effekt nér [Hand on] trycks ned. Valj [0] Inaktiverad for att undvika oavsiktlig start av frek-
vensomformaren i laget Hand on.

[1]* Aktiverad LCP véxlar till Hand on-lage direkt ndr [Hand on] trycks ned.

[2] Lésenord Efter att [Hand on] trycks ned kravs ett I6senord. Om par. 0-40 ingdr i Personlig meny, definiera d&
losenordet i par. 0-65 Personlig meny, l6senord. Ange annars lésenordet i par. 0-60 Huvudmeny-
l6senord

[3] Hand Off/On N&r [Hand on] trycks ned en gang véxlar LCP till OfFlage. Nar den trycks ned igen vaxlar LCP till
Hand orrlage.

[4] Hand Off/On m. I6senord Samma som [3] men ett I6senord krévs (se [2]).

0-41 [Off]-knapp pa LCP

Option: Funktion:

[0] * Inaktiverad Undviker oavsiktligt stopp av frekvensomformaren.

[1] * Aktiverad

[2] Loésenord Undviker oauktoriserade stopp. Om par. 0-41 /Off]-knapp p& LCPingdr i Snabbmeny, definiera d&

l6senordet i par. 0-65 Snabbmenyldsenord.

0-42 [Auto on]-knapp pé LCP

Option: Funktion:

[o] * Inaktiverad Undvik oavsiktlig start av frekvensomformaren i laget Auto.

[1]* Aktiverad

[2] Loésenord Undviker obehdrig start i laget Auto. Om par. 0-42 [Auto on]-knapp p&d LCPingdr i Snabbmeny,

definiera da I6senordet i par. 0-65 Snabbmenyldsenord.

0-43 [Reset]-knapp pa LCP

Option: Funktion:

[o] * Inaktiverad Ingen funktion nar [Reset]-knappen trycks ned. Undviker oavsiktlig larmaterstélining.

[1] * Aktiverad

[2] Lésenord Undviker oauktoriserad &terstélining. Om par. 0-43 [Reset]-knapp p& LCPingdr i Snabbmeny, de-

finiera d& l6senordet i par. 0-65 Snabbmenyldsenord.
[7] Enabled without OFF Rterstaller frekvensomformaren utan instalining i laget Off.

[8] Password without OFF Rterstaller frekvensomformaren utan instéllning i laget Off. Ett I6senord krévs nar [Reset] trycks
ned (se [2]).
3.2.7 0-5* Kopiera/spara

Kopiera parameterinstallningar mellan menyer och till/fr&n LCP.

0-50 LCP-kopiering

Option: Funktion:

[o] * Ingen kopiering

[1] Alla till LCP Kopierar alla parametrar i alla instéliningar frén frekvensomformarens minne till LCP-minnet.
[2] Alla frén LCP Kopierar alla parametrar i alla instéllningar frdn LCP-minnet till frekvensomformarens minne.
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[3] Storleksob. fr&n LCP Kopiera enbart de parametrar som ar oberoende av motorns storlek. Det sistndmnda alternativet
kan anvéndas for att programmera flera enheter med samma funktion utan att stéra motordata.

[4] Fil frdn MCO till LCP
[5] Fil frén LCP till MCO
[6] Data from DYN to LCP
[7] Data from LCP to DYN

Du kan inte andra denna parameter nar motorn kors.

0-51 Menykopiering

Option: Funktion:
[0] * Ingen kopiering No function
[1] Kopiera till meny 1 Kopierar alla parametrar i den aktuella redigeringsmenyn (som definieras i par. 0-11 Redligera

meny) till Meny 1.

[2] Kopiera till meny 2 Kopierar alla parametrar i den aktuella redigeringsmenyn (som definieras i par. 0-11 Redigera
meny) till Meny 2.

[3] Kopiera till meny 3 Kopierar alla parametrar i den aktuella redigeringsmenyn (som definieras i par. 0-11 Redligera
meny) till Meny 3.

[4] Kopiera till meny 4 Kopierar alla parametrar i den aktuella redigeringsmenyn (som definieras i par. 0-11 Redigera
meny) till Meny 4.

[9] Kopiera till alla Kopierar éver parametrarna i den aktuella menyn till var och en av menyerna 1 till 4.

3.2.8 0-6* Losenord

Definiera l6senordsdtkomst till menyer.

0-60 Huvudmenylésenord

Range: Funktion:

100 N/A* [0 - 999 N/A] Definiera I6senordet for &tkomst till huvudmenyn med knappen [Main Menu]. Om par. 0-61 Atkomst
till huvudmeny utan lésenord har angetts till Fullsténdig &tkomst [0] ignoreras denna parameter.

0-61 Atkomst till huvudmeny utan losenord

Option: Funktion:

[o] * Full dtkomst Inaktiverar I6senordet som ar definierat i par. 0-60 Huvudmenylosenord.

[1] LCP: Skrivskyddad Forhindra obehdrig andring av huvudmenyns parametrar.

[2] LCP: Ingen dtkomst Forhindra obehdrig visning och d@ndring av huvudmenyns parametrar.

[3] Buss: Skrivskydd Skrivskyddade funktioner fér parametrar pd faltbuss och/eller FC-standardbuss.
[4] Buss: Ingen &tkomst Ingen &tkomst till parametrar tilldts via faltbuss och/eller FC-standardbuss.

[5] Alla: Skrivskyddad Skrivskyddade funktioner for parametrar pd LCP, faltbuss eller FC-standardbuss.
[6] Alla: Ingen &tkomst Ingen 8tkomst till LCP, faltbuss eller FC-standardbuss &r tilldten.

Om Full Stkomst [0] har valts ignoreras parametrarna par. 0-60 Huvudmenyldsenord, par. 0-65 Personlig meny, lésenord och par. 0-66 Atkomst till
personlig meny utan losenord.

0-65 Snabbmenylésenord
Range: Funktion:

200* [-9999 - 9999 ] Definiera I6senordet for atkomst till snabbmenyn med knappen [Quick Menu]. Om par. 0-66 Atkomst
till snabbmeny utan losenord ar installd p& Full tkomst [0] ignoreras denna parameter.
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0-66 Atkomst till snabbmeny utan l6senord

Option: Funktion:

[o] * Full dtkomst Inaktiverar I6senordet som ar definierat i par. 0-65 Snabbmenyldsenord.

[1] LCP: Skrivskyddad Forhindrar obehdrig @ndring av snabbmenyns parametrar.

[2] LCP: Ingen &tkomst Forhindrar obehdrig visning och andring av snabbmenyns parametrar.

[3] Buss: Skrivskydd Skrivskyddade funktioner fér snabbmeny-parametrar pd faltbuss och/eller FCstandardbuss.
[4] Buss: Ingen tkomst Ingen dtkomst till parametrar tilldts via faltbuss och/eller FC standardbuss.

[5] Alla: Skrivskyddad skrivskyddade funktioner fér snabbmeny-parametrar pd LCP, faltbuss eller FC standardbuss.
[6] Alla: Ingen tkomst Ingen &tkomst tillLCP, faltbuss eller FC standardbuss é&r tilldten.

Om par. 0-61 Atkomst till huvudmeny utan losenord har angetts till Fullstindig Stkomst [0] ignoreras denna parameter.

0-67 Losenordsskyddad dtkomst till bussar

Range: Funktion:
0* [0-9999 ] Att skriva till denna parameter hjélper anvéndarna att 13sa upp frekvensomformaren frénbuss/
MCT10.
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3.3 Parametrar: Belastning och motor

3.3.1 1-0* Allmanna instalin.

Definiera huruvida frekvensomformaren ska vara i varvtalslage eller momentldge; och huruvida den interna PID-styrningen ska vara aktiv eller ej.

1-00 Konfigurationslage

Option: Funktion:

Valj vilken applikationsstyrprincip som ska anvandas da en fjarreferens (via analog ingdng eller
faltbuss ar aktiv. En fjarreferens kan endast vara aktiv d3 par. 3-13 Referensplats ar stalld pa [0]
eller [1].

[0] * Varvtal utan terk. Aktiverar varvtalsstyrning (utan terkopplingssignal fr&n motorn) med automatisk kompensering av
efterslapning for nastan konstant varvtal vid varierande belastning.
Kompenseringarna ar aktiva men kan inaktiveras efter behov i parametergruppen 1-0* Last/motor.

[1] Varvtal med 8terk. Mbjliggér pulsgivardterkoppling fr&n motor. Ger fullt h&llmoment vid 0 v/m.
For dkad varvtalsnoggrannhet, ge en dterkopplingssignal och stéll in varvtalets PID-regulator.

[2] Moment Anslut pulsgivardterkopplingssignalen for varvtalet till pulsgivaring&ngen. Endast méjlig med tillval
"Flux m. motordterk.",par. 1-01 Motorstyrningsprincip . Endast FC 302

[3] Process Gor att processtyrning kan anvandas i frekvensomformaren. Parametrarna for processtyrning anges
i parametergrupperna 7-2* och 7-3*.

[4] Mom u 8terkoppl. Majliggor anvandning av moment utan &terkoppling i VWC*-lagepar. 1-01 Motorstyrningsprincip).
Moment-PID-parametrarna anges i parametergrupp 7-1*.

[5] Fadning M6jliggdr anvandning av fadningsfunktion i par. 30-00 Fédningsiédge till par. 30-19 Fédning, deltar-
rek. skalad.

[6] Ytupprullning Aktiverar specifika ytupprullningsparametrar i parametergrupp 7-2* och 7-3*.

[7] Utokad PID-vrvtl OL Specifika parametrar i par. grupp 7-2* till 7-5*.

[8] Utdkad PID-vrvtl CL Specifika parametrar i par. grupp 7-2* till 7-5*.

1-01 Motorstyrningsprincip

Option: Funktion:
Avgor vilken motorstyrningsprincip som ska anvdndas.

[0] * u/f specialmotorlage, for parallellt anslutna motorer i speciella motorapplikationer. Nar U/f &r valt kan
egenskapen for styrprincipen redigeras i par. 1-55 U/f~forhéllande-U och par. 1-56 U/f-forhdllande-
F.

[1] WC+ Voltage Vector Control-princip lamplig for de flesta applikationer. Den huvudsakliga fordelen med

VVCPlusdrift &r att den anvénder en robust motormodell.

[2] Flux sensorless Fluxvektorstyrning utan pulsgivaraterkoppling for enkel installation och talighet mot plétsliga last-
forandringar. Endast FC 302.

[3] Flux m. motordterk. mycket hog noggrannhet och momentstyrning, lamplig for de mest kréavande applikationerna. En-
dast FC 302.

I allménhet uppnds bésta axelprestanda med n&gon av de tv& fluxvektorstyrldgena Flux sensorless [2] och Flux m. motoréterk. [3].

Du kan inte andra denna parameter nar motorn kors.
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Par. 1-00
Par. 1-01 ‘[O] Varv- [1] Varv- [2] Moment | [3] Process |[4] Mo- [5] Fadning |[6] Ytupp- |[7] Utok. |[8] Utok.
tals-OL tals-CL PID OL PID CL
[0] U/f
[1] vvCplus

[2] Flux givarlés

[3] Flux med motoréter-
koppling

Tabell 3.3: Oversikt dver mdjliga kombinationer av instéliningar i par. 1-00 Konfigurationsidge och par. 1-01 Motorstyrningsprincip. Gra celler markerar
mojliga kombinationer.

1-02 Flux motoraterkopplingskalla

Option: Funktion:
Valj det granssnitt som ger dterkoppling frén motor.
[0] Motorterk. P1-02
[1] * 24V-pulsgivare A och B kanal-pulsgivare, som endast kan anslutas till den digitala ingdngsplinten 32/33. Plint 32/33
maste programmeras till ingen funktion.
[2] MCB 102 Pulsgivartillval som kan konfigureras i par. grupp 17-1*
Denna parameter finns bara i FC 302.
[3] MCB 103 Upplosartillval som kan konfigureras i par. grupp 17-5**
[5] MCO 2 pulsgivargranssnitt 2 till den valfria programmerbara rorelseregulatorn MCO 305.
[6] Analog ingéng 53
[71 Analog ingdng 54
[8] Frekvensingéng 29
[9] Frekvensingdng 33

Du kan inte &ndra denna parameter nar motorn kors.

1-03 Momentegenskaper

Option: Funktion:
Valj 6nskad momentegenskap.
VT och AEO &r b8da energisparande 8tgérder

[o] * Konstant moment Motoraxeleffekten ger konstant moment vid variabel varvtalsstyrning.

[1] Variabelt moment Motoraxeleffekten ger variabelt moment under variabel varvtalsstyrning. Ange variabel momentnivé
i par. 14-40 Var. moment, nivé.

[2] Autom. energioptim. Optimerar automatiskt energiférbrukningen genom att minska magnetisering och frekvens via
par. 14-41 Minimal AEO-magnetisering och par. 14-42 Minimal AEO-frekvens.
[5] Constant Power Funktionen ger en konstant effekt i ett faltférsvagningsomrdde. Foljer formeln:

p _ Moment x v/m
konstant — 9550

Valet kan vara otillgéngligt beroende pé frekvensomformarkonfiguration.

Du kan inte &ndra denna parameter nar motorn kors.

1-04 Overbelastningsldge

Option: Funktion:
[o] * Hoégt moment Tilldter upp till 160 % Gvermoment.
[1] Normalt moment For 6verdimensionerad motor - tilldter upp till 110 % Gvermoment.

Du kan inte &ndra denna parameter nér motorn kors.
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1-05 Konfiguration i lokalt ldge

Option: Funktion:

Valj vilket konfigurationslége par. 1-00 Konfigurationsldgefor tillampningar, dvs. applikationsstyr-
princip som ska anvéndas nar en lokal LCPreferens &r aktiv. En lokal referens kan bara vara aktiv
nar par. 3-13 Referensplatsér satt till [0] eller [2]. Som standard &r den lokala referensen endast
aktiv i Hand-lage.

[0] Varvtal utan aterk.
[1] Varvtal med &terk.
[2] * Som konf.lage P.1-00

1-06 Clockwise Direction

Denna parameter definierar termen "Medurs" i enlighet med LCP riktningspil. Anvénds for att I&tt kunna andra riktning pd motoraxelrotationen utan

att behova véxla kablar. (Géller frdn programvaruversion 5.84)

Option: Funktion:
[0] * Normal Motoraxel kérs medurs nér frekvensomformaren ansluts U -> U; V -> V, och W -> W till motor.
[1] Inverse Motoraxel kdrs moturs nér frekvensomformaren ansluts U -> U; V -> V, och W -> W till motor.

Denna parameter kan inte dndras nér motorn &r igdng.

3.3.2 1-1* Motorval

Parametergrupp for instéllining av motordata.
Du kan inte andra den har parametergruppen nar motorn kors.

1-10 Motorkonstruktion

Option: Funktion:
Valj typ av motorkonstruktion.
[o] * Asynkront For asynkronmotorer.
[1] PM, ej utprag. SPM For permanentmagnetmotorer (PM).

Notera att PM-motorer kan delas in i tvd grupper, med yttre magneter (ej utpraglad) eller inre
magneter (utpraglad).

Motorkonstruktionen kan endera vara asynkron eller ha en permanentmagnet (PM).

3.3.3 1-2* Motordata

Parametergrupp 1-2* omfattar indata frdn méarkskylten pd den anslutna motorn.
Parametrarna i parametergrupp 1-2* kan inte &ndras medan motorn &r igdng.

OBS!
Om vérdet for dessa parametrar dndras, pverkar detta instéllningen av andra parametrar.

1-20 Motoreffekt [kW]
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*
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1-21 Motoreffekt [HK]
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

1-22 Motorspdnning
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

1-23 Motorfrekvens

Range: Funktion:
Application [20 - 1000 Hz] Min/Max motorfrekvens ar 20 — 1 000 Hz
dependent* Vélj motorfrekvensvardet frdn motorns méarkskyltsdata. Om du valjer ett annat vérde &n 50 Hz eller

60 Hz, maste de belastningsoberoende instaliningarna i par. 1-50 Motormagnetisering vid nollvarv-
taltill par. 1-53 Frekvens byte styrmodel/ justeras. Vid drift pd 87 Hz med 230/400 V-motorer ska
markskyltsdata anges for 230 V/50 Hz. Anpassa par. 4-13 Motorvarvial, dvre grans [rpm] och
par. 3-03 Maximireferens till 87 Hz-tillampningen.

1-24 Motorstrom
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

1-25 Nominellt motorvarvtal

Range: Funktion:
Application  [10 - 60000 RPM] Ange det nominella motorvarvtalet frén motorns markskyltsdata. Data anvands for att berdkna mo-
dependent* torkompensationer.

OBS!
Motorvarvtalet maste alltid vara lagre an synkront varvtal.

1-26 Markmoment motor

Range: Funktion:
Application [0.1 - 10000.0 Nm] Mata in vardet pd motorns markskylt. Standardvardet motsvarar den nominella uteffekten. Denna
dependent* parameter &r tillganglig nar par. 1-10 Motorkonstruktion har angetts till PM, ej utprég. SPM [1], dvs.

parametern galler endast for PM och inte utpraglade SPM-motorer.
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1-29 Automatisk motoranpassning (AMA)

Option: Funktion:
AMAfunktionen optimerar dynamiska motorprestanda genom att automatiskt optimera de avance-

rade motorparametrarna (par. 1-30 Statorresistans (Rs)till par. 1-35 Huvudreaktans (Xh)) nar mo-
torn stdr stilla.

Aktivera AMA-funktionen genom att trycka p& [Hand on] efter det att [1] eller [2] valts. Se ocksd
avsnittet Automatisk motoranpassning i Design Guide. Efter en normal sekvens kommer displayen
att visa texten: "Tryck pd [OK] for att slutféra AMA". Nar man tryckt p& [OK]-knappen &r frekven-
somformaren klar for drift.

Du kan inte dndra denna parameter nar motorn kors.

[0] * Av

[1] Aktivera fullst. AMA Utfor AMA for statormotstdndet Rs, rotormotsténdet R;, statorldckagereaktansen Xi, rotorlackage-
reaktansen Xz och huvudreaktansen Xn Valj inte detta tillval om ett LC-filter anvénds mellan frek-
vensomformaren och motorn.
FC 301: Fullstdndig AMA omfattar inte Xn-matning for FC 301. I stéllet faststalls Xn-vardet frén mo-
torns databas. Rs ar den justeringsmetoden (se 1-3* Av. Motordata).
T4/T5 E- och F-ramar, T7 D, E- och F-ramar kor bara en reducerad AMA nar fullsténdig AMA valjs.
Det rekommenderas att inhdmta Avancerade Motordata fran motortillverkaren att ange i par. 1-31
till 1-36 for basta prestanda.

[2] Aktivera red. AMA Utf6r endast en reducerad AMApd statormotstandet Rs i systemet.

Obs!

. Basta majliga anpassning av frekvensomformaren erhdlls om AMA kors pd en kall motor.

AMA kan inte utféras medan motorn &r igdng.

AMA kan inte utféras p& permanentmagnetmotorer.

OBS!
Det ar viktigt att stdlla in motorpar. 1-2* korrekt, eftersom dessa utgér en del av AMAalgoritmen. En AMA méste for att erhdlla optimal
dynamisk motorprestanda. Detta kan ta upp till 10 minuter, beroende pd motorns effekt.

OBS!
Undvik att generera externa vridmoment vid AMA.

OBS!
Om ndgon av instéllningarna i par. 1-2*andras, par. 1-30 Statorresistans (RsXill par. 1-39 Motorpolerkommer de avancerade motor-
parametrarna, att terstallas till fabriksinstéliningarna.

OBS!
AMA fungerar problemfritt p& 1 motorstorlek ned, fungerar p& 2 motorstorlekar ned , fungerar séllan 3 motorstorlekar ned och fungerar
aldrig 4 motorstorlekar ned. Kom ihdg att nogrannheten i den uppmétta motorn kommer att vara lagre vid drift med motorer som &r

%2, 2 22 2

mindre &n nominell VLTstorlek.
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3.3.4 1-3* Adv. motordata

Parametrar for avancerade motordata. Motordata i par. 1-30 Statorresistans (Rs) till par. 1-39 Motorpoler méste stimma med den aktuella motorn for
optimal kérning av motorn. Fabriksinstaliningarna &r varden som baserats p& vanliga motorparametervarden frdn standardmotorer. Om motorparamet-
rarna inte anges korrekt kan ett funktionsfel i frekvensomformarsystemet intraffa. Om motordata inte ar kdnda, rekommenderar vi att en AMA (automatisk
motoranpassning) utfors. Se avsnittet Automatisk motoranpassning i Design Guide. AMA-sekvensen justerar alla motorparametrar utom rotorns trég-
hetsmoment och jarnforlustmotstdndet (par. 1-36 Jarmforlustmotstind (Rfe)).

Parameter 1-3* ioch 1-4* kan inte &ndras nér motorn &r igéng.

130BA065.12

Bild 3.1: Motsvarande diagram fér en asynkronmotor

1-30 Statorresistans (Rs)
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

1-31 Rotorresistans (Rr)
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

1-33 Stator Lack Reaktans (X1)
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

1-34 Rotorlackagereaktans (X2)
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

1-35 Huvudreaktans (Xh)
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

1-36 Jarnforlustmotstand (Rfe)
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

1-37 Induktans for d-axel (Ld)
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*
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1-39 Motorpoler

Range: Funktion:
Application [2 - 100 ] Ange antalet motorpoler.
dependent*
Poler ~nn@ 50 Hz ~Nn@60 Hz
2 2700 - 2880 3250 - 3460
4 1350 - 1450 1625 - 1730
6 700 - 960 840 - 1153

Tabellen visar antalet poler for normala varvtalsomré&den for olika motortyper. Definiera motorer konstruerade for andra frekvenser separat. Motorpols-
vardet &r alltid ett jamnt tal eftersom det anger det totala antalet poler, inte par med poler. Frekvensomformaren skapar den inledande instéllningen i
par. 1-39 Motorpolerbaserat pépar. 1-23 Motorfrekvens och par. 1-25 Nominellt motorvarvtal.

1-40 Mot-EMK vid 1000 RPM
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

1-41 Motorvinkel, forskjutning

Range: Funktion:

0* [-32768 - 32767 ] Ange korrekt forskjutningsvinkel mellan PM-motorn och indexpositionen (envarvs) for tillhdrande
pulsgivare eller upplosare. Vardeintervallet 0-32768 motsvarar 0-2*pi (radianer). Efter att frekven-
somformaren startats anvander du DC-héll och anger vardet for par. 16-20 Motorvinkel i den har
parametern.

Den har parametern ar endast aktiv nar par. 1-10 Motorkonstruktion har angetts till PM, ej utprag.
SPM [1] (permanentmagnetmotor).

3.3.5 1-5* Belastn.ober instdlining

Parametrar for instélining av belastningsoberoende motorinstallningar.

1-50 Motormagnetisering vid nollvarvtal
Range: Funktion:

100 %* [0 - 300 %] Anvand denna par. tillsammans med par. 1-51 Min. varvtal normal magnetiser. [v/mfor att f& en
annan termisk belastning pd motorn nar den kors pa lagt varvtal.
Ange ett varde i procent av den nominella magnetiseringsstrommen. For I3gt véarde kan leda till
minskat moment p& motoraxeln.

Magn. strom
100% —
|
Par.1-50 /lr
|
}
Par.1-51 Hz
130BA045.11 Par.1-52 RPM
1-51 Min. varvtal normal magnetiser. [v/m]
Range: Funktion:
Application  [10 - 300 RPM] Stall in 6nskat varvtal for normal magnetiseringsstrom. Om du staller in en Iagre frekvens &n motorns
dependent* efterslapningsfrekvens kommer instéllningarna i par. 1-50 Motormagnetisering vid nollvarvtal och

par. 1-51 Min. varvtal normal magnetiser. [v/m]inte att ha ndgon betydelse.
Anvand denna par. tillsammans med par. 1-50 Motormagnetisering vid nollvarvtal. Se diagrammet
for par. 1-50 Motormagnetisering vid nollvarvtal.
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1-52 Min. varvtal normal magnetiser. [Hz]

Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

1-53 Frekvens byte styrmodell
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

1-54 Voltage reduction in fieldweakening
Range: Funktion:

0 V* [0 - 100 V] Vérdet pd denna parameter minskar den maximalt tillgéngliga spanningen fér motorns flux i falt-
férsvagning, slunda blir mer spanning tillganglig for momentet. Tank pa att alltfor héga varden
kan ge stopproblem vid héga varvtal.

1-55 U/f-forhadllande-U

Range: Funktion:
Application  [0.0 - 1000.0 V] Mata in spanningen vid varje frekvenspunkt s& att du manuellt skapar ett U/f-forh8llande som
dependent* matchar motorn.

Frekvenspunkterna definieras i par. 1-56 U/f-forhéllande-F.
Den hér parametern &r en array-parameter [0-5] och ar endast tillganglig nar par. 1-01 Motorstyr-
ningsprincip &r instélld p& U/f[0].

1-56 U/f-forhdllande-F
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

Motorspanning 130BA166.10
Par 1-55 [x]

A
15505 —— — — —— — — — — — — — —
1554 ———— — — — — — —
1-55[3)}— — — — — — — —

1-55[2] — — — —
1-55[1]— — I
1-55[0] !
1-56  1-56 1-56 1-56  1-56 156
[0] [1] [2] [3] [4] [5]

Utfrekvens
Par 1-56 [x]

1-58 Flystart Test Pulses Current
Range: Funktion:

30 %* [0 - 200 %] Styr magnetiseringsstrommen i procent for de pulser som anvands for att kanna av motorriktningen.
En reducering av detta vdrde reducerar det genererade momentet. 100 % innebar nominell mo-
torstrom. Denna parameter ar endast aktiv nar par. 1-73 Flygande start ar aktiverad. Denna para-
meter finns bara fér VVCPUs,
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1-59 Flystart Test Pulses Frequency

Range: Funktion:

200 %* [0 - 500 %] Styr procentandelen i den testpulsfrekvens som anvands for att kdnna av motorriktningen. En 6kning
av detta varde reducerar det genererade momentet. 100 % innebar 2 ganger efterslapningsfrek-
vensen. Denna parameter ar endast aktiv nar par. 1-73 Flygande start &r aktiverad. Denna para-
meter finns bara for VVCPUs,

3.3.6 1-6* Belastn.ber. instdllning

Parametrar for justering av belastningsberoende motorinstallningar.

1-60 Belastningskomp. vid lagt varvtal

Range: Funktion:

100 %* [0 - 300 %] Ange vardet i % for att kompensera spanningen i férhéllande till belastningen nér motorn kérs p&
1&gt varvtal och uppnd den optimala U/f-funktionen. Vilket frekvensomrde den har parametern &r
aktiv inom bestams av motorstorleken.

Motorstorlek | vaxlingsfrekvens
0,25 kW-7,5 kW |< 10 Hz

Um

130RA04R 11

100%- Par.1-60 Par.1-61

|
Brytpunkt

fur

1-61 Belastningskomp. vid hogt varvtal

Range: Funktion:

100 %* [0 - 300 %] Ange vérdet i % for att kompensera spanningen i férhallande till belastningen nér motorn kérs pd
hogt varvtal och uppnd den optimala U/f-funktionen. Vilket frekvensomr8de den hér parametern &r
aktiv inom bestdms av motorstorleken.

Motorstorlek | vaxlingsfrekvens

0,25 kW-7,5 kW [> 10 Hz

1-62 Efterslapningskomp.

Range: Funktion:

Application  [-500 - 500 %] Ange vardet i % for eftersldpningskompensation fér att kompensera for toleranser i vardet for
dependent* nm,n. Eftersldpningskompensation berdknas automatiskt utifrdn motorns nominella varvtal nw.

Denna funktion &r inte aktiv nar par. 1-00 Konfigurations/dge &r stalld till Varvial med Sterk. [1] eller
Moment [2] Momentstyrning med varvtalsdterkoppling eller n&r par. 1-01 Motorstyrningsprincip ar
stalld till specialmotorlaget U/f[0].
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1-63 Efterslapningskomp., tidskonstant

Range: Funktion:

Application  [0.05 - 5.00 s] Ange efterslapningskompensationens reaktionstid. Ett hogt varde ger I&ngsam reaktion och ett [&gt

dependent* varde ger snabb reaktion. Om problem med ldgfrekvensresonans uppstdr, anvand en langre tids-
installning.

1-64 Resonansdampning
Range: Funktion:

100 %* [0 - 500 %] Ange resonansdampningsvardet. Stall in par. 1-64 Resonansddmpning och par. 1-65 Resonans-
démpning, tidskonstant for att hjélpa till att eliminera hégfrekventa resonansproblem. Oka vérdet i
par. 1-64 Resonansdémpning for att minska resonanssvangningarna.

1-65 Resonansdampning, tidskonstant
Range: Funktion:

5 ms* [5 - 50 ms] Stéll in par. 1-64 Resonansdampning och par. 1-65 Resonansdampning, tidskonstant for att hjdlpa
till att eliminera hogfrekventa resonansproblem. Ange en tidskonstant som ger den basta damp-
ningen.

1-66 Min. strom vid Iagt varvtal

Range: Funktion:

100 %* [Application dependant] Ange minimal motorstrém vid 1dgt varvtal; se par. 1-53 Frekvens byte styrmodell. Om man Gkar
denna strém, forbattras motorns vridmoment vid 8gt varvtal.
Par. 1-66 Min. strém vid I8gt varvtakktiveras nar par. 1-00 Konfigurationsldge = Vavtal utan Ster-
koppling [0]. Frekvensomformaren kérs med konstant strém genom motorn for varvtal under 10
Hz.
For varvtal dver 10 Hz styr motor-flux-modellen i frekvensomformaren motorn. par. 4-16 Moment-
gréns, motordrift och/eller par. 4-17 Momentgréns, generatordrift justerar automatiskt
par. 1-66 Min. strém vid I8gt varvtal. Parametern med det hogsta vérdet justerar par. 1-66 Min.
strom vid 18gt varvial. Strominstéliningen i par. 1-66 Min. strém vid I8gt varvtal &r sammansatt av
den momentgenererande strommen och magnetiseringsstrommen.
Exempel. Ange par. 4-16 Momentgréns, motordrift till 100 % och stall in par. 4-17 Momentgréns,
generatordrifttill 60 %. par. 1-66 Min. strém vid I8gt varvtal justeras automatiskt till omkring 127
%, beroende pd motorns storlek.
Denna parameter finns endast for FC 302.

1-67 Belastn.typ

Option: Funktion:
[o] * Passiv belastning For transportbands-, flakt- och pumptilldmpningar.
[1] Aktiv belastning For Iyfttillampningar som anvénds i eftersldpningskompensation vid 13ga varvtal. Om du véljer Aktiv

belastning [1] stéller du in par. 1-66 Min. strém vid Igt varvtaltill en nivd som motsvarar maximalt

moment.

Denna parameter finns endast fér FC 302.

1-68 Minimum troghet
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

Du kan inte &ndra denna parameter nar motorn kors.
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1-69 Maximum tréghet

Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

Du kan inte andra denna parameter nar motorn kors.

3.3.7 1-7* Startjusteringar

Parametrar for instdlining av speciella motorstartfunktioner.

1-71 Startférdr.
Range: Funktion:

0.0 s* [0.0 - 10.0 s] Denna parameter hanvisar till startfunktionen som valts i par. 1-72 Startfunktion.
Ange tidsférdrojningen som kravs innan acceleration paborjas.

Option: Funktion:
Valj startfunktion under startfordrojning. Denna parameter &r lankad till par. 1-71 Startfordr..

[0] DC-hall/fordr.tid Spanningssatter motorn med en DC-hdllstrém (par. 2-00 DC-héllstrom) under startfordrojningsti-
den.

[1] DC-broms/fordr.tid Spanningssatter motorn med en DC-bromsstrom (par. 2-01 DC-bromsstrém) under startfordroj-
ningstiden.

[2] * Utrullning/fordr.tid Motorn rullar ut under startférdrojningstiden (vaxelriktare av).

[3] Startvarvtal medurs Endast méljigt med VVC+.

Anslut funktionen som beskrivs i par. 1-74 Startvarvtal [rpm] och par. 1-76 Startstrom i startford-
rojningstiden.

Oavsett vilket vérde som anges av referenssignalen motsvarar utvarvtalet instéllningen for star-
tvarvtalet i par. 1-74 Startvarvtal [rpm]eller par. 1-75 Startvarvtal [HzJoch utgdngsstrommen mot-
svarar instéliningen for startstrdmmen i par. 1-76 Startstrém. Den har funktionen anvands normalt
i lyftanordningar utan motvikt, speciellt sddana med konankarmotor som startar medurs och dar-
efter kors i referensriktningen.

[4] Horisontal drift Endast moljigt med VVC+.
For att f& den funktion som beskrivs i par. 1-74 Startvarvtal [rpm] och par. 1-76 Startstrém under
startférdrojningstiden. Motorn kors i referensriktningen. Om referenssignalen antar vardet noll (0)
par. 1-74 Startvarvtal [romjignoreras och utvarvtalet blir noll (0). Utgéngens strém motsvarar in-
stallningen av startstrémmen i par. 1-76 Startstrom.

[5] VVC+/Flux medurs endast for de funktioner som beskrivs i par. 1-74 Startvarvtal [rpm]. Startstrommen berdknas au-
tomatiskt. Den har funktionen anvénder endast startvarvtalet under startfordréjningstiden. Oavsett
vilket varde som anges av referenssignalen motsvarar utvarvtalet installningen for startvarvtalet i
par. 1-74 Startvarvtal [rpm].Startvarvtal/strém medurs [3] och VW@ s/Flux medurs [5] anvands
vanligen i lyftapplikationer. Startvarvtal/spénning i referensriktning [4] anvands speciellt i tillamp-
ningar med motvikt och vagrét rorelse.

[6] Lyftmek. broms Om du vill anvdnda mekaniska bromsstyrningsfunktioner, par. 2-24 Stoppférdrdjning till
par. 2-28 Extra forstarkningsfaktor.. Denna parameter &r bara aktiv d& par. 1-01 Motorstyrnings-
princip har angetts till [3] Alux med motordterk.(Endast FC 302).

[7]1 VVC+/Flux counter-cw
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1-73 Flygande start

Option: Funktion:
Med hjélp av denna funktion kan du fénga in en motor som pa grund av t.ex. strémavbrott roterar
fritt.

[0] * Inaktiverad No function

[1] Aktiverad Aktiverar frekvensomformaren till att "fdnga upp" och styra en roterande motor.
Nar par. 1-73 Flygande start ar aktiverad har par. 1-71 Startférdr. och par. 1-72 Startfunktioningen
funktion.

[2] Alltid aktiverad

Du kan inte @ndra denna parameter nar motorn kors.

OBS!
Denna funktion rekommenderas for lyftapplikationer.
For effektniver 6ver 55 kW méste fluxldge anvéndas for att uppnd basta prestanda.

1-74 Startvarvtal [rpm]

Range: Funktion:
Application [0 - 600 RPM] Stéll in motorns startvarvtal. Efter startsignalen hoppar utvarvtalet till det instéllda vardet. Stall in
dependent* startfunktionen i par. 1-72 Startfunktiortill [3], [4] eller [5] och stall in fordréjningstiden for start i

par. 1-71 Startfordr..

1-75 Startvarvtal [Hz]
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

1-76 Startstrom
Range: Funktion:

0.00 A* [Application dependant] Vissa motorer, t.ex. koniska ankarmotorer, behdver extra strom/startvarvtal for att koppla ur rotorn.
Extra strom/startvarvtal stélls in i par. 1-76 Startstrom. Stéll in par. 1-74 Startvarvtal [rpom]. Stall in
par. 1-72 Startfunktion till [3] eller [4] och stall in startfordrdjningstiden i par. 1-71 Startfordr..

Denna parameter kan anvandas for lyfttillampningar (konisk rotor).

3.3.8 1-8* Stoppjusteringar

Parametrar for instélining av speciella stoppfunktioner fér motorn.

1-80 Funktion vid stopp
Option: Funktion:

Valj frekvensomformarfunktion efter ett stoppkommando eller efter det att varvtalet rampats ned
enligt instéliningarna i par. 1-81 Min. varvial for funktion v. stopp [v/m].

[0] * Utrulining Lamnar motorn i fritt Idge. Motorn &r fr&nkopplad fr&n frekvensomformaren.

[1] DC-hall Spanningssatter motorn med en DC-halistrom (se par. 2-00 DC-héllstrom).

[2] Motorkontroll Kontrollerar om en motor &r ansluten.

[3] Férmagnetisering Skapar ett magnetfalt medan motorn &r stoppad. Motorn kan nu skapa ett snabbt startmoment.

Endast for asynkronmotorer.

[4] DC-spénning U0

[5] Coast at low reference
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1-81 Min. varvtal for funktion v. stopp [v/m]

Range: Funktion:
Application [0 - 600 RPM] Stall in varvtalet som aktiverar par. 1-80 Funktion vid stopp.
dependent*

1-82 Min. varvtal for funktion v. stopp [Hz]

Range: Funktion:

Application  [Application dependant]

dependent*

1-83 Funktion for precisionsstopp

Option: Funktion:

[0] * Precisionsrampstopp Uppnér hog repeternoggrannhet for stoppunkten.

[1] Raknare (8terst.) Kor frekvensomformaren fr&n mottagning av pulsstartsignal, tills antalet pulser som programmerats
av anvéndaren i par. 1-84 Precisionsstopp, réknarvérde har mottagits i ingdngsplint 29 eller in-
gdngsplint 33.
En intern stoppsignal aktiverar den normala nedramptiden (par. 3-42 Ramp 1, nedramptid,
par. 3-52 Ramp 2, nedramptid, par. 3-62 Ramp 3, nedramptid eller par. 3-72 Ramp 4, nedramp-
tid). Pulsraknarfunktionen aktiveras (startar tidtagningen) p8 startsignalens bérjan (vid véxling fr&n
stopp till start). Efter varje precisionsstopp aterstélls det antal pulser som réknats under nedramp-
ningen till 0 v/m.

[2] Raknare Samma som [1] men det antal pulser som réknats under nedrampningen till 0 v/m subtraheras fran
vardet i par. 1-84 Precisionsstopp, réknarvérde.

[3] Kompenserad Stannar i exakt samma punkt oberoende av aktuellt varvtal, fordrojs stoppsignalen internt nar det
aktuella varvtalet &r lagre an maximalt varvtal (instéllt i par. 4-19 Max. utfrekvens).

[4] Komp. rékn (8ter.) Samma som [3] men efter varje precisionsstopp aterstélls det antal pulser som réknats under ned-
rampningen till 0 v/m.

[5] Komp. raknare Samma som [3] men det antal pulser som raknats under nedrampningen till 0 v/m subtraheras fran

vardet i par. 1-84 Precisionsstopp, réknarvérde.

Du kan inte @ndra denna parameter nér motorn kors.

1-84 Precisionsstopp, raknarvarde

Range: Funktion:

100000* [0 - 999999999 ] Mata in rdknarvardet som ska anvéndas i den integrerade precisionsstoppfunktionen,
par. 1-83 Funktion for precisionsstopp.
Maximalt tilldten frekvens pd plint 29 eller 33 &r 110 kHz.

1-85 Precisionsstopp, varvtalskomp.fordr.

Range: Funktion:

10 ms* [0 - 100 ms] Mata in fordréjningstiden for givare, PLC:er, osv. som ska anvandas i par. 1-83 Funktion fér preci-
sionsstopp. 1 varvtalskompenserat stopplage har férdréjningstiden vid olika frekvenser ett stort in-
flytande pé stoppfunktionen.

3.3.9 1-9* Motortemperatur

Parametrar for instdllning av temperaturskyddsfunktionerna for motorn.

1-90 Termiskt motorskydd

Option: Funktion:

Frekvensomformaren avgér motortemperaturen for motorskydd pa tre olika sétt:
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[or*
[1]
[2]

[3]

[4]
[5]
(6]
[7]
(8]
[9]
[10]

Inget skydd
Termistorvarning

Termistortripp

ETR-varning 1

ETR-tripp 1
ETR-varning 2
ETR-tripp 2
ETR-varning 3
ETR-tripp 3
ETR-varning 4
ETR-tripp 4

M FC300 Programmeringshandbok

. Via en termistorgivare som &r ansluten till en av de analoga eller digitala ingdngarna
(par. 1-93 Termistorkélla). Se avsnittet PTC-termistoransiutning.

. Via KTY-givare ansluten till en analog ingéng (par. 1-96 KTY-termistorresurs). Se avsnittet
KTY-givaransiutning.

. Genom berdkning (ETR - elektroniskt motorskydd) av den termiska belastningen, baserad
pa den aktuella belastningen och tiden. Den berdknade termiska belastningen jamférs med
nominell motorstrom Imn och nominell motorfrekvens fw,n. Berdkningarna raknar ut be-

hovet av en lagre belastning vid lagre varvtal pd grund av mindre kylning fran flakten i
motorn.

Kontinuerligt dverbelastad motor ndr ingen varning eller tripp av frekvensomformaren kravs.
Aktiverar en varning nar den anslutna termistorn i motorn reagerar i héndelse av motoréverhettning.

Stoppar (trippa) frekvensomformaren nar den anslutna termistorn eller KTY-givaren i motorn rea-
gerar i hdndelse av motoréverhettning.

Termistorns urkopplingsvarde ar > 3 kQ.

Integrera en termistor (PTC-sensor) i motorn for skydd av lindningen.

Se beskrivningen nedan

Vélj ETR-varning 1-4 om du vill ha en varning pé displayen nar motorn &r Gverbelastad.

Valj ETR-tripp 1-4 om du vill att frekvensomformaren ska trippa nar motorn &r dverbelastad.

Programmera en varningssignal via en av de digitala utgédngarna. Signalen visas i handelse av en varning och om frekvensomformaren trippar (termisk
varning). Funktionerna 1-4

ETR (Elektroniskt plintreld) réknar ut belastningen dar dem valda frekvensomformaren &r aktiv. ETR borjar till exempel berdkna da instéllning 3 &r vald.
For den nordamerikanska marknaden: ETR ger klass 20 &verbelastningsskydd for motorer, och uppfyller NEC.

2000

1000

600
500
400
300

100
60

40
30

20

175ZA052.11

~
I~ fOUT=1xfMN

—~ fOUT=2xfMN

/

fOUT=0,2xfM,N

M

1,0 1,2 14 1, 1, 20 IMN
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1-91 Extern motorflakt
Option: Funktion:

[0] * Nej Ingen extern flakt kravs, dvs. motorn nedstémplas vid 13gt varvtal.

[1] Ja Anvander en extern motorflakt (extern ventilation), s& att ingen nedstédmpling krévs vid 1&gt varvtal.

Diagrammet nedan foljs om motorstrommen &r ldgre @n den nominella motorstrémmen (se
par. 1-24 Motorstrém). Om motorstrommen Overstiger den nominella strommen, minskar fortfa-
rande drifttiden som om ingen flakt vore installerad.

t(s) =
o
o
<
8
2000 a
1000
600
500 \
400
300
200
™~ 1xPar 1-23
100
60
50
40
30
20 M
IMNOM
10
1.0 12 14 16 18 20 Par 1-24

3.3.10 PTC-termistoranslutning

R
[a]
4000
3000
1330
550
250
—
s[C
-20°C ¥ nominell-5°C| 9 nominell +5°C
¥ nominell
175HA184.10

Motorskydd kan implementeras med hjalp av en rad tekniker: PTC- eller KTY-sensorer (se dven avsnitt KTY-givaransiutningar) i motorlindningar; mekanisk
termisk brytare (Klixon-typ); eller elektronisk-termiskt reld (ETR).

Anvénda en digital ingdng och 24 V som stromforsorjning:

Exempel: Frekvensomformaren trippar nér motortemperaturen blir for hog
Parameterinstélining:

Stéll in par. 1-90 7ermiskt motorskydd till Termistortripp [2]
Stéll in par. 1-93 Termistorkélla till Digital ingéng [6]
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130BA151.1C
z
o)
N
+ < O % AV
12|13|18(19(27(29|32|33|20|37
C JIC J|C J|C J|C J|C J|C J|C J|C J|C ]|
0|00 |0|0|0|0|0]0|0O
IC>I IOI IOI IOI IOI IOI IOI IC)I IOI IOI
; PR >
PTC / Termistor <6.6 kO 510.8 kO R
Anvéanda en digital ing&ng och 10 V som stromférsorjning:
Exempel: Frekvensomformaren trippar nar motortemperaturen blir for hog.
Parameterinstédlining:
Stall in par. 1-90 Termiskt motorskydd till Termistortripp [2]
Stéll in par. 1-93 Termistorkélla till Digital ingéng [6]
>
o
T
39(42[50[53[54[55
C |C |C |C |C |C ]
[e){e)[e)[e][e]e)
IO! IO! lq)! IOI IO! IO! st
1
AV
12[13[18|19(27(29(32|33|20(37
C |C |C |C |C |C |C |C 1|C |C ]
O|0|0|0|0|0
Q|0|0|0|0|0|0|D|O|O

PTC / Termistor <800 Q >2.7 ke

Anvanda en analog ingdng och 10 V som strémforsorjning:

Exempel: Frekvensomformaren trippar nar motortemperaturen blir for hog.
Parameterinstallning:

Stall in par. 1-90 Termiskt motorskydd till Termistortripp [2]

Stéll in par. 1-93 Termistorkélla till Analog ingéng 54 2]

PTC / Termistor

Ingang N&tspanning Troskelvarden for
Digital/analog volt urkoppling

Digital 24V < 6,6 kQ-> 10,8 kQ
Digital 10V < 800Q - > 2,7 kQ
Analog oV <3,0kQ->3,0kQ
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OBS!
Kontrollera att vald natspanning foljer specifikationen for det termistorelement som anvéands.

1-93 Termistorkalla

Option: Funktion:
V&lj den ingdng till vilken termistorn (PTC-givare) bér anslutas. En analog ingdng [1] eller [2] kan
inte véljas om den analoga ingdngen redan anvands som en referenskélla (véljs i par. 3-15 Referens
1, kélla, par. 3-16 Referens 2, kélla eller par. 3-17 Referens 3, kdlla ).
N&r MCB 112 anvénds maste valet [0] Zngen alltid véljas.

[0] * Inget

[1] Analog ingdng 53
[2] Analog ingdng 54
[3] Digital ingdng 18
4] Digital ingdng 19
[5] Digital ingdng 32
[6] Digital ingdng 33

OBS!

Du kan inte andra denna parameter nar motorn kérs.

OBS!
Digital ingdng ska stéllas in p& [0] PNVP - Active p8 24V i par. 5-00.

3.3.11 KTY, givaranslutning
(endast FC 302)

KTY-sensorer anvands speciellt i permanentmagnetservomotorer (PM-motorer) fér dynamisk justering av motorparametrar som statormotstdnd
(par. 1-30 Statorresistans (Rs)) for PM-motorer men ocksd i rotormotstdnd (par. 1-31 Rotorresistans (Rr)) for asynkrona motorer, beroende p& lind-
ningstemperatur. Berakningen ar:

Rs = Rsy0 x(1 + O(CUXAT)[Q] dar o, = 0.00393

KTY-givare kan anvandas for motorskydd (par. 1-97 KTY-grénsvérdesnivé).
FC 302 kan hantera tre typer av KTY-givare, definierade i par. 1-95 K7Y-sensortyp. Den verkliga sensortemperaturen kan utldsas i par. 16-19 K7Y-
sensortemperatur.
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> \ §
o 3
< 4k 0 KTY typ 3 KTY typ 2 H
39| 42| 50| 53| 54|55 KTYtyp 1
L 1|( L L 1|C 1L 1|
O|0[0010|O %0 20@25°C
O|0|O|O|D|D par 19502
[ 1|[ [ [ 1| |8 1L ]
2k Q
10k@25°C
par 1-95[1]
10k@100°C
1ka 7 par 1-95[0]
—
ok 0 >
-100 0 25 100 200
Temperatursensor [°C]
OBS!
Om motortemperaturen anvands genom en termistor eller KTY-sensor uppfylls inte PELV i héndelse av kortslutningar mellan motor-
lindningar och givare. For att félja PELV maste givaren extraisoleras.

1-95 KTY-sensortyp

Option: Funktion:
Valj den typ av KTY-sensor som anvands. Denna parameter finns endast fér FC 302.
[o] * KTY-sensor 1 1 kQ vid 100° C
[1] KTY-sensor 2 1 kQ vid 25° C
[2] KTY-sensor 3 2 kQ vid 25° C

1-96 KTY-termistorresurs
Option: Funktion:

Vélj analog ingdngsplint 54 som KTY-sensoringdng. Plint 54 kan inte véljas som KTY-kélla om den
ocksd anvands som referens (par. 3-15 Referensresurs 1 till par. 3-17 Referensresurs 3).

Denna parameter finns endast fér FC 302.

OBS!
KTY-givaranslutning mellan plint 54 och 55 (GND). Se bild i avsnittet K7Y-giva-
ranslutning.

[0] * Inget
[2] Analog ingéng 54

1-97 KTY-grdnsvardesniva

Range: Funktion:

80 C* [-40 - 140 C] Valj KTY-sensorns gransvarde for termiskt motorskydd.
Denna parameter finns endast for FC 302.
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3.4 Parametrar: Nromsar

3.4.1 2-** Bromsar

Parametergrupp for instélining av bromsfunktioner i frekvensomformaren.

3.4.2 2-0* DC-broms

Parametergrupp for konfiguration av DC-bromsen och DC-hallfunktionerna.

2-00 DC-hdlistrom

Range: Funktion:

50 %* [Application dependant] Ange ett varde for hallstrom som ett procentvérde av den nominella motorstrommen Im,y SOom anges
i par. 1-24 Motorstrém. 100 % DC-h8lIstrom motsvarar Iw.

Den har parametern uppréatthéller motorfunktionen (hdllimoment) eller férvéarmer motorn.
Den har parametern &r aktiv om DC-A&// har valts i par. 1-72 Startfunktion eller par. 1-80 Funktion

vid stopp [1].
OBS!
Maximivdrdet ar beroende av den nominella motorstrommen.
OBS!

Undvik 100 % strém under langre tid. Det kan skada motorn.
Laga varden pd DC-hdll ger storre strommar &n forvantat med stérre motoreffektstorlekar. Detta fel kommer att 6ka i takt med att
effekten okar.

2-01 DC-bromsstrom

Range: Funktion:

50 %* [Application dependant] Ange ett varde i procent av den nominella motorstrommen I, se par. 1-24 Motorstrém. 100 %
DC-bromsstrom motsvarar Im.
DC-bromsstrém anvénds pd ett stoppkommando, om varvtalet &r lgre &n grénsen som anges i
par. 2-03 DC-broms, inkoppl.varvtal, nar funktionen DC-broms inverterad &r aktiv eller via den se-

riella kommunikationsporten. Bromsstrommen &r aktiv under den tidsperiod som stallts in i
par. 2-02 DC-bromstid.

OBS!
Maximivérdet &r beroende av den nominella motorstrémmen.
OBS!
Undvik 100 % strdm under langre tid. Det kan skada motorn.

2-02 DC-bromstid

Range: Funktion:

10.0 s* [0.0 - 60.0 s] Stéll in tiden for DC-bromsstrémmen som anges i par. 2-01 DC-bromsstrém da den aktiverats.
Range: Funktion:

Application [Application dependant]

dependent*

2-04 DC-broms, inkoppl.varvtal [Hz]
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*
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3.4.3 2-1* Bromsenergifunkt.

Parametergrupp for val av dynamiska bromsparametrar. Géller endast for frekvensomformare med bromschopper.

2-10 Bromsfunktion

Option: Funktion:
[o] * Av Inget bromsmotsténd &ar anslutet.
[1] Motstdndsbroms Bromsmotstandet &r inforlivat i systemet, for avledning av éverskott av bromsenergi som varme.

Genom anslutning av ett bromsmotsténd tilldts en hégre mellankretsspanning under bromsning
(generatordrift). Funktionen Motstdndsbroms &r endast aktiv pd frekvensomformare med en in-
byggd dynamisk broms.

[2] AC-broms Kan anvandas for att fa battre bromsformdga utan att bromsmotstand behdver anvandas. Denna
parameter styr en dvermagnetisering av motorn nar den kérs med generatorisk belastning. Denna
funktion kan forbattra OVC-funktionen. Genom att 6ka de elektriska férlusterna i motorn kan OVC-
funktionen 6ka bromsmotsténdet utan att verskrida den Gvre spanningsgransen. Observera att AC-
broms inte &r lika effektiv som dynamisk motstandsbroms.

AC-broms anvands fér VWC* och flédesldge med och utan terkoppling.

2-11 Bromsmotstidnd (ohm)
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

2-12 Bromseffektgrans (kW)

Range: Funktion:

Application  [Application dependant]

dependent*

F6r 200-240 V-enheter: 3902 % drifttid
Pmotstind = R x 120 W]

Fér 380-480 V-enheter 7782 x_drifttid
Pmotstind = R x 120 g

For 380-500 V-enheter 8102 x drifitid
Pmotstind = — R x 120 W]

For 575-600 V-enheter 9432 x drifttid
Protstind = — R x 120 W

Parametern ar endast aktiv pd frekvensomformare med inbyggd dynamisk broms.
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2-13 Bromseffektovervakning

Option: Funktion:
Parametern ar endast aktiv pd frekvensomformare med inbyggd dynamisk broms.
Med denna parameter kan du aktivera dvervakning av effekten till bromsmotsténdet. Effekten be-
rdknas med utgdngspunkt frdn motstandet (par. 2-11 Bromsmotstind (ohm)), mellankretsspan-
ningen och motsténdets arbetstid.

[0] * Av Ingen bromseffektdvervakning krévs.

[1] Varning Aktiverar en varning pd displayen dd effekten &verstiger 100 % av &vervakningsgrénsen
(par. 2-12 Bromseffektgréns (kW) ) under 120 s.
Varningen férsvinner d3 effekten sjunker under 80 % av 6vervakningsgrénsen.

[2] Tripp Trippar frekvensomformaren och visar ett larm nér den beraknade effekten 6verskrider 100 % av
Overvakningsgransen.

[3] Varning och tripp Aktiverar bda ovan, inklusive varning, tripp och larm.

Om effektovervakningen har satts till Av[0] eller Varning [1] fortsatter bromsfunktionen att vara aktiv dven om &vervakningsgransen overskrids. Detta
kan leda till termisk Gverbelastning av motst&ndet. Du kan ocksd generera en varning via en reld utgang eller digital utgdng. Matnoggrannheten for
effektévervakningen ar beroende av noggrannheten pd motstdndets Ohm-vérde (bor vara béattre an + 20 %).

2-15 Bromskontroll

Option: Funktion:

Valj typ av test och évervakningsfunktion fér att kontrollera anslutningen till bromsmotstdndet, eller
om ett bromsmotsténd &r narvarande, och visa sedan en varning eller ett larm i hdndelse av fel.

OBS!

Bromsmotsténdets fr&nkopplingsfunktion testas under systemstart. Bromsens
IGBT-test utférs dd ingen bromsning sker. Varning eller tripp avbryter broms-
funktionen.

Testsekvensen ser ut sd hér:
1. Mellankretsens rippelamplitud mats under 300 ms utan bromsning.
2.  Mellankretsens rippelamplitud mats under 300 ms under bromsning.

3. Om mellankretsens rippelamplitud under bromsning &r lagre @n utan bromsning + 1 %:
Bromskontrollen misslyckas och en varning eller ett larm returneras.

4.  Om mellankretsens rippelamplitud under bromsning ar hégre @n utan bromsning +1 %:
Bromskontrollen OK.

[0] * Av Overvakningen om bromsmotst&ndet och bromsens IGBT kortsluts under drift. Om en kortslutning
sker visas varning 25.

[1] Varning Overvakar bromsmotst&ndet och bromsens IGBT for en kortslutning och for att kéra fr&nkoppling
av bromsmotstdndet under systemstart.

[2] Tripp Overvakar for en kortslutning eller frnkoppling av bromsmotstandet eller en kortslutning av brom-
sens IGBT. Om ett fel uppstér kopplas frekvensomformaren ur och visar ett larm (trippldst).

[3] Stopp och tripp Overvakar for en kortslutning eller frénkoppling av bromsmotst&ndet eller en kortslutning av brom-
sens IGBT. Om ett fel uppstdr nedrampar frekvensomformaren ned till utrullning och trippar sedan.
Ett trippldslarm visas (till exempel varning 25, 27 eller 28).

[4] AC-broms Overvakar for en kortslutning eller frnkoppling av bromsmotstandet eller en kortslutning av brom-
sens IGBT. Om ett fel uppstér utfér frekvensomformaren en kontrollerad nedrampning. Detta tillval
ar endast tillgangligt for FC 302.

[5] Tripp I8st

MG.33.M8.07 - VLT® &r ett registrerat varuméarke som tillhr Danfoss 65



3 Parameterbeskrivning M FC300 Programmeringshandbok

OBS!
Ta bort en varning som uppstdr i samband med Av [0] eller Varning [1] genom att kontrollera natspanningen. Felet méste korrigeras
forst. For Av[0] eller Varning [1] fortsétter frekvensomformaren att koras dven om ett fel upptacks.

Parametern ar endast aktiv pd frekvensomformare med inbyggd dynamisk broms.

2-16 AC-broms max. strom
Range: Funktion:

100.0 %*  [Application dependant] Mata in maximalt tilldten strém for AC-broms for att undvika 6verhettning i motorns lindningar. AC-
bromsfunktionen ar endast tillganglig i Flux-lage (endast FC 302).

2-17 Overspinningsstyrning
Option: Funktion:

Overspanningsstyrningen (OVC) minskar risken att frekvensomformaren trippas av en éverspanning
i mellankretsen som orsakas av generativ effekt fran belastningen.

[0] * Inaktiverad Ingen OVC behdvs.
[1] Aktiverat (ej stopp) Aktiverar OVC utan d& en stoppsignal anvands fér att stoppa frekvensomformaren.
[2] Aktiverad Aktiverar OVC.

OBS!

OVC ska inte vara aktiverat vid anvéndning av lyftanordningar.

2-18 Bromskontrollsvillkor

Range: Funktion:
[o] * Vid start Bromstest utfors vid start
[1] Situationer e. Utrull Bromstest utférs efter utrulining

2-19 Over-voltage Gain
Range: Funktion:
100 %* [0 - 200 %] Valj 6verspanningsforstarkning.

3.4.4 2-2* Mekanisk broms

Parametrar for att kontrollera styrningen av en elektromagnetisk (mekanisk) broms, vilket vanligtvis kravs i lyfttillampningar.

For att styra en mekanisk broms kravs en reldutgéng (rela 01 eller reld 02) eller en programmerad digital utgdng (plint 27 eller 29). Normalt maste denna
utgéng vara stangd under de perioder som frekvensomformaren inte klarar av att "halla" motorn, till exempel p& grund av for stor belastning. Valj Styrning
av mekanisk broms [32] for tillampningar med en elektro-magnetisk broms i par. 5-40 Funktionsreld, par. 5-30 Plint 27, digital utgdng eller par. 5-31 Plint
29, digital utgdng. Vid val av Mek. bromsstyrning [32] &r den mekaniska bromsen stangd frén starten till dess att utstrémmen ligger 6ver den nivé som
valts i par. 2-20 Frikoppla broms, strom. Vid stopp aktiveras den mekaniska bromsen nar varvtalet &r lagre &n den nivd som anges i par. 2-21 Aktivera
bromsvarvtal [v/m]. Om frekvensomformaren hamnar i ett larmtillstdnd eller i en Gverstroms- eller Gverspanningssituation, kopplas den mekaniska brom-
sen omedelbart in. Detta intraffar ocksd under ett sakert stopp.

OBS!
Skyddslage och trippférdréjningsfunktioner (par. 14-25 Trjppfordr. vid mom.gréns och par. 14-26 Trippférdrdjning vid véxelriktarfel)
kan fordrGja aktiveringen av den mekaniska bromsen i larmtillstdnd. Dessa funktioner méste inaktiveras i lyftanordningar.
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L 130BA074.12

Startplint 1=o0on

18 0=off
Par 1-71

Startférdrojnings- Par 551

- !
tid ? Varvtal fér broms-
1
|

Axelvarvtal aktivering

|Par 1-74
f Startvarvtal
Utstrém A —
Férmagnetiserings |
stréom eller N —" o~
DC-h3llstrém i Par 2-20
Par 1-76 Startﬁtrorrl/ Strom for bromsinaktivering
Par 2-23 Par 2-00 DC-hallstrém
Bromsfordréjnings-
tid

Reaktionstid, EMK-broms

off
Mekanisk broms
18st
Mekanisk broms
fri

{
Relay 01 on X /

Y

Tid

2-20 Frikoppla broms, strom
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

2-21 Aktivera bromsvarvtal [v/m]

Range: Funktion:

Application [0 - 30000 RPM] Stéll in motorvarvtalet s att det aktiverar den mekaniska bromsen om ett stoppvillkor foreligger.
dependent* Den &vre varvtalsgransen anges i par. 4-53 Varning, hogt varvtal.

2-22 Aktivera bromsvarvtal [Hz]
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

2-23 Aktivera bromsfordréjning
Range: Funktion:

0.0 s* [0.0- 5.0 5] Ange bromsférdrojningstiden for utrullningen efter nedramptiden. Axeln halls vid nollvarvtal med
fullt hdlimoment. Se till att den mekaniska bromsen har [8st lasten innan motorn gér in i utrull-
ningslage. Se avsnittet Styrning av mekanisk broms i Design Guide.

2-24 Stoppfordrojning
Range: Funktion:

0.0 s* [0.0- 5.0 s] Stéller in tidsintervallet frdn den tidpunkt nar motorn stoppas tills bromsen sls till. Denna parameter
ar en del av stoppfunktionen.

2-25 Bromsfrikopplingstid

Range: Funktion:

0.20 s* [0.00 - 5.00 s] Detta vérde definierar tiden det tar fér den mekaniska bromsen att éppna. Denna parameter maste
agera som en timeout nér bromsaterkopplingen &r aktiverad.
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2-26 Momentref

Ran

ge: Funktion:

0.00 %* [Application dependant] Vardet definierar det moment som anvands mot den bromsade mekaniska bromsen innan den

Ran

slapps

2-27 Momentramptid

ge: Funktion:

0.2 s* [0.0 - 5.0 s] Vérdet definierar varaktigheten p4 momentramp medurs riktning.

Ran
1.00*

2-28 Extra forstarkningsfaktor

ge: Funktion:

[1.00 - 4.00 ] Endast aktiv vid drift med aterkoppling. Funktionen sakerstaller smidig 6vergdng frdn momentstyr-
ningslage till varvtalsregleringslage nér motorn tar éve belastningen fr&n bromsen.

GainForstarkning

- = - - - I
[ -7 - =< 3
- P —~ < ~ ©
e ~ ~ ~ é
e -~ ~ N o
| N ad
N N
N AN
/ \ N\
MotorVarvtal | | - I I
Formag. Momentramp Broms Ramp 1 upp Ramp 1 ned Stopp Aktivera
| tid | Frikopplings| p.3-41 p.3-42 | Fordrsjning | Broms
| p.2:27 |tid | | P-2-24 | Fordrojning
p.2-25 p.2-23
Momentref.2-26 ——} — — 4+ — — — — — — — — — — — — — — N — - - - -

Momentref.

Reld !

Gain Boost Factor

|
|
|
]
T
|
|
p.2-28 |
. |

L

I f
| |
I I
1 | |

2

I
|

Mek.Broms |
I 3
|

Bild 3.4: Bromsfrikopplingssekvens for styrning av mekanisk broms i lyftanordningar

1) Aktivera bromsfordrdjning. Frekvensomformaren startar om fran position mekanisk broms aktiverad.

I1) Stoppférdrdjning.: Nar tiden mellan efterféljande starter ar kortare an installningen i par. 2-24 Stoppférdrdjning startar frekvensomfor-
maren utan att anvanda den mekaniska bromsen (till exempel reversering).
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3.5 Parametrar: Referens/ramper

3.5.1 3-** Referens/Referensgranser/Ramper

Parametrar for referenshantering, definiering av begransningar och konfigurering av frekvensomformarens reaktion p& forandringar.

3.5.2 3-0* Referensgranser

Parametrar for instéllning av referensenhet, granser och omréden.

3-00 Referensomride

Option: Funktion:

Vélj skala for referens-/aterkopplingssignalen. Signalvarden kan vara enbart positiva, eller positiva
och negativa. Minimigransen kan vara ett negativt varde om du inte valt Varvtal med &terk. [1] eller
Process [3]i par. 1-00 Konfigurationsldge.

[0] Min - Max Valj skala for referens-/aterkopplingssignalen. Signalvérden kan vara enbart positiva, eller positiva
och negativa. Minimigrénsen kan vara ett negativt vérde om du inte valt Varvtal med Sterk. [1] eller
Process [3]i par. 1-00 Konfigurationsiédge.

[1]* -Max - +Max F6r bade positiva och negativa varden (b&da riktningar, relativt par. 4-10 Motorvarvtal, riktning).

3-01 Enhet for referens/aterkoppling

Option: Funktion:

Vélj enhet som ska anvandas i referenser och &terkoppling vid process-PID-styrning.
Par. 1-00 Konfigurationsldge méste antingen vara [3] Process eller [8] Utokad PID-styrning.

[0] * Inget
[1] %

[2] rpm
[3] Hz

[4] Nm

[5] PPM
[10] 1/min
[12] PULS/s
[20] I/s
[21] I/min
[22] I/h
[23] m3/s
[24] m3/min
[25] m3/h
[30] ka/s
[31] kg/min
[32] kg/h
[33] t/min
[34] t/h
[40] m/s
[41] m/min
[45] m

[60] °C
[70] mbar
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[71] bar

[73] kPa

[80] kw

[121] gal/s

[123] gal/h

[125] ft3/s

[127] ft3/h

[131] Ib/min

[140] ft/s

[145] ft

[160] °F

[171] Ib/in2

[173] ft WG

3-02 Minimireferens
Range: Funktion:

3-03 Maximireferens
Range: Funktion:

3-04 Referensfunktion
Option: Funktion:

[1] Extern/forinstalld Anvand antingen forinstalld eller extern referenskaélla.
Véaxla mellan extern och forinstalld via ett kommando pd den digitala ingdngen
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3.5.3 3-1* Referenser

Parametrar for instélining av referenskallor.
Vilj forinstalld(a) referens(er). Valj Forinstélld ref. bit 0/1/2[16], [17] eller [18] fér motsvarande digitala ingdngar i parametergrupp 5.1*.

3-10 Forinstalld referens

Matris [8]

Omrade: 0-7

Range: Funktion:

0.00 %* [-100.00 - 100.00 %] Ange upp till dtta olika férinstéllda referenser (0-7) i denna parameter med hjélp av matrispro-

grammering. Den forinstéllda referensen uttrycks som ett procenttal av vardet Refwax
(par. 3-03 Maximireferens). Om ett Refuin som inte ar 0 (par. 3-02 Minimireferens) har program-
merats, kommer den forinstéllda referensen som procentvérde att berdknas utifrén skillnaden mel-
lan Refuax och Refun. Dérefter adderas detta varde till Refwiv. Nér du anvander forinstallda refe-
renser, valj Forinst ref bit 0 / 1 / 2 [16], [17] eller [18] fér motsvarande digitala ingéngar i para-
metergrupp 5.1%.

15UBA14Y.1U

12 (+24V)

Forinstéllning 76543210

$——— —10101010 29 [P 5-13=Fbrinst. ref. bit 0]

¢———— —11001100 32 [P 5-14=F0rinst. ref. bit 1]

L———11110000 33 [P 5-15=F6rinst. ref. bit 2]

Forinst ref. bit

Forinstalld ref. 0
Forinstalld ref. 1
Forinstalld ref. 2
Forinstalld ref. 3
Forinstalld ref. 4
Forinstalld ref. 5
Forinstalld ref. 6
Forinstalld ref. 7

= = = =2 O O O O|N
= = O O = = O O |+~
= O = O - O = O|O

3-11 Joggvarvtal [Hz]
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

3-12 Oka/minska-varde

Range: Funktion:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Ange ett procentvarde (relativt) som antingen adderas till eller subtraheras frén den aktuella refe-
rensen for Oka respektive Minska. Om Oka valjs via en av de digitala ing&ngarna (par. 5-10 Plint
18, digital ingdng till par. 5-15 Plint 33, digital ingéng) kommer procentvardet (relativt) att adderas
till den totala referensen. Om Minska véljs via en av de digitala ingdngarna (par. 5-10 Plint 18, digital
ingdng to par. 5-15 Plint 33, digital ingéng) kommer procentvardet (relativt) att subtraheras frén
den totala referensen. Anvand DigiPot-funktionen fér att fa fler funktioner. Se parametergrupp 3-9*
Digital Potentiometer.
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3-13 Referensplats

Option: Funktion:
Valj vilken referensplats som ska aktiveras.
[o] * Lankat till Hand/Auto Anvand den lokala referensen i laget Hand och fjarrreferensen i laget Auto.
[1] Extern Anvénd den externa referensen i bade laget Hand och Auto.
[2] Lokal Anvand den lokala referensen i b&de laget Hand och Auto.
OBS!

Om instald pd Lokal [2] kommer frekvensomformaren att starta med denna in-
stallning igen efter ett stromavbrott.

3-14 Forinstalld relativ referens
Range: Funktion:

0.00 %* [-100.00 - 100.00 %] Den faktiska referensen X kas eller minskas med procenttalet Y, som stélls in i par. 3-14 Forinstalld
relativ referens. Detta resulterar i den faktiska referensen Z. Faktiska referensen (X) & summan av

de ing&ngar som valts i par. 3-15 Referens 1, kélla, par. 3-16 Referens 2, killa, par. 3-17 Referens
3, kdlla och par. 8-02 Kélla for styrord.

Relativ z Resulterande
Z=x+x*Y/100 [P faktisk
referens

130BA059.12

130BA278.10

-100
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3-15 Referensresurs 1

Option: Funktion:
Ange vilken referensingdng som ska anvandas for den forsta referenssignalen. par. 3-15 Referens-
resurs 1, par. 3-16 Referensresurs 2 och par. 3-17 Referensresurs 3 definierar upp till tre olika
referenssignaler. Summan av dessa referenssignaler anger den faktiska referensen.

[0] Ingen funktion

[1] * Analog ingdng 53

[2] Analog ingdng 54

[7] Frekvensing&ng 29

[8] Frekvensingdng 33

[11] Lokal bussreferens

[20] Digital pot.meter

[21] Analog ing. X30-11 (Generellt tillval I/O-tillvalsmodul)
[22] Analog ing. X30-12 (Generellt tillval I/O-tillvalsmodul)
[29] Analog Input X48/2

3-16 Referensresurs 2
Option: Funktion:

Ange vilken referensingdng som ska anvandas for den andra referenssignalen. par. 3-15 Referens-
resurs 1, par. 3-16 Referensresurs 2 och par. 3-17 Referensresurs 3 definierar upp till tre olika
referenssignaler. Summan av dessa referenssignaler anger den faktiska referensen.

[0] Ingen funktion

[1] Analog ingdng 53
[2] Analog ingdng 54
[7] Frekvensing&ng 29
[8] Frekvensingdng 33
[11] Lokal bussreferens

[20] * Digital pot.meter

[21] Analog ing. X30-11

[22] Analog ing. X30-12

[29] Analog Input X48/2

Option: Funktion:
Ange referensingdngen som ska anvéndas for den tredje referenssignalen. par. 3-15 Referensresurs
1, par. 3-16 Referensresurs 2 och par. 3-17 Referensresurs 3 definierar upp till tre olika referens-
signaler. Summan av dessa referenssignaler anger den faktiska referensen.

[0] Ingen funktion

[1] Analog ingéng 53

[2] Analog ingdng 54

[7] Frekvensingéng 29

[8] Frekvensingdng 33

[11] * Lokal bussreferens

[20] Digital pot.meter

[21] Analog ing. X30-11

[22] Analog ing. X30-12

[29] Analog Input X48/2
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3-18 Relativ skalningsreferensresurs

Option: Funktion:
Ange ett variabelt varde som ska laggas till det fasta vardet (som anges i par. 3-14 Forinstélld relativ
referens). Summan av de fasta och variabla vardena (som benamns Y pé bilden nedan) multipliceras
med den faktiska referensen (kallad X i bilden nedan). Denna produkt Idggs sedan till den faktiska
referensen (X+X*Y/100) for att ge den resulterande faktiska referensen.

Resulterande

silf(t-li—\;(*Y/IOO faktisk
referens
130BA050.12
Du kan inte &ndra denna parameter nar motorn kors.
[o] * Ingen funktion
[1] Analog ingdng 53
[2] Analog ingdng 54
[7] Frekvensing&ng 29
[8] Frekvensingdng 33
[11] Lokal bussreferens
[20] Digital pot.meter
[21] Analog ing. X30-11
[22] Analog ing. X30-12
[29] Analog Input X48/2
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

3.5.4 Ramper
3-4* Ramp 1

Konfigurera rampparametrar for var och en av fyra ramper (par. 3-4*, 3-5%, 3-6* och 3-7*): ramptyp, ramptider (accelerations- och retardationstider)
samt grad av ryckkompensation fér S-ramper.

Starta genom att ange de linjdra ramptider som motsvarar vardena.

o
RPM ¥
~
o]
<
P4-13 P
High-limit =
Reference ™ — — jr - [
ng ‘ i
P4-11 . | ‘ .
Low limit N
/ \ | \
[ p3* R | Time
‘ Ramp (X)Up \ [ Ramp (X) Down
Time (Acc) | " Time (Dec)
—_
‘ tacc o tdec |
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Om S-ramper viljs, s ange den grad av icke-linjar ryckkompensation som krévs. Ange ryckkompensationen genom att definiera andelen uppramp- och
nedramptider dar acceleration och retardation ar variabla (dvs. dkar eller minskar). Accelerations- och retardationsinstallningarna for S-rampen definieras
som en procentandel av den faktiska ramptiden.

Varvtal 130BA168.10
[

Ramp (X) forh. f. amp (X) férh. f. jamn
jadmn ramp vid axop vid dec.slut
acc.slut

|
Linjart :

| |
| |
| |
| | I
| | [
Ramp (X) Kompénsation |[fér ryck | | Ramp (X) forh. f.
forh. f. | | | j&mn ramp vid
jémn rgMp | | degslut
vidl ag€.slu | |
I I l I I -
| I | | | [ I |
| Ramp (X) I I Ram I
p (X)
< upptid — < nedtia —=

3-40 Ramp 1, typ
Option: Funktion:

Valj ramptyp med hansyn till kraven for accelerations- och retardationsforloppet.
En linjar ramp ger konstant acceleration under rampningen. En S-ramp ger icke-linjér acceleration
och kompenserar for ryck i tilldmpningen.

[0] * Linjar
[1] S-ramp, konst. ryck Acceleration med lagsta méjliga ryck.
[2] S-ramp, konst. tid S-ramp baserat p8 de varden som anges i par. 3-41 Ramp 1, uppramptid och par. 3-42 Ramp 1,
nedramptid.
OBS!

Om S-ramp [1] ar valt och referensen under rampning andras kan ramptiden forlangas for att utféra en ryckfri rorelse som kan resultera
i en langre start- eller stopptid.
Ytterligare justering av S-rampférhdllanden eller véxlingsinitiatorer kan behévas.

3-41 Ramp 1, uppramptid
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

3-42 Ramp 1, nedramptid
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

3-45 Ramp 1 S-ramp forh. vid acc.start
Range: Funktion:

50 %* [Application dependant] Mata in den del av den totala upprampttidenpar. 3-41 Ramp 1, uppramptid med vilken accelera-
tionsmomentet ska 6ka. Ju stérre procentvérde, desto stérre ryckkompensation uppnas och darmed
mindre momentryck i tilldmpningen.

3-46 Ramp 1 S-ramp forh. vid acc.slut
Range: Funktion:

50 %* [Application dependant] Ange andelen av den totala uppramptiden (par. 3-41 Ramp 1, uppramptid) med vilken accelera-
tionsmomentet ska minska. Ju storre procentvarde, desto storre ryckkompensation uppnds och
darmed mindre momentryck i tillampningen.
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3-47 Ramp 1 S-ramp forh vid retard. start
Range: Funktion:

50 %* [Application dependant] Ange den del av den totala nedramptiden (par. 3-42 Ramp 1, nedramptid) med vilken retardations-
momentet ska 6ka. Ju storre procentvarde, desto storre ryckkompensation uppnds och darmed

mindre momentryck i tilldmpningen.

3-48 Ramp 1 S-ramp forh vid retard. slut
Range: Funktion:

50 %* [Application dependant] Ange den del av den totala nedramptiden (par. 3-42 Ramp 1, nedramptid) med vilken retardations-
momentet ska minska. Ju stérre procentvarde, desto storre ryckkompensation uppnds och darmed
mindre momentryck i tilldmpningen.

3.5.5 3-5* Ramp 2

Val av rampparametrar, se 3-4*.

3-50 Ramp 2, typ
Option: Funktion:

Valj ramptyp med hénsyn till kraven for accelerations- och retardationsférloppet. En linjar ramp ger
konstant acceleration under rampningen. En S-ramp ger icke-linjdr acceleration och kompenserar

for ryck i tilldmpningen.

[0] * Linjar
[1] S-ramp, konst. ryck Valj S-ramp, konst. ryck [1] for acceleration med I&gsta méjliga ryck.
[2] S-ramp, konst. tid S-ramp baserat pd de vérden som anges i par. 3-51 Ramp 2, uppramptid och par. 3-52 Ramp 2,
nedramptid
OBS!

Om S-ramp [1] ar valt och referensen under rampning andras kan ramptiden forlangas for att utféra en ryckfri rorelse som kan resultera
i en langre start- eller stopptid.
Ytterligare justering av S-rampforhdllanden eller véxlingsinitiatorer kan behgvas.

3-51 Ramp 2, uppramptid
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

3-52 Ramp 2, nedramptid
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

3-55 Ramp 2 S-ramp forh vid acc. start
Range: Funktion:

50 %* [Application dependant] Ange den del av den totala uppramptiden (par. 3-51 Ramp 2, uppramptid) med vilken accelera-
tionsmomentet ska 6ka. Ju stérre procentvarde, desto stérre ryckkompensation uppnas och darmed
mindre momentryck i tilldampningen.

3-56 Ramp 2 S-ramp forh vid acc. slut
Range: Funktion:

50 %* [Application dependant] Mata in andelen av den totala uppramptiden (par. 3-51 Ramp 2, uppramptid) med vilken accelera-
tionsmomentet ska minska. Ju stérre procentvarde, desto storre ryckkompensation uppnds och
darmed mindre momentryck i tilldmpningen.
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3-57 Ramp 2 S-ramp forh vid retard. start
Range: Funktion:

50 %* [Application dependant] Mata in den del av den totala nedramptiden (par. 3-52 Ramp 2, nedramptia) med vilken retarda-
tionsmomentet ska 6ka. Ju stérre procentvarde, desto stérre ryckkompensation uppnds och darmed
mindre momentryck i tilldmpningen.

3-58 Ramp 2 S-ramp forh vid retard. slut
Range: Funktion:
50 %* [Application dependant] Mata in den del av den totala nedramptiden (par. 3-52 Ramp 2, nedramptid) med vilken retarda-

tionsmomentet ska minska. Ju storre procentvérde, desto storre ryckkompensation uppnds och
darmed mindre momentryck i tillampningen.

3.5.6 3-6* Ramp 3

Konfigurera rampparametrar, se 3-4*.

3-60 Ramp 3, typ
Option: Funktion:

Valj ramptyp med hdnsyn till kraven for accelerations- och retardationsférloppet. En linjdr ramp ger

konstant acceleration under rampningen. En S-ramp ger icke-linjar acceleration och kompenserar
for ryck i tillampningen.

[0] * Linjar
[1] S-ramp, konst. ryck Accelererar med lagsta méjliga ryck.
[2] S-ramp, konst. tid S-ramp baserat p8 de varden som anges i par. 3-61 Ramp 3, uppramptid och par. 3-62 Ramp 3,
nedramptid
OBS!

Om S-ramp [1] ar valt och referensen under rampning andras kan ramptiden forlangas for att utfora en ryckfri rorelse som kan resultera
i en langre start- eller stopptid.
Ytterligare justering av S-rampforh8llanden eller véxlingsinitiatorer kan behgvas.

3-61 Ramp 3, uppramptid
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

3-62 Ramp 3, nedramptid
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

3-65 Ramp 3 S-ramp forh vid acc. start
Range: Funktion:

50 %* [Application dependant] Mata in den del av den totala uppramptiden (par. 3-61 Ramp 3, uppramptid) med vilken accelera-
tionsmomentet ska 6ka. Ju stérre procentvarde, desto stérre ryckkompensation uppnas och darmed
mindre momentryck i tillampningen.

3-66 Ramp 3 S-ramp forh vid acc. slut
Range: Funktion:

o pplication dependan ata in andelen av den totala uppramptiden (par. 3- amp 3, uppramptid) med vilken accelera-

50 %* [Application d dant] Mata in andel den total tid 3-61 R. 3, tii d vilke |
tionsmomentet ska minska. Ju storre procentvarde, desto storre ryckkompensation uppnds och
darmed mindre momentryck i tillampningen.
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3-67 Ramp 3 S-ramp forh vid retard. start
Range: Funktion:

50 %* [Application dependant] Mata in den del av den totala nedramptiden (par. 3-62 Ramp 3, nedramptia) med vilken retarda-
tionsmomentet ska 6ka. Ju stérre procentvarde, desto stérre ryckkompensation uppnds och darmed
mindre momentryck i tilldmpningen.

3-68 Ramp 3 S-ramp forh vid retard. slut
Range: Funktion:

50 %* [Application dependant] Mata in den del av den totala nedrampretardationstiden (par. 3-62 Ramp 3, nedramptid) med vilken
retardationsmomentet ska minska. Ju storre procentvérde, desto stérre ryckkompensation uppnds
och darmed mindre momentryck i tilldmpningen.

3.5.7 3-7* Ramp 4

Konfigurera rampparametrar, se 3-4*.

3-70 Ramp 4, typ
Option: Funktion:

Valj ramptyp med hénsyn till kraven for accelerations- och retardationsférloppet. En linjar ramp ger
konstant acceleration under rampningen. En S-ramp ger icke-linjdr acceleration och kompenserar

for ryck i tilldmpningen.

[0] * Linjar
[1] S-ramp, konst. ryck Accelererar med lagsta méjliga ryck.
[2] S-ramp, konst. tid S-ramp baserat pd de vérden som anges i par. 3-71 Ramp 4, uppramptid och par. 3-72 Ramp 4,
nedramptid.
OBS!

Om S-ramp [1] ar valt och referensen under rampning andras kan ramptiden forlangas for att utféra en ryckfri rorelse som kan resultera
i en langre start- eller stopptid.
Ytterligare justering av S-rampforhdllanden eller véxlingsinitiatorer kan behgvas.

3-71 Ramp 4, uppramptid
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

3-72 Ramp 4, nedramptid
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

3-75 Ramp 4 S-ramp forh vid acc. start
Range: Funktion:

50 %* [Application dependant] Mata in den del av den totala uppramptiden (par. 3-71 Ramp 4, uppramptid) med vilken accelera-
tionsmomentet ska dka Ju storre procentvarde, desto stérre ryckkompensation uppnds och darmed
mindre momentryck i tilldampningen.

3-76 Ramp 4 S-ramp forh vid acc. slut
Range: Funktion:

50 %* [Application dependant] Mata in andelen av den totala uppramptiden (par. 3-71 Ramp 4, uppramptid) med vilken accelera-
tionsmomentet ska minska. Ju stérre procentvarde, desto storre ryckkompensation uppnds och
darmed mindre momentryck i tilldmpningen.
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3-77 Ramp 4 S-ramp forh vid retard. start

Range: Funktion:

50 %* [Application dependant] Mata in den del av den totala nedramptiden (par. 3-72 Ramp 4, nedramptia) med vilken retarda-
tionsmomentet ska 6ka. Ju stérre procentvarde, desto stérre ryckkompensation uppnds och darmed
mindre momentryck i tilldmpningen.

3-78 Ramp 4 S-ramp forh vid retard. slut

Range: Funktion:

50 %* [Application dependant] Mata in den del av den totala nedramptiden (par. 3-72 Ramp 4, nedramptid) med vilken retarda-
tionsmomentet ska minska. Ju storre procentvérde, desto storre ryckkompensation uppnds och
darmed mindre momentryck i tillampningen.

3.5.8 3-8* Andra ramper

Konfigurera parametrar for speciella ramper, t.ex. jogg eller snabbstopp.

3-80 Jogg, ramptid

Range: Funktion:
Application  [0.01 - 3600.00 s] Ange joggramptiden, dvs. tiden fér acceleration/retardation (inbromsning) fré&n 0 varv/minut till den
dependent* nominella motorfrekvensen ns. Se till att den resulterande utstrommen som kravs for given jog-

gramptid inte dverstiger stromgransen i par. 4-18 Strémbegrénsning. Joggramptiden bdrjar nar en
joggsignal aktiveras via LCP, en vald digital ingdng eller den seriella kommunikationsporten. N&r
joggtillstdndet inaktiveras &r normala ramptider giltiga.

varv/min.
P 4-13 varv/min.
ovregréns +o— - — -

P 1-25
Motorhastighed

P 3-19
Jog speed

P 4-11 varv/min. j—-l L. —-—
nedre grans

130BA070.10 1 I

tjogg[s] Xﬂs[V/m]
A logg varvtal (par. 3 — 19) [v/m]

Par..3 - 80 =
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3-81 Snabbstopp, ramptid

Range: Funktion:
Application  [0.01 - 3600.00 s] Ange snabbstopptiden for nedramp, dvs. inbromsnings tiden frén det synkrona motorvarvtalet till 0
dependent* v/m. Se till att ingen resulterande 6verspanning uppstér i vaxelriktaren pd grund av motorns gene-

ratordrift som krdvs for att uppnd given nedramptidtid. Se aven till att den genererade strémmen
som kravs for att uppnd given nedramptid omte Gverstiger stromgrénsen (som anges i par
par. 4-18 Strémbegrénsning). Snabbstopp aktiveras med en signal pa en vald digital ingéng eller
via den seriella kommunikationsporten.

varv/min.

P 4-13 varv/min.
ovregréns f—o — —

RefErens |r———-— - —_
1-25 \

P -
Motorhastighed :
1
1

P 4-11 varv/min. |—-—-—LI - —-—
nedre gréns

1308A069.10 1 Qstop |

Par..3 - 81 = rQstapp X i v/
- A jogg ref(par.3 — 19) [v/m]

3-82 Snabbstopp, ramptyp

Option: Funktion:

Valj ramptyp med hdnsyn till kraven for accelerations- och retardationsférloppet. En linjdr ramp ger
konstant acceleration under rampningen. En S-ramp ger icke-linjar acceleration och kompenserar
for ryck i tilldmpningen.

[0] * Linjar
[1] S-ramp, konst. ryck
[2] S-ramp, konst. tid

3-83 Snabbstp S-rampforh v decel. start
Range: Funktion:

50 %* [Application dependant] Mata in den del av den totala nedramptiden (par. 3-42) med vilken retardationsmomentet ska 6ka
Ju st6rre procentvarde, desto stérre ryckkompensation uppnds och darmed mindre momentryck i
tillampningen.

3-84 Snabbstp S-rampforh v decel. slut
Range: Funktion:

50 %* [Application dependant] Mata in den del av den totala nedramptiden (par. 3-42 Ramp 1, nedramptid) med vilken retarda-
tionsmomentet ska minska. Ju stérre procentvérde, desto storre ryckkompensation uppnds och
darmed mindre momentryck i tillampningen.
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3.5.9 3-9* Digital pot.meter

Den digitala potentiometerfunktionen gér att anvandaren kan 6ka eller minska aktuell referensen genom att justera instéliningen av digitala ingdngar
med funktionerna Oka, Minska eller Rensa. For att aktivera funktionen maste minst en digital ingdng stéllas in p& Oka eller Minska.

Varvtal

A

130BA158.1"

- P 3-05 -
-

Tid (s)

Okn. b
Vvarvtal 1308A159.1'

A

-~ P395 ——»!

-

Tid (s)

Min. -
I

3-90 Stegstorlek

Range: Funktion:

0.10 %* [0.01 - 200.00 %] Mata in storleken p& OKA/MINSKA-andring, som procent av synkront varvtal, ns. Om OKA/MINSKA
aktiveras okas/minskas den resulterande referensen med det varde som anges i den har parame-
tern.

3-91 Ramptid
Range: Funktion:

1.00 s* [0.00 - 3600.00 s] Mata in ramptiden, dvs. den tid det ska ta att &ndra referensen frén 0 % till 100 % av den specifi-
cerade digitala potentiometerfunktionen (Oka, Minska eller Rensa).
Om Oka/Minska &r aktiverat langre &n vad rampfordrjningsperioden som specificerats i
par. 3-95 Rampférdrdjning anger, kommer resulterande referens att rampas upp/ned enligt denna
ramptid. Ramptiden &r definierad som den tid som behdvs for att justera referensen med en steg-
storlek som specificeras i par. 3-90 Stegstoriek.

3-92 Effektaterstillning

Option: Funktion:
[0] * Av Aterstller den digitala Potentiometer-referens till 0 % efter start.
[1] P& Rterstaller den digitala potentiometerns senaste referens vid néttillslag.

3-93 Maximigrans
Range: Funktion:

100 %* [-200 - 200 %] Ange det maximalt tilldtna vardet for den resulterande referensen. Detta rekommenderas om den
digitala potentiometernanvands for finjustering av den resulterande referensen.
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3-94 Minimigrans
Range: Funktion:

-100 %* [-200 - 200 %] Ange det minsta tilldtna vardet for resulterande referens. Detta rekommenderas om den digitala
potentiometern anvands for finjustering av den resulterande referensen.

3-95 Rampfordrojning
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*
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3.6 Parametrar: Granser/varningar

3.6.1 4-** Granser och varningar

Parametergrupp for konfiguration av grénser och varningar.

3.6.2 4-1* Motorgranser

Definiera moment-, strém- och varvtalsgranser for motorn, samt frekvensomformarens reaktion ndr granserna 6verskrids.
En gréns kan generera ett meddelande pd displayen. En varning kommer alltid att generera ett meddelande pd displayen eller faltbuss. En 6vervak-
ningsfunktion kan initiera en varning eller en tripp, som far frekvensomformaren att stoppa och generera ett larmmeddelande.

4-10 Motorvarvtal, riktning

Option: Funktion:
Valj riktning(ar) for motorvarvtal som kravs. Anvand den har parametern for att forhindra odnskad
reversering. Nar par. 1-00 Konfigurationsldge stallts in pd Process [3], par. 4-10 Motorvarvtal, rikt-
ning ar angiven till Medurs [0] som standard. Instdllningen i par. 4-10 Motorvarvtal, riktning be-
gransar inte tillval for att stélla in par. 4-13 Motorvarvtal, évre gréns [rpm)].
Du kan inte dndra denna parameter nar motorn kors.

[0] * Medurs Referensen &r installd p& medurs rotation. Reverseringsingdng (Standardplint 19) maste vara 6p-
pen.
[1] Moturs Referensen ar installd pd moturs rotation. Reverseringsingdng (Standardplint 19) maste vara

stangd. Om Reversering kravs med reverseringsingéngen 6ppen kan motorriktningen &ndras med
par. 1-06 Clockwise Direction

[2] B&da riktningarna Gor att motorn kan rotera i valfri riktning.

4-11 Motorvarvtal, nedre grans [rpm]

Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

4-12 Motorvarvtal, nedre grans [Hz]

Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

4-13 Motorvarvtal, dvre grans [rpm]
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

OBS!
Max. utfrekvens f8r inte 6verskrida 10 % av véxelriktarens switchfrekvens barfrekvens(par. 14-01 Switchfrekvens).
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4-14 Motorvarvtal, 6vre grans [Hz]
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

OBS!
Max. utfrekvens far inte Gverskrida 10 % av véxelriktarens switchfrekvens barfrekvens(par. 14-01 Switchfrekvens).

4-16 Momentgrans, motordrift

Range: Funktion:

Application  [Application dependant]

dependent*
l Andringar i par. 4-16 Momentgréns, motordrift nar par. 1-00 Konfigurationsidge ar installd p& Varvtal utan Sterk. [0], par. 1-66 Min.
. strom vid I8gt varvtal justeras automatiskt

OBS!
Frekvensomformaren triggas pd momenttoppar, dvs momentgransen kanns av internt i frekvensomformaren och inte frén LCP eller
faltbussen.

4-17 Momentgrans, generatordrift

Range: Funktion:
100.0 %*  [Application dependant] Detta &r en verklig momentgransfunktion som kan kéra i det 6versynkrona omradet 6ver nominellt
motorvarvtal.

Motormagnetiseringsfallet kompenseras automatiskt av en stromokning.

OBS!
Frekvensomformaren triggas pd momenttoppar, dvs momentgransen kénns av internt i frekvensomformaren och inte frén LCP eller
faltbussen.

4-18 Strombegrdnsning
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

4-19 Max. utfrekvens
Range: Funktion:

132.0 Hz*  [1.0 - 1000.0 Hz] Ger mojlighet till en definitiv grans for utfrekvensren vilket ger en utdkad sakerhet i tillampningar
dar man vill undvika ovantade évervarvningar. Denna grans &r definitiv i alla konfigurationer (obe-
roende av installningarna i par. 1-00 Konfigurationslage).

OBS!
Max. utfrekvens far inte Gverskrida 10 % av véxelriktarens switchfrekvens (par. 14-01 Switchfrekvens).

Par. 4-19 Max. utfrekvens kan inte andras nar motorn &r igéng.
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4-20 Gransfaktorkalla, moment

Option: Funktion:

Vélj en analog ingdng for att skala instéllningarna i par. 4-16 Momentgréns, motordrift och
par. 4-17 Momentgréns, generatordrift frdn 0 % till 100 % (eller inverterat). De signalnivder som
Gverensstammer med 0 % och 100 % definieras i den analoga ingdngsskalningen, t.ex. par. grupp
6-1*. Denna parameter ar endast aktiv nér par. 1-00 Konfigurationsidge har angetts till Varvial utan
Jterk. eller Varvtal med Sterk.

[o] * Ingen funktion

[2] Analog in 53

[4] Analog in 53 inv

[6] Analog in 54

[8] Analog in 54 inv

[10] Analog in X30-11

[12] Analog in X30-11 inv

[14] Analog in X30-12

[16] Analog in X30-12 inv

Option: Funktion:
Vélj en analog ingdng for att skala instéllningarna i par. 4-19 fr&n 0 % till 100 % (eller vice versa).
De signalnivder som 6verensstdmmer med 0 % och 100 % definieras i den analoga ingdngsskal-
ningen, t.ex. par. 6-1*. Denna parameter &r bara aktiv nar par. 1-00 Konfigurations/dge har angetts
till Moment.

[0] * Ingen funktion

2] Analog ingdng 53

[4] Analog ingdng 53 inv

[6] Analog ingdng 54

[8] Analog ingdng 54 inv

[10] Analog ingdng X30-11

[12] Analog ingdng X30/11 inv

[14] Analog ingdng X30-12

[16] Analog ingdng X30/12 inv

3.6.3 4-3* Motoraterkoppling, 6vervakning

Parametergruppen inkluderar 6vervakning och hantering av motordterkopplingsenheter, t.ex. pulsgivare och upplésare.

4-30 Funktion for motoraterk.bortfall

Option: Funktion:
Vélj hur frekvensomformaren ska reagera om ett dterkopplingsfel registreras. Den valda &tgérden
utfors nar dterkopplingssignalen avviker frdn utvarvtal med storre vérde &n det som har angetts i
par. 4-31 Motordterk.varvtal, felunder den tid som angetts i par. 4-32 Timeout for motordterk.bort-

fall.
[0] Inaktiverad
[1] Varning
[2]* Tripp
[3] Jogg
4] Frys utgéng
[5] Max. varvtal
[6] Véxla t u dterkoppl
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[7] Valj meny 1
[8] Valj meny 2
[9] Valj meny 3
[10] Valj meny 4
[11] Stopp och tripp

4-31 Motoraterk.varvtal, fel
Range: Funktion:

300 RPM*  [1 - 600 RPM] Valj det maximalt tilldtna sp8rningsfelet i hastighet frdn det beréknade och det faktiskt mekaniska
axelutvarvtalet.

Varvtal
[varv/minut]

Nfaktisk

Tid
[sek.]

- P 4-32 >

130BA221.10

4-32 Timeout for motoraterk.bortfall
Range: Funktion:

0.05 s* [0.00 - 60.00 s] Stall in timeoutvérdet s& att det tilldter att vérdet som stéllts in i par. 4-31 Motordterk.varvtal, fel
kan &verskridas.

4-34 Spdérningsfelsfunktion

Option: Funktion:
Valj hur frekvensomformaren ska reagera om ett spérningsfel registreras.
Med &terkoppling: Spérningsfelet mats mellan utgdngen frdn rampgeneratorn och varvtalsater-
kopplingen (filtrerad).
Utan dterkoppling: Sparningsfelen mats mellan utgdngen fran generatorn - kompenserat for efter-
sldpning - och frekvensen som skickas till motorn (16-13).
Reaktionen aktiveras om den uppmatta skillnaden @r mer &n den angivna i par. 4-35 inom den tid
som anges i par. 4-36.
Ett spérningsfel i en slinga med dterkoppling innebér inte att det foreligger ett problem med &ter-
kopplingssignalen! Ett sparningsfel kan vara resultatet av momentgrans vid for higa laster.

[0] * Inaktivera

[1] Varning

[2] Tripp

[3] Tripp efter stopp

4-35 Pulsgivarbortfall
Range: Funktion:

10 RPM* [1 - 600 RPM] Mata in maximalt tilldtet sparningsfel mellan motorvarvtal och ramputgdng nar den inte rampar. Vid
utan aterkoppling beraknas motorvarvtalet och vid med &terkoppling kommer &terkopplingen frén
pulsgivare/uppldsare.
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4-36 Spdérningsfel, tidsgrans

Range: Funktion:

1.00 s* [0.00 - 60.00 s] Mata in den timeoutperiod under vilken ett fel stérre &n vardet som ar instéllt fel i par. 4-35 Puls-
givarbortfall ar tillatet.

4-37 Spérningsfelsrampning

Range: Funktion:

100 RPM*  [1 - 600 RPM] Mata in maximalt tilltet sparningsfel mellan motorvarvtal och ramputgéng vid rampning. Vid utan
dterkoppling berdknas motorvarvtalet och vid med 8terkoppling kommer &terkopplingen frén puls-
givare/uppldsare.

Range: Funktion:

1.00 s* [0.00 - 60.00 s] Mata in den tidsgrans da ett fel som storre an vardet som &r installt i par. 4-37 Spérningsfelsramp-

ning vid rampning, ar godkant.

4-39 Sparningsfel efter pulsgivarbortfall

Range: Funktion:

5.00 s* [0.00 - 60.00 s] Ange timeout-perioden efter rampning dar parametrarna par. 4-37 Spdrningsfelsrampning och
par. 4-38 Spdrningsfel, ramptidsgréns fortfarande ar aktiva.

3.6.4 4-5* Reg. varningar

Har definieras justerbara varningsgranser for strém, varvtal, referens och aterkoppling. Varningar som visas pd displayen kan programmeras som en
utgdng eller skickas via den seriella bussen.

Varningar visas pa displayen, pd den programmerade utgdngen eller pa den seriella bussen.

Imotor A 2
g

| oRi H 1 1 H

GRANS _| ____+____ o ___ meer. L [
(P 4-18) r % I !
| | | 1

( |Ho<;)_.__i___| _____ 1_ %__L__.i._
P 4-51 ! I I |
1 | | 1
i | / | H
| <LJNOM OMBPDET, !
i ! I i
o % L

( ILac )_-__L__l _____ 1_ ——L__i_
P 4-50 . | 1 i
i | | |

Lo % too .-
| | % | : nmofo,;[va rv/min..
NN NLAG REF Nuoc  NMAX
(P 4-11) (P 4-52) (P 4-53) (P 4-13)

4-50 Varning, svag strom
Range: Funktion:

0.00 A* [Application dependant] Ange Tiow-vérdet. Nar motorstrémmen faller under denna gréns visas meddelandet L&g strom pd
displayen. Signalutgdngarna kan programmeras sd att en statussignal skickas till plint 27 eller 29
(endast FC302) och till reldutgéng 01 eller 02 (endast FC302). Se ritningen i detta avsnitt.
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4-51 Varning, stark strom
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

4-52 Varning, lagt varvtal
Range: Funktion:

0 RPM* [Application dependant] Ange niow-vardet. Nar motorvarvtalet dverstiger denna grans visas meddelandet Ldgt varvtal p&

displayen. Signalutgéngarna kan programmeras s& att en statussignal skickas till plint 27 eller 29
(endast FC302) och till reldutgdng 01 eller 02 (endast FC302).

4-53 Varning, hogt varvtal
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

4-54 Varning l&g referens

Range: Funktion:
-999999.99 [Application dependant] Mata in den nedre referensgransen. Nar den faktiska referensen ligger under grénsen visar displayen
9* Ref. I3g. Signalutgdngarna kan programmeras sd att en statussignal skickas till plint 27 eller 29

(endast FC302) och till reldutgdng 01 eller 02 (endast FC302).

4-55 Varning hog referens

Range: Funktion:
999999.999 [Application dependant] Mata in den dvre referensgransen. Nar den faktiska referensen éverskrider gransen visar displayen
& Ref. hdg. Signalutgéngarna kan programmeras sd att en statussignal skickas till plint 27 eller 29

(endast FC302) och till reldutgdng 01 eller 02 (endast FC302).

4-56 Varning lag dterkoppling

Range: Funktion:

-999999.99 [Application dependant] Mata in den nedre &terkopplingsgransen. Nar 8terkopplingen ligger under grénsen visar displayen
9 Referen- Aterk. I&g. Signalutgdngarna kan programmeras s8 att en statussignal skickas till plint 27 eller 29
ceFeedback- (endast FC302) och till reldutgdng 01 eller 02 (endast FC302).

Unit*

4-57 Varning hog aterkoppling

Range: Funktion:

999999.999 [Application dependant] Mata in den 6vre dterkopplingsgrénsen. Nar terkopplingen overskrider gransen visar displayen
Reference- Aterk. hog. Signalutg&ngarna kan programmeras s§ att en statussignal skickas till plint 27 eller 29
FeedbackU- (endast FC302) och till reldutgdng 01 eller 02 (endast FC302).

nit*

88 MG.33.M8.07 - VLT® &r ett registrerat varuméarke som tillhér Danfoss



FC300 Programmeringshandbok M 3 Parameterbeskrivning

4-58 Motorfasfunktion saknas

Visar ett larm i handelse av att motorfas saknas (larm 30, 31 eller 32). Vélj Inaktiv om motorfas saknas-larm inte anvands. Instéliningen P& rekom-

menderas for att undvika motorskador.

Option: Funktion:
[0] Inaktiverad Inget larm visas i handelse av att en motorfas saknas.
[1] Tripp 100 ms Trippar efter 100 ms. Valj 100 ms for snabb avkdnning av saknad motorfas.
[2] Tripp 1000 ms Trippar efter 1000 ms. Valj 1000 ms for l[dngsam avkénning av saknad motorfas.
[3] Trip 100 ms lim 3 phase detec.
oBS!

Du kan inte andra denna parameter nar motorn kors.

3.6.5 4-6* Varvtal, forbik.

Definiera omrddena for varvtalsférbikoppling for ramperna.
1 en del system &r det nodvandigt att undvika vissa utfrekvenser eller varvtal p& grund av resonansproblem i systemet. Maximalt fyra frekvens- eller
varvtalsomré&den kan undvikas.

4-60 Forbikoppla varvtal frédn [v/m]

Array [4]

Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

4-61 Forbikoppla varvtal fran [Hz]
Array [4]
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

4-62 Forbikoppla varvtal till [v/m]
Array [4]
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

4-63 Forbikoppla varvtal till [Hz]
Array [4]

Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*
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3.7 Parametrar: Digital in/ut
3.7.1 5-** Digital In/Ut

Parametergrupp for att konfigurera digital ingdng och utgéng.

3.7.2 5-0* Digital I/O-lige

Parametrar for att konfigurera ing&ng och utgdng med NPN och PNP.

5-00 Digitalt I/0-ldge
Option: Funktion:

Digitala ingdngar och programmerade digitala utgdngar &r férprogrammerbara for drift i antingen
PNP- eller NPN-system.

[o] * PNP Atgard vid positiva riktningspulser (). PNP-system dras ned till GND.
[1] NPN Atgérd vid negativa riktningspulser (). NPN-system dras upp till + 24 V, internt i frekvensomfor-
maren.
OBS!

N&r denna parameter har andrats maste den aktiveras genom att genomféra en effektcykel.

Du kan inte &ndra denna parameter nar motorn kors.

5-01 Plint 27, funktion

Option: Funktion:
[0] * Ingdng Anger plint 27 som digital ingéng.
[1] Utgéng Anger plint 27 som digital utgéng.

Observera att du inte kan @ndra denna parameter nar motorn kors.

5-02 Plint 29, funktion

Option: Funktion:
[0] * Ingéng Definierar plint 29 som digital ingang.
[1] Utgéng Definierar plint 29 som digital utgdng.

Denna parameter finns endast fér FC 302.
Du kan inte &ndra denna parameter nér motorn kors.
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3.7.3 5-1* Digitala ingdngar

Parametrar fér konfigurering av ingdngsfunktionerna for ingdngsplintarna.

De digitala ing&ngarna anvénds for att vélja olika funktioner i frekvensomformaren. Alla digitala ingdngar kan stéllas in for féljande funktioner:

Digital ingdng, funktion Vilj Plint
Ingen funktion [0] Alla *plintar 32, 33
Reset-knapp [1] Alla
Utrullning, invert. [2] Alla *plint 27
Utr. och 3terst., inv. [3] Alla
Snabbstopp, inv. [4] Alla
DC-broms, inverterad [5] Alla
Stopp, inverterat [6] Alla
Start [8] Alla *plint 18
Pulsstart [9] Alla
Reversering [10] Alla *plint 19
Starta reverserat [11] Alla
Start fram tilldten [12] Alla
Start rev tilldten [13] Alla
Jogg [14] Alla *plint 29
Forinstalld ref. till [15] Alla
Forinst. ref.-bit 0 [16] Alla
Forinst. ref.-bit 1 [17] Alla
Forinst ref bit 2 [18] Alla
Frys, referens [19] Alla
Frys utgéng [20] Alla
Oka varvtal [21] Alla
Minska varvtal [22] Alla
Menyval, bit 0 [23] Alla
Menyval, bit 1 [24] Alla
Precisionsstopp, inv. [26] 18, 19
Prec.start/-stopp [27] 18, 19
Oka [28] Alla
Minska [29] Alla
Réaknaringdng [30] 29, 33
Pulsingdngsgréns utlést [31] 29, 33
Pulsingdng, tidsbaserad [32] 29, 33
Ramp, bit 0 [34] Alla
Ramp, bit 1 [35] Alla
Natfel, inverterat [36] Alla
Pulsprecisionsstart [40] 18, 19
Pulsprec.stopp, inv. [41] 18, 19
DigiPot, 6ka [55] Alla
DigiPot, minska [56] Alla
DigiPot, rensa [57] Alla
DigiPot, lyft [58] Alla
Réknare A (upp) [60] 29, 33
Réaknare A (ned) [61] 29, 33
ARterstall raknare A [62] Alla
Réaknare B (upp) [63] 29, 33
Réknare B (ned) [64] 29, 33
Aterstall raknare B [65] Alla
Mek. bromsaterk. [70] Alla
Mek. bromsaterk. Nominell [71] Alla
PID-fel, inv. [72] Alla
PID-&terstéllning I-del [73] Alla
PID-aktivering [74] Alla
PTC-kort 1 [80] Alla

FC 300:s standardplintar ar 18, 19, 27, 29, 32 och 33. MCB 101-plintar &r X30/2, X30/3 och X30/4.
Plint 29 fungerar bara som en utgdng i FC 302.

Funktioner kopplade till endast en digital ingdng anges i motsvarande parameter.

Alla digitala ing8ngar kan programmeras till dessa funktioner:

[0] Ingen funktion Inga reaktioner pd signalerna som Gverfors till plinten.
[1] Reset-knapp Rterstéller frekvensomformaren efter TRIPP/LARM. Alla larm kan inte 8terstéllas.
[2] Utrullning, invert. (Digital standardingdng 27): Utrullningsstopp, inverterad ingdng (NC). Frekvensomformaren lamnar

motorn i fritt Iage. Logisk "0" => utrullningsstopp.

[3] Utr. och 3terst., inv. Aterstalining och utrullningsstopp, inverterad ing&ng (NC). Lamnar motorn i fritt Idge och &terstaller
frekvensomformaren. Logisk "0" => utrullningsstopp och 3terstallning.
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[4]

[5]

[6

—

(8]

[9]
[10]

[11]

[12]
[13]
[14]
[15]

[16]

[17]
[18]

Snabbstopp, inv.

DC-bromes, inverterad

Stopp, inverterat

Start

Pulsstart

Reversering

Starta reverserat

Start fram tilldten
Start rev tilldten

Jogg
Forinstalld ref. till

Forinst. ref.-bit 0

Forinst. ref.-bit 1
Forinst ref bit 2

Daofiti

Inverterad ingdng (NC). Genererar ett stopp enligt den ramptid for snabbstopp som anges i
par. 3-81 Snabbstopp, ramptid. Nar motorn stannar ar axeln i fritt Iage. Logisk "0" => Snabbstopp.

Inverterad ingdng fér DC-bromsning (NC). Stoppar motorn genom att mata den med likstrém under
en viss tid. Se par. 2-01 DC-bromsstrom till par. 2-03 DC-broms, inkoppl.varvtal. Funktionen ar
endast aktiv nar vardet i par. 2-02 DC-bromstid inte ar 0. Logisk "0" => DC-bromsning.

Funktion for inverterat stopp. Genererar en stoppfunktion nar den valda plinten 6vergar frén logisk
nivd "1" till "0". Stoppet utfors enligt den valda ramptiden (par. 3-42 Ramp 1, nedramptid,
par. 3-52 Ramp 2, nedramptid, par. 3-62 Ramp 3, nedramptid, par. 3-72 Ramp 4, nedramptid).

OBS!

Nar frekvensomformaren befinner sig vid momentgransen och har mottagit ett
stoppkommando, kan den inte stoppa sjdlv. For att sakerstélla att frekvensom-
formaren stoppar, konfigurera en digital utgang till Momentgréns och stopp [27]
och anslut sedan denna digitala utgéng till en digital ingdng konfigurerad som

utrullning.

(Digital standardingdng 18): Valj start for ett start-/stoppkommando. Logisk "1" = start, logisk "0"
= stopp.

Motorn startar om en puls ges under minst 2 ms. Motorn stoppar om inverterat stopp aktiveras.

(Digital standardingdng 19). Andra motoraxelrotationens riktning. Valj logisk "1" fér reversering.
Reverseringssignalen @ndrar endast rotationsriktningen. Den aktiverar inte startfunktionen. Valj
bdda riktningarna i par. 4-10 Motorvarvtal, riktning. Funktionen &r inte aktiv vid process med ater-
koppling.

Anvands for att utfora start/stopp och reversering genom samma ledning. Signaler for start tilldts
inte samtidigt.

Inaktiverar motsols riktning och majliggor kérning i medsols riktning.
Inaktiverar medsols riktning och majliggér kérning i motsols riktning.
(Digital standardingdng 29): Anvénds for att aktivera joggvarvtal. Se par. 3-11 Joggvarvtal [Hz].

Vaxlar mellan extern referens och forinstalld referens. Det forutsatts att Extern/forinstélid [1] har
valts i par. 3-04 Referensfunktion. Logisk "0" = extern referens aktiv; logisk "1" = en av de &tta
forinstdllda referenserna ar aktiv.

Med Forinst ref bit 0, 1 och 2 kan man vélja en av de &tta forinstallda referenserna enligt tabellen
nedan.

Samma som Forinst ref bit 0 [16].

Samma som Forinst ref bit 0 [16].

Forinst ref. bit

Forinstalld ref.
Forinstalld ref.
Forinstalld ref.
Forinstalld ref.
Forinstalld ref.
Forinstalld ref.
Forinstalld ref.
Forinstalld ref.

N o o1 A WN = O

= = = =2 O O O O|N
= = O O - B O O |+~
= O = O - O = O|O

[19]

[20]

92

Frys referens

Frys utgéng

Fryser den aktuella referensen som nu &r aktiveringspunkt/villkor for anvandning av Oka varvtal och
Minska varvtal. Om Oka/minska varvtal anvands foljer varvtalséndringen alltid ramp 2
(par. 3-51 Ramp 2, uppramptid och par. 3-52 Ramp 2, nedramptid) i intervallet 0 -
par. 3-03 Maximireferens.

Fryser motorfrekvensen (Hz) som nu &r aktiveringspunkt/villkor fér anvéndning av Oka varvtal och
Minska varvtal. Om oOka/minska varvtal anvands foljer varvtalséndringen alltid ramp 2
(par. 3-51 Ramp 2, uppramptid och par. 3-52 Ramp 2, nedramptid) i intervallet 0 -
par. 1-23 Motorfrekvens.

MG.33.M8.07 - VLT® ar ett registrerat varumarke som tillhér Danfoss

FC300 Programmeringshandbok




FC300 Programmeringshandbok

[21]

Oka varvtal

2’;«4@1 3 Parameterbeskrivning

OBS!

N&r Frys utgdng &r aktivt kan frekvensomformaren inte stoppas via en 1&g "start
[8]"-signal. Stoppa frekvensomformaren via en plint programmerad for Utrull-
ning, inverterad [2] eller Utrullning och terstalining, inverterad.

Vélj Oka varvtal och Minska varvtal om digital styrning av 6ka/minska varvtal 6nskas (motorpoten-
tiometer). Aktivera denna funktion genom att valja antingen Frys referens eller Frys utfrekvens. Nar
Oka/Minska varvtal aktiveras under kortare tid 8n 400 ms kommer den resulterande referensen att
oka med 0,1 %. Nar Oka/Minska varvtal aktiveras under langre tid an 400 ms kommer den resul-
terande referensen att f6lja instéllningen i parametern for upp- och nedrampning a 3-x1/ 3-x2.

Stang av Oka
Ofrandrat varvtal 0 0
Minskat med procentvarde 1 0
Okat med procentvérde 0 1
Minskat med procentvarde 1 1

[22]
[23]

[24]
[26]

[27]

[28]
[29]
[30]

[31]

Minska varvtal

Menyval, bit 0

Menyval, bit 1

Precisionsstopp, inv.

Prec.start/-stopp

Oka
Minska

Raknaringdng

Pulsgransutlost

Samma som Oka varvtal [21].

Valj Menyval, bit 0 eller Menyval, bit 1 for att vdlja en av de fyra menyerna. Stall in par. 0-10 Aktiv
menyfill Extra menyval.

(Digital standarding&ng 32). Samma som Menyval, bit 0 [23].

Forlanger stoppsignalen for att ge ett precisionsstopp som &r oberoende av varvtalet.

Skicka en inverterad stoppsignal nar funktionen for precisionsstopp aktiveras i par. 1-83 Funktion
for precisionsstopp Funktion for precisionsstopp.

Funktion for inverterat precisionsstopp finns tillgénglig for plint 18 eller 19.

Anvands nar Precisionsrampstopp [0] valjs i par. 1-83.

Varvtal 1308A220.10
[varv/minut, Hz]

Max. varvtal
P 4-13

Motorns
faktiska F-—=
axelvarvtal

Startsignal
Plint 18[8]
(P 5-10)

Precisionsstopp
Plint 19 [26]
(P 5-11)

Okar referensvérdet i procent relativt det som anges i par. 3-12 Oka/minska-vérde.

Minskar referensvardet i procent relativt det som anges i par. 3-12 Oka/minska-vérde.

Funktionen for precisionsstopp i par. 1-83 Funktion for precisionsstopp som raknarstopp eller varv-
talskompenserat raknarstopp med eller utan &terstdllning. Raknarvdrdet maste anges i
par. 1-84 Precisionsstopp, rdaknarvdarde.

En grénsutldsande pulsingdng mater antalet flanker per tidsenehet. Detta ger en hégre upplosning
vid hoga frekvenser men &r inte sd exakt vid lagre frekvenser. Anvand denna pulsprincip for puls-
givare med valdigt 13g uppldsning (till exempel 30 ppr).

P SULUULIrLLL

Sample time | | | |

1B 10
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[32] Pulstidsbaserad Tidsbaserad pulsingdng méter varaktigheten mellan flanker. Detta ger hégre upplésning vid 1&ga
frekvenser men ar inte s& exakt vid héga frekvenser. Denna princip har en urkopplingsfrekvens som
inte gbr den Iamplig fér pulsgivare med valdigt 1dga uppldsningar (till exempel 30 ppr) vid l13ga

varvtal.
o
O
o
<
[aa}
[aa}
o
m
\\J L D G
i g
—=r]
)/
=l
a: véldigt 1&g pulsgivarupplésning b: standardpulsgivaruppldsning
Pulse 2
Timer Prrrp e e rrrrrerrrrrr et §
Sample time | | | | | | | | @
Time counter | | | 8
Time Start Read Timer: Read Timer:
20 timer tides 20 timer tides
[34] Ramp, bit 0 Mojliggdr val mellan en av de fyra tillgdngliga ramperna enligt tabellen nedan.
[35] Ramp, bit 1 Samma som ramp, bit 0.
Forinstalld ramp bit 1 0
Ramp 1 0 0
Ramp 2 0 1
Ramp 3 1 0
Ramp 4 1 1
[36] Natfel, inverterat Aktiverar par. 14-10 Ndtfel. Natfel, inverterat ar aktivt vid logisk "0".
[41] Pulsprec.stopp, inv. Skicka en pulsstoppssignal nar funktionen for precisionsstopp aktiveras i par. 1-83 Funktion for
precisionsstopp. Funktionen for inverterat pulsprecisionsstopp finns tillganglig for plint 18 eller 19.
[55] DigiPot, oka OKA-signal till den funktion for digital potentiometer som beskrivs i parametergrupp 3-9*
[56] DigiPot, minska MINSKA-signal till den funktion for digital potentiometer som beskrivs i parametergrupp 3-9*
[57] DigiPot, rensa Raderar den referens for digital potentiometer som beskrivs i parametergrupp 3-9*
[60] Rdknare A (Endast plint 29 eller 33) Ingdng for inkrementell rékning i SLC-raknaren.
[61] Réknare A (Endast plint 29 eller 33) Ingdng for dekrementell rékning i SLC-raknaren.
[62] Aterstall raknare A Ingdng for 8terstallning av raknare A.
[63] Réknare B (Endast plint 29 eller 33) Ingdng for inkrementell rékning i SLC-raknaren.
[64] Rdknare B (Endast plint 29 eller 33) Ingdng for dekrementell rékning i SLC-raknaren.
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[65] Rterstall raknare B Ingdng for aterstallning av raknare B.

[70] Mek. bromséterkoppling Bromséterkoppling for lyftanordningar: Stall in par 1-01 to [3] flux med motordterkoppling; stéll in
par 1-72 to [6] Mek. lyftbromsref.

[71] Mek. bromséterkoppling inv. Inverterad bromsaterkoppling for lyftanordningar

[72] PID-fel, inverterad Om aktiverad inverterar den det resulterande felet frdn PID-regulatorn. Endast tillganglig om "Kon-

figurationslage" ar installt pd "Ytupprullning", "Utékad PID-vrvtl OL" eller "Utokad PID-vrvtl CL".
[73] PID-3terstéllning I-del Om aktiverad 3terstéller den I-delen av process-PID-styrningen. Motsvarar par. 7-40. Endast till-
ganglig om "Konfigurationslage" &r instéllt p& "Ytupprullning", "Utékad PID-vrvtl OL" eller "Utokad
PID-vrvtl CL".
[74] Aktivera PID Om aktiverad, aktiverar den den utdkade PID-styrningen. Motsvarar par. 7-50. Endast tillganglig
om "Konfigurationslage" &r installt pd "Utokad PID-vrvtl OL" eller "Utokad PID-vrvtl CL"

[80] PTC-kort 1 Alla digitala ing&ngar kan stéllas till PTC Card 1 [80]. Endast en digital ingéng fé&r dock stéllas in till
detta val.

5-10 Plint 18, digital ingang
Option: Funktion:
[8] * Start Funktionerna beskrivs i 5-1* Digitala ingéngar

5-11 Plint 19, digital ingang
Option: Funktion:

[10] * Reversering Funktionerna beskrivs i 5-1* Digitala ingéngar

5-12 Plint 27, digital ingang
Option: Funktion:

[2] * Utrullning, inverterad Funktionerna beskrivs i 5-1*% Digitala ingéngar

5-13 Plint 29, digital ingang
Option: Funktion:

Vilj funktionen fran det tillgéngliga omradet for digital ingéng och de extra tillvalen [60], [61], [63]
och [64]. Raknare anvands i Smart Logic Control-funktioner.Den har parametern ar endast tillgang-

lig fér FC 302 .
[14] * Jogg Funktionerna beskrivs i 5-1*% Digitala ingéngar
5-14 Plint 32, digital ingang
Option: Funktion:

Valj funktionen frén det tillgangliga omrédet for digital ingdng och de extra tillvalen [60], [61], [63]
och [64]. Raknare anvands for Smart Logic Control-funktioner.

[o] * Ingen funktion Funktionerna beskrivs i 5-1* Digitala ingéngar

5-15 Plint 33, digital ingang
Option: Funktion:

Valj funktionen frén det tillgangliga omrédet for digital ingdng och de extra tillvalen [60], [61], [63]
och [64]. Raknare anvands for Smart Logic Control-funktioner.

[o] * Ingen funktion Funktionerna beskrivs i 5-1*% Digitala ingéngar

5-16 Plint X30/2, digital ingdng
Option: Funktion:

[o] * Ingen funktion Denna parameter &r aktiv da tillvalsmodul MCB101 &r installerad i frekvensomformaren. Funktio-
nerna beskrivs i 5-1*% Dijgitala ingéngar

5-17 Plint X30/3, digital ingdng
Option: Funktion:

[o] * Ingen funktion Denna parameter &r aktiv da tillvalsmodul MCB101 &r installerad i frekvensomformaren. Funktio-
nerna beskrivs i 5-1% Digitala ingéngar
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5-18 Plint X30/4, digital ingdng

Option: Funktion:

[0] * Ingen funktion Denna parameter &r aktiv dd tillvalsmodul MCB101 &r installerad i frekvensomformaren. Funktio-
nerna beskrivs i 5-1*% Digitala ingéngar

5-19 Plint 37 Sakerhetsstopp

Option: Funktion:

[1] * Sakerhetsstoppslarm Rullar ut frekvensomformaren nar sakerhetsstoppet &r aktiverat. Manuell &terstallning fran LCP,
digital ingéng eller faltbuss.

[3] Sakerhetsstoppsvarn Rullar ut frekvensomformaren nar sakerhetsstoppet ar aktiverat (plint 37 av). Nar sékerhetsstoppsk-
rets dterstélls fortsatter frekvensomformaren utan manuell dterstélining.

[4] PTC 1 Larm Rullar ut frekvensomformaren nér sékerhetsstoppet &r aktiverat. Manuell 8terstélining frén LCP,
digital ingdng eller faltbuss. Val 4 &r endast tillgéngligt nér termistorkortet MCB 112 PTC &r anslutet.

[5] PTC 1 Warning Rullar ut frekvensomformaren nér sakerhetsstoppet ar aktiverat (plint 37 av). Nar sékerhetsstoppet
terstélls kommer frekvensomformaren att fortsatta utan manuell 8terstallining, om inte en digital
ingéng som &r installd pd PTC-kort 1 [80] fortfarande &r aktiverad. Val 5 &r endast tillgangligt nar
termistorkortet MCB 112 PTC &r anslutet.

[6] PTC 1 & Relay A Valet anvands nar PTC-tillvalet gatas tillsammans med en stoppknapp via ett sakerhetsrela till T-37.
Rullar ut frekvensomformaren nar sékerhetsstoppet &r aktiverat. Manuell dterstélining frdn LCP,
digital ingdng eller faltbuss. Val 6 ar endast tillgangligt nar termistorkortet MCB 112 PTC &r anslutet.

[71 PTC 1 & Relay W Valet anvénds nar PTC-tillvalet gatas tillsammans med en stoppknapp via ett sékerhetsreld till T-37.
Rullar ut frekvensomformaren nar sdkerhetsstoppet ar aktiverat (plint 37 av). Nar sakerhetsstoppet
dterstélls kommer frekvensomformaren att fortsdtta utan manuell terstéllning, om inte en digital
ing&ng som &r instélld p& PTC-kort 1 [80] (fortfarande) &r aktiverad. Val 7 &r endast tillgangligt nar
termistorkortet MCB 112 PTC &r anslutet.

[8] PTC 1 och reld A/W Detta val gor det majligt att anvénda en kombination av larm och varning. Val 8 ar endast tillgéngligt
nar termistorkortet MCB 112 PTC &r anslutet.

[9] PTC 1 och rela W/A Detta val gor det mdjligt att anvanda en kombination av larm och varning. Val 9 &r endast tillgangligt
nar termistorkortet MCB 112 PTC &r anslutet.

Val 4-9 &r endast tillgéngligt nar termistorkortet MCB 112 PTC &r anslutet.

OBS!
N&r Autodterstallning/ Varning véljs kan frekvensomformaren anvéndas for automatisk omstart.

Oversikt av funktioner, larm och varningar

Funktion No. PTC Reld

Ingen funktion [0] - -
Sakerhetsstoppslarm [1]* - Sakerhetsstopp [A68]
Séakerhetsstoppsvarn [3] = Sakerhetsstopp [W68]
PTC 1 Larm [4] PTC 1 Sakerhetsstopp [A71] -

PTC 1 Varning [5] TPC 1 Sakerhetsstopp [W71] -

PTC1&reld A [6] PTC 1 Sakerhetsstopp [A71] Sakerhetsstopp [A68]
PTC 1 och relda W [7] TPC 1 Sakerhetsstopp [W71] Sakerhetsstopp [W68]
PTC 1 och rela A/W [8] PTC 1 Sakerhetsstopp [A71] Sakerhetsstopp [W68]
PTC 1 och reld W/A [9] TPC 1 Sakerhetsstopp [W71] Sakerhetsstopp [A68]

W betyder varning och A betyder larm. Mer information finns i Larm och varningar i avsnittet Felsékning i Design Guide eller handboken
Ett allvarligt fel relaterat till sékerhetsstopp kommer att ge ett larm: Farligt fel [A72].

Se avsnittet Beskrivning av larmord, varningsord och utdkat statusord i kapitel Felsokning.
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5-20 Plint X46/1, digital ingdng
Option: Funktion:

[o] * Ingen funktion Denna parameter ar aktiv da tillvalsmodul MCB 113 &r installerad i frekvensomformaren. Funktio-
nerna beskrivs i 5-1*% Dijgitala ingéngar

5-21 Plint X46/3, digital ingdng
Option: Funktion:

[o] * Ingen funktion Denna parameter ar aktiv da tillvalsmodul MCB 113 &r installerad i frekvensomformaren. Funktio-
nerna beskrivs i 5-1* Digitala ingéngar

5-22 Plint X46/5, digital ingdng
Option: Funktion:

[o] * Ingen funktion Denna parameter ar aktiv da tillvalsmodul MCB 113 &r installerad i frekvensomformaren. Funktio-
nerna beskrivs i 5-1% Digitala ingéngar

5-23 Plint X46/7, digital ingdng
Option: Funktion:

[o] * Ingen funktion Denna parameter ar aktiv da tillvalsmodul MCB 113 &r installerad i frekvensomformaren. Funktio-
nerna beskrivs i 5-1% Digitala ingéngar

5-24 Plint X46/9, digital ingdng
Option: Funktion:

[o] * Ingen funktion Denna parameter ar aktiv da tillvalsmodul MCB 113 &r installerad i frekvensomformaren. Funktio-
nerna beskrivs i 5-1% Digitala ingéngar

5-25 Plint X46/11, digital ingdng
Option: Funktion:

[o] * Ingen funktion Denna parameter &r aktiv da tillvalsmodulMCB 113 &r installerad i frekvensomformaren. Funktio-
nerna beskrivs i 5-1* Digitala ingéngar

5-26 Plint X46/13, digital ingdng
Option: Funktion:

[o] * Ingen funktion Denna parameter ar aktiv da tillvalsmodul MCB 113 &r installerad i frekvensomformaren. Funktio-
nerna beskrivs i 5-1% Digitala ingéngar

3.7.4 5-3* Digitala utgdngar

Parametrar for konfigurering av utgéngsfunktionerna fér utgdngsplintarna. De tva digitala utgéngarna av typen "fast tillstdnd" &r gemensamma for plint
27 och 29. Ange I/O-funktionen for plint 27 i par. 5-01 Plint 27, funktion, och ange I/O-funktionen for plint 29 i par. 5-02 Plint 29, funktion. Dessa
parametrar kan inte &ndras medan motorn &r igdng.

[0] Ingen funktion Standard for alla digitala utgdngar och reldutgdngar

[1] Styrning klar Styrkortet &r redo. Tex.: Aterkoppling fr&n en frekvensomformare dar forsérjningen kommer fran
en extern 24 V (MCB107) och huvudstrémmen till frekvensomformaren inte kdnns av.

[2] Frekv.omfor. redo Frekvensomformaren ar klar for drift och har signal pa styrkortet.

[3] Enhet klar / fjarr Frekvensomformaren ar klar for drift och ar i laget Auto On.

[4] Aktivera/ingen varn. Driftklar. Inga start- eller stoppkommandon (Start ej aktiv) har getts. Inga varningar ar aktiva.

[5] VLT kors Motorn koérs och axelmoment finns.

[6] Kor / ingen varning Utvarvtalet &r hogre an instéllt varvtal i par. 1-81 Min. varvtal for funktion v. stopp [v/m] Motorn

kors och det foreligger ingen varning.

[7] Kor i omr. / ingen v. Motor kér inom det programmerade strém- och varvtalsomradde som stéllts in i par. 4-50 Varning,
svag strom till par. 4-53 Varning, hogt varvtal. Det finns inga varningar.

[8] Kor pé ref./ej varn. Motorn kérs pd referensvarvtal. Inga varningar.

MG.33.M8.07 - VLT® &r ett registrerat varumérke som tillhér Danfoss 97



3 Parameterbeskrivning

[°]

[10]
[11]
[12]
[13]
[14]
[15]

[16]
[17]
[18]

[19]
[20]
[21]

[22]
[23]

[24]

[25]

[26]
[27]

[28]
[29]
[30]

[31]
[32]

[33]
[40]
[41]
[42]
[43]
[45]

[46]

[47]

[51]
[55]
[60]

98

Larm

Larm eller varning
P& momentgrans
Utanfor stromomr.
Under strém, I8g
Over strém, hog

Utanfér omréde

Under varvtal, I&gt
Over varvtal, hégt

Utanfor dterk.omr.

Under 8terk., 1&g
Over 8terk., hég

Termisk varning

Klar, ej term.varn.

Fjarr, klar, ing. term.

Klar, spanning OK

Reversering

Buss OK

Momentgrans och stopp

Broms, ingen varning
Broms klar, inga fel

Bromsfel (IGBT)

Reld 123

Mek. bromsstyrning

Sak.stopp aktiverat (endast FC 302)

Utanfor ref.omr.
Under referens, I8g
Over referens, hég
Utokad PID-gréns

Busstyrn.

Busstyrn. pd vid timeout

Busstyrn. av vid timeout

MCO-styrning
Pulsutgéng

Komparator 0

Dottt

Ett larm aktiverar utgdngen. Det finns inga varningar.

FC300 Programmeringshandbok

Ett larm eller en varning aktiverar utgéngen.

Momentgrdnsen som angetts i par. 4-16 Momentgréns, motordrift eller par. 4-17 har dverskridits.
Motorstrommen ligger utanfor det omrdde som angetts i par. 4-18 Strombegrénsning.
Motorstrommen ar lagre an den som angetts i par. 4-50 Varning, svag strom.

Motorstrommen ar hogre an den som angetts i par. 4-51 Varning, stark strém.

Utfrekvensen ligger utanfér frekvensomrddet som stéllts in i par. 4-52 Varning, /gt varvtal och
par. 4-53 Varning, hogt varvial.

Utvarvtalet ar lagre an det som angetts i par. 4-52 Varning, I8gt varvial.
Utvarvtalet dr hogre an det som angetts i par. 4-53 Varning, hogt varvtal.

Utanfor dterkopplingsomrédet installt i par. 4-56 Varning I8g dterkoppling och par. 4-57 Varning hog
Sterkoppling.

Aterkopplingen understiger grénsen som angetts i par. 4-56 Varning /8g Sterkoppling.
ARterkopplingen dverstiger gransen som angetts i par. 4-57 Varning hog Sterkoppling.

Termisk varning slds pd nar temperaturen &r hdgre &n grénsen for motor, frekvensomformare,
bromsmotstand eller termistor.

Frekvensomformaren ar klar for drift och det finns ingen varning om 6verhettning.

Frekvensomformaren ar klar for drift och ar i ldget Auto On. Ingen varning for 6verhettning fore-
ligger.

Frekvensomformaren &r klar for drift och natspanningen ligger inom foreskrivet spanningsomréde
(se avsnittet Aliménna specifikationeri Design Guide).

Reversering. Logisk "1" nar CW-motorn roterar medurs. Logisk "0" ndr CCW-motorn roterar moturs.
Om motorn inte roterar kommer utgdngen att félja referensen.

Kommunikationen via den seriella kommunikationsporten &r aktiv (ingen timeout).

Anvands for att utfora utrullningsstopp och vid momentgrans. Om frekvensomformaren har fatt en
stoppsignal och befinner sig pd momentgréansen &r signalen logisk "0".

Broms ar aktiv och det finns inga varningar.
Broms ar klar for drift och det finns inga fel.

Utgdng ar logisk "1" nar bromsens IGBT &r kortsluten. Anvand den har funktionen for att skydda
frekvensomformaren om det skulle uppsté ndgot fel i bromsmodulerna. Anvand utgdngen/relaet for
att sl& fran natspanningen frén frekvensomformaren.

Reldet ar aktivt nar Styrord [0] har valts i parametergrupp 8-**.

Gor det majligt att styra en extern mekanisk broms. Se beskrivning i avsnittet Styrning av mekanisk
broms och parametergrupp 2-2*.

Anger att sakerhetsstoppet pd plint 37 har aktiverats.
Aktiv nar det faktiska varvtalet ligger utanfor instdllningarna i par. 4-52 och 4-55.
Aktiv nar det faktiska varvtalet ar lIagre @n varvtalsreferensinstdllningarna.

Aktiv nar det faktiska varvtalet overstiger varvtalsreferensinstéliningen

Styr utgdngen via bussen. Status for utgdngen anges i par. 5-90 Busstyrning, digital & reld. Ut-
gangsstatus bibehdlls i handelse av busstimeout.

Styr utgdngen via bussen. Status for utgdngen anges i par. 5-90 Busstyrning, digital & reld. T han-
delse av busstimeout ar utgdngsstatus stélld till hog (On).

Styr utgdngen via bussen. Status fér utgdngen anges i par. 5-90 Busstyrning, digital & relé. 1 han-
delse av busstimeout &r utgdngsstatus stalld till 1&g (Off).

Aktiv nér en MCO 302 eller MCO 305 &r ansluten. Utgéngen styrs frén tillvalet.

Se parametergrupp 13-1*. Om komparator 0 har utvarderats som TRUE &r utgdngen "h6g". I annat
fall &r den "I&g".
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[61] Komparator 1 Se parametergrupp 13-1*. Om komparator 1 har utvérderats som TRUE &r utgdngen "h6g". I annat
fall &r den "1&g".

[62] Komparator 2 Se parametergrupp 13-1*. Om komparator 2 har utvéarderats som SANT &r utgdngen hég. I annat
fall &r den "1&g".

[63] Komparator 3 Se parametergrupp 13-1*. Om komparator 3 har utvarderats som SANT &r utgdngen hog. I annat
fall &r den "I&g".

[64] Komparator 4 Se parametergrupp 13-1*. Om komparator 4 har utvarderats som SANT &r utgdngen hog. I annat
fall &r den "1&g".

[65] Komparator 5 Se parametergrupp 13-1*. Om komparator 5 har utvarderats som TRUE &r utgdngen "h6g". I annat
fall &r den "13g".

[70] Logisk regel 0 Se parametergrupp 13-4*. Om logisk regel 0 har utvérderats som SANT &r utgdngen hég. I annat
fall &r den "1&g".

[71] Logisk regel 1 Se parametergrupp 13-4*. Om logisk regel 1 har utvarderats som SANT &r utgdngen hog. I annat
fall &r den "I3g".

[72] Logisk regel 2 Se parametergrupp 13-4*, Om logisk regel 2 har utvarderats som SANT &r utgdngen hog. I annat
fall &r den "1&g".

[73] Logisk regel 3 Se parametergrupp 13-4*. Om logisk regel 3 har utvérderats som SANT &r utgdngen hog. I annat
fall &r den "1&g".

[74] Logisk regel 4 Se parametergrupp 13-4*. Om logisk regel 4 har utvarderats som SANT &r utgdngen hog. I annat
fall &r den "1&g".

[75] Logisk regel 5 Se parametergrupp 13-4*. Om logisk regel 5 har utvéarderats som SANT &r utgdngen hog. I annat
fall &r den "18g".

[80] SL, digital utgdng A Se par. 13-52 SL Controller-funktioner. Ingdngen blir hég nar Smart Logic-funktion [38] Ange dig.
ut, A hdg utfors. Utgéngen blir 18g nér Smart Logic-funktion [32] Ange dig. utgdng. A 1&g utfors.

[81] SL, digital utgdng B Se par. 13-52 SL Controller-funktioner. Ingdngen blir hog nar Smart Logic-funktion [39] Ange dig.
ut, A hog utfors. Ingdngen blir 1&g nar Smart Logic-funktion [33] Ange dig. utgdng. A I8g utfors.

[82] SL, digital utgdng C Se par. 13-52 SL Controller-funktioner. Ingdngen blir hég nar Smart Logic-funktion [40] Ange dig.
utgéng. A hog utférs. Ingéngen blir "Idg" nér Smart Logic-funktion [34] Ange dig. utgéng. A I8g
utfors.

[83] SL, digital utgdng D Se par. 13-52 SL Controller-funktioner. Ingéngen blir hog nar Smart Logic-funktion [41] Ange dig.

utgdng. Ahog utfors. Ingéngen blir 13g nar Smart Logic-funktion [35] Ange dlig. utgéng. A Idg utfors.

[84] SL, digital utgdng E Se par. 13-52 SL Controller-funktioner. Ingdngen blir hég nar Smart Logic-funktion [42] Ange dig.
utgéng. A hdg utférs. Ingdngen blir 18g nar Smart Logic-funktion [36] Ange dig. utgdng. A I8g utférs.

[85] SL, digital utgdng F Se par. 13-52 SL Controller-funktioner. Ingdngen blir hég nar Smart Logic-funktion [43] Ange dig.
utgéng. A hog utférs. Ingdngen blir 13g nar Smart Logic-funktion [37] Ange dig. utgdng. A I8g utfors.

[120] Lokal ref. aktiv Utgéngen blir hbg om par. 3-13 Referensplats = [2] Lokal eller nér par. 3-13 Referensplats = [0]
Lénkat till Hang/Auto samtidigt som LCP &r i laget Hand on.

Referensplats installd i par. 3-13 Lokal referens Fjarreferens
aktiv [120] aktiv [121]
Referensplats: Lokal par. 3-13 [2] 1 0
Referensplats: Fjarrpar. 3-13 [1] 0 1
Referensplats: Lankat till Hand/Auto
Hand 1 0
Hand -> off 1 0
Auto -> off 0 0
Auto 0 1
[121] Extern ref. aktiv Utgéngen blir hég om par. 3-13 Referensplats = Extern[1] eller Lankat till Hand/Auto [0] samtidigt
som LCP &r i laget [Auto on]. Se ovan.
[122] Inget larm Utgéngen &r hog da inget larm foreligger.
[123] Startkmd. aktivt Utgdngen &r hog nér det finns ett aktivt startkommando (dvs. via digital ingdngsanslutning till buss

eller [Hand on] eller [Auto on]) och inget stopp- eller startkommando ar aktivt.
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[124] Kor reverserat
[125] Enhet i lage Hand
[126] Enhet i lage Auto

Option:
[0] * Ingen funktion

5-30 Plint 27, digital utgang

Deanfitt

Utg8ngen ar hog nér frekvensomformaren kdrs moturs (det logiska resultatet av statusbitarna "kor"

FC300 Programmeringshandbok

OCH "reversering").

Utgéngen &r hig néar frekvensomformaren &r i laget Hand on (vilket anges av att lysdioden ovanfor
[Hand on] ar tand).

Utgéngen &r hig néar frekvensomformaren &r i laget Hand on (vilket anges av att lysdioden ovanfor
[Auto on] &r tand).

Funktion:

Funktionerna beskrivs i 5-3* Djgitala utgéngar

5-31 Plint 29, dig. utg.
Option:
[o] * Ingen funktion

Funktion:

Funktionerna beskrivs i 5-3* Digitala utgéngar
Denna parameter géller endast for FC 302.

5-32 Plint X30/6, digital utgdng

Option:

[o] * Ingen funktion

[1] Styrning klar

[2] Enhet klar

[3] Enhet klar / fjarr

[4] Aktivera/ingen varn.

[5] Kor

[6] Kor / ingen varning

[7] Kor i omr. / ingen v.

[8] Kor pé ref./ej varn.

[9] Larm

[10] Larm eller varning

[11] P& momentgréns

[12] Utanfor stromomr.

[13] Under strom, 1&g

[14] Over strém, hég

[15] Utanfor varvtalsomr.

[16] Under varvtal, 13gt

[17] Over varvtal, hégt

[18] Utanfor dterk.omr.

[19] Under 3terk., 1&g

[20] Over 8terk., hég

[21] Termisk varning

[22] Klar, ej term.varn.

[23] Fjarr, klar, ing. term.

[24] Klar, spanning OK

[25] Reversering

[26] Buss OK

[27] Momentgrans & stopp

[28] Broms, ingen varning

[29] Broms klar, inga fel
100

Funktion:

Denna parameter &r aktiv dd tillvalsmodul MCB 101 &r monterad i frekvensomformaren. Funktio-
nerna beskrivs i 5-3% Dijgitala utgéngar
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[31] Reld 123

[33] Sak.stopp aktiverat

[39] Pulsgivarbortf.

[41] Under referens, 1&g

[43] Utokad PID-gréns

[46] Busstyrn., 1 vid t.out

[51] MCO-styrning

[60] Komparator 0

[62] Komparator 2

[64] Komparator 4

[70] Logisk regel 0

[72] Logisk regel 2

[74] Logisk regel 4

[80] SL, digital utgédng A

[82] SL, digital utgéng C

[84] SL, digital utgdng E

[120] Lokal ref. aktiv

[122] Inget larm

[124] Kor reverserat

[126] Enhet i lage Auto

5-33 Plint X30/7, digital utgdng
Option: Funktion:

[1] Styrning klar
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[3] Enhet klar / fjarr

[5] Kor

[7] Kor i omr. / ingen v.

[9] Larm

[11] P& momentgrans

[13] Under strém, 18g

[15] Utanfor varvtalsomr.

[17] Over varvtal, hogt

[19] Under aterk., 1&g

[21] Termisk varning

[23] Fjarr, klar, ing. term.

[25] Reversering

[27] Momentgrans & stopp

[29] Broms klar, inga fel

[31] Rela 123

[33] Sak.stopp aktiverat

[40] Utanfor ref.omr.

[42] Over ref., hog

[45] Busstyrn.

[47] Busstyrn., 0 vid t.out

[60] Komparator 0

[62] Komparator 2

[64] Komparator 4

[70] Logisk regel 0
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[71] Logisk regel 1

[72] Logisk regel 2

[73] Logisk regel 3

[74] Logisk regel 4

[75] Logisk regel 5

[80] SL, digital utgdng A
[81] SL, digital utgdng B
[82] SL, digital utgéng C
[83] SL, digital utgéng D
[84] SL, digital utgdng E
[85] SL, digital utgdng F
[120] Lokal ref. aktiv
[121] Extern ref. aktiv
[122] Inget larm

[123] Startkmd. aktivt
[124] Kor reverserat
[125] Enhet i Iage Hand
[126] Enhet i lage Auto

3.7.5 5-4* Relder

Parametrar fér konfiguration av tidtagnings- och utg&ngsfunktionerna for relder.

5-40 Funktionsrela

Matris [9]

(Rela 1 [0], Reld 2 [1], Reld 3 [2] (MCB 113), Rela 4 [3] (MCB 113), Reld 5 [4] (MCB 113), Rela 6 [5] (MCB 113), Reld 7 [6] (MCB 105), Rela 8 [7]
(MCB 105), Rela 9 [8] (MCB 105))

Option: Funktion:
[0] * Ingen funktion Alla digitala utgdngar och reldutgdngar stélls som standard in pd "Ingen drift".
[1] Styrning klar Styrkortet &r redo. Tex.: Aterkoppling fr&n en frekvensomformare dar forsorjningen kommer frén

en extern 24 V (MCB107) och huvudstrommen till frekvensomformaren inte kanns av.

[2] Enhet klar Frekvensomformaren ar driftklar. Nat och styrning ar OK.

[3] Enhet klar / fjarr Frekvensomformaren ar klar for drift och ar i laget Auto On

[4] Aktivera/ingen varn. Driftklar. Inga start- eller stoppkommandon har getts (starta/inaktivera). Inga varningar &r aktiva.
[5] Kor Motorn kors och axelmoment finns.

[6] Kor / ingen varning Utvarvtalet &r hdgre an installt varvtal i par. 1-81 Min. varvtal for funktion vid stopp [v/m]. Motorn

kors och det féreligger inga varningar.

[71 Kor i omr. / ingen v. Motor kér inom det programmerade strom- och varvtalsomréde som stéllts in i par. 4-50 Varning,
svag strom till par. 4-53 Varning, hogt varvial. Inga varningar.

[8] Kor pé ref./ej varn. Motorn kérs pd referensvarvtal. Inga varningar.

[9] Larm Ett larm aktiverar utgdngen. Inga varningar

[10] Larm eller varning Ett larm eller en varning aktiverar utgéngen.

[11] P& momentgrans Momentgransen som angetts i par. 4-16 Momentgréns, motordrift eller par. 4-17 Momentgréns,

generatordrift har dverskridits.

[12] Utanfér stromomr. Motorstrémmen ligger utanfor det omréde som angetts i par. 4-18 Strombegrénsning.

MG.33.M8.07 - VLT® &r ett registrerat varumarke som tillhér Danfoss 103



3 Parameterbeskrivning

[13]
[14]

[15]

[16]
[17]

[18]

[19]
[20]

[21]

[22]

[23]

[24]

[25]

[26]

[27]

[28]
[29]

[30]

[31]

[32]

[33]

[36]

[37]

[38]

[39]

[40]

[41]
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Under strém, I8g
Over strém, hog

Utanfor varvtalsomr.

Under varvtal, 13gt
Over varvtal, hégt

Utanfér dterk.omr.

Under 3terk., 18g
Over 8terk., hég

Termisk varning

Klar, ej term.varn.

Fjarr, Klar, ing. term.

Klar, spanning OK

Reversering

Buss OK

Momentgrans & stopp

Broms, ingen varning
Broms klar, inga fel

Bromsfel (IGBT)

Reld 123

Mek. bromsstyrning

Sak.stopp aktiverat

Styrord, bit 11

Styrord, bit 12

Motordterkoppl.fel

Pulsgivarbortf.

Utanfor ref.omr.

Under referens, 13g

Dottt

Motorstrommen ar lagre an den som angetts i par. 4-50 Varning, svag strom.
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Motorstrdmmen ar hogre an den som angetts i par. 4-51 Varning, stark strém.

Utfrekvensen ligger utanfér frekvensomrddet som stéllts in i par. 4-52 Varning, /gt varvtal och
par. 4-53 Varning, hogt varvial.

Utvarvtalet &r lagre &n det som angetts i par. 4-52 Varning, I8gt varvtal.
Utvarvtalet &r hogre an det som angetts i par. 4-53 Vaming, hogt varvtal.

Utanfér dterkopplingsomradet instéllt i par. 4-56 Varning I8g Sterkoppling och par. 4-57 Varning hog
Sterkoppling.

Aterkopplingen understiger grénsen som angetts i par. 4-56 Varning /8g Sterkoppling.
Aterkopplingen dverstiger grénsen som angetts i par. 4-57 Varning hog Sterkoppling.

Termisk varning slds pd nar temperaturen &r hdgre &n grénsen for motor, frekvensomformare,
bromsmotstand eller termistor.

Frekvensomformaren ar klar for drift och det finns ingen varning om 6verhettning.

Frekvensomformaren &r klar for drift och &r i laget Auto On. Ingen varning for dverhettning fore-
ligger.

Frekvensomformaren ar klar for drift och natspanningen ligger inom féreskrivet spanningsomrade
(se avsnittet Allmanna specifikationer i Design Guide).

Logisk "1" nér motorn roterar medurs. Logisk "0" ndr CCW-motorn roterar moturs. Om motorn inte
roterar kommer utgéngen att folja referensen.

Kommunikationen via den seriella kommunikationsporten ar aktiv (ingen timeout).

Anvands for att utféra utrullningsstopp och frekvensomformaren vid momentgréns. Om frekven-
somformaren har fatt en stoppsignal och befinner sig pd momentgransen &r signalen logisk "0".

Broms &r aktiv och det finns inga varningar.
Broms ar klar for drift och det finns inga fel.

Utgéng ar logisk "1" nar bromsens IGBT &r kortsluten. Anvand den har funktionen for att skydda
frekvensomformaren om det skulle uppsta ndgot fel i bromsmodulen. Anvand den digitala utgdngen/
reldet for att sla frdn natspanningen fran frekvensomformaren.

Den digitala utgdngen/reldet ar aktivt nér Styrord [0] har valts i parametergrupp 8-**.

Val av styrning av mekanisk broms. Nar de valda parametrarna i parametergrupp 2.2x ar aktiv.
Utgdngen méste forstarkas for att kunna bara strommen till spolen i bromsen. Léses vanligen genom
att ansluta ett externt rel3 till den valda digitala utgéngen.

(endast FC 302) Anger att sakerhetsstoppet pd plint 37 har aktiverats.

Aktivera rela 1 med styrord frdn faltbuss. Ingen annan funktionell paverkan pé frekvensomformaren.
Typisk tillampning: styra hjélpenhet fran faltbussen. Funktionen &r giltig nar frekvensomformarpro-
filen [0] i par. 8-10 valjs.

Aktivera reld 2 (endast FC 302) med hjalp av styrord fran féltbussen. Ingen annan funktionell p&-
verkan pd frekvensomformaren. Typisk tilldmpning: styra hjélpenhet fran faltbussen. Funktionen &ar
giltig nar frekvensomformarprofilen [0] i par. 8-10 vdljs.

Fel i varvtalsdterkopplingslingan fr8n en motor som kérs med dterkoppling. Utgdngen kan anvandas
som en mojlighet att véxla 6ver frekvensomformaren till utan &terkoppling vid nédlége

Nar skillnaden mellan berdknat varvtal och faktiskt varvtal i par. 4-35 6verstiger det valda vardet
aktiveras den digitala utgéngen/det digitala relget.

Aktiv nar det faktiska varvtalet ligger utanfor installningarna i par. 4-52 och 4-55.

Aktiv ndr det faktiska varvtalet &r lagre @n varvtalsreferensinstdllningarna.
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[42] Over ref., hég Aktiv ndr det faktiska varvtalet dverstiger varvtalsreferensinstaliningen.
[43] Utdkad PID-grans
[45] Busstyrn. Styr den digitala utgdngen/relet via bussen. Status for utgdngen anges i par. 5-90 "Digital & rela-

bussstyrning". Utgdngsstatus bibehalls i héndelse av busstimeout.

[46] Busstyrn., 1 vid t.out Styr utgdngen via bussen. Status fér utgdngen anges i par. 5-90 Busstyrning, digital & relé. 1 hén-
delse av busstimeout &r utgdngsstatus stalld till hdg (On).

[47] Busstyrn., 0 vid t.out Styr utgdngen via bussen. Status for utgdngen anges i par. 5-90 Busstyrning, digital & relé. 1 han-
delse av busstimeout &r utgdngsstatus stalld till 1&g (Off).

[51] MCO-styrning Aktiv ndr en MCO 302 eller MCO 305 &r ansluten. Utgéngen styrs fran tillvalet.

[60] Komparator 0 Se parametergrupp 13-1* (Smart Logic Control). Om komparator 0 i SLC &r TRUE &r utgéngen "hog".
I annat fall &r den "1&g".

[61] Komparator 1 Se parametergrupp 13-1* (Smart Logic Control). Om komparator 1 i SLC & TRUE &r utgdngen "h6g".
I annat fall &r den "18g".

[62] Komparator 2 Se parametergrupp 13-1* (Smart Logic Control). Om komparator 2 i SLC &r TRUE &r utgéngen "hog".
I annat fall &r den "1&g".

[63] Komparator 3 Se parametergrupp 13-1* (Smart Logic Control). Om komparator 3 i SLC & TRUE &r utgdngen "h6g".
I annat fall &r den "18g".

[64] Komparator 4 Se parametergrupp 13-1* (Smart Logic Control). Om komparator 4 i SLC &r TRUE &r utgdngen "hog".
I annat fall &r den "I&g".

[65] Komparator 5 Se parametergrupp 13-1* (Smart Logic Control). Om komparator 5 i SLC & TRUE &r utgdngen "hog".
I annat fall &r den "1&g".

[70] Logisk regel 0 Se parametergrupp 13-4*(Smart Logic Control). Om logisk regel 0 i SLC &r TRUE &r utgdngen "hog".
I annat fall &r den "1&g".

[71] Logisk regel 1 Se parametergrupp 13-4*(Smart Logic Control). Om logisk regel 1 i SLC &r TRUE &r utgdngen "hog".
I annat fall & den "1&g".

[72] Logisk regel 2 Se parametergrupp 13-4*(Smart Logic Control). Om logisk regel 5 i SLC &r TRUE &r utgdngen "hog".
I annat fall &r den "18g".

[73] Logisk regel 3 Se parametergrupp 13-4*(Smart Logic Control). Om logisk regel 3 i SLC &r TRUE &r utgdngen "hog".
I annat fall &r den "I&g".

[74] Logisk regel 4 Se parametergrupp 13-4*(Smart Logic Control). Om logisk regel 4 i SLC &r TRUE &r utgdngen "hog".
I annat fall &r den "1&g".

[75] Logisk regel 5 Se parametergrupp 13-4*(Smart Logic Control). Om logisk regel 5 i SLC &r TRUE &r utgdngen "hog".
I annat fall &r den "18g".

[80] SL, digital utgdng A Se par. 13-52 "SL-regulatorfunktioner". Utgdng A blir I8g pd Smart Logic-funktion [32]. Utgéng A
blir h6g pd Smart Logic-funktion [38].

[81] SL, digital utgdng B Se par. 13-52 "SL-regulatorfunktioner". Utgéng B blir I18g pd Smart Logic-funktion [33]. Utgéng B
blir hég pd Smart Logic-funktion [39].

[82] SL, digital utgdng C Se par. 13-52 "SL-regulatorfunktioner". Utgdng C blir I8g p& Smart Logic-funktion [34]. Utgdng C
blir hég pd Smart Logic-funktion [40].

[83] SL, digital utgdng D Se par. 13-52 "SL-regulatorfunktioner". Utgdng D blir I8g pd Smart Logic-funktion [35]. Utgdng D
blir hég pd Smart Logic-funktion [41].

[84] SL, digital utgéng E Se par. 13-52 "SL-regulatorfunktioner". Utgdng E blir 1dg pd Smart Logic-funktion [36]. Utgéng E
blir hég pd Smart Logic-funktion [42].

[85] SL, digital utgdng F Se par. 13-52 "SL-regulatorfunktioner". Utgdng F blir 1&g pd Smart Logic-funktion [37]. Utgang F
blir hég pd Smart Logic-funktion [43].
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[120] Lokal ref. aktiv Utgdngen blir hég om par. 3-13 Referensplats = [2] Lokal eller nar par. 3-13 Referensplats = [0]
Lankat till Hand/Auto samtidigt som LCP &r i laget Hand on.

Referensplats installd i par. 3-13 Lokal referens Fjarreferens
aktiv [120] aktiv [121]
Referensplats: Lokal par. 3-13 [2] 1 0
Referensplats: Fjarrpar. 3-13 [1] 0 1
Referensplats: Lankat till Hand/Auto
Hand 1 0
Hand -> off 1 0
Auto -> off 0 0
Auto 0 1
[121] Extern ref. aktiv Utg8ngen blir hég om par. 3-13 Referensplats = Extern[1] eller Lankat till Hand/Auto [0] samtidigt
som LCP ar i laget [Auto on]. Se ovan.
[122] Inget larm Utgéngen &r hég da inget larm féreligger.
[123] Startkmd. aktivt Utgdngen &r hdg nér startkommandot &r hogt (dvs. via digital ingdng, bussanslutning eller [Hand
on] eller [Auto on]) och ett stoppkommando var det sista kommandot.
[124] Kor reverserat Utgdngen &r hig néar frekvensomformaren kors moturs (det logiska resultatet av statusbitarna "kor"
OCH "reversering").
[125] Enhet i lage Hand Utgdngen &r hog néar frekvensomformaren &r i laget Hand on (vilket anges av att lysdioden ovanfor
[Hand on] ar tand).
[126] Enhet i Iage Auto Utgdngen &r hég nér frekvensomformaren &r i laget Auto (vilket anges av att lysdioden ovanfor

[Auto On] ar tand).

5-41 Till-fordr., rela
Matris [9] (Rela 1 [0], Rela 2 [1], Rela 3 [2], Rela 4 [3], Rela 5 [4], Rel4 6 [5], Reld 7 [6], Reld 8 [7], Reld 9 [8])

Range: Funktion:

0.01 s* [0.01 - 600.00 s] Ange inkopplingsfordrdjning for reldet. Valj ett tillgangligt mekaniskt reld och MCO 105 i en matris-
funktion. Se par. 5-40 Funktionsrels. Rela 3-6 ar inkluderade i MCB 113.

130BA171.10
Vald
handelse | |
! 1
1 1
1 1
Reldutgdng ———— | L
|
> =
Tillslagsfordrojning Frénslagsfordrajning
P 5-41 P 5-42

Vald
handelse

Relautgdng

>
Tillslagsfordrojning
P 5-41
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5-42 Fran-fordr., reld
Matris [9] (Rela 1 [0], Relé 2 [1], Rela 3 [2], Relé 4 [3], Rela 5 [4], Relé 6 [5], Rela 7 [6], Rela 8 [7], Reld 9 [8])

Funktion:
Ange frénslagsfordrojning for reldet. Valj ett tillgéngligt mekaniskt reld och MCO 105 i en matris-

Range:

0.01 s* [0.01 - 600.00 s]

funktion. Se par. 5-40 Funktionsrela.

130BA172.10
Vald
héndelse
Relautgdng
Tillslags- Frénslags-
fordréjning  férdréjning
P5-41 P5-42

Om tillstdndet for en utvald handelse férandras innan de timers som réknar ned av- och pé-fordrojningen I6per ut, péverkas inte reldutsignalen.

3.7.6 5-5* Pulsingdng

Pulsingdngsparametrarna anvénds for att definiera en lamplig 6ppning for impulsreferensomrddet genom att konfigurera pulsingdngsinstaliningen for

skala och filter. Ingdngsplint 29 eller 33 fungerar som frekvensreferensingdng. Stdll in plint 29 (par. 5-13 Plint 29, digital ingdng) eller plint 33
(par. 5-15 Plint 33, digital ingdng) till Pulsingdng [32]. Om plint 29 anvands som ingdng, stélls par. 5-01 Plint 27, funktion in till Ingdng [0].

Ref. 13UBAV/6.1C
[varv/min.] “
Hogt
ref.virde —
P 5-53/
p5-58 |
Lagt I
ref.vdrde I
P5-52/ 7
p5-57 T . | -
Lag frekv. Hég frekv. Ingdng
P 5-50/ P5-51/ [Hz)
P 5-55 P 5-56

5-50 Plint 29, 13g frekvens

Range:

Funktion:

100 Hz* [0 - 110000 Hz] Ange den I3ga frekvensgransen enligt motorns 18ga axelvarvtal (dvs. det 18ga referensvardet) i
par. 5-52 Plint 29, I8gt ref./8terkopplingsvérde. Se diagrammet i detta avsnitt.

Denna parameter finns endast for FC 302.

5-51 Plint 29, hog frekvens
Range:
100 Hz*

Funktion:

[0 - 110000 Hz] Ange den hoga frekvensgransen enligt motorns hoga axelvarvtal (dvs. det hdga referensvardet) i
par. 5-53 Plint 29, hogt ref./dterkopplingsvérde.

Denna parameter finns endast fér FC 302.
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5-52 Plint 29, l1&gt ref./3terkopplingsvarde

Range: Funktion:

0.000 Refe- [-999999.999 - 999999.999 Refe- Ange gransen for Iagt referensvarde for motorns axelvarvtal [v/m]. Detta ar aven det lagsta ater-
renceFeed- renceFeedbackUnit] kopplingsvardet, se dven par. 5-57 Plint 33, I8gt ref./dterkopplingsvérde. Stall in plint 29 pa digital
backUnit* ingéng (par. 5-02 Plint 29, funktion =ingéng [0] (standard) och par. 5-13 Plint 29, digital ingéng =

tillampligt varde).
Denna parameter finns endast fér FC 302.

5-53 Plint 29, hogt ref./aterkopplingsvarde
Range: Funktion:

Application  [-999999.999 - 999999.999 Refe- Ange det higa referensvérdet [v/m] fér motorns axelvarvtal och det higa &terkopplingsvérdet, se

dependent* renceFeedbackUnit] &ven par. 5-58 Plint 33, hdgt ref./Sterkopplingsvérde. Valj plint 29 som digital ingdng (par. 5-02 Plint
29, funktion =ingdng [0] (standard) och par. 5-13 Plint 29, digital ingdng = tillampligt vérde).
Denna parameter finns endast for FC 302.

5-54 Pulsfilter, tidskonstant nr 29

Range: Funktion:

100 ms* [1-1000 ms] Ange tidskonstanten for pulsfiltret. Pulsfiltret dampar svéngningarna i dterkopplingssignalen, som
ar en fordel om det ar mycket storningar i systemet. Ett hogt tidskonstantvarde resulterar i battre
dampning men okar dven tidsfordréjningen genom filtret. Denna parameter finns endast for FC 302.
Du kan inte andra denna parameter nar motorn kors.

5-55 Plint 33, 13g frekvens
Range: Funktion:

100 Hz* [0 - 110000 Hz] Ange den l3ga frekvensgransen enligt motorns I&ga axelvarvtal (dvs. det 1&ga referensvardet) i
par. 5-57 Plint 33, Igt ref./dterkopplingsvaérde.

5-56 Plint 33, hog frekvens
Range: Funktion:

100 Hz* [0 - 110000 Hz] Ange den hdga frekvensen enligt motorns hdga axelvarvtal (dvs. det hdoga referensvardet) i
par. 5-58 Plint 33, hégt ref./Sterkopplingsvérde.

5-57 Plint 33, 1&gt ref./3terkopplingsvarde
Range: Funktion:

0.000 N/A* [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Ange det Idga referensvardet [RPM] fér motoraxelns varvtal. Detta &r dven det I3ga dterkopplings-
vardet, se aven par. 5-52 Plint 29, I4gt ref./Sterkopplingsvérde.

5-58 Plint 33, hogt ref./aterkopplingsvarde

Range: Funktion:
Application  [-999999.999 - 999999.999 Refe- Ange det hdga referensvardet [v/m] for motorns axelvarvtal. Se aven par. 5-53 Plint 29, hogt ref./
dependent* renceFeedbackUnit] Sterkopplingsvérde.

5-59 Pulsfilter, tidskonstant nr 33
Range: Funktion:

100 ms* [1 - 1000 ms] Ange tidskonstanten for pulsfiltret. L&gpassfiltret minskar pdverkan p& och ddmpar svéngningarna
i 8terkopplingssignalen fran styrningen.
Detta &r en fordel bland annat da signalen &r behéftad med manga stérningar. Du kan inte &ndra
denna parameter nar motorn kors.
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3.7.7 5-6* Pulsutgang

Dessa parametrar anvands for att konfigurera pulsutgdngar med funktioner och skalning. Pulsutgdngarna &r designerad till plintarna 27 och 29 via
par. 5-01 Plint 27, funktion och par. 5-02 Plint 29, funktion.

Utgdngsvirde 130BA089.1
Hogt
utgdngsvirde + — — — — — — —
P 5-60(term27)
P 5-63(term29) |
|
|
|
|
! -
Hog frekv. Utg8ne
P 5-62(term27) [Hz]
P 5-65(term29)

Tillval for visning av utgéngsvariabler:

[0]
[45]
[48]
[51]
[100]
[101]
[102]
[103]
[104]
[105]
[106]
[107]
[108]
[109]

Parametrar for konfigurering av skalnings- och utgdngsfunktionerna for pulsutgdngar. Pulsutgdng-
arna &r tilldelade plint 27 eller 29. Valj plint 27 utgdng i par. 5-01 Plint 27, funktion och plint 29
utgéng i par. 5-02 Plint 29, funktion.

Ingen funktion

Busstyrning

Timeout for busstyrning
MCO-styrning

Utfrekvens

Referens

Rterkoppling

Motorstrom

Moment i férh&llande till gransvarde
Moment i férhéllande till nominellt
Effekt

varvtal

Moment

Max. utfrek

5-60 Plint 27, pulsutgdngsvariabel

Option:

[0]

[45]
[48]
[51]
[100]
[101]
[102]
[103]
[104]
[105]

Funktion:

Ingen funktion Valj 6nskad displayutgdng for plint 27.
Du kan inte &ndra denna parameter nar motorn kors.

Busstyrn.

Busstyrn., timeout

MCO-styrning

Utfrekvens

Referens

ARterkoppling

Motorstrém

Mom. i forh t gréns

Moment i forh t nom.
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[106] Effekt

[107] Varvtal

[108] Moment

[109] Max. utfrek

[119] Moment grans i %

5-62 Pulsutgdng, maxfrekv. nr 27

Range: Funktion:
Application [0 - 32000 Hz] Stéll in den maximala frekvensen for plint 27 enligt utgdngsvariabeln vald i par. 5-60 Plint 27, pul-
dependent* sutgdngsvariabel.

Du kan inte @ndra denna parameter nar motorn kors.

5-63 Plint 29, pulsutgdngsvariabel
Option: Funktion:

[o] * Ingen funktion Valj 6nskad displayutgéng for plint 29. Denna parameter finns endast fér FC 302.
Du kan inte andra denna parameter nar motorn kors.

[45] Busstyrn.

[48] Busstyrn., timeout
[51] MCO-styrning
[100] Utfrekvens

[101] Referens

[102] Aterkoppling

[103] Motorstrom

[104] Mom. i forh t grans
[105] Moment i forh t nom.
[106] Effekt

[107] Varvtal

[108] Moment

[109] Max. utfrek

[119] Moment grans i %

5-65 Pulsutgdng, maxfrekv. nr 29

Stéll in den maximala frekvensen pd plint 29 enligt utgdngsvariabeln som anges i par. 5-63 Plint 29, pulsutgngsvariabel.

Du kan inte andra denna parameter nar motorn kors.

Range: Funktion:
5000 Hz* [0 - 32000 Hz]

5-66 Plint X30/6, pulsutgdngsvariabel

Vdlj variabeln for avldsningen av plint X30/6.

Du kan inte @ndra denna parameter nér motorn kors.
Denna parameter &r aktiv da tillvalsmodulen MCB 101&r installerad i frekvensomformaren.
Samma alternativ och funktioner som par. grupp 5-6*.

Option: Funktion:
[0] * Ingen funktion

[45] Busstyrn.

[48] Busstyrn., timeout

[51] MCO-styrning

[100] Utfrekvens

[101] Referens

[102] Aterkoppling
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[103] Motorstrom

[104] Mom. i forh t gréns
[105] Moment i forh t nom.
[106] Effekt

[107] Varvtal

[108] Moment

[109] Max. utfrek

[119] Moment grans i %

5-68 Pulsutgdng, maxfrekv. nr X30/6

Valj maximifrekvensen pd plint X30/6 enligt utgdngsvariabeln i par. 5-66 Plint X30/6, pulsutgéngsvariabel. Du kan inte &ndra denna parameter nar
motorn kors.

Denna parameter &r aktiv da tillvalsmodul MCB 101&r monterad i frekvensomformaren.

Range: Funktion:

Application [0 - 32000 Hz]
dependent*

3.7.8 5-7* 24 V-pulsgivaring.

Parametrar for instélining av 24 V-pulsgivare.

Anslut 24 V-pulsgivaren till plint 12 (24 V DC-férsoérjning), plint 32 (kanal A), plint 33 (kanal B) eller plint 20 (GND-jord). De digitala ingdngarna 32/33 &r
aktiva for pulsgivaring&ngar nar du valjer 24 V-pulsgivare i par. 1-02 Flux motordterkopplingskélla och par. 7-00 Varvital PID-dterkopplingskélla. Den
pulsgivare som anvénds &r av 24 V-typ med dubbla kanaler (A och B). Max. ingdngsfrekvens: 110 kHz.

Pulsgivaranslutningen ansluts till frekvensomformaren.

o [P
[a)
>
3 o —
+ <« @0 Meds.
12(13[18|19|27|29|32|33|20(37 A
) e e e e e e e e
@) @) O[0|0|O
D D|IO
e e e ) e e B—|_,—|_,—|_'—

AT 5™
BILILIL

24 V- eller 10-30 V-pulsgivare

24 V stegvis vaxande pulsgivare. Max. kabellangd 5m.

5-70 Plint 32/33 pulser per varv

Range: Funktion:

1024* [1-4096 ] Stéll in pulsgivarens pulser per varv p& motoraxeln. L&s av det rétta vérdet frén pulsgivaren.
Du kan inte @ndra denna parameter nar motorn kors.

5-71 Plint 32/33, pulsgivarriktning

Option: Funktion:

Andra pulsgivarens avlasta rotationsriktning utan att &ndra ledningarna till pulsgivaren.
[0] * Medurs Staller in kanal A 90° (elektriska grader) efter kanal B vid rotation medurs pa pulsgivarens axel.
[1] Moturs Staller in kanal A 90° (elektriska grader) fore kanal B vid rotation medurs pd pulsgivarens axel.

Du kan inte andra denna parameter nar motorn kors.
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3.7.9 5-9*Busstyrning

Denna parametergrupp valjer digitala utgdngar och reldutgdngar via en faltbussinstallning.

5-90 Busstyrning, digital & rela
Range: Funktion:

0* [0 - 2147483647 ] Denna parameter innehdller status pd de digitala utgéngar och relder som styrs av bussen.
En logisk "1" indikerar att utgdngen &r hog eller aktiv.

En logisk "0" indikerar att utgdngen &r I3g eller inaktiv.

Bit 0 Digital utgdng plint 27

Bit 1 Digital utg8ng plint 29

Bit 2 Digital utgdng plint X30/6

Bit 3 Digital utgang plint X30/7

Bit 4 Reld 1, utgdngsplint

Bit 5 Reld 2, utgéngsplint

Bit 6 Tillval B, reld 1, utgdngsplint
Bit 7 Tillval B, reld 2, utgéngsplint
Bit 8 Tillval B, rela 3, utgdngsplint
Bit 9-15 Reserverade for framtida plintar
Bit 16 Tillval C, relé 1, utgdngsplint
Bit 17 Tillval C, reld 2, utgdngsplint
Bit 18 Tillval C, reld 3, utgéngsplint
Bit 19 Tillval C, reld 4, utgéngsplint
Bit 20 Tillval C, reléd 5, utgdngsplint
Bit 21 Tillval C, reld 6, utgdngsplint
Bit 22 Tillval C, reld 7, utgdngsplint
Bit 23 Tillval C, relé 8, utgdngsplint
Bit 24-31 Reserverade for framtida plintar

5-93 Pulsutg. 27, busstyrning
Range: Funktion:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Stéller in den frekvens som Gverfors till utgdngsplint 27 nar plinten konfigureras som "Busstyrning"
i par. 5-60 Plint 27, pulsutgéngsvariabel [45].

5-94 Pulsutg. 27, forinstdlld timeout
Range: Funktion:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Stéller in den utg&ngsfrekvens som Gverfors till utgdngsplint 27 nér plinten konfigureras som "Bus-
stidsgrans" i par. 5-60 Plint 27, pulsutgdngsvariabel [48] och en timeout upptécks.

5-95 Pulsutg. 29, busstyrning
Range: Funktion:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Stéller in den frekvens som 6verfors till utgdngsplint 29 nér plinten konfigureras som "Busstyrning"
i par. 5-63 Plint 29, pulsutgdngsvariabe[45].
Denna parameter galler bara for FC 302.

5-96 Pulsutg. 29, forinstdlld timeout
Range: Funktion:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Stéller in den utgdngsfrekvens som 6verfors till utgdngsplint 29 nar plinten konfigureras som "Bus-
stidsgrans" i par. 5-63 Plint 29, pulsutgdngsvariabel [48] och en timeout upptacks.
Denna parameter géller bara for FC 302.

5-97 Pulsutg. #X30/6, busstyrning
Range: Funktion:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Stéller in den frekvens som 6verfors till utgéngsplint X30/6 nér plinten konfigureras som "Busstyr-
ning" i par. 5-66 Plint X30/6, pulsutgdngsvariabel, plint X30/6 Pulsutgdngsvariabel [45].
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5-98 Pulsutg. #X30/6, forinst. timeout

Range: Funktion:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Stéller in den utgdngsfrekvens som Gverfors till utgdngsplint 29 nar plinten konfigureras som "Bus-
stidsgrans" i par. 5-66 Plint X30/6, pulsutgéngsvariabel [48] och en timeout upptacks.
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3.8 Parametrar: Analog I/0
3.8.1 6-** Analog In/Ut

Parametergrupp for att konfigurera analog ingéng och utgang.

3.8.2 6-0* Analogt I/O-ldge

De analoga ingdngarna pa FC 302 kan fritt allokeras till antingen spanning (FC 301: 0..10 V, FC 302: 0..+/- 10V) eller instrom (FC 301/FC 302: 0/4..20

mA).

OBS!
Termistorer kan anslutas antingen till en analog eller en digital ingdng.

6-00 Spann.for. 0, tidsgrans

Range:
10 s*

Funktion:

[1-995s] Ange perioden fér Spann.for. 0, tidsgrans. Spann.for. 0, tidsgréns &r aktiv fér analoga ingéngar,
dvs. plint 53 eller plint 54 och anvéands som referens- eller dterkopplingskéllor. Om vérdet for refe-
renssignalen pd den valda stréming&ngen faller under 50 % av véardet i par. 6-10 Plint 53, ldg
spénning, par. 6-12 Plint 53, svag strém, par. 6-20 Plint 54, /g spanningeller par. 6-22 Plint 54,
svag strom under langre tid an den som stallts in i par. 6-00 Spann.for. 0, tidsgréns, kommer funk-
tionen som valts i par. 6-01 Spann.for. 0, tidsg.funktion att aktiveras.

6-01 Spann.for. 0, tidsg.funktion

Option:

(o1
[1]

(2]
[3]
(4]
[5]

[20]
[21]

114

Funktion:

Valj tidsgransfunktion. Funktionen angiven i par. 6-01 Spdnn.for. 0, tidsg.funktion aktiveras om
insignalen pd plint 53 eller 54 ligger under 50 % av vérdet for par. 6-10 Plint 53, /4g spanning,
par. 6-12 Plint 53, svag strom, par. 6-20 Plint 54, I8g spanning eller par. 6-22 Plint 54, svag
strémunder den tidsperiod som definieras i par. 6-00 Spann.for. 0, tidsgréns. Om flera timeouter
sker samtidigt, prioriterar frekvensomformaren timeoutfunktionerna enligt féljande:

1. Par. 6-01 Spénn.for. 0, tidsg.funktion
2. Par.5-74
3.  Par. 8-04 Tidsgrénsfunktion for styrord

Av

Frys utgéng Fryst vid aktuellt vérde

Stopp G4 till stopp

Jogg Tvéngsstyras till joggvarvtal
Maxvarvtal Tvéngsstyras till max. varvtal
Stopp och tripp Tvangsstyras till stopp och tripp
Utrullning

Rulla ut och bromsa
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3.8.3 6-1* Analog ingang 1

Parametrar for konfigurering av skalning och grénser for analog ingdng 1 (plint 53).

Ref./é&terkoppling §
[RPM] E
Par 8-xx 1500
"H8gt ref., —t
aterkopplings—
viirde 1
900 7
600
300 —
Par 6-xx
‘Lagt ref./ 150
|
viirde Ex. v - 55 Jev=
Par 6= r 6-xx
’La; sp::nlng’ eller  ‘H3g spdnning’ eller Analog Ingéng
‘Svag sirém’ *Stark strdm”

6-10 Plint 53, 1&g spanning

Range: Funktion:

0.07 v* [Application dependant] Ange vérdet for I18g spanning. Detta skalningsvérde fér analoga ingdngar bér motsvara minsta re-
ferensvarde, anges i par. 6-14 Plint 53, I8gt ref./Sterkopplingsvérde. Se dven avsnittet Referen-
shantering.

6-11 Plint 53, hog spanning
Range: Funktion:

10.00 V* [Application dependant] Ange vardet for hg spanning. Detta skalningsvérde for analoga ingdngar bér motsvara det hdga
pp P g g Sp g g ga Ingang 09
referens-/&terkopplingsvarde som anges i par. 6-15 Plint 53, hdgt ref./Sterkopplingsvérde.

6-12 Plint 53, svag strom
Range: Funktion:

.14 m, pplication dependant nge vardet for 1&g spanning. Denna referenssignal bor motsvara minsta referensvérde, anges i

0.14 mA*  [Application d dant] A ardet for 13 anning. D f ignal bo i f ard i
par. 3-02 Minimireferens. Vardet mdste stillas pd >2 mA for att tidsgrénsfunktionen i
par. 6-01 Spéann.for. 0, tidsg.funktion ska aktiveras.

6-13 Plint 53, stark strom
Range: Funktion:

20.00 mA*  [Application dependant] Ange det héga stromvardet som motsvarar det hoga referens-/aterkopplingsvardet som anges i
par. 6-15 Plint 53, hogt ref./Sterkopplingsvérde.

6-14 Plint 53, 13gt ref./3terkopplingsvarde
Range: Funktion:

0.000 N/A*  [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Ange vardet for skalning av analoga ingdngar som motsvarar den I&ga spanning/I&ga strom som
anges i par. 6-10 Plint 53, /g spanning och par. 6-12 Plint 53, svag strom.

6-15 Plint 53, hogt ref./aterkopplingsvarde
Range: Funktion:

Application  [-999999.999 - 999999.999 Refe- Ange vérdet for skalning av analoga ingdngar som motsvarar maximivardet for referensdterkopp-
dependent* renceFeedbackUnit] ling, anges i par. 6-11 Plint 53, hdg spanning och par. 6-13 Plint 53, stark strém.
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6-16 Plint 53, tidskonstant for filter
Range: Funktion:

0.001 s* [0.001 - 10.000 s] Ange tidskonstant. Detta ar en tidskonstant for ett 1:a ordningens I&gpassfilter for att undertrycka
elektriskt brus pd plint 53. Ett hogt tidskonstantvarde forbattrar dampningen men 6kar aven tids-
fordréjningen genom filtret.

Du kan inte andra denna parameter nar motorn kors.

3.8.4 6-2* Analog ingdng 2

Parametrar for konfigurering av skalning och grénser for analog ingdng 2 (plint 54).

6-20 Plint 54, 13g spanning
Range: Funktion:

0.07 V¥ [Application dependant] Ange vardet for I18g spanning. Detta skalningsvarde fér analoga ingdngar bér motsvara minsta re-
ferensvarde, anges i par. 3-02 Minimireferens. Se aven avsnittet Referenshantering.

6-21 Plint 54, h6ég spanning
Range: Funktion:

10.00 Vv* [Application dependant] Ange vardet for hog spanning. Detta skalningsvarde for analoga ingdngar bér motsvara det hoga
pp! P! [¢] g sp [¢] g ga ingang g
referens-/&terkopplingsvarde som anges i par. 6-25 Plint 54, hogt ref./aterkopplingsvérde.

6-22 Plint 54, svag strom
Range: Funktion:

0.14 mA* [Application dependant] Ange vérdet for 18g spanning. Denna referenssignal bér motsvara minsta referensvérde, anges i
par. 3-02 Minimireferens. Vérdet mdste stdllas pd >2 mA for att tidsgrénsfunktionen i
par. 6-01 Spann.for. 0, tidsg.funktion ska aktiveras.

6-23 Plint 54, stark strom
Range: Funktion:

.00 m, pplication dependant nge det hoga stromvérdet som motsvarar det hdga referens-/8terkopplingsvérdet som anges i
20.00 mA*  [Application d dant] A det ho omvard det ho fi /&terkoppli ard i
par. 6-25 Plint 54, hogt ref./dterkopplingsvérde.

6-24 Plint 54, 13gt ref./aterkopplingsvarde

Range: Funktion:

0 Referen- [-999999.999 - 999999.999 Refe- Ange skalningsvardet fér analoga ingéngar som motsvarar minimivardet for referenséterkoppling,
ceFeedback-renceFeedbackUnit] anges i par. 3-02 Minimireferens.

Unit*

6-25 Plint 54, hogt ref./aterkopplingsvarde
Range: Funktion:

Application  [-999999.999 - 999999.999 Refe- Ange vardet for skalning av analoga ingdngar som motsvarar maximivardet for referensdterkopp-
dependent* renceFeedbackUnit] ling, anges i par. 3-03 Maximireferens.

6-26 Plint 54, tidskonstant for filter

Range: Funktion:

0.001 s* [0.001 - 10.000 s] Ange tidskonstant. Detta &r en tidskonstant for ett 1:a ordningens I&gpassfilter for att undertrycka
elektriskt brus pd plint 54. Ett hogt tidskonstantvarde forbattrar ddmpningen men 6kar dven tids-
férdréjningen genom filtret.

Du kan inte éandra denna parameter nar motorn kors.
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3.8.5 6-3* Analog ingdng 3 MCB 101

Parametergrupp for att konfigurera skala och granser for analog ingdng 3 (X30/11), placerad pa tillvalsmodulen MCB 101.

6-30 Plint X30/11, I3g spanning
Range: Funktion:

0.07 V* [Application dependant] Stéller in vérdet for skalning av analoga ingdngar s& att det motsvarar vérdet for 1&g referens/
dterkoppling (anges i par. 6-34 Plint X30/11, I4gt ref./Sterk.vérde).

6-31 Plint X30/11, hog spanning
Range: Funktion:

10.00 V* [Application dependant] Staller in vardet for skalning av analoga ingéngar s att det motsvarar vardet fér hdg referens/
pp p g ga Ingang g
dterkoppling (anges i par. 6-35 Plint X30/11, hogt ref./dterk.vérde).

6-34 Plint X30/11, lagt ref./aterk.varde

Range: Funktion:

0.000 N/A*  [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Stéller in vérdet for skalning av analoga ingdngar s att det motsvarar vardet for Ig spanning (anges
i par. 6-30 Plint X30/11, I8g spanning).

6-35 Plint X30/11, hogt ref./aterk.virde

Range: Funktion:

100.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Stéller in vérdet for skalning av analoga ing&ngar s att det motsvarar vardet for hég spanning

A* (anges i par. 6-31 Plint X30/11, hég spanning).

Range: Funktion:

0.001 s* [0.001 - 10.000 s] En tidskonstant for ett 1:a ordningens ldgpassfilter fér undertryckning av elektriskt brus pad plint
X30/11.

Par. 6-36 Plint X30/11, tidskonstant for filter kan inte andras ndr motorn kors.

3.8.6 6-4* Analog Ingang 4 MCB 101

Parametergrupp for att konfigurera skala och grénser for analog ingdng 4 (X30/12), placerad pa tillvalsmodulen MCB 101.

6-40 Plint X30/12, Iag spanning

Range: Funktion:

0.07 Vv* [Application dependant] Stéller in vardet for skalning av analoga ingdngar sd att det motsvarar vardet for 13g referens/
PP P! 9 ga ingang g
dterkoppling (anges i par. 6-44 Plint X30/12, légt ref./Sterk.vérde).

6-41 Plint X30/12, h6ég spanning
Range: Funktion:

10.00 V* [Application dependant] Stéller in vérdet for skalning av analoga ingdngar s& att det motsvarar vérdet fér hog referens/
3terkoppling som anges i par. 6-45 Plint X30/12, hogt ref./Sterk.vérde.

6-44 Plint X30/12, l1&gt ref./aterk.varde

Range: Funktion:
0.000 N/A* [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Stéller in den analoga ingéngens skalningsvérde till I8voltsvardet som angavs i par. 6-40 Plint
X30/12, 18g spénning.

6-45 Plint X30/12, hogt ref./aterk.varde

Range: Funktion:
100.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Stdller in vardet for skalning av analoga ingéngar s& att det motsvarar vardet for hog spanning som
A* anges i par. 6-41 Plint X30/12, hég spanning.
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6-46 Plint X30/12, tidskonstant for filter

Range:
0.001 s*

3.8.7 6-5* Analog utgdng 1

[0.001 - 10.000 s]

Funktion:

En tidskonstant for ett 1:a ordningens lagpassfilter fér undertryckning av elektriskt brus pa plint
X30/12.
Par. 6-46 Plint X30/12, tidskonstant for filter kan inte andras ndr motorn kors.

Parametrar for skalnings- och grénskonfiguration for analog utgdng 1, dvs. plint 42. Analoga utgdngar &r stromutgdngar: 0/4 — 20 mA. Gemensam plint

(plint 39) & samma plint och har samma elektriska spanning foér analog gemensam och digital gemensam anslutning. Uppldsningen pd analog utgéng ar

12 bitar.

6-50 Plint 42, utgdng

Option:

[o1*

[52]
[53]
[100]

[101]

[102]
[103]

[104]
[105]
[106]
[107]
[108]
[109]

[113]
[119]
[130]

[131]

[132]

118

Ingen funktion

MCO 0-20 mA
MCO 4-20 mA

Utfrekvens

Referens

Aterkoppling

Motorstréom

Mom. i forh t gréns

Moment i férh t nom.

Effekt
Varvtal
Moment
Max. utfrek

PID-byglad utgdng
Moment gréns i %

Utfrekvens 4-20 mA

Referens 4-20 mA

ARterkoppli. 4-20 mA

Funktion:

Valj funktionen for Plint 42 som en analog strémutgang. Beroende pé val &r utgdngen antingen 0-20
mA eller 4-20 mA. Det faktiska vérdet kan avldsas i LCP i par. 16-65 Analog utgdng 42 [mA].

Om ingen signal f&s pd analog utgéng.

0 Hz = 0 mA; 100 Hz = 20 mA.

Par. 3-00 Referensomréde [Min - Max] 0 % = 0 mA; 100 % = 20 mA
Par. 3-00 Referensomréde [-Max - Max] -100 % = 0 mA; 0 % = 10 mA; +100 % = 20 mA

Vardet tas frén par. 16-37 Maximal strom, véxelriktare. Max vaxelriktarstrom (160 % strom) ar
samma som 20 mA.

Exempel: Vaxelriktarens nominella strom (11 kW) = 24 A. 160 % = 38,4 A. Motorns nominella strom
= 22 A avlasning 11,46 mA.

20MAX22A _11.46 ma
I det fall motorstrommen &r 20 mA blir utgéngsinstallningen i par. 6-52 Plint 42, utgdng max-ska-
/a foljande:
Wity ¥ 384 4100 .
/Motor ; B 22 Sl
Nominell

Momentinstallningen relateras till instéliningen i par. 4-16 Momentgréns, motordrift
Momentet &r relaterat till motormomentsinstallningarna.

Tagen frén par. 1-20 Motoreffekt [kW].

Taget fr&n par. 3-03 Maximireferens. 20 m = vardet i par. 3-03 Maximireferens
Momentreferens i relation till 160 % moment.

I relation till par. 4-19 Max. utfrekvens.

0 Hz = 4 mA, 100 Hz = 20 mA

Par. 3-00 Referensomréde [Min-Max] 0 % = 4 mA; 100 % = 20 mA
Par. 3-00 Referensomréde [-Max-Max] -100 % = 4mA; 0 % = 12 mA; +100 % = 20 mA
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[133] Motorstrom 4-20 mA Vardet tas fr8n par. 16-37 Maximal strom, véxelriktare. Max véaxelriktarstrém (160 % strém) &r
samma som 20 mA.

Exempel: Véaxelriktarens nominella strom (11 kW) = 24 A. 160 % = 38,4 A. Motorns nominella strém
= 22 A avlasning 11,46 mA.

16 mMAx22A
384 A

I det fall motorstrémmen &r 20 mA blir utgdngsinstéliningen i par. 6-62 Plint X30/8, max-skala

+4 mA=13.17 mA

foljande:

MiThar, ¥ 1% 384 %100

motor ; B 22 S

Nominell

[134] Mom.% gr. 4-20 mA Momentinstéliningen relateras till instéliningarna i par. 4-16 Momentgréns, motordrift.
[135] Mom.% nom 4-20 mA Momentinstallningen relateras till motorns momentinstallning.
[136] Effekt 4-20 mA Tagen fran par. 1-20 Motoreffekt [kW]
[137] Varvtal 4-20 mA Tagen frén par. 3-03 Maximireferens. 20 mA = Vardet i par. 3-03 Maximireferens.
[138] Moment 4-20 mA Momentreferens i relation till 160 % moment.
[139] Busstyrn. 0-20 mA Ett utgdngsvarde som stallts in utifrdn faltbuss bearbetningsdata. Utgdngen kommer att fungera

oberoende av interna funktioner i frekvensomformaren.

[140] Busstyrn. 4-20 mA Ett utgdngsvarde som stéllts in utifrdn faltbuss bearbetningsdata. Utgdngen kommer att fungera
oberoende av interna funktioner i frekvensomformaren.

[141] Busst. 0-20 mA t.o. Par. 4-54 Varning I8g referens definierar funktionen pd den analoga utgéngen i handelse av en buss-
timeout.

[142] Busst. 4-20 mA t.o. Par. 4-54 Varning I4g referens definierar funktionen pd den analoga utgdngen i héndelse av en buss-
timeout.

[149] Momtgr i % 4-20 mA Analog utgéng vid noll vridmoment = 12 mA. Motorns vridmoment kommer 6ka utgdngsstrémmen

till momentgransen 20 mA (anges i par. 4-16 Momentgréns, motordrift).

Det generativa momentet kommer att 6ka till momentgransen Generatorlage (par. 4-17 Moment-
gréns, generatordrift).

Ex: par. 4-16 Momentgréns, motordrift : 200 % och par. 4-17 Momentgréns, generatordrift. 200
%. 20 mA = 200 % Motorisk och 4 mA = 200 % Generatorisk.

0mA 4mA 12mA 20 mA 2
—— i i N
Par 4-17 Par 4-16 )
(200%) 0%Torque (200%) 5
[150] Max utfrk. 0-20 mA I relation till par. 4-19 Max. utfrekvens.

6-51 Plint 42, utgdng min-skala
Range: Funktion:

0.00 %* [0.00 - 200.00 %] Skala den minimala utgéngen (0 eller 4 mA) for den valda analoga signalen vid plint 42.
Stall in vardet som en procent av det fullstandiga intervallet pd variabeln som valjs i par. 6-50 Plint
42, utgéng.

6-52 Plint 42, utgdng max-skala
Range: Funktion:

100.00 %* [0.00 - 200.00 %] Skala den maximala utgéngen for den valda analoga signalen vid plint 42. S&tt vardet pa det max-
imala vardet for aktuell signalutgdng. Skala utgdngen for att ge en strém lagre an 20 mA vid full
skala eller 20 mA vid en utgdng under 100 % av maximalt signalvérde. Om den énskade utstrémmen
ar 20 mA vid ett varde mellan 0-100 % av full utgdng, programmeras procentvardet i parametern,
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dvs. 50 % = 20 mA. Om du vill ha en strém pd mellan 4 och 20 mA vid maximal utgdng (100 %)
berdknar du procentvardet enligt féljande:

20 mA | onskad maximal strém x 100 % . 20
/ ° /.e.IOmA:leoozzoo%
strom E
(mA) g
]
20 —+ -
0/4 T
! . .
0% Analog Analog 100 9% Variabel for
utgang Min Utgang Max utgang )
skala skala exempel: Hastighet
par.6-51 par. 6-52 (v/m)

6-53 Plint 42, busstyrning for utgang

Range: Funktion:
0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Innehdller nivadn p& utgdng 42 om den styrs av buss.

6-54 Plint 42, forinst. timeout for utgang
Range: Funktion:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Innehdller forinstéllt vérde for utgéng 42.
I héndelse av en busstimeout nér en timeoutfunktion har valts i par. 6-50 Plint 42, utgéng, blir
utgéngen forinstalld till denna niva.

6-55 Plint 42, Utgangsfilter

Option: Funktion:

Foljande visade analoga parametrar frén valet i par. 6-50 Plint 42, utgéng har ett filter som valdes
nar par. 6-55 Plint 42, Utgdngsfilter ar pa:

Val 0-20 mA 4-20 mA
Motorstrom (0 - Imax) [103] [133]
Momentgrans (0 - Tiim) [104] [134]
Berdknat moment (0 - Thom)  [105] [135]
Effekt (0 - Pnom) [106] [136]
Varvtal (0-Varvtalmax) [107] [137]

[0] * OFF Filter av

[1] On Filter pd

3.8.8 6-6* Analog utgdng 2 MCB 101

Analoga utgéngar &r stromutgdngar: 0/4 - 20 mA. Gemensam plint (plint X30/8) & samma plint och elektrisk potential fér analog gemensam anslutning.
Upplosningen pd analog utgdng &r 12 bitar.

6-60 Plint X30/8, utgdng

Option: Funktion:

Valj funktionen for plint X30/8 som en analog strémutgéng. Beroende pa val ar utgéngen antingen
0-20 mA eller 4-20 mA. Det faktiska vardet kan avlasas i LCP i par. 16-65 Analog utgdng 42 [mA].

[0] * Ingen funktion Om ingen signal f&s pd analog utgéng.

120 MG.33.M8.07 - VLT® &r ett registrerat varumérke som tillhér Danfoss



FC300 Programmeringshandbok M 3 Parameterbeskrivning

[52] MCO 0-20 mA
[100] Utfrekvens 0 Hz = 0 mA; 100 Hz = 20 mA.
[101] Referens Par. 3-00 Referensomréde [Min - Max] 0 % = 0 mA; 100 % = 20 mA

Par. 3-00 Referensomréde [-Max - Max] -100 % = 0 mA; 0 % = 10 mA; +100 % = 20 mA

[102] ARterkoppling

[103] Motorstrom Vardet tas fran par. 16-37 Maximal strom, véxelriktare. Max véaxelriktarstrom (160 % strém) ar
samma som 20 mA.

Exempel: Vaxelriktarens nominella strém (11 kW) = 24 A. 160 % = 38,4 A. Motorns nominella strom
= 22 A avlasning 11,46 mA.

20 mA x22 A
38.4 A

I det fall motorstrémmen &r 20 mA blir utgdngsinstéliningen i par. 6-62 Plint X30/8, max-skala

=11.46 mA

foljande:

/ x 100
VLT pax. _38.4 x100

=175%

/M OLr Nominell 2
[104] Mom. i forh t gréns Momentinstallningen relateras till instéllningarna i par. 4-16 Momentgréns, motordrift.
[105] Moment i forh t nom. Momentet ar relaterat till motormomentsinstallningarna.
[106] Effekt Tagen frén par. 1-20 Motoreffekt [kW].
[107] Varvtal Taget fran par. 3-03 Maximireferens. 20 m = vardet i par. 3-03 Maximireferens
[108] Moment Momentreferens i relation till 160 % moment.
[109] Max. utfrek I relation till par. 4-19 Max. utfrekvens.
[113] PID-byglad utgéng
[119] Moment grans i %
[130] Utfrekvens 4-20 mA 0 Hz =4 mA, 100 Hz = 20 mA
[131] Referens 4-20 mA Par. 3-00 Referensomrdde [Min-Max] 0 % = 4 mA; 100 % = 20 mA

Par. 3-00 Referensomréde [-Max-Max] -100 % = 4mA; 0 % = 12 mA; +100 % = 20 mA

[132] Rterkoppli. 4-20 mA

[133] Motorstrom 4-20 mA Vardet tas frén par. 16-37 Maximal strom, véxelriktare. Max vaxelriktarstrom (160 % strom) ar
samma som 20 mA.

Exempel: Vaxelriktarens nominella strém (11 kW) = 24 A. 160 % = 38,4 A. Motorns nominella strom
= 22 A avlasning 11,46 mA.

16 mAx22 A
W =9.17 mA
I det fall motorstrommen &r 20 mA blir utgdngsinstéliningen i par. 6-62 Plint X30/8, max-skala
foljande:
/ x 100
VLT pax. 38.4 x 100
7 = >3 =175%
Motor yominels
[134] Mom.% gr. 4-20 mA Momentinstallningen relateras till instéliningarna i par. 4-16 Momentgréns, motordrift.
[135] Mom.% nom 4-20 mA Momentinstallningen relateras till motorns momentinstallning.
[136] Effekt 4-20 mA Tagen frdn par. 1-20 Motoreffekt [kW]
[137] Varvtal 4-20 mA Tagen frdn par. 3-03 Maximireferens. 20 mA = Vardet i par. 3-03 Maximireferens.
[138] Moment 4-20 mA Momentreferens i relation till 160 % moment.
[139] Busstyrn. 0-20 mA Ett utgdngsvarde som stéllts in utifrén faltbuss bearbetningsdata. Utgdngen kommer att fungera

oberoende av interna funktioner i frekvensomformaren.
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[140] Busstyrn. 4-20 mA Ett utgdngsvarde som stéllts in utifrdn faltbuss bearbetningsdata. Utgdngen kommer att fungera
oberoende av interna funktioner i frekvensomformaren.

[141] Busst. 0-20 mA t.o. Par. 4-54 Varning I8g referens definierar funktionen p& den analoga utgéngen i handelse av en buss-
timeout.

[142] Busst. 4-20 mA t.o. Par. 4-54 Varning /4g referens definierar funktionen pd den analoga utgdngen i handelse av en buss-
timeout.

[149] Momtgr i % 4-20 mA Momtgr i % 4-20 mA: Momentreferens. par. 3-00 Referensomrdde [Min-Max] 0 % = 4 mA; 100 %
= 20mA

Par. 3-00 Referensomréde [-Max - Max] -100 % = 4 mA; 0 % = 12 mA; +100 % = 20 mA

[150] Max utfrk. 0-20 mA I relation till par. 4-19 Max. utfrekvens.

6-61 Plint X30/8, min-skala

Range: Funktion:

0.00 %* [0.00 - 200.00 %] Skalar minimiutg&ngen fér den valda analoga signalen pd plint X30/8. Skalar minimivardet som ett

procentvarde av maximalt signalvérde, dvs. 0 mA (eller 0 Hz) dnskas vid 25 % av maximalt ut-
gdngsvérde och 25 % programmeras. Vardet kan aldrig vara hégre &n motsvarande instéllning i
par. 6-62 Plint X30/8, max-skala om vardet ligger under 100 %.

Denna parameter &r aktiv d tillvalsmodul MCB 101 &r monterad i frekvensomformaren.

6-62 Plint X30/8, max-skala

Range: Funktion:

100.00 %* [0.00 - 200.00 %] Skalar maximiutgdngen for den valda analoga signalen pd plint X30/8. Skala vardet till det 6nskade
maximivardet for den aktuella signalutgdngen. Skala utgdngen for att ge lagre strom &n 20 mA vid
full skala eller 20 mA vid en utgéng under 100 % av maximalt signalvarde. Om du vill ha 20 mA
utstrom till ett vérde mellan 0-100 % av full utgdng programmerar du procentvardet i parametern,
dvs. 50 % = 20 mA. Om du vill ha en strom pd mellan 4 och 20 mA vid maximal utgéng (100 %)
beréknar du procentvardet enligt foljande:

20 mA | onskad maximal strém x 100 % . 20-4

i.e. 10 mA : 0 x100 = 160%
6-63 Plint X30/8, busstyrning
Range: Funktion:
0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Innehdller nivdn p& utgédng X30/8 om den styrs av buss.

6-64 Plint X30/8, forinst. timeout for utgang
Range: Funktion:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Innehdller forinstallt varde for utgdng X30/8.
I handelse av en busstimeout nar en timeoutfunktion har valts i par. 6-60 Plint X30/8, utgéng, blir

utgéngen forinstalld till denna niva.

3.8.9 6-7* Analog utgdang 3 MCB113

Parametrar for konfiguration av skalning och grénser for analog utgdng 3, plint X45/1 och X45/2. Analoga utgdngar &r strémutgdngar: 0/4 — 20 mA.
Upplésningen pd analog utgdng &r 11 bitar.

6-70 Plint X45/1, utgdng

Option: Funktion:
Vélj funktionen for plint X45/1 som en analog strémutgdng.
[0] Ingen funktion Om ingen signal f&s pd analog utgéng.
[52] MCO 305 0-20 mA
[53] MCO 305 4-20 mA
[100] Utfrekvens 0-20 mA 0 Hz = 0 mA; 100 Hz = 20 mA.
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[101]

[102]
[103]

[104]
[105]

[106]
[107]
[108]
[109]
[130]
[131]

[132]
[133]

[134]
[135]
[136]
[137]
[138]
[139]

[140]

[141]

[142]

[150]

Referens 0-20 mA

Rterkoppling
Motorstréom 0-20 mA

Moment rel. gréns 0-20 mA

Moment rel. nominellt motormoment

0-20 mA

Effekt 0-20 mA

Varvtal 0-20 mA
Momentref. 0-20 mA
Max utfrekvens 0-20 mA
Utfrekvens 4-20 mA
Referens 4-20 mA

Aterkoppling 4-20 mA
Motorstrém 4-20 mA

Moment % grans 4-20 mA
Moment % nom 4-20 mA
Effekt 4-20 mA

Varvtal 4-20 mA

Moment 4-20 mA
Busstyrn. 0-20 mA

Busstyrn. 4-20 mA

Busstyrn. 0-20 mA, timeout

Busstyrn. 4-20 mA, timeout

Max utfrekvens 4-20 mA

Deanfitt

Par. 3-00 [Min - Max] 0 % = 0 mA; 100 % = 20 mA
Par. 3-00 [-Max - Max] -100 % = 0 mA; 0 % = 10 mA; +100 % = 20 mA

Vardet tas frén par. 16-37. Max vaxelriktarstrom (160 % strém) & samma som 20 mA.

Exempel: Véaxelriktarens nominella strom (11 kW) = 24 A. 160 % = 38,4 A. Motorns nominella strom
= 22 A avlasning 11,46 mA.

20 mAx22 A

384 A =11.46 mA
I det fall motorstrommen &r 20 mA blir utgdngsinstdliningen i par. 6-52:
/ x 100
VLT pax. 38.4 x 100
7 = ) =175%
Motor Nominell

Momentinstdllningen relateras till instdllningen i par. 4-16

Momentet &r relaterat till motormomentsinstallningarna.

Tagen frédn par. 1-20.

Tagen frén par. 3-03 20 mA = véarde i par. 3-03
Momentreferens i relation till 160 % moment.

I relation till par. 4-19.

0 Hz =4 mA, 100 Hz = 20 mA

Par. 3-00 [Min-Max] 0 % = 4 mA; 100 % = 20 mA
Par. 3-00 [-Max-Max] -100 % = 4 mA; 0 % = 12 mA; +100 % = 20 mA

Vérdet tas frén par. 16-37. Max vaxelriktarstrom (160 % strém) & samma som 20 mA.
Exempel: Vaxelriktarens nominella strom (11 kW) = 24 A. 160 % = 38,4 A. Motorns nominella strom
= 22 A avlasning 11,46 mA.

16 mA x22 A
W =9.17 mA
I det fall motorstrommen &r 20 mA blir utgdngsinstaliningen i par. 6-52:
/ x 100
VLT pax. 38.4 x 100
7 = 52 =175%
Motor; Nominell

Momentinstallningen relateras till instéliningen i par. 4-16
Momentinstéliningen relateras till motorns momentinstallning.
Tagen frdn par. 1-20

Tagen frdn par. 3-03 20 mA = vérde i par. 3-03.
Momentreferens i relation till 160 % moment.

Ett utgdngsvarde som stéllts in utifrdn bearbetningsdata frén faltbussen. Utgdngen kommer att
fungera oberoende av interna funktioner i frekvensomformaren.

Ett utgdngsvarde som stéllts in utifrdn bearbetningsdata frén faltbussen. Utgdngen kommer att
fungera oberoende av interna funktioner i frekvensomformaren.

Par 4-54 definierar upptradandet pd den analoga utgdngen i handelse av om bussens tidsgrans
uppnas.

Par 4-54 definierar upptradandet p& den analoga utgdngen i handelse av om bussens tidsgréns
uppnés.

I relation till par. 4-19.

6-71 Plint X45/1, utgdng min-skala
Range:
0,00 %*

[0,00 - 200,00 %]

Funktion:

Skala den minimala utgdngen for den valda analoga signalen vid plint X45/1 som en procentandel
av det maximala signalvéardet. Om till exempel 0 V (eller 0 Hz) énskas vid 25 % maximalt utgéngs-
varde. Skalvarden upp till 100 % kan aldrig vara hogre an motsvarande instéllning i par. 6-72.
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6-72 Plint X45/1, utgdng max-skala

Range: Funktion:

100%* [0.00 - 200.00%] Skala den maximala utgdngen fér den valda analoga signalen vid plint X45/1. Satt vardet pd det
maximala vardet for aktuell signalutgdng. Skala utgéngen sd att den ger mindre &n 20 mA strém
vid full skala; eller 20 mA vid en utgéng under 100 % av maximalt signalvarde. Om den Gnskade
utstrémmen &r 20 mA vid ett varde mellan 0-100 % av full utgdng, programmeras procentvardet i
parametern, dvs. 50 % = 20 mA. Om du vill ha en strém pd mellan 4 och 20 mA vid maximal utgéng
(100 %) beraknar du procentvardet enligt foljande (i exemplet &r max. utgdng 10 mA):

rance [MA]

20 — 4 mA
I~ [mA]XlOO%=WX]OO% = 160%
ONSKAD MAX
Current e
[mA] E
<
=}
R
20 -
I I
I [
7 |
I I
I I
0/4 \ [
f l |
0% Analogue Analogue 100% Variable for
output Min Output Max output
Scale Scale example:Speed
par. 6-71 par. 6-72 [RPM]

6-73 Plint X45/1, busstyrning for utgang
Range: Funktion:
0,00 %* [0,00 - 100,00 %] Innehdller nivdn pd analog utgéng 3 (plint X45/1) om den styrs av buss.

6-74 Plint X45/1, forinst. timeout for utgang
Range: Funktion:

0,00 %* [0,00 - 100,00 %] Innehdller forinstallt varde for analog utgdng 3 (plint X45/1).
1 handelse av en busstimeout nar en timeoutfunktion har valts i par. 6-70, blir utgédngen forinstalld

till denna niva.

3.8.10 6-8* Analog utgdng 4 MCB113

Parametrar for skalnings- och grénskonfiguration for analog utgdng 4. Plint X45/3 och X45/4. Analoga utgdngar ar strémutgéngar: 0/4 — 20 mA. Upp-
I6sningen pd analog utgéng &r 11 bitar.

6-80 Plint X45/3, utgang
Option: Funktion:
Vélj funktionen for plint X45/3 som en analog strémutgdng.

[o] * Ingen funktion Detta tillval &r endast tillgéngligt for par. 6-70

6-81 Plint X45/3, utgdng min-skala
Option: Funktion:
[0,00 %] * 0,00 - 200,00 % Skalar minimiutgdngen f6r den valda analoga signalen pd plint X45/3. Skalar minimivardet som ett

procentvarde av maximalt signalvérde, dvs. 0 mA (eller 0 Hz) 6nskas vid 25 % av maximalt ut-
gdngsvarde och 25 % programmeras. Vardet kan aldrig vara hégre @n motsvarande instéllning i
par. 6-82 om vérdet ligger under 100 %.

Denna parameter ar aktiv da tillvalsmodul MCB 113 &r monterad i frekvensomformaren.
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6-82 Plint X45/3, utgdng max-skala

Option: Funktion:

[0.00%] * 0.00 - 200.00% Skalar maximiutgdngen fér den valda analoga signalen p& plint X45/3. Skala vardet till det 6nskade
maximivardet for den aktuella signalutgdngen. Skala utgdngen for att ge lagre strém &n 20 mA vid
full skala eller 20 mA vid en utgdng under 100 % av maximalt signalvdarde. Om du vill ha 20 mA
utstrom till ett vérde mellan 0-100 % av full utgdng programmerar du procentvdrdet i parametern,
dvs. 50 % = 20 mA. Om du vill ha en strém pd mellan 4 och 20 mA vid maximal utgéng (100 %)
beréknar du procentvérdet enligt foljande (i exemplet &r max. utgdng 10 mA):

/ [mA] _
Lelian x100% = 20— 4 MA  100% - 160%

! 6NSKAD MAX [mA] 10 mA

6-83 Plint X45/3, busstyrning for utgang
Option: Funktion:
[0,00 %] * 0,00 - 100,00 % Innehaller nivadn p& utgdng 4 (X45/3) om den styrs av buss.

6-84 Plint X45/3, forinst. timeout f utg
Option: Funktion:

[0,00 %] * 0,00 - 100,00 % Innehdller forinstallt varde for utgéng 4 (X45/3). I handelse av en busstimeout nér en timeoutfunk-
tion har valts i par. 6-80 blir utgéngen forinstalld till denna niva.
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3.9 Parametrar: Regulatorer
3.9.1 7-** Regulatorer

Parametergrupp for konfiguration av applikationsstyrning.

3.9.2 7-0* Varvtal, PID-reg.

Parametrar for konfigurering av varvtal, PID-reglering.

7-00 Varvtal PID-dterkopplingskalla

Option: Funktion:
Vélj pulsgivare med &terkoppling.
ARterkopplingen kan komma fr&n en annan pulsgivare (normalt monterad pa tillimpningen) &n den
motormonterade pulsgivaraterkoppling som valdes i par. 1-02 Flux motordterkopplingskélla.
Du kan inte andra denna parameter nar motorn kors.

[0] * Motor8terk. P1-02

[1] 24V-pulsgivare

[2] MCB 102

[3] MCB 103

[5] MCO 2

[6] Analog ingéng 53

[71 Analog ingdng 54

[8] Frekvensingéng 29

[9] Frekvensingdng 33
OBS!

Om olika pulsgivare anvands (endast FC 302) for att rampa parameterinstallningar i féljande grupper: 3-4*, 3-5*, 3-6*, 3-7* och 3-8*
maste justeras enligt utvéxlingsforhdllandet mellan de tva pulsgivarna.

7-02 Varvtal, prop. PID-forstdarkning

Range: Funktion:
Application  [0.000 - 1.000 ] Ange proportionell forstérkning for varvtalsregleringen. Den proportionella forstarkningen forstarker
dependent* felet (dvs. avvikelsen mellan 8terkopplingssignal och referenssignal). Denna parameter anvands

tillsammans med par. 1-00 Konfigurationslége Varvtal utan &terk. [0] och Varvtal med Sterk. [1].
Snabb styrning &stadkoms med hég férstérkning. Om forstarkningen blir for stor, kan dock proces-
sen bli instabil.

Anvand den har parametern for varden med tre decimaler. Anvand par. 3-83 Snabbstp S-rampforh
v decel. start om valet har fyra decimaler.

7-03 Varvtal, PID-integraltid

Range: Funktion:
Application  [2.0 - 20000.0 ms] Ange varvtalsregleringens integraltid, som bestdmmer hur 18ng tid det tar for den inbyggda PID-
dependent* regulatorn att korrigera fel. Ju storre felet ar, desto snabbare okar forstarkningen. Integraltiden

orsakar en fordréjning av signalen och har sdledes en démpande effekt, och kan anvéndas for att
eliminera varvtalsfel i stabilt Idge. Uppnd snabb styrning med en kort integraltid. Om integraltiden
&r for kort, blir dock processen instabil. En fér 18ng integraltid inaktiverar integraldtgérden och leder
till stora avvikelser frén den 6nskade referensen, eftersom processregulatorns reglering tar for 1dng
tid. Denna parameter anvands med Varvtal utan Sterk. [0] och Varvtal med Sterk. [1], som anges
i par. 1-00 Konfigurationslége.
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7-04 Varvtal, PID-derivatatid

Range: Funktion:
Application  [0.0 - 200.0 ms] Ange varvtalsregleringens derivatatid. Differentiatorn reagerar inte pa konstant fel. Den ger en for-
dependent* starkning i proportion till varvtalsdterkopplingens forandringsfrekvens. Ju snabbare felet ndrar sig,

desto kraftigare blir férstarkningen fran differentiatorn. Forstarkningen ar proportionell mot den
hastighet med vilken felet forandras. Instdlining av denna parameter pd noll inaktiverar differen-
tiatorn. Denna parameter anvands med par. 1-00 Konfigurationsléage Varvtal med &terk. [1].

7-05 Varvtal, PID-diff.forstarkn.grans
Range: Funktion:

5.0% [1.0-20.0] Stéll in en gréns for differentiatorns forstérkning. D8 differentiatorns forstarkning ékar vid hogre
frekvenser, kan det vara nédvandigt att begransa forstarkningen. Stall exempelvis in ett normalt D-
led vid |3ga frekvenser och ett konstant D-led vid héga frekvenser. Denna parameter anvands med
par. 1-00 Konfigurationslége Varvtal med Sterk. [1].

7-06 Varvtal, PID-l&gpassfiltertid

Range: Funktion:
Application  [1.0 - 100.0 ms] Stéll in en tidskonstant for varvtalsregleringens ldgpassfilter. Ldgpassfiltret forbattrar prestanda i
dependent* stabilt Idge och démpar oscillering hos &terkopplingssignalen. Detta &r en fordel dd signalen &ar be-

haftad med ménga storningar, se bilden nedan. Till exempel, om en tidskonstant (1) pé till exempel
100 ms har programmerats in, blir gransfrekvensen for lIdgpassfiltret 1/0,1= 10 RAD/s, vilket mot-
svarar (10/2 x n) = 1,6 Hz. PID-regulatorn reglerar darfor bara signaler som varierar med en frek-
vens lagre &n 1,6 Hz. Om 3terkopplingssignalen varierar med en frekvens som &r hégre &n 1,6 Hz
reagerar PID-regulatorn inte.

Praktisk installning av par. 7-06 Varvtal, PID-I8gpassfiltertid tagna frén antalet pulser per varv frén

pulsgivaren:
Pulsgivare PPR Par. 7-06 Varvtal, PID-lIigpassfiltertid
512 10 ms
1024 5ms
2048 2ms
4096 1ms

Uppmérksamma att hard filtrering kan vara skadlig fér dynamiska prestanda.

Denna parameter anvénds tillsammans med par. 1-00 Konfigurationslége Varvtal med terk. [1] och
Moment [2].

Filtertiden i givarlost flode maste justeras till 3-5 ms.

Elerkoppling

Ofiltrerad
eterkopplingssignal

06 1(s)

Elerkoppling

Legpassfilter
fg = 10 Hz

Filtrerad
eterkopplingssignal

1752428310 0.6t (s
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7-07 Varvtalsdterkoppling utvaxling

Range: Funktion:
1.0000* [Application dependant]

[
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
130BA871.10

Par 7-07=1.00 Par 7-07=n1/n2

7-08 Varvtal, PID-frammatningsfaktor
Range: Funktion:

0 %* [0 - 500 %] Referenssignalen forbikopplar varvtalsregleringen med det angivna vérdet. Detta filter 6kar de dy-
namiska prestanda for varvtalsstyrslingan.

3.9.3 7-1* = Moment PI-styrning

Parametrar for att konfigurera moment-PI-styrning i moment utan &terkoppling(par. 1-00 Konfigurationslége).

7-12 Moment, PI-proportionell forstarkning
Range: Funktion:

100 %* [0 - 500 %] Ange det proportionella forstarkningsvardet for momentregulatorn. Om ett hdgre varde valjs, kom-
mer regulatorn att reagera snabbare. Om det satts alltfér hdgt, kommer regulatorn att bli instabil.

7-13 Moment, PI-integraltid
Range: Funktion:

0.020 s* [0.002 - 2.000 s] Ange integrationstiden fér momentregulatorn. Om ett [8gt vérde valjs, kommer regulatorn att rea-
gera snabbare. Om det sétts alltfor 18gt, kommer regulatorn att bli instabil.

3.9.4 7-2* Processregl, aterk.

Valj &terkopplingskalla fér process-PID-styrningen samt hur denna &terkoppling ska hanteras.

7-20 Processregl. m. 1 dterk.signal
Option: Funktion:

Verklig aterkopplingssignal bestdr av summan av tvd olika ingdngssignaler.
Valj vilken frekvensomformaringdng som ska behandlas som kélla for den forsta av dessa signaler.
Den andra ingéngssignalen definieras i par. 7-22 Processregl. m. 2 &terk.signaler.

[0] * Ingen funktion

[1] Analog ingdng 53
[2] Analog ingdng 54
[3] Frekvensingdng 29
[4] Frekvensingdng 33
[71 Analog in X30/11
[8] Analog in X30/12
[15] Analog Input X48/2
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7-22 Processregl. m. 2 dterk.signaler

Option: Funktion:
Verklig &terkopplingssignal bestér av summan av tvé olika ing&ngssignaler. Valj vilken frekvensom-
formaringdng som ska behandlas som kélla for den andra av dessa signaler. Den forsta ingdngs-
signalen definieras i par. 7-21.

[o] * Ingen funktion

[1] Analog ingdng 53
[2] Analog ingdng 54
[3] Frekvensing&ng 29
4] Frekvensingdng 33
[7] Analog in X30/11
[8] Analog in X30/12
[15] Analog Input X48/2

3.9.5 7-3* Process-PID regl.

Parametrar for konfigurering av process-PID-reglering.

7-30 Norm./inv. regl. av process-PID
Option: Funktion:

Normal och inverterad styrning implementeras genom att infora skillnaden mellan referenssignalen
och &terkopplingssignalen.

[o] * Normal Anger processtyrningen till att 6ka utgéngsfrekvensen.

[1] Inverterat Anger processtyrningen till att reducera utgdngsfrekvensen.

7-31 Anti-windup for process-PID

Option: Funktion:
[0] * Av Slutar reglera ett fel dd utfrekvensen inte langre kan regleras.
[1] P8 Fortsatter regleringen av ett fel trots att utfrekvensen inte kan dkas eller minskas.

7-32 Regulatorstartvarde for process-PID

Range: Funktion:

0 v/m* [0-6000 varv/minut] Mata in motorns varvtal som ska uppn&s som en startsignal fér borjan pd PID-styrning. D3 effekten
slds p& kommer frekvensomformaren att bérja rampa och darefter arbeta med varvtalsstyrning utan
dterkoppling. N&r sedan startvarvtalet for process-PID har uppndtts gér frekvensomformaren Gver
till process-PID-styrning.

7-33 Prop. forst. for process-PID
Range: Funktion:

0.01* [0.00 - 10.00 ] Mata in proportionell forstérkning fér PID. Den proportionella forstarkningen multiplicerar felet mel-
lan referens och aterkopplingssignal.

7-34 I-tid for process-PID

Range: Funktion:
10000.00 [0.01 - 10000.00 s] Mata in PID-integraltid. Integratorn ger en stigande forstarkning vid ett konstant fel mellan referens
s* och &terkopplingssignal. Integreringstid &r den tid integratorn ska anvénda for att nd den installda

proportionella forstarkningen.

7-35 D-tid for process-PID
Range: Funktion:

0,00 s* [0,00 - 10,00 s] Mata in PID-derivatatid. Differentiatorn reagerar inte for ett konstant fel utan levererar 6kning forst
da felet &ndras. Ju kortare PID-derivatatid desto starkare 6kning fran differentiatorn.
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7-36 Process-PID forst.grans for diff.
Range: Funktion:

5.0*% [1.0-50.0] Mata in en grans for differentiatorforstarkningen (DG). Om det inte finns ndgon grans kommer DG
att 6ka nar det forekommer snabba forandringar. Begransa DG for att fa ett rent D-led vid 1&ng-
samma andringar och ett konstant D-led foér snabba &ndringar hos avvikelsen.

7-38 Feed forward faktor for process-PID
Range: Funktion:

0 %* [0 - 200 %] Mata in PID-frammatningsfaktor (FF). FF-faktorn skickar en konstant del av referenssignalen forbi
PID-styrningen sd att PID-styrningen endast paverkas av den 8terstdende delen av styrsignalen.
Varje andring av denna parameter pdverkar darfor motorvarvtalet. D& FF-faktorn aktiveras ger den

mindre 6verskott och hdg dynamik vid bérvardesandringar. par. 7-38 Feed forward faktor for pro-
cess-PID &r aktiv nar par. 1-00 Konfigurations/ége &r instélld pd [3] Process.

7-39 Inom referens bandbredd

Range: Funktion:

5 %* [0 - 200 %] Mata in vérdet for Inom referens bandbredd. Nar PID-styrfel (skillnaden mellan referens och ater-
koppling) & mindre @n det angivna vardet for denna parameter &r statusbiten for Inom referens
"h6g", alltsd = 1.

3.9.6 7-4* Avancerad process-PID regl.

7-40 Process PID I-part, dterstilllning

Option: Funktion:
[0] * Nej
[1] Ja Valj Ja [1] for att terstélla I-delen av process-PID-styrningen. Valet dtergér automatiskt till Nej [0].

Att 3terstélla I-delen gor det méjligt att starta frén en véldefinierad punkt efter att ndgot i processen
andrats, till exempel byte av textilrulle.

7-41 Process PID, utgdng neg. bygling

Range: Funktion:

-100 %* [Application dependant] Ange en negativ grans for process-PID-styrningens utgang.
7-42 Process PID, utgang pos. bygling

Range: Funktion:

100 %* [Application dependant] Ange en positiv grans for process-PID-styrningens utgang.

7-43 Process-PID, skalforstark. vid min. ref.
Range: Funktion:

100 %* [0 - 100 %] Ange ett procentvarde for skalningen som galler process-PID-utgéngen vid min. referens. Skalning-
ens procentvarde justeras linjart mellan skalningen vid min. reg. (par. 7-43 Process-PID, skalfor-
stérk. vid min. ref.) och skalningen vid max. ref. (par. 7-44 Process-PID, skalforstérk. vid max.
ref’).

7-44 Process-PID, skalforstark. vid max. ref.
Range: Funktion:

100 %* [0 - 100 %] Ange ett procentvarde for skalningen som ska gélla fér process-PID-utgéngen vid drift p& maximal
referens. Skalningens procentvarde justeras linjart mellan skalningen vid min. reg. (par. 7-43 Pro-
cess-PID, skalforstark. vid min. ref.) och skalningen vid max. ref. (par. 7-44 Process-PID, skalfor-
stérk. vid max. ref.).
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7-45 Proc-PID Feed Fwd
Option: Funktion:

[o] * Ingen funktion Valj vilken frekvensomformaringdng som ska anvandas for frammatningsfaktorn. FF-faktorn Iaggs
till direkt pd utgdngen pa PID-regulatorn. Detta 6kar den dynamiska prestandan.

[1] Analog ingdng 53
[2] Analog ingdng 54
[71 Frekvensingdng 29
[8] Frekvensing&ng 33
[11] Lokal bussreferens
[20] Digital pot.meter
[21] Analog ing. X30-11
[22] Analog ing. X30-12

7-46 Process PID Feed Fwd normal/inverterad styrning

Option: Funktion:

[0] * Normalt Valj Normal [0] for att ange att frammatningsfaktorn ska registrera FF-resursen som ett positiv
vérde.

[1] Inverterat Valj Inverterat [1] for att FF-resursen ska registreras som ett negativt varde.

7-49 Process PID, utgdng normal/inv styrning

Option: Funktion:
[o] * Normalt Valj Normal [0] for att anvanda den resulterande referensen frdn PID-regulatorn.
[1] Inverterat Valj inverterad [1] for att invertera utgdngsresultatet frdn PID-regulatorn. Den h&r dtgarden utfors

efter att det frammatningsfaktor ar aktiv.

3.9.7 7-5* Process PID-regl.

7-50 Process-PID, utokad PID

Option: Funktion:
[0] Inaktiverad Inaktiverar de utokade delarna i process-PID-styrningen.
[1] * Aktiverad Aktiverar den den utokade PID-styrningen.

7-51 Prop. forst. for process-PID Feed Fwd
Range: Funktion:

1.00* [0.00 - 100.00 ] Frammatningen anvands fér att erhdlla den 6nskade nivén, baserat pa en tillganglig, valkand signal.
PID-regulatorn tar sedan bara 6ver den mindre delen av regleringen, nédvandig pd grund av okanda
tecken. Standardframmatningsfaktorn i par. 7-38 &r alltid kopplad till referensen dar 7-51 har fler
val. I lindningstilldampningar kommer frammatningsfaktorn typiskt att vara systemets linjehastighet.

7-52 Feed forward uppr. f proc-PID
Range: Funktion:
0.01 s* [0.01 - 10.00 s] Styr dynamiken i frammatningssignalen vid upprampning.

7-53 Feed forward nedr. f proc-PID
Range: Funktion:
0.01 s* [0.01 - 10.00 s] Styr dynamiken i frammatningssignalen vid nedrampning.
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7-56 Process PID Ref. Filtertid

Range: Funktion:

0.001 s* [0.001 - 1.000 s] Ange en tidskonstant for referensens forsta lagpassfilter. Ldgpassfiltret férbattrar prestanda i stabilt
lage och dampar oscillering hos &terkopplingssignalerna. Hard filtrering kan vara skadlig for dyna-

miska prestanda.

7-57 Process PID Fb. Filtertid

Range: Funktion:

0.001 s* [0.001 - 1.000 s] Ange en tidskonstant for terkopplingens forsta order I&gpassfilter. Lagpassfiltret forbéttrar pre-
standa i stabilt Idge och dampar oscillering hos terkopplingssignalerna. Hérd filtrering kan vara
skadlig for dynamiska prestanda.
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3.10 Parametrar: Kommunikation och tillval
3.10.1 8-** Komm. och tillval

Parametergrupp for konfiguration av kommunikationer och tillval.

3.10.2 8-0* Allmanna instdllningar

Allmanna instéllningar for kommunikation och tillval.
8-01 Styrplats
Option: Funktion:

Instéllningen i denna parameter &sidosatter instéliningarna i par. 8-50 V&l utrullning till
par. 8-56 Vélj forinstélld referens.

[0] * Digital och styrord Styr med hjalp av b&de digital ingdng och styrord.
[1] Endast digital Styr enbart med hjélp av enbart digitala ingéngar.
[2] Endast styrord Styr enbart med hjélp av styrord.

8-02 Kalla for styrord

Valj kéllan for styrordet: ett av tva seriegranssnitt eller fyra installerade tillval. Vid igdngsattning stéller frekvensomformaren automatiskt in parametern

till Option A [3], om den registrerar ett giltigt faltbusstillval installerad i 6ppning A. Om tillvalet har tagits bort registrerar frekvensomformaren en
andring i konfigurationen och &terstéller par. 8-02 Kéilla for styrord'till fabriksinstaliningen Frekvensomformare RS485 och frekvensomformaren trippar
sedan. Om ett tillval installeras efter inledande néttillslag &ndras inte installningen for par. 8-02 K&lla for styrord, men frekvensomformaren trippar och
visar: Larm 67 Tillvalséndring.

Du kan inte @ndra denna parameter ndr motorn kérs.

Option: Funktion:
[0] Inget

[1] FC RS485

[2] FC USB

[31* Tillval A

[4] Tillval B

[5] Tillval CO

[6] Tillval C1

[30] External Can

8-03 Tidsgrans for styrord
Range: Funktion:

1.0 s* [0.1 - 18000.0 s] Ange den maximala tid som férvéantas g& mellan mottagandet av tv8 pd varandra féljande telegram.
Om detta tidsintervall dverskrids anger detta att den seriella kommunikationen har upphért. Den
funktion som valts i par. 8-04 Tidsgrénsfunktion for styrord kommer d& att utféras. Tidsgransrak-
naren startar genom ett giltigt styrord.
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8-04 Tidsgransfunktion for styrord

Valj tidsgransfunktion. Tidsgransfunktionen aktiveras dd styrordet och referensen inte uppdateras inom den tid som anges i par. 8-03 7idsgréns for

styrord.

Option: Funktion:

[0] * Av Ateruppta styrning via seriell buss (faltbuss eller standard) med hjélp av det senaste styrordet.

[1] Frys utgéng Fryser utfrekvensen tills kommunikationen &terupptas.

[2] Stopp Stoppar med auto-8terstart nér kommunikationen terupptas.

[3] Jogg Motorn kérs med joggfrekvensen tills kommunikationen aterupptas.

[4] Maxvarvtal Motorn kérs med maximal frekvens tills kommunikationen 8terupptas.

[5] Stopp och tripp Stoppar motorn och dterstéller sedan frekvensomformaren for att kunna starta om: Via faltbuss, via
3terstaliningsknappen p& LCP eller via en digital ingdng.

[7] Valj meny 1 Andrar menyn efter det att kommunikationen 8terupprattats efter en tidsgréns fér styrord. Om
dterupptagningen av kommunikationen gor att tidsgranssituationen upphdr, anger par. 8-05 Funk-
tion vid End-of-timeout om instéllningen som anvandes innan tidsgransen utldstes eller den install-
ning som 6ppnades av tidsgransfunktionen ska anvdndas.

[8] Valj meny 2 Se [7] Vélj meny 1

[9] Valj meny 3 Se [7] Vélj meny 1

[10] Valj meny 4 Se [7] Vélj meny 1

[26] Trip

OBS!
Foljande konfiguration krdvs for att andra instéllningen efter en tidsgrans:
Ange par. 0-10 Aktiv meny till [9] Ext menyval och valj ldmplig Iank i par. 0-12 Menyn &r lénkad till.

8-05 Funktion vid End-of-timeout
Option: Funktion:

Vélj vilken &tgérd som ska vidtas sedan ett giltigt styrord mottagits for slut pa tidsgréns. Denna
parameter &r endast aktiv ndr par. 8-04 7idsg.funktion for styrord har angetts till [Set-up 1-4].

[0] Behéll meny Behéller den meny som valts i par. 8-04 Tidsg.funktion for styrord och visar en varning tills
par. 8-06 Aterst. tidsg. for styrordvéxlar. Dérefter &tergdr frekvensomformaren till ursprungsmenyn.

[1] * Ateruppta meny Aterupptar den meny som var aktiv fore tidsgransen.

8-06 Aterstill tidsgrins for styrord

Denna parameter &r endast aktiv d& Behdll meny [0] har valts i par. 8-05 Funktion vid End-of-timeout.

Option: Funktion:
[o] * Aterstall inte Behaller instéllningen som anges i par. 8-04 Tidsgrénsfunktion for styrordefter en tidsgrans.
[1] Rterstall Rterstaller frekvensomformaren till ursprungsmenyn efter en tidsgrans fér styrord. Frekvensomfor-

maren utfr terstallningen och &tergér sedan omedelbart till instaliningen Aterstal inte [0].
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8-07 Diagnos-trigger
Option: Funktion:

Denna parameter aktiverar och styr frekvensomformarens diagnosfunktion och tilldter utvidgning
av diagnosdata till 24 byte.

OBS!
Detta géller endast for Profibus.

- Inaktivera [0]: Skicka inte utokade diagnosdata dven om de visas i frekvensomformaren.

- Utlésare av larm [1]: Utvidgade diagnosdata skickas néar ett eller flera larm visas i
par. 16-90 Larmord eller par. 9-53 Profibus-varningsord.

- Utlés larm/varning [2]: Utvidgade diagnosdata skickas om ett eller flera larm/varningar
visas i larmparameter par. 16-90 Larmord, par. 9-53 Profibus-varningsord eller varnings-
parameter par. 16-92 Varningsord.

Innehdllet i den utokade diagnosramen &r féljande:

Byte Innehall Beskrivning

0-5 Standard-DP-diagnosdata  Standard-DP-diagnosdata

6 PDU-langd xx Rubrik for utdkade diagnosdata

7 Statustyp = 0x81 Rubrik for utdkade diagnosdata

8 Oppning = 0 Rubrik for utdkade diagnosdata

9 Statusinfo = 0 Rubrik for utékade diagnosdata

10-13 VLT par. 16-92 Varningsord VLT-varningsord

14 -17 VLT par. 16-03 Statusord  VLT-statusord

18 -21 VLT par. 16-90 Larmord VLT-larmord

22-23 VLT par. 9-53 Profibus-var- Kommunikation, varningsord (Profibus)
ningsord

Aktivering av diagnos kan leda till 6kad busstrafik. Diagnosfunktioner stdds inte av alla faltbusstyper.

[o] * Inaktivera
[1] Utlésare av larm
[2] Utlés larm/varning

8-08 Readout Filtering

Funktionen anvénds om avlésningen av varvtalsdterkopplingsvarden pd faltbussen fluktuerar. Valj filtrerad om den funktionen krévs. En effektcykel

kravs for att andringarna ska f& effekt.

Option: Funktion:
[0] * Motor Data Std-Filt. Valj [0] fér normala bussavlasningar.
[1] Motor Data LP-Filter Valj [1] for filtrerade bussavlasningar for foljande parametrar:

Par. 16-10 Effekt [kW]

Par. 16-11 Effekt [hk]

Par. 16-12 Motorspénning
Par. 16-14 Motorstrém

Par. 16-16 Moment [Nm]
Par. 16-17 Varvial [v/m]

Par. 16-22 Moment [%]

Par. 16-25 Moment [Nm] Hog
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3.10.3 8-1* Styrordsinstidlln. Ordinstéallningar

Parametrar for konfigurering av tillvalet styrordsprofil.

8-10 Profil for styrord

Valj tolkning av styrord och statusord motsvarande den installerade faltbuss. Endast val som &r giltiga for féltbuss som ar installerad i 6ppning A syns

pd LCP-displayen.
Mer information om riktlinjer for val av FC-profil[0] och PROFIdrive-profil [1] finns i se avsnittet Seriell kommunikation via RS 485 grénssnitt.
Ytterligare riktlinjer om att vélja PROFIdrive-profil[1], ODVA [5] och CANopen DSO 402 [7] finns i handboken for den installerade faltbussen.

Option: Funktion:
[0] * FC-profil

[1] PROFIdrive-profil

[5] ODVA

[71 CANopen DSP 402

[8] MCO

8-13 Konfigurerbart statusord, STW

Option: Funktion:
Denna parameter aktiverar konfiguration av bitar 12 - 15 med statusord.
[0] No function Ingdngen &r alltid 13g.
[1]* Profilstandard Beroende pd profilen som stallts in i parameter 8-10.
[2] Endast larm 68 Ingédngen blir hdg nar Larm 68 aktiveras och blir 1&g nar inget larm 68 ar aktivt
[3] Tripp exkl. larm 68 Ingdngen blir hdg nar Tripp pd andra larm nar Larm 68 &r aktiv.
[10] T18 DI-status. Ingé&ngen blir hég nar T18 har 24 V och blir 1&g nér T18 har 0 V
[11] T19 DI-status. Ingdngen blir hog nar T19 har 24 V och blir Idg nar T19 har 0 V
[12] T27 DI-status. Ingdngen blir hég nér T27 har 24 V och blir 1&g nar T27 har 0 V
[13] T29 DI-status. Ingdngen blir hég nar T29 har 24 V och blir 1dg nér T29 har 0 V
[14] T32 DI-status. Ingdngen blir hég nar T32 har 24 V och blir Idg nar T32 har 0 V
[15] T33 DI-status. Ingdngen blir hég nar T33 har 24 V och blir Idg nar T33 har 0 V
[16] T37 DI-status Ingéngen blir hég nar T37 har 0 V och blir 18g n&r T37 har 24 V
[21] Termisk varning Termisk varning slds pd nar temperaturen &r higre &n grénsen for motor, frekvensomformare,

bromsmotsténd eller termistor.

[30] Bromsfel (IGBT) Blir h6g nar bromsens IGBT ar kortsluten.

[40] Utanfor ref.omr. Om komparator 0 har utvédrderats som TRUE &r ingdngen hég. I annat fall ar den "l3g".
[60] Komparator 0 Om komparator 0 har utvarderats som TRUE &r ingdngen hég. I annat fall &r den "lag".
[61] Komparator 1 Om komparator 1 har utvédrderats som TRUE &r ingdngen hog. I annat fall &r den "I3g".
[62] Komparator 2 Om komparator 2 har utvérderats som TRUE &r ingdngen hég. I annat fall &r den "I3g".
[63] Komparator 3 Om komparator 3 har utvarderats som TRUE &r ingdngen hég. I annat fall &r den "I3g".
[64] Komparator 4 Om komparator 4 har utvarderats som TRUE &r ingdngen hég. I annat fall &r den "I3g".
[65] Komparator 5 Om komparator 5 har utvarderats som TRUE &r ingdngen hég. I annat fall & den "l3g".
[70] Logisk regel 0 Om logisk regel 0 utvarderas som SANT blir ing&ngen hég. I annat fall &r den "I3g".
[71] Logisk regel 1 Om logisk regel 1 utvarderas som SANT blir ing&ngen hég. I annat fall &r den "I3g".
[72] Logisk regel 2 Om logisk regel 2 utvarderas som SANT blir ing&ngen hég. I annat fall &r den "3g".
[73] Logisk regel 3 Om logisk regel 3 utvérderas som SANT blir ingéngen hdg. I annat fall ar den "I3g".
[74] Logisk regel 4 Om logisk regel 4 utvarderas som SANT blir ingéngen hdg. I annat fall &r den "I3g".
[75] Logisk regel 5 Om logisk regel 5 utvarderas som SANT blir ingéngen hdg. I annat fall &r den "I3g".
[80] SL, digital utgédng A SL Controller-funktioner. Ingdngen &r hég nar Smart Logic-funktion [38] Ange dig. ut. A hég utfors.

Ing&ngen blir I8g nar Smart Logic-funktion [32] Ange dig. utgéng A 1&g utfors.

[81] SL, digital utgdng B SL Controller-funktioner. Ing&ngen blir hég nar Smart Logic-funktion [39] Ange dig. ut. A hog utfors.
Ingdngen blir 18g nar Smart Logic-funktion [33] Ange dig. utgéng. A I8g utfors.
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[82]

[83]

[84]

[85]

8-14 Konfigurerbart styrord CTW

Option:

(0]
(17>
[2]

SL, digital utgdng C SL Controller-funktioner. Ingdngen blir hdg nér Smart Logic-funktion [40] Ange dig. utgéng. A hdg
utfors. Ingéngen blir "I&g" nér Smart Logic-funktion [34] Ange dig. utgdng. A 1&g utfors.

SL, digital utgdng D SL Controller-funktioner. Ingdngen blir hdg nér Smart Logic-funktion [41] Ange dig. utgéng. A hdg
utfors. Ingdngen blir 1&g nar Smart Logic-funktion [35] Ange dig. utgdng. A 13g utfors.

SL, digital utgdng E SL Controller-funktioner. Ingdngen blir hdg nar Smart Logic-funktion [42] Ange dig. utgdng. A hig
utfors. Ingdngen blir 1&g nar Smart Logic-funktion [36] Ange dig. utgdng. A I3g utfors.

SL, digital utgdng F SL Controller-funktioner. Ingdngen blir hdg nér Smart Logic-funktion [43] Ange dig. utgdng. A hig
utférs. Ingéngen blir 18g nar Smart Logic-funktion [37] Ange dig. utgdng. A 1&g utfors

Funktion:

Val av styrord bit 10 om det &r aktivt I13gt eller aktivt hogt
Ingen
Profilstandard
CTW-giltig, aktiv Iag

3.10.4 8-3* FC-portinstalin-ar

Parametrar for konfiguration av FC-porten.

8-30 Protokoll

Option:
(o] *
[1]

[21*

Funktion:
FC
FC MC Vélj protokoll fér FC porten (standard).
Modbus RTU

8-31 Adress

Range:

Application
dependent*

Funktion:
[Application dependant]

8-32 FC-port, baudhast.

Option:
[0]

(1]

[2]

(3]

[4]

(5]

[6]

[71

Funktion:
2 400 Baud Val av baudhastighet for FCporten (standard).

4 800 Baud

9 600 Baud
19 200 Baud
38 400 Baud
57600 Baud
76800 Baud
115 200 Baud

8-33 Paritet/stoppbitar

Option:
[0] *

(1]

[2]

(3]

Funktion:
Jamn par., 1 stoppbit
Udda par., 1 stoppbit
Ingen par., 1 stoppbit
Ingen par, 2 stoppbit
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8-34 Estimated cycle time

Range: Funktion:

0 ms* [0 - 1000000 ms] I bullriga miljoer kan granssnittet blockeras pa grund av dverbelastning av daliga ramar. Den har
parametern anger tiden mellan tva efterféljande ramar pd natverket. Om gréanssnittet inte kanner
av giltiga ramar i tid tdms mottagningsbufferten.

8-35 Min. svarsfordréjning
Range: Funktion:

10 ms* [Application dependant] Ange minimal férdréjningstid mellan mottagandet av en begaran och 6verforingen av ett svar. Detta
anvands for att I6sa uppkomsten av fordrojningar i modemets reaktionstid.

8-36 Max. svarsfordrojning

Range: Funktion:
Application [Application dependant]

dependent*

8-37 Max fordr. mellan byte

Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

3.10.5 8-4* MC-protokollinstallningar for FC

8-40 Telegramval

Option: Funktion:

[1] * Standardtelegram 1 Gor det mojligt att anvanda fritt konfigurerbaratelegram eller standard telegram for FC-porten.
[100] None

[101] PPO 1

[102] PPO 2

[103] PPO 3

[104] PPO 4

[105] PPO 5

[106] PPO 6

[107] PPO 7

[108] PPO 8

[200] Kundvalstelegram 1 Gor det mdjligt att anvanda fritt konfigurerbaratelegram eller standard telegram fér FC-porten.
[202] Custom telegram 3

Option: Funktion:

[o] * Inget Denna parameter innehdller en lista Gver signaler som kan véljas i par. 8-42 PCD write configura-

tion och par. 8-43 PCD read configuration.

[302] Minimireferens
[303] Maximireferens
[312] Oka/minska-vérde
[341] Ramp 1, uppramptid
[342] Ramp 1, nedramptid
[351] Ramp 2, uppramptid
[352] Ramp 2, nedramptid
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[381] Snabbstopp, ramptid

[412] Motorvarvtal, nedre grans [Hz]

[414] Motorvarvtal, 6vre gréns [Hz]

[417] Momentgrans, generatordrift

[593] Pulsutg. 27, busstyrning

[597] Pulsutg. #X30/6, busstyrning

[663] Plint X30/8, busstyrning

[683] Plint X45/3, busstyrning

[891] Bussjogg 2, varvtal

[1473] VLT-varningsord

[1500] Drifttimmar

[1502] kWh-raknare

[1601] Referens [Enhet]

[1603] Statusord

[1609] Anpassad avlasning

[1611]  Effekt [hk]

[1613] Frekvens

[1615] Frekvens [%]

[1617] Varvtal [v/m]

[1619] KTY-sensortemperatur

[1621] Torque [%] High Res.

[1625] Moment [Nm] Hog

[1632] Bromsenergi/s
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[1634] Kylplattans temp.

[1638] SL Controller, status

[1650] Extern referens

[1652] Rterkoppling [enhet]

[1660] Digital ingdng

[1662] Analog ingdng 53

[1664] Analog ingdng 54

[1666] Digital utgdng [bin]

[1668] Frekv.ingdng nr 33 [Hz]

[1670] Pulsutgéng nr 29 [Hz]

[1672] Rdknare A

[1674] Prec.stopp, rdknare

[1676] Analog in X30/12

[1678] Analog ut X45/1 [mA]

[1680] Faltbuss, CTW 1

[1684] Komm.tillval, STW

[1686] FC-port, REF 1

[1691] Larmord 2

[1693] Varningsord 2

[1860] Digital Input 2

[3311] Synkroniseringsfaktor, slav (M: S)

[3402]  PCD 2 Skriv till MCO

[3404]  PCD 4 Skriv till MCO

[3406] PCD 6 Skriv till MCO
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[3408]  PCD 8 Skriv till MCO

[3410] PCD 10 Skriv till MCO

[3422] PCD 2 Lés frdn MCO

[3424] PCD 4 Las frdn MCO

[3426] PCD 6 Lés frdn MCO

[3428] PCD 8 Las frdn MCO

[3430] PCD 10 L&s frén MCO

[3441] Digitala utgdngar

[3451] Kommandoangiven position

[3453] Indexposition, slav

[3455] Kurvposition

[3457] Synkroniseringsfel

[3459] Faktisk masterhastighet

[3461] Axelstatus

[3464] MCO 302-status

[3470] MCO-larmord 1

8-42 PCD write configuration
Option: Funktion:

[302] Minimireferens

[312] Oka/minska-vérde

[342] Ramp 1, nedramptid

[352] Ramp 2, nedramptid

[381] Snabbstopp, ramptid
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[412] Motorvarvtal, nedre gréns [Hz]

[414] Motorvarvtal, 6vre gréns [Hz]

[417] Momentgrans, generatordrift

[593] Pulsutg. 27, busstyrning

[597] Pulsutg. #X30/6, busstyrning

[663] Plint X30/8, busstyrning

[683] Plint X45/3, busstyrning

[891] Bussjogg 2, varvtal

[1682]  Faltbuss, REF 1

[1686] FC-port, REF 1

[3311] Synkroniseringsfaktor, slav (M: S)

[3402] PCD 2 Skriv till MCO

[3404] PCD 4 Skriv till MCO

[3406]  PCD 6 Skriv till MCO

[3408] PCD 8 Skriv till MCO

[3410] PCD 10 Skriv till MCO

8-43 PCD read configuration
Option: Funktion:

[1472] VLT-larmord

[1474] VLT Utok. statusord

[1501]  Drifttid

[1600] Styrord

[1602] Referens %
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[1605] Faktiskt huvudvarde [%]

[1610]  Effekt [kW]

[1612] Motorspanning

[1614] Motorstrém

[1616] Moment [Nm]

[1618] Motor, termisk

[1620] Motorvinkel

[1622] Moment [%]

[1630] DC-busspanning

[1633] Bromsenergi/2 min

[1635] Vaxelriktare, termisk

[1639] Styrkortstemperatur

[1651] Pulsreferens

[1653] DigiPot-referens

[1661] Plint 53, switchinstallning

[1663] Plint 54, switchinstallning

[1665] Analog utgéng 42 [mA]

[1667] Frekv.ingdng nr 29 [Hz]

[1669] Pulsutgdng nr 27 [Hz]

[1671] Reldutgéng [bin]

[1673] Rdknare B

[1675]  Analog in X30/11

[1677] Analog ut X30/8 [mA]

[1679] Analog ut X45/3 [mA]
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[1690] Larmord

[1692] Varningsord

[1694] Utok. statusord

[3421]  PCD 1 Lés fr&n MCO

[3423] PCD 3 Lés frdn MCO

[3425] PCD 5 Lés frdn MCO

[3427] PCD 7 Lés fr&n MCO

[3429] PCD 9 Lés frdn MCO

[3440] Digitala ing&ngar

[3450] Faktisk position

[3452] Faktisk masterposition

[3454] Indexposition, master

[3456] Spérningsfel

[3458] Faktisk hastighet

[3460] Synkroniseringsstatus

[3462] Programstatus

[3465] MCO 302-styrning

[3471] MCO-larmord 2
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3.10.6 8-5* Digital/buss

Parametrar for konfiguration av styrord, sammanslagning av digital/buss.

8-50 Valj utrullning

Option: Funktion:

Valj styrning av utrullningsfunktionen via buss.

[0] Digital ingdng Aktiverar Start-kommandot eller via en digital ingdng.
[1] Buss Aktiverar startkommandot via den seriella kommunikationsporten eller faltbusstillvalet.
[2] Logiskt OCH Aktiverar startkommandot via féltbussen/den seriella kommunikationsporten ELLER via en av de

digitala ingdngarna.

[3] * Logiskt ELLER Aktiverar startkommandot via féltbussen/den seriella kommunikationsporten ELLER via en av de
digitala ingdngarna.

OBS!
Denna parameter ar endast aktiv ndr par. 8-01 Styrplats har angetts till [0] Digital och styrord.

8-51 Vilj snabbstopp

Vélj styrning av snabbstoppsfunktionen via plintarna (digital ing&ng) och/eller via buss.

Option: Funktion:
[0] Digital ingdng
[1] Bus
[2] Logiskt OCH
[3]* Logiskt ELLER
OBS!

Denna parameter ar endast aktiv ndr par. 8-01 Styrplats har angetts till [0] Digital och styrord.

8-52 Vilj DC-broms
Option: Funktion:

Valj styrning av DC-bromsen via plintarna (digital ingdng) och/eller via faltbuss.

[0] Digital ingdng Aktiverar Start-kommandot eller via en digital ingdng.
[1] Buss Aktiverar startkommandot via den seriella kommunikationsporten eller faltbusstillvalet.
[2] Logiskt OCH Aktiverar startkommandot via faltbussen/den seriella kommunikationsporten OCH via en av de di-

gitala ingdngarna.

[3] * Logiskt ELLER Aktiverar startkommandot via féltbussen/den seriella kommunikationsporten ELLER via en av de
digitala ingdngarna.

OBS!
Denna parameter ar endast aktiv ndr par. 8-01 Styrplats har angetts till [0] Digital och styrord.
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8-53 Vailj start

Option: Funktion:
Valj styrning av frekvensomformarens startfunktion via plintarna (digital ingdng) och/eller via falt-
buss.

[0] Digital ingdng Aktiverar Start-kommandot eller via en digital ingdng.

[1] Buss Aktiverar startkommandot via den seriella kommunikationsporten eller faltbusstillval.

[2] Logiskt OCH Aktiverar startkommandot via féltbuss/den seriella kommunikationsporten OCH dessutom via en av

de digitala ing&ngarna.

[3]* Logiskt ELLER Aktiverar startkommandot via faltbuss/den seriella kommunikationsporten ELLER via en av de digi-
tala ingdngarna.

OBS!
Denna parameter ar endast aktiv nar par. 8-01 Styrplats har angetts till [0] Digital och styrord.

8-54 Vilj reversering

Option: Funktion:

[0] Digital ingdng Valj styrning av frekvensomformarens reverseringsfunktion via plintarna (digital ingéng) och/eller
via féltbuss.

[1] Buss Aktiverar reverseringskommandot via den seriella kommunikationsporten eller tillvalet faltbuss.

[2] Logiskt OCH Aktiverar reverseringskommandot via faltbuss/den seriella kommunikationsporten OCH dessutom

via en av de digitala ingdngarna.

[3]* Logiskt ELLER Aktiverar reverseringskommandot via faltbuss/den seriella kommunikationsporten ELLER via en av
de digitala ing&ngarna.

OBS!
Denna parameter &r endast aktiv nér par. 8-01 Styrplats har angetts till [0] Digital och styrord.

8-55 Menyval

Option: Funktion:
Vélj styrning av frekvensomformarens menyval via plintarna (digitala ingéngar) och/eller via falt-
buss.

[0] Digital ingdng Aktiverar menyvalet via en digital ingdng.

[1] Buss Aktiverar menyvalet via den seriella kommunikationsporten eller faltbusstillval.

[2] Logiskt OCH Aktiverar menyvalet via faltbuss/den seriella kommunikationsporten OCH dessutom via en av de

digitala ingdngarna.

[3] * Logiskt ELLER Aktiverar menyvalet via faltbuss/den seriella kommunikationsporten ELLER via en av de digitala
ingéngarna.

OBS!
Denna parameter &r endast aktiv nér par. 8-01 Styrplats har angetts till [0] Digital och styrord.
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8-56 Vailj forinstalld referens
Option: Funktion:

Valj styrning av val av frekvensomformarens forinstéllda referens via plintarna (digital ingdng) och/
eller via faltbuss.

[0] Digital ingdng Aktiverar forinstallt referensval via en digital ingéng.
[1] Buss Aktiverar valet av forinstalld referens via den seriella kommunikationsporten eller faltbusstillval.
[2] Logiskt OCH Aktiverar valet av forinstalld referens via faltbuss/den seriella kommunikationsporten OCH dessutom

via en av de digitala ingdngarna.

[31* Logiskt ELLER Aktiverar valet av forinstélld referens via faltbuss/den seriella kommunikationsporten ELLER via en
av de digitala ingdngarna.

OBS!
Denna parameter ar endast aktiv nar par. 8-01 Styrp/ats har angetts till [0] Digital och styrord.

8-57 Profidrive OFF2 Select

Valj styrning av frekvensomformarens OFF2-val via plintarna (digitala ingdngar) och/eller via faltbussen. Denna parameter ar endast aktiv nér par.
8-01 Styrplats har angetts till [0] Digital och styrord och par. 8-10 har angetts till [1] Profidrive-profil.

Option: Funktion:
[0] Digital ingdng

[1] Buss

[2] Logiskt OCH

[3] * Logiskt ELLER

8-58 Profidrive OFF3 Select

Va&lj styrning av frekvensomformarens OFF3-val via plintarna (digitala ingdngar) och/eller via faltbussen. Denna parameter ar endast aktiv nér par.
8-01 Styrplats har angetts till [0] Digital och styrord och par. 8-10 har angetts till [1] Profidrive-profil.

Option: Funktion:
[0] Digital ingdng

[1] Buss

[2] Logiskt OCH

[31* Logiskt ELLER

3.10.7 8-8* FC -portdiagnostik

De hér parametrarna anvands for dvervakning av busskommunikationen via FC-porten.

8-80 Bussmedd.antal
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Den hér parametern visar det antal giltiga telegram som har registrerats pd buss.

8-81 Bussfelsantal
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Den har parametern visar det antal telegram med fel (te.x. CRC-fel) som har registrerats i buss.

8-82 Slavmeddelanden mottagna

Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Den har parametern visar det antal giltiga telegramsom har skickats till slaven av frekvensomfor-
maren.
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8-83 Slavfelsantal

Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Den har parametern visar det antal feltelegramsom inte kunde skickas av frekvensomformaren.

3.10.8 8-9* bussjogg

Parametrar for konfiguration av bussjogg.

8-90 Bussjogg 1, varvtal
Range: Funktion:

100 RPM*  [Application dependant] Ange joggvarvtalet. Detta &r ett fast joggvarvtal som aktiveras via den seriella kommunikations-
porten eller faltbusstillvalet.

8-91 Bussjogg 2, varvtal
Range: Funktion:

200 RPM*  [Application dependant] Ange joggvarvtalet. Detta &r ett fast joggvarvtal som aktiveras via den seriella kommunikations-
porten eller faltbusstillvalet.
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3.11 Parametrar: Profibus
3.11.1 9-** Profibus

Parametergrupp for Profibus-specifika parametrar.

9-00 Referenspunkt
Range: Funktion:

0* [0 - 65535 ] Denna parameter fér cyklisk referens fr&n en masterklass 2. Om styrprioriteten satts till masterklass
2 hamtas frekvensomformarreferensen fran den har parametern och den cykliska referensen igno-
reras.

9-07 Faktiskt varde
Range: Funktion:

0* [0-65535] Den hér parametern lamnar MAV for en masterklass 2. Parametern &r giltig om styrprioriteten satts
till masterklass 2.

9-15 PCD, skrivkonfiguration

Matris [10]

Option: Funktion:
Valj parametrarna som ska kopplas till PCD 3 till 10 p& telegram. Antalet tillgangliga PCD beror pd
telegramtypen. Vardena i PCD 3 till 10 skrivs till de valda parametrarna som datavarden. Det gar
aven att ange ett standard Profibus-telegram i par. 9-22 Telegramval.

[0] * Inget

[302] Minimireferens

[303] Maximireferens

[312] Oka/minska-vérde

[341] Ramp 1, uppramptid
[342] Ramp 1, nedramptid
[351] Ramp 2, uppramptid
[352] Ramp 2, nedramptid

[380] Jogg, ramptid
[381] Snabbstopp, ramptid

[411] Motorvarvtal, nedre grans [rpm]
[412] Motorvarvtal, nedre grans [Hz]
[413] Motorvarvtal, évre gréns [rpm]
[414] Motorvarvtal, 6vre gréns [Hz]
[416] Momentgrans, motordrift

[417] Momentgrans, generatordrift
[590] Busstyrning, digital & rela
[593] Pulsutg. 27, busstyrning

[595] Pulsutg. 29, busstyrning

[597] Pulsutg. #X30/6, busstyrning
[653] Plint 42, busstyrning fér utgdng
[663] Plint X30/8, busstyrning

[673] Plint X45/1, busstyrning

[683] Plint X45/3, busstyrning

[890] Bussjogg 1, varvtal

[891] Bussjogg 2, varvtal
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[1680] Faltbuss, CTW 1

[1685]  FC-port, CTW 1

[3310] Synkroniseringsfaktor, master (M: S)

[3401] PCD 1 Skriv till MCO

[3403]  PCD 3 Skriv till MCO

[3405] PCD 5 Skriv till MCO

[3407]  PCD 7 Skriv till MCO

[3409] PCD 9 Skriv till MCO

9-16 PCD, laskonfiguration
Matris [10]
Option: Funktion:

[0] * Inget

[1473] VLT-varningsord

[1500] Drifttimmar

[1502] kWh-réknare

[1601] Referens [Enhet]

[1603] Statusord

[1609] Anpassad avlasning

[1611]  Effekt [hk]

[1613] Frekvens

[1615] Frekvens [%]

[1617] Varvtal [v/m]

[1619] KTY-sensortemperatur

[1621] Torque [%] High Res.
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[1625] Moment [Nm] Hog

[1632] Bromsenergi/s

[1634] Kylplattans temp.

[1638] SL Controller, status

[1650] Extern referens

[1652] Rterkoppling [enhet]

[1660] Digital ingdng

[1662] Analog ingdng 53

[1664] Analog ingdng 54

[1666] Digital utgdng [bin]

[1668] Frekv.ingdng nr 33 [Hz]

[1670] Pulsutgéng nr 29 [Hz]

[1672] Réknare A

[1674] Prec.stopp, rdknare

[1676] Analog in X30/12

[1678] Analog ut X45/1 [mA]

[1684] Komm.tillval, STW

[1691] Larmord 2

[1693] Varningsord 2

[1860] Digital Input 2

[3422] PCD 2 Lés frdn MCO

[3424] PCD 4 Lés frdn MCO

[3426]  PCD 6 Ls fr&n MCO
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[3428] PCD 8 Las frdn MCO
[3429] PCD 9 L&s frdn MCO
[3430] PCD 10 Lé&s frdn MCO
[3440] Digitala ing&ngar

[3441] Digitala utgdngar

[3450] Faktisk position

[3451] Kommandoangiven position

[3452] Faktisk masterposition

[3453] Indexposition, slav
[3454] Indexposition, master
[3455] Kurvposition

[3456] Sparningsfel

[3457] Synkroniseringsfel
[3458] Faktisk hastighet
[3459] Faktisk masterhastighet
[3460] Synkroniseringsstatus
[3461] Axelstatus

[3462] Programstatus
[3464] MCO 302-status
[3465] MCO 302-styrning
[3470] MCO-larmord 1
[3471] MCO-larmord 2

9-18 Nodadress
Range: Funktion:

126 N/A* [Application dependant] Ange stationsadressen i denna parameter eller i maskinvaruswitchen. For att stdlla in stationsad-
ressen i par. 9-18 Nodadress, m8ste maskinvaruswitchen vara stélld p& 126 eller 127 (dvs. alla
switchar "pd"). I annat fall kommer denna parameter att visa switchens faktiska instéllning.

9-22 Telegramval

Visar konfiguration pd Profibus -telegram.

Option: Funktion:
[1] Standardtelegram 1

[100] * None

[101] PPO 1

[102] PPO 2

[103] PPO 3

[104] PPO 4

[105] PPO 5

[106] PPO 6

[107] PPO 7

[108] *  PPOS8 Skrivskyddad.
[200] Kundvalstelegram 1

[202] Custom telegram 3
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9-23 Parametrar for signaler

Matris [1000]
Skrivskyddad

Option: Funktion:

[0] * Inget

[303] Maximireferens

[341] Ramp 1, uppramptid

[351] Ramp 2, uppramptid

[380] Jogg, ramptid

[411] Motorvarvtal, nedre gréns [rpm]

[413] Motorvarvtal, évre grans [rpm]

[416] Momentgrans, motordrift

[590] Busstyrning, digital & rela

[595] Pulsutg. 29, busstyrning

[653] Plint 42, busstyrning fér utgang

[673] Plint X45/1, busstyrning

[890] Bussjogg 1, varvtal

[1472] VLT-larmord

[1474] VLT Utok. statusord

[1501] Drifttid

[1600] Styrord

[1602] Referens %

[1605] Faktiskt huvudvérde [%]

[1610] Effekt [kW]

[1612] Motorspanning
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[1614] Motorstrém

[1616] Moment [Nm]

[1618] Motor, termisk

[1620] Motorvinkel

[1622] Moment [%]

[1630] DC-busspéanning

[1633] Bromsenergi/2 min

[1635] Vaxelriktare, termisk

[1639] Styrkortstemperatur

[1651] Pulsreferens

[1653] DigiPot-referens

[1661] Plint 53, switchinstallning

[1663] Plint 54, switchinstéllning

[1665] Analog utgéng 42 [mA]

[1667] Frekv.ingdng nr 29 [Hz]

[1669] Pulsutgdng nr 27 [Hz]

[1671] Reldutgéng [bin]

[1673] Rdknare B

[1675]  Analog in X30/11

[1677] Analog ut X30/8 [mA]

[1679] Analog ut X45/3 [mA]

[1682] Faltbuss, REF 1

[1685]  FC-port, CTW 1
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[1690] Larmord

[1692] Varningsord

[1694] Utok. statusord

[3310] Synkroniseringsfaktor, master (M: S)

[3401]  PCD 1 Skriv till MCO

[3403] PCD 3 Skriv till MCO

[3405]  PCD 5 Skriv till MCO

[3407] PCD 7 Skriv till MCO

[3409]  PCD 9 Skriv till MCO

[3421]  PCD 1 Ls fr&n MCO

[3423] PCD 3 Lés frdn MCO

[3425] PCD 5 Lés frdn MCO

[3427] PCD 7 Lés frdn MCO

[3429] PCD 9 Lés frdn MCO

[3440] Digitala ingdngar

[3450] Faktisk position

[3452] Faktisk masterposition

[3454] Indexposition, master

[3456] Sparningsfel

[3458] Faktisk hastighet

[3460] Synkroniseringsstatus

[3462] Programstatus

[3465] MCO 302-styrning

[3471] MCO-larmord 2
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9-27 Parameterredigering

Option: Funktion:

Parametrar kan redigeras via Profibus, standardgranssnittet RS485 eller LCP.
[0] Inaktiverad Inaktivera redigering via Profibus.
[1] * Aktiverad Aktivera redigering via Profibus.

9-28 Processreglering
Option: Funktion:

Processreglering (instdllning av styrord, varvtalsreferens och processdata) kan goéras via antingen
Profibus eller standardféltbuss, men inte via bdda samtidigt. Lokal styrning kan alltid goras via
LCP. Regleringen kan ske via processtyrning frén bade plintar eller faltbuss beroende pd hur in-
stallningarna i par. 8-50 V&lj utrullning till par. 8-56 Vé&lj forinstélld referens.

[0] Inaktivera Inaktiverar processreglering via Profibus och aktiverar processreglering via standardféltbuss eller
Profibus Master class 2.

[1] * Aktivera cykl. Mast. Aktiverar processreglering via Profibus Master Class 1 och inaktiverar processreglering via stan-
dardfaltbuss Profibus eller Master Class 2.

9-44 Raknare for felmeddelanden
Range: Funktion:

0* [0 - 65535 ] Denna parameter visar antalet felhdndelser som lagras i par. 9-45 Felkod och par. 9-47 Felnum-
mer. Buffertens kapacitet & maximalt 8tta felhdndelser. Bufferten och raknaren anges till 0 vid
terstalining eller néttillslag.

9-45 Felkod
Range: Funktion:
0* [0-0] Denna buffert innehdller de larmord for alla larm och varningar som har intréffat sedan den senaste

terstéliningen eller starten. Buffertens kapacitet &r maximalt 8tta felhdndelser.

9-47 Felnummer

Range: Funktion:

0* [0-0] Den hér bufferten innehaller larmnumret (tex. 2 for stromférande nolla, 4 fér natfasbortfall) for alla
larm och varningar som har intréffat sedan den senaste terstéliningen eller starten. Buffertens
kapacitet ar maximalt tta felhandelser.

9-52 Raknare for felsituationer

Range: Funktion:
0* [0 -1000 ] Denna parameter visar antalet felhéndelser som har intréffat sedan forra terstéliningen eller star-
ten.
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9-53 Profibus-varningsord

Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 65535 N/A] Denna parameter visar Profibus-kommunikationsvarningar. Mer information finns i handboken for
Profibus.
Skrivskyddad

Bit: Betyder:

0 Anslutning till DP-master &r inte OK

1 Anvénds inte

2 FDLNDL (Fiedl-bus Data link Layer) &r inte ok
3 Kommandot Tém data mottaget

4 Faktiskt varde har inte uppdaterats

5 Sokning av baudhastighet

6 PROFIBUS ASIC har ingen pdgdende dverforing
7 Initieringen av PROFIBUS misslyckades

8 Frekvensomformaren har trippat

9 Internt CAN-fel

10 Fel konfigurationsdata frén PLC

11 Fel ID skickat av PLC

12 Internt fel har intréffat

13 Inte konfigurerat

14 Tidsgrans aktiv

15 Varning 34 aktiv

9-63 Faktisk baudhast.

Option: Funktion:
Denna parameter visar Profibus faktiska baudhastighet. Profibus-mastern stéller automatiskt in
baudhastigheten.

[0] 9,6 kbit/s

[1] 19,2 kbit/s

[2] 93,75 kbit/s

[3] 187,5 kbit/s

[4] 500 kbit/s

[6] 1 500 kbit/s

(71 3 000 kbit/s

[8] 6 000 kbit/s

[9] 12 000 kbit/s

[10] 31,25 kbit/s

[11] 45,45 kbit/s

[255] * Baudhastighet saknas

9-64 Identifiering av enhet

Range: Funktion:
0* [0-0] Denna parameter visar profilidentifieringen. En utforlig beskrivning finns i handboken for Profibus,
MG.33.CX.YY.
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9-65 Profilnummer

Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Denna parameter innehdller profilidentifieringen. Byte 1 innehdller profilens nummer och byte 2
profilens versionsnummer.

OBS!
Denna parameter kan inte visas via LCP.

9-67 Styrord 1
Range: Funktion:

0* [0 - 65535 ] Denna parameter godtar styrordet fr&n en masterklass 2 i samma format som PCD 1.

9-68 Statusord 1
Range: Funktion:

0* [0 - 65535 ] Denna parameter ger statusordet fér en masterklass 2 i samma format som PCD 2.

9-70 Redigera meny
Option: Funktion:
Valj den meny som ska redigeras.

[0] Fabriksprog. Anvénder standarddata. Detta alternativ kan anvandas som datakalla om du vill 8terstélla de andra
menyerna till kdnda varden.

[1] Meny 1 Redigerar Meny 1
[2] Meny 2 Redigerar Meny 2
[3] Meny 3 Redigerar Meny 3
[4] Meny 4 Redigerar Meny 4
[9] * Aktiv meny Foljer den aktiva menyn som har valts i par. 0-10 Aktiv meny.

Den hér parametern ar unik for LCP och féltbussar. Se @ven par. 0-11 Redigera meny.

9-71 Spara datavarden
Option: Funktion:

Parametervarden som andrats via Profibus sparas inte automatiskt i permanent minne. Anvand
denna parameter for att aktivera en funktion som sparar parametervarden permanent i EEPROM,
sd att dndrade parametervarden behélls vid stromléshet.

[o] * Av Inaktiverar den permanenta lagringsfunktionen.

[1] Lagra alla menyer Lagrar alla parametervarden for alla menyer i det permanenta minnet. Valet &tergdr till Av[0] nar
alla parametervarden har sparats.

[2] Lagra alla menyer Lagrar alla parametervérden for alla menyer i det permanenta minnet. Valet &tergar till Av[0] nér
alla parametervarden har sparats.
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9-72 Aterstill enhet

Option: Funktion:

[0] * Ingen &tgard

[1] Start, aterstalin. Rterstiller frekvensomformaren vid nattillslag, liksom vid effektcykel.

[3] Komm.tillval, &terst. Aterstaller endast Profibus-tillvalet, vilket &r praktiskt efter det att vissa véarden andrats i parame-

tergrupp 9-**till exempelpar. 9-18 Nodadress.
Vid 8terstallning forsvinner frekvensomformaren frén faltbussen, vilket kan orsaka ett kommunika-
tionsfel fr&n mastern.

9-75 DO Identification

Range: Funktion:
0* [0 - 65535 ] Ger information om DO (Drive Object).

9-80 Definierade parametrar (1)

Matris [116]
Ingen LCP &tkomst

Skrivskyddad
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 9999 N/A] Denna parameter visar en lista over alla definierade frekvensomformarparametrar som finns for

Profibus.

9-81 Definierade parametrar (2)

Matris [116]
Ingen LCP atkomst

Skrivskyddad
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 9999 N/A] Denna parameter visar en lista 6ver alla definierade frekvensomformarparametrar som finns for

Profibus.

9-82 Definierade parametrar (3)

Matris [116]
Ingen LCP &tkomst

Skrivskyddad
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 9999 N/A] Denna parameter visar en lista over alla definierade frekvensomformarparametrar som finns for

Profibus.

9-83 Definierade parametrar (4)

Matris [116]

IngenLCP 3tkomst

Skrivskyddad

Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 9999 N/A] Denna parameter visar en lista 6ver alla definierade frekvensomformarparametrar som finns for

Profibus.

9-84 Definierade parametrar (5)

Range: Funktion:
0* [0-9999 ] Denna parameter visar en lista 6ver alla definierade frekvensomformarparametrar som finns for
Profibus.
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9-90 Andrade parametrar (1)
Matris [116]

IngenLCP atkomst

Skrivskyddad

Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 9999 N/A] Denna parameter visar en lista dver alla frekvensomformarparametrar som avviker fran fabriksin-
stallningen.

9-91 Andrade parametrar (2)

Matris [116]

Ingen LCP&tkomst

Skrivskyddad

Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 9999 N/A] Denna parameter visar en lista dver alla frekvensomformarparametrar som avviker fran fabriksin-
stallningen.

9-92 Andrade parametrar (3)
Matris [116]

IngenLCP atkomst

Skrivskyddad

Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 9999 N/A] Denna parameter visar en lista dver alla frekvensomformarparametrar som avviker fran fabriksin-

stallningen.

9-94 Andrade parametrar (5)

Array [116]
Ingen LCP adress

Skrivskyddad
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 9999 N/A] Denna parameter visar en lista dver alla frekvensomformarparametrar som avviker fran fabriksin-

stallningen.
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3.12 Parametrar: DeviceNet CAN-faltbussen.
3.12.1 10-** DeviceNet och CAN-filtbuss

Parametergrupp for DeviceNet CAN faltbuss parametrar.

3.12.2 10-0* Gemensamma instdllningar

Parametergrupp for att konfigurera gemensamma instéliningar for CAN-faltbusstillval.

10-00 CAN-protokoll

Option: Funktion:

[0] CANopen

[1]* DeviceNet Visa aktivt CAN-protokoll.
OBS!

Tillvalen beror pd installerat tillval.

10-01 Vilj baudhastighet

Valj éverforingshastighet for faltbuss Valet mdste motsvara Gverféringshastigheten for mastern och de andra faltbussnoderna.

Option: Funktion:
[16] 10 kbit/s

[17] 20 kbit/s

[18] 50 kbit/s

[19] 100 kbit/s

[20] * 125 kbit/s

[21] 250 kbit/s

[22] 500 kbit/s

10-02 MAC-ID
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

10-05 Avlasning Sandfel, raknare
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 255 N/A] Visa antalet 6verforingsfel i CAN-styrningen sedan senaste néttillslag.

10-06 Avlasning Mottag.fel, raknare
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 255 N/A] Visa antalet mottagningsfel i CAN-styrningen sedan senaste néttillslag.

10-07 Avlasning Buss av, raknare
Range: Funktion:

0* [0-255] Visar antalet bussavstéangningshéndelser sedan forra starten.
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3.12.3 10-1* DeviceNet

Specifika parametrar fér DeviceNet-faltbuss.

10-10 Vilj processdatatyp

Option: Funktion:

V&lj instansen (telegram) fér datadverforing. Tillgéngliga parametrar beror pd instéllningen av
par. 8-10 Styrprofil.

Nar par. 8-10 Styrprofi/ stélls in till [0] blir alternativenFC-profil, par. 10-10 Vé/j processdatatyp [0]
och [1] tillgangliga.

N&r par. 8-10 Styrprofil stélls pd [5] ODVA blir alternativ [2] och [3] i par. 10-10 Vélj processdata-
typ tillgangliga.

Instanserna 100/150 och 101/151 &r Danfoss-specifika. Instanserna 20/70 och 21/71 a ODVA-
specifika profiler for vaxelstromsfrekvensomformare.

Riktlinjer for telegramval finns i handboken fér DeviceNet.
Observera att varje forandring av denna parameter kommer att genomforas omedelbart.

[0] INSTANS 100/150
[1] INSTANS 101/151
[2] INSTANS 20/70
[3] INSTANS 21/71

10-11 Skriv processdatakonfig,

Valj processkrivdata for I/O-instanser 101/151. Element [2] och [3] i denna matris kan véljas. Element [0] och [1] i denna matris &r fasta.

Option: Funktion:
[0] Inget

[302] Minimireferens

[303] Maximireferens

[312] Oka/minska-vérde

[341] Ramp 1, uppramptid

[342] Ramp 1, nedramptid

[351] Ramp 2, uppramptid

[352] Ramp 2, nedramptid

[380] Jogg, ramptid

[381] Snabbstopp, ramptid

[411] Motorvarvtal, nedre grans [rpm]
[412] Motorvarvtal, nedre grans [Hz]
[413] Motorvarvtal, évre grans [rpm]
[414] Motorvarvtal, dvre grans [Hz]
[416] Momentgrans, motordrift

[417] Momentgrans, generatordrift
[590] Busstyrning, digital & rela
[593] Pulsutg. 27, busstyrning

[595] Pulsutg. 29, busstyrning

[597] Pulsutg. #X30/6, busstyrning
[653] Plint 42, busstyrning fér utgédng
[663] Plint X30/8, busstyrning

[673] Plint X45/1, busstyrning

[683] Plint X45/3, busstyrning

[890] Bussjogg 1, varvtal

[891] Bussjogg 2, varvtal
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[1682] Faltbuss, REF 1

[1686] FC-port, REF 1

[3311] Synkroniseringsfaktor, slav (M: S)

[3402]  PCD 2 Skriv till MCO

[3404] PCD 4 Skriv till MCO

[3406]  PCD 6 Skriv till MCO

[3408] PCD 8 Skriv till MCO

[3410] PCD 10 Skriv till MCO

10-12 Las processdatakonfig.

Valj processlasdata for I/O-instanser 101/151. Element [2] och [3] i denna matris kan véljas. Element [0] och [1] i denna matris ar fasta.

Option: Funktion:

[1472] VLT-larmord

[1474] VLT Utok. statusord

[1501] Drifttid

[1600] Styrord

[1602] Referens %

[1605] Faktiskt huvudvarde [%)]

[1610] Effekt [kW]

[1612] Motorspanning

[1614] Motorstrém

[1616] Moment [Nm]

[1618] Motor, termisk

[1620] Motorvinkel

[1622] Moment [%]

[1630] DC-busspanning
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[1633] Bromsenergi/2 min

[1635] Vaxelriktare, termisk

[1639] Styrkortstemperatur

[1651] Pulsreferens

[1653] DigiPot-referens

[1661] Plint 53, switchinstallning

[1663] Plint 54, switchinstallning

[1665] Analog utgéng 42 [mA]

[1667] Frekv.ingdng nr 29 [Hz]

[1669] Pulsutgéng nr 27 [Hz]

[1671] Reldutgéng [bin]

[1673] Réknare B

[1675]  Analog in X30/11

[1677] Analog ut X30/8 [mA]

[1679] Analog ut X45/3 [mA]

[1690] Larmord

[1692] Varningsord

[1694] Utdk. statusord

[3421]  PCD 1 Ls fr&n MCO

[3423]  PCD 3 Las fran MCO

[3425] PCD 5 Lés frdn MCO

[3427] PCD 7 Lés frdn MCO

[3429]  PCD 9 Lés fr&n MCO
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[3440] Digitala ingdngar

[3450] Faktisk position

[3452] Faktisk masterposition

[3454] Indexposition, master

[3456] Sparningsfel

[3458] Faktisk hastighet

[3460] Synkroniseringsstatus

[3462] Programstatus

[3465] MCO 302-styrning

[3471] MCO-larmord 2

10-13 Varningsparameter

Range: Funktion:

10-14 Natreferens
Lés endast fr&n LCP.

Option: Funktion:

[o] * Av Aktiverar referens via analoga/digitala ingéngar.
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10-15 Natstyrning
Las endast frén LCP.

Option: Funktion:

Valj styrkallan i instans 21/71 och 20/70.
[o] * Av Aktiverar styrning via analoga/digital ingéngar.
[1] P& Aktivera styrning via foltbuss.

3.12.4 10-2* COS-filter

Parametrar for att konfigurera COS-filterinstallningar.

10-20 CoOsS-filter 1

Range: Funktion:

0* [0 - 65535 ] Ange vardet for COS-filter 1 for att konfigurera filtermasken for statusordet. Vid drift under COS
(Change-Of-State) filtrerar denna funktion bort bitar i statusordet som inte ska skickas om de &nd-
ras.

10-21 COS-filter 2

Range: Funktion:

0* [0 - 65535 ] Ange vardet for COS-filter 2 for att konfigurera filtermasken for det faktiska huvudvérdet. Vid drift

under COS (Change-Of-State) filtrerar denna funktion bort bitar i det faktiska huvudvardet som inte
ska skickas om de &ndras.

10-22 CoOS-filter 3
Range: Funktion:

0* [0 - 65535 ] Ange vardet for COS-filter 3 for att konfigurera filtermasken for PCD 3. Vid drift under COS (Change-
Of-State) filtrerar denna funktion bort bitar i PCD 3 som inte ska skickas om de &ndras.

10-23 COS-filter 4
Range: Funktion:

0* [0 - 65535 ] Ange vardet for COS-filter 4 for att konfigurera filtermasken for PCD 4. Vid drift under COS (Change-
Of-State) filtrerar denna funktion bort bitar i PCD 4 som inte ska skickas om de &ndras.

3.12.5 10-3* Parameter dtkomst

Parametergrupp som ger tillgang till indexerade parametrar och definition av programmeringsinstallning.

10-30 Array-index

Range: Funktion:

0* [0-255] Visa matrisparametrar. Denna parameter ar giltig endast ndr en DeviceNet-faltbuss finns installerad.
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10-31 Lagra datavarden
Option: Funktion:

Parametervarden som andrats i DeviceNet lagras inte automatiskt i bestandigt minne. Anvénd denna
parameter for att aktivera en funktion som sparar parametervarden permanent i EEPROM, s& att
andrade parametervarden behélls vid stromléshet.

[0] * Av Inaktiverar den permanenta lagringsfunktionen.

[1] Lagra alla menyer Sparar alla parametervérden frdn den aktiva menyn i besténdigt minne. Valet &tergdr till Av [0] nér
alla vérden har sparats.

[2] Lagra alla menyer Lagrar alla parametervérden for alla menyer i det permanenta minnet. Valet &tergar till Av[0] nér
alla parametervarden har sparats.

10-32 Devicenet-revision

Range: Funktion:
Application [0 - 65535 ] Visa DeviceNet-revisionsnumret. Denna parameter anvands for att skapa EDS-filer.
dependent*

10-33 Lagra alltid

Option: Funktion:
[0] * Av Inaktivera lagring i bestandigt minne.
[1] P& Lagrar dataparametrar som tagits emot via DeviceNet i EEPROM, besté@ndigt minne.

10-39 Devicenet, F-parametrar

Matris [1000]
Ingen LCPatkomst

Range: Funktion:
0 N/A* [0 -0 N/A] Den har parametern anvands for att konfigurera frekvensomformaren via DeviceNet och skapa EDS-
filen.
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3.13 Parametrar: Ethernet
3.13.1 12-0* IP-instdllningar

12-00 IP-adresstilldelning
Option: Funktion:

Valjer IP-adresstilldelningsmetod

[o] * Manuell IP-adressen kan stéllas in i par. 12-01 IP-address.
[1] DHCP IP-adressen tilldelas via DHCP-servern.
[2] BOOTP IP-adressen tilldelas via BOOTP-servern.

12-01 IP-adress
Range: Funktion:

[000.000.000.000 - Konfigurera tillvalets IP-adress. Skrivskyddad om par. 12-00 &r instélld pd DHCP eller BOOTP.
255.255.255.255]

12-02 Subndtmask
Range: Funktion:

[000.000.000.000 - Konfigurera tillvalets IP-subnatmask. Skrivskyddad om par. 12-00 &r instélld pd DHCP eller BOOTP.
255.255.255.255]

12-03 Standard-gateway

Range: Funktion:
[000,000,000,000 — Konfigurera tillvalets IP-standardgateway. Skrivskyddad om par. 12-00 &r instélld p& DHCP eller
255,255,255,255] BOOTP.

12-04 DHCP-server
Range: Funktion:

[000,000,000,000 — Skrivskyddad. Visar den hittade DHCP- eller BOOTP-serverns IP-adress.
255,255,255,255]

OBS!
En effektcykel ar nédvéndig efter manuell instélining av IP-parametrar.

12-05 Lease forfaller
Range: Funktion:
[dd:hh:mm:ss] Skrivskyddad. Visar den 8terst&ende lease-tiden for den aktuella DHCP-tilldelade IP-adressen.

12-06 Namnservrar

Option: Funktion:

IP-adresserna p& DNS-servrar. Kan automatiskt tilldelas vid anvéndning av DHCP.
[0] Primar DNS
[1] Sekunddr DNS

12-07 Domannamn

Range: Funktion:

Tom [0-19 tecken] Domé&nnamn pd det inkopplade nétverket. Kan automatiskt tilldelas vid anvandning av DHCP.
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12-08 Vardnamn
Range: Funktion:

Tom [0-19 tecken] Logiskt (givet) namn pa tillvalet.

12-09 Fysisk adress
Range: Funktion:

[00:1B:08:00:00:00 — 00:1B: Visar tillvalets skrivskyddad fysiska adress (MAC).
08:FF:FF:FF]

3.13.2 12-1* Ethernet-lankpar.

12-1* Ethernet-ldnkpar.

Option: Funktion:

Galler hela parametergruppen.
[0] Port 1
[1] Port 2

12-10 Lankstatus
Option: Funktion:
Skrivskyddad. Visar lankstatus pd Ethernetportarna.

[0] Ingen lank
[1] Lank

12-11 Lankvaraktighet
Option: Funktion:

Lankvaraktighet, port 1 Skrivskyddad. Visar varaktighet p& den aktuella upplénkningen pd varje port i dd:hh:mm:ss.
(dd:hh:mm:ss)

12-12 Automatisk forhandling
Option: Funktion:
Konfigurerar automatisk forhandling av Ethernet-lankparametrar for varje port: AV eller PA.
[0] OFF Lénkhastighet och Lénkduplex kan konfigureras i par. 12-13 och 12-14.
[1] On

12-13 Ladnkhastighet
Option: Funktion:

Staller in lankhastigheten for varje port till 10 eller 100 Mbps. Om par. 12-12 stalls in p&: PA, &r
denna parameter skrivskyddad och visar aktuell Iankhastighet. Ingen visas om lanken &r bruten.

[0] * Ingen
[1] 10 Mbps
[2] 100 Mbps

12-14 Lank Duplex
Option: Funktion:

Tvingar fram duplex fér varje port till hel eller halv duplex. Om par. 12-12 stélls in p&: PA, &r denna
parameter skrivskyddad.

[0] Halv duplex
[1]* Full duplex
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3.13.3 12-2* Processdata

12-20 Kontrollinstans
Range: Funktion:
[Ingen, 20, 21, 100, 101, 103] Skrivskyddad. Visar anslutningspunkten for ursprung-mél. Om det inte finns ndgon anslutning visas

Ingen.
12-21 Skriv processdatakonfig.
Range: Funktion:
[[0-9]PCDlas 0 - 9] Konfiguration av avlasbara processdata.

oBSs!
For konfiguration av 2-ords las/skriv parametrar (32-bitars) anvander du 2 konsekutiva matriser i par. 12-21 och 12-22.

12-22 Las processdatakonfig.
Range: Funktion:
[[0-9]PCDlas 0 - 9] Konfiguration av lasbar processdata.

12-28 Lagra datavarden
Option: Funktion:

Denna parameter aktiverar en funktion som lagrar alla parametervarden permanent i EEPROM-
minnet, s& att andrade parametervédrden behalls vid strémavbrott.
Parametern atergdr till AV.

[0] * OFF Spara-funktionen ar inaktiv.

[1] Lagra alla menyer Alla parametervarden kommer att lagras i det fasta minnet i alla fyra menyer.

12-29 Lagra alltid
Option: Funktion:

Aktiverar funktioneen som alltid lagrar mottagen parameterdata i det fasta minnet (EEPROM).
[0] * OFF
[1] On
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3.13.4 12-3* EtherNet/IP

12-30 Varningsparameter

Range: Funktion:
[0000 — FFFF hex] Skrivskyddad. Visar det EtherNet/IP-specifika statusordet pd 16 bitar.
Bit Beskrivning
0 Agd
1 Anvands inte
2 Konfigurerat
3 Anvands inte
4 Anvands inte
5 Anvands inte
6 Anvands inte
7 Anvands inte
8 Mindre 8terstéllningsbart fel
9 Mindre icke-&terstallningsbart fel
10 Stoérre dterstéliningsbart fel
11 Storre icke-dterstéllningsbart fel
12 Anvands inte
13 Anvands inte
14 Anvands inte
15 Anvands inte

12-31 Naitreferens

Option: Funktion:
Skrivskyddad. Visar referenskdllan i instans 21/71.
[0] * OFF Referens fr&n natverket &r inte aktiv.
n eferensen frdn natverket ar aktiv.
[1] (o] Ref frdn natverket ar akti

12-32 Natstyrning
Option: Funktion:
Skrivskyddad. Visar styrkallan i instans 21/71.
[0] * OFF Styrning via natverket ar inte aktiv.
[1] On Styrning via natverket &r aktiv.

12-33 CIP-revision

Option: Funktion:
Skrivskyddad. Visar CIP-version av tillvalets programvara.
[0] Hogsta programvaruversion (00 -
99)
[1] Lagsta programvaruversion (00 - 99)

12-34 CIP-produktkod

Range: Funktion:

1100 (FC [0 —9999] Skrivskyddad. Visar CIP-produktkoden.
302) 1110

(FC 301)*

12-37 COS start ej mojig timer
Range: Funktion:

[0 — 65,535 ms] Skrivskyddad timer for forhindrande Tillst&ndsandrare. Om tillvalet ar konfigurerat for COS-drift kan
denna timer konfigureras i ett Forward Open-telegram for att forhindra att kontinuerligt andrade

PCD-data skapar utdkad natverkstrafik. Timerns tidsintervall &r i millisekunder, 0 = inaktiverad.
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12-38 COsS-filter

Range: Funktion:
[[0 - 9] Filter 0 — 9 (0000 - Tillstdndsandrare PCD-filter. Stéller in en filtermask for varje ord i processdata vid drift i COS-lage.
FFFFhex)] Enstaka bitar i PCD:er kan filtreras ut eller in.

3.13.5 12-8* Ovr. Ethernet-tjénster

12-80 FTP-server

Option: Funktion:
[o] * Inaktivera Inaktiverar den inbyggda webbservern.
[1] Aktivera Aktiverar den inbyggda webbservern.

12-81 HTTP-server

Option: Funktion:
[0] * Inaktivera Inaktiverar den inbyggda HTTP-servern.
[1] Aktivera Aktiverar den inbyggda HTTP-servern.

12-82 SMTP-tjanst

Option: Funktion:
[0] * Inaktivera Inaktiverar tillvalets SMTP-tjansten (e-post).
[1] Aktivera Aktiverar tillvalets SMTP-tjansten (e-post).

12-89 Transparent Socket Channel Port
Range: Funktion:

0* [0 —9999] Konfigurerar TCP-portnumret for den transparenta socket-kanalen. Detta aktiverar FC-telegram som
ska skickas transparent pd Ethernet via TCP. Standardvardet &r 4000, 0 betyder inaktiverad.

3.13.6 12-9* Av. Ethernet-instéllningar

12-90 Kabeldiagnostik
Option: Funktion:

Aktiverar/Inaktiverar avancerad kabeldiagnostikfunktion. Om aktiverad kan avstdndet till kabelfel
ldsas av i par. 12-93. Parametern &tertar fabriksinstallningen Inaktiverad nar diagnostiken &r av-

slutat.
[o] * Inaktivera
[1] Aktivera
OBS!

Kabeldiagnostikfunktionen kommer endast att utféras p& portar utan upplankning (se par. 12-10, Lankstatus)

12-91 Automatisk korsning

Option: Funktion:
[0] Inaktivera Inaktiverar den automatiska korsningsfunktionen.
[1] * Aktivera Aktiverar automatisk korsningsfunktion.

OBS!

Inaktivering av den automatiska korsningsfunktionen krdver korsade Ethernet-kablar fér Daisy Chain-alternativ.
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12-92 IGMP-snooping
Option: Funktion:

Detta forhindrar att Ethernet-protokollstacken svdmmar 6ver genom att bara vidarebefordra mul-
ticast-paket till portar som &r medlemmar i multicast-gruppen

[0] Inaktivera Inaktiverar IGMP-snopingfunktionen.

[1]* Aktivera Aktiverar IGMP-snopingfunktionen.

12-93 Kabelldangdfel
Option: Funktion:

Om Kabeldiagnostik &r aktiverad i par. 12-90 &r den inbyggda switchen tillgénglig via Time Domain
Reflectometry (TDR). Detta &r en méatningsteknik som kanner av gemensamma kabelproblem som
6ppna kretsar, kortslutning och impedans felmatchningar eller brott p& dverforingskablar. Avstandet
fran tillvalet till felet visas i meter med en noggrannhet p& +/- 2 meter. 0 innebér att inga fel kants
av.

[0] Felangd Port 1 (0 — 200 m)
[1] Feldngd Port 2 (0 — 200 m)

12-94 Broadcast Storm-skydd
Option: Funktion:

Den inbyggda switchen kan skydda switchsystemet frén att ta emot fér m&nga broadcast-paket,
ndgot som kan anvéanda upp natverksresurser. Vardet indikerar ett procenttal av den totala band-
bredden som tilléts for broadcast-meddelanden.

Exempel:

AV innebdr att filtret &r inaktiverat - alla broadcast-meddelanden tilldts passera. Vardet 0 % innebar
att inga broadcast-meddelanden tilldts passera. Ett varde pd 10 % innebér att 10 % av den totala
bandbredden tilléts for broadcast-meddelanden.

[0] Skyddsvarde Port 1 (*Av - 20 %)
[1] Skyddsvarde Port 20 (*Av - 20 %)

12-95 Broadcast Storm Filter

Option: Funktion:

Géller par. 12-94; om Broadcast Storm Protection ocksd ska innefatta Multicast- telegram.
[0] Endast broadcast
[1] Broad- och multicast

12-96 Port Mirroring

Aktivera/inaktiverar portspeglings-funktionen. For felsokning med ett analysverktyg for natverk.

Option: Funktion:

[0] * Disable Ingen portspegling

[1] Port 1 to Port 2 All natverkstrafik pd port 1 speglas p& port 2.
[2] Port 2 to Port 1 All nétverkstrafik pd port 2 speglas pé port 1.
[254] Int. Port to Port 1

[255] Int. Port to Port 2
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12-98 Granssnittsraknare

Option: Funktion:

Skrivskyddad. Avancerade granssnittsraknare, frdn den inbyggda switchen kan anvandas felsokning
pé 13g niva. Parametern visar en summa av port 1 + port 2.

[0] In Octets

[1] In Unicast-paket

[2] In Non-Unicast-paket

[3] In Ignoreringar

[4] In Fel

[5] In Okanda protokoll

[6] Ut Octets

[7]1 Ut Unicast-paket

[8] Ut Non-Unicast-paket

[9] Ut Ignoreringar

[10] Ut Fel

Option: Funktion:
Skrivskyddad. Avancerade granssnittsraknare, frdn den inbyggda switchen kan anvandas felsokning
pé 13g niva. Parametern visar en summa av port 1 + port 2.

[0] Uppriktningsfel

[1] FCS-fel

[2] Enkla kollisioner

[3] Flera kollisioner

[4] SQE-testfel

[5] Forskjutna fel

[6] Sena kollisioner

[7] Overdrivna kollisioner

[8] MAC-6verforingsfel

[9] Carrier, avkanningsfel

[10] For ldng ram

[11] MAC-mottagningsfel
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3.14 Parametrar: Smart Logic Control
3.14.1 13-** Prog. funktioner

Smart Logic Control (SLC) &r i grunden en sekvens av anvandardefinierade dtgarder (se par. 13-52 SL Controller-funktioner [x]) som SLC utfor nar
motsvarande anvandardefinierad Adndelse (se par. 13-51 SL Controller-villkor[x]) utvérderas som TRUE av SLC. Handelser och dtgarderar alla numrerade
och sammanladnkade i par (tillstdnd). Detta innebar att nar Adndelse [0] intraffar (tilldelas vardet TRUE) utfors dtgérd [0]. Darefter kommer villkoren for
héndelse [1] att utvérderas och om resultatet blir TRUE kommer Stgérd [1] att utféras osv. Endast en Adndelse utvarderas dt gdngen. Om en handelse

utvérderas som FALSE hander ingenting (i SLC) under den pdgdende genomsokningsperioden och inga andra Adndelser kommer att utvérderas. Detta
innebar att nar SLC startar utvarderar den hédndelse [0] (och endast Adndelse [0]) vid varje genomsokningsperiod. Endast ndr Adndelse [0] utvarderas
som TRUE kommer SLC att utféra dtgard [0] och p&borja utvardering av handelse [1]. Det gér att programmera fran 1 till 20 Adndelser och Stgérder.

Né&r den sista hdndelsen/Stgérden har utforts borjar sekvensen om igen frén Adndelse[0]/ Stgérd[0]. Bilden visar ett exempel med tre handelser / 8tgarder:

Start- 130BA062.13
héndelse P13-01

State 1

H&ndelse 1/
Rtgard 1

State 2

Stop- Handelse 2/
h&ndelse Atgard 2
P13-02

-

Stop-
\ héandelse
\ P13-02

~
AN

State 4

Héndelse 4/
Rtgard 4

State 3

Handelse 3/
Atgard 3

/
/

-
_7 Stop-
- héndelse P13-02

Start och stopp av SLC:

Du kan starta och stoppa SLCgenom att valja P& [1] eller Av [0] ipar. 13-00 SL Controller-lége. SLC startar alltid i lage 0 (dar den utvarderar handelse
[0]). SLC startar nér starthdndelsen (som definieras i par. 13-01 Starthéndelse) utvarderas som TRUE (forutsatt att P& [1] valts i par. 13-00 SL Controller-
Jége). SLC-regulatorn stoppar nar Stophandelsen (par. 13-02 Stopphéndelse) &r TRUE. par. 13-03 Aterstéll SLC&terstéller alla SLC-parametrar och startar
programmeringen fran borjan.

3.14.2 13-0* SLC -instdllningar

Anvand SLC-instéllningar for aktivering, inaktivering och &terstéllning av Smart Logic Control. Logikfunktionerna och komparatorerna kors alltid i bak-
grunden vilket 6ppnar for separat styrning av digitala ingdngar och utgdngar .

13-00 SL Controller-lage

Option: Funktion:
[0] Av Inaktiverar Smart Logic Controller.
[1] P& Aktiverar Smart Logic Controller.

13-01 Starthdndelse
Option: Funktion:

[0] * Falskt Valj boolesk ingdng (SANT eller FALSKT) for att aktivera Smart Logic Control.
Falsk [0] anger det fasta vardet - FALSKT.

[1] Sant Sant[1] anger det fasta vardet - TRUE.

[2] Kor Kor [2] Motorn &r igéng.
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[3]

[4]
[5]

[6]
[7]

(8]
(9]

[10]

[11]
[12]

[13]

[14]

[15]

[16]

[17]

[18]

[19]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]
[26]
[27]
[28]
[29]
[33]
[34]
[35]
[36]

[37]

176

Inom intervall

Enligt referens

Momentgrans

Strémbegransning

Utanfor stromomr.

Under I, 13g
Over I, hég

Utanfor varvtalsomr.

Under varvtal, 18g
Over varvtal, hég

Utanfér dterk.omr

Under 3terk., 18g

Over 8terk., hég

Termisk varning

Nat utanfor intervall

Reversering

Varning

Larm (tripp)

Larm (trippldst)
Komparator 0
Komparator 1
Komparator 2
Komparator 3
Logisk regel 0
Logisk regel 1
Logisk regel 2
Logisk regel 3
Digital ingdng DI18
Digital ingdng DI19
Digital ingdng DI27
Digital ingdng DI29

Digital ingdng DI32

Dottt

Inom intervall [3] Motorn kér inom det programmerade strém- och varvtalsomréde som stallts in i
par. 4-50 Varning, svag strom till par. 4-53 Varning, hogt varvtal.

Enligt referens [4] Motorn kors enligt referens.

Momentgréns [5] Momentgrdnsen som angetts i par. 4-16 Momentgréns, motordrift eller
par. 4-17 Momentgréns, generatordrift, har dverskridits.

Strémbegransning [6] Motorstromgransen, installd i par. 4-18 Strémbegrénsning, har dverskridits.

Utanfor strémomr, [7] Motorstrémmen ligger utanfor det omréde som angetts i par. 4-18 Strom-
begrénsning.

Under I, /g [8] Motorns strom &r lagre &n den som angetts i par. 4-50 Varning, svag strom.
Over I, hig [9]: Motorns strém &r hdgre dn den som angetts i par. 4-51 Varning, stark strom.

Utanfor varvtalsomr. [10] Utvarvtalet ligger utanfor det omrade som har stéllts in par. 4-52 Varning,
/8gt varvtal och par. 4-53 Varning, hogt varvtal.

Under varvtal, 18g [11] Utvarvtalet &r lagre an det som angetts i par. 4-52 Varning, I8gt varvtal.
Over varvtal, hig [12] Utvarvtalet &r hégre &n det som angetts i par. 4-53 Varning, hdgt varvtal.

Utanfor Sterk.omr. Omréde [13] Aterkopplingen ligger utanfor det omr8de som har angetts i
par. 4-56 Varning l8g dterkoppling och par. 4-57 Varning hdg &terkoppling.

Under 8terk. L8g[14] Aterkopplingen understiger gransen som angetts i par. 4-56 Varning /3g Ster-
koppling.

Over Sterk. Hog [15] Aterkopplingen Gverstiger gransen som angetts i par. 4-57 Varning hog Ster-
koppling.

Termisk varning [16] Termisk varning slds pd nar temperaturen &r hégre an gransen for motor,
frekvensomformare, bromsmotstand eller termistor.

Nét utanfor intervall [17] Natspanningen ligger utanfor det angivna spa@nningsintervallet.

Reversering [18] Utgdngen &ar hég nar frekvensomformaren kérs moturs (det logiska resultatet av
statusbitarna "kér" OCH "reversering").

Varning [19] En varning ar aktiv.

Larm (tripp) [20] Ett (tripp)larm ar aktivt.

Larm (trippldst) [21] Ett (tripplds)larm &r aktivt.

Komparator 0[22] Anvéand resultatet frdn komparator 0.
Komparator 1[23] Anvand resultatet frén komparator 1.
Komparator 2 [24] Anvand resultatet frdn komparator 2.
Komparator 3[25] Anvand resultatet fr&n komparator 3.
Logisk regel 0[26] Anvénd resultatet fran logisk regel 0.

Logisk regel 1[27] Anvand resultatet frén logisk regel 1.
Logisk regel 2 [28] Anvand resultatet frén logisk regel 2.

Logisk regel 3[29] Anvand resultatet fr&n logisk regel 3.
Digital ingéng DI18[33] Anvénd resultatet pé digital ingéng 18.
Digital ingéng DI19[34] Anvénd resultatet pd digital ingéng 19.
Digital ingdng DI27[35] Anvand resultatet pd digital ingdng 27.
Digital ingéng DI27[35] Anvéand resultatet p& digital ingéng 29.

Digital ingdng DI32[37] Anvand resultatet pd digital ingéng 32.
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[38] Digital ingdng DI33 Digital ingéng DI33 [38] Anvand resultatet pd digital ingdng 33.

[39] Startkommando Startkommando [39] Ett startkommando har angetts.

[40] Drive stoppad Drive stoppad [40] Ett stoppkommando (Jogg, Stopp, Qstopp, Rulla ut) utfardas — och inte frén
sjélva SLC.

[41] Aterstall tripp Aterstai tripp [41] En 8terstalining utférdas.

[42] Autodterst. tripp Autodterstall tripp [42] En autodterstallning utfors.

[43] OK-knapp OK-knapp [43] OK-knappen pa trycks ned.

[44] Reset-knapp Reset-knapp [44] Reset-knappen pé trycks ned.

[45] Vansterknapp Vénsterknapp [45] Vansterknappen trycks ned.

[46] Hdgerknapp Hoégerknapp [46] Hogerknappen trycks ned.

[47] Uppétknapp Uppétknapp [47] Uppétknappen trycks ned.

[48] Nedatknapp Nedatknapp [48] Nedatknappen trycks ned.

[50] Komparator 4 Komparator 4 [50] Anvénd resultatet fr&n komparator 4.

[51] Komparator 5 Komparator 5[51] Anvand resultatet fr&n komparator 5.

[60] Logisk regel 4 Logisk regel 4[60] Anvand resultatet frén logisk regel 4.

[61] Logisk regel 5 Logisk regel 5[61] Anvand resultatet frén logisk regel 5.

13-02 Stopphdndelse
Valj boolesk ingdng (SANT eller FALSKT) for att aktivera Smart Logic Control .

Option: Funktion:
[0] * Falskt Beskrivningar 6ver [0] - [61] finns i par. 13-01 Starthdndelse Starthéndelse
[1] Sant

[2] Kor

[3] Inom intervall

[4] Enligt referens

[5] Momentgrans

[6] Strémbegransning
[7] Utanfér stromomr.
[8] Under I, I3g

[9] Over I, hég

[10] Utanfor varvtalsomr.
[11] Under varvtal, I&g
[12] Over varvtal, hdg
[13] Utanfor 3terk.omr
[14] Under aterk., 1&g
[15] Over 8terk., hég
[16] Termisk varning
[17] Nat utanfor intervall
[18] Reversering

[19] Varning

[20] Larm (tripp)

[21] Larm (tripplast)

[22] Komparator 0

[23] Komparator 1
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[25] Komparator 3

[27] Logisk regel 1

[29] Logisk regel 3

[31] SL-tidsgréns 1

[33] Digital ingdng DI18

[35] Digital ingdng DI27

[37] Digital ingdng DI32

[39] Startkommando

[41] Rterstall tripp

[43] OK-knapp

[45] Vansterknapp

[47] Uppétknapp

[50] Komparator 4

[60] Logisk regel 4

[70] SL-tidsgréns 3 SL-tidsgrédnsen 3[70] Smart Logic Controller-timer 3 uppnddde tidsgrénsen.

[72] SL-tidsgrans 5 SL-tidsgrénsen 5[72] Smart Logic Controller-timer 5 uppn&dde tidsgrénsen.

[74] SL-tidsgrans 7 SL-tidsgrénsen 7[74] Smart Logic Controller-timer 7 uppnddde tidsgrénsen.

[76] Digital ingdng x30 2

[78] Digital ingdng x30 4

[80] Digital input x46/3

[82] Digital input x46/7

[84] Digital input x46/11
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13-03 Aterstill SLC

Option:
[o1 *

[1]

Aterstall inte SLC

Rterstall SLC

Funktion:

Behéller de forprgrammerade installningarna i grupp 13 parametrar (13-*).

Rterstaller alla parametrar i grupp 13(13-*) till standardinstaliningarna.

3.14.3 13-1* Komparatorer

Komparatorer anvénds for jamforelse av kontinuerliga variabler (dvs. utfrekvens, utstrom, analog ingdng osv.) med fasta férinstéllda varden. Dessutom

finns det digitala vérden som jamfors med fasta tidsvarden. En forklaring finns i par. 13-10 Komparatoroperand. Komparatorer utvarderas en géng varje

genomsokningsperiod. Anvand resultatet (TRUE eller FALSE) direkt. Alla parametrar i denna parametergrupp &r matrisparametrar med index O till 5. Valj

index 0 fér att programmera Komparator 0, index 1 for att programmera Komparator 1, och s& vidare.

13-10 Komparatoroperand

Array [6]
Option:

[or*
[1]
[2]
[3]
[4]
[5]
(6]
[7]
(8]
[9]
[10]
[11]
[12]
[13]
[14]

[15]

[17]
[18]
[19]
[20]

[21]
[22]
[23]

INAKTIVERAD
Referens
Rterkoppling
Motorvarvtal
Motorstrom
Motormoment
Motoreffekt
Motorspanning
DC-busspanning
Motor, termisk
VLT, termisk
Kylplattans temp.
Analog ingdng AI53
Analog ingdng AI54
Analog ingdng AIFB10

Analog ingdng AIS24V

Analog ingdng AICCT
Pulsingdng FI29
Pulsingdng FI33
Larmnummer

Varningsnummer
Analog input x30 11
Analog input x30 12

Funktion:

Val [1] till [31] &r variabler som jamfors baserat pa deras varden. Val [50] till [186] &r digitala vérden
(TRUE/FALSE) dar jamforelsen baseras pé den tid under vilken de &r instéllda p& TRUE eller FALSE.
Se par. 13-11 Komparatoroperator.

Valj den variabel som ska 6vervakas av komparatorn.

INAKTIVERAD [0] Komparatorn &r inaktiverad.

Referens [1] Den resulterande fjarreferensen (inte lokal) i procent.
/fterkopp/ing [2] I enheten [v/m] eller [Hz]

Motorvarvtal [3] [v/m] eller [Hz]

Motorstrom [4] [A]

Motormoment [5] [Nm]

Motoreffekt [6] [kW] eller [hp]

Motorspénning [7] [V]

DC-busspénning [8] [V]

Motor, termisk [9] i procent.

VLT, termisk [10] Uttryckt i procent.

Kylplattans temp. [11] i procent.

Analog ingéng AI53[12] i procent.

Analog ingéng AI54[13] i procent.

Analog ingéng AIFB10[14] [V]. AIFB10 &r intern 10 V-forsorjning.

Analog ingéng A1S24V [15] [V] Analog ingdng AICCT [17] [°]. AIS24 &r switch mode-strémforsorj-
ningen: SMPS 24 V.

Analog ingdng AICCT [17] [°]. AICCTstyrkortstemperatur.
Pulsingdng FI29[18] i procent.
Pulsingdng FI33[19] i procent.

Larmnummer [20] Felnumret.
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[30]
[31]
[50]
[51]
[52]
[53]
[54]

[55]

[56]

[60]
[61]
[62]

[65]

[66]

[67]

[68]
[69]

[70]

[71]
[72]

[75]

[76]

[77]

[80]

[82]
[85]
[86]
[87]
[90]

[91]

[92]

180

Raknare A
Réknare B
FALSKT
SANT
Styrning klar
Enhet klar
Kor

Reversering

Inom intervall

Enligt referens
Under referens, 1&g
Over ref., hég

Momentgréns

Strémbegransning

Utanfor stromomr.

Under I, 13g
Over I, hog

Utanfor varvtalsomr.

Under varvtal, 18g
Over varvtal, hég

Utanfor &terk.omr.

Under 3terk., 18g

Over 8terk., hég

Termisk varning

Nat utanfor intervall
Varning

Larm (tripp)

Larm (tripplast)
Buss OK

Momentgrans & stopp

Bromsfel (IGBT)

Dottt

Réknare A [30] Antal pulstal

FC300 Programmeringshandbok

Réknare B [31] Antal pulstal

Falskt [50] for in det fasta vardet for falskt i komparatorn.

Sant [51] for in det fasta vardet for sant i komparatorn.

Styrning kiar [52]: Styrkortet har natspanning.

Enhet kiar [53]: Frekvensomformaren &r klar for drift och har signal pd styrkortet.
Kor [54] Motorn &r igdng.

Reversering [55] Utgdngen &r hog nar frekvensomformaren kérs moturs (det logiska resultatet av
statusbitarna "kér" OCH "reversering").

Inom intervall [56] Motorn kor inom det programmerade strom- och varvtalsintervall som stéllts in
i par. 4-50 Varning, svag strom till par. 4-53 Varning, hogt varvtal.

Enligt referens [60] Motorn kérs enligt referens.
Under referens, /g [61] Motorn kérs under vardet som har angetts i par. 4-54 Varning /4g referens
Over referens, hdg [62] Motorn kérs dver vérdet som har angetts i par. 4-55 Varning hdg referens

Momentgrdns [65] Momentgransen som angetts i par. 4-16 Momentgréns, motordrift eller
par. 4-17 Momentgréns, generatordrift har 6verskridits.

Strombegrénsning [66] Motorstromgrénsen, installd i par. 4-18 Strémbegrédnsning har éverskridits.

Utanfor strémomr. [67] Motorstrommen ligger utanfor det omr&de som angetts i par. 4-18 Strom-
begrénsning.

Under I, /8g [68] Motorns strom &r lagre &n den som angetts i par. 4-50 Varning, svag strom.
Over I, hdg [69]: Motorns strém &r hogre &n den som angetts i par. 4-51 Varning, stark strom.

Utanfor varvtalsomr. [70] Utvarvtalet ligger utanfor det omrade som har stélits in i par. 4-52 Varning,
I8gt varvtal och par. 4-53 Varning, hogt varvtal.

Under varvtal, I8g [71] Utvarvtalet &r lagre &n det som angetts i par. 4-52 Varning, l8gt varvial.
Over varvtal, hdg [72] Utvarvtalet &r hdgre &n det som angetts i par. 4-53 Varning, hdgt varvtal.

Utanfor Sterk.omr. Omréde [75] Aterkopplingen ligger utanfor det omr8de som har angetts i
par. 4-56 Varning lég dterkoppling och par. 4-57 Varning hdg &terkoppling.

Under 8terk. L3g[76] Rterkopplingen understiger gransen som angetts i par. 4-56 Varning /8g Ster-
koppling.

Over Sterk. Hog [77] Aterkopplingen Gverstiger gransen som angetts i par. 4-57 Varning hog Ster-
koppling.

Termisk varning [80] Termisk varning slds pd nar temperaturen &r hégre &n gransen fér motor,
frekvensomformare, bromsmotstand eller termistor.

Nét utanfor intervall [82] Natspanningen ligger utanfér det angivna spanningsintervallet.
Varning [85] En varning ar aktiv.

Larm (tripp) [86] Ett (tripp)larm ar aktivt.

Larm (trippldst) [87] Ett (tripplds)larm &r aktivt.

Buss OK[90] Kommunikationen via den seriella kommunikationsporten ar aktiv (ingen timeout).

Momentgréns & stopp [91] Om frekvensomformaren har fétt en stoppsignal och befinner sig p&
momentgrdnsen &r signalen logisk "0".

Bromsfel (IGBT) [92]: IGBT-bromsen ar kortsluten.
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[93] Mek. bromsstyrning
[94] Sak.stopp aktiverat
[100] Komparator 0
[101] Komparator 1
[102] Komparator 2
[103] Komparator 3
[104] Komparator 4
[105] Komparator 5
[110] Logisk regel 0
[111] Logisk regel 1
[112] Logisk regel 2
[113] Logisk regel 3
[114] Logisk regel 4
[115] Logisk regel 5
[120] SL-tidsgrans 0
[121] SL-tidsgrans 1
[122] SL-tidsgrans 2

[123] SL-tidsgrans 3

[124] SL-tidsgréns 4
[125] SL-tidsgréns 5
[126] SL-tidsgrans 6
[127] SL-tidsgréns 7
[130] Digital ingdng DI18
[131] Digital ingdng DI19
[132] Digital ingdng DI27
[133] Digital ingdng DI29
[134] Digital ingéng DI32
[135] Digital ingdng DI33
[150] SL, digital utgdng A

[151] SL, digital utgéng B
[152] SL, digital utgdng C

[153] SL, digital utgéng D

[154] SL, digital utgdng E
[155] SL, digital utgdng F
[160] Reld 1

[161] Reld 2

[180] Lokal ref. aktiv

2’;«4@1 3 Parameterbeskrivning

Mek. bromsstyrning [93] Den mekaniska bromsen &r aktiv.

Komparator 0 [100] Resultatet frén komparator 0.
Komparator 1 [101] Resultatet frén komparator 1.
Komparator 2 [102] Resultatet frén komparator 2.
Komparator 3[103] Resultatet frdn komparator 3.
Komparator 4[104] Resultatet frdn komparator 4.
Komparator 5[105] Resultatet frdn komparator 5.

Logisk regel 0[110] Resultatet frén logisk regel 0.

Logisk regel 1 [111] Resultatet fran logisk regel 1.

Logisk regel 2[112] Resultatet fran logisk regel 2.

Logisk regel 3 [113] Resultatet frén logisk regel 3.

Logisk regel 4[114] Resultatet frdn logisk regel 4.

Logisk regel 5[115] Resultatet frén logisk regel 5.

SL Timeout 0[120] Resultatet av SLC timer 0.

SL Timeout 1[121] ResultatetSLC timer 1.

SL Timeout 2 [122] Resultatet av SLC timer 2.

SL Timeout 3 [123] Resultatet av SLC timer 3.

SL Timeout 4[124] Resultatet av SLC timer 4.

SL Timeout 5[125] Resultatet av SLC timer 5.

SL Timeout 6 [126] Resultatet av SLC timer 6.

SL Timeout 7[127] Resultatet av SLC timer 7.

Digital ingéng DI18[130] Digital ingdng 18. Hég = Sant.
Digital ingéng DI19[131] Digital ingdng 19. H6g = Sant.
Digital ingéng DI27[132] Digital ingdng 27. Hog = Sant.
Digital ingéng D129 [133] Digital ingdng 29. Hog = Sant.
Digital ingéng DI32[134] Digital ingdng 32. Hog = Sant.
Digital ingéng DI33[135] Digital ingdng 33. Hég = Sant.

SL digital utgéng A [150] Anvénd resultatet av SLC utgéng A.
SL digital utgdng B[151] Anvand resultatet frdn SLC-utgéng B.
SL digital utgéng C[152] Anvand resultatet frdn SLC utgdng C.
SL digital utgdn D[153] Anvand resultatet frén SLC utgang D.
SL digital utgdng E[154] Anvand resultatet frdn SLC utgdng E.
SL digital utgéng F[155] Anvand resultatet frdn SLC utgéng F.
Reld 1[160] Rela 1 &r aktivt

Reld 2[161] Rela 2 &r aktivt

Lokal ref. aktiv [180] Hog nar par. 3-13 Referensplats= [2] Lokal eller nar par. 3-13 Referensplats
ar [0] Lankat till Hand/Auto, samtidigt som LCP &r i laget Hand On.
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[181] Extern ref. aktiv Extern ref. aktiv[181] H6g nar par. 3-13 Referensplats = [1] Fjarr eller nar [0] Lankat till Hand/
Auto, samtidigt som LCP &r i laget Auto on.

[182] Startkommando Startkommando [182] Hog nér det finns ett aktivt startkommando och inget stoppkommando &r
aktivt.

[183] Drive stoppad Drive stoppad [183] Ett stoppkommando (Jogg, Stopp, Qstopp, Rulla ut) utfardas — och inte frén
sjalva SLC.

[185] Enhet i ldge Hand Enhet i lége Hand [185] Utgdngen &r hig nar frekvensomformaren &r i laget Hand .

[186] Enhet i lage Auto Enhet i Idge Auto [186]: Hog nar frekvensomformaren &r i laget Auto.

[187] Startkommando

[190] Digital ingdng x30 2

[191] Digital ingdng x30 3

[192] Digital ingdng x30 4

[193] Digital input x46 1

[194] Digital input x46 2

[195] Digital input x46 3

[196] Digital input x46 4

[197] Digital input x46 5

[198] Digital input x46 6

[199] Digital input x46 7

13-11 Komparatoroperator

Matris [6]

Option: Funktion:

Vélj den operator som ska anvéndas vid jamforelsen. Detta ar en matrisparameter som innehéller
komparatorerna 0 till 5.

[0] < Valj < [0] for att resultatet av utvarderingen ska bli SANT, om den variabel som valts i
par. 13-10 Komparatoroperand ar mindre dn det fasta vérdet i par. 13-12 Komparatorvérde. Re-
sultatet blir FALSKT om den variabel som valts i par. 13-10 Komparatoroperand &r storre én det
fasta vardet i par. 13-12 Komparatorvérde.

[1] * = (lika med) Vélj = [1] for att resultatet av utvdrderingen ska bli SANT om den variabel som valts i
par. 13-10 Komparatoroperand ar ungefér lika med det fasta vardet i par. 13-12 Komparatorvér-
de.

[2] > Valj > [2] for den logiska inversen av alternativet < [0].

[5] SANT langre an..

[6] FALSKT ldngre an..

[7] SANT kortare an..

[8] FALSKT kortare an..

13-12 Komparatorvirde

Matris [6]

Range: Funktion:

Application  [-100000.000 - 100000.000 N/A]  Ange "utlésningsnivd" for den variabel som 6vervakas av denna komparator. Detta &r en matrispa-
dependent* rameter som innehdller komparatorvardena 0 till 5.
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3.14.4 13-2* Timers

Denna parametergrupp bestdr av timerparametrar.

Anvand resultatet (SANT eller FALSKT) frén timers for att direkt definiera en héndelse (se par. 13-51 SL Controller-villkor), eller som boolesk ingdng i en
logisk regel (se par. 13-40 Logisk regel, boolesk 1, par. 13-42 Logisk regel, boolesk 2 eller par. 13-44 Logisk regel, boolesk 3). En timer har vardet FALSKT
endast nar den startats av en 8tgard (dvs. Starta timer 1 [29]) till dess att det timervérde som anges i denna parameter har forflutit. Den far dd vardet
SANT igen.

Alla parametrar i denna parametergrupp ar matrisparametrar med index 0 till 2. Valj index 0 for att programmera Timer 0, index 1 for att programmera
Timer 1, och s& vidare.

13-20 SL Controller-timer

Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

3.14.5 13-4* Logiska regler

Kombinera upp till tre booleska ingdngar (SANT / FALSKT-ingdngar) frén timers, komparatorer, digitala ingdngar, statusbitar och handelser med hjalp av
de logiska operatorerna OCH, ELLER och INTE. Valj booleska ing&ngar for berdkningen i par. 13-40 Logisk regel, boolesk 1, par. 13-42 Logisk regel,
boolesk 2 och par. 13-44 Logisk regel, boolesk 3. Definiera de operatorer som ska anvandas for att kombinera de ingdngar som valts i par. 13-41 Logisk
regel, operator 1 och par. 13-43 Logisk regel, operator 2.

Prioritering vid berdkning

Resultaten av par. 13-40 Logisk regel, boolesk 1, par. 13-41 Logisk regel, operator 1 och par. 13-42 Logisk regel, boolesk 2 berédknas forst. Resultatet
(SANT / FALSKT) av denna berdkning kombineras med instéllningarna i par. 13-43 Logisk regel, operator 2 och par. 13-44 Logisk regel, boolesk 3, vilket
ger det slutliga resultatet (SANT / FALSKT) for den logiska regeln.

13-40 Logisk regel, boolesk 1

Matris [6]

Option: Funktion:

[0] * Falskt Valj den forsta booleska (SANT eller FALSKT) insignalen for den valda logiska regeln.
Se par. 13-01 Starthdndelse([0] - [61]) och par. 13-02 Stopphéndelse ([70] - [75]) for ytterligare
beskrivning.

[1] Sant

[2] Kor

[3] Inom intervall

[4] Enligt referens

[5] Momentgrans

[6] Strombegransning

[71 Utanfor stromomr.

[8] Under I, I3g

9] Over I, hog

[10] Utanfor varvtalsomr.

[11] Under varvtal, 1&g

[12] Over varvtal, hég

[13] Utanfor dterk.omr

[14] Under &terk., 18g

[15] Over 8terk., hég

[16] Termisk varning

[17] N&t utanfor intervall

[18] Reversering

[19] Varning
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[21] Larm (trippldst)

[23] Komparator 1

[25] Komparator 3

[27] Logisk regel 1

[29] Logisk regel 3

[31] SL-tidsgréns 1

[33] Digital ingdng DI18

[35] Digital ingdng DI27

[37] Digital ingdng DI32

[39] Startkommando

[41] Rterstall tripp

[43] OK-knapp

[45] Vansterknapp

[47] Uppétknapp

[50] Komparator 4

[60] Logisk regel 4

[70] SL-tidsgréns 3

[72] SL-tidsgrans 5

[74] SL-tidsgréns 7

[76] Digital ingdng x30 2

[78] Digital ingdng x30 4

[80] Digital input x46/3

[82] Digital input x46/7
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[84] Digital input x46/11

[85] Digital input x46/13

13-41 Logisk regel, operator 1

Matris [6]

Option: Funktion:

Valj den forsta logiska operatorn som ska anvandas pd de booleska ingdngarna fran
par. 13-40 Logisk regel, boolesk 1 och par. 13-42 Logisk regel, boolesk 2.
[13 -XX] anger den booleska ingdngen pd 13-*.

[0] * INAKTIVERAD Ignorerar par. 13-42 Logisk regel, boolesk 2, par. 13-43 Logisk regel, operator 2 och
par. 13-44 Logisk regel, boolesk 3.

[1] OCH Utvarderar uttrycket [13-40] OCH [13-42].

[2] ELLER utvarderar uttrycket [13-40] ELLER[13-42].

[3] OCH INTE utvarderar uttrycket [13-40] OCH INTE [13-42].

[4] ELLER INTE utvarderar uttrycket [13-40] ELLER INTE [13-42].

[5] INTE OCH utvarderar uttrycket INTE [13-40] OCH [13-42].

[6] INTE ELLER utvérderar uttrycket INTE [13-40] ELLER [13-42].

[7] INTE OCH INTE utvarderar uttrycket INTE[13-40] OCH INTE [13-42].

[8] INTE ELLER INTE utvarderar uttrycket INTE[13-40] ELLER INTE [13-42].

13-42 Logisk regel, boolesk 2

Matris [6]

Option: Funktion:

[0] * Falskt Valj den andra booleska (SANT eller FALSKT) insignalen for den valda logiska regeln. Se
par. 13-01 Starthidndelse ([0] - [61]) och par. 13-02 Stopphéndelse ([70] - [75]) for ytterligare
beskrivning.

[1] Sant

[2] Kor

[3] Inom intervall

[4] Enligt referens

[5] Momentgrans

[6] Strémbegransning

[7] Utanfor stromomr.

[8] Under I, I3g

[9] Over I, hég

[10] Utanfor varvtalsomr.

[11] Under varvtal, 13g

[12] Over varvtal, hég

[13] Utanfoér dterk.omr

[14] Under dterk., 1&g

[15] Over 8terk., hog

[16] Termisk varning

[17] Nat utanfor intervall

[18] Reversering

[19] Varning

[20] Larm (tripp)
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[21] Larm (trippldst)

[23] Komparator 1

[25] Komparator 3

[27] Logisk regel 1

[29] Logisk regel 3

[31] SL-tidsgréns 1

[33] Digital ingdng DI18

[35] Digital ingdng DI27

[37] Digital ingdng DI32

[39] Startkommando

[41] ARterstall tripp

[43] OK-knapp

[45] Vansterknapp

[47] Uppétknapp

[50] Komparator 4

[60] Logisk regel 4

[70] SL-tidsgréns 3

[72] SL-tidsgréns 5

[74] SL-tidsgréns 7

[76] Digital ingdng x30 2

[78] Digital ingdng x30 4

[80] Digital input x46/3

[82] Digital input x46/7

[84] Digital input x46/11
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[85] Digital input x46/13

Matris [6]

Option: Funktion:
Vélj den andra logiska operatorn som ska anvéndas i den booleska ingdngen som berdknas i
par. 13-40 Logisk regel, boolesk 1, par. 13-41 Logisk regel, operator 1 och par. 13-42 Logisk regel,
boolesk 2, och den booleska ingdngen frén par. 13-42 Logisk regel, boolesk 2.
[13-44] anger den booleska igdngen for par. 13-44 Logisk regel, boolesk 3.
[13-40/13-42] anger den booleska ingdngen beréknad i par. 13-40 Logisk regel, boolesk 1,
par. 13-41 Logisk regel, operator 1 och par. 13-42 Logisk regel, boolesk 2. INAKTIVERAD [0] (fab-
riksinstallning). Valj detta alternativ for att ignorera par. 13-44 Logisk regel, boolesk 3.

[o7 * INAKTIVERAD

[1] OCH

[21 ELLER

[3] OCH INTE

4] ELLER INTE

[5] INTE OCH

[61 INTE ELLER

(71 INTE OCH INTE

[8] INTE ELLER INTE

Matris [6]

Option: Funktion:

[0] * Falskt Valj den tredje booleska (SANT eller FALSKT) ingdngen for den valda logiska regeln. Se13-01 ([0]
- [61]) och par. 13-02 ([70] - [75]) for ytterligare beskrivning.

[1] Sant

[2] Kor

[3] Inom intervall

[4] Enligt referens

[5] Momentgrans

[6] Strémbegransning

[7] Utanfor stromomr.

[8] Under I, I3g

[9] Over I, hég

[10] Utanfor varvtalsomr.

[11] Under varvtal, 13g

[12] Over varvtal, hdg

[13] Utanfor dterk.omr

[14] Under &terk., 18g

[15] Over 8terk., hég

[16] Termisk varning

[17] N&t utanfor intervall

[18] Reversering

[19] Varning

[20] Larm (tripp)

[21] Larm (trippldst)

[22] Komparator 0
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[23] Komparator 1

[25] Komparator 3

[27] Logisk regel 1

[29] Logisk regel 3

[31] SL-tidsgréns 1

[33] Digital ingdng DI18

[35] Digital ingdng DI27

[37] Digital ingdng DI32

[39] Startkommando

[41] Rterstall tripp

[43] OK-knapp

[45] Vénsterknapp

[47] Upp&tknapp

[50] Komparator 4

[60] Logisk regel 4

[70] SL-tidsgrans 3

[72] SL-tidsgréns 5

[74] SL-tidsgréns 7

[76] Digital ingdng x30 2

[78] Digital ingdng x30 4

[80] Digital input x46/3

[82] Digital input x46/7

[84] Digital input x46/11
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3.14.6 13-5* Status

Parametrar for programmering av Smart Logic Control.

13-51 SL Controller-villkor
Matris [20]

Option: Funktion:

[1] Sant

[3] Inom intervall

[5] Momentgrans

[71 Utanfor stromomr.

[9] QOver I, hég

[11] Under varvtal, 1&g

[13] Utanfér dterk.omr

[15] Over 8terk., hég

[17] Nat utanfor intervall

[19] Varning

[21] Larm (trippldst)

[23] Komparator 1

[25] Komparator 3

[27] Logisk regel 1

[29] Logisk regel 3

[31] SL-tidsgréns 1

[33] Digital ingdng DI18

[35] Digital ingdng DI27

[37] Digital ingdng DI32
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[39] Startkommando

[40] Drive stoppad

[41] Aterstall tripp

[42] Autodterst. tripp

[43] OK-knapp

[44] Reset-knapp

[45] Vansterknapp

[46] Hogerknapp

[47] Uppatknapp

[48] Nedatknapp

[50] Komparator 4

[51] Komparator 5

[60] Logisk regel 4

[61] Logisk regel 5

[70] SL-tidsgrans 3

[71] SL-tidsgréns 4

[72] SL-tidsgrans 5

[73] SL-tidsgréns 6

[74] SL-tidsgréns 7

[75] Startkommando

[76] Digital ingdng x30 2

[77] Digital ingdng x30 3

[78] Digital ingdng x30 4

[79] Digital input x46/1

[80] Digital input x46/3

[81] Digital input x46/5

[82] Digital input x46/7

[83] Digital input x46/9

[84] Digital input x46/11

[85] Digital input x46/13

Matris [20]

Option: Funktion:

[0] * INAKTIVERAD Vilj den &tgard som motsvarar SLC-handelsen. Atgarder utfors nar motsvarande handelse (som
definieras i par. 13-51 SL Controller-villkor) utvarderas som sant. Det gdr att valja bland féljande
dtgarder:

*INAKTIVERAD [0]

[1] Ingen 3tgard Ingen 8tgérd [1]

[2] Valj meny 1 Vélj meny 1[2] - andrar den aktiva menyn (par. 0-10) till "1".
Om menyn andras, ldggs den samman med andra menykommandon som kommer antingen fran de
digitala ingdngarna eller via ett faltbuss.

[3] Valj meny 2 Vélj meny 2[3] - andrar den aktiva menyn (par. 0-10) till "2".
Om menyn &ndras, ldggs den samman med andra menykommandon som kommer antingen frdn de
digitala ingdngarna eller via ett faltbuss.

[4] Valj meny 3 Vélj meny 3 [4] - andrar den aktiva menyn (par. 0-10) till "3".

Om menyn andras, ldggs den samman med andra menykommandon som kommer antingen fran de
digitala ingdngarna eller via ett faltbuss.
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[5]

[10]

[11]

[12]

[13]

[14]

[15]

[16]

[17]

[18]
[19]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]
[26]

[27]

[28]
[29]
[30]
[31]
[32]

[33]

Valj meny 4

Valj forinstalld ref. 0

Valj férinstalld ref. 1

Valj forinstalld ref. 2

Valj forinstalld ref. 3

Valj forinstalld ref. 4

Valj forinstalld ref. 5

Valj forinstalld ref. 6

Valj forinstalld ref. 7

Valj ramp 1
Valj ramp 2
Valj ramp 3
Valj ramp 4
Kor

Kor bakat
Stopp
Qstopp
Dcstopp

Utrullning

Frys utgéng

Starta timer 0
Starta timer 1
Starta timer 2
Ange dig. ut. A 1&g

Ange dig. ut. B 13g

Daofiti

Vélj meny 4[5] - andrar den aktiva menyn (par. 0-10) till "4".
Om menyn andras, ldggs den samman med andra menykommandon som kommer antingen fran de
digitala ingdngarna eller via ett faltbuss.

Véilj forinstélld referens 0[10] - valjer forinstalld referens 0.
Om den aktiva forinstdllda referensen dndras, kommer den att ldaggas samman med andra forin-
stéllda referenskommandon som kommer antingen fran de digitala ingdngarna eller via ett faltbuss.

Vélj forinstalld referens 1 [11] - valjer forinstalld referens 1.
Om den aktiva forinstallda referensen andras, kommer den att ldggas samman med andra forin-
stéllda referenskommandon som kommer antingen fran de digitala ingdngarna eller via ett faltbuss.

Vélj forinstalld referens 2 [12] - valjer forinstalld referens 2.
Om den aktiva forinstdllda referensen dndras, kommer den att ldggas samman med andra forin-
stéllda referenskommandon som kommer antingen fran de digitala ingdngarna eller via ett faltbuss.

Vélj forinstalld referens 3 [13] - valjer forinstalld referens 3.
Om den aktiva forinstallda referensen andras, kommer den att ldggas samman med andra forin-
stéllda referenskommandon som kommer antingen fran de digitala ingdngarna eller via ett faltbuss.

Vélj forinstélld referens 4 [14] - valjer forinstalld referens 4.
Om den aktiva forinstallda referensen andras, kommer den att ldggas samman med andra forin-
stéllda referenskommandon som kommer antingen fran de digitala ingdngarna eller via ett faltbuss.

Vélj forinstélld referens 5[15] - valjer forinstalld referens 5.
Om den aktiva forinstdllda referensen dndras, kommer den att ldaggas samman med andra forin-
stéllda referenskommandon som kommer antingen fran de digitala ingdngarna eller via ett faltbuss.

Vélj férinstélld referens 6 [16] - valjer forinstalld referens 6.
Om den aktiva forinstallda referensen andras, kommer den att ldggas samman med andra forin-
stéllda referenskommandon som kommer antingen fran de digitala ingdngarna eller via ett faltbuss.

Vélj forinstalld referens 7[17] - valjer forinstalld referens 7.
Om den aktiva forinstdllda referensen dndras, kommer den att ldggas samman med andra forin-
stéllda referenskommandon som kommer antingen fran de digitala ingdngarna eller via ett faltbuss.

Vélj ramp 1 [18] - valjer ramp 1.

Valj ramp 2 [19] - valjer ramp 2.

Vélj ramp 3[20] - valjer ramp 3.

Vélj ramp 4[21] - valjer ramp 4.

Kor[22] - skickar ett startkommando till frekvensomformaren.

Kor bak4t [23] - skickar ett kommando om reverserad start till frekvensomformaren.
Stopp [24] - skickar ett stoppkommando till frekvensomformaren.

Qstopp [25] - skickar ett snabbstoppkommando till frekvensomformaren.

Dcstopp [26] - skickar ett DC-stoppkommando till frekvensomformaren.

Utrullning [27] - frekvensomformaren rullar ut omedelbart. Alla stoppkommandon, inklusive Utrull-
ning, stoppar SLC.

Frys utgdng [28] - fryser frekvensomformarens utfrekvens.

Starta timer 0[29] - startar timer 0, se par. 13-20 for ytterligare beskrivning.
Starta timer 1 [30] - startar timer 1, se par. 13-20 for ytterligare beskrivning.
Starta timer 2 [31] - startar timer 2, se par. 13-20 for ytterligare beskrivning.
Ange digital utgdng A I8g [32] - utgdngar med SL-utgdng A kommer att vara l&ga.

Ange digital utgéng B I8g [33] - utgdngar med SLutgédng B kommer att vara 13ga.
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[34] Ange dig. ut. C I3g Ange digital utgéng C /8g [34] - utgéngar med SL-utgéng C kommer att vara l&ga.
[35] Ange dig. ut. D 1&g Ange digital utgéng D I8g [35] - utgédngar med SL-utgdng D kommer att vara laga.
[36] Ange dig. ut. E 13g Ange digital utgéng E /8g [36] - utgdngar med SL-utgdng E kommer att vara l3ga.
[37] Ange dig. ut. F 1&g Ange digital utgéng F I8g [37] - utgéngar med SL-utgdng F kommer att vara l8ga.
[38] Ange dig. ut. A hog Ange digital utgdng A hog [38] - utgéngar med SL-utgdng A kommer att vara héga.
[39] Ange dig. ut. B hég Ange digital utgdng B hdg [39] - utgéngar med SL-utgdng B kommer att vara héga.
[40] Ange dig. ut. C hog Ange digital utgdng C hog [40] - utgdngar med SL-utgdng C kommer att vara higa.
[41] Ange dig. ut. D hég Ange digital utgdng D hog [41] - utgdngar med SL-utgdng D kommer att vara héga.
[42] Ange dig. ut. E hog Ange digital utgéng E hég [42] - utgdngar med SL-utgdng E kommer att vara héga.
[43] Ange dig. ut. F hog Ange digital utgdng F hdg [43] - utgéngar med SL-utgdng F kommer att vara héga.
[60] Rterstall raknare A Aterstsll réknare A [60] - &terstéller raknare A till noll.

[61] ARterstall raknare B Aterstéll réknare B[61] - terstaller réknare B till noll.

[70] Starta timer 3 Starta timer 3[70] - starta timer 3, se par. 13-20 for ytterligare beskrivning.

[71] Starta timer 4 Starta timer 4[71] - starta timer 4, se par. 13-20 for ytterligare beskrivning.

[72] Starta timer 5 Starta timer 5[72] - starta timer 5, se par. 13-20 for ytterligare beskrivning.

[73] Starta timer 6 Starta timer 6 [73] - starta timer 6, se par. 13-20 for ytterligare beskrivning.

[74] Starta timer 7 Starta timer 7[74] - starta timer 7, se par. 13-20 for ytterligare beskrivning.
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3.15 Parametrar: Speciella funktioner
3.15.1 14-** Specialfunktioner

Parametergrupp for att konfigurera speciella frekvensomformarfunktioner.

3.15.2 14-0* Vaxelriktareswitch

Parametrar for konfiguration av véxelriktarswitchningen.

14-00 Switchmonster

Option: Funktion:
alj Switchmonster: eller 5
[0] * 60 AVM Valj Switchmd 60° AVM eller SFAVM
[1]* SFAVM
OBS!

Frekvensomformarens utfrekvens far aldrig bli hégre &n 1/10 av switchfrekvensen. Justera switchfrekvensen i par. 4-11 Motorvarvtal,
nedre gréns [romhar motorn &r igéng, tills motorn blir sd tyst som majligt. Se &ven par. 14-00 Switchmadnster och avsnittet Speciella
férhdllanden i FC 300 Design Guide.

14-01 Switchfrekvens

Valj vaxelriktarens switchfrekvens. Att andra switchfrekvensen kan bidra till att minimera eventuella stérande ljud frdn motorn. Standard beroende pd
effektkod.

Option: Funktion:
[0] 1,0 kHz
[1] 1,5 kHz Standardswitchfrekvens fér 355-1200 kW, 690 V
[2] 2,0 kHz Standardswitchfrekvens for 250-800 kW, 400 V och 37-315 kW, 690 V
[3] 2,5 kHz
[4] 3,0 kHz Standardswitchfrekvens for 18,5-37 kW, 200 V och 37-200 kW, 400 V
[5] 3,5 kHz
[6] 4,0 kHz Standardswitchfrekvens for 5,5 — 15 kW, 200 V och 11-30 kW, 400 V
[71 * 5,0 kHz Standardswitchfrekvens for 0,25 — 3,7 k W, 200 V och 0,37-7,5 kW, 400 V
[8] 6,0 kHz
[9] 7,0 kHz
[10] 8,0 kHz
[11] 10,0 kHz
[12] 12,0 kHz
[13] 14,0 kHz
[14] 16,0 kHz
OBS!

Frekvensomformarens utfrekvens far aldrig bli hégre @n 1/10 av switchfrekvensen. Justera switchfrekvensen i par. 4-11 Motorvarvtal,
nedre gréans [rpm] ndr motorn &r igéng, tills motorn blir s& tyst som méjligt. Se avenpar. 14-00 Switchmdnster och avsnittet Speciella
forhdllanden i VLT AutomationDrive FC 300 Design Guide.
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OBS!
Switchfrekvenser 6ver 5,0 kHz leder till automatisk nedstampling av frekvensomformarens maximala uteffekt.

14-03 Overmodulering

Option: Funktion:

[0] Off Valj P [1] for att ansluta évermoduleringsfunktionen fér motorspéanningen, fér att uppnd en mo-
torspanning upp till 15 % storre an natspanningen.
Valj Av [0] for att inaktivera dvermodulering av motorspanningen och undvika momentrippel p&
motoraxeln. Denna egenskap kan vara anvandbar t.ex. for slipmaskiner.

[1] * On
[2] Optimal

14-04 PWM, brus

Option: Funktion:
[o] * Av Ingen andring i motorns akustiska vaxlingsljud.
[1] P& Omvandlar vaxlingsmotorljudet fr&n en klar ringande ton till ett mindre markbart ljud. Detta 3stad-

koms genom att synkroniseringen av de utgdende pulsbreddsmodulerade faserna slumpmaéssigt
andras ndgot.

14-06 Dead Time Compensation

Option: Funktion:
[0] Av Ingen kompensation.
[1] * P& Aktiverar dédtidskompensation

3.15.3 14-1* Nat pa/av

Parametrar for konfiguration av dvervakning och hantering av nétfel. Om ett nétfel intréffar forsoker frekvensomformaren att fortsétta pd ett kontrollerat
satt tills strommen i mellankretsen tar slut

14-10 Naitfel

Par. 14-10 Nd&tfel anvands typiskt dar valdigt korta natavbrott (spanningsfall) férekommer. Vid 100 % last och ett kort spanningsavbrott faller lik-
strémsspanningen snabbt pd huvudkondensatorn. For stérre frekvensomformare tar det bara millisekunder innan likstromsnivdn kommer ned till
ungefar 373 V DC och huvud-IGBT:n sténger av och forlorar kontrollen 6ver motorn. Nar natspaningen dterkommer och IGBT:n startar pd nytt stammer
utgdngfrekvensen och spanningsvektorn inte dverens med motorns varvtal/frekvens och resultatet blir normalt en éverstrém eller éverspanning, som

slutar i ett tripplds. Par. 14-10 Natfel kan programmeras for att undvika denna situation.

Option: Funktion:
varv/minut Valj den funktion som frekvensomformaren mdste agera p& nar troskelvardet i
par. 14-11 Nétspénning vid nétfel har uppnatts.
Par. 14-10 Ndtfe/ kan inte dndras nér motorn kors.
Styrd nedrampning.
Frekvensomformaren utfér en styrd nedrampning. Om par. 2-10 Bromsfunktion ar Av[0] eller AC-
broms [2] kommer rampningen att folja dverspanningsnedrampningen. Om par. 2-10 Bromsfunk-
tion &r [1] Motstdndsbroms féljer rampningen instéllningen i par. 3-81 Snabbstopp, ramptid.

Styrd ramp down [1]:
Efter inkoppling ar frekvensomformaren redo for start. Styrd nedrampning och tripp [2]: Efter in-
koppling behdver frekvensomformaren en 3terstélining innan den &r redo for start.
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[o] * Ingen funktion Detta val utgér ingen fara for frekvensomformaren men ett tripplds skulle normalt bli resultatet av
de korta spanningsavbrotten.

[1] Kontr. nedramp. Detta val héller gor att utfrekvensen foljer motorvarvtalet. IGBT:n tappar inte anslutningen till mo-
torn, utan foljer varvtalsnedrampningen. Detta &r sarskilt anvandbart i pumptilldmpningar trégheten
1&g och friktionen hég. N&r strommen 8terstélls kommer utgdngsfrekvensen att rampa upp motorn
till referensvarvtalet (om strémavbrottet férldngs kan den kontrollerade nedrampningen ta utgdngs-
frekvensen hela végen till 0 v/m, och nar strommen &terstélls rampas tillimpningen upp frén 0 v/
m till det tidigare referensvarvtalet via den normala upprampningen).

[2] Kont. nedramp, tripp

[3] Utrullning Centrifuger kan kora i en timme utan stromforsdrjning. I dessa situationer &r det majligt att valja
en utrullningsfunktion vid stromavbrott, tillsammans med en flygande start som intraffar nar strom-
men 3terstalls.

[4] Kinetisk backup Kinetisk aterstalining uppratthaller likstromsnivan sd lange som majligt genom att konvertera den
mekaniska energin fr&n motorn till likstrémsforsorjningen. Flaktar kan normalt utdka natstérning-
arna i flera sekunder. Pumpar kan normalt bara uttka stérningarna i 1-2 sekunder eller delar av
sekunder. Kompressorer endast i delar av sekunder.

[5] Kin. backup, tripp

[6] Larm

14-11 Natspanning vid natfel

Range: Funktion:
Application  [180 - 600 V] Denna parameter anger spanningstroskelvardet vid vilket den valda funktionen i par. 14-10 Ndtfe/
dependent* ska aktiveras. Detekteringsnivan ligger pd en faktor i kvadrat p8 vardet i 14-11.

OBS!

Observera vid konvertering mellan VLT 5000 och FC 300:

Aven om instéllningen pd nétspanning vid natfel &r densamma VLT 5000 och FC
300 &r detekteringsnivén olika. Anvand foljande formel for att erhdlla samma
detekteringsnivd som i VLT 5000: 14-11 (VLT 5000-nivd) = Varde som anvénds
i VLT 5000 * 1,35/kvadratroten(2).

14-12 Funktion vid natfel

Om frekvensomformaren kors néar ett allvarligt natfel foreligger forkortas motorns livslangd. Férhallanden anses som allvarliga om motorn kérs konti-
nuerligt néra nominell belastning (dvs. en pump eller en flakt kérs nara fullt varvtal).

Option: Funktion:

[o] * Tripp trippar frekvensomformaren
[1] Varning Skickar en varning

[2] Inaktiverat Ingen &tgérd

14-14 Kin. Backup Time Out
Range: Funktion:

60 s* [0-60 s] Denna parameter definierar den kinetiska backup-tidsgransen i Flux-lage vid korning i 1dgspan-
ningsnat. Om natspanningen inte 6kar dver det definierade vardeti P14-11 + 5 % inom den angivna
tiden, kommer frekvensomformaren automatiskt att kdra en reglerad nedrampningsprofil innan
stopp.
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3.15.4 14-2* Trippaterstillning

Parametrar for konfigurering av automatisk dterstallning, speciell tripphantering och sjélvtest eller initiering av styrkort.

14-20 Aterstillningslige

Option: Funktion:

I denna parameter kan du vélja en 8terstéllningsfunktion efter tripp. Efter dterstélining kan frek-
vensomformaren startas om.

[0] * Manuell 3terst. Valj Manuell §terstélining [0] om du vill genomfdra en dterstélining med [RESET] eller via de digitala
ing&ngarna.
[1] Autodterstalining x 1 Valj Autodterstéllning x 1...x 20 [1]-[12] om du vill genomféra mellan en och tjugo autodterstall-

ningar efter tripp.

[2] Autodterstalining x 2
[3] Autodterstallning x 3
[4] Autodterstélining x 4
[5] Autodterstallning x 5
[6] Autodterstallning x 6
[71 Autodterstallning x 7
[8] Autodterstalining x 8
[9] Autodterstallning x 9
[10] Autodterstalln. x 10
[11] Autodterstalin. x 15
[12] Autodterstalln. x 20
[13] Obegr. autodterst. Vélj Obegrénsad autodterstélining [13] for kontinuerlig dterstallning efter tripp.
[14] Rterst. v natansin.
0oBS!

Motorn kan starta utan férvarning. Om det angivna antalet AUTOATERSTALLNINGAR nés inom 10 minuter dvergdr frekvensomformaren
till Iiget Manuell &terst. [0]. Efter att den manuella &terstaliningen har genomfrts &tergdr instéliningen av par. 14-20 Aterstélinings-
/dgetill det ursprungliga valet. Om antalet automatiska dterstaliningar inte nds inom 10 minuter eller en manuell dterstélining genom-
fors, &terstélls den interna raknaren for AUTOMATISK ATERSTALLNING till noll.

OBS!
Automatisk dterstalining &r ocksd aktiv for att dterstélla sakerhetsstoppfunktionen i firmware-programmet < 4.3x.

14-21 Automatisk dterstarttid

Range: Funktion:

10 s* [0 - 600 s] Stéll in tidsintervallet frén tripp till start av den automatiska 8terstallningsfunktionen. Denna para-
meter &r aktiv nar par. 14-20 Aterstéliningsiége stalls p& Automatisk Sterstalining [1] - [13].

14-22 Driftlage

Option: Funktion:

Anvand denna parameter for att ange normal drift, utfora tester eller initialiera alla parametrar utom
par. 15-03 Ndttillslag, par. 15-04 Overhettningar och par. 15-05 Overspénningar. Denna funktion
ar aktiv endast nar effekten dverfors till frekvensomformaren.

Valj Normal drift [0] for normal drift av frekvensomformaren med motorn i den valda tilldmpningen.
Valj Styrkortstest [1] om du vill testa de analoga och digitala ingéngarna och utgdngarna samt
styrspanningen pa +10 V. En testanslutning med interna anslutningar kravs for detta test. S8 har
utfor du ett styrkortstest:
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1. Valj Styrkortstest [1].

2.  Koppla fr&n natspanningen och vanta tills displayen slocknar.

3. Stall switch S201 (A53) och S202 (A54) = "ON" /L.

4.  Anslut testkontakten (se nedan).

5. Anslut till ndtspanningen.

6. Utfor olika test.

7.  Resultaten visas pd LCP:n och frekvensomformaren borjar arbeta i en evighetsslinga.

8.  Par. 14-22 Driftlige stélls automatiskt pd Normal drift. Genomfor en startsekvens for att

starta med Normal drift efter ett styrkortstest.

Om testet ér OK:

LCP-avldsning: Styrkort OK.

Koppla fré&n natspanningen och ta bort testkontakten. Den gréna lysdioden pa styrkortet kommer
att tandas.

Om testet misslyckas:

LCP-avldsning: I/O-fel for styrkortet.

Byt ut frekvensomformare eller styrkort. Den réda lysdioden p& styrkortet tands. Testkoppling (an-
slut féljande plintar): 18 - 27 - 32; 19 - 29 - 33; 42 - 53 - 54

3B [ 20 | 37
o= ks

5|O|D|0]O
DD

{—

130BA097.12

FC 301

00
S
[OO[ =

39 | 42 50 | 5B | 54 | 55
e e e o e e OGPV

ololo|dolo]

QOO0
]

Valj Initiering [2] for att aterstdlla alla parametervarden till fabriksinstallningarna, utom
par. 15-03 Nttillslag, par. 15-04 Overhettningar och par. 15-05 Overspénningar. Frekvensomfor-
maren &terstalls under nasta uppstart.

Par. 14-22 Driftlige kommer ocksd att dterga till fabriksinstaliningen Normal drift [0].

[o] * Normal drift
[1] Styrkortstest
[2] Initiering
[3] Startlage
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14-24 Trippfordr. vid stromgrans

Range: Funktion:

60 s* [0-60 s] Ange trippfordrojningen vid strogransen i sekunder. N&r utstrommen ndr strémgranserna
(par. 4-18 Strémbegrédnsning utloses en varning. Nar stromgransvarningen fortlépande varit nar-
varande under den tidsperiod som anges in denna parameter, trippar frekvensomformaren. Inak-
tivera trippfordréjningen genom att stélla parametern pd 60 s = AV. Termisk dvervakning av frek-
vensomformaren kommer fortfarande att vara aktiv.

14-25 Trippfordr. vid mom.grans
Range: Funktion:

60 s* [0-60 s] Ange trippférdrdjningen vid momentgransen i sekunder. N&r utmomentet ndr momentgrénserna
(par. 4-16 Momentgréns, motordrift och par. 4-17 Momentgréns, generatordrift) utléses en varning.
N&r momentgrénsvarningen fortldpande varit nérvarande under den tidsperiod som anges in denna
parameter, trippar frekvensomformaren. Inaktivera trippfordréjningen genom att stélla parametern
pd 60 s = AV. Termisk dvervakning av frekvensomformaren kommer fortfarande att vara aktiv.

14-26 Trippfordrojning vid vaxelriktarfel

Range: Funktion:
Application [0 - 35 s] Nar frekvensomformaren registrerar 6verspanning inom den instéllda tiden utfors tripp efter den
dependent* instéllda tiden.

Om vérdet = 0 ar skydds/dget aktiverat

OBS!
Det rekommenderas att inaktivera skydds/dge i lyfttillampningar.

14-29 Servicekod

Range: Funktion:
0* [-2147483647 - 2147483647 ] Endast for intern service.

3.15.5 14-3* Stromgransreg.

Frekvensomformaren har en inbyggd stromgransreglering som aktiveras ndr motorstrémmen, och ddrmed momentet, dverstiger momentgranserna som
ar programmerade i par. 4-16 Momentgréns, motordrift och par. 4-17 Momentgréns, generatordrift.

N&r strémgrénsen har ndtts i motordrift eller generatordrift, forsoker frekvensomformaren att s snabbt som méjligt reducera vridmomentet under de
forinstallda momentgranserna utan att forlora kontrollen Gver motorn.

N&r stromstyrningen &r aktiv kan frekvensomformaren stoppas endast genom att sétta en digital ingang till Utrufining, inv. [2] eller Utr. och dterstélining
Jnv.[3]. En signal p& plintarna 18 till 33 kommer inte att aktiveras forrén frekvensomformaren inte léngre &r néra stromgransen.

Genom att anvénda en digital ingdng som &r instélld pd Utrullning, inv. [2] eller Utr. och &terst., inv. [3] anvénder inte motorn nedramptiden eftersom
frekvensomformaren rullas ut. Om ett snabbstopp ar nédvandigt anvédnds styrfunktionen for den mekaniska bromsen tillsammans med en extern elekt-
romekanisk broms ansluten till tilldmpningen.

14-30 Stromgransreg., prop. forstiarkning
Range: Funktion:

100 %* [0 - 500 %] Ange det proportionella forstarkningsvardet for stromgransregulatorn. Om ett hogre vérde valjs,
kommer regulatorn att reagera snabbare. Om det sétts alltfor hogt, kommer regulatorn att bli in-
stabil.

14-31 Stromgransreg., integrationstid

Range: Funktion:

0.020 s* [0.002 - 2.000 s] Styr stromgransregulatorns integrationstid. Om den stélls in pd ett lagre vérde reagerar den snab-
bare. Om det satts alltfor 1dgt, kommer regulatorn att bli instabil.
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14-32 Stromgransreg., filtertid
Range: Funktion:
1.0 ms* [1.0 - 100.0 ms]

14-35 Stoppskydd

Option: Funktion:
Valj aktivera [1] for att aktivera stoppskyddet i faltférsvagningen i flodeslaget. Valj Inaktiverad [0]
for att inaktivera. Detta kan gora sd att motorn férloras. Par. 14-35 Stoppskydd ar endast aktiv i
Flux-lage.

[0] Inaktiverad
[1] * Aktiverad

3.15.6 14-4* Energioptimering

Parametrar for justering av energioptimeringsnivan for bdde variabelt moment (VT) och AEO (automatisk energioptimering) i par. 1-03 Momentegen-
skaper.
14-40 Var. moment, niva
Range: Funktion:
66 %* [40 - 90 %] Mata in nivdn for motormagnetisering vid I8ga varvtal. Val av |18gt vérde reducerar energiforluster i
motorn men reducerar ocksd belastningskapaciteten.
Du kan inte dndra denna parameter nar motorn kors.

14-41 Minimal AEO-magnetisering

Range: Funktion:
Application [40 - 75 %] Mata in lagsta tilldtna magnetiseringen for AEO. Ett I13gt vérde reducerar energiférluster i motorn
dependent* men kan ocksa reducera férmdgan att motstd ovantade belastningsférandringar.

14-42 Minimal AEO-frekvens
Range: Funktion:

10 Hz* [5 - 40 Hz] Mata in den minimifrekvens vid vilken den automatiska energioptimeringen (AEO) ska aktiveras.

14-43 Motorns cosfi

Range: Funktion:

Application [0.40 - 0.95] Borvardet for cos(fi) anges automatiskt for basta méjliga AEO prestanda. Den har parametern bor

dependent* normalt inte dndras. I en del situationer kan det emellertid vara nédvandigt att mata in ett nytt
varde for finjustering.

3.15.7 14-5* Miljé

Dessa parametrar hjalper frekvensomformaren att fungera vid speciella miljéférhallanden.

14-50 RFI-filter
Option: Funktion:

[0] Av Vélj Av[0] endast da frekvensomformaren matas med natspanning frén ett isolerat nat (IT-nat).
I detta lage &r de interna RFI-kapacitanserna (filterkondensatorerna) mellan chassit och RFI-filt-
erkretsen for natspanningen bortkopplade for att minska jordstrommarna.

[1] * P& Valj P§[1] for att sakerstélla att frekvensomformaren uppfyller EMC-standarden.
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14-51 DC Link Compensation

Option: Funktion:
[0] Av Inaktiverar DC-busskompensation
[1] * P& Aktiverar DC-busskompensation

14-52 Flaktstyrning

Valj lagsta varvtal for huvudflakten.
Valj Auto [0] for att kora flakten endast d& den interna temperaturen i frekvensomformaren &r i omrddet 35° C till ca 55° C.
Flakten kommer att rotera med 13g hastighet vid 35° C och med full hastighet vid 55° C.

Option: Funktion:
[0] * Auto

[1] P3 50 %

[2] P3 75 %

[31 P& 100 %

14-53 Flaktovervakning

Option: Funktion:
Valj hur frekvensomformaren ska reagera om en felaktig fldkt registreras.
[0] Inaktiverad
[1]* Varning
[2] Tripp

14-55 Utgangsfilter

Option: Funktion:
Valj vilken typ av utgdngsfilter som &r anslutet. Du kan inte &ndra denna parameter ndr motorn
kors.

[0] * Inget filter

[1] Sinusvadfilter

[2] Sine-Wave Filter Fixed

14-56 Kapacitans, utgangsfilter

Kompensationsfunktionen i LC-filtret kraver per fas motsvarande stjarnansluten kapacitans pa filtret (3 gdnger kapaciteten mellan tva faser nar ka-
pacitansen ar Delta-anslutning).

Range: Funktion:

2.0 uF* [0.1 - 6500.0 uF] Stéll in kapacitans pd utgdngsfiltret. Vardet finns i filtertabellen.
OBS!
Detta kravs for korrekt kompensation i Flux-lage (par. 1-01 Motorstyrningsprin-
ap)

14-57 Induktans utgangsfilter

Range: Funktion:

7.000 mH*  [0.001 - 65.000 mH] Stéll in induktansen pd utgdngsfiltret. Vardet finns i filtertabellen.
OBS!
Detta kravs for korrekt kompensation i Flux-lage (par. 1-01 Motorstyrningsprin-
ap)
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3.15.8 14-7* Kompatibilitet

Denna parametergrupp anvands for att stélla in kompatibilitet for VLT 3000, VLT 5000 till FC 300
14-72 VLT-larmord

Option: Funktion:
[0] 0 - 4294967295 Las av larmordet som &verensstdmmer med VLT 5000

14-73 VLT-varningsord

Option: Funktion:
[0] 0 - 4294967295 Las av varningsordet som dverensstdmmer med VLT 5000

14-74 VLT Utok. statusord
Range: Funktion:
0* [0 - 4294967295 ] Las av det utdkade statusordet som dverensstdmmer med VLT 5000

3.15.9 14-8* Tillval

14-80 Tillval forsorjt via extern 24VDC

Option: Funktion:
[0] Nej Valj Nej [0] for att anvénda frekvensomformarens 24 volts forsérjning.
[1] * Ja Vélj Ja [1] om en extern 24 volts likstrdmsanslutning kommer att anvéndas. Ingéngar/utgéngar ar

galvaniskt isolerade frén frekvensomformaren nar den drivs frén en extern kalla.

OBS!
Denna parameter andrar endast funktion vid genomférande av en effektcykel.

14-90 Felniva
Option: Funktion:

[0] * OFF Anvénd denna parameter for att anpassa Fel-nivder. Anvéand [0] "Av" med forsiktighet eftersom den
kommer att ignorera alla Varningar och Larm for den valda kallan.

[1] Varning
[2] Tripp
[3] Tripplds

Avbrott Larm OFF Varning Tripp Tripp 1&st
10V Iag 1 X X*

24V I&g 47 X X*
1,8 V-span.lag 48 X X*
Spénningsgrans 64 X X*

Jordfel under rampning 14 X* X
Jordningsfel 2 under kont. drift 45 X* X
Momentgrans 12 X X*

Tabell 3.4: Tabell for val av 8tgard nar ett larm visas:
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3.16 Parametrar: Frekvensomformarinformation

3.16.1 15-** Frekvensomformarinformation

Parametergrupp som innehdller frekvensomformarinformation, som t.ex. driftdata, hdrdvarukonfiguration och programversioner.

3.16.2 15-0* Driftdata

Parametergrupp som innehdller driftdata, t.ex. drifttimmar, kWh-raknare, néttillslag, osv.

15-00 Drifttimmar

Range: Funktion:
0 h* [0 - 2147483647 h] Visa hur manga timmar frekvensomformaren har varit i drift. Vardet sparas nar frekvensomformaren
stangs av.

15-01 Drifttid
Range: Funktion:

0 h* [0 - 2147483647 h] Visa hur m&nga timmar motorn har varit i drift. Aterstall raknaren i par. 15-07 Aterstsll drifttidsrék-
nare. Vardet sparas ndr frekvensomformaren stangs av.

15-02 kWh-rdknare
Range: Funktion:

0 kWh* [0 - 2147483647 kWh] Anger motorns forbrukning som ett medelvéarde under en timme. Aterstall raknaren i
par. 15-06 Aterstll kWh-réknare.

15-03 Nattillslag
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 2147483647 N/A] Visa hur mdnga ganger frekvensomformaren har slagits pa.

15-04 Overhettningar
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 65535 N/A] Visa antalet temperaturfel som har uppstétt i frekvensomformaren.

15-05 Overspanningar
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 65535 N/A] Visa antalet 6verspanningar som har uppstatt i frekvensomformaren.

15-06 Aterstill kWh-riaknare

Option: Funktion:
[0] * ARterstall inte Valj Aterstall inte [0] om du inte vill att kWh-raknaren &terstalls.
[1] Rterstill raknare Valj Aterstélining [1] och tryck sedan pd [OK] for att Aterstilla kWh-raknaren till noll (se

par. 15-02 kWh-rdknare).

OBS!
Aterstaliningen genomfors nar du trycker p& [OK].

MG.33.M8.07 - VLT® &r ett registrerat varuméarke som tillhér Danfoss 203



3 Parameterbeskrivning M FC300 Programmeringshandbok

15-07 Aterstill drifttidsraknare

Option: Funktion:
[o] * Aterstall inte
[1] Aterstall raknare Valj Aterstéll réknare [1] och tryck sedan pd [OK] for att &terstalla drifttidsraknaren till noll (se

par. 15-01 Drifttid). Denna parameter kan inte véljas via den seriella porten (RS 485).
Valj Aterstéll inte [0] om du inte vill att drifttidsréknaren &terstalls.

3.16.3 15-1* Datalogginstidllningar

Dataloggen m&jliggor kontinuerlig loggning av upp till 4 datakallor (par. 15-10 Loggningskdalla) med olika frekvens (par. 15-11 Loggningsintervall). En
trigg-héndelse (par. 15-12 Trigg-villkor) och ett fonster (par. 15-14 Spara fore trigg) anvands for att starta och stoppa loggningen baserat pd villkor.

15-10 Loggningskalla

Matris [4]
Option: Funktion:

Valj vilka variabler som ska loggas.
[0] * Inget

[1472] VLT-larmord

[1473] VLT-varningsord
[1474] VLT Utok. statusord
[1600] Styrord

[1601] Referens [Enhet]
[1602] Referens %

[1603] Statusord

[1610] Effekt [kW]

[1611] Effekt [hk]

[1612] Motorspanning
[1613] Frekvens

[1614] Motorstrom

[1616] Moment [Nm]
[1617] Varvtal [v/m]
[1618] Motor, termisk
[1621] Torque [%] High Res.
[1622] Moment [%]

[1625] Moment [Nm] Hég
[1630] DC-busspanning
[1632] Bromsenergi/s
[1633] Bromsenergi/2 min
[1634] Kylplattans temp.
[1635] Vaxelriktare, termisk
[1650] Extern referens
[1651] Pulsreferens

[1652] ARterkoppling [enhet]
[1660] Digital ingdng
[1662] Analog ingdng 53
[1664] Analog ingdng 54
[1665] Analog utgéng 42 [mA]
[1666] Digital utgang [bin]
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[1675]  Analog in X30/11

[1677] Analog ut X30/8 [mA]

[1692] Varningsord

[1860] Digital Input 2

[3470] MCO-larmord 1

15-11 Loggningsintervall
Range: Funktion:

15-12 Trigg-villkor

Valj triggerhdndelse. Nar triggerhandelsen intréffar anvéands ett fonster for att I8sa loggen. Loggen kommer darefter att behélla en bestémd andel av
samplingarna fran fore triggerhandelsen (par. 15-14 Spara fore trigg).

Option: Funktion:

[1] Sant

[3] Inom intervall

[5] Momentgrans

[7] Utanfor strémomr.

[9] Over I, hég

[11] Under varvtal, 18g

[13] Utanfor 3terk.omr

[15] Over &terk., hdg

[17] N&t utanfor intervall

[19] Varning

[21] Larm (trippldst)

[23] Komparator 1

[25] Komparator 3

[27] Logisk regel 1
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[29] Logisk regel 3
[33] Digital ingdng DI18
[34] Digital ingdng DI19
[35] Digital ingdng DI27
[36] Digital ingdng DI29
[37] Digital ingdng DI32
[38] Digital ingéng DI33
[50] Komparator 4
[51] Komparator 5
[60] Logisk regel 4
[61] Logisk regel 5

15-13 Loggningsldge

Option: Funktion:
[0] * Logga alltid Valj Logga alltid [0] for kontinuerlig loggning.
[1] Logga 1 g. vid trigg Valj Logga 1 g. vid trigg [1] for att starta och stoppa loggningen villkorligt genom att anvanda

par. 15-12 Trigg-villkor och par. 15-14 Spara fére trigg.

15-14 Spara fore trigg

Range: Funktion:

50* [0-100] Mata in andelen av alla sampel fore triggerhéndelsen som ska sparas i loggen. Se &ven
par. 15-12 Trigg-villkor och par. 15-13 Loggningsldge.

3.16.4 15-2* Historiklogg

Granska upp till 50 loggade datah&ndelser via matrisparametrarna i denna parametergrupp. For alla parametrar i gruppen ar [0] senaste data och [49]
dldsta data. Data skapas varje gang en handelse intréffar (far inte forvaxlas med SLC-héndelser). Handelser i detta sammanhang definieras som en
andring inom ndgot av féljande omraden:

1. Digital ingdng

2. Digital utgdng (6vervakas inte i denna version av programmet)
3. Varningsord

4.  Larmord

5.  Statusord

6. Styrord

7.  Utokat statusord

Héndelser loggas med vérde och tidsstdmpling i ms. Tidsintervallet mellan tvd héndelser beror pd hur ofta Adndelser intraffar (max en gdng per genom-
s6kningsperiod ). Dataloggningen sker kontinuerligt, men om ett larm intraffar sparas loggen och vardena kan visas pé& displayen. Den héar funktionen &r
anvandbar nar du t.ex. utfor service efter tripp. Visa historikloggen som finns i denna parameter via den seriella kommunikationsporten eller pa displayen.

15-20 Historiklogg: hdndelse

Matris [50]
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 255 N/A] Visa handelsetypen for den loggade hdndelsen.
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15-21 Historiklogg: varde

Matris [50]
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 2147483647 N/A] Visa vardet for den loggade handelsen. Tolka handelsevarden enligt féljande tabell:

Digital ingdng Decimalvarde. Se par. 16-60 Digital ingéng for beskrivning
efter konvertering till binart varde.

Digital utgdng (6vervakas intei  Decimalvarde. Se par. 16-66 Digital utgdng [bin] for be-

denna version av programmet)  skrivning efter konvertering till binart varde.

Varningsord Decimalvérde. Se par. 16-92 Varningsord fér beskrivning.

Larmord Decimalvarde. Se par. 16-90 Larmord for beskrivning.

Statusord Decimalvérde. Se par. 16-03 Statusordfor beskrivning efter
konvertering till binart varde.

Styrord Decimalvérde. Se par. 16-00 Styrord for beskrivning.

Utdkat statusord Decimalvérde. Se par. 16-94 Utdk. statusord for beskriv-
ning.

15-22 Historiklogg: tid

Matris [50]
Range: Funktion:
0 ms* [0 - 2147483647 ms] Visa tidpunkten nar den loggade handelsen intréffade. Tiden méts i ms frén frekvensomformarens

start. Max. vardet motsvarar ungefar 24 dagar vilket innebar att réknaren bérjar om pa noll efter
denna tidsperiod.

3.16.5 15-3* Larmlogg

Parametrar i denna grupp ar matrisparametrar, dar upp till 10 fel kan visas. [0] representerar de senaste loggningsdata och [9] de dldsta. Felkoder,
varden och tidsstdmpel kan visas for alla loggade data.

15-30 Fellogg: felkod

Matris [10]
Range: Funktion:
0* [0-255] Visa felkoden och sl& upp dess betydelse i kapitlet Felsokning i FC 300 Design Guide.

15-31 Larmlogg: Varde

Matris [10]
Range: Funktion:
0 N/A* [-32767 - 32767 N/A] Visa ytterligare en beskrivning av felet. Denna parameter anvénds oftast tillsammans med larm 38

"internt fel".

15-32 Larmlogg: Tid

Matris [10]
Range: Funktion:
0 s* [0 - 2147483647 s] Visa tidpunkten nér den loggade handelsen intréffade. Tiden méts i sekunder fr@n frekvensomfor-

marens start.
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3.16.6 15-4* Frekvensomformaridentifering

Parametrar som innehdller skrivskyddad information om maskinvaru- och programvarukonfiguration for frekvensomformaren.

15-40 FC-typ
Range: Funktion:
0* [0-0] Visa Frekvensomformartyp. Det som visas &r identiskt med FC 300-seriens effektfalt i typkodsdefi-

nitionen, tecken 1-6.

15-41 Effektdel
Range: Funktion:

0* [0-0] Visa frekvensomformartyp. Det som visas &r identiskt med FC 300-seriens effektfalt i typkodsdefi-
nitionen, tecken 7-10.

15-42 Spanning
Range: Funktion:

0* [0-0] Visa frekvensomformartyp. Det som visas ar identiskt med FC 300-seriens effektfélt i typkodsdefi-
nitionen, tecken 11-12.

15-43 Programversion
Range: Funktion:

0 N/A* [0 -0 N/A] Visa den kombinerade programvaruversionen (eller "paketversionen") som bestdr av effektpro-
gramvara och styrprogramvara.

15-44 Bestalld typkodstrang

Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Visa den typkod som anvands vid ombestallning av en frekvensomformare med dess ursprungliga
konfiguration.

15-45 Faktisk typkodstrdng
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Visa faktisk typkod stréng.

15-46 Frekvensomf. bestallningsnummer

Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Visa det 8-siffriga bestallningsnumret for ombestéllning av en frekvensomformare med dess ur-
sprungliga konfiguration.

15-47 Bestdllningsnr for natkort
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Visa bestallnings.

15-48 LCP-idnr
Range: Funktion:
0 N/A* [0 -0 N/A] Visa ID-numret for LCP.

15-49 Program-ID, styrkort
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Visa versionsnumret for styrkortets programvara.

15-50 Program-ID, natkort
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Visa versionsnumret for natkortets programvara.
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15-51 Frekvensomf. serienummer
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Visa serienumret for frekvensomformaren.

15-53 Serienummer for natkort
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Visa serienumret for natkortet.

15-59 CSIV Filename

Range: Funktion:
Application [0-0] Visar det aktuella CSIV-filnamnet (Costumer Specific Initial Values).
dependent*

3.16.7 15-6* Tillvals-id

Den hér skrivskyddade parametergruppen inneh8ller information om maskinvaru- och programvarukonfiguration for installerat tillval i 6ppningarna A, B,

Q
o
[=]

o

=
(@}
-

15-60 Tillval monterat
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Visa den typ av tillval som monterats.

15-61 Programversion for tillval
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Visa programversionen for det tillval som monterats.

15-62 Bestillningsnr for tillval
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Visar bestallningsnumret for de tillval som monterats.

15-63 Serienr for tillval
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Visa serienumret for det tillval som monterats.
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3.16.8 15-9* Parameterinfo

15-92 Definierade parametrar
Matris [1000]
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 9999 N/A] Visa en lista 6ver alla definierade parametrar i frekvensomformaren. Listan avslutas med 0.

15-93 Andrade parametrar
Matris [1000]
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 9999 N/A] Visa en lista 6ver de parametrar som andrats i forhallande till fabriksinstéllningen. Listan avslutas
med 0. Andringar kanske inte syns férrén upp till 30 sekunder efter implementering.

15-99 Parametermetadata

Matris [30]
Range: Funktion:
0* [0-9999 ] Denna parameter inneh8ller data som anvénds av programvaruverktyget MCT10.
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3.17 Parametrar: Dataavlasningar

3.17.1 16-** Dataavlasningar

Parametergrupp for dataavlasningar, t.ex. aktuell referens, spanning, styrning, larm, varningar och statusord.

3.17.2 16-0* Allman status

Parametrar for avldsning av allmén status, t.ex. berdknad referens, aktivt styrord och status.

16-00 Styrord

Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 65535 N/A] Visa det styrord som skickats fran frekvensomformaren via den seriella kommunikationsporten i hex-
kod.

16-01 Referens [Enhet]

Range: Funktion:

0.000 Refe- [-999999.000 - 999999.000 Refe- Visa aktuellt referensvérde som tillampas pd impulsbas eller analog bas i enheten beroende pé den
renceFeed- renceFeedbackUnit] konfiguration som valts i par. 1-00 Konfigurationsldge (Hz, Nm eller RPM).

backUnit*

16-02 Referens %
Range: Funktion:

0.0 %* [-200.0 - 200.0 %] Visa den totala referensen. Den totala referensen ar summan av digitala, analoga, forinstéllda, buss-
och frysreferenser, plus 6ka och minska.

16-03 Statusord

Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 65535 N/A] Visa det statusord som skickats frén frekvensomformaren via den seriella kommunikationsporten i
hex-kod.

16-05 Faktiskt huvudvarde [%]

Range: Funktion:
0.00 %* [-100.00 - 100.00 %] Visa ordet om tvd byte som skickats med statusordet till bussmastern och innehdller det faktiska
huvudvardet.

16-09 Anpassad avldsning

Range: Funktion:

0.00 Cus- [0.00 - 0.00 CustomReadoutUnit]  Se vérdet p8 anpassad avlasning frén par. 0-30 Enhet for anvéndardef. visning till par. 0-32 Max-
tomReadou- vérde for anv.def. visning

tUnit*

3.17.3 16-1* Motorstatus

Parametrar for Idsning av motorstatusvdrden.

16-10 Effekt [kW]
Range: Funktion:

0.00 kW* [0.00 - 10000.00 kW] Visar motoreffekt i kW. Visat varde beraknas efter faktisk motorspanning och motorstrom. Vardet
filtreras, och det kan darfor ta ca 30 millisekunder frdn det att ett ingdngsvarde andras till dess att

vardena andras i dataavldsningen. Uppl6sningen pa ett avidsningsvarde pa faltbussen visas i 10 W-
steg.
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Range: Funktion:

0.00 hp* [0.00 - 10000.00 hp] Visa motoreffekten i hkr. Visat varde berdknas efter faktisk motorspanning och motorstrém. Vardet
filtreras, och det kan déarfor ta cirka 30 millisekunder fran det att ett ingdngsvarde andras till dess
att vardena andras i dataavlasningen.

16-12 Motorspanning
Range: Funktion:

0.0 v* [0.0 - 6000.0 V] Visa motorspanningen, ett berdknat varde som anvands for styrning av motorn.

Range: Funktion:

0.0 Hz* [0.0 - 6500.0 Hz] Visa motorfrekvensen, utan resonansdampning.

16-14 Motorstrom
Range: Funktion:

0.00 A* [0.00 - 10000.00 A] Visa motorstrémmen, uppmatt som ett medelvarde, IRMS. Vardet filtreras och det kan ta cirka 30
millisekunder fran det att ett ingdngsvarde dndras till dess att dataavldsningsvédrdena andras.

16-15 Frekvens [%]
Range: Funktion:

0.00 %* [-100.00 - 100.00 %] Visa ord bestdende av tvd byte som rapporterar den faktiska motorfrekvensen (utan resonans-
dampning) som en procentandel (skala 0000-4000 Hex) av par. 4-19 Max. utfrekvens. Ange
par. 9-16 PCD, ldskonfiguration index 1 for att skicka den med statusordet i stéllet for MAV.

16-16 Moment [Nm]
Range: Funktion:

0.0 Nm* [-3000.0 - 3000.0 Nm] Visa det momentvarde med fortecken som levereras till motoraxeln. 160 % motorstrom och moment
i forhéllande till nominellt moment Gverensstammer inte exakt. Vissa motorer levererar mer &n 160
% moment. Min- och max-véardet beror alltsd bdde pd maximal motorstrom och vilken motor som
anvands. Vardet filtreras och det kan ta ca 30 millisekunder frén det att ett ingdngsvarde &ndras till
dess att vardena a@ndras i dataavldsningen.

16-17 Varvtal [v/m]
Range: Funktion:

0 RPM* [-30000 - 30000 RPM] Visa verkligt motorvarvtal. Vid processreglering utan dterkoppling eller med aterkoppling uppskattas
motorvarvtalet. Vid varvtalsstyrning med 8terkoppling, méts motorvarvtalet.

16-18 Motor, termisk
Range: Funktion:

0 %* [0 - 100 %] Visa den berdknade termisk belastning p4 motorn. Urkopplingsgrénsen &r 100 %. Grunden for be-
rakningen &r ETR-funktion som valts i par. 1-90 7ermiskt motorskydad.

16-19 KTY-sensortemperatur

Range: Funktion:
0C* [0-0C] Returnerar den faktiska temperaturen i KTY-sensorenheten i motorn.
Se par. 1-9*.

16-20 Motorvinkel
Range: Funktion:

0* [0-65535] Visa aktuell vinkelférskjutning fér pulsgivare/upplésare i forhéllande till indexpositionen. Vardein-
tervallet 0-65535 motsvarar 0-2*pi (radianer).
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16-21 Torque [%] High Res.
Range: Funktion:

.0 % -200.0 - .0 % isat vérde avser momentet i procent av nominellt moment, med fortecken och 0,1 % uppldsning,
0.0 %* [-200.0 - 200.0 %] Visat vérd tet i t inellt t, med forteck h 0,1 % I6sni
som levereras till motoraxeln.

16-22 Moment [%]

Range: Funktion:
0 %* [-200 - 200 %] Visat varde avser momentet i procent av nominellt moment, med foértecken, som levereras till mo-
toraxeln.

16-25 Moment [Nm] Hég
Range: Funktion:

0.0 Nm* [-200000000.0 - 200000000.0 Nm] Visa det momentvarde med fortecken som levereras till motoraxeln. Vissa motorer levererar mer an
160 % moment. Min- och max-véardet beror alltsd bdde pd maximal motorstrém och vilken motor
som anvands. Denna specifika avldsning har anpassats for att kunna visa hogre varden an stan-
dardavlasningen i par. 16-16 Moment [Nm)].

3.17.4 16-3* Frekvensomformarstatus

Parametrar for rapportering av frekvensomformarens status.

16-30 DC-busspdnning
Range: Funktion:
0 V* [0 - 10000 V] Visa ett uppmatt varde. Vardet filtreras med en tidskonstant pd 30 ms.

16-32 Bromsenergi/s
Range: Funktion:
0.000 kW*  [0.000 - 10000.000 kW] Visa den bromseffekt som 6verfors till ett externt bromsmotstdnd, uttryckt som ett momentanvérde.

16-33 Bromsenergi/2 min
Range: Funktion:

0.000 kW*  [0.000 - 10000.000 kW] Visa den bromseffekt som dverfors till ett externt bromsmotsténd. Medeleffekten beréknas som ett
genomsnitt for de senaste 120 sekunderna.

16-34 Kylplattans temp.
Range: Funktion:

0cC* [0 - 255 C] Visa temperaturen i kylplattan for frekvensomformaren. Urkopplingsgrénsen &r 90 + 5° C, och mo-
torn terinkopplas vid 60 + 5° C.

16-35 Vaixelriktare, termisk
Range: Funktion:

0 %* [0 - 100 %] Visa procentbelastningen for vaxelriktaren.

16-36 Nominell strom, vaxelriktare

Range: Funktion:
Application [0.01 - 10000.00 A] Visa den nominella strémmen for véxelriktaren, vilket bér motsvara méarkskyltsdata pd den anslutna
dependent* motorn. Data anvands for berdkning av vridmoment, motorskydd med mera.

16-37 Maximal strom, vaxelriktare

Range: Funktion:
Application [0.01 - 10000.00 A] Visa den maximala strémmen for véxelriktaren, vilket bor motsvara markskyltsdata pd den anslutna
dependent* motorn. Data anvands for berakning av vridmoment, motorskydd med mera.
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16-38 SL Controller, status
Range: Funktion:

0* [0-100] Visa statusen for den handelse som haller pé att utforas av SL-regulator.

16-39 Styrkortstemperatur
Range: Funktion:
0cC* [0-100 C] Visar styrkortets temperatur, angiven i °C.

16-40 Loggbuffert full
Option: Funktion:
Se om loggbufferten &r full (se parametergrupp 15-1*). Loggbufferten blir inte full nar

par. 15-13 Loggningsldge har angetts till Logga alltid [0].
(o] * Nej

[1] Ja

16-49 Current Fault Source
Range: Funktion:

0* [0-8] Vérdet indikerar kallan for stromfelen, inklusive: kortslutning, verstrém och fasobalans (frén véns-
ter):
1-4 Véxelriktare
5-8 Likriktare
0 Inget fel

3.17.5 16-5* Ref. & dterk.

Parametrar for rapportering av referens- och aterkopplingsingdng.

16-50 Extern referens
Range: Funktion:

0.0* [-200.0 - 200.0 ] Visa den totala referensen, summan av digitala, analoga, forinstéllda, buss- och frysreferenser, plus
Oka och minska.

16-51 Pulsreferens
Range: Funktion:

0.0% [-200.0 - 200.0 ] Visa referensvéardet frén programmerade digitala ingdngar. Avlasningen kan ocksd dterspegla im-
pulserna fran en inkrementell pulsgivare.

16-52 Aterkoppling [enhet]

Range: Funktion:

0.000 Refe- [-999999.999 - 999999.999 Refe- Visa &terkopplingsenheten frdn enheter och skala som har valts i par. 3-00 Referensomréde,
renceFeed- renceFeedbackUnit] par. 3-01 Enhet for referens/Sterkoppling, par. 3-02 Minimireferens och par. 3-03 Maximireferens.
backUnit*

16-53 DigiPot-referens
Range: Funktion:
0.00* [-200.00 - 200.00 ] Visa bidraget fr8n den digitala potentiometern till den faktiska referensen.
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3.17.6 16-6* Ingangar och utgangar

Parametrar for rapportering av digitala och analoga I0-portar.

16-60 Digital ingang

Range: Funktion:
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16-61 Plint 53, switchinstallning

Option: Funktion:
Visa installningen for ingdngsplint 53. Strom = 0; Spanning = 1.
[0] * Strém
[1] Spanning
[2] Pt 1000 [°C]
[3] Pt 1000 [°F]
[4] Ni 1000 [°C]
[5] Ni 1000 [°F]

16-62 Analog ingang 53
Range: Funktion:
0.000* [-20.000 - 20.000 ] Visa det faktiska vérdet pd ingéng 53.

16-63 Plint 54, switchinstallning

Option: Funktion:
Visa instéllningen for ing&ngsplint 54. Strom = 0; Spénning = 1.
[0] * Strém
[1] Spanning
[21 Pt 1000 [°C]
[3] Pt 1000 [°F]
[4] Ni 1000 [°C]
[5] Ni 1000 [°F]

16-64 Analog ingang 54
Range: Funktion:
0.000* [-20.000 - 20.000 ] Visa det faktiska vérdet pd ingdng 54.

16-65 Analog utgdng 42 [mA]
Range: Funktion:
0.000* [0.000 - 30.000 ] Visa det faktiska vardet pd utgdng 42 i mA. Visat vérde beror pd valet i par. 6-50 Plint 42, utgéng.

16-66 Digital utgang [bin]
Range: Funktion:
0* [0-15] Visa det bindra vardet for alla digitala utgéngar.

16-67 Pulsingdng 29 [Hz]
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 130000 N/A] Visa den faktiska frekvensen pa plint 29.

16-68 Frekv.ingdng nr 33 [Hz]
Range: Funktion:
0* [0 - 130000 ] Visa det faktiska vardet for frekvensen pd plint 33 som en impulsingdng.

16-69 Pulsutgang nr 27 [Hz]
Range: Funktion:
0% [0 - 40000 ] Visa det faktiska vardet for pulser pa plint 27 i digitalt utgéngslage.
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16-70 Pulsutgdng nr 29 [Hz]
Range: Funktion:

0* [0 - 40000 ] Visa det faktiska vardet for pulser pd plint 29 i digitalt utgéngslage.
Denna parameter finns endast fér FC 302.

16-71 Reldutgdng [bin]
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 511 N/A] Visa installningen for alla relder.

Visningsalt. [P16-71]:
Reldutgéng [bin]: 00000 bin

Tillvalskort B rela 09
Tillvalskort B rela 08
Tillvalskort B reld 07
Natkort reld 02
Néatkort reld 01

130BA195.10
16-72 Réknare A
Range: Funktion:
0* [-2147483648 - 2147483647 ] Visa det aktuella vardet av réknare A. Réknare &r praktiska som jamftérande operander, se

par. 13-10 Komparatoroperand.
Vérdet kan &terstallas eller andras endera via digitala ingéngar (parametergrupp 5-1*) eller genom
en SLC-&tgard (par. 13-52 SL Controller-funktioner).

16-73 Raknare B
Range: Funktion:

0* [-2147483648 - 2147483647 ] Visa det aktuella vardet av rdknare B. Raknare ar praktiska som jamforande operander
(par. 13-10 Komparatoroperand).

Vérdet kan 8terstéllas eller &ndras endera via digitala ing8ngar (parametergrupp 5-1*) eller genom
en SLC-&tgard (par. 13-52 SL Controller-funktioner).

16-74 Prec.stopp, riknare

Range: Funktion:
0* [0 - 2147483647 ] Returnerar det faktiska réknarvardet for precisionsraknaren (par. 1-84 Precisionsstopp, réknarvér-
de).

16-75 Analog in X30/11
Range: Funktion:
0.000 N/A* [-20.000 - 20.000 N/A] Faktiskt vérde for signalen pd ingdng X30/11 MCB 101.

16-76 Analog in X30/12
Range: Funktion:
0.000 N/A*  [-20.000 - 20.000 N/A] Faktiskt vérde for signalen pd ingdng X30/12 MCB 101.

16-77 Analog ut X30/8 [mA]
Range: Funktion:
0.000 N/A*  [0.000 - 30.000 N/A] Visa det faktiska vérdet p& utgdng X30/8 i mA.

16-78 Analog ut X45/1 [mA]

Range: Funktion:
0.000* [0.000 - 30.000 ] Visa det faktiska vardet p& utgdng X45/1. Visat véarde beror pé valet i par. 6-70 Plint X45/1, ut-
gang.
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16-79 Analog ut X45/3 [mA]

Range: Funktion:
0.000* [0.000 - 30.000 ] Visa det faktiska vardet p& utgdng X45/3. Visat vérde beror pé valet i par. 6-80 Plint X45/3, ut-
gang.

3.17.7 16-8* Faltbuss & FC-port

Parametrar for rapportering av BUS-referenser och styrord.

16-80 Filtbuss, CTW 1
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Visa styrordet (CTW) pd tva byte som mottagits frén bussmastern. Tolkningen av styrordet beror
pd installerat faltbuss och p& den styrordsprofil som valts i par. 8-10 Styrprofil.

Mer information finns i respektive faltbusshandbok.

16-82 Filtbuss, REF 1

Range: Funktion:
0 N/A* [-200 - 200 N/A] Visa det ord om tv& byte som skickats med styrordet fr8n bussmastern for instélining av referen-
svardet.

Mer information finns i respektive faltbusshandbok.

16-84 Komm.tillval, STW
Range: Funktion:

= isa det utdkade faltbuss komm. (tvillval) statusord.
0 N/A* [0 - 65535 N/A] Visa d okade faltbuss k (tvillval) d
Mer information finns i respektive faltbuss handboken.

16-85 FC-port, CTW 1
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Visa styrordet (CTW) p& tv& byte som mottagits frdn bussmastern. Tolkningen av styrordet beror
pé installerad féltbusstillval och p& den styrordsprofil som valts i par. 8-10 Styrprofil.

16-86 FC-port, REF 1
Range: Funktion:

0 N/A* [-200 - 200 N/A] Visa det statusord (STW) om tv8 byte som skickats till bussmastern. Tolkningen av statusordet beror
pé installerad faltbusstillval och p& den styrordsprofil som valts i par. 8-10 Styrprofil.

3.17.8 16-9* Avlasn. diagnostik

Parametrar som visar larmord, varningsord, utokat statusord.

16-90 Larmord
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 4294967295 N/A] Visa det larmord som skickats via den seriella kommunikationsporten i hex-kod.

16-91 Larmord 2
Range: Funktion:

0* [0 - 4294967295 ] Visa det larmord som skickats via den seriella kommunikationsporten i hex-kod.

16-92 Varningsord
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 4294967295 N/A] Visa det varningsord som skickats via den seriella kommunikationsporten i hex-kod.
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16-93 Varningsord 2
Range: Funktion:

0* [0 - 4294967295 ] Visa det varningsord som skickats via den seriella kommunikationsporten i hex-kod.

16-94 Utok. statusord
Range: Funktion:

0* [0 - 4294967295 ] Returnerar det utokade statusordet som skickats via den seriella kommunikationsporten i Hex-kod.

16-95 Utok. statusord 2
Range: Funktion:
0 N/A* [0 - 4294967295 N/A] Returnerar det utdkade statusord 2 som skickats via den seriella kommunikationsporten i hex-kod.

16-96 Underhalisord
Range: Funktion:

0 N/A* [0 - 4294967295 N/A] Avlasning av ordet for férebyggande underhdll. Bitarna anger status fér de programmerade han-
delserna for forebyggande underhdll i parametergrupp 23-1%*. 13 bitar representerar kombinationer
av alla objekt som ar méjliga:

. Bit 0: Motorlager

. Bit 1: Pumplager

. Bit 2: Flaktlager

. Bit 3: Ventil

. Bit 4: Tryckgivare

. Bit 5: Flodesgivare

. Bit 6: Temperaturgivare
. Bit 7: Pumppackningar
. Bit 8: Flaktrem

3 Bit 9: Filter

3 Bit 10: FC, kylflakt

. Bit 11: FC-system, halsokontroll
. Bit 12: Garanti

e Bit 13: Underhdllstext 0
. Bit 14: Underhdllstext 1
e Bit 15: Underhdllstext 2
e Bit 16: Underhlistext 3
. Bit 17: Underhdlistext 4
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3.18 Parametrar: Pulsgivaringdang
3.18.1 17-** Motoraterk. tillval

Ytterligare parametrar for att konfigurera tillvalen pulsgivare (MCB102) eller upplésare (MCB103).

3.18.2 17-1* Ink. pulsg. granssnitt

Parametrar i denna grupp konfigurerar det inkrementella grénssnittet for tillvalet MCB102. Observera att bdda granssnitten, det inkrementella och det
absoluta, ar aktiva samtidigt.

17-10 Signaltyp

Valj inkrementell typ (A/B-kanaler) fér anvand pulsgivare. Informationen finns pd pulsgivarens datablad.
Valj Ingen [0] om dterkopplingsgivaren endast ar en absolut pulsgivare.

Du kan inte d@ndra denna parameter nér motorn kors.

Option: Funktion:
[0] Ingen

[1] * TTL (5V, RS422)

[2] SinCos

17-11 Upplosning (PPR)
Range: Funktion:

1024* [10 - 10000 ] Mata in upplésningen for den inkrementella spdrningen, dvs. antalet pulser eller perioder per varv.
Du kan inte &ndra denna parameter nar motorn kors.

3.18.3 17-2* Abs. pulsg. grénssnitt

Parametrar i denna grupp konfigurerar det absoluta grénssnittet for tillvalet MCB102. Observera att bdda grénssnitten, det inkrementella och det absoluta,
ar aktiva samtidigt.
17-20 Protokollval

Valj HIPERFACE [1] om pulsgivaren &r enbart absolut.
Valj Inget [0] om dterkopplingsgivaren endast &r en inkrementell pulsgivare.

Du kan inte andra denna parameter nar motorn kors.

Option: Funktion:
[0] * Inget

[1] HIPERFACE

[2] EnDat

[41 SsI

17-21 Upplosning (positioner/varv)

Valj uppldsning for den absoluta pulsgivaren, dvs. antalet pulstal per varv.
Du kan inte dndra denna parameter nér motorn kors. Vardet beror pd instéliningarna i par. 17-20 Protokollval.
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

17-24 SSI-datalangd

Range: Funktion:
13* [13-25] Ange antalet bitar for SSI-telegrammet. Valj 13 bitar for enkelvarvspulsgivare och 25 bitar fér mul-
tivarvspulsgivare.
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17-25 Klockfrekvens
Range: Funktion:
Application [Application dependant]

dependent*

17-26 SSI-dataformat

Option: Funktion:
[0] * Graykod
[1] Bindr kod Ange SSI-dataformat. Valj mellan formaten Gray eller binart.

17-34 HIPERFACE-baudhastighet

Valj baudhastighet for den anslutna pulsgivaren.

Du kan inte &ndra denna parameter nér motorn kérs. Parametern &r endast tillganglig nér par. 17-20 Protokollval r instélld p& HIPERFACE [1].

Option: Funktion:
[0] 600

[1] 1200

[2] 2 400

[3] 4800

[4] * 9 600

[5] 19 200

[6] 38 400

3.18.4 17-5* Upplosargranssnitt

Parametergrupp 17-5* anvands for att ange parametrar for MCB 103-upplosartillvalet.

Vanligtvis anvénds upplésardterkopplingen som motordterkoppling frdn permanentmagnetmotorer med par. 1-01 Motorstyrningsprincip installd p& Flux
m. motordterk.

Upplosarparametrar kan inte andras nér motorn kors.

17-50 Poler
Range: Funktion:
2% [2-2] Ange antal poler pd upplosaren.

Vardet anges i databladet for upplosare.

17-51 Ingdngsspanning
Range: Funktion:

7.0 V¥ [2.0-8.0V] Ange ingdngsspanning till upplésaren. Spanningen anges som ett RMS-vérde.
Vardet anges i databladet for upplosare.

17-52 Ingdngsfrekvens
Range: Funktion:

10.0 kHz*  [2.0 - 15.0 kHz] Ange upplésarens ingdngsfrekvens.
Vardet anges i databladet for upplosare.

17-53 Transformationsforhdllande

Range: Funktion:

0.5* [0.1-1.1] Ange transformationsforhdllandet for upplésaren.
Transformationsforh8llandet &r:

Yur

Ty e =
férhallande V/,7

Vardet anges i databladet for upplosare.
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17-56 Encoder Sim. Resolution

Stéll in uppl6sningen och aktivera pulsgivaremuleringsfunktionen (generering av pulsgivarsignaler frdn den uppmatta positionen frdn en upplésare).
Behdvs nar det &r nodvandigt att Gverfora varvtals- eller positionsinformation frdn en frekvensomformare till en annan. Valj [0] for att inaktivera

funktionen.

Option: Funktion:
[0] * Disabled

[1] 512

[2] 1024

[31 2048

[4] 4096

17-59 Upplosargranssnitt

Aktivera MCB 103-uppldsartillvalet nér uppldsarparametrarna valjs.
For att undvika skador pd upplosare méste par. 17-50 Poler-par. 17-53 Transformationsforhdliande stillas in innan den har parametern aktiveras.

Option: Funktion:
[0] * Inaktiverad
[1] Aktiverad

3.18.5 17-6* Overv. och prog.

Denna parametergrupp valjer ut ytterligare funktioner ndr MCB 102-pulsgivartillvalet eller MCB 103-uppldsartillvalet monteras i tillvalséppning B som
varvtalsdterkoppling.
Overvaknings- och tillimpningsparametrar kan inte dndras nar motorn kérs.

17-60 Positiv pulsgivarriktning

Andra pulsgivarens avlésta rotationsriktning utan att &ndra ledningarna till pulsgivaren.
Du kan inte @ndra denna parameter ndr motorn kérs.

Option: Funktion:
[0] * Medurs
[1] Moturs

17-61 Pulsgivarsignal, 6vervakning

Valj hur frekvensomformaren ska reagera om en felaktig pulsgivarsignal upptacks.
Pulsgivarfunktionen i par. 17-61 Pulsgivarsignal, vervakning ar en elektrisk kontroll av hdrdvarukretsen i pulsgivarsystemet.

Option: Funktion:
[0] Inaktiverad

[1] * Varning

[2] Tripp

[3] Jogg

[4] Frys utgéng

[5] Max. varvtal

[6] Véxla t u dterkoppl
[7] Valj meny 1

[8] Valj meny 2

[9] Valj meny 3

[10] Valj meny 4

[11] Stopp och tripp
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3.19 Parametrar: Dataavlasningar 2

18-36 Analog Input X48/2 [mA]
Range: Funktion:
0.000* [-20.000 - 20.000 ] Visa det faktiska vardet pd ingdng X48/2.

18-37 Temp. Input X48/4
Range: Funktion:

0* [-500 - 500 ] Visa den faktiska temperaturen som uppmatts pd ingdng X48/4. Temperaturenheten baseras pa
valet i par. 35-00.

18-38 Temp. Input X48/7
Range: Funktion:

0* [-500 - 500 ] Visa den faktiska temperaturen som uppmétts p8 ingdng X48/7. Temperaturenheten baseras pd
valet i par. 35-02.

18-39 Temp. Input X48/10
Range: Funktion:

0* [-500 - 500 ] Visa den faktiska temperaturen som uppméatts p& ingdng X48/10. Temperaturenheten baseras p&
valet i par. 35-04.

18-60 Digital Input 2
Range: Funktion:
0* [0 - 65535 ] Visa signalstatus frén de aktiva digitala ing&ngarna. '0' = ingen signal, '1' = ansluten signal.

18-90 Process PID-fel
Range: Funktion:
0.0 %* [-200.0 - 200.0 %]

18-91 Process-PID-utgdng
Range: Funktion:
0.0 %* [-200.0 - 200.0 %]

18-92 Process-PID, byglad utgdng
Range: Funktion:
0.0 %* [-200.0 - 200.0 %]

18-93 Forst. skalad utfrekvens for process-PID
Range: Funktion:
0.0 %* [-200.0 - 200.0 %]
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3.20 Parametrar: Specialfunktioner
3.20.1 30-0* Fadningsfunktion

Fadningsfunktionen anvands forst och framst for lindningstilldmpningar inom textilindustrin. Fadningstillvalet ska installeras i frekvensomformaren och
styra korsfrekvensomformaren. Korsfrekvensomformaren kommer att dra garnet fram och tillbaka i ett diamantformat monster léngs ytan p& garnpaketet.
For att forhindra att garnet ansamlas vid samma punkter pd ytan mdste monstret andras. Fadningstillvalet kan géra detta genom att hela tiden variera
langdrorelsens hastighet i den programmerbara cykeln. Fadningsfunktionen skapas genom att Iagga pé en deltafrekvens runt en mittenfrekvens. For att

kompensera for trogheten i systemet kan ett snabbt frekvenshopp Idggas till. Speciellt Iampligt for applikationer med elastiskt garn dar tilvalet har en
slumpmadssigt fadningsforhallande.

Frequency Par. 30-07: WOBB TIME =
[Hz] =
| __|_Par3006:JUMPTIME >
f ™ Par. 30-04 [Hz): JUMP FREQ | @
Par. 30-01 [Hz]: DELTA FREQ. A\ Par30-09 %) JUMPFREQ | I
Par. 30-02 [%}: DELTA FREQ. : R
(Par. 30-03) ‘ I o o A -
Par.30-01 [Hz]
Par. 30-02 [%] )
Par. 30-03; N
Par 003 P up ) Par30:09: RANDOM FUNC™
CENTER FREQ Par 30-11: RANDOM MAX
Par 30-12: RANDOM MIN
~—Toown —+—Tup —~

Par. 30-10: [RATIO Typ/ Toouwn ]
Par. 30-08: [INDEPENDENT UP and DOWN]

Time [s]

30-00 Fadningsldge

Option: Funktion:
Standardvarvtallaget utan dterkoppling i par. 1-00 férlangs med en fadningsfunktion. I den har
parametern kan du valja vilken metod som ska anvandas for fadningen. Frekvensparametrarna kan
stdllas in som absoluta vdrden (direktfrekvenser) eller som relativa varden (procent av en annan
parameter). Fadningscykeltiden kan stéllas in som ett absolut varde eller som ett oberoende upp-
och nedtid. Nar absolut cykeltid, upp/nedtid konfigureras de genom fadningsforhallandet.

[0] * Abs. frek., Abs. tid
[1] Abs. frek., Upp/nedtid
[2] Rel. frek., Abs. tid
[3] Rel. frek., Upp/nedtid
' Den hér parametern kan stéllas in medan den kdrs.

OBS!
Instéliningarna av mittenfrekvens gors via den normala referensen som hanterar parametrar, 3-1*

30-01 Fadning, deltafrekvens [Hz]

Range: Funktion:

5.0 Hz* [0.0 - 25.0 Hz] Deltafrekvensen bestdmmer storleken pd fadningsfrekvensen. Deltafrekvensen laggs pd mitten-
frekvensen. Parameter 30-01 bestammer bdde den positiva och negativa deltafrekvensen. Instéll-
ningen av parameter 30-01 fér alltsd inte vara hogre an instéllningen av mittenfrekvensen. Den
initiala upprampningstiden fran stillastdende tills fadningssekvensen kors bestdms av parametern
3-1%.
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30-02 Fadning, deltafrekvens [%]
Range: Funktion:

25 %* [0 - 100 %] Deltafrekvensen kan ocksa uttryckas som ett procentvarde av mittenfrekvensen och kan alltsd vara
maximalt 100 %. Den har funktionen ar densamma som for par. 30-01.

30-03 Fadning, deltafrek. skalningsresurs

Option: Funktion:
Vélj vilken frekvensomformaringdng som ska anvéndas fér skalning av deltafrekvensens instéll-
ningar.

[0] * Ingen funktion

[1] Analog ingéng 53

[2] Analog ingdng 54

[3] Frekvensingdng 29 Endast FC 302

[4] Frekvensingdng 33

[71 Analog in X30/11

[8] Analog in X30/12

[15] Analog Input X48/2

30-04 Fadning, hoppfrekvens [Hz]
Range: Funktion:

0.0 Hz* [Application dependant] Hoppfrekvensen anvands for att kompensera for trogheten korssystemet. Om det kravs ett hopp i
utgéngsfrekvensen i toppen och botten av fadningssekvensen, anges frekvenshoppet i den hér pa-
rametern. Om korssystemet har en hdg troghet, kan ett hogt frekvenshopp skapa en momentgran-
svarning eller tripp (varning/larm 12) eller en spanningsvarning eller tripp (varning/larm 7). Den har
parametern kan endast andras i stopplage

30-05 Fadning, hoppfrekvens [%]
Range: Funktion:

0 %* [0 - 100 %] Hoppfrekvensen kan @ven anges som ett procentvarde av mittenfrekvensen. Den hér funktionen ar
densamma som for par. 30-04.

30-06 Fadning, hopptid
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

30-07 Fadning, sekvenstid

Range: Funktion:
10.0 s* [1.0 - 1000.0 s] Den har parametern bestammer fadningssekvensens langd. Den har parametern kan endast &ndras
i stopplage.

Fadningstid = tup + tdown

30-08 Fadning, upp/nedtid
Range: Funktion:
5.0 s* [0.1 - 1000.0 s] Definierar den individuella upp- och nedtiden for varje fadningscykel.

30-09 Fadning, slumpfunktion

Option: Funktion:
[0] * Av
[1] P3
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30-10 Fadningsforhdllande
Range: Funktion:

1.0* [Application dependant] Om forhdllandet 0,1 valjs i: taown &r 10 gdnger storre &n tup.
Om forhdllandet 10 valjs i: tup &r 10 génger storre an taown.

30-11 Fadning, max. slumpforhdllande
Range: Funktion:

10.0* [Application dependant] Ange maximalt tilltet fadningsforhallande.

30-12 Fadning, min. slumpforhallande
Range: Funktion:
0.1%* [Application dependant] Ange min. tilldtet fadningsférhallanden.

30-19 Fadning, deltafrek. skalad
Range: Funktion:

0.0 Hz* [0.0 - 1000.0 Hz] Avlasningsparameter. Visa den aktuella fadningsdeltafrekvensen efter det att skalning tillampats.

3.20.2 30-2* Av. Startjustering

30-20 High Starting Torque Time [s]

Range: Funktion:
0.00 s* [0.00 - 0.50 s] Hog startmomenttid for PM-Motor i Flux-ldge utan dterkoppling. Denna parameter finns endast for
FC 302.

30-21 High Starting Torque Current [%]

Range: Funktion:
100.0 %*  [Application dependant] Hog startmomentsstrém fér PM-motor i fluxldge utan dterkoppling. Denna parameter finns endast
for FC 302.

30-22 Locked Rotor Protection

Last rotorskydd fér PM-motor i fluxiage utan &terkoppling. Denna parameter finns endast for FC 302.

Option: Funktion:
[0] * Av
[1] P8

30-23 Locked Rotor Detection Time [s]

L3st rotorskydd avkanningstid for PM-motor i fluxldget utan dterkoppling. Denna parameter finns endast for FC 302.
Range: Funktion:
0.10 s* [0.05 - 1.00 s]
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3.20.3 30-8* Kompatibilitet

30-80 Induktans for d-axel (Ld)
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

30-81 Bromsmotstiand (ohm)
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

30-83 Varvtal, prop. PID-forstarkning

Range: Funktion:
Application  [0.0000 - 1.0000 ] Ange proportionell forstarkning for varvtalsregleringen. Snabb styrning dstadkoms med hog for-
dependent* starkning. Om forstarkningen blir fér stor, kan processen bli instabil.

30-84 Prop. forst. for process-PID
Range: Funktion:

0.100* [0.000 - 10.000 ] Ange proportionell forstérkning for processregleringen. Snabb styrning &stadkoms med hég for-
starkning. Om forstarkningen blir for stor, kan processen bli instabil.
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3.21 Parametrar: Givaringdng Tillval
3.21.1 35-0* Temp. Ingdngslage (MCB 114)

35-00 Term. X48/4 Temp. Unit

Valj den enhet som ska anvandas med instéliningar och avlasningar pd temperaturingdng X48/4:

Option: Funktion:
[60] * °C
[160] °F

35-01 Term. X48/4 Input Type
Visa den temperaturgivartyp som upptéckts pd ingdng X48/4:

Option: Funktion:
[0] * Not Connected

[1] PT100 2-wire

[3] PT1000 2-wire

(5] PT100 3-wire

[7] PT1000 3-wire

35-02 Term. X48/7 Temp. Unit

V&lj den enhet som ska anvéndas med instéliningar och avldsningar pd temperaturingdng X48/7:

Option: Funktion:
[60] * °C
[160] °F

35-03 Term. X48/7 Input Type
Visa den temperaturgivartyp som upptéckts p& ingdng X48/7:

Option: Funktion:
[0] * Not Connected

[1] PT100 2-wire

[3] PT1000 2-wire

[5] PT100 3-wire

[71 PT1000 3-wire

35-04 Term. X48/10 Temp. Unit

Valj den enhet som ska anvandas med instéllningar och avldsningar pa temperaturingdng X48/10:

Option: Funktion:
[60] * °C
[160] °F

35-05 Term. X48/10 Input Type
Visa den temperaturgivartyp som upptéckts pd ingdng X48/10:

Option: Funktion:
[0] * Not Connected

[1] PT100 2-wire

[3] PT1000 2-wire

[5] PT100 3-wire

(71 PT1000 3-wire

MG.33.M8.07 - VLT® &r ett registrerat varuméarke som tillhér Danfoss 229



3 Parameterbeskrivning M FC300 Programmeringshandbok

35-06 Temperature Sensor Alarm Function

Vdlj larmfunktion:

Option: Funktion:
[0] Av

[2] Stopp

[5] * Stopp och tripp

3.21.2 35-1* Temp. Ingdng X48/4 (MCB 114)

35-14 Term. X48/4 Filter Time Constant
Range: Funktion:

0.001 s* [0.001 - 10.000 s] Ange tidskonstanten for filtret. Detta ar en tidskonstant for ett 1:a ordningens ldgpassfilter for att
undertrycka elektriskt brus p& plint X48/4. Ett hogt tidskonstantvarde forbattrar ddmpningen men
okar aven tidsfordrojningen genom filtret.

35-15 Term. X48/4 Temp. Monitor

Denna parameter ger mgjligheten att aktivera eller inaktivera temperaturévervakningen pé plint X48/4. Temperaturgrénserna kan stéllas in i par. 35-16
och par. 35-17.

Option: Funktion:
[0] * Inaktiverad
[1] Aktiverad

35-16 Term. X48/4 Low Temp. Limit
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

35-17 Term. X48/4 High Temp. Limit
Range: Funktion:

Application  [Application dependant]
dependent*

3.21.3 35-2* Temp. Ingdng X48/7 (MCB 114)

35-24 Term. X48/7 Filter Time Constant
Range: Funktion:

0.001 s* [0.001 - 10.000 s] Ange tidskonstanten for filtret. Detta ar en tidskonstant for ett 1:a ordningens ldgpassfilter for att
undertrycka elektriskt brus p& plint X48/7. Ett hogt tidskonstantvarde forbattrar ddmpningen men
okar aven tidsfordrojningen genom filtret.

35-25 Term. X48/7 Temp. Monitor

Denna parameter ger méjligheten att aktivera eller inaktivera temperaturévervakningen pa plint X48/7. Temperaturgranser kan stéllas in i parametrar
35-26/27.

Option: Funktion:
[0] * Inaktiverad
[1] Aktiverad

35-26 Term. X48/7 Low Temp. Limit
Range: Funktion:
Application  [Application dependant]

dependent*
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35-27 Term. X48/7 High Temp. Limit
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

3.21.4 35-3* Temp. Ingdng X48/10 (MCB 114)

35-34 Term. X48/10 Filter Time Constant
Range: Funktion:

0.001 s* [0.001 - 10.000 s] Ange tidskonstanten for filtret. Detta &r en tidskonstant fér ett 1:a ordningens I8gpassfilter for att
undertrycka elektriskt brus pd plint X48/10. Ett hogt tidskonstantvérde férbéttrar démpningen men

oOkar aven tidsfordrdéjningen genom filtret.

35-35 Term. X48/10 Temp. Monitor

Denna parameter ger méjligheten att aktivera eller inaktivera temperaturévervakningen pé plint X48/10. Temperaturgrénser kan stéllas in i parametrar
35-36/37.

Option: Funktion:
[0] * Inaktiverad
[1] Aktiverad

35-36 Term. X48/10 Low Temp. Limit
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

35-37 Term. X48/10 High Temp. Limit
Range: Funktion:

Application [Application dependant]
dependent*

3.21.5 35-4* Analog ingdng X48/2 (MCB 114)

35-42 Term. X48/2 Low Current
Range: Funktion:

4.00 mA* [Application dependant] Ange strommen (mA) som motsvarar det Idga referensvardet som anges i 35-44 Véardet méste stéllas
pd >2 mA for att tidsgransfunktionen i par. 6-01 ska aktiveras.

35-43 Term. X48/2 High Current
Range: Funktion:

20.00 mA*  [Application dependant] Ange strommen (mA) som motsvarar det hoga referensvardet (som anges i par. 35-45).

35-44 Term. X48/2 Low Ref./Feedb. Value
Range: Funktion:

0.000* [-999999.999 - 999999.999 ] Ange det referens- eller terkopplingsvéarde (i varv/minut, Hz, bar etc.) som motsvarar vardet for
den spanning eller strom som anges i par. 35-42.

35-45 Term. X48/2 High Ref./Feedb. Value
Range: Funktion:

100.000* [-999999.999 - 999999.999 ] Ange det referens- eller &terkopplingsvérde (i varv/minut, Hz, bar etc.) som motsvarar vérdet for
den spanning eller strém som anges i par. 35-43.
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35-46 Term. X48/2 Filter Time Constant

Range: Funktion:
0.001 s* [0.001 - 10.000 s] Ange tidskonstanten for filtret. Detta ar en tidskonstant for ett 1:a ordningens lagpassfilter for att
undertrycka elektriskt brus pd plint X48/2 Ett hogt tidskonstantvérde forbattrar dampningen men

okar aven tidsfordrojningen genom filtret.
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FC300 Programmeringshandbok

4 Parameterlistor

4.1 Parameterlista

FC-serien

Alla = giltiga for bdda serierna, FC 301 och 302
01 = géller endast FC 301

02 = galler endast FC 302

Andringar under drift:

"SANT" innebér att parametern kan &ndras nar frekvensomformaren &r igéng och "FALSKT" betyder att frekvensomformaren maste stoppas innan négra

andringar kan utforas.

4 menyer

4 Parameterlistor

"All set-ups" (Alla menyer): parametern kan stallas in individuellt i alla fyra menyer, dvs. en enskild parameter kan ha fyra olika datavarden.

"1 meny": datavardet blir detsamma i alla menyer.

Omvandlingsindex

Den har siffran refererar till en omvandlingssiffra som anvéands nér du skriver till eller aser fran frekvensomformaren.

Omvindex [100] 67 | 6 | 5 | 4 | 3 | 2 |1 |o|1]| 2 |3| 4] 5] -

Omv.faktor 1 1/60 | 1000000 | 100000 | 10000 | 1000 | 100 10 1 0,1 0,01 0,0000 | 0,000001
1

Datatyp Beskrivning Typ

2 Heltal 8 Int8

3 Integer 16 Int16

4 Integer 32 Int32

5 Osignerat 8 Uint8

6 Osignerat 16 Uint16

7 Osignerat 32 Uint32

9 Synlig stréng VisStr

33 Normaliserat varde, 2 byte N2

35 Bitsekvens, 16 booleska variabler V2

54 Tidsskillnad utan datum TimD

MG.33.M8.07 - VLT® &r ett registrerat varumarke som tillhér Danfoss

233



4 Parameterlistor M FC300 Programmeringshandbok

4.1.1 0-** Drift/display

Para- Parameterbeskrivning Standardvéarde 4-meny Endast Andraunder Omvand-  Typ
me- FC 302 drift lingsindex
ternr.
0-01 Sprék [0] Engelska 1 set-up TRUE - Uint8
0-02 Enhet for motorvarvtal [0] RPM 2 set-ups FALSE = Uint8
0-03 Regionala installningar [0] Internationellt 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 Drifttillst&nd vid start (Hand) [1] Tv. stopp, ref=gam. All set-ups TRUE - Uint8
0-09 Performance Monitor 0.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
0-10 Aktiv meny [1] Meny 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 Redigera meny [1] Meny 1 All set-ups TRUE - Uint8
0-12  Menyn &r lankad till [0] Inte lankad All set-ups FALSE - Uint8
0-13  Avlasning: Lénkade menyer 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14 Avlasning: Redig. menyer/kanal 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-20 Displayrad 1.1, liten 1617 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 Displayrad 1.2, liten 1614 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 Displayrad 1.3, liten 1610 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 Displayrad 2, stor 1613 All set-ups TRUE = Uint16
0-24 Displayrad 3, stor 1602 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 Personlig men: ExpressionLimit 1 set-u TRUE 0 Uint16
0-30 Enhet for anvandardef. visning [0] Inget All set-ups TRUE - Uint8
0-31 Min.varde for anvandardef. visning 0.00 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-32 Max.varde for anvandardef. visning 100.00 CustomReadoutUnit  All set-ups TRUE -2 Int32
VisStr[
0-37 Display Text 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 25]
VisStr[
0-38 Display Text 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 25]
VisStr[
0-39 Display Text 3 0 N/A 1 set-u TRUE 0 25]
0-40 [Hand on]-knapp p& LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-41 [Off]-knapp p& LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-42 [Auto on]-knapp pd LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-43  [Reset]-knapp pa LCP null All set-ups TRUE = Uint8
0-44 [Off/Reset] Key on LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-45 [Drive Bypass] Key on LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-50 LCP-kopiering [0] Ingen kopiering All set-ups FALSE - Uint8
0-51 Menykopierin [0] Ingen kopierin All set-ups FALSE - Uint8
0-60 Huvudmenyldésenord 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 Atkomst till huvudmeny utan I6senord [0] Full dtkomst 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 Snabbmenylésenord 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 Atkomst till snabbmeny utan I6senord [0] Full dtkomst 1 set-up TRUE = Uint8
0-67 Losenordsskyddad &tkomst till bussar 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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4.1.2 1-** Last/motor

Deanfitt

4 Parameterlistor

Para- Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Endast Andraunder Omvand-  Typ
me- FC 302 drift lingsindex

ternr.

1-00 Konfigurationslage null All set-ups TRUE - Uint8
1-01  Motorstyrningsprincip null All set-ups FALSE = Uint8
1-02  Flux motordterkopplingskalla [1] 24V-pulsgivare All set-ups X FALSE - Uint8
1-03 Momentegenskaper [0] Konstant moment All set-ups TRUE = Uint8
1-04 Overbelastningslage [0] Hogt moment All set-ups FALSE - Uint8
1-05 Konfiguration i lokalt lage [2] Som konf.lage P.1-00 All set-ups TRUE = Uint8
1-06  Clockwise Direction 0] Normal All set-ups FALSE - Uint8
1-10  Motorkonstruktion [0] Asynkront All set-ups FALSE - Uint8
1-2*Motordata
1-20  Motoreffekt [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21  Motoreffekt [HK] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22  Motorspdnning ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-23  Motorfrekvens ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-24  Motorstrom ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 Nominellt motorvarvtal ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-26 Markmoment motor ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32
1-29  Automatisk motoranpassning (AMA 0] Av All set-ups FALSE - Uint8
1-30 Statorresistans (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31 Rotorresistans (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-33  Stator Lack Reaktans (X1) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-34 Rotorlackagereaktans (X2) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35 Huvudreaktans (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36  Jarnforlustmotsténd (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-37 Induktans for d-axel (Ld) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Int32
1-39 Motorpoler ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint8
1-40 Mot-EMK vid 1000 RPM ExpressionLimit All set-ups X FALSE 0 Uint16
1-41  Motorvinkel, fiirski'utninﬁ 0 N/A All set-uis FALSE 0 Int16
1-50 Motormagnetisering vid nollvarvtal 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51  Min. varvtal normal magnetiser. [v/m] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52  Min. varvtal normal magnetiser. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-53  Frekvens byte styrmodell ExpressionLimit All set-ups X FALSE -1 Uint16
1-54  Voltage reduction in fieldweakening oV All set-ups FALSE 0 Uint8
1-55  U/f-férhdllande-U ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-56  U/f-forhdllande-F ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-58 Flystart Test Pulses Current 30 % All set-ups FALSE 0 Uint16
1-59 Flistart Test Pulses Freiuenci 200 % All set-uis FALSE 0 Uint16
1-60 Belastningskomp. vid 13gt varvtal 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-61 Belastningskomp. vid hogt varvtal 100 % All set-ups TRUE 0 Intl6
1-62  Efterslapningskomp. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
1-63  Efterslapningskomp., tidskonstant ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64 Resonansdd@mpning 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65 Resonansdampning, tidskonstant 5ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-66  Min. strém vid 13gt varvtal 100 % All set-ups X TRUE 0 Uint8
1-67 Belastn.typ [0] Passiv belastning All set-ups X TRUE - Uint8
1-68  Minimum troghet ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-69 Maximum tréghet ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-71  Startfordr. 0.0s All set-ups TRUE -1 Uint8
1-72  Startfunktion [2] Utrulining/fordr.tid All set-ups TRUE = Uint8
1-73  Flygande start [0] Inaktiverad All set-ups FALSE - Uint8
1-74  Startvarvtal [rpm] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-75  Startvarvtal [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-76  Startstrom 0.00A All set-ups TRUE -2 Uint32
1-80  Funktion vid stopp [0] Utrullning All set-ups TRUE - Uint8
1-81  Min. varvtal for funktion v. stopp [v/m] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82  Min. varvtal fér funktion v. stopp [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-83  Funktion for precisionsstopp [0] Precisionsrampstopp All set-ups FALSE - Uint8
1-84  Precisionsstopp, réaknarvarde 100000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
1-85 Precisionsstopp, varvtalskomp.fordr. 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-90 Termiskt motorskydd [0] Inget skydd All set-ups TRUE - Uint8
1-91 Extern motorflakt [0] Nej All set-ups TRUE = uint16
1-93 Termistorresurs [0] Inget All set-ups TRUE - Uint8
1-95 KTY-sensortyp [0] KTY-sensor 1 All set-ups X TRUE = Uint8
1-96  KTY-termistorresurs [0] Inget All set-ups X TRUE - Uint8
1-97 KTY-gransvardesnivd 80 °C 1 set-up X TRUE 100 Intl6
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4 Parameterlistor

4.1.3 2-** Bromsar

Deanfitt

FC300 Programmeringshandbok

Para- Parameterbeskrivning
me-
ternr.

2-00 DC-hallstrom

2-01 DC-bromsstrém

2-02  DC-bromstid

2-03 DC-broms, inkoppl.varvtal
2-04 DC-broms, inkoppl.varvtal [Hz]
2-05 Maximireferens

2-10  Bromsfunktion

2-11  Bromsmotst&nd (ohm)
2-12  Bromseffektgrans (kW)
2-13  Bromseffektdvervakning
2-15  Bromskontroll

2-16 AC-broms max. strom
2-17  Overspanningsstyrning
2-18  Bromskontrollsvillkor
2-19  Over-voltage Gain

2-20  Frikoppla broms, strom
2-21  Aktivera bromsvarvtal [v/m]
2-22  Aktivera bromsvarvtal [Hz]
2-23  Aktivera bromsférdrojning
2-24  Stoppfordrojning

2-25 Bromsfrikopplingstid

2-26 Momentref

2-27 Momentramptid

2-28 Extra forstarkningsfaktor

Standardvéarde 4-meny
50 % All set-ups
50 % All set-ups
10.0 s All set-ups
ExpressionLimit All set-ups
ExpressionLimit All set-ups
MaxReference (P303 All set-ups
null All set-ups
ExpressionLimit All set-ups
ExpressionLimit All set-ups
[0] Av All set-ups
[0] Av All set-ups
100.0 % All set-ups
[0] Inaktiverat All set-ups
[0] Vid start All set-ups
100 % All set-ups
ImaxVLT (P1637) All set-ups
ExpressionLimit All set-ups
ExpressionLimit All set-ups
0.0s All set-ups
0.0s All set-ups
0.20 s All set-ups
0.00 % All set-ups
0.2s All set-ups
1.00 N/A All set-ups

Endast
FC 302

Andra under Omvand-

drift

TRUE
TRUE
TRUE
TRUE
TRUE
TRUE

lingsindex

0

0

-1
67
-1
=5

A=Y=

0

-2
67
-1
-1
-1
-2
-2
-1
-2

Typ

Uint8
Uint16
Uint16
Uint16
Uint16

Int32

uint8
Uint16
Uint32
Uint8
uint8
Uint32
uint8
Uint8
Uint16

Uint32
Uint16
Uint16
Uint8
Uint8
Uint16
Int16
Uint8
Uint16
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FC300 Programmeringshandbok

4.1.4 3-** Referens / Ramper

Deanfitt

4 Parameterlistor

Para- Parameterbeskrivning
me-
ternr.

3-00 Referensomréde

3-01 Enhet for referens/aterkoppling
3-02 Minimireferens

3-03 Maximireferens

3-04 Referensfunktion

3-10 Forinstalld referens

3-11 Joggvarvtal [Hz]

3-12  Oka/minska-virde

3-13 Referensplats

3-14 Forinstalld relativ referens
3-15 Referensresurs 1

3-16 Referensresurs 2

3-17 Referensresurs 3

3-18 Relativ skalningsreferensresurs
3-19 Joggvarvtal [v/m]

3-40 Ramp 1, typ

3-41 Ramp 1, uppramptid

3-42 Ramp 1, nedramptid

3-45 Ramp 1 S-ramp forh. vid acc.start
3-46 Ramp 1 S-ramp férh. vid acc.slut
3-47 Ramp 1 S-ramp forh vid retard. start
3-48 Ramp 1 S-ramp férh vid retard. slut

3-50 Ramp 2, typ

3-51 Ramp 2, uppramptid

3-52  Ramp 2, nedramptid

3-55 Ramp 2 S-ramp forh vid acc. start
3-56 Ramp 2 S-ramp forh vid acc. slut
3-57 Ramp 2 S-ramp forh vid retard. start
3-58 Ramp 2 S-ramp férh vid retard. slut

3-60 Ramp 3, typ

3-61 Ramp 3, uppramptid

3-62 Ramp 3, nedramptid

3-65 Ramp 3 S-ramp forh vid acc. start
3-66 Ramp 3 S-ramp forh vid acc. slut
3-67 Ramp 3 S-ramp forh vid retard. start
3-68 Ramp 3 S-ramp férh vid retard. slut

3-70 Ramp 4, typ

3-71 Ramp 4, uppramptid

3-72  Ramp 4, nedramptid

3-75 Ramp 4 S-ramp forh vid acc. start
3-76  Ramp 4 S-ramp forh vid acc. slut
3-77 Ramp 4 S-ramp forh vid retard. start
3-78 Ramp 4 S-ramp férh vid retard. slut

3-80 Jogg, ramptid

3-81 Snabbstopp, ramptid

3-82  Snabbstopp, ramptyp

3-83 Snabbstp S-rampforh v decel. start
3-84 Snabbstp S-rampforh v decel. slut

3-90 Stegstorlek

3-91 Ramptid

3-92  Effektdterstélining
3-93 Maximigrans

3-94 Minimigrans

3-95 Rampfordrdjning

Standardvarde 4-meny Endast Andraunder Omvand-  Typ
FC 302 drift lingsindex

null All set-ups TRUE - Uint8

null All set-ups TRUE - Uint8
ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32

0] Summa All set-ups TRUE - Uint8

0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16

[0] Lankat till Hand/Auto All set-ups TRUE - Uint8
0.00 % All set-ups TRUE -2 Int32

null All set-ups TRUE - Uint8

null All set-ups TRUE - Uint8

null All set-ups TRUE - Uint8

[0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

[0] Linjar All set-ups TRUE - Uint8
ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32

50 % All set-ups TRUE 0 Uint8

50 % All set-ups TRUE 0 Uint8

50 % All set-ups TRUE 0 Uint8

i i 50 % All set-uis TRUE 0 Uint8
[0] Linjar All set-ups TRUE - Uint8
ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32

50 % All set-ups TRUE 0 Uint8

50 % All set-ups TRUE 0 Uint8

50 % All set-ups TRUE 0 Uint8

i E 50 % All set-uEs TRUE 0 Uint8
[0] Linjar All set-ups TRUE - Uint8
ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32

50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
i i 50 % All set-uis TRUE 0 Uint8
[0] Linjar All set-ups TRUE - Uint8
ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
i E 50 % All set-uEs TRUE 0 Uint8
ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
[0] Linjar All set-ups TRUE - Uint8
50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
i i 50 % All set-uis TRUE 0 Uint8
0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
[0] Av All set-ups TRUE - Uint8
100 % All set-ups TRUE 0 Intl6
-100 % All set-ups TRUE 0 Int16
ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD
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4 Parameterlistor

4.1.5 4-** Granser/Varningar

Deanfitt

FC300 Programmeringshandbok

Para- Parameterbeskrivning Standardvéarde 4-meny Endast Andraunder Omvand-  Typ
me- FC 302 drift lingsindex
ternr.
4-10 Motorvarvtal, riktning null All set-ups FALSE - Uint8
4-11 Motorvarvtal, nedre grans [rpm] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12  Motorvarvtal, nedre grans [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-13  Motorvarvtal, 6vre grans [rpm] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14  Motorvarvtal, 6vre grans [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16 Momentgrans, motordrift ExpressionLimit All set-ups TRUE =il Uint16
4-17 Momentgrans, generatordrift 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 Strombegransning ExpressionLimit All set-ups TRUE =il Uint32
4-19 Max. utfrekvens 132.0 Hz All set-uis FALSE -1 Uint16
4-20 Gransfaktorkalla, moment [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
4-21 Gransfaktorkalla, varvtal [0] Inﬁen funktion All set-uis TRUE - Uint8
4-30 Funktion fér motordterk.bortfall [2] Tripp All set-ups TRUE - Uint8
4-31 Motordterk.varvtal, fel 300 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-32  Timeout for motordterk.bortfall 0.05s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-34  Spérningsfelsfunktion null All set-ups TRUE - Uint8
4-35  Pulsgivarbortfall 10 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-36  Sparningsfel, tidsgrans 1.00s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-37  Spérningsfelsrampning 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-38  Sparningsfel, ramptidsgrans 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-39 Siérninisfel efter iulsiivarbortfall 5.00 s All set-uis TRUE -2 Uint16
4-50 Varning, svag strom 0.00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51 Varning, stark strom ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52  Varning, lagt varvtal 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
outputSpeedHighLimit
4-53  Varning, hogt varvtal (P413) All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54  Varning |8g referens -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55 Varning hog referens 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
-999999.999 Reference-
4-56 Varning 18g aterkoppling FeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
999999.999 ReferenceFeed-
4-57 Varning hog terkoppling backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58 Motorfasfunktion saknas null All set-uEs TRUE - Uint8
4-60 Forbikoppla varvtal frén [v/m] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61 Forbikoppla varvtal frén [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62  Forbikoppla varvtal till [v/m] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63 Forbikoppla varvtal till [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE =il Uint16
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FC300 Programmeringshandbok M 4 Parameterlistor

4.1.6 5-** Digital I/O

Para- Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Endast Andraunder Omvand-  Typ
me- FC 302 drift lingsindex
ternr.
5-00 Digitalt I/O-lage [0] PNP All set-ups FALSE - Uint8
5-01 Plint 27, funktion [0] Ingé8ng All set-ups TRUE - Uint8
5-02 Plint 29i funktion 0 Iniéni All set-uis X TRUE - Uint8
5-10 Plint 18, digital ingdng null All set-ups TRUE - Uint8
5-11 Plint 19, digital ingdng null All set-ups TRUE - Uint8
5-12  Plint 27, digital ingdng null All set-ups TRUE - Uint8
5-13  Plint 29, digital ingdng null All set-ups X TRUE - Uint8
5-14 Plint 32, digital ingdng null All set-ups TRUE - Uint8
5-15 Plint 33, digital ingdng null All set-ups TRUE - Uint8
5-16  Plint X30/2, digital ingéng null All set-ups TRUE - Uint8
5-17 Plint X30/3, digital ingéng null All set-ups TRUE - Uint8
5-18 Plint X30/4, digital ingéng null All set-ups TRUE - Uint8
5-19 Plint 37 Sakerhetsstopp [1] Sakerhetsstoppslarm 1 set-up TRUE - Uint8
5-20 Plint X46/1, digital ingéng [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-21 Plint X46/3, digital ingéng [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-22  Plint X46/5, digital ingéng [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-23 Plint X46/7, digital ingéng [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-24  Plint X46/9, digital ingéng [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-25 Plint X46/11, digital ingéng [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-26  Plint X46/13, diclqital inﬁéni [0] Incl;en funktion All set-uEs TRUE - Uint8
5-30 Plint 27, digital utgéng null All set-ups TRUE - Uint8
5-31 Plint 29, digital utgéng null All set-ups X TRUE - Uint8
5-32  Plint X30/6, digital utgdng null All set-ups TRUE - Uint8
5-33 Plint X30/7i diiital utiéni null All set-uis TRUE = Uint8
5-40 Funktionsreld null All set-ups TRUE - Uint8
5-41  Till-fordr., rela 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42  Fran-fordr., rela 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-50 Plint 29, I4g frekvens 100 Hz All set-ups X TRUE 0 Uint32
5-51 Plint 29, hég frekvens 100 Hz All set-ups X TRUE 0 Uint32
0.000 ReferenceFeedbackU-
5-52  Plint 29, I8gt ref./aterkopplingsvarde nit All set-ups X TRUE -3 Int32
5-53  Plint 29, hogt ref./aterkopplingsvarde ExpressionLimit All set-ups X TRUE -3 Int32
5-54  Pulsfilter, tidskonstant nr 29 100 ms All set-ups X FALSE -3 Uint16
5-55  Plint 33, I8g frekvens 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-56 Plint 33, hdg frekvens 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
0.000 ReferenceFeedbackU-
5-57 Plint 33, 1&gt ref./aterkopplingsvérde nit All set-ups TRUE -3 Int32
5-58 Plint 33, hogt ref./&terkopplingsvirde ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
5-59 Pulsﬁlteri tidskonstant nr 33 100 ms All set-uis FALSE = Uint16
5-60 Plint 27, pulsutg&ngsvariabel null All set-ups TRUE - Uint8
5-62 Pulsutgéng, maxfrekv. nr 27 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 Plint 29, pulsutgéngsvariabel null All set-ups X TRUE - Uint8
5-65 Pulsutgdng, maxfrekv. nr 29 ExpressionLimit All set-ups X TRUE 0 Uint32
5-66 Plint X30/6, pulsutg&ngsvariabel null All set-ups TRUE - Uint8
5-68 Pulsutgdng, maxfrekv. nr X30/6 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-70 Plint 32/33 pulser per varv 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
5-71  Plint 32/33, pulsgivarriktnin 0] Medurs All set-ups FALSE = Uint8
5-90 Busstyrning, digital & rela 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93  Pulsutg. 27, busstyrning 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-94  Pulsutg. 27, forinstalld timeout 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-95 Pulsutg. 29, busstyrning 0.00 % All set-ups X TRUE -2 N2
5-96 Pulsutg. 29, forinstalld timeout 0.00 % 1 set-up X TRUE -2 Uint16
5-97 Pulsutg. #X30/6, busstyrning 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-98 Pulsutg. #X30/6, forinst. timeout 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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4 Parameterlistor

4.1.7 6-** Analog I/0

Deanfitt

FC300 Programmeringshandbok

Para- Parameterbeskrivning
me-
ternr.

6-00 Spann.for. 0, tidsgréns
6-01 Spann.for. 0, tidsg.funktion

6-10 Plint 53, 1&g spanning

6-11  Plint 53, hdg spanning

6-12  Plint 53, svag strom

6-13  Plint 53, stark strém

6-14 Plint 53, l3gt ref./&terkopplingsvérde
6-15  Plint 53, hogt ref./8terkopplingsvérde
6-16 Plint 53, tidskonstant for filter

6-20 Plint 54, 18g spanning

6-21  Plint 54, hdg spanning

6-22 Plint 54, svag strom

6-23  Plint 54, stark strém

6-24 Plint 54, 18gt ref./8terkopplingsvirde
6-25 Plint 54, hogt ref./aterkopplingsvérde

6-30 Plint X30/11, 18g spanning

6-31 Plint X30/11, hdg spanning

6-34 Plint X30/11, 13gt ref./8terk.vérde

6-35 Plint X30/11, hogt ref./&terk.varde
6-36 Plint X30/11, tidskonstant for filter

6-40 Plint X30/12, 1&g spanning

6-41 Plint X30/12, hég spanning

6-44  Plint X30/12, 1&gt ref./aterk.vérde

6-45  Plint X30/12, hogt ref./terk.véarde
6-46  Plint X30/12, tidskonstant for filter

6-50 Plint 42, utgdng

6-51 Plint 42, utgdng min-skala

6-52  Plint 42, utgdng max-skala

6-53  Plint 42, busstyrning for utgéng
6-54 Plint 42, forinst. timeout for utgéng

6-60 Plint X30/8, utgéng
6-61 Plint X30/8, min-skala
6-62 Plint X30/8, max-skala
6-63 Plint X30/8, busstyrning

6-70 Plint X45/1, utgdng

6-71  Plint X45/1, min skala

6-72  Plint X45/1, max skala

6-73  Plint X45/1, busstyrning

6-74  Plint X45/1, férinst. timeout for utgén

6-80 Plint X45/3, utgéng

6-81  Plint X45/3, min skala

6-82  Plint X45/3, max skala

6-83  Plint X45/3, busstyrning

6-84  Plint X45/3, forinst. timeout f utg

6-26  Plint 54, tidskonstant for filter 0.001s All set-uis TRUE -3 Uint16

0.07V All set-ups TRUE -2 Int16
10.00 V All set-ups TRUE -2 Intl6
0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
0.07V All set-ups TRUE -2 Int16
10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
null All set-ups TRUE - Uint8
0.00 % All set-ups TRUE -2 Intl6
100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-55 Plint 42, Utiﬁnisﬁlter [0] OFF 1 set-ui TRUE - Uint8
null All set-ups TRUE - Uint8
0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-64  Plint X30/8, forinst. timeout for utiéni 0.00 % 1 set-ui TRUE -2 Uint16
null All set-ups TRUE - Uint8
0.00 % All set-ups TRUE -2 Intl6
100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
0.00 % 1 set-u TRUE -2 Uint16
null All set-ups TRUE - Uint8
0.00 % All set-ups TRUE -2 Intl6
100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

Standardvéarde 4-meny Endast Andraunder Omvand-  Typ
FC 302 drift lingsindex

10s All set-ups TRUE 0 Uint8

0] Av All set-ups TRUE = Uint8

0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16

10.00 V All set-ups TRUE -2 Intl6

0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16

20.00 mA All set-ups TRUE -5 Intl6

0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16

0.07V All set-ups TRUE -2 Int16

10.00 V All set-ups TRUE -2 Intl6

0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16

20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16

0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
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FC300 Programmeringshandbok M 4 Parameterlistor

4.1.8 7-** Regulatorer

Para- Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Endast Andraunder Omvand-  Typ
me- FC 302 drift lingsindex
ternr.
7-00 Varvtal PID-8terkopplingskalla null All set-ups FALSE - Uint8
7-02  Varvtal, prop. PID-férstarkning ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
7-03  Varvtal, PID-integraltid ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
7-04 Varvtal, PID-derivatatid ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
7-05 Varvtal, PID-diff.forstarkn.grans 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-06 Varvtal, PID-ldgpassfiltertid ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
7-07 Varvtalsdterkoppling utvéxling 1.0000 N/A All set-ups FALSE -4 Uint32
7-08 Varvtal, PID-frammatningsfaktor 0 % All set-ups FALSE 0 Uint16
7-12  Moment, PI-proportionell férstarkning 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
7-13  Moment, PI-integraltid 0.020 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-20  Processregl. m. 1 dterk.signal [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
7-22 Processreil. m. 2 éterk.siinaler 0 Inien funktion All set-uis TRUE = Uint8
7-30 Norm./inv. regl. av process-PID [0] Normalt All set-ups TRUE - Uint8
7-31  Anti-windup for process-PID [1]1P8 All set-ups TRUE - Uint8
7-32  Regulatorstartvérde for process-PID 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
7-33  Prop. forst. for process-PID 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-34 I-tid for process-PID 10000.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-35 D-tid for process-PID 0.00s All set-ups TRUE -2 Uint16
7-36  Process-PID forst.grans for diff. 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-38 Feed forward faktor for process-PID 0% All set-ups TRUE 0 Uint16
7-39 Inom referens bandbredd 5 % All set-uis TRUE 0 Uint8
7-40  Process PID I-part, dterstallining [0] Nej All set-ups TRUE - Uint8
7-41  Process PID, utgdng neg. bygling -100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-42  Process PID, utgdng pos. bygling 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-43  Process-PID, skalforstark. vid min. ref. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-44  Process-PID, skalforstark. vid max. ref. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-45  Proc-PID Feed Fwd [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
Process PID Feed Fwd normal/inverterad
7-46  styrning [0] Normalt All set-ups TRUE - Uint8
7-49  Process PID, utiéni normal/inv sirnini 0] Normalt All set-uis TRUE - Uint8
7-50 Process-PID, utékad PID [1] Aktiverad All set-ups TRUE - Uint8
7-51  Prop. forst. for process-PID Feed Fwd 1.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-52  Feed forward uppr. f proc-PID 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-53 Feed forward nedr. f proc-PID 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-56  Process PID Ref. Filtertid 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-57  Process PID Fb. Filtertid 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
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Deanfitt

FC300 Programmeringshandbok

Para- Parameterbeskrivning Standardvéarde 4-meny Endast Andraunder Omvand-  Typ
me- FC 302 drift lingsindex

ternr.

8-01 Styrplats [0] Digital och styrord All set-ups TRUE - Uint8
8-02 Kalla for styrord null All set-ups TRUE = Uint8
8-03 Tidsgrans for styrord 1.0s 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 Tidsgransfunktion for styrord null 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 Funktion vid End-of-timeout [1] Ateruppta meny 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 Aterstall tidsgrans for styrord [0] Aterstall inte All set-ups TRUE - uints
8-07 Diagnos-trigger [0] Inaktivera 2 set-ups TRUE - Uint8
8-08 Readout Filterini null All set-uis TRUE = Uint8
8-10  Profil for styrord [0] FC-profil All set-ups TRUE - Uint8
8-13  Konfigurerbart statusord, STW null All set-ups TRUE - Uint8
8-14 Konﬁﬁurerbart sirord CTW [1] Profilstandard All set-uEs TRUE - Uint8
8-30 Protokoll [0] FC 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 Adress 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 FC-port, baudhast. null 1 set-up TRUE - Uint8
8-33 Paritet/stoppbitar [0] J@mn par., 1 stoppbit 1 set-up TRUE = Uint8
8-34 Estimated cycle time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
8-35 Min. svarsfordrdjning 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint16
8-36 Max. svarsfordréjning ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 Max fordr. mellan bﬁe ExiressionLimit 1 set-ui TRUE -5 Uint16
8-40 Telegramval [1] Standardtelegram 1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-41 Parameters for signals 0 All set-ups FALSE - Uint16
8-42  PCD write configuration ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
8-43 PCD read conﬁﬁuration ExiressionLimit All set-uis TRUE - Uint16
8-50 Valj utrullning [3] Logiskt ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-51 Valj snabbstopp [3] Logiskt ELLER All set-ups TRUE = Uint8
8-52  Valj DC-broms [3] Logiskt ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-53 Valj start [3] Logiskt ELLER All set-ups TRUE = Uint8
8-54 Valj reversering [3] Logiskt ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-55 Menyval [3] Logiskt ELLER All set-ups TRUE = Uint8
8-56  Valj forinstalld referens [3] Logiskt ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-57 Profidrive OFF2 Select [3] Logiskt ELLER All set-ups TRUE = Uint8
8-58 Profidrive OFF3 Select 3] Logiskt ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-80 Bussmedd.antal 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81 Bussfelsantal 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82 Slavmeddelanden mottagna 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83 Slavfelsantal 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-90 Bussjogg 1, varvtal 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-91 Bussjogg 2, varvtal 200 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
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4.1.10 9-** Profibus

Para- Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Endast Andraunder Omvand-  Typ
me- FC 302 drift lingsindex
ternr.
9-00 Referenspunkt 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-07 Faktiskt varde 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-15 PCD, skrivkonfiguration ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-16 PCD, laskonfiguration ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18 Nodadress 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-22 Telegramval [100] None 1 set-up TRUE - Uint8
9-23  Parametrar for signaler 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27 Parameterredigering [1] Aktiverad 2 set-ups FALSE - Uint16
9-28 Processreglering [1] Aktivera cykl. Mast. 2 set-ups FALSE - Uint8
9-44  Raknare for felmeddelanden 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45  Felkod 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47  Felnummer 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52 Raéknare for felsituationer 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53  Profibus-varningsord 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-63 Faktisk baudhast. [255] Baudhastighet saknas  All set-ups TRUE - Uint8
9-64 Identifiering av enhet 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
OctStr[
9-65  Profilnummer 0 N/A All set-ups TRUE 0 2]
9-67 Styrord 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-68 Statusord 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-71 Spara datavarden [0] Av All set-ups TRUE - Uint8
9-72  Aterstall enhet [0] Ingen dtgard 1 set-up FALSE - Uint8
9-75 DO Identification 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-80 Definierade parametrar (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81 Definierade parametrar (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 Definierade parametrar (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83 Definierade parametrar (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-84 Definierade parametrar (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 Andrade parametrar (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91 Andrade parametrar (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 Andrade parametrar (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93 Andrade parametrar (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 Andrade parametrar (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-99 Profibus, revisionsraknare 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint1l6

4.1.11 10-** CAN-faltbuss

Para- Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Endast Andraunder Omvand-  Typ
me- FC 302 drift lingsindex

ternr.

10-0* Gemensamma inst.

10-00 CAN-protokoll null 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 Valj baudhastighet null 2 set-ups TRUE - Uint8
10-02 MAC-ID ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-05 Avlasning Sandfel, raknare 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 Avlasning Mottag.fel, raknare 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-07 Avlasning Buss av, raknare 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-1* DeviceNet

10-10 Valj processdatatyp null All set-ups TRUE - Uint8
10-11 Skriv processdatakonfig, ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-12 L&s processdatakonfig. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-13 Varningsparameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-14 Natreferens [0] Av 2 set-ups TRUE - Uint8
10-15 Natstyrning [0] Av 2 set-ups TRUE - Uint8
10-2* COS-filter

10-20 COSfilter 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 COS-filter 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 COSfilter 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-23 COS-filter 4 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-3* Parameterdtkomst

10-30 Array-index 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-31 Lagra datavdrden [0] Av All set-ups TRUE - Uint8
10-32 Devicenet-revision ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
10-33 Lagra alltid [0] Av 1 set-up TRUE - Uint8
10-34 DeviceNet-produktkod ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
10-39 Devicenet, F-parametrar 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
10-5* CANopen

10-50 Skriv processdatakonfig. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-51 Las processdatakonfig. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
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4.1.12 12-** Ethernet

Para- Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Endast Andra under Omvand- Typ
me- FC 302 drift lingsindex
ternr.
12-0* IP-instdllningar
12-00 IP-adresstilldelning null 2 set-ups TRUE - Uint8
12-01 IP-adress 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-02 Subnatmask 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-03 Standard-gateway 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-04 DHCP-server 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 OctStr[4]
12-05 Lease forfaller ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
12-06 Namnservrar 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-07 Domannamn 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[48]
12-08 Vardnamn 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[48]
12-09 Fysisk adress 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[17]
12-1* Ethernet-lénkpar.
12-10 Lankstatus [0] Ingen lank 1 set-up TRUE - Uint8
12-11 Lankvaraktighet ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
12-12 Automatisk férhandling [1] P& 2 set-ups TRUE - Uint8
12-13 Lankhastighet [0] Ingen 2 set-ups TRUE - Uint8
12-14 Lank Duplex [1] Full Duplex 2 set-ups TRUE - Uint8
12-2* Bearbeta data
12-20 Kontrollinstans ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
12-21 Skriv processdatakonfig. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-22 Las processdatakonfig. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-28 Lagra datavarden [0] Av All set-ups TRUE - Uint8
12-29 Lagra alltid [0] Av 1 set-up TRUE - Uint8
12-3* EtherNet/IP
12-30 Varningsparameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-31 Natreferens [0] Av 2 set-ups TRUE - Uint8
12-32 Natstyrning [0] Av 2 set-ups TRUE - Uint8
12-33 CIP-revision ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
12-34 CIP-produktkod ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-35 EDS-parameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-37 COS start ej mojig timer 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-38 COS-filter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-4* Modbus TCP
12-40 Status Parameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-41 Slave Message Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-42 Slave Exception Message Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-8* Ovr. Ethernet-tjanster
12-80 FTP-server [0] Inaktiverad 2 set-ups TRUE - Uint8
12-81 HTTP-server [0] Inaktiverad 2 set-ups TRUE - Uint8
12-82 SMTP-tjanst [0] Inaktiverad 2 set-ups TRUE - Uint8
12-89 Transparent Socket Channel Port ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint16
12-9* Av. Ethernet-tjanster
12-90 Kabeldiagnostik [0] Inaktiverad 2 set-ups TRUE - Uint8
12-91 MDI-X [1] Aktiverad 2 set-ups TRUE - Uint8
12-92 IGMP-snooping [1] Aktiverad 2 set-ups TRUE = Uint8
12-93 Kabelldngdfel 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-94 Broadcast Storm-skydd -1% 2 set-ups TRUE 0 Int8
[0] Endast broad-
12-95 Broadcast Storm-filter cast 2 set-ups TRUE - Uint8
12-96 Port Mirroring [0] Disable 2 set-ups TRUE - Uint8
12-98 Granssnittsraknare 4000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-99 Mediardknare 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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4.1.13 13-** SL (Smart Logic)

Para- Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Endast Andraunder Omvand-  Typ
me- FC 302 drift lingsindex

ternr.

13-00 SL Controller-lage null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01 Starthandelse null 2 set-ups TRUE = Uint8
13-02 Stopphéandelse null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-03 Aterstall SLC ioi Aterstall inte SLC All set-uis TRUE - Uint8
13-10 Komparatoroperand null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-11 Komparatoroperator null 2 set-ups TRUE - Uint8

13-12 Komiaratorv'érde ExiressionLimit 2 set-uEs TRUE -3 Int32
13-20 SL Controller-timer ExiressionLimit 1 set-ui TRUE -3 TimD

13-40 Logisk regel, boolesk 1 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-41 Logisk regel, operator 1 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 Logisk regel, boolesk 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43 Logisk regel, operator 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44 Loiqisk rei;el, boolesk 3 null 2 set-uis TRUE - Uint8
13-51 SL Controller-villkor null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52 SL Controller-funktioner null 2 set-ups TRUE - Uint8
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4.1.14 14-** Specialfunktioner

Para- Parameterbeskrivning Standardvéarde 4-meny Endast Andraunder Omvand-  Typ
me- FC 302 drift lingsindex

ternr.

14-00 Switchmonster null All set-ups TRUE - Uint8
14-01 Switchfrekvens null All set-ups TRUE - Uint8
14-03 Overmodulering [1]On All set-ups FALSE - Uint8
14-04 PWM, brus [0] Av All set-ups TRUE = Uint8
14-06 Dead Time Compensation 1] P& All set-ups TRUE - Uint8
14-10 Néatfel [0] Ingen funktion All set-ups FALSE - Uint8
14-11 Natspanning vid natfel ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-12 Funktion vid natfel [0] Tripp All set-ups TRUE - Uint8
14-13 Natfel, stegfaktor 1.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
14-14 Kin. Backup Time Out 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-20 Aterstallningslage [0] Manuell 8terst. All set-ups TRUE - Uint8
14-21 Automatisk terstarttid 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 Driftlage [0] Normal drift All set-ups TRUE - Uint8
14-23 Typkodsinstallning null 2 set-ups FALSE - Uint8
14-24 Trippfordr. vid stromgrans 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-25 Trippfordr. vid mom.grans 60s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 Trippfoérdrojning vid vaxelriktarfel ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 Produktionsinst. [0] Ingen &tgérd All set-ups TRUE - Uint8
14-29 Servicekod 0 N/A All set-uis TRUE 0 Int32
14-30 Strémgransreg., prop. forstarkning 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 Strémgransreg., integrationstid 0.020 s All set-ups FALSE -3 Uint16
14-32 Strémgransreg., filtertid 1.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint16
14-35 Stoppskydd [1] Aktiverad All set-ups FALSE - Uint8
14-40 Var. moment, nivd 66 % All set-ups FALSE 0 Uint8
14-41 Minimal AEO-magnetisering ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-42 Minimal AEO-frekvens 10 Hz All set-ups TRUE 0 Uint8
14-43 Motorns cosfi ExiressionLimit All set-uis TRUE -2 Uint16
14-50 RFI-filter [1] P& 1 set-up X FALSE - Uint8
14-51 DC Link Compensation [1] P& 1 set-up TRUE - Uint8
14-52 Flaktstyrning [0] Auto All set-ups TRUE - Uint8
14-53 Flaktovervakning [1] Varning All set-ups TRUE - Uint8
14-55 Utgéngsfilter [0] Inget filter All set-ups FALSE - Uint8
14-56 Kapacitans, utgdngsfilter 2.0 uF All set-ups FALSE -7 Uint16
14-57 Induktans utgdngsfilter 7.000 mH All set-ups FALSE -6 Uint16
14-59 Faktiskt antal véxelriktare ExiressionLimit 1 set-ui X FALSE 0 Uint8
14-72 VLT-larmord 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-73 VLT-varningsord 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-74 VLT Utok. statusord 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-80 Tillval forsorijt via extern 24VDC [1] Ja 2 set-ups FALSE - Uint8
14-90 Felnivd null 1 set-up TRUE - Uint8

246 MG.33.M8.07 - VLT® &r ett registrerat varumérke som tillhér Danfoss



FC300 Programmeringshandbok M 4 Parameterlistor

4.1.15 15-** Driveinformation

Para- Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Endast Andra under  Omvandlingsin- Typ
me- FC 302 drift dex
ternr.
15-00 Drifttimmar Oh All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 Drifttid 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 kWh-réknare 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 Nattillslag 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 Overhettningar 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 Overspanningar 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 Aterstall kWh-raknare [0] Aterstall inte All set-ups TRUE - Uint8
15-07 Aterstall drifttidsraknare 0] Aterstall inte All set-ups TRUE = Uint8
15-10 Loggningskalla 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 Loggningsintervall ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 Trigg-villkor [0] Falskt 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 Loggningslage [0] Logga alltid 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 SEara fore trii;i 50 N/A 2 set-uEs TRUE 0 Uint8
15-20 Historiklogg: handelse 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-21 Historiklogg: varde 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-22 Historikloii: tid 0 ms All set-uis FALSE -3 Uint32
15-30 Fellogg: felkod 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-31 Fellogg: vérde 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 Fellogg: tid O0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-40 FC-typ 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 Effektdel 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 Spéanning 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 Programversion 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[5]
15-44 Bestdlld typkodstrang 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 Faktisk typkodstrang 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
Frekvensomf. bestallningsnum-
15-46 mer 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 Bestallningsnr for natkort 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 LCP-idnr 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 Program-ID, styrkort 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 Program-ID, nétkort 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 Frekvensomf. serienummer 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 Serienummer for natkort 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-59 CSIV Filename ExpressionLimit 1 set-u FALSE 0 VisStr[16
15-60 Tillval monterat 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 Programversion for tillval 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 Bestallningsnr for tillval 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-63 Serienr for tillval 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 Tillval for fack A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 Fack A Tillval SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 Tillval for fack B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 Fack B Tillval SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 Tillval for fack CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 Fack CO Tillval SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 Tillval for fack C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 Fack C1 Tillval SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-92 Definierade parametrar 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 Andrade parametrar 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 Drive identifiering 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 Parametermetadata 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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4.1.16 16-** Dataavlasningar

Para- Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Endast Andraunder Omvand-  Typ
me- FC 302 drift lingsindex
ternr.
16-0* Allman status
16-00 Styrord 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
0.000 ReferenceFeedbackU-
16-01 Referens [Enhet] nit All set-ups FALSE -3 Int32
16-02 Referens % 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-03 Statusord 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-05 Faktiskt huvudvarde [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-09 Anpassad avlasning 0.00 CustomReadoutUnit All set-ups FALSE -2 Int32
16-1* Motorstatus
16-10 Effekt [kW] 0.00 kW All set-ups FALSE 1 Int32
16-11 Effekt [hk] 0.00 hp All set-ups FALSE -2 Int32
16-12 Motorspanning 0.0V All set-ups FALSE -1 Uint16
16-13 Frekvens 0.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
16-14 Motorstrom 0.00 A All set-ups FALSE -2 Int32
16-15 Frekvens [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-16 Moment [Nm] 0.0 Nm All set-ups FALSE -1 Int16
16-17 Varvtal [v/m] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-18 Motor, termisk 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-19 KTY-sensortemperatur 0°C All set-ups FALSE 100 Int16
16-20 Motorvinkel 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-21 Torque [%] High Res. 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-22 Moment [%] 0 % All set-ups FALSE 0 Int16
16-25 Moment [Nm] Hog 0.0 Nm All set-ups FALSE -1 Int32
16-3* Drive status
16-30 DC-busspanning oV All set-ups FALSE 0 Uint16
16-32 Bromsenergi/s 0.000 kW All set-ups FALSE 0 Uint32
16-33 Bromsenergi/2 min 0.000 kW All set-ups FALSE 0 Uint32
16-34 Kylplattans temp. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 Vaxelriktare, termisk 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-36 Nominell strém, vaxelriktare ExpressionLimit All set-ups FALSE =) Uint32
16-37 Maximal strom, véxelriktare ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-38 SL Controller, status 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
16-39 Styrkortstemperatur 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 Loggbuffert full [0] Nej All set-ups TRUE - Uint8
VisStr[
16-41 LCP, nedre statusrad 0 N/A All set-ups TRUE 0 50]
16-49 Current Fault Source 0 N/A All set-ups X TRUE 0 Uint8
16-5* Ref. & dterk.
16-50 Extern referens 0.0 N/A All set-ups FALSE -1 Intl6
16-51 Pulsreferens 0.0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
0.000 ReferenceFeedbackU-
16-52 Aterkoppling [enhet] nit All set-ups FALSE -3 Int32
16-53 DigiPot-referens 0.00 N/A All set-ups FALSE -2 Intl6
16-6* Ingdngar & utgdngar
16-60 Digital ingdng 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-61 Plint 53, switchinstallning [0] Strom All set-ups FALSE - Uint8
16-62 Analog ingdng 53 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-63 Plint 54, switchinstéllning [0] Strom All set-ups FALSE - Uint8
16-64 Analog ingdng 54 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-65 Analog utgdng 42 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-66 Digital utgdng [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-67 Frekv.ingdng nr 29 [Hz] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
16-68 Frekv.ingdng nr 33 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-69 Pulsutgéng nr 27 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-70 Pulsutgdng nr 29 [Hz] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
16-71 Reldutgdng [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-72 Raknare A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 Raknare B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-74 Prec.stopp, rdknare 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-75 Analog in X30/11 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-76 Analog in X30/12 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-77 Analog ut X30/8 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-78 Analog ut X45/1 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-79 Analog ut X45/3 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-8* Faltbuss & FC-port
16-80 Faltbuss, CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-82 Faltbuss, REF 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-84 Komm.tillval, STW 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-85 FC-port, CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86 FC-port, REF 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
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4 Parameterlistor

Para- Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Endast
me- FC 302
ternr.

16-90 Larmord 0 N/A All set-ups

16-91 Larmord 2 0 N/A All set-ups

16-92 Varningsord 0 N/A All set-ups

16-93 Varningsord 2 0 N/A All set-ups

16-94 Utok. statusord 0 N/A All set-ups

Andraunder Omvand-  Typ

drift

FALSE
FALSE
FALSE
FALSE
FALSE

lingsindex
0 Uint32
0 Uint32
0 Uint32
0 Uint32
0 Uint32

4.1.17 17-** Motordterk.tillval

Para- Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Endast
me- FC 302
ternr.

17-10 Signaltyp [1] TTL (5V, RS422) All set-ups

17-11 Uppldsning (PPR 1024 N/A All set-ups

17-20 Protokollval [0] Inget All set-ups

17-21 Upplésning (positioner/varv) ExpressionLimit All set-ups

17-24 SSI-datalangd 13 N/A All set-ups

17-25 Klockfrekvens ExpressionLimit All set-ups

17-26 SSI-dataformat [0] Graykod All set-ups

17-34 HIPERFACE-baudhastighet 4] 9 600 All set-ups

17-50 Poler 2 N/A 1 set-up

17-51 Ing8ngsspanning 7.0V 1 set-up

17-52 Ingdngsfrekvens 10.0 kHz 1 set-up

17-53 Transformationsforhllande 0.5 N/A 1 set-up

17-56 Encoder Sim. Resolution [0] Disabled 1 set-up

17-59 Uppldsargranssnitt 0] Inaktiverad All set-ups

17-60 Positiv pulsgivarriktning [0] Medurs All set-ups

17-61 Pulsgivarsignal, évervakning [1] Varning All set-ups

Andraunder Omvand-  Typ

drift

FALSE
FALSE

FALSE
FALSE
FALSE
FALSE
FALSE
FALSE

FALSE
FALSE
FALSE
FALSE
FALSE
FALSE

FALSE
TRUE

lingsindex

- Uint8
0 Uint16

Uint8
Uint32
Uint8
Uint16
Uint8
- Uint8

T WwWo o

0 Uint8
-1 Uint8
2 Uint8
-1 Uint8
- Uint8
- Uint8

- Uint8
- Uint8

4.1.18 18-** Data Readouts 2

Para- Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Endast Andraunder Omvand-  Typ
me- FC 302 drift lingsindex

ternr.

18-3* Analog Readouts

18-36 Analog Input X48/2 [mA] 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
18-37 Temp. Input X48/4 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-38 Temp. Input X48/7 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-39 Temp. Input X48/10 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-6* Inputs & Outputs 2

18-60 Digital Input 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
18-90 PID-avldsningar

18-90 Process PID-fel 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-91 Process-PID-utgdng 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-92 Process-PID, byglad utgéng 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-93 Forst. skalad utfrekvens for process-PID 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
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4.1.19 30-** Special Features

Para- Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Endast Andraunder Omvand-  Typ
me- FC 302 drift lingsindex

ternr.

30-0* Fadning

30-00 Fadningslage [0] Abs. frek., Abs. tid All set-ups FALSE - Uint8
30-01 Fadning, deltafrekvens [Hz] 5.0 Hz All set-ups TRUE =il Uint8
30-02 Fadning, deltafrekvens [%] 25 % All set-ups TRUE 0 Uint8
30-03 Fadning, deltafrek. skalningsresurs [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
30-04 Fadning, hoppfrekvens [Hz] 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-05 Fadning, hoppfrekvens [%] 0% All set-ups TRUE 0 Uint8
30-06 Fadning, hopptid ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
30-07 Fadning, sekvenstid 10.0 s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-08 Fadning, upp/nedtid 50s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-09 Fadning, slumpfunktion [0] Av All set-ups TRUE - Uint8
30-10 Fadningsférhéllande 1.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-11 F&dning, max. slumpfoérhéllande 10.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-12 F&dning, min. slumpforhallande 0.1 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-19 Fadning, deltafrek. skalad 0.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
30-2* Adv. Start Adjust

30-20 High Starting Torque Time [s] 0.00s All set-ups X TRUE -2 Uint8
30-21 High Starting Torque Current [%] 100.0 % All set-ups X TRUE -1 Uint32
30-22 Locked Rotor Protection [0] Av All set-ups X TRUE - Uint8
30-23 Locked Rotor Detection Time [s] 0.10s All set-ups X TRUE -2 Uint8
30-8* Kompatibilitet (I)

30-80 Induktans for d-axel (Ld) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -6 Int32
30-81 Bromsmotsténd (ohm) ExpressionLimit 1 set-up TRUE -2 Uint32
30-83 Varvtal, prop. PID-férstérkning ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
30-84 Prop. forst. for process-PID 0.100 N/A All set-ups TRUE -3 Uint16
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FC300 Programmeringshandbok

4.1.20 32-** MCO-grundinst.

Deanfitt

4 Parameterlistor

Para- Parameterbeskrivning
me-
ternr.

32-00 Inkrementell signaltyp

32-01 Inkrementell uppldsning

32-02 Absolut protokoll

32-03 Absolut upplésning

32-05 Dataldngd for absolut pulsgivare
32-06 Klockfrekvens for absolut pulsgivare
32-07 Klockgenerering for absolut pulsgivare
32-08 Kabellangd for absolut pulsgivare
32-09 Pulsgivarévervakning

32-10 Rotationsriktning

32-11 Namnare, anv.enhet

32-12 Taljare, anv.enhet

32-30 Inkrementell signaltyp

32-31 Inkrementell upplésning

32-32 Absolut protokoll

32-33 Absolut upplosning

32-35 Datalangd for absolut pulsgivare
32-36 Klockfrekvens for absolut pulsgivare
32-37 Klockgenerering for absolut pulsgivare
32-38 Kabelldngd for absolut pulsgivare
32-39 Pulsgivarévervakning

32-40 Pulsgivaravslutnin

32-50 Kalla, slav
32-51 MCO 302 Last Will

32-60 Proportionell faktor

32-61 Derivatafaktor

32-62 Integralfaktor

32-63 Gransvarde for integralsumma
32-64 PID-bandbredd

32-65 Hastighet, frammatning
32-66 Acceleration, frammatning
32-67 Max. tolerans for positionsfel
32-68 Reverseringsfunktion for slav
32-69 Samplingstid for PID-regulator
32-70 Soktid for profilgenerator
32-71 Storlek pa kontrollfénstret (aktivering)
32-72 Kont.fonsterstrl. (inakt.

32-80 Maximal hastighet (pulsgivare)
32-81 Kortaste ramp

32-82 Ramptyp

32-83 Hastighetsupplésning

32-84 Standardhastighet

32-85 Standardacceleration

32-90 Felsokningskalla

Standardvarde

[1] TTL (5V, RS422)
1024 N/A
[0] Inget
8192 N/A
25 N/A
262.000 kHz
[1] P&
0m
[0] OFF
[1] Ingen 8tgérd
1 N/A
1 N/A

[1] TTL (5V, RS422)

1024 N/A
[0] Inget
8192 N/A

25 N/A

262.000 kHz
[1]1 P4
0Om
[0] OFF
[1]1 P

[2] Pulsgivaruppldsning
1] Tri

30 N/A
0 N/A
0 N/A
1000 N/A
1000 N/A
0 N/A
0 N/A
20000 N/A
[0] Reversering tillten
1ms
1ms
0 N/A
0 N/A

1500 RPM
1.000 s
[0] Linjar
100 N/A
50 N/A
50 N/A

[0] Styrkort

4-meny

2 set-ups
2 set-ups
2 set-ups
2 set-ups
2 set-ups
2 set-ups
2 set-ups
2 set-ups
2 set-ups
2 set-ups
2 set-ups
2 set-ups

2 set-ups
2 set-ups
2 set-ups
2 set-ups
2 set-ups
2 set-ups
2 set-ups
2 set-ups
2 set-ups
2 set-ups

2 set-ups
2 set-ups

2 set-ups
2 set-ups
2 set-ups
2 set-ups
2 set-ups
2 set-ups
2 set-ups
2 set-ups
2 set-ups
2 set-ups
2 set-ups
2 set-ups
2 set-ups

2 set-ups
2 set-ups
2 set-ups
2 set-ups
2 set-ups
2 set-ups

2 set-ups

Endast
FC 302

Andra under Omvand-
drift lingsindex

TRUE
TRUE
TRUE
TRUE
TRUE
TRUE
TRUE
TRUE
TRUE
TRUE
TRUE
TRUE 0

[ =SB = M = N = M I = My ]

o

TRUE

-
-
Cc
m

1o o000 1 O

TRUE =

TRUE -
TRUE o

0
0
0
0
0
0
TRUE 0
0
=g}
-3
0
0

TRUE 67
TRUE =3
TRUE -
TRUE 0
TRUE 0
TRUE 0

TRUE -

Typ

Uint8
Uint32
Uint8
Uint32
Uint8
Uint32
Uint8
Uint16
Uint8
Uint8
Uint32
Uint32

uint8
Uint32
uint8
Uint32
uint8
Uint32
uint8
Uint16
uint8
Uint8

Uint8
Uint8

Uint32
Uint32
Uint32
Uint16
Uint16
Uint32
Uint32
Uint32
uint8
Uint16
uint8
Uint32
Uint32

Uint32
Uint32
Uint8
Uint32
Uint32
Uint32

Uint8
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4 Parameterlistor

4.1.21 33-** Av. MCO- inst.

Daofiti

FC300 Programmeringshandbok

Para- Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Endast Andraunder Omvand-  Typ
me- FC 302 drift lingsindex

ternr.

33-0* HOME-rorelse

33-00 Tvinga HOME [0] HOME e€j tvingat 2 set-ups TRUE - Uint8
33-01 Nollpunktsforskj. frAn HOME-pos. 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-02 Ramp for HOME-rorelse 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-03 Hastighet for HOME-rorelse 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-04 Funktion under HOME-rorelse [0] Revers. och index 2 set-ups TRUE - Uint8
33-1* Synkronisering

33-10 Synkroniseringsfaktor, master (M: S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-11 Synkroniseringsfaktor, slav (M: S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-12 Positionsforskjutning for synk. 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-13 Noggrannhet for positionssynk. 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-14 Relativ hastighetsgrans, slav 0 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
33-15 Markérnummer for master 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-16 Markérnummer for slav 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-17 Markéravstédnd, master 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-18 Markoravsténd, slav 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-19 Markortyp, master [0] Pulsgivare Z positiv 2 set-ups TRUE - Uint8
33-20 Markortyp, slav [0] Pulsgivare Z positiv 2 set-ups TRUE - Uint8
33-21 Markortolerans, master 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-22 Markortolerans, slav 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-23 Startfunktion for markorsynk. [0] Startfunktion 1 2 set-ups TRUE - Uint16
33-24 Markérnummer for fel 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-25 Markérnummer for klart 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-26 Hastighetsfilter 0 us 2 set-ups TRUE -6 Int32
33-27 Filtertid, forskjutning 0 ms 2 set-ups TRUE - Uint32
33-28 Markorfilterkonfiguration [0] Markorfilter 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-29 Filtertid for markorfilter 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int32
33-30 Maximal markdrkorrigering 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-31 Synkroniseringstyp [0] Standard 2 set-ups TRUE - Uint8
33-4* Granshantering

33-40 Funktion vid andlageskontakt [0] Anropa felhanterare 2 set-ups TRUE - Uint8
33-41 Negativt programandlage -500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-42 Positivt programandldage 500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-43 Negativt programandlage, aktivt [0] Inaktiv 2 set-ups TRUE - Uint8
33-44 Positivt programandldge, aktivt [0] Inaktiv 2 set-ups TRUE - Uint8
33-45 Tid i m&lomf. 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
33-46 Gransvéarde for m&lomf. 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-47 Storlek pd mélomf. 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-5* I/0-konfiguration

33-50 Plint X57/1, digital ingéng [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - uint8
33-51 Plint X57/2, digital ingéng [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-52 Plint X57/3, digital ingéng [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-53 Plint X57/4, digital ingéng [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-54 Plint X57/5, digital ingéng [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-55 Plint X57/6, digital ingéng [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-56 Plint X57/7, digital ingéng [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-57 Plint X57/8, digital ingéng [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-58 Plint X57/9, digital ingéng [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-59 Plint X57/10, digital ingéng [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-60 Plint X59/1- och X59/2-lage [1] Utgdng 2 set-ups FALSE - Uint8
33-61 Plint X59/1, digital ingéng [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-62 Plint X59/2, digital ingéng [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-63 Plint X59/1, digital utgéng [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-64 Plint X59/2, digital utgéng [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-65 Plint X59/3, digital utgéng [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-66 Plint X59/4, digital utgéng [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-67 Plint X59/5, digital utgéng [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-68 Plint X59/6, digital utgéng [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-69 Plint X59/7, digital utgéng [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-70 Plint X59/8, digital utgéng [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-8* Globala parametrar

33-80 Aktiverat programnummer -1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int8
33-81 Nattillslagstillstdnd [1] Motor till 2 set-ups TRUE - Uint8
33-82 Statustvervakning [1] P& 2 set-ups TRUE - Uint8
33-83 Funktion efter fel [0] Utrullning 2 set-ups TRUE - Uint8
33-84 Funktion efter Esc. [0] Kontrollerat stopp 2 set-ups TRUE - Uint8
33-85 MCO forsorijt via extern 24VDC [0] Nej 2 set-ups TRUE - Uint8
33-86 Plint vid larm [0] Reld 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-87 Plintstatus vid larm [0] Gor ingenting 2 set-ups TRUE - Uint8
33-88 Statusord vid larm 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
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FC300 Programmeringshandbok M 4 Parameterlistor

4.1.22 34-** MCO-dataavlasn.

Para- Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Endast Andraunder Omvand-  Typ
me- FC 302 drift lingsindex

ternr.

34-01 PCD 1 Skriv till MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-02 PCD 2 Skriv till MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-03 PCD 3 Skriv till MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-04 PCD 4 Skriv till MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-05 PCD 5 Skriv till MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-06 PCD 6 Skriv till MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-07 PCD 7 Skriv till MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-08 PCD 8 Skriv till MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-09 PCD 9 Skriv till MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-10 PCD 10 Skriv till MCO 0 N/A All set-uis TRUE 0 Uint16
34-21 PCD 1 Lés frdn MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-22 PCD 2 Las frdn MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-23 PCD 3 Lés frdn MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-24 PCD 4 Las fran MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-25 PCD 5 Lés frdn MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-26 PCD 6 Las fran MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-27 PCD 7 Lés frdn MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-28 PCD 8 Las fran MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-29 PCD 9 Lés frdn MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-30 PCD 10 Las frdn MCO 0 N/A All set-uis TRUE 0 Uint16
34-40 Digitala ing&ngar 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-41 Diiitala utiéniar 0 N/A All set-uis TRUE 0 Uint16
34-50 Faktisk position 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-51 Kommandoangiven position 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-52 Faktisk masterposition 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-53 Indexposition, slav 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-54 Indexposition, master 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-55 Kurvposition 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-56 Sparningsfel 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-57 Synkroniseringsfel 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-58 Faktisk hastighet 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-59 Faktisk masterhastighet 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-60 Synkroniseringsstatus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-61 Axelstatus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-62 Programstatus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-64 MCO 302-status 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-65 MCO 302-styrnin 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-70 MCO-larmord 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
34-71 MCO-larmord 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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4.1.23 35-** Sensor Input Option

Para- Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Endast Andraunder Omvand-  Typ
me- FC 302 drift lingsindex

ternr.

35-0* Temp. Input Mode

35-00 Term. X48/4 Temp. Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-01 Term. X48/4 Input Type [0] Not Connected All set-ups TRUE = Uint8
35-02 Term. X48/7 Temp. Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-03 Term. X48/7 Input Type [0] Not Connected All set-ups TRUE = Uint8
35-04 Term. X48/10 Temp. Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-05 Term. X48/10 Input Type [0] Not Connected All set-ups TRUE - Uint8
35-06 Temperature Sensor Alarm Function [5] Stopp och tripp All set-ups TRUE - Uint8
35-1* Temp. Input X48/4

35-14 Term. X48/4 Filter Time Constant 0.001s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-15 Term. X48/4 Temp. Monitor [0] Inaktiverad All set-ups TRUE - Uint8
35-16 Term. X48/4 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-17 Term. X48/4 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Intl6
35-2* Temp. Input X48/7

35-24 Term. X48/7 Filter Time Constant 0.001s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-25 Term. X48/7 Temp. Monitor [0] Inaktiverad All set-ups TRUE - Uint8
35-26 Term. X48/7 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-27 Term. X48/7 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-3* Temp. Input X48/10

35-34 Term. X48/10 Filter Time Constant 0.001s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-35 Term. X48/10 Temp. Monitor [0] Inaktiverad All set-ups TRUE - Uint8
35-36 Term. X48/10 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-37 Term. X48/10 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Intl6
35-4* Analog Input X48/2

35-42 Term. X48/2 Low Current 4.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-43 Term. X48/2 High Current 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-44 Term. X48/2 Low Ref./Feedb. Value 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-45 Term. X48/2 High Ref./Feedb. Value 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-46 Term. X48/2 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
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5.1.1 Varningar/Larmmeddelanden
En varning eller ett larm indikeras av den relevanta lysdioden p& framsidan av frekvensomformaren samt med en kod pé displayen.

En varning forblir aktiv tills dess orsak dtgardats. Under vissa forhdllanden kan motordriften fortsétta. Varningsmeddelanden kan vara kritiska men &r det
inte nddvandigtvis.

1 héndelse av ett larm kommer frekvensomformaren att ha trippat. Larm méste 8terstéllas for att driften ska startas om efter det att dess orsak réttats
till.

Detta kan goras pa tre satt:
1. Genom att anvanda kontrollknappen [RESET] p& LCP.

2. Via en digital ingdng med funktionen "Aterstalining".

3. Via seriell kommunikation/faltbuss(tillval).

OBS!
Efter en manuell terstélining med [RESET]-knappen pa LCP méste [AUTO ON]-knappen aktiveras for att motorn ska startas om.

Om ett larm inte kan 3terstéllas, kan det bero pd att orsaken inte dtgérdats, eller att larmet &r tripplast (se dven tabell p& féljande sida).

Larm som &r trippldsta ger extra skydd, vilket innebar att natforsdrjningen maste vara avstangd innan larmet gér att dterstélla. Nar frekvensomformaren
satts igdng igen &r den inte langre blockerad och kan 8terstéllas som beskrivs ovan efter det att orsaken dtgardats.

Larm som inte &r tripplésta kan ocks& &terstallas med hjélp av den automatiska &terstaliningsfunktionen i par. 14-20 Aterstéliningslége (Varning! Auto-
matisk vackning kan intraffa!)

Om en varning och ett larm &r markerat mot en kod i tabellen p8 féljande sida, betyder det antingen att en varning kommer fore ett larm eller att du kan
definiera om en varning eller ett larm ska visas for ett visst fel.

Detta ar majligt i till exempel par. 1-90 Termiskt motorskydd. Efter ett larm eller en tripp fortsatter motorn att rulla ut och larm och varningar blinkar. S&
snart problemet har dtgérdats, fortsatter bara larmet att blinka tills frekvensomformaren &terstalls.
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No. Beskrivning Varning Larm/tripp Larm/tripplds Parameter
Referens
1 10V lag X
2 Live zero error X) X) Par. 6-01 Spéann.for. 0,
tidsg. funktion
3 Ingen motor X) Par. 1-80 Funktion vid
stopp
4 Nétfasbortfall X) X) X) Par. 14-12 Funktion vid
nétfel
5 Hog DC-busspanning X
6 L8g DC-busspanning X
7 DC-6versp. X X
8 Likstrémsunderspanning X X
9 Vaxelriktaren dverbelastad X X
10 Motor ETR 6vertemperatur (X) X) Par. 1-90 7ermiskt motor-
skydd
11 Overhettning i motortermistorn (X) (X) Par. 1-90 7ermiskt motor-
skydd
12 Momentgrans X X
13 kap X X X
14 kap. X X X
15 Ofullstandig maskinvara X X
16 Kortslutning X X
17 Tidsgrans for styrord X) (X) Par. 8-04 Tidsgransfunk-
tion for styrord
22 Lyftmek. Broms X) (X) Parametergrupp 2-2*
23 Internt fel X
24 Externt flaktfel X Par. 14-53 Fldktovervak-
ning
25 Bromsmotstdnd kortslutet X
26 Effektgrans fér bromsmotstand (X) X) Par. 2-13 Bromseffekto-
vervakning
27 Bromschopper kortsluten X X
28 Bromskontroll X) X) Par. 2-15 Bromskontroll
29 Heatsink temp X X X
30 Motorfas U saknas (X) X) (X) Par. 4-58 Motorfasfunk-
tion saknas
31 Motorfas V saknas (X) (X) (X) Par. 4-58 Motorfasfunk-
tion saknas
32 Motorfas W saknas X) (X) (X) Par. 4-58 Motorfasfunk-
tion saknas
33 Uppstartfel X X
34 Fel i faltbusskommunikation X X
36 Natfel X X
37 Fasobalans X
38 Internt fel X X
39 Heatsink sens. X X
40 Overbelastning pa digital utgdng plint 27 X) Par. 5-00 Digitalt I/O-
/dge, par. 5-01 Plint 27,
funktion
41 Overbelastning pd digital utgdng plint 29 (X) Par. 5-00 Djgitalt 1/0-
/dge, par. 5-02 Plint 29,
funktion
42 Overbelastning pa digital utgdng pa X30/6 X) Par. 5-32 Plint X30/6, di-
gital utgdng
45 Jordfel 2 X X X
42 Overbelastning pa digital utgdng pa X30/7 X) Par. 5-33 Plint X30/7, di-
gital utgdng
46 Natkortsforsorijning X X
47 24 V-spanning 1&g X X X
48 1,8 V-spanning l8g X X
49 Varvtalsgrans X
50 AMA-kalibreringen misslyckades X
51 AMA kontrollera Unom och Inom X
52 AMA I%g Tnom X
53 AMA for stor motor X

Tabell 5.1: Lista 6ver larm-/varningskoder
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No. Beskrivning Varning Larm/tripp Larm/tripplés Parameter
Referens
54 AMA for liten motor X
55 AMA-parameter utanfor intervall X
56 AMA avbrots av anvandare X
57 AMA timeout X
58 AMA internt fel X X
59 Stromgrans X
60 Externt stopp X X
61 Aterkopplingsfel X) X) Par. 4-30 Funktion for
motoréterk.bortfall
62 Utfrekvens vid maxgréns X
63 Mekanisk broms 13g (X) Par. 2-20 Frikoppla
broms, strom
64 Spanningsgrans X
65 Overhettning i styrkortet X X X
66 Kylplattans temperatur 1&g X
67 Tillvalskonfigurationen har andrats X
68 Sakerhetsstopp X) x)n Par. 5-19 Plint 37 Séker-
hetsstopp
69 Nat Natkortstemp. X X
70 Ogiltig frekvensomformare -konfiguration X
71 PTC 1 Sakerhetsstopp X XD Par. 5-19 Plint 37 Saker-
hetsstopp
72 Farligt fel VO Par. 5-19 Plint 37 Sdker-
hetsstopp
73 Autoomst s.st. X) (X) Par. 5-19 Plint 37 Séker-
hetsstopp
76 Pow. Unit Set. X
77 Red. effektldge X Par. 14-59 Faktiskt antal
véaxelriktare
78 Pulsgivarbortfall X) X) Par. 4-34 Spérningsfels-
funktion
79 Illegal PS con. X X
80 Enheten initierad med standardvérden X
81 CSIV korrupt X
82 CS1V, par. fel X
85 Profibus-/Profisafe-fel X
90 Rterkopplingsovervakning (X) (X) Par. 17-61 Pulsgivarsig-
nal, évervakning
91 Analoga ingdng 54, felaktiga instéliningar X S202
100-199 Se handboken fér MCO 305
243 Broms IGBT X X
244 Heatsink temp X X X
245 Heatsink sens. X X
246 Pwr.card supp. X X
247 Pwr.card temp X X
248 Illegal PS con. X X
250 Ny reservdel X Par. 14-23 Typkodsin-
stallning
251 Nytt typkod X X

Tabell 5.2: Lista 6ver larm-/varningskoder

(X) Beroende p& parameter

1) Kan inte &terstallas automatiskt via par. 14-20 Aterstsliningsléige

En tripp &r den &tgard som utfors nar ett larm har utlésts. Trippen innebér att motorn rullar ut och kan &terstéllas genom att RESET trycks in eller genom
att en 3terstélining utférs via en digital ingdng (par. grupp 5-1* [1]). Den utlésande handelse som orsakar ett larm kan inte skada frekvensomformaren
eller orsaka farliga tillst&nd. Ett tripplds &r en dtgérd som foljer pd ett larm som anger att frekvensomformaren eller anslutna delar kan skadas. Ett tripplds

kan endast &terstéllas med hjalp av en startsekvens.

Lysdjodsindikering
Varning qul
Larm blinkande réd
Tripp l8st gul och rod
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Utokat statusord for larmord
Bit Hex Dec Larmord Larmord 2 Varningsord Varnings- Utodkad
ord 2 statusord
0 00000001 1 Bromskontroll Underh8listripp,  Bromskontroll (W28) reserverad Rampdrift
(A28) Las/skriv
1 00000002 2 Kylplattans tempe- ServiceTrip, (re-  Kylplattans temperatur reserverad AMA kors
ratur (A29) serverad) (W29)
2 00000004 4 Jordfel (A14) ServiceTrip, Typ- Jordfel (W14) reserverad Start med-/moturs
kod/Reservdel
3 00000008 8 Styrkortstemp. ServiceTrip, (re-  Styrkortstemp. (W65) reserverad Minska
(A65) serverad)
4 00000010 16 Styrord ord TILL ~ ServiceTrip, (re-  Styrord ord TILL (W17) Oka
(A17) serverad)
5 00000020 32 Overstrdm (A13)  reserverad Overstrém (W13) reserverad Aterkoppl. hog
6 00000040 64 Momentgrans reserverad Momentgrans (W12) reserverad Aterkoppl. I&g
(A12)
7 00000080 128 Motort., 6ver (A11l) reserverad Motort., dver (W11) reserverad Stark utstrom
8 00000100 256 Motor ETR Over reserverad Motor ETR &verbelast- reserverad Svag utstrém
(A10) ningsdvertemperatur
(W10)
9 00000200 512 Vaxelri. 6verb. (A9) reserverad Vaxelri. 6verb. (W9) reserverad Utfrekvens hog
10 00000400 1024 DC-undersp. (A8) reserverad DC-undersp. (W8) Utfrekvens 18g
11 00000800 2048 DC-6versp. (A7) reserverad DC-6versp. (W7) Bromskontroll OK
12 00001000 4096 Kortslutning (A16) reserverad Ldg DC-spanning (W6) reserverad Bromsning max.
13 00002000 8192 Uppstartfel (A33)  reserverad Hog DC-spanning (W5) Bromsning
14 00004000 16384 Né&tfasbortfall Bort- reserverad Nétfasbortfall Bortfall Utanfor varvtalsomr.
fall (A4) (W4)
15 00008000 32768 AMA inte OK reserverad Ingen motor (W3) OVC aktiv
16 00010000 65536 Spanningsforande  reserverad Spanningsforande noll AC-broms
nolla (A2) (W2)
17 00020000 131072 Intern fel (A38) KTY-fel: 10 V 13g (W1) KTY-var- Lésenord for tidslds
ning:
18 00040000 262144 Bromsoverbelast-  Flaktfel Bromsoverbelastning Flaktvar- Lésenordsskydd
ning (A26) (W26) ning
19 00080000 524288 U-fasbortfall (A30) ECB-fel Bromsmotsténd (W25) ECB-var-
ning
20 00100000 1048576 V-fasbortfall (A31) reserverad Broms IGBT (W27) reserverad
21 00200000 2097152 W-fasbortfall (A32) reserverad Varvtalsgrans (W49) reserverad
22 00400000 4194304 Faltbuss Fel (A34) reserverad Faltbussfel (W34) reserverad Anvands ej
23 00800000 8388608 24 V-spanning, 1d8g reserverad 24 V-spanning, I8g (W47) reserverad Anvands €]
(A47)
24 01000000 16777216 Natfel (A36) reserverad Natfel (W36) reserverad Anvands ej
25 02000000 33554432 1,8 V-spanning, 1&g reserverad Stromgrans (W59) reserverad Anvands €j
(A48)
26 04000000 67108864 Bromsmotstand reserverad Lag temperatur (W66) reserverad Anvands ej
(A25)
27 08000000 134217728  Broms IGBT (A27) reserverad Spanningsgrans (W64) reserverad Anvands €j
28 10000000 268435456  Tillvalsandring reserverad Pulsgivarbortfall (W90) reserverad Anvands ej
(A67)
29 20000000 536870912  Frekvensomforma- Aterkopplingsfel  Aterkopplingsfel (W61, Anvands ej
re Initierad(A80)  (A61, A90) W90)
30 40000000 1073741824  Sakerhetsstopp PTC 1 Sékerhets- Sakerhetsstopp (W68) TPC 1Sa- Anvands ej
(A68) stopp (A71) kerhets-
stopp
(W71)
31 80000000 2147483648 Mek. broms l3g Farligt fel.(A72)  Utokat statusord Anvands ej
(A63)

Tabell 5.3: Beskrivning av larmord, varningsord och utokat statusord

Larmorden, varningsorden och de uttkade statusorden kan avldsas via seriebussen eller faltbussen (tillval) faltbuss for diagnostisering. Se aven

par. 16-94 Utdk. statusord.

VARNING 1, 10 Volt, 1&g:

10 V-spanningen frdn plint 50 pd styrkortet ligger under 10 V.

Minska belastningen pa plint 50, eftersom 10 V-férsdrjningen ar dverbe-
lastad. Max. 15 mA eller min. 590 Q.

VARNING/LARM 2 Levande nolla:

Signalen pé plint 53 eller 54 &r mindre an 50 % av det angivna vérdet i
parameter par. 6-10 Plint 53, /8g spénning, par. 6-12 Plint 53, svag
strom, par. 6-20 Plint 54, I8g spanningeller par. 6-22 Plint 54, svag
strom.

VARNING/LARM 3 Ingen motor:

Ingen motor har anslutits till frekvensomformarens utgdng.
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VARNING/LARM 4 Fasfel:

En fas saknas pé forsorjningssidan, eller s& &r natspanningsobalansen for
hog.

Det har meddelandet visas ocksd vid fel i ingdngslikriktaren for frekven-
somformaren.

Kontrollera ndtspanningen och matningsstrommen till frekvensomforma-
ren.

VARNING 5, Hog DC-bussspanning:
Mellankretsspanningen (DC) Overskrider styrsystemets dverspannings-
grans. Frekvensomformaren &r fortfarande aktiv.
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VARNING 6, 1dg mellankretsspanning
Mellankretsspanningen (DC) understiger styrsystemets underspannings-
grans. Frekvensomformaren &r fortfarande aktiv.

VARNING/LARM 7, DC-dverspanning:
Om mellankretsspanningen Overskrider gransvardet kommer frekven-
somformaren att trippa efter en tid.

Mojliga dtgarder:
Anslut ett bromsmotstand

Forlang ramptiden
Aktivera funktionerna i par. 2-10 Bromsfunktion

Okning par. 14-26 Trippfordrdjning vid véxelriktarfel

Grénser for larm/varningar:
3x200-240V 3x380-500V 3 x525-600 V

[V DC] [V DC] [V DC]
Underspanning 185 373 532
Varning for 13g 205 410 585
spanning
Varning fér hog 390/405 810/840 943/965
spanning (utan
broms - med
broms)
Overspénning 410 855 975

Spanningarna i tabellen ar frekvensomformarens mellankretsspan-
ning med en tolerans p8 + 5 %. Motsvarande natspanningsvarde
erhdlls genom att mellankretsspanningen (DC-buss) divideras med
1,35.

VARNING/LARM 8, DC-underspéanning:

Om mellankretssp@nningen (DC) sjunker under gransvérdet for varning
for 1&g spanning (se tabellen ovan) kontrollerar frekvensomformaren om
24 V-reservforsorjningen ar ansluten.

Om ingen 24 V-reservforsdrjning har anslutits trippar frekvensomforma-
ren efter en angiven tid som beror p& enheten.

Kontrollera att frekvensomformaren far rétt natspanning, se Allménna
specifikationer.

VARNING/LARM 9, Véxelriktaren 6verbelastad:
Frekvensomformaren slds snart frdn pd grund av en 6verbelastning (for
hdg strém under for 1&ng tid). Raknaren for elektroniskt, termiskt véxel-
riktarskydd varnar vid 98 % och trippar vid 100 % samtidigt som ett larm
utloses. Frekvensomformaren kan inte &terstéllas forran raknaren ligger
under 90 %.

Felet &r att frekvensomformaren har belastats med mer 100 % under for
1&ng tid.

VARNING/LARM 10, Motor ETR dvertemperatur:

Enligt det elektronisk-termiska skyddet (ETR) ar motorn éverhettad. Du
kan i par. 1-90 Termiskt motorskydd valja om frekvensomformaren ska
visa en varning eller om ett larm ska utlésas nar réknaren ndr 100 %.
Orsaken till felet ar att motorn &r 6verbelastad med mer &n 100 % under
alltfor 18ng tid. Kontrollera att motor par. 1-24 Motorstrém ar korrekt in-
stalld.

VARNING/LARM 11, Motortermistor 6vertemp:

Termistorn eller termistoranslutningen har kopplats ur. Du kan i
par. 1-90 Termiskt motorskyddvalja om frekvensomformaren ska visa en
varning eller om ett larm ska utldsas nar raknaren ndr 100 %. Kontrollera
att termistorn har anslutits korrekt mellan plint 53 eller 54 (analog span-
ningsing&ng) och plint 50 (+10 V-férsorjning) eller mellan plint 18 eller
19 (digital ingdng, endast PNP) och plint 50. Om en KTY-sensor anvands,
kontrollerar du att anslutningen mellan plint 54 och 55 &ar korrekt.

Deanfitt

VARNING/LARM 12, Momentgrans:
Momentet ar hogre an vardet i par. 4-16 Momentgrédns, motordrift (vid
motordrift) eller ocksd &r momentet hégre an vardet i par. 4-17 Moment-

grans, generatordrift (vid generatordrift).

VARNING/LARM 13, Overstrém:

Véxelriktarens toppstrombegransning (cirka 200 % av nominell strém)
har 6verskridits. Varningen ges under cirka 8-12 sekunder, varefter frek-
vensomformaren trippar och larmar. Sténg av frekvensomformaren och
kontrollera att motoraxeln kan rotera obehindrat samt att motorstorleken
passar till frekvensomformaren.

Om utkad mekanisk bromsstyrning véljs kan trippen aterstéllas externt.

LARM 14, Jordfelslarm:

Det finns en lackstrom fran utfaserna till jord, antingen i kabeln mellan
frekvensomformaren och motorn eller i sjdlva motorn.

Sténg av frekvensomformaren och dtgérda jordfelet.

LARM 15, ofullstandig maskinvara:
Ett monterat tillval hanteras inte av det aktuella styrkortet (maskinvara
eller programvara).

LARM 16, kortslutning
Kortslutning mellan motorplintarna eller i sjalva motorn.
Sténg av frekvensomformaren och dtgarda kortslutningen.

VARNING/LARM 17, Tidsgrans for styrord:

Det finns ingen kommunikation med frekvensomformaren.

Varningen ar bara aktiv nar par. 8-04 T7idsgransfunktion for styrord INTE
ar instélld pd AV.

Om par. 8-04 Tidsgrénsfunktion for styrord har stillts in pd Stopp och
Trippvisas en varning och frekvensomformaren utfor sedan nedrampning
tills den trippar, samtidigt som ett larm utl6ses.

Par. 8-03 Tidsgréns for styrord kan méjligtvis kas.

VARNIG/LARM 22, Mekanisk lyftbroms:

Rapportvardet visar nu vilket vérde det géller. 0 = Momentref. uppnades
inte innan tidsgransen. 1 = Ingen bromsdterkoppling gavs innan tids-
gransen.

VARNING 23, Internt flaktfel:

Flaktvarningsfunktionen ar en extra skyddsfunktion som kontrollerar om
flakten  gér/ar Flaktvarningen  kan
par. 14-53 Fliktdvervakning, (instélld pd [0] Inaktiverad).

monterad. inaktiveras i

VARNING 24, Externt flaktfel:

Flaktvarningsfunktionen &r en extra skyddsfunktion som kontrollerar om
flakten  gér/ar Flaktvarningen  kan
par. 14-53 Fldktdvervakning, (instélld pd [0] Inaktiverad).

monterad. inaktiveras i

VARNING 25, Bromsmotstand kortslutet:

Bromsmotstdndet 6vervakas under drift. Om det kortsluts kopplas broms-
funktionen ur och varningen visas. Frekvensomformaren fungerar fortfa-
rande, men utan bromsfunktionen. Sténg av frekvensomformaren och
byt ut bromsmotsténdet (se par. 2-15 Bromskontroll).

LARM/VARNING 26, Effektgrins fér bromsmotstédnd

Den effekt som overfors till bromsmotstdndet beraknas som en procent-
sats, som ett medelvarde for de senaste 120 sekunderna, med utgdngs-
punkt frdn bromsmotstdndets motstdndsvarde (par. 2-11 Bromsmot-
sténd (ohm)) och mellankretsspanningen. Varningen aktiveras nar den
forbrukade bromseffekten &r hogre @n 90 %. Om T7rjpp [2] har valts i
par. 2-13 Bromseffektovervakning sténgs frekvensomformaren av och
detta larm utldses nar den férbrukade bromseffekten &r stérre n 100 %.
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VARNING/LARM 27, Bromschopperfel:

Bromstransistorn 6vervakas under drift. Om den kortsluts kopplas broms-
funktionen ur och varningen visas. Frekvensomformaren kan fortfarande
koéras, men eftersom bromstransistorn har kortslutits éverfoérs en avse-
vérd effekt till bromsmotst&ndet, dven om detta inte &r aktivt.

Sténg av frekvensomformaren och ta bort bromsmotst&ndet.

Detta larm/denna varning kan ocks intraffa om bromsmotstandet 6éver-
hettas. Plint 104 till 106 &r tillgdngliga som bromsmotsténd. Klixon-
ing&ngar, se avsnittet Temperaturbrytare for bromsmotstdnd.

Varning Det ar risk for stor effektutveckling i broms-
. motsténdet nér bromstransistorn &r kortsluten.

LARM/VARNING 28, Bromstest misslyckades:
Fel i bromsmotstdnd: Bromsmotstdndet &r inte anslutet eller &r defekt.

LARM 29, Overhettning i frekvensomformaren:

Om kapslingen &r IP20 eller IP 21/TYPE 1 &r frénslagningstemperaturen
for kylplattan 95 oC +5 oC. Temperaturfelet kan inte dterstéllas forran
kylplattans temperatur sjunkit under 70 °C +5 °C.

Felet kan bero pa:
- For hog omgivningstemperatur

- For 18ng motorkabel

LARM 30, Motorfas U saknas:
Motorfas U mellan frekvensomformaren och motorn saknas.
Sténg av frekvensomformaren och kontrollera motorfas U.

LARM 31, Motorfas V saknas:
Motorfas V mellan frekvensomformaren och motorn saknas.
Stang av frekvensomformaren och kontrollera motorfas U.

LARM 32, Motorfas W saknas:
Motorfas W mellan frekvensomformaren och motorn saknas.
Sténg av frekvensomformaren och kontrollera motorfas W.

LARM 33, Uppstartfel:
For manga néttillslag har intraffat inom en kort tidsperiod. Det till&tna
antalet néttillslag inom en minut finns i kapitlet Aliménna specifikationer.

VARNING/LARM 34, Filtbuss kommunikationsfel:

Faltbussen pd kommunikationtillvalskortet fungerar inte korrekt. Kontrol-
lera parametrar som ar kopplade till modulen och se till att modulen &r
korrekt isatt 6ppning A p& frekvensomformaren. Kontrollera lednings-
dragningen till féltbussen.

VARNING/LARM 36, Natfel:

Varningen/larmet ar endast aktivt om spd@nningsforsorjningen till frek-
vensomformaren férsvinner och par. 14-10 Natfe/INTE &r instéllda pd AV.
Majlig &tgérd: Kontrollera sakringarna till frekvensomformaren

LARM 37, Fasimbalans:
Dett finns en stromobalans mellan effektenheterna

Deanfitt

LARM 38, internt fel:
Om detta larm visas kan det vara nédvandigt att kontakta din Danfoss
leverantor. Nagra vanliga larmmeddelanden:

o

Den seriella porten kan inte initieras. Allvarligt maskin-
varufel
256 EEPROM-data for effekt ar skadade eller for gamla
512 EEPROM-data for styrkortet &r skadade eller for gamla
513 Kommunikationstidgransen uppnaddes nar EEPROM-
data skulle I&sas
514 Kommunikationstidgransen uppndddes nar EEPROM-
data skulle lasas
515 Den programorienterade styrningen kdnner inte igen
EEPROM-data
516 Det gdr inte att skriva till EEPROM eftersom ett skriv-
kommmando p&gér
517 Skrivkommandot har ndtt tidsgransen
518 Fel i EEPROM
519 Streckkodsdata saknas eller ar ogiltiga i EEPROM 1024
— 1279 CAN-telegram kan inte skickas. (1027 indikerar
ett majligt maskinvarufel)
1281 Digital signalprocessor, tidsgrans for blinkning
1282 Ddlig versionsmatchning i effekt micro-programvaran
1283 Dalig versionsmatchning i effekt EEPROM-data
1284 Det gdr inte att utldsa programvaruversion pa den digi-
tala signalprocessorn
1299 Tillvalsprogramvara i fack A &r fér gammal
1300 Tillvalsprogramvara i fack B &r for gammal
1311 Tillvalsprogramvara i fack CO ar for gammal
1312 Tillvalsprogramvara i fack C1 &r for gamma
1315 Tillvalsprogramvara i fack A stdds ej (inte tilldten)
1316 Tillvalsprogramvara i fack B stods €j (inte tilldten)
1317 Tillvalsprogramvara i fack CO stdds €j (inte tilldten)
1318 Tillvalsprogramvara i fack C1 stods €j (inte tilldten)
1536 Ett undantagsfel registrerades i den programorientera-
de styrningen. Felsokningsinformation skrevs till LCP
1792 DSP-6vervakning ar aktiverad. Felsokning av effektdels-
data, motororienterade styrdata, dverfordes inte korrekt
2049 Effektdata omstartades
2315 Programvaruversion frén effektenhet saknas
2816 Styrkortsmodul, stackspill
2817 Schemaldggare, lI&ngsamma uppgifter
2818 Snabba uppgifter
2819 Parametertr&d
2820 LCP, stackspill
2821 Seriell port, spill
2822 USB-port, spill
3072- Parametervardet ligger utanfor de tilldtna granserna.
5122 Utfor initiering. Parameternumret som orsakar larmet:
Subtrahera koden fr&n 3072. Ex felkod 3238: 3238-3072
= 166 ar utanfor gransen
5123 Tillval for fack A: Maskinvaran inkompatibel med styr-
kortets maskinvara
5124 Tillval for fack B: Maskinvaran inkompatibel med styr-
kortets maskinvara
5125 Tillval for fack CO: Maskinvaran inkompatibel med styr-
kortets maskinvara
5126 Tillval for fack C1: Maskinvaran inkompatibel med styr-
kortets maskinvara
5376~ Slut pd minne
6231

LARM 39, Kylplattans givare
Ingen &terkoppling frén kylplattans temperaturgivare.

Signalen frdn den IGBT-termiska givaren &r inte tillganglig pd effektkor-
tet. Problemet kan finnas pd effektkortet, pd véxelriktarkortet eller p&
kabeln mellan effektkortet och vaxelriktarkortet.

VARNING 40, Overbelastning pa digital utgdng plint 27
Kontrollera belastningen pé plint 27 eller ta bort kortslutningsanslutning-
en. Kontrollera par. 5-00 Djgitalt I/O-ldge och par. 5-01 Plint 27, funk-
tion.

VARNING 41, Overbelastning pa digital utgang plint 29:
Kontrollera belastningen p& plint 29 eller ta bort kortslutningsanslutning-
en. Kontrollera par. 5-00 Digitalt I/O-ldge och par. 5-02 Plint 29, funk-
tion.
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VARNING 42, Overbelastning pa digital utgéng p& X30/6:
Kontrollera belastningen pd X30/6 eller ta bort kortslutningsanslutningen.
Kontrollera par. 5-32 Plint X30/6, digital utgéng.

VARNING 42, Overbelastning pa digital utgdng p& X30/7:
Kontrollera belastningen pa X30/7 eller ta bort kortslutningsanslutningen.
Kontrollera par. 5-33 Plint X30/7, digital utgéng.

LARM 45, Jordfel 2:

Det férekommer en urladdning fr8n utfaser till jord, antingen i kabeln
mellan frekvensomformaren och motorn eller i sjdlva motorn.Stang av
frekvensomformaren och ta bort jordningsfelet. Detta larm kdnns av un-
der testsekvensen vid start.

LARM 46, Effektkortsforsorjning

Effektkortets matning &r utanfor specifikationen.

Det finns tre stromférsdrjningar som skapas av SMPS (switch-lages
stromférsorjning) pd effektkortet: 24 V, 5V, +/- 18 V. Endast 24 V och
5V Overvakas nar stromférsorjning sker med 24 V DC MCB 107-tillvalet.
Alla tre 6vervakas nar trefasspanning anvands.

VARNING 47, 1ag 24 V-forsorjning:

Den externa 24 V DC-reservforsorjningen kan vara verbelastad, i annat
fall kontaktar du din Danfoss-leverantér.

VARNING 48, 13g 1,8 V-forsorjning:

Kontakta din Danfoss-leverantdr.

VARNING 49, Varvtalsgrans:

Varvtalet ligger inte inom specificerat intervall i par. 4-11 Motorvarvtal,
nedre gréns [rpm] och par. 4-13 Motorvarvtal, évre grans [rpm].

LARM 50, AMA misslyckades:

Motorn &r inte lamplig for denna frekvensomformarstorlek. Starta AMA-
proceduren p& nytt med par. 1-29 Automatisk motoranpassning (AMA),
eventuellt med reducerad AMA-funktion. Kontrollera motordata om det
fortfarande inte fungerar.

LARM 51, AMA - kontrollera Unom och Inom:

Instélliningen fér motorspanning, motorstrdm och motoreffekt ar troligen
felaktig. Kontrollera att instéliningarna.

LARM 52, AMA, I&g Inom:

Motorstrémmen &r for 1&g. Kontrollera instéliningarna.

LARM 53, AMA - for stor motor:

Motorn ar for stor for att AMA ska kunna genomforas.

LARM 54, AMA - for liten motor:

Motorn for liten for att AMA ska kunna genomforas.

LARM 55, AMA-par. utanfér omrade:

Parametervérdena for hittade fér motorn ligger utanfor acceptabelt in-
tervall.

LARM 56, AMA - avbrutet av anvdndaren:

AMA har avbrutits av anvéndaren.

LARM 57, AMA-tidsgrans:

Forsok att starta om AMA négra génger tills AMA kopplas pa. Tank pd att
upprepade kérningar kan hetta upp motorn till en nivd dar motstdnden
Rs och Rr 6kas. Normalt &r detta inget problem.

LARM 58, AMA - internt fel:

Kontakta din Danfoss-leverantor.

VARNING 59, Stromgrans:
Strémmen ar hdgre an vardet i par. 4-18 Strombegrénsning.

Deanfitt

VARNING 60, Externt stopp

Externt stopp har aktiverats. Ateruppta normal drift genom att ldgga 24
V DC p8 plinten som &r programmerad foér Externt stopp och &terstéll
frekvensomformaren (via seriell kommunikation, digital I/O eller genom
att trycka pd &terstallningsknappen pé knappsatsen).

LARM/VARNING 61, Aterkopplingsfel:

Ett fel mellan berdknad hastighet och hastighetsmétning frén &terkopp-
lingsenheten. Funktionen for instélining av Varning/Larm/Inaktivering
finns i par. 4-30 Funktion for motoréterk.bortfall. Godkand felinstalining
i par. 4-31 Motoréterk.varvtal, fel och instéllning for till&ten tid vid fel i
par. par. 4-32 Timeout for motoréterk.bortfall. Under en igdngkornings-
process kan funktionen vara effektiv.

VARNING 62, Utfrekvens pd maximigrans:

Utfrekvensen ar hogre an det varde som stallts in i par. 4-19 Max. ut-
frekvens. Detta &r en varning i VVCPUs-lage och ett larm (tripp) i flodes-
lage.

LARM 63, Mekanisk broms lag:
Den faktiska motorstrdmmen har inte overstigit strommen for att fri-
koppla bromsen inom tidsramen for startférdréjningen.

VARNING 64, Spanningsgrans:
Kombinationen av belastning och varvtal kraver en motorsp@nning som
ar hogre an den faktiska DC-busspanningen.

VARNING/LARM/TRIPP 65, Overhettning i styrkortet:
Overhettning i styrkortet: Fr@nslagningstemperaturen fér styrkortet ar
80° C.

VARNING 66, L&g temperatur i kylplattan:

Kylplattans temperatur uppmats till 0 °C. Detta kan tyda pd att tempe-
ratursensorn ar defekt och flakthastigheten dkas darmed till max om ef-
fektdelen eller styrkortet har valdigt hog temperatur.

LARM 67, Tillvalskonfigurationen har dndrats:
Ett eller flera tillval har antingen lagts till eller tagits bort sedan det se-
naste natfrénslaget.

LARM 68, Sidkerhetsstoppslarm:
Sakerhetsstopp har aktiverats. Ateruppta normal drift genom att ldgga 24
V DC pé plint 37. Tryck ned 8terstéliningsknappen pé LCP.

VARNING 68, Sakerhetsstopp:
Sékerhetsstopp har aktiverats. Normal drift 8terupptas nar Sékerhets-
stopp inaktiveras. Varning Automatisk dterstart!

LARM 69, Effektkortstemperatur
Temperaturgivaren pé effektkortet ar antingen for varm eller for kall.

Fels6kning:
Kontrollera att dorrfldktarna fungerar.

Kontrollera att filtren for dorrflaktarna inte ar blockerade.

Kontrollera att boxpldten &r korrekt installerad pd frekvensom-
formare IP 21 och IP 54 (NEMA 1 och NEMA 12)

LARM 70, Ogiltig frekvensomformarkonfiguration:
Den aktuella kombinationen av styrkort och natkort ar ogiltig.

LARM 71, PTC 1 Sakerhetsstopp:

Sakerhetsstopp har aktiverats fran termistorkortet MCB 112 PTC (motorn
ar for varm). Normal drift kan dterupptas nar MCB 112 pd nytt ger 24 V
DC till T-37 (n&r motortemperaturen ndr en acceptabel nivd) och nér den
digitala ingéngen frdn MCB 112 inaktiveras. Nar detta sker méste en
terstéliningssignal skickas (via buss, digital I/O eller genom att trycka
p& [Reset]).
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VARNING 71, PTC 1 Sdkerhetsstopp:

Sékerhetsstopp har aktiverats frdn termistorkortet MCB 112 PTC (motorn
&r for varm). Normal drift kan 8terupptas nar MCB 112 pd nytt ger 24 V
DC till T-37 (nar motortemperaturen ndr en acceptabel nivd) och nér den
digitala ingdngen frdn MCB 112 inaktiveras. Varning Automatisk 8terstart!

LARM 72, Farligt fel:

Sékerhetsstop med tripplds. Varningslarmet Fara larmar om kombinatio-
nen av sakerhetsstoppskommandon ar ovantad. I det har fallet aktiverar
MCB 112 VLT PTC-termistorkortet X44/10, men sakerhetsstoppet aktive-
ras pa ndgot satt inte. Om MCB 112 &r den enda enheten som anvander
sakerhetsstopp (anges via alternativ [4] eller [5] i par. 5-19) kommer en
ovantad kombination att aktivera sdkerhetsstopp utan att X44/10 aktive-
ras. Foljande tabell summerar de ovantade kombinationerna som orsakar
larm 72. Notera att signalen ignoreras om X44/10 aktiveras i alternativ 2
eller 3! MCB 112 kan fortfarande aktivera Sakerhetsstopp.

Funktion No. X44/10 (DI)  Sakerhetsstopp
T37

PTC 1 Varning [4] + =

- +
PTC1larm  [5] + =

- +
PTC 1 &reld A [6] + -
PTC 1 och reld [7] + -
W
PTC 1 och reld [8] + -
A/W
PTC 1 och reld [9] + -
W/A

+: aktiverad

-: Inte aktiverat

Varning 73, Automatisk omstart efter sdkerhetsstopp
Sakerhetsstoppad. Observera att om automatisk omstart ar aktiverad kan
motorn starta nér felet dtgardats.

VARNING 76, Effektldgesinstallning
Antalet effektenheter stammer inte 6verens med det upptéckta antalet
aktiva effektenheter.

Fels6kning:

Nar en F-rammodul byts ut intréffar detta om de effektspecifika data i
modulens effektkort inte stdmmer dverens de i frekvensomformare. Be-
kréfta att reservdelen och dess effektkort har rétt artikelnummer.

VARNING 77, Reducerat effektlage:

Denna varning indikerar att frekvensomformaren kdrs i reducerat effekt-
lage (det vill séga mindre &n det tilldtna antalet vaxelriktaravsnitt). Denna
varning skapas pa effektcykeln nar frekvensomformaren ar instélld pd att
koras med farre vaxelriktare och fortsatter att vara pa.

LARM 78, Spérningsfel:

Skillnaden mellan boérvérde och verkligt varde o6verskrider vardet i
par. 4-35 Pulsgivarbortfall. Inaktivera funktionen i par. 4-34 Spdrnings-
felsfunktion eller vélj larm/varning ocksd i par. 4-34 Spdrningsfelsfunk-
tion. Undersok mekaniken runt motor och belastning. Kontrollera &ter-
kopplingsanslutningar fr&n motorn - pulsgivare - till frekvensomformaren.
Valj motorns &terkopplingsfunktion i par. 4-30 Funktion fér motors-
terk.bortfall. Justera sparningsfelsintervall i par. 4-35 Pulsgivarbortfall
och par. 4-37 Spérningsfelsrampning.

Deanfitt

FC300 Programmeringshandbok

ALARM 79, Ogiltig effektdelskonfiguration

Skalningskortet ar felaktigt eller inte installerat. Dessutom gick det inte
att installera MK102-anslutningen pd effektkortet.

LARM 80, Enheten initierad med standardvarden:
Parameterinstéliningarna initieras till fabriksinstallningen efter en manuell
(med tre fingrar) aterstallning.

LARM 81, CSIV-fel:

CSIV-filen inneh8ller syntaxfel.

LARM 82, CSIV-parameterfel:

CSIV kunde inte initiera en parameter.

LARM 85, Allv. fel PB:

Profibus-/Profisafe-fel.

LARM 86, Allvarligt fel DI:

Givarfel.

LARM 90, Aterkopplingséverv.:

Kontrollera anslutningen till pulsgivartillvalet och ersétt eventuellt MCB
102eller MCB 103.

LARM 91, Analog ingdng 54 Fel instéllningar:

Switch 5202 méste stéllas i position AV (spanningsingdng) nar en KTY-
sensor ar ansluten till den analoga ingdngsplinten 54.

LARM 243, Broms IGBT

Det hér larmet géller endast frekvensomformare medF-ram,. Likvardig
med Larm 27. Rapportvardet i larmloggen indikerar vilken effektmodul
som genererade larmet:

1 = véaxelriktarmodulen till vanster.

2 = den mellersta vaxelriktarmodulen i F2- eller F4-frekvensom-
formare.

2 = vaxelriktarmodulen till hoger i F1- eller F3-frekvensomfor-
mare.

3 = vaxelriktarmodul till hdger i F2- eller F4--frekvensomforma-
re.

5 = likriktarmodul.

LARM 244, Kylplattans temp

Det har larmet géller endast frekvensomformare medF-ram,. Likvardig
med Larm 29. Rapportvardet i larmloggen indikerar vilken effektmodul
som genererade larmet:

1 = vaxelriktarmodulen till vanster.

2 = den mellersta vaxelriktarmodulen i F2- eller F4-frekvensom-
formare.

2 = vaxelriktarmodulen till héger i F1- eller F3-frekvensomfor-
mare.

3 = vaxelriktarmodul till hdger i F2- eller F4--frekvensomforma-
re.

5 = likriktarmodul.
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LARM 245, Kylplattans givare
Det hér larmet galler endast frekvensomformare medF-ram,. Likvérdig
med Larm 39. Rapportvardet i larmloggen indikerar vilken effektmodul

som genererade larmet:
1 = véxelriktarmodulen till vénster.

2 = den mellersta vaxelriktarmodulen i F2- eller F4-frekvensom-

formare.

2 = vaxelriktarmodulen till hoger i F1- eller F3-frekvensomfor-
mare.

3 = vaxelriktarmodul till héger i F2- eller F4--frekvensomforma-
re.

5 = likriktarmodul.

LARM 246, Effektkortsforsorjning

Det hér larmet géller endast frekvensomformare medF-ram,. Likvardig
med Larm 46. Rapportvardet i larmloggen indikerar vilken effektmodul
som genererade larmet:

1 = véxelriktarmodulen till vanster.

2 = den mellersta véxelriktarmodulen i F2- eller F4-frekvensom-
formare.

2 = véxelriktarmodulen till hoéger i F1- eller F3-frekvensomfor-
mare.

3 = vaxelriktarmodul till hdger i F2- eller F4--frekvensomforma-
re.

5 = likriktarmodul.

Deanfitt

LARM 247, Effektkortstemperatur

Det har larmet géller endast frekvensomformare medF-ram,. Likvardig
med Larm 69. Rapportvardet i larmloggen indikerar vilken effektmodul
som genererade larmet:

1 = véxelriktarmodulen till vénster.

2 = den mellersta vaxelriktarmodulen i F2- eller F4-frekvensom-

formare.
2 = vaxelriktarmodulen till hoger i F1- eller F3-frekvensomfor-
mare.

3 = vaxelriktarmodul till hdger i F2- eller F4--frekvensomforma-
re.

5 = likriktarmodul.

ALARM 248, Ogiltig effektdelskonfiguration

Det hér larmet géller endast frekvensomformare medF-ram,. Likvérdig
med Larm 79. Rapportvardet i larmloggen indikerar vilken effektmodul
som genererade larmet:

1 = vaxelriktarmodulen till vanster.

2 = den mellersta véxelriktarmodulen i F2- eller F4-frekvensom-
formare.

2 = vaxelriktarmodulen till hoger i F1- eller F3-frekvensomfor-
mare.

3 = vaxelriktarmodul till hdger i F2- eller F4--frekvensomforma-
re.

5 = likriktarmodul.
LARM 250, Ny reservdel:
Effekten eller stromforsodrjningens switchldage har dndrats. Kodtypen i
frekvensomformaren maste dterstéllas i EEPROM. Valj korrekt typkod i
par. 14-23 Typkodsinstalining i enlighet med etiketten p& enheten. Kom
ih&8g att vélja "Spara till EEPROM" for att slutfora.

LARM 251, Ny Modellkod:
Frekvensomformaren har en ny typkod.
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Index

A

Ac-broms Max. Strém 2-16 66
Adress 8-31 137
Aktiv Meny 0-10 32
Aktivera Bromsfordrojning 2-23 67
[Aktivera Bromsvarvtal Hz] 2-22 67
[Aktivera Bromsvarvtal V/m] 2-21 67
Allman Varning 3
Analog In X30/11 16-75 217
Analog In X30/12 16-76 217
Analog Ingéng 53 16-62 216
Analog Ingéng 54 16-64 216
[Analog Input X48/2 Ma] 18-36 224
[Analog Ut X30/8 Ma] 16-77 217
[Analog Ut X45/1 Ma] 16-78 217
[Analog Ut X45/3 Ma] 16-79 218
[Analog Utgéng 42 Ma] 16-65 216
Analoga Ingdngarna 6
Andra Data 23
Andra Datavérde 24
Andra En Grupp Av Numeriska Datavirden 24
Andra Ett Textvérde 24
Andrade Parametrar 15-93 210
Andrade Parametrar (1) 9-90 160
Andrade Parametrar (2) 9-91 160
Andrade Parametrar (3) 9-92 160
Andrade Parametrar (5) 9-94 160
A

Anpassad Avlédsning 16-09 211
Array-index 10-30 166
A

[Aterkoppling Enhet] 16-52 214
Aterstall Drifttidsraknare 15-07 204
Aterstall Enhet 9-72 159
Rterstall Kwh-réknare 15-06 203
Aterstall Sic 13-03 179
Aterstall Tidsgrans For Styrord 8-06 134
ARterstallningslage 14-20 197
Atkomst Till Huvudmeny Utan Lésenord 0-61 43
Atkomst Till Snabbmeny Utan Losenord 0-66 44
A

[Auto On]-knapp P& Lcp 0-42 42
Automatisk Aterstarttid 14-21 197
Automatisk Motoranpassning (ama) 1-29 49
Avlasning Buss Av, Réknare 10-07 161
Avlasning Mottag.fel, Raknare 10-06 161
Avlasning Sandfel, Raknare 10-05 161
Avlasning: Lankade Menyer 0-13 34
Avlasning: Redig. Menyer/kanal 0-14 35
B

Belastn.typ 1-67 54
Belastningskomp. Vid Hogt Varvtal 1-61 53
Belastningskomp. Vid L&gt Varvtal 1-60 53
Bestalld Typkodstrang 15-44 208
Bestallningsnr For Natkort 15-47 208
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Bestallningsnr For Tillval 15-62 209
Bromseffekten 7
Bromseffektgrans (kw) 2-12 64
Bromseffektovervakning 2-13 65
Bromsenergi/2 Min 16-33 213
Bromsenergi/s 16-32 213
Bromsfrikopplingstid 2-25 67
Bromsfunktion 2-10 64
Bromskontroll 2-15 65
Bromskontrollsvillkor 2-18 66
Bromsmotsténd (ohm) 2-11 64,228
Bromsstyrning 259
Bussfelsantal 8-81 147
Bussjogg 1, Varvtal 8-90 148
Bussjogg 2, Varvtal 8-91 148
Bussmedd.antal 8-80 147
Busstyrning 112
Busstyrning, Digital & Reld 5-90 112
C

Can-protokoll 10-00 161
Clockwise Direction 1-06 47
Cos-filter 1 10-20 166
Cos-filter 2 10-21 166
Cos-filter 3 10-22 166
Cos-filter 4 10-23 166
Csiv Filename 15-59 209
Current Fault Source 16-49 214
D

Datalogginstéllningar 204
Dc Link Compensation 14-51 201
Dc-broms, Inkoppl.varvtal 2-03 63
[Dc-broms, Inkoppl.varvtal Hz] 2-04 63
Dc-bromsstrom 2-01 63
Dc-bromstid 2-02 63
Dc-buss 258
Dc-busspénning 16-30 213
Dc-héllstrom 2-00 63
Dead Time Compensation 14-06 194
Definierade Parametrar 15-92 210
Definierade Parametrar (1) 9-80 159
Definierade Parametrar (2) 9-81 159
Definierade Parametrar (3) 9-82 159
Definierade Parametrar (4) 9-83 159
Definierade Parametrar (5) 9-84 159
Devicenet 162
Devicenet Och Can-faltbuss 161
Devicenet, F-parametrar 10-39 167
Devicenet-revision 10-32 167
Diagnos-trigger 8-07 135
Digipot-referens 16-53 214
Digital Ingéng 16-60 215
Digital Input 2 18-60 224
[Digital Utgang Bin] 16-66 216
Digitalt I/o-lage 5-00 90
Display Text 1 0-37 41
Display Text 2 0-38 41
Display Text 3 0-39 41
Displayrad 1.1, Liten 0-20 35
Do Identification 9-75 159
Driftlage 32
Driftldge 14-22 197
Drifttid 15-01 203
Drifttillstdnd Vid Start (hand) 0-04 32
Drifttimmar 15-00 203
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Index

E

[Effekt HK] 16-11 212
[Effekt Kw] 16-10 211
Effektdterstallning 3-92 81
Effektdel 15-41 208
Efterslapningskomp. 1-62 53
Efterslapningskomp., Tidskonstant 1-63 54
Elektriska Plintar 11
Elektroniskt Plintrela 58
Encoder Sim. Resolution 17-56 223
Enhet Fér Anvéandardef. Visning 0-30 40
Enhet Fér Motorvarvtal 0-02 31
Enhet For Referens/&terkoppling 3-01 69
Estimated Cycle Time 8-34 138
Ethernet 169,172,173
Ethernet/ip 171
Etr 212,259
Extern Motorflakt 1-91 59
Extern Referens 16-50 214
Extra Forstarkningsfaktor 2-28 68
F

Fabriksinstéllningar 1
Fabriksinstéllningar 233
Fadning, Deltafrek. Skalad 30-19 227
Fadning, Deltafrek. Skalningsresurs 30-03 226
[Fadning, Deltafrekvens %] 30-02 226
[Fadning, Deltafrekvens Hz] 30-01 225
[Fadning, Hoppfrekvens %] 30-05 226
[Fadning, Hoppfrekvens Hz] 30-04 226
Féadning, Hopptid 30-06 226
Fadning, Max. Slumpférhdllande 30-11 227
F&dning, Min. Slumpférhllande 30-12 227
Fadning, Sekvenstid 30-07 226
Fédning, Slumpfunktion 30-09 226
Fadning, Upp/nedtid 30-08 226
Fadningsférhdllande 30-10 227
Fadningslage 30-00 225
Faktisk Baudhast. 9-63 157
Faktisk Typkodstréng 15-45 208
[Faktiskt Huvudvarde %] 16-05 211
Faktiskt Vérde 9-07 149
Faltbuss, Ctw 1 16-80 218
Féltbuss, Ref 1 16-82 218
Fc-port, Baudhast. 8-32 137
Fc-port, Ctw 1 16-85 218
Fc-port, Ref 1 16-86 218
Fc-typ 15-40 208
Feed Forward Faktor For Process-pid 7-38 130
Feed Forward Nedr. F Proc-pid 7-53 131
Feed Forward Uppr. F Proc-pid 7-52 131
Felkod 9-45 156
Fellogg: Felkod 15-30 207
Felnivd 14-90 202
Felnummer 9-47 156
Flaktovervakning 14-53 201
Flaktstyrning 14-52 201
Flux Motordterkopplingskalla 1-02 46
Flygande Start 1-73 56
Flystart Test Pulses Current 1-58 52
Flystart Test Pulses Frequency 1-59 53
[Férbikoppla Varvtal Fr8n Hz] 4-61 89
[Férbikoppla Varvtal Frdn V/m] 4-60 89
[Forbikoppla Varvtal Till Hz] 4-63 89
[Forbikoppla Varvtal Till V/m] 4-62 89
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Forinstélld Referens 3-10 71
Forinstélld Relativ Referens 3-14 72
Forkortningar 4
Forst. Skalad Utfrekvens For Process-pid 18-93 224
Forward Open 171
Fr@n-fordr., Reld 5-42 107
[Frekv.ing&ng Nr 33 Hz] 16-68 216
Frekvens 16-13 212
[Frekvens %] 16-15 212
Frekvens Byte Styrmodell 1-53 52
Frekvensomf. Bestdlliningsnummer 15-46 208
Frekvensomf. Serienummer 15-51 209
Frekvensomformaridentifering 208
Frekvensomformarinformation 203
Frikoppla Broms, Strém 2-20 67
Frys Utfrekvens 5
Funktion F6r Motor&terk.bortfall 4-30 85
Funktion For Precisionsstopp 1-83 57
Funktion Vid End-of-timeout 8-05 134
Funktion Vid Nétfel 14-12 196
Funktion Vid Stopp 1-80 56
Funktionsreld 5-40 103
G

Grafisk Display 15
Gransfaktorkdlla, Moment 4-20 85
H

[Hand On]-knapp P& Lcp 0-40 42
[High Starting Torque Current %] 30-21 227
[High Starting Torque Time S] 30-20 227
Hiperface-baudhastighet 17-34 222
Historiklogg 206
Historiklogg: Handelse 15-20 206
Historiklogg: Tid 15-22 207
Historiklogg: Vérde 15-21 207
Huvudmenyldge 16
Huvudmenyldge 20
Huvudmenylésenord 0-60 43
Huvudreaktans (xh) 1-35 50
Huvudreaktansen 49
I

Identifiering Av Enhet 9-64 157
Igmp 172
Indexerade Parametrar 25
Indikeringslampor 16
Induktans For D-axel (Id) 1-37 50,228
Induktans Utgéngsfilter 14-57 201
Ingdngsfrekvens 17-52 222
Ingdngsspanning 17-51 222
Initiering 1
Inkrementell Pulsgivare 214
Inom Referens Bandbredd 7-39 130
I-tid For Process-pid 7-34 129
J

Jarnférlustmotstdnd (rfe) 1-36 50
Jogg 5
Jogg, Ramptid 3-80 79
[Joggvarvtal Hz] 3-11 71
[Joggvarvtal V/m] 3-19 74
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Kabel 173
Kalla For Styrord 8-02 133
Kapacitans, Utgéngsfilter 14-56 201
Kin. Backup Time Out 14-14 196
Klockfrekvens 17-25 222
Knappar For Lokalstyrning 1
Knappsats 42
Komm.tillval, Stw 16-84 218
Kommunikationtillvals 260
Komparatoroperand 13-10 179
Komparatoroperator 13-11 182
Komparatorvdrde 13-12 182
Konfiguration 136
Konfiguration 170
Konfiguration I Lokalt Lage 1-05 47
Konfigurationen 133
Konfigurationslage 1-00 45
Konfigurerbart Styrord Ctw 8-14 137
Kty-grénsvardesnivd 1-97 62
Kty-sensor 259
Kty-sensortemperatur 16-19 212
Kty-sensortyp 1-95 62
Kty-termistorresurs 1-96 62
Kwh-raknare 15-02 203
Kylning 58
Kylplattans Temp. 16-34 213
L

Laget Huvudmeny 23
Lagra Alltid 10-33 167
Lagra Datavérden 10-31 167
Larmlogg 207
Larmlogg: Tid 15-32 207
Larmlogg: Varde 15-31 207
Larmmeddelanden 255
Larmord 135
Larmord 16-90 218
Larmord 2 16-91 218
Las Processdatakonfig. 10-12 163
Lcp 26
Lcp-idnr 15-48 208
Lcp-kopiering 0-50 42
[Locked Rotor Detection Time S] 30-23 227
Locked Rotor Protection 30-22 227
Loggbuffert Full 16-40 214
Loggningsintervall 15-11 205
Loggningskalla 15-10 204
Loggningslége 15-13 206
Logisk Regel, Boolesk 1 13-40 183
Logisk Regel, Boolesk 2 13-42 185
Logisk Regel, Boolesk 3 13-44 187
Logisk Regel, Operator 1 13-41 185
Logisk Regel, Operator 2 13-43 187
Lokal Referens 32
Losenordsskyddad Atkomst Till Bussar 0-67 44
Lysdioder 15
M

Mac-id 10-02 161
Mérkmoment Motor 1-26 48
Max Fordr. Mellan Byte 8-37 138
Max. Svarsfordréjning 8-36 138
Max. Utfrekvens 4-19 84
Maximal Strom, Vaxelriktare 16-37 213
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Maximigrans 3-93 81
Maximireferens 3-03 70
Maximum Troghet 1-69 55
Maxvérde For Anv.def. Visning 0-32 41
Mcb 113 97,103
Mcb 114 229
Mcb113 122,124
Medurs 55
Medurs 111
Mellankrets 258
Menykopiering 0-51 43
Menyn Ar Lankad Till 0-12 33
Menyval 8-55 146
Miljo 200
Min. Strém Vid Lagt Varvtal 1-66 54
Min. Svarsfordrgjning 8-35 138
[Min. Varvtal Fér Funktion V. Stopp Hz] 1-82 57
[Min. Varvtal Fér Funktion V. Stopp V/m] 1-81 57
[Min. Varvtal Normal Magnetiser. Hz] 1-52 52
[Min. Varvtal Normal Magnetiser. V/m] 1-51 51
Min.varde For Anvandardef. Visning 0-31 41
Minimal Aeo-frekvens 14-42 200
Minimal Aeo-magnetisering 14-41 200
Minimigrans 3-94 82
Minimireferens 3-02 70
Minimum Troghet 1-68 54
[Moment %] 16-22 213
[Moment Nm] 16-16 212
[Moment Nm] Hég 16-25 213
Moment, Pi-integraltid 7-13 128
Moment, Pi-proportionell Forstarkning 7-12 128
Momentegenskaper 1-03 46
Momentgréns, Generatordrift 4-17 84
Momentgréns, Motordrift 4-16 84
Momentramptid 2-27 68
Momentref 2-26 68
Mot-emk Vid 1000 Rpm 1-40 51
Motor, Termisk 16-18 212
Motordterk.varvtal, Fel 4-31 86
[Motoreffekt Hk] 1-21 48
[Motoreffekt Kw] 1-20 47
Motorfasfunktion Saknas 4-58 89
Motorfrekvens 1-23 48
Motorkonstruktion 1-10 47
Motormagnetisering Vid Nollvarvtal 1-50 51
Motorns Cosfi 14-43 200
Motorpoler 1-39 51
Motorskydd 57
Motorspanning 1-22 48,212
Motorstatus 211
Motorstrom 1-24 48,212
Motorstyrningsprincip 1-01 45
[Motorvarvtal, Nedre Grans Hz] 4-12 83
[Motorvarvtal, Nedre Grans Rpm] 4-11 83
[Motorvarvtal, Ovre Grans Hz] 4-14 84
[Motorvarvtal, Ovre Gréns Rpm] 4-13 83
Motorvarvtal, Riktning 4-10 83
Motorvinkel 16-20 212
Motorvinkel, Forskjutning 1-41 51
Multicast- 173
N

Nétfel 14-10 194
Natforsorjningen 8
Natreferens 10-14 165
Nétspénning Vid Natfel 14-11 196
Natstyrning 10-15 166
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Nattillslag 15-03 203
Natverket 168,171
Nétverks 171,173
Nodadress 9-18 152
Nominell Strom, Vaxelriktare 16-36 213
Nominellt Motorvarvtal 5,48
Numeriska Lokala Kontrollpanelen 26
o

Och Utvarvtalet 55
[Off]-knapp P& Lcp 0-41 42
o

Oka 93
Oka/minska Varvtal 14
Oka/minska-varde 3-12 71
o

Ordférklaringar 4
o

Overbelastningslége 1-04 46
Overhettningar 15-04 203
Overmodulering 14-03 194
Overspanningar 15-05 203
Overspanningsstyrning 2-17 66
o

Over-voltage Gain 2-19 66
P

Parameter Atkomst 166
Parameterinfo 210
Parameterkonfiguration 20
Parametermetadata 15-99 210
Parameterredigering 9-27 156
Parameters For Signals 8-41 138
Parametrar For Signaler 9-23 153
Paritet/stoppbitar 8-33 137
Pcd Read Configuration 8-43 142
Pcd Write Configuration 8-42 141
Pcd, Laskonfiguration 9-16 150
Pcd, Skrivkonfiguration 9-15 149
Personlig Meny 0-25 39
Plint 27, Funktion 5-01 90
Plint 27, Pulsutgdngsvariabel 5-60 109
Plint 29, Funktion 5-02 90
Plint 29, Hog Frekvens 5-51 107
Plint 29, Hogt Ref./&terkopplingsvarde 5-53 108
Plint 29, Lg Frekvens 5-50 107
Plint 29, L&gt Ref./&terkopplingsvérde 5-52 108
Plint 29, Pulsutgdngsvariabel 5-63 110
Plint 32/33 Pulser Per Varv 5-70 111
Plint 32/33, Pulsgivarriktning 5-71 111
Plint 33, Hog Frekvens 5-56 108
Plint 33, Hogt Ref./&terkopplingsvarde 5-58 108
Plint 33, L&g Frekvens 5-55 108
Plint 33, L&gt Ref./&terkopplingsvérde 5-57 108
Plint 37 Sékerhetsstopp 5-19 96
Plint 42, Busstyrning For Utgdng 6-53 120
Plint 42, Férinst. Timeout Fér Utgéng 6-54 120
Plint 42, Utgdng 6-50 118
Plint 42, Utgdng Max-skala 6-52 119
Plint 42, Utgdng Min-skala 6-51 119
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Plint 42, Utgéngsfilter 6-55 120
Plint 53, H6g Spénning 6-11 115
Plint 53, Hogt Ref./terkopplingsvérde 6-15 115
Plint 53, L&g Spénning 6-10 115
Plint 53, L&gt Ref./3terkopplingsvérde 6-14 115
Plint 53, Stark Strom 6-13 115
Plint 53, Svag Strom 6-12 115
Plint 53, Switchinstélining 16-61 216
Plint 53, Tidskonstant For Filter 6-16 116
Plint 54, H6g Spénning 6-21 116
Plint 54, Hogt Ref./terkopplingsvéarde 6-25 116
Plint 54, L&g Spénning 6-20 116
Plint 54, L&gt Ref./3terkopplingsvarde 6-24 116
Plint 54, Stark Strom 6-23 116
Plint 54, Svag Strom 6-22 116
Plint 54, Switchinstallning 16-63 216
Plint 54, Tidskonstant For Filter 6-26 116
Plint X30/11, H6g Spénning 6-31 117
Plint X30/11, Hogt Ref./aterk.vérde 6-35 117
Plint X30/11, L&g Spénning 6-30 117
Plint X30/11, Lagt Ref./aterk.varde 6-34 117
Plint X30/11, Tidskonstant For Filter 6-36 117
Plint X30/12, H6g Spéanning 6-41 117
Plint X30/12, Hogt Ref./8terk.varde 6-45 117
Plint X30/12, L&g Spénning 6-40 117
Plint X30/12, L&gt Ref./&terk.vérde 6-44 117
Plint X30/12, Tidskonstant For Filter 6-46 118
Plint X30/6, Digital Utgdng 5-32 100
Plint X30/6, Pulsutgdngsvariabel 5-66 110
Plint X30/7, Digital Utgéng 5-33 101
Plint X30/8, Busstyrning 6-63 122
Plint X30/8, Férinst. Timeout Fér Utgdng 6-64 122
Plint X30/8, Max-skala 6-62 122
Plint X30/8, Min-skala 6-61 122
Plint X30/8, Utgéng 6-60 120
Plint X45/1, Utgdng Min-skala, 6-71 123
Plint X45/3, Utgdng Min-skala, 6-81 124
Poler 17-50 222
Port Mirroring 12-96 173
Positiv Pulsgivarriktning 17-60 223
Potentiometerreferens 14
Prec.stopp, Réknare 16-74 217
Precisionsstopp, Raknarvérde 1-84 57
Precisionsstopp, Varvtalskomp.fordr. 1-85 57
Process Pid Fb. Filtertid 7-57 132
Process Pid Feed Fwd Normal/inverterad Styrning 7-46 131
Process Pid I-part, Aterstallining 7-40 130
Process Pid Ref. Filtertid 7-56 132
Process Pid, Utgéng Neg. Bygling 7-41 130
Process Pid, Utgé&ng Normal/inv Styrning 7-49 131
Process Pid, Utgéng Pos. Bygling 7-42 130
Process Pid-fel 18-90 224
Process-pid Forst.grans For Diff. 7-36 130
Process-pid, Byglad Utgéng 18-92 224
Process-pid, Skalforstark. Vid Max. Ref. 7-44 130
Process-pid, Skalforstérk. Vid Min. Ref. 7-43 130
Process-pid, Utokad Pid 7-50 131
Process-pid-utgéng 18-91 224
Processregl. M. 1 Aterk.signal 7-20 128
Processregl. M. 2 Aterk.signaler 7-22 129
Processreglering 9-28 156
Proc-pid Feed Fwd 7-45 131
Profibus-varningsord 9-53 157
Profidrive Off2 Select 8-57 147
Profidrive Off3 Select 8-58 147
Profil Fér Styrord 8-10 136
Profilnummer 9-65 158
Program-id, N&tkort 15-50 208
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Program-id, Styrkort 15-49 208
Programversion 15-43 208
Programversion For Tillval 15-61 209
Prop. Forst. For Process-pid 7-33 129,228
Prop. Forst. For Process-pid Feed Fwd 7-51 131
Protokoll 8-30 137
Protokollval 17-20 221
Pulsfilter, Tidskonstant Nr 29 5-54 108
Pulsfilter, Tidskonstant Nr 33 5-59 108
Pulsgivarbortfall 4-35 86
Pulsgivarens Pulser 111
Pulsgivarsignal, Overvakning 17-61 223
[Pulsing&ng 29 Hz] 16-67 216
Pulsreferens 16-51 214
Pulsstart/-stopp 13
Pulsutg. #x30/6, Busstyrning 5-97 112
Pulsutg. #x30/6, Forinst. Timeout 5-98 113
Pulsutg. 27, Busstyrning 5-93 112
Pulsutg. 27, Forinstélld Timeout 5-94 112
Pulsutg. 29, Busstyrning 5-95 112
Pulsutg. 29, Forinstalld Timeout 5-96 112
[Pulsutgdng Nr 27 Hz] 16-69 216
[Pulsutgdng Nr 29 Hz] 16-70 217
Pulsutgdng, Maxfrekv. Nr 27 5-62 110
Pulsutgdng, Maxfrekv. Nr 29 5-65 110
Pulsutg8ng, Maxfrekv. Nr X30/6 5-68 111
Pwm, Brus 14-04 194
Q

Quick Menu 16, 21
R

Réaknare A 16-72 217
Réaknare B 16-73 217
Réknare For Felmeddelanden 9-44 156
Réknare For Felsituationer 9-52 156
Ramp 1 S-ramp Forh Vid Retard. Slut 3-48 76
Ramp 1 S-ramp Forh Vid Retard. Start 3-47 76
Ramp 1 S-ramp Forh. Vid Acc.slut 3-46 75
Ramp 1 S-ramp Forh. Vid Acc.start 3-45 75
Ramp 1, Nedramptid 3-42 75
Ramp 1, Typ 3-40 75
Ramp 1, Uppramptid 3-41 75
Ramp 2 S-ramp Férh Vid Acc. Slut 3-56 76
Ramp 2 S-ramp Forh Vid Acc. Start 3-55 76
Ramp 2 S-ramp Forh Vid Retard. Slut 3-58 77
Ramp 2 S-ramp Forh Vid Retard. Start 3-57 77
Ramp 2, Nedramptid 3-52 76
Ramp 2, Typ 3-50 76
Ramp 2, Uppramptid 3-51 76
Ramp 3 S-ramp Forh Vid Acc. Slut 3-66 77
Ramp 3 S-ramp Forh Vid Acc. Start 3-65 77
Ramp 3 S-ramp Forh Vid Retard. Slut 3-68 78
Ramp 3 S-ramp Forh Vid Retard. Start 3-67 78
Ramp 3, Nedramptid 3-62 77
Ramp 3, Typ 3-60 77
Ramp 3, Uppramptid 3-61 77
Ramp 4 S-ramp Forh Vid Acc. Slut 3-76 78
Ramp 4 S-ramp Forh Vid Acc. Start 3-75 78
Ramp 4 S-ramp Forh Vid Retard. Slut 3-78 79
Ramp 4 S-ramp Forh Vid Retard. Start 3-77 79
Ramp 4, Nedramptid 3-72 78
Ramp 4, Typ 3-70 78
Ramp 4, Uppramptid 3-71 78
Rampfordrdjning 3-95 82
Ramptid 3-91 81
Red 7
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Readout Filtering 8-08 135
Redigera Meny 0-11 33,158
Referens 171
Referens % 16-02 211
[Referens Enhet] 16-01 211
Referensfunktion 3-04 70
Referensomréde 3-00 69
Referensplats 3-13 72
Referenspunkt 9-00 149
Referensresurs 1 3-15 73
Referensresurs 2 3-16 73
Referensresurs 3 3-17 73
Regionala Installningar 0-03 31
Relativ Skalningsreferensresurs 3-18 74
[Reldutgdng Bin] 16-71 217
Reldutgdngar 97
Reset 17
[Reset]-knapp P& Lcp 0-43 42
Resonansdampning 1-64 54
Resonansdampning, Tidskonstant 1-65 54
Rfi-filter 14-50 200
Rotorldckagereaktans (x2) 1-34 50
Rotorresistans (rr) 1-31 50
S

Sékerhetsdtgérder 9
Seriell Kommunikation 6
Serienr For Tillval 15-63 209
Serienummer For Nétkort 15-53 209
Servicekod 14-29 199
Signaltyp 17-10 221
Skarmade 12
Skriv Processdatakonfig, 10-11 162
Skyddslége 10
Sl Controller, Status 16-38 214
S| Controller-funktioner 13-52 190
S| Controller-lage 13-00 175
Sl Controller-timer 13-20 183
S| Controller-villkor 13-51 189
Slavfelsantal 8-83 148
Slavmeddelanden Mottagna 8-82 147
Snabbmenyldage 16
Snabbmenyldage 20
Snabbmenyldsenord 0-65 43
Snabbmenyn 16
Snabbdverforing Av Parameterinstéliningar Mellan Flera Frekvensomformare 18
Snabbstopp, Ramptid 3-81 80
Snabbstopp, Ramptyp 3-82 80
Snabbstp S-rampférh V Decel. Slut 3-84 80
Snabbstp S-rampférh V Decel. Start 3-83 80
Spann.for. 0, Tidsg.funktion 6-01 114
Spann.for. 0, Tidsgrans 6-00 114
Spanning 15-42 208
Spanningsreferens Via En Potentiometer 14
Spara Datavarden 9-71 158
Spara Fore Trigg 15-14 206
Sparningsfel Efter Pulsgivarbortfall 4-39 87
Sparningsfel, Ramptidsgrans 4-38 87
Spérningsfel, Tidsgrans 4-36 87
Spérningsfelsfunktion 4-34 86
Spérningsfelsrampning 4-37 87
Specialfunktioner 193
Sprék 0-01 30
Sprakpaket 1 30
Sprakpaket 2 30
Sprakpaket 3 30
Sprakpaket 4 30
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Ssi-dataformat 17-26 222
Ssi-datalangd 17-24 221
Start/stopp 13
Startfordr. 1-71 55
Startfordrdjning 55
Startfunktion 55
Startfunktion 1-72 55
Starthdndelse 13-01 175
Startmoment 6
Startstrém 1-76 56
[Startvarvtal Hz] 1-75 56
[Startvarvtal Rpm] 1-74 56
Stator Lack Reaktans (x1) 1-33 50
Statorlackagereaktansen 49
Statorresistans (rs) 1-30 50
Status 16
Statusmeddelanden 15
Statusord 16-03 211
Statusord 1 9-68 158
Steglés Andring Av Numeriskt Datavérde 24
Stegstorlek 3-90 81
Stegvis 24
Stoppfordrojning 2-24 67
Stopphéandelse 13-02 177
Stoppskydd 14-35 200
Strémbegransning 4-18 84
Strémgransreg., Filtertid 14-32 200
Strémgransreg., Integrationstid 14-31 199
Strémgransreg., Prop. Forstarkning 14-30 199
Styrkablar 12
Styrkortstemperatur 16-39 214
Styrord 16-00 211
Styrord 1 9-67 158
Styrplats 8-01 133
Switchfrekvens 14-01 193
Switchménster 14-00 193
Synkron Motorhastighet 5
T

Telegramval 8-40 138,152
Temp. Input X48/10 18-39 224
Temp. Input X48/4 18-37 224
Temp. Input X48/7 18-38 224
Temperature Sensor Alarm Function 35-06 230
Term. X48/10 Filter Time Constant 35-34 231
Term. X48/10 High Temp. Limit 35-37 231
Term. X48/10 Input Type 35-05 229
Term. X48/10 Low Temp. Limit 35-36 231
Term. X48/10 Temp. Monitor 35-35 231
Term. X48/10 Temp. Unit 35-04 229
Term. X48/2 Filter Time Constant 35-46 232
Term. X48/2 High Current 35-43 231
Term. X48/2 High Ref./feedb. Value 35-45 231
Term. X48/2 Low Current 35-42 231
Term. X48/2 Low Ref./feedb. Value 35-44 231
Term. X48/4 Filter Time Constant 35-14 230
Term. X48/4 High Temp. Limit 35-17 230
Term. X48/4 Input Type 35-01 229
Term. X48/4 Low Temp. Limit 35-16 230
Term. X48/4 Temp. Monitor 35-15 230
Term. X48/4 Temp. Unit 35-00 229
Term. X48/7 Filter Time Constant 35-24 230
Term. X48/7 High Temp. Limit 35-27 231
Term. X48/7 Input Type 35-03 229
Term. X48/7 Low Temp. Limit 35-26 230
Term. X48/7 Temp. Monitor 35-25 230
Term. X48/7 Temp. Unit 35-02 229
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Termisk Belastning 51,212
Termiskt Motorskydd 1-90 57
Termistor 8
Termistorkalla 1-93 61
Termistorn 58
Tidsgrans For Styrord 8-03 133
Tidsgransfunktion For Styrord 8-04 134
Till-fordr., Reld 5-41 106
Tillstdndséndrare 171,172
Tillval Forsorjt Via Extern 24vdc 14-80 202
Tillval Monterat 15-60 209
Tillvals-id 209
Timeout For Motordterk.bortfall 4-32 86
[Torque %] High Res. 16-21 213
Transformationsforhdllande 17-53 222
Trigg-villkor 15-12 205
Trippéterstallning 197
Trippfordr. Vid Mom.grans 14-25 199
Trippfordr. Vid Stromgréns 14-24 199
Trippfordrdjning Vid Véxelriktarfel 14-26 199
U

U/f-férh8llande-f 1-56 52
U/f-férh8llande-u 1-55 52
Underhdlisord 16-96 219
Upplosargranssnitt 17-59 223
Upplosning (positioner/varv) 17-21 221
Uppldsning (ppr) 17-11 221
Utgéngsfilter 14-55 201
Utok. Statusord 16-94 219
Utok. Statusord 2 16-95 219
Utrullning 17
Utrullnings 5
\'}

Val Av Parametrar 23
Vélj Baudhastighet 10-01 161
Vélj Dc-broms 8-52 145
Vélj Forinstalld Referens 8-56 147
Valj Processdatatyp 10-10 162
Valj Reversering 8-54 146
Valj Start 8-53 146
Valj Utrulining 8-50 145
Var. Moment, Nivd 14-40 200
Varning Hog Aterkoppling 4-57 88
Varning Hog Referens 4-55 88
Varning L&g Aterkoppling 4-56 88
Varning Lag Referens 4-54 88
Varning, Hogt Varvtal 4-53 88
Varning, Lagt Varvtal 4-52 88
Varning, Stark Strom 4-51 88
Varning, Svag Strém 4-50 87
Varningar 255
Varningsord 135
Varningsord 16-92 218
Varningsord 2 16-93 219
Varningsparameter 10-13 165
Varvtal Pid-8terkopplingskélla 7-00 126
[Varvtal V/m] 16-17 212
Varvtal, Pid-derivatatid 7-04 127
Varvtal, Pid-diff.forstarkn.grans 7-05 127
Varvtal, Pid-frammatningsfaktor 7-08 128
Varvtal, Pid-integraltid 7-03 126
Varvtal, Pid-lagpassfiltertid 7-06 127
Varvtal, Prop. Pid-forstarkning 7-02 126,228
Varvtalsdterkoppling Utvéxling 7-07 128
Véxelriktare, Termisk 16-35 213
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Index
Visningslage 18
Visningslage - Val Av Avldsningar 19
VIt Utok. Statusord 14-74 202
Voltage Reduction In Fieldweakening 1-54 52
Vvcplus 8
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