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Einflihrung FC300-Programmierungshandbuch

1 EinfUhrung

1.1.3 Abkiirzungen
Programmierungshandbuch
Software-Version: 6.2x Wechselstrom AC
American Wire Gauge = Amerikanisches AWG
Dieses Programmierungshandbuch beschreibt die FC 300- Drahtmal
Frequenzumrichter mit Software-Version 6.2x. Ampere/AMP A
Software-Versionsnummer siehe 15-43 Softwareversion. Automatische Motoranpassung AMA
Stromgrenze ILm
1.1.1 Zulassungen Grad Celsius °C
Gleichstrom DC
Abhdngig von Frequenzumrichter D-TYPE
Elektromagnetische Vertrdglichkeit EMV
u Elektronisches Thermorelais ETR
c @ Us Frequenzumrichter FC
Gramm g
Hertz Hz
Kilohertz kHz
1.1.2 Symbole LCP Bedieneinheit LCP
Meter m
In diesem Handbuch verwendete Symbole. Induktivitét in Millihenry mH
Milliampere mA
H|NWE|S Millisekunde ms
Kennzeichnet einen wichtigen Hinweis. Minute min.
Motion Control Tool MCT
Nanofarad nF
AVORSICHT Newtonmeter Nm
Kennzeichnet eine potenzielle Gefahrensituation, die, wenn Motornennstrom IMN
sie nicht vermieden wird, zu geringfligigeren Verletzungen Motornennfrequenz fun
oder Gerateschaden fihren kann. Motornennleistung PN
Motornennspannung UmN
AWARN U N G Parameter Par.
Kennzeichnet eine potenzielle Gefahrensituation, die, wenn Schutzkleinspannung PELV
sie nicht vermieden wird, zum Tod oder schweren Verlet- Platine (engl. Printed Circuit Board) PCB
zungen filhren kénnte. Wechselrichter-Ausgangsnennstrom Iinv
Umdrehungen pro Minute UPM
Klemmen fiir generatorischen Betrieb Gener.
*  Markiert in der Auswahl die Werkseinstellung. H Sekunde s
Synchronmotordrehzahl ns
Drehmomentgrenze Tum
Volt Vv
Der maximale Ausgangsstrom IviT,mAx

Der Ausgangsnennstrom des Frequenzum- | IvitN

richters

MG.33.MA.03 - VLT® ist eine eingetragene Marke von Danfoss. 3
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1.1.4 Begriffsdefinitionen

Frequenzumrichter:
IviTMAX
Max. Ausgangsstrom.

IvLTN
Der Ausgangsnennstrom des Frequenzumrichters.

UwLT, MAX
Die maximale Ausgangsspannung.

Eingdnge:

Steuerbefehl

Sie kdnnen den angeschlossenen Motor liber das LCP und
Digitaleingdnge starten und stoppen.

Die Funktionen sind in zwei Gruppen unterteilt.

Funktionen in Gruppe 1 haben eine héhere Prioritat als
Funktionen in Gruppe 2.

Gruppe 1 Reset, Freilaufstopp, Reset und Freilaufstopp,
Schnellstopp, DC-Bremse, Stopp und die [Off]-Taste
am LCP.

Gruppe 2 Start, Puls-Start, Reversierung, Start + Reversierung,
Festdrehzahl JOG und Ausgangsfrequenz speichern

Motor:

Motor dreht
Drehmoment wird an der Abtriebswelle erzeugt und die
Drehzahl geht von Drehzahl 0 auf max. Drehzahl am Motor.

fioa
Die Motorfrequenz bei aktivierter Funktion Festdrehzahl JOG
(Uber Digitaleingange).

fu
Motorfrequenz.

fmax
Die maximale Motorfrequenz.

Fran
Die minimale Motorfrequenz.

fmn
Die Motornennfrequenz (siehe Typenschilddaten).

Im
Motorstrom (Istwert).

IMN
Der Motornennstrom (siehe Typenschilddaten).

nwn
Nenndrehzahl des Motors (siehe Typenschilddaten).

ns
Synchronmotordrehzahl

n _2XPar.1 -23x60s
s Par..1 -39

PmnN
Nennmotorleistung (Typenschilddaten in kW oder PS).

Tun
Das Nenndrehmoment (Motor).

Um
Die Momentanspannung des Motors.

UmN
Die Motornennspannung (siehe Typenschilddaten).

Losbrechmoment

Moment
Kippgrenze

UPM

175ZA078.10

nuir
Der Wirkungsgrad des Frequenzumrichters ist definiert als

das Verhaltnis zwischen Leistungsabgabe und Leistungs-
aufnahme.

Einschaltsperrbefehl
Ein Stoppbefehl, der der Gruppe 1 der Steuerbefehle
angehort, siehe dort.

Stoppbefehl
Siehe Steuerbefehle.

Sollwerte:

Analogsollwert

Ein Signal an den Analogeingdngen 53 oder 54 (Spannung
oder Strom).

Bindrsollwert
Ein an die serielle Schnittstelle Ubertragenes Signal.

Festsollwert

Ein definierter Festsollwert, einstellbar zwischen -100 % bis
+100 % des Sollwertbereichs. Auswahl von bis zu acht
Festsollwerten Uber die Digitalklemmen ist mdglich.

Pulssollwert
Ein den Digitaleingdangen (Klemme 29 oder 33) zugefiihrtes
Pulsfrequenzsignal.

Refmax

Bestimmt das Verhaltnis zwischen dem Sollwerteingang bei
100 % des Gesamtskalierwerts (normalerweise 10 V, 20 mA)
und dem resultierenden Sollwert. Der in 3-03 Max. Sollwert
eingestellte maximale Sollwert.
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Refmin

Bestimmt das Verhaltnis zwischen dem Sollwerteingang bei
0 % (normalerweise 0 V, 0 mA, 4 mA) und dem
resultierenden Sollwert. Der in 3-02 Minimaler Sollwert
eingestellte minimale Sollwert.

Sonstiges:

Analogeingédnge

Die Analogeingdnge koénnen verschiedene Funktionen des
Frequenzumrichters steuern.

Es gibt zwei Arten von Analogeingdngen:

Stromeingang, 0-20 mA und 4-20 mA

Spannungseingang, 0-10 V DC (FC 301)
Spannungseingang, -10 - +10 V DC (FC 302).

Analogausgéange
Die Analogausgadnge kdnnen ein Signal von 0-20 mA, 4-20

mA ausgeben.

Automatische Motoranpassung, AMA
Die AMA ist ein Testalgorithmus, der die elektrischen
Parameter des angeschlossenen Motors im Stillstand misst.

Bremswiderstand

Der Bremswiderstand kann die bei generatorischer
Bremsung erzeugte Bremsleistung aufnehmen. Wahrend
generatorischer Bremsung erhoht sich die Zwischenkreis-
spannung. Ein Bremschopper stellt sicher, dass die
generatorische Energie an den Bremswiderstand Ubertragen
wird.

CT-Kennlinie

Konstante Drehmomentkennlinie; wird fir Anwendungen
wie Forderbander, Verdrangungspumpen und Krane
eingesetzt.

Digitaleingdnge
Digitaleingdnge kdénnen zur Steuerung diverser Funktionen
des Frequenzumrichters benutzt werden.

Digitalausgénge
Der Frequenzumrichter verfligt iber zwei Festwert-

Ausgange, die ein 24 V DC-Signal (max. 40 mA) liefern
koénnen.

DsP
Digitaler Signalprozessor.

ETR

Das elektronische Thermorelais berechnet die thermische
Belastung basierend auf aktueller Last und Zeit. Hiermit soll
die Motortemperatur geschatzt werden.

Hiperface’
Hiperface® ist eine eingetragene Marke von Stegmann.

Initialisierung

Bei der Initialisierung (74-22 Betriebsart) werden die
Werkseinstellungen des Frequenzumrichters wiederherge-
stellt.

Arbeitszyklus im Aussetzbetrieb
Eine Einstufung mit aussetzender Belastung bezieht sich auf
eine Abfolge von Arbeitszyklen. Jeder Zyklus besteht aus

einem Belastungs- und einem Entlastungszeitraum. Der
Betrieb kann periodisch oder aperiodisch sein.

LCP

Das Local Control Panel bildet eine komplette Bedienober-
flache fiir Steuerung und Programmierung des
Frequenzumrichters. Das Bedienteil ist abnehmbar und kann
bis zu 3 Meter entfernt vom Frequenzumrichter angebracht
werden, z. B. in einer Schaltschranktir (mithilfe des
optionalen Einbausatzes.

Isb
Least Significant Bit (geringstwertiges Bit).

msb
Most Significant Bit (hochstwertiges Bit).

MCM
Steht fur Mille Circular Mil; eine amerikanische MafReinheit
fiir den Kabelquerschnitt. 1 MCM = 0,5067 mm?.

Online-/Offline-Parameter

Anderungen der Online-Parameter werden sofort nach
Anderung des Datenwertes aktiviert. Anderungen der
Offline-Parameter werden erst dann aktiviert, wenn am LCP
[OK] gedriickt wurde.

PID-Prozess

Die PID-Regelung sorgt durch einen Soll-/Istwertvergleich fir
eine Anpassung der Motordrehzahl, um wechselnde Prozess-
gréBen (Druck, Temperatur usw.) konstant zu halten.

PCD
Prozesssteuerdaten

Aus- und Einschalten
Das Netz ausschalten, bis das Display (LCP) dunkel ist.
AnschlieBend die Netzspannung wieder einschalten.

Pulseingang/Inkrementalgeber

Ein externer, digitaler Impulsgeber, der fir Riickmeldungen
beziiglich der Motordrehzahl benutzt wird. Der Geber wird
fur Anwendungen eingesetzt, bei denen eine sehr prazise
Drehzahlregelung erforderlich ist.

RCD
Residual Current Device (Fehlerstromschutzschalter).

Konfiguration
Sie kdnnen Parametereinstellungen in vier Parametersatzen

speichern. Sie kdnnen zwischen den vier Parametersdtzen
wechseln oder einen Satz bearbeiten, wahrend ein anderer
Satz gerade aktiv ist.

SFAVM

Steht fiir Stator Flux oriented Asynchronous Vector
Modulation und bezeichnet einen Schaltmodus
(74-00 Schaltmuster).

Schlupfausgleich
Der Frequenzumrichter gleicht den belastungsabhéangigen

Motorschlupf aus, indem er unter Berlicksichtigung des
Motorersatzschaltbildes und der gemessenen Motorlast die
Ausgangsfrequenz anpasst.

MG.33.MA.03 - VLT® ist eine eingetragene Marke von Danfoss. 5
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Smart Logic Control (SLC)

Die SLC ist eine Folge benutzerdefinierter Aktionen, die
ausgefiihrt werden, wenn die zugeordneten benutzerdefi-
nierten Ereignisse durch den Smart Logic Controller als
WAHR ermittelt werden. (Parametergruppe 13-** Smart
Logic Control (SLC).)

STW
Zustandswort

FC-Standardbus
Umfasst RS 485 Bus mit FC-Protokoll oder MC-Protokoll.
Siehe 8-30 FC-Protokoll.

Thermistor:
Ein temperaturabhdngiger Widerstand zur Temperaturiiber-
wachung im Frequenzumrichter oder Motor.

Abschaltung
Ein Zustand, der in Fehlersituationen eintritt, z. B. bei einer

Ubertemperatur des Frequenzumrichters oder wenn der
Frequenzumrichter den Motor, Prozess oder Mechanismus
schiitzt. Der Neustart wird verzogert, bis die Fehlerursache
behoben wurde und der Fehlerzustand uber die [Reset]-
Taste am LCP quittiert wird. In einigen Féllen erfolgt die
Aufhebung automatisch (durch vorherige Programmierung).
Die Abschaltung darf nicht zu Zwecken der Personensi-
cherheit verwendet werden.

Abschaltblockierung

Ein Zustand, der in Fehlersituationen eintritt, in denen der
Frequenzumrichter aus Sicherheitsgriinden abschaltet und
ein manueller Eingriff erforderlich ist, z. B. bei einem
Kurzschluss am Ausgang des Frequenzumrichters. Eine
Abschaltblockierung kann nur durch Unterbrechen der
Netzversorgung, Beheben der Fehlerursache und erneuten
Anschluss des Frequenzumrichters aufgehoben werden. Der
Neustart wird verzdgert, bis der Fehlerzustand (iber die
[Reset]-Taste am LCP quittiert wird. In einigen Féllen erfolgt
die Aufhebung automatisch (durch vorherige Program-
mierung). Die Abschaltung darf nicht zu Zwecken der
Personensicherheit verwendet werden.

VT-Kennlinie
Variable Drehmomentkennlinie; wird fiir Pumpen- und
Lifteranwendungen verwendet.

Vv(plus

Im Vergleich zur herkdmmlichen U/f-Steuerung bietet
VVCP!Us eine verbesserte Dynamik und Stabilitat der
Motordrehzahl in Bezug auf Anderungen des Belastungs-
moments.

60° AVYM
Schaltmuster mit der Bezeichnung 60° Asynchrone Vektor
Modulation (74-00 Schaltmuster).

Leistungsfaktor
Der Leistungsfaktor ist das Verhaltnis zwischen |1 und Irms.

«/?XUX/1 cosp

Leistungs- faktor = —f——————
3xUx/ RMS

Der Leistungsfaktor einer 3-Phasen-Versorgung ist definiert
als:

- 1 x cospl )/(Rj;;q’] = %da cospl =1

Der Leistungsfaktor gibt an, wie stark ein Frequenzumrichter
die Netzversorgung belastet.

Je niedriger der Leistungsfaktor, desto héher der Irvs

(Eingangsstrom) bei gleicher Leistung.

Leys = NIE + 12 + 13 + .+ 12

AuBerdem gibt ein hoher Leistungsfaktor an, dass die
verschiedenen Oberschwingungsstréome gering sind.

Durch die im Frequenzumrichter eingebauten Zwischen-
kreisdrosseln wird ein hoher Leistungsfaktor erzielt und die
Netzbelastung deutlich reduziert.

AWARNUNG|

Der Frequenzumrichter steht bei Netzanschluss unter
lebensgeféhrlicher Spannung. UnsachgemaRBe Installation
des Motors, Frequenzumrichters oder Feldbusses kann
schwere Personenschdden oder sogar tddliche Verletzungen
und Schaden am Gerét verursachen. Befolgen Sie daher stets
die Anweisungen in diesem Handbuch sowie die 6rtlichen
und nationalen Vorschriften und Sicherheitsbestimmungen.

Sicherheitsvorschriften
1. Bei Reparaturen muss die Stromversorgung des
Frequenzumrichters abgeschaltet werden.
Vergewissern Sie sich, dass die Netzversorgung
unterbrochen und die erforderliche Zeit verstrichen
ist, bevor Sie die Motor- und Netzstecker entfernen.

2. Die [OFF]-Taste auf der Bedieneinheit des Frequen-
zumrichters unterbricht nicht die Netzspannung
und darf deshalb nicht als Sicherheitsschalter
benutzt werden.

3. Es ist daflir Sorge zu tragen, dass gemal3 den
ortlichen und nationalen Vorschriften eine
ordnungsgemaBe Schutzerdung des Gerates
erfolgt, der Benutzer gegen Versorgungsspannung
geschiitzt und der Motor gegen Uberlast
abgesichert wird.

4, Der Erdableitstrom Ubersteigt 3,5 mA.

5. Ein Uberlastungsschutz des Motors ist in der
Werkseinstellung nicht enthalten. Wenn diese
Funktion gewlinscht wird, 7-90 Thermischer
Motorschutz auf den Datenwert ETR Alarm 1 [4]
oder Datenwert ETR Warnung 1 [3] einstellen.

6. Die Stecker fir die Motor- und Netzversorgung
dirfen nicht entfernt werden, wenn der Frequen-
zumrichter an die Netzspannung angeschlossen ist.
Vergewissern Sie sich, dass die Netzversorgung
unterbrochen und die erforderliche Zeit verstrichen
ist, bevor Sie die Motor- und Netzstecker entfernen.

6 MG.33.MA.03 - VLT® ist eine eingetragene Marke von Danfoss.
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7. Der Frequenzumrichter hat auler den Spannungs-
eingangen L1, L2 und L3 noch weitere
Spannungseingange, wenn DC-Zwischenkreis-
kopplung bzw. externe 24 V DC-Versorgung
installiert sind. Kontrollieren Sie, dass vor Beginn
der Reparaturarbeiten alle Spannungseingange
abgeschaltet sind und die erforderliche Zeit
verstrichen ist.

Warnung vor unerwartetem Anlauf

1. Der Motor kann mit einem digitalen Befehl, einem
Bus-Befehl, einem Sollwert oder LCP Stopp
angehalten werden, obwohl der Frequenzum-
richter weiter unter Netzspannung steht. Ist ein
unerwarteter Anlauf des Motors gemaf3 den
Bestimmungen zur Personensicherheit (z. B. Verlet-
zungsgefahr durch Kontakt mit sich bewegenden
Maschinenteilen nach einem unerwarteten Anlauf)
jedoch unzuldssig, so sind die oben genannten
Stoppfunktionen nicht ausreichend. In diesem Fall
muss der Frequenzumrichter vom Netz getrennt
oder die Funktion Sich.Stopp aktiviert werden.

2. Der Motor kann wahrend der Parametereinstellung
anlaufen. Wenn dadurch die Personensicherheit
gefahrdet wird (z. B. Verletzungsgefahr durch
Kontakt mit sich bewegenden Maschinenteilen) ist
ein unerwarteter Anlauf z. B. mithilfe der Funktion
Sicherer Stopp oder durch sichere Trennung der
Motorverbindung zu verhindern.

3. Ist der Motor abgeschaltet, so kann er von selbst
wieder anlaufen, sofern die Elektronik des Frequen-
zumrichters defekt ist, oder falls eine kurzfristige
Uberlastung oder ein Fehler in der Versorgungs-
spannung bzw. am Motoranschluss beseitigt
wurde. Ist ein unerwarteter Anlauf des Motors
gemal den Bestimmungen zur Personensicherheit
(z. B. Verletzungsgefahr durch Kontakt mit sich
bewegenden Maschinenteilen) jedoch unzuldssig,
so sind die normalen Stoppfunktionen des
Frequenzumrichters nicht ausreichend. In diesem
Fall muss der Frequenzumrichter vom Netz
getrennt oder die Funktion Sich.Stopp aktiviert
werden.

HINWEIS

Fir korrekten und sicheren Gebrauch der Funktion
Sich.Stopp befolgen Sie stets die entsprechenden
Anweisungen im Abschnitt Sicherer Stopp im VLT
AutomationDrive FC 300 Projektierungshandbuch.

4. Vom Frequenzumrichter gesendete Steuersignale
oder interne Steuersignale kénnen in seltenen
Fallen félschlicherweise aktiviert oder verzégert
werden bzw. werden Uberhaupt nicht gesendet. In
sicherheitskritischen Anwendungen, beispielsweise
bei der Funktionssteuerung der elektromagne-

tischen Bremse einer Hubvorrichtung, darf die
Steuerung nicht ausschlieBlich tiber die Steuer-
signale erfolgen.

AWARNUNG|

Hochspannung

Das Beriihren elektrischer Teile kann lebensgefahrlich sein,
selbst nach Trennung von Gerdten vom Stromnetz

Achten Sie auBerdem darauf, dass andere Spannungs-
eingdnge, wie z. B. externe 24 V DC, Zwischenkreiskopplung
(Zusammenschalten eines DC-Zwischenkreises) sowie der
Motoranschluss beim kinetischen Speicher ausgeschaltet
sind.

Systeme, in Frequenzumrichter installiert sind, miissen
gemaB den giiltigen Sicherheitsbestimmungen (z. B. Bestim-
mungen fiir technische Anlagen, Vorschriften zur
Unfallverhiitung, etc)) mit zusitzlichen Uberwachungs- und
Schutzeinrichtungen versehen werden. Mithilfe der Betriebs-
software diirfen Anderungen an den Frequenzumrichtern
vorgenommen werden.

HINWEIS

Gefahrensituationen sind vom Maschinenbauer/-integrator
zu identifizieren, der dafiir zustandig ist, notwendige
VorbeugemafBinahmen zu berticksichtigen. Zuséatzliche
Uberwachungs- und Schutzeinrichtungen miissen gemaR
glltigen Sicherheitsbestimmungen, z. B. Bestimmungen fiir
technische Anlagen, Vorschriften zur Unfallverhiitung usw.
vorgesehen werden.

HINWEIS

Krane, Aufziige und Hebezeuge:

Fir die Steuerung von externen Bremsfunktionen muss
immer eine Redundanz vorhanden sein. Der Frequenzum-
richter darf unter keinen Umstdnden die primére
Sicherheitsschaltung sein. Es sind relevante Normen
einzuhalten, z. B.

Hebezeuge und Krane: IEC 60204-32

Aufziige: EN 81

Protection Mode

Wenn ein Hardwaregrenzwert des Motorstroms oder der DC-
Zwischenkreisspannung Uberschritten wird, geht der
Frequenzumrichter in den ,Protection mode”. ,Protection
mode” bedeutet eine Anderung der PWM-Modulations-
strategie und eine niedrige Taktfrequenz, um Verluste auf ein
Minimum zu reduzieren. Dies wird 10 s nach dem letzten
Fehler fortgesetzt und erhoht die Zuverlassigkeit und die
Robustheit des Frequenzumrichter, wahrend die vollstandige
Regelung des Motors wieder hergestellt wird.

In Hub- und Vertikalférderanwendungen kann der
,Protection mode” nicht eingesetzt werden, da der Frequen-
zumrichter diese Betriebsart in der Regel nicht wieder
verlassen kann und daher die Zeit vor Aktivieren der Bremse
verlangert. Dies ist nicht empfehlenswert.

MG.33.MA.03 - VLT® ist eine eingetragene Marke von Danfoss. 7
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Der ,Protection mode” kann durch Einstellen von 14-26 WR- HINWEIS

Fehler Abschaltverzégerung auf 0 deaktiviert werden. Dies Es wird empfohlen, den ,Protection Mode* in Hubanwen-
bedeutet, dass der Frequenzumrichter sofort abschaltet, dungen zu deaktivieren (14-26 WR-Fehler

wenn einer der Hardwaregrenzwerte Gberschritten wird. Abschaltverzégerung = 0).

1.1.5 Elektrische Verdrahtung - Steuerkabel
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130BA025.19

Abbildung 1.1 Ubersicht ber alle elektrischen Klemmen (ohne Optionen).

Klemme 37 ist der Eingang fiir die Funktion ,Sicherer Stopp”. Anweisungen zur Installation von Sicherer Stopp finden Sie im Abschnitt Sicherer
Stopp installieren im Projektierungshandbuch.

* Klemme 37 ist im FC 301 nicht enthalten (Ausnahme: FC 301 A1, dieser verfligt {iber die Funktion Sicherer Stopp).

Klemme 29 und Relais 2 sind im Lieferumfang des FC 301 nicht enthalten.

8 MG.33.MA.03 - VLT® ist eine eingetragene Marke von Danfoss.
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Sehr lange Steuerkabel und Analogsignale kénnen in HINWEIS 1
seltenen Fallen und je nach Installation infolge von Rauschen Steuerkabel miissen abgeschirmt sein.

von den Netzstromkabeln zu 50/60 Hz-Brummschleifen

fuhren. . . I -
Hinweise zur richtigen Terminierung von Steuerkabeln

finden Sie im Abschnitt Erdung abgeschirmter Steuerkabel.
In diesem Fall kann man versuchen, ob durch einseitiges

Auflegen des Kabelschirms bzw. durch Verbinden des
Kabelschirms (iber einen 100-nF-Kondensator mit Masse eine
Besserung herbeigefiihrt werden kann.

130BA681.10

Die Digital- und Analogein- und -ausgdnge mussen getrennt
an die Gleichtakteingange des Frequenzumrichters (Klemme
20, 55, 39) angeschlossen werden, damit Erdstréme von
beiden Gruppen die anderen Gruppen nicht beeintrachtigen.
Beispielsweise kann das Schalten eines Digitaleingangs das
Analogeingangssignal storen.

Eingangspolaritdt der Steuerklemmen

PNP (Source)

Digitaleingangsverkabelung

+24VDC
0vDC
130BT106.10

1.1.6 Start/Stopp

Klemme 18 = 5-10 Klemme 18 Digitaleingang [8] Start
Klemme 27 = 5-12 Klemme 27 Digitaleingang [0] Ohne
Funktion (Standardeinstellung Motorfreilauf (inv.))

| Start/Stopp
(18)

-/
Klemme 37 = Sicherer Stopp (wenn verfuigbar!)
(
I — =
@ o
- ® 130BA155.13
< <
> i} ]
9 = N 5 5
[a) g T © o
3 NPN (Sink) 8 8 oo
Q¢ Digitaleingangsverkabelung =) 5 12113118119 127129 |32 |33 |20
o [ 1| i) i) 1| 1| 1| 1| 1| |
= 0O]0]|0]|0|0|0]|0|0|0
12 13 18 19 27 29 32 33 20 37 HOH HOHOHOHOHOHO‘
O 6 6 6 6 6 6 & 0o O j j
. . . ’ ‘ . . . ‘ , Start/Stopp
I
I
|
| |
| Drehzahl
|
|
I
|
| —
|
|
|
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1.1.7 Puls-Start/Stopp

Klemme 18 =

5-10 Klemme 18 DigitaleingangPulsstart, [9]

Klemme 27= 5-12 Klemme 27 DigitaleingangStopp invers, [6]
Klemme 37 = Sicherer Stopp (wenn verfligbar!)

130BA156.12

P 5-10 [9]

Drehzahl

Start

Stopp invers

Sicherer Stopp

Start (18)

:

Stopp invers

1.1.8 Drehzahl auf/ab

Klemmen 29/32 = Drehzahlkorrektur auf/ab:
Klemme 18 = 5-10 Klemme 18 Digitaleingang Start
[9] (Standard)

Klemme 27 = 5-12 Klemme 27 Digitaleingang
Sollwert speichern [19]

Klemme 29 = 5-13 Klemme 29 Digitaleingang
Drehzahl auf [21]

Klemme 32 = 5-14 Klemme 32 Digitaleingang
Drehzahl ab [22]

Hinweis: Klemme 29 nur bei FC x02 (x=Serie).

27

29

32

37

1.1.9 Potentiometer Sollwert

Spannungssollwert tGber Potentiometer:

+24V

130BA021.12

Par.5-10

Par.5-12

Par.5-13

Par.5-14

Variabler Sollwert 1 = [1] Analogeingang 53
(Werkseinstellung)

Klemme 53 Skal. Min. Spannung = 0 Volt

Klemme 53 Skal. Max. Spannung = 10 Volt

Klemme 53, Skal. Min.-Soll/Istwert = 0 UPM

Klemme 53, Skal. Max.-Soll/Istwert = 1500 UPM
Schalter S201 = AUS (V)

150BA154.10
Drehzahl UPM
P 6-15

A
P
/ Bezugsspannung
/ P 6-11 10V
/
/
7/
/
7

O O[3 +10V/30mA
\r

<
<
77

1 kQ
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2 Programmieren

2.1 Die grafische und numerische LCP
Bedieneinheit

130BA018.13

Status

=)

Am einfachsten ldsst sich der Frequenzumrichter Uber die
grafische LCP Bedieneinheit (LCP 102) programmieren. Bei
Verwendung der numerischen Bedieneinheit (LCP 101)

benotigen Sie das Projektierungshandbuch des Frequen- 1 b
zumrichters als Referenz. 43,5Hz

1234rpm 10,4A 43,5Hz

2.1.1 Programmieren an der grafischen LCP

Run OK c

Die folgenden Anweisungen gelten fir die grafische LCP
(LCP 102):

5 Stat Quick Main Alarm
atus
Menu Menu

Grafikanzeige mit Statuszeilen.

Die Bedieneinheit ist in vier funktionelle Gruppen unterteilt: A%
1. . . . .

2. Meniitasten und Anzeige-LEDs — zum Andern der
Parameter und zum Umschalten zwischen Display-
funktionen.
3. Navigationstasten und Kontroll-Anzeigen (LEDs). }
4, Bedientasten mit Kontroll-Anzeigen (LEDs). Warn.

Alle Daten werden auf einem Grafikdisplay LCP wieder-
gegeben (maximal fiinf Betriebsvariablen), wahrend [Status]

angezeigt wird.
4
Displayzeilen:
a. Statuszeile: Zustandsmeldungen in der Form von
Symbolen und Grafiken.

Alarm

b. Zeile 1-2: Je nach Displayanzeigeart Anzeige-
bereich fiir Betriebsvariablen oder fiir
Parameternavigation bzw. -dnderung. Durch
Driicken der Taste [Status] kann eine zusatzliche
Zeile eingefligt werden.

C Statuszeile: Zustandsmeldungen in Textform.

MG.33.MA.03 - VLT® ist eine eingetragene Marke von Danfoss. 1
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2.1.2 Das LCD-Display

Das LCD-Display verfiigt iber eine Hintergrundbeleuchtung
und eine alphanumerische Darstellung (6 Zeilen). Die
Displayzeilen zeigen die Drehrichtung (Pfeil), die gewdhlten
Parametereinstellungen sowie die aktuell gewdhlten
Parametersdtze an. Die Anzeige ist in 3 Bereiche unterteilt:

Der obere Abschnitt zeigt im normalen Betrieb bis zu 2
Messungen.

In der oberen Zeile des Arbeitsbereichs werden unabhdngig
vom Zustand (auBler bei Alarm oder Warnung) bis zu 5
Messungen mit der entsprechenden Einheit angezeigt.

Der untere Bereich zeigt immer den Zustand des Frequen-
zumrichters an.

Oberer Bereich <
Mittlerer Bereich <
Unterer Bereich <

_

43 UPM 544 A 25,3 kW

130BP074.10

1,4Hz

29%

! Leist.teil Temp. (W29)

Auto-Fern-Betrieb

Der aktive Satz (als Aktiver Satz in 0-10 Aktiver Satz gewahlt)
wird angezeigt. Bei Programmierung eines anderen Satzes
als dem aktiven Satz wird die Nummer des programmierten
Satzes rechts angezeigt.

Displaykontrast anpassen

[Status] und [4] driicken, um den Kontrast des Displays zu
erhohen.

[Status] und [¥] driicken, um den Kontrast des Displays zu
verringern.

Die meisten Parametereinstellungen kénnen direkt Gber die
LCP Bedieneinheit gedndert werden, sofern Gber

0-60 Hauptmenii Passwort oder 0-65 Quick-Men(i Passwort
kein Passwort eingerichtet wurde.

Kontroll-Anzeigen (LEDs):

Werden bestimmte Grenzwerte Uberschritten, leuchtet die
Alarm- und/oder Warn-LED auf. Zusatzlich erscheint ein
Zustands- oder Alarmtext im LCP Display.

Die ON-LED ist aktiv, wenn der Frequenzumrichter an die
Netzspannung oder Giber DC-Busklemme an eine externe 24-
V-Versorgung angeschlossen ist. Gleichzeitig leuchtet die
Hintergrundbeleuchtung.

. On (Grine LED): Das Gerat ist betriebsbereit.
. Warn. (Gelbe LED): Zeigt eine Warnung an.

. Alarm (Rot blinkende LED): Zeigt einen
Alarmzustand an.

On
Warn.
Alarm

Die Bedientasten sind nach Funktionen aufgeteilt, Die Tasten
unter der Displayanzeige und den Leuchtanzeigen dienen
zur Parametrierung, einschlie8lich der Auswahl der Display-
anzeige im Normalbetrieb.

130BP044.10

LCP-Tasten

Status Quick Main Alarm
Menu

130BP045.10

[Status] gibt den Zustand des Frequenzumrichters und/oder
des Motors an. Durch Driicken der Taste [Status] kdnnen Sie
zwischen 3 verschiedenen Anzeigen wahlen:

5 Betriebsvariablen, 4 Betriebsvariablen oder Zustand Smart
Logic Control

[Status] dient zur Wahl der Displayanzeige oder zum Zuriick-
wechseln aus dem Quick-Menii-Modus, dem Hauptmendi-
Modus oder dem Alarm-Modus in den Anzeigemodus. Durch
Driicken der Taste [Status] kann eine zusatzliche Zeile
eingefligt werden.

[Quick Menu] bietet schnellen Zugang zu verschiedenen
Quick-Menis wie z.B.:

. Benutzer-Meni

. Kurzinbetriebnahme
. Liste gednderte Par.
. Protokolle

Benutzen Sie [Quick Menu] zum Programmieren der
Parameter des Quick-Menis. Es kann direkt zwischen Quick-
Menii-Modus und Hauptmeni-Modus gewechselt werden.

[Main Menu] dient zum Zugriff und Programmieren aller
Parameter.

Es kann direkt zwischen Hauptmenii-Modus und Quick-
Menii-Modus gewechselt werden.

Das 3 Sekunden lange Driicken der Taste [Main Menu]
ermdoglicht die direkte Eingabe einer Parameternummer.

Alarm Log] zeigt eine Liste der letzten finf Alarme an
(nummeriert von A1-A5). Um zusatzliche Informationen zu
einem Alarmzustand zu erhalten, markieren Sie mithilfe der
Pfeiltasten die betreffende Alarmnummer, und driicken Sie
[OK]. Werden beim Auftreten des Alarms Betriebsvariablen

12 MG.33.MA.03 - VLT® ist eine eingetragene Marke von Danfoss.
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gespeichert, kdnnen diese ausgewdhlt und mit [OK] grafisch
angezeigt werden.

[Back] bringt Sie zum friiheren Schritt oder zur nachst-
hoéheren Ebene in der Navigationsstruktur.

[Cancel] macht die letzte Parameterédnderung bzw. den
letzten Befehl riickgangig, so lange das Display nicht
gedndert wurde.

[Info] liefert Informationen zu einem Befehl, einem
Parameter oder einer Funktion im Anzeigefenster. [Info]
liefert Informationen zu einem Befehl, einem Parameter oder
einer Funktion im Anzeigefenster.

Durch Driicken von [Info], [Back] oder [Cancel] kann der
Infomodus beendet werden.

Navigationstasten

Die vier Navigationspfeile dienen zum Navigieren zwischen
den verschiedenen Optionen, die unter [Quick Menu], [Main
Menu] und [Alarm Log] zur Verfligung stehen. Mit den
Navigationstasten wird der Cursor bewegt.

[OK] wird benutzt, um einem mit dem Cursor markierten
Parameter auszuwihlen und um die Anderung einer
Parametereinstellung zu bestétigen.

Tasten zur lokalen Bedienung befinden sich unten amLCP
Bedienteil.

1 1 1
[Hand on] erméglicht die Steuerung des Frequenzumrichters
Uber das LCP. [Hand on] startet auch den Motor und
ermoglicht die Anderung der Motordrehzahl mittels der
Pfeiltasten. Die Taste kann aktiviert [1] oder deaktiviert [0]
werden mit 0-40 [Hand On]-LCP Taste.

Externe Stoppsignale, die durch Steuersignale oder einen
seriellen Bus aktiviert werden, heben einen lber das LCP
erteilten ,Start”-Befehl auf.

An den Steuerklemmen sind die folgenden Signale weiter
wirksam, auch wenn [Hand on] aktiviert ist:

. [Hand on] - [Off] - [Auto on]

130BP046.10

. Alarm quittieren

. Motorfreilauf Stopp invers

. Reversierung

. Satzanwahl Bit 0 - Satzanwahl Bit 1

. Stoppbefehl Uber serielle Schnittstelle
N Schnellstopp

. DC-Bremse

[Off] stoppt den angeschlossenen Motor. Die Taste kann mit
0-41 [Off]-LCP Taste aktiviert [1] oder deaktiviert [0] werden. Ist
keine externe Stoppfunktion aktiv und die [Off]-Taste inaktiv,
kann der Motor jederzeit durch Abschalten der Spannung
gestoppt werden.

[Auto on] wird gewdhlt, wenn der Frequenzumrichter Gber
die Steuerklemmen und/oder serielle Kommunikation
gesteuert werden soll. Wenn ein Startsignal an den Steuer-
klemmen und/oder tber den Bus angelegt wird, wird der
Frequenzumrichter gestartet. Die Taste kann mit 0-42 [Auto
On]-LCP Taste aktiviert [1] oder deaktiviert [0] werden.

HINWEIS

Ein aktives HAND-OFF-AUTO-Signal (iber die Digitaleingédnge
hat héhere Prioritét als die Bedientasten [Hand on] - [Auto
on].

[Reset] dient zum Zuriicksetzen des Frequenzumrichters
nach einem Alarm (Abschaltung). Die Taste kann mit
0-43 [Reset]-LCP Taste aktiviert [1] oder deaktiviert [0] werden.

Parameter Shortcut: Ein 3 Sekunden langes Driicken der
Taste [Main Menu] Mit dem Parameter-Shortcut kann direkt
auf alle Parameter zugegriffen werden.

MG.33.MA.03 - VLT® ist eine eingetragene Marke von Danfoss. 13
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2.1.3 Schnelles Ubertragen von
Parametereinstellungen zwischen
mehreren Frequenzumrichtern

Wenn die Konfiguration eines Frequenzumrichters
abgeschlossen ist, wird empfohlen, die Daten im LCP oder
mithilfe der MCT 10 Software auf einem PC zu speichern.

130BA027.10

Quick Main
Menu

Status ‘

Daten im LCP speichern:
1. Gehen Sie zu 0-50 LCP-Kopie

2. Driicken Sie die [OK]-Taste.

3. Wahlen Sie ,Speichern in LCP".

4. Driicken Sie die [OK]-Taste.
Alle Parametereinstellungen werden nun im LCP
gespeichert. Der Vorgang kann an einem Statusbalken

verfolgt werden. Wenn die Kopie abgeschlossen wurde,
bestatigen Sie mit [OK].

HINWEIS

Fihren Sie eine Bedienfeldkopie nur im gestoppten Zustand
des Motors aus.

Sie kdnnen nun das LCP an einen anderen Frequenzum-
richter anschlieBen und die Parametereinstellungen auf
diesen Frequenzumrichter kopieren.

Daten vom LCP zum Frequenzumrichter Ubertragen:
1. Gehen Sie zu 0-50 LCP-Kopie

2. Driicken Sie die [OK]-Taste.
3. Wahlen Sie ,Lade von LCP, Alle”.
4, Driicken Sie die [OK]-Taste.

Die im LCP gespeicherten Parametereinstellungen werden
nun zum Frequenzumrichter Gbertragen. Der Kopiervorgang
wird in einem Statusbalken angezeigt. Wenn die Kopie
abgeschlossen wurde, bestétigen Sie mit [OK].

HINWEIS

Fuhren Sie eine Bedienfeldkopie nur im gestoppten Zustand
des Motors aus.

2.1.4 Anzeigemodus

Im Normalbetrieb kénnen im Arbeitsbereich bis zu 5
verschiedene Betriebsvariablen permanent angezeigt
werden: 1.1, 1.2 und 1.3 sowie 2 und 3 (siehe auch
Meniigruppe 0-2x LCP Display Par. 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 und
0-24).

2.1.5 Displaymodus - Wahl der Anzeige

Durch Driicken der Taste [Status] kdnnen Sie zwischen drei
verschiedenen Anzeigen wechseln.

Jede Anzeige zeigt verschiedene Betriebsvariablen in
unterschiedlichen Formaten (siehe unten).

Die Tabelle zeigt die Messungen, die Sie mit den
verschiedenen Betriebsvariablen verknilipfen kénnen. Wenn
Optionen eingebaut sind, stehen zusatzliche Messungen zur
Verfiigung. Die Definition der Verknlipfungen erfolgt in
0-20 Displayzeile 1.1, 0-21 Displayzeile 1.2, 0-22 Displayzeile 1.3,
0-23 Displayzeile 2 und 0-24 Displayzeile 3.

Jeder in 0-20 Displayzeile 1.1 bis 0-24 Displayzeile 3
ausgewahlte Anzeigeparameter hat seine eigene Skala und
Ziffern nach einer moglichen Dezimalstelle. Durch einen
gréBeren Zahlenwert eines Parameters werden weniger
Ziffern nach der Dezimalstelle angezeigt.

Beispiel: Stromanzeige

5,25 A; 152 A 105 A.

14 MG.33.MA.03 - VLT® ist eine eingetragene Marke von Danfoss.
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Betriebsvariable: Einheit: Diese Anzeige erscheint standardmaBig nach

16-00 Steuerwort Hex Inbetriebnahme oder Initialisierung.

16-01 Sollwert [Einheit] [Einheit] Driicken Sie [Info], um Informationen zu den angezeigten
16-02 Sollwert % % Betriebsvariablen 1.1, 1.2, 1.3, 2 und 3 zu erhalten. 2
16-03 Zustandswort Hex Siehe Betriebsvariablen in der nebenstehenden Abbildung.
16-05 Hauptistwert [%] %

16-10 Leistung [KW] (kw] Tl 2
16-11 Leistung [PS] [HP] 799 UPM 7,83 A 36,4 kW %
16-12 Motorspannung \% a
16-13 Frequenz [Hz] 0,000

16-14 Motorstrom [A]

16-16 Drehmoment [Nm] Nm 33,2 %

Auto-Fern-Ram

16-17 Drehzahl [UPM] [UPM]

16-18 Therm. Motorschutz % Gj @

16-20 Rotor-Winkel

16-30 DC-Spannung Vv

16-32 Bremsleistung/s kw Anzeige II:

16-33 Bremsleist/2 min kw Es werden die Betriebsvariablen (1.1, 1.2, 1.3 und 2)

16-34 Kiihlkérpertemp. C angezeigt.

16-35 FC Uberlast % In diesem Beispiel sind das Drehzahl, Motorstrom,

16-36 Nenn-WR-Strom A Motorleistung und Frequenz.

16-37 Max.-WR-Strom A

16-38 SL Contr.Zustand " E
16-39 Steuerkartentemp. C e — 525A 244 kW §
16-40 Echtzeitkanalspeicher voll ° 3
16-50 Externer Sollwert 6,9 Hz @
16-51 Puls-Sollwert

16-52 Istwert [Einheit] [Einheit]

16-53 Digitalpoti Sollwert P - @
16-60 Digitaleingdnge bin @

16-61 AE 53 Modus Vv

16-62 Analogeingang 53

16-63 AE 54 Modus " Anzeige III:

16-64 Analogeingang 54 Diese Anzeige zeigt das Ereignis und die zugehérige Aktion
16-65 Analogausgang 42 [mA] der Smart Logic Control an. Weitere Informationen finden Sie
16-66 Digitalausgdnge [bin] im Abschnitt Smart Logic Control.

16-67 Pulseingang 29 [Hz] [Hz]

16-68 Pulseing. 33 [Hz] [Hz] 1?1) E
16-69 Pulsausg. 27 [Hz] [Hz] —— o e §
16-70 Pulsausg. 29 [Hz] [Hz] S
16-71 Relaisausgdnge Status: 0 Aus 0 (Aus) -
16-72 Zdhler A \S/:::::_—

16-73 Zdhler B

16-80 Bus Steuerwort 1 Hex Auto-Fern-Betricb

16-82 Bus Sollwert 1 Hex

16-84 Feldbus-Komm. Status Hex

16-85 FC Steuerwort 1 Hex

16-86 FC Sollwert 1 Hex

16-90 Alarmwort

16-92 Warnwort

16-94 Erw. Zustandswort

Anzeige I:

MG.33.MA.03 - VLT® ist eine eingetragene Marke von Danfoss. 15
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2.1.6 Parametereinstellung

Der Frequenzumrichter kann fiir Aufgaben praktisch aller Art
eingesetzt werden, weshalb die Anzahl der Parameter
ziemlich grof3 ist. Zur Einstellung bietet das Gerdt zwei
Programmiermodi: ein Hauptmenii und verschiedene Quick-
Menis.

Im Hauptmeni besteht Zugriff auf samtliche Parameter. Die
Quick-Menis bieten nur Zugriff auf die Parameter, die zu
einer einfachen Inbetriebnahme notig sind.

Unabhdngig vom Programmiermodus kénnen Sie Parameter
im Hauptmen( wie auch im Quick-Meni andern.

2.1.7 Funktionen der Quick Menu-Taste

Driicken von [Quick Menu] zeigt die Liste der verschiedenen
Bereiche des Quick-Mends.

Das Benutzer-Menii enthdlt Parameter, die vom Anwender
selbst zusammengestellt werden kdnnen. Diese Parameter
werden im 0-25 Benutzer-Menti gewahlt, das bis zu 20
verschiedene Parameter enthalten kann.

5708

U EEEEEEEEEEEsEEEsEEEEEsEEEEEsEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEE .

i1 Benutzer-tenii
02 Inbetrisbrakhme-Menii
3 Funktionssitze

D5 Liste gednderte Par.

130BP064.11

Das Kurzinbetriebnahme-Mend stellt eine begrenzte Anzahl
Parameter fiir einen moglichst optimalen Motorbetrieb
bereit. Die Werkseinstellung der anderen Parameter bertick-
sichtigt die gewiinschten Steuerungsfunktionen und die
Konfiguration der Ein-/Ausgange (Steuerklemmen).

Die Parameterwahl erfolgt mithilfe der Pfeiltasten. Die
Parameter in der folgenden Tabelle sind verfligbar:

Parameter Einstellung

0-01 Sprache

1-20 Motornennleistung [kW] [kw]

1-22 Motornennspannung W
1-23 Motornennfrequenz [Hz]
1-24 Motornennstrom [A]
1-25 Motornenndrehzahl [UPM]

5-12 Klemme 27 Digitaleingang | [0] Ohne Funktion*

1-29 Autom. Motoranpassung [1] Komplette Anpassung

3-02 Minimaler Sollwert [UPM]
3-03 Max. Sollwert [UPM]
3-41 Rampenzeit Auf 1 [Sek.]
3-42 Rampenzeit Ab 1 [Sek.]

3-13 Sollwertvorgabe

* Wenn Klemme 27 auf ,keine Funktion” eingestellt ist, ist
auch keine +24 V Beschaltung an Klemme 27 notwendig.

Das Men Liste gecinderte Par. enthélt folgende Informa-
tionen:

. Letzte 10 Anderungen: Mit den Navigationstasten
[A] [Y] kénnen Sie durch die letzten 10 gednderten
Parameter blattern.

. Alle Anderungen seit der letzten Werkseinstellung.

Protokolle enthalt Informationen zu den Displayanzeigen. Die
Informationen werden in einem Diagramm angezeigt.

Nur in 0-20 Displayzeile 1.1 und 0-24 Displayzeile 3
ausgewahlte Anzeigeparameter kdnnen angezeigt werden.
Im Speicher kdnnen bis zu 120 Abtastungen zum spédteren
Abruf abgelegt werden.

16 MG.33.MA.03 - VLT® ist eine eingetragene Marke von Danfoss.
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2.1.8 Erste Inbetriebnahme

Am einfachsten lasst sich die Anlage in Betrieb nehmen, indem Sie auf die Taste [Quick Menu] driicken und die Anweisungen 2
des LCP 102 befolgen (lesen Sie die Tabelle von links nach rechts). Das Beispiel bezieht sich auf Anwendungen mit Regelung
ohne Riickfiihrung:

Driicken Sie

Q2 Quick Menu/
Inbetriebnahme-Menii

0-01 Sprache Legen Sie die Sprache fest.

. Stellen Sie die auf dem
1-20 Motornennleistung

Typenschild des Motors
[kw]

angegebene Nennleistung ein.

Stellen Sie die auf dem

Typenschild des Motors
1-22 Motornennspannung

angegebene Motornenn-
spannung ein.

Stellen Sie die auf dem

Typenschild des Motors
1-23 Motornennfrequenz

angegebene Motornenn-
frequenz ein.

Stellen Sie den auf dem
Typenschild des Motors
1-24 Motornennstrom
angegebenen Motornennstrom

ein.

Stellen Sie die auf dem

1-25 Motornenndrehzahl Typenschild des Motors

angegebene Nenndrehzahl ein.

Sie kdénnen die Standardein-
stellung fur die Klemme,
5-12 Klemme 27 Digital-
eingang

Motorfreilauf (inv.), in Ohne

Funktion andern. In diesem Fall
ist fir AMA kein Anschluss an
Klemme 27 erforderlich.

Stellen Sie die gewliinschte
1-29 Autom. Motoran- i .
AMA-Funktion ein. Komplette

assun
P 9 AMA wird empfohlen.

o Legen Sie die Mindestdrehzahl
3-02 Minimaler Sollwert
der Motorwelle fest.

Legen Sie die maximale
3-03 Max. Sollwert
Drehzahl der Motorwelle fest.

Legen Sie die Rampenzeit Ab im
3-41 Rampenzeit Auf 1 Hinblick auf die Synchronmo-

tordrehzahl n; fest.

Legen Sie die Rampenzeit

. AbVerzogerungszeit im Hinblick
3-42 Rampenzeit Ab 1 .
auf die Synchronmotordrehzahl

ns fest.

Legen Sie fest, welcher Sollwert

3-13 Sollwertvorgabe .
aktiv ist.
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2.1.9 Hauptmenimodus

Aktivieren Sie den Hauptmenimodus durch Driicken der
Taste [Main Menu]. Das rechts dargestellte Auswahlmenii
erscheint im Display.

Die Parametergruppen sind mithilfe der Auf-Ab-Pfeiltasten
wabhlbar.

L
1107 UPM 3,84A 1(1)

1-** Motor/Last

130BP066.10

2 - ** Bremsfunktionen

3 - ** Sollwert/Rampen

Jeder Parameter hat eine Bezeichnung und eine Nummer,
die unabhdngig vom Programmiermodus stets dieselben
sind. Im Hauptmenu sind die Parameter nach Gruppen
aufgeteilt. Die 1. Stelle der Parameternummer (von links) gibt
die Gruppennummer des betreffenden Parameters an.

Im Hauptmeni konnen alle Parameter gedndert werden. Je
nach Konfiguration (7-00 Regelverfahren) des Gerats werden
Parameter jedoch teilweise ausgeblendet. Zum Beispiel
blendet die Auswahl ,Ohne Riickfiihrung” alle Parameter aus,
die die Konfiguration der Rickfiihrung betreffen. Sind
Optionen installiert und aktiviert, sind entsprechende
Gruppen zusatzlich verfugbar.

2.1.10 Parameterauswabhl

Im Hauptmendi sind alle Parameter nach Gruppen aufgeteilt.
Sie kdnnen eine Parametergruppe mithilfe der Navigations-
tasten auswahlen.

Folgende Parametergruppen sind verfiigbar:

Nach Auswahl einer Parametergruppe (und gegebenenfalls
einer Untergruppe) kdnnen Sie einen Parameter mithilfe der
Navigationstasten wahlen.

Der Arbeitsbereich zeigt Parameternummer und -namen
sowie den Parameterwert.

= o

740 UPM 10,64 A 1[1] ~

O

Grundeinstellungen 0-0* b

<]

0-01 Sprache ja}
[0] English

2.1.11 Daten andern

Das Verfahren zum Andern von Daten ist dasselbe wie fiir die
Parameterwahl im Quick-Meni oder im Hauptmen.
Driicken Sie [OK], um den gewahlten Parameter zu dndern.
Die Vorgehensweise bei der Datendnderung hangt davon
ab, ob der gewdhlte Parameter einen numerischen
Datenwert oder einen Textwert enthalt.

2.1.12 Einen Textwert andern

Handelt es sich bei dem gewadhlten Parameter um einen
Textwert, so ist dieser Uber die Navigationstasten [4] [Y] zu
andern.

Mit der Auf-Taste erhdhen Sie den Wert, mit der Ab-Taste
verringern Sie den Wert. Stellen Sie den gewtinschten Wert
ein und drticken Sie [OK].

= o

740 UPM 10,64 A 101 %

O

Grundeinstellungen 0-0* <

3

0-01 Sprache ™
[0] English

2.1.13 Einen numerischen Datenwert
andern

Ist der gewdhlte Parameter ein numerischer Datenwert, so
andern Sie diesen mithilfe der Navigationstasten [<] [»]
sowie der Navigationstasten [4] [Y]. Mit den Navigations-
tasten [<] [>] den Cursor horizontal bewegen.

~ o

113 UPM 1,78 A 10 &
O

Lastabh. Einstellung 1-6%| &
2

1-60 Lastausgleich —

tief
180 %

| v

Mit den Navigationstasten [4] [Y] einen Datenwert dandern.
Die Taste nach oben erhoht den Datenwert, die Taste nach
unten reduziert ihn. Stellen Sie den gewtinschten Wert ein
und driicken Sie [OK].

~ o

729 UPM 6,21A 1(1) S
~

Lastabh. Einstellung 1-6* S
2

1-60 Lastausgleich —

tief
180 %

L v
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2.1.14 Stufenloses Andern von numerischen
Datenwerten

Ist der gewdhlte Parameter ein numerischer Datenwert,
wahlen Sie zundchst die gewiinschte Ziffer mit den Navigati-

onstasten [<] [>].

.10

E:t.at“tfi.n‘:i::tir:sn
: startwerzog

130BP073

Die ausgewdhlte Ziffer kann mithilfe der Navigationstasten
[A] [V] stufenlos geandert werden.

Der Cursor zeigt die gewdbhlte Ziffer. Speichern Sie den
eingestellten Wert mit [OK].

1149RPH SSEA

1-7=%

Startfunktion
1-71 Startwerziag.

130BP072.10

)4

b |

2.1.15 Wert, Schritt fur Schritt

Bestimmte Parameter lassen sich sowohl schrittweise als
auch stufenlos @ndern. Dies gilt fur 7-20 Motornennleistung
[kW], 1-22 Motornennspannung und 1-23 Motornennfrequenz.
Die Parameter werden sowohl als Gruppe numerischer
Datenwerte als auch als einzelne numerische Datenwerte
stufenlos gedndert.

2.1.16 Anzeige und Programmierung von
Parametern mit Arrays

Parameter mit Arrays erhalten zur Identifizierung einen Index
(fortlaufende Nummer).

15-30 Fehlerspeicher: Fehlercode bis 15-32 Fehlerspeicher: Zeit
enthalten einen Fehlerspeicher, der ausgelesen werden
kann. Wahlen Sie einen Parameter, driicken Sie [OK], 