
 
 

 
Proyectos cofinanciados 
 
RCT 4.0: El objetivo principal del proyecto es el desarrollo de una solución 
disruptiva de telemando capaz de actuar de forma autónoma, incluso sin 
conexión a internet y en tiempo real sobre la maquinaria a la que está 
conectado, así como el desarrollo de distintas herramientas enfocadas a 
servitizar distintas capacidades de monitorización y control de esta nueva 
solución. 
 
ES&S: El objetivo principal del proyecto es el diseño y desarrollo de una 
nueva gama disruptiva de telemandos enfocados a superar las 
limitaciones actuales del estado del arte de este sector en los ámbitos de 
la ergonomía, la seguridad de los operarios (safety) y seguridad en los 
accesos y las comunicaciones (security). 
 



 

 


