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VLT® AutomationDrive FC 301/302

Sprawnos¢

Znaczaca oszczednos¢
energii i pieniedzy
dzieki przetwornicom
czestotliwosci VLT® o
sprawnosci 98%
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W broszurze omowiono

przetwornice
czestotliwosci w zakresie
mocy 0,25-400 kW.

Informacje o
przetwornicach
czestotliwosci od 400 kW
do 1,4 MW zawiera katalog
doboru dla przetwornic
czestotliwosci VLT®
duzych mocy.

Nieprzerwane dziatanie.
Niezawodnosc.
Wszechstronnosc.

Moc, ktorej potrzebujesz.

Przetwornice VLT®
AutomationDrive zapewniaja
wyjatkowa kontrole nad apli-
kacjami wykorzystujacymi
silniki i s objete globalnym
wsparciem producenta.

Przetwornice czestotliwosci VLT®
AutomationDrive FC301/302 zmniejszaja
wydatki na droga energie oraz zwiekszaja ela-
stycznos¢ i niezawodnos¢ aplikacji. A wszystko
to bez wzgledu na miejsce jej instalacji oraz
zastosowanie — zaréwno dla standardowych
silnikéw, silnikéw z magnesami trwatymi, w
maszynie przemystowej czy linii produkcyjnej.

Najwyzszej klasy sprawdzone i przysztosciowe
rozwigzania sterowania silnikiem obnizaja
koszty projektowe, gwarantuja najmniejszy
mozliwy koszt posiadania(TCO) i sa
gwarantem proceséw o wysokiej wydajnosci.

Kazda przetwornica VLT® AutomationDrive
to wynik 45 lat doswiadczenia i innowacji.
Wszystkie modele sg proste w uzyciu,
poniewaz maja taka sama podstawowa
budowe oraz zasade dziatania. Wystarczy
poznac jedna przetwornice, aby w praktyce
znac je wszystkie. Niniejszy katalog doboru
pozwala na wybor i skonfigurowanie idealnej
przetwornicy czestotliwosci dla aplikacji od
0,25 do 400 kW.
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Poprawna praca w temperaturze
otoczenia wynoszacej 50°C
bez obnizania wartosci
znamionowych

Dla zasilania 690V mozliwos¢
sterowania silnikami juz
o mocy 0,37 kW bez uzywania
transformatora
obnizajacego napiecie.

GLOBALNY ZASIEG

Firma Danfoss jest w stanie dostarczy¢ przetwornice
czestotliwosci VLT® w dowolne miejsce dzieki prowadzonej
przez niq globalnej dziatalnosci logistycznej.

Globalna organizacja wsparcia firmy Danfoss reaguje szybko
na problemy i pomaga skrcic przestoje. W przypadku
wystgpienia problemdw pracownicy globalnej infolinii
Danfoss pomagajq w szybkim i skutecznym znalezieniu
najlepszego rozwiqgzania.

Aby zapewnic szybkq pomoc techniczng w duzych
obszarach przemystowych, firma Danfoss zatrudnia
wyspecjalizowanych i wyszkolonych profesjonalistéw. Nasi
eksperci — pracujqcy blisko centréw przemystu chemicznego i
morskiego oraz gtéwnych obszaréw przemystowych na
catym Swiecie — to szybkie wsparcie wiedzq i
doswiadczeniem na temat przetwornic czestotliwosci i
sposobu ich zastosowania.

SZKOLENIA BAZUJACE NA DOSWIADCZENIU

Bqdz na biezqco z trendami, metodami i funkcjami, ktére
dodatkowo ograniczajq zuzycie energii i zapewniajg nowe
mozliwosci technologiczne zwiekszajqce jakos¢ produktéw
lub ograniczajqce przestoje w fabryce.

Dzieki wypracowanym przez firme Danfoss materiatom

i doswiadczonym instruktorom wysokiej jakosci szkolenia

sq dostepne w dowolnym miejscu na Swiecie. Szkolenie
moze sie odbyc w jednym z osrodkdw firmy Danfoss lub
bezposrednio u klienta. Szkolenie jest prowadzone przez
lokalnych instruktoréw o duzej wiedzy teoretycznej i
doswiadczeniu praktycznym. Udziat w szkoleniu pozwala na
petne wykorzystanie wszystkich mozliwosci rozwiqgzan firmy
Danfoss.

Dodatkowo platforma internetowa Danfoss Learning
oferuje moZzliwos¢ poszerzenia wiedzy — dostepne o kazdej
porze i w kazdym miejscu zwiezte krétkie lekcje i obszerne
kursy szkoleniowe.

Dodatkowe informacje sq dostepne na stronie internetowej
learning.danfoss.com



Solidne i trwate rozwigzanie
o modutowej budowie

| mozliwosci dopasowania

Wielofunkcyjna i modutowa budowa
przetwornicy VLT® AutomationDrive
sprawia, ze jest to niezwykle
wszechstronne rozwigzanie do
sterowania silnikiem. Jej wasciciele
moga korzystac z szerokiej gamy
dedykowanych funkgji, ktore
umozliwiajg optymalna regulacje
procesu, zapewniajac wyzszej jakosci
produkcje, obnizajac koszty czesci
zamiennych, a takze oferuja wiele
innych mozliwosci.

Do 1,4 MW

Przetwornice z serii VLT® AutomationDrive
FC 300 dostepne sg w zakresie mocy od
0,25 kW do 1,4 MW, dlatego moga sterowac
prawie wszystkimi standardowymi
silnikami przemystowymi, w tym silnikami z
magnesami trwatymi oraz standardowymi
silnikami klatkowymi.

Przetwornice czestotliwosci przeznaczone
s do pracy z wszystkimi powszechnie
stosowanymi napieciami zasilania:
200-240V, 380-480/500 V, 525-600 Vi 525-
690 V. Oznacza to, ze projektanci systemdw,
producenci OEM i uzytkownicy korcowi
moga podtaczy¢ przetwornice do swojego
silnika i mie¢ pewnos¢, Ze system bedzie
dziatat zgodnie z najwyzszymi mozliwymi
standardami.

690V

Wersje 690 V dostepne sg od 1,1 kW do

75 kW moga sterowac silnikami juz o mocy
0,37 kW bez transformatora obnizajgcego
napiecie. Mozna zatem wybierac z wielu
niezawodnych i wydajnych przetwornic

o niewielkich rozmiarach, ktére beda
uzywane w wymagajacych osrodkach
produkcyjnych podfgczonych do sieci
zasilania 690 V.

Mniejsze koszty dzieki
przetwornicom czestotliwosci
o niewielkich rozmiarach
Dzieki niewielkim rozmiarom oraz
wydajnemu zarzadzaniu uktadami
chtodzenia przetwornice zajmujg

mniej miejsca w rozdzielniach i szafach,
zmniejszajac tym samym koszty
inwestycyjne.

Niewielkie rozmiary sg takze zaleta

w przypadku aplikacji o ograniczonym
miejscu na przetwornice. Projektanci mogga
tworzy¢ mniejsze aplikacje zapewniajace
takg samg ochrone i jako$¢ sieci jak

w przypadku wiekszych przetwornic
czestotliwosci. Na przyktad wersje

w obudowach D przetwornicy VLT®
AutomationDrive FC 302 w zakresie mocy
90-400 kW s3 0 25-68% mniejsze od ich
poprzednikdw.

Szczegdlnie imponujaca jest wersja 250 kW,
690 V w obudowie IP 54, ktéra jest jedng

z najmniejszych przetwornic w tej klasie
mocy dostepnych obecnie na rynku.

Pomimo niewielkich rozmiaréw wszystkie
urzadzenia s3 wyposazone w zintegrowane
dfawiki obwodu posredniego DC i

filtry EMC ograniczajace zaktdcenia. To
obniza koszty zwigzane z koniecznoscia
stosowania zewnetrznych elementéw EMC
oraz dodatkowego okablowania.

Wersja IP 20 jest zoptymalizowana pod
katem montazu w szafie sterujacej

i wyposazona w ostoniete zaciski mocy
zapobiegajace przypadkowemu
kontaktowi. Mozna jg zamowi¢ opcjonalnie
z bezpiecznikami lub wytacznikami,

ktére zostang dostarczone w tym samym
opakowaniu. Przewody sterownicze i
silnopradowe mocy s3 odseparowane od
siebie wewnatrz urzadzenia.

Przetwornice czestotliwosci tacza elastyczna
architekture systemu, umozliwiajaca ich
dopasowanie do konkretnych aplikadji,

z interfejsem uzytkownika wspdlnym dla
wszystkich klas mocy. Dzieki temu mozna
dopasowac przetwornice doktadnie do
potrzeb konkretnej aplikacji. W rezultacie
naktad pracy projektowej i koszty sa
Znacznie obnizone. tatwy w uzyciu
interfejs skraca czas potrzebny na
szkolenia. Zintegrowana funkcja

SmartStart przeprowadza uzytkownikow
szybko i skutecznie przez proces
konfiguragji, ograniczajgc wystepowanie
bteddw spowodowanych konfiguracja
(parametryzacja).

NAJWAZNIEJSZE INFORMACJE
O PLATFORMIE VLT®

« Wszechstronna, solidna,
konfigurowalna

« Do 1,4 MW dla najczesciej
stosowanych napiec

« Sterowanie silnikami
asynchronicznymi i PM

« Obstuga 14 magistral komunikacyjnych

« Unikatowy interfejs uzytkownika

« Globalne wsparcie

« Filtry EMC w standardowym
wyposazeniu

| 0,25 kW-400 kW | VLT® AutomationDrive



Dopasowane wymiary
| klasy ochrony obudowy

Wszystkie przetwornice czestotliwosci VLT® firmy
Danfoss zaprojektowano pod katem wydajnego

i oszczednego chtodzenia.

Przetwornice VLT® AutomationDrive sg
dostepne w wielu wymiarach obuddw

i stopniach ochronnosci od IP20 do IP66.
Zapewnia to tatwg instalacje we wszystkich
srodowiskach: przetwornice czestotliwosci
sg montowane w szafach, rozdzielniach oraz
jako urzadzenia wolnostojace w obszarach
produkcyjnych.

Oszczedne zarzadzanie cieptem
W przetwornicach VLT® AutomationDrive
powietrze chtodzace jest catkowicie
oddzielone od wewnetrznej elektroniki.
Jest ona w ten sposéb chroniona przed

CHtODZENIE PRZEZ PANEL

Zestaw montazowy opcjonalny dla matych
i Srednich przetwornic czestotliwosci
umozliwia odprowadzanie wydzielanego
ciepta bezposrednio na zewngqtrz szafy
rozdzielczej z przetwornicami.

VLT® AutomationDrive | 0,25 kW-400 kW |

zanieczyszczeniami. Jednoczesnie ciepto
jest skutecznie odprowadzane. Wydtuza
to okres eksploatacji produktu, zwieksza
niezawodnos¢ systemu i ogranicza awarie
zwigzane z wysokimi temperaturami.

Skuteczne odprowadzanie ciepta
bezposrednio na zewnatrz umozliwia takze
ograniczenie rozmiaru systemu chtodzenia
w panelu lub rozdzielni. Przyktadowo
system chtodzenia firmy Danfoss przez
panel lub bardzo wydajne chtodzenie

z uzyciem kanatu tylnego, odprowadza
ciepto bezposrednio na zewnatrz

CHEtODZENIE Z KANALEM TYLNYM
Kierowanie powietrza przez tylny kanat
chtodzenia pozwala na odprowadzenie na
zewnqtrz rozdzielni do 85-90% ciepta
wydzielanego przez przetwornice
czestotliwosci.

sterowni. Obie metody zmniejszaja koszt
inwestycyjny szafy lub rozdzielni.

W codziennym uzytkowaniu korzysci

sq réwnie widoczne, poniewaz zuzycie
energii zwigzane z chtodzeniem moze
zostac znaczaco zmniejszone. Oznacza to,
Ze projektanci moga ograniczy¢ rozmiar
systemu klimatyzacji, a w odpowiednich
warunkach nawet go wyeliminowac.

WOLNA OD ZANIECZYSZCZEN
ELEKTRONIKA

Wydajne chtodzenie jest moZliwe dzieki
odseparowaniu powietrza chfodzgcego
i wewnetrznej elektroniki.



VLT® AutomationDrives
Dostepne sa w calej obudowie
Oceny od IP 20 do IP 66.

Ptytki drukowane z pokryciem Wersja o wiekszym stopniu DOPOSAZENIE.
Standardowa przetwornica czestotliwosci wytrzymatosci zapewnia SZYBKA MODERNIZACJA
VLT® AutomationDrive jest zgodna z klasa dodatkowa ochrone DO NAJNOWSZEJ

3C2 (IEC 60721-3-3). Jesli bedzie uzywana Przetwornica VLT® AutomationDrive jest PLATFORMY

w bardzo ciezkich warunkach, mozna dostepna w wersji o wiekszym stopniu TECHNOLOGICZNEJ
zamowi¢ dodatkowe pokrycie zgodne wytrzymatosci. Gwarantuje to, ze elementy

z klasa 3C3. nie zostang poluzowane w $rodowiskach
o duzym stopniu wibracji, na przyktad
w przypadku sprzetu morskiego
lub przenosnego.

Poniewaz technologie ewoluujq,
anowsze, mniejsze i bardziej
wydajne modele zastepujq stare
przetwornice czestotliwosci,

firmie Danfoss zalezy na
umozliwieniu tatwej wymiany i
modernizacji sprzetu. Modernizacja
instalacji przy uzyciu narzedzi
przygotowanych przez Danfoss
trwa kilka minut i pozwala na
zminimalizowanie przestojow. Przy
uzyciu zestawu do konwersji firmy
Danfoss mozna tatwo i szybko
przygotowac swojq aplikacje na
przysztos¢:

« Dopasowanie mechaniczne
« Dopasowanie elektryczne

« Dopasowanie parametrow
« Dopasowanie Profibus

| 0,25 kW-400 kW | VLT® AutomationDrive 7
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Przetwornice
Danfoss VLT®
AutomationDrive sg
wyposazone w diawiki
DC ograniczajace
zaklocenia zasilania
do ok. 40% THDi.
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ZNIEKSZTALCENIA HARMONICZNE
Duze obcigzenia bez ograniczania
harmonicznych wptywajq na
pogorszenie jakosci zasilania.
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PRZEBIEG Z OGRAN. HARMONICZNYMI
Sprawne ograniczanie harmonicznych
chroni elektronike i zwieksza sprawnos¢.



Optymalizacja wydajnosci
| ochrona sieci

Ochrona w standardzie Filtry zwiekszaja ochrone sieci Mozliwos¢ uzywania kabli silnika

VLT® AutomationDrive FC 300 zawiera W razie potrzeby dodatkowa ochrone moze 0 dtugosci do 300 m

wszystkie moduty niezbedne do spetnie- zapewnic szeroki wybdr rozwigzan Danfoss Przetwornica VLT® AutomationDrive

nia norm EMC. do ograniczania harmonicznych. Swietnie nadaje sie w przypadku aplikadji
wymagajacych dtugich kabli silnika.

Whbudowany filtr RFI minimalizuje zakto- » VLT® Advanced Harmonic Filter AHF Przetwornica nie wymaga dodatkowych

cenia elektromagnetyczne. Dodatkowo » VLT® Advanced Active Filter AAF elementow i zapewnia bezproblemowe

zintegrowane dtawiki w obwodzie DC » VLT® Low Harmonic Drives dziafanie z kablami ekranowanymi o

zmniejszajg znieksztatcenia harmoniczne  VLT® 12-pulse Drives dtugosci do 150 m lub nieekranowanymi

w sieci, a przez to zwiekszajg zywotnosc o dtugosci do 300 m. Dlatego mozna

kondensatoréw obwodu posredniego i Zapewnij ochrone silnika dzieki: ja zainstalowac w centralnej sterowni

parametry oraz 0g6lng wydajnos¢ syste- o VLT® Sine Wave Filter znajdujacej sie daleko od aplikacji bez

mu napedowego. o VLT® dU/dt Filter negatywnego wptywu na wydajnos¢
silnika.

Rozwigzania przeciwzaktdceniowe zajmuja Pomagajg one osiaggnac¢ optymalng

mato miejsca w szafie sterujacej, poniewaz wydajnos¢ aplikacji nawet w przypadku

zostaty zintegrowane z przetwornica miekkich lub niestabilnych sieci.

czestotliwosci w fabryce. Skuteczne
ograniczanie EMC umozliwia takze uzycie
kabli o mniejszym przekroju poprzecznym,
co dodatkowo zmniejsza koszty instalacji.

Standardy EMC Emisja przewodzona

Class B Class A Group 1 Class A Group 2
EN55011 Srod. mieszkalne i Srodowisko Srodowisko
lekki przemyst przemystowe przemystowe
Standardy oraz
wymagania _ Kategoria C1 _ Kategoria C2 _ Kategoria C3
EN/IEC61800-3 Srodowisko pierwsze, Srodowisko pierwsze,  Srodowisko drugie
mieszk. i biura mieszk. i biura
FC301/302 compliance u u ]

Wiecej informacji w VLTR AutomationDrive Design Guide
' Zgodnosc z wymienionymi klasami EMC zalezy od wybranego filtra

| 0,25 kW-400 kW | VLT® AutomationDrive 9



Zacisku 37 mozna uzywac na potrzeby ,bezpiecznego
wybiegu silnika” funkcji bezpiecznego zatrzymania.

Ochrona urzadzen i operatora
Przetwornica VLT® AutomationDrive FC302
jest standardowo wyposazona w funkcje
bezpiecznego wytgczania momentu
zgodnie z norma 1SO 13849-1 PLd i
poziomem SIL 2 wedtug normy IEC 61508/
I[EC62061.

Ta funkcja bezpieczenstwa moze zostac
rozszerzona przy uzyciu opcji VLT® Safety
Option MCB 140 i VLT® Safety Option

MCB 150 o funkgcje bezpiecznego stopu

1, funkcje bezpiecznego ograniczania
predkosci, funkcje bezpiecznej
maksymalnej predkosci, funkcje

Modut
bezpieczenstwa

Ukfad
wykonawczy

@ >

ﬁ

Przetwornica
czestotliwosci z
funkcja bezpiecznego
wytaczania momentu
(FC 300)

— Przed

{E_r“ {2160

FTE 08 ATEX Xixx

Mator protection =
“MCE 220 PTC Relay Card Option

A CAUTIDN SEE MANUAL FOR

MS 220 DA

B Codae Mo 12081137

ADDITIONAL INSTRUL HOMS

Dostepne aktualnie systemy bezpieczeristwa: od funkcji bezpiecznego
wytqczania momentu do duzych systemdw bezpieczenistwa. Najwazniejsze
Jest to, ze wybrane rozwigzanie mozna w prosty sposob zintegrowac

Bezpieczenstwo ,szyte na miare”

monitorowania bezpiecznej predkosci i tryb
bezpiecznej pracy manewrowej.

VLT® Safety Option MCB 140
Opcja MCB 140 to fatwy w montazu
wewnetrzny lub zewnetrzny modut
bezpieczenstwa. Programowanie jest
szybkie itatwe — wystarcza do tego tylko
trzy przyciski stuzace do wprowadzania
niewielkiej liczby parametrow
obstugiwanych niezaleznie od algorytmu
sterowania przetwornicg czestotliwosci. Ten
modut moze by¢ uzywany w przypadku
aplikacji

Przetwornica
czestotliwosci bez
funkcji bezpiecznego
wytgczania momentu
(VLT® 5000)

-

Styczniki, ktére
mozna pomingc¢

—-

¢ Styczniki

W bezpiecznych instalacjach mozna pomingc dwa styczniki, poniewaz przetwornica czestotliwosci
VLT® AutomationDrive jest wyposazona w funkcje bezpieczenstwa.

VLT® AutomationDrive | 0,25 kW-400 kW |

Z istniejgcymi maszynami.

o wysokich wymaganiach zgodnie z norma
ISO 13849-1 do PL e. Udostepnia on miedzy
innymi funkcje bezpiecznego stopu 1,
funkcje bezpiecznego ograniczania
predkosci i funkcje bezpiecznej
maksymalnej predkosci, kontrole
zewnetrznych stycznikéw oraz funkcje
monitorowania i otwierania drzwi
bezpieczenstwa.

VLT® Safety Option MCB 150

Opcja VLT® Safety Option MCB 150 jest
zintegrowana z przetwornicg czestotliwosci
i przygotowana na przyszte potaczenia z

VLT® Safety Option MCB 150



typowymi systemami magistrali bezpie-
czenstwa. Ten modut ma certyfikat zgodno-
$ciznormga ISO 13849-1 do PLd, a takze

z poziomem SIL2 normy IEC61508/
I[EC62061. Udostepnia on funkcje bez-
piecznego stopu 1 oraz bezpiecznego
ograniczania predkosci. Ta opcja moze byc
uzywana w przypadku aplikacji o matych i
duzych wymaganiach. Funkcja bezpieczne-
go stopu 1 udostepnia funkcjonalnos¢ op-
arta na zaleznosciach czasowych. Funkdcja
bezpiecznego ograniczania predkosci moze
zostac skonfigurowana zaréwno ze zwalnia-
niem podczas aktywadji, jak i bez ptynnego
zatrzymania.

Konfiguracja parametréw zostata w petni
zintegrowana z narzedziem inzynieryjnym
przetwornicy czestotliwosci Danfoss VLT®
Motion Control Tool MCT 10 i umoZliwia
tatwe uruchamianie i tatwa konserwacje.
Najwazniejsze zalety to tatwa diagnostyka
i certyfikaty wymagane podczas

testéw akceptacyjnych bezpieczenstwa
obstugiwanych przez narzedzie
inzynieryjne.

Opcja VLT® Motion Control
zapewnia wiekszg elastycznosc

Opdja VLT® Motion Control Option zaimplementowanie réznych funkgji
MCO 305 to zintegrowany i programo- aplikacji, na przyktad monitorowania
walny sterownik ruchu zwiekszajacy i inteligentnej obstugi btedow.
funkcjonalnos¢ i elastyczno$¢ przetwor- Opcje dedykowane sa wstepnie
nicy VLT® AutomationDrive. zaprogramowane do wykonywania

okreslonych zadan:
Opcja Motion Control zwieksza

mozliwosci przetwornicy VLT® Opcje dedykowane

AutomationDrive o inteligentne funkcje  VLT® Synchronizing Controller
bardzo doktadnego i dynamicznego MCO 350

sterowania ruchem, umozliwiajace « VLT® Positioning Controller MCO 351

synchronizacje (wat elektroniczny),
pozycjonowanie i elektroniczne
sterowanie krzywka elektroniczna.
Dodatkowo ta opcja umozliwia

| 0,25 kW-400 kW | VLT® AutomationDrive
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Obstuga najpopularniejszych
magistral komunikacyjnych

12

Wieksza wydajnos¢

Przetwornice VLT® AutomationDrive mozna
fatwo podfaczy¢ do dowolnego systemu
magistrali komunikacyjnej przy uzyciu
jednej z wielu dostepnych opcji. Dzieki
temu przetwornica AutomationDrive

to przysztosciowe rozwigzanie, ktére
mozna w razie potrzeby tatwo rozszerzy¢ i
zmodernizowac.

Petna lista magistral komunikacyjnych
znajduje sie na stronie 34.

Jesli produkcja bedzie wymagac nowej
platformy komunikacyjnej, opcje magistrali
komunikacyjnej Danfoss mozna takze
zainstalowac pdzniej — jako rozwigzanie
plug-and-play. Dzieki temu mozna dokona¢
optymalizacji fabryki bez koniecznosci
wymiany istniejgcego systemu
przetwornicy czestotliwosci.

VLT® AutomationDrive | 0,25 kW-400 kW |

Pobierz sterowniki w celu tatwej
integracji PLC

Integracja przetwornicy czestotliwosci

Z istniejagcym systemem magistrali moze
zaja¢ duzo czasu i by¢ skomplikowana.

W celu utatwienia i usprawnienia tego
procesu firma Danfoss udostepnia wszystkie
niezbedne sterowniki i instrukcje obstugi,
ktdre mozna pobrac bezptatnie z jej strony
internetowej.

Po zakonczeniu instalacji bezposrednio

w przetwornicy czestotliwosci VLT® mozna
ustawi¢ parametry magistrali (zazwyczaj
wymagane jest ustawienie tylko kilku
parametréw) przy uzyciu lokalnego panelu
sterowania, programu VLT® MCT 10 lub
samej magistrali komunikacyjnej.

ETHERMNET SN 1 HR R

POWERLINK

EtherCAT.

o
BJul's

*]odbus
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Oprogramowanie narzedziowe

Prostsza i szybsza

konfiguracja i praca przy

uzyciu oprogramowania

VLT® Motion Control Tool MCT 10
Przetwornice VLT® mozna konfigurowac

i monitorowac nie tylko przy uzyciu lokalne-
go panelu sterowania LCP (Local Control Pa-
nel), ale takze za pomocg oprogramowania
komputerowego firmy Danfoss. Dzieki temu
mozna uzyskac dostep do wyczerpujacych
informacji o systemie. Oprogramowanie
dodaje nowy poziom elastycznosci w konfi-
gurowaniu, monitorowaniu i rozwigzywaniu
problemaow.

Oprogramowanie MCT 10 to narzedzie in-
zynieryjne o przejrzystym interfejsie okien-
kowym, udostepniajace w czasie rzeczywi-
stym przeglad informadji o przetwornicach
o dowolnej wielkosci. Oprogramowanie
dziata w systemie Windows i umozliwia
wymiane danych przy uzyciu tradycyjnego
interfejsu RS485, magistrali komunikacyjnej
(miedzy innymi Profibus i Ethernet) albo za
posrednictwem portu USB.

Konfiguracja parametréw jest mozliwa
zaréwno w trybie online na podfaczonej
przetwornicy jak i offline. Dodatkowe doku-
menty, takie jak schematy elektryczne lub
instrukcje obstugi, moga by¢ umieszczone
w pliku w MCT 10. Zmniejsza to ryzyko
btednej konfiguracji dzieki szybkiemu do-
stepowi do materiatow.

Narzedzie VLT® Harmonic
Calculation Software HCS do
analizy znieksztatcen
harmonicznych

VLT® Harmonic Calculation Software HCS to
zaawansowany program do symulagji, ktéry
przyspiesza i utatwia obliczanie zaktocen

harmonicznych w sieci zasilania. To idealne
rozwiazanie w przypadku idealne rozwia-
zanie w przypadku planéw rozbudowy
istniejacego zaktadu lub instalacji jak i budo-
wynowej instalacji od podstaw.

Przyjazny dla uzytkownika interfejs pozwala
na skonfigurowanie Srodowiska sieci zasi-
lania odpowiednio do potrzeb i uzyskanie
wynikéw symulacji umozliwiajgcych opty-
malizacje sieci.

Skontaktuj sie z lokalnym punktem sprze-
dazy firmy Danfoss lub odwiedz strone
internetowa albo przejdz bezposrednio na
strone narzedzia: www.danfoss-hcs.com

Oprogramowanie do

obliczania harmonicznych

VLT® Motion Control Tool MCT 31
Oprogramowanie VLT® MCT 31 oblicza znie-
ksztatcenia harmoniczne w danym systemie
lub sieci. Pozwala na obliczenia zaréwno w
przypadku przetwornic czestotliwosci firmy
Danfoss, jak i innych

firm. Potrafi takze oblicza¢ efekty stoso-
wania réznych dodatkowych srodkéw
ograniczania harmonicznych, w tym filtrow
harmonicznych Danfoss.

Za pomocga oprogramowania VLT® Motion
Control Tool MCT 31 mozna okresli¢, czy
harmoniczne stanowig problem w posiada-
nej instalacji, a jesli tak, jakie sg najbardziej
optacalne strategie rozwigzania problemu.

Funkcje VLT® Motion Control Tool MCT 31:

o W przypadku braku informacji o trans-
formatorze mozna wykorzystac wartosci
pradu zwarciowego zamiast wielkosci
transformatora i impedancji.

« Zorientowane na projekty, utatwia
przeprowadzenie obliczen dla kilku
transformatoréw

o tatwosc pordwnania réznych rozwigzan
redukcji harmonicznych w obrebie tego
samego projektu

« Obstuga biezgcej oferty produktow
Danfoss, a takze starszych modeli
przetwornic czestotliwosci

| 0,25 kW-400 kW | VLT® AutomationDrive
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Intuicyjna konfiguracja

przy uzycid

graficznego interfejsu

Przetwornica VLT® AutomationDrive jest
wyposazona w lokalny panel sterowania,
ktéry utatwia instalacje i konfiguracje
parametréw i moze by¢ swobodnie
podtaczany/odfaczany podczas pracy
urzadzenia.

VLT® AutomationDrive | 0,25 kW-400 kW |

O-%% Operation/Display [
-%% Motor / Load / Bra..:
2t eerence /Lt

Po wyborze jezyka nalezy przejrze¢
poszczegdlne parametry konfiguracji.
Mozna tez uzy¢ wstepnie zdefiniowanego
szybkiego menu lub kreatora SmartStart
w celu skonfigurowania konkretnej
aplikadji.

Panel LCP mozna odfaczy¢ i uzyc

do skopiowania ustawien na inne
przetwornice AutomationDrive w
systemie. Mozna go takze zamontowac

na drzwiach szafy sterowniczej w celu
zdalnego sterowania przetwornica
czestotliwosci. Dzieki temu mozna w petni
korzystac z panelu LCP bez koniecznosci
instalowania dodatkowych przetgcznikéw
i oprzyrzadowania.



Szybsze uruchomienie
dzieki funkgji SmartStart

Graficzny panel sterowania posiada
kreator SmartStart dla najczesciej
spotykanych aplikacji. Pozwala on

na szybkie i proste skonfigurowanie
napedu. Uzytkownicy wykonuja kolejne
kroki kreatora, dzieki czemu unikaja
potencjalnych pomyiek, ktére moga sie
zdarzy¢ w przypadku dostepu do catego
zestawu parametréw. Wyswietlane sg
tylko potrzebne informacje, dlatego
podstawowa konfiguracja jest szybka,

a ryzyko popetnienia btedu

wyraznie spada.

Przenosnik: konfiguracja dotyczaca
transportu poziomego, na przyktad na
linii montazowej, przenosnikéw itp.
Pompa/wentylator: ustawienie
parametréw regulatora PID.
Sterowanie hamulcem mechanicznym:
konfiguracja dotyczaca transportu
pionowego, na przyktad w przypadku
prostych podnosnikéw ze sterowaniem
hamulcem mechanicznym.
Podtaczenie magistrali
komunikacyjnej: po podtaczeniu opdji
komunikacyjnej do przetwornicy

i zakonczeniu programowania
aplikacji automatycznie umozliwia
uzytkownikom skonfigurowanie
potaczenia magistrali komunikacyjne;j.

MMotor Frequency

MotorSElbinal Speedl |

= - D b
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Prostota budowy modutowe)

Przetwornice czestotliwosci sa dostarczane zgodnie wymaganiami klientéw
w petni zmontowane i przetestowane

Dwa poziomy wydajnosci
Wersja FC 301 jest przeznaczona do
standardowych zastosowan, a wersja
FC 302 do aplikacji wymagajacych
wiekszej funkcjonalnosci i dynamiki.

1. Obudowa

Przetwornica czestotliwosci spetnia
wymogi dla klasy obudéw IP 20/
Chassis. IP21/Typ 1, 1P 54/Typ 12,
IP55/Typ 12 lub IP66/Typ 4X.

2. EMCii ochrona sieci
Wszystkie wersje przetwornicy
VLT® AutomationDrive sg zgodne

z ograniczeniami EMC klasy B, Al
lub A2 zgodnie z norma EN 55011(
w zaleznosci od wybranego filtru).
Zintegrowane w standardowej
przetwornicy czestotliwosci dfawiki
DC gwarantujg ograniczenia ilosci
harmonicznych w sieci zgodnie z
norma EN 61000-3-12 i wydtuzaja
okres eksploatacji kondensatoréw w
obwodzie DC.

VLT® AutomationDrive | 0,25 kW-400 kW |

3. Powtoka ochronna
Wszystkie VLT® AutomationDrives
spetniajg wymagania klasy 3C2 (IEC
60721-3-3). Jesli przetwornica bedzie
stosowana w szczegdlnie trudnych
warunkach moZliwe jest zamoéwienie
dodatkowego pokrycia zgodnego z
klasg 3C3.

4. Zdejmowalny wentylator
Wentylator (podobnie jak wiekszo$¢
elementéw) mozna szybko zdemonto-
wac w celu ufatwienia czyszczenia,

a nastepnie zamontowac ponownie.

5. Zaciski sterowania
Podwdjne sprezynowe zaciski
obudowy zwiekszaja niezawodnos¢
i utatwiajg procedure oddawania do
eksploatadji i serwisowania.

6. Opcje programowalne
Opcja programowalna Motion

Opcja MCO 305 rozszerza funkcjo-
nalnosci przetwornicy czestotliwosci.

Wstepnie zaprogramowane sterowniki
ruchu umozliwiajace
synchronizowanie i pozycjonowanie.
(Opcje MCO 350 i MCO 351).

7. Opcja magistrali
komunikacyjnej

Petna lista dostepnych magistral komu-
nikacyjnych znajduje sie na stronie 34.

8. Rozszerzenia We/Wy
Dostepny jest szeroki zakres opcji We/
Wy montowanych w fabryce lub jako
opcje dodatkowe.

9. Opcja wyswietlacza
Zdejmowalny lokalny panel sterowania
przetwornic Danfoss VLT Drive jest
dostepny wraz réznymi z pakietami
jezykowymi: azjatyckim, péthocno-
amerykariskim, wschodnioeuropejskim,
zachodnioeuropejskim.

Jezyk angielski i niemiecki sg dostepne
na rynek Polski posiadaja jezyk polski.



Alternatywnie przetwornica moze
zostac¢ oddana do eksploatacji za
posrednictwem wbudowanego
potaczenia USB/RS485 lub magistrali
komunikacyjnej przy uzyciu oprogra-
mowania do konfiguracji VLT® Motion
Control Tool MCT 10.

10. Zewnetrzne zasilanie 24 V
Zewnetrzne zasilanie 24 V podtrzymuje
dziatanie logiki przetwornicy VLT®
AutomationDrive po odfaczeniu
zasilania AC.

11. Roztacznik zasilania
Roztacza zasilanie i ma wolny styk
dodatkowy, ktory mozna dowolnie
wykorzystac.

Bezpieczenstwo

Przetwornica czestotliwosci FC 302
jest standardowo wyposazona

w funkcje bezpiecznego wytgczania
momentu zgodnie z norma

ISO 13849-1 kategoria 3 PL

d i poziomem SIL 2 normy

IEC61508 (tryb matego i duzego
zapotrzebowania). Opcje z seri

VLT® Safety Option MCB 140 i VLT®
Safety Option MCB 150 moga
rozszerzy¢ funkcje bezpieczenstwa

o funkcje bezpiecznego stopu 1,
bezpiecznego ograniczania predkosdi,
bezpiecznej maksymalnej predkosci,
monitorowania bezpiecznej predkosci
i trybu bezpiecznej pracy
manewrowej.

Wbudowany logiczny
sterownik zdarzen

Logiczny sterownik zdarzert umozliwia
inteligentne dodawanie do przetwor-
nicy funkgji odpowiadajacych
potrzebom klienta oraz poprawianie
wspotdziatania przetwornicy, silnika

i aplikacji.

Sterownik monitoruje konkretne
zdarzenie. Po wystapieniu zdarzenia

sterownik wykonuje wstepnie
zdefiniowane dziatanie, a nastepnie
rozpoczyna monitorowanie
nastepnego wstepnie zdefiniowanego
zdarzenia.

Przed powrotem do pierwszego
zestawu dostepnych jest 20 krokdw
zdarzen i dziatan.

Funkcje logiczne moga by¢ wybierane
i uruchamiane niezaleznie od
sterowania sekwencyjnego. Dzieki
temu mozliwe jest fatwe i elastyczne
monitorowanie zdefiniowanych
zdarzen oraz zmiennych.

®= C€ C
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Petna perspektywa
Optacalna inwestydja

Sprawne energetycznie i dopasowane sterowanie silnikiem

to wieksza wydajnos¢ aplikacji i usprawnione procesy.
Zintegrowane i niezawodne rozwiazania o wysokiej wydajnosci
od jednego dostawcy ograniczaja koszty dziatania aplikacji.

Minimalizacja kosztoéw energii Mniejszy catkowity a h; l:ﬂ
Zmienne sterowanie predkoscia silnikéw koszt posiadania
elektrycznych to sprawdzony i skuteczny W strukturze kosztéw okresu eksploatacji
sposéb ograniczania rosnacych przetwornicy czestotliwosci koszt
kosztow energii. poczatkowy wynosi tylko 10% =
catkowitego kosztu posiadania. E :
Na przykfad ograniczenie sredniej Pozostate 90% to zuzycie energii, serwis i - =
predkosci silnika pompy lub wentylatora konserwacja. _— -
ze 100% do 80% umozliwia oszczednos¢ F =
energii wynoszaca 50%. Zmniejszenie Funkcja automatycznej optymalizacji - - = _ -
sredniej predkosci o okoto 50% zwieksza energii gwarantuje podczas procesu
oszczednosci do 80%. automatycznego dopasowania do silnika
oraz w trakcie pozniejszej eksploatacji
idealne dopasowanie przetwornicy
czestotliwosci do podtaczonego silnika ===
oraz zmieniajacych sie obcigzen.
Przetwornice czestotliwosci VLT®

dziataja niezawodnie przez caty okres
ich eksploatacji. Wymagaja minimalnej
konserwacji. Inwestycja w nie zwraca
sie bardzo szybko, a catkowity koszt
posiadania jest konkurencyjny.

>
>

Koszt

Funkcja automatycznej
optymalizacji energii
gwarantuje, ze napiecie
silnika jest automatycznie
dopasowywane do

e zmieniajacych sie obciazen.

i konserwacji Zapewnia to wzrost
wydajnosci o0 5-15% i znacznie
zmniejsza catkowity koszt
posiadania(TCO).

Koszty utylizacji

Koszt poczatkowy e "
0szt energii

>
Czas

Na kolejnych stronach
pomagamy w wyborze
optymalnej przetwornicy
VLT® dla aplikacji od 0,25 do 400 kW.

Aby uzyskac¢ informacje o wiekszych
przetwornicach czestotliwosci,
nalezy zapoznac sie z Katalogiem
doboru produktéw przetwornic
czestotliwosci VLT® duze moce.

18 VLT® AutomationDrive | 0,25 kW-400 kW |
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Wybierz odpowiedni
poziom wydajnosci

Specjalne potrzeby wymagajg specjalnych funkgji i wysokiej wydajnosci

Zakres mocy [kW] dla zasilania 200-240V

Zakres mocy [kW] dla zasilania 380-(480) 500 V
Zakres mocy [kW] dla zasilania 525-600 V

Zakres mocy [kW] dla zasilania 525-690 V

1P20/21 (Typ 1)

IP54/IP 55 (Typ 12)

IP66/Typ 4x

Temperatura otoczenia (°C) bez obnizania warto$ci znamionowe;j
Sterowanie wektorem VWC+

U/t

Sterowanie wektorem strumienia,,Flux”

Dtugos¢ kabla — ekranowanego/nieekranowanego

Dziatanie silnika z magnesami trwatymi (ze sprzezeniem zwrotnym/
bez sprzezenia zwrotnego)

Monitorowanie temperatury przy uzyciu czujnika KTY
Monitorowanie przepiecia

Sterowanie logiczne zdarzeniami

Funkcja bezpiecznego wyfaczania momentu (STO — EN 61800-5-2)
Izolacja galwaniczna PELV

Pokrycie ochronne elementéw PCB (IEC 60721-3-3)
Zdejmowalny wentylator

Interfejs RS-485 i USB

Modbus RTU

Protokot FC

Graficzny/cyfrowy panel sterowania (LCP 102/101)
Odstep czasu skanowania/czas odpowiedzi w ms
Czestotliwos¢ wyjsciowa (OL)

Maksymalne obcigzenie (24 V DC) w przypadku wyjscia analogowego
i karty sterujacej [mA]

Wkfadane zaciski sterowania

Wejécie analogowe (konfigurowalne)
Rozdzielczo$¢ wyjscia analogowego
Programowalne wejscie cyfrowe
Programowalne wymienne wyjscie cyfrowe
Programowalne wyjscie przekaznikowe
Sterowanie PID procesu

Start w locie — fapanie” wirujacego silnika
Automatyczna optymalizacja energii (AEO)
Dokfadny start/stop

Liczba statych zestawdw parametréw
Cyfrowy potencjometr silnika
Zintegrowana baza danych silnikow

Tryb, kinetic back-up”

*W przypadku czestotliwosci do 1000 Hz nalezy skontaktowac sie z lokalnym partnerem Danfoss.
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Dane techniczne

Podstawowe urzgdzenia bez rozszerzen

Zasilanie sieciowe (L1, L2, L3) FC301 FC 302

200-240V £10%
380-480V +10% 380-500V £10%
525-600 V £10%
525-690 V £10%

50/60 Hz +/- 5%

Napiecie zasilania

Czestotliwos¢ zasilania

Wspodtczynnik przesuniecia

fazowego (cos d) > 0,98 bliski jednosci

Zaktécenia harmoniczne Zgodnie znorma EN 61000-3-12

Wyjscie (U, V, W) FC301 FC302

0-100% napiecia zasilania
0,2-590 Hz 0-590 Hz
Nieograniczone
0,01-3600 sek.

Napigcie wyjsciowe
Czestotliwos¢ wyjsciowa
Przetaczanie na wyjsciu

Czasy rozpedzania/zatrzymania

Wejscia cyfrowe FC 301 FC302

Programowalne wejscia cyfrowe 457" 4(6)"
Wymienne na wyjscie cyfrowe 1 (zacisk 27) 2 (zacisk 27, 29)
Logika PNP lub NPN

Poziom napigcia 0-24V DC

Napigcie maksymalne na wejsciu 28V DC

Rezystancja wejsciowa, Ri Okoto 4 kO

Odstep czasu skanowania 5ms 1 ms

Wejscia analogowe FC 301 FC302

Wejscia analogowe 2
Tryby Napiecie lub prad

0do+10V -10do+10V
(skalowane) (skalowane)

0/4 do 20 mA (skalowany)
Maks. btad: 0,5% petnej skali

Poziom napiecia

Poziom pradu
Doktadnos¢ wejs¢ analogowych

Wejscia impulsowe/enkodera: FC301 FC302

Programowalne wejscia 21
impulsowe/enkodera
Poziom napiecia 0-24V DC (logika dodatnia PNP)

Doktadnos¢ wejscia impulsowego Maks. blad: 0,1% petnej skall

(0,11 kHz)
Doktadnos¢ wejscia enkodera Maks. btad: 0,05% petnej skali, nalezy
(1-110 kHz2) wprowadzi¢ 32 (A), 33 (B) i 18 (2)

Wyjscie cyfrowe FC 301 FC302

Programowalne wyjscia cyfrowe/ 1 2
impulsowe

Poziom napiecia przy wyjsciu

cyfrowym/czestotliwosciowym 0-24V DC
Maks. prad wyjsciowy

(ujscie lub Zrodto) 40 mA
Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa Dl ik

przy wyjsciu czestotliwosciowym

Doktadno$¢ na wyjsciu
czestotliwosciowym

@ CE @ <

Maks. btad: 0,1% petnej skali

Wyjscie analogowe: FC 301 FC302

Programowalne wyjscia analogowe

Zakres pradu przy wyjsciu
analogowym

Maks. obcigzenie do masy przy
wyjséciu analogowym (zacisk 30)

Doktadnos¢ na wyjsciu analogowym

0/4-20 mA

5000

Maks. bfad: 1% petnej skali

Interfejs USB

Wtyczka USB

Interfejs RS485

Modbus RTU

Zasilacz maks. obcigzenie (10V)
Zasilacz maks. obcigzenie (24 V)

1,1 (Full Speed)
Typ.,B"
Do 115 kbodéw

15 mA

130 mA 200 mA

Wyjscie przekaznikowe FC 301 FC 302

Programowalne wyjécia
przekaznikowe

Obciazenie maks. zacisku (AC)
1-3 (rozwierny), 1-2 (zwierny),
4-6 (rozwierny)

Obcigzenie maks. zacisku (AC)
na 4-5 (zwierny)

Obciazenie min. zacisku
1-3 (rozwierny), 1-2 (zwierny),
4-6 (rozwierny), 4-5 (zwierny)

240V AC, 2 A

400V AC,2A

24V DC 10 mA, 24V AC 20 mA

Otoczenie/sSrodowisko FC301 FC 302

Obudowa
Test drgan

Maks. wilgotnos¢ wzgledna

Srodowisko agresywne (IEC 721-3-3)

Temperatura otoczenia

Izolacja galwaniczna wszystkich
elementow

IP0O, IP20, IP21, IP 54, IP55, IP66
1,0 g (obudowa D: 0,7 g)

5% — 95% (IEC 60721-3-3; klasa 3C3 -
bez skraplania) podczas pracy

Standardowo klasa 3C2, opcjonalna
klasa z pokryciem 3C3

Maks. 50°C bez obnizania wartosci
znamionowych (wyzsze temperatury
mozna uzyskac przy obnizeniu wartosci
znamionowych)

Zasilanie We/Wy zgodnie z PELV

Tryb zabezpieczen najdtuzszego mozliwego czasu dziatania

Elektroniczne termiczne zabezpieczenie silnika przed przecigzeniem

Monitorowanie temperatury radiatora gwarantuje, ze wersja FC 300 wytacza sie
po osiggnieciu temperatury 100°C.

Wersja FC 300 jest zabezpieczona przed zwarciami i usterkami uziemienia na

zaciskach silnika U, V, W.

Ochrona przed utratg fazy zasilania

1) Wejscia 27 i 29 mogq byc zaprogramowane jako wyjscia

| 0,25 kW-400 kW | VLT® AutomationDrive
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Schematypodtacze

Nnia

Liczby reprezentujg numery zaciskdw na przetwornicy czestotliwosci

T e l 5 °
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| | | | ~ ov ‘ sy
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| | 29 (WE/WY
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| [ | ‘ ‘
- ov S
| | | | RS-485 Q
I ‘ | \ (N RS-485) 69 RS-485
\ ] e f 24V (NPN) Interfejs
132 (WEJSCIE CYFR) | ) OVEPNP) (P RS-485) 68
- B — 24V(NPN)
;ﬁ o ;L 33 (WEJSCIE CYFR) 7 0V (PNP) (KOM. RS-485) 61 1 obud
7 : Obudowa
- N J: :Uziemienie
37 (WEJSCIE CYFR) -
Schemat wszystkich zaciskow
. . . o . . elektrycznych bez opcji.
Na diagramie przedstawiono zaciski modeli FC301 i FC302. AN. = analogowe, CYFR. = cyfrowe

Dodatkowe opcje zwiekszaja liczbe zaciskow.

Czopper hamulca (zaciski 81 i 82) oraz podziat obcigzenia
(zaciski 88 i 89) nalezy okresli¢ podczas konfigurowania/zamawiania.

Wszystkie przetwornice czestotliwosci FC 301/302

sg standardowo

wyposazone w interfejsy RS485, USB i Modbus RTU.

W razie potrzeby przetwornica czestotliwosci moze by¢ takze

wyposazona w opcje magistrali komunikacyjnej.

VLT® AutomationDrive | 0,25 kW-400 kW |

Zacisk 37 uzywany jest na potrzeby funkcji
bezpiecznego stopu. Aby otrzymac instrukcje
na temat instalacji funkcji bezpiecznego
stopu, nalezy zapoznac sie z rozdziatem
Instalacja funkcji bezpiecznego stopu

w Zaleceniach Projektowych.

*Zacisk 37/29 nie jest w standardzie przetwornicy

czestotliwosci AutomationDrive FC 301

(Oprocz przetwornicy VLT® AutomationDrive FC301 A1,
ktdra jest wyposazona w funkcje bezpiecznego stopu).
Przekaznik 2 i zacisk 2 nie majq zadnej funkcji

w przypadku przetwornicy VLT® AutomationDrive FC 301.

** Nie podtqczac ekranu kabli.



VLT® AutomationDrive 200-240 V AC

|

A

Obudowa . w2qP20) A | A
PK55 PK75 P1K1 P1K5 P2K2 P3KO P3K7
Typowa moc na wale [kw] 0,25 0,37 0,55 0,75 11 1,5 2.2 3 37
Prad wyjsciowy
Ciagty [A] 1,8 24 35 4,6 6,6 75 10,6 12,5 16,7
Przerywany [A] 29 38 56 74 10,6 12,0 17,0 20,0 26,7
Moc wyjsciowa
Ciagty (208 V) [kVA] 0,65 0,86 1,26 1,66 2,38 2,70 3,82 4,50 6,00
Znamionowy prad wejsciowy
Ciagly [A] 1,6 2.2 32 4,1 59 6,8 95 11,3 15,0
Przerywany [A] 2,6 3,5 51 6,6 94 109 15,2 18,1 24,0
gf)acfgz":?:: :;r:fnylg:l%‘x;:y maksymalnym W] 21 29 ) 54 63 82 116 155 185
Sprawnosc¢ 094 0,95 0,96
- [mm?]
Maks. przekréj poprzeczny kabla* (AWG]) 4(12)
Maks. zewnetrzne wejsciowe bezpieczniki na zasilaniu [A] 10 20 32
Waga
1P20 (A1) [kal 2,7 -
1P20 (A2/A3) [kal 4,7 4,8 4,9 6,6
IP55,1P66 (A5) [kal 13,5
0000wl 0000000 s 000000000 @ 8 |
-  emeswees| wm [ m
Przecigzenie DP NP DP NP DP NP
Typowa moc na wale [kw] 55 75 1 15
Prad wyjsciowy
Ciagty [A] 24,2 30,8 46,2 594
Przerywany [A] 38,7 339 493 50,8 739 65,3
Moc wyjsciowa
Ciagty (208 V) [kVA] 8,7 m 16,6 214
Znamionowy prad wejsciowy
Ciagly (A 22 28 4 54
Przerywany [A] 352 30,8 44,8 46,2 67,2 594
gf;f;z"g’:: ;;r:;%gl‘;‘x;:y maksymalnym W] 239 310 371 514 463 602
Sprawnosc¢ 0,96
. [mm?]
Maks. przekréj poprzeczny kabla* (AWG]) 16 (6) 35(2)
Maks. zewnetrzne wejsciowe bezpieczniki na zasilaniu [A] 63 80
Waga
P20 [kg] 12 23,5
IP21,1P55, IP66 [ka] 23 27

P15K P18K5 P22K P30K P37K

Przecigzenie  DP NP DP NP DP NP DP NP DP NP
Typowa moc na wale [kw] 15 18,5 22 30 37 45
Prad wyjsciowy
Ciagly [A] 594 74,8 88 15 143 170
Przerywany [A] 891 82,3 112 96,8 132 127 173 157 215 187
Moc wyjsciowa
Ciagty (208 V) [KVA] 214 269 269 31,7 31,7 41,4 41,4 515 515 61,2
Znamionowy prad wejsciowy
Ciagty [A] 54 68 30 104 130 154
Przerywany [A] 81 74,8 102 88 120 114 156 143 195 169
zf)if;:g\?: iﬁ?ﬁ&%‘%f&’y maksymalnym W] 624 | 737 740 | 845 874 | 1140 | 1143 1353 | 1400 = 1636
Sprawnos¢ 0,96 097
Maks. przekrdj poprzeczny kabla IP 20* (PAnvran?) 35(2) 50 (1) 120 (300 MCM)
Maks. przekrdj poprzeczny kabla IP 21, IP 55, IP 66* ({;\T]VTGZ%) 90 (3/0) 120 (4/0)
Maks. zewnetrzne wejsciowe bezpieczniki na zasilaniu [A] 125 160 200 250
Waga
P20 [kal 235 35 50
IP21,IP55,1P66 [kal 45 65

DP (duze przecigzenie) = do 160%/60 s, NP (normalne przeciqzenie) = 110%/60 s
*Maks. przekroj poprzeczny kabla: zaciski wejscia zasilania, zaciski wyjscia silnika, zaciski rezystora hamowania, obwéd posredni DC
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VLT® AutomationDrive 380-480/500V AC

pow|  m ]

Obudowa

IP55,IP66 A4 + A5

PK37  PK55 PK75 P1K1 P1K5 P2K2  P3KO P4KO P5K5

A3

P7K5

Typowa moc na wale [kw] 0,37 0,55 0,75 1,1 1,5 2,2 3 4 55 75

Prad wyjsciowy

Ciagty (380-440 V) (Al 13 18 24 3 41 56 72 10 13 16

Przerywany (380-440 V) [A] 2,1 29 38 4.8 6,6 9.0 1,5 16 20,8 25,6

Ciagty (441-480/500 V) [A] 12 1,6 2] 2,7 34 4,8 6,3 82 n 14,5

Przerywany (441-480/500 V) [A] 19 2,6 34 43 54 77 10,1 131 176 23,2

Moc wyjsciowa

400V [KVA] 09 13 17 2] 2,8 39 50 69 90 11,0

460V 09 13 1,7 24 2,7 38 50 6,5 838 1,6

Znamionowy prad wejsciowy

Ciagty (380-440V) [A] 1.2 1.6 2,2 2,7 3,7 50 6,5 90 n7z 144

Przerywany (380-440 V) [A] 19 2,6 35 43 59 8,0 104 144 18,7 23,0

Ciagty (441-480/500 V) [A] 1,0 14 19 2,7 3] 43 57 74 99 13,0

Przerywany (441-480/500 V) [A] 16 2,2 30 43 50 6,9 91 11,8 15,8 20,8

iﬁf;’z":anrl‘j :;':’;1‘: ::I%a/ypnr‘zy maksymalnym W] 35 4 46 58 62 88 116 124 187 255

Sprawnosc¢ 093 0,95 0,96 097

Maks. przekrdj poprzeczny kabla* (E?VT\FGZ%) 4(12)

Maks. zewnetrzne wejsciowe bezpieczniki na zasilaniu [A] 10 20 32

Waga

IP20 [kg] 4,7 4,8 6,6

IP55,1P66 [kagl 13,5 14,2
ol e 0000 000000 8 00000

Obudowa 000000 wxnessees m | B2

Przecigzenie DP NP DP NP DP NP DP NP
Typowa moc na wale kW] M 15 18,5 22,0 30,0
Prad wyjsciowy
Ciagty (380-440V) [A] 24 32 375 44 61
Przerywany (380-440 V) [A] 384 35,2 51,2 41,3 60 484 704 67,1
Ciagty (441-480/500 V) [A] 21 27 34 40 52
Przerywany (441-480/500 V) [A] 33,6 29,7 43,2 374 54,4 44 64 572
Moc wyjsciowa
400V 16,6 22,2 26 305 42,3

[kVA]
460V 21,5 271 319 414
Znamionowy prad wejsciowy
Ciagty (380-440V) [A] 22 29 34 40 55
Przerywany (380-440V) [A] 352 31,9 464 374 544 44 64 60,5
Ciagty (441-480/500 V) [A] 19 25 31 36 47
Przerywany (441-480/500 V) [A] 304 275 40 341 49,6 396 576 51,7
izifgxi’l‘: ;:":’rtnyl c’)‘:\%ﬁ’yﬁ:‘zy maksymalnym Wi 201 392 379 465 444 525 547 739
Sprawnos¢ 0,98
- [mm’]

Maks. przekrdj poprzeczny kabla* (AWG)) 16 (6) 35(2)
Maks. zewnetrzne wejsciowe bezpieczniki na zasilaniu [A] 63 80
Waga
P20 [ka] 12 235
IP21,1P55, IP66 [kal 23 27

DP (duze przecigzenie) = do 160%/60 s, NP (normalne przeciqzenie) = 110%/60 s
*Maks. przekroj poprzeczny kabla: zaciski wejscia zasilania, zaciski wyjscia silnika, zaciski rezystora hamowania, obwéd posredni DC
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VLT® AutomationDrive 380-480/500 V AC

w2o| Be [ 00 e 00| 000 e
Obudowa IP21,1P55, 1P66

P30K P37K P45K P55K P75K

Przecigzenie DP NP DP NP DP NP DP NP DP NP
Typowa moc na wale [kw] 30 37 45 55 75 90
Prad wyjsciowy
Ciagty (380-440V) [A] 61 73 90 106 147 177
Przerywany (380-440 V) [A] 91,5 80,3 10 99 135 17 159 162 221 195
Ciagty (441-480/500 V) [A] 52 65 80 105 130 160
Przerywany (441-480/500 V) [A] 78 71,5 97,5 88 120 116 158 143 195 176
Moc wyjsciowa
400V [KVA] 42,3 50,6 62,4 734 102 123
460V [kVA] 51,8 63,7 83,7 104 128
Znamionowy prad wejsciowy
Ciagty (380-440V) [A] 55 66 82 96 133 161
Przerywany (380-440V) [A] 825 72,6 99 90,2 123 106 144 146 200 177
Ciagty (441-480/500 V) [A] 47 59 73 95 18 145
Przerywany (441-480/500 V) [A] 70,5 64,9 88,5 80,3 110 105 143 130 177 160

Szacowane straty mocy przy maksymalnym W

obcigzeniu znamionowym 570 698 697 843 891 1083 1022 1384 1232 1474

Sprawnos¢ 0,98 0,99
150
95 (4/0)
Maks. przekrdj poprzeczny kabla IP 20* &XWE% 35(2) 50 (1) ( (300 MCM)
95 (4/0)
Maks. przekréj poprzeczny kabla IP 21, IP 55, IP 66 (E&nvrvn&) 90 (3/0) 120 (4/0)
Maks. zewnetrzne wejsciowe bezpieczniki na zasilaniu [A] 100 125 160 250
Waga
IP20 [kal 235 35 50
IP21,IP55, IP66 [ka] 45 65

VLT® AutomationDrive 3 x 380-500 V AC

wol o | 0 b

N9OK N110 N132 N160 N200 N250

Przecigzenie = DP NP DP NP DP NP DP NP DP NP DP NP
Typowa moc na wale (400 V) [kw] 90 110 132 160 200 250 315
Typowa moc na wale (460 V) [HP] 125 150 200 250 300 350 450
Typowa moc na wale (500 V) [kw] 110 132 160 200 250 315 355
Prad wyjsciowy
Ciagty (400 V) [A] 177 212 260 315 395 480 588
Przerywany (400 V) [A] 266 233 318 286 390 347 473 435 593 528 720 647
Ciagty (460/500 V) [A] 160 190 240 302 361 443 535
Przerywany (460/500 V) [A] 240 209 285 264 360 332 453 397 542 487 665 588
Moc wyjsciowa
Ciagty (400V) [KVA] 123 147 180 218 274 333 407
Ciagty (460 V) [kVA] 127 151 191 241 288 353 426
Ciagty (500 V) [kVA] 139 165 208 262 313 384 463
Znamionowy prad wejsciowy
Ciagty (400 V) [A] 171 204 251 304 381 463 567
Ciagty (460/500 V) [A] 154 183 231 291 348 427 516
Szacowane straty mocy przy maksymalnym i 2031 | 2559 | 2289 | 2954 | 2923 | 3770 | 3093 = 4116 = 4039 @ 5137 5005 @ 6674

obcigzeniu znamionowym 400 V

Szacowane straty mocy przy maksymalnym
obcigzeniu znamionowym 460 V [W] 1828 2261 2051 2724 2089 3628 2872 3569 3575 4566 4458 5714
Sprawnosc¢ 0,98
Maks. przekréj poprzeczny kabla [mm?] 2x95 2x 185
Zasil, silnik, hamul i podz. obc. ([AWG]) (2 x3/0) (2 x350 mcm)
Maks. zewnetrzne wejsciowe bezpieczniki na zasilaniu [A] 315 350 400 550 630 800
Waga
62 (D1h + D3h) 125 (D2h + D4h)
1P 20,1P 21, 1P 54 (ko 166 (D5h), 129 (D6h) 200 (D7h), 225 (D8h)

DP (duze przecigzenie) = do 160%/60 s, NP (normalne przeciqzenie) = 110%/60 s
*Maks. przekroj poprzeczny kabla: zaciski wejscia zasilania, zaciski wyjscia silnika, zaciski rezystora hamowania, obwéd posredni DC
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VLT® AutomationDrive 525-600V AC (tylko FC 302)

IP20 (IP21)

A3

Obudowa IP55,1P 66

PK75 P1K1 P1K5 P2K2 P3K0 P4KO P5K5 P7K5
Typowa moc na wale (575 V) kW] 0,75 11 15 2,2 3 4 55 75
Prad wyjsciowy
Ciagly (525-550 V) (Al 18 26 29 4 52 64 95 15
Przerywany (525-550 V) [A] 29 42 4,6 6,6 83 10,2 15,2 18,4
Ciagty (551-600 V) (Al 17 24 27 39 49 6,1 9 1
Przerywany (551-600 V) [A] 2,7 38 43 6,2 7.8 98 14,4 176
Moc wyjsciowa
Ciagta (525 V) [KVA] 17 25 2,8 39 50 6,1 9 "
Ciagta (575 V) [kVA] 17 24 2,7 39 49 6,1 9 n
(S)f)if;z"g’l‘j straty ey maksymalnym (W) 35 50 65 92 122 145 195 261
Znamionowy prad wejsciowy
Ciagty (525-600 V) [A] 17 24 2,7 41 52 58 8,6 104
Przerywany (525-600 V) [A] 2,7 38 43 6,6 83 93 13,8 16,6
Sprawnosé 0,97
Maks. przekréj poprzeczny kabla* ({;nvgné) 4(12)
Maks. zewnetrzne wejsciowe bezpieczniki na zasilaniu [A] 10 20 32
Waga
IP20 [kal 6,5 6,6
IP55, P66 [kal 13,5 14,2

B2 C

Obudowa IP21, P55, IP66

Przecigzenie DP NP DP NP DP NP DP NP DP NP

I

Typowa moc na wale (575 V) [kw] 1l 15 18,5 22 30 37
Prad wyjsciowy
Ciagty (525-550 V) [Al 19 23 28 36 43 54
Przerywany (525-550 V) [A] 30 25 37 31 45 40 58 47 65 59
Ciagty (551-600 V) [A] 18 22 27 34 4 52
Przerywany (551-600 V) [A] 29 24 35 30 43 37 54 45 62 57
Moc wyjsciowa
Ciagta (500 V) [kVA] 181 219 26,7 34,3 41 514
Ciagta (575 V) [kVA] 179 219 269 339 40,8 51,8
Znamionowy prad wejsciowy
Ciagty 550V [A] 17,2 209 254 32,7 39 49
Przerywany (550 V) [A] 28 23 33 28 41 36 52 43 59 54
Ciagty (575V) [A] 16 20 24 31 37 47
Przerywany (575 V) [A] 26 22 32 27 39 34 50 4 56 52
Siacouane staty mocy ey maksymaimm w
Sprawnos¢ 0,98

. [mm?]
Maks. przekréj poprzeczny kabla IP 20* (AWG]) 35(2)

a0 [mm?] 160
Maks. przekroj poprzeczny kabla IP 21, IP55, IP 66* (TAWG]) 35(2) 50 (1)
Maks. zewnetrzne wejsciowe bezpieczniki na zasilaniu [A] 63 63 63 80 100
Waga
IP20 [kq] 12 23,5
IP21,1P55, IP66 [kq] 23 27

DP (duze przecigzenie) = do 160%/60 s, NP (normalne przeciqzenie) = 110%/60 s
*Maks. przekroj poprzeczny kabla: zaciski wejscia zasilania, zaciski wyjscia silnika, zaciski rezystora hamowania, obwéd posredni DC
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VLT® AutomationDrive 525-600V AC (tylko FC 302)

P37K P45K P55K P75K

Przecigzenie DP NP DP NP DP NP DP NP

Typowa moc na wale (575 V) [kw] 37 45 55 75 90
Prad wyjsciowy

Ciagty (525-550V) I [A] 54 65 87 105 137
Przerywany (525-550 V) e [A] 81 72 98 96 131 116 158 151
Ciagty (525-600 V) It [A] 52 62 83 100 131
Przerywany (525-600 V) s Al 78 68 923 91 125 10 150 144
Moc wyjsciowa

Ciagta (550V) 514 619 829 100 130,5
Ciagta (575 V) Sun (VA 51,8 61,7 827 996 130,5
Znamionowy prad wejsciowy

Ciagty (550V) Iin [A] 49 59 789 95,3 1243
Przerywany (550 V) L max [A] 74 65 89 87 118 105 143 137
Ciagty (575 V) Ly Al 47 56 75 91 119
Przerywany (575 V) lmax [A] 70 62 85 83 13 100 137 131
Sgacowane straty mocy pray maksymainym w
Sprawnos¢ 0,98

Maks. przekréj poprzeczny kabla IP 20* fmm’] 50 (1) % /0 150 (B0 MCM)

((AwG)) 95 (4/0)

Maks. przekréj poprzeczny kabla IP 21, 55, 66* (PAT]VF\/“GZ%) 90 (3/0) 120 (4/0)

Maks. zewnetrzne wejsciowe bezpieczniki na zasilaniu [A] 125 160 250

Waga

IP 20 [kal 35 50

IP 21,1P 55, IP 66 [kq] 45 65

DP (duze przecigzenie) = do 160%/60 s, NP (normalne przeciqzenie) = 110%/60 s
*Maks. przekroj poprzeczny kabla: zaciski wejscia zasilania, zaciski wyjscia silnika, zaciski rezystora hamowania, obwéd posredni DC
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VLT® AutomationDrive 690 V AC (tylko FC 302)
obudowa

P1K1 P1K5 P2K2 P3K0O P4K0 P5K5 P7K5

Typowa moc na wale (690 V) kW] 11 1,5 2,2 3 4 55 75
Prad wyjsciowy
Ciagly (525-550 V) [A] 21 27 39 49 6,1 9 11
Przerywany (525-550 V) [A] 34 43 6,2 78 9.8 14,4 17,6
Ciagty (551-690 V) [A] 1,6 2.2 32 4,5 55 75 10
Przerywany (551-690 V) [A] 26 35 51 72 8,8 12 16
Moc wyjsciowa
Ciagta (525 V) [kVA] 19 2,5 35 45 55 8,2 10
Ciagta (690 V) [KVA] 19 2,6 3,8 54 6,6 9 12
(S,f,if;;’:’;,’:j ;;f;y,g:‘%fzy’:;zy maksymalnym W) 44 60 88 120 160 220 300
Znamionowy prad wejsciowy
Ciagty (525-550V) [A] 19 24 35 44 55 8 10
Przerywany (525-550 V) [A] 3,0 39 5,6 7] 88 13 16
Ciagty (551-690 V) [Al 14 2 29 4 49 6,7 9
Przerywany (551-690 V) [A] 23 3.2 4,6 6,5 79 10,8 14,4
Sprawnos¢ 0,96

- [mm’]
Maks. przekréj poprzeczny kabla IP 20* (AWG)) 4(12)
Maks. zewnetrzne wejsciowe bezpieczniki na zasilaniu [A] 25
Waga
P20 kgl 66

Obudowa

| B PISK  PI8K5  P22K P30K P37K P45K P55K P75K

Przecigzenie DP NP DP NP DP NP DP NP DP NP DP NP DP NP DP NP DP NP
Typowa moc na wale (690 V) [kw] " 15 18,5 22 30 37 45 55 75 90
Prad wyjsciowy
Ciagty (525-550V) [A] 14 19 23 28 36 43 54 65 87 105
Przerywany (525-550 V) [A] 224 209 304 253 368 308 448 396 54 473 645 594 81 715 975 957 1305 1155
Ciagty (551-690V) [A] 13 18 22 27 34 41 52 62 83 100
Przerywany (551-690 V) [A] 208 198 288 242 352 297 432 374 51 451 615 572 78 682 93 91,3 1245 110
Moc wyjsciowa
Ciagta (550V) [kVA] 13,3 18,1 219 26,7 343 41 514 619 82,9 100
Ciagta (575 V) [kVA] 129 179 219 26,9 339 40,8 51,8 61,7 82,7 99,6
Ciagta (690 V) [kVA] 15,5 215 26,3 32,3 40,6 49 62,1 74,1 99,2 19,5
Znamionowy prad wejsciowy
Ciagty (525 -690V) [A] 15 19,5 24 29 36 49 59 71 87 99
Przerywany (525-690 V) [A] 232 215 312 264 384 319 464 396 54 539 72 649 87 781 105 957 129 1089
Szacowane straty mocy przy
maksymalnym obcigZeniu W] 228 285 335 375 480 592 720 880 1200
zZnamionowym
Sprawnos¢ 0,98
Maks. przekréj poprzeczny kabla* ([[/T\/KFGZ]D 35(2)
Maks. zewnetrzne wejsciowe A 63 80 100 125 160
bezpieczniki na zasilaniu
Waga
IP 20 [ka] 21,5 (B4) 35(C3) -
IP 21,1P 55 [kg] 27 (B2) 65 (C2)

DP (duze przecigzenie) = do 160%/60 s, NP (normalne przeciqzenie) = 110%/60 s
*Maks. przekroj poprzeczny kabla: zasilanie, silnik, hamulec i podziat obcigzenia

VLT® AutomationDrive | 0,25 kW-400 kW |



VLT® AutomationDrive 3 x 525-690 V AC (tylko FC 302)

1P 20
Obudowa IP21,1P 55 D1h + DSh + D6h D2h +D7h +D8h
I Nssk N75K N9OK  N110 N132 N160 N200  N250  N315

Przecigzenie DP NP DP NP DP NP DP NP DP NP DP NP DP NP DP NP DP NP

Typowa moc na wale (550 V) [kw] 45 55 75 90 110 132 160 200 250 315
Typowa moc na wale (575 V) [HP] 60 75 100 125 150 200 250 300 350 400
Typowa moc na wale (690 V) [kw] 55 75 90 110 132 160 200 250 315 400
Prad wyjsciowy

Ciagty (550 V) [A] 76 90 13 137 162 201 253 303 360 418
Przerywany (550 V) [A] 122 99 135 124 170 151 206 178 243 221 302 278 380 333 455 396 540 460
Ciagty (575/690 V) [A] 73 86 108 131 155 192 242 290 344 400
Przerywany (575/690 V) [A] M7 95 129 19 162 144 197 171 233 211 288 266 363 319 435 378 516 440
Moc wyjsciowa

Ciagty (550 V) [kVA] 72 86 108 131 154 191 241 289 343 398
Ciagty (575 V) [kVA] 73 86 108 130 154 191 241 289 343 398
Ciagty (690 V) [kVA] 87 103 129 157 185 229 289 347 411 478
Znamionowy prad wejsciowy

Ciagty (550 V) [A] 77 87 110 130 158 198 245 299 355 408
Ciagty (575 V) [A] 77 89 106 124 151 189 234 286 339 390
Ciagty (690V) [A] 77 87 109 128 155 197 240 296 352 400

Szacowane straty mocy przy maksymalnym

obcigzeniu znamionowym 575 V (W] 1098 1162 1428 1430 1740 1742 2101 2080 2649 2361 3074 3012 3723 3642 4465 4146 5028

Szacowane straty mocy przy maksymalnym

obciazeniu znamionowym 690 V [W] 1057 1204 1205 1477 14801798 1800 2167|2159 2740 2446 3175|3123 3851 3771 4616 4258 5155

Sprawnos¢ 0,98

Maks. przekréj poprzeczny kabla [mm?] 2x95 2x 185

Zasil, silnik, hamul i podz. obc. ([AWG]) (2 x3/0) (2 x 350 mcm)
Maks. zewnetrzne wejsciowe bezpieczniki na zasilaniu [A] 160 200 250 315 550

Waga

1P20,1P 21, 1P 54 ol 166 (05, 125 (DBh) 2000719 225 (8
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Wymiary i przeptyw powietrza
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Obudowy A, BiC

VLT® AutomationDrive

Obudowa

Stopien IP P20 1P20 P21 1P20 P21  IP5s/Pes TIPS/ 1P20 P es 1P20
W 200 268 375 268 375 390 420 480 650 399 520 680 770 550 660
Wysokos¢ ptyty tylnej
W1 mm
Wraz z ptytka odprzegajaca dla kabli 316 374 - 374 - - - - - 420 595 - - 630 800
magistrali komunikacyjnej
W2mm 190 254 350 257 350 401 402 454 624 380 495 648 739 521 631
Odlegtos¢ do otworéw montazowych
Smm 75 920 90 130 130 200 242 242 242 165 230 308 370 308 370
Sl - 130 130 170 170 - 242 242 242 205 230 308 370 308 370
Z jedng opcja C
52mm - 150 150 190 190 - 242 242 242 225 230 308 370 308 370
Z dwoma opcjami C
S . . : 60 70 70 10 110 | 171 215 | 210 | 210 | 140 200 272 | 334 270 330
Odlegto$¢ miedzy otworami montazowymi
Gmm
Glebokoéc bez opcji A/B 207 205 207 205 207 175 195 260 260 249 242 310 335 333 333
G1 mm
7 rozlacznikiem - - - - - 206 224 289 290 - - 344 378 - -
G2 mm
Z opcja A/B 222 220 222 220 222 175 195 260 260 262 242 310 335 333 333
gg g |wlotpowietrza) 100 100 100 100 100 = 100 = 100 = 200 = 200 200 200 200 225 200 & 225
ow
LaN :
Sa= O lwylotpowietrza) 100 100 100 100 100 100 100 200 200 200 200 200 = 225 200 = 225
Waga [kg] 27 49 53 66 7 97 W 23 27 12 235 45 65 35 50
A31P20zopcja C A4 IP 55 z roztgcznikiem

: @ e T A

“—l—; Wylot powietrza

! ; _>

O ®6 .

: o ! ! powietrza

3 3 Szerokos$¢ 3 3 3 3
A IA A A
Wysokos¢ Wysokos¢ Wysokos¢
Y v |
Wlot powietrza :
| powietrza
/25 ””””
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Wymiary i przeptyw powietrza
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Obudowy D

Obudowa

Stopien IP IP21/IP 54 1P20 IP21/IP 54
Wmm
Wysokosé phyty tylnej 901 1107 909 122 1324 1665 1978 2284
W1 mm
Wysoko¢ produktu 844 1050 844 1050 1277 1617 1931 2236
Smm 325 420 250 350 325 325 420 420
G mm 378 378 375 375 381 381 384 402
Glom - - - - 426 426 429 447
z roztacznikiem
Otwieranie drzwi A mm 298 395 nie dotyczy nie dotyczy 298 298 395 395
I (wlot powietrza) mm 225 225 225 225 225 225 225 225
SE
5 :‘,:’ O (wylot powietrza) mm 225 225 225 225 225 225 225 225
N o
T o
o 102 m*/hr 204 m3/hr 102 m*/hr 204 m*/hr 102 m*/hr 204 m3/hr
g§ Clprzeplywpou. (60 cfrm) (120 cfim) (60 cfm) (120 cfim) (60 cfm) (120 cfim)
420 m*/hr 840 m?/hr 420 m*/hr 840 m¥/hr 420 m*/hr 840 m?/hr
(2 G A e (250 cfim) (500 cfim) (250 cfim) (500 cfim) (250 cfim) (500 cfm)

D7h/D8h
D5h/D6h

o/

Gtebokos¢

Gtlebokos¢
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Opcje A: opcje komunikacyjne

A

VLT® PROFIBUS DP V1 MCA 101

VLT® DeviceNet MCA 104

VLT® CANopen MCA 105

VLT® 3000 PROFIBUS Converter MCA 113
VLT® 5000 PROFIBUS Converter MCA 114
VLT® PROFINET MCA 120

VLT® EtherNet/IP MCA 121

VLT® Modbus TCP MCA 122

VLT® POWERLINK MCA 123

VLT® EtherCAT MCA 124

VLT® 5000 DeviceNet Converter MCA 194

VLT® PROFIBUS DP MCA 101

Obstuga przetwornicy czestotliwosci za posredni-
ctwem magistrali komunikacyjnej obniza koszty
zwigzane z systemem, przy$piesza i usprawnia
komunikacje, a takze umozliwia korzystanie
zfatwiejszego w obstudze interfejsu uzytkownika.

W Opcja VLT® PROFIBUS DP MCA 101 charakteryzuje
sie duza kompatybilnoscia, wysokim poziomem
dostepnodci, obstuga wszystkich duzych
dostawcow PLC oraz zgodnoscia z przysztymi
wersjami.

B Szybka i skuteczna komunikacja, przejrzysta
instalacja, zaawansowana diagnostyka i parame-
tryzacja oraz autokonfiguracja danych procesu
za pomoca plikéw GSD.

B Acykliczna parametryzacja za pomoca maszyn
stanow profili PROFIBUS DP-V1, PROFIdrive lub
Danfoss FC, PROFIBUS DP-V1, klasa mastera 11 2.

Numer zamoéwieniowy
130B1100 standard, 130B1200 z pokryciem

VLT® DeviceNet MCA 104

Opcja VLT® DeviceNet MCA 104 zapewnia niezawod-
na i wydajng obstuge danych dzieki zaawansowanej
technologii producenta/konsumenta.

B Nowoczesny model komunikacji producenta/
konsumenta oferuje kluczowe funkgje, ktére
umozliwiaja skuteczne okreslanie potrzebnych

informacji oraz czasu, w ktérym sa one potrzebne.

B Zaawansowane zasady testowania zgodnosci
ODVA, ktére gwarantuja wspotdziatanie produk-
tow, takze oferujg wiele korzysci.

Numer zaméwieniowy
130B1102 standard, 130B1202 z pokryciem

VLT® CANopen MCA 105

Podstawowe cechy opcji CANopen to duza elastycz-
nos¢ i niski koszt. Opcja VLT® CANopen MCA 105
przetwornicy AutomationDrive w petni obstuguje
dostep o wysokim priorytecie do mozliwosci
sterowania przetwornica oraz do informadji o jej
stanie (komunikacja PDO) i dostep do wszystkich
parametréw za posrednictwem danych acyklicznych
(komunikacja SDO).

W celu zapewnienia wspotdziatania z innymi
urzadzeniami ta opcja ma zaimplementowany profil
przetwornicy czestotliwosci DSP402 AC. Wszystkie
cechy tej opcji zapewniaja obstuge zgodna ze
standardami, wspdtdziatanie i niskie koszty.

Numer zamoéwieniowy
130B1103 standard, 130B1205 z pokryciem

VLT® AutomationDrive | 0,25 kW-400 kW |

VLT® PROFIBUS Converter
MCA 113

Opgja VLT® PROFIBUS Converter MCA 113 to specjalna
wersja opcji Profibus emulujaca polecenia urzadzenia
VLT® 3000 w przetwornicy VLT® AutomationDrive.
Umozliwia ona zastapienie urzadzenia VLT® 3000
przetwornicg VLT® AutomationDrive albo rozszerzenie
systemu bez wprowadzania kosztownych zmian

w programie PLC.

Aby wymieni¢ magistrale komunikacyjng na inng,
mozna w fatwy sposob usunac zainstalowana opcje
i zastapic ja nowa opcja. Umozliwia to ochrone
inwestycji bez utraty elastycznosci.

Numer zaméwieniowy
130B1245 z pokryciem

VLT® PROFIBUS Converter
MCA 114

Opcja VLT® PROFIBUS Converter MCA 114 to specjalna
wersja opdji Profibus emulujgca polecenia urzadzenia
VLT® 5000 w przetwornicy VLT® AutomationDrive.
Umozliwia ona zastapienie urzadzenia VLT® 5000
przetwornica VLT® AutomationDrive albo rozszerzenie
systemu bez wprowadzania kosztownych zmian

w programie PLC.

Aby wymieni¢ magistrale komunikacyjng na inna,
mozna w fatwy sposob usunac zainstalowana opcje

i zastapic ja nowa opcja. Umozliwia to ochrone
inwestycji bez utraty elastycznosci. Ta opcja obstuguje
warstwe DPV 1.

Numer zaméwieniowy
130B1246 z pokryciem

VLT® PROFINET MCA 120

Opcja VLT® PROFINET MCA 120 w unikatowy sposob
taczy najwyzsza wydajnos¢ z najwyzszym stopniem
otwartosci. Umozliwia uzytkownikom dostep do
sieci Ethernet. Jej budowa pozwala na korzystanie
z wielu funkgji znanych z opcji PROFIBUS MCA 101.
Oznacza to, ze szkolenie uzytkownikéw po migracji
do opdji PROFINET jest minimalne, a inwestycja

w program PLC jest chroniona.

Inne funkcje:

B Wbudowany serwer sieciowy umozliwiajacy
zdalna diagnostyke oraz zdalny odczyt
podstawowych parametréw przetwornicy
czestotliwosci.

B Obstuga diagnostyki DP-V1 umozliwiajaca fatwa,
szybka i zgodna ze standardami obstuge ostrzezen
i informacji o btedach w PLC oraz zwiekszenie
przepustowosci systemu.

Opcja PROFINET obejmuje zestaw komunikatow

i ustug dla réznych aplikacji automatyki produkcyjnej,
w tym potrzeb zwigzanych z kontrola, konfiguracja

i informacjami.

Numer zamoéwieniowy
130B1135 standard, 130B1235 z pokryciem

VLT® EtherNet/IP MCA 121

Ethernet to przyszty standard komunikacji w
fabryce. Opgja VLT® EtherNet/IP MCA 121 jest oparta
na najnowszej dostepnej technologii uzywanej

w przemysle, ktéra spetnia najwyzsze wymogi i
standardy. EtherNet/IP rozszerza komercyjng sie¢
Ethernet

o protokét CIP™ (Common Industrial Protocol) —
protokot wyzszej warstwy i model obiektéw
stosowany w przypadku DeviceNet.

Opcja VLT® MCA 121 zapewnia zaawansowane

funkcje takie jak:

B Wbudowany switch o wysokiej wydajnosci pozwa-

lajacy na zastosowanie topologii liniowej

i wyeliminowanie zewnetrznych przetacznikdw.

Zaawansowane funkcje switch i diagnostyki.

Whbudowany serwer internetowy.

Klient poczty elektronicznej na potrzeby

powiadomien serwisu.

B Obstuga komunikacji rozsytania pojedynczego
i grupowego.

Numer zamoéwieniowy
130B1119 standard, 130B1219 z pokryciem

VLT® Modbus TCP MCA 122

Modbus TCP to pierwszy oparty na protokole Ether-
net protokét przemystowy stosowany na potrzeby
automatyki. Opcja VLT® Modbus TCP MCA 122 faczy
sie z sieciami opartymi na tym protokole. Obstuguje
interwat pofaczenia ponizej 5 ms w obu kierunkach,
dlatego jest to jedno z najszybszych urzadzen
Modbus TCP dostepnych na rynku. Na potrzeby nad-
miarowos$ci mastera ta opcja zostata wyposazona w
mozliwos¢ przetaczania masterow bez koniecznosci
odtaczania zasilania.

Inne funkcje:

B Wbudowany serwer internetowy umozliwiajacy
zdalng diagnostyke oraz zdalny odczyt
podstawowych parametréw przetwornicy
czestotliwosci.

B Mozna skonfigurowac funkcje powiadamiania przy
uzyciu wiadomosci e-mail na potrzeby wysytania
wiadomosci e-mail do jednego lub kilku adresa-
téw w przypadku wystapienia niektérych ostrze-
zen lub alarméw lub usuniecia ich przyczyny.

Numer zaméwieniowy
130B1196 standard, 130B1296 z pokryciem



VLT® POWERLINK MCA 123

Opcja VLT® POWERLINK MCA 123 reprezentuje druga
generacje magistral komunikacyjnych. Duza szyb-
kos¢ transmisji bitdw w przemystowej sieci Ethernet
teraz umozliwia petne wykorzystanie technologii IT
stosowanej w automatyce w fabryce.

Opcja POWERLINK to wiecej niz wysoka wydajnosc
w czasie rzeczywistym oraz funkcje synchronizacji
czasu. Poniewaz jej modele komunikacji, zarzadzanie
siecig i model opisu urzadzenia jest oparty na
CANopen, oferuje o wiele wiecej niz szybka sie¢
komunikagji.

Przeznaczenie:

B Dynamiczne aplikacje sterowania ruchem

B Obstuga materiatow

B Aplikacje zwigzane z synchronizowaniem
i pozycjonowaniem

Numer zaméwieniowy
130B1489 standard, 130B1490 z pokryciem

VLT® EtherCAT MCA 124

Opdja VLT® EtherCAT MCA 124 umozliwia
komunikacje z sieciami opartymi na EtherCAT
za posrednictwem protokotu EtherCAT.

Ta opcja obstuguje komunikacje liniowa EtherCAT
o petnej szybkosci i potaczenie z przetwornica
czestotliwosci o interwale ponizej 4 ms w obu
kierunkach. Oznacza to, ze opcja MCA124 moze
by¢ czescia sieci (od niskiej wydajnosci po aplikacje
serwonapedowe).

B Obstuga EoE (Ethernet over EtherCAT)

B HTTP (Hypertext Transfer Protocol) na potrzeby
diagnostyki za posrednictwem wbudowanego
serwera internetowego.

B SMTP (Simple Mail Transfer Protocol) na
potrzeby powiadamiania za posrednictwem
wiadomosci e-mail.

B Protokdt TCP/IP umozliwiajacy tatwy dostep
do danych konfiguracyjnych przetwornicy
czestotliwosci z narzedzia MCT 10.

Numer zaméwieniowy
130B5546 standard, 130B5646 z pokryciem

Opcje B: Rozszerzenia funkcjonalne

Rozszerzenia funkcjonalne FC 301 (obudowa A1) FC 301 FC302
B

VLT® Generel Purpose MCB 101
VLT® Encoder Input MCB 102

VLT® Resolver Input MCB 103

VLT® Relay Option MCB 105

VLT® Safe PLC I/O MCB 108

VLT® PTC Thermistor Card MCB 112
VLT® Sensor Input Card MCB 114
VLT® Safety Option MCB 140

VLT® Safety Option MCB 150 TTL
VLT® Safety Option MCB 151 HTL

VLT® General Purpose 1/0
MCB 101

Ta opcja We/Wy oferuje rozszerzong liczbe wejs¢
i wyjs¢ sterowania:

W 3 wejscia cyfrowe 0-24 V:
logiczne ,0" < 5V; logiczne ,1"> 10V
B 2 wejscia analogowe 0-10 V: rozdzielczos¢
10 bitéw + znak
B 2 wyjscia cyfrowe przeciwsobne NPN/PNP
B 1 wyjscie analogowe 0/4-20 mA
B Pofaczenie sprezynowe

Numer zamoéwieniowy
130B1125 standard, 130B1212 z pokryciem

VLT® Encoder Input MCB 102

Opdja uniwersalna do podtaczenia sprzezenia
zwrotnego enkodera z silnika lub procesu.
Sprzezenie zwrotne dla silnikéw asynchronicznych
lub bezszczotkowych serwonapeddéw (z magnesami
trwatymi).

Modut VLT® Encoder Input MCB 102 obstuguje:

B Enkodery przyrostowe

B Enkodery SinCos jako Hyperface®

B Zasilacze enkoderow

B Interfejs RS422

B Pofaczenie z wszystkimi standardowymi
enkoderami przyrostowymi 5V

B Pofaczenie sprezynowe

Numer zaméwieniowy
130B1115 standard, 130B1203 z pokryciem

VLT® Resolver Input MCB 103

Obstuguje sprzezenie zwrotne przelicznika

w przypadku silnikéw asynchronicznych lub
bezszczotkowych serwonapeddw (z magnesami
trwatymi).

B Napiecie pierwotne..

B Czestotliwos¢ pierwotna
B Maks. prad pierwotny..
B Wtdrne napiecie wejsciowe
B Pofaczenie sprezynowe

Numer zamoéwieniowy
130B1127 standard, 130B1227 z pokryciem

VLT® Relay Option MCB 105

Umozliwia rozszerzenie funkgji przekaznika
o 3 dodatkowe wyjscia przekaznikowe.

Maks. obciagzenie zacisku:

B Obcigzenie oporowe AGT ... 240 VAC 2 A
B Obcigzenie indukcyjne AG-15
przy cosfi04 s 240V AC,02A

B Obcigzenie oporowe DG . 24VDC1A
B Obcigzenie indukcyjne DG13

Przy COSfl 04 o 24V DCO1 A

Min. obcigzenie zacisku:
m DC5V 10 mA
B Maks. stopien przetaczenia przy
obcigZeniu znamionowym/min.
obcigzeniu 6min'/20 s’
B Chroni pofaczenie przewodu sterowniczego
B Sprezynowe potaczenie przewoddw sterowni-
czych

Numer zaméwieniowy
130B1110 standard, 130B1210 z pokryciem

VLT® DeviceNet Converter
MCA 194

Opdja VLT® DeviceNet Converter MCA 194 emuluje
polecenia urzadzenia VLT® 5000 w przetwornicy
VLT® AutomationDrive. Umozliwia ona zasta-
pienie urzadzenia VLT® 5000 przetwornicg VLT®
AutomationDrive albo rozszerzenie istniejacego
systemu bez wprowadzania kosztownych zmian
w programie PLC.

Aby pdzniej wymieni¢ magistrale komunikacyjng na
inng, mozna w fatwy sposéb usunac zainstalowana
opcje i zastapic ja nowa. Umozliwia to ochrone
inwestycji bez utraty elastycznosci. Ta opcja emuluje
instancje We/Wy i jawne komunikaty urzadzenia
VLT® 5000.

Numer zamoéwieniowy
130B5601 z pokryciem

VLT® Safe PLC /0O MCB 108

Przetwornica VLT® AutomationDrive FC 302 jest
wyposazona w bezpieczne wejscie oparte
na wejsciu 24 V DC o pojedynczym biegunie.

B W przypadku wiekszosci aplikacji to wejscie
umozliwia uzytkownikowi bezpieczng i optacalng
implementacje funkcji bezpieczenstwa.

W przypadku aplikacji wspdtpracujacych z bar-
dziej zaawansowanymi produktami, na przyktad
Safety PLC czy Lightcurtains, interfejs Safe PLC
umozliwia podtaczenie facza bezpieczenstwa o
dwaoch przewodach.

B |nterfejs Safe PLC umozliwia przerywanie operacji
przez Safe PLC na taczu dodatnim lub ujemnym
bez zaktécania sygnatu zwrotnego Safe PLC.

Numer zaméwieniowy
130B1120 standard, 130B1220 z pokryciem

VLT® PTC Thermistor Card
MCB 112

Po zainstalowaniu opgji VLT® PTC Thermistor Card
MCB 112 przetwornica VLT® AutomationDrive FC 302
umozliwia lepsza kontrole stanu silnika w poréwna-
niu z wbudowana funkcjg ETR i zaciskiem termistora.

B Chronisilnik przed przegrzaniem

B Zgodnos¢ znorma ATEX na potrzeby uzywania
zsilnikami Ex d i Ex e (silnik EX e tylko w przypad-
ku przetwornicy FC 302)

B Uzywa funkcji bezpiecznego stopu, ktéra zostata
zatwierdzona zgodnie z poziomem SIL 2 normy
IEC 61508

Numer zamoéwieniowy
130B1137 z pokryciem
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Opcje B: Rozszerzenia funkcjonalne

VLT® Sensor Input Card
MCB 114

Ta opcja monitoruje temperature tozysk i uzwojenia
silnika w celu ochrony silnika przed przegrzaniem.
Mozna dostosowywac zaréwno ograniczenia, jak

i dziafanie. Temperatura pojedynczych czujnikéw
jest widoczna na wyswietlaczu lub za posredni-
ctwem magistrali komunikacyjnej.

B Chroni silnik przed przegrzaniem

B Trzy wejscia czujnikéw z funkcjg automatycznego
wykrywania dla czujnikéw PT100/PT1000 0 2 lub
3 przewodach

B Jedno dodatkowe wejscie analogowe 4-20 mA

Numer zaméwieniowy
130B1172 bez pokrycia, 130B1272 z pokryciem

VLT® Safety Option
Seria MCB 140

Opdje z serii VLT® Safety Option MCB 140
udostepniaja

funkcje bezpiecznego stopu, bezpiecznego
ograniczania predkosci i monitorowania bezpiecznej
predkosci.

Ta opcja moze by¢ uzywana zgodnie z norma
ISO 13849-1 doPLe.

Opcja MCB 140 to standardowa opcja B, a opcja
MCB 141 zapewnia te same funkcje w zewnetrznej

obudowie 45 mm. Opcja MCB 141 umozliwia
korzystanie z funkcji MCB 140 nawet w przypadku
uzywania innej opdji B.

Przy uzyciu wyswietlacza i przyciskéw mozna tatwo
skonfigurowac rézne tryby pracy. W przypadku obu
opdji parametryzacja jest szybka, poniewaz wymaga
uzycia tylko kilku parametrow.

B MCB 140 — standardowa opcja B

B MCB 141 — opcja zewnetrzna

B Mozliwa praca przy uzyciu pojedynczego
i podwdjnego kanatu

B Przetacznik bliskosci jako sprzezenie zwrotne
predkosci

B Funkcja bezpiecznego stopu 1, funkcja
bezpiecznego ograniczania predkosci i funkcja
bezpiecznej maksymalnej predkosci

B fatwa i szybka parametryzacja

Numer zaméwieniowy
130B6443 MCB 140, 130B6447 MCB 141

VLT® Safety Option
Seria MCB 150

Opcje z serii VLT® Safety Option MCB 150 rozszerzaja
funkcje bezpiecznego wytgczania momentu,

w ktdra standardowo jest wyposazona przetwornica
czestotliwosci VLT® AutomationDrive.

Funkcja bezpiecznego stopu 1 umozliwia
wykonywanie kontrolowanego stopu przed

Opcje C: sterowanie ruchem

Gniazdo opgji FC 301 (obudowa A1) FC 301 FC 302
C

VLT® Motion Control MCO 305

VLT® Synchrozing Control MCO 350
VLT® Positioning Controller MCO 351
VLT® Extended Relay Card MCB 113

VLT® Motion Control
MCO 305

Zintegrowany programowalny sterownik ruchu dla
przetwornicy VLT® AutomationDrive FC 301 i FC 302.
Ta opcja dodaje funkcjonalnosc i elastycznosc¢ do
bardzo bogatej standardowej funkcjonalnosci tych
przetwornic.

Opgja VLT® Motion Control MCO 305 zostata
zoptymalizowana pod katem wszystkich typow
pozycjonowania i synchronizowania aplikacji.

B Synchronizacja (wat elektroniczny), pozycjo
nowanie i elektroniczne sterowanie krzywka
elektroniczna.

B 2 wejscia obstugujg enkodery przyrostowe

i absolutne

1 wyjécie enkodera (funkcja wirtualnego mastera)

10 wejs¢ cyfrowych

8 wyjs¢ cyfrowych

Wysytanie i odbieranie danych za posrednictwem

magistrali komunikacyjnej (wymaga opdji

magistrali komunikacyjnej),

B Oprogramowanie narzedziowe na komputer PC
do programowania i oddania do eksploatacji.

Numer zaméwieniowy
130B1134 standard, 130B1234 z pokryciem
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VLT® Synchronizing Controller
MCO 350

Opcja VLT® Synchronizing Controller MCO 350 dla
przetwornicy VLT® AutomationDrive rozszerza
funkcjonalnos¢ przetwornicy o mozliwos¢
synchronizacji i zastepuje tradycyjne rozwigzania
mechaniczne.

B Wyswietla rzeczywisty btad synchronizacji na
panelu sterowania przetwornicy czestotliwosci.

B Synchronizacja predkosci

B Synchronizacja pozycji (kata) z korekta znacznika
lub bez niej

B Wspotczynnik przetozenia regulowany przez sie¢

B Przesuniecie pozydji (kata) regulowane przez sie¢

B Wyjscie enkodera z funkcja wirtualnego mastera
na potrzeby synchronizacji wielu urzadzen
podrzednych

B Powrdt do pozycji wyjsciowej

Numer zaméwieniowy
130B1152 standard, 130B1252 z pokryciem

usunieciem momentu. Funkcja bezpiecznego
ograniczania predkosci umozliwia takze
monitorowanie, czy nie zostata przekroczona
okreslona predkos¢.

Funkcje te moga by¢ uzywane zgodnie z normg
ENISO 13849 do PL d i poziomem SIL 2 wedtug
normy [EC 61508.

B Dodatkowe funkcje bezpieczenstwa zgodne
ze standardami

B Zastepuje zewnetrzne urzadzenia bezpieczen-

stwa

Ograniczone wymagania dotyczace miejsca

2 bezpieczne programowalne wejscia

1 bezpieczne wyjscie (dla T37)

Utatwia uzyskanie certyfikatu dla maszyny

Moc do przetwornicy czestotliwo$ci moze by¢

dostarczana ciagle

Bezpieczne kopiowanie przez LCP

Dynamiczny raport oddania do eksploatacji

TTL (MCB 150) albo HTL (MCB 151) enkoder jako

sprzez. zwrotne.

Numer zaméwieniowy
130B3280 MCB 150, 130B3290 MCB 151

VLT® Positioning Controller
MCO 351

Opcja VLT® Positioning Controller MCO 351 oferuje
wiele mozliwosci utatwiajacych obstuge na
potrzeby aplikacji zwigzanych z pozycjonowaniem
w wielu branzach. Oparte sg one na wielu starannie
opracowanych i innowacyjnych funkcjach.

B Bezposrednie pozycjonowanie za posredni-
ctwem magistrali komunikacyjnej

Wzgledne pozycjonowanie

Bezwzgledne pozycjonowanie
Pozycjonowanie przy uzyciu sondy dotykowej
Obstuga dolnego limitu (oprogramowanie i
sprzet)

Obstuga hamulca mechanicznego (programo-
walne opdZnienie wstrzymania)

Obstuga btedow

Predkos$¢ pracy manewrowej/obstuga reczna
Pozycjonowanie zwigzane ze znacznikiem
Funkcja pozycji wyjsciowej

Numer zaméwieniowy
130B1153 standard, 130B1253 z pokryciem



VLT® Extended Relay Card
MCB 113

Opgdja VLT® Extended Relay Card MCB 113 zwieksza
elastycznos¢ przetwornicy VLT® AutomationDrive,
dodajac do niej wejscia i wyjscia.

7 wejs¢ cyfrowych

2 wyjscia analogowe

4 przekazniki SPDT

Zgodny z zaleceniami NAMUR
Izolacja galwaniczna

Opdja D: zewnetrzne zasilanie

Gniazdo opgji FC 301 (obudowa A1) FC 301 FC302
D

VLT® 24V DC Supply Option MCB 107

VLT® 24V DC Supply
MCB 107

Ta opcja umozliwia podtaczenie zewnetrznego
zasilania DC podtrzymujacego sterowanie oraz
wszystkie zainstalowane opcje

w przypadku awarii zasilania.

Akcesoria

Panel LCP

VLT® Control Panel LCP 101 (numeryczny)
Numer zamdwieniowy: 130B1124

VLT® Control Panel LCP 102 (graficzny)
Numer zaméwieniowy: 13081107

Zestaw montazowy panelu LCP
N 6wieniowy dla obudéw IP20

Zakres napiecia
wejsciowego.......24 V DC +/- 15% (maks. 37 V w 10
sek.)

Maks. prad wejsciowy 22A
Maks. dtugosc kabla .
Wejsciowe obcigzenie pojemnosciowe ...
Opdznienie zataczenia zasilania ...

FC 301 (obudowa A1)

130B1113: zawiera elementy mocujqce, uszczelke, graficzny panel LCP i kabel o dtugosci 3 m
130B1114: zawiera elementy mocujqce, uszczelke, cyfrowy panel LCP i kabel o dtugosci 3 m
130B1117: zawiera elementy mocujqce, uszczelke i kabel o dtugosci 3 m, nie zawiera panelu LCP n

130B1170: zawiera elementy mocujqce, nie zawiera panelu LCP

Ni 6wieniowydla obudow IP 55
130B1129: zawiera elementy mocujqce, uszczelke, zaslepke i kabel o dtug.
8m zwolnym koricem

Opcje mocy* FC301 FC302

VLT® Sine-Wave Filter MCC 101

VLT® dU/dt Filter MCC 102

VLT® Common Mode Filters MCC 105
VLT® Filtry AHF 005/010

VLT® Rezystory MCE 101

Akcesoria FC301 FC302

Profibus SUB-D9 Adapter
P20, A2i A3
Numer zaméwieniowy: 13081112

Adapter do VLT® 3000 i VLT® 5000

Opcja adaptera
Numer zaméwieniowy: 130B1130 standard, 13081230 z pokryciem

Rozszerzenie USB

osci

Numer zamdwieniowy: 130B1155: kabel 350 mm, 130B1156: kabel 650 mm

Zestaw IP 21/Typ 1 (NEMA 1)

Numer zaméwieniowy

130B1121: obudowa A1 130B1189: obudowa B4
130B1122: obudowa A2 130B1191: obudowa C3
130B1123: obudowa A3 130B1193: obudowa C4
130B1187: obudowa B3

Ztacze silnika
Numer zaméwieniowy:
130B1065: obudowy A2 do A5 (10 szt.)

Zkacze zasilania
Numer zaméwieniowy:

130B1066: 10 szt. dla wersji IP 55 130B1067: 10 szt. dla wersji IP20/21

Przekaznik 1
Numer zamdwieniowy: 130B1069 (10 szt. wtyczka 3styk. dla przekaz. 01)

Przekaznik 2
Numer zaméwieniowy: 130B1068 (10 szt. wtyczka 3styk. dla przekaz. 02)

Karta sterujaca (wtyczki)
Numer zaméwieniowy: 130B0295

VLT® Modut monitorowania pradu uptywu RCMB20/RCMB35

Numer zaméwieniowy
130B5645: A2-A3 130B6226: C3
130B5764: B3 130B5647: C4

130B5765: B4

*Numer zamdwieniowy: Patrz odpowiednie Zalecenia projektowe

Numer zamoéwieniowy

130B1164 standard, 130B1264 z pokryciem

Numer zaméwieniowy

130B1108 standard, 130B1208 z pokryciem

| 0,25 kW-400 kW | VLT® AutomationDrive
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/Zamowieniowy kod typu dla obudowy A, B, Ci D

[1] Aplikacja (znak 4-6)

301  VLT® AutomationDrive FC 301
302 VLT® AutomationDrive FC 302
[2] Moc (znak 7-10)
PK25 0,25 kW/0,33 KM
PK37 0,37 kW/0,50 KM
PK55 0,55 kW/0,75 KM
PK75 0,75 kW/1 KM
P1K1 1,1 kW/1,5KM
P1K5 1,5kW/2 KM
P2K2 2,20 kW/3 KM
P3KO 3 kW/4 KM
P3K7 3,7 kW/5 KM
P4KO 4 kW/5,5 KM
P5K5 5,5kW/7,5 KM
P7K5 7,5 kW/10 KM
P11K 11 kW/15KM
P15K 15 kW/20 KM
P18K 18,5 kW/25 KM
P22K 22 kW/30KM
P30K 30 kW/40 KM
P37K 37 kW/50 KM
P45K 45 kW/60 KM
P55K 55 kW/75KM
P75K 75 kW/100 KM
N9OK 90 kW/125 KM
N110 110 kW/150 KM
N132 132 kW/200 KM
N160 160 kW /250 KM
N200 200 kW/300 KM
N250 250 kW/350 KM
N315 315 kW/450 KM
T2 3x200/240V AC
T4 3 x380/480V AC (FC301)
T5 3x380/500V AC (FC302)
T6  3x525/600V AC (FC302)
T7  3x525/690V AC (FC302)
Montaz w szafce sterujqcej:
720 IP20 (obudowa A1, tylko FC 301)
E20 IP20 (obudowa A2, A3, B3, B4, C3, C4)
Instalacja wolnostojqca:
E21  IP21/Typ 1 (obudowa B1, B2, C1, C2)

E55 IP55 (obudowa A5, B1, B2, C1,C2)
E5M  IP54/Typ 12 z ostona zasilania
E66 IP66 (obudowa A5, B1,B2,C1,C2)
Specjalne konstrukcje:
P20  IP20 (obudowa B4, C3, C4 z ptyta tylna)
P21 IP21/Typ 1
(obudowa E21 z ptyta tylng)
= I(Zlifldowa ES5 2 plyta tylng)

Firma Danfoss wyprodukuje odpowiednia przetwornice
czestotliwosci VLT® AutomationDrive zgodnie

z dokonanymi wyborami.

Przetwornica czestotliwosci zostanie dostarczona

w petni ztozona i przetestowana w warunkach petnego
obciazenia.

VLT® AutomationDrive | 0,25 kW-400 kW |

[5] [6] [71 8 [9]

(101 111 [12]

[5] Filtr RFI, opcje zaciskéw i monitorowania —
EN/IEC 61800-3 (znak 16-17)
H1 Filtr RFI, klasa A1/B (C1)
(tylko obudowy A, Bi C)
H2 Filtr RFI, klasa A2 (C3)

Filtr RFI, klasa A1/B "
(tylko obudowy A, Bi C)

H4  Filtr RFI, klasa A1 (C2)

HX Brak filtru RFI (tylko 600 V)
(tylko obudowy A, Bi C)

[6] Hamowanie i bezpieczenstwo (znak 18)
X Brak IGBT hamulca
B IGBT hamulca

Bezpieczny stop
T (FC301 — tylko w przypadku obudowy A1.
Standard w wersji FC 302)

R Zaciski regeneracyjne (tylko obudowa D)

H3

IGBT hamulca + bezpieczny stop
U (FC301 — tylko w przypadku obudowy AT.
Standard w wersji FC302)

X Pusta ptyta czotowa, brak zainstalowanego LCP

N Numeryczny lokalny panel sterowania (LCP-101)

G Graficzny lokalny panel sterowania (LCP-102)
[8] Pokrycie PCB — IEC 721-3-3 (znak 20)

X Standard (klasa 3C2)

C Dodatkowe pokrycie ochronne PCB (klasa 3C3)

Pokrycie ochronne + wieksza wytrzymato$c¢

X Brak opgji zasilania

1 Roztacznik zasilania

7 Bezpieczniki (tylko obudowa D)

8 Roztacznik zasilania + podziat obcigzenia
(tylko obudowy B1, B2, C1iC2)

A Bezpieczniki i zaciski podziatu obcigzenia
(tylko obudowa D IP 20)

Zaciski podziatu obcigzenia
D (tylko obudowy B1, B2, C1iC2;
obudowa D tylko IP 20)

3 Roztacznik zasilania + bezpiecznik
(tylko obudowa D)

4 Stycznik zasilania + bezpiecznik (tylko obudowa D)

E Roztacznik zasilania + stycznik + bezpiecznik
(tylko obudowa D)

J Wytacznik + bezpiecznik (tylko obudowa D)
[10] Zaciski mocy i startery silnika (znak 22)

X Standardowe wejscia kablowe
[0} Wejscia oparte o system metryczny

[11] Zasilanie pomocnicze 24 V i zewnetrzne
monitorowanie temperatury (znak 23)

X Brak dopasowania

Q Panel dostepu do radiatora
[12] Wersja specjalna (znak 24-27)
SXXX  Brak opdji
[13] Jezyk panelu LCP (znak 28)

Standardowy pakiet jezykéw obejmuje
X angielski, niemiecki, francuski, hiszpanski,
dunski, wtoski i fiiski

Informacje na temat opcji innych jezykéw mozna
uzyskac w firmie Danfoss

[13]

[14]  [15] [16] (171 (18] [19]

[14] Magistrala komunikacyjna (znak 29-30)

AX  Brak opdji

A0  VLT® PROFIBUS DP V1 MCA 101

A4 VLT® DeviceNet MCA 104

A6  VLT® CANopen MCA 105

VLT® 3000 PROFIBUS Converter MCA 113

AT tylko FC302)
AU VLT® 5000 PROFIBUS Converter MCA 114
(tylko FC302)

AL  VLT® PROFINET MCA 120

AN  VLT® EtherNet/IP MCA 121

AQ  VLT® Modbus TCP MCA 122

AY  VLT® POWERLINK MCA 123

A8  VLT® EtherCAT MCA 124

AV VLT® 5000 DeviceNet Converter MCA 194
BX  Brak opcji aplikacji

BK  VLT® Generel Purpose MCB 101
BR  VLT®Encoder Input MCB 102
BU  VLT®Resolver Input MCB 103
BP  VLT®Relay Option MCB 105

VLT® Safety PLC /O MCB 108
(tylko FC302)

VLT® PTC Thermistor Card MCB 112
(tylko FC302)

B4  VLT® Sensor Input Card MCB 114
VLT® Safety Option MCB 150 TTL

BZ

B2

BS (ko FC302)
B7 VLT® Safety Option MCB 151 HTL
(tylko FC302)

[16] Sterowanie ruchem (znak 33-34)

CX  Brak opcji sterowania ruchem
C4  VLT® Motion Control MCO 305
C4  VLT® Synchrozing Control MCO 350
C4  VLT® Positioning Control MCO 351
[17]1 Rozszerzony przekaznik (znak 35)
X Brak wyboru
R VLT® Extended Relay Card MCB 113

[18] Oprogramowanie ruchowe (znak 36-37)

Brak opcji oprogramowania

Uwaga: Opcja C4 w [17] wybrana bez
XX oprogramowania ruchowego w [19] wymaga
zaprogramowania przez wykwalifikowanego
pracownika.
VLT® Synchronizing Controller MCO 350
(nalezy wybra¢ C4 w pozycji [17])
VLT® Position Controller MCO 351
(nalezy wybrac¢ C4 w pozycji [17])
[19] Rezerwowe wejscie zasilania sterowania (znak 38-39)

DX  Brak zainstalowanego wejscia DC

VLT® 24V DC Supply Option MCB 107
Niedostepne w przypadku obudowy A1

10

n

DO

1) Ograniczona dtugos¢ kabla silnika

Nalezy pamietac, ze nie wszystkie kombinacje sq mozliwe.
Aby uzyskac pomoc dotyczqcq konfigurowania przetwor-
nicy czestotliwosci, nalezy skorzystac z internetowego
konfiguratora dostepnego na nastepujqcej stronie:
driveconfig.danfoss.com



Moce znamionowe i obudowy

T4/T5 380 - 480/500 V T6 525 -600V T7525-690V

kw A

ADP ANP ADP  ANP ADP ANP
> > > >
FC300 6 NP P NP Ss8R8 § 2 ° 885:38%%5%853%5 > 2 2 8 5 % 1
acaaaa 3 X ¥ ¥ &2 aaaa i R % W aeaacaa i § § 3 &2 2 o o
PK25 0,25 18
PK37 037 24 12| 13 ] 1.2
PK55 0,55 35 16 18 16 B
PK75 075 46 21 24 21 & 1817
P1K1 1 66 273 27 Bl S 26 24 2116
P1K5 15 75 34 41 34 20 27 DEIA3 TSI 27 22
P2K2 22 106 48 | 56 48 4139 39 32
P3KO 30 12,5 63 72 63 A2 52 49 49 | 45
P3K7 37 16,7
P4KO 40 82 10 | 82 A2 64 61 61 55
P5K5 55 75 |242 308 moo3 A3 95 9 PEIA3IGIE o 75
P7K5 75 11 |308 462 145 16 145 1n5 1 nm .10 14 13
PIIK 11 15 [462 594 2032 2 23 2 141319 | 18
PI5K 15 18 [594 748 27 375 34 28 27 19 18 23 2
P18K 185 22 |748 ¢ 34 | 44 40 36 34 23 2 | 28 27
P22K 22 30 | 88 40 61 52 R 43 4 28 27 36 34
P30K 30 37 |15 52 73 65 54 52 36 34 43 41
P37K 37 45 | 143 65 90 80 65 62 43 41 54 32
P45K 45 = 55 80 106 105 e 87 | 83 54 52 65 62
P55K 55 75 105 | 147 | 130 105 100 65 62 87 83
P75K 75 = 90 147 1130 | 177 | 160 137 131 87 83 105 100
N55K 55 75 76 73 90 86
N75K 75 | 90 90 8 113 108
N9OK 90 110 177 160 212 190 113108 137 131
N110 110 132 2121190 | 260 | 240 137 131 | 162 | 155
N132 132 160 260 240 315 302 162 | 155 | 201 | 192
N160 160 200 315 302 395 361 201 192 | 253 | 242
N200 200 250 395 361 480 443 253 242 303 290
N250 250 @ 315 480 443 588 535 303 290 360 344
N315 315 400 360 344 418 400
AAT*: Dotyczy tylko VLT® AutomationDrive FC 301 (szczegdty w dokumentacji technicznej)
IP20/Chassis
IP21/Typ 1 M
Dsh IP21 z zestaw modernizacyjnym — dostepne tylko w Stanach Zjednoczonych
[ IP54/Typ 12 W
. IP55/Typ 12 W
IP66/NEMA 4X l
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ENGINEERING

TOMORROW

Wszystko o VLT®

Z dbatoscig o
Srodowisko

Produkty z pod marki VLT® wytwa-
rzane s z uwzglednieniem norm
$rodowisk spotecznych oraz srodo-
wiska naturalnego. Wszystkie plany
i dziatania producenta biora pod
uwage potrzeby indywidualnych
pracownikoéw, srodowiska pracy

i Srodowiska przyrody. Produkcja
odbywa sie bez hatasu, dymoéw lub
innych zanieczyszczen.

Wszystkie fabryki przetwornic
czestotliwosci VLT® sa certyfikowane
wedtug standardéw 1SO 14001

i 1SO 9001.

UN Global Compact

Danfoss parafujgc UN Global
Compact zobowigzat sie w swojej
dziatalnosci kierowac sie zasadami

z zakresu praw cztowieka, praw
pracowniczych, ochrony srodowiska
i przeciwdziatania korupcji. Global
Compact promuje spoteczna
odpowiedzialnosc¢ biznesu.

Wptyw produktow
Wyprodukowane w ciaggu jednego
roku napedy VLT® zaoszczedzg w
aplikacjach tyle energii ile w tym
samym czasie wyprodukuje jedna
elektrownia atomowa. Lepsza kon-
trola procesu wytwarzania to takze
wyzsza jako$¢ produktéw i mniej
odpadow.

Specjalizacja w napedach
Specjalizacja jest kluczowym stowem
w Danfoss od roku 1968, kiedy to jako
pierwsza firma na $wiecie rozpoczat
masowa produkcje przetwornic czesto-
tliwosci — urzadzen do ptynnej regulacji
predkosci obrotowej silnikow pradu
przemiennego.

Juz wéwczas nadano im nazwe VLT®.

Obecnie ponad dwa tysigce oséb
pracuje przy rozwoju, produkcji,
sprzedazy i serwisowaniu przetwornic
czestotliwosci oraz softstartéw — i nic
wiecej tylko przetwornice czestotli-
wosci i softstarty.

Inteligentna i innowacyjna
Inzynierowie Danfoss VLT Drives
opracowali i wykorzystali koncepcje
modutowa napedu na kazdym etapie
jego wdrozenia, poczawszy od projektu
urzadzenia przez proces produkcji, az
do finalnej konfiguracji zamdéwienia.

Przyszte opcje sg rozwijane z wykorzy-
staniem zaawansowanych technologii.
Pozwala to na rozwoj wszystkich
elementéw w tym samym czasie,
redukujac czas oczekiwania i zapew-
niajac klientom mozliwos¢ korzystania z
najnowszych funkgji.

www.danfoss.pl/napedy

Polegamy na ekspertach

Bierzemy odpowiedzialnos¢ za kazdy
element w naszej produkgji. Fakt,

Ze sami rozwijamy i produkujemy
hardware, software, moduty mocy,
ptytki drukowane elektroniki i akcesoria
daje Panstwu gwarancje, ze otrzy-
macie najwyzszej jakosci, niezawodny
produkt.

Lokalne wsparcie

- globalnie dostepne

Danfoss VLT Drives, dzieki globalnej
organizacji sprzedazy i serwisu jest
obecny i oferuje swoje produkty oraz
ustugi w ponad 100 krajach.

Napedy VLT® pracuja w aplikacjach
na catym $wiecie, a eksperci Danfoss
VLT Drives koncza swoja prace tylko
wtedy, kiedy problemy klientéw
zostajg rozwigzane.

Danfoss Poland Sp. z 0.0., ul. Chrzanowska 5 - 05-825 Grodzisk Mazowiecki  Telefon: (48 22) 755 06 68 - Telefax: (48 22) 755 07 01 » www.danfoss.pl/vlt « e-mail: info@danfoss.pl
Kontakt z serwisem - Telefon: (0 22) 755 07 90 « Hotline: (0 22) 755 07 91 « Telefax: (0 22) 755 07 82 « e-mail: VLT_drives_support@danfoss.pl

Danfoss nie ponosi odpowiedzialnosci za mozliwe btedy drukarskie w katalogach, broszurach i innych materiatach drukowanych. Dane techniczne zawarte w broszurze moga ulec zmianie bez
wczesniejszego uprzedzenia, jako efekt statych ulepszen i modyfikacji naszych urzadzen. Wszystkie znaki towarowe w tym materiale s wtasnoscig odpowiednich spotek. Danfoss, logotyp Danfoss s

znakami towarowymi Danfoss A/S. Wszystkie prawa zastrzezone.

DKDD.PB.302.A6.49

VLT® jest znakiem towarowym Danfoss A/S
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