Folha de dados da aplicacéo
Funcao antibalango do conversor de frequéncia VACON® NXP

(Controle Sensorless)
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Antibalanco DESLIGADO

O conversor de frequéncia VACON® NXP
economiza tempo e custos, controlando
0 balango em equipamentos de
movimentagao de carga, através

do controle sensorless integrado

na funcédo antibalanco.

As pontes ou poérticos rolantes sdo usados
normalmente em processos de fabricacdo
e manutencéo, nos quais a produtividade
e seguranca sao considerados os
requisitos mais importantes. O balanco
da carga durante o movimento é um
problema grave, que afeta a capacidade
de funcionamento eficiente bem como

a seguranga da operagao. A producdo
pode ser incrementada se for possivel
evitar esse balanco.

A solucdo antibalanco Danfoss
proporciona:

1. Melhor experiéncia do usuario,
facilitando a operacao.
Comissionamento simples sem ajustes
complexos durante a instalacdo. A funcéo
antibalango é facil de instalar, basta
inserir um coédigo de licenga. Répido
comissionamento e adaptacao simples
ao tipo de equipamento e movimento,
com apenas 2 ou 3 parametros adicionais
a serem configurados no campo.

2. Reduz o estresse mecanico

na estrutura do equipamento.
Aumenta a vida Util do equipamento,
reduzindo o estresse mecanico nos
componentes, como carros, talhas, etc.
Menor necessidade de intervencoes de
manutengao.

3. Aumento de produtividade

e disponibilidade.

O uso da funcao antibalango permite
aumento de 10 a 15 % na produtividade
e alto retorno do investimento.

Antibalan¢o LIGADO

4. Eficiéncia aprimorada do sistema
Menor estresse em todo o sistema da
grua diminui os custos durante a vida
util e aumenta a eficiéncia operacional.

Até 15%
de aumento na
produtividade

com a funcao
antibalanco

Controle sensorless integrado

Controle de eixo independente

Hardware NXP padrao

Apenas 2 ou 3 parametros a definir

Sem necessidade de operador especializado
para realizar o comissionamento e operar
a ponte rolante

Sem necessidade de hardware adicional
Sem necessidade de encoder ou sensor externo
para acessar a funcao antibalanco

Sem necessidade de comunicacdo entre
os drives do guincho, do trole e os eixos
de deslocamento para utilizar a funcéo
antibalanco.

Simples de configurar

A funcdo pode ser ativada com a geracao
da licenga durante o processo do pedido
ou com a atualizagdo no campo, mais tarde,
usando o codigo de licenca.

Facil configuracéao

Reduz o tempo de comissionamento

do acionamento

Aumenta a produtividade

Mais amigdvel ao usuario
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A funcéo antibalanco é integrada no
software aplicativo da ponte rolante para
os produtos NXP. Funciona baseado no
movimento do trole e do deslocamento.
Sem necessidade de comunicagdo com
o conversor de frequéncia do guincho
para realizar a funcéo antibalanco.

Ha dois métodos diferentes de eliminar
0 balango da carga:

1. Comprimento maximo da corda
Comprimento maximo do cabo

(em cm), a ser colocado neste parametro.
Do tambor até o gancho tocar o chao,
ou logo acima.

2.Tempo médio de balan¢o

x A

10 Balango

>
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m Coloque o gancho ou carga
na posi¢ao mais baixa possivel.

m Acelere o guindaste e dé comando
de parada.

m Meca o tempo de 5 a 10 balancos
(para tras e para frente) e calcule
o periodo de balanco.

m Coloque o periodo de balanco
no parametro.
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Comportamento real do torque do motor quando a fun¢do antibalancgo é desativada
(flutuagdo do torque durante o periodo de aceleragdo e desacelera¢do) monitorado
com a ferramenta de software VACON® NCDrive.
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Comportamento real do torque do motor quando a fungdo antibalancgo é ativada (flutuag¢do
do torque durante o periodo de aceleragdo e desaceleragdo) monitorado com a ferramenta
de software VACON® NCDrive.
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A Danfoss ndo aceita qualquer responsabilidade por possiveis erros constantes de catalogos, brochuras ou outros materiais impressos. A Danfoss reserva para si o direito de alterar os seus
produtos sem aviso prévio. Esta determinagao aplicase também a produtos ja encomendados, desde que tais alteragdes nao impliquem mudancas as especificagdes acordadas.
Todas as marcas registradas constantes deste material sao propriedade das respectivas empresas. Danfoss e o logotipo Danfoss sao marcas registradas da Danfoss A/S. Todos os direitos reservados.
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