Karta informacyjna

Funkcja anti-sway w przetwornicach VACON® NXP
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Zintegrowane sterowanie bezczujnikowe
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Bez funkgji anti-sway

Przetwornica czestotliwosci VACON®
NXP pozwala zaoszczedzi¢ czas

i pienigdze dzieki funkgji anti-sway
(zapobiegania kotysaniu) dla napedéw
SUWNIC, za poMmocy zintegrowanego
sterowania bezczujnikowego.

Suwnice uzywane sg zazwyczaj

w procesach produkcji i transportu,
gdzie najwiekszy nacisk ktadzie sie na
produktywnos¢ oraz bezpieczernstwo.
Kotysanie tadunku podczas ruchu
dZzwigu jest znaczacym problemem
zaktécajacym wydajng prace maszyny.
Wyeliminowanie tego zjawiska moze
znacznie ograniczy¢ opdznienia

w produkgji i wielu procesach.

Rozwigzanie anti-sway zapobiegajace
kotysaniu oferowane przez Danfoss to:

1. Wygodniejsza obstuga

Szybkie uruchomienie bez
koniecznosci przeprowadzania
ztozonego dostrajania. Funkgcje anti-
sway mozna szybko zainstalowac
za pomocg klucza licencyjnego.
Konfiguracja i dostosowanie funkgji
do rodzaju i ruchéw suwnicy
wymaga skonfigurowania zaledwie
2-3 dodatkowych parametrow.
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2. Ograniczone obcigzenie
strukturalne

Funkcja przedtuza okres eksploatacji

suwnicy i ogranicza obcigzenie struktur

mechanicznych, takich jak waézki,

wciggarki lub mosty.

3. Wieksza produktywnos¢
Korzystanie z funkcji anti-sway pozwala
na zwiekszenie produktywnosci

0 10-15%, co zapewnia wysoki

ZWrot z inwestycji.

4. Ulepszona wydajnosc systemu
Zmniejszone obcigzenie catego
systemu suwnicy ogranicza koszty

Z funkcjq anti-sway

eksploatadcji i poprawia wydajnosc¢
roboczg maszyn.

Produktywnos¢
wieksza nawet
0 15%

dzieki funkgji anti-sway

Zintegrowane sterowanie bezczujnikowe

Niezalezne sterowanie osiami

Standardowy hardware NXP

Konfiguracja za pomoca zaledwie 2-3 parametrow

Uruchomienie oraz obstuga suwnicy nie wyma-
gaja wykwalifikowanego operatora

Brak koniecznosci stosowania
dodatkowego osprzetu

Funkcja anti-sway nie wymaga uzycia
enkodera ani czujnika zewnetrznego

Funkdja anti-sway nie wymaga komunikagji
pomiedzy przetwornicami wciggarki, wozka i
napedéw mostu

tatwos¢ zamawiania

Funkcje mozna aktywowac, generujac licencje
podczas zamawiania lub dokonujac aktualizacji
pdzniej za pomoca klucza licencyjnego.

tatwosc konfiguradji
Przyspieszone uruchomienie suwnicy
Zwiekszona produktywnosc

tatwosc¢ obstugi
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Rzeczywiste zachowanie momentu obrotowego silnika przy wytqczonej funkcji anti-sway
(wahanie momentu obrotowego w okresie przyspieszania/zwalniania) monitorowane
za pomocq narzedzia VACON® NCDirive.
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P T-vo 4 Rzeczywiste zachowanie momentu obrotowego silnika przy wiqczonej funkcji anti-sway
(wahanie momentu obrotowego w okresie przyspieszania/zwalniania) monitorowane

za pomocq narzedzia VACON® NCDrive.
m Obnizy¢ hak/tadunek do najnizszego
mozliwego potozenia
m Uruchomi¢ naped jazdy i wydac
polecenie zatrzymania

m Zmierzy¢ czas 5-10 wahan dzwigu -
(tam i z powrotem) i obliczy¢ r-]
okres kotysania.

m Wprowadzi¢ okres w pole
parametru. o

Danfoss nie ponosi odpowiedzialnosci za mozliwe btedy drukarskie w katalogach, broszurach i innych materiatach drukowanych. Dane techniczne zawarte w broszurze moga ulec zmianie bez
wczesdniejszego uprzedzenia, jako efekt statych ulepszen i modyfikacji naszych urzadzen. Wszystkie znaki towarowe w tym materiale sa wtasnoscig odpowiednich spoétek. Danfoss, logotyp Danfoss sa
znakami towarowymi Danfoss A/S. Wszystkie prawa zastrzezone.
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