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CAUTION

/0 REFROIDISSEMENT
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Dimensions pour

montage (mm)
NXL H2 | W2
0003-00125 | 313| 100, 7
0016-00315 | 406/ 100 7
0038-00615 | 541 148 9
Dimensions d’unité (mm)
NXL H1| W1 | D1
0003-00125 | 327| 128|190
0016-00315 | 419| 144| 214
0038-00615 | 558| 195| 237

( ) . .
HIGH VOLTAGE! SEE USER'S MANUAL CHAPTER 1 A=Delgagement autour du converns;eur
. B =Dégagement entre deux convertisseurs
VARAUSJAN N |TE| KATSO KAYTTOOHJE KOHTA 1 C =Dégagement au-dessus du convertisseur
= o D =Dégagement sous le convertisseur
HOG SPANNING!  seANVANDARMANUALEN KAPITEL 1
HOCHSPANNUNG! sieHe BETRIEBSANLEITUNG KAP. 1 Dimensions (mm) r
NXL A B cC|D
HAUTE TENSION!  voir MANUEL UTILISATEUR CHAP. 1 0003-00125 | 20 | 20 | 100 50
0016-00315 | 20 | 20 | 120| 60
ALTA TENS | O N E| VEDI MANUALE BASE CAPITOLO 1 0038-00615 | 30 | 20 | 160| 80
ALTA TENSION! VER EL CAPITULO. 1 DEL MANUAL
\ AN
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(@ RACCORDEMENTS DE

BORNES DE COMMANDE standard

BORNES DE COMMANDE extension (optionnel

T
Appuyez pendant 5
secondes pour activer
(en mode arrét)

Sélectionnez
le mode. Voir
tableau ci-dessous!

AY :
@ Acceptezt

= PR . < S
5 E e s 2 = % 3 3 3 3
T £ = 5 ¢ < 5 o 5 S ? £
= % ¢ 9 £ 2 ] £ s = 5 S
s 3 £ 38 2 E 5 5 5§ 3 o g
< c S 2 o ©
=2 422 5 5§ 2 3§ % E I 2 3
g§ EE §E 2 5 85 5 g & & 5
g2 @ 5 @& £ & 8 S S = 8
-8 @ = w2 & = = = = 2 =
& e 88 & & (&) 88/ & &8 8
0[50 3|35 40050 0= - 0- | 0= | 0=
Hz| Hz | s | s v* | Hz |Rampe| Roue Non Ai1 | Non | E/S
libre | utilisé | p-10y utilisé
72050 | 20 [20[1*1,1| 400 [ 50 0= | o= 0= | 0= | 0=
Hz| Hz B v* | Hz Roue Non | Ai1 | Non | E/S
RemPe libre | ytitiss | o-10v{ utiisé
20(50 [ 5 |5 [|*1.1[ 400 [ 50| 0= | 1= 0= - | 0=
e bz | s | s V* | e Rampe] Rampe | Non | A1 | Ner | €15
oso| 1] 1fy8|400]s0f 0= | o= [ 1= | o0=] 0=
Hz| Hz | s | s V* | Hz |Rampe| Roue |2Woubie | Ai1 | Non | E/S
performance tibre | G5 | g-10v utlisé

1 *Cette valeur est de 230V dans les

1 systéeme:
oV

s d’entrainement de 208V a

COMMANDE Cartes d'E/S et ___1 Borne_ Signal Prérégl. ___1Borne | Signal Prérégl.
[per— ~ 1| 10Vref | Tension de référence 11 +24V_| 24V tension aux.
- tes d’exts - 2 o
N & -2 A | Enirée analogiue, 0-10V ST BINT | e logaue T Frisuenceconst. 2
Cartespourbus | o e 3| An- | Entrée analogique commun OPT-AA 4| DIN2 |Entrée logique 2 Réarmement défauts
— Teterram T | 110KOm 74 [ A2+ | Analoginput,  0/4-20 mA 5| DIN3 | Entrée logique 3 Désactiver PID
~ T 5| A2- Entrée analogique commun 6| DO1 | Sortie logique Pret
777777777 6 | 24Vout | 24V tension aux. 24| Ro1 — Sortie relais 1
! . 7| GND | MasseE/S 25| RO1 MARCHE
:, - - =-8/| DIN1 Entrée logique 1 Marche avant 26| RO1
o -==9| DIN2 Entrée logique 2 Marche arriére
~~——" -~ -10| DIN3 | Entrée logique3 Fréquence const. 1 ou
11] GND | Masse E/S ___| Borne | Signal Prérégl
~ — ~18| AOT+ | Sortie analogique Freq. de sortie 12| +24V_| 24V tension aux.
- - -19| AO1- | Sortie analogique commun 13| _GND | Masse E/S
910 1118 19 A B 30| A | RS 485 Liaison série (Modbus RTU) OPT-AI 14| DIN1 | Entrée logique 1 Fréquence const. 2
B | RS 485 | Liaison série 15| DIN2 | Entrée logique 2 Réarmement défauts
ololololololojo 0T 20y Sortie de tension de cmde 16| DIN3 | Entrée logique 3 Désactiver PID
~ 28| T+ | Entrée de lathermistance
12345678 2 20: 50"(‘5523'\5} 29| - Entrée de la thermistance
0|0|0|0|O|0[0]|0 23 ng ' v 25| RO1 | Sortie relais 1
2| RO1 |——1  MARCHE
/€ D
e ASSISTANT DE P = Appuyez sur le bouton
DEMARRAGE o=t
MARCHE MODE TERMINE
vagon vacon
ATt
-+ Jr O
Inininl —-
i FRA
— Doy —
(]
G, - HA
& v
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NOTA ! L'assistant de
démarrage rétablit tous les
autres parametres a leurs
valeurs par défaut réglées
en usine

AN




MENU STRUCTURE © PARAMETRAGES
) VALEURS INDIQUEES SUR LA
Menu Carte Extension @ MODE SELECTIONNE @ PLAQUE SIGNALETIQUE
C
Menu Systéme _U"CII Mode Standard P 2.1.8 Vitesse nominale moteur
O o g .
Menu Historique Défauts] FH i Mode Ventitateur P 2.19 Courant nominal moteur
]
s [ul}
Menu Défauts Actifs TZJM LI Mode Pompe
a E
oy l_lllG Mode Haute Performance
Menu Commande |77 ="
Panneau ,’-\ E
hu PARAMETRES DE BASE
Menu Parametres |/ Code | Parametre Note ﬁ Code | Paramétre Note @
P 2.1.1| Fréquence mini (Hz) 0=Non utilisée
Touches du = H2) réq. moteur (0-fmaxi)
déplacement Menu Affichage [1 7 NOTA : 51 fp > vitesse e
\ i ) oot
N P 2.1.2 | Fréquence maxi zé:mrlctn:cdou?r;;:ﬁ;‘me Sortie uralm mot. :gr\;mmwll
teur et e . ouple mot. (0-TnMoteur]
/ it P2.1.16 analogique : sieancs mot. 0. Pryine]
Temps ( fonction nsion mot. (0-UnMoteur)
e s) nsion CC (0-1000V)
@ MENU AFFICHAGE M1 P213| accétération 1 5P rtience
Temps 10=P! : retour 1
P24 | Temps (s) [11=PI erreur
décélération 1 12=PI : sortie
) o : 0=Non utilisé
Code Nom du signal Unité P215| Courantmaxi | gesomeln. t-Marchearire
) 2=Inversion sens rotation
V1.1 Fréquence moteur Hz Tension :
V1.2 Référence fréquence Hz P14 | nominale moteur | {51 A& oy moteur P2.1.17| DIN2: S-pdu o omaci
: - : 6=Validat h
V13 Vitesse moteur rpm po.17 | Frequence Ve P fonction |7 \itecee canatante 2
Vid c : : nominale moteur &tique du moteur 8= MotoPot.+Vite [n.o.)
. ourant moteur A Vitesse L prérégtag uane ﬁulés(amverno_[ﬁéuré]q.dlreae
] -Interverrouillage
V1.5 Couple moteur % p2.1.8 | nominale moteur ;ﬁz@; L‘L“ﬁé;'é'n'gé’ﬁf';ff' 0=Non utilisé -
Vie Puicsance moteur % {rpm) albro ducomvertisseur T-iversion sens rtation
! 2-Défaut ext., contact n.o
V1.7 Tension moteur v P2.1.9 ﬁsr“nrla"‘l ‘ Voir pla[)glle éfaut ext., contact n.f.
Vis Tensonbus e v nal moteur Stigue du moteur éarmement défauts
.C. Voir pl
K] Température NXL oC P2.1.10)  Cosmoteur | sgndduedurmoter P2.1.18| DIN3:
V1.10 Entrée analogique 1 | fonction
c 919 P21.11 Mode Marche (JRamee 10-MotoPot. -Vite (n.c.)
VN Entrée analogique 2 epriseauvo 11-Désactiver PID [régul. PID sél)
V1.12 Courant sur sortie analogique mA P21.12 ModeArrat | 0<Rouelibre :gi\PnItDe;vseérl?Juéw'll:;e"rZ‘eau -
- - - - =Ramp inteny 2
V1.13 Courant sur SOI’t.IE analogique 1, carte d'extension mA o) .. 0=Non utilisée luEnirée de 12 permistance
V1.4 Courant sur sortie analogique 2, carte d'extension 1.13| Optimisation Uff | 1-surcouple 15=Forcer Cde barnier E/S
91q mA
16=Forcer Cde Bus de Terrain
V1.15 DINT, DIN2, DIN3 I; 17=Sélection Al1/AI2
V116 DIET, DIEZ, DIE3 P2.1.14] Reférence E/s |2Rlérence pameay I ]
Vit e 3=Réf. bus de terrain P2.1.20|Vitesse const. 2 (Hz)
T RO P o P2.1.21] Redémarrage atto | 0-Non_1-0ui
. ROE1, ROE2, ROE3 5=Sélection Al1/AI2 0=Tous le: éti
e e P2.1.22) Parameires | ot meonus sot afichés
. DOE1 P2.1.15| A12: échelle mA - 20mA caches 1=Seuls les parametres du
— : ¥ roupe P2.1 et
VI.20 PID : référence % i S sontffangs J
V1.21 PID : retour %
H o
V1.22 PID : erreur % /@ CODES DE DEFAUT \
V1.23 PID : sorti o
s sortie % CODE DEFAUT CODE DEFAUT
V1.24 Permutation 1,2,3
Moder — — 1 Surintensité 29 Défaut thermistance
V1.25 Z-OVee:ﬁt'l: {\lon uah_l\;ee [prezeg"li.], 1= Standard, 2 Surtension 34 Communication bus interne
= ilateur, 3= Pompe, 4= Haute performance 3 Défaut de terre 35 Défaut de l'applicatif
\ / 8 Défaut systeme 39 Unité supprimée
9 Sous-tension 40 Unité inconnue
1 Supervision phases sortie 41 Surtemp. IGBT
\ 0 : p
0 MENU COMMANDE PANNEAU K3 13 Sous-température convertisseur 4t Unité changée
14 Surtempérature convertisseur 45 Unité ajoutée
15 Calage moteur 50 | Entrée analog. I, < 4mA [plage du signal 4-20 mA)
Paramétres Sélections 16 Surtempérature moteur 51 Défaut externe
vacon - 17 Sous-charge moteur 52 Défaut de communication avec panneau
I — P3.1 Selection source de cmde |1= Bornier E/S, 2=Panneau, 3=Bus de terrain 22 EEPROM Erreur checksum 53 Défaut de bus de communication
R3.2 Référence panneau (Hz) 2 : Défaut compteur 54 Défaut slot
P3.3 Sens rotation panneau 0= Forward, 1= Ri \ » a?laf;::fﬂuc;';‘:ezse gorde watchdog) du 55 Supervision retour PID
R = , 1= Reverse /
P3.4 Activation touche Arrét 0= Fonf:tionnerrtent-llmi!é,
1= Toujours opérationnelle / \
P3.5 PID : référence 1 (%)
P3.6 PID : référence 2 (%)
ud01083A
www.vacon.com vn
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