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1 Sicherheitshinweise

1.1.1 Urheberrechte, Haftungsbeschrinkungen und Anderungsvorbehalte

Diese Druckschrift enthélt Informationen, die Eigentum von Danfoss sind. Durch die Ubernahme und den Gebrauch dieses Handbuchs erklért sich der
Benutzer damit einverstanden, die dar in enthaltenen Informationen ausschlieBlich fiir Gerdte von Danfoss oder solche anderer Hersteller zu verwenden,
die ausdriicklich fiir die Kommunikation mit Danfoss-Gerédten Uber serielle PROFIBUS-Kommunikationsverbindung bestimmt sind. Diese Druckschrift un-
terliegt den in Danemark und den meisten anderen Landern geltenden Urheberrechtsgesetzen.

Danfoss libernimmt keine Gewahrleistung dafiir, dass die nach den im vorliegenden Handbuch enthaltenen Richtlinien erstellten Softwareprogramme in
jedem physikalischen Umfeld bzw. jeder Hard- oder Softwareumgebung einwandfrei laufen.

Obwohl die im Umfang dieses Handbuchs enthaltene Dokumentation von Danfoss tiberpriift und revidiert wurde, leistet Danfoss in Bezug auf die Doku-
mentation einschlieBlich Beschaffenheit, Leistung oder Eignung fiir einen bestimmten Zweck keine vertragliche oder gesetzliche Gewahr.

Danfoss tibernimmt keinerlei Haftung fiir unmittelbare, mittelbare oder beildufig entstandene Schaden, Folgeschaden oder sonstige Schaden aufgrund
der Nutzung oder Unféhigkeit zur Nutzung der in diesem Handbuch enthaltenen Informationen. Dies gilt auch dann, wenn auf die Méglichkeit solcher
Schaden hingewiesen wurde. Danfoss haftet insbesondere nicht fiir irgendwelche Kosten, einschlieBlich aber nicht beschrankt auf entgangenen Gewinn
oder Umsatz, Verlust oder Beschadigung von Ausriistung, Verlust von Computerprogrammen, Datenverlust, Kosten fiir deren Ersatz oder Anspriiche
jedweder Art durch Dritte.

Danfoss behalt sich das Recht vor, jederzeit Uberarbeitungen oder inhaltliche Anderungen an dieser Druckschrift ohne Vorankiindigung oder eine ver-
bindliche Mitteilungspflicht vorzunehmen.

Mit dieser Software konnen Sie den Frequenzumrichter fernbedienen und damit einen Elektromotor starten, der als Antrieb fiir eine
gefahrliche Maschine dient.

Daher muss bei Verwendung der Software die notwendige Sorgfalt walten gelassen werden und es miissen geeignete SchutzmaBnah-
men ergriffen werden, um Verletzungen sowie Beschadigung an Maschinen und Geraten zu verhindern.
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1.2 Sicherheitshinweise

Der Frequenzumrichter steht bei Netzanschluss unter lebensgefdhrlicher Spannung. UnsachgeméBe Installation des Motors, Frequen-
zumrichters oder Feldbusses kann Schaden am Geréat sowie schwere Personenschaden oder sogar tédliche Verletzungen verursachen.
Befolgen Sie daher stets die Anweisungen in diesem Handbuch sowie die 6rtlichen und nationalen Vorschriften und Sicherheitsbestim-
mungen.

Sicherheitsvorschriften
1. Bei Reparaturen muss die Stromversorgung des Frequenzumrichters abgeschaltet werden. Vergewissern Sie sich, dass die Netzversorgung
unterbrochen und die erforderliche Zeit verstrichen ist, bevor Sie die Motor- und Netzstecker entfernen.

2.  Die [OFF]-Taste auf der Bedieneinheit des Frequenzumrichters unterbricht nicht die Netzspannung und darf deshalb nicht als Sicherheitsschalter
benutzt werden.

3. Es ist dafiir Sorge zu tragen, dass gemaB den ortlichen und nationalen Vorschriften eine ordnungsgemaBe Schutzerdung des Gerates erfolgt,
der Benutzer gegen Versorgungsspannung geschiitzt und der Motor gegen Uberlast abgesichert wird.

4.  Der Erdableitstrom liegt hoher als 3,5 mA.

5. Ein Uberlastungsschutz des Motors ist in der Werkseinstellung nicht enthalten. Wenn diese Funktion erforderlich ist, Par. 1-90 7hermischer
Motorschutz auf Datenwert ETRAlarm 1 [4] oder Datenwert ETRWarnung 1 [3] einstellen.

6. Die Stecker fiir die Motor- und Netzversorgung diirfen nicht entfernt werden, wenn der Frequenzumrichter an die Netzspannung angeschlossen
ist. Vergewissern Sie sich, dass die Netzversorgung unterbrochen und die erforderliche Zeit verstrichen ist, bevor Sie die Motor- und Netzstecker
entfernen.

7. Der Frequenzumrichter hat auBer den Spannungseingangen L1, L2 und L3 noch weitere Spannungseingdnge, wenn DC-Zwischenkreiskopplung
bzw. externe 24 V DC-Versorgung installiert sind. Kontrollieren Sie, dass vor Beginn der Reparaturarbeiten alle Spannungseingdnge abgeschaltet
sind und die erforderliche Zeit verstrichen ist.

Warnung vor unerwartetem Anlauf
1. Der Motor kann mit einem digitalen Befehl, einem Bus-Befehl, einem Sollwert oder LCP Stopp angehalten werden, obwohl der Frequenzumrichter
weiter unter Netzspannung steht. Ist ein unerwarteter Anlauf des Motors gemaB den Bestimmungen zur Personensicherheit (z. B. Verletzungs-
gefahr durch Kontakt mit sich bewegenden Maschinenteilen nach einem unerwarteten Anlauf) jedoch unzuldssig, so sind die oben genannten
Stoppfunktionen nicht ausreichend. In diesem Fall muss der Frequenzumrichter vom Netz getrennt oder die Funktion Sich. Stopp aktiviert werden.

2. Der Motor kann wéhrend der Parametereinstellung anlaufen. Wenn dadurch die Personensicherheit gefdhrdet wird (z. B. Verletzungsgefahr
durch Kontakt mit sich bewegenden Maschinenteilen) ist ein unerwarteter Anlauf z. B. mithilfe der Funktion Sicherer Stopp oder durch sichere
Trennung der Motorverbindung zu verhindern.

3. Ist der Motor abgeschaltet, so kann er von selbst wieder anlaufen, sofern die Elektronik des Frequenzumrichters defekt ist, oder falls eine
kurzfristige Uberlastung oder ein Fehler in der Versorgungsspannung bzw. am Motoranschluss beseitigt wurde. Ist ein unerwarteter Anlauf des
Motors gemaB den Bestimmungen zur Personensicherheit (z. B. Verletzungsgefahr durch Kontakt mit sich bewegenden Maschinenteilen) jedoch
unzuldssig, so sind die normalen Stoppfunktionen des Frequenzumrichters nicht ausreichend. In diesem Fall muss der Frequenzumrichter vom
Netz getrennt oder die Funktion Sich.Stopp aktiviert werden.

ACHTUNG!
Fir korrekten und sicheren Gebrauch der Funktion Sich. Stopp befolgen Sie stets die entsprechenden Anweisungen im Abschnitt Sicherer
Stopp im  Projektierungshandbuch.

4.  Vom Frequenzumrichter gesendete Steuersignale oder interne Steuersignale kdnnen in seltenen Fallen falschlicherweise aktiviert oder verzgert
werden bzw. werden (iberhaupt nicht gesendet. In sicherheitskritischen Anwendungen, beispielsweise bei der Funktionssteuerung der elektro-
magnetischen Bremse einer Hubvorrichtung, darf die Steuerung nicht ausschlieBlich {iber die Steuersignale erfolgen.

Das Beriihren spannungsfiihrender Teile - auch nach der Trennung vom Netz - ist lebensgefahrlich.

Achten Sie auBerdem darauf, dass andere Spannungseingdnge, wie z. B. externe 24 V DC, Zwischenkreiskopplung (Zusammenschalten eines DC-Zwi-
schenkreises) sowie der Motoranschluss beim kinetischen Speicher ausgeschaltet sind.

6 MG10R503 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss.
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Systeme, in denen Frequenzumrichter installiert sind, miissen gemaB den gliltigen Sicherheitsbestimmungen (z. B. Bestimmungen fiir technische Anlagen,
Unfallverhiitungsvorschriften, etc.) mit zusétzlichen Uberwachungs- und Schutzeinrichtungen versehen werden. Mithilfe der Betriebssoftware diirfen An-
derungen an den Frequenzumrichtern vorgenommen werden.

Hubanwendungen:
Die Funktionen des Frequenzumrichters zur Steuerung von mechanischen Bremsfunktionen sind nicht als primédre Sicherheitsschaltung zu betrachten.
Fiir die Steuerung von externen Bremsfunktionen muss immer eine Redundanz vorhanden sein.

Protection Mode

Wenn ein Hardwaregrenzwert des Motorstroms oder der DC-Zwischenkreisspannung Uberschritten wird, geht der Frequenzumrichter in den ,Protection
mode". ,Protection mode" bedeutet eine Anderung der PWM-Modulationsstrategie und eine niedrige Taktfrequenz, um Verluste auf ein Minimum zu
reduzieren. Dies wird 10 s nach dem letzten Fehler fortgesetzt und erhoht die Zuverlassigkeit und die Robustheit des Frequenzumrichters, wahrend die
vollstandige Regelung des Motors wieder hergestellt wird.

In Hub- und Vertikalférderanwendungen kann der ,Protection mode" nicht eingesetzt werden, da der Frequenzumrichter diese Betriebsart in der Regel
nicht wieder verlassen kann und daher die Zeit vor Aktivieren der Bremse verlangert. Dies ist nicht empfehlenswert.

Der ,,Protection mode" kann durch Einstellen von Par. 14-26 WR-Fehler Abschaltverzdgerung auf 0 deaktiviert werden. Dies bedeutet, dass der Frequen-
zumrichter sofort abschaltet, wenn einer der Hardwaregrenzwerte Uberschritten wird.

ACHTUNG!
Es wird empfohlen, den ,Protection Mode" in Hubanwendungen zu deaktivieren (Par. 14-26 WR-Fehler Abschaltverzdgerung = 0).
Die Zwischenkreiskondensatoren bleiben auch nach Abschalten der Netzversorgung eine gewisse Zeit geladen. Zum Schutz vor elekt-
rischem Schlag ist der Frequenzumrichter vor allen Wartungsarbeiten vom Netz zu trennen. Bei Verwendung eines PM-Motors sicher-
. stellen, dass dieser getrennt ist. Vor der Durchfiihrung von Wartungsarbeiten miissen unbedingt die folgenden Wartezeiten eingehalten
werden:
Spannung Leistung Wartezeit
380 - 500 V 0,25-7,5kw 4 Minuten
11 - 75 kw 15 Minuten
90 - 200 kW 20 Minuten
250 - 800 kW 40 Minuten
525-690 V 37 - 315 kW 20 Minuten
355 - 1000 kW 30 Minuten

Weitere Informationen finden Sie unter Attp.//www.danfoss.comy/BusinessAreas/DrivesSolutions/Documentations/Technical+Documentation. htm

1.2.1 Anschluss

ACHTUNG!
Es wird empfohlen, kein PC-Netzkabel mit Erdungsstecker zu verwenden, wenn der PC tiber USB mit dem Frequenzumrichter verbunden
ist.
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2 Einfihrong

2.1 Uber dieses Handbuch

Dieses Handbuch vermittelt dem Anwender die notwendigen Grundkenntnisse zur Verwendung der MCT 10 Software mit VLT Frequenzumrichtern von
Danfoss Drives. Folgende Vorkenntnisse sind notwendig:

o MS®-Windows™ auf Benutzerebene
. Konfiguration und Betrieb von Frequenzumrichtern, einschlieBlich Kenntnissen der Prozesse, deren Bestandteil die Frequenzumrichter sind

3 Verwendung von und Verkniipfung mit Kommunikationsgeraten

Das Handbuch enthdlt keine Detailinformationen ber spezielle Anwendungen oder mégliche Losungen und zugehdrige Parameterkombinationen bei der
Konfiguration und Verwendung eines Frequenzumrichters. Diese entnehmen Sie bitte dem Produkthandbuch und Projektierungshandbuch des Frequen-
zumrichters. Eine aktuelle Fassung des Handbuchs und der Anleitung fiir die MCT 10 Software steht auf der Homepage von Danfoss Drives zur Verfligung:
http://drives.danfoss.com

2.2 Was ist MCT 10 Software?

Die MT 10 Set-up Software ist als interaktives Tool fiir schnelle und einfache Inbetriebnahme ausgelegt. Die MCT 10 Software eignet sich fiir folgende
Anwendungen:

. Offline-Planung eines Datenaustauschnetzwerks. Die MCT 10 Set-up Software enthélt eine komplette Datenbank mit allen Danfoss Drives-Pro-
dukten.

. Online-Inbetriebnahme von VLT-Frequenzumrichtern.

. Wenn ein VLT-Frequenzumrichter ersetzt werden muss.

. Wenn ein Kommunikationsnetzwerk um weitere Frequenzumrichter erweitert werden soll.

. Sicherungskopie aller Parametereinstellungen von Frequenzumrichtern in einem Kommunikationsnetzwerk.

. Die MCT 10 Software unterstitzt Profibus DPV1-Kommunikation (iber eine Verbindung der Master-Klasse 2, sodass es mdglich ist, in einem
Profibus-Netzwerk online zu gehen und Parameter zu lesen/schreiben. Damit entféllt die Notwendigkeit eines gesonderten Datennetzwerks.

. Die MCT 10 Software unterstiitzt Frequenzumrichter der Baureihen VLT 2800, VLT 4000, VLT 5000, VLT 6000, VLT 8000, FCD 300, FC100,
FC200, FC300 und FCM 300 von Danfoss Drives.

PC (Master)

&

USB to RS485 converter

\ \
i i
#1  #2 #3 #126

Abbildung 2.1: Mit einem Advantech ADAM 4510 Repeater kdnnen Sie beispielsweise bis zu 126 Teilnehmer anschlieBen. Ohne Repeater
kdnnen Sie bis zu 31 Teilnehmer anschlieBen.

o, {0

TT'€TS140€T

Mit dem MCT 10 PC-Software-Tool steuern und konfigurieren Sie Ihr System und kdnnen das gesamte System effizienter im Hinblick auf schnellere
Diagnose und bessere vorbeugende Wartung tiberwachen. MCT 10 vereinfacht die Inbetriebnahme, Wartung und Dokumentation.
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2.2.1 Funktionen von MCT 10:

. Projektorientiertes PC-Tool, ein Tool fiir alle VLT-Baureihen

. Links zu allen Windows-Anwendungen mdglich

. Unterstiitzt Siemens CPs PCMCIA- und PC-Karten, fiir Profibus DPV1-Verbindung der Master-Klasse 2
. Unterstitzt Standardschnittstellen: COMx, USB, RS 232 (FLUX)

. Siemens PG / Feld-PGs haben bereits die notwendige Hardware

. L#Ansicht" ist sehr individuell konfigurierbar

. Abwartskompatibilitat mit Dos-Dialog (*.mnu) und WinDialog (*.vlt)

2.2.2 Hilfe
Die Hilfe-Funktion befindet sich im Hauptmeni ganz rechts. Wahlen Sie ,Hilfe" im Hauptmend, dann erneut ,Hilfe" und es wird eine Hilfedatei gedffnet,

die das Handbuch der MCT 10 Software im .pdf-Format anzeigt. Zum Offnen der Hilfedatei benétigen Sie die Acrobat Reader Software. Falls Sie diese
Software nicht bereits installiert haben, kann Sie kostenlos unter www.adobe.com heruntergeladen werden.

2.3 MCT 10 Software-Module

Die MCT 10 Software wird in zwei Modulen geliefert:

MCT 10 Software zum

—
. Einstellen der Parameter des Frequenzumrichters §
_|
. Kopieren von Parametersatzen zum und vom Frequenzumrich- v
-
ter o
-
. Dokumentation bzw. Ausdruck der Konfiguration einschl. Diagr-
amme
. Wartung und Fehleranalyse
Syncpos-Programm zum
—
w
3 Erstellen von SyncPos-Programmen . . o
@
L
—
N
— :
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2.4 Zwei Versionen

MCT 10 Software ist in zwei Versionen verfiigbar: Basic und Advanced.

MCT 10 Basic ist kostenlos erhdltlich und kann unter http://www.vlt-software.com heruntergeladen werden.
MCT 10 Advanced kann unter der Bestellnummer 130B1000 erworben werden.

Die nachstehende Tabelle fiihrt die Funktionen jeder Version auf.

2 Einflhrung

Version unterstiitzt: MCT 10 Advanced
Frequenzumrichter pro Projekt Unbegrenzt
FC-Protokoll Ja

USB Ja

Profibus DPV1 Ja

Profibus DPV1 Ja (verbesserte Leistung)
Gleichzeitige Handhabung mehrerer Danfoss-Teilnehmer

Ethernet-TSC Ja

Protokollierungs- und Scope-Funktion 8 Kandle
Echtzeitprotokollierung vom Frequenzumrichter 4 Kanale
Alarmanzeige Ja

MCO 305 Ja

Grafische Smart Logic-Ablaufsteuerung Ja

Assistent VLT5000 zu FC302 Ja

Importieren von 3000.XLS zu FC302 Ja

Motordatenbank Ja

MCT 10 Basic
Vier

Ja

Ja

Ja

Entfallt

Entfallt

2 Kanale
Entfallt

Nur Anzeige
Ja

Ja

Ja

Entfallt
Entfallt

2.5 Systemvoraussetzungen

Zum Ausfiihren der MCT 10 Software muss Ihr IBM-kompatibler PC die folgenden Mindestanforderungen erfiillen:
. Pentium III 350 MHz (oder kompatibel)
e 256 MB RAM (512 MB RAM empfohlen)
. CD-ROM-Laufwerk

. 200 MB freier Festplattenspeicher

Empfohlenes System:
e Pentium PIII 450 MHz
3 256 MB RAM (512 MB RAM empfohlen)
o CD-ROM-Laufwerk

. 200 MB freier Festplattenspeicher

Die MCT 10 Software lauft unter den folgenden MS Windows-Versionen:
Windows™ 2000 (mit Service Pack 3 oder héher)
Windows™ XP (Professional mit Siemens Profibus CP-Karten).

2.6 Hintergrundkenntnisse

Vertrautheit mit dem PC bzw. der SPS, die Sie als Master in Ihrem System einsetzen wollen, wird vorausgesetzt. Alle Fragen bezuglich der Hardware oder

Software anderer Lieferanten tberschreiten den Rahmen dieses Handbuchs und unterliegen nicht der Verantwortung von Danfoss.

Wenn Sie Fragen zum Aufbau einer Master-Master-Kommunikation oder einer Kommunikation mit einem Slave haben, der nicht von Danfoss stammt,

ziehen Sie bitte die entsprechenden Handbiicher zurate.

MG10R503 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss.
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2.7 Verwandte Literatur

Deanfitt

Die folgende Literatur im Zusammenhang mit der MCT 10 Software ist verfiigbar.

MCT 10 Software

Name

SyncPos-Handbuch

Profibus DPV1

Projektierungshandbuch fiir die entsprechenden Frequenzumrichter

Literatur-Nr.

MN50V102
MG90E102

Haufig gestellte Fragen und zusétzliche Informationen finden Sie auBerdem auf der Website drives.danfoss.com.
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3 Installation und Deinstallation

3.1 Installation und Deinstallation

Die MCT 10 Software und SyncPos-Module werden (iber ein mehrsprachiges, leicht versténdliches Installationsprogramm installiert.

3.1.1 So starten Sie das Installationsprogramm

1. Wabhlen Sie im Startmenii in der Taskleiste von Windows den Befehl Ausfiihren.
2. Geben Sie in der Befehlszeile [BUCHSTABE DES LAUFWERKS]:\SETUP ein und driicken Sie die <Return>-Taste.
3. Folgen Sie dann einfach den Anweisungen des Installationsprogramms.

Wenn die Installation abgeschlossen ist, ist die MCT 10 Software Uber den folgenden Pfad zu finden:

& Internet Explorer

'-_@ Standardprogramme

@ Windows DVD Maker

&8 Windows Live Meszenger-Download
=l Windows Mail Danfoss
& Windows Media Center
Windows Media Player
ﬁ Windows Movie Malcer

e

& Windows Update

Dokumente

Bilder

B Windows-Defender
B2 Windows-Fax und -5can
Windows-Fotogalerie
Windows-Kalender
[E=] Windows-Kontakte
Windows-Teamarbeit
Autostart Zuletzt verwendet
Danfozs Drives
, VLT Motion Control Tool Computer
E Aposs
£] MCT 10 ReadMe Mettncek
B 1MCT 10 Set-up Software

Verbindung herstellen
, Manuals

J Extras und Upgrades
MWSnap
Spiele

Systemsteuerung

Standardprogramme

. 1 Zurick Hilfe und Support

130BT514.10

MG10R503 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss. 13



3 Installation und Deinstallation M MCT 10 Software

3.1.2 So andern Sie nach der Installation die Sprache

Wabhlen Sie wahrend der Installation die gewlinschte Sprache im Instal-

lationsprogramm. Nach der Installation werden die Programme mit der Rl e =
) . Wihlen Sie die Sprache, in der die MCT 10 Setup Software RN -~

gleichen Sprachversion gestartet. angezeigt werden sol

Im Anschluss an die Installation kénnen Sie die Meniitexte der Program- Abbrechen

130BT515.10

me in andere Sprachen andern.

ACHTUNG!
Die Sprache der Parameter wird ebenfalls geéndert. Wenn ein LCP-Display an den Frequenzumrichter angeschlossen ist, hat die An-

derung der Programmsprache keine Wirkung auf die Displaysprache.

3.1.3 Deinstallation der MCT 10 Software in einem Windows®-Betriebssystem

1. Auf die Schaltflache ,Start" klicken.

2. 4Einstellungen™ auswahlen.
3. ,Systemsteuerung" auswahlen.
4.  Auf das Symbol ,Software" doppelklicken.

o

MCT 10 Software auswdhlen.

6. Die Option Entfernen wahlen.

14 MG10R503 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss.
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4 Einfiihrung zur Benutzeroberflache

4.1 Funktionen von MCT 10

4.1.1 MS® Windows™ Explorer-ahnliche Benutzeroberflache

Die MCT 10 Software hat eine vertraute Benutzeroberfliche, die MS® Windows™ Explorer dhnlich ist. Dies erméglicht schnelle und einfache Aufnahme
der Arbeit mit der Software und Navigation.

4.1.2 Sprache von MCT 10

Die Standardsprache fiir die MCT 10 Software ist Englisch. Auf Wunsch kdnnen Sie die Betriebssprache wie nachstehend andern.

Wahlen Sie die Sprache, in der die MCT 10 Software angezeigt werden soll, aus, indem Sie im Hauptmeni auf die Menioption ,Optionen™ klicken und
dann ,Sprache auswahlen..." auswahlen. Wahlen Sie die gewiinschte Sprache Uber das Listenfeld und schlieBen Sie das Fenster. Die neue Sprachein-
stellung wird beim néchsten Starten von MCT 10 aktiviert.

4.1.3 Symbolleiste

Eine Symbolleiste enthalt Symbole fiir die gebrauchlichsten Funktionen.

DEEH|$BER|E | ez 2 B ook i

130BT712.10

Die Symbolleiste kann durch Auswahl von Symbolleiste unter Ansichtin der Hauptmendileiste aktiviert werden. Daraufhin wird die Symbolleiste mit einem
Hakchen markiert, um zu zeigen, dass sie aktiv ist. Zum Deaktivieren der Symbolleiste klicken Sie wieder auf ,Ansicht" und dann ,Symbolleiste™. Das
Hakchen wird entfernt, damit wird angezeigt, dass die Symbolleiste nicht mehr aktiv ist.

4.1.4 Display

Die MCT 10 Software wird in zwei Teilen angezeigt, im linken Fenster und im rechten Fenster.

4.1.5 Linkes Fenster

Das linke Fenster zeigt die Ansichten Netzwerk (real, online) und Projekt (simuliert, offline) des Frequenzumrichternetzwerks. Im linken Fenster kénnen
neue Ordner und Netzwerkelemente hinzugefiigt oder vorhandene Ordner und Elemente geldscht werden.

Im linken Fenster verzeichnet der Benutzer ebenfalls Anderungen an der echten Online-Konfiguration im Ordner Projekt und speichert damit die Ande-
rungen in der simulierten Offline-Konfiguration fiir die spatere Verwendung.

Nahere Informationen zum Speichern von Daten siehe Abschnitt Daten speichern.

MG10R503 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss. 15
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4.1.6 Rechtes Fenster

Das rechte Fenster zeigt Einzelheiten zum Element, das im linken Fenster markiert ist. Im rechten Fenster kdnnen die Elemente des Frequenzumrich-
ternetzwerks programmiert werden.

B Unbenannt - MCT 10 Set-up Software
Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen Keommunikation Extras Optionen  Hilfe
DEH| & R & 8 ¢ TV B oOORY + 8
=) @ Netzwerk D PRI Einstellung 1 Einstellung 2 Einstellung 3
= H SerizlBus 001 Sprache Deutsch Deutsch Deutsch
B & Projekt 002 Hz/UPM Umschaltung | U/min [UPM] U/min [UPM] U/min [UPM]
: H F_cr_dert:and(lol 003 Landereinstellungen  |Intemational International International
R < Parameter| 004 | Metz-Ein Modus (Ha.. |LCP Stop,LetzSoll. | LCP Stop,LetzSall. | LCP Stop,Letz.5
- B Rl Betrieb/Display 010 | Aktiver Satz Satz 1 Satz 1 Satz 1
[ é Motor/Last 011 Programm Satz Aktiver Satz | Alctiver Satz Aktiver Satz
- (®) Bremsfunktionen 012 | Satzverknupfenmit | Not linked Not linked Not linked
B = Scllw‘ert-'Rla.mpen 0130 | Anzeige: Verknipfte ... {0} {0} {0}
L G.re?:el.'!-‘.":amungen 0131 | Anzeige: Verknupfte ... [{1} 1} e
[} 43 Digit. Ein-/Ausgénge 0132 | Anzeige: Verknupfte ... [{2) {2} {2}
B} 9 Analoge Ein-/Ausg, 0133 | Anzeige: Verknaptte .. |3} 31 31
2] PID Regler 0134 | Anzeige: Verknaptte ... |{4} @} {4}
%8 Opt/Schnittstellen 014 | Anzeige: Parsitze/Ka... | AAAAAAAAhex AAAAAAAAhex AAAAAAAAhex
B} dek Smart Logic 020 | Displayzeile 11 Drehzahl [UPM] Drehzahl [UPM] Drehzahl [UPM]
- &E Sonderfunktionen [ Displayzeile 1.2 Motorstrom Motorstrom Motorstrom
E Info/Wartung 022 Dizplayzeile 1.3 Leistung [kW] Leistung [k\W] Leistung [kW]
&b Datenanzeigen 023 Displayzeile 2 Frequenz Frequenz Frequenz
8- o Dats Readouts 2 024 | Displayzeile 3 Sollwert % Sollwert % Sollwert %
! [H- 3 Special Features 0250 | Benutzer-Meni 1 1 1
- & Alarme 0251 | Benutzer-Menu 20 20 20
S g oo 0252 | Benutzer-Mena n Py a
b @ Newer Ordner 0253 | Benutzer-Menu 2 7] 2
130BT639.10
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4.1.7 Strukturansicht

Die Ansicht im linken Fenster kann je nach gewiinschter Detailtiefe des Benutzers erweitert oder zusammengeklappt werden. Das linke Fenster hat eine
Verzeichnisstruktur, in der Ordner mit nicht angezeigten Inhalten mit einem ,+" gekennzeichnet sind. Durch Klicken auf das ,,+" mit der Maus &ffnet sich
der Ordner und sein Inhalt wird in der Verzeichnisstruktur eingeblendet.

! Unbenannt - MCT 10 Set-up Software

Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen Kemmunikation Exdras Opti

e +BR|(&| % T8 g
le Ordner
S . H serialBus
E| B Projekt
|_:_| E Farderband 001
[_i]. I= Alle Parameter

- [§ Betrieh/Display
- £ Moetor/Last

#) Bremsfunkticnen
= Sollwert/Rampen
,? Grenzen/Warnungen
- U Digit. Ein-/Ausgange
o Analoge Ein-/Ausyg.
51 PID Regler
ﬁ: Opt./Schnittstellen
- A=} Smart Logic
22 Sonderfunktionen
% Info/Wartung
i Datenanzeigen
i Data Readouts 2

....... {#} Smart Logic
....... @ Meuer Ordner 1

130BT640.10

Ordner mit Inhalten, die in einer Verzeichnisstruktur angezeigt werden, sind mit ,-* gekennzeichnet. Durch Klicken auf das ,-* mit der Maus schlieBt sich
der Ordner und sein Inhalt wird ausgeblendet.

H Unbenannt - MCT 10 Set-up Software
Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen Kommunikation Extras  Optionen  Hilfe

DM eI @
L @ Ordner
S E erialBus .E.SeriaIBus

E| Projekt

E| E Farderband 001

Alle Parameter
£8, Alarme

1+} Smart Legic
@ Meuer Ordnerl

130BT406.10
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4 Einflihrung zur Benutzeroberflache M MCT 10 Software

4.1.8 Netzwerk-Modus - Online

Der Netzwerk-Ordner zeigt Einzelheiten des Frequenzumrichternetzwerks, wie es in der Realitdt online erscheint. Im Netzwerk-Modus kann der Benutzer
Anderungen an Parametern in Frequenzumrichtern genau so vornehmen, als ob er das Bedienteil am Frequenzumrichter selbst bedient.

Im Netzwerk-Modus eingegebene Daten werden nur im Frequenzumrichter gespeichert, nicht auf der Festplatte. Informationen zum Speichern von Daten
auf der Festplatte: siehe Abschnitt Daten speichern.

4.1.9 Projekt-Modus - Offline

Der Projekt-Ordner zeigt eine Offline-Ansicht des Frequenzumrichternetzwerks, wie es der Benutzer eingerichtet hat. An dieser Stelle kann der Benutzer
eine Kopie der Teile der Online-Konfiguration speichern, die er spater zum Abruf und zum Einsatz verwenden wird, mdglicherweise dezentral zum ei-
gentlichen Standort des Netzwerks. Im Projekt-Ordner werden ebenfalls andere Dateien im Zusammenhang mit dem Netzwerkprojekt gespeichert. Diese
anderen Dateien kdnnen in jedem Format vorliegen, z. B. Word, PDF usw.

4.1.10 Ordner

Fligen Sie einen neuen Frequenzumrichter, Ordner oder Dateiordner ein, indem Sie mit der rechten Maustaste auf das Projekt-Symbol klicken.

, Unbenannt - MCT 10 Set-up Software

Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen Kommunikation Exras  Optienen  Hilfe

DEH| s RS ) Bl -

= @ Netzwerk Crdner

B GerialBus EFbrtlerbancl 001

- o [ Blsnisr Nrdnar
E E Meu b. Frequenzumrichter
: Projekt drucken... Ordner

N : : Dateiord
Anzeige der Frequenzumrichter-Zugriffspfade e

Scope Ordner

Vorn Frequenzumrichter lesen

Zum Frequenzumrichter schreiben

Umbenennen

Eigenschaften

l ’ 130BT516.10

Sie kénnen auch auf ,Einfiigen" in der Menlileiste klicken, dann ,Neu" und danach Frequenzumrichter, Ordner, Dateiordner oder Scope Ordner wahlen:

H Unbenannt - MCT 10 Set-up Software

Datei Bearbeiten .i\nsicht Kemmunikation Extras  Opticnen  Hilfe

D = n % B =4l Meu r Frequenzumrichter 1 :

E @ Netzwerk . Ordner :I:
. eriaIBus Dateicrdner

= & Scope Crdner

E E Farderband 001

= Alle Parameter
£, Alarme

1+l Smart Logic
@ Meuer Crdnerl

130BT641.10
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MCT 10 Software M 4 Einflihrung zur Benutzeroberflache

Ein Ordner ist eine Gruppe von Frequenzumrichtern, die einen Teil einer
Maschine oder einer Anlage bilden. Ordner dienen dazu, eine groBe An-
lage in mehrere kleinere Systeme zu organisieren. .

130B7713.10

Ein Dateiordner ist ein Ordner zum Speichern von Dateien, die zum
Projekt gehdren. Diese Dateien kdnnen im beliebigen Format sein, Word-
Dokumente, PDF-Dateien usw.

130BT714.10

Ein Scope Ordner ist ein Ordner fiir eine Analyse (iber das Verhalten aus-
gewahlter Parameter. Die ausgewahlten Parameter kdnnen als Kurven
visualisiert werden.

130BT715.10
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MCT 10 Software M 5 Kommunikation einrichten

5 Kommunikation einrichten

5.1 Einrichten der Kommunikation

Die Dateniibertragung zwischen PC und Frequenzumrichtern kann Uber eine festverdrahtete Verbindung eingerichtet werden. Die festverdrahtete Ver-
bindung kann {ber die integrierte RS 485-Standardschnittstelle oder tber einen USB-Anschluss erfolgen. Wenn die Feldbus-Option MCA101 oder MCA121
in einem oder allen Frequenzumrichtern eingebaut ist, kann der Anschluss tiber eine Verbindung der Master-Klasse 2 (MSAC 2) an einem Profibus-Netzwerk
oder ein Ethernet-basiertes Netzwerk erfolgen.

Die USB-Schnittstellenbuchse wird vom Microsoft-Betriebssystem gesteuert, das Plug&Play-Funktionen bereitstellt, indem Gerate im Hot-Swap-Verfahren
(Austauschen wahrend des normalen laufenden Betriebs) angeschlossen und getrennt werden kdnnen. Bei Anschluss eines Frequenzumrichters tiber USB
erganzt MCT10 die Busliste automatisch.

Der Kommunikationsrahmenteil von MCT10 handhabt die Steuerung der Feldbusse. Er bietet erweiterte Funktionen, die mehrfache gleichzeitige Feldbus-

Kommunikation zulassen. Mehrere Feldbusse konnen im gleichen Netzwerk innerhalb von MCT10 konfiguriert und kombiniert werden. Wenn mehrere
Feldbusse mit dem gleichen Typ erstellt werden, stellen Sie bitte sicher, dass Sie mit unterschiedlichen Scanbereichen konfiguriert sind.

Beim ersten Start von MCT10 nach der Installation miissen die Nicht-Plug&Play-Feldbusse manuell tGiber den Feldbuskonfigurationsdialog konfiguriert
werden. Dieser steht {iber die normale Windows-Systemsteuerung oder tiber das MCT10-Netzwerk zur Verfiigung.

=)

7= o =)
. )U ) Systemsteuerung b 42| [ suchen )
- Name Kategorie
Startseite der Systemsteuerung — ——— :
. K Ansicht q{ Q’{Fﬂ [ "
@ w ‘ﬁ’) L =
Anpascung  Autoratis.. Begrifung.. Benutzerko., Bitlocker-L., Centerfar | Danfoss  Dstumund  Drucker
Wiedergabe erleichter..  Fieldbus  Uhrzeit
Config

U RLEEH

Energieopt.. Farbverwal.. Gamecontr.. Gerate-Ms.. Hardware Indizierung... Internetopt.. iSCSI-Initia... Jugendsch..

Leistungsin..  Msus  Netzwerk- Offfinedste.. Ordneropt.. Personenin Problember.. Programme Regions- und
undl -tools und Freiga... meiner ... und -losun... und Funkt.. Sprachopti.

< hd ®XO 6O

N\

O] 4
Scannerund Schriftarten  Sichere  Sicherheits.. Sichemund  Sound  Spracherke.. Standardp.  Stift-und
Ksmeras Onlinesich... Wiederhers. Eingabeger...

A\ | ¥ = (o = B 3
Ll B8

= ¥ -

Synchronisi..  System Tablet  Taskleiste  Taststur  Telefon-und Text-in-Spr.. Verwsltung  Windows

PC-Finstell.. und Star... Modemopt... CardSpace
@ = ; 1
2D ‘
GudE
=T
Windows  Windows  Windows-.. Windows-.. Windows-S5...

SideShow Update

130BT632.10

H Unbenannt - MCT 10 f;ei-up Software
Datei  Bearbeiten Ansicht Einfigen Kommunikation Extr
Do &+ B2BRB|E|% |2 %23
(o

Refresh Bus List E

Add/Remove/Canfigure Busses

T
130BT622.10

Uber das Dialogfeld zur Feldbuskonfiguration kénnen Nicht-Plug&Play-Feldbusse aus der installierten Liste hinzugefiigt, entfernt oder neu konfiguriert
werden.
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5 Kommunikation einrichten M MCT 10 Software

Wenn die installierte Feldbusliste in der Windows-Systemsteuerung aktualisiert wird, wahrend MCT10 lauft, muss der Benutzer die Busliste durch Klicken
mit der rechten Maustaste auf Netzwerk aktualisieren.

Damit MCT10 die verfiigbaren Frequenzumrichter in den Nicht-Plug&Play-Feldbussen anzeigt, muss der Benutzer das Netzwerk manuell nach aktiven
Frequenzumrichtern durchsuchen. Die Suche steht durch Klicken mit der rechten Maustaste auf den entsprechenden Feldbus zur Verfiigung.

. Danfoss Drives Feldbus Konfiguration (=3 | —

Installierte R

O

=

Typ | Feldbusname | Installation | 8

Profibus DP-v1 Manuel ~m
Profibus DPV1_1 Manuell
Profibus DPV1_2 Manuell
Ethernet Ethernet_1  Manuell
Profibus Ethernet_2  Manuell
SerialFCBus RS5485_1 Manuell
Profibus R5485_2 Manuel
SerialFCBus SerialBus Manuell
SerialAuComBus Softstarter  Manuell

Hinzufiigen... | Entfernen... | Eigenschaften. ..
Hilfe | ber | Schiiefen

5.2 Serielle Kommunikation tiber RS 485

Die meisten Produkte von Danfoss Drives haben das FC-Protokoll als RS 485 Standarddateniibertragung. Die Kommunikation von einem PC kann liber
RS 232/RS 485-Konverter oder iber USB/RS 485-Konverter eingerichtet werden.

0T'T€9190€T

Alle Frequenzumrichter sind als Vorgabe auf 9600 Baud eingestellt, mdgliche Ubertragungsgeschwindigkeiten sind jedoch auch 300, 1200, 4800, 19200,
38400, 57600 oder 115200 Baud. Die serielle Konfiguration ist immer mit 8 Datenbits, 1 Stoppbit und gerader Paritdt konfiguriert.

ACHTUNG!

Wahlen Sie einen relevanten Adressbereich. Es dauert zu lange, alle verfiigbaren Adressen (1-126) abzufragen.

Bei Verwendung der VLT-Serie FC100, FC200 und FC300: FC/MC-Profil (Parameter 8-30 ,FC/MC-Profil") ist fiir richtige Funktionalitdt
erforderlich. Der Parameter ist nur tiber das LCP verfiigbar.
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5.2.1 Serielle Konfiguration

Bei Verwendung eines RS485-Konverters wie der Advantech ADAM-Konverter zeigt MCT10 nach Durchsuchen der Bus-Schnittstelle an, dass Online-

Frequenzumrichter an der seriellen Schnittstelle verfiigbar sind.

Die Bus-Schnittstelle kann Uber das Dialogfeld ,Feldbus-Konfiguration™ oder durch Klicken mit der rechten Maustaste auf die entsprechende serielle

Schnittstelle konfiguriert werden.

Serial fieldbus configuration @

Allgemein | Protokoll | Erweitert

Schnittstellenparameter
Port:

130BT629.10

=
Baudrate: Paritat: Stopbits:
|ag00 7| |gerade = =
Feldbus durchsuchen

Suche beginnen ab Adresse: 1
Suche beenden bei Adresse: 126

Wiederherstellen

Die Nummer der COM-Schnittstelle muss auf die verwendete Schnittstelle eingestellt werden. Bei Verwendung von USB/RS485-Konvertern kann die
tatsachliche Nummer der COM-Schnittstelle im Abschnitt Gerdtemanager der Windows-Systemsteuerung abgelesen werden.

Die Baudrate, Paritdt und die Anzahl Stoppbits miissen mit den Einstellungen im Frequenzumrichter tbereinstimmen.

Der Feldbus-Adressbereich sollte nur auf verfiigbare Adressen eingestellt werden, um die Zeit zur Suche nach aktiven Frequenzumrichtern zu begrenzen.

Die Schaltflache , Auf Werkseinstellung zuriicksetzen" stellt die Leitungseinstellungen und den Feldbus-Adressbereich auf die Konfigurationswerte ab Werk

ein.

Serial fieldbus configuration @

o
Allgemein | Protokoll | Erweitert X
O
5 =
Antwort - Timeout Sendewiederholungen: nol
2]
Mumerische Parameter lesen: ms Bei Parameter

Numerische Parameter schreiben: | 500 ms Bei Feldbus Durchsuchen:

11

Text- oder Bindrparameter lesen ms Bei File-I/0 (je Paket) a

. [s00
Text -oder Binarparameter 500 ms
100

Prozessdaten lesen: ms
Steuerwort schreiben: 100 ms

Timeout File - Lesen: 500 ms

Wiederherstellen

,Maximale Antwortzeiten™ und ,Sendewiederholungen™ sind Einstellungen, die zur Leistungsoptimierung bearbeitet werden kdnnen, jedoch normalerweise

nicht geandert werden sollten.

MG10R503 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss.
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5 Kommunikation einrichten M MCT 10 Software

Die Schaltflache , Auf Werkseinstellung zuriicksetzen" stellt die Protokolleinstellungen wieder auf die Konfigurationswerte ab Werk ein.

Serial fieldbus configuration @ =
" ~N
Allgemein | Protokell | Erweitert Q
&
FC-MC Protokoll =)
Il

Lese - File Telegrammlange: [251]

Telegrammanzahl pro Anfrage: 10

Wiederherstellen

Das FC-MC-Protokoll sind Einstellungen, die zur Leistungsoptimierung bearbeitet werden kdnnen, jedoch normalerweise nicht gedndert werden sollten.

Die Schaltflache , Auf Werkseinstellung zuriicksetzen™ stellt die Protokolleinstellungen wieder auf die Konfigurationswerte ab Werk ein.
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5.3 Softstarter

Zum Einrichten einer Verbindung zum MCD 500 muss das USB-Kommunikationsmodul am Softstarter befestigt sein. Die Kommunikation mit einem PC
kann mit einem USB-Standardkabel, Stecker A auf Stecker B, angeschlossen an das USB-Kommunikationsmodul hergestellt werden. Wenn der PC (iber
mehr als eine USB-Schnittstelle oder einen USB-Hub verfiigt, kdnnen mehrere Softstarter angeschlossen werden.

5.3.1 Serielle Konfiguration

Alle Softstarter sind als Vorgabe auf 9600 Baud eingestellt, mégliche Ubertragungsgeschwindigkeiten sind jedoch auch 300, 1200, 4800, 19200, 38400,
57600 oder 115200 Baud. Die serielle Konfiguration ist immer mit 8 Datenbits, 1 Stoppbit und ohne Paritdt konfiguriert.

Drive Discovery and Configuration

IP Address Drive Type MAC Subnet mask Default Gateway
169.254.10.92  FC-302 00: 1b:08:00:0a:5¢c. .

130BT758.10

Configure... Scan ‘ QK |

Die Bus-Schnittstelle muss tiber das Dialogfeld ,Feldbus-Konfiguration" konfiguriert werden. Wenn der Bus bereits zum Netzwerk hinzugefiigt worden ist,
kann er durch Klicken mit der rechten Maustaste auf die entsprechende serielle Schnittstelle des Softstarters neu konfiguriert werden.

Die Nummer der COM-Schnittstelle muss auf die verwendete Schnittstelle eingestellt werden. Die tatsachliche Nummer der COM-Schnittstelle kann im
Abschnitt Gerdtemanager der Windows-Systemsteuerung abgelesen werden.

Die Baudrate, Paritdt und die Anzahl Stoppbits miissen mit den Einstellungen im Softstarter {ibereinstimmen.

Die Schaltflache ,Auf Werkseinstellung zuriicksetzen" stellt die allgemeinen Einstellungen und den Feldbus-Adressbereich auf die Konfigurationswerte ab
Werk ein.
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5.4 Profibus DPV1-Dateniibertragung

Zur Einrichtung einer Profibus DP-V1-Kommunikation wird ein Profibus-Optionsmodul MCA101 benétigt. Die Kommunikation von einem PC {iber Profibus

DP-V1 kann Uber eine Profibus PCMCIA-Karte oder eine im PC installierte Karte eingerichtet werden. Das Profibus-Kabel vom Frequenzumrichter wird in
den 9-pol. Sub-D-Steckverbinder gesteckt, der sich auf der Karte befindet.

130BT634.10

#1 #2 #N #1 #2 #N

Die folgenden Karten der Master-Klasse 2 werden gegenwartig von Siemens unterstiitzt:

CP 5411
CP 5511
CP 5512
CP 5611
CP 5613
CP 5614

(Zu aktuell unterstiitzten Karten fiir PCs ebenfalls die Siemens-Website konsultieren.)

ACHTUNG!
Einzelheiten zur Einrichtung des Simatic-Managers entnehmen Sie bitte dem Kapitel Anfeitung zu DP-V1-Verbindung und Simatic-

Manager.

ACHTUNG!
Ist ein FC 302 mit einen Profibus-Konverter MCA 114 der Firmware 2.03 ausgeristet, kann dieser von der MCT 10 nicht tiber Profibus
DP-V1 angesprochen werden. Es wird empfohlen, die serielle Schnittstelle oder USB zu verwenden.

26
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5.5 USB-Dateniibertragung

Danfoss-Frequenzumrichter in der Baureihe FC 100, FC 200 und FC 300
besitzen einen USB-Anschluss als Standard. Die Kommunikation mit ei- B Unbenannt - MCT 10 Set-up Software o
nem PC kann mit einem USB-Standardkabel, Stecker A auf Stecker B, Datei Bearbeiten Ansicht Einfugen KU"‘"‘“"”%
angeschlossen an den Frequenzumrichter hergestellt werden. Es ist keine 0= B 'é
= Metzwerk
zusatzliche Hardware oder Buskonfiguration erforderlich. Wenn der PC ﬁ B D;r_\,l <
{iber mehr als eine USB-Schnittstelle verfiigt, kdnnen mehrere Frequen- o B DPVI1
DPVL 2
zumrichter angeschlossen werden. Die USB-Schnittstelle wird in MCT 10 - E Ethernet 1
automatisch zur Netzwerk-Schnittstellenliste hinzugefiigt. - B Ethernet 2
. B Rst@s1
. B Rs4852
= E SerialBus
. B Softstarter
- UsB1
....... =i ek

Wenn das USB-Kabel getrennt wird, wird der Frequenzumrichter, der iber die USB-Schnittstelle angeschlossen ist, von der Netzwerk-Schnitstellenliste
entfernt.

ACHTUNG!

Eine USB-Schnittstelle hat keine Fahigkeit zur Adresseinstellung und keinen Schnittstellennamen, der konfiguriert werden muss. Bei
AnschlieBen mehr als eines Frequenzumrichters {iber USB wird der Schnittstellenname automatisch in der MCT 10 Netzwerk-Schnitt-
stellenliste erhoht.

Das AnschlieBen mehrerer Umrichter tiber USB an einen Windows XP Rechner fiihrt oft zu Fehlern bis hin zu kompletten Rechnerab-
stlirzen. Deshalb sollte Giber USB immer nur ein Umrichter mit dem PC verbunden werden.
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5.6 Ethernet-TSC-Dateniibertragung

Zur Einrichtung einer Ethernet-TSC-Kommunikation (TSC = Transparent Socket Channel) ist das Optionsmodul MCA121 im Frequenzumrichter notwendig.
Die Kommunikation tber einen PC kann Uber ein Ethernet-Standardkabel eingerichtet werden, das an den Frequenzumrichter angeschlossen ist.

5.6.1 Ethernet-TSC-Konfiguration

Der Ethernet-TSC-Bus wird mittels ADDP (Advanced Digi Discovery Protocol) gescannt. Fiir das Protokoll ist keine IP-Portnummer und kein IP-Scanbereich
erforderlich. Frequenzumrichter ohne konfigurierte IP-Adresse kdnnen anhand der MAC-Adresse identifiziert werden.

Alle aus dem Ethernet-Bus gescannten Frequenzumrichter werden durch Driicken der Scarn-Taste im Dialogfeld Drive Discovery and Configuration (Fre-

quenzumrichtererkennung und -konfiguration) angezeigt.

Drive Discovery and Configuraticn ©
R

IP Address ] Drive Type ] MAC ] Subnet mask i Default Gateway :l =
00: 1b:08:00:0a:5¢c 0.0.0.0 3

™

Configure... Scan I 0K, |

Frequenzumrichtertypen ohne IP-Adresse arbeiten standardmaBig mit der automatischen IP-Adresse der Klasse B, die 169.254.yy. xx lautet. yy.xx ent-
spricht dabei den letzten beiden Segmenten der MAC-Adresse. In einem Netzwerk kénnen mehrere nicht in Betrieb genommene Frequenzumrichter ohne
IP-Konfiguration gescannt werden. gibt bei der Identifizierung von Frequenzumrichtern mit automatischer IP-Adresse eine Warnung aus und fordert den

Benutzer zur Einrichtung der IP-Konfiguration auf.
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Mit der Configure-Taste wird dem Frequenzumrichter eine statische IP-

Adresse (IP address), eine Subnetzmaske (Subnet Mask) oder ein Stan- Device Configuration 2
o
dard-Gateway (Default Gateway) zugewiesen oder die Einrichtung mittels 0
) ) ) =
DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol) veranlasst. MAC:  00:1b:08:00:0a:5c Q
Product: FC-302 hal
" Use DHCP
¢ Manually configure network settings
IP Address: | 1658 . 254 . 10 . 52
Subnet Mask: | 0.0 .0 .0
Default Gateway: | 0.0 .0 .0

oK | Cancel

Bei einem Bus-Scanning werden standardmaBig alle aktiven Frequenzumrichter identifiziert. Mit einem entsprechenden Offline-Frequenzumrichter kann
auf einen einzelnen Frequenzumrichter geschrieben oder von einem einzelnen Frequenzumrichter gelesen werden, ohne dass alle Frequenzumrichter
scannen und identifizieren muss. Der Benutzer 6ffnet die Projektdatei oder erstellt manuell den Offline-Frequenzumrichter und konfiguriert die Verbin-
dungseigenschaften. Durch einen Rechtsklick auf den Offline-Frequenzumrichter kann der Benutzer dann das Lesen von dem Frequenzumrichter bzw.
das Schreiben auf den Frequenzumrichter auswéhlen, ohne dass der Bus gescannt wird.

ACHTUNG!
Umrichter, die mit einer Ethernet/IP Option MCA 121 ausgeristet sind, kdnnen nur identifiziert werden, wenn die Option (iber eine
Firmware 1.03 oder neuer verfiigt. Bei Verwendung von Optionen mit &lterer Firmware ist der Parameter 12-89 7ransparent Socket

Channel Port auf 0 zu stellen. Ansonsten kann es passieren, dass die Option den gesamten Datenaustausch einstellt.

MG10R503 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss. 29
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6 Parameterverarbeitung

6.1 Einrichtung

Dieser Abschnitt erklart die Steuerung eines Frequenzumrichters tiber die MCT 10 Software. Nach dem Starten der MCT 10 Software sieht das Hauptfenster
wie folgt aus:

B Unbenznnt - MCT 10 Set-up Scftwars
Datei Bearbeiten Ansicht Einfogen Kommunikation Extras Optionen  Hilfe

BRI T QOO S
= ﬁ Ordner I
H. Ethernet B Ethernet

. Profibus DPv1_1 B Profibus DPv1_1

B, Rs4851 B Rs4s51

B, rs4es 2 B Rsas52

. SerialBus B serialbus

dR Projekt

130BT638.10

Fligen Sie einen neuen Frequenzumrichter, Ordner, Dateiordner oder Scope Ordner ein, indem Sie mit der rechten Maustaste auf das Projekt-Symbol
klicken. Sie kdnnen auch auf ,Einfligen® in der Meniileiste klicken und dann ,Neu" und danach Frequenzumrichter, Ordner, Dateiordner oder Scope Ordner
wahlen.

Frequenzumrichter bezieht sich auf den Frequenzumrichtertyp, den Sie konfigurieren méchten. Bei Einfiigen eines Frequenzumrichters wird das Fenster
zur Frequenzumrichterauswahl gedffnet.

Meuer Frequenzumrichter =4
~
— Mame @
requenzunrichternanme: IFﬁrderband )] Softwareerzion: IDE.SB LI E
o
. I5a)
— Antriebsauswahl SIPEAAE; IBBG‘\""EDD‘\"f LI -
Serie: )
=ne IFE an2 LI — Intemationals Einstellung
Leigtungsgrole: |4_DDKW LI Fiegion: IInternationaI [A0Hz] ;I
— Optionen —Werbindung
Option & [MCA121 EtherNetdP Feldbus: |Ethemel_T =

Adresse: 132168161
Wiarnung falls Adresee beld

Option B |MCB105 Relay Card

Option C: |Na Option

Led Led Le] Lo

Optior C1: |MCB113 Ext. Relay

oK I Abbrechen

MG10R503 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss. 31
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Das Fenster ,Neuer Frequenzumrichter" besteht aus vier Hauptteilen: Name, Antriebsauswahl, Internationale Einstellung und Kommunikations-Pfad. Alle
Teile missen ausgefiillt werden:

Name ist der Name, den Sie dem Frequenzumrichter geben wollen. Dies kann eine beliebige Kombination aus Text und Zahlen sein.

Antriebsauswahl sind die Informationen zur Serie des Frequenzumrichters, zu installierten Optionen, Software-Version und zum Spannungsbereich.
Die verschiedenen Auswahlen stehen Uber die Dropdown-Meniis zur Verfligung.

Internationale Einstellung ist auf International 50 Hz oder Nordamerika 60 Hz konfigurierbar. Diese unterscheiden sich hauptsachlich bei Leistung in
PS oder kW und beim Spannungsniveau. Der nachstehende Screenshot zeigt ein Beispiel fiir die internationale Einstellung eines Frequenzumrichters VLT
2800.

Neuer Frequenzumrichter (e’ | o
n
ame @
Frequenzumnichtername: |F6rderband 0m SoftwareVersion: |3_1 u j E
o
. )
Antriebsauswahl ST |2Dw_24w ﬂ -
Serie:
=he |VLT 2800 j Internationale Einstellung
Typ: |2803 j Region: |International [50Hz=] ﬂ
Intemational [S0Hz]
Optioren YYerbindung Norda :
- | Senalb
Kommunikationsoption: |N0ne j IReTE e | Bl
Adresse: |1
Arwwendungzaption: |N0ne j “wamung falls Adresse belegt [
oK | Abbrachen

Kommunikations-Pfad bedeutet den Feldbus, der zwischen dem PC und dem Frequenzumrichter verwendet wird, der mit der Kommunikationsadresse
verkniipft ist. Der jeweilige Feldbustyp steht im Dropdown-Menii zur Verfligung.

32 MG10R503 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss.
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Deanfitt

gebenen Datenbankinformationen anzuzeigen:

6 Parameterverarbeitung

Sobald der neue Frequenzumrichter im Projekt-Ordner hinzugefiigt wird, kann das Frequenzumrichtersymbol markiert werden, um die wie oben einge-

BB Unbenannt - MCT 10 Set-up Saftware

Datei Bearbeitan Ansicht Einfiigen  Kemmunikstion Bdras  Optionen  Hilfe

el eS8t B ook +3

= B Metroerk
B Ethemst
B Profibus DPv1_L
B ras1
B R85
_E SenalBus
H @ Projekt

o |

Infarmiation zum Antneb Diatenbank Informaton
Frequenaurmrichiersese | Foiw
Leshungegrie | 3706w
Spennung | [200¥-24DV
S Grundversion | ,]555
Opbond [ MCATZT Etherb|atIP
OptionB | JMCEN05 Relay Card
fplion 1 | Ha Oplion
Oplion C1 | HOB113Ext Relay
Typencode | [FT-302P3KTT 22 20H1 BGHHGHE

Frequenaumiichieradiesse (13216816 1

Bug Name iEthernal

Region  [Intesnatianal (50Hz)

Lefzte Syncheonsienng |

Beschreiung

130BT636.10

Die Frequenzumrichter, die sich im Offline-Projektordner befinden, sind neu konfigurierbar. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das jeweilige
Frequenzumrichtersymbol und wahlen Sie ,Eigenschaften®. Das Dialogfeld ,Eigenschaften des Frequenzumrichters" wird gedffnet und bietet die Mog-
lichkeit, dem Frequenzumrichter einen neuen Namen zu geben und den Kommunikations-Pfad neu zu konfigurieren.

Meuer Frequenzumrichter

— Mame

Frequenzumrchternarne: |[gi=E0=Ts LI

SoftwareMersion: IDE.DB

— Antriebsauswahl

Spannung: | 200v-240v

Serie: IFC.3|32
L eistungsarofe: |1_‘IDKW

130BT633.10

— Intemationale Einstellung

Lol Lo

Fegion: I International [30Hz)

— Optionen

Option & [CA121 EtherNetd P
Option B |}CB105 Relay Card
Optian CO; IND Option

Option C1: |MCB113 Ext Relay

—Werbindung

Feldbus: I Ethernet_1

uuuuﬁ

Adesse: [192.163.16.1
wiarnung falls Adressze belegt [

Lol Lef Lef Lo

o]

Abbrechen

Funktion ,Vom Frequenzumrichter lesen™.

MG10R503 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss.

Beachten Sie, dass die Felder unter ,Information zum Antrieb" leer sind, da Sie momentan noch nicht auf den Online-Frequenzumrichter zugegriffen
haben, der vom neuen, offline erstellten Frequenzumrichter reprasentiert wird. Zur Anzeige von Informationen vom Online-Frequenzumrichter siehe die
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6.1.1 Parameterordner

Wenn Sie einen Frequenzumrichter im Projekt-Ordner eingerichtet ha-
ben, kdnnen Sie neue Parameterordner in diesem Frequenzumrichter er-
stellen. Erstellen Sie einen neuen Parameterordner, indem Sie mit der 'I:I::I
rechten Maustaste auf das Frequenzumrichter-Symbol klicken und dann

TT'€CSIQ0ET

»Neu" und danach ,Parameterordner" wahlen. Der Standardname fiir den

neuen Parameterordner ist Neuer Ordner 1, Neuer Ordner 2 usw.

6.1.2 Anpassbare Parameterordner

Sie kdnnen dem neuen Parameterordner den gewiinschten Namen Uber die Funktion ,Umbenennen™ geben, die durch Klicken mit der rechten Maustaste
auf das Symbol ,Neuer Ordner" gedffnet wird.

6.1.3 Generische Ordner

Wenn ein neuer Frequenzumrichter nach Frequenzumrichter eingerichtet wird, wird er als Ordner mit dem entsprechenden Namen, den der Benutzer
eingegeben hat, angezeigt, der wiederum den Ordner , Alle Parameter™ enthdlt, der aus einer Reihe von untergeordneten Ordnern mit generischen Namen
besteht. Diese generischen Namen kdnnen nicht gedandert oder personalisiert werden, die Umbenennen-Funktion steht fiir diese Ordner also nicht zur

Verfligung. Die generischen Ordner in den meisten Frequenzumrichtern sind wie folgt:
. Betrieb und Display
. Belastung und Motor
3 Grenz- und Sollwerte
. Ein- und Ausgdnge
. Sonderfunktionen
. Serielle Kommunikation

. Technische Funktionen

Die generischen Ordner kdnnen je nach ausgewahltem Frequenzumrichtertyp unterschiedlich sein.

34 MG10R503 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss.



MCT 10 Software M 6 Parameterverarbeitung

B Unbenannt - “&.'IUI-S&—L:F Software
Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen Kommunikation Extras  Optionen Hilfe

D@ ¢ =R(ES w-EE2P E 0B o
E| ﬁ Metzwerk D Name
i B Ethernet 001 Sprache
B Profibus DPv1 1 002 Hz/UPM Umschaltung
H Rs4851 003 Landereinstellungen
A RS485.2 004 Metz-Ein Medus (Ha...
B, SerialBus 010 Aldiver Satz
= @ Projekt 011 Programm Satz
= Férderbnd 001 i 012 Satz verknipfen mit
013.0 Anzeige: Verknapfte ..
[ Betrieb/Display 0131 | Anzeige: Verkniipfte ...
& Motor/Last 013.2 | Anzeige: Verkniipfte ...
(#) Bremsfunktionen 0133 Anzeige: Verknipfte ...
= Sollwert/Rampen 0134 | Anzeige Verknipfte ...
#§ Grenzen/Warnungen 014 Anzeige: Par.sdtze/Ka..
¥ Digit. Ein-/Ausgénge 020 Displayzeile 1.1
& Analoge Bin-/Ausg. 021 Displayzeile 1.2
71 PID Regler 022 Displayzeile 1.3
ta Opt._e‘Schnittstellen 023 Displayzeile 2
- 4+l Smart Logic 024 Displayzeile 3

=& Sonderfunktionen 0250 Benutzer-Meni

% Info/Wartung 0251 Benutzer-IMenu

## Datenanzeigen 0252 Benutzer-Mend
I Data Readouts 2 0253

Benutzer-Meni

: = Special Features 0254 Benutzer-Meni
------- £ Alarme . 0255 | Benutzer-Menu
------- 1+ Smart Logic 0255 | Benutzer-Meni

130BT524.10

Der Inhalt der generischen Ordner ist festgelegt und umfasst die fir den ausgewahlten Frequenzumrichtertyp relevanten Parameter. Die ID, der Name
und die Einstellungen dieser Parameter werden im rechten Fenster angezeigt, wenn mit der linken Maustaste auf das Symbol oder den Namen des
generischen Ordners im linken Fenster geklickt wird.

, Unbenannt - MCT 10 Set-up Software |
Datei  Bearbsiten  Ansi Einfigen Ko
D@ )} =08 8%z
=l Netzwerk D g1 i g2 instellung 3 Ei g4 Wer q
B Ethemet 001 Sprache Deutsch Deutsch Deutsch Deutsch Deutsch
~ B Profibus DPv1 L 002 | Hz/UPM Umschattung | U/min [UPM] | U/min [UPM] Ufmin UPM] Ufmin [UPM] Ufmin [UPM]
B RS485.1 003 Landereinstellungen | Intemational International International International International
B Rsigs2 008 | Mete-Fin Modus (Ha.. |LCP StoplemSoll. | LCP StopletzSoll,  LCP StopletzSoll.  LCP StopletzSoll | LCE Stop LetzSoll,
B seialBus 010 | Aktiver Satz Satzl Setz1 Satz1 Satz1 Satzl
I O Projekt 011 | Programm Satz Akctiver Satz Aktiver Satz Abdiver Satz Blctroer Satz Alctiver Satz
& B Forderband 001 012 Satz verkntpfen mit | Mot linked Mot linked Mot linked Mot linked | Not linked
=t Alle Parameter 0130 | Anzeige: Verknupfte ... |{0) {0} {0y {0} {0}
- Rl Eetrieb/Display 0131 | Anzeige: Verknupfte ... |{1} {1} (48] {t {1}
- 48 Motor/Last 0132 | Anzeige: Verknapfte .. |(2) {2 #4] 2 {2t
G- (®) Bremsfunktionen 0133 | Anzeige: Verknipfte .. |(3] (E)] B! (€] B}
B A Sollwert/Rampen 0134 | Anzeige Verknaphte ., |(4) ) (2] ) (]
& ;i frenzen/Vismungen 018 | Anige Porsdtze/Ke.. |AMMAAARARer  AAAAAMARher  AAARAAARhex  AAAAAAAAhex | AAAAAAAAhex
B ‘o Digit E'"'.‘“S‘J’"g‘ 020 Drehzahl [UPM] Drehzahi [UPM] Drehzahl [UPM] Drehzzhl [UPM] Drehzzhl [UPM]
B~ 5 Ansloge Ein-/Ausg. 021 y ¥ Motorstrem Motorstrom Motorstrom Motorstrem Metorstrom
= fou s Regler 022 | Drsp‘la)zale 13 Leistung [kW] Leistung [kiV] Leistung [kW] Leistung (kW] Leistung [kW]
& T Opt/Schnittstellen 023 Displayzeile 2 Frequenz Frequenz Frequenz Frequ Frequenz
& 4+l Smart Legic 024 Displayzeile 3 Sollwert % | Sollwert % Sollwert % Sollwert 52 Sollwert %
H- &f Sonderfunktionen 0250 | Benutzer-Meng 1 1 1 1 1
® B Inforiartung 0251 | Benutzer-Mena 0 2 n 0 0
- W Datenanzeigen 0252 | Benutzer-Mend a 2 b a a
- i Dote Readouts 2 0253 | Benutzer-Meno z |2 2 2 z
H SpecilFetives 0254 | Benutzer-Mena B b 3 b= 3
£ Alarme 0255 | Benutzer-Menu b7} 2 1 n 2
111 Smart Logic 0256 | Benutzer-Mena &7 &7 67 67 &
130BT525.10
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6.1.4 Anzeigeoptionen

Anzeigeoptionen Bei Klicken auf ,Ansicht" in der Hauptmenlileiste werden eine Reihe von Anzeigeoptionen gezeigt. Der Benutzer kann wahlen, ob er die
Symbolleiste und Statusleiste ein- oder ausblenden mochte.
Der Benutzer kann ebenfalls die gewiinschte Form des rechten Fensters wahlen:

. GroBe Symbole
. Kleine Symbole
. Das rechte Fenster kann in Form einer Liste aus Ordnern und Elementen dargestellt werden.

. Das rechte Fenster kann Details von Netzwerk- und Projekt-Elementen zeigen.

BB Unbenannt - MCT 10 Set-up Software (F=n] ol =)
Datei  Bearbeiten ] it | Einfligen Kommunikation Extras  Optionen  Hilfe
DS M| | v smbolite |12 W B SeR
= i Netzwerk| ¥ Statusleiste D Name Einstellung 1 Einstellung 2 Einstellung 3 Einstellung 4 Werkseinstellung |E‘mhe‘rt | A
; E :PD':' GroBe Symbole 01| Sprache Deutsch Deutsch Deutsch Deutsch Deutsch
. Prefi ' 002 | Hz/UPM Umschaltung |U/min [UPK] Umin [UPM] U/min [UPRA] U/min [UPM] Ufmin UK
- B R4 Kisinctymbcle 003 |Lsndereinstellungen | International Intemnational International Internationsl Intemnational
g
B RSA_B. Liste 004 Netz-Ein Modus (Ha.. |LCP Stop, Letz.Soll, LCP Stop, Letz.Sell. LCP Stop, Letz.Soll. LCP Stop,Letz.Sell. LCP Stop,Letz.Soll.
B.Seriz) o petaits 010 | Aktiver Satz Satzl satzl Satzl satzl Satzl
B B Projekt 011 | Programm Setz Aktiver Satz Aktiver Setz Aktiver Satz Aktiver Satz Aktiver Satz
= [ Forderbend 0ol 012 | Satz verknupfen mit | Not linked Not linked Nt linked Not linked Nt finked
0130 | Anzeige: Verknupfte .. [{0} {0} 0 {0} 0}
) P 0130 | Anzeige: Verknupfte .. [{1} o} I i} i
[ & Motor/Last 0132 | Anzeige: Verknapfte .. |{2} @ 2 @ 2
() Brem:flinktionsn 0133 | Anzeige: Verknipfte .. |(3} & &) &) &)
= Sollwert/Rampen 0134 | Anzeige: Verknapfte .. |{4} @ ) @) )
- %] Grenzen/Warnungen B4 | Areciqe Parssiuelo.. | AAAAARAARS.  AAAAAAAAR AR KT e
B e Digit. Ein-/Ausgénge 020 Drehzahl [UPM] Drehzahl [UPIM] Drehzahl [UPM] Drehzahl [UPM] Drehzahl [UPM]
B+ 45, Analoge Ein-/Ausg. 021 Matoretrom Motoretrom Matoretrom Motorstrom WMaotaretrom
' ] PID Regler 022 Leistung [kW] Leistung [kW] Leistung [kW] Leistung [kW] Leistung [kW]
.2 Opt/Schnittstellen 023 Frequenz Frequenz Frequenz Frequenz Frequenz
B ek Smart Logic 024 |Display Sollwert % Sollwert % Sollwert % Sollwert % Sollwert %
B}~ CF Sonderfunktionen 0250 | Benutzer-Mena 1 T 1 1 1
- %I’"““a't”“g 0251 | Benutzer-Menis 3 0 0 0 b1
-+ g Datenanzeigen 025.2 | Benutzer-Menii 21 il 21 1 pil
B b Data Readouts 2 0253 | Benutzer-blena 2 n p7) 2 b}
;= orlbesres 0254 | Benutzer-Mena 2 2] I} FE] 3
At 0255 | Benutzer-Meni 24 2 b1 u 24
A smatLagh: 0256 | Benutzer-Mena &7 7 &7 &7 67
130BT526.10

Die letzten vier Anzeigeoptionen (GroBe Symbole, Kleine Symbole, Liste und Details) sind ebenfalls durch Klicken auf die Symbolleiste, Optionen 8 bis 11
von links, zugénglich.

! Unbenannt - MCT 10 Set-up Software
Datei  Bearbeiten Ansicht Einflgen Kommunikation Extras Optionen  Hilfe
' G| OB+ e

130BT527.10
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6.1.5 Einstellungen fiir Parameteransicht

Sie kénnen die gewahlten Einstellungen fiir die Parameteransicht, die
oben beschrieben sind, auf Unterordner, ein gesamtes Projekt oder die
gesamte Anwendung, d. h. alle MCT 10 Ordner im Netzwerk- oder Pro-
jekt-Modus, anwenden.

Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf die Parameterzelle oder die
Spalte ,Einstellung" und wahlen Sie dann ,Zuweisen der Parameteran-
sicht". Oder wahlen Sie unter der Menuoption ,Extras" in der Hauptme-
niileiste den Befehl ,,Zuweisen der Parameteransicht". Das folgende Dia-
logfeld wird gedffnet:

Einstellungen fir Parameteransicht

 "Wahlen Sie den Geltungsbereich

% Einstellungen auf Unterordner amwenden

(" Einstellungen auf gesambes Projekt anwenden

™ Einstellungen auf gesambe Anwendung anwenden

Ok, | Abbrechen

130BT486.10

Wahlen Sie die anzuwendende Option und klicken Sie dann auf OK, um diese Option zu aktivieren.

MG10R503 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss.
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6.2 Filter

Die MCT 10 Software kann Uber Ansichtsfilter konfiguriert werden, um Parameter auf besondere Weise anzuzeigen oder Parameter von Interesse anzu-
zeigen. Dies ist eine wichtige Hilfe, um den Uberblick iber den Frequenzumrichter zu behalten, ohne sich durch irrelevante Parameter verwirren zu lassen.
Filter kénnen auf Parametereinstellungen angewendet werden, die im rechten Fenster angezeigt werden, wenn ein generischer Ordner im linken Fenster
markiert wird, d. h. die Parametergruppen:

. Betrieb und Display

. Belastung und Motor

. Grenz- und Sollwerte

. Ein- und Ausgédnge

. Sonderfunktionen

3 Serielle Kommunikation
3 Technische Funktionen

Die im rechten Fenster angezeigten Parameter werden in einer Reihe von Spalten dargestellt, die ID, Parametername, vier Parametereinstellungen,
Einheiten und Werkseinstellung enthalten.

Jede Einstellung kann ausgeblendet werden, indem sie entfernt wird. Hierzu wird mit der rechten Maustaste auf die Uberschrift der Einstellungsspalte in
der Parameteransicht geklickt und dann die Option ,Spalte(n) entfernen® gewahlt. Anderungen an der entfernten Einstellung werden weiterhin in der
MCT 10 Software gespeichert und kénnen erneut durch Auswahl von ,Spalten anpassen™ aus dem Kontextmend, das wie vorstehend geoffnet wird,
angezeigt werden.

Durch Hinzufiigen oder Entfernen von Spalten kann der Benutzer entscheiden, welche Informationen er ansehen méchte.

o e e =
001 Sprache Deui ar utsch _ .
002 | Hz/UPM Umschaltung | Usmin (Ul Kopteres SgeC  fmin [UPM] Vesfiighate Spaen ngmn*mnﬂd#
003 |Landereinstellungen | Internatic Einfagen Stigev Remational e
004 | Nete-Ein Modus fHa... |LCP Stop == P Stop.LetzSol e oK
010 | Aktiver Satz Satz1 EquenEUminchier e ez 1 Emstellng 1 Abactian
011 ProgammSatz | Aktiver 52 Zumn Frequenzumrichter schreiben tiver Satz —J Einstellung 2
012 | Satzverknupfen mit | Not finkec ) t finked E::Lemc'-m 3
0130 | Anzeige: Verknupite .. |{0] Spaitein] enttermen \wetksenstelng
03 A - |11} Spalten snpassen
0132 - 121 Tuweisen der Parameteransicht..
0133 {3}
[TEN] T ~ |14 Filter-Parameter ...
Ol | Anzeige: Parsitze/Ka...| A AL RARRE: X Zh h
130BT642.10

Die aktuelle Ansicht kann ebenfalls auf das komplette Projekt oder nur auf den Ordner angewendet werden. Hiermit kann der Benutzer seine Ansichts-
einstellung schnell fiir Teile des Projekts oder das gesamte Projekt andern.

D |Name Einstellung 1 Einstellung 2 Einstellung 3 | Einsteliung 4 Einstellungen fur Pa icht (3]
| Sprache Pl Frosieshs. Plmssacly - X |
| Hz/UPM Umschaltung | U/min [UPM] : hneide g fupa) ‘whlen Sie den Gelungsbereich
|L flungen | Intemational Kopieren Strg+C ticnal &+ Eirvtelungen auf Unbesordner arwenden
Netz-Ein Modus (Ha.. |LOP Stop Letz. Enfiae 2 p,Letz 5ol
| Aktiver Satz |Satz1 ™ Eirctelungen auf gerambes Projekt anwenden
| Progeamm Satz Abtiver Satz Vem Frequenzumrichter lesen Satr e
Het Brked Zum Frequenzurmrichter schreiben... ed Emnatelungen auf gesamte endung anwenden
Zuwweisen der Parameteranzicht... Abbrechen
[E] [H] 12}

130BT643.10
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Eine weitere flexible Option zur Einstellung der Anzeige ist die Verwendung der Filter-Funktion.

6 Parameterverarbeitung

Le] Mame
Sprache

| Pregramm i
Satz verknipfen mit

| Finctetlunn | Fimatetluna T | Finxteliung 4 | ‘Filter fur Parameteransicht
Kopieren Strg-C  JUPM) GIALL
Einfdgen " ional " Hur lesen
o, Letz.Sell. e
Vom Frequenzumrichier lesen ™ Lesen & Schreiber
Zum Fraquenzurmrichter schresben... (Satz " Gaandarte Weit
ed
Spalte(n] entfernen A -
Spalten anpassen
Zuweisen der Parameteransicht... = Alle
Filtes-Parsmeter .. >
L3721 TERex B AERERALADe:

130BT644.10

Allein durch Auswahl von ,Parameter andern™ wird die Anzahl der angezeigten Parameter auf 5 Parameter in diesem Beispiel verringert.

6.2.1 Filter-Parameter

So gelangen Sie zum Dialogfeld ,Filter-Parameter":

Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf die Uberschrift einer beliebigen Spalte im rechten Fenster und wéhlen Sie dann ,Filter-Parameter®.

’ Unbenannt - MCT 10 Set-up Software El
Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen Kommunikation Extras Optionen Hilfe
MEIEEER MECOBE Y
- 5 Netzwerk D Name Ei g1 e o o o Le: 4 | Wer ol
B opvt o Sorache Deotoh Ausschneiden Strg+X e
B opvi1 002 Hz/UPM Umschaltung |U/min [UPM] Kopieren StrgeC - bM] U/min [UPM]
B opvi2 003 Landereinstellungen | International Einfiigen Strg+V pal Intemational
B Ethemet 1 004 Metz-Ein Modus (Ha... |LCP Stop,LetzSoll LetzSoll.  LCP Stop,Letz.§
B, Ethernet 2 010 AHersa Satz1 Vom Frequenzumrichter lesen Satz1
B R8s 1 011 Programm Satz Aktiver Satz Zum Frequenzumrichter schreiben... tz Alktiver Satz =
B Rrsses2 012 Satz verknapfen mit | Not linked Mot linked
B SerialBus 0130 | Anzeige: Verknupfte . |{0} Sl etz 0}
B softstarter 0131 Anzeige: Verknpfte ... [{1} Spalten anpassen 1}
B usB1 013.2 Anzeige: Verkniipfte ... |{2} Zuweisen der Parameteransicht... 2}
B 4 Projekt 0133 | Anzeige: Verknipfte ... |3} B}
&~ B Forderband 001 0134 | Anzeige: Verknapfte .. |4} Filter-Parameter ... M ) -
: lle Parameter 014 Anzeige: Par.sitze/Ka... hex hex AAhex hex hex
[ [ 0- Betrieb/Display 020 Displayzeile 1.1 Drehzahl [UPM] Drehzahl [UPM] Drehzahl [UPM] Drehzahl [UPM] Drehzahl [UPM
B 8 1 Motor/Last 021 Displayzeile 1.2 Motorstrom Motorstrom Motorstrom Motorstrom Motorstrom
B () 2- Bremsfunktionen 022 Displayzeile 1.3 Leistung [KW] Leistung [KW] Leistung [KW] Leistung [KW] Leistung [KW]
[ & 3-7 Sollwert/Rampen 023 Displayzeile 2 Frequenz Frequenz Frequenz Frequenz Frequenz
- ] 4 Grenzen/Wamungen 024 Displayzile 3 Sollwert % Sollwert % Sollwert % Sollwert % Sollwert %
b W 5 Digit. Ein-/Ausgenge | 5350 | genutzer-Mena 1 1 1 1 1
B g 6 Analoge Ein-/Ausg. 0351 | Benutzer-Meni 2 2 2 b 0
B £ 777 PID Regler 0352 | Benutzer Mend n n n 2 b3l
fil- %2 8- Opt/Schnittstellen 0253 |Benutzer-Mend 2 2 2 b7 2
[ 1 12- Ethemet 0254 | Benutzer-Mend 2] 3 3 2] 3
B 4+F 13- Smart Logic 0255 | Benutzer-Mend u u u u u
B~ & 14 Sonderfunktionen 0256 | Benutzer-Mena 67 67 67 67 67
i B 15 Info/Wartung 0257 Benutzer-Meni 1551 1551 1551 1551 1551
B~ b 16- Datenanzeigen 0256 | Benutzer-Mend 0 0 0 0 0
B~ jg 18- Datenanzeigen 2 0258 | Benutzer-Mena 0 0 0 0 0
£ 30-7 Spezielle Merkmale 02510 | Benutzer-Menii 0 0 0 0 0
& Alamme 02511 | Benutzer-Menii 0 0 0 ] 0
- A+k Smart Logic 02512 | Benutzer-Mend 0 0 0 0 0
02513 Benutzer-Meni 1] [1] [1] [1] 1] .
B i \ B
Einstellen der Parameteransicht ,7 Vi

130BT528.10
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Deanfitt

MCT 10 Software

,Unhenannt-MCT 10 Set-up Software =
Datei Be n Ansicht E Optionen  Hilfe %
= =
2 = g
a
B ﬁ Netzwerk D Name Ei 1 Ei 2 Ei 3 Einstellu
: - B 001 Sprache Deutsch Deutsch Deutsch Deutsch
B o 002 Hz/UPM Umschaltung | U/min [UPM] U/min [UPM] U/min [UPM] U/min [U
B ez 003 Léndereinstellungen | International International International Internatic
B Ethemet 1 004 Netz-Ein Modus (Ha... |LCP Stop,Letz.Soll. | LCP Stop,Letz.Soll. | LCP Stop,Letz.Soll. | LCP Stop,
B Ethemet 2 010 Aktiver Satz Satzl Satzl Satzl Satzl
B Rrs8s1 011 Programm Satz Aktiver Satz Aktiver Satz Aktiver Satz Aktiver 5
B rs8s.2 012 Satz verkndpfen mit Mot linked Mot linked Mot linked Mot linke
B serialBus 0130 Anzeige: Verkniinfte . |{0} 0} o o
: E Softstarter 0131 | Filter far Parameteransicht {1} {1}
- H UsB1
H & 013.2 Attribut; Angezeigte Gruppen {2} 2
B U Projekt
! 0133 Betrieh/Din) {31 {31
£ [ Forderband 0ol © Murlesen (AR hiieb/Display
! 0134 wiMator/Last 8} {4
B Alle Parameter 014 " Lesen & Schreiben [lBremsfunktionen A AAAAAAAARex AAAAAA
. B [Q 0- Betrieb/Display 020 G W] S ollwert/Rampen 1 Drehzahl [UPM] Drehzahl
- &5 1-* Motor/Last ednderter Wert
£} 021 [wGrenzen W amungen Motorstrom Motorstr
M E 2-* Bremsfunktionen 022 o (wiDigit. Eln-J:AusgangE Leistung [kW] Leistung
B = 3-™" Sollwert/Rampen 023 [W]Analoge Ein-/Ausg Frequenz Frequenz
EH '? 4-*" Grenzen/Wamungen 024 IPID Regler Sollwert % Sollwert ©
B U0 57 Digit, Ein-/Ausgange = & Alle [wiDgt /S chniltstellen i . : :
F- % 6-™ Analoge Ein-/Ausg. 0511 20 20
B ¥71 7-" PID Regler 0252 Abbrechen a1 a1
- a 8- Opt/Schnittstellen 0353 22 22
f = 1= Hhermet 0254 | Benuizer-Meni 3 3 3 3
G del 137 Smait Logic 0255 | Benuizer-Mend 2 2 2 2
Bl 5T Sonedunktionen 0256 | Benutzer-Mend 3] 3] 6 ]
Attribut: Angezeighe Gruppen ©
i =
) i lesen ¥l Estrish/Dizplay - {
o
7 Lezen & Schreiben [ Bremsfuriktionsn = 2
. ] Sallwert/R ampen m
" Gednderter \Wert P -
Grenzen/ W amungen

r

s Alle

o]

igit. Ein-#Auzgange
naloge Ein-/Ausg.
FID Regler

[w|Opt. /5 chrittstellen

Abbrechen

6.2.2 Nur lesen

Im rechten Fenster mit Details der Parametereinstellungen kann der Benutzer den Filter ,Nur lesen™ auswdhlen, um nur die Parameter anzuzeigen, die

schreibgeschiitzt sind und vom Benutzer nicht gedndert werden konnen. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf eine beliebige Spalteniiberschrift im

rechten Fenster und wahlen Sie dann die Option ,Filter-Parameter...". Unter ,Attribut" kann der Benutzer dann ,Nur lesen™ aktivieren, und die Anzeige

zeigt nur die Parameter, die reine Anzeigeparameter sind.

6.2.3 Lesen & Schreiben

Im rechten Fenster mit Details der Parametereinstellungen kann der Benutzer den Filter ,Lesen & Schreiben™ auswahlen, um die Parameter anzuzeigen,

die fiir Lesen und Schreiben freigegeben sind und damit vom Benutzer gedndert werden kdnnen. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf eine beliebige

Spalteniberschrift im rechten Fenster und wahlen Sie dann die Option ,Filter-Parameter...". Unter ,Attribut* kann der Benutzer dann ,Lesen & Schreiben™

aktivieren, worauf die Anzeige die Parameter zeigt, die fiir Lesen und Schreiben freigegeben sind, d. h. vom Benutzer gedndert werden kénnen.

6.2.4 Geanderter Wert

Im rechten Fenster mit Details der Parametereinstellungen kann der Benutzer den Filter ,Gednderter Wert" auswahlen, um die Parameter anzuzeigen,

die in der aktuellen Sitzung vom Benutzer gedndert worden sind. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf eine beliebige Spalteniiberschrift im rechten

Fenster und wahlen Sie dann die Option ,Filter-Parameter...". Unter ,Attribut" kann der Benutzer dann ,Geédnderter Wert" aktivieren, worauf die Anzeige

die Parameter zeigt, die in der aktuellen Sitzung gedndert worden sind.
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6.2.5 Alle
Zur Anzeige aller Parameter im rechten Fenster, nachdem ein Filter angewendet wurde, der einige der Parameter ausgeblendet hat, klicken Sie mit der

rechten Maustaste auf die Uberschrift einer beliebigen Spalte im rechten Fenster und wéhlen Sie dann die Option ,Filter-Parameter...". Unter ,Attribut"
kann der Benutzer dann ,Alle" aktivieren und die Anzeige zeigt alle Parameter.

6.2.6 Angezeigte Gruppen

Zur Anzeige nur von Parametern aus einer bestimmten Parametergruppe im rechten Fenster kann der Benutzer mit der rechten Maustaste auf die
Uberschrift einer beliebigen Spalte im rechten Fenster klicken und dann die Option ,Filter-Parameter..." wéhlen. Unter ,Angezeigte Gruppen" kann der
Benutzer dann die gewiinschten Gruppen zur Anzeige aktivieren und das rechte Fenster zeigt nur diese Gruppen.

6.2.7 Spaltenauswahl

Wahlen Sie eine Spalte im rechten Fenster, indem Sie mit der linken Maustaste auf die Zelle mit der Spalteniiberschrift klicken.

6.2.8 Ordnerauswahl

Wahlen Sie einen Ordner im linken Fenster, indem Sie mit der linken Maustaste auf den Ordnernamen oder das Ordnersymbol klicken.

6.2.9 Parameteranzeige

Durch Auswahl eines Parameterordners im linken Fenster konne Sie die Parameter im rechten Fenster anzeigen, einschlieBlich ID-Code, Name und
Konfigurationsdetails.

[
B Unbenannt - MCT 10 Set-up Software (== b
Dotei Bearbeiten Ansicht Einfigen Kommunikstion Extras Optionen Hilfe ’é
SR G YRR &
[+ 1 Netzwerk D Name Ei g1 [2 g2 [2 g3 [2 g4 | Wer B
B.op-v1 200 DC-Haltestrom 50 50 50 50 50
B ooevid 201 DC-Bremsstrom 50 50 50 50 50
B .opv12 02 DC-Bremszeit 10,0 100 100 100 100
B Ethernet 1 203 DC-Bremse Ein [UPM] |0 0 0 0 0
B Ethernet 2 204 DC-BremseEin [Hz] |00 00 00 00 00
B Rsa851 210 Bremsfunktion Bremswiderstand | Bremswiderstand | Bremswiderstand | Bremswiderstand
H Raags2 71 Bremswiderstand (... |99 % 9 9 9
B serialgus 12 Bremswiderstand Lei.. |5,800 5,800 5,800 5,800 5,800
B softstarter 13 Bremswiderst. Leistu... |Deaktiviert Deaktiviert Deaktiviert Deaktiviert Deaktiviert
B usB1 715 Bremswiderstand Test | Deaktiviert Deaktiviert Deaktiviert Deaktiviert Deaktiviert
(= G Projekt 216 AC-Bremse max. Stro... | 100,0 100,0 100,0 100,0 1000
=8 E F_ﬁr_derband 001 A7 Uberspannungssteue..‘ Deaktiviert Deaktiviert Deaktiviert Deaktiviert Deaktiviert
Bl := Alle Parameter 218 BremswiderstandTes... BeiMetz-Ein BeiMetz-Ein BeiNetz-Ein BeiNetz-Ein
[t~ R 0-* Betrieb/Display 719 Over-voltage Gain | 100 100 100 100 100
[~ B 1- Motor/Last 220 Bremse &ffnen bei M... [16,00 16,00 16,00 16,00 16,00
B~ (o) 27 Bremsfunktionen n Bremse schliessen be... | 300 300 300 300 300
- &= 3-7 Sollwert/Rampen 222 Bremse schlieBen bei... [10,0 10,0 10,0 10,0 100
B~ #8 4-** Grenzen/Wamungen 3 Mech. Bremse Verzb... |00 00 00 00 00
B2 U4 5-+* Digit. Ein-/Ausgénge 224 Stopp-Verzégerung  [0,0 00 00 00 00
[+ ¥ 6 Analoge Ein-/Ausg. 225 Bremse luften Zeit 0,20 0,20 0,20 0.20 0.20
[ 1 7-7 PID Regler 226 Drehmomentsollw.  |0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
[}~ %,a 8- Opt./Schnittstellen 277 Drehmoment Rampe... |02 02 02 02 02
B 1 12-7 Ethemet 28 Verstarkungsfaktor | 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00
[~ 1=} 13- Smart Logic
[ &8 14-= Sonderfunktionen
[+ % 15-** Info/Wartung
B S 16-** Datenanzeigen
B g 18-" Datenanzeigen 2
- i= 30-" Spezielle Merkmale
2 Alarme
- 4+} Smart Logic

MG10R503 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss. 41



6 Parameterverarbeitung

6.2.10 Spalten anpassen

Deanfitt

MCT 10 Software

Der Benutzer kann die Anzeige der Spalten im rechten Fenster neu sortieren, indem er mit der rechten Maustaste auf eine beliebige Spalteniiberschrift

klickt und dann die Option ,Spalten anpassen™ auswahlt.

B Unbenannt - MCT 10 Set-up Seftware = eEE (=
Datei  Bearbeiten  Ansicht  Einfigen Kommunikation Extras  Optionen  Hiffe a
Dl e LStV E0ed s &
5 B Newerk D | Mame Einstefiuns 1 | Cimetalisnn 2 Elnctalliunn 2 | Binstetiung 4 | Werkseinstall: - =
B or-vt 0 | DC-Haltestrom 20 Ausschneiden g X | 5
B pevia 00| DC-Bremsstom 50 Kopieren StgeC ) 50
Horaz 22 | DCBremaeit 100 Biafoges Sy O 100
B Ethemer 1 203 | DC-Bremee Ein [UPM] |0 | ]
H Ethemet 2 204 | DC-Bremse Ein[Hz] |00 Vom Frequenzumsichber lesen n 00
B roassy 10 | Bremsfunktion Brermswid Zum Frequensumtichter schreiben... femswiderstand Bremswiderstar
B Rsies2 21| Bremawiderstand (0. |99 ) %
a_ SerialBus FiF] | Bremswiderstand Lei... | 5,800 Spaite(n) entfernen .300 5,800
B softstarter 13 | Bremswiderst. Leistu... | Deaktivier Spelten anpassen Caktiviert Dealativiert
o) B UsB1 5 ] Bremswiderstand Test | Deakdivier Tuwweisen der Parameteransicht... [é :llll'[MlI‘t Deaktivert
B 3 Projekt 6 | AC-Bremsemax. St |1000 | 00 100,0
= [ Forderband 0o a7 | Uberspannungssteue.., Deaktivier Filter-Parsmeter . aktnert Deaktniert
- 25 Alle Parameter B | BremswiderstandTes... [CNEIRE Beiletz-Ein Beilietz-Ein TBeiNetz-Ein BeiNetz-Ein
[ 0-** Betriety/Display 718 | Over-voltage Gain__|100 100 100 100 100
S1-7 Motor/Lost 20 | Bremse affnen bei M. | 16,00 16,00 16,00 16,00 16,00
(#) 2-* Bremsfunktionen j_ﬁ_]'g};;;;‘h};ﬁ}‘ be. | 300 300 300 300 300
= 37 Solhwest/Rampen 222 | Bremse schiieBien bei.. | 100 100 100 100 100
4 .ﬁ.?""G!’m“"W"'“”"‘}"‘ I | Mech. Bremse Verzs., |0,0 00 00 00 00
- G 5" Digit. Ein-/Ausginge ] | Stopp-Verzsgerung 0.0 o0 00 00 00
B~ G 6" Analoge Ein-/Ausg, 3 |BremseloftenZet |02 0,20 0,20 0,20 0,20
- E17-77 PID Regler 7% I Drehmamentsnihe. 000 non am non non

Das Fenster ,Spalten anpassen" wird gedffnet und hier kann der Benutzer die Reihenfolge der Felder in der Anzeige @ndern, indem ein Feld markiert und

dann ,Nach Oben", ,Nach Unten" oder ,Entfernen" gewahlt wird.

1:Spal‘ten anpassen

‘erfligbare Spalten:

Die Spalten in dieser Reihenfalge
anhzeigen:

Hinzufiigen -» I 1D
Mame

<-Ertfernen |

Einstellung 1
Einstellung 2

0K I
Abbrechen !

Einstelung 3

Werk zeingtellung
Einheit

Nach Oben Mach Unten

130BT530.10

Entfernte Spalten werden weiterhin im Speicher gespeichert und kdnnen durch Markieren des entsprechenden Feldnamens und Auswahl von Hinzufiigen

wieder im rechten Fenster angezeigt werden.
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Spalten anpassen

Yerflighare Spalten: [ie Spalten in diezer Reihenfolge
anzeiger:

Einstglung 4 Hirzufiigen -+ | |1 5
FEE |

Eingtellung 1 _—I

Einstellung 2 Abbrechen

Einztellung 3

Wherk zeinztelung
Einkeit

|

130BT481.10

6.2.11 Lese-/Schreibparameter

Die meisten Parameter sind Lese-/Schreibparameter, d. h. sie kénnen vom Benutzer konfiguriert werden. Uber die Filter-Funktion kénnen Sie Parameter
anzeigen lassen, die Lese-/Schreibparameter sind.

6.2.12 Nur-Lese-Parameter

Einige Parameter sind schreibgeschiitzt, d. h. sie dienen nur zur Anzeige von Daten und kénnen nicht vom Benutzer konfiguriert werden. Uber die Filter-
Funktion kdnnen Sie Parameter anzeigen lassen, die Nur-Lese-Parameter sind.

6.2.13 Werkseinstellungen

Die Werkseinstellungen kdnnen angezeigt werden, indem der Parameterordner im linken Fenster markiert wird. Daraufhin werden die Parameterdetails
im rechten Fenster angezeigt. Die Werkseinstellungen werden in den Spalten der Einstellungen angezeigt, sofern ein Benutzer die Parameterkonfiguration
nicht geandert hat. Wenn die Parameterkonfiguration seit der Lieferung des Frequenzumrichters gedndert worden ist, werden die Werkseinstellungen in
der Spalte ,Werkseinstellung" angezeigt.
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6.2.14 Arrayparameter - MCT 10

MCT 10 Software

Parameter, die Daten in Form eines Arrays enthalten, werden als Matrix im rechten Fenster angezeigt. Dabei werden die Zeilen der Matrix als ID.1, ID.

2 usw. gekennzeichnet. In der nachstehenden Ansicht werden die Arrayparameter 9-15 und 9-16 z. B. (iber mehrere Eintrdge im rechten Fenster als
915.1, 915.2, 915.3 sowie 916.1, 916.2, 916.3 angezeigt.

‘ Unbenannt - MCT 10 Set-up Software

Datei Bearbeiten Ansicht Einfiigen Kommunikation

Extras Optionen  Hilfe

D S| ? B i
B @ Netzwerk D Name E E E E |\rn:| =
B op-v1 0250 Benutzer-Mena 1 1 1 1 1
B oevii 025.1 Benutzer-Menii 20 20 20 20 20
B opvi2 0252 Benutzer-Mena a 1 1 1 il
B Ethenet 1 025.3 Benutzer-Meni 2 2 2 2 2
B, Ethemet 2 025.4 Benutzer-Menil 23 23 23 23 pE]
B Rsa85.1 0255 Benutzer-Menii 24 24 24 24 2
. Rssgs 2 0256 Benutzer-Mena 67 67 67 67 67
B, serialgus 0257 | Benutzer-Mena 1551 1551 1551 1551 1551
i B, Softstarter 0258 Benutzer-Meni 0 0 0 0 0
B use1 0259 |Benutzer-Mend 0 0 0 0 0
- B Projekt 02510 | Benutzer-Men 0 0 0 0 0
B~ gl Forderband 001 02511 | Benutzer-Mend 0 0 0 0 0
=] Alle Parameter 02512 | Benutzer-Menii 0 0 0 0 0 3
[ [ 0-* Betrieb/Display 02513 | Benutzer-Mend 0 0 ] 0 0
B 8 17 Motor/Last 02514 | Benutzer-Mena 0 0 0 0 0
S - i':?ims:f‘;‘”ﬂ"e" 02515 | Benutzer-Mena 0 0 [ 0 0
&= 3-~ Sollwert/Rampen —
e : : : s
B ' 57 Digit. Ein-/Ausginge 0518 |Benutzer Men 0 0 0 0 0 I
S % j':;';:sge‘ Ein-/Ausg. 02519 | Benutzer Mend 0 0 0 0 L
] 7 egler = 7
AT Opmien || B end 0 . ; 0 b
B 3= 12- Ethernet 02522 | Benutzer-Meni 0 0 [ 0 0
Ft- 4+F 13- Smart Logic 02523 | Benutzer-Mena 0 0 [ 0 0
S %fi:'::fz”‘f\;’f“rt"“‘U”E" 02524 | Benutzer-Menii 0 0 0 0 0
-** Info/Wartung - i
e ; ; 8 :
F- Jgb 18- Datenanzeigen 2 03527 [ Benumer-Men [] ] 0 0 0
Bt 1= 307 Spezielle Merkmale 02528 | Benutzer-Menii 0 0 [] 0 0
A Alamme 02529 | Benutzer-Mena 0 0 0 0 0
- d+} Smart Logic 02530 | Benutzer-Meni 0 0 [ 0 0

130BT531.10

6.3 Sonderparameter

6.3.1 Parametersitze bearbeiten

Der Benutzer kann Parametersdtze andern, indem er neue Werte manuell in die Zellen im rechten Fenster eingibt.

Alternativ kdnnen die Parametersatze durch Importieren von Werten von einem aktiven Frequenzumrichter Uber die Funktion ,Von Frequenzumrichter

lesen™ gedndert werden.
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6.4 Parameter bearbeiten

Parameter werden in den gleichen Gruppen organisiert, die im LCP des Frequenzumrichters zu finden sind. Ein Parameter kann einfach durch Doppelklicken
auf den gewiinschten Parametereintrag gedndert werden. Eine hellgrau schattierte Zelle bedeutet, dass sie schreibgeschiitzt ist und nicht geandert werden

kann.

B Unbenannt - MCT 10 Set-up Software =l o
Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen Kommunikation Extras Optionen Hilfe \g
DS &% > ? B i 2
B D Name Ei 1 Ei 2 Ei 3 Ei 4 | i - |2
2 2 2 2 wwer —
001 Sprache Deutsch Deutsch Deutsch Deutsch Deutsch (3
002 Hz/UPM Umnschaltung | U/min [UPM] U/min [UPM] U/min [UPM] U/min [UPM] U/min [UPM]
003 Landereinstellungen | International International International International International
B Ethemet 1 004 Netz-Ein Modus (Ha... |LCP Stop,LetzSoll. | LCP Stop,LetzSoll. | LCP StopLetz.Soll. | LCP Stop,LetzSoll. | LCP Stap,LetzS
H Ethemet 2 010 ‘Aktiver Satz Satzl Satz1 Satz1 Satz1 Satz1
H ress 1 011 Programm Satz Aktiver Satz Aktiver Satz Aktiver Satz Aktiver Satz Aktiver Satz
B RS’A_BS—Z 012 Satz verkniipfen mit | Not linked Mot linked Mot linked Mot linked Mot linked
B SerialBus 0130 | Anzeige: Verknipfte ... |{0} o o o o
B Softstarter 0131 | Anzeige: Verknapfte ... |1} i} i} i} i}
B use1 0132 | Anzeige: Verknapfte .. {2} 12 12 12 12
[ G Projekt 0133 Anzeige: Verknipfte ... {3} £l £l £l £l
- |l Forderband 001 0134 | Anzeige: Verknapfte ... |4} m i “ “
=] 014 Anzeige: Par.satze/Ka... hex hex hex hex hex
- [ 0- Betrieb/Display 020 Displayzsile 1.1 Drehzahl [UPM] Drehzahl [UPM] Drehzahl [UPM] Drehzahl [UPM] Drehzahl [UPM
B+ 8 17 Motor/Last 021 Displayzeile 1.2 Motorstrom Motorstrom Motorstrom Motorstrom Motorstrom
[ (® 2-7 Bremsfunktionen 022 Displayzsile 1.3 Leistung [kKW] Leistung [kKW] Leistung [kKW] Leistung [kKW] Leistung [kKW]
B = 3 Sollwert/Rampen 023 Displayzeile 2 Frequenz Frequenz Frequenz Frequenz Frequenz
- ¢ 4 Grenzen/Wamungen 024 Displayzsile 3 Sollwert % Sollwert % Sollwert % Sollwert % Sollwert %
fil+ ' 5 Digit, Ein-/Ausgange 0250 | Benutzer-Menii 1 1 1 1 1
B 35 6-* Analoge Ein-/Ausg. 0251 | Benutzer-Mena b b b b b
- 2 7+ PID Regler 0252 | Benutzer-Mena n n n n n
[ %g 87 Opt./Schnittstellen 0253 | Benutzer-Mendi 2 2 2 2 2
[ 12- Ethernet 0254 Benutzer-Meni B B B B B
g ‘: ﬁ z;ﬂnﬂd";'-fzi‘;mm 0255 | Benutzer-Mend u 2 2 2 2
= 025.6 Benutzer-Meni 67 67 67 67 67
- B 157 Info/Wartung 0257 Benutzer-Meni 1551 1551 1551 1551 1551
[ 3ieh 16-* Datenanzeigen 0258 | Benutzer-Mend 0 0 0 0 0
B S 18- Datenanzeigen 2 0259 | Benutzer-Mena 0 0 0 0 0
Bl 1= 30-"7 Spezielle Merkmale 02510 | Benutzer-Mend 0 0 0 0 0
i Alarme 02511 | Benutzer-Mena 0 0 0 0 0
s} Smart | naic P - B - - - - -
Die Einstellungen eines Parameters werden bei ihrer Eingabe auf den
richtigen Wert tiberpriift. Wenn ein Parameter auf einen ungiiltigen Wert Parameter bearbeiten =]

eingestellt ist, zeigt die MCT 10 Software einen Fehler an. Parameter 100: Regelverfahren

kdnnen in zwei unterschiedlichen Betriebsarten bearbeitet werden, tiber Wl

Dialogfenster oder (iber die direkte Bearbeitung der Parameterliste. Bei R
Speed clozed lo

op 7
der Bearbeitung uber Dialogfenster 6ffnet MCT 10 ein Fenster, das die Process 4
" Torgue open loop
Verwendung der Parameter erklart. ‘wiobble i
wéerkseinztellung: e

Beschreibung

Deefiniert, welches Regelverfahren bei Fem- -
Betrieb angewendet werden zoll. Die
Auzwahimdglichkeiten werden durch

K.ombination mit Par. 1-071 eingeschrankt.

ak Abbrechen

130BT647.10

6.4.1 Direkte Bearbeitung der Parameterliste

Bei direkter Bearbeitung der Parameterliste zeigt MCT 10 nur die Einstellungsoptionen an, die fiir einen Parameter zur Verfligung stehen. Dies funktioniert
schneller, wird jedoch nur fiir erfahrene Benutzer empfohlen, da fiir jede mdgliche Einstellung keine detaillierte Beschreibung angezeigt wird.
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6.4.2 Bearbeitung iiber Dialogfenster

Wenn Sie die Details der Parameter wahrend der Bearbeitung sehen mdchten, verwenden Sie die Bearbeitung tiber Dialogfenster. Optionen, Bereiche
und Funktionen von Parametern werden angezeigt, wahrend Sie die Parameter bearbeiten. Sie verwenden automatisch die Bearbeitung tiber Dialog-
fenster, wenn Sie die Option ,Direkte Bearbeitung der Parameterliste™ deaktivieren.

6.5 Vergleich von Parametern

Parametereinstellungen kénnen mit den Parametereinstellungen in einem

anderen Frequenzumrichter verglichen werden. Vergleiche kdnnen ent- B Unbenannt - MCT 10 Set-up Software

weder mit einem weiteren Frequenzumrichter im Projekt oder mit einem Datei Bearbeiten Ansicht Einfugen Kommunikation Edras  Opt
Online-Frequenzumrichter durchgefiihrt werden. Die Vergleichsfunktion DM & 2| &% L |

ist ein wichtiges Hilfsmittel, das tiberpriift, ob Einstellungen im Frequen- E = NEZ"E;:;H

zumrichter gedndert worden sind, oder das priift, ob zwei oder mehr Fre- ...... E Profibus DPvL_1 Freq
quenzumrichter die gleichen Einstellungen haben. Die Vergleichsfunktion g Eig;—;

wird aktiviert, indem der gewiinschte Frequenzumrichter markiert und E 5\5.-ia|a_._.5

unter ,Extras" die Option ,Vergleichen™ gewahlt wird. =8 1
MNeu 3
Ausgewdhlte(n} Ordner drucken..,

Andere Parametersatznamen

- E Férderby

Vom Frequenzumrichter lesen

Zum Frequenzumrichter schreiben

Vergleichen

Ausschneiden
Kopieren
Einfagen
Laschen
Umbenennen
Motordatenbank

Eigenschaften

T
130BT532.10

Im Fenster, das gedffnet wird, muss der Benutzer einen Frequenzumrichter fiir den Vergleich auswahlen. Dies kann ein Online-Frequenzumrichter aus
dem Netzwerk oder ein Frequenzumrichter im Offline-Ordner (Projekt-Ordner) sein.

Das Ergebnis eines Vergleichs kann in einer ASCII-Textdatei zur Dokumentation oder zum anschlieBenden Import in eine Kalkulationstabelle gespeichert
werden.

Es kdnnen alle Parametersatze oder ein Parametersatz mit einem anderen verglichen werden. Das Ergebnis eines Vergleichs kdnnte wie folgt aussehen:
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Frequenzumrichter far Vergleich auswahlen [+E3m]
ﬁ Metzwerk,
(= @ Projekt
- Farderband 001
Farderband 002
[Quelparametersatz Zielparameterzatz
Einztellung 1 'Einstellung 1
Einstellung 2 Einstellung 2
Einztellung 3 Einstellung 3
Einstellung 4 [ |Enstelung 4

Alle Parann Alle Faram

¥ Frogramme wergleic
Yergleichen | Abbrechen
130BT533.10
Vergleichsergebniss
Infa zum ersten Frequenzumnchter - 1 Info zum zweiten Frequenzumrichter
Frequenzurrichtername:Forderband 001 Freguenzurrichtername:Forderband 002
Adresge: 1 Adresge: 1
Treibername: RS485_1 Treibername: BS485_1
Frequenzumrichter-Serie: FC-302 Frequenzumrichter-Serie: FC-302
Frequenzuririchter-Typ: 3.70KW 20002400 Frequenzurnrichter-Typ: 3.70KW 20002400
S ersion: 05,55 S ersion: 05,55
Option & Mo Option Option A Mo Option
Option B: Mo Option Option B: Mo Option
Option CO: Ma O ption Option CO: Ma Option
Option C1: Ma O ption Option C1: Ma Option
Parameter ]
D | Name 1. Parameter... 1 2. Parametersa. .. ] 1. Wert 1 2, Wert
ooz Hz /UPM Umschaltung 1 1 Umin [UPM] Hz
301 Soll-fIstwerteinheit 1 1 Ufmin [UPM] Hz
303 Max. Sollwert 1 1 1,500,000 50,000
553 Klemme 22 Max. Soll-/Is... 1 1 1,500,000 50,000
558 Klemme 33 Max. Soll-fIs... 1 i 1,500,000 50,000
615 Klemme 53 Skal, Max.-5... 1 1 1,500,000 50,000
625 Klemme 54 Skal, Max.-5... 1 1 1,500,000 50,000
— Freguenzurrichter aktualisieren — ‘
< ; Zweiter =z
% Erster Frequenzumrichber {3 e Speichern Abbrechen ‘

130BT648.10
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Deanfitt

6.6 Lesen der Frequenzumrichterdatenbank

MCT 10 Software

Falls die MCT 10 Datenbankinformationen nicht aktuell sind, z. B. wenn ein Frequenzumrichter im Netzwerk eingefiihrt wird, der neuer als die Software-

Version ist, kann sie entweder durch Download aus dem Internet oder, wenn dies nicht mdglich ist, durch Lesen aus dem Frequenzumrichter aktualisiert

werden.

Wenn die MCT 10 Datenbank fiir einen Frequenzumrichter nicht auf dem neuesten Stand ist, wird das Frequenzumrichtersymbol mit einem roten Strich

gezeigt und die Zellen unter Datenbank-Information zeigen den Text ,Nicht unterstiitzt" wie abgebildet:

B Unbenannt - MCT 10 Set-up Software
Datei Bearbeiten Ansicht Einflgen Kemmunikation  Extres  Optionen  Hilfe
0@ BE S LTS TV BT+
= M ”E:';::tmel Iré cemalices 2um Arrieb Dralenbark Infaimaticn
l-E- Prafibus DPvL 1 Frequancumiicheersans  [FC-302 |Micht unbersiiitzt
E Zi;_i Frequercumichietye |1 1010w |Michi unbarstiitzt
1 Serisifus Spanrung  [200V-2407 [Hich unterstiiz
- B usel Swinndversion 0552 [Hicht wesbarshitat
& F":JCHE' Option & J01 12 MCAT2T EtherN et AP |Micht unbershitzt
OptionB 00,00 No Dplion |Hicht unbsrstitzt
Dpicn CO {0000 Ho Dphon |Nicht umbershitzt
Ophon L1 §00.00 Mo Dplion |Hicke unberztiitzl
Tencode  [FCB02PTKITIEIMH NGNS |
Frequenzurechteradresse
Bug Hame  JUISE 1
Fagon |
130BT649.10

Aktualisieren Sie die Datenbank durch Heraufladen der DLL-Datei wie folgt:

Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Frequenzumrichtersymbol und wahlen Sie ,Lesen der Antriebsinformation".

48
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BB Unbenannt - MCT 10 Set-up Software (===
Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen Kommunikation Extras  Optionen  Hilfe
D= 4 BB S B
= Netzwerk -
& H Ethemet Information zum Antrieb Datenbank Information
" B Profibus DRV 1 Frequenzurichterserie  [FC-302 [Nicht urterstiitzt
B rsies 1 Frequenzurrichtertyn 110K\ [Nicht unterstiitzt
H Rs4352
H serisiBus Sparrung  [2004-2404 [Nicht unterstiitzt
= B usB1 SW-Grundversion 5 52 [Nicht unterstiitzt
- Projeit Sl , DI12MCATZ] EtheMeatIP [Hicht unterstiizt
Lesen der Antriebs-Information 0.00 No Option [Micht unterstiitzt
0,00 Mo O pti Nicht unterstiitzt
Vom Frequenzumrichter le SEEE T
0.00 Nao Option [Nicht urterstitzt
H TGS 000 AN BTG ODIK | L
Vergleichen =
Zuweisen der
Lse1
Motordatenbank
130BT718.10

Die folgende Meldung wird angezeigt. Zum Lesen vom Frequenzumrichter wahlen Sie ,Ja" und das Lesen aus dem Frequenzumrichter beginnt.

MICT 10 Set-up Software £

Das Lesen vom Antrieb dauert einige Zeit, Machten Sie trotzdem
! fortfahren?

Ja | Mein

130BT651.10

Wenn das Lesen vom Frequenzumrichter beendet ist, hat das Frequenzumrichtersymbol keinen roten Querstrich mehr und die Datenbank-Information
im rechten Fenster zeigt identische Einstellungen zu Information zum Antrieb.

Zusétzlich werden die Parametereinstellungen in GroBbuchstaben angezeigt.
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[ = R -
B Unbenannt - MCT 10 Set-up Software

Dricken Sie F1 fur Hilfe

Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen Kemmunikation Extras  Opticnen Hilfe
Ded 2RSS e B ORI 4S8
= R Netzwerk D Name Einstellung 1 Einstellung 2 Einstellung 3 Einstellung 4 Einheit
i B Ethemet 001 Sprache Englizh English English English
B Profibus DR 1 002 Hz/UPM Umschaltung | U/min [UPM] [ U/min [UPM] Urin [UPM] Ufmin [UPM]
B rates 003 Léndereinstellungen | International International International International
. rses 2 004 Metz-Ein Modus (Ha... [LCP Stop,Letz.Soll. LCP Stop, Letz.5oll. LCP Stop, Letz.5oll. LCP Stop,Letz.5oll.
B, serizlBus 10 Aktiver Satz Satz1 |Satz 1 Satz1 Satzl
B use1 011 Programm Satz Satzl |satz1 Satz1 Satz1
B B 1 FC-302 L10KW 200v-240V 012 | Satzverknopfen mit | Not linked Mot linked Nt linked Mot linked
0130 | Anzeige: Vermupfte .. |{0) o @ @}
- R Betrieh/Display 0131 | Anzeige: Verknupfte .. |{1} i} i} i}
- &5 Motor/Last 0132 | Anzeige: Verknupfte .. {2} 2! 2 2}
[ - eBemsiunkliones 0133 | Anzeige: Verknupfte ... [{3} B @l G
[ 2 Sollwert/Rampen 0134 | Anzeige Verknuptte . |{4} th ) 4}
#- %§ Grenzen/Wamungen 014 | Anzeige Parsate/Ka. | AAAAALAAhex | AAAAAL AAhex AABAAL Adhex AAAAAI Adhex
G- 48 Digit Ein-/Ausgange 020 | Displayzeile 1.1 Drehzahl [UPM] Drehzahl [UPL] Drehzahi [UPK] Drehzahl [UP]
[ g Analege Ein-/Ausg. 021 | Displayzeile 1.2 Moterstrom Meterstrom Meterstrom Meterstrom
@ 1 PID Regler 022 Displayzeile1.3 Leistung [kW] Leistung [k.\"J] Leistung [k\".'] Leistung [k‘.“.']
& T2 Opt/Schnittstellen 023 | Disployzeile 2 Frequenz Frequenz Frequenz Frequenz
# Hherbet 024 | Displayzeile3 Sollwert % | Sollwert % Sollwert % Sollwert %
fipe  detenast Lok 0250 | Benutzer-Meni 1 1 1 1
- &8 Sonderfunktionen 0251 | Benutzer-Mena 20 20 20 20
- B Info/Wartung 0252 | Benutzer-Menii 2 a pil 2
[ U8 Datenanzeigen 0253 | Benutzer-Mena 2 22 22 2
[~ M DataReadout= 2 0254 | Benutzer-Mend 3 3 3 3
B O 0255 | Benutzer-Menu 24 24 24 A
2 Alarme 0255 | Benutzer-Menii &7 |67 67 &7
| A Bt Lol 0257 | Benutzer-Menii 1551 1551 1551 1551
- O Projekt 0258 | Benutzer-Meno i 0 0 0
0258 | Benutzer-Menil 0 0 0 0
T Ty — a " " "

130BT652.10

Die GroBbuchstaben geben Daten an, die direkt aus dem Frequenzumrichter gelesen worden sind. Kopieren Sie den Frequenzumrichter aus dem Netzwerk-

Ordner und fiigen Sie ihn in den Projekt-Ordner ein, um die Daten zu speichern.

ACHTUNG!

auf die anderen Sétze Ubertragen:

Wenn die Daten in GroBbuchstaben angezeigt werden, wird eine Anderung von Parametereinstellungen in einem Satz nicht automatisch

Um sicherzustellen, dass Anderungen bei Einstellungen zu allen Satzen iibertragen werden, filhren Sie als letzten Schritt der Aktualisierung von Parame-

tereinstellungen ,Zum Frequenzumrichter schreiben™ und dann ,Vom Frequenzumrichter lesen™ aus.

—
‘ Unbenannt - MCT 10 Set-up Software
Datei Bearbeiten Ansicht Einfligen Kommunikation Extras  Optionen  Hilfe
D BB & % N OB &8
=- B uss1 . : * | Name Einstellung 1 Einstellung 2 Einstellung 2 Einstellung 4 Einheit | Werkseinstellung | *
0 B FC-302 110K 200-240 001 |Sprache 7 TR S
H i el 002 | Hz/UPM Umschaltung | U/min [UPM] [uem] U/min [UPM]
- ] Betrieb/Display 082 |Landersinstellungen | Intemational Kopicren R Intemational
[ 48 Motor/Last 004 | NetzEin Modus (Ha.. |LCP Stop,Letz Einfugen g:V Jop Letz Soll LCP Stop, LetzSoll
[ S memdinitonsn 010 | Aktiver Satz Setz1 Satzl
o o SR ol = Vem Frequenzumrichter lesen e
- %8 Grenzen/Warnungen 012 | Satzverknupfenmit | Not finked Zum Frequenzumrichter schreiben... = Mot finked
i 8 Digie Ein-/Ausgange | | Vo130 | Anceige Verknapite . |10 Zuweisen der Parameteransicht... L
- 5 Analoge Ein-/Ausg, 0131 | Anzeige: Verknipfte .. [{1} iy
[ £7] PID Regler 0132 | Anzeige: Verknupfte .. |{2} 2 2 2 2
[+~ 1,3 Opt./Schnittstellen 0133 | Anzeige: Verknupfte .. | (3] (&l (el (& €]
- 3= Ethemet = (0134 [Anzeige: Verknupfte .. |{4} @ ) ) i}
[ 4o S Logic 014 | Anzeige: Par.satze/Ka.. | AAAAALAARex AAAAA] ARhex AAAAA] ARhex AAAAA Alhex AAAAAAAAheX
Bl ‘22 Sonderunktiorier) 020 Displayzeile 1.1 Drehzahl [UPM] Drehzahl [UPM] Drehzahl [UPM] Drehzahl [UPI] Drehzahl [UPR]
- B Info/Wartung 021 |Displayzeile 1.2 Motorstram Motorstrom Motorstram Moterstrem Motorstrom
[~ Datenanzeigen 022 | Displayzeile 13 Leistung [kW¥] Leistung [kW¥] Leistung [kW¥] Leistung [K¥] Leistung [kW]
[ i Data Readouts 2 023 Displayzeile 2 Frequenz Frequenz Frequenz Frequenz Frequenz
£ A 024 |Displayzeile3 Sollwert % Sollwert % Sollwert % Sollwert % Sollwert %
+ & Alarme 0250 | Benutzer-Menu 1 1 1 1 1
- 1+k Smart Logic 0251 |Benutzer-Menu 20 20 20 20 20
5 O Projekt 0252 |Berutzer-Menu pil pil a a a
S~ @ L FC-302 L10KW 200Y-240V 0253 | Benutzer-Menu 2 2 2 2 2
B fle Parameter 0254 | Benutzer-Menu 3 3 3 pE] 23
R Betrieb/ Display 0255 | Benutzer-Menu 24 24 24 4 u
& Motor/Last 0256 | Benutzer-Menu 67 &7 &7 57 &7
(8) Bremsfunktionen 0257 | Benutzer-Meni 1551 1551 1551 1551 1551
= SotweriFampen 0755 | Benutzer-Menu 0 0 0 0 a
5§ Grenzen/Wamungen 0258 | Benutzer-Menu 0 0 0 [ 0
U0 Digit. Ein-/Ausgange Al CECE T ey v n n n n n =
Werte vom Frequenzumiichter lesen [ 4
130BT653.10
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Die Anderungen der Einstellung werden dann in alle Sétze {ibertragen und in allen Sitzen angezeigt.

B Unbenannt - MCT 10 Set-up Software (== Es
Datei Bearbeiten Ansicht Einfagen Kemmunikation Extras Optionen  Hilfe
DEH| | & | | &
£~ B use1 o Name Einstellung 1 Einstellung 2 Einstellung 3 Einstellung 4 | Einheit | Werkseinstellung |
B Rl 1 FC-302 110K 200v-2404 00l |Sprache D Deutsch Deutsch Deutsch Deutsch e
=] efarimetes 002 Hz/UPM Umschaltung | U/min [UPM] U/min [UPM] U/min [UPM] U/mnin [UPM] U/min [UPM]
R Betrieb/Display 003 Lindereinstellungen | International Internaticnal International Intemnaticnal International
8 Motor/Last 7 floos Netz-Ein Modus (Ha... [LCP Stop,Letz.Sell.  LCP Stop,LetzSoll. | LCP Stop,Letz.Soll. | LCP Stop,Letz.Soll. LCP Stop, Letz.Soll.
[ Dremfoniidnes 010 | Aktiver Satz Satz1 Satz1 Satzl Satz1 Satel
2= solhvrert{Rampen 011 | Programm Satz Satz 1 Satz1 Satz1 Satz 1 Aktiver Satz
;E Crepoepamungen 012 | Satz verknupfen mit | Mot linked Mot linked Not linkedl Mot linked Not linked
o DAL Ea fhusgaige 0130 | Anzeige: Verknupfte ... |{0} 0} {0} 0} {0}
A Analoge b Ay, 0131 | Anzeige: Verknupfte ... |{1} i} i} i} i}
2 PID Regler 0132 | Anzeige Verknuptie .. [{2} @ @2 @ @2
a Opt/Schnittstellen 033 | Anzeige Verknupfie .. |{3) & [E)} el &
P, £ (0134 |Anzeige Verknupfte .. |4} ) “) " “}
44 Sman Loaic 014 | Anzeige: Par.sdtze/Ka... | AMAAAL AAhex AAAAAIAAhex AAAANI AAhex AANAALAAEX AAAAAAAAhex
22 Sonderfunkticnen 020 Displayzeile 1.1 Drehzahl [UPM] Drehzzhl [UPM] Drehzahl [UPM] Drehzahl [UPM] Drehzahl [UPM]
% I[;‘fn-‘ "‘\"m“_m o1 Displayzeile 1.2 Moterstrom Meterstrorm Motorstrom Meterstrom Motorstrom
;? e 0 Displayzeile 1.3 Leistung [kW Leistung [kW] Leistung [kW] Leistung [kW] Leistung [kWW]
1& Paia Readogee2 023 Displayzeile 2 Frequenz Frequenz Frequenz Frequenz Frequenz
=:SpecalEeatiiles 024 | Displayzeile 3 Sollwert % Sellwert % Sollwert % Sellwert % Sollwert %
i, Alasime 0250 | Benutzer-Meni i 1 1 1 1
A+k Smart Lagic 0251 | Benutzer-heni 20 20 0 F 20
B G Projekt 0252 | Benutzer-hena a pil il 1 1
- [ 1 FC-302 Lakw 200v-240¥ 0253 | Benutzer-Menii 2 2 7 2 7
i it 0254 | Benutzer-Meno 2] EE] 2] 2] 1
R Betriek/Display 0255 | Benutzer-Menu I ] M u M
& Metor/Last 0156 | Benutzer-Meni 67 67 &7 67 &7
B e it 0257 | Benutzer-Meni 1551 1551 1551 1551 1551
i SolhuertKampen 0258 | Benutzer-Meni 0 0 0 0 0
#§ Grenzen/Warnungen 02598 | Benutzer-Menu 0 0 1] 0 a
i ' Digit. Ein-/Ausgange Adl EETT I e a " n " a ai
Dricken Sie F1 far Hilfe i
130BT654.10
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MCT 10 Software quenzumrichter

7 Lesen/Schreiben zwischen MCT 10 und Frequenzumrichter

7.1 Lesen und Schreiben von Parametern

Parametereinstellungen kdnnen von einem online angeschlossenen Frequenzumrichter gelesen oder zu ihm geschrieben werden. Es gibt viele Optionen
zum Lesen aus Parametern oder Schreiben zu Parametern.

Ein einzelner Satzwert kann gelesen/geschrieben werden.

Alle vier Sétze eines Parameters kdnnen gelesen/geschrieben werden.

Eine Gruppe von Parametern kann gelesen/geschrieben werden usw.

Der Benutzer fiihrt das Lesen oder Schreiben durch, indem er die zu lesenden/schreibenden Werte auswahlt und dann aus dem Kontextmentii die Option
Vom Frequenzumrichter lesen oder Zum Frequenzumrichter schreiben auswahlt.

Auswahlmdglichkeiten sind:
3 Ein einzelner Parameter im rechten Fenster
3 Alle Parameter im linken Fenster
. Eine Gruppe von Parametern im linken Fenster, z. B. die Gruppe Belastung und Motor 7

Die Funktionen ,Vom Frequenzumrichter lesen® und ,,Zum Frequenzumrichter schreiben™ gelten dann fiir die gesamte Auswahl.

7.2 Einstellungen fiir Lesen/Schreiben

Durch Klicken auf ,Optionen® in der Hauptmendileiste erhalten Sie Zugriff auf eine Reihe von Funktionen:

- R Betrieb/Display
H- &8 Motor/Last

[ (® Bremsfunktionen
B & Sollwert/Rampen

Regionale Einstellungen...
MCO 305 Einstellungen..,
Projekt Einstellungen...

..Unbeninm-MCTI‘U Set-up Software [olE =
Dstei Bearbeiten Ansicht Einfigen Kommunikation Extras Hilfe
DEE P& - e @i Einstellungen fir Lesen aus Frequenzumrichter..
El m Netzwerk Orelner Einstellungen far Schreiben in Frequenzumrichter...
- B Ethemet m =
E- Profibus DPvI_1 Fehlertoleranz Kommunikation...
a P'S'ISS-{ v Direkte Bearbeitung der Parameterliste
E :::‘:55'; Projektzugriff Fehlerspeicher
=] @ Import Einstellungen...
B- E otk Sprache auswahlen...
= Alle Parameter

130BT535.10
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7.2.1 Einstellungen fiir Lesen aus Frequenzumrichter

Wabhlen Sie die gewiinschten Optionen zum Lesen aus einem aktiven Frequenzumrichter. Diese werden dann fiir alle Lesevorgénge aus Frequenzum-

richtern ibernommen.

Einstellungen firs Lesen vom Frequenzurmri...

Lese-Option
-

Datenzatze
(" Mur sichtbare DatensStze

= Alle Parametersatze
K.ompatibilitatzfehler

I Alle Fehler ignorieren

lanoriere Fehler innerhalb der gleichen
Hauptversion

[v Speichern der Einstellungen

Ok | Abbrechen

130BT655.10

Werkseinstellung mit einlesen
Bei Auswahl dieser Option werden die Werkseinstellungen beim Lesen der Daten aus dem Frequenzumrichter eingeschlossen. Die Werkseinstellung ist
nicht immer Standard, sondern kann geandert werden, daher kann dies eine niitzliche Option sein, wenn Sie die aktuellen Standardwerte priifen miissen.

Parametersatze
Wabhlen Sie, ob nur sichtbare Datensatze oder alle Parametersatze gelesen werden sollen.

Kompatibilitatsfehler

Wenn die Feldgerdtesoftware mit der MCT 10 Version des Gerats nicht genau identisch ist, kdnnen Sie hier angeben, welches Kompatibilitatsniveau
akzeptabel ist. Sie kdnnen Alle Fehler ignorieren wahlen, um alle Kompatibilitétsfehler zu ignorieren.

Wenn dies unannehmbar weit gefasst ist, kdnnen Sie Ignoriere Fehler innerhalb der gleichen Hauptversion wahlen, um die akzeptablen Kompatibilitats-
fehler auf die zu beschranken, die in einer Hauptsoftwareversion auftreten. Geringfiigige Versionsunterschiede wie v3.1 gegeniiber v3.4 werden ignoriert,

bedeutende Versionsunterschiede wie v3.1 gegenuber v4.1 werden jedoch nicht akzeptiert.

Speichern der Einstellungen
Die Auswahl dieser Option aktiviert die obigen Einstellungen bei allen Lesevorgdngen aus Frequenzumrichtern.
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7.2.2 Einstellungen fiir Schreiben zum Frequenzumrichter

Wahlen Sie die gewiinschten Optionen zum Schreiben zu einem aktiven Frequenzumrichter. Diese werden dann fiir alle Schreibvorgange zum Frequen-

zumrichtern ibernommen.

Einstellungen fars Schreiben zum Frequenz...

Schreiboption

7 Mur geanderte Parameter schreiben

& Alle Parameter schreiben
Datenszatze

" Mur sichtbare D atensatze

(* Alle Parametersatze

k.ompatibilit atzfehler

[ Alle Fehler ignaorieren

Ignariere Fehler innerhalb der gleichen 7
H auptwerzion

[v Speichem der Einstellungen

] 4 | Abbrechen

130BT656.10

7.2.3 Fehlertoleranz Kommunikation

Hier kénnen Sie die Anzahl von Kommunikationsfehlern angeben, die to-

leriert werden kénnen, bevor die Verbindung abgebrochen wird. Der Kemmunikationsfehler [=3s]
Standardwert fiir die Anzahl von Fehlern ist 0 oder 1. In der Praxis ist dies EihlETtieia
in der Regel eine zu niedrige Fehlertoleranz fiir eine reibungslose Kom-

munikation, d. h. die Verbindung wird standig getrennt. &nzahl von Fehlem (100

Unter normalen Betriebsbedingungen sollte die Anzahl von Fehlern auf 3
0k | abbrechen |

eingestellt werden, um eine einigermaBen reibungslose Kommunikation

zu erreichen. Unter Betriebsbedingungen, bei denen der Anteil an elekt- 130BT657.10

rischem Rauschen hoch ist oder der Installationsstandard gering ist, sollte

die Anzahl von Fehlern auf 5 eingestellt werden.
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7.3 Anschlusseigenschaften

MCT 10 Software

Zum Lesen oder Schreiben zwischen On- und Offline-Frequenzumrichtern miissen die Anschlusseigenschaften im Offline-Projekt richtig konfiguriert sein.
Wenn der Feldbus auf einen Feldbus verweist, der im Netzwerkverzeichnis nicht verfligbar ist, kann MCT 10 den Online-Frequenzumrichter nicht identi-

fizieren.

Der Feldbus kann durch Klicken mit der rechten Maustaste auf das Offline-Projekt und Wahlen von ,Eigenschaften™ neu konfiguriert werden.

B Unbenannt - MCT 10 Set-up Software
Datei Bearbeiten Ansicht Einfagen Kommunikation Edras O
Dl * B &% TR B D
= Hl Netzwerkc
. - Boraa
B Ethemet Fr
B Rs4351
i L. BRs4ss2
] B Projekt
B Em— L[ ~
B- i3 Meu »
& Ausgewshite(n) Ordner drucken... Eigenschaften des Frequenzumrichters |
Andere Parametersatznamen Mare
i i | A 3 [T |
Vem Frequenzumrichter lesen L L R Softwareersion: [05 54
Zum Frequenzumrichter schreiben Anishsauswahl - Seannung. |200-240 =
Vesieren Serie: [FL-302 =i 0 Tneeretores Eosta e —
LeistungsaroBe: [11060/ Region: [Inteimational (50Hz]
5 e L =
Antieh konvertieren... = Obirer ey
3 Option & [(EATZT EtherileldP - Feldbus; [R5485.1 -
Ausschneiden e
Kopieren Let Option B: nio Dption Gk
Wiainung falls Adresse beld
; Optian C0 | 1o Dption, v ?
Leschen Option C1: | o Option -
Umbenennen
)
e Motordatenbank =
Eigenschaten ——> Asbrechen
TTT

130BT733.10

Uber das Dialogfeld ,Eigenschaften des Frequenzumrichters" kdnnen die Feldbusse, die zum Netzwerkverzeichnis hinzugefiigt werden, im Feldbus-Drop-

down konfiguriert werden.

7.4 Vom Frequenzumrichter lesen

Werte kdnnen aus einem aktiven Frequenzumrichter gelesen werden, indem mit der rechten Maustaste auf der gewilinschten Auswahl geklickt (in diesem

Beispiel die Uberschrift einer Parameterspalte im rechten Fenster) und dann ,Von Frequenzumrichter lesen™ gewahlt wird.

B Unbenannt - MCT 10 Set-up Software =3 Eon |
Date: Bearbeiten Ansicht Einfugen Kommunikation Edras Optionen  Hilfe
D@zE BREGNR-EMIVY B0 TS
B B Netwerk D |Name i 1 2 Einsteflung 3 Ei 1 | Einheit | =
B Ethernet oL Sprache Deutsch Deutsch Deutsch Deutsch Deutsch
B Profibus DPv1_1 002 Hz/UPM Umnschaltung | U/min [UPM] Uimin [UPM] Ufmin [UPM] U/min [UPM] Wmin [UPM]
B rast D03 | Landereinstellungen | Intemational International International Intematicnal Intematicnal
R 004 | Metz-Ein Modus (Ha.. |LCP StopletzScll. | LCP StopletzSoll.  LCP StopletzSoll.  LCP StopletzSoll. | LCP StopLetzSoll.
B senielBus 010 | Aktiver Satz Satz1 Satz1 Satz1 Sazl Satz1
[ & Projekt i1 Programm Satz e = Satz Abtiver Satz
B~ [ Forderband 001 012 | Satzvernapfenmit | Not finked il e Not linked
= lle Parameter 0130 ‘.‘;_‘m'g& ,':Erlnupftt - |m Kopieren Strg+C 10}
#i- R Betrich/Display 0131 | Anzeige Verknaphte .. |[1} Einfiiger {1
- &8 Motor/Last 0132 | Anzeige Verknophte .. |[2} (¢)}
[ (®) Bremsfunkticnen 0133 Anzeige: Verknughte .. |3} Vom Frequenzumnichter lesen 13}
B aliwert/Rampen 0134 | Anzeige: Verknupfte ... |[8} Zum Frequenzumrichter schreiben... {4}
iz Im T i Wamungen 014 Anzeige: Parsétre/Ka... | AAAAAAAARex = = = hex AAALAAALDex
B o Digh Ein-/Ausginge 020 Displayzeile 1.1 Drehzshl [UPM] gumenerot Pofanietuapal [UPK] Drehzshl [UPM]
130BT536.10

Nach Auswahl des Befehls ,Vom Frequenzumrichter lesen® greift die Software auf das Online-Gerat zu

und das Fenster zur Frequenzumrichterpriifung

wird gedffnet. Es zeigt die Kompatibilitét der Eigenschaften des Frequenzumrichters des Offline-Projekts (bei dem die Eigenschaften auf Datenbankin-

formationen basieren) mit dem Online-Gerét, d. h. dem angeschlossenen Frequenzumrichter, wie im folgenden Beispiel:
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M7 Lesen/Schreiben

zwischen MCT 10 und Fre-

Fehler bei der Versionsprifung

Frequenzumrichterserie
Frequenzurnrichtertyp
Geratetyp
SWw-Grundversion
Option A

Option B

Option CO

Option C1

Projekt

B

Netzwerk

I38W-4BDV

I2DDV-24DV

I MCAT01 Profibuz DPA

. Yolle Kompatibilitat, alle Parameter werden geschrieben.
I- Teil-Kompatibilitat, einige Parameter werden Ubergangen.

. Keine Kompatibilitat, einzelne Gruppen werden Ubergangen.

IDD.DD Mo Option

Weiter

Abbrachen

130BT537.11

Die Farbcodes geben das Kompatibilitdtsniveau zwischen dem theoretischen Projekt-Frequenzumrichter und dem tatsachlich angeschlossenen Frequen-

zumrichter fir jede Eigenschaft an.

Im Dialogfenster ,Antrieb priifen" kdnnen Sie eine von drei Optionen auswahlen: Abbrechen, Fortsetzen oder Verbundenen Antrieb aktualisieren.
Abbrechenunterbricht das Lesen aus dem Frequenzumrichter, wenn das Kompatibilitatsniveau zwischen Projekt-Frequenzumrichter und angeschlossenem

Frequenzumrichter unakzeptabel niedrig ist.

Fortsetzen aktiviert den Lesevorgang aus dem Frequenzumrichter, um die Eigenschaften des angeschlossenen Frequenzumrichters zu zeigen.
Verbundenen Antrieb aktualisieren aktiviert den Lesevorgang aus dem Frequenzumrichter, I6scht die Daten im Projekt-Frequenzumrichter und ersetzt sie

mit den Daten aus dem angeschlossenen Frequenzumrichter.

ACHTUNG!

tionen beibehalten mochten, sollten Sie Fortsetzen wahlen.

Durch Auswahl von Aktualisierung des angeschlossenen Frequenzumrichters werden alle im Projekt-Frequenzumrichter gespeicherten
Informationen geléscht und dann beim Lesevorgang ersetzt. Wenn Sie die fiir den Projekt-Frequenzumrichter eingegebenen Informa-

Wenn der Lesevogang abgeschlossen ist, zeigt das Display Details zu den Antriebsinformationen und Datenbankinformationen.

MG10R503 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss.

quenzumrichter

7

57



7 Lesen/Schreiben zwischen MCT 10 und Fre-
quenzumrichter

Deanfitt
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Infarmation zum Antrieb

D atenbark Information

| Frequenzumrichtersene !FC-3I32 JFC-302

| Leistungzgrobe [10Kw J10Kw

| Spannung  [00-240 J200n-240

| Sw-Grundversion  [15.52 jo5.52

| Option A [01.72 MCA121 Etheiet/IP [T 72 MEATZT Etheret/P

| Dption B 00,00 No Option |00.00 Ma Optian

| Dption £0 00,00 Mo Option |00.00 Ma Optian

I Option C1 ’DD. 00 Mo Option IDD.DD Mo Option

| Typencode iFC-302P1 K1T2E 20H T GrodaxSed IFC-3D2F"| KT 2E20H1BGrusaxSed

Frequenzumnchteradresse

]

Bus MName

5N

Region

II ntermational [BOHz)

130BT658.10
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7.5 Zum Frequenzumrichter schreiben

Werte kdnnen zu einem aktiven Frequenzumrichter geschrieben werden, indem mit der rechten Maustaste auf die Uberschrift einer Parameterspalte im
rechten Fenster geklickt und dann ,,Zum Frequenzumrichter schreiben™ gewahlt wird.

H Unbenannt - !U'[.CTIID:'S\et-up Software
Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen Kemmunikation Extras  Optionen Hilfe
= I 2 B OO S
& @ Metzwerk D Name Einstellung 1 Einstellung 2 Einstellung 3 Einstellung ¢
. Ethemet 001 Sprache Deutsch Deutsch Deutsch Deutsch
H. Profibus DPu1 1 002 | Hz/UPM Umschaltung | Usmin [UPM] | Ufmin [UPM] | Ufmin [UPM] | Ufmin [UPM
H R85 003 Landereinstellungen | Internaticnal International Internaticnal International
B, Rs4832 004 | Netz-Ein Modus (Ha.. |LCP Stop,LetzSoll. | LCP Stop,LetzSoll. | LCP StopLetzSoll. | LCP Stop,Let
o E 32:‘19“5 010 | Aktiver Satz Satz1 |satz1 [satz1 |satz1
i 011 Programm Satz A er Satz
- B L FC-302 L10KW 200v-240¥ 012 Satzg‘.rerknLipfen mit | Mot linked Asschnsiden AL
- G Projekt 0130 | Anzeige: Verknupfte .. |{0} Kopieren Strg+C
=58 E F_o'Elerhand 001 0131 Anzeige: Verknapfte .. [{1} Einfiigen Strg+V
Alle Parameter 0132 | Anzeige: Verknupfte .. |{2}
[ Betrieb/Display 0133 Anzeige: Verknupfte .. |{3} Vom Frequenzumrichter lesen
& Motor/Last 0134 | Anzeige: Verknapfte .. |{4} Zum Frequenzumrichter schreiben...
{®) Bremsfunktionen 014 | Anceige: Pansitze/Ka.., | AMAAAAAAKe = : 1
= Sollwert/Rampen 020 | Displayzeileld Dichzabi[UeM] | ool NeetrrRarmine Rtk P
;? E.re.r?zle—h_:"f‘:"frnurjg&n 021 Displayzeile 1.2 Motorstrom Motorstrom Motorstrom Motorstrom
130BT538.10

Der Zugriff auf die Optionen ,Vom Frequenzumrichter lesen" und ,,Zum Frequenzumrichter schreiben™ ist ebenfalls Giber ,Kommunikation™ im Hauptmeni

maglich.

B Unbenannt - MCT 10 Set-up Software
Datei Beerbeiten Ansicht Einfugen Extras  Optionen Hilfe
D& HE B @ &% 5can/Refresh ]
E- [ Netzwerk instellung 1 Einstellung 2 Ein
B Ethemet eutsch Deutsch Dei
a it ENE.) o min [UPM] U/min [UPM] ulr
a2 RS"“ES—]‘ draitac st ifobiol hternational International Inte
g ff’*_-‘fB-L Vossi Prequerixiniichiter Jesei CP Stop,LetzSoll,  LCP Step,LetzSoll.  LCI
: SenalBus F
i 1 um Frequenzumrichter schreiben = Sat%l Ak
g st ZumF hiter schreib et o "
= dtiver Satz Aldiver Sz A
H E L FC-302 L10KW 200v-240V 012 Satz verknupfen mit | Mot linked Mot linked [N
= @ P“:JE;‘ 0130 | Anzeige: Verknupfte ... |(0} @ ()
=] H f;'ffﬁe”d'm 0131 | Anzeige: Verknapfte ... |(1) {1 1
= =A epmme‘_”_ 0132 | Anzeige: Verknapfte ... |{2) {2} {2}
@3- [ Betrieb/Display 0133 | Anzeige: Verknupfte .. |(3) 3} 3
& ﬁl‘nJotor;Lai: 0134 | Anzeige: Verknupfte ... [{4) {4} 4}
- - rEmetin nneEn -— - - - - ws lassssssss = sassasass=as - -
130BT539.10
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7.6 Ansichten

MCT 10 Software

Die MCT 10 Software kann Uber Ansichtsfilter konfiguriert werden, um Parameter auf besondere Weise anzuzeigen oder Parameter von Interesse anzu-

zeigen. Dies ist eine wichtige Hilfe, wenn der Uberblick {iber den Frequenzumrichter behalten werden soll, ohne sich durch nicht relevante Parameter

verwirren zu lassen.

Jede Einstellung kann ausgeblendet werden, indem sie entfernt wird. Hierzu wird mit der rechten Maustaste auf die Uberschrift der Einstellungsspalte in

der Parameteransicht geklickt und dann die Option ,Spalte(n) entfernen® gewahlt. Anderungen an der entfernten Einstellung werden weiterhin in der

MCT 10 Software gespeichert und kénnen erneut durch Auswahl von ,Spalten anpassen™ aus dem Kontextmend, das wie vorstehend geoffnet wird,

angezeigt werden.

Durch Hinzufiigen oder Entfernen von Spalten kann der Benutzer entscheiden, welche Informationen er ansehen méchte.

Die aktuelle Ansicht kann ebenfalls auf das komplette Projekt oder nur auf den Ordner angewendet werden. Hiermit kann der Benutzer seine Ansichts-

einstellung schnell fiir Teile des Projekts oder das gesamte Projekt andern.

Eine weitere flexible Option zur Einstellung der Anzeige ist die Verwendung der Filter-Funktion.

Allein durch Auswahl von ,Parameter &ndern" wird die Anzahl der angezeigten Parameter in diesem Beispiel auf 5 reduziert.

7.7 Suche

Bevor Sie mit dem Arbeiten im Netzwerk-Modus beginnen, fiihren Sie eine Suche im Netzwerk durch, um alle aktiven Frequenzumrichter im Netzwerk zu

finden.

7.7.1 Suchkonfiguration

Sie kdnnen Ihre bevorzugten Sucheinstellungen eingeben, indem Sie mit

der rechten Maustaste auf ,Seriell* klicken und dann , Treiber konfigurie- =5 Metwork, §
T 3
ren" auswahlen. a
S
Das folgende Konfigurationsfenster wird gedffnet:
SerialCom Configuration il
—Scan Range —Read
Ok I
i I]g Character Tirmeout (ms) Im
Cancel |
SyncFos Timeout (m3) |5[|[|
—Port
|COM1 LI Slawve Timeout (mS) I2gg
—Baud Rate 5
—Write é
|BEDD LI Pause Time (mS) |1EI a
=
—
=
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7.7.2 Netzwerk durchsuchen

Es gibt drei Moglichkeiten, um das Netzwerk zu durchsuchen:
1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Symbol ,Seriell* im linken Fenster und wahlen Sie dann ,Netzwerk durchsuchen".
2. Wahlen Sie unter ,Kommunikation® in der Hauptmeniileiste die Option ,Netzwerk durchsuchen".

3. Wabhlen Sie das Symbol ,Netzwerk durchsuchen™ in der Symbolleiste:

—
w
5
IDSHE| s Ba&% [evl@cesy 3
. (93]
Scan MNetwork icon -
ot
Das Fenster ,Nach Frequenzumrichtern suchen®™ wird gedffnet und zeigt den Status der Suche an:
Mach Frequenzumrichtern suchen . .,
 Statuz
Scanning bus for active dives..
1 drive(s] responded to scan. 7
|dentifying drive(s)..
0% _1DDX
0%
Stapp |
130BT496.10
7.8 Abfrage
Im Netzwerk-Modus ruft die MCT 10 Software die Parameter im rechten
Fenster automatisch ab, um ihren Status sténdig zu aktualisieren und D d| BB &% [2 | BLD® B %
damit den Live-Betrieb widerzuspiegeln. Stop Polling icon i

Wenn Sie jedoch den Abruf stoppen wollen, um z. B. einen bestimmten
Augenblick zu speichern und zu analysieren, gibt es dazu zwei Optionen:

1. Wabhlen Sie unter ,Kommunikation" in der Meniileiste die Option
L+Abruf stoppen"

2. Wahlen Sie ,Abruf stoppen™ aus der Symbolleiste

Sie kdnnen den Abruf auf zwei Weisen fortsetzen:
D H| % BR[SE] 5%

e |E L6 B
Resume Polling icon

0T'T99190€T

1. Wabhlen Sie unter ,Kommunikation" in der Hauptmeniileiste die

Option ,Abruf weiterfiihren"

2. Wahlen Sie ,Abruf weiterfiihren" aus der Symbolleiste:
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8 Daten speichern

8.1 Netzwerk- und Projekt-Ordner

Es ist wichtig, den Unterschied zwischen den Ordnern Netzwerk und Projekt im linken Fenster zu beachten.

Uber den Netzwerk-Ordner greift der Benutzer auf tatsichliche Geréte zu, die im Feld arbeiten. Hier kann der Benutzer die tatsachlichen Frequenzumrichter
genau so konfigurieren, als ob er sie am LCP Bedienteil des Gerédts konfiguriert. Konfigurationsanderungen, die im Netzwerk-Ordner vorgenommen
werden, werden daher nur im tatsachlichen Gerat im Feld gespeichert. Der Netzwerk-Ordner enthalt Online-Daten.

Der Projekt-Ordner enthdlt die Daten, die auf der Festplatte des Benutzers gespeichert sind. Der Projekt-Ordner enthalt daher Offline-Daten.

ACHTUNG!
Anderungen, die im Netzwerk-Ordner vorgenommen werden, werden nicht automatisch im Projekt-Ordner gespeichert. Der Benutzer
muss daher Anderungen aktiv auf seiner Festplatte speichern.

8.2 Andern der Konfiguration eines Geriits im Feld

Zum Andern der Einstellungen fiir ein Feldgerat éffnet der Benutzer den Netzwerk-Ordner und wéhlt das entsprechende Gerét aus. Das Konfigurations-
fenster wird gedffnet und zeigt, wo der Benutzer den Adressbereich einstellt, nach Frequenzumrichtern sucht und das Gerét findet, das er sucht.

Der Benutzer kann den Abruf stoppen, indem er das Stopp-Symbol in der Symbolleiste wahit und dann Anderungen an Einstellungen direkt in den
Einstellungsspalten im rechten Fenster vornimmt.

Zu diesem Zeitpunkt werden die Anderungen online im Feldgerét implementiert, werden jedoch nicht an anderer Stelle gespeichert.

8.3 So werden Daten gespeichert

8.3.1 Speichern von Anderungen auf einer Festplatte

Zum Speichern von Online-Anderungen auf einer Festplatte wihlen Sie das entsprechende Gerét im ,Netzwerk®-Ordner aus. Klicken Sie mit der rechten
Maustaste auf das Gerat und wahlen Sie Kopieren.

Wahlen Sie den Projekt-Ordner, klicken Sie mit der rechten Maustaste und wahlen Sie Einfiigen.

Wahlen Sie dann Datejaus der Hauptmeniileiste und wahlen Sie Speichern unter.

Der Benutzer kann dann die Geratedatei unter dem gewiinschten Titel in einem Verzeichnis auf seiner Festplatte speichern.

8.3.2 Speichern eines Projekts

Speichern Sie ein Projekt, indem Sie Dateiaus dem Hauptmeni wahlen und danach Speichern. Oder wahlen Sie das Symbol Speichernin der Symbolleiste,
das dritte Symbol von links.

8.3.3 Archivieren/Entarchivieren

Projekte, die Verkniipfungen zu anderen Dokumenten enthalten, kénnen nicht nur die Frequenzumrichter, sondern auch verkniipfte Dateien speichern.
Durch Auswahl der Archivfunktion erstellt der MCT 10 eine Datei, die alle Frequenzumrichter und die verkniipften Dateien enthalt, mit der Dateiendung
*.ssa. Wenn diese Datei an andere Computer gesendet wird, erhalt der Benutzer eine Kopie der verkniipften Dateien auf seinem Computer.
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9.1 SyncPos-Verarbeitung

Die Serie VLT 5000 und VLT 5000 FLUX enthdlt eine SyncPos-Anwendungsoption, die aus einer Leiterkarte mit Prozessor besteht. Das vorliegende
Handbuch beschreibt die SyncPos-Funktionalitét nicht im Detail. Ausfiihrlichere Informationen finden Sie im gesonderten SyncPos-Programmhandbuch.

Die MCT 10 Software kann SyncPos-Dateien direkt andern, aus ihnen lesen und in sie schreiben. SyncPos-Dateien werden in den MCT 10 Dateien
gespeichert und miissen daher nicht gesondert behandelt werden.

Wenn bei einem VLT 5000 eine SyncPos-Position installiert ist, zeigt die MCT 10 bei Auswahl des Frequenzumrichters zwei Symbole: ein Ordnersymbol
,Alle Parameter" und ein getrenntes Symbol fiir die SyncPos-Option. Eine Reihe von Parametern aus der Parametergruppe 7 ist unter ,Alle Parameter"
eingeschlossen. Die Parameter der Gruppe 7 gelten fiir SyncPos.

ACHTUNG!
MCT 10 unterstiitzt SyncPos-Anwendungsoptionen Version 1.xx und 2.xx nicht. Der SyncPos-Ordner steht wegen fehlender Funktio-
nalitdt in diesen ersten Versionen zur Verfiigung.

9.2 Programm- und Konfigurationsdateien

Wahlen Sie das SyncPos-Symbol und zwei weitere Ordner werden angezeigt. Das SyncPos-Programm besteht aus zwei Hauptteilen: Konfigurationsdatei
(*.cnf) und Programmdatei(en) (*.m). Eine Konfigurationsdatei besteht aus einer Reihe von SyncPos-Parametern, die programmiert werden kénnen. MCT
10 kann SyncPos-Konfigurationsdateien importieren oder exportieren. Wenn keine Konfigurationsdatei existiert, kann sie eingerichtet werden.

9.2.1 Programme

Programme k&nnen in den MCT 10 Projekt-Ordner eingefiigt werden. Wenn ein neues SyncPos-Programm ausgewahlt =
wird, wird ein unbenanntes Programm in den SyncPos-Ordner eingefiigt. Das Programm kann genau wie im autonomen =
SyncPos-Programm bearbeitet, geschrieben und exportiert werden. Wenn ein SyncPos-Programm bereits existiert, kann a
es in das MCT 10 Projekt importiert werden. — S

°c— =~

9.2.2 Konfiguration

Wiéhlen Sie das Symbol ,Konfiguration®, um die verfiigbare Konfigurationsdatei fiir den Frequenzumrichter im rechten
Fenster anzuzeigen. Wahlen Sie das Symbol fiir den entsprechenden Frequenzumrichter im rechten Fenster, um einen
neuen Editor (Cam Editor) zu 6ffnen, der dazu dient, die SyncPos-Einstellungen zu @ndern. Eine genaue Beschreibung
der Verwendung des Editors wird im gesonderten SyncPos-Handbuch behandelt.

TT°EPSL90€T

Sobald die gewiinschten Einstellungen vorgenommen sind, kénnen Sie entweder Kompilieren (unter ,Einstellungen™ im Hauptmenii) oder Programm
beenden (unter ,Datei* im Hauptmeni).

Bei Auswahl von ,Programm beenden® wird das Fenster ,SyncPos-Anwendung geschlossen®™ gedffnet, das zwei Optionen zum Speichern und Beenden
enthdlt, zusammen mit einer Erkldrung. Wahlen Sie Lesen oder Schreiben. Ein Bestatigungsfenster zum Schreiben (oder Lesen) fiir SyncPos wird gedffnet,
das zwei Optionen zum Speichern der SyncPos-Karte enthélt. Markieren Sie die gewiinschte Option und wéhlen Sie Ja oder Nein. Bei Auswahl von Ja
werden die Informationen zum Frequenzumrichter geschrieben.

Wenn ,Zum Frequenzumrichter schreiben® im Stammordner eines Frequenzumrichters ausgewahlt ist, schreibt MCT 10 die SyncPos-Dateien ebenfalls in
die SyncPos-Optionen. Wenn diese Funktion aufgerufen wird, warnt MCT 10 den Benutzer vor einem unbeabsichtigten Stopp der SyncPos-Karte.

MG10R503 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss. 65



9 SyncPos M MCT 10 Software

9.2.3 Importieren und Exportieren einer Konfigurationsdatei

Zum Importieren einer an anderer Stelle, wie einem anderen Projekt, gespeicherten Konfigurationsdatei zur SyncPos-Karte klicken Sie mit der linken

Maustaste auf die Konfigurationsdatei, die wie nachstehend abgebildet im rechten Fenster angezeigt wird.

, Unbenannt - MCT 10 Set-up Software
Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen MCO0305 Kommunikation Extras Optionen Hilfe

130BT508.11

D& W ETEN ? B o
rl ateiname rofe

=] Netzwerk Datei GroB
B op-v1 r:18; VLT 5001 380V-500' 1ke
B Ethernet 1 Bearbeiten
E SerialBus = =
B, Softstarter mportieren L\\)
B use1 Exportieren

= & Projekt Arrays bearbeiten

- 2 8; VLT 5001 380v-500V

E Alle Parameter Kopieren

£, Alarme Einfligen
= o3 SyncPos

g- Kenfiguration
@ Programme

Umbenennen

Ein Fenster wird gedffnet, in dem Sie eine Konfigurationsdatei zum Import in IThr Computerverzeichnis wahlen kdnnen.

HAposs—Datei wiahlen =5 | =
= H Lfi
Suchenin: | ; DE j L] i ' 91
'_
- o0
= MName Typ Q
';-';‘ k f CMNF-Datei =
Zuletzt besuchte L|marker.cn —= e?
Orte || slavesync.cnf CMNF-Datei
! || stempel.cnf CMNF-Datei
Desktop
'
B
¥
Micha
Computer
[ ] 1 k
==
Metzwerk Dateiname: |n'|arker j Offne

Dateityp: |S‘,'nc Pos-Dateien (*.cnf) ﬂ Abbrechen
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Wahlen Sie die gewiinschte Datei, klicken Sie auf ,Offnen" und die Datei wird in den Ordner Konfiguration" importiert.

B Unbenannt - MCT 10 Set-up Software =
Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen MCO305 Kommunikation Extras Optionen Hilfe §§
~u T o= Ly ] n
D M| EYENES ? B i 2
o
B H Netzwerk Dateiname | Grife el
- B Dp-vi Ie18; VLT 5001 380V-500 1 KR
. E Ethernet_1 Bearbeiten
. E SerialBus . =
- B Softstarter mportieren L\\y,
H use1 Exportieren
E| &R Projekt Arrays bearbeiten

= 2 & VLT 5001 380V-500V
Alle Parameter

. A Alarme Einflgen
R SyncPos

£ Kenfiguration
@ Programme

Kopieren

Umbenennen

Der Export von Konfigurationsdateien erfolgt auf gleiche Weise.

9.2.4 Konfigurationsdatei bearbeiten und speichern

Zum Anzeigen und Bearbeiten des Inhalts der Konfigurationsdatei wahlen Sie sie aus. Daraufhin wird der Konfigurationseditor gedffnet.

Nachdem die Bearbeitung abgeschlossen ist, schlieBen Sie die SyncPos-Anwendung und das folgende Fenster wird gedffnet:

Anderungen schreiben/verwerfen

$Program has changed. What would you like to do?

Furibe bo drive | WVernwerfen Abbrechen
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Wahlen Sie zum Speichern Threr Anderungen die Option ,Lesen" oder ,Schreiben", um Anderungen im MCT 10 Projekt oder im Frequenzumrichter zu
speichern. Der Lese- oder Schreibvorgang kann einige Zeit in Anspruch nehmen.
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9.2.5 Importieren und Exportieren von Programmen

Klicken Sie zum Importieren eines Programms zur SyncPos-Karte mit der linken Maustaste auf ein Programm, das wie nachstehend abgebildet im rechten

Fenster angezeigt wird.

H Unbenannt - MCT 10 Set-up Software o
Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen MCO305 Kommunikation Extras Optionen Hilfe r3
DSH| 20| &[% -EmEeY I e 2
Iﬂ ﬁ Metzwerk Dateiname PrugrammnummerJ Auto Start %
. B opwvi "Wprehg-s 0 Nein -
Meues Programm
Importiere Programm L\,
= 2 8 VLT 5001 380V-500V
i = Alle Parameter
e A Alarme
Bl . SyncPos
- B Konfiguration
@ Programme
Es wird ein Fenster gedffnet, in dem Sie das gewiinschte Programm zum Importieren in das Computerverzeichnis finden kdnnen.
H Aposs-Datei wihlen (3] :
= : <
Suchen in: | | DE j o] cF B R
-
L= MName Typ (=)
=g Drehg-5 Aposs Fil =
&=l Drehg- oss File
Zuletzt besuchte - g P .
Orte Fahrtst Aposs File
marker Aposs File
! slavesync Aposs File
Desktop sternpel Aposs File
i
-1 et
1[5
Micha
Computer
A« ] T r
-z
Netzwerlc Dateiname: |s|a\re5ync ﬂ Cffnen
Dateityp: |S‘_.'ncPDs-Dateien (*.m) j Abbrechen

Wahlen Sie das gewiinschte Programm, klicken Sie auf ,Offnen" und das Programm wird in den Ordner ,Programme" importiert. Der Import ist jetzt
abgeschlossen.
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9.2.6 Autostart

Wenn mehr als ein Programm im Ordner ,Programme™ gespeichert ist, kdnnen Sie ein Programm so einstellen, dass es automatisch startet, wenn das

Gerat eingeschaltet ist.

Wahlen Sie im rechten Fenster das Programm, das automatisch starten soll und klicken Sie dann mit der rechten Maustaste, um die Option ,Autostart-
kennung setzen™ auszuwahlen. Das ausgewahlte Programm wird daher mit Ja in der Autostart-Spalte angezeigt.

B8 Unbenannt - MCT 10 Set-up Software o
Datei Bearbeiten Ansicht Einfagen MCO305 Kommunikation Extras Optionen  Hilfe 3
o = - e ©
DEH| s R2R[&S] % 2N BOOR N ¥ 5
=} #3 Netzwerk Dateiname | Programmnummer [ Auto Start [ Quelle 8
B opvi Wprehg-s 0 Nein Ia
B Ethemnet 1 Lppp— Nein Ja
B seriale Neues Programm
B SerialBus
B softstarter Importiere Programm
B use1
L & Pt Exportiere Programm
=8 VLT 5001 380V-500V AT
= Alle Parameter «
opieren
2 Alarme )
4. % SyncPos Einfiigen
B Kenfiguration L8schen
1l
& EEgpamme Umbenennen
Ausfihren
AutoStart-Kennung setzen [,
Programmnummer einstellen
Lesche Quellcode
Programmdatei bearbeiten
Abbruch
Fortsetzen
Losche Autostart
Lesche alle Programme
9.2.7 Quellcode
Siehe SyncPos-Handbuch.
9.2.8 Quellcode bearbeiten
Doppelklicken Sie auf das Programmsymbol im rechten Fenster, um den Quellcode anzuzeigen und zu bearbeiten.
- =1oix
A =10l
[ 5 File Ede Controler Testrun (s 470 Settngs Windows Heb == x|
C] _”Ili‘|ﬂ| o [ = ?l '.-.|
b+ Test. program tor testing cscoder connection +f =
= =]
/% Emcoder smst be commected.
Loml this program and run the motor forwar in local sde
{paraneter 902 = Local).
It the wl'lﬂl\ 18 l‘DlI'.lllg FMIT‘I'H tha encoder conmsction 18 ok,
It the position is counting negative, & and B track of the encoder
ar the btwn mobtor phases must bo swapped. b
"
f* Start of program =§
HOTUR (OFF 7% Motor coast &/
start : 2
E
| IPRINT “Position: " .anos /b pead actral vogition &/ _l:l a
4 » =
B

Eine Reihe von Bearbeitungsfunktionen sind mdglich, die im Detail im SyncPos-Handbuch beschrieben werden.
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9.2.9 Speichern und Programm beenden

MCT 10 Software

Wenn Sie Ihre Arbeit nach dem Bearbeiten speichern wollen, wahlen Sie unter ,Datei* in der Meniileiste die Option ,Speichern®. Dies speichert die

Anderungen in der Programmdatei, die aus dem MCT 10 Projekt gedffnet wurde.

Wahlen Sie zum Verlassen von SyncPos im Menii ,Datei" in der Menlileiste die Option ,Programm beenden":

* st

K1

feeed = MACT 100 Set=uaps Sollware

=io x|
LI

Fh
E !FI- Edk ' Controler Tesrun Car-idior Settngs  Windows Heb
= JiE

EEKE

Clase Im for testing escoder connection *f
Shve
Caus B jst be commected.
_— pran and run the motor forwar in local sode
Prink = Local).
Print setup n iz counting positive the encoder commection i= ok.

n is cownting negative, h amd B track of the emcodex
or phases must be swappoed.

/% Start of program =/
BOTOR (FF /% Molor coast &f
start

PROINT "Position: °.anas J* read .u:tlva.l wosition &/

1+]

For

130BT666.10

Wie beim Bearbeiten einer Konfigurationsdatei wird das Dialogfeld ,SyncPos-Anwendung geschlossen™ gedffnet und Sie sollten die Option ,Lesen" oder

»Schreiben" gemaB der Anweisung im Dialogfeld auswéhlen.

ACHTUNG!

Wenn sich Programme auf der SyncPos-Karte befinden, werden sie ohne weitere Warnung geldscht.

Lonhirrn Synopos Wrike .

11 map be necossa by sbop the Syncpos card. and e Spcoos progams mymdiuﬂdﬁlbu

meeanit=n widh Bre ones o heve m o propect. Thie may bsbe sepma mrules. Do pou mend b

conlinge?
[w [eerEering Pogams o Does Beioe Wnlng

T

X

TT'9¥S190€T
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9.3 SyncPos Vom Frequenzumrichter lesen

Lesen Sie alle Parameter und SyncPos-Dateien aus einem Frequenzumrichter in einem Schritt zu einem Projekt, indem Sie ,Vom Frequenzumrichter lesen®
auswahlen. Wahlen Sie das Stammverzeichnis und klicken Sie mit der rechten Maustaste, um die Option ,Vom Frequenzumrichter lesen™ zu wahlen:

IR Unbenannt - MCT 10 Set-up Seftware

Datei Bewbeiten Ansicht Einfugen Kommurikation Exres Optionen  Hilfe =
2 -, - IE-ar Y - n
DR G mMEY D SOT N« & =
3
= i Metzwerk @
B e Infoumation zum Anirich Distenbiank Inlvamation -
@ tthemet 1 Finuanahimimen | LT 5000 Standard
B senaius Fisquinnucteatn | =]
H Settetarter =
B st Sparng [ 307 5007
= o Projels Swhnndesiion | A
= & AT i | =
& Mar Ausgewdhie(n) Grdner drucken... premdmgscpton | oo Symeron
= W omc  Ander Pametersstzamen
&

] Vom Frequenzumrichter lesen
Tum Feegquercumnchben ichesben E°

Vergleichen
e e
ButName  [SorgBuy

i Flageon  [irbeerastaml [55]
Kapeen 3

¥ weehcesenng [
Loschen
Umbenennen
Motardatenbank
Eugenschatten e Synchearirienng! an mi dem Ariish

ACHTUNG!

Verwenden Sie diese Funktion mit Vorsicht. Dateien im Projekt kdnnen permanent verloren gehen. Die folgende Warnmeldung wird
angezeigt und erklart, dass Dateien mit gleichem Namen permanent liberschrieben werden:

+MCT 10 Set-up Software i =
Do you really wank to replace the syncpos programs in your project with the ones read from the drive(s)? This may
take several minutes, IF necessary, any running Syncpos programs will be stopped, .‘3
(=)}
B
Yes Mo | §
[~ 2

Wenn Sie ,,Ja" auswdhlen, beginnt das Lesen aus dem Frequenzumrichter und Konfigurationsdateien und Programme aus dem Frequenzumrichter werden
im Projekt gespeichert.
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9.4 SyncPos Zum Frequenzumrichter schreiben

MCT 10 Software

Schreiben Sie alle Parameter und SyncPos-Dateien aus einem Projekt in einem Schritt in einen Frequenzumrichter, indem Sie ,,Zum Frequenzumrichter

schreiben™ auswahlen. Wahlen Sie das Stammverzeichnis und klicken Sie mit der rechten Maustaste, um die Option ,,Zum Frequenzumrichter schreiben®

zu wahlen:

, Unbenannt - MCT 10 Set-up Software

Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen Kommunikation Extras Optionen  Hilfe

b d &2

?

= % Metzwerk

H op-wv1

B Ethemnet 1
E SerialBus
E Softstarter

Vergleichen

Ausgewidhlte(n) Ordner drucken...

Frequenzumrichterserie
Frequenzurmrichtertyp
Spannung
Swi-Grundversion

urik ationsoption

wendungsoption

Andere Parametersatznamen

Vom Frequenzurmrichter lesen

Zum Frequenzumrichter schreiben I"\’

urnrichteradresse

Zuweisen der Parameteransicht

Ausschneiden
Kopieren

Einfligen

Laschen

Umbenennen

Motordatenbank

Eigenschaften

Bus Name
Region

iynchronisierung

Information zum Antrish

[ratenbank. Information

[WLT 5000 Standard

[5001

[380-500v

2.9x

|.gine

1

|5 erialBus

|\ntemational [50Hz)

| s Syric-pes

der Synchronisierung/-en mit dem &ntrisb

130BT668.10

ACHTUNG!

Verwenden Sie diese Funktion mit Vorsicht. Wenn sie falsch verwendet wird, kdnnen Dateien im Frequenzumrichter permanent verloren
gehen. Die folgende Warnmeldung wird angezeigt und erklart, dass Dateien mit gleichem Namen permanent Uberschrieben werden

kdnnen:
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Confirm Syncpos Write EI

[k ray be necesszam to stop the Suncpos card, and the Syncpos programs on vour dirvels) wil be
ovenritter with the ones pou have inpour project. This may take several minutes, Do wou waht to
cortinue?

[ 'wirite SynePos Progran Source Files to the Drive

[v Delete Existing Programs on Drive Before Wlitingt%

Yex [ [a]

Ly

130BT669.10

Wahlen Sie die gewlinschten Einstellungen. Wahlen Sie dann ,Ja", um den Schreibvorgang zu starten. Fir die obigen Einstellungen werden zuerst die
vorhandenen Programme geldscht und dann die Quelldateien des SyncPos-Programms zum Frequenzumrichter geschrieben. Wenn der Schreibvorgang
beendet ist, kdnnen Sie den Inhalt des Netzwerk-Ordners priifen, um zu bestétigen, dass der Schreibvorgang zum Frequenzumrichter erfolgreich war.
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10 Import von Dateien

10.1 Importieren dlterer Dialogdateien

Flr Benutzer, die mit VLT Dialog-Software arbeiten, kdnnen die unter diesen Softwareprogrammen erstellten Dateien in MCT 10 importiert werden.
Dateien kdnnen sowohl aus DOS-Versionen als auch aus Windows-Versionen in MCT 10 importiert werden. Nach erfolgreichem Import legt MCT 10 die
importierten Dateien in einem Ordner fiir importierte Dateien ab.

B8 Unbenannt - MCT 10 Set-up Software Tl Wahlen Sie das zu importierende Projekt =) -
Bearbeiten Ansicht Finfugen Kommunikation Exti Suchenin: | || Projekte j @ Bk B E
Neues Projekt 3 2 | i . =
_ ) == Name Typ fg
Offnen... Strg+0 — e 2]
= Sl | Férderband 001t VLT-Datei e
Speichern Strg+S ZU‘E‘HOTEU‘*“E
e
Speichern unter... M
Archivieren ... ,7
’_ Desktop
Entarchivieren ...
Impertieren ... > J‘*
) ] I
Projekt drucken... ,7 Micha
Ausgewdhlte(n) Ordner drucken... Strg+P
1 Unbenannt [5&'
Computer
Beenden
— ;. 4 i ] +
o,
[ Netzwek  Datsiname [Férdeband 001 =] Ofinen
r Datetyp [Windows VLS-Dialog Projektdateien (i)~ | Abbrechen
= & Projekt
H [
= S 8 VLT 5001 380v-500V
i = Alle Parameter

Aufgrund von Beschrankungen in einigen der friiheren PC-Tools kdnnen einige Funktionen nicht importiert werden. Funktionen wie die Anzeige nur
geanderter Werte sind in MCT 10 nicht verfiigbar.
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Es gibt zwei Optionen zum Drucken mit MCT 10: ,,Projekt drucken™ oder ,,Ausgewahlte(n) Ordner drucken™.

Beide Optionen befinden sich unter ,Datei" in der Hauptmeniileiste.

Die Option ,Projekt drucken™ kann ebenfalls durch Klicken mit der rechten Maustaste auf das Projekt-Symbol ausgewdhlt werden. Die Option ,Ausge-
wahlte(n) Ordner drucken®™ kann durch Klicken mit der rechten Maustaste auf das Symbol fiir einen Ordner im Projekt ausgewahlt werden.

Wenn Sie die Parametereinstellungen fiir ein gesamtes Projekt drucken mdchten, wahlen Sie ,,Projekt drucken™.
Wenn Sie Parametereinstellungen fiir einen Teil eines Projekts drucken mdchten, wahlen Sie ,Ausgewdhite(n) Ordner drucken™.

Das folgende Dialogfeld wird gedffnet:

Druckepticnen @
r Auzgabesprache 1 ]
Auzgabesprache wahlen: | Deutsch _:'_j Abbrechen
Gruppen =
 Druck Parameter — - [ Uptionen

" Geanderte Parameter Datenzatze |'|

7 Gedndert zur Werkseinstelung

[T Alle Ordher unter diezem diucken

i* Alle Parameter

130BT671.10

In diesem Fenster konnen Sie die folgenden Optionen einstellen.

11.1.1 Ausgabesprache

Wahlen Sie die gewiinschte Drucksprache aus der Liste, die angezeigt wird, wenn Sie mit der linken Maustaste auf die angezeigte Standardsprache klicken.

11.1.2 Druck Parameter
Wahlen Sie diese Option, um alle Parameter zu drucken, oder wenn Sie nur die Parameter drucken mdchten, die gedndert worden sind. Die Optionen
sind:

. Gednderte Parameter

. Geandert zur Werkseinstellung

. Alle Parameter

Treffen Sie IThre Auswahl und klicken Sie dann auf ,,OK", um das Drucken zu starten.

11.1.3 Optionen

Geben Sie an, welchen Parametersatz Sie drucken mdchten.
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11.1.4 Gruppen

Sie kénnen wahlen, nur ausgewahlte Parametergruppen zu drucken.
Wenn Sie auf die Schaltflache ,Gruppen >> klicken, wird das Dialogfeld ,Druckoptionen®™ erweitert und sieht wie folgt aus:

Druckeopticnen

~ Ausgabesprache ] ar

Ausgabesprache wahlen: | Deutzch .li Abbrechen

Gruppen <<

fltkg

Druck Parameter Optionen
(" Gednderte Parameter Datenzatze 1

(" Gedndert zur Werkzeinstellung

=

+ Alle Parameter

Alte Parameter-Gruppen Meue Gruppen

[w]Betrieb/Dizplay -
(Wb atordLast

[w] B remzsfunktionen

[ S cllwert/Rampen

[w] Grenzenw arnungen
[wChgit. Ein-4&uzgange
wlAnaloge Ein-Afusg.
wIPID Regler

(w0 pt. S chnittstelen
[w]Smart Logic -

m

Alarm, Warnung & Fehlerspeicher Options; Programme

[ Drcke Alarme [+
[ Drucke Fehlerspeicher v Mur unterschiediche ducken

[ Drucke Wamungen

130BT672.10

Treffen Sie Ihre Auswahl der zu druckenden Parametergruppen.

Zur Riickkehr zum urspriinglichen Dialogfeld ,Druckoptionen™ wéhlen Sie ,Gruppen <<" aus.

Klicken Sie zum Drucken auf ,,0K".
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12 Anzeige von Alarm, Warnung und Fehlerspeicher

Ab Version 2.0 unterstiitzt MCT 10 die Funktion zur Anzeige von Alarmen, Warnungen und Fehlerspeichern der Online-Frequenzumrichter. Damit kann
der Benutzer Alarme und Warnungen im angeschlossenen Frequenzumrichtersystem schnell finden und den Fehlerspeicher auf vorherige Abschaltungen
untersuchen. Mit dieser Funktion kann der Benutzer ebenfalls Ereignisse erfassen und zur spateren Auswertung in der Projektdatei speichern oder die

Projektdatei kann zur weiteren Untersuchung an einen dezentralen Spezialisten gesendet werden.

12.2 Auffinden von Alarm- und Warnmeldungen

Nach vollstdndigem Durchsuchen eines Frequenzumrichternetzwerks gibt MCT 10 an, ob die angeschlossenen Frequenzumrichter aktive Warnungen oder
Alarme haben. Sowohl Warnungen als auch Alarme werden durch ein !-Symbol vor dem Frequenzumrichter-Symbol angezeigt. Ein fehlendes ! gibt an,

dass keine Alarme oder Warnungen vorlagen, als das Netzwerk durchsucht wurde.
Die Abbildung unten zeigt ein kleines Netzwerk mit vier Frequenzumrichtern, in dem der VLT 5000 an Adresse 6 eine aktive Alarm- oder Warnmeldung

hat.

**b_ 232, araph = METH =TT -"b_232_graph - MCT 10 Set-up Software

File Edit Wiew Insert Communication Tools Ophions
M=
----- Nebwork,
e B, SerialCom

4; FC-302 0,55k 380V-500%

.2 E VLT 2815 200Y-2404
o L

File Edit View Insert Communication Tools Optic
D= E| Y B |5
=]

Network.

= B serialcom
H‘ 4; FC-302 0.55KW 380Y-500%
2B 55 WLT 2815 200v-240%
5_"5 6; VLT 5001 200V-240Y
E i

VLT 5001 Z004-240%
= Al Parameters
Alarms
%2 SyncPos
- B 7; LT S001 Z004-240v
B Project

-
0 Project
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Durch Auswahl des ,+"-Symbols wird die Ansicht des VLT 5000 erweitert. In dieser Ansicht hat der Benutzer das aktive Alarm-/Warnungssymbol, das
durch das Symbol mit zwei Dreiecken dargestellt wird. Das Symbol mit einzelnem Dreieck zeigt an, dass keine Warnungen/Alarme vorliegen.

Aktive Alarm-/Warnmeldungen

Keine aktiven Alarm-/Warnmeldungen

OT'ZT/180€T  o1°91/140€T
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Bei Auswahl des aktiven Alarm-/Warnungssymbols wird das rechte Fenster in drei Hauptbereiche aufgeteilt:

MCT 10 Software

B Unbenannt - MCT 10 Set-up Software

Datei  Bearbeiten Ansicht  Einfiigen  Kommunikation

Bxtras  Optionen  Hilfe

(E=1 O =X

D@ $EBR|5 2% AL b B il
Netzwerk
B Netower Alarme
B, Ethernet
. Profibus DPv1 1 Datum lesen | Zeit lesen | Frequenzumrichterzeit Code Alarm Text
B R8s 1 sep-25-2008 10:37:20 19 [h] 68 Safe Stop
. Rs4s5.2
. serialBus
= B uss1l
=-1 @ 1: Fc-302 100K 200v-2407
le Parameter - - -
£y Alarmne|
{e} Smart Logic
S 6 Projekt Warnungen
Forlerband 001
Bl Forderbanc Datum lesen | Zeit lesen [ Frequenzunrichterzsit Code Warnmeldung
sep-25-2008 10:37:20 19 [h] 34 Feldlbus Fehler
ol i v
Fehlerspeicher
Datum lesen | Zeit lesen | Frequenzumrichterzeit [ Code [ Fehlerspeicher Text Wert | Fehlerspeich ~
sep-25-2008 10:37:20 19 [h] 80 Antrieb initialisiert. Parameter wur.., 0 14400[s) |-
sep-25-2008 10:37:20 19 [h] 63 Safe Stop ausgelést. Um zum Nor... 0 432000 ||
sep-25-2008 10:37:20 19 [h] 63 Safe Stop ausgelést. Um zum Nor... 0 43200 []
sep-25-2008 10:37:20 19 [h] 63 Safe Stop ausgelést. Um zum Nor... 0 43200 []
sep-25-2008 10:37:20 19 [h] 63 Safe Stop ausgelést. Um zum Nor... 0 46800[s] T
€| L] | »
Drucken Sie FL fur Hilfe
130BT674.10

Die Alarme und Warnungen werden oben im rechten Fenster angezeigt. Beide Ansichten bestehen aus fiinf Spalten. Die ersten beiden Spalten enthalten
das Datum und die Uhrzeit des PCs, als die Informationen aus dem Frequenzumrichter gelesen wurden. Die dritte Spalte ist der Betriebsstundenzahler
der Frequenzumrichter. Spalte 4 enthdlt den Code fiir die Warn-/Alarmmeldung. Eine ausfiihrlichere Beschreibung des Codes entnehmen Sie bitte dem
Produkthandbuch fiir den jeweiligen Frequenzumrichter. Die letzte Spalte ist die Warnung in Klartext.
Bei einer Abschaltung speichert der Frequenzumrichter den Grund fiir die Abschaltung im Fehlerspeicherpuffer. Der Speicher besteht aus drei Werten:
Code, Wert und Zeit. Wenn MCT 10 den Fehlerspeicher ausliest, zeigt dieser die Uhrzeit und das Datum des PCs an, als der Speicher ausgelesen wurde.

ACHTUNG!

Da die Frequenzumrichter keine integrierte Echtzeituhr haben, kann die tatsachliche Zeit, zu der ein Fehler auftritt, nur geschatzt
werden. Dazu muss der Benutzer die Zeit, in der der Frequenzumrichter zwischen dem Zeitpunkt, an dem der Fehler auftrat, und dem

Zeitpunkt, zu dem der Fehlerspeicher ausgelesen wurde, getrennt war, genau kennen.
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12.3 Handhabung von Alarmen/Warnungen in Projektdateien

Bevor Alarme/Warnungen und Fehlerspeicher in der Projektdatei gespeichert werden, muss der Benutzer diese Funktion in MCT 10 aktivieren. Dies
geschieht im Hauptmeni (ber ,Optionen®™ — ,Projektzugriff Fehlerspeicher®. Durch Aktivieren der Option liest MCT 10 nun automatisch die Alarme,
Warnungen und Fehlerspeicher bei jedem Lesen vom/Schreiben zum Frequenzumrichter ab.

[ B Unbenannt - MCT 10 Set-up Software —— .9
Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen Kommunikation Extras | Optionen | Hilfe §
0= u é{: é By T ‘? Einstellungen fiir Lesen aus Frequenzumrichter... 'Cé_h
=5 @ Netzwerk Einstellungen fir Schreiben in Frequenzurnrichter... - ®
B, op-vi o [ atenbank. Infomation
B o Fehlertoleranz Kommunikation... o
B Eth.emet_l Direkte Bearbeitung der Parameterliste
: g 2:;2::;; v Projektzugriff Fehlerspeicher L\\) 240
= @ Projekt Import Einstellungen...
Euna Sprache auswihlen... tioh
Regionale Einstellungen... tion
MCO 305 Einstellungen... T
Projekt Einstellungen... o
Umrichterkonvertierung Einstellungen... DR 25T 26 20H Basoeaisme

12.4 Handhabung der Alarm- und Warnspeicher unter MCT 10

Bei jedem Lesen oder Schreiben von Daten von oder zu einem angeschlossenen Frequenzumrichter werden die Protokollspeicher aktualisiert. Da der
Frequenzumrichter keine integrierte Echtzeituhr hat, gibt es keine Mdglichkeit, zu schatzen, ob ein Fehler nur einmal oder mehrfach aufgetreten ist. Durch
dieses Verhalten des Frequenzumrichters speichert MCT 10 daher aktive Alarme und Warnungen bei jedem Lese-/Schreibbefehl in der Projektdatei. Diese
Funktionen stellen sicher, dass kein Alarm verloren geht, kdnnen jedoch dazu fiihren, das ein Alarm mehrere Eintrédge im Speicher hat.

- Unbenannt - MCT 10 Set-up Software E

Datei Bearbeiten Ansicht Einfagen Kommunikation Exras Opticnen  Hilfe

DM |+ B & | %a RN DB
- §H Netzwerk
. Ethernet Alarme
. Profibus DPv1_1 Datum lesen | Zeitlesen [ Frequenzumrichterzeit Code Alarm Text
E- RS485 1 sep-25-2008 12:36:46 21 [h] 65 Safe Stop
| RE4352
B. SerialBus
= B uset
B [ 1: FCc-302 1.00Kw 200v-240¢
o & Projet : 5
f@ Ferderband 001
B | 1: FC-302 L10KW 200v-240Y
= Alle Parameter Warnungen
ﬁ%mt Datum lesen | Zeitlesen | Frequenzumrichterzeit Code Wammeldung
2 sep-25-2008 12:36:46 21 M Feldbus Fehler
£l i v
Fehlerspeicher
Datum lesen | Zeitlesen | Frequenzumrichterzeit [ Code [ Fehlerspeicher Text Wert | Fehlerspeich «
sep-25-2008 5 21[h] ] Antrieb initialisiert, Parameter wur... 0 100 [s] o
sep-25-2008 & 2 [h] [ Safe Stop ausgeldst. Um zum Nor.., 0 43200 [s] i
sep-25-2008 5 2110 63 Safe Stop ousgelost. Um zum Nor... 0 43200 [s]
sep-25-2008 5 2110 63 Safe Stop ousgelost. Um zum Nor... 0 43200 [s]
sep-25-2008 5 211h] 63 Safe Stop ousqelost. Um zum Nor... 0 46800[s]
4| L | »

Dricken Sie F1 fur Hilfe

130BT549.10
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12 Anzeige von Alarm, Warnung und Fehler-

speicher

MCT 10 Software

MCT 10 speichert Platz fiir mehr als 200 Alarme und Warnungen fiir jeden Frequenzumrichter im Projekt. Die Protokollspeicher kdnnen einzeln geldscht

werden. Dazu werden die Protokollspeicher markiert, die geldscht werden sollen, und mit der rechten Maustaste geklickt. Das Léschen des Protokoll-

speichers l6scht nur den PC-Protokollspeicher, die Onboard-Informationen der Frequenzumrichter bleiben hiervon unberiihrt.

B Unbenannt - MCT 10 Set-up Software
Datei Bearbeiten Ansicht Einfligen

D& ||

Kommunikation Extras  Opticnen  Hilfe

e B

B [ Nemere Alarme
i . Ethemnet
B Profibus DP1 1 Datum lesen | Zeit lesen | Frequenzumrichterzeit [ code [ Alarm Text
sep-25-2008 12:36:46 2 [h] 68 Safe Stop
| SerialBus 1
i | Aufzeichnung loschen l
! B | 1 FC-302 1.10KW 200v-240
[} R Projekt
[ 4 m |+
[ Ferderband 001
= E e 302 1.10KW 200V-240V
lle Parameter Warnungen
Al
A s Datum lesen IZeitIEEEn J Frequenzumrichterzeit Code Warnmeldung
4+ Smart Logic
sep-25-2008 12:36:46 21[h] 34 Feldbus Fehler

4

1

Fehlerspeicher

Datum lesen IZeitIE:En J Frequenzumrichterzeit ] Code ] Fehlerspeicher Text Wert J Fehlerspeich +
sep-25-2008 21[h] 80 Antrieb initialisiert, Parameter wur.,, 0 14400 [s] =E|
sep-25-2008 21[h] 68 Safe Stop ausgelost, Um zum Mo, @ 432000s] ||
sep-25-2008 21[h] 68 Safe Stop ausgelost, Um zum Mo, @ 43200 [s]
sep-25-2008 21[h] 68 Safe Stop ausgelost, Um zum Mo, @ 43200 [s]
sep-25-2008 12:36:48 21[h] 68 Safe Stop ausqelost, Um zum Mo, 0

4|

e

46800 [5] =

130BT675.10
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MCT 10 Software M 13 Plug-in Smart Logic Controller

gic Controller

Ab Version 2.13 unterstiitzt MCT 10 das Plug-in Smart Logic Controller fiir die AutomationDrive-Serie. Mit dieser Funktion kann der Benutzer logische
Ablaufsteuerungsprogramme sehr schnell (iber eine grafische Benutzeroberfldche erstellen, statt jeden einzelnen Parameter ,von Hand" einzustellen.

, Unbenannt - MCT 10 Set-up Software

Datei  Bearbeiten

D

=5 @ Metzwerk

i E Ethernet

. Profibus DPv1 1
. JB, Rs4Es 1

B R5485 2 Warnung -

E SerialBus

= B Projekt -
= fef Foioz |schnelistopn =l

Quick Meni

Alle Parameter
- 2 Alarme

- 1=} Smart Legic

Extras

Ansicht Einfigen Kommunikation

22}

o Zeitfunktionen

= Zeitbezogende Akticnen
% Vorbeugende Wartung

Be Waskadenregler

frul
F =R

= B Fca02
[ Quick Mend
- Alle Parameter

- By Alarme
1} Smart Logic

3 Zeitfunkticnen
. Zeitbezogende Akticnen
% Verbeugende Wartung
@ %2 Keskadenregler
B | Fo30z

[H- == Alle Parameter

o s Alarme
« 4=k Smart Logic

Driicken Sie F1 far Hilfe

130BT676.10

Dieses Plug-in ist einfach zu benutzen und Elemente kdnnen einfach durch Klicken mit der rechten Maustaste auf den Ablaufstrukturbereich hinzugefiigt
werden.
Es wird angeraten, die vollstandige Ubersicht der Funktion des Smart Logic Controllers im Projektierungshandbuch des AutomationDrive nachzulesen.

Einer der groBen Vorteile des integrierten SL-Controllers ist seine einfache Programmierbarkeit. Sie kdnnen ihn ohne vorherige Ausbildung einfach kon-
figurieren und er ermdglicht eine Fiille erweiterter Funktionen.

Die Ablaufsteuerung SL-Controller ist eine einfache und doch sehr clevere Funktion fiir die Zusammenarbeit von Frequenzumrichter, Motor und Anwen-
dung. Das Prinzip ist wie folgt: Der Controller (iberwacht ein festgelegtes Ereignis. Wenn das festgelegte Ereignis auftritt, fiihrt er eine festgelegte
Handlung aus und beginnt die Uberwachung des néchsten festgelegten Ereignisses. Dies wird in bis zu zwanzig unterschiedlichen Schritten fortgesetzt,
bis er zu Schritt 1 zurlickkehrt und wieder das erste festgelegte Ereignis tiberwacht.

Der Smart Logic Controller kann jeden Parameter iberwachen, der als ,Wahr" oder ,Falsch" eingestuft werden kann. Hierzu gehoren digitale Befehle und
auch boolesche Ausdriicke, sodass Geberausgange den Betrieb bestimmen kénnen. Temperatur, Druck, Durchfluss, Zeit, Last, Frequenz, Spannung und
andere Parameter verkniipft mit den booleschen Operatoren ,>", ,<", ,=", ,und" und ,oder" bilden boolesche Ausdriicke, die den Frequenzumrichter in
einer Anwendung logisch steuern. Darum bezeichnet Danfoss es als ,logische" Steuerung.

. Der Frequenzumrichter funktioniert gemas Ihrer eigenen speziellen Anwendung
. Standardfunktion

. Einfach zu programmieren

3 Leicht zu korrigieren

. Programmierung tiber MCT 10 oder LCP
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13 Plug-in Smart Logic Controller M MCT 10 Software

13.1.1 Einfach zu lernende Komponenten

3 Vergleicher
. Logikregeln
. Ereignisse
. Aktionen

3 Fertig!

130BT677.10
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MCT 10 Software M 14 Scope-Funktion
14 Scope-Funktion

14.1 Einfiihrung zur ,Scope" Funktion

In vielen Situationen bietet die Visualisierung einer Variablen als Kurve eine bessere und schnellere Moglichkeit zum Verstandnis Ihrer Anlage. Kurven
geben Ihnen ebenfalls die Moglichkeit, grafisch auszuwerten, ob ein System instabil ist, z. B. PID-Regelschleifen.

Viele Fehler, die nur sehr kurze Zeit vorliegen (z. B. Uberstrom) kénnen ebenfalls durch diese Funktion verfolgt werden und damit fiir den Benutzer eine
wertvolle Hilfsfunktion sein.

14.2 Aktivieren des Scopes

Das Scope wird wie ein neuer Dateiordner oder ein neuer Parameterordner eingefiigt, indem mit der rechten Maustaste auf dem Projekt-Ordner, Fre-
quenzumrichter-Ordner oder einem Frequenzumrichter geklickt wird.

Kemmunikation Extras  Opticnen  Hilfe

|2 E SO®B 8|
! Ordner ]
I
Meu 4 Frequenzumrichter
Projekt drucken... Ordner

Anzeige der Frequenzurrichter-Zugriffspfade Datciordnes

Scope Ordner

Vom Frequenzumrichter lesen
Zum Frequenzumrichter schreiben
Vergleichen

Zuweizsen der Parameteransicht
Ausschneiden

Kopieren

Einfligen

Laschen

Umbenennen

Eigenschaften

130BT678.10

Der Scope-Ordner kann an jeder Stelle unter dem Projekt, unter einem Frequenzumrichter-Ordner oder unter einem Fre-
quenzumrichter abgelegt werden. Es gibt keine Beschrankungen fiir den Ort, an dem ein Scope eingefiigt werden kann.
Sobald die Funktion zum Einfiigen eines neuen Scope-Ordners ausgewahlt worden ist, wird das Symbol eingefiigt.

130BT720.10

Der Standardname des Scope-Ordners kann gedndert werden.

BB Unbenannt - MCT 10 Set-up Software B8 Unbenannt - MCT 10 Set-up Software
Datei Bearbeiten  Ansicht Einfiigen  Kommunikation Bdras  Optionen  Hilfe
DEW $2E(& %
1 Netzwerk

Bl B Projekt
BB Neuer Ordner1

Datei Bearbeiten Ansicht Einfugen Kommunikation Extras Optionen  Hilfe
D 4288 %, 2R B OBt
## Metzwerk Ordlner

= 8 Projekt Scope ordner 1|

BB Neuer Ordnerl

130BT500.10 130BT499.10
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14.3 Kanaltypen

Uber die Scope-Funktion in MCT 10 erhalten Sie als Vorgabe die Méglichkeit, zwei unterschiedliche Kanaltypen zu verwenden, die davon abhéngen, was
der tatsachliche Frequenzumrichter unterstiitzt.

Der normale Kanal wird als PC-Kanal ausgewahlt, ein Kanal, auf dem die PC-Software Werte vom Frequenzumrichter selbst abruft.

Der zweite Kanaltyp, der z. B. bei bestimmten FC30x Frequenzumrichtern zur Verfiigung steht, wird als Frequenzumrichter-Echtzeitkanal bezeichnet.
Dieser Kanal wird gestartet, wenn ein Puffer im Frequenzumrichter gefiillt wird. Die Daten kénnen hier mit einer sehr prazisen Abtastrate konfiguriert
werden. Die Rate héngt davon ab, was der einzelne Frequenzumrichter unterstitzt.

14.4 ,Kanal hinzufiigen" (PC-Kanal)

Bei der ersten Auswahl des Scope-Ordners wird beim Offnen des Ordners automatisch von MCT 10 nach einem Signalkanal gefragt.

Im Dialogfeld ,Kanal hinzufiigen" kénnen Sie Ihr Netzwerk nach Fre-

quenzumrichtern und dem Signal, die Sie zu Ihrer Scope-Visualisierung R aED =
hinzuftigen wollen, durchsuchen. Die erste Aufgabe besteht in der Wahl NEZlWEettemet

des Kanaltyps und der Angabe des Frequenzumrichters, den Sie iberwa- B, Profibus D11

chen mdchten. Der Standardkanaltyp ist PC-Kanal. E: 221221‘2

B SeniaBus
H. Use1

[ B Projekt

PC-Kanal & Echizeitkanal ©

Parameter

18] | Name -
1500 Eetrighzstunden [
150 Motorlaufstunden

1602 Zahlerkwh

1600 Steuernwort

1601 Sollwert [Einheit]
1RM2 Selhaart 3

Abbrechen Nact

130BT552.10

Durch Auswahl des Frequenzumrichters (2) werden die verfiigbaren Ka-

néle im Dialogfeld mit der Parameter-ID-Nummer und dem Parameter- L =)
namen (3) angezeigt. Bei Auswahl des Signals und Klicken auf ,OK" wird IR NEEEZW;temet

wieder das Dialogfeld ,Kanal hinzufiigen" gedffnet und die Einstellung fiir B Profibus DPv1_1

Einh./Div. (in diesem Fall A/div) kann festgelegt werden. Einstellung eines :E: ;2:22:12

falschen Werts ist nicht kritisch. MCT 10 speichert die Werte, der Wert g :E: i‘:";‘f“s

wird aber ggf. nicht im sichtbaren Bereich angezeigt. Sie kénnen die A/ & P|=.0|;k[t Bl 1 FC-3021.10Kw 2000240

div spater passend auf das Niveau im sichtbaren Bereich einstellen, ohne
Informationen zu verlieren.

PC-Kanal &  chizeitkanal €

Parameter
18] | Name \ -
1611 Leistung [PS] -
1612 Motorspannung
F

]
1RIR Mirshmamant Ml

Abbrechen Machster

130BT679.10
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Die Zahl fiir die Position ist die senkrechte Nulllinie (auf der Y-Achse).

Falls Sie viele Signale {ibereinander haben, ist es hilfreich, sie getrennt Kanal hinzuftigen [l
darstellen zu lassen. Mit der Markierung kénnen Sie die unterschiedlichen Sigrial | 1. 10KV 200V-240V\16 14 {Motorstrom}
Kurven auf einem SchwarzweiB-Ausdruck unterscheiden. Jede Kurve er-

Mame | 1:Motorstrom

halt eine Markierung als Rechteck, Dreieck, Kreuz usw. ,Farbe" legt die
Farbe der Kurve fest. Afdiv 1 j Pasition o =

Farbe - J W Anzeigen
Abbrechen

130BT680.10

Die jetzt getroffenen Auswahlen ergeben das folgende Grafikfenster:

I Ut - ST 10 Set- up Seftmere [l

Drucken Se Fl fur HiFe

130BT503.11

Wenn weitere Kandle benétigt werden, kann der Benutzer diese Einfiigen, indem er mit der rechten Maustaste im Feld ,Kanal* klickt.

I et < WBCT 10 Sate up Seltame

130BT502.11

Dies offnet ein neues Dialogfeld ,Kanal hinzufiigen®, in dem wie beim ersten Einfligen eines Kanals vorgegangen wird.

MG10R503 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss. 87



14 Scope-Funktion M MCT 10 Software

Kanal hinzufiigen @

- ﬁ Metzwerk.

¢ e H Ethemet

H. Profibus DPw1_1

B Rsams 1

o B RS485 2

o B SerialBus

5 B USB1
1 FC-a02 10K

- B Projekt

PC+.anal Echtzeitkanal

Pararmeter

i ] M ame -
1500 Betriebsztunden |
150 M atarlaufstunden

1802 Zahler-kyw'h

1600 Steuenwort

160 Sollwert [Einheit]
1R02 Salhwert %

Ahbrechen

130BT681.10
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14.5 ,Kanal hinzufiigen" (Echtzeitkanal)

Bei der ersten Auswahl des Scope-Ordners wird beim Offnen des Ordners automatisch von MCT 10 nach einem Signalkanal gefragt.

Kanal hinzufigen == Kanal hinzufigen Echtzeitkanal
B Metzwerk =) @Netzwerk
B Ethemet - B Ethemet e Intetval (TGRS ]
. Profibus DPv1_1 L B Prafibus DPv1_1 Kanal 1 [ ~ 00:00:00.001
+ B R5485.1 - B R5485.1
- B Rs4s52 ' H Rssmsz Kanal2  [keine - 00:00:00.001
+o B SeriaBus o B SeralBus e & ]—uu:uu:uu‘um
- B ouser B B UsB1 Kanal 3 |Keine
= 110K ] o @ 10 FO302 110K 200W-240% = 00:00:00.001
Kanal4  iRene
- @ Projekt [ B Projekt ’
Triggerquelle FALSCH =
Protokallart Kontinuierlich -
\Werte vor Trigger [%] 50
PC-Kanal Echtzsitkanal PCKanal Echtzeitkanal *
e cier, —_,‘ Abbrechen
Barariater 130BT556.11
D [ MName -
1500 Befrisbsstunden 1
1501 Motorlaufstunden
1502 Zahlerkiwh
1600 Steuerwort
1601 Solwert [Einkei]
1FN? Srllert % i
Abbrechen Hachster

Im Dialogfeld ,Kanal hinzufiigen" konnen Sie Ihr Netzwerk nach Fre-

quenzumrichtern und dem Signal, die Sie zu Ihrer Scope-Visualisierung Echtzeitkanal =

hinzufiigen wollen, durchsuchen.
Quelle Intervall [HH:MM: S5, z22]

Kanal 1 anzlogeingang 54 v 00:00:00.001

Die erste Aufgabe besteht in der Wahl des Kanaltyps und der Angabe des
Frequenzumrichters, den Sie Uiberwachen mochten. Der Standardkanal-

i i Kanal 2 00:00:00,001
typ ist der PC-Kanal, der als Echtzeitkanal festgelegt werden muss.
00:00:00.001
Kanal 3
; ) ' ) ’ 00:00:00.001
Bei Auswahl des Frequenzumrichters und Echtzeitkanal wird das Dialog- Kamal 4
feld ,Scope Eigenschaften™ gedffnet. In diesem Dialogfeld kann eine be- Triggerquelle WAHR -

stimmte Anzahl von Kandlen eingerichtet werden, die davon abhangt,

Protokollart Kontinuierlich -

was der eigentliche Frequenzumrichter unterstiitzt.

‘Werte vor Trigger [3&] 50
In diesem Beispiel kdnnen vier Kandle konfiguriert werden. In der Aus- m
wahlliste unter der Spalte ,Quelle laden™ werden die verfiigbaren Signale 130BT557.11

nach Parametername angezeigt. In der Spalte fiir das Protokollintervall

kann die Abfragerate fiir den Kanal festgelegt werden.

Der Trigger ist in diesem Beispiel auf kontinuierlichen Modus eingestellt,
sodass der Frequenzumrichter Daten kontinuierlich in seinen internen

Pufferspeicher liest. Der ,Pre-Trigger Bereich" in diesem Beispiel kann
ignoriert werden.
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14.6 Verwendung erweiterter Trigger bei einem ,Echtzeitkanal®

Das folgende Beispiel erklart die Einrichtung eines Triggers, eine definierbare Bedingung, um die Datenerfassung im Frequenzumrichter zu starten, wenn
die Motordrehzahl einen bestimmten Grenzwert liberschreitet.

Zunachst missen wir einen Vergleicher in der Smart Logic Control einrichten, um ein Triggersignal haben zu kdnnen, wenn die Motordrehzahl einen
bestimmten Grenzwert {iberschreitet.

1. Die Smart Logic-Gruppe auswahlen.

2. Einen freien, unbenutzten Vergleicher, 1310.0, auswahlen und ihn auf Motordrehzahl einstellen.
3. Den Operator des Vergleichers 1311.0 auf gréBer als, >, einstellen.

4.  Vergleicher-Wert 1312.0 auf den benétigten Wert einstellen.

5. Das Triggerereignis im Dialogfeld ,Echtzeitkanal Eigenschaften" auf Vergleicher 0 einstellen und dann den Protokollmodus auf ,einmal bei Trig-
ger" einstellen.
Auf ,,OK" klicken, um die Einstellung zu aktivieren.

- ﬁ Metzwerk D Mame Einstellung 1
B EthE.mEt 1300 Smart Logic Contreller | Aus
B, Profibus DPv1 1 1301 SL-Centroller Start Startbefehl
B, R54851 1302 SL-Centroller Stepp FU gestoppt
J, rsdas 2 1310.0 | Vergleicher-Operand | Deakdiviert
H. Serizle
H. GerialBus

1310.1 | Vergleicher-Operand | Deaktiviert
=- E 1581 - _ ) 1310.2 |Vergleicher-Operand | Deaktiviert
= E li EC-302 110K 200-240V 1310.3 | Vergleicher-Operand | Deakdiviert

= Alletarameter 13104 | Vergleicher-Operand | Deaktiviert
- [ Betrich/Display 1310.5 |Vergleicher-Operand |Deaktiviert
~ & Motor/Last 1311.0 | Vergleicher-Funktion | (equal)
=i (@) Bremsfunktionen 13111 | Vergleicher-Funkticn (equal]
R Scll»w'ert-'Fllalmpen 13112 | Vergleicher-Funktion | (equal)
;E Grehzeh_ '.'arnurjgr:n 1311.3 | Vergleicher-Funktion (equal]
++ Digit. Ein-/Ausgdnge 13114 | Vergleicher-Funktion | (equal)
=i G Analoge Ein-fAusg. 1311.5 | Vergleicher-Funkticn (equal]
- £ PID Regler 13120 | Vergleicher-Wert 0,000
~ %2 Opt/Schnittstellen 13121 | Vergleicher-Wert 0,000
=.Etlismet 13122 | Vergleicher-Wert 0,000
i Smait Logic 13123 | Vergleicher-Wert 0,000
Al Gortalier 13124 | Vergleicher-Wert 0,000
'v"f’;rgleichr:r 13125 |Vergleicher-Wert
IT'm_i" | 13200 | SL-Timer 00:00:00.000
130BT558.11
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Echtzeitkanal @

Quelle Intervall [HH:MM:55,zzz]

]Bl'emsleistung_-"s _v_J [m

Kanal 2 |Keine _:J ]W
=

=

Kanal 1

00:00:00.001

Kanal 3 ]KE"'IE

canal 4 |Keine 00:00:00.001
ana

Triggerguelle ]‘a'ergleicher ] L]
Protokallart ]Eil‘lzelspeicherung ﬂ
Werte vor Trigger [%&] 25

!—.
Abbrechen

130BT559.11

Jetzt kann die Protokollierung von MCT 10 durch Klicken auf ,Start Da-

tenerfassung" gestartet werden: %

TT°09S190€T
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14.7 Kommunikationssteuerung

Jetzt haben wir die Variable festgelegt, die angezeigt werden wird. Der nachste wichtige Teil des MCT 10 Scope ist die Steuerung des Kommunikations-
treibers. Die Symbolleiste des Scope hat vier Hauptschaltflachen fiir die Kommunikation.

Start (Datenerfassung):

Dieses Symbol steuert den Treiber von MCT 10. Durch Klicken auf diese Schaltflache beginnt der Treiber von MCT 10
die Erfassung der gewiinschten Daten aus dem Frequenzumrichternetzwerk. %

T1°095.190€T

Stopp (Datenerfassung):

Der Treiber von MCT 10 wird gestoppt und es liegt keine Kommunikation mit dem Frequenzumrichternetzwerk vor, — B
wahrend der Scope-Teil auf dem Bildschirm aktiv ist. —_— %
Start (Fortsetzen) Datenerfassung, Anzeige nachfiihren (Tra-
cking):
Aktivieren der Tracking-Funktion von MCT 10 startet die Anzeige von Variablen auf dem Bildschirm und in 2 g
@ g
den Puffer von MCT 10. Variablen werden mit den Triggereinstellungen verglichen. Wenn der Puffer teilweise % Q " g
=] =
gefiillt worden ist (Verwendung der Schaltflache , Anzeige einfrieren (Tracking)"), fiillt MCT 10 die Daten =
weiterhin in den Puffer.

Anzeige einfrieren (Tracking):

Deaktiviert das Tracking. Der Puffer bleibt in seinem aktuellen Zustand und keine neuen Daten werden in den Puffer
eingetragen. Der Pufferzeiger behdlt seinen aktuellen Wert bei. Der Bildschirm bleibt in seinem aktuellen Zustand und I I

TT'€59.190€T

keine neuen Daten werden visualisiert.
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14.7.1 Zusitzliche Einstellungen

Die Scope-Funktion hat weitere Einstellungen, die gedndert werden kdnnen, indem im Scope-Fenster mit der rechten Maustaste geklickt und aus dem

Dottt

Kontextmeni ,Eigenschaften™ gewahlt wird (das Dialogfeld mit Scope Eigenschaften ist je nach Kanaltyp unterschiedlich):

! Unbenannt - MCT 10 Set-up Software
Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen Scope Kommunikation Edras Optionen  Hilfe
O | & % % ®
= [ Metrwerk

1 E Ethernet

B Profibus DPv1 1

B Rs4851

B Rs485 2
. SerialBus
B usB1

; FC-302 1.10KW 200V-240%
= Alle Parameter

[ Betrieb/Display
£ Motar/Last

#] Bremsfunkticnen
= Sollwert/Rampen

.q Grenzen/Warnungen
UY Digit. Ein-/Ausginge
& Anzloge Bin-/Ausg.
7] PID Regler

.2 Opt./Schnittstellen

28 Senderfunktionen
§ Info/Wartung

% Datenanzeigen

% Datenanzeigen 2
Spezielle Merkmale

~

14
¥

Eigenschaften

Scope zuriicksetzen

i
- b Alarme
} - A+ Smart Logic
= O Projekt Poling Farbe Mame | signal Position
- Bl Meine erste grafik CH1 I 0:otorstrom ‘rootNetzwerk\USE 111; FC-302 L, 10KW 200V-240V\16 14 {Motorst 10
130BT564.11

Die Registerkarte ,Allgemein® enthalt vier Grundeinstellungen fiir das Scope — Sek./D1V, Zeitformat, Sp. GréBe und Abfrage Rate.

Sek./DIV legt die Zeitbasis an der X-Achse fest. Die Zahl kann zwischen
0,01 Sek. und 100000 Sek. eingestellt werden. Das Zeitformat kann ein-
gestellt werden und Jahr, Monat, Tag, Stunde, Sekunden und Millisekun-
den in acht verschiedenen Formaten enthalten. Die Sp. GroBe ist der ver-
fligbare Datenpuffer (pro Kanal). Die Anzahl kann auf zwischen 0 und
1.000.000 eingestellt werden.

Die letzte Option auf der Registerkarte ,Allgemein™ fiir das Scope ist die
Abfrage Rate. Die Abfragerate ist die Zeit in Millisekunden zwischen zwei
Abtastungen.

Bei Systemen mit gréBerem Tragheitsmoment muss ggf. ein langes Zeit-
intervall verwendet werden, da sich der Wert langsam dndert. Bei Sys-
temen mit niedrigem Tragheitsmoment wird eine hohe Abfragerate (ge-
ringe Zeit zwischen den Abtastungen) benétigt. Bei Einstellung der Ab-
frage Rate auf den schnellstmdglichen Wert lauft MCT 10 ohne eine feste
Abtastzeit zwischen jeder Abtastung. Damit steuert MCT 10 die tatsach-
liche Zeit zwischen jeder Abtastung nicht und dies kann zu hohem Jitter
zwischen zwei Abtastungen fiihren.

Scope Eigenschaften
Suchbereich | Trigger | Cursor |

Zeitablenkung

Sek/DIV i _%I Zeitformat hhinn:ss:zzz
Sp. Gribe 500 = Troger Fos. 10 5—‘
Abfrage Rate
{+ Maruel 1 =
" Ao

o |

Cancel ‘

Help

130BT565.11
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Uber die ersten vier Schaltflichen im Scope-Bereich kann der Benutzer eine Grafik aus einer Variable des Frequenzumrichters erstellen. Durch Auswahl
der Schaltflache ,Start Datenerfassung" beginnt MCT 10, den Motorstrom zu verfolgen, der basierend auf der Motorbelastung eine Stromkurve wie

nachstehend erzeugen kann:

MCT10_graph - MCT 10 Set-up Software
File Edit Wiew Insert Scope Communication Tools Options Help
D&M EIEREEEE =)
-] @ Network,
= E SerialCam
4; FC-302 0.55kw ©
2 S; VLT 25815 Z00v-2
E"E 6; VLT 5001 2004-2
A B 75 VLT 5001 200v-2
= @ Project
E- 3 7; VLT 5001 200v-2404
= 1= All Parameters
B operation anc
4= Load and moke
=+ References ar
7 Tnputs and ou
2.8 Special Functic
=
= Serial commun
=il Technical func

current  0.00

¥ [F] [

£, Blarms
= My Firsk Scope

| LnitsjDiv | Position ‘
0.5000 2

| Signal
\rootiNetwark) SerialCarm\7; VLT 5001 200v-2400M520 {...

Channel ‘ Color | Mame
CH1 7:Motor current

Far Help, press F1

1308156610

Zum Stoppen des Tracking klicken Sie auf die Schaltflache ,Stopp Datenerfassung" oder ,Anzeige einfrieren (Tracking)" Das Tracking wird fortgesetzt,
bis der Datenpuffer gefilllt ist (Werkseinstellung 1000 Abtastungen). Wenn das Tracking wegen eines vollen Datenpuffers gestoppt wird, muss der Puffer
geleert werden, bevor eine neue Nachfiihrung aktiviert werden kann. Zum Loschen des Datenpuffers und Riicksetzen des Scopes sind die folgenden zwei

Schaltflachen definiert:

Léschen des gesamten Speichers des Kanals:

" "
LI LI P

Ll Y]

M
r
TT'69v190€T

Durch Auswahl der angezeigten Kurve mit:
kann der Datenpuffer fiir diesen Kanal individuell geleert werden.

130BT470.10
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Scope zuriicksetzen

Der Befehl ,Scope zuriicksetzen™ funktioniert auf gleiche Weise, indem er .'. .'.
alle Puffer fiir den Kanal l6scht. Der Unterschied besteht darin, dass er
alle Puffer gleichzeitig 16scht. Dies ist bequemer, wenn viele Kandle A

T1°£9S190€T

gleichzeitig aktiviert sind, oder wenn ein Kanal zu einer vorhandenen

Nachfiihrung hinzugefiigt wird. Bevor neue Werte zu einer Nachfiihrung

hinzugefiigt werden kénnen, missen alle Kanalpuffer geleert werden, da
fuir MCT 10 alle Puffer die gleiche Datenmenge enthalten missen.

Export nach Excel

Uber die Schaltflache +Export nach Excel" kann der Benutzer die Scope-
daten in einer Datei speichern lassen, die in Microsoft Excel gedffnet
werden kann.

Ein Dialogfeld zum Speichern der Datei wird ge6ffnet, sodass der Benut-

T1°8959190€T

zer die Datei in einem entsprechenden Verzeichnis ablegen kann.

14.8 Trigger

Ein Trigger ist eine definierbare Bedingung, um die Datenaufzeichnung

nur zu starten, wenn ein bestimmter Wert erreicht wird. Dies macht groBe
DatenpuffergroBen (iberfliissig. Ein Trigger ist ebenfalls eine hilfreiche
Funktion, um zu Uberprifen, ob Werte Grenzen iberschreiten, an denen
der Frequenzumrichter keine Warnungen speichert.

Trigger einrichten:

Durch Klicken mit der rechten Maustaste im Scope-Fenster und Auswahl
von ,Eigenschaften" im Kontextmeni werden die Eigenschaften fiir das
Scope angezeigt (siehe unter Abfragerate).

130BT569.11

Auf der Registerkarte , Trigger" werden die Quelle des Triggers, der Pegel

zur Aktivierung, Modus und Triggerschwelle eingestellt.

Die Quelle wird aus den Kanalen ausgewahlt, die gegenwartig aktiv sind. Der Pegel ist der Pegel fiir die Quelle, bei dem der Trigger aktiviert werden
muss. Unter Modus gibt es zwei Optionen, Auto und Manuell. Mit Auto aktiviert der Benutzer den Trigger automatisch, indem er auf die Schaltflache ,Start
Datenerfassung" klickt. Dies bedeutet, dass die Triggerlinie auf den Zeitpunkt eingestellt wird, an dem der Benutzer auf die Schaltflache geklickt hat. Bei
Auswahl von Manuell wird der Trigger aktiviert, wenn die Pegel- und Triggerschwelleneinstellungen erreicht werden. Der Triggerschwellwert legt fest, ob
der Wert steigend (Quellwert geht von niedrigen Werten zu héheren Werten) oder fallend (Quellwert geht von hohen Werten zu niedrigen Werten) sein
muss.

14.8.1 Trigger Position

In vielen Fallen ist es niitzlich zu wissen, was geschieht, bevor der Trigger

aktiviert wird. Dies erreicht man, indem man den Wert der Trigger Posi- xl
tion auf einen anderen Wert als die Werkseinstellung einstellt, die 0 % Bz | Trigger | Cursor |

ist. Wenn der Datenpuffer eine GroBe von 1000 Abtastungen hat und die - Time Base

Trigger Pos. auf 10 % eingestellt ist, enthalt der Datenpuffer vor dem SEADN I1 =y TimeFomst m
Triggerpunkt 100 Abtastungen und 900 nach dem Triggerpunkt. Buffer Size 500 = TiggerPos {10 1 [z

[}x_l

r~ Polling Rate
' Specify 1 _|:

Az fast as possible

K I Cancel | Help

TT°04S190€T
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14.8.2 Cursor

Zur Auswertung einer Kurve oder Anzeige der aktuellen Werte des Da-

tenpuffers werden in der Kanalliste die Werte an der aktuellen Cursorpo- Scope Eigenschaften (]
sition angezeigt. Die Registerkarte ,Cursor" enthadlt vier verschiedene Suchbersich | Trigger Cursor ]
Einstellungen: Darstelung -
Position Zeiger 1 ];:—
Unter ,Darstellung" sind 6 unterschiedliche Datencursor verfiigbar: Postion Zo 2 50
Wert XY
Wert X Farbe |:|_J
Wert Y
Delta X
Delta Y
Delta X invers IT] Cancel Heln

130BT571.11

Wert XY zeigt Zeit und Wert jedes Signals an der aktuellen Cursorposition,
Wert X nur die Zeit. Wert Y zeigt nur den Wert. Delta X zeigt zwei Cursor
und die Zeitdifferenz zwischen den zwei Cursorn wird berechnet. Delta Y
ist ahnlich zu Delta X, es wird jedoch die Wertdifferenz zwischen zwei
Pegeln berechnet.
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15 Firmware-Unterstiitzung der Frequenzumrichter in MCT

10 aktualisieren

MCT 10 kann im Hinblick auf die unterstiitzten Firmware-Versionen von Frequenzumrichtern aktualisiert werden.

Die Updates miissen manuell von der Danfoss Drives-Website unter http://www.vlt-software.com heruntergeladen und auf der lokalen Festplatte ge-
speichert werden. Unter dieser Adresse sind ebenfalls Schulungsvideos zur Bedienung von MCT 10 zu finden.

od 0 Set-up Software Select MCT 10 Update File P
File Edit VWiew Insert Communication Options  Help Loak jh: |BBuMd 250 and ather test files j - o B
DwE|f @RS cmeee. b -
Apply Parameter View Settings. . .
Network _.DD ’ . Fecent
: — Filker Parameter ...
& pE

Update Criv

@

Deskiop

©

My Dacuments

<

—
My Computer 8
- @
—|
N

My Netwark  File pame; 5706 patch.upd - Open
fE ! [ Jf S
Fills of type: [MET10 Update Patches [~upd) =] Carcel =

Zur Installation der Aktualisierungsdateien benétigen Benutzer in Microsoft-Betriebssystemen keine Administratorrechte. Dies wdre sonst ein groBer
Nachteil fiir Standardbenutzer, denen die Installation von Software auf ihren PCs (Laptops) nicht gestattet ist.
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15.2 Hintergrund

MCT 10 Projektdateien haben prinzipiell die gleichen Funktionen wie Dateien in Microsoft Office Word. Neuere Versionen von MCT 10 kdnnen Projekt-

dateien aus dlteren Versionen &ffnen.

Das Beispiel in der Abbildung zeigt eine Version 2.00 von MCT 10, die die Firmware-Version 2.01 des FC 302 offline unterstiitzt. Diese Datei kann von
der neueren Version 2.02 von MCT 10 verwendet werden. Eine Projektdatei aus der neueren Version 2.20 von MCT 10, die Firmware-Version 2.51 des

FC 302 enthalt, kann von der alteren Version 2.00 von MCT 10 nicht gedffnet oder offline benutzt werden, da die Firmware unbekannt ist.

MCT10 Set-up software

© MCT10 Version 2.00

Firmware2.03
Firmware2.51

Compatible 1

Firmware 2.01
Support also:
Firmware 2.03
Firmware 2.51

Upwards compatibility

MCT10 Set-up software

Firmware2.51

R . * MCT10 Version 2.02
Version 2.00 o Firmware2.51 Version 2.02 o Firmware2.51 o Firmware 2.51
Supports: Supports:
Firmware2.01 Firmware2.01
Updates: Firmware2.03

v

-

 MCT10 Version 2.00

Firmware 2.01
Firmware 2.03
Firmware 2.51

T1°€/S190€T

Wenn MCT 10 aktualisiert worden ist, kdnnen Projektdateien, die mit Firmware neuerer Version gespeichert wurden, gedffnet und benutzt werden. Dieses

Szenario wird im nachstehenden Beispiel gezeigt.

A 4

MCT10 Set-up software

Version 2.00
Supports:

© MCT10 Version 2.00
e Firmware2.51

Firmware2.01

Updates:
Firmware2.03
Firmware2.51

Compatible fi

}
Firmware 2.01
Support als
Firmware 2.03
Firmware 2.51

Upwards compatibility

MCT10 Set-up software

Version 2.02
Supports:
Firmware2.01
Firmware2.03
Firmware2.51

© MCT10 Version 2.02
e Firmware2.51

© MCT10 Version 2.00
e Firmware 2.51

!
Firmware 2.01
Firmware 2.03
Firmware 2.51

TT'v/S190ET
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Um mit einem FC 202 mit der Firmware 1.10 kommunizieren zu kdnnen, muss die MCT 10 Referenzdatenbank wie folgt angepasst werden:

. Starten Sie den Windows Explorer und 6ffnen Sie den Ordner "C:\Programme\Gemeinsame Dateien\Danfoss Drives\SharedSource\"
. Offnen Sie die Textdatei "ss_version_mapping.txt" im Editor indem Sie mit der rechten Maustaste auf die Datei klicken und ,Bearbeiten" wéhlen.
. Andern Sie den Eintrag “Serie”="FC 202",AOC="01.10",Database="01.10" in “Serie"="FC 202",AOC="01.10",Database="01.05"

. Speichern und schlieBen Sie die Datei

15.3 Feststellen, ob MCT 10 aktualisiert worden ist

Uber den Meniibefehl ,Info" im Hilfe-Menii kann in einem Dialogfenster
die Version von MCT 10 uberprift werden, d. h. welche Updates der Be- Information
nutzer installiert hat.

WLT® Motion Contral Tool
MCT 10 Set-up Software
Yersion: 3.10 (Buid 687)

Bei Kontakt mit der Support-Hotline kénnen Systeminformationen eben-

falls direkt in die Windows-Zwischenablage kopiert werden. Copwright [C] 2001-2007 Darfoss Drives

o

Bitte notieren Sie die folgenden Informationen, bevar Sie sinen

WLT® Mation Control Tool -
MCT 10 Set-up Software
“ersion: 3.10 [Build 687]

Uger Settings:
Language: Deutsch
Comm Fault Tolerance; 100
DY Initiste Timeout: 200
DPY1 Tirmeout: 5000
DP%1 Simultaneous Connections: 8
DP%1 write Retries: 3
FC Read Slave Timeout: 300
FC Wiite Slave Timeout: 2600

P T . »

Zwischenablags ke

130BT575.11
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16 Anleitung

Die folgende Anleitung erklart die Konfiguration von SIMATIC NET fiir die Zusammenarbeit mit MCT 10.

Konfigurationskonsole starten.

zu DPV1-Verbindung

M 16 Anleitung zu DPV1-Verbindung und Sima-

und Simatic-Manager

Danfoss IT Tools

SIMATIC

Component Library

My Bluetooth Places
Mew Office Document
Open Office Document
POM 2.0

L Skation Configurakor

v Authorsiy
) Documentation
@ Information
@ License Management

STER 7
& SIMATIC Manager
@ Commissioning PC Stations
|E'9Q Industrial Comrmunication with PG PC

r %@E Commissioning Wizard

Configuration Information Service
Set PG-PC Interface
Symbol File Canfiguratar

Programs
§ Docurments
L]
3 Setkings
3
ﬂ_'-'— Search
& Help and Suppoart:
4 o
E Run... bt
- ©
£ =
= Shut Down. .., §
Den Modus des Moduls auf Konfigurationsmodus einstellen und auf ,Ubernehmen" klicken:
- . configuration Console 1Ol x|
File  Action  Wiew Help
- 2
D PiC Station General  Module properties
El%i SIMATIC MET Configuration
Elg pplications Type of module: IPHDFIBUS
[ OPC settings Mode of the module: IEonfigured rode: [
Index: I 1 j‘
MHame of the module:
Interface profile for: ICF'55'I'I
Metwark Diagnos CP3311[FwL]
Bus Modes CPE511(MPI) :
CPE511(FROFIBUS] <Active:
Softnet OF trace | | CPS511([Auta]
- Ef Eluetooth LAN Acces -
=B InteliR) PROJ1000 M Module reaction:
- Bl InteliR) PROJWireles
- B P simulation Hestart |
----- 2 Access points
Soply | Cancel | Help |
o
~—
)
8
4] | Bl &
| R

Die Konfigurationskonsole schlieBen.
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tic-Manager

Den Inbetriebnahmeassistent starten:

MCT 10 Software

Windows XP Professional

My Bluetooth Places

FOM 2.0

@ Authorsw
7] Documentation

Cormponent Library @ Information

License Managerment
MATIC NET » @ Industrial Ethernet
Mew Office Documnent @ STEP 7
) & SIMATIC Manager
Open Office Document @ Commissioning PC Skakions Configuration Consale

Hff| set PG-PC Interface

) Station Configurator Symbol File Configuratar

Prograrns
Documents
Settings
Search

Help and Support

Shut Dawn. ..

[ Industrial Communication with PGPC  ® Configuration Information Service

130BT684.10

Auf Weiter klicken und der folgende Bildschirm wird angezeigt:

Il SIMATIC NET Commissioning YWizard il

Configuration 2[4] s
Here, you specify the configuration that will be used for this PC. ‘

The SIMATIC MET PC Station ‘fizard will guide vou thraugh creating, modifying, or adopting a
caonfiguration:

PC Station Wizard... I

‘When pou have created your configuration, please click the "Nest'! buttan.

< Back Cancel Help

130BT685.10
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Auf Assistent fiir PC-Station und Lokale Einstellung dndern klicken und danach auf Weiter klicken:

SIMA CM PC Station Wizard x|

Fleaze zelect the achivity far which you want the wizard to support po:

1[2]

Change the zettings of SIMATIC PC components [CF, PLC) installed in
thiz SIMATIC PC station,

" Edit saved configuration

Change one af the STEP?/NCM PC projects stored on this SIMATIC
FC station,

" Create a new project and configuration

Create a new configuration [STEPT/MCK PC project] az a copy of an
exizting PC station or as an uncanfigured PC station

£ Start the Station Configuration E ditor

Y'ou can configure PC components, impart an DB file, and change
the operating mode.

< Hack I et > I Cancel Help

130BT686.10

Die Option Projekt mit Simatic Step7/NCM PC-Manager éffnen wahlen:

Wwhhich zettings do vou want to change? If you zelect 'Change hardware
configuration’ or 'Edit connections', pou must alzo specify the name of

the P station. If pou change local settings, the local station iz the

default. 212

{~ Change hardware configuration [ module properties, DF

You can configure hardware settings and zefttings for specific drivers,
for example, module addrezzes or operating modes.

PC station name: |p50381 (=] 'l

€~ Edit netwark and connection configuration

'ou can modify the configuration of an attached network, or edit, add,
or delete communication connections.

PC station narne; |ch|381 B4 "l

+ Open praject with SIMATIC STEP?/MCM PC Manager

< Back I Firizh I Cancel Help

130BT687.10

Der Simatic Manager offnet jetzt ein neues Projekt.
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Konfiguration 6ffnen:

MCT 10 Software

ocprj -- C:Program Files'Siemens',Step 7', Projects’ locprj

& pc33169

130BT688.10

Eine Applikation tber Drag & Drop auf PC Index 2 ablegen.

(B Hw Config - [pc038168 (Configuration) -- locprj] - (o [
Wl Station Edit Insert PLC Yiew Options window Help _|8] x|

D219 %) S| Ble| sl @] 8 el
Core

- ol
Fra | nﬂ: ”t|=

Puofle:  [Standes 7]
Y EROFIBUS OF

2 PROFIBUS-PA

458 PROFINET 1D

SIMATIC 300

SIMATIC 400

SIMATIC P Based Cortrol 300400

£ 8L SIMATIC PC Station

{23 Cortroller

-0 CP Industrial Ethernet

{1 CPPROFIBUS

[RELL

B User Application
Application

=0 M
[ swues
(1 OPC Server

<« | LILI

ﬂ:l o PC

Index | Module | Delet rrnber Firmware | MPl address | Commert

1 CFS5511 BEK1 55114400 [ve.05 -
Z applcaltion

I I

4| I =]

130BT689.10
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Die Eigenschaften fiir Ihre Karte der Master-Klasse 2 6ffnen (hier als Karte CP5511 gezeigt).

Properties - CP 5511

130BT690.10

Auf Betriebsart klicken, DP Master-Klasse 2 wahlen und eine Applikation zuordnen. Auf OKklicken und danach auf Speichern und Kompilieren.

Properties - CP 5511

cotfiguredic

130BT691.10
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Auf Download klicken und Download von CP5511 (index 1) und der Applikation (Index 2) wahlen.

MCT 10 Software

Select Target Module x|

Target modules:

I odule Index

Stationmanager

Select Al |

o
~—
o
fo}
=
f
Caticel Help =]
2
Auf OK klicken und ebenso auf OK fiir die Warnmeldung:
Download (33:16656) |
Onling: Connection could not be establizhed. The
! connection partner iz not responding.
S
2]
[e2]
2
Help | Q
3
Bei dieser Warnmeldung auf Ja klicken:
Download {13:4708)
Unable to establish the connection to the module
! Application [Index 2] in station pe038169.
Do you want to continue downloading withaut thiz
module?
S
")
[=2)
O
Mo Help | 5
o
[32]
=2

Auf OK klicken, um Zielmodule zu stoppen, und der Download und die Konfiguration der Karte CP5511 ist abgeschlossen. Simatic Manager schlieBen.
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Deanfitt

Auf Simatic Net Inbetriebnahmeassistent klicken und danach auf Weiter.

16 Anleitung zu DPV1-Verbindung und Sima-

tic-Manager

Symbols 3(4)

Il SIMATIC NET Commissioning Wizard

Here, pou specify whether and which symbolic names will be used for
communication.

Active spmbal files:

Prefis | File hame

Bl

If you want to uze symbalic names for the vanables, you must specify one or mare symbal files.
Select "Edit list" to define eristing symbol files, create new symbal files ar ta constitute the file
name [] for downloaded symbol information.

Additional zettings for PROFInet and SIMOTION:

Advanced Symbols... |

Cancel |

Help |

130BT695.10

Erneut auf Weiter klicken und danach auf Fertig stellen klicken.

Uber Konfigurations-Konsole und Zugangspunkte die Schnittstellenparameterzuordnung CP_L2_1 und CP_L2_2 auf CP5511 (PROFIBUS) einstellen.

= . Configuration Consolke

Fe Achon  Wew  Help

= A B g

) PC Statien
=1 Bl SIMATIC NET Corfiguration
= Apobcations
= OPC settrgs
:i.Mod.hi
& Bl ors=n1
=Bl Blustooth LA Acces
i I Irkel(R) PROJ/ 1000 M
& Bl Tresi(r) PROJWirales
Bl o simiation

gl cicoz o]

| Meeeas poives

w12 5
Bz

W _=m_:
TsronLmE

w1
DL Loan

CPF5ELL
CPS5E1I

130BT696.10

Den Modus des Moduls von Konfigurationsmodus auf PG-Betrieb dndern und auf Ubernehmen und OK klicken.

Das Programm schlieBen.
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Deanfitt

MCT 10 Software

uration Console — ol x|
File Action Wew Help
& = | | 2
[:_I P Station General  Module properties
E‘%% SIMATIC MET Configuration
Q Applications Type of madule: IPF\DFIEUS
= @ Madules Made of the madule: IF'G operation j
=B cpesi1
Genetal
Wersion
Address Interface profile for: CP5511
Network Diagnos
Bus Modes CP5511[FuiL]
*E5 Softnet DP b CPE511[MPI
By softnet DP trace | | pee {(PROFIBUS) <Actives
=B EBluetooth LAN Acces CP5511 [Auta)
(- B Intel(r) PROJ1O00 M .
=B IrreliR) PROfWireles Module reaction: The moduls's registration for the configured made
B8 P simulation was canceled and it was removed from the Station
B Access points Festart | [yl (i,
Appli | Cancel |
I

130BT697.10

SIMATIC

Component Library

MMy Bluetooth Places
Mew Office Document
Cpen Office Document
POM 2.0

Station Configurator

» @ Aukhorsii

) Documentation
@ Information
License Management

A @ Industrial Ethernet
) STER 7 I77) PROFIBUS
& SIMATIC Manager EE cCommissioning Wizard
E—i% Configuration Consale

%% Configuration Information Service

ﬂ Comrissioning PC Stations
Eg Industrial Communication with PG PC

Symbal File Configurator

Prograrns

Documents
Settings

Search

Help and Suppart

Run...

Windows XP Professional

Shuk Dawn. ..

130BT698.10
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Benutzte Schnittstellenparametrierung auf CP5511 (Profibus) einstellen und auf Eigenschaften klicken:

x
PROFIBLS |

— Station Parameters
[ PG/PC is the only master on the bus

Address: |1 25 _Ij

[ Check address

Timeaut: 1z i

Metwork Parameters

Transmizzion B ate:

Highest Station Address: 126 hd
Profile:
Standard
niverzal [DP/FMS]
User-Defined

Busz Parameters. .. |

= I efwark Eanfiguratian

7| [nelude netwar configuration belaw

Hastern |'| 3: Slaves: IU 3:

130BT699.10

QK. I Drefault | Cancel | Help |

Die Option PG/PC ist einziger Master am Bus sollte nur aktiviert werden, wenn keine SPS am Bus aktiv ist. Die Ubertragungsgeschwindigkeit (Baudrate)
auf die gleiche Baudrate wie die SPS einstellen und auf OK klicken. Auf Diagnose und auf 7esten und Lesen klicken und die Karte CP5511 liest alle
Teilnehmer im Profibus-Netzwerk ein. In diesem Beispiel findet sie einen Slave an Adresse 6.

SIMATIC NET diagnostics - CP5511(PROFIBUS) 1'

FPROFIBUS MPI Metwark, Diaghostics | Hardware I

— Status/Mebwark Diagnostics

oK, =

=
Station address: I‘I 25
Bus parameters:
Baudrate: 1500.00 Kbpz «
Highest station address [HS5A): 126
Minirum station delay Time (Min Tadr): 11 tBit
M awimurn station delay Time [Mawx Tadr): 150 tBit
Setup time [tzet]: 1 tBit ;I
— Busz Modes

012345678 3910111213141515171813
Il ) o e o ) o ol
=108 I )l o o o
LU0 | )l o o o
=108l )l ) ) ol
<10 ) )l o ol
(7Tl )l ) o o

(2 nd i il i Key
[ Station passive

v Station active

[¥ Station active ready

QK | Cancel | Help

130BT700.10
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16 Anleitung zu DPV1-Verbindung und Sima-

tic-Manager

Deanfitt

MCT 10 &ffnen und eine DPV1-Verbindung sollte unter Netzwerk gefunden werden.
In diesem Beispiel wird ein VLT 5000 unter Adresse 6 gefunden.

MCT 10 Software

- ntithed - MCT 10 Set-up Saftware =181 x]
D@L RE S rEMTY B o +§
= HE Namork, D | Sofoware Merson | Option & [ oation & |
E_ SeridCom | SEt; VLT 5008 3604-500¥ 3.73 $5ZFROFELSDFYL  hione
= A
H- 2 ©; VLT SO0 I00Y-500¢
o IZ A Parameters
Bl oopeeration ared display
8 Load and motar
|-+ ReFerences and bmis
A Irpuss snd cukputs
L8 Soacial Funckions
= sarial commnication
= Techrical furctions
& prajact
8
i | i E
Fioe Helps, prerss Fi 4 §
B instalied SIMATIC software x|
Praducts | Component: | HW Lipdates | Syetem Flas |
| Name | ersion | Actesse | Relsase rmber |
Busthors'' V25« SevicePack 1 H2518 w2510
Automation Licenze Manager V20 WOR 00, 00.00_01. 180001 VO 00,00.00
CP PP Modbues Masters Y1 +5P2 A11.21 Ya1.20
CF PP Param V8.1 + SovioePeck 2 RG1.20 ¥E1.20
SIMATIC MET PC Softwere  VE1 Buld 1045 £1.00
BTER 7 ME.E%@Q E54.20 11.501 [4-E 1] 1
2
o
B
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MCT 10 Software MU Funktionen der Baureihe FC102 und FC202

17 Funktionen der Baureihe FC102 und FC202

17.1 Neue Funktionen

MCT 10 verfiigt iber eine spezielle Unterstiitzung einiger neuer Funktio- ACHTUNG!
nen bei der Baureihe FC10x von Frequenzumrichtern. Der folgende Ab- Lesen Sie Details zur Funktionalitit der Frequenzum-
schnitt beschreibt den Zugriff und die Einstellung dieser neuen Funktio- richter im Projektierungshandbuch fiir den Frequen-

nen. zumrichter FC102 und FC202 nach.

17.1.1 Uhrfunktionen

MCT 10 unterstiitzt die Uhrfunktionen im FC102 tber intuitive Dialogfelder, sodass der Benutzer die Uhrfunktionen noch bequemer und schneller einrichten
kann.

Die Uhrfunktionen sind in zwei Unterfunktionen unterteilt:
1. Datum und Zeit

2. Arbeitstage

17.1.2 Datum und Zeit

Im Dialogfenster ,Datum und Uhrzeit" werden dem Benutzer drei Einstellungsgruppen angezeigt:

17
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17 Funktionen der Baureihe FC102 und FCZOZM MCT 10 Software

B Unbenannt - MCT 10 ‘jet-up Software
Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen Kommunikatien Extrazs  Optionen  Hilfe
DeH| tB2R| 8|8 i 2|0 SO+ §|
Ekz ﬁ MNetzwerk -
B Ethernet Datum und Uhrzeit 4
B, Profibus D11
B Ra51 — LCP Zeitdarstellung
B P‘54_85-2 Datumsformat [TTm-2233 |
- e B SerialBus
- @ Projekt Zeitformat ’24h _'_j
= Fsf Fo1oz
"= Quick Menii
2 — Datum und Uhrzeit einstellen
Alle Parameter 5
22 Alarme [ &ndern
{s} Smart Logic &p
] Zeitfunktionen {7 Benutzereinstellr nden
:
Datum & Zeit  01-01 i 5
-0 Arbeitstage e —-|
Zeitbezogende Aktionen
% Vorbeugende Wartung — Zeitumstellung
Eg Kaskadenregler & Aus
& Sensorless
e 7 Manuell
I Uhr Fehler zulassen
Speichern abbrechen Hilfe |
Dricken Sie F1 far Hilfe | 4
130BT706.10

LCP Zeitdarstellung:

In dieser Gruppe kann der Benutzer auswahlen, wie das Datum und die Uhrzeit im LCP Bedienteil des FC102 dargestellt werden. In MCT 10 hdngt das
Datums- und Zeitformat von regionalen Einstellungen des PCs (Datums- und Uhrzeitformat) ab.

112
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MCT 10 Software Mﬂ Funktionen der Baureihe FC102 und FC202

Datum und Uhrzeit einstellen:

In dieser Gruppe kann der Benutzer das Datum und die Zeit im FC102 PO e e

D atumn & Zeit

vom PC andern. Normalerweise sollte hier die Option zur Verwendung der e

4| december 2008 |

PC-Zeit des angeschlossenen PCs eingestellt sein. Wenn die Zeit des an-
geschlossenen PCs in einer anderen Zeitzone liegt, kann es von Vorteil

sein, das Datum und die Uhrzeit manuell einzustellen. 24 %% 27 2 2% Man. 22037
) ) ) ) . B et BB Min, 01012005
Datum und Uhrzeit werden in der MCT 10 Projektdatei oder nur im Fre- 809 10 11 12 13 14
. . N . e 15 16 17 18 13 20 21 Standard 01012007
quenzumrichter gedndert, wenn das Kontrollkéstchen ,Andern™ aktiviert IM KK T M
) 23003 1 2 3 4
wird.

Datu  01-12:2008

Bei manueller Einstellung von Datum und Uhrzeit wird das folgende Dia-
Uhizeit

logfeld geoffnet. Man 235353
Zeit 03 = Min. 00:00:00
Standard  00:00:00

Beschreibung

Abbrechen

130BT707.10

Zeitumstellung:
In dieser Gruppe kann der Benutzer die Zeitumstellung fiir die Sommerzeit einstellen.

Die Sommerzeit beginnt flir die meisten Lander der EU am letzten Sonntag im Marz um 2:00 Uhr MEZ bis zum letzten Sonntag im Oktober um 3:00 Uhr
MESZ. In der EU stellen alle Zeitzonen um die gleiche Uhrzeit um. In den USA beginnt die Sommerzeit fiir die meisten Staaten um 2:00 Uhr am ersten
Sonntag im April und endet am letzten Sonntag im Oktober. In den USA wird die Zeit in jeder Zeitzone zu einer unterschiedlichen Uhrzeit umgestellt.

Uhr Fehler zulassen:

Wenn die Uhr nicht eingestellt ist, zeigt der Frequenzumrichter eine entsprechende Warnung. (MCT 10 zeigt die Warnung auch im Ordner ,Warnungen".)
Wenn der Benutzer die Uhr nicht einstellen méchte oder kann, méchte er diese Warnung wahrscheinlich nicht standig sehen. Fir diesen Fall gibt es den
Parameter ,Uhr Fehler". Wenn die Option ,Uhr Fehler zulassen®™ aktiviert ist, kann der Benutzer diese Warnung sehen, ist sie deaktiviert, kann er die
Warnung nicht sehen.

LUhr Fehler zulassen® ist aktiviert - Frequenzumrichter zeigt eine Warnung.
L4Uhr Fehler zulassen® ist deaktiviert - Frequenzumrichter zeigt keine Warnung.

17
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17 Funktionen der Baureihe FC102 und FCZOZM

17.1.3 Arbeitstage

Im Dialogfeld ,Arbeitstage™ kann der Benutzer bequem die Arbeitstage fiir Zeitfunktionen definieren.

Der Wochenstart kann Montag oder Sonntag sein. Der angezeigte Kalender wird gedndert.

Nur 5 zusatzliche Arbeitstage sind erlaubt.

Nur 15 zusatzliche Nichtarbeitstage sind erlaubt.

MCT 10 Software

, Unbenannt - MCT 10 Set-up Software
Datei Bearbeiten Ansicht Einfugen

Kemmunikation

Extras Optionen Hilfe

B

4=} Smart Logic
Zeitfunkticnen

-a Datum und Zeit

-0 Arbeitstage
Zeitbezogende Akticnen
% Yorbeugende Wartung
B B2 Kackadenregler
2 Sensorless

Drucken Sie F1 fur Hilfe

Zusaizliche Arbeitstage

[22-12 2008
23-12-2008

Augwahl zusaizliche Arbeitstage/freie Tage

4| december2008 |

L
._.'I
w fa

4 .5 06
11 2 13

8 14
> iod6 47 18719 207 21
22723 P4 2526 Z12
3930 5t 1 2 3 4
Speichern Abbrechen Hilfe

D e
MNetzwerk

E‘ g Era Arbeitstage/arbeitsfreie Tage fr zeitbasierte Vorgange

[ B Ethernet
B Profibus DPv1_1 Arbeitstage Arbeitsfreie Tage
B rs#ss1
=3 2 Mantag Samstag
B Rs4852 Dienstag Sonntag

: B Serialbus Mittwoch >

H i z Donnerstag

B S Projekt Freitag

B f3l Foioz <

23]

Zusaizliche arbeitsfreie Tage

01-01-2009
02-01-2009
24-12-2008
25-12-2008
25-12-2008
28-12-2008
30-12-2008
31-12-2008

130BT708.10

Bitte beachten Sie, dass die Optionen ,Zusatzliche Arbeitstage™ und ,Zusétzliche Nichtarbeitstage™ auf ein bestimmtes Jahr bezogen sind und in jedem

Jahr aktualisiert werden missen.
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MCT 10 Software MU Funktionen der Baureihe FC102 und FC202

17.2 Vorbeugende Wartung

Uber die Funktion ,Vorbeugende Wartung" erhilt der Benutzer die Mdglichkeit, eine regelméBige Wartung des Frequenzumrichters und anderer techni-
scher Anlagen und Gerdte in der gleichen Anlage zu planen. Vorbeugende Wartung ist als zeitbasierte Planung von regelmaBigen Kontrollen zu sehen,
die manuell durchgefiihrt werden miissen.

In der Tabelle im rechten Fenster kénnen durch Doppelklicken auf die Zellen Dialogfelder aktiviert werden, um Wartungspunkt, Wartungsaktion und
Zeitintervall einzugeben.

! Unbenannt - MCT 10 Set-up Software =1 E=h >
Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen Kommunikation Extras  Optionen  Hilfe
DM 4R % EE N 1]
I_-T-" @ Metzwerk .. | Wartungspunkt |'.-‘-a'artungsakﬁ0n Wartungszeitbasis Datum und Zeit |Zeit Inte... |
H Ethernet Fan bearings Ersetzen Datum & Zeit
B Profibus DPv1 1 Temperaturgeber Erneuern Betriebsstunden 32
H R8s 1 Fan belt Inspect/Check Motorlaufstunden 99
E R Motorlager Reinigen Betricbsstunden _
B SerialBus
o Projekt

- i Fe2

Quick Meni

:= Alle Parameter

28 Alarme

1} Smart Logic

1 Zeitfunktionen
Zeithezogende Aktionen
% Vorbeugende Wartung

- B2 Kaskadenregler

il o Kenfiguration

& Sensorless

= |

i |

L I e B I B o B e B A I = e @ | (e} - | Z
I e o R S

Speichern Abbrechen Léschen Hife

Dricken Sie F1 far Hilfe

130BT709.10

Die Uhrparameter (Parameter im Ordner ,Uhrfunktionen™) missen richtig programmiert sein, damit vorbeugende Wartung ordnungsgemaB funktioniert.
Wenn Datum und Uhrzeit fiir den vorbeugenden Wartungspunkt verstrichen sind, wird die Zeile rot markiert.

Bevor vorbeugende Wartungspunkte in den FC102 geschrieben werden, nicht vergessen, das Wartungswort (Par. 23-15) zuriickzusetzen.

17
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17 Funktionen der Baureihe FC102 und FCZOZM

17.3 Zeitablaufsteuerung

MCT 10 Software

MCT 10 kann (iber eine intuitive Benutzeroberfldche die mdglichen ,Zeitfunktionen™, die im FC102 unterstiitzt werden, einfach einrichten.

Diese Zeitfunktionen sollen den Frequenzumrichter automatisieren, indem sie dem Benutzer die Mdglichkeit geben, in Echtzeit gesteuerte Ereignisse zu

definieren. Dahinter steht die Grundidee, eine Uhrzeit und Wochentage definieren zu kdnnen, an denen der Frequenzumrichter eine ausgewdhlte Aktion

automatisch ausfiihren muss.

Auf diese Weise muss der Benutzer die definierten Funktionen nicht manuell ausfiihren, sondern stattdessen erfiillt der Frequenzumrichter die Aufgabe

automatisch an den notwendigen Tagen.

Die programmierten Funktionen werden wdchentlich wiederholt. Es kdnnen zusétzliche Arbeitstage und zusatzliche arbeitsfreie Tage programmiert wer-

den.

Die Uhrparameter (Parameter im Ordner ,Uhrfunktionen™) miissen richtig programmiert sein, damit Zeitfunktionen ordnungsgemas funktionieren.

Aktionen, die programmiert werden kdnnen, sind mit denen des SLC (Smart Logic Control) identisch.

’ Unbenannt - MCT 10 Set-upSoftware
Ansicht  Einfagen

&

Datei  Bearbeiten

(0@ W| &

Kemmunikation

Extras Optionen  Hilfe

B

=

B @ Metzwerk

: E Ethernet

E Profibus DPv1_1

B Rs4851

B Rs485_2
E E SerialBus

- & Projekt

= f5l Fouo2
= Quick Meni
= Alle Parameter
L A Alarme

i e} Smart Logic
Zeitfunktionen
Zeitbezogende Akticnen
i % Vorbeugende Wartung
E E Kaskadenregler
~a Keonfiguration

% Sensorless

Driicken Sie F1 far Hilfe

Zeit

ETN-Aktion | AUS-Aktion EIN-Zeit

| aus-zeit

Wiederholung

Aktion 1 -

Al Anwahl Datensa... | Anwahl Datensa... 12:44:03

16:44:06

Montag

Aktion 2 -

A2 Anwahl Festsoll... | Anwahl Datensa... |Arbeitstage 17:45:08

Aktion 3 -

A3 Anwahl Festsoll... | Anwahl Datensa... |Michtarbeitstage 08:45:51

Aktion 4 -

A4

Aktion 5 -

AS

Aktion 6 -

As

Aktion 7 -

AT

Aktion 8 -

Az

Aktion @ -

AS

Aktion 10 - A10

Speichern I Abbrechen I

Hilfe

|

Montag

Dienstag
Mittwoch

[ of 1] 2 3] 4] 5] e] 7[ 8] 9]w[11]12]13]14]15]16] 17[ 18] 19] 20] 21| 22] 23] 24|

Donnerstag

Freitag

Samstag
Sonntag

e

130BT710.10

Durch Doppelklicken auf die Zellen werden Dialogfelder gedffnet, in denen die notwendigen Daten eingegeben werden kdnnen.

17
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MCT 10 Software MU Funktionen der Baureihe FC102 und FC202

17.4 Kaskadenregler

Der Kaskadenregler ist in Pumpenanwendungen einsetzbar, in denen mehrere Motoren zur Steuerung eines gemeinsamen Durchflusses, Fillstands oder
Drucks verwendet werden. Die stufenlose Drehzahlregelung des Systems erfolgt durch Anderung der Drehzahl des Motors. Dadurch wird ein konstanter
Druck ohne DruckstdBe aufrechterhalten, was eine geringere Systembelastung und einen ruhigeren Betrieb ermdglicht.

Im Frequenzumrichter stehen 3 Ausfiihrungen von Kaskadenreglern zur Verfiigung:

. Der einfache Kaskadenregler wird als Teil der Software im FC 102 und FC 202 selbst geliefert. Er kann die Drehzahl eines Gerats regeln, das an
den Frequenzumrichterausgang angeschlossen ist, und Geréte (iber die zwei Relais auf der Leistungskarte ein-/ausschalten.

. Mit dem erweiterten Kaskadenregler kdnnen weitere Gerate an die Steuerkreise angeschlossen werden, und er bietet zusatzliche Kaskadenver-
fahren. Er steht nur beim FC 202 {ber die Optionskarte MCO 101 zur Verfiigung.

. Der 2. erweiterte Kaskadenregler bietet ahnliche Kaskadenverfahren zum 1. erweiterten Kaskadenregler, es kénnen jedoch zusatzliche Gerate
an die Steuerkreise angeschlossen werden. Er steht nur beim FC 202 (ber die Optionskarte MCO 102 zur Verfliigung.

Mit den Erweiterungskarten MCO 101 und MCO 102 kann die Anzahl unterstiitzter Pumpen, die vom einfachen Kaskadenregler (Parametergruppe 25-**)
geregelt werden kdnnen, erweitert werden. MCO 101/MCO 102 verwendet den erweiterten Kaskadenregler, der in Parametergruppe 27-** zur Verfiigung
steht.

. Kaskadenregler
Funktion
Einfach 1. Erweitert 2. Erweitert
Verfligbare Relais, Leistungskarte 2 2 2
Anzahl der Relais auf der Optionskarte - 3 8+31!
Anzahl der durch den Kaskadenregler zu regelnden Relais 2 5 8
Grundfunktionen (alle Funktionen, allerdings bleiben die nachstehenden 1a Ia 1a
Zellen leer)
Master-Slave Ja Ja
Wechselnde Fiihrungspumpe bei einem Relais pro Pumpe Ja(2) Ja(5)?
Wechselnde Fiihrungspumpe mit zwei Relais pro Pumpe Ja(2) Ja(6)3
Wechselnde Fiihrungspumpe bei Zuschalten oder internes*/externes Sig- Ia Ia Ia
nal
Regelung von ungleich dimensionierten Pumpen Ja Ja
Betriebsstundenzéhler fiir Relais Ja Ja Ja
Betriebsstundenzahler fiir Pumpen Ja Ja Ja
Durch Verwendung der Relaiskarte MCB 105.
2Durch Verwendung des einfachen Kaskadenreglers, Parametergruppe 25-**, einfach Anzahl der Relais erweitern.
3Bei Verwendung von 1 Relais auf Steuerkarte + 8 auf MCO 102 + 2 auf MCB 105.
“Beispiel: Uhrzeit usw.

Der Kaskadenregler kann in MCT 10 (iber das Plug-in mit dem Namen Kaskadenregler konfiguriert werden, das den einfachen und erweiterten Betrieb
unterstiitzt. Der Basismodus unterstiitzt den einfachen Kaskadenregler, wahrend der erweiterte Modus die 1. erweiterte/2. erweiterte Kaskadenoption
MCO101 und MCO102 unterstitzt.

Die MCT 10 Ansicht fiir den Kaskadenregler ist in vier Registerkarten unterteilt, die in beiden Kaskadenbetriebsarten gleich sind:
. Vorbedingungen
. Konfiguration
. Systemoptimierung

. Service

Anderungen kénnen auf einen Satz iiber die Schaltflache ,Speichern® fiir das Offline-Projekt angewendet werden, oder direkt auf den Online-Frequen-
zumrichter. Mit der Schaltflache ,,Abbrechen® werden alle nicht gespeicherten Einstellungen wieder hergestellt.

MG10R503 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss.
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17 Funktionen der Baureihe FC102 und FCZOZM MCT 10 Software

17.4.1 Einfacher Kaskadenregler

Ermdglicht dem Frequenzumrichter bis zu 3 Pumpen gleicher GroBe gemé&B der Istwertsignale des Systems durch Anderung der Drehzahl des Motors zu
regeln, wahrend gleichzeitig zusatzliche Motoren mit konstanter Drehzahl ein- und ausgeschaltet werden. Die Zu- oder Abschaltung der Motoren erfolgt
zyklisch unter Berticksichtigung der Relaiseinschaltzeit. Diese Funktion gewahrleistet einen einheitlichen Einsatz tiber Iangere Zeit, sodass die Problematik
im Zusammenhang mit selten benutzten Motoren entfallt.

Es stehen zwei Betriebsarten des einfachen Kaskadenreglers zur Verfiigung.

Einfacher Kaskadenbetrieb

Funktion
Motorwechsel! Einfache Kaskade
Anzahl der durch den Kaskadenregler zu regelnden Relais 2 2
Wechselnde Fiihrungspumpe bei einem Relais pro Pumpe - Ja(2)
Feste Flihrungspumpe - Ja(2)
Wechselnde Fiihrungspumpe mit zwei Relais pro Pumpe Ja Ja
Wechselnde Fiihrungspumpe bei Zuschalten oder internes/externes Sig- 1a 1a

nal

IMotorwechsel ist nur im FC 202 verfiigbar.

ACHTUNG!

Der einfache Kaskadenregler ist nur tiber Parametergruppe 25-** konfigurierbar.

17.4.2 Vorbedingungen

Die Registerkarte Vorbedingungen enthélt die allgemeinen Einstellungen, die fiir den Kaskadenregler erforderlich sind, um in einer Anwendung zu arbeiten.
Sie kann ebenfalls allgemein verwendet werden, um den PID-Regler fiir andere Anwendungen ohne Bedarf nach Kaskadenregler einzurichten. In der
Ansicht kann der Benutzer Folgendes konfigurieren:

. Allgemeine Konfiguration
. Sollwert und Istwert

. Digitaleingang
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Parametersatz_w| zu &ndernder Par.Satz Speichern | Abbrechen

Voraussetzungen |Setu|: ] System Optimierung ] Service |

[ Inv. Regelung
(Erhéht Drehzahl mit steigendem Istwert)

130BT735.10

" Interner Sollwert

{+ Externer Sollwert

—»

Soll-{Istwerteinheit o -

Sollwertpes Istwert yrog

DIP Schalter . " DIP Schalter
Zeige Position Zeige Position
(— m setzen (— m setzen

Signalart 0-10Volt Signalart 0-10volt +
Max, Sollwert; | 50.00 Max, Tstwert | 100.00

Min. Sollwert: | 0.00 Min, Istwert | 9-90
AI55 AISS
Lawr Hizh
AIS3 |n.07 AIS3 | 10.00 AIS4 |D.D? AIS4 | 10.00
Min: Max: Min: Max:
Min Reference: 0.00 Max Reference: 100.00
v Uberw,
Signalausfall Funktion |Aus j ' Ubernachung Klemme 53

¥ Uberwachung Klemme 54

Digitaler Eingang fir Signal "Miedriger Fillstand”
schaltiogik PNP - Aktivbei 24V v DI 32 |ohne Funktion |

Ext. Verriegelungstimer 1]

17.4.3 Allgemeine Konfiguration

Regelverfahren des Frequenzumrichters ist PID-Regler. Durch Deaktivieren des Kontrollkastchens wird Par. 1-00 auf Drehzahlsteuerung eingestellt. Durch
Aktivieren des Kontrollkdstchens wird der Parameter auf PID-Regler eingestellt.

Niveauregler konfiguriert den Inversmodus des PID-Reglers. Dadurch
steigt die Ausgangsfrequenz des Frequenzumrichters, wenn der Istwert
groBer als der Sollwert ist. Wenn das Kontrollkdstchen deaktiviert ist, ist
der PID fiir normale Regelung konfiguriert. Schaltlogik und Digitaleingang
32 ist aktiviert.

17
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17 Funktionen der Baureihe FC102 und FCZOZM MCT 10 Software

Bei Aktivieren des Kontrollkdstchens wird der PID auf Inversregelung
konfiguriert und Schaltlogik und Digitaleingang 32 sind deaktiviert. Die

N

Frequenzumrichtergrafik wird aktualisiert, um die allgemeine Konfigura-

tion anzuzeigen.

130BT737.10

Der Sollwert wird bei der Prozessregelung als Sollwert im Vergleich mit den Istwerten verwendet. Er kann durch digitale, analoge oder Bus-Sollwerte
beeinflusst werden. Durch Aktivieren des internen Sollwerts kann der Benutzer einen Zahlenwert als Sollwertquelle eingeben. Bei Auswahl des externen
Sollwerts ist die Sollwertquelle auf Analogeingang 53 programmiert. Die internen Sollwerteinstellungen bleiben im Feld, sodass der Benutzer zwischen
einem Festsollwert oder einem externen Sollwert umschalten kann.

Die Einheit fiir Sollwert- und Istwerteinheit konfiguriert die Druckeinheit fiir den Sollwert und Istwert des PID-Reglers. Die Druckeinheit kann festgelegt

werden als:
3 %
o mbar
o bar
. Pa
o kPa
e  mwg
. psi
e Ib/in2
. inch wg
. FuB wg

Allgemeine Konfiguration - Betroffene Parameter

Parameter-ID Parametername

1-00 RegelverfahrenPar.

20-81 PID-Modus

3-15 Variabler Sollwert 1Par. 3-15 Variabler Sollwert 1
20-12 Soll-/Istwerteinheit

17

120 MG10R503 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss.



MCT 10 Software MU Funktionen der Baureihe FC102 und FC202

17.4.4 Sollwert und Istwert

Konfiguriert den Analogeingang, der als Soll- und Istwert verwendet wird.

Die allgemeine Konfiguration geht davon aus, dass Klemme 53 (Analog- U/T Schalter Analoger Eingang @
eingang 53) fir den Sollwert und Klemme 54 (Analogeingang 54) als Ist-
wert verwendet werden. Achtung: Die Einstellungen des Signaltyps kon-
nen nur Uber die Schalter auf der Steuerkarte des Frequenzumrichters

130BT738.10

von Strom- auf Spannungseingang umgestellt werden. Bei Klicken auf die

Schaltflachen ,,Ort zeigen™ wird der konkrete Standort des Frequenzum-

richters angezeigt.

rC

Der Signaltyp muss entsprechend den Hardware-Schaltern konfiguriert werden.

0-10 Volt 0-20 mA
4-20 mA

— —

130BT739.10 130BT740.10

Konfigurierung des maximalen Soll-/Istwerts als Bezug fiir den maximalen Soll-/Istwert des Analogeingangs. Konfigurierung des minimalen Soll-/Istwertes
als Bezug fiir den minimalen Soll-/Istwert des Analogeingangs. Der minimale und maximale Sollwert ist der minimale bzw. maximale Wert, den die Summe

aller Sollwerte annehmen kann.

Zusétzlich zur entsprechenden Reaktion bei fehlendem oder defektem Messaufnehmer kann Signalfehler fiir die folgenden Funktionen definiert werden:
3 Deaktiviert
. Drehz. speich.
. Stop
. Festdrz. (JOG)
3 Maximale Drehzahl
. Stopp und Abschaltung
. Anwahl Datensatz 1
. Anwahl Datensatz 2
. Anwahl Datensatz 3

. Anwahl Datensatz 4

Die Funktion wird aktiviert, wenn das Signal an Klemme 53 und 54 unter 50 % des min. Werts in Analogeingang 53 Skal. Min. Strom/Spannung oder
Analogeingang 54 Skal. Min. Strom/Spannung liegt. Die Werkseinstellung fiir die Signalausfall Zeit ist 10 Sekunden und kann in Par. 6-00 neu konfiguriert

werden.

Aktivieren von Klemme 53 Signalfehler und Klemme 54 Signalfehler kann die Uberwachung des Signalfehlers ausgeschaltet werden. Ein Beispiel ist die
Verwendung der Analogausgdnge als Teil eines dezentralen E/A-Systems. In Werkseinstellung sind beide Kontrollkastchen aktiviert.

MG10R503 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss.
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Sollwert und Istwert - Betroffene Parameter

17.4.5 Digitaleingange

MCT 10 Software

Parameter-ID
3-02
3-03
6-01
6-10
6-11
6-12
6-13
6-14
6-15
6-17
6-20
6-21
6-22
6-23
6-24
6-25
6-27

Parametername

Minimaler Sollwert

Max. Sollwert

Signalausfall Zeit
Klemme 53 Skal.

Klemme 53 Skal

Klemme 53 Skal

Min.Spannung

. Max.Spannung
Klemme 53 Skal.
Klemme 53 Skal.
. Min.-Soll-/ Istwert
Klemme 53 Skal.

Min.Strom
Max.Strom

Max.-Soll-/ Istwert

Klemme 53 Signalfehler

Klemme 54 Skal

. Min. Spannung
Klemme 54 Skal.
Klemme 54 Skal.
Klemme 54 Skal.
Klemme 54 Skal.
Klemme 54 Skal.

Max. Spannung
Min. Strom

Max. Strom
Min.-Soll-/ Istwert
Max. Soll-/ Istwert

Klemme 54 Signalfehler

Wenn ein Schwachstromsignal zur Verfiigung steht, kann Digitaleingang 32 auf Stopp invers oder Externe Verriegelung programmiert werden, und eine

Verzogerungszeit fiir die externe Verriegelung kann vom Benutzer konfiguriert werden. Die Art des Ausldseimpulses kann in der Dropdown-Liste ,Schalt-

logik" konfiguriert werden.

Die Registerkarte Konfiguration enthalt die Konfigurationsschnittstelle fiir die Parametergruppe 25-** Kaskadenregler. Das Kaskadenverfahren kann als

Einfacher Kaskadenregler oder Nur Motorwechsel programmiert werden. Die letzte Option ist nur im FC 202 konfigurierbar.

Interner Kaskadenregler (Standard)

Voraussetzungen SEtUP | System Optimierung ] Service ]

Disabled

Motor Alternation Only

130BT741.10

Einfacher Kaskadenregler

In der Ansicht kann der Benutzer Folgendes konfigurieren:

122

Motorstart
Pumpenkonfiguration

Zuschalt-/Abschalteinstellungen
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Voraussetzungen SetUP | System Optimierung ] Service ]

Interner Kaskadenregler (Standard)

Basic Cascade Ctrl j | J

130BT742.10

Motor Start Direktstart ~|

[ Feste Filhrungspumpe Pumpenanzahl 2 -

ZufAbschalt Einstellung |

| Frd
Frd

In der Dropdown-Liste Motorstart kdnnen die folgenden Startverfahren konfiguriert werden:
. Direktstart — jede nachgeschaltete Pumpe wird direkt tiber ein Schiitz eingeschaltet.

. Softstarter konnen in jeder Konfiguration von Pumpen mit konstanter Drehzahl anstelle von traditionellen Schiitzen verwendet werden. Bei
der Verwendung von Softstartern wird zwischen dem Zuschaltsignal und dem eigentlichen Zuschalten eine Verzégerung eingebaut. Diese Ver-
zdgerung ist aufgrund der durch den Softstarter bedingten Rampenzeit der Pumpe mit konstanter Drehzahl erforderlich.

Wenn das Kontrollkdstchen ,Pumpenrotation™ deaktiviert ist, werden Folge- und Fiihrungspumpen jeweils zugeschaltet, um gleiche Betriebsstunden fiir
jede Pumpe zu erhalten. Bei Aktivieren des Kontrollkdstchens werden Folgepumpen nach dem ,First in-Last out"-Prinzip zugeschaltet.

Die Anzahl der in der Dropdown-Liste konfigurierbaren Pumpen sind:

Funktion Anzahl der Pumpen
Feste Flihrungspumpe 2-3
Wechselnde Fihrungspumpe 2

17
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Wird die feste Fiihrungspumpe verwendet, sind die Fiihrungspumpen di-

rekt an die Relais auf der Steuerkarte des Frequenzumrichters ange- Details Pumpenrotation l—J'*‘*'g
schlossen. Dies wird in der Pumpengrafik dargestellt. Um bei allen Pum- g
pen mit konstanter Drehzahl gleiche Betriebsstundenzahlen zu erhalten, ilech L TE AR & Bei Befehl =l 'g
kann die Fiihrungspumpe gewechselt werden. Die Zeitgeber an den Re- Wechselereignis Extern - i
laisausgangen kontrollieren die Betriebsstunden jeder Pumpe. Wird eine S — ,247 0
Pumpe Uber ldngere Zeitrdume nicht betrieben, kann es zu Korrosion

Wechselzeitgeberwert

kommen. Wenn es fiir wechselnde Flihrungspumpe konfiguriert ist, steht
eine Schaltflache zur Verfiigung, um die Wechseldetails einzustellen. Wechselfestzeit 00:00 himm

Wechsel bei Last < 50% ’m
Zuschaltmodus bei Wechsel Langsam hd
Werzégerung nachste Pumpe 0.1 =
Werzdgerung Metzbetrieb ’057 5

oK | Abbrechen |

Fiihrungspumpen-Wechsel wechselt die Filhrungspumpe, sodass alle Pumpen gleich lange laufen. Uber eine Dropdown-Liste kann die Fiihrungspumpe

fiir den folgenden Wechsel konfiguriert werden:
. Deaktiviert — es findet kein Filhrungspumpen-Wechsel statt.
. Bei Zuschalten - Fiihrungspumpen-Wechsel erfolgt bei Pumpenzuschaltung.
. Bei Befehl — Fiihrungspumpen-Wechsel erfolgt auf ausdriicklichen Befehl.

. Bei Zuschalten oder Befehl — Der Fiihrungspumpen-Wechsel findet bei Pumpenzuschaltung oder einem ausdriicklichen Befehl statt.

Wenn fiir Fiihrungspumpen-Wechsel die Option Be/ Befehl, Bei Zuschalten oder Bei Befehl gewahlt ist, kann das Wechselereignis wie folgt eingestellt

werden.
. Extern — Wechsel findet statt, wenn ein Signal an einem der Digitaleingénge auf der Klemmenleiste angelegt ist.
. Wechselzeitintervall — Der Wechsel erfolgt nach jedem Ablauf des Wechselzeitintervalls.

. Energiesparmodus — Der Wechsel findet statt, wenn die Fiihrungspumpe den Energiesparmodus aktiviert. No Flow-Funktion muss fiir Ener-

giesparmodus programmiert oder ein externes Signal angelegt werden.

. Festgelegte Zeit — Der Wechsel findet zu einer festgelegten Tageszeit statt. Ist Wechselzeit / Festwechselzeit programmiert, wird der Wechsel

taglich zu einer bestimmten Uhrzeit ausgefiihrt.

Das Wechselzeitintervall ist die Zeitspanne zwischen dem automatischen Wechsel der Fiihrungspumpe. Sie kann zwischen 1 und 999,9 Stunden eingestellt

werden. Wenn sie ablauft, wechselt die Fiihrungspumpe.

Wechselzeitintervallgeber enthdlt den aktuellen Wert des Wechselzeitgebers.

Wechselzeit / Festwechselzeit bezeichnet die Tageszeit fiir den Pumpenwechsel. Das Zeitformat héngt von der Einstellung im Frequenzumrichter ab.
Wenn Wechsel bei Last < 50 % in der Dropdown-Liste aktiviert wird, erfolgt der Pumpenwechsel nur, wenn die Kapazitat gleich oder kleiner 50 % ist.
Zuschaltmodus bei Wechsel bestimmt die Zeit der Verzogerung der Pumpe mit variabler Drehzahl. Er kann als Schnell oder Langsam konfiguriert werden.

Verzdgerung Nachste Pumpe bezeichnet beim Fiihrungspumpenwechsel die Verzdgerung zwischen dem Anhalten der alten Fiihrungspumpe und dem
Starten einer anderen Pumpe als Fiihrungspumpe. Sie kann zwischen 0,1 und 5,0 Sekunden eingestellt werden.

Verzdgerung Netzbetrieb ist die Zeitverzégerung, bevor eine Pumpe mit konstanter Drehzahl in normaler Zuschaltfolge eingeschaltet wird. Wenn sie

ablauft, muss eine Pumpe mit konstanter Drehzahl in normaler Zuschaltfolge eingeschaltet werden. Die Auflésung kann zwischen 0,1 und 5,0 Sekunden

eingestellt werden.
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Mit der Schaltflache Zu-/Abschalteinstellungenkann der Benutzer konfigurieren, wann eine Stufe in einer laufenden Anwendung hinzugefiigt oder entfernt

werden soll. Eine Stufe steht fiir eine 100-%-Pumpe, da dies so im einfachen Kaskadenregler unterstitzt wird.

Zu- und Abschalt Details I )
<
Ng
Staging Bandwidth (SBW) 7 Override Bandwidth (0BW) [ 100 I Autotune Stage/Destage Threshold =
(in % of set point range ) e * (in % ufsetpuintra(nge )) * - P — S
Autotune Stage On/Off Speeds
Feste Drehzahlbandoreite o] % oBwzet |10 s . ” @
{wenn variable Pumpe gestoppt wird)
h Head o C
SBW Zuschaltverz. 15 s SBW Abschaltverz. 15 s Cverride limit
Rampe-ab-Zeit 10.0 s Rampe-auf-Zeif 2.0 s
OR
Zuschaltschwelle %0 % Abschaltschwelle 50 % / Actual Head
Setpeint
Zuschaltdrehz. 0 UPM Abschaltdrehz. 0 UPM \ I‘ MR
Zuschaltdrehz. 0.0 Hz Abschaltdrehz. Hz 0 / 1
|
¥ Aktiviere Zuschaltfunktior [V Aktiviere Abschaltfunktion > S Override limit
‘Override hald tine NOR: NoR
Zuschaltfunktionszeit | 15 s Abschaltfunktionszeit | 15 s Stacing Destaging
Delay Delay
[~ NF-Abschaltung T‘".'f
{nur wenn NF-Erkennung aktiv) >
Min Speed Destage Delay 5,

Schaltbandbreite (SBB) legt den Bereich rund um den Druckhdhensollwert fest und wird als prozentualer Anteil des maximalen Sollwerts konfiguriert.
Wenn die tatsachliche Druckhdhe die Bandbreite fiir eine festgelegte Zeitdauer lberschreitet und die Drehzahl auf Max. Drehzahl ist, wird eine Stufe
hinzugefiigt, bei Drehzahl auf Min. Drehzah/ wird eine Stufe entfernt. Sie kann zwischen 1 und 100 % konfiguriert werden.

Die Schaltgrenze (UBB) dient dazu, eine stabile Druckhéhe in der Anwendung beizubehalten, wenn schnelle Anderungen im Systembedarf auftreten. Die
Schaltgrenze muss eine Stufe sofort hinzufiigen/entfernen, wenn die Istbandbreite die Schaltgrenze tiberschreitet. Die Schaltgrenze hat eine Verzégerung,
bis die Flihrungspumpe nach einem Startbefehl Motornenndrehzahl/ oder Max. Drehzahl erreicht hat. Dies soll unbeabsichtigtes Zuschalten verhindern,
bis sich die Druckh6he nach dem Start eingependelt hat. Der Wert kann zwischen SBB und 100 % konfiguriert werden.

Feste Drehzahlbandbreite (FDBB) dient dazu sicherzustellen, dass der Kaskadenregler weiter lauft, wenn der Frequenzumrichter einen Alarm ausgibt. Da
die Beibehaltung der Druckhéhe am Sollwert haufiges Zu- und Abschalten erfordert, wenn nur Pumpen mit fester Drehzahl laufen, wird eine breitere
Bandbreite als SBB, die Feste Drehzahlbandbreite (FDBB) verwendet. FDBB ist im Bereich zwischen SBB und Schaltverzégerung (UBB).

Die Schaltverzogerung dient dazu, haufiges Zu-/Abschalten zu vermeiden. Die Schaltverzogerung verhindert das Zuschalten einer Pumpe, bis sich der

Anwendungsdruck stabilisiert hat. Sie kann zwischen 0 und 300 Sekunden eingestellt werden.

Die Schaltverzégerung bezeichnet die Zeit, die das Istwertsignal unterhalb der Zuschaltbandbreite liegt, bis eine Folgepumpe zugeschaltet werden kann.
Die Abschaltverzogerung bezeichnet die Zeit, die das Istwertsignal tUber der Zuschaltbandbreite liegt, bis eine Folgepumpe abgeschaltet werden kann.

Beide Verzogerungen sind von 0 bis 3000 Sekunden einstellbar.

Rampe-auf- und Rampe-ab-Verzégerung dient zur Verwendung mit Softstartern. Die Rampe-ab-Verzdgerung legt die Rampe-ab-Verzdgerung der Fiih-
rungspumpe vor dem Zuschalten einer Pumpe mit konstanter Drehzahl fest. Die Rampe-auf-Verzdgerung legt die Rampe-auf-Verzégerung der Fiih-
rungspumpe vor Abschalten einer Pumpe mit konstanter Drehzahl fest.

Die Zuschalt- und Abschaltschwelle ist der Prozentsatz der max. Pumpendrehzahl, bei dem eine Pumpe mit konstanter Drehzahl zu- und abgeschaltet
wird. Die Schwellen miissen als Prozentsatz der Max. Drehzahl konfiguriert werden.

Um beim Hinzufiigen einer Pumpe mit konstanter Drehzahl ein Ubersteuern des Drucks zu verhindern, fahrt die Pumpe mit variabler Drehzahl (iber Rampe
auf Min. Drehzahl. Erreicht die Pumpe mit variabler Drehzahl die Zuschaltfrequenz, wird die Pumpe mit konstanter Drehzahl eingeschaltet. Beim Abschalten
einer Pumpe mit konstanter Drehzahl fahrt die Pumpe mit variabler Drehzahl iiber Rampe auf Max. Drehzah/, um ein Ubersteuern des Drucks zu verhindern.
Die Abschaltdrehzahl kann in UPM oder Hz eingegeben werden.

Die Zuschaltfunktionszeit wird programmiert, um das haufige Zu- und Abschalten der Pumpen mit konstanter Drehzahl zu vermeiden. Aktivieren des
Kontrollkdstchens startet den Zuschaltfunktionszeitgeber. Die Abschaltfunktion stellt sicher, dass die geringstmdgliche Zahl von Pumpen lauft, um Energie
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zu sparen und unnétigen Druckwasserkreislauf in der Pumpe mit variabler Drehzahl zu vermeiden. Aktivieren des Kontrollkdstchens startet den Abschalt-
funktionszeitgeber.

Die Zuschaltfunktionszeit ist die Zeit vor dem Zuschalten einer konstanten Drehzahl, wenn die Flilhrungspumpe mit maximaler Drehzahl lauft. Der Zu-
schaltzeitgeber startet, wenn die Pumpe mit variabler Drehzahl die Max. Drehzah/ erreicht, wahrend eine oder mehrere Pumpen mit konstanter Drehzahl
gestoppt sind. Wenn der Zeitgeber ablduft, wird eine Pumpe mit konstanter Drehzahl abgeschaltet. Die Abschaltfunktionszeit ist die Zeit, bevor eine
Pumpe mit fester Drehzahl zugeschaltet wird, wenn die Fiihrungspumpe mit min. Drehzahl lauft. Sie startet, wenn die Pumpe mit variabler Drehzahl mit
der Min. Drehzahl1auft, wahrend eine oder mehrere Pumpen mit konstanter Drehzahl in Betrieb sind. Wenn der Zeitgeber ablauft, wird eine Pumpe mit
konstanter Drehzahl abgeschaltet und damit unnétiger Druckwasserkreislauf in der Pumpe mit verstellbarer Drehzahl vermieden.

Wenn das Kontrollkdstchen ,No-Flow Abschaltung® aktiviert ist, wird eine Stufe bei No Flon-Situation entfernt.

17.4.6 Nur Motorwechsel

Bei Nur Motorwechsel sind ein Frequenzumrichter und zwei Pumpen (iber Schiitze an den Frequenzumrichter und an das Netz angeschlossen. Diese
Funktion ermdglicht Wechsel zwischen Pumpen, die an einem Frequenzumrichter laufen. Der Wechsel findet bei einem externen Befehlssignal oder einem
vorprogrammierten Ereignis statt.

17.4.7 Systemoptimierung

Die Registerkarte ,Systemoptimierung" bietet eine einfache Mdglichkeit,
den Kaskadenreglerbetrieb zu starten oder zu stoppen. Der Benutzer Voraussetzungen | Setup  System Optiierung | servie |

kann Folgendes konfigurieren:
PID Regler

130BT745.10

. PID-Regler W PID Anti Windup

3 Istwert Tiefpassfilter PID P-Verstarkung 0.50
PID [-Zeit [0
PID D-Zeit 0.00 s
PID D-Grenze 5.0

Klemme 54 Filterzeit 0.001 5

PI - Autotuning ist nur vom LCP aus moglich. Die P- und
I-Verstérkung wird automatisch ermittelt Bitte
entnehmen Sie weitere Informaticen zu diesem Thema
dem AQUA oder HVAC Programmierhandbuch.

PID-Anti-Windup regelt die Integration des PID-Reglers. Wenn das Kontrollkastchen aktiviert ist, stoppt dies die Regelung einer Abweichung von Istwert
und Sollwert, wenn die Ausgangsfrequenz nicht mehr weiter eingestellt werden kann. Dies kann auftreten, wenn der Frequenzumrichter seine minimale
oder maximale Ausgangsfrequenz erreicht hat oder wenn der Frequenzumrichter gestoppt ist. Wenn das Kontrollkdstchen aktiviert ist, setzt dies die
Regelung einer Abweichung zwischen Istwert und Sollwert auch fort, wenn die Ausgangsfrequenz nicht erhéht oder verringert werden kann.

PID-Proportionalverstdrkung stellt den Ausgang des PID-Reglers basierend auf der Abweichung zwischen Istwert und Sollwert ein. Bei einem groBen Wert
in diesem Parameter spricht der PID-Regler schnell an. Wird ein zu groBer Wert verwendet, kann die Ausgangsfrequenz des Frequenzumrichters instabil
werden. Der Wert ist zwischen 0 und 10,00 konfigurierbar.

PID Integrationszeit ist die Dauer der Integration der Abweichung zwischen Istwert und Sollwert, um sicherzustellen, dass die Abweichung gegen Null
geht. Schnelle Drehzahlanpassungen erfolgen Uber eine kurze Zeiteinstellung. Wird ein zu kleiner Wert verwendet, kann die Ausgangsfrequenz des
Frequenzumrichters instabil werden. Die Zeit ist zwischen 0,01 und 10000,00 Sekunden konfigurierbar.

Die PID-Differentiationszeit ist die Dauer, tber die der Differentiator die Veranderungsrate des Istwerts liberwacht. Dies bietet nur dann eine Verstarkung,
wenn sich die Abweichung dndert. Bei einem groBen Wert in diesem Parameter spricht der PID-Regler schnell an. Wird jedoch ein zu groBer Wert
verwendet, kann die Ausgangsfrequenz des Frequenzumrichters instabil werden. Die Differentiationszeit ist in Situationen niitzlich, in denen ein sehr
schnelles Ansprechen und prazise Drehzahlregelung erforderlich sind. Die Zeit ist zwischen 0,00 und 10,00 Sekunden konfigurierbar.
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Klemme 54 Filterzeitkonstante ist eine digitale Tiefpassfilterkonstante der ersten Ordnung, um Storsignale von Klemme 54 zu unterdriicken. Ein hoher
Wert ergibt mehr Glattung, erhdht jedoch auch die Reaktionszeit. Der Wert kann nur gedndert werden, wenn der Frequenzumrichter nicht lauft. Die
Zeitkonstante kann von 0,001 bis 10,000 Sekunden konfiguriert werden.

17.4.8 Service

Die Registerkarte Service ist eine einfache Méglichkeit zur Wartung des Kaskadenreglers. Uber die Ansicht kann der Benutzer Folgendes {iberwachen:
3 Kaskadenzustand
. Pumpenzustand
. Flihrungspumpe
. Relais Zustand
. Relais EIN-Zeit

. Pumpenverriegelung

"Voraussetzungen I Setup ] System Optimierung ~ Service | 2
O

N

Kaskadenstatus | Aktiviert Status | &

(=]

Manueller Wechsel |Aus j Fith,Pumpe |D =

(neue Fiihr Pumpe)

T . Reizy [Off |

o 3 [ Pump Interock
Relzy ON Time (0
e
Relay |[Off
Py e
Relzy ON Time (0
rd

Kaskadenzustand ist die Anzeige des Regelzustands fiir den Kaskadenregler. Mogliche Zusténde sind:
. Deaktiviert — Kaskadenregler ist deaktiviert.

. Notfallbetrieb — Alle Pumpen wurden Uber einen Freilauf/Freilauf invers oder einen externen Verriegelungsbefehl gestoppt, der am Frequen-
zumrichter anliegt.

. Aus — Alle Pumpen wurden {ber einen Stoppbefehl am Frequenzumrichter gestoppt.

. Mit Drehzahlsteuerung — Regelverfahren wurde auf Drehzahlsteuerung programmiert. Alle Pumpen mit konstanter Drehzahl sind gestoppt,
und die Pumpe mit variabler Drehzahl lauft weiter.

. Gespeichert — Zu-/Abschalten von Pumpen wurde gesperrt und der Sollwert gesperrt.

. Festdrz. (JOG) — Alle Pumpen mit konstanter Drehzahl sind gestoppt. Im Stoppbetrieb lauft die variable Drehzahlpumpe mit Festdrehzahl JOG. 1 7

3 Motor dreht - Ein Startbefehl liegt am Frequenzumrichter an und der Kaskadenregler regelt die Pumpen.

. Betrieb bei FDBB — Der Frequenzumrichter ist abgeschaltet und der Kaskadenregler regelt die Pumpen mit konstanter Drehzahl basierend auf
Feste Drehzahlbandbreite.

. Zuschalten - Der Kaskadenregler schaltet Pumpen mit konstanter Drehzahl zu.
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. Abschalten — Der Kaskadenregler schaltet Pumpen mit konstanter Drehzahl ab.
. Wechsel - Die fiir Fihrungspumpen-Wechsel gewahlte Option ist nicht Aus, und eine Wechselfolge findet statt.

. Keine Fiihrungspumpe eingestellt — Es steht keine Pumpe zur Verfiigung, die als variable Drehzahlpumpe zugeordnet werden kann.

Pumpenzustand zeigt den Zustand fiir jede ausgewahlte Pumpe mit einer Zeichenfolge, die aus der Pumpenzahl und dem aktuellen Zustand der Pumpe
besteht. Mogliche Zustdnde sind:

. X — deaktiviert. Die Pumpe ist Giber Pumpenverriegelung oder ein Signal am Digitaleingang, das in Digitaleingdnge auf Pumpenverriegelung
programmiert ist, verriegelt.

. Aus — Vom Kaskadenregler gestoppt, aber nicht verriegelt.

. D — Betrieb an Frequenzumrichter. Pumpe mit variabler Drehzahl, unabhangig davon, ob sie direkt angeschlossen oder Uber ein Relais im
Frequenzumrichter gesteuert wird.

. R — Netzbetrieb. Die Pumpe mit konstanter Drehzahl lauft.

Eine Anzeige bei zwei Pumpen kénnte ,,1:D 2:0" sein.
3 1:D — Pumpe 1 Betrieb an Frequenzumrichter.

. 2:0 — Pumpe 2 Aus.
Manueller Wechsel dient zur Auswahl der neuen Fiihrungspumpe. Die gewadhlte Zahl wahlt die Pumpe aus, die die variable Drehzahl haben soll.

Flihrungspumpe zeigt die tatsachliche Fiihrungspumpe in der Anwendung. Wenn ein Wechsel stattfindet, wird das Feld aktualisiert, um die aktuelle
variable Drehzahlpumpe im System anzuzeigen.

Relaiszustand zeigt den Zustand jedes Relais. Er kann tber die Schaltflache Relaiszustand aktualisiert werden. Mogliche Zustande sind:
o Ein — Das Relais nicht aktiviert.

. Aus - Das Relais ist deaktiviert.
Die Werte kdnnen nur aktualisiert werden, wenn der Frequenzumrichter online geschaltet ist.
Relais EIN-Zeit tiberwacht die Gesamtbetriebsstunden des angeschlossenen Relais. Die Aufldsung ist in Betriebsstunden.
Pumpenverriegelung dient zum Deaktivieren einer bestimmten Pumpe. Sie ist tiber ein Kontrollkdstchen an jeder Pumpe konfigurierbar.

Bei Pumpe EIN-Zeit handelt es sich um die Gesamtbetriebsstunden der angeschlossenen Pumpe. Die Auflésung ist in Betriebsstunden. Die Schaltflache(n)
Reset 16scht die Betriebsstunden einer Pumpe.

Die Schaltflache ,Riicksetzen des Relaiszdhlers" setzt alle Relais-Ein-Zeiten auf 0. Sie steht nur zur Verfiigung, wenn die Frequenzumrichter online sind.

17.4.9 Erweiterter Kaskadenregler

Mit einer der Erweiterungskarten kann der Frequenzumrichter mehrere gréBere Pumpenanlagen regeln und den Kaskadenbetrieb erweitern. Dabei wird
die Drehzahl des Fiihrungsmotors geéndert, wahrend zusétzliche Motoren mit fester Drehzahl ein- und ausgeschaltet werden.

ACHTUNG!
Der erweiterte Kaskadenregler ist nur iber Parametergruppe 27-** konfigurierbar.

17.4.10 Vorbedingungen

Die Registerkarte Vorbedingungen ist dhnlich zum Einfachen Kaskadenbetrieb.
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17.4.11 Konfiguration

Die Benutzerschnittstelle zur Einstellung der zusétzlichen Kaskadenregler-Option. Die Dropdown-Liste fiir den Kaskadenbetrieb wird um Master/Follo-
werund Unterschiedliche Pumpen

Voraussetzungen SetUP | System Optimierung ] Service l
Externer Kaskadenregler (MCO 101/102)
Disabled J |Disabled j

Disabled
Master Follower

130BT747.10

Basic Cascade Cirl

17.4.12 Master-/Folgeantrieb
In der Ansicht kann der Benutzer Folgendes konfigurieren:

. Motorstart

. Pumpenkonfiguration

. Anschliisse

. Zuschalten/Abschalten

. Masterpulsausgangssignal

. Laufzeit nicht genutzte Pumpe

. Laufzeitausgleich

17
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Voraussetzungen Setup | System Optimierung I Service I
Interner kaskadenregler (Standard) ————— —Externer Kaskadenregler (MCO 101/102)

Disabled LI IMasterfFoIIower j

130BT748.10

Motor Start Direkistart -
Anzahl Antriebe Is - I

Pumpenanzahl 6 |- Verbindungen I

ZufAbschalt Einstellung |

Puls-Sollwert f. Folgepumpe Laufzeit Reservepumpe | Laufzeitausgleich I
1
PN — |
i rd
i
[ [ | [
[ [ | [
| [ | |
6
P /
e

Die Dropdown-Liste Motorstart ist ahnlich der fiir Einfache Kaskade moglichen Konfiguration.

Jede Pumpe wird von einem Frequenzumrichter geregelt und die Anzahl der Frequenzumrichter entspricht der Anzahl der Pumpen. Zuschalten und
Abschalten erfolgt abhé@ngig von der Frequenzumrichter-Drehzahl. Der konstante Druck wird vom Master tber PID-Regler geregelt. Bis zu 6 Pumpen
kénnen mit MCO 101 und bis zu 8 mit der Erweiterungsoption MCO 102 geregelt werden.

Uber die Schaltflache Anschiiisse kann der Benutzer die Relaisfunktion fiir
jedes Relais in der Anwendung konfigurieren. Connections
v Name Yalue
2770.0 Relay Crive 4 Enable
2770.1 Relay Drive 3 Enable
Z2770.2 Relay Standard Relay 2
27703 Relay Standard Relay -
Crive 2 Enable
20, HEY Crive 3 Enable =
2770.5 Relay Drive 4 Enable
2770.6 Rel Crive 5 Enable
ey Crive & Enable [
27I0.7 Relay andard Helay
2770.8 Relay Standard Relay
elaia] Mal- ChamA oA Oalaa
84 I Cancel |
130BT749.10
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Je nach installierter Erweiterungsoption werden nur die verfligbaren Relais angezeigt. Zum Einstellen der Funktion fiir jedes Relais auf das Feld Wert
doppelklicken und die Option aus der Dropdown-Liste wahlen. Wenn Erweiterungsoption MCO 102 installiert ist, steht ggf. auch Relaisoption MCB 105
als Erweiterung zur Verfiigung.

Die Schaltflache Zu-/Abschalteinstellungen 6ffnet ein Dialogfeld, um zu konfigurieren, wann eine Stufe in einer laufenden Anwendung hinzugefiigt oder
entfernt werden soll. Alle Stufen stehen fiir 100-%-Pumpen in Master-/Folgeantrieb.

Zu- und Abschalt Details =
z
Normal Operating Range ,7 = Override Limit 100 5, | Autotune Stage/Destage Threshold &+ upM 5
(=3
o [5 . [ et onoffscecs L @
[ stage on [ stege off |
SBW Zuschaltverz. 15 s SBW Abschaltverz. 15 s ‘ Lot | UEM ‘
Stagel 1455 0
Stage 2 1455 0
Zuschaltschwelle % Abschaltschwelle % Stage 3 1455 €75
_ _ Staged 1455 925
. . Stage5 1455 1050
0.0 0 Stage 1455 1125
r r
-
Beispiel

Der normale Betriebsbereich bezeichnet die erlaubte Abweichung vom Sollwert, bevor eine Pumpe zu- oder abgeschaltet werden kann. Das System muss
sich flir den unter Zuschaltverzégerung eingestellten Zeitraum auBerhalb dieses Bereichs befinden.

Schaltgrenze bezeichnet die erlaubte Abweichung vom Sollwert, bevor eine Pumpe direkt zu- oder abgeschaltet wird.

Autom. Anpassung d. Zuschalteinstell./Abschalteinstell. optimiert die Schwellwerte wahrend des Betriebs. Die Einstellungen werden aktualisiert, um beim
Zu- und Abschalten ein Uber- und Untersteuern des Drucks zu vermeiden.

Wenn Autom. Anpassung d. Zuschaltdrehzahlen/Abschaltdrehzahlen aktiviert ist, werden Zu- und Abschaltdrehzahlen im Betrieb laufend automatisch

angepasst. Die Einstellungen werden optimiert, um hohe Leistung und niedrigen Energieverbrauch zu gewahrleisten.

Alle Ein- und Ausschalteinstellungen fiir unterstiitzte Stufen kénnen in UPM oder Hz konfiguriert werden. Die Schaltflache Beispie/ 6ffnet ein Dialogfeld
mit einem Konfigurationsbeispiel fiir drei Pumpen.

Die Rampe-ab-Verzégerung und Rampe-auf-Verzégerung ist nur konfigurierbar, wenn der Motorstart auf Softstarter programmiert ist.

Die Schaltflache Masterpulsausgangssignal offnet ein Dialogfeld, um

Klemme 27 am Masterantrieb zu konfigurieren. Master Pulce Susaangssigna) — o
i Name Wert | E
501 Klernme 27 Funktion Eingang E
530 Klernme 27 Digitalausgang | Ohne Funktion 8
560 Klernme 27 Pulsausgang | Ohne Funktion -
562 Ausgang 27 Max. Frequenz | 5000

Die Geschwindigkeit des Folgeantiebes wird durch das Pulssignal des Masters
bestimmt,

Als Ausgang sollte Klemme 27 des Masters benutzt werden Parameter siche
oben,

Die Einstellung des Slaves muss auf die Einstellung des Masters abgestimmt sein.

Weitere Informationen entnehmen Sie bitte dem Handbuch, 1 7
OK | Abbrechen
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In einigen Anwendungen werden nicht alle Pumpen regelmaBig einge-
setzt. Mit der Schaltflache Laufzeit nicht genutzte Pumpe kann der Be-
nutzer ein Dialogfeld 6ffnen, um die zuldssige Leerlaufzeit einer Pumpe
zu konfigurieren.

Bei Offnen des Dialogfelds Laufzeitausgleich kann der Benutzer konfigu-
rieren, die Laufzeiten der verfiigbaren Pumpen auszugleichen. Jede Pum-
pe kann mit drei Ausgleichsprioritaten konfiguriert werden.

17.4.13 Unterschiedliche Pumpen
In der Ansicht kann der Benutzer Folgendes konfigurieren:

. Motorstart

3 Pumpenkonfiguration

3 PumpengroBe

. Anschliisse

. Wechseldetails

. Zu-/Abschalteinstellungen

. Laufzeit nicht genutzte Pumpe

. Laufzeitausgleich

Spin time unused pump E

D Name ¥alue

Spin Time For Unused Pumps

The feature is intended to make sure that no pump is allawed ta sit idle For an
extended period of time. It is advised configuring the time long enough to ensure
that the pump stays in good working condition but short enough not ko over
pressure the syskem. Setting the time ta zera disables the function. For Further

explanation see Manual,

Cancel

130BT752.10

Runtime balancing E
D Name Yalue
2716.1 Runtime Balancing Balanced Priority 1
2716.2 Runtime Balancing Balanced Priority 1 ;I

2716.3 Runtime Balancing

2716.4 Runtime Balancing g ot Pum
2716.5 Runtime Balancing alanced Priority
2716.6 Runtime Balancing EBalanced Priority 1
2716.7 Runtime Balancing EBalanced Priority 1
2716.8 Runtime Balancing EBalanced Priority 1

oK I Cancel

130BT753.10

Die Motorstart-Dropdown-Liste ist &hnlich der einfachen Kaskade, zusatzlich kann Stern/Dreieck konfiguriert werden.

Kaskadenbetrieb mit unterschiedlichen Pumpen kann wie folgt konfiguriert werden:

3 Unterschiedliche Pumpen - Eine Kombination aus an Frequenzumrichter angeschlossenen Pumpen mit variabler Drehzahl und zusétzlichen

Pumpen mit konstanter Drehzahl.

. Pumpen unterschiedlicher GroBe — Begrenzte Anzahl von unterschiedlich groBen Pumpen mit konstanter Drehzahl.

3 Unterschiedliche Pumpen mit Wechsel — Frequenzumrichter kann zwischen zwei Pumpen wechseln und zusétzlich weitere Pumpen mit

konstanter Drehzahl regeln.
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Bis zu 6 Pumpen kénnen mit MCO 101 und bis zu 8 mit der Erweiterungsoption MCO 102 geregelt werden.

Die Schaltflache ,,PumpengroBe" 6ffnet das Dialogfeld PumpengréBe, um

die feste Pumpenkapazitat in der Anwendung zu konfigurieren. Alle Pum- Pump size
pen mit variabler Drehzahl haben eine Kapazitat von 100 %, die Drehzahl ) = s |
kann nur angezeigt werden. 2714.1 Pump Capacity

27142 Purnp Capacity
27143 Purnp Capacity

27144 Purnp Capacity 200
2714.5 Pump Capacity 500
27146 | Pump Caparity 300
27147 | Pump Caparity 100
2714.8 Purnp Capacity 100

Cancel

130BT754.10

Das Dialogfeld ,,Anschluss®, das uber die Schaltflache Anschliisse gedffnet wird, ist der Konfiguration fiir Master-/Folgeantrieb ahnlich. Die Konfiguration
fir Wechseldetails unterschiedlicher Pumpen ist der bei der einfachen Kaskade ahnlich.

Das Dialogfeld Zu-/Abschalteinstellungen ist der einfachen Kaskade ahnlich. Zusatzlich gibt es die Option Min. Drehzahlabschaltverzégerung zu konfigu-
rieren. Der konfigurierte Wert ist die Zeit, die die Flihrungspumpe bei maximaler Drehzahl laufen muss (der System-Istwert liegt noch im normalen
Betriebsbereich), bevor zu Energiesparzwecken die Pumpe abgeschaltet wird.

Staging and Destaging Details

Marmal Operating Range g % Overtide Limit 100 % ™ Autotune Stage/Destage Threshold

-
Fixed Speed Pumps Staging Bandwidth (FSBW) | 10 % OBW Timer |10 5

({when variable speed pump is stopped)

A Head v L
I Vo Lo . i
Staging Delay 15 5 Staging Delay 15 s ' — ' i Crverride limit
i o Vol
1 [ 1/4\
i [ P A
i ] | IOR
Stage Threshold 90 % Destage Threshold 50 % : Jf E\ : : ﬁ ' 45@: Actal Bead
C . o S PN o
Staging Speed o RPM Destaging Speed o RPM ! ! : ! 3 3 HOR
' oo [
Staging Speed Hz Destaging Speed Hz \j / [ i .
[ i . .
r r Cwverride limit
b % &2 [
Creerride hold time NOR NOR
Staging Destaging
Delay Delay
I™ Destage At No-Flow T‘"-‘f
{only if No-Flow detection is active) »

Min Speed Destage Delay | 300 5

130BT755.10

Die Rampe-ab-Verzégerung und Rampe-auf-Verzégerung ist nur konfigurierbar, wenn der Motorstart auf Softstarter oder Stern/Dreieck eingestellt ist.

Die Konfiguration fiir Laufzeit nicht genutzte Pumpe und Laufzeitausgleich ist dhnlich der Master-/Folgeantrieb-Konfiguration.

17.4.14 Systemoptimierung

17

Die Konfiguration unter der Registerkarte Systemoptimierung ist bei Einfache Kaskade und Master-/Folgeantrieb ahnlich.
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17.4.15 Service

Die Registerkarte Service enthalt ahnliche Optionen wie bei der einfachen Kaskade und vereinfacht die Wartung des erweiterten Kaskadenreglers.
Uber die Ansicht kann der Benutzer Folgendes iiberwachen:

. Kaskadenzustand - dhnlich der einfachen Kaskade.
. Pumpenzustand — dhnlich der einfachen Kaskade.
. Fithrungspumpe - dhnlich der einfachen Kaskade.

. Eine Tabelle, die fiir jede Pumpe den Pumpenzustand, Gesamtbetriebsstunden, Gesamte Pumpenlebensdauer und Manuelle Pumpenregelung

anzeigt.
. o
Voraussetzungen ] Setup ] System Optimierung ~ Service NS
R
=
Kaskadenstatus |Disabled Status | 2
™M
Fiih.Pumpe |D -
Relay Status | |
Pumpe | Pump Status | Current Runtime Hours | Pump Total Lifetime H... | Manual Pump Control

1 Ready 0 0 No Operation

2 Ready 0 0 No Operation

3 Ready 0 0 No Operation

4 Ready 0 0 No Operatien

5 Ready 0 0 No Operation

6 Ready 0 0 No Operation

7 Ready 0 0 No Operation

g Ready 0 0 No Operatien

Der Pumpenzustand ist ein Anzeigeparameter, der den Zustand aller Pumpen in der Anwendung anzeigt.

Bei Gesamtbetriebsstunden handelt es sich um einen Anzeigeparameter, der die Gesamtbetriebsstunden jeder Pumpe seit dem letzten Zuriicksetzen
anzeigt. Anhand des Werts werden die Betriebsstunden zwischen den Pumpen ausgeglichen.

Hierbei handelt es sich um die Gesamtbetriebsstunden der angeschlossenen Pumpen.

Bei manueller Pumpenregelung handelt es sich um einen Befehlsparameter, der das manuelle Regeln einzelner Pumpen ermdglicht.
Die mdglichen Steuerzusténde sind:

. Kein Betrieb — Keine Funktion.

. Online — Der Kaskadenregler kann auf die Pumpe zugreifen.

. Wechsel Ein — Die ausgewahlte Pumpe wird als Fiihrungspumpe verwendet.

. Offline-Aus — Die Pumpe wird abgeschaltet und kann nicht durch den Kaskadenregler geregelt werden.
. Offline-Ein — Die Pumpe wird eingeschaltet und kann nicht durch den Kaskadenregler geregelt werden.

. Offline-Spin — Es wird ein Pumpenlauf eingeleitet.

Die Schaltflache Relaiszustand 6ffnet das Dialogfeld Re/aiszustand, das die Funktion und den Zustand jedes Relais anzeigt.
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Relay status
Parameter number | Mame Function of Felay Skatus |
2770.0 Relay Standard Relay Qff
2770.1 Relay Standard Relay OFf
27702 Relay Standard Relay Off
27703 Relay Standard Relay Qff
2770.4 Relay Standard Relay OFf
2770.5 Relay Standard Relay OFf
27706 Relay Standard Relay Qff
27707 Relay Standard Relay Cff
2770.8 Relay Standard Relay OFf
27709 Relay Standard Relay Qff
2770.10 Relay Standard Relay Qff
2770.11 Relay Standard Relay OFf
277012 Relay Standard Relay Off
277013 Relay Standard Relay Qff
277014 Relay Skandard Relay uli
2770.15 Relay Standard Relay OFf
2770.16 Relay Standard Relay Qff
2770.17 Relay Standard Relay Qff
2770.18 Relay Standard Relay OFf
2770.19 Relay Standard Relay Off

130BT757.10

Relaisfunktion legt die Funktion jedes Optionsrelais fest, wobei der Zustand der Zustand jedes Relais ist.

17.5.1 Quick-Meniis
Die Quick-Meniis kénnen in MCT 10 angezeigt werden.

Uber die Quick-Mends ist einfacher Zugriff auf die relevanten Parameter fiir eine bestimmte Anwendungseinstellung méglich. Der Benutzer muss einfach
den Schritten in der Strukturansicht in MCT 10 wie am LCP des Frequenzumrichters folgen.

‘ Unbenannt - MCT 10 Set-up Software == ]

Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen Kommunikation Extras Optionen Hilfe

DEE| e ® A2 | B ol
B % Netzwerk D Name Einstellung 1 Einstellung 2 Einstellung 3 Einstellung 4 ‘ Einheit | 5
o B Ethemet 001 | Sprache Deutsch Deutsch Deutsch Deutsch [
. Profibus DPv1. 1 120 | Motomennleistung [.. |1,10 110 110 110 KW
B rses 1 122 | Motornennspannung | 575 575 575 575 v
B P.54.85_2 123 Moternennfrequenz |50 50 50 50 Hz
B SerialBus 124 | Motornennstrom 195 195 195 195 A
= 125 | Motemenndrehzahl [1420 1420 1420 1420 RPM
B gl Foo2 128 Motordrehrichtungs... |Aus Aus Aus Aus
B kv 341 Rarmpenzeit Auf 1 10,00 10,00 10,00 10,00 :
-8 Benutzer Mend 342 Rampenzeit Ab 1 20,00 20,00 20,00 20,00 s
et 2 412 Min. Frequenz [Hz] 0,0 0.0 0.0 00 Hz
2 Applikationsment] 414 | MaxFrequenz[Hz] 50,0 50,0 50,0 50,0 Hz
o Allgemeine Einstellungen 575 Festdrehzahl Jog [Hz] |10,0 10,0 10,0 10,0 Hz
o Evveiteite Motordatiliing Klernme 27 Digitalein... | Motorfreilauf (inv.) | Motorfreilauf (inv.) | Motorfreilauf (inv.) | Motorfreilauf (inmv.)
-8 Analoge Ausgange  f'sqnn | Relaisfunktion Alarm Alarm Alarm Alarm
g ZeEinstcillingen 540.1 Relaisfunktion Motor dreht Meter dreht Meter dreht Metor dreht
e B Sl 540.2 Relaisfunkticn Ohne Funkticn Ohne Funkticn Ohne Funkticn Ohne Funkticn
L LT 5403 | Relaisfunktion Ohne Funktion Ohne Funktion Ohne Funktion Ohne Funktion ]
-a Digitale Sollwertvorg fs.q 4 Relaisfunktion Chne Funktion Chne Funktion Chne Funktion Ohne Funktion 1 7
a, Analoge Sallwertvore ficpse Relaisfunktion Chne Funktion Chne Funktion Chne Funktion Chne Funktion
] 5408 Relaisfunkticn Ohne Funktion Ohne Funkticn Ohne Funkticn Ohne Funkticn
-3 PIDinterner Sellwert 5,57 Refaisfunktion Ohne Funktion Ohne Funktion Ohne Funktion Ohne Funktion
-8 PID externer Soltwert Jizyr g Relaisfunktion Chne Funktion Chne Funktion Chne Funktion Chne Funktion
o Mehrzonen-Reoelun

130BT711.10
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18 Konvertierungsfunktion VLT zu FC-Serie

Wenn die Parameterdatenbank eines Quellumrichters unterschiedlich ist oder Unterschiede zum Zielumrichter hat, kann sie nicht geschrieben werden,
ohne dass Fehler beim Schreiben zum Frequenzumrichter gemeldet werden. Beim Schreiben von Parametern miissen Datenbankversionen, Leistungs-
groBe, Spannungsbereich und Optionskonfiguration bei Quell- und Zielumrichter {ibereinstimmen. Eventuell vorhandene Unterschiede kdnnen (iber einen
der Konvertierungsassistenten konvertiert werden, der in zur Verfligung steht.

. Konvertierung VLT zu FC

3 Konvertierung FC zu FC-Serie

18.2 Konvertierungsfunktion VLT zu FC-Serie

In MCT 10 kann ein VLT5000-Frequenzumrichter im Projekt-Ordner in einen FC302 AutomationDrive konvertiert werden. Dies kann einfach tber eine
integrierte Funktion in MCT 10 erfolgen.

Einfache Konvertierung in MCT 10:
Die Konvertierungsmatrix (Excel-Arbeitsblatt) kann ggf. vom fortgeschrit-
tenen Benutzer bearbeitet werden.

Read conversion

Set-up software Excel sheet template

Write settings

Read settings

130BT703.10

VLT5000 Fe 302

Einfache Konvertierung mehrerer Frequenzumrichter: 3 Nach der Konvertierung wird ein neuer FC302 Frequenzumrich-

. Klicken Sie auf das Menl ,Extras" und aktivieren Sie die Me- ter im Projekt-Ordner erstellt:

niioption ,Assistent Parameterkonvertierung".

. Wahlen Sie in den folgenden Dialogfeldern die Frequenzumrich-
ter fiir die Konvertierung.

ﬂ Unbenannt - MCT 10 Set-up Software
Datei  Bearbeiten Ansicht Einfigen

Kommunikation [Ex‘tras Optionen  Hilfe
(D= HE| % =1

Vergleichen

= B Netzwerk

: E Ethernet

E Profibus DPv1_1
B Rs485.1

Zuweisen der Parameteransicht

Filter-Parameter ...

Altualisiere MCT 10 Datenbasis

eb D atenbank Information

[WLT 5000 Standard

[5001
E R5485.2 Assistent Parameterkonvertierung... !550\" o
B SerialBus Importiere Frequenzumrichter von Excel...
. e a
oy Projekt 2.9
; — Meoterdatenbank verwalten..
.. oleef i T
(15 P T jKeine
[" Anwendungsoptioh ] jKeine

130BT704.10
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18.2.1 Importiere Frequenzumrichter von Excel

Diese Funktion kann einen FC30x Frequenzumrichter aus einem Excel-Arbeitsblatt erstellen. Ziel dieser Funktion ist, dass der Benutzer selbst Einstellungen
fiir den VLT3000 aus Einstellungen importieren kann, die in ein Excel-Arbeitsblatt kopiert werden, und diese Einstellungen in die ausgewahlten Parame-
ternummern im neuen FC302 kopieren lassen kann.

Eine Beispieldatei ist in MCT 10 beigefiigt (vIt3000conversion.xls). Diese Beispieldatei kann vom Benutzer bearbeitet und zum Konvertieren vom VLT3000
zum FC302 verwendet werden. Hierzu muss der Benutzer jedoch Uber fundierte Kenntnisse der Formelbearbeitung in Microsoft Excel verfiigen.

Der Benutzer muss VLT3000-Einstellungen in Spalte G8 eintragen!

Microsoft Excel - ¥lt3000conversion.xls The formula: -

I%] File  Edit Miew Insert Format Tools Data  ‘Window Help  Adobe B

Here if A8 is not empty and H8 is not

G 3T R 0 O 9 L) 10o] STPY the copy thevalue fom G8 | |
i X
AU e fhuch W0 o WL N S1e WEAW HE7 L0 15 N € 50 /r_d Revisp,, !
Jg - £ =IF{ANDHI="nv", AT<="nv"), G8," y
A B [ & [ H J | I J | Kk [ L [ M |
1
T
: VLT 3000 to FC 302 Simple conversion table
B YLT 3000 FC 302 (SW 3.06) | Value Formula
7 Par. Funktion Value Par. Funktion > Setup 1 Setup 2 Setup 3 Setup 4
8 | 000 Sprachauswahl ” I]Dl Sprache I|D 1] 0 1]
9 | 001 Parzs. Betrieb )10 |~kfiver Satz L, i 0 0
10 | 002 Kopierfunktion 051 Parametersatz Kopie u] [u] u] u]
11 | 003 |Betriebsart ni
12 | 004 On-Solhwert ni
13 | 005 Anzeigewer bei fus. ooz o o 0 o
14 | 006 Taste Reset 043 Taste Reset o 1] 0 1]
15 | 007 Taste Stopp 041 |Taste Stop o o o o
16 | 008 Taste Revers ni
17 | 009 |Taste Jog ny
15 | 010 Solbwert Ort ni
19 | 011 |kWh-Zahler 1506 |Reset Zahler-kiwh 0 0 1] 0

MCT10 uses this column to
create the FC302 in the

nroiect file

130BT705.10

18.3 Konvertierung FC zu FC-Serie

Mit dem Drive Converter Tool kann zwischen verschiedenen Software-Versionen, LeistungsgréBen, Spannungsbereichen und Optionskonfigurationen der
gleichen Frequenzumrichterbaureihe umgewandelt werden. Es deckt FC 102, FC 202, FC 3xx, LD 302 und alle OEM-Versionen basierend auf der Baureihe
FC xxx ab. Alle Unterschiede kénnen einfach durch Verwendung des Konvertierungstabellenmanagers in Ubereinstimmung gebracht werden. Dieser
erstellt eine Tabelle, um zwischen Quell- und Zielumrichter zu konvertieren.

Wenn eine Konvertierungstabelle erstellt wurde, kann der Benutzer die Konvertierung transparent anwenden, und zwar von:
. Online- zu Online-Frequenzumrichter
. Online- zu Offline-Frequenzumrichter
. Offline- zu Online-Frequenzumrichter

. Offline- zu Offline-Frequenzumrichter

Benutzer mit unterschiedlichen Kenntnissen und Kompetenzen kénnen zwei Profile konfigurieren, die verschiedene Benutzerrechte verleihen.

. Administrator: Berechtigt und verwaltet die Konvertierungstabelle(n) durch Zugriff auf den Konvertierungstabellenmanager. Uber den Konver-
tierungstabellenmanager kdnnen neue Konvertierungstabellen erstellt und in anderen -Installationen eingesetzt werden.

. Benutzer: Er wird von keinen Kompatibilitatsproblemen bei Frequenzumrichtern betroffen. Mit richtigen Konvertierungstabellen in der Datenbank

kdnnen alle Projekte zum Ziel geschrieben werden, indem die Konvertierungstabellen transparent verwendet werden. Der Zugang des Benutzers
zum Konvertierungstabellenmanager ist beschrankt. Angewendete Konvertierungstabellen kénnen in die Datenbank eingelesen werden.
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wird standardmaBig mit Benutzerrechten installiert. Die Freigabe des Konvertierungstabellenmanagers erfolgt tiber das Kontrollkdstchen im Dialogfeld
Converter Tools Settings" (Konvertierungs-Tool Einstellungen).

Unbenannt - MCT 10 Set-up Softwal

Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen Kommunikation Extras [ Optionen | Hilfe 5
N
[N=3 8y = ? Einstellungen fir Lesen aus Frequenzumrichter... 5
— (=3
- 4 Netzwerk Ordner Einstellungen far Schreiben in Frequenzumrichter, bl
L B opwv Unrichterkonvertierung Einstellungen... (X
Fehlertoleranz Kommunikation...
B ot
| : g i”‘e"’:f—l Direkte Bearbeitung der Parameterliste ¥ Korwertierungstebeln Manager ok
| erialBus
| : E ftetorter v Projektzugriff Fehlerspeicher —_— N -
g peicherort Konverterungstabellen
Pk Import Einstellungen. C:\Program Files (x86)\Common Files\Danfoss
Sprache auswhlen... Drives|SharedSource \ConversionTables =
Regionale Einstellungen...
MCO 305 Einstellungen...
Projekt Einstellungen...
Umrichterkonvertierung Einstellungen...

StandardmaBig werden die Konvertierungstabellen lokal auf der Festplatte gespeichert. Bei einer nicht verteilten Datenbank kann der Pfad zum Netz-
werkverzeichnis {iber das Dialogfeld ,Converter Tool Settings" (Konvertierungs-Tool Einstellungen) (im Menii ,Optionen™) neu konfiguriert werden.

18.3.1 Konvertierungstabellenmanager

Der Zugriff auf den Konvertierungstabellenmanager erfolgt tber das Menii ,Extras® von . Am gleichen Ort kdnnen neue Konvertierungstabellen in die
Datenbank importiert werden.

-Konvertierungstabellenmanager (3] |

Konvertierungstabelle: 1 Worschau:
- Quellumrichter — —

FC102_V2_97_to_¥3_14.xml
FC302 V4.4 to V5.6 1,xml Serie -
FC302_Y4.40_to_V5.51.xml

FC302_V4 40 to V5 84.xml Unterversion
FC302 V4 85 to V5 42.xml Kenptvetston -
TUTORIAL FC302 V485 to_V5.42.xmil

TUTORIAL_FC302_V4 40_to_W5_8%.xml Leistung T
Spannung
Option A
Option B -
Option CO -
Option C1

~ Zielumrichter
Serie
Unterversion
Hauptversion
Leistung
Spannung
Option A
Option B
Option CO
Option C1

Neu... ] Editieren Laschen I

Import... |

130BT721.10
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Das Dialogfeld ist in eine Konvertierungstabelle unterteilt, die die Liste der Konvertierungstabellen in der Datenbank enthdlt, und ein Vorschau-Fenster.

Neue Konvertierungstabellen kénnen erstellt, vorhandene bearbeitet oder geldscht werden.

Zur Verteilung in andere -Installationen kann der Benutzer eine Reihe von Tabellen in der Datenbank auswahlen, die in eine *.cvt-Datei exportiert werden.
Das Vorschau-Fenster zeigt Informationen zum Quell- und Zielumrichter der Konvertierungstabelle und die Konvertierung ist mit den folgenden Kombi-

nationen mdglich:
. Frequenzumrichterserie basierend auf der FC 102/FC 202/FC 3xx Plattform
. Software-Version: Ist in der Datenbank in eine Unter- und Hauptversion unterteilt
. LeistungsgroBe

3 Spannungsbereich

. Option A
. Option B
. Option CO
. Option C1

Neue Konvertierungstabellen kdnnen tiber den Konvertierungstabellenmanager oder durch Klicken mit der rechten Maustaste auf den Quellumrichter und
Wahl von ,Antrieb konvertieren" erstellt werden. Beide Optionen &ffnen das Dialogfeld ,Konvertierung®, im letzten Fall sind jedoch nur die Informationen
zum Zielumrichter konfigurierbar.

Konvertierung eines Frequenzumrichters durch Klicken mit der rechten Maustaste und wahlen von ,Antrieb konvertieren" schlieBt nicht Par.-Gruppe 19-
** ein. Die Einstellungen werden geschrieben, wenn der Benutzer transparent von der Quelle zum Ziel schreibt.

Kenvertierung
—Quellumrichter 1 Zielumrichter |
Serie |Fc-302 1| | serie |Fc-302 ~|
Software Version |IZI-1. 40 ﬂ Software Version |El 5.84 L]
Leistung | 1. 10k || | Leistung J 1. 10K |
Spannung | 200Y-240Y ﬂ Sparnung i 200V-240Y j

Option A |No Option ﬂ Option A |

Option B ]ND Option ﬂ COption B IHD Option L]
Option CO [no Option ~l| | cptionco fo Option |
Option C1 |Na Option _v__J Cption C1 ]No Cption _v_l

Abbrechen | OK |

130BT722.10

Nach Festlegung der Informationen zum Quell- und Zielumrichter wird der Konvertierungstabelleneditor gedffnet, der die Unterschiede in der Parame-
terdatenbank auflistet.

Im Konvertierungstabelleneditor kann der Benutzer die Konvertierungstabelle ganz neu erstellen oder eine vorhandene Tabelle laden. Beim Laden einer
vorhandenen Konvertierungstabelle miissen Frequenzumrichterserie, Software-Version, LeistungsgroBe, Spannungsbereich und Optionskonfiguration
ibereinstimmen. Bei einem Unterschied wird keine verwendbare Konvertierungstabelle finden. Wenn eine Konvertierungstabelle gefunden wird, kann
der Benutzer die Tabelle neu editieren oder den Quellumrichter konvertieren und den konvertierten Frequenzumrichter in einem Offline-Ordner speichern.

Als Werkseinstellung wird die Parameterdatenbank nach Parameter-ID aufgelistet und sortiert. Um den Konvertierungsvorgang zu vereinfachen, kann die
Parameterdatenbank gefiltert werden, nur Fehler oder nur Anderungen aufzulisten, die vom Benutzer gemacht worden sind. Rote Fehler entsprechen
den Unterschieden zwischen Quelle und Ziel, die eine Formel erfordern, um die Einstellungen auf den Zielumrichter anwenden zu kdnnen. Bei blauen

Fehlern wird die Formel standardméBig ignoriert und kann auf den Zielumrichter angewendet werden. Wenn eine Formel auf alle Fehler angewendet
wird, kann die Quellparameterdatenbank ohne weitere Konfiguration in die Zielparameterdatenbank konvertiert werden.
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-Korw'erﬁerm'lgstzabeﬁ'e =l
— Zielumrichter — Zielumrichter
Serie FC-302 Serie Fc-zoz
Hauptversian b= Unterversion s
Hauptversion | 40 Unterversion | 84
Leistung J1. 10kw Leistung 1. 10K
Spannung |200y-240v Spannung |200v-240v
Option A P Option Option A MCA121 EtherNet/IP
Option B Jio Cption Option B Pio Cption
Option €O Iio Option COption CO [No Option
Option C1 Io Option Option €1 Jio Option
-Filter:
[ W nur Fehler [~ nur dnderungen
# I source ID I destination ID I formula ! comment -
o - 030 ignored Parameter in Quellumrichter nicht vorhanden LM
(L] = 031 ignored Parameter in Quellumrichter nicht vorhanden
o == 032 ignored Parameter in Quellumrichter nicht vorhanden
o - 106 ignored Parameter in Quellumrichter nicht vorhanden
il 137 137 default Ziglparameter ist parametersatzunabhangig
o == 154 ignored Parameter in Quellumrichter nicht vorhanden
o - 158 ignored Parameter in Quellumrichter nicht vorhanden
(L] = 159 ignored Parameter in Quellumrichter nicht vorhanden
b 211 211 default Zielparameter ist parametersatzunabt
o - 218 ignored Parameter in Quellumrichter nicht vorhanden
(L] = 382 ignored Parameter in Quellumrichter nicht vorhanden
o = 383 ignored Parameter in Quellumrichter nicht vorhanden
i =] 204 immmrad Czrzmatar im Coallcicktar mickd oaekzmdan i
1| [T | ¥
_____I Bestehende
Abbrechen | OK |
130BT723.10

Doppelklicken auf einen Fehler 6ffnet das Dialogfeld ,Formel-Editor", um die Zielparameterzuordnung angeben zu kdnnen. Die folgenden Konfigurationen
sind mdglich:

. Zielparameter wird auf Defaultwert gesetzt, der der Werkskonfiguration des Frequenzumrichters entspricht. Dies ist die Standardeinstellung fiir
rote Fehler.

. Zielparameter = Quellparameter-ID.
3 Zielparameter = Quellparameter multipliziert mit einem vom Benutzer definierten Zahlenwert.
3 Zielparameter = Auswahlliste oder Zahlenwert.

. Diesen Parameter ignorieren. Werkseinstellung fiir blaue Fehler.

Jede angewendete Formel kann mit einem Kommentar verknipft werden, der einen benutzerdefinierten Text enthalt. Der Kommentar ist fiir jeden Fehler
optional.
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Formel - Editor IEI
4 Ziclparameter ist parametersatzunabhanaig

—Quellparameter:

Pararmertersatz Auswahlliste:
1C: 137 setup | value w... | description
s Indukt, D-Achse (Ld) Setup 1 0,0 - Parameter ist keine Auswal
Setup2 0,0
Min-Wert: 0.000000 Setup 3 0,0
Max-Wert:  1000000,015000 Setup4 0,0
Defaulbwert: 0,0 o] i | 2 k] Ak -: k
 Ziglparameter:
Parametersatz Auswahlliste:
D 137 setup I value i I description
Name: Indukt. D-Achse {Ld) Setup1 0,0 = Parameter ist keine Auswat
Setup2 0,0
Min-Wert; 0.000000 Setup3 0,0
Max-fert:  1000000.015000 Setup 4 0.0
Defaultwert: 0,0 A m | Lt ] 5 L I :
—Formel:

" Zielparameter auf Defaultwert setzen

Zielparameter = Quellarameter ID:
Ziglparameter = Quellarameter * 1

~
~
* Zielparameter = [10000,0 ditier {bei Auswahlliste Ziffer singeben)
~

Diesen Parameter ignorieren

rKommentar:

Benutzerdefinierten text

Abbrechen

130BT725.10

Wenn eine Formel auf alle roten Fehler angewendet wird, muss der Be-

nutzer einen Namen zuweisen, um die Konvertierungstabelle in der Da- .Kon\rertierungg, “Toal E
tenbank zu speichern.
—Aktionen:

[ Umnrichter konvertieren (Projekky

¥ Konvertierungstabelle speic
|FC302_v4_40_zu_vs_34

Abbrechen ‘ oK |

130BT726.10

Wenn Unterschiede beim Schreiben von einem Quell- zu einem Zielumrichter erkannt werden, verwendet der die Frequenzumrichterserie, Hauptsoftware-
Version, LeistungsgréBe, Spannungsbereich und Optionskonfiguration als Suchkriterien. Mit der richtigen Konvertierungstabelle in der Datenbank kann
jeder Frequenzumrichter auch dann transparent zu einem Zielumrichter geschrieben werden, wenn die Unterversion der Software nicht ibereinstimmt.
Wenn mehrere Konvertierungstabellen gefunden werden, die mit den Kriterien tbereinstimmen, verwendet die Unterversion der Software, um die beste
Entsprechung zu finden. Nur ein Frequenzumrichter kann transparent zum Ziel geschrieben werden.

Wenn Par.-Gruppe 19-** zur Verfiigung steht, werden die Einstellungen zum Zielumrichter geschrieben.
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18.3.2 Offline zu Offline konvertieren

Zum Schreiben zwischen zwei Offline-Frequenzumrichter die entsprechende Zahl von Sétzen aus ,Alle Parameter™ markieren, mit der rechten Maustaste

klicken und ,Kopieren™ wahlen.

Unbenannt - MCT 10 Set-up Software

Datei Bearbeiten Ansicht Emfugen Kommunikation Extras  Optionen  Hilfe

FH| L BRRB[E[% 12N d DR 4 l|

E| i Netzwerk D PR Einstellung 1 : ! Werkseinstellung | Einheit | =
E Ethemnet G Simhe Ausschneiden Strg+X e |]
B Profibus DPv1 1 002 Hz/UPK Umschaltung Kopieren Strg+C Ufrmin [UPM]
B Rtz 003 | Landereinstellungen Einfagen Strg+V Intemational
B Rsie2 004 | Netz Ein Modus (Ha.. LCP Stop Letz.Soll.
i E SerialBus 010 Aeioie Vom Frequenzumrichter lesen o Satr1
= @ Projekt oL ProDEaI Sat Zum Frequenzurnrichter schreiben... Altiver Satz
=) E FCiGE_V4_40 012 Satz verkniipfen mit Not linked
=R, 0130 | Anzeige: Verknupfte ... Shaiteinl entfetoch {0}
e flsmme 0131 | Anzeige: Verkniipfte Spaflenanps-en _

4+} Smart Logic
- | Fo302.vs 84

Zuweisen der Parameteransicht... {2}

3t

0132 | Anzeige: Verknupfte
0133 [ Anzeige: Verknupfte

= Alle Parameter 0134 | Auzeige: Verknupfte Filter-Parameter ... - )
& flsme ] 014 Anzeige: Par.sitze/Ka., : : : : AALAAAAAREx
Akomart boge 020 | Displayeeile 11 1 |Drehs rehe T Drehzshl [UPI]
021 Displayzeile1.2 Meterstrom
022 Displayzeile1.3 i is] is] s Leistung [kW]
023 Displayzeile 2 2 z Frequenz
024 Displayzeile 3 0 % So % So % | Sollwert %
0250 Benutzer-Mend 1 L
Auswahl kopieren und in Zwischenablage einflgen 4
130BT727.10

Bei Einfligen der Parameter zum Zielumrichter erkennt den Unterschied und wendet automatisch eine Konvertierungstabelle an, wenn eine passende in

der Datenbank zur Verfligung steht.

‘ Unbenannt - MCT 10 Set-up Software
Da;si Bearbeiten Ansicht Finfigen Kommunikation Extras. Optionen  Hilfe

EH| . RE & N \?W@\@'@:znltll

E‘ @ Netzwerk ID |Name T E
B Ethemet 001 Sprache Deutsch Deutsch Deutsch Deutsch Deutsch |
+ B Profibus DPu1 1 002 | Hz/UPM Umschaftung [Rei 0G0 }W U/min [UPM] WL U/min [UPN]
B R435.1 003 Landereinstellungen ]nternatﬁ‘ ]nﬁematﬁ‘ ]ntr:ma International
B Ra4Es 2 004 et Soll. LCP Stop,Letz.Soll,
B SerialBus a0 A e ; e 5 Satz1
011 Pref ¥ Aktiver Satz
a12 Sat Quelle und Ziel sind unterschiedlich! MCTL10 wird eine e t linke Mot linked
= Alle Parameter 7o 0 [0, Konvertierungstabelle benutzen,
& Alarme 0131 |An
4+} Smart Logic 0132 |An
B | FC302 V5 84 133 |an
= Alle Parameter |'ro0 [
. Ajarme 014 Anzeige: Par.sdtze/Ka.

- 4+} Smart Logic o

B AAAAAAAARE: AARAAAAAhEx | ARARAAAAhex
Displayzeile 11 Drehzahl [UPM] Drehzahl [UPM] | Dremhl fuPM] =IO T R Drehzahl [UPM]
Dricken Sie F1 fur Hilfe 4

130B7728.10

18.3.3 Online zu Online konvertieren

Zum Schreiben zwischen zwei Online-Frequenzumrichtern wird die entsprechende Zahl von Satzen auf dhnliche Weise wie beim Schreiben zwischen zwei

Offline-Frequenzumrichtern kopiert und eingefiigt.
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18.3.4 Online zu Offline konvertieren

Zum Schreiben von einem Online- zu einem Offline-Frequenzumrichter wird mit der rechten Maustaste auf den Offline-Frequenzumrichter geklickt und
die Option ,Vom Frequenzumrichter lesen™ wahlen. erkennt den Unterschied und wendet automatisch eine Konvertierungstabelle an, wenn eine passende
in der Datenbank zur Verfligung steht.

H Unbenannt - MCT 10 Set-up Software

Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen Kommunikation Extras  Opticnen  Hilfe

DEE $8BE &8 %0 D B
= Metzwerk
@_ B, Ethernet Information zum Antrieb D atenbank. Information
| E Profibues DB 1 Frequenzumiichterserie J f FCan2
B Rses51 Leistungsgrie | 110K
B Rs485.2
- B serialBus Spaniung | [200v-240v
= E Use1 Sw-Grundversion ] ]05_84
El [ 1: FC-302 1.10KW 200v-240V Option& | IMCA121 EtherMet/IP
B Projelt : . .
s - Option B | 1N0 Option
Meu 4 Option CO | 1ND Option
Ausgewshlte(n} Crdner drucken... D'ptio'h 5| ] I|No Dﬁtion
Spdes hammetersstenamen Topencode | [FE-302P KT 2E 20F B G00as
Yom Frequenzumrichter lesen -
Zum Frequenzumrichter schreiben squenzumrichteradresse [

Vergleichen Bus Name  [R5485 1

Region  |Intemational (50Hz)

£\ ame

Antiek kenvertieren... L etzte Synchronizsienung ]

Ausschneiden g

Kopieren

Laschen : = : 5
eicher der Synchronizsierungy-en mit dem Antrieb

Umbenennen

Motordatenbank

Eigenschaften

Werte vom Frequenzumrichter lesen

130BT729.10

ACHTUNG!
Es ist sicherzustellen, dass die Verbindungseigenschaften des Offline-Frequenzumrichters denen des Online-Frequenzumrichters ent-
sprechen.
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MCT 10 Software

18.3.5 Offline zu Online konvertieren

Zum Schreiben von einem Offline- zu einem Online-Frequenzumrichter wird mit der rechten Maustaste auf dem Offline-Frequenzumrichter geklickt und
die Option ,,Zum Frequenzumrichter schreiben™ gewahlt. erkennt den Unterschied und wendet automatisch eine Konvertierungstabelle an, wenn eine
passende in der Datenbank zur Verfiigung steht.

H Unbenannt - MCT 10 Set-up Software

Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen Kommmunikation Extras  Optionen  Hilfe

D & | & 55 = 8 TN B DO B
- MNetzwerk T
ﬁ B Ethernet Information zum &ntrisbh Dratenbank Information
) B Profibus DPvL 1 Frequenzumrichterserie J -JFC.302
B Rs485. 1 Leistungegrafte [ [1.10Kw
e B, RS485_2
- B SerizlBus Spannung || |200v-240
Sw-Grundversion [ j05.84
B RGO EI0RW00V- 210V dptend | [MEET2T EthetiztiP
1l il OptionB | Mo Option
Meu L3 Option CO | INo Dption
,i-.\usgeu;ah\tel‘nj Crdner drucken... Gption 1 I I|Nn Dﬁlinn
Andere Parametersatznamen
Typencode | |FC-302P 1K1 T2E 20H 1B ER-HRGR

Wom Frequenzumrichter lesen

Zum Frequenzumrichter schreiben

Vergleichen

Antieb konvertieren...

Ausschneiden

quenzunichteradesse
Bus Mame

Region

etzte Synchronisiening

Lihg

]

CHE]

fInterational (50Hz)

|

Kopieren

Laschen

eicher der Synchronisierung/-en mit dem Antrisb
Urmbenennen

Muotordatenbank

Eigenschaften

Werte zum Frequenzumrichter schreiben

130BT732.10

ACHTUNG!
Es ist sicherzustellen, dass die Verbindungseigenschaften des Offline-Frequenzumrichters denen des Online-Frequenzumrichters ent-
sprechen.
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19 Fehlersuche und -behebung

19.1 Fehlerdialog speichern

Wenn eine Fehlermeldung angezeigt wird, hat MCT 10 eine Funktion, sie in einer Textdatei zu speichern, um die Fehlermeldung spéater wieder abrufen
zu kdnnen - beispielsweise um Hilfe vom technischen Support zu erhalten. Wéhlen Sie im Fehlerdialogfenster die Option ,Speichern unter" und Sie kénnen
die Fehlermeldung als Textdatei unter einem beliebigen Dateinamen und Verzeichnis speichern.

Beim Durchsuchen des Netzwerks nach Frequenzumrichtern wird z. B. ein Fehlerdialog angezeigt, der die nicht gefundenen Frequenzumrichter zeigt:

Nach Frequenzumrichtern suchen . ..

— Status

Szanning busz far active drives..
(X 0 drivelz) responded ta scan.

(X1 warnings
E 100%
100%
Stopp | Schliehen Speichern unter. .. |
130BT599.11

Wahlen Sie ,Speichern unter...", um die Fehlerliste zu speichern und das folgende Dialogfeld wird gedffnet:

MG10R503 - VLT® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Danfoss. 147



19 Fehlersuche und -behebung

Deanfitt

MCT 10 Software

H Speichern der Fehlerliste

Speichem in;

l Namg

7
Zuletzt besuchte
Crie

[eskdop

U=

il

vl |
Darfoss

i

=

Computer

| W
-
MNetzwer Dateiname:

Dateityp:

MCT10 Projekte

| « &EckE-
Anderungs.. Typ Grike

Es wurden keine Suchergebnisse gefunden.

Speichem |
Abbrechen

| Text Dateien (e

Lel L

130BT600.10

19.2 Allgemeine Probleme und Losungen

19.2.1 Anderungen nicht in PC gespeichert

Uberpriifen Sie, ob Anderungen, die im Netzwerk-Ordner vorgenommen wurden, zum Projekt-Ordner kopiert worden sind und dann in einem Verzeichnis
auf der Festplatte des Benutzers gespeichert worden sind. Anderungen am Netzwerk-Ordner werden nur im Feldgerét implementiert und werden nicht

automatisch auf einem PC gespeichert.

19.2.2 Fehlermeldung beim Installieren der MCT 10 Software

Meldung wie ,MCT-10 SOFTWARE FEHLER BEIM OFFNEN DES FC-TREIBERS". Dieser Fehler kann auftreten, wenn ein zweites PC-Programm installiert
ist, das die gleiche COM-Schnittstelle des PCs benutzt. Solch ein Programm kdnnte ein SPS-Programmierprogramm, ein Palm Pilot-Treiber, ein Handy-

Treiber o. A. sein. Untersuchen Sie, ob andere Programme die gleiche COM-Schnittstelle benutzen. Wenn dies der Fall ist, stellen Sie sicher, dass das

andere PC-Programm die COM-Schnittstelle nicht sperrt oder reserviert.

Fehlermeldung beim Speichern von Parametereinstellungen und Lesen/Schreiben Gber Profibus DPV1 (iber die Funktion Datenbank aus Frequenzumrichter

lesen
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19.2.3 Fehlermeldung Kommunikationsfehler

Der Kommunikationsfehler wird immer wieder kurzfristig ein- und ausgeblendet:
Diese Art von Kommunikationsfehler tritt tiblicherweise auf, wenn Kabel unzureichend abgeschirmt sind, da in diesem Fall EMV-Stérungen die Kommu-
nikation stéren kdnnen. Stellen Sie sicher, dass die Kabel gemaB den Hinweisen im Produkthandbuch fiir den Frequenzumrichter installiert sind.

Der Kommunikationsfehler wird sténdig angezeigt:
Diese Art von Kommunikationsfehler tritt tiblicherweise durch einen Fehler in der Netzwerkkonfiguration auf. Stellen Sie sicher, dass die Netzwerkkonfi-
guration den Hinweisen im Produkthandbuch des Frequenzumrichters entspricht.

Die Fehlermeldung Kommunikationsfehler wird in der Statusleiste wie folgt angezeigt:

, Unbenannt - MCT 10 Set-up Software

Datei Bearbeiten Ansicht Einfugen Kommunikation Extras  Optionen  Hiffe

0w J T = 2 8| D® B

- [ Netzwerk D Name Einstellung 1 Einstellung 2 Einstellung 3 Einstellung 4 | Einheit [ -

B Ethernet 001 | Sprache Englich English English Englich £
- B Profibus DPvl 1 002 Hz/UPM Umschaltung | U/min [UPM] U/min [UPK] U/rmin [UPA] U/rmin [UPR]
B B R 003 | Lsndereinstellungen | International International International International
= B 1 FC-302 110KW 200v-2400 004 | Netz-Ein Modus (Ha.. |LCP Stop,Letz5oll. | LCP Stop,Letz5oll. | LCP Stop,LetzSoll. | LCP Stop,Letz5oll,
SRS Ale Paramet: 010 | Aktiver 5otz Satz1 Satz1 Satz1 Satz1
B [ Betrieb/Display 011 Programm Satz Satz1 Satz1 Satz1 Satzl
B & Metor/Last 012 Sstz verkniipfen mit | Mot linked Mot linked Mot linked Not linked
B S e e 0130 | Anzeige: Verknupfte .. |{0} o} {0} 0}
B & Sollwert/Rampen 0131 | Anceige: Verknapfte ... |{1} i} a} a
Bl ;E GionerWainidgen 013.2 | Anzeige: Verknupfte . |(2} {2 {2 {2
B ey iDigh- B Miusgdage 0133 | Anzeige: Verknupfte ... |{3} 3} 31 31
- 9 Analege Ein-/Ausg. 0134 | Anzeige: Verknupfte ... {4} 4} 41 i
B £ PID Regler ] Anzeige: Parsitze/Ka... | AAAAAAL Ahex AAAAAAL Ahex AAAAAA Ahex AAAAAAT Ahex
B i Opt/Schnittstellen 020 | Displayzeile 11 Drehzshl [UPM] Drehzahl [UPM] Drehzahl [UPM] Drehzahl [UPM]
&5 Ethernet 021 Motorstrom Motorstrom Motorstrom Motorstrom
B sk bt Fonics 022 Leistung (kW] Leistung (kW] Leistung [KW] Leistung [kW]
B &2 Senderfunktionen GEE] F—— e s e
130BT601.11

19.2.4 Kommunikationsfehler

Wenn eine falsche/unzuldssige Aktion versucht wurde, wird eine Fehlermeldung farbig hervorgehoben in der Statusleiste unten im MCT 10 Fenster
eingeblendet.

Wenn ein Kommunikationsfehler auftritt, wird die Statusleiste unten im MCT 10 Fenster farbig hervorgehoben und zeigt die Fehlermeldung Kommunika-
tionsfehler, wie im folgenden Beispiel:
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19 Fehlersuche und -behebung

MCT 10 Software

B Unbenannt - MCT 10 Set-up Software
Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen Kommunikation Extras  Optionen

Hilfe

DEH|liBe|5] 2 B oeRt 8
B~ Netowerk D Name Einstellung 1 Einstellung 2 Einstellung 3 Einstellung 4 | Einheit
- B Ethernet 001 Sprache English English English English
B, Profibus DPv1_1 002 Hz/UPM Umschaltung | Ufmin [UPK] Ufmin [UPK] | U/rin [UPM] | W/rnin [UPM]
= E i 003 Landereinstellungen Internaticnal International Internaticnal Internaticnal
= B P20 110K 200v-2407 004 | Netz-Ein Modus (Ha... |LCP Stop,Letz5oll.  LCP Stop,LetzSoll. | LCP Stop,Letz.Soll, | LCP Stop,Letz.Sall.
010 | Aktiver Satz Satz1 Satz1 [satzl [satz1
R Betrieb/Display a1 Programm Satz Satr1 Satr1 Satz1 Sotz1
& Moter/Last 012 Satz verknupfen mit | Mot linked Mot linked Mot linked Mot linked
b T | s 0130 | Anzeige: Verknupfte .. |{0} o} {0} {0}
= Sellwert/Rampen 0131 | Anzeige: Verknapfte... {1} iy i} i}
ﬂ i Warninigen 3.2 Verknupfte.. {2} {2 {21 {2
4+ Digit. Ein-/Ausgénge [GEE] v 31 31 3} 31
& Analoge Ein-/Ausg, 0134 = e 4} ) {4}
1 PID Regler 014 | Anzeige: Parsatze/Ka.. | ABAAAAL Ahex ABAAAAL Ahex ABAAAAL Ahex AAAAAA Ahex
2 Opt/Schnittstellen 020 | Displayzeile 1.1 Drehzahl [UPM] Drehzahl [UPM] Drehzahl [UPM] Drehzahl [UPM]
H thernet 021 Displayzeile 1.2 IMotorstrom Motorstrom Motcrstrom Motorstrom
1+ Smart Logic. 022 | Displayzeile 13 Leistung [kW] Leistung [kW] Leistung [KW] Leistung [kW]
o Sonderfunktionen 023 | Displayzeile 2 Frequenz Frequenz Frequenz Frequenz
% Info/Wagtiing, 024 | Displayzsile 3 Sollwert % Sallwert % | Sollwert % | Sollwert %
£/ Datenanzeigen 0250 | Benutzer-Mena 1 1 L 1
# Datenanzeigen 2 0251 | Benutzer-Menii 20 0 0 20
peicliem criimale 0252 | Benutzer-Menu 2 il il a
4 Alarme 0253 | Benutzer-Meni 2 2 |22 |22
ed gk Smatt Logic 0254 | Benutzer-Menu 3 3 E] 3
- B Rre4E5 2 0255 | Benutzer-Mena 4 24 24 4
B SerialBus 0256 | Benutzer-Menii &7 &7 |67 |67
- B Projekt 0257 | Benutzer-Menu 1551 1551 1551 1551
T T P T n n n I
Dricken Sie F1 fir Hilfe ‘-Kn_rn_ml-Jmkathsf_eP;I-er P
130BT602.11
Wenn kein Kommunikationsfehler aufgetreten ist, sieht das gleiche Fenster wie folgt aus:
B Unbenannt - MACT 10 Set-up Software
Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen Kemmunikation Extras  Optionen  Hilfe
Dwld + 528 2R B OB &8
i @ Netzwerk 1D Name Einstellung 1 Einstellung 2 Einstellung 3 Einstellung 4 | Einheit
B Ethernet 001 Sprache English English English English
B Profibus DPv1 1 002 Hz/UPIM Umschaltung | Ufmin [UPM] | U/min [UPM] Usmmin [UPM] | U/min [UPM]
- BoREs L 003 Landereinstellungen | Internaticnal Internaticnal International Internaticnal
=~ [ 1 FC-302 L10KW 200v-240¢ 004 | Metz-Ein Modus (Haw. |LCP StopLetzSoll. LGP StopletzSoll. | LCP Stop,LetzSoll, | LGP Stop,LetzSoll,
=] 010 | Aktiver Satz Satz1 |satz1 Satz1 |satz1
fl- [ Betreb/Display 011 | Programm Satz Satz1 |satz1 Satz1 |Satz1
F ) Motor/Last 012 | Satzverknupfenmit | Mot linked Mot linked HNot linked HNot linked
[} () Bremsfunktionen 013.0 | Anzeige: Verknupfte .. [{0} H {0} {0}
Hi- e Sallwert Rampen 0131 | Anzeige: Verknipfte . {1} i1k a1} i}
il %% Grenzen/Wamungen 0132 | Anzeige: Verknipfte ... [{2} {2} 2} 12}
Fl- % Digit. Ein-/Ausgange 0133 | Anzeige: Verknapfte .. |3} (el fEl] el
B} ¥ Analoge Ein-fAusg. 0134 | Anzeige: Verknopfte .. |{4} 4} “ 4}
B E PID Regler 014 | Anzeige: Parsstre/Ke... | AAAAAAL Ahex AAAAAAL Ahex AAAAAAL Ahex AAAAAAL Ahex
f Ha Opt/Schnittstellen 020 | Displayzeile 11 Drehzzhl [UPM] Drehaahl [UPM] Drehzahl [UPM] Drehzahl [UPM]
Bl Ethernet 021 | Displayzeile 12 Motorstrom Matorstrom Motarstrom Motorstrom
B il Smatk oo 022 Displayzeile 1.3 Leistung [kW] Leistung [KW] Leistung [k\W] Leistung [kW]
B+ 22 Senderfunkdionen 023 Displayzeile 2 Frequenz Frequenz Frequenz Frequenz
- B InforWertung 024 | Displayzeile3 Sollwert % Sellwert % Sellwert % Sallwert %
B s Datenanzeigen 0250 | Benutzer-Menu B T T 7
Bl i Datenanzeigen 2 0251 | Benutzer-Meni L 20 p1 bl
BT s=tpEelMenmelE 0252 | Benutzer-Meni 2t 2 21 pil
ol AiAre. 0253 | Benutzer-Menu 2 2 2 2
sApkSmattEogic 0254 | Benutzer-Menu 23 23 23 23

130BT603.10

Kommunikationsfehler treten tblicherweise durch unzureichende Abschirmung von Kabeln auf, d. h. ein Kabel wurde nicht gemaB der Installationsan-

leitung installiert.
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