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1 Quick Guide

1.1 Sikkerhed
1.1.1 Advarsler

AADVARSEL|

H@JSPANDING!

Frekvensomformeren indeholder hgjspzaending, nar den er
tilsluttet netspandingen. Montering, opstart og vedlige-
holdelse skal udfgres af uddannet personale. Hvis
montering, opstart og vedligeholdelse udferes af ikke-
uddannet personale, kan det resultere i ded eller alvorlig
personskade.

Hejspeending

Frekvensomformere er tilsluttet farlige netspaendinger. Der
skal udvises stor forsigtighed mod sted. Kun uddannet
personale med kendskab til elektronisk udstyr ma montere,
starte eller vedligeholde dette udstyr.

Det kan veere forbundet med livsfare at berere de
elektriske komponenter, ogsa efter at udstyret er koblet fra
netforsyningen. Serg ogsa for, at andre spaendings-
indgange er afbrudt (sammenkobling af DC-mellemkredse).
Veer opmaerksom pa, at der kan veere hgjspaending pa DC-
linket, selv nér LED'erne er slukkede. Vent mindst fire
minutter, inden dele af frekvensomformeren, der kan vaere
stromforende, bereres. Dette geelder alle M1-, M2- og M3-
storrelser. Vent mindst 15 minutter for alle M4- og M5-
storrelser.

AADVARSEL|

UTILSIGTET START!

Nar frekvensomformeren er tilsluttet netspaendingen, er
der altid risiko for, at motoren kan starte. Frekvensom-
formeren, motoren og det drevne udstyr skal altid vaere
driftsklart. Hvis frekvensomformeren ikke er driftsklar, nar
den er tilsluttet netspaendingen, kan det resultere i ded,
alvorlig personskade eller beskadigelse af udstyr eller
ejendom.

Utilsigtet start

Nar frekvensomformeren er tilsluttet netspaendingen, kan
motoren startes med en ekstern kontakt, en seriel
buskommando, et indgangsreferencesignal eller en slettet
fejltilstand. Traef altid egnede forholdsregler mod utilsigtet
start.

Laekstram (>3,5 mA)

Folg nationale og lokale forskrifter angdende beskyttelses-
jording af udstyr med en laekstrem > 3,5 mA.

teknologien angiver hgj switchfrekvens ved hgj effekt.
Dette genererer en laekstrom i jordtilslutningen. En
fejlstram i en ved udgangsklemmerne kan indeholde en
DC-komponent, som kan oplade filterkondensatorerne og

skabe en forbigdende jordstrem. Leekstrgm til jord
afhaenger af forskellige systemkonfigurationer, herunder
RFI-filtrering, skeermede motorkabler og effekt.

EN/IEC61800-5-1 (produktstandarden for Power Drive-
systemerne) kreever szerlig opmaerksomhed, hvis
lekstremmen overstiger 3,5 mA. Jording skal forsteerkes pa
en af felgende mader:

. Jordledning pa mindst 10mm?2,

. To separate jordledninger, der begge opfylder
reglerne for dimensionering.

Se EN 60364-5-54 § 543.7 for flere oplysninger.

Brug af RCD'er
Hvor fejlstremsafbrydere (RCD'er), ogsa kaldet fejlstrems-
releeer (ELCB'er), anvendes, skal fglgende overholdes:

Der ma kun anvendes fejlstrgmsafbrydere af B-
typen, som kan registrere AC- og DC-stramme.

Der skal bruges fejlstramsafbrydere med
indkoblingsforsinkelse for at forhindre fejl, der
skyldes forbigadende jordstramme.

Fejlstremsafbryderne skal dimensioneres i
henhold til systemkonfigurationen og under
hensyn til omgivelserne.

Termisk motorbeskyttelse

Overbelastningsbeskyttelse af motoren er mulig ved at
indstille parameter 1-90 Termisk motorbeskyttelse til
veerdien ETR-trip. For det nordamerikanske marked: Den
implementerede ETR-funktion yder overbelastningsbe-
skyttelse af motoren i klasse 20 i henhold til NEC.

Installation i store hgjder
Kontakt Danfoss vedrgrende PELV i forbindelse med hgjder
over 2 km.

1.1.2 Sikkerhedsanvisninger

. Serg for, at frekvensomformeren er korrekt
forbundet til jord.

o Fjern ikke nettilslutninger, motortilslutninger eller
andre stremforbindelser, mens frekvensom-
formeren er tilsluttet netforsyningen.

o Beskyt brugere mod forsyningsspaending.

o Beskyt motoren mod overbelastning i henhold til
nationale og lokale bestemmelser.

o Laekstrem til jord overstiger 3,5 mA.
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. [Off/Reset]-tasten er ikke en sikkerhedsafbryder.
Den afbryder ikke frekvensomformeren fra netfor-
syningen.

1.2 Introduktion

1.2.1 Tilgaengelig litteratur

BEMARK!

Denne Quick Guide indeholder grundlzeggende
oplysninger, der er ngdvendige for montering og kersel af
frekvensomformeren.

Hvis der er behov for flere oplysninger, kan nedenstaende
litteratur downloades fra:

http: //www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/
Documentations

1.2.4 Undga utilsigtet start 1

Nar frekvensomformeren er tilsluttet netforsyningen, kan
motoren startes/stoppes med digitale kommandoer,
buskommandoer, referencer eller via LCP'et.

o Frekvensomformeren skal frakobles netforsy-
ningen, nar det af sikkerhedsmaessige arsager er
nedvendigt at forebygge utilsigtet motorstart.

o Tryk altid pa [Off/Reset]-tasten inden paramete-
reendringer for at undga utilsigtet start.

1.2.5 Instruktioner vedrgrende bortskaffelse

Udstyr, der indeholder elektriske komponenter,
ma ikke smides ud sammen med almindeligt
affald.

Det skal samles separat som elektrisk og

FC 51 Monteringsvejledning for frakoblingspladen |MI02B

FC 51 Monteringsvejledning for frembygningsseet | MI02C

FC 51 Monteringsvejledning for DIN-skinnesaet MI02D
FC 51 Monteringsvejledning for IP21-saet MIO2E
FC 51 Monteringsvejledning for Nema1-saet MIO2F

Installationsinstruktioner til ledningsfilter MCC 107 |MI02U

Tabel 1.1

1.2.2 Godkendelser

€. @ ¢

Tabel 1.2

1.2.3 IT-netforsyning
BEMARK!

IT-netforsyning

Installation pa isoleret netkilde, f.eks. IT-netforsyning.
Maks. tilladt forsyningsspaending, nar den er tilsluttet
netforsyningen: 440 V.

Danfoss tilbyder som en mulighed anbefalede lednings-
filtre for forbedret ydeevne af harmoniske stremme.

Titel Litteratur nr. elektronisk affald i overensstemmelse med lokale
VLT Micro Drive FC 51 Design Guide MGO02K regler og gaeldende lovgivning.
VLT Micro Drive FC 51 Quick Guide MGO02B
VLT Micro Drive FC 51 Programming Guide MG02C Tabel 1.3
FC 51 LCP Monteringsvejledning MIO2A

1.3 Installation
1. Afbryd FC 51 fra netforsyningen (og en eventuel
ekstern DC-forsyning).

2. Vent i 4 min (M1, M2 og M3) og 15 min (M4 og
M5) pa, at DC-forbindelsen aflades. Se .

3. Afbryd eventuelle DC-busklemmer og bremse-
klemmer.
4, Fjern motorkablet.

1.3.1 Montering side om side

Frekvensomformeren kan monteres side om side for IP20-
klassificeringsapparater og kraever 100 mm luft over og
under apparatet til kaling. Se specifikationerne i slutningen
af dette dokument for oplysninger om frekvensomfor-
merens miljgmaessige klassificeringer.

MGO02B701 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss 3
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1.3.2 Mekaniske mal

Der kan findes en boreskabelon pa emballagens flap.
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lllustration 1.1 Mekaniske mal
Effekt [kw] Hgjde [mm] Bredde [mm] | Dybde ¥ [mm] | Maks. vaegt
Kapsli A (inkl. frakobling-
1X200-240 V | 3X200-240 V | 3X380-480 V A a B b C Kg
ng splade)
M1 0.18-0.75 0.25-0.75 0.37-0.75 150 205 140,4 70 55 148 11
M2 1,5 1,5 1.5-2.2 176 230 166,4 75 59 168 1,6
M3 2,2 2.2-3.7 3.0-7.5 239 294 226 20 69 194 3,0
M4 11.0-15.0 292 347,5 2724 125 97 241 6,0
M5 18.5-22.0 335 387,5 315 165 140 248 9,5
Y Laeg 7,6 mm til for LCP med potentiometer.

Tabel 1.4 Mekaniske mal

1.3.3 Generelt om elektrisk installation

BEMARK!

Al kabelfering skal overholde nationale og lokale bestemmelser vedrgrende kabelareal og omgivelsestemperatur. Der skal

bruges kobberledere. De bgr veere

normeret til 60-75 °C.

Effekt (kW) Moment (Nm)

Kapsling | 1 x 200-240V | 3 x 200-240V | 3 x 380480V | Linje Motor | DC-forbindelse/-bremse Styreklemmer Jord Relee
M1 0,18 - 0,75 0,25 - 0,75 0,37 - 0,75 14 0,7 Spade" 0,15 3 0,5
M2 1,5 1,5 1,5-22 14 0,7 Spade" 0,15 3 0,5
M3 2,2 2,2-37 30-75 1,4 0,7 Spade") 0,15 3 0,5
M4 11.0-15.0 1,3 1,3 1,3 0,15 3 0,5
M5 18.5-22.0 1,3 1,3 1,3 0,15 3 0,5

) Spadestik (6,3mm Faston-stik)

Tabel 1.5 Tilspaending af klemmer

MGO02B701 - VLT® er et registreret varemaerke tilharende Danfoss
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1.3.4 Sikringer

Overbelastningssikring af grenledninger:

For at beskytte installationen mod elektrisk sted og brand
skal alle grenledninger i installationen, omskifterudstyr,
maskiner osv. beskyttes mod kortslutninger og overstrem i
henhold til nationale/internationale bestemmelser.

Kortslutningsbeskyttelse:

Danfoss anbefaler, at der bruges de sikringer, som er
naevnt i nedenstaende tabeller, for at beskytte servicemed-
arbejdere eller andet udstyr i tilfelde af en intern fejl i
apparatet eller en kortslutning i DC-linket. Frekvensom-
formeren leverer fuld kortslutningsbeskyttelse i tilfeelde af
kortslutning af motoren eller bremseudgang.

Der ber installeres overbelastningsbeskyttelse for at undga,
at kablerne i installationen overophedes. Overstremsbe-
skyttelse skal altid udferes i overensstemmelse med
nationale bestemmelser. Sikringerne skal vaere beregnet til
brug i et kredslab, der kan levere op til maks. 100.000 Arms
(symmetriske) ved maks. 480V.

Manglende overholdelse af UL:

Hvis UL/cUL ikke skal overholdes, anbefaler Danfoss, at
sikringerne i nedenstdende tabel anvendes, hvilket ogsa
sikrer overholdelse EN50178/IEC61800-5-1:

| tilfelde af en defekt kan det resultere i skader pa
frekvensomformeren, hvis anbefalingerne vedrgrende
sikringer ikke er blevet fulgt.

Overstromsbeskyttelse:

Maks. skringer, UL Maks. sikringer, ikke

FC 51 . - Ferraz- Ferraz-

Bussmann Bussmann Bussmann Littel-sikring UL

Shawmut Shawmut

1 X 200-240V
kW Type RK1 Type J Type T Type RK1 Type CC Type RK1 Type gG
0K18 - 0K37 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
0K75 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R 25A
1K5 KTN-R35 JKS-35 JIN-35 KLN-R35 - A2K-35R 35A
2K2 KTN-R50 JKS-50 JIN-50 KLN-R50 - A2K-50R 50A
3 x 200-240V
0K25 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 KLN-R10 ATM-R10 A2K-10R 10A
0K37 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
0K75 KTN-R20 JKS-20 JIN-20 KLN-R20 ATM-R20 A2K-20R 20A
1K5 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R 25A
2K2 KTN-R40 JKS-40 JIN-40 KLN-R40 ATM-R40 A2K-40R 40A
3K7 KTN-R40 JKS-40 JIN-40 KLN-R40 - A2K-40R 40A
3 x 380-480V
0K37 - 0K75 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 KLS-R10 ATM-R10 A6K-10R 10A
1K5 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 KLS-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
2K2 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 KLS-R20 ATM-R20 A6K-20R 20A
3K0 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 ATM-R40 A6K405R 40A
4K0 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 ATM-R40 A6K-40R 40A
5K5 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 - A6K-40R 40A
7K5 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 - A6K-40R 40A
11K0 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 63A
15K0 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 63A
18K5 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 80A
22K0 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 80A

Tabel 1.6 Sikringer

MGO02B701 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss
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1.3.5 Tilslutning til netforsyning og motor

Frekvensomformeren er konstrueret til at kunne fungere
med alle trefasede asynkrone standardmotorer.
Frekvensomformeren er konstrueret til at acceptere netfor-
syning/motorkabler med et maksimum kabelareal pa 4
mm?2/10 AWG (M1, M2 og M3) og et maksimum kabelarel
pa 16 mm?/6 AWG (M4 og M5).

. Brug et skaermet motorkabel for at overholde
EMC-emissionsspecifikationerne. Kablet skal
sluttes til bade frakoblingspladen og motorstellet.

130BA477.11

. Hold motorkablet sa kort som muligt for at

L lllustration 1.3 Afmontering af klemmeafdaekning
reducere stgjniveauet og leekstremme.

. Se Instruktion MI02B for oplysninger om
montering af frakoblingspladen.

. Se ogsa afsnittet EMC-korrekt installation i Design Kontakt 1: OFF=PNP-klemmer 29
Guide MGO2K. ON=NPN-klemmer 29
Kontakt 2: *OFF=PNP-klemme 18, 19, 27 og 33
1. Slut jordledningerne til jordklemmen. ON=NPN-klemme 18, 19, 27 og 33
. Kontakt 3: Ingen funktion
2. Slut motoren til klemmerne U, V og W. N
Kontakt 4: *OFF=Klemme 53 0-10 V
3. Slut netforsyningen til klemme L1/L, L2 og ON=Klemme 53 0/4-20 mA
L3/N (trefaset) eller L1/L og L3/N (enkeltfaset), og *= fabriksindstilling
spaend.

Tabel 1.7 Indstillinger for S200 kontakter 1-4

PNP/NPN
PNP/NPN

ui

130BA472.10

130BA474.10

- -} Bt

lllustration 1.2 Tilslutning af jordkabel, netforsyning og
motorledninger

lllustration 1.4 S200 Kontakter 1-4

1.3.6 Styreklemmer

lllustration 1.5 viser alle frekvensomformerens
styreklemmer. Frekvensomformeren kan startes ved at

Alle styrekabelklemmer er placeret under klemmeafdaek-
pafere Start (kl. 18) og en analog reference (kl. 53 eller 60).

ningen foran frekvensomformeren. Fjern
klemmeafdaekningen med en skruetraekker.

BEMARK!

Se bagsiden af klemmeafdaekningen for en tegning over
styreklemmer og kontakter.

BEMARK!

Kontakter ma ikke betjenes med strem pa frekvensom-
formeren.

6-19 Tilstand, klemme 53 skal indstilles i henhold til
placeringen af kontakt 4.

6 MGO02B701 - VLT® er et registreret varemaerke tilharende Danfoss
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lllustration 1.5 Oversigt over styreklemmer i PNP-konfiguration og fabriksindstilling
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1.3.7 Effektkredslgb - Oversigt
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lllustration 1.6 Diagram over alle elektriske klemmer

* Bremse (BR+ og BR-) er ikke gaeldende for kapsling M1.

Bremsemodstande fas fra Danfoss.

Der kan opnas forbedret effektfaktor og EMC-ydeevne ved
at installere Danfoss-ledningsfiltre (ekstraudstyr). Der kan
ogsa anvendes effektfiltre fra

Danfoss til belastningsfordeling.

1.3.8 Belastningsfordeling/bremse

Anvend 6,3 isoleret Faston-stik, der er konstrueret til
hgjspaending til DC (belastningsfordeling og bremse).
Kontakt Danfoss, eller se Instruktion MI50N for belastnings-
fordeling og Instruktion MI9OF for bremse.

Belastningsfordeling: Tilslut klemmerne -UDC og +UDC/
+BR.

Bremse: Tilslut klemmer -BR og +UDC/+BR (ikke geeldende
for kapsling M1).

BEMARK!

Der kan opsta spaendingsniveauer pa op til 850 V DC
mellem klemmerne
+UDC/+BR og -UDC. lkke beskyttet mod kortslutning.

8 MGO02B701 - VLT® er et registreret varemaerke tilharende Danfoss
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1.4 Programmering

1.4.1 Programmering med LCP

Programming Guide, MG02C, for oplysninger om program-
mering.

BEMARK!

Frekvensomformeren kan ogsd programmeres fra en pc via
RS-485-kommunikationsporten ved at installere MCT 10-
opsaetningssoftwaren.

Softwaren kan bestilles ved at benytte varenummer
130B1000 eller ved at hente den pa Danfoss' websted:
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/software-
download

Veerdi

/

ya

Opseetnings- I:I Numerisk
nummer Setup 1 5 8 a1 display
Parameter-_{—"" H;'? 2., Enhed

nummer - "
umme L~ saws Quick
Motor- __—1 Menu Menu  Menu H__ Udvalgt

retning menu

T

Wam
Indikator-__|I —»~ ®
lamper Alarm -
' @
Reset,
of
\Z Betjeningstaster

og led'er
lllustration 1.7 Beskrivelse af LCP-knapper og display

130BAE05.10

Brug [Menu]-tasten til at veelge en af felgende menuer:

Status
Kun til udlaesninger.

Quick Menu
For adgang til henholdsvist kvikmenu 1 og 2.

Main Menu
For adgang til alle parametre.

Navigationstaster

[Back]: Bruges til at ga tilbage til det foregdende trin eller
lag i navigationsstrukturen.

[A] [Y]: Bruges til at navigere imellem parametergrupper,
parametre og inden for parametre.

[OKJ: Bruges til at veelge en parameter og acceptere
&ndringer af parameterindstillinger.

Menu- / \ 2 N
tast on &G Navigations-
o taster

Tryk pa [OK] i mere end 1 sek for at aktivere justering- 1
stilstand. | justeringstilstanden er det muligt at foretage

hurtige justeringer ved at trykke pa [A] [¥] kombineret

med [OK].

Tryk pa [A] [ V] for at eendre veerdi. Tryk pa [OK] for at
skifte hurtigt mellem tal.

For at afslutte justeringstilstanden skal der trykkes pa [OK]
igen i mere end 1 sek for at gemme andringerne, eller der
skal trykkes pa [Back] for ikke at gemme andringer.

Betjeningstaster

En gul lampe over betjeningstasterne angiver den aktive
tast.

[Hand on]: Starter motoren og aktiverer styring af frekvens-
omformeren via LCP'et.

[Off/Reset]: Motoren standser undtagen i alarmtilstand. |
det tilfelde nulstilles motoren.

[Auto on]: Frekvensomformeren styres enten via
styreklemmerne eller seriel kommunikation.
[Potentiometer] (LCP12): Potentiometeret arbejder pa to
mader afhaengigt af den tilstand, frekvensomformeren
korer i.

| Auto Mode fungerer potentiometeret som en ekstra
programmerbar analog indgang.

| Hand on mode styrer potentiometeret den lokale
reference.

MGO02B701 - VLT® er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss 9
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1.5 Parameteroversigt

Parameteroversigt

0-** Betjening/display 1-05 Lokal konfigurationstilstand 1-63 Slipkompenseringstidskonstant

0-0* Basisindstillinger

0-03 Regionale indstillinger
*[0] International

[1] USA

0-04 Driftstilstand ved start (hand)
[0] Genoptag

*[1] Tvangsstop, ref=gl.

[2] Tvangsstop, ref=0

0-1* Driftsopseetning

0-10 Aktiv opseetning

*[1] Opsaet. 1

[2] Opseet. 2

[9] Multiopsatning

0-11 Rediger opsaetning

*[1] Opsaet. 1

[2] Opseet. 2

[9] Aktiv opsaetning

0-12 Denne opsatning knyttet til
[0] Ikke sammenkaedet

*[20] Sammenkaedet

0-31 Tilpasset udlaes. min.skala
0,00 - 9999,00 * 0,00

0-32 Tilpasset udleesning maks.
skalering

0,00 - 9.999,00 * 100,0

0-4* -tastatur

0-40 [Hand on]-tast pa

[0] Deaktiv.

*[1] Aktiveret

0-41 [Off/Reset]-tast pd

[0] Deakt. alle

*[1] Akt. alle

[2] Aktivér kun nulstilling

0-42 [Auto on] tast pd

[0] Deaktiv.

*[1] Aktiveret

0-5* Kopier/Gem

0-50 -kopi

*[0] Ingen kopi

[1] Alle til

[2] Alle fra

[3] Sterr.-uafh fra

0-51 Opsaetningskopi

*[0] Ingen kopi

[1] Kopier fra ops. 1

[2] Kopier fra ops. 2

[9] Kopier fra fabriksopsaetning
0-6* Adgangskode

0-60 Hovedmenu-adgangskode
0-999 *0

0-61 Access to Main/Quick Menu
w/o Password

*[0] Fuld adgang

[1] LCP:skrivebeskyttet

[2] LCP:Ingen adgang

1-** Last og motor

1-0* Gen. indstillinger

1-00 Konfigurationstilstand

*[0] Hast., aben slgjfe

[3] Proces

1-01 Motorstyringsprincip

[0] U/f

*[1] WC+

1-03 Momentkarakteristikker
*[0] Konstant moment

[2] Auto energioptim.

[0] Hast., aben slgjfe

*[2] Som tilst.-par. 1-00 1-2*
Motordata

1-20 Motoreffekt [kwW] [HK]
[1] 0.09 kW - 0.12Hp

[2] 0.12 kW - 0.16Hp

[3] 0.18 kW - 0.25Hp

[4] 0.25 kW - 0.33Hp

[5] 0.37 kW - 0.50Hp

[6] 0.55 kW - 0.75Hp

[7] 0.75 kW - 1.00Hp

[8] 1.10 kW - 1.50Hp

[9] 1.50 kW - 2.00Hp

[10] 2.20 kW - 3.00Hp
[11] 3.00 kW - 4.00Hp
[12] 3.70 KW - 5.00Hp
[13] 4.00 kW - 5.40Hp
[14] 5.50 kW - 7.50Hp
[15] 7.50 kW - 10.0Hp

[16] 11.00 kW - 15.00Hp

[17] 15.00kW - 20.00Hp

[18] 18.50kW - 25.00Hp

[19] 22.00kW - 30.00Hp

[20] 30.00kW - 40.00Hp

1-22 Motorspaending

50-999 V *230 -400 V

1-23 Motorfrekvens

20-400 Hz *50 Hz

1-24 Motorstrom

0,01-100,00 A *Motortypeafh.
1-25 Nominel motorhastighed
100-9999 rpm *Motortypeafh.
1-29 Automatisk motoroptimering
(AMT)

*[0] Ikke aktiv

[2] Aktivér AMT

1-3* Av. motordata

1-30 Statormodstand (Rs)

[Ohm] * Afh. af motordata

1-33 Statorleekreaktans (X1)
[Ohm] * Afh. af motordata

1-35 Hovedreaktans (Xh)

[Ohm] * Afh. af motordata

1-5* Belast.-uafh. indst.

1-50 Motormagnetisering ved
stilstand

0-300 % *100 %

1-52 Min. hast. v. normal magnet.
[Hz]

0.0-10.0 Hz *0.0 Hz

1-55 U/f-karakteristik - U

0-999.9 V

1-56 U/f-karakteristik - F

0-400 Hz

1-6* Belastn.-afh. indstilling

1-60 Lav hastighed Belast-
ningskomp.

0-199 % *100 %

1-61 Belastningskomp. ved hgj hast.

0-199 % *100 %
1-62 Slipkompensering
-400-399 % *100 %

0.05-5.00 s *0.10 s

1-7* Startjusteringer

1-71 Startforsink.

0.0-10.0 s *0.0 s

1-72 Startfunktion

[0] DC-hold/fors.-tid

[1] DC-bremse/fors.-tid

*[2] Frilab/forsink.-tid

1-73 Indk. pa rot. mot.

*[0] Deaktiv.

[1] Aktiveret

1-8* Stopjusteringer

1-80 Funktion ved stop

*[0] Frileb

[1] DC-hold

1-82 Min.-hastighed for funktion
ved stop [HZ]

0.0-20.0 Hz *0.0 Hz
1-9*Motortemperatur

1-90 Termisk motorbeskyttelse
*[0] Ingen beskyttelse

[1] Termistoradvarsel

[2] Termistortrip

[3] ETR-advarsel 1

[4] ETR trip 1

1-93 Termistorindgang

*[0] Ingen

[1] Analog indgang 53

[6] Digital indgang 29

2-** Bremser

2-0*DC-bremse

2-00 DC-holdestram

0-150 % *50 %

2-01 DC-bremsestrgm
0-150 % *50 %

2-02 DC-bremseholdetid
0.0-60.0 s *10.0s

2-04 DC-bremseindkoblingshast.
0.0-400.0 Hz *0.0 Hz

2-1* Bremseenergifunkt.

2-10 Bremsefunktion

*[0] Off

[1] Modstandsbremse

[2] AC-bremse

2-11 Bremsemodstand (ohm)
5 -5.000 *5

2-16 AC-bremsemaks. stram
0-150 % *100 %

2-17 Overspeendingsstyring
*[0] Deaktiv.

[1] Aktiv (ikke v.stands)

[2] Aktiveret

2-2* Mekanisk bremse

2-20 Bremsefriggrelsesstrom
0.00-100.0 A *0.00 A

2-22 Bremseaktiveringshast. [Hz]
0.0-400.0 Hz *0.0 Hz

3-** Reference / ramper

3-0* Referencegreenser

3-00 Referenceomrade

*[0] Min - Maks

[1] - Maks - + Maks

3-02 Minimumreference
-4999-4999 *0.000

3-03 Maksimumreference
-4999-4999 *50.00

3-1* Referencer

3-10 Preset-reference
-100.0-100.0 % *0.00 %

3-11 Jog-hastighed [Hz]
0.0-400.0 Hz *5.0 Hz

3-12 Catch up/slow down
0,00 - 100,0 % * 0,00 %

3-14 Preset relativ reference
-100.0-100.0 % *0.00 % 3-15
Referenceressource 1

[0] Ingen funktion

*[1] Ana. ind. 53

[2] Ana. ind. 60

[8] Pulsindgang 33

[11] Lokal busreference

[21] Potentiometer

3-16 Referenceressource 2

0] Ingen funktion

1] Ana. ind. 53

*[2] Ana. ind. 60

8] Pulsindgang 33

*[11] Lokal busreference

21] Potentiometer

3-17 Referenceressource 3

0] Ingen funktion

11 Ana. ind. 53

2] Ana. ind. 60

8] Pulsindgang 33

*[11] Lokal busreference

[21] Potentiometer

3-18 Relativ skalering, referenceres-
source

*[0] Ingen funktion

[1] Ana. ind. 53

[2] Ana. ind. 60

[8] Pulsindgang 33

[11] Lokal busreference

[21] Potentiometer

3-4* Rampe 1

3-40 Rampe 1, type

*[0] Lineaer

[2] Sinus2-rampe

3-41 Rampe 1, rampe-op-tid
0.05-3600 s *3.00 s (10.00 s")
3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid
0.05-3600 s *3.00 s (10.00 s V)
3-5% Rampe 2

3-50 Rampe 2, type

*[0] Lineaer

[2] Sinus2, rampe

3-51 Rampe 2, rampe-op-tid
0.05-3600 s *3.00 s (10.00 s ")
3-52 Rampe 2, rampe-ned-tid
0.05-3600 s *3.00 s (10.00 s")
3-8* Andre ramper

3-80 Jog-rampetid

0.05-3600 s *3.00 s (10.00 s")
3-81 Kvikstop rampetid
0.05-3600 s *3.00 s (10.00 s")

[
[
[
L

[
[
L
[

Y Kun M4 og M5
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4-** Greenser/Advarsler

4-1* Motorgreenser

4-10 Motorhastighedsretning
*[0] Med uret, hvis par. 1-00 er
indstillet til lukket slgjfe-styring
[1] Mod uret

*[2] Begge, hvis par. 1-00 er
indstillet til &ben slgjfe-styring
4-12 Motorhastighed, lav graense
[HZ]

0.0-400.0 Hz *0.0 Hz

4-14 Motorhastighed, hgj graense
[Hz]

0.1-400.0 Hz *65.0 Hz

4-16 Momentgreaense for motordrift
0-400 % *150 %

4-17 Momentgraense for genera-
tordrift

0-400 % *100 %

4-4* Just.- advarsler 2

4-40 Warning Frequency Low
0,00 - Veerdi for 4-41 Hz *0,0 Hz
4-41 Warning Frequency High
Veerdi for 4-40-400,0 Hz *400,00 Hz
4-5* Just.- advarsler

4-50 Advarsel, strom lav
0,00-100,00 A *0,00 A

4-51 Advarsel, strem hgj
0,0-100,00 A *100,00 A

4-54 Advarsel, reference lav
-4.999,000 - Veerdi for 4-55
*-4.999,000

4-55 Advarsel, reference hgj
Veerdi for 4-54 -4.999,000
*4.999,000

4-56 Advarsel, feedback lav
-4.999,000 - Veerdi for 4-57

* 4,999,000

4-57 Advarsel, feedback hgj
Veerdi for 4-56-4.999,000 *4.999,000
4-58 Manglende motorfasefunktion
[0] Off

*[1] On

4-6* Hastighedsbypass

4-61 Bypass-hastighed fra [Hz]
0.0-400.0 Hz *0.0 Hz

4-63 Bypass-hastighed til [Hz]
0.0 -400.0 Hz *0.0 Hz

5-1* Digitale indg.

5-10 Klemme 18, digital indgang
[0] Ingen funktion

[1] Nulstil

[2] Frileb inverteret

[3] Frileb og reset inv.

[4] Kvikstop, inverteret

[5] DC-bremse inv.

[6] Stop inverteret

*[8] Start

[9] Pulsstart

[10] Reversering

[11] Start reverseret

[12] Start mulig fremad

[13] Start mulig rev.

[14] Jog

[16-18] Preset-ref. bit 0-2

[19] Fastfrys reference

[20] Fastfrys udgang

[21] Hastighed op

[22] Hastighed ned

[23] Opseetning, veelg 0

[28] Catch up

[29] Slow down

[34] Rampebit 0

[60] Teeller A (op)

[61] Teeller A (ned)

[62] Nulstil teeller A

[63] Teeller B (op)

[64] Taller B (ned)

[65] Nulstil teeller B

5-11 Klemme 19, digital indgang
Se par. 5-10. * [10] Reversering
5-12 Klemme 27, digital indgang
Se par. 5-10. * [1] Nulstil

5-13 Klemme 29, digital indgang
Se par. 5-10. * [14] Jog

5-15 Klemme 33, digital indgang
Se par. 5-10. * [16] Preset-ref. bit 0
[26] Preecist stop, inv.

[27] Start, preecist stop

[32] Pulsindgang

5-3* Digitale udgange

5-34 On Delay, Terminal 42 Digital
Output

0.00 - 600.00 s * 0.01 s

5-35 Stopforsinkelse, digital udgang
0.00 - 600.00 s * 0.01 s

5-4* Relaeer

5-40 Funktionsrelae

*[0] Ingen funktion

[1] Styring klar

[2] Frekv.-omf. klar

[3] Frekv. klar/fjernst

[4] Frigivet/ingen adv.

[5] VLT kerer

[6] Karer / O adv.

[7] Ker i omr./ingen adv.

[8] Ker pa ref/ingen adv

[9] Alarm

[10] Alarm eller advarsel

[12] Uden for stramomr.

[13] Under strem, lav

[14] Over strem, hgj

[16] Below frequency, low

[17] Above frequency, high

[19] Under tilbagef., lav

[20] Over tilbagef., hgj

[21] Termisk advarsel

[22] Klar, ingen term/adv.

[23] Fjernb. klar/ingen TA

[24] Klar, spaending OK

[25] Reversering

[26] Bus OK

[28] Bremse, ingen br adv

[29] Bremse klar, O fejl

[30] Bremsefejl (IGBT)

[32] Mek. br. kontr.

[36] Styreord bit 11

[41] Under reference, lav

[42] Over ref., hg;j

[51] Lokal ref. aktiv

[52] Fjernref. aktiv

[53] Ingen alarmer

[54] Startkomm. aktiv

[55] Karer reverseret

[56] Apparat hand

[57] Apparat - auto

[60-63] Sammenligner 0-3
[70-73] Logisk regel 0-3

[81] SL digital udgang B

5-41 ON-forsinkelse, relee
0.00-600.00 s *0.01 s

5-42 OFF-forsinkelse, relee
0.00-600.00 s *0.01 s

5-5* Pulsindgang

5-55 KI. 33 lav frekvens
20-4999 Hz *20 Hz

5-56 Kl. 33 hgj frekvens
21-5000 Hz *5000 Hz

5-57 KI. 33 lav ref/feedb.- veerdi
-4999-4999 *0.000

5-58 KI. 33 hgj ref/feedb.- veerdi
-4999-4999 *50.000

6-** Analog ind-/udgang

6-0* Analog I/O-tilstand

6-00 Live zero, timeoutperiode
1-99 s *10 s

6-01 Live zero, timeoutfunktion
*[0] Off

[1] Fastfrys udgang

[2] Stop

[3] Jogging

[4] Maks. hast.

[5] Stop og trip

6-1* Analog indgang 1

6-10 Klemme 53, lav spaending
0.00-9.99 V *0.07 V

6-11 Klemme 53, hgj spaending
0.01-10.00 V *10.00 V

6-12 Klemme 53, hgj strom
0.00-19.99 mA *0.14 mA

6-13 Klemme 53, lav strem
0.01-20.00 mA *20.00 mA

6-14 Klemme 53, lav ref./feedb.
veerdi

-4999-4999 *0.000

6-15 Klemme 53, lav ref./feedb.
veerdi

-4999-4999 *50.000

6-16 Klemme 53, filtertidskonstant
0.01-10.00 s *0.01 s

6-19 Terminal 53 mode

*[0] Spaendingstilstand

[1] Stremtilstand

6-2* Analog indgang 2

6-22 Klemme 60, hgj strom
0.00-19.99 mA *0.14 mA

6-23 Klemme 60, lav strem
0.01-20.00 mA *20.00 mA

6-24 Klemme 60, lav ref./feedb.-
veerdi veerdi

-4999-4999 *0.000

6-25 Klemme 60, hgj ref./feedb.-
veerdi veerdi

-4999-4999 *50.00

6-26 Klemme 60, filtertidskonstant
0.01-10.00 s *0.01 s

6-8* potmeter

6-80 Aktivér LCP-potmeter

[0] Deaktiv.

*[1] Aktiver

6-81 potm. Low Reference
-4999-4999 *0.000

6-82 potm. High Reference
-4999-4999 *50.00

6-9* Analog udgang xx

6-90 Terminal 42 Mode

*[0] 0-20 mA

[1] 4-20 mA

[2] Digital udgang

6-91 Klemme 42, analog udgang
*[0] Ingen funktion

[10] Udgangsfrekvens
] Reference
] Feedback
] Motorstrgm

] Effekt

[20] Busstyring

6-92 Terminal 42 Digital Output
Se par. 5-40

*[0] Ingen funktion

[80] SL digital udgang A

6-93 Klemme 42, udg. min. skal.
0.00-200.0% *0.00%

6-94 Klemme 42, udg. maks. skal.
0.00-200.0% *100.0%

7-** Styreenheder

7-2* Processtyringsfb.

7-20 Proc. lukket slgjfe, tilb. 1-
signal

*[0] Ingen funkt

[1] Ana. ind. 53

[2] Ana. ind. 60

[8] Pulsindgang 33

[11] Lokal busreference

7-3* Proces, PI-

reg. 7-30 Proces Pl normal/
inverteret styring

*[0] Normal

[1] Inverteret

7-31 Proces, Pl-anti windup
[0] Deaktiveret

*[1] Aktiveret

7-32 Proces Pl starthastighed
0.0-200.0 Hz *0.0 Hz

7-33 Proces Pl-proportionalfor-
staerkning

0.00-10.00 *0.01

7-34 Proces, Pl-integrationstid
0.10-9999 s *9999 s

7-38 Proces Pl-feed forward-faktor
0-400% *0%

7-39 P& referencebandbredde
0-200% *5%

8-** Komm. og optioner

8-0* Gen. indstillinger

8-01 Styrested

*[0] Digital og styreord

[1] Kun digital

[2] Kun styreord

8-02 Styreordskilde

[0] Ingen

*[1] FC RS485

8-03 Styreordstimeouttid
0.1-6500 s *1.0 s

8-04 Styreordstimeoutfunktion
*[0] Off

[1] Fastfrys udgang

2] Stop

3] Jogging

4] Maks. hast.

5] Stop og trip

8-06 Nulstil styreordstimeout
*[0] Ingen funkt

[1] Nulstilling

8-3* FC-portindstillinger

8-30 Protokol

*[0] FC

[2] Modbus

8-31 Adresse

1-247 *1

8-32 FC-portens baud-hast.
[0] 2400 Baud

[1] 4800 Baud

*[2] 9600 Baud veelg FC-bus i 8-30
*[3] 19200 Baud vaelg Modbus i
8-30

[4] 38400 Baud

8-33 FC-portparitet

*[0] Lige paritet 1 stop-bit

[1] Ulige paritet 1 stop-bit

[2] Ingen paritet 1 stop-bit
[3] Ingen paritet 2 stop-bits
8-35 Min. svartidsforsinkelse
0.001-0.5 *0.010 s

8-36 Maks. svartidsforsinkelse
0.100-10.00 s *5.000 s

L
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[7]1 [1603] Statusord
[8] [1605] Primaer faktisk veerdi [%]

3] Inden for omradet
4] Pa reference

Se par. 13-40 * [0] Falsk
13-43 Logisk regel, operator 2

40 - 75 % * 66 %
15-** Apparatinfo.

Quick Guide VLT® Micro Drive Quick Guide
8-4* FC MC-protokolsaet 13-** |ntelligent logik [1]1 O 14-22 Driftstilstand
8-43 FC Port PCD Read Configuration | 13-0* SLC-indstillinger [2] ELLER *[0] Normal drift
*[0] Ingen udtryksgraense 13-00 SL styreenh.-tilstand [3] OG IKKE [2] Initialisering
[1] [1500] Driftstimer *[0] Off [4] ELLER IKKE 14-26 Handling ved vekselretterfejl
[2] [1501] Karte timer [1] Aktiv [5]1 IKKE OG *[0] Trip
[3]1 [1502] kWh-teeller 13-01 Starthaendelse [6] IKKE ELLER [1] Advarsel
[4] [1600] Styreord [0] Falsk [7] IKKE OG IKKE 14-4* Energioptimering
[5] [1601] Reference[enhed] 1] Sand [8] IKKE ELLER IKKE 14-41 Mindste magnetisering for
[6] [1602] Reference % 2] Karer 13-42 Logisk regel, boolesk 2 AEO
[ ]
[ ]
[

[9] [1609] Tilpasset udlaesning
[10]
[1
[12]
[13]
[14]
[15]
[1e]
[17]
(18]
[19]
[20]
[21]

1610] Effekt[kW]

1611] Effekt [hp]

1612] Motorspaending

1613] Frekvens

1614] Motorstrgm

1615] Frekvens [%)]

1618] Term. motor

1630] DC-link-spaending
1634] Kelepl.-temp.

1635] Termisk vekselretter
1638] SL-styreenh., tilstand
1650] Ekstern Reference

[22] [1651] Pulsreference

[23] [1652] Feedback [enhed]

[24] [1660] Digital indgang 18, 19,
27, 33

[25] [1661] Digtial indgang 29
[26] [1662] Analog indgang 53 (V)
[27] [1663] Analog indgang 53
(mA)
[28]
[29]
[30]
[31]
[32]
[33]

1664
1665
1668
1671
1672
1673

Analog indgang 60
Analog udgang 42 [mA]
Frekv.- indgang 33 [Hz]
Releeudgang [bin]
Teeller A

Teeller B

[34] [1690] Alarmord

[35] [1692] Advarselsord

[36] [1694] Udyv. statusord
8-5* Digital/Bus

8-50 Valg af frileb

[0] Digital indgang

[1] Bus

[2] Logisk Og

*[3] Logisk Eller

8-51 Hurtigt stop, valg

Se par. 8-50 * [3] Logisk Eller
8-52 Veelg DC-bremse

Se par. 8-50 *[3] Logisk Eller
8-53 Veelg start

Se par. 8-50 *[3] Logisk Eller
8-54 Veelg reversering

Se par. 8-50 *[3] LogicOr
8-55 Veelg opsaetning

Se par. 8-50 *[3] Logisk Eller
8-56 Veelg preset-reference
Se par. 8-50 * [3] Logisk Eller
8-8* Bus communication
Diagnostics

8-80 Busmedd.teeller

0-0 N/A *0 N/A

8-81 Busfejlteeller

0-0 N/A *0 N/A

8-82 Slavemedd.-teeller

0-0 N/A *0 N/A

8-83 Slavefejltaeller

0-0 N/A *0 N/A

8-9* Bus-jog/feedback

8-94 Busfeedback 1
0x8000-0x7FFF *0

71 Uden for stremomr.
8] Under | lav

9] Over | hgj

16] Termisk advarsel
171 Netf. uden for omr.
18] Reversering

19] Advarsel

20] Alarm (trip)

21] Alarm (triplas)
22-25] Sammenligner 0-3
26-29] Logisk regel 0-3
33] Digital indgang 18
34] Digital indgang 19
35] Digital indgang 27
36] Digital indgang 29
38] Digital indgang 33
*[39] Startkommando
[40] Frekv.-omf. stands
13-02 Stophzndelse

Se par. 13-01 * [40] Frekv.-omf.

stands

13-03 Nulstil SLC

*[0] Nulstil ikke

[1] Nulstil SLC

13-1* Sammenlignere

13-10 Sammenligner, operand
*[0] Deaktiv.

[1] Reference

[2] Feedback

[3] Motorhastighed
[4] Motorstrem

[6] Motoreffekt

[7] Motorspaending
[8] DC-linkspaending
[12] Ana. ind. 53
[13] Ana. ind. 60
[18] Pulsindgang 33

[20] Alarmnummer

[30] Teeller A

[31] Teeller B

13-11 Sammenligner, operator
[0] Mindre end

*[1] .Lig

[2] Sterre end

13-12 Sammenligner, veerdi
-9999-9999 *0.0

13-2* Timere

13-20 Timer for SL-styreenhed
0.0-3600 s *0.0 s

13-4* Logikregler

13-40 Logisk regel, boolesk 1
Se par. 13-01 *[0] FALSK

[30] - [32] SL timeout 0-2
13-41 Logisk regel, operator 1
*[0] Deaktiv.

Se par. 13-41 *[0] Deaktiveret
13-44 Logisk regel, boolesk 3
Se par. 13-40 * [0] FALSK
13-5* Tilstande

13-51 SL styreenhed.-heendelse
Se par. 13-40 *[0] FALSK

13-52 SL styreenhed.-heendelse
*[O] Deaktiv.

Ingen handling

2] Veelg opseetn. 1

-17] Veelg preset-ref. 0-7
Veelg rampe 1

Veelg rampe 2

Kar

Ker baglaens

Stop

Starttimer 0
Starttimer 1
Starttimer 2

Indst. dig. udg. A lav
Indst. dig. udg. B lav
Indst. dig. udg. A hgj
Indst. dig. udg. B hgj
Nulstil teeller A

[61] Nulstil teller B

14-** Spec. funkt.

14-0* Vekselretterkobling
14-01 Koblingsfrekvens
[0] 2 kHz

*[1] 4 kHz

[2] 8 kHz

]
]
]
]
]
]
]
]
] Fastfrys udgang
]
]
]
]
]
]
]
]

[4] 16 kHz ikke tilgeengelig for M5

14-03 Overmodulation

[0] Off

*[1] Aktiv

14-1* Mains monitoring

14-12 Funktion ved netubalance
*[0] Trip

[1] Advarsel

[2] Deaktiveret

14-2* Trip-reset

14-20 Nulstillingstilstand

*[0] Manuel nulstilling

1-9] Autonulstilling 1-9

0] Autonulstilling 10

] Autonulstilling 15

] Autonulstilling 20

] Uendelig auto-nulst.
[14] Reset at power up

14-21 Automatisk genstarttid
0 - 600s * 10s

[
[1
[
[12
[13
14

15-0* Driftsdata

15-00 Operating Days

15-01 Kegrte timer

15-02 kWh-taller

15-03 Antal indkoblinger
15-04 Antal overtemperaturer
15-05 Antal overspaendinger
15-06 Reset kWh-teeller

*[0] Nulstil ikke

[1] Nulstil teeller

15-07 Nulstil teeller for kerte timer
*[0] Nulstil ikke

[1] Nulstil teeller

15-3* Fejllogbog

15-30 Fejllogbog: Fejlkode
15-4* Apparatident.

15-40 FC-type

15-41 Effektdel

15-42 Speending

15-43 Software Version

15-46 Apparatbestillingsnummer
nummer

15-48 -id-nr.

15-51 Apparatserienummer
16-** Dataudlaesninger 16-0* Generel
status

16-00 Styreord

0-OXFFFF

16-01 Reference [enhed]
-4999-4999 *0.000

16-02 Reference %
-200.0-200.0% *0.0%

16-03 Statusord

0-OXFFFF

16-05 Vigtigste faktiske veerdi [%]
-200.0-200.0% *0.0%

16-09 Tilpas. udlzes.

Afh. af par. 0-31, 0-32 og 4-14
16-1* Motorstatus

16-10 Effekt [kW]

16-11 Effekt [hp]

16-12 Motorspaending [V]
16-13 Frekvens [Hz]

16-14 Motorstram [A]

16-15 Frekvens [%]

16-18 Motor Thermal [%]
16-3* Apparatstatus

16-30 DC Link-spaending
16-34 Kglepl.-temp.

16-35 Termisk inverterbelastning
16-36 Vekselret. nom. stream
16-37 Vekselret. maks. stram
16-38 SL-styreenh,, tilstand
16-5* Ref. feedb.

16-50 Ekstern reference

16-51 Pulsreference

16-52 Feedback [enhed]

Tabel 1.10
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16-6* Indgange udgange 16-65 Analog udgang 42 [mA] 0x8000-0x7FFFF 18-** Udv. motordata 1
16-60 Digital indgang 18,19,27,33 | 16-68 Pulsindgang [Hz] 16-9* Diagn.udleesninger 18-8* Motor Resistors
0-1111 16-71 Releeudgang [bin] 16-90 Alarmord 18-80 Statormodstand (hej
16-61 Digital indgang 29 16-72 Teeller A 0-OXFFFFFFFF oplesning)
0-1 16-73 Teeller B 16-92 Advarselsord 0.000-99.990 ohm *0.000 ohm
16-62 Analog indgang 53 (volt) 16-8* Fieldbus/FC-port 0-OXFFFFFFFF 18-81 Statorleekreaktans (Hgj
16-63 Analog indgang 53 (current) |16-86 FC-port, REF 1 16-94 Udyv. statusord oplesning)
16-64 Analog indgang 60 0-OXFFFFFFFF 0.000-99.990 ohm *0.000 ohm
Tabel 1.11
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1.6

Fejlfinding

Nr. | Beskrivelse Advarsel | Alarm | Trip Fejl |Arsag til problemet
1&s
2 Live zero-fejl X X Signalet pa klemme 53 eller 60 er mindre end 50 % af den veerdi,
der er angivet i 6-10 Terminal 53 Low Voltage, 6-12 Terminal 53 Low
Current og 6-22 Terminal 54 Low Current.
4 Netfasetab" X X X Der mangler en fase pa forsyningssiden, eller der er for stor
ubalance pa hgjspaendingen. Kontrollér forsyningsspaendingen.
7 DC-overspaending” X X Mellemkredsspaendingen overstiger graensen.
8 | DC-underspaending” X X Mellemkredsspaendingen er faldet til under graensen for advarsel om
lav spaending.
9 Vekselr. overbel. X X Mere end 100 % belastning for lzenge.
10 | Motor ETR-overtemperatur X X Motoren er for varm, fordi den har kert med mere end 100 %
belastning for leenge.
11 [Overtemp. i motortermistor X X Termistoren eller termistorforbindelsen er afbrudt.
12 [ Momentgraense X Moment overstiger den vaerdi, der er angivet i enten par. 4-16 eller
4-17.
13 | Overstrgm X X X Stremgraensen for spidsstremme i vekselretteren er overskredet.
14 | Jordslut.-fejl X X X Der sker en afladning fra udgangsfaserne til jord.
16 | Kortslutning X X Der er en kortslutning i motoren eller pd motorklemmerne.
17 [ Styreordstimeout X X Der er ingen kommunikation med frekvensomformeren.
25 |Bremsemodstand kortsluttet X X Bremsemodstanden er kortsluttet, og bremsefunktionen er derved
afbrudt.
27 | Bremsechopper kortsluttet X X Bremsetransistoren er kortsluttet, og bremsefunktionen er derved
afbrudt.
28 | Bremsekontrol X Bremsemodstanden er ikke tilsluttet/fungerer ikke
29 | Effektkort overtemp X X X Kolepladens udkoblingstemperatur er naet.
30 [Motorfase U mangler X X Motorfase U mangler. Kontrollér fasen.
31 [Motorfase V mangler X X Motorfase V mangler. Kontrollér fasen.
32 | Motorfase W mangler X X Motorfase W mangler. Kontrollér fasen.
38 |Intern fejl X X Kontakt din lokale Danfoss-leverander.
44 |Jordslut.fejl X X Der sker en afladning fra udgangsfaserne til jord.
47 | Fejl pa styrespaending X X 24 V DC kan veere overbelastet.
51 [ AMT kontrollér Unom 0g Inom X Forkert indstilling for motorspaending og/eller motorstrgm.
52 [AMT law Inom X Motorstremmen er for lav. Kontrollér indstillingerne.
59 [Stremgraense X VLT overbelastet.
63 | Mekanisk bremse lav X Den faktiske motorstrem har ikke overskredet "bremsefrigerel-
sesstrem" inden for tidsvinduet "startforsinkelse".
80 | Apparat initialiseret til X Alle parameterindstillinger er initialiseret til fabriksindstillinger.
standardvaerdi
84 [Forbindelsen mellem frekvensom- X Der er ingen kommunikation mellem LCP og frekvensomformeren
formeren og LCP er afbrudt
85 | Knappen er deaktiveret X Se parametergruppe 0-4* LCP.
86 | Kopiering mislykkedes X Der opstod en fejl under kopiering fra frekvensomformeren til LCP
eller omvendt.
87 |LCP-data er ugyldig X Opstar under kopiering fra LCP, hvis LCP indeholder defekte data -
eller hvis der ikke blev uploadet data til LCP'et.
88 |LCP-data er ikke kompatibel X Opstar under kopiering fra LCP, hvis data flyttes mellem frekvensom-
formere med store forskelle i softwareversionerne.
89 | Parameter er skrivebeskyttet X Opstar under laesning af en skrivebeskyttet parameter.
90 | Parameterdatabase optaget X LCP og RS485-forbindelsen prgver at opdatere parametre samtidig.
91 | Parameterveerdi er ikke gyldig i X Opstaér hvis der skrives en ugyldig veerdi til en parameter.
denne tilstand
92 | Parameterveerdien overstiger X Opstaér hvis der indstilles en veerdi uden for omradet.
min.-/maks.-graenserne
iu |lkke Under Kersel X Parameter kan kun andres, ndr motoren star stille.
kor
Fejl. | Der blev indtastet en forkert X Opstar, ndr der bruges en forkert adgangskode til at eendre en

adgangskode

adgangskodebeskyttet parameter.

") Disse fejl kan skyldes forstyrrelser i netforsyningen. Problemet kan Igses ved at installere et Danfoss-ledningsfilter.

Tabel 1.12 Advarsler og alarmer kodeliste
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1.7 Specifikationer 1

1.7.1 Netforsyning 1 x 200 - 240V AC

Normal overbelastning 150 % i 1 minut

Frekvensomformer PK18 PK37 PK75 P1K5 P2K2
Typisk akseleffekt [kW] 0.18 0.37 0.75 1.5 2.2
Typisk akseleffekt [HK] 0,25 0,5 1 2 3
Kapsling Kapsling Kapsling Kapsling Kapsling
IP 20 M1 M1 M1 M2 M3
Udgangsstra
P E Kontinuerlig (3 x 200-240V ) [A] 1,2 2,2 4,2 6,8 9,6
Periodisk (3 x 200-240V ) [A] 1,8 3,3 6,3 10,2 14,4
Maks. kabelstgrrelse:
(netforsyning, motor) [mm?/AWG] 4/10
Maks. indgangsstrgm
Kontinuerlig (1 x 200-240V ) [A] 33 6,1 11,6 18,7 26,4
Periodisk (1 x 200-240V ) [A] 4,5 8,3 15,6 26,4 37,0
Maks. netsikringer [A] Se afsnittet Sikringer
Miljo
o . 12.5/ 20.0/ 36.5/ 61.0/ 81.0/
Anslaet effekttab [W], best case/typlsk” 155 250 44.0 67.0 85.1
Vaegt, kapsling IP20 [kg] 11 11 11 1,6 3,0
o . 95.6/ 96.5/ 96.6/ 97.0/ 96.9/
Virkningsgrad [%], best case/typisk" 045 956 26.0 6.7 971
Tabel 1.13 Netforsyning 1 x 200 - 240V AC
1. Ved nominel belastning.
1.7.2 Netforsyning 3 x 200-240 VAC
Normal overbelastning 150 % i 1 minut
Frekvensomformer PK25 PK37 PK75 P1K5 P2K2 P3K7
Typisk akseleffekt kW] 0.25 0.37 0.75 1.5 2.2 3.7
Typisk akseleffekt [HK] 0,33 0,5 1 2 3 5
Kapsling | Kapsling | Kapsling | Kapsling | Kapsling | Kapsling
IP 20 M1 M1 M1 M2 M3 M3
Udgangsstram
0 s Kontinuerlig (3 x 200-240 V) [A] 1,5 2,2 4,2 6,8 9,6 15,2
Periodisk (3 x 200-240 V) [A] 2,3 3,3 6,3 10,2 14,4 22,8
Maks. kabelstgrrelse:

' %ﬂ (netforsyning, motor) [mm?/AWG] 4/10

130BA513 |
Maks. indgangsstrem

Kontinuerlig (3 x 200-240 V) [A] 24 3,5 6,7 10,9 15,4 243
Periodisk (3 x 200-240 V) [A] 3,2 4,6 8,3 14,4 234 35,3
Maks. netsikringer [A] Se afsnittet Sikringer
Miljo

Wb Anslaet effekttab [W], best case/ 14.0/ 19.0/ 31.5/ 51.0/ 72.0/ 115.0/

=) typisk? 20.0 24.0 39.5 57.0 77.1 1228

Vaegt, kapsling IP20 [kg] 11 11 11 1,6 3,0 3,0

etz Virkningsgrad [%], best case/typisk" 993‘;/ 9965;/ 997613/ 9;77‘;/ 99773‘/ 99771/

Tabel 1.14 Netforsyning 3 x 200-240 V AC

1. Ved nominel belastning.
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1 1.7.3 Netforsyning 3 x 380-480 V AC

Normal overbelastning 150 % i 1 minut

Frekvensomformer PK37 PK75 P1K5 P2K2 P3KO P4KO
Typisk akseleffekt [kW] 0.37 0.75 1.5 2.2 3.0 4.0
Typisk akseleffekt [HK] 0,5 1 2 3 4 5
Kapsling | Kapsling | Kapsling Kapsling Kapsling | Kapsling
IP 20 M1 M1 M2 M2 M3 M3
Udgangsstrem
Kontinuerlig (3x380-440 V) [A] 1,2 2,2 3,7 5,3 7,2 9,0
Periodisk (3x380-440 V) [A] 1,8 3,3 5,6 8,0 10,8 13,7
Kontinuerlig (3x440-480 V) [A] 1,1 2,1 3,4 4,8 6,3 8,2
Periodisk (3x440-480 V) [A] 1,7 3,2 5,1 7,2 9,5 12,3
Maks. kabelstgrrelse:
(netforsyning, motor) [mm?/AWG] 4/10
Maks. indgangsstrgm
Kontinuerlig (3x380-440 V) [A] 19 3,5 5,9 8,5 11,5 14,4
Periodisk (3x380-440 V) [A] 2,6 4,7 8,7 12,6 16,8 20,2
Kontinuerlig (3x440-480 V) [A] 1,7 3,0 5,1 7,3 9,9 12,4
Periodisk (3x440-480 V) [A] 2,3 4,0 7,5 10,8 14,4 17,5
= Maks. netsikringer [A] Se 1.3.4 Sikringer
Miljo
Anslaet effekttab [W], best case/ 18.5/ 28.5/ 415/ 57.5/ 75.0/ 98.5/
Typisk1) 25.5 43.5 56.5 81.5 101.6 1335
Vaegt, IP20-kapsling [kg] 1,1 11 1,6 1,6 3,0 3,0
Virkningsgrad [%], best case/ 96.8/ 97.4/ 98.0/ 97.9/ 98.0/ 98.0/
Typisk1) 95.5 96.0 97.2 97.1 97.2 97.3
Tabel 1.15 Netforsyning 3 x 380-480 V AC
1. Ved nominel belastning.
Normal overbelastning 150 % i 1 minut
Frekvensomformer P5K5 P7K5 P11K P15K P18K P22K
Typisk akseleffekt [kW] 5.5 7.5 11 15 18.5 22
Typisk akseleffekt [HK] 7.5 10 15 20 25 30
Kapsling | Kapsling | Kapsling | Kapsling | Kapsling | Kapsling
IP 20 M3 M3 M4 M4 M5 M5
Udgangsstrgm
Kontinuerlig (3x380-440 V) [A] 12,0 15,5 23,0 31,0 37,0 43,0
Periodisk (3x380-440 V) [A] 18,0 23,5 34,5 46,5 55,5 64,5
Kontinuerlig (3x440-480 V) [A] 11,0 14,0 21,0 27,0 34,0 40,0
Periodisk (3x440-480 V) [A] 16,5 213 3155 40,5 510 600
Maks. kabelstgrrelse:
(netforsyning, motor) [mm?/AWG] 4/10 16/6
Maks. indgangsstrgm
Kontinuerlig (3x380-440 V) [A] 19,2 24,8 33,0 42,0 34,7 41,2
Periodisk (3x380-440 V) [A] 274 36,3 47,5 60,0 49,0 57,6
Kontinuerlig (3x440-480 V) [A] 16,6 21,4 29,0 36,0 31,5 37,5
= Periodisk (3x440-480 V) [A] 23,6 30,1 41,0 52,0 44,0 53,0
Maks. netsikringer [A] Se 1.3.4 Sikringer
Miljo
Anslaet effekttab [W], best case/ 131.0/ 175.0/ 290.0/ 387.0/ 395.0/ 467.0/
0 Typisk1) 166.8 217.5 342.0 454.0 428.0 520.0
Vaegt, IP20-kapsling [kg] 3,0 3,0
Virkningsgrad [%], best case/ 98.0/ 98.0/ 97.8/ 97.7/ 98.1/ 98.1/
Typisk1) 97.5 97.5 97.4 97.4 98.0 97.9

Tabel 1.16 Netforsyning 3 x 380-480 V AC

1. Ved nominel belastning.
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1.8 Generelle tekniske data
Beskyttelse og funktioner

. Elektronisk termisk motorbeskyttelse mod overbelastning.

. Temperaturovervagning af kelepladen sikrer, at frekvensomformeren tripper i tilfelde af overtemperatur.

. Frekvensomformeren er beskyttet mod kortslutninger mellem motorklemmerne U, V og W.
. Hvis der mangler en motorfase, tripper frekvensomformeren og afgiver en alarm.
. Hvis der mangler en netfase, tripper frekvensomformeren eller afgiver en advarsel (afhaenger af belastningen).

. Overvagning af mellemkredsspaendingen sikrer, at frekvensomformeren tripper, hvis mellemkredsspaendingen er for
lav eller for hgj.

. Frekvensomformeren er beskyttet mod jordingsfejl pa motorklemmerne U, V, W.

Netforsyning (L1/L, L2, L3/N)

Forsyningsspaending

200-240 V £10 %

Forsyningsspaending

380-480 V =10 %

Forsyningsfrekvens

50/60 Hz

Maks. midlertidig ubalance mellem netfaser

3,0 % af nominel forsyningsspaending

Reel effektfaktor

> 0,4 nominelt ved nominel belastning

Effektforskydningsfaktor (cosg) teet ved 1

(>0,98)

Kobling pa forsyningsindgang L1/L, L2, L3/N (indkoblinger)

maksimum 2 gange/min.

Milje i henhold til EN60664-1

overspaendingskategori lll/forureningsgrad 2

Apparatet egner sig til brug i et kredslob, der kan levere maks. 100.000 RMS symmetriske ampere, maks. 240/480 V.

Motorudgang (U, V, W)

Udgangsspaending

0-100 % af forsyningsspaendingen

Udgangsfrekvens 0-200 Hz (VVCP!“s), 0-400 Hz (u/f)
Kobling pa udgang Ubegraenset
Rampetider 0,05-3.600 s
Kabelleengder og kabelarealer:

Maks. motorkabellaengde, skaermet (EMC-korrekt installation) 15m
Maks. motorkabelleengde, uskeermet 50m

Maks. tveersnit til motor, netforsyning*

Tilslutning til belastningsfordeling/bremse (M1, M2, M3)

6,3 mm. isolerede Faston-stik

Maks. tvaersnit til belastningsfordeling/bremse (M4, M5)

16mm2/6AWG

Maks. tveersnit til styreklemmer, stiv ledning

1,5mm2/16 AWG (2 x 0,75mm?3)

Maks. tvaersnit til styreklemmer, bled ledning

1Tmm2%/18 AWG

Maks. tvaersnit til styreklemmer, kabel med koresvgb

0,5mm2/20AWG

Minimum tveersnit til styreklemmer

0,25mm?

* Se tabellerne om netforsyning for flere oplysninger!

Digitale indgange (puls-/encoderindgange):

Programmerbare digitale indgange (puls/encoder)

5(1)

Klemmenummer

18, 19, 27, 29, 33,

Logik PNP eller NPN
Spaendingsniveau 0-24 V DC
Spaendingsniveau, logisk '0' PNP <5V DC
Speaendingsniveau, logisk '1' PNP > 10V DC
Spaendingsniveau, logisk '0' NPN > 19V DC
Spaendingsniveau, logisk '1' NPN <14V DC
Maksimumspaending pé indgang 28 V DC
Indgangsmodstand, Ri ca. 4k
Maks. pulsfrekvens pa klemme 33 5000Hz
Min. pulsfrekvens pa klemme 33 20Hz
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Analoge indgange

Antal analoge indgange

2

Klemmenummer

53, 60

Speaendingstilstand (klemme 53)

Kontakt S200=0FF(U)

Stremtilstand (klemme 53 og 60)

Kontakt S200=0N(l)

Spaendingsniveau 0-10V
Indgangsmodstand, Ri ca. 10 kQ
Maks. spaending 20V
Stremniveau 0/4 til 20 mA (skalérbar)
Indgangsmodstand, Ri ca. 200 Q
Maks. strom 30 mA
Analog udgang

Antal programmerbare analoge udgange 1
Klemmenummer 42
Stromomrade ved analog udgang 0/4-20 mA
Maks. belastning til stel fra analog udgang 500 Q
Maks. spaending ved analog udgang 17V
Nojagtighed pé analog udgang Maks. fejl: 0,8 % af fuld skala
Scanningsinterval 4 ms
Oplesning pa analog udgang 8 bit
Scanningsinterval 4 ms

Styrekort, RS-485 seriel kommunikation

Klemmenummer

68 (P,TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)

Klemmenummer 61

Fzelles for klemme 68 og 69

Styrekort, 24 V DC-udgang

Klemmenummer 12
Maks. belastning (M1 og M2) 100 mA
Maks. belastning (M3) 50 mA
Maks. belastning (M4 og M5) 80 mA

Relzeudgang:

Programmerbar relzeudgang

1

Relze 01 klemmenummer

01-03 (bryde), 01-02 (slutte)

Maks. klemmebelastning (AC-1)" pa& 01-02 (NO) (resistiv belastning) 250V AC, 2 A
Maks. klemmebelastning (AC-15)" pa 01-02 (NO) (induktiv belastning @ cos¢ 0,4) 250V AC, 0,2 A
Maks. klemmebelastning (DC-1)" p& 01-02 (NO) (resistiv belastning) 30V DC 2A
Maks. klemmebelastning (DC-13)" p& 01-02 (NO) (induktiv belastning) 24V DC, 0,1A
Maks. klemmebelastning (AC-1)" pa 01-03 (NC) (resistiv belastning) 250V AC, 2 A
Maks. klemmebelastning (AC-15)" pa& 01-03 (NC) (induktiv belastning @ cos¢ 0,4) 250V AC, 0,2A
Maks. klemmebelastning (DC-1)" p& 01-03 (NC) (resistiv belastning) 30vDC 2A

Min. klemmebelastning pa 01-03 (NC), 01-02 (NO)

24V DC 10 mA, 24V AC 20 mA

Miljo i overensstemmelse med EN 60664-1

overspaendingskategori lll/forureningsgrad 2

1) IEC 60947 del 4 og 5

Styrekort, 10 V DC-udgang

Klemmenummer 50
Udgangsspaending 10,5V 0,5V
Maks. belastning 25 mA

BEMARK!

Alle indgange, udgange, kredslgb, DC-forsyninger og
releekontakter er galvanisk adskilte fra forsyningsspaen-
dingen (PELV) og andre hgjspaendingsklemmer.
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Omgivelser:

Kapsling IP 20
Tilgeengelige kapslingssaet IP 21, TYPE 1
Vibrationstest 109
Maks. relativ luftfugtighed 5 % - 95 %(IEC 60721-3-3; Klasse 3K3 (ikke-kondenserende) under drift
Aggressivt milje (IEC 60721-3-3), coated klasse 3C3
Testmetode i overensstemmelse med IEC 60068-2-43 H2S (10 dage)

Omgivelsestemperatur Maks. 40 °C

Derating for hgj omgivelsestemperatur, se afsnittet om seerlige forhold

Minimumomagivelsestemperatur ved fuld drift 0°C
Minimumomagivelsestemperatur med reduceret ydeevne -10 °C
Temperatur ved lager/transport -25 - +65/70 °C
Maks. hgjde over havet uden derating 1000 m
Maks. hgjde over havet med derating 3000 m
Se afsnittet om seerlige forhold for oplysninger om derating for hajde over havet
Sikkerhedsstandarder EN/IEC 61800-5-1, UL 508C
EMC-standarder, emission EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3
EN 61800-3, EN 61000-6-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3,
EMC-standarder, immunitet EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Se afsnittet om szerlige forhold
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1.9 Seerlige forhold

1.9.1 Derating for omgivelsestemperatur

Den malte omgivelsestemperatur over 24 timer skal vaere
mindst 5 °C lavere end den maks. omgivelsestemperatur.

Hvis frekvensomformeren kgrer ved hgj omgivelsestem-
peratur, skal den kontinuerlige udgangsstrem reduceres.

Frekvensomformeren er konstrueret til drift ved en
omgivelsestemperatur pa maks. 50 °C med en
motorstgrrelse mindre end nominel. Kontinuerlig drift ved
fuld belastning ved en omgivelsestemperatur pa 50 °C
reducerer frekvensomformerens levetid.

1.9.2 Derating for lavt lufttryk
Ved lave lufttryk mindskes luftens keleevne.

Kontakt Danfoss angdende PELV i forbindelse med hgjder
over 2.000 m.

| hgjder under 1.000 m er derating ikke ngdvendig, men
over 1.000 m bgr omgivelsestemperaturen eller den
maksimale udgangsstrem reduceres.

Reducér udgangsstremmen med 1 % pr. 100 m hgjde over
1.000 m, eller reducér den maksimale omgivelsestem-
peratur med 1 grad pr. 200 m.

1.9.3 Derating for kgrsel ved lav hastighed

Nar en motor er tilsluttet en frekvensomformer, er det
ngdvendigt at kontrollere, at der er tilstraekkelig keling til
motoren.

Der kan opsta problemer ved lave hastigheder i applika-
tioner med konstant moment. Det kan kraeve ekstra keling
af luften, hvis der keres kontinuerligt ved lav hastighed -
under halv nominel motorhastighed. Vzelg alternativt en
stgrre motor (en sterrelse starre).
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1.10 Tilbeher til VLT® Micro Drive

Bestillingsnr. Beskrivelse

132B0100 VLT-betjeningspanel LCP 11 uden potentiometer
132B0101 VLT-betjeningspanel LCP 12 med potentiometer
132B0102 Frembygningsseet for LCP inkl. 3 m kabel IP55 med LCP 11, IP21 med LCP 12
132B0103 Nema Type 1-seet til M1-kapsling

132B0104 Type 1-seet til M2-kapsling

132B0105 Type 1-seet for M3-kapsling

132B0106 Frakoblingspladesaet til M1- og M2-kapslinger
132B0107 Frakoblingspladesaet til M3-kapsling
132B0108 IP21 til M1-kapsling

132B0109 IP21 til M2-kapsling

132B0110 IP21 til M3-kapsling

132B0111 Monteringssaet til DIN-skinne til M1- og M2-kapslinger
132B0120 Type 1-seet til M4-kapsling

132B0121 Type 1-seet til M5-kapsling

132B0122 Frakoblingspladesaet til M4- og M5-kapslinger
132B0126 Reservedelssaet til M1-kapsling

132B0127 Reservedelssaet til M2-kapsling

132B0128 Reservedelssaet til M3-kapsling

132B0129 Reservedelssaet til M4-kapsling

132B0130 Reservedelssaet til M5-kapsling

132B0131 Tomt cover

130B2522 MCC 107-filter til 132F0001

130B2522 MCC 107-filter til 132F0002

130B2533 MCC 107-filter til 132F0003

130B2525 MCC 107-filter til 132F0005

130B2530 MCC 107-filter til 132F0007

130B2523 MCC 107-filter til 132F0008

130B2523 MCC 107-filter til 132F0009

130B2523 MCC 107-filter til 132F0010

130B2526 MCC 107-filter til 132F0012

130B2531 MCC 107-filter til 132F0014

130B2527 MCC 107-filter til 132F0016

130B2523 MCC 107-filter til 132F0017

130B2523 MCC 107-filter til 132F0018

130B2524 MCC 107-filter til 132F0020

130B2526 MCC 107-filter til 132F0022

130B2529 MCC 107-filter til 132F0024

130B2531 MCC 107-filter til 132F0026

13082528 MCC 107-filter til 132F0028

130B2527 MCC 107-filter til 132F0030

Tabel 1.17

Danfoss-ledningsfiltre og bremsemodstande kan fas ved forespgrgsel.
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Indeks
L
A Leekstrgm Til Jord 2
Advarsler Og Alarmer. 14  Ledning 2
Afstand 3
Aktiv Opsaetning 10 M
Analoge Indgange 18 Monteringssaet Til DIN-skinne 21
Motorbeskyttelse 17
B Motorfase 1
Belastningsfordeling/bremse g  Motortemperatur 10
Belastningskomp 10  Motorudgang (U,V,W) 17
Beskyttelse Og Funktioner 17
Betjeningstaster. 9 N
Bremsemodstand Navigationstaster 9
(ohm) 10 Nema Type 1-seet 21
Kortsluttet 14 Netforsyning
Netforsyning 15
D (L1/L, L2, L3/N) 17
1 X200 - 240V AC 15
DC-bremse 10,11 3 X 200-240 V AC 15
Derating 3X380-480V AC 16
For Kersel Ved Lav Hastighed 20
For Lavt Lufttryk 20
For Omgivelsestemperatur 20 0o
Digitale Omgivelser 19
Indgange (puls-/encoderindgange): 17 Omgivelsestemperatur 19
Indgange: 17" Overbelastningsbeskyttelse Af Motoren 2
Overholdelse Af UL 5
E Overspaendingsstyring 10
- iat
Effektkredslab - Oversig 8 Overstromsbeskyttelse 5
Elektronisk Affald
R
F RCD 2
i t
Frakoblingspladesee 21 Rediger Opsztning 10
Frembygningssaet 21 Reference )
Releeudgang 18
H
Hand 11 S
Hovedmenu ? Sbeskyttelse 5
Slipkompensering 10
I -
Spaendingsniveau 17
P21 21 P 9
Status 9
Isoleret Netkilde 3
Styrekort, 24 V DC-udgang 18
IT-netforsyning 3
T
K .
Termistor 10
Kabelleengder Og Kabelarealer. 17
Kvikmenu 9
V)
Udgangseffektivitet (U, V, W) 17
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\"
VLT-betjeningspanel

LCP 11 21

LCP 12 21
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www.danfoss.com/drives

Danfoss patager sig intet ansvar for mulige fejl i kataloger, brochurer og andet trykt materiale. Danfoss forbeholder sig ret til uden forudgaende varsel at foretage sendringer i sine produkter,
herunder i produkter, som allerede er i ordre, safremt dette kan ske uden at zendre allerede aftalte specifikationer.
Alle varemaerker i dette materiale tilhgrer de respektive virksomheder. Danfoss og Danfoss-logoet er varemzerker tilharende Danfoss A/S. Alle rettigheder forbeholdes.
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