MAKING MODERN LIVING POSSIBLE

Status Quich

Hizli Kilavuz
VLT® Micro Drive

VLT

THE REAL DRIVE



icindekiler

VLT® Micro Drive Hizl Kilavuzu

icindekiler

1 Hizh Kilavuz

Dizin

1.1 Guvenlik

1.1.1 Uyarilar

1.1.2 Glvenlik Yonergeleri

1.2 Giris

1.2.1 Kullanilabilir Belgeler

1.2.2 Onaylar

1.2.3 1T Sebekesi

1.2.4 istenmeyen Bagslatmayi Onleme

1.2.5 imha Yénergesi

1.3 Kurulum

1.3.1 Yan Yana Montaj

1.3.2 Mekanik Boyutlar

1.3.5 Sebekeye ve Motora Baglama

1.3.6 Kontrol Terminalleri

1.3.7 Gl Devresi - Genel Gorliinim

1.3.8 Yuik Paylasimi/Fren

1.4 Programlama

O (00 (00 O (0N i W W W W W W W W N IN NN

1.4.1 LCP ile programlama

1.7 Belirtimler

1.8 Genel Teknik Veriler

17

1.9 Ozel Kosullar

20

1.9.1 Ortam Sicakligi icin Azaltma

20

1.9.2 DUstik Hava Basinci icin Azaltma

20

1.9.3 Diistik Hizda Calistirma icin Azaltma

20

1.10 VLT® Micro Drive secenekleri

21

22

MG02B742 - VLT® Danfoss'un tescilli ticari markasidir



Hizli Kilavuz

VLT® Micro Drive Hizli Kilavuzu

1 Hizh Kilavuz

1.1 Guvenlik
1.1.1 Uyarilar

AUYARI

YUKSEK VOLTAJ!

Frekans donustiriiciiler, AC sebeke giris glicline baglandik-
larinda ytiksek voltaj icerirler. Kurulum, baglatma ve bakim
islemleri, yalnizca uzman personel tarafindan gerceklestiril-
melidir. Kurulum, baglatma ve bakimin uzman personel
tarafindan yapilmamasi, 6liime veya ciddi yaralanmaya
neden olabilir.

Yiiksek Voltaj

Frekans donustiriculer, tehlikeli sebeke voltajlarina
baglanir. Soka karsi koruma saglamak icin en iyi bakim
uygulanmalidir. Yalnizca elektronik donanimlari bilen
egitimli personel, bu donanimi kurmali, baslatmal veya
bakimini yapmalidir.

Cihazin sebekeden baglantisi kesildikten sonra bile
elektrikli parcalara dokunmak 6liimcul olabilir. Ayrica diger
voltaj giris baglantilarinin kesildiginden emin olun (DC ara
devre baglantisi). LED isiklar kapali olsa bile DC
baglantisinda yuksek voltaj olabilecegini unutmayin. Tim
M1, M2 ve M3 boyutlarinda, frekans donusturicinin
potansiyel olarak yuklu parcalarina dokunmadan 6nce en
az 4 dakika bekleyin. Tim M4 ve M5 boyutlarinda en az 15
dakika bekleyin.

AUYARI

ISTENMEYEN BASLATMA!

Frekans donstiiriicii, AC sebekesine baglandiginda, motor
herhangi bir zamanda baglayabilir. Frekans doniistiiriica,
motor ve cahistinilan donanimlar isletiimeye hazir durumda
olmalidir. Frekans déniistirici AC sebekesine
baglandiginda isletiimeye hazir olmamak, 6liime, ciddi
yaralanmaya, donanim veya mal hasarina neden olabilir.

Istenmeyen Baglatma

Frekans dondsturictu AC sebekesine baglandiginda, motor
bir dig anahtarla, bir seri bus komutuyla, bir giris referans
sinyaliyle veya bir hata kosulunun giderilmesi ile baslati-
labilir. istenmeyen baslatmaya karsi korunmak icin uygun
onlemleri alin.

Kagak Akim (>3,5 mA)

Kacak akimi > 3,5 mA olan koruyucu topraklama donanim-
lartyla ilgili ulusal ve yerel yonetmelikleri izleyin.
teknolojisi, yuksek glicte ylksek frekans anahtarlama

gerektirir. Bu, toprak baglantisinda bir kagcak akim olusturur.

niin cikis gtic terminallerindeki bir kacak akim, filtre
kondansatorlerini yiikleyebilecek ve bir gecici toprak
akimina neden olabilecek bir DC bileseni icerebilir. Toprak

kacak akimi, RFI filtrelemesi, blendajli motor kablolar ve
glict gibi ¢esitli sistem konfigiirasyonlarina baghdir.

EN/IEC61800-5-1 (Elektrikli Stiriicii Sistemi Uretim
Standardi), kacak akim 3,5mA'yl gectiginde 6zel dikkat
gosterilmesini gerektirir. Topraklama asagidaki yollardan
biriyle takviye edilmelidir:

. En az 10mm? olantoprak teli

o Her ikisi de boyutlandirma kurallarina uyan iki ayn
topraklama teli.

Ayrintili bilgi i¢in bkz. EN 60364-5-54 § 543.7.

RCD'lerin kullaniimasi

Toprak kagak devre kesicisi (ELCB) olarak da bilinen kagak
akim aygitlari (RCD) kullanildiginda, asagidaki hususlara
uyulmahdir:

Yalnizca AC ve DC akimlarini saptayabilen B tipi
RCD'ler kullaniimalidir.

Gegici toprak akimlari nedeniyle arizalari 6nlemek
icin, desarj gecikmeli RCD'ler kullaniimalidr.

RCD'ler sistem konfiglirasyonuna ve cevre
kosullarina gore boyutlandirilmahdir.

Motor Termal Korumasi

1-90 Motor thermal protection parametresini ETR yiik
alarmi degerine ayarladiginizda motor asiri yiik korumasi
mimkiin olur. Kuzey Amerika pazari icin: Uygulanan ETR
NEC'ye uygun olarak 20. sinif motor asir yiik korumasi
saglar.

Yiiksek Rakimlarda Kurulum
Denizden 2 km'den daha ytiiksek yerlerde, PELV ile ilgili
olarak lutfen Danfoss ile gortstin.

1.1.2 Guvenlik Yonergeleri

o Frekans dondstiricinin dizglin sekilde toprak
hattina baglandigindan emin olun.

. Frekans dondsturicu sebekeye bagliyken, sebeke
baglantilarini, motor baglantilarini veya gig
baglantilarini kesmeyin.

. Kullanicilari besleme voltajina karsi koruyun.

o Ulusal ve yerel diizenlemeler dogrultusunda
motoru asir yliklemeye karsi koruyun.

o Toprak kagak akimlari 3.5 mA'nin lzerindedir.

. [Off/Reset] tusu bir giivenlik anahtar degildir. Bu,
frekans donUstlricinin sebekeyle baglantisini
kesmez.

2 MG02B742 - VLT® Danfoss'un tescilli ticari markasidir
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1.2 Giris
1.2.1 Kullanilabilir Belgeler

NOT!

Bu hizli kilavuz, frekans donistiiriicliyll yliklemek ve
calistirmak icin gereken temel bilgileri igerir.

Daha fazla bilgi gerekirse, asagidaki belgeler su adresten
indirilebilir:

http: //www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/
Documentations

Baslik Belge no.
VLT Micro Drive FC 51 Dizayn Kilavuzu MGO02K
VLT Micro Drive FC 51 Hizh Kilavuzu MG02B
VLT Micro Drive FC 51 Programlama Kilavuzu MG02C
FC 51 LCP Montaj Yonergeleri MIO2A
FC 51 Dekuplaj Plakasi Montaj Yonergeleri MI02B
FC 51 Uzaktan Montaj Kiti Montaj Yonergeleri Mi02C
FC 51 DIN Rayl Kit Montaj Yonergeleri MI02D
FC 51 IP21 Kiti Montaj Yonergeleri MIO2E
FC 51 Nema1 Kiti Montaj Yonergeleri MIO2F
Hat Filtresi MCC 107 Kurulum Yonergeleri Mio2uU

Tablo 1.1

1.2.2 Onaylar

€ .. O v

Tablo 1.2
1.2.3 IT Sebekesi

NOT!

IT Sebekesi

1zole edilmis sebeke kaynaginda (IT sebekesi) montaj.
Sebekeye bagliyken izin verilen maks. besleme voltaji: 440
V.

Danfoss , artirnlmis harmonik performansi icin secenek
olarak dnerilen hat filtreleri sunar.

1.2.4 istenmeyen Baslatmayi Onleme 1

Frekans donustiriici sebekeye baghyken, dijital komutlar,
bus komutlari, referanslar veya LCP kullanilarak motor
baslatilabilir/durdurulabilir.

. Kisisel glivenlik kosullari motorun istenmeyen
baslatmasinin énlenmesini gerektirdiginde frekans
donistiriciniin sebekeyle baglantisini kesin.

. istenmeyen baslatmayi énlemek icin, parame-
treleri degistirmeden &nce her zaman [Off/Reset]
tusuna basin.

1.2.5 imha Yénergesi

Elektrik bilesenleri iceren cihazlar, ev atiklaryla
birlikte atilmamaldir.

Yerel ve gecerli mevzuata uygun olarak, elektrikli
ve elektronik atiklarla birlikte ayrica toplan-

maldir.

Tablo 1.3

1.3 Kurulum

1. FC 51'in sebeke baglantisini (ve varsa dis DC
beslemesini) kesin.

2. DC baglantisinin desarj olmasi icin 4 dakika (M1,
M2 ve M3) ve 15 dakika (M4 ve M5) bekleyin.
Bkz. .

3. DC bus terminallerinin ve fren terminallerinin
(varsa) baglantisini kesin

4, Motor kablosunu ¢ikarin.

1.3.1 Yan Yana Montaj

Frekans donustiriicd, IP20 uyumlu birimlerle yan yana
monte edilebilir ve sogutma icin alttan ve Gstten 100 mm
bosluk birakilmasi gerekir. Frekans donistiiriicliniin ¢evre
oranlanyla ilgili ayrintilar icin bu belgenin son kisminin
yakinindaki belirtimlere bakin.

MG02B742 - VLT® Danfoss'un tescilli ticari markasidir 3
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1.3.2 Mekanik Boyutlar

Ambalajin tizerinde delik agma icin bir sablon bulunabilir.
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Cizim 1.1 Mekanik Boyutlar
Giig [kw] Yukseklik [mm] Geniglik Derinlik P | Maks.
[mm] [mm] Agirlik
Cerge A (dekuplaj plakasi
1X200-240 V | 3X200-240 V | 3X380-480 V A X a B b C Kg
ve dahil)
M1 0.18-0.75 0.25-0.75 0.37-0.75 150 205 140.4 70 55 148 1.1
M2 1.5 1.5 1.5-2.2 176 230 166.4 75 59 168 1.6
M3 2.2 2.2-37 3.0-75 239 294 226 90 69 194 3.0
M4 11.0-15.0 292 347.5 2724 125 97 241 6.0
M5 18.5-22.0 335 387.5 315 165 140 248 9.5
" Potansiyometre iceren LCP icin 7,6 mm ekleyin.

Tablo 1.4 Mekanik Boyutlar

1.3.3 Genel Elektrik Tesisati

NOT!

Tum kablolar kablo kesiti ve ortam sicaklidi ile ilgili ulusal ve yerel diizenlemelere uygun olmalidir. Bakir iletkenler gereklidir,
(60-75° C) onerilir.

Gli¢ (kW) Tork (Nm)

Cerceve | 1 x 200-240V | 3 x 200-240V | 3 x 380480V [ Hat Motor DC baglantisi/Fren Kontrol Terminalleri Toprak Role
M1 0,18 - 0,75 0,25 - 0,75 0,37 - 0,75 1,4 0,7 Mahmuz" 0,15 3 0,5
M2 1,5 1,5 1,5-22 14 0,7 Mahmuz" 0,15 3 0,5
M3 2,2 2,2 -37 30-75 1,4 0,7 Mahmuz" 0,15 3 0,5
M4 11.0-15.0 1,3 1,3 1,3 0,15 3 0,5
M5 18.5-22.0 1,3 1,3 1,3 0,15 3 0,5

) Mahmuz konektérleri (6,3 mm Faston fisleri)

Tablo 1.5 Terminallerin Sikiligi

MG02B742 - VLT® Danfoss'un tescilli ticari markasidir
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1.3.4 Sigortalar

Yan devre korumasi:

Tesisatin yangina ve elektrikle ilgili tehlikelere karsi
korunmasi icin, tesisat, anahtar dislisi, makine vb.
donanimda yer alan tiim yan devreler, ulusal/uluslararasi
yonetmeliklere uygun olarak kisa devreye ve asiri akima
karsi korunmalidir.

Kisa devre korumasi:

Danfoss , Unitede bir dahili ariza veya DC baglantisinda
kisa devre olusmasi durumunda servis personelini ve diger
donanimi korumak icin asagidaki tablolarda belirtilen
sigortalarin kullaniimasini 6nermektedir. Frekans
donustlriici motor veya fren cikisinda kisa devre olmasi
durumunda kisa devreye karsi tam koruma saglar.

Asirt akim korumasr:

Tesisattaki kablolarin asir 1sinmasini dnlemek icin asirt yiik
korumasi saglayin. Asirt akim korumasi, her zaman ulusal
yonetmeliklere uygun olarak gerceklestirilmelidir. Sigortalar,
maksimum 100.000 Arms (simetrik), 480 V maksimum
besleme kapasitesine sahip bir devrede koruma saglayacak
sekilde tasarlanmalidir.

UL uyumlulugu olmamasi:

UL/cUL uyumlulugu zorunlu degilse, Danfoss asagidaki
tabloda belirtilen ve EN50178/IEC61800-5-1 uyumlulugu
saglayan sigortalarin kullanilmasini dnerir:

Sigorta onerilerin uygulanmamasi, ariza durumunda frekans
donustiriiciide hasara yol acabilir.

UL Maksimum Sigorta UL Dist Maksimum
FC 51 . Ferraz- Ferraz- .
Bussmann Bussmann Bussmann Littel fuse Sigorta
Shawmut Shawmut
1 X 200-240V
kw RK1 Tipi J Tipi T Tipi RK1 Tipi CC Tipi RK1 Tipi gG Tipi
0K18 - 0K37 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
0K75 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R 25A
1K5 KTN-R35 JKS-35 JIN-35 KLN-R35 - A2K-35R 35A
2K2 KTN-R50 JKS-50 JIN-50 KLN-R50 - A2K-50R 50A
3 x 200-240V
0K25 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 KLN-R10 ATM-R10 A2K-10R 10A
0K37 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
0K75 KTN-R20 JKS-20 JIN-20 KLN-R20 ATM-R20 A2K-20R 20A
1K5 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R 25A
2K2 KTN-R40 JKS-40 JIN-40 KLN-R40 ATM-R40 A2K-40R 40A
3K7 KTN-R40 JKS-40 JIN-40 KLN-R40 - A2K-40R 40A
3 x 380-480V
0K37 - OK75 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 KLS-R10 ATM-R10 A6K-10R 10A
1K5 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 KLS-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
2K2 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 KLS-R20 ATM-R20 A6K-20R 20A
3K0 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 ATM-R40 A6K405R 40A
4K0 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 ATM-R40 A6K-40R 40A
5K5 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 - A6K-40R 40A
7K5 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 - A6K-40R 40A
11K0 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 63A
15K0 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 63A
18K5 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 80A
22K0 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 80A

Tablo 1.6 Sigortalar

MG02B742 - VLT® Danfoss'un tescilli ticari markasidir
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1.3.5 Sebekeye ve Motora Baglama

Frekans donustirlict tim standart Ug fazli asenkron
motorlan ¢alistirmak icin tasarlanmistir.

Frekans dondistiirticti, maksimum 4 mm?%/10 AWG (M1, M2
ve M3) kesitleriyle ve maksimum 16 mm?2/6 AWG (M4 ve
M5) kesitleriyle sebeke/motor kablolarini kabul etmek igin
tasarlanmistir.

. EMC emisyonu 6zelliklerine uymak icin blendajli/
zirhli motor kablosu kullanin ve bu kabloyu hem
dekuplaj plakasina, hem de motor metaline
baglayin.

. Gurilth dizeyini ve kacak akimlar azaltmak icin
motor kablosunu olabildigince kisa tutun.

. Dekuplaj plakasinin montaji hakkinda ek ayrintilar
icin, MI02B Yénergesine bakin.

. Ayrica bkz. MGO2K Dizayn Kilavuzu, EMC-Dogru

Kurulum.
1. Toprak terminaline toprak tellerini baglayin.
2. Motoru U, V ve W terminallerine baglayin.

3. Sebeke beslemesini L1/L, L2 ve
L3/N (3 fazli) veya L1/L ve L3/N (tek fazh)
terminallerine monte edin ve sikin.

T

130BA472.10

Cizim 1.2 Toprak Kablosunun, Sebeke ve Motor Kablolarinin
Baglanmasi

1.3.6 Kontrol Terminalleri

Tum kontrol kablosu terminalleri, frekans dontsturictnin
on tarafindaki terminal kapaginin altinda bulunur. Terminal
kapagdini bir tornavida ile ¢ikarin.

NOT!

Kontrol terminallerinin ve anahtarlarin ana hatlari igin
terminal kapaginin arkasina bakin.

NOT!

Frekans donstiiriicii lizerinde gli¢ acikken anahtarlari
calistirmayin.

6-19 Terminal 53 Mode Anahtar 4 konumuna gére ayarlan-
malidr.

130BA477.11

Cizim 1.3 Terminal Kapagini Cikarma

Anahtar 1: *OFF=PNP terminalleri 29
ON=NPN terminalleri 29
Anahtar 2: *OFF=PNP terminal 18, 19, 27 ve 33
ON=NPN terminal 18, 19, 27 ve 33
Anahtar 3: islevsiz
Anahtar 4: *OFF=Terminal 53 0-10 V

ON=Terminal 53 0/4-20 mA
*=varsayilan ayar

Tablo 1.7 S200 Anahtarlan 1-4 igin Ayarlar

PNP/NPN
PNP/NPN

ui

130BA474.10

-} Bt

Cizim 1.4 S200 Anahtarlar 1-4

Cizim 1.5'te, frekans donusturtctdeki tim kontrol
terminalleri gosterilmektedir. Baglatma (term. 18) ile analog
bir referansin uygulanmasi (term. 53 veya 60) frekans
donustiricinin calismasini saglar.

6 MG02B742 - VLT® Danfoss'un tescilli ticari markasidir




VLT® Micro Drive Hizl Kilavuzu

Hizli Kilavuz

«C -9 NNd

wl -

aNo

9 NNd

OaAO0L+

«6 -9 NNd

Sl

€l

cl

oL

-G NNd

-G NNd

-G NNd

aNo

-G NNd

-G NNd

A v+

olL'elyvdoet

©QDDNDDDDDDDDDD DD

NIV —— ndu] yw 0Z - ¥/0
ane

NIV AOL-0-B=| | WYO ML
LNOAOL+

1NO VY — Indino vw 02 - $/0
NIQ — —— 0¥diesad
NIa — — Bor

NIQ — —— 153y
ane
NI a — oslanay

NI d — Hels

1NOAVZ+ —

G87 SUN

G8y Sd d

G8¥ S woo

Cizim 1.5 PNP konfigiirasyonu ve Fabrika Ayarindaki Kontrol Terminallerinin Genel Gortinimi
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1.3.7 Gug Devresi -

Genel Gorinim
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130BA242.16

Cizim 1.6 Tum Elektrik Terminallerini Gosteren Diyagram

* Fren (BR+ ve BR-) M1 cercevesi icin uygulanamaz.

Fren rezistorleri Danfoss tarafindan saglanir.
istege bagli Danfoss hat filtreleri monte edilerek giic

faktorli ve EMC performansi artirilabilir.
Danfoss glic filtreleri de yik paylasimi icin kullanilabilir.

1.3.8 Yuk Paylagimi/Fren

NOT!

Terminaller arasinda 850 V DC'ye kadar voltaj diizeyleri

olusabilir

Yiiksek DC voltaji icin (YUk Paylagimi ve fren) tasarlanan 6,3
mm’lik yalitilmis Faston Fislerini kullanin.
Danfoss’a bagvurun veya yiik paylasimi icin y6nerge
MI50N'ye, fren icinse y6nerge MI90F'ye bakin.

Yik paylasimi: UDC- ve UDC/BR+ terminallerini baglayin.
Fren: -BR ve +UDC/+BR terminallerini baglayin (M1

cercevesi icin gecerli degildir).

+UDC/+BR ve -UDC. Kisa devre korumali degildir.

MG02B742 - VLT® Danfoss'un tescilli ticari markasidir
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1.4 Programlama

1.4.1 LCP ile programlama

Programlama hakkinda ayrintili bilgi icin, bkz. Programlama
Kilavuzu, MG02C.

NOT!

Frekans donusgtiriicti, MCT 10 Kurulum Yazilimi'ni
yiikleyerek bir bilgisayarin RS-485 com-baglanti
noktasindan da programlanabilir.

Bu yazilim 130B1000 kod numarasini kullanarak siparis
edilebilir veya Danfoss Web sitesinden ytiiklenebilir:
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/software-
download

Value

Setup \:|/ Numeric

— 7

number [ |Setup 1 M M <« display
12

arameter __{

e |13 §

b Unit

numoer Status Quick '

Motor Menu  Menu H__ Selected
irecti Menu menu
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Menu

Navigation

@
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ey keys
War
Indicator __L—» \
0“ Potentiometer
@ . (LCP 12)

lights
Operation keys
and leds

Alarm

130BA605.12

Cizim 1.7 LCP Diigmelerinin ve Ekranin agiklamasi

Su mentlerden birini segmek icin [Menu] tusunu kullanin:

Status
Sadece okumalar icindir.

Quick Menu
Sirastyla Hizli Meni 1'e ve 2'ye erismek icindir.

Main Menu
Tim parametrelere erismek igindir.

Gezinme Tuglan

[Back]: Gezinme yapisindaki bir 6nceki adima veya katmana

gecmek icin kullanilir,

[A] [v]: Parametre gruplar ve parametreler arasinda ve
parametrelerin icinde hareket etmek icin kullanilir.

[OK]: Bir parametreyi se¢mek ve parametre ayarlarindaki
degisiklikleri kabul etmek icin kullanilir.

[OK] diigmesine 1 sn'den daha uzun basildiginda 'Ayar' 1
moduna girilir. 'Ayar' modunda, [OK] ile birlikte [A][V]
tuslarina basilarak hizli ayarlar yapilmasi mimkandur.

Degeri degistirmek icin [A] [¥] tuslarina basin. Basamaklar
arasinda hizli gegis yapmak icin [OK] tusuna basin.

'Ayar' modundan ¢ikmak icin, degisiklikleri kaydederek
ayrilmak icin [OK] tusuna 1 sn'den fazla basin veya
degisiklikleri kaydetmeden ayrilmak icin [Back] tusuna
basin.

Isletim Tuslari

isletim tuslarinin Gstiindeki sari 151k etkin tusu gosterir.
[Hand on]: Motoru baslatir ve frekans dénustiriiciiniin LCP
ile denetlenebilmesini saglar.

[Off/Reset]: Motor alarm modu disinda durur. Alarm
durumunda motor sifirlanir.

[Auto on]: Frekans donustirici, kontrol terminalleri veya
seri iletisim ile denetlenir.

[Potentiometer] (LCP12): Potansiyometre, frekans donisti-
riiciiniin hangi modda calistigina bagh olarak iki sekilde
cahsr.

Auto Mode'da potansiyometre ek bir programlanabilir
analog giris olarak islev goriir.

Hand on Mode'da potansiyometre yerel referansi denetler.

MG02B742 - VLT® Danfoss'un tescilli ticari markasidir 9



Hizli Kilavuz

VLT® Micro Drive Hizli Kilavuzu

1.5 Parametre Genel GOrinUimu

Parametrelere Genel Bakig

0-** Operation/Display

0-0* Basic Settings

0-03 Regional Settings

*[0] International

[11US

0-04 Oper. State at Power-up
(Hand)

[0] Resume

*[1] Forced stop, ref=old

[2] Forced stop, ref=0

0-1* Set-up Handling

0-10 Active Set-up

*[1] Setup 1

[2] Setup 2

[9] Multi Setup

0-11 Edit Set-up

*[1] Setup 1

[2] Setup 2

[9] Active Setup

0-12 Link Setups

[0] Not Linked

*[20] Linked

0-31 Custom Readout Min Scale
0.00 - 9999.00 * 0.00

0-32 Custom Readout Max Scale
0.00 - 9999.00 * 100.0

0-4* Keypad

0-40 [Hand on] Key on

[0] Disabled

*[1] Enabled

0-41 [Off / Reset] Key on

[0] Disable All

*[1] Enable All

[2] Enable Reset Only

0-42 [Auto on] Key on

[0] Disabled

*[1] Enabled

0-5*% Copy/Save

0-50 Copy

*[0] No copy

[11 All to

[2] All from

[3] Size indep. from

0-51 Set-up Copy

*[0] No copy

[1] Copy from setup 1

[2] Copy from setup 2

[9] Copy from Factory setup
0-6* Password

0-60 (Main) Menu Password
0-999 *0

0-61 Access to Main/Quick Menu
w/o Password

*[0] Full access

[1] LCP:Read Only

[2] LCP:No Access

1-** Load/Motor

1-0* General Settings

1-00 Configuration Mode
*[0] Speed open loop

[3] Process

1-01 Motor Control Principle
[0] U/f

*[1] VWWC+

1-03 Torque Characteristics
*[0] Constant torque

[2] Automatic Energy Optim.

1-05 Local Mode Configuration
[0] Speed Open Loop

*[2] As config in par. 1-00 71-2*
Motor Data

1-20 Motor Power [kW] [HP]
[1] 0.09 kW/0.12 HP

[2] 0.12 kW/0.16 HP

[3] 0.18 kW/0.25 HP

[4] 0.25 kW/0.33 HP

[5] 0.37 kW/0.50 HP

[6] 0.55 kW/0.75 HP

[71 0.75 kW/1.00 HP

[8] 1.10 kW/1.50 HP

[9] 1.50 kW/2.00 HP

[10] 2.20 kW/3.00 HP

[11] 3.00 kW/4.00 HP

[12] 3.70 kW/5.00 HP

[13] 4.00 kW/5.40 HP

[14] 5.50 kW/7.50 HP

[15] 7.50 kW/10.00 HP

[16] 11.00 kW/15.00 HP

[17] 15.00 kW/20.00 HP

[18] 18.50 kW/25.00 HP

[19] 22.00 kW/29.50 HP

[20] 30.00 kW/40.00 HP

1-22 Motor Voltage

50-999 V *230 -400 V

1-23 Motor Frequency

20-400 Hz *50 Hz

1-24 Motor Current
0.01-100.00 A *Motortype dep.
1-25 Motor Nominal Speed
100-9999 rpm *Motortype dep.
1-29 Automatic Motor Tuning
(AMT)

*[0] Off

[2] Enable AMT

1-3* Adv. Motor Data

1-30 Stator Resistance (Rs)
[Ohm] * Dep. on motor data
1-33 Stator Leakage Reactance (X1)
[Ohm] * Dep. on motor data
1-35 Main Reactance (Xh)
[Ohm] * Dep. on motor data
1-5% Load Indep. Setting

1-50 Motor Magnetisation at 0
Speed

0-300% *100%

1-52 Min Speed Norm. Magnet. [Hz]
0.0-10.0 Hz *0.0Hz

1-55 U/f Characteristic - U
0-999.9 V

1-56 U/f Characteristic - F
0-400 Hz

1-6* Load Depen. Setting

1-60 Low Speed Load Compen-
sation

0-199% *100%

1-61 High Speed Load Compen-
sation

0-199% *100%

1-62 Slip Compensation
-400-399% *100%

1-63 Slip Compensation Time
Constant

0.05-5.00 s *0.10 s

1-7* Start Adjustments

1-71 Start Delay

0.0-10.0 s *0.0 s

1-72 Start Function

[0] DC hold/delay time

[1] DC brake/delay time
*[2] Coast/delay time

1-73 Flying Start

*[0] Disabled

[1] Enabled

1-8* Stop Adjustments

1-80 Function at Stop

*[0] Coast

[1]1 DC hold

1-82 Min Speed for Funct. at Stop
[Hz]

0.0-20.0 Hz *0.0 Hz
1-9*Motor Temperature
1-90 Motor Thermal Protection
*[0] No protection

[1] Termistor warning

[2] Thermistor trip

[3] Etr warning

[4] Etr trip

1-93 Thermistor Resource
*[0] None

[1] Analog input 53

[6] Digital input 29

2-** Brakes

2-0*DC-Brake

2-00 DC Hold Current
0-150% *50%

2-01 DC Brake Current
0-150% *50%

2-02 DC Braking Time
0.0-60.0 s *10.0s

2-04 DC Brake Cut In Speed
0.0-400.0 Hz *0.0Hz

2-1* Brake Energy Funct.
2-10 Brake Function

*[0] Off

[1] Resistor brake

[2] AC brake

2-11 Brake Resistor (ohm)
5 -5000 *5

2-16 AC Brake, Max current
0-150% *100%

2-17 Over-voltage Control
*[0] Disabled

[1] Enabled (not at stop)
[2] Enabled

2-2* Mechanical Brake

2-20 Release Brake Current
0.00-100.0 A *0.00 A

2-22 Activate Brake Speed [Hz]
0.0-400.0 Hz *0.0 Hz

3-** Reference / Ramps
3-0* Reference Limits

3-00 Reference Range

*[0] Min - Max

[1] -Max - +Max

3-02 Minimum Reference
-4999-4999 *0.000

3-03 Maximum Reference
-4999-4999 *50.00

3-1* References

3-10 Preset Reference
-100.0-100.0% *0.00%

3-11 Jog Speed [Hz]
0.0-400.0 Hz *5.0 Hz

3-12 Catch up/slow Down Value
0.00 - 100.0% * 0.00%
3-14 Preset Relative Reference
-100.0-100.0% *0.00% 3-15
Reference Resource 1

[0] No function

*[1] Analog Input 53

[2] Analog input 60

[8] Pulse input 33

[11] Local bus ref

[21] Potentiometer

3-16 Reference Resource 2
[0] No function

[1] Analog Input 53

*[2] Analog input 60

[8] Pulse input 33

*[11] Local bus ref

[21] Potentiometer

3-17 Reference Resource 3
[0] No function

[1] Analog Input 53

[2] Analog input 60

[8] Pulse input 33

*[11] Local bus ref

[21] Potentiometer

3-18 Relative Scaling Ref. Resource
*[0] No function

[1] Analog Input 53

[2] Analog input 60

[8] Pulse input 33

[11] Local bus ref

[21] Potentiometer

3-4* Ramp 1

3-40 Ramp 1 Type

*[0] Linear

[2] Sine2 ramp

3-41 Ramp 1 Ramp up Time
0.05-3600 s *3.00 s (10.00 s")
3-42 Ramp 1 Ramp Down Time
0.05-3600 s *3.00s (10.00s ")
3-5*% Ramp 2

3-50 Ramp 2 Type

*[0] Linear

[2] Sine2 ramp

3-51 Ramp 2 Ramp up Time
0.05-3600 s *3.00 s (10.00 s ")
3-52 Ramp 2 Ramp down Time
0.05-3600 s *3.00 s (10.00 s")
3-8* Other Ramps

3-80 Jog Ramp Time
0.05-3600 s *3.00 s (10.00s")
3-81 Quick Stop Ramp Time
0.05-3600 s *3.00 s (10.00s")

) M4 and M5 only
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4-** Limits/Warnings

4-1* Motor Limits

4-10 Motor Speed Direction

*[0] Clockwise If Par. 1-00 is set to
close loop control

[1] CounterClockwise

*[2] Both if Par. 1-00 is set to open
loop control

4-12 Motor Speed Low Limit [Hz]
0.0-400.0 Hz *0.0 Hz

4-14 Motor Speed High Limit [Hz]
0.1-400.0 Hz *65.0 Hz

4-16 Torque Limit Motor Mode
0-400% *150%

4-17 Torque Limit Generator Mode
0-400% *100%

4-4* Adj. Warnings 2

4-40 Warning Frequency Low
0.00 - Value of 4-41 Hz *0.0 Hz
4-41 Warning Frequency High
Value of 4-40-400.0 Hz ¥*400.00 Hz
4-5* Adj. Warnings

4-50 Warning Current Low
0.00-100.00 A *0.00 A

4-51 Warning Current High
0.0-100.00 A *100.00 A

4-54 Warning Reference Low
-4999.000 - Value of 4-55

* -4999.000

4-55 Warning Reference High
Value of 4-54 -4999.000
*4999.000

4-56 Warning Feedback Low
-4999.000 - Value of 4-57

* -4999.000

4-57 Warning Feedback High
Value of 4-56-4999.000 *4999.000
4-58 Missing Motor Phase Function
[0] Off

*[1] On

4-6* Speed Bypass

4-61 Bypass Speed From [Hz]
0.0-400.0 Hz *0.0 Hz

4-63 Bypass Speed To [HZ]

0.0 -400.0 Hz *0.0 Hz

5-1* Digital Inputs

5-10 Terminal 18 Digital Input
[0] No function

[1] Reset

[2] Coast inverse

[3] Coast and reset inv.

[4] Quick stop inverse

[5] DC-brake inv.

[6] Stop inv

*[8] Start

[9] Latched start

[10] Reversing

[11] Start reversing

[12] Enable start forward

[13] Enable start reverse

[14] Jog

[16-18] Preset ref bit 0-2

[19] Freeze reference

[20] Freeze output

[21] Speed up

[22] Speed down

[23] Setup select bit 0

[28] Catch up

[29] Slow down

[34] Ramp bit 0

[60] Counter A (up)

[61] Counter A (down)

[62] Reset counter A

[63] Counter B (up)

[64] Counter B (down)

[65] ResetCounter B

5-11 Terminal 19 Digital Input
Bkz. par. 5-10. * [10] Reversing
5-12 Terminal 27 Digital Input
Bkz. par. 5-10. * [1] Reset

5-13 Terminal 29 Digital Input
Bkz. par. 5-10. * [14] Jog

5-15 Terminal 33 Digital Input
Bkz. par. 5-10. * [16] Preset ref bit 0
[26] Precise Stop Inverse

[27] Start, Precise Stop

[32] Pulse Input

5-3* Digital Outputs

5-34 On Delay, Terminal 42 Digital
Output

0.00 - 600.00 s * 0.01 s

5-35 Off Delay, Terminal 42 Digital
Output

0.00 - 600.00 s * 0.01 s

5-4* Relays

5-40 Function Relay

*[0] No operation

[1] Control ready

[2] Drive ready

[3] Drive ready, Remote

[4] Enable / No warning

[5] Drive running

[6] Running / No warning

[7] Run in range / No warning
[8] Run on ref / No warning
[9] Alarm

[10] Alarm or warning

[12] Out of current range

[13] Below current, low

[14] Above current, high

[16] Below frequency, low

[17] Above frequency, high
[19] Below feedback, low

[20] Above feedback, high
[21] Thermal warning

[22] Ready, No thermal warning
[23] Remote ready, No thermal
warning

[24] Ready, Voltage ok

[25] Reverse

[26] Bus ok

[28] Brake,NoWarn

[29] Brake ready/NoFault

[30] BrakeFault (IGBT)

[32] Mech.brake control

[36] Control word bit 11

[41] Below reference, low

[42] Above reference, high
[51] Local ref. active

[52] Remote ref. active

[53] No alarm

[54] Start cmd active

[55] Running reverse

[56] Drive in hand mode

[57] Drive in auto mode
[60-63] Comparator 0-3
[70-73] Logic rule 0-3

[81] SL digital output B

5-41 On Delay, Relay
0.00-600.00 s *0.01 s

5-42 Off Delay, Relay
0.00-600.00 s *0.01 s

5-5* Pulse Input

5-55 Terminal 33 Low Frequency
20-4999 Hz *20 Hz

5-56 Terminal 33 High Frequency
21-5000 Hz *5000 Hz

5-57 Term. 33 Low Ref./Feedb.
Value

-4999-4999 *0.000

5-58 Term. 33 High Ref./Feedb.
Value

-4999-4999 *50.000

6-** Analog In/Out

6-0* Analog 1/0 Mode

6-00 Live Zero Timeout Time
1-995s *10 s

6-01 Live Zero TimeoutFunction
*[0] Off

[1] Freeze output

[2] Stop

[3] Jogging

[4] Max speed

[5] Stop and trip

6-1% Analog Input 1

6-10 Terminal 53 Low Voltage
0.00-9.99 V *0.07 V

6-11 Terminal 53 High Voltage
0.01-10.00 V *10.00 V

6-12 Terminal 53 Low Current
0.00-19.99 mA *0.14 mA

6-13 Terminal 53 High Current
0.01-20.00 mA *20.00 mA

6-14 Term. 53 Low Ref./Feedb.
Value

-4999-4999 *0.000

6-15 Term. 53 High Ref./Feedb.
Value

-4999-4999 *50.000

6-16 Terminal 53 Filter Time
Constant

0.01-10.00 s *0.01 s

6-19 Terminal 53 mode

*[0] Voltage mode

[1] Current mode

6-2* Analog Input 2

6-22 Terminal 60 Low Current
0.00-19.99 mA *0.14 mA

6-23 Terminal 60 High Current
0.01-20.00 mA *20.00 mA

6-24 Term. 60 Low Ref./Feedb.
Value

-4999-4999 *0.000

6-25 Term. 60 High Ref./Feedb.
Value

-4999-4999 *50.00

6-26 Terminal 60 Filter Time
Constant

0.01-10.00 s *0.01 s

6-8* potentiometer

6-80 LCP Potmeter Enable

[0] Disabled

*[1] Enable

6-81 potm. Low Reference
-4999-4999 *0.000

6-82 potm. High Reference
-4999-4999 *50.00

6-9* Analog Output xx

6-90 Terminal 42 Mode

*[0] 0-20 mA

[11 4-20 mA

[2] Digital Output

6-91 Terminal 42 Analog Output
*[0] No operation

[10] Output Frequency
1 Reference
] Feedback
] Motor Current

1 Power

[20] Bus Reference

6-92 Terminal 42 Digital Output
Bkz. par. 5-40

*[0] No Operation

[80] SL Digital Output A

6-93 Terminal 42 Output Min Scale
0.00-200.0% *0.00%

[11
[12
13
[16

6-94 Terminal 42 Output Max Scale
0.00-200.0% *100.0%

7-** Controllers

7-2* Process Ctrl. Feedb

7-20 Process CL Feedback 1
Resource

*[0] NoFunction

[1] Analog Input 53

[2] Analog input 60

[8] Pulselnput33

[11] LocalBusRef

7-3* Process Pl

Ctrl. 7-30 Process Pl Normal/
Inverse Ctrl

*[0] Normal

[1] Inverse

7-31 Process Pl Anti Windup
[0] Disable

*[1] Enable

7-32 Process Pl Start Speed
0.0-200.0 Hz *0.0 Hz

7-33 Process Pl Proportional Gain
0.00-10.00 *0.01

7-34 Process Pl Integral Time
0.10-9999 s *9999 s

7-38 Process Pl Feed Forward
Factor

0-400% *0%

7-39 On Reference Bandwidth
0-200% *5%

8-** Comm. and Options

8-0* General Settings

8-01 Control Site

*[0] Digital and ControlWord
[1] Digital only

[2] ControlWord only

8-02 Control Word Source

[0] None

*[1] FC RS485

8-03 Control Word Timeout Time
0.1-6500 s *1.0 s

8-04 Control Word Timeout
Function

*[0] Off

[1] Freeze Output

2] Stop

3] Jogging

4] Max. Speed

5] Stop and trip

8-06 Reset Control Word Timeout
*[0] No Function

[1] Do reset

8-3* FC Port Settings

8-30 Protocol

*[0] FC

[2] Modbus

8-31 Address

1-247 *1

8-32 FC Port Baud Rate

[0] 2400 Baud

[1] 4800 Baud

*[2] 9600 Baud For choose FC Bus
in 8-30

*[3] 19200 Baud For choose
Modbus in 8-30

[4] 38400 Baud

8-33 FC Port Parity

*[0] Even Parity, 1 Stop Bit
[1] Odd Parity, 1 Stop Bit

[2] No Parity, 1 Stop Bit

[3] No Parity, 2 Stop Bits
8-35 Minimum Response Delay
0.001-0.5 *0.010 s

8-36 Max Response Delay
0.100-10.00 s *5.000 s

!
L
[
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8-4* FC MC protocol set 13-** Smart Logic [1] And 14-22 Operation Mode

8-43 FC Port PCD Read Configuration | 13-0* SLC Settings [2] Or *[0] Normal Operation

*[0] None Expressionlimit 13-00 SL Controller Mode [3] And not [2] Initialisation

[1] [1500] Operation Hours *[0] Off [4] Or not 14-26 Action At Inverter Fault

[2] [1501] Running Hours [11 On [5] Not and *[0] Trip

[3] [1502] kWh Counter 13-01 Start Event [6] Not or [1] Warning

[4] [1600] Control Word [0] False [7] Not and not 14-4* Energy Optimising

[5] [1601] Reference [Unit] [1] True [8] Not or not 14-41 AEO Minimum Magnetisation
[6] [1602] Reference % [2] Running 13-42 Logic Rule Boolean 2 40 - 75 % * 66 %

[7] [1603] Status Word [3] InRange Bkz. par. 13-40 * [0] False 15-** Drive Information

[8] [1605] Main Actual Value [%] [4] OnReference 13-43 Logic Rule Operator 2 15-0* Operating Data

[9] [1609] Custom Readout [7] OutOfCurrentRange Bkz. par. 13-41 *[0] Disabled 15-00 Operating Days

[10] [1610] Power [kW] [8] BelowlLow 13-44 Logic Rule Boolean 3 15-01 Running Hours

[11] [1611] Power [hp] [9] AbovelHigh Bkz. par. 13-40 * [0] False 15-02 kWh Counter

[12] [1612] Motor Voltage [16] ThermalWarning 13-5* States 15-03 Power Ups

[13] [1613] Frequency [17] MainOutOfRange 13-51 SL Controller Event 15-04 Over Temps

[14] [1614] Motor Current [18] Reversing Bkz. par. 13-40 *[0] False 15-05 Over Volts

[15] [1615] Frequency [%] [19] Warning 13-52 SL Controller Action 15-06 Reset kWh Counter

[16] [1618] Motor Thermal [20] Alarm_Trip *[0] Disabled *[0] Do not reset

[17] [1630] DC Link Voltage [21] Alarm_TripLock [1] NoAction [1] Reset counter

[18] [1634] Heatsink Temp. [22-25] Comparator 0-3 [2] SelectSetup1 15-07 Reset Running Hours Counter
[19] [1635] Inverter Thermal [26-29] LogicRule0-3 [3] SelectSetup2 *[0] Do not reset

[20] [1638] SL Controller State [33] Digitallnput_18 [10-17] SelectPresetRef0-7 [1] Reset counter

[21] [1650] External Reference [34] Digitallnput_19 [18] SelectRamp1 15-3* Fault Log

[22] [1651] Pulse Reference [35] Digitallnput_27 [19] SelectRamp2 15-30 Fault Log: Error Code

[23] [1652] Feedback [Unit] [36] Digitallnput_29 [22] Run 15-4* Drive Identification

[24] [1660] Digital Input 18,19,27,33 | [38] Digitallnput_33 [23] RunReverse 15-40 FC Type

[25] [1661] Digtial Input 29 *[39] StartCommand [24] Stop 15-41 Power Section

[26] [1662] Analog Input 53 (V) [40] DriveStopped [25] Qstop 15-42 Voltage

[27] [1663] Analog Input 53 (mA) 13-02 Stop Event [26] DCstop 15-43 Software Version

[28] [1664] Analog Input 60 Bkz. par. 13-01 * [40] DriveStopped [[27] Coast 15-46 Frequency Converter Order.
[29] [1665] Analog Output 42 [mA] |13-03 Reset SLC [28] FreezeOutput No

[30] [1668] Freq. Input 33 [Hz] *[0] Do not reset [29] StartTimer0 15-48 I1d No

[31]1 [1671] Relay Output [bin] [1] Reset SLC [30] StartTimer1 15-51 Frequency Converter Serial
[32] [1672] Counter A 13-1* Comparators [31] StartTimer2 No

[33] [1673] Counter B 13-10 Comparator Operand [32] Set Digital Output A Low 16-** Data Readouts 16-0* General
[34] [1690] Alarm Word *[0] Disabled [33] Set Digital Output B Low Status

[35] [1692] Warning Word [1] Reference [38] Set Digital Output A High 16-00 Control Word

[36] [1694] Ext. Status Word 2] Feedback [39] Set Digital Output B High 0-OXFFFF

8-5* Digital/Bus 3] MotorSpeed [60] ResetCounterA 16-01 Reference [Unit]

8-50 Coasting Select 4] MotorCurrent [61] ResetCounterB -4999-4999 *0.000

[0] Digitallnput 6] MotorPower 14-** Special Functions 16-02 Reference %

[1] Bus 7] MotorVoltage 14-0* Inverter Switching -200.0-200.0% *0.0%

[2] LogicAnd 8] DCLinkVoltage 14-01 Switching Frequency 16-03 Status Word

*[3] LogicOr 12] Analoglnput53 [0] 2 kHz 0-OXFFFF

8-51 Quick Stop Select
Bkz. par. 8-50 * [3] LogicOr
8-52 DC Brake Select

Bkz. par. 8-50 *[3] LogicOr
8-53 Start Select

Bkz. par. 8-50 *[3] LogicOr
8-54 Reversing Select

Bkz. par. 8-50 *[3] LogicOr
8-55 Set-up Select

Bkz. par. 8-50 *[3] LogicOr
8-56 Preset Reference Select
Bkz. par. 8-50 * [3] LogicOr
8-8* Bus communication
Diagnostics

8-80 Bus Message Count
0-0 N/A *0 N/A

8-81 Bus Error Count

0-0 N/A *0 N/A

8-82 Slave Messages Revd
0-0 N/A *0 N/A

8-83 Slave Error Count

0-0 N/A *0 N/A

8-9* Bus Jog / Feedback
8-94 Bus feedback 1
0x8000-0x7FFF *0

13] Analoglnput60

18] Pulselnput33

20] AlarmNumber

30] CounterA

31] CounterB

13-11 Comparator Operator
[0] Less Than

*[1] Approximately equals
[2] Greater Than

13-12 Comparator Value
-9999-9999 *0.0

13-2* Timers

13-20 SL Controller Timer
0.0-3600 s *0.0 s

13-4* Logic Rules

13-40 Logic Rule Boolean 1
Bkz. par. 13-01 *[0] False
[30] - [32] SL Time-out 0-2
13-41 Logic Rule Operator 1
*[0] Disabled

!
[
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*[1]1 4 kHz

[2] 8 kHz

[4] 16 kHz not available for M5
14-03 Overmodulation

[0] Off

*[1] On

14-1* Mains monitoring

14-12 Function at mains imbalance
*[0] Trip

[1] Warning

[2] Disabled

14-2* Trip Reset

14-20 Reset Mode

*[0] Manual reset

[1-9] AutoReset 1-9

10] AutoReset 10

AutoReset 15

AutoReset 20

Infinite auto reset

[14] Reset at power up

14-21 Automatic Restart Time
0 - 600s * 10s

[
[11]
[12]
[13]

16-05 Main Actual Value [%]
-200.0-200.0% *0.0%
16-09 Custom Readout
Dep. on par. 0-31, 0-32 and 4-14
16-1* Motor Status

16-10 Power [kW]

16-11 Power [hp]

16-12 Motor Voltage [V]
16-13 Frequency [Hz]
16-14 Motor Current [A]
16-15 Frequency [%]
16-18 Motor Thermal [%]
16-3* Drive Status

16-30 DC Link Voltage
16-34 Heatsink Temp.
16-35 Inverter Thermal
16-36 Inv.Nom. Current
16-37 Inv. Max. Current
16-38 SL Controller State
16-5* Ref./Feedb.

16-50 External Reference
16-51 Pulse Reference
16-52 Feedback [Unit]

Tablo 1.10
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16-6* Inputs/Outputs 16-65 Analog Output 42 [mA] 0x8000-0x7FFFF 18-** Extended Motor Data 1
16-60 Digital Input 18,19,27,33 16-68 Pulse Input [Hz] 16-9* Diagnosis Readouts 18-8* Motor Resistors
0-1111 16-71 Relay Output [bin] 16-90 Alarm Word 18-80 Stator Resistance (High
16-61 Digital Input 29 16-72 Counter A 0-OXFFFFFFFF resolution)
0-1 16-73 Counter B 16-92 Warning Word 0.000-99.990 ohm *0.000 ohm
16-62 Analog Input 53 (volt) 16-8* Fieldbus/FC Port 0-OXFFFFFFFF 18-81 Stator Leakage
16-63 Analog Input 53 (current) 16-86 FC Port REF 1 16-94 Ext. Status Word Reactance(High resolution)
16-64 Analog Input 60 0-OXFFFFFFFF 0.000-99.990 ohm *0.000 ohm
Tablo 1.11
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1.6 Sorun giderme

No. |Agiklama Uyan [ Alarm | Alarm | Hata [Sorunun Nedeni
Kilidi
2 YUkl sifir hatasi X X Terminal 53 veya 60'taki sinyal, 6-10 Terminal 53 Low Voltage,
6-12 Terminal 53 Low Currentve 6-22 Terminal 54 Low Current'de
ayarlanan degerin %50'sinden daha az.
4 |Sebeke faz kaybi" X X X Besleme tarafinda faz eksik veya cok yiiksek voltaj dengesizligi var.
Besleme voltajini kontrol edin.
7 DC asin voltaj" X X Ara devre voltaji siniri asiyor.
8 DC diisiik voltaj" X X Ara devre voltaji “distik voltaj uyarisi” sinirinin altina disiiyor.
9 Cevirici asir yiklenmis X X Cok uzun sireyle %100'den fazla yuk.
10 [Motor ETR asin sicakhgi X X Motor ¢ok uzun siireyle %100'den fazla ylik olmasi nedeniyle asiri
sicak.
11 | Motor termistorl asirt sicakhgi X X Termistor veya termistor baglantisi kesilmis.
12 [Tork sinin X Tork, par. 4-16 veya 4-17'de ayarlanan degeri asiyor.
13 [Asirnt Akim X X X Cevirici tepe gecerli akim siniri asildi.
14 | Toprak arizasi X X X Cikis fazlarindan topraga desarj.
16 | Kisa Devre X X Motorda veya motor terminallerinde kisa devre.
17 | Kontrol s6zcligli zaman asimi X X Frekans donustlriclsu ile iletisim kurulamiyor.
25 |Fren rezistoriinde kisa devre X X Fren rezistorl kisa devreli ve bu nedenle fren islevinin baglantisi
kesilmis.
27 |Fren kesicide kisa devre X X Fren transistorii kisa devreli ve bu nedenle fren islevinin baglantisi
kesilmis.
28 |[Fren denetimi X Fren rezistérii bagh degil/calismiyor
29 |[Glg panosu asir sicak X X X Isi alicinin devreden ¢ikma sicakhgina ulasildi.
30 |Motor U fazi eksik X X Motor U fazi eksik. Fazi kontrol edin.
31 [Motor V fazi eksik X X Motor V fazi eksik. Fazi kontrol edin.
32 | Motor W fazi eksik X X Motor W fazi eksik. Fazi kontrol edin.
38 | Dahili hata X X Yerel Danfoss saticisiyla gorisiin.
44 | Toprak arizasi X X Cikis fazlarindan topraga desarj.
47 _[Kontrol Voltaj Arizasi X X 24 V DC asirt ylklenmis olabilir.
51 | AMT kontroli Unom Ve Ihom X Motor voltaji ve/veya motor akimi icin yanlis ayar.
52 | AMT dusuk lnom X Motor akimi ¢ok distik. Ayarlari kontrol edin.
59 [ Akim sinir X VLT asin yuki.
63 | Mekanik Fren Dusuk X Fiili motor akimi, “Baslatma gecikmesi” slire penceresinde “fren
ayirma” akimini asmadi.
80 |Suriicti Varsayllan Degere X TUm parametre ayarlari varsayilan ayarlarda baslatilir.
Ayarlandi
84 [Suricl ve LCP arasindaki baglanti X LCP ile frekans donustiiriict arasinda iletisim yok
kesildi
85 [Dugme devre disi X Bkz. parametre grubu 0-4* LCP
86 |Kopyalanamadi X Frekans donusturici ile LCP arasinda kopyalama sirasinda hata
olustu.
87 | LCP verileri gegersiz X LCP hatali veriler iceriyorsa veya LCP'ye veri yiiklenmemisse LCP'den
kopyalanirken bu hata olusur.
88 | LCP verileri uyumlu degil X Yazilim surtimlerinde buyik farkliliklar olan frekans doénustiriciler
arasinda veri tasinirsa LCP'den kopyalanirken bu hata olusur.
89 | Parametre salt okunur X Salt okunur parametreye yazilmaya calisilirsa olusur.
90 |Parametre veritabani mesgul X LCP ve RS485 baglantisi eszamanh olarak parametreleri giincelles-
tirmeye calisiyor.
91 |Parametre degeri bu modda X Parametreye gecersiz deger yazilmaya calisilirken olusur.
gecerli degil
92 [Parametre degeri min/maks X Aralik disinda bir deger ayarlanmaya calisilirken olusur.
sinirlari asyor
nw | Not While RUNning (Calisirken X Parametre sadece motor durdugunda degistirilebilir.
run | Yapilmaz)
Hat | Yanhs parola girildi X Parola korumali bir parametreyi degistirmek icin yanhs parola
a kullanildiginda olusur.

) Bu arizalar sebeke bozukluklarindan kaynaklanabilir. Danfoss Hat Filtresi'nin takilmasi bu sorunu giderebilir.

Tablo 1.12 Uyarilar ve Alarmlar Kod Listesi
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1.7 Belirtimler 1

1.7.1 Sebeke Besleme 1 x 200 - 240V AC

Normal asin yiik 1 dakika icin %150
Frekans donustiirlici PK18 PK37 PK75 P1K5 P2K2
Tipik Saft Cilagi [kW] 0.18 0.37 0.75 15 2.2
Tipik Saft Cikigi [HP] 0,25 0,5 1 2 3
Cerceve | Cerceve M1 | Cerceve Cerceve Cerceve
IP 20 M1 M1 M2 M3
Cikis akimi
g F Surekli (3 x 200-240 V) [A] 1,2 2,2 4,2 6,8 9,6
Aralikli (3 x 200-240V ) [A] 1,8 3,3 6,3 10,2 14,4
Maks. kablo boyutu:
% (sebeke, motor) [mm?/ AWG] 4/10
Maks. giris akimi
Surekli (1 x 200-240 V) [A] 3,3 6,1 11,6 18,7 26,4
= Aralikli (1 x 200-240V ) [A] 4,5 8,3 15,6 26,4 37,0
= Maks. sebeke sigortalari [A] Bkz. Sigortalar Bolimi
|| Ortam
|2 | Tahmini gli¢ kaybi [W], En iyi durum/ 12.5/ 20.0/ 36.5/ 61.0/ 81.0/
=) Tipik" 15.5 25.0 44.0 67.0 85.1
Muhafaza agirhgi 1P20 [kg] 1,1 1,1 1,1 1,6 3,0
o L . 95.6/ 96.5/ 9.6/ 97.0/ 96.9/
Verimlilik [%], En iyi durum/Tipik" 045 956 26.0 6.7 971

Tablo 1.13 Sebeke Besleme 1 x 200 - 240V AC

1. Nominal yiik kosullarinda.

1.7.2 Sebeke Besleme 3 x 200 - 240V AC

Normal agin yiik 1 dakika i¢in %150

Frekans doniistiirlcii PK25 PK37 PK75 P1K5 P2K2 P3K7
Tipik Saft Cikisi [kW] 0.25 0.37 0.75 1.5 2.2 3.7
Tipik Saft Cikisi [HP] 0,33 0,5 1 2 3 5
Cerceve | Cerceve Cerceve Cerceve | Cerceve | Cerceve
IP 20 M1 M1 M1 M2 M3 M3
Cikis akimi
g 5 Surekli (3 x 200-240V ) [A] 1,5 2,2 4,2 6,8 9,6 15,2
=50 Aralikh (3 x 200-240V ) [A] 2,3 33 6,3 10,2 14,4 22,8
M Maks. kablo boyutu:
%j (sebeke, motor) [mm?%/ AWG] 4/10
I— |
Maks. girig akimi
Strekli (3 x 200-240V ) [A] 2,4 3,5 6,7 10,9 15,4 24,3
- = . Aralikli (3 x 200-240V ) [A] 3,2 4,6 8,3 14,4 23,4 35,3
Maks. sebeke sigortalar [A] Bkz. Sigortalar Bélimii
" 5 Ortam
Tahmini gli¢ kaybi [W], En iyi durum/ 14.0/ 19.0/ 31.5/ 51.0/ 72.0/ 115.0/
Tipik" 20.0 24.0 39.5 57.0 77.1 122.8
Muhafaza agirhgi 1IP20 [kg] 1,1 1,1 1,1 1,6 3,0 3,0
nl
ootz Verimlilik [%], En iyi durum/Tipik" 99?‘:/ 996578/ 997613/ 997742/ 99771/ 9977?:‘/

Tablo 1.14 Sebeke Besleme 3 x 200 - 240V AC

1. Nominal yiik kosullarinda.
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1 1.7.3 Sebeke Besleme 3x380-480 V AC

Normal agini yiik 1 dakika icin %150

Frekans déntistiiriict PK37 PK75 P1K5 P2K2 P3KO P4KO
Tipik Saft Cikisi [kW] 0.37 0.75 1.5 2.2 3.0 4.0
Tipik Saft Cikisi [HP] 0.5 1 2 3 4 5
Cerceve Cerceve Cerceve Cerceve Cerceve Cerceve
IP 20 M1 M1 M2 M2 M3 M3
Cikis akimi
. . Surekli (3x380-440 V) [A] 1.2 2.2 3.7 5.3 7.2 9.0
Aralikh (3x380-440 V) [A] 1.8 3.3 5.6 8.0 10.8 13.7
Surekli (3x440-480 V) [A] 1.1 2.1 34 4.8 6.3 8.2
Aralikl (3x440-480 V) [A] 1.7 3.2 5.1 7.2 9.5 12.3
Maks. kablo boyutu:
(sebeke, motor) [mmZ/AWG] 4/10
Maks. giris akimi
Surekli (3x380-440 V) [A] 1.9 3.5 5.9 8.5 11.5 14.4
Aralikl (3x380-440 V) [A] 2.6 4.7 8.7 12.6 16.8 20.2
Surekli (3x440-480 V) [A] 1.7 3.0 5.1 7.3 9.9 124
Aralikli (3x440-480 V) [A] 2.3 4.0 7.5 10.8 14.4 17.5
s Maks. sebeke sigortalari [A] Bkz. 1.3.4 Sigortalar
Ortam
Tahmini gii¢ kaybi [W], En iyi durum/ 18.5/ 28.5/ 41.5/ 57.5/ 75.0/ 98.5/
Tipik" 25.5 43,5 56.5 81.5 101.6 133.5
Muhafaza agirhgi IP20 [kg] 1.1 1.1 1.6 1.6 3.0 3.0
Verimlilik [%], En iyi durum/ 96.8/ 97.4/ 98.0/ 97.9/ 98.0/ 98.0/
Tipik" 95.5 96.0 97.2 97.1 97.2 97.3
Tablo 1.15 Sebeke Besleme 3x380-480 V AC
1. Nominal yiik kosullarinda.
Normal agin yiik 1 dakika icin %150
Frekans donistiiriici P5K5 P7K5 P11K P15K P18K P22K
Tipik Saft Cikigi [kW] 5.5 7.5 11 15 18.5 22
Tipik Saft Cikigi [HP] 7.5 10 15 20 25 30
Cerceve Cerceve | Cerceve | Cerceve | Cerceve | Cerceve
IP 20 M3 M3 M4 M4 M5 M5
Cikis akimi
Surekli (3x380-440 V) [A] 12.0 15.5 23.0 31.0 37.0 43.0
s Aralikh (3x380-440 V) [A] 18.0 23.5 34.5 46.5 55.5 64.5
Surekli (3x440-480 V) [A] 11.0 14.0 21.0 27.0 34.0 40.0
- =- Aralikll (3x440-480 V) [A] 16.5 213 315 40.5 51.0 60.0
Maks. kablo boyutu:
(sebeke, motor) [mm?Z/AWG] 4/10 16/6
Maks. giris akimi
Strekli (3x380-440 V) [A] 19.2 24.8 33.0 42.0 34.7 41.2
Aralikh (3x380-440 V) [A] 27.4 36.3 47.5 60.0 49.0 57.6
Surekli (3x440-480 V) [A] 16.6 21.4 29.0 36.0 31.5 37.5
Aralikh (3x440-480 V) [A] 23.6 30.1 41.0 52.0 44.0 53.0
Maks. sebeke sigortalari [A] Bkz. 1.3.4 Sigortalar
Ortam
Tahmini giic kaybi [W], En iyi durum/ 131.0/ 175.0/ 290.0/ 387.0/ 395.0/ 467.0/
Tipik" 166.8 217.5 342.0 454.0 428.0 520.0
- Muhafaza agirhgi 1P20 [kg] 3.0 3.0
Verimlilik [%], En iyi durum/ 98.0/ 98.0/ 97.8/ 97.7/ 98.1/ 98.1/
Tipik" 97.5 97.5 97.4 97.4 98.0 97.9

Tablo 1.16 Sebeke Besleme 3x380-480 V AC

1. Nominal yiik kosullarinda.
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1.8 Genel Teknik Veriler

Koruma ve ozellikler

. Asin yuke karsi elektronik termal motor korumasi.

. Ist alicinin sicaklik izlemesi, asir 1sinma durumunda frekans donustiriciiniin alarm vermesini saglar.
. Frekans dondsturici, U, V, W motor terminalleri arasindaki kisa devrelere karsi korumalidir.

. Bir motor fazi eksikse, frekans donustiriici bir alarm verir.

. Bir sebeke fazi eksikse, frekans donusturici (yuke baglh olarak) alarm veya uyari verir.

. Ara devre voltajinin izlenmesi, ara devre voltaji cok diisiik veya cok yiiksek oldugunda frekans donistiriciinin

alarm vermesini saglar.

. Frekans dondsturici; U, V, W motor terminallerindeki topraklama arizalarina karsi korumahdir.

Sebeke besleme (L1/L, L2, L3/N)

Besleme voltaji

200-240 V £%10

Besleme voltaji

380-480 V +%10

Besleme frekansi

50/60 Hz

Sebeke fazlar arasinda gecici maks. dengesizlik

Nominal besleme voltajinin %3,0 kadari

Gercek Gui¢ Faktorl

Nominal yiikte >0,4 nominal

Yer Degistirme Gli¢ Faktori (cos @) bire yakin (>0.98)
Giris beslemede anahtarlama L1/L, L2, L3/N (acilislar) maksimum 2 defa/dak.
EN60664-1 asir voltaj kategorisi lll/kirlilik derecesi 2'ye uygun ortam

Birim, 100.000 RMS simetrik Amper, maksimum 240/480 V'den fazlasini veremeyen bir devrede kullaniimaya uygundur.

Motor ¢ikisi (U, V, W)

Cikis voltaji

Besleme voltajinin %0 - 100'l

Cikis frekansi

0-200 Hz (VVCP!“s), 0-400 Hz (u/f)

Cikista anahtarlama Sinirsiz
Rampa sureleri 0.05-3600 s
Kablo uzunluklari ve kesitleri:

Maks. motor kablosu uzunlugu, blendajli/zirhli (dogru EMC montaji) 15m
Maks. motor kablosu uzunlugu, blendajsiz/zirhsiz 50m

Motor, sebeke kablolarinin maks. kesitleri*

Yuk paylagimi/fren baglantisi (M1, M2, M3)

6,3 mm izolasyonlu Faston Fisler

Yik paylasimi/fren kablolarinin maks. kesitleri (M4, M5)

16mm2/6AWG

Kontrol terminalleri, sert tel icin maksimum kesit

1,5mm2/16 AWG (2 x 0,75mm?3)

Kontrol terminalleri, esnek kablo icin maksimum kesit

1Tmm2%/18 AWG

Kontrol terminalleri, kapali ¢ekirdekli kablo icin maksimum kesit 0,5mm?2/20AWG
Kontrol terminalleri icin minimum kesit 0,25mm?
* Daha fazla bilgi icin sebeke besleme tablolarina bakin!

Dijital Girisler (Darbe/Kodlayici girigleri):

Programlanabilir dijital girisler (Darbe/kodlayici) 5(1)

Terminal numarasi

18, 19, 27, 29, 33,

Lojik

PNP veya NPN

Voltaj diizeyi 0 - 24V DC
Voltaj dizeyi, lojik'0' PNP < 5V DC
Voltaj diizeyi, lojik'1" PNP > 10V DC
Voltaj diizeyi, lojik '0" NPN > 19V DC
Voltaj diizeyi, lojik '1" NPN < 14V DC
Giristeki maksimum voltaj 28V DC
Giris direnci, Ri yaklasik 4k
33 terminalinde maks. darbe frekansi 5000Hz
33 terminalinde min. darbe frekansi 20Hz
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Analog Girisler

Analog giris sayisi

2

Terminal numarasi

53, 60

Voltaj modu (Terminal 53)

Anahtar S200=KAPALI(U)

Akim modu (Terminal 53 ve 60)

Anahtar S200=ACIK(l)

Voltaj dlzeyi 0-10V
Giris direnci, Ri yaklasik 10 kQ
Maks. voltaj 20V
Akim diizeyi 0/4 - 20 mA (6lceklenebilir)
Giris direnci, Ri yaklasik 200 Q
Maks. akim 30 mA
Analog cikis

Programlanabilir analog cikis sayisi 1
Terminal numarasi 42
Analog cikista akim arahig 0/4-20 mA
Analog cikista ortak maks. ylk 500 Q
Analog cikista maks. voltaj 17V
Analog cikista dogruluk Maks. hata: Tam 0Olcedin %0,8'i
Tarama aralig 4 ms
Analog cikista ¢ozinirlik 8 bit
Tarama aralig 4 ms

Kontrol karti, RS-485 seri iletisim

Terminal numarasi

68 (P,TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)

Terminal numarasi 61

68 ve 69 terminalleri icin ortak

Kontrol karti, 24 V DC cikis

Terminal numarasi 12
Maks. yiik (M1 ve M2) 100 mA
Maks. yik (M3) 50 mA
Maks. yik (M4 ve M5) 80 mA

Role cikisi:

Programlanabilir role cikisi

1

Role 01 Terminal numarasi

01-03 (ag), 01-02(kapat)

01-02 (NO) {izerinde maks. terminal yiikii (AC-1)" (Direncli yiik) 250V AC, 2 A
01-02 (NO) {izerinde maks. terminal yiikii (AC-15)" (indiiktif yiik @ cose 0,4) 250V AC, 0,2 A
01-02 (NO) {izerinde maks. terminal yiikii (DC-1)" (Direncli yiik) 30V DC 2A
01-02 (NO) {izerinde maks. terminal yiikii (DC-13)" (indiktif yiik) 24V DC, 0,1A
01-03 (NC) {izerinde maks. terminal yiikii (AC-1)" (Direncli yiik) 250V AC, 2 A
01-03 (NC) {izerinde maks. terminal yiikii (AC-15)" (indiiktif yiik @ cos¢ 0,4) 250V AC, 0,2A
01-03 (NQ) {izerinde maks. terminal yiikii (DC-1)" (Direncli yiik) 30V DC 2A
(NC)

01-03 (NC) uzerinde min. terminal yikd, 01-02 (NO)

24V DC 10 mA, 24V AC 20 mA

Ortam EN 60664-1'e uygun

asin voltaj kategorisi lll/kirlilik derecesi 2

1) IEC 60947 kissm 4 ve 5

Kontrol karti, 10 V DC cikisi

Terminal numarasi 50
Cikis voltaji 10,5V 0,5V
Maks. yiik 25 mA
NOT!

Tam girisler, cikiglar, devreler, DC beslemeleri ve role
kontaklar besleme voltajindan (PELV) ve diger yiiksek
voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalitilir.
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Cevre:

Muhafaza IP 20
Muhafaza kiti kullanilabilir IP 21, TiP 1
Titresim testi 1,09
Maks. nispi nem %5 - %95(IEC 60721-3-3; Isletim sirasinda 3K3 sinifi (yogunlasmayan)
Asindiricr ortam (IEC 60721-3-3), kaplanmis 3C3 sinifi
IEC 60068-2-43 H2S'ye gore test yontemi (10 giin)

Ortam sicakhg Maks. 40 °C
Yiiksek ortam sicakliginda azaltma icin, 6zel durumlar béliimiine bakin

Tam olcekli isletim sirasinda minimum ortam sicakhig 0°C
indirgenmis performansta minimum ortam sicakhg -10°C
Depolama/tasima sirasinda sicaklk -25 - +65/70 °C
Azaltma olmadan deniz seviyesinden maksimum ytkseklik 1000 m
Azaltmayla deniz seviyesinden maksimum ytkseklik 3000 m

Deniz seviyesinden ¢ok ylikseklerde azaltma icin, 6zel kosullar béliimiine bakin

Glvenlik standartlari EN/IEC 61800-5-1, UL 508C
EMC standartlari, Emisyon EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3

EN 61800-3, EN 61000-6-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3,
EMC standartlar, Bagisikhk EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Ozel durumlar béliimiine bakin
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1.9 Ozel Kosullar
1.9.1 Ortam Sicakhigi icin Azaltma

24 saat boyunca olclilen ortam sicakligi maks. ortam
sicakligindan en az 5 °C daha az olmalidir.

Frekans donustlrici yuksek ortam sicakliklarinda calisti-
rilirsa, strekli cikis akimi azaltilmahdir.

Frekans donustirict, bir motor boyutu nominalden kigiik
olarak maks. 50 °C ortam sicakhginda calisacak sekilde
tasarlanmistir. 50 °C ortam sicakliginda surekli tam yukte
calisma, frekans dondstirtctsintn kullanim émrind
kisaltacaktir.

1.9.2 Duisuk Hava Basinci icin Azaltma
Disuk hava basincinda havanin sogutma kapasitesi azalir.

2000 m'nin tzerindeki rakimlarda, PELV ile ilgili olarak
Danfoss ile gorisin.

1000 m'nin altindaki yiiksekliklerde azaltma gerekmez,
ancak 1000 m'nin Uzerinde ortam sicakliginin veya
maksimum cikis akiminin azaltilmasi gerekir.

1000 m'nin Gzerindeki her 10 m igin ¢ikisi %1 oraninda
azaltin veya her 200 m’de bir maks. ortam sicakligini 1
derece azaltin.

1.9.3 Duslik Hizda Calistirma icin Azaltma

Motor frekans donustiriclye baglandiginda, motorun
sogutma kapasitesinin yeterli olup olmadiginin kontrol
edilmesi gereklidir.

Sabit tork uygulamalarinda duisik hizlarda bir sorun
olusabilir. Dlslik hizlarda calistirma i¢in (nominal motor
hizinin yarisindan az) ek hava sogutmasi gerekebilir.
Alternatif olarak daha biyiik bir motor (bir boy biyiik)
segin.
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Hizli Kilavuz VLT® Micro Drive Hizl Kilavuzu

1.10 VLT® Micro Drive secenekleri

Siparis Numarasi Aciklama

132B0100 VLT Kontrol Paneli LCP 11, potansiyometresiz
132B0101 VLT Kontrol Paneli LCP 12 potansiyometre ile
132B0102 LCP 11 ile 3 m IP55 kablo dahil LCP icin Uzaktan Montaj Kiti, LCP 12 ile IP21
132B0103 M1 cercevesi icin Nema Tip 1 kiti

132B0104 M2 cercevesi icin Tip 1 kiti

132B0105 M3 cercevesi icin Tip 1 kiti

132B0106 M1 ve M2 cerceveleri icin dekuplaj plakasi kiti
132B0107 M3 cercevesi icin dekuplaj plakasi kiti
132B0108 M1 cercevesi icin IP21

132B0109 M2 cercevesi icin IP21

132B0110 M3 ¢ercevesi icin IP21

132B0111 M1 ve M2 cerceveleri icin DIN rayli montaj kiti
132B0120 M4 cercevesi icin Tip 1 kiti

132B0121 M5 cercevesi icin Tip 1 kiti

132B0122 M4 ve M5 cerceveleri icin dekuplaj plakasi kiti
132B0126 M1 cercevesi yedek parca kitleri

132B0127 M2 cercevesi yedek parca kitleri

132B0128 M3 cercevesi yedek parca kitleri

132B0129 M4 cercevesi yedek parca kitleri

132B0130 M5 cercevesi yedek parca kitleri

132B0131 Bos kapak

130B2522 132F0001 igin MCC 107 filtre

130B2522 132F0002 igin MCC 107 filtre

130B2533 132F0003 igin MCC 107 filtre

130B2525 132F0005 igin MCC 107 filtre

130B2530 132F0007 igin MCC 107 filtre

130B2523 132F0008 icin MCC 107 filtre

130B2523 132F0009 icin MCC 107 filtre

130B2523 132F0010 icin MCC 107 filtre

130B2526 132F0012 icin MCC 107 filtre

130B2531 132F0014 icin MCC 107 filtre

130B2527 132F0016 icin MCC 107 filtre

130B2523 132F0017 icin MCC 107 filtre

130B2523 132F0018 icin MCC 107 filtre

130B2524 132F0020 igcin MCC 107 filtre

130B2526 132F0022 icin MCC 107 filtre

130B2529 132F0024 icin MCC 107 filtre

130B2531 132F0026 icin MCC 107 filtre

130B2528 132F0028 icin MCC 107 filtre

130B2527 132F0030 igin MCC 107 filtre

Tablo 1.17

Danfoss Hat Filtreleri ve fren rezistorleri istek Gzerine saglanir.
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Dizin VLT® Micro Drive Hizl Kilavuzu
Dizin
I
IT Sebekesi 3
A 9
Active Set-up 10
Analog Girisler 18 |
H . . w d
Agin Akim Korumas! 5 Izole Edilmis Sebeke Kaynaginda 3
B K
Kablo Uzunluklari Ve Kesitleri 17
Bosluk
Brake Resistor (ohm) 10 Kontrol Karti, 24 V DC Cikis 18
Koruma Ve Ozellikler 17
C Korumasi 5
Cevre 19
Cikis Performansi (U, V, W) 17 L
Load Compensation 10
D
DC-brake 1 M
DC-Brake 10 Main Menu 2
- -, Motor
Dekuplaj Plakasi Kiti 21 Asirt Yk Korumast 5
Dijital Cikisi (U, V, W) 17
Girisler (Darbe/Kodlayici Girisleri): 17 Korumasi 17
Girisler: 17 Phase 11
DIN Rayl Montaj Kiti 21 Temperature 10
Dustk
Hava Basinci Igin Azaltma 20 N
Hizda Calistirma Igin Azaltma 20 Nema Tip 1 Kiti 21
E 0
Edit Set-up 10 Ortam
Elektronik Atik Sicakhg 19
Sicakhg I¢in Azaltma 20
F Over-voltage Control 10
Fren Rezistoriinde Kisa Devre 14
Q
Quick Menu 9
G
Gezinme Tuglan
Giig Devresi - Genel Gériiniim R
RCD 2
Referans 2
H m
Hand Mode 11 RoleCiksi 18
| 2
1P21 21 Sebeke
Besleme 15
Besleme (L1/L, L2, L3/N) 17
i Besleme 1 X 200 - 240V AC 15
i Besleme 3 X 200 - 240V AC 15
Isl Tugl 9
sietim Tuglan Besleme 3x380-480 V AC 16
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Dizin VLT® Micro Drive Hizl Kilavuzu
S
Slip Compensation 10
Status
T
Thermistor 10
Toprak
Kagak Akimi 2
Teli 2
Topraklama 2
V)
UL Uyumlulugu 5
Uyarilar Ve Alarmlar 14
Uzaktan Montaj Kiti 21
Vv
VLT
Kontrol Paneli LCP 11 21
Kontrol Paneli LCP 12 21
Voltaj Diizeyi 17
Y
Yik Paylagimi/Fren 8
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