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Podreczna instrukcja obstug...

Podreczna instrukcja obstugi przetwornicy czestotliwoéci VLT® Micro Drive

1 Podreczna instrukcja obstugi

1.1 Bezpieczenstwo

1.1.1 Ostrzezenia

AOSTRZEZENIE|

WYSOKIE NAPIECIE!

Po podtaczeniu zasilania wejsciowego AC w przetwornicy
czestotliwosci wystepuje wysokie napiecie. Instalacja,
rozruch i konserwacja powinny by¢ wykonywane wytacznie
przez wykwalifikowany personel. Prowadzenie instalacji,
rozruchu i konserwacji przez inne osoby grozi Smiercig lub
powaznymi obrazeniami.

Wysokie napiecie

Przetwornice czestotliwosci sg podtgczone do zrodet
niebezpiecznego napiecia zasilania. Nalezy zachowac¢
szczeg6lng ostroznos¢, aby chronic sie przed porazeniem
elektrycznym. Instalacje, rozruch i konserwacje wolno
prowadzi¢ wytacznie osobom przeszkolonym z zakresu
urzadzen elektronicznych.

Dotkniecie czesci elektrycznych moze by¢ Smiertelne -
nawet po odfgczeniu urzadzenia od zasilania. Sprawdzic¢
takze, czy inne wejécia napiecia zostaty odtaczone (ztacze
obwodu posredniego DC). Nawet, gdy diody sg wytaczone,
w obwodzie DC moze wcigz by¢ wysokie napiecie. W
przypadku wszystkich urzadzen M1, M2 i M3, odczekac
przynajmniej 4 minuty przed dotknieciem jakiejkolwiek
czesci przetwornicy czestotliwosci mogacej by¢ pod
napieciem. W przypadku urzadzen wielkosci M4 i M5,
poczekac co najmniej 15 minut.

AOSTRZEZENIE|

PRZYPADKOWY ROZRUCH!

Jezeli przetwornica czestotliwosci jest podlaczona do
zasilania AC, silnik moze zosta¢ uruchomiony w kazdej
chwili. Przetwornica czestotliwosci, silnik oraz pozostate
urzadzenia zasilajace musza by¢ w stanie gotowosci do
pracy. Brak gotowosci urzadzen do pracy w czasie
podiaczenia przetwornicy czestotliwosci do zasilania AC
moze doprowadzi¢ do $mierci, powaznych obrazen lub
uszkodzenia mienia.

Przypadkowy rozruch

Jezeli przetwornica czestotliwosci jest podtaczona do
zasilania AC, silnik moze zosta¢ uruchomiony za pomoca
przetacznika zewnetrznego, poleceniem przestanym przez
magistrale szeregowg, sygnatem wejsciowym wartosci
zadanej lub poprzez usuniecie btedu. Nalezy zastosowac
odpowiednie srodki uniemozliwiajace przypadkowy
rozruch.

Prad uptywowy (> 3.5 mA)

Nalezy przestrzegac krajowych i lokalnych przepiséw
dotyczacych doziemiania urzadzen z pradem uptywowym
ponizej 3,5 mA.

Sposéb dziatania opiera sie na przetaczaniu duzej mocy z
wysoka czestotliwoscia. Powoduje to powstawanie pradu
uptywowego w ztaczu uziemienia. Prad zaktéceniowy na
zaciskach wyjscia zasilania moze zawiera¢ sktadowa pradu
statego, ktéra moze tadowa¢ kondensatory filtra i
generowac przejsciowy prad doziemienia. Wielkos¢ pradu
uptywowego uziemienia zalezy konfiguracji skladowych
systemu, np. filtra RFI, ekranéw kabli silnika i mocy .

Norma EN/IEC61800-5-1 (Elektryczne uktady napedowe
mocy o regulowanej predkosci) wymaga zachowania
szczegoblnej ostroznosci w przypadkach, w ktérych prad
uptywowy przekracza 3,5 mA. Uziemienie nalezy wzmocnic¢
na jeden z ponizszych sposobéw:

. Przekrdj przewodu doziemienia musi wynosi¢ co
najmniej 10mm?,

o Zastosowanie dwoéch oddzielnych przewodéw
doziemienia zgodnych z wymaganiami
dotyczacymi ich przekroju.

Wiecej informacji zawarto w normie EN 60364-5-54, §
543.7.

Zastosowanie wylacznikdw réznicowopradowych RCD
W przypadku uzycia wyfacznikéw réznicowopradowych
(RCD), zwanych takze Earth Leakage Circuit Breaker
(wytacznik réznicowy pradu uptywowego doziemienia),
nalezy spetni¢ ponizsze wymagania:

Nalezy uzy¢ wytacznie wytacznikéw RCD typu B,
ktdre reaguja na prady state i zmienne.

Nalezy uzy¢ wytacznikéw RCD z opdznieniem
udaru, co zapobiega usterkom powodowanym
przez przejsciowe prady doziemienia.

Dobra¢ wielkos¢ wytacznikéw RCD do konfiguracji
systemu i srodowiska pracy.

Zabezp. termiczne silnika

Aktywacja funkcjizabezpieczenia silnika przed przecia-
zeniem jest mozliwa po ustawieniu parametru 1-90
Zabezpieczenie termiczne silnika na warto$¢ Wytaczenie
awaryjneETR. Dla rynku pétnocnoamerykanskiego:
Wprowadzone funkcje ETR dajg ochrone silnika przed
przecigzeniami klasy 20, zgodnie z NEC.

Montaz na duzych wysokosciach
Dla wysokosci powyzej 2000 m n.p.m., prosze sie
skontaktowac z Danfoss w sprawie PELV.
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Podreczna instrukcja obstug... Podreczna instrukcja obstugi przetwornicy czestotliwoéci VLT® Micro Drive
1.1.2 Instrukcja bezpieczenstwa 1.2.2 Zezwolenia 1
. Upewnic sie, ze przetwornica czestotliwosci jest
odpowiednio uziemiona. @ /
. Nie odtaczac¢ wtyczek zasilania ani wtyczek silnika c us RoHS
lub innych potaczen zasilania, kiedy przetwornica
czestotliwosci jest podtaczona do zasilania.
Tabela 1.2

. Chroni¢ uzytkownikéw przed napieciem zasilania.

. Chronic¢ silnik przed przecigzeniem zgodnie z
krajowymi i lokalnymi przepisami.

. Prad uptywu przekracza 3,5 mA.

. Przycisk [Off/Reset] nie jest przetacznikiem bezpie-

czenstwa. Nie odfacza on przetwornicy
czestotliwosci od zasilania.

1.2 Wprowadzenie

1.2.1 Dostepna literatura

WAZNE

Niniejsza podreczna instrukcja zawiera podstawowe
informacje konieczne do instalacji i eksploatacji
przetwornicy czestotliwosci.

Jezeli potrzebne s3 dodatkowe informacje, mozna pobrac
dokumentacje ze strony

http: //www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/
Documentations

Tytut Numer
publikacji

Zalecenia Projektowe przetwornicy czestotliwosci MGO02K
VLT Micro FC 51
Podreczna instrukcja obstugi przetwornicy czestot- |MGO02B
liwosci VLT Micro FC 51

Przewodnik programowania przetwornicy czestot- |MG02C
liwosci VLT Micro FC 51
Instrukcja montazu LCP w FC 51 MIO2A
Instrukcja montazu ptytki odsprzegajacej w FC 51 | MI02B

Instrukcja montazu zestawu do zdalnego montazu |MI02C
w FC 51

Instrukcja montazu zestawu szyny DIN w FC 51 MI02D
Instrukcja montazu zestawu IP21 w FC 51 MIO2E
Instrukcja montazu zestawu Nemal w FC 51 MIO2F
Instrukcja montazu filtra liniowego MCC 107 MIo2U
Tabela 1.1

1.2.3 Zasilanie IT

WAZNE

Zasilanie IT

Instalacja dla izolowanego zrédla zasilania, tzn. zasilania IT.
Maks. dozwolone napiecie zasilania przy podtaczeniu do
Zrédta zasilania: 440 V.

Opcjonalnie, firma Danfoss oferuje filtry liniowe,
ulepszajace dziatanie harmonik.

MGO2B749 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss 3
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Podreczna instrukcja obstug... Podreczna instrukcja obstugi przetwornicy czestotliwoéci VLT® Micro Drive

1.2.4 Zapobieganie przypadkowemu
uruchomieniu

Kiedy przetwornica czestotliwosci jest podtaczona do
zasilania, silnik mozna uruchomic¢/zatrzymac za pomocg
polecen cyfrowych, polecenn magistrali, wartosci zadanych
lub LCP:

. Jesli wymaga tego bezpieczenstwo osobiste,
nalezy zawsze odtaczac przetwornice czestot-
liwosci od zasilania, aby zapobiec
przypadkowemu rozruchowi silnikow.

. Aby zapobiec przypadkowemu rozruchowi, przed
zmiang parametréw nalezy zawsze wcisnagé
przycisk [Off/Reset].

1.2.5 Instrukcja utylizacji

Sprzetu zawierajacego podzespoty elektryczne
nie mozna usuwa¢ wraz z odpadami domowymi.
Sprzet taki nalezy oddzieli¢ od innych odpadéw i
dotaczy¢ do odpadéw elektrycznych oraz
elektronicznych, zgodnie z obowiazujacymi
przepisami lokalnymi.

Tabela 1.3

1.3 Instalacja

1. Odtaczy¢ FC 51 od zasilania (a takze od
zewnetrznego zrédta zasilania DC, jesli jest.)

2. Poczeka¢ 4 minuty (M1, M2 i M3) lub 15 minut
(M4 i M5), aby roztadowat sie obwdéd DC. Patrz .

3. Odtaczy¢ zaciski magistrali DC i zaciski hamulca
(jesli sa zamontowane w urzadzeniu)

4. Odtaczy¢ kabel silnika

1.3.1 Montaz szeregowy

Przetwornice czestotliwosci moga by¢ montowane ,jedna
przy drugiej” wraz z urzadzeniami o klasie ochrony IP20 i
wymagaja minimum 100 mm wolnej przestrzeni ponad i
pod urzadzeniem w celu jego chfodzenia. Patrz
specyfikacje opisane w koncowej czesci niniejszego
dokumentu, gdzie znajduja sie szczegdty na temat
srodowiskowych wartosci znamionowych przetwornicy
czestotliwosci.
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Podreczna instrukcja obstug... Podreczna instrukcja obstugi przetwornicy czestotliwoéci VLT® Micro Drive

1.3.2 Wymiary fizyczne 1

Szablon wykonywania wiercen znajduje sie na opakowaniu.
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K3 M2
Ly M3
— M4
M5
llustracja 1.1 Wymiary fizyczne
Moc [kwW] Wysoko$¢ [mm] Szeroko$é Glebokos¢" | Ciezar maks.
[mm] [mm]
A (wraz z
Rama |1 x 200-240 V|3 x 200-240 V| 3x 380-480 V| A ¢ pqu a B b C Kg
odsprzegajaca)
M1 0.18-0.75 0.25-0.75 0.37-0.75 150 205 140.4 70 55 148 1.1
M2 1.5 1.5 1.5-2.2 176 230 166.4 75 59 168 1.6
M3 2.2 2.2-3.7 3.0-7.5 239 294 226 20 69 194 3.0
M4 11.0-15.0 292 347.5 2724 125 97 241 6.0
M5 18.5-22.0 335 387.5 315 165 140 248 9.5
"' W przypadku LCP z potencjometrem doda¢ 7,6 mm.

Tabela 1.4 Wymiary fizyczne
1.3.3 Ogodlne informacje na temat instalacji elektrycznej

WAZNE

Cate okablowanie musi by¢ zgodne z miedzynarodowymi oraz lokalnymi przepisami dotyczacymi przekrojéw poprzecznych
kabli oraz temperatury otoczenia. Wymagane przewody miedziane - zaleca sie (60-75° C).

Moc (kW) Moment obrotowy (Nm)

Rama |1 x200-240 V | 3 x 200-240 V | 3 x 380-480 V | Linia Silnik Zlacze DC /Hamulec Zaciski sterowania | Uziemienie :Z::
M1 0,18 - 0,75 0,25 -0,75 0,37 - 0,75 1,4 0,7 Widetki" 0,15 3 0,5
M2 1,5 1,5 1,5-2.2 1,4 0,7 Widetki" 0,15 3 0,5
M3 2,2 22-37 30-75 1,4 0,7 Widetki" 0,15 3 0,5
M4 11.0-15.0 1,3 1,3 1,3 0,15 3 0,5
M5 18.5-22.0 1,3 1,3 1,3 0,15 3 0,5

) kaczniki widetkowe (ztgcza Faston 6,3 mm)

Tabela 1.5 Dokrecanie zaciskéw

MGO2B749 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss 5
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Podreczna instrukcja obstugi przetwornicy czestotliwoéci VLT® Micro Drive

1.3.4 Bezpieczniki

Zabezpieczenie obwodéw odgatezionych:

Aby zabezpieczy¢ instalacje przed zagrozeniem elektrycznym i pozarowym, wszystkie obwody odgatezione w instalacji,
aparaturze rozdzielczej, maszynach, itp., powinny zosta¢ zabezpieczone przed zwarciem i przetezeniem, zgodnie z

przepisami krajowymi/miedzynarodowymi.

Zabezpieczenie przeciwzwarciowe:
Danfoss zaleca stosowanie bezpiecznikéw wymienionych w ponizszych tabelach, aby zapewni¢ ochrone pracownikéw

obstugi oraz sprzetu w razie wewnetrznej awarii urzadzenia lub zwarcia w obwodzie DC. zapewnia petne zabezpieczenie
przeciwzwarciowe w przypadku zwarcia na wyjsciu silnika lub hamulca.

Ochrona przed przetezeniem:

Przetwornice czestotliwosci nalezy zabezpieczy¢ przed przecigzeniem, aby uniemozliwi¢ przegrzanie kabli w instalacji.
Zabezpieczenie przeciwprzetezeniowe nalezy zawsze wykonac zgodnie z przepisami krajowymi. Bezpieczniki powinny by¢
przeznaczone do ochrony w obwodzie zdolnym dostarczy¢ maksymalnie 100 000 Ams (symetrycznie), maks. 480 V.

Brak zgodnosci z UL:
W przypadku braku zgodnosci z UL/cUL, Danfoss zaleca stosowanie bezpiecznikéw wymienionych w ponizszej tabeli, ktére
zapewnig zgodnos$¢ z norma EN50178/IEC61800-5-1:
W razie wadliwego dziatania, nieprzestrzeganie zalecen w zakresie bezpiecznikéw moze spowodowac uszkodzenie i

instalacji.
Maks. bezpieczniki - zgodne z UL Maks. bezpieczniki -
FC 51 . Ferraz- Ferraz- .
Bussmann Bussmann Bussmann Littel Fuse niezgodne z UL
Shawmut Shawmut
1 x 200-240 V
kW Typ RK1 Typ J Typ T Typ RK1 Typ CC Typ RK1 Typ gG
0K18 - 0K37 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
0K75 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R 25A
1K5 KTN-R35 JKS-35 JIN-35 KLN-R35 - A2K-35R 35A
2K2 KTN-R50 JKS-50 JIN-50 KLN-R50 - A2K-50R 50A
3 x200-240 V
0K25 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 KLN-R10 ATM-R10 A2K-10R 10A
0K37 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
0K75 KTN-R20 JKS-20 JIN-20 KLN-R20 ATM-R20 A2K-20R 20A
1K5 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R 25A
2K2 KTN-R40 JKS-40 JIN-40 KLN-R40 ATM-R40 A2K-40R 40A
3K7 KTN-R40 JKS-40 JIN-40 KLN-R40 - A2K-40R 40A
3 x 380-480 V
0K37 - 0K75 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 KLS-R10 ATM-R10 A6K-10R 10A
1K5 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 KLS-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
2K2 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 KLS-R20 ATM-R20 A6K-20R 20A
3K0 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 ATM-R40 A6K405R 40A
4K0 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 ATM-R40 A6K-40R 40A
5K5 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 - A6K-40R 40A
7K5 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 - A6K-40R 40A
11K0 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 63A
15K0 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 63A
18K5 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 80A
22K0 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 80A

Tabela 1.6 Bezpieczniki

MGO02B749 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss
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Podreczna instrukcja obstug... Podreczna instrukcja obstugi przetwornicy czestotliwoéci VLT® Micro Drive

1.3.5 Podfgczenie do zasilania i silnika WAZNE 1
Na wewnetrznej czesci pokrywy znajduja sie schematy

Przetwornica czestotliwosci jest zaprojektowana do obstugi zaciskOw sterowania oraz przetgcznikéw.

wszystkich standardowych tréjfazowych silnikéw asynchro- WAZNE

nicznych. Nie korzysta¢ z przetacznikéw, kiedy przetwornica jest pod

Przetwornica ta obstuguje takze kable zasilania/silnika o napieciem.

maksymalnym przekroju poprzecznym 4 mm?2/10 AWG (M1, 6-19 Tryb zacisku 53 musi by¢ ustawiony zgodnie z

M2 i M3) oraz maksymalnym przekroju poprzecznym 16 potozeniem przelacznika 4.

mm?/6 AWG (M4 i M5).

. Aby spetni¢ wymogi specyfikacji na temat
kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC),
nalezy korzysta¢ z ekranowanego/zbrojonego
kabla silnika i podigczy¢ go zaréwno do plytki
odsprzegajacej, jak i do metalowej czesci silnika.

. Kabel silnika powinien by¢ mozliwie jak
najkrétszy, aby zredukowaé poziom zaktocen i
prady uptywowe.

. Wiecej informacji na temat plytki odsprzegajacej
znajduje sie w instrukgcji obstugi MI02B.

130BA477.11

. Patrz takze Sposob instalacji zgodnej z
wymogami EMC przedstawiony w Zaleceniach

ek b MGO2K llustracja 1.3 Zdejmowanie ostony zaciskow.
projektowyc .

1. Nalezy podtaczy¢ przewody uziemienia do zacisku
uziemienia.
Przetacznik 1:  *WYL. = zaciski PNP 29
2. Podtaczy¢ silnik do zaciskéw U, Vi W. WE. = zaciski NPN 29
3. Podfaczy¢ zasilanie dla zaciskéw L1/L, L2 i Przetacznik 2:  *WYt. = zaciski PNP 18, 19, 27 i 33
L3/N (3 fazy) lub L1/L i L3/N (jedna faza) i Wt. = zaciski NPN 18, 19, 27 i 33
zamocowac. Przefacznik 3:  Brak funkgji
Przetacznik 4:  *WYL. = zacisk 53 0- 10 V
(:> Wt. = zacisk 53 0/4 - 20 mA
= *= ustawienie domyslne

Tabela 1.7 Ustawienia dla przetacznikéw S200 1-4

130BA472.10
PNP/NPN
PNP/NPN

u/i

130BA474.10

llustracja 1.2 Montaz przewodu uziemienia, zasilania i
s ON
przewodéw silnika.
OFF
1 2 3 4

1.3.6 Zaciski sterowania

llustracja 1.4 S200 Przetaczniki 1-4
Wszystkie zaciski przewoddw sterowniczych znajduja sie

pod ostona zaciskéw z przodu przetwornicy czestotliwosci.

Zdjac ostone zaciskow przy pomocy wkretaka. llustracja 1.5przedstawia wszystkie zaciski sterowania

przetwornicy czestotliwosci. Zastosowanie Startu (zacisk 18)
i analogowej wartosci zadanej (zacisk 53 lub 60) powoduje
uruchomienie przetwornicy czestotliwosci.

MGO2B749 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss 7
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llustracja 1.5 Przeglad zaciskéw sterowania w konfiguracji PNP oraz w ustawieniu fabrycznym.
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1.3.7 Obwdd zasilania - przeglad
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llustracja 1.6 Schemat wszystkich zaciskéw elektrycznych.

* Hamulec (BR+ i BR-) nie stosuje sie dla ramy M1. Podziat obcigzenia: Nalezy pofaczy¢ zaciski -UDC- oraz

+UDC/+BR.
Rezystory hamulcéw mozna naby¢ w firmie Danfoss. Hamulec: Potaczy¢ zaciski -BR i +UDC/+BR (Nie dotyczy
Ulepszony wspotczynnik mocy oraz dziatanie zgodne z ramy M1).

EMC mozna uzyska¢ instalujgc opcjonalne filtry liniowe

firmy Danfoss.

Filtry mocy Danfoss moga by¢ réwniez uzywane do

podziatu obcigzenia.

WAZNE
Miedzy zaciskami mogg wystgpi¢ poziomy napiecia
siegajace 850 V DC.

+UDC/+BR i -UDC. Brak ochrony przed zwarciem.
1.3.8 Podziat obcigzenia/Hamulec

Nalezy korzysta¢ z izolowanych ztacz Faston 6,3 mm,
zaprojektowanych dla wysokiego napiecia DC (Podziat
obcigzenia oraz hamulec).

Nalezy skontaktowac sie z firmg Danfoss lub zapoznac sie z
instrukcjg nr MI50N, dotyczaca podziatu obciazenia oraz
instrukcjq nr MI9OF, dotyczaca hamulca.
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Podreczna instrukcja obstugi przetwornicy czestotliwoéci VLT® Micro Drive

1.4 Programowanie

1.4.1 Programowanie za pomoca LCP

Szczegotowe informacje na temat programowania znajduja
sie w Przewodniku programowania, MGO02C.

WAZNE

Przetwornice czestotliwosci mozna réwniez
zaprogramowac z komputera osobistego poprzez port
komunikacyjny RS-485 po zainstalowaniu oprogramowania
MCT 10 Set-up Software.

Mozna je zaméwi¢ (kod 130B1000) lub pobra¢ z witryny
Danfoss: www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/
softwaredownload

Wartos¢

/

ya

Numer

zestawu I:I
parametrow —[®[Setup 1 5 8 P
Numer = Ea " Hz Jednostka
parametru G >
,/ Status  Quick
Kierunek__— Menu Menu  Menu H_Wybrane
obrotéw silnika 24 menu
Przycisk / \ .
Sl BRCRO
. Wam
Lampki ___H—» ®
sygnalizacyjne A"‘"”‘ -
6. @
Reset,
o

130BAE05.10

Wyswietlacz
numeryczny

Przyciski
nawigacyjne

Przyciski funkcyjne
i diody
llustracja 1.7 Opis przyciskéw LCP i wyswietlacza

Za pomoca przycisku [Menu] mozna wybra¢ nastepujace
menu:

Status
Tylko dla odczytéw.

Szybkie menu
Dostep, odpowiednio, do szybkich menu 1 i 2.

Menu gtéwne
Dostep do wszystkich parametrow.

Przyciski nawigacyjne

[Back]: stuzy do przechodzenia do poprzedniego kroku lub
poziomu w strukturze nawigacji.

[A] [Y]: Stuza do przechodzenia miedzy grupami
parametréw, parametrami oraz ustawieniami w
parametrach.

[OK]: stuzy do wyboru parametru i akceptacji wprowa-
dzonych zmian ustawien.

Nacisniecie i przytrzymanie [OK] przez ponad 1 sek. wiacza
tryb regulacji. W trybie regulacji mozna dokonac szybkich
poprawek nastaw za pomoca przyciskow [A] [V] i [OK].

Za pomoca [A] [¥] mozna zmienia¢ wartosci. Za pomoca
[OK] mozna szybko przechodzi¢ miedzy kolejnymi cyframi.

Aby opusci¢ tryb regulacji, nalezy przytrzymac [OK] dtuzej
niz 1 sek., co spowoduje zapis zmian, lub [Back], co
powoduje odrzucenie wprowadzonych zmian.

Przyciski funkcyjne

Zapalona z6tta lampka nad przyciskiem funkcyjnym
oznacza, ze jest on aktywny.

[Hand on]: Aktywuje sterowanie przetwornicg czestot-
liwosci za pomoca LCP.

[Off/Reset]: Silnik zatrzymuje sie. Nie dotyczy to trybu
alarmowego. W tym przypadku silnik zostanie zresetowany.
[Auto on]: Przetwornica czestotliwosci jest sterowana przez
zaciski sterowania lub porty komunikacji szeregowej.
[Potencjometr] (LCP12): Potencjometr dziata na dwa
sposoby, w zaleznosci od trybu pracy przetwornicy czestot-
liwosci.

W Trybie Auto potencjometr spetnia funkcje dodatkowego
programowalnego wejscia analogowego.

W Trybie Hand on potencjometr steruje lokalng wartosciag
zadana.
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Podreczna instrukcja obstugi przetwornicy czestotliwoéci VLT® Micro Drive

1.5 Przeglad parametrow

Przeglad parametréow

0-** Operation/Display

0-0* Basic Settings

0-03 Regional Settings

*[0] Miedzynarodowy
[11US

0-04 Oper. State at Power-up
(Hand)

[0] Wznowienie

*[1]1 Wym stop, w. zad=s
[2] Wym stop, w. zad=0
0-1* Set-up Handling

0-10 Active Set-up

*[1] Zestaw par. 1

[2] Zestaw par. 2

[9] Rézne zestawy par

0-11 Edit Set-up

*[1] Zestaw par. 1

[2] Zestaw par. 2

[9] Aktywny zestaw par.
0-12 Link Setups

[0] Nie potaczony

*[20] Potaczony

0-31 Custom Readout Min Scale
0.00 - 9999.00 * 0.00

0-32 Custom Readout Max Scale
0.00 - 9999.00 * 100.0
0-4* Keypad

0-40 [Hand on] Key on

[0] Wylaczone

*[1] Aktywne

0-41 [Off / Reset] Key on
[0] Wytacz wszys.

*[1] Wigcz wszys.

[2] Whacz tylko reset

0-42 [Auto on] Key on

[0] Wyfgczone

*[1] Wigczone

0-5*% Copy/Save

0-50 Copy

*[0] Brak kopiowania

[1] Wszystkie do

[2] Wszystkie z

[3] Niez od mocy z

0-51 Set-up Copy

*[0] Brak kopiowania

[1] Kopiuj z zest.par.1

[2] Kopiuj z zest.par.2

[9] Kopiuj z zest. fabr.

0-6* Password

0-60 (Main) Menu Password
0-999 *0

0-61 Access to Main/Quick Menu
w/o Password

*[0] Petny dostep

[1] LCP:Tylko do odczytu
[2] LCP:Brak dostepu

1-** Load/Motor

1-0* General Settings

1-00 Configuration Mode
*[0] Otw. petla pred.

[3] Proces

1-01 Motor Control Principle
[0] U/f

*[1] WC+

1-03 Torque Characteristics
*[0] Staty moment

[2] Autooptymal.energii

1-05 Local Mode Configuration
[0] Otw. petla pred.

*[2] Jak konfig w par. 1-00 1-2*
Motor Data

1-20 Motor Power [kW] [HP]

[1] 0,09 kW/0,12 KM

[2] 0,12 kW/0,16 KM

[3] 0,18 kW/0,25 KM

[4] 0,25 kW/0,33 KM

[5] 0,37 kW/0,50 KM

[6] 0,55 kW/0,75 KM

[71 0,75 kW/1,00 KM

[8] 1,10 kW/1,50 KM

[9] 1,50 kW/2,00 KM

[10] 2,20 kW/3,00 KM

[11] 3,00 kW/4,00 KM

[12] 3,70 kW/5,00 KM

[13] 4,00 kW/5,40 KM

[14] 5,50 kW/7,50 KM

[15] 7,50 kW/10,00 KM

[16] 11,00 kW/15,00 KM

[17] 15,00 kW/20,00 KM

[18] 18,50 kW/25,00 KM

[19] 22,00 kW/29,50 KM

[20] 30,00 kW/40,00 KM

1-22 Motor Voltage

50-999 V *230 -400 V

1-23 Motor Frequency

20-400 Hz *50 Hz

1-24 Motor Current

0.01-100.00 A *Zal. od rodz. silnika
1-25 Motor Nominal Speed
100-9999 rpm *Zal. od rodz. silnika
1-29 Automatic Motor Tuning
(AMT)

*[0] Wytaczone

[2] Aktywne AMT

1-3* Adv. Motor Data

1-30 Stator Resistance (Rs)
[Ohm] * Zalezne od danych siln.
1-33 Stator Leakage Reactance (X1)
[Ohm] * Zalezne od danych siln.
1-35 Main Reactance (Xh)

[Ohm] * Zalezne od danych siln.
1-5* Load Indep. Setting

1-50 Motor Magnetisation at 0
Speed

0-300% *100%

1-52 Min Speed Norm. Magnet. [Hz]
0.0-10.0 Hz *0.0Hz

1-55 U/f Characteristic - U
0-999.9 V

1-56 U/f Characteristic - F

0-400 Hz

1-6* Load Depen. Setting

1-60 Low Speed Load Compen-
sation

0-199% *100%

1-61 High Speed Load Compen-
sation

0-199% *100%

1-62 Slip Compensation
-400-399% *100%

1-63 Slip Compensation Time
Constant

0.05-5.00 s *0.10 s

1-7* Start Adjustments

1-71 Start Delay

0.0-10.0 s *0.0 s

1-72 Start Function

[0] Wstrzymanie DC/czas
opoznienia

[1] Hamulec DC/czas opdznienia
*[2] Wybieg/czas opdznienia
1-73 Flying Start

*[0] Wytaczone

[1] Wiaczone

1-8* Stop Adjustments

1-80 Function at Stop

*[0] Wybieg silnika

[1] Trzymanie DC

1-82 Min Speed for Funct. at Stop
[HZ]

0.0-20.0 Hz *0.0 Hz
1-9*Motor Temperature

1-90 Motor Thermal Protection
*[0] Brak zabezpieczenia

[1] Termistor-ostrzez

[2] Wylaczenie termistorowe
[3] Ostrzezenie ETR

4] Wyt. awar. ETR

1-93 Thermistor Resource
*[0] Brak

[1] Wejscie analogowe 53
[6] Wejscie cyfrowe 29

2-** Brakes

2-0*DC-Brake

2-00 DC Hold Current
0-150% *50%

2-01 DC Brake Current
0-150% *50%

2-02 DC Braking Time
0.0-60.0 s *10.0s

2-04 DC Brake Cut In Speed
0.0-400.0 Hz *0.0Hz

2-1* Brake Energy Funct.
2-10 Brake Function

*[0] Wytaczone

[1] Rezystor hamowania

[2] Hamulec AC

2-11 Brake Resistor (ohm)

5 -5000 *5

2-16 AC Brake, Max current
0-150% *100%

2-17 Over-voltage Control
*[0] Wytaczone

[1]1 WL (nie przy stopie)

[2] Wiaczona

2-2* Mechanical Brake

2-20 Release Brake Current
0.00-100.0 A *0.00 A

2-22 Activate Brake Speed [Hz]
0.0-400.0 Hz *0.0 Hz

3-** Reference / Ramps

3-0* Reference Limits

3-00 Reference Range

*[0] Min. — Maks.

[1] -Maks - +Maks

3-02 Minimum Reference
-4999-4999 *0.000

3-03 Maximum Reference
-4999-4999 *50.00

3-1* References

3-10 Preset Reference
-100.0-100.0% *0.00%

3-11 Jog Speed [Hz]

0.0-400.0 Hz *5.0 Hz

3-12 Catch up/slow Down Value
0.00 - 100.0% * 0.00%

3-14 Preset Relative Reference
-100.0-100.0% *0.00% 3-15
Reference Resource 1

[0] Brak funkgji

*[1] Wejscie analogowe 53

[2] Wejscie analogowe 60

[8] Wejscie impulsowe 33

[11] Wart. zad. magistrali lokalnej
[21] - potencjometr

3-16 Reference Resource 2

[0] Brak funkgji

[1] Wejscie analogowe 53

*[2] Wejscie analogowe 60

[8] Wejscie impulsowe 33

*[11] Wart. zad. magistrali lokalnej
[21] - potencjometr

3-17 Reference Resource 3

0] Brak funkgji

1] Wejscie analogowe 53

2] Wejicie analogowe 60

8] Wejscie impulsowe 33

*[11] Wart. zad. magistrali lokalnej
[21] - potencjometr

3-18 Relative Scaling Ref. Resource
*[0] Brak funkgji

1] Wejscie analogowe 53

2] Wejscie analogowe 60

8] Wejscie impulsowe 33

11] Wart. zad. magistrali lokalnej
[21] - potencjometr

3-4* Ramp 1

3-40 Ramp 1 Type

*[0] Liniowa

[2] czas sin2

3-41 Ramp 1 Ramp up Time
0.05-3600 s *3.00 s (10.00 s")
3-42 Ramp 1 Ramp Down Time
0.05-3600 s *3.00s (10.00s ")
3-5*% Ramp 2

3-50 Ramp 2 Type

*[0] Liniowa

[2] czas sin2

3-51 Ramp 2 Ramp up Time
0.05-3600 s *3.00 s (10.00 s ")
3-52 Ramp 2 Ramp down Time
0.05-3600 s *3.00 s (10.00 s")
3-8* Other Ramps

3-80 Jog Ramp Time

0.05-3600 s *3.00 s (10.00s")
3-81 Quick Stop Ramp Time
0.05-3600 s *3.00 s (10.00s")

[
[
L
[

[
[
[
[

" tylko M4 i M5

Tabela 1.8
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4-** Limits/Warnings

4-1* Motor Limits

4-10 Motor Speed Direction

*[0] Zgodny ze wskaz. zeg jesli par.
1-00 ustawiono na sterowanie w
petli zamknietej

[1] Przec. do ruchu wsk zeg.

*[2] Oba kierunki jesli par. 1-00
ustawiono na sterowanie w petli
otwartej

4-12 Motor Speed Low Limit [Hz]
0.0-400.0 Hz *0.0 Hz

4-14 Motor Speed High Limit [Hz]
0.1-400.0 Hz *65.0 Hz

4-16 Torque Limit Motor Mode
0-400% *150%

4-17 Torque Limit Generator Mode
0-400% *100%

4-4* Adj. Warnings 2

4-40 Warning Frequency Low
0.00 - Wartos¢ 4-41 Hz *0.0 Hz
4-41 Warning Frequency High
Warto$¢ 4-40-400.0 Hz *400.00 Hz
4-5* Adj. Warnings

4-50 Warning Current Low
0.00-100.00 A *0.00 A

4-51 Warning Current High
0.0-100.00 A *100.00 A

4-54 Warning Reference Low
-4999.000 - Wartos¢ 4-55

* -4999.000

4-55 Warning Reference High
Warto$¢ 4-54 -4999.000
*4999.000

4-56 Warning Feedback Low
-4999.000 - Wartos¢ 4-57

* -4999.000

4-57 Warning Feedback High
Warto$¢ 4-56-4999.000 *4999.000
4-58 Missing Motor Phase Function
[0] Wylaczone

*[1] Wtaczone

4-6* Speed Bypass

4-61 Bypass Speed From [Hz
0.0-400.0 Hz *0.0 Hz

4-63 Bypass Speed To [HZ]

0.0 -400.0 Hz *0.0 Hz

5-1* Digital Inputs

5-10 Terminal 18 Digital Input
[0] Brak funkgji

[1] Reset

[2] Wybieg silnika,odwr

[3]1 Wybieg silnika i reset,
odwrécony

[4] Szybkie zatrzym., odwr.

[5] Hamowanie DC, rozwierne
[6] Stop odwrdcony

*[8] Start

[9] Start impulsowy

[10] Zmiana kierunku obr.

[11] Start ze zm kier obr

[12] Zezw.startu w przéd

[13] Zezw. startu wstecz

[14] Praca manew - jog

[16-18] Prog wart zad Bit 0-2
[19] Zatrz. wart. zad.

[20] Zatrzasniecie wyj.

[21] Zwiekszanie predk.

[22] Zmniejszanie predk.

[23] Bit 0 wyb zest par

[28] Zwigk.war.zad

[29] Zwalnianie

[34] Bit 0 rozp./zatrz.

[60] Licznik A (g6ra)

[61] Licznik A (dot)

[62] Zerowanie licznika A

[63] Licznik B (gora)
[64] Licznik B (dot)
[65] Reset licznika B
5-11 Terminal 19 Digital Input
Patrz par. 5-10. * [10] Zmiana
kierunku obr
5-12 Terminal 27 Digital Input
Patrz par. 5-10. * [1] Reset
5-13 Terminal 29 Digital Input
Patrz par. 5-10. * [14] Praca
manewrowa - jog
5-15 Terminal 33 Digital Input
Patrz par. 5-10. * [16] Prog wart zad
Bit0
[26] Precyzyjny stop, odwrdécony
[27] Start, doktadny stop
[32] Wejscie impulsowe
5-3* Digital Outputs
5-34 On Delay, Terminal 42 Digital
Output
0.00 - 600.00 s * 0.01 s
5-35 Off Delay, Terminal 42 Digital
Output
0.00 - 600.00 s * 0.01 s
5-4* Relays
5-40 Function Relay
*[0] Brak dziatania
[1] Sterowanie gotow
[2] Przetwor. czest. got.
[3] Naped gotowy, zdalne
[4] Czuwanie / brak ostrzezenia
[5] Przetwornica czestotliwosci
pracuje
[6] Praca / brak ostrzez
[7] Praca w zakresie / brak
ostrzezenia
[8] Pr.z wa.za./brak ost.
[9] Alarm
[10] Alarm lub ostrzez.
[12] Prad poza zakresem
[13] Prad poniz.dol.wart.
[14] Prad pow.gor.wart.
[16] Czest poza ogr, nis
[17] Czest poza ogr, wys
[19] Sprz.zw.pon.dol.war.
[20] Sprz.zw.pow.gor.war.
[21] Ostrzezenie term.
[22] Gotowa, brak ostrzez. termicz.
[23] Zdalne, gotowa, brak ostrzez.
term.
[24] Gotowa, napiecie OK
[25] Zm ki.obr.
[26] Magistrala OK
[28] Hamulec, brak ostrzezen
[29] Hamulec gotowy / Brak btedu
]
]
]
]

[30] Btad hamulca (IGBT)

[32] Sterowanie hamulcem mech.
[36] Bit 11 stowa ster.

[41] Ponizej wartosci zadanej
[42] Powyzej wartosci zadanej,
warto$¢ wysoka

[51] Aktywna lokal. w.zad.

[52] Aktywna zdal. w.zad.

[53] Brak alarmu

[54] Polecenie Start aktywne
[55] Praca ze zm.kier.obr

[56] Prz.cz. w trybie hand

[57] Prz.cz. w trybie auto
[60-63] Komparator 0-3
[70-73] Reguta logiczna 0-3
[81] SL Wyjscie cyfr B

5-41 On Delay, Relay
0.00-600.00 s *0.01 s

5-42 Off Delay, Relay
0.00-600.00 s *0.01 s

5-5* Pulse Input

5-55 Terminal 33 Low Frequency
20-4999 Hz *20 Hz

5-56 Terminal 33 High Frequency
21-5000 Hz *5000 Hz

5-57 Term. 33 Low Ref./Feedb.
Value

-4999-4999 *0.000

5-58 Term. 33 High Ref./Feedb.
Value

-4999-4999 *50.000

6-** Analog In/Out

6-0* Analog 1/0 Mode

6-00 Live Zero Timeout Time
1-99 s *10 s

6-01 Live Zero TimeoutFunction
*[0] Wytaczone

[1] Zatrzasniecie wyj.

[2] Stop

[3] Jog - praca manewrowa

[4] Predko$¢ maks.

[5] Stop z wyt. awar.

6-1% Analog Input 1

6-10 Terminal 53 Low Voltage
0.00-9.99 V *0.07 V

6-11 Terminal 53 High Voltage
0.01-10.00 V *¥10.00 V

6-12 Terminal 53 Low Current
0.00-19.99 mA *0.14 mA

6-13 Terminal 53 High Current
0.01-20.00 mA *20.00 mA
6-14 Term. 53 Low Ref./Feedb.
Value

-4999-4999 *0.000

6-15 Term. 53 High Ref./Feedb.
Value

-4999-4999 *50.000

6-16 Terminal 53 Filter Time
Constant

0.01-10.00 s *0.01 s

6-19 Terminal 53 mode

*[0] Tryb napiecia

[1] Tryb pradowy

6-2* Analog Input 2

6-22 Terminal 60 Low Current
0.00-19.99 mA *0.14 mA

6-23 Terminal 60 High Current
0.01-20.00 mA *20.00 mA
6-24 Term. 60 Low Ref./Feedb.
Value

-4999-4999 *0.000

6-25 Term. 60 High Ref./Feedb.
Value

-4999-4999 *50.00

6-26 Terminal 60 Filter Time
Constant

0.01-10.00 s *0.01 s

6-8* potentiometer

6-80 LCP Potmeter Enable

[0] Wyfaczone

*[1] Wiaczone

6-81 potm. Low Reference
-4999-4999 *0.000

6-82 potm. High Reference
-4999-4999 *50.00

6-9* Analog Output xx

6-90 Terminal 42 Mode

*[0] 0-20 mA

[11 4-20 mA

[2] Wyjscie cyfrowe

6-91 Terminal 42 Analog Output
*[0] Brak dziatania

[10] Czestotliwos¢ wyjsciowa
[11] Wartos¢ zadana

[12] Sprzezenie zwrotne

[13] Prad silnika

[16] Moc

[20] Wart. zad. magistrali
6-92 Terminal 42 Digital Output
Patrz par. 5-40

*[0] Brak dziatania

[80] SL wyjscie cyfrowe A
6-93 Terminal 42 Output Min Scale
0.00-200.0% *0.00%

6-94 Terminal 42 Output Max Scale
0.00-200.0% *100.0%

7-** Controllers

7-2* Process Ctrl. Feedb

7-20 Process CL Feedback 1
Resource

*[0] Brak funkgji

[1] Wejscie analogowe 53

[2] Wejscie analogowe 60

[8] Wejscie impulsowe 33
[11] Lokalna w.zad. magistr.
7-3* Process Pl

Ctrl. 7-30 Process Pl Normal/
Inverse Ctrl

*[0] Normalne

[1] Odwrécone

7-31 Process Pl Anti Windup
[0] Wytacz

*[1] Wihacz

7-32 Process Pl Start Speed
0.0-200.0 Hz *0.0 Hz

7-33 Process Pl Proportional Gain
0.00-10.00 *0.01

7-34 Process Pl Integral Time
0.10-9999 s *9999 s

7-38 Process Pl Feed Forward
Factor

0-400% *0%

7-39 On Reference Bandwidth
0-200% *5%

8-** Comm. and Options

8-0* General Settings

8-01 Control Site

*[0] Cyfrowe i stowo sterujace
[1] Tylko cyfrowe

[2] Tylko stowo sterujace
8-02 Control Word Source

[0] Brak

*[1] Prz. cz. RS485

8-03 Control Word Timeout Time
0.1-6500 s *1.0 s

8-04 Control Word Timeout
Function

*[0] Wytaczone

[1] Zatrzasnij wyjscie

2] Stop

3] Jog - praca manewrowa
4] Predkos¢ maksymalna

5] Stop z wyt. awar.

8-06 Reset Control Word Timeout
*[0] Brak funkgji

[1]1 Wykonaj reset

8-3* FC Port Settings

8-30 Protocol

*[0] Prz. cz.

[2] Modbus

8-31 Address

1-247 *1

8-32 FC Port Baud Rate

[0] 2400 boddéw

[1] 4800 bodow

*[2] 9600 boddéw Wybraé
magistrale prz. cz. w 8-30

*[3] 19200 bodéw Wybra¢
magistrale prz. cz. 8-30

[4] 38400 bodow

8-33 FC Port Parity

*[0] Parzystos¢, 1 bit stopu

L
[
t
[

Tabela 1.9
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Podreczna instrukcja obstugi przetwornicy czestotliwoéci VLT® Micro Drive

[1] Nieparzystos¢, 1 bit stopu

[2] Brak parzystosci, 1 bit stopu

[3] Brak parzystosci, 2 bity stopu

8-35 Minimum Response Delay

0.001-0.5 *0.010 s

8-36 Max Response Delay

0.100-10.00 s *5.000 s

8-4* FC MC protocol set

8-43 FC Port PCD Read Configuration

*[0] Brak limitu wyrazenia

[1] [1500] Godziny eksploatacji

[2] [1501] Godziny pracy

[31 [1502] Licznik kWh
[
[

[4] [1600] Stowo sterujace
[5] [1601] Warto$¢ zadana
[jednostka]
[6] [1602] Warto$¢ zadana %
[7] [1603] Stowo statusowe
[8] [1605] Rzeczywista wart. gléwna
[%]
[9] [1609] Odczyt niestandardowy
[10] [1610] Moc [kW]
[111 [1611] Moc [KM]
[12] [1612] Napiecie silnika
[13] [1613] Czestotliwos¢
[14] [1614] Prad silnika
[15] [1615] Czestotliwos¢ [%]
[16] [1618] Stan termiczny silnika
[17] [1630] Napiecie obwodu
posredniego DC
[18] [1634] Temperatura radiatora
[19] [1635] Stan termiczny
inwertera
[20] [1638] Stan sterownika SL
[21] [1650] Zewnetrzna wartos¢
zadana
[22] [1651] Impulsowa wartos¢
zadana
[23] [1652] Sprzezenie zwrotne
[jednostka]
[24] [1660] Wejscie cyfrowe 18, 19,
27, 33
[25] [1661] Wejscie cyfrowe 29
[26] [1662] Wejscie analogowe 53
vl
[27] [1663] Wejscie analogowe 53
[mA]
[28] [1664] Wejscie analogowe 60
[29] [1665] Wyjscie analogowe 42
[mA]
[30] [1668] Wejscie czestotliwosci
33 [Hz]
[31] [1671] Wyjscie przekaznikowe
[bin]
[32] [1672] Licznik A
[33] [1673] Licznik B
[34] [1690] Stowo alarmowe
]
]

[35] [1692] Stowo ostrzezenia

[36] [1694] Rozszerz. stowo
statusowe

8-5* Digital/Bus

8-50 Coasting Select

[0] Wejsciecyfrowe

[1] Magistrala

[2] Logiczne |

*[3] Logiczne LUB

8-51 Quick Stop Select

Patrz par. 8-50 * [3] Logiczne LUB
8-52 DC Brake Select

Patrz par. 8-50 * [3] Logiczne LUB
8-53 Start Select

Patrz par. 8-50 * [3] Logiczne LUB
8-54 Reversing Select

Patrz par. 8-50 * [3] Logiczne LUB
8-55 Set-up Select

Patrz par. 8-50 * [3] Logiczne LUB
8-56 Preset Reference Select
Patrz par. 8-50 * [3] Logiczne LUB
8-8* Bus communication
Diagnostics

8-80 Bus Message Count

0-0 N/A *0 N/A

8-81 Bus Error Count

0-0 N/A *0 N/A

8-82 Slave Messages Revd
0-0 N/A *0 N/A

8-83 Slave Error Count

0-0 N/A *0 N/A

8-9* Bus Jog / Feedback

8-94 Bus feedback 1
0x8000-0x7FFF *0

13-** Smart Logic

13-0* SLC Settings

13-00 SL Controller Mode

*[0] Wytaczone

[1] Wiaczone

13-01 Start Event

[0] Fatsz

1] Prawda

2] Praca

3] W zakresie

4] Z wartoscia zadana

7] Poza zakresem pradu

8] Ponizej | niski

9] Powyzej | wysoki

16] Ostrzezenie termiczne
17] Zasilanie poza zakresem
18] Zmiana kierunku obr.

19] Ostrzezenie

20] Alarm_Wytgczenie_awaryjne
21] Alarm_Wytawar. zamroz.
22-25] Komparator 0-3
26-29] Reguta logiczna 0-3
33] Wejscie_cyfrowe_18

34] Wejscie_cyfrowe_19

35] Wejicie_cyfrowe_27

36] Wejscie_cyfrowe_29

38] Wejscie_cyfrowe_33

*[39] Polecenie Start

[40] Przetwornica zatrzymana
13-02 Stop Event

Patrz par. 13-01 * [40] Przetwornica
zatrzymana

13-03 Reset SLC

*[0] Nie resetuj

[1] Resetuj SLC

13-1* Comparators

13-10 Comparator Operand
*[0] Wytaczone

[1] Warto$¢ zadana
[2] Sprzezenie zwrotne
[3] Predkos¢ silnika
[4] Prad silnika

[6] Moc silnika

[7] Napiecie silnika
[8] Napiecie obwodu DC
[

[

[

[

[

[

[
!
[
[
[
[
[
[
[
[
[
!
!
!
!
L
[
L
[
L

12] Wejscie analogowe 53
13] Wejscie analogowe 60
18] Wejscie impulsowe 33
20] Numer alarmu

30] Licznik A

31] Licznik B

13-11 Comparator Operator
[0] Mniejsze od

*[1]1 W przyblizeniu réwne
[2] Wieksze od

13-12 Comparator Value
-9999-9999 *0.0

13-2* Timers

13-20 SL Controller Timer
0.0-3600 s *0.0 s

13-4* Logic Rules

13-40 Logic Rule Boolean 1
Patrz par. 13-01 * [0] Fafsz
[30] - [32] Time-out SL 0-2
13-41 Logic Rule Operator 1
*[0] Wytaczone

Nie i nie

[8] Nie lub nie

13-42 Logic Rule Boolean 2
Patrz par. 13-40 * [0] Fatsz
13-43 Logic Rule Operator 2
Patrz par. 13-41 *[0] Wylaczone
13-44 Logic Rule Boolean 3
Patrz par. 13-40 * [0] Fatsz
13-5* States

13-51 SL Controller Event
Patrz par. 13-40 *[0] Fafsz
13-52 SL Controller Action
*[0] Wytaczone

] Brak dziatania

2] Wyb.zest.para.1

] Wyb.zest.para.2

0-17] Wyb.prog.war.za.0-7
8] Wyb cz rozp/zatrz 1

9] Wyb cz rozp/zatrz 2
Praca

Stop DC

Wybieg silnika
Zatrzasnij wyjscie
Uruchom zegar 0

[61] Reset licznika B

14-** Special Functions
14-0* Inverter Switching
14-01 Switching Frequency
[0] 2 kHz

*[1] 4 kHz

[2] 8 kHz

[4] 16 kHz niedostepne dla M5
14-03 Overmodulation

[0] Wylaczone

*[1] Wtaczone

14-1* Mains monitoring
14-12 Function at mains imbalance
*[0] Wytaczenie awaryjne
[1] Ostrzezenie

[2] Wylaczona

14-2* Trip Reset

14-20 Reset Mode

*[0] Reset reczny

[1-9] Auto reset x 1-9

[10] Auto reset x 10

[11] Auto reset x 15

[12] Auto reset x 20
[13] Auto reset x niesk.
[14] Reset przy zat. zasil.
14-21 Automatic Restart Time
0 - 600s * 10s
14-22 Operation Mode
*[0] Praca normalna
[2] Inicjalizacja
14-26 Action At Inverter Fault
*[0] Wytaczenie awaryjne
[1] Ostrzezenie
14-4* Energy Optimising
14-41 AEO Minimum Magnetisation
40 -75 % * 66 %
5-** Drive Information
15-0* Operating Data
15-00 Operating Days
15-01 Running Hours
15-02 kWh Counter
15-03 Power Ups
15-04 Over Temps
15-05 Over Volts
15-06 Reset kWh Counter
*[0] Nie resetuj
[1] Resetu;j licznik
15-07 Reset Running Hours Counter
*[0] Nie resetuj
[1] Resetuj licznik
15-3* Fault Log
15-30 Fault Log: Error Code
15-4* Drive Identification
15-40 FC Type
15-41 Power Section
15-42 Voltage
15-43 Software Version
15-46 Frequency Converter Order.
No
15-48 Id No
15-51 Frequency Converter Serial
No
16-** Data Readouts 16-0* General
Status
16-00 Control Word
0-OXFFFF
16-01 Reference [Unit]
-4999-4999 *0.000
16-02 Reference %
-200.0-200.0% *0.0%
16-03 Status Word
0-OXFFFF
16-05 Main Actual Value [%]
-200.0-200.0% *0.0%
16-09 Custom Readout
Zalezy od par. 0-31, 0-32 i 4-14
16-1* Motor Status
16-10 Power [kW]
16-11 Power [hp]
16-12 Motor Voltage [V]
16-13 Frequency [Hz]
16-14 Motor Current [A]
16-15 Frequency [%]
16-18 Motor Thermal [%]
16-3* Drive Status
16-30 DC Link Voltage
16-34 Heatsink Temp.
16-35 Inverter Thermal
16-36 Inv.Nom. Current
16-37 Inv. Max. Current
16-38 SL Controller State
16-5* Ref./Feedb.
16-50 External Reference
16-51 Pulse Reference
16-52 Feedback [Unit]

Tabela 1.10
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Podreczna instrukcja obstugi przetwornicy czestotliwoéci VLT® Micro Drive

16-6* Inputs/Outputs

16-60 Digital Input 18,19,27,33
0-1111

16-61 Digital Input 29

0-1

16-62 Analog Input 53 (volt)
16-63 Analog Input 53 (current)
16-64 Analog Input 60

16-65 Analog Output 42 [mA]
16-68 Pulse Input [Hz]

16-71 Relay Output [bin]
16-72 Counter A

16-73 Counter B

16-8* Fieldbus/FC Port

16-86 FC Port REF 1

0x8000-0x7FFFF

16-9* Diagnosis Readouts
16-90 Alarm Word
0-OXFFFFFFFF

16-92 Warning Word
0-OXFFFFFFFF

16-94 Ext. Status Word
0-OXFFFFFFFF

18-** Extended Motor Data
18-8* Motor Resistors

18-80 Stator Resistance (High
resolution)

0.000-99.990 ohm *0.000 ohm
18-81 Stator Leakage
Reactance(High resolution)
0.000-99.990 ohm *0.000 ohm

Tabela 1.11

1.6 Usuwanie usterek

Nr [Opis Ostrzez| Alarm |Wytac| Biad |Przyczyna problemu
enie zenie
awary
jne
z
bloka
da

2 Btad Live zero X X Wartos$¢ sygnatu na zacisku 53 lub 60 jest nizsza niz 50% wartosci
ustawionej w 6-10 Zacisk 53. Dolna skala napiecia, 6-12 Zacisk 53.
Dolna skala prgdui 6-22 Zacisk 54. Dolna skala prgdu.

4 |Zanik fazy zasilania" X X X Brakujaca faza po stronie zasilania lub zbyt wysokie niezréwno-
wazenie napiecia. Sprawdzi¢ napiecie zasilania.

7 Przepiecie obwodu DCV X X Napiecie obwodu posredniego przekroczyto dozwolong granice.

8 Napiecie obwodu DC ponizej X X Napiecie obwodu posredniego spadto ponizej granicy ,ostrzezenia

dopuszczalnego" o niskim poziomie napiecia”.

9 Przecigzenie inwertera X X Obcigzenie powyzej 100% trwato zbyt dtugo.

10 [Przekroczenie temperatury ETR X X Silnik jest zbyt rozgrzany, poniewaz jego obcigzenie powyzej 100%

silnika trwato zbyt diugo.

11 | Przekroczenie temperatury X X Odtaczony termistor lub jego zlacze.

termistora silnika

12 | Ograniczenie momentu X Moment obrotowy przekroczyt warto$¢ ustawiona w par. 4-16 lub
4-17.

13 [Przetezenie X X X Ograniczenie pradu szczytowego inwertera zostato przekroczone.

14 |Btad uziemienia X X X Przebicie miedzy faza wyjsciowa a uziemieniem.

16 | Zwarcie X X Zwarcie w silniku lub na jego zaciskach.

17 |Limit czasu stowa sterujacego X X Brak komunikacji z przetwornica czestotliwosci.

25 |Zwarcie rezystora hamowania X X Nastapito zwarcie rezystora hamowania, co spowodowato
odfgczenie funkcji hamulca.

27 |Zwarcie czoppera (IGBT) hamulca X X Nastapito zwarcie tranzystora hamowania, co spowodowato
odfgczenie funkcji hamulca.

28 |Kontrola hamulca X Rezystor hamowania nie jest podigczony/nie dziata.

29 |Przegrzanie plyty zasilania X X X Osiggnieta zostata temperatura odgczenia radiatora.

30 [Brak fazy U silnika X X Brak fazy U silnika. Sprawdzi¢ faze.

31 |[Brak fazy V silnika X X Brak fazy V silnika. Sprawdzi¢ faze.

32 |[Brak fazy W silnika X X Brak fazy W silnika. Sprawdzi¢ faze.

38 |Btad wewnetrzny X X Skontaktowac¢ sie lokalnym dostawcg Danfoss.

44 |Btad uziemienia X X Przebicie miedzy faza wyjsciowa a uziemieniem.

47 | Blad napiecia sterowania X X 24 V DC moze by¢ przecigzone.

51 | Sprawdzenie Unom i Inom AMT X Btedne ustawienie napiecia silnika i/lub pradu silnika.

52 | Niskie AMT Inom X Prad silnika jest zbyt niski. Sprawdzi¢ ustawienia.

59 |Ograniczenie pradu X Przecigzenie VLT.

63 | Staby hamulec mechaniczny X Rzeczywisty prad silnika nie przekroczyt pradu ,zwalniania hamulca”
w oknie czasowym ,opéZnienia startu”.

80 | Przetwornica czestotliwosci X Wszystkie ustawienia parametréw zostaty sprowadzone do wartosci

sprowadzona do wartosci domysinych.
domyslinej
84 |[Pofaczenie pomiedzy X Brak komunikacji pomiedzy LCP a przetwornica czestotliwosci
przetwornica czestotliwosci a
LCP zostato utracone

85 | Przycisk nieaktywny X Patrz grupa parametréw 0-4* LCP

86 |[Btad kopiowania X Nastapit bfagd podczas kopiowania z przetwornicy czestotliwosci na
LCP lub w druga strone.

87 |[Dane LCP niepoprawne X Nastepuje podczas kopiowania z LCP , jezeli LCP zawiera btedne
dane - lub jezeli nie zatadowano zadnych danych do LCP.

88 |Dane LCP niekompatybilne X Nastepuje podczas kopiowania z LCP, jezeli dane sa przenoszone
pomiedzy przetwornicami czestotliwosci o znacznie rézniacych sie
wersjach oprogramowania.

89 | Parametr tylko do odczytu X Nastepuje, gdy podjeto probe zapisania parametru tylko do
odczytu.
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Nr |Opis Ostrzez| Alarm |Wytac| Biad |Przyczyna problemu 1
enie zenie
awary
jne
4
bloka
da
90 |Baza danych parametréw jest X LCP i pofaczenie RS485 probuja réwnoczesnie zaktualizowac
zajeta parametry.
91 |Warto$¢ parametru nie jest X Nastepuje, gdy podejmuje sie probe zapisania nieodpowiedniej
odpowiednia w tym trybie wartosci parametru.
92 | Wartos$¢ parametru przekracza X Nastepuje, gdy podejmuje sie probe ustawienia wartosci spoza
ograniczenia min/max dopuszczalnego zakresu.
nw | Not While RUNning (Nie Podczas X Parametr mozna zmieni¢ tylko wtedy, gdy silnik jest zatrzymany.
run | PRAcy)
(np
pra
)
Bt. |Wpisano btedne hasto X Nastepuje, gdy podczas zmieniania parametru zabezpieczonego
hastem wpisano btedne hasto.
") Btedy te moga by¢ powodowane przez znieksztatcenia zasilania. Problem ten moze zosta¢ rozwiazany poprzez zamontowanie filtra liniowego
Danfoss.

Tabela 1.12 Ostrzezenia i alarmy Lista kodéw
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1 1.7 Dane techniczne

1.7.1 Zasilanie 1 x 200 - 240 V AC

Normalne przeciazenie 150% przez 1 minute
Przetwornica czestotliwosci PK18 PK37 PK75 P1K5 P2K2
Typowa moc na wale [kW] 0.18 0.37 0.75 15 2.2
Typowa moc na wale [KM] 0.25 0,5 1 2 3
IP 20 | Rama M1 Rama M1 Rama M1 [ Rama M2 | Rama M3
Prad wyjsciowy
d C Ciagly (3 x 200-240 V) [A] 1.2 2.2 4.2 6.8 9.6
Przerywany (3 x 200-240 V) [A] 1.8 33 6.3 10.2 14.4
Maks. przekréj kabla:
(zasilanie, silnik) [mm?2 /AWG] 4/10
Maks. prad wejsciowy
Ciggly (1 x 200-240 V) [A] 3.3 6.1 11.6 18.7 26.4
Przerywany (1 x 200-240 V) [A] 4.5 8.3 15.6 26.4 37.0
Maks. bezpieczniki zasilania [A] Patrz rozdziat Bezpieczniki
Srodowisko
Szacowana utrata mocy [W], Najlepszy 12.5/ 20.0/ 36.5/ 61.0/ 81.0/
przypadek/typowy" 15.5 25.0 44.0 67.0 85.1
Ciezar obudowy P20 [kg] 1.1 1.1 1.1 1.6 3.0
E— Wydajnos¢ [%], Najlepszy przypadek/ 95.6/ 96.5/ 96.6/ 97.0/ 96.9/
Typowy" 94.5 95.6 96.0 96.7 97.1

Tabela 1.13 Zasilanie 1 x 200 - 240 V AC

1. Przy obciqzeniu znamionowym.

1.7.2 Zasilanie 3 x 200 - 240 V AC

Normalne przecigzenie 150% przez 1 minute
PK25 PK37 PK75 P1K5 P2K2 P3K7
Typowa moc na wale [kW] 0.25 0.37 0.75 15 2.2 3.7
Typowa moc na wale [KM] 0,33 0,5 1 2 3 5
IP 20 | Rama M1 [ Rama M1 | Rama M1 | Rama M2 | Rama M3 [ Rama M3
Prad wyjsciowy
. : Ciagly (3 x 200-240 V) [A] 1,5 2.2 42 6,8 9,6 15,2
Przerywany (3 x 200-240 V) [A] 23 3,3 6,3 10,2 14,4 22,8
Maks. przekrdj kabla:
(zasilanie, silnik) [mm?2 /AWG] 4/10
130BA513 |
Maks. prad wejsciowy
Ciagly (3 x 200-240 V) [A] 24 3,5 6,7 10,9 154 24,3
— Przerywany (3 x 200-240 V) [A] 3,2 4,6 83 14,4 234 353
= Maks. bezpiecznikdw zasilania [A] Patrz rozdziat Bezpieczniki
5 Srodowisko
ke Szacowana utrata mocy [W], Najlepszy 14.0/ 19.0/ 31.5/ 51.0/ 72.0/ 115.0/
=) przypadek/typowy" 20.0 24.0 39.5 57.0 77.1 122.8
Ciezar obudowy P20 [kg] 1,1 11 11 1,6 3,0 3,0
p— Wydajnos¢ [%], Najlepszy przypadek/ 96.4/ 96.7/ 97.1/ 97.4/ 97.2/ 97.3/
Typowy" 94.9 95.8 96.3 97.2 97.4 97.4

Tabela 1.14 Zasilanie 3 x 200 - 240 V AC

1. Przy obcigzeniu znamionowym.
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1.7.3 Zasilanie 3x380-480 V AC 1

Normalne przeciazenie 150% przez 1 minute
Przetwornica czestotliwosci PK37 PK75 P1K5 P2K2 P3Ko P4Ko
Typowa moc na wale [kW] 0.37 0.75 1.5 2.2 3.0 4.0
Typowa moc na wale [KM] 0.5 1 2 3 4 5
Rama Rama Rama Rama Rama Rama
IP 20 M1 M1 M2 M2 M3 M3
Prad wyjsciowy
Ciagly (3x380-440 V) [A] 1.2 2.2 3.7 5.3 7.2 9.0
Przerywany (3x380-440 V) [A] 1.8 3.3 5.6 8.0 10.8 13.7
Ciagly (3x440-480 V) [A] 1.1 2.1 34 4.8 6.3 8.2
Przerywany (3x440-480 V) [A] 1.7 3.2 5.1 7.2 9.5 12.3
Maks. przekroj kabla:
(zasilanie, silnik) [mm2/AWG] 4/10
Maks. prad wejsciowy
Ciagly (3x380-440 V) [A] 1.9 3.5 5.9 8.5 11.5 14.4
Przerywany (3x380-440 V) [A] 2.6 4.7 8.7 12.6 16.8 20.2
Ciagty (3x440-480 V) [A] 1.7 3.0 5.1 7.3 9.9 12.4
Przerywany (3x440-480 V) [A] 2.3 4.0 7.5 10.8 14.4 17.5
Tom | Maks. bezpieczniki zasilania [A] Patrz 1.3.4 Bezpieczniki
Srodowisko
zfj;gzv;:ki utrata mocy [W], Najlepszy 18.5/ 28.5/ 415/ 57.5/ 75.0/ 98.5/
T 1 255 435 56.5 81.5 101.6 1335
ypowy
Ciezar obudowy 1P20 [kg] 1.1 1.1 1.6 1.6 3.0 3.0
Wydajnos¢ [%], najlepszy przypadek/ 96.8/ 97.4/ 98.0/ 97.9/ 98.0/ 98.0/
Typowy" 95.5 96.0 97.2 97.1 97.2 97.3

Tabela 1.15 Zasilanie 3x380-480 V AC

1. Przy obcigzeniu znamionowym.
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Podreczna instrukcja obstug... Podreczna instrukcja obstugi przetwornicy czestotliwoéci VLT® Micro Drive
1 Normalne przecigzenie 150% przez 1 minute
Przetwornica czestotliwosci P5K5 P7K5 P11K P15K P5K5 P22K
Typowa moc na wale [kW] 5.5 7.5 11 15 18.5 22
Typowa moc na wale [KM] 7.5 10 15 20 25 30
Rama Rama Rama Rama Rama Rama
IP 20 M3 M3 M4 M4 M5 M5
Prad wyjsciowy
Ciagty (3x380-440 V) [A] 12.0 15.5 23.0 31.0 37.0 43.0
Przerywany (3x380-440 V) [A] 18.0 23.5 34.5 46.5 55.5 64.5
Ciagty (3x440-480 V) [A] 11.0 14.0 21.0 27.0 34.0 40.0
Przerywany (3x440-480 V) [A] 16.5 213 315 40.5 51.0 60.0
Maks. przekréj kabla:
(zasilanie, silnik) [mm%/AWG] 4/10 16/6
Maks. prad wejsciowy
Ciagty (3x380-440 V) [A] 19.2 24.8 33.0 42.0 34.7 41.2
Przerywany (3x380-440 V) [A] 274 36.3 47.5 60.0 49.0 57.6
Ciagty (3x440-480 V) [A] 16.6 21.4 29.0 36.0 31.5 37.5
= Przerywany (3x440-480 V) [A] 23.6 30.1 41.0 52.0 44.0 53.0
z Maks. bezpieczniki zasilania [A] Patrz 1.3.4 Bezpieczniki
Srodowisko
Zf:;;;vdae”ka/ utrata mocy [WI, Najlepszy 131.0/ 1750/ | 2000/ | 3870/ | 3950/ | 467.0/
— T I 166.8 217.5 342.0 454.0 428.0 520.0
o ypowy
Ciezar obudowy P20 [kg] 3.0 3.0
Wydajnos¢ [%], najlepszy przypadek/ 98.0/ 98.0/ 97.8/ 97.7/ 98.1/ 98.1/
Typowy" 97.5 97.5 97.4 97.4 98.0 97.9

Tabela 1.16 Zasilanie 3x380-480 V AC

1. Przy obcigzeniu znamionowym.
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Podreczna instrukcja obstug...

Podreczna instrukcja obstugi przetwornicy czestotliwoéci VLT® Micro Drive

1.8 0Ogodlne dane techniczne

Zabezpieczenia i funkcje

. Elektroniczne termiczne zabezpieczenie silnika zabezpieczenie silnika przed przecigzeniem.

. Monitorowanie temperatury radiatora zapewnia wytaczenia awaryjne przetwornicy czestotliwosci w przypadku

wykrycia nadmiernej temperatury.

. Przetwornica czestotliwosci jest zabezpieczona przed zwarciami pomiedzy zaciskami silnika U, V, W.

. W przypadku zaniku fazy silnika, przetwornica wytacza sie awaryjnie i emituje alarm.

. W razie zaniku fazy zasilania, przetwornica czestotliwosci wytacza sie lub generuje ostrzezenie (w zaleznosci od

przecigzenia).

. Monitorowanie napiecia obwodu posredniego gwarantuje, ze przetwornica czestotliwosci wytaczy sie, jesli to

napiecie bedzie zbyt niskie lub zbyt wysokie.

. Przetwornica czestotliwosci jest zabezpieczona przed btedami masy na zaciskach silnika U, V, W.

Zasilanie sieciowe (L1/L, L2, L3/N)

Napiecie zasilania

200-240 V £10%

Napiecie zasilania

380-480 V +£10%

Czestotliwos¢ zasilania

50/60 Hz

Maks. tymczasowa asymetria miedzy fazami zasilania

3,0% napiecia znamionowego zasilania

Rzeczywisty wspodtczynnik mocy

> 0,4 znamionowego przy obcigzeniu znamionowym

Wspotczynnik przesuniecia fazowego (cos®) bliski jednosci

(>0,98)

Przetaczanie na wejsciu zasilania L1/L, L2, L3/N (zaftaczanie zasilania)

maks. 2 razy/min.

Srodowisko zgodne z EN60664-1

kategoria przepiec Ill/stopien zanieczyszczenia 2

Urzqdzenie mozna stosowac¢ w obwodzie zdolnym dostarcza¢ nie wiecej niz 100,000 amperéw symetrycznej wartosci skutecznej

RMS, maks. 240/480 V.
Wyjscie silnika (U, V, W)

Napiecie wyjsciowe

0 -100% napiecia zasilania

Czestotliwos¢ wyjsciowa

0-200 Hz (VVCP!“s), 0-400 Hz (u/f)

Przetagczanie na wyjsciu

Nieograniczone

Czasy rozpedzania/zatrzymania

0,05-3600 sek.

Dtugosc i przekrdj poprzeczny kabli

Maks. dtugos¢ kabla silnika, ekranowanego/zbrojonego (instalacja zgodna z EMC)

15m

Maks. dtugos¢ kabla silnika, nieekranowanego/niezbrojonego

50 m

Maks. przekréj poprzeczny do silnika, zasilania*

Potaczenie do podziatu obcigzenia/hamulca (M1, M2, M3)

Izolowane zigcza Faston 6,3 mm

Maks. przekréj poprzeczny kabla do podziatu obcigzenia/hamulca (M4, M5)

16 mm2/6 AWG

Maksymalny przekrdj poprzeczny zaciskéw sterowania, przewod sztywny

1,5 mm2/16 AWG (2 x 0,75 mm?)

Maksymalny przekrdj poprzeczny zaciskéw sterowania, przewod elastyczny

1 mm2/18 AWG

Maksymalny przekréj poprzeczny zaciskéw sterowania, przewdd z rdzeniem zamknietym

0,5 mmZ2/20 AWG

Minimalny przekréj poprzeczny zaciskdw sterowania

0,25 mm?

* Wiecej informacji na ten temat znajduje sie w tabelach z danymi dotyczqcymi zasilania!

Wejscia cyfrowe (impuls/enkoder)

Programowalne wejscia cyfrowe (impuls/enkoder)

5(1)

Numer zacisku

18, 19, 27, 29, 33,

Logika PNP lub NPN
Poziom napiecia 0-24VDC
Poziom napiecia, logiczne ,0” PNP <5V DC
Poziom napiecia, logiczne ,1” PNP > 10V DC
Poziom napiecia, logiczne ,0” NPN > 19V DC
Poziom napiecia, logiczne ,1” NPN <14V DC
Napiecie maksymalne na wejsciu 28 V DC
Rezystancja wejsciowa, Ri ok. 4 k
Maks. czestotliwos$¢ na zacisku 33 5000 Hz
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Podreczna instrukcja obstug...

Podreczna instrukcja obstugi przetwornicy czestotliwoéci VLT® Micro Drive

Min. czestotliwo$¢ impulsowa na zacisku 33 20 Hz
Wejscia analogowe

Liczba wejs¢ analogowych 2
Numer zacisku 53, 60

Tryb napiecia (zacisk 53)

Przetagcznik S200=WYL(U)

Tryb pradu (zacisk 53 i 60)

Przetgcznik S200=ZA%L(l)

Poziom napiecia 0-10V
Rezystancja wejsciowa, Ri ok. 10 kQ
Napiecie maks. 20V
Poziom pradu 0/4 do 20 mA (skalowany)
Rezystancja wejsciowa, Ri ok. 200 Q
Prad maks. 30 mA
Wyjscie analogowe

Liczba programowalnych wyjs¢ analogowych 1
Numer zacisku 42
Zakres pradu przy wyjsciu analogowym 0/4-20 mA
Obcigzenie maks. do masy przy wyjsciu analogowym 500 Q
Napiecie maks. przy wyjsciu analogowym 17V
Doktadnos¢ na wyjsciu analogowym Maks. btad: 0,8% w petnej skali
Odstep skanowania 4 msek.
Rozdzielczo$¢ na wyjsciu analogowym 8 bitow
Odstep skanowania 4 msek.

Karta sterujaca, komunikacja szeregowa RS-485

Numer zacisku

68 (P,TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)

Numer zacisku 61

Masa dla zaciskow 68 i 69

Karta sterujaca, wyjscie 24 V DC

Numer zacisku 12
Maks. obcigzenie (M1 i M2) 100 mA
Maks. obcigzenie (M3) 50 mA
Maks. obcigzenie (M4 i M5) 80 mA

Wyjscie przekaznikowe

Programowalne wyjscie przekaznikowe

1

Przekaznik 01 Numer zacisku

01-03 (rozwierny), 01-02 (zwierny)

Maks. obciazenie zacisku (AC-1)" na 01-02 (NO) (Obcigzenie oporowe) 250 VAC 2 A
Maks. obciazenie zacisku (AC-15)" na 01-02 (NO) (Obcigzenie indukcyjne przy cos@ 0,4) 250 VAC 02 A
Maks. obciazenie zacisku (DC-1)" na 01-02 (NO)(Obciazenie oporowe) 30VDGC 2A
Maks. obcigzenie zacisku (DC-13)" na 01-02 (NO)(Obciazenie indukcyjne) 24V DC 0,1 A
Maks. obcigzenie zacisku (AC-1)1) na 01-03 (NC) (Obcigzenie oporowe) 250 VAC 2 A
Maks. obcigzenie zacisku (AC-15)" na 01-03 (NO) (Obcigzenie indukcyjne przy cos@ 0,4) 250 V AC, 0,2A
Maks. obcigzenie zacisku (DC-1)1) na 01-03 (NC) (Obcigzenie oporowe) 30VDGC 2A

Min. obcigzenie zacisku na 01-03 (NC), 01-02 (NO)

24V DC 10 mA, 24 V AC 20 mA

Srodowisko zgodne z EN 60664-1

kategoria przepiec¢ Ill/stopien zanieczyszczenia 2

1) IEC 60947 czes¢ 4 i 5

Karta sterujaca, wyjscie 10 V DC

Numer zacisku 50
Napiecie wyjsciowe 105V 0,5V
Obciazenie maks. 25 mA

WAZNE

Wszystkie wejscia, wyjscia, obwody, ztacza zasilania DC
oraz styki przekaznikdw sa galwanicznie izolowane od
napiecia zasilania (PELV) i innych zaciskéw wysokiego
napiecia.
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Podreczna instrukcja obstug... Podreczna instrukcja obstugi przetwornicy czestotliwoéci VLT® Micro Drive
Otoczenie

Obudowa IP 20
Dostepny zestaw obudowy IP 21, TYP 1
Test drgan 109
Maks. wilgotnos¢ wzgledna 5% - 95 % (IEC 60721-3-3; Klasa 3K3 (niekondensujaca) podczas pracy
Srodowisko agresywne (IEC 60721-3-3), z pokryciem klasa 3C3
Metoda testowania zgodnie z IEC 60068-2-43 H2S (10 dni)

Temperatura otoczenia Maks. 40 °C

Obnizanie wartosci znamionowych dla wyzszych temperatur otoczenia, patrz

Minimalna temperatura otoczenia podczas pracy przemystowej 0°C
Minimalna temperatura otoczenia przy zredukowanej wydajnosci -10°C
Temperatura podczas magazynowania/transportu -25 - +65/70 °C
Maksymalna wysokos¢ nad poziomem morza bez obnizania parametréw znamionowych 1000 m
Maksymalna wysoko$¢ nad poziomem morza przy obnizaniu parametréw znamionowych 3000 m

Patrz rozdziat dotyczqcy specjalnych warunkéw obnizania wartosci znamionowej przy duzej wysokosci nad poziomem morza

Normy bezpieczenstwa EN/IEC 61800-5-1, UL 508C
Normy kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC), Emisja EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3

EN 61800-3, EN 61000-6-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3,
Normy kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC), Odpornos¢ EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6
Patrz
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Podreczna instrukcja obstugi przetwornicy czestotliwoéci VLT® Micro Drive

1.9 Warunki specjalne

1.9.1 Obnizanie warto$ci znamionowych w
przypadku temperatury otoczenia

Temperatura otoczenia mierzona przez 24 godziny musi
by¢ nizsza przynajmniej o 5 °C od maksymalnej
temperatury otoczenia.

Jesli przetwornica czestotliwosci jest eksploatowana przy
wysokiej temperaturze otoczenia, nalezy obnizy¢ ciagty
prad wyjsciowy.

Przetwornica czestotliwosci zostata zaprojektowana do
eksploatacji w maks. temperaturze otoczenia wynoszacej
50 °C z jednym silnikiem o wielkosci mniejszej od
nominalnej. Ciagta eksploatacja przy petnym obcigzeniu w
temperaturze otoczenia 50 °C spowoduje ograniczenie
trwatosci przetwornicy czestotliwosci.

1.9.2 Obnizanie wartosci znamionowych w
przypadku niskiego cisnienia
powietrza

Zdolno$¢ chtodzenia przez powietrze zmniejsza sie przy
nizszym cisnieniu powietrza.

Przy wysokosciach powyzej 2000 m n.p.m., prosze
skontaktowac sie z Danfoss odnosnie PELV.

Na wysokosci ponizej 1000 m obnizanie wartosci znamio-
nowych nie jest konieczne, lecz powyzej 1000 m
temperatura otoczenia lub poziom maksymalnego pradu
wyjsciowego powinien zosta¢ obnizony.

Zmniejsza¢ poziom pradu wyjsciowego o 1% na kazde 100
m powyzej wysokosci 1000 m lub obniza¢ maks.
temperature otoczenia o 1 stopien na kazde 200 m.

1.9.3 Obnizanie wartosci znamionowych w
przypadku pracy z niska predkoscia

Kiedy silnik jest podtaczony do przetwornicy czestotliwosci,
nalezy sprawdzi¢, czy jego chtodzenie jest wiasciwe.
Problemy moga wystapi¢ przy niskich predkosciach w
zastosowaniach o statym momencie obrotowym. Ciagta
praca z niska predkoscia (ponizej potowy wartosci
nominalnej predkosci silnika) moze wymaga¢ dodatkowego
chfodzenia powietrza. Mozna tez wybra¢ wiekszy silnik
(jedna wielko$¢ w gore).

22 MGO02B749 - VLT® to zastrzezony znak towarowy firmy Danfoss



Dt

Podreczna instrukcja obstug... Podreczna instrukcja obstugi przetwornicy czestotliwoéci VLT® Micro Drive

1.10 Opcje dla VLT® Micro Drive

Nr zamoéwieniowy Opis

132B0100 Panel sterowania VLT LCP 11 bez potencjometru
132B0101 Panel sterowania VLT LCP 12 z potencjometrem
132B0102 Zestaw do zdalnego montazu z kablem 3 m dla LCP z IP55 z LCP 11, IP21 z LCP 12
132B0103 Zestaw typu Nema 1 dla ramy M1

132B0104 Zestaw typu 1 dla ramy M2

132B0105 Zestaw typu 1 dla ramy M3

132B0106 Zestaw ptytki odsprzegajacej dla ram M1 i M2
132B0107 Zestaw ptytki odsprzegajacej dla ramy M3
132B0108 IP21 dla ramy M1

132B0109 IP21 dla ramy M2

132B0110 IP21 dla ramy M3

132B0111 Zestaw montazowy szyny DIN dla ramy M1 i M2
132B0120 Zestaw typu 1 dla ramy M4

132B0121 Zestaw typu 1 dla ramy M5

132B0122 Zestaw ptytki odsprzegajacej dla ram M4 i M5
132B0126 Zestawy czesci zamiennych dla ramy M1
132B0127 Zestawy czesci zamiennych dla ramy M2
132B0128 Zestawy czesci zamiennych dla ramy M3
132B0129 Zestawy czesci zamiennych dla ramy M4
132B0130 Zestawy czesci zamiennych dla ramy M5
132B0131 Pusta pokrywa

130B2522 Filtr MCC 107 dla 132F0001

130B2522 Filtr MCC 107 dla 132F0002

130B2533 Filtr MCC 107 dla 132F0003

130B2525 Filtr MCC 107 dla 132F0005

130B2530 Filtr MCC 107 dla 132F0007

130B2523 Filtr MCC 107 dla 132F0008

130B2523 Filtr MCC 107 dla 132F0009

130B2523 Filtr MCC 107 dla 132F0010

130B2526 Filtr MCC 107 dla 132F0012

130B2531 Filtr MCC 107 dla 132F0014

130B2527 Filtr MCC 107 dla 132F0016

130B2523 Filtr MCC 107 dla 132F0017

130B2523 Filtr MCC 107 dla 132F0018

130B2524 Filtr MCC 107 dla 132F0020

130B2526 Filtr MCC 107 dla 132F0022

130B2529 Filtr MCC 107 dla 132F0024

130B2531 Filtr MCC 107 dla 132F0026

130B2528 Filtr MCC 107 dla 132F0028

130B2527 Filtr MCC 107 dla 132F0030

Tabela 1.17

Filtry liniowe Danfoss oraz rezystory hamulca sg dostepne na zaméwienie.
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Indeks Podreczna instrukcja obstugi przetwornicy czestotliwoéci VLT® Micro Drive
Indeks
P
A Panel
. Sterowania VLT LCP 11 23
Active Set-up 1 Sterowania VLT LCP 12 23
Podziat Obcigzenia/Hamulec
B Poziom Napiecia 19
Brake Resistor (ohm) 1M Prad Uplywowy. 3
Przewodu Doziemienia 2
D Przyciski
DC-Brake n Funkcyjne 10
Dtugos¢ | Przekrdj Poprzeczny Kabli 19 Nawigacyjne 10
E S
Edit Set-up 1 Slip Compensation 11
Status 10
H Szybkie Menu 10
Hamowanie DC 12
T
I Temperatura Otoczenia 21
IP21 23 Trybie Hand 12
Izolowanego Zrédta Zasilania 3
U
K Uziemienie 2
Karta Sterujaca, Wyjécie 24V DC 20
W
L Wartosci Zadanej 2
Load Compensation 11 Wejscia
Analogowe 20
Cyfrowe (impuls/enkoder) 19
M Cyfrowe: 19
Menu Gtéwne 10 Wydajnos¢ Wyjsciowa (U, V, W) 19
Motor Wyjscie
Phase 12 Przekaznikowe 20
Temperature 11 Silnika (U, V, W) 19
Wylaczenie 1
0o Wytacznikdw Réznicowopradowych RCD............occonnevernecernecens 2
Obnizanie
Wartosci Znamionowych W Przypadku Niskiego Cisnienia
Powietrza...... 22 Z
Wartosci Znamionowych W Przypadku Pracy Z Niska Pred- Zabezpieczenia
kOéCia_ ...... 22 | Funkcjp 19
Wartosci Znamionowych W Przypadku Temperatury Oto- Silnika Przed Przecigzeniem 2
czenia...... 22 X X
Zabezpieczenie
Obwdd Zasilania - Przeglad 9 Zabezpieczenie 6
Ochrona Przed Przetezeniem 6 Silnika 19
Odpad Elektroniczny. 4  ZasilanialT
Odstep 4  Zasilanie
L Zasilanie 16
Ostrzezenia | Alarmy 14,15 1X 200 - 240V AC 16
Otoczenie 21 3X200-240VAC 16
3x380-480V AC 17
Over-voltage Control n Sieciowe (L1/L, L2, L3/N) 19
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Indeks Podreczna instrukcja obstugi przetwornicy czestotliwoéci VLT® Micro Drive
Zestaw
Do Zdalnego Montazu 23
Montazowy Szyny DIN 23
Ptytki Odsprzegajacej 23
Typu Nema 1 23
Zgodnosci Z Ul 6
Zwarcie Rezystora Hamowania 14
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Danfoss nie ponosi odpowiedzialnosci za mozliwe btedy drukarskie w katalogach, broszurach i innych materiatach drukowanych. Dane techniczne zawarte w broszurze moga ulec zmianie
bez wczesniejszego uprzedzenia, jako efekt statych ulepszen i modyfikacji naszych urzadzen. Wszystkie znaki towarowe w tym materiale sa wtasnoscia odpowiednich spétek. Danfoss, logotyp
Danfoss sg znakami towarowymi Danfoss A/S. Wszystkie prawa zastrzezone.

Danfoss Sp. z o0.0.

ul. Chrzanowska 5

05-825 Grodzisk Mazowiecki
Telefon: (22) 755 07 00
Telefax: (22) 755 07 01
e-mail: info@danfoss.pl
http://www.danfoss.pl
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