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1 Rovid utmutatd

1.1 Biztonsag

AFIGYELEM!

NAGYFESZULTSEG

A valtakozo fesziiltségli halézati tapra kapcsolt frekvenci-
avaltéban nagyfesziiltség van jelen. Ha a telepitést,
lizembe helyezést vagy karbantartast nem képzett
szakember végzi, az halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

. Telepitést, lizembe helyezést és karbantartast
csak képzett szakember végezhet.

AFIGYELEM!

VELETLEN INDITAS

Ha a frekvenciavalté csatlakozik a valtakozo fesziiltségi
halézathoz, a motor barmikor elindulhat, ami halalt,
sulyos sériilést, a berendezés karosodasat vagy anyagi
kart okozhat. A motor beindithaté kiilsé kapcsoléval,
soros buszra adott paranccsal, bemeneti referenciajellel
az LCP-rél vagy LOP-rdl, illetve hibaallapot megsziinte-
tésével.

1. Ha a személyi biztonsagi megfontolasok
indokoltta teszik a véletlen motorinditas
megel6zésének biztositasat, kapcsolja le a
frekvenciavaltot az elektromos halézatrol.

2. Nyomja meg az LCP [Off/Reset] (Ki/Hibatorlés)
gombjat a paraméterek programozasa el6tt.

3. Amennyiben a frekvenciavalté a valtakoz6
fesziiltségli halézatra csatlakozik, a frekvencia-
valtonak, a motornak és valamennyi hajtott
berendezésnek miikodbéképes allapotban kell
lennie.

AFIGYELEM!

KISULESI IDO

A frekvenciavalté DC-kori kondenzétorainak a frekvenci-
avalté halozati fesziiltségének lekapcsolasa utan is
megmaradhat a toltése. Ha a halozati fesziiltség
lekapcsolasa utan a megadott id6 kivarasa nélkiil kezd
szerviz- vagy javitasi munkaba, az haldlt vagy sulyos
sériilést okozhat.

1. Allitsa le a motort.

2, Kapcsolja le a valtakozo fesziiltségti halézatot,
az allandé magneses motorokat és a tavoli DC-
kori tapokat, beleértve az akkumulatorokat, a
sziinetmentes tapegységeket és egyéb frekven-
ciavaltok DC-kori csatlakoztatasat.

3. Szerviz- vagy javitasi munka végzése el6tt varja
meg, amig a kondenzatorok teljesen kisiilnek. A
sziikséges varakozasi id6t a Tdbldzat 1.1

ismerteti.
Méret Minimalis varakozasi id6 (perc)
M1, M2 és M3 4
M4 és M5 15

Tablazat 1.1 Kisulési id6é

Kuszéaram (> 3,5 mA)

Kovesse a 3,5 mA-nél nagyobb kuszéaramu berendezések
védéfoldelésére vonatkozd orszagos és helyi eldirdsokat.

A frekvenciavalté technoldgidja nagyfrekvencias kapcsoldst
eredményez nagy teljesitményen. Ennek kovetkeztében
kuszéaram jon létre a foldelécsatlakozéson. A frekvenci-
avalté hibadramanak a kimeneti teljesitménycsatlakozékon
lehet egy egyendramu 6sszetevdje, amely a szlir6konden-
zatorokat feltdltve tranziens féldaramot hozhat létre. A
kuszéaram fiigg a rendszer konfiguracidjatol, ideértve az
RFl-sz(irést, az arnyékolt motorkabeleket és a frekvenci-
avalto teljesitményét.
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Az EN/IEC61800-5-1 (hajtasrendszertermékek szabvanya)
kilonos gondossagot ir elé abban az esetben, ha a
kuszéaram meghaladja a 3,5 mA-t. A foldelést meg kell
erésiteni az alabbi médszerek egyikével:

o Legalabb 10 mm? méretii féldelévezeték

. Két kilon foldelévezeték, melyek megfelelnek a
méretezési szabélyoknak

Tovabbi informaciokért lasd: EN 60364-5-54 § 543.7.

Eletvédelmi relék hasznalata

Eletvédelmi relé (RCD) vagy ,szivargé féldel6kori védelem”
(ELCB) hasznalata esetén teljesitse az aldbbi kovetelmé-
nyeket:

1. Csak B tipusu életvédelmi relét hasznaljon, amely
valtakozé és egyendram észlelésére is képes.

2. Bekapcsolasi késleltetéssel rendelkezé életvédelmi
reléket alkalmazzon, hogy a tranziens féldaramok
ne okozzanak hibat.

3. Az életvédelmi relék méretezésekor vegye
figyelembe a rendszer-konfiguraciét és a
kornyezeti szempontokat.

Motor hévédelme

A motor tulterhelés-védelme érdekében &llitsa az 7-90
Motor Thermal Protection paramétert [4] ETR trip értékre. Az
észak-amerikai piacok esetében: a megvaldsitott ETR-
funkcioé biztositja a motor tulterhelés-védelmét (20-as
osztaly), a NEC-el6irdsokkal 6sszhangban.

Telepités nagy magassagban
Ha a magassag meghaladja a 2000 métert, a PELV-et
illetéen érdekl6djon a Danfoss cégnél.

1.1.1 Biztonsagi el8irasok

. Gondoskodjon a frekvenciavalté helyes csatlakoz-
tatasarol a foldhoz.

. Amig a frekvenciavéltd csatlakoztatva van az
elektromos héléozathoz, ne huzza ki a haldzati
csatlakozokat, a motor csatlakozoéit vagy egyéb
tapcsatlakozokat.

. Gondoskodjon a felhasznaldk halézati fesziilt-
ségtdl valo védelmérél.

. Védje a motort a tulterheléstél az orszagos és a
helyi eléirdsoknak megfeleléen.

. A kuszéaram meghaladja a 3,5 mA-t.

. Az [Off/Reset] (Ki/Hibatorlés) gomb nem
biztonsagi kapcsolé. Nem valasztja le a frekvenci-
avaltot a haldzatrol.

1.2 Bevezetés

1.2.1 Elérhetd szakirodalom

ERTESITE.

A révid utmutatoé a frekvenciavalto telepitéséhez és
lizemeltetéséhez sziikséges tudnivaldkkal szolgal.

Ha tovéabbi informaciéra van sziiksége, az aldbb ismertetett
szakirodalom let6lthet6 a kévetkezé cimrél:
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/Documen-
tations

Megnevezés Szakirodalom

kédja

VLT Micro Drive FC 51 - tervezdi segédlet MGO2K

VLT Micro Drive FC 51 - révid utmutaté MGO02B

VLT Micro Drive FC 51 - programozasi Utmutaté MG02C

VLT Micro Drive FC 51 LCP - szerelési utmutatd MIO2A

VLT Micro Drive FC 51 tehermentesit6 keret — MI02B

szerelési utmutatd

VLT Micro Drive FC 51 kihelyez6készlet — MI02C

szerelési Utmutatd

VLT Micro Drive FC 51 DIN-sinkészlet — szerelési MI02D

Uutmutaté

VLT Micro Drive FC 51 IP21-es készlet — szerelési MIO2E

utmutaté

VLT Micro Drive FC 51 Nema1l készlet - szerelési MIO2F

utmutaté

MCC 107 halozati szlr6 - telepitési utmutato MIo2U

Tablazat 1.2 Elérheté szakirodalom

€ .@ @ Y

(7))

Tablazat 1.3 Teljesitett el6irasok

A frekvenciavalté megfelel az UL508C termikus memoria-
megdrzési kovetelményeknek. Tovabbi tudnivaldkért
lapozza fel a tervezéi segédlet Motor hévédelme cimi részét.
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1.2.2 Szigetelt csillagpontu halézat

ERTESITE.

Szigetelt csillagpontu halézat

Telepités szigetelt csillagpontu halézatra, azaz IT-
halézatra.

Halézati csatlakoztatas max. megengedett
tapfesziiltsége: 440 V.

A Danfoss opcidként haldzati szlrdket kinal a
harmonikusok jobb kezeléséhez.

1.2.3 A véletlen inditas megel6zése

Amikor a frekvenciavalté csatlakoztatva van az elektromos
halézatra, a motor digitalis vagy buszparanccsal, referen-
cidkkal, az LCP vagy LOP segitségével elindithatd, illetve
ledllithato.

. Ha a személyi biztonsagi megfontolasok
indokoltta teszik a véletlen motorinditds megel6-
zésének biztositasat, kapcsolja le a
frekvenciavaltot az elektromos halézatrol.

. Paraméter-véltoztatds elé6tt mindig nyomja meg
az [Off/Reset] (Ki/Hibatorlés) gombot a véletlen
inditds megakadalyozasa érdekében.

Az elektromos alkatrészeket tartalmazo

dobni.

Az ilyen készllékeket a kiilon gyujtott
elektromos és elektronikus hulladékba kell
helyezni, a helyi el6irdsoknak és a hatalyos

torvényeknek megfeleléen.

készililékeket nem szabad a héztartédsi hulladékba

1.3 Telepités

1.3.1 A javitasi munka megkezdése eldtt

1. Csatolja le az FC 51 késziiléket a halézatrdl (és az
esetleges kiilsé DC-tapegységrél).

2. Varjon 4 percig (M1, M2 és M3), illetve 15 percig
(M4 és M5), hogy a DC-kér kisuljon. Lasd
Tdabldzat 1.1.

3. Csatolja le a DC-buszcsatlakozokat és a fékcsatla-
kozékat (ha vannak).

4. Csatolja le a motorkabelt.

1.3.2 Telepités kdzvetlenil egymas mellé

A frekvenciavaltok IP 20 védettség esetén kodzvetlendl
egymas mellé szerelheték, a késziilékek alatt és folott
azonban 100 mme-es légrést kell hagyni a httésre. A
frekvenciavélté kornyezettel kapcsolatos névleges értékei
megtalalhatdk itt: 1.7. fejezet Specifikdciok.

4 Danfoss A/S © 2014. Februar 27-i kiadas Minden jog fenntartva.
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1.3.3 Méretek

A doboz kihajthato fiilén furésablon taldlhato.
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Teljesitmény [kW] Magassag [mm] Szélesség Mélység" Max.
[mm] [mm] tomeg
Mechanikai 1x 3 x 3x A (tehermentesité
) ) A a B b C [kgl
védettség 200-240 V 200-240 V 380-480 V kerettel)
M1 0.18-0.75 0.25-0.75 0.37-0.75 150 205 140,4 70 55 148 1,1
M2 1,5 1,5 1.5-2.2 176 230 166,4 75 59 168 1,6
M3 2,2 2.2-3.7 3.0-7.5 239 294 226 90 69 194 3,0
M4 11.0-15.0 292 347,5 2724 125 97 241 6,0
M5 18.5-22.0 335 387,5 315 165 | 140 248 9,5
) Potenciométeres LCP esetén szamitson hozza 7,6 mm-t.

Abra 1.1 Méretek

ERTESITE.

Kabelezéskor mindig vegye figyelembe a kdbelkeresztmetszetre vonatkozé orszagos és a helyi el6irdsokat, valamint a
kornyezeti hémérsékletet. Rézvezetdket kell haszndlni (60-75 °C javasolt).

Teljesitmény [kW] Nyomaték [Nm]
Mechanikai 1x 3x 3x . Lo Lo . )
védettség | 200-240V | 200-240V | 380-480 V Halézat | Motor DC-csatlakozé6/fék | Vezérl6kapcsok | Fold Relé
M1 0.18-0.75 0.25-0.75 0.37-0.75 1.4 0,7 Villas" 0,15 3 0,5
M2 1.5 1.5 1.5-2.2 14 0,7 Villas" 0,15 3 0,5
M3 2,2 2.2-37 3.0-7.5 1.4 0,7 Villas" 0,15 3 0,5
M4 11.0-15.0 1,3 13 1,3 0,15 3 0,5
M5 18.5-22.0 1,3 1,3 1,3 0,15 3 0,5
V) Villas csatlakozdk (6,3 mm-es Faston csatlakozdk)

Tablazat 1.4 Csatlakozék meghuzasa

MGO02B947 Danfoss A/S © 2014. Februar 27-i kiadas Minden jog fenntartva. 5
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Mellékaramkor-védelem

A berendezés elektromos és tlizveszélytdl valé védelme érdekében a berendezés, a hajtomd, a gépek stb. valamennyi
mellékaramkore esetében gondoskodni kell az adott orszagban érvényes, illetve a nemzetkozi elSirdsoknak megfeleld
rovidzarlat- és tuldramvédelemrdl.

Rovidzarlat-védelem

A Danfoss a kovetkezé tédblazatokban ismertetett biztositék hasznalatat javasolja a kezel6személyzet és a tovébbi
berendezések védelmére a késziilék esetleges belsé hibdja vagy a DC-kor rovidzarlata esetén. A frekvenciavalto teljes zérlat-
védelmet biztosit a motor- vagy fékkimeneten fellépd rovidzarlat esetére.

Tularamvédelem

A berendezés kabelei tulmelegedésének megel6zése érdekében tulterhelés-védelemre van sziikség. A tuldramvédelemnek
mindig meg kell felelnie az adott orszagban érvényes el6irasoknak. A biztositokat védelemképpen olyan aramkorben kell
elhelyezni, amely legfeljebb 100 000 Arms (szimmetrikus) dramerdsség biztositasara képes 480 V maximalis fesziltség mellett.

UL-megfeleléség hianya

Ha nem szlikséges az UL/cUL-elSirdsok teljesitése, a Danfoss az itt: Tdbldzat 1.5 szereplé, EN50178/IEC61800-5-1 szabvanynak
valé megfelelést kinald biztositék hasznalatat javasolja:

A biztositékra vonatkozé eldirdsok figyelmen kiviil hagyasa rendellenes miikodés esetén a frekvenciavaltd és a telepitett
rendszer kdrosodasahoz vezethet.

UL-kompatibilis max. biztositék
FC 51 Ferraz- Ferraz- Nem U.L-kotn’p.
Bussmann Bussmann Bussmann Littelfuse max. biztositok
Shawmut Shawmut
1 x 200-240 V
kw RK1 tipus J tipus T tipus RK1 tipus CC tipus RK1 tipus gG tipus
0K18-0K37 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
0K75 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R 25A
1K5 KTN-R35 JKS-35 JIN-35 KLN-R35 - A2K-35R 35A
2K2 KTN-R50 JKS-50 JIN-50 KLN-R50 - A2K-50R 50A
3 x 200-240 V
0K25 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 KLN-R10 ATM-R10 A2K-10R 10A
0K37 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
0K75 KTN-R20 JKS-20 JIN-20 KLN-R20 ATM-R20 A2K-20R 20A
1K5 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R 25A
2K2 KTN-R40 JKS-40 JIN-40 KLN-R40 ATM-R40 A2K-40R 40A
3K7 KTN-R40 JKS-40 JIN-40 KLN-R40 - A2K-40R 40A
3 x 380-480 V
0K37-0K75 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 KLS-R10 ATM-R10 A6K-10R 10A
1K5 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 KLS-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
2K2 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 KLS-R20 ATM-R20 A6K-20R 20A
3K0 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 ATM-R40 A6K-40R 40A
4K0 KTS-R40 JKS-40 1JS-40 KLS-R40 ATM-R40 A6K-40R 40A
5K5 KTS-R40 JKS-40 1JS-40 KLS-R40 - A6K-40R 40A
7K5 KTS-R40 JKS-40 1JS-40 KLS-R40 - A6K-40R 40A
11K0 KTS-R60 JKS-60 1JS-60 KLS-R60 - A6K-60R 63A
15K0 KTS-R60 JKS-60 1JS-60 KLS-R60 - A6K-60R 63A
18K5 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 80A
22K0 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 80A

Tablazat 1.5 Biztositok

6 Danfoss A/S © 2014. Februar 27-i kiadas Minden jog fenntartva. MG02B947
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1.3.4 Halozati és motorcsatlakoztatas

A frekvenciavalté minden standard 3 fazisu aszinkronmotor
lizemeltetésére alkalmas.

A frekvenciavaltéval legfeljebb 4 mm?-es (10 AWG) kereszt-
metszetld (M1, M2 és M3), illetve 16 mm?*es (6 AWG)
keresztmetszetli (M4 és M5) halozati és motorkabelek
hasznalhatok.

. Az EMC-kibocsétasi el6irdsoknak valé megfelelés
érdekében arnyékolt/pancélozott motorkabelt
hasznaljon, és csatlakoztassa azt a tehermentesité
kerethez és a motor fémrészéhez.

. A motorkébel a lehetd legrovidebb legyen - igy
csokkentheté a zajszint és a kiszdaram.

. A tehermentesitd keret felszerelésével kapcsolatos
tovabbi tudnivaldkért 1asd: VLT Micro FC 51
tehermentesitd keret — utasitds.

. Lasd még a tervez6i segédlet EMC-helyes telepités
cim( szakaszat.

1. Csatlakoztassa a foldel6vezetékeket a foldcsatla-
kozéhoz.

2. Csatlakoztassa a motort az U, V, W kapcsokhoz.

3. Erésitse a halézati tdpvezetékeket az L1/L, L2 és

L3/N (3 fazisu), illetve az L1/L és L3/N (egyfazisu)
kapcsokba, és huzza meg 6ket.

130BA472.10

1.3.5 Vezérl6kapcsok

Valamennyi vezérl6kabel-bemenet a frekvenciavalto
eldoldalan, a csatlakozdburkolat alatt taldlhatd. Tavolitsa el
a csatlakozéburkolatot csavarhizo segitségével.

ERTESITE.

A vezérl6kapcsok és a kapcsoldk sémdja megtalalhaté a
csatlakozéburkolat belsé oldalan.

Bekapcsolt frekvenciavalton nem szabad kezelni a
kapcsoldkat.

A 6-19 Terminal 53 Mode paramétert a 4. kapcsolo
allasanak megfeleléen kell beallitani.

130BA477.11

Abra 1.3 A csatlakozéburkolat eltavolitasa

*Off = 29-es PNP-csatlakozdk

1. kapcsold
On = 29-es NPN-csatlakozok

*Off = 18-as, 19-es, 27-es és 33-as PNP-csatlakozd

2. kapcsolé y -
On = 18-as, 19-es, 27-es és 33-as NPN-csatlakozo

3. kapcsold [Nincs funkcidja

*Off = 53-as csatlakozé, 0-10 V

4. kapcsold

IN On = 53-as csatlakozd, 0/4-20 mA
Abra 1.2 A foldelé-, halézati és motorvezetékek csatlakoz- *= alapértelmezett beallitas
tatasa
Tablazat 1.6 Az S200, 1-4. kapcsol6 beallitasai
Z Z
o o
zZ zZ
o o
Z z =
o o -}
e
<
3
ON 8
®
OFF
1 2 3 4
Abra 1.4 5200, 1-4. kapcsol6
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Az Abra 1.5 a frekvenciavélté dsszes vezérl6kapcsat bemutatja. Start parancs (18-as csatlakozo) és analég referencia
(53-as vagy 60-as csatlakozo) esetén a frekvenciavalté elindul.
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Abra 1.5 A vezérlékapcsok PNP-konfiguraciéban és gyari beallitasuk
1.3.6 A taparamkor attekintése
) P——
r1rr f 1
L1/L A 112 4( M’ M‘ [V [T 1
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Abra 1.6 Az 6sszes villamos csatlakozét tartalmazé rajz

* M1 tipusi mechanikai védettség esetében fék (BR+ és BR-) nem alkalmazhatd.
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A Danfoss cégtdl fékellendllasok rendelheték.

Opcionalis Danfoss haldzati szlirék telepitésével javithaté a
teljesitménytényezé és az EMC tulajdonsag.

Danfoss tapszlir6kkel terhelésmegosztas biztosithato.

1.3.7 Terhelésmegosztas/fék

Az egyendramu csatlakozashoz nagyfesziiltséghez késziilt,
szigetelt, 6,3 mm-es Faston csatlakozoékat hasznaljon
(terhelésmegosztas és fék).

Ha tovébbi tdjékoztatast szeretne kapni, forduljon a
Danfoss céghez, vagy lapozza fel az MI50N utasitdst a
terhelésmegosztés, illetve az MI9OF utasitdst a fék esetében.

Terhelésmegosztas

Csatlakoztassa a -UDC és a +UDC/+BR csatlakozodkat.
Fék

Csatlakoztassa a -BR és a +UDC/+BR csatlakozokat. (Nem
vonatkozik az M1 tipusd mechanikai védettség esetére.)

ERTESITE.

A +UDC/+BR és -UDC csatlakozé kozott akar a 850 V-ot is
eléré egyenfesziiltségszint is lehetséges. Rovidzarlat-
védelem nincs.

1.4 Programozas

1.4.1 Automatikus motorillesztés (AMA)
programozasa

A programozashoz a VLT Micro Drive FC 51 — programozdsi
utmutatd szolgal részletes tudnivaldkkal.

ERTESITE.

Az MCT 10 paraméterezé szoftver telepitése utan a
frekvenciavalté szamitégéprol is vezérelhet6, RS-485-6s
kommunikacids porton keresztiil.

A szoftver megrendelheté az 130B1000 kédszammal,
illetve letoltheté a Danfoss webhelyérél:
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/software-
download

Erték

Setup : Numerikus
szama {[fsewp 1 5 (3] - Kijelzs
Paraméter-__1 1'83 U e | Egyseg
szém =

Staws  Quid e {] -
Motor _—1 M Menu L Klva\__asztott

menii

forgésiranya || Q

Menii- @ \ X N; acios

gl I €. | e
Warn

Jelztények —T1 Avarm @
-

4
130BAG05.10 \Z Vezérlsgombok

és LED-ek

Abra 1.7 Az LCP gombjainak és kijelzéjének leirasa

A [Menu] gomb megnyomaséval a kdvetkezé meniik kozil
vélaszthat:

Status (Allapot)
Csak adatok kijelzése.

Quick Menu (Gyorsmenii)
Az 1-es és 2-es gyorsmenl megnyitasa.

Main Menu (Fémenii)
Az 6sszes paraméter elérhetd.

Navigaciés gombok

[Back] (Vissza): Visszatérés az el6z8 |épéshez vagy a
navigdacids rendszer el6z6 szintjére.

[A] [v Mozgés a paramétercsoportok és paraméterek
kozott, valamint a paramétereken beliil.

[OK]: Paraméter kivalasztasa és paraméterérték médosi-
tdsanak elfogadasa.

Az [OK] gombot 1 masodpercnél tovabb nyomva tartva
Adjust (Gyorsdllitds) izemmaodba |ép. Gyorsdllitds
lUzemmoddban gyors beallitast végezhet a [A] [Y] és az [OK]
gomb segitségével.

Erték modositasdhoz nyomja meg a [A] [Y] gombokat. A
szamok kozotti gyors valtdshoz nyomja meg az [OK]
gombot.

A Gyorsdllitds tzemmaédbdl valé kilépéshez Gjbol tartsa
nyomva 1 masodpercnél hosszabban az [OK] gombot (igy
menti a bedllitdsokat), vagy nyomja meg a [Back] (Vissza)
gombot (igy nem menti a bedllitdsokat).

Vezérlgombok

Az egyes vezérld6gombok fol6tt sargan vildgité ldampa azt
jelzi, hogy az adott gomb aktiv.

[Hand On] (Kézi be): a motor inditasa és az LCP
segitségével torténd frekvenciavalto-vezérlés bekapcsolasa.
[Off/Reset] (Ki/Hibatorlés): a motor leallitasa, vészjelzési
allapotban pedig hibatorlés.

[Auto On] (Auto be): a vezérl6kapcsokkal vagy soros
kommunikacidval torténd frekvenciavalto-vezérlés
bekapcsolasa.

[Potenciométer] (LCP12): a potenciométer a frekvenci-
avalté tzemmadjatol fiiggben 2 féle médon mikodhet.
Automatikus lizemmédban a potenciométer kilon progra-
mozhat6 analég bemenetként szolgal.

Kézi be lizemméddban esetében a potenciométer
segitségével szabalyozhaté a helyi referencia.

MG02B947

Danfoss A/S © 2014. Februar 27-i kiadas Minden jog fenntartva.



http://www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/softwaredownload
http://www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/softwaredownload

Danfits

Rovid utmutaté Rovid utmutatoé

1.4.2 Automatikus motorhangolas (AMT)

programozasa

Tandacsos lefuttatni az AMT-t, amely a motor elektromos
karakterisztikdjanak mérésével optimalizalja a frekvenci-
avalté és a motor kompatibilitasat VVCPYs izemmédban.

A frekvenciavalté létrehozza a motor matematikai
modelljét a kimeneti motordaram szabdlyozasahoz,
ezzel javitva a motor mikddését.

Az optimalis eredmény érdekében az eljarast
hideg motorral kell végrehajtani. Az AMT haszna-
latdhoz numerikus LCP (NLCP) sziikséges. A
frekvenciavaltokhoz két AMT-méd all rendel-
kezésre.

ERTESITE.

A 2. médban az AMT folyamata alatt forog a forgorész.
Nem szabad, hogy az AMT végrehajtasa kézben a motor
terhelést kapjon.

1. méd

1. Nyissa meg a fémeniit.

2. Viélassza ki az 1-** Load and Motor paramétercso-
portot.

3. Nyomja meg az [OK] gombot.

4. Adja meg a motorparamétereket az 7-2* Motor
Data paramétercsoportban az adattablan szerepld
értékek alapjan.

5. Vélassza ki az 1-29 Automatic Motor Tuning (AMT)
paramétert.

6. Nyomja meg az [OK] gombot.

7. Vélassza ki a [2] Enable AMT beallitast.

8. Nyomja meg az [OK] gombot.

9. A teszt automatikusan lefut, majd jelzés jelenik
meg a befejezésérol.

2. méd

1. Nyissa meg a fémeniit.

2. Viélassza ki az 7-** Load and Motor paramétercso-
portot.

3. Nyomja meg az [OK] gombot.

4. Adja meg a motorparamétereket az 7-2* Motor
Data paramétercsoportban az adattablan szerepld
értékek alapjan.

5. Vdlassza ki az 1-29 Automatic Motor Tuning (AMT)
paramétert.

6. Nyomja meg az [OK] gombot.

7. Vdlassza ki a [3] Complete AMT with Rotating
motor beallitast.

8. Nyomja meg az [OK] gombot.

9. A teszt automatikusan lefut, majd jelzés jelenik
meg a befejezésérél.
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1.5 Paraméterek attekintése

Paraméterek attekintése

0-** Operation/Display

0-0* Basic Settings

0-03 Regional Settings

*[0] International

[11US

0-04 Oper. State at Power-up
(Hand)

[0] Resume

*[1] Forced stop, ref=old

[2] Forced stop, ref=0

0-1* Set-up Handling

0-10 Active Set-up

*[1] Setup 1

[2] Setup 2

[9] Multi Setup

0-11 Edit Set-up

*[1] Setup 1

[2] Setup 2

[9] Active Setup

0-12 Link Setups

[0] Not Linked

*[20] Linked

0-31 Custom Readout Min Scale
0,00-9999,00 * 0,00

0-32 Custom Readout Max Scale
0,00-9999,00 * 100,0

0-4* LCP Keypad

0-40 [Hand on] Key on LCP
[0] Disabled

*[1] Enabled

0-41 [Off / Reset] Key on LCP
[0] Disable All

*[1] Enable All

[2] Enable Reset Only

0-42 [Auto on] Key on LCP
[0] Disabled

*[1] Enabled

0-5* Copy/Save

0-50 LCP Copy

*[0] No copy

[1] All to LCP

[2] All from LCP

[3] Size indep. from LCP
0-51 Set-up Copy

*[0] No copy

[1] Copy from setup 1

[2] Copy from setup 2

[9] Copy from Factory setup
0-6* Password

0-60 (Main) Menu Password
0-999 *0

0-61 Access to Main/Quick Menu
w/o Password

*[0] Full access

[1] LCP:Read Only

[2] LCP:No Access

1-** Load/Motor

1-0* General Settings

1-00 Configuration Mode
*[0] Speed open loop

[3] Process

1-01 Motor Control Principle
[0] U/f

*1] chlus

1-03 Torque Characteristics
*[0] Constant torque

[2] Automatic Energy Optim.

1-05 Local Mode Configuration
[0] Speed Open Loop

*[2] As config in par. 1-00

1-2* Motor Data

1-20 Motor Power [kW] [HP]
[1]1 0.09 kW/0.12 HP

[2] 0.12 kW/0.16 HP

[3] 0.18 kW/0.25 HP

[4] 0.25 kW/0.33 HP

[5] 0.37 kW/0.50 HP

[6] 0.55 kW/0.75 HP

[71 0.75 kW/1.00 HP

[8] 1.10 kW/1.50 HP

[9] 1.50 kW/2.00 HP

[10] 2.20 kW/3.00 HP

[11] 3.00 kW/4.00 HP

[12] 3.70 kW/5.00 HP

[13] 4.00 kW/5.40 HP

[14] 5.50 kW/7.50 HP

[15] 7.50 kW/10.00 HP

[16] 11.00 kW/15.00 HP

[17] 15.00 kW/20.00 HP

[18] 18.50 kW/25.00 HP

[19] 22.00 kW/29.50 HP

[20] 30.00 kW/40.00 HP

1-22 Motor Voltage

50-999 V *230-400 V

1-23 Motor Frequency

20-400 Hz *50 Hz

1-24 Motor Current
0,01-100,00 A *motortipusfliggd
1-25 Motor Nominal Speed
100-9999 1/perc *motortipusfliggd
1-29 Automatic Motor Tuning
(AMT)

*[0] Off

[2] Enable AMT

[3] Complete AMT with Rotating
motor

1-3* Adv. Motor Data

1-30 Stator Resistance (Rs)

[Q] * motoradatfliggd

1-33 Stator Leakage Reactance
(X1)

[Q] * motoradatfliggd

1-35 Main Reactance (Xh)

[Q] * motoradatfliggd

1-5% Load Indep. Setting

1-50 Motor Magnetisation at 0
Speed

0-300% *100%

1-52 Min Speed Norm. Magnet.
[Hz]

0,0-10,0 Hz *0,0 Hz

1-55 U/f Characteristic - U
0-999,9 V

1-56 U/f Characteristic - F
0-400 Hz

1-6* Load Depen. Setting

1-60 Low Speed Load Compen-
sation

0-199% *100%

1-61 High Speed Load Compen-
sation

0-199% *100%

1-62 Slip Compensation
-400-399% *100%

1-63 Slip Compensation Time
Constant

0,05-5,00 s *0,10 s

1-7* Start Adjustments

1-71 Start Delay

0,0-10,0 s *0,0 s

1-72 Start Function

[0] DC hold/delay time

[1] DC brake/delay time

*[2] Coast/delay time

1-73 Flying Start

*[0] Disabled

[1] Enabled

1-8* Stop Adjustments

1-80 Function at Stop

*[0] Coast

[1]1 DC hold

1-82 Min Speed for Funct. at Stop
[Hz]

0,0-20,0 Hz *0,0 Hz
1-9*Motor Temperature
1-90 Motor Thermal Protection
*[0] No protection

[1] Termistor warning

[2] Thermistor trip

[3] Etr warning

[4] Etr trip

1-93 Thermistor Resource
*[0] None

[1] Analog input 53

[6] Digital input 29

2-** Brakes

2-0* DC-Brake

2-00 DC Hold Current
0-150% *50%

2-01 DC Brake Current
0-150% *50%

2-02 DC Braking Time
0,0-60,0 s *10,0 s

2-04 DC Brake Cut In Speed
0,0-400,0 Hz *0,0 Hz

2-1* Brake Energy Funct.
2-10 Brake Function

*[0] Off

[1] Resistor brake

[2] AC brake

2-11 Brake Resistor (ohm)
Min./max./alapértelmezett: teljesit-
ményfliggd

2-14 Brake Voltage reduce
0-teljesitményfiiggé *0
2-16 AC Brake, Max current
0-150% *100%

2-17 Overvoltage Control
*[0] Disabled

[1] Enabled (not at stop)

[2] Enabled

2-2* Mechanical Brake

2-20 Release Brake Current
0,00-100,0 A *0,00 A

2-22 Activate Brake Speed [Hz]
0,0-400,0 Hz *0,0 Hz

3-** Reference / Ramps

3-0* Reference Limits

3-00 Reference Range

*[0] Min - Max

[1] -Max - +Max

3-02 Minimum Reference
-4999-4999 *0,000

3-03 Maximum Reference
-4999-4999 *50,00

3-1* References

3-10 Preset Reference
-100,0-100,0% *0,00%

3-11 Jog Speed [Hz]
0,0-400,0 Hz *5,0 Hz

3-12 Catch up/slow Down Value
0,00-100,0% * 0,00%

3-14 Preset Relative Reference
-100,0-100,0% *0,00%

3-15 Reference Resource 1
[0] No function

*[1] Analog Input 53

[2] Analog input 60

[8] Pulse input 33

[11] Local bus ref

[21] LCP Potentiometer

3-16 Reference Resource 2
[0] No function

[1] Analog in 53

*[2] Analog in 60

[8] Pulse input 33

*[11] Local bus reference

[21] LCP Potentiometer

3-17 Reference Resource 3
0] No function

11 Analog Input 53

2] Analog input 60

8] Pulse input 33

*[11] Local bus ref

[21] LCP Potentiometer

3-18 Relative Scaling Ref.
Resource

*[0] No function

[1] Analog Input 53

[2] Analog input 60

[8] Pulse input 33

[11] Local bus ref

[21] LCP Potentiometer

3-4* Ramp 1

3-40 Ramp 1 Type

*[0] Linear

[2] Sine2 ramp

3-41 Ramp 1 Ramp up Time
0,05-3600 s *3,00 s (10,00 s")
3-42 Ramp 1 Ramp Down Time
0,05-3600 s *3,00 s (10,00 s")
3-5* Ramp 2

3-50 Ramp 2 Type

*[0] Linear

[2] Sine2 ramp

3-51 Ramp 2 Ramp up Time
0,05-3600 s *3,00 s (10,00 s")
3-52 Ramp 2 Ramp down Time
0,05-3600 s *3,00 s (10,00 s")
3-8* Other Ramps

3-80 Jog Ramp Time
0,05-3600 s *3,00 s (10,00 s")
3-81 Quick Stop Ramp Time
0,05-3600 s *3,00 s (10,00 s")

[
[
L
[

) Csak M4 és M5 esetén
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4-** Limits/Warnings

4-1* Motor Limits

4-10 Motor Speed Direction
*[0] Clockwise, ha az 1-00 par.
beallitdsa zart hurkd szabélyozas
[1] CounterClockwise

*[2] Both, ha az 1-00 par. beallitasa
nyilt hurkd szabdlyozas

4-12 Motor Speed Low Limit [Hz]
0,0-400,0 Hz *0,0 Hz

4-14 Motor Speed High Limit [Hz]
0,1-400,0 Hz *65,0 Hz

4-16 Torque Limit Motor Mode
0-400% *150%

4-17 Torque Limit Generator
Mode

0-400% *100%

4-4* Adj. Warnings 2

4-40 Warning Frequency Low
0,00 — a 4-41-es értéke Hz *0,0 Hz
4-41 Warning Frequency High
a 4-40-es értéke - 400,0 Hz *400,00
Hz

4-5* Adj. Warnings

4-50 Warning Current Low
0,00-100,00 A *0,00 A

4-51 Warning Current High
0,0-100,00 A *100,00 A

4-54 Warning Reference Low
-4999,000 — a 4-55-0s értéke
*-4999,000

4-55 Warning Reference High
a 4-54-es értéke - 4999,000
*4999,000

4-56 Warning Feedback Low
-4999,000 - a 4-57-es értéke

* -4999,000

4-57 Warning Feedback High

a 4-56-os értéke - 4999,000
*4999,000

4-58 Missing Motor Phase
Function

[0] Off

*[1] On

4-6* Speed Bypass

4-61 Bypass Speed From [Hz]
0,0-400,0 Hz *0,0 Hz

4-63 Bypass Speed To [Hz]
0,0-400,0 Hz *0,0 Hz

5-1* Digital Inputs

5-10 Terminal 18 Digital Input
[0] No function

[1] Reset

[2] Coast inverse

[3] Coast and reset inv.

[4] Quick stop inverse

[5] DC-brake inv.

[6] Stop inv

*[8] Start

9] Latched start

10] Reversing

11] Start reversing

12] Enable start forward

13] Enable start reverse

14] Jog

16-18] Preset ref bit 0-2

19] Freeze reference

5-10 Terminal 18 Digital Input
[20] Freeze output

[21] Speed up

[22] Speed down

[23] Setup select bit 0

[28] Catch up

[29] Slow down

[34] Ramp bit 0

[60] Counter A (up)

[61] Counter A (down)

[62] Reset counter A

[63] Counter B (up)

[64] Counter B (down)

[65] ResetCounter B

5-11 Terminal 19 Digital Input
Lasd 5-10 par. * [10] Reversing
5-12 Terminal 27 Digital Input
Lasd 5-10 par. * [1] Reset

5-13 Terminal 29 Digital Input
Lasd 5-10 par. * [14] Jog

5-15 Terminal 33 Digital Input
Lasd 5-10 par. * [16] Preset ref bit 0
[26] Precise Stop Inverse

[27] Start, Precise Stop

[32] Pulse Input

5-3* Digital Outputs

5-34 On Delay, Terminal 42 Digital
Output

0,00-600,00 s * 0,01 s

5-35 Off Delay, Terminal 42 Digital
Output

0,00-600,00 s * 0,01 s

5-4* Relays

5-40 Function Relay

*[0] No operation

[1] Control ready

[2] Drive ready

[3] Drive ready, Remote

[4] Enable / No warning

[5] Drive running

[6] Running / No warning

[7] Run in range / No warning
[8] Run on ref / No warning

[9] Alarm

[10] Alarm or warning

[12] Out of current range

[13] Below current, low

[14] Above current, high

[16] Below frequency, low

[17] Above frequency, high
[19] Below feedback, low

[20] Above feedback, high

[21] Thermal warning

[22] Ready, No thermal warning
[23] Remote ready, No thermal
warning

[24] Ready, Voltage ok

[25] Reverse

[26] Bus ok

[28] Brake,NoWarn

[29] Brake ready/NoFault

[30] BrakeFault (IGBT)

[32] Mech.brake control

[36] Control word bit 11

[41] Below reference, low

[42] Above reference, high

[51] Local ref. active

5-40 Function Relay
52] Remote ref. active
53] No alarm
Start cmd active
Running reverse
Drive in hand mode
7] Drive in auto mode
0-63] Comparator 0-3
70-73] Logic rule 0-3
[81] SL digital output B
5-41 On Delay, Relay
0,00-600,00 s *0,01 s
5-42 Off Delay, Relay
0,00-600,00 s *0,01 s
5-5% Pulse Input
5-55 Terminal 33 Low Frequency
20-4999 Hz *20 Hz
5-56 Terminal 33 High Frequency
21-5000 Hz *5000 Hz
5-57 Term. 33 Low Ref./Feedb.
Value
-4999-4999 *0,000
5-58 Term. 33 High Ref./Feedb.
Value
-4999-4999 *50,000
6-** Analog In/Out
6-0* Analog I/0 Mode
6-00 Live Zero Timeout Time
1-995s *10 s
6-01 Live Zero TimeoutFunction
*[0] Off
[1] Freeze output
[2] Stop
[3] Jogging
[4]
1

4
5
6

[
[
[5
[5
5
[5
[6
[

4] Max speed

[5] Stop and trip

6-1* Analog Input 1

6-10 Terminal 53 Low Voltage
0,00-9,99 V *0,07 V

6-11 Terminal 53 High Voltage
0,01-10,00 V *10,00 V

6-12 Terminal 53 Low Current
0,00-19,99 mA *0,14 mA

6-13 Terminal 53 High Current
0,01-20,00 mA *20,00 mA

6-14 Term. 53 Low Ref./Feedb.
Value

-4999-4999 *0,000

6-15 Term. 53 High Ref./Feedb.
Value

-4999-4999 *50,000

6-16 Terminal 53 Filter Time
Constant

0,01-10,00 s *0,01 s

6-19 Terminal 53 mode

*[0] Voltage mode

[1] Current mode

6-2* Analog Input 2

6-22 Terminal 60 Low Current
0,00-19,99 mA *0,14 mA

6-23 Terminal 60 High Current
0,01-20,00 mA *20,00 mA

6-24 Term. 60 Low Ref./Feedb.
Value

-4999-4999 *0,000

6-25 Term. 60 High Ref./Feedb.
Value

-4999-4999 *50,00

6-26 Terminal 60 Filter Time
Constant

0,01-10,00 s *0,01 s

6-8* LCP Potentiometer

6-80 LCP Potmeter Enable

[0] Disabled

*[1] Enable

6-81 LCP potm. Low Reference
-4999-4999 *0,000

6-82 LCP potm. High Reference
-4999-4999 *50,00

6-9* Analog Output xx

6-90 Terminal 42 Mode

*[0] 0-20 mA

[1] 4-20 mA

[2] Digital Output

6-91 Terminal 42 Analog Output
*[0] No operation

[10] Output Frequency

11] Reference

] Feedback

] Motor Current

] Power

] DC Link Voltage

[20] Bus Reference

6-92 Terminal 42 Digital Output
Lasd 5-40 par.

*[0] No Operation

[80] SL Digital Output A

6-93 Terminal 42 Output Min
Scale

0,00-200,0% *0,00%

6-94 Terminal 42 Output Max
Scale

0,00-200,0% *100,0%

7-** Controllers

7-2* Process Ctrl. Feedb

7-20 Process CL Feedback 1
Resource

*[0] NoFunction

[1] Analog Input 53

[2] Analog input 60

[8] Pulselnput33

[11] LocalBusRef
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7-3* Process Pl

Ctrl. 7-30 Process PI Normal/
Inverse Ctrl

*[0] Normal

[1] Inverse

7-31 Process Pl Anti Windup
[0] Disable

*[1] Enable

7-32 Process PI Start Speed
0,0-200,0 Hz *0,0 Hz

7-33 Process Pl Proportional Gain
0,00-10,00 *0,01

7-34 Process PI Integral Time
0,10-9999 s *9999 s

7-38 Process Pl Feed Forward
Factor

0-400% *0%

7-39 On Reference Bandwidth
0-200% *5%

8-** Comm. and Options

8-0* General Settings

8-01 Control Site

*[0] Digital and ControlWord
[1] Digital only

[2] ControlWord only

8-02 Control Word Source

[0] None

*[1] FC RS485

8-03 Control Word Timeout Time
0,1-6500 s *1,0 s

8-04 Control Word Timeout
Function

*[0] Off

[1] Freeze Output

[2] Stop

[3] Jogging

[4] Max. Speed

[5] Stop and trip

8-06 Reset Control Word Timeout
*[0] No Function

[1] Do reset

8-3* FC Port Settings

8-30 Protocol

*[0] FC

[2] Modbus

8-31 Address

1-247 *1

8-32 FC Port Baud Rate

[0] 2400 Baud

[1] 4800 Baud

*[2] 9600 Baud - a 8-30-as FC Bus
beallitdsahoz

*[3] 19200 Baud - a 8-30-as
Modbus beéllitdsdhoz

[4] 38400 Baud

8-33 FC Port Parity

*[0] Even Parity, 1 Stop Bit

[1] Odd Parity, 1 Stop Bit

[2] No Parity, 1 Stop Bit

[3] No Parity, 2 Stop Bits

8-35 Minimum Response Delay
0,001-0,5 *0,010 s

8-36 Max Response Delay
0,100-10,00 s *5,000 s

8-4* FC MC protocol set

8-43 FC Port PCD Read Configu-
ration

*[0] None Expressionlimit

[1]1 [1500] Operation Hours

[2] [1501] Running Hours
[3]1 [1502] kWh Counter

[4] [1600] Control Word
[5] [1601] Reference [Unit]
[6] [1602] Reference %

[7]1 [1603] Status Word

[8] [1605] Main Actual Value [%)]
[9] [1609] Custom Readout
[10] [1610] Power [kW]
[11] [1611] Power [hp]

[12] [1612] Motor Voltage
[13] [1613] Frequency

[14] [1614] Motor Current
[15] [1615] Frequency [%]
[16] [1618] Motor Thermal
[17] [1630] DC Link Voltage
[18] [1634] Heatsink Temp.
[19] [1635] Inverter Thermal
[20] [1638] SL Controller State

[21] [1650] External Reference

[22] [1651] Pulse Reference

[23] [1652] Feedback [Unit]

[24] [1660] Digital Input 18,19,27,33
[25] [1661] Digtial Input 29

[26] [1662] Analog Input 53 (V)
[27] [1663] Analog Input 53 (mA)
[28] [1664] Analog Input 60

[29] [1665] Analog Output 42 [mA]
[30] [1668] Freq. Input 33 [Hz]

[31] [1671] Relay Output [bin]

[32] [1672] Counter A

[33] [1673] Counter B

[34] [1690] Alarm Word

[35] [1692] Warning Word

[36] [1694] Ext. Status Word

8-5* Digital/Bus

8-50 Coasting Select

[0] Digitallnput

[1] Bus

[2] LogicAnd

*[3] LogicOr

8-51 Quick Stop Select

Lasd 8-50 par. * [3] LogicOr

8-52 DC Brake Select

Lasd 8-50 par. *[3] LogicOr

8-53 Start Select

Lasd 8-50 par. *[3] LogicOr

8-54 Reversing Select

Lasd 8-50 par. *[3] LogicOr

8-55 Set-up Select

Lasd 8-50 par. *[3] LogicOr

8-56 Preset Reference Select

Lasd 8-50 par. * [3] LogicOr

8-8* Bus communication
Diagnostics

8-80 Bus Message Count

0-0 - *0 -

8-81 Bus Error Count

0-0 - *0 -

8-82 Slave Messages Rcvd

0-0 - *0 -

8-83 Slave Error Count

0-0 - *0 -

8-9* Bus Jog / Feedback
8-94 Bus feedback 1
0x8000-0x7FFF *0

13-** Smart Logic

13-0* SLC Settings

13-00 SL Controller Mode
*[0] Off

[1] On

13-01 Start Event

[0] False

1] True

2] Running

3] InRange

4] OnReference

7] OutOfCurrentRange

8] BelowlLow

9] AbovelHigh

16] ThermalWarning
17] MainOutOfRange
18] Reversing
19] Warning

20] Alarm_Trip

21] Alarm_TripLock

22-25] Comparator 0-3

26-29] LogicRule0-3

33] Digitallnput_18

34] Digitallnput_19

5] Digitallnput_27

6] Digitallnput_29

[38] Digitallnput_33

*[39] StartCommand

[40] DriveStopped

13-02 Stop Event

Lasd 13-01 par. * [40] DriveStopped
13-03 Reset SLC

*[0] Do not reset

[1] Reset SLC

13-1* Comparators

13-10 Comparator Operand

*[0] Disabled

[1] Reference

Feedback

[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[

3
3
3

Analoginput53
Analoglnput60
Pulselnput33
AlarmNumber
CounterA

CounterB

13-11 Comparator Operator
Less Than

1 Approximately equals
[2] Greater Than

13-12 Comparator Value
-9999-9999 *0,0

13-2* Timers

13-20 SL Controller Timer
0,0-3600 s *0,0 s

13-4* Logic Rules

13-40 Logic Rule Boolean 1
Lasd 13-01 par. *[0] False
[30] - [32] SL Time-out 0-2
13-41 Logic Rule Operator 1
*[0] Disabled

[11 And

[2] Or

[3]1 And not

[4] Or not

[5] Not and

[6] Not or

[7] Not and not

[8] Not or not

13-42 Logic Rule Boolean 2
Lasd 13-40 par. * [0] False
13-43 Logic Rule Operator 2
Lasd 13-41 par. *[0] Disabled
13-44 Logic Rule Boolean 3
Lasd 13-40 par. * [0] False
13-5* States

13-51 SL Controller Event
Lasd 13-40 par. *[0] False
13-52 SL Controller Action
*[0] Disabled

[1] NoAction

[2] SelectSetup1

[3] SelectSetup2

[10-17] SelectPresetRef0-7
[18] SelectRamp1

[19] SelectRamp2

[22] Run

[23] RunReverse

[24] Stop

[25] Qstop

[26] DCstop

[27] Coast

[28] FreezeOutput

[29] StartTimer0

[30] StartTimer1

[31] StartTimer2

[32] Set Digital Output A Low
[33] Set Digital Output B Low
[38] Set Digital Output A High
[39] Set Digital Output B High
[60] ResetCounterA

[61] ResetCounterB

14-** Special Functions
14-0* Inverter Switching
14-01 Switching Frequency
[0] 2 kHz

*[1] 4 kHz

[2] 8 kHz

[4] 16 kHz — M5-nél nem elérhet6
14-03 Overmodulation

[0] Off

*[1] On

14-1* Mains monitoring
14-12 Function at mains
imbalance

*[0] Trip

[1] Warning

[2] Disabled

MG02B947
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14-2* Trip Reset

14-20 Reset Mode

*[0] Manual reset

[1-9] AutoReset 1-9

10] AutoReset 10

11] AutoReset 15

12] AutoReset 20

13] Infinite auto reset

[14] Reset at power up

14-21 Automatic Restart Time
0-600s * 10 s

14-22 Operation Mode

*[0] Normal Operation

[2] Initialisation

14-26 Action At Inverter Fault
*[0] Trip

[1] Warning

14-4* Energy Optimising
14-41 AEO Minimum Magneti-
sation

40-75% * 66%

14-9* Fault Settings

14-90 Fault level[3] Trip Lock
[4] Trip with delayed reset
15-** Drive Information

15-0* Operating Data

15-00 Operating Days

15-01 Running Hours

15-02 kWh Counter

15-03 Power Ups

15-04 Over Temps

[
[
[
[

15-05 Over Volts

15-06 Reset kWh Counter
*[0] Do not reset

[1] Reset counter

15-07 Reset Running Hours
Counter

*[0] Do not reset

[1] Reset counter

15-3* Fault Log

15-30 Fault Log: Error Code
15-4* Drive Identification
15-40 FC Type

15-41 Power Section

15-42 Voltage

15-43 Software Version
15-46 Frequency Converter Order.
No

15-48 LCP Id No

15-51 Frequency Converter Serial
No

16-** Data Readouts 16-0* General
Status

16-00 Control Word
0-OXFFFF

16-01 Reference [Unit]
-4999-4999 *0,000

16-02 Reference %
-200,0-200,0% *0,0%

16-03 Status Word

0-OXFFFF

16-05 Main Actual Value [%]
-200,0-200,0% *0,0%

16-09 Custom Readout

0-31, 0-32 par.-tél fligg

16-1* Motor Status

16-10 Power [kW]

16-11 Power [hp]

16-12 Motor Voltage [V]
16-13 Frequency [Hz]

16-14 Motor Current [A]
16-15 Frequency [%]

16-18 Motor Thermal [%]
16-3* Drive Status

16-30 DC Link Voltage

16-34 Heatsink Temp.

16-35 Inverter Thermal

16-36 Inv.Nom. Current

16-37 Inv. Max. Current
16-38 SL Controller State
16-5* Ref./Feedb.

16-50 External Reference
16-51 Pulse Reference

16-52 Feedback [Unit]

16-6* Inputs/Outputs

16-60 Digital Input 18,19,27,33
0-1111

16-61 Digital Input 29

0-1

16-62 Analog Input 53 (volt)
16-63 Analog Input 53 (current)
16-64 Analog Input 60

16-65 Analog Output 42 [mA]
16-68 Pulse Input [Hz]

16-71 Relay Output [bin]
16-72 Counter A

16-73 Counter B

16-8* Fieldbus/FC Port
16-86 FC Port REF 1
0x8000-0x7FFFF

16-9* Diagnosis Readouts
16-90 Alarm Word
0-OXFFFFFFFF

16-92 Warning Word
0-OXFFFFFFFF

16-94 Ext. Status Word
0-OXFFFFFFFF

18-** Extended Motor Data
18-8* Motor Resistors
18-80 Stator Resistance (High
resolution)

0,000-99,990 Q *0,000 Q
18-81 Stator Leakage
Reactance(High resolution)
0,000-99,990 Q *0,000 Q
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1.6 Hibaelharitas

1.6.1 Figyelmeztetések és vészjelzések

Sz. |Leiras Figyel- | Vészj- | Leoldds | Hiba |A probléma oka
meztetés | elzés | blokkol-
assal
2 Vezérl6jel-szakadas X X Az 53-as vagy 60-es csatlakozon kisebb a jel, mint a 6-10 53-as
csatl., alsé fesziiltség, 6-12 53-as csatl,, alsé dram és 6-22 54-es
csatl,, alsé dram paraméterben bedllitott érték 50%-a.
4 Halozati faziskiesés" X X X Hidnyzik egy fazis a tdpoldalon, vagy tul nagy a fesziiltség
kiegyensulyozatlansaga. Ellendrizze a tépfesziltséget.
7 | DC-tulfesziiltség" X X A kozbensékori fesziiltség meghaladja a korlatot.
8 Alacsony DC-fesziiltség" X X A kozbensdkori fesziiltség az alacsony fesziiltség figyelmeztetési
korlatja alatt van.
9 Inverter tulterhelt X X A terhelés tul hosszu ideig volt 100% fol6tt.
10 | Motor ETR tulmelegedése X X A motor tul forré, mivel a terhelés tul hosszu ideig volt 100%
folott.
11 | Motortermisztor tulmelegedése X X A termisztor tulmelegedett vagy le van kapcsolva.
12 | Nyomatékkorlat X A nyomaték meghaladja a 4-16 Torque Limit Motor Mode vagy
4-17 Torque Limit Generator Mode paraméterben bedllitott értéket.
13 | Tdlaram X X X Az inverter arama tullépte az aramkorlatot.
14 |Foldelési hiba X X X Kistlés a kimeneti fazisok és a fold kozott.
16 | Rovidzarlat X X Rovidzérlat a motorban vagy a motorcsatlakozokon.
17 [Vezérlészo idétullépése X X A frekvenciavalté nem észlel kommunikaciot.
25 |Rovidzarlat a fékellenallason X X Rovidzarlatos a fékellenallas, ezért le van kapcsolva a fékfunkcid.
27 |Rovidzérlat a fékchopperen X X Rovidzérlatos a féktranzisztor, ezért le van kapcsolva a fékfunkcio.
28 |Fékellenérzés X Nincs bekoétve vagy nem muikadik a fékellendllas.
29 [Teljesitménykartya tilmelegedése X X X A hitéborda elérte a lekapcsolasi hdmérsékletet.
30 [Hidnyzé U motorfazis X X Kiesett az U motorfazis. Ellendrizze a fazist.
31 [Hidnyzé V motorfazis X X Kiesett a V motorfazis. Ellendrizze a fazist.
32 | Hidnyzé W motorfazis X X Kiesett a W motorfazis. Ellenérizze a fazist.
38 |Belsd hiba X X Forduljon a helyi Danfoss-szallitéhoz.
44 |[Foldelési hiba X X Kistlés a kimeneti fazisok és a fold kozott.
47 | Vezérl6fesziiltség hibaja X X Lehet, hogy tul van terhelve a 24 V-os egyenfesziiltség.
51 | AMA: Unevi és Ingvi ellenérzése X Helytelen a motorfesziiltség és/vagy a motordram bedllitasa.
52 [AMA: kis Inévi X Tulségosan kicsi a motoraram. Ellenérizze a beallitdsokat.
59 [Aramkorlat X Frekvenciavaltd tulterhelése.
63 | Mechanikus fék elégtelen X A tényleges motoraram nem haladta meg a ,fékkioldasi aram”
értékét az ,inditaskésleltetés” ablakban.
80 [Frekvenciavalté alapértelmezett X Minden paraméter visszakapja alapértelmezett bedllitasat.
értékre inicializélva
84 | Megszakadt a kapcsolat a hajtas X Nincs kommunikacioé az LCP és a frekvenciavalté kozott
és az LCP kozott
85 [Gomb letiltva X Lasd a 0-4* LCP paramétercsoportot
86 [Sikertelen masolas X A frekvenciavaltérol az LCP-re vagy ellenkezé iranyba valé
masoldskor hiba tortént.
87 | Az LCP adatai érvénytelenek X Az LCP egységrél torténé masolaskor fordul eld, ha az LCP hibas
adatokat tartalmaz, vagy ha nincsenek adatok feltdltve az LCP-re.
88 | Az LCP adatai nem kompatibilisek X Az LCP egységrdl torténé masolaskor fordul eld, ha az adatokat
olyan frekvenciavéltok kozott helyezik at, amelyek szoftververzidja
jelentdsen eltér.
89 |lrdsvédett paraméter X Akkor fordul eld, ha irasvédett paraméterbe prébalnak irni.
90 |Foglalt paraméter-adatbazis X Az LCP és az RS485-csatlakozas egyszerre probalkozik paraméter-
frissitéssel.
91 | A paraméterérték ebben az X Akkor fordul elé, ha érvénytelen értéket prébalnak irni a
tizemmodban érvénytelen paraméterbe.
92 | A paraméterérték kivil esik a min. X Akkor fordul el6, ha tartomanyon kiviili értéket prébalnak
és max. hatarérték altal meghata- beallitani.
rozott tartoményon
nw [Not While RUNning = miikodés X A paraméter értéke csak all6 motor mellett médosithaté.
run [kézben nem lehetséges
Err. | A megadott jelsz6 hibas X Akkor fordul eld, ha jelszéval védett paraméter médositasahoz

rossz jelszot adnak meg.

") Ezeket a hibékat halézati torzitds okozhatja. Danfoss héldzati sz(ir6 telepitésével a probléma megoldhaté.

Téblazat 1.7 Figyelmeztetések és vészjelzések Kodlista
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1.7 Specifikacidk
1.7.1 Halézati tap: 1 x 200-240 VAC

Normal tulterhelés, 150% 1 percig

Frekvenciavalté PK18 PK37 PK75 P1K5 P2K2
Tipikus tengelyteljesitmény [kW] 0.18 0.37 0.75 1.5 2.2
Tipikus tengelyteljesitmény [LE] 0,25 0,5 1 2 3
IP20 M1 M1 M1 M2 M3
Kimeneti daram
Folyamatos (1 x 200-240 VAC) [A] 1,2 2,2 4,2 6,8 9,6
Szakaszos (1 x 200-240 VAQ) [A] 1,8 3,3 6,3 10,2 14,4
Max. kdbelméret:
(halézat, motor) [mm%/AWG] 4/10
Max. bemeneti dram
Folyamatos (1 x 200-240 V) [A] 3,3 6,1 11,6 18,7 26,4
Szakaszos (1 x 200-240 V) [A] 4,5 8,3 15,6 26,4 37,0
Max. halézati biztositok [Al Lasd 1.3.4. fejezet Biztositok
Kdrnyezet
Becsult teljesitményveszteség [W], 12.5/ 20.0/ 36.5/ 61.0/ 81.0/
Legjobb esetben/tipikusan” 15.5 25.0 44.0 67.0 85.1
IP20 mechanikai védettség tomege [kg] 11 11 11 1,6 3,0
Hatasfok [%], 95.6/ 96.5/ 96.6/ 97.0/ 96.9/
Legjobb esetben/tipikusan” 94.5 95.6 96.0 96.7 97.1
Tablazat 1.8 Halozati tap: 1 x 200-240 VAC
") Névleges terhelésnél
1.7.2 Haldzati tap: 3 x 200-240 VAC
Normal tulterhelés, 150% 1 percig
Frekvenciavalté PK25 PK37 PK75 P1K5 P2K2 P3K7
Tipikus tengelyteljesitmény [kW] 0.25 0.37 0.75 1.5 2.2 3.7
Tipikus tengelyteljesitmény [LE] 0,33 0,5 1 2 3 5
IP20 M1 M1 M1 M2 M3 M3
Kimeneti dram
Folyamatos (3 x 200-240 V) [A] 1,5 2,2 4,2 6,8 9,6 15,2
Szakaszos (3 x 200-240 V) [A] 23 3,3 6,3 10,2 14,4 22,8
Max. kdbelméret:
(halozat, motor) [mm%/AWG] 4/10
Max. bemeneti dram
Folyamatos (3 x 200-240 V) [A] 2,4 3,5 6,7 10,9 15,4 24,3
Szakaszos (3 x 200-240 V) [A] 3,2 4,6 8,3 14,4 23,4 35,3
Max. halézati biztositok [Al Lasd 1.3.4. fejezet Biztositok
Kornyezet
Becsiilt teljesitményveszteség [W] 14.0/ 19.0/ 31.5/ 51.0/ 72.0/ 115.0/
Legjobb esetben/tipikusan” 20.0 24.0 39.5 57.0 77.1 122.8
IP20 mechanikai védettség tomege [kg] 1,1 11 1,1 1,6 3,0 3,0
Hatasfok [%] 96.4/ 96.7/ 97.1/ 97.4/ 97.2/ 97.3/
Legjobb esetben/tipikusan” 94.9 95.8 96.3 97.2 97.4 97.4
Tablazat 1.9 Halozati tap: 3 x 200-240 VAC
") Névleges terhelésnél.
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1.7.3 Halozati tap: 3 x 380-480 VAC

Normal tulterhelés, 150% 1 percig

Frekvenciavalto PK37 PK75 P1K5 P2K2 P3K0 P4K0o
Tipikus tengelyteljesitmény [kW] 0.37 0.75 1.5 2.2 3.0 4.0
Tipikus tengelyteljesitmény [LE] 0,5 1 2 3 4 5
1P20 M1 M1 M2 M2 M3 M3
Kimeneti dram

Folyamatos (3 x 380-440 V) [A] 1,2 2,2 3,7 53 7.2 9,0
Szakaszos (3 x 380-440 V) [A] 1,8 3,3 5,6 8,0 10,8 13,7
Folyamatos (3 x 440-480 V) [A] 1,1 2,1 3,4 4,8 6,3 8,2
Szakaszos (3 x 440-480 V) [A] 1,7 3,2 5,1 7,2 9,5 12,3
Max. kdbelméret:

(halézat, motor) [mm*/AWG] 4/10

Max. bemeneti aram

Folyamatos (3 x 380-440 V) [A] 1,9 3,5 5,9 8,5 11,5 14,4
Szakaszos (3 x 380-440 V) [A] 2,6 4,7 8,7 12,6 16,8 20,2
Folyamatos (3 x 440-480 V) [A] 1,7 3,0 5,1 7.3 9,9 12,4
Szakaszos (3 x 440-480 V) [A] 2,3 4,0 7,5 10,8 14,4 17,5
Max. hélézati biztositdk [A] Lasd 1.3.4. fejezet Biztositok

Kornyezet

Becsult teljesitményveszteség [W] 18.5/ 28.5/ 41.5/ 57.5/ 75.0/ 98.5/
Legjobb esetben/tipikusan” 25.5 43.5 56.5 81.5 101.6 133.5
IP20 mechanikai védettség tomege [kg] 1,1 11 1,6 1,6 3,0 3,0
Hatasfok [%] 96.8/ 97.4/ 98.0/ 97.9/ 98.0/ 98.0/
Legjobb esetben/tipikusan” 95.5 96.0 97.2 97.1 97.2 97.3

Tablazat 1.10 Halozati tap: 3 x 380-480 VAC

1. Névleges terhelésnél.

Normal tulterhelés, 150% 1 percig

Frekvenciavalté P5K5 P7K5 P11K P15K P18K P22K
Tipikus tengelyteljesitmény [kW] 5.5 7.5 11 15 18.5 22
Tipikus tengelyteljesitmény [LE] 7,5 10 15 20 25 30
P20 M3 M3 M4 M4 M5 M5
Kimeneti aram

Folyamatos (3 x 380-440 V) [A] 12,0 15,5 23,0 31,0 37,0 43,0
Szakaszos (3 x 380-440 V) [A] 18,0 23,5 34,5 46,5 55,5 64,5
Folyamatos (3 x 440-480 V) [A] 11,0 14,0 21,0 27,0 34,0 40,0
Szakaszos (3 x 440-480 V) [A] 16,5 21,3 31,5 40,5 51,0 60,0
Max. kdbelméret:

(halozat, motor) [mm*/AWG] 4/10 16/6

Max. bemeneti aram

Folyamatos (3 x 380-440 V) [A] 19,2 24,8 33,0 42,0 34,7 41,2
Szakaszos (3 x 380-440 V) [A] 27,4 36,3 47,5 60,0 49,0 57,6
Folyamatos (3 x 440-480 V) [A] 16,6 21,4 29,0 36,0 31,5 37,5
Szakaszos (3 x 440-480 V) [A] 23,6 30,1 41,0 52,0 44,0 53,0
Max. hélézati biztositok [A] Lasd 1.3.4. fejezet Biztositok

Kornyezet

Becsult teljesitményveszteség [W] 131.0/ 175.0/ 290.0/ 387.0/ 395.0/ 467.0/
Legjobb esetben/tipikusan® 166.8 217.5 342.0 454.0 428.0 520.0
IP20 mechanikai védettség tomege [kg] 3,0 3,0

Hatasfok [%] 98.0/ 98.0/ 97.8/ 97.7/ 98.1/ 98.1/
Legjobb esetben/tipikusan” 97.5 97.5 97.4 97.4 98.0 97.9

Tablazat 1.11 Halozati tap: 3 x 380-480 VAC

1. Névleges terhelésnél.
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1.8 Altaldnos mdszaki adatok

Védelem és funkciok

. A motor elektronikus hévédelme 6vja a motort a tulterheléstél.

. A hitéborda hémérséklet-figyelése biztositja a frekvenciavaltd leolddséat tulmelegedés esetén.

. A frekvenciavaltd rovidzarlat elleni védelemmel van ellatva a motorcsatlakozdk (U, V, W) kozott.

. Motorfazis kiesése esetén a frekvenciavalté leold vagy vészjelzést ad.

. Halozati fazis kiesése esetén a frekvenciavaltd leold vagy figyelmeztetést ad (a terheléstél fliggSen).

. A kozbensékori fesziiltség monitorozasa jovoltabdl a tulsdgosan kicsi vagy nagy kdzbensdkori fesziiltség hatdsara a

frekvenciavalté leold.

. A frekvenciavalté foldelési hibak elleni védelemmel van ellatva a motorcsatlakozéknal (U, V, W).

Halozati tap (L1/L, L2, L3/N)

Tapfesziltség

200-240 V £10%

Tapfesziltség

380-480 V +10%

Halozati frekvencia

50/60 Hz

Max. atmeneti kiegyensulyozatlansag a halézati fazisok kozott

a névleges haldzati feszilltség 3,0%-a

valos teljesitménytényezd

névleges terhelésnél >0,4 (névleges)

Teljesitményeltolddasi tényez6 (cos @), 1-hez kozeli értéki

(> 0,98)

Kapcsolasok szdma az L1/L, L2, L3/N bemeneten (bekapcsoldsok)

legfeljebb 2-szer percenként

Kornyezet az EN60664-1 alapjan

lll-as tulfesziltség-kategoria/méasodfoku szennyezés

A késziilék olyan dramkérben haszndlhatd, mely nem t6bb, mint 100 000 amperes effektiv szimmetrikus dramerdsség biztosi-

tdsdra képes maximum 240/480 voltos fesziiltség mellett.
Motorkimenet (U, V, W)

Kimeneti fesziiltség

a tapfesziiltség 0-100%-a

Kimeneti frekvencia

0-200 Hz (VVCPI¥s), 0-400 Hz (u/f)

Kapcsolasok szama a kimeneten Korlatlan
Rampaidék 0,05-3600 s
Kébelhosszusdgok és -keresztmetszetek

Arnyékolt/pancélozott motorkabel max. hossza (EMC-helyes telepités) 15 m
Nem arnyékolt/pancélozott motorkabel max. hossza 50 m

A motor- és haldzati kabel max. keresztmetszete*

Terhelésmegosztds/fék csatlakoztatasa (M1, M2, M3)

6,3 mm-es szigetelt Faston csatlakozdk

A terhelésmegoszto és fékkabel max. keresztmetszete, (M4, M5)

16 mm?%/6 AWG

A vezérl6kapcsok kabeleinek maximdlis keresztmetszete, merev vezeték

1,5 mm?/16 AWG (2 x 0,75 mm?)

A vezérl6kapcsok kabeleinek maximalis keresztmetszete, hajlékony kabel

1 mm?/18 AWG

A vezérl6kapcsok kabeleinek maximalis keresztmetszete, zart magvu kabel

0,5 mm?%/20 AWG

A vezérldkapcsok kabeleinek minimalis keresztmetszete 0,25 mm?
* Tovdbbi informdcidk: 1.7. fejezet Specifikdciok.
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Digitalis bemenetek (impulzus/enkéder)

Programozhat¢ digitélis bemenetek (impulzus/enkéder)

5(1)

Csatlakozok szama

18, 19, 27, 29, 33,

Logika

PNP vagy NPN

Feszlltségszint 0-24 VDC
Fesziltségszint, logikai ,0” PNP < 5VDC
Feszlltségszint, logikai ,1” PNP > 10 VDC
Feszlltségszint, logikai ,0” NPN > 19 VDC
Fesziltségszint, logikai ,1” NPN < 14 VDC
Maximalis fesziiltség a bemeneten 28 VDC
Bemeneti ellendllds, Ri kb. 4 kQ
Max. impulzusfrekvencia a 33-as bemenetnél 5000 Hz
Min. impulzusfrekvencia a 33-as bemenetnél 20 Hz
Analég bemenetek

Az analdg bemenetek szama 2
Csatlakozdék szédma 53, 60

Fesziltség lizemmod (53-as csatlakozd)

$200-as kapcs. = Kl (U)

Aram lizemmaéd (53-as és 60-as csatlakozd)

$200-as kapcs. = BE (1)

Feszliltségszint 0-10V
Bemeneti ellenallds, Ri kb. 10 kQ
Maximadlis feszlltség 20V
Aramtartomany 0/4-20 mA (skalazhatd)
Bemeneti ellendllds, Ri kb. 200 Q
Maximalis dram 30 mA
Analég kimenet

A programozhat6 analédg kimenetek szama 1
Csatlakozdék szama 42
Analég kimenet dramtartoménya 0/4-20 mA
Az analég kimenet max. terhelhetésége 500 Q
Az anal6g kimenet max. fesziltsége 17V
Az anal6g kimenet pontossidga Max. hiba: 0,8% végkitérésre
Mintavételi id6koz 4 ms
Felbontds az analég kimeneten 8 bit
Mintavételi id6koz 4 ms

Vezérl6kartya, RS-485-0s soros kommunikacio

Csatlakozék szama

68 (P,TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)

61-es szamu csatlakozé

koz0s a 68-as és 69-es csatlakozd esetében

Vezérl6kartya, 24 V-os egyenfesziiltségl kimenet

Csatlakozék szama 12
Max. terhelés (M1 és M2) 100 mA
Max. terhelés (M3) 50 mA
Max. terhelés (M4 és M5) 80 mA
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Relékimenet

Programozhat6 relékimenet 1
01-es relé csatlakozdszamai 01-03 (nyito), 01-02 (zard)
Max. csatlakozéterhelés (AC-1)": 01-02 (zar6) (ohmos terhelés) 250 VAC, 2 A
Max. csatlakozdterhelés (AC-15)": 01-02 (zaro) (induktiv terhelés @ cosg 0,4) 250 VAC, 0,2 A
Max. csatlakozéterhelés (DC-1)": 01-02 (zaré) (ohmos terhelés) 30VDG, 2 A
Max. csatlakozéterhelés (DC-13)V: 01-02 (zard) (induktiv terhelés) 24 VDC, 0,1 A
Max. csatlakozéterhelés (AC-1)": 01-03 (nyitd) (ohmos terhelés) 250 VAC, 2 A
Max. csatlakozéterhelés (AC-15)": 01-03 (nyit6) (induktiv terhelés @ cosg 0,4) 250 VAC, 0,2 A
Max. csatlakozéterhelés (DC-1)": 01-03 (nyit6) (ohmos terhelés) 30VDC, 2 A
Min. terhelhet6ség a teljesitménykartyan: 01-03 (nyit6), 01-02 (zaro) 24 VDC 10 mA, 24 VAC 20 mA
Kornyezet az EN 60664-1 alapjan lll-as tulfesziltség-kategoéria/méasodfoku szennyezés

1 IEC 60947, 4. és 5. rész

Vezérl6kartya, 10 V-os egyenfesziiltségl kimenet

Csatlakozdk szama 50
Kimeneti fesziiltség 10,5V 0,5V
Maximalis terhelés 25 mA

ERTESITE.

Az Osszes bemenet, kimenet, aramkor, DC-tapegység és relécsatlakozé galvanikusan szigetelt a haldzati fesziiltségtol
(PELV) és mas nagyfesziiltségu csatlakozoktol.

Koérnyezet

Mechanikai védettség IP20
Rendelkezésre all6 mechanikai védettség IP21, TYPE 1
Rezgésvizsgalat 109
Max. relativ paratartalom 5-95% (IEC 60721-3-3; 3K3 osztaly (nem lecsap6dd) miikodés kézben
Agressziv kornyezeti koriilmények (IEC 60721-3-3), bevont 3C3 osztaly
Tesztelési mddszer az IEC 60068-2-43 H2S alapjan (10 nap)

Kornyezeti hémérséklet max. 40 °C

A magas kérnyezeti hémérséklet miatti leértékelést illetéen Idsd 1.9.1. fejezet Kérnyezeti h6mérséklet miatti leértékelés

Minimalis kornyezeti hdmérséklet teljes terhelésl Gzemelés folyaman 0°C
Minimalis kérnyezeti hémérséklet csokkentett teljesitménynél -10°C
Taroldsi/széllitasi hdmérséklet -25 - +65/70 °C
Maximdlis tengerszint feletti magassag leértékelés nélkil 1000 m
Maximdlis tengerszint feletti magassag leértékeléssel 3000 m

A nagy tengerszint feletti magassdg miatti leértékelést illetéen Idsd 1.9. fejezet Kiilénleges kériilmények

Biztonsagi szabvanyok EN/IEC 61800-5-1, UL 508C
EMC-szabvényok, kibocsatas EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3

EN 61800-3, EN 61000-6-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3,
EMC-szabvéanyok, védettség EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Ldsd 1.9. fejezet Kiilonleges kériilmények
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1.9 Kilonleges korulmények

1.9.1 Kornyezeti hémérséklet miatti
leértékelés

A 24 6rén keresztil mért dtlaghémérsékletnek legaldbb
5 °C-kal alacsonyabbnak kell lennie a maximalis
megengedett kdrnyezeti hdmérsékletnél.

Ha a frekvenciavalté magas kornyezeti hémérsékleten
Uzemel, a folyamatos kimeneti aramot csdkkenteni kell.

A frekvenciavalto legfeljebb 50 °C-os kdrnyezeti
hémérsékleten a névlegesnél egy teljesitményfokozattal
kisebb motorral valé izemelésre késziilt. 50 °C-os
kornyezeti hémérséklet és teljes terhelés melletti
folyamatos lizemelés esetén csokken a frekvenciavalté
élettartama.

1.9.2 Légnyomas miatti leértékelés

Alacsony légnyomas esetén csokken a levegd h(itési
képessége.

Ha a magassdg meghaladja a 2000 métert, a PELV-et
illetéen érdeklédjon aDanfoss cégnél.

1000 méteres tengerszint feletti magassag alatt nincs
sziikség leértékelésre, 1000 méter felett azonban
csokkenteni kell a kdrnyezeti hémérsékletet vagy a
maximalis kimeneti aramot.

1000 méteres tengerszint feletti magassag folott

100 méterenként 1%-kal kell cs6kkenteni a kimenetet, vagy
200 méterenként 1 °C-kal a maximalis kdrnyezeti
hémérsékletet.

1.9.3 Kis fordulatszam miatti leértékelés

Frekvenciavaltéra kapcsolt motor esetén ellenérizze,
megfelel6-e a motor hitése.

Kis fordulatszam mellett probléma meriilhet fel az dllando
nyomatéku alkalmazasokkal. Ha a fordulatszam tartésan
kicsi — a névleges motorfordulatszam fele alatt -, akkor
tovabbi hiitésre lehet sziikség. Masik megoldasként

(egy teljesitményfokozattal) nagyobb motor is hasznalhaté.
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1.10 Opciodk

Rendelési szam

Leiras

132B0100 VLT kezel6egység, LCP 11 potenciométer nélkul

132B0101 VLT kezel6egység, LCP 12 potenciométerrel

132B0102 LCP kihelyezékészlete 3 m kabellel, IP55 LCP 11-essel, IP21 LCP 12-essel
132B0103 Nema Type 1 készlet M1 tipusi mechanikai védettséghez
132B0104 Type 1 készlet M2 tipusi mechanikai védettséghez

132B0105 Type 1 készlet M3 tipusu mechanikai védettséghez

132B0106 Tehermentesitd keretkészlet M1 és M2 tipusi mechanikai védettséghez
132B0107 Tehermentesitd keretkészlet M3 tipusd mechanikai védettséghez
132B0108 IP21 M1 tipust mechanikai védettséghez

132B0109 IP21 M2 tipust mechanikai védettséghez

132B0110 IP21 M3 hazhoz

132B0111 DIN-sinszerel6 készlet M1 és M2 tipusi mechanikai védettséghez
132B0120 Type 1 készlet M4 tipusi mechanikai védettséghez

132B0121 Type 1 készlet M5 tipusi mechanikai védettséghez

132B0122 Tehermentesitd keretkészlet M4 és M5 tipusi mechanikai védettséghez
132B0126 M1 tipusu mechanikai védettség potalkatrészkészletei

132B0127 M2 tipusu mechanikai védettség potalkatrészkészletei

132B0128 M3 tipusu mechanikai védettség potalkatrészkészletei

132B0129 M4 tipusu mechanikai védettség potalkatrészkészletei

132B0130 M5 tipusu mechanikai védettség potalkatrészkészletei

132B0131 Vakfedél

130B2522 MCC 107 sztir6 132F0001 egységhez

130B2522 MCC 107 sztir6 132F0002 egységhez

130B2533 MCC 107 sztir6 132F0003 egységhez

130B2525 MCC 107 sztir6 132F0005 egységhez

130B2530 MCC 107 sztir6 132F0007 egységhez

130B2523 MCC 107 sz(ir6 132F0008 egységhez

130B2523 MCC 107 szlir6 132F0009 egységhez

130B2523 MCC 107 sz(ir6 132F0010 egységhez

130B2526 MCC 107 sziir6 132F0012 egységhez

130B2531 MCC 107 sztir6 132F0014 egységhez

130B2527 MCC 107 sztir6 132F0016 egységhez

130B2523 MCC 107 sziir6 132F0017 egységhez

130B2523 MCC 107 sziir6 132F0018 egységhez

130B2524 MCC 107 szUré 132F0020 egységhez

130B2526 MCC 107 sz(ir6 132F0022 egységhez

130B2529 MCC 107 szUr6é 132F0024 egységhez

130B2531 MCC 107 szUr6é 132F0026 egységhez

130B2528 MCC 107 sziiré 132F0028 egységhez

130B2527 MCC 107 sziiré 132F0030 egységhez

Tablazat 1.12

Danfoss Haldzati szlrék és fékellenallasok is igényelheték.
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