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1 Seguridad

1.1.1 Advertencia de alta tension

|AADVERTENCIA

La tension del convertidor de frecuencia es peligrosa
cuando el equipo estd conectado a la red. La instalacién
incorrecta del motor o del convertidor de frecuencia puede
producir dafos en el equipo, lesiones graves e incluso la
muerte. Por tanto, es muy importante respetar las instruc-
ciones de este manual, asi como las normas y los
reglamentos de seguridad vigentes en el ambito local y
nacional.

1.1.2 Instrucciones de seguridad

PRECAUCION

Antes de utilizar una funcién que afecte de forma directa o
indirecta a la seguridad personal (por ejemplo, Modo
incendio u otras funciones, como forzar la parada del
motor o intentar que siga funcionando), debe llevarse a
cabo un exhaustivo andlisis de riesgos, asi como una
comprobacion del sistema. Las pruebas del sistema deben
incluir la comprobacién de las modalidades de fallo en
relacion con las seiales de control (sefales analégicas y
digitales y comunicacion en serie).

. Asegurese de que el convertidor de frecuencia
esté conectado a una toma de tierra correc-
tamente.

. No retire las conexiones de la red, ni las del
motor u otras conexiones de alimentacion
mientras el convertidor de frecuencia esté
conectado a la red de alimentacién.

. Proteja a los usuarios de la tensién de alimen-
tacion.
. Proteja el motor frente a las sobrecargas

conforme a la normativa vigente local y nacional.

. La corriente de fuga a tierra supera los 3,5 mA.

. La tecla [Off] no es un interruptor de seguridad.
No desconecta el convertidor de frecuencia de la
red.

1.1.3 Version de software y
homologaciones

Versién de software
Guia de programacion
Convertidor AF-60 LP™ Micro

(€@ ¥

Esta Guia de programacién puede emplearse para
todos los convertidores de frecuencia Convertidor
AF-60 LP™ Micro con version de software 2.7X.
El nimero de la version de software se puede leer
en
15-43 Version de software.

Tabla 1.1

1.1.4 Advertencia general

|AADVERTENCIA

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA

El contacto con los componentes eléctricos puede llegar a
provocar la muerte, incluso una vez desconectado el
equipo de la red de alimentacion.

Asegurese de haber desconectado todas las entradas de
tension restantes (como la fuente de alimentacién externa
de CC del bus).

Tenga en cuenta que puede haber alta tensién en el
enlace de CC aunque los indicadores LED estén apagados.
Antes de tocar cualquier componente del convertidor que
pudiera tener alta tensién, espere al menos 4 min (para
todos los tamaiios).

Solo se permite un intervalo de tiempo inferior si asi se
indica en la placa de caracteristicas de un equipo
especifico.
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APRECAUCION

Corriente de fuga

La corriente de fuga a tierra corriente de fuga a tierra del
convertidor de frecuencia sobrepasa los 3,5 mA. Segun CEl
61800-5-1, debe garantizarse una conexién a tierra
protectora reforzada mediante un cable de cobre de 10
mm’, como minimo, o debe terminarse por separado un
cable PE con la misma seccién transversal que el cable de
red.

Dispositivo de intensidad residual

Este producto puede originar corriente CC en el conductor
de protecciéon. Cuando se utilice un dispositivo de
corriente residual (RCD) como proteccion adicional, solo se
debe usar un RCD de tipo B (retardo de tiempo) en el lado
de la fuente de alimentacién de este producto.

La conexidn protectora a tierra del convertidor de
frecuencia y la utilizacién de relés diferenciales RCD debe
realizarse siempre conforme a las normas nacionales y
locales.

APRECAUCION

La proteccién contra sobrecarga del motor es posible
mediante el ajuste de 7-90 Proteccién térmica del motor al
valor Desconexién por sobrecarga electrénica. Para el
mercado norteamericano: Las funciones de sobrecarga
electrénica proporcionan proteccién contra sobrecargas del
motor de clase 20 de acuerdo con el cédigo NEC.

|AADVERTENCIA

Instalacion en altitudes elevadas:
Para altitudes superiores a 2 km, péngase en contacto con
GE.

1.1.5 Red aislada de tierra (IT)

APRECAUCION

Red aislada de tierra (IT)

Instalacién con una fuente aislada, es decir, redes IT.
Tensiéon méx. de alimentacién permitida conectado a la
red: 440 V.

Para mejorar el rendimiento de los arménicos, GE ofrece
filtros de linea opcionales.

1.1.6 Evitar arranques accidentales

Cuando el convertidor de frecuencia esta conectado a la
red de alimentacién, el motor puede arrancarse o pararse
mediante los comandos digitales, los comandos del bus,
las referencias o desde el teclado del convertidor de
frecuencia.

. Desconecte el convertidor de frecuencia de la red
de alimentacion para evitar el arranque accidental
de cualquier motor.

. Para evitar arranques accidentales, pulse siempre
la tecla [Off] antes de modificar cualquier
parametro.

1.1.7 Instrucciones de eliminacion

Los equipos que contienen componentes
eléctricos no deben desecharse junto con los
desperdicios domésticos.

Deben recogerse de forma independiente con

los residuos electrénicos y eléctricos de acuerdo

con la legislacion local actualmente vigente.

Tabla 1.2

1.1.8 Antes de iniciar los trabajos de
reparacion

1. Desconecte el Convertidor AF-60 LP™ Micro de la
red eléctrica (y del suministro de CC externo, si lo
hubiera).

2. Espere 4 minutos (M1, M2 y M3) o 15 min (M4 y
M5) para que se descargue el enlace de CC.

3. Desconecte los terminales del bus de CCy de
freno (si existen)

4, Retire el cable del motor.

4 DET-580B
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2 Introduccion

2.1.1 ldentificacion del convertidor de

frecuencia €B AF-60 LP™ Micro Drive
PIN: 132F0062 S/N: 031201-327
La placa de caracteristicas adhesiva esta situada en la parte Model No: 8KLP43003X9A1
superior de cada convertidor de frecuencia y muestra las 2: ““:x;g_::vmm . C€
clasificaciones, el nimero de serie, el nimero de catalogo OUT. $x0VIn 0-400Hz 831484 RoHS 0
de advertencias y otros datos relevantes de la unidad. CHASSISIPZ0

LA

@ Listed 76X1 E197041 Ind.contr.Eq.
c us

Consulte en Tabla 2.1 la informacién sobre la forma de leer
el cédigo descriptivo.

See manual for prefuse. Short Circuit Rating: 100kA

A S0
A

WARNING:

STORED CHARGE DO NOT TOUCH UNTIL 4
MIN.AFTER DISCONNECTION

CHARGE RESIDUELLEATTENDRE 4 MIN.
APRES DECONNEXION

130BA505
llustracién 2.1 Ejemplo de placa de caracteristicas adhesiva.

2.1.2 Diagrama del sistema de nimeros de modelo del convertidor de frecuencia AF-60 LP
Micro

AF-60LP Micro Drive Catalog Numbering System Diagram

Desriptionon [ ek [ P [ # [ # [ oume] X 9 Al

GE product Code J

Drive Type
LP = AF-60 LP Micro Drive

Input Voltage

2 =208/230V, 50/60 Hz
4 =460V, 50/60 Hz

Input Phase
1=1-Phase
3 = 3-Phase

HP Rating
F25=1/4 hp
001=1hp
010 =10 hp

Keypad
X = Keypad

Enclosure Type
9 =1P20/Open

Revision
A1 = 1st Revision
A2 = Future 130BA589.10

llustracion 2.2
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2.1.3 Advertencias y homologaciones

Simbolos utilizados en esta Guia de programacion.

Simbolos

En este manual, se utilizan los siguientes simbolos.

AADVERTENCIA

Indica situaciones potencialmente peligrosas que, si no se
evitan, pueden producir lesiones graves e incluso la

muerte.

2.1.4 Abreviaturas y convenciones

APRECAUCION

Indica una situacién potencialmente peligrosa que, si no se
evita, puede producir lesiones leves o moderadas. También
puede utilizarse para alertar contra practicas inseguras.

PRECAUCION

Indica una situacién que puede producir accidentes que
dafien Unicamente al equipo o a otros bienes.

Abreviaturas: Términos:; Unidades del Sl Unidades imperiales:
a Aceleracién m/s? ft/s?
AWG Calibre de cables estadounidense
Autoajuste Ajuste automético del motor
°C Celsius
| Intensidad A Amperio
ILm Limite de intensidad
DCT Herramienta de control de la unidad
Julio Energia J=N‘m ft-Ib, Btu
°F Fahrenheit
f Frecuencia Hz Hz
kHz Kilohercio kHz kHz
mA Miliamperio
ms Milisegundo
min Minuto
M-TYPE Depende del tipo de motor
Nm Newton por metro in-lb
IMN Intensidad nominal del motor
fmn Frecuencia nominal del motor
PmN Potencia nominal del motor
UmN Tensién nominal del motor
PELV Tension protectora extrabaja
Vatios Potencia w Btu/h, CV
Pascal Presién Pa=N/m? psi, psf, ft de agua
linv Intensidad nominal de salida del convertidor de frecuencia
r/min Revoluciones por minuto
SR Depende del tamafio
T Temperatura C F
hora s s, h
Tum Limite de par
U Tension Vv Vv

Tabla 2.1 Tabla de abreviaturas y convenciones
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3 Programacion

3.1 Como realizar la programacion

3.1.1 Programacién con Software de
programacion DCT-10

Si se instala el software de programacién DCT-10, el
convertidor de frecuencia puede programarse desde un PC
a través del puerto de comunicaciones RS-485.

Este software puede descargarse desde el sitio web de GE:
www.geelectrical.com/drives

3.1.2 Programacién con el teclado

El teclado estd dividido en cuatro grupos funcionales:
1. Display numérico.
2 Tecla [MENU].
3. Teclas de navegacion.
4

Teclas de funcionamiento y luces indicadoras
(LED).

iNOTA!

Todos los parametros deberian cambiar en orden
numérico. Determinados valores de parametros se ven
afectados por cambios anteriores.

®

|

Status  Quick  Main

2 Menu  Menu
Menu

130BA468.10

llustracién 3.1 Teclado con potenciémetro

El display
Pueden leerse distintos tipos de informacion.

Set-up number (NUmero de ajuste) muestra el ajuste activo

y el ajuste editado. Si el mismo ajuste actia como ajuste
activo y editado, solo se mostrard ese nimero de ajuste
(ajuste de fabrica).

Cuando difieren el ajuste activo y el editado, ambos
numeros se muestran en el display (Ajuste 12). El nimero
intermitente indica el ajuste editado.

130BA465.10

Status  Quick  Main
Menu  Menu
Menu

H

LA

llustracién 3.2 Indicacién del ajuste

Los digitos pequefos de la izquierda son el nimero de
pardmetro seleccionado.

130BA461.10

23 50.0..

~

Status  Quick  Main
Menu  Menu

_a

llustracién 3.3 Indicacién del nimero de pardmetro

Los digitos grandes en el centro del display muestran el
valor del pardmetro seleccionado.

130BA463.10

Status  Quick  Main
Menu  Menu
Menu

-~

llustracién 3.4 Indicacién del valor del parametro seleccionado

El lado derecho del display muestra la unidad del
parametro seleccionado. Esta puede ser Hz, A, V, kW, HP
(CV), %, s o r/min.

®
& 500,

Status  Quick  Main
Menu  Menu

130BA462.10

Menu

= A
llustracién 3.5 Indicacién de la unidad del pardmetro
seleccionado

DET-5808B
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La direccién del motor aparece en la parte inferior
izquierda del display, con una pequena flecha al lado que
sefala en el sentido de las agujas del reloj o en sentido
contrario.

5 500,

Status  Quick  Main
Menu  Menu

130BA460.10

Menu
Ei AN

llustracién 3.6 Indicacion de la direccién del motor

Pulse la tecla [MENU] para seleccionar uno de los
siguientes menus

Menu de estado

El menu Estado puede estar en Modo de lectura o Modo
manual. En Modo de lectura, se muestra en el display el
valor del pardmetro de lectura de datos seleccionado.

En el Modo manual se muestra la referencia local del LCP.

Menu réapido

Muestra los pardmetros del Menu rapido y su configu-
raciéon. Desde aqui se puede acceder y editar los
pardmetros del Menu rapido. La mayoria de las aplica-
ciones pueden ejecutarse configurando los parametros de
los menus rapidos.

Menu principal

Muestra los pardmetros del Menu principal y su configu-
raciéon. Desde aqui se puede acceder y editar todos los
pardmetros.

Luces indicadoras

. LED verde: el convertidor de frecuencia esta en
marcha.
. LED amarillo: indica una advertencia. Consulte

6 Solucién de problemas.

. LED rojo intermitente: indica una alarma.
Consulte 6 Solucion de problemas.

Teclas de navegacion

[Back]: para ir al paso o nivel anterior en la estructura de
navegacion.

[A] [¥]: se utilizan para desplazarse entre grupos de
pardmetros, entre parametros y dentro de estos.

[OK] (Aceptar): para seleccionar un pardmetro y aceptar los

cambios en ajustes de parametros.

Pulse [OK] para entradas de modo «Ajuste» de mas de 1 s.
Es posible realizar ajustes rapidos en el modo «Ajuste»
pulsando [A] [¥] en combinacién con [OK].

Pulse [A] [V ] para cambiar el valor. Pulse [OK] para
cambiar entre digitos de forma rapida.

Para salir del modo «Ajuste», pulse de nuevo [OK] durante
mas de 1 s para guardar los cambios o pulse [Back] para
no guardar los cambios.

Teclas de funcionamiento

una luz amarilla encima de las teclas de funcionamiento
indica cual es la tecla activa.

[Hand]: arranca el motor y activa el control del convertidor
de frecuencia a través del teclado.

[Off / Reset] (Apagado / Reiniciar): el motor se detiene,
salvo en el modo de alarma. En ese caso, el motor se
reiniciara.

[Auto] (Automatico): el convertidor de frecuencia puede
controlarse mediante terminales de control o mediante
comunicacion serie.

Tecla [Potentiometer]: el potencidmetro funciona de dos
maneras, dependiendo del modo en que se esté utilizando
el convertidor de frecuencia.

En el Modo automdtico, el potencidmetro actia como una
entrada analdgica programable adicional.

En el Modo manual, el potenciémetro controla la referencia
local.

3.2 Menu de estado

Después del arranque, el menu de estado estd activo. Pulse
[MENU] para cambiar entre Estado, Menu rapido y Menu
principal.

[A]y [¥] para desplazarse entre las diferentes opciones de
cada menu.

El display indica el modo de estado con una pequefa
flecha encima de «Estado».

23 50.0.

Status  Quick  Main
Menu  Menu

_a

130BA466.10

Menu

llustracién 3.7 Indicacién del modo Estado

3.3 Menu rapido

El Menu rapido proporciona un fécil acceso a los
pardmetros mas utilizados.

1. Para entrar en el Menu rapido, pulse la tecla
[MENU] hasta que el indicador del display se
coloque encima de Menu rdpido.

2. Use [A] [Y] para seleccionar QM1 o QM2 y luego
pulse [OK].

DET-580B
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3. Pulse [A] [Y] para desplazarse por los parametros
del Menu rdpido.

4, Pulse [OK] para seleccionar un parametro.

5. Pulse [4] [Y] para cambiar el valor de ajuste de
un parametro.

6. Pulse [OK] para aceptar el cambio.

7. Para salir, pulse [Back] (Atras) dos veces para
entrar en Status (Estado), o bien pulse [Menu] una
vez para entrar en Menu principal.

®
23 50.0.

Status  Quick  Main
Menu  Menu

130BA464.10

Menu

e N i
llustracién 3.8 Indicacién del modo Mend rapido

3.4 Menu principal

El Menu principal proporciona acceso a todos los
parametros.

1. Para entrar en el Menu principal, pulse la tecla
[MENU] hasta que el indicador del display se
coloque sobre Ment principal.

2. Utilice [4] [Y] para desplazarse por los grupos de
parametros.

3. Pulse [OK] para seleccionar un grupo de
pardmetros.

4. Utilice [A] [¥] para desplazarse por los

parémetros de ese grupo en concreto.

5. Pulse [OK] para seleccionar el parametro.

6. Utilice [A] [Y] para ajustar / cambiar el valor del
parametro.

7. Pulse [OK] para aceptar el valor.

8. Para salir, pulse dos veces [Back] para acceder al
Menu rdpido, o pulse [Menu] una vez para entrar
en Estado.

®

Setup 1 n n
23 50.0,
Status  Quick  Main

Menu  Menu
E
—a N i

llustracién 3.9 Indicacion del modo Ment principal

130BA459.10
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4 Descripciones de parametros

4.1 Grupo de parametros 0: Funcionamiento/Display

0-03 Ajustes regionales 4.1.1 0-1* Gestidn de ajustes

Option: Funcién:

Los pardmetros definidos por el usuario y las diferentes
entradas externas (p. ej., bus, teclado, entradas
analdgicas / digitales, realimentacion, etc.) controlan la
funcionalidad del convertidor de frecuencia.

A fin de satisfacer la necesidad de contar con
diferentes ajustes regionales en diferentes

partes del mundo, se ha incluido en el
convertidor de frecuencia los 0-03 Ajustes
regionales. La configuracion seleccionada influye

en el ajuste predeterminado de la frecuencia El conjunto completo de pardmetros que controlan el

nominal del motor. convertidor de frecuencia se conoce como un ajuste. El
[0] | Interna- [ Ajusta de forma predeterminada 1-23 Frecuencia convertidor de frecuencia contiene 2 ajustes: Ajuste 1y

cional del motor a 50 Hz, muestra 1-20 Potencia del Ajuste 2.

motor en kW. Ademads, puede copiarse un conjunto fijo de ajustes de
[11*|EE. UU. |Ajusta de forma predeterminada 1-23 Frecuencia fabrica a uno o mas ajustes activos.

del motor a 60 Hz, muestra 1-20 Potencia del

motor en CV. Algunas de las ventajas de tener mas de un ajuste activo

INOTAI en el convertidor de frecuencia son:

Este parametro no puede modificarse con . Utilice el motor en un ajuste (Ajuste activo),

el motor en marcha. mientras actualiza los pardmetros en otro ajuste

(Editar ajuste)

0-04 Estado de funcionamiento en arranque (Modo .

manual) . Conectar varios motores (uno cada vez) al
convertidor de frecuencia. Los datos de motor

Option: Funcién:

para varios motores pueden colocarse en
Este parametro regula si el convertidor diferentes ajustes.

de frecuencia arranca o no el motor al . L. . L,
. Cambiar rapidamente la configuracion del

modo Manual. convertidor de frecuencia y/o del motor mientras
‘NOTA! éste ultimo estd en marcha (como pueden ser el
| ¢ tiempo de aceleracion o las referencias
predefinidas) mediante entradas digitales o de
bus.

encenderse después de un apagado en

Si tiene instalado un teclado con
potenciémetro, la referencia se
ajusta de acuerdo con el valor actual

del potenciémetro. . . . . e
P El Ajuste activo puede ajustarse como Ajuste multiple,

[0] [Autoarranque | El convertidor de frecuencia arranca en donde el ajuste activo se selecciona mediante una entrada
el mismo estado Manual o Desactivado digital a través de un terminal o a través del codigo de
que cuando se apago. control del bus.

La referencia local se almacena para su

d és el :
uso después el arranque |NOTA'

[1] * | Parada forzada, | El convertidor de frecuencia se enciende . L. . .
El Ajuste de fabrica no puede utilizarse como el Ajuste

ref. = previa en estado Desconexion, lo que significa :
X , activo.
que el motor estara parado después del
encendido.
La referencia local se almacena para su 0-10 Ajuste activo
uso después el arranque. Option: Funcion:
[2] | Par. forz, ref. = | El convertidor de frecuencia se enciende ' ' Ajuste activo controla el motor.

0 en estado Desconexion, lo que significa El cambio de un ajuste a otro solo puede
que el motor estard parado después del producirse cuando
encendido. . .

. . . el motor queda en inercia

La referencia local se ajusta en 0. Por
tanto, el motor no empezard a funcionar o

hasta que se incremente la referencia
local.

10 DET-5808B
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0-10 Ajuste activo 0-31 Valor min. de lectura personalizada

Option: Funcién: Range: Funcién:
. los ajustes entre los que se produce 0,00 *| [0,00- Es posible crear una lectura personalizada
el cambio estan relacionados entre si 9999,00 ] asociada a la frecuencia de salida de la
(consulte 0-12 Ajustes relacionados). unidad. El valor introducido en 0-37 Valor

Si se realiza un cambio entre ajustes que no min. de lectura personalizada se mostrara

estan relacionados, dicho cambio no tendra como 0 Hz. La lectura puede mostrarse en

lugar hasta que el motor quede en inercia. el display del teclado en Modo Estado o

. uede leerse en 16-09 Lectura persona-
iNOTA! puec p
izada

El motor solo se considera detenido

[11*|Ajuste 1 | El Ajuste 1 esta activo. Range: Funcién:
[21 |[Ajuste 2 | El Ajuste 2 estd activo. 100,0¢ | [0,00- Es posible crear una lectura personalizada
[9] Ajuste Seleccione el ajuste activo mediante la entrada 9999,00] asociada a la frecuencia de salida de la
multiple | digital y/o el bus, consulte 5-1* Entradas unidad. El valor introducido en 0-32 Valor
digitales, seleccién [23]. mdx. de lectura personalizada se mostrara
X X en la frecuencia programada en 4-14 Limite
alto de la velocidad del motor. La lectura
Option: Funci6n: puede mostrarse en el display del teclado
Editar ajuste permite actualizar los pardmetros en Modo Estado o puede leerse en 16-09
del convertidor de frecuencia mediante Lectura personalizada

teclado o bus. Este parametro puede ser
idéntico o distinto al Ajuste activo. 4.1.2 0-4* Teclado
Todos los ajustes se pueden editar durante el

funcionamiento, independientemente del . .
El convertidor de frecuencia puede operar en uno de los

tres modos siguientes: Manual, Desconexion y Auto.
Manual: el convertidor de frecuencia se controla
localmente y no permite ningun tipo de control a
distancia. Al activar Manual, se produce una sefal de inicio.
Desconexidn: el convertidor de frecuencia se detiene con
una rampa de parada normal. Cuando se seleccione

0-12 Ajustes relacionados Desconexion, el convertidor de frecuencia sélo puede

ponerse en marcha pulsando Manual o Auto en el teclado.

ajuste activo.

[1]1*[Ajuste 1 Actualizar los parametros del Ajuste 1.

[2] Ajuste 2 Actualizar los parametros del Ajuste 2.

[9] Ajuste Actualizar los parametros del ajuste
activo seleccionado como Ajuste activo (consulte 0-10
Ajuste activo).

Option: Funcién: Auto: en el modo Auto, el convertidor de frecuencia puede
La relacién entre parametros garantiza la controlarse de forma remota (bus/digital).
sincronizacion de los valores de los pardmetros
«no modificables durante el funcionamiento»,
permitiendo cambiar de un ajuste a otro Option: Funcién:
durante el uso. [0] Desactivado Tecla [Hand] sin funcion.
Si los ajustes no estan relacionados, no sera 171+ Activado Tecla [Hand] funcional.

posible cambiar de uno a otro con el motor

en marcha. Por tanto, el cambio de ajuste no 0-41 Botén [Off / Reset] en el teclado

se producird hasta que el motor quede en Option: Funcién:
inercia. [0] | Desactivar Off / Reset | Tecla [Off / Reset] sin funcion.
(0] |Sin No realiza cambios en los ajustes y no puede [11 = | Activar Off / Reset Sefial de parada y reinicio de
enlazar cambiarse con el motor en marcha.

cualquier posible fallo.

—
*

Enlazado | Copia los valores de parametro «no modifi- [21 | Activar solo reset Sélo reiniciar. La funcién de parada

cables durante el funcionamiento» en el ajuste (No) se desactiva.

seleccionado actualmente en Editar ajuste.

|NOTAI 0-42 Teclado [Auto] en el teclado

Este pardmetro no puede modificarse con Option: Funci6n:
el motor en marcha. [0] Desactivado | La tecla [Auto] no tiene ninguna funcién.
[1]* | Activado La tecla [Auto] esta funcional.
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4.1.3 0-5* Copiar/Guardar 4.1.4 0-6* Contrasefna
Option: Funcién: Range: Funcién:
El teclado desmontable del convertidor Utilice una contraseia para evitar cambios
de frecuencia puede utilizarse para indeseados en pardmetros importantes, como los
almacenar ajustes y para transferir datos del motor.
al trasladar los ajustes de parametros de 0 *| [0-999] [ Introduzca la contrasena para acceder al menu
un convertidor a otro. principal a través de la tecla [Main Menul.
|NOTA| Seleccione el nimero que le permita modificar
El Keypad Copy solo puede activarse otros valores de parametros. El 0 indica que no
desde el teclado y SOLO con el existe contrasefa.
motor en inercia. |NOTA'
[1] | Todo al teclado Copie todos los ajustes del convertidor La contraseia afecta al teclado, no a la comunicacién con
de frecuencia al teclado. el bus.
[2] | Todo desde el Copie todos los ajustes desde el teclado
tecllado al cc?nvertldor de frecu.enaa. : |NOTA'
[3] | Pardametros Copie todos los datos independientes
independien- del tamano del motor desde el teclado Pulsando [Menu], [OK] y [¥] desbloqueara la contrasefia.
temente del al convertidor de frecuencia. De este modo, entrard automaticamente en la pantalla de
tamafio del edicién de parametros de Mentu rapido o Menu principal.
teclado
" > Option: Funcién:
Option: Funcion: [0] * | Acceso total Seleccione [0] Acceso total para desactivar

Utilice esta funciéon para copiar un contenido la contrasefia definida en 0-60 Contrasefia

de ajuste en Editar ajuste. Mend principal.

Si desea poder realizar una copia de ajustes, [1]1 | Teclado: Solo Seleccione [1] Solo lectura para bloquear la

asegurese de que

lectura edicién no autorizada de los parametros
. el motor queda en inercia del Menu rapido / principal.
. 0-10 Ajuste activo, Ajuste activo, esta [2] | Teclado: Sin Seleccione [2] Sin acceso para bloquear la
ajustado como [1] Ajuste T o [2] acceso ediciéon no autorizada de los parametros
Ajuste 2 del Menu rapido / principal.

iNOTA!

El teclado y la base de datos de
parametros se bloquean, mientras se
realiza la copia de ajustes.

[0]*[No copiar |La funcién de copia esta inactiva

[1] Copiar Copiar desde Ajuste 1 para editar el ajuste
desde seleccionado en 0-11 Editar ajuste.
Ajuste 1

[2] Copiar Copiar desde Ajuste 2 para editar el ajuste
desde seleccionado en 0-11 Editar ajuste.
Ajuste 2

[9] Copiar Copiar desde Ajustes de fabrica para editar el
desde ajuste seleccionado en 0-11 Editar ajuste.
Ajuste de
fabrica
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4.2 Grupo de parametros 1: Carga/Motor 1-05 Configuracién Modo manual
Option: Funcién:
, |
Este parametro solo es pertinente cuando
Option: Funcién: 1-00 Modo Configuracion esta ajustado a [3]

Utilice este parametro para seleccionar el Proceso lazo cerrado. El paréametro se utiliza
principio de control de la aplicaciéon que para determinar la referencia o controlar el
utilizar cuando haya activa una referencia valor de consigna al cambiar del modo
remota. automatico al manual en el teclado.
|NOTA! [0] | Velocidad En el Modo manual, el convertidor de
Al cambiar este parametro se de lazo frecuencia funciona siempre en configuracion
reiniciaran 3-00 Intervalo de referencias, abierto de lazo abierto, sea cual sea el valor de 7-00
3-02 Referencia minima y 3-03 Modo Configuracion. El potenciémetro local (si
Referencia mdxima con sus valores lo hay) o la flecha arriba/abajo determina la
predeterminados. frecuencia de salida limitada por Limite alto/
|NOTA' bajo de la velocidad del motor (4-14 Limite

; . alto de la velocidad del motor y 4-12 Limite
Este parametro no se puede ajustar

bajo de la velocidad del motor).
con el motor en marcha.

[2] | Misma Si 1-00 Modo Configuracion esta ajustado a [1]
[0 ] * [ Velocidad de | Para control de velocidad normal * configu- Lazo abierto, la funcion es la descrita
lazo abierto [ (referencias). racién que | anteriormente.
[3] Proceso de Activa el proceso de control en lazo en 1-00 Si 1-00 Modo Configuracién esta ajustado a [3]
lazo cerrado | cerrado. Consulte el grupo de pardmetros Modo Proceso lazo cerrado, al cambiar de Modo
7-3* Control de Pl de proceso para obtener Configu- automético a Modo manual se produce un
mas informacion sobre el controlador PI. racion. cambio de valor de consigna a través del
., otenciémetro local o de la flecha
1-01 Principio de control del motor P ) ) ) -
arriba / abajo. El cambio esta limitado por
Option: Funcion: Referencia max./min. (3-02 Referencia minima
[0] [u/f Se utiliza con motores conectados en y 3-03 Referencia mdxima).

paralelo y / o aplicaciones de motor
especiales. Los ajustes de U/f se encuentran 4.2.1 1-2* Datos motor
en 1-55 Caracteristica U/f - Uy 1-56 Caracte- -

ristica U/f - F. e
:NOTA! Introduzca los datos correctos de la placa de caracteristicas
i :

del motor (potencia, tensién, frecuencia, intensidad y
velocidad).

Ejecute Autoajuste. Consulte 7-29 Autoajuste.

Los ajustes de fabrica para los datos de motor avanzados

Al llevar a cabo el control U/f no se
incluyen las compensaciones de carga
y deslizamiento.

[1] * | Control Modo de funcionamiento normal, se del grupo de parametros 1-3* Datos avanz. motor se
vectorial incluyen las compensaciones de desliza- calculan de forma automatica.
avanzado miento y carga.
NOTAL
Option: Funcién: No se pueden ajustar los parametros del grupo 7-2* Datos
Motor con el motor en marcha.
Con mas caracteristicas de par, es posible
obtener un consumo de energia muy bajo,
asi como aplicaciones de par elevado.
[0 ] * | Par constante | La salida del eje del motor proporciona un Option: Funci6n:
par constante utilizando el control de Introduzca la potencia del motor que
velocidad variable. figura en los datos de la placa de
[2] Ahorro Esta funcidon optimiza automaticamente el caracteristicas.
energético consumo energético en aplicaciones de Dos tamafos por debajo, un tamafio
bomba centrifuga y ventilador. Consulte por encima de la clasificacion nominal
14-41 Magnetizacion minima ahorro de del AF-60 LP™.
energia. [1] ] 0,09 kW/0,12 CV
[2] 10,12 kw/0,16 CV
[3] 0,18 kW/0,25 CV
[4] ]0,25 kW/0,33 CV
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1-20 Potencia del motor [KWI/[CV] (Pmn) 1-29 Autoajuste

Option: Funcién: Option: Funcién:

[5] |0,37 kW/0,50 CV Utilice Autoajuste para optimizar el funciona-
[6] 10,55 kw/0,75 CV miento del motor.

71 [0,75 kw/1,00 cv iNOTA!

[81 |1,70 kw/1,50 v Este parametro no puede modificarse
[91 |1,50 kw/2,00 CV con el motor en marcha.

(10] | 2,20 kW/3,00 CV 1. Detenga el convertidor de

[11] 3,00 kw/4,00 CV frecuencia. Compruebe que el

[12] | 3,70 kW/5,00 CV motor esta en reposo.

[13] | 4,00 kW/5,40 CV
[14] | 5,50 kW/7,50 CV
[15] | 7,50 kW/10,0 CV
[16] [ 11,00 kW/15,00 CV
[17] | 15,00 kW/20,00 CV
[18] | 18,50 kW/25,00 CV
[19] | 22,00 kW/29,50 CV
[20] | 30,00 kW/40,00 CV

2. Seleccione [2] Activar Autoajuste

3. Aplique la senal de arranque

- A través del teclado: Pulse [Hand]

- O bien, estando activado el modo

remoto: Aplique una sefal de

arranque en el terminal 18

[0] | Desactivado | Autoajuste esta desactivado.

iNOTA! :

Cambiar este parametro afecta a los parametros de 1-22 [2] | Activar Autoajuste comienza a funcionar.
Tensién del motor a 1-25 Frecuencia del motor, 1-30 Autoajuste |NOTA'

Resistencia del estdtor, 1-33 Reactancia de fuga del estdtor y Para obtener el ajuste éptimo del
1-35 Reactancia principal. convertidor de frecuencia, arranque

Autoajuste en un motor en frio.

1-22 Tensién del motor (U_mn)

Range: Funcién: 4.2.2 1-3* Dat. avanz. motor
230/400 V| [50-999 V]| Introduzca la tensién del motor que
figura en los datos de la placa de Ajuste los datos de motor avanzados usando uno de estos
caracteristicas. métodos:
1-23 Frecuencia del motor (f_mn) 1. Ejecute Autoajuste con el motor en frio. El
‘. convertidor de frecuencia mide el valor del
Range: Funcion:
motor.
60 Hz* | [20-400 Hz] | Introduzca la frecuencia del motor que
figura en los datos de la placa de caracte- 2. Introduzca manualmente el valor de Xi. Obtenga

fisitees al GiEme, este valor del proveedor del motor.

3. Utilice el ajuste predeterminado de Rs, X1 y Xa. El

1-24 Intensidad del motor (I_m,n) . . . .
convertidor de frecuencia selecciona el ajuste

Range: Funci6n: basandose en los datos de la placa de caracte-
Depende del tipo | [0,01-100,00 A] [ Introduzca la intensidad del risticas del motor.
de motor* motor que figura en los

datos de la placa de caracte- . 1

at iNOTA!

risticas. , )

Estos parametros no pueden cambiarse con el motor en

1-25 Velocidad nominal del motor (n_m,n) marcha.
Range: Funcién:
Depende del [100-9999 r/min] | Introduzca la velocidad
tipo de motor* nominal del motor que

figura en los datos de la
placa de caracteristicas.
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P1-30 =
bR Xi X 2
O—{ }—{ = Intensidad de magn. °
3 -
f 8 S
- 100% =
o)
! Par. 1-50 /ir §
|
I, } il
| Ris X Ry Par. 1-51 Hz
\ Par. 1-52 RPM
P1-35
[
[ ”
llustracién 4.2
O ustracio

llustracién 4.1

1-55 Caracteristica U/f - U

1-30 Resistencia estator (Rs) Range: Funcién:

Range: Funcién: Este parametro es un pardmetro de

Dependiente de los datos [Ohmio] | Ajuste el valor de matrices [0-5] y solo se encuentra

del motor* resistencia del estator operativo cuando 71-07 Principio de control
del motor esta ajustado a [0] U/f.

1-33 Reactancia fuga estéator (X1) 0,0 V*| [0,0-999,9 V1 | Introduzca la tensién para cada punto de

Range: Funcién: frecuencia para crear manualmente una

Dependiente de los datos | [Ohmio] | Defina la reactancia de caracteristica U/f que se ajuste al motor.
Los puntos de frecuencia se definen en

1-56 Caracteristica U/f - F.

1-35 Reactancia princ. (X2)
1-56 Caracteristica U/f - F

del motor* fuga del estator del motor.

Range: Funcién: -
- - - - Range: Funcién:
Dependiente de los datos [Ohmio] | Defina la reactancia
— Este parametro es un parametro de
del motor* principal del motor.

matrices [0-5] y solo se encuentra
operativo cuando 71-01 Principio de

4.2.3 1-5* Ajuste independiente de la carga

control del motor esta ajustado a [0] U/f.

0,0 [0,0-1000,0 HZ] | Introduzca los puntos de frecuencia para
Este grupo de pardmetros sirve para configurar los ajustes Hz* TEED MERERERIE e EREaks
del motor independientes de la carga. U/f que se ajuste al motor. La tensién
1-50 Magnetizacién del motor a velocidad cero en cada punto se define en 7-55

Caracteristica U/f - U.

Range: Funcién: o ’
Cree una caracteristica U/f basandose en

Este parametro permite una carga térmica . . . -
P P 9 seis tensiones y frecuencias definibles.

distinta en el motor cuando funciona a baja Consulte Jlustracin 4.3.
velocidad.
100 %* | [0-300%] | Introduzca un porcentaje de intensidad de

magnetizacion nominal. Si el valor es

Simplifique caracteristicas U/f

combinando 2 o mas puntos (tensiones

y frecuencias), definidos respectivamente

demasiado bajo, podria reducirse el par del como iguales.

eje del motor.

1-52 Magnetizacion normal a velocidad minima [Hz]

Range: Funcién:

Utilice este parametro junto con 7-50
Magnetizacién del motor a velocidad cero.

0,0 Hz* | [0,0-10,0 Hz] | Ajuste la frecuencia deseada para una
intensidad de magnetizacion normal. Si
se ajusta la frecuencia a un valor inferior
a la frecuencia de deslizamiento del
motor, 1-50 Magnetizacion del motor a
velocidad cero estara inactivo.
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Tensién motor
Par. 1-55 [x]

130BD017.10

1-55[5)- — — — — — — — — — — — — — —
1-55[4]

1-55[3]

1-55[2]

|

|

|
1-56 1-56 1-56 1-56 1-56
[0] [1] [2] 1 [4] [5]
Frecuencia de salida
Par. 1-56 [x]

llustracién 4.3 Caracteristicas U/f

iNOTA!

En 1-56 Caracteristicas U/f - F, se aplica lo siguiente
[DISN1=[2] S B1=[4] =[5
4.2.4 1-6* Ajuste dependiente de la carga

Parametros para realizar ajustes dependientes de la carga
del motor.

1-60 Compensacion carga baja veloc.

Range: Funcién:

1-61 Compensacion carga alta velocidad

Range: Funcién:

Utilice este pardmetro para obtener la
compensacion de carga 6ptima con el
funcionamiento a alta velocidad.

100 %* | [0-199 %] | Introduzca un porcentaje para compensar
en relacién con la carga cuando el motor
funciona a alta velocidad.

El punto de cambio se calcula de forma
automatica basandose en el tamaro del

motor.

Utilice este parametro para obtener una
caracteristica U/f éptima con el funciona-
miento a velocidad lenta.

100 %* | [0-199 %] | Introduzca un porcentaje relativo a la carga
cuando el motor funciona a baja velocidad.
El punto de cambio se calcula de forma
automatica basdndose en el tamafio del

motor.

Um

A
Par.1-60 Par.1-61

130BD018.10

60%—

0%

— > fout
Conmutacion

llustracién 4.4

1-62 Compensacion de deslizamiento

Range: Funcién:

100 [-400-399 | Compensacion de deslizamiento del motor
%* %] dependiente de la carga.

La compensacion de deslizamiento se
calcula automaticamente sobre la base de la
velocidad nominal del motor, nun. Ejemplo:
si 1-62 Compensacion de deslizamiento esta
ajustado al 100 % y el motor de 4 polos y
1800 r/min tiene unas r/min nominales de
1750 r/min, se anaden 50 r/min a la
frecuencia de salida a través del convertidor
de frecuencia.

iNOTA!

Esta funcién solo esta activa cuando
1-00 Modo Configuracién esta ajustado
a [0] Velocidad lazo abierto y cuando
1-01 Principio de control del motor esta
ajustado a [1] Control vectorial
avanzado.

1-63 Tiempo de compensacion de deslizamiento

Range: Funcién:

0,10 s| [0,05-5,00 s] | Introduzca la velocidad de reaccion de la
compensacion de deslizamiento. Un valor
alto produce una reaccién lenta, mientras
que uno bajo produce una reaccién rapida.
Si se producen problemas de resonancia a
baja frecuencia, ajuste un tiempo mas

largo.

4.2.5 1-7* Ajustes arranque

Teniendo en cuenta la necesidad de contar con diversas
funciones de arranque en diferentes aplicaciones, es
posible seleccionar una serie de funciones en este grupo
de parametros.

1-71 Retardo arr.

Range: Funcién:

El retardo de arranque define el tiempo que
debe pasar desde que se envia una orden
de arranque del motor hasta que empieza a
acelerar.
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1-71 Retardo arr.

Range: Funcién:
Si se ajusta el retardo de arranque en 0,0 s,
se desactiva 1-72 Funcién de arranque al
enviar la orden de arranque.

0,0 s*| [0,0-10,0 s] | Introduzca el retardo de tiempo requerido

antes de comenzar la aceleracién.
1-72 Funcion de arranque esta activo durante
el Tiempo de retardo de arranque.

1-72 Funcién de arranque
Option: Funcién:
[0] | CC mantenida/

Tiempo de retardo

Se aplica intensidad de CC mantenida
al motor (2-00 Intensidad de CC
mantenida) durante el tiempo de
retardo de arranque.

[11 | Freno de CC/
Tiempo de retardo

Se aplica intensidad de frenado de CC
al motor (2-01 Intensidad de frenado de
CC) durante el tiempo de retardo de
arranque.

[2] * | Tiempo inercia/ El convertidor de frecuencia presenta

retardo inercia durante el tiempo de retardo

de arranque (convertidor apagado).

1-73 Modo de arranque

Option: Funcién:

1-80 Funcién en parada
Option: Funcién:
Velocidad minima para funcién en
parada.

. El comando de arranque se elimina
(en espera) y la velocidad de salida
se reduce hasta la Velocidad minima
para funcion en parada.

. El comando Freno de CC se utiliza y
pasa el tiempo de freno de CC

. Mientras la velocidad de salida en
funcionamiento y la velocidad de
salida calculada es inferior a la
Velocidad minima para funcién en
parada.

[0] | Inercia El convertidor de frecuencia presenta inercia.

El parametro de Modo de arranque se utiliza
para realizar el enganche de un motor
después de, por ejemplo, un corte de red.

iNOTA!

Esta funcién no debe utilizarse para
aplicaciones de elevacién.

[0] * | Desactivado | Enganche de carga en giro desactivado.

[11 | Activado El convertidor puede capturar un motor en
giro.

iNOTA!

Cuando la funcién de motor en giro esta
activada, 1-71 Retardo de arranque y 1-72
Funcién de arranque no tienen ninguna
funcion.

4.2.6 1-8* Ajustes de parada

A fin de satisfacer la necesidad de diversas funciones de
parada en diferentes aplicaciones, estos parametros
ofrecen algunas funciones especiales para el motor.

1-80 Funcién en parada

Option: Funcion:

La funcién en parada seleccionada esta activa
en las situaciones siguientes:

. Se ordena la parada y la velocidad
de salida disminuye hasta la

[1 |cC
mantenida

El motor recibe energia de una intensidad de
CC. Consulte 2-00 Intensidad de CC mantenida
para obtener mas informacion.

1-82 Velocidad minima para funcién en parada [HZ]

Range: Funcién:
0,0 Hz*

[0,0-20,0 Hz] | Ajustar la velocidad a la que se activa

1-80 Funcion en parada.

4.2.7 1-9* Temperatura motor

Con un monitor de temperatura de motor estimada, el
convertidor de frecuencia puede estimar la temperatura de
motor estimada sin tener termistor montado. Es, por tanto,
posible recibir una advertencia o una alarma si la
temperatura del motor supera el limite operativo maximo.

1-90 Proteccién térmica del motor

Option: Funcién:

Al utilizar la Sobrecarga electronica, la
temperatura del motor se calcula
basandose en la frecuencia, la velocidad y
el tiempo. GE recomienda el uso de la
funcion Sobrecarga electrénica, si no se
cuenta con un termistor.

iNOTA!

El calculo se basa en los datos del
motor del grupo de parametros 7-2*
Datos motor.

[0] * | Sin proteccion Desactiva el control de la temperatura.
[1] | Advert.

termistor

Un termistor conectado a una entrada
digital o analégica genera una
advertencia si se supera el limite maximo
de temperatura del motor (consulte 7-93
Fuente de termistor).

[2] | Desconexion del | Un termistor conectado a una entrada

termistor digital o analégica genera una alarma y

provoca la desconexion del convertidor
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1-90 Proteccién térmica del motor

Option: Funcién:

de frecuencia si se supera el limite
maximo de temperatura, (consulte 7-93
Fuente de termistor).

[3] | Advertencia de |Si se supera el limite maximo de

sobrecarga temperatura del motor, se genera una
electrénica advertencia.

[4] | Desconexiéon Si se supera el 90 % del limite maximo de
por sobrecarga | temperatura del motor, se genera una
electrénica alarma y se desconecta el convertidor de

frecuencia.

iNOTA!

Cuando se selecciona la funciéon de Sobrecarga electrénica,
el convertidor de frecuencia guarda la temperatura
registrada en el apagado, y esta temperatura se restaurara
en el encendido, sea cual sea el tiempo transcurrido. Al
cambiar 7-90 Proteccién térmica del motor a [0] Sin
Proteccién reiniciara la temperatura registrada.

1-93 Fuente de termistor

Option: Funcién:
Seleccione el terminal de entrada del
termistor.

[0] * | Ninguno Ninguin termistor conectado.

[11 |Entrada Conecte el termistor al terminal de entrada

analdgica 53 | analdgica 53.

iNOTA!

La entrada analdgica 53 no puede
seleccionarse para otros fines cuando se
selecciona como fuente de termistor.

[6] |Entrada Conecte el termistor al terminal de entrada
digital DI29 | digital 29.

Mientras esta entrada funcione como entrada
de termistor, no responderad a la funcién
seleccionada en 5-13 Entrada digital 29. El
valor de 5-13 Entrada digital 29 se mantiene
sin cambios en la base de datos de
parametros mientras la funcion esta inactiva.

Entrada digital/ | Tensién Umbral de
Analégica de desconexién
alimen- Valores
tacion
Digital 10V ([<800Q =
2,9 kQ
Analdgica 10V |<800Q =
2,9 kQ
Tabla 4.1
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4.3 Grupo de parametros 2: Frenos

43.1 2-** Fre

nos

43.2 2-0* Freno de CC

El propésito de la

funcion de Freno de CC es frenar un

motor en giro al aplicar intensidad de CC al motor.

2-00 Intensidad de CC mantenida

Range:

Funcion:

Este parametro mantiene el funcionamiento
del motor (par mantenido) o precalienta el
motor.

Este parametro estd activado si se selecciona
CC mantenida en 1-72 Funcién de arranque o
1-80 Funcidn en parada.

50%* [ [0-100%)]

Introduzca un valor de intensidad mantenida
como valor porcentual de la intensidad
nominal del motor ajustada en 7-24 Intensidad
del motor. El 100 % de la intensidad de CC

mantenida corresponde a Iwn.

iNOTA!

Evite la intensidad al 100 % durante demasiado tiempo, ya
que podria sobrecalentar el motor.

2-01 Intens. freno CC

Range: Funcién:
50 [0-150%] | Ajuste la intensidad de CC necesaria para frenar
%* el motor de giro.

Active el freno de CC de una de las cuatro
maneras siguientes:

1. Comando de Freno de CC. Consulte
5-1* Entradas digitales, seleccién [5]

2. Funcién de conexion de CC. Consulte
2-04 Velocidad de conexion del freno
de CC

3. Freno de CC seleccionado como
funcion de arranque. Consulte 1-72
Funcién de arranque

4, Conexién del freno de CC con la
funcion de motor en giro, 1-73 Funcién
de motor en giro.

Range:

2-02 Tiempo de frenado de CC

Funcion:

El tiempo de frenado de CC define el periodo
durante el que la Intensidad de frenado de CC
se aplica al motor.

10,0 s*| [0,0-60 9]

Debe ajustar la intensidad de frenado de CC

en 2-01 Intensidad de frenado de CC.

iNOTA!

Si el freno de CC se activa como funcién de arranque, el
tiempo de frenado de CC se define mediante el tiempo de
espera.

2-04 Velocidad de conexién del freno de CC
Range: Funcién:

0,0 Hz* | [0,0-400,0 Hz] | Ajuste la velocidad de conexion del
freno de CC para activar la intensidad
de frenado de CC, ajustada en 2-01
Intensidad de frenado de CC, al
desacelerar la rampa.

Cuando se ajusta en 0, la funcién se
desactiva.

4.3.3 2-1* Funcion de energia de freno

Utilice los parametros de este grupo para seleccionar
parametros de frenado dinamico.

2-10 Funcién de freno

Option: Funcién:

Freno con resistencia:

La resistencia de freno limita la tension en
el circuito intermedio cuando el motor
funciona como generador. Sin resistencia de
frenado, el convertidor de frecuencia acaba
desconectandose.

La resistencia de freno consume la energia
sobrante del frenado del motor. Un
convertidor de frecuencia con freno detiene
un motor mas rapido que uno sin él, lo
cual se utiliza en muchas aplicaciones.
Requiere una conexién de resistencia de
freno externa.

Una alternativa a la resistencia de freno es
el freno de CA.

iNOTA!

La resistencia de frenado sélo funciona
en convertidores de frecuencia con
freno dindmico integrado. Debe
conectarse una resistencia externa.

Freno de CA:

El freno de CA consume la energia sobrante
por la creacién de pérdida de potencia en
el motor.

Es importante recordar que un incremento
en la pérdida de potencia provoca que la
temperatura del motor aumente.

[0] * | Desactivado Sin funcién de freno.

[1] | Resistencia de | La resistencia de freno esta activada.
freno
[2] |Freno de CA El freno de CA esta activo.
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2-11 Resistencia freno (ohmios)

Range: Funcién:

Range:

2-20 Intensidad de liberacién del freno

Funcion:

[5-5000 Q] | Ajuste el valor de la resistencia de freno.

|50

| [o00A

2-16 Intensidad max. de freno de CA

Range: Funcién:

100,0 %* | [0.0-150.0%] | Introduzca la maxima intensidad
admisible al utilizar el frenado de CA,
para evitar el recalentamiento del
motor.

El 100 % es igual a la intensidad del

motor ajustada en 1-24 Intensidad del

[0,00-100 A]

Seleccione la intensidad del motor a la
que se libera el freno mecanico.

APRECAUCION

Si se ha sobrepasado el tiempo de
retardo de arranque y la intensidad
de motor estd por debajo de la
Intensidad freno liber., el convertidor
de frecuencia se desconecta.

2-22 Activacion del freno mecénico

motor.
Range: Funcién:
Si el motor se detiene usando la rampa, el freno

Option: Funcién: mecanico se activa cuando la velocidad del
Utilice elcontrol de sobretensiéon (OVC) motor es inferior a la Velocidad de activacion del
para reducir el riesgo de que el convertidor freno.
de frecuencia se desconecte debido a un El motor desacelera hasta detenerse en las
exceso de tension en el bus CC provocado situaciones siguientes:
por la energia generativa procedente de la N Se suprime un comando de arranque
carga. (en espera)

La sobretension se produce, por ejemplo, si

el tiempo de desaceleracion de rampa ¢ Se activa un comando de parada
ajustado es demasiado corto en . Se activa la parada rapida (se utiliza
comparacién con la carga de inercia real. una rampa de parada rapida)

[0] * | Desactivado El OVC no esta activo/no es necesario. 0 Hz* | [0-400 | Seleccione la velocidad del motor a la que se

[11 |Activado (no | El control de sobretensién funciona, salvo Hz] activara el freno mecanico durante la desacele-

en parada) que se active una sefal de parada. racion de rampa.

[2] | Activado El control de sobretension funciona, El freno mecénico se activa de forma automética
incluso cuando se activa una senal de si el convertidor de frecuencia se desconecta o
parada. informa de una alarma.

iNOTA!

Si se ha seleccionado Resistencia de freno en 2-10 Funcién
de freno, el control de sobretensién no estard activo,
aunque esté activado en este parametro.

4.3.4 2-2* Freno mecanico

Las aplicaciones de elevacion requieren disponer de un
freno electromagnético. El freno estad controlado por un
relé que libera el freno cuando se activa.

El freno se activa si el convertidor de frecuencia se
desconecta o si se emite un comando de inercia. Ademas,
se activa cuando la velocidad del motor disminuye por
debajo de la seleccionada en 2-22 Velocidad de activacién
del freno.
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4.4 Grupo de parametros 3: Referencia/ 4.4.3 3-1* Referencias
Rampas
Parametros para ajustar las fuentes de referencia.
4.4.1 3-** Ref. / Rampas Seleccione las referencias internas para las entradas
digitales correspondientes en el grupo de pardmetros 5-1*
Parametros para el manejo de referencias, definicion de Entradas digitales.
limitaciones, y configuracién de la reaccion del convertidor
de frecuencia a los cambios

3-10 Referencia interna

Option: Funcién:

4.4.2 3-0* Limites referencia Cada ajuste de parametros contiene 8

referencias internas que pueden

seleccionarse mediante 3 entradas

Parametros para ajustar la unidad de referencia, limites e . )
digitales o mediante bus.

intervalos.

3-00 Intervalo de referencias 18] [17] 16l f16l
Onti Funcic Bit 2 Bit 1 Bit 0 Bit 0
ption: uncion: 0 0 0 0

Seleccione el intervalo de referencias y las 0 0 1 1

sefales de realimentacion. 0 ] 0 3

[0] * | Min. a Los intervalos de los valores de consigna solo 0 ] ] 3
max. pueden contener valores positivos. ] 0 0 7
Seleccione esta opcidén solo si la unidad esta ” 0 ] s

funcionando en proceso de lazo cerrado. " " 0 p

[11 |-Max. a | Los intervalos pueden tener tanto valores " " " -

+max. positivos como negativos.

Si se utiliza un potenciometro para configurar el Tabla 4.2 Grupo de parametros 5-1%

Entradas digitales, opcion [16], [17] y
ajuste el intervalo de referencias a -méax. 18]

funcionamiento del motor en ambas direcciones,

referencia a max. referencia en par. = [1] Elija el

modo manual a través del teclado. Ajuste el [0,00] |-100.00-100.00% | Introduzca las diferentes referencias

potencidmetro al minimo: el motor puede . . - L.
internas utilizando programacion

funcionar en sentido contrario a las agujas del .
indexada.

reloj a velocidad maxima. A continuacion, ajuste .
) 4 Normalmente, 100 % = valor ajustado

el potencidmetro al maximo: el motor realizara . L.
en el 3-03 Referencia mdxima.

una rampa de desaceleracion hasta 0 . .
p y Sin embargo, se producen excepciones

funcionara en sentido de las agujas del reloj a si 3-00 Intervalo de referencias esta

velocidad méaxima.

ajustado a [0] Min.-mdx.

3-02 Referencia minima Ejemplo 1:

., 3-02 Referencia minima> esta ajustado a
Range: Funcién:

- . 20 y 3-03 Referencia mdxima, a 50. En
0,00% | [-4999-4999] | Introduzca el valor de referencia minima. este caso 0 % = 0y 100 % = 50.

La suma de todas las referencias internas y Ejemplo 2:

externas esta limitada al valor de referencia 3-02 Referencia minima> estd ajustado a

minima, 3-02 Referencia minima. -70 y 3-03 Referencia mdxima, a 50. En

3-03 Referencia maxima este cas0 0% =0y 100 % = 70.
Range: Funcién: 3-11 Velocidad fija [Hz]

La referencia maxima se puede ajustar Range: Funcién:

dentro del intervalo comprendido entre La velocidad fija es una velocidad de

Referencia minima y 4999. salida fija que anula la velocidad de

50,00% | [-4999-4999] | Introduzca un valor para la referencia referencia seleccionada. Consulte el grupo
maxima. de pardmetros 5-1* Entradas digitales,
La suma de todas las referencias internas y opcion [14].
externas esta limitada al valor de Si el motor se detiene a velocidad fija, la

referencia maxima, 3-03 Referencia sefial fija actiia como sefial de arranque.

maxima. Si se elimina la senal de velocidad fija, el

motor funciona de acuerdo con la
configuracién seleccionada.
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3-11 Velocidad fija [Hz]

3-15 Fuente 1 de referencia

Range: Funcién: Option: Funcién:
5,0 [0,0-400,0 Hz] | Seleccione el valor para la velocidad fija. [2] | Entrada analdgica | Utilice sefiales de la entrada analdgica
Hz 60 60 como referencia, consulte el grupo
de parametros 6-2* Entrada analdgica 2.
[8] |Entrada de Utilice senales de entrada de pulsos
Range: Funci6n: impulsos 33 como referencia, consulte 5-5* Entrada
0% [0-100%)] | La funcién Enganche arriba/abajo se activa de pulsos.

*

mediante un comando de entrada (consulte
5-1* Entradas digitales, seleccién [28]/[29]). Si el

local referencia, consulte el grupo de
comando esta activo, el valor de enganche parametros 8-9* Realimentacién de bus.
arriba/abajo (en %) se afade a la funcion de [21] | Teclado Utilice sefales del potenciometro del

referencia de la manera siguiente:

pardmetro = pardmetro + pardmetro

Enganche arriba Enganche abajo
x 100

[11]

Referencia bus

Utilice senales de bus local como

Potenciémetro

teclado como referencia, grupo de
parametros 6-8* Potenciometro del
teclado.

3-16 Fuente 2 de referencia

pardmetro = pardmetro — pardmetro
% Enganche arriba Enganche abajo Option: Funcién:
100
Cuando el comando de entrada se desactiva, la Consulte 3-15 Fuente 1 de referencia
referencia vuelve a su valor original, es decir: para ver la descripcion.
Referencia = Referencia + 0. [0] [ Sin funcion No se define ninguna senal de

3-14 Referencia interna relativa

Range:

Funcion:

0,00 %

[-100.00-100.00%)]

Defina un valor fijo (en %) que se
agrega al valor variable definido en

producto se anade a la referencia

130BA059.12

llustracién 4.5

3-15 Fuente 1 de referencia

Option: Funcién: [8] Entrada de impulsos | Utilice sefales de entrada de pulsos
X 33 como referencia, consulte 5-5*
3-15 Fuente 1 de referencia, 3-16 Fuente c o d )
. ntrada de pulsos.

2 de referencia y 3-17 Fuente 3 de P
referencia definen hasta tres sefales de [11] * | Referencia bus local | Utilice senales de bus local como
referencia distintas. La suma de estas referencia.
senales de referencia define la [21] | Teclado Utilice senales del potencidémetro
referencia actual Potenciémetro del teclado como referencia.

[0] [ Sin funcion No se define ninguna sefal de
referencia.

[1] * | Entrada analdgica | Utilice sefales de la entrada analégica

53 53 como referencia, consulte el grupo

de pardmetros 6-1* Entrada analdgica 1.

referencia.

(1

Entrada analdgica 53

Utilice sefales de la entrada
analdgica 53 como referencia.

[2] *

Entrada analégica 60

Utilice senales de la entrada
analégica 60 como referencia.

3-18 Fuente de referencia de escalado [8] | Entrada de impulsos | Utilice sefales de entrada de pulsos
relativo. 33 como referencia, consulte 5-5*

La suma de los valores fijo y variable Entrada de pulsos.

(denominada Y en la siguiente [11] | Referencia bus local | Utilice sefiales de bus local como
ilustracién) se multiplica por la referencia.

referencia real (denominada X). Este [21] | Teclado Utilice sefales del potenciometro

Potencidmetro

del teclado como referencia.

real
y 3-17 Fuente 3 de referencia
X + X x Jo0o
Option: Funcién:
Consulte 3-15 Fuente 2 de referencia
Y
gemtvo 2, Referencia para ver la descripcion.
X =XAX r
resuttanteA [0] |sin funcion No se define ninguna seal de

referencia.

(1

Entrada analégica 53

Utilice senales de la entrada
analdgica 53 como referencia.

[2

Entrada analégica 60

Utilice senales de la entrada
analdgica 60 como referencia.
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3-18 Fuente de referencia de escalado relativo

Option:

Funcion:

Seleccione una fuente para el valor
variable para afadir al valor fijo
definido en 3-14 Referencia relativa
interna.

[0y *

Sin funcion

La funcién esta desactivada

(1l

Entrada analdgica
53

Seleccione la entrada analdgica 53
como fuente de referencia de
escalado relativo.

[2]

Entrada analdgica
60

Seleccione la entrada analdgica 60
como fuente de referencia de
escalado relativo.

(8l

Entrada de pulsos
33.

Seleccione la entrada de pulsos 33
como fuente de referencia de
escalado relativo.

[11]

Referencia bus local

Seleccione la referencia de bus local
como fuente de referencia de
escalado relativo.

[21]

Teclado
Potenciometro

Seleccione el potenciometro del
teclado como fuente de referencia de
escalado relativo.

4.4.4 3-4* Acel./Desacel. 1

Una rampa lineal se caracteriza por una aceleracion
constante hasta alcanzar la velocidad del motor deseada.
Puede producirse cierta sobremodulacion al alcanzar la
velocidad, lo cual a su vez podria provocar tirones durante
unos momentos antes de estabilizarse.

Una rampa en S acelera con mayor suavidad, de manera
que los tirones quedan compensados al alcanzar la
velocidad.

Consulte llustracion 4.6 para ver una comparacién de los
dos tipos de rampa.

Velocidad

Rel. Rampa (X)
Rampa-S comie

130BA168.10

el. Rampa (X)
pa-S final decel.

. |
| |
| |
Lineal : : : :
Rel. Rampa tif::]g r‘Sa‘3i°"'|de | | Rel. Rampa (X)
g);ml?:;np S | | | ampa-S final
1.
acgl. | | | I 9
| | | | [ '
| | [ | [ [ I [
| Tiempo de | | Tiempo de |
|[<——rampa (X) —» |——rampa (X) —»
de acel. de decel.

llustracion 4.6

Tiempo acel. / decel.

Tiempo de aceleracién desde 0 hasta la frecuencia nominal
del motor (7-23 Frecuencia del motor).

Desaceleracién de rampa: Tiempo de desaceleracién desde
la frecuencia nominal del motor (7-23 Frecuencia del motor)
hasta 0.

Limitacién

Un tiempo de acel. de rampa demasiado corto puede
provocar una advertencia de limite de par (W12) y/o una
advertencia de sobretension de CC (W7). El movimiento de
rampa se detiene cuando el convertidor de frecuencia
alcanza el modo de motor con limite de par (4-16 Modo
motor limite de par).

Un tiempo de desacel. de rampa demasiado corto puede
provocar una advertencia de limite de par (W12) y/o una
advertencia de sobretension de CC (W7). El movimiento de
rampa se detiene cuando el convertidor de frecuencia
entra en modo de generador con limite de par (4-17 Modo
motor limite de par ) y / o una CC interna por encima del
limite de tension.

3-40 Tipo Acel./Desacel. 1

Option: Funcién:

[0] * | Lineal Aceleracién/desaceleracion constante.

[21 | Rampa en S | Aceleracién/deceleracion suave con compen-

sacion de sacudidas.

3-41 Tiempo de acel. 1

Range: Funcién:
Depende [0,05-3600,00 s] | Introduzca el tiempo de acel.
del tamano* desde 0 Hz hasta la frecuencia

nominal del motor (fun),
ajustada en 1-23 Frecuencia del
motor.

Seleccione un tiempo de acel.
asegurandose de no superar el
limite de par. Consulte 4-16

Modo motor limite de par.

3-42 Tiempo de desacel. 1

Range: Funcién:

Depende [0,05-3600,00 s] | Introduzca el tiempo de desacel.
del desde la frecuencia nominal del
tamano* motor (fun) en 1-23 Frecuencia del

motor hasta 0 Hz.

Seleccione un tiempo de desacel.
que no provoque una
sobretension debido al funciona-
miento regenerativo del motor.
Ademés, el par regenerativo no
debe superar el limite ajustado
en 4-17 Modo generador limite de

par.
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4.4.5 3-5% Acel./Desacel. 2

Consulte el grupo de pardmetros 3-4* Rampa 1 para ver
una descripcion de los tipos de rampa.

iNOTA!

Acel. / desacel. 2: tiempos de rampa alternativos

El cambio de Acel./Desacel. 1 a Acel./Desacel. 2 se realiza a
través de la entrada digital. Consulte 5-1* Entradas
digitales, opcion [34].

Acel./Desacel. 2 Tipo

Option: Funcién:
[0] * | Lineal
[2] |Rampa en S | Aceleracién/deceleracion suave con compen-

Aceleracion/desaceleraciéon constante.

sacion de sacudidas.

3-51 Tiempo de acel. 2

Range: Funcién:
Depende [0,05-3600,00 s] | Introduzca el tiempo de acel.
del tamano* desde 0 Hz hasta la frecuencia

nominal del motor (fun),
ajustada en 1-23 Frecuencia del
motor.

Seleccione un tiempo de acel.
asegurandose de no superar el
limite de par. Consulte 4-16
Modo motor limite de par.

3-80 Tiempo de desacel./acel. veloc. fija

Range: Funcién:

[0,05-3600,00 s] | Una rampa lineal aplicable
cuando la velocidad fija esta

Depende
del tamano*
activa. Consulte el grupo de
parametros 5-1* Entradas
digitales, opcion [14].

Tiempo de acel. = Tiempo de
desacel.

El tiempo de rampa de velocidad
fija comienza tras la activacion
de una senal de velocidad fija a
través de una entrada digital o
un puerto de comunicacion en

3-52 Tiempo de desacel. 2

Range: Funcién:
Depende [0,05-3600,00 s] [ Introduzca el tiempo de desacel.
del tamano desde la frecuencia nominal del

motor (fun) en 1-23 Frecuencia del
motor hasta 0 Hz.

Seleccione un tiempo de desacel.
que no provoque una
sobretension debido al funciona-
miento regenerativo del motor.
Ademas, el par regenerativo no
debe superar el limite ajustado
en 4-17 Modo generador limite de
par.

44,6 3-8* Otras rampas de acel./desacel.

Esta seccidn contiene parametros para rampas de
velocidad fija y de parada rapida.

En una rampa de velocidad fija, se puede acelerar y
desacelerar, mientras que con la rampa de parada rapida
solo se puede desacelerar.

serie.
3-81 Tiempo de desacel. parada rapida
Range: Funcién:
Depende del [0,05-3600,00 s] [ Una rampa lineal aplicable
tamafno* cuando la parada rapida estd

activada. Consulte el grupo
de parametros 5-1* Entradas
digitales, opcion [4].
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4.5 Grupo de parametros 4: Limites/
Advertencias

4-14 Limite alto de la velocidad del motor

Range:

Funcion:

45.1 4-** Limites del motor

Grupo de parametros para configurar limites y
advertencias.

452 4-1* Limites del motor

Utilice estos parametros para definir el intervalo de funcio-
namiento de velocidad, par e intensidad para el motor.

4-10 Bloqueo inversién

65,0 Hz*

[0,0-400,0 Hz]

Ajuste la Velocidad mdxima del motor

correspondiente a la frecuencia de
salida maxima del eje del motor.
iNOTA!

Dado que la frecuencia de salida
maéxima es un valor absoluto, no
puede desviarse.

4-16 Modo motor limite de par

Range:

Funcién:

150 %*

[0-400%)]

Ajuste el limite de par para el funciona-
miento del motor.

Option: Funcién:
- - - La configuracion no se reinicia de forma
Si los terminales 96, 97 y 98 estdn conectados a o .
. . automdtica a los valores predeterminados al
U, Vy W respectivamente, el motor funciona de . . .
o . . cambiar los ajustes de 7-00 Modo Configu-
izquierda a derecha, si se mira desde el frente. 6n hasta 1-25 C. '
. racién hasta 1-25 Carga y motor.
iNOTA!
Este parémetro no se puede ajustar con el 4-17 Modo generador limite de par
motor en marcha. Range: Funcion:
[0] [Bloqueo El eje del motor gira en direccion de avance. 100 %* | [0-400%] | Ajuste el limite de par para el funciona-
* inversion | Este ajuste evita que el motor gire en el miento de modo del generador.
sentido inverso. Si 1-00 Modo Configuracién esta La configuracion no se reinicia de forma
ajustado a control de lazo cerrado, la 4-710 automatica a los valores predeterminados al
direccién de la velocidad del motor se cambiar los ajustes de 7-00 Modo Configu-
configurara de forma automatica en sentido racién hasta 1-25 Carga y motor.
horario.
[1]1 [Inversion [ El eje del motor gira en sentido inverso. Este 453 4-4*% Ajuste de Advert. 2
solo ajuste evita que el motor gire en direcciéon de
avance. X X X
: ; 4-40 Advertencia de frecuencia baja
[2] [Ambos Con este ajuste, el motor puede funcionar en R Funcié
3 sentidos ambos sentidos. Sin embargo, la frecuencia de ange: uncion:
salida se limitara al intervalo: Del limite bajo de 0,00 Hz*| [0,0 Hz: en Utilice este parametro para
la velocidad del motor (4-12 Limite bajo de la funcion del valor | establecer un limite inferior para el
velocidad del motor) al limite alto de la de 4-41 intervalo de frecuencia.
velocidad del motor (4-14 Limite alto de la Advertencia de Cuando la velocidad del motor es
velocidad del motor). Si 1-00 Modo Configuracién frecuencia alta] inferior a este limite, en el display se
estd ajustado a control de lazo abierto, la 4-10 indica VELOC. BAJA. La advertencia
direccién de la velocidad del motor se del bit 10 se ajusta en 16-94 Cédigo
configurara de forma automética en ambos de estado ampliado. El relé de salida
sentidos. puede configurarse para indicar esta

4-12 Limite bajo de la velocidad del motor

Range:

Funcién:

0,0 Hz*

[0,0-400,0 HZ]

Ajuste el Limite bajo de la velocidad del
motor correspondiente a la frecuencia
de salida minima del eje del motor.

iNOTA!

Dado que la frecuencia de salida
minima es un valor absoluto, esta
no puede desviarse.

advertencia. La luz de advertencia no
se ilumina cuando se ha alcanzado el
limite ajustado para este parametro.

4-41 Advertencia de frecuencia alta

Range:

Funcién:

400,0 Hz*

[En funcién del
valor de 4-40
Advertencia de
frecuencia baja
(400,0 Hz)]

Utilice este parametro para
establecer un limite superior para el
intervalo de frecuencia.

Cuando la velocidad del motor
supera este limite, en el display se
indica Alta velocidad. La advertencia
del bit 9 se ajusta en 16-94 Cddigo
de estado ampliado. El relé de salida
puede configurarse para indicar esta
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4-41 Advertencia de frecuencia alta

Range: Funcién:

4-54 Advertencia referencia baja

Range: Funcién:

advertencia. La luz de advertencia El relé de salida puede
no se ilumina cuando se ha configurarse para indicar esta
alcanzado el limite ajustado para advertencia. La luz de advertencia

este pardmetro. no se ilumina cuando se ha

alcanzado el limite ajustado para
este paradmetro.

4.5.4 4-5*% Ajuste de Advert.

4-55 Adverténcia de Referéncia Alta

Grupo de parametros que contiene los limites de

advertencias ajustables para intensidad, velocidad, Range: Funcion:
referencia y realimentacién. 4999,000% | [Depende do Use este parametro para programar
valor de 4-54 o limite superior da faixa de
Referéncia de referéncia.
Adverténcia Quando a referéncia real exceder
Range: Funcién: Baixa- 4999,000] | este limite, o display indicara
Utilice este parametro para establecer Referéncia Alta. O bit 19 de
un limite bajo para el intervalo de adverténcia é programado em
intensidad. 16-94 Externo Status Word. O Relé
Si la intensidad cae por debajo del de Saida pode ser configurado para
limite ajustado, se emite una indicar essa adverténcia. A luz de
advertencia de bit 8 en 16-94 Cddigo de adverténcia do teclado ndo acende
estado ampliado. quando o limite definido desse
El relé de salida puede configurarse parametro é atingido.
para indicar esta advertencia. La luz de X X » X
advertencia del teclado no se ilumina
cuando se ha alcanzado el limite Range: Funcién:
ajustado para este parametro. -4999,000% | [-4999,000 - En | Utilice este parametro para
0,00 A* | [0,00-26,00 A] [ Ajuste un valor para el limite de funcion del valor | establecer un limite inferior para
intensidad baja. de 4-57 el intervalo de realimentacion.
Advertencia de Cuando la realimentacion es
realimentacion inferior a este limite, en el display
Range: Funcién: alta] se indica Realimentacién baja. La
Utilice este parametro para establecer advertencia del bit 6 se ajusta en
un limite méaximo para el intervalo de 16-94 Cédigo de estado ampliado.
intensidad. El relé de salida puede
Si la intensidad supera el limite configurarse para indicar esta
ajustado, se emite una advertencia de advertencia. La luz de advertencia
bit 7 en 16-94 Cddigo de estado no se ilumina cuando se ha
ampliado. alcanzado el limite ajustado para
El relé de salida puede configurarse este parametro.
para indicar esta advertencia. La luz de X X ”
advertencia del teclado no se ilumina
cuando se ha alcanzado el limite Range: Funcién:
ajustado para este parametro. 4999,000% | [En funcidn del | Utilice este parametro para
26,00 A* [ [0,00-26,00 Al | Ajuste el limite de intensidad maximo. valor de 4-56 establecer un limite superior para
Advertencia de el intervalo de realimentacion.
realimentacion Cuando la realimentacién supera
Range: Funcién: baja (4999,000)] | este limite, en el display se indica
-4999,000% | [-4999,000 - En | Utilice este parametro para Realimentacion alta. La advertencia
funcién del valor | establecer un limite inferior para el del bit 5 se ajusta en 16-94 Codigo
de 4-55 intervalo de referencia. de estado ampliado. El relé de
Advertencia de Cuando la referencia real es salida puede configurarse para
referencia alta] | inferior a este limite, en el display indicar esta advertencia. La luz de
se indica Referencia baja. La advertencia no se ilumina cuando
advertencia del bit 20 se ajusta en se ha alcanzado el limite ajustado
16-94 Cédigo de estado ampliado. para este parametro.
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4-58 Funcién Fallo Fase Motor

Option: Funcién:

La ausencia de una fase del motor provoca la
caida del par del motor. Este monitor puede
desactivarse con fines especiales (por ejemplo,
motores pequefos que funcionen en modo
U/f puro), pero dado que existe el riesgo de
que el motor se recaliente, GE recomienda
encarecidamente mantener la funcién
activada.

Si falta una fase del motor, el convertidor de
frecuencia se desconecta y se comunica una
alarma.

iNOTA!

Este parametro no puede modificarse
con el motor en marcha.

[0] | Desactivado | La funcién esta desactivada.

[1] *| Si La funcién esta activada.

45.5 4-6* Salto de frecuencia

En algunas aplicaciones, pueden producirse resonancias
mecanicas. Evite puntos de resonancia creando un salto de
frecuencia. El convertidor de frecuencia prolonga la rampa
a través de la zona de Salto de frecuencia, sobrepasando
asi los puntos de resonancia mecanica con rapidez.

4-61 Salto de frecuencia desde [Hz]

Matriz [2]

Range: Funcién:

0,0 Hz* | [0,0-400,0 Hz] | Introduzca el limite superior o inferior
de las velocidades a evitar.
Independientemente de si la funcion
Salta desde o Salta hasta se encuentra
en el limite superior o inferior, no
obstante, la funcién Frecuencia de salto
permanecerd deshabilitada si en los dos
pardmetros estd ajustado el mismo

valor.

4-63 Salto de frecuencia hasta [Hz]

Matriz [2]

Range: Funcién:

0,0 Hz*| [0,0-400,0 Hz] | Introduzca el limite superior o inferior
de la zona de velocidad que evitar.
Asegurese de introducir el limite
opuesto al de 4-671 Salto de frecuencia
desde [Hz].
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4.6 Grupo de parametros 5: E/S digital
4.6.1 5-** E/S digital

A continuacion, se describen todas las funciones y senales
de comandos de entrada digital.

4.6.2 5-1* Entradas digitales

Pardmetros para configurar las funciones para los
terminales de entrada.

[11]

Iniciar

inversion

Se utiliza para realizar un/a arranque/
parada y un cambio de sentido al mismo
tiempo. No permite ninguna sefal de
arranque [8] al mismo tiempo.

0 = parada, 1 = iniciar cambio de sentido.

[12]

Act. arranque
adelan.

Se utiliza si el eje del motor debe girar en
sentido horario al arrancar.

[13]

Act. arranque
inverso

Se utiliza si el eje del motor debe girar en
sentido antihorario al arrancar.

[14]

Velocidad fija

Se utiliza para activar la velocidad fija.
Consulte 3-11 Velocidad fija.

Las entradas digitales se usan para seleccionar varias [16] | Referencia Referencia interna bit 0, 1y 2 permiten
funciones del convertidor de frecuencia. Todas las entradas interna bit 0 | realizar una seleccién entre una de las
digitales pueden ajustarse de la siguiente manera: ocho referencias internas siguientes.
[17] | Referencia Misma funcién que referencia interna bit 0
[0] | Sin funcién El convertidor de frecuencia no reaccionara interna bit 1 [16], consulte 3-10 Referencia interna.
& serEllEs rnamiitdks al @il [18] | Referencia Misma funcién que referencia interna bit 0
[11 | Reinicio Reiniciar el convertidor de frecuencia interna bit 2 [16].
después de una desconexién/alarma. No [19] | Mantener Mantiene la referencia real. La referencia
todas las alarmas pueden reiniciarse referencia mantenida es ahora el punto de partida o
[2 ] | Inercia inversa | Parada por inercia, entrada invertida (NC). condicién de aceleracion y desaceleracién
El convertidor de frecuencia deja el motor que se va a emplear. Si se utiliza
= d e B aceleracion/desaceleracion, el cambio de
- - - - - - velocidad siempre se lleva a cabo mediante
[3]1 |Inercia y reinic. | Entrada invertida de parada por inercia y | p J ' d
. — . . a rampa 2 (3-57 Tiempo de aceleracion de
inv. reinicio (NC). El convertidor de frecuencia P ( P
se reinicia y deja el motor en el modo rampa 2 'y 3-52 Tiempo de desaceleracion de
libre rampa 2) en el intervalo 3-02 Referencia
- ' " X minima-3-03 Referencia mdxima.
[4] [Parada répida | Entrada invertida (NC). Genera una parada
inv i e o a e ¢e i ¢ [20] | Mantener Mantiene la frecuencia real del motor (Hz).
- . ) salida La frecuencia mantenida del motor es
parada rapida ajustado en 3-81 Tiempo de ) o
rampa parada rdpida. Cuando el motor se ahora el punto de partida o condicién que
para, el eje entra en el modo libre se utilizard para la aceleracion y la desace-
- - - - leracion. Si se utiliza aceleracion/
[5] | Freno de CC Entrada invertida para frenado de CC (NC). d | » | bio d locidad
esaceleracion, el cambio de velocida
inv. Detiene el motor al alimentarlo con CC ) i b i |
siempre se lleva a cabo mediante la rampa
durante un periodo determinado, consulte 2 pl . o 2L i o o P
i en el intervalo 4-12 Limite bajo de la
2-01 Intensidad de frenado de CC. La funcién . o b
solo esta activada cuando el valor de 2-02 velocidad del motor-4-14 Limite alto de la
) velocidad del motor.
Tiempo de frenado de CC no es 0. N OT A'
[6] [ Parada inv. Funcién de parada invertida. Genera una | °
funcion de parada cuando el terminal Cuando est4 activada la opcién
seleccionado pasa del nivel I6gico «1» al Mantener salida, el convertidor de
«0». La parada se lleva a cabo de acuerdo frecuencia no puede pararse mediante
con el tiempo de rampa seleccionado. una sefial de [8] arranque a nivel bajo.
[8] | Arranque Seleccione el arranque para un comando Detenga el convertidor de frecuencia
de arranque / parada mediante un terminal programado
1 = Arranque, 0 = Parada para Inercia [2] o para Inercia y reinicio
[9] [ Arranque por | El motor arranca si se aplica un pulso [3].
impulsos durante un minimo de 2 ms. El motor se [21] | Aceleracién Seleccione Aceleracién y Desaceleracion si
detiene cuando se activa Parada inversa. desea un control digital de la aceleracion /
[10] | Cambio de Cambiar el sentido de rotacién del eje del desaceleracion (potenciometro del motor).
sentido motor. La sefal de cambio de sentido solo Active esta funcién seleccionando
cambia la direccién de rotacion; no activa Mantener referencia o Mantener salida. Si
la funcion de arranque. Seleccione [2] Aceleracion se activa durante menos de
Ambas direcciones en 4.10 Direccién de la 400 ms, la referencia resultante aumentara
velocidad del motor. en un 0,1 %. Si se activa Aceleracion
0 = normal, 1 = cambio de sentido. durante més de 400 ms, la referencia
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5-10 Terminal 18 Entrada digital

Option:

Funcién:

(81 *

Arranque

Seleccione la funcién del intervalo de entrada
digital disponible.

Consulte el grupo de parametros 5-1* Entradas
digitales.

resultante dard una rampa segun rampa 2 5-12 Terminal 27 entrada digital
en 3-51 Tiempo de aceleracién de rampa 2. Option: Funcién:
22] | D leracion | Igual Aceleracion [21].
[22] | Desaceleracién | Igual que Aceleracién [21] [1] * | Reinicio | Seleccione la funcién del intervalo de entrada
[23] | Selec. ajuste Ajustar 0-10 Ajuste activo a Ajuste multiple. digital disponible
bit 0 Logico 0 = gjuste 1, Logico 1 = ajuste 2. Consulte el grupo de parametros 5-1* Entradas
[26] [ Funcion de Prolongue la sefial de parada para obtener digitales*
parada inversa | una parada precisa, independientemente
(solo el del tiempo de exploracién. Esta funcién 5-13 Terminal 29 entrada digital
terminal 33) solo esta disponible para el terminal 33. Option: Funcién:
[27]| Arranque, Como [26], pero incluye el arranque. [14] * | Velocidad fija | Seleccione la funciéon del intervalo de
parada precisa entrada digital disponible.
(solo terminal Consulte el grupo de parametros 5-7*
33) Entradas digitales.
[28] | Enganche Seleccionar Enganche arriba o Enganche
arriba abajo para aumentar o disminuir el valor 5-15 Terminal 33 entrada digital
de referencia resultado del porcentaje Option: Funcién:
ajustado en 3-12 Valor de enganche arriba/ [16] * | Referencia interna Seleccione la funcién del intervalo
abajo bit 0 de entrada digital disponible.
[29] [ Enganche Igual que Enganche arriba [28] Consulte el grupo de parametros
abajo 5-1* Entradas digitales.
[32] | Entrada de Seleccione Entrada de impulsos cuando se
pulsos (solo utilice una secuencia de impulsos como 4.6.3 5-3* Sali I
.6.3 5-3* Salidas digitales
terminal 33) referencia o realimentacion. El escalado se 9
realiza en el grupo de parametros 5-5*
Entrada de pulsos 5-34 Retardo activo, Terminal 42 Salida digital
[34] | Rampa bit 0 Légico 0 = Rampa 1, consulte el grupo de Range: Funcién:
pardmetros 3-4* Rampa 1 | 0,01 s* | [0,00-600,00 s] | |
Légico 1T = Rampa 2, consulte el grupo de . ” —
pardmetros 3-5* Rampa 2. 5-35 Fora de Atraso, Terminal 42 Saida Digital
[60] | Contador A Entrada para contador A. Range: Funcién:
(asc) [0,01 s+ | 10,00-600,00 s] | |
[61] [ Contador A Entrada para contador A.
(desc)) 4.6.4 5-4* Relés
[62] | Reinicio del Entrada para reiniciar el contador A.
contador A Grupo de parametros para configurar la sincronizacién y
[63] | Contador B Entrada para contador B. las funciones de salida para los relés.
(asc.)
5] | Camiarelo: Aritiedt gl ol [ [0] | Sin funcion Opcidn por defecto para todas las
(désf'). — salidas digitales y de relé.
[65] | Reinicio del Entrada para reiniciar el contador B. (11 | Control listo La placa de control recibe tension de
contador B alimentacion.

[2] | Unidad Lista El convertidor de frecuencia esta
preparado para el funcionamiento y

alimenta la placa de control.

[3]1 | Unid. lista/remoto | El convertidor de frecuencia esta

preparado para su uso en modo Auto.

5-11 Terminal 19 Entrada digital

[4] [ Activar/sin El convertidor de frecuencia esta

advert. preparado para funcionar. No se ha dado
orden de arranque ni de parada.

Ninguna advertencia presente.

Option: Funcién:
[10] * | Cambio de Seleccione la funcién del intervalo de
sentido entrada digital disponible.

Consulte el grupo de pardmetros 5-1*

Entradas digitales.

[5] [Unidad en
funcionamiento

Motor en funcionamiento.

[6] | Func./sin advert. [El motor estd en marcha y no hay

ninguna advertencia presente.
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[71 |Func. en El motor funciona con los intervalos de [29] | Freno listo sin El freno esta listo para su funciona-
interv./sin advert. | intensidad programados; consulte 4-50 fallos miento y no presenta ningun fallo.
Advertencia de intensidad baja 'y 4-51 [30] | Fallo freno (IGBT) | Protege al convertidor de frecuencia en
Advertencia de intensidad alta. Ninguna caso de que haya un fallo en los
advertencia presente. modulos de freno. Utilice el relé para

[8] | Func. en ref./sin El motor funciona a la velocidad de desconectar la tensidon de alimentacion

advert. referencia. del convertidor de frecuencia.

[9] |Alarma Una alarma activa la salida. [32] | Control freno Permite controlar un freno mecanico

[10] | Alarma o Una alarma o una advertencia activa la mecanico externo; consulte grupo de par. 2-2*

advertencia salida. Freno mecdnico.

[12] | Fuera del La intensidad del motor se encuentra [36] [ Codigo de El bit 11 del cédigo de control controla

intervalo de fuera del intervalo ajustado en 4-50 control bit 11 el relé.
intensidad Advertencia de intensidad baja 'y 4-51 [41] | Ref. posterior, La referencia es inferior al valor de 4-54
Advertencia de intensidad alta. baja Advertencia de referencia baja.
[13] | Intensidad La intensidad del motor es inferior al [42] [ Ref. anterior, alta | La referencia es superior al valor de 4-55
posterior, baja valor ajustado en 4-50 Advertencia de Advertencia de referencia alta.
intensidad baja. [51] [ Referencia local
[14] | Intensidad La intensidad del motor es superior al activa
anterior, alta valor ajustado en 4-51 Advertencia de [52] | Referencia
intensidad alta. remota activa

[16] | Frecuencia La velocidad del motor es inferior al [53] | Sin alarma

posterior, baja valor de 4-40 Advertencia de frecuencia [54] | Coman. arran.
baja. activo

[17] | Frecuencia La velocidad del motor es superior al [55] | Func. inverso

anterior, alta valor de 4-41 Advertencia de frecuencia [56] | Convertidor en
alta. Modo manual

[19] [ Realimentacién La realimentacién es inferior al valor de [57] | Unidad en modo

posterior, baja 4-56 Advertencia de realimentacién baja. Auto

[20] | Realimentacion La realimentaciéon es superior al valor de [60] | Comparador 0 Consulte el grupo de pardmetros 13-1*

anterior, alta 4-57 Advertencia de realimentacion alta. Comparadores. Si Comparador 0 se

[21] | Advertencia La advertencia térmica se activa cuando evalta como VERDADERO, la salida sera

térmica la temperatura sobrepasa el limite en el alta. De lo contrario, sera baja.
motor, en el convertidor de frecuencia, [61] | Comparador 1 Consulte el grupo de parametros 13-7*
en la resistencia de freno o en el Comparadores. Si el comparador 1 se
termistor. evallia como VERDADERO, la salida sera

[22] | Listo, sin El convertidor de frecuencia esta alta. De lo contrario, sera baja.

advertencia preparado para funcionar y no existe [62] | Comparador 2 Consulte el grupo de pardmetros 13-7*
térmica advertencia de sobretemperatura. Comparadores. Si el comparador 2 se

[23] | Remoto listo, sin | El convertidor de frecuencia esta evalta como VERDADERO, la salida sera

advertencia preparado para su uso en modo Auto y alta. De lo contrario, sera baja.
térmica no existe advertencia de sobretempe- [63] [ Comparador 3 Consulte el grupo de pardmetros 13-7*
ratura. Comparadores. Si comparador 3 se

[24] | Listo, tension OK | El convertidor de frecuencia esta evaltia como VERDADERO, la salida sera
preparado para su uso y la tensién de alta. De lo contrario, serd baja.
alimentacion esta dentro del rango de [70] | Regla l6gica 0 Consulte el grupo de pardmetros 13-4*
tension especificado. Reglas Iégicas. Si la regla légica 1 se

[25] | Cambio de El motor estd en marcha o listo para evalta como VERDADERO, la salida sera

sentido funcionar en sentido horario cuando el alta. De lo contrario, sera baja.
valor l6gico = 0 y en sentido antihorario [711 | Regla l6gica 1 Consulte el grupo de pardmetros 13-4*
cuando el valor I6gico = 1. La salida Reglas I6gicas. Si la regla légica 2 se
cambia tan pronto como se aplica la evaltia como VERDADERO, la salida sera
senal de cambio de sentido. alta. De lo contrario, sera baja.

[26] | Bus OK Comunicacién activa (sin tiempo limite) [72] | Regla légica 2 Consulte el grupo de pardmetros 13-4*
a través del puerto de comunicacion en Reglas Iégicas. Si Regla légica 3 se evalta
serie. como VERDADEROQ, la salida sera alta. De

[28] | Freno, sin advert. | El freno esta activado y no aparecen lo contrario, sera baja.
advertencias.
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[73] | Regla logica 3 Consulte el grupo de parametros 13-4*
Reglas I6gicas. Si Regla logica 3 se evalua
como VERDADERO, la salida sera alta. De

lo contrario, serd baja.

Consulte 73-52 Accion del controlador
Iégico. Cuando se ejecute la Accion del
controlador I6gico >[39] Aj. Sal. dig. A
alta , la entrada serd alta. Cuando se
ejecute Smart Logic Action [33] Aj. sal.
dig. A baja , la entrada sera baja.

[81] | Salida digital B
de controlador
légico

5-40 Relé de funcién

Option: Funcién:

[0] * | Sin funcidn | Seleccione la funcion del intervalo de salida de

relé disponible.

5-41 Retardo activo, relé
Option: Funcién:

[0,01 s] *|[0,00-600,00 s] | Introduzca el retardo del tiempo de
activacion del relé. Si la condicion

«Incidencia seleccionada» cambia antes
de que expire el temporizador de
retardo a la conexién o desconexion, la
salida de relé no se vera afectada. Para
obtener informacién sobre la funcion
que controla el relé, consulte 5-40 Relé
de funcién.

5-42 Retardo inactivo, relé

Option: Funcion:
[0,01 s] *| [0,00-600,00 s] | Introduzca el retardo del tiempo de
desactivacion del relé. Si la condicién

«Incidencia seleccionada» cambia antes
de que expire el temporizador de
retardo a la conexiéon o desconexion, la
salida de relé no se vera afectada. Para
obtener informacién sobre la funcion
que controla el relé, consulte 5-40 Relé
de funcién.

4.6.5 5-5* Entrada de pulsos

Ajuste 5-15 Terminal 33 Entrada digital a Entrada de pulsos
[32]. Ahora el terminal 33 gestiona una entrada de pulsos
en el intervalo desde Baja frecuencia, 5-55 Terminal 33 Baja
frecuencia, hasta 5-56 Terminal 33 Alta frecuencia. Regule la
entrada de frecuencia mediante 5-57 Terminal 33 Valor bajo
ref./realim. y 5-58 Terminal 33 Valor alto ref. /realim.

5-55 Terminal 33 Baja frecuencia

Range: Funcién:

5-56 Terminal 33 Alta frecuencia

Range: Funcién:

5000 Hz* | [21-5000 Hz] | Introduzca la frecuencia alta correspon-
diente a la velocidad alta del eje del
motor (es decir, al valor alto de
referencia) en 5-58 Terminal 33 Valor

alto ref. /realim.

20 Hz* [ [20-4999 HZz] | Ajuste el limite de frecuencia baja corres-
pondiente a la velocidad baja del eje del
motor (es decir, el valor bajo de

referencia) en 5-57 Terminal 33 Valor bajo

ref. /realim.

5-57 Terminal 33 Valor bajo ref. valor
Range: Funcién:

0,000*

[-4999-4999] | Ajuste el valor de referencia/realimen-
tacion correspondiente al valor de baja
frecuencia de pulso ajustado en 5-55

Terminal 33 Baja frecuencia.

5-58 Terminal 33 Valor alto ref. /realim.

Range: Funcién:
50,000%

[-4999-4999] | Ajuste el valor de referencia/realimen-
tacién correspondiente al valor de alta
frecuencia de pulso ajustado en 5-56

Terminal 33 Alta frecuencia.
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4.7 Grupo de parametros 6: E/S analdgica 4.7.3 6-1* Entrada analdgica 1

4.7.1 6-** E/S analogica Pardmetros para configurar el escalado y los limites para la
entrada analdgica 1 (terminal 53).

Grupo de parametros para configurar entradas y salidas
analdgicas.

iNOTA!

Microinterruptor 4 en posicién U:

6-10 Terminal 53 Baja tension>y 6-11 Terminal 53 Alta
tension estan activos.

Microinterruptor 4 en posicién I:

4.7.2 6-0* Modo E/S analdgico

Grupo de pardmetros para ajustar la configuraciéon de E/S

analdgica. 6-12 Terminal 53 Baja intensidad> y 6-13 Terminal 53 Alta
6-00 Tiempo limite cero activo intensidad estan activos.
Range: Funcién:
£ £
La funcién Cero activo se utiliza para controlar z z
~ o . . o o
la sefial en una entrada analdgica. Si la sefial z z 5
desaparece, se emite una advertencia Cero f
activo. ON b
10 s* [ [1-99 s] | Ajuste el tiempo de retardo antes de que se -
. o . op . OFF
aplique la funcién de tiempo limite de cero activo p 2 3 7
(6-01 Tiempo limite de cero activo).
Si la sefal reaparece durante el retardo ajustado, llustracién 4.7
se reiniciara el temporizador.
Cuando se detecta el cero activo, el convertidor
de frecuencia mantiene la frecuencia de salida e , » ™
Ref. / Realimentacion =
inicia el temporizador de Tiempo Limite Cero (rom] g
X rpm
Activo. %
Par. 6-xx 2
6-01 Funcién cero activo Valor alto de 1500
Option: Funcion: ref./ realim. 1200
La funcién se activa si la sefal de entrada 900
es inferior al 50 % del valor ajustado en
6-10 Terminal 53 Baja tension, 6-12 Terminal 600
53 Baja intensidad o 6-22 Terminal 60 Baja P
ar. 6-xx 300
intensidad. Valor bajo de 150
[0] * | Desactivado La funcion esté desactivada. ref./ realim.
- - X vl
[1] | Mantener La frecuencia de salida se mantiene en el |
X ; ; Par. 6-xx Entrada analégica
salida valor que tenia cuando se detect6 el cero «Tension baja» o \
activo. «Intensidad baja» |
[2] | Parada El convertidor de frecuencia decelera hasta Par. 6-xx

«Tensién alta» o

0 Hz. Borre el estado de error de cero «Intensidad alta»

activo antes de reiniciar el convertidor de »
. llustracién 4.8
frecuencia.

Velocidad fija | El convertidor de frecuencia se acelera

hasta la velocidad fija, consulte 3-71

6-10 Terminal 53 escala baja V

Velocidad fija.

[4] | Velocidad max. | El convertidor de frecuencia acelera hasta Range: Funcion:
Limite alto velocidad motor, consulte 4-74 Este valor de escalado debe corresponder
Limite alto de la velocidad del motor. al valor de referencia minima, ajustado en

[5] |Paraday El convertidor de frecuencia decelera hasta 6-14 Terminal 53 Valor bajo ref. /realim.
desconexién 0 Hz y, a continuacién, se desconecta. Consulte también 4.4 Grupo de

Borre el estado de cero activo y active el pardmetros 3: Referencia/Rampas.
reinicio antes de volver a poner en marcha 0,07 V*| [0,00-9,90 V] [ Introduzca el valor de tensiéon baja.
el convertidor de frecuencia.
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APRECAUCION

El valor debe ajustarse a un minimo de 1V para activar la
funcién tiempo limite de cero activo de 6-01 Tiempo limite
de cero activo.

6-11 Terminal 53 escala alta V

Range: Funcién:

Este valor de escalado debe corres-
ponderse con el valor de referencia
maxima, ajustado en 6-15 Terminal 53
Valor alto ref. /realim.

10,0 V*| [0,10-10,00 V]| Introduzca el valor alto de tensién.

6-15 Terminal 53 valor alto ref. /realim.

Range:

Funcioén:

50,000% | [-4999.000-4999.000] | Introduzca el valor de escalado

de entrada analdgica.

6-16 Terminal 53 tiempo filtro constante

Range:

Funcién:

Una constante del tiempo de filtro de
paso bajo digital de primer orden para la
supresion del ruido eléctrico en el
terminal 53. Un valor alto mejora la
amortiguacion, aunque aumenta el
retardo por el filtro.

6-12 Terminal 53 escala baja mA 0,01s [0,01-10,00 s] | Introduzca la constante de tiempo.
Range: Funcién: 6-19 Modo terminal 53

Esta sefal de referencia debe corres- Option: Funcién:
ponderse con el valor de referencia Seleccione la entrada que anadira al
minima, ajustado en 6-14 Terminal terminal 53.

53 Valor bajo ref. /realim. AP R EC A U C I O N

0,14 mA* | [0,00-19,90 mA] | Introduzca el valor bajo de
intensidad. 6-19 Modo terminal 53 DEBE ajustarse

de acuerdo con el ajuste del microin-

APRECAUCION terruptor 4.

El valor debe ajustarse a un minimo de 2 mA para activar [0] * | Modo de
la funcién tiempo Iimite de cero activo en 6-01 Tiempo tension
limite de cero activo. [11 | Modo de
intensidad
Range: Funcién: 4.7.4 6-2* Entrada analdgica 2

Esta senal de referencia debe
Parametros para configurar el escalado y los limites para la

referencia méxima, ajustado en entrada analégica 2 (terminal 60).

6-15 Terminal 53 Valor alto ref. / 6-22 Terminal 60 Baja intensidad

corresponderse con el valor de

realim. .,
Range: Funcién:
20,00 mA* | [0,10-20,00 mA] | Introduzca el valor alto de
) . Esta sefal de referencia debe corres-
intensidad.

ponderse con el valor de referencia

6-14 Term. 53 valor bajo ref. /realim. minima, ajustado en 6-24 Terminal

Range: Funcién: 60 Valor bajo ref. /realim.
0,14 mA* | [0,00-19,90 mA] | Introduzca el valor bajo de
intensidad.

Este valor de escalado debe corres-

ponderse con el valor de intensidad/

tensién baja, ajustado en 6-10 Terminal 53 AP RECAUCION

Baja tensién y 6-12 Terminal 53 Baja

El valor debe ajustarse a un minimo de 2 mA para activar

intensidad.

0,000% | [-4999-4999] | Introduzca el valor de escalado de entrada la funcién tiempo limite de cero activo en 6-07 Tiempo
analégica. limite de cero activo.

6-15 Terminal 53 valor alto ref. /realim. 6-23 Terminal 60 Alta intensidad

Range: Funcién: Range: Funcién:

Este valor de escalado debe Esta sefal de referencia debe

corresponderse con el valor de
corresponderse con el valor alto de

intensidad/tension alta, ajustado intensidad, ajustado en 6-25

en 6-11 Terminal 53 Alta tensién y
6-13 Terminal 53 Alta intensidad.

Terminal 60 Valor alto ref. /realim.
20,00 mA* | [0,10-20,00 mA] | Introduzca el valor alto de
intensidad.
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6-24 Terminal 60 Valor bajo ref. /realim.

6-81 Potenciémetro del teclado ref. baja

Range: Funcién: Range: Funcion:
El valor de escalado debe corresponderse El valor de referencia debe corresponderse
con el valor bajo de intensidad, ajustado con el potenciémetro girado por completo
en 6-22 Terminal 60 Baja intensidad. en sentido antihorario (0 grados).
0,000% | [-4999-4999] | Introduzca el valor de escalado de entrada »
- 6-82 Potenciémetro del teclado ref. alta
analdgica.
Range: Funcién:
6-25 Terminal 60 Valor alto ref./ /realim. Introduzca el valor de escalado correspon-
Range: Funcién: diente al valor maximo de realimentacion
El valor de escalado debe corresponderse de referencia, ajustado en 3-03 Referencia
con el valor alto de intensidad, ajustado mdxima.
en 6-23 Terminal 60 Alta intensidad. 50,00% | [-4999-4999] | Introduzca el valor alto de referencia.
50,00% | [-4999-4999] | Introduzca el valor de escalado de entrada El valor de referencia debe corresponderse
analdgica. con el potenciémetro girado por completo
en sentido horario (200 grados).
Range: Funcin: 4.7.6 6-9* Salida analdgica
Una constante del tiempo de filtro de
paso bajo digital de primer orden para la Estos parametros permiten configurar las salidas analégicas
supresion del ruido eléctrico en el del convertidor de frecuencia.
terminal 60. Un valor alto mejora la
amortguacién, aunque aumenta e
retardo por el filtro. Option: Funcion:
iNOTA' [0] *| 0-20 mA El intervalo para salidas analdgicas es 0-20
Este parametro no puede mA
modificarse con el motor en marcha. [11 [4-20 mA El intervalo para salidas analdgicas es
0,01 s*[ [0,01-10,00 s] [ Introduzca la constante de tiempo. 4-20 mA
[2] | Salida digital | Funciona como salida digital de reaccion
% ., lenta. Ajuste el valor en 0 mA (desactivado) o
4.7.5 6-8" Potenciometro del teclado 20 mA (activado), consulte 6-92 Terminal 42
Salida digital.

El potenciometro del teclado puede seleccionarse como
recurso de referencia o como recurso de referencia relativa.

iNOTA!

En Modo manual el potenciémetro del teclado sirve como
referencia local.

6-80 Activar potencidometro del teclado

Option: Funcién:

Si el potenciémetro del teclado esta
desactivado, puede ajustarse la referencia
local con [A][V]y el valor del
potenciémetro no dard ninguna referencia en
los modos manual y automatico.

[0] | Desactivado

[1] * | Activar

6-81 Potenciémetro del teclado ref. baja

Range: Funcién:

El valor de escalado debe corresponderse
con 0.

0,000% | [-4999-4999] | Introduzca el valor bajo de referencia.

6-91 Terminal 42 Salida analdgica

Option: Funcién:
Seleccione la funcién del
terminal 42 como una salida
analdgica.

[0] * | Sin funcion

[10]

Frecuencia de salida

[0-100 Hz]

[11]

Referencia (Ref. min.-max.)

3-02 Referencia minima a 3-03
Referencia minima.

[12]

Realimentacion (FB min.-

-max.)

[13]

Intensidad del motor (0-

-lmax)

16-37 Intensidad mdx. inv. es

Imax.

[16]

Potencia (0-Pnom)

1-20 Potencia del motor es
Pnom (motor).

[19]

Tension del enlace de CC

(0-1000 V)

[20]

Referencia de bus

[0,0-100,0 %]

La salida analégica se corres-
pondera con el valor de
referencia ajustado en el bus
del RS-485.
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6-92 Terminal 42 Salida digital

6-94 Terminal 42 Escala max. salida

Option: Funcién: Range: Funcién:
Consulte el grupo de parametros 5-4* 100,00 %* Escale la salida maxima de la sefal
Relés, para opciones y descripciones. [0.00-200.00%] | analdgica seleccionada en el terminal
[0] * | Sin funcién 42. Ajuste el valor al valor méximo de
[80] | Salida digital A Consulte 13-52 Accién del controlador la salida de sefal de intensidad

de controlador
l6gico

Iégico. Cuando se ejecute la accion del
controlador légico [38] Aj. Sal. dig. A
alta , la entrada serd alta. Cuando se
ejecute Smart Logic Action [32] Aj. sal.
dig. A baja , la entrada sera baja.

6-93 Terminal 42 Escala min. salida

Range:

Funcién:

0,00 %

[0.00-200.0%]

Escale la salida minima de la sefal
analdgica seleccionada en el terminal 42
como porcentaje del valor de sefal
maximo. Es decir, si se desea 0 mA (o

0 Hz) al 25 % del valor de salida

maximo, se programa un 25 %. Al escalar
valores hasta el 100 %, nunca pueden
ser mayores que el correspondiente
ajuste en 6-94 Terminal 42 Escala min.
salida.

Intensidad
4

20 +

074

1308002011

0%

llustracion 4.9

Salida salida
analégica escala analogica escala,

T
100 % Variable para
salida

é ejemplo: velocidad
(rpm)

par.6:51 par.6:52

actual. Escale la salida para obtener
una intensidad inferior a los 20 mA a
escala completa; o 20 mA a una
salida inferior al 100% del valor de
sefial maximo.

Si 20 mA es la intensidad de salida
deseada a un valor entre el O y el
100 % de la salida de escala
completa, programe el valor
porcentual en el pardmetro, es decir
un 50 % = 20 mA. Para obtener una
intensidad de entre 4 y 20 mA como
salida maxima (100%), el valor
porcentual para programar la unidad

se calcula como:
20 mA

9
corriente maxima deseada 100%
es decir,

10 ma = 22 x 100 = 200%
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4.8 Grupo de parametros 7: Controladores

4.8.1 7-** Controladores

Grupo de parametros para configurar los controles de la
aplicacion.

4.8.2 7-2* Realimentacidon control de
proceso

Seleccione las fuentes de realimentacion y cdmo deben
usarse para el control de Pl de proceso.

iNOTA!

Ajuste 3-15 Fuente 1 de referencia como [0] Sin funcién para
usar la entrada analégica como sefial de realimentacién.

Si se desea usar una entrada analégica como recurso de
realimentacién, no utilice el mismo recurso que el recurso
de referencia de 3-15, 3-16 y 3-17.

7-20 Fuentes realim. lazo cerrado proceso

Option: Funcién:

Seleccione la entrada a utilizar como
sefal de realimentacion.

[0] * | Sin funcidn

[1]1 | Entrada analégica 53

[2] | Entrada analégica 60
[8] | Entrada de pulsos 33.
[11] | Referencia bus local

4.8.3 7-3* Ctrl. Pl proceso

7-30 Ctrl. normal/inverso de Pl de proceso

Option: Funcién:

[0] * | Normal | La realimentacion supera el resultado de valor de
consigna en una reduccion de velocidad.

La realimentacion es inferior al resultado de valor
de consigna en un incremento de velocidad.

7-32 Velocidad arranque control de PI

Range: Funcién:

0,0 Hz* | [0,0-200,0 Hz] [ Hasta que se alcance la velocidad del
motor establecida, el convertidor de
frecuencia funcionard en modo de bucle

abierto.

7-33 Ganancia proporcional Pl de proceso

Option: Funcién:

[0,01] * [ 0.00-10.00 | Introduzca el valor para la ganancia propor-
cional P, es decir, el factor de multiplicacion
del error entre el valor de consigna y la sefal
de realimentacion.

iNOTA!

0,00 = Desactivado

7-34 Tiempo integral de Pl de proceso

Range: Funcién:

9999,00 s* [ [0,10-9999,00 s] | La integral proporciona una
ganancia que se incrementa en un
error constante entre el valor de
consigna y la sefal de realimen-
tacion. El tiempo de integral es el
periodo de tiempo que necesita la

integral para alcanzar una ganancia

igual a la ganancia proporcional.

. . ez

7-38 Factor directo de proalimentacién

Range: Funcién:

0%* | [0-400%] | El factor FF envia una parte de la seial de
referencia alrededor del controlador PI de
manera que el controlador solo afecte a parte
de la senal de control.

Al activar el factor FF se obtiene una menor
sobremodulacién y una elevada dindmica al
cambiar el valor de consigna.

Este parametro estd siempre activo cuando 7-00

Modo Configuracion esta ajustado a [3] Proceso.

[11 |Inverso | La realimentacién es mayor que el resultado de
valor de consigna en un incremento de velocidad.
La realimentacion es inferior al resultado de valor

7-39 Ancho de banda en referencia

Range: Funcién:

de consigna en una reduccién de velocidad.

7-31 Saturacién de Pl de proceso

Option: Funcién:

[0] | Desactivar | Se seguira regulando un error aunque no se
pueda aumentar o disminuir la frecuencia de
salida.

5% | [0-200% ] [ Introduzca el valor para el ancho de banda en
referencia.

El error de control de Pl es la diferencia entre el
valor de consigna y la realimentacién. Cuando
esta diferencia es inferior al valor de este

parametro, se activa En referencia.

[1] * | Activar El controlador Pl deja de regular un error
cuando la frecuencia de salida no puede

incrementarse/reducirse.
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4.9 Grupo de parametros 8: Comunicacion

49.1 8-** Comunicacion

Grupo de parametros para configurar las opciones de
comunicacién.

4.9.2 8-0* Ajustes generales

Utilice este grupo de pardmetros para configurar los
ajustes generales para la comunicacion.

8-01 Puesto de control

8-04 Funcién de tiempo limite de cédigo de control

Option:

Funcioén:

[4]

Velocidad max.

El motor funciona a la maxima
frecuencia hasta que se reanude la
comunicacion.

[5]

Parada y
desconexion

Se detiene el motor y se reinicia el
convertidor de frecuencia para volver a
arrancar mediante teclado o entrada
digital.

8-06 Reiniciar tiempo limite de cédigo de control

Option: Funcién:

[0] * | Cédigo digital y [ Utilice la entrada digital y el cédigo de
de control control para el control de procesos.

[1]1 | Solo digital Utilice la entrada digital como control.

[2]

Solo cédigo de
control

Utilice solo el cédigo de control como
control.

iNOTA!

El ajuste de este parametro
prevalece sobre los de 8-50 Seleccion
de funcionamiento por inercia a 8-56
Seleccion referencia interna.

8-02 Fuente del cédigo de control

Option:

Funcién:

[0]

Ninguno

Funcion inactiva

(1=

Convertidor de
frecuencia RS-485

El control del origen del cédigo de
control se realiza a través del
puerto de comunicacién en serie
RS-485.

8-03 Tiempo limite de cédigo de control

Range: Funcién:

Option: Funcién:
Al reiniciar el tiempo limite de cédigo de
control se eliminaran todas las funciones de
tiempo limite.

[0] * | Sin funcién | No se reinicia el tiempo limite de cédigo de
control.

[1]1 | Reiniciar Se reinicia el tiempo limite de cédigo de
control y el parametro pasa al estado Sin
funcién [0].

4.9.3 8-3* Convertidor GE Configuracion de

puerto

Parametros para la configuracién del Convertidor GE
Puerto

8-30 Protocolo

1,0 s*

[0,1-6500 s]

Introduzca el tiempo que debe transcurrir
antes de que deba ejecutarse la funcion de
tiempo limite de cédigo de control (8-04
Tiempo limite de cddigo de control).

8-04 Funcién de tiempo limite de cédigo de control

Option: Funcién:
Seleccione el protocolo que se va a
utilizar. Tenga en cuenta que el cambio
de protocolo no se hara efectivo hasta
después de apagar el convertidor de
frecuencia.

[0] * | Protocolo del

convertidor GE
[2] | Modbus RTU

8-31 Direccién

Range:

Funcién:

Seleccione la direccion para el bus.

Option: Funcién:
Seleccione la accion que se ejecutard,
en caso de superarse el tiempo limite
de espera.

[0] * | Desactivado Sin funcién.

[11 | Mant. salida Mantener la salida hasta que se
reanude la comunicacion.

[2] | Parada Realizar una parada con reinicio

automatico cuando se reanude la
comunicacion.

Velocidad fija

El motor funcionara a frecuencia de
velocidad fija hasta que se reanude la

comunicacion.

‘I*

[1 - Depende del
protocolo]

El intervalo de bus del convertidor es de
1-126.
El intervalo de Modbus es de 1-247.

8-32 Velocidad en baudios del puerto del convertidor

Option:

Funcién:

Seleccione la velocidad en baudios para el
puerto del convertidor.

iNOTA!

Los cambios en la velocidad en
baudios se haran efectivos tras
responder a cualquier solicitud de bus
en curso.

[0]

2400 baudios

(1

4800 baudios
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8-32 Velocidad en baudios del puerto del convertidor 8-43 Configuracion de lectura PCD puerto del convertidor
Option: Funcién: de frecuencia

[2] * [ 9600 baudios | Seleccion del protocolo del convertidor de Matriz [16]

frecuencia GE en 8-30 Option: Funcién:
[3]1 *| 19 200 baudios | Al escoger Modbus en 8-30 [14] | 1614 Intensidad del motor
[4] |38 400 baudios [15] | 1615 Frecuencia [%]

[16] | 1618 Térmico del motor
[17] | 1630 Tensién del enlace de CC
[18] | 1634 Temp. disipador térmico

8-33 Convertidor Paridad de puerto
Option: Funcién:

Este parametro sélo afecta a

[19] | 1635 Térmico inversor
[20] | 1638 Estado del controlador légico
[21] | 1650 Referencia externa

Modbus como Convertidor,

pero siempre tiene paridad par.

[0] * | Paridad par (1 bit de

da) [22] | 1651 Referencia de pulsos
parada

[23] | 1652 Realimentacién [Unidad]
[24] | 1660 Entrada digital 18,19,27,33
[25] [ 1661 Entrada digital 29

[26] | 1662 Entrada analdgica 53 (V)
[27] | 1663 Entrada analdgica 53 (mA)

[1] | Paridad impar

[2] | Sin paridad (1 bit parada) | Seleccione esta opcién para
Modbus RTU

[3] | Sin paridad (2 bits parada)

Range: Funcién: [29] | 1665 Salida analdgica 42 [mA]
0,010 s* | [0,001-0,500 s] | Especificar un tiempo minimo de ] || e EniTch de (et 25 (1]
retardo entre la recepcion de una [31] | 1671 Salida de relé [bin]
peticién y la transmisién de la [32] | 1672 Contador A
respuesta. [33] | 1673 Contador B
o [34] | 1690 Cédigo de alarma
Range: Funcion: [36] | 1694 C6d. estado ampliado
5,000 s* | [0,010-10,00 s] | Especifique el maximo tiempo de Seleccione los
retardo aceptable entre la transmision parametros que se
de una peticion y la obtencién de una asignaran a PCD de
respuesta. Si se supera este retardo se telegramas. El nimero
provoca un evento de tiempo limite de PCD disponibles
de cédigo de control. depende del tipo de
telegrama. Esta tabla
4.9.4 8-4* Conf. prot. MC conv. de frec. no se aplica en la [0

matriz ni en la [1]
matriz. En el caso de

8-43 Configuracién de lectura PCD puerto del convertidor

. estas dos matrices, el
de frecuencia

indice 1 se fijaen [7] y

Matriz [16] el indice 2, en [8]. Estas
Option: Funcién: dos matrices no son
[0] * | Ninguno modificables por el
[1] | 1500 Horas de funcionamiento usuario final.

[2] 1501 Horas de funcionamiento

[3] | 1502 Contador de kWh 4.9.5 8-5* Digital / Bus

[4] | 1600 Cédigo de control

[5] | 1601 Referencia [Unidad] Parametros para configurar la unién del cédigo de control
[6] | 1602 Referencia % Digital/Bus.

[71 |1603 Cédigo de estado

[8] | 1605 Valor actual alimentacion [%] |N()TA!

[9] | 1609 Lectura personalizada Estos pardmetros solo estan activos si 8-01 Puesto de

L] Vs i 1 control se ajusta a [0] Digital y cédigo de control.

[11] | 1611 Potencia [CV]
[12] | 1612 Tension del motor
[13] | 1613 Frecuencia
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8-50 Seleccién inercia

8-54 Selec. sentido inverso

Option: Funcién: Option: Funcién:
Seleccionar el control de la funcién de Seleccionar el control de la funcién de
inercia mediante entrada digital y/o a través sentido inverso mediante entrada digital y/o
del bus. a través del bus.

[0] | Entrada Activacion a través de una entrada digital. [0] | Entrada Activacion a través de una entrada digital.

digital digital

[11 |[Bus Activacion mediante puerto de comunicacion [11 | Bus Activacion a través de un puerto de comuni-
serie. cacioén serie.

[2] | Légico Y Activacion a través de un puerto de comuni- [2] |Y Ldégico Activacion a través de un puerto de comuni-
cacién serie y una entrada digital. cacioén serie y una entrada digital.

[3] * | O Légico Activacién a través de un puerto de comuni- [3] *| O Légico Activacion a través de un puerto de comuni-

cacién serie o una entrada digital.

cacion serie o una entrada digital.

8-51 Seleccién parada rapida

8-55 Selec. ajuste

Option: Funcién: Option: Funcién:
Seleccione el control de la funcién de parada Seleccione el control de la seleccion de
répida mediante entrada digital y/o a través ajustes mediante entrada digital y/o a través
del bus. del bus.

[0] |Entrada Activacion a través de una entrada digital. [0] |Entrada Activacion a través de una entrada digital.

digital digital

[11 |Bus Activacion a través de un puerto de comuni- [11 |Bus Activacion a través de un puerto de comuni-
cacion serie. cacion serie.

[2] | Légico Y Activacion a través de un puerto de comuni- [2] | Légico Y Activacion a través de un puerto de comuni-
cacion serie y una entrada digital. cacion serie y una entrada digital.

[3] * | Légico O Activacion a través de un puerto de comuni- [3] *| Légico O Activacion a través de un puerto de comuni-

cacion serie o una entrada digital.

cacion serie o una entrada digital.

8-52 Seleccién freno CC

8-56 Selec. referencia interna

Option: Funcién: Option: Funcién:
Seleccione el control de la funcién de freno Seleccione el control de la seleccion de
de CC mediante entrada digital y/o a través referencia interna mediante entrada digital
del bus. y/o a través del bus.

[0] | Entrada Activacion a través de una entrada digital. [0] | Entrada Activacion a través de una entrada digital.

digital digital

[11 |[Bus Activacion a través de un puerto de comuni- [11 | Bus Comunicacion activa a través del puerto de
cacioén serie. comunicacion en serie.

[2] | Ldgico Y Activacion a través de un puerto de comuni- [2] | Logico Y Activacion a través de un puerto de comuni-
cacién serie y una entrada digital. cacién serie y una entrada digital.

[3] * | Logico O Activacion a través de un puerto de comuni- [3] *| O Légico Activacion a través de un puerto de comuni-

cacion serie o una entrada digital.

cacion serie o una entrada digital.

8-53 Selec. arranque

Option: Funcién:
Seleccione el control de la funcién de
arranque mediante entrada digital y/o a
través del bus.

[0] |Entrada Activacion a través de una entrada digital.

digital

[11 |Bus Activacion a través de un puerto de comuni-
cacion serie.

[2] | Légico Y Activacion a través de un puerto de comuni-
cacioén serie y una entrada digital.

[3] * | Légico O Activacion a través de un puerto de comuni-

cacion serie o una entrada digital.

4.9.6 8-8* Diagnostico de comunicacion de
bus

Estos parametros se utilizan para controlar el bus de
comunicacién a través del puerto.

8-80 Contador mensajes de bus

Range: Funcién:
0 N/A*

[0-0 N/A] | Este par. muestra el nimero de telegramas

validos detectados en el bus.
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8-81 Contador errores de bus
Range: Funcién:

0 N/A*| [0-0 N/A] | Este parametro muestra el n.° de telegramas
con fallos (p. ej., fallo CRC) detectados en el
bus.

8-82 Mensajes de esclavo recibidos

Range: Funcién:

0 N/A*| [0-0 N/A] | Este parametro muestra el nimero de
telegramas validos enviados al esclavo por el

convertidor de frecuencia.

8-83 Contador errores de esclavo

Range: Funcién:

0 N/A*| [0-0 N/A] | Este parametro muestra el nimero de
telegramas de error ejecutados por el

convertidor de frecuencia.

4.9.7 8-9* Vel. fija bus1

Pardametro para configurar la realimentacion de bus.

8-94 Realim. de bus 1
Range: Funcién:

0* [ [0xB000-0x7FFF] | La realimentacion de bus se proporciona
mediante el convertidor o Modbus
escribiendo el valor de realimentacion en

este pardmetro.
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4.10 Grupo de parametros 13: Logic
Controller

4.10.1 13-** Funciones de programacién

El controlador légico es una secuencia de acciones
definidas por el usuario (713-52 Accién del controlador Iégico
[X]) ejecutadas por el controlador l6gico cuando la
incidencia asociada definida por el usuario (73-57 Incidencia
del controlador Iégico [X]) se confirma como Verdadero.

Las incidencias y las acciones estdn asociadas en pares, lo
que significa que cuando una incidencia es verdadera, se
realiza la accién asociada. Después de esto, se evalua la
siguiente incidencia y se realiza, si procede, la accién
asociada, y asi sucesivamente. En cada momento, solo se
evalla una incidencia.

Si una incidencia se evalia como Falso, el controlador
I6gico no realiza ninguna accién durante el intervalo de
exploracién y no se evallan otras incidencias.

Se pueden programar de 1 a 20 eventos y acciones.
Cuando se haya ejecutado la ultima incidencia/accion, la
secuencia vuelve a comenzar desde la incidencia/accion
[0].

Start event

o
13-01 =
N
a8
Estado 1 @
Evento 1/ =
Accion 1 Estado 2
Stop event Evento 2/
13-02 Accion 2
-~ ~
N ~_ Stop event

N \.13-02
\

|

Estado 4
Evento 4/
Accion 4

Estado 3
Evento 3/
Accién 3

7/
./ Stop event
P

- 1302

llustracién 4.10 Ejemplo con tres incidencias / acciones

Puesta en marcha y parada del controlador I6gico
Arranque el controlador Idgico con la seleccién de [1]
Activado en 13-00 Modo controlador Iégico. El controlador
I6gico comienza a evaluar la Incidencia 0y, si esta es
evaluada como VERDADERO, el controlador légico continta
su ciclo.

El controlador Idgico se detiene cuando la Incidencia
parada, 13-02 Incidencia parada es VERDADERO. El
controlador légico también puede detenerse seleccionando
[0] Desactivado en 13-00 Modo Control Légico.

Para reiniciar todos los parametros del controlador légico
seleccione [1] Reinicio del controlador légico en 13-03
Reinicio del controlador Iégico e inicie la programacién
desde cero.

4.10.2 13-0* Ajustes controlador logico

Utilice estos ajustes del controlador légico para activar,
desactivar y reiniciar el controlador légico.

13-00 Modo Control Légico

Option: Funcién:
[o] * Off (Apagado) La funcién esta desactivada.
[1] On El SLC esta activo.
Option: Funcién:
Seleccione la entrada para
activar el controlador légico.
[0] Falso Introduce el valor Falso en la

regla légica.

[1] Verdadero Introduce el valor Verdadero en

la regla l6gica.

[2] En funcionamiento Consulte el grupo de
parametros 5-4* Relés [5] para

obtener una descripcion.

[3] En intervalo Consulte el grupo de
pardmetros 5-4* Relés [7] para

obtener una descripcion.

[4] En referencia Consulte el grupo de
pardmetros 5-4* Relés [8] para

obtener una descripcion.

[7] Fuera del intervalo de Consulte el grupo de

intensidad pardmetros 5-4* Relés [12] para
obtener una descripcion.

[8] | Posterior baja Consulte el grupo de
pardmetros 5-4* Relés [13] para
obtener una descripcion.

[9] | Anterior alta Consulte el grupo de

parametros 5-4* Relés [14] para
obtener una descripcion.

[16] | Advertencia térmica Consulte el grupo de
pardmetros 5-4* Relés [21] para

obtener una descripcién.

[17]1 | Tensién de red fuera de | La tensién de red esté fuera del

intervalo intervalo de tensién especi-

ficado.

[18] | Cambio de sentido Consulte el grupo de
parametros 5-4* Relés [25] para

obtener una descripcion.

[19] | Advertencia Hay una advertencia activa.

[20] | Descon._alarma Esta activa una alarma de

desconexion.

[21] | Blog._descon._alarma Est4 activa una alarma (bloqueo

por alarma).
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13-01 Evento arranque

13-02 Evento parada

Option: Funcién: Option: Funcién:

[22] | Comparador 0 Utiliza el resultado del [4] En referencia Consulte el grupo de
comparador 0 en la regla parametros 5-4* Relés [8] para
légica. obtener una descripcion.

[23] | Comparador 1 Utiliza el resultado del [71 Fuera del intervalo de Consulte el grupo de
comparador 1 en la regla intensidad pardmetros 5-4* Relés [12] para
l6gica. obtener una descripcion.

[24] | Comparador 2 Utiliza el resultado del [8] | Posterior baja Consulte el grupo de
comparador 2 en la regla parametros 5-4* Relés [13] para
l6gica. obtener una descripcion.

[25] | Comparador 3 Utiliza el resultado del [9] | Anterior alta Consulte el grupo de
comparador 3 en la regla pardmetros 5-4* Relés [14] para
légica. obtener una descripcion.

[26] | Reglalégica 0 Utiliza el resultado de la regla [16] | Advertencia térmica Consulte el grupo de
légica 0 en la regla ldgica. pardmetros 5-4* Relés [21] para

[27] | Reglaldgica 1 Utiliza el resultado de la regla obtener una descripcion.
légica 1 en la regla légica. [17] | Tension de red fuera de | La tension de red esta fuera del

[28] | Reglalégica 2 Utiliza el resultado de la regla intervalo intervalo de tensién especi-
légica 2 en la regla ldgica. ficado.

[29] | Reglalégica 3 Utiliza el resultado de la regla [18] [ Cambio de sentido Consulte el grupo de
légica 3 en la regla légica. pardmetros 5-4* Relés [25] para

[33] [ EntradaDigital_18 Utiliza el valor de DI 18 en la obtener una descripcion.
regla légica. [19] | Advertencia Hay una advertencia activa.

[34] [ EntradaDigital_19 Utiliza el valor de DI 19 en la [20] [ Descon._alarma Estd activa una alarma de
regla légica. desconexion.

[35] | EntradaDigital_27 Utiliza el valor de DI 27 en la [21] [ Blog._descon._alarma Estd activa una alarma (bloqueo
regla légica. por alarma).

[36] | EntradaDigital_29 Utiliza el valor de DI 29 en la [22] [ Comparador 0 Utiliza el resultado del
regla légica. comparador 0 en la regla

[38] | EntradaDigital_33 I6gica.

[39] * | Comando de arranque | Este evento es Verdadero si el [23] | Comparador 1 Utiliza el resultado del
convertidor de frecuencia comparador 1 en la regla
arranca por cualquiera de los l6gica.
métodos (por entrada digital u [24] | Comparador 2 Utiliza el resultado del
otro). comparador 2 en la regla

[40] | Convert. parado Este evento es Verdadero si el I6gica.
convertidor de frecuencia se [25] | Comparador 3 Utiliza el resultado del
detiene o entra en inercia por comparador 3 en la regla
cualquiera de los métodos (por légica.
entrada digital, u otro medio). [26] | Reglalégica 0 Utiliza el resultado de la regla

légica 0 en la regla légica.
[27] | Reglalégica 1 Utiliza el resultado de la regla

Option: Funcion: I6gica 1 en la regla I6gica.
Seleccione la entrada para [28] | Reglalégica 2 Utiliza el resultado de la regla
activar el controlador légico. I6gica 2 en la regla légica.

[0] |Falso Introduce el valor Falso en la [29] |Reglalégica 3 Utiliza el resultado de la regla
regla légica. l6gica 3 en la regla l6gica.

[11 | Verdadero Introduce el valor Verdadero en [30] | Tiempo limite LC 0 Utiliza el resultado del
la regla logica. temporizador 0 en la regla

[2] En funcionamiento Consulte el grupo de l6gica.
parametros 5-4* Relés [5] para [31] | Tiempo limite LC 1 Utiliza el resultado del
obtener una descripcion. temporizador 1 en la regla

[3] En intervalo Consulte el grupo de l6gica.
pardmetros 5-4* Relés [7] para
obtener una descripcién.
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13-02 Evento parada

seleccione el indice 1 para programar el Comparador 1y

asi sucesivamente.

Option: Funcién:
[32] | Tiempo limite LC 2 Utiliza el resultado del 13-10 Operando comparador
temporizador 2 en la regla Matriz [4]
l6gica. . .
g Option: Funcién:
[33] | EntradaDigital_18 Utiliza el valor de DI 18 en la
. Seleccionar la variable que debe
regla légica.
— — controlar el comparador.
[34] | EntradaDigital_19 Utiliza el valor de DI 19 en la
o [0] * | Desactivado La salida del comparador esta
regla légica. .
— ™ desactivada.
[35] | EntradaDigital_27 Utiliza el valor de DI 27 en la -
L. [1] | pardametro La referencia remota resultante (no
regla légica.
— — local) como un porcentaje.
[36] | EntradaDigital_29 Utiliza el valor de DI 29 en la - — - —
- [2] | Realimentacion Realimentacién en [Hz].
regla légica. = (e = "
5 t 5 t 5
B8] | Envradabigial 33 ]| Veloc motor _|Veloc, motoren He
4 Int i t Int i t Al
[39] | Comando de arranque Este evento es Verdadero si el [4] frensidad motor ntensidad del motor [Al
. . [6] | Potencia del motor | Potencia del motor en [kW] o [CV].
convertidor de frecuencia — —
arranca por cualquiera de los [71 | Tension del motor | Tension del motor [V].
métodos (por entrada digital u [8] | Tensién del bus CC | Tension de bus CC [V].
otro). [12] | Entr. analég. 53 Expresado como valor real.
[40] * | Convert. parado Este evento es Verdadero si el [13] | Entr. analog. 60 Expresado como valor real.
convertidor de frecuencia se [18] | Entrada pulsos 33 | Expresado como valor real.
detiene o entra en inercia por [20] | Numero de alarma | Muestra el nimero de la alarma.
cualquiera de los métodos (por [30] | Contador A Valor del contador.
entrada digital, u otro medio). [31] | Contador B Valor del contador.
13-03 Reset SLC 13-11 Operador comparador
Option: Funcién: Matriz [4]
[0] * | No reiniciar | Mantiene todos los ajustes programados en el Option: Funcién:
grupo de parametros 13. Seleccione el operador que se va a utilizar
[1] |Reset SLC | Reiniciar todos los parametros del grupo 13 a en la comparacion.
sus ajustes predeterminados. [0] | Menor que < El resultado de la evaluacion es Verdadero
si el valor de la variable seleccionada en
4.10.3 13-04 Com paradores 13-10 Operando comparador es inferior al
fijado en 13-12 Valor comparador. El
Los comparadores se usan para comparar variables resultado es Falso si el valor de la variable
continuas (frecuencia o intensidad de salida, entrada seleccionada en 13-10 Operando
analdgica, etc.) con valores fijos predeterminados. comparador es superior al fijado en 13-12
Valor comparador.
Par. 13-11 o [1] * | Aproxima- El resultado de la evaluacién es Verdadero
Comparator Operator g damente igual | si el valor de la variable seleccionada en
Par. 13-10 a _ o d d .
Comparator Operand = § = 13-10 Operando comparador es aproxima-
_ - damente igual al fijado en 13-12 Valor
Par. 13-12 TRUE longer than. comparador.
Comparator Value [2] | Mayor que > Logica inversa de la opcién [0].
13-12 Valor comparador

llustracién 4.11

Matriz [4]
Range: Funcién:
0,0% [ [-9999-9999] | Introducir el "nivel de disparo” para la

Ademads, hay valores digitales que se compararan en base
a intervalos de tiempo fijados. Consulte 73-10 Operando
comparador. Los comparadores se evaltan una vez en cada
intervalo de escaneo. Utilice directamente el resultado
(VERDADERO o FALSO). Todos los parametros de este
grupo son parametros matriciales con indice de 0 a 5.
Seleccione el indice 0 para programar el Comparador 0,

variable controlada por este comparador.
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4.10.4 13-2* Temporizadores

13-40 Regla légica booleana 1

Matriz [4]
Utilice los resultados de los temporizadores para definir . .,
o ) o o Option: Funcién:
una incidencia (73517 Accién del controlador 16gico) o como E— T d
entrada booleana de una regla légica (73-40 Regla I6gica be elcaone @ plnmeral eln,tr? @
booleana 1, 13-42 Regla Iégica booleana 2 o 13-44 Regla OIO eajma Zara a regia fogica
I6gica booleana 3). seleccionada
[0] * | Falso Introduce el valor Falso en la
regla ldgica.
Cuando transcurra el valor del temporizador, el g2 °9
K K [1]1 | Verdadero Introduce el valor Verdadero en
temporizador cambia de estado de Falso a Verdadero. .
la regla légica.
13-20 Temporizador del controlador I6gico [2] |En funcionamiento Consulte el grupo de
Matriz [3] pardmetros 5-4* Relés [5] para
Range: Funcién: obtener una descripcion.
- — — [3] | En intervalo Consulte el grupo de
0,0 s*| [0,0-3600 s] [ Introducir el valor para definir la duracién arémetros 5-4* Relés [7] para
de la salida Falso del temporizador zbtener I —— &
programado. Un temporizador sélo es Falso peon.
X X L, [4] | En referencia Consulte el grupo de
si lo activa una accién y hasta que metros 5-4* Relés (8
transcurra el tiempo introducido en el pardmetros 5-4* Relés (8] para
e obtener una descripcién.
- [71 | Fuera del intervalo de Consulte el grupo de
% L. intensidad parametros 5-4* Relés [12] para
4.10.5 13-4* Reglas légicas obtener una descripcion.
[8] || Posterior baja Consulte el grupo de
Se pueden combinar hasta tres entradas booleanas parémetros 5-4* Relés [13] para
(entradas VERDADERAS / FALSAS) de temporizadores, obtener una descripcin.
comparadores, entradas digitales, bits de estado y aconte- 191 |1 Anterior alta Consulte el grupo de
cimientos utilizando los operadores légicos Y, O y NO. parémetros 5-4* Relés [14] para
Seleccione entradas booleanas para el calculo en obtener una descripcién
13-40 Regla logfcq booleana 1, 73—42' Regla légica booleana 2 [16] | Advertencia térmica Consulte el grupo de
y 13-44 Regla légica booleana 3. Defina los operadores parametros 5-4* Relés [21] para
utilizados para combinar de forma légica las entradas obtener una descripcion
j§|e4c3cgnadads en 113_4/, (?pet;dor regla légica 1'y [17] | Tension de red fuera de | La tensidn de red esta fuera del
) perador regla logica <. intervalo intervalo de tensién especi-
ficado.
Par. 13-41 Par. 13-43 2 - -
Logic Rule Operator 1 Logic Rule Operator2 % (18] | Cambio de sentido Consulte el grupo de
Par. 13-40 8 pardmetros 5-4* Relés [25] para
Logic Rule Boolean 1 D Q L
Par. 13-42 D D @ obtener una descripcion.
Logic Rule Boolean 2 %)4) [19] | Advertencia Hay una advertencia activa.
’7 [20] | Descon._alarma Esta activa una alarma de
desconexion.
ig;i?}{j{z Boolean 3 [21] | Blog._descon._alarma Estad activa una alarma (bloqueo
llustracion 4.12 Relalaing)
[22] | Comparador 0 Utiliza el resultado del
comparador 0 en la regla légica.
Prioridad de calculo [23] | Comparador 1 Utiliza el resultado del
Primero, se calculan los resultados de los parametros co.n.1parador 1 en la regla I9gica.
13-40 Regla Iégica booleana 1, 13-41 Operador regla ldgica 1 [24] | Comparador 2 Utiliza el resultado del N
y 13-42 Regla Iégica booleana 2. El resultado (VERDADERO / comparador 2 en la regla I9gica.
FALSO) de este célculo se combina con los ajustes de [25] | Comparador 3 Utiliza el resultado del
13-43 Operador regla Iégica 2 y 13-44 Regla Iégica booleana comparador 3 en la regla l6gica.
3, y produce el resultado final (VERDADERO / FALSO) de la [26] | Reglalogica 0 Utiliza el resultado de la regla
regla légica. l6gica 0 en la regla logica.
[27] | Reglaldgica 1 Utiliza el resultado de la regla
légica 1 en la regla légica.
[28] | Reglalégica 2 Utiliza el resultado de la regla
légica 2 en la regla légica.
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13-40 Regla légica booleana 1

13-42 Regla l6gica booleana 2

Matriz [4] Matriz [4]

Option: Funcién: Option: Funcién:

[29] | Reglaldgica 3 Utiliza el resultado de la regla Seleccione la segunda entrada booleana para la regla
l6gica 3 en la regla ldgica. l6gica seleccionada.

[30] | Tiempo limite LC O Utiliza el resultado del Consulte 13-40 Regla Iégica booleana 1 para ver distintas

temporizador 0 en la regla

posibilidades y sus descripciones.

cualquiera de los métodos (por

entrada digital, u otro medio).

légica. -

[31] | Tiempo limite LC 1 Utiliza el resultado del JER) ppetlen Gl [16ren &
temporizador 1 en la regla Matriz [4]

I6gica. Option: Funcién:

[32] | Tiempo limite LC 2 Utiliza el resultado del Seleccione el segundo operador l6gico que se
temporizador 2 en la regla usara en las entradas booleanas calculadas en
l6gica. 13-40 Regla I6gica booleana 1, 13-41 Operador

[33] | EntradaDigital _18 Utiliza el valor de DI 18 en la regla I6gica 1y 13-42 Regla Iégica booleana 2 y
regla légica. la entrada booleana de 73-42 Regla I6gica

[34] | EntradaDigital_19 Utiliza el valor de DI 19 en la booleana 2.
regla légica. [0] * | Desactivado | Omite 13-44 Regla Iégica booleana 3.

[35] | EntradaDigital_27 Utiliza el valor de DI 27 en la [ |y Evalla la expresion [13-40/13-42] Y [13-44].
regla légica. [21 (o Evalta la expresion [13-40/13-42] O [13-44].

[36] | EntradaDigital_29 Utiliza el valor de DI 29 en la 31 [YNO Evalta la expresion [13-40/13-42] Y NO
regla légica. [13-44].

[38] | EntradaDigital_33 Utiliza el valor de DI 33 en la [4] | O NO Evalda la expresion [13-40/13-42] O NO
regla légica [13-44].

[39] | Comando de arranque Este evento es Verdadero si el [5] [NOY Evalda la expresion NO [13-40/13-42] Y
convertidor de frecuencia [13-44].
arranca por cualquiera de los [6] |NO O Evalta la expresion NO [13-40/13-42] O
métodos (por entrada digital u [13-44].
otro). [71 |NOY NO Evalta la expresion NO [13-40/13-42] Y NO

[40] | Convert. parado Este evento es Verdadero si el [13-44].
convertidor de frecuencia se 8] |NOONO |Evala la expresion NO [13-40/13-42] O NO
detiene o entra en inercia por [13-44].

13-44 Regla légica booleana 3

. Matriz [4]
13-41 Operador regla légica 1 . .
. Option: Funcién:
Matriz [4]
. ., Seleccionar la tercera entrada booleana para la regla
Option: Funcién: légica seleccionada.
Seleccione el primer operador légico que se Consulte 13-40 Regla I6gica booleana 1 para ver distintas
usara en las entradas booleanas desde 73-40 posibilidades y sus descripciones.
Regla I6gica booleana 1y 13-42 Regla légica
booleana 2.
. : — 4.10.6 13-5* Estados
[0] * | Desactivado | Omite 13-42 Regla Iégica booleana 2, 13-43
Operador regla Iégica 2 'y 13-44 Regla I6gica , , ,
booleana 3. 13-51 Incidencia del controlador l6gico
m |y Evalta la expresion [13-40] Y [13-42]. Matriz [20]
[2]1 (O Evalta la expresion [13-40] O [13-42]. Option: Funcién:
[3] |Y Negado [Evalda la expresion [13-40] Y NO [13-42]. Seleccione la entrada booleana para definir la incidencia
[4] | O Negado | Evalua la expresion [13-40] O NO [13-42]. del controlador légico.
[5] [NOY Evalla la expresion NO [13-40] Y [13-42]. Consulte 13-40 Regla Iégica booleana 1 para ver distintas
[6] |NO O Evalua la expresion NO [13-40] O [13-42]. posibilidades y sus descripciones.
[71 [NOY NO Evalua la expresion NO [13-40] Y NO [13-42].
[8] [ NO O NO Evalua la expresion NO [13-40] O NO [13-42].
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13-52 Accion del controlador LC

Matriz [20]

Option: Funcién:

Seleccione la acciéon correspondiente
a la incidencia del LC. Las acciones
se ejecutan cuando la incidencia
correspondiente (13-51 Incidencia del
controlador légico) se evalia como
Verdadero.

[0] * | Desactivado La funcion esta desactivada.

[1]1 | Sin accién No se ejecuta ninguna accion.

[2] | Seleccionar ajuste 1 | Cambia el ajuste activo a Ajuste 1.

[3] | Seleccionar ajuste 2 | Cambia el ajuste activo a Ajuste 2.

[10] | SelectPresetRefO Selecciona la referencia interna 0
[11] | SelectPresetRef1 Selecciona la referencia interna 1
[12] | SelectPresetRef2 Selecciona la referencia interna 2
[13] | SelectPresetRef3 Selecciona la referencia interna 3
[14] | SelectPresetRef4 Selecciona la referencia interna 4
[15] | SelectPresetRef5 Selecciona la referencia interna 5
[16] | SelectPresetRef6 Selecciona la referencia interna 6
[17] | SelectPresetRef7 Selecciona la referencia interna 7

[18] | Seleccionar rampa 1 | Selecciona la rampa 1.

[19] | Seleccionar rampa 2 | Selecciona la rampa 2.

[22] | En funcionamiento Envia un comando de arranque al
convertidor de frecuencia.

[23] | Func. sentido inverso | Envia una orden de arranque inverso
al convertidor de frecuencia.

[24] | Parada Envia un comando de parada al
convertidor de frecuencia.

[25] | Parada rapida Envia una orden de parada rapida al
convertidor de frecuencia.

[26] | Dcstop Envia una orden de parada CC al
convertidor de frecuencia.

[27] | Inercia El convertidor de frecuencia entra en
parada por inercia inmediatamente.
Todos los comandos de parada,
incluido el comando de inercia,
detienen el controlador légico.

[28] | Mant. salida Mantiene la frecuencia de salida.
[29] | StartTimer0 Arranca tempor. 0

[30] | StartTimer1 Arranca tempor. 1

[31] | StartTimer2 Arranca tempor. 2

[32] | SetDO42Low Ajust. sal. dig. 42 baja

[33] | SetRelayLow Ajust. relé bajo

[38] | SetDO42High Ajust. sal. dig. 42 alta

[39] | SetRelayHigh Ajust. relé alto

[60] | ResetCounterA Reinicia el contador A a 0.

[61] | ResetCounterB Reinicia el contador B a 0.
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4.11 Grupo de parametros 14: Funciones
especiales

4.11.1 14-** Funciones especiales

Grupo de parametros para configurar funciones especiales
del convertidor de frecuencia.

4.11.2 14-0* Frecuencia portadora

14-01 Ruido del motor (Frecuencia portadora)

Option: Funcién:
Seleccione la frecuencia portadora para reducir al
minimo, por ejemplo, el ruido acustico y la pérdida
de potencia o aumentar al maximo la eficiencia.

[0] |2 kHz

[11*| 4 kHz

[2] |8 kHz

[4] |16 kHz

iNOTA!

En convertidores de frecuencia de 18,5 kW y 22 kW, la
opcién [4] no esta disponible.

14-03 Sobremodulacién

Option: Funcién:

Esta funcion permite un control de velocidad
mas preciso cerca y por encima de la
velocidad nominal (50/60 Hz). Otra ventaja
con la sobremodulacién es la capacidad para
permanecer a una velocidad constante, a
pesar de las caidas de tension.

Parametros para configurar el reset automatico, el
tratamiento de alarmas especiales y el autotest o la restau-
racién de la tarjeta de control.
14-20 Modo reset
Option:

Funcién:

Seleccione la funcién de reinicio después de
una desconexion. Tras el reset, el
convertidor de frecuencia puede volver a
arrancarse.

[0] * | Reinicio Realice un reinicio mediante [RESET] o

manual mediante una entrada digital.

[11 | Reinicio Realiza un reinicio automatico después de la

autom. 1 desconexién.
[2] | Reinicio Realiza dos reinicios automaticos después de
autom. 2 la desconexion.

[3]1 [ Reinicio Realiza tres reinicios automaticos después de

autom. 3 la desconexion.
[4] | Reinicio Realiza cuatro reinicios automaticos después
autom. 4 de la desconexién.

[5] | Reinicio Realiza cinco reinicios automaticos después

autom. 5 de la desconexién.
[6] | Reinicio Realiza seis reinicios automaticos después de
autom. 6 la desconexion.

[7]1 | Reinicio Realiza siete reinicios automaticos después

[0] | Desactivado | Desactiva la funcién de sobremodulacion para
evitar el rizado del par en el eje del motor.

[1] * | Activado Conecta la funciéon de sobremodulacién para

obtener una tensién de salida hasta un 15 %

autom. 7 de la desconexion.

[8] | Reinicio Realiza ocho reinicios automaticos después
autom. 8 de la desconexion.

[9] | Reinicio Realiza nueve reinicios automaticos después
autom. 9 de la desconexién.

[10] | Reinicio Realiza diez reinicios automaticos después
autom. 10 de la desconexion.

[11] | Reinicio Realiza quince reinicios automaticos después
autom. 15 de la desconexion.

[12] | Reinicio Realiza veinte reinicios automaticos después
autom. 20 de la desconexion.

mayor que la tensién de red.

[13] | Reinic. auto. | Realiza un nimero infinito de reinicios

4.11.3 14-1* Control de red

Este grupo de parametros proporciona funciones para
gestionar el desequilibrio en la red eléctrica.

14-12 Funciones en desequilibrio de red

Option: Funcién:

Un funcionamiento en condiciones de grave
desequilibrio de red reduce la vida util del
convertidor.

Seleccione esta funcion para que se utilice
cuando se detecte un desequilibrio de red
grave.

[0] * | Desconexidn | El convertidor de frecuencia se desconecta.

[11 | Advertencia | El convertidor de frecuencia emite una

advertencia.

[2] | Desactivado | No se ejecuta ninguna accion.

infinito automaéticos después de la desconexion.
[14] | Reset en La alarma de desconexion se enciende
encendido cuando se reinicia.
El motor puede arrancar sin advertencia
previa.
14-21 Tiempo de reinicio automatico
Range: Funcién:

10 s*| [0-600 s] | Introduzca el intervalo de tiempo desde la
desconexién hasta el inicio de la funcién de
reinicio automatico. Este pardmetro estd activo
cuando 74-20 Modo reinicio se ajusta a [1]-[13]
Reinicio automdtico.
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14-22 Modo de funcionamiento

Option: Funcién:

Utilice este pardmetro para establecer un
funcionamiento normal o para inicializar
todos los parametros, salvo 15-03
Arranques, 15-04 Sobretemperaturas y 15-05
Sobretensiones.

unciona- convertidor de frecuencia funciona con
[0] * | Fun a El co tidor de fi ncia fi a
miento normal | normalidad.

[2]1 | Restablecer Restablece todos los pardmetros a sus
ajustes de ajustes predeterminados, excepto en el
fabrica caso de 15-03 Arranques, 15-04 Sobretem-

peraturas y 15-05 Sobretensiones. El
convertidor de frecuencia se reinicia
durante el siguiente arranque.

14-22 Modo de funcionamiento también se
restablece a su ajuste predeterminado [0]
Funcionamiento normal.

14-26 Accién ante fallo del inversor

Option: Funcién:

[0] | Desconexién | Cuando el convertidor de frecuencia detecta
una sobretension, se desconectarad inmedia-
tamente.

iNOTA!

Se recomienda seleccionar [0]
Desconexiéon en aplicaciones de
elevacion.

[1] * | Advertencia | Cuando el convertidor de frecuencia detecta
una sobretension, emitira de inmediato una
advertencia . Tras el filtro de proteccion, se
desconectara.

iNOTA!

Se recomienda no desactivar el modo de
proteccion en aplicaciones de elevacion.

4.11.4 14-5* ldentificacion del convertidor

Parametros que contienen informacion de solo lectura
sobre la configuracién de hardware y software del
convertidor de frecuencia.

14-41 Ahorro de energia Magnetizacién minima

Range: Funcién:

66%* | [40-75%] | Introduzca el valor minimo de magnetizacion
admisible para el ahorro de energia. La
seleccién de un valor bajo reduce la pérdida
de energia en el motor, pero también puede
reducir la resistencia a cambios de carga
repentinos.
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4.12 Grupo de parametros 15: Informacion 4.12.1 15-3* Registro de fallos
del convertidor de frecuencia
Este grupo de pardmetros contiene un registro de fallos
Grupo de pardmetros con informacién del convertidor, que muestra las causas de las diez Gltimas desconexiones.
como datos de funcionamiento, configuracion de
hardware, version de software, etc.

15-30 Registro de fallos: c6digo de error
Range: Funcién:

15-00 Tiempo de funcionamiento
P 0| [0-255] | Anote el cédigo de error y consultelo en la Guia

Range: Funcion: rdpida GE AF-60 LP Micro.
0 dias*| [0-65535 dias] | Ver los dias que se ha encendido el
convertidor de frecuencia. 4.12.2 15-4* Identificacion del convertidor

El valor se guarda durante el apagado y

no puede reiniciarse.

Parametros que contienen informacién de solo lectura
15-01 Horas de funcionamiento sobre la configuracién de hardware y software del
convertidor de frecuencia.

Range: Funcién:
0*| [0- 2147483647] | Ver las horas de funcionamiento del motor. 15-40 Tipo de convertidor
El valor se guarda durante el apagado y Option: Funcién:

puede reiniciarse en 15-07 Reinicio

| | Visualizar Tipo de convertidor.

contador de horas de funcionamiento.

15-41 Seccién de potencia

15-02 Contador kWh

Option: Funcién:
Range: Funcién:

Ver la seccion de potencia del convertidor de

0| [0-65535] | Ver el consumo eléctrico en kWh como valor de

frecuencia.

promedio durante una hora.
Reinicie el contador desde 15-06 Reinicio contador 15-42 Tensién
de kWh.

Option:  Funcién:

15-03 Arranques | | Ver la tensién del convertidor de frecuencia.

Range: Funcién: 15-43 Version de software
0| [0-2147483647] | Ver el nimero de veces que se ha Option: Funcién:

encendido el convertidor de frecuencia.

| | Ver la versién de software del convertidor de frecuencia. |

El contador no puede reiniciarse.

15-46 N.° pedido convert. frecuencia

15-04 Sobretemperaturas . Lz
Option: Funcién:

Range: Funcién:

Ver el numero de pedido para volver a pedir el

0| [0-65535] [ Ver el nimero de veces que se ha desconectado . . . L -
convertidor de frecuencia con su configuracién original.

el convertidor de frecuencia debido a la sobretem-
peratura. 15-48 N.° Id. de teclado
El contador no puede reiniciarse.

Option: Funcién:

| | Consulte el nimero ID del teclado.

15-05 Sobretensiones

Range: Funcién: 15-51 N2 serie convert. frecuencia
0*| [0-65535] | Ver el numero de veces que se ha desconectado

Option: Funcién:

el convertidor de frecuencia debido a la

| | Ver el nimero de serie del convertidor de frecuencia.

sobretension.

El contador no puede reiniciarse.

15-06 Reiniciar contador de kWh

Option: Funcién:
[0] * | No reiniciar El contador no se reinicia.
[1] Reiniciar contador El contador se reinicia.

15-07 Reinicio contador de horas funcionam.

Option: Funcién:
[0] * | No reiniciar El contador no se reinicia.
[11] Reiniciar contador El contador se reinicia.
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4.13 Grupo de parametros 16: Lecturas de
datos

16-00 Cdédigo de control

Range: Funcién:

0*| [0-65535] | Ver el ultimo cdédigo de control vélido enviado al
convertidor de frecuencia mediante el puerto de
comunicacién en serie.

16-12 Tension del motor
Range: Funcién:

[ 0,0°

[0,0-999,9 V] | Visualizar tension de fase del motor.

16-13 Frecuencia

Funcién:
[0,0-400,0 Hz] | Ver la frecuencia de salida en Hz.

16-14 Corriente del motor

16-01 Referencia [Unit] Range: Funcién:
Range: Funcion: | 0,00 A* | [0,00-655 Al | Ver la intensidad de la fase del motor. |
0,000% | [-4999.000-4999.000] | Ver la referencia remota total. La

referencia total es la suma de las
referencias de pulsos, analdgica,
interna, del potenciémetro del

teclado, de bus local y mantenida.

16-02 Referencia %
Range:

Funcién:

0,0¢| [-200.0-200.0%] | Ver la referencia remota total como
porcentaje. La referencia total es la suma
de las referencias de pulsos, analdgica,
interna, del potenciémetro del teclado, de
bus local y mantenida.

16-03 ampliado
Range:

Funcioén:

0*| [0-65535] | Ver el codigo de estado enviado al convertidor
de frecuencia mediante el puerto de comunica-

ciones serie.

16-05 Valor real princ. %

Funcién:
[-100.00-100.00%)] | Ver el cédigo de 2 bytes enviado con
el cédigo de estado al bus maestro

Range:
0,00*

informando del valor principal real.

16-09 Lectura personalizada
Range: Funcién:

0,00*

[0.00-9999.00%]

Valor de lectura personalizado en
funcion de los ajustes de 0-31 Valor min.
de lectura personalizada, 0-32 Valor mdx.
de lectura personalizada y 4-14 Limite

alto de la velocidad del motor

4.13.1 16-1* Estado motor

16-10 Potencia [kW]
Range:
[okws | [0-99 kw)

Funcion:

|Ver la potencia de salida en kW.

16-15 Frecuencia [%]
Range:
0,00*

Funcién:
[-100.00-100.00%)] | Ver un cédigo de dos bytes que
informa de la frecuencia real del

motor como porcentaje de 4-14 Limite

alto de la velocidad del motor

16-18 Térmico motor

Range: Funcién:

0%* | [0-100%] | Ver la carga térmica calculada del motor como

porcentaje de la carga térmica estimada.

4.13.2 16-3* Estado del convertidor de
frecuencia

16-30 Tensién del enlace de CC
Range:
[ove ] 1010 000 V]

Funcion:

| Ver la tension de bus CC.

16-34 Disipador térmico

Range: Funcién:

0% [ [0-255 °C] | Indica la temperatura del disipador térmico del

convertidor de frecuencia

16-35 Térmico convertidor

Range: Funcién:

0%* | [0-100%] | Visualizar la carga térmica del convertidor de
frecuencia en relaciéon con la carga térmica
estimada en el convertidor de frecuencia.

16-36 Intensidad nominal del conv. de frec.
Range: Funcién:

0,00 A*

[0.01-655A] | Visualizar la intensidad nominal continua

del convertidor de frecuencia.

16-37 Intens. max. del convertidor de frecuencia
Range: Funcién:

0,00 A*

[0.1-655A] | Visualizar la intensidad intermitente maxima

del convertidor de frecuencia (150 %).

16-11 Potencia [CV]

Range: Funcién:

16-38 Estado controlador l6gico

Range: Funcién:

| ocv | [0-99 CV ] | Ver la potencia de salida del motor en CV.

0*

[0-255] | Visualizar el nimero del estado légico activo.

wi
o
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4.13.3

16-5* Ref. y realim.

16-50 Referencia externa

Range:

Funcién:

0,0 %*

[-200.0-200.0%] | Ver como porcentaje la suma de todas

las referencias externas.

16-51 Referencia de pulsos

Range:

Funcién:

0,0 %*

[-200.0-200.0%] | Ver la entrada de pulsos actual
convertida en referencia como

porcentaje.

16-52 Realimentacién

Range:

Funcion:

0,000*

[-4999.000-4999.000] | Ver la realimentacién analdgica o

de pulsos en Hz.

4.13.4

16-6* Entradas y salidas

16-60 Entrada digital 18, 19, 27, 33

Range:

Funcién:

0*| [0-1111]

Ver el estado de la sefal de las entradas digitales

activas.

16-61 Entrada digital 29

Range:

Funcién:

0*

[0-

1] | Ver el estado de la sefial en la entrada digital 29.

16-62 Entrada analdgica 53 (tension)

Range:

Funcién:

0,00*

[0,00-10,00 V] | Ver la tensién de entrada en el terminal

de entrada analdgico.

16-71 Salida de relé [bin]
Range:
o« | [0-1]

Funcién:

| Ver la configuracion del relé.

16-72 Contador A
Range:
0* | [-32768-32767]

Funcién:

| Ver el valor actual del contador A.

16-73 Contador B
Range:
0* [-32768-32767]

Funcién:

| Ver el valor actual del contador B.

4.13.5 16-8* Puerto GE convertidor

Parametro para visualizar las referencias del puerto GE del
convertidor.

16-86 REF. puerto convertidor GE 1

Range:

0% | [0x8000-0x7FFF]

Funcién:

Ver la referencia recibida actualmente
desde el puerto del convertidor de
frecuencia GE.

4.13.6 16-9* Lecturas de diagnéstico

16-90 Cédigo de alarma

Range: Funcién:
0%| [0-OXFFFFFFFF]

Cédigo de alarma enviado mediante el
puerto de comunicaciones en serie en
codigo hexadecimal.

16-92 Cdédigo de advertencia

Range: Funcién:

16-63 Entrada analdgica 53 (intensidad)

Range:

Funcién:

0,00*

[0,00-20,00 mA] | Ver la intensidad de entrada del

terminal de entrada analdgico.

16-64 Entrada analégica 60

Range:

Funcion:

0,00%

[0,00-20,00 mA] | Ver el valor real en la entrada 60 como

referencia o como valor de proteccién.

16-65 Salida analégica 42 [mA]

Range:

Funcién:

0,00 mA

* [ [0,00-20,00 mA] | Ver la intensidad de salida en la

salida analdgica 42.

16-68 Entrada de pulsos

Range:

Funcién:

20 Hz*

[20-5000 Hz] | Ver la frecuencia de entrada en el

terminal de entrada de pulsos.

0* | [0-OxFFFFFFFF] | Ver el codigo de advertencia enviado por el
puerto de comunicaciones serie en cédigo

hexadecimal.

. .z .

16-94 Fuente de alimentacién ampliado
Range: Funcién:

0*| [0-OXFFFFFFFF]

Ver el cédigo de advertencia enviado por el
puerto de comunicaciones serie en cédigo
hexadecimal.
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5 Listas de parametros

Resumen de parametros

0-** Funcionamiento/Display
0-0/ Ajustes basicos

0-03 Ajustes regionales

[0] Internacional

*[11 US

0-04 Estado de func. al conectar
(manual)

[0] Autoarranque

[1] Par. forz, ref. = guard.
[2] Parada forzada, ref = 0
0-1* Gestién de ajustes

0-10 Ajuste activo

*[1] Ajuste 1

[2] Ajuste 2

[9] Ajuste multiple

0-11 Editar ajuste

*[1] Ajuste 1

[2] Ajuste 2

[9] Ajuste activo

0-12 Ajustes enlazados

[0] Sin enlazar

*[20] Enlazado

0-31 Valor min. de lectura
personalizada

0,00-9999,00

*0,00

0-32 Valor méx. de lectura
personalizada

0,00-9999,00

*100,0

0-4* Teclado

0-40 [Hand] Tecla en teclado
[0] Desactivado

*[1] Activa

0-41 [Off / Reset] Tecla en
teclado

[0] Desact todo

*[1] Act. todo

[2] Activa solo el reinicio
0-42 [Auto] Tecla en teclado
[0] Desactivado

*[1] Activa

0-5* Copiar / Guardar

0-50 Copia con teclado

*[0] No copiar

[1] Todo al teclado

[2]

[3] Tamano indep. del teclado

Todo desde el teclado

0-51 Copia de ajuste

*[0] No copiar

[1] Copiar del ajuste 1

[2] Copiar del ajuste 2

[9] Copiar del ajuste de fabrica
0-6* Contraseria

0-60 Contrasefia menu principal
0-999 *0

0-61 Acceso al Menu

répido / principal sin contrasefia
*[0] Acceso total

[1] Teclado: Solo lectura

[2] Teclado: Sin acceso

1-** Carga y motor

1-0* Ajustes generales

1-00 Modo configuracién

*[0] Veloc. lazo abierto

[3] Proceso

1-01 Principio de control del
motor

[0] U/f

*[1] Control vectorial avanzado
1-03 Caracteristicas de par

*[0] Par constante

[2] Ahorro de energia

1-05 Configuracién de modo local
[0] Velocidad de lazo abierto

*[2] Consulte la configuracién en
par. 1-00

1-2* Datos motor

1-20 Potencia del motor [kW] [CV]
[1]1 0,09 kW/0,12 CV

[2] 0,12 kW/0,16 CV
[3]1 0,18 kW/0,25 CV
[4] 0,25 kW/0,33 CV
[5] 0,37 kW/0,50 CV
[6] 0,55 kW/0,75 CV

[71 0,75 kW/1,00 CV

[8] 1,10 kW/1,50 CV

[9] 1,50 kW/2,00 CV
[10] 2,20 kW/3,00 CV
[11] 3,00 kW/4,00 CV
[12] 3,70 kwW/5,00 CV
[13] 4,00 kW/5,40 CV
[14] 5,50 kW/7,50 CV
[15] 7,50 kW/10,00 CV
[16] 11,00 kW/15,00 CV

[17]1 15,00 kW/20,00 CV

[18] 18,50 kW/25,00 CV

[19] 22,00 kW/29,50 CV

[20] 30,00 kW/40,00 HP

1-22 Tensiéon del motor

50-999 V * 230-400 V

1-23 Frecuencia del motor
20-400 Hz *60 Hz

1-24 Intensidad del motor
0,01-100,00 A *Dep. tipo motor
1-25 Velocidad nominal de motor
100-9999 r/min * Dep. tipo motor
1-29 Autoajuste

*[0] Desactivado

[2] Active Autoajuste

1-3* Datos avanz. motor

1-30 Resistencia del estator (Rs)
[Q] * Dep. de datos del motor
1-33 Reactancia de fuga del
estator (X1)

[Q] * Dep. de datos del motor
1-35 Reactancia principal (Xh)
[Q] * Dep. de datos del motor
1-5* Ajuste indep. de la carga
1-50 Magnetizacién del motor a
velocidad cero

0-300 % *100 %

1-52 Magnetizacién normal a
velocidad minima [Hz]

0,0-10,0 Hz *0,0 Hz

1-55 Caracteristica U/f - U
0-999,9 V

1-56 Caracteristica U/f - F

0-400 Hz

1-6* Ajuste depen. de la carga
1-60 Compensacion de carga a
baja velocidad

0-199 % Compensacién de carga
Compensacion de carga *100 %
1-61 Compensacion de carga a
alta velocidad

0-199 % *100 %

1-62 Compensacién de desliza-
miento

-400-399 % *100 %

1-63 Constante de tiempo de
compensacion de deslizamiento
0,05-5,00 s *0,10 s

1-7* Ajustes arranque

1-71 Tiempo mantenido
0,0-10,0s *0,0 s

1-72 Funcién de arranque

[0] CC mantenida / Tiempo de
retardo

[1] Freno CC / tiempo de retardo
*[2] Tiempo de retardo/inercia
1-73 Modo arranque

*[0] Desactivado

[1] Activar - Enganche carga en
giro

1-8* Ajustes de parada1-82 Vel.
min. para func. parada [Hz]
0,0-20,0 Hz *0,0 Hz

1-9* Temperatura del motor
1-90 Proteccién térmica del
motor

*[0] Sin proteccion

[1] Advert. termistor

[2] Descon. termistor

[3] Advertencia de sobrecarga
electrénica

[4] Alarma para sobrecarga
electrénica

1-93 Fuente de termistor

*[0] Ninguno

[1] Entrada analdgica 53

[6] Entrada digital 29

2-** Frenos

2-0* Freno CC

2-00 Corriente de CC mantenida
0-150 % *50 %

2-01 Intensidad de frenado CC
0-150 % *50 %

2-02 Tiempo de frenado CC
0,0-60,0 s *10,0 s

2-04 Velocidad de conexion del
freno de CC

0,0-400,0 Hz * 0,0 Hz

2-1* Funcién de energia de freno
2-10 Funcién de freno

*[0] Desactivado

[1] Freno con resistencia

[2] Freno de CA

2-11 Resistencia de freno
(ohmios)

5-5000 *5
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2-16 Intensidad max. de freno de
CA

0-150 % *100 %

2-17 Control de sobretensién
*[0] Desactivado

[1] Activado (no parada)

[2] Activa

2-2* Freno mecdnico

2-20 Intensidad de liberacién del
freno

0,00-100,0 A *0,00 A

2-22 Velocidad activacién freno
[Hz]

0,0-400,0 Hz * 0,0 Hz

3-** Referencias / Rampas

3-0* Limites de referencia

3-00 Intervalo de referencia
*[0] Min. a max.

[1] -max. a +méx.

3-02 Referencia minima
-4999-4999 *0,000

3-03 Referencia maxima
-4999-4999 *50,00

3-1* Referencias

3-10 Referencia interna
-100,0-100,0 % *0,00 %

3-11 Velocidad fija [Hz]
0,0-400,0 Hz *5,0 Hz

3-12 Valor de enganche

arriba / abajo

0,00-100,0 % *0,00 %

3-14 Referencia relativa interna
-100,0-100,0 % *0,00 %

3-15 Recurso de referencia 1

[0] Sin funcion

*[1] Entrada analdgica 53

[2] Entrada analdgica 60

[8] Entrada de impulsos 33
[11] Referencia bus local
[21] Potenciémetro de teclado
3-16 Recurso de referencia 2
[0] Sin funcion

[1] Entrada analdgica 53

*[2] Entrada analdgica 60

[8] Entrada de impulsos 33
*[11] Referencia bus local
[21] Potenciémetro de teclado
3-17 Recurso de referencia 3
[0] Sin funcion

[1] Entrada analdgica 53

[2] Entrada analdgica 60

[8] Entrada de impulsos 33
*[11] Referencia bus local
[21] Potenciémetro de teclado

3-18 Recurso escal. rel. de
referencia

*[0] Sin funcién

[1] Entrada analdgica 53

[2] Entrada analdgica 60

[8] Entrada de impulsos 33
[11] Referencia bus local

[21] Potenciémetro de teclado
3-4* Acel. / decel. 1

3-40 Patrén Acel / decel 1
*[0] Lineal

[2] Forma en S

3-41 Tiempo de acel. 1
0,05-3600 s *3,00 s (10,00 s")
3-42 Tiempo de desacel. 1
0,05-3600 s *3,00 s (10,00 s ")
3-5* Acel / desacel 2

3-50 Patrén de acel / desacel 2
*[0] Lineal

[2] Formaen S

3-51 Tiempo de acel 2
0,05-3600 s *3,00 s (10,00 s )
3-52 Tiempo de desacel. 2
0,05-3600 s *3,00 s (10,00 s")
3-8* Otras rampas

3-80 Tiempo acel. y decel. veloc.

fija

0,05-3600 s *3,00 s (10,00 s")
3-81 Tiempo de desacel. parada
rapida

0,05-3600 s *3,00 s(10,00 sV)
4-** [ imites / Advertencias

4-1* Limites motor

4-10 Bloqueo inversién

[0] Blogueo inversion si el par.
1-00 se ajusta a [3]

[1] Cambio de sentido

*[2] Ambos si par. 1-00 se ajusta
a [0]

4-12 Limite bajo de la velocidad
del motor [Hz]

0,0-400,0 Hz * 0,0 Hz

4-14 Limite alto de la velocidad
del motor [Hz]

0,1-400,0 Hz *65,0 Hz

4-16 Modo motor limite de par
0-400 % *150 %

4-17 Modo generador limite de
par

0-400 % *100 %

4-4* Ajustar advertencias 2

4-40 Advertencia de frecuencia
baja

0,00-Valor de 4-41 Hz *0,0 Hz

4-41 Advertencia de frecuencia
alta

Valor de 4-40-400,0 Hz *400,0 Hz
4-5% Ajustar Advert.

4-50 Advert. Intens. baja
0,00-100,00 A *0,00 A

4-51 Advertencia de intensidad
alta

0,00-100,00 A *100,00 A

4-54 Advertencia de referencia
baja

-4999,000-Valor de 4-55
*-4999,000

4-57 Advertencia de realimen-
tacion alta

Valor de 4-56-4999,000 *4999,000
4-58 Funcion de ausencia de una
fase del motor

[0] Desactivado

*[M1 En

4-6* Salto de frecuencias

4-61 Salto de frecuencias desde
[H2]

0,0-400,0 Hz * 0,0 Hz

4-63 Salto de frecuencia hasta
[H2]

0,0-400,0 Hz * 0,0 Hz

5-1* Entradas digitales

5-10 Terminal 18 entrada digital
[0] Sin funcion

[1] Reinicio

[2] Inercia inversa

[3] Inercia y reinic. inv.

[4] Parada rapida inv.

[5] Freno de CC inv.

[6] Parada inv.

*[8] Arranque

[9] Arranque por impulsos

[10] Cambio de sentido

[11] Iniciar inversion

[12] Act. arranque adelan.

[13] Act. arranque inverso

[14] Velocidad fija

[16-18] Referencia interna bit 0-2
[19] Mantener referencia

[20] Mantener salida

[21] Aceleracién

[22] Desaceleracion

[23] Selec. ajuste bit 0

[28] Enganche arriba

[29] Enganche abajo

[34] Rampa bit 0

[60] Contador A (asc.)

61] Contador A (desc.)

62] Reinicio del contador A

63] Contador B (asc.)

64] Contador B (desc.)

[65] Reset del contador B

5-11 Terminal 19 entrada digital
Consulte par. 5-10. * [10] Cambio
de sentido

5-12 Terminal 27 Entrada digital
Consulte par. 5-10. * [1] Reinicio
5-13 Terminal 29 Entrada digital
Consulte par. 5-10. * [14]
Velocidad fija

5-15 Terminal 33 Entrada digital
Consulte param. 5-10 [16] Ref.
interna LSB

[26] Parada precisa inversa

[
[
[
[

[27] Arrang. / parada prec.

[32] Pulse Entrada

5-3* Salida digital

5-34 Retardo activo, Terminal 42
salida digital

0,00-600,00 s *0,01 s

5-35 Retardo inactivo, Terminal
42 salida digital

0,00-600,00 s *0,01 s

5-4* Relés

5-40 Relé de funcién

*[0] Sin funcionamiento

[1] Control listo

[2] Convertidor listo

[3] Convertidor de frecuencia.
listo, remoto

[4] Activar / sin advert.

[5] Funcionamiento

[6] Func. / sin advert.

[7] Func. en ran. / sin adv.
[8] Func. en ref. / sin adv.
[9] Alarma

[10] Alarma o advertencia
[12] Fuera de intervalo de
corriente

13] Corriente posterior, baja
14] Corriente anterior, alta
16] Velocidad posterior, baja
17] Velocidad anterior, alta

[

[

[

[

[19] < que realim. alta
[20] > que realim. baja

[21] Advertencia térmica

[22] Listo, sin advertencia térmica
[23] Remoto listo, sin advertencia
térmica

[24] Listo, tension OK

" Solo M4 y M5
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[25] Cambio de sentido

[26] Bus ok

[28] Freno, sin advert.

[29] Freno listo, sin fallos

[30] Fallo freno (IGBT)

[32] Control del freno mecénico
[36] Bit cod. control 11

[41] Bajo ref,, baja

[42] Sobre ref,, alta

[51] Ref. local activa

[52] Ref. remota activa

[53] Sin alarma

[54] Coman. arran. activo

[55] Funcionamiento inverso
[56] Convertidor en modo
manual

[57]1 Convertidor de frecuencia en
modo auto

[60-63] Comparador 0-3

[70-73] Regla l6gica 0-3

[81] Sal. dig. D contr lég. B

5-41 Retardo activo, relé
0,00-600,00 s *0,01 s

5-42 Retardo inact, relé
0,00-600,00 s *0,01 s

5-5% Entrada de pulsos

5-55 Terminal 33 Baja frecuencia
20-4999 Hz * 20 Hz

5-56 Terminal 33 Alta frecuencia
21-5000 Hz *5000 Hz

5-57 Term. 33 Valor bajo ref valor
-4999-4999 *0,000

5-58 Term. 33 Valor alto ref valor
-4999-4999 *50,000

6-** E/ S analdgica

6-0* Modo E / S analégico

6-00 Tiempo limite de cero
activo

1-995s *10 s

6-01 Tiempo limite de cero
activo

*[0] Desactivado

[1] Mantener salida

[2] Parada

[3] Velocidad fija

[4] Velocidad max.

[5] Parada y desconexion

6-1* Entrada analdgica 1

6-10 Terminal 53 Tensién baja
0,00-9,99 V *0,07 V

6-11 Terminal 53 Tension alta
0,01-10,00 V *10,00 V

6-12 Terminal 53 Baja intensidad
0,00-19,99 mA *0.14 mA

6-13 Terminal 53 Alta intensidad
0,01-20,00 mA *20,00 mA

6-14 Term. 53 Valor bajo ref. /
realim.

-4999-4999 *0,000

6-15 Term. 53 Valor alto ref. /
realim.

-4999-4999 *50,000

6-16 Terminal 53 Constante del
tiempo de filtro

0,01-10,00 s *0,01 s

6-19 Terminal 53 Modo

*[0] Modo de tension

[1] Modo intensidad

6-2* Entrada analdgica 2

6-22 Terminal 60 Baja intensidad
0,00-19,99 mA *0,14 mA

6-23 Terminal 60 Alta intensidad
0,01-20,00 mA *20,00 mA
6-24 Term. 60 Valor bajo ref. /
realim.

-4999-4999 *0,000

6-25 Term. 60 Valor alto ref. /
realim.

-4999-4999 *50,00

6-26 Terminal 60 Constante del
tiempo de filtro

0,01-10,00 s *0,01 s

6-8* Potenciémetro del teclado
6-80 Teclado Potmetro. del
teclado activo activado

[0] Desactivado

[1] * Activar

6-81 keypad potm. Referencia
baja

-4999-4999 *0,000

6-82 keypad potm. Referencia
alta

-4999-4999 *50,00

6-9* Salida analégica xx

6-90 Terminal 42 Modo

*[0] 0-20 mA

[1] 4-20 mA

[2] Salida digital

6-91 Terminal 42 salida analégica
*[0] Sin funcionamiento

[10] Frecuencia de salida

[11] Referencia

[12] Realimentacion

[13] Corriente del motor

[16] Potencia

[20] Referencia bus

6-92 Terminal 42 Salida digital
Consulte par. 5-40.

*[0] Sin funcién

[80] Salida digital A de
controlador légico

6-93 Terminal 42 Escala min.
salida

0,00-200,0 %

*0,00 %

6-94 Terminal 42 Escala max.
salida

0,00-200,0 % *100,0 %

7-** Controladores

7-2* Control de proceso Realiment.
7-20 Proceso de fuente de la
realimentacién del lazo cerrado 1
*[0] Sin funcién

[1] Entrada analdgica 53

[2] Entrada analdgica 60

[8] Entrada pulsos 33

[11] Ref. bus local

7-3* Control de Pl

de proceso 7-30 Control

normal / inverso de Pl de
proceso

*[0] Normal

[1] Inverso

7-31 Saturacién de Pl de proceso
[0] Desactivar

*[1] Activar

7-32 Velocidad de arranque del
proceso Pl

0,0-200,0 Hz *0,0 Hz

7-33 Ganancia proporcional del
proceso Pl

0,00-10,00 *0,01

7-34 Tiempo integral del proceso
PI

0,10-9999 s *9999 s

7-38 Factor de proalimentacién
del proceso de PI

0-400 % *0 %

7-39 Ancho de banda en
referencia

0-200 % *5 %

8-** Com. y Opciones

8-0*% Ajustes generales

8-01 Puesto de control

*[0] Digital y c6d. control

[1] Solo digital

[2] Solo céd. de control

8-02 Fuente cédigo control

[0] Ninguno

*[1] Convertidor de frecuencia GE
RS485

8-03 Tiempo limite de cédigo de
control

0,1-6500 s *1,0 s

8-04 Funci6n de tiempo limite de
cédigo de control

*[0] Desactivado

[1] Mant. salida

[2] Parada

[3] Velocidad fija

[4] Max. Velocidad

1
1
]
[5] Parada y desconexion

8-06 Reiniciar tiempo limite de
cédigo de control

*[0] Sin funcién

[1] Reinicie

8-3* Ajuste puerto convertidor de
frecuencia GE

8-30 Protocolo

*[0] Convertidor de frecuencia GE
[2] Modbus RTU

8-31 Direcciéon

1-247 *1

8-32 Velocidad en baudios del
puerto del convertidor de
frecuencia GE

[0] 2400 baudios

[1] 4800 baudios

*[2] 9600 baudios para
seleccionar el convertidor de
frecuencia GE en 8-30

* [3] 19200 baudios para
seleccionar el convertidor de
frecuencia GE en 8-30

*[4] 38400 baudios

8-33 Paridad de puerto del
convertidor de frecuencia GE
*[0] Paridad par, 1 bit de parada
[1] Paridad impar, 1 bit de
parada

[2] Sin paridas, 1 bit de parada
[3] Sin paridad, 2 bits de parada
8-35 Retardo respuesta min.
0,001-0,5 *0,010 s

8-36 Retardo de respuesta max.
0,100-10,00 s *5.000 s

8-4* Conf. protoc. MC
convertidor de frecuencia

8-43 Configuracién de lectura
PCD puerto

*[0] Sin limite de expresiéon

[1]1 [1500] Horas de funciona-
miento

[2] [1501] Horas de funciona-
miento

3] [1502] Contador kWh

4] [1600] Cédigo de control

5] [1601] Referencia [Unidad]
6] [1602] Referencia %

71 [1603] Cédigo de estado

8] [1605] Valor actual alimen-
tacion [%]

[
[
[
[

1 [1609] Lectura personalizada
10] [1610] Potencia [kW]

111 [1611] Potencia [CV]

12] [1612] Tensién del motor
13] [1613] Frecuencia

14] [1614] Intensidad del motor
15] [1615] Frecuencia [%]

16] [ ]

9
[
[
[
[
[
[
[ 1618] Térmico del motor
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[17] [1630] Tensién del enlace de
cC

[18] [1634] Temp. disipador
térmico

[19] [1635] Térmico inversor

[20] [1638] Estado controlador
l6gico

21] [1650] External Reference
22] [1651] Referencia de pulsos
23] [1652] Realimentacién
Unidad]

[24] [1660] Entrada digital
18,19,27,33

[25] [1661] Entrada digital 29
[26] [1662] Entrada analdgica
53(V)

[27]1 [1663] Entrada analdgica 53
(mA)

[28
[
[
[

L
L
L
[

[1664] Entrada analdgica 60
29] [1665] Salida analdgica 42
mA]

30] [1668] Entrada de frecuencia
33 [HZ]

[31] [1671] Salida de relé [bin]
[32] [1672] Contador A

[33] [1673] Contador[34] [1690]
Cddigo de alarma

[34] [1690] Cédigo de alarma
[35] [1692] Cédigo de
advertencia

[36] [1694] Lazo Codigo de
estado

8-5* Digital/Bus

8-50 Seleccién de funciona-
miento por inercia

[0] Entrada digital

[1] Bus

[2] Y l6gico

*[3] O logico

8-51 Seleccién parada rapida
Consulte par. 8-50 * [3] O légico
8-52 Seleccién freno de CC
Consulte par. 8-50 * [3] O légico
8-53 Seleccién arranque
Consulte par. 8-50 * [3] O légico
8-54 Seleccién cambio de sentido
Consulte par. 8-50 * [3] O légico
8-55 Seleccién ajuste

Consulte par. 8-50 * [3] O légico
8-56 Seleccién referencia interna
Consulte par. 8-50 * [3] Logico O
8-8X Diagnéstico del bus de
comunicacion

8-80 Contador mensajes de bus
0-0 N/A *0 N/A

8-81 Contador errores de bus

0-0 N/A *0 N/A

8-82 Mensajes de esclavo
recibidos

0-0 N/A *0 N/A

8-83 Contador errores de esclavo
0-0 N/A *0 N/A

8-9* Vel. fija del bus / Realimen-
tacién

8-94 Realimentacién de bus 1
0x8000-0x7FFF *0

13-** Controlador légigo
13-0* Ajustes del controlador
légico

13-00 Modo del controlador
légico

*[0] Desactivado

[1] Si

13-01 Evento arranque

[0] Falso

1] Verdadero

2] En funcionamiento

3] En intervalo

4] En referencia

7] Fuera ran. intensidad

8] | posterior bajo

9] | anterior alta

16] Advertencia térmica

17] Tens. alim. fuera ran.
18] Cambio de sentido

19] Advertencia

20] Descon._alarma

21] Bloq._descon._alarma
22-25] Comparador 0-3
26-29] Reglalégica 0-3

33] EntradaDigital_18

34] EntradaDigital_19

35] EntradaDigital_27

36] EntradaDigital_29

38] EntradaDigital_33

*[39] Comando de arranque

[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[

[40] Convertidor de frecuencia
parado

13-02 Acontecimiento de parada
Consulte par. 13-01 * [40]
Convertidor de frecuencia parado
13-03 Reinicio del controlador
légico

*[0] No reiniciar

[1] Reinicio del controlador
I6gico

13-1* Comparadores

13-10 Operando comparador

*[0] Desactivado

[1] pardmetro

[2] Realimentacion
[3] Veloc. motor

[

4] Intensidad motor

[6] Potencia del motor
[7] Tensién del motor
[8] Tension del bus CC
[12] Entr. analdg. 53
[13] Entr. analdg. 60
[18
[20] Numero de alarma

[30] Contador A

[31] ContadorB

13-11 Operador comparador

1
] Entrada pulsos 33
1
1

[0] Menor que

*[1] Aproximadamente igual
[2] Superior a

13-12 Valor comparador
-9999-9999 *0,0

13-2* Temporizadores

13-20 Temporizador del
controlador LC

0,0-3600 s *0,0 s

13-4* Reglas légicas

13-40 Regla légica booleana 1
Vea el par. 13-01 * [0] Falso
[30]-[32] Tiempo limite LC 0-2
13-41 Operador de regla légica 1
*[0] Desactivado

[y

Y Negado

O Negado

NO Y

NO O

[71NO Y NO

[8] No o no

13-42 Regla légica booleana 2
Consulte par. 13-40

13-43 Operador regla l6gica 2
Consulte par. 13-41 * [0]
Desactivado

13-44 Regla légica booleana 3
Consulte par. 13-40

13-5% Estados

13-51 Incidencia del controlador
LC

Consulte par. 13-40

13-52 Acci6n del controlador LC
*[0] Desactivado

[1] Sin accién

[2] Seleccién de ajuste 1

[3] Seleccién de ajuste2

[10-17] SelectPresetRef0-7

[18] Selec. acel. / decel. 1.
[19] Selec. acel. / decel. 2.
[22] En funcionamiento
[23] Func. sentido inverso
[24] Parada

[25] Parada rapida

[26] Dcstop

[27] Inercia

[28] Mant. salida

[29] StartTimerO

[30] StartTimer1

[31] StartTimer2

y salida digita B alta

[32] Aj. sal. dig. A baja
[33] Aj. sal. dig. B baja
[38] Aj. sal. dig. A alta
[39] Aj. sal. dig. B alta
[60] Reset del contador A
[61]
14-** Funciones especiales

Reset del contador B

14-0* Frecuencia portadora
14-01 Ruido del motor
(Frecuencia portadora)

[0] 2 kHz

*[1]1 4 kHz

[2] 8 kHz

[4] 16 kHz no disponible para
M5

14-03 Sobremodulacién

[0] Desactivado

*[11 En

14-1* Control de red

14-12 Funcién de desequilibrio
de alimentacién

*[0] Desconexién

[1] Advertencia

[2] Desactivado

14-2* Alarma de reinicio

14-20 Modo reinicio

*[0] Reinicio manual

[1-9] Reinicio automatico 1-9
[10] Reinicio autom. 10

[11] Reinicio autom. 15

[12] Reinicio autom. 20

[13] Reinic. auto. infinito

[14] Reinicio al encender
14-21 Tiempo de reinicio
automatico

0-600s * 10 s

14-22 Restablecer ajustes de
fabrica

*[0] Funcionamiento normal
[2] Restablecer ajustes de fabrica
14-26 Accién ante fallo del
convertidor de frecuencia

*[0] Desconexién

[1] Advertencia

14-4* Ahorro de energia

14-41 Magnetizacién minima
ahorro de energia

40-75 % *66 %

15-** Informacién del convertidor
de frecuencia 15-0* Datos de
funcionamiento

15-00 Dias de funcionamiento
15-01 Horas de funcionamiento
15-02 Contador de kWh

Tabla 5.4
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15-03 Arranques

15-04 Sobretemperaturas

15-05 Sobretensiones

15-06 Reinicio del contador kWh
*[0] No reiniciar

[1] Reiniciar contador

15-07 Reinicio contador de horas
funcionam.

*[0] No reiniciar

[1] Reinicio del contador

15-3* Registro de fallos

15-30 Registro de fallos: Cédigo
de error

15-4* Identificacién del convertidor
de frecuencia

15-40 Tipo de convertidor de
frecuencia GE

15-41 Seccién de potencia

15-42 Tension

15-43 Version de software

15-46 N.° pedido convert.
frecuencia. N.°

15-48 N.° id. teclado

15-51 N.° serie convert.
frecuencia

16-** Lectura de datos

16-0* Estado general

16-00 Cédigo de control
0-OXFFFF

16-01 Referencia [Unidad]
-4999-4999

16-02 Referencia %
-200,0-200,0 %

16-03 Cédigo de estado
0-OXFFFF

16-05 Valor actual alimentacién
[%]

-200,0-200,0 %

16-09 Lectura personalizada
Segun par. 0-31, 0-32 y 4-14
16-1* Estado motor

16-10 Potencia [kW]

16-11 Potencia [cv]

16-12 Tensién del motor [V]
16-13 Frecuencia [Hz]

16-14 Intensidad del motor [A]
16-15 Frecuencia [%]

16-18 Térmica del motor [%]
16-3* Estado del convertidor de
frecuencia

16-30 Tensién del enlace de CC
16-34 Temp. disipador térmico

16-35 Térmico inversor

16-36 Intensidad nominal del
convertidor de frecuencia
16-37 Intensidad maxima del
convertidor de frecuencia
16-38 Estado controlador
l6gico16-5% Ref. / Realim.

16-50 Referencia externa

16-51 Referencia de pulsos
16-52 Realimentacién [Unidad]
16-6* Entradas / Salidas

16-60 Entrada digital 18,19,27,33
0-1111

16-61 Entrada digital 29

0-1

16-62 Entrada analégica 53
(voltios)

16-63 Entrada analégica 53
(intensidad)

16-64 Entrada anal6gica 60 16-65
Salida analégica 42 [mA]16-68
Entrada de pulsos [HZ]

16-71 Salida de relé [bin]
16-72 Contador A

16-73 Contador B

16-8* Bus de campo / Puerto
convertidor de frecuencia GE
16-86 REF. puerto convertidor de
frecuencia GE 1
0x8000-0x7FFFF

16-9* Lect. diagnéstico

16-90 Cédigo de alarma
0-OXFFFFFFFF

16-92 Cédigo de advertencia
0-OXFFFFFFFF

16-94 C4d. estado ampliado
0-OXFFFFFFFF

18-** Datos ampliados motor
18-8* Resistencias motor
18-80 Resistencia del estator (alta
resolucién)

0,000-99,990 ohmios *0,000
ohmios

18-81 Reactancia de fuga del
estator (alta resolucién)
0,000-99,990 ohmios *0,000
ohmios

Tabla 5.5

5.1.1 Indice de conversién

Los distintos atributos de cada pardmetro se muestran en
la seccion Ajustes de fdbrica. Los valores de parametros que
se transfieren son Unicamente numeros enteros. Para
transferir decimales se utilizan factores de conversion

segun se indica en Tabla 5.6.

Ejemplo:

1-24 Intensidad del motor tiene un indice de conversiéon -2
(es decir, un factor de conversién de 0,01 segun Tabla 5.6).
Para ajustar el parametro en 2,25 A, transfiera el valor 225
a través de Modbus. El factor de conversion de 0,01
significa que el valor transferido se multiplica por 0,01 en
el convertidor de frecuencia. El valor 225 transferido en el
bus se percibe entonces como 2,25 A en el convertidor de

frecuencia.

[ndice de conversion

Factor de conversion

2 10

1 100

0 1

-1 0,1

-2 0,01

-3 0,001

-4 0,0001
-5 0,00001

Tabla 5.6 Tabla de conversién
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5.1.2 Cambio durante el funcionamiento

«VERDADERO» significa que el pardmetro puede ser
modificado mientras el convertidor de frecuencia se
encuentra en funcionamiento, y «FALSO» significa que se
debe parar para poder realizar una modificacion.

5.1.3 2-Ajustes

diferentes.

«Todos los ajustes»: el pardmetro se puede ajustar indivi-
dualmente en cada uno de los dos ajustes, es decir, un
mismo pardmetro puede tener dos valores de datos

«1 ajuste»: el valor de datos sera el mismo en ambos

ajustes.

5.1.4 Tipo
Tipo de dato Descripciéon Tipo

2 Entero 8 Int8

3 Entero 16 Int16
4 Entero 32 Int32
5 Sin signo 8 Uint8
6 Sin signo 16 Uint16
7 Sin signo 32 Uint32
9 Cadena visible Cadena visible

Tabla 5.7

5.1.5 0-** Funcionamiento/Display

Parametro - . . Cambio durante Indice d.e N
. Descripcién del parametro Valor predeterminado 2 ajustes . . conversié Tipo
Numero Funcionamiento n
0 - 03 Ajustes regionales [1] EE. UU. 1 ajuste FALSO - Uint8
Estado de funcionamiento en Todos los
0-04 arranque (Manual) [1] Parada forzada, ref. = previa ajustes VERDADERO - Uint8
0-10 Ajuste activo [1] Ajuste 1 1 ajuste VERDADERO - Uint8
0-11 Editar ajuste [1] Ajuste 1 1 ajuste VERDADERO - Uint8
Todos los
0-12 Ajustes relacionados [20] Enlazado ajustes Falso - Uint8
0-31 Valor min. de lectura personalizada 0 1 ajuste VERDADERO -2 Int32
0-32 Valor max. de lectura personalizada 0 1 ajuste VERDADERO -2 Int32
Todos los
0 - 40 Botén [Hand 1 en Teclado [1] Activado ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
0-41 Botdn [Off / Reset] en Teclado [1] Activar todos ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
0-42 Botén [Auto] en Teclado [1] Activado ajustes VERDADERO - Uint8
0 - 50 Copia del Teclado [0] Sin copia 1 ajuste FALSO - Uint8
0-51 Copia de ajuste [0] Sin copia 1 ajuste FALSO - Uint8
0 - 60 Contrasefia menu principal 0 1 ajuste VERDADERO 0 Uint16
Acceso al Menu rapido / principal
0-61 sin contrasefa 0 1 ajuste VERDADERO - Uint8
Tabla 5.8
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5.1.6 1-** Carga/Motor

. ! [ndice de
Nimero de L < . . Cambio durante el L y
< Descripcion del parametro Valor predeterminado 2 ajustes . . conversioé Tipo
parametro funcionamiento n
Todos los
1-00 Modo Configuracién [0] Velocidad lazo abierto ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
1-01 Principio de control del motor [1] Control vectorial avanzado ajustes Falso - Uint8
Todos los
1-03 Caracteristicas de par [0] Par constante ajustes VERDADERO - Uint8
[2] Como modo 7-00 Modo Configu- |Todos los
1-05 Configuracion Modo manual racion ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
1-20 Potencia del motor ajustes Falso - Uint8
Todos los
5 1-22 Tension del motor ajustes Falso 0 Uint16
Todos los
1-23 Frecuencia del motor ajustes Falso 0 Uint16
Todos los
1-24 Intensidad del motor ajustes Falso -2 Uint16
Todos los
1-25 Velocidad nominal de motor ajustes Falso 0 Uint16
1-29 Autoajuste [0] Desactivado 1 ajuste FALSO - Uint8
Todos los
1-30 Resistencia del estator (Rs) ajustes Falso -2 Uint16
Todos los
1-33 Reactancia de fuga del estator (X1) ajustes Falso -2 Uint32
Todos los
1-35 Reactancia principal (Xh) ajustes Falso -2 Uint32
Magnetizacion del motor a velocidad Todos los
1-50 cero 100% ajustes VERDADERO 0 Uint16
Magnetizacién normal a velocidad Todos los
1-52 minima [HZ] 0 Hz ajustes VERDADERO -1 Uint16
Todos los
1-55 Caracteristica U/f - U ajustes VERDADERO 0 Uint16
Todos los
1-56 Caracteristica U/f - F ajustes VERDADERO 0 Uint16
Compensacion de carga a velocidad Todos los
1-60 baja 100% ajustes VERDADERO 0 Uint16
Compensacion de carga a alta Todos los
1-61 velocidad 100% ajustes VERDADERO 0 Uint16
Todos los
1-62 Compensacion de deslizamiento 100% ajustes VERDADERO 0 Int16
Constante de tiempo de compen- Todos los
1-63 sacion de deslizamiento 0,1s ajustes VERDADERO -2 Uint16
Todos los
1-71 Tiempo mantenido 0s ajustes VERDADERO -1 Uint8
Todos los
1-72 Funcién de arranque [2] Tiempo de retardo / inercia ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
1-73 Modo de arranque [0] Desactivado ajustes Falso - Uint8
Todos los
1-80 Funcién en parada [0] Inercia ajustes VERDADERO - Uint8
Velocidad minima para funcién en Todos los
1-82 parada [Hz] 0 Hz ajustes VERDADERO -1 Uint16
Todos los
1-90 Proteccién térmica del motor [0] Sin proteccién ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
1-93 Fuente de termistor [0] Ninguno ajustes FALSO - Uint8
Tabla 5.9
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5.1.7 2-** Frenos

. ! [ndice de
Nimero de L < . . Cambio durante el L y
< Descripcion del parametro Valor predeterminado 2 ajustes . . conversioé Tipo
parametro funcionamiento n
Todos los
2 - 00 Intensidad de CC mantenida 50% ajustes VERDADERO 0 Uint16
Todos los
2-01 Intensidad de frenado de CC 50% ajustes VERDADERO 0 Uint16
Todos los
2-02 Tiempo de frenado CC 10 s ajustes VERDADERO -1 Uint16
Velocidad de conexion del freno de Todos los
2-04 CC 0 Hz ajustes VERDADERO -1 Uint16
Todos los
2-10 Funcién de freno [0] Desactivado ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
2-11 Resistencia de freno (ohm) ajustes VERDADERO 0 Uint16
Todos los
2-16 Intensidad max. de frenado de CA 100% ajustes VERDADERO 0 Uint16
Todos los
2-17 Control de sobretension [0] Desactivado ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
2-20 Intensidad de liberacion del freno 0A ajustes VERDADERO -2 Uint32
Velocidad de activacion del freno Todos los
2-22 [Hz] 0 Hz ajustes VERDADERO -1 Uint16
Tabla 5.10
5.1.8 3-** Referencia/Rampas
. ! [ndice de
Nunjero de Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 2 ajustes Camb!o durz'inte el conversié Tipo
parametro funcionamiento n
Todos los
3-00 Intervalo de referencias [0] Min.-Max. ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
3-02 Referencia minima 0 ajustes VERDADERO -3 Int32
Todos los
3-03 Referencia maxima 50 ajustes VERDADERO -3 Int32
Todos los
3-10 Referencia interna 0% ajustes VERDADERO -2 Int16
Todos los
3-11 Velocidad fija [HZ] 5 Hz ajustes VERDADERO -1 Uint16
Todos los
3-12 Valor de enganche arriba/abajo 0% ajustes VERDADERO -2 Int16
Todos los
3-14 Referencia relativa interna 0% ajustes VERDADERO -2 Int16
Todos los
3-15 Recurso de referencia 1 [1] Analdgica en 53 ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
3-16 Recurso de referencia 2 [2] Analdgica en 60 ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
3-17 Recurso de referencia 3 [11] Referencia bus local ajustes VERDADERO - Uint8
Recurso de referencia de escalado Todos los
3-18 relativo [0] Sin funcién ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
3-40 Patron de acel./desacel. 1 [0] Lineal ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
3-41 Tiempo de acel. 1 3s ajustes VERDADERO -2 Uint32
Todos los
3-42 Tiempo de desacel. 1 3s ajustes VERDADERO -2 Uint32
Todos los
3-50 Patrén de acel./desacel. 2 [0] Lineal ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
3-51 Tiempo de acel. 2 3s ajustes VERDADERO -2 Uint32
Todos los
3-52 Tiempo de desacel. 2 3s ajustes VERDADERO -2 Uint32
Todos los
3-80 Tiempo de desacel./acel. veloc. fija 3s ajustes VERDADERO -2 Uint32
3-81 Tiempo de rampa parada rapida 3s 1 ajuste VERDADERO -2 Uint32
Tabla 5.11
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5.1.9 4-** Limites/Advertencias

. ! [ndice de
Nimero de L < . . Cambio durante el L y
< Descripcion del parametro Valor predeterminado 2 ajustes . . conversioé Tipo
parametro funcionamiento n
Todos los
4-10 Blogueo inversion [2] Ambos sentidos ajustes Falso - Uint8
Limite bajo de la velocidad del Todos los
4-12 motor [Hz] 0 Hz ajustes Falso -1 Uint16
Limite alto de la velocidad del Todos los
4-14 motor [Hz] 65 Hz ajustes Falso -1 Uint16
Todos los
4-16 Modo motor limite de par 150% ajustes VERDADERO 0 Uint16
Todos los
4-17 Modo generador limite de par 100% ajustes VERDADERO 0 Uint16
Todos los
4 - 40 Advertencia de frecuencia baja 0 Hz ajustes VERDADERO -1 Uint16
Todos los
4-41 Advertencia de frecuencia alta 400 Hz ajustes VERDADERO -1 Uint16
Todos los
4 -50 Advertencia de intensidad baja 0A ajustes VERDADERO -2 Uint32
Todos los
4 -51 Advertencia de intensidad alta 26 A ajustes VERDADERO -2 Uint32
Todos los
4 - 54 Advertencia de referencia baja -4999 ajustes VERDADERO -3 Int32
Todos los
4 - 55 Advertencia de referencia alta 4999 ajustes VERDADERO -3 Int32
Todos los
4 - 56 Advertencia de realimentaciéon baja -4999 ajustes VERDADERO -3 Int32
Todos los
4 - 57 Advertencia de realimentacién alta 4999 ajustes VERDADERO -3 Int32
Funcién de ausencia de una fase del Todos los
4 - 58 motor [1] Activado ajustes Falso - Uint8
Todos los
4 - 61 Salto de frecuencia desde [Hz] 0 Hz ajustes VERDADERO -1 Uint16
Todos los
4 -63 Salto de frecuencia hasta [Hz] 0 Hz ajustes VERDADERO -1 Uint16
Tabla 5.12
5.1.10 5-** E/S digital
Numero de I < " . Cambio durante el Indice de
. Descripcion del parametro Valor predeterminado 2 ajustes R . conversio Tipo
parametro funcionamiento n
Todos los
5-10 Terminal 18 Entrada digital [8] Arranque ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
5-11 Terminal 19 Entrada digital [10] Cambio de sentido ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
5-12 Terminal 27 Entrada digital [1] Reinicio ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
5-13 Terminal 29 Entrada digital [14] Velocidad fija ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
5-15 Terminal 33 Entrada digital [16] Referencia interna bit 0 ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
5-34 Retardo activo, Terminal 42 Salida digital 0,01 s ajustes VERDADERO -2- Uint16
Todos los
5-35 Retardo inactivo, Terminal 42 Salida digital 0,01 s ajustes VERDADERO -2 Uint16
Todos los
5-40 Relé de funcién [0] Sin funcionamiento ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
5-41 Retardo activo, relé 0,01 s ajustes VERDADERO -2 Uint16
Todos los
5-42 Retardo inactivo, relé 0,01 s ajustes VERDADERO -2 Uint16
Todos los
5-55 Terminal 33 Baja frecuencia 20 Hz ajustes VERDADERO 0 Uint16
Todos los
5-56 Terminal 33 Alta frecuencia 5000 Hz ajustes VERDADERO 0 Uint16
Todos los
5-57 Terminal 33 Valor bajo ref. /realim. 0 ajustes VERDADERO -3 Int32
Todos los
5-58 Terminal 33 Valor alto ref. /realim. 50 ajustes VERDADERO -3 Int32
Tabla 5.13
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5.1.11 6-** E/S analdgica

. ! [ndice de
Nimero de L < . . Cambio durante el L y
< Descripcion del parametro Valor predeterminado 2 ajustes . . conversioé Tipo
parametro funcionamiento n
Todos los
6 - 00 Tiempo limite de cero activo 10 s ajustes VERDADERO 0 Uint8
Funcién de tiempo limite de cero Todos los
6 - 01 activo [0] Desactivado ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
6-10 Terminal 53 Baja tension 0,07 V ajustes VERDADERO -2 Uint16
Todos los
6-11 Terminal 53 Alta tension 10V ajustes VERDADERO -2 Uint16
Todos los
6-12 Terminal 53 Baja intensidad 0,14 mA ajustes VERDADERO -2 Uint16
Todos los
6-13 Terminal 53 Alta intensidad 20 mA ajustes VERDADERO -2 Uint16
Todos los
6-14 Terminal 53 Valor bajo ref. /realim. 0 ajustes VERDADERO -3 Int32
Todos los
6-15 Terminal 53 Valor alto ref. /realim. 50 ajustes VERDADERO -3 Int32
Terminal 53 Constante del tiempo Todos los
6-16 de filtro 0,01 s ajustes VERDADERO -2 Uint16
6-19 Modo terminal 53 [0] Modo de tension 1 ajuste VERDADERO - Uint8
Todos los
6 - 22 Terminal 60 Baja intensidad 0,14 mA ajustes VERDADERO -2 Uint16
Todos los
6 - 23 Terminal 60 Alta intensidad 20 mA ajustes VERDADERO -2 Uint16
Todos los
6-24 Terminal 60 Valor bajo ref. /realim. 0 ajustes VERDADERO -3 Int32
Todos los
6 - 25 Terminal 60 Valor alto ref./ /realim. 50 ajustes VERDADERO -3 Int32
Terminal 60 Constante del tiempo Todos los
6 - 26 de filtro 0,01 s ajustes VERDADERO -2 Uint16
6 - 80 Activar potencidémetro del Teclado 1 1 ajuste FALSO - Uint8
Todos los
6 - 81 Potenciémetro del Teclado ref. baja 0 ajustes VERDADERO -3 Int32
Todos los
6 - 82 Potencidémetro del Teclado ref. alta 50 ajustes VERDADERO -3 Int32
Todos los
6 - 90 Modo terminal 42 [0] 0-20 mA ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
6 - 91 Terminal 42 Salida analégica [0] Sin funcionamiento ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
6-92 Terminal 42 Salida digital [0] Sin funcionamiento ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
6 -93 Terminal 42 Escala min. salida 0% ajustes VERDADERO -2 Uint16
Todos los
6 - 94 Terminal 42 Escala max. salida 100% ajustes VERDADERO -2 Uint16
Tabla 5.14
5.1.12 7-** Controladores
Ntmero de L < . . Cambio durante el Indice de "
Descripcién del parametro Valor predeterminado 2 ajustes . N conversié Tipo
pardmetro funcionamiento n
Fuente 1 realimentacion del lazo Todos los
7 -20 cerrado del proceso [0] Sin funcion ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
7 -30 Control de Pl normal / inverso [0] Normal ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
7 - 31 Saturacion Pl de proceso [1] Activado ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
7 -32 Velocidad arranque control de PI 0 Hz ajustes VERDADERO -1 Uint16
Todos los
7 -33 Ganancia proporcional Pl de proceso 0,01 ajustes VERDADERO -2 Uint16
Todos los
7-34 Tiempo integral de Pl de proceso 9999 s ajustes VERDADERO -2 Uint32
Factor directo de proalimentacion Pl Todos los
7 - 38 de proceso 0% ajustes VERDADERO 0 Uint16
Todos los
7 -39 Ancho de banda en referencia 5% ajustes VERDADERO 0 Uint8
Tabla 5.15
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5.1.13 8-** Comunic. y opciones

. ! [ndice de
Nimero de N < . . Cambio durante el L X
< Descripcion del parametro Valor predeterminado 2 ajustes . . conversioé Tipo
parametro funcionamiento n
Todos los
8 - 01 Puesto de control [0] Digital y cédigo de control ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
8 -02 Fuente del cédigo de control [1] Convertidor GE RS485 ajustes VERDADERO - Uint8
8 -03 Tiempo limite de cédigo de control 1s 1 ajuste VERDADERO -1 Uint16
Funcién de tiempo limite de cédigo
8-04 de control [0] Desactivado 1 ajuste VERDADERO - Uint8
Reiniciar tiempo limite de cédigo de
8- 06 control [0] Sin funcion 1 ajuste VERDADERO - Uint8
8 -30 Protocolo [0] Convertidor GE 1 ajuste VERDADERO 0 Uint8
5 8 - 31 Direccién 1 1 ajuste VERDADERO 0 Uint8
Velocidad en baudios del puerto del
8- 32 convertidor GE [2] 9600 baudios 1 ajuste VERDADERO - Uint8
Paridad de puerto del convertidor
8 -33 GE [0] Paridad par, 1 bit de parada 1 ajuste VERDADERO - Uint8
8 - 35 Retardo de respuesta minimo 0,01 s 1 ajuste VERDADERO -3 Uint16
8 - 36 Retardo de respuesta maximo 5s 1 ajuste VERDADERO -3 Uint16
8 - 43 Configuracién de lectura PCD puerto 0 1 ajuste VERDADERO - Uint8
Seleccion de funcionamiento por Todos los
8 - 50 inercia [3] O légico ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
8 - 51 Seleccion parada rapida [3] O légico ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
8 -52 Seleccion freno de CC [3] O légico ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
8 -53 Seleccion arranque [3] O légico ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
8 - 54 Seleccion cambio de sentido [3] O légico ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
8 - 55 Seleccion ajuste [3] O légico ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
8 - 56 Seleccion referencia interna [3] O légico ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
8-94 Realimentacién de bus 1 0 ajustes VERDADERO 0 Int16
Tabla 5.16
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5.1.14 13-** del controlador légico

. ! [ndice de
Nimero de L < . . Cambio durante el L y
< Descripcion del parametro Valor predeterminado 2 ajustes . . conversioé Tipo
parametro funcionamiento n
13 - 00 Modo controlador légico [0] Desactivado 1 ajuste VERDADERO - Uint8
13 - 01 Incidencia arranque [39] Comando de arranque 1 ajuste VERDADERO - Uint8
13-02 Incidencia parada [40] Convertidor parado 1 ajuste VERDADERO - Uint8
13 - 03 Reiniciar controlador l8gico [0] No reiniciar 1 ajuste VERDADERO - Uint8
13 -10 Operando comparador [0] Desactivado 1 ajuste VERDADERO - Uint8
13- 11 Operador comparador [1] Aprox. igual 1 ajuste VERDADERO - Uint8
13-12 Valor comparador 0 1 ajuste VERDADERO -1 Int32
13 - 20 Temporizador del controlador légico 0s 1 ajuste VERDADERO -1 Uint32
13 - 40 Regla logica booleana 1 [0] Falso 1 ajuste VERDADERO - Uint8
13 - 41 Operador regla logica 1 [0] Desactivado 1 ajuste VERDADERO - Uint8
13 - 42 Regla logica booleana 2 [0] Falso 1 ajuste VERDADERO - Uint8
13 - 43 Operador regla logica 2 [0] Desactivado 1 ajuste VERDADERO - Uint8
13 - 44 Regla logica booleana 3 [0] Falso 1 ajuste VERDADERO - Uint8
13 - 51 Incidencia del controlador légico [0] Falso 1 ajuste VERDADERO - Uint8
13 - 52 Accién del controlador l6gico [0] Desactivado 1 ajuste VERDADERO - Uint8
Tabla 5.17
5.1.15 14-** Funciones especiales
Namero del Lo < . . Cambio durante el Indice de "
< Descripcion del parametro Valor predeterminado 2 ajustes . N conversid Tipo
parametro funcionamiento n
Ruido del motor (Frecuencia Todos los
14 - 01 portadora) [1] 4,0 kHz ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
14 - 03 Sobremodulacién [1] Activado ajustes Falso - Uint8
Todos los
14 - 12 Funcién en desequilibrio de red [0] Desconexién ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
14 - 20 Modo reinicio [0] Reinicio manual ajustes VERDADERO - Uint8
Todos los
14 - 21 Tiempo de reinicio automatico 10 s ajustes VERDADERO 0 Uint16
14 - 22 Restablecer ajustes de fébrica [0] Funcionamiento normal 1 ajuste VERDADERO - Uint8
Todos los
14 - 26 Accion ante fallo del inversor [0] Desconexién ajustes VERDADERO - Uint8
Magnetizaciéon minima ahorro de Todos los
14 - 41 energia 66 % ajustes VERDADERO 0 Uint8
Tabla 5.18
5.1.16 15-** Informacion del convertidor de frecuencia
[ndice
Num’ero del Descripcién del pardmetro Valor predeterminado 2 ajustes Camb!o durz'inte el de . Tipo
parametro funcionamiento conversi
on
15 - 00 Tiempo de funcionamiento 0 1 ajuste VERDADERO 0 Uint32
15 - 01 Horas de funcionamiento 0 1 ajuste VERDADERO 0 Uint32
15 - 02 Contador de kWh 0 1 ajuste VERDADERO 0 Uint32
15-03 Arranques 0 1 ajuste VERDADERO 0 Uint32
15 - 04 Sobretemperaturas 0 1 ajuste VERDADERO 0 Uint16
15 - 05 Sobretensiones 0 1 ajuste VERDADERO 0 Uint16
15 - 06 Reiniciar contador de kWh [0] No reiniciar 1 ajuste VERDADERO - Uint8
Reinicio contador de horas de
15 - 07 funcionamiento [0] No reiniciar 1 ajuste VERDADERO - Uint8
15 - 30 Registro de fallos: codigo de error 0 1 ajuste VERDADERO 0 Uint8
15 - 40 Tipo de convertidor GE 1 ajuste FALSO 0 Cadena visible
15 - 41 Seccion de potencia 1 ajuste FALSO 0 Cadena visible
15 - 42 Tensién 1 ajuste FALSO 0 Cadena visible
15 - 43 Tarjeta de control de Id. del SW 1 ajuste FALSO 0 Cadena visible
15 - 46 N.° pedido 1 ajuste FALSO 0 Cadena visible
15 - 48 N.o Id. Teclado 1 ajuste FALSO 0 Cadena visible
15 - 51 NuUmero de serie 1 ajuste FALSO 0 Cadena visible
Tabla 5.19
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5.1.17 16-** Lecturas de datos

. ! [ndice de
Numero del L < . . Cambio durante el L X
< Descripcion del parametro Valor predeterminado 2 ajustes . . conversio Tipo

parametro funcionamiento n
16 - 00 Codigo de control 0 1 ajuste VERDADERO 0 Uint16
16 - 01 Referencia [Unidad] 0 1 ajuste VERDADERO -3 Int32
16 - 02 Referencia % 0 1 ajuste VERDADERO -1 Int16
16 - 03 Cédigo de estado 0 1 ajuste VERDADERO 0 Uint16
16 - 05 Valor actual alimentacion [%] 0 1 ajuste VERDADERO -2 Int16
16 - 09 Lectura personalizada 0 1 ajuste VERDADERO -2 Int32
16 - 10 Potencia [kW] 0 1 ajuste VERDADERO -3 Uint16
16 - 11 Potencia [CV] 0 1 ajuste VERDADERO -3 Uint16
16 - 12 Tension del motor 0 1 ajuste VERDADERO 0 Uint16
16 - 13 Frecuencia 0 1 ajuste VERDADERO -1 Uint16

5 16 - 14 Intensidad del motor 0 1 ajuste VERDADERO -2 Uint16

16 - 15 Frecuencia [%] 0 1 ajuste VERDADERO -1 Uint16
16 - 18 Térmica del motor 0 1 ajuste VERDADERO 0 Uint8
16 - 30 Tensién del enlace de CC 0 1 ajuste VERDADERO 0 Uint16
16 - 34 Temp. disipador térmico 0 1 ajuste VERDADERO 0 Uint8
16 - 35 Térmico inversor 0 1 ajuste VERDADERO 0 Uint8
16 - 36 Intensidad nom. inv. 0 1 ajuste VERDADERO -2 Uint16
16 - 37 Intensidad max. inv. 0 1 ajuste VERDADERO -2 Uint16
16 - 38 Estado controlador légico 0 1 ajuste VERDADERO 0 Uint8
16 - 50 Referencia externa 0 1 ajuste VERDADERO -1 Int16
16 - 51 Referencia de pulsos 0 1 ajuste VERDADERO -1 Int16
16 - 52 Realimentacion [Unidad] 0 1 ajuste VERDADERO -3 Int32
16 - 60 Entrada digital 18,19,27,33 0 1 ajuste VERDADERO 0 Uint16
16 - 61 Entrada digital 29 0 1 ajuste VERDADERO 0 Uint8
16 - 62 Entrada analdgica 53 (V) 0 1 ajuste VERDADERO -2 Uint16
16 - 63 Entrada analdgica 53 (mA) 0 1 ajuste VERDADERO -2 Uint16
16 - 64 Entrada analdgica 60 0 1 ajuste VERDADERO -2 Uint16
16 - 65 Salida analégica 42 [mA] 0 1 ajuste VERDADERO -2 Uint16
16 - 68 Entrada de pulsos 33 20 1 ajuste VERDADERO 0 Uint16
16 - 71 Salida de relé [bin] 0 1 ajuste VERDADERO 0 Uint8
16 - 72 Contador A 0 1 ajuste VERDADERO 0 Int16
16 - 73 Contador B 0 1 ajuste VERDADERO 0 Int16
16 - 86 REF. puerto convertidor GE 1 0 1 ajuste VERDADERO 0 Int16
16 - 90 Cdédigo de alarma 0 1 ajuste VERDADERO 0 Uint32
16 - 92 Codigo de advertencia 0 1 ajuste VERDADERO 0 Uint32
16 - 94 Codigo de estado externo 0 1 ajuste VERDADERO 0 Uint32

Tabla 5.20
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6 Solucion de problemas

Las advertencias y alarmas se sefalizan mediante el LED
correspondiente en la parte delantera del convertidor de
frecuencia y muestran un cédigo en la pantalla.

Las advertencias permanecen activas hasta que se elimina
la causa. En determinadas circunstancias, es posible que el
motor siga funcionando. Los mensajes de advertencia
pueden ser criticos, aunque no necesariamente.

En caso de alarma, el convertidor de frecuencia se
desconectara. Una vez corregida la causa de la alarma, serd
necesario reiniciar las alarmas para poder reanudar el
funcionamiento.

Se puede hacer de cuatro maneras:

1. Pulsando [Reset].

2. A través de una entrada digital con la funcion
Reinicio.

3 Mediante la comunicacion en serie.

iNOTA!
Tras un reinicio manual pulse [Reset], [Auto] o [Hand] para
reiniciar el motor.

La razén de que no pueda reiniciarse una alarma puede
ser que no se haya corregido la causa o que la alarma esté
bloqueada (consulte tambiénTabla 6.1).

APRECAUCION

Las alarmas bloqueadas ofrecen una proteccién adicional,
ya que es preciso apagar la alimentacion de red para
poder reiniciar dichas alarmas. Cuando vuelva a conectarse
el convertidor de frecuencia, dejara de estar bloqueado y
podra reiniciarse, como se ha indicado anteriormente, una
vez subsanada la causa.

Las alarmas que no estan bloqueadas pueden reiniciarse
también utilizando la funcién de Reinicio automatico del
14-20 Reset Mode (advertencia: puede producirse un
reinicio automatico).

Si una alarma o advertencia aparece marcada con un
codigo en Tabla 6.1, significa que, o se produce una
advertencia antes de la alarma, o se puede especificar si se
mostrara una advertencia o una alarma para un fallo
determinado.

Esto es posible, p. €j., en 1-90 Motor Thermal Protection.
Tras una alarma o desconexidn, el motor funcionara por
inercia y la alarma y la advertencia parpadearén en el
convertidor de frecuencia. Una vez corregido el problema,
solamente seguira parpadeando la alarma.

N.o [Descripcién Advertenci | Alarma| Bloqueo por Error Referencia de
a alarma parametros

2 Error de cero activo (X) (X) 6-01

4 Pérdida de fase de red (X) (X) (X) 14-12

7 Sobretension CC X X

8 Subtensién de CC X X

9 Sobrecarga del inversor X X

10 |Temperatura de sobrecarga del motor (X) (X) 1-90

11 Sobretemperatura del termistor del motor (X) (X) 1-90

12 Limite de par (X) 4-16, 4-17

13 | Sobrecorriente X X X

14 | Fallo tierr cond X X X

16 | Cortocircuito X

17 | Tiempo limite de cédigo de control (X) (X) 8-04

25 [Resistencia de freno cortocircuitada X

27 |Interruptor de freno cortocircuitado X X

28 | Comprobacion freno X

29 | Sobretemperatura de la placa de potencia X X

30 |Falta la fase U del motor (X) (X) 4-58

31 Falta la fase V del motor (X) (X) 4-58

32 |Falta la fase W del motor (X) (X) 4-58

38 [Fallo interno X X

44  [Fallo de la conexidn a tierra 2 X X
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N.o [Descripcién Advertenci | Alarma| Bloqueo por Error Referencia de
a alarma pardmetros

47 [Fallo tensién control X X

51 | Comprobacion del Autoajuste de Unom € Inom X

52 | Autoajuste bajo Inom X

53 | Motor del Autoajuste demasiado grande X

54 | Motor del Autoajuste demasiado pequefio X

55 | Parametro del Autoajuste fuera del intervalo X

59 |Limite de intensidad X

63 | Freno mecénico bajo

80 | Convertidor inicializado a valor predeterminado X

84 |Se ha perdido la conexién entre el convertidor X

de frecuencia y el teclado

85 Boton desactivado

86 |Copia fallida

87 | Datos del teclado incorrectos

88 | Datos del teclado incompatibles

89 |Este pardmetro es de solo lectura.

90 |Base de datos de parametros ocupada

91 Parametro no vélido en este modo

X[IX|X|IX|X|X|[X]|X

92 | El valor del pardmetro supera los limites min. /

max. admisibles

Tabla 6.1 Lista de cédigos de alarma / advertencia

(X) Dependiente del pardmetro

Una desconexion es la accién desencadenada al producirse
una alarma. La desconexién dejard el motor en inercia y
podra reiniciarse pulsando [Reset] o reiniciando desde una
entrada digital (grupo de parametros 5-1* [1]). El evento
que generd la alarma no puede danar al convertidor de
frecuencia ni causar situaciones peligrosas. Un bloqueo por
alarma es la acciéon que se desencadena cuando se
produce una alarma cuya causa podria producir dafios al
convertidor o a los equipos conectados. Una situacion de
bloqueo por alarma solamente se puede reiniciar
apagando y encendiendo el equipo.

Indicacién LED

Advertencia amarillo

Alarma rojo parpadeante

Tabla 6.2

Los cédigos de alarma, cédigos de advertencia y cédigos
de estado ampliados pueden leerse mediante un bus serie
o bus de campo opcional para su diagnéstico. Consulte
también 16-90 Alarm Word, 16-92 Warning Word y

16-94 Ext. Status Word.
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6.1.1 Cddigo de alarma, cédigo de advertencia y cédigo de estado ampliado

Par. 16-90 Par. 16-92 Par. 16-94
Cédigo de estado
Bit Hex Dec Cédigo de alarma Cédigo de advertencia ampliado
0 1 1 Comprobacion del freno En rampa
1 Temp. tarj. pot. Temp. tarj. pot. Autoajuste en curso
2 Fallo de la conexién a tierra Arranque CW / CCW
3 Enganche abajo
4 10 16 Cédigo de control TO Cddigo de control TO Enganche arriba
Realimentacion
5 20 32 Sobrecorriente Sobrecorriente anterior, alta
Realimentacion
6 40 64 Limite de par posterior, baja
Sobretemperatura Intensidad de salida
7 80 128 Sobretemperatura termistor motor termistor motor alta
Intensidad de salida
8 100 256 Sobrec. electrénica Sobrec. electrénica baja
Sobrecarga del Frecuencia anterior,
9 200 512 Sobrecarga del inversor inversor alta
Frecuencia posterior,
10 400 1024 Subtensién de CC Subtensién de CC baja
11 800 2048 Sobretens. CC Sobretens. CC
12 1000 4096 Cortocircuito
13 2000 8192 Frenado
14 4000 16384 Pérd. fase red Pérd. fase red
Control de
sobretension (OVC)
15 8000 32768 «Autoajuste no OK» activo
16 10000 65536 Error de cero activo Error de cero activo Freno de CA
17 20000 131072 Fallo interno
18 40000 262144
19 80000 524288 Pérd. fase U Sobre ref,, alta
Referencia posterior,
20 100000 1048576 Pérdida de fase V baja
21 200000 2097152 Pérdida de fase W Ref. local / Ref. remota
22 400000 4194304
23 800000 8388608 Fallo tensién control
24 1000000 16777216
25 2000000 33554432 Limite de intensidad
26 4000000 67108864 Resistencia de freno cortocircuitada
27 8000000 134217728 IGBT de freno cortocircuitado
M4/M5: fallo de la conexién a toma de Funcion de ausencia
28 10000000 268435456 tierra (Desat) de una fase del motor
29 20000000 536870912 Convertidor restablecido
30 40000000 1073741824 Indeterm.
31 80000000 2147483648 Freno mecénico bajo Base de datos ocupada
Tabla 6.3

Los cédigos de alarma, cédigos de advertencia y codigos
de estado ampliados se pueden leer mediante un bus serie
para realizar tareas de diagnoéstico. Consulte también 16-94

estado ampliado.

ADVERTENCIA / ALARMA 2, Error de cero activo
La senal en el terminal 53 o 60 es inferior al 50 % del valor
especificado en 6-10 Terminal 53 Baja tension, 6-12 Terminal

53 Baja intensidad y 6-22 Terminal 60 Baja intensidad.
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ADVERTENCIA / ALARMA 4, Pérdida de fase de red

Falta una fase en el lado de alimentacion, o bien el
desequilibrio de tensién de la red es demasiado alto. Este
mensaje también aparece por una averia en el rectificador
de entrada del convertidor de frecuencia.

Resolucién del problema; Compruebe la tensién de alimen-
tacion y las intensidades de alimentacién del convertidor
de frecuencia. Este error pueden deberse a alteraciones de
la red eléctrica. Este problema se podria corregir instalando
un filtro de linea GE.

ADVERTENCIA / ALARMA 7, Sobretensién de CC

Si la tension del circuito intermedio supera el limite, el
convertidor de frecuencia se desconectara después de un
periodo de tiempo determinado.

Resolucién de problemas
Conecte una resistencia de freno.

Aumente el tiempo de rampa.

Cambie el tipo de rampa.

Active las funciones de 2-10 Funcion de freno
Aumente 14-26 Ret. de desc. en fallo del convert..

Este error pueden deberse a alteraciones de la red
eléctrica. Este problema se podria corregir instalando un
filtro de linea GE.

ADVERTENCIA / ALARMA 8, Subtensién de CC

Si la tensidn del circuito intermedio (enlace de CC) es
inferior al limite de tension baja, el convertidor de
frecuencia comprobara si la fuente de alimentacién externa
de 24 V CC estd conectada. Si no se ha conectado ninguna
fuente de alimentacién externa de 24 V CC, el convertidor
de frecuencia se desconectara transcurrido un intervalo de
retardo determinado. El tiempo en cuestion depende del
tamano de la unidad.

Resolucién del problema
Compruebe si la tensidon de alimentacion coincide
con la del convertidor de frecuencia.

Lleve a cabo una prueba de tensién de entrada.

Lleve a cabo una prueba del circuito de carga
suave.

ADVERTENCIA / ALARMA 9, Sobrecarga del inversor

El convertidor de frecuencia estd a punto de desconectarse
a causa de una sobrecarga (corriente muy elevada durante
demasiado tiempo). El contador para la proteccion térmica
y electrénica del inversor emite una advertencia al 98 % y
se desconecta al 100 % con una alarma. El convertidor de
frecuencia no se puede reiniciar hasta que el contador esté
por debajo del 90 %.

El fallo consiste en que el convertidor de frecuencia ha
funcionado con una sobrecarga superior al 100 % durante
demasiado tiempo.

Resolucién de problemas
Compare la corriente de salida mostrada en el
teclado con la corriente nominal del convertidor
de frecuencia.

Compare la corriente de salida mostrada en el
teclado con la corriente medida del motor.

Visualice la carga térmica del convertidor de
frecuencia en el teclado y controle el valor. Al
funcionar por encima de la corriente nominal
continua del convertidor de frecuencia, el
contador aumenta. Al funcionar por debajo de la
corriente nominal continua del convertidor de
frecuencia, el contador disminuye.

ADVERTENCIA / ALARMA 10, Temperatura de sobrecarga
del motor

La proteccion termoelectrénica indica que el motor esta
demasiado caliente. Seleccione si el convertidor de
frecuencia emitira una advertencia o una alarma cuando el
contador alcance el 100 % en 1-90 Proteccioén térmica
motor. Este fallo se debe a que el motor se ha
sobrecargado mas de un 100 % durante demasiado
tiempo.

Resolucién de problemas
Compruebe si el motor se esta sobrecalentando.

Compruebe si el motor estd sobrecargado
mecanicamente.

Compruebe que la corriente del motor
configurada en 1-24 Intensidad motor esta
ajustada correctamente.

Asegurese de que los datos del motor en los
pardmetros de 1-20 a 1-25 estdn correctamente
ajustados.

Ejecutar Autoajuste en 1-29 Autoajuste Se ha
sobrepasado el limite de intensidad pico del
inversor (aproximadamente el 200 % de la
intensidad nominal). Esta advertencia durara de 8
a 12 s y el convertidor de frecuencia se
desconectard y emitird una alarma. Apague el
convertidor de frecuencia y compruebe si se
puede girar el eje del motor y si el tamafio del
motor coincide con el del convertidor de
frecuencia. Si se selecciona el control ampliado
de freno mecénico es posible reiniciar la
desconexion externamente. Puede ajustar el
convertidor de frecuencia con respecto al motor
con mayor precisién y reducir la carga térmica.

ADVERTENCIA / ALARMA 11, Sobretemp. del termistor del
motor

El termistor podria estar desconectado. Seleccione si el
convertidor de frecuencia emitird una advertencia o una
alarma en 1-90 Proteccidn térmica motor.
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Resolucién de problemas
Compruebe si el motor se esta sobrecalentando.

Compruebe si el motor estd sobrecargado
mecdanicamente.

ADVERTENCIA / ALARMA 13, Sobrecorriente

Se ha sobrepasado el limite de intensidad pico del inversor
(aproximadamente el 200 % de la intensidad nominal). Esta
advertencia durard de 8 a 12 s y el convertidor de
frecuencia se desconectard y emitird una alarma. Apague el
convertidor de frecuencia y compruebe si se puede girar el
eje del motor y si el tamafio del motor coincide con el del
convertidor de frecuencia. Si se selecciona el control
ampliado de freno mecénico es posible reiniciar la
desconexién externamente.

Resolucién del problema:

Desconecte la alimentacién y compruebe si se
puede girar el eje del motor.

Compruebe que el tamafio del motor coincide
con el convertidor de frecuencia.

Compruebe los parametros 1-20 a 1-25 para
asegurarse de que los datos del motor sean
correctos.

ALARM (ALARMA) 14, Fallo de la conexién a tierra

Hay corriente procedente de las fases de salida a tierra,
bien en el cable entre el convertidor de frecuencia y el
motor, o bien en el motor mismo.

Resolucién del problema:
Desconecte la alimentacion del convertidor de
frecuencia y solucione el fallo de conexién a
tierra.

Compruebe que no haya fallos de la conexién a
tierra en el motor midiendo la resistencia de
conexion a tierra de los terminales del motor y el
motor con un megaohmimetro.

ALARM (ALARMA) 16, Cortocircuito
Hay un cortocircuito en el motor o en su cableado.

Desconecte la alimentacion del convertidor de frecuencia y
repare el cortocircuito.

ADVERTENCIA / ALARMA 17, Tiempo limite de cédigo de
control

No hay comunicacion con el convertidor de frecuencia.

La advertencia solo se activara si 8-04 Funcién tiempo limite
cdd. ctrl. NO esté en OFF.

Si 8-04 Funcién tiempo limite cdd. ctrl. se ajusta en Stop
(Parada) y Trip (Desconexién), aparecera una advertencia y
el convertidor de frecuencia desacelerara hasta
desconectarse mientras emite una alarma. Es posible que
8-03 Control Timeout Time haya aumentado.

Resolucién del problema:
Compruebe las conexiones del cable de comuni-
cacién en serie.

Aumente 8-03 Valor de tiempo limite céd. ctrl..

Compruebe el funcionamiento del equipo de
comunicaciones.

Verifique que la instalaciéon es adecuada
conforme a los requisitos de CEM.

ALARM (ALARMA) 29, Temp. del disipador

Se ha superado la temperatura maxima del disipador. El
fallo de temperatura no se puede reiniciar hasta que la
temperatura se encuentre por debajo de la temperatura
del disipador especificada. Los puntos de desconexion y de
reinicio varian en funcién del tamafo del convertidor de
frecuencia.

Resolucién del problema
Compruebe si se dan las siguientes condiciones:
Temperatura ambiente excesiva.

Longitud excesiva del cable de motor.

Falta de espacio por encima y por debajo del
convertidor de frecuencia para la ventilacion.

Flujo de aire bloqueado alrededor del convertidor
de frecuencia.

Ventilador del disipador térmico dafado.
Disipador térmico sucio.

ALARM (ALARMA) 30, Falta la fase U del motor
Falta la fase U del motor entre el convertidor de frecuencia
y el motor.

Desconecte la alimentacion del convertidor de frecuencia y
compruebe la fase U del motor.

ALARM (ALARMA) 31, Falta la fase V del motor
Falta la fase V del motor entre el convertidor de frecuencia
y el motor.

Apague la alimentacion del convertidor de frecuencia y
compruebe la fase V del motor.

ALARM (ALARMA) 32, Falta la fase W del motor
Falta la fase W del motor entre el convertidor de
frecuencia y el motor.

Desconecte la alimentacién del convertidor de frecuencia y
compruebe la fase W del motor.

ALARM (ALARMA) 38, Fallo interno

Resolucién de problemas
Apague y vuelva a encender.

Compruebe que la opcién estd bien instalada.

Compruebe que no falten cables o que no estén
flojos.

En caso necesario, pédngase en contacto con su proveedor
local GE o con el departamento de servicio técnico. Anote
el codigo para dar los siguientes pasos para encontrar el
problema.
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ADVERTENCIA 47, Fuente de alimentacién de 24 V baja
Los 24 V CC se miden en la tarjeta de control. Es posible
que la alimentacion externa de 24 V CC esté sobrecargada.
De no ser asi, pdngase en contacto con el distribuidor de
GE.

ALARMA 51. Unom, Inom Autoajuste

Es posible que los ajustes de tensién del motor, intensidad
del motor y potencia del motor sean erréneos. Compruebe
los ajustes en los pardmetros de 1-20 a 1-25.

ALARM (ALARMA) 55, Parametro del Autoajuste fuera del
intervalo

Los valores de parametros del motor estan fuera del
intervalo aceptable. El Autoajuste no funciona.

ALARMA 63. Freno mecénico bajo

La intensidad del motor no ha sobrepasado el valor de
intensidad de «liberacion de freno» dentro de la ventana
de tiempo indicada por el «retardo de arranque».

ALARM (ALARMA) 80, Convertidor de frecuencia inicializado

en valor predeterminado

Los ajustes de pardmetros se han restaurado a los ajustes
de fabrica tras un reinicio manual. Reinicie la unidad para
eliminar la alarma.

ALARMA 84, se ha perdido la conexién entre el convertidor
de frecuencia y el teclado
Intente volver a montar el teclado cuidadosamente.

ALARMA 85. Botén desactivado
Consulte el grupo de parametros 0-4* Teclado

ALARMA 86. Error en la copia
Se ha producido un error durante el copiado del
convertidor de frecuencia al teclado o viceversa.

ALARMA 87, datos del teclado no validos

Esta situacion se produce al copiar desde el teclado si el
teclado contiene datos erréneos o si no se han cargado
datos al teclado.

ALARMA 88, datos del teclado incompatibles

Esta circunstancia se da al copiar del teclado si los datos se
transfieren de un convertidor a otro y existe una diferencia
notable entre las versiones del software de ambos conver-
tidores.

ADVERTENCIA 89. Parametro de solo lectura
Esta circunstancia se da al intentar escribir en un
pardmetro que solo permite la lectura.

ALARMA 90. Base de datos de parametros ocupada
El teclado y la conexién RS-485 estan intentando actualizar
pardmetros al mismo tiempo.

ALARMA 91. Parametro no valido en este modo
Esta situacidn se da al intentar escribir un valor no
permitido para un determinado parametro.

ALARMA 92. El valor del parametro supera los limites
min. / méax. admisibles

Esta situacion se da al intentar ajustar un valor que se
encuentra fuera del intervalo especificado. Este parametro
solo se puede cambiar cuando el motor esta parado. Err.

Se ha introducido una contrasefa incorrecta. Esta situacién
se da al introducir una contrasefia incorrecta para
modificar un pardmetro protegido mediante contrasena.
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