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Delta Grid Warning

AWARNING

RISK OF DEATH OR SERIOUS INJURY

According to UL 508C, the VLT® DriveMotor FCP 106 and
VLT® DriveMotor FCM 106 do not support the use of del-
ta grounded grid.

Using the VLT® DriveMotor FCP 106 or VLT® DriveMotor
FCM 106 on a delta grounded grid may cause death or
serious injury.

To avoid the risk:

. Do not install VLT® DriveMotor FCP 106 and
VLT® DriveMotor FCM 106 on a delta grounded
grid.

Danfoss A/S © All rights reserved.
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1 Introduccidon

1.1 Finalidad del manual Convertidor de frecuencia VLT® Motor FCM 106
El convertidor de frecuencia esta montado en el motor en

el momento de la entrega. La combinacién del FCM 106 y
instalar y poner en marcha el convertidor de frecuencia. el motor de (Danfoss) se conoce como DriveMotor.

Este manual proporciona la informacién necesaria para

Convertidor de frecuencia VLT® Motor FCP 106

La entrega Unicamente incluye el convertidor de
frecuencia. También se necesita una placa del adaptador
de pared o una placa del adaptador de motor para la
instalacién. Encargue la placa del adaptador por separado.

195NA419.10

195NA447.10

llustracién 1.1 FCP 106

llustracién 1.2 FCM 106

MGO03L205 Danfoss A/S © Rev. 06/2014 Reservados todos los derechos. 3
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1.2 Recursos adicionales

Documentacion disponible:

. El Manual de funcionamiento del VLT® DriveMotor
FCP 106 y FCM 106, que proporciona la
informacién necesaria para instalar y poner en
marcha el convertidor de frecuencia.

. La Guia de disefio del VLT® DriveMotor FCP 106 y
FCM 106, que ofrece la informacion necesaria para
integrar el convertidor de frecuencia en diversas
aplicaciones.

. La Guia de programacién del VLT® DriveMotor FCP
106 y FCM 106, que facilita informacion acerca de
cémo programar la unidad e incluye las descrip-
ciones completas de los parametros.

. Las Instrucciones del VLT® LCP, que explican el
funcionamiento del panel de control local (LCP).

. Las Instrucciones de VLT® LOP, que explican el
funcionamiento del panel de funcionamiento
local (LOP).

. El Manual de funcionamiento del VLT® DriveMotor
FCP 106 y FCM 106 BACnet y el
Manual de funcionamiento del VLT® DriveMotor
FCP 106 y FCM 106 Metasys, que proporcionan la
informacion necesaria para controlar, supervisar y
programar el convertidor de frecuencia.

. La Herramienta de configuracién para PC MCT 10,
que permite al usuario configurar el convertidor
de frecuencia desde un ordenador con sistema
operativo Windows™.

. El software VLT® Energy Box de Danfoss para
calculos energéticos en aplicaciones HVAC.

. Homologaciones.

La documentacion técnica y las homologaciones se
encuentran disponibles en linea en www.danfoss.com/
BusinessAreas/DrivesSolutions/Documentations/Technical
+Documentation.

El software VLT® Energy Box de Danfoss esta disponible en
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions, zona de
descarga de software para PC.

1.3 Vista general del producto

1.3.1 Uso previsto

El convertidor de frecuencia es un controlador electrénico
del motor disefiado para

. regular la velocidad del motor en respuesta a la
realimentacion del sistema o a comandos
remotos de controladores externos. Un sistema
Power Drive consiste en un convertidor de
frecuencia, el motor y el equipo accionado por el
motor.

. supervision del estado del motor y el sistema.

El convertidor de frecuencia también puede utilizarse para
proteger el motor contra sobrecargas.

En funcién de la configuracién, el convertidor de
frecuencia puede utilizarse en aplicaciones independientes
o formar parte de un equipo o instalacién de mayor
tamano.

El convertidor de frecuencia es apto para su uso en
entornos residenciales, industriales y comerciales, de
acuerdo con la legislacion y la normativa locales.

AVISO!

En un entorno residencial, este producto puede producir
radiointerferencias, en cuyo caso puede que se tengan
que tomar las medidas de mitigaciéon pertinentes.

Posible uso indebido

No utilice el convertidor de frecuencia en aplicaciones que
no cumplan con los entornos y condiciones de funciona-
miento especificados. Garantice la conformidad con las
condiciones especificadas en capétulo 7 Especificaciones.

4 Danfoss A/S © Rev. 06/2014 Reservados todos los derechos.
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1.3.2 Descripcion general del sistema eléctrico
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llustracion 1.3 Descripcion general del sistema eléctrico
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1.4 Homologaciones

AVISO!

En un entorno doméstico, este producto puede producir
radiointerferencias, en cuyo caso hay que tomar medidas
de mitigacion adicionales.

Certificacion FCP 106 | FCM 106

Declaracion de
conformidad CE

Homologacion de
uL

Reconocimiento de v
uL c

C-tick 0 v v

Tabla 1.1 Homologaciones

La declaracién de conformidad CE se fundamenta en las
siguientes directivas:

. Directiva sobre baja tensién 2006/95/CE,
fundamentada en la norma EN 61800-5-1 (2007)

° La directiva CEM 2004/108/CE, fundamentada en
la norma EN 61800-3 (2004)

Homologaciéon de UL

La evaluacion del producto es completa y el producto
puede instalarse en un sistema. El sistema debe contar con
homologacién de UL proporcionada por la parte adecuada.

Reconocimiento de UL

Es necesaria una evaluacién adicional antes de que se
pueda poner en marcha la combinacién del convertidor de
frecuencia y el motor. Ademads, el sistema en el que se
instale el producto debe contar con homologacién de UL
proporcionada por la parte adecuada.

El convertidor de frecuencia cumple los requisitos de la
norma UL508C de retencién de memoria térmica. Si desea
obtener mas informacion, consulte el apartado Proteccion
térmica del motor en la Guia de diseno.

1.5 Instrucciones de eliminacion

Los equipos que contienen componentes
eléctricos no deben desecharse junto con los
desperdicios domésticos.

Deben recogerse de forma independiente con
los residuos electrénicos y eléctricos de acuerdo
con la legislaciéon local actualmente vigente.

6 Danfoss A/S © Rev. 06/2014 Reservados todos los derechos.
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2 Seguridad

En este documento se utilizan los siguientes simbolos:

AADVERTENCIA

Indica situaciones potencialmente peligrosas que pueden
producir lesiones graves e incluso la muerte.

APRECAUCION

Indica una situacion potencialmente peligrosa que puede
producir lesiones leves o moderadas. También puede
utilizarse para alertar contra practicas inseguras.

AVISO!

Indica informacién importante, entre la que se incluyen
situaciones que pueden producir dafos en el equipo u
otros bienes.

2.1 Personal cualificado

Se precisan un transporte, un almacenamiento, una
instalacién, un funcionamiento y un mantenimiento
correctos y fiables para que el convertidor de frecuencia
funcione de un modo seguro y sin ningun tipo de
problemas. Este equipo Unicamente puede ser manejado o
instalado por personal cualificado.

El personal cualificado es aquel personal formado que esta
autorizado a instalar, poner en marcha y efectuar el
mantenimiento de equipos, sistemas y circuitos de acuerdo
con la legislacién y la regulacién vigente. Ademés, el
personal debe estar familiarizado con las instrucciones y
medidas de seguridad descritas en este documento.

2.2 Medidas de seguridad

AADVERTENCIA

ALTA TENSION

Los convertidores de frecuencia contienen tensiones
altas cuando estan conectados a una potencia de
entrada de red de CA. En caso de que la instalacion, el
arranque y el mantenimiento no fueran efectuados por
personal cualificado, podrian causarse lesiones graves o
incluso la muerte.

. Solo el personal cualificado esta autorizado a
llevar a cabo la instalacién, el arranque vy el
mantenimiento.

AADVERTENCIA

ARRANQUE ACCIDENTAL

Cuando el convertidor de frecuencia se conecta a la red
de CA, el motor podria arrancar en cualquier momento,
ocasionando el riesgo de sufrir lesiones graves o incluso
la muerte, asi como dafos al equipo u otros objetos. El
motor puede arrancarse mediante un interruptor
externo, un comando de bus serie, una senal de
referencia de entrada desde el LCP o el LOP o por la
eliminacién de una condicion de fallo.

. Desconecte el convertidor de frecuencia de la
red cuando asi lo dicten las consignas de
seguridad personal para evitar arranques
accidentales del motor.

. Pulse [Off/Reset] en el LCP antes de programar
cualquier parametro.

. El convertidor de frecuencia, el motor y
cualquier equipo accionado deben estar
preparados para el funcionamiento cuando se
conecta el convertidor de frecuencia a la red de
CA.

MGO03L205
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AADVERTENCIA

TIEMPO DE DESCARGA

El convertidor de frecuencia contiene condensadores de
enlace de CC que pueden seguir cargados incluso si el
convertidor de frecuencia esta apagado. Si después de
desconectar la alimentaciéon no espera el tiempo especi-
ficado antes de realizar cualquier reparacion o tarea de
mantenimiento, se pueden producir lesiones graves o
incluso la muerte.

. Pare el motor.

. Desconecte la red de CA, los motores de
magnetizacién permanente y las fuentes de
alimentacion de enlace de CC remotas, entre las
que se incluyen baterias de emergencia, SAl y
conexiones de enlace de CC a otros conver-
tidores de frecuencia.

. Espere a que los condensadores se descarguen
por completo antes de efectuar actividades de
mantenimiento o reparacion. La duracién del
tiempo de espera se especifica en la Tabla 2.1.

APRECAUCION

AUTORROTACION
El giro accidental de los motores de magnetizacién
permanente podria provocar lesiones y danos materiales.

. Asegurese de que los motores de magneti-
zacion permanente estén bloqueados para
evitar un giro accidental.

AADVERTENCIA

. Tiempo de espera
» Gama de potencias” .
Tension [V] minimo
[kwW] .
(min)
3 x 400 0,55-7,5 4

Puede haber tension alta presente aunque las luces del

indicador LED de advertencia estén apagadas.

Tabla 2.1 Tiempo de descarga

1) Las potencias de salida estdn relacionadas con NO, consulte
capétulo 7.2 Datos eléctricos.

AADVERTENCIA

PELIGRO DEL EQUIPO

El contacto con ejes de rotacion y equipos eléctricos
puede provocar lesiones graves o la muerte.

. Asegurese de que la instalacion, el arranque y
el mantenimiento lo lleve a cabo Unicamente
personal cualificado.

. Asegurese de que los trabajos eléctricos
cumplan con los cédigos eléctricos nacionales y
locales.

. Siga los procedimientos de este manual.

PELIGRO DE CORRIENTE DE FUGA

Siga las normas locales y nacionales sobre la conexion
protectora a tierra del equipo con una intensidad de
fuga superior a 3,5 mA. La tecnologia del convertidor de
frecuencia implica una conmutacion de alta frecuencia
con alta potencia. Esta conmutaciéon genera una
corriente de fuga en la conexidn a tierra. Es posible que
una intensidad a tierra en los terminales de potencia de
salida del convertidor de frecuencia contenga un
componente de CC que podria cargar los condensadores
de filtro y provocar una intensidad a tierra transitoria. La
corriente de fuga a tierra depende de las diversas
configuraciones del sistema, incluidos el filtro RFl, los
cables de motor apantallados y la potencia del
convertidor de frecuencia. La norma EN / CEl 61800-5-1
(estandar de producto de Power Drive Systems) requiere
una atencién especial dado que la corriente de fuga
supera los 3,5 mA. Para obtener mas informacion,
consulte el apartado 543.7 de la norma EN 60364-5-54.

. Garantice una toma de tierra correcta del
equipo por parte de un instalador eléctrico
certificado.

. La toma de tierra debe reforzarse de una de las
siguientes maneras:

- garantice un cable de puesta a tierra
con seccion transversal de 10 mm?
como minimo o

- garantice dos cables de puesta a tierra
independientes conformes con las
normas de dimensionamiento.

AVISO!

ALTITUDES ELEVADAS

Para la instalacién en altitudes superiores a 2000 m,
pongase en contacto con (Danfoss) en relacion con PELV.

8 Danfoss A/S © Rev. 06/2014 Reservados todos los derechos.
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AADVERTENCIA

RIESGO DE INTENSIDAD DE CC

Este producto puede originar corriente CC en el
conductor de proteccion. Tome las siguientes precau-
ciones:

. Cuando se utilice un dispositivo de corriente
residual (RCD) como proteccion adicional, use
unicamente un RCD de tipo B (retardo de
tiempo) en el lado de la fuente de alimentacion
de este producto.

. La conexion protectora a tierra del convertidor
de frecuencia y la utilizacion de relés diferen-
ciales RCD debe realizarse siempre conforme a
las normas nacionales y locales.

No seguir las precauciones podria provocar lesiones
personales o dafios materiales.

AADVERTENCIA

PELIGRO DE CONEXION A TIERRA

Para la seguridad del usuario, es importante realizar
correctamente la conexién a tierra del convertidor de
frecuencia, de acuerdo con los cédigos eléctricos
nacionales y locales y segun las instrucciones de este
manual. Las corrientes de puesta a tierra son superiores
a 3,5 mA. No efectuar la toma de tierra correcta del
convertidor de frecuencia podria ser causa de lesiones
graves e incluso muerte.

Es responsabilidad del usuario o del instalador eléctrico
certificado garantizar la toma de tierra correcta del
equipo de acuerdo con las normas y los cédigos
eléctricos nacionales y locales.

. Siga todas las normas locales y nacionales para
una conexion eléctrica a tierra adecuada para el
equipo.

. Establezca una conexidn a tierra de proteccion
correcta para equipos con intensidades
superiores a 3,5 mA.

. Se necesita un cable de puesta a tierra
especifico para el cableado de control, de la
potencia de entrada y de potencia del motor.

. Utilice las abrazaderas suministradas con el
equipo para una correcta conexion a tierra.

° No conecte a tierra un convertidor de
frecuencia unido a otro en un sistema de
«cadenan.

. Las conexiones del cable a tierra deben ser lo
mas cortas que sea posible.

. Se recomienda el uso de cable con muchos
hilos para reducir el ruido eléctrico.

. Observe los requisitos de cableado del
fabricante del motor.

MGO03L205 Danfoss A/S © Rev. 06/2014 Reservados todos los derechos.
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3 Instalacidén mecanica

3.1 Desembalaje

AVISO!

INSTALACION: RIESGO DE DANOS AL EQUIPO
Una instalacion incorrecta podria provocar danos al
equipo.

. Antes de la instalaciéon, compruebe si hay dafos
en la cubierta del ventilador, dafios en el eje,
daiios en el soporte o montaje y fijadores
sueltos.

. Compruebe la informacion de la placa de
caracteristicas.

. Asegurese de que la superficie de montaje esta
nivelada y de que el montaje esta equilibrado.
Evite una alineacién incorrecta.

. Asegurese de que las juntas, los selladores y los
dispositivos de seguridad estan correctamente
ajustados.

. Asegurese de que la tensién de la correa sea
correcta.

3.1.1 Elementos suministrados, FCP 106

Compruebe que no falte ninguno de los siguientes
elementos:

° 1 convertidor de frecuencia FCP 106
. 1 bolsa de accesorios

. Guia rapida

3.1.2 Elementos adicionales necesarios,
FCP 106

. 1 placa del adaptador (placa del adaptador de
pared o placa de adaptador de motor)

. 1 junta, utilizada entre la placa del adaptador de
motor y el convertidor de frecuencia

. 1 conector para el motor

. 4 tornillos para fijar el convertidor de frecuencia a
la placa del adaptador

. 4 tornillos para fijar la placa del adaptador de
motor al motor

. Terminales de doblado:

Contactos hembra de temporizador de
alimentacion estandar AMP, consulte la
capétulo 4.6.1 Conexién del FCP 106 al
motor para los nimeros de pedido

- 3 uds. para terminales del motor, UVW
- 2 uds. para el termistor (opcionales)

. 2 espigas guia (opcionales)
3.1.3 Elementos suministrados, FCM 106

Compruebe que no falte ninguno de los siguientes
elementos:

. 1 convertidor de frecuencia FCM 106 con motor
. 1 bolsa de accesorios

. Guia rapida

3.1.4 ldentificacion de la unidad

Los elementos suministrados pueden variar en funcién de
la configuracion del producto.

. Asegurese de que los elementos suministrados y
la informacion de la placa de caracteristicas
corresponden con la confirmacién del pedido.

. Compruebe visualmente el embalaje y el
convertidor de frecuencia en busca de dafos
provocados por una manipulacion inadecuada
durante el envio. Presente una reclamacién de
dafos al transportista y conserve las piezas
dafadas para poder esclarecer el conflicto.

10 Danfoss A/S © Rev. 06/2014 Reservados todos los derechos.
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3.1.5 Placas de caracteristicas , 2
m
VLT — 8
o Drive Motor Listed E347257 c s . =
2 3 3 www.danfoss.com EP Motors for Ind. Use / o
% MADE IN DENMARK Enclosure rating Type 12
1 VLT® Drive Motor | c“us Enclosure r;ting:Type @ 1 4
— faselconsta @ 15—__T/C: FCM106P7K5TAC55H1FSXXAXXEAN7K5 150803000
] 1 \T/C: FCP106P4K0T4C66H1FSXXAXX ‘Cl\
NN E C 14\@\ P/N: 13414306 S/N: 000000G000 Q
8 IN: 3x380-480V 50/60Hz, 8.3/6.8A C€ .
7§guy B0V 0, SN WU REE o 13 IN: 3X380-480V, 50-60Hz, 15/13A 5
nelosue: P66, Tamb. N Out: 7.5KW(400) / 10HP(460V) |
12 B
6 5 4 T—Tamb. 40°C/104°F [IPS5 |  DUTY Class S1
6
" T~ MOTOR REF: HPS112 1500 159 \|\Wt 14.5 kg 0/
Odi ipti 10
1_[Cddigo descriptivo T—0-1500 min-' /50Hz | Cos &/PF: @&40.96
2 |Certificaciones
DBV: &OEM3& | MSV: &OEM4&
3 |Clasificacion de proteccion 9 AN
4 |Codigo de barras para utilizacion por parte del fabricante
5 |Certificaciones — —
- - 1 |Cédigo descriptivo
6 |NUumero de serie —
- — — - 2 |Certificaciones
Tipo de proteccion y clasificacion IP, temperatura ambiente — —
7 ] 3 |Clasificacion de proteccion
max. - -
- - — - — 4 |Numero de serie
Intensidad, frecuencia y tensién de salida (con tension —
8 . 5 |[Clase de servicio del motor
baja / alta)
- - — — 6 |Certificaciones
Intensidad, frecuencia y tension de entrada (con tensién
9 ) 7 |Peso
baja / alta)
10 | Potencia nominal 8 |Factor de potencia del motor
- - 9 lasificacion de pr ion: cl r ion Ingri IP
11 | Numero de pedido Clasificacion de proteccion: clase de proteccion Ingress (IP)
10 |Intervalo de frecuencia
L. . . 11 |Referencia del motor
llustracién 3.1 Placa de caracteristicas de FCP 106 (ejemplo)
12 |Temperatura ambiente méaxima
13 |Potencia nominal
14 Frecuencia, intensidad y tensién de entrada (a tensiones
altas / bajas)
15 |Numero de pedido

llustracion 3.2 Placa de caracteristicas de FCM 106 (ejemplo)

AVISO!

No retire la placa de caracteristicas del convertidor de
frecuencia (pérdida de la garantia).

MGO03L205 Danfoss A/S © Rev. 06/2014 Reservados todos los derechos. 1
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3.1.6 Elevacion

AVISO!

ELEVACION: RIESGO DE DANOS AL EQUIPO
La elevacion incorrecta puede provocar dafos al equipo.

. Utilice ambos terminales de elevacion cuando
se suministren.

. Para la elevacion vertical, evite la rotacion
incontrolada.

. Para la maquina elevadora, no eleve otros
equipos que solo tengan puntos de elevacion
motorizados.

El manejo y la elevacién de la unidad Unicamente deberd
realizarlos personal cualificado. Asegurese de que

. se dispone de toda la documentacion del
producto, junto con las herramientas y los
equipos necesarios para garantizar un trabajo
seguro.

. las gruas, gatos, cadenas y barras de elevacion
tengan capacidad suficiente para levantar el peso
del equipo. Para conocer el peso de la unidad,
consulte capétulo 7.1.4 Peso.

. cuando se utiliza un cdncamo su soporte se
aprieta firmemente contra la parte frontal del
bastidor del estator antes de la elevacion.

Los cancamos o soportes de elevacidon suministrados con
la unidad son aptos para soportar Unicamente el peso de
la unidad, sin incluir el peso adicional de los equipos
auxiliares que pueda tener instalados.

3.1.7 Almacenamiento

Asegurese de que se cumplen los requisitos de almacena-
miento. Consulte capétulo 7.5 Condiciones ambientales para
mas informacién.

3.2 Entorno deinstalacion

AVISO!

En entornos con liquidos, particulas o gases corrosivos
transmitidos por el aire, asegurese de que la clasificacion
IP / de tipo del equipo se corresponde con el entorno de
instalacion. No cumplir los requisitos de las condiciones
ambientales puede reducir la vida util del convertidor de
frecuencia. Asegurese de que se cumplan todos los
requisitos de humedad atmosférica, temperatura y
altitud.

Vibraciéon y golpe

El convertidor de frecuencia cumple los requisitos relativos
a estas condiciones cuando se monta en las paredes y
suelos de instalaciones de produccién o en paneles atorni-
llados a paredes o suelos.

Para obtener informacién detallada sobre las especifica-
ciones de las condiciones ambientales, consulte
capétulo 7.5 Condiciones ambientales.

3.3 Montaje

3.3.1 Introduccion
Hay diferentes alternativas de montaje.

FCM 106

El convertidor de frecuencia estd montado en el motor en
el momento de la entrega. La unidad combinada se
conoce como DriveMotor.

Procedimiento de instalacion:

1. Monte el DriveMotor, consulte el apartado
capétulo 3.3.4 Monte el DriveMotor.

2. Realice la instalacién eléctrica, empezando por
capétulo 4.7.1 Conexidn a la red.

Vaya directamente al apartado capétulo 3.3.4 Monte el
DriveMotor.

FCP 106
Monte el convertidor de frecuencia en la placa del
adaptador, que esté

. fijada a una superficie plana al lado del motor o

. montada directamente en el motor. Cuando se
monta, la combinacién del convertidor de
frecuencia y el motor se conoce como
DriveMotor.

Procedimiento de instalacion:

1. Prepare la junta y la placa del adaptador,
consulte capétulo 3.3.2 Preparacién de la junta 'y
capétulo 3.3.3 Preparacion de la placa del
adaptador.

2. Conecte el convertidor de frecuencia al motor.
Consulte capétulo 4.6.1 Conexion del FCP 106 al
motor. La unidad combinada se conoce como
DriveMotor.

1. Monte el DriveMotor, consulte el apartado
capétulo 3.3.4 Monte el DriveMotor.

2. Realice la instalacion eléctrica restante, desde el
apartado capétulo 4.7.1 Conexidn a la red.

12 Danfoss A/S © Rev. 06/2014 Reservados todos los derechos.
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3.3.2 Preparacioén de la junta

Solo se tiene que preparar una junta cuando se monta el
FCP 106 en un motor.

Montar el FCP 106 en un motor requiere la utilizaciéon de
una junta personalizada. La junta se ajusta entre la placa
del adaptador de motor y el motor.

No se suministra ninguna junta con el FCP 106.

Por tanto, antes de la instalacion, disefie y pruebe una
junta que cumpla con los requisitos de proteccion Ingress
(por ejemplo IP55, IP54 o Tipo 3R).

Requisitos para la junta:

. Mantenga la conexién a tierra entre el
convertidor de frecuencia y el motor. El
convertidor de frecuencia estd conectado a tierra
a la placa del adaptador del motor. Utilice una
conexion de cable entre el motor y el convertidor
de frecuencia o asegurese de que hay un
contacto metalico entre la placa del adaptador de
motor y el motor.

. Utilice para la junta un material que cumpla con
las normas UL cuando se necesite un certificado
o reconocimiento UL para el producto montado.

3.3.3 Preparacién de la placa del adaptador

La placa del adaptador esta disponible con orificios
perforados o sin ellos.

Para la placa del adaptador sin orificios perforados,
consulte la llustracién 3.3.

195NA414.10

///// Area 1 &\\\Q Area 2

llustracion 3.3 Placa del adaptador, guia para perforar los

orificios

Cuando la placa del adaptador no disponga de orificios,
perférelos del siguiente modo:

. 4 orificios en el area 1, para fijar la placa del
adaptador al motor (necesarios)

. 1 orificio en el &rea 2, para terminal de elevacion
(opcional)

. Deje margen para los tornillos de cabeza
avellanada

En el caso de una placa del adaptador con orificios
perforados, no se requieren orificios adicionales. Los
orificios perforados son especificos para los motores
FCM 106.

MGO03L205
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3.3.4 Monte el DriveMotor

195NA411.11
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Iy e = I == N =

=i N ==
T
1

llustracién 3.4 Orientacion de la instalacion

Monte el DriveMotor con el acceso adecuado para realizar su mantenimiento habitual. Respete las separaciones
recomendadas, consulte el capitulo capétulo 7 Especificaciones. Se recomienda una separaciéon minima de 0,75 m alrededor
del motor, tanto para el acceso de trabajo como para que en la entrada del ventilador del motor haya un flujo de aire
adecuado. Consulte también capétulo 7.1 Separaciones, dimensiones y pesos.

Cuando se monten dos o mas DriveMotor muy préximos, asegurese de que no haya una recirculacién del aire caliente de
salida. La base de instalacion debera ser sélida, rigida y nivelada.

AVISO!

Instalacién eléctrica
No retire la pelicula superior situada dentro del inversor, ya que es una medida de proteccion.

Instalacion de pifiones, poleas y acoplamientos.
Perfore los pifiones, poleas y acoplamientos segun los limites estandar y ajustelos en el eje con un movimiento de roscado.
Asegurese de que se protejan adecuadamente todas las piezas moviles.

AVISO!

La instalacion de componentes en el eje del motor con un martillo o0 mazo causara daios a los cojinetes. Esto causara
mas ruido proveniente de los rodamientos y la reduccion de su duracion.

3.3.5 Alineacion del eje

Cuando la aplicacién requiera un acoplamiento directo, los ejes se deberdn alinear correctamente en los tres planos. La
alineacién incorrecta puede causar ruido y vibracién significativos, asi como reducir la vida util de los rodamientos.

Deben tomarse precauciones para la suspensioén del extremo del eje y la expansiéon térmica en el plano axial y vertical. Son
preferibles los acoplamientos flexibles para ejes.

14 Danfoss A/S © Rev. 06/2014 Reservados todos los derechos. MGO03L205
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3.3.6 Vida util y lubricacion de los cojinetes

La vida util esperada de los cojinetes de bola es de 20 000 horas de funcionamiento cuando se cumplan las siguientes
condiciones::

. temperatura de 80 °C

. fuerzas radiales en el punto de carga correspondiente a la mitad de extensidn del eje inferiores a los valores
especificados por el fabricante del motor

Tipo de motor Tamano del bastidor Tipo de lubricaciéon Intervalo de temperaturas
Asincrono 80-180 Base de litio de -40 a 140 °C
PM 71-160
Tabla 3.1 Lubricacion
Tamaio Velocidad Tipo de rodamientos, motores asincronos Tipo de rodamientos, motores PM

del bastidor [R/MIN] Extremo del eje Extremo opuesto al eje Extremo del eje Extremo opuesto al eje
71 1500/3000 N.D. N.D. 6203 2ZC3 6203 2ZC3
80 1500/3000 6204 2ZC3 6204 27C3 N.D. N.D.
90 1500/3000 6205 2ZC3 6205 2ZC3 6206 2ZC3 6205 2ZC3
100 1500/3000 6206 2ZC3 6206 2ZC3 N.D. N.D.
112 1500/3000 6306 2ZC3 6306 2ZC3 6208 2ZC3 6306 2ZC3
132 1500/3000 6208 2ZC3 6208 2ZC3 6309 2ZC3 6208 2ZC3
160 1500/3000 a) a) N.D. N.D.
180 1500/3000 a) a) N.D. N.D.

Tabla 3.2 Juntas de aceite y referencias de rodamientos estandar para motores

a) Datos disponibles en una futura publicacién.

MGO03L205 Danfoss A/S © Rev. 06/2014 Reservados todos los derechos. 15
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4 Instalacion eléctrica

4.1 Instrucciones de seguridad

Consulte capétulo 2 Seguridad para obtener instrucciones
generales de seguridad.

AADVERTENCIA

TENSION INDUCIDA

La tension inducida desde los cables del motor de salida
que estan juntos puede cargar los condensadores del
equipo, incluso si este esta apagado y bloqueado. No
colocar los cables del motor de salida separados o no
utilizar cables apantallados puede provocar lesiones
graves o incluso la muerte.

. coloque los cables del motor de salida
separados o

. utilice cables apantallados

APRECAUCION

RIESGO DE DESCARGA

El convertidor de frecuencia puede generar una
intensidad de CC en el conductor PE. Si no se siguen las
recomendaciones que se indican a continuacion, el RCD
podria no proporcionar la proteccion indicada.

. Cuando se utiliza un dispositivo de proteccion
que funciona mediante intensidad residual
(RCD) como proteccion en caso de descarga
eléctrica, solo debe emplearse un RCD de tipo B
en el lado de la fuente de alimentacién.

Proteccion de sobreintensidad

. Es necesario un equipo de proteccion adicional,
como proteccién contra cortocircuitos o
proteccién térmica del motor, entre el
convertidor de frecuencia y el motor para aplica-
ciones con varios motores.

. Es necesario un fusible de entrada para propor-
cionar proteccién contra cortocircuitos y
sobreintensidad. Si no vienen instalados de
fabrica, los fusibles deben ser suministrados por
el instalador. Consulte los valores nominales
maximos de los fusibles en Tabla 7.15.

Tipo de cables y valores nominales

. Todos los cableados deben cumplir las normas
nacionales y locales sobre las secciones de cables
y temperatura ambiente.

. Recomendacion de conexion de cable de alimen-
tacién: cable de cobre con una temperatura
nominal minima de 75 °C.

Consulte y capétulo 7.6 Especificaciones del cable para
obtener informacion sobre los tamarios y tipos de cable
recomendados.

4.2 Red aislada de tierra (IT)

APRECAUCION

RED AISLADA DE TIERRA (IT)

Instalacion con una fuente aislada, es decir, red IT.
Tensidon max. de alimentacidon permitida conectado a la
red: 440 V (3 x 380-480 V unidades).

Unicamente para el funcionamiento de la red IT,

. desconecte la alimentacion y espere a que se
descargue. Consulte el tiempo de descarga en
Tabla 2.1.

° retire la tapa, consulte llustracion 4.6.

. desactive el filtro RFI retirando el
interruptor / tornillo RFI. Para ver la ubicacién,
consulte llustracion 4.1.

En este modo, se desactivan los condensadores internos
del filtro RFI entre la carcasa y el circuito de filtro RFI de la
red para reducir las intensidades de capacidad de puesta a
tierra.

195NA403.10

| 1 | Interruptor / tornillo RFI

llustracién 4.1 Ubicacion del interruptor / tornillo RFI

APRECAUCION

Para reinsertarlo, utilice solo un tornillo M3 x 12.

16 Danfoss A/S © Rev. 06/2014 Reservados todos los derechos.
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4.3 Instalacion conforme a EMC
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1 PLC 5 Cables de control
2 Motor 6 Red, trifasica y PE reforzada
3 Convertidor de frecuencia 7 Aislamiento de cable (pelado)
4 Espacio libre de 200 mm, como minimo, entre el cable de control, el cable de red y el cable de motor de red.

llustracién 4.2 Instalacion eléctrica conforme a EMC, FCP 106

MGO03L205 Danfoss A/S © Rev. 06/2014 Reservados todos los derechos.
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1 PLC 4 Cables de control
2 DriveMotor 5 Red, trifasica y PE reforzada
3 Espacio libre de 200 mm, como minimo, entre el cable |6 Aislamiento de cable (pelado)
de control, el cable de red y el cable de motor de red.

llustracion 4.3 Instalacion eléctrica conforme a EMC, FCM 106
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Para garantizar una instalacién eléctrica conforme a EMC,
siga estos puntos generales:

. Utilice inicamente cables de motor y de control
apantallados.

. Conecte el apantallamiento a tierra en ambos
extremos.

. Evite una instalacion con extremos de apantalla-
miento trenzados (cables de pantalla retorcidos y
embornados), ya que anulard el efecto de apanta-
llamiento a altas frecuencias. Utilice en su lugar
las abrazaderas de cable suministradas.

. Asegure el mismo potencial entre el convertidor
de frecuencia y el potencial de tierra del PLC.

. Utilice arandelas de seguridad y placas de
instalacién conductoras galvanicamente.

4.4 Requisitos de cableado

Todos los cableados deben cumplir las normas locales y
nacionales sobre las secciones de cables y la temperatura
ambiente. Se recomienda usar conductores de cobre o
aluminio (75 °C). Para conocer las especificaciones de
cableado, consulte capétulo 7.6 Especificaciones del cable.

4.5 Toma de tierra

Al conectar el FCP 106 a un motor de terceros, asegurese
de que el convertidor de frecuencia estd conectado a tierra
en al menos dos puntos:

. Garantice el contacto metalico entre la placa del
adaptador y el motor.

. Monte un cable de puesta a tierra adicional en la
placa del adaptador.

. Monte un cable de puesta a tierra adicional en el
motor.

4.6 Conexion del motor

4.6.1 Conexidon del FCP 106 al motor

AVISO!

Para evitar danos al equipo, antes de montar el FCP 106
en el motor,

. respete las separaciones para refrigeraciéon
especificadas en Tabla 7.1.

. respete las separaciones para tornillos indicadas
en Tabla 7.2.

AVISO!

RIESGO DE DANOS

Existe un riesgo de dafos al motor o al convertidor de
frecuencia si los tornillos se colocan a demasiada
profundidad en la proteccion o demasiado por encima
de la placa del adaptador.

Para conectar el FCP 106 al motor, siga los pasos de
instalacién mostrados en la Tabla 4.1 y la llustracién 4.4.

Paso | Descripcién

1 Monte el cableado del termistor y las fases del motor en
los terminales de doblado. Nota: Numeros de pedido de
doblado de TE del fabricante (contactos de temporizador
de alimentacién estandar AMP):

e 927827 (0,5-1 mm?) [AWG 20-17]

e 927833 (1,5-2,5 mm?) [AWG 15,5-13,5]

e 927824 (2,5-4 mm?) [AWG 13-11]

2 Monte la abrazadera PE al conector del motor y conecte
el terminal PE de doblado al cable.

3 Monte la junta entre el motor y la placa del adaptador.
Consulte capétulo 3.3.2 Preparacion de la junta

4 Pase el cableado del termistor y las fases del motor a
través del cuello de la placa del adaptador.

5 Monte la placa del adaptador al motor con 4 tornillos.

e Introduzca las espigas guia en dos de los orificios para
tornillos antes de bajar la placa del adaptador hasta su
posicion. Retire las espigas guia al montar los tornillos.

e Asegurese de que se establezca contacto metalico
entre la placa del adaptador y el motor mediante los
tornillos.

6 Monte las juntas del conector del motor en el cuello de la
placa del adaptador.

7 Encaje los terminales en el conector del motor.
e Monte las 3 fases del motor.

e Monte los 2 cables del termistor.
e Montaje del conector PE

e Para una instalaciéon correcta, consulte los nimeros de
terminal impresos en el conector del motor.

AVISO!

El termistor no esta galvanicamente aislado.

Intercambiar los cables del termistor con los

cables del motor puede dafar permanente el
convertidor de frecuencia.

8 Encaje el conector del motor en el cuello de la placa del
adaptador.

9 Coloque el FCP 106 en la placa del adaptador.

10 Fije el FCP 106 a la placa del adaptador con 4 tornillos.

Tabla 4.1 Pasos de instalacion mostrados en la llustracion 4.4

MGO03L205
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El FCP 106 esta montado en el motor. La unidad combinada se conoce como DriveMotor.

OL'SLYVYNS6L

Cableado del termistor del motor

Fases del motor

Mr1, M2
U Vv,w

llustracion 4.4 Conexion del FCP 106 al motor

MGO03L205
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4.6.2 Entrada del termistor del motor

Conecte el termistor del motor a los terminales ubicados
en el conector del motor, tal y como se indica en el
apartado capétulo 4.6.1 Conexién del FCP 106 al motor.

Configure 7-90 Motor Thermal Protection de acuerdo con las
directrices de capétulo 5.3.5 Configuracion del termistor. Si
desea mas informacién, consulte la Guia de programacion
de VLT® DriveMotor FCP 106 y FCM 106.

AVISO!

El termistor no esta galvanicamente aislado. Intercambiar
los cables del termistor con los cables del motor puede
danar permanente el convertidor de frecuencia.

4.7 Conexion dered de CA

4.7.1 Conexidén a la red

El convertidor de frecuencia esta disefiado para controlar
todos los motores PM y motores asincronos trifasicos
estandar. Para conocer la secciéon transversal méxima de
los cables, consulte capétulo 7.2.1 Alimentacion de red 3 x
380-480 V CA, sobrecarga normal y alta.

195NA413.10

1 Entrada del cable de extension del LCP

2,3 Entradas para otros cables: cables de relé, RS-485 y
control

4 Entrada del cable de red

llustraciéon 4.5 Ubicacion de las entradas de cables, MH1-MH3

°
@
3
Para el montaje en pared del FCP 106 4
(o)}
. Para cumplir con los requisitos de emisiones CEM,
- utilice un cable de motor apantallado
con una longitud maxima de 0,5 m.
- conecte este cable a la placa de desaco-
plamiento y la carcasa metdlica del
motor.
. Consulte también capétulo 4.3 Instalacion
conforme a EMC.
Procedimiento para la conexién de la red de alimen-
tacion
1. Respete las medidas de seguridad, consulte
capétulo 2.2 Medidas de seguridad.
2. Afloje los tornillos de la tapa frontal.
3. Retire la tapa frontal, consulte la llustracién 4.6.
4. Monte los prensacables.
5. Conecte los cables de puesta a tierra a los
terminales de toma de tierra mediante los prensa-
cables, consulte la llustracion 4.7.
6. Conecte el cable de red a los terminales L1, L2 y lustracion 4.6 Retirada de la tapa frontal
L3 y apriete los tornillos. Consulte /lustracién 4.7. ustracion 2.5 Retirada de fa tapa fronta
7. Vuelva a montar la tapa y apriete los tornillos.
8. Para los pares de apriete, consulte
capétulo 7.8 Pares de apriete de conexion.
MGO03L205 Danfoss A/S © Rev. 06/2014 Reservados todos los derechos. 21
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3 Linea (L3, L2 y L1) &
4 PE 2

5 RS-485

llustracién 4.7 Cableado, MH1-MH3

4.8 Cableado de control

4.8.1 Terminales de control

Procedimiento:

1. Conecte el terminal y los cables en los lugares

indicados en la llustracién 4.8 y la llustracién 4.9. llustracion 4.9 Ubicacion de los terminales y los relés, MH2-

2. Para obtener informacion adicional sobre el -MH3
terminal, consulte los apartados siguientes.

3. Monte la tapa frontal y apriete los tornillos.
i 1 Terminales de control
4. El convertidor de frecuencia ya estd listo. Para el 3 Reles
arranque, vaya al apartado -
, 3 UDC+, UDGC-, Linea (L3, L2 y L1)
capétulo 5.1.2 Arranque.
4 PE
5 Conector LCP

Tabla 4.2 Leyenda de la llustracion 4.9 y la llustracion 4.8
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Instalacion eléctrica Manual de funcionamiento

Terminales de control

BUS TER. e
off [J[ ] oN Q
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R
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z z =z
0/4-20mA A OUT / DIG OUT 0/4-20mA A OUT/ DIG OUT
+ \\GND
N
< GND
llustracion 4.10 Terminales de control
Numero de terminal Funcién Configuracion Ajuste de fabrica
12 Salida de +24 V
18 Entrada digital *PNP / NPN Arranque
19 Entrada digital *PNP / NPN Sin funcién
20 Com
27 Entrada digital *PNP / NPN Inercia inversa
29 Entrada digital *PNP / NPN Velocidad fija
50 Salida de +10 V
53 Entrada analdgica *0-10 V/0-20 mA/4-20 mA Ref1
54 Entrada analdgica *0-10 V/0-20 mA/4-20 mA Ref2
55 Com
42 12 bits *0-20 mA/4-20 mA/DO Analdgica
45 12 bits *0-20 mA/4-20 mA/DO Analdgica
1,23 Relé 1 1,2 NO 1,3 NC [9] Alarma
4,5,6 Relé 2 4,5 NO 4,6 NC [5] Funcionamiento

Tabla 4.3 Funciones del terminal de control

* indica ajustes predeterminados

Nota: PNP / NPN es comun para los terminales 18,19 y 27

4.8.2 Carga compartida

No es admisible la carga compartida.

4.8.3 Freno

El convertidor de frecuencia no dispone de freno interno. Puede conectarse un freno externo entre los terminales UDC+ y
UDC-. Limite la tension entre estos terminales a un maximo de 768 V.

AVISO!

El aumento de la tension por encima del limite disminuira la vida util y podra danar permanente el convertidor de
frecuencia.

MGO03L205 Danfoss A/S © Rev. 06/2014 Reservados todos los derechos. 23
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4.9 Lista de verificacion de la instalacion

Antes de completar la instalacién la unidad, inspeccione toda la instalacién tal y como se indica en la Tabla 4.4. Compruebe
y marque los elementos una vez completados.

Inspeccién

Descripcion

Equipo auxiliar

e Busque los equipos auxiliares, conmutadores, desconectores, fusibles de entrada o magnetotérmicos que

pueda haber en el lado de la potencia de entrada del convertidor de frecuencia o en el de salida al motor.

Asegurese de que estan listos para un funcionamiento a maxima velocidad.

o Compruebe el funcionamiento y la instalacion de los sensores utilizados para realimentar el convertidor de
frecuencia.

o Elimine las tapas de correccion del factor de potencia en los motores.

o Ajuste las tapas de correccion del factor de potencia del lado de la red y asegurese de que estan amorti-
guadas.

Recorrido de los
cables

e Asegurese de que el cableado del motor y el cableado de control estdn separados, apantallados o van por
tres conductos metélicos independientes para el aislamiento de interferencias de alta frecuencia.

Cableado de control

e Compruebe que no existan cables rotos o dafiados ni conexiones flojas.

e Compruebe que el cableado de control estd aislado del cableado del motor y de potencia para protegerlo
contra los ruidos.

o Compruebe la fuente de tension de las senales, si fuera necesario.

e Se recomienda el uso de un cable apantallado o de par trenzado. Asegurese de que la pantalla esta
correctamente terminada.

Espacio libre para la
refrigeraciéon

o Realice las mediciones necesarias para comprobar que la zona despejada por encima y por debajo es
adecuada para garantizar el flujo de aire correcto para la refrigeracion, consulte capétulo 7.1 Separaciones,
dimensiones y pesos.

Condiciones
ambientales

e Compruebe que se cumplen los requisitos sobre las condiciones ambientales.

Fusibles y magneto-
térmicos

o Compruebe si los fusibles o magnetotérmicos son los adecuados.

o Compruebe que todos los fusibles estén bien insertados y en buen estado de funcionamiento y que todos
los magnetotérmicos estén en la posicion abierta.

Toma de tierra

e Compruebe que las conexiones a tierra apropiadas estan bien apretadas y libres de éxido.

e La conexidn a tierra a un conducto o el montaje del panel posterior en una superficie metélica no se
considera una toma de tierra adecuada.

Cableado de
entrada y salida de
alimentacion

e Revise posibles conexiones sueltas.

o Compruebe que el motor y la red estan en conductos separados o en cables apantallados separados.

Interior del panel

e Compruebe que el interior de la unidad no contenga suciedad, virutas metélicas, humedad y corrosién.

o Compruebe que la unidad esté montada en una superficie metalica sin pintar.

Interruptores e Asegurese de que todos los ajustes de conmutacion y desconexion se encuentren en las posiciones
correctas.
Vibracién o Compruebe que la unidad estd montada de manera sélida, o bien sobre soportes que amortigtien los

golpes, en caso necesario.

e Compruebe que no exista ninguna vibraciéon excesiva.

Tabla 4.4 Lista de verificacion de la instalacion
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APRECAUCION

PELIGRO POTENCIAL EN CASO DE FALLO INTERNO
Existe el riesgo de sufrir lesiones personales cuando el
convertidor de frecuencia no esta correctamente cerrado.

. Antes de suministrar electricidad, asegurese de
que todas las cubiertas de seguridad estan
colocadas y fijadas de forma segura.
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5 Puesta en marcha

5.1 Conexién de potencia

5.1.1 Encendido de la alimentaciéon

Encienda la alimentacion para encender el convertidor de
frecuencia.

5.1.2 Arranque

Arranque el convertidor de frecuencia.

Durante el primer arranque con el LCP conectado,
seleccione el idioma. Una vez seleccionado, esta pantalla
no volvera a aparecer durante los arranques posteriores.
Para cambiar el idioma a posteriori, vaya a 0-01 Language.

Seleccionar idioma
[[®1English
Ajustel N v

130BB628.10

llustracion 5.1 Seleccion del idioma

5.2 Funcionamiento del panel de control
local

5.2.1 Programacion con el panel de control
local (LCP)

AVISO!

El convertidor de frecuencia también puede programarse
desde un PC a través del puerto de comunicaciones
RS-485 instalando el MCT 10 Software de configuracion.
Solicite este software con el nimero de cédigo 130B1000
o descarguelo desde el sitio web de (Danfoss):
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/software-
download

El LCP se divide en cuatro grupos funcionales.

A. Pantalla alfanumérica
B Seleccion de menu
C. Teclas de navegacion y luces indicadoras (LED)

D. Teclas de funcionamiento y luces indicadoras
(LED)

Menu Menu

@
1 ©
~
a
2 8
3 | 1-20 Motor Power |
I A ™ [5]0.37kW - 0.5HP !
! Setup1 o T 5
4 /r/,?i ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, i — _
I B Menu | Status  Quick Main
|

- 12
—1n
—11

llustraciéon 5.2 Panel de control local (LCP)

A. Pantalla alfanumérica

La pantalla LCD dispone de retroiluminacién y cuenta con
2 lineas alfanuméricas. Todos los datos se visualizan en el
LCP.

La informacion puede leerse en la pantalla.

1 Numero y nombre del pardmetro.

2 Valor del parametro.

El nimero de ajuste muestra el ajuste activo y el ajuste
editado. Si el mismo ajuste actla como ajuste activo y
editado, solo se mostrard ese numero de ajuste (ajuste de
fabrica). Cuando difieren el ajuste activo y el editado,
ambos nimeros se muestran en la pantalla (Ajuste 12). El
numero intermitente indica el ajuste editado.

4 El sentido de giro del motor aparece en la parte inferior
izquierda de la pantalla, con una pequena flecha al lado
que sefala en el sentido de las agujas del reloj o en
sentido contrario.

26 Danfoss A/S © Rev. 06/2014 Reservados todos los derechos.

MGO03L205


http://www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/softwaredownload
http://www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/softwaredownload

Danfits

Puesta en marcha Manual de funcionamiento

B. Tecla de menu 5.2.2 Conexién del cable del LCP
Utilice la tecla [Menu] para cambiar entre estados, menu

rapido y menu principal. o
5’
5 El triangulo indica si el LCP esta en estado, menu rapido o <
menu principal. E
C. Teclas de navegacién y luces indicadoras (LED) ]
6 |LED Com: parpadea cuando la comunicacion de bus esta
comunicando.
7 [LED verde / encendido: la seccién de control esta
funcionando. 5
LED amarillo / advertencia: indica una advertencia.
LED rojo intermitente / alarma: indica una alarma. -
10| [Back]: para ir al paso o nivel anterior en la estructura de
navegacion.
11|[A] [¥] [*]: se utilizan para desplazarse entre grupos de
parametros, entre parametros y dentro de estos. También
puede usarse para ajustar la referencia local. 1 Panel de control
12 |[OK]: para seleccionar un parametro y aceptar los cambios en 2 Puerta de panel
una configuracién de parametro.
llustraciéon 5.3 Montaje remoto del LCP
D. Teclas de funcionamiento y luces indicadoras (LED)
13 |MHand C_)n]: arranca el m_Otor y acltiva el control del Para ver o cambiar los ajustes del convertidor de
C‘0r de frecuencia a través del LCP. frecuencia, coneste el LCP mediante el cable del LCP.
- Consulte /lustracién 5.3.
Terminal 27 Entrada digital (5-12 Terminal 27 Después de su uso, retire el cable del LCP del convertidor
Digital Input) tiene inercia inversa como ajuste de frecuencia para mantener la clase de proteccién Ingress
predeterminado. Esto significa que [Hand On] no de la proteccion.
arranca el motoT si no hay 24 V en el terminal 27. 53 Programacién basica
Conecte el terminal 12 al terminal 27.
En este manual se explica Unicamente la configuracion
14 |[Off / Reset]: detiene el motor (Off). Si esta en modo de inicial. Si desea conocer la lista de pardametros completa,
alarma, la alarma se reinicia. consulte la Guia de programacién de Convertidor de
15 |[Auto On]: el convertidor de frecuencia puede controlarse frecuencia VLT® Motor FCP 106 y FCP 106.
mediante terminales de control o mediante comunicacién
serie. Tras el arranque inicial, el convertidor de frecuencia entrara

en el asistente de inicio para aplicaciones de lazo abierto,
consulte capétulo 5.3.1 Asistente de arranque para aplica-
ciones de lazo abierto.

Una vez se haya completado el asistente de inicio, estaran
disponibles las instrucciones y asistentes de configuracién
adicionales siguientes:

. capétulo 5.3.2 Asistente de arranque para aplica-
ciones de lazo cerrado

. capétulo 5.3.3 Quick Menu (Menu rdpido): configu-
racién del motor

. capétulo 5.3.5 Configuracion del termistor

Para las instrucciones generales sobre la modificacién de
ajustes de parametros, consulte capétulo 5.3.4 Cambio de
los ajustes de pardmetros.
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5.3.1 Asistente de arranque para
aplicaciones de lazo abierto

El asistente de inicio guia al instalador durante la configu-
racién del convertidor de frecuencia de una manera clara y
estructurada para configurar una aplicacién de lazo
abierto. Una aplicacion de lazo abierto no utiliza ninguna
sefal de realimentacion del proceso.

+24V

ENT DIG
ENT DIG

ENT DIG
ENT DIG

com

COMENTDIG 20

SALAN/SALDIG 42
SALAN/SALDIG 45

12

18
19

27
29

-~
Arranque

130BB674.10

Referencia

llustracién 5.4 Cableado principal para el asistente de inicio de

lazo abierto

Ajuste 1

Pulse [OK] para iniciar el asistente
Pulse [Back] para ignorarlo
v

130BB629.10

llustracién 5.5 Visualizacion inicial del asistente

La visualizacién inicial del asistente aparece tras el
encendido y permanece hasta que se ha modificado algin
ajuste de pardmetro. Siempre se puede volver a acceder al
asistente posteriormente a través del menu rapido. Pulse
[OK] para iniciar el asistente. Pulse [Back] para volver a la

pantalla de estado.
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... the FCP106 /FCM106 Wizard starts

o
At power up, select e ‘2
preferred laguage. 0-03 Regional Settings :E
International =
Setup 1 a2
0-06 Grid Type -
Select language 380-440V/50Hz
[[1TEnglish Setup 1
Setup 1 Y - 1-10 Motor Type
Menu| Status %:i:k MS'&L [[®] Asynchronous
u
PM motor Setup 1 v Asynchronous Motor
1-24 Motor current 1-20 Motor Power
A kw
Setup 1 v Setup 1
1-25 Motor nominal speed 1-22 Motor Voltage
3000 V) (@) 0050 |V
Setup 1 v Setup 1
1-26 Motor Cont. Rated Torque 1-23 Motor frequency
Nm 0050 [
Setup 1 v Setup 1 v 5
1-30_Stator resistance 1-24 Motor current
Ohms 04.66 Iy
Setup 1 v Setup 1 v
1-39 Motor poles 1-25 Motor nominal speed
1420 V]
Setup 1 v Setup 1
1-40 Back EMF at 1000 rpm
) v
The Wizard start screen appears. Setup 1 v
T
1-37 d-axis inductance
mH
- Setup 1
. T
Press OK to start Wizard 4-19 Max Output Frequency
Press Back to skip it 0065 JTrd
Setup 1 v /
- N\ Setup 1
Menu| Status %zAuick mzlr?u — T ;
n
e 4-12 Motor Speed low Limit
[0 Hz
Setup 1 v
T
4-14 Motor Speed high Limit
[ Hz
Setup 1 v
T
3-41 Ramp 1 ramp-up time
0003 H
Setup 1 v
T
3-42 Ramp 1 ramp-down Time Motor Type = Asynchronous
0003 3 \
Setup 1 \ 4 1-73 Active Flying start?
Disable
Motor Type = PM Motor Setup 1 v
: 6-19 T53 Mode
Current Current Voltage
Setup 1
6-12T53 Low Current 6-10T53 low Voltage
04.66 [ 0050 A%
0.0Hz
0.0 kW Setup 1 v Setup 1 _ v
Setup 1 v 6-13 753 High Current 6-11T53 high Voltage
Menu| Status Quick  Main [EE] A 0220 A%
Menu _Menu Setup 1 v Setup 1 v
L
[
3-02 Min Reference
0000 Jx¥4
Setup 1 \ 4
T
3-03 Max Reference
ORI Hz
. Setup 1 ‘V
fand) Off Auto 5 - 40 Function of Relay 1
‘\H(a):\‘d/‘ (Reset oRy No function
Setup 1
T
Status Screen 5 - 40 Function of Relay 2
No function
The Wizard can always be Setup 1 :
reentered via the Quick Menu! 1-29 Automatic Motor Adaption
Off
(Do not perform AMA) Setup 1 v
T
‘ Perform AMA
Wizard completed Auto Motor Adapt OK AMA running AMA Failed
Press OK to accept PressOK | |
Setup 1 v Setup 1 v Setup 1 v
T
0.0 Hz ‘ ‘ T
0.0 kW
Setup 1 \ 4 AMA OK AMA failed

llustracién 5.6 Asistente de arranque para aplicaciones de lazo abierto
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5.3.2 Asistente de arranque para aplicaciones de lazo cerrado

0-03 Regional Settings 2
International N
Setup1 ¥y v =
0-06 Grid Type =
380-440V/50Hz n
Setup1 vy v o
1-00 Configuration Mode
Closed Loop
Setup1 ¥y v
1-10 Motor Type
Asynchronous
PM motor Setup1 ~y \4 Asynchronous Motor
1-24 Motor Current 1-20 Motor Power
A kw
Setup1 ¥ v Setup1 v
1-25 Motor nominal speed 1-22 Motor Voltage
El0[eR RPM 0050 Y
Setup1 vy v Setup1 v
1-26 Motor Cont. Rated Torque 1-23 Motor frequency
Nm 0050 [gF
Setup1 ~y v Setup 1 ~y v
1-30 Stator resistance 1-24 Motor current
@& Ohms J04.66 1Y
Setup1 ¥ v Setup1 y v
1-39 Motor poles 1 25 Motor nominal speed
18] RPM
Setup1 -~y v Setup 1y v
1-40 Back EMF at 1000 rpm
57\
Setup1 ~y v
1-37 d-axis inductance(Ld)
mH
Setup1 ~y v
4- 19 Max Ouput Frequency
Hz
Setup 1 ry v
4 12 Motor speed low limit
Setup 1 v
4 14 Motorspeed high limit
etup 1 v
3 41 Ramp 1 ramp-up time
Setup 1 v
3 42 Ramp1 ramp-down time ‘ MotorType = Asynchronous
Setup 1 VY | ‘
MotorType = PM Motor 1-73 Flying Start
yp Ry
Setup1 ~y v
I
| 20.00 Feedbackl source
| Ana?oeg "?;u[ souree Resource This dialog is forced to be set to
_Setupl ¥y _ _V Y. [1] Analog input 54
3-02 Min Reference
0,00 |
Setup1 y v
3-03 Max Reference
Setup1 y v
3-10 Preset reference [0]
0.00 K2
Setup1 ~y v
6-29 Terminal 54 Mode
Current ‘ Voltage ‘ Voltage
| Setup1 vy \ A
6-26 T54 Filter time const.
6-22 T54 Low Current — ! 51 v 6-20 T54 low Voltage
- etu -’
Tl 20 8’1) PI Nq i Control otup 1
- ormal/Inverse Contro Setup 1
Setup1 ~y ‘ v ‘ oo ‘ etup1 y ‘ \4
6-24 T54 low Feedback Setup1 v v 6-24 T54 low Feedback
Hz 20- 83 P| Normal/Inverse Control Hz
Setup1 ~y A4 [0050 (324 Setup1 ry v
_ [ Setup 1 ry v
6Ah'9h Current 9 Pl Proportional Gain 6T54 hlgh Voltage
Setup1 ¥ v 00.50] 0220 B
‘ Setup 1y v Setup1 ¥y v
= ; 20-04 Plintegral time \
6-25 T54 high Feedback P g S TEITion Faadback
Hz g
Setup 1 v v Setup 1~y v S Hz
‘ 1-29 Automatic Motor Adaption etup1 v A4
Off
Setup1 vy v
llustracion 5.7 Asistente de configuracion de lazo cerrado
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5.3.3 Quick Menu (Menu rapido): configuraciéon del motor

El Menu rapido de configuracion del motor guia al instalador a través del ajuste de los parametros del motor necesarios.

AVISO!

PROTECCION DE SOBRECARGA DEL MOTOR

Se recomienda la proteccion térmica del motor. Especialmente durante el funcionamiento a velocidad lenta, la refrige-
racion proveniente de los ventiladores integrados del motor no es suficiente.

. Utilice PTC o Klixon (consulte capétulo 4.6.2 Entrada del termistor del motor) o

. Active la proteccion térmica del motor ajustando 7-90 Proteccion térmica motor a [4] Descon. ETR 1.

0-03 Regional Settings

0] International

Setup 1 v v
0-06 Grid Type

380-440V/50Hz

Setup 1 v v
1-10 Motor Type

Asynchronous
PM motor Asynchronous Motor
Setup 1 ~ v

195NA462.10

1-24 Motor Current 1-20 Motor Power
A kw
Setup1  ry v Setup1 v v
1-25 Motor nominal speed 1-22 Motor Voltage
RPM v
Setup1 ry v Setup1 ¥ \4
1-26 Motor Cont. Rated Torque 1-23 Motor frequency
Nm Hz
Setup 1 182 v Setup 1 I8 v
1-30 Stator resistance 1-24 Motor current
XA ohms A
Setup 1 ~ v Setup1 ¥ v
1-39 Motor poles 1-25 Motor nominal speed
A 1420 Gl
Setup1  ry \4 Setup1 v v
1-40 Back EMF at 1000 rpm
57 4
Setup 1 ~ v
1-37 d-axis inductance(Ld)
mH
Setup 1 15 2 v
4-19 Max Ouput Frequency
Hz
Setup 1 152 v
\
4-12 Motor speed low limit
[ Hz
Setup 1 v v
4-14 Motor speed high limit
|65 3P4
Setup 1 ~ v
3-41 Ramp 1 ramp-up time
[3.008
Setup 1 152 v
3-42 Ramp1 ramp-down time
3.008
Setup 1 v v
PM Motor Asynchronous

|
1-73 Flying Start
[(0)] Disabled
Setup1 vy v

llustracion 5.8 Menu rapido ajuste del motor
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5.3.4 Cambio de los ajustes de parametros

Acceso rapido para cambiar los ajustes de parametros

1. Para entrar en el Menu rapido, pulse [Menu]
hasta que el indicador de la pantalla se coloque
sobre Menu rapido.

2. Pulse [A] [Y] para seleccionar el asistente, el
ajuste de lazo cerrado, los ajustes de motor o
cambios realizados. Después pulse [OK].

3. Pulse [A] [Y] para desplazarse por los parametros
del Menu répido.

4. Pulse [OK] para seleccionar un parametro.

5. Pulse [A] [Y] para cambiar el valor de ajuste de
un parametro.

6. Pulse [>] para saltarse un digito cuando se esta
editando un parametro decimal.

7. Pulse [OK] para aceptar el cambio.

8. Pulse [Back] dos veces para entrar en «Estado», o
bien pulse [Menu] una vez para entrar en «Menu
principal».

El menu principal proporciona acceso a todos los
parametros

1. Pulse [Menu] hasta que el indicador de la pantalla

se coloque sobre «Menu principal».

2. Pulse [4] [Y] para desplazarse por los grupos de
parametros.

3. Pulse [OK] para seleccionar un grupo de
parametros.

4. Pulse [A] [Y] para desplazarse por los parametros

de ese grupo en concreto.

5. Pulse [OK] para seleccionar el parametro.
6. Pulse [A] [Y] para ajustar / cambiar el valor del
pardmetro.

Cambios realizados

1. Pulse [Menu] hasta que el indicador de la pantalla
se coloque sobre «Menus rapidos».

2. Pulse [A] [Y] para navegar a través de los menus
rapidos.

3. Pulse [OK] para seleccionar 05 Cambios realiz.

. En Cambios realiz. se enumeran todos los

parametros modificados desde los ajustes
predeterminados

° La lista muestra Unicamente los parametros que
se han cambiado en el ajuste de edicién actual.

. No se indican los pardmetros que se han
restablecido a los valores predeterminados.

. El mensaje «Vacio» indica que no se ha cambiado
ningun parametro.

5.3.5 Configuracién del termistor

Establezca 7-90 Motor Thermal Protection en [1] Advert.
termistor o [2] Descon. termistor. Para obtener informacion
detallada, consulte la Guia de programacién de VLT®
DriveMotor FCP 106 y FCM 106.
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6 Mantenimiento, diagndstico y resolucion de problemas

6.1 Mantenimiento

En condiciones de funcionamiento y con perfiles de carga normales, el convertidor de frecuencia no necesita manteni-
miento durante su vida util. Deberdn examinarse los convertidores de frecuencia a intervalos periddicos, segun las
condiciones de funcionamiento, para evitar averias, riesgos o dafos. Sustituya las piezas desgastadas o dafiadas por piezas
de repuesto originales o piezas estandar. Para obtener servicio y asistencia, consulte www.danfoss.com/contact/
sales_and_services/.

Antes de iniciar las actividades de reparacion:

1. Desconecte el convertidor de frecuencia de la red.
2. Desconecte el convertidor de frecuencia del suministro de CC externo, si lo hubiese.
3. Desconecte el convertidor de frecuencia del motor, ya que puede generar tensién al girar, por ejemplo, por

autorrotacion.

4, Espere a que se descargue el enlace de CC. Consulte Tabla 2.1.

5. Desmonte el convertidor de frecuencia del motor o de la placa del adaptador de pared o de motor.

6.2 Lista de Advertenciasy Alarmas

Numero de Bloqueo
alarma / Texto de fallo Advertencia | Alarma por Causa del problema
advertencia alarma
La sefal en el terminal 53 o 54 es inferior al 50 % del valor
Error cero establecido en 6-10 Terminal 53 Low Voltage, 6-12 Terminal 53
2 activo X X Low Current, 6-20 Terminal 54 Low Voltage o 6-22 Terminal 54
Low Current. Consulte también el grupo de pardmetros 6-0* E/S
analdgica
Falta una fase en el lado de la fuente de alimentacion o el
4 Pérd. fase alim. X X X desequilibrio de tensién es excesivo. Compruebe la tensiéon de
alimentacion. Consulte 74-12 Function at Mains Imbalance
7 Sobretens. CC X X La tension del circuito intermedio supera el limite.
., ) La tension del circuito intermedio estd por debajo del limite de
8 Tension baja CC X X . . .
«advertencia de tension baja».
9 Sobrecarga inv. X X Carga superior al 100 % durante demasiado tiempo.
El motor se ha sobrecalentado debido a una carga de mas del
10 Sobrt ETR mot X X 100 % durante demasiado tiempo. Consulte 7-90 Motor Thermal
Protection.
. El termistor (o su conexion) estd desconectado. Consulte
1 Sobrt termi mot X X .
1-90 Motor Thermal Protection.
13 Sobrecorriente X X X Se ha sobrepasado el limite de intensidad pico del inversor.
14 Fallo Tierra X X Descarga desde las fases de salida a tierra.
16 Cortocircuito X X Cortocircuito en el motor o en sus terminales.
| No hay comunicacién con el convertidor de frecuencia. Consulte
17 Céd. ctrl TO X X ) .
el grupo de pardmetros 8-0* Comunic. y opciones.
25 Cortocirc. res. X X
fre.
27 Cortocircuito X X
28 Comprob. freno X X
o Falta la fase U del motor. Compruebe la fase. Consulte
30 Pérdida fase U X X L )
4-58 Missing Motor Phase Function.
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Numero de Bloqueo
alarma / Texto de fallo Advertencia | Alarma por Causa del problema
advertencia alarma
o Falta la fase V del motor. Compruebe la fase. Consulte
31 Pérdida fase V X X L .
4-58 Missing Motor Phase Function.
o Falta la fase W del motor. Compruebe la fase. Consulte
32 Pérdida fase W X X o .
4-58 Missing Motor Phase Function.
38 Fa. corr. carga X X Péngase en contacto con el distribuidor local de (Danfoss).
40 Sobrecarga T27 X El terminal 27 esta sobrecargado o cortocircuitado a tierra.
41 Sobrecarga T29 X El terminal 29 esta sobrecargado o cortocircuitado a tierra.
DESAT de fallo . . .
o, Descarga desde las fases de salida a tierra, mediante el valor de
44 de conexion a X X . .
. 15-31 Alarm Log Value, si fuese posible.
tierra
Fallo de tensién . o, . . i
del . La fuente de alimentacién de la tarjeta de potencia esta fuera del
el acciona-
46 . X X intervalo. Pongase en contacto con el distribuidor local de
miento de
Danfoss.
puerta
47 Alim. baja 24 V X X X 24 V CC puede estar sobrecargada.
Es posible que los ajustes de tensién, intensidad y potencia del
51 AMA Unom, |nom X P .
motor sean erréneos. Compruebe los ajustes.
. La intensidad del motor es demasiado baja. Compruebe los
52 Fa. AMA In baja X .
ajustes.
Motor AMA
53 demasiado X El motor es demasiado grande para efectuar el AMA.
grande
Motor AMA
54 demasiado X El motor es demasiado pequefio para efectuar el AMA.
pequefo
Parametro del i i .
Los valores de parametros del motor estan fuera del intervalo
55 AMA fuera de X
. aceptable.
intervalo
AMA
56 interrumpido X El usuario ha interrumpido el procedimiento AMA.
por usuario
Pruebe a iniciar el procedimiento AMA varias veces hasta que se
complete.
AVISO!
57 Tiempo limite X Si se ejecuta repetidamente se podria calentar el motor
de AMA hasta un nivel en que aumenten las resistencias Rs y Rr.
Sin embargo, en la mayoria de los casos esto no suele
ser grave.
58 AMA interno X X Péngase en contacto con el distribuidor local de (Danfoss).
Limite . . . L
59 . . X La intensidad es superior al valor de 4-18 Current Limit
intensidad
Se ha activado la parada externa. Para reanudar el funciona-
miento normal, aplique 24 V CC al terminal programado para
60 Parada externa X parada externa y reinicie el convertidor de frecuencia. Reinicio
mediante comunicacién serie, E/S digital o pulsando [Reset] en el
LCP.
63 Fr. mecan. bajo X No se ha alcanzado la intensidad minima necesaria para abrir el
freno mecanico.
. El sensor de temperatura de la tarjeta de potencia esta
69 Temp. tarj. pot. X X X . . . i
demasiado caliente o demasiado frio.
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Numero de Bloqueo
alarma / Texto de fallo Advertencia | Alarma por Causa del problema
advertencia alarma
L Todos los ajustes de parametros se inicializan con los valores
80 Equ. inicializado X .
predeterminados.
El convertidor de frecuencia estd efectuando un frenado de CC
87 Frenado CC aut. X .
automatico.
El par es inferior al nivel de par ajustado para condicién de
95 Correa rota X X ausencia de carga, lo que indica una correa rota. Consulte el
grupo de pardmetros 22-6* Deteccidn correa rota.
929 Rotor X El convertidor de frecuencia ha detectado una situacion de rotor
bloqueado bloqueado. Consulte 30-22 Locked Rotor Protection y 30-23 Locked
Rotor Detection Time [s].
Falta
informacién
101 sobre el X Falta informacion sobre el flujo / la presion
flujo / la
presion
. Alta tensién de fuerza contraelectromotriz (back EMF) Detenga el
126 Motor Rotating X
rotor del motor PM.
127 Fuerza contrae- X
lectromotriz
demasiado alta
201 Modo Incendio X El modo incendio se ha activado
202 Fire Mode X El modo incendio ha suprimido una o mas alarmas de anulacion
Limits Exceeded de garantia.

Tabla 6.1 Advertencias y alarmas

MGO03L205
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7 Especificaciones

7.1 Separaciones, dimensiones y pesos

7.1.1 Separaciones

Respete las separaciones minimas indicadas en Tabla 7.1 para garantizar un flujo de aire suficiente para el convertidor de
frecuencia.

Cuando el flujo de aire estd obstruido cerca del convertidor de frecuencia, garantice una entrada de aire de refrigeracion
adecuada vy la salida de aire caliente de la unidad.

Proteccion Potencia” Separacion en los extremos
[kw] [mm]
Tipo de Clase IP Extremo de la brida del | Extremo del ventilador de
. 3 x 380-480 V . .
proteccion motor refrigeracion
MH1 IP54 / Tipo 3R 0.55-1.5 30 100
MH2 IP54 / Tipo 3R 2.2-4.0 40 100
MH3 IP54 / Tipo 3R 5.5-75 50 100

Tabla 7.1 Espacio libre minimo para refrigeraciéon

1) Las potencias de salida estdn relacionadas con NO, consulte capétulo 7.2 Datos eléctricos.

Tipo de proteccion Profundidad maxima del orificio en la placa del Altura maxima del tornillo por encima de la placa del
adaptador (A) adaptador (B)
[mm] [mm]
MH1 3 0,5
MH2 4 0,5
MH3 3,5 0,5

Tabla 7.2 Informacion sobre los tornillos para fijar de la placa del adaptador de motor

K

195NA494.10

——
— o A .

Plato adaptador

Tornillo

Profundidad maxima del orificio en la placa del adaptador

P[> |N|=

Altura maxima del tornillo por encima de la placa del adaptador

llustracién 7.1 Tornillos para fijar la placa del adaptador de motor
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7.1.2 Dimensiones de FCP 106

195NA418.10

llustraciéon 7.2 Dimensiones del FCP 106

Potencia Longitud Anchura | Altura Diametro del prensacables Orificio
Tipo de proteccion [kW1] [mm] [mm] [mm] de montaje
3 x 380-480 V A a B C X Y
MH1 0.55-1.5 231,4 | 130 162,1 106,8 M20 M20 M6
MH2 2.2-4.0 276,8 | 166 187,1 113,2 M20 M20 M6
MH3 5.5-75 321,7 | 211 221,1 123,4 M20 M25 M6

Tabla 7.3 Dimensiones del FCP 106

1) Las potencias de salida estdn relacionadas con NO, consulte capétulo 7.2 Datos eléctricos.
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7.1.3 Dimensiones de FCM 106
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Tamano |71 80 90S 9oL 100L 100L 112M 132S 132M 160M 160L 180M 180L
del
bastidor
del motor
A [mm] 112 125 140 140 160 160 190 216 216 254 254 279 279
B [mm] 920 100 100 125 140 140 140 140 178 210 254 241 279
C [mm] 45 50 56 56 63 63 70 89 89 108 108 121 121
H [mm] 71 80 20 20 100 100 112 132 132 160 160 180 180
K [mm] 8 10 10 10 11 11 12,5 12 12 14 14 15 15
AA [mm] |31 34,5 37 37 44 44 48 59 59 76 76 75 75
AB [mm] |135 153 170 170 192 192 220 256 256 320 320 348 348
BB [mm] [108 125 150 150 166 166 176 180 218 270 310 310 348
BC [mm] |83 89 116 91 110 144 126 134 136 180 180 256 256
L [mm] 246 272 317 317 366 400 388 445 485 608 652 687 725
AC [mm] |139 160 180 180 196 194 225 248 248 317 317 360 360
E [mm] 30 40 50 50 60 60 60 80 80 110 110 110 110
ED [mm] |20 30 30 40 40 50 50 70 70 100 100 100 100
EB [mm] |4 4 4 4 4 4 4 4 4 4 4 5 5
FCL [mm]
FCW [mm]
HA [mm] [HA = H + (altura del convertidor de frecuencia)
Para conocer las dimensiones del convertidor de frecuencia, consulte la Tabla 7.3.

Tabla 7.4 Dimensiones del FCM 106 Montaje con patas: B3 para motor PM y asincrono
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Tamano del 71 80 90S 90L 100L 112M 132S 160M 180M
bastidor
del motor
M [mm] 130 165 165 165 215 215 265 300 300
N [mm] 110 130 130 130 180 180 230 250 250
P [mm] 160 200 200 200 250 250 300 350 350
S [mm] M8 M10 M10 M10 M12 M12 M12 M16 M16
T [mm] 3,5 3,5 3,5 3,5 4 4 4 5 5
LA [mm] 10 10 12 12 14 14 14 15 13
HA [mm)] HA = H + (altura del convertidor de frecuencia)
Para conocer las dimensiones del convertidor de frecuencia, consulte la Tabla 7.3.

Tabla 7.5 Dimensiones del FCM 106: montaje con brida, B5, B35 para motor PM y asincrono
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Brida pequena B14

Tamano del 71 80 90S 100L 112M 1325 160M/L 180M
bastidor
del motor
M [mm] 85 100 115 130 130 165 215 -
N [mm] 70 80 95 110 110 130 180 -
P [mm] 105 120 140 160 160 200 250 -
S [mm] M6 M6 M8 M8 M8 M10 M12 -
T [mm] 2,5 3 3 3,5 3,5 3,5 4 -
LA [mm] 1 9 9 10 10 30 12 -
Brida grande B14

Tamano del 71 80 90S 100L 112M 132S 160M/L 180M
bastidor
del motor
M [mm] 115 130 130 165 165 215 265 -
N [mm] 95 110 110 130 130 180 230 -
P [mm] 140 160 160 200 200 250 300 -
S [mm] M8 M8 M8 M10 M10 M12 M16 -
T [mm] 2,5 3,5 3,5 3,5 3,5 4 5 -
LA [mm] 8 8,5 9 12 12 12 12 -
HA [mm] HA = H + (altura del convertidor de frecuencia)

Para conocer las dimensiones del convertidor de frecuencia, consulte la Tabla 7.3.

Tabla 7.6 Dimensiones del FCM 106 Montaje frontal: B14, B34 para motor PM y asincrono
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M6 DIN 332-D|j
FCM 106 con motor PM y asincrono
Tamaiio del 71 80 920S 100L 112M 132S 160M/L 180M
bastidor
del motor
D [mm] 14 19 24 28 28 38 42 48
F [mm] 5 6 8 8 8 10 12 14
G [mm] 1 15,5 20 24 24 33 37 42,5
DH M5 M6 M8 M10 M10 M12 M16 M16

Tabla 7.7 Dimensiones del FCM 106 Extremo de accionamiento del eje: motor PM y asincrono

7.1.4 Peso

Para calcular el peso total de la unidad, anada
. el peso combinado del convertidor de frecuencia y la placa del adaptador (consulte la Tabla 7.8) y

. el peso del motor (consulte la Tabla 7.9).

Peso
Tipo de protecciéon | FCP 106 [kg] Placa del adaptador de motor [kg] FCP 106
y placa del adaptador de motor combinados [kg]
MH1 3,9 0,42 4,3
MH2 58 0,54 6,3
MH3 8,1 0,78 8,9
Tabla 7.8 Peso del FCP 106
Motor PM Motor asincrono
Potencia del eje 1500 r/min 3000 r/min 1500 r/min 3000 r/min
[kw] Tamaiio Peso Tamafho Peso Tamaio Peso Tamano Peso
del bastidor [kgl del bastidor [kg] del bastidor [kgl del bastidor [kg]
0,55 71 4,8 N.D. N.D. N.D.
0,75 71 54 71 4,8 80S 1 71 9,5
11 71 7,0 71 4,8 90S 16,4 80 1
15 71 10 71 6,0 90L 16,4 80 14
2,2 90 12 71 6,6 100L 224 90L 16
3 90 14 90S 12 100L 26,5 100L 23
4 90 17 90S 14 112M 30,4 100L 28
55 112 30 90S 16 1328 55 112M 53
7,5 112 33 112M 26 132M 65 112M 53

Tabla 7.9 Peso aproximado del motor
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7.2 Datos eléctricos

MH1 MH2 MH3
PK55 PK75 P1K1 P1K5 P2K2 P3K0 P4KO0 P5K5
Sobrecarga” NO HO NO HO NO HO NO HO NO HO NO HO NO HO
Salida tipica de
eje [kW]
Salida tipica de
eje [CV]

Seccién

Proteccion

0,55 0,75 1,1 1,5 2,2 3,0 4,0

0,75 1,0 15 2,0 3,0 4,0 50

transversal max.
del cable en los
. 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
terminales?
(red, motor)
[mmZ/AWG]

Intensidad de salida

Temperatura ambiente de 40 °C

Continua
(3 x 380-440 V) 1,7 2,2 3,0 37 53 72 9,0
[A]
Intermitente
(3 x 380-440 V) 19 2,7 2,4 35 33 4,8 4,1 59 58 8,5 79 11,5 9,9 14,4
[A]
Continua
(3 x 440-480 V) 1,6 2,1 2,8 34 4.8 6,3 82
[A]
Intermitente
(3 x 440-480 V) 1,8 2,6 23 34 3,1 4,5 3,7 54 53 7,7 6,9 10,1 9,0 13,2
[A]
Intensidad de entrada max.

Continua
(3 x 380-440 V) 13 2,1 2,4 35 4,7 6,3 83
[A]
Intermitente
(3 x 380-440 V) 14 2,0 23 2,6 2,6 3,7 39 4,6 52 7,0 6,9 9,6 9,1 12,0
[A]
Continua
(3 x 440-480 V) 1,2 1,8 2,2 29 39 53 6,8
[A]
Intermitente
(3 x 440-480 V) 1,3 1,9 2,0 2,5 24 35 32 4,2 43 6,3 58 84 7,5 11,0
[A]

Fusibles de red

i Consulte capétulo 7.10 Especificaciones de los magnetotérmicos y los fusibles
max.

Tabla 7.10 Alimentacion de red 3 x 380-480 V CA, sobrecarga normal y alta: protecciones MH1, MH2 y MH3

1) NO: sobrecarga normal, 110 % durante 1 minuto. HO: sobrecarga elevada, 160 % durante 1 minuto
Un convertidor de frecuencia disefiado para HO necesita una clasificacion de motor correspondiente. Por ejemplo, la Tabla 7.10 muestra que un
motor de 1,5 kW para HO necesita un convertidor de frecuencia P2K2.

2) La seccién transversal mdx. del cable es el mayor didmetro de cable que puede conectarse a los terminales. Cumpla siempre los reglamentos
locales y nacionales.
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Proteccion MH3

P5K5 P7K5
Sobrecarga” NO HO NO
Salida tipica de eje [kW] 5,5 7.5
Salida tipica de eje [CV] 7.5 10
Seccion transversal max. del cable en los terminales?
(red, motor) 4/10 4/10
[mm%AWG]
Intensidad de salida
Temperatura ambiente de 40 °C
Continua (3 x 380-440 V) [A] 12 15,5
Intermitente (3 x 380-440 V) [A] 13,2 | 144 17,1
Continua (3 x 440-480 V) [A] 11 14
Intermitente (3 x 440-480 V) [A] 12,1 | 13,2 154
Intensidad de entrada max.
Continua (3 x 380-440 V) [A] 1 15
Intermitente (3 x 380-440 V) [A] 12 | 17 17
Continua (3 x 440-480 V) [A] 9,4 13
Intermitente (3 x 440-480 V) [A] 10 | 15 14
Fusibles de red max. Consulte capétulo 7.10 Especificaciones de los magnetotérmicos y los fusibles

Tabla 7.11 Alimentacion de red 3 x 380-480 V CA, sobrecarga normal y alta: proteccion MH3

1) NO: sobrecarga normal, 110 % durante 1 minuto. HO: sobrecarga elevada, 160 % durante 1 minuto
Un convertidor de frecuencia disefiado para HO necesita una clasificacion de motor correspondiente. Por ejemplo, la Tabla 7.11 muestra que un
motor de 5,5 kW para HO necesita un convertidor de frecuencia P7K5.

2) La seccién transversal mdx. del cable es el mayor didmetro de cable que puede conectarse a los terminales. Cumpla siempre los reglamentos
locales y nacionales.

7.3 Alimentacion de red

Alimentacién de red (L1, L2 y L3)
Tensién de alimentacién 380-480 V £10 %
Tension de red baja / corte de red:

. Durante un episodio de tensién de red baja o un corte de red, el convertidor de frecuencia sigue funcionando hasta
que la tensién del circuito intermedio desciende por debajo del nivel de parada minimo, que suele ser un 15 % inferior
a la tension de alimentacion nominal mds baja del convertidor de frecuencia. No se puede esperar un arranque y un
par completo con una tensidn de red inferior al 10 % por debajo de la tensién de alimentacién nominal mds baja del
convertidor de frecuencia.

Frecuencia de alimentacién 50/60 Hz
Méximo desequilibrio transitorio entre fases de red 3,0 % de la tensién de alimentacion nominal
Factor de potencia real (\) 20,9 a la carga nominal
Factor de potencia de desplazamiento (cos®) cerca de la unidad (>0,98)
Conmutacion en la alimentacién de entrada L1, L2 y L3 (arranques) 2 veces/minuto max
Ambiente conforme a la norma EN 60664-1 Categoria de sobretension Il / grado de contaminacién 2

Esta unidad es adecuada para utilizarse en un circuito capaz de proporcionar hasta

. 100 000 amperios simétricos rms, 480 V maximo, con fusibles empleados como proteccién de circuito derivado
. 10 000 amperios simétricos rms, 480 V maximo, con disyuntores empleados como proteccién de circuito
derivado.
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7.4 Protecciény funciones

Proteccion y funciones

. Proteccion termoelectrénica del motor contra sobrecarga.

. La monitorizacién de la temperatura del disipador térmico asegura que el convertidor de frecuencia se desconecte
si la temperatura alcanza 90 °C 15 °C. La sefal de temperatura por sobrecarga no se puede reiniciar hasta que la
temperatura del disipador térmico se encuentre por debajo de 70 °C +5 °C (valores orientativos, estas
temperaturas pueden variar para diferentes potencias, protecciones, etc.). La funcién de reduccién automatica de la
potencia del convertidor de frecuencia garantiza que la temperatura del disipador térmico no alcance los 90 °C.

. El convertidor de frecuencia esta protegido frente a cortocircuitos entre los terminales U, V 'y W del motor.
. Cuando falte una fase del motor, el convertidor de frecuencia se desconectara y generara una alarma.

. Cuando falte una fase de red, el convertidor de frecuencia se desconectara o emitira una advertencia (en funcion
de la carga).

. El control de la tension del circuito intermedio garantiza la desconexion del convertidor de frecuencia si la tensién
del circuito intermedio es demasiado alta o baja.

. El convertidor de frecuencia esta protegido contra fallos de conexion a tierra en los terminales U, V y W del motor.

° Todos los terminales de control y de relé 01-03/04-06 cumplen con PELV (tensién protectora extrabaja). Sin
embargo, esto no se aplica a la conexién a tierra en triangulo por encima de 400 V.

7.5 Condiciones ambientales

Ambiente

Proteccion IP54 / Tipo 3R
Vibracion estacionaria (CEl 60721-3-3 Clase 3M6) 20¢g
Vibraciéon no estacionaria (CEl 60721-3-3 Clase 3M6) 25049
Humedad relativa (CEl 60721-3-3 Clase 3K4, sin condensacion) Un 5-95 % durante el funcionamiento
Entorno agresivo (CEl 60721-3-3) Clase 3C3
Método de prueba conforme a CEl 60068-2-43 H2S (10 dias)
Temperatura ambiente 40 °C (media de 24 horas)
Temperatura ambiente minima durante el funcionamiento a escala completa -10 °C
Temperatura ambiente minima con rendimiento reducido -20 °C
Temperatura durante el almacenamiento de -25 a +65 °C
Temperatura durante el transporte de -25 a +70 °C
Altitud maxima sobre el nivel del mar sin reduccion de potencia 1000 m
Altitud maxima sobre el nivel del mar con reducciéon de potencia 3000 m
Estandares de seguridad EN/CEI 60204-1, EN/CEI 61800-5-1, UL 508C
Normas EMC, emisiéon EN 61000-3-2, EN 61000-3-12, EN 55011, EN 61000-6-4
Normas EMC, inmunidad EN61800-3, EN61000-6-1/2

7.6 Especificaciones del cable

Longitudes y secciones de cable

Longitud max. del cable de motor, apantallado / blindado 0,5 m
Seccion transversal max. para motor, red para MH1-MH3. 4 mm?%/10 AWG
Seccién transversal max. de terminales de CC para tipos de proteccion MH1-MH3 4 mm?/10 AWG
Seccion transversal méxima para los terminales de control, el cable rigido 2,5 mm?/14 AWG
Seccién transversal maxima para los terminales de control, el cable flexible 2,5 mm?/14 AWG
Seccién de cable minima para los terminales de control 0,05 mm?2/ 30 AWG
Seccién transversal max. para la entrada del termistor (en el conector del motor) 4,0 mm?
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7.7 Entrada/ salida de control y datos de control

Entradas digitales?

Entradas digitales programables 4
Numero de terminal 18, 19, 27, 29
Légica PNP o NPN
Nivel de tension 0-24 V CC
Nivel de tensién, «0» I6gico PNP <5V CC
Nivel de tension, «1» légico PNP >10 V CC
Nivel de tensidn, «0» l6gico NPN >19 V CC
Nivel de tension, «1» logico NPN <14V CC
Tensidon méaxima de entrada 28 V CC
Resistencia de entrada, Ri Aprox. 4 kQ
Entrada digital 29 como entrada de pulsos Frecuencia max. 32 kHz en contrafase y 5 kHz (0.C.)

Entradas analdgicas®

N.c de entradas analdgicas 2
Ndmero de terminal 53, 54
Terminal 53 mode Pardmetro 6-19: 1 = tensién, 0 = intensidad
Modo terminal 54 Parametro 6-29: 1 = tension, 0 = intensidad
Nivel de tensién 0-10V
Resistencia de entrada, Ri 10 kQ (aprox.)
Tension max. 20V
Nivel de intensidad 0/ 4 a 20 mA (escalable)
Resistencia de entrada, Ri <500 Q
Intensidad max. 29 mA

Salida analégica®

Numero de salidas analégicas programables 2
Numero de terminal 42, 45V
Rango de intensidad en la salida analégica 0/4-20 mA
Carga max. en comun de la salida analégica 500 Q
Max. tensidn en salidas analégicas 17V
Precisién en la salida analdgica Error max.: 0,4 % de escala total
Resolucion en la salida analégica 10 bits

" Los terminales 42 y 45 también pueden programarse como salidas digitales.

Salida digital

Numero de salidas digitales 2
Numero de terminal 42, 45V
Nivel de tension en salida digital 17V
Intensidad de salida méax. en la salida digital 20 mA
Carga méx. en la salida digital 1 kQ

1) Los terminales 42 y 45 también pueden programarse como salida analdgica.

Tarjeta de control, comunicacién serie RS-485
Numero de terminal 68 (P, TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)
Numero de terminal 61 Comun para los terminales 68 y 69

Tarjeta de control, salida de 24 vV CC?
Numero de terminal 12
Carga maxima 80 mA
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Salida de relé®

Salida de relé pr

ogramable

2

Relé 01y 02

01-03 (NC), 01-02 (NO), 04-06 (NC), 04-05 (NO)

Carga max. del terminal (CA-1)" en 01-02/04-05 (NO) (Carga resistiva) 250 VCA 3 A
Carga méx. del terminal (CA-15)" en 01-02/04-05 (NO) (Carga inductiva a cos® 0,4) 250 VCA, 0,2 A
Carga méx. del terminal (CC-1)" en 01-02/04-05 (NO) (Carga resistiva) 30VCC 2A
Carga max. del terminal (CC-13)" en 01-02/04-05 (NO) (Carga inductiva) 24V CC O01A
Carga méx. del terminal (CA-1)" en 01-03/04-06 (NC) (Carga resistiva) 250 VCA 3 A
Carga max. del terminal (CA-15)" en 01-03/04-06 (NC) (Carga inductiva a cos¢ 0,4) 250 VCA 02 A
Carga max. del terminal (CC-1)" en 30VCGC 2A

01-03/04-06 (NC) (Carga resistiva)
Ambiente conforme a la norma EN 60664-1
) CEl 60947 partes 4 y 5.

Carga min. terminal en 01-03 (NC), 01-02 (NO) 24 V CC 10 mA, 24 V CA 20 mA
Categoria de sobretension Il / grado de contaminacién 2

Tarjeta de control, salida de 10 V CCA)

Numero de terminal 50
Tension de salida 10,5V 0,5V
Carga max. 25 mA

A Todas las entradas, salidas, circuitos, alimentaciones de CC y contactos de relé estan aisladas galvanicamente de la tensién
de alimentacién (PELV) y de otros terminales de alta tension.

7.8 Pares de apriete de conexién

Situacién Tipo Par
[Nm]
Tornillos de la tapa frontal T20 o ranura 3-3,5
Conectores ciegos de cable de plastico Zbcalo de 24 mm o 28 mm 2,2
Tarjeta de control T10 1,3
Tarjeta de relé T10 1,3
Placa de control T20 o ranura 1,5
Conexidn a la placa del adaptador T20 o ranura 7,0
Tabla 7.12 Pares de apriete de los tornillos externos del convertidor de frecuencia
Potencia” Par
Tipo de [kw1] [Nm]
proteccién 3 x Linea Motor Conexion de| Terminales Toma de Relé Interruptor
380-480 V cc de control tierra RFI
MH1 0.55-1.5 doblado,
MH2 2,2-4 14 par no 14 0,5 3,0 0,5 0,9
MH3 5.5-7.5 aplicado
Tabla 7.13 Pares de apriete de los tornillos internos del convertidor de frecuencia
Potencia” Tipo
Tipo de [kw]
proteccion 3 x Linea Motor Conexion de| Terminales | Toma de tierra Relé Interruptor
380-480 V ccC de control RFI
MH1 0.55-1.5 T20,
MH2 2,2-4 ranura o ranura o ranura o ranura o T20 o
MH3 5.5-7.5 Phillips doblado Phillips Phillips z6calo de ranura ranura
10 mm
Tabla 7.14 Tipos de tornillos internos para el convertidor de frecuencia
1) Las potencias de salida estdn relacionadas con NO, consulte capétulo 7.2 Datos eléctricos.
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7.9 Especificaciones del motor del FCM 106

Salida del motor (U, V, W)

Tension de salida 0-100 % de la tensién de red
Frecuencia de salida, motor asincrono 0-200 Hz (VVCP's), 0-400 Hz (u/f)
Frecuencia de salida, motor PM 0-390 Hz (VVCP'us PM)
Conmutacion en la salida llimitada
Tiempos de rampa 0,05-3600 s

Entrada del termistor (en el conector del motor)
Condiciones de entrada Fallo: >2,9 kQ, sin fallo: <800 Q

7.10 Especificaciones de los magnetotérmicos y los fusibles

Proteccion frente a sobreintensidad

Proporciona proteccién para evitar el sobrecalentamiento de los cables en la instalacién. La proteccion frente a sobrein-
tensidad siempre debe llevarse a cabo segun las normas locales y nacionales vigentes. Los fusibles deben estar disefiados
para aportar proteccién a un circuito capaz de suministrar un maximo de 100 000 Arms (simétrico), 480 V max. Los magneto-
térmicos deben estar disefiados para proteger un circuito capaz de suministrar un maximo de 10 000 Ams (simétricos),

480 V max.; o el valor indicado para el magnetotérmico individual.

Conformidad / no conformidad con UL

Utilice los magnetotérmicos o los fusibles indicados en la Tabla 7.15 para garantizar el cumplimiento de UL o la norma CEl
61800-5-1.

Los magnetotérmicos deben estar disefados para proteger un circuito capaz de suministrar un maximo de 10 000 Arms
(simétricos), 480 V como maximo.

En caso de mal funcionamiento, el incumplimiento de la recomendacién de proteccién podria provocar dafos en el
convertidor de frecuencia.
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Magnetotérmico Fusible
Rec. [ Max.
. Potencia” Rec. UL Maximo UL no | no
Tipo de
[kW] uL | uL
prote- A Max. no -
., 3x Rec. UL Max. UL | Rec. no UL Tipo
ccion UL
380-480 V RK5,
RK1, J, | RK5 | RK1 J T (e qG 9G
TycC

CTI25M - CTI25M - | CTI25M - | CTI25M -
0,55 6 6 6 6 6 6 10 10
047B3146 | 047B3149 | 047B3146 | 047B3149

CTI25M - CTI25M - | CTI25M - | CTI25M -
0,75 6 6 6 6 6 6 10 10
047B3147 | 047B3149 | 047B3147 | 047B3149

CTI25M - CTI25M - | CTI25M - | CTI25M -
047B3147 | 047B3150 | 047B3147 | 047B3150
CTI25M - CTI25M - | CTI25M - | CTI25M -
047B3148 | 047B3150 | 047B3148 | 047B3150

CTI25M - CTI25M - | CTI25M - | CTI25M -
2,2 6 20 20 20 20 20 16 20
047B3149 | 047B3152 | 047B3149 | 047B3152

CTI25M - CTI25M - | CTI25M - | CTI25M -
MH2 3,0 15 25 25 25 25 25 16 25
047B3149 | 047B3152 | 047B3149 | 047B3152

CTI25M - CTI25M - | CTI25M - | CTI25M -
4,0 15 30 30 30 30 30 16 32
047B3150 | 047B3102 | 047B3150 | 047B3102

CTI25M - CTI25M - | CTI25M - | CTI25M -
55 20 30 30 30 30 30 25 32
047B3150 | 047B3102 | 047B3150 | 047B3102

CTI25M - CTI25M - | CTI25M - | CTI25M -
7,5 25 30 30 30 30 30 25 32
047B3151 047B3102 | 047B3151 | 047B3102

MH1

MH3

Tabla 7.15 Fusibles y magnetotérmicos

1) Las potencias de salida estdn relacionadas con NO, consulte capétulo 7.2 Datos eléctricos.
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8 Anexo

8.1 Abreviaturas y convenciones

CA Corriente alterna

AEO Optim,izacién automatica de la
energia

AWG Calibre de cables estadounidense

AMA Adaptacién automética del motor

°C Grados Celsius

CcC Corriente continua

EMC Compatibilidad electromagnética

ETR Relé termoelectrénico

fmN Frecuencia nominal del motor

FC Convertidor de frecuencia

HO sobrecarga alta

P Proteccién Ingress

lLim Limite intensidad

I Intensidad nominal de salida del
convertidor

ImN Intensidad nominal del motor

IvLTMAX. Intensidad maxima de salida
Corriente nominal de salida

IveN suministrada por el convertidor de
frecuencia

LCP Panel de control local

N.D. No aplicable

NO Sobrecarga normal

PmN Potencia nominal del motor

PCB Placa de circuito impreso

PE Conexion a tierra de proteccion

PELV Tension protectora extrabaja

Regen Terminales regenerativos

r/min Revoluciones por minuto

Tum Limite de par

UmN Tension nominal del motor

Tabla 8.1 Abreviaturas

Convenciones

Las listas numeradas indican procedimientos.

Las listas de vifietas indican otra informacién y descripcion de ilustraciones.
El texto en cursiva indica

. referencia cruzada

. enlace

. nota a pie de pagina

. nombre del pardmetro, nombre del grupo de pardmetros, opciéon del pardmetro

8.2 Estructura de menu de parametros
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