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Introducao

Guia de Programacao

1 Introducao

1.1 Objetivo do Manual

O guia de programacéo fornece as informacdes necessarias
para colocacdo em funcionamento e programacao do
conversor de frequéncia, incluindo as descricbes completas
dos parametros.

1.2 Recursos adicionais

Literatura disponivel:

. Instrucées de Utilizacéo do VLT® DriveMotor FCP
106/FCM 106, para obter as informagbes
necessarias para instalar e colocacdo em funcio-
namento do conversor de frequéncia.

. O Guia de Design do VLT® DriveMotor FCP 106/FCM
106 fornece as informagdes necessarias para
integracdao do conversor de frequéncia em uma
diversidade de aplicacoes.

. Guia de Programacdo do VLT® DriveMotor FCP
106/FCM 106, para saber como programar a
unidade, incluindo descri¢des do parametro
completas.

. Instrucées do VLT® LCP para operacdo do painel de
controle local (LCP).

. Instruc@o do VLT® LOP para operacdo do teclado
de operacao local (LOP).

. Instrucdes de Utilizagéo do Modbus RTU e
Instrucées de Utilizacdo do BACnet VLT® DriveMotor
FCP 106/FCM 106 para obter as informacdes
necessarias para controlar, monitorar e programar
o conversor de frequéncia.

. O Guia de Instalacdo do VLT® PROFIBUS DP MCA
101 fornece informagdes sobre a instalacdo e
resolucdo de problemas do PROFIBUS.

. O Guia de Programacéo do VLT® PROFIBUS DP MCA
101 fornece informagdes sobre configuracdo do
sistema, controle do conversor de frequéncia,
acesso ao conversor de frequéncia, programacéo
e resolucdo de problemas. Também contém
exemplos de aplicacbes tipicas.

. VLT® Motion Control Tool MCT 10 permite a
configuracdo do conversor de frequéncia em um
ambiente de PC baseado em Windows™.

. O software Danfoss VLT® Energy Box, para célculo
de energia em aplicacdes de HVAC.

Literatura técnica e aprovagdes estdo disponiveis online em
vlt-drives.danfoss.com/Support/Service/.

O software Danfoss VLT® Energy Box esta disponivel em
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions, area de
download de software de PC.

1.3 Versao do Software e do Documento

Este manual é revisado e atualizado regularmente. Todas as
sugestdes sobre para melhorias sdo bem-vindas. Tabela 1.1
mostra a versdo do documento com a respectiva versao de
software.

No conversor de frequéncia, leia a.versdo de software em
pardmetro 15-43 Versdo de Software.

Edicao Observacoes Verséao do software

Atualizacao de software.
MGO3N2xx 5.00
PROFIBUS available.

Tabela 1.1 Versao do Software e do Documento

1.4 Simbolos, Abreviacoes e Definicoes

Os simbolos a seguir sdo usados neste manual.

AADVERTENCIA

Indica uma situacdo potencialmente perigosa que podera
resultar em morte ou ferimentos graves.

ACUIDADO

Indica uma situacdo potencialmente perigosa que podera
resultar em ferimentos leves ou moderados. Também
podem ser usadas para alertar contra praticas inseguras.

AVISO!

Indica informagdes importantes, inclusive situagées que
podera resultar em danos no equipamento ou na

propriedade.

AVM de 60° |Modulacdo Vetorial Assincrona de 60°

A Ampeére/AMP

CA Corrente alternada

AD Descarga aérea

AEO Otimizacdo Automatica de Energia

Al Entrada analdgica

AMA Adaptac¢ao automatica do motor

AWG American wire gauge

°C Graus centigrados

cb Descarga constante

cbDM Médulo do drive completo: O conversor de
frequéncia, secdo de alimentacao e auxiliares

M Modo comum

TC Torque constante

MGO3N228
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CcC Corrente continua Pbr.cont. Poténcia nominal do resistor de frenagem
DI Entrada digital (poténcia média durante frenagem continua).
DM Médulo diferencial PCB Placa de circuito Impresso
TIPO D Depende do drive PCD Dados do processo
EMC Compatibilidade eletromagnética PDS Sistema de drive de poténcia um CDM e um
FEM Forca Forca eletromotriz motor
Eletro Motriz PELV Tensdo extra baixa protetiva
ETR Relé térmico eletrénico Pm Poténcia de saida nominal do conversor de
fioc Frequéncia do motor quando a fungéo de jog frequéncia como sobrecarga alta (HO).
estiver ativada. PmN Poténcia do motor nominal
fm Frequéncia do motor Motor PM Motor de imé& permanente
fmax Frequéncia de saida maxima, o conversor de PID de Regulador do PID (Diferencial Proporcional
frequéncia a aplica a sua saida. processo Integrado) que mantém os valores de velocidade,
fmin Frequéncia do motor minima do conversor de pressao, temperatura, etc.
frequéncia Rbr,nom Valor nominal do resistor que garante poténcia de
fmn Frequéncia do motor nominal frenagem no eixo do motor de 150/160% durante
FC Conversor de frequéncia 1 minuto
g Grama RCD Dispositivo de corrente residual
Hiperface® |Hiperface® é marca registrada da Stegmann. Regen Terminais regenerativos
HO Sobrecarga Alta Rmin Valor do resistor de frenagem minimo permissivel
hp Cavalos de forca por conversor de frequéncia
HTL Encoder HTL (10-30 V) pulsos - Transistor l6gico RMS Raiz quadrada média
de alta tensio RPM Rotagdes por minuto
Hz Hertz Rrec Resisténcia recomendada do resistor do freio de
linv Corrente nominal de saida do inversor Danfoss resistores do freio
ILim Limite de Corrente S Segundo
N Corrente nominal do motor SFAVM Modulagéo vetorial assincrona orientada a fluxo
Ivit,MAX Corrente de saida maxima do estator
vt N Corrente de saida nominal fornecida pelo STW Status Word
conversor de frequéncia SMPS Fonte de alimentacdo com modo de comutacdo
kHz kiloHertz THD Distor¢do harménica total
LCP Painel de controle local Tum Limite de torque
Isb O bit menos significativo TTL Pulsos do encoder TTL (5 V) - légica de transistor
m Metro UmN Tensao do motor nominal
mA Miliampére v Volts
MCM Mille circular mil vr Torque variavel
MCT Motion Control Tool VVCt Controle vetorial de tensao mais
mH Indutéancia em milli Henry L
Tabela 1.2 Abreviagoes
mm Milimetro
ms Milissegundo Convencdes
msb O bit mais significativo Listas numeradas indicam os procedimentos.
N Eficiéncia do conversor de frequéncia definida Listas de itens indicam outras informacdes e a descricao
como a relagdo entre a poténcia de saida e a das ilustracdes.
poténcia de entrada. O texto em italico indica:
nF Capacitancia em nano Farad .
- — . Referéncia cruzada.
NLCP Painel de controle local numérico
Nm Newton metro ® Link.
NO Sobrecarga normal ° Rodapé.
ns Velocidade do motor sincrono A
. _ _ S— . Nome do parametro, nome do grupo do
Parametros [ As alterages nos parametros online séo ativadas parametro, opcional de parametro.
Online/ imediatamente apds o valor dos dados ser
Offline alterado. Todas as dimensdes estdo em mm (pol).

* indica uma configuracdo padrao de um parametro.
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1.5 Visao Geral Elétrica
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llustracdo 1.1 Visao Geral Elétrica
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2 Programacao

2.1 Programacao com o Software de Setup
MCT 10

O conversor de frequéncia pode ser programado em um
LCP ou em um PC via porta de comunicacdo RS485
instalando o Software de Setup MCT 10. Consulte
capétulo 1.2 Recursos adicionais para obter mais detalhes
sobre o software.

2.2 Painel de Controle Local Grafico (GLCP)

O LCP esta dividido em quatro se¢des funcionais.

A. Display alfanumérico.
B. Selecdo de menu.
C. Teclas de navegacao e luzes indicadoras(LEDs).

D. Teclas de operacao e luzes indicadoras (LEDs).

o
I
1 3 n
! Status m) L a
T~ // g
0.0 % 0.00 A 0.00 kW~ )
/ —
2— 0.0Hz
A | 5
/2605 KWh ——
////
4 Off Remote Stop
6 — — — —
\\ | — 9
™~ Status Quick Main Alarm 1]
B Menu Menu Log
7—1 ©

g
’-\ 8

g’)
11

H—12
|Li-On
15— @ Q\
Il Warn
16— | % 13

|Li-Alarm
17/
() () () (=
: c % 14
18 19/ EO \21

llustracao 2.1 Painel de Controle Local (LCP)

A. Area do display

A érea do display é ativada quando o conversor de
frequéncia recebe energia da tensdo de rede, de terminais
de comunicacgdo serial CC ou de alimentacdo de 24 V CC
externa.

As informag¢des mostradas no LCP podem ser customizadas
para aplicacdo do usudrio. Selecione as op¢des no Quick
Menu Q3-13 Configuragées do Display.

Call- |Display. [Numero do |Configuracao padrao
out parametro

1 1.1 0-20 Referéncia %

2 1.2 0-21 Corrente do Motor

3 13 0-22 Poténcia [kW]

4 2 0-23 Frequéncia

5 3 0-24 Contador de kWh

Tabela 2.1 Legenda para llustragdo 2.1

B. Tecla do menu do display

As teclas de menu sdo usadas para acesso ao menu para
configuragao de parametros, articulagdo entre modos
display de status durante a opera¢do normal e visualizacdo
de dados do registro de falhas.

Texto |Tecla Funcéao

explica

tivo

6 Status Mostra informagoes operacionais.

7 Quick Menu Permite acesso aos parametros de
programacao para obter
instrugdes de setup iniciais e
muitas instru¢des detalhadas da
aplicagao.

8 Main Menu (Menu Permite acesso a todos os

Principal) parametros de programacao.
9 Registro de Alarmes |Mostra uma lista das adverténcias

atuais, os ultimos 10 alarmes e o

log de manutencéo.

Tabela 2.2 Legenda para llustracdo 2.1

C. Teclas de navegacdo e luzes indicadoras (LEDs)

As teclas de navegacao sdo usadas para programar funcoes
e mover o cursor no display. As teclas de navegacdo
também fornecem controle da velocidade na operagao
local. H& também trés luzes indicadoras de status do
conversor de frequéncia nessa area.

Texto Tecla Funcéo

explicati

vo

10 Anterior Retorna a etapa ou lista anterior na

estrutura de menu.

1 Cancelar Cancela a ultima alteragdo ou
comando enquanto o modo display
ndo for alterado.

12 Informagoes Pressione para obter uma definicao

da fungao exibida.

Danfoss A/S © 11/2015 Todos os direitos reservados.
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Texto [Tecla Funcio AVISO!
explicati Para ajustar o contraste do display, pressione [Status] e
hid [AV/IVI.
13 Teclas de Pressione para mover entre os itens
navegagao do menu.
14 OK Pressione para acessar grupos do 2.3 Menus do GLCP
parametro ou para ativar uma 2.3.1 Menu de Status
selecdo. e

Tabela 2.3 Legenda para llustracdo 2.1

Call-
out

Indicador |Luz

Funcao

15

ON Verde A luz ON (Ligado) é ativada

quando o conversor de
frequéncia recebe energia da
tensao de rede, de terminais de
comunicacao serial CC ou de
uma alimentacdo de 24 V
externa.

ADVERTE [Amarelo |Quando condicées de

NCIA

adverténcia forem obtidas, a luz
amarela AVISO acende e um
texto é exibido na drea do
display identificando o
problema.

ALARME |Vermelho |Uma condigao de falha faz a luz

vermelha de alarme piscar e um
texto de alarme é exibido.

Tabela 2.4 Legenda para llustragdo 2.1

D. Teclas de operacao e luzes indicadoras (LEDs)
As teclas de operacdo estdao na parte inferior do LCP.

Texto |[Tecla Funcéo

explicat

ivo

18 Hand On Inicia o conversor de frequéncia no

(Manual controle local.

Ligado) e Um sinal de parada externo por
entrada de controle ou comunicacdo
serial substitui o manual ligado local.

19 Desligado Para o motor, mas ndo remove a energia
para o conversor de frequéncia.
20 Auto On Coloca o sistema em modo operacional

(Automatico | remoto.

Ligado) e Responde a um comando de partida
externo por terminais de controle ou
comunicagao serial.

21 Reinicializar  |Reinicializa o conversor de frequéncia

manualmente apds uma falha ser
eliminada.

Tabela 2.5 Legenda para llustracdo 2.1

No menu Status, as opcdes de selecdo sao:

. Frequéncia do motor [Hz],
parametro 16-13 Freqtiéncia.

. Corrente do Motor [A], pardmetro 16-14 Corrente
do motor.

. Referéncia de Velocidade do Motor em
Porcentagem [%)]), pardmetro 16-02 Referéncia %.

. Feedback, pardmetro 16-52 Feedback [Unidade].

. Poténcia do Motor (kW) (se
pardmetro 0-03 Definicées Regionais estiver
programado para [1] América do Norte, a poténcia
do motor é mostrada na unidade hp ao invés de
kW), paradmetro 16-10 Poténcia [kW] para kW,
pardmetro 16-11 Poténcia [hp] para hp.

. Leitura Personalizada
pardmetro 16-09 Leit.Personalz..

2.3.2 Quick Menu

Utilize o Quick Menu para programar as fungdées mais
comuns. O Quick Menu consiste em:

. Assistente para aplicagées de malha aberta.
Consulte capétulo 2.3.4 Configuragdo para
Aplicagdes de Malha Aberta para obter mais
detalhes.

. Assistente para aplicagées de malha fechada.
Consulte capétulo 2.3.5 Assistente de Setup para
Aplicacdes de Malha Fechada para obter mais
detalhes.

. Setup do motor. Consulte capétulo 2.3.6 Setup do
quick menu do motor para obter mais detalhes.

. Mudancas feitas.
2.3.3 Main Menu (Menu Principal)

O Menu Principal é utilizado para acessar e programar
todos os parametros. Os parametros do Menu Principal
podem ser acessados imediatamente, a menos que uma
senha tenha sido criada via pardmetro 0-60 Senha do Menu
Principal.

MGO3N228
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Para a maioria das aplicacbes ndo é necessario acessar os
parametros do Menu Principal. Em vez disso, o Quick Menu
fornece o acesso mais simples e mais rapido aos
parametros que sao necessarios tipicamente.

2.3.4 Configuracdo para Aplicagdes de
Malha Aberta

Esta secao conduz o instalador através do setup do
conversor de frequéncia de maneira clara e estruturada
para configurar uma aplicacdo de malha aberta. Uma
aplicacdo de malha aberta nédo utiliza um sinal de feedback
do processo.

=
+24V N
DIGIN 186 ">—| 2
DIG IN 19 Partida =
COMDIGIN 20 —
DIGIN 27
DIG IN 29
+10V 50
AIN 53 Referéncia
AIN 32
oM 55 -
AOUT/DOUT 42 0-10V

AOUT/DOUT

llustracao 2.2 Fiagdo Principal da Aplicacao de Malha Aberta

10 Danfoss A/S © 11/2015 Todos os direitos reservados.
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-3 Regional Settings }2
] International
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‘ v v ‘ Motor Type = IPM 1-38 g-axis Inductance (Lq) | PM Type = Sat. nt::xw inductance

H nH v

1-44 Current at Min Inductance for d-axis

100 B
IPM Type = non-Sat. i [ 100 [0 -

1-70 PM Start Moge Current at Min Inductance for g-axis
@] Rotor Detection v % v
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v
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T
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T
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T
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o
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v
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6 - 13 T53 High Current 6 - 11 T53 high Voltage
EE A v 0220 WY v
f ]
[
3-02 Min Reference
He W
T
3-03 Max Reference
0050 JiT4 v
T
~40 Function of Relay 1
No function v
5 - 40 Function of Relay 2
No function v
L
1-29 Automatic Motor Adaption
Off
(Do not perform AMA) v
T
¢ ‘ Perform AMA
Auto Motor Adapt OK AMA runnin i
Wizard completed Press OK ptoR | AW 9 AMA Failed
Press OK to accept
v v v
I 4
0.0 Hz ‘
0.0 kW .
v AMA OK AMA failed

llustragao 2.3 Configuracao para Aplicagoes de Malha Aberta

MGO3N228 Danfoss A/S © 11/2015 Todos os direitos reservados. 11
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2.3.5 Assistente de Setup para Aplicacdes de Malha Fechada

0-03 Regional Settings
Power kW/50 Hz

195NA417.11

B3] 380-440V/50Hz

1-00 Configuration Mode
Closed Loop

1-10 Motor Type

PM Motor [ Asynchronous Asynchronous Motor

‘ 0-06 Grid Type ‘
1 [

1-20 Motor Power

1-24 Motor Current

1-39 Motor Poles 1-25 Motor nominal speed
E 1220 N

‘ 351 ‘ kw
1-25 Motor Nominal Speed 1-22 Motor Voltage
EE RPM 400 1Y
1-26 Motor Cont. Rated Torque 1-23 Motor Frequency
Nm Hz
1-30 Stator Resistance 1-24 Motor Current
[ ohms 04,661

1-40 Back EMF at 1000 RPM Motor Type = IPM [ 1-38 g-axis inductance(Lq) IPM Type = Sat. | 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)
1270 mH B+

(1-45) g-axis Inductance Sat. (LqSat)
HnH

(1-48) Current at Min Inductance for d-axis

1003

1-49 Current at Min Inductance for g-axis ‘

IPM Type = non-Sat.

1003

[[@ Rotor Detection

‘ (1-70) PM Start Mode ‘
1-46 Position Detection Gain ‘

K %

30-22 Locked Rotor Detection

@ off

30-23 Locked Rotor Detection Timel[s]
0.1

4-19 Max Ouput Frequency

WH Hz

4-12 Motor speed low limit ‘

0016 [a¥4

4-13 Motor speea high limit
0050 [gF4

3-41 Ramp 1 ramp-up time
0003

3-42 Ramp1 ramp-down time
0003

MotorType = Asynchronous

1-73 Flyi
MotorType = PM Motor ‘ 3Noylng Start

| This dialog is set to

S|
@
S
S|
=
@
2|
8
o
Al
a2
X
@2
<]
e
a
o

| Aﬂa"ﬁ"‘ﬁuti‘ o [1] Analog input 54
| 3-16Reference Source2 This dialog is set to
| No Operation ! % [0] No Operation
‘ 3-02 Min Reference ‘
3-03 Max Reference
50.00)
3-10 Preset reference [0]
0.00 K3
Current ‘ 6-29 Terminal 54 Mode ‘ Voltage
‘ Voltage |
6-26 T54 Filter time const.
6-22 T54 Low Current » ‘ ‘ 6-20 T54 low Voltage
04.66)3 ‘ i - 0050
[ 20-81 PI Normal/Inverse Control
6-24T54 low Feedback I Normal 6-24 T54 low Feedback
(O Hz 00161aF4
[ 20-83 Pl Normal/Inverse Control T
6-23 T54 high Current ‘ [ Hz 6-21 T54 high Voltage ‘
13,300 ‘ 20-93 Pl Proportional Gain ‘ 0220} ‘
6-25 T54 high Feedback 6-25 T54 high Feedback
0050 20-94 Pl integral time 0050 J3F4
‘ 0020.001 ‘
1-29 Automatic Motor Adaption
off

v

llustracdo 2.4 Assistente de Setup de Malha Fechada

12 Danfoss A/S © 11/2015 Todos os direitos reservados. MGO3N228
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2.3.6 Setup do quick menu do motor

O Setup do Motor no Quick Menu conduz o instalador através da programacao dos parametros do motor necessarios.

AVISO!
PROTECAO DE SOBRECARGA DO MOTOR

E recomendavel protecio térmica do motor. Especialmente quando funcionando em baixa velocidade, o resfriamento do
ventilador do motor integrado geralmente nao é suficiente.

. Utilize PTC. Consulte capitulo Conexdo do Motor nas Instrucdes de Utilizagdo VLT® DriveMotor FCP 106/FCM
106, ou

. Ative a protecao térmica do motor programando pardmetro 1-90 Protecdo Térmica do Motor para [4] Desarme
do ETR 1.

0-03 Regional Settings E
[ international §
P4
0-06 Grid Type R
380-440V/50Hz
1-00 Configuration Mode
Closed Loop
1-10 Motor Type
PM Motor Asynchm?;gus Asynchronous Motor
1-24 Motor Current 1-20 Motor Power
A kw —
1-25 Motor Nominal Speed 1-22 Motor Voltage
EE RPM j400 1]
1-26 Motor Cont. Rated Torque 1-23 Motor Frequency
Nm Hz
1-30 Stator Resistance 1-24 Motor Current
Ohms A
1-39 Motor Poles ‘ 1-25 Motor nominal speed ‘
E 1420 [N
‘ 1-40 Back EMF at 1000 RPM Motor Type = IPM [ 1-38 g-axis inductance(Lq) IPM Type = Sat. | 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)
mv mH HnH
(1-45) g-axis Inductance Sat. (LgSat)
HmH
IPM Type = non-Sat. (1-48) Current at Min Inductance for d-axis
1003
1-49 Current at Min Inductance for g-axis
1003
(1-70) PM Start Mode
Rotor Detection
1-46 Position Detection Gain
%
30-22 Locked Rotor Detection
off
30-23 Locked Rotor Detection Timel[s]
0.1
4-19 Max Ouput Frequency
Hz

4-12 Motor speed low limit
0016 Ia¥4

4-13 Motor speed high limit

0050 [gF4

3-41 Ramp 1 ramp-up time
00031

3-42 Ramp1 ramp-down time B
00038 MotorType = Asynchronous

1-73 Flying Start
MotorType = PM Motor ‘ Noylng ar

llustracdo 2.5 Setup do quick menu do motor

MGO3N228 Danfoss A/S © 11/2015 Todos os direitos reservados. 13
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2.4 Programacao de Parametros

Procedimento:

1. Pressione [Menu] até a seta do display apontar o
menu desejado: Quick Menu ou Menu Principal.

2. Para navegar pelos grupos do parametro,
pressione [A] [Y].

3. Para selecionar um grupo do parametro,
pressione [OK].

4. Para navegar pelos parametros no grupo
especifico, pressione [4] [¥].

5. Para selecionar o parametro, pressione [OK].

6. Para alterar o valor do parametro, pressione [4]
(vl

7. Para salvar a nova configuracéo, pressione [OK].

Para abortar, pressione [Back].
8. Para retornar ao menu anterior, pressione [Back].

2.5 Fazer Backup e Copiar Programacodes
dos Parametros

AVISO!

Pare o motor antes de fazer backup ou de copiar progra-
macgodes do parametro.

Armazenagem de dados no LCP

Uma vez concluido o setup de um conversor de
frequéncia, armazene os dados no LCP. Como alternativa,
utilize um PC com o Software de Setup MCT 10 para
executar o mesmo backup.

1. Ir para pardmetro 0-50 Cépia do LCP.
2. Pressione [OKI.

3. Selecione [1] Todos para LCP.

4. Pressione [OK].

Transferéncia de dados do LCP para o conversor de
frequéncia

Conecte o LCP a outro conversor de frequéncia e copie as
programacdes do parametro para esse conversor de
frequéncia também.

1. Ir para pardmetro 0-50 Cépia do LCP.
2 Pressione [OK].

3. Selecione [2] Todos do LCP.

4

Pressione [OK].

2.6 Restaurando Configuracdes Padrao

Selecione o modo de inicializacdo de acordo com a
necessidades de reter as programacgdes do parametro.

Inicializacdo recomendada (via parametro 14-22 Modo
Operacdo).

Utilize este método para inicializar o conversor de
frequéncia sem reinicializar as configura¢des de
comunicagao.

1. Selecione pardmetro 14-22 Modo Operagéo.

2. Pressione [OK].

3. Selecione [2] Inicializa¢do e Pressione [OK].

4. Corte a alimentacao de rede elétrica e aguarde
até que o display apague.

5. Conecte a alimentacédo de rede elétrica
novamente.

O conversor de frequéncia esta agora reinicializado, exceto
0s seguintes parametros:

. Parametro 0-03 Defini¢ées Regionais.

. Parametro 8-30 Protocolo.

. Parametro 8-31 Endereco.

. Parametro 8-32 Baud Rate da Porta do FC.
. Parametro 8-33 Bits de Paridade / Parada.

. Pardmetro 8-35 Atraso Minimo de Resposta.
. Pardmetro 8-36 Atraso de Resposta Minimo.
. Parametro 8-70 Instanc Dispos BACnet.

. Pardmetro 8-72 Masters Mdx MS/TP.

. Parametro 8-73 Chassi Info Mdx.MS/TP.

. Parémetro 8-74 Servigo "I-Am".

. Pardmetro 8-75 Senha de Inicializagéo.

. Parametro 15-00 Horas de funcionamento.
. Pardmetro 15-03 Energizagbes.

. Parametro 15-04 Superaquecimentos.

. Parametro 15-05 Sobretensées.

. Pardmetro 15-30 Log Alarme: Céd Falha.

. Grupo do Parametro 15-4* Parametros de identi-
ficagéo do drive.

. Parametro 1-06 Sentido Hordrio.

14 Danfoss A/S © 11/2015 Todos os direitos reservados.
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Inicializacdo com dois dedos

Utilize este método para inicializar o conversor de
frequéncia, incluindo reinicializar as configuracbes de
comunicagao.

1. Desligue o conversor de frequéncia.
2. Pressione [OK] e [Menu] simultaneamente.
3. Energize o conversor de frequéncia enquanto

estiver pressionando as teclas mencionadas acima
durante 10 s.

O conversor de frequéncia esta agora reinicializado, exceto
0s seguintes parametros:

. Parametro 0-03 Defini¢ées Regionais.

. Parametro 15-00 Horas de funcionamento.
. Parémetro 15-03 Energizagées.

. Parametro 15-04 Superaquecimentos.

. Parametro 15-05 Sobretensées.

. Grupo do Parametro 15-4* Parametros de identi-
ficagdo do drive

Alarme 80, Drive inicializado é exibido como confirmacao
de que os parametros foram inicializados. Pressione [Reset].

MGO3N228 Danfoss A/S © 11/2015 Todos os direitos reservados.
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Instalagao e Setup da RS485 VLT® DriveMotor FCP 106/FCM 106

3 Instalacao e Setup da R$485

3.1 RS485
3.1.1 Visao geral

RS485 é uma interface de barramento de par de fios, compativel com topologia de rede de perdas multiplas. N6s podem
ser conectados como bus ou através de uma queda de cabos de uma linha tronco comum. Um total de 32 nés podem ser
conectados a um segmento de rede.

Repetidores dividem segmentos de rede, consulte llustragdo 3.1.

drop cable
= r "
Master 1 2 3 I: :I 31 Repeater
Rt Rt

Repeater 1 2 3 I: :I 30

Rt

Rt

Repeater

R4 R+

1 2 3 I: :I 30 31

llustracdo 3.1 Interface do Barramento da RS485

175ZA145.11

AVISO! possivel que seja necessario aplicar cabos equalizadores de
potencial para manter o mesmo potencial de aterramento

ao longo da rede de comunicacdo - particularmente em
instalagcées com cabos longos.

Para prevenir descasamento de impedancia, use sempre o
mesmo tipo de cabo ao longo da rede inteira. Ao conectar
um motor a um conversor de frequéncia, use sempre um
cabo de motor que seja blindado.

Cada repetidor funciona como um né dentro do
segmento em que esta instalado. Cada n6 conectado em
uma rede especifica deve ter um endereco do né
exclusivo em todos os segmentos.

Cada segmento deve estar com terminacdo em ambas as
extremidades; para isso use o interruptor de terminacdo
(S800) dos conversores de frequéncia ou um banco de

resistores de terminacao polarizado. Use sempre par Comprimento | Par trancado blindado (STP)

trancado blindado (STP) para cabeamento de barramento e Impedancia [Q] |120

siga boas praticas de instalagdo comuns. Comprimento [ Maximo 1200 (incluindo drop lines)
de cabo [m] Méximo 500 de estacdo a estacdo

A conexdo do terra de baixa impedancia da malha de
blindagem em cada né é muito importante, inclusive em
altas frequéncias. Por isso, conecte uma superficie grande
da blindagem ao aterramento, por exemplo, com uma
bracadeira de cabo ou uma bucha de cabo condutiva. E

Tabela 3.1 Especificagdes de Cabo

16 Danfoss A/S © 11/2015 Todos os direitos reservados. MGO3N228
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3.1.2 Cuidados com EMC

AVISO!

Observe os regulamentos locais e nacionais relevantes
relativos a conexao do ponto de aterramento de
protecdo. Falha em aterrar os cabos corretamente pode
resultar em degradacdo da comunica¢éo e danos ao
equipamento. Para evitar acoplamento do ruido de alta
frequéncia de um cabo para outro, o cabo de

comunica¢ao RS485 deve ser mantido distante dos cabos

de motor e do resistor do freio. Normalmente uma
distancia de 200 mm (8 polegadas) é suficiente.
Mantenha a maior distancia possivel entre os cabos,
principalmente onde forem instalados em paralelo por
grandes distancias. Se o cruzamento for inevitavel, o
cabo da RS485 deve cruzar com os cabos de motor e do
resistor do freio em um angulo de 90°.

90°

195NA493.11

1 Cabo Fieldbus

2 Minimo 200 mm (8 pol) de distancia

llustracdo 3.2 Distancia Minima entre a Comunicagao e os
Cabos de Energia

3.1.3 Conexao de Rede

Conecte o conversor de frequéncia a rede R4S85 da
seguinte maneira (veja também llustracdo 3.3):
1. Conecte os fios de sinal aos terminais 68 (P+) e
69 (N-), na placa de controle principal do
conversor de frequéncia.

2. Conecte a blindagem do cabo as bracadeiras de
cabo.
3. O terminal 61 normalmente ndo é usado: No

entanto, quando houver um grande diferenca de
potencial entre conversores de frequéncia,
conecte a blindagem do cabo RS485 ao terminal
61. O terminal 61 tem um filtro RC para eliminar
o ruido de corrente no cabo.

AVISO!
REQUISITOS DO ISOLAMENTO, MH1

Para cartao de controle e fios da placa de relé, o
isolamento minimo necessario é 300 V e 75 °C (167 °F).

AVISO!

Recomendam-se cabos de par trancado blindados para
reduzir o ruido entre os condutores.

d
N
130BB795.10

ano 'Wwod | 2|
K
| 3]

COMM. GND | Aterramento da comunicagdo

P (P+) Positivo

N (N-) Negativo

llustracao 3.3 Conexao de Rede

4. Programe a chave tipo DIP do cartdo de controle
com ON para finalizar o barramento RS485 e
ativar o RS485 Para obter informacgdes sobre o
posicionamento da chave tipo DIP, consulte
llustragéo 3.4. A configuracao de fabrica da chave
tipo DIP é OFF.

MGO3N228
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Parametro Funcao

195NA488.11

Parametro 8-35 Atr
aso Minimo de

Especifique o tempo de atraso minimo,
entre o recebimento de uma solicitacdo e a
Resposta transmissdo de uma resposta. Essa funcdo

contorna os atrasos de retorno do modem.

Parametro 8-36 Atr
aso de Resposta

Especifique um tempo de atraso maximo
entre a transmissdo de uma solicitacdo e o

Minimo recebimento de uma resposta.

Pardmetro 8-37 Atr |Se a transmissdo for interrompida,
aso Inter-Caractere |especifique um tempo de atraso maximo
Mdximo entre 2 bytes recebidos para garantir o

timeout.

AVISO!

A selecao padrao depende do
protocolo selecionado no
pardmetro 8-30 Protocolo.

1 Chave tipo DIP

2 Chave tipo DIP programado com a configuracéo de

fabrica, posicao de OFF

3 Chave tipo DIP na posicdo ON

llustracao 3.4 Chave tipo DIP programado com a Configuracao

de Fabrica

3.1.4 Programacado do parametro de
Comunicagao do

Modbus

Parametro

Funcao

Parametro 8-30 Pro
tocolo

Selecione o protocolo da aplicacéo a ser
executado para a interface R5485.

Pardmetro 8-31 End
ereco

Programe o endereco do né.

AVISO!

A faixa de enderecos depende do
protocolo selecionado no
pardmetro 8-30 Protocolo.

Parametro 8-32 Bau
d Rate da Porta do
FC

Programe a baud rate.

AVISO!

A baud rate padrao depende do
protocolo selecionado no
pardmetro 8-30 Protocolo.

Parametro 8-33 Bits
de Paridade /
Parada

Programe os bits de paridade e do nimero
de paradas.

AVISO!

A selecéo padrao depende do
protocolo selecionado no
pardmetro 8-30 Protocolo.

Tabela 3.2 Programacéo do Parametro de Comunica¢do do Modbus

3.2 Protocolo Danfoss FC

3.2.1 Visdo Geral do Protocolo Danfoss FC

O Protocolo Danfoss FC, também conhecido como Bus do
FC ou Bus padrao, é o Danfoss fieldbus padréo. Ele define
uma técnica de acesso, de acordo com o principio mestre/
escravo para comunicagdes através de um fieldbus.

Um mestre e 0 maximo de 126 escravos podem ser
conectados ao barramento. O mestre seleciona os escravos
individuais por meio de um caractere de endere¢o no
telegrama. Um escravo por si s6 nunca pode transmitir
sem que primeiramente seja solicitado a fazé-lo e nao é
permitido que um escravo transfira a mensagem para
outro escravo. A comunicacdo ocorre no modo Half duplex.
A funcdo do mestre ndo pode ser transferida para outro né
(sistema de mestre Unico).

A camada fisica e o RS485, usando, portanto, a porta
RS485 embutida no conversor de frequéncia. O Protocolo
Danfoss FC suporta diferentes formatos de telegrama:

. Um formato curto de 8 bytes para dados de
processo.

. Um formato longo de 16 bytes que também
inclui um canal de parametro.

. Um formato usado para textos.

3.2.2 FC com Modbus RTU

O Protocolo Danfoss FC permite acesso a control word e a
referéncia do barramento do conversor de frequéncia.

A control word permite ao Modbus mestre controlar
diversas fung¢des importantes do conversor de frequéncia.

Danfoss A/S © 11/2015 Todos os direitos reservados.
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. Partida

. E possivel parar o conversor de frequéncia por
diversos meios:

- Parada por inércia.
- Parada réapida.
- Parada por Freio CC.
- Parada (de rampa) normal.
. Reset ap6s um desarme por falha.
. Operagao em diversas velocidades predefinidas.
. Funcionamento em reversao.
. Alteracdo da configuracgao ativa.

. Controle de dois relés integrados no conversor de
frequéncia.

A referéncia de bus é comumente usada para controle da
velocidade. Também é possivel acessar os parametros, ler
seus valores e, onde for possivel, inserir valores neles.
Acessar os parametros oferece uma variedade de opgdes
de controle, inclusive controlar o setpoint do conversor de
frequéncia quando o seu controlador Pl interno for usado.

3.3 Configuragao de Rede

Para ativar o Protocolo Danfoss FC para o conversor de
frequéncia, programe os parametros a seguir.

Parametro Configuragao

Pardmetro 8-30 Protocolo |FC

Pardmetro 8-31 Endereco [1-126

Pardmetro 8-32 Baud 2400-115200
Rate da Porta do FC

Pardmetro 8-33 Bits de
Paridade / Parada

Paridade par, 1 bit de parada (padréao)

Tabela 3.3 Parametros para Ativar o Protocolo

3.4 Estrutura do Enquadramento de
Mensagem do Protocolo Danfoss FC

3.4.1 Conteudo de um Caractere (byte)

Cada caractere transferido comeca com um bit de inicio.
Em seguida, sdo transmitidos 8 bits de dados, que corres-
pondem a um byte. Cada caractere é protegido por um bit
de paridade. Esse bit é definido para 1 ao atingir a
paridade. Paridade é quando houver um numero igual de
1s nos 8 bits de dados e no bit de paridade no total. Um
bit de parada completa um caractere, assim é composto
por 11 bits no total.

=
3
3
Stat 0 1 2 3 4 5 6 7 Pridade Stop %
bit Par bit o
llustragao 3.5 Conteudo de um Caractere
3.4.2 Estrutura do Telegrama
Cada telegrama tem a seguinte estrutura:
1. Caractere de partida (STX)=02 hex.
2. Um byte representando o comprimento do
telegrama (LGE).
3. Um byte representando o endereco do conversor

de frequéncia (ADR).

Seguem vdrios bytes de dados (varidvel, dependendo do
tipo de telegrama).

Um byte de controle dos dados (BCC) completa o
telegrama.

STX LGE ADR DATA BCC

I

\

[
195NA099.10

llustracao 3.6 Estrutura do Telegrama

3.4.3 Comprimento do Telegrama (LGE)

O comprimento do telegrama é o numero de bytes de
dados, mais o byte de endereco ADR e o byte de controle
dos dados BCC.

4 bytes de dados
12 bytes de dados
Telegramas contendo textos

LGE=4+1+1=6 bytes
LGE=12+1+1=14 bytes

10"+n bytes

Tabela 3.4 Comprimento dos telegramas

1) O 10 representa os caracteres fixos, enquanto o n é varidvel
(dependendo do comprimento do texto).

3.4.4 Endereco (ADR) do conversor de
frequéncia.

Formato de endereco 1-126
Bit 7 = 1 (formato de endereco 1-126 ativo)

Bit 0-6 = endereco do conversor de frequéncia
1-126

Bit 0-6=0 Broadcast

O escravo retorna o byte de endereco inalterado no
telegrama de resposta ao mestre.

MGO3N228
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3.4.5 Byte de Controle dos Dados (BCC)

O checksum é calculado como uma fungédo logica XOR (OU exclusivo). Antes de o primeiro byte do telegrama ser recebido,
0 CheckSum calculado é 0.

3.4.6 O Campo de Dados

A estrutura dos blocos de dados depende do tipo de telegrama. Ha trés tipos de telegramas e o tipo aplica-se tanto aos
telegramas de controle (mestre=>escravo) quanto aos telegramas de resposta (escravo=mestre).

Os 3 tipos de telegrama séo:

Bloco de processo (PCD)
O PCD é composto por um bloco de dados de 4 bytes (2 palavras) e contém:

. Control word e valor de referéncia (do mestre para o escravo).

. Status word e a frequéncia de saida atual (do escravo para o mestre).

| sTx ! LGE ADR PCD1 PCD2 BCC

r

\

I

=

\

\

I

\

\

\
130BA269.10

llustragao 3.7 Bloco de Processo

Bloco de parametro
Bloco de parametros, usado para transmitir pardmetros entre mestre e escravo. O bloco de dados é composto de 12 bytes (6
words) e também contém o bloco de processo.

130BA271.10

—— 1 — 71

| - 1
| STX|LGE |ADR|PKE | IND |PWEqp, |PWEg, PCD1 | PCD2 | BCC

L
llustracdo 3.8 Bloco de parametro

Bloco de texto
O bloco de texto é usado para ler textos, via bloco de dados.

STX | LGE | ADR PKE IND Ch1 Ch2 Chn PCD1 PCD2 BCC |

\
\
’7
\
\
I
\
\
\
\
I
130BA270.10

llustracdo 3.9 Bloco de texto
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3.4.7 O Campo PKE Se o comando nao puder ser executado, o escravo envia
esta resposta:
O campo PKE contém dois subcampos: Comando e 0111 O comando ndo pode ser executado
resposta (AK) do parametro e o Numero de parametro - e emite o seguinte relatério de falha no valor do
(PNU): parametro:
o Cédigo de falha + Especificacao
PKE IND PWEhigh | PWEiow g 0 Numero ilegal do parametro
§ 2 Limites superior e inferior foram
- excedidos
3 Sub-indice corrompido
AK PNU 4 Nenhuma matriz
5 Tipo de dados incorreto
15141312(11109876543210 5 TP
7 Néo usado
17 Néo durante o funcionamento
5 .§ 8 % . 18 Outros erros
% g _g‘; g 2 23 O banco de dados dos parametros esta
5§¢ &2 ocupado
llustracdo 3.10 Campo PKE 100
>100
130 Sem acesso de barramento para esse
Os bits 12-15 transferem comandos de parametro do parametro
mestre para o escravo e retornam respostas do escravo 132 Sem acesso ao LCP
processadas para o mestre. 255 Sem erro

Tabela 3.7 Relatério do Escravo

Comandos de parametro mestre =>escravo
Numero de bits Comando de parametro . A
T T35 3.4.8 Numero do Parametro (PNU)
0 0 0 [0 |Sem comando . i A .
5 o To 17 Tier vator do sarametro Os bits 0-11 transferem numeros de parametro. A funcdo
5 T o Te I z et v do parametro relevante é definida na descricdo do
ravar valor do parametro na N , o
( Vd) v P parametro em capétulo 2 Programacgao.
WOr
0 0 1 1 Gravar valor do parametro na RAM (word . .
dupla) 3.4.9 Indice (IND)
1 1 0 1 Gravar valor do parametro na RAM e na
EEPROM (word dupla) O indice é usado com o ndmero do parametro para
] 1 ] 0 | Gravar valor do parametro na RAM e na parametros de acesso de leitura/gravacdo com um indice,
EEPROM (word) por exemplo, paradmetro 15-30 Log Alarme: Céd Falha. O
] ] ; ] Loitura do texto indice é formado por 2 bytes; um byte baixo e um byte

alto.
Tabela 3.5 Comandos de Parametro
Somente o byte baixo é usado como indice.

Resposta escravo = mestre

Namero de bits Resposta 3.4.10 Valor do Parametro (PWE)

15 14 113 |12

0 0 |0 |0 |Nenhuma resposta O bloco de valor de parametro consiste em 2 words (4

0 |0 o |1 |Valorde parametro transferido (word) bytes) e o seu valor depende do comando definido (AK).

0 0 [T |0 [Valor do parametro transferido (word Se o mestre solicita um valor de parametro quando o
dupla) bloco PWE ndo contiver nenhum valor. Para alterar um

0 1 1 1 O comando néo pode ser executado valor de parametro (gravar), grave o novo valor no bloco

1 1 1 1 Texto transferido PWE e envie-o do mestre para o escravo.

Tabela 3.6 Resposta s A
Se um escravo responder a uma solicitacdo de parametro

(comando de leitura), o valor do parametro atual no bloco
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PWE é transferido e devolvido ao mestre. Se um parametro
contiver varias op¢oes de dados, por exemplo

pardmetro 0-01 Idioma, selecione o valor de dados
digitando o valor no bloco PWE. Através da comunicacdo
serial somente é possivel ler parametros com tipo de
dados 9 (sequéncia de texto).

Parametro 15-40 Tipo do FC a pardmetro 15-53 Ne. Série
Cartao de Poténcia contém o tipo de dados 9.

Por exemplo, pode-se ler a poténcia da unidade e a faixa
de tensao de rede elétrica no par. pardmetro 15-40 Tipo do
FC. Quando uma sequéncia de texto é transferida (lida), o
comprimento do telegrama é variavel, porque os textos
tém comprimentos diferentes. O comprimento do
telegrama é definido no segundo byte do telegrama (LGE).
Ao usar a transferéncia de texto, o caractere do indice
indica se o comando é de leitura ou gravacao.

Para ler um texto via bloco PWE, programe o comando do
parametro (AK) para F hex. O byte alto do caractere do
indice deve ser 4.

3.4.11 Tipos de Dados suportados pelo
Conversor de Frequéncia

Sem designagao significa que ndo ha sinal de operagao no
telegrama.

indice de conversiao Fator de converséao
74 3600

2 100

1 10

0 1

-1 0,1

-2 0,01

-3 0,001

-4 0,0001

-5 0,00001

Tipos de dados Descricao

N inteiro 16

N inteiro 32

8 sem designacdo

16 sem designacao

32 sem designagao

O|N|o|lun| |l w

String de texto

Tabela 3.8 Tipos de Dados

3.4.12 Conversao

Os diversos atributos de cada parametro sao exibidos
capétulo 4 Pardmetros. Os valores de parametro sdo
transferidos somente como numeros inteiros. Os fatores de
conversao sdo usados para transferir decimais.

Pardmetro 4-12 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [Hz] tem um
fator de conversao de 0,1. Para predefinir a frequéncia

Tabela 3.9 Conversao

3.4.13 Words do Processo (PCD)

O bloco de words de processo estd dividido em dois
blocos de 16 bits, que sempre ocorrem na sequéncia
definida.

PCD 1 PCD 2
Telegrama de controle (mestre=control word |Valor de

do escravo) referéncia

Status word do telegrama de controle Frequéncia de

(escravo >mestre) saida atual

Tabela 3.10 Words do Processo (PCD)

3.5 Exemplos

3.5.1 Gravando um Valor de Parametro

Mude o par. pardmetro 4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor
[Hz] para 100 Hz.
Grave os dados na EEPROM.

PKE = E19E hex - Gravar word Unica em
parametro 4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz]:

° IND=0000 hex.
. PWEHIGH=0000 hex.
. PWELOW=03E8 hex.

Valor de dados 1.000, correspondendo a 100 Hz, consulte
capétulo 3.4.12 Conversdo.

O telegrama terd a aparéncia de llustragéo 3.11.

minima em 10 Hz, deve-se transferir o valor 100. Um fator e
de conversdo 0,1 significa que o valor transferido é E19E H| 0000 H | 0000 H| 03E8 H g8
<<
multiplicado por 0,1. O valor 100, portanto, sera recebido 2
PKE IND PWE high PWE jow @

como 10,0.

llustragao 3.11 Telegrama
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AVISO!

Pardmetro 4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz] é
uma palavra tnica e o comando do parametro para
gravar na EEPROM é E. Pardmetro 4-14 Lim. Superior da
Veloc do Motor [Hz] é 19E em hexadecimal.

A resposta do escravo para o mestre é mostrada em
llustragéo 3.12.

119E H | 0000 H | 0000 H | 03E8 H

130BA093.10

PKE IND PWE high PWE jow

llustracdo 3.12 Resposta do Mestre

3.5.2 Lendo um Valor de Parametro

Ler o valor em pardmetro 3-41 Tempo de Aceleracdo da
Rampa 1.

PKE = 1155 Hex - Ler o valor do parametro em
pardmetro 3-41 Tempo de Aceleracdo da Rampa 1:

. IND=0000 hex.
. PWEHIGH=0000 hex.
. PWELow=0000 hex.

1155 H | 0000 H | 0000 H | 0000 H

130BA094.10

PKE IND PWE high PWE o

llustracao 3.13 Telegrama

Se o valor em pardmetro 3-41 Tempo de Aceleracéo da
Rampa 1 for 10 s, a resposta do escravo para o mestre é
mostrada em llustragéo 3.14.

1155 H | 0000 H | 0000 H| 03E8 H

130BA267.10

PKE IND PWE high PWE jow

llustracdo 3.14 Resposta

Hex 3E8 corresponde ao decimal 1000. O indice de
conversao de parametro 3-41 Tempo de Aceleragdo da
Rampa 1 é -2, ou seja, 0,01.

Pardmetro 3-41 Tempo de Aceleragdo da Rampa 1 é do tipo
32 sem designagdo.

3.6 Visao Geral do Modbus RTU

3.6.1 Pré-requisito de Conhecimento

Danfoss supde que o controlador instalado suporta as
interfaces neste documento e observa rigidamente todos
os requisitos e limitacdes estipulados no controlador e no
conversor de frequéncia.

O Modbus RTU (Unidade de Terminal Remoto) foi
projetado para comunicar com qualquer controlador que
suportar as interfaces definidas neste documento. E
suposto que o usudrio tem conhecimento pleno das
capacidades bem como das limitagdes do controlador.

3.6.2 O que o Usuario ja Devera Saber

O Modbus RTU (Unidade de Terminal Remoto) foi
projetado para comunicar com qualquer controlador que
suportar as interfaces definidas neste documento. E
suposto que o usudrio tem conhecimento pleno das
capacidades bem como das limitagdes do controlador.

3.6.3 Visao geral

Independentemente do tipo de rede fisica de
comunicacdo, esta secdo descreve o processo usado por
um controlador para solicitar acesso a outro dispositivo.
Esse processo inclui como o Modbus RTU responde as
solicitagdes de outro dispositivo e como erros sdo
detectados e relatados. O documento também estabelece
um formato comum para o leiaute e para o contetido dos
campos de mensagem.

Durante a comunica¢do por uma rede Modbus RTU, o
protocolo:

. Determina como cada controlador aprende seu
endereco de dispositivo.

. Reconhece uma mensagem enderecada a ele.
. Determina quais agoes tomar.

. Extrai quaisquer dados ou outras informacoes
contidas na mensagem.

Se uma resposta for solicitada, o controlador constréi a
mensagem de resposta e a envia.

Os controladores comunicam-se usando uma técnica
mestre/escravo em que somente o mestre pode iniciar
transa¢des (denominadas consultas). Os escravos
respondem fornecendo os dados solicitados ao mestre ou
agindo como solicitada na consulta.

O mestre pode enderecar escravos individuais ou pode
iniciar uma mensagem de broadcast a todos os escravos.
Os escravos devolvem uma resposta as consultas
enderecadas a eles individualmente. Nenhuma resposta é
devolvida as solicitacdes de broadcast do mestre. O
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protocolo do Modbus RTU estabelece o formato para a
consulta do mestre fornecendo as seguintes informacoes:

. O endereco do dispositivo (ou broadcast).

. Um coédigo da funcédo definindo a acgao solicitada.
. Quaisquer dados a serem enviados.

. Um campo de verificacdo de erro.

A mensagem de resposta do escravo também é elaborada
usando o protocolo do Modbus. Ela contém campos que
confirmam a ac¢do tomada, quaisquer tipos de dados a
serem devolvidos e um campo de verificacdo de erro. Se
ocorrer um erro na recep¢do da mensagem ou se o
escravo for incapaz de executar a acdo solicitada, o escravo
constréi uma mensagem de erro e a envia. Como
alternativa, ocorre um timeout.

3.6.4 Conversor de Frequéncia com
Modbus RTU

O conversor de frequéncia comunica-se no formado do
Modbus RTU através da interface RS485 integrada. O
Modbus RTU fornece o acesso a control word e a
referéncia de bus do conversor de frequéncia.

A control word permite ao Modbus mestre controlar
diversas fun¢des importantes do conversor de frequéncia:

. Partida
. Varias paradas:
- Parada por inércia.
- Parada réapida.
- Parada por freio CC.
- Parada (de rampa) normal.
. Reset ap6s um desarme por falha.
. Operagao em diversas velocidades predefinidas.
. Funcionamento em reversao.
. Alterar a configuracgao ativa.

. Controlar o relé integrado do conversor de
frequéncia.

A referéncia de bus é comumente usada para controle da
velocidade. Também é possivel acessar os parametros, ler

seus valores e quando possivel, inserir valores. Acessar os

parametros oferece uma variedade de opgdes de controle,
inclusive controlar o setpoint do conversor de frequéncia

quando o seu controlador Pl interno for usado.

3.7 Configuracao de Rede

Para ativar o Modbus RTU no conversor de frequéncia,
programe os seguintes parametros:

Parametro Configuragao

Pardmetro 8-30 Protocolo Modbus RTU

Parametro 8-31 Endere¢o 1-247

Pardmetro 8-32 Baud Rate 2400-115200
da Porta do FC

Pardmetro 8-33 Bits de
Paridade / Parada

Paridade par, 1 bit de parada
(padrao)

Tabela 3.11 Configuracao de Rede

3.8 Estrutura do Enquadramento de
Mensagem do Modbus RTU

3.8.1 Introducao

Os controladores sao configurados para se comunicar na
rede do Modbus usando o modo RTU (remote terminal
unit), com cada byte em uma mensagem contendo dois
caracteres hexadecimais de 4 bits. O formato de cada byte
é mostrado em Tabela 3.12.

Start Byte de dados Parada | Parad
bit / a
parida
de
L [ [ [T |

Tabela 3.12 O formato de cada byte

Sistema de Binario de 8 bits, hexadecimal 0-9, A-F. Dois
codificagao caracteres hexadecimais contidos em cada
campo de 8 bits da mensagem.
Bits por byte e 1 bit de partida.
e 8 bits de dados, o bit menos signifi-
cativo é enviado primeiro.
e 1 bit para paridade par/impar; nenhum
bit para sem paridade.
e 1 bit de parada se for usada a paridade;
2 bits se for sem paridade.
Campo de Verificacdo de redundancia ciclica (CRC).
verificagdo de erro

Tabela 3.13 Detalhes de Byte

3.8.2 Estrutura do telegrama do Modbus
RTU

O dispositivo de transmissdo coloca uma mensagem do
Modbus RTU em um chassi, com um ponto de inicio e
outro de término conhecidos. Isto permite aos dispositivos
de recepgao comecar no inicio da mensagem, ler a porcao
do endereco, determinar qual dispositivo estd sendo
enderecado (ou todos os dispositivos, se a mensagem for
do tipo broadcast) e a reconhecer quando a mensagem for
completada. As mensagens parciais sdo detectadas e os
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erros programados, em consequéncia. Os caracteres para
transmissao devem estar no formato hexadecimal de 00 a
FF, em cada campo. O conversor de frequéncia monitora
continuamente o barramento da rede, inclusive durante os
intervalos silenciosos. Quando o primeiro campo (o campo
de endereco) é recebido, cada conversor de frequéncia ou
dispositivo decodifica esse campo, para determinar qual
dispositivo estd sendo enderecado. As mensagens do
Modbus RTU, enderecadas como 0, sdéo mensagens de
broadcast. Ndo é permitida nenhuma resposta para
mensagens de broadcast. Um chassi de mensagem tipico é
mostrado em Tabela 3.14.

Partida |Endereco| Funcao Dados | Verificaca| Final da
ode CRC| Acel.

T1-72T3-| 8bits | 8bits |Nx 8 bits| 16 bits | T1-T2-T3-
T4 T4

Tabela 3.14 Estrutura do telegrama tipica do Modbus RTU

3.8.3 Campo Partida/Parada

As mensagens iniciam com um periodo de siléncio com
intervalos de no minimo 3,5 caracteres. O periodo de
siléncio é implementado como um multiplo de intervalos
de caracteres na baud rate da rede selecionada (mostrado
como Inicio T1-T2-T3-T4). O primeiro campo a ser
transmitido é o endereco do dispositivo. Apds a
transmissao do ultimo caractere, um periodo semelhante
de intervalos de no minimo 3,5 caracteres marca o fim da
mensagem. Apds este periodo, pode-se comegar uma
mensagem nova.

O quadro completo da mensagem deve ser transmitido
como um fluxo continuo. Se ocorrer um periodo de
siléncio com intervalos maiores que 1,5 caracteres antes de
completar o quadro, o dispositivo receptor livra-se da
mensagem incompleta e assume que o byte seguinte é um
campo de endereco de uma nova mensagem. De forma
semelhante, se uma nova mensagem comecar antes de
intervalos de 3,5 caracteres apds uma mensagem anterior,
o dispositivo receptor o considera uma continuacdo da
mensagem anterior. Esse comportamento causa um
timeout (nenhuma resposta do escravo), uma vez que o
valor no fim do campo de CRC nao é valido para as
mensagens combinadas.

3.8.4 Campo de Endereco

O campo de endereco de um quadro de mensagem
contém 8 bits. Os enderecos de dispositivos escravo
vélidos estdo na faixa de 0-247 decimal. Aos dispositivos
escravos individuais sdo designados enderecos na faixa de
1-247. (0 é reservado para modo broadcast, que todos os
escravos reconhecem.) Um mestre endereca um escravo
colocando o endereco do escravo no campo de endereco
da mensagem. Quando o escravo envia a sua resposta, ele

insere o seu proprio endereco neste campo de endereco
para que o mestre identifique qual escravo esta
respondendo.

3.8.5 Campo da Funcao

3

O campo da fungao de um quadro de mensagem contém
8 bits. Os cédigos validos estao na faixa de 1-FF. Os
campos de fungdo sdo usados para enviar mensagens
entre o mestre e o escravo. Quando uma mensagem é
enviada de um mestre para um dispositivo escravo, o
campo do cédigo da funcdo informa o escravo a espécie
de acao a ser executada. Quando o escravo responde ao
mestre, ele usa o campo do cédigo da fungdo para
sinalizar uma resposta (sem erros) ou informar que ocorreu
algum tipo de erro (conhecida como resposta de excegao)

Para uma resposta normal, o escravo simplesmente retorna
o codigo de funcao original. Para uma resposta de excecéo,
0 escravo retorna um cédigo que é equivalente ao cédigo
da fungao original com o bit mais significativo programado
para 1 légico. Além disso, o escravo insere um cédigo
Unico no campo dos dados da mensagem de resposta.
Este codigo informa ao mestre que espécie de erro ocorreu
ou o motivo da excec¢ao. Consulte também

capétulo 3.8.12 Cédigos de Fung¢do Suportados pelo Modbus
RTU e capétulo 3.8.13 Cédigos de Exce¢do do Modbus.

3.8.6 Campo dos Dados

O campo dos dados é construido usando conjuntos de
dois digitos hexadecimais, na faixa de 00 a FF hexadecimal.
Estes digitos sdo constituidos de um caractere RTU. O
campo dos dados de mensagens, enviadas de um mestre
para um dispositivo escravo, contém informagdes comple-
mentares que o escravo deve usar para tomar a acdo de
acordo com o cddigo da fungao. As informagdes pode
incluir itens como uma bobina ou enderecos de
registradores, a quantidade de itens a ser manuseada e a
contagem dos bytes de dados reais no campo.

3.8.7 Campo de Verificacao de CRC

As mensagens incluem um campo de verificagdo de erro
que opera com base em um método de verificacdo de
redundancia ciclica (CRC). O campo de CRC verifica o
conteudo da mensagem inteira. Ele é aplicado indepen-
dentemente de qualquer método de verificagao de
paridade usado pelos caracteres individuais da mensagem.
O valor de CRC é calculado pelo dispositivo de
transmissao, o qual insere a CRC como o ultimo campo na
mensagem. O dispositivo receptor recalcula um CRC,
durante a recepc¢do da mensagem e compara o valor
calculado com o valor real recebido no campo da CRC. Se
os dois valores forem diferentes, ocorrera timeout do bus.
O campo de verificagao de erro contém um valor binario
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de 16 bits implementado como dois bytes de 8 bits. Apds
. ~ . . Write Read
a implementacéo, o byte de ordem baixa do campo é " - c Frequency
. . . . ter —» t —
inserido primeiro, seguido pelo byte de ordem alta. O byte aster requency OnVerter Converter " Master

< e . Holding Controlled by Holding Controlled by
de ordem alta da CRC é o ultimo byte enviado na Register Parameter Register Parameter
mensagem. o
28101 €Iw | 8-42[0] 2910 STW (8-43[0]
<
(=]
3.8.8 Endgregamento do Registrador da 5811 8-42(1] o1 8_43 (1] §
Bobina 2
2812| PCD2 |g4o7) 29128—43 121
. ~ rite read
Para obter informacdes sobre o enderecamento do
registrador da bobina, consulte as Instrucées de Utilizacdo 2813 Pvfr'ies 8-42[3] 2913 Prga'?f 8-43 3]

do Modbus RTU.

2814| PCD4 1g4714] 2914| PCD4 |ga34)
write read

3.8.9 Acesso via Gravagao/Leitura do PCD 2815 PD5 |gan s 2015 PCD5 |ga3 5

write read

A vantagem de utilizar a configuracdo de gravagao/leitura
do PCD é que o controlador pode gravar ou ler mais dados T write
em um telegrama. Até 63 registradores podem ser lidos ou 2873| PCD 63 | 8.4 [63) 2919| PCD 63 | 843 (63]
gravados através da fungao registrador de retencdo da e read

leitura de cédigo ou gravar multiplos registros em 1
telegrama. A estrutura também é flexivel de modo que
apenas 2 registradores do controlador podem ser gravados
e 10 registradores podem ser lidos.

read

SO |
ez

llustragao 3.15 Listas de Gravacao/Leitura do PCD

AVISO!

As caixas marcadas em cinza nao sao alteraveis, sao os
valores padrao.

A lista de gravacdo do PCD sao dados enviados do
controlador para o conversor de frequéncia, tais como:

e  Control word. AVISO!

Mapeie os parametros de 32-bit dentro dos limites de
32-bit, PCD2 & PCD3 ou PCD4 & PCD5 etc., quando o
nimero de parametro for mapeado duas vezes para
pardmetro 8-42 Configuragdo de gravag¢do do PCD ou

. Referéncia.

. Dados dependente da aplicacdo, como a
referéncia minima e tempos de rampa.

AVISO! pardmetro 8-43 Configuragdo de Leitura do PCD.
A control word e a referéncia sao sempre enviadas na .
lista do controlador para o conversor de frequéncia. 3.8.10 Mapeando os Registradores de

Retencao para Parametros do Drive

A lista de gravacdo do PCD é programada no

pardmetro 8-42 Configuracdo de gravacédo do PCD. Exemplo:
O PLC envia a control word e a referéncia, programa a

A lista de leitura do PCD sao dados enviados do saida analdgica 42 e o limite de torque.

controlador para o conversor de frequéncia, tais como:

Frequency Converter — Drive =)
. Status word. pac
Register 2810 2811 2812 2813 S
. Valor real principal. . Analog | Torque 2
Write Gty B output42| limit 8

. Dados dependentes da aplicacdo, como, horas de

funcionamento, corrente do motor e alarm word. CTW = Parameter 16-85, REF = Parameter 16-86,
Analog output = Parameter 6-52, Torque limit Motor mode = 4-16
A
VISO' llustracao 3.16 Dados enviados pelo PLC

O status word e o valor real principal sdo sempre
enviados na lista do conversor de frequéncia para o

controlador. Exemplo:

O conversor de frequéncia envia a status word, o valor real
principal, a corrente do motor real, as entradas digitais e o
torque [Nm].
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o

Frequency Converter — Master S

wn

Register 2910 2911 2912 2913 2914 §
Motor | Digital Actual 5

Read STW ‘ MAV current inputs | Torque [Nm] -

STW = Parameter 16-03,
Motor Current = Parameter 16-14,
Actual Torque [Nm]

MAV = Parameter 16-05,
Digital Inputs = Parameter 16-60

llustracao 3.17 Dados de Envio do conversor de frequéncia

Exemplo, continuacao

Mapeie os dados de entrada e dados de saida do Modbus
RTU para o parametro do conversor de frequéncia. Utilize
pardmetro 8-42 Configuragéo de gravagéo do PCD e
pardmetro 8-43 Configuragéo de Leitura do PCD para o
mapeamento.

o
@

8420 PCD write configuration  |FC Port CTW 1 8

542.1 PCD write configuration | FC Port REF 1 g

342.2 PCD write configuration | Terminal 42 Qutput B... 2

8423 PCD write configuration | Torgue Limit Mokaor M.

8424 PCD write configuration | Mone

llustragdo 3.18 Mapeamento de Dados de Entrada/Dados de
Saida em Pardmetro 8-42 Configuragdo de gravagdo do PCD

AVISO!

As linhas cinzas sao fixas, as vermelhas sao selecionaveis
pelo usuario.

Programe os parametros a seguir no conversor de
frequéncia:

=
343.0 PCD read configuration | Stakus \Word ‘8\:
G431 PCD read configuration  |Main Actual Yalue [%] é
843.2 PCD read configuration | Mokor Current )
43,5 PCD read configuration | Digital Input:
3434 PCD read configuration | Torgue [Mm]
43,5 PCD read configuration  |Mone

llustragdo 3.19 Mapeamento de Dados de Entrada/Dados de
Saida em Pardmetro 8-43 Configuragdo de Leitura do PCD

AVISO!

A corrente do motor em pardmetro 16-14 Corrente do
motor é 32 bits. Este mapeamento esta mapeando
somente os 16 bit inferiores, entdo, a leitura de corrente
do motor maxima é 327 A.

Para leitura de amperagens mais altas, utilize uma leitura
de 32-bit.

Mapear um parametro 32-bit como 16 bit, sempre acessa
os 16 bits inferiores.

3.8.11 Como controlar o Conversor de
Frequéncia

Esta secao descreve os codigos que podem ser usados nos
campos funcdo e dados de uma mensagem do Modbus
RTU.

3.8.12 Codigos de Funcao Suportados pelo
Modbus RTU

O Modbus RTU suporta o uso dos cédigos de funcdo a
seguir no campo de funcdo de uma mensagem.

Funcéo Cédigo da Funcao
Ler bobinas 1 hex
Ler registradores de retencao 3 hex
Gravar bobina Unica 5 hex
Gravar registrador unico 6 hex
Gravar bobinas multiplas F hex
Gravar registradores multiplos 10 hex
Ler contador de eventos de B hex
comunicagao

Relatar ID do escravo 11 hex
Ler gravar registradores multiplos 17 hex

Tabela 3.15 Cédigos de Funcao

Funcéo Cddigo Codigo de |Subfuncéo

da subfuncao

Funcao
Diagnéstico |8 1 Reiniciar a comunicagao.
s 2 Retornar registrador de

diagnosticos.

10 Limpar contadores e
registrador de
diagnosticos.

11 Retornar contador de
mensagem do bus.

12 Retornar contador de
erros de comunica¢édo do
bus.

13 Retornar contador de
erros do escravo.

14 Retornar contador de
mensagem do escravo.

Tabela 3.16 Cédigos de Fungao
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3.8.13 Codigos de Excecao do Modbus

Para obter uma explicagao completa da estrutura de uma
resposta do cédigo de excecdo, consulte
capétulo 3.8.5 Campo da Funcgéo.

Cédig | Nome Significado

o]

1 Funcéo O cédigo de funcdo recebido na consulta
invalida ndo é uma acdo permitida para o servidor
(ou escravo). Isso pode ser porque o
cédigo de funcdo é aplicavel somente em
dispositivos mais recentes e ainda nao foi
implementado na unidade selecionada.
Isso também pode indicar que o servidor
(ou escravo) esta no estado incorreto para
processar um pedido desse tipo, por
exemplo, em virtude de ndo estar
configurado e por estar sendo requisitado
a retornar valores de registro.

2 Endereco de |O endereco dos dados recebido na

dados consulta ndo é um endereco permitido
invalido para o servidor (ou escravo). Mais especifi-
camente, a combinacdo do numero de
referéncia e o comprimento de transfe-
réncia nao é vélido. Para um controlador
com 100 registradores, um pedido com
offset 96 e comprimento 4 teria éxito, um
pedido com offset 96 e comprimento 5
gera excecao 02.

3 Valor de
dados consulta ndao é um valor permitido para o

Um valor contido no campo de dados da

invalido servidor (ou escravo). Isso indica uma
falha na estrutura do restante de um
pedido complexo, como o do
comprimento implicito estar incorreto.
NAO significa especificamente que um
item de dados submetido para
armazenagem em um registrador
apresenta um valor fora da expectativa do
programa de aplicacdo, uma vez que o
protocolo do Modbus nédo esta ciente do
significado de qualquer valor particular de
qualquer registrador particular.

4 Falha do
dispositivo

Ocorreu um erro irrecuperavel enquanto o
servidor (ou escravo) tentava executar a

escravo acao requisitada.

Tabela 3.17 Cédigos de Exce¢ao do Modbus

3.9 Como Acessar os Parametros

3.9.1 Tratamento de Parametros

O PNU (numero de parametro) é traduzido do endereco de
registrador contido na mensagem de leitura ou gravacao
do Modbus. O nimero de parametro é convertido para o
Modbus como (10 x nimero do parametro) decimal.
Exemplo: Leitura pardmetro 3-12 Valor de Catch Up/Slow
Down (16 bits): O registrador de retencdo 3120 mantém o
valor dos parametros. Um valor de 1352 (decimal) significa
que o parametro estd programado para 12,52%

Leitura parametro 3-14 Referéncia Relativa Pré-definida (32
bits): Os registradores de retencao 3410 e 3411 mantém os
valores dos parametros. Um valor de 11300 (decimal)
significa que o parametro esta programado para 1113.00.

Para obter informagdes sobre os parametros, tamanho e
indice de conversao, consulte capétulo 4 Pardmetros.

3.9.2 Armazenagem de Dados

A bobina 65 decimal determina se os dados gravados no
conversor de frequéncia sdo armazenados na EEPROM e
RAM (bobina 65=1) ou somente na RAM (bobina 65= 0).

3.9.3 IND (indice)

Alguns parametros do conversor de frequéncia sdo
parametros de matriz, por exemplo

pardmetro 3-10 Referéncia Predefinida. Como o Modbus nao
suporta matrizes nos registradores de retencdo, o
conversor de frequéncia reservou o registrador de retencao
9 como apontador da matriz. Antes de ler ou gravar um
parametro de matriz, programe o registrador de retencao
9. A configuracdo do registrador de retencao para o valor
de 2 faz com que todos os parametros de matriz de
leitura/gravacdo seguintes sejam para o indice 2.

3.9.4 Blocos de Texto

Os parametros armazenados como sequéncias de texto sdo
acessados do mesmo modo que os demais parametros. O
tamanho maximo do bloco de texto é 20 caracteres. Se
uma solicitacdo de leitura de um parametro for maior que
0 numero de caracteres que este comporta, a resposta serd
truncada. Se uma solicitacdo de leitura de um parametro
for menor que o nimero de caracteres que este comporta,
a resposta sera preenchida com brancos.

3.9.5 Fator de conversao

Um valor de parametro pode ser transferido somente
como um numero inteiro. Para transferir os decimais, use
um fator de conversao.
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3.9.6 Valores de Parametros

Tipos de dados padrao

Os tipos de dados padrdo sdo int 16, int 32, uint 8, uint 16
e uint 32. Eles sdo armazenados como registradores 4x
(40001-4FFFF). Os parametros sdo lidos usando a funcéo
03 hex ler registradores de reten¢do. Os parametros sao
gravados usando a funcdo 6 hex predefinir registrador tnico
para 1 registrador (16 bits) e a funcdo 10 hex predefinir
multiplos registradores para 2 registradores (32 bits). Os
tamanhos legiveis variam desde 1 registrador (16 bits) a 10
registradores (20 caracteres).

Tipos de dados nao padrao

Os tipos de dados nao padrao sao sequéncias de textos e
sdo armazenados como registradores 4x (40001 — 4FFFF).
Os parametros sdo lidos usando a fungdo 03 hex ler
registradores de retengdo e gravados usando a funcao 10
hex predefinir multiplos registradores. Os tamanhos legiveis
variam de 1 registrador (2 caracteres) a 10 registradores (20
caracteres).

3.10 Exemplos

Os exemplos seguintes mostram diversos comandos do
Modbus RTU.

3.10.1 Ler Registradores de Retencao (03
hex)

Descricao
Esta funcdo |é o conteddo dos registradores de retencdo
no escravo.

Consulta

A mensagem de consulta especifica o registrador inicial e a
quantidade de registradores a ser lida. Os enderecos dos
registradores comecam em 0, ou seja, os registradores 1-4
sdo enderecados como 0-3.

Exemplo: Ler pardmetro 3-03 Referéncia Mdxima, registrador
03030.

Nome do campo Exemplo (hex)

Endereco do escravo 01

Fungéo 03 (Ler registradores de retengdo)
Endereco inicial ALTO |0B (Endereco do Registrador 3029)
Endereco inicial BAIXO |D5 (Endereco do registrador 3029)
Numero de pontos HI |00

Numero de pontos LO |02 - (pardmetro 3-03 Referéncia Mdxima
tem 32 bits de comprimento, ou seja, 2
registradores)

Verificagdo de Erro -
(CRQO)

Tabela 3.18 Consulta

Resposta

Os dados do registrador na mensagem de resposta sao
empacotados em dois bytes por registrador, com o
conteudo bindrio justificado a direita em cada byte. Para
cada registrador, o primeiro byte contém os bits de ordem
mais alta e o segundo contém os bits de ordem mais
baixa.

Exemplo: hex 000088B8=35.000=35 Hz.

Nome do campo Exemplo (hex)
Endereco do escravo 01

Funcéo 03

Contagem de bytes 04

Dados HI (registrador 3030) 00

Dados LO (registrador 3030) 16

Dados HI (registrador 3031) E3

Dados LO (registrador 3031) 60

Verificagdo de Erro (CRC) -

Tabela 3.19 Resposta

3.10.2 Predefinir Registrador Unico (06 hex)

Descricao
Esta funcdo predefine um valor em um registrador de
retencao unico.

Consulta

A mensagem de consulta especifica que a referéncia do
registrador seja predefinida. Os enderegos dos
registradores comecam em 0, ou seja, o registrador 1 é
enderecado como 0.

Exemplo: Gravar em pardmetro 1-00 Modo Configuragdo,
registrador 1000.

Nome do campo Exemplo (hex)

Endereco do escravo 01

Funcao 06

Endereco do registrador ALTO 03 (Endereco do Registrador 999)

Endereco do registrador
BAIXO

E7 (Endereco do Registrador 999)

Dados predefinidos ALTO 00

Dados predefinidos BAIXO 01

Verificagdo de Erro (CRC) -

Tabela 3.20 Consulta
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Resposta
A resposta normal é um eco da consulta, retornada apds o
conteudo do registrador ter sido transmitido.

Nome do campo Exemplo (hex)

Resposta

A resposta normal retorna o endereco do escravo, o cédigo
da funcao, endereco inicial e a quantidade de registradores

predefinidos.

Endereco do escravo 01 Nome do campo Exemplo (hex)
Funcao 06 Endereco do escravo 01
Endereco do registrador ALTO (03 Funcéao 10
Endereco do registrador E7 Endereco inicial ALTO 04
BAIXO Endereco inicial BAIXO 19
Dados predefinidos ALTO 00 Numero de registradores HI 00
Dados predefinidos BAIXO 01 Numero de registradores LO 02

Verificacdo de Erro (CRC) -

Verificacdo de Erro (CRC)

Tabela 3.21 Resposta

3.10.3 Predefinir Registradores Multiplos
(10 hex)

Descricao
Esta funcdo predefine valores em uma sequéncia de
registradores de retencdo.

Consulta

A mensagem de solicitacdo especifica as referéncias do
registrador que serdo predefinidas. Os enderecos dos
registradores comegam em 0, ou seja, o registrador 1 é
enderecado como 0. Exemplo de uma solicitacdo para
predefinir dois registradores (programar

pardmetro 1-24 Corrente do Motor para 738 (7,38 A)):

Nome do campo Exemplo (hex)
Endereco do escravo 01
Funcao 10
Endereco inicial ALTO 04
Endereco inicial BAIXO 07
Numero de registradores Hl 00
Ndmero de registradores LO 02
Contagem de bytes 04
Gravar dados HI 00
(Registrador 4: 1049)

Gravar dados LO 00
(Registrador 4: 1049)

Gravar dados HI 02
(Registrador 4: 1050)

Gravar dados LO E2
(Registrador 4: 1050)

Verificagcdo de Erro (CRC) -

Tabela 3.22 Consulta

Tabela 3.23 Resposta

3.10.4 Ler/Gravar registradores multiplos(17

hex)

Descricao

Este codigo de funcdo combina 1 operacdo de leitura e 1
operacdo de gravacdo em uma Unica transagao do
Modbus. A operacdo de gravacdo é executada antes da

leitura.

Consulta

A mensagem de consulta especifica o endereco inicial e o
numero de registradores de retencdo a serem lidos, bem
com o endereco inicial, o numero de registradores de
retencdo e os dados a serem gravados. Registradores de
Retencdo sdo enderecados inicialmente em 0

Exemplo de uma solicitacdo para predefinir

pardmetro 1-24 Corrente do Motor para 738 (7,38 A) e ler
pardmetro 3-03 Referéncia Mdxima que tem o valor em

50000 (50000 Hz):

Nome do campo

Exemplo (hex)

Endereco do escravo

01

Funcao

17

Ler Endereco Inicial HI

0B (Endereco do Registrador
3029)

Ler Endereco Inicial LO

D5 (Endereco do registrador
3029)

Quantidade para Leitura Hl

00

Quantidade para Leitura LO

02

(parametro 3-03 Referéncia
Mdxima tem 32 bits de
comprimento, ou seja, 2
registradores)

Gravar Endereco Inicial HI

04 (Endereco do registrador
1239)

Gravar Endereco Inicial LO

D7 (Endereco do registrador
1239)

Quantidade para Gravagéo Hl 00
Quantidade para Gravagao LO 02
Gravar Contagem de Bytes 04
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Nome do campo Exemplo (hex) Bit Valor do bit =0 Valor do bit = 1
Valor de Registradores de Gravacdo | 00 00 Valor de referéncia | Selecdo externa Isb
HI 01 Valor de referéncia | Selegdo externa msb
Valor de Registradores de Gravacao | 00 02 Freio CC Rampa
LO 03 Parada por inércia | Sem parada por inércia
Valor de Registradores de Gravagao | 02 04 Parada réapida Rampa
HI 05 Manter a frequéncia |[Utilizar a rampa de velocidade
Valor de Registradores de Gravacdo | OE de saida
LO 06 Parada de rampa Partida
Verificagao de Erro (CRC) - 07 Sem fungéo Reinicializar
08 Sem fungéao Jog
Tabela 3.24 Consulta
09 Rampa 1 Rampa 2
Resposta 10 Dados invalidos Dados validos
A resposta normal contém os dados do grupo de 1 Relé 01 aberto Relé 01 ativo
registradores que foram lidos. O campo de contagem de 12 Relé 02 aberto Relé 02 ativo
bytes especifica a quantidade a ser seguida no campo de 13 Configuracdo de | Selecdo do Isb
dados de leitura. parémetros
15 Sem funcéo Reversao

Nome do campo Exemplo (hex)

Tabela 3.26 Control word de acordo com o perfil do FC

Explicacao dos bits de controle
Bits 00/01
Os bits 00 e 01 sdo usados para fazer a selecdo entre os
quatro valores de referéncia, que sao pré-programados em
pardmetro 3-10 Referéncia Predefinida de acordo com

Endereco do escravo 01
Funcao 17
Contagem de Bytes 04
Valor de Registradores de Leitura |00
HI

Valor de Registradores de Leitura |00
LO

Valor de Registradores de Leitura |C3
HI

Valor de Registradores de Leitura |50
LO

CRC -

Tabela 3.25 Resposta

3.11 Perfil de Controle do FC da

3.11.1 Control word de acordo com o Perfil
do FC (Protocolo 8-10 = Perfil do

Master-follower
cTw Speed ref.
Bit
no.: 1514131211109876543210

llustragao 3.20 Control word de acordo com o perfil do FC

130BA274.11

Tabela 3.27.

Valor de Parametro Bit Bit

referéncia 01 00

programado

1 Parametro 3-10 Referéncia 0 0
Predefinida [0]

2 Parametro 3-10 Referéncia 0 1
Predefinida [1]

3 Parametro 3-10 Referéncia 1 0
Predefinida [2]

4 Parametro 3-10 Referéncia 1 1
Predefinida [3]

Tabela 3.27 Bits de Controle

AVISO!

Faca uma selecdo em pardmetro 8-56 Selecdo da
Referéncia Pré-definida para definir como o bit 00/01
sincroniza com a funcao correspondente nas entradas
digitais.

Bit 02, Freio CC:

Bit 02=0: Conduz a frenagem CC e parada. A corrente e a
duracao de frenagem foram definidas nos par.

parametro 2-01 Corrente de Freio CC e

pardmetro 2-02 Tempo de Frenagem CC.

Bit 02=1: Conduz a rampa.

MGO3N228
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Bit 03, Parada por inércia

Bit 03=0: O conversor de frequéncia libera o motor imedia-
tamente (os transistores de saida sdo desligados) e faz
parada por inércia.

Bit 03=1: Se as demais condi¢des de partida estiverem
satisfeitas, o conversor de frequéncia da partida.

Escolha em pardmetro 8-50 Selecéo de Parada por Inércia
para definir como o bit 03 sincroniza com a funcdo corres-
pondente em uma entrada digital.

Bit 04, Parada rapida

Bit 04=0: Faz a velocidade do motor desacelerar até parar
(programado em pardmetro 3-81 Tempo de Rampa da
Parada Rdpida).

Bit 05, Reter a frequéncia de saida

Bit 05=0: A frequéncia de saida atual (em Hz) congela.
Altere a frequéncia de saida congelada somente por meio
das entradas digitais (pardmetro 5-10 Terminal 18 Entrada
Digital a pardmetro 5-13 Terminal 29, Entrada Digital)
programadas para [21] Aceleracdo e [22] Desaceleragao.

AVISO!

Se congelar frequéncia de saida estiver ativo, o conversor
de frequéncia somente pode ser parado por 1 das
opgoes a seguir:

. Bit 03 Parada por inércia.
. Bit 02 frenagem CC.

. Entrada digital (pardmetro 5-10 Terminal 18
Entrada Digital a pardmetro 5-13 Terminal 29,
Entrada Digital) programada para [5] Frenagem
CC, [2] Parada por inércia ou [3] Reset e parada
por inércia.

Bit 06, Parada/partida de rampa

Bit 06=0: Provoca uma parada e faz a velocidade do motor
desacelerar até parar por meio do parametro de desace-
leracdo selecionado.

Bit 06=1: Permite ao conversor de frequéncia dar partida
no motor se as demais condi¢des de partida forem
satisfeitas.

Faca uma selecao em parametro 8-53 Sele¢do da Partida
para definir como o bit 06 parada/partida de rampa
sincroniza com a fungdo correspondente em uma entrada
digital.

Bit 07, Reset

Bit 07=0: Sem reset.

Bit 07=1: Reinicializa um desarme. A reinicializacdo é
ativada na borda de ataque do sinal, ou seja, na transicdo
de 0 légico para 1 légico.

Bit 08, Jog
Bit 08=1: Pardmetro 3-11 Velocidade de Jog [Hz] determina a
frequéncia de saida.

Bit 09, Selecdao de rampa 1/2

Bit 09=0: Rampa 1 estd ativa (pardmetro 3-41 Tempo de
Aceleragdo da Rampa 1 para pardmetro 3-42 Tempo de
Desacelera¢do da Rampa 1).

Bit 09=1: Rampa 2 (pardmetro 3-51 Tempo de Aceleragéo da
Rampa 2 para pardmetro 3-52 Tempo de Desaceleracdo da
Rampa 2) esta ativa.

Bit 10, Dados invalidos/Dados vaélidos

Informa o conversor de frequéncia se a control word deve
ser utilizada ou ignorada.

Bit 10=0: A control word é ignorada.

Bit 10=1: A control word é usada. Esta funcdo é importante
porque o telegrama sempre contém a control word,
qualquer que seja o telegrama. Se a control word se ndo
for necessaria ao atualizar ou ler parametros, desligue-a.

Bit 11, Relé 01

Bit 11=0: O relé nao esta ativo.

Bit 11=1: Relé 01 ativado se [36] Bit 11 da control word
tenha sido escolhido no pardmetro 5-40 Fungéo do Relé.

Bit 12, Relé 02

Bit 12=0: Relé 02 nao estd ativado.

Bit 12=1: Relé 02 ativado se [37] Bit 12 da control word
tenha sido escolhido no pardmetro 5-40 Fungéo do Relé.

Bit 13, Selecdo de setup
Utilize o bit 13 para selecionar entre os dois setups de
menu de acordo com Tabela 3.28.

Setup Bit 13
1 0
2 1

Tabela 3.28 Setups de Menu

A funcéo sé é possivel quando [9] Setups Multiplos estiver
selecionado em pardmetro 0-10 Setup Ativo.

Use pardmetro 8-55 Selegdo do Set-up para definir como o
bit 13 sincroniza com a fungao correspondente nas
entradas digitais.

Bit 15 Reversao

Bit 15=0: Sem reversao.

Bit 15=1: Reversdo. Na configuracdo padrao, a reversdo é
programada como digital em pardmetro 8-54 Sele¢cdo da
Reversdo. O bit 15 causa reversdo somente quando
Comunicacéo serial, [2] Légica OU ou [3] Légica E e estiver
selecionado.
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3.11.2 Status Word De acordo com o Peffil
do FC (STW)
(parametro 8-30 Protocolo = Perfil do
FC)

Follower-master

STW Output freq.

130BA273.11

Bit
no.: 1514131211109876543210

llustracao 3.21 Status Word

Bit Bit=0 Bit=1

00 Controle néo pronto Controle pronto

01 Drive ndo pronto Drive pronto

02 Parada por inércia Ativado

03 Sem erro Desarme

04 Sem erro Erro (sem desarme)

05 Reservado -

06 Sem erro Bloqueio por desarme

07 Sem adverténcia Adverténcia

08 Velocidade#referéncia Velocidade=referéncia

09 Operacao local Controle do bus

10 Fora do limite de Limite de frequéncia OK
frequéncia

1 Sem operagao Em operacao

12 Drive OK Parado, partida automatica

13 Tensdo OK Tensao excedida

14 Torque OK Torque excedido

15 Temporizador OK Temporizador expirado

Tabela 3.29 Status Word De acordo com o Perfil do FC

Explicacao dos bits de status

Bit 00, Controle ndo pronto/pronto

Bit 00=0: O conversor de frequéncia desarma.

Bit 00=1: Os controles do conversor de frequéncia estao
prontos, mas o componente de energia ndo recebe
necessariamente qualquer alimentacdo (se houver
alimentagao de 24 V externa para os controles).

Bit 01, Drive pronto
Bit 01=0: O conversor de frequéncia nao esta pronto.

Bit 01=1: O conversor de frequéncia esta pronto para
operagao, mas existe um comando de parada por inércia
ativo, nas entradas digitais ou na comunicacdo serial.

Bit 02, Parada por inércia

Bit 02=0: O conversor de frequéncia libera o motor.

Bit 02=1: O conversor de frequéncia da partida no motor
com um comando de partida.

Bit 03, Sem erro/desarme

Bit 03=0: O conversor de frequéncia ndo esta no modo de
defeito. Bit 03=1: O conversor de frequéncia desarma. Para
restabelecer a operacéo, pressione [Reset] (Reinicializar).

Bit 04, Sem erro/com erro (sem desarme)

Bit 04=0: O conversor de frequéncia ndo estd no modo de
defeito.

Bit 04=1: O conversor de frequéncia exibe um erro mas
nao desarma.

Bit 05, Sem uso
Bit 05 ndo é usado na status word.

Bit 06, Sem erro/bloqueio por desarme

Bit 06=0: O conversor de frequéncia nao esta no modo de
defeito.

Bit 06=1: O conversor de frequéncia esta desarmado e
bloqueado.

Bit 07, Sem adverténcia/com adverténcia
Bit 07=0: Ndo ha adverténcias.
Bit 07=1: Significa que ocorreu uma adverténcia.

Bit 08, Referéncia de velocidade/velocidade=referéncia
Bit 08=0: O motor estd funcionando, mas a velocidade
atual é diferente da referéncia de velocidade predefinida.
Pode ser o caso, por exemplo, quando a velocidade subir/
descer durante a partida/parada.

Bit 08=1: A velocidade do motor corresponde a referéncia
de velocidade predefinida.

Bit 09, Operacao local/controle do bus

Bit 09=0: [Off/Reset] (Desligar/Reinicializar) é ativado na
unidade de controle ou [2] Local no pardmetro 3-13 Tipo de
Referéncia esta selecionado. Nao é possivel controlar o
conversor de frequéncia via comunicacdo serial.

Bit 09=1: E possivel controlar o conversor de frequéncia
por meio do fieldbus/comunicacéo serial.

Bit 10, Fora do limite de frequéncia

Bit 10=0: A frequéncia de saida alcangou o valor
programado nopardmetro 4-12 Lim. Inferior da Veloc. do
Motor [Hz] ou pardmetro 4-14 Lim. Superior da Veloc do
Motor [Hz].

Bit 10=1: A frequéncia de saida esta dentro dos limites
definidos.

Bit 11, Fora de funcionamento/em operacao

Bit 11=0: O motor ndo esta funcionando.

Bit 11=1: O conversor de frequéncia tem um sinal de
parada sem parada por inércia.

Bit 12, Drive OK/parado, partida automatica

Bit 12=0: Nao ha superaquecimento temporario no
conversor de frequéncia.

Bit 12=1: O conversor de frequéncia para devido ao
superaquecimento, mas a unidade ndo desarma e retomara
a operacdo, assim que o superaquecimento normalizar.

Bit 13, Tensdao OK/limite excedido

Bit 13=0: Nao ha adverténcias de tensao.

Bit 13=1: A tensao CC no barramento CC do conversor de
frequéncia estd muito baixa ou muito alta.

MGO3N228
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Bit 14, Torque OK/limite excedido e
- 0 0 0 —
Bit 14=0: A corrente do motor esta abaixo do limite de 100% 0% 100% 2
. n L. (CO00hex) (Ohex) (4000hex) <
corrente selecionado em pardametro 4-18 Current Limit. z
(<))
Bit 14=1: O limite de corrente em pardmetro 4-18 Current Reverse Forward -
Limit foi excedido.
Bit 15, Temporizador OK/limite excedido Par4-14 o 0 Par4-14
. . N L. Motor Speed High Limit Motor Speed High Limit
Bit 15=0: Os temporizadores para protecdo térmica do
motor e a protecdo térmica nao ultrapassaram 100%. llustracdo 3.25 MAV quando Pardmetro 1-00 Modo
Bit 15=1: Um dos temporizadores ultrapassou 100%. Configuragdo estiver programado para [3] Malha Fechada

3.11.3 Valor de Referéncia de Velocidade
Via Bus Serial

O valor de referéncia de velocidade é transmitido ao
conversor de frequéncia como valor relativo, em %. O valor
é transmitido no formato de uma word de 16 bits; em
numeros inteiros (0-32767) o valor 16384 (4000 hex)
corresponde a 100%. Os valores negativos sdo formatados
por complementos de 2. A frequéncia de Saida real (MAV)
é escalonada do mesmo modo que a referéncia de bus.

Master-slave =
O
16bit ]
<
3
caw Speed reference )
Follower-slave
STW Actual output
frequency
llustracdo 3.22 Frequéncia de saida real (MAV)
A referéncia e a MAV sdo escalonadas como a seguir:
o
0% 100% 5
(=X}
(Ohex) (4000hex) 3
‘ &
e o
| Forward
Par.3-02 Par.3-03
Min reference Max reference
llustracao 3.23 Referéncia
=
-100% 0% 100% 9
<
(CO00hex) (Ohex) (4000hex) <Z’:
N
Reverse Forward
Par.3-03 0 Par.3-03
Max reference Max reference

llustracao 3.24 MAV quando Pardmetro 1-00 Modo
Configuragdo estiver programado para [0] Malha Aberta
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4 Parametros

4.1 Main Menu (Menu Principal) - Operacao
e Display - Grupo 0
Parametros relacionados as funcdes fundamentais do

conversor de frequéncia, funcdo das teclas do LCP e
configuracdo do display do LCP.

4.1.1 0-0* Configuragdes Basicas

0-01 Idioma

Option: Funcao:
Define o idioma a ser utilizado no display.
[0] * | English
[1 Deutsch
[2] Francais
[3] Dansk
[4] Spanish
[5] Italiano
[28] Bras.port
[255] | No Text

0-03 Definicoes Regionais

Option: Funcao:
AVISO!
Este parametro ndo pode ser ajustado

enquanto o motor estiver em funcio-
namento.

Para atender as necessidades das diferentes
configuragdes padrao em varias partes do
mundo, o pardmetro 0-03 Definicdes Regionais é
implementado no conversor de frequéncia. A
configuracao selecionada influi na configuracdo
padrao da frequéncia nominal do motor.

[0] | Interna- Programa o valor padrdo de

* cional pardmetro 1-23 Freqliéncia do Motor para 50 Hz.

[11 | América
do Norte

0-04 Estado Operacional na Energizacao

Option: Funcéo:

Programa o valor padréo de
parametro 1-23 Freqiiéncia do Motor para 60 Hz.

Selecione o modo de operagao apds a
reconexao do conversor de frequéncia a
tensao de rede depois de desligar ao operar
em modo Manual (local).

[0] |Retomar Retoma a operacdo do conversor de
* frequéncia, mantendo a mesma referéncia
local e a mesma condicao de partida/parada

(aplicada por [Hand On]/[Off] no LCP ou

0-04 Estado Operacional na Energizacao

Option: Funcao:
partida local através de uma entrada digital
como antes de o conversor ser desligado.
[1]1 | Parad Usa a referéncia salva [1] para parar o

forcd,ref=ant. | conversor de frequéncia, mas ao mesmo
tempo retém a referéncia de velocidade
local na memodria antes de desligar. Apds a
tensao de rede ser reconectada e apds
receber um comando de partida
(pressionando a tecla [Hand On] ou usando
o comando de partida local por meio de
uma entrada digital), o conversor de
frequéncia d4 nova partida e opera na
referéncia de velocidade retida.

0-06 Tipo de Grade

Option: Funcao:

Selecione o tipo de grade da
frequéncia / tenséo de alimentacéo.

AVISO!

Nem todas as opgées sdo
suportadas em todos os
tamanhos de poténcia.

A grade de Tl é uma rede elétrica
de alimentacdo em que ndo ha
conexdes para o terra.

Ajuste a posicao do interruptor de
RFIl para atender o tipo de grade
(consulte as Instrugdes de Utilizagéo
do VLT® DriveMotor FCP 106/FCM
106).

Delta é uma rede elétrica de
alimentacdo em que a parte
secundaria do transformador é
conectada em delta e uma fase é
conectada ao terra.

[10] |380-440 V/50 Hz/
grade de Tl

[11] | 380-440 V/50 Hz/
Delta

[12] |380-440 V/50 Hz
[20] | 440-480 V/50 Hz/
grade de TI

[21] | 440-480 V/50 Hz/
Delta

[22] |440-480 V/50 Hz
[110] | 380-440 V/60 Hz/
grade de TI
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0-06 Tipo de Grade

Option: Funcao:
[111] [ 380-440 V/60 Hz/
Delta

[112] | 380-440 V/60 Hz
[120] | 440-480 V/60 Hz/
grade de TI

[121] | 440-480 V/60 Hz/
Delta

[122] | 440-480 V/60 Hz

0-07 TI de Frenagem CC Automatica

Option: Funcao:

Funcéo de protecao com relacao a
sobretensdo na parada por inércia.

AVISO!

Pode causar PWM quando em parada
por inércia.

[0] | Off (Desligado) | Esta funcdo néo esta ativa.

[1] * | On (Ligado) Esta fungao esta ativa.

Para copiar setup 1 para setup 2 ou copiar setup 2 para
setup 1, use parametro 0-51 Cdpia do Set-up. Para evitar
configuragdes conflitantes do mesmo parametro em dois
setups diferentes, vincule os setups utilizando

pardmetro 0-12 Este Set-up é dependente de. Pare o
conversor de frequéncia antes de alternar entre setups em
que os parametros marcados como ndo alterdvel durante a
operagdo tiverem valores diferentes.

Os parametros que sdo ndo alterdveis durante a operagédo
sdo marcados como false em capétulo 6 Listas de
Parametros.

0-10 Setup Ativo

Option: Funcéo:
Selecione o setup no qual o conversor de
frequéncia opera.

[1] * | Setup 1 Setup 1 esta ativo.

[2] | Setup 2 Setup 2 estd ativo.

[9] | Setup Usado para sele¢des de setup remota via

Multiplo entradas digitais e a porta de comunicacdo

serial. Este setup utiliza as configuracbes de
parametro 0-12 Este Set-up é dependente de.

4.1.2 0-1* Definir e fazer Setup das
Operacoes

Um conjunto completo de todos os parametros que
controlam o conversor de frequéncia é denominado de
setup. O conversor de frequéncia contém dois setups:
Setup1 e Setup2 Além disso, um conjunto fixo de configu-
racdes de fabrica pode ser copiado para um ou ambos os
setups.

Algumas das vantagens de haver mais de um setup no
conversor de frequéncia sao:

. Operar o motor em um setup (configuracéo ativa)
enquanto atualiza pardmetros em outro setup
(editar setup).

. Conectar os dois motores (um de cada vez) ao
conversor de frequéncia. Os dados do motor para
dois motores podem ser colocados nos dois
setups.

. Alterar rapidamente as configuracdes do
conversor de frequéncia e/ou do motor enquanto
o motor estiver funcionando. Por exemplo, tempo
de rampa ou referéncias predefinidas via
barramento ou entradas digitais.

A configuragdo ativa pode ser programada como setup
multiplo, em que a configuragao ativa é selecionada por
meio de entrada em um terminal de entrada digital e/ou
por meio da control word do bus.

0-11 Set-up da Programacao

Option: Funcao:
O numero do setup que estd sendo editado
é mostrado no LCP, piscando.
[1] | Setup 1 Editar setup 1.
[2] [Setup 2 Editar setup 2.
[9] * | Ativar Set-up | Editar parametros no setup através dos E/S
digitais.
0-12 Este Set-up é dependente de
Option: Funcao:
Se os setups ndo estiverem vinculados,
uma alternacao entre eles nao serd
possivel enquanto o motor estiver em
funcionamento.
[0] Nao Ao selecionar um setup diferente para
conectado operacdo, a alteragdo do setup nado ocorre

até o motor fazer parada por inércia.

[20] * | Setups
Vinculados

Copia parametros ndo alterdveis durante a
operacdo de um setup para outro. E
possivel comutar setups enquanto o
motor estiver funcionando.

0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno

Option: Funcao:
Selecionar uma variavel da linha 1 do
display, lado esquerdo.

[0] Nao foi selecionado nenhum valor de
display.
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0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno

0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno

Option: Funcao: Option: Funcao:
[37] Texto de Display [ Permite gravar uma sequéncia de [1613] | Freqliéncia Frequéncia do motor, ou seja, a
1 texto individual para exibir no LCP ou frequéncia de saida do conversor de
para ser lido através de uma frequéncia em Hz.
comunicacao serial. [1614] | Corrente do Corrente de fase do motor, medida
[38] Texto de Display [ Permite gravar uma sequéncia de motor como valor eficaz.
2 texto |nd|‘V|duaI para exibir no LCP ou [1615] | Freqliéncia [%] Frequéncia do motor, ou seja, a
para Sef Ild~° atra‘ves de uma frequéncia de saida do conversor de
comunicagao serial. frequéncia em porcentagem.
[39] Texto de Display [ Permite gravar uma sequéncia de [1616] | Torque [Nml Carga do motor atual, como uma
3 texto individual para exibir no LCP ou .
porcentagem do torque nominal do
para ser lido através de uma T
comunicagao serial.
. — — [1618] | Térmico Carga térmica no motor, calculada
[953] | Warning Word Mostra adverténcias de comunicacao Calculado do pela funcio ETR. Ver também o grupo
do Profibus do PROFIBUS. Motor do parametro 1-9* Temperatura do
[1501] | Horas em Exibe o nimero de horas de funcio- Motor.
US| RTETe G e [1622] | Torque [%] Exibe o torque real produzido, em
[1502] | Medidor de kWh [ Exibe o consumo de energia de rede porcentagem.
elétrica, em kWh. [1626] | Poténcia Filtrada
[1600] | Control Word Ver a Control Word enviada do [kW]
conversor de frequéncia via porta de [1627] | Poténcia Filtrada
comunicacgao serial em cédigo hex. [hp]
[1601] | Referéncia Referéncia total (soma de digital/ [1630] | Tenséo de Tenséo do barramento CC no
[Unidade] analégica/predefinida/barramento/ Conexéo CC conversor de frequéncia.
congelar ref./catch-up e redugdo de [1634] | Temp. do Temperatura atual do dissipador de
velocidade), na unidade de medida Dissipador de calor do conversor de frequéncia. O
escolhida. Calor limite de desativacao é 95 + 5 °C; a
[1602] | Referéncia % Referéncia total (soma de digital/ reativacao ocorre a 70 + 5 °C.
* analégica/predefinida/barramento/ [1635] | Térmico do Porcentagem da carga dos inversores.
congelar ref./catch-up e reducéo de Inversor
velocidade), em porcentagem. [1636] | Corrente Nom.do [ Corrente nominal do conversor de
[1603] | Est. Status word atual. Inversor frequéncia.
[1605] | Valor Real Visualizar a palavra de dois bytes [1637] | Corrente Max.do | Corrente maxima do conversor de
Principal [%] enviada com a status word para o Inversor frequéncia.
Mestre da rede relatando o valor real [1638] | Estado do SLC Estado do evento executado pelo
principal. controle.
[1609] | Leit.Personalz. Visualizar as leituras definidas pelo [1639] | Temp.do Control |Temperatura do cartdo de controle.
usuério conforme definidas em Card
parametro 0-30 Unidade de Leitura [1650] | Referéncia Soma das referéncias externas como
Personalizada, parametro 0-31 Valor Externa uma porcentagem, ou seja, a soma de
Min Leitura Personalizada, e analégico/pulso/bus.
pardmetro 0-32 Valor Mdx Leitura
. [1652] | Feedback Valor de referéncia das entradas
Personalizada.
[Unidade] digitais programadas.
[1610] | Poténcia [kW] Energia real consumida pelo motor,
em KW [1660] | Entrada digital Mostra o status das entradas digitais.
Sinal baixo = 0; Sinal alto = 1.
[1611] | Poténcia [hp] Poténcia real consumida pelo motor Com relacio ao pedido de compra
em HP. ver pardmetro 16-60 Entrada digital. O
[1612] | Tensdo do motor | Tensdo entregue ao motor. bit 0 esta na extrema direita.
[1661] | Definicao do Configuracao do terminal de entrada
Terminal 53 53. Corrente = 0; Tensdo = 1.
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0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno

0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno

Option: Funcao: Option: Funcao:
[1662] | Entrada Valor real na entrada 53, como [1695] | Est. Status Word | Um ou mais condi¢des de status em
Analdgica 53 referéncia ou valor de protecao. 2 coédigo hex (usado para comunicacéao
[1663] | Definicdo do Configuracdo do terminal de entrada ikl
Terminal 54 54. Corrente = 0; Tensao = 1. [1697] | Alarm Word 3
[1664] | Entrada Valor real na entrada 54, como [1850] | Leitura Ser'f1 ©
Analégica 54 referéncia ou valor de protecéo. sensan [unidade]
[1665] | Saida Analdgica | Valor real na saida 42, em mA. Utilize 0-21 Linha de Display 1,2 Pequeno
42 [mA] 0 pardmetro 6-50 Terminal 42 Saida Selecionar uma variavel na linha 1 do display, posicio central.
para selecionar a variavel a ser Option: Funcio:
representada na saida 42. — -
[1614] * | Corrente do As opgOes sao as mesmas que as
[1666] | Saida Digital Valor binario de todas as saidas Motor listadas no pardmetro 0-20 Linha do
[bin] digitais. Display 1.1 Pequeno.
[1667] | Entr. Freq. #29 Valor real da frequéncia aplicada no 0-22 Linha de Display 1,3 Pequeno
[Hz] terminal 29, como uma entrada de
pulso Selecionar uma variavel na linha 1 do display, lado direito.
~ ~ — - Option: Funcao:
[1671] | Saida do Relé Exibir a configuracao de todos os
[bin] s [1610] * | Poténcia [kW] [ As opcdes sdao as mesmas que as listadas
no pardmetro 0-20 Linha do Display 1.1
[1672] | Contador A Exibir o valor atual do Contador A. Pequeno.
1673] | Contador B Exibir o valor atual do Contador B. " "
[ : 0-23 Linha de Display 2 Grande
[1679] | Saida Analégica Selecionar uma varidvel na linha 2 do display.
AO45 Opti F 3
ion: uncao:
[1680] | CTW 1 do Control word (CTW) recebida do P
Fieldbus Mesie ok ek, [1613] * | Frequéncia | As opg¢des sao as mesmas que as listadas
no parametro 0-20 Linha do Display 1.1
[1682] | REF 1 do Valor de referéncia principal enviado Pequeno.
Fieldbus com a control word via rede de
comunicacio serial, por exemplo, do 0-24 Linha de Display 3 Grande
BMS, PLC ou outro controlador Selecione uma varidvel para exibir na na linha 3.
mestre.
[1684] | StatusWord do | Status word estendida do opcional de 4.1.3 0-3* Leitura personalizada do LCP e
Opcional d comunicacao do fieldbus. Texto do display
Comunicacao
[1685] [CTW 1 da Porta | Control word (CTW) recebida do E possivel particularizar os elementos do display para
Serial Mestre da rede. diversas finalidades.
[1686] | REF 1 da Porta Status word (STW) enviada ao Mestre
Serial da rede. Leitura personalizada
116901 | Alarm Word Um ou mais alarmes em codigo hex 0} Vf:\lor calculafio a ser mostr?do basela—.se nas conﬁg.u—
s . racdbes em pardametro 0-30 Unidade de Leitura Personalizada,
(usado para comunicagao serial). R ) . .
parametro 0-31 Valor Min Leitura Personalizada (somente
[1691] | Alarm Word 2 Um ou mais alarmes em c6digo hex linear), parémetro 0-32 Valor Mdx Leitura Personalizada,
(usado para comunicagéo serial). pardmetro 4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz] e na
[1692] | Warning Word | Uma ou mais adverténcias em cédigo velocidade real.
hex (usado para comunicagdo serial).
[1693] | Warning Word 2 [ Uma ou mais adverténcias em cédigo
hex (usado para comunicagao serial).
[1694] | Status Word Um ou mais condi¢des de status em
Estendida codigo hex (usado para comunicacao
serial).
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Custom Readout (Value) 2 0-30 Unidade de Leitura Personalizada
P 16-09 <y
Custom Readout S Option: Funcéo:
Unit P 0-30 &
Max value 8 [30] | kg/s
P0-32 T ! [31] | kg/min
(\&\o@ 3 32] |kg/h
2 | N
o 0@ 3 [33] |t/min
_\x\eg- Q@s“’ N : [34] |t/h
2 C < & [40] | m/s
W ¢ <° : -
&2 0{\’\& : [41] | m/min
Minvalue | o ¢ | [45] [m
Liniar ¢ | Motor Speed [60] | Grau Celsius
units only ! u u
P 0-31 o ‘ [70] | mbar
Motor Speed
High limit (711 | bar
P 4-14 (Hz) [72] |Pa
llustracdo 4.1 Leitura Personalizada [73] | kPa
[74] | m Wg
[80] | kW
A relacdo dependera do tipo de unidade de medida [120] [ GPM
selecionada no pardmetro 0-30 Unidade de Leitura Persona- [121] [ galdo/s
lizada: [122] [ galdo/min
[123] | galdao/h
Tipo de unidade Relacdo de velocidade [124] | CFM
Adimensional [127] | pé cubico/h
Velocidade [140] | pés/s
Vazao, volume [141] | pés/min
Vazdo, massa Linear [160] | Grau Fahr
Velocidade [170] | psi
Comprimento [171] [ Ib/pol2
Temperatura [172] | pol wg
Pressao Quadratica [173] | pé WG
Poténcia Cubica [180] | hp
Tabela 4.1 Relagdo de Velocidade 0-31 Valor Min Leitura Personalizada
Range: Funcao:
0-30 Unidade de Leitura Personalizada 0 CustomRea- | [0 - Este parametro programa o valor
Option: Funcao: doutUnit* 999999.99 minimo da leitura definida pelo
Programe um valor a ser exibido no display CustomRea- usuario (ocorre a velocidade
do LCP. O valor tem uma relacéo linear, ao doutUnit] zero). E possivel selecionar
quadrado ou cubica com a velocidade. Essa apenas um valor diferente de 0
relagao depende da unidade selecionada ao selecionar uma unidade linear
(veja Tabela 4.1). O valor calculado real pode em parametro 0-30 Unidade de
ser lido em pardmetro 16-09 Leit.Personalz.. Leitura Personalizada. Para
unidades quadraticas e ctbicas o
[0] Nenhum . .
valor minimo é 0.
[11* [%
(51 | PPM 0-32 Valor Max Leitura Personalizada
[10] |1/Min -
Range: Funcao:
[11] |RPM
2] [PULSOS/s 100 Custon-1— [0.0 - Este par’e“er\etro programa o
ORI ReadoutUnit* | 999999.99 valor maximo a ser mostrado
I > - CustomRea- quando a velocidade do motor
(211 | Vmin doutUnit] atingir o valor programado de
(221 |Vh pardametro 4-14 Lim. Superior da
[23] | m3/s Veloc do Motor [Hz].
[24] | m3/min
[25] | m3/h
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0-37 Texto de Display 1
Range:
[0-01

Funcao:

Use este parametro para gravar uma string de texto
individual para ser lida via comunicagao serial. A ID
do dispositivo pode ser incluida.

Usado somente ao executar BACnet.

0-38 Texto de Display 2

Range: Funcao:

[0-01

Use este parametro para gravar uma string de texto
individual para ser lida via comunicacgao serial.
Usado somente ao executar BACnet.

0-39 Texto de Display 3
Range:
[0-01

Funcao:

Use este parametro para gravar uma string de texto
individual para ser lida via comunicacgao serial.
Usado somente ao executar BACnet.

4.1.4 0-4* LCP

Ative, desabilite e proteja com senha as teclas individuais

Q.
o

—
N
0

0-40 Tecla [Hand on] (Manual ligado) do LCP
Option:
[0] | Desabilitar Todos

Funcao:

Para evitar partida acidental do conversor
de frequéncia no modo local, selecione
[0] Desabilitado.

[1] * | Habilitar Todos [Hand On] esta ativado.

0-42 Tecla [Auto on] (Automat. ligado) do LCP
Option:
[0] [ Desabilitar Todos

Funcao:

Para evitar partida acidental do conversor
de frequéncia a partir do LCP, selecione
[0] Desabilitado.

[1] * | Habilitar Todos [Auto On] esta ativado.

0-44 Tecla [Off/Reset] no LCP

Option: Funcao:

4.1.5 0-5* Copiar/Salvar

Copiar programacao do parametro entre setups e do/para

o LCP.

0-50 Copia do LCP

Option:

Funcao:

[0 *

Sem copia

(1

Todos para o
LCP

Copia todos os parametros em todos os
setups, a partir da memoria do conversor
de frequéncia, para a memoria do LCP.
Para fins de servico, copie todos os
parametros para o LCP apds a colocagao
em funcionamento.

[2]

Todos a partir d
LCP

Copia todos os pardmetros em todos os
setups, da memdria do LCP para a
memoria do conversor de frequéncia.

Indep.d
tamanh.de LCP

Copia somente os parametros que sdo
independentes do tamanho do motor.
Esta ultima selecao pode ser utilizada
para programar diversos conversores de
frequéncia com a mesma funcéo, sem
tocar nos dados de motor que ja estao
definidos.

[10]

Delete LCP copy
data

0-51 Coépia do Set-up

Option:

Funcao:

[o] *

Sem copia

Sem funcao.

(1

Copiar p/set-
-up1

Copiar do setup 1 para setup 2.

[2]

Copiar p/set-

Copiar do setup 2 para setup 1.

-up2
[9] | Copiar para Copiar a configuracdo de fabrica para
todos setup de programacao (selecionado em

parametro 0-11 Set-up da Programagdo).

4.1.6 0-6* Senha

0-60 Senha do Menu Principal

[0] | Desabilitar Todos | Desabilitar a tecla off/reset. "
Range: Funcao:
[1] * | Habilitar Todos Ativar a fungao reset e a fungao off. 0*| [0- 999 1] Definir a senha de acesso ao Menu Principal por
[7]1 |Enable Reset Only | Ative a funcdo Reset e desative a fungéo meio da tecla [Main Menu]. Programar o valor
Off para evitar parada acidental do para 0 desabilita a funcao de senha.
conversor de frequéncia.
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4.2 Main Menu (Menu Principal) - Carga e Motor - Grupo 1

Parametros relativos as compensacgdes de carga da 1-01 Principio de Controle do Motor

plagueta de identificacdo do motor e do tipo de carga da Option:  Funco:
aplicacao.

Modo de funcionamento normal, incluindo compen-
sacoes de carga e deslizamento.

4.2.1 1-0* Programacdes Gerais

1-03 Caracteristicas de Torque

1-00 Modo Configuracao Option: Funcio:

Option: Funcao: [0] |Torque Somente para controle da velocidade de
’AI"BQI' compressor motores PM.
Este parametro ndo pode ser ajustado [1] | Torque Para controle da velocidade de bombas
quando o motor estiver em funcio- * variavel centrifugas e ventiladores. Para ser usado
namento. também no controle de mais de um motor

do mesmo conversor de frequéncia (por

[0l |Malha A velocidade do motor é determinada aplicando exemplo, varios ventiladores de

* | Aberta uma referéncia de velocidade ou configurando a condensador ou ventiladores de torres de
velocidade desejada quando em modo local. resfriamento). Fornece uma tenséo que é
Malha aberta também é usada se o conversor de otimizada para uma caracteristica de carga
frequéncia for parte de um sistema de controle de torque do motor elevada ao quadrado.
de malha fechada baseado em controlador PI [3] |Otim. Autom | Para controle da velocidade ideal de
externo que fornece um sinal de referéncia de Energia VT ventiladores e bombas centrifugas com
velocidade como saida. eficiéncia energética, fornece uma tenséo

[3]1 |Malha m otimizada para uma caracteristica de carga

Fechada do motor com torque ao quadrado. Além

Quando programado para Malha Fechada,
os comandos Reversdo e Partida Reversa
nao revertem o sentido de rotacao do
motor.

disso, o recurso AEO adapta a tensao
exatamente a situacdo da carga de corrente,
reduzindo assim o consumo de energia e o
ruido do motor.

A referéncia do controlador Pl integrado 1-06 Clockwise Direction

determina a velocidade do motor. O controlador

PID integrado varia a velocidade do motor como Option: Funcao:
de um processo de controle de malha fechada W
(por exemplo, pressao ou fluxo constante). Este parametro ndo pode ser ajustado
Configure o controlador PI no grupo do enquanto o motor estiver em funcio-
parametro 20-** Malha Fechada do Drive. namento.
Esse parametro define o termo sentido hordrio
Option: Funcao: correspondente a seta de direcdo do LCP. Usado
o1 |usi m para mudar com facilidade o sentido de rotacao

) . do eixo sem trocar os fios do motor.
Quando U/f estiver em funcionamento,

deslizamento de controle e compensacdes de [0] * | Normal | O eixo do motor gira no sentido horario quando o
carga nao estao incluidos. conversor de frequéncia estiver conectado U=U;

V=V; e W=>W para o motor.

Usado para motores conectados em paralelo e/ou [1]1 |Inverse | O eixo do motor gira no sentido anti-horario
em aplicagées de motor especiais. Programe as quando o conversor de frequéncia estiver
configuragdes U/f em pardmetro 1-55 Caracteristicas conectado U=U; V=V; e W=W para o motor.

U/f - U e parametro 1-56 Caracteristicas U/f - F.

BREAIAVY/ISO 1-08 Motor Control Bandwidth

Quando pardmetro 1-10 Construgdo do Motor Option: Funcdo:
estiver programado para opcées ativadas por [0] | High Alta resposta dinamica.
PM, somente a opgéo VVC* esta disponivel. [1]| Medium | Otimizada p/operacdo em estado estavel suave.
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Parametro 1-60 Compensacédo de Carga X
Option: Funcao: em Baix Velocid
[2] | Low Otimizada p/operagao em estado estavel suave Parametro ’-6.’ Compensagdo de Carga X
c/a menor resposta dinamica. em Alta Velocid
Parametro 1-62 Compensagao de Escorre- X
[3] | Adaptive 1 | Otimizado para operagdo suave em estado gamento
estavel com amortecimento ativo extra. Parametro 1-63 Const d Tempo d Compens X
[4] [ Adaptive 2 | Alternativa para Adaptativo 1, com foco em Escorregam
motores PM baixa indutancia Pardmetro 1-64 Amortecimento da X
Ressondncia
. Parametro 1-65 Const Tempo Amortec X
4.2.2 1-10 para 1-12 Selecao do motor Ressondnc
Pardmetro 1-66 Corrente Min. em Baixa X
A VISO. Velocidade
Este grupo do parametro ndo pode ser ajustado Pardmetro 1-71 Atraso da Partida X X
enquanto o motor estiver em funcionamento. Pardmetro 1-72 Funcédo de Partida X X
Pardmetro 1-73 Flying Start X X
Os parametros a seguir estdo ativos (x) dependendo da Pardmetro 1-80 Fungdo na Parada X X
configuracdo de pardmetro 1-10 Construgdo do Motor. Parémetro 1-82 Veloc. Min p/ Funcionar na X X
Parada [Hz]
Pardmetro 1-10 Constru¢do do Motor [0] [1] Parametro 1-90 Prote¢do Térmica do X X
Assincrono | Motor Motor
PM nao Parametro 2-00 Corrente de Hold CC X
saliente Parametro 2-01 Corrente de Freio CC X
Pardmetro 1-00 Modo Configuragdo X X Paré@metro 2-02 Tempo de Frenagem CC X
Pardmetro 1-03 Caracteristicas de Torque X Pardmetro 2-04 Veloc.Acion.d FreioCC [Hz] X
Parametro 1-06 Sentido Hordrio X X Parametro 2-06 Corrente de Estacio- X
Parametro 1-14 Fator de Ganho de X namento
Amortecimento Parametro 2-07 Tempo de Estacionamento X
Pardmetro 1-15 Const. de Tempo do Filtro X Paré@metro 2-10 Fungdo de Frenagem X X
de Baixa Veloc Parametro 2-16 Corr Mdx Frenagem CA X
Pardmetro 1-16 Const. de Tempo do Filtro X Pardmetro 2-17 Controle de Sobretenséo X X
de Alta Veloc. Pardmetro 4-10 Sentido de Rotagdo do X X
Parametro 1-17 Const. de tempo do filtro X Motor
de tensdo Parametro 4-12 Lim. Inferior da Veloc. do X X
Pardmetro 1-20 Poténcia do Motor [kW] X Motor [Hz]
Pardmetro 1-22 Tensdo do Motor X Pardmetro 4-14 Lim. Superior da Veloc do X X
Parametro 1-23 Freqtiéncia do Motor X X Motor [Hz]
Pardmetro 1-24 Corrente do Motor X X Pardmetro 4-18 Limite de Corrente X X
Pardmetro 1-25 Velocidade nominal do X X Pardmetro 4-19 Freqiiéncia Mdx. de Saida X X
motor Pardmetro 4-58 Fungdo de Fase do Motor X X
Parametro 1-26 Torque nominal do Motor X Ausente
Parametro 1-29 Adaptagdo Automdtica do X X Parémetro 14-40 Nivel do VT X
Motor (AMA) Pardmetro 14-41 Magnetiza¢do Minima do X
Parametro 1-30 Resisténcia do Estator (Rs) X X AEO
Parametro 1-33 Reatdncia Parasita do X Parametro 30-22 Prote¢do de Rotor X
Estator (X1) Bloqueado
Parametro 1-35 Reatdncia Principal (Xh) X Parametro 30-23 Tempo de Detec¢do do X
Pardmetro 1-37 Indutdncia do eixo-d (Ld) X Rotor Blog.[s]
Parametro 1-39 Pélos do Motor X X
Parametro 1-40 Forca Contra Eletromotriz X Tabela 4.2 Parametros Ativados pela Programacédo do
em 1000RPM Pardametro 1-10 Construg¢do do Motor
Parametro 1-52 Veloc Min de Magnetiz. X
Norm. [Hz]
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1-10 Construcao do Motor 1-11 Selecdo do motor

Option: Funcao: Option: Funcao:
[0] * [ Asynchron Para motores assincronos. [27] | Motor Selection 27
[1] PM, non Para motores de imad permanente (PM) (28] | Motor Selection 28
salient SPM, com imas montados na superficie (ndo [29] | Motor Selection 29
non Sat salientes). Consulte [30] | Motor Selection 30
pardmetro 1-14 Damping Gain a [31] | Motor Selection 31
pardmetro 1-17 Voltage filter time const. [32] | Motor Selection 32
para obter detalhes sobre a otimizacdo da [33] | Motor Selection 33
operacdo do motor. [34] [ Motor Selection 34
[2]1 | PM, salient Para motores de ima permanente (PM) [35] | Motor Selection 35
IPM, non Sat | com imas internos (salientes), sem controle [36] | Motor Selection 36
de saturacio da indutancia. [37] | Motor Selection 37
- — [38] | Motor Selection 38
[3]1 | PM, salient Para motores de ima permanente (PM) -
P . [39] | Motor Selection 39
IPM, Sat com imés internos (saliente), com controle
< . A s [40] | Motor Selection 40
de saturacdo da indutancia.
[41] | Motor Selection 41

1-11 Selecdo do motor [42] | Motor Selection 42

. o [43] | Motor Selection 43
Option: Funcao:
[44] | Motor Selection 44
[45] | Motor Selection 45
[46] | Motor Selection 46

[0] * | Default Motor Selection | Automaticamente estabelece as

configuragoes de fabrica para o

motor selecionado.

[47] | Motor Selection 47
Conﬁg{urar o valor do paﬁrametro [48] | Motor Selection 48
podera alterar estes parametros. [49] | Motor Selection 49

Outros parametros também -
5 [50] | Motor Selection 50

mudam quando alterar a selecdo -
. [51] | Motor Selection 51

do tipo do motor.

[52] [ Motor Selection 52
[11 | Motor Selection 1 [53] | Motor Selection 53
[2] | Motor Selection 2 [54] | Motor Selection 54
[3]1 | Motor Selection 3 [55] | Motor Selection 55
[4] [ Motor Selection 4 [56] | Motor Selection 56
[5] [ Motor Selection 5 [57] | Motor Selection 57
[6] [Motor Selection 6 [58] | Motor Selection 58
[71 | Motor Selection 7 [59] | Motor Selection 59
[8] [Motor Selection 8 [60] | Motor Selection 60
[9] | Motor Selection 9 [61] | Motor Selection 61
[10] | Motor Selection 10 [62] | Motor Selection 62
[11] | Motor Selection 11 [63] | Motor Selection 63
[12] | Motor Selection 12 [64] | Motor Selection 64

[13] | Motor Selection 13

[14] | Motor Selection 14 1-12 ID do motor

[15] | Motor Selection 15 Range: Funcao:

[16] [ Motor Selection 16 Default [0 - 01| Mostra o nome do motor de acordo com
[17] | Motor Selection 17 Motor* o motor selecionado em

[18] | Motor Selection 18 parametro 1-11 Sele¢do do motor.

[19] | Motor Selection 19
[20] | Motor Selection 20
[21] | Motor Selection 21
[22] | Motor Selection 22
[23] | Motor Selection 23
[24] [ Motor Selection 24
[25] | Motor Selection 25
[26] | Motor Selection 26
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423 1-14a 1-17 VVC* PM

1-16 Const. de Tempo do Filtro de Alta Veloc.

Range: Funcao:
Os parametros de controle padrdo do nucleo de controle de amortecimento curto. No entanto, se
do motor PM VVC* sado otimizados para aplicativos HVAC e esse valor for muito curto, o controle
carga de inércia no intervalo de 50>JI/Jm>5. JI é a inércia fica instavel. Essa constante de tempo &
de carga da aplicacdo e Jm é a inércia da maquina. usada acima de 10% da velocidade
Para Aplicagdes de inércia baixa (JI/Jm<5), é recomendavel nominal.
que pardmetro 1-17 Const. de tempo do filtro de tensdo seja
aumentado com um fator de 5-10. As vezes,
pardmetro 14-08 Fator de Ganho de Amortecimento também Range: Funcao:
deve ser reduzido para melhorar o desempenho e a estabi- -
lidade. Size [0.001 - 1 [ A constante de tempo do filtro de
related* s] tensdo de alimentacdo da maquina é

Para aplicagdes de alta inércia (JI/Jm>50) é recomendével
que pardmetro 1-15 Const. de Tempo do Filtro de Baixa Veloc,
pardmetro 1-16 Const. de Tempo do Filtro de Alta Veloc. e
parametro 14-08 Fator de Ganho de Amortecimento sejam
aumentados para melhorar o desempenho e a estabilidade.
Para alta carga em baixa velocidade (<30% da velocidade
nominal) é recomendavel que pardmetro 1-17 Const. de
tempo do filtro de tensdo seja aumentado devido a falta de
linearidade no inversor em baixa velocidade.

1-14 Fator de Ganho de Amortecimento

utilizada para reduzir a influéncia dos
ripples de alta frequéncia e das
ressonancias do sistema no calculo da
tensdo de alimentacdo da maquina.
Sem esse filtro, os ripples nas correntes
podem distorcer a tensdo calculada e
afetar a estabilidade do sistema.

4.2.4 1-2* Dados do Motor

Range: Funcao: R .
9 O grupo do parametro compde os dados de entrada na
0 - 3 ili . . -

1A || 1 Rl plaqueta de identificacdo do motor conectado.

e 250 %] | garantir operacdo suave e estavel. O valor de

ganho de amortecimento controla o
AVISO!

As alteragdes no valor destes parametros afetam a
configuracdo de outros parametros.

1-20 Poténcia do Motor

Insira a poténcia do motor nominal em kW/hp de acordo com os

desempenho dindmico do motor PM. Ganho de
amortecimento baixo resulta em desempenho
dinamico alto e valor alto resulta em
desempenho dindmico baixo. O desempenho
dinamico esté relacionado aos dados do motor
e ao tipo de carga. Se o ganho de amorte-
cimento for muito alto ou baixo, o controle

dados na dados da plaqueta de identificacdgo do motor. O valor
ficara instavel.

1-15 Const. de Tempo do Filtro de Baixa Veloc

padrao corresponde a saida nominal efetiva da unidade.

Este parametro ndo pode ser ajustado enquanto o motor estiver
em funcionamento.

Range: Funcao: Option: Funcao:
Size [0.01 - A constante de tempo de amorte- Bl 0.18 KW - 0,25 Hp
related* 20 s] cimento do filtro de passagem alta 4 0.25 KW - 033 Hp
determina o tempo de resposta as 5 037 KW 050 Fip
etapas de carga. Obtenha controle
rapido com uma constante de tempo (61 0,55 kW - 0,75 Hp
de amortecimento curto. No entanto, se 7] 0,75 kW - 1,00 Hp
esse valor for muito curto, o controle 8] 1,10 kW - 1,50 Hp
fica instavel. Essa constante de tempo é 1] 1,50 KW - 2,00 Hp
usado abaixo de 10% da velocidade [a 2,20 kW - 3,00 Hp
nominal. [11] 3,00 kW - 4,00 Hp
[12] 3,70 kW - 5,00 Hp

1-16 Const. de Tempo do Filtro de Alta Veloc. [13]

4,00 kW - 5,40 Hp

Range: Funcao: [14] 5,50 kW - 7,50 Hp
Size [0.01 - A constante de tempo de amorte- (5] 7,50 kW - 10,0 Hp
related* 20 5] cimento do filtro de passagem alta (6] 11,00 kW - 15,00 Hp
determina o tempo de resposta as [17] 15,00 kW - 20 Hp
etapas de carga. Obtenha controle [18] 18,5 kW - 25 Hp
rdpido com uma constante de tempo [19] 22 kW - 30 Hp
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1-20 Poténcia do Motor

Insira a poténcia do motor nominal em kW/hp de acordo com os
dados na dados da plaqueta de identificacdo do motor. O valor
padrao corresponde a saida nominal efetiva da unidade.

Este parametro ndo pode ser ajustado enquanto o motor estiver
em funcionamento.

Option: Funcéo:

[20] 30 kw - 40 Hp [

1-22 Tensao do Motor

Range: Funcao:

Size [50 - 1000 | Insira a tensdo do motor nominal de

related* V] acordo com os dados da plaqueta de
identificagdo do motor. O valor padrao
corresponde a saida nominal efetiva da
unidade.

1-23 Freqliéncia do Motor

Range: Funcao:

Size [20 - m

related* 1400 | pcte parametro ndo pode ser ajustado
= enquanto o motor estiver em funcio-
namento.

Selecione o valor da frequéncia do motor nos
dados da plaqueta de identificagdo do motor.
Para operagdo em 87 Hz com motores de
230/400 V, defina os dados da plaqueta de
identificacéo para 230 V/50 Hz. Adapte o
pardmetro 4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor
[Hz] e o pardmetro 3-03 Referéncia Mdxima para
a aplicagdo de 87 Hz.

1-24 Corrente do Motor

1-26 Torque nominal do Motor

Range: Funcao:

Size XEIAV/SO!

related* | 10000 Alterar este parametro afeta as
Nm]

configuracoes de outros
parametros

Este parametro esta disponivel somente
quando pardmetro 1-10 Construg¢do do
Motor estiver programado para opcionais
que ativam o modo motor permanente.

1-29 Adaptacdo Automatica do Motor (AMA)

Option: Funcao:

AVISO!
Este parametro ndo pode ser ajustado

enquanto o motor estiver em funcio-
namento.

A funcao AMA otimiza o desempenho
dinamico do motor ao otimizar automati-
camente os parametros avancados do motor
pardametro 1-30 Resisténcia do Estator (Rs) a
pardametro 1-35 Reatdncia Principal (Xh)
enquanto o motor estiver parado.

[0] |Off
* (Desligado)

Sem funcédo

[1] | Ativar AMA
completa

Se pardmetro 1-10 Motor Construction estiver
programado para [0] Assincrono, executa a
AMA de parametro 1-30 Stator Resistance (Rs),
parametro 1-33 Stator Leakage Reactance (X1)
e parametro 1-35 Main Reactance (Xh). Se
pardmetro 1-10 Motor Construction estiver
programado para opcionais que ativam o

Range: Funcao:
9 motor PM, executa a AMA de
Size (0.01 - m pardmetro 1-30 Stator Resistance (Rs) e
related* | 10000.00 Al | et parametro nio pode ser parémetro 1-35 Main Reactance (Xh).
ajustado enquanto o motor AVISO
estiver em funcionamento. .
O terminal 27 Entrada Digital
. . (pardmetro 5-12 Terminal 27, Entrada
Insira o valor da corrente nominal do . . e ]
Digital) tem[2] parada por inércia
motor nos dados da plaqueta de . - .
. . 5 inversa como a configuracao padrao.
identificacao do motor. Esses dados I ~
) e e e Isso significa que AMA nao pode ser
s&o usa =
. o b executada se nao houver 24 V no
motor, a protecao térmica do motor .
terminal 27.
etc.
1-25 Velocidade nominal do motor [2] | Ativar AMA [ Executa a AMA reduzida da resisténcia do
- reduzida estator Rs, somente no sistema. Selecione esta
Range: Funcao: .
opcao se for usado um filtro LC, entre o
Size [50 - 60000 | Digite o valor da velocidade nominal conversor de frequéncia e o motor.
related* RPM] do motor dos dados da plaqueta de
identificagdo do motor. Os dados sdao
usados para calcular as compen-
sa¢des do motor automaticas.
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AVISO! 1-33 Reatancia Parasita do Estator (X1)

Quando pardmetro 1-10 Construg¢do do Motor estiver Range: Funcéo:

programado para opcionais que ativam o modo motor Size related* | [0.0 - 999.9 Ohm] | Programe a reatancia de fuga
permanente, o Unico opcional disponivel é [1] Ativar AMA 4o asEiGr de FetE
Completa.

Ative a funcao AMA pressionando [Hand On] apés Range: Funcio:

selecionar [1] Ativar AMA Completa ou [2] Ativar AMA Size 00 || Teian R e e o e

Reduzida. Ap6s uma sequéncia normal, o visor indica:
Pressione [OK] para encerrar a AMA. Apés pressionar [OK], o
conversor de frequéncia esta pronto para operacdo.

related* | 999.9 usando um dos métodos seguintes:
Ohm]

. Execute uma AMA quando o motor
estiver frio. O conversor de

frequéncia mede o valor do motor.
AVISO! a

o Insira o valor Xh manualmente. O
. Para obter a melhor adaptacédo possivel do valor pode ser obtido com o
conversor de frequéncia, recomenda-se executar inaaasler ¢l e

a AMA quando o motor estiver frio. » ; y
. Utilize a configuracao padrao Xn. O

. A AMA ndo pode ser executada com o motor conversor de frequéncia estabelece
em funcionamento. a configuragdo com base nos dados

e A AMA nio pode ser executada em um motor da plaqueta de identificacao do
com valor nominal da poténcia maior que o e

conversor de frequéncia, por exemplo, quando

um motor de 5,5 kW (7,5 hp) estiver conectado 1-37 Indutancia do eixo-d (Ld)

a um conversor de frequéncia de 4 kW (5 hp). Range: Funcéo:
AVISO! icleiizel ::3]0 Este parametro esta ativo somente

quando pardmetro 1-10 Construgcdo
do Motor estiver programado para
[1] PM, SPM nao saliente.

Evite gerar um torque externo durante a AMA.

AVISO!

Se uma das programacées no grupo do parametro 7-2*
Dados do Motor for alterada, os parametros do motor
avancados, pardmetro 1-30 Resisténcia do Estator (Rs) a

Insira o valor da indutancia do eixo-d.
Obtenha o valor na folha de dados do

motor PM.
parametro 1-39 Pélos do Motor, retornam para a
configuracéo padrao. Para motor assincrono, os valores de resisténcia do estator
e de indutancia do eixo-d sdo, normalmente, descritos nas
AVISO! especificacdes técnicas como entre a linha e 0 comum

(startpoint). Para motores PM, sao descritos tipicamente em
especificacdes técnicas como entre linha-linha. Motores PM
geralmente sdo construidos para conexao em estrela.

Execute AMA completa somente sem filtro e a AMA
reduzida com filtro.

1-30 Resisténcia do Estator (Rs)

Range: Funcao:

Size [0.0 - m

e 99.99 Ohml | Eqvo parametro nao pode ser
ajustado enquanto o motor
estiver em funcionamento.

Programar o valor da resisténcia do
estator. Insira o valor a partir de uma
folha de dados do motor ou execute
uma AMA em um motor frio.
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Pardmetro 1-30 Resisténci |Este parametro fornece a resisténcia
a do Estator (Rs)
(linha para comum).

do enrolamento do estator (Rs)
semelhante a resisténcia do estator de
motor assincrono. A resisténcia do
estator é definida para medicdo de
linha para comum. Isso significa
dados linha-linha, em que a
resisténcia do estator é medida entre
quaisquer 2 linhas, dividido por 2.

Pardmetro 1-37 Indutdnci |Este parametro fornece a indutancia
a do eixo-d (Ld)
(linha para comum).

direta do eixo do motor PM. A
indutancia do eixo-d é definida para
medicdo fase para comum. Isso
significa dados linha-linha, em que a
resisténcia do estator é medida entre
quaisquer 2 linhas, dividido por 2.

1000RPM

linha).

Parametro 1-40 For¢a
Contra Eletromotriz em

RMS (valor linha para

Este parametro fornece Forca Contra
Eletro Motriz no terminal do estator
do motor PM especificamente a
velocidade mecanica de 1000 rpm. E
definido entre linha para linha e
expresso em Valor RMS.

Tabela 4.3 Parametros relacionados a motores PM

AVISO!

Os fabricantes de motores fornecem valores para a
resisténcia do estator (pardmetro 1-30 Resisténcia do
Estator (Rs)) e a indutancia do eixo-d

(parametro 1-37 Indutdncia do eixo-d (Ld)) nas especifi-
cagdes técnicas como entre linha e comum (startpoint)
ou linha entre linha. Ndo ha padrao geral. Os diferentes
setups da resisténcia do enrolamento do estator e da
inducao sdo mostrados em llustragdo 4.2. Os conversor
de frequéncia Danfoss sempre exigem o valor linha para
comum. A Forca Contra Eletro Motriz de um motor PM é
definida como FEM Forca Eletro Motriz induzida
desenvolvida entre quaisquer duas fases do enrolamento
do estator do motor em rotacao livre. Os conversores de
frequéncia Danfoss sempre exigem o valor linha para
linha RMS medido a 1.000 rpm, velocidade de rotagao
mecanica. Isso é mostrado em llustrac¢do 4.3).

Line to common (starpoint)

L .

Line to line values

130BC008.11

Rs and Ld
Rs and Ld

llustracao 4.2 Setups do enrolamento do estator

Permanent magnet motors

130BC009.10

Line to Line Back
Emf in RMS Value
at 1000 rpm
Speed (mech)

llustragao 4.3 Definicdes de Parametros da Maquina da Forca
Contra Eletro Motriz de motores PM

1-38 Indutancia do eixo-q (Lq)

Range: Funcéo:

Size [0.000 -
related* 1000 mH]

Programe o valor da indutancia do
eixo g. Obter o valor na folha de
dados do motor de ima permanente.
O valor ndo pode ser alterado
enquanto o motor estiver em funcio-
namento.

1-39 Poélos do Motor

Range: Funcéo:

related= {100 Este parametro nao pode ser

ajustado enquanto o motor estiver
em funcionamento.

Insira o numero de polos do motor.

O valor de polos do motor é sempre par,
pois refere-se ao numero total de polos
do motor e ndo aos pares de polos.

1-40 Forca Contra Eletromotriz em 1000RPM

Range: Funcao:

Size related* | [10 - 9000 V] | Tensdo de Forca Contra Eletro
Motriz do RMS linha a linha a 1000
RPM.

1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)

Range: Funcao:
Size [0 - Este parametro corresponde a saturacdo de
related* 1000 indutancia de Ld. idealmente, este

mH] parametro tem o mesmo valor que

pardametro 1-37 Indutdncia do eixo-d (Ld). Se
o fornecedor do motor fornecer uma curva
de inducao, insira o valor de inducéo a
200% do valor nominal.
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1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat)

1-50 Magnetiza¢ao do Motor a 0 Hz

mH] parametro tem o mesmo valor que
pardametro 1-38 Indutdncia do eixo-q (Lg). Se
o fornecedor do motor fornecer uma curva
de inducao, insira o valor de inducao a
200% do valor nominal.

1-46 Ganho de Deteccao de Posicdo

Range: Funcao:
100 %*

[20 - 200 %] | Ajusta a amplitude do pulso de teste
durante a deteccdo de posi¢ao na
partida. Ajustar este parametro para
melhorar a medicao da posicao.

1-48 Current at Min Inductance for d-axis

Range: Funcao:

100 [20 - | Este parametro especifica a curva de saturacao
%* 200 % | dos valores de indutancia d. De 20%-100% deste
] parametro, as indutancias sao linearmente

aproximadas devido a pardmetro 1-37 Indutdncia
do eixo-d (Ld), pardmetro 1-38 Indutdncia do eixo-q
(Lg), parametro 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)
e parametro 1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat).
Abaixo e acima sao especificados pelos
parametros correspondentes. Os parametros sao
relacionados as compensagoes de carga da
plaqueta de identificacdo do motor, ao tipo de
carga da aplicacao e a funcao de frenagem
eletrénica para parada rapida/hold do motor.

Range: Funcao: Range: Funcao:
Size [0 - Este parametro corresponde a saturagao de 100 [0 - [ Utilize esse parametro juntamente com
related* 1000 indutancia de Lg. idealmente, este %* 300 % | parametro 1-52 Veloc Min de Magnetiz. Norm. [Hz]

1-49 Corrente na Indutancia Min.

Range: Funcéo:
100 [20 [Este parametro especifica a curva de saturagao dos
%* - valores de indutancia g. De 20%-100% deste

200 parametro, as indutancias sao linearmente

%] aproximadas devido a pardmetro 1-37 Indutdncia
do eixo-d (Ld), parametro 1-38 Indutdncia do eixo-q
(Lg), parametro 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat) e
parametro 1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat).
Abaixo e acima sao especificados pelos parametros
correspondentes. Os parametros séo relacionados
as compensagbes de carga da plaqueta de identi-
ficacdo do motor, ao tipo de carga da aplicagao e
a funcao de frenagem eletronica para parada
rapida/hold do motor.

] para obter uma carga térmica diferente no motor
funcionando em baixa velocidade.

Insira um valor que seja uma porcentagem da
corrente de magnetizagao nominal. Se a
configuragao for muito baixa, o torque no eixo do
motor pode ser diminuido.

Magn. current 2

=)

S

90% — @

Par.1-50 | 2
Par.1-52 Hz

llustracao 4.4 Magnetizacdo do Motor

1-52 Veloc Min de Magnetiz. Norm. [Hz]

Range: Funcao:
1 Hz*| [0.1 - Programe a frequéncia necessaria para a
10.0 HZ] corrente de magnetizacdo normal.

Utilizar este parametro junto com
parametro 1-50 Magnetizacdo do Motor a 0 Hz.
Consulte llustracdo 4.4.

1-55 Caracteristicas U/f - U

Range: Funcao:
Size [0 - Insira a tensdo em cada ponto de
related* 1000 V] | frequéncia para formar uma caracteristica

U/f que corresponda ao motor. Os pontos
de frequéncia sao definidos em
pardmetro 1-56 Caracteristicas U/f - F.

1-56 Caracteristicas U/f - F

Range: Funcao:

Size [0 - Insira os pontos de frequéncia para formar

related* | 400.0 uma caracteristica U/f que corresponda ao
Hz] motor. A tensdo em cada ponto é definida

em parametro 1-55 Caracteristicas U/f - U.

Crie uma caracteristica U/f com base em
seis tensoes e frequéncias definiveis,
consulte llustragdo 4.5.

Simplifique as caracteristicas U/f
interpolando 2 ou mais pontos (tensdes e
frequéncias). Programe os pontos em
valores iguais.
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1-56 Caracteristicas U/f - F

Range: Funcao:

1-64 Amortecimento da Ressonancia

Range: Funcao:

Tensdo do motor 130BA166.10

Par 1-55 [x]

|

|

| |

| |

L 1

1-56  1-56  1-56 1-56  1-56 1-56

o1 [2] Bl [ (51
Frequéncia de Saida
Par 1-56 [x]

llustragao 4.5 Caracteristica U/f

1-60 Compensacdo de Carga em Baix Velocid

Range: Funcao:
100 %* | [O - Insira o valor de compensagdo de tensao da
300 %] | carga em baixa velocidade. Esse parametro é
utilizado para otimizar o desempenho de
carga em baixa velocidade. Esse parametro
estd ativo somente se
parametro 1-10 Construgdo do Motor = [0]
Assincrono.
Range: Funcéo:
100 %* | [O - Insira o valor de compensacao de tensao da
300 %] |carga em alta velocidade em porcentagem.
Esse parametro é utilizado para otimizar o
desempenho da carga em alta velocidade. Esse
parametro esta ativo somente se
parametro 1-10 Construgdo do Motor = [0]
Assincrono.
Range: Funcao:
Size [-400 - Insira o valor % da compensacgao de
related* 400 %] escorregamento para compensar as

tolerancias no valor de nun. A
compensagao de escorregamento é
calculada automaticamente com base
na velocidade nominal do motor nwn.

1-63 Const d Tempo d Compens Escorregam

Range: Funcao:

0.1 s*| [0.05 - 5 s] | Inserir a velocidade de reagdao da
compensacao de escorregamento. Um valor
alto redunda em uma reagao lenta e um
valor baixo em uma reagao rapida. Se
surgirem problemas de ressonancia de baixa
frequéncia, use uma configuracao de tempo

mais longo.

100 %* | [O - Insira o valor de amortecimento de

500 %] ressonancia. Programe o pardmetro 1-64
Resonance Dampening e o pardmetro 1-65
Resonance Dampening Time Constant para
ajudar a eliminar problemas de ressonancia
em alta frequéncia. Para reduzir oscilagao de
ressonancia, o valor do pardmetro 1-64

Resonance Dampening deve ser aumentado.

1-65 Const Tempo Amortec Ressonanc

Range: Funcao:
0.005 s* | [0.001 - Programe o pardmetro 1-64 Resonance
0.050 s] Dampening e o pardmetro 1-65 Resonance

Dampening Time Constant para ajudar a
eliminar problemas de ressonancia em
alta frequéncia. Insira a constante de
tempo que proporciona o melhor amorte-
cimento.

1-66 Corrente Min. em Baixa Velocidade

Range: Funcao:

50 %*

[0 - 120 %] | Aplica somente para motores PM.
Aumentando a corrente minima melhora o
torque do motor em velocidade baixa,
porém, reduz também a eficiéncia.

1-70 Modo de Partida PM

Este parametro é valido para versdo de software 2.80 e superior.

Use este parametro para selecionar o modo de partida do motor
PM, que ¢ inicializar o nucleo de controle VVC* para motores PM
anteriormente em funcionamento livre. Este parametro esta ativo
para motores PM em modo VVC* somente se o motor estiver
parado (ou funcionando em baixa velocidade).

Option: Funcao:

[0] * | Detecgao de
Rotor

A funcao de deteccao de rotor estima o
angulo elétrico do rotor e usa o angulo
como ponto de partida. Este opcional é
a selecao padrao para aplicagoes de
automacao do conversor de frequéncia.
Se a funcéo flying start detectar que o
motor estd parado ou funcionando em
baixa velocidade, o conversor de
frequéncia pode detectar a posicao do
rotor (o angulo). Em seguida, o
conversor de frequéncia da partida no
motor desse angulo.

[1]1 | Estacionamento A funcao de estacionamento aplica
corrente CC através do enrolamento do
estator e gira o rotor para a posicao
elétrica zero. Esta funcdo é normalmente
selecionada para aplicacdes de HVAC. Se

a funcdo flying start detectar que o
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1-70 Modo de Partida PM

Este parametro é valido para versdo de software 2.80 e superior.
Use este parametro para selecionar o modo de partida do motor
PM, que ¢ inicializar o nucleo de controle VVC* para motores PM
anteriormente em funcionamento livre. Este parametro esta ativo
para motores PM em modo VVC* somente se o motor estiver
parado (ou funcionando em baixa velocidade).

Option: Funcao:

motor estd parado ou funcionando em
baixa velocidade, o conversor de
frequéncia envia uma corrente CC para
estacionar o motor em um angulo. Em
seguida, o conversor de frequéncia da
partida no motor desse angulo.

1-71 Atraso da Partida

Range: Funcao:
0s*| [0-10 [Este parametro ativa um atraso no tempo da
s] partida. O conversor de frequéncia inicia com a
funcdo partida selecionada em
parametro 1-72 Fung¢do de Partida. Programe o
tempo de atraso da partida até que a aceleracao
comegar.
Option: Funcao:
[0] [Retng CC/ O motor é energizado com
temp atras pardmetro 2-00 Corrente de Hold CC/

Preaquecimento no tempo de atraso
durante a partida.

[2] * | ParadInérc/
tempAtra

O conversor de frequéncia faz parada por
inércia no tempo de atraso durante a
partida (conversor de frequéncia desligado).

1-73 Flying Start

1-73 Flying Start

Option: Funcao:

parametro 1-10 Constru¢cdo do Motor = [1] PM
ndo saliente.
Parametros relacionados importantes:

. Pardmetro 2-01 Corrente de Freio CC

. Parametro 2-06 Corrente de Estacio-
namento

. Parametro 2-07 Tempo de Estacio-
namento

A funcéo flying start usada para motores PM é baseada em
uma estimativa de velocidade inicial. A velocidade sempre
serd estimada como a primeira coisa apds um sinal de
partida ativo ser dado.

Se a estimativa de velocidade for menor que 2,5%-5% da
velocidade nominal, a fungdo de estacionamento é
engatada (ver pardmetro 2-06 Corrente de Estacionamento e
pardmetro 2-07 Tempo de Estacionamento). Caso contrario, o
conversor de frequéncia capturara o motor naquela
velocidade e retomara a operagdo normal.

Limitacdes de corrente do principio flying start usado em
motores PM:
. A faixa de velocidade é até 100% da velocidade
nominal da velocidade de enfraquecimento do
campo (o qual for menor).

. Em aplicacdes de alta inércia (por exemplo, onde
a inércia da carga for mais de 30 vezes superior a
inércia do motor).

1-80 Funcdo na Parada

Option: Funcao:

Selecione esta fungao apés um comando de

Option: Funcio: parada ou apos a velocidade ser desace-
< - - lerada até d
Esta funcao permite assumir o controle de um crada ate al g;osr/amaMa en/1F
L . . dmet - . Mil [
motor que esteja girando livremente, devido a ;;ara;ne :’ eloc. Win p/ Funclonar na
uma queda da rede elétrica. Zoedlieh
Flying start procura somente no sentido horario. (o1 = Fara§a por Deixa o motor em modo livre.
Em caso de falha, um freio CC é ativado. Se inercia
Misiar BV csifver sltdsneds, © Eiadio- [1] | Hold de CC/ | Energiza o motor com uma corrente de hold
e SEd ez 5 o velbdd T Preaque- CC (consulte pardmetro 2-00 Corrente de Hold
menor que 2,5%-5%, no tempo definido em cimento do | CC/Preaquecimento).
pardametro 2-07 Tempo de Estacionamento. Motor
[0] | Desativado | Selecione [0] Desabilitado se essa fungdo néo 1-82 Veloc. Min p/ Funcionar na Parada [Hz]
* for necessaria. Range: Funcio:
[2] | Sempre Selecione [2] Sempre ativado para habilitar o 0 Hz*| [0 - 20 Hz] | Programar a frequéncia de saida que ativa o
Ativo conversor de frequéncia para "capturar" e pardmetro 1-80 Fun¢do na Parada.
controlar um motor em rotagao livre.
O parametro esta sempre programado para [2]
Sempre ativado quando
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1-88 AC Brake Gain 1-90 Protecdo Térmica do Motor

inércia for constante). Se a tensdo do barramento

Range: Funcao: Option: Funcao:
1.4%| [1.0 - [Programe a capacidade da poténcia de frenagem nominal do motor. Como alternativa, inicia
201 CA (programe o tempo de desaceleracao quando a o célculo térmico do motor quando a

corrente do motor for menor que 110% da

CC nao for mais alta que o valor de adverténcia da corrente nominal do motor e o limite de

tensdo do barramento CC, o torque do gerador corrente for acionado.

pode ser ajustado com esta fungao.

Quanto maior for o ganho do freio CA, maior sera

a capacidade do freio. Se o ganho do freio for
igual a 1,0, ndo havera capacidade de freio CA

AVISO!

Torque de gerador continuo pode resultar e,
superaquecimento do motor, devido a alta
corrente do motor. Proteger o motor contra
superaquecimento em

pardmetro 2-16 Frenagem CA, Corr Mdx.

1-90 Protecdo Térmica do Motor

Option: Funcéo:

Usando ETR (relé térmico eletrénico), a
temperatura do motor é calculada com
base na frequéncia, na corrente e no
tempo. Se nao houver um termistor,
Danfoss recomenda a utilizacdo da funcao
ETR. A funcionalidade é a mesma para
motores assincronos e motores PM.

AVISO!

O calculo do ETR é baseado nos
dados do motor do grupo do
parametro 1-2* Dados do Motor.

[0] | Sem protecdo | desabilita o monitoramento da

temperatura.
[1] [Advrtncd Um termistor emite uma adverténcia se o
Termistor limite superior da faixa de temperatura do
motor for excedida.
[2] | Desrm por Se o limite superior da faixa de
Termistor temperatura do motor for excedida, um

termistor emite um alarme e desarma o
conversor de frequéncia.

[3]

Adverténcia do
ETR 1

Se o limite superior calculado da faixa de
temperatura do motor for excedido, uma
adverténcia é emitida.

[4] | Desarme por [ Se 90% o limite superior calculado da faixa
ETR 1 de temperatura do motor for excedido, um
alarme é emitido e o conversor de
frequéncia desarma.
[22] [ ETR Trip - Inicia o calculo térmico do motor com base
Extended na carga real e no tempo e também na
Detection frequéncia do motor quando a corrente do

motor estiver acima de 110% da corrente
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4.3 Main Menu (Menu Principal) - Freios - Grupo 2

2-00 Corrente de Hold CC/Preaquecimento 2-06 Corrente de Estacionamento

Range: Funcao: Range: Funcao:
50 % | [O - m 100 [0- | Programe a corrente de acordo com a
* 160 %] %* 150 %] | porcentagem da corrente nominal do motor,

O valor maximo depende da corrente
nominal do motor.

Evite corrente 100% durante muito tempo.
pode danificar o motor devido a supera-

parametro 1-24 Corrente do Motor. Ativo com
parametro 1-73 Flying Start. A corrente de
frenagem esta ativa durante o intervalo de tempo
programado em pardmetro 2-07 Tempo de Estacio-

quecimento.
namento.
Configure a corrente de holding como uma A VISO
porcentagem da corrente nominal do motor Iun O Pardmetro 2-06 Corrente de Estacio-
em pardmetro 1-24 Corrente do Motor. namento é ativo somente se construcao do
Pardmetro 2-00 Corrente de Hold CC/Preaque- Motor PM estiver selecionado em
cimento mantém a funcdo do motor (torque de pardametro 1-10 Construgdo do Motor

holding) ou pré-aguece o motor. Este parametro

ficara ativo se retencao CC estiver selecionada em

parametro 1-72 Fungdo de Partida [0] ou 2-07 Tempo de Estacionamento

parametro 1-80 Fung¢do na Parada [1]. Range: Funcao:
= 3s¢[ [0.1- Configure a duragao do tempo de corrente de
2-01 Corrente de Freio CC . .
60 s] estacionamento definida em
Range: Funcao: pardmetro 2-06 Corrente de Estacionamento. Ativo
50 [0- m em conexao com pardmetro 1-73 Flying Start.

%" 1150% | 0 valor maximo depende da corrente AVISO!

] nominal do motor. Evite corrente 100%
durante muito tempo. O motor pode ser
danificado.

Parametro 2-07 Tempo de Estacionamento
esta ativo somente quando [1] PM, SPM
ndo saliente estiver selecionado em
parametro 1-10 Constru¢do do Motor.

Configure a corrente como % da corrente nominal

do motor, pardmetro 1-24 Corrente do Motor.

Corrente de freio CC é aplicada no comando de - .
. : . 4.3.1 2-1* Fungdes do Freio

parada quando a velocidade estiver abaixo do

limite programado em parametro 2-04 Veloc.Acion.d

Grupo do parametro para selecionar os parametros de

frenagem CC estiver ativa (parametros 5-1* frenagem dinémica.

Entradas digitais sao programados para [5] Inversdo 2-10 Funcéo de Frenagem

da frenagem CC, ou através da porta serial). Ver " "
© > ) Option: Funcéo:

FreioCC [Hz]. quando a funcao inversdo da

parametro 2-02 Tempo de Frenagem CC para saber a

duragéo. [0] * | Off (Desligado) O resistor do freio ndo esta ativo.

2-02 Tempo de Frenagem CC
Range: Funcao: 2-16 Frenagem CA, Corr Méax

[2] Freio CA O freio CA esta ativo.

10 s*| [0 - 60 s] | Programe a duracgdo da corrente de freio CC Range: Funcéo:
programada em pardmetro 2-01 Corrente de 100 %* [ [0 - 160 %] | Para evitar superaquecimento dos enrola-
Freio CC, assim que ativada. mentos do motor, insira a corrente maxima
permitida ao usar o Freio CA.
Range: Funcao:

0 Hz*| [0 - 400 [ Este parametro é para configurar a velocidade
Hz] de ativagao do freio CC na qual

pardmetro 2-01 Corrente de Freio CC deve estar
ativa, com um comando de parada.
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2-17 Controle de Sobretensao

Option: Funcao:

Ative o OVC durante a desaceleragdo para
reduzir o risco de o conversor de
frequéncia desarmar devido a sobretensao
no barramento CC causada pela energia
generativa da carga.

[0] | Desativado N&o é necessario nenhum OVC.

[1]1 | Ativado (nado Ativa OVC quando o conversor de

em stop) frequéncia ndo estiver no estado de
parada.
[2] * | Ativado Ativa o OVC

AVISO!

O tempo de rampa é ajustado
automaticamente para evitar o
desarme do conversor de frequéncia.

4.3.2 2-2* Freio Mecanico

Parametros para programar a velocidade e a corrente do
freio mecanico.

2-20 Corrente de Liberacao do Freio

Range: Funcao:

0 A*| [0 - 100 A] | Programe a corrente do motor para liberacao
do freio mecanico, quando uma condicao de
partida estiver presente. O limite superior é
especificado no parametro 16-37 Inv. Max.
Current.

2-22 Velocidade de Ativacdo do Freio [Hz]

Range: Funcao:

z* - Z] | Programar a frequéncia do motor de
0 Hz* | [0 - 400 Hz] | Prog frequéncia d d
ativagao do freio mecanico, quando uma
condicao de parada estiver presente.

MGO3N228 Danfoss A/S © 11/2015 Todos os direitos reservados.
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4.4 Main Menu (Menu Principal) - Referéncias/Rampas - Grupo 3

4.4.1 3-0* Limites de Referéncia

Parametros para configurar a unidade da referéncia, limites
e faixas.

Consulte também o grupo do parametro 20-0* Feedback
para obter informacdes sobre configuragdes em malha
fechada.

3-02 Referéncia Minima

Range: Funcao:

0*| [-4999-4999] | A referéncia minima é o menor valor obtido

pela soma de todas as referéncias.

3-03 Referéncia Maxima

Range: Funcao:

Size [-4999.0 - 4999 A referéncia maxima é o maior

related* | ReferenceFeed- valor obtido pela soma de todas
backUnit] as referéncias A unidade da

referéncia maxima corresponde a
escolha da configuracdo em
parametro 1-00 Modo
Configuragao.

4.4.2 3-1* Referéncias

°
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llustracao 4.6 Referéncias

3-10 Referéncia Predefinida

Range: Funcao:
0 %*| [-100 - Insira até oito referéncias predefinidas
100 %] diferentes (0-7) neste parametro usando a

programacao de matriz. Selecione referéncia
predefinida bit 0/1/2 [16], [17] ou [18] para as
respectivas entradas digitais no grupo do
parametro 5-1* Entradas Digitais, para
selecionar referéncias dedicadas.

3-11 Velocidade de Jog [Hz]

Range: Funcéo:
5Hz*| [0- A velocidade de jog é uma velocidade de
400.0 Hz] | saida fixa na qual o conversor de frequéncia

trabalha quando a funcéo de jog estiver ativa.
Consulte também a parametro 3-80 Tempo de
Rampa do Jog.

3-12 Valor de Catch Up/Slow Down

Range: Funcao:
0%*| [O- Insira um valor porcentual (relativo) a ser
100 %] | adicionado ou subtraido da referéncia real para

catch-up ou reducao de velocidade. Se catch-up
for selecionado através de uma das entradas
digitais (parametro 5-10 Terminal 18 Entrada Digital
ao pardmetro 5-15 Terminal 33 Entrada Digital), o
valor porcentual (relativo) sera adicionado a
referéncia total. Se redugdo de velocidade for
selecionado através de uma das entradas digitais
(parametro 5-10 Terminal 18 Entrada Digital ao
parametro 5-15 Terminal 33 Entrada Digital), o valor
porcentual (relativo) sera subtraido da referéncia
total. A funcionalidade estendida pode ser obtida
com a funcdo DigiPot. Consulte o grupo do
parametro 3-9* Potenciémetro Digital.

3-14 Referéncia Relativa Pré-definida

Range: Funcao:
0% | [-100 | Definir o valor fixo em % a ser adicionado ao valor
* - variavel, definido no parametro 3-18 Fonte d

100 %] | Referéncia Relativa Escalonada.

A soma dos valores fixos e varidveis (denominada
Y em illustragdo 4.7) é multiplicada pela referéncia
real (denominada X em llustragdo 4.7). Este

produto é adicionado a referéncia real x + x x 150
Y,
Relative z Referéncia
X | Z=X+X*Y/100 real
resultante
130BA059.12

llustracao 4.7 Referéncia Relativa Predefinida
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3-15 Fonte da Referéncia 1

3-17 Fonte da Referéncia 3

Pardmetro 3-15 Fonte da Referéncia 1,
pardmetro 3-16 Fonte da Referéncia 2 e
pardmetro 3-17 Fonte da Referéncia 3
definem até trés sinais de referéncia
diferentes. A soma destes sinais de
referéncia define a referéncia real.

[0] |Sem funcdo
[1] * | Entrada
analdgica 53
[2] |Entrada
analdgica 54
[71 | Entr Pulso 29
[11] | Refernc do Bus
Local

3-16 Fonte da Referéncia 2

Option: Funcao:

Selecione a entrada a ser usada para o
segundo sinal de referéncia.

Parametro 3-15 Fonte da Referéncia 1,
parametro 3-16 Fonte da Referéncia 2 e
pardmetro 3-17 Fonte da Referéncia 3
definem até trés sinais de referéncia
diferentes. A soma destes sinais de
referéncia define a referéncia real.
Consulte também a pardmetro 1-93 Fonte
do Termistor.

[0] |Sem funcdo
[1]1 |Entrada
analdgica 53
[2] * | Entrada
analdgica 54
[71 | Entr Pulso 29
[11] [ Refernc do Bus
Local

3-17 Fonte da Referéncia 3

Option: Funcao:

Selecione a entrada de referéncia a ser
usada para o terceiro sinal de referéncia.
Pardmetro 3-15 Fonte da Referéncia 1,
parametro 3-16 Fonte da Referéncia 2 e
parametro 3-17 Fonte da Referéncia 3
definem até trés sinais de referéncia
diferentes. A soma destes sinais de
referéncia define a referéncia real.

[0] Sem fungéo
[1] Entrada
analdgica 53
[2] Entrada
analdgica 54
[71 Entr Pulso 29

Option: Funcao: Option: Funcao:
Selecione a entrada a ser usada para o [11] * | Refernc do Bus
primeiro sinal de referéncia. Local

443 3-4* Rampa 1

Configure os parametros de tempo de rampa para cada
uma das duas rampas (grupo do parametro 3-4* Rampa 1 e
grupo do parametro 3-5* Rampa 2). O tempo de rampa é
predefinido para o valor minimo de 10 ms para todas as
poténcias.

RPM

P 4-14

High-limit
Reference +— — * — | - —
P1-23

Motor
frequency
P4-12 |

Low limit

130BB801.10

b3 p3-%2 | Time
Ramp (X)Up RD%T\,ﬁ ® \
| Time (Acc) Time (Dec) |
P —
«~— Ttacc — —— tdec —

llustracao 4.8 Rampas

3-41 Tempo de Aceleracao da Rampa 1

Range: Funcao:

Size [0.05 |Insira o tempo de aceleracédo de 0 Hz a

related* |- 3600 [pardmetro 1-23 Freqiiéncia do Motor se motor
s] assincrono estiver selecionado. Insira o

tempo de aceleracdo de 0 RPM até
pardmetro 1-25 Velocidade nominal do motor
se Motor PM estiver selecionado. Escolha um
tempo de aceleracao de tal modo que a
corrente de saida ndo exceda o limite de
corrente do pardmetro 4-18 Limite de Corrente
durante a rampa. Ver o tempo de desace-
leracdo noparametro 3-42 Tempo de
Desacelera¢do da Rampa 1.

3-42 Tempo de Desaceleragdo da Rampa 1

Range: Funcao:
Size [0.05 - | Se o motor assincrono estiver selecionado,
related* 3600 s] |insira o tempo de desaceleragao de

pardmetro 1-23 Freqliéncia do Motor a 0 Hz.
Se o motor PM estiver selecionado, insira o
tempo de desaceleragdo de

pardmetro 1-25 Velocidade nominal do motor
a 0 RPM. Selecione um tempo de desace-
leragdo para evitar desarme por
sobretensdo no barramento CC.

MGO3N228
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444 3-5* Rampa 2 3-81 Tempo de Rampa da Parada Rapida

Range: Funcao:

Este grupo do parametro configura os parametros da

rampa 2. related* [ 3600 s] | de parametro 1-23 Freqtiéncia do Motor a 0

3-51 Tempo de Aceleracdo da Rampa 2 Hz. Durante a rampa nao pode ocorrer

~ sobretensdo no inversor e a corrente gerada
Range: Funcao:

Size [0.05 - | Insira o tempo de rampa da parada rapida

nao pode exceder o limite em

i .05 - motor assincrono estiver selecionado, . .
S WS = E I pardmetro 4-18 Limite de Corrente. A parada

related* | 3600 s] | insira o tempo de aceleracéo de 0 Hz a g . .
rapida é ativada via um sinal em uma

rdmetro 1-23 Freqtiéncia do Motor. Se o L . .
parametro q entrada digital selecionada ou via porta de

motor PM estiver selecionado, insira o

comunicagao serial.

tempo de aceleragao de 0 RPM a

pardmetro 1-25 Velocidade nominal do motor. 3-85 Check Valve Ramp Time
Escolha um tempo de aceleracdo de modo

que a corrente de saida nao exceda o limite Range: Funcao:
de corrente de pardmetro 4-18 Limite de 0s*| [0- |Para proteger as valvulas de retencao esféricas em
Corrente durante a aceleracio. 60 s] | uma situacdo de parada, a rampa da vélvula de

retencdo pode ser utilizada como uma taxa de

3-52 Tempo de Desaceleracdo da Rampa 2 rampa de desaceleracdo. Programe a taxa de

= rampa do pardmetro 4-11 Lim. Inferior da Veloc. do
Range: Funcéo: )
Motor [RPM] ou do pardmetro 4-12 Lim. Inferior da

Size [0.05 - | Insira o tempo de desaceleracao de
related* 3600 s] | parametro 1-25 Velocidade nominal do
motor a 0 RPM. Escolha um tempo de
desaceleracdo de modo que a corrente de

Veloc. do Motor [Hz] para a velocidade final da
rampa da valvula de retencdo programada em
pardmetro 3-86 Check Valve Ramp End Speed [RPM]
ou pardmetro 3-87 Check Valve Ramp End Speed
[HZ]. Quando parametro 3-85 Check Valve Ramp
Time for diferente de 0 s, o tempo de rampa da

saida nao exceda o limite de corrente em
pardametro 4-18 Limite de Corrente durante
a desaceleragao.

vélvula de retencao é efetuado e utilizado para

desacelerar a velocidade do limite inferior da

4.4.5 3-8*% Qutras Rampas velocidade do motor até a velocidade final da
vélvula de retencao em pardmetro 3-86 Check Valve

3-80 Tempo de Rampa do Jog Ramp End Speed [RPM] ou pardmetro 3-87 Check
P Valve Ramp End Speed [HZ]. Consulte llustragéo 4.9.

Range: Funcao:
Size [0.05 | Insira o tempo de rampa do jog, que é o Velocidade =]
related* |- 3600 |tempo de desaceleragdo/aceleracdo entre O g
s] Hz e pardmetro 1-23 Freqiiéncia do Motor. Xg'j\’ﬂc(';:z?e I o g
Garanta que a corrente de saida resultante, Alto Normal -
necessdria durante um determinado tempo Aceleragéo
de rampa do jog, ndo exceda o limite de gz';’/‘cg:g?e 2
corrente em parametro 4-18 Limite de Corrente. Baixo Valvula de verificacio
O tempo de rampa do jog comeca apods a Velocidade final
ativacdo de um sinal de jog por meio do
painel de controle, uma entrada digital Tempo
selecionada ou da porta de comunicacdo llustracdo 4.9 Rampa da Vélvula de Retencao
serial.

3-87 Check Valve Ramp End Speed [HZ]

Range: Funcao:

Size related*| [0 -400 [Programe a velocidade em [Hz] abaixo
Hz] do limite inferior da velocidade do
motor em que a rampa da vélvula de
retencdo ndo estd mais ativa. Consulte
llustragdo 4.9.
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4.5 Main Menu (Menu Principal) - Limites/Adverténcias - Grupo 4

4.5.1 4-1* Limites do Motor

Defina o limite de velocidade e de corrente do motor e a
reacdo do conversor de frequéncia quando os limites
forem excedidos.

4-10 Sentido de Rotacdo do Motor

Option: Funcao:
[0] [Sentido m
horario

A programacao do

parametro 4-10 Sentido de Rotacdo do
Motor afeta o pardmetro 1-73 Flying
Start.

Somente sera permitida operagao no
sentido horério.

[2] * | Nos dois
sentidos

E permitida operacao tanto no sentido
horério quanto no anti-horario.

4-12 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [Hz]

Range: Funcao:
0 Hz*| [O- Insira o limite minimo para a velocidade do
400.0 Hz] | motor. O limite inferior da velocidade do

motor pode ser programado para corres-
ponder a frequéncia de saida minima do eixo
do motor. O limite inferior da velocidade nao
deve exceder a configuragdo em
pardmetro 4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor
[Hz].

Range: Funcao:

Size [0.1 - |Insira o limite méximo para a velocidade do

related* | 400.0 motor. Pode ser definida para corresponder

Hz] a velocidade méaxima do motor

recomendada. O Limite limite superior da
velocidade do motor deve ultrapassar o

4-18 Limite de Corrente

Range: Funcao:

parametro 1-25 Velocidade nominal do motor for
alterada, o parametro 4-18 Limite de Corrente
nao sera automaticamente reinicializado com a
configuragcao padrao.

4-19 Freqliéncia Max. de Saida

Range: Funcao:
Size [0- [Insira a frequéncia de saida maxima, que
related* 400 define o limite absoluto na frequéncia de

Hz] saida do conversor de frequéncia para
seguranca melhorada em aplicacbes em que
se deve evitar excesso de velocidade
acidental. Este limite absoluto aplica-se as
todas as configuragoes e independe da
programacao de parametro 1-00 Modo
Configuragao.

4.5.2 4-4* Adverténcias Ajustaveis 2

4-40 Warning Freq. Low

Range: Funcao:
Size [O -
related* | 400
Hz] Quando a velocidade do motor cair abaixo
desse limite, o display exibe VELOCIDADE
BAIXA. O bit de adverténcia 10 é programado

Utilize este parametro para programar um
limite inferior para a faixa de frequéncia.

em pardmetro 16-94 Status Word Estendida. A
saida digital ou o relé de saida pode ser
configurado para indicar essa adverténcia. A
luz indicadora de adverténcia do LCP nédo
acende quando esse limite programado do
parametro é alcancado.

4-41 Warning Freq. High

valor em parametro 4-12 Lim. Inferior da Range: Funcao:
Veloc. do Motor [Hz]. Size [0 - | Utilize este parametro para programar um
O limite superior da velocidade do motor related* |400 | limite superior para a faixa de frequéncia.
n&o pode ser programada mais alta que Hzl | Quando a velocidade do motor exceder esse
parametro 4-19 Freqiéncia Mdx. de Saida. limite, o display exibe VELOCIDADE ALTA. O bit
9 de adverténcia é programado em
parametro 16-94 Status Word Estendida. A saida
Range: Funcao: digital ou o relé de saida pode ser configurado
Size [0- |Inserir o limite de corrente para operacio para indicar essa adverténcia. A luz indicadora
related* [300 |como motor e como gerador (em porcentagem de adverténcia do LCP n&o acende quando
%] da corrente nominal do motor). Se o valor for esse limite programado do parametro &
superior a saida nominal méaxima do conversor alcancado.
de frequéncia, a corrente ainda esta limitada a
corrente de saida maxima do conversor de
frequéncia. Se uma configuragdo nos
parametro 1-00 Modo Configuragdo ao
MGO3N228 Danfoss A/S © 11/2015 Todos os direitos reservados. 57
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4.5.3 4-5* Ajuste Adverténcias

Definir os limites de adverténcia ajustaveis para corrente.
As adverténcias sao mostradas no display, na saida
programada ou no fieldbus.

4-50 Adverténcia de Corrente Baixa

Range: Funcao:
0 A*| [0-194.0 |Insira o valor low. Quando a corrente do
Al motor cair abaixo desse limite, é programado

um bit na status word. Esse valor também
pode ser programado para produzir um sinal
na saida digital ou na saida do relé.

4-51 Adverténcia de Corrente Alta

4-56 Advert. de Feedb Baixo

Range: Funcao:

-4999
ProcessCtrlUnit*

[-4999 - 4999
ProcessCtrlUnit]

Utilize este parametro para
programar um limite inferior
para a faixa de feedback.
Quando o feedback cair
abaixo desse limite, o display
exibe Feedback Baixo. O bit
de adverténcia 6 é
programado em

pardmetro 16-94 Status Word
Estendida. A saida digital ou o
relé de saida pode ser
configurado para indicar essa
adverténcia. A luz indicadora

4-54 Advert. de Refer Baixa

Range: Funcéo:
-4999* | [-4999 - Insira o limite de referéncia inferior. Quando
4999 ] a referéncia real cair abaixo desse limite, o

display exibe Refiow. As saidas de sinal
podem ser programadas para gerar um sinal
de status no terminal 27 ou 29 e na saida
do relé 01 ou 02.

Range: Funcéao: de adverténcia do LCP nao
Size [0.0 - Insira o valor lnigH. Quando a corrente acende quando esse limite
related* 194.0 A do motor exceder esse limite, é definido pelo parametro é

programado um bit na status word. alcancado.
Esse valor também pode ser
programado para produzir um sinal na
saida digital ou na saida do relé. Range: Funcio:
4999 [-4999 - 4999 | Utilize este parametro para

4-55 Advert. Refer Alta

Range: Funcao:
4999*% | [-4999 | Use este parametro para programar o limite
- 4999 ] | superior da faixa de referéncia.

Quando a referéncia real exceder este limite, o
display indica Referéncia Alta. O bit de
adverténcia 19 é programado em

pardmetro 16-94 Status Word Estendida. A saida
digital ou o relé de saida pode ser configurado
para indicar essa adverténcia. A luz indicadora
de adverténcia do LCP ndo acende quando esse
limite programado do parametro é alcancado.

ProcessCtrlUnit* | ProcessCtrlUnit] | programar um limite superior
para a faixa de feedback.
Quando o feedback exceder
este limite, o display indica
Feedback Alto. O bit de
adverténcia 5 é programado
em pardmetro 16-94 Status
Word Estendida. A saida
digital ou o relé de saida
pode ser configurado para
indicar essa adverténcia. A luz
indicadora de adverténcia do
LCP nao acende quando esse
limite definido pelo

parametro é alcancado.

4-58 Funcao de Fase do Motor Ausente

Option: Funcao:

[0] | Desativado [ Nenhum alarme é exibido se ocorrer uma fase
ausente de motor.

[1] * | Ativado Um alarme é exibido se ocorrer uma fase

ausente de motor.
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4.5.4 4-6* Bypass de Velocidade

Definir as areas de bypass de velocidade das rampas. Trés
faixas de frequéncias podem ser evitadas.

4-61 Bypass de Velocidade de [Hz]

Range: Funcao:
0 Hz*| [0 -500 Alguns sistemas requerem que
Hz] determinadas velocidades de saida sejam

evitadas, devido a problemas de
ressonancia no sistema. Insira os limites
inferiores das velocidades a serem evitados.

4-63 Bypass de Velocidade até [Hz]

Range: Funcao:
0 Hz*| [0 -500 Alguns sistemas requerem que
Hz] determinadas velocidades de saida sejam

evitadas, devido a problemas de
ressonancia no sistema. Insira os limites
superiores das velocidades a serem
evitadas.

4.5.5 Setup Semiautomatico da Velocidade
de Bypass

Use o setup semiautomatico da velocidade de bypass para
facilitar a programacao das frequéncias a serem ignoradas
devido a ressonancias do sistema.

Procedimento:
1. Pare o motor.

AVISO!

Ajuste os tempos de aceleracao no
pardmetro 3-41 Tempo de Aceleracdo da Rampa 1 e
pardmetro 3-42 Tempo de Desacelerag¢do da Rampa 1.

2. Selecione [1] Ativado no pardmetro 4-64 Setup de
Bypass Semi-Auto.

3. Pressione [Hand On] para iniciar a procura das
bandas de frequéncia que causam ressonancias. O
motor acelera de acordo com a rampa
programada.

AVISO!

O terminal 27 Entrada digital pardmetro 5-12 Terminal 27,
Entrada Digital tem [2] Parada por inércia inversa como
configuracao padrdo. Se ndo houver 24 V no terminal 27,
[Hand On] nédo da partida no motor. Nesse caso, conecte
o terminal 12 ao terminal 27.

4. Ao fazer a varredura em uma banda de
ressonancia, pressione OK no LCP ao sair da
banda. A frequéncia real sera armazenada como o
primeiro elemento no pardmetro 4-63 Bypass de

Velocidade até [Hz] (matriz). Repita este
procedimento para cada banda de ressonancia
identificada na aceleracdo (trés no maximo
podem ser ajustadas).

5. Quando a velocidade méxima for atingida, o
motor comeca a desacelerar automaticamente.
Repita esse procedimento quando a velocidade
estiver saindo das bandas de ressonancia durante
a desaceleracdo. Ao pressionar [OK], as
frequéncias reais registradas serdo armazenadas
no pardmetro 4-61 Bypass de Velocidade de [Hz].

6. Quando o motor desacelerar para parar, pressione
[OK]. O pardmetro 4-64 Setup de Bypass Semi-Auto
reinicializa automaticamente para desligado. O
conversor de frequéncia permanecerd no modo
hand on até [Off] ou [Auto On] ser pressionado.

Se as frequéncias de uma determinada banda de
ressonancia ndo forem registradas na ordem correta
(valores de frequéncia armazenados em

parametro 4-63 Bypass de Velocidade até [Hz] sdo = os
valores em pardmetro 4-61 Bypass de Velocidade de [Hz]), ou
se ndo tiverem os mesmos numeros de registro para
parametro 4-61 Bypass de Velocidade de [Hz] e

pardmetro 4-63 Bypass de Velocidade até [Hz], todos os
registros serdo cancelados e a seguinte mensagem serd
exibida: As dreas de velocidades coletadas estdo se
sobrepondo ou ndo estdo determinadas. Pressione [Cancel]
para abortar.

4-64 Setup de Bypass Semi-Auto

Option: Funcao:
[0] * [ [Off] (Desligar)
[1]1 | Ativado Se essa opcdo for selecionada, as faixas de

velocidade sédo varridas automaticamente
para identificar bandas de ressonancias.
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4.6 Main Menu (Menu Principal) - Entrada/Saida Digital - Grupo 5

4.6.1 5-0* Modo E/S Digital

Parametros para configurar a entrada e saida utilizando
NPN e PNP.

AVISO!

Esses parametros nao podem ser ajustados enquanto o
motor estiver em funcionamento.

5-00 Modo I/0 Digital

Option: Funcao:
Programe o modo NPN ou PNP das entradas
digitais 18, 19 e 27. Modo entrada digital.
[0] * [ PNP - Ativo Acdo em pulsos direcionais positivos (0).
em 24V Sistemas PNP séo ligados no terra (GND).

[11 | NPN - Ativo
em 0V

Acao nos pulsos direcionais negativos (1). Os
sistemas NPN sdo elevados para até + 24 V,
internamente no conversor de frequéncia.

5-01 Modo do Terminal 27

Option: Funcao:

AVISO]
Este parametro ndo pode ser ajustado

enquanto o motor estiver em funcio-
namento.

[0] * | Entrada | Define o terminal 27 como uma entrada digital.

[1] | Saida Define o terminal 27 como uma saida digital.

Funcédo de entrada
digital

Descricao

[0] Sem operagao

Néo responde aos sinais transmitidos para
o terminal.

[1] Reinicializar

Reinicializa o conversor de frequéncia
ap6s um desarme/alarme. Os alarmes
blogueados por desarme podem ser
reinicializados.

[2] Parada por inércia
inversa

Deixa o motor em modo livre. '0' l6gico =
parada por inércia.

[3] parada por
inércia e reinicializar
inversao

Reinicializa e faz parada por inércia da
entrada invertida (NC). Deixa o motor em
modo livre e reinicializa o conversor de
frequéncia. ‘0’ légico = parada por inércia
e reset.

[4] Parada por inércia
inversa rapida

Entrada invertida (NC). Gera uma parada
de acordo com o tempo da rampa de
parada rapida programado em
pardmetro 3-81 Tempo de Rampa da
Parada Rdpida. Apo6s a desaceleracdo o
eixo estd em modo livre.

5-02 Modo do Terminal 29

Option: Funcao:
AVISO!
Este parametro ndo pode ser ajustado

enquanto o motor estiver em funcio-
namento.

[0] * | Entrada | Define o terminal 29 como uma entrada digital.

[11 [Saida [ Define o terminal 29 como uma saida digital.

[5] Inversédo da
frenagem CC

Entrada invertida para frenagem CC (NC).
Para o motor energizando-o com corrente
CC durante um determinado intervalo de
tempo, ver pardmetro 2-01 Corrente de
Freio CC. A funcao esta ativa somente se o
valor de parametro 2-02 Tempo de
Frenagem CC for diferente de 0. Essa
selecdo nédo é possivel quando

parametro 1-10 Constru¢cdo do Motor
estiver programado para [1] PM, SPM nédo
saliente.

[6] Parada por inércia
inversa

A funcao parada por inércia inversa gera a
funcéo de parada quando o terminal
selecionado passa do nivel légico 1 para 0
(ndo por pulso). A parada é executada de
acordo com o tempo de rampa
selecionado.

4.6.2 5-1* Entradas Digitais

Parametros para configurar as fun¢des de entrada dos
terminais de entrada.

As entradas digitais sdo utilizadas para selecionar as
diversas fungdes do conversor de frequéncia. Todas as
entradas digitais podem ser programadas para as seguintes
fungoes:

[7] Travamento
Externo

Mesma fungdo que parada por inércia
inversa, mas o bloqueio externo gera a
mensagem de alarme defeito externo no
display quando o terminal, que estd
programado para parada por inércia
inversa, for ‘0" légico. A mensagem de
alarme também esta ativa via saidas
digitais e saidas do relé, se programadas
para bloqueio externo. O alarme pode ser
reinicializado usando uma entrada digital,
um fieldbus ou a tecla [Reset] se a causa
do bloqueio externo tiver sido removida.

[8] Partida

Selecione partida para um comando de
partida/parada. Légico 1=partida, l6gica
O=parada. (Entrada digital 18 padrao)
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Funcédo de entrada
digital

Descricao

Funcédo de entrada
digital

Descricao

[9] Partida por pulso

O motor da partida se um pulso for
aplicado durante 2 minutos no minimo. O
motor para quando parada por inércia
inversa for ativada.

[10] Reversao

Muda o sentido de rotagdo do eixo do
motor. O sinal de reversdo altera somente
o sentido de rotagao, nao ativa a fungao
de partida. Selecione [2] Ambos os sentidos
em pardmetro 4-10 Sentido de Rotagédo do
Motor. O=normal, 1=reversao.

[11] Partida reversa

Utilize para partida/parada e para
reversao, ao mesmo tempo. Sinais em [8]
partida ndo sdo permitidos ao mesmo
tempo. O=parar, 1=partida reversa.

[21] Aceleracao

Para controle digital da velocidade
ascendente/descendente (potencidmetro
do motor). Ative essa funcdo selecionando
Congelar referéncia ou Congelar
frequéncia de saida. Quando a aceleracao
estiver ativada durante menos de 400 ms,
a referéncia resultante é aumentada em
0,1%. Se a aceleragao estiver ativada
durante mais de 400 ms, a referéncia
resultante acelera de acordo com a tampa
1 em pardmetro 3-41 Tempo de Acelera¢do
da Rampa 1.

[22] Desaceleracao

O mesmo que [21] Acelerag¢do, mas a
referéncia diminui.

[14] Jog

Utilizado para ativar a velocidade de jog.
Consulte pardmetro 3-11 Velocidade de Jog
[Hz]. (Entrada digital 29 padrao)

[23] Selecao do bit 0
de setup

Seleciona um dos dois setups. Programe
parametro 0-10 Setup Ativo para setup
multiplo.

[16] Ref predefinida
bit 0

Permite a selecdo de uma das oito
referéncias predefinidas de acordo com
Tabela 4.5.

[17] Ref predefinida
bit 1

Permite a selecdo de uma das oito
referéncias predefinidas de acordo com
Tabela 4.5.

[32] Entrada de Pulso

Selecione entrada de pulso ao usar uma
sequéncia de pulsos como referéncia ou
feedback. A escala é feita no grupo do
parametro 5-5* Entrada de Pulso.
Disponivel somente para o Terminal 29.

[18] Referéncia
predefinida bit 2

Permite a selecdo de uma das oito
referéncias predefinidas de acordo com
Tabela 4.5.

[34] Bit 0 da rampa

Selecione qual rampa utilizar. O 0 légico
seleciona a rampa 1 e o 1 légico seleciona
a rampa 2.

[19] Congelar
referéncia

Congelar referéncia real. A referéncia
congelada é agora o ponto de ativacao/
condicado para que aceleracao e desace-
leragdo sejam usadas. Se aceleracao/
desaceleracao for utilizada, uma alteragao
de velocidade sempre segue a rampa 2
(pardmetro 3-51 Tempo de Aceleragdo da
Rampa 2 e parametro 3-52 Tempo de
Desacelera¢do da Rampa 2) no intervalo
pardmetro 3-02 Referéncia Minima -
pardmetro 3-03 Referéncia Mdxima.

[37] Fire mode

Um sinal aplicado coloca o conversor de
frequéncia em Fire Mode e desconsidera
todos os demais comandos. Ver 24-0* Fire
Mode.

[20] Congelar
frequéncia de saida

Congela a referéncia real. A referéncia
congelada é agora o ponto de ativagdo/
condicdo para que aceleracéo e desace-
leracdo sejam usadas. Se aceleracao/
desaceleracao for usado, a mudancga de
velocidade sempre segue a rampa 2.
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Funcdo de entrada
digital

Descricao

Funcédo de entrada
digital

Descricao

[52] Funcionamento
permissivo

O terminal de entrada, para o qual o
funcionamento permissivo foi
programado, deve ser um 1 l6gico antes
que um comando de partida possa ser
aceito. O funcionamento permissivo tem
uma funcdo E légica relacionada ao
terminal, que estd programado para [8]
Partida, [14] Jog ou [20] Congelar
frequéncia de saida. Para dar partida no
motor, as duas condi¢des devem ser
atendidas. Se funcionamento permissivo
estiver programado em multiplos
terminais, o funcionamento permissivo
precisa ser somente 1 l6gico em um dos
terminais para a fungdo ser executada. O
sinal de saida digital para solicitacdo de
funcionamento (/8] Partida, [14] Jog ou
[20] Congelar frequéncia de saida)
programado no grupo do parametro 5-3*
Saidas Digitais ou grupo do parametro
5-4* Relés, nao é afetado pelo funcio-
namento permissivo.

AVISO!

Se nenhum sinal de funcionamento
permissivo for aplicado, mas um dos
comandos Funcionar, Jog ou
Congelar estiver ativado, a linha de
status no display exibe Funcio-
namento solicitado, Jog solicitado ou
Congelamento solicitado.

[53] Partida Manual

Um sinal aplicado coloca o conversor de
frequéncia em modo Manual como se
[Hand On] tivesse sido pressionado e um
comando de parada normal é ignorado.
Se o sinal for desconectado, o motor para.
Para validar outros comandos de partida,
outra entrada digital deve ser designada
para Partida Automdtica e um sinal
aplicado. As teclas [Hand On] (Manual
Ligado) e [Auto On] (Automético Ligado)
ndo causam efeito. O botédo [Off] (Desligar)

[54] Partida
automatica

Um sinal aplicado coloca o conversor de
frequéncia em modo Automdtico como se
[Auto On] tivesse sido pressionado. Ver
também [53] Partida Manual.

[60] Contador A (up)

Entrada para incrementar a contagem no
contador do SLC.

[61] Contador A
(down)

Entrada para decremento da contagem no
contador do SLC.

[62] Reinicializar

Entrada para reinicializar o contador A.

contador A

[63] Contador B Entrada para incrementar a contagem no
(crescente) contador do SLC.

[64] Contador B Entrada para decremento da contagem no
(decrescente) contador do SLC.

[65] Reinicializa o

contador B

Entrada para reinicializar o contador B

Tabela 4.4 Fungbes da Entrada Digital

Ref. Ref Ref Bit 0 de ref.
predefinida | predefinida bit | predefinida bit| predefinida
selecionada: 2 1

Referéncia 0 0 0
predefinida 0

Referéncia 0 0 1
predefinida 1

Referéncia 0 1 0
predefinida 2

Referéncia 0 1 1
predefinida 3

Referéncia 1 0 0
predefinida 4

Referéncia 1 0 1
predefinida 5

Referéncia 1 1 0
predefinida 6

Referéncia 1 1 1
predefinida 7

Tabela 4.5 Referéncia predefinida selecionada

5-10 Terminal 18 Entrada Digital

substituird Hand Start (Partida Manual) e O parametro para configurar a funcao de entrada no terminal de
Auto Start (Partida Automatica). Pressione entrada 18. Consulte Tabela 4.4 para saber as opgdes de
[Hand On] ou [Auto On] para ativar configuragao.
novamente Partida Manual e Partida Option: Funcio:
Automadtica. Se ndo houver sinal de ol e e
Partida Manual ou Partida Automdtica, o
motor para independentemente de (1] Rep.alar.mes -
qualquer comando de partida normal 21 Pl BTG
aplicado. Se um sinal for aplicado tanto a (3] PardaP/inérc-rst.inv
Partida Manual quanto a Partida (4] Inversao de Parada Rapida
Automdtica, a funcdo é Partida Automdtica. B Frenagem CCreversa
[6] Parada - Ativo em 0
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5-10 Terminal 18 Entrada Digital 5-11 Terminal 19, Entrada Digital

O parametro para configurar a fungao de entrada no terminal de O parametro para configurar a fungao de entrada no terminal de
entrada 18. Consulte Tabela 4.4 para saber as opcdes de entrada 19.
configuragao. Option: Funcao:
Option: Funcao: 21] Acelerar
[7] Bloqueio Externo 221 Desacelerar
[8] * Partida [23] Selg do bit 0 d setup
[9] Partida por pulso [34] Bit0 da rampa
[10] Reversao 371 Fire Mode
(1] Partida em Reversao [52] Funcionamento permissivo
[14] Jog [53] Partida manual
[16l Ref predefinida bit 0 [54] Partida automética
[171 Ref predefinida bit 1 [60] Contador A (cresc)
(18] Ref predefinida bit 2 [61] Contador A (decresc)
[191 Congelar referéncia [62] Resetar Contador A
[20] Congelar frequéncia de saida [63] Contador B (cresc)
[21] Acelerar [64] Contador B (decresc)
[22] Desacelerar [65] Resetar Contador B
[23] Selg do bit 0 d setup [101] Sleep
[34] Bit0 da rampa
i Fire Mode
[52] Funcionamento permissivo O parametro para configurar a funcdo de entrada no terminal de
[53] Partidaimanual entrada 27. Quando pardmetro 0-03 Definigbes Regionais estiver
[54] Partida automatica programado para [0] Internacional, o valor padrao é [2] Parada
160] ContadorANcresc) por inércia inversa. Quando pardmetro 0-03 Defini¢ées Regionais
61] Contador A (decresq) estiver programado para [1] América do Norte, o valor padrao é
[7] Blogueio Externo.
[62] Resetar Contador A
[63] Contador B (cresc) Option: Funcao:
[64] Contador B (decresc) [0l Sem Operagao
[65] Resetar Contador B (] Rep.alarmes
[101] Sleep [2] Parada/inérc.inversa
[3] PardaP/inérc-rst.inv
g versao de Paraca Rapida
O parametro para configurar a fungao de entrada no terminal de [5] Frenagem CC,reversa
entrada 19. [6] Parada - Ativo em 0
Option: Funcéo: [7] Bloqueio Externo
[0] * Sem Operagéo [8] Partida
[1] Rep.alarmes [9] Partida por pulso
[2] Parada/inérc.inversa [10] Reversao
[3] PardaP/inérc-rst.inv [11] Partida em Reversao
[41 Inversao de Parada Répida [14] Jog
[5] Frenagem CC,reversa [16] Ref predefinida bit 0
[6] Parada - Ativo em 0 [17] Ref predefinida bit 1
[7] Bloqueio Externo [18] Ref predefinida bit 2
[8] Partida [19] Congelar referéncia
[9] Partida por pulso [20] Congelar frequéncia de saida
[10] Reversao [21] Acelerar
[11] Partida em Reversao [22] Desacelerar
[14] Jog [23] Selg do bit 0 d setup
[16] Ref predefinida bit 0 [34] Bit0 da rampa
[17] Ref predefinida bit 1 [37] Fire Mode
[18] Ref predefinida bit 2 [52] Funcionamento permissivo
[19] Congelar referéncia [53] Partida manual
[20] Congelar frequéncia de saida [54] Partida automética
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4.6.3 5-3* Saidas Digitais

5-12 Terminal 27, Entrada Digital

O parametro para configurar a fungao de entrada no terminal de
entrada 27. Quando parametro 0-03 Definicbes Regionais estiver Parametros para configurar as funces de saida para os
programado para [0] Internacional, o valor padréo é [2] Parada terminais de saida.
por inércia inversa. Quando pardmetro 0-03 Defini¢ées Regionais
estiver programado para (1] América do Norte, o valor padrao & Este parametro tem as opcdes descrito em capétulo 4.6.3 5-3*
[7] Bloqueio Externo. Saidas Digitais.
Option: Funcéo: Option: Funcio:
[60] Contador A (cresc) | o | Sem operagao | |
[61] Contador A (decresc)
[63] Contador B (cresc) Este parametro tem as opg¢des descrito em capétulo 4.6.3 5-3*
[64] Contador B (decresc) Saidas Digitais.
[65] Resetar Contador B Option: Funcio:
[101] Sleep | 0] * | Sem operacao | |
O parametro para configurar a fungao de entrada no terminal de Range: Funcao:
entrajda . . 0.01 s*| [0 - 600 s] | Insira o tempo de atraso antes de a saida
Option: Funcao: digital ser ligada. A condicao da saida
[0l Sem Operagao digital (terminal 42/45) nio deve ser
(1 Rep.alarmes interrompida durante o tempo de atraso.
[2] Parada/inérc.inversa
[4] Inversédo de Parada Réapida Range: Funcao:
(5] Frenagem CC reversa 0.01 s*| [0 - 600 s] | Insira o tempo de atraso antes de a saida
6] Parada - Ativo em 0 digital ser desligada. A condicio da saida
(71 Blogueio Externo digital (terminal 42/45) nao deve ser
(8] Partida interrompida durante o tempo de atraso.
[9] Partida por pulso
[10] Reversao ,
[ Partida em Reversao 4.6:4 5-4* Relés

*
E‘; :;;? predefinida bit 0 Paréme:cro para configurar o timing e as fun¢des de saida
[171 Ref predefinida bit 1 dos relés.
[19] Congelar referéncia Matriz (Relé 1 [0], Relé 2 [1])
[20] Congelar frequéncia de saida Selecione as opgdes para definir a funcdo dos relés.
[21] Acelerar A selecdo de cada relé mecanico é efetivada por meio de um
[22] Desacelerar parametro de matriz.
[23] Selc do bit 0 d setup Valores padrao para pardmetro 5-40 Function Relay:
[32] Entrada de pulso Quando pardmetro 0-03 Regional Settings estiver programado
[34] Bit0 da rampa para [0] Internacional, o valor padrdo do Relé 1 é Alarme e o
137] Fire Mode valor padrdo do Relé 2 é Drive em Funcionamento.
152] Funcionamento permissivo Quando parametro 0-03 Regional Settings estiver programado
53] Partida manual para [1] América do Norte o valor padréo do Relé 1 é Sem Alarme
(54] Partida autoratica e o valor padréo do Relé 2 é Drive em Funcionamento.
[60] Contador A (cresc) Option: Funcéo:
[61] Contador A (decresc) [0] | Fora de funcio- | Padrdo para os dois relés.
[62] Resetar Contador A nament
[63] Contador B (cresc) [1] Placa d Cntrl A placa de controle recebe tensdo de
[64] Contador B (decresc) Pronta alimentacao
[65] Resetar Contador B
[101] Sleep
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5-40 Funcao do Relé

5-40 Funcao do Relé

Matriz (Relé 1 [0], Relé 2 [1]) Matriz (Relé 1 [0], Relé 2 [1])
Selecione as opgdes para definir a fungao dos relés. Selecione as opgdes para definir a fungao dos relés.
A selecao de cada relé mecanico é efetivada por meio de um A selecdo de cada relé mecanico é efetivada por meio de um
parametro de matriz. parametro de matriz.
Valores padrdo para pardmetro 5-40 Function Relay: Valores padrao para pardmetro 5-40 Function Relay:
Quando parametro 0-03 Regional Settings estiver programado Quando parametro 0-03 Regional Settings estiver programado
para [0] Internacional, o valor padrdo do Relé 1 é Alarme e o para [0] Internacional, o valor padrdo do Relé 1 é Alarme e o
valor padréo do Relé 2 é Drive em Funcionamento. valor padrdo do Relé 2 é Drive em Funcionamento.
Quando parametro 0-03 Regional Settings estiver programado Quando parametro 0-03 Regional Settings estiver programado
para [1] América do Norte o valor padrdo do Relé 1 é Sem Alarme para [1] América do Norte o valor padréo do Relé 1 é Sem Alarme
e o valor padréo do Relé 2 é Drive em Funcionamento. e o valor padréo do Relé 2 é Drive em Funcionamento.
Option: Funcéo: Option: Funcéo:
[2] Drive Pronto O conversor de frequéncia esta pronto [16] [ Veloc abaixo da
para operacgao e aplica o sinal de baix
alimentacdo na placa de controle. [17] | Veloc acima da
[3] Drive pto/ctrl O conversor de frequéncia esta pronto alta
rem para operacio no modo Automatico [19] | Abaixo do
Ligado. feedb,baix
— - [20] [ Acima do
[4] Stndb()j// O conversor de freq:enaa esta dpro:to feedbalto
semAdvrtncia ara operacao. Nenhum comando de
p ) peras . [21] | Adverténcia A adverténcia térmica é ativada quando
partida ou parada foi dado. Nenhuma .. e
. térmica a temperatura exceder o limite no motor,
adverténcia presente. .
no conversor de frequéncia ou no
[5] Em funcio- O motor funciona. termistor.
namento
[22] | Pronts/ O conversor de frequéncia esta pronto
[6] Rodand sem O motor esta funcionando e nao ha , - - . N
advertTérm para operacao e ndo ha adverténcia de
advrténc adverténcia presente. .
superaguecimento presente.
[7] Func faixa/sem | O motor esta funcionando dentro das 23] | Remotoks/ O conversor de frequencia esta pronto
advrt faixas de corrente programadas, consulte . - -
advTérm para operacdo em modo Automatico e
pardmetro 4-50 Adverténcia de Corrente 5 s A .
nao ha adverténcia de superaquecimento
Baixa e pardmetro 4-51 Adverténcia de
presente.
Corrente Alta. Nenhuma adverténcia
presente. [24] [ Pronto, Tensdo | O conversor de frequéncia esta pronto
OK para operacao e a tensdo de rede esta
[8] Func ref/sem O motor funciona na velocidade de . < .
dentro da faixa de tensao especificada.
advrt referéncia e sem adverténcias.
[25] [Reversao O motor funciona/esta pronto para
[9] Alarme Um alarme ativa a saida. . . -
funcionar no sentido horario quando
[10] [Alarme ou Um alarme ou uma adverténcia ativa a légica = 0 e no sentido anti-horério
adverténc saida. quando légica = 1. A saida muda
[12] | Fora da faixa de | A corrente do motor esté fora da faixa SUEE @ il Sl EEa (e @l
Corr programada em [26] | Bus OK Comunicacdo ativa (sem timeout) por
pardmetro 4-50 Adverténcia de Corrente meio da porta de comunicagéo serial.
Baixa e pa/rametro 4-51 Adverténcia de 32] | Ctrifreio mecan
Corrente Alta..
[35] [Bloqueio Ver a entrada digital.
[13] | Corrent abaix d | A corrente do motor estd menor que a Externo
baix programada no [36] [ Control word O bit 11, na control word, controla o relé.
pardmetro 4-50 Adverténcia de Corrente bit 11
Baixa. [37] | Control word O bit 12 na control word controla o relé.
[14] | Corrent acima d | A corrente do motor estd maior que a bit 12
alta programada no [41] | Abaixo ref. baixa
paréametro 4-51 Adverténcia de Corrente [42] | Acima ref, alta
Alta. [45] | Ctrl. bus
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5-40 Funcao do Relé

Matriz (Relé 1 [0], Relé 2 [1])

Selecione as opgdes para definir a fungao dos relés.

A selecao de cada relé mecanico é efetivada por meio de um
parametro de matriz.

Valores padrdo para pardmetro 5-40 Function Relay:

Quando parametro 0-03 Regional Settings estiver programado
para [0] Internacional, o valor padrdo do Relé 1 é Alarme e o
valor padréo do Relé 2 é Drive em Funcionamento.

Quando parametro 0-03 Regional Settings estiver programado
para [1] América do Norte o valor padrdo do Relé 1 é Sem Alarme
e o valor padréo do Relé 2 é Drive em Funcionamento.

Option: Funcéo:

5-40 Funcao do Relé

Matriz (Relé 1 [0], Relé 2 [1])

Selecione as opgdes para definir a fungao dos relés.

A selecdo de cada relé mecanico é efetivada por meio de um
parametro de matriz.

Valores padrao para pardmetro 5-40 Function Relay:

Quando parametro 0-03 Regional Settings estiver programado
para [0] Internacional, o valor padrdo do Relé 1 é Alarme e o
valor padrdo do Relé 2 é Drive em Funcionamento.

Quando parametro 0-03 Regional Settings estiver programado
para [1] América do Norte o valor padréo do Relé 1 é Sem Alarme
e o valor padréo do Relé 2 é Drive em Funcionamento.

Option: Funcéo:

[60] | Comparador 0 | Ver o grupo do parametro 13-7*
Comparadores. Se o comparador 0 for
avaliado como TRUE (Verdadeiro), a saida

é alta. Caso contrario, é baixa.

[74] | Regra lég 4 Ver o grupo do parametro 13-4* Regras
I6gicas. Se a regra logica 4 for avaliada
como TRUE (Verdadeiro), a saida é alta.

Caso contrario, é baixa.

[61] [Comparador 1 Ver o grupo do parametro 13-7*
Comparadores. Se o comparador 1 for
avaliado como TRUE (Verdadeiro), a saida

é alta. Caso contrario, é baixa.

[75] [Regra lég 5 Ver o grupo do parametro 13-4* Regras
Iégicas. Se a regra l6gica 5 for avaliada
como TRUE (Verdadeiro), a saida ¢ alta.

Caso contrario, é baixa.

[62] | Comparador 2 | Ver o grupo do parametro 13-7*
Comparadores. Se o comparador 2 for
avaliado como TRUE (Verdadeiro), a saida

é alta. Caso contrario, é baixa.

[63] | Comparador 3 | Ver o grupo do parametro 73-7*
Comparadores. Se o comparador 3 for
avaliado como TRUE (Verdadeiro), a saida

é alta. Caso contrario, é baixa.

[64] [Comparador 4 [ Ver o grupo do parametro 713-7*
Comparadores. Se o comparador 4 for
avaliado como TRUE (Verdadeiro), a saida

é alta. Caso contrario, é baixa.

[65] [Comparador 5 [ Ver o grupo do parametro 713-7*
Comparadores. Se o comparador 5 for
avaliado como TRUE (Verdadeiro), a saida

é alta. Caso contrario, é baixa.

[70] |[Regra légica 0 [ Ver o grupo do parametro 13-4* Regras
Iégicas. Se a regra logica 0 for avaliada
como TRUE (Verdadeiro), a saida ¢é alta.

Caso contrario, é baixa.

[71] [Regra légica 1 Ver o grupo do parametro 13-4* Regras
Iégicas. Se a regra logica 1 for avaliada
como TRUE (Verdadeiro), a saida é alta.

Caso contrario, é baixa.

[72] |Regra logica 2 | Ver o grupo do parametro 13-4* Regras
Iégicas. Se a regra logica 2 for avaliada
como TRUE (Verdadeiro), a saida ¢é alta.

Caso contrario, é baixa.

[73] [Regra légica 3 [ Ver o grupo do parametro 13-4* Regras
Iégicas. Se a regra logica 3 for avaliada
como TRUE (Verdadeiro), a saida ¢é alta.

Caso contrario, é baixa.

[80] | Saida digitl A
do SLC

Consulte pardmetro 13-52 Agdo do SLC. A
entrada é alta toda vez que a Acdo
Smart Logic [38] Programar saida digital A
altafor executada. A entrada é baixa toda
vez que a Agao Smart Logic [32]
Programar saida digital. Uma baixa é
executada.

[81] | Saida digitl B
do SLC

Consulte paradmetro 13-52 Agao do SLC. A
entrada é alta toda vez que a Acéo
Smart Logic [39] Programar saida digital B
alta for executada. A entrada é baixa
toda vez que a Acdo Smart Logic [33]
Programar saida digital B baixa for
executada.

[82] | Saida digitl C
do SLC

Consulte pardmetro 13-52 A¢do do SLC. A
entrada é alta toda vez que a Acdo
Smart Logic [40] Programar saida digital C
alta for executada. A entrada é baixa
toda vez que a Acdo Smart Logic [34]
Programar saida digital C baixa for
executada.

[83] | Saida digitl D
do SLC

Consulte parametro 13-52 Agéo do SLC. A
entrada é alta toda vez que a Acao
Smart Logic [41] Programar saida digital
D alta for executada. A entrada é baixa
toda vez que a Acao do Smart Logic [35]
Programar saida digital D baixa for
executada.

[160] | Sem alarme A saida sera alta quando nao houver

nenhum alarme presente.

[161] | Rodando em
Revrsao

A saida é alta quando o conversor de
frequéncia estiver funcionando no

sentido anti-hordrio (o produto l6gico
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Matriz (Relé 1 [0], Relé 2 [1])
Selecione as opgdes para definir a fungao dos relés.

parametro de matriz.

A selecao de cada relé mecanico é efetivada por meio de um

Valores padrdo para pardmetro 5-40 Function Relay:

Quando parametro 0-03 Regional Settings estiver programado
para [0] Internacional, o valor padrdo do Relé 1 é Alarme e o
valor padréo do Relé 2 é Drive em Funcionamento.

Quando parametro 0-03 Regional Settings estiver programado
para [1] América do Norte o valor padrdo do Relé 1 é Sem Alarme
e o valor padréo do Relé 2 é Drive em Funcionamento.

5-40 Funcao do Relé

Matriz (Relé 1 [0], Relé 2 [1])

Selecione as opgdes para definir a fungao dos relés.

A selecdo de cada relé mecanico é efetivada por meio de um
parametro de matriz.

Valores padrao para pardmetro 5-40 Function Relay:

Quando parametro 0-03 Regional Settings estiver programado
para [0] Internacional, o valor padrdo do Relé 1 é Alarme e o
valor padrdo do Relé 2 é Drive em Funcionamento.

Quando parametro 0-03 Regional Settings estiver programado
para [1] América do Norte o valor padréo do Relé 1 é Sem Alarme
e o valor padréo do Relé 2 é Drive em Funcionamento.

Option: Funcéo: Option: Funcéo:
dos bits de status em funcionamento E Ver o 24-1* Bypass do Drive.
reversao). [235] | Check Valve

[165] | Ref. local ativa | A saida é alta quando Ramping

pardmetro 3-13 Tipo de Referéncia = [2]
Local ou quando pardmetro 3-13 Tipo de
Referéncia = [0] Vinculado a manual
automdtico enquanto o LCP estiver no
modo [Hand On] (Manual Ligado).

[166] | Ref. remota A saida sera alta quando
ativa parametro 3-13 Tipo de Referéncia = [1] ou
vinculado ao manual/automadtico [0]
enquanto o LCP estiver no modo [Auto
on] (Automatico ligado).

[167] | Comando partid | A saida é alta quando houver um

ativ comando Partida ativo (ou seja, por meio
da conexdo do barramento de entrada
digital ou [Hand on] ou [Auto on] e sem
comando de parada ativo.

[168] | ModManual A saida é alta quando o conversor de
frequéncia estiver em modo Manual
ligado (como indicado pelo LED acima
de [Hand on].

[169] [ ModoAutom A saida é alta quando o conversor de
frequéncia estiver em modo Automatico
ligado (como indicado pelo LED acima
de [Auto onl].

[191] | Bomba Seca

[192] | Final de Curva

[193] [ Sleep mode O conversor de frequéncia/sistema esta
em sleep mode. Ver o grupo do
parametro 22-4* - Sleep Mode.

[194] | Correia Partida | Foi detectada uma condicdo de correia

partida. Ativar esta funcdo em
pardmetro 22-60 Funcao Correia Partida.

[196]

Fire Mode Ativo

O conversor de frequéncia esta operando
em Fire Mode. Ver o grupo do parametro
24-0* Fire mode.

[198]

Bypass do Drive

A ser utilizado como sinal de ativacao de
um bypass eletromecanico externo, que
liga o motor diretamente online.

5-41 Atraso de Ativacao do Relé

Matriz [9] (Relé 1 [0], Relé 2 [1], Relé 3 [2], Relé 4 [3], Relé 5 [4],
Relé 6 [5], Relé 7 [6], Relé 8 [7], Relé 9 [8])

Range: Funcao:

0.01 s*| [0.01 - 600 s] | Insira o atraso no tempo de ativacdo do
relé. O relé é acionado somente se a
condicdo em parametro 5-40 Fung¢do do
Relé for ininterrupta durante o tempo
especificado. Selecione 1 dos relés
mecanicos disponiveis em uma fungao de
matriz. Consulte pardmetro 5-40 Fung¢do
do Relé.

130BA171.10
Evento
Selecionado |
! !
I I
Saida ' I
do relé ! !
Atraso do Ligar Atraso do Desligar
P5-41 P 5-42
I
Evento |
Selecionado | |
|
| i
| |
Saida I }
do relé ! |
| |

N >
Atraso do Ligar
P 5-41
llustracao 4.10 Atraso de Ativacao do Relé
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5-42 Atraso de Desativacdo do Relé

Matriz[2]: Relé1[0], Relé2[1]

Range: Funcéo:
0.01 s*[ [0.01 - 600 | Inserir o atraso do tempo de desativagao
s] do relé. Selecione 1 dos relés mecanicos
disponiveis em uma funcao de matriz.
Consulte pardmetro 5-40 Fungédo do Relé.
130BA172.10
[}
|
I
Evento u I
Selecionado | I !
| —
I I I
Saida ! ! |
do relé ! ! ! :
| | |
> 1
Atraso do Atraso do
Ligar Desligar
P 5-41 P 5-42

llustracdo 4.11 Atraso de desligamento, relé

Se a condicdo do evento selecionado mudar antes do
estado de ligado ou desligado do temporizador de atraso
expirar, a saida do relé nao é afetada.

4.6.5 5-5* Entrada de Pulso

Os parametros da entrada de pulso sdo utilizados para
definir uma janela apropriada, para a area de referéncia de
impulso, estabelecendo a escala e a configuragao do filtro
para as entradas de pulso. O terminal de entrada 29 age
como entradas de referéncia de frequéncia. Programe o
terminal 29 (pardmetro 5-13 Terminal 29, Entrada Digital
para [32] Entrada de pulso.

Ref. |

(RPM)
High
ref.
value
P 5-53

Low
ref.

195NA453.10

value
P 5-52

Low freq.
P 5-50

—

High freq. Input
P 5-51 (Hz)

llustracdo 4.12 Entrada de Pulso

5-50 Term. 29 Baixa Freqiiéncia

Range: Funcao:
20 Hz*| [20 - Insira o limite inferior da frequéncia corres-
31999 Hz] | pondente a velocidade do eixo do motor

baixa (ou seja, o valor de referéncia baixo)
no parametro 5-52 Term. 29 Ref./feedb. Valor
Baixo. Veja llustragdo 4.12.

5-51 Term. 29 Alta Frequliéncia

Range: Funcao:
32000 [21 - Insira o limite de frequéncia superior
Hz* 32000 Hz] | correspondente a alta velocidade do eixo

do motor (ou seja, o valor de referéncia
superior) em pardmetro 5-53 Term. 29
Ref./Feedb. Valor Alto.

5-52 Term. 29 Ref./feedb. Valor Baixo

Range: Funcao:
0% | [-4999 - Insira o limite inferior do valor de referéncia
4999 ] para a velocidade do eixo do motor [rpm]. Este

é também o valor de feedback minimo, consulte
também o pardmetro 5-13 Terminal 29, Entrada
Digital = [32] Entrada de Pulso.

5-53 Term. 29 Ref./Feedb. Valor Alto

Range: Funcéo:
Size [-4999 - | Insira o valor de referéncia alto [RPM]
related* 4999 ] para a velocidade do eixo do motor e o

valor alto de feedback; consulte também
parametro 5-13 Terminal 29, Entrada
Digital = [32] Entrada de Pulso.

4.6.6 5-9* Controlado por Bus

Este grupo do parametro seleciona saidas digitais e do relé
através da programacgao do fieldbus.

5-90 Controle Bus Digital & Relé
Range:
0% | [0 - OXFFFFFFFF ]

Funcao:

*

Este parametro mantém o estado das
saidas digitais e dos relés controlados
pelo barramento.

Um '1" légico indica que a saida é alta ou
ativa.

Um '0' légico indica que a saida é baixa
ou inativa.

Danfoss A/S © 11/2015 Todos os direitos reservados.
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Bit 0-3 Reservado

Bit 4 Terminal de saida do Relé 1

Bit 5 Terminal de saida do Relé 2

Bit 6-23 Reservado

Bit 24 Terminal 42 Saida Digital

Bit 25 Terminal 45 Saida Digital

Bit 26-31 Reservado

Tabela 4.6 Fun¢des de bit

MGO3N228
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4.7 Main Menu (Menu Principal) - Entrada/Saida Analdgica - Grupo 6

Grupo do parametro para programar a configuracdo de E/S Ref/Feedback ]
analdgica e a saida digital. O conversor de frequéncia [RPM] g
fornece 2 entradas analdgicas: S
Par 6-xx al
. Terminal 53. Ref.Alta/ 1500 —
: Feedb Valor' \ |
° Terminal 54. 1200 — | |
As entradas analégicas podem ser alocadas liviemente com 900 — \ \
entrada de tensédo (0-10 V) ou de corrente (0/4-20 mA) \ \
600 —
\ \
4.7.1 6-0* Modo E/S Analdgica Par 6-xx 300 — | |
Ref.Baix/ 150 —f \ \
Feedb Valor' I
6-00 Timeout do Live Zero v S‘V 1ov W
. <. Par 6-xx Entrada analégica
Range: Funcao: 'Baixa Tensao'ou \
10 s* | [1-99s] | Insira o tempo do timeout. 'Corrente baixa' \
Par 6-xx
2 N N ‘Alta Tenséo'ou
6-01 Funcao Timeout do Live Zero . .
'Alta corrente
Option: Funcao: llustragao 4.13 Funcao Timeout do Live Zero

Selecione a fungdo de timeout. A funcao
programada em pardmetro 6-01 Funcédo
Timeout do Live Zero sera ativada se o sinal 4.7.2 6-1* Entrada Analégica 53
de entrada no terminal 53 ou 54 estiver
abaixo de 50% do valor definido em
parametro 6-10 Terminal 53 Tenséo Baixa,
pardmetro 6-12 Terminal 53 Corrente Baixa,

Parametros para configurar a escala e os limites da entrada
analdgica 53 (terminal 53).

pardmetro 6-20 Terminal 54 Tensé@o Baixa ou 6-10 Terminal 53 Tensao Baixa
pardmetro 6-22 Terminal 54 Corrente Baixa Range: Funcio:
durante um intervalo de tempo definido 0.07 V*| [0-10 [ Insira a tenséo (V) que corresponde a
em pardmetro 6-00 Timeout do Live Zero. V] pardmetro 6-14 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor
[0] * | Off (Desligado) Baixo. Para ativar paradmetro 6-01 Fung¢éo
[1] | Congelar saida Timeout do Live Zero, programe o valor em >1
[2] | Parada V.
31 [Jog
[4] | Velocidade 6-11 Terminal 53 Tensdo Alta
maxima Range: Funcao:
[5] |Parada e 10 V*| [0 - 10 V]| Inserir a tensao (V) que corresponde ao valor
desarme de referéncia alta (programado em
pardmetro 6-15 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor
Alto).
6-12 Terminal 53 Corrente Baixa
Range: Funcao:

4 mA*| [0 -20 |[Digite o valor de corrente baixa. Este sinal de
mA] referéncia corresponde ao valor de feedback/
referéncia baixo, programado em

pardmetro 6-14 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor
Baixo. Para ativar pardmetro 6-01 Fung¢éo
Timeout do Live Zero, programe o valor para >2
mA.
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6-13 Terminal 53 Corrente Alta

6-21 Terminal 54 Tensao Alta

programado em pardametro 6-15 Terminal 53
Ref./Feedb. Valor Alto.

Range: Funcao: Range: Funcao:
20 mA* | [0 - 20 Insira o valor de corrente alta que 10 V*| [0 - 10 V]| Inserir a tensao (V) que corresponde ao valor
mA] corresponde ao referéncia/feedback alto, de referéncia alta (programado em

pardmetro 6-25 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor
Alto).

6-14 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Baixo

6-22 Terminal 54 Corrente Baixa

programada em parametro 6-10 Terminal 53
Tensdo Baixa a parametro 6-12 Terminal 53
Corrente Baixa.

6-15 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Alto

Range: Funcao:
Size [-4999 - Insira o valor de referéncia ou de
related* 4999 ] feedback que corresponde a tensdao ou

corrente programada em

pardametro 6-11 Terminal 53 Tenséo Alta
a parametro 6-13 Terminal 53 Corrente
Alta.

6-16 Terminal 53 Const. de Tempo do Filtro
Range: Funcao:

0.01 s*

[0.01 - 10 | Insira a constante de tempo. Esta é uma
s] constante de tempo do filtro passa-baixa
digital de primeira ordem para eliminar o
ruido elétrico no terminal 53. Um valor de
constante de tempo alto melhora o
amortecimento, porém, aumenta também o
atraso de tempo através do filtro.

6-19 Terminal 53 mode

Option: Funcéo:

Selecione se o terminal 53 é usado para entrada
de corrente ou de tensdo.

[0] [ Corrente

[1] * | Tensao

4.7.3 6-2* Entrada Analdgica 54

Range: Funcao: Range: Funcao:
0*| [-4999 - Insira o valor de referéncia ou de feedback 4 mA*| [0 - 20 | Digite o valor de corrente baixa. Este sinal de
4999 ] que corresponde a tensao ou corrente mA] referéncia deve corresponder ao valor de

feedback/referéncia baixo, programado em
pardmetro 6-24 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor
Baixo. Para ativar a funcao timeout do live zero
em pardmetro 6-01 Fung¢do Timeout do Live Zero,
programe o valor para >2 mA.

6-23 Terminal 54 Corrente Alta

Range: Funcéo:

20 mA*

[0 - 20 Insira o valor de corrente alta que
mA] corresponde ao valor de feedback de
referéncia alto programado em
pardmetro 6-25 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor
Alto.

6-24 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Baixo

Range: Funcao:
0% | [-4999 - Insira o valor de referéncia ou de feedback
4999 ] que corresponde a tensdo ou corrente

programada em pardmetro 6-21 Terminal 54
Tensdo Altaparametro 6-22 Terminal 54 Corrente
Baixa.

6-25 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Alto

Range: Funcao:
Size [-4999 - Insira o valor de referéncia ou de
related* 4999 ] feedback que corresponde a tensao ou

corrente programada em

pardmetro 6-21 Terminal 54 TensGo
Altaparametro 6-23 Terminal 54 Corrente
Alta.

6-26 Terminal 54 Const. de Tempo do Filtro

. o Range: Funcao:
Parametros para configurar a escala e os limites da entrada - -
. . 0.01 s*| [0.01 - 10 |Insira a constante de tempo que é uma
analdgica 54 (terminal 54).
s] constante de tempo do filtro de passa-
6-20 Terminal 54 Tensao Baixa -baixa digital para suprimir ruido elétrico
Range: Funcio: no terminal 54. Um valor de constante de
0.07 V*| [0 - 10 | Inserir a tensao (V) que corresponde ao valor tempo alto melhara o amortecimento,
o . porém, aumenta também o atraso de
V] de referéncia baixa (programado em j
pardmetro 6-24 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor [ RS ¢ e,
Baixo). Para ativar pardmetro 6-01 Fungdo
Timeout do Live Zero, programe o valor em >1
V.
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6-29 Modo do terminal 54

6-72 Terminal 45 Saida Digital

4.7.4 6-7* Saida Analdgica/Digital 45

Parametros para configurar a escala e os limites do
terminal de saida digital/analdgica 45. As saidas analégicas
sdo saidas de corrente: 0/4-20 mA. A resolucdo na saida
analdgica é de 12 bits. Os terminais de saida analdgica
também podem ser programados como saida digital.

6-70 Modo do Terminal 45

Option: Funcao:
Programe o terminal 45 para atuar como
saida analégica ou digital.

[0] * [ 0-20 mA

[11 [4-20 mA

[2] | Saida Digital

6-71 Terminal 45 Saida Analdgica

Option: Funcao:

Option: Funcao: Option: Funcao:
Selecione se o terminal 54 é usado para entrada [5] Em funcionamento
de corrente ou tensao. [6] Rodand sem advrténc
[0] | Corrente [7] Func faixa/sem advrt
[1] * | Tensdo [8] Func ref/sem advrt
[9] Alarme

Alarme ou adverténc

Fora da faixa de Corr

Corrent abaix d baix

Veloc abaixo da baix

Veloc acima da alta

1
1
1
[14] | Corrent acima d alta
]
1
]

Abaixo do feedb,baix
[20] | Acima do feedb,alto
[21] [ Adverténcia térmica
[22] | Pront,s/advertTérm
[23] | Remot,ok,s/advTérm
[24] | Pronto, Tensdo OK
[25] | Reversao

[26] [Bus OK

[32] | Ctrlfreio mecan

[35] [Bloqueio Externo
Control word bit 11
Control word bit 12

Selecione a fungao do terminal 45
como uma saida de corrente
analdgica. Consulte também a
pardmetro 6-70 Modo do Terminal 45.

[0] * | Fora de funcio-

Abaixo ref.,baixa

Acima ref, alta
Ctrl. bus

Comparador 1

1
1
1
1
1
[60] [ Comparador O
1
1
1
]
1

nament [62] [Comparador 2
[100] | Freq. saida 0-100 0-100 Hz [63] | Comparador 3
[101] | Referéncia Min-Max | Mingef—Maxgef. [64] |[Comparador 4
[65 Comparador 5
[102] | Feedback Minrs—Maxrs [70] | Regra logica 0
[103] | Corr. motor 0-Imax | O—Imax [71] | Regra ldgica 1
[106] | Poténcia 0~Prom [72] | Regra l6gica 2
[73] [Regra légica 3

[139] | Ctrl bus 0-100%

[74] [Regra l6g 4

6-72 Terminal 45 Saida Digital

Option: Funcao:

Selecione a funcdo do terminal 45
como saida de corrente digital.
Consulte também a

parametro 6-70 Modo do Terminal
45. Consulte pardmetro 5-40 Fungédo
do Relé para obter a descricdo das
opgoes.

[0] * [ Fora de funcionament
[1] Placa d Cntrl Pronta
[2] Drive Pronto

[3] Drive pto/ctrl rem
[4]1 | Stndby/semAdvrtncia

[75] |Regra lég 5
[80] [ Saida digitl A do SLC
[81] | Saida digitl B do SLC
[82] [ Saida digitl C do SLC
[83] | Saida digitl D do SLC
Sem alarme

Rodando em Revrséao

Ref. local ativa

Ref. remota ativa

Comando partid ativ
ModManual
ModoAutom
Bomba Seca

Final de Curva

Sleep mode
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6-72 Terminal 45 Saida Digital

Option: Funcao:

6-90 Terminal 42 Mode

Option: Funcao:

[194] | Correia Partida

[2] [saida Digital |

[196] | Fire Mode Ativo
[198] | Bypass do Drive

6-73 Terminal 45 Escala Minima de Saida

Range: Funcao:
0%*| [O- Escala da saida minima (0 mA ou 4 mA) do
200 %] sinal analdgico no terminal 45 Programe o

valor para ser a porcentagem da faixa
completa da variavel selecionada no
parametro 6-71 Terminal 45 Saida Analdgica.

6-74 Terminal 45 Escala Maxima de Saida

Range: Funcao:

100 [0 -
%* 200 %]

Escala da saida maxima (20 mA) do sinal

analdgico no terminal 45 Programe o valor para
ser a porcentagem da faixa completa da variavel
selecionada no pardmetro 6-71 Terminal 45 Saida

Analdgica.
Current
(mA)
20+
0/4—
T
0% Analogue Analogue 100% Variable
output  Output for
Min Scale Max Scale output
par.6-73 par.6-74 example:
Power

llustragao 4.14 Escala maxima de saida

6-76 Terminal 45 Controle do barramento de saida

Range: Funcao:
0

*

[0 - 16384 ] [ Contém o nivel da saida analdgica se
controlada por barramento.

4.7.5 6-9* Saida Analdgica/Digital 42

Parametros para configurar os limites do terminal de saida
digital/analégica 42. As saidas analégicas sdo saidas de
corrente: 0/4-20 mA. A resolucdo nas saidas analdgicas é
de 12 bits. Os terminais de saida analdgica também
podem ser programados como saida digital.

6-91 Terminal 42 Saida Analégica

Option: Funcao:

Selecione a funcdo do Terminal 42
como uma saida de corrente
analdgica. Consulte também a
pardmetro 6-90 Terminal 42 Mode.

[0] * [ Fora de funcio-
nament
[100] [ Freq. saida 0-100

0-100 Hz

[101] | Referéncia Min-Max Refmin. - Refmax.

[102] | Feedback FBmin. - FBmax.
[103] [ Corr. motor 0-Imax 0-Imax

[106] | Poténcia 0—Pnom

[139] [ Ctrl bus 0-100%

6-92 Terminal 42 Digital Output

Option: Funcao:

Selecione a fungao do Terminal 42
como uma saida de corrente
analdgica. Consulte também a
pardmetro 6-90 Terminal 42 Mode.
Consulte pardmetro 5-40 Fungéo do
Relé para obter a descricao das
opgoes.

[0] * | Fora de funcionament
[1 Placa d Cntrl Pronta
[2] Drive Pronto

[3] Drive pto/ctrl rem

[4] Stndby/semAdvrtncia
[5] Em funcionamento

[6] Rodand sem advrténc

[7] Func faixa/sem advrt

[8] Func ref/sem advrt
[9] Alarme

[10] | Alarme ou adverténc

[12] [Fora da faixa de Corr

[13] | Corrent abaix d baix

[14] | Corrent acima d alta

[16] | Veloc abaixo da baix

Veloc acima da alta

1
1
1
]
1
1
[19] [ Abaixo do feedb,baix
1
1
1
1
]
1

; [20] [ Acima do feedb,alto
6-90 Terminal 42 Mode —
[21 Adverténcia térmica
Option: Funcao: [22] [ Pront,s/advertTérm
Programe o terminal 42 para atuar como 231 | Remot,ok,s/advTérm
saida analdgica ou digital. [24] | Pronto, Tensao OK
[0] * [ 0-20 mA [25] | Reversao
[11 [4-20 mA [26] | Bus OK
MGO3N228 Danfoss A/S © 11/2015 Todos os direitos reservados. 73




Dt

Parametros VLT® DriveMotor FCP 106/FCM 106

6-92 Terminal 42 Digital Output 6-94 Terminal 42 Escala Maxima de Saida

Option: Funcao: Range: Funcao:

[32] | Ctrlfreio mecan 100 [0 - Escala de saida maxima (20 mA) da escala no

[35] [Bloqueio Externo %* 200 %] | terminal 42. Programe o valor para ser a

[36] | Control word bit 11 porcentagem da faixa completa da variavel

[37] [ Control word bit 12 selecionada no pardmetro 6-91 Terminal 42

[41] | Abaixo ref,baixa Analog Output.

[42] | Acima ref, alta Current E

[45] | Ctrl. bus (mA) E

[60] | Comparador O 20+ S

[61] [ Comparador 1 :

[62] [Comparador 2

[63] [Comparador 3 0/4T——

[64] [ Comparador 4 0% Analog Analog 100%Variable

output Output for

[65] | Comparador 5 Min Scale Max Scale output

[70] Regra Ic’)gica 0 par. 6-93 par. 6-94 example:
Power

[71] | Regra légica 1

[72] [Regra légica 2 llustragao 4.15 Escala maxima de saida

[73] [Regra légica 3

[74] [Regra log 4

[75] | Regra lég 5 . .

0] | Saic dight A do SLC

(81] | Saida digitl B do SLC Range: Funcéo:

[82] |Saida digitl C do SLC 0*| [0 - 16384 ]| Mantém a saida analdgica no terminal 42 se

1831 | Saida digitl D do SLC controlada pelo bus.

[160] | Sem alarme

[161] [ Rodando em Revrsdao

[165] | Ref. local ativa

[166] | Ref. remota ativa

[167] [ Comando partid ativ

[168] | ModManual

[169] | ModoAutom

[191] | Bomba Seca

[192] | Final de Curva

[193] | Sleep mode

[194] | Correia Partida
[196] | Fire Mode Ativo
[198] [ Bypass do Drive

6-93 Terminal 42 Escala Minima de Saida

Range: Funcao:
0%*| [O- Escala da saida minima (0 mA ou 4 mA) do
200 %] sinal analégico no terminal 42. Programe o

valor para ser a porcentagem da faixa
completa da variavel selecionada no
parametro 6-91 Terminal 42 Analog Output.
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4.8 Main Menu (Menu Principal) - Comunicacao e Opcionais - Grupo 8

4.8.1 8-0* Programacdes Gerais

8-01 Tipo de Controle

Option: Funcao:

Este parametro prevalece sobre as
configuragcdes em pardmetro 8-50 Sele¢édo
de Parada por Inércia a

parametro 8-56 Sele¢do da Referéncia Pré-
-definida.

[0] * | Digital e Control
Wrd control word.

Controle utilizando a entrada digital e a

[11 [Somente Digital | Controle utilizando somente as entradas

digitais.
[2] | SomenteCon- Controle utilizando somente a control
trolWord word.

8-02 Origem do Controle

Option: Funcao:
AVISO!
Néao é possivel ajustar este parametro
enquanto o motor estiver em funcio-
namento.
Selecione a origem da control word.

[0] | Nenhum

[1]] Porta RS485

[3] | Opcional A | PROFIBUS e PROFINET.

8-03 Tempo de Timeout de Controle

Range: Funcao:

1s*[ [0.1- Insira o tempo maximo esperado entre a

6000 s] recepcao de dois telegramas consecutivos. Se

este tempo for excedido, é indicativo de que a
comunicacgao serial foi interrompida. A fungao
selecionada no parametro 8-04 Fungdo Timeout
de Controle Fungédo Timeout de Controle sera
executada.

8-04 Funcao Timeout de Controle

Option: Funcéo:

Selecione a fungao de timeout. A funcao
de timeout é ativada quando a
atualizacdo da control word falhar dentro
do intervalo de tempo especificado em
pardametro 8-03 Tempo de Timeout de
Controle. A opgao [20] N2 Liberacéo de
Substituicdo aparece somente depois de
configurar o protocolo N2 da Metasys.

[0] * | Off (Desligado)
[1] | Congelar saida

[2] |Parada

8-04 Funcao Timeout de Controle

Option: Funcao:
[3] |[Jog
[4] | Velocidade
maxima
[5] |Parada e
desarme

[20] | Liberacdo da
substituicdo de

N2
8-07 Trigger de Diagnéstico

Option: Funcao:
Selecionar [0] Desabilitado para ndo enviar
dados de diagnéstico estendido (EDD).
Selecionar [1] Disparar em alarmes para
enviar EDD em alarmes ou [2] Disparar
alarme/adverténcia para enviar EDD em
alarmes ou adverténcias. Nem todos os
fieldbuses suportam as fungoes de
diagnésticos.
[0] * | Inativo
[1] | Disparar em
alarmes
[2] | Disp alarm/
advertnc

4.8.2 8-1* Configuragcdes Word Definig

8-10 Perfil de Controle

Option: Funcao:

Selecione a interpretagdo da control
word e status word que corresponda ao
fieldbus instalado. Somente as sele¢oes
vélidas para o fieldbus instalado no slot
A sao visiveis no display do LPC.

[0] * | Perfil do FC

[11 | Perfil do
PROFIdrive
8-14 Control Word Configuravel CTW
Option: Funcéo:
[0] | Nenhum O conversor de frequéncia ignora as

informacgoes deste bit.

[1] * | Perfil padrao A funcionalidade do bit depende da
selecdo parametro 8-10 Perfil da Control

Word.

[2] | CTW
Vélida,ativa baix | frequéncia ignora os bits restantes da

Se programado para 1, o conversor de

control word.

MGO3N228
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8-19 Product Code

8-33 Bits de Paridade / Parada

acordo com o opcional de fieldbus
montado. Selecione 1 para leitura
do ID do fornecedor real.

4.8.3 8-3* Configuracdes da Porta do FC

8-30 Protocolo

Option: Funcao:
Selecione o protocolo para a porta RS485
integrada. Alterar as configuragbes em
parametro 8-30 Protocolo pode alterar a baud
rate.

[0] * | FC Comunicac¢do de acordo com o Protocolo
Danfoss FC.

[2] | Modbus Comunicacdo de acordo com o protocolo do

RTU Modbus RTU.
[4] [FLN
[5] | BACNet

8-31 Address
Range:

Funcao:

1*| [0.0 - 247 ]| Insira o endereco da porta RS485. Intervalo
vélido: 1-126 do FC-bus, ou 1-247 para
Modbus.

8-32 Baud Rate da Porta do FC

Option: Funcao:

Selecione a baud rate para a porta RS485.

O padrao refere-se ao Protocolo Danfoss FC.
Alterar o protocolo em

pardmetro 8-30 Protocolo pode alterar a baud
rate.

Alterar protocolo em parametro 8-30 Protocolo
pode alterar a baud rate.

[0] | 2400 Baud
[1]] 4800 Baud

Configuracao padrao do FLN.

Range: Funcao: Option: Funcao:
Size [0 - Selecione 0 para leitura do codigo Bits de paridade e parada do
related* 2147483647 ] real do produto do fieldbus de protocolo usando a Porta do FC.

Para alguns protocolos, nem todas
as opgoes estao disponiveis.

O padrao refere-se ao Protocolo
Danfoss FC. Alterar protocolo em
parametro 8-30 Protocol pode alterar
a baud rate.

[0] | Paridade Par, 1 Bit de
Parada

[1] | Paridade Impar, 1 Bit
de Parada

[2] | Paridade Par, 1 Bit de
Parada

[3]1 | Sem Paridade, 2 Bits de
Parada

8-35 Atraso Minimo de Resposta

Range: Funcao:
0.01 s*| [0.0010 - 0.5 | Especifique o tempo de atraso minimo
s] entre o recebimento de uma solicitacéo e

a transmissdo de uma resposta. O tempo
de atraso minimo é usado para contornar
os atrasos de retorno do modem.

8-36 Atraso de Resposta Minimo

Range: Funcao:
Size related* [ [0.1 - 10.0 | Especifique o tempo de atraso
s] maximo permitido entre receber o

pedido e transmitir a resposta. Se
esse tempo for excedido, nenhuma
resposta sera retornada.

8-37 Atraso Inter-Caractere Maximo

Range: Funcao:
0.025 s*| [0.025 - Especifique o intervalo de tempo
0.025 s] maximo permitido entre a recepcdo de

dois bytes. Este parametro ativa o
timeout se a transmisséo for
interrompida.

[2] | 9600 Baud Configuragdo padrédo do BACnet.

[31| 19200 Baud | Configuracao padrao do Modbus RTU.

[4] | 38400 Baud
[5] | 57600 Baud
[6] | 76800 Baud

[71] 115200 Baud

4.8.4 8-4* Conjunto de Protocolos MC

8-40 Selecao do telegrama

Option: Funcao:

Permite o uso de telegramas
livremente configuraveis ou
telegramas padrao para a Porta do
FC.

[1] * [ Standard telegram 1
[300] [ Standard telegram
FCM300
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8-42 Configuracao de gravacdao do PCD 8-43 Configuragao de Leitura do PCD

Parametros diferentes podem ser designados para os PCD 3-10 Parametros diferentes podem ser designados para os PCD 3-10
dos PPOs. A quantidade de PCDs depende do tipo de PPO. dos PPOs. A quantidade de PCDs depende do tipo de PPO.
Os valores do PCD 3-10 sdo gravados nos parametros O PCD 3-10 mantém o valor dos dados de tempo real dos
selecionados como valores de dados. parametros selecionados.
Option: Funcéo: Option: Funcéo:
[0] None [21] [1638] SL Controller State
[11 [302] Minimum Reference [22] [1650] External Reference
[2] [303] Maximum Reference [23] [1652] Feedback [Unit]
[3] [341] Ramp 1 Ramp up time [24] [1660] Digital Input 18,19,27,33
[4] [342] Ramp 1 Ramp down time [25] [1661] Terminal 53 Switch Setting
[5] [351] Ramp 2 Ramp up time [26] [1662] Analog Input 53(V)
[6] [352] Ramp 2 Ramp down time [27] [1663] Terminal 54 Switch Setting
[71 [380] Jog Ramp Time [28] [1664] Analog Input 54
[8] [381] Quick Stop Time [29] [1665] Analog Output 42 [mA]
[9] [412] Motor Speed Low Limit [30] [1671] Relay Output [bin]
[HZ] [31] [1672] Counter A
[10] [414] Motor Speed High Limit [32] [1673] Counter B
[Hz] [33] [1690] Alarm Word
[11] [590] Digital & Relay Bus Control [34] [1692] Warning Word
[12] [676] Terminal45 Output Bus [35] [1694] Ext. Status Word
Control [36] [1850] Sensorless Readout [Unit]
[13] [696] Terminal 42 Output Bus
control 4.8.5 8-5* Digital/Bus
[14] [894] Bus Feedback 1
(1] FC Port CTW Parametros para configurar a fusdo da control word digital/
[16] FC Port REF bus.

Pardmetros diferentes podem ser designados para os PCD 3-10 Option: Funcio:
dos PPOs. A quantidade de PCDs depende do tipo de PPO. " Y.
.I ‘EOB

O PCD 3-10 mantém o valor dos dados de tempo real dos
parametros selecionados.

8-43 Configuracao de Leitura do PCD 8-50 Selecdo de Parada por Inércia

Este parametro esta ativo somente
quando pardmetro 8-01 Tipo de Controle

Option: Funcao: . . .
P estiver programado para [0] Digital e
(o] Mo control word.
[1] [1500] Operation Hours
2] LS Uiy oty Selecione o controle da fung¢do de parada por
(3] [1502] kWh Counter inércia, por meio dos terminais (entrada digital)
4 [1600] Control Word e/ou pelo barramento.
[5] [1601] Reference [Unit] .
[0] |Entrada Ativa a parada por inércia por meio de uma
[6] [1602] Reference % . -
digital entrada digital.
[7] [1603] Status Word
18] [1605] Main Actual Value [%] [1] |Bus Ativa a parada por inércia por meio da porta de
9] [1609] Custom Readout comunicacgo serial.
[10] [1610] Power [kW] [2] |[Ldgica E | Ativa a parada por inércia por meio do fieldbus/
[11] [1611] Power [hp] porta de comunicacéo serial e por meio de uma
[12] [1612] Motor Voltage das entradas digitais.
(13l [1613] Frequency [3] * | Légica OU | Ativa a parada por inércia por meio da porta de
[14] [1614] Motor Current comunicacéo serial ou de uma das entradas
[15] [1615] Frequency [%] digitais.
[16] [1616] Torque [Nm]
[17] [1618] Motor Thermal
[18] [1630] DC Link Voltage
[19] [1634] Heatsink Temp.
[20] [1635] Inverter Thermal
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8-51 Selecdo de Parada Rapida 8-53 Selecao da Partida

Option: Funcao: Option: Funcao:
AVISO! AVISO!
Este parametro esta ativo somente Este parametro esta ativo somente
quando pardmetro 8-01 Tipo de Controle quando pardmetro 8-01 Tipo de Controle
estiver programado para [0] Digital e estiver programado para [0] Digital e
control word. control word.
Selecionar o controle da funcao Parada Rdpida, Selecione o controle da fungao partida do
por meio dos terminais (entrada digital) e/ou conversor de frequéncia através dos terminais
pelo bus. (entrada digital).
[0] |Entrada Ativa a parada rapida por meio de uma entrada [0] |Entrada Ativa um comando de partida por meio de uma
digital digital. digital entrada digital.
[1]1 |Bus Ativa a parada rapida por meio da porta de [1] |Bus Ativa um comando de partida por meio da
comunicagao serial. porta de comunicacao serial ou de opcionais de
[2] |Logica E | Ativa a parada rapida por meio da porta de e ElaUE.
comunicacgao serial e de uma das entradas [2] |Logica E | Ativa um comando de partida através da porta
digitais. de comunicacdo serial e de uma das entradas
[3] * | Logica OU | Ativa a parada rapida por meio da porta de digitais.
comunicagao serial ou de uma das entradas [3] * | Logica Ativa um comando de partida através da porta
digitais. ou de comunicacéo serial ou uma das entradas
digitais.

8-52 Selecao de Frenagem CC
Option: Funcao: 8-54 Selecao da Reversao

m Option: Funcéo:

Este parametro esta ativo somente m

quando pardametro 8-01 Tipo de Controle Este parametro esta ativo somente
estiver programado para [0] Digital e quando pardametro 8-01 Tipo de Controle
control word. estiver programado para [0] Digital e

control word.

Selecione o controle do freio CC por meio dos

terminais (entrada digital). Selecione o controle da funcdo Reversdo do
[0] | Entrada Ativa o freio CC por meio de uma entrada conversor de frequéncia através dos terminais
digital digital (entrada digital) e/ou da porta de comunicagdo
serial.
[1]| Bus Ativa o Freio CC através da porta de

. . [0] * | Entrada Ativa um comando de reversao por meio de
comunicagao serial.

digital uma entrada digital.

[2] | Logica E Ativa o Freio CC através da porta de

[1] |Bus Ativa um comando de reversao através da porta

comunicacgao serial e de uma das entradas o )
de comunicacéo serial.

digitais.

3] | Logica OU | Ativa o Freio CC através da porta de [2] |Logica E | Ativa um comando de reversdo através da porta

N . de comunicagao serial e de uma das entradas
comunicagao serial ou de uma das entradas

digitais. digitais.
[3]1 [Ldgica Ativa um comando de reversao através da porta
ou de comunicagéo serial ou de uma das entradas
digitais.
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8-55 Selecao do Set-up

Option: Funcao:
AVISO!
Este parametro esta ativo somente
quando pardmetro 8-01 Tipo de Controle
estiver programado para [0] Digital e
control word.

Selecione o controle de selecao de setup do
conversor de frequéncia através dos terminais
(entrada digital) e/ou da porta de comunicagao
serial.

[0] |Entrada Ativa a selecdo de setup através de uma

digital entrada digital.

[1]1 |Bus Ativa a selecdo de setup através da porta de
comunicagao serial.

[2] |Logica E | Ativa a selecdo de setup através da porta de
comunicacdo serial e de uma das entradas
digitais.

[3] * | Logica Ativa a selecdo de setup através da porta de

ou comunicacao serial ou de uma das entradas
digitais.

8-56 Selecao da Referéncia Pré-definida

Option: Funcao:

Controle de selecdo da selecao de referéncia
predefinida do conversor de frequéncia através
dos terminais (entrada digital) e/ou da porta
de comunicacéo serial.

[0] |Entrada Ativa a selecao de referéncia predefinida por

digital meio de uma entrada digital.
[11 [Bus Ativa a selecao de referéncia predefinida
através da porta de comunicagao serial.
[2] | Logica E Ativa a selecdo de referéncia predefinida

através da porta de comunicacdo serial e de
uma das entradas digitais.

[3] * | Logica OU | Ativa a selecao de referéncia predefinida
através da porta de comunicacao serial ou de

uma das entradas digitais.

8-57 Selecao Profidrive OFF2

Selecione o controle da selecdo OFF2 do conversor de frequéncia
por meio dos terminais (entrada digital) e/ou do fieldbus. Este
parametro estd ativo somente quando parametro 8-01 Tipo de
Controle estiver programado para [0] Digital e control word e
pardmetro 8-10 Perfil da Control Word estiver programado para [1]
Perfil do Profidrive.

8-58 Selecdo Profidrive OFF3

Selecione o controle da selecao OFF3 do conversor de frequéncia
por meio dos terminais (entrada digital) e/ou do fieldbus. Este
parametro estd ativo somente quando parametro 8-01 Tipo de
Controle estiver programado para [0] Digital e control word e
parametro 8-10 Perfil da Control Word estiver programado para [1]
Perfil do Profidrive.

Option: Funcéo:
[0] Entrada digital

[1] Bus

[2] Légica E

[31* Logica OU

4.8.6 8-7* BACnet

8-70 Instanc Dispos BACnet

Range: Funcao:

1*[ [0 - 4194303 ] | Digite um numero de ID para o dispositivo
BACnet.

8-72 Masters Max MS/TP

Range:

Funcao:

127*| [0 - 127 ]| Defina o endereco do mestre, que detém o
endereco mais alto nesta rede. Diminuir este
valor otimiza a sondagem do token.

8-73 Chassi Info Max.MS/TP
Range:

1*| [1-65534 ]| Definir quantos chassis de info/dados é
permitido ao dispositivo enviar, enquanto este

Funcao:

detém o token.

8-74 Servico "I-Am"

Option: Funcao:

[0] * | Enviar na Selecione se o dispositivo deve enviar a

energiz¢ao mensagem de servico I-Am somente na

energizagao.

[1] [ Continuamente Selecione se o dispositivo deve enviar a
mensagem de servi¢o I-Am
continuamente ou com um intervalo

de aproximadamente um minuto.

8-75 Senha de Inicializacao

Range: Funcao:

admin* [ [1- 11| Inserir a senha necesséria p/ execucéo de

Reinicializagdo do Drive no BACnet.

8-79 Protocol Firmware version

Option: Funcao: Range: Funcao:
[0] Entrada digital Size related* | [0 - 65535 ] [ Ler a versdao do protocolo suportado
[1] Bus O indice 5 é para o BACnet.
[2] Logica E
[31* Logica OU
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487 88" Diagndsticos da Porta do FC

Range: Funcao:
Esses parametros sao usados para monitorar a 200 RPM*| [0 - 1500 Inserir a velocidade de jog. Ative essa
comunicac¢do de bus por meio da Porta do FC. RPMI el rle dle g v mer el G
Range: Funcio: e,
0*| [0 - 4294967295 ] | Este parametro exibe o nimero de
telegramas validos detectados no bus.
Range: Funcao:
8-81 Contagem de Erros do Bus 0*| [-32768 - | Grave o feedback para este parametro através
32767 ] de uma porta de comunicacao serial. Selecione

Range: Funcao:

este parametro em pardmetro 20-00 Fonte de
Feedback 1 ou parametro 20-03 Fonte de
Feedback 2 como uma fonte do feedback. O
valor hexadecimal 4000 h corresponde a 100%
feedback/faixa é de £200%)

0*| [0 - 4294967295 ] | Este parametro exibe o nimero de
telegramas com falhas (por exemplo,
falha de CRC) detectados no bus.

8-82 Mensagem Receb. do Escravo

Range: Funcao:

0*| [0 - 4294967295 ] | Este parametro exibe o nimero de
telegramas validos enderecados ao
escravo, enviados pelo conversor de
frequéncia.

8-83 Contagem de Erros do Escravo

Range: Funcao:

0*| [0 - 4294967295 ] | Este parametro exibe o numero de
telegramas com erros, que nao puderam
ser executados pelo conversor de
frequéncia.

8-84 Mensagens Enviadas ao Escravo
Range: Funcao:

0*| [0 - 4294967295 ] | Esse parametro mostra o nimero de
mensagens enviadas do escravo.

8-85 Erros de Timeout do Escravo

Range: Funcao:

0*| [0 - 4294967295 ] | Esse parametro mostra o nimero de
erros de timeout do escravo.

8-88 Reinicializar Diagn.Porta do FC

Option: Funcao:
[0] * Nao reinicializar
[1 Reset contador

4.8.8 8-9* Feedback do Barramento

8-90 Velocidade de Jog 1 via Bus

Range: Funcao:
100 RPM* | [0 - 1500 Inserir a velocidade de jog. Ative essa
RPM] velocidade de jog fixa por meio da

porta serial ou do opcional de
fieldbus.
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4.9 Menu principal - PROFIdrive - Grupo 9

9-00 Setpoint

9-15 Configuracao de Gravar do PCD

Range: Funcao: Selecione os parametros a serem atribuidos ao PCD 3 até 10 dos
o+| [o- Este parametro recebe a referéncia ciclica da telegramas. A quantidade de PCDs disponiveis depende do tipo
65535 ] classe mestre 2. Se a prioridade de controle de telegrama. Os valores nos PCD 3 até 10 sdo gravados como
estiver programada para Classe Mestre 2, a dados nos parametros selecionados. Para os telegramas de
referéncia do conversor de frequéncia é adotada PROFIBUS padréo, consulte o pardmetro 9-22 Telegram Selection.
deste parametro, enquanto que a referéncia Option: Funcao:
ciclica serd ignorada. [2021] | Setpoint 1 |
Range: Funcio: Selecione os parametros a serem atribuidos ao PCD 3 até 10 dos
0%| [0- 65535 ] | Este parametro fornece o MAV para classe telegramas. A quantidade de PCDs disponiveis depende do tipo
mestre 2. O parametro é valido se a prioridade de telegrama. O PCD 3-10 contém os valores dos dados reais
estiver programada para classe mestre 2. dos parametros selecionados.
Option: Funcao:
Selecione os parametros a serem atribuidos ao PCD 3 até 10 dos [894] Feedb. do Bus 1
telegramas. A quantidade de PCDs disponiveis depende do tipo [1500] Horas de funcionamento
de telegrama. Os valores nos PCD 3 até 10 sdo gravados como [1501] Horas em Funcionamento
dados nos parametros selecionados. Para os telegramas de [1502] Medidor de kWh
PROFIBUS padrao, consulte o pardmetro 9-22 Telegram Selection. [1600] Control Word
Option: Funcao: [1601] Referéncia [Unidade]
[0] [1602] Referéncia %
[302] Referéncia Minima [1603] Est.
[303] Referéncia Maxima [1605] Valor Real Principal [%]
[312] Valor de Catch Up/Slow Down [1609] Leit.Personalz.
[341] Tempo de Aceleragéo da [1610] Poténcia [kW]
Rampa 1 [1611] Poténcia [hp]
[342] Tempo de Desaceleragdo da [1612] Tensao do motor
Rampa 1 [1613] Freqliéncia
[351] Tempo de Aceleracao da [1614] Corrente do motor
Rampa 2 [1615] Frequiéncia [%]
[352] Tempo de Desaceleracéo da [1616] Torque [Nm]
Rampa 2 [1618] Térmico Calculado do Motor
[380] Tempo de Rampa do Jog [1622] Torque [%]
[381] Tempo de Rampa da Parada [1626] Poténcia Filtrada [kW]
Rapida [1627] Poténcia Filtrada [hp]
[412] Lim. Inferior da Veloc. do Motor [1630] Toreee ae Canmen @
[Hz] [1634] Temp. do Dissipador de Calor
[414] Lim. Superior da Veloc do [1635] T ol Invemen
Motor [Hz] [1638] Estado do SLC
[553] Term. 29 Ref./Feedb. Valor Alto [1639] Temp.do Control Card
[590] Controle Bus Digital & Relé [1650] Referéncia Externa
[615] Terminal 53 Ref./Feedb. Valor [1652] sl Ueeel
Gl [1660] Entrada digital
[625] Terminal 54 Ref./Feedb. Valor (16611 DenicacidoITerminalEs
Alto [1662] Entrada Analdgica 53
[696] Terminal 42 Ctrl Saida Bus [1663] Dennicas do Tarminal 54
[890] Veloc?dade de Jog 1 v?a Bus [1664] Entrada Analogica 54
[891] Velocidade de Jog 2 via Bus [1665] Saida Analogica 42 (mA]
[834] Feedb. do Bus 1 [1666] Saida Digital [bin]
[1680] CTW 1 do Fieldbus [1667] Entr. Freq, #29 12
[1682] REF 1 do Fieldbus
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9-16 Configuracao de Leitura do PCD

9-22 Telegram Selection

Selecione os parametros a serem atribuidos ao PCD 3 até 10 dos Option: Funcao:
telegramas. A quantidade de PCDs disponiveis depende do tipo [107] | PPO 7
de telegrama. O PCD 3-10 contém os valores dos dados reais [108] |PPO 8
dos parametros selecionados. [200] | Custom telegram 1
Option: Funcéo: — —
67T [saida do Relé o]
[1672] Contador A Option: Funcao:
[1673] Contador B [0] *
[1679] Saida Analdgica AO45 [302] [ Referéncia Minima
[1684] StatusWord do Opcional d [303] [ Referéncia Maxima
Comunicagao [312] | Valor de Catch Up/Slow Down
[1685] CTW 1 da Porta Serial [341] | Tempo de Aceleracao da Rampa 1
[1690] Alarm Word [342] Tempo de Desaceleragdo da Rampa 1
[1691] Alarm Word 2 [351] Tempo de Aceleracdo da Rampa 2
[1692] Warning Word [352] Tempo de Desaceleracdo da Rampa 2
[1693] Warning Word 2 [380] | Tempo de Rampa do Jog
[1694] Status Word Estendida [381] | Tempo de Rampa da Parada Rapida
[1695] Est. Status Word 2 [412] | Lim. Inferior da Veloc. do Motor [Hz]
[1697] Alarm Word 3 [414] Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz]
[1850] Leitura Sem o Sensor [unidade] [553] Term. 29 Ref./Feedb. Valor Alto
[590] Controle Bus Digital & Relé
[615] | Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Alto
Range: Funcéo: [625] | Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Alto
126* [0 - Insira o endereco da estacdo neste parametro ou, [696] Terminal 42 Ctrl Saida Bus
126 ] alternativamente, na chave de hardware. Para [890] [ Velocidade de Jog 1 via Bus
ajustar o endereco da estagao no [891] | Velocidade de Jog 2 via Bus
parametro 9-18 Node Address, programe a chave de [894] Feedb. do Bus 1
hardware com 126 ou 127 (ou seja, todas as [1500] | Horas de funcionamento
chaves programadas para on (ligada)). Caso [1501] | Horas em Funcionamento
contrario, este parametro exibe a programacao [1502] | Medidor de kwh
real da chave. 11600] | Control Word
e
[1602] | Referéncia %
Range: Funcao: 11603 | Bt
1038* [0 - 65535 ] | ID do sistema especifico do fabricante. [1605] | Valor Real Principal [%]
[1609] | Leit.Personalz.
Option: Funcdo: [1611] | Poténcia [hp]
[1] Standard telegram | Selecione uma configuracao de [1612] | Tensio do motor
1 telegrama de PROFIBUS padrdo para [1613] | Freqléncia
o conversor de frequéncia, como [1614] | Corrente do motor
uma alternativa para os telegramas [1615] | Frequéncia [%]
livremente configuraveis nos [1616] | Torque [Nm]
par.dmetro 915 PCD Wite Configu- [1618] | Térmico Calculado do Motor
ration e pardmetro 9-16 PCD Read (622 | Torque 1%
Configuration.
[1626] | Poténcia Filtrada [kW]
(100] * | None [1627] | Poténcia Filtrada [hp]
[ (RO [1630] | Tensao de Conexao CC
(102] |PPO 2 [1634] | Temp. do Dissipador de Calor
[103] [PPO 3 [1635] | Térmico do Inversor
(1041 |PPO 4 [1638] | Estado do SLC
[105] [PPO 5 [1639] | Temp.do Control Card
[106] |PPO6 [1650] | Referéncia Externa
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9-23 Parametros para Sinais

9-28 Controle de Processo

Pode-se editar parametros por intermédio do
PROFIBUS, da interface RS485 padrao ou do
LCP.

Option: Funcao: Option: Funcao:
[1652] | Feedback [Unidade] [11 | Ativar Ativa o controle de processo por intermédio do
[1660] | Entrada digital & mestre- | PROFIBUS mestre classe 1 e o desativa por meio
[1661] | Definicdo do Terminal 53 Ciclico do fieldbus padrao ou do PROFIBUS classe mestre
[1662] | Entrada Analdgica 53 2.
[1663] | Definicdao do Terminal 54
[1664] | Entrada Analégica 54 9-44 Contador da Mens de Defeito
[1665] | Saida Analgica 42 [mA] Range: Funcao:
[1666] | Saida Digital [bin] 0*| [0 - Indica o niUmero de eventos de falha
[1667] | Entr. Freq. #29 [Hz] 65535 ] atualmente armazenados no
[1671] | Saida do Relé [bin] parametro 9-45 Cédigo do Defeito. A capacidade
[1672] | Contador A maxima do buffer é de oito eventos de erro. O
[1673] | Contador B buffer e o contador sao zerados pela
[1679] | Saida Analégica AO45 energizacao ou pelo reset.
[1680] | CTW 1 do Fieldbus — .
[1684] | StatusWord do Opcional d Comunicacdo Range: Funcao:
[1685] | CTW 1 da Porta Serial 0* | [0-0]|[Este buffer contém a alarm word de todos os
[1690] | Alarm Word alarmes e adverténcias que ocorreram, desde o
[1691] | Alarm Word 2 ultimo reset ou energizacao. A capacidade maxima
[1692] | Warning Word do buffer é de oito eventos de erro.
[1693] | Warning Word 2 x

-
[1694] | Status Word Estendida -
[1695] | Est. Status Word 2 Range: Funcao:
[1697] | Alarm Word 3 0* | [0-0]]Este buffer contém a alarm word de todos os
[1850] | Leitura Sem o Sensor [unidade] alarmes e adverténcias que ocorreram, desde o
[2021] | Setpoint 1 ultimo reset ou energizacao. A capacidade maxima

do buffer é de oito eventos de erro.

Range: Funcéo:

0*| [0-1000 ]| Indica o nimero de eventos de falha que tem
ocorrido desde o ultimo reset ou energizagao.

[0] | Desativado | Desativa a edicdo pelo PROFIBUS.

[1] * | Ativado Ativa a edicao pelo PROFIBUS.

9-53 Profibus Warning Word

Range: Funcao:
0*| [0- Este parametro exibe adverténcias de
65535 ] comunicacdo do PROFIBUS.
Option: Funcao:
O controle de processo (configuracio da control Bit Descricao
word, referéncia de velocidade e dados do 0 Conexdo com o mestre DP perdida.
processo) é possivel através do PROFIBUS ou do 1 Né&o usado.
fieldbus padrao, porém, nédo de ambos simulta- 2 FDL (camada de ligacdo dos dados
neamente. O controle local é sempre possivel por do fieldbus) ndo esta OK.
meio do LCP. O controle via controle de processo 3 Recebido comando de limpar dados.
é possivel ou pelos terminais ou pelo fieldbus, 4 Valor real nio esta atualizado.
dependendo das programacdes dos 5 Procura de baud rate.
pardmetro 8-50 Sele¢do de Parada por Inércia a 6 O PROFIBUS ASIC ndo esta
pardmetro 8-56 Sele¢do da Referéncia Pré-definida.. SR
[0] | Inativo Desativa o controle de processo por intermédio 7 Inicializacdo do PROFIBUS nao estd
do PROFIBUS classe mestre 1 e o ativa por meio OK.
do fieldbus padrao ou do PROFIBUS classe mestre 8 Conversor de frequéncia esta
2. desarmado.
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9-53 Profibus Warning Word

9-64 Device Identification

Este parametro mostra a baud rate
real do PROFIBUS. O PROFIBUS
mestre estabelece a baud rate
automaticamente.

[0] 9,6 kbit/s
[1] 19,2 kbit/s
[2] 93,75 kbit/s
[3] 187,5 kbit/s
[4] 500 kbit/s
[6] 1500 kbit/s
[7] 3000 kbit/s
[8] 6000 kbit/s
[9] 12000 kbit/s
[10] 31,25 kbit/s
[11] 45,45 kbit/s
[255] * | No baudrate found

Range: Funcao: Range: Funcao:
Bit Descricdo indice |Contetdo Valor
9 Erro interno de CAN. 6 Especifico do XXyY
10 Os dados de configuragédo do PLC fornecedor: Versao
estdo errados. do PB
11 ID errado enviado pelo PLC. 7 Especifico do XXy
12 Ocorreu defeito interno. fornecedor: Versao
13 Nao configurado. do Banco de Dados
14 Timeout ativo. 8 Especifico do XXyy
15 Adverténcia 34 ativa. fornecedor: Versao
do AOC
Tabela 4.7 Definicdo de bit 9 Especifico do XXyy
fornecedor: Versao
do MOC
Option: Funcéo:

9-65 Profile Number
Range: Funcao:

0| 0-0] ’il’lﬂ‘ﬂ

Este parametro nao é visivel por meio do
LCP.

Este parametro contém a identificagdo do perfil. O
byte 1 contém o nimero do perfil e o byte 2, o
numero da versao do perfil.

9-67 Control Word 1

Range: Funcao:

0* [ [0 - 65535 ][ Este parametro aceita a control word de uma
classe mestre 2, no mesmo formato do PCD 1.

9-68 Status Word 1

9-64 Device Identification Range: Funcao:
Range: Funcio: 0*| [0 - 65535 ]| Este parametro entrega a status word para o
classe mestre 2, no mesmo formato que o PCD
* - A
IR AViSO! ;
] Este parametro ndo é visivel por meio do
LCP. 9-70 Edit Set-up
Option: Funcao:
O parametro de identificagao do dispositivo. O tipo Seliadione ® GEis @ CUE GEve GIaR &
de dados é matriz [n] de unsigned16. A atribuicao 5 -
programacéo (alteracdo de dados) durante a
dos primeiros sub-indices esta definida e mostrada - ,
operacdo. E possivel programar os quatro
na Tabela 4.8. ;
setups independentemente do setup
fndice | Contetido Valor selecionado como configuragdo ativa. O acesso
0 Fabricante 128 ao parametro por cada mestre é orientado ao
] Tiew i clepesiive || setup selecionado pelo mestre individual
= (ciclico, aciclico MCL1, primeiro aciclico MCL2,
2 Verséao XXyy ; i
segundo aciclico MCL2, terceiro aciclico MCL2).
3 Ano da data do yyyy
firmware [11 | Set-up 1
4 Més da data do ddmm [2] | Set-up 2
firmware [9] * | Active Set-
5 Ne. de eixos Variavel -up
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9-71 Profibus Save Data Values

9-81 Defined Parameters (2)

Option: Funcéo:
AVISO!
Reinicializa somente o opcional do
VLT® PROFIBUS DP MCA 101.

[0] * | No action

[1] | Power-on reset [ Reinicializa o conversor de frequéncia apds
a energizacao, relativamente ao ciclo de

energizagao.

[2] Power-on reset
prep
[31 [Comm option

Quando reinicializado, o conversor de

reset frequéncia desaparece do fieldbus, o que
pode causar um erro de comunica¢do do
mestre.
9-75 DO Identification
Range: Funcao:

0*

[0 - 65535 ] | Fornece informacoes sobre o DO (drive object).

9-80 Defined Parameters (1)

Option: Funcao: Range: Funcao:
Os valores de parametro alterados por 0*| [0-9999 ]| Este parametro exibe uma lista de todos os
intermédio do RS485 nao sdo gravados automati- parametros definidos do conversor de
camente na memdria nao volatil. Use este frequéncia disponiveis para o PROFIBUS.
parametro para ativar uma funcédo que armazene
os valores dos parametros na memoria nao 9-82 Defined Parameters (3)
volatil EEPROM, de modo que os valores dos Range: Funcao:
[PEIEIEES SlitaEen s meniess &9 el 0*| [0-9999 ]| Este parametro exibe uma lista de todos os
a unidade. a .
parametros definidos do conversor de
[0] * | Off Desativa a funcdo de armazenagem néo volatil. frequéncia disponiveis para o PROFIBUS.
[1] | Store all | Grava todos os valores de parametro, do setup
. . . 9-83 Defined Parameters (4)
setups selecionado no pardmetro 9-70 Edit Set-up, na
memoria nao volatil. A selecdo retorna para [0] Range: Funcao:
Off quando todos os valores sao armazenados. 0% | [0-9999 ]| Este parametro exibe uma lista de todos os
[2] | Store all [ Grava todos os valores de parametro, de todos FEIETIEEES CHTECs €0 QITSEer 63
s - x frequéncia disponiveis para o PROFIBUS.
setups os setups, na memoria nao volatil. A selecao
retorna para [0] Off quando todos os valores dos
. « 9-84 Defined Parameters (5)
parametros sao armazenados.
Range: Funcao:
9-72 ProfibusDriveReset 0% [ [0-9999 1| Este parametro exibe uma lista de todos os

parametros definidos do conversor de
frequéncia disponiveis para o PROFIBUS.

Range:

9-85 Defined Parameters (6)

Funcao:

0*| [0-99991]

Este parametro exibe uma lista de todos os
parametros definidos do conversor de
frequéncia disponiveis para o PROFIBUS.

9-90
Range:

Changed Parameters (1)

Funcao:

0*| [0-99991]

Este parametro mostra uma lista de todos os
parametros do conversor de frequéncia com
desvio da configuracdo padrao.

9-91
Range:

Changed Parameters (2)

Funcao:

0*| [0-99991]

Este parametro mostra uma lista de todos os
parametros do conversor de frequéncia com
desvio da configuracdo padrao.

9-92 Changed Parameters (3)

Range: Funcao: Range: Funcio:
0*| [0-9999 ] |Este parametro exibe uma lista de todos os 0| [0-9999 ][ Este parametro mostra uma lista de todos os
parametros definidos do conversor de parametros do conversor de frequéncia com
frequéncia disponiveis para o PROFIBUS. desvio da configuracdo padréo.
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9-93 Changed Parameters (4)

Range: Funcao:

0*| [0-9999 ] | Este parametro mostra uma lista de todos os
parametros do conversor de frequéncia com
desvio da configuracéo padréo.

9-94 Changed Parameters (5)

Range: Funcao:

0*| [0-9999 ] [ Este parametro mostra uma lista de todos os
parametros do conversor de frequéncia com
desvio da configuracéo padréo.

9-99 Profibus Revision Counter

Range: Funcao:
0*

[0 - 65535 ] | Leitura da contagem de revisoes.
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4.10 Main Menu (Menu Principal) - Smart Logic - Grupo 13

4.10.1 13-** Recursos do Programa

O Smart Logic Control (SLC) é uma sequéncia de agdes
definidas pelo usuario (consulte o pardmetro 13-52 A¢do do
SLC [x]) executada pelo SLC quando o SLC avalia o evento
associado definido pelo usuario (consulte o

pardmetro 13-51 Evento do SLC [x]) como true. Eventos e
acdes sdo numerados e conectados em pares. Isto significa
que quando o [0] evento estiver completo (atinge o valor
true (Verdadeiro)), a [0] acdo é executada. Apds executar
essa acdo, as condi¢des do [1] evento sao avaliadas e se o
resultado for true, a [1] agcdo é executada e assim sucessi-
vamente. Apenas um evento é avaliado a qualquer
momento. Se um evento for avaliado como FALSE (Falso),
ndo acontece nada (no SLC) durante o intervalo de
varredura atual e nenhum outro evento é avaliado. Isto
significa que, quando o SLC é iniciado, ele avalia [0] evento
(e unicamente [0] evento) a cada intervalo de varredura.
Somente quando [0] evento for avaliado true (Verdadeiro),
0 SLC executa a [0] acdo e comeca a avaliar o [1] evento. E
possivel programar de 1-20 eventos e a¢des. Quando o
ultimo evento/acdo tiver sido executado, a sequéncia
recomeca a partir de [0] evento/[0] agéo.

Iniciar
evento P13-01

Estado 1
Evento 1/
Acao 1

130BA062.13

Estado 2
Evento 2/
Agao 2

Parar
event P13-02
-~

™ Parar
\event P13-02
\

Estado 4
Evento 4/
Acao 4

Estado 3
Evento 3/
Acéo 3

/
—~ Parar
- event P13-02

llustracdo 4.16 Exemplo com trés Eventos/A¢oes

Iniciando e parando o SLC

Para iniciar ou parar o SLC, selecione [1] Ligado ou [2]
Desligado empardmetro 13-00 Modo do SLC. O SLC sempre
comega no estado 0 (onde avalia o [0] evento). O SLC inicia
quando o evento de partida (definido em

parametro 13-01 Iniciar Evento) for avaliado como true (se
[1] Ligado estiver selecionado em pardmetro 13-00 Modo do
SLC). O SLC para quando evento de parada

(parametro 13-02 Parar Evento) for true.

Parametro 13-03 Resetar o SLC reinicializa todos os
parametros do SLC e comeca a programacao desde o
principio.

4.10.2 13-0* Configuragdes do SLC

Utilize os ajustes do SLC para ativar, desabilitar e
reinicializar a sequéncia do Smart Logic Control. As fungdes
l6gicas e os comparadores estdo sempre em execucdo em
segundo plano, que abre para controle separado das
entradas e saidas digitais.

13-00 Modo do SLC

Option: Funcao:

Para habilitar o smart logic control para
iniciar quando um comando de partida
estiver presente, por exemplo, através de
uma entrada digital, selecione [1] Ligado.
Para desativar o smart logic control,
selecione [0] Desligado.

*

[0] * | Off (Desligado) | Desabilita o smart logic controller.

[1] | On (Ligado) Ativa o smart logic controller.

13-01 Iniciar Evento

Option: Funcao:

Para ativar o smart logic control,
selecione a entrada booleana (true ou
false).

[0] | FALSE (Falso) Insere o valor fixo false (Falso) na regra

l6gica.
[11 | True Insere o valor fixo true (Verdadeiro) na
(Verdadeiro) regra logica.

[2] Em funcio- O motor funciona.

namento

[3] | Dentro da Faixa | O motor funciona dentro da faixa atual
programada e

(pardmetro 4-50 Adverténcia de Corrente
Baixa e pardmetro 4-51 Adverténcia de
Corrente Alta)

[4] Na referéncia O motor funciona na velocidade de

referéncia.

[71 Fora da Faix de | A corrente do motor esta fora da faixa

Corr programada no pardmetro 4-18 Limite de
Corrente.
[8] | Abaixo da | A corrente do motor estd menor que a

baixa programada no
pardmetro 4-50 Adverténcia de Corrente
Baixa.

[9] |[Acimadalalta [A corrente do motor esta maior que a
programada no

pardmetro 4-51 Adverténcia de Corrente
Alta.

[16] | Adverténcia
térmica

A adverténcia térmica é ativada quando a
temperatura excede o limite no motor,
conversor de frequéncia ou termistor.

MGO3N228
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13-01 Iniciar Evento 13-01 Iniciar Evento

Option: Funcao: Option: Funcao:
[17] |Red.Elétr Fora d | Adverténcia ou alarme de perda de fases [50] [ Comparador 4 [ Utilize o resultado do comparador 4 na
Faix de rede elétrica, se regra logica.
pardmetro 14-12 Fungdo no Desbalance- [51] | Comparador 5 Utilize o resultado do comparador 5 na
amento da Rede nao for definido em [2] .
regra logica.
Desativado.
[60] [ Regra l6g 4 Utilize o resultado da regra légica 4 na
[18] | Reversao O conversor de frequéncia inverte. .
regra légica.
Ll | Aeeiinek S W) ECRETTEE) PSS, [61] [Regra lég 5 Utilize o resultado da regra légica 5 na
[20] | Alarme Ha um alarme presente. regra logica.
(desarme) _ [83] [ Correia Partida | Foi detectada uma condicdo de correia
[21] | Alarm(blog.p/ Ha um alarme de bloqueio por desarme partida. Ativar esta funcio em
desarm) PEEENE parametro 22-60 Func¢do Correia Partida.
[22] | Comparador 0 Utilize o resultado do comparador 0 na
regra logica. 13-02 Parar Evento
[23] | Comparador 1 | Utilize o resultado do comparador 1 na Option: Funcao:
regra logica. Selecione a condicao (true
Verdadei false (Fal
[24] | Comparador 2 | Utilize o resultado do comparador 2 na (Ver a“elro) oufaise ( also)) que
L. desabilita o smart logic controller.
regra logica.
0 FALSE (Fal
[25] | Comparador 3 Utilize o resultado do comparador 3 na [0l (Falso)
L, . [1] True (Verdadeiro)
regra légica.
[2] Em funcionamento
[26] |Regra légica 0 | Utilize o resultado da regra légica 0 na 3] i ah Bk
regra logica. [4] Na referéncia
[27] [ Regra légica 1 Utilize o resultado da regra légica 1 na [71 Fora da Faix de Corr
regra logica. [8] Abaixo da | baixa
[28] |Regra légica 2 | Utilize o resultado da regra légica 2 na 1 Acima da | alta
regra légica. [16] | Adverténcia térmica
— — — [17]1 | Red.Elétr Fora d Faix
[29] | Regra légica 3 | Utilize o resultado da regra légica 3 na -
o [18] | Reversao
regra ldgica.
[19] [ Adverténcia
[33] | Entrada digital, [ Utilize o valor de DI18 na regra logica [20] | Alarme (desarme)
DI18 (Alto = true (Verdadeiro)). 1211 | Alarm(blog.p/desarm)
[34] | Entrada digital, [ Utilize o valor de DI19 na regra logica [22] | Comparador 0
DI19 (Alto = true (Verdadeiro)). [23] | Comparador 1
[35] |Entrada digital, | Utilize o valor de DI27 na regra légica [24] | Comparador 2
DI27 (Alto = true (Verdadeiro)). [25] | Comparador 3
— — — [26] | Regra légica 0
[36] |Entrada digital, [ Utilize o valor de DI29 na regra légica —
) [27] | Regra ldgica 1
DI29 (Alto = true (Verdadeiro)).
[28] | Regra logica 2
[39] [ Comando Este evento é true se o conversor de [29] |Regra légica 3
* partida frequéncia der a partida (por meio da [30] | Timeout 0 do SLC
entrada digital, fieldbus ou outro). 311 | Timeout 1 do SLC
[40] | Drive parado Este evento é true se o conversor de [32] | Timeout 2 do SLC
frequéncia for parado ou sofrer parada [33]1 |Entrada digital, DI18
por inércia (por meio da entrada digital, [34] |Entrada digital, DI19
do fieldbus ou outro). [35] |Entrada digital, DI27
[42] | Desarme de Este evento é true (Verdadeiro) se o [36] | Entrada digital, DI29
Auto Reset conversor de frequéncia for desarmado [39] [Comando partida
(mas ndo bloqueio por desarme) e um [40] * | Drive parado
Reset Automatico for executado. [42] | Desarme de Auto Reset
[50] | Comparador 4
[51] | Comparador 5
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13-02 Parar Evento 13-10 Operando do Comparador

Option: Funcao: Matriz [6]

[60] |Regra lég 4 Option: Funcao:

[61] |Regra lég 5 Selecione a variavel a ser
[70] | Timeout 3 do SL monitorada pelo comparador.

[71] | Timeout 4 do SL
[72] | Timeout 5 do SL
[73] |Timeout 6 do SL
[74] | Timeout 7 do SL
[81] [Bomba Seca
[82] | Final de Curva
[83] | Correia Partida

[0] * [ DISABLED (Desativd)
[1]1 | Referéncia

[2] | Feedback %

[3] | Velocidade do motor
[4] | Corrente do Motor
[6] | Poténcia do motor

[71 |Tensdao do motor

13-03 Resetar o SLC [12] [ Entrada analogic Al53

Option: Funcao: [13] | Entrada analdgic Al54
[0] * | Nao resetar o | Retém as configuracdes programadas em (18] En’trada de pulso FI29
SLC todos os parametros do grupo 13 (13-** [20] | Numero do alarme
Smart Logic). [30] [ Contador A
[31] | Contador B

[11 | Resetar o SLC Reinicializa todos os parametros do grupo

13 (13-** Smart Logic) para as configu- 13-11 Operador do Comparador

ragdes padréo. Matriz [6]
Option: Funcao:
4.10.3 13-1* Com paradores [0] [Less Than | Selecione [0] < para que o resultado da
(<) avaliacdo ser true quando a variavel selecionada
Os comparadores sao utilizados para comparar variaveis em parametro 13-10 Operando do Comparador
continuas (como, frequéncia de saida, corrente de saida e for menor que o valor fixado em
entrada analdgica) com um valor predefinido fixo. parametro 13-12 Valor do Comparador. O
resultado é false (Falso) se a varidvel selecionada
Par. 13-11 o em pardmetro 13-10 Operando do Comparador
Comparator Operator Q for maior que o valor fixado em
Eirr}\ 1 ;a_:a(iorOperand _ é parametro 13-12 Valor do Comparador.
= - [1] *| ~ (igual) | Selecione [1]= para o resultado da avaliagdo ser
Par. 13-12 TRUE longer than. — true, quando a variavel selecionada em
Comparator Value pardmetro 13-10 Operando do Comparador for
aproximadamente igual ao valor fixo no
llustracio 4.17 Comparadores pardametro 13-12 Valor do Comparador.
[2] | Greater Selecione [2] > para a légica inversa da opcdo
Than (>) |[[0] <.

Além disso, ha valores digitais que sdo comparados a

valores de tempo fixos. Consulte a explicagdo em 13-12 Valor do Comparador

pardmetro 13-10 Operando do Comparador. Os Matriz [6]
comparadores sdo avaliados uma vez a cada intervalo de

> ; Range: Funcao:
varredura. Utilize o resultado (true ou false) (Verdadeiro ou - ~ - —
. R 0*| [-9999 - Insira o nivel de disparo para a variavel
Falso) diretamente. Todos os parametros nesse grupo do ) 5
9999 ] monitorada por este comparador. Este é um

parametro sdo parametros de matriz com indice 0-5.
Selecione indice 0 para programar o comparador 0,
selecione indice 1 para programar o comparador 1 e assim
por diante.

parametro de matriz que contém os valores
dos comparadores 0-5.
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4.10.4 13-2* Temporizadores

Utilize o resultado (true ou false) (verdadeiro ou falso) dos
temporizadores diretamente para definir um evento
(consulte o pardmetro 13-51 Evento do SLC) ou como
entrada booleana, em uma regra légica (consulte o
pardmetro 13-40 Regra Ldgica Booleana 1,

parametro 13-42 Regra Ldgica Booleana 2 ou

parametro 13-44 Regra Ldgica Booleana 3). Um
temporizador somente é false (Falso) quando iniciado por
uma acao (por exemplo, [29] Iniciar temporizador 1) até

Prioridade de célculo

Os resultados de pardmetro 13-40 Regra Légica Booleana 1,
pardmetro 13-41 Operador de Regra Ldgica 1 e

pardmetro 13-42 Regra Ldgica Booleana 2 sao calculados
primeiro. O resultado (true/false) (verdadeiro/falso) desse
calculo é combinado com as configuragdes de

pardmetro 13-43 Operador de Regra Ldgica 2 e

pardmetro 13-44 Regra Légica Booleana 3, produzindo o
resultado final (true/false) da regra ldgica.

13-40 Regra Ldgica Booleana 1

. . . A Matriz [6
decorrer o valor do temporizador inserido neste parametro. atriz [6]
Entdo, ele torna-se true (Verdadeiro) novamente. Option: Funcao:
Todos os parametros nesse grupo do parametro sao [0] * FALSE (Falso)
parametros de matriz com indice 0-2. Selecione o indice 0 [1] True (Verdadeiro)
para programar o temporizador 0, selecione o indice 1 [2] Em funcionamento
para programar o temporizador 1 e assim por diante. 3] Dentro da Faixa
13-20 Temporizador do SLC (4] Na referéncia
. [71 Fora da Faix de Corr
Matriz [8]
B [8] Abaixo da | baixa
Range: Funcao: [9] Acima da | alta
0s*[ [O- Insira o valor para definir a duracdo da saida false [16] Adverténcia térmica
3600 s] (Falso) fjo temporizador programado. Um 7] Red.EIétr Fora d Faix
temporizador somente é false (Falso) se for 8l Reversao
iniciado por uma agao (consulte —
i [19] Adverténcia
pardametro 13-52 A¢do do SLC [29-31] e
. . .. [20] Alarme (desarme)
pardametro 13-52 Ag¢do do SLC [70-74] Iniciar I I
temporizador X) e até que o valor do [211 Alarm(blog.p/desarm)
temporizador tenha decorrido. Parametros de (221 Comparador 0
matriz contém temporizadores 0-7. [23] Comparador 1
[24] Comparador 2
N .. [25] Comparador 3
4.10.5 13-4* Regras Logicas 6] |Regra logica 0
[27] Regra légica 1
Combine até trés entradas booleanas (entradas true/false) 28] Regra légica 2
(verdadelro./f.als.o) qe temporizadores, comparadores, 129] Regra Iogica 3
entracijas dlglljcal.s, blt:NdDe gaRtusNeo?rv:n'lcos.usando osd B30] Timeout 0 do SLC
operadores légicos AND, e T elecionar entra a,\s. B1] Timeout 1 do SLC
booleanas para o calculo em pardmetro 13-40 Regra Légica :
. L. [32] Timeout 2 do SLC
Booleana 1, pardmetro 13-42 Regra Ldgica Booleana 2 e —
. L . . [33] Entrada digital, DI18
pardmetro 13-44 Regra Légica Booleana 3. Definir os
. . [34] Entrada digital, DI19
operadores usados para combinar, logicamente, as =
entradas selecionadas em pardmetro 13-41 Operador de 35] Entrada digital, DI27
Regra Ldgica 1 e pardmetro 13-43 Operador de Regra Légica (36] Entrada digital, DI29
2. [39] Comando partida
[40] Drive parado
Par. 13-41 Par. 13-43 o [42] Desarme de Auto Reset
Par. 13-40 Logic Rule Operator 1 Logic Rule Operator 2 E [50] Comparador 4
Logic Rule Boolean 1 ® § [51] Comparador 5
Par. 13-42 >D D - [60] Regra l6g 4
Logic Rule Boolean 2 ... %)4) -
[61] Regra l6g 5
[70] Timeout 3 do SL
Par. 13-44 [71] Timeout 4 do SL
Logic Rule Boolean 3 721 Timeout 5 do SL
llustracao 4.18 Regras Légicas 73] Timeout 6 do SL
[74] Timeout 7 do SL
[81] Bomba Seca
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13-40 Regra Loégica Booleana 1

13-42 Regra Légica Booleana 2

Selecione a segunda entrada
booleana (true ou false) para a
regra légica selecionada.

Consulte parametro 13-40 Regra
Légica Booleana 1 para obter
descricoes detalhadas das opcoes
e suas funcgoes.

[0] * | FALSE (Falso)

[1]1 | True (Verdadeiro)
[2]1 | Em funcionamento
[3] [Dentro da Faixa

[4] | Na referéncia

[71 [Fora da Faix de Corr
[8] | Abaixo da | baixa
[9] [Acima da | alta

[16] | Adverténcia térmica
[17]1 | Red.Elétr Fora d Faix
[18] | Reversao

[19] | Adverténcia

[20] | Alarme (desarme)

[21] | Alarm(blog.p/desarm)
[22] | Comparador O
[23] | Comparador 1
[24] | Comparador 2
[25] | Comparador 3

Matriz [6] Matriz [6]
Option: Funcéo: Option: Funcéo:
[82] Final de Curva [34] | Entrada digital, DI19
[83] Correia Partida [35] | Entrada digital, D127
,_ [36] | Entrada digital, DI29
Option: Funcao: [40] | Drive parado
[0] * DISABLED (Desativd) [42] | Desarme de Auto Reset
[1] AND [50] | Comparador 4
[2] OR [51] | Comparador 5
[3] AND NOT [60] | Regra log 4
[4] OR NOT [61] [Regra lég 5
[5] NOT AND [70] | Timeout 3 do SL
[6] NOT OR [71] | Timeout 4 do SL
[7] NOT AND NOT [72] | Timeout 5 do SL
[8] NOT OR NOT [73] | Timeout 6 do SL
s
[81] | Bomba Seca
Matriz [6] -
[82] | Final de Curva
Option: Funcao: 183] | Correia Partida

[26] | Regra légica 0

[27] | Regra légica 1

[28] | Regra légica 2

[29] | Regra légica 3

[30] | Timeout 0 do SLC

[31] | Timeout 1 do SLC

[32] | Timeout 2 do SLC

[33] | Entrada digital, DI18

13-43 Operador de Regra Légica 2

Matriz [6]

Option: Funcao:

Selecione o segundo operador légico que
serd usado na entrada booleana calculada
em pardmetro 13-40 Regra Légica Booleana
1, pardmetro 13-41 Operador de Regra
Ldgica 1 e pardmetro 13-42 Regra Légica
Booleana 2 e a entrada booleana vindo de
parametro 13-42 Regra Légica Booleana 2.
[13-44] representa a entrada booleana de
parametro 13-44 Regra Légica Booleana 3.
[13-40/13-42] representa a entrada
booleana calculada em

parametro 13-40 Regra Légica Booleana 1,
parametro 13-41 Operador de Regra Légica 1
e parametro 13-42 Regra Légica Booleana 2.
[0] Desativado (configuracéo de fabrica):
Selecione esta opgao para ignorar
parametro 13-44 Regra Légica Booleana 3.

[0] * | DISABLED

(Desativd)
[11 [AND
[21 [OR
[31 [AND NOT
[4] [OR NOT
[5] [NOT AND
[6] [NOT OR

[7]1 | NOT AND NOT
[8] [NOT OR NOT

MGO3N228
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13-44 Regra Légica Booleana 3

4.10.6 13-5* Estados

Matriz [6]

Selecione a terceira entrada Matriz [20]
booleana (true ou false) para a Option: Funcao:
regra logica selecionada. Selecione a entrada booleana (true
Consulte pardmetro 13-40 Regra (Verdadeiro) ou false (Falso)) para
Légica Booleana 1 para obter definir o evento do smart logic
descricoes detalhadas das opcoes controller.
e suas funcoes. Consulte pardmetro 13-02 Parar

[0] * | FALSE (Falso) Evento para obter descricbes

11 | True (Verdadeiro) detalhadas das opg¢des e suas

[2]1 | Em funcionamento funcdes.

[3]1 | Dentro da Faixa [0] * | FALSE (Falso)

[4] | Na referéncia [1]1 | True (Verdadeiro)

[7]1 | Fora da Faix de Corr [2] | Em funcionamento

[8] | Abaixo da | baixa [3]1 [Dentro da Faixa

[9] |Acima dal alta [4] | Na referéncia

[16] | Adverténcia térmica [7]1 | Fora da Faix de Corr

[17] | Red.Elétr Fora d Faix [8] | Abaixo da | baixa

[18] | Reversao [9] [Acima da | alta

[19] | Adverténcia [16] | Adverténcia térmica

[20] | Alarme (desarme) [17] | Red.Elétr Fora d Faix

[21] | Alarm(blog.p/desarm) [18] | Reversdao

[22] | Comparador 0 [19] | Adverténcia

[23] | Comparador 1 [20] | Alarme (desarme)

[24] | Comparador 2 [21] | Alarm(blog.p/desarm)

[25] | Comparador 3 [22] | Comparador O

[26] | Regra légica 0 [23] | Comparador 1

[27] | Regra légica 1 [24] | Comparador 2

[28] | Regra légica 2 [25] | Comparador 3

[29] | Regra légica 3 [26] | Regra logica 0

[30] | Timeout 0 do SLC [27] | Regra légica 1

[31] [ Timeout 1 do SLC [28] [ Regra légica 2

[32] | Timeout 2 do SLC [29] [ Regra logica 3

[33] | Entrada digital, DI18 [30] | Timeout 0 do SLC

[34] | Entrada digital, DI19 [31] [ Timeout 1 do SLC

[35] | Entrada digital, D127 [32] | Timeout 2 do SLC

[36] | Entrada digital, DI29 [33] | Entrada digital, DI18

[39] | Comando partida [34] | Entrada digital, DI19

[40] | Drive parado [35] | Entrada digital, D127

[42] | Desarme de Auto Reset [36] | Entrada digital, DI29

[50] [ Comparador 4 [39] [ Comando partida

[51] | Comparador 5 [40] | Drive parado

[60] | Regra log 4 [42] | Desarme de Auto Reset

[61] | Regra lég 5 [50] | Comparador 4

[70] | Timeout 3 do SL [51] | Comparador 5

[71] | Timeout 4 do SL [60] | Regra log 4

[72] | Timeout 5 do SL [61] | Regra log 5

[73] | Timeout 6 do SL [70] | Timeout 3 do SL

[74] | Timeout 7 do SL [71] | Timeout 4 do SL

[81] | Bomba Seca [72] | Timeout 5 do SL

[82] | Final de Curva [73] | Timeout 6 do SL

[83] | Correia Partida [74] | Timeout 7 do SL
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13-51 Evento do SLC

13-52 Acéo do SLC

Matriz [20] Matriz [20]
Option: Funcéo: Option: Funcéo:
[81] | Bomba Seca [25] | Quick Stop Emite um comando de parada rapida para
[82] | Final de Curva conversor de frequéncia.
[83] | Correia Partida [26] | Dc Stop Emite um comando Parada CC para o
comerorde feavene
Matriz [20] [27] | Parada por O conversor de frequéncia faz parada por
. - inércia inércia imediatamente. Todos os comandos
Option: Funcao:
de parada, inclusive o comando de parada
Selecione a acao correspondente ao oy et [prer © S
evento do SLC. As acbes sao executadas
quando o evento correspondente (definido [28] | Congelar saida | Congela a frequéncia de saida do
em pardmetro 13-51 Evento do SLC) for conversor de frequéncia.
avaliado como TRUE (Verdadeiro). As [29] | Iniciar Inicia o temporizador 0, consulte o
seguintes acoes estdo disponiveis para tmporizadr 0 | pardmetro 13-20 Temporizador do SLC para
selecao: descricao detalhada.
[0] * [ DESATIVADO [30] | Iniciar Inicia o temporizador 1; consulte o
[11 [ Nenhuma agdo tmporizadr 1 pardmetro 13-20 Temporizador do SLC para
[2] [Selecset-up 1 [ Altera a configuracdo ativa descricao detalhada.
(parametro 0-10 Setup Ativo) para setup 1. [31] | Iniciar Inicia o temporizador 2; consulte o
[3]1 |Selecset-up 2 | Altera a configuragao ativa tmporizadr 2 pardmetro 13-20 Temporizador do SLC para
(parametro 0-10 Setup Ativo) para setup 2. descricdo detalhada.
[10] | Selec ref.Predef. | Seleciona a referéncia predefinida 0. [32] | Defin said Qualquer saida com saida digital 1
0 dig.A baix selecionada esta baixa (desligada).
] | e SRR & (SRR A Gl ) [33] [ Defin said dig.B [ Qualquer saida com saida digital 2
il e baix selecionada esta baixa (desligada).
[12] | Selec. Seleciona a referéncia predefinida 2.
ref predef2 [34] | Defin said Qualquer saida com saida digital 3
[13] | Selec. Seleciona a referéncia predefinida 3. dig.C baix selecionada esta baixa (desligada).
ref.predef3 [35] | Defin said Qualquer saida com saida digital 4
[14] | Selec. Seleciona a referéncia predefinida 4. dig.D baix selecionada estéa baixa (desligada).
ref.predefd [38] | Defin said Qualquer saida com saida digital 1
[15] | Selec. Seleciona a referéncia predefinida 5. dig.A alta selecionada ests alta (fechada).
ref.predef5
[16] | Selec. Seleciona a referéncia predefinida 6. [39] | Defin said dig. | Qualquer saida com saida digital 2
ref predef6 B alta selecionada esta alta (fechada).
[17] | Selec. Seleciona a referéncia predefinida 7. Se a [40] | Defin said Qualquer saida com saida digital 3
ref.predef7 referéncia predefinida ativa for alterada, é dig.C alta selecionada esta alta (fechada).
st @il EUEE @l el [41] | Defin said Qualquer saida com saida digital 4
referéncia predefinida, vindo das entradas dig.D alta selecionada esta alta (fechada).
digitais ou de um fieldbus.
[60] | Resetar Zera o contador A.
[18] | Selecionar Seleciona a rampa 1. Contador A
rampa 1 [61] | Resetar Zera o contador B:
[19] [ Selecionar Seleciona a rampa 2. Contador B
rampa 2 [70] | Iniciar Inicia o temporizador 3; consulte o
221 | Funcionar Emite um comando de partida para o Tmporizadr3 pardmetro 13-20 Temporizador do SLC para
conversor de frequéncia. descricio detalhada.
[23] | Fncionar em Emite um comando de partida reversa 717 [Iniciar Inicia © temporizador 4; consulte o
BT PELE @ IS GO e Bane Tmporizadr4 pardametro 13-20 Temporizador do SLC para
[24] | Parada Emite um comando de parada para o descricdo detalhada.
conversor de frequéncia.
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13-52 Acéo do SLC

Matriz [20]
Option: Funcéo:
[72] | Iniciar Inicia o temporizador 5; consulte o

Tmporizadr5 pardmetro 13-20 Temporizador do SLC para
descricao detalhada.

[73]1 | Iniciar Inicia o temporizador 6; consulte o
Tmporizadré parametro 13-20 Temporizador do SLC para
descricdo detalhada.

[74] | Iniciar Inicia o temporizador 7; consulte o
Tmporizadr7 parametro 13-20 Temporizador do SLC para
descricao detalhada.
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4.11

4.11.1 14-0* Chaveamento do Inversor

14-01 Freqiiéncia de Chaveamento

Option: Funcao:

Selecionar a frequéncia de chaveamento do
inversor. Alterar a frequéncia de chaveamento
pode contribuir para reduzir o ruido acustico do
motor.

AVISO!

O valor da frequéncia de saida do
conversor de frequéncia nunca deve ser
superior a 1/10 da frequéncia de
chaveamento. Quando o motor estiver
funcionando, ajuste a frequéncia de
chaveamento em
parametro 14-01 Freqiiéncia de
Chaveamento até o motor funcionar o mais
silenciosamente possivel.

AVISO!

Altas frequéncias de chaveamento
aumentam a geracao de calor no conversor
de frequéncia e pode reduzir sua vida util.
AVISO!

Nem todas as opcbes estdo disponiveis em
todos os tamanhos de poténcia.

[0] |[Ran3 3 kHz aleatério verdadeiro PWM (modulagdo de

ruido branco).

[1]1 |Ran5 5 kHz aleatério verdadeiro PWM (modulagdo de

ruido branco).

[2] |2,0 kHz

[3] |3,0kHz

[4] | 4,0 kHz

[5] |5,0 kHz

[6] |6,0 kHz

[7]1 |8,0 kHz

[8] |10,0 kHz

[9] |12,0kHz

[10] [ 16,0kHz

Option: Funcao:

[0] * | Off N&o seleciona sobremodulacdo da tensao de

(Desligado) saida para evitar ripple de torque no eixo do
motor.

[11 | On (Ligado) [A fungdo sobremodulacao gera uma tensao
adicional de até 8% da tensao de saida Umax
sem sobremodulagéo. Essa tensdo adicional
resulta em um torque extra de 10-12% no

Menu Principal - Fungdes Especiais - Grupo 14

14-03 Sobremodulacdo

Option: Funcao:

meio da faixa sobressincrona (de 0% com
velocidade nominal, crescendo até aproxima-
damente 12% com o dobro da velocidade
nominal).

14-07 Dead Time Compensation Level
Range: Funcéo:
Size [0 -

related* 100 ]

Nivel de compensagdo por tempo ocioso
aplicado em %. Um nivel alto (> 90%)
otimiza a resposta dinamica do motor,um
nivel de 50-90% é bom para a
minimizacao do ripple de torque e para as
dinamicas do motor, um nivel 0 desliga a
compensagao por te ocioso.

14-08 Fator de Ganho de Amortecimento

Range: Funcéo:

Size related* | [0 - 100 %] | Fator de amortecimento da
compensagao de tensao do

barramento CC.

14-09 Dead Time Bias Current Level

Range: Funcéo:

Size related* | [0 -
100 %]

Para adicionar ao sinal de deteccao de
corrente para compensacao de tempo
ocioso para alguns motores, programe
um sinal de distor¢ao (em
porcentagem).

4.11.2 14-1* Liga/Desliga Rede Elétrica

Parametros para configurar o monitoramento e tratamento
de falha de rede elétrica.

14-10 Funcao no Desbalanceamento de Rede

Option: Funcao:

Este parametro informa o conversor de
frequéncia a acdo a ser tomada se a tensao
de rede cair abaixo do limite programado
em pardmetro 14-11 Mains Voltage at Mains
Fault.

[0] * [ Sem fungao

[3]1 | Parada por
inércia

14-11 Tensa Red na FalhaRed.Elétr.

Range: Funcao:
Size related* | [100 - 800 | Este parametro define a tensao CA
V] em que a funcdo selecionada em

pardmetro 14-10 Mains Failure deve
ser ativada.
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14-12 Funcao no Desbalanceamento da Rede

14-21 Tempo para Nova Partida Automatica

Selecionar esta opc¢ao pode reduzir a
vida util do conversor de frequéncia.

A operagao em condigoes de desbalance-
amento de rede critico reduz a vida util do
motor. Se o motor funciona continuamente
com carga préxima da nominal, as condi¢oes
sao consideradas criticas,

Quando um desbalanceamento de rede critico
for detectado, selecione uma das fungoes
disponiveis.

Option: Funcao: Range: Funcao:
m 10 s*| [0-600 | Para iniciar a funcdo reset automatico, insira o
s] intervalo de tempo desde o desarme. Este

[0] * | Desarme Desarma o conversor de frequéncia.

[1] | Adverténcia | Emite uma adverténcia.

[2] | Desativado | Nenhuma acéo.

4.11.3 14-2* Reset do Desarme

14-20 Modo Reset

Option: Funcao:

AVISO!
O reset automatico também

esta ativo para reinicializacdo da
fungédo Safe Torque Off.

Selecione a funcdo reset apds um

parametro esta ativo quando
pardmetro 14-20 Modo Reset estiver
programado para [1] - [13] Reset automadtico.

14-22 Modo Operacao

Option: Funcao:

Para reinicializar todos os valores dos
parametros para o padrao, selecione [2] Inicia-
lizagdo.

[0] [Operacdo [ Selecione [0] Operag¢do normal para operacdo

* normal normal do conversor de frequéncia com o
motor na aplicacdo selecionada.
[2] | Inicia- Selecione [2] Inicializagdo para reinicializar todos
lizagcdo os valores de parametros para as configuragoes

padrao, exceto parametros de comunicagcao do
bus, grupos do parametro 15-0* Dados
Operacionais e 15-3*Registro de Alarme. O
conversor de frequéncia é reinicializado durante
a proxima energizagao.

O Pardmetro 14-22 Modo Operagdo também
reverte a configuracdo padrao [0] Operagdo
normal.

14-27 Acéo na Falha do Inversor

Selecione como o conversor de frequéncia age em caso de
sobretensdo, sobrecorrente, curto-circuito ou falhas de

executar reset por meio da tecla
[Reset] ou das entradas digitais.

[1] Reset automatico x1 | Selecione [1]-[12] Reset automdtico x
1...x20 para executar entre 1 e 20

resets automaticos ap6s desarme.

[2] | Reset automético x2

[3] [Reset automético x3

[4] | Reset automatico x4

[5] |Reset automético x5

[6] | Reset automético x6

[7]1 | Reset automético x7

[8] [ Reset automético x8

[9] [ Reset automético x9

[10] | Reset automatco x10

[11] | Reset automatco x15

[12] | Reset automatco x20

[13] | Reset automat infinit | Selecione [13] Reinicializagao
automatica infinita para reinicia-
lizacdo continua apés desarme.

desarme. Feito o reset, o conversor aterramento.
de frequéncia pode partir Option: Funcio:
novamente.
[0] Desarme
[0] * | Reset manual Selecione [0] Reset manual para [1] * Adverténcia

14-28 Programacées de Producao

Option: Funcao:
[0] * Nenhuma acéo

[1] Reset de Service

[3] Reset do Software

14-29 Cédigo de Service
Range:
0* | [0 - OX7FFFFFFF ]

Funcao:

| Uso exclusivo da manutencéo

4.11.4 14-3* Controle de Limite de Corrente

O conversor de frequéncia possui um controlador de limite
de corrente integral que é ativado quando a corrente do
motor e, portanto o torque, for maior que os limites de
torque programados em pardmetro 4-16 Limite de Torque do
Modo Motor e pardmetro 4-17 Limite de Torque do Modo
Gerador.
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Quando o limite de corrente for atingido durante a
operagao do motor ou durante uma operagao regenerativa,
o conversor de frequéncia tenta diminuir o torque abaixo
dos limites de torque predefinidos tao rapido quanto
possivel sem perder o controle do motor.

Enguanto o controle de corrente estiver ativo, o conversor
de frequéncia podera ser parado somente configurando
uma entrada digital para [2] Parada por inércia inversa ou
[3] Parada e reset por inércia inversa. Nenhum sinal nos
terminais 18 a 33 esta ativo enquanto o conversor de
frequéncia estiver préximo do limite de corrente.

Ao usar uma entrada digital programada para [2] Parada
por inércia inversa ou [3] Parada e reset por inércia inversa o
motor ndo usa o tempo de desaceleragao, pois o conversor
de frequéncia esta parado por inércia.

14-30 Ganho Proporcional-Contr.Lim.Corrente

Range: Funcéo:
100 %* | [O - Inserir o valor do ganho proporcional para o
500 %] controlador de limite de corrente. A selecao

de um valor alto faz com que o controlador
reaja mais rapido. Uma configuragao excessi-
vamente alta causa instabilidade no
controlador.

14-31 Tempo de Integracao-ContrLim.Corrente

Range: Funcéo:
Size [0.002 - 2 | Controla o tempo de integracao do
related* s] controle de limite de corrente.

Configurando-o para um valor menor
faz com que ele reaja mais
rapidamente. Uma configuracao
excessivamente baixa redunda em
instabilidade do controle.

Range: Funcao:

14-32 Contr.Lim.Corrente, Tempo do Filtro

Size related* | [1 - 100 ms] [ Programa uma constante de tempo
do filtro passa-baixa do controlador

de limite de corrente.

4.11.5 14-4* Otimizacao de Energia

Parametros para ajustar o nivel de otimiza¢ao da energia,
nos modos torque varidvel (TV) e otimizacao automatica
da energia (AEO).

A Otimizacao Automatica de Energia estara ativa somente
se o pardmetro 1-03 Caracteristicas de Torque estiver
programado para [3] Otimizacdo Automdtica de Energia.

14-40 Nivel do VT

Range: Funcao:
%0 %[ o- [IEJVIKYe]]
90 %]

Este parametro nao pode ser ajustado
enquanto o motor estiver em funcio-
namento.

Insira o nivel de magnetizacdo do motor em
velocidade baixa. A selecdao de um valor baixo
reduz a perda de energia no motor, porém,
reduz também a capacidade de carga.

14-41 Magnetizacdo Minima do AEO

Range: Funcéo:
66 %* [ [40 - Insira @ magnetizacdo minima permitida para
75 %] AEO. A selecao de um valor baixo reduz a

perda de energia no motor, porém, reduz
também a resisténcia a alteragoes repentinas
da carga.

14-44 d-axis current optimization for IPM

Range: Funcao:

100 [0 - [Este parametro esta disponivel somente quando

%* 200 % | parametro 1-10 Motor Construction estiver
] programado para [2] PM, IPM saliente, ndo Sat.

Normalmente, o controle PM VVC* otimiza
automaticamente a corrente de desmagnetizacao
do eixo d com base nas configuragdes do eixo d
e eixo g. Quando pardmetro 1-10 Motor
Construction estiver programado para [2] PM, IPM
saliente, ndo Sat, use esse parametro para
compensar o efeito de saturacdo em carga alta.
Normalmente, diminuir este valor melhora a
eficiéncia. Entretanto, 0% significa nenhuma
otimizagdo e a corrente no eixo d é zero (ndo
recomendado).

4.11.6 14-5* Ambiente

Estes parametros auxiliam o conversor de frequéncia a
funcionar sob condi¢dées ambientais especiais.

14-51 Compensacao da Tensdao do Barramento CC

Option: Funcao:

[0] | Off (Desligado) [ A sobremodulacao da tensdo de saida é
desligada para evitar ripple de torque no
eixo do motor.

*

[1] *| On (Ligado) Ativa a sobremodula¢do da tensdo de saida
para obter uma tensdo de saida até 15%

maior que a tensao de rede.

MGO3N228
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14-55 Filtro de Saida

Selecione se ha um filtro de saida presente.
Option: Funcéo:
[0] * | SemFiltro

[1] FiltrOndaSenoidl

[3] Filtro de Onda Senoidal com Feedback

4.11.7 14-6* Derate Automatico

Este grupo contém parametros para efetuar o derate
automatico da corrente de saida do conversor de
frequéncia.

14-61 Funcdo na Sobrecarga do Inversor

E usado se houver sobrecarga constante além dos limites
térmicos (110% durante 60 s).

Option: Funcao:

[0] * | Desarme | O conversor de frequéncia desarma e emite um
alarme.

[1]1 | Derate Reduz a velocidade da bomba para diminuir a

carga na secao de poténcia e permitir que resfrie.

14-63 Frequéncia de Chaveamento Min.

Programe a frequéncia de chaveamento minima permitida pelo

4.11.8 14-8* Opcionais

14-89 Option Detection

Seleciona o comportamento quando uma alteracdo no opcional
for detectada. Este parametro retorna para [0] Proteger

Configuragdo do Opcional ap6s uma alteracao de opcionais.
Option: Funcao:
[0] * Protect Option
Config.

Congela as configuracoes atuais
e impede alteragoes indesejadas
quando opcionais ausentes ou
com defeito forem detectados.

[1] Enable Option
Change

As configuracdes podem ser
alteradas quando a configuracdo
do sistema estiver sendo
alterada.

4.11.9 14-9* Configuragdes de Defeitos

Configuracdo de personalizacdo de falha

14-90 Nivel de Defeito

Utilize este pardametro para personalizar os niveis de falha.
Configurar o valor do pardmetro pode alterar paradmetro 1-73
Flying Start.

filtro de saida. Option: Funcao:
Option: Funcao: [3] * Bloqueio por desarme
2] * 2,0 kHz [4] Desarme com atraso de
[3] 3,0 kHz reset
[4] 4,0 kHz [5] Flystart
[5] 5,0 kHz
[6] 6,0 kHz
[7] 8,0 kHz
[8] 10,0 kHz
[9] 12,0kHz
[10] 16,0kHz
14-64 Nivel de Corrente Zero para Compensacao de
Tempo Ocioso
Para um cabo de motor longo, programe este parametro com [0]
Desativado para minimizar o ripple de torque do motor.
Option: Funcéo:
[0] * Desabilitado
[1] Ativado
14-65 Speed Derate Dead Time Compensation
Range: Funcao:
Size [20 - O nivel de compensacéo de tempo ocioso
related* 1000 Hz] | é reduzido linearmente em relagao a
frequéncia de saida. Pardmetro 14-07 Dead
Time Compensation Level define o nivel
maximo. O nivel de frequéncia de saida
minima é definido em
pardmetro 14-65 Speed Derate Dead Time
Compensation.
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4.12 Main Menu (Menu Principal) - Informacgdes sobre o Drive - Grupo 15

Grupo do parametro que contém informagdes do
conversor de frequéncia, como dados operacionais,
configuracdo de hardware e versdes de software.

4.12.1 15-0* Dados Operacionais

15-00 Horas de funcionamento

Range: Funcao:

0 h*| [0 - Ox7fffffff. h]

Exibir quantas horas o conversor de
frequéncia funcionou. O valor é gravado
quando o conversor de frequéncia é
desligado.

15-01 Horas em Funcionamento

Range: Funcéo:
0 h*| [O- Exibir quantas horas o motor funcionou.
Ox7fffffff. h] | Zerar o contador no

parametro 15-07 Reinicialzar Contador de
Horas de Func. O valor é gravado quando o
conversor de frequéncia é desligado.

15-02 Medidor de kWh

Range: Funcao:

0 [0 - Visualizar a poténcia de saida do

kWh* | 2147483647 conversor de frequéncia em kWh como
kWh] um valor médio em uma hora. Zerar o

contador no
parametro 15-06 Reinicializar o Medidor
de kWh.

15-03 Energizacoes
Range: Funcao:

0*| [0 - 2147483647 ]

Exibir o nimero de vezes que o
conversor de frequéncia foi energizado.

-
%]

-04 Superaquecimentos
Range: Funcéo:

0*| [0-65535]

Visualizar a quantidade de falhas de
temperatura do conversor de frequéncia
ocorridas.

15-05 Sobretensoes

Range: Funcéo:

0*| [0-65535]

Visualizar o nimero de sobretensées do
conversor de frequéncia ocorridas.

15-06 Reinicializar o Medidor de kWh

15-06 Reinicializar o Medidor de kWh

Option:

Funcao:

[1]1 | Reinicializr
Contador

Para reinicializar o contador de kWh para
zero, selecione [1] Reset e aperte [OK]
(consulte parametro 15-02 Medidor de
kWh).

Option:

15-07 Reinicialzar Contador de Horas de Func

Funcao:

[0] * | Nao

reinicializar

[1]1 | Reinicializr
Contador

Para reinicializar o contador de horas de
funcionamento para zero, selecione [1]
Reset e aperte [OK] (consulte

pardmetro 15-01 Horas em Funcionamento).
Esse parametro ndo pode ser selecionado
via porta serial, RS485.

Selecione [0] Ndo reinicializar se nenhuma
reinicializacdo do contador de horas de
funcionamento for necessaria.

4.12.2 15-3* Registro de Alarme

Os parametros neste grupo sao parametros de matriz,
onde até 10 registros de falhas podem ser visualizados.[0]
é o dado de registro mais recente e [9] o mais antigo. Os
cédigos de falha, valores e do horario podem ser
visualizados para todos os dados registrados

15-30 Log Alarme: Céd Falha

Range:

Funcao:

0* [ [0-255]

Visualize o cédigo de falha e consulte seu
significado em capétulo 5 Diagnésticos e resolugao
de problemas.

Range:

15-31 Log Alarme:Valor

Funcao:

0*| [-32767 -

32767 ] | Ver uma descricdo do erro. Este
parametro é utilizado com alarme 38,

Defeito Interno.

4.12.3 15-4* Identificacao do Drive

Parametros que contém informagdes somente leitura sobre
a configuracdo de hardware e software do conversor de

frequéncia.

15-40 Tipo do FC

Option: Funcao: Range: Funcio:
m 0* [0 - 6 ]| Visualizar o cédigo do tipo do FC. A leitura é
Para reinicializar, pressione [OK]. idéntica & do campo de poténcia da série do
conversor de frequéncia da definicdo do cédigo do
[0] * [ Nao reinicializar tipo, caracteres 1-6.
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15-41 Secao de Poténcia

Range: Funcao:

15-52 Informagées de OEM

Range: Funcao:

0* | [0-20 1| Visualizar o cédigo do tipo do FC. A leitura é
idéntica a do campo de poténcia da série do
conversor de frequéncia da definicdo do cédigo
do tipo, caracteres 7-10.

15-42 Tensao

Range: Funcao:

0% [0 - 0 ]| Visualizar as informagées de OEM. As informagoes
estdo definidas no software de programacéo do
MCT 21.

[0] Nome do OEM

[1] Cédigo do tipo do OEM

[2] Numero de identificagdo do OEM

[3]1 Nimero de Série do OEM

0* | [0-201] Visualizar o cédigo do tipo do FC. A leitura é
idéntica a do campo de poténcia da série do
conversor de frequéncia da definicdo do cdédigo
do tipo, caracteres 11-12.

15-53 No. Série Cartao de Poténcia

Range: Funcao:

0*

[0-01 | Ver o nimero de série da cartao de poténcia.

15-43 Versao de Software

15-57 Versao do arquivo

15-44 Cédigo do tipo solicitado

Range: Funcao:

0* | [0 -40 ]| Visualizar a string do cédigo do tipo usada para
reordenar o conversor de frequéncia na sua
configuragao original.

15-45 String de Cédigo Real
Range:
O*

Funcao:

[0-40] | Ver a string do cédigo do tipo real.

15-46 Ne°. do Pedido do Cnvrsr de Freqiiéncia

Range: Funcao:

0* [0 - 81 Ver o codigo de compra de oito digitos usado para
pedir novamente o conversor de frequéncia na sua
configuragao original.

15-48 N° do Id do LCP
Range:
0 | 0-0]

Funcéo:
| Visualize o cédigo do ID do LCP.

15-49 ID do SW da Placa de Controle

Funcao:

Range:

Range: Funcao: Range: Funcao:
0* [0 - 0 ][ Visualizar a versdao do software do conversor de 0* [ [O- Visualizar a versao do arquivo. A versao do
frequéncia. 255 ] arquivo esta definida no software de

programagao do MCT21.

[0] Verséao do Arquivo do OEM-SIVP

[1] Versao Arquivo do Banco de Dados do Motor
[2] Versao do Arquivo da Tabela da Bomba

15-59 Nome do arquivo

Range: Funcao:

0* [0-16]

| Leitura do nome do arquivo CSIV

4.12.4 15-6* Ident. do Opcional.

Este grupo do parametro somente leitura contém
informagdes sobre as configuragdes de hardware e
software dos opcionais instalados nos slots A, B, CO e C1.

15-60 Opcional Montado

Matriz [8]
Range: Funcao:
Size related* | [0-30] | Ver o tipo de opcional instalado.

15-61 Versao de SW do Opcional
Matriz [8]

Range: Funcao:

0* [0 - 0 ][ Visualize o niumero da verséo de software do
cartao de controle.

Size related* | [0 - 20 ] | Ver a versdo de software do opcional

instalado.

15-50 ID do SW da Placa de Poténcia
Range:

Funcao:

15-62 Option Ordering No

Range: Funcao:

0* [0 - 0 ][ Visualize o niumero da verséo de software do
cartao de poténcia.

Size related* | [0 - 8 ][ Exibe o coédigo de compra dos opcionais

instalados.

15-51 Ne°. Série Conversor de Freq.

Range: Funcao:

15-63 Option Serial No
Range:

Funcao:

0*

[0-10] | Ver o numero de série do conversor de frequéncia.

Size related* [ [0 - 18 ]| Ver o nimero de série do opcional

instalado.
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15-70 Opcional no Slot A

Range: Funcao:

0* | [0-301] Ver a string do cédigo do tipo para o opcional
instalado no slot A e a traducao da string do
coédigo do tipo. Por exemplo, para a string do
coédigo do tipo AX, a tradugao é Sem opcional.

15-71 Versao de SW do Opcional - Slot A

Range: Funcao:

0* | [0-201]]| Ver a versao de software do opcional instalado no
slot A.

15-92 Parametros Definidos

Range: Funcao:

0*| [0 - 2000 ] | Exibir a lista de todos os parametros definidos
no conversor de frequéncia. A lista termina com

15-97 Tipo de Aplicacdo

‘ p

Range: Funcao:

0*| [0 - OXFFFFFFFF ] | Este parametro contém dados usos pela
Software de Setup MCT 10.

15-98 Identific. do VLT

Range: Funcéo:

0* | [0-56]|Este parametro contém dados usos pela Software
de Setup MCT 10.
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4.13 Main Menu (Menu Principal) - Leitura de Dados Grupo 16

4.13.1 16-0* Status Geral

16-00 Control Word

Range: Funcéo:

0*| [0 -65535]]Ver a Control word enviada do conversor de
frequéncia através da porta de comunicagao
serial em cédigo hex.

Bit | Bit=0 Bit=1

00 |Opcional da referéncia predefinida, Isb -

01 | 2° bit opcional de referéncias predefinidas -
de referéncias

predefinidas
02 | Freio CC Rampa
03 | Parada por inércia Ativado
04 | Parada rapida Rampa
05 | Congelar frequéncia de saida Rampa
06 | Parada de rampa Partida
07 | Sem funcéo Reinicializar
08 | Sem funcao Jog
09 |Rampa 1 Rampa 2
10 | Dados invélidos Validos

11 [Relé_A nao ativo Relé_A ativado

12 |Relé_B nao ativo Relé_B ativado

13 | Selecéo do Isb de setup -

14 | Sem funcéo Sem funcéo

Reversao

15 | Sem fungao

Tabela 4.8 Control Word

16-01 Referéncia [Unidade]

Range: Funcao:

0 ReferenceFeed- | [-4999 - 4999 Ver o valor de referéncia

backUnit* ReferenceFeed- atual aplicado no impulso
backUnit] ou na base analdgica da

unidade resultante da
configuragao selecionada
no parametro 1-00 Modo
Configuragdo (Hz).

16-02 Referéncia %

Range: Funcao:
0 %*| [-200 - Exibir a referéncia total. A referéncia total é
200 %] a soma das referéncias digitais, analdgicas,

predefinidas, de barramento e de
congelamento.

Range: Funcao:

0*| [0 - 65535 ]| Ver a status word enviada do conversor de
frequéncia, através da porta de comunicacao
serial em cédigo hex.

Bit | Bit=0 Bit=1

00 | Controle ndo pronto Pronto
01 [VLT nédo pronto Pronto
02 |Parada por inércia Ativado
03 |Sem falha Desarme

04 |Sem adverténcia Adverténcia

05 [Reservado -

06 |[Sem bloqueio por desarme Bloqueio por desarme

07 |Sem adverténcia Adverténcia
08 |Velocidade#ref.

09 |Controle local

Velocidade=ref.

Controle do bus

10 |Fora da faixa Frequéncia OK

11 [Nao funcionando Em funcionamento

12 |Sem funcédo

13 |Tensdao OK

14 | Corrente OK

15 | Temperatura OK

Sem funcédo

Acima do limite

Acima do limite

Acima do limite

Tabela 4.9 Status Word

16-05 Valor Real Principal [%]

Range: Funcao:

0 %*| [-200 - 200 %] | Visualizar a palavra de dois bytes enviada
com a status word para o mestre da rede
relatando o valor real principal.

16-09 Leit.Personalz.

Range: Funcao:

0 CustomRea- | [0 - 9999 Visualizar as leituras definidas

doutUnit* CustomRea- pelo usuario conforme definidas
doutUnit] em pardmetro 0-30 Unidade de

Leitura Personalizada,

parametro 0-31 Valor Min Leitura
Personalizada, e

parametro 0-32 Valor Mdx Leitura
Personalizada.

4.13.2 16-1* Status do Motor

16-10 Poténcia [kW]

Range: Funcao:
0 kw*| [0 - 1000 Mostra a poténcia do barramento CC em
kw1 kW. O valor apresentado é calculado com

base na tensao do motor e na corrente do
motor reais.

16-11 Poténcia [hp]

Range: Funcao:
0 hp*| [0 - 1000 Visualizar a poténcia do motor em hp. O
hp] valor apresentado é calculado com base na

atual tensdao do motor e da corrente do
motor.
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16-12 Tensao do motor

Range: Funcao:

0 V#| [0 -65535 V]| Ver a tensdao do motor, um valor calculado
usado para controlar o motor.

16-13 Freqiiéncia

Range: Funcao:
0 Hz*

[0 - 6553.5 Hz] | Visualizar a frequéncia do motor sem
amortecimento de ressonancia.

16-14 Corrente do motor

Range: Funcao:

0 A*| [0 - 655.35 A] | Ver a corrente do motor medida como
valor médio, Irms.

16-15 Freqiiéncia [%]

Range: Funcao:
0%*| [O- Visualizar uma word de 2 bytes que relata a
6553.5 %] | frequéncia do motor real (sem amortecimento
de ressonancia) como porcentagem (escala
0000-4000 hex) de pardmetro 4-19 Freqtiéncia
Mdx. de Saida.
Range: Funcéo:
0 [-3000 | Ver o valor do torque, com um sinal algébrico,
Nm* |-3000 |aplicado ao eixo do motor. A linearidade néao é
Nm] exata entre 160% de corrente do motor e o

torque, em relagdo ao torque nominal. Alguns
motores fornecem mais de 160% de torque.
Portanto, os valores minimo e maximo irdo
depender da corrente do motor maxima e do
motor usado. O valor é filtrado e, portanto,
aproximadamente 30 ms podem transcorrer
desde a alteragdo de um valor de entrada até a
alteracéo dos valores da leitura de dados. No
principio de controle de fluxo, esta leitura é
compensada para a pardmetro 1-68 Inércia
Minima para obter maior preciséo.

16-18 Térmico Calculado do Motor

4.13.3 16-2*

16-22 Torque [%]

Range: Funcao:
0 %*| [-200 - Ver o valor do torque em porcentagem
200 % ] do torque nominal, com um sinal

algébrico, aplicado ao eixo do motor.

16-26 Poténcia Filtrada [kW]

Range: Funcao:
0 kwx| [0 - Consumo de poténcia do motor. O valor
1000 kW] | apresentado é calculado com base na corrente

do motor e tensdo do motor em tempo real.
O valor é filtrado e alguns segundos podem
transcorrer entre o valor de entrada e a
alteracdo do valor da leitura de dados.

16-27 Poténcia Filtrada [hp]

Range: Funcao:
0 hp*| [0 - Poténcia do motor em hp. O valor apresentado
1000 hp] | é calculado com base na corrente do motor e

tensao do motor em tempo real. O valor é
filtrado e alguns segundos podem transcorrer
entre o valor de entrada e a alteragao do valor
da leitura de dados.

4.13.4 16-3* Status do Drive

16-30 Tensao de Conexao CC

Range: Funcao:

0 Vx| [0-65535V] | Mostra a tensao do barramento CC real.

16-34 Temp. do Dissipador de Calor
Range: Funcéo:

0 °Cx

[-128 - 127 °C] | Visualizar a temperatura do dissipador de
calor do conversor de frequéncia.

16-35 Térmico do Inversor

Range: Funcéo:

0 %*| [0 - 255 %] | Ver a porcentagem de carga térmica no

Range: Funcao: conversor de frequéncia. A 100% ocorre um
0%*| [0- Ver a temperatura calculada do motor como desarme.
100 %] | porcentagem da maxima permitida. A 100%
ocorre um desarme, se selecionado em 16-36 Corrente Nom.do Inversor
pardmetro 1-90 Protec@o Térmica do Motor. A base Range: Funcéo:
para o calculo é a funcéo ETR selecionada em 0 A*| [0 - 655.35 A] | Ver a corrente nominal do inversor. Os
parametro 1-90 Protecédo Térmica do Motor. dados sdo utilizados para a protecao de
sobrecarga do motor, etc.
MGO3N228 Danfoss A/S © 11/2015 Todos os direitos reservados. 103




Parametros VLT® DriveMotor FCP 106/FCM 106

16-37 Corrente Max.do Inversor

16-61 Definicao do Terminal 53

Range: Funcao: Option: Funcao:

0 A*| [0 - 655.35 Al | Visualizar a corrente maxima do inversor. Exibir a configuracao do terminal de entrada 53.

Os dados sao usados para calcular a . Corrente=0

protecao do conversor de frequéncia, etc.

. Tensdo=1

16-38 Estado do SLC

[0] * | Corrente
Range: Funcao: [1] |Tensao

0* | [0-20 1] Visualizar o estado real do smart logic controller

(SLO). 16-62 Entrada Analdgica 53
Range: Funcao:
16-39 Control Card Temp. 1* | [0-20] | Exibir o valor real na entrada 53.
Range: Funcao:
0 °C*| [0 - 65535 °C] | Exibir a temperatura do cartao de 16-63 Definicéo do Terminal 54
controle, estabelecida em C. Exibir a configuracdo do terminal de entrada 54.
. Corrente=0
4.13.5 16-5* Referéncia e Feedback e Tensio=1
Option: Funcao:
16-50 Referéncia Externa
- [0] * Corrente
Range: Funcao: 1] Tensio
0 %*| [-200 - Visualizar a referéncia total, a soma das
200 %] referéncias digitais, analdgicas, 16-64 Entrada Analégica 54
predefinidas, de barramento e de Range: Funcao:
congelamento. 1= | 0-20] | Exibir o valor real na entrada 54.

16-52 Feedback [Unidade] 16-65 Saida Analégica 42 [mA]

Range: Funcao: Range: Funcéo:

0 [-4999 - 4999 | Ver o feedback resultante da 0 mA* [ [0 - 20 mA] | Exibir o valor real na saida 42, em mA. O
ProcessCtrlUnit* [ ProcessCtrlUnit] | selecao da escala no

valor exibido reflete a selecéao em

pardmetro 3-02 Referéncia pardmetro 6-90 Terminal 42 Mode e
Minima e pardmetro 6-91 Terminal 42 Analog Output.

parametro 3-03 Referéncia

Range: Funcéo:
4.13.6 16-6* Entradas e Saidas 0* | [0- Ver o valor binario de todas as saidas digitais.
151 Definicao:
Range: Funcao: 0: Baixo
0*| [0 - Ver o estado real das entradas digitais 18, 19, 27 e 1: Alto
e 2 XX Nenhum usado
Bit 0 B uEel X0 Terminal 42 ndo usado, terminal 45
Bit 1 Néo usado baixo.
Bit 2 Terminal de entrada digital 29 X1 Terminal 42 ndo usado, terminal 45
Bit 3 Terminal de entrada digital 27 i,
Bit 4 Terminal de entrada digital 19 0X Terminal 42 baixo, terminal 45 ndo
Bit 5 Terminal de entrada digital 18 usado.
Bt 6-15 N30 usado 0 Terminal 42 baixo, terminal 45
baixo.
Tabela 4.10 Definicao de bits 1 Terminal 42 baixo, terminal 45 alto.
1X Terminal 42 alto, terminal 45 nao
usado.
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16-66 Saida Digital [bin]

Range: Funcao:
XX Nenhum usado
10 Terminal 42 alto, terminal 45 baixo.
11 Terminal 42 alto, terminal 45 alto.

Tabela 4.11 Valor binério das as saidas digitais

16-67 Entr Pulso #29 [Hz]

Range: Funcao:

0*| [0 - 130000 ] | Exibir a taxa de frequéncia real no terminal
29.

16-71 Saida do Relé [bin]
Range:

Funcao:

0*| [0 - 65535 ]| Ver a configuragéo do relé.

Bit 0~2 Néo usado
Bit 3 Relé 02
Bit 4 Relé 01
Bit 5~15 Nao usado

Tabela 4.12 Definicao de bits

16-72 Contador A

Range: Funcao:

0*| [-32768 - | Visualizar o valor atual do contador A. Os
32767 1 contadores sao Uteis como operandos de
comparador, consulte pardmetro 13-10 Operando
do Comparador.

O valor pode ser reinicializado ou alterado por
meio das entradas digitais (grupo do parametro
5-1* Entradas digitais) ou utilizando uma acéo do

SLC (pardmetro 13-52 Ag¢do do SLC).

16-73 Contador B

Range: Funcao:

0*| [-32768 - | Visualizar o valor atual do contador B. Os
32767 1 contadores sao Uteis como operandos de
comparador (pardmetro 13-10 Operando do
Comparador).

O valor pode ser reinicializado ou alterado por
meio das entradas digitais (grupo do parametro
5-1* Entradas digitais) ou utilizando uma a¢do do

SLC (pardmetro 13-52 Ag¢do do SLC).

16-79 Saida Analégica AO45
Range:
0 mA*

Funcao:

[0 - 20 [ Exibir o valor real na saida 45 em mA. O valor
mA] exibido reflete a selecdo em
parametro 6-70 Modo do Terminal 45 e
parametro 6-71 Terminal 45 Saida Analdgica.

4.13.7 16-8* Fieldbus e Porta do FC

Par. para reportar as referéncias e control words do bus.

16-80 Fieldbus CTW 1

Range: Funcao:
0*| [0 - Ver a control word (CTW) de dois bytes recebida
65535 ] do Mestre da rede. A interpretacdao da CTW

depende do opcional de fieldbus instalado e do
perfil da CTW, selecionado no

pardametro 8-10 Control Word Profile. Para maiores
informacdes, consulte o manual especifico do
fieldbus.

16-82 Fieldbus REF 1

Range: Funcao:
0*| [-32768 - Para programar o valor de referéncia,
32767 ] consulte a word de dois bytes enviada com a

control word do mestre da rede. Para obter
mais informagdes, consulte o manual do
fieldbus relevante.

16-84 Comm. Option STW
Range:

Funcao:

0*| [0 - 65535 ]| Visualizar a status word estendida do opcional
de comunicagdo do fieldbus. Para obter mais
informacgdes, consulte o manual do fieldbus
relevante.

16-85 FC Port CTW 1

Range: Funcao:
1084* [ [0 - Ver a control word (CTW) de dois bytes
65535 ] recebida do Mestre da rede. A interpretacao

da control word depende do opcional de
fieldbus instalado e do perfil da Control word
selecionada no pardmetro 8-10 Control Word
Profile.

16-86 REF 1 da Porta Serial
Range:

Funcao:

0% | [-32768 - 32767 ] | Ver a ultima referéncia recebida da porta
do FC.

4.13.8 16-9* Leitura do Diagnostico

16-90 Alarm Word
Range:

0*| [0 - OXFFFFFFFFUL ] [ Ver a alarm word enviada através da
porta de comunicagao serial, em

Funcao:

codigo hex.
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16-91 Alarm Word 2
Range:

0*| [0 - OXFFFFFFFFUL ] | Visualizar a alarm word 2 enviada
através da porta de comunicagao serial,

Funcao:

em cddigo hex.

16-92 Warning Word

Range: Funcao:

0*| [0 - OXFFFFFFFFUL ] | Ver a warning word enviada através da
porta de comunicagao serial, em
coédigo hex.

16-93 Warning Word 2
Range:
0*| [0 - OXFFFFFFFFUL ] | Visualizar a warning word 2 enviada

através da porta de comunicagdo serial
em codigo hex.

Funcao:

*

16-94 Status Word Estendida

Range: Funcao:
0*| [0 - OXFFFFFFFFUL ] | Mostra a status word estendida enviada
através da porta de comunicagdo serial

em codigo hex.

16-95 Est. Status Word 2

Range: Funcéo:
0*| [0 - OXFFFFFFFFUL ] [ Mostra a status word estendida 2

enviada através da porta de

comunicagdo serial em cédigo hex.

16-97 Alarm Word 3
Range:

0*| [0 - OXFFFFFFFFUL ]| Ver a alarm word 3 enviada via porta
de comunicagdo serial em cédigo hex.

Funcao:

4.14 Menu principal - Leitura de Dados 2 -
Grupo 18

Os parametros nesse grupo sdo parametros de matriz, em
que até 10 registros de falhas podem ser visualizados. [0] é
o dado de registro mais recente e [9] o mais antigo. Os
cédigos de falha, valores e do horario podem ser
visualizados para todos os dados registrados

4.14.1 18-1* Registro de Fire Mode

18-10 Log de Fire Mode: Evento
Range: Funcao:

0* | [0 - 255]

| Exibir o evento de fire mode.

4.14.2 18-5% Ref. e Feedb.

18-50 Leitura Sem o Sensor [unidade]

Range: Funcao:
0 Sensor- [-999999.999 - [ Visualize a pressao da vazao
lessUnit* 999999.999 resultante de calculos sem

SensorlessUnit] sensor. Este valor ndo é o valor
usado para controle. O valor é
atualizado somente se os dados
sem sensor derem suporte a

vazao e a pressao.

18-51 Razao da advert. do médulo de memoéria

Range: Funcao:
0*| [0 - OXFFFFFFFFUL ] [ Exibir o motivo para adverténcia do

moédulo de memoria.

18-52 ID do médulo de memdria

Range: Funcao:

0*

[0-01 | Exibir o numero do ID do médulo de memoéria.

18-53 Func¢ao do médulo de memdria

Option: Funcéo:

Desativa ou ativa a fun¢ao do médulo de
memoria.

[0] | Disabled | Nenhuma transferéncia de dados entre o médulo
de meméria e o conversor frequéncia. O
conversor de frequéncia ndo pode usar o arquivo
dongle no médulo de memdria.

[1] * [ Enabled | A fun¢do do mddulo de memoria esta ativada.
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4.15 Main Menu (Menu Principal) - Malha Fechada do FC - Grupo 20

Este grupo do parametro é usado para configurar o
controlador Pl de malha fechada que controla a frequéncia
de saida do conversor de frequéncia.

4.15.1 20-0* Feedback

Esse grupo do parametro é utilizado para configurar o sinal
de feedback do controlador de PI de malha fechada do
conversor de frequéncia.

20-00 Fonte de Feedback 1

Option: Funcao:

Esse parametro define as entradas
utilizadas como fonte do sinal de
feedback.

[0] * [ Sem fungao

[1] Entrada analgica 53

[2] Entrada analdgica 54
[3] Entrada de freqg. 29
[100] | Feedb. do Bus 1
[104] | Vazdo Sem Sensor

[105] [ Pressao Sem Sensor

20-01 Conversao de Feedback 1

Option: Funcéo:
Este parametro permite que uma fungao de
conversao seja aplicada ao feedback 1.
[0] * | Linear [0] Linear nao tem efeito sobre o feedback.
[11 |Raiz [1] Raiz quadrada é normalmente usada
quadrada quando um sensor de pressao é usado para
fornecer feedback de fluxo
((vazdo < \/Pressdo]).

20-12 Unidade da Referéncia/Feedback

Option: Funcao:

[0] [ Nenhum | Ver a pardmetro 20-02 Unidade da Fonte de
Feedback 1, para obter mais detalhes.

4.15.2 20-2* Feedback/Setpoint

Este grupo do parametro é usado para determinar como o
controlador PID usa os trés sinais de feedback possiveis
para controlar a frequéncia de saida do conversor de
frequéncia. Este grupo também é usado para armazenar as
trés referéncias de setpoint internas.

20-21 Setpoint 1

Range: Funcao:
0 [-999999.999 -
999999.999
ProcessCtrlUnit]

O setpoint 1 é usado no
ProcessCtrlUnit* modo malha fechada para
inserir uma referéncia de
setpoint, que é usada pelo
Controlador PID do conversor
de frequéncia. Consulte a
descricdo da

parametro 20-20 Fung¢ao de
Feedback.

AVISO!

A referéncia de setpoint
inserida aqui é
adicionada a qualquer
outra referéncia que
estiver ativada (ver o
grupo do parametro 3-7*
Referéncias).

4.15.3 20-6* Sem sensor

20-60 Controle sem o sensor

Selecionar a unidade de medida a ser utilizada com o par.
parametro 18-50 Leitura Sem o Sensor [unidade].

Option: Funcéo:
[0] Nenhum
[20] I/s

20-69 Informacoes Sem o Sensor

Range: Funcao:

0% [0 - 25 ] | Visualizar informagbes sobre os dados obtidos
sem sensor.

4.15.4 20-8* ConfiguragOes Basicas do PI

Parametros para configurar o controle do PI de processo.

20-81 Controle Normal/Inverso do PID

Option: Funcao:

[0] * | Normal | Faz com que a frequéncia de saida do conversor
de frequéncia diminua quando o feedback for
maior do que a referéncia de setpoint. Esse
comportamento é comum em aplicagdes de
bomba e ventilador de alimentacdo controlado por
pressao.

[11 | Inverso | Faz com que a frequéncia de saida do conversor
de frequéncia aumente quando o feedback for
maior do que a referéncia de setpoint. Esse

comportamento é comum em aplicagoes de
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20-81 Controle Normal/Inverso do PID

20-94 Tempo de Integracdo do PID

20-83 Velocidade de Partida do PID [Hz]

Range: Funcéo:
0 Hz*| [O0- Insira a velocidade do motor a ser atingida
200.0 Hz] | como sinal inicial para o comeco do controle

de Pl. Apds a energizacdo, o conversor de
frequéncia opera usando o controle de malha
aberta da velocidade. Quando a velocidade
de partida do PI de processo for atingida, o
conversor de frequéncia muda para controle
de PI.

20-84 Larg Banda Na Refer.

Option: Funcao: Range: Funcao:
resfriamento controladas por temperatura, como 20 s*| [0.10 - Inserir o tempo integrado do controlador de
em torres de resfriamento. 9999 s] processo. Obtém-se um controle rapido por

meio de um tempo integrado curto, muito
embora, se este tempo for curto demais, o
processo pode tornar-se instavel. Um tempo
integrado excessivamente longo desativa a
acao da integracdo.

20-97 Fator do Feed Forward PID de Proc.

Range: Funcao:
0%*| [O- Insira o fator de feed forward do PI. O fator FF
400 %] envia uma fracao constante do sinal de

referéncia para fazer bypass do controle do PI.
Portanto, o Pl pode afetar somente a fracao
restante do sinal de controle. O fator FF pode

desse parametro, o display do conversor de
frequéncia mostra Funcionar na Referéncia. Este
status pode ser comunicado externamente
programando a fungao de uma saida digital para
[8] Funcionamento com Referéncia/Sem
Adverténcia. Além disso, para comunicagao serial,
o bit de status Referéncia Ligada da status word
do conversor de frequéncia é alto (valor=1).

A Largura de Banda Na Referéncia é calculada
como uma porcentagem da referéncia de
setpoint.

4.15.5 20-9* Controlador PI

20-91 Anti Windup do PID

Option: Funcéo:

[0] | Off (Desligado) | Continue a regulagao de um erro inclusive
quando a frequéncia de saida nao puder
ser aumentada ou diminuida.

[1] * | On (Ligado) Encerrar a regulagdo de um erro quando a
frequéncia de saida ndo puder mais ser

ajustada.

20-93 Ganho Proporcional do PID
Range:
0.50*

Funcao:

[0 - 10 ]| Insira o ganho proporcional do controlador de
processo. O controle rapido é obtido em
amplificacao alta. Entretanto, se a amplificacao
for excessivamente grande, o processo pode se
desestabilizar.

Range: Funcao: aumentar o desempenho dinamico.
5%*| [O- Quando a diferenca entre o feedback e a
200 %] | referéncia de setpoint for menor que o valor
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4.16 Main Menu (Menu Principal) - Fun¢ées de Aplicacao - Grupo 22

22-01 Tempo do Filtro de Energia 22-02 Sleepmode CL Control Mode

Range: Funcao: Option: Funcao:
0.50 s* [ [0.02 - 10 s] [ Programe uma constante de tempo para a [1] | Simplified | O feedback nao é detectado. Apenas a
leitura de poténcia filtrada. Um valor velocidade e o tempo de sleep sdo verificados.

maior propicia uma leitura mais estavel,
porém, uma resposta de sistema mais Este parametro é para sleep mode funcionando em modo

lenta as variacoes. de malha fechada de processo. Use este pardametro para

configurar se sera detectado o feedback do sleep mode.
22-02 Sleepmode CL Control Mode

Option: Funcao:
[0] * | Normal O feedback é detectado. Alguns pardmetros sao
verificados.

4.16.1 22-2* Deteccao de Fluxo Zero

130BA252.13 Sleep mode
r—— 77 ]
Comando de | |
sleep mode ‘ ‘
externo
Detec3ro de Fluxo N Tempori— ‘
zero/velocidade baixa zador de | Sleep
r—-— - ——- ——-——-——"—-" """ —""—"—""—"—"—" —"— — — — — — — A ‘ funciona— mode ‘
_ t
| F 1] a e LT
1 . i
‘ De_tfctada ] = — Advertkncia| | IS?O"(OQS ‘
Baixa | |
| Poténcia e Tempori— oo sleep |
zador da ‘ min ‘
| Detectada o deteceto Adverténcia‘ | P 22-40 |
1 -
} Velocidade ! ‘ > — Alarme } ‘ P 22-41 ‘
Baixa S=55 5%
| P 22-22 P 22-24 P 22-23 | ‘
‘ ‘ | Controlador em |
‘ cascata ‘
‘ ‘ (comando de
\ \ | , desescalona- |
‘ ‘ | mento) |
R T P25-26 |

llustracdo 4.19 Deteccao de fluxo-zero

O conversor de frequéncia inclui fungdes para detectar se as condigbes de carga no sistema permitem que o motor seja
parado:

. Deteccao de poténcia baixa.
. Deteccao de velocidade baixa.

Um desses dois sinais deve estar ativo durante um tempo determinado (pardmetro 22-24 Atraso de Fluxo-Zero), antes que a
acdo selecionada ocorra. A¢des possiveis para selecionar (pardmetro 22-23 Fungéo Fluxo-Zero):

. Nenhuma acdo
. Adverténcia
. Alarme

. Sleep mode

Deteccao de fluxo zero

Esta funcdo é usada para detectar uma situacdo de auséncia de fluxo nos sistemas de bombeamento, em que todas as
vélvulas podem estar fechadas. Ela pode ser utilizada quando é controlada tanto pelo controlador Pl, integrado no conversor
de frequéncia, como por um controlador Pl externo. Programe a configuracdo real em pardmetro 1-00 Modo Configuracdo.
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Modo de configuracéo do
. Controlador Pl integrado: Malha fechada.

. Controlador PI externo: Malha aberta.

AVISO!

Execute uma sintoniza¢ao de fluxo zero, antes da configuracdo dos parametros do controlador PI.

FC 2 °
E A Pressédo E
3 g
2 2
- 1 @

0ooOoo

Q=0

R

000

e 2
[t
Fluxo

Tabela 4.13 Detec¢ao de fluxo-zero

Deteccao de fluxo zero baseia-se nas medidas de velocidade e poténcia. O conversor de frequéncia calcula a energia com
fluxo zero para uma determinada velocidade.

Essa coeréncia é baseada no ajuste de dois conjuntos de velocidades e da poténcia associada em fluxo zero. Monitorando a
poténcia, é possivel detectar condi¢cdes de fluxo zero em sistemas com pressdo de succdo flutuante ou se a bomba
apresenta uma caracteristica constante quanto a velocidade baixa.

Os dois conjuntos de dados devem basear-se na medida de poténcia em aproximadamente 50% e 85% da velocidade
maxima com a valvula fechada. Os dados sdo programados no grupo do parametro 22-3* Sintonizacdo de Poténcia de Fluxo
Zero. E também possivel executar um [0] Setup Automdtico de Baixa Poténcia (pardmetro 22-20 Set-up Automdtico de Poténcia
Baixa) automaticamente por meio do processo de colocacdo em funcionamento e armazenando os dados medidos.
Programe o conversor de frequéncia para [0] Malha Aberta em parametro 1-00 Modo Configuragédo ao executar o Setup
Automatico, consulte grupo do parametro 22-3* Sintonizagédo de Poténcia em Fluxo Zero.

AVISO!

Se for usado o controlador Pl integrado, execute a sintonizacao de fluxo zero antes de programar os parametros do
controlador PI.

Deteccao de velocidade baixa

Deteccao de velocidade baixa gera um sinal se o motor estiver operando em velocidade minima como programada em
pardmetro 4-11 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [RPM] ou parametro 4-12 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [Hz]. As a¢des sdo
comuns a deteccao de fluxo zero (ndo é possivel a selecdo individual).

O uso da deteccao de velocidade baixa ndo é limitado aos sistemas com uma situagao de fluxo zero. A deteccdo de
velocidade baixa pode ser usada em qualquer sistema que a operacdo na velocidade minima permite uma parada do motor
até que a carga necessite de uma velocidade acima da minima. Pode ser, por exemplo, em sistemas com ventiladores e
compressores.
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AVISO!

Em sistemas de bomba, garanta que a velocidade minima em pardmetro 4-11 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [RPM] ou
pardmetro 4-12 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [Hz] esteja programada alta o suficientemente para haver deteccao, pois
que a bomba pode funcionar com velocidade bastante alta, inclusive com as valvulas fechadas.

Deteccao de bomba seca

Se a bomba funciona a seco (baixo consumo de energia-velocidade alta), a deteccdo de fluxo zero também pode ser usada
para detectar Pode ser usada tanto com o controlador Pl integrado quanto com um controlador Pl externo.

A condicédo para sinal de bomba seca:

. Consumo de energia abaixo do nivel de fluxo zero.

. Bomba funcionando em velocidade maxima ou na referéncia maxima de malha aberta, a que for menor.

O sinal deve estar ativo durante certo tempo (pardmetro 22-27 Atraso de Bomba Seca), antes da acao selecionada acontecer.
Acoes possiveis para selecionar (pardmetro 22-26 Fungéo Bomba Seca):

. Adverténcia

. Alarme

Ativa e coloca a deteccdo de fluxo zero em funcionamento no pardmetro 22-23 Fung¢do Fluxo-Zero e no grupo do parametro
22-3* Sintonizag¢do da Poténcia de Fluxo Zero.

22-26 Funcdo Bomba Seca 22-26 Funcdo Bomba Seca

Selecione a agao para operagcao de bomba seca. Selecione a acao para operacao de bomba seca.
Option: Funcao: Option: Funcao:
CRCTIN|AVISO! AVISC

* | (Desligado) | para ysar a deteccso de bomba seca: Para conversor de frequéncia com

bypass de velocidade constante.

Se uma funcao de bypass automatico
iniciar o bypass nas condi¢ées de
alarme persistente, desative a funcdo de
bypass automatico do bypass, se [2]

1. Ativar a deteccao de baixa
poténcia em
parametro 22-21 Detecc¢do de
Poténcia Baixa.

2. Inicie a deteccdo de baixa Alarme ou [3] Man. Reinicializar Alarme
poténcia usando o grupo do esta selecionado como a funcao bomba
parametro 22-3* Sintonizagdo seca.

da Poténcia de Fluxo Zero.

O conversor de frequéncia continua a

/] VISO. funcionar, mas ativa uma adverténcia de

. bomba seca (Adverténcia 93, Bomba seca). Uma
Nao programe pardmetro 14-20 Modo il ! !

Reset para [13] Reset automadtico infinito,
quando pardmetro 22-26 Fun¢do Bomba
Seca estiver programado para [2]

saida digital do conversor de frequéncia ou
um fieldbus pode enviar uma adverténcia para
outro equipamento.

Alarme. Isso faz o conversor de [1] | Adverténcia
frequéncia alternar continuamente entre [2] | Alarme O conversor de frequéncia para de funcionar e
funcionar e parar quando for detectada ativa um alarme de bomba seca (Alarme 93,
uma condicdo de bomba seca. Bomba seca). Uma saida digital do conversor
de frequéncia ou um fieldbus pode enviar um
alarme para outro equipamento.
[3] [ Reset O conversor de frequéncia para de funcionar e
alarme ativa um alarme de bomba seca (Alarme 93,
manual Bomba seca). Uma saida digital do conversor
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22-26 Funcdao Bomba Seca

Selecione a acdo para operacdo de bomba seca.

Option: Funcéo:

de frequéncia ou um fieldbus pode enviar um
alarme para outro equipamento.

22-27 Atraso de Bomba Seca

Range: Funcao:
10 s*| [0 - Define durante quanto tempo a condigao de
600 s] bomba seca deve permanecer ativa antes da

ativacdo de uma adverténcia ou de um alarme
O conversor de frequéncia aguarda o tempo de
atraso de fluxo zero (pardmetro 22-24 No-Flow
Delay) expirar antes de o temporizador para o
atraso de bomba seca dar partida.

4.16.2 22-3* Sintoniza¢do da poténcia de
fluxo zero

Se o setup automatico estiver desativado em
pardmetro 22-20 Set-up Automadtico de Poténcia Baixa, a
sequéncia de sintonizacédo sera:

1. Feche a vaélvula principal para interromper o
fluxo.
2. Faca o motor funcionar até o sistema alcancar a

temperatura de opera¢do normal.

3. Pressione [Hand On] e ajuste a velocidade para
aproximadamente 85% da velocidade nominal.
Observe a velocidade exata.

4. Leia o consumo de energia observando a
poténcia real na linha de dados do LCP ou
visualizando um dos seguintes parametros:

4a Parametro 16-10 Poténcia [kW].
ou

4b  Pardmetro 16-11 Poténcia [hp] no Menu
Principal.

Observe a leitura de energia.

5. Altere a velocidade para aproximadamente 50%
da velocidade nominal. Observe a velocidade
exata.

6. Leia o consumo de energia observando a

poténcia real na linha de dados do LCP ou
visualizando um dos seguintes parametros:

6a Parametro 16-10 Poténcia [kW].
ou

6b  Pardmetro 16-11 Poténcia [hp] no Menu
Principal.

Observe a leitura de energia.

7. Programe as velocidades usadas em:

7a  Parametro 22-32 Velocidade Baixa [RPM].
7b  Parametro 22-33 Velocidade Baixa [Hz].
7c  Pardmetro 22-36 Velocidade Alta [RPM].
7d  Parametro 22-37 Velocidade Alta [Hz].

8. Programe os valores de poténcia associados em:

8a Parametro 22-34 Poténcia de Velocidade
Baixa [kW].

8b Parametro 22-35 Poténcia de Velocidade
Baixa [HP].

8¢ Parametro 22-38 Poténcia de Velocidade
Alta [kW].

8d Pardmetro 22-39 Poténcia de Velocidade
Alta [HP].

9. Retorne usando [Auto On] ou [Off].

AVISO!

Programe o pardmetro 1-03 Caracteristicas de Torque
antes da sintoniza¢ao ocorrer.

22-38 Poténcia de Velocidade Alta [kW]

Range: Funcéo:
Size [O- A ser utilizada se pardmetro 0-03 Defini¢6es
related* 5.50 Regionais estiver programado para [0]

kW] Internacional (parametro ndo visivel se [1]
América do Norte estiver selecionada).
Programe o consumo de energia em 85% do
nivel de velocidade.

Essa funcdo é utilizada para armazenar os
valores necessarios para sintonizar a
deteccao de fluxo zero.

4.16.3 22-4* Modo Sleep Mode

A finalidade do sleep mode é permitir que o conversor de
frequéncia pare sozinho em situagées em que o sistema
estiver em balanceamento. Esta funcdo economiza energia
e impede que o sistema fique satisfeito demais (pressao
muito alta, agua refrigerada demais nas torres de
resfriamento, problemas de pressurizacdo no prédio). Isso
também é importante porque algumas aplicacdes
impedem que o conversor de frequéncia ajuste o motor
para baixa velocidade. Isso poderd danificar bombas,
causar lubrificacdo insuficiente nas caixas de engrenagem e
tornar os ventiladores instaveis.

O controlador de sleep possui duas fun¢des importantes: A
capacidade de entrar em sleep no momento certo; e a
capacidade de sair de um sleep mode no momento certo.
O objetivo é manter o conversor de frequéncia em sleep
mode o maximo possivel para evitar ciclos frequentes de
liga e desliga do motor €, ao mesmo tempo, manter a
variavel do sistema controlado dentro da faixa aceitavel.
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A sequéncia ao executar sleep mode em malha aberta:

1.

A velocidade do motor é menor que a velocidade
programada em pardmetro 22-47 Velocidade de
Sleep [Hz]. O motor esta funcionando ha mais
tempo que o programado em

pardmetro 22-40 Tempo Minimo de Funcionamento.
A condicdo de sleep dura mais tempo que o
programado em pardmetro 22-48 Sleep Delay
Time.

O conversor de frequéncia desacelera a
velocidade do motor até pardmetro 1-82 Veloc.
Min p/ Funcionar na Parada [Hz].

O conversor de frequéncia ativa
parametro 1-80 Fungdo na Parada. O conversor de
frequéncia esta agora em sleep mode.

O conversor de frequéncia compara o setpoint da
velocidade com pardmetro 22-43 Velocidade de
Ativagéo [Hz] para detectar uma situacdo de
ativacao.

O setpoint da velocidade é maior que

pardmetro 22-43 Velocidade de Ativagédo [Hz]. A
condicdo de sleep durou mais do que o tempo
definido em pardmetro 22-41 Sleep Time Minimo.
A condicdo de ativacdo dura mais do que o
tempo definido em pardametro 22-49 Wake-Up
Delay Time. O conversor de frequéncia estd agora
fora do sleep mode.

Volte para o controle de velocidade de malha
aberta (acelerar a velocidade do motor até o
setpoint da velocidade).

A sequéncia ao executar sleep mode em malha fechada:

1.

O conversor de frequéncia entra em status boost
se as condi¢des a seguir forem atendidas.

. Se parametro 22-02 Sleepmode CL Control
Mode estiver definido para [0] Normal:

- A velocidade do motor é
menor que o valor em
pardmetro 22-47 Velocidade de
Sleep [Hz].

- O feedback esta acima da
referéncia.

- O motor esta funcionando ha
mais tempo que o tempo em
parametro 22-40 Tempo Minimo
de Funcionamento.

- A condicdo de sleep dura mais
do que o tempo definido em

pardmetro 22-48 Sleep Delay
Time.

. Se pardmetro 22-02 Sleepmode CL Control
Mode estiver programado para [1]
Simplificado:

- A velocidade do motor é
menor que o valor em
pardmetro 22-47 Velocidade de
Sleep [Hz].

- O motor esta funcionando ha
mais tempo que o tempo em
pardmetro 22-40 Tempo Minimo
de Funcionamento.

- A condicdo de sleep dura mais
do que o tempo definido em
pardmetro 22-48 Sleep Delay
Time.

Se pardmetro 22-45 Impulso de Setpoint
ndo estiver definido, o conversor de
frequéncia entra em sleep mode.

2. Apds o tempo em pardmetro 22-46 Tempo
Mdximo de Impulso ter passado, o conversor de
frequéncia desacelera a velocidade do motor até
a velocidade em pardmetro 1-82 Veloc. Min p/
Funcionar na Parada [Hz].

3. O conversor de frequéncia ativa
parametro 1-80 Fungdo na Parada. O conversor de
frequéncia esta agora em sleep mode.

4, O conversor de frequéncia estd fora do sleep
mode:

4a Quando o erro entre a referéncia e o
feedback for maior que
pardmetro 22-44 Ref. de Ativacdo/
Diferen¢a de FB e

4b o tempo de sleep for maior que o
tempo em pardmetro 22-41 Sleep Time
Minimo, e

4c a condicao de ativacdo dura mais do
que o tempo definido em
parametro 22-48 Sleep Delay Time.

5. O conversor de frequéncia volta para o controle
de malha fechada.

AVISO!

O sleep mode nao fica ativo quando a referéncia local

estiver ativa (ajuste a velocidade manualmente usando
as teclas de navegacdo no LCP).

O sleep mode nao funciona no modo local. Realize um
setup automatico em malha aberta antes de configurar
entrada/saida em malha fechada.

MGO3N228
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22-40 Tempo Minimo de Funcionamento

22-46 Tempo Maximo de Impulso

partida (entrada digital ou barramento) antes
de entrar em sleep mode.

22-41 Sleep Time Minimo

Range: Funcao:

10 s*| [0 - 600 s] | Programe o tempo minimo para permanecer
em sleep mode. Isso anula qualquer condigao
de ativacao.

22-43 Velocidade de Ativacao [Hz]

Range: Funcao:
10%| [O- Para ser usado somente se pardmetro 1-00 Modo
400.0 ] Configuragado estiver programado para malha

aberta e a referéncia de velocidade for aplicada
por um controlador externo. Programe a
velocidade de referéncia em que o sleep mode
deve ser desativado.

22-44 Ref. de Ativacao/Diferenca de FB

Range: Funcao:
10 %* | [0 - Para ser utilizado somente se
100 %] pardmetro 1-00 Modo Configuragdo estiver

programado para malha fechada e o
controlador Pl integrado for utilizado para
controlar a pressao.

Programe a queda de pressao permitida em
porcentagem do setpoint da pressao (Pset),
antes de cancelar o sleep mode.

Range: Funcao: Range: Funcao:
10 s* [ [0 - 600 s] | Programe o tempo de funcionamento minimo 60 [0 - Para ser usado somente se pardmetro 1-00 Modo
desejado para o motor apés um comando de s* 600 s] | Configuracdo estiver programado para [3] Malha

22-45 Impulso de Setpoint

Range: Funcao:
0% | [-100 - | Para ser utilizado somente se
@ 100 %] | parametro 1-00 Modo Configuragdo estiver

programado para malha fechada e for utilizado o
controlador Pl integrado. Em sistemas com, por
exemplo, regulagem constante de pressao, é
vantajoso aumentar a pressao do sistema antes
de parar o motor. Este aumento estende o tempo
em que o motor é parado e ajuda a evitar
partidas/paradas frequentes.

Ajuste a sobrepressao/superaquecimento
necessaria em porcentagem de setpoint para a
pressao (Pset)/temperatura antes de entrar em
sleep mode.

Se for programado 5%, a pressdo de impulséo
sera Pserx1,05. Os valores negativos podem ser
usados para o controle de torre de resfriamento,
onde uma mudanca negativa é necessaria.

Fechada e o Controlador Pl integrado for usado
para controlar a pressao.

Ajuste o tempo maximo para o qual o modo de
impulso é permitido. Se o tempo programado for
excedido, o conversor de frequéncia entra no
sleep mode sem aguardar a presséo de impulso
programada ser atingida.

22-47 Velocidade de Sleep [Hz]

Range: Funcao:

0*| [0 -400.0] [ Ajuste a velocidade abaixo da qual o conversor
de frequéncia entra em sleep mode.

22-48 Sleep Delay Time

Range:

Funcao:

0s| [0-3600 s]|Programe o tempo de atraso que o motor
aguarda antes de entrar em sleep mode
quando a condigdo para entrar em sleep mode
for atendida.

22-49 Wake-Up Delay Time

Range: Funcao:

0s| [0-3600 s]|Programe o tempo de atraso que o motor
aguarda antes de se ativado do sleep mode
quando a condicdo para ativacao for atendida.

4.16.4 22-5* Final de Curva

As condicOes de final de curva ocorrem quando uma
bomba estd produzindo um volume muito grande para
assegurar a pressao programada. Esta situagcdo pode
ocorrer se houver um vazamento no sistema de dutos de
distribuicao, depois que a bomba fez o ponto de operagao
deslocar-se descendentemente até o extremo da caracte-
ristica de bomba, vélido para a velocidade méxima
programada no pardmetro 4-13 Lim. Superior da Veloc. do
Motor [RPM] ou parametro 4-14 Lim. Superior da Veloc do
Motor [Hz]n.

Se o feedback for 2,5% do valor programado no
pardmetro 20-14 Referéncia Mdxima (ou valor numérico do
pardmetro 20-13 Referéncia Minima, o que for maior) abaixo
do setpoint da pressdo necessdria durante um tempo
programado (pardmetro 22-51 Atraso de Final de Curva) e a
bomba estiver funcionando com a velocidade maxima em
pardmetro 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM] ou
pardmetro 4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz], a
funcao selecionada no pardmetro 22-50 Fungdo Final de
Curva assumira.

E possivel obter um sinal em uma das saidas digitais
selecionando [192] Final de Curva no grupo do parametro
5-3* Saidas Digitais e/ou grupo do parametro 5-4* Relés. O
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sinal estard presente quando ocorrer uma condicdo de final
de curva e a selecdo em parametro 22-50 Fungdo Final de
Curva for diferente de [0] Desligado. A funcdo final de
curva pode ser usada somente quando estiver operando
com o controlador PID interno (/3] Malha fechada em
pardmetro 1-00 Modo Configuragdo).

22-50 Funcao Final de Curva

22-51 Atraso de Final de Curva

Range: Funcao:

10 s*| [0 -
600 s] | detectada, um temporizador é ativado. Quando o

Quando uma condigao de final de curva for

tempo programado neste parametro expirar € a
condicao de final de curva estiver estavel durante
todo o periodo, a fungao programada no

Option: Funcao: parametro 22-50 Fungdo Final de Curva sera
"!'[EI.Z ativada. Se a condicao desaparecer antes de o
temporizador expirar, o temporizador é reinicia-
A nova partida automatica reinicializa o lizado.
alarme e inicia o sistema novamente.
AVISO 4.16.5 22-6* Deteccao de Correia Partida
Nao programe pardmetro 14-20 Modo ; . . .
— . P Use a deteccao de correia partida em sistemas de malha
Reset para [13] Reset automaditico infinito, .
R . . aberta e malha fechada para bombas e ventiladores. Se o
quando pardmetro 22-50 Funcédo Final . . ;i
. torque estimado do motor (corrente) estiver abaixo do
de Curva estiver programado para [2] . .
valor do torque de correia partida (corrente)
Alarme. Isso faz o conversor de . ) . -
. . (parametro 22-61 Torque de Correia Partida) e a frequéncia
frequéncia alternar continuamente i o . -
. de saida do conversor de frequéncia for superior ou igual a
entre funcionar e parar quando uma . . . ; .
. - 15 Hz, parametro 22-60 Fungdo Correia Partida sera
condicdo de fim de curva for detectada.
executado.
AVISO! 22-60 Funcao Correia Partida
Se o conversor de frequéncia estiver Seleciona a acdo a ser executada caso a condi¢do de correia
equipado com bypass de velocidade partida for detectada.
constante com funcdo de bypass Option: Funcao:
automatico que inicia o bypass se o [0] * | [Off] (Desligar)
conversor de frequéncia for submetido [11 |Adverténcia [ O conversor de frequéncia continua
a uma condicéo de alarme persistente, funcionando, mas ativa uma adverténcia de
desabilite a funcao de bypass correia partida Adverténcia 95, Correia
automatico do bypass se [2] Alarme ou partida. Uma saida digital do conversor de
[3] Man. Reinicializar Alarme esta frequéncia ou um fieldbus pode enviar uma
selecionado como a funcéo final de adverténcia para outro equipamento.
curva.
[2] | Desarme O conversor de frequéncia para de
- - - funcionar e ativa um alarme de correia
[0] | Off . Monitoramento de final de curva néo ativo. partida Alarme 95, Correia partida. Uma
(Desl|gado? _ _ saida digital do conversor de frequéncia ou
[1] |Adverténcia |O co.nversor de fr‘equenaa contlnua.a um fieldbus pode enviar um alarme para
funcionar, mas ativa uma adverténcia de fim outro equipamento.
de curva (Adverténcia 94, Fim de curva). Uma
saida digital do conversor de frequéncia ou ~
um fieldbus pode enviar uma adverténcia AA DVERTENCIA
para outro equipamento. Néo reinicialize pardmetro 14-20 Modo Reset, para [13]
— - Reset automditico infinito, quando pardmetro 22-60 Fun¢do
[2] | Alarme O conversor de frequéncia para de funcionar A . )
) Correia Partida estiver programado para [2] Desarme. Isso
e ativa um alarme de fim de curva (Alarme 94, . .
) o faz o conversor de frequéncia alternar continuamente
Fim de curva). Uma saida digital do conversor .
L ) entre funcionar e parar quando for detectada uma
de frequéncia ou um fieldbus pode enviar um L. . K
) condicdo de correia partida.
alarme para outro equipamento.
[3] | Reset alarme | O conversor de frequéncia para de funcionar
manual e ativa um alarme de fim de curva (Alarme 94,
Fim de curva). Uma saida digital do conversor
de frequéncia ou um fieldbus pode enviar um
alarme para outro equipamento.
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AVISO! saida, que é quase proporcional ao fluxo. Assim, ele

Se a funcéo de bypass estiver ativada, o bypass comeca compensa as perdas maiores nas taxas de fluxo mais altas.

quando o conversor de frequéncia apresentar uma

condicdo de alarme persistente. Neste caso, desabilite a Hoesian (pressao necessaria) € o setpoint para operagao em
funcao de bypass automatico se [2] Desarme estiver malha fechada (PI) do conversor de frequéncia e é
selecionado como a funcio correia partida. programada como se fosse para operacdo de malha
fechada sem compensacao de fluxo.
22-61 Torque de Correia Partida
Range: Funcao: -

10 %* | [5 - 100 %] | Programa o torque de correia partida como

130BA383.11

porcentagem do torque nominal do motor.

22-62 Atraso de Correia Partida

Range: Funcao:

10 s*| [0-600 [Programa o tempo durante o qual as

s] condicoes de correia partida devem estar
ativas antes de executar a agao selecionada
em pardmetro 22-60 Fung¢ao Correia Partida.

4.16.6 22-8* Compensagao de Fluxo llustragao 4.20 Setup da compensacao de fluxo
Em determinadas aplicagdes, ndo é possivel um transdutor
de pressdo ser colocado em um ponto remoto do sistema
e pode ser localizado somente perto da saida do
ventilador/bomba. A compensacédo de fluxo funciona
ajustando-se o setpoint de acordo com a frequéncia de

Existem dois métodos que podem ser empregados
dependendo se a velocidade no ponto de operacdo
projetado do sistema é conhecida.

Velocidade no ponto Velocidade no ponto

Parametro usado projetado projetado
CONHECIDO DESCONHECIDO

Parametro 22-80 Compensagéo de Vazdo + +
Pardmetro 22-81 Curva de Aproximag¢éao Quadrdtica-Linear + +
Parametro 22-82 Cdlculo do Work Point + +
Parametro 22-83 Velocidade no Fluxo-Zero [RPM]/
pardmetro 22-84 Velocidade no Fluxo-Zero [Hz] * *
Parametro 22-85 Velocidade no Ponto projetado [RPM]/ N )
pardmetro 22-86 Velocidade no Ponto projetado [Hz]
Pardmetro 22-87 Pressdo na Velocidade de Fluxo-Zero + +
Pardmetro 22-88 Pressdo na Velocidade Nominal - +
Parametro 22-89 Vazédo no Ponto Projetado - +
Parametro 22-90 Vazédo na Velocidade Nominal - +

Tabela 4.14 Velocidade no Ponto de Projeto Conhecida/Desconhecida
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22-80 Compensacdo de Vazao 22-82 Calculo do Work Point

Option: Funcao: Option: Funcao:
[0] * [ Desativado | Compensacdo de setpoint nao ativa. correspondente programada. O fechamento das
[1]1 | Ativado A compensacdo de setpoint estd ativa. A vélvulas e o ajuste da velocidade até que Hun

- N . - tenha sido atingida, permite que a velocidade
ativacdo deste pardmetro permite a operagao ) o ;
. no ponto de vazéo seja identificada.
de setpoint de fluxo compensado.

O ajuste do parametro 22-81 Curva de

n = o 5 Aproximagdo Quadrdtica-Linear permitira que a
22-81 Curva de Aproximacdo Quadratica-Linear P ¢do @ P q
forma da curva de controle possa ser ajustada

Range: Funcao: infinitamente.
100 %* | [0 - 100 %] m
Exemplo 2
Nao visivel quando funcionando em A velocidade no ponto de trabalho de projeto
cascata. do sistema nao é conhecida: Onde a velocidade
no ponto de trabalho de projeto do sistema nao
Exemplo 1 for conhecida, outro ponto de referéncia na
O ajuste deste parametro permite que a curva de controle precisa ser determinado com
forma da curva de controle possa ser base na folha de dados. Examinando a
ajustada. velocidade nominal na curva e tracando a
O=Linear pressao de projeto (Hoesian, Ponto C) a vazao
100%=Forma ideal (tedrica). nessa pressdo,Qraten, pode ser determinada. De
forma semelhante, tracando a vazao de projeto
H (head) 5 (Qoesien, Ponto D). a pressdo Hoesien naquela
ﬁ vazdo pode ser determinada. Com esses dois
o) .
S pontos determinados na curva da bomba,
juntamente com Hmin como descrito acima,
permite ao conversor de frequéncia calcular o
ponto de referéncia B e, portanto, tragar a curva
de controle que também inclui o ponto de
trabalho A de projeto do sistema.
Curva de Controle
Q (vazéo) e
llustracdo 4.21 Curva de Aproximacdo Quadratico-Linear M*;
ot show: Qi
llustracdo 4.23 A Velocidade no Ponto de
22-82 Calculo do Work Point Trabalho de Projeto do Sistema néo é
. - conhecida
Option: Funcao:
Exemplo 1
Hihead) =
2 [0] | Desativado | O célculo do ponto de trabalho nao esta ativo.

* Para ser usado se a velocidade no ponto

HDESIGNSetpoint
nominal for conhecida.
HN

P22-83/
P22-84
P22-87

[1

Ativado O calculo do ponto de trabalho esta ativo. A

Curva de Controle

ativacdo deste parametro permite o calculo do

Q(vazao)
_ . ponto de trabalho projetado do sistema
llustragao 4.22 A Velocidade no Ponto de . .

X i ) X desconhecido na velocidade de 50/60 Hz, a
Trabalho do Projeto do sistema é conhecida .
partir dos dados de entrada programados nos

parametro em:

Na folha de dados que mostra as caracteristicas ° Pardmetro 22-83 Velocidade no Fluxo-

do equipamento especifico em diferentes -Zero [RPM].
velocidades, a simples leitura através do ponto . Parametro 22-84 Velocidade no Fluxo-
Hpesian € do ponto Qpesign permite encontrar o -Zero [Hz].

FOID B, GLE € @ [ED e eI ol Dt . Pardmetro 22-87 Press@o na Velocidade

do sistema. As caracteristicas da bomba, nesse & Ble-Zame,

ponto, devem ser identificadas e a velocidade
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22-82 Calculo do Work Point

Option: Funcao:

. Pardmetro 22-88 Pressao na Velocidade
Nominal.

. Pardmetro 22-89 Vazéao no Ponto
Projetado.

. Parametro 22-90 Vazdo na Velocidade
Nominal.

22-84 Velocidade no Fluxo-Zero [Hz]

Range: Funcéo:

0 [O- Resolugao 0,033 Hz.

b || GO Insira a velocidade do motor em Hz na qual o
Hz]

fluxo parou efetivamente e a pressao minima
Hmin € atingida. Alternativamente, insira a
velocidade em rpm em

parametro 22-83 Velocidade no Fluxo-Zero [RPM].
Caso tenha sido decidido usar Hz em
parametro 0-02 Unidade da Veloc. do Motor,
parametro 22-86 Velocidade no Ponto projetado
[Hz] deverd ser também usado. O fechamento
das vélvulas e a reducdo da velocidade até a
pressdo minima Hwin ser atingida determinam
esse valor.

22-86 Velocidade no Ponto projetado [Hz]

Range: Funcao:

Size [0.0 - [Resolugao 0,033 Hz.

related* | 400.0 E visivel somente quando
Hz]

pardametro 22-82 Cdlculo do Work Point estiver
programado para [0] Desativado. Insira a
velocidade do motor em Hz na qual o ponto
de trabalho nominal do sistema é atingido.
Alternativamente, insira a velocidade em rpm
em pardmetro 22-85 Velocidade no Ponto
projetado [RPM]. Caso tenha sido decidido
usar Hz em pardmetro 0-02 Unidade da Veloc.
do Motor, parametro 22-83 Velocidade no
Fluxo-Zero [RPM] devera ser também usado.

22-87 Pressao na Velocidade de Fluxo-Zero

Range: Funcao:

0% [0 -999999.999 ] | Insira a pressao Hwin correspondente a
velocidade no fluxo zero em unidades de
referéncia/feedback.

22-88 Pressao na Velocidade Nominal

Range: Funcao:

999999.999% [ [0 -
999999.999 ]

Insira o valor que corresponde a
pressdao na velocidade nominal,
em unidades de referéncia/
feedback. Esse valor pode ser
definido usando a folha de
dados da bomba.

Ver pardmetro 22-88 Pressdo na Velocidade Nominal ponto

A.
22-89 Vazao no Ponto Projetado

Range: Funcao:
0% | [0-999999.999 ]| Fluxo no ponto de projeto (sem
unidades).

22-90 Vazao na Velocidade Nominal

Consulte também parametro 22-82 Cdlculo do Work Point.

Range: Funcéo:

0*| [0 -999999.999 ] | Insira o valor corresponde ao fluxo na
velocidade nominal. Esse valor pode ser
definido usando a folha de dados da
bomba.
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4.17 Main Menu (Menu Principal) - Fungées de Aplicagao 2 - - Grupo 24

4.17.1 24-0* Fire Mode

AADVERTENCIA

DANOS AO EQUIPAMENTO E FERIMENTOS PESSOAIS

A néo interrupgdo do conversor de frequéncia devido a
operacdao em Fire Mode pode causar sobrepressao e
danos ao sistema e seus componentes, como amorte-
cedores e dutos de ar. O préprio conversor de frequéncia
podera ser danificado e causar danos ou incéndio.

. Certifique-se de que o sistema esta projetado
corretamente e os componentes usados sao
cuidadosamente selecionados.

. Certifique-se de que os sistemas de ventilacao
em aplicacdes de seguranca da vida sdo
aprovados pelas autoridades de incéndio locais.

Fundamentos

O Fire Mode é para ser utilizado em situagdes criticas, em
que é imperativo manter o motor funcionando, indepen-
dentemente das func¢des de protecdo normais do
conversor de frequéncia. Estas fungdes podem abranger
ventiladores de exaustdo em tuneis ou escadarias, por
exemplo, onde a operacdo ininterrupta do ventilador
facilita a evacuacao segura de pessoas se houver um
incéndio. Algumas escolhas da funcéo Fire Mode fazem
com que alarmes e condi¢des de desarme sejam
ignorados, permitindo que o motor funcione sem
interrupcao.

Ativacao

O Fire Mode é ativado somente através dos terminais de
entrada digital. Ver o grupo do parametro 5-1* Entradas
Digitais.

Mensagens do display

Quando Fire Mode ¢é ativado, o display mostra a
mensagem de status Fire Mode.

Quando o fire mode for desabilitado, a mensagem de
status desaparece.

Se um alarme que afeta a garantia (consulte

pardmetro 24-09 Atendimento do Alarme de Fire Mode
ocorrer enquanto o conversor de frequéncia estiver ativo
em fire mode, o display mostra a mensagem de status
Limite do Fire Mode Excedidos. Quando essa mensagem
aparece, fica permanentemente e ndo pode ser removida.
Saidas digitais e saida do relé podem ser configuradas para
as mensagens de status Fire Mode Ativo. Consulte o grupo
do parametro 5-3* Saidas Digitais e o grupo do parametro
5-4* Relés.

Acesse as mensagens de status Fire Mode e Limites do Fire
Mode Excedidos através da status word estendida.

. Status
. Mensage | Warning i
Mensagem | Tipo | LCP estendido
m Word 2
Word 2

Fire Mode | Status + + + (bit 25)
Limites do
Fire Mode Status + + + (bit 27)
Excedido

Tabela 4.15 Mensagens de display do Fire Mode

Registro

O registro do fire mode mostra uma visdo geral dos
eventos relacionados ao fire mode no registro do fire
mode, consulte também o grupo do parametro 78-7*
Registro do Fire Mode.

O registro inclui até 10 dos eventos mais recentes. Limites
do Fire Mode Excedidos tem prioridade maior que Fire Mode
Ativo. O registro nao pode ser reinicializado.

Os seguintes eventos sao registrados:

. Fire Mode ativado.

. Limites do fire mode excedidos (alarmes que
afetam a garantia).

Todos os demais alarmes que ocorrerem enquanto o fire
mode estiver ativo sdo registrados normalmente.

AVISO!

Durante a operacao Fire Mode, todos os comandos de
parada do conversor de frequéncia sao ignorados,
inclusive parada por inércia, parada por inércia inversa e
bloqueio externo.

AVISO!

Ao configurar o comando [71] Partida em Reversdo em
um terminal de entrada digital em

pardametro 5-10 Terminal 18 Entrada Digital, o conversor
de frequéncia interpreta este comando como um
comando de reversao.

24-00 Funcéo de Fire Mode

Option: Funcao:
AVISO!
Em Fire Mode, os alarmes sao
produzidos ou ignorados de acordo
com a selecdo em

pardmetro 24-09 Atendimento do Alarme
de Fire Mode.

[0] | Desativado | A Funcdo Fire Mode ndo esta ativa.

[1] | Ativado- Neste modo, o motor continua a operar no
-Func. para | sentido horario.
adiante
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24-00 Funcao de Fire Mode 24-09 Atendimento do Alarme de Fire Mode

Option: Funcao:

Option: Funcao:

[2

Ativado- Neste modo, o motor continua a operar no
-Func. a ré sentido anti-horario.

E]]

Ativado-Por | Enquanto este modo estiver ativo, a saida é
inércia desabilitada e é permitida parada por inércia
do motor. Quando

pardametro 24-01 Configuragdo do Fire Mode
estiver programado para [3] Malha fechada,
este modo ndo pode ser selecionado.

Option: Funcao:

AVISO!
Alarmes que afetam a garantia.
Determinados alarmes podem
afetar a vida util do conversor de
frequéncia. Se ocorrer um desses
alarmes ignorados enquanto em
Fire Mode, um registro do evento
é armazenado no registro do Fire
Mode.

O registro do fire mode armazena
os 10 ultimos eventos de alarmes
que afetam a garantia, ativacao
do fire mode e desabilitacao do
fire mode.

AVISO!

A programacao em

pardmetro 14-20 Modo Reset é
desconsiderada quando o fire
mode estiver ativo (ver o grupo
do parametro 24-0*, Fire Mode).

[0]

Trip+Reset, Critical | Se este modo estiver selecionado, o
Alarms conversor de frequéncia continua a
funcionar, ignorando a maioria dos
alarmes, mesmo se isso poder resultar
em danos ao conversor de frequéncia.
Os alarmes criticos sao alarmes que

nao podem ser suprimidos, porém, é
possivel tentar dar uma nova partida
(Reset Automatico Infinito).

[1]1 | Dsrme,AlrmsCritics | Se houver um alarme critico, o

& conversor de frequéncia desarma e nao
dé nova partida automatica (reset
manual).

[2] | Dsrme,TdsAlrms/Tst | E possivel testar a operacdo do Fire

[4] | Ativado- Neste modo, o motor opera no sentido Mode, mas todos os estados de alarme
-Func. horério. Ao receber um sinal de reverséo, o sdo ativados normalmente (reset
controle motor opera no sentido anti-horério. Se manual).
para pardmetro 24-01 Configuragdo do Fire Mode
adiante/ré estiver programado para [3] Malha Fechada, o Nam Alarmes Alarmes

< . - Descricdao . que afetam
motor ndo pode operar em sentido anti- ero criticos
horéri a garantia
-horario.
4 Perda de fase da rede
X
24-05 Referéncia Predefinida do Fire Mode elétrica
= 7 Sobretensdo CC X X
Range: Funcao:
- — - - 9 Inversor sobrecarregado X
0 %*| [-100 - 100 %] | Insira a referéncia predefinida/setpoint
L. 13 Sobrecorrente X X
necessario como porcentagem da -
A s : 14 Defeito do terra X X
referéncia maxima do Fire Mode
16 Curto-circuito X X
programada em Hz.
38 Defeito interno X
24-09 Atendimento do Alarme de Fire Mode 69 Temperatura do Cartéo de «
Poténcia

Tabela 4.16 Alarmes de Fire Mode

4.17.2 24-1* Bypass do Drive

Se ocorrer uma parada por inércia de Fire Mode (consulte
pardmetro 24-00 Fun¢do de Fire Mode), o conversor de
frequéncia inclui um recurso que pode ativar automati-
camente um bypass eletromecanico externo.

O bypass alterna o motor para operacdo diretamente on-
-line. Uma das saidas digitais ou relés no conversor de
frequéncia ativa o bypass externo, quando programado no
grupo do parametro 5-3*Saidas Digitais ou no grupo do
parametro 5-4* Relés.

AVISO!

O bypass do drive ndao pode ser desativado quando em
Fire Mode. E desabilitado somente removendo o sinal de
comando de Fire Mode ou a alimentacao do conversor
de frequéncia.

Quando a fungao Bypass do Drive estiver ativa, o display
no LCP mostra a mensagem de status Bypass do Drive. Essa
mensagem tem prioridade mais alta que as mensagens de
status do Fire Mode. Quando a funcdo Bypass do Drive
estiver ativa, ela elimina o bypass externo de acordo com
llustragdo 4.24.
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Alarme Resets Automaticos Resets Autom. Desativados

Velocidade @ A A
r Y N

Y Y Y Y I I

1308A546.10

Operagio

4

Alarme

Bypass
Timer de Retardo
P24-11

4.18 Menu Principal - Recursos Especiais -
Grupo 30

4.18.1 30-2* Ajuste Ajuste de Partida

30-20 High Starting Torque Time [s]

Range: Funcao:

Size related* | [0 - 60 s] | Tempo torque de partida alto do Motor

PM no modo VVC* sem feedback.

LIGADO —— ‘

Relé de
“Bypass"

DESLIGADO l
Em atraso (P5-41)

ey T
llustracdo 4.24 Funcao Bypass do Drive

Leia o status na status word estendida 2, bit nimero 24.

24-10 Funcao Bypass do Drive

Option: Funcao:

Este parametro determina quais circun-
stancias ativam a funcéo bypass:

[0] * | Desativado
[2] | Ativ.
(Som.FireMode)

Se o tempo expirar antes das tentativas
de reset serem concluidas, a funcao
bypass opera em desarme em alarmes
criticos, parada por inércia ou
temporizador de atraso do bypass.

24-11 T. Atraso-Bypass do Drive

Range: Funcao:
0s*| [O-
600 s]

Programavel em incrementos de 1 s. Quando a
funcédo de bypass estiver ativada de acordo com a
configuragao em pardametro 24-10 Fungdo Bypass do
Drive, o temporizador de atraso de bypass comeca
a operar. Se o conversor de frequéncia foi
programado para vdrias tentativas de novas
partidas, o temporizador continua funcionando
enquanto o conversor de frequéncia tenta
reinicializar. Se o motor der nova partida dentro do
intervalo de tempo do temporizador de atraso de
bypass, o temporizador é reinicializado.

Se o motor ndo reinicializar na nova partida no
final do tempo de atraso de bypass, o relé de
bypass do conversor de frequéncia, que foi
programado para bypass em parametro 5-40 Fungdo
do Relé, é ativado.

Quando nenhuma tentativa de nova partida estiver
programada, o temporizador funciona durante o
intervalo de atraso programado nesse parametro e
ativa o relé de bypass do conversor de frequéncia,
que foi programado para bypass em

pardmetro 5-40 Fungdo do Relé.

30-21 High Starting Torque Current [%)]

Range: Funcao:

[0 - 200.0 %] | Corrente torque de partida alta
para Motor PM em modo VVC*" sem
feedback.

Size related*

30-22 Protecdo de Rotor Bloqueado

Deteccdo rotor bloqueado para motor PM
Option: Funcao:
[0] Off (Desligado)

[1] * On (Ligado)

30-23 Tempo de Deteccdao do Rotor Blog.[s]

Range: Funcao:

1 s*| [0.05-1 s]| Tempo de deteccdo de rotor bloqueado para
motor PM.

MGO3N228
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5 Diagnosticos e resolucao de problemas

5.1 Visdo Geral de Alarmes e Adverténcias

Os LEDs na frente do conversor de frequéncia sinalizam
uma adverténcia ou um alarme, que sdo indicados por um
cédigo no display.

Tipo de Evento Sinal de LED
Adverténcia Amarelo
Alarme Vermelho piscando

Tabela 5.1 Sinais de LED para os Tipos de Evento

Uma adverténcia permanece ativa até que a sua causa seja
eliminada. Em certas circunstancias, a operacdo do motor
pode continuar. As mensagens de adverténcia podem ser
criticas, porém, ndao necessariamente.

Se ocorrer um alarme, o conversor de frequéncia desarma.
Reset de alarmes é necessario para que a operacao inicie
novamente, apos a causa ser eliminada.

Para reinicializar um alarme:
. Pressione [Reset].

. Use a funcgao reset através de uma entrada digital.

. Reset através da comunicagao serial.

. Use a funcao reinicializacdo automdtica que é
uma configuracdo padrao. Consulte
pardmetro 14-20 Modo Reset. Essa forma de
reinicializacdo ndo pode ser usado para um
alarme de bloqueio por desarme.

AVISO!

Para reinicializar o motor apoés reiniciar pressionando
[Reset], pressione [Auto On] ou [Hand On].

Quando um alarme falha em reinicializar, verifique:
. Se a causa estd eliminada.

. Para obter informacgdes sobre bloqueio por
desarme, consulte Tabela 5.2.

Desarme

Um desarme é a acao que ocorre quando surge um
alarme. O evento que causou o alarme nado pode danificar
o conversor de frequéncia ou causar condi¢des de perigo.

O desarme causa a parada por inércia do motor e pode ser
reinicializado pressionando [Reset] ou por meio de uma
entrada digital (grupo do parametro 5-1* Entradas digitais
[1] Reset). Para alarmes com desarme, mas sem bloqueio
por desarme, reinicialize usando a funcao reset automatico
em pardmetro 14-20 Modo Reset.

Bloqueio por desarme

Um alarme de bloqueio por desarme ocorre em situagdes
que podem resultar em danos ao equipamento. Um alarme
de bloqueio por desarme oferece mais protecdo porque a
alimentacao de rede elétrica deve ser desligada antes que
o alarme possa ser reinicializado. Apds eliminar a causa e
apos o ciclo de energizacdo, o conversor de frequéncia ndo
estara mais bloqueado. Reinicialize como descrito
anteriormente.

ACUIDADO

PARTIDA ACIDENTAL

A ativacdo automatica pode ocorrer quando utilizar o
reset por meio do pardmetro 14-20 Modo Reset. Falha em
estar preparado para dar partida pode resultar em
ferimentos pessoais.

. Esteja preparado para partida inesperada.

Adverténcia e alarme
Para eventos marcados com adverténcia e alarme em
Tabela 5.2:

. Uma adverténcia ocorre antes de um alarme.

. O evento pode ser programado para sinalizar
adverténcia ou alarme.

Exemplo: Parametro 1-90 Prote¢do Térmica do Motor.

Se este parametro estiver programado para opcionais de
adverténcia apdés um alarme, o motor faz parada por
inércia e os LEDs de alarme e de adverténcia piscam. Uma
vez que a causa tenha sido eliminada, apenas o LED do
alarme continuara piscando. Se este parametro estiver
programado para opcionais de desarme apés um alarme
ou um desarme, o motor faz parada por inércia e o LED de
adverténcia para de piscar quando o LED de alarme
comegar a piscar.
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Numero .
Bloqueio
do alarme/ .
.. |Texto de falha | Adverténcia | Alarme por Causa do problema
adverténci
desarme
a
O sinal no terminal 53 ou 54 é inferior a 50% do valor programado em:
e Pardmetro 6-10 Terminal 53 Tensédo Baixa.
, Erro de live . N e Pardmetro 6-12 Terminal 53 Corrente Baixa.
zero e Pardmetro 6-20 Terminal 54 Tensdo Baixa.
e Pardmetro 6-22 Terminal 54 Corrente Baixa.
Consulte também o grupo do parametro 6-0* Entrada/Saida Analdgica.
3 Sem Motor X - - Nao ha motor conectado ao conversor de frequéncia.
Fase ausente no lado da alimentagdo ou desbalanceamento da tenséo
Perda de fase . - . <
4 L. X X X em excesso. Verifique a tensdo de alimentagao. Consulte
da rede elétrica R .
parametro 14-12 Fun¢do no Desbalanceamento da Rede.
7 Sobretensao CC X X - A tensdo do barramento CC excede o limite.
; A tensdo do barramento CC é menor que o limite de adverténcia de
8 Subtensao CC X X - ) B
baixa tenséo.
Sobrecarga do . .
9 . X X - Mais de 100% de carga durante tempo demasiadamente longo.
inversor
10 ETR do motor X X O motor esta superaquecido devido a mais de 100% de carga durante
finalizado muito tempo. Consulte parametro 1-90 Prote¢do Térmica do Motor.
Termistor do . B . .
Termistor ou conexao do termistor foi desconectado. Consulte
1 motor X X - R o
. parametro 1-90 Protegédo Térmica do Motor.
finalizado
13 Sobrecorrente X X O limite de corrente de pico do inversor foi excedido..
14 Defeito do terra X X X Descarga das fases de saida para terra.
16 Curto-Circuito - X Curto-circuito no motor ou nos terminais do motor.
17 Timeout da X X Sem comunicacdo com o conversor de frequéncia. Ver o grupo do
control word parametro 8-0* Com~. e Opcionais.
24 Falha do - - - Os ventiladores externos falharam devido a hardware defeituoso ou a
ventilador ventiladores ausentes.
Perda de fase U do motor. Verifique a fase. Consulte
30 Perda de fase U - X X R B
pardmetro 4-58 Fungdo de Fase do Motor Ausente.
Perda de fase V do motor Verifique a fase. Consulte
31 Perda de fase V - X X K B
pardmetro 4-58 Func¢do de Fase do Motor Ausente.
3 Perda de fase X X Perda de fase W do motor. Verifique a fase. Consulte
W pardmetro 4-58 Func¢do de Fase do Motor Ausente.
Falha de
34 X - - -
fieldbus
Falha do
35 . - X - -
opcional
Falha de rede
36 L X - - -
elétrica
38 Defeito interno - X X Entre em contato com seu fornecedorDanfoss local.
40 Sobrecarga T27 - - _
41 Sobrecarga T29 X - - -
Falha na tensao
46 do drive da - X X -
porta
Falha de tensao . .
47 X X X 24 V CC estd possivelmente sobrecarregado.
de controle
A configuracdo de tensdo do motor, corrente do motor e poténcia do
51 AMA Unom, |nom - X - 7 . ~
motor provavelmente esta errada. Verifique as configuragoes.
MGO3N228 Danfoss A/S © 11/2015 Todos os direitos reservados. 123




Diagnosticos e resolucao de...

VLT® DriveMotor FCP 106/FCM 106

Numero .
Bloqueio
do alarme/ .
.. |Texto de falha | Adverténcia | Alarme por Causa do problema
adverténci
desarme
a
AMA Inom | . . . .
52 bai - X - A corrente do motor esta muito baixa. Verifique as configuragoes.
aixa
Motor muito
53 grande para - X - O motor é muito grande para executar AMA.
AMA
Motor muito
54 pequeno para - X - O motor é muito pequeno para executar AMA.
AMA
55 Parametro AMA X Os valores dos parametros encontrados no motor estao fora dos limites
fora de faixa aceitaveis.
AMA
56 interrompida - X - O usuario interrompeu a AMA.
pelo usuario
Reinicie a AMA algumas vezes, até a AMA estar concluida.
AVISO!
57 Timeout da ~ X _ Execugdes repetidas podem aquecer o motor até o nivel em
AMA que as resisténcias Rs e Rr aumentam. Entretanto,
normalmente essa resisténcia aumentada nédo é critica.
58 AMA interna - X - Entre em contato com seu fornecedorDanfoss local.
Limite de 3 . . L
59 X - - A corrente estd maior que o valor no pardmetro 4-18 Limite de Corrente.
Corrente
A funcéo bloqueio externo esta ativada. Para retomar a operagao
60 Bloqueio X normal, aplique 24 V CC ao terminal programado para bloqueio
externo externo e reinicializar o conversor de frequéncia. Faga reset via
comunicacéo serial, E/S digital ou [Reset] no LCP).
63 Freio mecanico - X A corrente minima requerida para abrir o freio mecanico néo foi
baixo atingida.
Temperatura do
65 cartao de X X X -
controle
Temperatura A medida da temperatura do dissipador de calor é 0 °C. Esse resultado
66 baixa do X pode ser uma indicacdo de que o sensor de temperatura estd com
dissipador de defeito. A falha causa com que a velocidade do ventilador aumente até
calor 0 maximo para resfriar a secdo de poténcia do cartdo de controle.
Mudanca de
67 ] - X - -
opcional
Temperatura do . L. i .
} O sensor de temperatura no cartdo de poténcia esta muito quente ou
69 Cartéo de X X X . .
- muito frio.
Poténcia
70 Config ilegal FC - X X Falha de configuragao do valor da poténcia no cartao de poténcia.
80 Drive inicia- X Todas as programacgdes dos parametros serdo inicializadas com a
lizado configuragao padrao.
Frenagem CC N . -
87 . X - - O conversor de frequéncia possui frenagem CC automatica.
automatica
Deteccao de
88 o - X X -
opcionais
93 Bomba Seca X X - -
94 Final de Curva X X - -
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Numero .
Bloqueio
do alarme/ .
.. |Texto de falha | Adverténcia | Alarme por Causa do problema
adverténci
desarme
a
O torque estd abaixo do nivel de torque programado para a situacao
95 Correia Partida X X - sem carga, indicando uma correia partida. Consulte o grupo do
parametro 22-6* Detec¢do de Correia Partida
99 Rotor - X O conversor de frequéncia detectou uma situacdo de rotor bloqueado.
bloqueado - Consulte pardmetro 30-22 Locked Rotor Protection e parametro 30-23
Locked Rotor Detection Time [s].
As informacodes
de fluxo/ . i < «
101 . i - X - As informacdes de fluxo/pressao estdo ausentes.
pressdo estdo
ausentes
Motor em . .
126 B - X - Alta tensdo de Forca Contra Eletro Motriz. Pare o rotor do motor PM.
Rotagao
127 Forca Contra X - - -
Eletro Motriz
muito alta
200 Fire Mode X - - O fire Mode esta ativado.
Limites do Fire : . . . . X
202 . X - - O Fire Mode suprimiu um ou mais alarmes que invalidam a garantia.
Mode Excedido
Médulo de
206 . X - - -
memoria
Alarme do
207 modulo de - X X -
memoria

Tabela 5.2 Adverténcias e Alarmes
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5.2 Alarm Words

As alarm words, warning words e status words estendidas podem ser lidas através do barramento serial ou do fieldbus
opcional para o diagnéstico. Consulte também pardmetro 16-90 Alarm Word, pardmetro 16-92 Warning Word e
pardmetro 16-94 Status Word Estendida.

Bit Hex Dec Parametro 16-90 Alarm | Pardmetro 16-91 Alarm | Pardmetro 16-97 Alarm
Word Word 2 Word 3

0 1 1 1) 1) 1)

Temperatura do Cartdo de Falha na tensdo do Alarme do médulo de
1 Poténcia drive da porta memoria.
2 4 4 Defeito do terra n n
3 n " Falha de sincronizacéo.

Configuracgéo ilegal do
4 10 16 Ctrl. Word TO FC n
5 20 32 Sobrecorrente R R
6 40 64 R R R
7 80 128 T. Motor Sobre " n
8 100 256 ETR do motor terminado Correia Partida R
9 200 512 Sobrecarg do Inversor. n n
10 400 1024 Subtensdo CC " n
11 800 2048 Sobretensdo CC R "
12 1000 4096 Curto-Circuito Blogueio externo R
13 2000 8192 R R R
Perda de fase da rede
14 4000 16384 elétrica n n
As informacdes de
fluxo/pressao estdao

15 8000 32768 AMA Né&o OK ausentes R
16 10000 65536 Erro live zero R R
17 20000 131072 Defeito interno R R
18 40000 262144 " Erro de ventiladores "
19 80000 524288 Perda de fase U R R
20 100000 1048576 Perda de fase V " "
21 200000 2097152 Perda de fase W R R
22 400000 4194304 R Rotor Bloqueado R
23 800000 8388608 Alimentacéo 24 V baixa R R
24 1000000 16777216 n n n
25 2000000 33554432 R Limite de Corrente n
26 4000000 67108864 R N R
27 8000000 134217728 " R "
28 10000000 268435456 R R R
29 20000000 536870912 Drive Inicializado n n
30 40000000 1073741824 n n "
31 80000000 2147483648 Freio mecanico baixo n n

Tabela 5.3 Alarm Words

1) Este alarme ndo é usado em FCP 106.
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5.3 Warning Words

Bit Hex Dec Pardmetro 16-92 Warning Word | Parametro 16-93 Warning Word 2

0 1 1 ) 1)
Temperatura do Cartdo de

1 Poténcia "

2 4 4 Defeito do terra "

3 1) 1)

4 10 16 Ctrl. Word TO "

5 20 32 Sobrecorrente "

6 40 64 R R

7 80 128 T. Motor Sobre "

8 100 256 ETR do motor terminado Correia Partida

9 200 512 Sobrecarg do Inversor. "

10 400 1024 Subtensédo CC "

1 800 2048 Sobretensdo CC R

12 1000 4096 R R

13 2000 8192 R R

14 4000 16384 Perda de fase da rede elétrica "

15 8000 32768 Sem Motor Frenagem CC automatica

16 10000 65536 Erro live zero "

17 20000 131072 R "

18 40000 262144 R Adverténcia de ventiladores

19 80000 524288 " "

20 100000 1048576 " "

21 200000 2097152 R R

22 400000 4194304 " "

23 800000 8388608 Alimentacao 24 V baixa R

24 1000000 16777216 R "

25 2000000 33554432 Limite de Corrente R

26 4000000 67108864 Temp. baixa "

27 8000000 134217728 " "

28 10000000 268435456 R R

29 20000000 536870912 " R

30 40000000 1073741824 R R

31 80000000 2147483648 " "

Tabela 5.4 Warning Words

1) Este alarme ndo é usado em FCP 106.
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5.4 Status Word Estendidas

Bit Hex Dec Pardmetro 16-94 Status Word | Pardmetro 16-95 Est. Status Word 2
Estendida
0 1 1 Rampa Desligado
1 2 2 AMA em execuc¢ao Manual / Automatico
2 4 4 Partida CW/CCW n
3 8 8 n n
4 10 16 D D
5 20 32 Feedback alto n
6 40 64 Feedback baixo D
7 80 128 Corrente de saida alta Controle Pronto
8 100 256 Corrente de saida baixa Drive Pronto
9 200 512 Frequéncia de saida alta Parada Rapida
10 400 1024 Frequéncia de saida baixa Freio CC
1 800 2048 n Parada
12 1000 4096 D R
Pedido de Congelar frequéncia de
13 2000 8192 Frenagem saida
14 4000 16384 D Congelar Frequéncia de Saida
15 8000 32768 OVC ativa Pedido de Jog
16 10000 65536 Freio CA Jog
17 20000 131072 D Pedido de partida
18 40000 262144 n Partida
19 80000 524288 Referéncia alta Q)
20 100000 1048576 Referéncia baixa Retardo de Partida
21 200000 2097152 Ref. Local/Ref. Remota Sleep
22 400000 4194304 D Boost do sleep
23 800000 8388608 D Em funcionamento
24 1000000 16777216 R Bypass
25 2000000 33554432 n Fire Mode
26 4000000 67108864 D Bloqueio externo
27 8000000 134217728 " Limite de Fire mode excedido
28 10000000 268435456 D FlyStart Ativo
29 20000000 536870912 n "
30 40000000 1073741824 D Q)
31 80000000 2147483648 Banco de dados ocupado Q)

Tabela 5.5 Status Word Estendidas

1) Este alarme néo é usado em FCP 106.
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5.5 Resolucao de Problemas

ADVERTENCIA/ALARME 2, Erro de live zero

Esta adverténcia ou alarme aparece somente se
programado em pardmetro 6-01 Fun¢do Timeout do Live
Zero. O sinal em 1 das entradas analdgicas estd a menos
de 50% do valor minimo programado para essa entrada.
Essa condicdo pode ser causada por fiagdo rompida ou por
um dispositivo defeituoso enviando o sinal.

Resolucao de Problemas
. Verifique as conexdes em todos os terminais de
rede elétrica analdgica.

- Terminais 53 e 54 do cartdo de controle
para sinais, terminal 55 comum.

. Certifique-se de que a programacédo do conversor
de frequéncia e as configuracdes de chave corres-
pondem ao tipo de sinal analégico.

. Execute um teste de sinal de terminal de entrada.

ADVERTENCIA/ALARME 3, Sem Motor
No motor is connected to the output of the frequency
converter.

ADVERTENCIA/ALARME 4, Perda de fases de rede elétrica
Ha uma fase ausente no lado da alimentacdo ou o
desbalanceamento da tensdo de rede estd muito alto. Essa
mensagem também é exibida para uma falha no retificador
de entrada. Os opcionais sdo programados em

pardmetro 14-12 Fung¢do no Desbalanceamento da Rede.

Resolucao de Problemas
. Verifique a tensao de alimentacédo e as correntes
de alimentacdo do conversor de frequéncia.

ADVERTENCIA/ALARME 7, Sobretensao CC

Se a tensao do barramento CC exceder o limite, o
conversor de frequéncia desarma apés um tempo
determinado.

Resolucao de Problemas
. Conectar um resistor do freio.

. Aumentar o tempo de rampa.
. Mudar o tipo de rampa.

. Ative as funcdes em pardmetro 2-10 Fungdo de
Frenagem.

. Aumente pardmetro 14-26 Atraso Desarme-Defeito
Inversor.

. Se o alarme/adverténcia ocorrer durante uma
queda de energia, utilize o backup cinético
(pardmetro 14-10 Falh red elétr).

ADVERTENCIA/ALARME 8, Subtensio CC

Se a tensao no barramento CC cair abaixo do limite de sub
tensdo, o conversor de frequéncia desarma apds um atraso
de tempo fixado. O atraso de tempo varia com a poténcia

da unidade.

Resolucao de Problemas
. Verifique se a tensdo de alimentacdo corresponde
a tensdo no conversor de frequéncia.

. Execute um teste de tensdo de entrada.
. Execute um teste de circuito de carga leve.

ADVERTENCIA/ALARME 9, Sobrecarga do inversor

O conversor de frequéncia funcionou com mais de 100%

de sobrecarga durante muito tempo e estd prestes a

desconectar. O contador de protecao térmica eletronica do

inversor emite uma adverténcia a 90% e desarma a 100%

com um alarme. O conversor de frequéncia pode ser

reinicializado somente quando o contador estiver em O. 5

Resolucao de Problemas
. Compare a corrente de saida mostrada no LCP
com a corrente nominal do conversor de
frequéncia.

. Compare a corrente de saida mostrada no LCP
com a corrente do motor medida.

. Mostrar a carga térmica do conversor de
frequéncia no LCP e monitorar o valor. Ao
funcionar acima das caracteristicas nominais da
corrente continua do conversor de frequéncia, o
contador aumenta. Quando estiver funcionando
abaixo das caracteristicas nominais da corrente
continua do conversor de frequéncia, o contador
ird diminuir.

ADVERTENCIA/ALARME 10, Temperatura de sobrecarga
do motor

De acordo com a protecédo térmica eletronica (ETR), o
motor estd muito quente. Selecione se o conversor de
frequéncia emite uma adverténcia ou um alarme quando o
contador atingir 100% no pardmetro 1-90 Protecdo Térmica
do Motor. A falha ocorre quando o motor funcionar com
mais de 100% de sobrecarga durante muito tempo.

Resolucao de Problemas
. Verifique se o motor esta superaquecendo.

. Verifique se o motor estd sobrecarregado mecani-
camente.

. Verifique se a corrente do motor programada no
pardmetro 1-24 Corrente do Motor esta correta.

. Certifique-se de que os dados do motor nos
pardmetros 1-20 a 1-25 estao programados
corretamente.

. Se houver um ventilador externo em uso,
verifique em pardmetro 1-91 Ventilador Externo do
Motor se esta selecionado.

. Executar AMA no pardmetro 1-29 Adaptagéo
Automdtica do Motor (AMA) ajusta o conversor de
frequéncia para o motor com maior preciséo e
reduz a carga térmica.

MGO3N228
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ADVERTENCIA/ALARME 11, Superaquecimento do
termistor do motor

Verifique se o termistor estd desconectado. Selecione se o
conversor de frequéncia emite uma adverténcia ou um
alarme em pardmetro 1-90 Proteg¢do Térmica do Motor.

Resolu¢ao de Problemas
. Verifique se o motor esta superaquecendo.

. Verifique se o motor estd sobrecarregado mecani-
camente.

. Ao usar o terminal 53 ou 54, verifique se o
termistor estd conectado corretamente entre o
terminal 53 ou 54 (entrada de tensdo analdgica) e
o terminal 50 (alimentacdo de +10 V). Verifique
também se o interruptor do terminal 53 ou 54
esta ajustado para tensao. Verifique se
parametro 1-93 Thermistor Source seleciona o
terminal 53 ou 54.

. Ao usar o terminal 18, 19, 31, 32 ou 33 (entradas
digitais), verifique se o termistor estd conectado
corretamente entre o terminal de entrada digital
usado (somente entrada digital PNP) e o terminal
50. Selecione o terminal a usar em
pardmetro 1-93 Thermistor Source.

ADVERTENCIA/ALARME 13, Sobrecorrente

O limite de corrente de pico do conversor de frequéncia
(aproximadamente 145-177% da corrente nominal do
conversor de frequéncia) foi excedido. A adverténcia dura
aprox. 1,5 s, em seguida, o conversor de frequéncia
desarma e emite um alarme. Carga de choque ou
aceleracdo rapida com altas cargas de inércia podem
causar essa falha. Se a aceleragdo durante a rampa for
rapida, a falha também pode aparecer apés o backup
cinético.

Se o controle estendido de freio mecanico estiver
selecionado, um desarme pode ser reinicializado
externamente.

Resolu¢ao de Problemas
o Remova a poténcia e verifique se o eixo do motor
pode ser girado.

. Verifique se poténcia do motor é compativel com
conversor de frequéncia.

. Verifique se os dados do motor estdo corretos
nos pardmetros 1-20 a 1-25.

ALARME 14, Defeito do terra
Ha corrente das fases de saida para o terra, no cabo entre
o conversor de frequéncia e o motor ou no préprio motor.

Resolu¢ao de Problemas
. Remova a energia para o conversor de frequéncia
e repare a falha de aterramento.

. Verifique se ha falhas de aterramento no motor
medindo a resisténcia ao aterramento dos cabos
de motor e do motor com um megdmetro.

ALARME 16, Curto-circuito
Ha curto-circuito no motor ou na fiagdo do motor.

Resolucao de Problemas
. Remova a alimentacao do conversor de
frequéncia e repare o curto-circuito.

ADVERTENCIA/ALARME 17, Timeout da control word
Nao hd comunicagdo com o conversor de frequéncia.

A adverténcia estara ativa somente quando

paré@metro 8-04 Funcdo Timeout da Control Word NAO
estiver programado para [0] Off (Desligado).

Se pardmetro 8-04 Fung¢do Timeout da Control Word estiver
programado para [5] Parada e Desarme, uma adverténcia é
exibida e o conversor de frequéncia desacelera até parar e
mostra um alarme.

Resolucao de Problemas
. Verifique as conexdes no cabo de comunicacdo
serial.

. Aumente parametro 8-03 Tempo de Timeout da
Control Word.

. Verifique a operacdo do equipamento de
comunicagao.

. Verifique se foi realizada a instalagdo correta de
EMC.

ALARME 30, Fase U ausente no motor
A fase U do motor, entre o conversor de frequéncia e o
motor, estd ausente.

Resolucao de Problemas
. Remova a energia do conversor de frequéncia e
verifique a fase U do motor.

ALARME 31, Fase V ausente no motor
A fase V do motor entre o conversor de frequéncia e o
motor estd ausente.

Resolucao de Problemas
. Remova a energia do conversor de frequéncia e
verifique a fase V do motor.

ALARME 32, Fase W ausente no motor
A fase W do motor, entre o conversor de frequéncia e o
motor, esta ausente.

Resolucao de Problemas
. Remova a energia do conversor de frequéncia e
verifique a fase W do motor.

ALARME 38, Defeito interno
Quando ocorrer um defeito interno, € mostrado um
numero do cédigo definido em Tabela 5.6.

Resolucao de Problemas
. Ciclo de poténcia.

. Verifique se o opcional estd instalado
corretamente.

. Verifique se ha fiacdo solta ou ausente.

Observe o numero do cédigo antes de contatar o
fornecedor ou o Danfoss Departamento de Servico.
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Num |Texto Resolucdo de Problemas
ero
do
codig
o
0 |A porta de comunicacao Entre em contato com o
serial ndo pode ser inicia- |fornecedor ou o Danfoss
lizada. Departamento de Servicos.
256- |Os dados da EEPROM de Substitua o cartdo de
258 |poténcia estdo incorretos poténcia.
ou sao muito antigos.
512- | Defeito interno. Entre em contato com o
519 fornecedor ou o Danfoss
Departamento de Servicos.
783 | O valor do parametro estd |-
fora dos limites min./max.
1024~ | Defeito interno. Entre em contato com o
1284 fornecedor ou o Danfoss
Departamento de Servicos.
1379- | Defeito interno. Entre em contato com o
2819 fornecedor ou o Danfoss
Departamento de Servicos.
2561 |Substitua o cartdo de -
controle
2820 |Estouro de empilhamento |-
do LCP
2821 |Estouro da porta serial -
2822 |[Estouro da porta USB -
3072- | O valor do parametro estd |-
5122 |fora dos seus limites
5376- | Defeito interno. Entre em contato com o
6231 fornecedor ou o Danfoss
Departamento de Servicos.

Tabela 5.6 Codigos de Defeitos Internos

ADVERTENCIA 40, Sobrecarga do terminal de saida
digital 27
Verifique a carga conectada ao terminal 27 ou remova a
conexao de curto circuito. Verifique pardmetro 5-00 Modo
I/0 Digital e pardmetro 5-01 Modo do Terminal 27.

ADVERTENCIA 41, Sobrecarga do Terminal de Saida
digital 29
Verifique a carga conectada ao terminal 29 ou remova a
conexdo de curto circuito. Verifique também

pardametro 5-00 Modo I/0 Digital e pardmetro 5-02 Modo do

Terminal 29.

ALARME 46, Falha na tensao do drive da porta
A alimentacdo do cartdo de poténcia esta fora da faixa.

Ha trés alimentacdes geradas pela fonte de alimentacdo no

modo de chaveamento (SMPS) no cartdo de poténcia:

Resolucao de Problemas
. Verifique se o cartdo de poténcia estd com
defeito.

ADVERTENCIA 47, Alimentacédo 24 V baixa
A alimentacao do cartdo de poténcia esté fora da faixa.

Resolucao de Problemas
. Verifique se o cartdo de poténcia estd com
defeito.

ALARME 51, Verificacggo AMA Unom € Inom
As configuracbes da tensao do motor, corrente do motor e
poténcia do motor estdo erradas.

Resolucao de Problemas
. Verifique as programacgdes nos pardmetros 1-20 a
1-25.

ALARME 52, AMA Inom baixa
A corrente do motor esta muito baixa.

Resolucao de Problemas
. Verifique as configuracdes em
pardmetro 1-24 Corrente do Motor.

ALARME 53, Motor muito grande para AMA
O motor é muito grande para a AMA operar.

ALARME 54, Motor muito pequeno para AMA
O motor é muito pequeno para AMA operar.

ALARME 55, Parametro AMA fora de faixa
AMA néo pode ser executada porque os valores de
parametro do motor estdo fora da faixa aceitavel.

ALARME 56, AMA interrompida pelo usuario
A AMA é interrompida manualmente.

ADVERTENCIA/ALARME 57, Defeito interno da AMA
Tente reiniciar a AMA. Novas partidas repetidas podem
superaquecer o motor.

ALARME 58, Defeito interno da AMA
Entre em contato com o fornecedor Danfoss.

ADVERTENCIA 59, Limite de Corrente

A corrente estd maior que o valor no pardmetro 4-18 Limite
de Corrente. Certifique-se de que os dados do motor nos
pardmetros 1-20 a 1-25 estdo programados corretamente.
Aumente o limite de corrente se necessario. Garanta que o
sistema pode operar com seguranca em um limite mais
elevado.

ADVERTENCIA 60, Bloqueio externo

Um sinal de entrada digital estd indicando uma condicdo
de falha externa ao conversor de frequéncia. Um bloqueio
externo ordenou ao conversor de frequéncia para
desarmar. Elimine a condicdo de falha externa. Para
retomar a operagao normal, aplique 24 V CC ao terminal
programado para bloqueio externo e reinicialize o
conversor de frequéncia.

. 24 V.
ALARME 63, Freio mecanico baixo
® 5V. A corrente do motor real ndo excedeu a corrente de
. +18 V. liberagdo do freio dentro do intervalo de tempo de atraso
da partida.
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ALARME 69, Temperatura do cartao de poténcia
O sensor de temperatura no cartdao de poténcia estd muito
qguente ou muito frio.

Resolucao de Problemas
. Verifique se a temperatura ambiente operacional
esta dentro dos limites.

. Verifique se ha filtros entupidos.
. Verifique a operacdo do ventilador.
. Verifique o cartdo de poténcia.

ALARME 80, Drive Inicializado para valor padrao

As programacoes do parametro sdo inicializadas com as
configuracdes padrdo apds um reset manual. Para limpar o
alarme, reinicialize a unidade.

ALARME 87, Frenagem CC automatica
A frenagem CC automatica é uma funcao de protecao
contra sobretensdo durante a parada por inércia.

Resolucao de Problemas
. Verifique se a tensao de entrada de linha CA nédo
exceda o limite méximo.

ALARME 95, Correia Partida

O torque esta abaixo do nivel de torque programado para
carga zero, indicando uma correia partida.

Pardmetro 22-60 Fungdo Correia Partida esta programado
para alarme.

Resolu¢ao de Problemas
. Resolva os problemas do sistema e reinicialize o
conversor de frequéncia apés remover a falha.

ALARME 99, Rotor bloqueado
O rotor esta bloqueado.

ALARME 101, As informacgoes de fluxo/pressao estao
ausentes
A tabela da bomba sem sensor esta ausente ou incorreta.

Resolucao de Problemas

. Faca o download da tabela de bomba sem sensor

novamente.

ALARME 126, Motor em Rotacao
Alta tensdo de Forca Contra Eletro Motriz. Este alarme
ocorre somente ao executar a AMA em um motor PM.

Resolucao de Problemas
. Pare o rotor do motor PM.

ADVERTENCIA 127, Forca Contra Eletro Motriz muito alta
Esta adverténcia aplica-se somente a motores PM. Quando
a Forca Contra Eletro Motriz exceder 90% X Uinvmax (limiar
de sobretensdo) e ndo retornar a um nivel normal dentro
de 5 s, esta adverténcia é relatada. A adverténcia
permanece até que a Forca Contra Eletro Motriz retorne ao
nivel normal.

ADVERTENCIA 200, Fire mode

O conversor de frequéncia esta operando em Fire Mode. A
adverténcia é eliminada quando Fire Mode é removido.
Consulte os dados do fire mode no registro de Alarme.

ADVERTENCIA 202, Limite do Fire mode excedido

Ao operar em Fire Mode uma ou mais condi¢des de
alarme, que normalmente desarmaria a unidade, foram
ignoradas. Operar nessa condic¢do anula a garantia da
unidade. Forneca energia para a unidade para remover a
adverténcia. Consulte os dados do fire mode no registro de
Alarme.
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6 Listas de Parametros

6.1 OpcoOes de Parametro

6.1.1 Configuracées Padrao

Alteracdes durante a operagao

Verdadeiro: O parametro pode ser alterado enquanto o conversor de frequéncia estiver em operacdo
Falso: O parametro pode ser alterado somente quando o conversor de frequéncia parar.

2-.Setup

Todos os setups: O parametro pode ser definido individualmente em cada um dos 2 setup. 1 Unico parametro pode possuir
2 valores de dados diferentes.

1 setup: O valor dos dados é o mesmo em todos os setups.

ExpressionLimit
Relacionado a poténcia

N/A
Nenhum valor padrao disponivel.

indice de conversao
Este numero é referente a um valor de conversdo utilizado na gravacao ou leitura via um conversor de frequéncia.

indice | 100 75 74 [ 70 | 67 6 5 4 3 2 1 o[ 1 [ 2 3 4 5 6
de

conv.

Fator 1 3600000 | 3600 | 60 1/60 | 1000000 | 100000 [ 10000 [ 1000 | 100 10 1 0,1 0,01 | 0,001 | 0,0001 [ 0,00001 | 0,000001
o

Tipo de dados Descricao Tipo

2 N inteiro 8 Int8

3 N2 inteiro 16 Int16

4 Ne inteiro 32 Int32

5 8 sem designacdo Uint8

6 16 sem designacao Uint16

7 32 sem designacdo Uint32

9 String visivel VisStr

33 Valor normalizado de 2 bytes N2

35 Sequéncia de bits de 16 varidveis booleanas V2

Tabela 6.1 Tipo de dados
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6.1.2 0-** Operacao/Display

Nume [Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteragdo | Indice de Tipo
ro do durante a | conversao

para operacao

metro

0-0* Programac.Basicas

0-01 Idioma [0] Inglés 1 set-up TRUE - Uint8
0-03 Defini¢bes Regionais [0] Internacional 1 set-up FALSE - Uint8
0-04 Estado Operacional na Energizagao [0] Retomar All set-ups TRUE - Uint8
0-06 Tipo de Grade ExpressionLimit 1 set-up FALSE - Uint8
0-07 Tl de Frenagem CC Automadtica [1] On (Ligado) 1 set-up FALSE - Uint8
0-1* Operagbes Set-up

0-10 Setup Ativo [1] Setup 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 Set-up da Programacao [9] Ativar Set-up 1 set-up TRUE - Uint8
0-12 Este Set-up é dependente de [20] Setups Vinculados All set-ups FALSE - Uint8
0-2* Display do LCP

0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno 1602 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 Linha do Display 1.2 Pequeno 1614 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 Linha do Display 1.3 Pequeno 1610 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 Linha do Display 2 Grande 1613 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 Linha do Display 3 Grande 1502 All set-ups TRUE - Uint16
0-3* Leitura do LCP

0-30 Unidade de Leitura Personalizada [11 % 1 set-up TRUE - Uint8
0-31 Valor Min Leitura Personalizada 0 CustomReadoutUnit 1 set-up TRUE -2 Int32
0-32 Valor Max Leitura Personalizada 100 CustomReadoutUnit 1 set-up TRUE -2 Int32
0-37 Texto de Display 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[20]
0-38 Texto de Display 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-39 Texto de Display 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-4* Teclado do LCP

0-40 Tecla [Hand on] (Manual ligado) do LCP [1] Habilitar Todos All set-ups TRUE - Uint8
0-42 Tecla [Auto on] (Automat. ligado) do LCP [1] Habilitar Todos All set-ups TRUE - Uint8
0-44 Tecla [Off/Reset] no LCP [1] Habilitar Todos All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Copiar/Salvar

0-50 Cépia do LCP [0] Sem cépia 1 set-up FALSE - Uint8
0-51 Cépia do Set-up [0] Sem cépia 1 set-up FALSE - Uint8
0-6* Senha

0-60 |Senha do Menu Principal 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16

6.1.3 1-** Carga e Motor

Nume | Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteragdo | Indice de Tipo
ro do durante a | conversao

para operagao

metro

1-0* Programag Gerais

1-00 [Modo Configuragao [0] Malha Aberta All set-ups TRUE - Uint8
1-01 [ Principio de Controle do Motor [1] vvC* All set-ups FALSE - Uint8
1-03 [Caracteristicas de Torque [1] Torque variavel All set-ups FALSE - Uint8
1-06 |[Sentido Horério [0] Normal 1 set-up FALSE - Uint8
1-08 [Motor Control Bandwidth ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8

1-1* Selecdo do Motor
1-10 [Construcdo do Motor [0] Asynchron All set-ups FALSE - Uint8
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Nume | Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteragdo | Indice de Tipo
ro do durante a | conversao

para operagao

metro

1-11  [Selecdo do motor [0] Default Motor Selection All set-ups FALSE - uint8
1-12  [ID do motor [Default Motor] All set-ups FALSE VisStr[16]
1-14 [Fator de Ganho de Amortecimento 120 % All set-ups TRUE Int16
1-15 [Const. de Tempo do Filtro de Baixa Veloc ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-16 [Const. de Tempo do Filtro de Alta Veloc. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-17 | Const. de tempo do filtro de tensao ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
1-2* Dados do Motor

1-20 |Poténcia do Motor ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
1-22 [Tensdo do Motor ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-23  [Freqliéncia do Motor ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-24 | Corrente do Motor ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 | Velocidade nominal do motor ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-26 | Torque nominal do Motor ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32
1-29 [Adaptagdo Automatica do Motor (AMA) [0] Off (Desligado) All set-ups FALSE - Uint8
1-3* DadosAvan¢ d Motr

1-30 |Resisténcia do Estator (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-33 |Reatancia Parasita do Estator (X1) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-35 [Reatancia Principal (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-37 |Indutancia do eixo-d (Ld) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
1-38 [Indutancia do eixo-q (Lq) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
1-39 [Pdlos do Motor ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint8
1-4* Dados Avang¢. do Motor

1-40 [Forca Contra Eletromotriz em 1T000RPM ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-44 | d-axis Inductance Sat. (LdSat) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
1-45 |[g-axis Inductance Sat. (LgSat) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
1-46 [Ganho de Deteccéo de Posicao 100 % All set-ups TRUE Uint16
1-48 [Current at Min Inductance for d-axis 100 % All set-ups FALSE Int16
1-49 [Corrente na Indutancia Min. 100 % All set-ups FALSE Uint16
1-5* Prog Indep Carga

1-50 [Magnetizacdo do Motor a 0 Hz 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-52  [Veloc Min de Magnetiz. Norm. [Hz] 1 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
1-55 | Caracteristicas U/f - U ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint16
1-56 | Caracteristicas U/f - F ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint16
1-6* Prog Dep. Carga

1-60 |Compensacdo de Carga em Baix Velocid 100 % All set-ups TRUE Int16
1-61 [Compensacdo de Carga em Alta Velocid 100 % All set-ups TRUE Int16
1-62 |[Compensacdo de Escorregamento ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
1-63 [Const d Tempo d Compens Escorregam 0.1s All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64 | Amortecimento da Ressonancia 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65 [Const Tempo Amortec Ressonanc 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16
1-66 [ Corrente Min. em Baixa Velocidade 50 % All set-ups TRUE 0 Uint32
1-7* Ajustes da Partida

1-70 [Modo de Partida PM [0] Deteccao de Rotor All set-ups TRUE - Uint8
1-71  [Atraso da Partida 0s All set-ups TRUE -1 Uint8
1-72  |Funcdo de Partida [2] Paradinérc/tempAtra All set-ups TRUE - Uint8
1-73 |Flying Start [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8
1-8* Ajustes de Parada

1-80 [Funcgédo na Parada [0] Parada por inércia All set-ups TRUE - Uint8
1-82 [Veloc. Min p/ Funcionar na Parada [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
1-88 [AC Brake Gain 1.4 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
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Nume | Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteragdo | Indice de Tipo
ro do durante a | conversao

para operagao

metro

1-9* Temper. do Motor

1-90 |Protegéo Térmica do Motor ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
6.1.4 2-** Freios

Nume | Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteracao indice de | Tipo
ro do durante a | converséao

para operagao

metro

2-0* Frenagem CC

2-00 |Corrente de Hold CC/Preaquecimento 50 % All set-ups TRUE Uint16
2-01 | Corrente de Freio CC 50 % All set-ups TRUE Uint16
2-02 |Tempo de Frenagem CC 10 s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-04 |Veloc.Acion.d FreioCC [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
2-06 |Corrente de Estacionamento 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-07 |Tempo de Estacionamento 3s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-1* Fungoes do Freio

2-10 |Funcao de Frenagem [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
2-16 | Frenagem CA, Corr Max 100 % All set-ups TRUE -1 Uint16
2-17 | Controle de Sobretensao [2] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
2-2* Freio Mecanico

2-20 |Corrente de Liberacdo do Freio 0A All set-ups TRUE -2 Uint32
2-22 |Velocidade de Ativacdo do Freio [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
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6.1.5 3-** Referéncia / Rampas

Nume |Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteracao indice de | Tipo
ro do durante a | conversédo

para operagao

metro

3-0* Limits de Referénc

3-02 |Referéncia Minima 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 |Referéncia Maxima ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-1* Referéncias

3-10 | Referéncia Predefinida 0% All set-ups TRUE -2 Int16
3-11 | Velocidade de Jog [Hz] 5 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
3-12 | Valor de Catch Up/Slow Down 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-14 | Referéncia Relativa Pré-definida 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-15 |Fonte da Referéncia 1 [1] Entrada analégica 53 All set-ups TRUE - Uint8
3-16 | Fonte da Referéncia 2 [2] Entrada analégica 54 All set-ups TRUE - Uint8
3-17 |Fonte da Referéncia 3 [11] Refernc do Bus Local All set-ups TRUE - Uint8
3-4* Rampa de velocid 1

3-41 |Tempo de Aceleracao da Rampa 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42 | Tempo de Desaceleracdo da Rampa 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-5* Rampa de velocid 2

3-51 |Tempo de Aceleragdo da Rampa 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52 | Tempo de Desaceleracdo da Rampa 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-8* Outras Rampas

3-80 |Tempo de Rampa do Jog ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 |Tempo de Rampa da Parada Rapida ExpressionLimit 1 set-up TRUE -2 Uint32
3-85 | Check Valve Ramp Time 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
3-87 | Check Valve Ramp End Speed [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
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6.1.6 4-** Limites/Adverténcias

Nume |Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteracao indice de | Tipo
ro do durante a | conversdo

para operagao

metro

4-1* Limites do Motor

4-10 |Sentido de Rotacdo do Motor [2] Nos dois sentidos All set-ups FALSE - Uint8
4-12 | Lim. Inferior da Veloc. do Motor [Hz] 0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
4-14 | Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz] ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint16
4-18 |Limite de Corrente ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
4-19 | Freqliéncia Méx. de Saida ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint16
4-4* Adj. Warnings 2

4-40 |Warning Freq. Low ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 uint16
4-41 | Warning Freq. High ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 uint16
4-5% Ajuste Adverténcia

4-50 |Adverténcia de Corrente Baixa 0A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51 |Adverténcia de Corrente Alta ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
4-54 |Advert. de Refer Baixa -4999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55 | Advert. Refer Alta 4999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-56 | Advert. de Feedb Baixo -4999 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-57 | Advert. de Feedb Alto 4999 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58 Funcdo de Fase do Motor Ausente [1] Ativado All set-ups FALSE - Uint8
4-6* Bypass de Velocidd

4-61 |Bypass de Velocidade de [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
4-63 Bypass de Velocidade até [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
4-64 | Setup de Bypass Semi-Auto [0] [Off] (Desligar) All set-ups TRUE - Uint8
6.1.7 5-** Entrada/Saida Digital

Nume |Descricao do parametro Valor-padréao 4 set-up Alteracdo indice de | Tipo
ro do durante a | conversédo

para operagao

metro

5-0* Modo E/S Digital

5-00 |Modo I/O Digital [0] PNP - Ativo em 24 V 1 set-up FALSE - Uint8
5-01 |Modo do Terminal 27 [0] Entrada All set-ups TRUE - Uint8
5-02 [Modo do Terminal 29 [0] Entrada All set-ups TRUE - Uint8
5-1* Entradas Digitais

5-10 |Terminal 18 Entrada Digital [8] Partida All set-ups TRUE - Uint8
5-11 | Terminal 19, Entrada Digital [0] Sem Operacédo All set-ups TRUE - Uint8
5-12  |Terminal 27, Entrada Digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-13  |Terminal 29, Entrada Digital [14] Jog All set-ups TRUE - Uint8
5-3* Saidas Digitais

5-30 |Terminal 27 Saida Digital [0] Fora de funcionament All set-ups TRUE - Uint8
5-31 |Terminal 29 Saida Digital [0] Fora de funcionament All set-ups TRUE - Uint8
5-34 | On Delay, Digital Output 0.01 s All set-ups TRUE -2 uint16
5-35 | Off Delay, Digital Output 0.01 s All set-ups TRUE -2 uint16
5-4* Relés

5-40 |Funcdo do Relé ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-41 Atraso de Ativacao do Relé 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 | Atraso de Desativacao do Relé 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5* Entrada de Pulso

5-50 |Term. 29 Baixa Freqiiéncia 20 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
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Nume |Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteracao indice de | Tipo
ro do durante a | conversao

para operagao

metro

5-51 |Term. 29 Alta Frequéncia 32000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-52 | Term. 29 Ref./feedb. Valor Baixo 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-53 | Term. 29 Ref./Feedb. Valor Alto ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
5-9* Bus Controlado

5-90 |Controle Bus Digital & Relé 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
6.1.8 6-** Entrada/Saida Analdgica

Nume |Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteracao indice de | Tipo
ro do durante a | conversao

para operagao

metro

6-0* Modo E/S Analégico

6-00 |Timeout do Live Zero 10 s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01 Funcdo Timeout do Live Zero [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
6-1* Entrada Anal 53

6-10 | Terminal 53 Tensédo Baixa 0.07 V All set-ups TRUE -2 Uint16
6-11 | Terminal 53 Tensédo Alta 10V All set-ups TRUE -2 Uint16
6-12 | Terminal 53 Corrente Baixa 4 mA All set-ups TRUE -5 Uint16
6-13 | Terminal 53 Corrente Alta 20 mA All set-ups TRUE -5 Uint16
6-14 |Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Baixo 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-15 |Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Alto ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-16 | Terminal 53 Const. de Tempo do Filtro 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
6-19 | Terminal 53 mode [1] Tensdo 1 set-up TRUE - Uint8
6-2* Entrada Anal 54

6-20 |Terminal 54 Tensdo Baixa 0.07 V All set-ups TRUE -2 Uint16
6-21 Terminal 54 Tensdo Alta 10V All set-ups TRUE -2 Uint16
6-22 | Terminal 54 Corrente Baixa 4 mA All set-ups TRUE -5 Uint16
6-23 |Terminal 54 Corrente Alta 20 mA All set-ups TRUE -5 Uint16
6-24 | Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Baixo 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-25 |Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Alto ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-26 | Terminal 54 Const. de Tempo do Filtro 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
6-29 |Modo do terminal 54 [1] Tensao 1 set-up TRUE - Uint8
6-7* Saida Analogica/Digital 45

6-70 |Modo do Terminal 45 [0] 0-20 mA All set-ups TRUE - Uint8
6-71 Terminal 45 Saida Analdgica [0] Fora de funcionament All set-ups TRUE - Uint8
6-72 | Terminal 45 Saida Digital [0] Fora de funcionament All set-ups TRUE - Uint8
6-73 | Terminal 45 Escala Minima de Saida 0 % All set-ups TRUE -2 Uint16
6-74 | Terminal 45 Escala Maxima de Saida 100 % All set-ups TRUE -2 Uint16
6-76 | Terminal 45 Controle do barramento de saida 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
6-9* Saida Analdgica/Digital 42

6-90 |Terminal 42 Mode [0] 0-20 mA All set-ups TRUE - Uint8
6-91 |Terminal 42 Saida Analégica [0] Fora de funcionament All set-ups TRUE - Uint8
6-92 | Terminal 42 Digital Output [0] Fora de funcionament All set-ups TRUE - Uint8
6-93 |Terminal 42 Escala Minima de Saida 0 % All set-ups TRUE -2 Uint16
6-94 | Terminal 42 Escala Maxima de Saida 100 % All set-ups TRUE -2 Uint16
6-96 |Terminal 42 Ctrl Saida Bus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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6.1.9 8-** Com. e Opcionais

Nume | Descricdo do parametro Valor-padréao 4 set-up Alteragdo | Indice de Tipo
ro do durante a | conversao

para operacao

metro

8-0* Programacg Gerais

8-01 [Tipo de Controle [0] Digital e Control Wrd All set-ups TRUE - Uint8
8-02 [Origem do Controle ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-03 [Tempo de Timeout de Controle 1s 1 set-up TRUE -1 Uint16
8-04 |Funcao Timeout de Controle [0] Off (Desligado) 1 set-up TRUE - Uint8
8-07 |[Trigger de Diagndstico [0] Inativo 1 set-up TRUE - Uint8
8-1* Prog. Ctrl. Word

8-10 [ Perfil de Controle [0] Perfil do FC All set-ups TRUE - Uint8
8-14 | Control Word Configuravel CTW [1] Perfil padrao All set-ups TRUE - Uint8
8-19 [Product Code ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-3* Config Port de Com

8-30 |Protocolo [0] FC 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 |Endereco 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 | Baud Rate da Porta do FC ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-33 | Bits de Paridade / Parada ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-35 [Atraso Minimo de Resposta 0.01 s 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-36 |Atraso de Resposta Minimo ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 [Atraso Inter-Caractere Maximo 0.025 s 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-4* FC Conj. Protocolo MC do

8-40 [Selecdo do telegrama [1] Standard telegram 1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-42 [Configuracdo de gravacdo do PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
8-43 [Configuracao de Leitura do PCD ExpressionLimit 1 set-up TRUE - uint8
8-5* Digital/Bus

8-50 [Selegdo de Parada por Inércia [3] Logica OU All set-ups TRUE - Uint8
8-51 [Selecdo de Parada Réapida [3] Légica OU All set-ups TRUE - Uint8
8-52 |[Selecdo de Frenagem CC [3] Légica OU All set-ups TRUE - Uint8
8-53 [Selegado da Partida [3] Légica OU All set-ups TRUE - Uint8
8-54 [Selecdo da Reversao [0] Entrada digital All set-ups TRUE - Uint8
8-55 [Selegao do Set-up [3] Légica OU All set-ups TRUE - Uint8
8-56 |[Selecdo da Referéncia Pré-definida [3] Logica OU All set-ups TRUE - Uint8
8-57 |Selegdo Profidrive OFF2 [3] Légica OU All set-ups TRUE - Uint8
8-58 |Selecdo Profidrive OFF3 [3] Légica OU All set-ups TRUE - Uint8
8-7* BACnet

8-70 [Instanc Dispos BACnet 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-72 [Masters Max MS/TP 127 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-73 |Chassi Info Max.MS/TP 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
8-74 |Servico "I-Am" [0] Enviar na energiz¢ao 1 set-up TRUE - Uint8
8-75 |Senha de Inicializagdo [admin] 1 set-up TRUE 0 VisStr[20]
8-79 |Protocol Firmware version ExpressionLimit 1 set-up FALSE -2 Uint16
8-8* Diagndsticos da Porta do FC

8-80 |Contagem de Mensagens do Bus 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-81 |Contagem de Erros do Bus 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-82 |Mensagem Receb. do Escravo 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-83 |Contagem de Erros do Escravo 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-84 |Mensagens Enviadas ao Escravo 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-85 [Erros de Timeout do Escravo 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-88 [Reinicializar Diagn.Porta do FC [0] N&o reinicializar 1 set-up TRUE - Uint8
8-9*% Bus Jog
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Nume | Descricdo do parametro Valor-padréao 4 set-up Alteragdo | Indice de Tipo
ro do durante a | converséao

para operacao

metro

8-90 [Velocidade de Jog 1 via Bus 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-91 [Velocidade de Jog 2 via Bus 200 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-94 [Feedb. do Bus 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
6.1.10 9-** PROFIdrive

Nume | Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteragdo | Indice de Tipo
ro do durante a | conversao

para operagao

metro

9-00 |Setpoint 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-07 |Valor Real 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-15 |Configuracdo de Gravar do PCD ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint16
9-16 |Configuracdo de Leitura do PCD ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint16
9-18 [Endereco do N6 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-19 [Drive Unit System Number 1038 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-22 |Selecdo de Telegrama [100] Nenhum 1 set-up TRUE - Uint8
9-23 | Parametros para Sinais 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27 |Edicdo do Parametro [1] Ativado 1 set-up FALSE - Uint16
9-28 | Controle de Processo [1] Ativar mestreCiclico 1 set-up FALSE - Uint8
9-44 [Contador da Mens de Defeito 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45 [Cddigo do Defeito 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47 [N°. do Defeito 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52 [Contador da Situacdo do defeito 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53 [Warning Word do Profibus 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-63 |Baud Rate Real [255] BaudRate /i encontrad All set-ups TRUE - Uint8
9-64 |lIdentificacdo do Dispositivo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-65 [Numero do Perfil 0 N/A All set-ups TRUE 0 OctStr([2]
9-67 |Control Word 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-68 |[Status Word 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-70 | Edit Set-up [9] Ativar Set-up 1 set-up TRUE - Uint8
9-71 Vr Dados Salvos Profibus [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
9-72 | Reinicializacdo do Drive [0] Nenhuma agao 1 set-up FALSE - Uint8
9-75 [ldentificacdo do DO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-80 |Parametros Definidos (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81 Parametros Definidos (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 | Parametros Definidos (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83 | Parametros Definidos (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-84 | Param Definidos (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-85 |Defined Parameters (6) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 |Parametros Alterados (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91 Parametros Alterados (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 | Parametros Alterados (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93 | Parametros Alterados (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 | Param alterados (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 uint16
9-99 [Contador de Revisées do Profibus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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6.1.11 13-** Smart Logic

Nume |Descricdo do parametro Valor-padréao 4 set-up Alteracao indice de | Tipo
ro do durante a | conversao

para operagao

metro

13-0* Defini¢coes do SLC

13-00 |Modo do SLC [0] Off (Desligado) 1 set-up TRUE - Uint8
13-01 |Iniciar Evento [39] Comando partida 1 set-up TRUE - Uint8
13-02 | Parar Evento [40] Drive parado 1 set-up TRUE - Uint8
13-03 |Resetar o SLC [0] Nao resetar o SLC 1 set-up TRUE - Uint8
13-1* Comparadores

13-10 |Operando do Comparador [0] DISABLED (Desativd) 1 set-up TRUE - Uint8
13-11 | Operador do Comparador [1] ~ (igual) 1 set-up TRUE - Uint8
13-12 | Valor do Comparador 0 N/A 1 set-up TRUE -3 Int32
13-2* Temporizadores

13-20 |Temporizador do SLC 0s 1 set-up TRUE -2 Uint32
13-4* Regras Légicas

13-40 |Regra Légica Booleana 1 [0] FALSE (Falso) 1 set-up TRUE - Uint8
13-41 [Operador de Regra Ldégica 1 [0] DISABLED (Desativd) 1 set-up TRUE - Uint8
13-42 |Regra Légica Booleana 2 [0] FALSE (Falso) 1 set-up TRUE - Uint8
13-43 | Operador de Regra Ldgica 2 [0] DISABLED (Desativd) 1 set-up TRUE - Uint8
13-44 |Regra Légica Booleana 3 [0] FALSE (Falso) 1 set-up TRUE - Uint8
13-5* Estados

13-51 |Evento do SLC [0] FALSE (Falso) 1 set-up TRUE - Uint8
13-52 | Agédo do SLC [0] DESATIVADO 1 set-up TRUE - Uint8
6.1.12 14-** Func¢bes Especiais

Nume |Descricao do parametro Valor-padréao 4 set-up Alteracdao indice de | Tipo
ro do durante a | conversédo

para operagao

metro

14-0* Chveamnt d Invrsr

14-01 |Frequéncia de Chaveamento ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-03 | Sobremodulagéo [0] Off (Desligado) All set-ups FALSE - Uint8
14-07 [Dead Time Compensation Level ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint8
14-08 |Fator de Ganho de Amortecimento ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-09 |Dead Time Bias Current Level ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint8
14-1* Lig/Deslig RedeElét

14-10 |Falh red elétr [0] Sem funcao All set-ups FALSE - Uint8
14-11 |Tensa Red na FalhaRed.Elétr. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-12 |Fungdo no Desbalanceamento da Rede [0] Desarme 1 set-up TRUE - Uint8
14-2* Funcbes de Reset

14-20 |Modo Reset [0] Reset manual All set-ups TRUE - Uint8
14-21 | Tempo para Nova Partida Automatica 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 |Modo Operacdo [0] Operagéo normal 1 set-up TRUE - Uint8
14-27 | Acdo na Falha do Inversor [1] Adverténcia All set-ups TRUE - Uint8
14-28 | Programacbes de Producdo [0] Nenhuma acao 1 set-up FALSE - Uint8
14-29 [Cédigo de Service 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
14-3* Ctrl.Limite de Corr

14-30 | Ganho Proporcional-Contr.Lim.Corrente 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
14-31 | Tempo de Integragédo-ContrLim.Corrente ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
14-32 | Contr.Lim.Corrente, Tempo do Filtro ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
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Nume |Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteracao indice de | Tipo
ro do durante a | conversao

para operagao

metro

14-4* Otimiz. de Energia

14-40 |Nivel do VT 90 % All set-ups FALSE Uint8
14-41 | Magnetizacdo Minima do AEO 66 % All set-ups FALSE Uint8
14-44 | d-axis current optimization for IPM 100 % All set-ups TRUE Uint8
14-5* Ambiente

14-51 |Compensacdo da Tensao do Barramento CC [1] On (Ligado) All set-ups FALSE - Uint8
14-55 |Filtro de Saida [0] SemfFiltro 1 set-up FALSE - Uint8
14-6* Derate Automatico

14-61 |Funcdo na Sobrecarga do Inversor [0] Desarme All set-ups TRUE - Uint8
14-63 | Frequiéncia de Chaveamento Min. [2] 2,0 kHz 1 set-up FALSE - Uint8
14-64 |Dead Time Compensation Zero Current Level [0] Desativado All set-ups FALSE - Uint8
14-65 [Speed Derate Dead Time Compensation ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
14-8* Opcionais

14-89 |Option Detection [0] Protect Option Config. 1 set-up TRUE - Uint8
14-9* Config.para Falhas

14-90 |N|’vel de Falha [3] Blog. por Desarme All set-ups FALSE - Uint8
6.1.13 15-** Informacdes do Drive

Nume | Descricdo do parametro Valor-padréao 4 set-up Alteragdo | Indice de Tipo
ro do durante a | converséao

para operagao

metro

15-0* Dados Operacionais

15-00 |Horas de funcionamento Oh 1 set-up TRUE 74 Uint32
15-01 [Horas em Funcionamento Oh 1 set-up TRUE 74 Uint32
15-02 [Medidor de kWh 0 kWh 1 set-up TRUE 75 Uint32
15-03 |Energizacbes 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
15-04 |Superaquecimentos 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
15-05 |Sobretensdes 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
15-06 |Reinicializar o Medidor de kWh [0] N&o reinicializar 1 set-up TRUE - Uint8
15-07 |Reinicialzar Contador de Horas de Func [0] Né&o reinicializar 1 set-up TRUE - Uint8
15-3* LogAlarme

15-30 |Log Alarme: Céd Falha 0 N/A 1 set-up TRUE Uint8
15-31 |Log Alarme:Valor 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
15-4* Identific. do VLT

15-40 [Tipo do FC 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[6]
15-41 [Secdo de Poténcia 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[20]
15-42 [Tensao 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[20]
15-43 [Versao de Software 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[20]
15-44 [Cddigo do tipo solicitado 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[40]
15-45 |String de Cédigo Real 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 [Ne. do Pedido do Cnvrsr de Freqliéncia 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[8]
15-48 [Ne° do Id do LCP 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[21]
15-49 [ID do SW da Placa de Controle 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[21]
15-50 [ID do SW da Placa de Poténcia 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[21]
15-51 [No. Série Conversor de Freq. 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[10]
15-52 |Informacdes de OEM 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[40]
15-53 |Ne. Série Cartao de Poténcia 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[20]
15-57 |Versao do arquivo 0 N/A 1 set-up FALSE 0 Uint8
MGO3N228 Danfoss A/S © 11/2015 Todos os direitos reservados. 143




Dt

Listas

de Parametros

VLT® DriveMotor FCP 106/FCM 106

Nume | Descricdo do parametro Valor-padréao 4 set-up Alteragdo | Indice de Tipo
ro do durante a | conversao

para operagao

metro

15-59 [Nome do arquivo 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[16]
15-6* Ident. do Opcional

15-60 [Opcional Montado ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 [Versdo de SW do Opcional ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 [N°. do Pedido do Opcional ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-63 [N° Série do Opcional ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 [Opcional no Slot A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 |Versao de SW do Opcional - Slot A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-9* Inform. do Param.

15-92 [Parametros Definidos 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
15-97 |Tipo de Aplicacdo 0 N/A 1 set-up TRUE Uint32
15-98 |Identific. do VLT 0 N/A 1 set-up FALSE VisStr[56]
6.1.14 16-** Exibicoes dos Dados

Nume |Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteragdo | Indice de Tipo
ro do durante a | conversdo

para operacao

metro

16-0* Status Geral

16-00 | Control Word 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
16-01 |Referéncia [Unidade] 0 ReferenceFeedbackUnit 1 set-up TRUE -3 Int32
16-02 |Referéncia % 0 % 1 set-up TRUE -1 Int16
16-03 |Est. 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
16-05 |Valor Real Principal [%] 0 % 1 set-up TRUE -2 Int16
16-09 |Leit.Personalz. 0 CustomReadoutUnit 1 set-up TRUE -2 Int32
16-1* Status do Motor

16-10 |Poténcia [kW] 0 kw 1 set-up TRUE -3 Uint32
16-11 |Poténcia [hp] 0 hp 1 set-up TRUE -3 Uint32
16-12 |Tensdao do motor oV 1 set-up TRUE -1 Uint32
16-13 |Frequéncia 0 Hz 1 set-up TRUE -1 Uint32
16-14 | Corrente do motor 0A 1 set-up TRUE -2 Uint16
16-15 |Frequéncia [%] 0% 1 set-up TRUE -1 Uint16
16-16 |Torque [Nm] 0 Nm All set-ups FALSE -1 Int32
16-18 |Térmico Calculado do Motor 0% 1 set-up TRUE Uint8
16-22 |Torque [%] 0 % All set-ups FALSE Int16
16-26 |Poténcia Filtrada [kW] 0 kw 1 set-up FALSE Int32
16-27 |Poténcia Filtrada [hp] 0 hp 1 set-up FALSE -3 Int32
16-3* Status do VLT

16-30 |Tensao de Conexao CC oV 1 set-up TRUE 0 Uint32
16-34 | Temp. do Dissipador de Calor 0°C 1 set-up TRUE 100 Int8
16-35 |Térmico do Inversor 0 % 1 set-up TRUE 0 Uint8
16-36 |Corrente Nom.do Inversor 0A 1 set-up TRUE -2 Uint16
16-37 |Corrente Max.do Inversor 0A 1 set-up TRUE -2 Uint16
16-38 |Estado do SLC 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
16-39 |Temp.do Control Card 0°C All set-ups FALSE 100 Uint16
16-5* Referéncia&Fdback

16-50 |Referéncia Externa 0% 1 set-up TRUE -1 Int16
16-52 |Feedback [Unidade] 0 ProcessCtrlUnit 1 set-up TRUE -3 Int32
16-6* Entradas e Saidas
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ro do durante a | conversao

para operacao

metro

16-60 |Entrada digital 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
16-61 | Definicao do Terminal 53 [0] Corrente 1 set-up TRUE - Uint8
16-62 |Entrada Analdgica 53 1 N/A 1 set-up TRUE -2 Uint16
16-63 | Definicao do Terminal 54 [0] Corrente 1 set-up TRUE - Uint8
16-64 |Entrada Analégica 54 1 N/A 1 set-up TRUE -2 Uint16
16-65 |Saida Analdgica 42 [mA] 0 mA 1 set-up TRUE -2 Uint16
16-66 |Saida Digital [bin] 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[4]
16-67 |Entr. Freq. #29 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-71 |Saida do Relé [bin] 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
16-72 |Contador A 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
16-73 |Contador B 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
16-79 |Saida Analdgica AO45 0 mA 1 set-up TRUE -2 Uint16
16-8* FieldbusPorta do FC

16-80 |CTW 1 do Fieldbus 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
16-82 |REF 1 do Fieldbus 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
16-84 | StatusWord do Opcional d Comunicagéo 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
16-85 |CTW 1 da Porta Serial 1084 N/A 1 set-up FALSE 0 uint16
16-86 |REF 1 da Porta Serial 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
16-9* Leitura dos Diagnos

16-90 |Alarm Word 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
16-91 | Alarm Word 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
16-92 |Warning Word 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
16-93 |Warning Word 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
16-94 |Status Word Estendida 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
16-95 |Est. Status Word 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
16-97 |Alarm Word 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
6.1.15 18-** Informacodes e Leituras

Nume | Descricdao do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteragdo | Indice de Tipo
ro do durante a | conversao

para operacgao

metro

18-1* Log de Fire Mode

18-10 |Log de Fire Mode: Evento 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
18-5* Referéncia&Fdback

18-50 |Leitura Sem o Sensor [unidade] 0 SensorlessUnit 1 set-up FALSE -3 Int32
18-51 |Razédo da advert. do médulo de meméria 0 N/A 1 set-up TRUE 0 uint32
18-52 [ID do mddulo de memdria 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
18-53 [Func¢do do médulo de memdria [1] Enabled 1 set-up TRUE - Uint8
6.1.16 20-** Malha Fechada do Drive

Nume | Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteragdo | Indice de Tipo
ro do durante a | conversao

para operagao

metro

20-0* Feedback

20-00 |Fonte de Feedback 1 [0] Sem funcédo All set-ups TRUE - Uint8
20-01 |Conversao de Feedback 1 [0] Linear All set-ups TRUE - Uint8
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Nume | Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteragdo | Indice de Tipo
ro do durante a | conversao

para operagao

metro

20-12 |Unidade da Referéncia/Feedback ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-2* Feedback/Setpoint

20-21 |Setpoint 1 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-6* Sem Sensor

20-60 |Controle sem o sensor ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-69 [Informagdes Sem o Sensor 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
20-8* Configuragdes Basicas do PI

20-81 |Controle Normal/Inverso do PID [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
20-83 | Velocidade de Partida do PID [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
20-84 |[Larg Banda Na Refer. 5% All set-ups TRUE 0 Uint8
20-9* Controlador PI

20-91 [Anti Windup do PID [1] On (Ligado) All set-ups TRUE - Uint8
20-93 [Ganho Proporcional do PID 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
20-94 |Tempo de Integracao do PID 20's All set-ups TRUE -2 Uint32
20-97 |Fator do Feed Forward PID de Proc. 0% All set-ups TRUE 0 Uint16
6.1.17 22-** Aplic. Fungoes

Nume |Descricdo do parametro Valor-padréao 4 set-up Alteracao indice de | Tipo
ro do durante a | conversdo

para operagao

metro

22-0* Diversos

22-01 |Tempo do Filtro de Energia 0.50 s 2 set-ups TRUE -2 Uint16
22-02 |Sleepmode CL Control Mode [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
22-2* Deteccao de Fluxo-Zero

22-26 |Funcdo Bomba Seca [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
22-27 |Atraso de Bomba Seca 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-3* Sintonizagao da Poténcia de Fluxo-Zero

22-38 |Poténcia de Velocidade Alta [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
22-4* Sleep mode

22-40 |Tempo Minimo de Funcionamento 10 s All set-ups TRUE Uint16
22-41 |Sleep Time Minimo 10 s All set-ups TRUE Uint16
22-43 |Velocidade de Ativacdo [Hz] 10 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
22-44 |Ref. de Ativacdo/Diferenca de FB 10 % All set-ups TRUE Uint8
22-45 |[Ilmpulso de Setpoint 0 % All set-ups TRUE Int8
22-46 |Tempo Maximo de Impulso 60 s All set-ups TRUE Uint16
22-47 |Velocidade de Sleep [Hz] 0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
22-48 |Sleep Delay Time 0s All set-ups TRUE Uint16
22-49 |Wake-Up Delay Time 0s All set-ups TRUE Uint16
22-5* Final de Curva

22-50 |Funcdo Final de Curva [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
22-51 |Atraso de Final de Curva 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-6* Deteccdo de Correia Partida

22-60 |Fungédo Correia Partida [0] [Off] (Desligar) All set-ups TRUE - Uint8
22-61 |Torque de Correia Partida 10 % All set-ups TRUE Uint8
22-62 |Atraso de Correia Partida 10s All set-ups TRUE Uint16
22-8* Compens. de Vazao

22-80 |Compensacéo de Vazéo [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8
22-81 |Curva de Aproximacao Quadratica-Linear 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8
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Nume |Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteracao indice de | Tipo
ro do durante a | conversao

para operagao

metro

22-82 |Célculo do Work Point [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8
22-84 |Velocidade no Fluxo-Zero [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
22-86 |Velocidade no Ponto projetado [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-87 |Pressao na Velocidade de Fluxo-Zero 0 N/A All set-ups TRUE -3 Uint32
22-88 |Pressao na Velocidade Nominal 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Uint32
22-89 |Vazao no Ponto Projetado 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-90 |Vazédo na Velocidade Nominal 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6.1.18 24-** Aplic. Funcoes 2

Nume |Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteracao indice de | Tipo
ro do durante a | conversao

para operagao

metro

24-0* Fire Mode

24-00 |Funcao de Fire Mode [0] Desativado 1 set-up TRUE - Uint8
24-05 |Referéncia Predefinida do Fire Mode 0% All set-ups TRUE 0 Int16
24-09 |[Atendimento do Alarme de Fire Mode [1] Dsrme,AlrmsCritics 1 set-up FALSE - Uint8
24-1* Bypass do Drive

24-10 |Funcao Bypass do Drive [0] Desativado 1 set-up TRUE - Uint8
24-11 |T. Atraso-Bypass do Drive 0s 1 set-up TRUE 0 Uint16
6.1.19 30-** Recursos Especiais

Nume |Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteracao indice de | Tipo
ro do durante a | conversdo

para operagao

metro

30-2* AjustAvancPartida

30-20 |High Starting Torque Time [s] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
30-21 |High Starting Torque Current [%)] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
30-22 |Protecdo de Rotor Bloqueado [1] On (Ligado) All set-ups TRUE - Uint8
30-23 |Tempo de Deteccdo do Rotor Bloq.[s] 1s All set-ups TRUE -2 Uint8
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