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Introducao Guia Rapido

1 Introducao

1.1 Objetivo do Manual

O guia rapido fornece informagdes para instalacdo segura e
colocacdo em funcionamento do conversor de frequéncia.

O Guia Rapido destina-se a ser utilizado por pessoal
qualificado.

Para utilizar o conversor de frequéncia de forma segura e
profissional, leia e siga o guia rapido. Tenha particular
atencdo as instrucdes de seguranca e adverténcias gerais.
Mantenha sempre este Guia Rapido com o conversor de
frequéncia.

VLT® é uma marca registrada.

1.2 Recursos adicionais

Outros recursos estao disponiveis para entender a
programacao e as fung¢des avancadas do conversor de
frequéncia.

. O guia de programacgéo fornece mais detalhes
sobre como trabalhar com parametros.

. O guia de design fornece informacgdes detalhadas
sobre o projeto e as aplicagdes do conversor de
frequéncia.

. Ha equipamentos opcionais disponiveis que
podem alterar alguns dos procedimentos
descritos. Certifique-se de consultar as instrugdes
fornecidas com esses opcionais para obter
requisitos especificos.

Entre em contato com o fornecedor local da Danfoss para
obter a documentacao técnica.

1.3 Versao do Software e do Documento

O guia rapido é revisado e atualizado regularmente. Todas
as sugestoes de melhoria sdo bem-vindas.

1.4 Aprovacoes e certificacdes

1.5 Descarte

Néao descarte equipamentos que
contenham componentes elétricos junto
com o lixo doméstico.

Colete-os separadamente em confor-
midade com a legislacédo local e vigente.

1.6 Visao Geral do Produto

Um conversor de frequéncia é um controlador de motor
eletronico que converte a entrada da rede elétrica CA em
uma saida com forma de onda CA variavel. A frequéncia e
a tensdo da saida sdo reguladas para controlar a
velocidade ou o torque do motor. O conversor de
frequéncia pode variar a velocidade do motor em resposta
ao feedback do sistema, como alterar temperatura ou
pressdo para controlar motores de ventiladores,
compressores ou bombas. O conversor de frequéncia
também pode regular o motor respondendo a comandos
remotos de controladores externos.

Além disso, o conversor de frequéncia monitora o status
do sistema e do motor, emite alarmes ou adverténcias de
condicdes de falha, da partida e para o motor, otimiza a
eficiéncia energética e oferece muitas outras funcdes de
controle, monitoramento e eficiéncia. Fun¢ées de operagao
e monitoramento estdo disponiveis como indica¢des de
status para um sistema de controle externo ou uma rede
de comunicacéo serial.

Edicao Observacoes Versao do
software
MGO6A8 | Atualizacdo devido a nova versdo de 1.8x
hardware e software.
MGO06A828 Danfoss A/S © 03/2019 Todos os direitos reservados. 3
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1.6.1 Diagrama de blocos do conversor de

frequéncia

llustragéo 1.1 é um diagrama de blocos dos componentes
internos do conversor de frequéncia.

Area Componente

Fun¢bes

Banco de
capacitores

Armazena a alimentagdo CC.

Fornece protecéo ride-through
para perdas de energia curtas.

6 Inversor

Converte a CC em uma forma
de onda CA PWM controlada
para uma saida variavel
controlada para o motor.

7 Saida para o motor

Poténcia de saida trifasica
regulada para o motor.

8 Circuito de controle

Poténcia de entrada, proces-
samento interno, saida e
corrente do motor séo
monitorados para fornecer
operacao e controle eficientes.

A interface do usuario e os
comandos externos sao
monitorados e executados.

A saida e o controle do status
podem ser fornecidos.
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Area Componente Funcbes

Entrada da rede

N

elétrica

Alimentacdo de rede elétrica
CA para o conversor de
frequéncia.

Circuito de
frenagem

O circuito de frenagem é
usado no circuito interme-
diario CC para controlar a
tensdo CC quando a carga
alimenta de volta a energia.

2 Retificador

A ponte retificadora converte
a entrada CA em corrente CC
para alimentacdo do inversor.

3 Barramento CC

O circuito intermediario do
barramento CC processa a
corrente CC.

4 Reator CC

Filtra a corrente do circuito CC
intermediario.

Fornece protecao de
transiente de rede elétrica.

Reduz a corrente de raiz
quadrada média (RMS).

Aumenta o fator de poténcia
refletido de volta para a linha.

Reduz harménicas na entrada
CA.

llustracao 1.1 Exemplo de diagrama de blocos de um

conversor de frequéncia

Danfoss A/S © 03/2019 Todos os direitos reservados.
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Introducao Guia Rapido

1.6.2 Tamanhos do gabinete e valores nominais da poténcia

Tamanho do
gabinete N J2 J3 Ja J5 J6 J7
380-480 V
Tamanho da
. 0,37-2,2 3,0-5,5 7,5 11-15 18,5-22 30-45 55-75
poténcia [kW
(hp)] (0,5-3) (4,0-7,5) (10) (15-20) (25-30) (40-60) (75-100)
p
B C °
— g
i T <
Be =48 2
[ H 8
=3
B580)-
A
® ©
e
Dimensées [mm
(pol)] < o
1 A 4
v i & 5] T
L
Altura A 210 (8,3) 272,5 (10,7) 272,5 (10,7) 317,5 (12,5) 410 (16,1) 515 (20,3) 550 (21,7)
Largura B 75 (3,0) 90 (3,5) 115 (4,5) 133 (5,2) 150 (5,9) 233 (9,2) 308 (12,1)
Profundidade C 168 (6,6) 168 (6,6) 168 (6,6) 245 (9,6) 245 (9,6) 241 (9,5) 323 (12,7)
Profundidade C
. 173 (6,8) 173 (6,8) 173 (6,8) 250 (9,8) 250 (9,8) 241 (9,5) 323 (12,7)
com opcional B
D 180 (7,1) 240 (9,4) 240 (9,4) 270 (10,6) 364,7 (14,4) 452 (17,8) 484,5 (19,0)
Orificio para montagem
a 198 (7,8) 260 (10,2) 260 (10,2) 297,5 (11,7) 390 (15,4) 495 (19,5) 521 (20,5)
b 60 (2,4) 70 (2,8) 90 (3,5) 105 (4,1) 120 (4,7) 200 (7,9) 270 (10,6)
Parafuso de
M4 M5 M5 M6 M6 M8 M8
montagem

Tabela 1.1 Tamanhos do gabinete metalico, valor nominal da poténcia e dimensées

MGO06A828 Danfoss A/S © 03/2019 Todos os direitos reservados. 5
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1.6.3 Visoes explodidas

130BC439.11

1 NLCP (acessorio) 10 Relé 2 de 2 polos (0,37-7,5 kW/0,5-10 hp), plugével
Relé 2 de 3 polos (11-22 kW/15-30 hp), plugével
2 Cassete de controle 11 Terminais de rede elétrica
3 Interruptor de RFI (somente parafuso M3x12) 12 Alivio de tensdo do cabo (acessério para unidades de
0,37-2,2 kW)
4 Conjunto do ventilador removivel 13 Terminal RS485 plugével
5 Bracadeira de aterramento (acessorio) 14 Terminais de E/S fixos
6 Bracadeira de aterramento de cabo blindado e alivio de tensdao |15 Terminais de E/S fixos
(acessorios)
Terminais do motor (U, V, W) e terminais de freio e load sharing |16 Tampa de terminal
Terra do PE 17 Opcionais B (MCB 102/MCB 103 acessoérios)

Relé 1 de 3 polos

llustracdo 1.2 Visao explodida, J1-J5 (0,37-22 kW/0,5-30 hp), IP20 (tomando J2 como exemplo)

6 Danfoss A/S © 03/2019 Todos os direitos reservados. MGO06A828
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1 Conversor de frequéncia J7 10 Bragadeiras de cabo de E/S

2 Conjunto do ventilador removivel 1 Tampa de terminal

3 Parafuso M5 X4 (para conjunto do ventilador) 12 Terminais do motor

4 NLCP (acessorio) 13 Terminais de Load Sharing

5 Opcionais B (MCB 102/MCB 103 acessorios) 14 Conector removivel (para terminal de load sharing)
6 Terminais de E/S 15 Bracadeiras de aterramento de cabo blindado

7 Terminais de E/S 16 Terminais de rede elétrica

8 Terminais RS485 plugaveis 17 Placa de desacoplamento (acessério)

9 Terminal de relé 1 e 2, fixo 18 Parafuso M4 X3 (para placa de desacoplamento)

llustracdo 1.3 Visao explodida, J6-J7 (30-75 kW/40-100 hp), IP20 (tomando o J7 como exemplo)

MGO06A828 Danfoss A/S © 03/2019 Todos os direitos reservados.




Seguranca

VLT® AutomationDrive FC 360

2 Seguranca

2.1 Simbolos de Seguranca

Os seguintes simbolos sdo usados neste documento:

AADVERTENCIA

Indica uma situacao potencialmente perigosa que
poderia resultar em morte ou ferimentos graves.

ACUIDADO

Indica uma situagdo potencialmente perigosa que
poderia resultar em ferimentos leves ou moderados.
Também pode ser usado para alertar contra praticas
inseguras.

AVISO!

Indica informacgdes importantes, incluindo situagdes que
possam resultar em danos ao equipamento ou a
propriedade.

2.2 Pessoal qualificado

Sao necessarios transporte, armazenagem, instalacao,
operacao e manutengdo corretos e confiaveis para a
operacao sem problemas e segura do conversor de
frequéncia. Somente pessoal qualificado tem permissao
para instalar ou operar este equipamento.

O pessoal qualificado é definido como pessoal treinado, o
qual estd autorizado a instalar, comissionar e manter

equipamentos, sistemas e circuitos de acordo com as leis e
regulamentos pertinentes. Além disso, o pessoal deve estar

familiarizado com as instru¢des e medidas de seguranca
descritas neste guia.

2.3 Seguranca e Precaucoes

AADVERTENCIA

ALTA TENSAO

Os conversores contém alta tensdao quando estédo
conectados a entrada da rede elétrica CA, alimentacao
CC ou Load Sharing. Deixar de realizar a instalacao, a
inicializacao e a manutencao por pessoal qualificado
pode resultar em morte ou lesées graves.

. Somente pessoal qualificado deve realizar a
instalacao, a inicializacdo e a manutencao.

. Antes de realizar qualquer servico de
manutencao ou reparo, use um dispositivo de
medicao de tensdao adequado para se certificar
de que nao ha tensao residual no conversor.

AADVERTENCIA

PARTIDA ACIDENTAL

Quando o conversor de frequéncia estiver conectado a
rede elétrica CA, alimentacdao CC ou load sharing, o
motor pode iniciar a qualquer momento. Partida
acidental durante a programacao, servi¢o ou servi¢o de
manutencao podem resultar em morte, lesdes graves ou
danos a propriedade. Dé partida no motor usando
interruptor externo, comando de fieldbus, sinal de
referéncia de entrada do painel de controle local (LCP),
via operacdo remota usando o software MCT 10 ou apds
uma condicéo de falha resolvida.

Para impedir a partida do motor acidental:
. Desconecte o conversor de frequéncia da rede
elétrica.

. Pressione [Off/Reset] no LCP antes de programar
0s parametros.

. Garanta que o conversor de frequéncia esteja
totalmente conectado e montado quando
conectado a rede elétrica CA, a alimentacdao CC
ou ao Load Sharing.

8 Danfoss A/S © 03/2019 Todos os direitos reservados.
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Seguranca Guia Rapido

AADVERTENCIA

TEMPO DE DESCARGA

O conversor de frequéncia contém capacitores de
barramento CC, que podem permanecer carregados
mesmo quando o conversor de frequéncia nao esta
energizado. Pode haver alta tensao presente mesmo
quando as luzes indicadoras LED de adverténcia
estiverem apagadas. Se o tempo especificado apoés a
energia ter sido desligada nao for aguardado para
executar ou servico de manutencgao, isto pode resultar
em morte ou ferimentos graves.

. Pare o motor.

. Desconecte as fontes de alimentacao da rede
elétrica CA e do barramento CC, incluindo os
backups de bateria, UPS e conexdes do
barramento CC para os outros conversores de
frequéncia.

. Desconecte ou trave o motor PM.

o Aguarde os capacitores se descarregarem por
completo. O tempo de espera minimo esta
especificado em Tabela 2.1 e também é visivel
na etiqueta do produto, no topo do conversor
de frequéncia.

. Antes de realizar qualquer servico de
manutencao, use um dispositivo de medicdo de
tensao apropriado para ter certeza de que os
capacitores estejam completamente descar-

AADVERTENCIA

PERIGO PARA O EQUIPAMENTO

Contato com eixos rotativos e equipamentos elétricos
pode resultar em morte ou ferimentos graves.

. Garanta que apenas pessoal treinado e
qualificado realize a instalacao, inicializacdo e
manutencao.

. Garanta que o trabalho elétrico esteja em
conformidade com os cddigos elétricos
nacionais e locais.

. Siga os procedimentos contidos neste manual.

AVISO!
ALTITUDES ELEVADAS

Para instalacdo em altitudes acima de 2000 m (6562 pés),
entre em contato com a Danfoss com relacdo a PELV.

ACUIDADO

regados.
- 5 . Tempo de espera
Tensao Faixa de poténcia L.
minimo
A [kW (hp)] .
(minutos)
0,37-7,5 kW
380-480 4
(0,5-10 hp)
11-75 kW
380-480 15
(15-100 hp)

Tabela 2.1 Tempo de descarga

AADVERTENCIA

RISCO DE CORRENTE DE FUGA

As correntes de fuga excedem 3,5 mA. Falha em aterrar o

conversor de frequéncia corretamente pode resultar em
morte ou ferimentos graves.

o Assegure o aterramento correto do
equipamento por um eletricista certificado.

RISCO DE FALHA INTERNA

Uma falha interna no conversor de frequéncia pode
resultar em lesdes graves quando o conversor de
frequéncia nao estiver fechado corretamente.

. Assegure que todas as tampas de seguranca
estao no lugar e bem presas antes de aplicar
energia.

AVISO!

USO EM REDE ELETRICA ISOLADA

Para obter detalhes sobre o uso do conversor de
frequéncia em rede elétrica isolada, consulte a secao
Interruptor de RFI no Guia de Design.

Siga as recomendagdes com relacdo a instalacdo em rede
elétrica IT. Use dispositivos de monitoramento relevantes
para rede elétrica IT para evitar danos.

MGO06A828
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Instalacao Mecanica VLT® AutomationDrive FC 360

3 Instalacao Mecanica

3.1 Identificacédo e variantes

Confirme se o equipamento corresponde aos requisitos e 1-6: Nome do
as informacdes sobre pedidos, verificando a poténcia, os produto
dados de tensao e os dados de sobrecarga na plaqueta de H: Servi¢o pesado
. . ~ A 7: Sobrecarga
identificacdo do conversor de frequéncia. Q: Fungéo normal”
0,37-75 kW (0,5-100 hp). Por exemplo:
™ o K37: 0,37 kW? (0,5 hp)
= 8-10: Poténcia
VLT® Automation Drive g 1K1: 1,1 kW (1,5 hp)
1 www.danfoss.com g 11 K: 11 KW (15 hp)
m
T/C: FC-360HK37T4E20H2BXCDXXSXXXXAXBX it 11-12: Classe de T4: 380-480 V 3 fases
2 ———P/N: 134F2970 S/N: 691950A240 Danfoss A/S
anfoss ~
0.37 kW 0.5HP High Overload 6430 Nordborg tensao
|~ IN: 3x380-480V 50/60Hz 1.24/0.99A Denmark 13-15: Classe IP E20: IP20
3| OUT: 3x0-Vin 0-500Hz 1.2/1.1A(Tamb. 45 C)
c E 16-17: RFI H1: C2 classe?
CHASSIS/IP20 MADE BY DANFOSS IN CHINA
O T I RAP R T e O
18: Circuito de X: Néo
frenagem B: Embutido?
19: LCP X: Nao
20: Revestimento do |C: 3C3
CAUTION:
SEE MANUAL PCB
A WARNING: 21: Terminais de rede | D: Divisao de carga
STORED CHARGE DO NOT TOUCH UNTIL 4 MIN. AFTER elétrica
DISCONNECTION AX: N3o
RISK OF ELECTRIC SHOCK-DUAL SUPPLY DISCONNECT MAINS . .
AND LOADSHARING BEFORE SERVICE 29—30:.F|eldbus AO: PROFIBUS
embutido
AL: PROFINET
31-32: Opgao B BX: Sem opgao
1 | Coédigo do tipo
2 [Numero de pedido Tabela 3.1 Cédigo do tipo: Selecao de diferentes recursos e
3 | Especificagoes opgoes
Para opg¢bes e acessorios, consulte a se¢do Opgdes e acessorios no
llustracao 3.1 Plaquetas de identificagdo 1 e 2 Guia de Design do VLT® AutomationDrive FC 360.
1) Somente 11-75 kW (15-100 hp) para fungbes variantes normais.
PROFIBUS e PROFINET ndo estdo disponiveis para a fungdo normal.
2) Para todas as poténcias, consulte capétulo 8.1.1 Alimentagdo de
rede elétrica 3x380-480 V CA.
3) Hd um filtro de RFI H1 disponivel para 0,37-22 kW (0,5-30 hp).
4) 0,37-22 kW (0,5-30 hp) com circuito de frenagem embutido. 30-
75 kW (40-100 hp) somente com circuito de frenagem externo.
11234 |5|6|7|8|9|10[11[12|13[14]15|16|17[18|19|20|21|22|23|24|25|26|27|28|29| 30 31|32 (E
F|C|-|{3|6|0|H T E|2]|0 1XXCDXXSXXXXAXBX§
H|2|B A @
Al L

llustracdo 3.2 String do cédigo do tipo

10 Danfoss A/S © 03/2019 Todos os direitos reservados. MGO06A828



Instalacao Mecanica Guia Rapido

3.2 Ambiente de instalacao

AVISO!

VIDA UTIL REDUZIDA

Em ambientes com particulas, gases corrosivos ou
liquidos em suspensao no ar, garanta que as caracte-
risticas nominais de IP/tipo do equipamento sao
compativeis com a instalacdo ambiente. Deixar de
atender as exigéncias em relacao as condi¢ées do
ambiente pode reduzir a vida util do conversor de
frequéncia.

. Certifique-se de que os requisitos de umidade
do ar, temperatura e altitude sao atendidos.

Vibracao e choque

O conversor de frequéncia estda em conformidade com os
requisitos para unidades montadas em paredes e pisos de
instalagbes de producao, bem como em painéis
aparafusados em paredes ou pisos.

Para obter especificagbes detalhadas das condicdes do
ambiente, consulte capétulo 8.2 Dados técnicos gerais.

3.3 Montagem

Selecione o melhor local de operacao possivel
considerando:
. Temperatura ambiente de operacao.

Tamanho do gabinete J1-J5 J6 €7

Espaco livre acima e abaixo da
100 (3.94) 200 (7.87)

unidade [mm (pol)]

Tabela 3.2 Requisitos de espaco para fluxo de ar minimo

. Monte a unidade na vertical.
. Unidades IP20 permitem instalacdo lado a lado.

. Montagem inadequada pode resultar em supera-
quecimento e desempenho reduzido.

. Use o orificio para montagem ranhurado na
unidade para montagem na parede, quando
fornecida.

. Consulte capétulo 8.4 Torques de Aperto de
Conexdo para obter as especificacdes de aperto
apropriadas.

3.3.1 Instala¢do lado a lado

Todas as unidades VLT® AutomationDrive FC 360 podem
ser instaladas lado a lado na posicdo vertical. As unidades
nao exigem ventilacdo adicional na lateral.

o
. Método de instalacdo. = =20 = =0 ‘(\L:. = 0 E
&
. Resfriamento. — — — R
= F = = F = == 5 -
. Posicdo do conversor de frequéncia. 2 2 o
. ) G| 1| -] || &&D-
. Passagem de cabos. ® % ® ® % 6 & % ®
. . = = =
. Fonte de energia fornecendo a tensao correta e a
corrente necessaria.
. Caracteristicas nominais da corrente do motor
dentro da corrente maxima do conversor de
frequéncia.
. Caracteristicas nominais corretas de fusiveis e
disjuntores externos. , -
=)0
Resfriamento e montagem: 00
. Forneca espaco livre acima e abaixo para : }
resfriamento do ar, consulte Tabela 3.2 para obter llustracao 3.3 Instalacdo lado a lado
requisitos de espaco livre.
. Considere derating para temperaturas comecando
a 45 °C (113 °F) e elevagao de 1000 m (3.281 pés)
acima do nivel do mar. Consulte o guia de design
para obter detalhes sobre derating.
MGO06A828 Danfoss A/S © 03/2019 Todos os direitos reservados. 11




Instalacao Mecanica VLT® AutomationDrive FC 360

3.3.2 Montagem Horizontal

Tamanhos do gabinete J1-J5 de unidades VLT®
AutomationDrive FC 360 podem ser instalados na posicao
horizontal.

0=

0
&
130BF793.10

;

¢ /f\)b El
o]

llustracdo 3.4 Montagem normal

o
S
0 u @ 3
| H@hed :
0 E ®
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llustracao 3.5 Montagem horizontal correta (lado esquerdo
para baixo)
e
: ST
n 0 5
@ . 0 2

—
®
o
«0
= = -
L 1
—_

llustracdo 3.6 Montagem horizontal incorreta (lado direito
para baixo)
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Instalacao Elétrica Guia Rapido

4 Instalacao Elétrica

4.1 Requisitos Gerais

AADVERTENCIA

EQUIPAMENTO PERIGOSO

Eixos rotativos e equipamentos elétricos podem ser
perigosos E importante a protecdo contra riscos elétricos
ao aplicar energia a unidade. Todo o trabalho elétrico
deve estar em conformidade com os cédigos elétricos
nacionais e locais. A instalacdo, a partida e a
manutencao devem ser executadas somente por pessoal
qualificado e treinado. Deixar de seguir essas orientacdes
podera resultar em morte ou ferimentos graves.

AADVERTENCIA

ISOLAMENTO DE FIACAO

Passe a poténcia de entrada, a fiacdo do motor e a fiacdao
de controle por 3 conduites metdlicos separados, ou use
cabos blindados separados para isolamento de ruido de
alta frequéncia. Nao isolar a fiacao de energia, do motor
e de controle pode resultar em perda de desempenho do
conversor de frequéncia e equipamentos associados.
Passe os cabos de motor de varios conversores de
frequéncia separadamente. A tensao induzida dos cabos
de motor de saida que passam juntos pode carregar os
capacitores do equipamento, mesmo com o
equipamento desligado e bloqueado. Se os cabos de
motor de saida ndao forem estendidos separadamente ou
nao forem utilizados cabos blindados, o resultado podera
ser morte ou lesées graves.

. Passe os cabos de motor de saida separadamente.
. Use cabos blindados.

. Bloqueie todos os conversores de frequéncia
simultaneamente.

Tipos e caracteristicas nominais dos fios
. Toda a fiacdo deverd estar em conformidade com
as regulamentacgdes locais e nacionais com
relacdo a secdo transversal e aos requisitos de
temperatura ambiente.

. A Danfoss recomenda que todas as conexdes de
energia sejam feitas com um fio de cobre com
classificcdo minima de 75 °C (167 °F).

. Consulte capétulo 8 Especificagcdes para tamanhos
de fio recomendados

AADVERTENCIA

PERIGO DE CHOQUE

O conversor de frequéncia pode causar uma corrente CC
no condutor PE e resultar em morte ou lesao grave.

. Quando um dispositivo de protecao operado
por corrente residual (RCD) for usado para
protecdo contra choque elétrico, somente um
RCD do Tipo B é permitido no lado da
alimentacao.

A falha em seguir as recomendacoes significa que o RCD
pode nao fornecer a protecao pretendida.

Protecao de sobrecorrente
. Equipamento de protecao adicional como
protecao contra curto-circuito ou protecao
térmica do motor entre o motor e o conversor de
frequéncia é necessario para aplicacdes com
varios motores.

. E necessario um fusivel de entrada para fornecer
protecdo contra curto-circuito e sobrecorrente. Se
os fusiveis ndo forem fornecidos de fabrica,
devem ser fornecidos pelo instalador. Consulte as
caracteristicas nominais maximas dos fusiveis em
capétulo 8.3 Fusiveis.

4.2 Instalacao compativel com EMC

Para obter uma instalacdo compativel com EMC, siga as
instrucdes fornecidas em capétulo 4.3 Requisitos de
aterramento, capétulo 4.4 Esquema de fiagéo,

capétulo 4.5 Conexées do terra, motor e rede elétrica, e
capétulo 4.6 Fiagdo de Controle.

4.3 Requisitos de aterramento

AADVERTENCIA

PERIGO DE ATERRAMENTO

Para seguranca do operador, um eletricista instalador
certificado deve aterrar o conversor de frequéncia de
acordo com cddigos elétricos locais e nacionais e as
instrucoes contidas neste manual. Correntes de
aterramento sao maiores do que 3,5 mA. Nao aterrar o
conversor de frequéncia corretamente podera resultar
em morte ou lesdes graves.

. E necessario estabelecer aterramento de protecao
para equipamento com correntes de aterramento
superiores a 3,5 mA.

. Um fio de aterramento dedicado é necessario
para a poténcia de entrada, a poténcia do motor
e a fiacdo de controle.

MGO06A828
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Instalacao Elétrica VLT® AutomationDrive FC 360

. Utilize as bracadeiras fornecidas com o
equipamento para conexdes do terra corretas.

. Nao aterre um conversor de frequéncia ao outro,
no estilo encadeado (consulte llustracéo 4.1).

. Mantenha as conexdes do fio de aterramento o
mais curtas quanto possivel.

. Use fio com filamentos grossos para reduzir o
ruido elétrico.

. Atenda aos requisitos de fiacdo do fabricante do

motor.
‘9
— [— — S
Y =y oy 2
fs @ &) 3
[o] [o] [o] (o] [o] -
Ho's o o 3 o o 3 o

FC1 >< FC3

PE
]
E ] ID ] E ]
o o .
& & 2
foXeXe) Hod o Hod o
FC1 FC2 FC3
PE

llustracdo 4.1 Principio de aterramento
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4.4 Esquema de fiacao

Esta secao descreve como instalar a fiacdo do conversor de frequéncia.

o
= [ - - —___ 0
I r 3) T 2
(v}
3 phase | \;:i | %
power T I 1 I ”iij’
input — i S
—————— Motor
Switch mode
power supply
Y 7 Brak
. rake
] resistor
ovDC 50 (+10V OUT) &
0-10VDC 4ﬂ—i53 (AIN)
0/4-20 mA T;
0-10VDC [———F1-Q54(AIN)
0/4-20 mA ﬁj
55 (COM A IN/OUT)
250VACG,3A
Analog [ﬁuf 42 (A0OUT)
output /7J77
0/4-20 mA —
[f— 45 (AOUT)
T TN
12 (+24V OUT)
[\ [\ 3 ) Relay 2 2)
. I Ps00 o
250VAC,3A
| | | | b avineny
| Jeom :'\X}OV(PNP)
1 L \‘ 24V (NPN) 04
| N \ 19(DIN) ‘ 0V (PNP)
| L | 20 (COMDIN) ) | 2
—— 24V (NPN) = o ON=Terminated
| I | 727 ©INOUD | -— %OV(PNP) - H Z| OFF=Open
\
\ | \ ‘ \
: } 5v
\ [ \ \
L#-ovl
\ I 1 L v
: L | T29 @mNoUD | = % 0V (PNP)
[
\ I r # L
‘ | RS485 RS485
| I I | 4-ovy | Interface (NRS485) 69
| [ I b 24V (NPN) (PRS485) 68
| RS :'M
\\ | \\ | ‘ OV(PNP) Jov (COM Rs485) 61
—_ 24V (NPN)
o . 32(DIN) D‘X}OV(PNP) (PNP) = Source

(NPN) = Sink

24V (NPN)
T \ T 33(DIN) :\Hov(PNP) =

llustracao 4.2 Diagrama esquematico de fiacao basica

A = analdgica, D = digital

1) Circuito de frenagem integrado disponivel de J1 a J5.

2) O relé 2 tem 2 polos para J1 a J3 e 3 polos para J4 a J7. O relé 2 de J4-J7 com terminais 4, 5, e 6 tem a mesma l6gica NA/NF
que o relé 1. Os relés sdo plugdveis em J1 a J5 e fixos em J6 a J7.

3) Filtro CC simples em J1 a J5; Filtro CC duplo em J6-J7.

4) O interruptor S801 (terminais de comunicagdo serial) pode ser usado para ativar a terminagéo na porta RS485 (terminais 68 e
69).

5) Sem BR para J6 a J7.
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i

Instalacao Elétrica VLT® AutomationDrive FC 360

e30bf228.11

feloTeTeTeXeReTeTToX)

2
1«
3—mM°
T
T
4
L1
L2 ° [
L3
PE
5
1 PLC 10 Cabo de rede elétrica (ndo blindado)
2 Cabo de equalizacdo com didmetro minimo de 16 mm? 1 Contator de saida e mais.
(6 AWG).
3 Cabos de controle 12 Isolamento do cabo descascado
4 Minimo de 200 mm (7,87 pol.) entre os cabos de controle, os |13 Barramento do ponto de aterramento comum Siga as
cabos de motor e os cabos de rede elétrica. exigéncias locais e nacionais para o aterramento do painel
elétrico.
5 Alimentacdo de rede elétrica 14 Resistor de frenagem
6 Superficie exposta (ndo pintada) 15 Caixa metalica
7 Arruelas tipo estrela 16 Conexao para o motor
8 Cabo do freio (blindado) 17 Motor
9 Cabo de motor (blindado) 18 Bucha de cabo de EMC

llustracao 4.3 Conexao elétrica tipica
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4.5 Conexoes do terra, motor e rede elétrica

AADVERTENCIA

TENSAO INDUZIDA

Passe cabos de motor de saida de varios conversores de
frequéncia separadamente. A tensdo induzida dos cabos
de motor de saida que passam juntos pode carregar os
capacitores do equipamento, mesmo com o
equipamento desligado e bloqueado. Nao passar os
cabos de motor de saida separadamente pode resultar
em morte ou ferimentos graves.

Bracadeiras de aterramento sao fornecidas para a fiacéo do
motor (consulte llustracdo 4.4).

. Nao instale capacitores de correcao do fator de
poténcia entre o conversor de frequéncia e o
motor.

. Nao conecte um dispositivo de partida ou de
troca de polo entre o conversor de frequéncia e o
motor.

. Atenda aos requisitos de fiacdo do fabricante do
motor.

. Todos os conversores de frequéncia devem ser
usados com uma fonte de entrada isolada e com
linhas de energia de referéncia de aterramento.
Quando alimentado a partir de uma fonte de
rede elétrica isolada (rede elétrica IT ou delta
flutuante) ou rede elétrica TT/TN-S com uma
perna aterrada (delta aterrada), programe
pardmetro 14-50 Filtro de RFl para OFF (tamanhos
de gabinete J6-J7) ou remova o parafuso RFI
(tamanhos de gabinete J1-J5). Quando
desligados, os capacitores internos do filtro de RFI
entre o chassi e o circuito intermedidrio sao
isolados para evitar danos ao circuito interme-
didrio e reduzir as correntes capacitivas do terra
de acordo com a IEC 61800-3.

. Nao instale um interruptor entre o conversor de
frequéncia e o motor na rede elétrica IT.

130BC501.10

llustracao 4.4 Conexdes de rede elétrica, motor, terra para

tamanhos do gabinete J1-J5 (tomando o J2 como exemplo)

1308064811

llustracao 4.5 Conexdes de rede elétrica, motor, terra para

tamanhos do gabinete J6-J7 (tomando o J7 como exemplo)

MGO06A828
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A llustragéo 4.4 mostra entrada da rede elétrica, motor e . ) Configuraca L

R X Terminal Parametro . Descricao
conexdes do aterramento para tamanhos dos gabinetes o padréo
J1-J5. A llustragdo 4.5 mostra entrada da rede elétrica, E/S digital, E/S pulso, encoder
motor e conexdes do terra para tamanhos dos gabinetes Tensio de
J6-J7. As configurages reais variam com os tipos de alimentacéo de
unidade e equipamentos opcionais. 24V CC. A
4.6 Fiacao de Controle 12 - w4y |corenede

saida méxima é

Acesso de 100 mA para

todas as cargas

Remov. hapa m m uma chave d
. emova a chapa de tampa co chave de de 24 V.

fenda. Consulte llustracéo 4.6.

Parametro 5-10 Ter
18 minal 18 Entrada [8] Partida
Digital

1308C504.11

Entradas digitais.

Parametro 5-11 Ter
19 minal 19, Entrada |[10] Reversdo
Digital

Parametro 5-16 Ter

. [0] Sem .
31 minal X30/2 B Entrada digital.
o operagdo
Entrada Digital
Pardmetro 5-14 Ter Entrada digital,
. [0] Sem
32 minal 32, Entrada N encoder de 24 V.
o operagdo
Digital O terminal 33
llustracdo 4.6 Acesso a fiacdo de controle para tamanhos do Parametro 5-15 Ter |[16] Ref pode ser usado
gabinete J1-J7 33 minal 33 Entrada | predefinida | Para entrada de
Digital bit 0 pulso.
Pardmetro 5-12 Ter Selecionavel
i i . DI [2] Parada
Tipos de terminal de controle minal 27, Entrada por inércia para entrada
llustragdo 4.7 mostra os terminais de controle do conversor 97 Digital inversa digital, saida
de frequéncia. As fun¢ées de terminal e configuragoes Parametro 5-30 Ter DO [0] Sem digital ou saida
padrao sdo resumidas em Tabela 4.1. minal 27 Saida operagdo de pulso. A
o Digital configuracao
4 Pardmetro 5-13 Ter padrao é entrada
’32 minal 29, Entrada digital.
R - DI [14] Jog .
- Digital O terminal 29
29 , DO [0] Sem
Parametro 5-31 Ter . pode ser usado
. , operagdo
minal 29 Saida para entrada de
Digital pulso.

Comum para
entradas digitais
e potencial de 0
20 - -
V para
alimentacdo de

24 V.

Entradas/saidas analégicas

llustracao 4.7 Locais do Terminal de Controle

Consulte capétulo 8.2 Dados técnicos gerais para saber
detalhes das caracteristicas nominais dos terminais.

18 Danfoss A/S © 03/2019 Todos os direitos reservados. MGO06A828
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X R Configuraca L . R Configuraca L
Terminal Parametro . Descricao Terminal Parametro . Descricao
o padrao o padrao
Pardmetro 6-91 Ter Saida analogica Saida do relé de
42 minal 42 Saida [0] Sem programével. O formato C. Esses
Analégica operagao sinal analégico é relés estdo em
de 0-20 mA ou 01, 02, 03 5-40 [0] [9] Alarme diferentes locais,
4-20 mA a um dependendo do
maximo de 500 tamanho e da
Pardmetro 6-71 Ter [0] Sem Q. Também configuracao do
45 minal 45 Saida operacdo pode ser conversor de
Analégica configurado frequéncia.
como saidas Utilizavel para
digitais. tensao CC ou CA
Tensdo de e carga indutiva
alimentacédo BI E.m ou resistiva.
analdgica de 10 04, 05, 06 >-40 funcio- RO2 no gabinete
V CC. Méaximo de namento | 1_)3 possui 2
50 - +10 V CC 15 mA polos, somente
comumente os terminais 04 e
usado para 05 estao
potenciémetro disponiveis
ou termistor.
Grupo do Tabela 4.1 Descricoes dos Terminais
pardmetro 6-1*
53 Entrada Analégica - Entrada Funcbes de terminal de controle
53 analégica. As fungdes do conversor de frequéncia sdo comandadas
Grupo do Se|eci0né\~/e| por recebimento de sinais de entrada de controle.
para tensao ou . .
54 parametro 6-2* ~ corrente. . Programe cada terminal para a funcdo que ele
Entrada Analégica suporta nos parametros associados com esse
54 terminal.
Comum para . Confirme se o terminal de controle esta
33 - - entrada programado para a funcao correta. Consulte
analégica capétulo 5 Colocagdo em funcionamento para
Comunicagao serial obter detalhes sobre como acessar parametros e
Filtro RC programacéo.
E}:g;zquj;a . A programacao padrdo do terminal inicia o
cabo. APENAS funcionamento do conversor de frequéncia em
61 ~ ~ para conectar a um modo operacional tipico.
blindagem Utilizando cabos de controle blindados
quando houver O método preferido na maioria dos casos é fixar cabos de
problemas de controle e de comunicagéo serial com bracadeiras de
EMC. blindagem nas duas extremidades para garantir o melhor
Grupo do contato possivel do cabo de alta frequéncia.
pardmetro 8-3* Interface RS485. Se o potencial do ponto de aterramento entre o conversor
68 (+) Configuracées de - Um interruptor de frequéncia e o PLC for diferente, ruido elétrico podera
Porta do FC do cartdo de causar distdrbios no sistema inteiro. Resolva este problema
Grupo do :O”troile é instalando um cabo de equalizacdo o mais préximo
pardmetro 8-3* o”f‘ef'd‘? para possivel dos cabos de controle. Minima se¢éo transversal
69 (-) . - resisténcia de . 5
Configuracées de T do cabo: 16 mm? (6 AWG).
terminacdo.
Porta do FC
Relés
MGO06A828 Danfoss A/S © 03/2019 Todos os direitos reservados. 19




Instalacao Elétrica VLT® AutomationDrive FC 360

o o
I <
a a
& &
R R
1 Minimo de 16 mm? (6 AWG) 1 Minimo de 16 mm? (6 AWG)
2 Cabo de equalizacdo 2 Cabo de equalizacdo
llustracdo 4.8 Bracadeiras de blindagem nas duas llustracao 4.11 Cabos de par trancado sem terminal 61
extremidades
4.7 Terminais de jumper 12 e 27
Malhas de aterramento de 50/60 Hz
Com cabos de controle longos, podem ocorrer malhas de Ao utilizar os valores de programacdo padrao de fabrica,
aterramento. Para eliminar malhas de aterramento, conecte conecte um fio de jumper entre os terminais 12 e 27 para
1 extremidade da blindagem ao aterramento com um o conversor de frequéncia operar.

capacitor de 100 nF (mantendo os cabos curtos).

. O terminal de entrada digital 27 é projetado para
receber um comando de parada por inércia de 24
V CC. Em muitas aplicagdes, conecte um
dispositivo de parada por inércia no terminal 27.

llustracao 4.9 Conexao com um capacitor de 100 nF . Quando n3o for utilizado um dispositivo de
bloqueio, instale um jumper entre os terminais de

controle 12 e 27. Isso fornece um sinal interno de
Evite ruido de EMC na comunicagéo serial 24 V no terminal 27.
Esse terminal estd conectado ao aterramento por meio de
uma conexao RC interna. Use cabos de par trancado para
reduzir a interferéncia entre os condutores. O método
recomendado é mostrado no llustracéo 4.10. e Somente para GLCP: Quando a linha de status na
parte inferior do LCP indicar PARADA POR INERCIA
REMOTA AUTOMATICA, indica que a unidade est4
pronta para operar, mas ha um sinal de entrada
ausente no terminal 27.

130BB609.12

. Se ndo houver um sinal presente, impedira a
operacgao da unidade.

130BB923.12

4.8 Comunicacao Serial

Conecte a fiagdo de comunicacgao serial RS485 nos

1 Minimo de 16 mm? (6 AWG) terminais 68 (+) e 69 (-) .

2 Cabo de equalizacdo

. E recomendavel cabo de comunicacéo serial

llustracao 4.10 Cabos de par trancado blindado.

. Consulte capétulo 4.3.1 Requisitos de aterramento
para saber o aterramento correto.

Alternativamente, a conexdao com o terminal 61 pode ser
omitida.
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130BB489.10

RS485

llustracdo 4.12 Diagrama da Fiagdo de Comunicacao Serial

Para setup de comunicacao serial basica, selecione o

seguinte
1. Tipo de protocolo em pardmetro 8-30 Protocolo.
2. Endereco do conversor de frequéncia em

parametro 8-31 Endereco.

3. Baud rate em parametro 8-32 Baud Rate da Porta
do FC.

Dois protocolos de comunicacgdo séo internos ao conversor
de frequéncia.

. Danfoss FC.
. Modbus RTU.

Atenda aos requisitos de fiagdo do fabricante do motor.

As funcdes podem ser programadas remotamente usando
o software do protocolo e a conexao RS485 ou no grupo
do parametro 8-** Comunicagdes e opcionais.

A selecdo de um protocolo de comunicagao especifico
altera varias programacgées dos parametros padrao para
corresponder as especificacdes do protocolo e disponibiliza
parametros adicionais especificos do protocolo.

MGO06A828 Danfoss A/S © 03/2019 Todos os direitos reservados. 21
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VLT® AutomationDrive FC 360

5 Colocacdao em funcionamento

5.1

Instrucbes de Seguranca

Consulte capétulo 2 Seguranga para instrucdes de
seguranca gerais.

AADVERTENCIA

ALTA TENSAO

Os conversores de frequéncia contém alta tensdao quando
conectados a poténcia de entrada da rede elétrica CA.
Instalacao, inicializacdo e manutencao realizadas por
pessoal ndo qualificado podera resultar em morte ou
leses graves.

A instalacdo, inicializacdo e manutencao
deverao ser executadas somente por pessoal
qualificado.

Antes de aplicar poténcia:

1.
2.

Feche a tampa corretamente.

Verifique se todas as buchas de cabo estdo
apertadas firmemente.

Assegure que a poténcia de entrada da unidade
esteja desligada e bloqueada. Nado confie na
chave de desconexdo do conversor de frequéncia
para isolamento da poténcia de entrada.

Verifique se ndo ha tensao nos terminais de
entrada L1 (91), L2 (92) e L3 (93), de fase para
fase ou de fase para o terra.

Verifique se ndo ha tensdo nos terminais de saida
96 (U), 97 (V) e 98 (W), de fase para fase e de
fase para o terra.

Confirme a continuidade do motor medindo os
valores de Q em U-V (96-97), V-W (97-98) e W-
U (98-96).

Verifique o aterramento correto do conversor de
frequéncia e do motor.

Inspecione se ha conexdes frouxas nos terminais
do conversor de frequéncia.

Confirme se a tensao de alimentagdo corresponde
a tensao do conversor de frequéncia e do motor.

5.2 Aplicando Poténcia

Alimente o conversor de frequéncia usando as etapas a

seguir:
1.

Verifique se a tensdo de entrada esta balanceada
dentro dos 3%. Se nao estiver, corrija o desbalan-
ceamento da tensdo de entrada antes de

prosseguir. Repita este procedimento apés a
correcao da tensao.

2. Certifique-se de que toda fiacdo de equipamentos
opcionais corresponda a aplicacdo de instalacao.

3. Certifique-se de que todos os dispositivos do
operador estejam desligados. As portas de painel
devem ser fechadas e as tampas bem presas.

4. Aplique energia a unidade. Nao ligue o conversor
de frequéncia agora. Nas unidades com uma
chave de desconexdo, coloque-a na posicdo ON
(Ligar) para alimentar o conversor de frequéncia.

5.3 Modo Manual/Automatico

Apbds a instalacdo, ha duas maneiras simples de inicializar o
conversor de frequéncia:
. Modo manual ligado.

. Modo automético ligado.

Na primeira energizagdo, estd no modo automatico ligado.

130BD062.10

llustragao 5.1 Localizacdo das teclas Manual Ligado, Off/Reset
e Automatico Ligado no NLCP

. Pressione [Hand On] (Manual) para fornecer um
comando de partida local para o conversor de
frequéncia. Pressione [4] e [¥] para aumentar e
reduzir a velocidade.

. Pressione [Off/Reset] para parar o conversor de
frequéncia.

. Pressione [Auto On] (Automético Ligado) para
controlar o conversor de frequéncia por meio dos
terminais de controle ou da comunicacdo de
barramento.

22
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ACUIDADO

Como o conversor de frequéncia estd no modo
automatico ligado na primeira energizacao, o conversor
de frequéncia pode dar partida no motor diretamente
quando o comando de partida for valido via terminais
ou barramento.

AVISO!

Pardmetro 5-12 Terminal 27 Digital Input possui parada
por inércia inversa como configuracdo padrdo. Conecte
os terminais 12 e 27 para testar o funcionamento em
Manual Ligado/Automatico Ligado.

5.4 Operacdes do Painel de Controle Local
(LCP)

VLT® AutomationDrive FC 360 suporta o painel de controle
local numérico (NLCP) LCP 21, o painel de controle local
grafico (GLCP) LCP 102 e a tampa cega. Este capitulo
descreve as operagdes com o LCP 21 e o LCP 102.

AVISO!

O conversor de frequéncia também pode ser
programado Software de setup MCT 10 no PC por meio
da porta de comunicacao RS485. Este software pode ser
encomendado usando o cédigo nimero 130B1000 ou
baixado do site da Danfoss: drives.danfoss.com/
downloads/pctools/#/.

5.4.1 Painel de Controle Local Numérico

O painel de controle local numérico LCP 21 é dividido em
4 secOes funcionais.

A. Display numérico.
B. Chave do menu.
C. Teclas de navegacéo e luzes indicadoras(LEDs).

D. Teclas de operacao e luzes indicadoras (LEDs).

130BC506.10

Setup1 < |, D, =,
EENTYHY
v

— n_n_l +
2| - ‘e’ ‘e v—/
4 —T Status Quick Main
B Menu MenuH /10
//

llustracdo 5.2 Vista do LCP 21

A. Display Numérico
O display de LCD é retroiluminado com uma linha
numérica. Todos os dados sdo mostrados no LCP.

1 O numero do setup exibe a configuragdo ativa e o setup
de edicdo. Caso 0 mesmo setup atue tanto como setup
ativo e como setup de edi¢do, somente esse setup é
mostrado (configuragdo de fabrica). Quando estiver ativo e
os setups de edicdo forem diferentes, os dois niumeros sao
mostrados no display (setup 12). O nimero piscando
indica o setup de edicéo.

Numero do parametro.

Valor do parametro.

4 O sentido do motor é mostrado no canto inferior esquerdo
do display. Uma pequena seta indica o sentido de rotacao.

5 O triangulo indica se o LCP estd no menu de Status, no

Quick Menu ou no Menu Principal.

Tabela 5.1 Legenda de llustragdo 5.2, secao A

BE5

:Setup 124 -‘
pooo @005

N7 %325 A0 A 4

llustracao 5.3 Informacgoes do display

MGO06A828
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B. Tecla do menu
Para selecionar entre Status, Quick Menu ou Menu
Principal. pressione [Menul].

C. Luzes indicadoras (LEDs) e teclas de navegacao

Indicado .
Luz Funcao
r

A luz indicadora ON é ativada quando
o conversor de frequéncia receber

. energia da tensdo de rede, dos

6 Ligado | Verde .
terminais de barramento CC ou de
uma fonte de alimentacdo externa de

24 V.

Tecla Funcéo

Coloca o sistema em modo operacional
Auto On | remoto.

15 | (Automatic | ® Responde a um comando de partida
o Ligado) externo por terminais de controle ou
comunicacao de barramento.

Tabela 5.4 Legenda de llustragdo 5.2, se¢dao D

AADVERTENCIA

Quando as condicdes de adverténcia
Advertén | Amarel | sdo atendidas, o LED WARN amarelo

7
cia o acende e o texto aparece na area de
exibicdo identificando o problema.
Uma condicdo de falha faz com que o
Vermel .
8 Alarme h alarme LED vermelho pisque e um
o

texto de alarme seja mostrado.

Tabela 5.2 Legenda para llustra¢do 5.2, Luzes indicadoras
(LEDs)

Tecla Funcéo

Para retornar a etapa ou camada anterior,
9 [Back] (Voltar) <
na estrutura de navegagao.

Para alternar entre os grupos do
parametro, nos parametros e dentro dos
parametros ou aumentar/diminuir valores
dos parametros. Setas também podem
ser usadas para programar a referéncia
local.

Pressione para acessar grupos do
il [OK] A . <
parametro ou para ativar uma selecao.

Pressione para se mover da esquerda
para a direita dentro do valor do
parametro para alterar cada digito indivi-
dualmente.

Tabela 5.3 Legenda para llustracdo 5.2, Teclas de navegacao

D. Teclas de operacao e luzes indicadoras (LEDs)

Tecla Funcéo

Inicia o conversor de frequéncia no controle
Hand On |local.

13| (Manual |® Um sinal de parada externo por entrada de
Ligado) controle ou comunicagéo serial substitui o
manual ligado local.

Para o motor, mas ndo remove a energia ao
conversor de frequéncia, ou reinicializa o

conversor de frequéncia manualmente apo6s
14 | Off/Reset . . .
uma falha ter sido eliminada. Se estiver no

modo de alarme, o alarme é reinicializado se a

condicdo de alarme for removida.

ALTA TENSAO

Tocar no conversor de frequéncia apds pressionar a tecla
[Off/Reset] ainda é perigoso, porque a chave nao
desconecta o conversor de frequéncia da rede elétrica.

. Desconecte o conversor de frequéncia da rede
elétrica e aguarde o conversor de frequéncia
descarregar totalmente. Consulte o tempo de
descarga em Tabela 2.1.

5.4.2 Funcdo da tecla direita no NLCP

Pressione [>] para editar individualmente qualquer dos 4
digitos no display. Ao pressionar [>] uma vez, o cursor
move para o primeiro digito e o digito comeca a piscar,
conforme mostrado em llustragéo 5.4. Pressione [A] [V]
para alterar o valor. Pressionar [>] ndo altera o valor dos
digitos e ndo move a casa decimal.

Setup 1 \‘/ %
30e 1000 °
7N
L)
Setup 1 \‘
3te 1000
/IN
)
el
302 1000
VAN
Setup 1 \‘/
569900 |
/IN
Setup 1 \‘/
369910 ,
/IN

llustragao 5.4 Fungao da tecla direita

24 Danfoss A/S © 03/2019 Todos os direitos reservados.
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[»] também pode ser usado para se mover entre 0s grupos
do parametro. No Menu Principal, pressione [>] para ir para
o primeiro parametro no préximo grupo do parametro (por
exemplo, para ir de pardmetro 0-03 Definicdes Regionais [0]
Internacional para parametro 1-00 Modo Configuragdo [0]
Malha aberta).

5.4.3 Quick Menu no NLCP

O Quick Menu da acesso facil aos parametros utilizados
com mais frequéncia.

1. Para entrar no Quick Menu, pressione [Menu] até
o indicador no display ficar posicionado sobre
Quick Menu.

2. Pressione [A] [Y] para selecionar QM1 ou QM2, e

em seguida pressione [OK].

3. Pressione [4] [Y] para navegar pelos parametros
no Quick Menu.

4, Pressione [OK] para selecionar um parametro.

5. Pressione [4] [Y] para alterar o valor de uma
programacao do parametro.

6. Pressione [OK] para aceitar a modificacdo.

7. Para sair, pressione [Back] duas vezes (ou 3 vezes
se estiver em QM2 e QM3) para entrar em Status
ou pressione [Menu] uma vez para entrar no
Menu Principal.

MGO06A828 Danfoss A/S © 03/2019 Todos os direitos reservados.

25




VLT® AutomationDrive FC 360

Colocacao em funcionamento

€L'svrd40¢lL

Uond3IIp JI9pOdUd
€€/T€ euluns)

uonnjoaa sad sasind
€€/C€ [eUILIRL

Bumas L1010y 2u1s  sabueyd g 1se
[ s [ oo ]
adl boj wiepy
SO 7 7 ¥ WO 7 1o} 7 apew sabuey)

|

|

|

ITRUCHT Y

% XXXX 81-¥

apouw Jojesauab ywijanbiog | % XXXX LL-¥
apow Jojow jwif anbiol. | o4 XXXX 91t

I_o_ LG

Ixxxx 0£-S
N

uonouny axyelg

uondajoid
[eway} JOJOl

sajod Jojopy

(sy) dueISISAY
108l

NUBA YPIND Op eININJIST §°S oeSelsn||

[ZH] M yBiy pasds J010W | ZH XXXX 1

VYINY

[116z-1
fousnbaiyndino wnwixel | ZH XXXX 61-1

ndui [enbip /z jeuwsg [Azi-s
— awp umop-dwes | dwey | § XXXX Zb-€

XXXX L€-L | P
swi dn-dwes | dwey | S XXXX Li-€
- Wdd 0001
XXXX L | 1 0 oo

paads

|eulwou | N dY XXXX St
s 00057

Juaundsojop | YV XXXX #2-1

fousnb 4 A anbio) pajes
uanbay soi0W [ZH XXXX €2-L] [ X0X9ZL | o semony

A |

mmﬁ_oioﬂos_i AXXXX 22-1 7 7 WdY XXXX mN.L Jeuiou

duasepl wnwixepy | ZH XXXX €0-€

XXXX 6€-L | ssjodsoi0p
duasapl wnwiuly | ZH XXXX 20-€
YXXX 0€-1 (sY) ddueSISAY I

101015

(p7) @>ueynput

XXXX L€-1 shep
INdd 000L
XXXX Op-L | 12 4w3oeg

10J01y
A A paads
waund [eutwiou

samod 010N o XxXX 021 [ VXXX TL | opon 1000 XXXX 6€-1 | salod soi0iy

(sy) duelsisdy

1010W SNOUOAYUASY J010W \d waum orom | ¥ xxxMA el xxxxﬂm._ 101815
adAy 1030y b.

fouanbaiy 00N [ZH XXX E2-L] | XOXKITL | Thumsrenon

3dpund 5 * * mthM“

|013U0D JoJOly abejjon _Eos; AXXXX TC-L 7 T>_n_m XXXX mN.L I 000
opoul samod ojoy | W XXXX 0T | XXXX #2-L [waund soron

uoneinbyuo)
10JOW SNOUOIYIUASY J010W g

adA] Jojop

dn-)3s J3podu3

dn-)3s Jojow ‘Apy

dn-)3s Jojow diseg abenbueq

MGO06A828

Danfoss A/S © 03/2019 Todos os direitos reservados.

26




Dt

Colocacao em funcionamento Guia Rapido

5.4.4 Menu de Status no NLCP

Apds a energizacdo, o Menu Status fica ativo. Pressione
[Menu] para alternar entre Status, Quick Menu e Menu
Principal.

[A] e [¥] alternam entre as opg¢des em cada menu.

O display indica o0 modo de status com uma pequena seta
acima de Status.

130BA466.10

Setup 1 '-7 n
23 Ju.0.

~ v
| — Status Quick  Main
— Menu Menu
Menu |,
i P N Al

llustracdo 5.6 Indicando o Modo Status

Os 8 parametros a seguir podem ser acessados no menu
de status do NLCP no modo automdtico ligado:
. Parametro 16-02 Referéncia [%].

. Parametro 16-09 Leit.Personalz..

. Parametro 16-10 Poténcia [kW].

. Parametro 16-13 Freqliéncia.

. Parametro 16-14 Corrente do motor.

. Parametro 16-16 Torque [Nm].

. Pardmetro 16-30 Tensdo de Conexéo CC.
. Pardmetro 16-52 Feedback [Unidadel].

Os 6 parametros a seguir podem ser acessados no menu
de status do NLCP no modo [Hand On]:
. Pardmetro 16-09 Leit.Personalz..

. Parametro 16-10 Poténcia [kW].

. Parametro 16-13 Freqliéncia.

. Pardmetro 16-14 Corrente do motor.
. Parametro 16-16 Torque [Nm].

. Parametro 16-30 Tensdo de Conexdo CC.

5.4.5 Menu principal no NLCP
O Menu Principal da acesso a todos os parametros.

1. Para entrar no Menu Principal, pressione a tecla
[Menu] até o indicador no display ficar
posicionado sobre Menu Principal.

2. [A] [v]: Navegando pelos grupos do parametro.

3. Pressione [OK] para selecionar um grupo do
parametro.

4, [A] [v]: Navegando pelos parametros do grupo 5
especifico.

5. Pressione [OK] para selecionar o parametro.

6. [>] e [A] [V]: Definir/alterar o valor do parametro.
Pressione [OK] para aceitar o valor.

8. Para sair, pressione [Back] duas vezes (ou 3 vezes

para parametros de matriz) para entrar no Menu
Principal ou pressione [Menu] uma vez para entrar
em Status.

Consulte llustragéo 5.7, llustragdo 5.8 e llustragcdo 5.9 para
obter informacgdes sobre os principios de alterar o valor de
parametros continuos, parametros enumerados e
parametro de matriz, respectivamente. As acdes nas
ilustracoes estdo descritas em Tabela 5.5, Tabela 5.6 e
Tabela 5.7.

MGO06A828 Danfoss A/S © 03/2019 Todos os direitos reservados. 27
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llustracdo 5.7 Interagées do menu principal - Parametros

continuos

[OK]: O primeiro parametro do grupo é mostrado.

Pressione [¥] repetidamente para ir até o parametro.

Pressione [OK] para iniciar a edicao.

[*]: Primeiro digito piscando (pode ser editado).

>]: Segundo digito piscando (pode ser editado).

N|o|ju|lp~|lw] M| -

[
[»]: Terceiro digito piscando (pode ser editado).
[¥]: Diminui o valor do parametro, a casa decimal muda

automaticamente.

A]: Aumenta o valor do parametro.

Back] Cancelar alteragbes, voltar a 2.

10

A][¥]: Selecione o parametro dentro do grupo.

11

Back] Remove o valor e mostra o grupo do parametro.

12

[
[
[OK]: Aceitar alteragdes, voltar a 2.
[
[
[

A][v]: Selecionar grupo.

Tabela 5.5 Alterando valores de parametros continuos

Para parametros enumerados, a interacdo é semelhante,

mas o valor do parametro é mostrado entre colchetes
devido a limitacdo de digitos do LCP 21 (4 digitos
grandes), e o enum pode ser maior que 99. Quando o
valor enum for maior que 99, o LCP 21 pode mostrar
somente a primeira parte do colchete.

Setup 1
-
v v
Setup 1 '-‘-‘-'
F00 Ly
e A 4

llustragao 5.8 Interagcdes do menu principal - Parametros

enumerados

130BC447.11

[OK]: O primeiro parametro do grupo é mostrado.

Pressione [OK] para iniciar a edigao.

[A][V]: Alterar valor do parametro (piscando).

D] WIN]| =

Pressione [Back] para cancelar as alteragdes ou [OK] para
aceitar as alteragdes (retornar a tela 2).

(9]

[A][¥]: Selecione um pardmetro dentro do grupo.

[Back] Remove o valor e mostra o grupo do parametro.

[A][¥]: Selecione um grupo.

Tabela 5.6 Alterando valores de parametros enumerados

28
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Os parametros de matriz funcionam da seguinte maneira:

Setup 1 10 %

J_. 2
a2 v «

et IO

200 UOU o~

Setup 1
(N H 171
ool LI ¢

wmnnnr“

_

[OK]: Mostra os numeros do parametro e o valor do
primeiro indice.

[OK]: O indice pode ser selecionado.

[A][Y]: Selecione o indice.

[OK]: O valor pode ser editado.

[A][V]: Alterar valor do parametro (piscando).

|l || WIN

[Back] Cancela as alteracoes.
[OK]: Aceita as alteragoes.

7 [Back] Cancela a edicdo do indice, um novo parametro

pode ser selecionado.

8 |[A][Y]: Selecione o pardmetro dentro do grupo.

9 [[Back] Remove o valor do indice de pardmetro e mostra o
grupo do parametro.

10 [[A][¥]: Selecionar grupo.

Tabela 5.7 Alterando valores dos parametros de matriz

llustracdo 5.9 Interacbes do menu principal - Parametros de
matriz

5.4.6 Painel de Controle Local Grafico (LCP)

O painel de controle local grafico LCP 102 possui uma area
de display maior, que exibe mais informagdes que o LCP
21. O LCP 102 suporta exibicdo em inglés, chinés e
portugués.

O GLCP é dividido em quatro grupos funcionais (ver
llustragéo 5.10).

A. Area do display
B. Teclas do menu do display.
C. Teclas de navegacdo e luzes indicadoras(LEDs).

D. Teclas de operacéo e reinicializar.

o
)
1 ) |~ 3 a
T~_| |Status 0| |4 2
[ ~F799 RPM 783A 364 kW] %
/ —
2—] 0.000
A L5
/53.2 % — |
/”//
4 Auto Remote Ramping
6 — — — —
\\ | — 9
21 status Quick Main Alarm T
B Menu Menu Log
77— {
e
(@) Q 8
O %
11
10/’ c
H— 12
|L-On
15— |
|l Warn.
16 — 13
|- Alarm
17 —
\ 14
/ \ \
18 19 20 21

llustracao 5.10 Painel de Controle Local Grafico (GLCP)

A. Area do display

A drea do display é ativada quando o conversor de
frequéncia recebe energia da tenséo de rede ou de um
terminal do barramento CC.

As informagdes mostradas no LCP podem ser customizadas
para as aplicagdes do usuario. Selecione as opg¢des no
Quick Menu Q3-13 Configuragéo do Display.

Display. Numero do parametro | Configuracao padrao
1 0-20 [1602] Referéncia [%]
[1614] Corrente do
2 0-21
Motor
3 0-22 [1610] Poténcia [kW]
0-23 [1613] Frequéncia
0-24 [1502] Contador de kWh

Tabela 5.8 Legenda para llustracdo 5.10, Area do display

B. Teclas do menu do display

As teclas de menu séo usadas para acesso ao menu para
setup de parametro, articulacdo entre modos display de
status durante a operagdo normal e visualizacdo de dados
do registro de falhas.

MGO06A828
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Tecla Funcéo

6 Status Mostra informagdes operacionais.

Permite acesso aos parametros de
Quick programacao para obter instrugdes de setup

7
Menu iniciais e muitas instrucdes detalhadas da
aplicacéo.
Main Menu . N
Permite acesso a todos os pardmetros de
8 (Menu .
o programagao.
Principal)
Alarm Log

. Mostra uma lista das adverténcias atuais, os
9 | (Registro de| , . B
Ultimos 10 alarmes e o log de manutencéo.

Alarmes)

Tabela 5.9 Legenda para llustracdo 5.10, Teclas do menu do
display

C. Teclas de navegacdo e luzes indicadoras (LEDs)

As teclas de navegacao sdo usadas para programar funcées
e mover o cursor no display. As teclas de navegacdo
também fornecem controle da velocidade na operacdo
local. H& também trés luzes indicadoras de status do
conversor de frequéncia nessa area.

Tecla Funcao

Retorna a etapa ou lista anterior na estrutura
10 Voltar
de menu.

Cancela a ultima alteracdo ou comando
1 Cancelar . B
enquanto o modo display néo for alterado.

Pressione para obter uma definicdo da
12 Info B o
funcédo exibida.

Teclas de |[Para mover entre os itens do menu, use as 4
navegacdo |teclas de navegacdo.

Pressione para acessar grupos do parametro
14 OK P grup P

ou para ativar uma selecdo.

Tabela 5.10 Legenda para llustragédo 5.10, Teclas de navegacao

Indicador Luz Funcéao

ON é ativada quando o conversor
. de frequéncia recebe energia da

15 Ligado Verde B .
tensdo de rede ou de um terminal

do barramento CC.

Quando as condi¢des de

. adverténcia sdo atendidas, o LED
Adverténc
16 . Amarelo [WARN amarelo acende e o texto
ia
aparece na area de exibicao identi-

ficando o problema.

Uma condicao de falha faz com

que o alarme LED vermelho pisque
17 Alarme | Vermelho

e um texto de alarme seja
mostrado.

Tabela 5.11 Legenda para llustragédo 5.10, Luzes indicadoras
(LEDs)

D. Teclas de operacao e reinicializar
As teclas de operacao estdo na parte inferior do LCP.

Tecla Funcao

Inicia o conversor de frequéncia no modo
Manual ligado.

Hand On .
. Um sinal de parada externo por
18 (Manual
. entrada de controle ou
Ligado) o -
comunicacao serial substitui o
manual ligado local.
. Para 0 motor, mas ndao remove a energia
19 Desligado .
para o conversor de frequéncia.
Coloca o sistema em modo operacional
Auto On |remoto.

20 | (Automatico | ® Responde a um comando de partida
Ligado) externo por terminais de controle ou

comunicacgéo serial.

L Reinicializa o conversor de frequéncia
21 | Reinicializar i L
manualmente apds uma falha ser eliminada.

Tabela 5.12 Legenda para llustragdo 5.10, Teclas de operagao e
reinicializar

AVISO!

Para ajustar o contraste do display, pressione [Status] e
as teclas [A]/[V].

5.4.7 Alterando a programacao do
parametro com GLCP

Acesse e altere a programacao do parametro no Quick
Menu (Menu Rapido) ou no Main Menu (Menu Principal). O
Quick Menu da acesso somente a um numero limitado de
parametros.

1. Pressione [Quick Menu] ou [Main Menu] (Menu
principal) no LCP.

2. Pressione [4] [Y] para navegar pelos grupos do
parametro, pressione [OK] para selecionar grupo
de parametros.

3. Pressione [4A] [Y] para navegar pelos parametros,
pressione [OK] para selecionar um parametro.

4. Pressione [4] [Y] para alterar o valor de uma
programacao do parametro.

5. Pressione [«] [*] para alterar o digito quando um
parametro decimal estiver no estado de edicao.

6. Pressione [OK] para aceitar a modificacdo.

7. Pressione [Back] duas vezes para entrar em Status
ou pressione [Main Menu] uma vez para entrar no
Main Menu (Menu Principal).

30 Danfoss A/S © 03/2019 Todos os direitos reservados.
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Visualizar alteragoes
Quick Menu Q5 - Alteragées Efetuadas indica todos os
parametros alterados em relacdo a configuracdo padrao.

. A lista mostra apenas os pardmetros que foram
alterados no setup atual da edicdo.

. Os parametros que foram reinicializados para
valores padrdo nao sao indicados.

. A mensagem Empty (vazio) indica que nenhum
parametro foi alterado.

5.4.8 Montando o GLCP

Use o adaptador do GLCP (nimero de pedido: 132B0281) e
um cabo para conectar o LCP 102 ao conversor de
frequéncia, como mostrado em llustragédo 5.11.

130BD532.10

llustracao 5.11 Adaptador do GLCP e Cabo de Conexao

5.4.9 Fazer Backup/Download de
Parametros com o LCP

Para estabelecer a programacao correta da aplicacao
geralmente é necessario programar fungdes em varios
parametros relacionados. Os detalhes dos parametros sdo
fornecidos em capétulo 9.2 Estrutura de Menu dos
Pardmetros.

Os dados de programacao sdo armazenados internamente
no conversor de frequéncia.

. Para backup, faca upload dos dados para a
memodria do LCP.

. Para fazer download de dados em outro
conversor de frequéncia, conecte o LCP a essa
unidade e faca o download das configuragdes
armazenadas.

. Restaurar a configuracdo padrao de fabrica ndo
altera os dados armazenados na meméria do LCP.

Processo de backup/download
1. Pressione [Off] no GLCP ou [Off/Reset] no NLCP
para parar o motor antes de fazer upload ou
baixar dados.

2. Pressione [Main Menu] (Menu principal)
pardmetro 0-50 Cépia do LCP e pressione [OK].

3. Selecione [1] Todos para o LCP para fazer upload
de dados para o LCP ou selecione [2] Todos a
partir d LCP para baixar dados do LCP ou
selecione [3] Indep.d tamanh.de LCP para baixar
parametros independentes do tamanho do motor
do LCP.

4. Pressione [OK]. Uma barra de progresso mostra o
andamento do download ou do upload.

5. Pressione [Hand On] ou [Auto On] para retornar a
operagao normal.

5.4.10 Restaurando as configura¢des
padrao com o LCP

AVISO!

Risco de perder programacao, dados do motor,
localizacao e registros de monitoramento ao realizar a
restauracao da configuracao padrao. Para fornecer um
backup, transfira os dados por upload para o LCP antes
da inicializacao.

A restauracdo da programacédo do parametro padrdo é
realizada pela inicializacdo do conversor de frequéncia.
Inicializacdo é executada por meio do

pardmetro 14-22 Modo Operagéo (recomendado) ou
manualmente. A inicializagdo néo reinicializa as configu-
racdes para pardmetro 1-06 Sentido Hordrio e

parametro 0-03 Defini¢ées Regionais.

. A inicializacdo usando parametro 14-22 Modo
Operagdo nao reinicializa configuragdes do
conversor de frequéncia como as horas de funcio-
namento, sele¢cdes da comunicacdo serial, registro
de falhas, registro de alarme e outras fun¢bes de
monitoramento.

. A inicializacdo manual apaga todos os dados de
motor, programacao, localizacdo e monito-
ramento, e restaura as configuracdes padrdo de
fabrica.
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Procedimento de inicializacao recomendado, via
pardmetro 14-22 Modo Operagédo
1. Selecione parametro 14-22 Modo Operagéo e
pressione [OK].

2. Selecione [2] Inicializagéo e pressione [OK].

3. Remova a energia da unidade e aguarde até que
o display seja desligado.

4. Aplique energia a unidade.

As programacdes dos parametros padréo séo restauradas
durante a inicializacdo. Isso poderd demorar ligeiramente
mais que o normal.

5. Alarm 80, Drive initialized to default value (Alarme
80, conversor inicializado com o valor padrao) é
mostrado.

6. Pressione [Reset] (Reinicializar) para retornar ao

modo de operacao.

Procedimento de inicializagdo manual
1. Remova a energia da unidade e aguarde até que
o display seja desligado.

2. Pressione e mantenha pressionado [Status], [Main
Menu] e [OK] ao mesmo tempo no GLCP, ou
pressione [Menu] e [OK] ao mesmo tempo no
NLCP enquanto estiver energizando a unidade
(aproximadamente 5 segundos ou até que um
cligue seja ouvido e o ventilador inicie).

As programagdes do parametro padrao de fabrica sao
restauradas durante a inicializagao. Isso poderd demorar
ligeiramente mais que o normal.

A inicializacdo manual ndo reinicializa as seguintes
informacdes do conversor de frequéncia:
. Parametro 0-03 Definicdes Regionais

. Pardmetro 1-06 Sentido Hordrio

. Parametro 15-00 Horas de funcionamento
. Parametro 15-03 Energizagbes

. Parametro 15-04 Superaquecimentos

. Pardmetro 15-05 Sobretensées

. Parametro 15-30 Log Alarme: Céd Falha
5.5 Programacao Basica

5.5.1 Setup de Motor Assincrono

Insira os dados do motor a seguir na ordem indicada. Essas
informacdes sdo encontradas na plaqueta de identificacdo
do motor.

1. Parametro 1-20 Poténcia do Motor.
2. Parametro 1-22 Tensédo do Motor.
3. Pardmetro 1-23 Freqliéncia do Motor.

4, Pardametro 1-24 Corrente do Motor.
5. Parametro 1-25 Velocidade nominal do motor.

Para desempenho ideal no modo VVC*, dados adicionais
do motor sdo necessarios para configurar os parametros a
seguir.

6 Parametro 1-30 Resisténcia do Estator (Rs).

7. Parametro 1-31 Resisténcia do Rotor (Rr).

8 Pardmetro 1-33 Reatdncia Parasita do Estator (X1).
9. Pardmetro 1-35 Reatdncia Principal (Xh).

Os dados podem ser encontrados na folha de dados do
motor (esses dados tipicamente nao estdo disponiveis na
plaqueta de identificacdo do motor). Execute a AMA
completa usando pardmetro 1-29 Adaptagdo Automadtica do
Motor (AMA) [1] Ativar AMA completa ou insira os
pardmetros manualmente.

Ajuste especifico da aplicacdo ao executar VVC*

VVC* é o modo de controle mais robusto. Na maioria das
situacdes ele fornece desempenho ideal sem ajustes
posteriores. Execute uma AMA completa para obter o
melhor desempenho.

5.5.2 Setup do motor PM em VVC*

Etapas iniciais de programacao
1. Ajuste pardmetro 1-10 Constru¢do do Motor com
as opg¢des a seguir para ativar a operacao do
motor PM:

1a [1] PM, SPM ndo saliente
1b [3] PM, IPM saliente, Sat

2. Selecione [0] Malha aberta em
parametro 1-00 Modo Configuragéo.

AVISO!

O feedback do encoder nao é suportado para motores
PM.

Programar os dados do motor

Quando as etapas de programacao iniciais forem
concluidas, os parametros relacionados ao Motor PM nos
grupos do pardmetro 1-2* dados do motor, 1-3* avanc.
Dados avangados do motor e 1-4* DadosAvan¢ d Motr Il
estdo ativos.

As informagdes estdo na plaqueta de identificacdo do
motor e na folha de dados do motor.

Programe os parametros a seguir na ordem indicada:

1. Pardmetro 1-24 Corrente do Motor.

2 Pardmetro 1-26 Torque nominal do Motor.

3. Parametro 1-25 Velocidade nominal do motor.
4 Parametro 1-39 Pélos do Motor.
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5. Pardmetro 1-40 For¢a Contra Eletromotriz em 5. Parametro 1-45 Sat. da Indutdncia do eixo-q
1000RPM. (LgSat).
6. Parametro 1-42 Comprimento do Cabo do Motor. Este parametro estd ativo somente quando

Execute uma AMA completa usando

pardmetro 1-29 Adaptagdo Automdtica do Motor (AMA) e
selecione [1] Ativar AMA Completa. Se uma AMA completa
ndo for executada com sucesso, configure os seguintes
parametros manualmente.

1. Parametro 1-30 Resisténcia do Estator (Rs).
Insira a resisténcia comum do enrolamento do
estator da fase (Rs). Se apenas dados fase-fase
estiverem disponiveis, divida o valor de fase-fase
por 2 para obter o valor de fase.
Também é possivel medir o valor com um
ohmimetro, que leva em conta a resisténcia do
cabo. Divida o valor medido por 2 e insira o
resultado.

2. Parametro 1-37 Indutancia do eixo-d (Ld).
Insira a indutancia direta do eixo do motor PM.
Se apenas dados fase-fase estiverem disponiveis,
divida o valor de fase-fase por 2 para obter o
valor de fase.
Também é possivel medir o valor com um
medidor de indutancia, que leva em conta a
indutancia do cabo. Divida o valor medido por 2
e insira o resultado.

3. Parametro 1-38 Indutdncia do eixo-q (Lq).
Este parametro estd ativo somente quando
pardmetro 1-10 Construg¢do do Motor for
programado para [3] PM, IPM saliente, Sat.
Insira a indutancia de quadratura do eixo do
motor PM. Se apenas dados fase-fase estiverem
disponiveis, divida o valor de fase-fase por 2 para
obter o valor de fase.
Também é possivel medir o valor com um
medidor de indutancia, que leva em conta a
indutancia do cabo. Faca 1 rotacdo do rotor do
motor e encontre o valor maximo de indutancia

fase-fase. Divida o valor por 2 e insira o resultado.

4. Pardmetro 1-44 Sat. da Indutdncia do eixo-d
(LdSat).
Este parametro estd ativo somente quando
pardametro 1-10 Construgdo do Motor for
programado para [3] PM, IPM saliente, Sat.
Este parametro corresponde a indutancia de
saturacdo do eixo d. O valor padrao é o valor
definido em pardmetro 1-37 Indutdncia do eixo-d
(Ld). Nao altere o valor padrao na maioria dos
casos. Se o fornecedor do motor fornecer a curva
de saturacéo, insira o valor de indutancia do eixo
d, que é 100% da corrente nominal.

pardmetro 1-10 Constru¢do do Motor for
programado para [3] PM, IPM saliente, Sat.

Este parametro corresponde a indutancia de
saturacdo de do eixo g. O valor padrédo é o valor
definido em pardmetro 1-38 Indutdncia do eixo-q
(Lg). Na maioria dos casos, nado altere o padrao.
Se o fornecedor do motor fornecer a curva de
saturacdo, insira o valor de indutancia do eixo q,
que é 100% da corrente nominal.

Teste da operacdo do motor 5

1. Inicie o motor em baixa velocidade (100-200
RPM). Se o motor nédo funcionar, verifique a
instalagcao, a programacéo geral e os dados do
motor.

2. Verifique se a fungdo partida em
parametro 1-70 Modo de Partida se adequa aos
requisitos da aplicagao.

Deteccao do rotor

Esta funcdo é a selecdo recomendada para aplicagdes em
que o motor comega a partir da parada, como por
exemplo, em bombas ou transportadores. Para alguns
motores, um som é ouvido quando o conversor de
frequéncia executa a deteccdo do rotor. Este som nao
prejudica o motor. Ajuste o valor em pardmetro 1-46 Ganho
de Detec¢do de Posicdo para motores diferentes. Se o
conversor de frequéncia nao iniciar ou ocorrer um alarme
de sobrecarga de corrente quando o conversor de
frequéncia iniciar, verifique se o rotor estad bloqueado ou
ndo. Se o rotor ndo estiver bloqueado, programe
pardmetro 1-70 Modo de Partida para [1] Estacionamento e
tente novamente.

Estacionamento

Esta funcdo é a opgdo recomendada para aplicagdes nas
quais o motor estd girando em baixa velocidade, por
exemplo, moagem a vento em aplicacdes de ventiladores.
Parametro 2-06 Parking Current e pardmetro 2-07 Parking
Time sao ajustaveis. Aumente a configuracao de fabrica
desses parametros para aplicagées com alta inércia.

Inicie 0 motor em velocidade nominal. Caso a aplicagdo
nao funcione bem, verifique as configuracdes de VVC* PM.
Tabela 5.13 mostra recomendac¢des em diferentes
aplicacoes.
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Aplicacao Configuragées

Aplicacdes de baixa inércia | ¢ Aumente o valor para
Icarga"/IMotor? <5 pardmetro 1-17 Const. de tempo
do filtro de tensGo por um fator

de 5a10.

e Reduza o valor de
parametro 1-14 Ganho de Amorte-

cimento.

e Reduza o valor (<100%) de
pardmetro 1-66 Corrente Min. em
Baixa Velocidade.

Aplicagdes de média Mantenha valores calculados.
inércia

50>|Carga/|Motor >5

Aplicagdes de alta inércia [ Aumente os valores de

Icarga/IMotor > 50 pardmetro 1-14 Ganho de Amorte-
cimento, parametro 1-15 Low Speed
Filter Time Const. e

parametro 1-16 High Speed Filter Time

Const.

Alta carga em baixa Diminua parametro 1-17 Const. de
velocidade
<30% (velocidade

nominal)

tempo do filtro de tensdo

Diminua parametro 1-66 Corrente
Min. em Baixa Velocidade (>100% por
mais tempo pode sobreaquecer o

motor).

Tabela 5.13 Recomendagdes em diferentes aplicagoes

1) Icarga = A inércia da carga.
2) Ivotor = A inércia do motor.

Se o motor comecar a oscilar a uma certa velocidade,
aumente pardmetro 1-14 Ganho de Amortecimento.
Aumente o valor em pequenas etapas.

Ajuste o torque de partida em pardmetro 1-66 Corrente Min.
em Baixa Velocidade. 100% fornece torque nominal como
torque de partida.

5.5.3 Adaptacdao Automatica do Motor
(AMA)

E altamente recomendavel executar o AMA porque ele
mede as caracteristicas elétricas do motor para otimizar a
compatibilidade entre o conversor de frequéncia e o motor
em modo VVC.

. O conversor de frequéncia constréi um modelo
matematico do motor para regular a corrente do
motor de saida, melhorando assim seu
desempenho.

. Alguns motores ndo conseguem executar a
versao completa do teste. Nesse caso, selecione
Ativar AMA reduzida (ndo para PM).

. Se ocorrerem adverténcias ou alarmes, consulte
capétulo 7.3 Lista de Cédigos de Adverténcia e
Alarme.

. Execute esse procedimento com o motor frio para
obter melhores resultados.

Para executar o AMA usando o LCP numérico
1. Pela programacdo do parametro padrao, conecte
os terminais 12 e 27 antes de executar AMA.

Acesse o Menu Principal.
Acesse o grupo do pardmetro 1-** Carga e Motor.

Pressione [OK].

uokh W

Programe os parametros do motor usando os
dados da plaqueta de identificacdo do grupo do
pardmetro 1-2* Dados do Motor.

6. Defina parametro 1-39 Pélos do Motor para IM e
PM.

7. Defina pardmetro 1-40 For¢a Contra Eletromotriz
em 1000RPM para PM.

8. Defina o comprimento de cabo de motor em
pardmetro 1-42 Comprimento do Cabo do Motor.

9. Ir para pardmetro 1-29 Adaptagéo Automdtica do
Motor (AMA).

10.  Pressione [OKI].

11.  Selecione [1] Ativar AMA completa.

12.  Pressione [OK].

13.  Pressione [Hand On] para ativar o AMA.

14. O teste executard automaticamente e indicara
quando estiver concluido.

Dependendo da poténcia, o AMA leva de 3-10 minutos
para concluir.

AVISO!

A funcdo AMA néao faz o motor funcionar e nao prejudica
o motor.

5.6 Verificando a rotagcao do motor

Antes de funcionar o conversor de frequéncia, verifique a
rotacdo do motor.

1. Pressione [Hand On].

2. Pressione [4A] para obter referéncia de velocidade
positiva.

3. Verifique se a velocidade mostrada é positiva.

4. Verifique se a fiacdo entre o conversor de
frequéncia e o motor esta correta.
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5. Verifique se o sentido de funcionamento do
motor corresponde a configuracdo em
pardmetro 1-06 Clockwise Direction.

5a Quando pardmetro 1-06 Clockwise
Direction estiver programado para [0]
Normal (sentido horario padréo):

a. Verifique se o motor gira no
sentido horario.

b. Verifique se a seta de direcao
do LCP estd no sentido horario

5b  Quando pardmetro 1-06 Clockwise
Direction estiver programado para [1]
Inversdo (sentido anti-horario):

a. Verifique se o motor gira no
sentido anti-horario.

b. Verifique se a seta de direcao
do LCP estd no sentido anti-
-horario.

5.7 Verificando a Rota¢do do Encoder

Somente verifique a rotagdo do encoder se o feedback do
encoder for utilizado.

1. Selecione [0] Malha aberta em
pardametro 1-00 Modo Configuragéo.

2. Selecione [1] Encoder de 24V em
pardmetro 7-00 Fonte do Feedback do PID de
Velocidade.

3. Pressione [Hand On].

4. Pressione [>] para referéncia de velocidade
positiva (pardmetro 1-06 Sentido Hordrio em [0]
Normal).

5. Verifique em pardmetro 16-57 Feedback [rpm] se o
feedback é positivo.

AVISO!

FEEDBACK NEGATIVO

Se o feedback for negativo, a conexao do encoder esta
errada. Use pardmetro 5-71 Term 32/33 Sentido do
Encoder para inversdao do sentido ou inverta os cabos do
encoder.

5.8 Teste de controle local

1. Pressione [Hand On] (Manual) para fornecer um
comando de partida local para o conversor de
frequéncia.

2. Acelere o conversor de frequéncia pressionando

[A] para obter a velocidade total. Mover o cursor
para a esquerda do ponto decimal agiliza as
mudancas de entrada.

3. Observe se ha qualquer problema de aceleracao.

4, Pressione [Off] (Desligado). Observe se ha
qualquer problema de desaceleracéo.

Se ocorrerem problemas de aceleracdo ou desaceleracgao,
consulte capétulo 7.5 Resolu¢édo de Problemas. Consulte
capétulo 7.1 Tipos de Adverténcia e Alarme para reinicializar
o conversor de frequéncia apds um desarme.

5.9 Partida do Sistema
O procedimento nesta sec¢do exige que a fiacdo do usuario

e a programacao da aplicagdo estejam concluidos. O
procedimento a seguir é recomendado apds o setup da

aplicacao estar concluido. 5
1. Pressione [Auto On] (Automatico ligado).
2. Aplique um comando de execugdo externo.
3. Ajuste a referéncia de velocidade em todo o

intervalo de velocidade.
4, Remova o comando de execugdo externo.

5. Verifique os niveis de som e vibragdo do motor
para assegurar que o sistema esta funcionando
como previsto.

Se ocorrerem adverténcias ou alarmes, consulte
capétulo 7.1 Tipos de Adverténcia e Alarme para reinicia-
lizacdo do conversor de frequéncia ap6és um desarme.

5.10 PROFIBUS

Conversores de frequéncia VLT® AutomationDrive FC 360
suportam PROFIBUS. Se o PROFIBUS for necessario, em
ambos os casos, certifique-se de que
pardmetro 15-43 Versdo de Software é maior que 1,20.
. Solicite um novo conversor de frequéncia no qual
o cassete de controle com PROFIBUS vem pré-
-instalado;

. Solicite um cassete de controle com PROFIBUS
para substituir o cassete de controle padrdo de
um conversor de frequéncia existente. Nesse caso,
atualize o firmware com Software de setup MCT
10.

llustragdo 5.12 mostra o painel frontal de um cassete de
controle com PROFIBUS.
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130BD650.10

As fungdes dos LEDs e dos interruptores no painel frontal
sdo apresentadas em Tabela 5.14.

LED/
interruptor

Descricao

NS2

Nao usado para PROFIBUS.

NS1

Indica o status da rede quando ha comunicacao
com o mestre do PROFIBUS. Quando essa luz
indicadora exibir um verde constante, a troca de
dados entre o mestre e o conversor de
frequéncia esta ativa.

MS

Indica o status do médulo, que é a comunicagao
aciclica DP V1 a partir de um PROFIBUS classe
mestre 1 (PLC) ou classe mestre 2 (Software de
setup MCT 10, ferramenta do FDT). Quando esta
luz indicadora exibir um verde constante, a
comunicacao DP V1 a partir das classes mestre 1
e 2 esta ativa.

com

Status de comunicacdo do RS485. Nao usado
para PROFIBUS.

Interruptor
do resistor de

terminacao

Quando o interruptor é ligado, o resistor de
terminacdo esta ativo.

Seletor de
endereco do

PROFIBUS

1 Interruptor do resistor de terminacdo

2 Seletor de endereco do PROFIBUS

llustracdo 5.12 Painel frontal de um cassete de controle com

PROFIBUS

Use os interruptores no seletor para programar o
endereco do PROFIBUS. A mudanca de endereco
entra em vigor na energiza¢ao seguinte.

AVISO!

Desligue a fonte de alimentacédo antes de
alterar os interruptores.

Tabela 5.14 Fungoes de LEDs e interruptores

Kit de desacoplamento do PROFIBUS contém pecas que
sdo necessarias para o PROFIBUS funcionar. Instale o kit
ap6s instalar o cassete de controle com PROFIBUS.
llustragéo 5.13 e llustragdo 5.14 mostram como instalar o kit
de desacoplamento em um conversor de frequéncia.
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130BD616.10

\ 1

| Parafusos

llustracao 5.13 Fixe a placa com parafusos

1308D617.10

‘ 1 |conector de 5 pinos |

llustracao 5.14 Empurre o conector de 5 pinos no lugar

5.11 PROFINET

Conversores de frequéncia VLT® AutomationDrive FC 360
suportam PROFINET. Se o PROFINET for necessario, em
ambos os casos, certifique-se de que
pardmetro 15-43 Versdo de Software é maior que 1,40.
. Solicite um novo conversor de frequéncia no qual
o cassete de controle com PROFINET vem pré-
-instalado;

. Solicite um cassete de controle com PROFINET
(nimero de pedido: 132B0257) para substituir o
cassete de controle padrao de um conversor de
frequéncia existente. Nesse caso, atualize o
software com Software de setup MCT 10.
Consulte o manual de servico para obter as
instrucdes de atualizacdo do software.

No pacote de cada cassete de controle com PROFINET, um
kit de desacoplamento é fornecido para melhor fixacao
mecanica. Instale o kit de desacoplamento apds a
instalacdo do cassete de controle.

MGO06A828
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Para instalar o kit de desacoplamento:

1. Coloque a placa de desacoplamento no cassete
de controle que estd montado no conversor de
frequéncia e fixe a placa usando 2 parafusos
(fornecidos), conforme mostrado em
llustragéo 5.15. O torque de aperto é 0,7-1,0 Nm
(6,2-8,9 pol-lb).

1308E332.10

‘ 1 | Parafusos

llustracdo 5.15 Fixe a placa com parafusos

Empurre os conectores de cabo Ethernet nos
slots do cassete de controle. Posicione os cabos
Ethernet entre as bracadeiras metalicas acionadas
por mola, conforme mostrado em llustragéo 5.16,
para estabelecer fixacdo mecanica e contato
elétrico entre o cabo e o terra.

130BE308.10

NI=

llustracao 5.16 Coloque os cabos Ethernet entre bracadeiras
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6 Aplicacoes

6.1 Selecdes de aplicacao

Use as selecdes para o setup rapido da aplicacdo para as
aplicagdes mais comuns configurando

pardmetro 0-16 Selecdo da Aplicagéo. Quando necessario, as
selecdes podem ser alteradas para necessidades
individuais. Todas as selecdes sdo para modo automatico
ligado.

AVISO!

Quando uma aplicacédo for selecionada, os parametros
relevantes sao programados automaticamente. A
configuracdo especifica do cliente de todos os
parametros baseados em requisitos especificos ainda é
possivel.

AVISO!

E recomendavel inicializar o conversor de frequéncia por
meio de pardmetro 14-22 Modo Operagdo ou redefinicao
de 2 dedos antes de configurar pardmetro 0-16 Selecdo
da Aplicagao.

AVISO!

Se qualquer das aplicacoes for selecionada, o relé 1 é
programado para [Running] (Funcionando) e o relé 2
para [Alarm] (Alarme) automaticamente.

FC 360

+24V|12
Dh_|18
DI2 |19
D3 |27
DI4 |29
DIs_|31
Dl6 |32
DI7_|33
COM |20
+10V/50
Al_|53 | - +
A2 |54 | mA |
COM|55

a0t a2 A >
p02 a5 —( ——

130BC430.11

Start

Coast inverse

Jog

R1

R2

Programacées do parametro

Parametro

Opgao/valor

Parametro 1-00 Modo Configuragédo

[3] Malha fechada de
processo

Aplicacao

Bombas, ventiladores, compressores.

Parametro 0-16 Sele¢do da Aplicag¢do é programado para [1]
Malha fechada de processo simples.

Parametro 1-03 Caracteristicas de Torque

[1] Torque varidvel

Descricao
Para aplicagdes em que um valor (por exemplo, presséo,
temperatura) deve ser mantido em um nivel desejado pelo

feedback do sensor.

Pardmetro 3-00 Intervalo de Referéncia [0] Min-mdx
Pardmetro 3-15 Fonte da Referéncia 1 [0] Sem fun¢éo
Pardmetro 4-12 Lim. Inferior da Veloc. do 30,0 Hz

Motor [Hz]

Parametro 4-14 Lim. Superior da Veloc do |50,0 Hz

Motor [Hz]

Parametro 5-10 Terminal 18 Entrada Digital |[8] Partida

Pardmetro 5-12 Terminal 27, Entrada

[2] Parada por inércia

Digital inversa
Parametro 5-14 Terminal 32, Entrada [14] Jog
Digital

Pardmetro 5-40 Fung¢do do Relé
(Selecéo do relé 1)

[5] Em funcionamento

Pardmetro 5-40 Fung¢do do Relé [9] Alarme

(Selecéo do relé 2)

Parametro 6-22 Terminal 54 Corrente Baixa |4,0 mA

Pardmetro 6-23 Terminal 54 Corrente Alta [20.0 mA

Pardmetro 6-29 Modo do terminal 54 [0] Modo de Corrente
Pardmetro 6-70 Modo do Terminal 45 [0] 0-20 mA

Parametro 6-71 Terminal 45 Saida
Analdgica

[100] Frequéncia de
saida

Pardmetro 6-90 Modo do Terminal 42

[0] 0-20 mA

MGO06A828
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Analdgica

Pardmetro 6-91 Terminal 42 Saida

[103] Corrente do
Motor

Processo

Pardmetro 7-20 Fonte de Feedback 1 PID de

[2] Entrada analdgica
54

Parametro 4-12 Lim.
Inferior da Veloc. do Motor
[Hz]

25,0 Hz

25,0 Hz

Tabela 6.1 Malha fechada

de processo

Pardmetro 4-14 Lim.
Superior da Veloc do Motor
[Hz]

50,0 Hz

50,0 Hz

Aplicacao
Local/remoto.

remoto.

Parametro 0-16 Sele¢do da Aplicacéo é programado para [2] Local/

Pardmetro 5-10 Terminal 18
Entrada Digital

[8] Partida

[8] Partida

Pardmetro 5-12 Terminal
27, Entrada Digital

[2] Parada por inércia
inversa

[2] Parada por
inércia inversa

Descricao

Para aplicacdes em que a referéncia de velocidade pode ser
alternada entre o potenciémetro local e o sinal remoto de

Pardmetro 5-14 Terminal

[23] Seleg¢do do setup

[23] Selegéo do

corrente.
FC 360 =
@
+24V| 12 / g
I 1o
bi_| 18 Start o
DI2 | 19
DI3 | 27
Dl4 | 29 Coast inverse
DI5 | 31
Dl6 | 32
Setup select
DI7 |33
COM| 20
All 53

4-20
54 mA |

32, Entrada Digital setup

Pardmetro 5-40 Fungdo do |[5] Em funcio- [5] Em funcio-

Relé (Selecéo do relé 1) namento namento

Pardmetro 5-40 Fungdo do |[9] Alarme [9] Alarme

Relé (Selecéo do relé 2)

Pardmetro 6-10 Terminal 53(0,07 V

Tenséo Baixa

Pardmetro 6-11 Terminal 53|10 V

Tensdo Alta

Parametro 6-19 Modo do | [1] Modo de Tensdo

terminal 53

Pardmetro 6-22 Terminal 54 4,0 mA

Corrente Baixa

Parametro 6-23 Terminal 54 20.0 mA

Corrente Alta

Pardmetro 6-29 Modo do [0] Modo de

terminal 54 Corrente

Parametro 6-70 Modo do [0] 0-20 mA [0] 0-20 mA

Terminal 45

Parametro 6-71 Terminal 45 |[100] Frequéncia de |[100]

Saida Analégica saida Frequéncia de
saida

Pardmetro 6-90 Modo do [0] 0-20 mA [0] 0-20 mA

Terminal 42

Pardmetro 6-91 Terminal 42

Saida Analégica

[103] Corrente do
Motor

[103] Corrente
do Motor

Tabela 6.2 Local/Remoto

Aplicacao
Transportadores, extrusoras.

Parametro 0-16 Sele¢do da Aplicagdo é programado para [3]

Malha aberta de velocidade.

Descricao

Para funcionamento a uma velocidade estavel por um sinal de

referéncia de tensdo.

Al2 ;
o |
COM| 55
AO1 | 42 @—’J
no2 |45 —( —>——
B —
R1 | 2|
3
| 4]
R2 | 5 |
6
Programacbes do Setup 1 Setup 2
parametro
Pardmetro 0-10 Setup Ativo | [9] Setup Multiplo [9] Setup
Multiplo
Pardmetro 0-12 Setups de |[20] Setups [20] Setups
conexd@o Vinculados Vinculados
Parametro 1-00 Modo [0] Malha aberta de |[0] Malha
Configuragéo velocidade aberta de
velocidade
Parametro 3-00 Intervalo [0] Min—-mdx [0] Min—-mdx
de Referéncia
Parametro 3-15 Fonte da [1] Al 53 [2] Al 54
Referéncia 1
Parametro 3-16 Fonte da  |[0] Sem fungédo [0] Sem fungédo
Referéncia 2

20

Danfoss A/S © 03/2019 Todos os direitos reservados.

MGO06A828



Dt

Aplicagoes Guia Rapido
= Aplicagao
FC 360 § Maquinas-ferramentas, texturizadores.
+24V| 12 = § Parametro 0-16 Sele¢do da Aplicagéo é programado para [4]
D |18 ™ stat | - Malha fechada de velocidade simples.
DI2 |19 Descricao
DI3 |27 Para aplicacdes de velocidade precisa com feedback do encoder
DI4 | 29 Coast inverse de 24 V.
DI5 | 31 ™
DI6 | 32 FC 360 E‘
oI7 |33 +24V] 12 2
COM| 20 bin | 18 7§77 -
+10V] 50 Ei D2 | 19
Al |53 D3 | 27
A2 |54 Dl4 | 29
com| 55 DI5 | 31 Coastinverse |
pot |42 (> Dl6 |32 g Il
no2 |45 —( —>—— DI7 |33 A
I S COM| 20 R
R1 T +10V| 50 j’i
|3 ] Al | 53
4 A2 |54
R2 s | COM| 55
T AO1 | 42 %
ro2 |45 —( ————
Programacbes do parametro 1
Parametro Opgao/valor Rl T
Parametro 1-00 Modo Configuragdo [0] Malha aberta de ?
velocidade 4
Parametro 3-00 Intervalo de Referéncia [0] Min-mdx R T
Parametro 3-15 Fonte da Referéncia 1 [1] Al 53 T
Parametro 4-12 Lim. Inferior da Veloc. do |25,0 Hz
Motor [Hz] Programagdes do parametro
Pardmetro 4-14 Lim. Superior da Veloc do |50,0 Hz Parametro Opgao/valor
Motor [Hz] Parametro 1-00 Modo Configura¢do [1] Malha fechada de
Pardmetro 5-10 Terminal 18 Entrada [8] Partida velocidade

Digital

Parametro 3-00 Intervalo de Referéncia

[0] Min-mdx

Parametro 5-12 Terminal 27, Entrada
Digital

[2] Parada por inércia
inversa

Parametro 3-15 Fonte da Referéncia 1

[1] Al 53

Pardmetro 5-40 Fungédo do Relé (Selecao

[5] Em funcionamento

Parametro 3-16 Fonte da Referéncia 2

[11] Refernc do bus
local

Parametro 4-12 Lim. Inferior da Veloc. do (20,0 Hz
Motor [Hz]
Pardmetro 4-14 Lim. Superior da Veloc do |50,0 Hz

Motor [Hz]

Parametro 5-10 Terminal 18 Entrada
Digital

[8] Partida

do relé 1)

Pardmetro 5-40 Fungédo do Relé (Selecao |[9] Alarme

do relé 2)

Pardmetro 6-10 Terminal 53 Tensé@o Baixa (0,07 V

Parametro 6-11 Terminal 53 Tensdo Alta |10 V

Parametro 6-19 Modo do terminal 53 [1] Modo de Tensdo
Parametro 6-70 Modo do Terminal 45 [0] 0-20 mA

Pardmetro 6-71 Terminal 45 Saida

Analdgica

[100] Frequéncia de
saida

Pardametro 5-12 Terminal 27, Entrada
Digital

[2] Parada por inércia
inversa

Pardmetro 6-90 Modo do Terminal 42

[0] 0-20 mA

Pardmetro 5-14 Terminal 32, Entrada
Digital

[82] Entrada do encoder
B

Pardmetro 6-91 Terminal 42 Saida
Analégica

[103] Corrente do Motor

Pardmetro 5-15 Terminal 33 Entrada

[81] Entrada do encoder

Tabela 6.3 Malha aberta de velocidade

Digital A

Parametro 5-40 Fungdo do Relé (Selecao |[5] Em funcionamento
do relé 1)

Parametro 5-40 Fungdo do Relé (Selecao |[9] Alarme

do relé 2)

Pardmetro 6-10 Terminal 53 Tensdo Baixa |0,07 V

MGO06A828
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Pardmetro 6-11 Terminal 53 Tensdo Alta 0V Pardmetro 5-12 Terminal 27, Entrada [2] Parada por inércia
Parametro 6-19 Modo do terminal 53 [1] Modo de Tensdo Digital inversa
Pardmetro 6-70 Modo do Terminal 45 [0] 0-20 mA Pardmetro 5-13 Terminal 29, Entrada [16] Ref predefinida bit

Pardmetro 6-71 Terminal 45 Saida
Analdgica

[100] Frequéncia de
saida

Digital

0

Pardmetro 6-90 Modo do Terminal 42

[0] 0-20 mA

Pardmetro 5-14 Terminal 32, Entrada
Digital

[17] Ref predefinida bit
1

Pardmetro 6-91 Terminal 42 Saida
Analdgica

[103] Corrente do Motor

Pardmetro 5-15 Terminal 33 Entrada
Digital

[18] Ref predefinida bit
2

Pardmetro 7-00 Fonte do Feedback do PID
de Velocidade

[1] Encoder de 24 V

Pardmetro 6-70 Modo do Terminal 45

[0] 0-20 mA

Pardmetro 6-71 Terminal 45 Saida

[100] Frequéncia de

Analdgica saida

Parametro 6-90 Modo do Terminal 42 [0] 0-20 mA
Tabela 6.4 Malha fechada de velocidade Pardmetro 6-91 Terminal 42 Saida [103] Corrente do

Analdgica Motor

Aplicacao

Multivelocidade.

Maquinas de lavar industriais, transportadores.
Pardmetro 0-16 Selecdo da Aplicagéo é programado para [5]

Tabela 6.5 Multivelocidade

Descricao

Para aplicacées com 8 velocidades diferentes pela entrada digital.

Aplicagao
Transmissdao de uma marcha (OGD) LA10.

Pardmetro 0-16 Sele¢do da Aplicagdo é programado para [6] OGD

Parametro 1-00 Modo Configuragdo

[0] Malha aberta de

Usando outra entrada digital, séo possiveis 16 velocidades. LAT10.
= Descricao
FC 360 5 Para aplicagbes que usam OGD. Por exemplo, transportadores em
+24V| 12 é industrias de alimentos e bebidas.
Di_| 18 Start = -
D2 | 19 FC 360 g
Coast inverse X
DI3 | 27 +24V| 12 2
o
m
Di4 | 29 Pre set ref bit 0 bn_ 18 Start -
DI5 | 31 DI2 | 19
Dl6 | 32 Pre set ref bit 1 D3 | 27
DI7 |33 [ Presetrefbits DI4 | 29 Coast inverse
COM| 20 DI5 | 31
+10V| 50 D6 |32
Al 53 DI7 | 33
A2 | 54 COM| 20
+10V| 50
COM| 55 220
AO1 |42 — J——>—— AIT_153 ) mA [,
202 | 45 7% A2 |54
L COM| 55
R1 | 2 AO1 | 42
3 AO2 | 45
4 1
R2 | 5 R1 |2
6 3
4
Programacées do parametro R2 | 5
Parametro Opgéo/valor 6

velocidade Programacées do parametro
Parametro 3-00 Intervalo de Referéncia [0] Min-mdx Parametro Opcao/valor
Parémetro 3-15 Fonte da Referéncia 1 [0] Sem fungéo Pardmetro 1-00 Modo Configuragdo [0] Malha Aberta
Pardmetro 4-14 Lim. Superior da Veloc do |50,0 Hz Parametro 1-01 Principio de Controle do | [1] WWC*
Motor [Hz] Motor
Parametro 5-10 Terminal 18 Entrada [8] Partida Pardmetro 1-08 Largura de banda do Alta
Digital controle do motor
42 Danfoss A/S © 03/2019 Todos os direitos reservados. MGO06A828
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Pardmetro 1-10 Constru¢do do Motor

[1] PM, SPM ndo

Parametro 14-64 Nivel de Corr Zero p/

[0] Desativado

saliente Comp. de Tpo Ocio

Pardmetro 1-14 Ganho de Amortecimento | 120 Pardmetro 14-65 Comp. de Tpo Ocioso de |250
Pardmetro 1-15 Low Speed Filter Time 0,175 Derate de Veloc
Const. Parametro 14-51 Compensagédo da Tensédo |[0] Desligado
Parametro 1-16 High Speed Filter Time 0,175 do Barramento CC
Const. Pardmetro 30-20 Tempo do Torque de 0
Parametro 1-17 Const. de tempo do filtro |0,035 Partida Alto [s]
de tens@o Parametro 30-21 Corrente de Torque de 100
Pardmetro 1-24 Corrente do Motor 7.2 Partida Alta [%]
Pardmetro 1-25 Velocidade nominal do 3000 Pardmetro 30-22 Proteg¢do de Rotor [0] Desligado
motor Blogueado
Pardmetro 1-26 Torque nominal do Motor |12,6 Parametro 30-23 Tempo de Detecgdo do 1
Parémetro 1-29 Automatic Motor [0] Desligado Rotor Blog.[s]
Adaptation (AMA)
Parametro 1-30 Resisténcia do Estator (Rs) 10,5 Tabela 6.6 Transmissao de uma marcha (OGD) LA10
Parametro 1-37 Indutdncia do eixo-d (Ld) |5 —

- - Aplicacao
Parametro 1-39 Pélos do Motor 10 Transmissdo de uma marcha (OGD) V210.
Pardmetro 1-40 For¢a Contra Eletromotriz | 120 Pardmetro 0-16 Sele¢do da Aplicagdo é programado para [7] OGD
em 1000RPM V210.
Pardmetro 1-42 Comprimento do Cabo do [50 m Descrigao
Motor Para aplicagbes que usam OGD. Por exemplo, transportadores em
Pardmetro 1-66 Corrente Min. em Baixa 50

Velocidade

industrias de alimentos e bebidas.

Parametro 1-73 Flying Start

[2] Ativar sempre

Parametro 2-06 Parking Current 80
Parametro 2-07 Parking Time 0,5
Parametro 2-10 Fungdo de Frenagem [0] Desligado
Parametro 3-03 Referéncia Mdxima 250 Hz
Pardmetro 4-14 Lim. Superior da Veloc do |250 Hz
Motor [Hz]

Pardmetro 4-16 Limite de Torque do Modo | 160

Motor

Parametro 4-18 Limite de Corrente 160
Parametro 5-10 Terminal 18 Entrada [8] Partida

Digital

Parametro 5-11 Terminal 19 Digital Input

[0] Sem operagdo

Pardmetro 5-12 Terminal 27, Entrada
Digital

[2] Paradp/inérc,reverso

Pardmetro 5-13 Terminal 29 Digital Input

[0] Sem operagdo

Pardmetro 5-14 Terminal 32 Digital Input

[0] Sem operagdo

Pardmetro 5-15 Terminal 33 Digital Input

[0] Sem operagéo

Parametro 5-16 Terminal X30/2 Entrada
Digital

[0] Sem operagéo

FC 360 o
(o}
[}
+24V| 12 Q
o
DI1 |18 s
Start
DI2 | 19
DI3 | 27
DI4 | 29 Coast inverse
DI5 | 31
DI6 |32
DI7 |33
COM| 20
+10V| 50
All |53 I mA L
Al2 |54
COM| 55
AO1 | 42
AO2 | 45
1
R1 | 2
3
4
R |5
6

Programacées do parametro

Pardmetro 6-10 Terminal 53 Tensd@o Baixa |4,0 mA
Pardmetro 6-11 Terminal 53 Tensdo Alta 20.0 mA
Parametro 6-14 Terminal 53 Ref./Feedb. 0

Valor Baixo

Parametro 6-15 Terminal 53 Ref./Feedb. 250

Valor Alto

Pardmetro 6-19 Modo do terminal 53

[0] Modo de Corrente

Parametro 14-01 Freqliéncia de
Chaveamento

10,0 kHz

Parametro 14-07 Nivel de Compensagéo

de Tempo Ocioso

65

Parametro Opgéo/valor
Parametro 1-00 Modo Configuragédo [0] Malha Aberta
Pardmetro 1-01 Principio de Controle do | [1] WWC*

Motor

Pardmetro 1-08 Largura de banda do Alta

controle do motor

MGO06A828
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Pardmetro 1-10 Constru¢do do Motor

[1] PM, SPM ndo

Parametro 14-64 Nivel de Corr Zero p/

[0] Desativado

saliente Comp. de Tpo Ocio

Pardmetro 1-14 Ganho de Amortecimento | 120 Pardmetro 14-65 Comp. de Tpo Ocioso de |250
Pardmetro 1-15 Low Speed Filter Time 0,175 Derate de Veloc
Const. Parametro 14-51 Compensagédo da Tensédo |[0] Desligado
Parametro 1-16 High Speed Filter Time 0,175 do Barramento CC
Const. Pardmetro 30-20 Tempo do Torque de 0
Parametro 1-17 Const. de tempo do filtro |0,035 Partida Alto [s]
de tens@o Parametro 30-21 Corrente de Torque de 100
Pardmetro 1-24 Corrente do Motor 5,50 Partida Alta [%]
Pardmetro 1-25 Velocidade nominal do 3000 Pardmetro 30-22 Proteg¢do de Rotor [0] Desligado
motor Blogueado
Pardmetro 1-26 Torque nominal do Motor |13,0 Parametro 30-23 Tempo de Detecgdo do 1
Pardmetro 1-29 Automatic Motor [0] Desligado Rotor Bloq.[s]
Adaptation (AMA) o
Pardmetro 1-30 Resisténcia do Estator (Rs) | 1.000 Tabela 6.7 Transmissdo de uma marcha (OGD) V210
Parametro 1-37 Indutdncia do eixo-d (Ld) |13.800 —

Aplicagao
Parametro 1-39 Pélos do Motor 10

. - Icamento

Pardmetro 1-40 Forca Contra Eletromotriz | 155 Parametro 0-16 Sele¢do da Aplicag¢do é programado para [8]
em 1000RPM

Icamento.
Pardmetro 1-42 Comprimento do Cabo do [50 m —

Descricao
Motor - - .

Para aplicagbes que utilizam icamento.
Parametro 1-66 Corrente Min. em Baixa 50

Velocidade

Parametro 1-73 Flying Start

[2] Ativar sempre

Parametro 2-06 Parking Current 10
Parametro 2-07 Parking Time 0,5
Parametro 2-10 Fungdo de Frenagem [0] Desligado
Parametro 3-03 Referéncia Mdxima 250 Hz
Pardmetro 4-14 Lim. Superior da Veloc do |250 Hz
Motor [Hz]

Pardmetro 4-16 Limite de Torque do Modo | 160

Motor

Parametro 4-18 Limite de Corrente 160
Parametro 5-10 Terminal 18 Entrada [8] Partida

Digital

Parametro 5-11 Terminal 19 Digital Input

[0] Sem operagdo

Pardmetro 5-12 Terminal 27, Entrada
Digital

[2] Paradp/inérc,reverso

Pardmetro 5-13 Terminal 29 Digital Input

[0] Sem operagdo

Pardmetro 5-14 Terminal 32 Digital Input

[0] Sem operagdo

Pardmetro 5-15 Terminal 33 Digital Input

[0] Sem operagéo

Parametro 5-16 Terminal X30/2 Entrada
Digital

[0] Sem operagéo

o

FC 360 pac

o

+24V| 12 =

[=3

DI1 |18 o

Start
DI2 | 19
DI3 | 27
DI4 | 29 Coast inverse
DI5 | 31
DI6 |32
DI7 |33
COM| 20
+10V| 50
All |53
Al2 | 54
COM| 55
AO1 | 42
AO2 | 45
1
R1 | 2
3 Mechanical brake
control

4
R |5
6

Programacées do parametro

Pardmetro 6-10 Terminal 53 Tensd@o Baixa |4,0 mA
Pardmetro 6-11 Terminal 53 Tensdo Alta 20.0 mA
Parametro 6-14 Terminal 53 Ref./Feedb. 0

Valor Baixo

Parametro 6-15 Terminal 53 Ref./Feedb. 250

Valor Alto

Pardmetro 6-19 Modo do terminal 53

[0] Modo de Corrente

Parametro Opgéo/valor
Pardmetro 1-01 Principio de Controle do | [1] VWC*
Motor

Parametro 1-71 Atraso da Partida 0,2

Parametro 14-01 Freqliéncia de
Chaveamento

10,0 kHz

Pardmetro 1-72 Fungdo de Partida

[4] Funcion.na horizntl

Parametro 1-73 Flying Start

[0] Desativado

Parametro 14-07 Nivel de Compensagéo

de Tempo Ocioso

65

44 Danfoss A/S © 03/2019 Todos os direitos reservados.
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Parametro 1-76 Corrente de Partida 50% de o
parametro 1-24 Corrent FC 360 _g_‘
e do Motor +24V] 12 5
Pardmetro 2-00 Reten¢do CC / Corr. de 50% bn |18 Start °
Pré-aquec. do Mtr D12 | 19
Pardmetro 2-10 Funcéo de Frenagem [1] Resistor de D3 | 27
frenagem DI4 | 29 Coast inverse
Pardmetro 2-17 Controle de Sobretensdo | [0] Desativado DI5 | 31
Parametro 2-20 Corrente de Liberacdo do |0 D6 |32
Freio DI7 |33
Parametro 2-22 Velocidade de Ativacdo do | Pardmetro 1-23 Freqiién CoM| 20
Freio [Hz] cia do Motor - +10V] 50
pardmetro 1-25 Velocid All_| 53
ade nominal do motor Al2_| 54
X pardmetro 1-39 Pélos COM| 55
do Motor/120 AO1 | 42
Pardmetro 2-23 Atraso de Ativagéo do 0.1 AO2 | 45
Freio L1
Pardmetro 2-39 Mech. Brake w/ dir. [1] Ligado R1 2
[, | Mechanical brake
Change 3 control
Parametro 3-41 Tempo de Aceleragdo da |1 |4
Rampa 1 R |5
1 6 |

Pardmetro 3-42 Tempo de Desaceleragdo
da Rampa 1

Pardmetro 3-51 Tempo de Aceleracdo da
Rampa 2

Programacées do parametro

Parametro

Opgao/valor

Parametro 3-52 Tempo de Desaceleragdo
da Rampa 2

Parametro 1-00 Modo Configura¢do

[1] Malha fechada de
velocidade

Parametro 4-10 Sentido de Rotagéo do
Motor

[2] Nos dois sentidos

Pardmetro 4-16 Limite de Torque do Modo
Motor

Maximo

Parametro 4-17 Limite de Torque do Modo
Gerador

Maximo

Parametro 1-01 Principio de Controle do | [1] WWC*

Motor

Parametro 1-71 Atraso da Partida 0,2

Pardmetro 1-72 Fungdo de Partida [3] Vel partid hordr
Parametro 1-73 Flying Start [0] Desativado

Parametro 5-40 Fungdo do Relé

[32] Controle do freio
mecdnico

Pardmetro 1-75 Velocidade de Partida [Hz]

90% de frequéncia de
escorregamento
nominal

Parametro 14-24 AtrasoDesarmLimCorrnte

2

Pardmetro 14-25 Atraso do Desarme no
Limite de Torque

2

Parametro 1-76 Corrente de Partida

80% de
pardmetro 1-24 Corrent

Tabela 6.8 Guincho

Aplicacao

Malha fechada de velocidade de icamento

Malha fechada de velocidade de icamento.

Parametro 0-16 Sele¢do da Aplicagéo é programado para [9]

e do Motor
Parametro 2-10 Fung¢do de Frenagem [1] Resistor de

frenagem
Parametro 2-17 Controle de Sobretensdo | [0] Desativado
Pardmetro 2-20 Corrente de Liberagdo do |0

Freio

Descricao

Para aplicagdes que utilizam malha fechada de velocidade de

Parametro 2-22 Velocidade de Ativag¢do do
Freio [Hz]

Parametro 1-23 Freqiién
cia do Motor -
parametro 1-25 Velocid
ade nominal do motor

icamento. X pardmetro 1-39 Pélos
do Motor/120
Parametro 2-23 Atraso de Ativagdo do 03
Freio
Parametro 2-24 Atraso da Parada 0,2
Parametro 2-25 Tempo de Liberagdo do 0,5
Freio
MGO06A828 Danfoss A/S © 03/2019 Todos os direitos reservados. 45
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da Rampa 1

Parametro 3-51 Tempo de Aceleragdo da
Rampa 2

Parametro 3-52 Tempo de Desaceleracdo
da Rampa 2

Parametro 4-10 Sentido de Rotagdo do
Motor

[2] Nos dois sentidos

Pardmetro 4-16 Limite de Torque do Modo
Motor

Maximo

Pardmetro 4-17 Limite de Torque do Modo
Gerador

Maximo

Pardmetro 4-30 Fungdo Perda Fdbk do
Motor

[2] Desarme

Pardmetro 4-31 Erro Feedb Veloc. Motor

Pardmetro 2-31 Speed PID Start Propor- 0,15 6.2.2 AMA
tional Gain
Parametro 2-32 Speed PID Start Integral |8 Parametros
Time ) Funcéao Configuragao
Pardmetro 2-33 Speed PID Start Lowpass |1 E Pardmetro 1-29
Filter Time E Automatic Motor |[1] Ativar AMA
[3a}
Parametro 2-39 Mech. Brake w/ dir. [0] Desligado ~| Adaptation completa
Change (AMA)
Parametro 3-41 Tempo de Acelera¢do da |1 Parémetro 5-12
) *[2] Paradp/

Rampa 1 Terminal 27 o

- - inérc,reverso
Parametro 3-42 Tempo de Desaceleragdo |1 Digital Input

*=Valor padréo

Notas/comentarios: Programe o
grupo do pardmetro 1-2* Dados
do motor de acordo com as
especificagdes do motor.

AVISO!

Se os terminais 12 e 27
nado estiverem conectados,
programe

parametro 5-12 Terminal 27,
Entrada Digital para [0] Sem
operacdo.

5

Pardmetro 5-13 Terminal 29, Entrada
Digital

[0] Sem operagdo

Pardmetro 5-40 Fungdo do Relé

[32] Controle do freio

6.2.3 Velocidade

Tabela 6.10 AMA com T27 conectado

mecanico
Parametro 14-24 AtrasoDesarmLimCorrnte |2 Parametros
Pardmetro 14-25 Atraso do Desarme no 2 o Funcio Configuracio
Limite de Torque FC % [ parémetro 6-10
[oe]
+24V 12 % Terminal 53 *0,07 V
Tabela 6.9 Malha fechada de velocidade de icamento ® . .
DIN 18 — | Tensdo Baixa
DIN 19 >
. . Pardmetro 6-11
6.2 Exemplos de Aplicagcdes DIN 27 Torminal 53 10V
= DIN 2 Tensdo Alta
6.2.1 Introducao DIN 31
Pardmetro 6-14
o > Terminal 53 Ref/
A X . ermina ef.
Os exemplos nesta secdo tém a finalidade de referéncia DIN 33 *0
(s L Feedb. Valor
rapida para aplicagdes comuns. )
Baixo
20 d . . | Pardmetro 6-15
. A Zr?gram'fagao. 0 parametro sef\odc.)s \c/ja odres Terminal 53 Ref/ | 50 Hz
padrao reglo.nals, a menos qnue indicado de o.ut~r0 Feedb. Valor Alto
modo (selecionados em pardmetro 0-03 Defini¢bes -
Regionais) Pardmetro 6-19
egionais).
9 0~10V Modo do *[1] Tenséo
. Os parametros associados aos terminais e suas terminal 53

configuragbes estao mostrados ao lado dos

desenhos

. As configuracdes de chaveamento necessarias
para os terminais analégicos 53 ou 54 também

sao mostrados.

*=Valor padrao

Notas/comentdrios:

Tabela 6.11 Referéncia de Velocidade Analdgica (Tensao)
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Parametros Parametros
o Funcao Configuragao = Funcéao Configuracao
g Parémetro 6-22 o[ Parametro 5-10
§ Terminal 54 *4 mA CE Terminal 18 *[8] Partida
- Corrente Baixa - Entrada Digital
Pardmetro 6-23 Parametro 5-12 | [19] Congelar
Terminal 54 *20 mA Terminal 27, referéncia
Corrente Alta Entrada Digital
Pardmetro 6-24 Pardmetro 5-13 |[21]
Terminal 54 Ref./ *0 Terminal 29 Aceleragdo
Feedb. Valor Digital Input
Baixo Pardmetro 5-14 | [22] Desace-
Pardmetro 6-25 Terminal 32 leragéo
Terminal 54 Ref/ |50 Hz Digital Input

4-20mA|

Feedb. Valor Alto

Parametro 6-29
Modo do
terminal 54

[0] Corrente

*=Valor padréo

Notas/comentarios:

*=Valor padréo

Notas/comentarios:

Tabela 6.14 Aceleragao/desaceleracéao

Tabela 6.12 Referéncia de Velocidade Analdgica (Corrente) Speed o g
Reference ~  |-———-— an ﬁ—\ >
| [ | ! Q
Parametros - : E i E : : E » g
= Funcao Configuragao L P I '
é Pardmetro 6-10 Start (18) — .’/ ! i : : i i L
S| Terminal 53 *0,07 V Freezeref(27) | | | | oo
= | Tensdo Baixa Speed up (29) I i i 1
Pardmetro 6-11 Speed down (32) '—1
Terminal 53 *10V
Tensdo Alta llustragao 6.1 Aceleragdo/desaceleragdo
Pardmetro 6-14
Terminal 53 Ref./ *0
Feedb. Valor
Baixo
Pardmetro 6-15
~5kq| Terminal 53 Ref./ | 50 Hz
Feedb. Valor Alto
Pardmetro 6-19
Modo do *[1] Tensédo
terminal 53
*=Valor padréo
Notas/comentarios:
Tabela 6.13 Referéncia de Velocidade (utilizando um
Potenciémetro Manual)
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6.2.4 Partida/Parada 6.2.5 Reset do Alarme Externo
Parametros Parametros
Funcéao Configuragao Funcéao Configuracao

130BF822.10

Parametro 5-10
Terminal 18
Entrada Digital

*[8] Partida

Parametro 5-11

Terminal 19 *[10] Reversdo
Digital Input

Pardmetro 5-12 | [0] Sem
Terminal 27, operagdo
Entrada Digital

Parametro 5-14 |[16] Ref
Terminal 32 predefinida bit
Digital Input 0

Pardmetro 5-15 |[17] Ref
Terminal 33 predefinida bit
Digital Input 1

Parametro 3-10
Preset Reference

130BF823.10

Parametro 5-11
Terminal 19,
Entrada Digital

[1] Reinicializar

*=Valor padrdo

Notas/comentarios:

Referéncia 25%
predefinida 0 {50% Tabela 6.16 Reset do Alarme Externo
Referéncia 75%
definida 1 100% :
predeninida ° 6.2.6 Termistor do motor
Referéncia
predefinida 2
A
Referéncia VISO'
predefinida 3 Para atender os requisitos de isolamento PELV, use
*=Valor padrao isolamento reforcado ou duplo nos termistores.
Notas/comentarios:
Parametros
o Funcao Configuragao
§ Pardmetro 1-90 |[2] Desarme
Tabela 6.15 Partida/parada com reversao e 4 velocidades § Protecdo Térmica | do termistor
predefinidas | do Motor
Pardmetro 1-93 |[1] Entrada
Fonte do analdgica 53
Termistor
Parametro 6-19
Modo do *[1] Tens@o
terminal 53
* = Valor padrao
Notas/comentarios:
Se somente uma adverténcia
for necessaria, programe
pardmetro 1-90 Prote¢éo Térmica
do Motor para [1] Advrtnc d
Termistor.
Tabela 6.17 Termistor do motor
48 Danfoss A/S © 03/2019 Todos os direitos reservados. MGO06A828
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7 Diagnosticos e resolucao de problemas

7.1 Tipos de Adverténcia e Alarme

Tipo de

Descricao

7.2 Exibicoes de Adverténcias e Alarmes

adverténcia/
alarme

Adverténcia |Uma adverténcia indica uma condicéo
operacional anormal que pode levar a um alarme.
A adverténcia para quando a condi¢do anormal é

removida.

Alarme O alarme indica uma falha que exige atengao
imediata. A falha sempre dispara um desarme ou
bloqueio por desarme. Reinicializar o conversor
de frequéncia apds um alarme.

Reinicialize o conversor de frequéncia de
qualquer entre quatro maneiras:

e Pressione [Reset]/[Off/Reset].
e Comando de entrada de reinicializacdo digital.

e Comando de entrada de reset da
comunicagao de barramento.

o Reinicializacdo automadtica.

Desarme

Durante o desarme, o conversor de frequéncia suspende a
operacao para evitar danos ao conversor de frequéncia e a
outros equipamentos. Quando ocorre um desarme, ocorre
parada por inércia do motor. A légica do conversor de
frequéncia continuard a operar e monitorar o status do
conversor de frequéncia. Apds a condicdo de falha ser
corrigida, o conversor de frequéncia estd pronto para ser
reiniciado.

Setup 1

“y

-

d
i

-

I
|

1
I

Status

Quick
Menu

llustracao 7.1 Display da Adverténcia

Main
Menu

130BD111.10

Um alarme ou alarme de bloqueio por desarme é exibido
no display com o numero do alarme.

Setup 1

C
N

W]
M|

130BD112.10

Status

Quick
Menu

Main
Menu

llustragao 7.2 Alarme/Alarme de Bloqueio por Desarme

Além do texto e cédigo do alarme no display do conversor
de frequéncia, existem 3 luzes indicadoras de status. A luz
indicadora de adverténcia fica amarela durante uma
adverténcia. A luz indicadora de alarme fica vermelha e
pisca durante um alarme.

Bloqueio por desarme on ~ ey ok é
Durante o bloqueio por desarme, o conversor de M §
frequéncia suspende a operagao para evitar danos ao Warn /f\\/?\ a
conversor de frequéncia e a outros equipamentos. Quando Alarm «\@/\/’)

ocorre um bloqueio por desarme, ocorre parada por inércia =

do motor. A l6gica do conversor de frequéncia continuara m

a operar e monitorar o status do conversor de frequéncia. D @}

O conversor de frequéncia inicia um bloqueio por desarme —

somente quando ocorrem falhas graves que podem

danificar o conversor de frequéncia ou outros equipa- llustracdo 7.3 Luzes indicadoras de status

mentos. Apds a correcdo das falhas, a poténcia de entrada

do ciclo deve ser ativada antes da reinicializacdo do

conversor de frequéncia.

MGO06A828 Danfoss A/S © 03/2019 Todos os direitos reservados. 49
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7.3 Lista de Cédigos de Adverténcia e Alarme

Um (X) marcado em Tabela 7.1 indica que ocorreu adverténcia ou alarme. Uma adverténcia precede um alarme.

Nume N .
- Adverténci Bloqueio
- Descricao Alarme Causa
a por desarme

ro
O sinal no terminal 53 ou 54 é inferior a 50% do valor
definido em pardmetro 6-10 Terminal 53 Tensdo Baixa,

2 Erro de live zero X X - pardmetro 6-12 Terminal 53 Corrente Baixa,
pardmetro 6-20 Terminal 54 Tenséo Baixa e
pardmetro 6-22 Terminal 54 Corrente Baixa.

Nao ha nenhum motor conectado a saida do conversor

3 Sem Motor X - - - .
de frequéncia ou ha uma fase ausente do motor.

Fase ausente no lado de alimentacao, ou o desbalance-

4 Perda de fase da rede elétrica" X X X amento de tensdo for muito alta. Verifique a tenséo de
alimentacéo.

7 Sobretensao CC" X X - Tensdo no circuito intermediario excede o limite.

; Tensdo no circuito intermedidrio cai abaixo do limite

8 Subtensdo CCY X X - ) . <
baixo da adverténcia de tensdo.

. Mais de 100% de carga durante tempo demasiadamente

9 Sobrecarga do inversor X X -
longo.

10 Superaquecimento do ETR do X X O motor estd muito quente devido a mais de 100% de
motor carga durante tempo demasiadamente longo.
Superaquecimento do termistor . N . .

1 X X - O termistor ou a conexao do termistor foi desconectada.
do motor

O torque excede o valor programado em

12 Limite de torque X X - pardmetro 4-16 Limite de Torque do Modo Motor ou
parametro 4-17 Limite de Torque do Modo Gerador.

O limite de corrente de pico do inversor foi excedido.
Para as unidades J1-J6, se este alarme ocorrer na

13 Sobrecarga de corrente X X X L . X B
energizacao, verifique se os cabos de energia estao
conectados por engano aos terminais do motor.

14 Falha a terra - X X Descarga das fases de saida para terra.

Curto-circuito no motor ou nos terminais do motor. Para
L as unidades J7, se este alarme ocorrer na energizacao,

16 Curto-circuito - X X . . ~
verifique se os cabos de energia estdo conectados por
engano aos terminais do motor.

17 Timeout da palavra de controle X X - Sem comunicacdo com o conversor de frequéncia.

18 Partida falhou - X - -

25 Curto-circuito no resistor de X X O resistor de frenagem estd em curto-circuito, por isso a

frenagem funcado de frenagem estd desconectada.
A energia transmitida ao resistor de frenagem nos
. ultimos 120 s excede o limite. Correcdes possiveis:

26 Sobrecarga do freio X X - L . . .
Diminuir a energia de frenagem reduzindo a velocidade
ou aumentando o tempo de rampa.

o . Transistor do freio esta em curto-circuito, portanto a

27 IGBT do freio/Cir fren. c-circ - X X R i
funcdo de frenagem estd desconectada.

28 Verificacdo do freio - X Resistor de frenagem ndo conectado/funcionando.

30 Perda de fase U - X X Perda de fase U do motor. Verifique a fase.

31 Perda de fase V - X X Perda de fase V do motor Verifique a fase.

32 Perda de fase W - X X Perda de fase W do motor. Verifique a fase.

34 Falha de fieldbus X X - Ocorreu um problema de comunicacdo do PROFIBUS.

35 Falha de opcional - X - O fieldbus ou a opcdo B detecta defeitos internos.
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Nume L .
L Adverténci Bloqueio
- Descricao Alarme Causa
a por desarme
ro
Esta adverténcia/alarme sé estd ativa se a tensao de
e alimentacdo do conversor de frequéncia for perdida e o
36 Falha de rede elétrica X X - ) o .
parametro 14-10 Falh red elétr NAO estiver programado
como [0] Sem fungdo.
38 Defeito interno - X X Entre em contato com seu fornecedor Danfoss local.
Verifique a carga conectada ao terminal 27 ou remova a
40 Sobrecarga T27 X - - . o
conexéo de curto-circuito.
Verifique a carga conectada ao terminal 29 ou remova a
41 Sobrecarga T29 X - - . .
conexéo de curto-circuito.
Falha de tensdo do drive do
46 - X X -
gate
47 Alimentagao 24 V baixa X X X A fonte de 24 V CC pode estar sobrecarregada.
50 Calibracdo AMA - X - -
Configuracgao incorreta da tensao do motor e/ou da
51 Unom, Inom AMA - X -
corrente do motor.
. Corrente do motor estd muito baixa. Verifique as configu-
52 AMA Ihom baixa - X - B
racoes.
53 Motor grande para AMA - X - A poténcia do motor é muito grande para a AMA operar.
A poténcia do motor é muito pequena para a AMA
54 Motor pequeno para AMA - X -
operar.
) Os valores de parametro do motor estao fora da faixa
55 Faixa par. AMA - X - » . K
aceitavel. AMA néo funciona.
56 Interrupcdo da AMA - X - A AMA é interrompida.
57 Timeout da AMA - X - -
58 AMA interna - X - Contato Danfoss.
59 Limite de Corrente X X - Sobrecarga do conversor de frequéncia.
60 Bloqueio externo - X - -
61 Perda do Encoder X X - -
A corrente do motor real ndo excedeu a corrente de
63 Freio mecanico baixo - X - liberacdo do freio dentro do intervalo de tempo de
retardo da partida.
B A temperatura de desativacdo do cartdo de controle é
65 Temp do cartdo de controle X X X
80 °C (176 °F).
Pwr. Temp do Cartao de
69 o X X X -
poténcia
70 Config ilegal FC - X X -
80 Conversor de frequéncia inicia- X Todas as programacgoes dos parametros serdo inicializadas
lizado com o valor padrao com a configuragao padréo.
Ocorre em rede elétrica isolada quando o conversor de
frequéncia para por inércia e a tensdo CC é superior a
87 Freio CC automatico X - - 830 V. A energia no barramento CC é consumida pelo
motor. Esta funcdo pode ser ativada/desativada no
parametro 0-07 Tl de Frenagem CC Automaditica.
920 Monitor de feedback X X - Uma falha de feedback for detectada pelo opcional B.
95 Correia partida X X - -
99 Rotor bloqueado - X - -
101 Inform de fluxo/press ausente - X X -
120 Falha do controle de posicao - X - -
124 Limite de tensao - X - -
126 Motor em rotagao - X - -
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Nume L .
L Adverténci Bloqueio
- Descricao Alarme Causa
a por desarme
ro
. Tente dar partida no motor PM que estd girando a uma
127 Fca Ctra Elet Motriz mto alta? X - - .
alta velocidade anormal.
250 Nova peca de reposicao - X -
251 Novo cédigo do tipo - X X -

Tabela 7.1 Lista de Cédigos de Adverténcias e Alarmes

1) Essas falhas podem ser causadas por distor¢oes na rede elétrica. A instalagdo de um filtro de linha Danfoss pode corrigir esse problema.

2) Para o tamanho do gabinete J7, a adverténcia também pode ser causada por alta tensdo UDC.

Para diagnostico, leia as alarm words, warning words e status words estendidas.

Status
Alarm word | Alarm word i Warning word
Alarm word ) 3 Warning word N word Status
. (pardametro 1 R . (parametro 16- R estendida word 2 estendida
Bit| Hex Dec (pardmetro | (pardmetro 1 . (parametro 16 . .
6-90 Alarm 92 Warning . (parametro 16- | (pardmetro 16-95 Est
16-91 Alarm | 6-97 Alarm -93 Warning
Word) Word) 94 Status Word . Status Word 2)
Word 2) Word 3) Word 2) .
Estendida)
000000 Verificagao .
0 1 . Reservado Reservado Reservado Reservado Rampa Desligado
01 do freio
Falha de
Temp do B
000000 . tensdo do Temp do . .
1 2 cartdo de . Reservado R Reservado | Ajuste de AMA | Manual / Automético
02 h drive do cartdo de pot
0
P gate
Partida sentido
000000 . L . .
2 04 4 Falha a terra [ Reservado Reservado Reservado Reservado | horério/sentido | PROFIBUS OFF1 ativo
anti-horério
Temp do Temp do
000000 ) ) .
3 08 8 cartdo de Reservado Reservado cartdo de Reservado Slowdown PROFIBUS OFF2 ativo
controle controle
000000 Ctrl. word | Config ilegal .
4 16 Reservado | Ctrl. word TO Reservado Catch-up PROFIBUS OFF3 ativo
10 TO FC
000000 Sobrecarga Sobrecarga de
5 32 Reservado Reservado Reservado Feedback alto Reservado
20 de corrente corrente
000000 Limite de Limite de .
6 64 Reservado Reservado Reservado |Feedback baixo Reservado
40 torque torque
000000 Sup. t. do Sup. t. do Corrente de
7 128 Reservado Reservado Reservado ) Placa d Cntrl Pronta
80 motor motor saida alta
ETR do . O conversor de
000001 Correia ETR do motor . . Corrente de . ]
8 256 motor . Reservado ) Correia partida i . frequéncia esta
00 . partida finalizado saida baixa
finalizado pronto
000002 Sobrecarga Sobrecarga do Freq. de saida
9 512 . J Reservado Reservado ) 9 Reservado 9 Parada rapida
00 do inversor inversor alta.
000004 Subtensao Partida . Freq. de saida .
10 1024 Reservado | Subtensao CC. Reservado . Freio CC
00 CcC. falhou baixa
. B A verificacdo
000008 Sobretensao Sobretensao .
1 2048 Reservado Reservado Reservado do freio esta Parada
00 CC. CcC.
OK
000010 Curto- Bloqueio i
12 4096 . Reservado Reservado Reservado | Frenagem Max Por pulso
00 -circuito externo
000020
13 00 8192 Reservado Reservado Reservado Reservado Reservado Frenagem Reservado
52 Danfoss A/S © 03/2019 Todos os direitos reservados. MGO06A828
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3 Status
Alarm word | Alarm word X Warning word
Alarm word ) 3 Warning word N word Status
. (parametro 1 R R (parametro 16- R estendida word 2 estendida
Bit| Hex Dec (paradmetro | (parametro 1 . (parametro 16 . .
6-90 Alarm 92 Warning . (pardmetro 16- | (paraGmetro 16-95 Est
16-91 Alarm | 6-97 Alarm -93 Warning
Word) Word) 94 Status Word . Status Word 2)
Word 2) Word 3) Word 2) .
Estendida)
Perda de Perda de fase .
000040 Congelar frequéncia
14 16384 | fase da rede [ Reservado Reservado da rede Reservado Reservado i
00 L. . de saida
elétrica elétrica
000080 ; Freio CC .
15 32768 | AMA nédo OK| Reservado Reservado Sem Motor . OVC ativa Reservado
00 automatico
000100 Erro de live Erro de live .
16 65536 Reservado Reservado Reservado Freio CA Jog
00 zero zero
000200 Defeito
17 131072 . Reservado Reservado Reservado Reservado Reservado Reservado
00 interno
Limite de
000400 Sobrecarga carga do .
18 262144 . Reservado Reservado . Reservado Reservado Partida
00 do freio resistor de
frenagem
000800 Perda de L
19 00 524288 fase U Reservado Reservado Reservado Reservado Referéncia alta Reservado
ase
001000 Perda de | Deteccéo de Sobrecarga Referéncia Tempo de retardo da
20 1048576 o Reservado Reservado . K
00 fase V opcionais T27 baixa partida
002000 Perda de Falha de
21 2097152 . Reservado Reservado Reservado Reservado Sleep
00 fase W opcional
- 004000 4194304 Falha de Rotor R q Falha de R d R g | Iso do sl
eservado eservado eservado mpulso do slee
00 fieldbus blogueado fieldbus P P
. B Falha no . .
008000 Alimentacao Alimentacao .
23 8388608 . controle de | Reservado . Reservado Reservado Em funcionamento
00 24 V baixa L 24 V baixa
posicao
010000 Falha de Limite de Falha de rede
24 16777216 L i Reservado L Reservado Reservado Bypass
00 rede elétrica Tenséo elétrica
020000 Limite de Limite de
25 33554432 | Reservado Reservado Reservado Reservado Reservado
00 Corrente Corrente
040000 Resistor de .
26 67108864 Reservado Reservado Reservado Reservado Reservado Bloqueio externo
00 frenagem
080000 | 13421772
27 00 3 IGBT do freio| Reservado Reservado Reservado Reservado Reservado Reservado
100000 | 26843545 [ Mudanca de [ Falha de Perda do .
28 . Reservado Reservado Reservado FlyStart ativo
00 6 opcional feedback Encoder
Conversor de Forca contra Adverténcia de
200000 | 53687091 o Perda do ) )
29 frequéncia Reservado Reservado eletromotriz Reservado limpeza do
00 2 L Encoder . o
inicializado muito alta dissipador de calor
400000 | 10737418
30 00 24 Reservado Reservado Reservado Reservado Reservado Reservado Reservado
Freio
800000 | 21474836 K Banco de
31 mecanico Reservado Reservado Reservado Reservado Reservado
00 48 bai dados ocupado
aixo

Tabela 7.2 Descricao da Alarm Word, Warning Word e Status Word Estendida

MGO06A828
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7.4 Lista de codigos de erro

Os erros relacionados ao LCP sao exibidos no formato Err XX, onde XX indica o nimero do erro. Os erros do LCP nao afetam
a operacdo do conversor de frequéncia.

Cddigo de erro do Descricao

LCP

Erro 84 A comunicagdo entre o LCP e o conversor de frequéncia for perdida.

Erro 85 A tecla do LCP estd desabilitada. Uma das teclas do LCP esta desabilitada no grupo do pardmetro 0-4* Teclado do
LCP.

Erro 86 Falha ao copiar dados: Ocorre quando dados sdo copiados do conversor de frequéncia para o LCP, ou do LCP

para o conversor de frequéncia (pardmetro 0-50 Cépia do LCP).

Err 87 Dados invélidos do LCP: Ocorre quando dados estdo sendo copiados do LCP para o conversor de frequéncia
(parametro 0-50 Cépia do LCP).

Erro 88 Dados incompativeis do LCP: Ocorre quando dados estdo sendo copiados do LCP para o conversor de frequéncia
(parametro 0-50 Cépia do LCP), tipicamente porque os dados séo movidos entre conversores de frequéncia com
grandes diferencas de software.

Erro 89 Uma operacao é emitida via LCP para gravar um valor em um parametro que é somente leitura.

Erro 90 Tentativas de comunicacdo por LCP, comunicacao serial ou fieldbus para atualizar os mesmos parametros ao
mesmo tempo.

Erro 91 O valor do parametro inserido via LCP é invaélido.

Erro 92 O valor do parametro inserido via LCP excede os limites.

Erro 93 A operacdo de cépia via LCP ndo pode ser conduzida quando o conversor de frequéncia estd funcionando.

Concluido Uma notificacdo de que o processo de copia via LCP esta concluido.

NWrun O parametro ndo pode ser alterado enquanto o conversor de frequéncia estiver em funcionamento.

Err. O parametro inserido via LCP esta incorreto.

Tabela 7.3 Lista de codigos de erro

7.5 Resolucao de Problemas

Sintoma Causas provaveis Teste Solucao

. . Pressione [Auto On] ou [Hand On]
Verifique se a tecla [Off] foi .
Parada do LCP . (dependendo do modo de operagao)
pressionada.

para funcionar o motor.

Verifique parametro 5-10 Terminal 18
. . - Entrada Digital para corrigir a Aplique um sinal de partida valido
Sinal de partida ausente (prontidao) B . .
configuracdo do terminal 18 (use a para dar partida no motor.

configuracdo padrdo).

Verifique paradmetro 5-12 Terminal 27, . .
. . L o . Aplique 24 V no terminal 27 ou
Sinal ativo de parada por inércia do |Entrada Digital para corrigir a .
programe esse terminal para [0] Sem

motor (parada por inércia) configuracdo do terminal 27 (use a .
f . dr3 operacgdo.
Motor ndo configuragdo padrao).
funcionando Verifique o seguinte:

e O sinal de referéncia é local,

remoto ou do barramento?

. . L Programe as configuragoes corretas.
o A referéncia predefinida esta ativa? . .
Configure a referéncia predefinida

) ) o e A conexdo do terminal esta ativa no grupo do parémetro 3-1*
Origem do sinal de referéncia errada 2 - . <
correta? Referéncias. Verifique a fiacao correta.
e A escala dos terminais esta Verifique a escala dos terminais.
correta? Verifique o sinal de referéncia.

e O sinal de referéncia esta

disponivel?
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Sintoma

Causas provaveis

Teste

Solucao

Motor girando no
sentido errado

Limite de rotacdo do motor

Verifique se paradmetro 4-10 Sentido de
Rotagdo do Motor esta programado
corretamente.

Programe as configuragdes corretas.

Sinal de reverséo ativo

Verifique se hd um comando de
reversdo programado para o terminal
no grupo do pardmetro 5-1* Entradas
Digitais.

Desative o sinal de reversao.

Conexao errada das fases do motor

Alterar parametro 1-06 Sentido Hordrio.

O motor nédo estd
alcancando a
velocidade maxima.

Limites de frequéncia configurados
incorretamente

Verifique os limites de saida em
pardmetro 4-14 Lim. Superior da Veloc
do Motor [Hz] e

pardmetro 4-19 Freqliéncia Mdx. de
Saida.

Programe os limites corretos.

Sinal de entrada de referéncia nao
escalonado corretamente

Verifique a escala do sinal de entrada
de referéncia no grupo do pardmetro
6-** Modo E/S analdgica e no grupo do
pardmetro 3-1* Referéncias.

Programe as configuragbes corretas.

Velocidade do
motor instavel

Possiveis programacgdes do
parametro incorretas:

Verifique as configuragbes de todos os
parametros do motor, inclusive todas
as configuragdes de compensacao do
motor. Para opera¢ao de malha
fechada, verifique as configuragdes do
PID.

Verifique as configuragdes no grupo
do pardmetro 6-** Modo E/S analdgica.

Motor funciona
irregularmente

Possivel sobremangnetizagdo

Verifique se ha configurages
incorretas do motor em todos os
parametros do motor.

Verifique as configuragbes do motor
no grupo do pardmetro 1-2* Dados do
Motor, 1-3* Dados Avang¢ d Motr e 1-5*
Carregar configuragdo indep.

Motor nao freia

Possiveis configuragbes incorretas
dos parametros do freio. Tempos de
desaceleracdo possivelmente muito
curtos.

Verifique os parametros do freio.
Verifique as configuragbes do tempo
de rampa.

Verifique os grupos do parametro
2-0* Freio CC e 3-0* Limits de Referénc.

Fusiveis de energia
em aberto ou
desarme do
disjuntor

Curto entre fases

O motor ou o painel ter curto-circuito
entre fases. Verifique se ha curto-
-circuito nas fases do motor e do
painel.

Elimine qualquer curto-circuito
detectado.

Sobrecarga do motor

O motor estad sobrecarregado para
esta aplicacéo.

Execute o teste de inicializacdo e
verifique se a corrente do motor esta
dentro das especificagbes. Se a
corrente do motor exceder a corrente
de carga total indicada na plaqueta
de identificacdo, o motor pode
funcionar apenas com carga reduzida.
Revise as especificacbes da aplicagao.

Conexodes soltas

Faca uma verificacdo de pré-inicia-
lizacdo e procure conexdes soltas.

Aperte as conexdes soltas.

Desbalanceamento
da corrente de rede
elétrica maior que
3%

Problema com energia da rede
elétrica (consulte a descricdo alarme
4 Perda de fase da rede elétrica).

Gire os cabos de poténcia de entrada
no conversor de frequéncia uma
posicao: A para B, B para C, C para A.

Se a perna desbalanceada seguir o
fio, é um problema de energia.
Verifique a alimentagao de rede
elétrica.

Problema com a unidade do
conversor de frequéncia

Gire os cabos de poténcia de entrada
no conversor de frequéncia uma
posicao: A para B, B para C, C para A.

Se a perna desbalanceada
permanecer no mesmo terminal de
entrada, trata-se de um problema
com a unidade. Entre em contato
com o fornecedor.

MGO06A828
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Sintoma

Causas provaveis

Teste

Solucao

Desbalanceamento
da corrente do
motor maior que
3%

Problema com o motor ou com a
fiagdo do motor.

Gire os cabos de saida do motor uma
posicao: U para V, V para W, W para U.

Se a perna desbalanceada
acompanhar o fio, o problema estd
no motor ou na fiagdo do motor.
Verifique o motor e a fiacdo do
motor.

Problema com a unidade do
conversor de frequéncia

Gire os cabos de saida do motor uma
posicao: U para V, V para W, W para U.

Se a perna desbalanceada
permanecer no mesmo terminal de
saida, o problema est4 na unidade.
Entre em contato com o fornecedor.

Ruido acustico ou
vibragédo (por
exemplo, uma
lamina do ventilador
esta fazendo ruido
ou vibragées em
determinadas
frequéncias)

Ressonancias, por exemplo, no
sistema motor/ventilador

Ignore frequéncias criticas usando
parametros do grupo do paradmetro
4-6* Bypass de velocidade.

Desligue a sobre modulacao em
pardmetro 14-03 Sobremodulagao.

Aumente o amortecimento de
ressonancia em

pardmetro 1-64 Amortecimento da
Ressondncia.

Verifique se o ruido e/ou a vibragao
foram reduzidos até um limite
aceitavel.

Tabela 7.4 Resolucdo de Problemas
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8 Especificacoes

8.1 Alimentacdo de rede elétrica 3x380-480 V CA

Poténcia no eixo tipica do conversor | HK37 HK55 HK75 H1K1 H1K5 H2K2 H3K0 H4KO0 H5K5 H7K5

de frequéncia [kW (hp)] 0,37 0,55 0,75 1,1 1,5 2,2 3 4 55 7,5
(0,5) (0,75) (1 (1,5) (2) (3) (4) (5,5) (7,5) (10)

Caracteristicas nominais de protecdo

do gabinete metalico IP20 a “ n n n " 2 2 2 53

Corrente de saida

Poténcia no eixo [kW] 0,37 0,55 0,75 1,1 1,5 2,2 3 4 55 7,5

Continua (3x380-440 V) [A] 1,2 1,7 2,2 3 3,7 53 7.2 9 12 15,5

Continua (3x441-480 V) [A] 1,1 1,6 2,1 2,8 3,4 4,8 6,3 8.2 11 14

Intermitente (sobrecarga 60 s) [A] 1,9 2,7 35 4,8 59 8,5 11,5 14,4 19,2 24,8

Continua kVA (400 V CA) [kVA] 0,84 1,18 1,53 2,08 2,57 3,68 4,99 6,24 8,32 10,74

Continua kVA (480 V CA) [kVA] 0,9 1,3 1,7 2,5 2,8 4,0 52 6,8 9,1 11,6

Corrente de entrada maxima

Continua (3x380-440 V) [A] 1,2 1,6 21 2,6 3,5 4,7 6,3 8,3 11,2 15,1

Continua (3x441-480 V) [A] 1,0 12 18 2,0 2,9 3,9 43 6,8 9,4 12,6

Intermitente (sobrecarga 60 s) [A] 1,9 2,6 3,4 4,2 5,6 7.5 10,1 13,3 17,9 24,2

Especificagdes adicionais

Méxima secédo transversal do cabo

(rede elétrica, motor, freio e divisao 4 (12)

da carga) [mm? (AWG)]
Perda de energia estimada na carga

. inal (W] 20,88 25,16 30,01 40,01 52,91 73,97 94,81 115,5 157,54 | 192,83
maxima nomina

Peso [kg (Ib)], caracteristicas nominais

2,3
de protecédo IP20 do gabinete 23 (51|23 (51 5.1) 2305123612555 |36(79) |36(79 |36(79 |41 (90)
metalico '
Eficiéncia [%)? 96,2 97,0 97,2 97,4 97,4 97,6 97,5 97,6 97,7 98,0

Tabela 8.1 Alimentacio de rede elétrica 3x380-480 V AC - servico pesado”
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Poténcia no eixo tipica do H11K H15K H18K H22K H30K H37K H45K H55K H75K
conversor de frequéncia [kW 1 15 18,5 22 30 37 45 55 75
(hp)] (15) (20) (25) (30) (40) (50) (60) (75) (100)
Caracteristicas nominais de
protecao do gabinete metélico J4 J4 J5 J5 J6 J6 J6 J7 J7
IP20
Corrente de saida
Continua (3x380-440 V) [A] 23 31 37 42,5 61 73 90 106 147
Continua (3x441-480 V) [A] 21 27 34 40 52 65 77 96 124
Intermitente (sobrecarga 60 s)
(Al 34,5 46,5 55,5 63,8 91,5 109,5 135 159 220,5
Continua kVA (400 V CA) [kVA] 15,94 21,48 25,64 29,45 42,3 50,6 62,4 73,4 101,8
Continua kVA (480 V CA) [kVA] 17,5 22,4 28,3 33,3 43,2 54,0 64,0 79,8 103,1
Corrente de entrada maxima
Continua (3x380-440 V) [A] 22,1 29,9 35,2 41,5 57 70,3 84,2 102,9 140,3
Continua (3x441-480 V) [A] 18,4 24,7 29,3 34,6 49,3 60,8 72,7 88,8 121,1
Intermitente (sobrecarga 60 s)
(Al 33,2 44,9 52,8 62,3 85,5 105,5 126,3 154,4 210,5
Especificagdes adicionais
Tamanho méaximo do cabo
(rede elétrica, motor, freio) 16 (6) 50 (1/0) 95 (3/0)
[mm? (AWG)]
Perda de energia estimada na

289,53 393,36 | 402,83 467,52 630 848 1175 1250 1507
carga maxima nominal [W]?
Peso [kg (Ib)], caracteristicas

Lo - 12,3 12,5 224 22,5
nominais de protecao IP20 do 94 (20,7) |95 (209 22,6 (49,8) | 37,3 (82,2) | 38,7 (85,3)
. . (27,1) (27,6) (49,4) (49,6)

gabinete metdlico
Eficiéncia [%]? 97,8 97,8 98,1 97,9 98,1 98,0 97,7 98,0 98,2

Tabela 8.2 Alimentacao de rede elétrica 3x380-480 V AC - servico pesado”
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Poténcia no eixo tipica do Q11K Q15K Q18K Q22K Q30K Q37K Q45K Q55K [Q75K
conversor de frequéncia 11 15 18,5 22 30 37 45 55 75
kW (hp)] (15) (20) (25) (30) (40) (50) (60) (75) |(100)
Caracteristicas nominais de

protecao do gabinete J4 J4 J5 J5 J6 J6 J6 J7 J7

metalico IP20

Corrente de saida

Continua (3x380-440 V) [A] 23 31 37 42,5 61 73 90 106 147
Continua (3x441-480 V) [A] 21 27 34 40 52 65 77 9% 124
Intermitente (sobrecarga 60

25,3 341 40,7 46,8 67,1 80,3 99 116,6 161,7
s) [A]
Continua kVA (400 V CA)

15,94 21,48 25,64 29,45 42,3 50,6 62,4 73,4 101,8
[kVA]
Continua kVA (480 V CA)

17,5 224 28,3 33,3 43,2 54,0 64,0 79,8 103,1
[kVA]
Corrente de entrada maxima
Continua (3x380-440 V) [A] 22,1 29,9 35,2 41,5 57 70,3 84,2 102,9 140,3
Continua (3x441-480 V) [A] 18,4 24,7 29,3 34,6 49,3 60,8 72,7 88,8 1211
Intermitente (sobrecarga 60
) [A] 24,3 329 38,7 45,7 62,7 77,3 92,6 113,2 154,3
s

Especificagdes adicionais

Tamanho méximo do cabo
(rede elétrica, motor, freio) 16 (6) 50 (1/0) 95 (3/0)
[mm? (AWG)]

Perda de energia estimada

na carga maxima nominal 289,53 393,36 402,83 467,52 630 848 1175 1250 1507
(w2
Peso [kg (Ib)], caracteristicas
- - 22,5 22,6 373
nominais de protecdo IP20 94 (20,7) | 9,5(209) | 12,3 (27,1) |12,5(27,6) | 22,4 (49,4) 38,7 (85,3)

. (0 (49,6) (49,8) (82,2)
do gabinete metalico

Eficiéncia [%]® 97,8 97,8 98,1 97,9 98,1 98,0 97,7 98,0 98,2

Tabela 8.3 Alimentacio de rede elétrica 3x380-480 V CA - servico normal”

1) Servico pesado=150-160% corrente durante 60 s; servico normal=110% corrente durante 60 s.

2) A perda de energia tipica é em condi¢bes de carga nominais e espera-se que esteja dentro de #15% (a tolerancia estd relacionada a variedade
de condicbes de tensédo e cabo).

Os valores sdo baseados em uma eficiéncia de motor tipica (linha diviséria de IE2/IE3). Motores com menor eficiéncia aumentam a perda de
energia no conversor de frequéncia e motores com alta eficiéncia reduzem a perda de energia.

Aplica-se ao dimensionamento do resfriamento do conversor de frequéncia. Se a frequéncia de chaveamento for maior que a configurag¢do
padrdo, as perdas de energia podem aumentar. LCP e tipico consumo de energia do cartdo de controle estdo incluidos. Outras op¢des e a carga
do cliente podem adicionar até 30 W ds perdas (embora normalmente sejam apenas 4 W extras para um cartdo de controle totalmente
carregado, fieldbus ou opgbes para o slot B).

Para sabe os dados de perda de energia de acordo com EN 50598-2, consulte www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

3) Medido usando cabos de motor blindados de 5 m com carga nominal e frequéncia nominal para os tamanhos de gabinete J1-J5 e usando
cabos do motor blindados de 33 m com carga nominal e frequéncia nominal para tamanhos de gabinete J6 e J7. Para obter a classe de
eficiéncia energética, consulte Condi¢ées do ambiente em capétulo 8 Especificacbes. Para saber as perdas de carga parcial, consulte
www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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8.2 Dados técnicos gerais

Alimentacao de rede elétrica (L1, L2, L3)
Terminais de alimentacdo L1, L2, L3
Tensédo de alimentagao 380-480 V: -15% (-25%)" a +10%

1) O conversor de frequéncia pode funcionar a -25% da tensdo de entrada com desempenho reduzido. A poténcia mdxima de
saida do conversor de frequéncia é de 75% se a tensdo de entrada for -25% e 85% se a tensdo de entrada for -15%.

O torque total ndo pode ser esperado em tenséo de rede menor que 10% abaixo da tensdo de alimentagdo nominal mais baixa
do conversor de frequéncia.

Frequéncia de alimentacdo 50/60 Hz +5%
Desbalanceamento méximo temporério entre as fases da rede elétrica 3,0% da tensdo de alimenta¢do nominal
Fator de poténcia real (A) 20,9 nominal com carga nominal
Fator de poténcia de deslocamento (cos ¢) Unidade préxima (>0,98)
Chaveamento na alimentacdo de entrada L1, L2, L3 (energiza¢des) <7,5 kW (10 hp) Maximo 2 vezes/minuto
Chaveamento na alimentacdo de entrada L1, L2, L3 (energiza¢des) 11-75 kW (15-100 hp) Méximo de 1 vez/minuto

A unidade é adequada para uso em um circuito capaz de fornecer menos do que 5000 Amperes RMS simétricos, 480 V no
mdximo.

Saida do Motor (U, V, W)

Tensdo de saida 0-100% da tensdo de alimentacao
Frequéncia de saida em modo U/f (para motor AM) 0-500 Hz
Frequéncia de saida em modo VVC* (para motor AM) 0-200 Hz
Frequéncia de saida em modo VVC* (para motor PM) 0-400 Hz
Chaveamento na saida llimitado
Tempo de rampa 0,01-3600 s

Caracteristicas do torque

Torque de partida (sobrecarga alta) Méximo 160% durante 60 s"?
Torque de sobrecarga (sobrecarga alta) Maximo 160% durante 60 s"?
Torque de partida (sobrecarga normal) Maximo 110% durante 60 s"?
Torque de sobrecarga (sobrecarga normal) Maximo 110% durante 60 s"?
Corrente de partida Maéximo 200% durante 1 s
Tempo de subida do torque em VVC* (independente de fsw) Maximo 50 ms

1) A porcentagem estd relacionada ao torque nominal. E de 150% para conversores de frequéncia de 11-75 kW (15-100 hp).
2) Uma vez a cada 10 minutos.

Comprimentos de cabo e secdes transversais"

Comprimento de cabo de motor maximo, blindado 50 m (164 pés)
Comprimento de cabo de motor maximo, ndo 0,37-22 kW (0,5-30 hp): 75 m (246 pés), 30-75 kW (40-100 hp):
blindado 100 m (328 pés)
Secdo transversal maxima para terminais de controle, fio flexivel/rigido 2,5 mm?/14 AWG
Secdo transversal maxima para terminais de controle 0,55 mm?/30 AWG

1) Para cabos de energia, consulte Tabela 8.1 a Tabela 8.3.

Entradas digitais

Entradas digitais programaveis 7
Numero do terminal 18, 19, 27V, 29", 31, 32, 33
Légica PNP ou NPN
Nivel de tensdo 0-24V CC
Nivel de tensdo, l6gica 0 PNP < 5VCC
Nivel de tensdo, l6gica 1 PNP > 10 VCC
Nivel de tensdo, l6gica 0 NPN > 19 VCC
Nivel de tensao, légica 1 NPN < 14 VCC
Tensdo méxima na entrada 28 V CC
Faixa de frequéncia de pulso 4 Hz-32 kHz
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Largura de pulso minima (ciclo util) 4,5 ms
Resisténcia de entrada, Ri Aproximadamente 4 kQ

1) Os terminais 27 e 29 também podem ser programados como saidas.

Entradas analdgicas

Numero de entradas analdgicas 2
Numero do terminal 53, 54
Modos Tensao ou corrente
Selecdo do modo Software
Nivel de tensao 0-10V
Resisténcia de entrada, Ri Aproximadamente 10 kQ
Tensao maxima -15a+20V
Nivel de corrente 0/4 a 20 mA (escalondvel)
Resisténcia de entrada, Ri Aproximadamente 200 Q
Corrente maxima 30 mA
Resolucdo das entradas analdgicas 11 bit
Precisdo das entradas analdgicas Erro méax. 0,5% do fundo de escala
Largura de banda 100 Hz

As entradas analdgicas séo isoladas galvanicamente da tensédo de alimentagdo (PELV) e de outros terminais de alta tenséo.

PELV isolation 2
o
=
24V Control — Mai g
18 [~ Mains @
\ \
| |
, High —
31 voltage [— Motor
Functional !
—
isolation |
RS-485 —| — DCBus

llustracdo 8.1 Entradas Analdgicas

AVISO!
ALTITUDES ELEVADAS

Para instalacao em altitudes acima de 2.000 m (6562 pés), entre em contato com a linha direta da Danfoss com relagao
a PELV.

Entradas de pulso

Entradas de pulso programaveis 2
Numero do terminal do pulso 29, 33
Frequéncia maxima nos terminais 29, 33 32 kHz (acionado por push-pull)
Frequéncia maxima nos terminais 29, 33 5 kHz (coletor aberto)
Frequéncia minima nos terminais 29, 33 4 Hz
Nivel de tensao Consulte a secdo sobre entrada digital
Tensdo méxima na entrada 28 V CC
Resisténcia de entrada, R; Aproximadamente 4 kQ
Precisdo da entrada de pulso Erro maximo: 0,1% do fundo de escala

Saidas analdgicas

Numero de saidas analégicas programaveis 2
Numero do terminal 45, 42
Faixa atual na saida analdgica 0/4-20 mA
Carga méaxima do resistor em relacdo ao comum na saida analégica 500 Q
Precisdo na saida analdgica Erro méximo: 0,8% do fundo de escala
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Resolucdo na saida analdgica 10 bits

A saida analdgica estd isolada galvanicamente da tensdo de alimentacédo (PELV) e de outros terminais de alta tenséo.

Cartdo de controle, comunicacdo serial RS485
Numero do terminal 68 (PTX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)
Terminal nimero 61 Ponto comum dos terminais 68 e 69

O circuito de comunicagéo serial RS485 é isolado galvanicamente da tenséo de alimentagéo (PELV).

Saidas digitais

Saidas digitais/de pulso programéveis 2
Numero do terminal 27, 29V
Nivel de tensdo na saida de frequéncia/digital 0-24V
Corrente de saida maxima (dissipador ou fonte) 40 mA
Carga maxima na saida de frequéncia 1 kQ
Carga capacitiva maxima na saida de frequéncia 10 nF
Frequéncia de saida minima na saida de frequéncia 4 Hz
Frequéncia de saida maxima na saida de frequéncia 32 kHz
Precisdo da saida de frequéncia Erro maximo: 0,1% do fundo de escala
Resolucdo da saida de frequéncia 10 bits

1) Os terminais 27 e 29 também podem ser programados como saidas.
A saida digital estd isolada galvanicamente da tensédo de alimentagéo (PELV) e de outros terminais de alta tensdo.
Cartdo de controle, saida 24 V CC

Numero do terminal 12
Carga maxima 100 mA

A fonte de alimentagédo de 24 V CC estd isolada galvanicamente da tensdo de alimentagdo (PELV), mas estd no mesmo potencial
das entradas e saidas digital e analdgica.

Saidas do relé

Saidas de relé programéveis 2
Relé 01 e 02 01-03 (NF), 01-02 (NA), 04-06 (NF), 04-05 (NA)
Carga maxima do terminal (CA-1)" em 01-02/04-05 (NA) (carga resistiva) 250 VCA 3 A
Carga maxima do terminal (CA-15)" em 01-02/04-05 (NA) (carga indutiva @ cos¢ 0,4) 250 VCA 02 A
Carga méxima do terminal (CC-1)" em 01-02/04-05 (NA) (carga resistiva) 30VCG 2A
Carga maxima do terminal (CC-13)" em 01-02/04-05 (NA) (carga indutiva) 24V CC 0,1 A
Carga maxima do terminal (CA-1)" em 01-03/04-06 (NF) (carga resistiva) 250 VCA 3 A
Carga méxima do terminal (CA-15)Yem 01-03/04-06 (NF) (carga indutiva @ cos® 0,4) 250 VCA 02 A
Carga méaxima do terminal (CC-1)" em 01-03/04-06 (NF) (carga resistiva) 30VCG 2A
Carga do terminal minima em 01-03 (NC), 01-02 (NO) 24V CC 10 mA, 24 V CA 20 mA

1) IEC 60947 t 4 e 5.

Os contatos do relé sdo isolados galvanicamente do resto do circuito por isolagédo refor¢ada.

Os relés podem ser usados em diferentes cargas (carga resistiva ou carga indutiva) com diferentes ciclos de vida dtil. O ciclo de
vida util depende da configuragdo da carga especifica.

Cartao de controle, saida +10 V CC

Numero do terminal 50
Tensdo de saida 10,5V +0,5V
Carga maxima 15 mA

A alimentacgdo de 10 V CC estd isolada galvanicamente da tensédo de alimentacéo (PELV) e de outros terminais de alta tensdo.

Caracteristicas de controle

Resolucdo da frequéncia de saida a 0-500 Hz +0,003 Hz
Tempo de resposta do sistema (terminais 18, 19, 27, 29, 32 e 33) <2 ms
Faixa de controle da velocidade (malha aberta) 1:100 da velocidade sincrona
Precisdo da velocidade (malha aberta) +0,5% da velocidade nominal
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Precisao da velocidade (malha fechada) +0,1% da velocidade nominal

Todas as caracteristicas de controle s@o baseadas em um motor assincrono de 4 polos.

Condicdes ambiente

Tamanhos do gabinete J1-J7 IP20
Teste de vibracdo, todos os tamanhos do gabinete 1,09
Umidade relativa 5-95% (IEC 721-3-3); Classe 3K3 (ndo condensante) durante a operagao
Ambiente agressivo (IEC 60068-2-43) teste com H»S Classe Kd

O método de teste estda em conformidade com a IEC 60068-2-43 HzS (10 dias)
Temperatura ambiente (no modo de chaveamento 60 AVM)

- com derating Méximo 55 °C (131 °F) M2
- com corrente de saida continua total com alguma poténcia Méximo 50 °C (122 °F)
- com corrente de saida continua total Méximo 45 °C (113 °F)
Temperatura ambiente minima, durante operacdo plena 0°C(32°F)
Temperatura ambiente minima em desempenho reduzido -10 °C (14 °F)
Temperatura durante a armazenagem/transporte -25 a +65/70 °C (-13 a +149/158 °F)
Altitude mdaxima acima do nivel do mar, sem derating 1.000 m (3.281 pés)
Altitude maxima acima do nivel do mar, sem derating de 3.000 m (9.843 pés)
EN 61800-3, EN 61000-3-2, EN 61000-3-3, EN 61000-3-11,

Normas de EMC, emissdo EN 61000-3-12, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3
EN 61800-3, EN 61000-6-1/2, EN 61000-4-2,

Normas de EMC, imunidade EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6
Classe de eficiéncia energética® IE2

1) Consulte as Condigées Especiais no Guia de design para:
. Derating para temperatura ambiente elevada.
. Derating para alta altitude.

2) Para evitar superaquecimento do cartéo de controle nas variantes PROFIBUS e PROFINET do VLT® AutomationDrive FC 360,
evite carga de E/S digital/analdgica total em temperatura ambiente acima de 45 °C (113 F).
3) Determinada de acordo com EN50598-2 em:

. Carga nominal.

. 90% frequéncia nominal.

. Configuragdo de fdbrica da frequéncia de chaveamento.
. Configuragdo de fdbrica do padréo de chaveamento.

Desempenho do cartdo de controle
Intervalo de varredura 1 ms

Protecao e recursos
. Protecdo de motor térmica eletrénica contra sobrecarga.

. O monitoramento de temperatura do dissipador de calor garante que o conversor de frequéncia desarme quando
a temperatura atingir um nivel predefinido. Uma temperatura de sobrecarga ndo pode ser redefinida até que a
temperatura do dissipador de calor esteja abaixo do limite de temperatura.

. O conversor de frequéncia estd protegido contra curtos-circuitos nos terminais U, V, W do motor.

. Se estiver faltando uma fase da rede elétrica, o conversor de frequéncia desarma ou emite uma adverténcia
(dependendo da carga e da programacdo do parametro).

. O monitoramento da tensdo no circuito intermediario garante que o conversor de frequéncia desarme quando a
tensao do circuito intermediario estiver muito baixa ou muito alta.

. O conversor de frequéncia esta protegido contra falhas de aterramento nos terminais do motor U, V, W.
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8.3 Fusiveis

Use fusiveis e/ou disjuntores no lado da alimentacao para proteger a equipe de manutencao de ferimentos e o
equipamento de danos, caso haja falha do componente dentro do conversor de frequéncia (primeira falha).

Protecao do circuito de derivacao
Proteja todos os circuitos de derivagdo em uma instalac¢do, disjuntor e maquinas contra curto-circuito e sobrecorrente de
acordo com as regulamentagdes nacionais/internacionais.

AVISO!

As recomendacdes nao cobrem a protecdo do circuito de derivacdo para UL.

Tabela 8.4 lista os fusiveis recomendados que foram testados.

AADVERTENCIA

RISCO DE FERIMENTOS PESSOAIS E DANOS AO EQUIPAMENTO
Mau funcionamento ou falha em seguir as recomendacoes pode resultar em risco pessoal e danos ao conversor de
frequéncia e a outros equipamentos.

. Selecione os fusiveis de acordo com as recomendacgées. Possiveis danos podem ser limitados a estar dentro do
conversor de frequéncia.

AVISO!

O uso de fusiveis ou disjuntores é obrigatorio para garantir a conformidade com a IEC 60364 para CE.

A Danfoss recomenda usar os fusiveis em Tabela 8.4 em um circuito capaz de fornecer 100.000 Arms (simétrico), 380-480 V
dependendo das caracteristicas nominais de tensdo do conversor de frequéncia. Com o fusivel adequado, as caracteristicas
nominais da corrente de curto circuito (SCCR) do conversor de frequéncia é de 100.000 Arms.

Tamanho do gabinete Poténcia [kW (hp)] Fusivel em conformidade com a CE
0,37-1,1 (0,5-1,5)
N 1,5 (2) gG-10
2,2 (3)
3,0 (4)
J2 4,0 (5,5 9G-25
5,5 (7,5)
J3 7,5 (10) 9G-32
Ja 11-15 (15-20) gG-50
18,5 (25)
J5 gG-80
22 (30)
30 (40)
J6 37 (50) gG-125
45 (60)
55 (75)
J7 aR-250
75 (100)

Tabela 8.4 Fusivel CE, 380-480 V, tamanhos do gabinete J1-J7
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8.4 Torques de Aperto de Conexao

Certifique-se de usar os torques certos ao apertar todas as conexdes elétricas. Torque muito baixo ou muito alto pode
causar problemas de conexdo elétrica. Use uma chave de torque para garantir que os torques corretos sdo aplicados.

Tamanho Torque [Nm (pol-Ib)]
do Poténcia [kW (hp)]
. Rede elétrica Motor Conexao CC Freio Terra Controle Relé
gabinete
0,37-2,2
J1 0,5-3) 08 (7,1) 0,8 (7,1) 0,8 (7,1) 0,8 (7,1) 3 (26,6) 0,44 (3,89) 0,5 (4,4)
3,0-5,5
J2 (4-7.5) 0,8 (7,1) 0,8 (7,1) 0,8 (7,1) 0,8 (7,1) 3 (26,6) 0,44 (3,89) 0,5 (4,4)
JE] 7,5 (10) 0,8 (7,1) 0,8 (7,1) 08 (7,1) 0,8 (7,1) 3 (26,6) 0,44 (3,89) 0,5 (4/4)
11-15
J4 (15-20) 1,2 (10,6) 1,2 (10,6) 1,2 (10,6) 1,2 (10,6) 1,6 (14,2) 0,44 (3,89) 0,5 (4,4)
18,5-22
J5 (25-30) 1,2 (10,6) 1,2 (10,6) 1,2 (10,6) 1,2 (10,6) 1,6 (14,2) 0,44 (3,89) 0,5 (4,4)
30-45
J6 3,5 (31,0) 3,5 (31,0 3,5 (31,0 - 1,6 (14,2) 0,44 (3,89) 0,5 (44)
(40-60)
J7 55 (75) 12 (106,2) 12 (106,2) 12 (106,2) - 1,6 (14,2) 0,44 (3,89) 0,5 (4,4)
J7 75 (100) 14 (123,9) 14 (123,9) 14 (123,9) - 1,6 (14,2) 0,44 (3,89) 0,5 (4,4)

Tabela 8.5 Torques de Aperto
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9 Apéndice

9.1 Simbolos, abreviagdes e convengoes

°C Graus Celsius

°F Graus Fahrenheit

CA Corrente alternada

AEO Otimizacdo automatica de energia
AWG American wire gauge

AMA Adaptacdo automatica do motor
Motor AM Motor assincrono

CcC Corrente continua

EMC Compatibilidade eletromagnética
ETR Relé térmico eletronico

fmN Frequéncia do motor nominal

FC Conversor de frequéncia

GLCP Painel de controle local gréfico
linv Corrente nominal de saida do inversor
lLm Limite de Corrente

IMN Corrente nominal do motor
Ivirmax Corrente de saida méaxima

(VRAY] Corrente de saida nominal fornecida pelo conversor de frequéncia
IP Protecdo de entrada

LCP Painel de controle local

MCT Motion Control Tool

NLCP Painel de controle local numérico
ns Velocidade do motor sincrono
PmN Poténcia do motor nominal

PELV Tenséo extra baixa de protecao
PCB Placa de circuito impresso

Motor PM Motor de imé& permanente

PWM Modulacdo por largura de pulso
RPM Rotacdes por minuto

Tum Limite de torque

UmN Tensdo nominal do motor

Tabela 9.1 Simbolos e abreviacées

Convencgobes
. Para ilustracbes, todas as dimensdes sdo em [mm (pol)].
. Um asterisco (*) indica a configuragdo padrdao de um parametro.
o Listas numeradas indicam os procedimentos.
. As listas de itens indicam outras informacdes.
. O texto em itdlico indica:
- Referéncia cruzada.
- Link.
- Nome do parametro.

9.2 Estrutura de Menu dos Parametros

66 Danfoss A/S © 03/2019 Todos os direitos reservados. MGO06A828




Guia Rapido

Apéndice

dye-mwi e

dy z - mi 't

dy gt - my L'l

dy | - W) S0

dy 57’0 - W1 S50

dy 5’0 - M) LEO

dy €£0 - W) ST'0

dy sz'0 - W1 8L0

dy 91’0 - W1 210

1010\ Op BIdUIOd

10JO\] Op sopeq

oyuewe) Oe OPeUOIDRIRY, S | - 1000
oesual

9p ou}jy op odwal dp duLISUOD
oyuewe) Oe OPeUOIDRIRY, S 0T - LO'0
SpepIdOIsA

ely ap oi}ji4 op odwsa] dp djueIsuo)
oyuewe) Oe OPRUOIDRIRY, S 0T - LO'0
SpepIdoIsA

exieg ap oJ)|i{ op odwd| dp SueISUOD
% 0Clx % 0SC - 0

oJusWIdILIoWY dp oyueo

dualjes Nl ‘Wd

S1udljes oeu NdS ‘Id

ouosUuIssy

JOJO|\ Op 0B5NIISU0D

Jojow op oedd3s

Z onneidepy

| oAneydepy

oxieg

OIpSN

oy

Jojow

op 3|0J3U0d Op epueq ap einbie
OBSIDAU|

JewoN

OlIRIOH OPIIUIS

D1 eibisug ‘woiny ‘wno

|oneLie) anbio)

S1ueISUOd anbiol

anbio] op sednsualdeIe)

+DAA

n

1010\ Op 3j013u0) dp oidduld
OpIpud3ss did Op dpepIdoJdA dp 10
apyy1adng ap Jopeuiqog

elage eyjew ‘anbiog

05592014 9p epeyda4 eyep
epeydsy eyjew anbioj

9pepIdOJdA dp epeydd) eylely
eLRqy eylep

oedeinbyuod opo

sieJdan sagdeinbyuod

Jolo|\ 3 ebie)

0« 666 - 0

|ediduld NUSK Op eYuas
eyuss

edlqge) ap dnias op Jeidod
z dmas ap seido)

[ot]
(6]

(2]
[9]
[s]
[v]
[€]
[e]
0z-L
*C-L

L1-1

9l-1

vL-l
[€]
[L]

[0]«
olL-L

*L-L
[v]
[€]
[c]
[1]
[0]

80-L
[l
[0]«
90-L

[l
[0]«
00-1

09-0
%9-0
(6]
[a

| dmas sp seidod

eidod wag

dnias op eido)

d>1 op "dapul oyuewe]
dD1 op Jned e sopoj
dDJ1 o esed sopol

eidod wasg

dD1 eia eidod
Jenjes/ierdod

1359y JUSWOS JRAIY

dD7 op [19594/40] epaL

opeany
esag
do1

opeyl

op (opebr] odnewoiny) [uo oiny] epPaL

opeAly

opeyljigesaq

do1

op (opebi| [enuepy) [uo pueH] el
dD1 op opep3aL

«0-0

¢ Ae|dsig op 01x3]

*x0-0

Z fAe|dsig op o1xa)

«0-0

| Kejdsig op 0IxaL
HUNINOPEIYWOISND 00 L«
1UUNINOPEIYWOISND 66'666666 - 00
epeZ||eUOSIDd BINYIDT "XBN JOjeA
1uNINOpPEIYWOISND

0x HUNINOPE3YWOISND 66'666666 - 0
epez||euoslad einiaT "ully Jojep
dH

DM sod

OM |od

zlod/q

1sd

E

uiw/sad

s/sad

y/0o1qn> od

W4D

y/oeleb

ujwy/oe|eb

s/oe|eb

WdD

M

SWM W

ed)

ed

Jeq

Jequi

Do

w

ulw/w

s/w

yi

uwa (g€l

uby  [zel

uw/By - [LE]

s/6%  [o€]

y/w  [sTd

ulw/w )

s/w €Tl

u1 [ead

uwy| Ll

s/ 0Tl

s/sosind  [z1]

Wdd  [LL]

uw/L - [ol]

Wdd  [s]

% [k

wnyuaN  [0]

epeZI[euosSIad eINLIST 9P apepiun  0£-0
dD7 epezieuosiad eINyd]  4€-0

UM 3p 10peiuod[zosLl«

07-0 WOD Seyjodsd Sewsa|y
spuein ¢ Aeidsiqg op eyur]  z-0
epuaNbayeL9L]x

07-0 WOD Seyjodsd Sewsa|y
spuein z Aeidsiqg op eyur]  €z-0
[M]] epuRI0d[0L9 L]«

07-0 WO Seyjodsd Sewsa|\
ouanbad €L Aeidsig ap eyur]  ¢z-0
1010\ Op 3IUBLOD[F LI L]

07-0 WOD Seyjodsd Sewsa|y
ouanbaq 'L Aeidsig ap eyurl  1z-0
3oes] ap ol [95HE]
|eay 0e3Is0d [0S¥E]
oededjde eted 43| 0L @Dd [0€¥E]
oededide esed 49| 6 Dd [6ZvE]
oededyide eised 13| 8 ddd [8T¥E]
oededjde esed 13| £ @Dd [LzPE]
oedediide esed 49| 9 @Dd [9ZvEl
oededjde eied 13| § @Dd [STPE]
oededjde esed 13| ¥ QDd [vTe]
oededide esed 49| € 0Dd [€TvE]
oededjde eied 19| 7 @Dd [zzveE]
oededjide esed 13| | @Dd [LzpeE]
oedeoyde esed Jeaelb 0L @dd [0LPE]
oededjde esed Jseaeib 6 gDd [60v€]
eied seaesb g 0dd [80v€]
eied Jeaesb /£ @dd [£0¥€]
esed Jereib 9 ddd [90%€]
oededjde esed Jeaeib § gdd [SOPE]
oededjde esed Jeaesb v Add [FOPE]
eied Jereib € ddd [€0¥€]
eied seaesb 7 4dd [20ve]
eied Jeaesb | Dd [LOYE]
[%] L "3 eples [6117]
[apepiun] L '1x3 yoeqpaad [8117]
[epepiun]L "1x3 epuasegey [£117]

ossac0id

3p Qid Op epJes ap opeuojedss oyues [£681]

05592014 9p Qld O esdld eples [z681]
0s59201d 3p Ald Op eples [1681]

0$59201d 9P Ald op 043 [0681]

€ PIOM wuely [£691]

T PIop sniels 1x3 [$691]

piom snieis I1x3 [¥691]

T pIom Butuiem [€691]

piop Buiutem [z691]

T PIoM wiely [1691]

piom wiely [0691]

D4 Op elOd ep | 434 [9891]

D4 Op BMOd ep L MLD [$891]

MLS [euoiddQ oedesunwo) [$891]
sngpal4 op L 434 [z89lL]

sngpal4 op L MLD [0891]

[vw] st edibojeue eples [6/91]

g Jopeuod [£/91]

vV Jopeuo)d [z/91]

9121 op eples [1£91]

[zH] 62 0s|nd ap eples [0/91]

[zH] £T 0s|nd 3p eples [6991]

[zH] €€ os|nd ap epenus [8991]
[zH] 6 os|nd ap epenu3 [£991]
[enbia eples [9991]

[vw] zp edibojeue epjes [S991]

S ed1bojeue epenuy [$991]

S |euiwid] op oedewelbold [€991]
€5 edibojeue epenu3 [¢991]

€S |euiwia] op oedeweibold [L991]
[enbip epenul [0991]

[wdi] yoeqpaad [£591]

104161Q op epuIdRY [€591]
[apepiunpeqpadd [z591]

BUJIIX] BIDURISRY ﬁomm:

9]0J3U0) 9p oeye) op S:um‘_warcw._. ﬁmmmz
1S Op Jope|oiuo) op opeis3 [8E9lL]
‘Xew 21ua410) "Au| Emm:

91Uali0) "WON “AU| Gmm:

J0OSISAU| Op OdIWIR| ﬁmmoz

Joje) ap Jopedissig op eamesadwsa] [H€91]
ulw g/ orai4 op eibiaug [€€91]

DD Ojuswellieg Op oesus| SMOZ
[%] anbioy [zz9l]

1010\ Op Ope|ndjeD 0dIwIRL [819l]
[wdi] 8pepolaA [£191]

[WN] anbioy [9191]

[%] eugnbalg [5191]

J10JO|\ Op 31Ud4I0D) :10:
epugnbaly [€191]

10101y Op oesud] [Z19l]

[dy] epugiod [L191]

[m] epuRiod [0191]

epezjjeuosiad einya ﬁmom:

[%] |eddpuld ey JofeA [S091]
piop sniess [€091]

[%] B1>URI43H[C09 L]«

[apepiun] epuaiasey [1091]

piop [011u0D [0091]

YM> 3p Jopeluo) [¢0s1L]
ojusweuoldun4 sp seioH :om:
snqyoid op piom Buiuiepm  [€56]

ddd op piemiod pas4
¢ Ae|dsig op oixa|

Z Ae|dsig op oixa)

| Kejdsig op oixaL

wnyusaN

ouanbaq ‘L Aeidsig ap eyur]

dd1 op Aeydsia

0lZA a0

0Lv1dso

e|diniy 9pepidojaA

sa|dwis apepIdojaA dp epeydaq eyje|y
9PEPID0|aA 9P BlLISCR eyle
ojoway/|ex07

so|dwis ossadoid ap epeydsy eyjep
wnyuaN

oeded|dy ep oeds|as

0« LY9EBYLYLT - LY9E8YLYLIT-
Jeue) / sdnias Jeyp3 :einya
Ope|NdUIA

ope|nduIA oeN

oexauod ap sdnias

eAlly oedeinbyuod

z dniasg

| dmag

oedewelbold ap dnias

nW dniag
z dniss
| dniag
eAlly oedeinbyuod

dnias ap saodesadQ

uo

opebi|sag

edljewolne J) wabeuaiq

ZH 09/A 08-0v¥

e12d/ZH 09/A 08-0tt

IL dp apeib/zH 09/A 087-0t

ZH 09/A 0t1-08€

e1l2d/ZH 09/A Ot¥-08€

IL op apeib/zH 09/A Oby-08€

ZH 0S/A 087-0v¥

e12d/ZH 0S/A 087-0tt

IL 3p apeib/zH 0S/A 087-0t

ZH 0S/A Ot¥-08€

e1l2d/ZH 0S/A O¥-08€

IL 3p 3peib/zH 0S/A Ovy-08€
apeso sp odi)

0=Jo.'epedio} epeied

obnue=jai ‘epedioj epeled
Jewolay

oedezibiau] eu |euoeladQ opeis3
91I0N Op edLRWY

JeuodeuIdlu|

sieuolbay se05einbyuo)

‘selg ‘1104

sulyd

s916u|

ewolp|

seoiseg saodeinbyuod
Aejdsig/oedesrado

[8¥£]
[6€]
[8¢€]
[£€]

[0]
0z-0

*Nno

[£]
[9]
[s]

[€]
[a]
[1]
[0«
91-0

71-0

(48]
[e]
[L]

LL-0
[6]
[2]

oL-0

%1-0
[0]

£0-0

[r44h!

[Lell

[oz1]

[zLll

[Letl

oLl

[¢]

[1zl

[0z

[z1]

[L1]

[oL]

90-0

Danfoss A/S © 03/2019 Todos os direitos reservados. 67

MGO06A828




VLT® AutomationDrive FC 360

Apéndice

|e20] SN Op eDURIRRY
GL-€ WO0D SeY|0DSD SRWSIN

€ BIDURISYSY ep Sluo4

G esibojeue epeijug

GL-€ WOD SeY|0DSD SRWSIIN

T BIDURISRY ep Sluo4

add sng

1eubip 0119WQIdUSI0d

|e20| SN Op eIDURIRYSY

€€ epugnbaly ap epesuy

6¢ epugnbaly ap epesjug

G edibojeue epeijug

€5 edibojeue epenug

oeduny was

| BIDUIYRY ep 31uo4

% 0x % 00L - 00L-

epluyapald eAlleRY eIDUIDY
% 0« % 00L - 0

umop Mmojs/dn-ydied> ap Jojep
ZH Sx ZH 0'00S - 0

[zH] Bor ap apep1dojaA

% 0x % 00L - 00L-

epluyapald euIRY
SepUIRRY
epluyapald/eusaixy

ewos

edURISRY 3P oedung
oyuewe)l OB OpPRUOIDR[DY,
HUNPeQPI349DUBISJRY 666 - 0'6661-
BWIXBIA BIDURIRJY
1UUNPRPID{OUIRYRY Ox
NUMYIBPII4DUIRY 6661 - 06661~
eWIUIN BIDUISSRY

uiw/sed
s/sad

CIC]

ulwy/q|

s/al
y/021qn> od
uiw/od1qnd od
s/021gn> od
W4D
y/oejeb
ujwy/oe|eb
s/oe|eb
WdD

M

OSWM W

ed)|

ed

(L1l

L1-€
4P

9l-€
43|
[0]4]
[Li]
(8l
[
[a
(11«
[0l
SlL-€

vl-€

0L-€
*L-€
[l
[0]«
¥0-€

20-€
[o81]
[€£1]
[eL1]
[L£1]
[o£1]
[o9t]
[oSL]
[S1]
[L¥1]
[ovL]
[eel]
[LeL]
[o€L]
[£T1]
[ozl]
[gei]
iz40]
[ezL]
[cell
[Lzl]
[ozt]

[08]

28]

[e/]

[es]

Jeq
Jequi

Do

w

ulw/w

s/w

y/

uwy

u/6

uiw/6y

s/by

y/gw

ulw/ W

s/eW

u/

uiw/|

s/l

s/sos|nd

ulw/y

Wdd

WN

ZH

Wdd

%

wnyuaN

degpas4/edudlRRy ep apepiun
XeN+ 918 XeN-

XeW - "UIN

eIDUIJRY P exied

'Joy 9p saywiI]

sedwey / epuldRy
S0xSG-0

01914 Op 0B3eAIlY 9P OSely

ZH 0« ZH 00% - 0

[zH] o1214 Op oe3eAllY 3P SPEPIdOJIA
V 0+ V 00L -0

01214 Op oe3eIaqI] P U0
0odjued3 01314

% 00Llx % 00C - 0

0BSU)21q0S 9p oyuen

opeAny

(epeJed eu oeu) opeAny
opelljigesaq

0BSU1DICOS 9P 9|0J0D)

% 00Llx % 091 - 0

eWIXRW JUILO0D ‘YD OIdI4

A Ox A 0O0OS -0

wabeualy ap oesus) ep oednpay
oyuewe}

Ok Opeuoide|ayx M 000Z - L00'0
(M) wabeual4 ap eUYIod ep auwi]
oyuewe}

oe opeuolde|dy, WYyo 0079 - 0
(wyo) ola14 op J03sisay

VD olai4

0134} Op J01SISI

opebi|sag

wabeualq ap oedun4

o114 op sa03uny

[L£]

SD Ojusweuoldelsy ap OQEw._. 10-C

[09] % 00Lx % 0SL - 0

ﬁmi ojusweuolde}sy ap Aua0) 90-¢C

[1¥] ZH 0« ZH 005 - 0

[ov] DD 0131} Op Og5eAle 9P 9PEPPOBA 0T

[¥€] S OlxS09-0

[e€] DD wabeuasd ap odwal  z0-T

[eel % 0S% % 0SL - 0

(el DD 01314 3p dud3L0D 10T

[o€] % 0Sx % 091 - 0

FN_ Jojow op cucwc\__uwsdm.

izd! -94d 3p 3ua110) / DD 0BSUAIRY  00-C

x4 DD 01344 x0-C

(zz] I T I

na LE [eubIp epenuy /]

[0zl €€ [eubip epenug [0l

4) z€ |eubip epenuy  [¢]

[ot] 61 [eubip epenu3  [v]
[s] 8l [eubIp epenug €]
vl S eoibojeue epenuy  [¢]
(€] €6 eoibojeue epenuy  [1]
[l wnyusN [0l
:._ J1031siwiv] Op |juo4 €6-1
[0] epipuais3 0@53912Q - Y13 Op dwesad  [¢T]

L0-€ L Y13 op duuesag  [v]
[l L Y13 op epUUdAPY  [€]

[0« 10151WI3) Op awlesaq [

00-€ loisiwidl op epuLRAPY  [L]

x0-€ oedajoid was [0l

JOJO\ Op esluwg] vamuo‘_n_ 06-1
Jojol\ op uadwd]  46-L
€2 ¥'lx 0'CT-0'L
VD Ol3J) op oyues  gg-|
wt ZH 0x ZH 0C - 0
[wdi] epesed
0z-C eu oedun4 esed ewjul|y SpepPOBA  78-L
*C-T ogdezidubew-ald  [€]
JO10\

61-C op ojuswidanbe-a14 / DD oedualey (L]
[a enspul tod epeied  [0l«
[l epeled eu ogSuny  08-L

[0]x epeled ap saisnly  ,8-L

1T SG:SO0L-0

swJesaq eled Jossaidwod)

9l Op epilied dp owixely odwdl  6/-L

ZH 0« ZH 005 - 0
vl-T [zH] J0ss21dwi0d
op epiied Sp ewixew 3pepoleA  8/-L
Oyuewe) Oe OpPeUOIEBY, ¥ 000L - 0
-z epliied ap 91UaL0)  9/-|
oyuewe) oe opeuodedY, zH 0°00S - 0
[zH] epnued ap sepugnbaiy  G/-L

LL-z JoY audwias seany  [p]
[a Q epeally JoY  [€]
[l onny aidwss  [z]

(0]« opeanny [l

oLz opeyjiqesad [0«

*L-T ueis buikl4  €4-1

S€4509-10

olIRIOY OPNUSS +DAA
|eauoziioy oedesadQ

oueioy

opnuas ou epiiied ap speplojaA
osesle ap odway/edidul Jod epeied
osesle ap odwal/D) oedus1ay

epiyed oedun4

S0xS0L-0

epiiled ap opJelsy

olusWeuode)sy

1010y ap oedde1aQg

epnied ap opow

epiued ep saisnfy

% 0S% % 0CL - 0

SpEepPIDOIIA BXieg W eWIUIN S1Ua110D
$ S00'0x S S0'0 - L00'0

BIDURUOSSDY Bp 0lUBWID

-31i0wy 9p odwa] Ip SueIsuo)

% 00L« % 00S - 0

BIDURUOSSDY BP 0JUBWIDDLIOWY

S 10«5 S -S00

ojuswebali0ds3 ap

oedesuadwo) ap odwa| dp SueISUOD)
oyuewe)

OB OPeUOIDEI3Yx % 0'00F - 001~
ojuawehHa1i03s3 ap oedesuadwo)

% 00Llx % 00€ - 0

SPEPISOISA

elly ap ebie) ap oedesuadwo)

% 00Llx % 00€ - 0

SPEPISOIdA

exjeg ap ebie) ap oedesuadwo)
oeSeinbyuo) ebue) ep ‘puadag
oyuewe) oe opeuoedY, zH 0005 - 0
4 - §/n ednsualdeIR)

oyuewe) oe OpPeUOIDRRY, A 000L - 0
N - J/N ednsualdeIR)

ZH Lx ZH 0'0L - L'0

[zH] |ewJON

oe3ezj1aube|y ap ewluj|\ SPePIDOISA
% 00Lx % 00€ - 0

0197

SpepIdOJSA B J0JO|\ Op oedeziaubepy
6aeyp pudapulibid

% 00Llx % 00¢C - 0C

b oxIs op ‘ujw epuUeINPUI BU S1UB1I0D)
% 00Lx % 00T - 0C

P OXI3 Op ‘UjW BIDURINPUI BU 31US1I0D
% 00Lx« % 00T - 0C

oe31s04 9p 0e33319Q 9p oyuen
oyuewe)

OB OpeuOIdeIdY,x HW SESSI - 0
(1esb7) b-oxia op epueinpu| ep 1eg
oyuewe)

O’ OpeuoIdeIdY,x HW SESSI - 0
(3eSp1) p-0x19 Op epueinpu) ep ‘jes
sad $91, s9d 87€ - 0

sad

wa Jojow ap oged dp oudwLdwod)

[s]
[¥]

[€]
[cl«
[o]
(441

L-L
[1]
[0«
0/-1
VALY

W 0Sx W 00l - 0

Jojow ap oged ap ojuswdwod
oyuewe)} oe opeuoidedYy, A 0006 - L
wdi 000l © ZIIOW 0.13]F eJUO) B304
11 1010\l Op sopeQ opedueAy
oyuewe) oe opeuolde|ay, 00l - T
J0JO|\ Op $O|0d

oyuewe}

OB OpRUOIEIRY, HW SESS9 - 000°0
(b7) b-oxi® op epueinpu

oyuewe}

OB OpeUOIE|RY; HW SESS9 - 0

(P7) p-oxid op epueInpu|

oyuewe}

Oe Opeuoide|dY, WYO 00'6666 - 0'0
(yx) |edipuld epueleay

oyuewe}

oe opeuoide|dy, WYO 000'6666 - 00
(LX) 401e157 Op eliseled eipueleay
oyuewe}

O OpeuoIde|RY, WYO 000'6666 - 0
(1Y) 1010y Op eIdURISISDY

oyuewe}

oe opeuoide|dy, WYO 000'6666 - 00
(sy) 101e1S3 Op eIDURISISAY

| 10JO|\ Op sopeq opeSueAy
epIznpay YINY JeAny

e|dwo) YWY Jeany

opebi|sag

(YY) Jol0l op edpewoiny oedeidepy
oyuewel

OB OpeUOIdEdY, WN 000001 - L0
|eUlWION anbio] U0 Jo10N
oyuewe)

O’ OpeUOIE|RY, INJY 00009 - 0§
JOJO\| OP |BUIWION SpPEepPIDOIdA
oyuewe)

OB OpeUOIDERY, VY 00°000L - LO'0
J10JO|\ Op 31uUa410D)

oyuewe) oe opeuoeRY, ZH 005 - 0T
JOJO|\ Op epudnbaiy

oyuewe) oe opeuoldeldy, A 000L - 05
J0JO\ Op oesua|

dy ozl - W1 06

dy 00L - MY SZ

dy sz - M) SS

dy 09 - M St

dy 05 - MY £€

dy ov - MY 0€

dy og - Wt T

dy sz - My §'8L

dy 0z - MY SL

dy gL -my LL

dy oL - MY S

dy §’Z - M) §'S

dy ¥'s - M v

dy - mi '€

dy - mi €

LE-L

se-l

Le-1

0¢-1
€L
[a]
(L]
[0]x
6C-1

9¢-1

Se-1

-l
[sal
[¥2]
(34|
[ca
[z
[o2]
[61]
[81]
[£1]
[o1]
[SL]
[¥1]
[€1]
[z1]
[L1]

MGO06A828

Danfoss A/S © 03/2019 Todos os direitos reservados.

68




Guia Rapido

Apéndice

Jopesipul @1L

0D]UBd3W 0131} 0B3ISOd
oedisod ap 9|0J1u0d Op eyje4
epibune ounsap ap oedisod
opIN|puod oPJu|
odljewoIne opow dALQ
|[enuely opow W 3AuQ
oAlle epiyed ap opuewo)
eAlle elowRl oy

eAlle |ed0| oY

9s19A3J Bujuuny

swleje was

V EpJes eu J9podUd O Jejnwy
d 1S op [eubip epies

D 1S op [eubip eples

g 7S op |eubIp eples

V¥ 1S op [euBip epjeg

G ed160| eibay

¥ e2160| eibay

¢ ed160| eibay

z ed1b9| eibay

| e2160| eibay

0 ed1b9| eibay

G Jopesedwo)

¢ Jopeisedwo)

¢ Jopesedwo)

¢ Jopeisedwo)

| Jopesedwo)

0 Jopesedwo)

ejje ‘jojed ap dissip op ezadwl| LSAPY

os|nd ap epjes

opebl|sag :1nodwil ‘sng op 3[0JIU0D
uQ :Inosw ‘sng op 8j01U0)
snq ‘11D

oplpua1s3 gid op suwi

elje ‘Jjal ewpy

exieq BIDUIJRI BP OXleqy

'J91 9p exiey elo4

2L g pIOM |0)U0D

L1 3g piom |os3u0)

0d1uBddW 0131} Op 11D

€C1 19y

(1991) 01344 op ouxea
soy19)op/s ‘oyuoid o114

0134} 9P BIDULISAPE WSS ‘OI9I4
epesed 3 anbioy sp anwi]

MO sng

0’SI9NdY

0BSU31(NS/3100S WIS ‘01uoid
=]TIET]

BIDURLISAPY WSS ‘Ojuoid ‘Ojowy
©DIWID] BIDULISAPE WSS ‘0JU0Id
©J1WIY] BIDUILIDAPY

olje “doeqpasy op ewidy

oxleq ‘¥oeqpas) op oxieqy
32eqpas) Sp exie} ep eio4

olje ‘epugnbai4 ep ewny

oxleq ‘eipuanbaly ep oxieqy
epugnbaly ap exiey ep eio4

[P£1]
[eL1]
[eL1]
[Lz1]
[os1]
[691]
[891]
[£91]
[991]
[s91]
[Lot]
[091]
[L6]
[€8]
[c8]
[L8]
[08]
[s/]
[¥/]
[e/]
[es]
[LL]
[04]
[59]
[#9]
[€9]
4]
[L9]
[09]
[95]
9]
[L¥]
[ov]
[S¥]
[ev]
[ev]
[L¥]
[ov]
[£€]
[og]
43|
[L€]
[0€]
[62]
[8l
[£2]
[o7]
[sa
izd]

(€7l
[cal
(1]
loz]
[61]
(81l
[z1]
[ot]
(sl

elje ‘91ualiod ep ewidy
ex|eq ‘91ua.i0d ep oxieqy
|enje exiej ep eio4
anbiol ap aywi| oN
bujuiem no wuepy
awuely

BIDURLISAPE WISS/Ja) BU Ojusweuoldung

eIdULIBAPE
wias/exie) eu OjUSWERUOIDUNY
BIDULISAPE WIS / opueuoduUNy
ojusweuopuny w3
BIDURLISAPE WS / eladss w3
wai [112/03u0ad 9ALIQ
ojuoid anuQg

0luolid 9|0U0D

oedesado wag

[enbiq epjes /g [eutwia)
stenbiq seples

oedesado wag

0L-G WO Seyj0Isd SeWSa|\
[exbiq epeiug LE [eulwidl
V J3podug op epeijug

os|nd ap epesjug

0 319 epluyapaid joy

0L-S WOD Sey|0Isd SeWSI|\
|exbig epenu3 €€ |eulwis]
g J9podu3j op epeiu]
oedesado wag

0L-G WOD Seyj0Isd Sewsa|\
[exbiq epeijug g€ [eulwidl
os|nd sp epesnu3

bor

0L-S WO0D SeY|0ISD SEWSIA
[exbia epeiiuz 67 [eulwidl
esI9AUL BDIRUI Jod epeied
0L-S WO0D SeY|0ISD SEWSIA
[exbia epeiiuz /g [eulwidl
[JSEVEN]

0L-S WO0D SeY|0ISD SEWSIA
[exbia epeiuz 6L [eulwidl
LXp| opluyspaid ioi1e4 duis
0Xpl opiugspaid Joieq duis
os|nd

ap opiuyapaid Joley 3p 3d1puj DuIS
PIOH "duIS

oxleqge J0ole4 ul§

ewiIde Joleq DUl

epilied Duls

ou oesud|

oesianas bol Jopeuiqog
ajuelpe esed 6ol Jopeuliqog
oJ1awelp 1359y
ElVIREIERRIIEIN]
9)U0j OJ1BWEIP 03PNN

g Xp| 'sod

LG Xp| 'sod

03g Xp| 'sod

‘oulsap ap oedisod e 3ssAdY
esJaAul epides epeled ‘sod

[¥L]
[€1]
[cl]
[LL]
[oL]

6]

(8l

]
[9]
[s]

(€]
[c]
[L]
[0]«
0€-S
€S
[0]«

9l-s
[18]
[zel

[OLle

SL-§
(e8]
[0]«

rl-S
143
[rLle

€L-S
[cl«

[4%]
oL«

LL-S
[981]
[s8l1]

[¥81]
[e81]
[e8l]
[181]
[081]
[0£1]
[691]
[891]
[£91]
[991]
[s9l]
[#91]
[e9l]
[eol]
[o9l]
[£51]

‘AUl \\H 3p oAnebau anwi]
‘AUl MH 9p oAnisod anwi
9ARYD BIDUIJRI 3P dARYD
opju| esed J|

opeane did

| aued qid Jezijeniuvy

dld Op 0113 9p OBSISAU|

g JOpeIuUod O ezijeniulRy
(91ua2s2103p) g JopeIUoD
(91uadsa1d) g Jopeuod)

V Jopeiuod lezijepiulsy
(91ua2s2109p) Y JopeIuo)
(91ua2sa1d) \y Jopeluod)
10d161p Jebedy

j0dibip oedinuiwig

104161q op ojuswny
ousaxa oldnbojg

esianas os|nd Jod epiyied
edwel ep | g

edwes ep 0 ug

9pepIdo[aA 9p oednpay
dn-yn1ed

esipaid esiaaul epiul Jod epeied
dnias ap 0 19 op oe33|9S
oedeJs|adesag

oedelss|ady

epjes ap epuanbaly Jejpbuod)
edUIRRI Jejdbuo)

Z Uq epluyapaid epuliaey
L 1q epluyspaid joy

0 39 epluyspaid joy

epebi| epluyapaid epuIsyey
bor

es1aAd) eplued JeAny
ojuelpe eied epiued Jeany
0BSI9AJ W epllied
[oISEVEN]

os|nd iod epiiied

epied

eSIaAUI BIDIUl Jod epeled
DD Ol21) Op OBSISAU|

epides esiaAul eIsul Jod epeled
0SJ3AUI ‘OIdIulBI © epudul Jod epeled
eSI9AUL BIDIBUI Jod epeied
JezijeniuRy

oedesado wag

[enBiq epenug g| [eulwidy
sienbiq sepenuz

epjes

epesug

67 [euUlwWId] Op OpOW

epjes

epesug

LT [eUIWIS] Op OPOW

NdN

dNd

[en61Q epenu3 opoy
1e3161q S/3 opow

[e)biq epres/epesjug

[951]
[qSL]
[Ls1l
[0S51]
2]
[e/]
4]
[59]
[¥9]
[€9]
[¢9]
[19]
[09]
[£8]
[95]
[ss]
[1g]
57|
[s€l
[¥€l
l62]
(82l
(9]
4]
44|
[na
[0l
611
(81l
[£1]
o1
[s1]
w1
(€1l
[cl]
[l
(ot
6]
[8l«
[0l
[l
]
(€]
[a
[l
]
0L-§
*L-G
[1]
[0«
20-§
[1]
[0«
10-S
[1]
[0«
00-§
*Oum

ZH 0« ZH 00S - 0

[zH] 91y 9pepIdojap ap ssedAg

ZH 0« ZH 005 - 0

[zH] 2@ apepIdolaA ap ssedAg
apepiojap ap ssedAg

uo

opebi|sag

1010 9p d1uUdsSNY dseq oedun4
$920.d43u0Hpiun

66617« S9201d13UODPIUN 6661 - 6661~
01|y 32eqpad4 3P BIPUILAPY
$920.d43u0Hpiun

6661« S9201443U0DPIUN 6661 - 6661~
oxieg deqpasq ap eIDUILSAPY
6661« 6661 - 6661~

Bl|Y BIDURIDJSY 3P BIDUILISAPY
6667-x 6661 - 6661~

ex|eg BIDUIDDY SP BIDURMSAPY

oyuewe) oe opeuolde|ay, Y 00°00S - 0

el]y 31U1I0D) 3P BIPUILDAPY
V 0x V 00S - 0

exjeg 91US110D) SP BIDUILISAPY
SeIURLIBAPY ‘fy

0x 00C -0

loAeISN(e einjesadwal ap OSIAY
oyuewe) oe opeuoedY, zH 00S - 0
o1]y "bai4 ap epuuLAPY

oyuewe) oe opeuoedY, zH 00S - 0
oxieg ‘bai4 sp epuIBAPY

T sepuguaApy Iy

S 500+ S09-0

10JO|\| 3P >}PeqpPa94 3P epidd INodWI|
ZH 0ZxZH 0S5 -0

10101

9p ¥deqpaa4 9p SpepIdo|IA 9P ou3
elRqy eyey esed Jepnpy

XEN SPepIdOoA

epjes ap epunbai4 Jejpbuod

bor

swJesag

BIDUILIDAPY

opeiljiqeseQg

1010\ 3P }oeqpa94 3p epidd oeduny
1010\l Op Q4 dp J0MUOW

uo

opebi|sag

anbueue ap osjndw

AUl S W 0d160[euy

S wa od1bojeuy

AUl €G W O

€5 Wd 0ol

oeduny was

9PEepPIDO|IA SP dMWIT Op Joleq d1uo4
AUl S W 0d160[euy

AUl €6 WD 0d1bgjeuy

€5 wa odibojeuy

oeduny was

anbio] ap auwiI7 op Jojeq duo4

2)lwi] ap sai03eq
oyuewe} oe OpeuOIdeRY, ZH 00S - 0
‘Xe\ eples ap epuanbaiy

19-p Oyuewe} oe OpeuoIde|Yy % 000L - 0
9 2}Ua110) dp AWl
[L]« % 00Lx % 000L - O
[o] Jopesany opoy op anbiol ap aywI]

€97

857 OyuewWEe) OB OPRUOIIEIDY, % 000L - 0
1010\ Opol op anbiol ap Wi

ZH §9« ZH 00§ - L'0

LS [zH] 1030w

op apepdojaA ep Jouadns Wi

ZH 0+ ZH 0'00% - 0

9G¥ [zH]
JO10W Op SPepPIdO|SA BP JOLJUI W

SS-v SOpIIUas slop SON
olIoYy opnuas
vSv Jojow op oe>ejol ep OpRUdS

1010\ Op SsaywWI
SeIDURIIDAPY/SaMWI

SW 000Lx SW 000009€ - O

0S-v edwey ap oseny
B4 % 00L-% % 00T - 00C-
oW SHWI

W % 00L« % 00T - 00C-
OWIXR\ dHWI

Lr-¥ uo
opebl|saq

ov-¥ eibiaug ep oedeinelsay
P 4 % 0L'0« % 00T - 100
osseq op oyuewe]

[43%% |eabig onswoUSI0d

oyuewe) Oe OpPeUOIDRIBY, S 009E - L0
epidey epeleq ep edwey sp odws|
L€-¥ oyuewe) oe opeuolde|dy, S 009€ - L0'0

[o] bor op edwey ap odwa]
[s] sedwey sennQ
[¥] «P-€ WO OpNaJU0d OWSI
[€] t edwey
[2lx «P-€ WO OpN3jU0d OWS3\
[1] ¢ edwey
[0] «P-€ WOD OpNaJU0d OWSIN
0¢-¥  edwey

%E-b Oyuewe)} oe opeuoe|dY, S 009€ - L0
[1] | edwey ep oe3eisjadesag ap odwa]
[0]x OYuewe) oe opeuolde|dY, S 009€ - LO'0

Wy | edwey ep oedessjady ap odwa|
[8] T |eplouss eduwey
[9] Jeaur
[¥] L edwey ap odiy
[a] L edwey

[0]« 1e20] snq Op ePURISSRY

L2 €€ epugnbayy ap epenuy
[8] 6¢ epunbaly ap epesyul
[o] S edibojeue epesyul
[¥] €5 eoibojeue epenuy
[ oeduny was

[0]x eAle|RY

0¥ ©[RDST AP BIDUIIRY AP 0SINd3Y

v6-€
€6-€

[1]
6

06-€
%67€

18-€

08-€
%8-€

%9-€
*S°€
€
Ly-€

[0]«
ov-€

*V-€
[LL]

Danfoss A/S © 03/2019 Todos os direitos reservados. 69

MGO06A828




VLT® AutomationDrive FC 360

Apéndice

0BSU3] BU OpuURUOIDUNY
Jopesipul gL

0D1UBd3W 0131} 0B3ISOd
oe3jsod ap 9]011U0d> Op eyje4
epibuile ounsap ap oedisod
opInpuUod opu|

0dl1eWoINe Opow dALQ
lenuepy opow wa aAu(Q
oAne epiied ap opuewo)
eAlle elowal oy

eAlle |ed0| JaYy

9sl1anal buluuny

swleje was

d 1S op [eubip eples

D 1S op [eubip eples

g 7S op |eubIp eples

V¥ 1S op [euBip epjesg

G ed160| eibay

¥ e2160| eibay

¢ ed160| eibay

z ed169| eibay

| e2160| eibay

0 ed169| eibay

G Jopesedwo)

¢ Jopeisedwo)

¢ Jopesedwod

¢ Jopeisedwo)

| Jopesedwo)

0 Jopeisedwo)

ejje ‘jojed ap dissip op ezadwl| LSAPY
opebi|sa@ :1noswil ‘sng op 3[01U0D
uQ :INodWI1 ‘sng Op 3[0JIU0D)
snq 11D

elje Jal ewpy

exieq DU Bp OXleqy
'J91 3P exie} eJo4

Cl 39 piom [oluo)d

L1 1q plom jonuo)
0d1uBdaW 0131} Op 41D

€C1 919y

(19o1) 01344 op ouxsea
s0119)op/s ‘ojuoid o1ai4

0134} 9P BIDUILISAPE WSS ‘O1dI4
epeied 3 anbiol ap anwi
MO sng

0’SIaNdY

0BSUDI(NS/10S WIS ‘03u0Id
=]WIET]

BIDULISAPY WS ‘Ojuoid ‘Ojoway
©J1WIY] BIDUPLIDAPE WSS ‘0JU0Id
©D1WIR] BIDUILIDAPY

0l|e ¥{2eqpas) op WY
oxieq ‘yoeqpas) op oxieqy
3oeqpas) Sp exie) ep eio4
olje ‘epuanbai4 ep ewpy
oxleq ‘epugnbaly ep oxieqy
epugnbaly ap exiey ep elo4
e]|e ‘91U31I0d ep BWIDY

exieq ‘91Ua1i0d ep oxieqy

[sz11
[rL1]
[e£1]
[ezz1]
[1z1l
[oz1]
[6911
[891]
[£911
[9911
[s91]
[otl
[o91]
(e8]
[z8]
(sl
[o8]
[6/]
22}
(el
[e/]
V4]
[oz]
[59]
[v9l
(€9l
[29]
(ol
[09]
[94]
[L¥]
lov]
[S¥]
[evl
[L¥]
[ov]
(L€l
lo€l
[z€l
(el
lo€l
[67]
8zl
Lzl
[97]
[szl
vzl

€2
[ca
[a
[0z
[61]
[81]
[£1]
[o1]
[s1]
40|
[eL]

|enie exiej ep eio4
anbioy ap auwi| oN

buluiem no wuepy

swuely

BIDULIDAPE WAS/JdJ BU OJUSWERUOIDUNY
eIDURLIDAPE

wias/exie) eu OjusWeRUOIDUNY
BIDULIDAPE WS / opueuoldUNny
ojusweuopun) w3

BIDULISAPE WIS / eladss w3

wal [412/03uoid 9AuQ

ojuosd anlQ

0luold 9|01IU0D

oedesado wag

[enbiq epjes Sy [eulwIa)

DD OjUdWERLIRg OP OBSUI|

0D1UQd JOSUD) Op Oesud) dp Julodlas
L 1D 3

sng op 3[01u0D)

indino padwe> aid

9pEepIdOJaA Ip Ndeqpasd

SpepIdoIdA

RIVEoN]

|euiwiou oe opelposse anbiol

auwli| oe |31 anbiop

JOJO|\ Op d1UdLI0D

0ssa0id 9p }oeqpas4

[RIVEYETEN|

epjes ap epunbai

oedesado wag

ed160jeuy eples G [eulwid]

[enbiq epres

YW 0z

Yw 0zZ-0

G |eUlWLIS] Op OPOW

St [enbia/ediboleuy epjes

oBSud) 3p OpoWy

91U3110d> dp OpOW

G [eulwial op opow

S 10°0x S 0L - 100

onjd

op odw?a] 9p ULISUOD G [eUIWIDL
oyuewe} oe OpPRUOIDRIdYy 6667 - 6661~
JOJeA O}V YPeqpasd/Joy G |eulwls]
0x 666V - 6661~

Jojep oxieg >>eqpas4/4dYy #S |eulwa]
YW 0Zx YW 0T - 0

Bl]Y 9USLI0D G [eUIWIDL

YW px YW 0T - 0

exieg 91uailo) ¢S [eulwis]
AOL«AOL-0

oBsSU3| ey S [eulwid]

A L0'0x AOL -0

0BSU3] exieg ¢S [eUIWID)

16 eodibojeue epenug

oesud) dp Opoly

91U3110d 3p OpOW

€G |eulWLIS) Op OPO

S 10°'0x S 0L - 100

4l
(L1l
[oL]
6]
8l

[
9]
[s]
[¥]
(€]
[
(]
[0l
T-9
44
[eol]
[evlL]
l6€L]
[eLL]
(L
[zoL]
(901
[soL]
[¥OL]
[eoL]
[col]
[Lot]
foot]
(0]«
LL-9
[
(]
[0]«
0,9
*L-9
(L]«
(o]
67-9

9
L9
0Z-9
*C9

(L]«

61-9

onji4

op odw?a] 9p 31ULISUOD £€G [eUIWIDL
Oyuewe)} Ok OPRUOIDe|DY, 6661 - 6661-
JOJeA O}V >deqpas4/49y €S |eulwta]
0x 6661 - 66617~

JOJeA oxieg X2eqpad4/4dYy €S [eulwia]
YW 02« YW 0T - 0

e]y 91UBLI0D €G [eUIWIDL

YW ¥ YW 0Z - 0

exieg djUa0) €6 [eulwId]
AOLxAOL-0

0opsSUd) ey €S |eulwia]

A L0'0x AOL-0

0psSud| exieg €6 [eulwis]

€6 eoibojeue epesjug

awuesap d epeled

Xew apepIojap

bor

epeled

epjes ap epunbaiy sejpbuo)
opebi|sag

0197 3AI7 Op INO3WI] oedung
SOL«S66-1

0197 9AIT Op INOdWI|

ed169/euy 5/3 opow

ojeuy epjeg/epeijuy

% 0x % 00L -0

6¢C oU

0s|nd 3p eples ep opluyapald INodWi|
% 0x % 00L -0

6C 0S|Nd dp eples ep sng op 3|0J3U0D)
% O0x % 00L - 0

LT oU

0s|nd 3p eples ep opluyapald INoSWI|
% O0x % 00L - 0

/T 0S|nd 9p epjes ep sng op 9]01U0D
0x 44444444%0 - 0

921 op 9 [eubIp snq op 9]01U0D

sng Jod opejosyuo)

OlIRIOY-l}Ue OpIIUS

olieioy opnuss

J9podu3 Op OpRUSS £€/7€ WAL
¥20Llx 960% - L

0B3N|oAdY J0d SOS|Nd £€/7E WIDL

A ¥T 13podu3j op epesjug

ZH 000S« ZH 000C€ - ¥

67 0s|nd ap eples ep xep baig
oedesado wag

09-G WOD SBY|0ISd SeWSIA

0s|Nd 9P eples ep |9ABLIEA 6C [eUlWId]
ZH 000Sx ZH 000Z€ - ¥

LT ol 0s|nd 3p eples ep xel\ baig
inding padwe> aid

"Xe eples baig

SpepIdoIdA

eIDURIOY

|euiwiou oe opeldosse anbioj

9)lwi| oe |31 anbiog

JOJO\ Op d1UdLI0D)

1-9
€L-9
[4%°]
LL-9

0L-9
%1-9
[s]
]
(€]
[a
(1]
[0«
L0-9

00-9
x0-9

96-9

$6-S

6-S
€65

06-9
%6-S
(1]
[0«
1£-S

0£-S
*L-S

§9-S
[0«

€9-S

95
[€Lt]
[601L]
[z01]
[901]
[sol]
[vol]
[eol]

ossad0id 3p yoeqpas4

edUIRY

eples ap epuUINbaly

noawin ‘snq ‘11D

snq ‘1D

oedesado wag

0S|nd 9P eples ep [SABLIBA /T [eulwia]
os|nd ap eples

Ooyuewe) OB OPRUOIDRIDY, 6667 - 6661~
JOJeA O}V >deqpas4/49y €€ "WiaL
0x 666% - 6661~

J10JeA oxieg X3eqpadd/4dYy €€ "WISL
ZH 000Z€« ZH 000C€ - §
epugnbal4 ey €€ w9y

ZH tx ZH 6661 - ¥

epUINbal exieg €€ “WI9L
oyueuwel oe OPRUOISRIdYx 6667 - 6661~
J0[eA O3V X2BqPa34/49Y 6T "WISL
0« 6661 - 6661~

10JeA oxieg }3eqpa94/49Y 6C ‘WISL
ZH 000Z€x ZH 000T€ - §
epUINbaly ey 67 "WIaL

ZH tx ZH 6661 - ¥

epunbal4 exieg 6z Wi

os|nd ap epeisuz

S 10'0x S 009 - 0

991 ‘oluswebi|sap ap oseny

S 10'0x 5 009 - 0

99y Op oedeany ap oseny
epiuied ela1i0) oedung

Spo das|s

Jeuoiduny eied ojuoud

0BSU3] BU OpuRUOIDUNY
0D1UBd3W 0131} 0B31S0d

oedisod ap 9|01U0d Op eyje4
epibuile ounsap ap oedisod
opINjpuUod oPJu|

odljeWwolINe opow dALQJ

lenuejy opow wid aANQ

oAle epiiied ap opuewo)

eAlle elowal oy

eAlle |eD0] J3Y

9s1aAas buluuny

dwleje was

@ 1S op [eubip eples

D 1S op [eubip epjes

g 7S op |eubip epjes

v 1S op [enbip epjeg

G ed169| eibay

7 e2160] eibay

€ ed1bo| eibay

Z ed160| eibay

| ed169| eibay

0 ed160] eibay

G Jopesedwo)

 Jopesedwo)

¢ Jopesedwod

C Jopesedwo)

| Jopesedwod

[zoll
[Loll
[oot]
[8¥]
[sv]
[0]x
09-§
%9-§

L¥-S
611
[e61]
[os1]
[sz1]
[e£1]
[ez1]
[Lz1]
[os1]
[691]
[89l]
[£91]
[991]
[sol]
[L91]
[091]

[e8]

[z8]

[18]

[08]

[sz]

[¥/]

[e£]

[ez]

[LZ]

[0£]

[S9]

[#9]

[€9]

[29]

[19]

0 Jopesedwod

elje ‘jojed ap dissip op ezadwi| 1BAPY
opebi|sag :1noswil ‘sng op 3|0JIu0)
uQ :3NodWI} ‘sng Op 30U

snq 41D

elje ‘Ja1 ewpy

ex|eq BIDUIDYDI ep oxleqy

'J31 9p exiej eio4

ZL Mg piom |043u0D

L1 39 plom [o13uo)

0D]UBd3W 0131} Op 41D

€21 919y

(1991) 01244 op oy

s0119)9p/s ‘ojuoid o114

0121} 9P BIDUPIIDAPE WSS ‘IRl
epesed 3 anbioy sp anwi

MO sng

0BSIINY

0BSUINS/31COS WS ‘03U0Id

=eIVIET

BIDURLIDAPY WSS ‘Ojuoid ‘Ojoway
©D|WLID} BIDUPIIDAPE WSS ‘OJU0Id
eD1WIY) BIDUILIDAPY

0}e “ydeqpasy op ewidy

oxleq ‘¥oeqpas) op oxieqy

deqpas) dp exie} ep eio4

olje ‘epunbai4 ep ewpy

oxleq ‘e[puanbaly ep oxieqy
epuUINbaly ap exiey ep eio4

el|e ‘91US1I0D Bp BWDY

ex|eq ‘9}ua.i0d ep oxieqy

Jenie exiej ep eio4

anbioy ap anwi| oN

Buluiem no wuepy

swie|y

BIDUDLIDAPE WISS/J2] BU OJUSWEUOIDUNS
eDULIDAPE

wias/exie) eu ojusweuodun,
BIDUPIIDAPE WSS / OpueRUOIdUNS
olusweuopUNy w3

eIDULIDAPE WS / eladsd wg

wsai [12/03uoid aALQ

ojuoud anuQ

01u0ld 9]011U0D

oedesado was

oedung 3p 3|3y

S99y

S 100« S 009 - 0

|1eubiq eples ‘epeled eu oseny

S 10'0x S 009 - 0

[enbiq epres ‘“Aesg uo

oedesado was

0€-G WOD SeY|0DSd SRWSI|A

10 epjes 6¢ [eulwls)
eplued el21i0) oedung
apoy das|s

0joJ 9p [eulq
Jeuopuny ejed ojuoid
0BSUd) BU OpueUOIDUNY

[09]
[95]
[£v]
[ov]
[sp]
[zv]
[L¥]
[ov]
[£€]
[o€]
[eel
[L€]
[o€]
[62]
[87]
[z
[oz]
[sT]
vzl

€Tl
t44]
[1z]
[0z
[61]
[8L]
[£1]
[91]
[St]
[¥1]
[€1]
[zL]
[L1]
[ol]

[8]
[£]

[s]
[v]
[€]
[a]
[1]
[0]
0ov-S
B

YE-S

LE-S
v61]
[e61]
[£21]
[os1]
[sz1]

MGO06A828

Danfoss A/S © 03/2019 Todos os direitos reservados.

70




Guia Rapido

Apéndice

odaiapu]

NLY sngpow

o4

0[02030.d

D4 op euod ep sag5einbyuod
oyuewe)

O’ OpeUOIdRIdY /F9E8Y/PLT - 0
olnpoid op obipod

opeAne Qid

| 8ued Qid Jezijepiutdy

dld Op 0113 dp 0BSISAU|

oxieq oApe ‘oplleA M1D

oeiped |y1od

wnyuaN

PO |043U0D ep [aARINBYUOD MID
SAUPII0Yd Op |Yiad

D4 0p |Yyied

PIOMN [013U0D ep [Ylod

piop ep sa03einbyuo) 1D
eIdULIdAPE/AWIelR Jeiedsiq
sawleje wa Jesedsiq
opeiljiqesaQg

odnsoubelq ap Jopeuoldy
Qwesap 9 epeled

Xew apepidojap

bor

epeled

eples ap epugnbaiy Jejpbuod
opebi|sag

9]0J3U0D 9P INOdWI] oedunyg

S L« S 0009 - L'0

9]041u0) 3p INodwi] ap odwa]
Y |euondo

D4 op euod

wnyuaN

9j01u0) op webuQ

pJIOM |0JIUOD) SJUBWOS

|eubig squswos

piom |onuod 3 [eubig

9jos3u0) 3p odi|

sieJan sagdeinbyuod
sieuondQ 3 "wo)

epelpenb ziey

Jeaur]

T dPegpa94 9p OBSISAUOD
epeipenb ziey

Jeaur]

| %2eqpas4 ap OBSISAUOD
)oeqpas4 9p OBSI9AUOCD)

S 100'0x S L - L00'0

onjd4

op odwsa] 0ssa201d 9p dlid Op ‘94
S 100'0x S L - L00'0

onjd4

op odws3] 0ss930id 9p Ald Op JoY
S 100« S 00L - 100

pm4

pa94 QlId 5592014 Op oedeia|adesa
S 100« S 00L - LO'0

LE-8  PM4 paa4 dld $S8201d Op 0OBSeId|dY
[ L 00L - O
[0]« ulen pm4 pad4 did $s20.d
0¢-8 opeany
+€-8 opey
ossadoid ap d|d Op opIpuLIsa did
11 ossa>0.ud ap q|d opeSueAy
61-8 0BSIaAU|
[9] |ewlON
[s] s
[] 0ssa301d dp dld OP ‘AU|/|BWION epjes
[2] Ox G€SS9 -0
[L]x dDd op plemiod pss4
[0l 0BSIaAU|
v1-8 |ewloN
[ Alib)
[0« "AU| /[BWION PMJ P34 (Id SS301d
oL-8 @dd sng
«1-8 [BJ0] SNQ OpP BIPURISY
K] €€ epugnbaly ap epeiugy
[l 6¢ epugnbaly ap epenug
[0« S edibojeue epenuy
£0-8 € edibojeue epenuy
[s1 oeduny was
I¥] 321n0say pM4 paa4 dld $$820id
[€] % 00Lx % 00L - 0
[2] XeW 49y

[L] wa 0ss3201d dp dld Op Oyueo p ejeds3

[0« % 00Lx % 00L - 0
¥0-8 UIN JoY
wd 05593014 dp (Id Op oyueo ap ds3

€0-8 % 00L« % 00L - 00L-
[€] esapedeig 'sod eples ossadoid ap qid
[ % 00L-x % 00L - 00L-
[0] esiopedeig “baN epjes 0ssad0id 9p dld
70-8 wis
[cl oN
[1] ossac0id
[0« 9P Ald op dued oedezijeniudy
10-8 | ossa>04d ap Qld opedueAy
x0-8 % Sx % 00C - 0
BIDURISJRI BU epueq ap einbie]

[ % 0x % 00T - 0
[0]« 0s53201d
79-L 9p dld Op piemio{ pas{ ap Joleq
[ Gx 05 - L
[0« oyuen
09-£ 9P d)iwI 0ss330.d 3p did Op d
*9-L S0xS0C-0
0s53201d

ap Ald op [epuaIalg op odwal

S 6666x S 6666 - 0L'0

05533014

9p dld op oedeibaiu| ap odwa]
10'0x OL - 0

05533014

9p ald op |euoidiodold oyuen

INdY 0« INdY 0009 - 0

05592014 Op (Id Op [edIu] SPepIdojaA

8-/
(1
[0]«

9L
43|
[LL]
(8l
[
[a
[l
(0]«
Sh-L

L

€L
WL
L-L
(]
[0]«

0ov-£
VL

6€-L

ve-L

uo

opebi|sag

05532014 Op {ld op dnpuipy nuy
0BSIAAU|

JewlioN

05532014

9P dld Op OBSIaAU|/[RWION 41D
opIpuals3 0ssad0.d P did Op

€€ epugnbayy ap epesjug

6¢ ebuanbayy sp epenuy

G esibojeue epeijug

€5 edibojeue epenug

oeduny was

T 05592014

9p 1D Op Peqpaa4 Ip 0sINd3Y

€€ epugnbaiy sp epenu]

6C epudNbaly ap epenuy

G edibojeue epeijug

€5 eoibojeue epenul

oeduny was

| 0ssad0ud

9P 1D Op }Peqpadq Ip 0sINd3Y
qpaa4 ‘41D ssad0.d

S 020°0« S T - T00'0

anbio|

9p dld op oedeibaiu| ap odwa|

% 00Llx % 00S - 0

anbio] ap qid op |euopiodold oyuen
anbioy 9p ald op 13D

% 0x % 00S - 0

J0[9A 9p dld Op PJemlioy pasy ap Joleq
L« TE - L0000

9pepPIdOIsA 9p dId op

3oeqpas4 op wabeualbul ap oedelay
SW Ol SW 0009 - L

9pepIdo|aA

9p Qld op exieq essed oJl|y op opoudd
Sx 0T -1

oyuen dp W]

9pepIdo[dA 3p dld Op oedeldualsyq
SW Og« SW 00 - 0

9pepIdo|aA

op Ald op oedenualyp dp odws|
SWw 8y SW 0000C - T

pepIdolaA dp dld op opebaiu| odwal
SL00x L -0

SPEpIOIdA

9p did ou |euoiodoid oyuen
wnyuaN

€€ epugnbaiy ap epenu]

6 epunbaly ap epesul

G edibojeue epesjug

€5 eoibojeue epenug

€0L @O

0L 9OW

A ¥ 9p J9poduz

9PEPIDOISA

9p dId Op Xoeqpas4 op uo04
9pepdOIaA 3p did opP “M1D

[o]
Le-£
(1]
[0«

0€-£
€L

(€]
[a
(1]

L
]
€]
[a
(1]

[0«

0z-L
*CL
€l-L

(454
*L-L

80-L

L0-L

90-£L

S0-£

¥0-£

€0-L

0L
(6]
(8l
[
[0l
(€]
[a
[t

00-Z
*0-L

$910pE|0IU0D)

0« ¥8€9L - 0

sng op epjes ap 3[0U0D 7h [eUIWIDL
% 00L« % 00T - 0

eples 9p BWIXe e[edS] Zi |eululd]
% 0« % 00C - 0

eples ap BWIUIN B[eds3 i [eulwis]
aALQ op ssedAg

epiuied ela1i0) oedung

Spo das|s

o[oJ 3p [eulq

Jeuopuny ejed ojuoid

0BSU3) BU OpuBUOIDUNY
Jopesipul gL

0D1UBd3W 0131} 0B3IS0d
oe3isod ap 3]01U0d Op eyjeq
epibune ounsap ap oedisod
opINpUod oPJu|

0dl1eWOoINe OpoW dALQ
|enuepy opow wd dALJ

oAle epiied ap opuewo)
eAlle elowal oy

eAlle |ed0| JaYy

9s1aAal buluuny

swJeje was

a s op [ey

D 1S op &y

g 1S op |e)

v 1S op [eubip epjeg

S ed1bg| eibay

¥ e2160] eibay

¢ ed1bg| eibay

z ed1609| eibay

| ed160] eibay

0 e2160] eibay

G Jopesedwod)

4 Jopesedwo)

¢ Jopesedwod

C Jopeiedwo)

| Jopesedwod

0 Jopesedwo)

elje ‘jojed ap dissip op ezadwi| 1BAPY
opebl|sag :1noswil ‘sng op 3[0JIu0D
uQ :INodWI1 ‘sng op 3[0JIU0D)
snq "D

elje 4JaJ ewpy

ex|eq eIDUIDYDI ep oxieqy

'J21 9p exiej elo4

Z1 g piom [01u0D)

L1 3q plom josuod

0DlUBd3W O34} Op 41D

€L 919y

(1991) 01344 op ouseQ
so}ajop/s ‘ojuoid

0134} 9P BIDUILIDAPE WSS “
epesed 3 anbiol ap anwi

MO sng

[lSEVEN]

0BSUDIONS/2100S WIS ‘O1u0Id

6-9

€6-9
[861]
611
[e6l]
[££1]
[9/1]
[S/1]
L1l
[e£1]
[eL1]
[Lz1]
[oz1]
[691]
[891]
[£91]
[991]
[Sol]
[Lol]
[o9t]
[e8]
[zs8]
[18]
[08]
[s/1
/]
[e£]
[es]
[LZ]

[s2]
[zl

[e]VIET
BIDURLIDAPY WSS ‘0juoid ‘ojoway
©D1WID] BIDULIDAPE WSS ‘0JU0id
©D]WID) BIDUILIDAPY

0lje “¥f2eqpPad) Op ewIdY

oxleq ‘yoeqpas) op oxieqy
3oeqpasy Sp exie) ep eio4

olje ‘epugnbaig ep ewpy

oxieq ‘eipuanbaly ep oxieqy
epUdNbaly ap exiey ep eio4

ejje ‘a1ualiod ep ewdy

exieq ‘91Ua110d ep oxieqy

|enie exiej ep eio4

anbioy ap anwi| oN

Buiuiem no wiely

swlely

BIDULIDAPE WSS/§dJ BU OJUSWERUOIDUNY
eIdUILIDAPE

wias/exie) eu 0ljuswWeuodUN
2IDULIDAPE WS / OpueUOIdUNY
ojusweuopuNy w3

BIDULISAPE WS / esadse wig

waJ [413/01u0id aALQ

ojuoid aAlQ

01u0ld 9]011U0D

oedesado was

1e}bIq eples gy |eulwisl

DD OlusWelIeg Op OBSUI|

021UQD JOSU) Op OBSUd) 3P Julod1ds
L1103

sng op 3|0J3uo0)

indinQ padwe> did

9pepIdOJAA 3P Ydeqpasd

SpPepPIdOISA

eI>U0d

Jeulwiou oe opeldosse anbiol

9)lwi| oe |31 anbioy

JO1O\ Op d1UdLI0D)

ossac0id ap ydeqpasy

edURISRY

epjes ap epunbai4

oedesado was

ed160jeuy eples gy [eulunal

[eubiq eples

yw 0z

vw 0zZ-0

CP [eUIWIS] Op OPOW

T |eabia/ediboleuy eples

0« ¥8€9L - 0

sng op eples ap 3[0JIU0D) Sf [RUIWID]
% 00Llx % 00C - 0

epjes Sp BWIXe|A e|ed3s3 G [eulwia]
% 0« % 00C - 0

eples ap WUl B[eds3 Gy [eulwa]
9AlIQ op ssedAg

epiued elauIo) oedung

apo das|s

o[oJ 3p [eulq

Jeuoiduny esed ojuoud

(34|
[ca
[z
[o2]
[61]
[81]
[£1]
[91]
[SL]
[r1]
[€1]
[z1]
[L1]
[oL]

[6]

[8]

[£]

/-9

€/-9
[861]
[¥61]
[e61]
[££1]
[9z1]

71

Danfoss A/S © 03/2019 Todos os direitos reservados.

MGO06A828



VLT® AutomationDrive FC 360

Apéndice

[zH] 6or ap apepidojaA
BWIXBIA BIDURIDSY

IN BIDUISYRY
wnyuaN
sieuls esed sonaweied

| opezijeuosiad eweiba|a]
8 Odd

£ Odd

L Odd

wnyuaN

| oesped eweiba|a]

ewelba|a) ap oeddes

L€0Lx SESS9 -0

EWNI}

9p dpepiun ep BWIISIS OP OIBWNN
9CLlx 9CL - L

ON Op 03313pu3

>del] ap o4

|eay oedisod

oedeojide esed 13| 0L dDd

esed 19| 6 0Dd
esed J9] 8 dDd
eled 49| £ dDd
esed 19| 9 0Dd
esed J9] § dDd
eled J9| ¥ dDd
esed J9] € dDd
esed J9] ¢ dDd
oedeojjde eted 13| | @dd

€ piom wiely

T PIOM SN3LIS '1X3

pIop snIeS 1x3

T piopn Bujuiepy

piop Butusepy

C PioW wiely

piop wiely

D4 Op eyod ep L M1D

MLS |euoddp oedediunwod
[vw] ¢ edibojeue epies

g Jopeiuod

Y Jopejuod

9191 Op eples

[zH] 6T 0Os|nd ap epjes

[zH] £z osind p epjes

[zH] €€ os|nd op epesnu3
[zH] 67 os|nd op epesu3
[vw] zv edibojeue eples

G esibojeue epeijug

S |eulwid] op oedewelbold
€5 edibojeue epenul

€S |euiwid] op oedeweibold
|eubip epenu3

[wdi] soeqpas4

104161g op epulIayey

[Lie]
[eoel
[cogl
[0]«
€26
loozl
(8oLl
[zo1]
[ooL]
[soLl
[voLl
[eoll
[coL]
frotl
(001«
[l
76

61-6

8L-6
[9s¥€]
[osve]
[oeve]
[6Tve]
[8evel
[£Tve]
[owe]
[sevel
[rvel
[ezve]
[cevel
[Lzvel
[£691]
[s691]
[¥691]
[€691]
[c691]
[1691]
[0691]
[s891]
[¥891]
[6£91]
[es91]
[cz91]
[1£91]
[0z91]
[6991]
[8991]
[£991]
[5991]
9911
[€991]
[c991]
[1991]
[0991]
[£591]
[€991]

[epepiunpioeqpasy

BUJDIXT BIDUIDYRY

9]0J1u0) 9p oelie) op einjesadwal
7S Op Jopejosuo) op opelsy
10SISAU| Op ODIWIDL

Jo[e) ap Jopedissig op einyesadwa]
ulw g/ o1ai4 op eibiaul

DD OjuUdWRLIRg Op OBSUI|

[9%] anbioy

JOJO|\| Op Ope[ndje) OdIWID]

[wdi] spepidojap

[wN] anbio)

[9%] eusNbaly

J0JO|\ Op d1UdLI0D

epuanbal4

JOJO|\ Op oBSuUd|

[dy] epusrog

[m] epuRiod

epez||euosiad einya

[%] [edidulid |eay JojeA

piopn sniels

[%] epuIajey

[epepiun] epudisjey

PIOAA |043UOD

YW 9p Jopeiuod

ojusweuoldung ap seloH
ojuaweuoUNy ap seloH

wnyuaN

dDd op einua7 ap oedeunbyuod
oededjjde esed Jeaeib oL gdd
oededjde esed Jeaelb 6 QDd
oededjde esed seaelb 8 gDd
oededjde esed Jeaelb £/ gDd
oededjde esed seaelb 9 QDd
oededjde esed eaelb § gDd
oededjde esed Jeaelb  gDd
oededjde esed Jseaelb € QDd
oededjde esed Jeaelb g gdd
oededjde esed Jeaelb | gDd
sngpal4 op | 434

sngpal4 op L MLD

Z sng op Bor op apepdojap

L sng op Hor op apepIdojaA

d>d Op piemiod pas4

0553201d

Sp dId op [enualayiq op odwsa)
0559201d

9p dld op oedeibaiu| ap odwa]
05532014

9p did op |euodiodoid oyuen

sng op epjes ap 9|0JIU0) Ty [eUIWID]
sng op epjes ap 3]|0JIU0D G [PUIWIDL
JOJeA O}V 3Peqpasd/joy G |eulwls]
JOJeA O}V >Deqpa34/J9y €6 |eulWIS]
6C 0S|Nd dp eples ep sng op 3|0J3U0D)
/T 0S|nd 9p epjes ep sng op 9]01U0D
924 op @ |eubip sng op 9j01uU0D
JOJeA O}V >deqpasd/ 4oy €€ "WiaL
J0JeA O}V 3Peqpasd/joy 67 "WisL

[csoll
[0591]
[6€91]
[8€9l]
[se9ll
[Peat]
[€€9l]
[og9l]
[ceal]
[8191]
[£191]
[9191]
[sL91]
riotl
[€191]
[cLoll
(191l
[o191]
[6091]
[s091]
[€09l]
[co9l]
[1091]
[0091]
[cosl]
[10s1]
[oost]
[o]
9L-6
[oLve]
[60v€]
[80v€]
[zov€]
[90v€]
[sove]
[vovel
[cove]
[cove]
[Love]
[¢891]
[0891]
[168]
[068]
[8¥/]

[s€/]
[res]

lees]
[969]
[9£9]
[s29]
[519]
[s69]
[€6S]
[064]
[859]
[egq]

Jopessn opoly op anbio] 3p W]
1010\ OpO op anbio] ap W]
[zH] J030W

op 3pepIdo[aA ep Jouadns Wi
[zH]

10]0W Op SPEPIDOIIA Bp IOLRUl dWI]

epidey epeleq ep edwey sp odws)
bor op edwey ap odwsa]

z edwey ep oedessjadesaq ap odwa|
z edwey ep oedels|ady ap odwal

| edwey ep oedessjadesag ap odwa|
| edwey ep oedess|ady ap odwd]
umop Moj|s/dn-ydied ap JoJep

[zH] Bor ap apepidojaA

BWIXEIA BIDUIDY

BWIUIW BIDUISYRY

wnyuaN

dDd op oedeAein ap oedeinbyuod
9ALPIJ0Yd

WdY 00Z« INdY 00SL - 0

Z sng op Bor op apepdojap

INdY 00L« WdY 00SL - O

| sng op Bor op apepdojap
ojuswelieg op yoeqpasq

19y

0x S6TL96¥6TF - 0
OARIDS] Op INOSWI| ap Sou3

0x S6TL96¥6TH - 0

OABIDS3 Ok sepelau] mcwmwmr_wS_
Ox S6TL96¥6TF - 0

OARIDS] Op SOMTJ 9p Jopeluo)

0x S6TL96¥6TF - 0

sepiqaday OAeIdST op suabesus|y
0x S6TL96¥6TY - 0

sng Op so.3 ap Jopejuo)

Ox S6TL96¥6TF - 0

sng op suabesus|y ap JopeIuod
D4 op eliod ep odnsoubeiq
oyuewe) oe OpeuoIde|dY, SE5S9 - 0
0]02010.d Op dJeMULIY OpP OBSISA
0]030)01d 3P MS Op OBSISA

NO ©d16017

3 ed1697

sng

|eubip epenug

€440 SAUpYOId Jeuoids|es

No ©316917

3 21607

sng

[eubip epenuy

7440 °9Aupyold Jeuoids|es

No ©d1691

3 ed16917

sng

|eubip epenuz

epluyspald e1oulasey Jeuolds|ss

16-8
06-8
%678
(1]
[0]«
88-8
$8-8
¥8-8
€8-8
78-8
18-8

08-8
%8-8

no ©d1607

3 e216917

sng

|eubip epenuy

dn1ag Jeuos|as

NO 21697

3 ed16917

sng

|eubip epenug

0BSISASY Jeuoida|as

no ©31607

3 21607

sng

[eubip epenug

epliuied Jeuolda|as

no ©d1607

3 e216917

sng

|eubip epenuy

DD Olai4 Jeuos|as

NO 21697

3 ed16917

sng

|eubip epenug

epidey epeleq Jeuoids|as

no ©31607

3 21607

sng

[eubip epenug

epJul Jod epesed Jeuodales
sng/eubiq

[vw] s eaibojeuy eples [6/91]
[wdi] yoeqpaay [£591]

[%] anbioy [zz9l]

pIoM sniess 1x3 [y691]

piop Buiutem [2691]

piopm wiely [0691]

g Jopeuo) [€/91]

vV Jopeuo) [z/91]

9J24 op epjes [1/91]

[vw] ¢t edibojeue epjes [5991]

S eoibojeue epeinus [$991]

$S Jeulwia) op ‘dnusiu| byuod [€991]
€5 edibojeue epenul [z991]

€S |euiwid] op "dnuaiuj Byuod [1991]
€€ '£T '61 ‘8L |enbiq epenu3 [0991]
[9pepiun] ydeqpaad [z591]

eula1xy enualaley [0S91]

7S op Jopejosuo) op opelsy [8£91]
JOSI9AU| Op OD1WR) [S€91]

Joje)

op Jopedissig op eimessdwsa] [$€91]
DD Ojuswelleg op oesua] [0£91]
1010y Op opendjed o1l [8191]
[wN] anbio] [9191]

[%] epudnbaiy [S191]

1010\ Op 33Ua1i0) [¢191]
epugnbaly [€191]

1010\ Op oesud] [Z191]

[2]
[L]
[0]
G5-8
[€lx
[2]
[1]
[0]
¥5-8
(€]«
[2]
[1]
[0]
€5-8
[2]
[L]
[0]
58
[€lx
[2]
[1]
[0]
16-8
[€]x
[2]
[1]
[0]
05-8
*muw
[ev]
[L¥]
[8¢€]
[s€l
[¥€]
[e€]
[e€]
[L€]
[o€]
[62]
[82]
(221
[92]
[sal
vl
[e7]
[ca
[1al
[0z

[61]
[8L]
[£1]
[91]
[SL]
[¥1]
[€1]
[zL]

[dy] enuiod [1191]
[M¥] enpuod [0191]
epez||euosiad einlaT [6091]

[%] ledidulid [e3Yy JojeA [S091]
piop sniels [€091]

% ePuIsyRY [2091]

[opepiun] epuasayay [1091]
piop [013u0D [0091]

Ymy ap Jopeuo) [zosL]
ojusweuopuny ap setoH [1051]
oesesadQ ap seioH [0051]
wnyuan

dDd op einya] ap oedeinbyuod
[zH] bor ap apep1ojaA [LLE]

D4 Op eMOd ep 434

D4 Op eyod ep MLD

sng

Op epjes 9p 3|00 7Y [euIWdL [969]

sng
op eples ap 3[01UOD ShleuIwsa] [9/9]

9|94 op 3 [eybIp sng op 3j01u0d [06S]

[zH] J010W

op apepIdojaA ep Jouadns auwi] [11]

[zH] Jol0w

Op 3pepIdOJaA ep Jou3jul W [Z1]
epidey epeled ep odws) [18€]

bor op edwey ap odwsa] [08€]

¢ edwey

ep oedeisdesap ap odwa] [zS€]

4

edwey ep oedeiajde ap odwa] [L§E]
| edwey

ep oeeJa|adesap ap odwa] [z€]

L

edwey ep oe3eiajade ap odwa] [L€]
eWIXe BIDURISRY [€0€]

BUWIUIA BIDURISSRY [Z0€]

wnyusaN

ddDd op oedeaesn ap oedeinbyuod
opluyap S D4 0]030304d

oyuewe)l oe opeuolde|aYy S 0°0L - L'0
owluj|\ eisodsay ap oseny

S 100« S S0 - 0L00'0

owluy eisodsay ap osesy

epeied 9p slig T ‘opeplied WS
epeled sp 1ig | ‘Speplied was

epeied ap 1g |4edw) apepued
epeled ap Ug | ‘Ied speplied
speplied / epeled sp syg

pneg 00¢SlLL

pneg 0089/

pneg 009/5

pneg 00¥8¢

pneg 00z61

pneg 0096

pneg 008

pneg 00t¢
a1ey pneg
L« L¥T - 00

[l
[oL]

[8]
[£]
[9]
[s]
[¥]
[€]
[e]
[1]
[0]
-8
[81]
[91]
[s1]

[€1]

[e1]
[LL]

[oL]

(6]
[8]
[£]

[9]
[s]
[v]

[€]

9€-8

GE-8
[€]
[a]
[1]
[o]

€€-8
[£]
[9]
[s]
[v]
[€]
[a]
[1]

[4%]

MGO06A828

Danfoss A/S © 03/2019 Todos os direitos reservados.

72




Guia Rapido

Apéndice

opesed aalQ

L0-€1 WOD Seyjodsd Sewsaly
0lU3A] Jeled

epllied ela1io)

G ed160| eibay

t e2160] eibay

S Jopesedwod

¥ Jopeisedwo)

eD}RWOINY OBSeZI[RIDIUIRY dp dwlesaq

opesed aAlQ
epiued ap opuewo)
621Q [eubIp epenu3
£71A [enbip epenu3
6110 |eubip epenu3
811Q [eubip epenu3
€ e2160| eibay

z ed169| eibay

| ed160| eibay

0 ed169| eibay

¢ Jopesedwod

¢ Jopeisedwo)

| Jopesedwo)

0 Jopeisedwo)
(Swuesap Jod olanbojq) awuely
(dwesap) awuely
BIDUILIDAPY
0BSIINDY

exiej ep IOJ BDLID|D SPaY
©J1WI] BIDUILIDAPY
ejje | ep ewpy
exieq | ep oxieqy
|enie exie} ep eio
epUIRRI BN

exieq eN
ojusweuopuny w3
(od19pepIsp) anip
os|e4

0lUdAJ Jepiu|

uo

opebi|saq

S Op Jope|josauod) opop
1S op sa03luyag

31607 1ews
0« S6CL96¥6CY - 0

eI 9p SsaJopejuod)
000tx S6TL96V6CY - 0

9BJI91U| dP SDI0PERIUOD)

¢ esed enod ‘| oyjads3

| esed eyod | oyjadsy

epeAIIeSIP ¢ 10

epeAllesap | e1od

| esed g oyjads3y enod

¢ esed | oyjads3 eriod

|lewoN

elod ep ‘byuod

1se213 NN\  1sedpeouq

1sedpeolg 91usawos

15eDpROIg 3P eIDURISLIRIU| eled o4
% L-x % 0T - L-

[ov]«

20-€L
[€8]
[19]
[09]
[Ls]
[05]
[ev]
[ov]
[6€lx
[9g]
[s€]
[¥€l
[e€]
[62]
[82l
VA4
[92]
[s7
v
[€2
[ca
[a
[0z
[61]
[81]
[£1]
[91]
l6]
(8]
[
vl
(€]
[a
[l
[0l
L0-€EL
[l
[0«
00-€L
x0-€L

66-Cl

86-CL
[ssal
1474
[l
[oL]
[a

[l

[0l
96-CL
[l
(0]«
S6-CL

WI0IS 1SeDpeOIg BIIUOD 08531014
0x €SS9 -0

oqeD ap opeu3 ojuswndwo)
openny

opey

dWD| wabeuolds]
opeAly

opey
0213RWOINY IIAQ-SS04D

oqe) ap odnsoubeiq
sopedueAy 19u4dyly sodIAIDS
000tx €SS9 - 0
luasedsues)

319nbog ap |eued op euod
opeAly

opeljigesaq

d1WS 031AI35

opeAy

opeyjiqesa@

dL1H JopinIss

opeAy

opeyjiqesa@

dld4 Sp JopinIss

J9UI3Y33 SOSIAISS SOINQ
xa1dnq (In4

xa|dnq@ jleH

xa1dng yun

sdqw oot

sdqw ol

wnyuan

Ul Op SpepIdOIdA

uo

opebi|sag

edljewolny oedepobapN
oyuewe} oe OpPeUOIDRRY, 0 - 0
3ul] op oedeing

qun

MUl wes

Julq op shiels

19U4aY3g 3p MuIl Ap sosdweled
0« L -0

021514 05a19pu]

Ox 87 -1

1SOH Op dWoON

0« 87 - L

olujwog op dWoN

0x S6CL96V6CY - 0

SWION 3p SIIOPIAISS

0x §6C/96V6CY - 0

esidx3 [anbnjy ap olesuod
0« LY9E8YVLYLT - O

dDHQ Jopiniss

0x S6CL96V6CY - 0

oelped Aemaren

0x §6C/96V6CY - 0
9pal-gqng dp eiedse

0« S6CL96¥6CY - 0

06-ClL
%6-CL

68-TL
[1]
[0«
8Tl
[1]
[0«
18-ClL
[1]
[0«
08-ZL
*8-CTL
[«

vL-TL
[c]

(1]
[0«
€l-zlL
(1]«
44k
Lzl
[L]
[0]«
oL-zL
*L-Cl
60-CL
80-CL
£0-TL
90-CL
S0-ClL
¥0-TL
€0-ClL

a0zl

dl 03319pu3

ou op @l o@

ddd

d1009

dOHA

IVNANYIN

dl 03319pu3 op oedeubisaq
dl 9p sa03einbyuo)
JENIEINE]

0« 6666 - 0

(S) sopesay|y soliaweled
0x 6666 - 0

() sopesaly sosldweled
0x 6666 - 0

(€) sopesal|y soslaweled
0« 6666 - 0

(2) sopesay|y soliaweled
0x 6666 - 0

(1) sopesaly sosldweled
0x 6666 - 0

(9) sopiuya@ soJidweled
0« 6666 - 0

(S) sopluyaq sosiaweled
0x 6666 - 0

() sopluysaQq sonsweled
0x 6666 - 0

(€) sopluya@ soJidweled
0« 6666 - 0

(2) sopluyaq soliaweled
0x 6666 - 0

(1) sopluysaQq sonsweled
oedediunwo) ap |euoddQ op 19s9y
eibiaua ap 19534 9p ‘daid
oedezibisus eu 1953y
oede ewnyuaN
1959YaA1Igsnqyo.d
sdn1as sopo} JeAeln
opebi|sag

snquold SOA|eS sopeq SOp JOjep
eAlly oedeinbyuod

z dniasg

1 dmag

dnias Jelp3

0+«0-0

Y434 op oJwnN
OpeJIuodUd OkU djeipneg
S/MQ SY'SE

S/ ST'LE

S/MO 000C 1L

S/M9 0009

S/M9 000€

S/MAY 00S L

S/MQ 005

S/ S/8L

S/NAY SL'€6

s/Max T'6l

S/MaY 9'6

|eay ley pneg

0« S€SS9 -0

L0-ClL
[oz]
0L«
[a

[1]

[0]
00-CL
%0-CL
6-6
€66
676
16-6
06-6
S8-6
8-6
€86
86
18-6
08-6
[€]

[a
(1]

(8l
[

€96

snqyold op PIop Buiutepn

0« 000L - O

0lI9jop Op oedenyis ep Jopejuod)
0« G€S59 -0

eyje4 ap wabesualy ap JopeIuod
021212 dAISdW JeAny
opeyjigesad

05593014 9p 9040

opeAny

opeyjigesad

oJ1pweied op oedip3

3oei] ap oug

|eay oedisod

oededjde esed 13| 0L @Dd

esed J9] 6 dDd
eled 49| 8 dDd
esed J9| £ dDd
esed J9] 9 dDd
eled 49| § dDd
esed J9| ¥ @Dd
ededy|de eted 19| € Add
oedeojde esed 13| 7 ddd
oededjde esed 13| | gDd
oededjde esed Jeaeib oL gdd
eled Jeaelb 6 aDd
eled senelb 8 0dd
eled Jeaelb 7 add
eled Jeaelb 9 add
eled senelb g gdd
eled Jeaelb 4 add
oededjde esed Jeaelb € dDd
oeded|de esed Jeaeib g gdd
oeded|de esed Jeaesb | gdd
€ pIoMm wiely

T PIOM SNIIS "1X3

plop\ snieis 1x3

T plopn Bujusepy

piop Butuiepp

C pIop wiely

piop wely

D4 Op ByOd ep | M1D

MLS |euoddQ oededunwod
sngpial4 op | 434

snqpjal4 op L MLD

[vw] st edibojeue epjes

g Jopejuod

Y Jopeiuod

9191 Op eples

[zH] 6T 0s|nd p epjes

[zH] £z os|nd 3p epjes

[zH] €€ os|nd ap epenug
[zH] 62 os|nd ap epenul
[vw] zp esibojeue epjes

S edibojeue epesjug

G |euiwid] op oedewelbold
€5 eoibojeue epenuy

€6 |euiwia)] op oedeweiboid
|eubip epenuy

[wdl] >oeqpasd

-6
[Lle
[0]
87-6
[Lle
[0]
176
[osvel
[osvel
[ogvel
l6Tvel
[8zvel
[LTvel
[ozvel
[STrel
[revel
[eTvel
[czvel
[Lzvel
[oLvel
[607€]
[8ov€]
[Love]
[90v€]
[sove]
[rovel
[eope]
[cove]
[Lovel
[£691]
[s691]
76911
[€691]
[c69l]
[L691]
[0691]
[s891]
8911
[z89l]
[0891]
[6£91]
[€£91]
[csoll
[Lz91]
[o91]
[6991]
[8991]
[£991]
[5991]
9911
[€991]
[c991]
[L991]
[0991]
[£991]

104161Q op epuIRRY [£591]
[epepiunpireqpasy [z99l]

euIRIX3 BIdURISSRY [0591]

9]013u0) 3p oeue) op esnjesadwd] [6£91]
7S Op Jopejoiluo) op opeis3 [8E9L]
JOSIdAU| Op OdIWIR] [GE91]

Jo[ed ap Jopedissig op eimesadwal [4€91]
uiw g/ o1ai4 op eibisug [€£91]

DD Ouawelleg op oesus] [0£91]
[%] @nbioy [zz9l]

1010\ op ope[ndjed 01wl [8191]
[wdJ] spepojaA [£191]

[WN] @nbioy [9191]

[9%] e1dugnbaiy [S191]

JOJO\ Op d1UdLI0D [¢19L]
epuanbaly [€191]

Jojoy op oesus] [Z191]

[dy] epugiod [L191]

[m] epunod [0191]

epezijeuosiad einia [6091]

[%] [edidulld [eay JojeA [S09L]
piopm sniess [€091]

[%)] epu1a4ey [2091]

[apepiun] enpuuaey [1091]

Piop [043u0) [0091]

UMY 3p Jopeiuod [z0sL]
ojuaweuopuny ap seloH [L0SL]
ojusweuouny ap seloH [00SL]

Z sng op bor op apepIdojap

| sng op Bor op apepdojsp

ddDd Op piemiod pas4

05592014

9p Qld op [enuaIsyig op odwal
05592014

9p dld op oe3eiba1u| op odwa|
05592014

9p Qld op |euoidiodoid oyuen

sng op eples ap 3[0JU0D Th [RUIWID]
sng op epjes ap |00 G |eUIWIDL
10|eA 01|y dDeqpa94/J9Y +§ |eulwIS]
J0[eA OV %2BqPa94/43Y €5 [eUlWISL
6C 0S|Nd 9p epJes ep sng op 9]0u0D
/T 0S|nd 9p epjes ep sng op 3|01uU0D
921 op @ [eubIP snq op 9]01U0D
J0[eA O3V 2BqPa34/49Yy €€ "WISL
10[eA O3V X2BqP334/49Y 6T "WIdL
Jopelan opo|y op anbiol ap uwiI]
Joj0\ opoy op anbio] ap auwiI]
[zH] Jo10W

op apepojaA ep Jouadns SUWI

[zH]

10J0W Op SPEPIDOISA Bp JOUSJUl DYWI]

epidey epeieq ep edwey ap odwa]
bor op edwey ap odwa]

Z edwey ep oedessjadesaq ap odwa|
Z edwey ep oedess|ady ap odwa)

| edwey ep oedessjadesag ap odwa|
| edwey ep oedessjady ap odwa|
umop Mmojs/dn-ys1ed ap Jojep

[168]
[068]
[8¥£]

[ee/]
[res]

[e€/]
[969]
[9.£9]
[sz9]
[g19]
[S6]
[€66]
[064]
[85¢]
[ess]
VA7
[9L¥]

1487

[ZLv]
[18€]
[0s¢]
[zsel
[Lg€]
[zpe]
[Lye]
[zLel

Danfoss A/S © 03/2019 Todos os direitos reservados. 73

MGO06A828




VLT® AutomationDrive FC 360

Apéndice

ZHY 0T

owlul|\ OlUSWEIARYD Bp edUINbAIY
a1el19Qg

awuesag

J0s1aAu| op ebiedaiqos eu oedung
odijewolny ajesaq

|epIouas epuo ap oJlji4

o)y was

epjes sp oajl4

|9ARLIEA SPEPIDO|IA P OPOWN
bijsap J4aAnse oeu Josiaaul pb 61 opopy
opebi|sap 91UBWAULISUOD OPOIA
opeb|| 91usWIULISUOD OPO
1ope|IlusA op 9]01U0D

uo

opebi|saq

DD ojuswelleg

op oesud] ep oedesuadwo)
apeib ap odil

uo

opebi|sag

144 3p oai4

{usBIquIy

% 00Llx % 00C - 0

WdI/d p OXI3 op 2jua110> oedezjwiQ
% 99+« % SL - O

03V op ewiujy oedeziaubepy

% 99+ % 06 - Ot

1A ©Op [9AIN

eibiaug ap oedeziwnQ

SWw G, sw ool - L

o134 op odwsa] ‘B1ud0) WIT 41D
S 0200« S T - TO0'0

oedeibaju|

op odwsy] ‘usaL0d) Wi 11D

% 00Llx % 00S - 0

|euoidiodoid oyueo ‘93uaiio) wi 41D
9JUdLI0) dp dUWIT ‘|11

0« 4444444/X0 - 0

031AI95 3p 0bIpod

BIDUILIDAPY

awuesag

JOSIaAU| Op eyjeq eu oedy
S09xS09-0

anbioj

9P W] OU dwlessq op osesy
S09xS09-0

91uUa1i0D)

9P W] OU dwlesdq op osesy
oedez|eniu|

Jewou oedesadQ

oedesadp opopy

SOLlx S 009 -0

edljewolny

epluied eAON ewn ap odwia|
oedezibisaud eu 1359y

0}Juyul odljeWoINe 1353y

07X Odl3ewolne 1959y

GLX OdllpWoINe 1359y

4P
€971
[L]
[0]«
L9-vL
*9¥L
[1]
(0]«
SS-vL
(8]

[

[9]
[S]«
[4°u4}
[L1«
[o]

LS-vL
[el«
(1]

[0]
0S-vL
Sl

vl
Lr-vL

or-vL
Bad)

[4% 4

LE-vL

0€-vL
*EPL

6L
(1]«
[o]
LTyl

SCvl

vevl
[a
[0]«
[444

Lz-vL
48]
[€1]
[cl]
(Ll

0LX odlewolne 19s9y
6X Odljewolne 1959y

8X Odljewolne 1959y

/X 0d11eWoINe 1959y

9X Odljewolne 19say

GX 0211eWOINe 1959y

X 0Odl1ewolne 1959y

€X 0d11pWoINe 1959y

7X 0dl1eWoINe 1959y

LX Odljewolne 1359y

Jenuew 19saYy

Jezijeniuey Oopo

1959y saodun4

oyuewe) oe OpPeUOIDR[DY,
HUNXDePI343dUI343Y 00000S - 0
dnypoeg ap

swuesaq ap oedesadnday ap [PAIN ‘Ul
ajelaQg

opelljigesag

BIDUILIDAPY

swlesag

9pal 9p OlusWesdUR[RASIP B e1sOdsay
A T¥ex A 008 - 00L

eI

9paJ ep ey|ey 9p 0BSUS) 3P [SAIN
oedesadndal

Wwias dwlesap ‘o

dwesap’o:
o !
eJoul Jod epeieqd
dwlesap ‘opdeIa[adesap 141D
oe3el9|adesap 1D
oeduny was
eJ1119[9 dpal dp eyjeq
ed119[3 apay ebijsaq/ebi
oyuewe)} oe OpPeUOIdeBY, % 00L - 0
0so1pQ od] ap zejod dp 110D 3P |9AIN
oyueuwie} OB OPeUOIDRIRY, % 00L - 0
OlUsWID3LIoWY Sp OyueD 3p Joleq
oyuewe) oe OpeuoldedY, 00L - 0
050120
odwsa] ap oedesuadwod ap |9AIN
uo
opebi|sag
oede|npowaiqos
ZHY 091
ZHY 0'CL
ZHY 00l
ZH) 08
ZH1 09
ZH1 0'S
ZHY 0%
ZH1 0'E
ZHY 0T
suey
guey
oluswWeaneyd ap epuInbaiy
10SI9AU| Op OjUBWEDARYD

[ot]
(6]

(8]

[

[9]

[s]

]

€]

[al

(1]
(0]«
0zl
*CL

Sl-¥l
€]

[a

(1]
[0]«
[4%4"

Ll-vl

(]

[0

(s

[¥]

(€]

[

(]
[0]«
oL-vlL
xL-vL

6071

80-vL

L0¥L
[«
[0]
€0-vL
[ot]
[6]

(8]

[

[9]

[s]

]

[€]

(el

(1]

[0]
LO-¥L
*0-¥L

 lopeziiodwsa) Jel
¢ Jopeziodway Jepiu|
g Jopeluod o ezl ulay

Y Jopeiuod sezijepiulisy

elje g |eubip epjes Juyaqg

ejje D [eubip epjes Juyaq

elje g [eubip epjes Juyaq

elje v [enbip epjes Juysq

exieq @ [ebip eples Juysq
exieq D [eubIp eples Juyaq
exieq g [eubIp eples siuyag
exieq v [enbip epjes uuyaq

T Jopezuodwal Jepiu|

| Jopeziodwsay Jepiu)

0 Jopezuodwsa) Jepiu|

epjes ap epunbaiy sejpbuo)
epJul Jod epeieqd

DD o1d)4

doisp

epeled

0SJ9A3J Jeuoduny

Jeuodun4

Z edwes Jeuoids|as

| edwel Jeuopds|ss

epluyapaid e1dUIBYDI JRUOIdD|DS
epluyapaid e1dUYIBYDI JRUOIDD|DS
epluyapaid e1dUISYDI JRUOIDD|DS
epluyapaid e1dUIBYRI JeUOIdD|DS
epluyapaid e1dUYISYDI JRUOIDD|RS
epluyapaid e1dUISYDI JRUOIDD|DS
epluyapaid e1dUIBYDI JeUOIdD|DS
epluyapaid e1dUYIBYDI JRUOIDD|DS
Z dn1as Jeuopds|es

| dnias Jeuoidd|as

oede ewnyuan

opelljigesag

7S Op 9|0)u0d 3p ordy

epiuied e1a1i0d

£ 1S Op noswiy

9 7S op inoswi]

S 7S Op noswi|

¥ 1S Op InoswiL

€ 71S Op noswi|

S ed1bg| eibay

¥ e2160| eibay

G Jopesedwo)

t Jopeiedwo)
DIUIRY 9p dwesaq
opesed aAuQ
epiJed ap opuewo)
621a |enbIp epenu3
£T)@ [enbip epenuy
6110 [eubIp epenu3
811a |enbip epenu3
C 1S Oop noswi]

O—ANM< INON

edjlewoINy oesde:

(L]
[0/]
[19]
[09]
[L¥]
[ov]
[6€]
[8€]
[s€]
[¥€l
[e€]
43|
(L€l
[og]
[62]
[8z]
VA4
(97l
[scl
wa
(€l
44|
l61]
(81l
[£1]
[o1]
[s1]
L]
[€l]
[cl]
(Ll
[ot]
(€]
[a
[l
T5-€L
[€8]
2]
[e£]
[e]
[
[0£]
[19]
[09]
[1g]
[0s]
[ev]
[ov]
l6€]
[og]
[s€]
[¥€l
[e€]
43|

L 1S op noawi|

0 7S op inoswi]

€ ed169| eibay

Z ed160| eibay

| ed169| eibay

0 ed160] eibay

¢ Jopesedwo)

Z Jopeiedwo)

| Jopesedwod

0 Jopesedwo)

(dwuesap Jod olanbojq) swuely
(Swuesap) awuely
RIDURMISAPY

0BSIaNRY

ex|ej ep eIOj BOLID|S IpaYy
eD]WIDY BIDURMISAPY

elje | ep ewpy

exleq | ep oxieqy

|enie exiej ep eio4
eIdUIRI BN

exie4 eN

olusweuopUNy w3
(oiapepiap) ana|

os|e

S Op JopejoJluo) Op OIUSA]
sopelsg

os|e

Op-€1 WOD SeY|0ISd SeWSIA
€ eueajoog 21607 eibay
opeiljiqeseQg

Ly-€1 WOD SeY|0dSD SeWSIN
Z ©21607 ribay op Jopesadp
os|e

Op-€1 WOD SeY|0ISd SeWSIA
T euedjoog ed1607 eibay
OYN NO OYN

OVYN 3 OYN

NO OYN

3 OYN

OYN NO

OVYN 3

no

E|

opeyjigesag

| 21607 eibay ap JopesadQ
epiled ela110)

£ 7S Op noswi]

9 1S Op noswi|

S 7S Op noswi|

¥ 1S Op noswip

€ 1S op noawi|

g ed16o| eibay

7 e2160| eibay

G Jopesedwod

4 Jopesedwo)

edljewolIny oedezijedIuldy dp dwiesag
opesed aAuQ

epiuied ap opuewod

621a [eubip epenugy

[L€]
[0€]
[62]
[82]
[£2]
[92]
[s2l
[zl
[eTl
[¢2
1zl
[0z
[61]
[8L]
[£1]
[91]

[8]

[£]

[v]

[€]

[a]

[1]
[0]x
LS-€1L
*G-€L
[0]x

€l
[0«

ev-€l
[0«

42!

epesug
epesug
epenug
T 1S Op 1noswiy

L 1S op noswi|

0 7S op noswi]

€ ed16o| eibay

Z ed169| eibay

| ed169] eibay

0 ed160] eibaY

¢ Jopesedwod

Z Jopeiedwo)

| Jopesedwod

0 Jopesedwo)

(dwJesap Jod olenbojq) swuely
(Swuesap) swlely
BIDUILIDAPY

0BSI9ADY

exiej ep IOJ B[S SpaY
©D1WIY) BIDUILIDAPY

elje | ep ewpy

exieq | ep oxieqy

Jenie exiej ep eio4
eIDURIRI BN

exie4 eN

ojusweuopuUNy w3
(o13pepIaA) dnL

os|e4

| eueajoog 31607 eibay
sed1607 seibay

S 0« S 009€ - O

S op Jopejosuo) op Jopeziodwa|
sajopezuodwa)

0x 6666 - 6666~
Jopesedwo) op Jojep

(<) anD Jorey

(~) |enbi1 syuswepewixoidy
(>) anQ Jousy
Jopesedwo) op Jopesadp
g Jopeiuod

Y Jopeiuod

SwJeje op oJaWnNN

€€14 osind ap epenul

6¢I4 os|nd ap epeiug

¥Sly edibojeue epesug
€6y ed1bojeue epeinul

DD OjuUdWERLIR] OP OBSUD|
1010\ Op OBSu3|

Jojow op epuUod

JO1O\ Op d1UdLI0D

JojJ0W Op 9pepIdOIIA
3Peqps9) 9p %

% BIDURIDRY

Jopesedwo) op opuessdQ
saiopesedwo)

[s€]
[7€]
[e€]
[¢€]
[L€]
[0€]
[62]
[82]
V4]
[oz]
[s2]
izd]
(€2
k44|
[a
[0zl
[61]
[81]
[£1]
[oL]

[8]
[£]
[¥]
[€]
[e]
[L]
ov-€1L
«V-€L

0z-€1L
*C€L

Cl-€l

[0]
LL-€L
[Le€]
[o€]
[oz]
[61]
[81]
[€1]
[el]

MGO06A828

Danfoss A/S © 03/2019 Todos os direitos reservados.

74




Guia Rapido

Apéndice

L "1X3 BWIXBN BIDUDIS)Y

HuNLAIdX3 0«

NUNLAIdIXT 666666666 - 666666666~
L "IX3 BUWIUIN eIduRISjaYy

‘qd/4Rd L 1D 3

opeAly X3 1D L did

opeljigesag

opIpualsa did Jeany

7D Op edRWOINY 0BS5eZIUOUIS “IXT

epeydd4 eyjey '1x3
% 0x % 00T - 00C-
ossadoid

3p Qld Op eples ap opeuo|edss oyuen

% 0x % 00T - 00C-

05592014 3p (Id Op esaid eples
% 0x % 00C - 00¢C-

05532014 9P dId Op epJes

% 0x % 00¢ - 00C-

05592014 3p dld Op oM3

ald op seinya

% 0% % 00L - 0

0Bsud} ap yoeqpas

% 0x % 00L - 0

02]UQD I0SUS) Op 0BSU3} 3p ul0dIds
% 0« % 00L - 0

onawelq

ZH 0« ZH 000S - 000S-

eyuI| 3p 3pepIdOfA

ZH 0« ZH 000S - 000S-

|eJ3uad Jopeuiqoq op epjes

ZH 0« ZH 000S - 000S-

opsua} 3p Id Op eples
|esjua) Jopeuiqog op einya

7 sopeq 9p seinyia]
elaqy eyjely esed Jepnpy
XBN SpepIDOJoA

epjes ap enuanbaiy Jepbuod
bor

awuesag
RIDURLISAPY

opeljigesag

3oeqPa94 9P |RUIS WERIONUOW
oleloy-jjue opruas

olIRIOY OpIIUIS

3PeqpPa94 Op Opluss
oeded||dy 8 ojusweloyuop
opeAly

opeyjiqesag

JEVN [N LIV EMV]]

9601
810C
ol
45
esaqg
oedn|osay ‘wis Japodul
S0« L'L - L0
oedewlojsuel] ap oede|ay
ZHY Olx ZHA GL - C
epesjugj ap eppunbaly

€6-8l

68l

16-81

06-8L
%6-8L

98-81

G8-8L

¥8-8L

(L]«
ol
19-£L
(1
[0l
09-ZL
*9-LL
[
[0«
65-/1
]

(€l

[l

[
(0]«
95-/1

€51

[4°wA

NLs N8 -T

epeijug ap oesud|
xC-C

sojod

I9A|0S?Y ddeyIR)U|
¥2¢0Llx 0000L - OL

(ddd) oednjosay

ddal |epiouas

(1LL AS) TTrSH

wnyuaN

leuls op odiL
ERLINCMITIITE B IT]|
ydeqpas4 ap sieuopdo
0% 1N44444444%0 - 0

€ PIOM Wiiely

0% 1N44444444%X0 - 0

T PIOM SNIEIS “IX3

0+« 1N44444444%0 - 0
PIoM sniels “1x3

0% 1N44444444%0 - 0

T piopn Buiusepy

0% 1N44444444%X0 - 0
piop Buiusepy

0+« 1N44444444%0 - 0

T PIOM Wiiely

0x 1N44444444%0 - 0
piop wiepy
odnisoubeiq ap seinya
Ox £9LTE - 89/T€-

D4 Op euod ep | 434
801« G559 - 0

D4 Op eyod ep | M1D
Ox G€SS9 -0

MULS |euoddQ oededunwiod)
Ox £9LTE - 89/T€-
sngpial4 op L 434

0+ G€S59 - 0

snqgpjal4 op L MLD
snqpjal4 @ >4 op eyod
VYW 0x YW 0T - 0

[vw] ¢ edibojeue eples
Ox £9LCE - 89/C¢-

g Jopeiuod

Ox £9LTE - 89LT€-

Y Jopejuo)

0+ G€S59 -0

9191 Op eples

0« 0000% - O

[zH] 6T 0s|nd op epjes
0« 0000% - 0

[zH] £z osind 3p epjes
0« 0000€1L - 0O

[zH] €€ os|nd ap epenul
0« 0000€L - 0

[zH] 62 oOs|nd ap epenul
0x SL-0

[eubiq epyes

YW 0x YW 0T - 0

[vw] zv edibojeue eples

LG-£1

0S-£LL
*S-LL

76-91

€691

691

1691

0691
%6791

98-91

G891

¥8-91

891

08-9L
*8-91

691

€491

a9l

L9l

0491

6991

89-9L

£991

99-91

§9-91

lx0C -0

G esibojeue epesjug

0oBsud) ap Opo

9)Ua110d> dp Opo

S |euiwid] op oedeweibold
lx 0T -0

€5 eoibojeue epenul

oesual ap Opon

91U3110d> 3p OpoW

€S |eujwia) op oedeweiboid
0% G€S59 -0

|eubip epenu3

seples 9 sepesjug

IdY 0« INdY 0000€ - 0000€-
[wdJ] sjoeqpas4

0« 00T - 00C-

104161g op epuliaey
$920.d43u0DHplun

0« S920141U0DPIUN 6661 - 6661~
[epepiunpireqpasy

% 0x % 00¢C - 00C-

BUJDIXT BIDUISYRY
3Peqpas4 ° J9y

Do 0% Do GESS9 - 0

9]0J1u0) 3p oee) op einjesddwd]
0+ 0T -0

7S op Jopejosluo) op opels3y
V 0+ V SE€'SS9 - 0

‘Xew uUaL0) ‘Au|

V 0x V S€'G59 - 0

9)U3.110D) "WON "AU|

% 0% % SSCT -0

10SI9AU| Op ODIWID|

Do 0x Do LTL - 8TL-

Jo[e) ap Jopedissig op einesadws]
M3 0x MY 00001 - O

ulw g/ o1344 op eibiaug

A O« A GESS9 -0

DD ojuswWelleg op oesua|
LA op smeis

% O0x % 00T - 00C-

[%] anbioy

% 0x % 00L - 0

J0JO\ Op OpEe|Nd|eD) OdIWIDL
INdY 0« IWdY 0000€ - 0000€-
[wdJ] spepdojsp

WN 0x WN 0000€ - 0000€-
[wN] anbio)

% 0x % S'€559 - 0

[9] edURNbaly

V 0x V S€'G59 - 0

JOJO|\ Op 3IUdLIO0D

ZH 0% ZH S'€5S9 - 0
epugnbaiy

A Ox A GESS9 - 0

1010\ Op OBSUR|

dy 0« dy 000L - 0

[dy] enuiod

M 0x M3 000L - O

(] eduiod

79-91 10]O|\] Op Snie1s
[L] JluNINOpeaYWOoISN)
[0 0« HUNINOPEIYWOISND 6666 - 0

€9-91 epez||euosiad einiea

% 0x % 00¢C - 00C-

991 [%] |edidulld ey JoJeA
[1] 0% G€S59 -0
[0] piop snieis

19-91 % 0« % 00T - 00C-

[%] epugIaey

0991 pIL T} bl=lo| LR ERIVEIEIEN]

+9-91L 0x HUNXDBAPI4IUIRDY 6661 - 6661~
[3pepiun] epugIzRyY

£591 Ox S€S99 -0
PIOAA |043UOD

€591 |e1eD snieis
sope( sop oediqix3

0« 6666 - 0

7591 oJ19Weled 3P SOPEpPRIN
0x 99 -0

0591 9ALIp op oedeoynuap|
%991 0x 44444444%0 - 0
oeded|dy ap odi|

6€-91 0« 000C - 0
sopluya sosaweied

8€-91 oJjdweled op saodewloju]
0+« 0C-0

L€-91 V 10|S - [euoiddQ op S Op OBSI9A
0x 0€-0

9¢-91 Y 10|S ou |euoddO
oyuewe) oe opeuoedY, 8l - 0

SE-91L JeuoddQ op audS N
oyuewe} oe OpeUOIDE|dYy 8 - 0

ye-9l |leuondo
op opIpad ap 0e3e1dI|0S ep "N

€€-91 oyuewe} oe opeuoide|dY, 0Z - 0
JeuoiddO op MS Op OBSISA

0€-91 Oyuewe) Ok OpeuUoIde|dY, OF - 0
*€91 opejuoy [euoddo
|euoddQ op ‘uap|

9l 0x0-0
eIdUIOd

81-91 op OelED Op SLPS 9P OJBWNN
0x0-0

£1-91 SALIQ Op 3G 3p oJBWNN
0+«0-0

91-91 eIdUR10d ap ede|d ep MS op dl
0+0-0

SL-91L 9]043u0) 3p ese|d ep MS op dl
0x0-0

v1-9L dD7 Op Pl OpP oN
0+«0-0

€1-91 JOSISAUOD
op opipad ap oedeydIjos ep oN

L9l 0« O - 0
|eay odiL op 06Ipo) op Buiig

L1-91 0« LV -0

opepijos odn op obIpod

oL-9l 0«0-0
%191 91eM1JOS Op OBSIDA
0+ 0C-0

oesua|

60-91 0+ 0Z-0
eIDURI0J 9P 0BIS

S0-91 0+0-0
D4 op odiy

€0-91 SALIp Op oedesyiuap|
O« £9LTE - £9LT€E-

2091 euIa1u| eyje4 ep OAROW
0x SSC -0

o113 ap 0bIpoD :dwely ap onsibay

L0-91 sawue|y ap oasibay
Jopeuod Jezijeniuldy

00-91 Jezijepiulal oeN
%091 ojuaweuouUn

9p SeIOH 3P JOPLIUDD Jezijeidiuldy

JOpeUOD JezjjeiulRy
6651 Jezijeiuias oeN
UM 9p Jopeiuo) Jezijeniuisy

86-S1 0+ G€S59 -0
S905U3131q0S

£6-S1 0x G€599 -0
sojuswidanbesadng

6-Gl Ox LV9E8YLYLT - 0
6-G1 sa03ezibiaug
UMY 0% UM LP9€8YLYLT - O

1£-S1L YM> 3p Jopeiuo)
Y 0x Y JPHPLX0 - 0

0/-Gl ojusweuoduN4 ap SseloH
Y 0« Y $HHHLX0 - 0

€9-G1 ojusaWeuodUN) p SeIloH
sieuopesadQ sopeq

9ALIQ Op oedewloju|

79-S1 ueIsAl4
19534 9p oselie /> dwiesaq

19-S1 swuesaq Jod olwnbojg
0119490 9p [9AIN

09-G1 0119J9Q dp sa03einbyuod
%9-GL sieuopdQ ap oedesdly JeAny
sieuolddQ "byuo) Jabaloig

sieuopdQ ap oeddaleq

€5-G1L steuondo
oyuewe} oe OpeuodedY, zH 0001 - 0T

16-S1L 0|9 3p 21essQ
ap osopQ od] ap oedesusadwo)

0S-SL opeAny
opeyjigesad

6v-SlL onQ od]
ap oedesuadwo) /d 0437 110D 3p [SAIN

8h-Sl ZHp} 0'9L
ZHY 0'TL

ZHY 0'0L

op-Sl ZHY 0'8
ZHY 09

Sh-SL ZHY 0'S
ZHY 0y

-Gl ZHY 0'E

ev-Sl
sl
Ly-GL

0v-Gl
«¥-SL

Le-SlL
0€-G1
*€-GL
[L]
£0-S1
[L]
(0]«
90-G1
S0-SlL
¥0-Gl

€0-GL

0-Gl

S9-vl
[1]

v9-vl
[ot]

[8]
[£]
[9]
[e]
[¥]
[€]

Danfoss A/S © 03/2019 Todos os direitos reservados. 75

MGO06A828




VLT® AutomationDrive FC 360

Apéndice

014BSS9I3U 01D}
ey|e} was

9]0J1U0D 3p ey|e} ep OAIOW "SOd
S1usWeldlIp o1l

o121} 3 oedesd|adesaJ

9]043u0d

ap ey|ej ep ojusweniodwo) "sod
ajueipe esed Jesanbolg

0esIaA3l Jeanbojg

otanbojq was

opluas ap olenbolg ‘sod
snqpje

1a

91U04 "D 'sod

000Lx 0000L - L

oedisod ap Qid op eples ep esepedeig
oAy

opeyjigesa@

dld op dnpuip huy 'sod

0x ¥Z8LYLELOL - O

0121} op 315ebsap ap W] ‘SO
SW 00C« SW 000L - 0

ol21) 9p Osely 'sod

SW 00Z« SW 000L - 0

enJaul Jod epeled ap osesly ‘sod
Sw 0 sW 0000l - 0

oe5us)al ap Osely 'sod

oAy

0D112WOINE 0131 3P 3|0JIUOD) SOd
SW 0005« SW 000001 - 0S
oedeJs|adesap ap odwa] ‘sod
SW 000Sx SW 000001 - 0S
edwey ep oedeld|ady ap odwa] 'sod
WdYd 00Lx« WdY 0000€ - L
9pepIdOoIdA SOd

OAlle|oy

enjosqy

odi] 'sod

0x ¥Z8LYLELOL - ¥T8LYLELOL-
ounsaqg 'sod

€0LEDW

(40159l

A ¥C 9p I9podu3

3oeqpas4 Op 91u04 'Sod
oedisod ep 9]043uo0)
oedezjuoiduls

oedisod ep 9|0)u0)

|esjuad Jopeuigog

9ALIQ OPOW

oeded||de ap opopy

oededjjde ap opop
oeedidy ap saisnly

0x §6C/96V6CY - 0
oedez|uoIdUIS Bp SnielS

0x LY9EBYLYLT - LYIE8YLYLT-
91153\ Op |e9Y SPEPIdOIIA

Ox LYOEBVLYLT - LY9E8YVLY LT
|29y SPepIdOIoA

[1]
[0]«
8l-LE
[1]
[0]«

L1-L€

90-L€
S0-LE

¥0-LE
[1]
[0]«
€0-LE

¢0-LE
[a

[1]
[0]«
L0-LE
*L-LE
(€]

[a

[1]
[0]«
00-L€
%0-LE

09-v€

65-v¢

8G-v¢€

Ox LY9EBYLYLT - L¥9E8YVLYLT-
owis|uoIdUIS 3P 0L

Ox LV9EBVLYLT - L¥9E8Y/LVLC-
3oei] ap ou3

0« €T8LYLELOL - ¥TBLYLELOL-
21159\ |eMy oe3Isod

0x ¥C8LYLELOL - ¥T8LYLELOL-
|eay oedisod

0ss3204d Op sopeq

0« €SS9 -0

oededjde esed 13| 0L gDd
0x S€SS9 -0

oedeojde eted 13| 6 dDd

0x S€SS9 -0

oedeojde esed 13| 8 gDd

0« S€SS9 -0

oededjde esed 13| £ gDd

Ox S€SS9 -0

oedeojde esed 13| 9 gDd

0x S€SS9 -0

oedeojde esed 13| § gDd

0« S€SS9 -0

oededjde esed 13| ¥ gDd

Ox S€SS9 -0

oedeoyde esed 13| € ddd

0x S€SS9 -0

oedeojde esed 13| 7 gDd

0« S€SS9 -0

oededjde esed 13| | gDd
ddd 497 Jed

0« S€SS9 -0

oededjjde esed seaeib oL gdd
0x S€SS9 -0

oededjde esed Jeaelb 6 QDd
0x S€SS9 -0

oededjde esed Jseaelb 8 gDd
0« S€SS9 -0

oededjde esed Jeaelb /£ gDd
0x S€SS9 -0

oededjde esed Jseaelb 9 qDd
0x S€SS9 -0

oededjde esed Jeaelb § gDd
0« S€SS9 -0

oededjde eied Jeaelb  gDd
0x S€SS9 -0

oededjde esed Jseaelb € QDd
0x S€SS9 -0

oededjde esed Jeaelb ¢ gdd
0« S€SS9 -0

oededjde eied seaelb | gDd
add oedeAein ‘ied

ojudWINOW

9p 11D Op sopeq dp seinys
epPR|0JIUOD BpelRd

eJoul Jod epeieq

o113 sode ojusweyodwo)
sieqo|D soJjdweled

CLSx 00001 - L

ounsaQ ap ejpuer ep oedisod

LS5VE

95-v€

[4m 43

0S-¥€
*SVE

0€-v€

6C-vE

8¢-vE

LTVE

9C-ve

SCve

ve-ve

€C-PE

e

LZ-v€
*CVE

olL-v€

60-7€

80-v¢

L0-VE

90-v€

S0-v€

¥0-v€

%8-€€

Ly-€€

Lx 00001 - L

ounsag dp ejuer ep dUWIT Jojep
SW 0« SWOL-0

ul dwi| 3p ounssg dp ejpuer

oAy

oAljeu|

OAllY 91BM}JOS 3P OAIISOd W]
oAy

[V

OAllY 21eM}JOS 3P OAleBIN W]
000005x ¥Z8LYLELOL - ¥TBLYLELOL-
9JeM}OS Sp OAIISOd SHWI
00000S-+ ¥C8LYLELOL - ¥TBLYLELOL-
91EMOS 9P OANRBIN dWI
ywI] "wejel)

SW 0y SW €78LYLELOL - O

oui4 op odwsa] op asnly

% 0Sx % 00L - 0

[96]0ARIDST

Op SPEPIdOIoA BPp OAllR[SY )Wl
000Llx €C8LYLELOL - ¥CBLYLELOL-
oes|dald 9p ejauer

oeezjuonuls

2dIpul /s 01241

92Ipuj WSS 0BSIINSY

BHujwoH ojusweyodwod)

INdY 00Lx IdY 00SL - 00SL-
oulo1al ap oedesadQ ep spepIdojIA
SW Qlx SW 000L - L

onjul ap edwels ap odwa|

0x ¥C8LYLELOL - ¥T8LYLELOL-
opju| Jesuadwo)

epedJoy

epezijewolne oulolas ap oedesadQ
epe3Joj [enuew oui01ai ap oedesadQ
epe3io) oeN

oulolas ap oedesadQ opoly

onju| esed oJUBWINOWN
sa03einbyuo)

opedueAe 0JUSWIAOW 3P ]0JIU0D
SW 000Lx SW 000009€ - 0S

OJuUaWIAOW
p 113> op epidels epesed edwey

INdY 00S L« INdY 0000€ - L

epiwIad ewiXew SpepIdoIIA
oeSel3[dde 3 ApepIOISA

SWw 0x SW 0000l - O

oedisod ap ou1e wod onjy op odwa|
0« €C8LYLELOL - O

(oedeAnesa) 41D ejpuer ep oyuewe]
Ox €T8LYLELOL -0

(oedeAny) 141D ejauer ep oyuewe|
SW 9l SW OO0l - L

dld op esnsowe ap odwsa]
epeanbojq oesianay

2J1s9W 0 IINB3s dp oesiandy
epiwIad oesianay

oAeids3 eied 0sIaAU| OjusWeOdWOo)
000000« 8Y9€8Y/LYLT - L

9p-€€

Sh-€€
(1
[0«
vy-€€
(1
[0«
Ev-€€

€€

Ly-€€
*-€€

LT-€EE

vL-€€

€L-€€
*L-€E

[€]
¥0-€€

€0-€€
z0-€€
Lo-€€
[l

(]
[0]«

00-€€
%0-€€

18-C€

08-¢¢
%8-CE

vL-Te
[4y43
LL-te
69-C€
[l
(]

[0«
89-C€

0peJs|o] 0edISOd 9p OWIXe|A 0413
0000« 000°00L - 000°0

djuelpe

eled oedejuawije ap oedess|ady
000’Lx 000001 - 000°0

djuelpe

esed oedejusawije ap SpepIdOIIA
% 0°00Lx % 0°00L - 00

[%]dld op ebue| epueg

% 0°00Lx % 0°00L - 00
[9%]|e4691u] BWOS ElRd d)WIT JOJRA
0000°0x 0000°00L - 0000°0
|ea6ajul J03e4

000’0« 0000001 - 000°0
OAI1RALISP J0}e4

000’Lx 000°000L - 000°0
|euoidiodoid Joreq

aid

WA

€0LEDW

0L9DW

19pOdUI-APT

91U04 ep a1

€0LEDW

20L9DW

19pOdUI-APT

eARIDST 91U04

yoeqpasy ap ajuog

lx GEGS9 - L

ollensn op apeplun ep JopesswnN
lx GESS9 - L

olIgNsn op dpeplun ep Jopeuiwousq
ouensn op apepiupn

OJUBWIAOW

9p 9]0J1u0) op sediseg saodeinbyuod

S 0L'0« S L -S00

[s] opeanbolg

1010y op oe3de19Q ap odws]

uo

opebi|sag

opeanboj|g 1010y ap oeda0id
oyuewel OB OPeUOIDEIRY, % 0'00C - 0

[%] el epiled ap anbio] ap 3)ua110)

oyuewe) oe OpPeUOIdRdY, S 09 - 0
[s] 01y epnJed ap anbio] op odwa]
epiuied ap dsnfy opedueay
siepads3 sosinday

SO0LxS009-0

epllied ela110) ap oseny

% Olx % 00L - G

epliied e1a1i0) ap anbio)

awuesaqg

m_ucwtw>—u<

opebi|sag

eplued e|a110) oedung

epilied ela110) ap oe>da1aq

S 0« S009€ -0

oedeAny ap osesly ap odwa)

S 0« S 009€ - 0

£9-CE

99-€

§9-t€

9-c€

€9-C€

[443

L9-z€

09-C€
%9-CE

[44%

L1-C€
%L-CE

£2-0¢
[1]
443

LZ-0€

0¢-0¢
%C-0€

79-tC

19-7C
[a]

(1]
[0]x
09-C
%9-TC

6¥-CC

das|s op osesly ap odwa|
0x 0'00% - 0

[zH] da3|S ap SpepIdojaA

S 09« S 009 - 0

os|ndwj ap owixey odwa
% 0« % 00L - 00L-
julodias ap 1s00g

% OLlx % 00l - 0

g4 9p e3UBI4I/0RILAINY SP BIDUIRY

Olx 0°00% - 0

[zH] oedeAny ap apepIdojaA

S 0Ll«S009-0

owluly swil dasls

SOLlx S 009 -0

owluly 0jusweuoduN4 ap odwal
apow das9|s

opesyidwis

JewoN

Spon

das|s op 1) op 9]041U0d dp OPOR
S0SJIaAIQ

sa05un4 oededidy

Gx 09 -1

oyues 9p W A L X3
S0«S0L-0

1 '1x3 oedepualalg ap odws)

S 0000l S 0000L - LO'0

| "1x3 opeibayu| odwa)

100« OL - 0

| "1x3 |euoiodoid oyuen
o’SI9AU|

JewLioN

| "}X3 OSJ9AU|/|EWION 3|0JIU0D)
did L1y

% 0« % 00L - 0

[%] L 1x3 eples

HuNLAldx3 0«

UUNLAIdIXT 666'666666 - 666'666666-
[apepiun] L '1x3 ydeqpasy
HuNLAldX3 0«

UUNLAIdIXT 666'666666 - 666'666666-
[epepiun]L 1x3 epuISRY
HuNLAldx3 0«

UUNLAIdIXT 666'666666 - 666'666666-
1 '1x3 i0d1as

€€ epugnbaiy ap epenu]

6C eudNbaly ap epesnul

¥S edibojeue epeinuy

€6 eojbojeue epesug

oeduny was

| "1X3 2eqpaa4 op Auo4

€€ epugnbaiy ap epenu]

6C euNbaly ap epesnul

€6 eoibojeue epesug
oeduny was

| "1X3 BIDUISYDY Bp duo4
HUNLAIdIX3 001«

UUNLAIdIXT 666'666666 - 666'666666-

8¥-¢C
L¥-TC
ov-tC
Sv-ce
-t
Ev-TC
Ly-tc

0v-2C
*-CC
[1]
[0«

20-T
%0-CC

ve-le
€C-le
cle

Le-1e
[1]
[0«
0c-Le
*C-LT

6l-lC

8l-l¢

L1-1C

Sl-1¢

[€]

[c

[1]
[0l«
vl-1z
(8]

2]

[c

[1]
[0l«
£l-1T

MGO06A828

Danfoss A/S © 03/2019 Todos os direitos reservados.

76




Guia Rapido

Apéndice

HO/UQ oesual

ojos op |epied onsw

03[2nuU op oJPwW

0J19WeIP OAOU JRUOIDD|DS

ayuelpe esed bor

oeduny was

?juelpy eied Jopeuliqog op bor
6ol ap oesianay

uonoung oN

Jopeuiqog op bor ap oes1anay
opeAlly

opexjigesag

did op Jopeulqog uy Oesus|

Sx 09 -1

43@ dlId op ogsus] oyues sp 9wl
% 0« % 00L - 0

9)lwi| op eioj Jld Op Oesud|

S 10Sx S 105 - 100

oesua] ap dlid op opesbayu| odwa)
S0xS0C-0

dld op 0esud| [euaJIa)Q op odwa)
0« 0L -0

oesua] ap dld op [euoldiodold oyuen
% 0« % 00L - 0

Ald Op 0gsu3} 3p |yidd

L« 0001 - LOO'0

9pEepIDO[SA JOPRUIGOQ B|edS Jeulquiod)
€€ epugnbaiy ap epenu]

6C epudNbaly oap epesul

¥S edibojeue epeinug

€6 eojbojeue epesug

€0LEDW

C0L9DW

A ¥T 9p 49podug

oeduny was

eyul| ep SpepIdOJaA 3P 91U04

0« 0T - 0T~

oquelpe eled

eyul| ep oeejuswije ap oe3els|dY
% 0« % 00L - 0

onawelp

9p BIOPRIND[ED BP “UIW SPEpPIdOIIA
% L'0x % L - 10

021UQD JOSUD) Op Oedeld)|e IP exe]
% 100'0x % S0°0 - 100’0

91ey Jeudle onawelq

|eubip epenus ep 3j0.3u0d)
sa05uny

Se BJOJIUOD 65/E~FS/E Olldweled
osnaweled 3 eubiq

1S Op pw) [es3ud) Jopeuiqog

uo [L] 130UEQ
opebisag [0l ebied ap ejnPd
oJlawelq op 19s9Y 6S-/€ od1} oesua) ap }oeqpad

C o9d>nu op ondwelq [L] (YW 0Z~0 ho DDA 0L~0) ¥S epenu]
L 09ppnu op onawelg [0« (YW 0Z~0 ho DDA 0L~0) €5 epenul
03)dNu Jeuos|ss 85-/¢ uonoung oN

uo [L] epellus oesud} ap Ydeqpasd

opebisag [0« (YW 0Z~0 ho DDA 0L~0) +S epenul

JAWAS
[1]
[0«
9S-L€
[1]
[0«
SS-LE
[1]
[0«
S-LE
[1]«
[o]
€5-L€

¢5-LE
LS-L€
0S-L€
6¥-LE
8¥-LE
Ly-LE

-LE
2]

[o]

[s]

]

[€]

[c]

[1]
[0l«
Sr-L€

vr-LE

134743
L€

Lv-LE
[a]

[o]
Or-LE
[1]
[0]«
6€-LE
[c

[1]
[0]«
8€-LE
[c

(YW 0Z~0 ho DDA 0L~0) €5 epenu]
ceLeIed

epesjud juiod)as Jade|

(YW 0Z~0 ho DDA 0L~0) ¥S epenu]
(YW 0Z~0 ho DDA 0L~0) €5 epenu]
Leseded

epesjud jujod}as oesus|
ANOxAOZT-0

ojoJ oud|d e einya

0« 0L -0

03[2nu op einya

(YW 0Z~0 No DDA 0L~0) ¥S epenu]
(YW 0Z~0 no DDA 0L~0) €5 epenu]
uondung oN

oJlpWelp op oe3|paw ap epesul
od1bojeue |euls

ou aseq WO> oJ1dwelp o swelboid
oJslpwelp

0 Jezjjeidiuldl oe osldwelp o sweiboid
[eIUl ondWelp op oe3Ipay

% 00Llx % 00L - 0

oJldWelp 3p dHwWI| p 1033
opeAny

opeyjigesag

Aep@uoaiL

S 1000« S S - L00'0

Jopezuodwal gL

% 0x % 00L - 0

Jouadns aywi Q1L

% 0x % 00L -0

Jousjul sywi d1L

% 0x % 00L - 0

Jopeuiqoq op 6ol ap apepIdojA

% Gx % 00L - G

ospWelp Zaiod

% Sx % 00l - G

oJpwWelp |a10)

% Gx % 00L - G

ojoJ op ondwelp op |epJed Jojep

% 0x % OLL - OLL-

wjod1as Jade)

% 0x % 00L -0

jujodias oesual

01UdWe|0IUdSdJ

[OUEYY

lopeulqoq 0e33|3s Opo

|esua) Jopeuiqog

0% GSC -0

921puU] OAON ‘SOd

jeniul sod e Jezijedo| |9Ajssod 9 oeN
oedesadQ 01aJ1p OpnRUSS

oedesadQ A9y

apueib ounw qid o3

epidey epeled

o144 op 31sebsap ap aUwWI]
oAlnebau S auwi]

MS 3p d4wli| 'sod

oAiebau MH anwi]

MH 33wi| 'sod

[1]
(0]«
LE-L€
[a

[1]
[0]«
9¢-L€

Ge-L€

vE-LE
[c
[1]
(0]«
£€-L€

[1]

[43743

Le-LE
[1]«
[o]
0€-L€

6C-LE
8C-LE
LC-LE
9¢-LE
ST-LE
ve-LE
€C-LE
e

L2-LE
[1]
[0]x
0C-L€
*CLE

61l-LE
[oz]
[€1]
[e1]
[6]

[8]

[£]

[s]

[€]
[a]

77

Danfoss A/S © 03/2019 Todos os direitos reservados.

MGO06A828



indice VLT® AutomationDrive FC 360
Indice Delta aterrado 17
Delta flutuante 17
A Derating 11,63
Abreviacoes 66 Display numérico 23
Adaptacao automatica do motor 34
Alta tensao 8,22 E
Altitudes elevadas 9 Eficiéncia energética 57,58,59
AMA com T27 conectado 46  EMC 63
Ambiente de instalacio 11 Entrada
A . ificacs Poténcia 4,22
provacao e certificagao 3 Poténcia de entrada 13
Aterramento 13,18, 22 Sinal de entrada 19
Auto on (Automatico ligado) 30,35 Tensayo de entrada 22
Terminal 22
Entrada CA 4
C
. Entradas
Cabo blindado 13 analogicas 61
Cabos de controle blindado 19 de pulso 61
Cartado de controle digitais 20,60
Comunicacao serial RS485 62 Equipamento opcional 3,18,22
Desempenho 63 Especificacio 11,21,57
Saida +10V CC 62
Saida 24V CC 62 Estrutura do menu 30
Chave de desconexao 22 Exemplo de aplicacao 46
Choque 1 -
Classe de eficiéncia energética 63
Falha
Comando Executar 35
Registro de falhas 29
Comando remoto 3 .
Fator de poténcia 17
Comprimento de cabo 60
pri Feedback do sistema 3
Comprimento do fio 13
pr Filtro de RF| 17
Comunicacéo serial 3,19, 20, 30,49 .
Fio de aterramento 13
Condica bient 63
ondicao ambiente Forma de onda CA 3,4
Conexao de energia 13
X 9 Fusivel 13,64
Conexao do terra 14
Configuragao padrdo 31 H
Controlador externo 3 Hand On (Manual Ligado) 30
Controle
Cabos de controle 20 |
Caracteristica 62
Fiacdo de controle 13 IEC 61800-3 17,63
Sistema de controle 3 Inicializacso
Terminal de controle 30,52 Procedimento 32
Controle local 30 Procedimento manual 32
Convencgoes 66 Inicializacao 32
Corrente CC Instalagao 11
Corrente de fuga Instalagdo compativel com EMC 13
Corrente de saida 62 Instalacao lado a lado 11
Isolamento de ruido 13
D
Dados técnicos 60
78 Danfoss A/S © 03/2019 Todos os direitos reservados. MGO06A828



Dt

indice Guia Rapido
Reinicializar 29,30, 32,49, 63
L Requisito de espacamento 11
Lista de adverténcia e alarme 52 Resolucdo de Problemas 49
Load Sharing 8  Rotacao do encoder 35
Ruido elétrico 14
M
Malha aberta 62 S
Malha de aterramento 20 Saida analdgica 61
Menu principal 27,29 Saida digital 62
Menu Status 27 Saidadorelé 62
Montagem horizontal 12 Segéo transversal 60
Motor Seguranca 9
Cabo de motor 13,17
Corrente 4 Setup 35
Corrente do motor 29,34 Simbolo 66
Dados do motor 32,34
Fiagdo do motor 13,17 T
Poténcia do motor 13,29
Protecdo do motor 63 Tecla 24,29
Rotacao 34 <
Saida do motor 60 Tecla de navegacao 24,29, 30
Status do motor 3 Tecla de operacédo 24,29
Tempo de descarga 9
N Tensao de alimentacao 22,62
Nivel de tensao 60 Tensao induzida 13
Terminais
P Terminal de controle 30
. o
Partida acidental 8 Terminal de saida 22
PELV 9,48, 62 Termistor 48
. Torque
Pessoal qualificado 8 Caracteristica do torque 60
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