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Bevezetés Kezelési utmutatoé

1 Bevezetés

1.1 Az Utmutatd rendeltetése

A jelen kezelési utmutaté a VLT® Midi Drive FC 280
frekvenciavaltd biztonsagos telepitéséhez és lizembe
helyezéséhez szolgal tudnivaldkkal.

A kezelési Utmutatéd képzett szakembereknek szol.

A frekvenciavalto biztonsagos és szakszer(i hasznalatahoz
olvassa el és tartsa szem el6tt a kezelési Utmutatdban
foglaltakat, kiilonos figyelmet forditva a biztonsagi
tudnivaldkra és az altalanos figyelmeztetésekre. Az
utmutaté mindig legyen hozzaférheté a frekvenciavalto
kozelében.

A VLT® bejegyzett védjegy.
1.2 Tovabbiirodalom

A frekvenciavalté specidlis funkcidit és programozasat
ismertet6 szakirodalom:

. VLT® Midi Drive FC 280 tervezéi segédlet
. VLT® Midi Drive FC 280 programozasi Utmutato

A Danfoss kiegészité kiadvanyokat és kézikdnyveket is
kinal. Lasd a vlt-drives.danfoss.com/Support/Technical-
Documentation/ cimen.

1.3 Dokumentum- és szoftververzid

Jelen Utmutatét rendszeresen fellilvizsgaljuk és frissitjik.
Minden tokéletesitési javaslatot 6rommel fogadunk. Az
Tdbldzat 1.1 a dokumentum verzidjat és a megfeleld
szoftververziét ismerteti.

Kiadas
MGO07A1

Megjegyzés Szoftververzié

Ez az els6 kiadas. 1.0

Tablazat 1.1 Dokumentum- és szoftververzio

1.4 A termék attekintése

1.4.1 Rendeltetés

A frekvenciavalté elektronikus motorvezérlé berendezés,
amely:

. A rendszer visszacsatoldsanak vagy a kilsé
vezérldkrél érkezd tavoli parancsoknak
megfeleléen szabalyozza a motor fordulatszdmat.
A motoros hajtasrendszert a frekvenciavalto, a

motor, valamint az altala hajtott berendezés
alkotja.

. Felligyeli a rendszer és a motor allapotat.

A frekvenciavalté motorvédelem céljara is alkalmas.

A frekvenciavalté a konfiguraciétol figgéen hasznélhaté
kalonallé alkalmazasban, vagy nagyobb rendszer részét is
képezheti.

A frekvenciavaltd lakossagi, ipari és kereskedelmi kdrnye-
zetben is haszndlhato a helyi jogszabalyok és szabvanyok
figyelembevételével.

ERTESITES

Lakossagi kornyezetben a termék radiéfrekvencias zavart
okozhat; ilyen esetben kiegészité dvintézkedésekre lehet
sziikség.

Elére lathato rendellenes hasznélat

Ne haszndlja a frekvenciavaltét olyan alkalmazasban, amely
nem felel meg a megadott tervezett lizemi feltételeknek és
kornyezetnek. Gondoskodjon a 9. fejezet Specifikdcidk altal
ismertetett feltételeknek valé megfelelésrél.

1.4.2 A frekvenciavalté blokkdiagramja

Az Abra 1.1 blokkdiagramon a frekvenciavélté belsé
komponenseinek kapcsolasi rajza lathatd. A funkcioik
leirdsat lasd itt: Tdbldzat 1.2.

130BE200.11

Abra 1.1 A frekvenciavalté blokkdiagramja

MGO7A147
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Bevezetés VLT® Midi Drive FC 280
Teriilet Komponens Funkciok 1.4.3 Hazméretek és névleges
A frekvenciavalté valtakozo tteesitmények
1 Halézati bemenet feszlltségl haldzati
tapfesziltsége. A frekvenciavalték hazméretét és névleges teljesitményét
Az egyeniranyito a valtakozo illetéen lasd 9.9. fejezet Hazméretek, névleges teljesitmények
o feszlltséget egyenfesziiltséggé és méretek.
2 Egyeniranyitd alakitja az inverter
taplalasahoz. 1.4.4 Safe Torque Off (STO)
A frekvenciavaltd kdzbensé
5 |Fovenfesziiltségll egyenaramu busza az A VLT® Midi Drive FC 280 frekvenciavalté tdmogatja a Safe
busz egyenaram kezeléséért felelos. Torque Off (STO) funkciodt. Az STO telepitésével, lizembe
- _ - helyezésével, karbantartdsaval és muszaki adataival kapcso-
A k?.Zbelnslo DC”-Ifor latban a 9.9. fejezet Hdzméretek, névleges teljesitmények és
fesziltségét sz(iri. méretek szolgal részletekkel.
Halozatitranziens-védelmet . . 2o s . P
it 1.5 Teljesitett elSirasok és tanusitvanyok
4 Egyendramd Csokkenti az RMS-aramot. Functional
fojtétekercs Safety
Noveli a hdlézatba visszaadott Type
teljesitménytényez6t. c € TOVRheinl ®d Approved
einlan
Csokkenti a bemené valtakozo www.tuv.com RoHS
ID 0600000000
aram felharmonikusait.
Egyenfesziiltségl energidt
t:r)c;l 9 9 A veszélyes aruk nemzetkozi belvizi szallitasardl sz6lo
’ eurépai megallapoddsnak (ADN) valé megfelel6séget
5 |Kondenzatortelep Rovid idejli halézati fesziilt- illetéen lapozza fel a VLT® Midi Drive FC 280 tervezbi
ségkimaradas esetén biztositja segédlet ADN-nek megfelelé telepités cim( szakaszat.
a mikodés fenntartasat.
Alkalmazott szabvanyok és megfeleléség az STO
Az egyenfesziiltséget vezérelt esetében
impulzusszélesség-modulalt Az STO hasznélatahoz a 37-es és 38-as csatlakozoén
6 |inverter (PWM) valtakozé fesziiltségi elengedhetetlen, hogy a felhasznalé megfeleljen minden
hullémformava alakitja, igy biztonsagi rendelkezésnek, beleértve a vonatkozé jogszaba-
szabilyozva a kimenetre juté lyokat, elSirasokat és iranyelveket. Az integralt STO funkcié
fesziltséget. az alabbi szabvanyoknak felel meg:
Kimenet a motor Szabdlyozott 3 fazisu kimenet ° IEC/EN 61508: 2010 SIL 2
7 felé a motor felé.
° IEC/EN 61800-5-2: 2007 SIL2
Figyeli a tapot, a belsé feldol- o
. . . . IEC/EN 62061: 2012 SILCL a SIL2 kategoriabdl
gozast, a kimenetet és a
motoraramot a miikddés és a . EN 1SO 13849-1: 2008, 3. kategéria PL d
vezérlés hatékonysdga 1.6 Artalmatlam,ta,s
érdekében. :
8 Vezérl6aramkor . . . -
F li, illet hajt,
'gyell, fletve vegrehaja a Elektromos alkatrészeket tartalmazo
felhasznaloi felllet parancsait L . ) L.
késziiléket ne dobjon a haztartasi
és a kuilsé parancsokat. hulladékba
Allapotkimenetet és -vezérlést Gyjtse kiilon a jelenleg hatalyos helyi
biztosithat. jogszabalyoknak megfeleléen.

Tablazat 1.2 Abra 1.1 - jelmagyarazat

Danfoss A/S © 11/2015 Minden jog fenntartva.
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Biztonsag Kezelési utmutato

2 Biztonsag

2.1 Biztonsagi jelzések

A kézikdnyvben hasznilt jelzések a kdvetkezék:

AFIGYELEM!

Olyan lehetséges kockazatot jelez, amely sulyos, akar
halalos sériiléshez is vezethet.

AVIGYAZAT!

Olyan lehetséges kockazatot jelez, amely kisebb vagy
kozepes sulyossagu sériiléshez vezethet. A nem
biztonsagos eljarasok elkeriilésére is felhivhatja a
figyelmet.

ERTESITE.

Fontos informaciét k6zol tobbek kozott az olyan helyze-
tekro6l, amelyek a berendezés sériilését vagy vagyoni kart
okozhatnak.

2.2 Képzett szakember

A frekvenciavaltd problémamentes és biztonsagos
mukodésének feltétele a megfelel és megbizhatd szallitas,
tarolas, telepités, lizemeltetés és karbantartds. A
berendezést csak képzett szakember telepitheti és tizemel-
tetheti.

A képzett szakember olyan, megfelelé képzettséggel
rendelkezé személyt jelent, aki a vonatkozé jogszabalyok és
eléirdsok értelmében telepithet, lizembe helyezhet és
karbantarthat berendezéseket, rendszereket és
aramkoroket. Emellett behatéan kell ismernie a jelen
Utmutatéban foglalt utasitasokat és biztonsagi évintézke-
déseket.

2.3 Biztonsagi ovintézkedések

AFIGYELEM!

NAGYFESZULTSEG

A valtakozo fesziiltségli halozati tapra, DC-tapegységre
vagy terhelésmegosztasra kapcsolt frekvenciavaltoban
nagyfesziiltség van jelen. Ha a telepitést, fesziiltség ala
helyezést vagy karbantartast nem képzett szakember
végzi, az haldlt vagy sulyos sériilést okozhat.

. Telepitést, fesziiltség ala helyezést és karban-
tartast csak képzett szakember végezhet.

AFIGYELEM!

VELETLEN INDITAS

Ha a frekvenciavalté valtakozé fesziiltségu halézatra, DC-
tapegységre vagy terhelésmegosztasra van kapcsolva, a
motor barmikor elindulhat. A véletlen inditas a
programozas, szervizelés vagy javitasi munka alatt halalt,
sulyos sériilést és anyagi kart okozhat. A motor
elindithato kiils6 kapcsoldval, soros terepibusz-
paranccsal, bemeneti referenciajellel az LCP-rél, tavolrol
kezelve az MCT 10 paraméterezé szoftver segitségével,
illetve hibaallapot megsziintetésével.

Véletlen motorinditas megakadalyozasa:

. Kapcsolja le a frekvenciavaltot a halézatrél.

. Paraméterek programozasa el6tt nyomja meg az
LCP [Off/Reset] (Ki/Hibatorlés) gombjat.

. Miel6tt a frekvenciavaltot valtakozo fesziiltségli
halézatra, DC-tdpegységre vagy terhelésme-
gosztasra kapcsolnd, végezze el a
frekvenciavalto, a motor és valamennyi hajtott
berendezés teljes vezetékezését.

AFIGYELEM!

KISULESI IDO

A frekvenciavalté DC-kori kondenzatorainak a frekvenci-
avalté halozati fesziiltségének lekapcsolasa utan is
megmaradhat a toltése. Akkor is jelen lehet nagyfe-
sziiltség, ha egy figyelmeztet6é LED sem vilagit. Ha a
haloézati fesziiltség lekapcsolasa utan a megadott id6
kivarasa nélkiil kezd szerviz- vagy javitasi munkaba, az
halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

. Allitsa le a motort.

. Kapcsolja le a valtakozé fesziiltségii halozatot
és a tavoli DC-kori tapokat, beleértve a tartalék
akkumulatorokat, a sziinetmentes tapegy-
ségeket és egyéb frekvenciavaltok DC-kori
csatlakoztatasat.

. Sziintesse meg az allandé magneses motor
csatlakoztatasat, vagy zarolja azt.

. Vérja meg, amig a kondenzatorok teljesen
kistilnek. A minimalis varakozasi id6t a
Tdabldzat 2.1 ismerteti.

. Szerviz- vagy javitasi munka megkezdése el6tt
megfelel6 fesziiltségméré segitségével bizonyo-
sodjon meg réla, hogy a kondenzatorok teljesen
kistiltek.

MGO7A147
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Biztonsag VLT® Midi Drive FC 280

Fesziiltség | Teljesitménytartomany | Minimalis varakozasi idé
[Vl [KW (LE)] (perc)
200-240 0,37-3,7 (0,5-5) 4
380-480 0,37-7,5 (0,5-10) 4
11-22 (15-30) 15

Tablazat 2.1 Kisiilési id6

AFIGYELEM!

KUSZOARAM VESZELYE

A kuszéaramok meghaladjak a 3,5 mA-t. A frekvenci-
avalté megfelel6 foldelésének hianya halalt vagy stlyos
sériilést okozhat.

. A berendezést képesitett villanyszerelnek kell
megfeleléen féldelnie.

AFIGYELEM!

BERENDEZESSEL KAPCSOLATOS VESZELYEK
A forgd tengelyek és az elektromos berendezés érintése
halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

. Telepitést, fesziiltség ald helyezést és karban-
tartast csak képzett szakember végezhet.

. Minden villamossagi munkat a nemzeti és helyi
villamos szerelési szabalyzatoknak megfelel6en
kell végezni.

. Tartsa be az utmutatonkban ismertetett
eljarasokat.

AVIGYAZAT!

BELSO HIBA VESZELYE
Ha a frekvenciavalté nincs megfeleléen lezarva, egy
esetleges belsé hiba sulyos sériilést okozhat.

. Gy6z6djon meg réla, hogy minden biztonsagi
burkolat megfelel6en a helyére van régzitve.

6 Danfoss A/S © 11/2015 Minden jog fenntartva. MGO7A147



Mechanikus telepités Kezelési utmutato

3 Mechanikus telepités

3.1 Kicsomagolas

3.1.1 Leszallitott tételek

A leszdllitott tételek 6sszedllitasa a termék konfiguraciojatdl
fugg.

. Ellendrizze, hogy a leszéllitott tételek és az
adattablan szereplé adatok megfelelnek-e a
visszaigazolt rendelésnek.

. Szemrevételezéssel ellendrizze, hogy szallitas
kdzben nem sériilt-e meg a csomagolas és a
frekvenciavalts. Minden kérigényt jegyzékony-
vezzen a fuvarozoval. A sériilt alkatrészeket 6rizze
meg a tényallas tisztdzasa érdekében.

"HCET

Functional
Safety
Type
Approved

1 VLT ® Midi Drive
www.danfoss.com

T/C: FC-280PK55T4E20H1BXCXXXSXXXXA6

3 P/N: 134U2993 S/N: 000000G000 —|
0.55kW 0.75HP

™IN: 3x380-480V 50/60Hz, 1.6/1.3A

__+-OUT: 3x0-Vin 0-500Hz, 1.7/1.6A (Tamb. 45°C)

5 Enclosure: CHASSIS/IP20 TR

6. A0 0GR A IR a0 BY DANFOSS IN CHINA

130BE616.11

_—10

l:@ usustep 76X1 E134261 Ind.contr.Eq. See manual for prefuse

/\ CAUTION:

SEE MANUAL

/N WARNING:

STORED CHARGE DO NOT TOUCH UNTILL 4 MIN. AFTER
DISCONNECTION

RISK OF ELECTRIC SHOCK-DUAL SUPPLY DISCONNECT MAINS
11 AND LOADSHARING BEFORE SERVICE

1 | Tipuskod
2 |Rendelési szam

3 | Névleges teljesitmény

Bemeneti fesziiltség, frekvencia és aram (kis/nagy feszilt-

4
ségnél)

s Kimeneti fesziltség, frekvencia és dram (kis/nagy fesziilt-
ségnél)

6 | Mechanikai védettség és IP-besorolas

7 | Artalmatlanitas

8 |[CE-jelolés

9 [Sorozatszam

10 |Uzembiztonsag

11 [Névleges kornyezeti hémérséklet

12 |Kisulési id6 (figyelmeztetés)

Abra 3.1 A berendezés adattablaja (példa)

ERTESITE.

Ne tavolitsa el az adattéblat a frekvenciavaltorél (érvény-
telenné valik a garancia).

3.1.2 Tarolas

Biztositsa a tarolassal kapcsolatos kdvetelmények 3
teljesitését. A tovabbi részletekért lasd 9.4. fejezet Kérnyezeti
feltételek.

3.2 Telepitési kornyezet

ERTESITE.

Levegdben terjedd folyadékrészecskéket, szemcséket
vagy korroziv gazokat tartalmazé kornyezetben
biztositsa, hogy a berendezés IP/tipus besorolasa
megfeleljen a telepitési kdrnyezetnek. A kornyezeti
koriilményekre vonatkozé kovetelmények figyelmen kivil
hagyésa esetén lerovidiilhet a frekvenciavalté
élettartama. Biztositsa a leveg6-paratartalommal, a
hémérséklettel és a tengerszint feletti magassaggal
kapcsolatos kovetelmények teljesitését.

Rezgés- és razkodasallosag

A frekvenciavalté teljesiti az éplilet faldra vagy padlojéra,
illetve a falhoz vagy padléhoz csavarozott szerel6lapra
szerelt berendezésekre vonatkozd kévetelményeket.

A kornyezeti feltételek részletes specifikacidjat lasd itt:
9.4. fejezet Kornyezeti feltételek.

3.3 Szerelés

ERTESITES

A helytelen szerelésnek tulmelegedés vagy csokkent
teljesitmény lehet a kévetkezménye.

Hiités
. Gondoskodjon alul és felll egyardnt 100 mm
szabad tavolsagrol a megfelel6 hités érdekében.

Emelés

. A biztonsagos emelési médszer meghataro-
zasahoz ellendrizze a berendezés tdomegét, lasd
9.9. fejezet Hdzmeéretek, névleges teljesitmények és
méretek.

. Gy6z8djon meg réla, hogy az emeléberendezés
megfelel a célnak.

. Szlikség esetén tervezze meg a megfelelé
teljesitmény(i emel&szerkezet, daru vagy villas
targonca hasznadlatdt a berendezés mozgatasahoz.

. Emeléshez a berendezés emeldfiileit hasznélja, ha
vannak ilyenek.

MGO7A147
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Mechanikus telepités

VLT® Midi Drive FC 280

Szerelés
Az FC 280 szerel6nyilasai megfelel6 kialakitasahoz
rendeljen kilon hatlapot a Danfoss helyi szallitojanal.

A frekvenciavalté felszerelése:
1. Bizonyosodjon meg rdla, hogy a szerelés tervezett
helye meg tudja tartani a berendezést. A frekven-
ciavaltok kozvetlenil egymas mellé telepithetdk.

2. A berendezés minél kdzelebb keriiljon a
motorhoz. A motorkébelek a leheté legrovi-
debbek legyenek.

3. A medfelel6 l1égaramlas biztositasa érdekében a
berendezést tdmor, sima felliletre vagy az
opciondlis hatlapra szerelje.

4. Falra szereléshez hasznalja a berendezés szerel6-
nyilasait, ha vannak.

b
K(c’\I&BA i«

130BA648.12

o) o &2

o) o &2

130BE615.10

o

.’k .’k
. ® @ ®

WLT® viLT* WLT®
Wil Drive Ml Brive Wil Drfve

@31 He@s L1 Me@a L1

Abra 3.3 Telepités kozvetleniil egymas mellé

AVIGYAZAT!

WQ o

Abra 3.2 Felsé és alsé rogzitéfiilek (lasd

T A
SNNE
|

9.9. fejezet Hdzméretek, névleges teljesitmények és méretek)

3.3.1 Telepités kozvetlenll egymas mellé

Telepités kozvetlenul egymas mellé

A FC 280 berendezések fliggdleges vagy vizszintes
helyzetben kozvetleniil egymas mellé telepitheték. Oldalrol
nem igényelnek kilon szell6zést.

TULMELEGEDES KOCKAZATA

IP21-es megoldas hasznalata esetén a kozvetleniil
egymas mellé torténd telepités tulmelegedéshez és a
berendezés karosodasahoz vezethet.

. IP21-es megoldas haszndlata esetén ne telepitse
a berendezéseket kozvetlenil egymas mellé.

3.3.2 Busz-tehermentesité készlet

A busz-tehermentesité készlettel biztosithatd a kabelek
mechanikus rogzitése és elektromos arnyékolasa a
kovetkezd vezérl6kazetta-valtozatok esetében:

. Vezérl6kazetta PROFIBUS protokollal

. Vezérl6kazetta PROFINET protokollal
. Vezérl6kazetta CANopen protokollal
. Vezérl6kazetta Ethernet protokollal

Minden busz-tehermentesit6é készlet 1 vizszintes és 1
fuggébleges tehermentesitd keretbdl all. A fliggbleges
tehermentesité keret felszerelése opciondlis. A fliggbleges
tehermentesité keret jobb mechanikus tdmaszt biztosit a
PROFINET- és Ethernet-csatlakozok és -kébelek szamara.

3.3.3 Szerelés

A busz-tehermentesit6 készlet felszerelése:
1. Illessze a vizszintes tehermentesitd keretet a
frekvenciavaltora szerelt vezérl6kazettara, és
rogzitse 2 csavarral a Abra 3.4 alapjan. A
meghuzasi nyomaték 0,7-1,0 Nm.

2. Opcionalis lépés: Szerelje fel a fliggdleges
tehermentesitd keretet az alabbi eljarassal:

8 Danfoss A/S © 11/2015 Minden jog fenntartva.
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2a  Tavolitsa el a vizszintes keret 2 °
mechanikus rugoéjat és 2 fémbilincsét. @
&
2b  Szerelje fel a mechanikus rugokat és a @
fémbilincseket a fliggéleges keretre.
2c  Régzitse a keretet 2 csavarral a Abra 3.5
alapjan. A meghuzasi nyomaték 0,7-1,0
Nm.
ERTESITE
Az IP21-es fels6é burkolat hasznalata esetén ne szerelje
fel a fligg6leges tehermentesité keretet, mivel ennek
magassaga gatolna az IP21-es felsé burkolat megfelel
telepitését.
=
g
<
1 Fuggéleges tehermentesité keret
2 Csavarok
Abra 3.5 A fiiggdleges tehermentesitd keret régzitése
csavarokkal
A Abra 3.4 és a Abra 3.5 egyarant PROFINET-aljzatokat
abrazol. A tényleges aljzatok a frekvenciavaltéra szerelt
vezérl6kazetta tipusatdl fliggenek.
3. Illessze a PROFIBUS/PROFINET/CANopen/Ethernet-
kabel csatlakozoit a vezérl6kazetta aljzataiba.
1 Mechanikus rugdék 4, 4a Igazitsa a PROFIBUS/CANopen-kébeleket
2 Fémbilincsek a rugos fémbilincsek kozé, hogy
3 Csavarok mechanikus rogzitést és elektromos

érintkezést hozzon létre a kabelek és

Abra 3.4 A vizszintes tehermentesitd keret rogzitése bilincsek arnyékolt részei kézott.

csavarokkal 4b  lgazitsa a PROFINET/Ethernet-kabeleket
a rugds fémbilincsek kozé, hogy
mechanikus rogzitést hozzon létre a
kabelek és bilincsek kozott.

MGO07A147 Danfoss A/S © 11/2015 Minden jog fenntartva. 9
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4 Elektromos telepités

4.1 Biztonsagi eléirasok

Az altaldnos biztonsagi utasitasokat lasd itt:
2. fejezet Biztonsdg.

AFIGYELEM!

INDUKALT FESZULTSEG

Az egymas mellett vezetett motorkabelek altal
létrehozott indukalt fesziiltség a berendezés kikapcsolt
és reteszelt allapotaban is feltoltheti annak kondenza-
torait. Ha nem egymastdl elkiilonitve vezeti a
motorkabeleket, vagy nem arnyékolt kabeleket hasznal,
az halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

o Egymastol elkiilonitve vezesse a motorka-
beleket.

e Arnyékolt kabeleket hasznaljon.

. Az 6sszes frekvenciavaltot reteszelje
egyidejlleg.

AFIGYELEM!

ARAMUTES VESZELYE

A frekvenciavalté egyenaramot hozhat létre a védéve-
zet6ben, ami halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

° Ha az aramiités elleni védelmet hibaaram-
mikodtetésii védbkésziilék (RCD) biztositja, a
tapoldalon csak B tipusti RCD hasznalhaté.

Az ajanlasok figyelmen kiviil hagyasa esetén az RCD nem
biztositja a megfelel6 védelmet.

Taldramvédelem
. Tobb motort hasznalé alkalmazasban tovabbi
védéberendezésre, példaul rovidzarlat- vagy
motorhévédelemre van sziikség a frekvenciavalté
és a motor kozott.

. A rovidzarlat- és tuldramvédelem biztositasahoz
bemeneti biztosité sziikséges. Ha a széllitott
berendezés nem rendelkezik biztositéval, akkor
errél a telepitének kell gondoskodnia. A biztositdk
maximalis névleges értékeit lasd itt:

9.8. fejezet Biztositok és megszakitok.

Vezetékek tipusai és névleges értékei
. Minden vezetéknek meg kell felelnie a kereszt-
metszetre és a kornyezeti h6mérsékletre
vonatkozé helyi és nemzeti elSirdsoknak.

. Er6saramu vezetékekre vonatkozo ajanlas:
legaldbb 75 °C névleges értékl rézvezeték.

A javasolt vezeték-keresztmetszetekkel és -tipusokkal
kapcsolatban lasd 9.5. fejezet Kdbelspecifikdciok.

4.2 EMC-kompatibilis telepités

Az EMC-kompatibilis telepitéshez kdvesse az itt olvashato
utmutatast: 4.3. fejezet Féldelés, 4.4. fejezet Bekdtési rajz,
4.6. fejezet Motorcsatlakoztatds és 4.8. fejezet Vezérl6kdbelek.

4.3 Foldelés

AFIGYELEM!

KUSZOARAM VESZELYE

A kuszéaramok meghaladjak a 3,5 mA-t. A frekvenci-
avalté megfelel6 foldelésének hidanya halélt vagy sulyos
sériilést okozhat.

. A berendezést képesitett villanyszerelének kell
megfeleléen foldelnie.

Az elektromos biztonsag érdekében
. A vonatkozo szabvanyoknak és iranyelveknek
megfeleléen foldelje a frekvenciavaltét.

. Kilon foldelést hasznaljon a tapkabelhez, a
motorkabelekhez és a vezérl6kabelekhez.

. Ne foldelje a frekvenciavéltékat egymason
keresztill, lancba kapcsolva (lasd Abra 4.1).

. A foldelévezeték-csatlakozasok a lehetd legrovi-
debbek legyenek.

. Tartsa szem el6tt a gyartd vezetékezési kodvetel-
ményeit.

. A kébel keresztmetszete legalabb 10 mm? (7
AWG) (vagy 2 elkilonitetten végzédé foldels-
vezeték).

10 Danfoss A/S © 11/2015 Minden jog fenntartva.
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Abra 4.1 Foldelési alapelv

Az EMC-kompatibilis telepités érdekében
. Fém tdmszelence vagy a berendezéssel szallitott
bilincsek segitségével létesitsen nagy frekvencian
kis impedancias villamos kapcsolatot a kabelar-
nyékolas és a frekvenciavalté mechanikai
védettséget biztosité fémhaza kozott (lasd
4.6. fejezet Motorcsatlakoztatds).

. Az elektromos interferencia csokkentése
érdekében sokszdlas vezetéket hasznéljon.

. Ne haszndljon sodrott arnyékoldsvégeket.

ERTESITE

POTENCIALKIEGYENLITES

Ha a frekvenciavalté és a rendszer foldpotencialja nem
egyezik, akkor elektromos interferencia jelentkezhet.
Telepitsen potencialkiegyenlité kdbeleket a rendszer
komponensei kozé. Javasolt kabelkeresztmetszet: 16 mm?
(5 AWG).

MGO07A147 Danfoss A/S © 11/2015 Minden jog fenntartva. 1
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4.4 Bekotésirajz

Ez a fejezet a frekvenciavaltod vezetékezését ismerteti.

o
o
o
nans o 3
RFI — | -
91 (L1) i
3-phase 92(12) =
power 93 (L3) NEpEE LE
input J
Motor
Switch mode ‘
power supply 4 *
] Brake
resistor
50 (+10 V OUT) -
+10V DC
. J—i7 53 (A IN) **
0-10vDC | T o
0-10VDC [~ = | Q54(AIN) 250V AC,3A
0/4-20 mA | ———
p— ”;7\ 55 (COM A IN) o ¥
[ [ 12 (+24VOUT) {
\ , \
1 ' 1 T
| \ ! \ 13 (+24 V OUT) P 5-00
f | | | ! — 24V (NPN)
; | ; | 18(DIN) 0V (PNP)
1 - S E I 24v(NPN)
| \ :'\X} 0V (PNP) (AOUT) 42 = Analog output
| | J | | J ﬁ; 0/4-20 mA
; : ; ‘ ( ; :I‘X—}M V (NPN)
27(DIN/OUT) | —— —— — ek
‘ L | |- 2av | OV (PNP) ~=5 ON=Terminated
‘ | ‘ | | ) H Z| OFF =0Open
| J |
\ - \ LZ-ovl : 5V
“ - | __ 24V (NPN)
\ o RECLY :IMOV(PNP)
\
1 oy 4 |
\ oy f |
RS485
\ | | I ) (NRS485) 69 RS485
: ) : ) S [ YRY] (NPN) interface
N N 32(DIN) :"X} 0V (PNP) — (PRS485) 68
___ 24V(NPN
\ o \/_ _T330IN : OV(}(’NP)) Jov (COM Rs485) 61
/7; (PNP) = Source
37 (D INJ**** (NPN) = Sink
38 (D IN)***x -

Abra 4.2 Alapvetd bekétési rajz

A = analég, D = digitdlis

* Beépitett fékchopper csak 3 fdazisu berendezések esetében dll rendelkezésre.

** Az 53-as csatlakozo digitdlis bemenetként is szolgdlhat.

*** Az S801-es kapcsold (buszcsatlakozd) az RS485-6s port (68-as és 69-es csatlakozd) lezdrdsdnak engedélyezésére haszndlhato.
***¥* Az STO helyes vezetékezésével kapcsolatban Idsd 6. fejezet Safe Torque Off (STO).

12 Danfoss A/S © 11/2015 Minden jog fenntartva. MGO07A147
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w
130BD391.11

—
o 5
T C
T
G
9 10
L1 |
L2 [ /
13 v
PE v
w
PE
8 7
1 PLC 6 A vezérl6-, a motor- és a haldzati tapkabelek kozott legalabb 200
mm tavolsag legyen.
2 Frekvenciavaltd 7 Motor, 3 fazis és védofoldelés
3 Kimeneti magneskapcsolé (4ltaldban nem 8 Halozat, 1 fazisu, 3 fazisu és megerdsitett védoéfoldelés
javasolt)
4 Foldel6sin (védofoldelés) 9 Vezérl6kabel
5 Kabelarnyékolas (eltavolitva) 10 Potencialkiegyenlité kabel - minimum 16 mm? (6 AWG)

Abra 4.3 Tipikus elektromos csatlakoztatas

MGO07A147 Danfoss A/S © 11/2015 Minden jog fenntartva. 13
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4.5 Hozzaférés

. Csavarhuzo segitségével tavolitsa el a burkolé-
lemezt. Lasd Abra 4.4.

130BC504.11

Abra 4.4 Hozzaférés a vezérlékabelekhez

4.6 Motorcsatlakoztatds

AFIGYELEM!

INDUKALT FESZULTSEG

Az egymas mellett vezetett motorkabelek altal
létrehozott indukalt fesziiltség a berendezés kikapcsolt
és reteszelt allapotaban is feltoltheti annak kondenza-
torait. Ha nem egymastdl elkiilonitve vezeti a
motorkabeleket, vagy nem arnyékolt kabeleket hasznal,
az halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

. Egymastdl elkiildnitve vezesse a motorkabeleket.
e Arnyékolt kabeleket hasznaljon.

. A kabelkeresztmetszeteket illetéen tartsa szem
elétt a nemzeti és helyi villamos szerelési szabaly-
zatokat. A maximalis kabelkeresztmetszeteket lasd
itt: 9.1. fejezet Villamossdgi adatok.

. Tartsa szem el6tt a gyartd vezetékezési kovetel-
ményeit.
. A vaklapok vagy hozzaférési panelek a motorve-

zetékek szamara az IP21 (NEMA1/12) mechanikai
védettségli berendezések alsé részén taladlhatok.

. Ne iktasson be indito- vagy poélusvaltd késziléket
(példaul Dahlander tipusi motort vagy csuszé-
gyr(s indukciés motort) a frekvenciavalté és a

motor kozé.
Eljaras
1. Tavolitsa el a kdbel kiilsé szigetelésének egy
részét.
2. Igazitsa a lecsupaszitott kdbelrészt a rogzitébilincs

ala, hogy mechanikus rogzitést és elektromos
érintkezést hozzon létre a kdbeldrnyékolds és a
fold kozott.

3. Csatlakoztassa a foldel6kabelt a legkdzelebbi
foldel6kapocshoz a 4.3. fejezet Féldelés foldelési
utasitasai alapjan. Lasd Abra 4.5.

4, Csatlakoztassa a 3 fazisu motorvezetékeket a 96-
os (U), 97-es (V) és 98-as (W) csatlakozokhoz, lasd
Abra 4.5.

5. Hlzza meg a csatlakozésokat a 9.7. fejezet A
csatlakozdsok meghtzdsi nyomatékai adatai
szerint.

130BD531.10

Abra 4.5 Motorcsatlakoztatas

Az 1, illetve 3 fazisu frekvenciavaltok haldzati, motor- és
foldelécsatlakoztatasat a Abra 4.6, illetve Abra 4.7 mutatja
be. A tényleges konfiguracio a berendezés tipusatdl és az
opcioktol fligg.

14 Danfoss A/S © 11/2015 Minden jog fenntartva.
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4.7 Valtakoz6 fesziiltségl halézat
csatlakoztatdsa

130BE232.11

. A vezetékek keresztmetszetét a frekvenciavaltd
bemeneti drama alapjan hatdrozza meg. A
maximalis vezeték-keresztmetszeteket lasd itt:
9.1. fejezet Villamossdgi adatok.

. A kabelkeresztmetszeteket illetéen tartsa szem
elétt a nemzeti és helyi villamos szerelési szabaly-
zatokat.

Eljaras
1. Csatlakoztassa a valtakozo fesziiltség(i bemeneti
er6saramu kabeleket 1 fazisu berendezés
esetében az N és L (lasd Abra 4.6), 3 fazisu

esetében pedig az L1, L2 és L3 csatlakozékhoz
(lasd Abra 4.7).

2. A berendezés konfiguraciojatol fiiggéen a tapot a
halézati bemeneti csatlakozékhoz vagy a
bemeneti fékapcsoldhoz kell csatlakoztatni.

3. Foldelje a kabelt a 4.3. fejezet Foldelés foldelési
utasitdsai alapjan.

Abra 4.6 Halézati, motor- és foldelécsatlakoztatas — 4, Ha a frekvenciavalté szigetelt csillagpontu

1 fazist berendezések haldzatrdl (IT-halézat vagy foldeletlen delta) vagy
foldelt agu TT/TN-S-halézatrdl (foldelt delta) kapja
a tdpot, akkor az RFI-sz(iré csavarjat el kell
tavolitani, hogy ne sériljon a kézbensokor, és
kisebbek legyenek a foldkapacitas-aramok az IEC
61800-3 szabvanynak megfeleléen.

4.8 Vezérlékabelek

130BE231.11

4.8.1 Vezérl6kapocs-tipusok

A Abra 4.8 a frekvenciavaltd levehetd csatlakozdsorait
mutatja. A csatlakozok funkcidinak és alapértelmezett
beallitasainak 6sszefoglalo leirasa itt olvashaté: Tdbldzat 4.1
és Tabldzat 4.2.

130BE212.10

Abra 4.8 A vezérl6kapcsok elhelyezkedése

Abra 4.7 Hal6zati, motor- és foldelécsatlakoztatas — 3 fazisu

berendezések

MGO07A147 Danfoss A/S © 11/2015 Minden jog fenntartva. 15
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1 2 e Alapértel-
37 38 12 13 18 19 27 29 32 33| |61 68 69 E Csatlakozé |Paraméter mezett Leiras
w
o 21 Ze 2
[aal
DO0LOU0LOOUDOL] = bealltés
L e e o e 0] o e Programozhaté
3 analég kimenet.
42 53 54 50 55 Az analdg jel
3 tartomanya 0-20
D D D D D Paraméter 6-91 Ter .
X [0] Nincs mA vagy 4-20
42 minal 42 Analog funkcisi :
Abra 4.9 Csatlakozészamok Output unkcicja mA maximum
500 Q mellett.
Digitalis
s . . kimenetként is
A csatlakozok részletes névleges adatait a bl lithatok '

. oz L . eallithatok.
9.6. fejezet Vezérl6bemenet és -kimenet, valamint : _
vezérl6adatok ismerteti. 10 VDC analég

tapfesziiltség. A
Alacérte] maximum 15
apertel- mA-es csatlakozd
Csatlakozé |Paraméter mezett Leiras 50 - +10 VDC L
bellitas potenciome-
— - - terhez vagy
Digitalis 1/0, impulzus 1/0, enkéder termisztorhoz
24 V-os egyenfe- hasznalatos.
sziiltségli tap. A Analég bemenet.
maximalis
Az egyetlen
12,13 - +24 VDC kimeneti dram .
) tdmogatott
100 mA minden 6-1* paraméter- lUzemmod a
24 V-o0s 53 - o
csoport feszlltség.
terheléshez. Digitali
igitalis
Paraméter 5-10 Ter bemenetként is
18 minal 18 Digital |[8] Start hasznalhato.
Input Digitalis Analég bemenet.
5 ~ bemenetek. Giltsé
Paraméter 5-11 Ter [10] 6-2* paraméter- Fesziiltség vagy
19 minal 19 Digital ) L, 54 - dram
Irdnyvdiltds csoport
Input lzemmodra
Kivalaszthato, allithato.
hogy digitalis 55 - Az analég
Paraméter 5-12 Ter bemenet, bemenetek
minal 27 Digital digitalis kimenet - kozos pontja.
7 Input DI [2] Coast |vagy impulzus-
paraméter 5-30 Ter |inverse kimenet legyen. Tablazat 4.1 A csatlakozok leirasa - digitalis be- és kimenetek,
minal 27 Digital | (Szabadon- |Az alapértel- analég be- és kimenetek
Output futdsu inverz) | mezett bedllitas
DO [0] Nincs |a digitalis Alapértel-
funkcidja bemenet. Csatlakoz6 |Paraméter mezett Leiras
Paraméter 5-13 Ter |[14] Jog Digitalis beallitas
29 minal 29 Digital bemenet Soros kommunikacié
Input Integralt RC-
Paraméter 5-14 Ter ) Digitalis sz’uro' )
32 minal 32 Digital o] Nines bemenet, 24 V- kabelarnyéko-
Input funkcisja os enkoder. A lashoz. CSAK
33-as csatlakozo 61 - - EMC-problémak
Paraméter 5-15 Ter . _ esetén
[16] Belsé impulzusbeme
33 minal 33 Digital ref, 0. bit netként is hasznélandé az
Input szolgalhat. arnyékolas
STO Uzembiztonsagi csatlakoztatdsara.
37, 38 -
bemenetek.
Analég be- és kimenetek
16 Danfoss A/S © 11/2015 Minden jog fenntartva. MGO7A147
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Alapértel-
Csatlakoz6 |Paraméter mezett Leiras
beallitas

RS485-6s

8-3* paraméter-
interfész. Egy

68 (+) -
csoport
vezérl6kartya-

kapcsolé all
69 () 8-3* paraméter-
csoport lezéré ellenal-

rendelkezésre a

lashoz.

Relék

C tipusu
relékimenet. A
relék elhelyez-
kedése a
frekvenciavélto
konfiguraciéjatol
és teljesitmé-

nyétdl fugg.

01, 02, 03 5-40 [9] Vészjelzés

Valtakozé és
egyenfesziilt-
séghez, valamint
ohmos és
induktiv
terheléshez
egyarant
hasznalhat6.

Tablazat 4.2 A csatlakozok leirasa — soros kommunikacié

4.8.2 Vezetékek bekotése a
vezérlékapcsokba

A vezérl6kapocs-csatlakozdsorok a telepités megkdnnyi-
tésére levalaszthatok a frekvenciavaltordl, amint az itt
lathato: Abra 4.8.

Az STO vezetékezésének részleteiért 1asd 6. fejezet Safe
Torque Off (STO).

ERTESITE.

A vezérl6kabelek a leheté legrovidebbek legyenek, és az
interferencia minimalizalasa érdekében az er6saramu
kabelektél elkiilonitve vezesse 6ket.

1. Lazitsa meg a csatlakozok csavarjait.

2. Szurja a hiivelyezett vezérl6kabeleket a
nyildsokba.

3. Rogzitse a csatlakozdk csavarjait.

4. Gy6z6djon meg réla, hogy az érintkezés stabil,

nem laza. A rosszul érintkezd vezérl6kabel
berendezéshibak vagy az optimalistél elmaradé
mUkddés okozdja lehet.

A vezérl6kapcsok vezeték-keresztmetszetével kapcsolatban

a 9.5. fejezet Kdbelspecifikdciok, a tipikus csatlakoztatasukkal

kapcsolatban a 7. fejezet Alkalmazdsi példdk szolgal tudniva-
I6kkal.

4.8.3 A motor mikodésének engedélyezése
(27-es csatlakozo)

A gyari alapértelmezett programozasi értékek hasznalata
esetén a frekvenciavalté miikodéséhez atkotésre van
sziikség a 12-es (vagy 13-as) és a 27-es csatlakozé kozott.

. A 27-es digitalis bementi csatlakozé 24 VDC kiilsé
retesz parancs vételére van kialakitva.

. Ha nincs hasznalatban reteszel6készulék,
atkotéssel 0ssze kell kotni a 12-es (javasolt) vagy
13-as vezérl6kapcsot és a 27-es csatlakozot. fgy a
27-es csatlakozd belsé 24 V-os jelet kap.

. Csak GLCP: Ha az LCP kijelz6jének aljan, az
allapotsorban az AUTO REMOTE COAST (AUTO
TAVIRANYITAS SZABADONFUTAS) felirat lathato, ez
azt jelzi, hogy a berendezés készen éllna a
mikodésre, de hidnyzik a bemeneti jel a 27-es
csatlakozon.

ERTESITE
NEM TUD ELINDULNI
A frekvenciavalté nem miikédik, ha nincs jel a 27-es

bemeneten, hacsak at nem programozzak a 27-es
bemenetet.

4.8.4 Mechanikus fék vezérlése

Az emeld/leereszt6é alkalmazasoknal sziikség van
elektromechanikus fék vezérlésére.
. A féket relékimeneten vagy digitalis kimeneten
(27-es csatlakozd) keresztiil vezérelheti.

. Amig a frekvenciavalté nem tudja all6 helyzetben
tartani a motort (példaul tulterhelés miatt), tartsa
a kimenetet zarva (feszliltségmentesen).

. Az elektromechanikus fékkel rendelkezé
alkalmazasok esetében az 5-4* Relék paraméter-
csoportban valassza a [32] Mechanikus fék
vezérlése bedllitast.

. A fék akkor oldodik ki, ha a motoraram tullépi a
paraméter 2-20 Fékkiolddsi dram beallitott értékét.

. A fék akkor kapcsolodik be, ha a kimeneti
frekvencia kisebb, mint a paraméter 2-22 Fékaktiv.
ford.szam [Hz] beallitott frekvenciaja, de csak
abban az esetben, ha a frekvenciavalto leallitasi
parancsot hajt végre.

Ha a frekvenciavalté vészjelzési izemmaodban vagy
tulfesziltségi helyzetben van, a mechanikus fék azonnal
zar.

MGO7A147
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A frekvenciavalté nem biztonsagi berendezés. A rendszer A soros kommunikacié alapvetd bedllitdsdhoz az aldbbiak
tervezéjének feleléssége, hogy kiegészitse azt a darukkal, kivalasztasara van sziikség:

illetve felvondkkal kapcsolatos vonatkozé nemzeti elGira- 1. A protokoll tipusa (paraméter 8-30 Protocol)

soknak megfelelé biztonsagi berendezésekkel.

L1(N) L2(L) L3

2. A frekvenciavalté cime (paraméter 8-31 Address)
3. Adatsebesség (paraméter 8-32 Baud Rate)

. A frekvenciavélto alapvaltozatban két kommuni-
kacids protokollt tAmogat. Tartsa szem el6tt a
gyartd vezetékezési kdvetelményeit.
Output

- Danfoss FC
u \Y W relay

02 01 - Modbus RTU

o . A funkcidk tavolrdl, a protokollszoftver és az
Command circuit N L, R
220V AC RS485-0s kapcsolat hasznalataval, illetve a 8-**
Komm. és opcidk paramétercsoportban progra-

130BE201.11

Frequency converter

Mechanical mozhatok be.
brake L
Al Freewheeling . Ha kivalaszt egy kommunikéciés protokollt, akkor
- contactor diode . , .
Shaft bizonyos paraméterek felveszik az adott protokoll

specifikacidinak megfelelé alapértelmezett
beallitast, és elérhetévé vélik néhany tovabbi,
protokollspecifikus paraméter.

Brake power circuit
380V AC

Abra 4.10 A mechanikus fék csatlakoztatasa a frekvencia-
valtéhoz

4.8.5 RS485-0s soros kommunikacid

Az RS485-6s soros kommunikacié vezetékeit csatlakoztassa
a (+)68-as és (-)69-es csatlakozdkhoz.

. A soros kommunikaciéhoz arnyékolt kabel
hasznalata javasolt.

. A helyes foldeléssel kapcsolatban lasd
4.3. fejezet Foldelés.

130BB489.10

RS-485

Abra 4.11 A soros kommunikacié kapcsolasi rajza

18 Danfoss A/S © 11/2015 Minden jog fenntartva. MGO7A147
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4.9 Telepitési ellendrzé lista

A berendezés telepitésének befejezése elbtt ellendrizze a teljes telepitést a Tdbldzat 4.3 részletes leirdsa alapjan. Jelolje meg
a teljesitett pontokat.

Ellenérzés Leiras 7}

Segédberendezés o Nézze meg a segédberendezéseket, kapcsoldkat, fékapcsoldkat és bemeneti biztositokat/megszakitokat a
frekvenciavalté tapoldalan és a motor felé vezeté kimeneti oldalon. Gy6z6djon meg réla, hogy készek a
teljes fordulatszamon térténé mikodésre.

o Ellenérizze a frekvenciavélté szdmara visszacsatoldjellel szolgalé valamennyi érzékelé miikddését és

telepitését.
o Tavolitsa el a motor(ok)rdl a teljesitménytényezé-javité kondenzatorokat.

o Allitsa be a teljesitménytényezé-javité kondenzatorokat a halézati oldalon, és gondoskodjon a csillapita-
sukrol.

A kabelek vezetése | e A nagyfrekvencias interferencia szigetelése érdekében a motor- és a vezérl6kabeleket egymastol
elkllonitve, drnyékolassal vagy 3 kulon fém véddcsOben vezesse.

Vezérl6kabel o Ellenérizze a csatlakozasokat és a vezetékek épségét (szakadas, sérilés).
o Ellenérizze, szigeteltek-e vezérl6kabelek a tap- és a motorkabelektdl a zajtlirés érdekében.
e Sziikség esetén ellendrizze a jelek feszlltségforrasat.

Javasolt arnyékolt vagy sodort érparu kabelt hasznalni. Ellendrizze, megfelelé-e az arnyékolas végzédtetése.

Szabad tavolsag a e Gondoskodjon réla, hogy a felsé és az alsé szabad tavolsag elegendd legyen a megfelelé hiit6 légaram
hitéshez biztositasahoz; lasd 3.3. fejezet Szerelés.

Kornyezeti feltételek | o Ellendrizze, hogy teljestilnek-e a kornyezeti feltételek.

Biztositok és o Ellenérizze, hogy megfeleldk-e a biztositok és a megszakitok.

megszakitok o Gy6z8djon meg rola, hogy minden biztositd stabilan be van helyezve és mlkoéd&képes, tovabba hogy a

megszakitok nyitott pozicidban vannak.

Foldelés o Ellenérizze, hogy elégségesek, stabilak és oxidaciomentesek-e a féldelécsatlakozasok.

o Ne foldeljen védéesére, és ne szerelje fémfellletre a hatlapot.

Bemend és kimené | e Ellendrizze, hogy nincs-e valahol érintkezési hiba.

erbsarami kabelek | | Ellenérizze, hogy a motor- és a halézati kdbelek kilon védécsében futnak-e, vagy kilon vezetett arnyékolt

kabelekrdl van-e szé.

A panel belseje e Vizsgalja meg, hogy a berendezés belseje mentes-e a szennyez6déstdl, a fémhulladéktol, a nedvességtdl és
a korréziotol.

e Ellendrizze, hogy festetlen fémfeliiletre van-e szerelve a berendezés.

Kapcsolok e Gondoskodjon réla, hogy valamennyi kapcsol6 és fékapcsolé a megfelel$ allasban legyen.

Rezgés e Ellendrizze, hogy megfeleléen van-e felszerelve a berendezés, illetve hogy sziikség esetén vannak-e
rdzkodascsillapitd szerelvények.

o Figyeljen oda minden szokatlan rezgésre.

Tablazat 4.3 Telepitési ellen6rzé lista

AVIGYAZAT!

POTENCIALIS VESZELY BELSO HIBA ESETEN
Ha a frekvenciavalté nincs megfeleléen lezarva, fennall a személyi sériilés kockazata.

. Fesziiltség ala helyezés el6tt gy6z6djon meg réla, hogy minden biztonsagi burkolat megfeleléen a helyére van
rogzitve.

MGO07A147 Danfoss A/S © 11/2015 Minden jog fenntartva. 19
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5 Uzembe helyezés

5.1 Biztonsagi el6irasok

Az altaldnos biztonsagi utasitasokat lasd itt:
2. fejezet Biztonsdg.

AFIGYELEM!

NAGYFESZULTSEG

A valtakozé fesziiltségli halézati tapra kapcsolt frekvenci-
avaltéban nagyfesziiltség van jelen. Ha a telepitést,
fesziiltség ald helyezést vagy karbantartast nem képzett
szakember végzi, az halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

. Telepitést, fesziiltség ala helyezést és karban-
tartast csak képzett szakember végezhet.

Fesziiltség ala helyezés el6tt:
1. Megfelel6n zérja le a burkolatot.

2. Ellendrizze, hogy megfelel6en meg vannak-e
huzva a tomszelencék.

3. Gondoskodjon a berendezés tapjanak kikapcso-
lasardl és reteszelésérdl. A tap levélasztasaban ne
hagyatkozzon a frekvenciavalté fékapcsoldira.

4, Gy6z8djon meg réla, hogy az L1 (91-es), L2 (92-
es), L3 (93-as) bemeneti csatlakozdék kozott, illetve
az egyes csatlakozok és a fold kozott nincs
fesziiltség.

5. Gy6z6djon meg réla, hogy a 96-os (U), 97-es (V),
98-as (W) kimeneti csatlakozdk kozott, illetve az
egyes csatlakozdk és a fold kozott nincs
fesziiltség.

6. Gy6z6djon meg a motoron beliili elektromos
folytonossagrél az U-V (96-97), V-W (97-98), W-U
(98-96) csatlakozdk kdzotti ohmos ellenallas
megmérésével.

7. Ellenérizze, hogy megdfelelé-e a frekvenciavaltd és

a motor foldelése.

8. Ellendrizze, hogy jé-e az érintkezés a frekvenci-
avalté csatlakozdin.

9. Gy6z48djon meg réla, hogy a tapfesziiltség
megegyezik a frekvenciavalté és a motor fesziilt-
ségével.

5.2 Fesziltség ala helyezés

A frekvenciavalté az aldbbi eljarassal helyezheté fesziiltség
ala:

1. Gy6z6djon meg réla, hogy a bemeneti fesziltsé-
gaszimmetria 3%-nal kisebb. Ha nem ez a helyzet,
orvosolja a bemeneti fesziltségaszimmetriat. A
fesziiltség korrekcidja utan ismételje meg az
eljarast.

2. Gy6z8djon meg réla, hogy valamennyi opcié
vezetékei megfelelnek az adott alkalmazasnak.

3. Gondoskodjon réla, hogy valamennyi kezel6ké-
szllék kikapcsolt (OFF) allasban legyen. A
késziilékajtok legyenek becsukva, és legyen
szilardan felszerelve a burkolat.

4, Helyezze feszliltség ald a berendezést. Még ne
inditsa el a frekvenciavaltot. Ha a berendezés
fékapcsoldval rendelkezik, allitsa azt bekapcsolt
(ON) helyzetbe, hogy a frekvenciavalté fesziiltség
ala kerdljon.

5.3 Akijelz6- és kezel6egység hasznalata
A frekvenciavaltéra numerikus kijelz6- és kezel6egység
(LCP), grafikus kijelz6- és kezel6egység (GLCP), illetve

vakburkolat szerelhetd. Ebben a fejezetben az LCP és a
GLCP hasznalatat ismertetjik.

ERTESITES

A frekvenciavalté szamitogéprol, RS485-6s kommuni-
kacios porton keresztiil is programozhaté a MCT 10
paraméterez6 szoftver segitségével. A szoftver megren-
delhet6é 130B1000 koédszam alatt, illetve letdlthet6 a
Danfoss webhelyérél: www.danfoss.com/BusinessAreas/
DrivesSolutions/softwaredownload.

5.3.1 Kijelz6- és kezel6egység (LCP)

A numerikus kijelz6- és kezel6egységet (LCP) 4 funkcionalis
csoport alkotja.

A. Numerikus kijelz6

B. Menligomb

C. Navigacids gombok és jelz6lampak (LED-ek)
D. Vezérlégombok és jelz6lampak (LED-ek)

20 Danfoss A/S © 11/2015 Minden jog fenntartva.

MGO7A147


http://www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/softwaredownload
http://www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/softwaredownload

Dt

Uzembe helyezés Kezelési utmutato
= B. Menu gomb
1 § A [Menu] gomb megnyomasaval valthat az allapot, a
2 gyorsmeni és a fémenil lizemmod kozott.
[aal
3 C. Navigaciés gombok és jelz6lampak (LED-ek)
A
setup 1+ 1™ 1™ Gomb Funkcié
30 auy
2 v - ‘e ‘e v/ 9 | [Back] (Vissza) Visszatérés az el6z6 |épéshez vagy a
4 — 8 Status Quick Main 0 navigacios rendszer el6z6 szintjére.
" Menu Menu H/,/ 1 [Nyilgombok [A] [¥] | Véltas a paramétercsoportok vagy a
end 0 paraméterek kozott, illetve paramé-
terérték novelése/csokkentése. A helyi
referencia beallitasara is hasznalhatdk. 5
[OK] Paramétercsoport megnyitasa vagy a

valasztas elfogadasa.

Mozgas balrél jobbra a paraméterér-

[N
v
A

tékben az egyes szamjegyek kilon
torténd bedllitdsdhoz.

Tablazat 5.2 Abra 5.1 - jelmagyarazat, navigaciés gombok

Jelz6lam | Szin Funkcié

13 14 15 pa
6 [On Zold Az ON (Be) lampa akkor vilagit, amikor

mikodik a frekvenciavalté taplalasa a

Abra 5.1 Az LCP

haldzatrdl, egyenfesziiltségli buszcsatla-
kozorol vagy 24 V-os kiilsé taprol.

A. Numerikus kijelzé
A héttérvilagitassal rendelkez6é LCD-kijelz6 egy numerikus
sort tartalmaz. Minden adat az LCP-n jelenik meg.

7 |Warn Sérga | Figyelmeztetési allapot esetén kigyullad
a sarga WARN (Figyelmeztetés) lampa,
és a kijelz6n megjelenik a problémat

1 A setup szadma az aktiv setupot és a modositas alatt allo jelz6 Uzenet.
setupot adja meg. Ha az aktiv és a médositas alatt &llo 8 |Alarm Piros  |Hibaallapot esetén a piros lampa villog,
setup azonos, akkor csak egy setupszam lathato (gyari és vészjelz6 lizenet jelenik meg a
bedllitas). Ha az aktiv és a mddositott setup kiilénbozik, a kijelz6n.

kijelz6n mindkettének a szama megjelenik (példaul Setup o ) . | o
e o 11 s Tablazat 5.3 Abra 5.1 - jelmagyarazat, jelzé6fények (LED-ek)
12). A villogé szam jelzi a mddositas alatt allé setupot.

2 |Paraméter szdma D. Vezérlégombok és jelzélampak (LED-ek)

3 Paraméter értéke

4 A motor forgasirdnya baloldalt alul lathaté a kijelzén. A Gomb Funkcio
forgasiranyt az 6ramutato jarasaval egyezé vagy azzal 13 |Hand On | Megnyomasaval elindithatja a frekvenciavaltot
ellentétes iranyba mutaté kis nyil jelzi. (Kézi be) helyi vezérlésii izemmaodban.

5 A haromszog azt jelzi, hogy az LCP éllapot, gyorsmenu o A vezérl6bemeneten vagy soros kommuni-
vagy fémeni Gzemmédban van-e. kacidval kapott kiilsé stop parancs

elnyomja a helyi kézi vezérlés bekapcsolasi

Tablazat 5.1 Jelmagyarazat az Abra 5.1 ,A” részéhez parancsat.

14 | Off/Reset A motor ledllitasa a frekvenciavalté aramtala-
(Ki/ nitasa nélkdl, vagy a frekvenciavaltd kézi
Hibatorlés) [hibatorlése hiba elharitasa utan.

130BD135.10

15 [Auto On A rendszer tavoli tzemmédba allitasa.

(Automatik | ¢ Reagal a vezérl6kapcsokrol vagy soros
Abra 5.2 A kijelz3 adatai us be) kommunikacioval kapott kilsé start
parancsra.

Tablazat 5.4 Jelmagyarazat az Abra 5.1 ,D” részéhez
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AFIGYELEM!

ELEKTROMOS VESZELY Fesziiltség alad helyezéskor az INITIALISING (INICIA-

T B . LIZALAS) iizenet jelenik meg az LCP-n. Az iizenet
A frekvenciavalté csatlakozéin az [Off/Reset] (Ki/ e . s .
o N o o eltiinése azt jelzi, hogy a frekvenciavalté hasznalatra
Hibatorlés) gomb megnyomasa utén is fesziiltség van

. O ) kész. Opcié hozzaadasa vagy eltavolitasa esetén az
jelen.‘ Az [C?ff/Reset] (K.|/H|’ba’torles) gom’b’megn’ycfmas? indités hosszabbra nydlhat.

nem jelenti a frekvenciavalté lekapcsolasat a halézatrol.

A fesziiltség alatt allé részek érintése halalt vagy sulyos
sériilést okozhat.

5.3.3 Az LCP gyorsmendje

A gyorsmenii segitségével egyszerlen elérhetdk a leggyak-

o Ne érintse meg a fesziiltség alatt &ll6 részeket. ” .
rabban hasznélt paraméterek.

5.3.2 Az LCP Jobbra gombjanak mikodése

1. A gyorsmenii megnyitdasdhoz nyomja meg a
[Menu] gombot annyiszor, hogy a haromszdg a

A [»] gomb lehetévé teszi a kijelzén lathatd 4 szamjegy kijelz6n a gyorsmend felirat flé keriiljon.

egyenkénti moédositasat. A [>] egyszeri megnyomasara a

kurzor az elsé szamjegyre ugrik, és az villogni kezd (lasd 2. A[A][v] gombokkal vélassza ki a QM1 vagy QM2
Abra 5.3). A szamjegy értékét a [4] [v] gombokkal lehetSséget, majd nyomja meg az [OK] gombot.
mddosithatja. A [»] megnyomasaval nem moédosul sem a 3. A gyorsmenii paraméterei kozott a [4] [Y]

szamjegyek értéke, sem a tizedesjel helye. gombokkal tallézhat.

4. A paraméter kivalasztasdhoz nyomja meg az [OK]
\/ g gombot.
She IOAM |2 . . e )
302 1 o7 5. A paraméter beallitasanak médositdsdhoz nyomja
- N meg a [4] [Y] gombokat.
) 6. A modositas elfogadasahoz nyomja meg az [OK]
\ gombot.
Sﬁuﬁe ‘888 7. A kilépéshez nyomja meg kétszer (QM2 és QM3
e ooy, ) . .
7N esetében haromszor) a [Back] (Vissza) gombot
A (ezzel dllapot izemmddba lép) vagy egyszer a
)\ ) [Menu] gombot (megnyilik a fémenti).
\I/
Setup 1
ANNTeTaTal
302 wuuy )
Setup 1
e
~y A 4
Setup 1
30e
~ A 4

/IN

Abra 5.3 A Jobbra gomb miikédése

A [»] gombbal a paramétercsoportok kozott is valthat. A
fémenilben a [»] megnyomadsaval a kovetkezé paraméter-
csoport elsé paraméterére ugorhat (példaul a

paraméter 0-03 Regional Settings [0] Nemzetkédzi megjeleni-
tésérdl az paraméter 1-00 Configuration Mode [0] Nyilt hurok
megjelenitésére.
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5.3.4 Az LCP fémenije
A fémentiben az Gsszes paraméter elérhetd.

1. A fémenti megnyitdsahoz nyomja meg a [Menu]
gombot annyiszor, hogy a hdromszdg a kijelzén a
Main Menu (Fémen) felirat folé kerdljon.

2. [A] [V]: tallézhat a paramétercsoportok kozott.

3. A paramétercsoport kivalasztdsdhoz nyomja meg
az [OK] gombot.

4, [A] [v]: tallézhat az adott csoport paraméterei
kozott.

5. A paraméter kivalasztdsdhoz nyomja meg az [OK]
gombot.

6. [*] és [A] [Y]: megadhatja, illetve mddosithatja a

paraméter értékét.

7. Az érték elfogadasahoz nyomja meg az [OK]
gombot.
8. A kilépéshez nyomja meg kétszer (témbparaméter

esetében haromszor) a [Back] (Vissza) gombot
(megnyilik a f6menti) vagy egyszer a [Menu]
gombot (dllapot izemmaddba 1ép).

Folyamatos értéktartomanyu, lista-, illetve tombparaméter
esetében az Abra 5.5, az Abra 5.6, illetve az Abra 5.7
ismerteti az érték mddositasanak alapelveit. Az dbrakon
szereplé muveletek leirdsa itt taldlhato: Tdbldzat 5.5,
Tdbldzat 5.6, illetve Tdbldzat 5.7.

Setup 1
3.
Setup 1 e
2x 300 LUy,
e 1OIN0
302 1o
NN/
D 10N
30 Uy
/7 N
< N/
SR 1NN
302t
s 7N
— NI/
2hs 1M
p 302
’») . /IN
A N/
She 1OICIM
30 1wy
/1N
V4

VAN
— \NV4
etup '
30 9810
/1IN

Abra 5.5 A fémenii eljarasai - folyamatos értéktartomanyu

paraméterek
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1 [OK]: megjelenik a csoport elsé paramétere. 1 [OK]: megjelenik a csoport els6 paramétere.

2 | A[v]ismételt megnyomésaval jelenitse meg a kivant 2 | A szerkesztés megkezdéséhez nyomja meg az [OK] gombot.
paramétert. 3 |[A][V]: a paraméter értékének mddositasa (villog).

3 | A szerkesztés megkezdéséhez nyomja meg az [OK] gombot. 4 [Nyomja meg a [Back] (Vissza) gombot a modositas

4 |[*]: Villogni kezd az elsé szamjegy (mddosithatd). elvetéséhez vagy az [OK] gombot az elfogadasdhoz

5 [[*]: Villogni kezd a masodik szamjegy (mddosithato). (visszatér a 2. képernydre).

6 |[*]: Villogni kezd a harmadik szdmjegy (médosithatd). 5 |[A][V]: paraméter kivalasztdsa a paramétercsoportban.

7 [V]: a paraméter értékének csokkentése, a tizedesjel 6 [Back] (Vissza): az érték eltavolitasa és a paramétercsoport
automatikusan valtozik. megjelenitése.

8 | [A]: a paraméter értékének novelése. 7 |[A][Y]: paramétercsoport kivalasztasa.

9 |[Back] (Vissza): a véltoztatasok elvetése és visszatérés a 2.
lépéshez. Tablazat 5.6 Listaparaméterek értékének moédositasa 5
[OK]: a véltoztatasok elfogadasa és visszatérés a 2. [épéshez. . B e . .

A tdmbparaméterek miikodése a kovetkezé:

10 [[A][v]: paraméter kivalasztasa a paramétercsoportban.

11 |[Back] (Vissza): az érték eltavolitdsa és a paramétercsoport e
megjelenitése. setup 1 1° §

12 [[A][¥]: csoport kivalasztasa. - v , %

Tablazat 5.5 Folyamatos értéktartomanyu paraméterek

értékének modositasa

e ainlnl .
310 L g

Listaparaméter esetében hasonlé az eljaras, a paraméter
értéke azonban szdgletes zardjelben, sorszdmként jelenik

ooy UL g T
meg. Mivel a kijelz6n csak 4 nagy szémjegy jelenithetd Setup 1 = = _
meg, 99-nél nagyobb sorszam esetén csak a zardjel eleje U " " f "q /\

INDEX ~v

latszik.

Setup1‘ n'-"-
g 6

!
INDEX —y == "= ‘&=

Setup 1 7

-

130BC447.11

"
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ln'ﬁ'l"
l_"lllll

Setup 1

!-/QU

INGEX. 5i>

Abra 5.7 A fémenii eljarasai — tombparaméterek

Setup 1

00

_

[OK]: a paraméterszamok jelennek meg és az elsé indexhez

tartozoé érték.

OK]: kivalaszthat6 az index.

Abra 5.6 A fémenii eljarasai - listaparaméterek
A][Vv]: index kivalasztasa.

OK]: modosithaté az érték.

|l L] WIN

Back] (Vissza): a mddositasok elvetése.
OK]: a mddositasok elfogadasa.

[
[
[
[A][Y]: a paraméter értékének mddositasa (villog).
[
[
[

Back] (Vissza): az index modositasanak megszakitasa; Uj

paraméter valaszthato.

8 [A][Y]: paraméter kivalasztasa a paramétercsoportban.

9 |[Back] (Vissza): az index értékének eltavolitdsa és a paramé-
tercsoport megjelenitése.

10 |[A][Y]: csoport kivalasztasa.

Tablazat 5.7 Tombparaméterek értékének modositasa
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5.3.5 A GLCP felépitése

A GLCP-t 4 funkcionalis csoport alkotja (lasd Abra 5.8).

A. Kijel

z6terlilet

B. A kijelz6 menligombjai

C. Navigaciés gombok és jelz6ldmpak (LED-ek)

D. Vezérl6- és hibatorlé gombok

o
)
1 | -3 A
\\\ Status HOIg a
"T799 RPM 783A 36.4 kW] :
/ —
2] 0.000
A [
/ 532% — |
////
4 Auto Remote Ramping
6 — — — —
1 | —9
21 status Quick Main Alarm ]
B Menu Menu Log
77— ° {
e
(@] Q 8
O 6/}
11
10/‘ c
H—12
1.-On
15— |
|- Warn.
16 — 13
|Li-Alarm
17 —
\ 14
/ \ \
18 19 20 21

Abra 5.8 Grafikus kijelz6- és kezeldegység (GLCP)

A. Kijelzéteriilet
A kijelz6terilet akkor aktiv, amikor a halézati feszlltség, az
egyenaramu buszcsatlakozé vagy a 24 V-os egyenfe-

sziiltségU kilsé tap biztositja a frekvenciavaltd tapellatasat.

Az LCP-n megjelené adatok az adott alkalmazésnak
megfeleléen testreszabhatok. A bedllitasokat a gyorsmendi
Q3-13 Kijelzébedllitdsok pontjaban kell kivalasztani.

B. A kijelzé6 meniigombjai

A meniigombok a meniik megnyitdsara, a paraméterek
beadllitdsara, normal mikddéskor a kilonbozé kijelzési
modok kozotti valtasra, valamint a hibanapld adatainak
megjelenitésére szolgalnak.

Gomb Funkcio

6 |Status Megnyomasaval mikodési adatok
(Allapot) jelenithet6k meg.

7 | Quick Lehet6vé teszi a programozasi paraméterek
Menu elérését a kezdeti beallitasra vonatkozd
(Gyorsmeni | utasitasoknak, valamint az alkalmazasokkal
) kapcsolatos szamos részletes utasitasnak

megfeleléen.

8 |Main Menu [Valamennyi programozasi paraméter elérheté
(Fémenu) a segitségével.

9 [Alarm Log [Az aktudlis figyelmeztetések, a legutobbi 10

Kijelzé Paraméter szama Alapértelmezett
beallitas

1 0-20 [1602] Referencia [%]

2 0-21 [1614] Motoraram

3 0-22 [1610] Teljesitmény
[kw]

4 0-23 [1613] Frequency
(Frekvencia)

5 0-24 [1502] kWh szamlalé

Tablazat 5.8 Abra 5.8 - jelmagyarazat, kijelzéteriilet

(Vészjelzési
naplo)

vészjelzés, valamint a karbantartasi naplé
jelenitheté meg a segitségével.

Tablazat 5.9 Abra 5.8 - jelmagyarazat, a kijelz6 meniigombjai

C. Navigacios gombok és jelz6lampak (LED-ek)

A navigacidés gombok a funkciok programozaséra és a
kurzor mozgatéséra szolgalnak. Emellett helyi
lizemmodban fordulatszém-szabalyozasra is hasznalhatdk.
A frekvenciavalto 3 éllapotjelz6 fénye ugyancsak ezen a
teruleten kapott helyet.

Gomb Funkcié
10 [Back Visszatérés az el6z6 |épéshez vagy a menii
(Vissza) el6z6 szintjére.
11 |Cancel A legutdbbi véltoztatds vagy parancs vissza-
(Mégse) vonasa, ha azéta még nem valtozott a
kijelzési méd.
12 |Info Az éppen lathatd funkcié definicidjanak
megjelenitése.
13 [Navigaciés |Mozgds a menielemek kdzott a 4 navigacios
gombok gomb segitségével.
14 |OK Paramétercsoport megnyitasa vagy a

valasztas elfogadasa.

Tablazat 5.10 Abra 5.8 - jelmagyarazat, navigaciés gombok
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Jelz6lamp [ Szin Funkcio
a
15 |On Zold Az ON (Be) ldmpa akkor vilagit,

amikor mikodik a frekvenciavaltd
taplalasa a haldzatrol, egyenfe-
szUltségli buszcsatlakozorol vagy
24 V-os kiilsé taprol.

16 [Warn Sérga Figyelmeztetési allapot esetén
kigyullad a sarga WARN (Figyel-
meztetés) lampa, és a kijelzén
megjelenik a problémat jelzé

Uzenet.

17 |Alarm Piros Hibadllapot esetén a piros lampa

villog, és vészjelzé lGzenet jelenik

meg a kijelzén.

Tablazat 5.11 Abra 5.8 - jelmagyarazat, jelzé6fények (LED-ek)

D. Vezérl6- és hibatorl6 gombok
A vezérldgombok az LCP alsé részén talalhatok.

Gomb Funkcié
18 |Hand On Megnyomasaval elindithatja a frekvencia-
(Kézi be) valtot helyi vezérlésli tzemmodban.

e A vezérl6bemeneten vagy soros
kommunikaciéval kapott kiilsé stop
parancs elnyomja a helyi kézi vezérlés
bekapcsolasi parancsat.

19 | Off (Ki) A motor ledllitasa a frekvenciavalté aramtala-
nitdsa nélkal.
20 |Auto on A rendszer tavoli tizemmddba allitasa.
(Automatiku | e Reagdl a vezérl6kapcsokrol vagy soros
s be) kommunikacioval kapott kiilsé start
parancsra.
21 |Reset A frekvenciavalté kézi hibatorlése a hiba

(Hibatorlés) |elharitasa utan.

Tablazat 5.12 Abra 5.8 - jelmagyarazat, vezérl6- és hibatorlé
gombok

ERTESITE.

A kijelzé kontrasztja a [Status] (Allapot) és a [4]/[Y]
gombokkal médosithatoé.

5.3.6 Paraméter-beallitasok

Az adott alkalmazas megfelelé beprogramozasahoz
gyakran t6bb kapcsol6dd paraméter funkcioit is be kell
allitani. A paraméterek részletes ismertetése itt talalhato:
10.2. fejezet A paramétermenti felépitése.

A programozasi adatokat a frekvenciavalté tarolja.
. Biztonsagi mentéshez toltse fel az adatokat az
LCP meméridjaba.
. Az adatok letoltéséhez egy masik frekvencia-
valtora csatlakoztassa az LCP-t a kivant

berendezéshez, és toltse le a mentett bealli-
tasokat.

. Az alapértelmezett gyari bedllitdsok visszaalli-

maodosulnak.

5.3.7 Paraméter-beallitasok mddositasa a
GLCP segitségével

A paraméter-bedllitasok a gyorsmeniiben vagy a fémeniiben
érthetdk el és mddosithatdk. A gyorsmenii csak korlatozott
szamu paraméter elérését biztositja.

1. Nyomja meg az LCP [Quick Menu] (Gyorsmen)
vagy [Main Menu] (Fémeni) gombjat.

2. Keresse meg a kivant paramétercsoportot a [4]
[Y] gombokkal, és a kivalasztdsahoz nyomja meg
az [OK] gombot.

3. Keresse meg a kivant paramétert a [A] [¥]
gombokkal, és a kivalasztdsahoz nyomja meg az
[OK] gombot.

4, A paraméter beallitdsanak moédositdsdhoz nyomja
meg a [4] [Y] gombokat.

5. A [<] [»] gombokkal lépésenként modosithatja a
szerkesztési allapotban 1évé paraméter egyes
szamjegyeit.

6. A modositas elfogadasahoz nyomja meg az [OK]
gombot.
7. Nyomja meg kétszer a [Back] (Vissza) gombot az

allapotképernyé megnyitasdhoz vagy egyszer a
[Main Menu] (Fémeni) gombot a fémeni
megnyitasahoz.

A moédositasok megtekintése

A gyorsmenii Q5 - Mddositdsok pontjadban megtaldlja az
Osszes olyan paramétert, melynek az értéke eltér az alapér-
telmezett beallitastol.

. A listan csak az éppen szerkesztett setup
maddositott paraméterei szerepelnek.

. Nem jelennek meg a listan azok a paraméterek,
amelyeket visszaallitottak alapértelmezett
értékikre.

. Az Empty (Ures) izenet azt jelzi, hogy nincs
modositott paraméter.

5.3.8 Adatok feltoltése az GLCP-re és
letoltésiik réla

1. Az adatok fel- vagy letdltése el6tt allitsa le a
motort az [Off] (Ki) gomb megnyomdsaval.

2. Nyomja meg a [Main Menu] (Fémenii) gombot,
jelolje ki a paraméter 0-50 LCP Copy elemet, és
nyomja meg az [OK] gombot.

MGO7A147

Danfoss A/S © 11/2015 Minden jog fenntartva.

27




Dt

Uzembe helyezés

VLT® Midi Drive FC 280

3. Valassza ki az [1] Mindent az LCP-re beallitast az
adatok feltoltéséhez az LCP-re, illetve a [2]
Mindent az LCP-rél beallitast az adatok
letoltéséhez az LCP-rél.

4. Nyomja meg az [OK] gombot. A le- vagy feltoltés
haladasét folyamatjelz6 mutatja.

5. A [Hand On] (Kézi be) vagy [Auto On]
(Automatikus be) gombbal visszatérhet a normal
mukodéshez.

5.3.9 Az alapértelmezett beallitasok
visszaallitasa a GLCP-vel

ERTESITE.

Az alapértelmezett beallitasok visszaallitadsaval minden
programozasi, honositasi, felligyeleti és motoradat
torlédik. A gyari értékekre torténd visszaallitas el6tt
biztonsagi mentésként feltoltheti az adatokat az LCP-re.

Az alapértelmezett beallitasok visszaallitasa a frekvenci-
avalto inicializalasaval, gyari értékekre torténé
visszadllitdsaval torténik. A mivelet végrehajthaté a
paraméter 14-22 Operation Mode segitségével (javasolt)
vagy manualisan. Az inicializalassal az

parameéter 1-06 Clockwise Direction beallitasai nem allnak
vissza.

. A paraméter 14-22 Operation Mode segitségével
torténd inicializalas esetén nem allnak vissza,
illetve nem torlédnek a frekvenciavalté olyan
adatai, mint az Gzemérak szdma, a soros
kommunikacié bedllitasai, a hibanaplé, a

vészjelzési napld és az egyéb felligyeleti funkciok.

. Kézi inicializalas esetén minden motor-, progra-
visszadllnak a frekvenciavalté alapértelmezett
beallitasai.

Javasolt inicializalasi eljaras a paraméter 14-22 Operation
Mode segitségével

1. Nyomja meg a [Main Menu] (Fémenii) gombot a
paraméterek eléréséhez.

2. Jelolje ki az paraméter 14-22 Operation Mode
paramétert, és nyomja meg az [OK] gombot.

3. Jelolje ki a [2] Inicializdlds pontot, és nyomja meg
az [OK] gombot.

4. Aramtalanitsa a berendezést, és varjon a kijelzé
kikapcsolasaig.

5. Helyezze fesziiltség ald a berendezést.

Fesziiltség ald helyezéskor visszaallnak az alapértelmezett

paraméter-bedllitadsok. A folyamat valamivel tovabb tarthat
a megszokottnal.

6. Megjelenik a 80-as vészjelzés.

7. A [Reset] (Hibatorlés) gombot megnyomva térjen
vissza m(ikodési médba.

A kézi inicializalas menete
1. Aramtalanitsa a berendezést, és varjon a kijelzé
kikapcsolasaig.

2. A berendezés fesziiltség ald helyezésekor tartsa
nyomva a [Status] (Allapot), [Main Menu]
(Fémen), [OK] gombokat egyidejlileg (kb. 5
masodpercig, vagy amig nem hallhaté kattands,
és nem indul be a ventilator).

Fesziiltség ald helyezéskor visszaallnak a gyari alapértel-
mezett paraméter-bedllitadsok. A folyamat valamivel tovabb
tarthat a megszokottnal.

Kézi inicializdlas esetén a visszaallitds nem terjed ki a
frekvenciavélté alabbi adataira:

. Paraméter 15-00 Operating hours
. Paraméter 15-03 Power Up's
. Paraméter 15-04 Over Temp's

. Paraméter 15-05 Over Volt's

5.4 Alapvetd programozas

5.4.1 Aszinkronmotor beallitasa

Adja meg az alabbi motoradatokat. Az értékek
megtalalhaték a motor adattablajan.

1. Paraméter 1-20 Motor Power [kW].

2 Paraméter 1-22 Motor Voltage.

3. Paraméter 1-23 Motor Frequency.

4 Paraméter 1-24 Motor Current.

5. Paraméter 1-25 Motor Nominal Speed.

A VVC* méd optimalis mikddéséhez tovabbi motoradatok
szlikségesek a kovetkezd paraméterek beallitasahoz. Ezek
az adatok megtaldlhatok a motor adatlapjan (az adattablan
rendszerint nem szerepelnek). Hajtson végre teljes AMA-t
az paraméter 1-29 Automatikus motorillesztés (AMA) [1] Teljes
AMA bedllitdsdnak kivalasztasaval, vagy adja meg kézzel a
paraméterek értékét.

1. Paraméter 1-30 Allérész ellendlldsa (Rs).

2 Paraméter 1-31 Forgdrész ellendlldsa (Rr).

3. Paraméter 1-33 Allérész szért reaktancidja (X1).
4 Paraméter 1-35 F6 reaktancia (Xh).

Alkalmazasspecifikus beallitas a VVC* futasakor

A VWC* a leghibatlir6bb vezérlési méd. A legtobb esetben
optimdlis teljesitményt biztosit, minden tovabbi bedllitast
szlikségtelenné téve. A legjobb teljesitmény érdekében
futtasson teljes AMA-t.

28 Danfoss A/S © 11/2015 Minden jog fenntartva.
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5.4.2 Alland6é magneses motor bedllitasa a
VVC*-ban

A programozas elsé lépései

1. Aktivélja az allandé magneses motor mikodését
az paraméter 1-10 Motor Construction alabbi bedlli-
tasanak kivalasztasaval:

- [1] PM, non salient SPM (PM, nem kidllé
SPM)

- [2] PM, salient IPM, non Sat. (PM, kidllo
IPM, nem tel.)

- [3] PM, kidllé IPM, tel.

2. Valassza ki az paraméter 1-00 Configuration Mode
[0] Nyilt hurok beallitasat.

ERTESITE.

Alland6é magneses motorok esetében az enkéder-vissza-
csatolas nincs tamogatva.

Motoradatok programozasa

Miutan kivalasztja az 4llandé magneses motort az
paraméter 1-10 Motor Construction paraméterben, aktivak
lesznek az 4llandé magneses motorral 0sszefliggé
paraméterek: 1-2* Motoradatok, 1-3* Spec. motoradatok és
az 1-4* Adv. Motor Data Il (Spec. motoradatok Il.) paramé-
tercsoportban.

Az adatok megtaldlhatok a motor adattablajan és
adatlapjan.

Programozza be az aldbbi paramétereket a megadott
sorrendben.

1. Paraméter 1-24 Motor Current.

2 Paraméter 1-26 Motor Cont. Rated Torque.
3 Paraméter 1-25 Motor Nominal Speed.

4. Paraméter 1-39 Motor Poles.
5

Paraméter 1-30 Stator Resistance (Rs).

Adja meg az allérész tekercselésének kdzds-vonal
ellendllasat (Rs). Ha csak a vonal-vonal érték all
rendelkezésre, a vonal és a kdzos pont
(csillagpont) kozotti érték meghatarozasdhoz
ossza el azt 2-vel.

Az érték ohmmérével is mérhetd, amely a kabel
ellendllasat is figyelembe veszi. Ossza el az
eredményt 2-vel, és vigye be az értéket.

6. Paraméter 1-37 d-axis Inductance (Ld).
Adja meg az éllandé magneses motor hosszirdnyu
induktivitdsanak vonal-koz0s értékét.
Ha csak a vonal-vonal érték all rendelkezésre, a
vonal és a k6zos pont (csillagpont) kdzotti érték
meghatarozadsahoz ossza el azt 2-vel.
Az érték induktanciamérével is mérhetd, amely a
kabel induktancidjat is figyelembe veszi. Ossza el
az eredményt 2-vel, és vigye be az értéket.

7. Paraméter 1-40 Back EMF at 1000 RPM.
Adja meg az allandé magneses motor vonal-vonal
ellenelektromos eréjét 1000 1/perc fordulatszamra
vonatkozéan (RMS érték). Az ellenelektromos eré
az allandé magneses motor altal generalt
fesziiltség abban az esetben, ha az nem
kapcsolodik frekvenciavéltdhoz, és kivilrél
megforgatjdk a tengelyét. Az ellenelektromos eré
rendszerint két vonal k6zott mért értékként van
meghatdrozva, a motor névleges fordulatszdmara
vagy az 1000 1/perc fordulatszamra
vonatkoztatva. Ha nem &ll rendelkezésre a motor
1000 1/perc fordulatszaméra vonatkozé adat, az
alabbi médon szamithatja ki a sziikséges értéket:
Ha példaul 1800 1/perc mellett 320 V az
ellenelektromos eré értéke, akkor az 1000 1/perc
fordulatszamra vonatkozo érték:
ellenelektromos eré = (feszlltség/
fordulatszdm)x1000 = (320/1800)x1000 = 178.
Adja meg ezt az értéket az paraméter 1-40 Back
EMF at 1000 RPM beallitasaként..

A motor miikodésének tesztelése

1. Inditsa el a motort kis fordulatszdmmal (100-200
1/perc). Ha a motor nem indul el, ellendrizze a
telepitést, az altaldnos programozast és a
motoradatokat.

Parkolas

Ez a funkcio a javasolt beadllitds azoknal az alkalmazasoknal,
ahol a motor kis fordulatszammal m(ikodik (példaul allando
magneses motor a ventildtoros alkalmazasokban). A
Paraméter 2-06 Parking Current és a paraméter 2-07 Parking
Time allithat6. Nagy inercidju alkalmazasok esetében
ndvelje meg ezeknek a paramétereknek a gyari beallitasat.

Inditsa el a motort névleges fordulatszamon. Ha az
alkalmazas m(kodése nem problémamentes, ellendrizze a
VVC* PM-bedllitasait. Az Tdbldzat 5.13 kilonféle alkalma-
zasokra vonatkozé ajanlasokat tartalmaz.

Alkalmazas Beallitasok

Kis inerciaju alkalmazasok | e Novelje meg az

lterh/Imotor <5 paraméter 1-17 Voltage filter time

const. értékét 5-10-es tényezovel.

o Csokkentse az
paraméter 1-14 Damping Gain
értékét.

e Csokkentse az
paraméter 1-66 Min. Current at
Low Speed értékét (<100%).

Kozepes inercidju Medgfelelnek a szamitott értékek.
alkalmazasok

50> lterh/Imotor >5
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Alkalmazas Beallitasok

Nagy inercigju Novelje meg az
alkalmazésok

lterh/Imotor >50

paraméter 1-14 Damping Gain, az
paraméter 1-15 Low Speed Filter Time
Const. és az paraméter 1-16 High
Speed Filter Time Const. értékét.

Nagy terhelés kis fordulat- [ Noévelje meg az
szamnal paraméter 1-17 Voltage filter time
<30% (névleges const. értékét.
fordulatszam) Novelje meg az paraméter 1-66 Min.
Current at Low Speed értékét (>100%
mellett hosszabb id6 utan a motor

tulmelegedhet).

Tablazat 5.13 Kiilonféle alkalmazasokra vonatkozé ajanlasok

Ha a motor egy bizonyos fordulatszamnal oszcillalni kezd,
akkor novelje meg az paraméter 1-14 Damping Gain
értékét. Kis lépésenként novelje az értéket.

Az inditonyomaték az paraméter 1-66 Min. Current at Low
Speed segitségével allithato. 100% beallitas esetén a
névleges nyomaték lesz az inditdbnyomaték.

5.4.3 Automatikus motorillesztés (AMA)

Automatikus motorillesztés (AMA)

Tandacsos lefuttatni az AMA-t, amely a motor elektromos
karakterisztikdjanak mérésével optimalizalja a frekvenci-
avaltd és a motor kompatibilitasat VVC* izemmddban.

. A frekvenciavaltd létrehozza a motor matematikai
modelljét a kimeneti motordram szabélyozasahoz,
ezzel javitva a motor miikodését.

. Bizonyos motorok esetében nem lehet elvégezni
a teszt teljes valtozatat. llyen esetben az
parameéter 1-29 Automatic Motor Adaption (AMA)
[2] Korldtozott AMA beallitasat valassza.

. Figyelmeztetés vagy vészjelzés esetén lasd
8.4. fejezet Figyelmeztetések és vészjelzések.

. Az optimalis eredmény érdekében az eljarast
hideg motorral kell végrehajtani.

AMA futtatasa az LCP segitségével
1. Alapértelmezett paraméter-beallitdsok mellett az
AMA futtatasa el6tt csatlakoztassa a 12-es és a
27-es csatlakozot.

2. Nyissa meg a fémeniit.
3. Keresse meg az 1-** Terhelés és motor paraméter-
csoportot.

4. Nyomja meg az [OK] gombot.

5. Allitsa be a motorparamétereket az 1-2*
Motoradatok paramétercsoportban az adattablan
szerepl6 értékek alapjan.

6. Adja meg a motorkabel hosszat az
paraméter 1-42 Motor Cable Length beallitadsaként.

7. Valassza ki a paraméter 1-29 Automatic Motor
Adaptation (AMA) pontot.

8. Nyomja meg az [OK] gombot.
9. Valassza az [1] Teljes AMA beadllitast.
10.  Nyomja meg az [OK] gombot.

11. A teszt automatikusan lefut, majd jelzés jelenik
meg a befejezésérdl.

Az AMA végrehajtasa a teljesitményosztalytdl figgéen 3-10
percig tarthat.

ERTESITE.

Az AMA nem inditja el a motort, és nem art a motornak.

5.5 A motor forgasiranyanak ellendérzése

A frekvenciavalté Gizemeltetése el6tt ellendrizze, helyes-e a
motor forgasiranya.

1. Nyomja meg a [Hand On] (Kézi be) gombot.

2. Nyomja meg a [>] gombot a pozitiv fordulatszam-
referencidért.

3. Ellenérizze, hogy pozitiv fordulatszam jelenik-e
meg.
4, Ellenérizze a frekvenciavalté és a motor kozotti

vezetékezés helyességét.

5. Ellendrizze, hogy a motor forgasiranya megfelel-e
az paraméter 1-06 Orajdrds irdnya beallitasanak.

. Ha az paraméter 1-06 Orajdrds irdnya
bedllitasa [0] Normdl (6ramutatd
jarasaval egyez6 - alapértelmezés):

a. Ellendrizze, hogy a motor az
6ramutato jarasaval egyezd
irdnyba forog-e.

b. Ellendrizze, hogy az LCP
irdnyjelzé nyila az 6ramutaté
jarasaval egyezé irdnyba mutat-
e.

. Ha az paraméter 1-06 Orajdrds irdnya
bedllitasa [1] Inverz (az 6ramutatd
jarasaval ellentétes):

a. Ellenérizze, hogy a motor az
6ramutaté jarasaval ellentétes
iranyba forog-e.

b. Ellenérizze, hogy az LCP
irdnyjelz6 nyila az 6ramutato
jarasaval ellentétes irdnyba
mutat-e.
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5.6 Ellendrizze, milyen az enkoder
forgdsiranya

Az enkdder forgésirdnyat csak akkor kell ellenérizni, ha
hasznalatban van az enkdder-visszacsatolas.

1. Valassza ki az paraméter 1-00 Konfigurdcié médja
[0] Nyilt hurok beallitasat.

2. Valassza ki az [1] 24 V-os enkéder lehetdséget a
paraméter 7-00 Sebesség PID visszacs. forrds bealli-
tasaként.

3. Nyomja meg a [Hand On] (Kézi be) gombot.

4. Nyomja meg a [>] gombot a pozitiv fordulatszam-
referenciaért (az paraméter 1-06 Orajdrds irdnya [0]
Normal beallitasa mellett).

5. Ellenérizze a paraméter 16-57 Feedback [RPM]
értékét, hogy pozitiv-e a visszacsatoldjel.

ERTESITE

NEGATIV VISSZACSATOLAS

Ha a visszacsatolas negativ, akkor rosszul van csatla-
koztatva az enkdder. Forditsa meg az iranyt az
paraméter 5-71 32/33-as csatl., encoder irdnya
segitségével vagy az enkdder kabeleinek felcserélésével.

5.7 A helyivezérlés tesztje

1. A [Hand On] (Kézi be) gomb megnyomdasaval
adjon helyi inditas parancsot a frekvenciavaltonak.

2. A [A] gomb segitségével gyorsitsa fel a frekvenci-
avaltot teljes fordulatszamra. Ha a kurzort a
tizedesjeltdl balra allitja, ugy gyorsabban valtoz-
tathatd az érték.

3. Figyelje meg az esetleges gyorsitasi problémakat.

4. Nyomja meg az [Off] (Ki) gombot. Figyelje meg az
esetleges lassitasi problémakat.

Gyorsitasi vagy lassitasi problémdk esetén lasd

8.5. fejezet Hibaelhdritds. Figyelmeztetés vagy vészjelzés
esetén a frekvenciavalté leoldas utani hibatorléséhez lasd
8.2. fejezet Figyelmeztetések és vészjelzések tipusai.

5.8 Arendszer fesziiltség ala helyezése

Az ebben a szakaszban leirt eljarashoz el kell végezni a
felhaszndloi vezetékezést és az alkalmazasprogramozast. Az
alkalmazasbeallitds utan javasolt végrehajtani a kdvetkezd
eljarast.

1. Nyomja meg az [Auto On] (Automatikus be)
gombot.

2. Adjon kiils6 start parancsot.

3. Mddositsa a fordulatszam-referencia értékét a

teljes fordulatszdm-tartomanyban.

4, Szilintesse meg a kiilsé start parancsot.

5. A rendszer megfelel6 miikodésének biztositasa
érdekében ellendrizze a motor zaj- és rezgész-
szintjét.

Figyelmeztetés vagy vészjelzés esetén a frekvenciavaltd
leoldas utani hibatorléséhez 1asd 8.2. fejezet Figyelmez-
tetések és vészjelzések tipusai.

5.9 Az STO Gizembe helyezése

Az STO helyes telepitésével és lizembe helyezésével
kapcsolatban lasd 6. fejezet Safe Torque Off (STO).
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6 Safe Torque Off (STO)

A Safe Torque Off (STO) funkcié a biztonsagi vezérlé-
rendszer egy Osszetevéje. Az STO megakadélyozza a motor
forgatasahoz sziikséges energia elGallitasat, igy vészhely-
zetben gondoskodik a biztonsagrol.

Az STO funkcié Ugy van kialakitva és jévahagyva, hogy
megfeleljen a kovetkez6k kovetelményeinek:
. IEC/EN 61508: 2010 SIL 2

. IEC/EN 61800-5-2: 2007 SIL2
. IEC/EN 62061: 2012 SILCL a SIL2 kategoéridbdl
. EN 1SO 13849-1: 2008, 3. kategoéria PL d

Valassza ki és kapcsolja be a biztonsagi vezérlérendszer
azon Osszetevdit, amelyek a kivant Gizembiztonsagi szint
eléréséhez sziikségesek. A frekvenciavaltd STO funkcidjanak
hasznalata el6tt végezzen alapos kockazatelemzést annak
megallapitasara, hogy megfelelé és elégséges-e a STO
mUkddési és biztonsagi szintje.

A frekvenciavalté STO funkcidja a 37-es és a 38-a vezérl6-
kapcsokkal vezérelhet6. Az STO aktivalasakor kikapcsol a
tapfeszlltség az IGBT-kapuaramkorok magas és alacsony
oldalan. A Abra 6.1 az STO felépitését mutatja. A

Tabldzat 6.1 az STO éllapotait ismerteti attdl fligg6en, hogy
a 37-es és a 38-as csatlakozo kozul melyik kap fesziiltséget.

+UDC 4~
IGBT

high-side | X3
gate driving %K

circuit

130BE463.11

X3

diagnostic
circuit |

v X
low-side
gate driving 4{
circuit

L}

Abra 6.1 Az STO felépitése

37-es csatlakozé |38-as csatlakoz6 [ Nyomat |Figyelmeztetés
ék vagy vészjelzés

Fesziiltség alatt) |[Fesziltség alatt [Igen? Nincs figyel-

meztetés, sem

vészjelzés.
Feszliltség- Fesziiltség- Nem 68. figyel-
mentes3 mentes meztetés/
vészjelzés:

Biztonsagi stop.

188. vészjelzés:
STO Function
Fault (STO
funkcioé hibaja).

Fesziiltségmentes |Feszlltség alatt |Nem

188. vészjelzés:
STO Function
Fault (STO

Fesziiltség alatt Fesziiltség- Nem

mentes

funkcioé hibaja).

Tablazat 6.1 Az STO allapota

1) A fesziiltségtartomdny 24 V £5 V; az 55-0s csatlakozo a referencia-
csatlakozo.

2) Nyomaték csak akkor van jelen, ha a frekvenciavdlté miikodik.

3) Nyitott dramkor, vagy a 0 V #1,5 V tartomdnyban van a fesziiltség;
az 55-0s csatlakozo a referenciacsatlakozo.

Tesztimpulzusok szlirése

Ha az STO vezérlévonalain bizonyos biztonsagi
berendezések alacsony szinti (1,8 V) és 5 ms-nal nem
hosszabb tesztimpulzusokat hoznak létre, ezeket a késziilék
nem veszi figyelembe (lasd Abra 6.2).

Test pulse Test pulse STO demanded =
T37/38 4 5ms max. >
e 0
CU I! l o]
g EV‘ v 8
o
>
Time i -
\
STO request J‘ I~ Debounce time
state 4 |
|
|
STO valid
STO invalid >
Time

Abra 6.2 Tesztimpulzusok sziirése

Aszinkron bemenet tiirése

A két csatlakozé bemeneti jelei nem mindig vannak
szinkronban. Ha a két jel kozotti eltolédas nagyobb 12 ms-
ndl, ez hibat eredményez (188. vészjelzés: STO Function Fault
(STO funkcié hibdja)).
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Ervényes jelek

Az STO aktivalasahoz mindkét jelnek legalabb 80 ms
idétartamig alacsony szinten kell lennie. Az STO befeje-
zéséhez a két jelnek legaldbb 20 ms-on at magas szinten
kell lennie. Az STO-csatlakozok fesziiltségszintjeit és
bementi aramat illetéen lasd 9.6. fejezet Vezérl6bemenet és -
kimenet, valamint vezérl6adatok .

6.1 STO-val kapcsolatos biztonsagi
ovintézkedések

Képzett szakember
A berendezést csak képzett szakember telepitheti és
Uzemeltetheti.

A képzett szakember olyan, megfelelé képzettséggel
rendelkezé személyt jelent, aki a vonatkozoé jogszabalyok és
el6irasok értelmében telepithet, lizembe helyezhet és
karbantarthat berendezéseket, rendszereket és
aramkoroket. Emellett behatdan kell ismernie a jelen
dokumentumban foglalt utasitasokat és biztonsagi évintéz-
kedéseket.

ERTESITE.

Az STO telepitése utan végre kell hajtani a

6.3.3. fejezet Az STO lizembehelyezési tesztje altal
ismertetett lizembehelyezési tesztet. Az elsé telepités
utan, valamint a biztonsagi telepités minden médositasat
kovetéen kotelez6 sikeresen elvégezni az lizembehe-
lyezési tesztet.

AFIGYELEM!

ARAMUTES KOCKAZATA

Az STO funkcié NEM vélasztja le a halézati fesziiltséget a
frekvenciavaltétol vagy a segédaramkoroktdl, azaz nem
nyujt elektromos biztonsagot. Ha nem szigeteli el a
halézati tapfesziiltséget, vagy nem var a megadott ideig,
az halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

. A frekvenciavalté vagy a motor elektromos
alkatrészein végzendé munka megkezdése el6tt
szigetelje el a halozati tapfesziiltséget, és varjon
az 2.3.1. fejezet Kisiilési idé altal megadott ideig.

ERTESITE.

Gépi alkalmazas tervezésekor szabadonfutasos lealli-
tasnal (STO) figyelembe kell venni az idézitést és a
tavolsagot. A ledllitasi kategoriakrol az EN 60204-1
szabvanyban talalhat6 tovabbi informacié.

6.2 A Safe Torque Off telepitése

A motor, a valtakozé fesziiltségl haldzat és a vezérl6-
kabelek csatlakoztatasahoz kdvesse a 4. fejezet Elektromos
telepités biztonsagos telepitésre vonatkozé Utmutatasat.

Az integrdlt STO engedélyezése:

1. Tavolitsa el az 4tkotést 12-es (24 V), 37-es és 38-
as vezérlékapocs kozil. Az tkotést nem elég
elvagni vagy eltdrni a rovidzarlat megakadalyo-
zasdhoz. Az atkotést a Abra 6.3 mutatja be.

130BE213.10

ST R\ \B

/37 38 72&‘”3
JAx’

o@%! !

Abra 6.3 Atkotés a 12-es (24 V), 37-es és 38-as csatlakozo
kozott

2. Biztonsagi alkalmazas kialakitdsdhoz csatlakoz-
tasson a 37-es és a 38-as csatlakozéhoz
kétcsatornds biztonsagi berendezést (példaul
biztonsagi PLC-t, fényfliggonyt, biztonsagi relét
vagy vészledllitd gombot). A késziilék meg kell,
hogy feleljen a veszélyek értékelésén alapuld
kivant biztonsagi szintnek. A Abra 6.4 azon STO-
alkalmazasok bekotési rajza, ahol a
frekvenciavélté és a biztonsagi berendezés azonos
szekrényben helyezkedik el. A Abra 6.5 a kiilsé tap
hasznélatdval mikodé STO-alkalmazasok bekdtési
rajza.

ERTESITES

Az STO-jelhez a PELV szabvanynak megfelel6 tap
sziikséges.
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tzemmodban, ha nincs sziikség az STO-ra, a normal stop
funkciot kell hasznalni.

FC 280

/
130BE424.10

37 !
— 4 ERTESITES]
Ha az STO aktivalasakor a frekvenciavalté 8. figyelmez-
12 tetést vagy vészjelzést (Alacsony DC-fesziiltség) ad, akkor a
frekvenciavalté atugorja a 68. vészjelzést (Biztonsdgi stop),
az STO miikodésére azonban nincs hatassal.

38

6.3.2 A Safe Torque Off deaktivalasa

> Az STO funkcié deaktivaldséhoz és a normal mikodés

folytatasahoz (az STO funkcid Ujrainditasi izemmaodjanak
megfelel6en) kovesse a Tdbldzat 6.2 Gtmutatdsat.

AFIGYELEM!

SERULES VAGY HALAL VESZELYE

Ha a 37-es vagy a 38-as csatlakozén visszakapcsoljak a
24 V-os egyenfesziiltségi tapot, akkor megsziinik a SIL2
STO allapot, és elindulhat a motor. A motor nem vart
elindulasa személyi sériilést vagy halalt okozhat.

‘ 1 | Biztonsagi berendezés |

Abra 6.4 STO vezetékezése azonos szekrényben; a

tapfesziiltséget a frekvenciavalté szolgaltatja

130BE425.11

. Miel6tt Gjbol 24 V-os egyenfesziiltségii tapot
adna a 37-es és a 38-as csatlakozora, tegyen
meg minden biztonsagi dvintézkedést.

T [

Ujrain- Teend6k az STO deakti- |Ujrainditasi lizemméd
- - ditasi valasahoz és a normal konfiguracidja
- — . tizemmad | miikodés folytatasahoz
‘1 |B|ztonsag| berendezés Kézi 1. Kapcsolja vissza a 37- |Alapértelmezett beallitas.
i Ujrainditas es és a 38-as Paraméter 5-19 Terminal
Abra 6.5 STO vezetékezése kiilsé tap esetén csatlakozé 24 V-os 37/38 SAFE STOP=[1] Safe
egyenfesziiltségu Stop Alarm (Biztonsdgi
tapjat. stop vészjelzés)
3. Csatlakoztassa a vezetékeket a ) L
4. fejezet Elektromos telepités Utmutatasa alapjan, 2. Adjon hibatorlés jelet
és: (terepi buszon,
digitélis 1/0-n vagy az
. Kuisz6bolje ki a révidzarlati kockazatokat. LCP [Reset]
e 20 m-es hosszusag felett arnyékolt STO- (Hibatorlés)/[Off Reset]
kabeleket hasznaljon. (Ki/Hibatorlés)
gombjaval).
. Csatlakoztassa a biztonsagi berendezést
kdzvetleniil a 37-es és a 38-as csatla- Automatik | Kapcsolja vissza a 37-es és | Paraméter 5-19 Terminal
kozéhoz. us a 38-as csatlakoz6 24 V-os |37/38 SAFE STOP= [3] Safe
. , Ujrainditas | egyenfesziiltségui tapjat. | Stop Warning (Biztonsdgi
6.3 Az STO (izembe helyezése stop figyelmeztetds)
6.3.1 A Safe Torque Off aktivalasa Tablazat 6.2 Az STO deaktivélésa

Az STO funkcié aktivalasahoz szlintesse meg a fesziltséget
a frekvenciavélté 37-es és 38-as csatlakozéjan.

Az STO aktivalasakor a frekvenciavalto 68. figyelmeztetést
vagy vészjelzést (Biztonsdgi stop) ad, leoldja a berendezést
és szabadonfutdssal ledllitja a motort. Az STO funkcié

vészhelyzetben szolgél a frekvenciavalto ledllitdsara. Normal
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6.3.3 Az STO uUzembehelyezési tesztje

A telepitést kovetben, még az elsé bekapcsolds el6tt hajtsa
végre a telepités Uzembehelyezési tesztjét az STO
funkcioval.

Ezenfeliil a telepités vagy alkalmazds minden mddositasa
utan is hajtsa végre a tesztet az STO funkcioval.

ERTESITE.

Az elsé telepités utan, valamint a telepités minden
késébbi moédositasat kovetden sikeres lizembehelyezési
tesztet kell végrehajtani az STO funkcidval.

Uzembehelyezési teszt végrehajtasa:
. Az STO kézi Ujrainditas lizemmaodjdban kdvesse a
6.3.4. fejezet STO-alkalmazdsok tesztje kézi
Ujrainditds lizemmddban Utmutatasat.

. Az STO automatikus Ujrainditas zemmddjaban
kovesse a 6.3.5. fejezet STO-alkalmazdsok tesztje
automatikus ujrainditds lizemmddban Utmutatasat.

6.3.4 STO-alkalmazasok tesztje kézi
Ujrainditas tzemmaodban

Amennyiben az alkalmazasban az paraméter 5-19 Terminal
37/38 SAFE STOP értéke az alapértelmezett [1] Safe Stop
Alarm (Biztonsdgi stop vészjelzés), akkor az aldbbi eljarassal
hajtsa végre az lizembehelyezési tesztet

1. Vélassza a [190] Safe Function active (Biztonsdgi
funkcio aktiv) lehetéséget az
paraméter 5-40 Function Relay beallitasaként.

2. Kapcsolja le a 37-es és a 38-as csatlakozd 24 V-os
egyenfesziltségl tapjat a biztonsagi berendezés
segitségével, amig a frekvenciavalté hajtja a
motort (tehdt a megtaplalé halézat nincs
megszakitva).

3. Ellenérizze, megtorténnek-e a kdvetkezék:

3a A motor szabadonfutasra valt. A motor
megallasa hosszu id6t igényelhet.

3b  Aktivalédik a megrendeld altal
biztositott relé (ha van).

3c  Ha van LCP, akkor 68. vészjelzés:
Biztonsdgi stop jelenik meg a kijelz&jén.
Ha nincs LCP, akkor 68. vészjelzés:
Biztonsdgi stop bejegyzés keril a
hibanapléba (paraméter 15-30 Alarm Log:
Error Code).

4. Ujbél adjon 24 V-os egyenfesziiltséget a 37-es és
a 38-as csatlakozora.

5. Gy6z6djon meg réla, hogy a motor szabadonfutas
allapotban marad, és az ligyfél altal biztositott
relé (ha csatlakoztatva van) nem kapcsol ki.

6. Kildjon hibatorlés jelet (terepi buszon, digitalis
1/0-n vagy az LCP [Reset] (Hibatorlés)/[Off Reset]
(Ki/Hibatorlés) gombjaval).

7. Ellendrizze, hogy elindul-e és az eredeti
fordulatszdm-tartomanyban muikédik-e a motor.

Az Uzembehelyezési teszt sikerességéhez az sziikséges,
hogy a fenti Iépések mindegyike sikeres legyen.

6.3.5 STO-alkalmazasok tesztje automatikus
Ujrainditas Gzemmodban

Amennyiben az alkalmazasban az paraméter 5-19 Terminal
37/38 SAFE STOP értéke [3] Safe Stop Warning (Biztonsdgi
stop figyelmeztetés), akkor az alabbi eljarassal hajtsa végre
az lizembehelyezési tesztet:

1. Kapcsolja le a 37-es és a 38-as csatlakozd 24 V-os
egyenfesziiltségl tapjat a biztonsagi berendezés
segitségével, amig a frekvenciavalté hajtja a
motort (tehdt a megtaplalé halézat nincs
megszakitva).

2. Ellenérizze, megtorténnek-e a kdvetkezék:

2a A motor szabadonfutasra valt. A motor
megallasa hosszu id6t igényelhet.

2b  Aktivalédik a megrendeld altal
biztositott relé (ha van).

2c  Ha van LCP, akkor a 68. figyelmeztetés:
Biztonsdgi stop — W68 jelenik meg a
kijelz6jén.

2d  Ha nincs LCP, akkor a 68. figyelmeztetés:
Biztonsdgi stop — W68 bejegyzés keril a
hibanapléba (paraméter 15-30 Alarm Log:
Error Code).

3. Ujbél adjon 24 V-os egyenfesziiltséget a 37-es és
a 38-as csatlakozora.

4. Ellendrizze, hogy elindul-e és az eredeti
fordulatszdm-tartomanyban muikédik-e a motor.

Az Uzembehelyezési teszt sikerességéhez az sziikséges,
hogy a fenti Iépések mindegyike sikeres legyen.

ERTESITES

Olvassa el az ujraindulasi viselkedéssel kapcsolatos
figyelmeztetést itt: 6.1. fejezet STO-val kapcsolatos
biztonsdgi dvintézkedések.

MGO7A147

Danfoss A/S © 11/2015 Minden jog fenntartva. 35



Dt

Safe Torque Off (STO) VLT® Midi Drive FC 280

6.4 Az STO karbantartasa és szervize

. A biztonsagi dvintézkedések a felhasznald
felel6sségi korébe tartoznak.

. A frekvenciavaltd paraméterei jelszéval védhetdk.
A mUkodési tesztnek 2 része van:

. Alapveté mUkddési teszt

. Diagnosztikai mikodési teszt

Ha minden [épés sikeresen végbemegy, akkor a mikodési
teszt sikeres.

Alapveté muikodési teszt
Amennyiben az elmult 1 évben nem hasznélta az STO
funkciot, hajtson végre alapveté miikodési tesztet az STO
esetleges hibainak vagy mukodési zavarainak észlelésére.
1. A paraméter 5-19 Terminal 37/38 SAFE STOP
beallitasa *[1] Safe Stop Alarm (Biztonsagi stop
vészjelzés) legyen.

2. Kapcsolja le a 37-es és a 38-as csatlakozd 24 V-os
egyenfesziltségl tapjat.

3. Ellendrizze, megjelenik-e az LCP-n a 68. vészjelzés:
Biztonsdgi stop.

4. Ellendrizze, leoldja-e a frekvenciavalté az
egységet.

5. Ellendrizze, hogy a motor szabadon fut és teljesen
ledll-e.

6. Adjon start jelet (terepi buszon, digitalis I/0-n
vagy az LCP-n), és gy6z6djon meg rola, hogy a
motor nem indul el.

7. Kapcsolja vissza a 37-es és a 38-as csatlakozé 24
V-os egyenfesziiltségu tapjat.

8. Gy6z8djon meg réla, hogy a motor nem indul el
automatikusan, és csak hihatorlési jel kiildése
(terepi busz, digitalis 1/0 vagy az LCP [Reset]
(Hibatorlés)/[Off Reset] (Ki/Hibatorlés) gombja
segitségével) utan indul Ujra.

Diagnosztikai miikodési teszt
1. Gy6z8djon meg réla, hogy amikor a 37-es és a
38-as csatlakozé 24 V-os tdpot kap, nem
aktivalodik a 68. figyelmeztetés vagy vészjelzés:
Biztonsdgi stop.

2. Kapcsolja le a 37-es csatlakoz6 24 V-os tapjat, és
ellendrizze, hogy az LCP-n megjelenik-e a 188.
vészjelzés: STO Function Fault (STO funkcié hibdja).
Ha nincs LCP, akkor ellenérizze, hogy bekertil-e a
hibanapléba (paraméter 15-30 Alarm Log: Error
Code) a 188. vészjelzés: STO Function Fault (STO
funkcio hibdja) bejegyzés.

3. Kapcsolja vissza a 37-es csatlakozd 24 V-os tapjat,
és gy6z6djon meg réla, hogy a vészjelzés
megszUinik.

Kapcsolja le a 38-as csatlakozd 24 V-os tapjat, és
ellendrizze, hogy az LCP-n megjelenik-e a 788.
vészjelzés: STO Function Fault (STO funkcié hibdja).
Ha nincs LCP, akkor ellenérizze, hogy bekertil-e a
hibanapléba (paraméter 15-30 Alarm Log: Error
Code) a 188. vészjelzés: STO Function Fault (STO
funkcio hibdja) bejegyzés.

Kapcsolja vissza a 38-as csatlakozé 24 V-os tépjat,
és gy6z6djon meg réla, hogy a vészjelzés
megszinik.

36 Danfoss A/S © 11/2015 Minden jog fenntartva.
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6.5 Az STO mUszaki adatai

A hibalizemméd-, effektus- és diagnosztikai elemzés (FMEDA) végrehajtdsa az alabbi feltételezéseken alapul:

. Egy SIL2 biztonsagi hurokban az FC 280 adja a teljes hibakeret 10%-at.

. A meghibdsodasi ratdk a Siemens SN29500 adatbdazison alapulnak.

. A meghibasodasi ratak allandok, nem veszik figyelembe a kopasi mechanizmusokat.

. A biztonsaggal kapcsolatos komponensek minden csatornan A tipusunak tekintenddk, 0 szintl berendezés-hibatd-

réssel.

. A terhelési szintek az ipari kdrnyezet atlagos értékei, a komponensek Gizemi hémérséklete pedig max. 85 °C.

. 8 6ran belll ismétlédik egy biztonsagi hiba (példaul kimenet biztonsagi allapotban).

. A biztonsagos éllapotot az jelenti, ha nincs nyomatékkimenet.

Biztonsagi szabvanyok

Gépek biztonsaga

I1SO 13849-1, IEC 62061

Biztonsagi teljesitmény

Uzembiztonsag IEC 61508
Biztonsagi funkcid Safe Torque Off IEC 61800-5-2

1ISO 13849-1

Kategoria Kat. 3

Diagnosztikai lefedettség (DC)

60% (alacsony)

Atlagos id6 sulyos meghibasodasig
(MTTFd)

2400 év (magas)

Teljesitményszint PLd
IEC 61508/IEC 61800-5-2/IEC 62061
Biztonsagintegritasi szint SIL2

Egy 6ran belili veszélyes hiba
valészinlisége (PFH) (nagy igénybe-
vételi mod)

7,54E-9 (1/h)

Igény hibas teljesitésének atlagos

valészinlisége (PFDau PTI = 20 évig) |6.05E-4
(kis igénybevételi mod)

Nem veszélyes meghibdsodasok

aranya (SFF) > 84%

Berendezés hibattirése (HFT)

1 (A tipus, 1002D)

Bizonyitd ereji teszt intervalluma? |20 év

Kozds oku hibak (CCF) B =5%; Bp = 5%
Diagnosztikai teszt intervalluma 160 ms

(DT1)

Szisztematikus képesség SC 2

Reakciéids"

A bemenet és kimenet kozotti
valaszid6

K1-K3 hazméret: maximum 50 ms
K4 és K5 hazméret: maximum 30 ms

Tablazat 6.3 Az STO miiszaki adatai

1) A reakcididé annak az idének a hossza, amely egy STO-t aktivdlé bemenetijel-dllapottdl a nulla motornyomaték eléréséig eltelik.

2) A teljesitményteszt végrehajtdsdnak madjdrol Idsd 6.4. fejezet Az STO karbantartdsa és szervize.

MGO7A147
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7 Alkalmazasi példak

Az ebben a szakaszban lathatd példak egyszer( referen-
ciaként szolgalnak a gyakori alkalmazasokhoz.

7.1.2 Fordulatszam

Paraméterek
A paraméterek bedllitdsai az adott térségnek - Funkcié Beallitas
(paraméter 0-03 Regional Settings) megfelelé FC § Paraméter 6-10
alapértelmezett értékek, hacsak nincs ettél eltérd +24V 12 &| Terminal 53 0,07 V¥
utasitas. +24V 13 2| Low Voltage
. . 3 DIN 18 .
A rajzokon fel vannak tiintetve a csatlakozékhoz Paraméter 6-11
Lo 7 7 21 7e 2 DIN 19 i /53 10 V*
tarsitott paraméterek és azok bedllitasa. O 57 Termina
. . . High Voltage
Az 53-as, illetve 54-es analdg csatlakozé DIN 29 .
L T Paraméter 6-14
megfelel6 kapcsoldbedllitasai is szerepelnek a DIN 32 .
i Terminal 53
rajzon. DIN 33 0
Low Ref./Feedb.
ERTESITE Value
7 Ha a gyari alapértelmezett programozasi értékek mellett Paraméter 6-15
hasznélatban van az STO funkcid, akkor a frekvenciavalté Terminal 53 50
miikodéséhez atkotésre van sziikség a 12-es, a 37-es és a High Ref./Feedb.
38-as csatlakozé kozott. Value
Paraméter 6-19
0~10V
7.1.1 AMA Terminal 53 [1] Fesziiltség
mode
Paraméterek *=alapértelmezett érték
— Funkcio Beallitas Feljegyzések, megjegyzések:
§ Paraméter 1-29
Hé Automatikus .
2 . , [1] Teljes AMA
~| motorillesztés
(AMA) Tablazat 7.2 Analdg fordulatszam-referencia (fesziiltség)
Paraméter 5-12 | *[2] Coast
27-es digitdlis | inverse
bemenet (Szabadon-

futdsu inverz)

*=alapértelmezett érték

Feljegyzések, megjegyzések:
Az 1-2* Motoradatok paraméter-
csoportot a motor
specifikacidinak megfelel6en
kell beallitani.

ERTESITE.

Ha a 12-es és a 27-es
csatlakozé nincs csatla-
koztatva, akkor valassza az
paraméter 5-12 Terminal 27
Digital Input [0] Nincs
funkciéja beallitasat.

Tablazat 7.1 AMA csatlakoztatott 27-es csatlakozoval
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Paraméterek Paraméterek

= Funkcié Beallitas = Funkcié Beallitas

§ Paraméter 6-12 § Paraméter 5-10

§ Terminal 53 4 mA* E‘: Terminal 18 *[8] Start

= Low Current - Digital Input
Paraméter 6-13 Paraméter 5-12 ([19] Freeze
Terminal 53 20 mA* Terminal 27 Reference
High Current Digital Input (Referenciabefa-
Paraméter 6-14 gyasztds)
Terminal 53 0 Paraméter 5-13 [[21] Speed Up
Low Ref./Feedb. 29-es digitdlis (Fordulatszdm-
Value bemenet novelés)
Paraméter 6-15 Paraméter 5-14 |[22] Speed
Terminal 53 50 32-es digitdlis  |Down
High Ref./Feedb. bemenet (Fordulatszdm-
Value csbkkentés)
Paraméter 6-19 *=alapértelmezett érték

4-20mA .
Terminal 53 [0] Aram Feljegyzések, megjegyzések:
mode
*=alapértelmezett érték
Feljegyzések, megjegyzések:
Tablazat 7.5 Fordulatszam novelése/csokkentése

Tablazat 7.3 Analdg fordulatszam-referencia (aram) %
Paraméterek Speed f -
[ Funkeio Beallitas Reference (| :
é Paraméter 6-10 : E E : : >
3| Terminal 53 0,07 v* [ [ !
“|Low Voltage satie) | f1 ! i ' L
Paraméter 6-11 Freezerefl (27) | E : i : i H
Terminal 53 10 v* Speed up (29) J_l ! H
High Voltage Speed down (32) '_i
Paraméter 6-14
Terminal 53
Low Ref./Feedb. 0
Value Abra 7.1 Fordulatszam névelése/csokkentése
Paraméter 6-15
~5kq| Terminal 53 50
High Ref./Feedb.
Value
Paraméter 6-19
Terminal 53 [1] Fesziiltség
mode
*=alapértelmezett érték
Feljegyzések, megjegyzések:

Tablazat 7.4 Fordulatszam-referencia (kézi potenciométerrel)
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7.1.3 Start/stop

7.1.4 Kulsé vészjelzéstorlés

Paraméter 5-14
32-es digitdlis
bemenet

[16] Belsé ref.,
0. bit

Paraméter 5-15
33-as digitdlis
bemenet

[17] Belsé ref.,
1. bit

Paraméter 3-10
Belsé referencia
0. belsé ref.
1. belsé ref.
2. belsé ref.
3. belsé ref.

25%
50%
75%
100%

* = alapértelmezett érték

Feljegyzések, megjegyzések:

Tablazat 7.6 Start/stop iranyvaltassal és 4 elére bedllitott

fordulatszam

Paraméterek Paraméterek

= Funkcio Beallitas = Funkcié Beallitas
é Paraméter 5-10 S| Paraméter 5-11
§ Terminal 18 [8] Start g Terminal 19 [1] Hibatorlés
| Digital Input —| Digital Input

Paraméter 5-11 10) *:a.lapért'elmezett f’zrték ’

19-es digitdilis o Feljegyzések, megjegyzések:

Irdnyvdiltds

bemenet

Paraméter 5-12 | [0] Nincs

Terminal 27 funkcidja

Digital Input

Tablazat 7.7 Kiilsé vészjelzéstorlés

7.1.5 Motortermiszto

ERTESITE.

r

A PELV szigetelési kdvetelmények teljesitéséhez a
termisztoroknak megerésitett vagy dupla szigeteléssel

kell rendelkezniiik.

Paraméterek

Funkcio

Bedllitas

130BE210.11

Paraméter 1-90
Motor Thermal
Protection

[2] Thermistor
trip (Termisztor
leoldds)

Paraméter 1-93
Thermistor
Source

[1] 53-as
analég bem.

Paraméter 6-19
Terminal 53
mode

[1] Fesziiltség

* = alapértelmezett érték

Feljegyzések, megjegyzések:
Ha csak figyelmeztetést
szeretne, vélassza az

paraméter 1-90 Motor Thermal
Protection [1] Thermistor warning
(Termisztor figyelmeztetés)

beallitasat.

Tablazat 7.8 Motortermisztor

20
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Paraméterek

Funkcié | Beallitas

* = alapértelmezett érték

Feljegyzések, megjegyzések:
A korlat tullépése esetén a
visszacsatoldjel-figyel6ben
aktivalodik a 61. figyelmeztetés:
feedback monitor (visszacsa-
tolojel-figyelés). Az SLC figyeli,
hogy aktiv-e a 61. figyel-
meztetés: feedback monitor
(visszacsatoldjel-figyelés).
Amikor a 61. figyelmeztetés:
feedback monitor (visszacsa-
tolojel-figyelés) értéke igaz lesz,
aktivalja az 1-es relét.

Ezutan kiils6 berendezés
jelezheti, hogy szervizelés
sziikséges. Amennyiben a
visszacsatoldjel-hiba 5
masodpercen belil Gjra a korlat
ala kerdl, a frekvenciavalto
folytatja miikodését, és a figyel-
meztetés eltlinik. Az 1-es relé
azonban az [Off/Reset] (Ki/
Hibatorlés) gomb megnyo-
masdig bekapcsolva marad.

7.1.6 SLC
Paraméterek
= Funkcio Beallitas
=| Paraméter 4-30 )
| Motorvisszacs. g]]e ZZI)‘; ’esl—
A kimar. funkcio
" [Paraméter 4-31
Motorvisszacs. 50
ford.sz. hiba
Paraméter 4-32
Motorvisszacs. 5s
kimar. idétall.
Parameter 7-00 S [1] 24 V-0s
ebesség PID .
. . enkoder
visszacs. forrds
Paraméter 5-70 T
erm 32/33 Pulses |1024*
Per Revolution
Paraméter 13-00 1
SL Controller Bekapcsolva
Mode
Paraméter 13-01 |[19] Figyel-
Start esemény meztetés
Paraméter 13-02 |[44] Reset key
Stop esemény (Hibatérlés
gomb)
Paraméter 13-10 |[21] Warning
Kompardtor no. (Figyel-
operandusa meztetés sz.)
Paraméter 13-11
Kompardtor *1]=
operdtora
Paraméter 13-12
Comparator 61
Value
Paramlete"r 13-51 [22] 0.
SL-vezérlé ,
3 kompardtor
eseménye
Paraméter 13-52 |[32] A
SL-vezérlé dig.kim.dezakt
mdivelete iv.
Paraméter 5-40 R |[80] SL digital
eléfunkcio output A (SL
digitdlis
kimenete, A)

Tablazat 7.9 Relé beallitasa az SLC segitségével

MGO7A147
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8 Karbantartas, diagnosztika és hibaelharitas

8.1 Karbantartas és szerviz

Normal tGzemi feltételek és terhelési profilok mellett a
frekvenciavaltd a tervezett élettartama sordn nem igényel
karbantartast. Az Gizemkiesés, veszély és sériilés
megel6zése érdekében az lGzemi feltételeknek megfeleld
rendszeres id6kozonként ellenérizze a frekvenciavaltot. Az
elhasznalddott és sériilt alkatrészeket eredeti pétalkatrészre
vagy szabvanyos alkatrészre cserélje. A szervizt és
tdmogatast illetéen forduljon a Danfoss helyi szallitéjahoz.

AFIGYELEM!

VELETLEN INDITAS

Ha a frekvenciavalté valtakozo fesziiltségi halézatra, DC-
tapegységre vagy terhelésmegosztasra van kapcsolva, a
motor barmikor elindulhat. A véletlen inditas a
programozas, szervizelés vagy javitasi munka alatt halalt,
sulyos sériilést és anyagi kart okozhat. A motor
elindithato kiils6 kapcsoldval, soros terepibusz-
paranccsal, bemeneti referenciajellel az LCP-rél, tavolrol
kezelve az MCT 10 paraméterezé szoftver segitségével,
illetve hibaallapot megsziintetésével.

Véletlen motorinditas megakadalyozasa:

. Kapcsolja le a frekvenciavaltét a hal6zatrél.

. Paraméterek programozasa el6tt nyomja meg az
LCP [Off/Reset] (Ki/Hibatorlés) gombjat.

. Miel6tt a frekvenciavaltot valtakozo fesziiltségi
halézatra, DC-tdpegységre vagy terhelésme-
gosztasra kapcsolnd, végezze el a
frekvenciavalté, a motor és valamennyi hajtott
berendezés teljes vezetékezését.

8.2 Figyelmeztetések és vészjelzések tipusai

Figyel- Leiras
meztetés/
vészjelzés
tipusa
Figyel- A figyelmeztetés vészjelzéshez vezetd rendellenes
meztetés mUikodési feltételt jelez. Ha a rendellenes
feltételek megszlinnek, a figyelmeztetés leall.
Vészjelzés A vészjelzés azonnali beavatkozast igényl6 hibat
jelez. A hiba mindig leoldassal vagy blokkoldsos
leoldassal jar. Vészjelzés utan hibatorlést kell
végezni a frekvenciavalton.
Ennek 4 kilonb6zé modja van:
e A [Reset] (Hibatorlés)/[Off/Reset] (Ki/
Hibatorlés) gomb megnyomasa
o Digitélis bemenetre adott hibatorlési parancs
e Soros kommunikacion keresztil adott
hibatorlési parancs
o Automatikus hibatorlés
Leoldas

Leoldaskor a frekvenciavalto felfliggeszti miikddését, hogy
se a frekvenciavalto, se egyéb berendezés ne sériljon.
Leoldas esetén a motor szabadonfutéssal ledll. A frekvenci-
avaltoé logikai egysége tovabb mikodik, figyelve a
berendezés allapotat. A hibaallapot megsziintetése utan a
frekvenciavélton hibatorlés végezheté.

Leoldas blokkolassal

Blokkolasos leoldaskor a frekvenciavalto felfliggeszti
mukodését, hogy se a frekvenciavaltd, se egyéb
berendezés ne sériiljon. Blokkoldsos leoldas esetén a motor
szabadonfutassal ledll. A frekvenciavalté logikai egysége
tovabb mikodik, figyelve a berendezés allapotat. A
frekvenciavaltd csak akkor kezdeményez blokkolasos
leoldast, ha sulyos hiba torténik, amely kart tehet a
frekvenciavaltoban vagy egyéb berendezésben. A hiba
elhdritasa utan a frekvenciavaltot ki, majd be kell kapcsolni
a hibatorlés végrehajtasa el6tt.

8.3 Figyelmeztetések és vészjelzések
megjelenitése

o
Setup 1 - Z
N ' 3
R
Yy 1
Status Quick Main
Menu Menu
Abra 8.1 Figyelmeztetés kijelzése
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Egyszer(i vagy blokkoldsos leoldéssal jar6 vészjelzés esetén
megjelenik a kijelzén a vészjelzés szama.

Setup:-“ ':' '-'
/V' \ '-' '-'

Status Quick Main
Menu Menu

130BD112.10

Abra 8.2 Vészjelzés/blokkolasos leoldassal jaré vészjelzés

A frekvenciavalto kijelz6jén lathaté szoveg és a kod mellett
3 dllapotjelzd ldmpa is rendelkezésre all. Figyelmeztetéskor
a figyelmeztetd lampa sargan vilagit. Vészjelzéskor a
vészjelzé ldmpa pirosan villog.

130BD062.10

Abra 8.3 Allapotjelzé lampak
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8.4 Figyelmeztetések és vészjelzések

A Tdbldzat 8.1 (X) jelzése azt jelenti, hogy a figyelmeztetés vagy vészjelzés aktiv volt.

Sz. Leiras Figyel- | Vészjelzé Leoldas |Ok
meztetés s blokkolassal
A bemeneti jel az 53-as vagy 54-es csatlakozon nem éri el
o | a paraméter 6-10 Terminal 53 Low Voltage,
2 Vezérl6jel-szakadas X X - ) .
paraméter 6-20 Terminal 54 Low Voltage vagy
paraméter 6-22 Terminal 54 Low Current értékének 50%-at.
3 Nincs motor X - - A frekvenciavalté kimenetére nincs motor csatlakoztatva.
Hianyzik egy fazis a tapoldalon, vagy tul nagy a
4 Halozati faziskiesés" X X X feszlltség kiegyensulyozatlansaga. Ellendrizze a
tapfesziiltséget.
7 DC-tulfesziiltség" X X - A DC-kéri fesziiltség nagyobb a korlatnal.
B A DC-kori fesziiltség kisebb, mint a feszlltségre
8 Alacsony DC-fesziiltség" X X - s o hes
vonatkozé alsé figyelmeztetési hatarérték.
9 Inverter tulterhelve X X - A terhelés tul hosszu ideig volt 100% folott.
. i A motor tul forrd, mivel a terhelés tal hosszu ideig volt
10 Motor ETR tulmelegedése X X - L
100% folott.
. i i A termisztor vagy a termisztorcsatlakozas lekapcsolt, vagy
1 Motortermisztor tilmelegedése X X - i
tul meleg a motor.
A nyomaték meghaladja a paraméter 4-16 Torque Limit
12 Nyomatékkorlat X X - Motor Mode vagy a paraméter 4-17 Torque Limit Generator
Mode segitségével beallitott értékét.
13 Taldram Az inverter drama tullépte az aramkorlatot. Ha a
X X X berendezés bekapcsoldskor vészjelzést ad, akkor
ellenérizze, hogy helyesen csatlakoznak-e az erésaramu
kabelek a motorcsatlakozékhoz.
14 Foldelési hiba X X X Kistlés a kimeneti fazisok és a fold kozott.
16 Rovidzarlat X Révidzérlat a motorban vagy a motorcsatlakozékon.
17 Vezérl6szd idotullépése X X A frekvenciavélté nem észlel kommunikaciot.
o | L Rovidzarlatos a fékellenallas, ezért le van kapcsolva a
25 Rovidzarlat a fékellenallason - X X .
fékfunkcio.
A fékellendllasra atvitt teljesitmény az elmult 120
o ) masodpercen &t meghaladta a korlatot. Lehetséges
26 Féktulterhelés X X - . . .
korrekciok: a fékenergia csokkentése a fordulatszdm
csokkentésével vagy a rdmpaidé meghosszabbitasaval.
7 Rovidzarlatos fék IGBT/ _ X X Rovidzarlatos a féktranzisztor, ezért le van kapcsolva a
fékchopper fékfunkcio.
28 Fékellenérzés - X Nincs bekotve vagy nem mikodik a fékellenallas.
30 U fazis kiesése - X X Kiesett az U motorfazis. Ellenérizze a fazist.
31 V fazis kiesése - X X Kiesett a V motorfazis. Ellendrizze a fazist.
32 W fazis kiesése - X X Kiesett a W motorfazis. Ellendrizze a fazist.
34 Terepibusz-hiba X X - PROFIBUS kommunikacids hibak torténtek.
35 Opcié hibdja - X - A terepi busz belsé hibakat észlelt.
Ez a figyelmeztetés/vészjelzés csak abban az esetben
aktiv, ha a frekvenciavalté tapfesziltsége kisebb a
36 Halozati hiba X X - paraméter 14-11 Mains Voltage at Mains Fault bedllitott
értékénél, és a paraméter 14-10 Mains Failure beallitasa
nem [0] Nincs funkcié.
38 Bels6 hiba - X X Forduljon a Danfoss helyi szallitéjahoz.
L Ellenérizze a 27-es kimenetre kapcsolt terhelést, vagy
40 27-es csatlakozé tulterhelt X - - L o i
tavolitsa el a rovidzarlatos csatlakozast.
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Sz. Leiras Figyel- | Vészjelzé Leoldas |Ok
meztetés s blokkolassal
L Ellenérizze a 29-es kimenetre kapcsolt terhelést, vagy

4 29-es csatlakozé tulterhelt - - - L o i
tavolitsa el a rovidzarlatos csatlakozast.

46 Kapudramkéri fesziiltség hibaja X X

47 24 V-os tap elégtelen X X Lehet, hogy tul van terhelve a 24 V-os egyenfesziiltség.

, y Helytelen a motorfesziiltség és/vagy a motordram

51 AMA: Unevl és Inevi ellenérzése - X - J—
beallitdsa.

52 AMA: Kis Inevi - X - Tulsdgosan kicsi a motoraram. Ellendrizze a beallitadsokat.

53 AMA: nagy motor - X - A motor teljesitménye tul nagy az AMA végrehajtasahoz.

54 AMA: kis motor - - A motor teljesitménye tul kicsi az AMA végrehajtdsahoz.

3 i A motor paraméterértékei az elfogadhaté tartomanyon

55 AMA: paramétertartomany - X - o }
kivll esnek. Az AMA nem futtathato.

56 AMA megszakitva - X - Az AMA-t megszakitottdk.

57 AMA: idétullépés - X -

58 AMA: belsé X - Forduljon a Danfoss céghez.

59 Aramkorlat X X - Tulterhelt frekvenciavalto.

61 Impulzusjeladé-veszteség X -

. i i A tényleges motordram nem haladta meg a fékkioldasi

63 Mechanikus fék elégtelen - X - i L o ) i
aram értékét az inditaskésleltetés soran.

65 Vezérl6kartya hdmérséklete X X X A vezérlékartya kikapcsolasi hémérséklete 80 °C.

67 Opciovaéltozas _ X ~ A berendezés Uj opcid beszerelését vagy egy meglévd
opciod eltavolitasat észlelte.

68 Biztonsagi stop Aktivalodott az STO. Ha az STO kézi ujrainditas
Uzemmodban van (alapértelmezés), akkor a normal
mUikodés folytatasahoz kapcsoljon 24 V-os egyenfe-
sziiltséget a 37-es és a 38-as csatlakozora, majd kiildjon
hibatorlés jelet (terepi busz vagy digitélis I/0 utjan, vagy

X X - a [Reset] (Hibatorlés)/[Off Reset] (Ki/Hibatorlés) gomb
megnyomasaval). Ha az STO automatikus Ujrainditas
Uzemmodban van, akkor 24 V-os egyenfeszilltség adasa
esetén a 37-es és a 38-as csatlakozodra a frekvenciavaltd
folytatja a normal mikodést. Részleteket itt talal:

6.3. fejezet Az STO lizembe helyezése.
69 Teljesitménykartya hGmérséklete X X X
80 Frekvenciavaltd alapértelmezett X Visszaall a paraméterek alapértelmezett bedllitasa.
értékre inicializalva
IT-halézatban fordul elé abban az esetben, ha a frekvenci-
avalté szabadonfutasra valt, és a DC-fesziiltség nagyobb
. 830 V-nal a 400 V-os berendezéseknél, illetve 425 V-nél a

87 Automatikus DC-fékezés X - - . .

200 V-os berendezéseknél. A DC-kor energiajat a motor
haszndlja fel. A funkcié a paraméter 0-07 Auto DC Braking
segitségével engedélyezhet6 vagy letilthato.

88 Opcidészlelés - X X Az opcidt sikeresek eltavolitottak.

95 Szijszakadas X X -

120 Poziciévezérlési hiba - X -

188 STO belsé hibaja A két STO-csatlakozé (37-es és 38-as) kozil csak az egyik
kap 24 V-os egyenfesziiltségu tapot, vagy hiba észlelhet6é
az STO-csatornakban. Biztositson 24 V-os egyenfe-

- X - szultségli tdpot mindkét csatlakozé szamara, és
gondoskodjon réla, hogy a két csatlakozé jele kozotti
eltolodas kisebb legyen 12 ms-nél. Ha a hiba igy sem
szlinik meg, forduljon a Danfoss helyi szallitéjahoz.

nw . . A paraméter értéke csak allé6 motor mellett moédosithato.

Uzem koézben nem lehet - - -
run
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Sz. Leiras Figyel- | Vészjelzé Leoldas |Ok
meztetés blokkolassal
. Lo Akkor fordul el6, ha jelszéval védett paraméter modosi-
Err. A megadott jelszé hibas - - . . |
tasahoz rossz jelszét adnak meg.

Tablazat 8.1 Figyelmeztetések és vészjelzések kodlistaja

1) Ezeket a hibdkat hdldzati torzitds okozhatja. Lehet, hogy Danfoss hdldzati sziiré telepitésével megoldhatd a probléma.

Diagnosztikdhoz le kell olvasni a vészjelzési szavakat, a figyelmeztet6 szavakat és a bdvitett allapotszavakat.

8.5 Hibaelharitas

Hibajelenség

Lehetséges ok

Teszt

Megoldas

Nem m(ikédé motor

Leallitas LCP-vel

Ellenérizze, nem nyomtak-e meg az
[Off] (Ki) gombot.

Nyomja meg az [Auto On]
(Automatikus be) vagy [Hand On]
(Kézi be) gombot (a muiikddési modtol
fuggben) a motor miikddtetéséhez.

Nincs start jel (készenlét)

Ellenérizze, jol van-e bedllitva a 18-as
csatlakozé: paraméter 5-10 Terminal 18
Digital Input (az alapértelmezést kell
hasznalni).

Inditsa el a motort egy érvényes start
paranccsal.

Aktiv motor-szabadonfutas jel
(szabadonfutas)

Ellenérizze, jol van-e bedllitva a 27-es
csatlakozé: paraméter 5-12 Terminal 27
Digital Input (az alapértelmezést kell
hasznalni).

Adjon 24 V-ot a 27-es csatlakozora,
vagy programozza be rajta a [0] Nincs
funkciéja bedllitast.

Nem megfeleld referenciajel-forras

Ellendrizze az aldbbiakat:
o A referenciajel helyi, tav- vagy
buszreferencia?

e Aktiv a belsé referencia?

o Helyes a csatlakoz6 csatlakoz-
tatasa?

o Helyes a csatlakozok skalazésa?

e Van referenciajel?

Programozza be a megfelelé bealli-
tasokat. Aktivalja a belsé referenciat a
3-1* Referencidk paramétercsoportban.
Ellenérizze, megfelelé-e a
vezetékezés. Ellendrizze a csatlakozék
skalazasat. Ellenérizze a referenci-
ajelet.

Rossz motorfor-
gasirany

Motorforgas korlatja

Ellenérizze, megfelelé-e a
paraméter 4-10 Motor Speed Direction
beallitasa.

Programozza be a megfelelé bealli-
tasokat.

Aktiv irdnyvaltas jel

Ellenérizze, nincs-e irdnyvaltas parancs
beprogramozva a csatlakoz6 szamara
az 5-1* Digitdlis bemenetek paraméter-
csoportban.

Deaktivalja az iranyvaltas jelet.

Nem megfelel6 motorfazis-
csatlakozés

Médositsa a paraméter 1-06 Clockwise
Direction értékét.

A motor nem éri el
a maximalis
fordulatszamot

Helytelendl beallitott frekvencia-
korlatok

Ellenérizze a kimeneti korlatokat
(paraméter 4-14 Motor Speed High Limit
[Hz] és paraméter 4-19 Max Output
Frequency).

Programozza be a megfelel6
korlatokat.

Rosszul skélazott referenciabemeneti
jel

Ellenérizze a referenciabemeneti jel
skaldzésat a 6-** Analég I/O-lizemmdd
és a 3-1* Referencidk paramétercso-
portban.

Programozza be a medfelelé bealli-
tasokat.

Ingadozé motorfor-

Helytelenek lehetnek a paraméter-

Ellendrizze az 6sszes motorparaméter
bedllitasat, a motorkompenzacid
bedllitasait is beleértve. Zart hurku

Ellenérizze a bedllitasokat a 6-**
Analég I/O-lizzmméd paramétercso-

dulatszam bedllitdsok e L .
mUkodéshez ellendrizze a PID-bedlli- | portban.
tasokat.
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Hibajelenség

Lehetséges ok

Teszt

Megoldas

Egyenetlen
motormUkodés

Lehetséges tulmagnesezés

Minden motorparaméterben
ellendrizze, nincs-e valami rosszul
beallitva.

Ellenérizze a motorbedllitdsokat az
1-2* Motoradatok, az 1-3* Spec.
motoradatok és az 1-5* Terhelésfiig-
getlen bedllitdsok
paramétercsoportban.

A motor nem fékez

Lehet, hogy rosszul vannak bedllitva
a fékparaméterek. Lehet, hogy tul
rovidek a fékezési rampaidok.

Ellendrizze a fékparamétereket.
Ellendrizze a rdmpaidd-bedllitdsokat.

Ellenérizze a 2-0* DC-fék és a 3-0*
Referenciakorldtok csoport paramé-
tereit.

Kioldott biztositék
vagy leoldott
megszakitd

Faziszarlat

Fazisok kozotti zérlat alakult ki a
motornal vagy a villamos kapcsolé-
szekrényben. Ellenérizze a motort és a
panelt faziszarlat szempontjabdl.

Haritsa el az észlelt zarlatokat.

Motortulterhelés

A motor tul van terhelve az adott
alkalmazésban.

Végezze el a fesziiltség ala helyezést,
és ellendrizze, hogy a specifikaciok
szerinti tartomanyban van-e a
motordram. Ha a motoraram tullépi
az adattablan megadott teljes
terhelési aramot, akkor csak
csokkentett terheléssel miikodtethetd.
Tekintse meg az alkalmazas specifi-
kécioit.

Erintkezési hibak

Végezze el az lizembe helyezés el6tti
ellendrzést az érintkezési hibakat
illetéen.

Hulzza szorosra az érintkezési hibas
csatlakozasokat.

A hélozati dram 3%-
osnal nagyobb
kiegyensulyozat-
lansaga

Halézattal kapcsolatos probléma
(lasd a 4. vészjelzés: Hdlozati
faziskiesés leirasat)

Egy-egy hellyel tolja el a frekvencia-
véltéhoz csatlakoztatott
tapvezetékeket: A -> B, B-> C, C-> A.

Ha a kiegyensulyozatlansdg koveti az
athelyezett vezetéket, akkor a tappal
van a probléma. Ellenérizze a
megtaplalé halézatot.

Frekvenciavaltéval kapcsolatos
probléma

Egy-egy hellyel tolja el a frekvencia-
véltéhoz csatlakoztatott
tapvezetékeket: A -> B, B-> C, C-> A.

Ha a kiegyensulyozatlansdg azonos
bemeneti csatlakozén maradt, akkor a
berendezés okozza a problémat.
Forduljon a szallitéhoz.

A motoraram 3%-
osnal nagyobb
aszimmetridja

Motorral vagy motorvezetékkel
kapcsolatos probléma

Egy-egy hellyel tolja el a kimend
motorkabeleket: U -> V, V -> W, W ->
u.

Ha a kiegyensulyozatlansdg koveti az
athelyezett vezetéket, akkor a
motorral vagy a motorvezetékkel van
probléma. Ellenérizze a motort és a
motorvezetéket.

Frekvenciavaltéval kapcsolatos
probléma

Egy-egy hellyel tolja el a kimend
motorkabeleket: U -> V, V -> W, W ->
u.

Ha a kiegyensulyozatlanség azonos
kimeneti csatlakozén maradt, akkor a
berendezés okozza a problémat.
Forduljon a szallitéhoz.

Akusztikus zaj vagy
rezgés (példaul egy
ventilatorlapat
bizonyos frekven-
cidkon zajt vagy
rezgést kelt)

Rezonancia, példaul a motor-
ventilator rendszerben

Keriilje meg a kritikus frekvencidkat a
4-6* Speed Bypass (Fordulatszamok
elkertilése) paramétercsoport
paraméterei segitségével.

Kapcsolja ki a tulmodulaciét
(paraméter 14-03 Overmodulation).

Novelje meg a rezonanciacsillapitast
(paraméter 1-64 Resonance
Dampening).

Ellenérizze, elfogadhaté szintre
csokkent-e a zaj, illetve a rezgés.

Tablazat 8.2 Hibaelharitas
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9 Specifikaciok

9.1 Villamossagi adatok

Frekvenciavalté HK37 HK55 HK75 H1K1 H1K5 H2K2 H3KO0
tipikus tengelyteljesitménye [kW] 0.37 0.55 0.75 1.1 1.5 2.2 3
IP20 mechanikai védettség K1 K1 K1 K1 K1 K1 K2
Kimeneti aram

Tengelyteljesitmény [kW] 0,37 0,55 0,75 1,1 1,5 2,2 3
Folyamatos (3 x 380-440 V) [A] 1,2 1,7 2,2 3 3,7 53 7,2
Folyamatos (3 x 441-480 V) [A] 1,1 1,6 2,1 2,8 34 4,8 6,3
Szakaszos (60 s tulterhelés) [A] 1,9 2,7 35 4.8 5.9 8,5 11,5
Folyamatos kVA (400 VAC) [kVA] 0,84 1,18 1,53 2,08 2,57 3,68 4,99
Folyamatos kVA (480 VAC) [kVA] 0,9 13 1,7 2,5 2,8 4,0 5,2
Maximalis bemeneti aram

Folyamatos (3 x 380-440 V) [A] 1,2 1,6 21 2,6 3,5 4,7 6,3
Folyamatos (3 x 441-480 V) [A] 1,0 1,2 1,8 2,0 2,9 3,9 43
Szakaszos (60 s tulterhelés) [A] 1,9 2,6 3,4 4,2 5,6 7.5 10,1
Tovabbi specifikaciok

Max. kabelkeresztmetszet (halozat, motor, fék és 4(12)

terhelésmegosztas) [mm? (AWG)]

Becsiilt teljesitményveszteség névleges

maximélis terhelésnél (W17 20,88 25,16 30,01 40,01 52,91 73,97 94,81
Tomeg, IP20 készllékhaz 23 2,3 23 23 23 2,5 3,6
Hatasfok [%]? 96,2 97,0 97,2 97,4 97,4 97,6 97,5

Tablazat 9.1 Megtaplalé halézat: 3 x 380-480 VAC
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Frekvenciavalté H4Ko0 H5K5 H7K5 H11K H15K H18K H22K
tipikus tengelyteljesitménye [kW] 4 5.5 7.5 11 15 18.5 22
IP20 K2 K2 K3 K4 K4 K5 K5
Kimeneti aram

Tengelyteljesitmény 4 55 7,5 1 15 18,5 22
Folyamatos (3 x 380-440 V) [A] 9 12 15,5 23 31 37 42,5
Folyamatos (3 x 441-480 V) [A] 8,2 1 14 21 27 34 40
Szakaszos (60 s tulterhelés) [A] 14,4 19,2 24,8 34,5 46,5 55,5 63,8
Folyamatos kVA (400 VAC) [kVA] 6,24 8,32 10,74 15,94 21,48 25,64 29,45
Folyamatos kVA (480 VAC) [kVA] 6,8 9,1 11,6 17,5 22,4 28,3 333
Maximalis bemeneti aram

Folyamatos (3 x 380-440 V) [A] 8,3 11,2 15,1 22,1 29,9 35,2 41,5
Folyamatos (3 x 441-480 V) [A] 6,8 9,4 12,6 184 24,7 29,3 34,6
Szakaszos (60 s tulterhelés) [A] 133 17,9 24,2 33,2 44,9 52,8 62,3
Tovabbi specifikaciok

Max. kabelkeresztmetszet (halozat, motor, fék)

[mm? (AWG)] 4(12) 16(6)

Becsiilt teljesitményveszteség névleges

maximilis terhelésnél (W1 115,5 157,54 192,83 289,53 393,36 402,83 467,52
Tomeg, IP20 mechanikai védettség [kgl 3,6 36 4,1 9,4 9,5 12,3 12,5
Hatasfok [%]? 97,6 97,7 98,0 97,8 97,8 98,1 97,9

Tablazat 9.2 Megtéplalé hélozat: 3 x 380-480 VAC

1) Tipikus teljesitményveszteség névleges terhelés mellett, £15%-os tiiréssel szdmolva (a tiirés a fesziiltség- és kdbelértékek ingadozdsdra

vonatkozik).

Az értékek tipikus motorhatdsfokot vesznek alapul (IE2/IE3 hatdra). Kisebb hatdsfoku motorok fokozzdk a frekvenciavdlto teljesitmény-
veszteségét, és vice versa.

Csak a frekvenciavdlté hiitésének méretezésére vonatkozik. Ha a kapcsoldsi frekvencia nagyobb az alapértelmezett bedllitdsndl, a teljesit-
ményveszteség megnGhet. A szdmitds figyelembe veszi az LCP és a tipikus vezérlGkdrtya teljesitményfelvételét. Tovdbbi opcidk és a
felhaszndlé dltali terhelés még 30 W-tal névelhetik a veszteséget (a jellemz6 ndvekedési érték azonban csupdn 4 W teljes terhelési
vezérl6kdrtya, illetve terepi busz esetén).

A teljesitményveszteség adatait az EN 50598-2 szerint ldsd itt: www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) 50 m-es drnyékolt motorkdbellel, névleges frekvencidn és névleges terhelés mellett. Az energia-hatdsfok osztdlydt illetéen Idsd
9.4. fejezet Kornyezeti feltételek. A részleges terhelési veszteségeket illetéen Idsd www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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9.2 Megtaplald halézat (3 fazisu)

Megtaplalé halézat (L1, L2, L3)
Tapcsatlakozék L1, L2, L3
Tapfesziiltség 380-480 V: -15% (-25%)" - +10%

1) A frekvenciavdlté csékkentett teljesitménnyel -25%-os bemeneti fesziiltségen is miikodhet. A frekvenciavdlté maximdlis
teljesitménye -25%-o0s bemeneti feszliltség esetén 75%, -15%-0s bemeneti feszliltség esetén pedig 85%.

Ha a hdldzati fesziiltség tébb, mint 10%-kal elmarad a frekvenciavdlté legkisebb névleges hdldzati fesziiltségétsl, akkor nem
vdrhatd a teljes nyomaték biztositdsa.

Halézati frekvencia 50/60 Hz +5%
Max. d&tmeneti kiegyensulyozatlansag a haldzati fazisok kozott a névleges halozati fesziiltség 3,0%-a
Valés teljesitménytényezd (A) névleges terhelésnél 20,9 (névleges)
Teljesitményeltolddasi tényez6 (cos ¢) kozel 1 (>0,98)
Kapcsolasok szama az L1, L2, L3 bemeneten (bekapcsolasok) <7,5 kW legfeljebb 2-szer percenként
Kapcsolasok szama az L1, L2, L3 bemeneten (bekapcsoldsok) 11-22 kW legfeljebb 1-szer percenként

A késziilék olyan dramkérben haszndlhatd, mely kevesebb mint 5000 amperes effektiv szimmetrikus dramerdsség biztositdsdra
képes maximum 480 voltos fesziiltség mellett.

9.3 Motorkimenet és motoradatok

Motorkimenet (U, V, W)

Kimeneti fesziiltség a tapfesziiltség 0-100%-a
Kimeneti frekvencia 0-500 Hz
Kimeneti frekvencia VVC* modban 0-200 Hz
Kapcsoldsok szama a kimeneten korlatlan
Rampaiddé 0,05-3600 s

Nyomatékkarakterisztika

Inditényomaték (allandé nyomaték) maximum 160% 60 s-ig"
Tulterhelési nyomaték (alland6é nyomaték) maximum 160% 60 s-ig"
Inditébnyomaték (valtozé nyomaték) maximum 110% 60 s-ig"
Tulterhelési nyomaték (véltozé nyomaték) maximum 110% 60 s-ig
Inditéaram maximum 200% 1 s-ig
VVC* nyomatéknovekedési ideje (kapcsolasi frekvenciatol fiiggetlentil) maximum 50 ms

1) A szdzalékos adat a névleges nyomatékra vonatkozik.

9.4 Kornyezeti feltételek

Kornyezeti feltételek

IP-besorolas IP20
Rezgésvizsgalat, minden hazméret 1049
Relativ péaratartalom 5-95% (IEC 721-3-3; 3K3 osztaly (nem lecsap6dod) miikodés kozben
Kornyezeti h6mérséklet (DPWM kapcsolasi médnal)
- leértékeléssel maximum 55 °C"
- teljes allandé kimeneti aramndl bizonyos teljesitményosztalyban maximum 50 °C
- teljes allandé kimeneti dramnal maximum 45 °C
Minimalis kornyezeti hémérséklet teljes terhelésii miikodés folyaman 0°C
Minimdlis kdrnyezeti hémérséklet csokkentett teljesitménynél -10 °C
Tarolasi/szallitasi hémérséklet -25 - +65/70 °C
Maximdlis tengerszint feletti magassag leértékelés nélkil 1000 m
Maximalis tengerszint feletti magassag leértékeléssel 3000 m
EN 61800-3, EN 61000-3-2, EN 61000-3-3, EN 61000-3-11,
EMC-szabvanyok, kibocsatas EN 61000-3-12, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3
EMC-szabvényok, védettség EN 61800-3, EN 61000-6-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3

50 Danfoss A/S © 11/2015 Minden jog fenntartva. MGO7A147



Dt

Specifikaciok Kezelési utmutato

EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6, EN 61326-3-1
Energia-hatasfok osztalya? IE2

1) Ldsd a tervezdi segédlet Kiilonleges kériilmények cimii részét a kévetkezékre vonatkozéan:
. Leértékelés magas kérnyezeti hémérsékleten
. Nagy tengerszint feletti magassdg miatti leértékelés
2) Meghatdrozva az EN50598-2 szabvdnynak megfeleléen:
o Névleges terhelésnél
. A névleges frekvencia 90%-dndl
. A kapcsoldsi frekvencia gydri bedllitdsdndl

. A kapcsoldsi minta gydri bedllitdsandl

9.5 Kabelspecifikaciok

Kébelhosszak és -keresztmetszetek

Arnyékolt motorkabel max. hosszisaga 50 m
Arnyékolatlan motorkabel max. hosszdsaga 75 m
A vezérl6kapcsok kabeleinek maximalis keresztmetszete, hajlékony/merev vezeték 2,5 mm’/14 AWG
A vezérlékapcsok kabeleinek minimalis keresztmetszete 0,55 mm?*/30 AWG
Arnyékolatlan STO-bemenetikabel max. hosszisaga 20 m

1) Az er6sdramu kdbelekhez ldsd Tdbldzat 9.1 — Tabldzat 9.2.

9.6 Vezérl6bemenet és -kimenet, valamint vezérl6adatok

Digitalis bemenetek

Csatlakozdk szama 18, 19, 27V, 29, 32, 33
Logika PNP vagy NPN
Feszliltségszint 0-24 VDC
Fesziltségszint, logikai 0 PNP <5V DC
Fesziltségszint, logikai 1 PNP >10 VDC
Feszliltségszint, logikai 0 NPN >19 VDC
Feszliltségszint, logikai 1 NPN <14 VDC
Maximadlis fesziiltség a bemeneten 28 VDC
Impulzusismétlédési frekvencia tartoménya 4-32 kHz
(Mdkodési ciklus) min. impulzusszélesség 4,5 ms
Bemeneti ellendllds, Ri Kordlbelll 4 kQ

1) A 27-es csatlakozd kimenetként is beprogramozhatd.

STO-bemenetek"

Csatlakozdk széma 37,38
Fesziiltségszint 0-30 VDC
Fesziltségszint, alacsony <1,8 VDC
Fesziltségszint, magas >20 VDC
Maximalis fesziiltség a bemeneten 30 VDC
Maximalis bemeneti dram (0sszes érintkezd) 6 mA

1) Részletek az STO-bemenetekrdl: 6. fejezet Safe Torque Off (STO).

Analég bemenetek

Az analég bemenetek szama 2
Csatlakozdék szama 53", 54
Uzemmaodok fesziiltség vagy aram
Uzemmédvalasztas Szoftver
Fesziltségszint 0-10V
Bemeneti ellenallas, R; korulbeltul 10 kQ
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Maximalis fesziiltség -15-+20V
Aramtartomany 0/4-20 mA (skalazhato)
Bemeneti ellenallas, Ri korulbelal 200 Q
Maximalis dram 30 mA
Felbontas az analég bemenetekhez 11 bit
Az analég bemenetek pontossédga Max. hiba: 0,5% végkitérésre
Sévszélesség 100 Hz

Az analég bemenetek galvanikusan szigeteltek a hdldzati fesziiltségtél (PELV) és a tébbi nagyfesziiltségli csatlakozdtol.
1) Az 53-as csatlakozd csak a fesziiltség lizemmddot tdmogatja; digitdlis bemenetként is szolgdlhat.

PELV isolation E.
|
24V Control = Mains %
18 — = @
\ \
\ [
, High —
37 | voltage [— Motor
Functional . I ‘
isolation |
RS-485 — DCBus
Abra 9.1 Analég bemenetek
Impulzusbemenetek
Programozhaté impulzusbemenetek szama 2
Impulzuscsatlakozdk jeldlése 29,33
Max. frekvencia a 29-es és a 33-as csatlakozon 32 kHz (elleniitemU hajtott)
Max. frekvencia a 29-es és a 33-as csatlakozén 5 kHz (nyitott kollektor)
Min. frekvencia a 29-es és a 33-as csatlakozén 4 Hz
Fesziltségszint lasd a Digitélis bemenetek cim( szakaszt
Maximalis fesziiltség a bemeneten 28 VDC
Bemeneti ellenallas, R; korulbelul 4 kQ
Az impulzusbemenet pontossadga (0,1-1 kHz) max. hiba: 0,1% végkitérésre
Az impulzusbemenet pontossdga (1-32 kHz) max. hiba: 0,05% végkitérésre
Digitélis kimenetek
Programozhaté digitalis/impulzuskimenetek 1
Csatlakozdk széma 27
Fesziltségszint a digitalis/frekvenciakimeneten 0-24V
Max. kimeneti aram (fogadas vagy forrés) 40 mA
Max. terhelés a frekvenciakimeneten 1 kQ
Max. kapacitiv terhelés a frekvenciakimeneten 10 nF
Minimalis kimeneti frekvencia a frekvenciakimeneten 4 Hz
Maximdlis kimeneti frekvencia a frekvenciakimeneten 32 kHz
Frekvenciakimenet pontossaga max. hiba: 0,1% végkitérésre
Felbontas a frekvenciakimeneten 10 bit

1) A 27-es csatlakozd bemenetként is beprogramozhaté.

A digitdlis kimenet galvanikusan szigetelt a hdlozati feszliltségtél (PELV) és a tébbi nagyfesziiltségli csatlakozotdl.

Analég kimenetek

A programozhaté analég kimenetek szdma 1
Csatlakozdk szdma 42
Analég kimenet dramtartomanya 0/4-20 mA
K6z6s pont max. terhelhetésége az analég kimeneten 500 Q
Az analdg kimenet pontossdga max. hiba: 0,8% végkitérésre
Felbontés az anal6g kimeneten 10 bit

Az analdg kimenet galvanikusan szigetelt a hdlézati fesziiltségtél (PELV) és a tobbi nagyfesziiltségli csatlakozdtol.
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Vezérl6kartya, 24 V-os egyenfesziiltségl kimenet
Csatlakozék szama 12,13
Maximalis terhelés 100 mA

A 24 V-o0s egyenfesziiltségli tdp galvanikusan szigetelt a hdlézati fesziiltségtél (PELV), de ugyanolyan potencidllal rendelkezik,
mint az analdg és digitdlis bemenetek és kimenetek.

Vezérl6kartya, +10 V-os egyenfesziiltségl kimenet

Csatlakozék szama 50
Kimeneti fesziiltség 105V 0,5V
Maximalis terhelés 15 mA

A 10 V-os egyenfesziiltségli tdp galvanikusan szigetelt a hdldzati fesziiltségtsl (PELV) és a tobbi nagyfesziiltségli csatlakozotol.

Vezérl6kartya, RS485-6s soros kommunikaciod
Csatlakozék szama 68 (PTX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)
61-es szamu csatlakozo koz6s a 68-as és 69-es csatlakozo esetében

Az RS485-6s soros kommunikdcids kér galvanikusan szigetelt a hdlozati feszliltségtdl (PELV).

Relékimenetek

Programozhaté relékimenetek széma 1
01-es relé 01-03 (nyito), 01-02 (zaro)
AC-1)": 01-02 (zar6) (ohmos terhelés) 250 VAC, 3 A
AC-15)D: 01-02 (zard) (induktiv terhelés @ cosg 0,4) 250 VAC, 0,2 A
DC-1)": 01-02 (zaré) (ohmos terhelés) 30 VDG, 2 A
DC-13)": 01-02 (zard) (induktiv terhelés) 24 VDG, 0,1 A

Max. csatlakozoterhelés

Max. csatlakozéterhelés

Max. csatlakozoterhelés

Max. csatlakozoterhelés

e~~~ e~ e~

Max. csatlakozéterhelés (AC-1)": 01-03 (nyitd) (ohmos terhelés) 250 VAC, 3 A
Max. csatlakozéterhelés (AC-15)": 01-03 (zard) (induktiv terhelés @ cos¢ 0,4) 250 VAC, 0,2 A
Max. csatlakozéterhelés (DC-1)V: 01-03 (nyitd) (ohmos terhelés) 30VDC, 2 A
Min. csatlakozéterhelés: 01-03 (nyit6), 01-02 (zard) 24 VDC 10 mA, 24 VAC 20 mA

1) IEC 60947, 4. és 5. rész
A reléérintkez6k galvanikusan szigeteltek (erésitett szigeteléssel) az dramkor tobbi részétél.

Vezérl6kartya teljesitménye
Mintavételi id6koz 1 ms

Vezérlési karakterisztika

Kimeneti frekvencia felbontdsa 0-500 Hz-en +0,003 Hz
Rendszer valaszideje (18-as, 19-es, 27-es, 29-es, 32-es és 33-as csatlakozd) <2 ms
Fordulatszam-szabdlyozasi tartomany (nyilt hurok) a szinkron fordulatszam 1:100 része
Fordulatszdm pontossaga (nyilt hurok) a névleges fordulatszam +0,5%-a
Fordulatszam pontossaga (zart hurok) a névleges fordulatszam +0,1%-a

Az Gsszes vezérlési jellemz6 4 polusu aszinkronmotorra vonatkozik.
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9.7 A csatlakozasok meghuzasi nyomatékai

Fontos, hogy minden elektromos csatlakozdst a megfelel6 nyomatékkal hizzon meg. A tulsdgosan kis vagy nagy meghuzasi
nyomaték elektromos csatlakozasi problémat okozhat. Hasznéljon nyomatékkulcsot a megfelel6 nyomaték biztositdsahoz.

Nyomaték [Nm]
Mechanikai ) .
. . Lo s Egyenaramu . .. s .
védettség Teljesitmény [kW] Halézat Motor ; Fék Fold Vezérlés/relé
. csatlakozé
tipusa
K1 0,37-2,2 0,8 0,8 0,8 0,8 3 0,5
K2 3,0-5,5 0,8 0,8 08 0,8 3 0,5
K3 7,5 0,8 0,8 0,8 0,8 3 0,5
K4 11-15 12 1,2 12 1,2 1,6 0,5
K5 18,5-22 12 1,2 12 12 1,6 0,5

Tablazat 9.3 Meghuzasi nyomatékok

9.8 Biztositok és megszakitdk

A tépoldalon biztositokat és/vagy megszakitokat hasznaljon a szervizszemélyzet védelmére arra az esetre, ha a frekvenci-
avalté valamelyik komponense meghibasodna (elsé hiba).

Mellékaramkor-védelem
A berendezés (beleértve a kapcsolémiivet, a gépeket stb.) valamennyi mellékdramkore esetében gondoskodni kell a
nemzeti/nemzetkozi eléirdsoknak megfelelé rovidzarlat- és tuldramvédelemrol.

ERTESITE.

Az ajanlasok az UL mellékaramkor-védelmet nem biztositjak.

A Tdbldzat 9.4 a tesztelésen atesett ajanlott biztositok és megszakitdk listajat tartalmazza.

AFIGYELEM!

SZEMELYI SERULES ES A BERENDEZES SERULESENEK KOCKAZATA
A rendellenes miikodés vagy az ajanlasok figyelmen kiviil hagyasa személyi sériiléshez, valamint a frekvenciavalto6 és
egyéb berendezések karosodasahoz vezethet.

. Az ajanlasoknak megfelelé biztositokat valasszon. igy a lehetséges sériilések a frekvenciavalton beliili karoso-
dasokra korlatozéodnak.

ERTESITE.

Biztositok és/vagy megszakitok hasznalataval biztosithaté a megfelelés az IEC 60364 szabvany CE-el6irasainak.

A Danfoss a Tdbldzat 9.4 biztositoinak és megszakitéinak hasznalatat javasolja olyan, 380-480 V-ra méretezett aramkorben,
amely képes 5000 Ams effektiv (szimmetrikus) aramerésséget nyujtani, a frekvenciavalté névleges fesziltségétél fliggben.
Helyes biztosité- és/vagy megszakitéhasznalat mellett a frekvenciavalté névleges rovidzarlati arama (SCCR) 5000 Arms.
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Hazméret Teljesitmény [kW] CE-megfelel6 biztosito LVD-megszakito
K1 0,37-2,2 gG-10 PKZMO-16
K2 3,0-55 gG-25 PKZMO0-20
K3 7.5 9G-32 PKZMO0-25
K4 11-15 gG-50
K5 18,5-22 gG-80

Tablazat 9.4 CE-biztosito, 380-480 V

9.9 Hazméretek, névleges teljesitmények és méretek

A méretekkel, valamint a felsé és alsé szerelényilasokkal kapcsolatban lasd Abra 3.2.

Hazméret K1 K2 K3 K4 K5
Teljesitmény 1 fazisu 0,37 0,55 0,75 1,1 1,5 2,2 - - -
[kW] 200-240 V
3 fazisu 0,37 0,55 0,75 11 1,5 2,2 3,7 - -
200-240 V
3 fazisu 0,37 0,55 0,75 11 1,5 2,2 3 4 55 7,5 1 15 18,5 22
380-480 V
Méretek [mm] | A magassag 210 272,5 272,5 317,5 410
B szélesség 75 20 115 133 150
C mélység 168 168 168 245 245
Szerel6- a 198 260 260 297,5 390
nyilasok b 60 70 20 105 120
c 5 6,4 6,5 8 7,8
d 11 11 12,4 12,6
e 4,5 55 55 6,8 7
f 7,3 8,1 9,2 1 11,2

Tablazat 9.5 Hazméretek, névleges teljesitmények és méretek
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10 Flggelék

10.1 Jelzések, roviditések, szedés

°C Celsius-fok

AC véltakozé aram

AEO automatikus energiaoptimalizalas
AWG American wire gauge (amerikai vezetékkeresztmetszet-szabvany)
AMA automatikus motorillesztés

DC egyendram

EMC elektromdgneses Gsszeférhetdség
ETR elektronikus hékioldd relé

fmN névleges motorfrekvencia

FC frekvenciavalté

linv inverter névleges kimeneti drama
lLim aramkorlat

IMN névleges motoraram

Ivirmax maximalis kimeneti dram

IviTN a frekvenciavalto altal szolgaltatott névleges kimeneti aram
P behatolas elleni védelem

LCP Kijelz6- és kezel6egység

MCT mozgasszabalyozd eszkdz

ns szinkron motorfordulatszam

PmN névleges motorteljesitmény

PELV védo torpefesziiltség

NYAK nyomtatott dramkor

PM motor allandé magneses motor

PWM impulzusszélesség-modulacio
1/perc percenkénti fordulatszam

STO Safe Torque Off

Tum Nyomatékkorlat

UmN névleges motorfesziiltség

Tablazat 10.1 Jelzések és roviditések

Szedés

. Minden méret [mm]-ben van megadva.

. A csillag (*) a paraméter alapértelmezett bedllitasat jelzi.

. A szamozott listdk az eljarasok menetét irjak le.

. A listajeles listdk egyéb informéciét tartalmaznak.

. A délt szedés jelentése:

- Kereszthivatkozas

- Webes hivatkozas

- Paraméternév

10.2 A paramétermenti felépitése
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Mutaté VLT® Midi Drive FC 280
Mutato Erésaramu csatlakoztatas 10
A F
A csatlakozok meghtizasi nyomatéka 54  Fesziiltség ala helyezés 28
A kabelek vezetése 19  Fesziltségbemenet 20
Adattabla 7 Fesziltségszint 51
Alapértelmezett beallitas 28 Figyelmeztetések és vészjelzések listdja 46
AMA csatlakoztatott 27-es csatlakozoval.........e.eeoereeesrrerses 38  Fokapcsolo 20
Analog bemenet 51  Foldelés 14,15,19, 20
Foldeletlen delta 15
6ldelécsatlakozas
A Foldelécsatlakoza 19
Arnyékolt kabel 19 Foldel6vezeték 10
Atkotés 17 Foldelt delta 15
Fémenu 24,26
A Fordulatszam-referencia 31,38
Automatikus be 27,31
Automatikus motorillesztés 30 G
Gyorsmenu 22,26
B
Beallitas 31 H
Bemenet Hal6zat
Aram 15 Fesziiltség 26
Csatlakozd 15,20 Tép (L1,L2,L3) 50
Tap 15 Tapadatok 48
Teljesitmény 4,10,19, 20 Halozati kabelek 19
Bemenetek .
Hatla 8
Digitalis bemenet 51 P
Impulzusbemenet 52 Helyi vezérlés 27
Biztonsag 6 Hibanaplo 26
Biztositd 10,19,54  Hibatdrlés 26,27,28,42
Hités 7
C
Csatlakozék l
Kimeneti csatlakozé 20 IEC 61800-3 15,50
Inicializalas
D Eljarés 28
Digitalis bemenet 17 Kézi inicializalas 28
Digitalis kimenet 52 Interferencia szigetelése 19
Iranyitas 19
E
Egyenaram 4 K
Elektromos interferencia 11 Kabelhosszdsag 51
EMC 50 Kabelkeresztmetszet 14
EMC-kompatibilis telepités 10  Karbantartas 42
Emelés 7 Képzett szakember 5
Energia-hatéasfok 48,49 Keresztmetszet 31
Energia-hatédsfok osztalya 51 Kézi be 27
Enkdder forgasiranya 31 Klmene’tek.
Analég kimenet 52
62 Danfoss A/S © 11/2015 Minden jog fenntartva. MGO7A147



Mutato

Kezelési utmutato

Kimeneti dram 52 Rendeltetés 3
Kistilési id6 5 Rendszer visszacsatolojele 3
Kornyezeti feltételek 50 Rezgés 7
Kiils6 parancs 4 RFI-sz(ird 15
Kiils6 vezérld 3 Rovidités 56
Kaszéaramok 6,10
S
L Segédberendezés 19
Leértékelés 50 SIL2 4
SILCL a SIL2 kategéridbdl 4
M Soros kommunikacio 18,27,42
Mechanikus fék vezérlése 17 Specifikacié 18
Megszakito 19 Startparancs 31
Mellékdramkor-védelem 54 STO
Menti felépitése 26 Aktivalas 34
Automatikus Gjrainditas 34,35
Menu gomb 21,26 Deaktivalas 34
Meniigomb 26 Karbantartas 36
Motor Kézi Gjrainditas 34,35
Muszaki adatok 37
Adat 28,30 Uzembehelyezési teszt 35
Allapot 3 y
Aram 4,26,30  Szabad tavolsag a hiitéshez 19
Fc’orgaté< 30 Szabad tévolsédggal kapcsolatos kdvetelmény.........ccvvverreeennc. 7
Kabel 14
Motorkimenet 50  Szabvanyok és megfelel6ség az STO esetében..........vieene. 4
Teljesitmény 10, 26 Szedés 56
Védelem 3 }
Szerelés 8,19
Motorkabel 10 .
Szerviz 42
Motorkabelek 19 . .
Szigetelt csillagpont 15
N Szimbolum 56
Nagyfesziiltség 5,20 T
Navigaciés gomb 21,26 i o
Tapfesziiltség 20,52
Numerikus kijelz 21 L,
Térolas 7
Nyilt hurok 53 L
Tavoli parancs 3
Nyomaték Telepité
Nyomatékkarakterisztika 50 elepites 19
Telepités kozvetlenlil egymas mellé 8
0] Telepitési kornyezet 7
Opciok 20  Teljesitett el6irdsok és tanusitvanyok 4
Teljesitménytényezé 4,19
erhelésmegosztas
P Terhelé 4 5
PELV 40,53 Termisztor 40
Potenciélkiegyenlités 11 Tovébbi irodalom
Programozés 17,26, 27 Tranziensvédelem
Taldramvédelem 10
R
Razkodas 7 U
Referencia 26 Ugyfél altal biztositott relé 35
Relékimenet 53
MGO07A147 Danfoss A/S © 11/2015 Minden jog fenntartva. 63



Mutato

VLT® Midi Drive FC 280

u

Ujrahasznositas

Utmutatds az artalmatlanitashoz

Y
Valtakozo aram hullamformaja 4
Valtakozoé aramu bemenet 4,15
Valtakozo fesziiltségui halozat 4,15
Véletlen inditas 5,42
Vészjelzési napld 26
Vezérlés

Csatlakozd 27,46

Karakterisztika 53

Vezetékezés 10,17,19
Vezérlégomb 21,26
Vezérlbkartya

+10 V-os egyenfesziiltségui kimenet 53

RS485-0s soros kommunikdcié 53

Teljesitmény. 53
Vezeték-keresztmetszet 10
Visszacsatolojel 19
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Danfoss Kft.

H-1139 Budapest

Vaci ut91

Telefon: (1) 450 2531

Telefax: (1) 450 2539

E-mail: danfoss.hu@danfoss.com
www.danfoss.hu

A Danfoss nem véllal felel6sséget a kataldgusokban és mas nyomtatott anyagban 1évé esetleges tévedésért, hibaért. A Danfoss fenntartja maganak a jogot, hogy termékeit értesités nélkuil
megvéltoztassa. Ez vonatkozik a mar megrendelt termékekre is, feltéve hogy e valtoztatasok végrehajthatok a mar elfogadott specifikacio Iényeges médositasa nélkiil. Az ebben az anyagban
talalhato védjegyek az érintett vallalatok tulajdonat képezik. A Danfoss és a Danfoss logé a Danfoss A/S védjegyei. Minden jog fenntartva.
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