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Uvod Navod k pouzivani

1 Uvod

1.1 Ucel ndvodu

Tento ndvod k pouzivani poskytuje informace o bezpecné
instalaci a uvedeni méni¢e kmito¢tu VLT® Midi Drive FC
280 do provozu.

Tento navod k pouzivani je urcen pro kvalifikovany
personal.

Abyste mohli méni¢ pouzivat bezpe¢nym a profesionalnim
zpUsobem, prectéte si ndvod k pouzivani a dodrzujte
uvedené pokyny. Specidlni pozornost vénujte bezpec-
nostnim pokyntim a obecnym upozornénim. Navod k
pouzivani musi byt stale pfi ruce u ménice kmitoctu.

VLT® je registrovana ochranna znamka.

1.2 Dalsi zdroje

Zdroje, které umozni porozumét pokrocilym funkcim
ménice kmitoctu a jeho programovani:

. Prirucka projektanta VLT® Midi Drive FC 280.
. Ptirucka programatora VLT® Midi Drive FC 280.

K dispozici jsou také dalsi publikace a pfiru¢ky od
spolec¢nosti Danfoss. Viz vit-drives.danfoss.com/Support/
Technical-Documentation/ na jejich seznam.

1.3 Verze dokumentu a softwaru

Tento navod je pravidelné kontrolovan a aktualizovan.
Vdechny ndvrhy na zlepseni jsou vitany. V Tabulka 1.1 je
uvedena verze dokumentu a odpovidajici verze softwaru.

Vydani
MGO7A1

Poznamky Verze softwaru

Prvni vydani tohoto navodu 1.0

Tabulka 1.1 Verze dokumentu a softwaru

1.4 Popis vyrobku
1.4.1 Zplsob pouziti

Méni¢ kmitoctu je elektronicky regulator motoru urceny
pro:

. regulaci otd¢ek motoru v zavislosti na zpétné
vazbé systému nebo na délkovych pfikazech z
externich reguldtorl. Pohonny systém se sklada z
ménice kmitoctu, motoru a vybaveni pohdnéného
motorem.

. monitorovani systému a stavu motoru.

Méni¢ kmitoctu Ize také pouzit k ochrané motoru.

V zavislosti na konfiguraci Ize méni¢ kmito¢tu pouzit v
samostatnych aplikacich nebo jako ¢ast vétsiho zafizeni
nebo instalace.

Méni¢ kmitoctu Ize provozovat v obytném, primyslovém a
komercnim prostiedi podle mistnich zakonU a standardd.

OZNAMENI!

V obytnych prostorach muze tento vyrobek zpUsobit
vysokofrekven¢ni ruseni. V takovém pfipadé je tfeba
pouzit dodatecna opatieni na zmirnéni ruseni.

Predvidatelné zneuziti

Nepouzivejte méni¢ kmitoctu v aplikacich, které neodpo-
vidaji specifikovanym provoznim podminkam a prostiedi.
Zajistéte shodu s podminkami specifikovanymi v
kapitola 9 Technické udaje.

1.4.2 Blokové schéma ménice kmitoctu

Obrdzek 1.1 je blokové schéma internich komponent
ménice kmitoctu. Jejich funkce naleznete v Tabulka 1.2.

130BE200.11

Obrazek 1.1 Blokové schéma ménice kmitoctu

Oblast Komponenta funkce
o ey o AC sitové napdjeni k ménici
1 Sitové napdjeni Kkmitoctu.
e Mustkovy usmérnovac prevadi
stfidavy vstup na
2 Usmérnovac

stejnosmérny proud pro
napajeni vystupniho stfidace.

e Meziobvod ménice zpracovava

3 Meziobvod stejnosmérny proud.

MGO7A148
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Uvod VLT® Midi Drive FC 280

Oblast Komponenta funkce

o Filtruje proud v meziobvodu.

e Poskytuje ochranu proti
prechodovym jevim.

o Redukuje efektivni hodnotu

4 DC tlumivka proudu.

e Zvysuje Ucinik v siti.
o Redukuje harmonické slozky
na stfidavém (AC) vstupu.

o Uklada stejnosmérny vykon.

5 Baterie konden- o Poskytuje ochranu zajistujici
zatord prekondni kratkodobych
vypadkl proudu.
o Prevddi stejnosmérny proud
na PWM AC vinu zajistujici
6 Stidac¢

fizeny proménny vystup do
motoru.

e Regulovany, trifazovy vystupni

7 Vystup do motoru vykon do motoru.

e Provadi sledovani pfikonu,
interniho zpracovani, vystupu
a proudu motoru, ¢imz
zajistuje efektivni provoz a
fizeni.

8  |Regula¢ni obvod * Zajistuje sledovani
uzivatelského rozhrani a
externich piikazi a jejich
provadéni.

e Je mozné poskytovat Udaje o
stavovém vystupu a fizeni.

Tabulka 1.2 Legenda k Obrdzek 1.1
1.4.3 Kryti a jmenovité vykony

Kryti a jmenovité vykony méni¢ kmitoctu najdete v
kapitola 9.9 Kryti, jmenovité vykony a rozméry.

1.4.4 Safe Torque Off (STO)

Méni¢ kmito¢tu VLT® Midi Drive FC 280 podporuje funkci
bezpecného vypnuti momentu Safe Torque Off (STO). V
kapitola 9.9 Kryti, jmenovité vykony a rozméry naleznete
podrobnosti o instalaci, uvedeni do provozu, udrzbé a
technické udaje STO.

1.5 Schvaleni a certifikace

Ce &

TUVRheinland
Informace o shodé s pozadavky Evropské dohody tykajici
se mezinarodni pfepravy nebezpecného zbozi po vnitro-
zemnich vodnich cestach (ADN) naleznete v Pfirucce
projektanta VLT® Midi Drive FC 280, v &asti Instalace
kompatibilni s ADN.

Functional
Safety
Type
Approved

RoHS

www.tuv.com
ID 0600000000

Pouzité normy a shody pro STO

Pouziti funkce STO na svorkach 37 a 38 vyzaduje, aby
uzivatel dodrzel viechny bezpecnostni pokyny plynouci z
pfislusnych zdkond, predpisl a nafizeni. Integrovand funkce
STO spliiuje nasledujici normy:

. IEC/EN 61508: 2010 SIL 2

. IEC/EN 61800-5-2: 2007 SIL2

. IEC/EN 62061: 2012 SILCL ze SIL2

. EN ISO 13849-1: 2008 Kategorie 3 PL d

1.6 Likvidace

Zarizeni obsahujici elektrické soucasti
nesmi byt likvidovano spole¢né s
domacim odpadem.

Musi byt shromazdéno samostatné v
souladu s aktualné platnou mistni

legislativou.
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Bezpecnost

Navod k pouzivani

2 Bezpecnost

2.1 Bezpeclnostni symboly

V tomto dokumentu jsou pouzity nasledujici symboly:

AVAROVANI

Oznacuje potencialné nebezpecnou situaci, ktera by
mohla mit za nasledek smrt nebo vazné zranéni.

AUPOZORNENI

Oznacuje potencialné nebezpecnou situaci, ktera by
mohla mit za nasledek lehky nebo stfedné tézky uraz.
Lze pouzit také k upozornéni na nebezpecné postupy.

OZNAMENI!

Oznacuje dulezité informace, véetné situaci, které mohou
vést k poskozeni zafizeni nebo majetku.

2.2 Kvalifikovany personal

Aby byl zajistén bezproblémovy a bezpecny provoz ménice
kmitoctu, je tfeba zabezpecit sprdvnou a spolehlivou
prepravu, skladovani, instalaci, provoz a udrzbu. Zafizeni
smi instalovat nebo obsluhovat pouze kvalifikovany
personal.

Kvalifikovany personal je definovan jako proskoleni
pracovnici, ktefi jsou oprdvnéni instalovat, uvadét do
provozu a provadét udrzbu zatizeni, systémU a obvodu
podle platnych zakonl a predpis(i. Kromé toho musi byt
personal divérné obezndmen s pokyny a bezpecnostnimi
opatfenimi popsanymi v tomto navodu.

2.3 Bezpecnostni opatreni

AVAROVANI

VYSOKE NAPETI

Ménice kmitoctu obsahuji vysoké napéti po pfipojeni k
AC siti, stejnosmérnému napajecimu zdroji nebo sdileni
zatéze. Pokud by instalaci, spusténi a udrzbu neprovadél
kvalifikovany personal, hrozi nebezpeci smrti nebo
vazného urazu.

. Instalaci, spusténi a udrzbu smi provadét pouze
kvalifikovany personal.

AVAROVANI

NEUMYSLNY START

Kdyz je méni¢ kmitoctu pripojen k AC siti, stejnos-
mérnému napajecimu zdroji nebo sdileni zatéze, motor
se muze kdykoli spustit. Neumyslny start béhem progra-
movani, servisu nebo opravy mize mit za nasledek smrt,
vazny Uraz nebo poskozeni majetku. Motor se mize
spustit pomoci externiho vypinace, pfikazu komunikaéni
sbérnice Fieldbus, pfivedenym signalem zadané hodnoty
z LCP, prostirednictvim dalkového ovladani pomoci
Software pro nastavovani MCT 10 nebo po odstranéni
chybového stavu.

Abyste zabranili neimysinému startu motoru:

. Odpojte ménic¢ kmitoctu od sité.

. Pied programovanim parametri stisknéte
tlacitko [Off/Reset] (Vypnout/Reset) na panelu
LCP.

. Pfi pfipojeni ménice kmitoc¢tu k AC siti, stejnos-
mérnému napajecimu zdroji nebo sdileni zatéze
musi jiz byt méni¢ kmitoctu, motor a veskeré
pohdnéné zafizeni plné zapojené a sestavené.

AVAROVANI

DOBA VYBIJENI

Méni¢ kmitoctu obsahuje kondenzatory stejnosmérného
meziobvodu, které mohou zUstat nabité i kdyz ménic
kmitoctu neni napajen. Uvédomte si, Ze vysoké napéti
muze byt piitomno i kdyz kontrolky nesviti. Pokud byste
pfed provadénim servisu nebo oprav nevyckali po
odpojeni napajeni pozadovanou dobu, mohlo by to mit
za nasledek smrt nebo vazny uraz.

. Zastavte motor.

. Odpojte pripojeni k AC siti a veskeré vzdalené
napdjeni stejnosmérného meziobvodu véetné
zaloznich baterii, zdroji UPS a pfipojeni k jinym
méni¢im kmitoctu prostiednictvim stejnos-
mérného meziobvodu.

. Odpojte nebo zablokujte motor s
permanentnim magnetem.

. Pockejte, az se kondenzatory Uplné vybiji.
Minimalni ¢ekaci doba je uvedena v Tabulka 2.1.

. Pred provadénim servisu nebo oprav, pouzijte
vhodny méfi¢ napéti, abyste méli jistotu, ze
kondenzatory jsou plné vybité.

MGO7A148
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Bezpecnost VLT® Midi Drive FC 280
L Rozsah vykonu Min. ¢ekaci doba
Napéti [V] .
[kW (hp)] (min)
200-240 0,37-3,7 (0,5-5) 4
380-480 0,37-7,5 (0,5-10) 4
11-22 (15-30) 15

Tabulka 2.1 Doba vybijeni

AVAROVANI

NEBEZPECi SVODOVEHO PROUDU

Svodové proudy jsou vyssi nez 3,5 mA. Pfi nespravném
uzemnéni ménice hrozi nebezpedi smrti nebo vazného
urazu.

. Zajistéte spravné uzemnéni zafizeni
opravnénym elektrikafem.

AVAROVANI

NEBEZPECNE ZARIZENi
Kontakt s rotujicimi hiidelemi a elektrickym zafizenim
muze mit za nasledek smrt nebo vazny uraz.

. Instalaci, spusténi a udrzbu smi provadét pouze
proskoleny a kvalifikovany persondl.

. Pti veskerych ¢innostech na elektrickém zafizeni
musi byt dodrzovany pfislusné narodni a mistni
predpisy.

. Dodrzujte postupy uvedené v tomto navodu.

AUPOZORNENI

RIZIKO VNITRNI ZAVADY
Vniténi zavada ménice kmitoctu muize zpUsobit vazné
poranéni, kdyz neni méni¢ kmitoctu spravné zavieny.

. Pred zapnutim napajeni zkontrolujte, zda jsou
vSechny bezpec¢nostni kryty na misté a fadné
pfipevnény.

6 Danfoss A/S © 11/2015 Vsechna prava vyhrazena. MGO07A148



Mechanicka instalace

Navod k pouzivani

3 Mechanicka instalace

3.1 Rozbaleni

3.1.1 Obsah baleni
Obsah baleni se muaze lisit podle konfigurace vyrobka.

. Presvédcte se, zda obsah baleni a informace na
typovém Stitku odpovidaji objedndvce.

. Zkontrolujte vizualné baleni a méni¢ kmitoctu,
zda nedoslo k poskozeni zplsobenému
nevhodnou manipulaci béhem prepravy. Jakékoli
poskozeni nahlaste prepravci a zapiste pfi
preddvce. Ponechejte si poskozené &asti pro
pozdéjsi vyjasnéni.

7=
©°
1 VLT @® Midi Drive C €/8 2
www.danfoss.com Q
2 -9 =
T/C: FC-280PK55T4E20H1BXCXXXSXXXXA6 :
3 P/N: 134U2993 S/N: 000000G000 —| 2‘;;‘5")”3' —10
4~_>0.55kW 0.75HP oo
~IN: 3x380-480V 50/60Hz, 1.6/1.3A Approved
__-OUT: 3x0-Vin 0-500Hz, 1.7/1.6A (Tamb. 45°C)
5 Enclosure: CHASSIS/IP20 TR

6. A0 TR A IR a0 B DANFOSS IN CHINA

l:@ usustep 76X1 E134261 Ind.contr.Eq. See manual for prefuse

/\ CAUTION:

SEE MANUAL

/N WARNING:

STORED CHARGE DO NOT TOUCH UNTILL 4 MIN. AFTER
DISCONNECTION

RISK OF ELECTRIC SHOCK-DUAL SUPPLY DISCONNECT MAINS
11 AND LOADSHARING BEFORE SERVICE

1 |Typovy kéd

2 | Objednaci ¢islo

3 |Jmenovity vykon

Vstupni napéti, kmitocet a proud (pfi nizkych/vysokych

4
napétich)

s Vystupni napéti, kmitocet a proud (pfi nizkych/vysokych
napétich)

6 |Typ kryti a IP

7 |Likvidace

8 |Znacka CE

9 | Vyrobni ¢islo

10 |Provozni bezpecnost

11 |Jmenovita teplota okoli

12 | Doba vybijeni (vystraha)

Obrazek 3.1 Typovy stitek produktu (ptiklad)

OZNAMENI!

Neodstranujte typovy stitek z ménice (ukonceni zaruky).

3.1.2 Skladovani

Musi byt splnény poZadavky pro skladovéni. Podrobnosti
naleznete v kapitola 9.4 Okolni podminky.

3.2 Instalaéni prostiedi

OZNAMENI!

V prostredich s sitenim kapalin, ¢astic nebo korozivnich
plynt vzduchem musi IP/kryti zafizeni odpovidat
prostiedi instalace. Pfi nedodrzeni pozadavkii na okolni
podminky muizZe byt zkracena zivotnost ménic¢e kmitoctu.
Zkontrolujte, zda jsou splnény pozadavky na vlhkost
vzduchu, teplotu a nadmoiskou vysku.

Vibrace a razy

Ménic¢ kmitoctu splriuje pozadavky kladené na jednotky
montované na stény a podlahy vyrobnich prostor, a také
na panely pfiSroubované na stény nebo podlahy.

Podrobné specifikace okolnich podminek najdete v
kapitola 9.4 Okolni podminky.

3.3 Montaz

OZNAMENI!

Nespravna montaz mize mit za nasledek prehfati a
omezeny vykon.

Chlazeni

. Je tfeba zajistit volny prostor 100 mm nad a pod
ménic¢em pro chlazeni vzduchem.

Zvedani

. K urceni bezpe¢né metody zvedani zkontrolujte
hmotnost ménice, viz kapitola 9.9 Kryti, jmenovité
vykony a rozméry.

. Zkontrolujte, zda je zvedaci zafizeni vhodné pro
dany ucel.

. V pripadé potieby zajistéte kladkostroj, jefab
nebo vysokozdvizny vozik s dostate¢nou nosnosti
pro pfemisténi ménice.

. Pro zvedani pouzijte zvedaci oka (pokud je jimi
ménic vybaven).

Montaz

Pokud potiebujete pfizplsobit montazni otvory ménice FC
280, obratte se na mistniho dodavatele zafizeni Danfoss a
objednejte samostatnou zadni desku.

MGO7A148
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Mechanicka instalace

VLT® Midi Drive FC 280

Montaz ménice kmitoctu:
1. Zkontrolujte, zda m& montazni plocha
dostate¢nou nosnost. Ménice kmitoctu Ize
instalovat vedle sebe.

2. Méni¢ umistéte co nejblize k motoru. Kabely pro
pfipojeni motoru by mély byt co nejkratsi.

3. Aby bylo zajisténo proudéni vzduchu pro
chlazeni, nainstalujte méni¢ vertikdlné na pevny
rovny podklad nebo na volitelnou zadni desku.

4. Pro montéaz na sténu pouzijte drazkované
montazni otvory (pokud je jimi méni¢ vybaven).

b
per ol

T ENIRE
SANE
i

130BA648.12

WQ o

Obrazek 3.2 Horni a dolni montazni otvory (viz

kapitola 9.9 Kryti, jmenovité vykony a rozméry)

3.3.1 Montaz tésné vedle sebe

Montaz vedle sebe

Viechny ménice FC 280 mohou byt instalovany vedle sebe
do vertikalni nebo horizontdlni polohy. Ménice nevyzaduji
vétrani ¢i odvod tepla z bo¢ni strany.

o) o &2

o) o &2

130BE615.10

o

.’k .’k
. ® @ ®

WLT® viLT* WLT®
Wil Drive Ml Brive Wil Drfve

@31 He@s L1 Me@a L1

Obrazek 3.3 Montaz tésné vedle sebe

AUPOZORNENI

RIZIKO PREHRATI
Pokud je pouzito feseni s kryty na IP21, montaz ménica
tésné vedle sebe miize zpusobit prehiati a poskozeni
ménica.
. V pripadé pouziti feSeni typu IP21 neinstalujte
ménice vedle sebe.

3.3.2 Oddélovaci sada sbérnice

Oddélovaci sada sbérnice slouzi k mechanickému upevnéni
a elektrickému stinéni kabell pro nasledujici varianty fidici
kazety:

. Ridici kazeta s PROFIBUS.

. Ridici kazeta s PROFINET.
o Ridici kazeta s CANopen.
. Ridici kazeta s Ethernetem

Kazda oddélovaci sada sbérnice obsahuje 1 horizontalni
oddélovaci desticku a 1 vertikalni oddélovaci desticku.
Montéz vertikalni oddélovaci desti¢ky je volitelna. Vertikalni
oddélovaci desticka poskytuje lepsi mechanickou oporu
pro konektory a kabely PROFINET a Ethernet.

8 Danfoss A/S © 11/2015 VSechna prava vyhrazena.
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Mechanicka instalace Navod k pouzivani

3.3.3 Montaz

130BE481.10

Montaz oddélovaci desticky sbérnice:

1. Umistéte horizontalni oddélovaci desti¢ku na
fidici kazetu, ktera je upevnénd na ménici
kmitoctu, a pfipevnéte desticku pomoci 2 Sroubl
(viz Obrdzek 3.4). Utahovaci moment je 0,7-1,0
Nm.

2. Volitelné: Namontujte vertikalni oddélovaci
desti¢ku nasledujicim postupem:

2a  Odstrafite 2 mechanické pruziny a 2
kovové svorky z horizontalni desky.

2b  Namontujte mechanické pruziny a
kovové svorky na vertikalni desku.

2c  Pripevnéte desticku pomoci 2 Sroubd,
viz Obrdzek 3.5. Utahovaci moment je
0,7-1,0 Nm.

OZNAMENI!

Pokud je pouzit horni kryt IP21, neinstalujte vertikalni
oddélovaci desticku, protoze jeho vyska ovlivni spravnou
instalace horniho krytu IP21.

1 Vertikalni oddélovaci desticka

Srouby

130BE480.10
N

Obrazek 3.5 Pripevnéni vertikalni oddélovaci desticky pomoci
Sroubkd

Na Obrdzek 3.4 i Obrdzek 3.5 jsou vyobrazeny konektory
PROFINET. Skutec¢né konektory jsou zaloZeny na typu fidici
kazety namontované na ménici kmitoctu.

3. Zamacknéte kabelové hrdla PROFIBUS/PROFINET/
CANopen/Ethernet do konektor( v Fidici kazeté.

4. 4a  Zasunte kabely PROFIBUS/CANopen do
pruzinovych kovovych svorek, aby byly
mechanicky uchyceny, a aby byl zajistén
elektricky kontakt mezi stinénou ¢asti
kabeld a svorkami.

4b  Zasunte kabely PROFINET/Ethernet do
pruzinovych kovovych svorek, aby byly
kabely mechanicky uchyceny do svorek.

1 Mechanické pruziny
2 Kovové svorky
3 Srouby

Obrazek 3.4 Pripevnéni horizontalni oddélovaci desticky
pomoci Sroubkd

MGO07A148 Danfoss A/S © 11/2015 VSechna prava vyhrazena. 9



Elektricka instalace

VLT® Midi Drive FC 280

4 Elektricka instalace

4.1 Bezpecnostni pokyny

Obecné bezpecnostni pokyny najdete v &asti
kapitola 2 Bezpecnost .

AVAROVANI

INDUKOVANE NAPETI

Indukované napéti z vystupnich motorovych kabelt
rdznych ménic¢t kmitoctu vedenych spole¢né by mohlo
nabit kondenzatory zafizeni i pfi vypnutém a
zablokovaném zafizeni. Pokud by nebyly kabely vedeny
samostatné, nebo by nebyly pouzity stinéné kabely, hrozi
nebezpedi smrti nebo vazného urazu.

. Vedte vystupni motorové kabely samostatné.
. Pouzijte stinéné kabely.

. Zablokujte vsechny ménic¢e kmitoctu soucasné.

AVAROVANI

NEBEZPECi URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM

Méni¢ mize v ochranném vodic¢i generovat stejnosmérny
proud, tudiz hrozi nebezpedi smrti nebo vazného urazu.

. Pokud je jako ochrana proti Urazu elektrickym
proudem pouzit proudovy chrani¢, smi byt
pouzit na strané napajeni pouze chranic typu B.

Pfi nedodrzeni tohoto doporuceni nemusi proudovy
chrani¢ poskytovat predpokladanou ochranu.

Ochrana proti nadproudu
. PFi pouziti s vice motory jsou mezi méni¢em
kmitoctu a motorem zapotiebi dalsi ochranna
zafizeni, naptiklad ochrana proti zkratu nebo
tepelnd ochrana motoru.

. K zajisténi ochrany proti zkratu a nadproudu jsou
zapotiebi pojistky na vstupu. Jestlize neni ménic
opatfen pojistkami z vyroby, musi je zajistit
montazni firma. Informace o maximalni dimenzaci
pojistek naleznete v kapitola 9.8 Pojistky a jistice.

Typ a jmenovité hodnoty vodict
. Veskerd kabeldz musi vyhovovat platnym
narodnim a mistnim predpisdm pro prirezy
kabell a okolni teplotu.

. Doporuceni ohledné napéjeciho kabelu: Médény
vodi¢ pro teplotu min. 75 °C.

Doporucené rozméry a typy vodi¢l naleznete v
kapitola 9.5 Specifikace kabeld.

4.2 Instalace vyhovujici EMC

Pro zajisténi instalace vyhovujici EMC dodrzujte pokyny
uvedené v kapitola 4.3 Uzemnéni, kapitola 4.4 Schéma
zapojeni, kapitola 4.6 Pfipojeni motoru a kapitola 4.8 Ridici
kabely.

4.3 Uzemnéni

AVAROVANI

NEBEZPECi SVODOVEHO PROUDU

Svodové proudy jsou vyssi nez 3,5 mA. Pfi nespravném
uzemnéni ménice hrozi nebezpeci smrti nebo vazného
urazu.

. Zajistéte spravné uzemnéni zarizeni
opravnénym elektrikarem.

Zajisténi elektrické bezpecnosti
. Uzemnéte méni¢ kmitoctu dle platnych norem a
smérnic.

. Pro napéjeci, motorové a fidici kabely je tfeba
pouzit vyhrazené zemni vodice.

. Neuzemnujte jeden méni¢ kmitoctu pomoci
druhého prostiednictvim ,zfetézeni” (viz
Obrdzek 4.1).

. Zemnici vodi¢ by mél byt co nejkratsi.

Dodrzujte pozadavky na zapojeni vyrobce
motoru.
o Minimalni priifez kabelu: 10 mm? (7 AWG) (nebo

2 predepsané uzemnovaci vodic¢e zakoncené
oddélené).

10 Danfoss A/S © 11/2015 V3echna prava vyhrazena.
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Obrazek 4.1 Princip uzemnéni

Instalace v souladu s elektromagnetickou kompatibilitou
. Zajistéte elektricky kontakt mezi stinénim kabelu
a krytem ménice kmitoctu pomoci kovovych
kabelovych priichodek nebo pomoci svorek na
zafizeni (viz kapitola 4.6 Pripojeni motoru).

. Pouzijte staceny kabel pro snizeni elektrického
rudeni.

. Nepouzivejte skroucené konce.

OZNAMENI!

VYROVNANI POTENCIALU

Pokud je zemni potencial mezi méni¢em kmitoctu a
systémem odlisny, mize dochazet k elektrickému ruseni.
Nainstalujte vyrovndavaci kabely mezi komponenty
systému. Doporuceny prifez kabeld: 16 mm? (5 AWG).

MGO07A148 Danfoss A/S © 11/2015 VSechna prava vyhrazena. 1



Elektricka instalace VLT® Midi Drive FC 280

4.4 Schéma zapojeni

V této Casti jsou popsény pokyny pro zapojeni ménice kmitoctu.

o
o
o
RFI | -
91 (L1) i
3-phase 92(L2) T
power 93 (L3) NEpEE LE
input J
Motor
Switch mode ‘
power supply 5 *
] Brake
resistor
50 (+10 V OUT) -
+10VDC
. J—i7 53 (AIN) **
o-1ovbC | .
0-10VDC [ = | Q54(AIN) 250V AC, 3 A
0/4-20 mA | ———
p— ”;7\ 55 (COM A IN) o
R ;N 12 (+24V OUT) {
, \ , \
1 ' 1 T
| \ | \ 13 (+24VOUT) P 5-00
f | | | ! — 24V (NPN)
; | ; | 18(DIN) 0V (PNP)
1 - S E I 24v(NPN)
| \ :'\X} 0V (PNP) (AOUT) 42 = Analog output
| | J | | J ﬁ; 0/4-20 mA
; : ; ‘ ( ; :I‘X—}M V (NPN)
27(DIN/OUT) | —— —— — ek
‘ L | |- 2av | OV (PNP) ~=5 ON=Terminated
‘ | ‘ | | ) H Z| OFF =0Open
| J |
| [ \ L Z-o0VvI : 5V
“ L | __ 24V (NPN)
\ o RECLY :IMOV(PNP)
\
1 oy 4 |
| I | I |
RS485
\ | | I ) (NRS485) 69 RS485
: ) : ) S [ YRY] (NPN) interface
N N 32(DIN) :"X} 0V (PNP) — (PRS485) 68
24V (NPN
T Vnom : OV((PNP)) Jov (COM R5485) 61
/7; (PNP) = Source
37 (D INJ**** (NPN) = Sink

38 (D IN)****

Obrézek 4.2 Schéma zakladniho zapojeni

A = analogové, D = digitdIni

* Integrovany brzdny stridac je k dispozici pouze u 3fdzovych ménica.

** Svorku 53 Ize také pouzit jako digitdini vstup.

*** Pfepinac S801 (svorka sbérnice) Ize pouZit k zakonceni na portu RS485 (svorky 68 a 69).
***¥* Sprdvné zapojeni STO je uvedeno v kapitola 6 Safe Torque Off (STO).

12 Danfoss A/S © 11/2015 Vsechna prava vyhrazena. MGO07A148
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130BD391.11
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L2 [ /
13 v
PE v
w
PE
7
1 PLC 6 Rozestup minimélné 200 mm (7,9 palce) mezi fidicimi kabely,
motorovymi a sitovymi.
2 Méni¢ kmito¢tu 7 Motor, tiifazovy a PE
3 Vystupni stykac (obecné se nedoporucuje) 8 Sitovy, jednofazovy, 3fazovy a zesilené PE
4 Uzemnovaci lista (PE) Ridici kabely
5 Stinéni kabell (obnazené) 10 Vyrovnani potenciald min. 16 mm? (6 AWG)

Obrazek 4.3 Obvyklé elektrické zapojeni

MGO7A148 Danfoss A/S © 11/2015 V3echna prava vyhrazena.
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4.5 Pristup Postup

. - . . 1. Odstrante ¢ast vnéjsi izolace kabelu.
. Sundejte kryt pomoci Sroubovéku. Viz

Obrdzek 4.4. 2. Zasunite obnazeny vodi¢ pod kabelovou svorku,
aby bylo zajisténo mechanické upevnéni a
elektricky kontakt mezi stinénim kabelu a zemi.

130BC504.11

3. Zapojte zemnici kabel do nejbliz3i zemnici svorky
podle pokyn( k uzemnéni uvedenych v
kapitola 4.3 Uzemnéni. Viz Obrdzek 4.5.

4, Pripojte kabel tfifazového motoru ke svorkdm 96
(U), 97 (V) a 98 (W), viz Obrdzek 4.5.

5. Dotdhnéte svorky podle informaci v
kapitola 9.7 Utahovaci momenty kontakt.

Obrazek 4.4 Pristup k Fidicim kabelim

130BD531.10

4.6 Pripojeni motoru

AVAROVANI

INDUKOVANE NAPETI

Indukované napéti z vystupnich motorovych kabelt
vedenych spole¢né by mohlo nabit kondenzatory
zarizeni i pfi vypnutém a zablokovaném zafizeni. Pokud
by nebyly kabely vedeny samostatné, nebo by nebyly
pouzity stinéné kabely, hrozi nebezpeci smrti nebo
vazného urazu.

. Vedte vystupni motorové kabely samostatné.
. Pouzijte stinéné kabely.

. Pfi dimenzovani kabell je tfeba dodrzet ptislusné
narodni a mistni predpisy. Max. velikosti kabel(i
naleznete v kapitola 9.1 Elektrické udaje.

. Dodrzujte pozadavky na zapojeni vyrobce Obrazek 4.5 Pfipojeni motoru
motoru.

. Drazky pro motorové kabely nebo pfistupové
panely jsou pfipraveny u zakladny ménice s Pripojeni sitovych a motorovych kabeld a uzemnéni pro
krytim IP21 (NEMA1/12). jednofazové a tfifazové ménice kmitoctu je uvedeno na
Obrdzek 4.6, resp. Obrdzek 4.7. Skutecné konfigurace se

. Mezi méni¢ kmito¢tu a motor nezapojujte . v, . , ,
méni podle typu zafizeni a volitelného vybaveni.

startovaci zatizeni nebo zafizeni ménici pély
(napt. motor Dahlander nebo indukéni motor s
kluznym krouzkem).

14 Danfoss A/S © 11/2015 Vsechna prava vyhrazena. MGO07A148
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4.7 Sitové pfipojeni

. Dimenzujte kabely podle vstupniho proudu
ménice kmitoc¢tu. Max. velikosti kabel(l naleznete
v kapitola 9.1 Elektrické udaje.

130BE232.11

° Pii dimenzovani kabell je tieba dodrzet piislusné
narodni a mistni pfedpisy.

1. Zapojte napdjeci kabely do svorek Na L u
jednofazovych ménicl (viz Obrdzek 4.6), nebo do
svorek L1, L2 a L3 u tfifdzovych ménica (viz
Obrdzek 4.7).

2. V zavislosti na konfiguraci zafizeni bude napajeci
kabel pfipojen ke svorkam sitového napajeni
nebo k odpojeni vstupu.

3. Uzemnéte kabel podle pokynd pro uzemnéni v
kapitola 4.3 Uzemnéni.

4. Pfi napdjeni z izolovaného sitového zdroje (sité IT
nebo volny trojuhelnik) nebo ze sité TT/TN-S s
uzemnénou zilou (uzemnény trojuhelnik)
zkontrolujte, zda byl odstranén Sroub RFI filtru,

Obrazek 4.6 Sitovy a motorovy kabel a uzemnéni pro aby se zabranilo poskozeni stejnosmérného

jednofézové ménice meziobvodu a omezily se zemni kapacitni proudy

podle normy IEC 61800-3.

4.8 Ridici kabely

4.8.1 Typy fridicich svorek

130BE231.11

Obrdzek 4.8 zobrazuje snimatelné konektory ménice
kmitoctu. Funkce svorek a vychozi nastaveni jsou souhrnné
uvedeny v Tabulka 4.1 a Tabulka 4.2.

130BE212.10

Obrazek 4.8 Umisténi fidicich svorek

Obrazek 4.7 Sitovy a motorovy kabel a uzemnéni pro ttifazové
ménice

MGO07A148 Danfoss A/S © 11/2015 VSechna prava vyhrazena. 15
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1 2 o Vychozi i
< Svorka Parametr 3 Popis
37 38 12 13 18 19 27 29 32 33| |61 68 69 bt nastaveni:
g ,
DO0LOU0LOOUDOL] = Programovatelny
L e e o e 0] o e analogovy
3 vystup.
42 53 54 50 55 Analogovy signal
. je 0az 20 mA
D D D D D Parametr 6-91 Termi .
[0] Bez nebo 4 az 20
42 nal 42 Analog funk B
Obrazek 4.9 Cisla svorek Output unkce mA pfi max.
odporu 500 Q.
Lze nakonfi-
. o . 571 - ovat také
Detaily parametr(i svorek naleznete v kapitola 9.6 Ridici gukr \; i
, e ako aln
vstupy a vystupy a data fizeni . ) ) ottt
vystupy.
Analogové
Vychozi i A -
Svorka Parametr ¢ . Popis napajeci napéti
1 ’ nas av,enl. ’ 10 V DC.
Digitalni vstupy a vystupy, pulzni vstupy a vystupy, Maximalng lze
inkrementalni ¢idla 50 - +10V DC s
spolecné pouzit
Zdroj napajeni 15 mA pro
24V DC potenciometr
Maximalni nebo termistor.
12,13 - +24 V DC sztupnl proud Analogovy vstup.
Je 100 mA pro Podporovan je
veskeré 24V . . P
T 53 Skupina parametrd pouze napétovy
zateze. 6-1* rezim. Lze také
18 Parametr 5-10 Termi 8] Start pouzit jako
ar S
nal 18 Digital Input digitaInf vstup.
Digitélni vstupy. Analogovy vstup.
" Parametr 5-11 Termi | [10] 54 Skupina parametr( ~ Volitelny
)% v .
nal 19 Digital Input | Reverzace 6-2 napétovy nebo
proudovy rezim.
Lze volit digitalni 55 _ Spole¢na pro
Parametr 5-12 Termi vstup, digitaIni _ analogovy vstup
nal 27 Digital Input | Dig. vstup [2] | vystup nebo
27 parametr 5-30 Term | Dobéh, inv. | pulzni vystup. Tabulka 4.1 Popisy svorek - digitalni vstupy/vystupy,
inal 27 Digital Dig. vystup | Vychozi Analogové vstupy/vystupy
Output [0] Bez nastaveni je
funkce digitalni vstup. Vychozi
9 P Svorka Parametr y 3 Popis
1147 Digitalni vstup nastaveni:
Parametr 5-13 Termi P -
29 . Konstantni Sériova komunikace
nal 29 Digital Input .
otdcky Integrovany RC
Digitaln{ vst filtr pro stinéni
2 i igitalni vstup,
3 Parametr 5-14 Termi | [0] Bez 249\]/. i p » kabelt.. POUZE
iai ink. ¢. - -
nal 32 Digital Input | funkce pro pfipojeni
Svorku 33 Ize I,
o stinéni pfi
33 Parametr 5-15 Termi|[16] Pevnd Z. pouzrf jako potizich s EMC.
nal 33 Digital Input | h., bit 0 pulzni vstup.
Skupina parametrd
37 38 STO Vstupy provozni 68 (+) g.3* - Rozhrani RS485.
' bezpe&nosti. Vypina¢ Fidici
Anal 8 Vst yst k
nalogové vstupy a vystupy o0 Skupina parametr ality ;V)ro,odpor
g3 zakonceni.
Relé
16 Danfoss A/S © 11/2015 V3echna prava vyhrazena. MGO07A148
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Vychozi .
Svorka Parametr ; Popis
nastaveni:

Reléovy vystup
formatu C. Relé
jsou umisténa
riizné v zavislosti
na konfiguraci a
velikosti ménice
01, 02, 03 5-40 [9] Poplach kmito¢tu.
Pouzitelné pro
stfidavé ci
stejnosmérné
napéti a
odporové nebo
indukéni zatizeni.

Tabulka 4.2 Popisy svorek - Sériova komunikace
4.8.2 Pripojeni k fidicim svorkam

Konektory fidicich svorek je mozné z ménice kmitoctu
vyjmout, aby se usnadnila instalace (viz Obrdzek 4.8).

Podrobnosti o zapojeni STO najdete v kapitola 6 Safe
Torque Off (STO).

OZNAMENI!

Ridici kabely by mély byt co nejkratsi a oddélené
od napajecich ¢i motorovych kabelt, aby se minimali-
zovalo ruseni.

1. Povolte Srouby svorek.

2. Zasuiite stinéné fidici kabely do otvor(.

3. Utdhnéte Srouby svorek.

4. Zkontrolujte, zda kontakt pevné drzi. Volné fidici

kabely mohou zplsobit poruchu zafizeni nebo
zhor3eni vykonu.

V kapitola 9.5 Specifikace kabelti najdete velikosti vodicu
fidicich svorek a v kapitola 7 Priklady aplikaci najdete
obvyklé zapojeni fidicich kabeld.

4.8.3 Zapnuti motorického rezimu (svorka
27)

Aby ménic¢ kmitoctu fungoval s pouzitim vychozich
naprogramovanych hodnot, je tfeba umistit propojku mezi
svorky 12 (nebo 13) a 27.

. Digitalni vstupni svorka 27 je ur€ena pro pfijem
pfikazu zablokovani od externiho zdroje 24 V DC.

. Pokud neni blokovaci zafizeni pouzito, zapojte

propojku mezi fidici svorku 12 (doporuceno) nebo

13 a svorku 27. Propojka zajisti na svorce 27
signal interniho napéti 24 V.

. Pouze pro GLCP: Pokud se na stavovém fadku v
dolni ¢asti panelu LCP zobrazi zprava AUTO
REMOTE COAST (AUTOMATICKY VOLNY DOBEH),
znamena to, ze ménic je pfipraven k provozu, ale
chybi vstupni signél na svorce 27.

OZNAMENI!!
NELZE SPUSTIT

Méni¢ kmito¢tu nemize pracovat bez signalu na svorce
27, dokud nebude svorka 27 znovu naprogramovana.

4.8.4 Rizeni mechanické brzdy

Pfi zvedani nebo pokladani bfemen je tfeba ovladat
elektromechanickou brzdu.
. Brzda se ovladd pomoci libovolného reléového
nebo digitdlniho vystupu (svorka 27).

. Vystup musi byt sepnut (bez napéti) po dobu,
kdy méni¢ kmitoc¢tu neni schopen ,udrzet motor
v chodu’, napfiklad kvili pfili$ vysoké zatézi.

. U aplikaci s elektromechanickou brzdou zvolte ve
skupiné par. 5-4* Relé hodnotu [32] Ovldddni
mech. brzdy.

. Brzda se uvolni, kdyz proud motoru prevysi
hodnotu nastavenou v parametr 2-20 Proud
uvolnéni brzdy.

. Brzda bude aktivovana, kdyz bude vystupni
kmitocet nizsi nez kmitocet nastaveny v
parametr 2-22 Otdcky aktivace brzdy [Hz] a pouze
tehdy, kdyz méni¢ kmitoc¢tu vykonava piikaz pro
zastaveni.

Je-li méni¢ kmitoctu priveden do rezimu poplachu nebo
do situace, kdy vznikne prepéti, mechanicka brzda se
okamzité sepne.

Ménic¢ kmitocCtu neni bezpecnostni zafizeni. Za integraci
bezpecnostnich zafizeni podle pfislusnych ndrodnich
predpisti pro jefaby nebo zvedani bfemen odpovida
projektant systému.

MGO7A148
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= Pro zékladni nastaveni sériové komunikace zvolte
§ nasledujici polozky:
R % 1. Typ protokolu v parametr 8-30 Protocol.
Frequency converter et 2. Adresu ménice kmitoCtu v parametr 8-31 Address.
u vVooow rerl)ay 3. Pfenosovou rychlost v parametr 8-32 Baud Rate.

02 01 T . 5
. V ménici kmitoctu jsou interné obsazeny dva

Command circuit komunika¢ni protokoly. Dodrzujte pozadavky na

220V AC zapojeni vyrobce motoru.
- Danfoss FC
Mechanical
brake 1 - Modbus RTU
Output A1 Freewheeling
. ciﬁgfft“or diode e Funkce Ize naprogramovat dalkové pomoci
softwaru protokolu a pfipojeni R5485 nebo ve
skupiné parametr 8-** Kom. a doplriky.
. Zvolenim konkrétniho komunikacniho protokolu
Brake power circuit se zméni rlizné vychozi nastaveni parametrd tak,
380V AC aby odpovidalo specifikacim protokolu, a dale
Obrazek 4.10 Pipojeni mechanické brzdy k méni¢i kmitoétu zacnou byt dostupné dalsi parametry specifické

pro dany protokol.

4.8.5 Sériova komunikace RS485

Pripojte kabely sériové komunikace RS485 ke svorkam
(+)68 a (-)69.

. Doporuc¢ujeme pouzit stinény kabel sériové
komunikace.

. Informace o spravném uzemnéni naleznete v
kapitola 4.3 Uzemnéni.

130BB489.10

RS-485

Obrazek 4.11 Schéma zapojeni sériové komunikace

18 Danfoss A/S © 11/2015 Vsechna prava vyhrazena. MGO07A148
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4.9 Kontrolni seznam instalace

Pfed dokoncenim instalace ménice zkontrolujte celou instalaci podle Tabulka 4.3. Dokoncené polozky zaskrtnéte.

Kontrolovana Popis %
polozka
Pomocné vybaveni [ e Vyhledejte pomocné vybaveni, vypinace, odpojovace, stykace nebo pojistky ¢i jistice, které mohou byt
umistény na napdjeci strané ménice nebo na vystupu do motoru. Zkontrolujte, zda jsou pfipraveny na
provoz pii plnych otackach.
e Zkontrolujte funkci a instalaci ¢idel pouzitych pro zajisténi zpétné vazby ménice kmitoctu.
e Odstrante z motorl veskeré kondenzatory pro korekci Gciniku.
e Nastavte veskeré kondenzétory pro korekci Uciniku na strané sité a zajistéte, aby byly hrazené.
Vedeni kabelQ e \Vedte motorové kabely a fidici kabely oddélené ve tfech samostatnych kovovych trubkach/zlabech pro
zajisténi dostatecného vysokofrekvenéniho odruseni.
Ridici kabely e Zkontrolujte, zda nejsou poldmané nebo poskozené kabely a uvolnéné konektory.
e Zkontrolujte, zda jsou fidici kabely izolovany od napéjecich a motorovych kabell kvali potlaceni Sumu.
e V pfipadé potieby zkontrolujte napétovy zdroj signald.
Doporu¢ujeme pouzit stinény kabel nebo kroucenou dvoulinku. Zkontrolujte spravné zakonceni stinéni.
Volny prostor pro o Nad a pod méni¢em musi byt dostate¢ny volny prostor pro zajisténi proudéni vzduchu pro chlazeni, viz
zajisténi chlazeni kapitola 3.3 Montdz.
Okolni podminky e Zkontrolujte, zda jsou splnény pozadavky na okolni podminky.
Pojistky a jistice o Zkontrolujte spravnost pojistek a jisticu.
o Zkontrolujte, zda jsou viechny pojistky pevné usazeny a jsou provozuschopné a zda jsou viechny jistice
rozpojené.
Uzemnéni e Zkontrolujte, zda jsou kontakty zemniho vodice spravné dotazené a nejsou zoxidované.
¢ Neuzemriujte ke kabelovodu a nemontujte zadni panel na kovovy povrch.
Vstupni a vystupni | e Zkontrolujte spravné dotazeni kontaktu.
kabely e Zkontrolujte, zda jsou motorové a sitové kabely vedeny v samostatnych kabelovodech nebo jako
samostatné stinéné kabely.
Vnitfek rozvadéce e Vnitfek ménice nesmi byt znecistény, zaneseny odstépky, Sponami, vihky ¢i zkorodovany.
e Zkontrolujte, zda je méni¢ namontovan na nenatieném, kovovém povrchu.
Prepinace e Zkontrolujte, zda jsou viechny prepinace a odpojovace ve spravné pozici.
Vibrace e Méni¢ musi byt pevné pfipevnén a v pfipadé potifeby musi byt pouzity tlumici podlozky.
o Vsimejte si jakychkoli neobvyklych vibraci.
Tabulka 4.3 Seznam kontrol pfed dokoncenim instalace
POTENCIALNI NEBEZPECI V PRIPADE VNITRNI ZAVADY
Pfi nespravném zavieni ménice kmitoctu hrozi nebezpeci urazu.
. Pred pfipojenim k el. siti zkontrolujte, zda jsou viechny bezpecnostni kryty na misté a pevné utazené.
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5 Uvedeni do provozu

5.1 Bezpeclnostni pokyny

Obecné bezpecnostni pokyny najdete v &asti
kapitola 2 Bezpecnost.

AVAROVANI

VYSOKE NAPETI

Po pfipojeni k el. siti je v ménicich kmitoctu pfitomno
vysoké napéti. Pokud by instalaci, spusténi a udrzbu
neprovadéla kvalifikovana osoba, hrozi nebezpeci smrti
nebo vazného urazu.

. Instalaci, spusténi a idrzbu smi provadét pouze
kvalifikovany personal.

Pfed zapnutim napajeni:

1. Zavrete spravné kryt.

2. Zkontrolujte, zda jsou vsechny kabelové
prichodky pevné dotazené.

3. Napajeni méni¢e musi byt vypnuto a
zablokovano. Nespoléhejte na to, ze odpojovace
ménice zajisti izolaci napdjeni.

4, Zkontrolujte, zda neni napéti na vstupnich
svorkach L1 (91), L2 (92) a L3 (93), faze-faze a

faze-zemé.

5. Zkontrolujte, zda neni napéti na vystupnich
svorkach 96 (U), 97(V) a 98 (W), faze—faze a faze-
zeme.

6. Potvrdte trvalou funkci motoru méfenim

ohmickych (Q) hodnot na svorkach U-V (96-97),
V-W (97-98) a W-U (98-96).

7. Zkontrolujte, zda je spravné uzemnén ménic
kmitoctu i motor.

8. Zkontrolujte, zda nejsou na ménici kmitoctu
uvolnéné kontakty na svorkach.

9. Zkontrolujte, zda napdjeci napéti odpovida napéti
ménice kmitoc¢tu a motoru.

5.2 Napajeni

Zapnéte napajeni ménice kmitoctu ndsledujicim postupem:
1. Zkontrolujte, zda napdjeci napéti nekolisa o vice
nez 3 %. Pokud tomu tak neni, napravte
nesymetrii vstupniho napéti pfedtim, nez budete
pokracovat. Po opravé napéti opakujte postup.

2. Zkontrolujte, zda zapojeni jakéhokoli volitelného
vybaveni odpovida aplikaci.

3. Zkontrolujte, zda jsou viechna ovlddand zafizeni
VYPNUTA (poloha OFF). Dvefe rozvadéce jsou
zaviené a kryty pevné pripevnéné.

4. Zapnéte méni¢. Méni¢ kmito¢tu nyni nespou-
stéjte. U ménicl vybavenych odpojovacem
prepnéte odpojovac do polohy ZAPNUTO (ON).

5.3 Ovladani pomoci ovladaciho panelu
LCP

Méni¢ kmito¢tu podporuje numericky ovladaci panel (LCP),
graficky ovladaci panel (GLCP) a zaslepovaci kryt. V této
kapitole jsou popsany ¢innosti s panely LCP a GLCP.

OZNAMENI!

Méni¢ kmitoctu Ize také naprogramovat z pocitace pres
komunikacni port RS485 pomoci softwaru Software pro
nastavovani MCT 10. Tento software Ize bud' objednat
pomoci kédového cisla 130B1000, nebo stahnout z
webovych stranek spole¢nosti Danfoss:
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/software-
download.

5.3.1 Ovladaci panel (LCP)

Numericky ovladaci panel (LCP) je rozdélen na 4 funk¢ni
skupiny.

A. Numericky displej.

B. Tlacitko Menu.

C. Navigacdni tlacitka a kontrolky (LED diody)
D. Ovlddaci tlacitka a kontrolky (LED diody).
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Uvedeni do provozu Navod k pouzivani
o B. Tlac¢itko Menu
! 3 Stisknutim tlacitka [Menu] (Menu) miZzete prepinat mezi
(9}
2 rezimem Stav, Rychlé menu a Hlavni menu.
m
3 C. Navigacni tlac¢itka a kontrolky (LED diody)
A
setup 1+ 1™ 1™ Tla¢itko Funkce
302 1uud
LT - /
2| v - ‘e ‘e v/ 9 | [Back] (Zpét) Slouzi k vraceni k predchozimu kroku
4 — 8 Status Quick Main H 0 nebo vrstvé v navigacni strukture.
Menu Menu | — = PR, N N X -
Menu | 1 |Sipky [A] [Y] K pfepinani mezi skupinami parametra,
0 parametry a v ramci parametrd nebo

zvySovani/snizovani hodnot parametrd.
Sipky Ize pouzit také k nastaveni lokalni 5
zadané hodnoty.

1 [[OK] (OK) Pouziva se pro pfistup ke skupinam
1 parametrd nebo k provedeni vybéru.
110> Slouzi k prechodu zleva doprava v

2 hodnoté parametru a zméné

jednotlivych cislic.

Tabulka 5.2 Legenda k Obrdzek 5.1, navigacni tlacitka

13 14 15 Kontrolk Barva |Funkce
a

Obrazek 5.1 Zobrazeni panelu LCP
6 [On Zelend |Kontrolka ON se rozsviti, kdyz je do

ménic¢e kmitoctu pfivedeno sitové

napéti, nebo kdyz je napajen prostred-
A. Numericky displej P yz je napajen p

LCD displej je podsviceny a obsahuje 1 numericky fadek.
Na ovladacim panelu LCP se zobrazuji veskeré udaje.

nictvim svorky stejnosmérné sbérnice,
nebo z externiho 24V zdroje.

7 |Warn Zlutd | Kdyz je spInéna podminka vystrahy,
1 Cislo sady parametri zobrazuje aktivni sadu parametrii a rozsviti se Zluta kontrolka WARN a na
programovanou sadu parametrd. Pokud je stejna sada displeji se zobraz zprava popisujici
soucasné aktivni i programovana, zobrazi se pouze ¢islo problém.
sady (tovarni nastaveni). Kdyz se aktivni a programovana 8 |Alarm Cerven |Pii chybovém stavu zacne blikat
sada lisi, zobrazi se na displeji obé ¢isla (napt. sada 12). a Cervena kontrolka poplachu a zobrazi
Blikajici ¢islo oznacuje programovanou sadu. se text k poplachu.
2 Cislo parametru Tabulka 5.3 Legenda k Obrdzek 5.1, kontrolky (LED diody)
3 Hodnota parametru
4 V levé dolni casti displeje je zobrazen smér otaceni D. Ovladaci tlagitka a kontrolky (LED diody)
motoru. Mala Sipka oznacuje smér, po sméru nebo proti
sméru chodu hodinovych rucicek. Tlacitko Funkce
5 Trojuhelni¢ek oznacuje, zda je ovladaci panel LCP v rezimu 13 |Hand On  |Stisknutim tla¢itka spustite méni¢ kmitoétu v
Stav, Rychlé menu nebo Hlavni menu. (Rucné) mistnim rezimu.

o Externi signal pro zastaveni pfedany na

Tabulka 5.1 Legenda k Obrdzek 5.1, oddil A fidici vstup nebo ze sériové komunikace

potlaci mistni rezim.

o

ﬁ 14 | Off/Reset Zastavi motor, ale neodpoji napajeni ménice
é (Vypnout/ [kmitoctu, nebo nevynuluje ru¢né ménic

E Reset) kmitoctu po odstranéni zavady.

15 [Auto On Prepne systém na dalkové ovladani.
Obrézek 5.2 Informace na displeji (Automatick | ¢ Reaguje na externi povel spusténi predany
y) pomoci fidicich svorek nebo sériové
komunikace.

Tabulka 5.4 Legenda k Obrdzek 5.1, oddil D
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AVAROVANI

OHROZENI ELEKTRICKYM PROUDEM

I po stisknuti tlacitka [Off/Reset] (Vypnout/Reset) je na
svorkach ménice kmitoctu pfitomno napéti. Pouzitim
tlacitka [Off/Reset] (Vypnout/Reset) neodpojite ménic
kmitoctu od sité. Pfi dotyku casti pod napétim hrozi

nebezpedi smrti nebo vazného urazu.

. Nedotykejte se ¢asti pod napétim.

5.3.2 Funkce tlacitka Doprava na panelu

LCP

Po stisknuti tlacitka [>] mUZete jednotlivé upravit

libovolnou ze 4 ¢islic zobrazenych na displeji. Kdyz jednou
stisknete tlacitko [>], kurzor se pfesune na prvni Cislici a
¢islice za¢ne blikat (viz Obrdzek 5.3). Pomoci tlacitek [4] [V]
zménte hodnotu. Stisknutim tlacitka [>] se nezméni

hodnota Cislice ani se neposune desetinna carka.

— A/ _
362 1000

130BC440.10

3t 1000 |

3021000

%9910 ,

/IN

Obrazek 5.3 Funkce tlacitka Doprava

Tlagitko [>] Ize pouzit také pro prechod mezi skupinami
parametr(. Kdyz jste v Hlavnim menu, stisknutim tlac¢itka
[>] pfejdete na prvni parametr v nasledujici skupiné
parametrll (napf. pfejdete z parametr 0-03 Regional Settings
[0] Mezindrodni na parametr 1-00 Configuration Mode [0] Bez

zpétné vazby).

OZNAMENI!

Béhem spusténi se na displeji LCP zobrazi zprava INITIA-
LISING (INICIALIZACE). Az tato zprava zmizi, ménic
kmitoctu je pfipraven k cinnosti. Pfidavani nebo
odebirani volitelnych doplitkii maze dobu spusténi
prodlouzit.

5.3.3 Rychlé menu na panelu LCP

Rychlé menu poskytuje snadny pfistup k nejcastéji
pouzivanym parametrdim.

1. Chcete-li otevfit Rychlé menu, stisknéte a drzte
tlacitko [Menu] (Menu), dokud se indikator na
displeji nezobrazi nad polozkou Rychlé menu.

2. Pomoci tlacitek [4] [¥Y] zvolte bud QM1, nebo
QM2, a potom stisknéte tlacitko [OK].

3. K prochazeni mezi parametry v Rychlém menu
pouzijte tlacitka [4] [V].

4. Stisknutim tlacitka [OK] vyberte parametr.

5. Ke zméné hodnoty nastaveni parametru pouzijte
tlacitka [a] [V].

6. Stisknutim tlacitka [OK] potvrdite zménu.

7. Chcete-li ukoncit praci s menu, bud' stisknéte
dvakrét (nebo tfikrat, jste-li v menu QM2 nebo
QM3) tlacitko [Back] (Zpét) a zobrazte reZim Stav,

nebo stisknéte jednou tlacitko [Menu] a otevrete
Hlavni menu.
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5.3.4 Hlavni menu na panelu LCP
Hlavni menu umoznuje pfistup ke vSéem parametrdm.

1. Chcete-li otevfit Hlavni menu, stisknéte a drzte
tla¢itko [Menu] (Menu), dokud se indikator na
displeji nezobrazi nad polozkou Main Menu.

2. [4] [v]: SlouzZi k prochézeni mezi skupinami
parametr(.

3. Stisknutim tlacitka [OK] vyberte skupinu
parametrd.

4, [A] []: Slouzi k prochazeni mezi parametry v
urcité skupiné.
5. Stisknutim tlacitka [OK] vyberte parametr.

6. [>] a [4] [¥]: Slouzi k nastaveni nebo zméné
hodnoty parametru.

7. Stisknutim tlacitka [OK] potvrdite hodnotu.

8. Chcete-li ukoncit praci s menu, bud' stisknéte
dvakrat (nebo trikrat v pfipadé parametr( pole)
tlacitko [Back] (Zpét) a vratte se do Hlavniho
menu, nebo stisknéte jednou tlacitko [Menu] a
zobrazte rezim Stav.

Principy zmény hodnoty parametr( spojitych, diskrétnich a
parametrli pole najdete v Obrdzek 5.5, Obrdzek 5.6 a
Obrdzek 5.7. Akce na obrazcich jsou popsany v Tabulka 5.5,
Tabulka 5.6 a Tabulka 5.7.

Setup 1
N
Setup 1 e
300 LU,
e 1OIN0
302 1o
NN/
D 10N
30 Uy
4 /7 N
< N/
S TaTa Ty
302t
s 7N
— NI/
2hs 1M
p 302
») . N
\ N/
She 1OICIM
30 1wy
/1N
V4

VAN
— \NV4
etup '
30 9810
/1IN

Obrazek 5.5 Interakce v Hlavnim menu - Spojité parametry
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1 [OK]: Zobrazi se prvni parametr skupiny.

2 | Opakovanym stisknutim tlagitka [¥] pfejdéte dolii na

pozadovany parametr.

Zacnéte Upravy stisknutim tlacitka [OK].

[*]: Blika prvni ¢islice (Ize upravit).

[>1: Blika druha cislice (Ize upravit).

[>1: Blika treti Cislice (Ize upravit).

N|o|lu|l bl w

[¥]: Snizuje hodnotu parametru, desetinna carka se méni

automaticky.

8 |[A]: Zvy3uje hodnotu parametru.

9 [[Back] (Zpét): ZruSeni zmén, navrat ke kroku 2.
[OK]: Prijeti zmén, navrat ke kroku 2.

10 [[A][¥]: Vyberte parametr v ramci skupiny.

11 |[Back] (Zpét): Odstrani hodnotu a zobrazi skupinu
parametrd.

12 |[A][Y]: Vyberte skupinu.

Tabulka 5.5 Zména hodnot u spojitych parametri

U diskrétnich parametr( je interakce podobna, ale hodnota
parametru je zobrazena v zdvorkach vzhledem k omezeni
poctu cislic (4 velké cislice) na displeji a hodnota
diskrétniho parametru muze byt vétsi nez 99. Kdyz je
hodnota diskrétniho parametru vétsi nez 99, panel LCP
zobrazi pouze prvni ¢ast zavorky.

Setup 1

130BC447.11

-

Obrézek 5.6 Interakce v Hlavnim menu - Diskrétni parametry

1 [OK]: Zobrazi se prvni parametr skupiny.

2 | Zacnéte Upravy stisknutim tlacitka [OK].

3 [A][Y]: Zména hodnoty parametru (blikd).

4 Stisknutim tlacitka [Back] (Zpét) zrusite zmény, stisknutim
tlac¢itka [OK] pfijmete zmény (ndvrat na obrazovku 2).

5 [A][Y]: Vyberte parametr v rdmci skupiny.

6 [Back] (Zpét): Odstrani hodnotu a zobrazi skupinu
parametrd.

7 |[A][V]: Vyberte skupinu.

Tabulka 5.6 Zména hodnot u diskrétnich parametrt

Parametry pole funguji nasledovné:

Setup 1

130BC448.10

Setup 1 =
30 000 o~

INDEX ~

S T aTy]
DU e

INDEX ~ o= ‘e ==

Setgérlg\--\/ - <
g
|N5EX'}’$"‘,‘,'",? = v’

VS .
Vv \ S
v

Obrazek 5.7 Interakce v Hlavnim menu - Parametry pole

OK]: Zobrazi ¢isla parametrd a hodnotu v prvnim indexu.

OK]: Umoznuje vybrat index.

AJ[Vv]: Zvolte index.

OK]: Umoznuje upravit hodnotu.

A][¥]: Zména hodnoty parametru (blika).

|l L] WIN| =

OK]: Pfijme zmény.

~N

Back] (Zpét): Zrusi upravy indexu, Ize vybrat novy parametr.

A][V]: Vyberte parametr v rdmci skupiny.

[
[
[
[
[
[Back] (Zpét): Zrusi zmény.
[
[
[
[

Back] (Zpét): Odstrani hodnotu indexu parametru a zobrazi
skupinu parametru.

10 |[A][Y]: Vyberte skupinu.

Tabulka 5.7 Zména hodnot u parametr( pole

5.3.5 Usporadani panelu GLCP

Ovladaci panel GLCP je rozdélen na ctyfi funkeni skupiny
(viz Obrdzek 5.8).

A. Oblast displeje
B. Tlatitka menu displeje
C. Navigacni tlacitka a kontrolky (LED diody)

D. Ovladaci tlacitka a reset

MGO7A148
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Funkce

Stisknutim zobrazite provozni informace.

Umoznuje pfistup k programovéni parametrd
pro pocatecni nastaveni a k podrobnym
pokynlm pro mnoho aplikaci.

Umoznuje pfistup ke viem programova-
telnym parametriim.

Zobrazi seznam aktualnich vystrah,
poslednich 10 poplachl a protokol udrzby.

Tabulka 5.9 Legenda k Obrdzek 5.8, tlac¢itka menu displeje

C. Navigacni tlac¢itka a kontrolky (LED diody)

Navigacni tlacitka slouzi k programovani funkci a k
pohybovani kurzorem. Navigacni tlacitka rovnéz umoznuji
ovladéni otacek v mistnim ovladani. V této oblasti jsou
také umistény tfi stavové kontrolky ménice kmitoctu.

Funkce

o Tlacitko
o5
3 2 6 |[Status
1\\\ Status ) /’/ é (Stav)
[ ~F799 RPM 783A 36.4 kW] S
- - 7 [ Quick
i
2 A 0.000 s Menu
/53.2 %——""11 | (Rychlé
LT
|1 menu)
4/ ) -
Auto Remote Ramping 8 |Main Menu
(Hlavni
6 — — — —
— 9
" Status Quick Main Alarm T menu)
B Menu Menu Log 9 [Alarm Log
(Pamét
— [ © lacha)
7 4y poplac
o A a \8
°‘o
O 1
10/"c \
12
|Li-On
15— |
|- Warn.
16— | 13
|Li-Alarm
17 —
b e ® Tlaitko
( 14 10 [Back (Zpét)
18 14 Eo \21
11 |Cancel
Obrazek 5.8 Graficky ovladaci panel (GLCP) (Storno)
12 |Info
A. Oblast displeje 13 | Naviga¢ni
Oblast displeje se rozsviti, kdyz je do ménic¢e kmitoctu tlacitka
pfivedeno sitové napéti nebo kdyz je napajen prostied- 124 |oK
nictvim svorky stejnosmérné sbérnice nebo externiho 24V

zdroje.

Informace zobrazené na panelu LCP Ize upravit podle
uzivatelské aplikace. Moznosti se voli v rychlém menu

Vréti vas k predchozimu kroku nebo seznamu
ve struktufe menu.

Zrusi posledni zménu nebo piikaz, pokud
dosud nedoslo ke zméné zobrazeni.

Stisknutim zobrazite definici zobrazené
funkce.

Pomoci ¢tyf navigacnich tlacitek muzete
prechazet mezi polozkami menu.

Pouziva se pro pfristup ke skupindm

parametrd nebo k provedeni vybéru.

Tabulka 5.10 Legenda k Obrdzek 5.8, navigacni tlacitka

Q3-13 Nastaveni displeje. Kontrolka | Barva Funkce
15 |On Zelend Kontrolka ON se rozsviti, kdyz je
Displej Cislo parametru Vychozi nastaveni: do ménice kmitoctu pfivedeno
1 0-20 [1602] Zadana hodnota sitové napéti, nebo kdyZ je
v % napdéjen prostiednictvim svorky
> 0-21 [1614] Proud motoru stejnosmérné sbérnice, nebo z
3 0-22 [1610] Vykon [kW] _ externiho 24V zdroje.
2 0-23 [1613] Kmitocet 16 |Warn Zlutd Kdyz je splnéna podminka
5 024 [1502] Pocitadlo kKWh vystrahy, rozsviti se Zluta kontrolka
WARN a na displeji se zobrazi
Tabulka 5.8 Legenda k Obrdzek 5.8, oblast displeje zprava popisujici problém.
17 |Alarm Cervend | PFi chybovém stavu zaéne blikat
B. Tlac¢itka menu displeje ¢ervend kontrolka poplachu a
Tlacitka menu se pouzivaji k nastaveni parametrQ zobrazi se text k poplachu.

piistupnych pomoci menu, k prepinéni rezimt zobrazeni

stavu béhem normalniho provozu a k zobrazeni udaji z

protokolu chybovych stav(.

Tabulka 5.11 Legenda k Obrdzek 5.8, kontrolky (LED diody)

26

Danfoss A/S © 11/2015 V3echna prava vyhrazena.

MGO7A148




Dt

Uvedeni do provozu Navod k pouzivani

D. Ovladaci tlacitka a reset
Ovladaci tlacitka jsou umisténa v dolni ¢asti ovladaciho
panelu.

Tlacitko Funkce
18 |Hand On Stisknutim tlacitka spustite méni¢ kmitoctu v
(Ru¢né) mistnim rezimu.

e Externi signal pro zastaveni pfedany na
fidici vstup nebo ze sériové komunikace
potlaci mistni rezim.

19 |Off Zastavi motor, ale neodpoji napajeni ménice
(Vypnuto) kmitoctu.

20 |Auto On Pfepne systém na dalkové ovladani.
(Automatick | e Reaguje na externi povel spusténi
y) predany pomoci fidicich svorek nebo

sériové komunikace.

21 [Reset Vynuluje méni¢ kmito¢tu ru¢né po vymazani

(Reset) poplachu.

Tabulka 5.12 Legenda k Obrdzek 5.8, ovladaci tlacitka a reset

OZNAMENI!

Chcete-li upravit kontrast displeje, stisknéte tlacitko
[Status] (Stav) a tlacitka [4]/[V].

5.3.6 Nastaveni parametru

Spravné naprogramovani pro aplikace ¢asto vyzaduje
nastaveni funkci v nékolika souvisejicich parametrech.
Podrobnosti o parametrech jsou uvedeny v

kapitola 10.2 Struktura menu parametra.

Naprogramovana data se ukladaji do ménice kmitoctu.

. Chcete-li vytvofit zdlohu, ulozte data do paméti
ovladaciho panelu LCP.

. Chcete-li stdhnout data do jiného ménice
kmitoctu, pfipojte ovladaci panel LCP k ménici a
stahnéte uloZzend nastaveni.

. Obnoveni vychozich nastaveni nezméni udaje
ulozené do paméti ovladaciho panelu LCP.

5.3.7 Zména nastaveni parametrd pomoci
GLCP

Nastaveni parametrd je dostupné k provadéni zmén
pomoci tlacitka Quick Menu (Rychlé menu) nebo Main Menu
(Hlavni menu). Tlacitko Quick Menu (Rychlé menu) umoziuje
piistup pouze k omezenému poctu parametrd.

1. Stisknéte tlac¢itko [Quick Menu] (Rychlé menu)
nebo [Main Menu] (Hlavni menu) na panelu LCP.

2. Stisknutim tlacitek [4] [Y] prochdzejte skupiny
parametr(, stisknutim tlacitka [OK] zvolte skupinu
parametr(.

3. Stisknutim tlacitek [A] [Y] prochazejte parametry,
stisknutim tlacitka [OK] zvolte parametr.

4. Ke zméné hodnoty nastaveni parametru pouzijte
tlacitka [4] [V].

5. Stisknutim tlacitek [«] [»] posunete desetinnou
¢arku, kdyz upravujete parametr s hodnotou
vyjadfenou desetinnym cislem.

6. Stisknutim tlacitka [OK] potvrdite zménu.

7. Bud' stisknéte dvakrat tlacitko [Back] (Zpét) a
zobrazte Stav, nebo stisknéte jednou tlacitko
[Main Menu] (Hlavni menu) a oteviete Hlavni 5
menu.

Zobrazeni zmén

Pod Rychlé menu Q5 - Provedené zmény jsou zobrazeny
vsechny parametry, které byly zménény oproti vychozimu
nastaveni.

. V seznamu jsou uvedeny pouze zménéné
parametry aktualni programované sady.

. Parametry, u kterych byly obnoveny vychozi
hodnoty, nejsou uvedeny.

. Zprava Empty (Prdzdné) oznacuje, ze nebyly
zménény zadné parametry.

5.3.8 Ukladani a stahovani dat do a z
ovladaciho panelu GLCP

1. Pred ukladanim nebo stahovanim dat zastavte
motor stisknutim tlacitka [Off] (Vypnuto).

2. Prejdéte do [Main Menu] (Hlavni menu)
parametr 0-50 LCP Copy a stisknéte tlacitko [OK].

3. Vyberte moznost [1] Vse do LCP pro ulozZeni dat
do panelu LCP nebo vyberte moznost [2] Ve z
LCP pro stazeni dat z panelu LCP.

4, Stisknéte tlacitko [OK]. Zobrazi se ukazatel
pribéhu ukladani nebo stahovani.

5. Stisknutim tlacitka [Hand On] (Ru¢né) nebo [Auto
On] (Automaticky) obnovte normalni provoz.

5.3.9 Obnoveni vychozich nastaveni
pomoci GLCP

OZNAMENI!

Pfi obnoveni vychozich nastaveni hrozi riziko ztraty
zaznamu o programovani, Gdaji o motoru, lokalizaci a
monitorovani. Chcete-li vytvofit zdlohu, ulozte pred
inicializaci data do ovladaciho panelu LCP.

Obnoveni vychozich hodnot nastaveni parametrli ménice
kmitoctu se provadi inicializaci ménice. Inicializace se
provadi pomoci parametr 14-22 Operation Mode
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(doporuceno) nebo ruc¢né. Inicializaci se neobnovi
nastaveni parametr 1-06 Clockwise Direction.

. P¥i inicializaci pomoci parametr 14-22 Operation
Mode se neobnovi nastaveni ménic¢e kmitoctu,
jako je pocet hodin provozu, volba sériové
komunikace, pamét poruch, pamét poplachl a
dalsi sledovaci funkce.

. PFi ru¢ni inicializaci se vymazou viechna data
tykajici se motoru, programovani, lokalizace a
sledovani a obnovi se vychozi nastaveni ménice.

Doporuceny postup inicializace prostfednictvim
parametr 14-22 Operation Mode

1. Dvojim stisknutim tlacitka [Main Menu] (Hlavni
menu) oteviete parametry.

2. Pfejdéte na polozku parametr 14-22 Operation
Mode a stisknéte tlacitko [OK].

3. Prejdéte na polozku [2] Inicializace a stisknéte
tlacitko [OK].

4. Vypnéte jednotku a pockejte, az se displej vypne.
5. Zapnéte ménic.

Béhem spusténi se obnovi vychozi nastaveni parametr.
Spusténi mlze trvat o néco déle nez normalné.

6. Zobrazi se poplach 80.

7. Stisknutim tlac¢itka [Reset] (Reset) se vratte do
provozniho rezimu.

Postup ru¢ni inicializace
1. Vypnéte jednotku a pockejte, az se displej vypne.

2. Soucasné stisknéte a pridrzte tlacitka [Status]
(Stav), [Main Menu] (Hlavni menu) a [OK] béhem
zapinani ménice (pfiblizné 5 s nebo az uslysite
cvaknuti a spusti se ventilator).

Béhem spusténi se obnovi vychozi nastaveni parametr.
Spusténi mize trvat o néco déle nez normalné.

Ru¢ni inicializaci se neobnovi nasledujici informace o
ménici kmitoctu:

. Parametr 15-00 Operating hours

. Parametr 15-03 Power Up's

° Parametr 15-04 Over Temp's

. Parametr 15-05 Over Volt's

5.4 Zakladni programovani

5.4.1 Nastaveni asynchronniho motoru

Zadejte nasledujici udaje o motoru. Potfebné informace
naleznete na typovém Sstitku motoru.

1. Parametr 1-20 Motor Power [kW].

2 Parametr 1-22 Motor Voltage.

3 Parametr 1-23 Motor Frequency.

4. Parametr 1-24 Motor Current.

5 Parametr 1-25 Motor Nominal Speed.
Pro optimalni vykon v rezimu VVC* jsou zapotfebi k
nastaveni nasledujicich parametr( dalsi udaje o motoru.
Potfebné udaje naleznete v technickych tudajich motoru
(tyto udaje obvykle nejsou uvedeny na typovém Stitku
motoru). Spustte kompletni AMA pomoci moznosti
parametr 1-29 Autom. prizplsobeni k motoru, AMA [1]
Zapnout kompl. AMA nebo zadejte nasledujici parametry
ru¢né.

1. Parametr 1-30 Odpor statoru (Rs).

2 Parametr 1-31 Odpor rotoru (Rr).

3. Parametr 1-33 Rozptylovd reaktance statoru (X1).

4

Parametr 1-35 Hlavni reaktance (Xh).

Nastaveni specifické pro aplikaci pfi spusténi rezimu VVC
+

Rezim VVC* je nejrobustnéjsi fidici rezim. Ve vétsiné situaci
poskytuje optimalni vykon bez dalsich nastaveni. K
dosaZeni nejlepsiho vykonu spustte kompletni AMA.

5.4.2 Nastaveni motoru s permanentnim
magnetem ve VVC*

Pocatecni naprogramovani

1. Abyste aktivovali provoz s motorem s
permanentnim magnetem, vyberte v
parametr 1-10 Motor Construction nasledujici
moznosti:

- [1] PM, SPM bez vyn. p.

- [2] PM, salient IPM, non Sat. (PM, IPM bez
vyn. p., spm Sat.)

- [3]PM, salient IPM, Sat. (PM, IPM bez vyn.
p., Sat.)

2. Vyberte hodnotu [0] Bez zpétné vazby v
parametr 1-00 Configuration Mode.
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OZNAMENI!

Zpétna vazba inkrementalniho ¢idla neni podporovana u
motord s permanentnim magnetem.

Naprogramovani udajii o motoru

Po zvoleni motoru s permanentnim magnetem v ¢asti
parametr 1-10 Motor Construction budou aktivni parametry
tykajici se motoru s permanentnim magnetem ve
skupinadch parametrd 7-2* Data motoru, 1-3* Podr. udaje o
mot. a 1-4* Adv. Motor Data Il (Podr. tdaje o mot. ll).
Potiebné informace naleznete na typovém Stitku motoru a
v technickych tdajich k motoru.

Naprogramujte nasledujici parametry v uvedeném poradi.

1. Parametr 1-24 Motor Current.

2 Parametr 1-26 Motor Cont. Rated Torque.
3 Parametr 1-25 Motor Nominal Speed.

4. Parametr 1-39 Motor Poles.
5

Parametr 1-30 Stator Resistance (Rs).

Zadejte odpor vinuti statoru (Rs) faze-stfedni
vodi¢. Pokud znate pouze hodnoty faze-faze,
vydélte hodnotu dvéma, abyste ziskali hodnotu
faze-stredni vodic¢ (hvézda).

Hodnotu je také mozné zméfit ohmmetrem, ktery
vezme v Uvahu odpor kabelu. Namérenou
hodnotu vydélte 2 a zadejte vysledek.

6. Parametr 1-37 d-axis Inductance (Ld).
Zadejte pfimou indukénost motoru s
permanentnim magnetem faze-stfedni vodic.
Pokud zndte pouze hodnoty faze—faze, vydélte
hodnotu dvéma, abyste ziskali hodnotu faze-
stfredni vodi¢ (hvézda).
Hodnotu je také mozné zméfit méficem
induk¢nosti, ktery vezme v Uvahu indukénost
kabelu. Naméfenou hodnotu vydélte 2 a zadejte
vysledek.

7. Parametr 1-40 Back EMF at 1000 RPM.
Zadejte zpétnou elektromotorickou silu motoru s
permanentnim magnetem faze-faze pri
mechanickych otackach 1 000 ot./min (efektivni
hodnota). Zpétna elektromotoricka sila je napéti
generované motorem s permanentnim
magnetem, kdyz neni pfipojen méni¢ kmitoctu a
htidel je otdcena externim pohonem. Zpétna
elmot. sila se obvykle uvddi pro jmenovité otacky
motoru nebo pro otacky 1 000 ot./min pfi méreni
mezi 2 fazemi. Kdyz neni k dispozici hodnota pro
otacky motoru 1 000 ot./min, vypocitejte
spradvnou hodnotu nasledovné: Je-li zpétna
elektromotorickd sila napt. 320 V pii 1 800 ot./
min, vypocitate ji pro 1 000 ot./min nasledovné:
Zpétna elektromotoricka sila=(Napéti/ot./min)x1
000=(320/1 800)x1 000=178.
Naprogramujte tuto hodnotu pro
parametr 1-40 Back EMF at 1000 RPM.

Test funkce motoru

1. Spustte motor pfi nizkych otackach (100 az 200
ot./min). Jestlize se motor neotaci, zkontrolujte
instalaci, obecné programovani a data motoru.

Parkovani

Tato funkce je doporucenou volbou u aplikaci, kdy se
motor otaci pomalu, napf. pii volném dobéhu u
ventilatord. Parametry Parametr 2-06 Parking Current a
parametr 2-07 Parking Time lze nastavit. Zvyste tovarni
nastaveni téchto parametrll pro aplikace s vysokou
setrvacnosti.

Spustte motor ve jmenovitych otackach. Pokud aplikace 5
nebézi pkilis dobfe, zkontrolujte nastaveni motoru s per.

magnety ve VVC*. Doporuceni pro rlizné aplikace najdete v
Tabulka 5.13.

Pouziti Nastaveni

Aplikace s malou e Zvyste hodnotu

setrvacnosti parametr 1-17 Voltage filter time

ILoad/IMotor <5 const. 5krat az 10krat.

e Snizte hodnotu pro
parametr 1-14 Damping Gain.

e Snizte hodnotu (<100 %) pro
parametr 1-66 Min. Current at Low
Speed.

Aplikace se stredni Zachovejte vypocitané hodnoty.
setrvacnosti

50> lLoad/IMotor >5

Aplikace s velkou Zvysovani hodnoty pro

setrvacnosti parametr 1-14 Damping Gain,
ILoad/Imotor >50 parametr 1-15 Low Speed Filter Time
Const. a parametr 1-16 High Speed

Filter Time Const.

Vysoké zatizeni pfi nizkych | Zvyste hodnotu pro

otackach parametr 1-17 Voltage filter time
<30 % (jmenovitych const.
otacek) Zvyste hodnotu pro

parametr 1-66 Min. Current at Low
Speed (>100 % po delsi dobu muze

zpUsobit prehfati motoru).

Tabulka 5.13 Doporuéeni pro rizné aplikace

Jestlize motor osciluje v urcitych otackach, zvyste
parametr 1-14 Damping Gain. Zvysujte hodnotu v malych
krocich.

Rozbéhovy moment je mozné nastavit v parametr 1-66 Min.
Current at Low Speed. 100 % zajisti rozbéhovy moment v
hodnoté jmenovitého momentu.
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5.4.3 Autom. pfizplsobeni k motoru, AMA

Automatické pfizplsobeni motoru (AMA)

Durazné doporucujeme spustit funkci AMA, protoze méfi
elektrické parametry motoru, aby byla optimalizovana
kompatibilita méni¢e kmito¢tu a motoru v rezimu VVC*.

. Méni¢ kmitoctu si vytvofi matematicky model
motoru a bude regulovat vystupni proud motoru
a tim zlep3sovat vykon motoru.

. U nékterych motor(i nebude mozné provést
kompletni test AMA. V takovém piipadé zvolte v
parametr 1-29 Automatic Motor Adaption (AMA)
moznost [2] Zapnout omez. AMA.

. Pokud se objevi vystrahy nebo poplachy,
vyhledejte informace v kapitola 8.4 Seznam
vystrah a poplachd.

. K dosazeni nejlepsich vysledkd provadéjte test na
chladném motoru.

Spusténi testu AMA pomoci LCP
1. Ve vychozim nastaveni parametrd spojte pred
spusténim testu AMA svorky 12 a 27.

Oteviete Hlavni menu.
Prejdéte na skupinu parametrl 1-** ZdgtéZ/motor.

Stisknéte tlacitko [OK].

ok W

Nastavte parametry motoru pomoci Udajd na
typovém $titku u parametrd skupiny 7-2* Udaje o
motoru.

6. Zadejte délku motorového kabelu v
parametr 1-42 Motor Cable Length.

7. Prejdéte na parametr 1-29 Automatic Motor
Adaptation (AMA).

8. Stisknéte tlacitko [OK].
9. Zvolte moznost [1] Zapnout kompl. AMA.
10.  Stisknéte tlacitko [OK].

11.  Test probéhne automaticky a ozndmi své
ukonceni.

V zdvislosti na vykonu trva test AMA 3 az 10 minut.

OZNAMENI!

Funkce AMA motor nespusti a nijak mu neuskodi.

5.5 Kontrola ota¢eni motoru

Pfed spusténim ménice kmitoc¢tu zkontrolujte smér otaceni
motoru.

1. Stisknéte tlac¢itko [Hand On] (Rucné).

2. Stisknutim tlacitka [4] zobrazite kladnou zadanou
hodnotu otacek.

3. Zkontrolujte, zda jsou zobrazené otacky kladné.

4, Ovérte, zda je spravné propojeni ménice kmitoctu
a motoru.

5. Ovéite, zda smér otaceni motoru odpovida

nastaveni v parametr 1-06 Ve sméru hod. ruc..

. Kdyz je parametr parametr 1-06 Ve sméru
hod. ru¢. nastaven na hodnotu [0]
Normdilni (vychozi hodnota):

a. Ovérte, zda se motor otaci ve
sméru chodu hodinovych
rucicek.

b. Ovérte, zda smérova Sipka na
panelu LCP ukazuje doprava.

. Pokud je parametr 1-06 Ve sméru hod.
ruc. nastaven na hodnotu [1] Inverzni
(proti sméru chodu hodinovych rucicek):

a. Ovéfite, zda se motor otaci
proti sméru chodu hodinovych
rucicek.

b. Ovéite, zda smérova Sipka na
panelu LCP ukazuje doleva.

5.6 Kontrola rotace inkrementalniho ¢idla

Rotaci inkrementélniho cidla kontrolujte pouze v pfipadé,
Ze je pouzita zpétna vazba inkrementélniho cidla.

1. Vyberte hodnotu [0] Bez zpétné vazby v
parametr 1-00 ReZim konfigurace.

2. Vyberte v parametr 7-00 Rizeni otdcek PID, zdroj
zpétné vazby moznost [1] inkr. cidlo 24V.

3. Stisknéte tlacitko [Hand On] (Rucné).

4, Stisknéte tlacitko [>] pro kladnou Zadanou
hodnotu otacek (parametr 1-06 Ve sméru hod. ruc.
ma hodnotu [0] Normdilni).

5. Zkontrolujte v parametr 16-57 Feedback [RPM], zda
je zpétna vazba kladna.

OZNAMENI!

ZAPORNA ZPETNA VAZBA

Pokud je zpétna vazba zaporna, inkrementalni ¢idlo je
Spatné zapojené. Pomoci parametr 5-71 Svorka 32/33,
smér inkr. ¢idla obratte smér, nebo zaméiite kabely
inkrementalniho ¢idla.

5.7 Test lokalniho fizeni

1. Stisknutim tla¢itka [Hand On] (Ru¢né) zadejte
ménici kmitoctu pfikaz mistniho spusténi.

2. Zrychlete ménic¢ kmitoctu stisknutim tlacitka [4]
na plné otacky. Posunutim kurzoru doleva od
desetinné carky zrychlite provadéni zmén
zadavani.
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3. Vsimejte si jakychkoli potizi se zrychlenim.

4. Stisknéte tlacitko [Off] (Vypnout). Viimejte si
jakychkoli potizi se zpomalenim.

V ptipadé potizi se zrychlovdnim nebo zpomalovanim se
podivejte do kapitola 8.5 Odstrariovdni problémd. Informace
o resetovani ménice kmitoc¢tu po vypnuti naleznete v
kapitola 8.2 Typy vystrah a poplachd.

5.8 Spusténi systému
Postup v této casti vyzaduje, aby bylo dokonéeno zapojeni

a programovani aplikace. Doporucujeme provést nasledujici
kroky poté, co bylo dokonceno nastaveni aplikace. 5

1. Stisknéte tlacitko [Auto On] (Automaticky).

2. Aktivujte externi pfikaz spusténi.

3. Nastavte zadanou hodnotu otaéek v rozsahu
otacek.

4. Deaktivujte externi pfikaz spusténi.

5. Zkontrolujte uroven zvuku a vibraci motoru,

abyste se ujistili, Ze systém pracuje spravné.

Pokud se objevi vystrahy nebo poplachy, informace o
resetovani ménice kmitoctu po vypnuti naleznete v
kapitola 8.2 Typy vystrah a poplachd.

5.9 Uvedenifunkce STO do provozu

V kapitola 6 Safe Torque Off (STO) naleznete podrobnosti o
spravné instalaci a uvedeni STO do provozu.
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6 Safe Torque Off (STO)

Funkce Safe Torque Off (STO) je soucasti bezpec¢nostniho
systému. Zabrafiuje generovani energie potifebné k otaceni
motoru, takze zajistuje bezpecnost v nouzovych situacich.

Funkce STO je navrzena a schvélena tak, aby vyhovovala
nasledujicim pozadavkdm:
. IEC/EN 61508: 2010 SIL 2

. IEC/EN 61800-5-2: 2007 SIL2
. IEC/EN 62061: 2012 SILCL ze SIL2
. EN 1SO 13849-1: 2008 Kategorie 3 PL d

Abyste doséahli pozadované Urovné provozni bezpeénosti,
vhodné vyberte a pouzijte komponenty bezpecénostniho
ridiciho systému. Pred pouzitim funkce STO je tieba
provést v instalaci dikladnou analyzu rizik, aby se zjistilo,
zda jsou funkce STO a Urovné bezpecnosti vhodné a
dostatec¢né.

Funkce STO je v ménici kmitoc¢tu ovladana pres fidici
svorky 37 a 38. Kdyz je funkce STO aktivovana, zdroj
napdjeni na strané vyssiho i nizsiho napéti budicich
obvodi IGBT tranzistorll je odfiznut. Na Obrdzek 6.1 je
vyobrazena architektura STO. V Tabulka 6.1 jsou uvedeny
stavy STO zalozené na tom, zda jsou svorky 37 a 38
aktivovany.

+UDC 4~
IGBT

high-side | X3
gate driving %K

circuit

130BE463.11

X3

diagnostic
circuit |

v X
low-side
gate driving 4{
circuit

L}

Obrazek 6.1 Architektura STO

Svorka 37 Svorka 38 Moment | Vystraha nebo

poplach

Aktivovana® Aktivovana Ano? Zadné vystrahy

nebo poplachy.

Neaktivovana Ne Vystraha/

poplach 68:

Neaktivovana®

Bezpecné
zastaveni.

Neaktivovana Aktivovana Ne Poplach 188:
STO Function
Fault (Chyba
funkce STO).
Poplach 188:
STO Function
Fault (Chyba

funkce STO).

Aktivovana Neaktivovana Ne

Tabulka 6.1 Stav STO

1) Rozsah napéti je 24 V #5 V a svorka 55 je referencni svorka.

2) Moment je k dispozici pouze tehdy, kdyZ ménic¢ kmitoctu pracuje.
3) Rozpojeny obvod nebo napéti je v rozsahu 0 V #1,5 V proti
referencni svorce 55.

Filtrovani testovacich impulz

Pokud signaly impulzl zdstavaji u bezpecnostnich zafizeni
generujicich testovaci impulzy na fidicim vedeni STO na
nizké drovni (1,8 V) po dobu kratsi nez 5 ms, jsou
ignorovany, viz Obrdzek 6.2.

Test pulse Test pulse STO demanded =
T37/38 4 5ms max. >
b —— 0
CU I! l o]
g 17‘ v 8
: H H
>
Time i -
\
STO request J‘ I~ Debounce time
state 4 |
|
|
STO valid {7
STO invalid >
Time

Obrazek 6.2 Filtrovani testovacich impulzi

Tolerance asynchronniho vstupu

Vstupni signaly na 2 svorkach nejsou vzdy synchronni.
Pokud je rozdil mezi 2 signaly delsi nez 12 ms, je nahlasen
poplach chyby STO (Poplach 188: STO Function Fault (Chyba
funkce STO)).

Platné signaly

Aby doslo k aktivaci STO, musi byt 2 signdly na nizké
urovni oba nejméné po dobu 80 ms. Aby byla funkce STO
ukoncena, 2 signdly musi byt na vysoké urovni oba
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nejméné po dobu 20 ms. Urovné napéti a vstupni proud
svorek STO najdete v kapitola 9.6 Ridici vstupy a vystupy a
data rizeni .

6.1 Bezpeclnostni opatreni pro STO

Kvalifikovany personal
Zafizeni smi instalovat nebo obsluhovat pouze kvalifi-
kovany personal.

Kvalifikovany personal je definovan jako proskoleni
pracovnici, ktefi jsou opravnéni instalovat, uvadét do
provozu a provadét udrzbu zafizeni, systémud a obvodu
podle platnych zakonl a predpisti. Kromé toho musi byt
personél davérné obezndmen s pokyny a bezpecnostnimi
opatfenimi popsanymi v tomto dokumentu.

OZNAMENI!

Po instalaci funkce STO provedte zkousku instalace pfi
uvedeni do provozu dle specifikace v kapitola 6.3.3 Test
uvedeni funkce STO do provozu. Uspésné provedeny test
je podminkou po prvni instalaci a po kazdé zméné
instalace tykajici se bezpecnosti.

AVAROVANI

NEBEZPECi URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM
Funkce STO NEIZOLUJE sitové napéti prichazejici do
ménice ¢i pomocnych obvodi, a tudiz neposkytuje
elektrickou bezpec¢nost. Nedodrzeni pokynt k odpojeni
sité a vyckani po specifikovanou dobu muize mit za
nasledek smrt nebo vazny uraz.

. Prace na elektrickych ¢astech ménice nebo
motoru Ize provadét az po odpojeni sitového
zdroje a po uplynuti bezpe¢né doby uvedené v
kapitola 2.3.1 Doba vybijeni.

OZNAMENI!

Pii navrhovani strojnich aplikaci je potieba uvazit cas a
vzdalenost pro volny dobéh do zastaveni (STO). Dalsi
informace o kategoriich zastaveni naleznete v normé EN
60204-1.

6.2 Instalace funkce Safe Torque Off

Pro ptipojeni motoru, sitové pfipojeni a fidici kabely
dodrzujte pokyny pro bezpecnou instalaci v
kapitola 4 Elektrickd instalace.

Integrovanou funkci STO zapnete nésledujicim zpisobem:
1. Vyjméte propojku mezi fidicimi svorkami 12 (24
V), 37 a 38. Nestaci spojku prefiznout nebo
prerusit, protoze tim nezabranite zkratu. Viz
propojka na Obrdzek 6.3.

130BE213.10

31 F®|\\2 3B

/37 38 72E§
/] /) '®
/i I\

— )
t\
e e —— o/
A/

Obrazek 6.3 Propojka mezi svorkami 12 (24 V), 37 a 38

2. Pfipojte dvoukanalové bezpeénostni zafizeni
(napf. bezpecnostni PLC, svételnou zaclonu,
bezpecnostni relé nebo nouzovy vypinac) ke
svorkdm 37 a 38, abyste vytvofili bezpecnou
aplikaci. Zafizeni musi splhovat pozadovanou
uroven bezpecnosti na zékladé analyzy rizik. Na
Obrdzek 6.4 je schéma zapojeni aplikaci STO, kdy
je ménic¢ kmitoctu v jedné skfini s bezpecnostnim
zafizenim. Na Obrdzek 6.5 je schéma zapojeni
aplikaci STO, kdyz je pouzit externi zdroj.

OZNAMENI!

Signal STO musi byt napajen pomoci PELV.

FC 280

/
130BE424.10

37 |

38

‘ 1 | Bezpecnostni zafizeni

Obrazek 6.4 Kabely STO ve skfini 1, napajeci napéti dodava
méni¢ kmitoctu
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1308E425.11

1 [

AVAROVANI

‘ 1 | Bezpecnostni zafizeni

Obrazek 6.5 Kabely STO, externi zdroj

3. Dokoncete zapojeni podle pokynl v
kapitola 4 Elektrickd instalace a:

. Odstrante rizika zkratu.

. Zajistéte, aby byly kabely STO stinéné,
pokud jsou delsi nez 20 m.

. Pfipojte bezpecnostni zafizeni pfimo na
svorky 37 a 38.

6.3 Uvedenifunkce STO do provozu
6.3.1 Aktivace funkce Safe Torque Off

Funkce STO se aktivuje odejmutim napéti ze svorky 37 a 38
ménice kmitoctu.

Kdyz je aktivovana funkce STO, ménic¢ kmitoctu vyda
poplach 68: Bezpecné zastaveni nebo vystrahu 68: Bezpecné
zastaveni, vypne méni¢ a necha motor volné dobéhnout.
Funkci STO pouzivejte k zastaveni ménice kmitoctu v
nouzovych situacich. V normalnim provoznim rezimu, kdyz
neni vyzadovana funkce STO, pouzivejte bézny zpusob
zastaveni ménice.

OZNAMENI!

Kdyz je aktivovana funkce STO v okamziku, kdy méni¢
kmitoctu hlasi vystrahu 8 nebo poplach 8 (podpéti v
meziobvodu), méni¢ kmito¢tu preskoci poplach 68:
Bezpecné zastaveni, ale funkce STO nebude dotc¢ena.

6.3.2 Deaktivace funkce Safe Torque Off

Podle pokynt v Tabulka 6.2 deaktivujte funkci STO a
obnovte normalni provoz restartovanim funkce STO.

RIZIKO URAZU NEBO SMRTI

Opétovnym privedenim 24V DC napdjeni na svorku 37
nebo 38 se ukondi stav SIL2 STO a potencialné se mize
spustit motor. Neocekavany start motoru muze zpUsobit
uraz nebo smrt.

. Zkontrolujte, zda jsou pired opétovnym
pfivedenim napéti 24 V DC na svorky 37 a 38
dodrzena viechna bezpecnostni opatieni.

Rezim Postup deaktivace STO a |Konfigurace rezimu
restar- obnoveni normélniho restartovani

tovani provozu

Ru¢ni 1. Znovu pfivedte napéti |Vychozi nastaveni.
restar- 24 V DC na svorku 37 |Parametr 5-19 Terminal
tovani a 38. 37/38 SAFE STOP=[1]

2. Iniciujte signél Poplach pri bezp. zas.

resetovani (prostred-
nictvim Fieldbus,
digitalnich vstupt/
vystupl nebo
tlac¢itkem [Reset]/[Off
Reset] (Vypnout/Reset)
na LCP).

Automatic [ Znovu ptivedte napéti 24 |Parametr 5-19 Terminal
ké restar- [V DC na svorku 37 a 38. |37/38 SAFE STOP= [3] Safe
tovani Stop Warning (Vystraha

bezp. zastaveni).

Tabulka 6.2 Deaktivace STO

6.3.3 Test uvedeni funkce STO do provozu

Po instalaci a pfed prvnim zahajenim provozu provedte
zkousku instalace s pouzitim funkce STO.

Dale provedte zkousku po kazdé upravé instalace nebo
aplikace, kterd se tykala i funkce STO.

OZNAMENI!

Uspésna zkouska funkce STO po uvedeni do provozu je
vyzadovéna po pocatecni instalaci a po kazdé nasledné
zméné instalace.

Provedeni testu uvedeni do provozu:

. Postupujte podle pokynt v kapitola 6.3.4 Test pro
STO aplikace v rezimu rucniho restartovdni, kdyz je
funkce STO nastavena do rezimu ruc¢niho restar-
tovani.

. Postupujte podle pokynt v kapitola 6.3.5 Test pro
STO aplikace v rezimu automatického restartovdni,
kdyz je funkce STO nastavena do rezimu automa-
tického restartovani.
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6.3.4 Test pro STO aplikace v rezimu
ru¢niho restartovani

U aplikaci, u kterych je parametr 5-19 Terminal 37/38 SAFE
STOP nastaven na vychozi hodnotu [1] Poplach pfi bezp.
zas., provedte test uvedeni do provozu nasledujicim
zpUsobem.

1. Nastavte parametr 5-40 Function Relay na hodnotu
[190] Bezpecnd funkce aktivni

2. Zatimco je motor pohanén méni¢em kmitoctu (tj.
sitové napajeni neni preruseno), odejméte
napdjeci napéti 24 V DC ze svorky 37 a 38
pomoci bezpec¢nostniho zafizeni.

3. Ovérte, zda:

3a Motor volné dobéhne do zastaveni.
Muze trvat dlouho, nez se motor Uplné
zastavi.

3b  Aktivuje se relé u zdkaznika (je-li

pfipojeno).

3c Pokud je namontovan panel LCP, na
displeji panelu LCP se zobrazi poplach
68: Bezpecné zastaveni. Pokud neni
namontovan panel LCP, poplach 68:
Bezpeclné zastaveni se ulozi do protokolu
v parametr 15-30 Alarm Log: Error Code.

4, Znovu pfivedte napéti 24 V DC na svorku 37 a 38.

5. Zkontrolujte, zda motor zUstane ve stavu volného
dobéhu a relé u zdkaznika (je-li pfipojeno)
zGstane aktivovano.

6. Odeslete signdl resetovani (prostfednictvim
Fieldbus, digitalnich vstupl/vystupl nebo
tlacitkem [Reset]/[Off Reset] (Vypnout/Reset) na
LCP).

7. Zkontrolujte, zda motor prejde do provozniho
rezimu a bézi v pivodnim rozsahu otacek.

Test pfi uvedeni do provozu bude Uspésné dokoncen,
jestlize budou splnény viechny vyse uvedené kroky.

6.3.5 Test pro STO aplikace v rezimu
automatického restartovani

U aplikaci, u kterych je parametr 5-19 Terminal 37/38 SAFE

STOP nastaven na hodnotu [3] Safe Stop Warning (Vystraha

bezp. zastaveni), provedte test uvedeni do provozu

nasledujicim zplsobem:

1. Zatimco je motor pohanén méni¢em kmitoctu (tj.

sitové napajeni neni pferuseno), odejméte
napdjeci napéti 24 V DC ze svorky 37 a 38
pomoci bezpec¢nostniho zafizeni.

2. Ovérte, zda:

2a Motor volné dobéhne do zastaveni.
Muize trvat dlouho, nez se motor Uplné
zastavi.

2b  Aktivuje se relé u zdkaznika (je-li

pfipojeno).

2c  Pokud je namontovan panel LCP, na
displeji panelu LCP se zobrazi Vystraha
68: Bezpecné zastaveni — V68.

2d Pokud neni namontovén panel LCP,
Vystraha 68: Bezpecné zastaveni — V68 se
ulozi do protokolu v
parametr 15-30 Alarm Log: Error Code.

3. Znovu pfivedte napéti 24 V DC na svorku 37 a 38.

4. Zkontrolujte, zda motor prejde do provozniho
rezimu a bézi v pivodnim rozsahu otacek.

Test pfi uvedeni do provozu bude Uspésné dokoncen,
jestlize budou splnény viechny vyse uvedené kroky.

OZNAMENI!

Podivejte se na varovani ohledné chovani pfi restar-
tovani v kapitola 6.1 Bezpecnostni opatreni pro STO.

6.4 Udrzbu a servis pro STO

. Uzivatel je odpovédny za bezpecnostni opatieni.

. Parametry ménice kmitoctu lze chranit heslem.
Funkéni test se sklada ze 2 &asti:

. Zékladniho testu funk¢nosti.

. Diagnostického testu funkénosti.

Test funkcnosti bude Uspésné dokoncen, jestlize budou
splnény viechny kroky.

Zakladni test funkénosti
Pokud nebyla funkce STO pouzivdna 1 rok, provedte
zakladni test funkénosti, aby se odhalily veskeré zavady
nebo chyby funkce STO.
1. Zaijistéte, aby byl parametr 5-19 Terminal 37/38
SAFE STOP nastaven na hodnotu *[1] Poplach pri
bezp. zastaveni.

2. Odeberte napéjeci napéti 24 V DC ze svorky 37 a
38.

3. Zkontrolujte, zda se na displeji LCP zobrazi
poplach — poplach 68: Bezpecné zastaveni.

4. Ovérte, zda méni¢ kmitoc¢tu vypne jednotku.

5. Ovéite, zda motor volné dobéhne a Uplné se
zastavi.

6. Iniciujte signdl startu (prostfednictvim Fieldbus,

digitalnich vstupd/vystupl nebo pomoci panelu
LCP) a ovéfte, zda se motor nespusti.

7. Znovu pfipojte napajeci napéti 24 V DC na svorku
37 a 38.
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Zkontrolujte, zda se motor automaticky nespusti a

zda se restartuje pouze ptivedenim signalu
resetovani (prostfednictvim Fieldbus, digitalnich
V/V nebo tlacitkem [Reset]/[Off/Reset] (Vypnout/
Reset) na LCP).

Diagnosticky test funkénosti

1.

Ovérte, zda se neobjevi vystraha 68: Bezpecné
zastaveni a poplach 68: Bezpecné zastaveni, kdyz
se pfipoji napdjeni 24 V na svorky 37 a 38.

Odeberte napdjeni 24 V ze svorky 37 a ovéfte,
zda se na displeji LCP zobrazi poplach 188: STO
Function Fault (Chyba funkce STO), je-li LCP
namontovan. Pokud LCP neni namontovan,
ovérte, zda se poplach 188: STO Function Fault
(Chyba funkce STO) ulozi do protokolu v
parametr 15-30 Alarm Log: Error Code.

Znovu pfivedte napéti 24 V na svorku 37 a
ovérte, zda vynulovéni poplachu je Uspésné.

Odeberte napajeni 24 V ze svorky 38 a ovéfte,
zda se na displeji LCP zobrazi poplach 188: STO
Function Fault (Chyba funkce STO), je-li LCP
namontovan. Pokud LCP neni namontovan,
ovéfte, zda se poplach 188: STO Function Fault
(Chyba funkce STO) ulozi do protokolu v
parametr 15-30 Alarm Log: Error Code.

Znovu pfivedte napéti 24 V na svorku 38 a
ovérte, zda vynulovani poplachu je Uspésné.
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6.5 Technické udaje STO

Analyza FMEDA (Failure Modes, Effects, and Diagnostic Analysis) se provadi za nésledujicich predpokladu:

. FC 280 odebere 10 % celkového poctu chyb bezpec¢nostniho cyklu SIL2.

. Frekvence chyb jsou zalozeny na databazi Siemens SN29500.

. Frekvence chyb jsou konstantni; mechanizmy opotiebeni nejsou zahrnuty.

. Pro kazdy kandl jsou bezpecnostni komponenty povazovany za typ A s nulovou toleranci hardwarovych chyb.

. Urovné namahani jsou priimérné pro priimyslové prostiedi a pracovni teplota komponent je max. 85 °C.

. Bezpecna chyba (napf. vystup v bezpec¢ném stavu) je opravena béhem 8 hodin.

. Bezpecny stav je, kdyz neni zadny vystup momentu.

Bezpecnostni normy

Bezpecnost strojnich zafizeni

I1SO 13849-1, IEC 62061

Bezpecny vykon

Provozni bezpecnost IEC 61508
Bezpecnostni funkce Safe Torque Off IEC 61800-5-2

1ISO 13849-1

Kategorie Kat. 3

Pokryti diagnostikou (Diagnostic
Coverage - DC)

60% (nizké)

Stfedni doba do nebezpecné
poruchy (Mean Time To Dangerous
Failure — MTTFd)

2 400 let (dlouhd)

Uroven vykonu PLd
IEC 61508/IEC 61800-5-2/IEC 62061
Uroven bezpe¢nostni integrity SIL2

Pravdépodobnost nebezpecné
poruchy za hodinu (Probability of
Dangerous Failure per Hour — PFH)
(rezim naro¢ného provozu)

7,54E-9 (1/h)

Pravdépodobnost nebezpecné
poruchy na vyzadani (PFDavg pro PTI

» L. 6.05E-4
= 20 let) (reZim nenaro¢ného
provozu)
Podil bezpe¢nych poruch (Safe
Failure Fraction — SFF) > 84%

Tolerance hardwarovych chyb
(Hardware Fault Tolerance — HFT)

1 (typ A, 1002D)

Interval zkousky odolnosti (Proof

Test Interval)?

20 let

Obecna chyba (Common Cause
Failure - CCF)

B=5%;PBo=5%

Interval diagnostického testu 160 ms
(Diagnostic Test Interval - DTI)
ZpUsobilost systému (Systematic SC2

Capability)

Reakéni doba"

Doba odezvy vstup-vystup

Kryti K1-K3: Maximalné 50 ms
Kryti K4 a K5: Maximélné 30 ms

Tabulka 6.3 Technické udaje STO

1) Reakcni doba je doba od stavu vstupniho signdlu, ktery spusti funkci STO, dokud se nevypne moment v motoru.

2) Informace o zpiisobu provedeni testu odolnosti najdete v kapitola 6.4 Udrzbu a servis pro STO.
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7 Priklady aplikaci

Priklady v této ¢asti maji slouzit jako stru¢na reference pro 7.1.2 Otacky
bézné aplikace.
Parametry
. Neni-li uvedeno jinak, jsou pro nastaveni - Funkce Nastaveni
parametrli pouzity vychozi hodnoty pro dany FC § Parametr 6-10
region (zvoleny v parametr 0-03 Regional Settings). +24V 12 § Terminal 53 0,07 V¥
e ) - 24V 13 -
o Parametry pfidruzené ke svorkam a jejich ;IN . Low Voltage
nastaveni jsou uvedeny vedle schémat. o o Parametr 6-11
. L. | . Terminal 53 10 v*
. Zobrazeno je také pozadované nastaveni DIN 27 .
L, . High Voltage
prepinacd pro analogové svorky 53 nebo 54. DIN 29
DIN 3 Parametr 6-14
OZNAMENI. DIN 33 Terminal 53 0
Kdyz neni poutzita funkce STO, mezi svorkami 12, 37 a 38 Low Ref/
musi byt instalovana propojka, aby méni¢ kmito¢tu Feedb. Value
pracoval s vychozimi naprogramovanymi hodnotami. Parametr 6-15
Terminal 53 50
7.1.1 AMA High Ref./
Feedb. Value
Parametr 6-19
Parametry 0~10V .
" Terminal 53 [1] Napéti
= Funkce Nastaveni mode
3P tr 1-29
o arame rw . *=V\lychozi hodnota
S| Autom. pfizpd- | [1] Zapnout F—— prT
(32l .
~|sobeni k kompl. AMA oznamiy/komentare:
motoru, AMA
Parametr 5-12

Svorka 27, *[2] Dobéh, inv.

L Tabulka 7.2 Analogova zadana hodnota otacek (napéti)
digitdini vstup

*=V\lychozi hodnota

Poznamky/komentare: Nastavte
skupinu parametrd 1-2* Udaje o
motoru podle specifikaci
motoru.

OZNAMENI!

Pokud nejsou svorky 12 a
27 pfipojeny, nastavte
parametr 5-12 Terminal 27
Digital Input na hodnotu [0]
Bez funkce.

Tabulka 7.1 AMA s pfipojenou svorkou ¢. 27
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Priklady aplikaci

Parametry Parametry
= Funkce Nastaveni —=|  Funkce Nastaveni
é Parametr 6-12 % Parametr 5-10
9| Terminal 53 4 mA* %S| Terminal 18 *[8] Start
= Low Current - Digital Input
Parametr 6-13 Parametr 5-12 |[19] UloZeni
Terminal 53 20 mA* Terminal 27 | Zddané hodnoty
High Current Digital Input
Parametr 6-14 Parametr 5-13 [[21] Zrychlit
Terminal 53 0 Svorka 29,
Low Ref/ digitdlIni vstup
Feedb. Value Parametr 5-14 | [22] Zpomalit
Parametr 6-15 Svorka 32,
Terminal 53 50 Digitdlni vstup
High Ref./ *=\lychozi hodnota
Feedb. Value Poznamky/komentare:
4 20mA Parametr 6-19
Terminal 53 [0] Proud
mode
*=Vlychozi hodnota
Poznamky/komentare:
Tabulka 7.5 Zrychleni/zpomaleni

Tabulka 7.3 Analogova zadana hodnota otacek (proud) %
Parametry speed 1 ; B
—|  Funkce Nastaveni Reference ] i H i
§ Parametr 6-10 : E E : : i
Ll .
g\ Terminal 53 10,07 V* e : : ! E : : {
~| Low Voltage for o
Parametr 6-11 Feeret @[ 1 1 oo
Terminal 53 |10 V* speedup (29) 1 E L
High Voltage Speed down (32) _l
Parametr 6-14
Terminal 53
Low Ref./
Feedb. Value Obrazek 7.1 Zrychleni/zpomaleni
Parametr 6-15
~5kq Terminal 53 50
High Ref./
Feedb. Value
Parametr 6-19
Terminal 53 [1] Napéti
mode
*=Vychozi hodnota
Poznamky/komentare:
Tabulka 7.4 Zadana hodnota otacek (pomoci manualniho
potenciometru)
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7.1.3 Start/stop

7.1.4 Externi vynulovani poplachu

Parametr 5-11
Svorka 19,
Digitdini vstup

*[10] Reverzace

Parametr 5-12
Terminal 27
Digital Input

[0] Bez funkce

Parametr 5-14
Svorka 32,
Digitdini vstup

[16] Pevnd Z. h.,
bit 0

Parametr 5-15
Svorka 33,
Digitdini vstup

[17] Pevnd Z. h.,
bit 1

Parametr 3-10

Parametry Parametry
- Funkce Nastaveni = Funkce Nastaveni
§ Parametr 5-10 S| Parametr 5-11
§ Terminal 18 [8] Start g Terminal 19 [1] Vynulovdni
| Digital Input —| Digital Input

*=Vlychozi hodnota

Poznémky/komentare:

Pevnd Zdd.
hodnota
Pevna Z. h.0 25% Tabulka 7.7 Externi vynulovani poplachu
Pevnd z. h. 1 |50%
3 0 .
Pevnd 2. h. 2 175% 7.1.5 Termistor motoru
Pevnd z. h. 3 | 100%

* = Vychozi hodnota

Poznamky/komentare:

Tabulka 7.6 Start nebo zastaveni s reverzaci a 4 pfedvolenymi Parametry
rychlostmi - Funkce Nastaveni
g Parametr 1-90 | [2] Vypnuti
'§ Motor Thermal |termistorem
= Protection
Parametr 1-93 T | [1] Analogovy
hermistor vstup 53
Source
Parametr 6-19 T
erminal 53 [1] Napéti
mode

OZNAMENI!

Termistory musi mit zesilenou ¢i dvojitou izolaci, aby
vyhovély pozadavkim na izolaci PELV.

* = Vlychozi hodnota

Poznéamky/komentare:

Kdyz je pouze potieba zobrazit
vystrahu, parametr 1-90 Motor
Thermal Protection se nastavi na
hodnotu [1] Vystraha termistor.

Tabulka 7.8 Termistor motoru
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7.1.6 SLC rarameny
Funkce | Nastaveni
5 : * = Vychozi hodnota
— arame "'\i’ — Poznamky/komentére:
= unkce astaveni Kdyz dojde k piekroceni mezni
= Parametrw4—30 hodnoty monitoru zpétné
§ Fun’k€e Pl g Vstraha vazby, nahlési se vystraha 61:
@| ztrate zpetne Sledovdni zpétné vazby. SLC

vazby motoru

Parametr 4-31

monitoruje hodnotu vystraha
61: Sledovdni zpétné vazby.

Chyba Pokud piejde vystraha 61:
otdckové 50 Sledovdni zpétné vazby do stavu
zpétné vazby pravda, aktivuje se relé 1.
motoru Externi zafizeni mize indikovat,
Parametr 4-32 Ze je zapotiebi provést servis.
Cas. limit ztrdty |5 s Pokud chyba zpétné vazby do 5

zp. V. motoru

Parametr 7-00
Rizeni otdcek
PID, zdroj
zpétné vazby

[1] inkr. cidlo
24V

Parametr 5-70

s opét poklesne pod mezni
hodnotu, méni¢ kmitoc¢tu
pokracuje v ¢innosti a vystraha
zmizi. Ale relé 1 bude
aktivovano, dokud nebude
stisknuto tlacitko [Off/Reset]

Term 32/33 . (Vypnout/Reset).
1024

Pulses Per

Revolution Tabulka 7.9 Pouziti regulatoru SLC k nastaveni relé

Parametr 13-00

SL Controller |[1] Zapnuto

Mode

Parametr 13-01

Uddlost pro [19] Vystraha
spusténi
Parqmetr 13-02 [44] Tiacitko
Uddlost pro

i Reset
zastaveni
Parametr 13-10 [21] Cislo
Operand wstrah
kompardtoru 4 Y
Parametr 13-11
Operdtor *1]=
kompardtoru
Parametr 13-12
Comparator 61
Value
PL(/ZZ;Z;”SI’_E, 3 [22] Kompardtor
reguldtoru

Parametr 13-52
Akce SL
reguldtoru

[32] Dig. vystup
A nizky

Parametr 5-40
Funkce relé

[80] DigitdlIni
vystup SL A

MGO7A148
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8 Udrzba, diagnostika a odstrafiovani problém(

8.1 Udrzba a servis

Za normalnich provoznich podminek a profila zatizeni
nevyzaduje méni¢ kmitoc¢tu udrzbu po celou dobu své
Zivotnosti. Abyste predesli poruchdm, nebezpeci a
poskozeni, kontrolujte méni¢ kmitoc¢tu v pravidelnych
intervalech podle provoznich podminek. Opotiebované
nebo poskozené soucasti nahradte origindlnimi ndhradnimi
dily nebo standardnimi dily. Ohledné servisu a podpory se
obratte na svého mistniho dodavatele Danfoss.

AVAROVANI

NEUMYSLNY START

Kdyz je méni¢ kmitoctu pripojen k AC siti, stejnos-
mérnému napajecimu zdroji nebo sdileni zatéze, motor
se maze kdykoli spustit. Neumyslny start béhem progra-
movani, servisu nebo opravy mize mit za nasledek smrt,
vazny Uraz nebo poskozeni majetku. Motor se miize
spustit pomoci externiho vypinace, prikazu komunikaéni
sbérnice Fieldbus, pfivedenym signalem zadané hodnoty
z LCP, prostrednictvim dalkového ovladani pomoci
Software pro nastavovani MCT 10 nebo po odstranéni
chybového stavu.

Abyste zabranili neimyslnému startu motoru:

. Odpojte méni¢ kmitoctu od sité.

. Pred programovanim parametrl stisknéte
tlacitko [Off/Reset] (Vypnout/Reset) na panelu
LCP.

. Pfi pfipojeni ménice kmitoctu k AC siti, stejnos-
mérnému napajecimu zdroji nebo sdileni zatéze
musi jiz byt méni¢ kmitoctu, motor a veskeré
pohanéné zafizeni plné zapojené a sestavené.

8.2 Typy vystrah a poplach(

Typ vystrahy/ | Popis
poplachu

Vystraha Vlystraha oznacuje abnormdlni provozni stav, ktery
zpusobi poplach. Vystraha se ukon¢i sama, kdyz

je abnormalni stav odstranén.

Poplach Poplach oznacuje chybu, kterd vyzaduje

okamzitou pozornost. Chyba vzdy vyvola vypnuti

nebo zablokovani. Po nahlaseni poplachu

resetujte méni¢ kmitoctu.

Méni¢ kmitoctu resetujte libovolnym ze 4

zpUsobu:

e Stisknutim tlacitka [Reset]/[Off/Reset]
(Vypnout/Reset).

e Vstupnim pfikazem digitalniho resetovani.

e Vstupnim pfikazem vynulovéni sériovou
komunikaci.

o Automatickym resetem.

Vypnuti

PFi vypnuti méni¢ kmitoctu prerusi ¢innost, aby nedoslo k
poskozeni ménice kmitoctu a jinych zafizeni. Pfi vypnuti
motor volné dobéhne do zastaveni. Logika ménice
kmitoctu bude nadale pracovat a sledovat stav ménice. Po
odstranéni chybového stavu Ize méni¢ kmitoctu resetovat.

Zablokovani

PFi zablokovéani méni¢ kmitoctu prerusi ¢innost, aby
nedoslo k poskozeni ménice kmitoctu a jinych zafizeni. Pfi
zablokovani motor volné dobéhne do zastaveni. Logika
ménice kmitoctu bude naddle pracovat a sledovat stav
ménice. Méni¢ kmitoctu spusti zablokovani pouze pfi vdzné
chybé, ktera maze poskodit méni¢ nebo jiné zafizeni. Po
odstranéni chyb nejprve vypnéte a zapnéte napajeni a
potom resetujte ménic¢ kmitoctu.

8.3 Zobrazeni vystrah a poplachi

, 171
Yy I

Status Quick Main
Menu Menu

Setup 1

-

130BD111.10

J—

Obrazek 8.1 Zobrazeni vystrahy

Na displeji blikd poplach nebo poplach se zablokovanim
spolec¢né s cislem poplachu.
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Setup 1 '-' '- 2
AL, OuU
Sty UU

Status Quick Main
Menu Menu

Obrazek 8.2 Poplach/Poplach se zablokovénim

Kromé textu a kédu poplachu na displeji ménice kmitoctu
funguji také tfi stavové kontrolky. Zluta kontrolka vystrahy
sviti pfi nahlaseni vystrahy zluté. Kontrolka poplachu je
Cervend a pfi nahlaseni poplachu blika.

130BD062.10

]

,

Obrazek 8.3 Stavové kontrolky
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8.4 Seznam vystrah a poplacht

(X) v Tabulka 8.1 oznacuje, ze byla nahldsena vystraha nebo poplach.

C. Popis Vystraha | Poplach | Zablokovani | Pfi¢ina
Signal na svorce 53 nebo 54 je nizsi nez 50 % hodnoty
i nastavené v parametr 6-10 Terminal 53 Low Voltage,
2 Chyba pracovni nuly X X - .
parametr 6-20 Terminal 54 Low Voltage a
parametr 6-22 Terminal 54 Low Current.
3 Zadny motor X - - K vystupu ménice kmitoc¢tu nebyl pfipojen zadny motor.
) Na strané napdjeni chybi faze, nebo je nesymetrie napéti
4 Vypadek sitové faze" X X X o ) ) . L
piilis vysoka. Zkontrolujte napajeci napéti.
7 Prepéti v meziobvodu” X X - Napéti meziobvodu presahuje limit.
L Stejnosmérné napéti meziobvodu je nizsi nez mezni
8 Podpéti v meziobvodu" X X - . o "
hodnota upozornéni na nizké napéti.
9 Pretizeni stfidace X X - Vice nez 100% zatiZeni po pfilis dlouhou dobu.
o Motor je piilis horky kvili vice nez 100% zatizeni po prilis
10 Pfehrati ETR motoru X X -
dlouhou dobu.
o . Termistor nebo pfipojeni termistoru bylo odpojeno, nebo
1 Prehfati termistoru motoru X X - . s )
je motor pfilis horky.
Moment prekrocil hodnotu nastavenou v
12 Mezni hodnota momentu X X - parametr 4-16 Torque Limit Motor Mode nebo
parametr 4-17 Torque Limit Generator Mode.
13 Nadproud Byl prekrocen 3pickovy proud stfidace. Pokud je tento
X X X poplach nahld3en pfi zapnuti, zkontrolujte, nejsou-li
napdjeci kabely omylem zapojeny do svorek motoru.
14 Zemni spojeni X X X Doslo ke svodu mezi vystupnimi fazemi a zemi.
16 Zkrat X Zkrat v motoru nebo na svorkach motoru.
17 Prodleva RS X X Méni¢ kmito¢tu nekomunikuje.
i . V brzdném rezistoru je zkrat, funkce brzdy je tudiz
25 Zkrat brzdného rezistoru - X X .
odpojena.
Viykon dodéavany brzdnému rezistoru béhem poslednich
o 120 s piekrocil mezni hodnotu. Napravy: Snizeni brzdné
26 Pretizeni brzdy X X - . e, L. ..
energie prostfednictvim nizsich otacek nebo delsi doby
rozbéhu nebo dobéhu.
7 Zkrat brzdného IGBT/brzdného X X V brzdném tranzistoru je zkrat a funkce brzdy je tudiz
stiidace odpojena.
28 Kontrola brzdy - X Brzdny rezistor neni pfipojen/nepracuje.
30 Vypadek faze U - X X Chybi motorova faze U. Zkontrolujte fazi.
31 Vypadek faze V - X X Chybi motorova faze V. Zkontrolujte fazi.
32 Vypadek faze W - X X Chybi motorova faze W. Zkontrolujte fazi.
34 Porucha Fieldbus X X - Doslo k potizim pfi komunikaci se sbérnici PROFIBUS.
35 Chyba dopliku - X - Fieldbus detekoval interni chyby.
Tato vystraha nebo poplach se aktivuje pouze tehdy,
pokud je napdjeci napéti ménice kmitoctu nizsi nez
36 Porucha napajeni X X - hodnota nastavena v parametr 14-11 Mains Voltage at
Mains Fault a souc¢asné neni parametr 14-10 Mains Failure
nastaven na hodnotu [0] Bez funkce.
38 Vnitini chyba - X X Obratte se na mistniho dodavatele Danfoss.
o Zkontrolujte z4téZ pFipojenou ke svorce 27 nebo
40 Pretizeni sv. 27 X - - . ; O
odstrarite zkratové spojeni.
o Zkontrolujte z4téZ pfipojenou ke svorce 29 nebo
41 Pretizeni sv. 29 - - - . | o
odstrarite zkratové spojeni.
46 Napdjeni vykonové karty X X
47 Nizké napéti 24V zdroje X X Mohlo dojit k pretizeni zdroje 24 V DC.
44 Danfoss A/S © 11/2015 Vsechna prava vyhrazena. MGO07A148
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C. Popis Vystraha | Poplach | Zablokovani | Pfi¢ina
51 AMA - kontrola jmenovitého ~ X ~ Chybné nastaveni napéti motoru nebo proudu motoru.
napéti a proudu
52 AMA - maly proud - X - Proud motoru je pfilis maly. Zkontrolujte nastaveni.
53 AMA - pfilis velky motor ~ X ~ Motor je pfilis velky na to, aby bylo mozno provést test
AMA.
54 AMA - pfili§ maly motor ~ X ~ Motor je pfilis maly na to, aby bylo mozno provést test
AMA.
. Hodnoty parametru motoru jsou mimo pfipustny rozsah.
55 AMA - rozsah parametrd - X - X
Test AMA nelze spustit.
56 AMA - pfieruseni - X - Test AMA byl preruden.
57 AMA - casova prodleva - X -
58 AMA - vnitini chyba X - Obratte se na spole¢nost Danfoss.
59 Proudové omezeni X - Pretizeni ménice kmitoctu.
61 Vypadek inkrementélniho ¢idla X -
63 Nizkad hodnota pro mechanickou ~ X ~ Skute¢na hodnota proudu motoru nepresahla v ¢asovém
brzdu intervalu zpozdéni startu proud uvolnéni brzdy.
65 Teplota fidici karty X X X Vlypinaci teplota fidici karty je 80 °C.
67 Zména doplriku ~ X ~ Byl detekovan novy doplnék nebo byl odebran
instalovany doplnék.
68 Bezpecné zastaveni Byla aktivovana funkce STO. Pokud je STO v rezimu
ru¢niho restartovani (vychozi), a chcete obnovit normalni
provoz, pfivedte napéti 24 V DC na svorky 37 a 38 a
iniciujte signdl vynulovani (prostfednictvim Fieldbus,
X X ~ digitalniho vstupu/vystupu nebo tlacitkem [Reset]/[Off/
Reset] (Vypnout/Reset)). Pokud je STO v rezimu automa-
tického restartovani, pfivedenim napéti 24 V DC ke
svorkam 37 a 38 se automaticky obnovi normalni provoz
ménice kmitoctu. Dalsi podrobnosti najdete v
kapitola 6.3 Uvedeni funkce STO do provozu.
69 Prehfati vykonové karty X X X
80 Méni¢ byl inicializovédn na X Nastaveni véech parametr( bylo inicializovano na vychozi
vychozi hodnotu nastaveni.
Dochazi k nému v sitich IT, kdyz méni¢ kmitoctu volné
dobiha a stejnosmérné napéti je vyssi nez 830 V pro
87 Automatické brzdéni stejnos- X ~ ~ 400V ménice a 425 V pro 200V ménice. Energie ve
mérnym proudem stejnosmérném meziobvodu je spotiebovavana motorem.
Tuto funkci Ize zapnout nebo vypnout v
parametr 0-07 Auto DC Braking.
88 Detekce doplnku - X X Doplnék byl uspésné odebran.
95 Pretrzeny femen X X -
120 Chyba fizeni polohy - X -
188 Vnitini chyba STO 24V DC napdjeni je ptipojeno pouze k 1 ze 2 svorek STO
(37 a 38), nebo byla zjisténa chyba v kanalech STO.
~ X ~ Zajistéte, aby byly obé svorky pfipojené ke 24V DC
napajeni, a rozdil mezi signaly na 2 svorkach byl mensi
nez 12 ms. Pokud chyba pretrvavd, kontaktujte mistniho
dodavatele Danfoss.
nw . Parametr Ize ménit pouze pfi zastaveném motoru.
Ne béhem chodu - - -
run
i i Tato chyba se zobrazi, kdyz pouzijete chybné heslo pro
Chyba [Bylo zadano chybné heslo - - -

zménu parametru chranéného heslem.

Tabulka 8.1 Seznam kodi vystrah a poplachi

1) Tyto chyby mohou byt zptsobeny zkreslenim sité. Potize by mohla odstranit instalace sitového filtru Danfoss.

Pro ucely diagnostiky odectéte poplachovd slova, vystraznd slova a rozsitend stavovd slova.

MGO7A148
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8.5 Odstranovani problém{

Symptom

Mozna pficina

Test

Reseni

Motor nebézi.

LCP stop

Zkontrolujte, zda bylo stisknuto
tlacitko [Off] (Vypnout).

Spustte motor stisknutim tlacitka
[Auto On] (Automaticky) nebo [Hand
On] (Ru¢né) (podle aktualniho
provozniho rezimu).

Chybi signal startu (pohotovostni
rezim).

Zkontrolujte, zda je spravné nastaven

parametr 5-10 Terminal 18 Digital Input

pro svorku 18 (pouzijte vychozi
nastaveni).

Nastartujte motor pomoci platného
signalu pro start.

Je aktivni signal volného dobéhu
motoru (volny dobéh).

Zkontrolujte, zda je spravné nastaven

parametr 5-12 Terminal 27 Digital Input

pro svorku 27 (pouzijte vychozi
nastaveni).

Privedte napéti 24 V na svorku 27
nebo ji naprogramujte na hodnotu [0]
Bez funkce.

Chybny zdroj signalu zadané
hodnoty

Zkontrolujte nasledujici body:
e Je signal zaddané hodnoty mistni,
dalkovy nebo fizeny sbérnici?

e Je aktivni pevna zadana hodnota?

o Je svorka sprdvné zapojend?

e Je spravné nastaven rozsah svorek?

e Je k dispozici signal zéddané
hodnoty?

Naprogramujte spravnd nastaveni.
Nastavte aktivni pevnou Zadanou
hodnotu ve skupiné parametrd 3-7*
Zddané hodnoty. Zkontrolujte
zapojeni. Zkontrolujte rozsah svorek.
Zkontrolujte signal zadané hodnoty.

Motor se otaci
Spatnym smérem.

Mezni hodnota otac¢eni motoru

Zkontrolujte, zda je spravné
naprogramovan parametr 4-10 Motor
Speed Direction.

Naprogramujte spravna nastaveni.

Je aktivni signal reverzace.

Zkontrolujte, zda je naprogramovan

piikaz reverzace pro svorku ve skupiné

parametrd 5-1* Digitdlni vstupy.

Deaktivujte signél reverzace.

Chybné zapojeni faze motoru

Zménte parametr 1-06 Clockwise
Direction.

Motor nedosahuje
maximalnich otacek.

Chybné nastavené mezni hodnoty
kmitoctu

Zkontrolujte vystupni limity v
parametr 4-14 Motor Speed High Limit
[Hz] a parametr 4-19 Max Output
Frequency.

Naprogramujte spravné mezni
hodnoty.

Vstupni signdl zadané hodnoty
nema spravné stanoven rozsah.

Zkontrolujte rozsah vstupniho signalu
zadané hodnoty ve skupinach
parametrll 6-** ReZim analog. vstup/
vyst. a 3-1* Zddané hodnoty.

Naprogramujte spravna nastaveni.

Nestabilni otacky

Mozné chybné nastaveni parametrd

Zkontrolujte nastaveni vSech
parametrd motoru, vcéetné vsech
nastaveni kompenzace. V rezimu se

Zkontrolujte nastaveni ve skupiné
parametrd 6-** Rezim analog. vstup/

nepravidelné.

Mozna pfemagnetizace

motoru, zda jsou nastaveny spravné.

motoru
zpétnou vazbou zkontrolujte nastaveni |vyst.
PID.
Zkontrolujte nastaveni motoru ve
Motor bézi Zkontrolujte vsechny parametry skupinach parametrd 7-2* Data

motoru, 1-3* Podrobné (daje o motoru
a 1-5* Nastaveni nezdvisld na zdtézi.

Motor nebrzdi

Mozné nespravné nastaveni v
parametrech brzdy. Pravdépodobné
pfilis kratké doby dobéhu.

Zkontrolujte parametry brzdy.
Zkontrolujte nastaveni dob rozbéhu
nebo dobéhu.

Zkontrolujte skupiny parametr( 2-0*
DC brzda a 3-0* Mezni Zddané

hodnoty.

6
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Symptom

Mozna pfic¢ina

Test

Reseni

Prasklé vykonové
pojistky nebo
vypnuty jisti¢

Mezifazovy zkrat

V motoru nebo v panelu doslo k
mezifazovému zkratu. Zkontrolujte
mezifazové zkraty v motoru nebo v
panelu.

Odstrarite veskeré nalezené zkraty.

PretiZzeni motoru

Motor je pretizeny.

Provedte test pii spusténi a ovérte,
zda je proud motoru v ramci hodnot
v technickych udajich. Pokud proud
motoru prevysSuje Udaj z typového
Stitku pfi pIném zatizeni, snizte
zatizeni motoru. Podivejte se na
specifikace pro danou aplikaci.

Volné kontakty

Provedte kontrolu pred spusténim
ohledné volnych kontaktd.

Dotahnéte volné kontakty.

Nesymetrie sitového
proudu presahuje
3 %.

Potize se sitovym napajenim (viz
popis Poplach 4: Vypadek sitové fdaze).

Zaménte napajeci kabely pfipojené k
ménici kmitoc¢tu, pozice 1: A na B, B
naC CnaA.

Pokud nesymetrickd vétev kopiruje
kabel, znaci to problémy s napdajenim.
Zkontrolujte sitové napajeni.

Potize s méni¢em kmitoctu

Zaménte napajeci kabely pfipojené k
ménici kmitoc¢tu, pozice 1: A na B, B
naC CnaA.

Pokud nesymetrickd vétev zlstava na
stejné vystupni svorce, znadi to
problém s méni¢em. Obratte se na
dodavatele.

Nesymetrie proudu
motoru presahuje
3 %.

Problém s motorem nebo se
zapojenim motoru

Zaménte motorové kabely, pozice 1: U
naV,VnaW WnaU.

Pokud nesymetrickd vétev kopiruje
motorovy kabel, zna¢i to problémy s
motorem nebo se zapojenim motoru.
Zkontrolujte motor a zapojeni
motoru.

Potize s ménicem kmitoctu

Zaménte motorové kabely, pozice 1: U
naV,VnaW WnaU.

Pokud nesymetrickd vétev zlstava na
stejné vystupni svorce, znadi to
problém s ménicem. Obratte se na
dodavatele.

Akusticky hluk nebo
vibrace (napf.
lopatka ventildtoru
vydava pfi urcitych
kmitoctech hluk
nebo vibrace)

Rezonance, napt. v systému motor/
ventilator

Vlynechejte kritické kmito¢ty pomoci
parametr ve skupiné parametrd 4-6*
Zakdzané otdcky.

Vypnéte pfemodulovéni v
parametr 14-03 Overmodulation.

Zvyste tlumeni rezonance v
parametr 1-64 Resonance Dampening.

Zkontrolujte, zda hluk nebo vibrace
poklesly na pfijatelnou hodnotu.

Tabulka 8.2 Odstrariovani problému

MGO7A148
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9 Technické udaje

9.1 Elektrické udaje

Typicky vystup na htideli HK37 HK55 HK75 H1K1 H1K5 H2K2 H3KO0
ménice kmitoctu [kW] 0.37 0.55 0.75 1.1 1.5 2.2 3
Kryti 1P20 K1 K1 K1 K1 K1 K1 K2
Vystupni proud

Vykon na hfrideli [kW] 0,37 0,55 0,75 11 1,5 2,2 3
Spojity (3 x 380-440 V) [A] 1,2 1,7 2,2 3 3,7 53 7,2
Spojity (3 x 441-480 V) [A] 1,1 1,6 2,1 2,8 34 4,8 6,3
Prerusovany (60s pretizeni) [A] 1,9 2,7 35 4.8 5.9 8,5 11,5
Spojity kVA (400 V AC) [kVA] 0,84 1,18 1,53 2,08 2,57 3,68 4,99
Spojity kVA (480 V AC) [kVA] 0,9 1,3 17 2,5 2,8 4,0 52
Maximalni vstupni proud

Spojity (3 x 380-440 V) [A] 1,2 1,6 2,1 2,6 3,5 4,7 6,3
Spojity (3 x 441-480 V) [A] 1,0 1,2 18 2,0 29 39 4,3
Pferudovany (60s pretizeni) [A] 1,9 2,6 3,4 4,2 5,6 7.5 10,1
Dalsi technické udaje

Max. prarez kabelu (sitovy, motorovy, k brzdé a 4(12)

sdileni zatéze) [mm?(AWG)]

Odhadovana vykonova ztrata pfi max.

jmenovitém zatizeni (W1 20,88 25,16 30,01 40,01 52,91 73,97 94,81
Hmotnost, kryti IP20 23 23 23 23 23 2,5 3,6
U¢innost [%]? 96,2 97,0 97,2 97,4 97,4 97,6 97,5

Tabulka 9.1 Sitové napajeni 3 x 380-480 V AC
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Typicky vystup na htideli H4Ko0 H5K5 H7K5 H11K H15K H18K H22K
ménic¢e kmitoétu [kW] 4 5.5 7.5 1 15 18.5 22
IP20 K2 K2 K3 K4 K4 K5 K5
Vystupni proud
Vykon na htideli 4 55 7,5 1 15 18,5 22
Spojity (3 x 380-440 V) [A] 9 12 15,5 23 31 37 42,5
Spojity (3 x 441-480 V) [A] 8,2 1 14 21 27 34 40
Prerusovany (60s pietizeni) [A] 144 19,2 24,8 34,5 46,5 55,5 63,8
Spojity kVA (400 V AC) [kVA] 6,24 8,32 10,74 15,94 21,48 25,64 29,45
Spojity kVA (480 V AC) [kVA] 6,8 9,1 11,6 17,5 224 28,3 333
Maximalni vstupni proud
Spojity (3 x 380-440 V) [A] 83 11,2 15,1 22,1 29,9 35,2 41,5
Spojity (3 x 441-480 V) [A] 6,8 9,4 12,6 184 24,7 29,3 34,6
Pferusovany (60s pretizeni) [A] 133 17,9 24,2 33,2 449 52,8 62,3
Dalsi technické udaje
Max. prarez kabelu (sitovy, motorovy, k brzdé)

s 412) 16(6)
[mm“(AWG)]
Odhadovana vykonova ztrata pii max.
jmenovitém zatizent w1 115,5 157,54 192,83 289,53 393,36 402,83 467,52
Hmotnost kryti IP 20 [kg] 3,6 36 4,1 9,4 9,5 12,3 12,5
U¢innost [%]? 97,6 97,7 98,0 97,8 97,8 98,1 97,9

Tabulka 9.2 Sitové napajeni 3 x 380-480 V AC

1) Typickd vykonovad ztrdta je pfi jmenovité zdtézi a ocekdvd se v rozmezi £15 % (tolerance souvisi s odchylkami napéti a stavu kabel).

Hodnoty jsou zaloZeny na typické ucinnosti motoru (hranicni linie IE2/IE3). Motory s nizsi tcinnosti se také priddvaji ke ztrdté vykonu v
meénici kmitoc¢tu a motory s vyssi tcinnosti vykonovou ztrdtu sniZuji.

Plati pro dimenzaci chlazeni ménice kmitoctu. Pokud je spinaci kmitocet zvysen oproti vychozimu nastaveni, mohou vykonové ztrdaty
vzrist. Jsou zahrnuty spotfeby ovlddaciho panelu LCP a typické ridici karty. Doplriky a odebirand zdtéz mohou ke ztrdtdm pridat az 30
W (prestoze obvykle plné zatizend fidici karta nebo sbérnice Fieldbus pridaji jen 4 W).

Udaje o vykonovych ztrdtdch podle normy EN 50598-2 najdete na www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) Méreno se stinénymi motorovymi kabely o délce 50 m pfi jmenovitém zatizeni a jmenovitém kmitoctu. Tridu energetické ucinnosti
najdete v kapitola 9.4 Okolni podminky. Ztrdty pfi édstecném zatiZzeni najdete na www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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9.2 Sitové napajeni (3fazové)

Sitové napdjeni (L1, L2, L3)

Svorky napdéjeciho napéti

L1, L2, L3

Napajeci napéti

380-480 V: -15 % (-25 %)" az +10 %

1) Méni¢ kmitoctu mizZe byt pouzivdn s -25% vstupnim napétim s omezenym vykonem. Maximdlni vystupni vykon ménice
kmitoctu je 75 % v pripadé -25% vstupniho napéti a 85 % v pripadé -15% vstupniho napéti.
Pfi napéti sité pod 10 % nejnizsiho jmenovitého napdjeciho napéti ménice kmitoctu nelze ocekdvat plny kroutici moment.

Napajeci kmitocet

50/60 Hz +5 %

Max. docasna nesymetrie mezi fazemi elektrické sité

3,0 % jmenovitého napajeciho napéti

Skute¢ny ucinik ()

20,9 nominalni hodnoty pfi jmenovitém zatizeni

Relativni ucinik (cos ¢)

témér 1 (>0,98)

Spindni na vstupnim napajeni L1, L2, L3 (zapnuti) £7,5 kW

Maximalné 2krat/min

Spindni na vstupnim napajeni L1, L2, L3 (zapnuti) 11-22 kW

Maximalné Tkrat/min

Jednotka je vhodnd pro poufZiti v obvodech nedoddvajicich vice nez efektivni proud 5 000 A (symetricky) a maximdliné 480 V.

9.3 Vystup motoru a data motoru

Vlystupni vykon motoru (U, V, W)

Vystupni napéti

0-100 % napajeciho napéti

Vystupni kmitocet 0-500 Hz
Vystupni kmitocet v rezimu VVC* 0-200 Hz
Spinani na vystupu Neomezeno
Doba rozbéhu nebo dobéhu 0,05-3 600 s

Momentové charakteristiky

Rozbéhovy moment (konstantni moment)

Max. 160 % po dobu 60 s"

Momentova pretizitelnost (konstantni moment)

Max. 160 % po dobu 60 s"

Rozbé&hovy moment (proménny moment)

Max. 110 % po dobu 60 s"

Momentova pretizitelnost (proménny moment)

Max. 110 % po dobu 60 s

Rozbéhovy proud

Max. 200 % po dobu 1 s

Nabézna hrana momentu v rezimu VVC* (nezavisle na fsw)

Maximalné 50 ms

1) Procento souvisi se jmenovitym momentem.

9.4 Okolni podminky

Okolni podminky

Trida ochrany

IP20

Test vibraci viech typud kryti

1,09

Relativni vihkost

5-95% (IEC 721-3-3; tfida 3K3 (bez kondenzace)) béhem provozu

Teplota okoli (pfi spinacim rezimu DPWM)

- s odlehéenim max. 55 °C"
- pii nepretrzitém plném vystupnim proudu u nékterych vykona max. 50 °C
- pfi max. nepretrzitém vystupnim proudu max. 45 °C
Minimalni teplota okoli pfi plném provozu 0°C
Minimalni teplota okoli pfi snizeném vykonu -10 °C
Teplota pfi skladovani/prepravé -25 az +65/70 °C
Maximalni nadmorska vyska bez odlehceni 1000 m
Maximalni nadmofska vyska s odleh¢enim 3000 m

Normy elektromagnetické kompatibility, emise

EN 61800-3, EN 61000-3-2, EN 61000-3-3, EN 61000-3-11,
EN 61000-3-12, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3

Normy elektromagnetické kompatibility, odolnost

EN 61800-3, EN 61000-6-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3
EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6, EN 61326-3-1
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Trida energetické Gcinnosti?

IE2

1) Prectéte si v Prirucce projektanta cdst vénovanou zvldstnim podminkdm tykajici se bodu:

. Odlehceni kvdli vysoké teploté okoli.

. Odlehéeni kviili vysoké nadmorské vysce.
2) NavrZeno podle normy EN50598-2 pfi:

. jmenovitém zatiZeni

. 90% jmenovitém kmitoctu

. tovdrnim nastaveni spinaciho kmitoctu

. tovdrnim nastaveni typu spindni

9.5 Specifikace kabel(i

Délky a prafezy kabeld"

Max. délka motorového kabelu, stinény

50 m

Max. délka motorového kabelu, nestinény

75m

Maximalini prirez kabelu k fidicim svorkdm, pruzny/pevny vodi¢

2,5 mm?/14 AWG

Minimalni prirez vodicl k fidicim svorkam

0,55 mm?*/30 AWG

Max. délka kabelu STO vstupu, nestinény

20 m

1) Informace o napdjecich kabelech naleznete v Tabulka 9.1 az Tabulka 9.2.

9.6 Ridici vstupy a vystupy a data fizeni

Digitalni vstupy

Cislo svorky 18, 19, 27", 29, 32, 33
Logika PNP nebo NPN
Uroven napéti 0-24 V DC
UroveRn napéti, logickd 0 PNP <5V DC
Uroven napéti, logicka 1 PNP >10 V DC
Uroven napéti, logickd 0 NPN >19 V DC
Uroven napéti, logicka 1 NPN <14V DC
Maximalni napéti na vstupu 28 V DC
Rozsah pulzniho kmitoctu 4-32 kHz
(Doba zatizeni) min. Sitka pulzu 4,5 ms
Vstupni odpor, Ri Priblizné 4 kQ
1) Svorku 27 Ize rovnéz naprogramovat jako vystup.

STO vstupy"

Cislo svorky 37,38
Uroven napéti 0-30 V DC
Uroven napéti, nizka <1,8 V DC
Uroven napéti, vysoka >20 V DC
Maximalni napéti na vstupu 30V DC
Minimalni vstupni proud (kazdy pin) 6 mA

1) Dalsi podrobnosti o STO vstupech najdete v kapitola 6 Safe Torque Off (STO).

Analogové vstupy

Pocet analogovych vstupt 2
Cislo svorky 53", 54
Rezimy Napétovy nebo proudovy
Vybér rezimu Software
Uroven napéti 0-10V
Vstupni odpor, Ri pfiblizné 10 kQ
Maximalni napéti -15Vaz+20V
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Proudovy rozsah 0/4 az 20 mA (nastavitelny rozsah)
Vstupni odpor, Ri pfibl. 200 Q
Maximalni proud 30 mA
Rozliseni analogovych vstupt 11 bith
Presnost analogovych vstupud Maximalni chyba 0,5 % plného rozsahu
Sitka pasma 100 Hz

Analogové vstupy jsou galvanicky oddéleny od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.
1) Svorka 53 podporuje pouze napétovy reZzim a lze ji také pouZit jako digitdini vstup.

PELV isolation 2
|
24V Control = Mains %
18 —| = @
\ \
| [
, High —
31 | voltage [— Motor
Functional 1 |
isolation |
RS-485 1 — DC Bus
Obrazek 9.1 Analogové vstupy
Pulzni vstupy
Programovatelné pulzni vstupy 2
Cisla pulznich svorek 29,33
Maximalni kmitocet na svorkach 29, 33 32 kHz (soumérny)
Maximalni kmitocet na svorkach 29, 33 5 kHz (otevieny kolektor)
Minimalni kmitocet na svorkach 29, 33 4 Hz
Uroven napéti Viz ¢ast o digitalnich vstupech.
Maximalni napéti na vstupu 28 V DC
Vstupni odpor, Ri Priblizné 4 kQ
Pfresnost pulzniho vstupu (0,1-1 kHz) Maximalni chyba: 0,1 % plného rozsahu
Pfesnost pulzniho vstupu (1-32 kHz) Maximalni chyba: 0,05 % plného rozsahu
Digitalni vystupy
Programovatelné digitaIni/pulzni vystupy 1
Cislo svorky 27
Uroven napéti na digitalnim/kmitoctovém vystupu 0-24V
Max. vystupni proud (spotiebi¢ nebo zdroj) 40 mA
Max. zatizeni na kmitoctovém vystupu 1 kQ
Max. kapacitni zatizeni na kmito¢tovém vystupu 10 nF
Minimalni vystupni kmitocet na kmitoctovém vystupu 4 Hz
Maximalni vystupni kmitocet na kmito¢tovém vystupu 32 kHz
Pfesnost kmitoc¢tového vystupu Maximalni chyba: 0,1 % plného rozsahu
Rozliseni kmitoctového vystupu 10 bith

1) Svorku 27 Ize rovnéz naprogramovat jako vstup.

Digitdlni vystup je galvanicky oddélen od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.

Analogové vystupy

Pocet programovatelnych analogovych vystupl 1
Cislo svorky 42
Proudovy rozsah na analogovém vystupu 0/4-20 mA
Max. odporové zatizeni proti spole¢né svorce na analogovém vystupu 500 Q
Pfesnost analogového vystupu Maximalni chyba: 0,8 % plného rozsahu
Rozliseni na analogovém vystupu 10 bith

Analogovy vystup je galvanicky oddélen od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.
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Ridici karta, vystup 24 V DC

Cislo svorky

12,13

Maximalni zatizeni

100 mA

Napdjeni 24 V DC je galvanicky oddélené od napdjeciho napéti (PELV), ale md stejny potencidl jako analogové a digitdini vstupy

a vystupy.

Ridici karta, vystup +10 V DC

Cislo svorky 50
Vystupni napéti 10,5V +0,5V
Maximalni zatizeni 15 mA

Napdjeni 10 V DC je galvanicky oddélené od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.

Ridici karta, sériovd komunikace RS485

Cislo svorky

68 (PTX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)

Cislo svorky 61

Spole¢né pro svorky 68 a 69

Obvod sériové komunikace RS485 obvodu je galvanicky oddélen od napdjeciho napéti (PELV).

Reléové vystupy

Programovatelné reléové vystupy

1

Relé 01

01-03 (NC), 01-02 (NO)

Max. zatiZeni svorek (AC-1)" na 01-02 (NO) (odporové zatiZeni) 250 VAC, 3 A
Max. zatizeni svorek (AC-15)" na 01-02 (NO) (indukéni zatizeni pfi cosg 0,4) 250 VAC, 02 A
Max. zatizeni svorek (DC-1)" na 01-02 (NO) (odporové zatizeni) 30VDC 2A
Max. zatizeni svorek (DC-13)" na 01-02 (NO) (indukéni zatizeni) 24V DC 0,1 A
Max. zatizeni svorek (AC-1)" na 01-03 (NC) (odporové zatizeni) 250 VAC, 3 A
Max. zatizeni svorek (AC-15)"na 01-03 (NC) (indukéni zatizeni pfi cosg 0,4) 250 VAC, 02 A
Max. zatizeni svorek (DC-1)" na 01-03 (NC) (odporové zatizeni) 30VDGC 2A

Min. zatiZzeni svorek na 01-03 (NC), 01-02 (NO)

24V DC 10 mA, 24 V AC 20 mA

1) IEC 60947, ¢dsti4a 5
Reléové kontakty jsou od zbytku obvodu galvanicky oddéleny zesilenou izolaci.

Viykon fidici karty

Interval vyhledavéni 1 ms
Ridici charakteristiky

Rozliseni vystupniho kmitoctu pfi 0-500 Hz +0,003 Hz
Odezva systému (svorky 18, 19, 27, 29, 32 a 33) <2 ms

Rozsah regulace rychlosti (bez zpétné vazby)

1:100 synchronni rychlosti

Pfesnost otacek (bez zpétné vazby)

0,5 % jmenovité rychlosti

Pfesnost otacek (se zpétnou vazbou)

%0,1 % jmenovité rychlosti

VSechny fidici charakteristiky jsou zaloZeny na Ctyfpélovém asynchronnim motoru.
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9.7 Utahovaci momenty kontaktu

Pfi dotahovani vsech elektrickych spojeni pouzijte spravné momenty. Pfilis nizky nebo vysoky moment muize zpuUsobit
$patné elektrické spojeni. Pro zajisténi sprdvného momentu pouzijte momentovy kli¢.

Moment [Nm]
Typ kryti Vykon [kW] Sit Motor Stej?osrrnér’né Brzda Zemé Ridici/Relé
pfipojeni
K1 0,37-2,2 0,8 0,8 0,8 0,8 3 0,5
K2 3,0-5,5 0,8 0,8 0,8 0,8 3 0,5
K3 7.5 0,8 0,8 0,8 0,8 3 0,5
K4 11-15 1,2 1,2 1,2 1.2 1,6 0,5
K5 18,5-22 1,2 1.2 1,2 1.2 1,6 0,5

Tabulka 9.3 Utahovaci momenty

9.8 Pojistky a jistice

Pouzijte pojistky nebo jistice na strané napajeni jako ochranu pro pfipad, Ze by doslo k poruse komponenty uvniti ménice
kmitoctu (prvni chyba).

Ochrana vétve obvodu
Vsechny vétve obvodu v instalaci (vCetné spinacich zafizeni a strojd) musi byt chranény proti zkratu a nadproudu podle
narodnich nebo mezinarodnich predpisa.

OZNAMENI!

Uvedena doporuceni nezajistuji ochranu vétve obvodu pro zajisténi shody s pozadavky UL.

V Tabulka 9.4 jsou uvedeny seznamy doporucenych pojistek a jisti¢l, které byly testovany.

AVAROVANI

RIZIKO URAZU A POSKOZENI ZARIZENI
Porucha nebo nedodrzeni doporuceni mohou mit za nasledek ohrozeni osob a poskozeni ménice kmito¢tu a dalSiho
vybaveni.

. Vyberte pojistky podle doporuceni. Mozné poskozeni miize byt omezeno na vnitiek ménic¢e kmitoctu.

OZNAMENI!

Pouziti pojistek nebo jisti¢i je povinné pro zajisténi shody s IEC 60364 pro CE.

Danfoss doporucuje pouzivat pojistky a jisti¢ce z Tabulka 9.4 v obvodu dodavajicim efektivni proud 5 000 Ams (symetricky),
380-480 V, podle jmenovitého napéti ménice kmitoctu. Pii pouZiti spravnych pojistek nebo jisti¢li bude hodnota
jmenovitého zkratového proudu ménice kmitoctu ¢init 5 000 Arms.

Velikost kryti Vykon [kW] Pojistka kompatibilni s CE Jisti¢ LVD
K1 0,37-2,2 gG-10 PKZMO0-16
K2 3,0-5,5 gG-25 PKZM0-20
K3 7,5 gG-32 PKZMO0-25
K4 11-15 g9G-50
K5 18,5-22 9G-80

Tabulka 9.4 CE pojistky, 380-480 V
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9.9 Kryti, jmenovité vykony a rozméry

Informace o rozmérech a hornich a dolnich montaznich otvorech najdete v Obrdzek 3.2.

Velikost skfiné K1 K2 K3 K4 K5
Vykon [kW] Jednofazovy | 0,37 0,55 0,75 1,1 1,5 2,2 - - -
200-240 V
Trifazovy 0,37 0,55 0,75 11 1,5 2,2 3,7 - -
200-240 V
Trifazovy 0,37 0,55 0,75 11 1,5 2,2 4 55 7.5 11 15 18,5 22
380-480 V
Rozméry [mm] Viyska A 210 272,5 272,5 317,5 410
Sitka B 75 90 115 133 150
Hloubka C 168 168 168 245 245
Montazni a 198 260 260 297,5 390
otvory b 60 70 90 105 120
C 5 6,4 6,5 8 7.8
d 9 i Ih 12,4 12,6
e 4,5 55 55 6,8 7
f 7,3 8,1 9,2 11 11,2

Tabulka 9.5 Kryti, jmenovité vykony a rozméry

MGO7A148
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10 Dodatek

10.1 Symboly, zkratky a konvence

°C Stupné Celsia
AC Stridavy proud
AEO Automaticka optimalizace spotieby energie
AWG American wire gauge
AMA Automatické pfizplsobeni motoru
DC Stejnosmérny proud
EMC Elektromagneticka kompatibilita
ETR Elektronické tepelné relé
fun Jmenovity kmitocet motoru
FC Méni¢ kmitoctu
linv Jmenovity vystupni proud invertoru
ILim Proudové omezeni
IMN Jmenovity proud motoru
Ivit,mAx Maximalni vystupni proud
IviTN Jmenovity vystupni proud dodavany ménicem kmitoctu
P Ochrana proti vniknuti
LCP Ovladaci panel
MCT Motion Control Tool
ns Synchronni otacky motoru
PmN Jmenovity vykon motoru
PELV Ochranné, velmi nizké napéti
PCB Deska s plosnymi spoji
Motor s PM Motor s permanentnimi magnety
PWM Modulace sitkou pulzt
OT./MIN Otéacky za minutu
STO Safe Torque Off
Tum Mezni hodnota momentu
UmN Jmenovité napéti motoru
Tabulka 10.1 Symboly a zkratky
Konvence
. Vdechny rozméry jsou v milimetrech [mm].
. Hvézdi¢ka (*) oznacuje vychozi hodnotu parametru.
. Cislované seznamy oznacuji postupy.

Seznamy s odrazkami oznacuiji jiné informace.
Kurziva oznacuje:

- Kfizovy odkaz

- Odkaz

- Nazev parametru

10.2 Struktura menu parametr(

56

Danfoss A/S © 11/2015 Vsechna prava vyhrazena.

MGO7A148




Néavod k pou

Dodatek

uondun4 aseyd JO10N buissipy
ybIH >peqpasq buluep

MO >}Peqpasq bulutep

ybiH aduaiayey Buluiep

MO 2duai3)9Y Buluiepy

ybIH uaund Bujuiep

MO Jua.ND Buluiepy
sbuiuiep “fpy

Bujuiepy ainjesadwa) 3jgeIsnipy
ybiH ‘baig Buiuiepy

Mo "bai4 Buiuiep

T sbuiusem ‘fpy

1NodWI| $SO7 3deqpPasd JOIoN
Jo1i3 paads yoeqpasd JOJON
uoldUNS SSOT YdeqpPasd J0Io0N
J0)MUOW g4 10101\

15009 Aemy eaig

92JN0S J01de4 Jjwi] paads
32In0S J01oe4 Hwi] anbiol
si03oe4 jwi]

Aouanbaiq Indinp xew

W UdND)

9poy Jojesausn uwig anbioy
SPOW 1030\ HwIT anbio)
[zH] nwir ybiH paads olop

>SUO[AUIP Ylog<
>3SIMY20|D<

uoldaIIg paads J0IoN
sywi] 1030

sbujuiepy / syuwig
92UBJ3J9Y YIUMS JWIT wnwixe
Kejog dwey

HWI wnwiuiy

HWI wnwixepy

210159y Jamod

9zis dais

J313Wonual04 [enbig

swi) dwey dois 31N
swi] dwey bor

sdwey J3Yy10

swi] umoq dwey { dwey
awi) dn dwey 4 dwey
adA] ¥ dwey

 dwey

swi] umop dwey ¢ dwey
awi] dn dwey ¢ dwey
adA] ¢ dwey

¢ dwey

awi] umoq dwey z dwey
swil dn dwey z dwey
adA] z dwey

Z dwey

pajejal dz1S , >s 009€-50°0<
awi] umoq dwey | dwey
pajejal 9zI1S 4 >S 009€-50°0<
swi] dn dwey | dwey
>dwey g auis<

851
LSV
96t
SS-¥
St
LS-¥
0S-v
*S v
(474
Lv-v

€

>dwey auis<

>leaur<

adA] | dwey

L dwey

92In0say dUdIRAY BulledS dANE|DY
92IN0S € ddUIRY
92IN0G 7 3dUIRY
>dDd shg<

>J919Wr0d |eubIg<
>30UR19)34 Snq [eJ07<
>g¢ induy A>uanbaig<
>6z Indu Aouanbai{<
>¢6 Indu| Hojeuy<

>¢6 1nduj bojeuy<
>Uo[3duny oN<

92IN0S | 3dUIRY
2DU.I9J9Y dAIIR|DY 19S3Id
anjep umoq mojs/dn ysied
[zH] paads bor

%0x >%001-001-<
90UDIYRY 1953Id
EERTEYEYEN]
>1953.1d/|euia1x3<
>wing<

uondUN4 3dUIRY
9DUIPY WnWIXe
90UIJRY WNWIUIN
1UN 32eqPad4/90UdIdeY
>XeA+ - XeN-<

>XeW - UIN<

abuey adUIyRY

S}WIT 9duI3eY

sdwey / a>uaiasRy

[zH] pa3ds axeig 1eAldY
juaLIN) dyelg Isealdy
jeig [edtueydsiy

ujen) abey0A-IAQ
>pajgeudi<

>(dois 1e jou) pajgeuz<
>pajqesig<

|01u0D 3beyoA-19AQ
JUBLIND Xel ‘O¥eig DY
2onpal abeyjon yeig
(M) B Jamod axelg
(wyo) Jo1sisay axelg
>ayelq Jy<

>3)yeiq 101sIsay<

>HO<

uoppuny ayelg

1pun4 A6I1aug eig
awi] Bupjied

aund bupjieyd

paads uj 1) ayjeig DA
swil Bunjeig DA
) jesg DA
Jua.N) 1e3Y3id J010W/PIOH DA
aelg-2g

[1]
[0«
ot-€
*Q.M
8l-€
L1-€
9L-€
43|
[0]4]
[LL]
(8l
[
[a
(L]«
[0l
SL-€
vl-€
453
LL-€

olL-€
*L-€
(1
[0]«
¥0-€
€0-€
0-€
LO-€
(1
[0]«
00-€
x0-€

[a4r4
0z-C
*CT
61-C
[a
[1]
(0]«
L1-C
91l-C
144
44
LL-¢
[c
(1
[0]«
oL-z
*L-C
£0-C
90-¢
¥0-C
c0-¢
L0-C
00-C
+0-C

vv-< [ T S

[a

92IN0S JOISIWIBY L

€6-1

>| dul y13<

>1 Buiuiem y]3<

>duy J03siwIay ) <

>Buluiem Joisiwiay) <
>uonoajoid oN<

uo112910.d [ewJay] JOI0N
ainjesadwa) Jolopy

ules eig Jv

[zH] dois 1e uondun4 Jojy paads Uiy
>buiznsubew-aid<

>1esydid 100l / ploy DA<
>15e0D)<

dois je uondung

syjusawysnfpy dois

duj 01 swiy xep 1eys Jossaidwod
[zH] pa3ds xe 1e1S Jossaidwod)
waLND) Uels

[zH] paads el

>u1q Joy sAem|y ‘qeuz<

>UId J9y po|qeuz<

>sAem|y pa|geui<

>pajgeui<

>pajqesig<

uels buikl4

>3SIMYI0[D +IAA<

>uonesado |eluoZUOoH<

>MD paads Jeis<

>awl} Aejap/1seo)<

>awl Aejpp/ayeig-dg<

>awin Keop/ploH DA<

uondun4 ues

Aejpg ueis

syuawsnipy ueis

paads moT 3e uaund Ul
jueisuod awi) Bujusdweq sdueuosay
Bujuadweq adueuosay

jueIsuUO) awll uonesuadwo) dis
uonesuadwo) dijs

uonesuadwo) peoq paads ybiy
uonesusadwo) peo] paads moT
6unias ‘uadaQg peo

4 - dnsuLeIRYD /N

N - dAsuLdeleyd 4/n

[zH] Buisnaubepy jewsoN paads uiy
paads o197 1e uonesiaubely J010N
Bumag ‘dapu peo

1994 Y1bua ajqe) Jolop

y1bua ajqed Jolon

INdY 0001 3e 43 >oeg

11 eye@ 1030\ "ApPY

$9|0d JO10

(b7) @duedNpu| sixe-b

(p7) @>ueidnpu| sixe-p

(yx) @oueideay ulepy

(LX) 9>ueideay abeyea Jolels
(1y4) @oueisisay 1010y

(sY) @doueISISAY J01eIS

| eleq J0JO|\ ‘APY

>YINV pa3npay djqeul<

]
€]
[a
(1]
[0«
06-1
%671
88-1
8L
€]

6/-1
8/-L
9/-1
S/-1

SYWY 2139|dwo) ajqeus<
>HO<

(YWY) uondepy Jojop dnewoiny
anbio] pajey u0) J0IOW
paads |eujwopN J010\
Jua4IND JoJoN

Aouanbaiq Jojop

abeyjop Jo10

>dy og - MY zz<

>dy 5z - MY §'8L<

>dy 0z - MY 1<

>dy g1 - My LL<

>dy oL - MY §'£<

>dy G/ - MY §S<

>dy v'g - MY p<

>dy ¢ - M £'€<

>dy v - W €<

>dy € - My 7Z<

>dy z - My §'L<

>dy gL - My LL<

>dy L - MY §L0<

>dy 52°0 - MY §50<

>dy §°0 - MY £E£0<

>dy €€°0 - WY §20<

>dy §z'0 - MY 81°0<

>dy 910 - W ZL'0<
19MOd JoJoW

ejeq 1010

"ISUOD dwin J91jY dbeyjop
“JSu0D dwiL JaY14 paads ybiH
"JSUOD dwi] Y14 paads moT
ulen buidweq
uo[15nJ1SU0D) JOJON
uo1133[3S 1010
yipimpueg |043U0) JOI0N
uoiaIIg ISIMYD0|D

>1) ‘wndQ ABisu3 oiny<
>anbio] 3|qelep<
>anbiol Jueisuod<
solIs1eIdRIRYD ANbiol
>+DANS

>/N<

3|didpuld [013U0D JOJON
>70 paads did papuanx3<
>J9PUIN 9IBJNG<

>doo| uado anbuo] <
>d007 paso|) $59201d<
>doo| paso|> anbioj <
>doo| pasop> paads<
>doo7 uadp<

spow uoneinbyuod
sbuinag [esauan

10)O|\l pue peoq

piomssed NU3 Ulepy
piomssed

>dn1as £1010e4 wouy Adod<
>z dnias woiy Adod<

>1 dnias woiy Adod<

Adod oN<

[1]

vl

oL-L

80-1
90-L

Ado> dn-1as

>dD7 wou .QwUC_ 9ZIS<
>dD7 woy |y<

>dD1 01 ||¥<

>£dod> oN<

Adod d1

aneg/Ado>

dD1 uo Ady [19s3Y/40]

dD1 uo A3y [uo oiny]

dD1 uo A3yl [uo pueH]
ped£ay d>1

€ 1x3] Aejdsig

7 a3l Aeydsig

1 3 Keydsig

anjep Xe INopeay woisnd)
aN[eA Ul Inopeay woisnd)
1UN INopeay woisnd
nopeay woisn) dJ1
abueq ¢ aur Aedsiq

abie7 z aur Keydsig

Jlews €1 aur Aejdsiq
Jlews 'L aur Aejdsig
jlews 'L aur Aeydsig
Aeidsia dd1

>uoldund o<

>paads nINW<

>doo7 aso|) paads ajdwis<
>doo7 uadQ pasds<
>3]0WaY/|e207<

>doo7 350D 592014 3|dwis<
QUON

uo29[95 uoned|ddy
J]ouuey) / sdn-13S Hp3 :Inopeay
sdniag yun

dn-195 Buiwweiboid
>dn-195 INW<

>z dn-196<

>| dn-195<

dn-195 aA1DY

suonesadQ dn-1ag

Bunieisg > ony
>ZH09/A\08Y-0vb<
>€119d/ZH09/A08Y-0v <
>pub-11/ZH09/A08Y-0t v <
>ZH09/A0YP-08E<
>e19d/ZH09/N\0Y-08€<
>pub-11/ZH09/A0Y-08€E<
>ZH0S/A08Y-0rb<
>B)2d/ZH0S/N08Y-0t <
>pub-11/ZH0S/A08Y-0tH<
>ZH0S/AOYP-08E<
>e19d/ZH0S/N\OY-08€<
>pub-11/ZH0S/A0Y-08€E<
9dALpuo

dn-1amod 1e a1els bunessadp
sbumag jeuoibay
abenbueq

sbumas diseg
Kejdsig/uonesado

LS-0

91-0
r1-0
zL-0
LL-0

57

Danfoss A/S © 11/2015 VSechna prava vyhrazena.

MGO7A148




VLT® Midi Drive FC 280

Dodatek

JET
S Indu| bojeuy

>ndur |eybig<

>apow abe1jop<

Spow €6 [eulwid]

indu [enbiq €5 [euiwia]
1URISUOD W] IS4 €S [eUIWIDL
an|eA [qpa34/49Yy YBIH €S leutws]
ON|BA "qPa34/49Y MOT €G |eulWId]
A OLx >A 0L-0<

abey|oA YbIH €5 [eutwidL

A £00x >A 01-0<

abeljoA MOT €5 [eUIWIR)

€6 induj Gojeuy

>du pue dois<

>paads "Xep<

>Buibbor<

>dols<

>Indino 9zaa14<

>HO<

uoldUN4 INOdWI| 0I97 IAIT
SWI] INO3WI| 0137 3AI

3po /I Bojeuy

1nQ/u| bojeuy

195914 Inoawi] /7 INQ 3s|nd
|o13u0D sng £z INQ 3s|nd
josuo) sng Aejpy % |eubiq
pajjoauo) sng

uond3IIQg J9PodUT €€/7€ WL
UOIIN|OARY J9d SOS|Nd €€/7E WD)
induj Japoduz ApT

£ bai4 xepy indinQ as|nd

> doo7 pasop) 1x3<

>bal4 IO xep<

>paads<

>19MOd<

>pajel 0} d1ejal biol<

>)wi| 0} |31 anbioj<

>1Ua1In) JOION<

>)JeqpPa94 $53301d<
>30UBIRJRY<

>Aousnbaiy 1ndinQO<

>Inoawn “1412 sng<

>1110 sng<

>uonesado oN<

d|qeneA IndinQ as|nd /g [eulwid]
ndinQ as|nd

an|eA ‘qpad4/49Yy YBIH €€ "wiaL
dN[eA "qpa94/49Y MO €€ WL
Kouanbaiq ybiH €€ ‘wial
Aouanbai4 moq €€ "wid)

anjeA 'qpad4/49Y YBIH 67 "wisL
dN[eA "qpa24/49d MO 6T "WiaL
ouanbai4 ybiH 67 "wid]
Aousnbai4 mo7 6z "wia)

indu| as|ng

Kepy ‘Aejag PO

[l
[1]x
61-9
81-9
91-9
SlL-9
¥1-9

[42

Kejay ‘Aejag uo

1jnej uonduny QLS
>uoiduNy 19g udoIg<
>9po|\ dod|s<

> 9AI1DR UO[IdUNS djeS<
>ayelg Yao Uonisod<
>1|ne4 |0J3U0D UONISOd<
>paydeay uonisod 1abie| <
>pa1a|dwo) bulwoH<
>3pow 0Ine ul dALQ<
>3pow puey ul dAUQ<
>AI1DE PUBWIWOD 1IBIS<
>3A110€ JoI 3loWdY<

> 9AIDR JaI |ed0T<

> 9s19Aal buluuny<
>wiieje oN<

>Q ndino [enbip <

>> ndino |eubip Js<

>g ndino [eybip <

>y ndino |eubip 1s<

>G 3|n4 21607<

>¢ 3|4 21607<

>¢ 9jni 21607<

>z 3Jn4 21607<

>| 3|n4 21607<

>0 9Jn4 d1607<

>G Jojesedwod<

>¢ Jojesedwod<

>¢ Jojesedwo)<

>z Jojesedwod<

>| Jojesedwod<

>0 Jojesedwo)<

>ybiy ‘Burtuiem Bujues|d yuis 1eaH<
>0 IN03WI} ‘|0JIu0d sng<
>UQ :1noawil ‘|0)u0d sng<
>3 shg<

>yb1y ‘Jo1 anoqy<

>MO| ‘@dUdI9ja1 MOoJag<
>abuel Jai1 Jo INO<

>Z1 1q PIOM |04U0D<

>1 | g pPIOM |04U0D<
>1112 9yeiq Yasn<

>ezl Aeppy<

>(1991) 3ney eig<

>]|ney ou ‘Apeals ayeig<
>Bujuiem axeiq ou ‘axeig<
>dois i uwi| anbioj <

>0 sng<

>35I9N9Y<

>abe1|0oA Japun/1ano ou ‘Apeay<
>ML ouApeas’aloway<
>Bujuiem [ewisyy ou ‘Apesy<
>buluiem jewsy<

>ybiy “deqpasy anoqy<
>MO| ‘¥2eqpas) Mojag<
>abuel ‘qpasy Jo INO<
>ybiy ‘Aouanbaiy anoqy<
>Mo| ‘Aousnbaiy mojag<
>abues Aouanbayy jo INO<

>yb1y ‘Juaind anoqy<
>MO| ‘JU1IND MoJag<
>abues Juaund Jo INO<
>}lwl| anbioy 1y<
>Buluiem Jo wiey<
>wle|y<

>UJeM OU/J3) UO uny<
>ujem ou/abuel Ul uny<
>Bujuiem ou/bujuuny<
>Bujuuny<

>Bulusem ou/Ag-pueis<
>1412 wal/Apa aAlIg<
>Apeas anuqg<

>Apeay |oauod<
>uonesado oN<

Kejay uondun4

skejay

nding |eubiq ‘Aejag Yo
ndinQ |eubiq ‘Aejag uo
1jnej uonduny QLS
>UoduUNy 19g udoIg<
>9po|y dod|s<

> 9AI1DE UOIdUNS djeS<
>3)elg Y23\ UoIISOd<
>}|Ne4 |0JIU0D) UOINSO4<
>paydeay uonisod 1abie| <
>pa13|dwo) bulwoH<
>3pow 0Ine Ul dANQ<
>3pow puey ul dALJ<
>AI}0E PUBWIWOD HRIS<
>3A110€ JoI 310WdY<

> dAIDR J3I [ed07<

> 35193l Buluuny<
>wiieje oN<

>y Ind1no 3le|nwa J3PodUI<
>Q@ ndino [enbip <
>> 1ndino [eubip 15<
>g Indino [enbip <
>y Indino [enbip s<
>G 3|n4 21607<

>t 9|4 21607<

>¢ 3|n4 21607<

>z 3|4 21607<

>1 3jni d1607<

>0 3|n4 21607<

>g Jojesedwod<

>t Jojesedwo)<

>¢ Jojesedwod<

>z Jojesedwod<

> Jojesedwod<

>0 Jojesedwod<

>yb1y ‘Bujuiem Bujues|d yuls JedH<
> 1nd1no as|nd<

>0 INo3WI} ‘|0)U0d sng<
>UQ :IN0dWI} ‘|0IIU0D Shg<
>11D sng<

>HWI did PapuLIX3<
>ybi1y ‘Jo1 anoqy<

>MO| ‘@dUdI3ja1 MoJRg<

[¥L]
[€1]
[cl]
[LL]
[oL]
[6]«
8l
[
[0l
[s]

(€]
[a
(1]

>abuel Jal Jo INO<
piom |o1u0)<
piom |o)uod<
>1110 9¥eiq YodN<

>gzl Aeppy<

>(1991) 3nej xeIg<

>}|nej ou ‘Apeal jeig<
>Bujulem ajeiq ou ‘dyeig<
>dols x nwi| anbioj <

>0 shg<

>3519A9Y<

>368)|0A JBpPUN/I9A0 OU ‘Apeay<
>ML ouApeasaloway<
>bBuluiem jewayl ou ‘Apeay<
>Buiuiem jewsy<

>yb1y “ydeqpasy anoqy<
>MO| Deqpas) mojeg<
>abuel 'qpasy Jo INO<
>yb1y ‘Aouanbaly anoqy<
>mo| ‘Aousnbai) mojag<
>abuels Aouanbayy Jo INO<
>ybIy ‘qua.nd anoqy<
>MO| ‘JU1IND Mo[ag<
>abuel Jua.nd Jo INO<
>)lwi| anbioy y<
>Buiutem Jo wiey<
>ue|y<

>UJEM OU/J31 UO uny<
>ulem ou/abuel ur uny<
>bujuiem ou/bujuuny<
>Buluuny<

>Buluiem ou/Aq-pueis<
>3 wial/Apa aAuQg<
>Apeal aalQg<

>Apeay |onuod<
>uonesado oN<

ndinQ [eublq £z leutwist
sindinQ |eubig

>buluiepy dois ajes<
>wuely dols ajes<

dOL1S 34VS 8€/L€ |eulwial
v indur sspodug

paseq awn as|nd

induj [eubIq €€ [eurwidl
g indui Jspodul

induy enbiq € [eurwisy
paseq awn as|nd

induy jenbiq 6z [eurwia)
nduj jeubiq £z |euiwis)
induj [eubiq 61 [eurwidl
>3SI9AUI MDD D!
>3SIDAUI MO YD:

Xp| 'sod<
Xp| 's0d<
>0Ug Xp| 's0d<

>s0d 19b1e] 0] 0D<

>Au| dois }IIND 'sod<
>AU| 2AlRBAN HWIT MH<
>AU| 9AIISOd NWIT MH<

[ov]
[£€]
[9g]
[z€]
[L€]
[og]
[62]
[87]
Va4

>UDIIMS JoY SWOH<
>9WOH 0] 0H<
>3|geus q|d<

>yed | 19531 Q|d<
>3SI9AUL JOMd QId<
>g 191UN0) 1359Y<
>(Umop) g 191unod<
>(dn) g Ja1unod<

>Y J9IUNO0D) 19s9Y<
>(UMop) Yy J2UN0D<
>(dn) y 1921uno)<
>1SI0H 10d161g<
>1e3)d 10d161g<
>35e3109p 10d161g<
>3s5ealdul 104161g<
>)D0[91U] [eUIRIXI<
>Aul dois 2aud yole<
>1e)s aspaid payde<
> Uq dwey<

>0 Uq dwey<

>UMOP MO|S<

>dn yojed<

>9s49AuUl do3s ds1291d<
>1 3q 19995 dn-195<
12995 dn-195<
>umop paads<

>dn paads<

>Indino 9zaau4<
>3DUR.9)34 9z99I4<

>Z Uq Jal 19sald<

> 1] Ja4 13s3ld<

>0 )q Ja1 19s91d<

>UO 92UdJ3JaI 19591d<
>bor<

>3519A3J 1Ie)S d|qeul<
>pJemioy} 1iels ajgeul<
>Bulisianal ueIs<
>buisianay<

>1iels paydie<
>1eIS<

>3s19AuUl dois<
>9SI9AUI 9YeIg-DJ<
>3s19AuUl dO1S HIND<
>AUI 1959) pue 1Se0)<
>9SI9AUI 1SE0D)<
>1959Y<

>uonesado oN<

induj jenbiq gL [eulwis)
sinduj jeubig

SPOW 6T |euluia]
SPOW /T |euluial
>NdN<

3poW O/I [eubIg
apow 0/ [enbIq

ino/u| |eubig

[zH] ol paads ssedAg
[zH] woi4 paads ssedAg
ssedAg paads

[LSL]
[os1]
[¥/]
[€£]
[ez]
[s9]
[9]
[€9]
[29]
[L9]

MGO7A148

Danfoss A/S © 11/2015 V3echna prava vyhrazena.

58




Navod k pouzivani

Dodatek

Kouanbai4 buydums
Buiydums Ia119AU|
suoinpung jeads

uondy I3||043U0) 1S
1U9AT J3]|013U0D S
saje1s

€ uedjoog 3|ny d1607
Z J01e19dQ 9|ny 21607
Z uesjoog 3|ny 1607
| JoyesadQ 3jny d1607
| ueajoog 3Ny 21607
s9|ny 21607

Jawiy J3)|04u0) 1S
SEINTY

anjep Jojesedwo)
J0jes9dQ Joresedwod)
puesadQ Joresedwo)
siojesedwo)

>J7S 19594<

>1S 19531 10U 0Q<
1S 1959y

>paddols aauQg<
1an3 doig

>)|9g uajoig<

>G 3|n4 d1607<

>f 9|nJ d1607<

>G Jojesedwod<

>t J0ojesedwod)<
>du] 1959y oIny<
>paddois aAlg<
>pUueWWO)D JIeIS<
>621@ ndur [eubig<
>/zI@ ndu [eybig<
>611@ Indul [eubig<
>g11@ ndur [eubig<
>¢ 3jnJ 21607<

>z 3|4 21601<

>1 3jnJ d1601<

>0 3|n4 d1607<

>¢ Jojesedwod<

>z Jo1esedwo)<

>| Jojesedwod<

>0 Jojesedwod<
>(320] dul) wiejy<
>(duy) wiey<
>bululep<
>bulsianay<

>abuel Jo N0 sulep<
>bululem |eway] <
>yb1y | anoqy<

>MO]| | MoJag<
>3buel Jua.nd Jo INO<
>3dUdI9J3I UQ<
>abues uj<
>Bujuuny<

>anu]<

>95|B4<

JUSAZ Mels

>UQ<

LO-¥L
«0-tL

¢S-€lL
LG-€L
*S-€L
vr-€l
€€l
€L
Ly-€l
o-€l
«V-€L
0z-€l
*C€L
zL-€L
LL-€l
oL-€l
*L-€L
[1]
[0«
€0-€L
[ov]«
o€l
[e8]
(9]
[09]
[Ls]
[0s]
[ev]
[ov]
[6€]«
[9g]
[s€]
[vel
[e€]
[62]
[87]
[£2]
[97]
[szl
izd|
[e2]
44|
[1e]
[oz]
[61]
[81]
[£1]
[o1]
[6]

[8]

(2]

[v]

[€]

[a

[1]

[0]
L0-€L
[1]

>HO<
9PO J3jj01U0D TS
sbumes 1S

31607 Jews
SI9UNOD) BIPAN
S191UN0D eI
Byuo) 1iod

J3}|14 WI03S Isedpeoig
yibua Joug dged
Buidoous dwo|

JAQ SSOID) 0INy
sonsoubelq ajged

S3DIAIDS 19UIBYI] pIdUBAPY
1104 [duuey) 19%20S juadsedsuel]
dJIAIBS dINS

J3AIRS d11H

J9AIDS d14

SDIAIDS 19UWIBYI] JBYI0
xa|dnq ury

paads yur

uonenoban oiny

uoneing yur

shiels jyur

si919Weled yui] 1vuiaylg
ssalppy |edisAyd

dwieN 1SoH

swepN ulewoq

SI9NIDS dweN

saidx3 asea

J9AIRS dDHA

Kemalen jneyaq

ssely 1wugns

SS9IppY di

UBWUBISSY SSIPPY dI
sbumas di

JENIEINE]

skem|y 21015

sanjep eleq 2101

SS9JDY Jd1dWeled

133UN0D) J0JIT SAIDIBY INopeay
191UNno) J04J3 Jwsuel] nopeay
dl 3poN

129|3G diey pneg

sbun1as uowwo)

Sngpiald NYD

J91UN0D UOISIARY Snqyo.id

(G) sia19weled pabueyd
) sia19weled pabueyd
€) sia1oweled pabueyd
7) siv1vweled pabueyd
1) sis1vweieq pabueyd
(S) si919wWeled pauyaq
(p) si21@2Weled pauyaq
ﬁmvﬂwquSmavwccmo
A
A

(
(
(
(

7) siv1vaweled pauysqg

1) sis1aweled pauyaqg
uonesynusp| 0d
1959Y2A1IdsNqyo.Id

san|eA eleqg aAeS snqyoid

[0]«
00-€L
«0-€1l

66-CL
86-Cl
96-CL
v6-TL
€6-CL
6L

L6

dn-1a5 Bujwwelboid

| PIOM Sniels

| PIOM [013U0D

JaquinN 3|youd
uoledyNuUIp| IS
?1eY pneg |eny

piop Buiuiepy snquoud
J31UNo) uolenys ne4
Jaquinp 3jne4

SpoD 3neq

131uno) abessapy 1neq
|011U0D SS9201d

1p3 JalowWeleq

s|eubis 10} sia19weled
uond3I3S weibalsy
JaquinN wR1sAS uun 3AuQg
SS2IPPY SPON
juoueinbyuo) peay gdd
uoneinbyuod M ddd
anjep |en1dy

j0d1as

SALPII0YUd
paads gz bor sng
paads | bor sng

)deqpasg sng
sonsoubelg pod D4 1959y

slo4i3 INOdWI] dAB[S
1USS sabessa|y ane|s
1UN0) Joui3 aAe|S

pAdY sabessaly ane|s
1unod Joug sng

uno) abessapy sng
sonsoubeiq 11od D4
UOISI9/ Jemulll4 [030101d
BudVYY

133[3S €440 2AUpPYoOId
133|9S 7440 dAlpyold
109]9S 9OUIBYRY 1953Id
129195 dn-19§

109195 buisionay

109|195 UelS

129]9S ajeig DA

129|9S d0o1s }dIND

12995 buniseod
sng/|enbig

uoneinbyuod peay gdd
uoneinbyuod M ddd
19s |0>0304d DI D4
Ke|ap Jeyd-Ia1u| wnwixep
Kejag asuodsay wnwixep
Kejog asuodsay wnwiuly
>s)g dois g ‘Ailed ON<
>1g dois | ‘Aiieqd oN<
>)g dois | ‘Aiied ppo<
>11g dois | ‘Aided UsA3<
sug dos / Ayued

>pneg 00ZSLL<

>pneg 0089/<

>pneg 009/5<

9-6
€9-6
€56
56
LV-6
Sv-6

[s]

>pneg 00t8€<

>pneg 00z61<

>pneg 0096<

>pneg 008%<

>pneg 00yZ<

ajey pneg

ssaIppy

>N1Y SNqPON<

>)4<

|030301d

sbumas 1104 D4
3p0D 12Npoid

M1D PIOM |013U0D 3jqeinbyuo)
9|yoid PIop\ |01U0D
sbumas piom ‘111D
1966111 sisoubeiq
uolIdUNS INO3WI| |043U0D)
W] INO3WI] |043U0D)
32IN0§ [013U0D)

SMS |03U0D)

sbunas |essusn

suondo pue ‘wwo)
UOISISAUOY) T 3}Peqpad
>)00J dlenbg<

>leaul<
UOISIDAUOY) | 3}oeqpad
UOISIDAUO) YDeqpadq

|wil 91|14 'q4 dId Ss820.d

awi| J49)14 Y9y dld Ssad0.d

umop dwey pm4 pas4 dld SS920.d
dn dwey pm4 pas4 Qid $S920.d
ulen pm4 pas4 dld Ss90id

dld papu=1x3 dld SS9204d

11 did ss30.d "ApY

‘141D "Au| /lewnoN IndinQ Qld $$9201d

piemiod ps4 ddDd

R1i5)

‘AU| /|eWION PM4 Pad4 (Id SS920i1d
>{Dd shg<

>30UaJ9)34 SNq |ed07<

>¢¢ induj Aouanbaig<

>6z Indur Aouanbaif<

>t6 Indu| Hojeuy<

>¢6 1nduj bojeuy<

>uoduNy ON<

92In0S3Y pM4 P34 dld SS970.d
'J9Y "Xel\ 1e 9|eds ulen q|d ss920id
J9y "UIN e 3[edS ulen J|d SS920.d
dwe|) 'sod INdinQ qid $s320.d
dwe|) ‘6N 1ndinQ Qid ss901d
1959y Med-| qid Ss920id

| did $S930id ‘ApY

yipimpueg aduaiaey uQ

%0x >%00¢-0<

10)2€4 piemio{ padq d|d SS320id
Hwir ues ‘Jig dgid sss01d

S 000« >S 00°0Z-00°0<

Swi| uonenuaJaIa dld $s920i1d

S 00'6666x >S 00'6666-0L'0<

[v]
[€]
[cl«
[1]
(0]
[4%]
L€-8

[0«

|esba1u| @Id Ssad0.d
L0'0x >00°0L - 00°0<
ulen |euoniodoid Qid Ss930.d
wdi 0y, >wdi 0009 - 0<
paads 1.1 gid ss90.d
>UQ<

>HO<

dnpuip nuy gid sse20.d
>3SIDAUI<
>|BWION<

|013UOD) 3SI9AU| /[BWION dld SS901d

‘13D did ss304d

92IN0S3Y  }Peqpasd 1) ssa20id
>¢¢ indur Aouanbaif<

>6z Indur Aouanbai{<

>$6 Indu| bojeuy<

>¢6 1ndu| bojeuy<

>uonduNy ON<

92IN0S3Y | }Peqpasd 1) ssa20id
qpaa4 ‘41D ssad0.d

awi] uoneibajul qid anbiog
uien euoiniodold gld anbiog
‘143D did anbioy

10124 piemloq padq d|d paads
oney Jean xdeqpasd did paeads
SW 0'0Lx >SW 0°00L-0°L<

awi] 43314 ssedmoq gid paads
0'Gx >00C-0'L<

HwIT ules Yia ald paads

SW 0'0€x >SW 0°00¢-0'0<

awi| uonenuasayla ald paads
SWw 0’8« >SW 0'0000C-0'C<
awi] |edbayu gld paads

S10°0« >000'L-000"0<

ulen jeuontodoid qid paads
>3UON<

>¢¢ ndul Aouanbaiq<

>6¢ Indur Aouanbaif<

>tS Indu| bojeuy<

>¢6 Indu| bojeuy<

>J9POdUD APT<

92In0S eqpadq d|d paads
‘142D did paads

$19]|0J3u0)

adA] anuQ

j011U0D sng INdINQ zp [eUIWIS]
9|edS Xe IndiNQ g |eulwIdl
9|edS Ul IndinQ Zy |eulwIRL
ndinQ [eubIq T leutwisL
indinQ bojeuy gy [eulwis)

SPOW TP |eulwial

T indinQ |enbig/bojeuy

>apow abejjop<

>9pOW JUdINI<

9pow G |eulwis|

1UeISUOD BWI] 314 S |euUlwIS]
an|eA ‘qpa34/49Y YBIH #§ [eutuna)
SN[\ "qpPa24/49Y MO G |eulwia]
wRLND YbIH S [eulwia]

L
[L]x
[0]
LE-£
[L]
0¢-£
€L
L

6C-9

€9

59

Danfoss A/S © 11/2015 VSechna prava vyhrazena.

MGO7A148




VLT® Midi Drive FC 280

Dodatek

K)D0J9A 'sod

adA] ‘sod

1961e] 'sod

>19p0du3 APZ<
921N0S >}Peqpas sod

>9pow aANg<

apo uonediddy
apopuonedijddy

sbunas uonediddy
IEREEN

uonIsSOd |en1dy

ejeq ssadoid

uoned|ddy 404 peay 0L ddd
uoned|jddy Jo4 peay 6 ddd
uonedijddy Jo4 peay 8 add
uoned||ddy 104 peay £ add
uonedljddy Jo4 peay 9 ddd
uonedijddy Jo4 peay § add
uoned||ddy 104 peay ¥ add
uoned|jddy Jo4 peay € ddd
uonedijddy Jo4 peay z add
uoned||ddy 104 peay L ddd
ued peay add

uonedyddy 104 1M 0L ddd
uoned|ddy Jo4 31 6 ADd
I SM 8 add
uoned||ddy 104 3M £ ADd
uoned|ddy Jo4 31 9 dDd
uonedijddy Jo4 1M S add
uoned||ddy 104 3M ¥ ADd
uoned|ddy Jo4 a1 € dDd
uonedijddy Jo4 1M Z Add
uoned||ddy 104 3M L dDd
“Jed 33M ddd

sinopeay ejeq [043U0) UOHOW
MOPUIA\ UONISOd 19bie]

DAY HWIT IBMIJOS dAINSOd
SAIDY HWIT 21emos annebaN
W17 21emoS dAIISOd

NWIT 21emyos dAieHaN
InoiAeyag swoH

A>oja) buiwoH

swi] dwey sawoH

195140 SWIOH
9po buiwoH
sbui1as “ApY |043u0) uonow

dwey dois ¥21nD 141D uonow
K1120[3/\, pamo|ly wnwixepy
10413 UOIISOd Pa1eJa|o] “Xew
JojeIBWINN HUN 19N

Joleulwiousq HUN 13SN
sbuag diseg |0J3U0D UOHOW

[S] Wil uo1II2Q 1030y PO
U01313930.4 1010y payd07]

[9%] 3ua1in) anbiol Bunueis ybiH
[s] awi] anbio] Bunseis ybiH
1snfpy 1els ‘Apy

L0-L€
%L-LE

[0]«
00-£€
%0-LE

sainjead |epads

Kejag 112g uayjoig

anbioj 3ag usjoig
uolpun4 1j9g uayoig
uo1919Q }2g uajoig
[zH] paads da3|s

Swl| 1500g WNWIXe
15009 1ui0dias

H1a 94749y dn-axem

[zH] paads dn-axem
awi] dos|s wnwiuly
QWi uny wnwiuly
apop das|s

suonpung ‘|ddy

Hwiry ues Qg L X3
swi| uoneluasaylg L X3
awi] |edbayu] | I1X3

ulen |euonodoud | 1x3
|0J1UOD 9SI9AU|/|EWLION | “IX]
[%] ndinQ 1L "1x3

[un] ydeqpae4 L X3
[uun] sduassRy | IX3
odias | 1x3

92IN0S oeqpas | I1x3
92IN0S 3dUIRYRY | IX]
9OUIBRY WNWIXe | IXJ
90UBIRY WINWIUIN | "IX]

‘q4/494 L 1D X3

doo1 paso|) ‘1x3

ndinQ pajeds ulen qid ssa20id
indinQ padwe|d qld ss9204d
ndinQ q|d ss920.d

Jou3 ld sse20.d

sinopeay did

T sinopeay ejeq
€ plom wiely

T PIOM SMILIS 1X3
PIOM SNIBIS I1X]

T piopn Buiusepy
piop Buusepy

C piom wiely

piop wiepy
sinopeay sisoubeiq
L 434 Wod D4

L M1D Hod DS

MLS uondQ "wwod
L 434 snqpjdl4

L M1D snqpial4

1od D4 % snqp|dd
J91uno) dois daud

g Jaunod

Y J21uno)

ndinQ Aejay

[zH] £z IndinQ 3sind
[zH] €€ Indu| as|nd
[zH]6T Induj as|nd
inding [eubig

[vw] z¢ Indino bojeuy
SV Induj Bojeuy

Bumas vs |eutwisL
€6 1ndu| bojeuy
Buas €5 |euIWIR]
ndu| [enbig
sindinQ % sinduj
[WdH] *2eqpas4
2oUaI3yRY 104 161
[HunPegpaey
ERVEIEIENNIIE Ve |
‘qpa34 % ‘J9Y
‘dwa) pie) |onuod
9115 19]|043U0) TS
UDLND "Xe ‘AUl
1Ua1IND) "WON ‘AU|
|eway] J9MIAU|
‘dwa] yuisiesy
ulw g/ ABisuz axjeig
abeyjoA yuI DA
sneis aAuQ

[%] anbio]

9|buy Jo10
lewuay] JOI0N
[wN] anbio)

[9%] Aouanbaiq
JUaND J0JOW
Aouanbaiy

abeyjop Jo10

[dy] 1amod

[m]] 1amod

snjels J0Jo
1nopeay woisn)
[%] @njeA [eny ule
pIop\ SnielS
[CAERVEIETEN]
[1un] 9duaiasey
PIOAA |043UOD
snjels |esdusn

synopeay ejeq

elepelsly J91oweled
uoedynuap| aALQ
2dA| uonediddy
sla1oweled pauyag
oju| J919wWeled
pajunopy uondo
juap| uondo

J3qWINN [BLSS pieD JaMod

Jaquinp [euas aAuqg
pied Jamod Al MS
pied |oiuod Al MS

ON PI dJ1
oN BuuapIO aAuQ

buiis sapodadA] |endy

apoHadA| paiapiQ
UOISI9A 21eMOS
abeyop

uoI1335 JaMOod
adA) D4
uonesynuUap| aAlLg
uoseayi|neqjeulalu|

9p0) Jou7 607 wiely
607 wiely

J9UN0) SsInoH Buluuny 1959y
133UN0D Yy 1959y

SO\ J9AQ

s, dwa] Jan0

s,dn Jamogd

J31UNo) Ymy

sinoH Buiuuny

sinoy Bunesado

ejeg bunesadp

UoISI9A MS uondo v 10|S
v 10|S ur uondo

oN buuspiQ uondo
uolsIdIA MS uondo

uonewJoju] dAUQ

19A97 3 ey

sbunias jneq

uoeQg uondo

suondo

uones

-uadwo) awil peaq S1esg padds
[ELE]

1ua1In) 0497 uonesuadwo) awll pesaq
>ZHY 091<

>ZHY 0'CL<

>ZHY 0'0L<

>ZHY 0'8<

>ZHY 0'9<

>ZHY 0'6<

>ZH] 0'P<

>ZHY 0'€<

>ZHY 0'Z<

Aouanbai4 youms uip

PeoISAQ J919AU| 1€ uoldung
ajesaqg oy

43|14 IndinQ

>apow paads-ajqenep<

>3pON
JO-95[9-UO-5|-4USAU|-USYM-UQ<
>3pOW HO-1UrISUOD<

>3pOW U0-1UeISuU0d<

|0J3u0D ue4

uonesuadwo) abeyjop yuI-da
= RER]

JuswWuoIIAUg

WdI 4o} uoneziwndo jua.nd sixe-p
%99x >%S/-07<

uonesipubely wnwiuly 03y
19797 LA

buisiwndo A6iaug

QWi 43I ‘41D Wi 3uan)

|wil| uonelbalul ‘11D Wi AN
ulen |euoijiodold ‘11D Wi JuanD)
*[43D Wi JudINd

9p0) IIINIDS

sbunias uononpoid

>buiuiem saye duy Jo Buluiep<
>duj<

0€-S1

}ne4 ISHSAU| 1Y UONDY /Z-¥L
uwr] anbioj 1e Aejpg duy sz-vL
NwI uaun) je Aejdq dul vzl

>uonesijenu|< [
>uonesado [ewlIoN< [0l
spow uonessdp zz-vL

S Olx >S 009-0<
SWi] MeIsay dnewony |z-vl
>dn-1amod 1e 19sey<  [p1]
>)}asal olne ayuyul<  [g1]
>0¢ X 19sal djewoiny<  [zl]

>G| X 19sal dijewoiny< [ 1]

>0L X 39saJ dprewoiny<  [0L]

>6 X 19534 dllewolny< [6]

>g X 1953l dljewoIny< [8]

>/ X 19531 dljewoIny< [£]

>0 X 18534 dllewolny< [9]

>G X 1953l dljewoIny< [s]

>t X 19531 dljewoINy< ]

>€ X 19534 dllewolny< [€]

>Z X 1953l dljewoIny< [2]

>| X 1931 dljewoIny< [1]
>19s3J |enueN< [0]«

SPOW 1959y 0Z-¥L

suondung 19s9y xZ-¥L

1oA97 A1anoday duy dnypeg “ury Sl-p1L
>a1e19Q< [€]

>pa|qesig< [al

>Buluiep< [1]

>dui< [0«

dduejeqW| SUlB\ 1B UoldUNg ZL-pL
1Ine4 suley 1e abeloA Suleiy L1l
>A19A0031 M duiy ‘dn-ydeq uny< [£]
>wely< [9]

>dun ‘dn-ydeq onauy< [s]
>dn-ydeq dnauy< ]
>bunseod< [€]

>du ‘umop-dwel "D< [2]

>umop-dwel 3D< [1]
>uolnuny oN< [0]x
ainjieq sulely Ol-vL

HO/UQ SUlBN «Ll-¥L

|9A97 JUBAIN) Sselg awli] pead 60-vL
1031084 ulen buidweq 80-¥1
|9A97 uonesuadwo) awl] peaq /0-vL
>uo< [«

>H0O< [0]
uoneINPOWIBAQ £0-tL
>ZH09L< [0l
>ZHA0TL< (6]

>z 00L<  [8]

>ZHY 0'8< [£]

>ZHY 0'9< [9]

>ZHY 0'6< [Sl«

>ZHY 0'P< [¥]

>ZHY 0'€< [€]

>ZH) 0'¢< [2]

>guey<  [L]

>guey< [0]

MGO7A148

Danfoss A/S © 11/2015 V3echna prava vyhrazena.

60




Navod k pouzivani

Dodatek

>

0£§52-0<

Xapu| MaN 'sod 61-LE
uoseay }neq |1) 'sod 8l-/€
V>_uuw\__D jeig< ﬁ:

> ayjelg 3 umog dwey< [0]«
Inoineyag Jyned 1D 'sod /L-LE
>piemiod }d0|g< ﬁN_
>9SI9AY v_uO_mA ﬁ:
Bunpojg oN  [0l«

X20|g uondaNg 'sod §L-LE
>sngppiE< (1]

>1d<  [0l«

22IN0S “U1D 'S0d YL-L€E
dwepd 1ndino Ald 'sod €1-L€
>9jqeul<  [1]x

>3lqesia<  [o]

dnpuim nuy Aid 'sod Z1-L€
HwIT JeI jelg 'S0d  LL-LE
KejpQ oxeig 'sod OL-LE
Kejpg 1se0) 'sO0d 60-LE

Ke|a@ pIoH 'sod 80-L€
>ajqeul<  [1ly

>3|qesig<  [o]

[43D 9elg oIny 'sod /0-/€
swl] umoQ n_Emm ‘'S0d 90-L€
awiy dn dwey 'sod S0-L€E

61

Danfoss A/S © 11/2015 VSechna prava vyhrazena.

MGO7A148



Rejstrik VLT® Midi Drive FC 280
RejstFik
J
A Jisti¢ 19
AC krivka 4
ACsit 4,15 K
AC vstup 4,15 Konvence 56
AMA s pfipojenou svorkou ¢. 27 38 Kvalifikovany personal 3
Analogovy vstup 51
Automatické prizpisobeni motoru 30 L
Automaticky 27,31 Lokalni fizenti. 27
B M
Bez zpétné vazby >3 Mcl)\/ln;i:;ntové charakteristika 50
Bezpecnost 6 Montas 8,19
C Montéz vedle sebe 8
Motor
Chlazeni 7 Kabel 14
Ochrana 3
D Otéaceni. 30
Proud 4,26,30
Dalkovy pfikaz 3 Stav 3
Dal3i zdroj 3 Udaje 28,30
Vykon 10,26
Délka kabelu 51 Vykon motoru 50
Digitélni vstup 17 Motorovy kabel 10
Digitalni vystup 52
Doba vybijeni 5 N
Napajeci kabely 19
E Napajeci napéti. 20,52
Elektrické ruseni 11 Nérazy 7
EMC 50 Navigacni tlacitko 21, 25,26
Energeticka ucinnost 48,49 NedmysIny start 5,42
Externi pfikaz 4 Normy a shody pro STO 4
Externi reguldtor 3 Numericky displej 21
H 0
Hlavni menu 24,26 Ochrana proti nadproudu 10
Ochrana proti prechodovym jeviim 4
l Ochrana vétve obvodu 54
IEC 61800-3 15,50 Odlehéeni 50
Ini;ic;asliia;e 28 Okolni podminky. 50
Ruéni postup 28 Ovladaci tla¢itko 21,25
Instalace 19 Ovladéni
Instalace vyhovujici EMC 10 E;\g;?l;teristika 10,17, ?;
Instala¢ni prostiedi. 7 Svorka 27,45
Izolace ruseni. 19
Izolovany sitovy zdroj 15 P
Pamét poplacht 26
62 Danfoss A/S © 11/2015 Vsechna prava vyhrazena. MGO07A148



Rejstiik

Navod k pouzivani

Pamét poruch 26 Stejnosmérny proud 4
PELV 40,53 Stinény kabel 19
Pojistka 10, 19,54 STO
Pokyny k likvidaci 4 Aktlvacev . L 34
Automatické restartovani 34,35
Pomocné vybaveni 19 Deaktivace 34
Pozadavky na volny prostor 7 Rucni restartovani 34,35
. L Technické udaje 37
Pfikaz spusténi 31 Test uvedeni do provozu 34
Pfipojeni napajeni 10 Udrzba 35
Pripojeni zemnéni 19 Struktura menu 26
Programovani 17, 26,27 Svodovy proud 6,10
Propojka 17 Svorky
Prifez 51 Vystupni svorka 20
Symbol 56
R
T
Recyklace 4
Relé u zédkaznika 35 Termistor 40
Reléovy vystup 53 Tla¢itko Menu 21, 25,26
Reset 2 Trida energetické ucinnosti 51
REI filtr 15 Typovy stitek 7
R U
Ridici karta llJcm|k 419
+10V DC vystup 53 Udrzba 42
S(—é-riové komunikace RS485 53 Uroveri napéti 51
Vykon 53
Rizeni mechanické brzdy 17y
R Utahovaci moment svorek 54
Uzemnéni. 14,15,19, 20
Rotace inkrementalniho ¢idla 30
- Uzemnény trojuhelnik 15
Ru¢né 27
Rychlé menu 22,26 V
Vedeni. 19
S
. Vedeni kabell 19
Sada parametrt 31
Velikost kabelu 14
Schvéleni a certifikace 4
Velikosti kabelQ 10
Sdileni zatéze 5
Vibrace 7
Sériova komunikace 18,27,42
Volitelné vybaveni 20
Servis 42
’ 3 Volny prostor pro zajisténi chlazeni 19
Seznam vystrah a poplacht 45
Volny trojuhelnik 15
SIL2
Vstup
SILCL ze SIL2 Napajeni 15
Sit Proud 15
Napdjeni (L1, L2, L3) 50 Svorka 15,20
Napéti 26 Vykon 4,10, 19,20
Udaje o napajent. 48 Vstupni napéti 20
Skladovani 7 Vstupy
Specifikace 18 Digitalni vstup 51
Spusténi 28 Pulzni vstup 52
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Viychozi nastaveni: 27
Vynulovani 25,27,28
Vypinac 20
Vyrovnani potencialt 11
Vysoké napéti. 5,20
Vystupni kabely 19
Vystupni proud 52
Vystupy

Analogovy vystup 52
Z
Zé&dana hodnota 26
Zé&dana hodnota otacek 31,38
Z
Zadni deska 8
Zemni vodi¢ 10
Zkratka 56
Zpétna vazba 19
Zpétnd vazba systému
Zpusob pouziti 3
Zvedani. 7
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Danfoss s.r.o. Danfoss spol. s r.o.

V parku 2316/12 Tovarenska 49

CZ-148 00 Praha 4 - Chodov SK-953 36 Zlaté Moravce

Tel.: +420 (2) 83 014 111 Slovenska republika

Fax: +420(2) 83014 123 Tel.: +421 37 640 6280

E-mail: danfoss.cz@danfoss.com Telefax: +421 37 640 6290
www.danfoss.cz E-mail: danfoss.sk@danfoss.com

www.cz.danfoss.com

Danfoss nepiejiméa odpovédnost za piipadné chyby v katalozich, brozurach a dal3ich tiskovych materiélech. Danfoss si vyhrazuje pravo zménit své vyrobky bez pfedchoziho upozornéni. To se tyka
také vyrobkii jiz objednanych za pfedpokladu, Ze takové zmény nevyzaduji dodate¢né tpravy jiz dohodnutych podminek. V3echny ochranné znamky uvedené v tomto navodu jsou majetkem
prislusnych spole¢nosti. Danfoss a logo firmy Danfoss jsou ochrannymi znamkami firmy Danfoss A/S. VSechna préava vyhrazena.
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