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Uvod VLT® Midi Drive FC 280

1 Uvod

1.1 Ucel ndvodu

Tento ndvod k pouzivani obsahuje informace o bezpec¢né
instalaci a uvedeni méni¢e kmito¢tu VLT® Midi Drive FC
280 do provozu.

Tento navod k pouzivani je urcen pro kvalifikovany
personal.

Abyste mohli méni¢ pouzivat bezpe¢nym a profesionalnim
zpUsobem, prectéte si ndvod k pouzivani a dodrzujte
uvedené pokyny. Specidlni pozornost vénujte bezpec-
nostnim pokyntim a obecnym upozornénim. Navod k
pouzivani musi byt stale pfi ruce u ménice kmitoctu.

VLT® je registrovana ochranna znamka.

1.2 Dalsi zdroje

Zdroje, které umozni porozumét pokrocilym funkcim
ménice kmitoctu, jeho programovani a udrzbé:

. Pfirucka projektanta VLT® Midi Drive FC 280
obsahuje podrobné informace o projektovani a
aplikacich ménice kmitoctu.

. Pfiru¢ka programdtora VLT® Midi Drive FC 280
obsahuje informace o programovéni a zahrnuje
kompletni popis parametrd.

K dispozici jsou také dalsi publikace a pfirucky od
spole¢nosti Danfoss. Na adrese drives.danfoss.com/
knowledge-center/technical-documentation/ najdete jejich
seznam.

1.3 Verze dokumentu a softwaru

Tento navod je pravidelné kontrolovan a aktualizovan.
V8echny ndvrhy na zlepseni jsou vitany. V Tabulka 1.1 je
uvedena verze dokumentu a odpovidajici verze softwaru.

Vydani Poznamky Verze softwaru

MGO07A2 Zahrnuta kryti K4 a K5. 1.1x

Tabulka 1.1 Verze dokumentu a softwaru

1.4 Popis vyrobku
1.4.1 Zplsob pouziti

Ménic kmitoctu je elektronicky reguldtor motoru uréeny
pro:

. regulaci otd¢ek motoru v zavislosti na zpétné
vazbé systému nebo na délkovych piikazech z
externich reguldtor(. Pohonny systém se sklada z
ménice kmitoctu, motoru a vybaveni pohdnéného
motorem.

. monitorovani systému a stavu motoru.

Ménic kmitoctu Ize také pouzit k ochrané motoru proti
pretizeni.

V zavislosti na konfiguraci Ize méni¢ kmitoctu pouzit v
samostatnych aplikacich nebo jako ¢ast vétsiho zafizeni
nebo instalace.

Ménic¢ kmitoctu Ize provozovat v obytném, primyslovém a
komer¢nim prostredi podle mistnich zakonl a standardd.

OZNAMENI!

V obytnych prostorach muze tento vyrobek zpUsobit
vysokofrekvencni ruseni. V takovém pfipadé je tfeba
pouzit dodatecna opatieni na zmirnéni ruseni.

Predvidatelné zneuziti

Nepouzivejte méni¢ kmitoctu v aplikacich, které neodpo-
vidaji specifikovanym provoznim podminkdm a prostredi.
Zajistéte shodu s podminkami specifikovanymi v
kapitola 9 Technické udaje.

1.4.2 Blokové schéma ménice kmitoctu

Obrdzek 1.1 je blokové schéma internich komponent
ménice kmitoctu.

130BE200.11
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Uvod Navod k pouzivani
Oblast Komponenta Funkce 1.4.3 Kl’ytl’ a jmenovité V)’/kony
AC sitové napajeni ménice
1 Sitové Sy L « iyvo oy .
ttove napajent kmitoctu. Kryti a jmenovité vykony méni¢i kmitoc¢tu najdete v
Muistkovy usmeériovaé prevadi kapitola 9.9 Kryti, jmenovité vykony a rozméry.
. 5 stfidavy vstup na
2 Usmérhovac stejnosmérny proud pro 1.4.4 Safe Torque Off (STO)
napajeni vystupniho sttidace.
Meziobvod meénice zpracovava Meéni¢ kmito¢tu VLT® Midi Drive FC 280 podporuje funkci
3 Meziobvod stejnosmérny proud. bezpe¢ného vypnuti momentu Safe Torque Off (STO). V
S . kapitola 6 Safe Torque Off (STO) naleznete podrobnosti o
Filtruje proud v meziobvodu. instalaci, uvedeni do provozu, udrzbé a technické udaje
Poskytuje ochranu proti STO.
prechodovym jeviim v . , .
. » 1.5 Schvdleni a certifikace
napajecim napéti.
4 DC tlumivka Redukuje efektivni hodnotu
proudu.
Zvysuje Gcinik v siti, c € c @ us /
Redukuje harmonické slozky RoHS
na stiidavém (AC) vstupu.
Functional
Uklada stejnosmérny vykon. Q Safety
Type
s Baterie konden- Poskytuje ochranu zajistujici i ® Approved
zator( prekonani kratkodobych Ll
www.tuv.com
vypadkl proudu. ID 0600000000
Prevadi stejnosmérny proud
o na PWM AC vinu zajistujici Informace o shodé s pozadavky Evropské dohody tykajici
6 |sStfidac fizeny proménny vystup do se mezinarodni prepravy nebezpe¢ného zboZi po vnitro-
motoru. zemnich vodnich cestach (ADN) naleznete v Pfirucce
Regulovany, tHfazovy vystupni projekta'nfa VLT® Midi Drive FC 280, v ¢asti Instalace
7 Vystup do motoru vikon do motoru, kompatibilni s ADN.
Provadi sledovani pfikonu, Ménic¢ Ifmlitoétu splhujevp{oéad?’vky smérnice UL508C na
interniho zpracovani, vystupu zachovanl tepellne paméti. Dalsi |nfot[navce nal(?znete v
a proudu motoru, &imz kapitole Tepelnd ochrana motoru v Pfirucce projektanta.
zajistuje efektivni provoz a Pouzité normy a shody pro STO
fizeni. Pouziti funkce STO na svorkach 37 a 38 vyzaduje dodrzeni
8 Regulaéni obvod Zajistuje sledovani viech bezpecnostnich pokynl plynoucich z prislusnych

uzivatelského rozhrani a
externich pftikazl a jejich
provadéni.

Je mozné poskytovat Udaje o
stavovém vystupu a fizeni.

Obrazek 1.1 Priklad blokového schéma pro tfifazovy ménic

kmitoctu

zakond, predpisd a nafizeni.

Integrovana funkce STO spliiuje nasledujici normy:
. IEC/EN 61508: 2010 SIL2

. IEC/EN 61800-5-2: 2007 SIL2

. IEC/EN 62061: 2012 SILCL ze SIL2

. IEC/EN 61326-3-1: 2008

. EN ISO 13849-1: 2008 Kategorie 3 PL d

1.6 Likvidace

Zaftizeni obsahujici elektrické soucasti
nesmi byt likvidovano spole¢né s
domacim odpadem.

Musi byt shromazdéno samostatné v
souladu s aktualné platnou mistni
legislativou.

MGO07A248
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Bezpecnost

VLT® Midi Drive FC 280

2 Bezpecnost

2.1 Bezpeclnostni symboly

V tomto dokumentu jsou pouzity nasledujici symboly:

AVAROVANI

Oznacuje potencialné nebezpecnou situaci, ktera by
mohla mit za nasledek smrt nebo vazné zranéni.

AUPOZORNENI

Oznacuje potencialné nebezpecnou situaci, ktera by
mohla mit za nasledek lehky nebo stfedné tézky uraz.
Lze pouzit také k upozornéni na nebezpecné postupy.

OZNAMENI!

Oznacuje dulezité informace, véetné situaci, které mohou
vést k poskozeni zafizeni nebo majetku.

2.2 Kvalifikovany personal

Aby byl zajistén bezproblémovy a bezpecny provoz ménice
kmitoctu, je tfeba zabezpecit sprdvnou a spolehlivou
prepravu, skladovani, instalaci, provoz a udrzbu. Zafizeni
smi instalovat nebo obsluhovat pouze kvalifikovany
personal.

Kvalifikovany personal je definovan jako proskoleni
pracovnici, ktefi jsou oprdvnéni instalovat, uvadét do
provozu a provadét udrzbu zatizeni, systémU a obvodu
podle platnych zakonl a predpis(i. Kromé toho musi byt
personal divérné obezndmen s pokyny a bezpecnostnimi
opatfenimi popsanymi v tomto navodu.

2.3 Bezpecnostni opatreni

AVAROVANI

VYSOKE NAPETI

Ménice kmitoctu obsahuji vysoké napéti po pfipojeni k
AC siti, stejnosmérnému napajecimu zdroji nebo sdileni
zatéze. Pokud by instalaci, spusténi a udrzbu neprovadél
kvalifikovany personal, hrozi nebezpeci smrti nebo
vazného urazu.

. Instalaci, spusténi a udrzbu smi provadét pouze
kvalifikovany personal.

AVAROVANI

NEUMYSLNY START

Kdyz je méni¢ kmitoctu pripojen k AC siti, stejnos-
mérnému napajecimu zdroji nebo sdileni zatéze, motor
se muze kdykoli spustit. Neumyslny start béhem progra-
movani, servisu nebo opravy mize mit za nasledek smrt,
vazny Uraz nebo poskozeni majetku. Motor se mize
spustit pomoci externiho vypinace, pfikazu komunikaéni
sbérnice Fieldbus, pfivedenym signalem zadané hodnoty
z LCP, prostirednictvim dalkového ovladani pomoci
Software pro nastavovani MCT 10 nebo po odstranéni
chybového stavu.

Abyste zabranili neimysinému startu motoru:

. Odpojte ménic¢ kmitoctu od sité.

. Pied programovanim parametri stisknéte
tlacitko [Off/Reset] (Vypnout/Reset) na panelu
LCP.

. Pfi pfipojeni ménice kmitoc¢tu k AC siti, stejnos-
mérnému napajecimu zdroji nebo sdileni zatéze
musi jiz byt méni¢ kmitoctu, motor a veskeré
pohdnéné zafizeni plné zapojené a sestavené.

AVAROVANI

DOBA VYBIJENI

Méni¢ kmitoctu obsahuje kondenzatory stejnosmérného
meziobvodu, které mohou zUstat nabité i kdyz ménic
kmitoctu neni napajen. Uvédomte si, Ze vysoké napéti
muze byt piitomno i kdyz kontrolky nesviti. Pokud byste
pfed provadénim servisu nebo oprav nevyckali po
odpojeni napajeni pozadovanou dobu, mohlo by to mit
za nasledek smrt nebo vazny uraz.

. Zastavte motor.

. Odpojte pripojeni k AC siti a veskeré vzdalené
napdjeni stejnosmérného meziobvodu véetné
zaloznich baterii, zdroji UPS a pfipojeni k jinym
méni¢im kmitoctu prostiednictvim stejnos-
mérného meziobvodu.

. Odpojte nebo zablokujte motor s
permanentnim magnetem.

. Pockejte, az se kondenzatory Uplné vybiji.
Minimalni ¢ekaci doba je uvedena v Tabulka 2.1.

. Pred provadénim servisu nebo oprav, pouzijte
vhodny méfi¢ napéti, abyste méli jistotu, ze
kondenzatory jsou plné vybité.

6 Danfoss A/S © 03/2016 Vsechna prava vyhrazena.
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Bezpecnost Navod k pouzivani
L Rozsah vykonu Min. ¢ekaci doba
Napéti [V] .
[kW (hp)] (min)
200-240 0,37-3,7 (0,5-5) 4
380-480 0,37-7,5 (0,5-10) 4
11-22 (15-30) 15

Tabulka 2.1 Doba vybijeni

AVAROVANI

NEBEZPECi SVODOVEHO PROUDU

Svodové proudy jsou vyssi nez 3,5 mA. Pfi nespravném
uzemnéni ménice hrozi nebezpedi smrti nebo vazného
urazu.

. Zajistéte spravné uzemnéni zafizeni
opravnénym elektrikafem.

AVAROVANI

NEBEZPECNE ZARIZENi
Kontakt s rotujicimi hiidelemi a elektrickym zafizenim
muze mit za nasledek smrt nebo vazny uraz.

. Instalaci, spusténi a udrzbu smi provadét pouze
proskoleny a kvalifikovany persondl.

. Pti veskerych ¢innostech na elektrickém zafizeni
musi byt dodrzovany pfislusné narodni a mistni
predpisy.

. Dodrzujte postupy uvedené v tomto navodu.

AUPOZORNENI

RIZIKO VNITRNI ZAVADY
Vniténi zavada ménice kmitoctu muize zpUsobit vazné
poranéni, kdyz neni méni¢ kmitoctu spravné zavieny.

. Pred zapnutim napajeni zkontrolujte, zda jsou
vSechny bezpec¢nostni kryty na misté a fadné
pfipevnény.

MGO07A248 Danfoss A/S © 03/2016 Vsechna prava vyhrazena. 7



Mechanicka instalace

VLT® Midi Drive FC 280

3 Mechanicka instalace

3.1 Rozbaleni

3.1.1 Obsah baleni

Obsah baleni se muaze lisit podle konfigurace vyrobka.

. Presvédcte se, zda obsah baleni a informace na

typovém Stitku odpovidaji objedndvce.

. Zkontrolujte vizualné baleni a méni¢ kmitoctu,

zda nedoslo k poskozeni zplsobenému

nevhodnou manipulaci béhem prepravy. Jakékoli

poskozeni nahlaste prepravci a zapiste pfi
preddvce. Ponechejte si poskozené &asti pro
pozdéjsi vyjasnéni.

2

4 VLT ® Midi Drive
www.danfoss.com
T/C: FC-280PK37T4E20H1 Bxcxxxsxxxxm(/
5 P/N: 134U2184 S/N: 691950A240
Functional

6 0.37kW 0.5HP 3
TTNIN: 3x380-480V 50/60Hz, 1.2/1.0A A Sarey

L-OUT: 3x0-Vin 0-500Hz, 1.2/1.1A
77 P20 500000060

8 AN RO IRt i Denmark

l:@ usustep 5AF3 E358502 Ind.contr.Eq. Enclosure: See manual —|
=

17 A CAUTION/ATTENTION:

See manual for special condition/mains fuse
Voir manual de conditions speciales/fusibles
19 Stored charge, wait 4 min.

WARNING/AVERTISSEMENT:
Charge résiduelle, attendez 4 min.

Type
Approved

TOVRheinland

Obrazek 3.1 Typovy Stitek produktu (ptiklad)

14
12

R CE AL —

— 10

—9

15

™ 16
— 18

130BE616.12

Logo vyrobku

Néazev vyrobku

Objednaci ¢islo

Typovy koéd

vih|lw|N| —

Jmenovity vykon

Vstupni napéti, kmitocet a proud (pfi nizkych/vysokych
napétich)

Vystupni napéti, kmitocet a proud (pfi nizkych/vysokych
napétich)
8 |IP

9 [Zemé plvodu

10 | Vyrobni ¢islo

11 [Logo EAC
12 |Znacka CE
13 |Logo TUV
14 |Likvidace

15 | Cérovy kéd

16 |Odkaz na typ kryti
17 |[Logo UL

18 |Reference UL

19 | Varovani

OZNAMENI!

Neodstranujte typovy Stitek z ménic¢e (ukonceni zaruky).

3.1.2 Skladovani

Musi byt spinény poZadavky pro skladovéni. Podrobnosti
naleznete v kapitola 9.4 Okolni podminky.

3.2 Instala¢ni prostredi

OZNAMENI!

V prostredich s sitenim kapalin, ¢astic nebo korozivnich
plynd vzduchem musi IP/kryti zafizeni odpovidat
prostiedi instalace. Pfi nedodrzeni pozadavkl na okolni
podminky muze byt zkracena Zivotnost ménice kmitoctu.
Zkontrolujte, zda jsou splnény pozadavky na vihkost
vzduchu, teplotu a nadmoiskou vysku.

Vibrace a razy

Ménic kmitoctu spliiuje pozadavky kladené na jednotky
montované na stény a podlahy vyrobnich prostor, a také
na panely pfiSroubované na stény nebo podlahy.

Podrobné specifikace okolnich podminek najdete v
kapitola 9.4 Okolni podminky.

Danfoss A/S © 03/2016 Vsechna prava vyhrazena.
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Mechanicka instalace Navod k pouzivani

3.3 Montaz
OZNAMEN!I!

Nespravna montaz mize mit za nasledek piehiati a
omezeny vykon.

Chlazeni

. Je tieba zajistit volny prostor 100 mm nad a pod
méni¢em pro chlazeni vzduchem.

Zvedani

. K urceni bezpecné metody zvedani zkontrolujte
hmotnost ménice, viz kapitola 9.9 Kryti, jmenovité
vykony a rozméry.

. Zkontrolujte, zda je zvedaci zafizeni vhodné pro
dany ucel.

. V pfipadé potreby zajistéte kladkostroj, jefab
nebo vysokozdvizny vozik s dostate¢nou nosnosti
pro pfemisténi ménice.

. Pro zvedani pouzijte zvedaci oka (pokud je jimi
méni¢ vybaven).

Montaz

Pokud potrebujete pfizplsobit montazni otvory ménice

VLT® Midi Drive FC 280, obrafte se na mistniho dodavatele

zafizeni Danfoss a objednejte samostatnou zadni desku.

Montaz ménice kmitoctu:

1. Zkontrolujte, zda ma montazni plocha

dostatecnou nosnost. Ménice kmitoctu lze
instalovat vedle sebe.

2. Méni¢ umistéte co nejblize k motoru. Kabely pro
pfipojeni motoru by mély byt co nejkratsi.

3. Aby bylo zajisténo proudéni vzduchu pro
chlazeni, nainstalujte ménic¢ vertikalné na pevny
rovny podklad nebo na volitelnou zadni desku.

4, Pro montéaz na sténu pouzijte drazkované
montazni otvory (pokud je jimi méni¢ vybaven).

OZNAMENI!

Informace o rozmérech montaznich otvori najdete v
kapitola 9.9 Kryti, jmenovité vykony a rozméry.

3.3.1 Montaz vedle sebe

Montaz vedle sebe

Viechny ménice VLT® Midi Drive FC 280 mohou byt
instalovany vedle sebe do vertikalni nebo horizontaini
polohy. Ménic¢e nevyzaduji vétrani ¢i odvod tepla z bo¢ni
strany.

= &

S o =! A

O

[ ] &

o

o

° (23]

° @
. = & &

® © O

Fle@sl L [le@al L.H

Obrazek 3.2 Montaz vedle sebe

Me@s L7

OZNAMENI!
RIZIKO PREHRATI
Pokud je pouzita konverzni sada IP21, montaz ménict

vedle sebe muize zpulsobit prehiati a poskozeni ménici.

. V pripadé pouziti konverzni sady P21
neinstalujte ménice vedle sebe.

3.3.2 Oddélovaci sada sbérnice

Oddélovaci sada sbérnice slouzi k mechanickému upevnéni
a elektrickému stinéni kabell pro nésledujici varianty fidici
kazety:

. Ridici kazeta s PROFIBUS.

. Ridici kazeta s PROFINET.
o Ridici kazeta s CANopen.
. Ridici kazeta s Ethernetem

Kazda oddélovaci sada sbérnice obsahuje 1 horizontalni
oddélovaci desticku a 1 vertikdIni oddélovaci desticku.
Montéz vertikalni oddélovaci desticky je volitelna. Vertikalni
oddélovaci desticka poskytuje lepsi mechanickou oporu
pro konektory a kabely PROFINET a Ethernet.

3.3.3 Montaz

Montéaz oddélovaci desticky sbérnice:

1. Umistéte horizontalni oddélovaci desti¢cku na
fidici kazetu, kterd je upevnénd na ménici
kmitoctu, a pfipevnéte desticku pomoci 2 sroubl
(viz Obrdzek 3.3). Utahovaci moment je 0,7-

1,0 Nm.

MGO07A248
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Mechanicka instalace VLT® Midi Drive FC 280

2. Volitelné: Namontujte vertikalni oddélovaci
desticku nasledujicim postupem:

130BE481.10

2a  Odstranite 2 mechanické pruziny a 2
kovové svorky z horizontalni desky.

2b  Namontujte mechanické pruziny a
kovové svorky na vertikdlni desku.

2c  Pripevnéte desti¢ku pomoci 2 Sroubd,
viz Obrdzek 3.4. Utahovaci moment je
0,7-1,0 Nm.

OZNAMENI!

Pokud je pouzit horni kryt IP21, neinstalujte vertikalni
oddélovaci desticku, protoze jeho vyska ovlivni spravnou
instalaci horniho krytu IP21.

9
g
<
1 Vertikalni oddélovaci desticka
2 Srouby
Obrazek 3.4 Pripevnéni vertikalni oddélovaci desticky pomoci
Sroubku
Na Obrdzek 3.3 i Obrdzek 3.4 jsou vyobrazeny konektory
PROFINET. Skutec¢né konektory jsou zaloZeny na typu fidici
kazety namontované na ménici kmitoctu.
3. Zamacknéte kabelové hrdla PROFIBUS/PROFINET/
CANopen/Ethernet do konektor( v Fidici kazeté.
4. 4a  Zasunte kabely PROFIBUS/CANopen do
1 Mechanické pruziny pruzinO\./ych kovovych svorek, aby bny
> Kovové svorky mech?nlfky uchyceny .a a!ayv byl Z?Jllst’en
= elektricky kontakt mezi stinénou ¢&asti
3 Srouby o .
kabel(i a svorkami.
Obrazek 3.3 Pfipevnéni horizontalni oddélovaci desticky 4b  Zasufite kabely PROFINET/Ethernet do
pomoci éroubki pruzinovych kovovych svorek, aby byly

kabely mechanicky uchyceny do svorek.

10 Danfoss A/S © 03/2016 Vsechna prava vyhrazena. MGO07A248



Elektricka instalace

Navod k pouzivani

4 Elektricka instalace

4.1 Bezpecnostni pokyny

Obecné bezpecnostni pokyny najdete v &asti
kapitola 2 Bezpecnost .

AVAROVANI

INDUKOVANE NAPETI

Indukované napéti z vystupnich motorovych kabelt
rdznych ménic¢t kmitoctu vedenych spole¢né by mohlo
nabit kondenzatory zafizeni i pfi vypnutém a
zablokovaném zafizeni. Pokud by nebyly kabely vedeny
samostatné, nebo by nebyly pouzity stinéné kabely, hrozi
nebezpedi smrti nebo vazného urazu.

. Vedte vystupni motorové kabely samostatné.
. Pouzijte stinéné kabely.

. Zablokujte vsechny ménic¢e kmitoctu soucasné.

AVAROVANI

NEBEZPECi URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM

Méni¢ mize v ochranném vodic¢i generovat stejnosmérny
proud, tudiz hrozi nebezpedi smrti nebo vazného urazu.

. Pokud je jako ochrana proti Urazu elektrickym
proudem pouzit proudovy chrani¢, smi byt
pouzit na strané napajeni pouze chranic typu B.

Pfi nedodrzeni tohoto doporuceni nemusi proudovy
chrani¢ poskytovat predpokladanou ochranu.

Ochrana proti nadproudu
. PFi pouziti s vice motory jsou mezi méni¢em
kmitoctu a motorem zapotiebi dalsi ochranna
zafizeni, naptiklad ochrana proti zkratu nebo
tepelnd ochrana motoru.

. K zajisténi ochrany proti zkratu a nadproudu jsou
zapotiebi pojistky na vstupu. Jestlize neni ménic
opatfen pojistkami z vyroby, musi je zajistit
montazni firma. Informace o maximalni dimenzaci
pojistek naleznete v kapitola 9.8 Pojistky a jistice.

Typ a jmenovité hodnoty vodict
. Veskerd kabeldz musi vyhovovat platnym
narodnim a mistnim predpisdm pro prirezy
kabell a okolni teplotu.
. Doporuceni ohledné napéjeciho kabelu: Médény

vodi¢ dimenzovany minimalné na teplotu 75 °C
(167 °F).

Doporucené rozméry a typy vodicd naleznete v
kapitola 9.5 Specifikace kabeld.

4.2 Instalace vyhovujici EMC

Pro zajisténi instalace vyhovujici EMC dodrzujte pokyny
uvedené v kapitola 4.3 Uzemnéni, kapitola 4.4 Schéma
zapojeni, kapitola 4.6 Pfipojeni motoru a kapitola 4.8 Ridici
kabely.

4.3 Uzemnéni

AVAROVANI

NEBEZPECi SVODOVEHO PROUDU

Svodové proudy jsou vyssi nez 3,5 mA. Pfi nespravném
uzemnéni ménice hrozi nebezpeci smrti nebo vazného
urazu.

. Zajistéte spravné uzemnéni zarizeni
opravnénym elektrikarem.

Zajisténi elektrické bezpecnosti
. Uzemnéte méni¢ kmitoctu dle platnych norem a
smérnic.

. Pro napéjeci, motorové a fidici kabely je tfeba
pouzit vyhrazené zemni vodice.

. Neuzemnujte jeden méni¢ kmitoctu pomoci
druhého prostiednictvim ,zfetézeni” (viz
Obrdzek 4.1).

. Zemnici vodi¢ by mél byt co nejkratsi.

Dodrzujte pozadavky na zapojeni vyrobce
motoru.
. Minimalni prafez kabelu: 10 mm? (7 AWG) (2

zemnici vodi¢e zakoncete oddélené, oba v
souladu s pozadavky ohledné rozmért).

MGO07A248
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°
- - 2
Y =N = 2
\ & R
o o o Hos 0 -
FC1 >< FC3
]
PE
] ] ]
o= o=—- o=
g &)~ 8-
0% o 6% o 0B 0o
FC1 FC2 FC3
PE

Obrazek 4.1 Princip uzemnéni

Instalace v souladu s elektromagnetickou kompatibilitou
. Zajistéte elektricky kontakt mezi stinénim kabelu
a krytim ménice kmito¢tu pomoci kovovych
kabelovych priichodek nebo pomoci svorek na
zafizeni (viz kapitola 4.6 Pripojeni motoru).

. Pouzijte staceny kabel, abyste snizili pfechodové

jevy.

. Nepouzivejte skroucené konce.

OZNAMENI!

VYROVNANI POTENCIALU
Pokud je zemni potencial mezi méni¢em kmitoctu a
fidicim systémem odlisny, hrozi nebezpeti prechodovych
jevu. Nainstalujte vyrovnavaci kabely mezi komponenty
systému. Doporuceny prirez kabeld: 16 mm? (6 AWG).

Danfoss A/S © 03/2016 V3echna prava vyhrazena.

MGO07A248



Elektricka instalace

Navod k pouzivani

4.4 Schéma zapojeni

V této Casti jsou popsény pokyny pro zapojeni ménice kmitoctu.

RFI

91 (L1/N)

130BE202.15

Power 92 (L2/L)
input 93 (L3) + 13
Switch mode
power supply
50 (+10V OUT)
+10V DC
J—i7 53 (A IN) **
0-10vDC | T
0-10VDC [~ = | Q54(AIN)
0/4-20 mA ?
_ 55 (COM A IN)
r~ e
[ [ 12 (+24VOUT) {
\ , \
" f—
| \ ! \ 13 (+24 V OUT) P 5-00
; \ ; .y L v
1 18(DIN) :'MOV(PNP)
’ ’ I 24v(NPN)
1 “ J 1\ 190IN) :'\X}OV(PNP)
| |
\
[ | | |
: : | 24V(NPN)
{ [ 27@INOUT) | ;I%OV(PNP)
‘ L | | 24V, ‘
|
\ ‘ \ ‘ [ L
| | “ | — 24V (NPN)
\ o RECLY :IMOV(PNP)
\
| | | | |
I |
| | | |
| 24V(NPN)
\ /’ \ // 320N :"X} 0V (PNP)
\ \ | — 24V(NPN)
N \/ _T330DIN)

| 0V (PNP)

37 (STO1)****

38 (STO2)****

Brake
resistor

250V AC 3A

(AOUT) 42 = Analog output

.
= ON = Terminated
) H Z| OFF =Open

5V

RS485

N RS485
interface ( )

69

68

(P RS485)

(COM RS485) 61

Obrézek 4.2 Schéma zakladniho zapojeni

A = analogové, D = digitdIni
* Integrovany brzdny stridac je k dispozici pouze u 3fdzovych ménica.
** Svorku 53 Ize také pouzit jako digitdini vstup.

*** Pfepinac S801 (svorka sbérnice) Ize pouZit k zakonceni na portu RS485 (svorky 68 a 69).

***¥* Sprdvné zapojeni STO je uvedeno v kapitola 6 Safe Torque Off (STO).

0/4-20 mA

(PNP) = Source
(NPN) = Sink

MGO07A248
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w
130BD391.11

—)
ol 5
1«
QN
U
9 10
L1 |
L2 [ J
13 v
PE v
W
PE
8 7
1 PLC 6 Rozestup miniméalné 200 mm mezi fidicimi kabely, motorovymi a
sitovymi
2 Méni¢ kmito¢tu 7 Motor, tiifazové napéjeni a PE
3 Vystupni stykac¢ (nedoporucuje se) 8 Sitovy, jednofazové napajeni, tfifaizové napdjeni a zesilené PE
4 Uzemnovaci lista (PE) 9 Ridici kabely
5 Stinéni kabel( (obnazené) 10 Vyrovnani potenciald min. 16 mm? (6 AWG)

Obrazek 4.3 Obvyklé elektrické zapojeni

14 Danfoss A/S © 03/2016 Vsechna prava vyhrazena. MGO07A248
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4.5 Pristup Postup
1 Odstrarite cast vnéjsi izolace kabelu.
¢ sundejte kryt pomoci Sroubovaku. Viz 2. Zasurite obnazeny kabel do kabelové svorky, aby

Obrdzek 4.4. bylo zajisténo mechanické upevnéni a elektricky

kontakt mezi stinénim kabelu a zemi.

130BC504.11

3. Zapojte zemnici kabel do nejbliz3i zemnici svorky
podle pokyn( k uzemnéni uvedenych v
kapitola 4.3 Uzemnéni. Viz Obrdzek 4.5.

4, Pripojte kabel tfifazového motoru ke svorkam 96
(U), 97 (V) a 98 (W), viz Obrdzek 4.5.

5. Dotahnéte svorky podle informaci v
kapitola 9.7 Utahovaci momenty kontaktu.

130BD531.10

Obrazek 4.4 Pristup k Fidicim kabelim

4.6 Pripojeni motoru

AVAROVANI

INDUKOVANE NAPETI

Indukované napéti z vystupnich motorovych kabelt
vedenych spole¢né by mohlo nabit kondenzatory
zarizeni i pfi vypnutém a zablokovaném zafizeni. Pokud
by nebyly kabely vedeny samostatné, nebo by nebyly
pouzity stinéné kabely, hrozi nebezpeci smrti nebo
vazného urazu.

. Vedte vystupni motorové kabely samostatné.
. Pouzijte stinéné kabely.

. Pfi dimenzovani kabell je tfeba dodrzet ptislusné
narodni a mistni predpisy. Max. velikosti kabel(i
naleznete v kapitola 9.1 Elektrické udaje.

. Dodrzujte pozadavky na zapojeni vyrobce Obrazek 4.5 Pfipojeni motoru

motoru.

. Drazky pro motorové kabely nebo pfistupové
panely jsou pfipraveny u zédkladny ménice s
krytim IP21 (NEMA1/12).

Pfipojeni sitovych a motorovych kabeld a uzemnéni pro
jednofazové a tfifazové ménice kmitoctu je uvedeno na
Obrdzek 4.6, resp. Obrdzek 4.7. Skute¢né konfigurace se
e Mezi méni¢ kmitoctu a motor nezapojujte méni podle typu zafizeni a volitelného vybaveni.

rozbéhové zafizeni nebo zafizeni ménici poly

(napt. motor Dahlander nebo indukéni krouzkovy

motor).

MGO07A248 Danfoss A/S © 03/2016 Vsechna prava vyhrazena. 15
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= 2

A z

o s3]

& @

R R
Obrazek 4.6 Sitovy a motorovy kabel a uzemnéni pro Obrazek 4.8 Sitovy a motorovy kabel a uzemnéni pro trifazové
jednofazové ménice ménice (K4, K5)

= 4.7 Sitové pfipojeni

M

o

& . Dimenzujte kabely podle vstupniho proudu

m

ménice kmito¢tu. Max. velikosti kabell naleznete
v kapitola 9.1 Elektrické udaje.

. Pii dimenzovani kabell je tieba dodrzet piislusné
narodni a mistni predpisy.

1. Zapojte napdjeci kabely do svorek N a L u
jednofazovych ménicl (viz Obrdzek 4.6), nebo do
svorek L1, L2 a L3 u tfifdazovych ménica (viz
Obrdzek 4.7).

2. V zavislosti na konfiguraci zafizeni bude napajeci
kabel pfipojen ke svorkdm sitového napdjeni
nebo k odpojeni vstupu.

3. Uzemnéte kabel podle pokynd pro uzemnéni v
kapitola 4.3 Uzemnéni.

4. Pfi napdjeni z izolovaného sitového zdroje (sité IT
nebo volny trojuhelnik) nebo ze sité TT/TN-S s
uzemneénou zilou (uzemnény trojuhelnik)
zkontrolujte, zda byl odstranén Sroub RFI filtru.
Odstranénim Sroubu RFI filtru se zabrani
poskozeni stejnosmérného meziobvodu a omezi
se zemni kapacitni proudy podle normy IEC
61800-3.

Obrazek 4.7 Sitovy a motorovy kabel a uzemnéni pro ttifazové
ménice

16 Danfoss A/S © 03/2016 VSechna prava vyhrazena. MGO07A248
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Navod k pouzivani

Ridici Vychozi
4.8 Ridici kabely Svorka Parametr y 3 Popis
nastaveni:
4.8.1 Typy fidicich svorek Lze volit digitalni
Parametr 5-12 Termi vstup, digitalni
Obrdzek 4.9 zobrazuje snimatelné konektory ménice nal 27 Digital Input | Dig. vstup [2] | vystup nebo
kmitoctu. Funkce svorek a vychozi nastaveni jsou souhrnné 27 parametr 5-30 Term [ Dobéh, inv. | pulzni vystup.
uvedeny v Tabulka 4.1 a Tabulka 4.2. inal 27 Digital | Dig. vystup  |Vychozi
Output [0] Bez nastaveni je
° funkce digitalni vstup.
~ —
= [14] Digitdlni vstu
/ A o Parametr 5-13 Termi , g P
/ ' 2 29 . Konstantni
JLNA ) nal 29 Digital Input L,
WA otdcky
1 2
SREeaeees ) G : 3 Parametr 5-14 Termi | [0] Bez Digitalni vstup,
TEOEEREREN nal 32 Digital Input | funkce 24V ink. ¢
3 Svorku 33 Ize
‘ 33 Parametr 5-15 Termi|[16] Pevnd 2. | POUZit jako
’
nal 33 Digital Input | h., bit 0 pulzni vstup.
Obrazek 4.9 Umisténi fidicich svorek -
STO Vstupy provozni
37,38 - o
bezpecnosti.
Analogové vstupy a vystupy
1 2 =
e Programovatelny
37 38 12 13 18 19 27 29 32 33| |61 68 69 = |
o analogovy
0000000000000 ¢ .
R Analogovy signal
3 b 7 697 Termi je 0 az 20 mA
arametr 6-91 Termi
42 53 54 50 55 [0] Bez nebo 4 az 20
42 nal 42 Analog "
D D D D D funkce mA pfi max.
Output
odporu 500 Q.
Obrézek 4.10 Cisla svorek Lze nakonfi-
gurovat také
jako digitalni
Detaily parametrd svorek naleznete v kapitola 9.6 Ridici vystupy.
vstupy a vystupy a data fizeni . Analogové
napajeci napéti
Vychozi ) 10V DC.
Svorka Parametr nastaveni: Popis Maximalni zatizi-
Digitalni vstupy a vystupy, pulzni vstupy a vystupy, 50 - +10V DC telnost zdroje
inkrementalni ¢idla je 15 mA, napf.
Zdroj napajeni pro
24V DC. potenciometr
Maximalni nebo termistor.
12,13 - +24 V DC vystupni proud Analogovy vstup.
je 100 mA Podporovan je
pro celkovou 53 Skupina parametr( ~ pouze napétovy
24V Z4tés. 6-1* rezim. Lze také
pouzit jako
Parametr 5-10 Termi digitalni vstup.
18 . [8] Start g vstip
nal 18 Digital Input Analogovy vstup.
DigitaIni vstupy. 54 Skupina parametrd Volitelny
19 Parametr 5-11 Termi([10] 6-2*% napétovy nebo
nal 19 Digital Input | Reverzace proudovy rezim.
MGO07A248 Danfoss A/S © 03/2016 VSechna prava vyhrazena. 17
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Vychozi X
Svorka Parametr 3 Popis
nastaveni:
55 - Spole¢na zem
pro digitalni a
analogové
- vstupy.

Tabulka 4.1 Popisy svorek - digitalni vstupy/vystupy,
Analogové vstupy/vystupy

Vychozi .
Svorka Parametr ; Popis
nastaveni:

Sériova komunikace

Integrovany RC
¢lanek pro
stinéni kabel(.
POUZE pro
pfipojeni stinéni
pfi potizich s
EMC.

Skupina parametrd Rozhrani RS485.
68 (+) g3 - Vypina¢ na fidici

karté slouzi ke

. N spravnému impe
Skupina parametrd P P

g.3* dan¢nimu zakon

ceni.

Relé

Reléovy vystup
formétu C. Relé
jsou umisténa
rzné v zavislosti
na konfiguraci a
velikosti ménice
01, 02, 03 5-40 [9] Poplach kmito¢tu.
Pouzitelné pro
stfidavé ¢i
stejnosmérné
napéti a
odporové nebo
indukéni zatizeni.

Tabulka 4.2 Popisy svorek - Sériova komunikace
4.8.2 Pripojeni k fidicim svorkam

Konektory fidicich svorek je mozné z ménice kmitoctu
vyjmout, aby se usnadnila instalace (viz Obrdzek 4.9).

Podrobnosti o zapojeni STO najdete v kapitola 6 Safe
Torque Off (STO).

OZNAMENI!

Ridici kabely by mély byt co nejkratsi a oddélené od
vykonovych kabel(, aby se minimalizovalo ruseni.

1. Povolte Srouby svorek.

2. Zasurite stinéné fidici kabely do otvor(.

3. Utdhnéte Srouby svorek.

4. Zkontrolujte, zda kontakt pevné drzi. Volné fidici

kabely mohou zplsobit poruchu zafizeni nebo
zhor3eni vykonu.

V kapitola 9.5 Specifikace kabelt najdete velikosti vodicl
fidicich svorek a v kapitola 7 Priklady aplikaci najdete
obvyklé zapojeni fidicich kabeld.

4.8.3 Zapnuti motorického rezimu (svorka
27)

Aby ménic¢ kmitoctu fungoval s pouzitim vychozich
naprogramovanych hodnot, je tfeba umistit propojku mezi
svorky 12 (nebo 13) a 27.

. Digitalni vstupni svorka 27 je ur€ena pro pfijem
pfikazu zablokovani od externiho zdroje 24 V DC.

. Pokud neni blokovaci zafizeni pouzito, zapojte
propojku mezi fidici svorku 12 (doporuceno) nebo
13 a svorku 27. Propojka zajisti na svorce 27
signal interniho napéti 24 V.

. Pouze pro GLCP: Pokud se na stavovém fadku v
dolni ¢asti panelu LCP zobrazi zprava AUTO
REMOTE COAST (AUTOMATICKY VOLNY DOBEH),
znamena to, Zze ménic je pfipraven k provozu, ale
chybi vstupni signél na svorce 27.

OZNAMENI!!
NELZE SPUSTIT

Méni¢ kmitoc¢tu nemize pracovat bez signalu na svorce
27, dokud nebude svorka 27 znovu naprogramovana.

4.8.4 Rizeni mechanické brzdy

Pfi zvedani nebo pokladani bfemen je tfeba ovladat
elektromechanickou brzdu.
. Brzda se ovlada pomoci libovolného reléového
nebo digitalniho vystupu (svorka 27).

. Vystup musi byt sepnut (bez napéti) po dobu,
kdy méni¢ kmitoc¢tu neni schopen ,udrzet motor
v chodu’, napiiklad kvuli pfilis vysoké zatézi.

. U aplikaci s elektromechanickou brzdou zvolte ve
skupiné par. 5-4* Relé hodnotu [32] Ovldddni
mech. brzdy.

. Brzda se uvolni, kdyz proud motoru prevysi
hodnotu nastavenou v parametr 2-20 Release
Brake Current.

18 Danfoss A/S © 03/2016 Vsechna prava vyhrazena.
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. Brzda bude aktivovéna, kdyz bude vystupni
kmitocet nizsi nez kmitocet nastaveny v
parametr 2-22 Activate Brake Speed [Hz] a pouze
tehdy, kdyz ménic¢ kmitoctu vykonéava pfikaz pro
zastaveni.

Je-li ménic¢ kmitoc¢tu priveden do rezimu poplachu nebo
do situace, kdy vznikne prepéti, mechanickd brzda se
okamzité sepne.

Méni¢ kmitoctu neni bezpecnostni zatizeni. Za integraci
bezpecnostnich zafizeni podle pfislusnych narodnich
predpist pro jefaby nebo zvedani biemen odpovida
projektant systému.

L1(N) L2(L) L3

130BE201.11

Frequency converter

Output
U v W relay
Command circuit
220V AC
Mechanical
brake L
Output Al Freewheeling
o contactor diode
Shaft input

Brake power circuit
380V AC

Obrazek 4.11 Pfipojeni mechanické brzdy k ménici kmitoctu

4.8.5 Datova komunikace prostrednictvim
USB

B Untitled - MCT 10 Set-up Software

File Edit View Inzet Communication Tools €

O E B

e BoDP
B, Ethernet
B Rsdes 1
o B Rs4852
- e B ousel
F - OF Project

130BT623.10
Obrazek 4.12 Seznam sbérnic Sit

Po odpojeni kabelu USB bude méni¢ kmitoctu pfipojeny
prostiednictvim portu USB odstranén ze seznamu sbérnic
Sit.

OZNAMENI!

Sbérnice USB neumoziiuje nastaveni adresy a nazev
sbérnice nelze konfigurovat. Jestlize pripojite prostied-
nictvim USB vice nez 1 méni¢ kmitoctu, nazev sbérnice
se v seznamu sbérnic Sit v Software pro nastavovani
MCT 10 automaticky posune.

Jestlize pripojite prostiednictvim kabelu USB vice nez 1
ménic¢ kmitoctu, pocitace se systémem Windows XP casto
vygeneruji vyjimku a zhrouti se. Proto doporucujeme
pfipojit k pocitaci prostiednictvim USB jen 1 ménic
kmitoctu.

4.8.6 Sériova komunikace RS485

Pfipojte kabely sériové komunikace RS485 ke svorkam
(+)68 a (-)69.

. Doporucujeme pouzit stinény kabel sériové
komunikace.

. Informace o sprdvném uzemnéni naleznete v
kapitola 4.3 Uzemnéni.

e
g
&
o
() i
RS485
Obrazek 4.13 Schéma zapojeni sériové komunikace
Pro zékladni nastaveni sériové komunikace zvolte
nasledujici polozky:
1. Typ protokolu v parametr 8-30 Protokol.
2. Adresu ménice kmitoctu v parametr 8-31 Adresa.
3. Pfenosovou rychlost v parametr 8-32 Prenosovd
rychlost.

. V ménici kmitoctu jsou interné obsazeny dva
komunika¢ni protokoly. Dodrzujte pozadavky na
zapojeni vyrobce motoru.

MGO07A248
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Elektricka instalace VLT® Midi Drive FC 280
- Danfoss FC
- Modbus RTU
. Funkce Ize naprogramovat dalkové pomoci

softwaru protokolu a pfipojeni RS485 nebo ve
skupiné parametrd 8-** Kom. a doplriky.

. Zvolenim konkrétniho komunika¢niho protokolu
se zméni rlizné vychozi nastaveni parametrd tak,
aby odpovidalo specifikacim protokolu, a dale
zacnou byt dostupné dalsi parametry specifické
pro dany protokol.
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4.9 Kontrolni seznam instalace

Pfed dokoncenim instalace ménice zkontrolujte celou instalaci podle Tabulka 4.3. Dokoncené polozky zaskrtnéte.

Kontrolovana Popis 7}
polozka
Pomocné vybaveni [ e Vyhledejte pomocné vybaveni, vypinace, odpojovace, stykace nebo pojistky ¢i jistice, které mohou byt
umistény na napdjeci strané ménice nebo na vystupu do motoru. Zkontrolujte, zda jsou pfipraveny na
provoz pii plnych otackach.
e Zkontrolujte funkci a instalaci ¢idel pouzitych pro zajisténi zpétné vazby ménice kmitoctu.
e Odstrante z motorl veskeré kondenzatory pro korekci Gciniku.
e Nastavte veskeré kondenzétory pro korekci Uciniku na strané sité a zajistéte, aby byly hrazené.
Vedeni kabelQ o Vedte motorové kabely a fidici kabely oddélené ve tfrech samostatnych, stinénych kovovych kabelovodech
kvali zajisténi izolace vysokofrekvencniho ruseni.
Ridici kabely e Zkontrolujte, zda nejsou poldmané nebo poskozené kabely a uvolnéné konektory.
e Zkontrolujte, zda jsou fidici kabely izolovany od napdjecich a motorovych kabell kvali potlaceni Sumu.
e V pfipadé potieby zkontrolujte napétovy zdroj signald.
Doporu¢ujeme pouZzit stinény kabel nebo kroucenou dvoulinku. Zkontrolujte spravné zakonceni stinéni.
Volny prostor pro e Nad a pod méni¢em musi byt dostate¢ny volny prostor pro zajisténi proudéni vzduchu pro chlazeni, viz
zajisténi chlazeni kapitola 3.3 Montdz.
Okolni podminky e Zkontrolujte, zda jsou spInény pozadavky na okolni podminky.
Pojistky a jistice e Zkontrolujte spravnost pojistek a jisticu.
o Zkontrolujte, zda jsou viechny pojistky pevné usazeny a jsou provozuschopné a zda jsou viechny jistice
rozpojené.
Uzemnéni e Zkontrolujte, zda jsou kontakty zemniho vodice spravné dotazené a nejsou zoxidované.
¢ Neuzemriujte ke kabelovodu a nemontujte zadni panel na kovovy povrch.
Vstupni a vystupni | e Zkontrolujte spravné dotazeni kontaktu.
kabely e Zkontrolujte, zda jsou motorové a sitové kabely vedeny v samostatnych kabelovodech nebo jako
samostatné stinéné kabely.
Vnitfni panel o Vnitfek ménice nesmi byt znecistény, zaneseny odstépky, Sponami, vihky ¢i zkorodovany.
e Zkontrolujte, zda je méni¢ namontovan na nenatieném, kovovém povrchu.
Prepinace e Zkontrolujte, zda jsou viechny prepinace a odpojovace ve spravné pozici.
Vibrace e Méni¢ musi byt pevné pfipevnén a v pfipadé potifeby musi byt pouzity tlumici podlozky.
o Vsimejte si jakychkoli neobvyklych vibraci.
Tabulka 4.3 Seznam kontrol pfed dokoncenim instalace
POTENCIALNI NEBEZPECI V PRIPADE VNITRNI ZAVADY
Pfi nespravném zavieni ménice kmitoctu hrozi nebezpeci urazu.
. Pred pfipojenim k el. siti zkontrolujte, zda jsou viechny bezpecnostni kryty na misté a pevné utazené.
MGO07A248 Danfoss A/S © 03/2016 VSechna prava vyhrazena. 21
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5 Uvedeni do provozu

5.1 Bezpeclnostni pokyny

Obecné bezpecnostni pokyny najdete v &asti
kapitola 2 Bezpecnost.

AVAROVANI

VYSOKE NAPETI

Po pfipojeni k el. siti je v ménicich kmitoctu pfitomno
vysoké napéti. Pokud by instalaci, spusténi a udrzbu
neprovadéla kvalifikovana osoba, hrozi nebezpeci smrti
nebo vazného urazu.

. Instalaci, spusténi a idrzbu smi provadét pouze
kvalifikovany personal.

Pfed zapnutim napajeni:

1. Zavrete spravné kryt.

2. Zkontrolujte, zda jsou vsechny kabelové
prichodky pevné dotazené.

3. Napajeni méni¢e musi byt vypnuto a
zablokovano. Nespoléhejte na to, ze odpojovace
ménice zajisti izolaci napdjeni.

4, Zkontrolujte, zda neni napéti na vstupnich
svorkach L1 (91), L2 (92) a L3 (93), faze-faze a

faze-zemé.

5. Zkontrolujte, zda neni napéti na vystupnich
svorkach 96 (U), 97(V) a 98 (W), faze—faze a faze-
zeme.

6. Potvrdte trvalou funkci motoru méfenim

ohmickych (Q) hodnot na svorkach U-V (96-97),
V-W (97-98) a W-U (98-96).

7. Zkontrolujte, zda je spravné uzemnén ménic
kmitoctu i motor.

8. Zkontrolujte, zda nejsou na ménici kmitoctu
uvolnéné kontakty na svorkach.

9. Zkontrolujte, zda napdjeci napéti odpovida napéti
ménice kmitoc¢tu a motoru.

5.2 Napajeni

Zapnéte napajeni ménice kmitoctu nasledujicim postupem:
1. Zkontrolujte, zda napdjeci napéti nekolisa o vice
nez 3 %. Pokud tomu tak neni, napravte
nesymetrii vstupniho napéti predtim, nez budete
pokracovat. Po opravé napéti opakujte postup.

2. Zkontrolujte, zda zapojeni jakéhokoli volitelného
vybaveni odpovida aplikaci.

3. Zkontrolujte, zda jsou viechna ovlddand zafizeni
VYPNUTA (poloha OFF). Dvefe rozvadéce jsou
zaviené a kryty pevné pripevnéné.

4. Zapnéte méni¢. Méni¢ kmitoctu nyni nespou-
stéjte. U ménicl vybavenych odpojovacem
prepnéte odpojovac do polohy ZAPNUTO (ON).

5.3 Ovladani pomoci ovladaciho panelu
LCP

Méni¢ kmitoc¢tu podporuje numericky ovladaci panel
(NLCP), graficky ovladaci panel (GLCP) a zaslepovaci kryt. V
této Casti jsou popsény cCinnosti s panely NLCP a GLCP.

OZNAMENI!

Méni¢ kmitoctu Ize také naprogramovat z pocitace pres
komunikaéni port R$485 nebo port USB pomoci softwaru
Software pro nastavovani MCT 10. Tento software Ize
bud objednat pomoci kédového ¢isla 130B1000, nebo
stahnout z webovych stranek spole¢nosti Danfoss:
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/software-
download.

5.3.1 Numericky ovladaci panel (NLCP)

Numericky ovladaci panel (NLCP) je rozdélen na 4 funkcni
skupiny.

A. Numericky disple;j.

B. Tla¢itko Menu.

C. Navigacni tlacitka a kontrolky (LED diody)
D. Ovladaci tla¢itka a kontrolky (LED diody).
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Uvedeni do provozu Navod k pouzivani
o B. Tlac¢itko Menu
! 3 Stisknutim tlacitka [Menu] (Menu) miZzete prepinat mezi
(9}
2 rezimem Stav, Rychlé menu a Hlavni menu.
m
3 C. Kontrolky (LED diody) a naviga¢ni tlacitka
A
setup 1+ ',-“-, '-' Kontrolk |Barva |Funkce
e L T N a
=V - - - Y 6 |On Zelena |Kontrolka ON se rozsviti, kdyz je do
4 —] B Status SAUiCk mai“ 10 ménice kmito¢tu pfivedeno sitové
Menu e end /// napéti, nebo kdyz je napajen prostred-
nictvim svorek pro stejnosmérnou

sbérnici nebo z externiho 24V zdroje.
7 |Warn Zlutd | Kdyz je spinéna podminka vystrahy, 5

rozsviti se zlutd kontrolka WARN a na
displeji se zobrazi zprava popisujici

problém.
8 [Alarm Cerven |PFi chybovém stavu za¢ne blikat
a cervena kontrolka poplachu a zobrazi

se text k poplachu.

Tabulka 5.2 Legenda k Obrdzek 5.1, kontrolky (LED diody)

13 14 15 Tlacitko Funkce

Obrazek 5.1 Zobrazeni panelu NLCP - — —— —
9 |[Back] (Zpét) Slouzi k vraceni k pfedchozimu kroku

nebo vrstvé v navigacni strukture.

- . 10 |Sipky [A] [¥ Slouzi k prepinani mezi skupinami
A. Numericky displej ipky [A][V] pFep p

LCD displej je podsviceny a obsahuje 1 numericky fadek.
Na displeji ovlddaciho panelu NLCP se zobrazuji veskeré

parametr(l, parametry a v rdmci
parametrll nebo zvysovani/snizovéani
hodnot parametrd. Sipky Ize pouzit také

udaje. k nastaveni lokaIni zadané hodnoty.

1 Cislo sady parametr( zobrazuje aktivni sadu parametrd a 11 | [OK] (OK) Pouziva se pro pistup ke skupindm
programovanou sadu parametrd. Pokud je stejna sada parametrd nebo k provedeni vybéru.
soucasné aktivni i programovand, zobrazi se pouze cislo 12 |[*] Stisknutim tlacitka prejdete zleva doprava
sady (tovarni nastaveni). Kdyz se aktivni a programovana v hodnoté parametru a miizete zménit
sada li$i, zobrazi se na displeji obé ¢isla (napf. sada 12). jednotlivé dislice.

Blikajici ¢islo oznacuje programovanou sadu.

Tabulka 5.3 Legenda k Obrdzek 5.1, navigacni tlacitka

2 Cislo parametru

3 |Hodnota parametru D. Ovladaci tlaéitka a kontrolky (LED diody)

4 V levé dolni casti displeje je zobrazen smér otaceni
motoru. Smér oznacuje mala Sipka. Tlacitko Funkce

5 Trojuhelnic¢ek oznacuje, zda je ovladaci panel LCP v rezimu 13 |Hand On  [Stisknutim tla¢itka spustite méni¢ kmitoctu v
Stav, Rychlé menu nebo Hlavni menu. (Rucné) mistnim rezimu.

o Externi signal pro zastaveni pfedany na

Tabulka 5.1 Legenda k Obrdzek 5.1, oddil A fidici vstup nebo ze sériové komunikace

potlaci mistni rezim.

o

ﬁ 14 | Off/Reset Zastavi motor, ale neodpoji napajeni ménice
é (Vypnout/ | kmitoctu, nebo neresetuje ru¢né ménic

E Reset) kmitoctu po odstranéni zavady.

15 [Auto On Prepne systém na dalkové ovladani.
Obrézek 5.2 Informace na displeji (Automatick | ¢ Reaguje na externi povel spusténi predany
y) pomoci fidicich svorek nebo sériové
komunikace.

Tabulka 5.4 Legenda k Obrdzek 5.1, oddil D
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AVAROVANI

OHROZENI ELEKTRICKYM PROUDEM

I po stisknuti tlacitka [Off/Reset] (Vypnout/Reset) je na
svorkach ménic¢e kmitoctu pfitomno napéti. Stisknutim
tlacitka [Off/Reset] (Vypnout/Reset) neodpojite ménic
kmitoctu od sité. Pfi dotyku casti pod napétim hrozi

nebezpedi smrti nebo vazného urazu.

. Nedotykejte se ¢asti pod napétim.

5.3.2 Funkce tlacitka Doprava na panelu

NLCP

Po stisknuti tlacitka [»] mUGzete jednotlivé upravit

libovolnou ze 4 ¢islic zobrazenych na displeji. Kdyz jednou
stisknete tlacitko [>], kurzor se pfesune na prvni &islici a
Cislice zac¢ne blikat (viz Obrdzek 5.3). Pomoci tlacitek [4] [VY]
zménte hodnotu. Stisknutim tlacitka [>] se nezméni

hodnota Cislice ani se neposune desetinna carka.

Setup 1 \‘/ %
300 1000
/\\
1/\‘
Setup 1 N/
382 1000 |
362 1000
Setup 1 - -
38:9900
/IN
o
Setup 1 \‘/
3029910
/IN

Obrazek 5.3 Funkce tlac¢itka Doprava

Tlacitko [*] Ize pouzit také pro pfechod mezi skupinami
parametr(. Kdyz jste v Hlavnim menu, stisknutim tlacitka
[*] pfejdete na prvni parametr v nasledujici skupiné
parametrli (napf. prejdete z parametr 0-03 Regional Settings
[0] Mezindrodni na parametr 1-00 Configuration Mode [0] Bez

zpétné vazby).

OZNAMENI!

Béhem spusténi se na displeji LCP zobrazi zprava INITIA-
LISING (INICIALIZACE). Az tato zprava zmizi, ménic
kmitoctu je pfipraven k cinnosti. Pfidavani nebo
odebirani volitelnych doplitkii maze dobu spusténi
prodlouzit.

5.3.3 Rychlé menu na panelu NLCP

Rychlé menu poskytuje snadny pfistup k nejcastéji
pouzivanym parametrdim.

1. Chcete-li otevfit Rychlé menu, stisknéte a drzte
tlacitko [Menu] (Menu), dokud se indikator na
displeji nezobrazi nad polozkou Rychlé menu.

2. Pomoci tlacitek [4] [¥Y] zvolte bud QM1, nebo
QM2, a potom stisknéte tlacitko [OK].

3. K prochazeni mezi parametry v Rychlém menu
pouzijte tla¢itka [4] [V].

4. Stisknutim tlacitka [OK] vyberte parametr.

5. Ke zméné hodnoty nastaveni parametru pouzijte
tlacitka [a] [V].

6. Stisknutim tlacitka [OK] potvrdite zménu.

7. Chcete-li ukoncit praci s menu, bud' stisknéte
dvakrét (nebo tfikrat, jste-li v menu QM2 nebo
QM3) tlacitko [Back] (Zpét) a zobrazte reZim Stav,

nebo stisknéte jednou tlagitko [Menu] (Menu) a
oteviete Hlavni menu.
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5.3.4 Hlavni menu na panelu LCP
Hlavni menu umoznuje pfistup ke vSéem parametrdm.

1. Chcete-li otevfit Hlavni menu, stisknéte a drzte
tla¢itko [Menu] (Menu), dokud se indikator na
displeji nezobrazi nad polozkou Hlavni menu.

2. [4] [v]: SlouzZi k prochézeni mezi skupinami
parametr(.

3. Stisknutim tlacitka [OK] vyberte skupinu
parametr(.

4, [A] [v]: Slouzi k prochazeni mezi parametry v
urcité skupiné.
5. Stisknutim tlacitka [OK] vyberte parametr.

6. [>] a [4] [¥]: Slouzi k nastaveni nebo zméné
hodnoty parametru.

7. Stisknutim tlacitka [OK] potvrdite hodnotu.

8. Chcete-li ukoncit praci s menu, bud' stisknéte
dvakrat (nebo trikrat v pfipadé parametr( pole)
tlacitko [Back] (Zpét) a vratte se do Hlavniho
menu, nebo stisknéte jednou tlacitko [Menul]
(Menu) a zobrazte rezim Stav.

Principy zmény hodnoty parametr( spojitych, diskrétnich a
parametr(i pole najdete v Obrdzek 5.5, Obrdzek 5.6 a
Obrdzek 5.7. Akce na obrazcich jsou popsany v Tabulka 5.5,
Tabulka 5.6 a Tabulka 5.7.

Setup 1
N
Setup 1 e
300 LU,
e 1OIN0
302 1o
NN/
D 10N
30 Uy
4 /7 N
< N/
S TaTa Ty
302t
s 7N
— NI/
2hs 1M
p 302
») . N
\ N/
She 1OICIM
30 1wy
/1N
V4

VAN
— \NV4
etup '
30 9810
/1IN

Obrazek 5.5 Interakce v Hlavnim menu - Spojité parametry
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1 [OK]: Zobrazi se prvni parametr skupiny.

2 | Opakovanym stisknutim tlagitka [¥] pfejdéte dolii na

pozadovany parametr.

Zacnéte Upravy stisknutim tlacitka [OK].

[*]: Blika prvni ¢islice (Ize upravit).

[>1: Blika druha cislice (Ize upravit).

[>1: Blika treti Cislice (Ize upravit).

N|o|lu|l bl w

[¥]: Snizuje hodnotu parametru, desetinna carka se méni

automaticky.

8 |[A]: Zvy3uje hodnotu parametru.

9 [[Back] (Zpét): ZruSeni zmén, navrat ke kroku 2.
[OK]: Prijeti zmén, navrat ke kroku 2.

10 |[A][Y]: Vyberte parametr v ramci skupiny.

11 |[Back] (Zpét): Odstrani hodnotu a zobrazi skupinu
parametrd.

12 |[A][Y]: Vyberte skupinu.

Tabulka 5.5 Zména hodnot u spojitych parametri

U diskrétnich parametr( je interakce podobna, ale hodnota
parametru je zobrazena v zdvorkach vzhledem k omezeni
poctu cislic (4 velké cislice) na displeji panelu NLCP, a
hodnota diskrétniho parametru maze byt vétsi nez 99.
Kdyz je hodnota diskrétniho parametru vétsi nez 99, panel
LCP zobrazi pouze prvni ¢ast zavorky.

Setup 1

-

130BC447.11

Obrézek 5.6 Interakce v Hlavnim menu - Diskrétni parametry

1 [OK]: Zobrazi se prvni parametr skupiny.

2 | Zacnéte Upravy stisknutim tlacitka [OK].

3 [A][Y]: Zména hodnoty parametru (blikd).

4 Stisknutim tlacitka [Back] (Zpét) zrusite zmény, stisknutim
tlac¢itka [OK] pfijmete zmény (ndvrat na obrazovku 2).

5 [A][Y]: Vyberte parametr v rdmci skupiny.

6 [Back] (Zpét): Odstrani hodnotu a zobrazi skupinu
parametrd.

7 |[A][V]: Vyberte skupinu.

Tabulka 5.6 Zména hodnot u diskrétnich parametrt

Parametry pole funguji nasledovné:

Setup 1

130BC448.10
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Obrazek 5.7 Interakce v Hlavnim menu - Parametry pole

1 [OK]: Zobrazi ¢isla parametrd a hodnotu v prvnim indexu.
2 |[OK]: Umoznuje vybrat index.
3 |[A][Y]: Zvolte index.
4 [OK]: Umoznuje upravit hodnotu.
5 [A][Y]: Zména hodnoty parametru (blika).
6 [Back] (Zpét): Zruseni zmén.
[OK]: Potvrzeni zmén.
7 [Back] (Zpét): Zruseni upravovaného indexu, vybér nového

parametru.

8 |[A][Y]: Vyberte parametr v ramci skupiny.

9 |[Back] (Zpét): Odstrani hodnotu indexu parametru a zobrazi
skupinu parametr(.

10 |[A]I[¥]: Vyberte skupinu.

Tabulka 5.7 Zména hodnot u parametrd pole

5.3.5 Usporadani panelu GLCP

Ovladaci panel GLCP je rozdélen na ctyfi funkeni skupiny
(viz Obrdzek 5.8).

A. Oblast displeje
B. Tlac¢itka menu displeje
C. Navigacni tlacitka a kontrolky (LED diody)

D. Ovladaci tlacitka a reset

MGO07A248
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Obrazek 5.8 Graficky ovladaci panel (GLCP)

A. Oblast displeje

Oblast displeje se rozsviti, kdyz je do ménic¢e kmitoctu
pfivedeno sitové napéti nebo kdyz je napajen prostied-
nictvim stejnosmérné sbérnice nebo externiho 24V DC
zdroje.

Informace zobrazené na panelu LCP Ize upravit podle
uzivatelské aplikace. Moznosti se voli v rychlém menu
Q3-13 Nastaveni displeje.

Tlacitko Funkce

6 |Status Stisknutim zobrazite provozni informace.
(Stav)

7 | Quick Umoznuje pfistup k programovéni parametrd
Menu pro pocatecni nastaveni a k podrobnym
(Rychlé pokynlm pro rlizné aplikace.
menu)

8 |Main Menu [Umoziuje pfistup ke véem programova-
(Hlavni telnym parametriim.
menu)

9 [Alarm Log |Zobrazi seznam aktudlnich vystrah,
(Pamét poslednich 10 poplachl a protokol udrzby.
poplacht)

Displej Cislo parametru Vychozi nastaveni:
1 0-20 [1602] Zddand hodnota
v %
2 0-21 [1614] Proud motoru
3 0-22 [1610] Vykon [kW]
4 0-23 [1613] Kmitolet
5 0-24 [1502] Pocitadlo kWh

Tabulka 5.8 Legenda k Obrdzek 5.8, oblast displeje

B. Tlac¢itka menu displeje

Tlac¢itka menu se pouzivaji k nastaveni parametr
pfistupnych pomoci menu, k prepinani rezim(i zobrazeni
stavu béhem normalniho provozu a k zobrazeni udaji z
protokolu chybovych stav(.

Tabulka 5.9 Legenda k Obrdzek 5.8, tlac¢itka menu displeje

C. Navigacni tlac¢itka a kontrolky (LED diody)

Navigacni tlacitka slouzi k programovani funkci a k
pohybovani kurzorem. Navigacni tla¢itka rovnéz umoznuji
ovlddéni otdcek v mistnim ovladani. V této oblasti jsou
také umistény tfi stavové kontrolky ménice kmitoctu.

Tlacitko Funkce

10 |Back (Zpét) |Vrati vas k predchozimu kroku nebo seznamu
ve struktufe menu.

11 |Cancel Zrusi posledni zménu nebo pfikaz, pokud
(Storno) dosud nedoslo ke zméné zobrazeni.
12 |Info Stisknutim zobrazite definici zobrazené
funkce.
13 [Naviga¢ni |Pomoci ¢tyf navigacnich tlacitek mlzete
tlacitka prechéazet mezi polozkami menu.
14 |OK Pouziva se pro pfistup ke skupindm

parametrd nebo k provedeni vybéru.

Tabulka 5.10 Legenda k Obrdzek 5.8, navigacni tlacitka

Kontrolka |Barva Funkce
15 [On Zelena

Kontrolka ON se rozsviti, kdyz je
do ménice kmitoctu pfivedeno
sitové napéti, nebo kdyz je
napajen prostfednictvim svorek
pro stejnosmérnou sbérnici nebo z
externiho 24V zdroje.

16 [Warn Zlutad Kdyz je splnéna podminka
vystrahy, rozsviti se Zluta kontrolka
WARN a na displeji se zobrazi
zprava popisujici problém.

17 |Alarm Cervend |PFi chybovém stavu za¢ne blikat

cervend kontrolka poplachu a

zobrazi se text k poplachu.

Tabulka 5.11 Legenda k Obrdzek 5.8, kontrolky (LED diody)
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D. Ovladaci tlacitka a reset
Ovladaci tlacitka jsou umisténa v dolni ¢asti ovladaciho
panelu.

Tlacitko Funkce
18 |Hand On Stisknutim tlacitka spustite méni¢ kmitoctu v
(Ruc¢né) ruénim rezimu.

. Externi signal pro zastaveni
predany na fidici vstup nebo ze
sériové komunikace potlaci mistni

rezim.
19 |Off (Vyp.) Zastavi motor, ale neodpoji napajeni ménice
kmitoctu.
20 |Auto On Pfepne systém na dalkové ovladani.

(Automatick | e Reaguje na externi povel spusténi
y) predany pomoci fidicich svorek nebo
sériové komunikace.

21 |Reset Vynuluje méni¢ kmitoctu ru¢né po vymazani

(Reset) poplachu.

Tabulka 5.12 Legenda k Obrdzek 5.8, ovladaci tlacitka a reset

OZNAMENI!

Chcete-li upravit kontrast displeje, stisknéte tlacitko
[Status] (Stav) a tlacitka [4]/[V].

5.3.6 Nastaveni parametru

Spravné naprogramovani pro aplikace ¢asto vyzaduje
nastaveni funkci v nékolika souvisejicich parametrech.
Podrobnosti o parametrech jsou uvedeny v

kapitola 10.2 Struktura menu parametrd.

Naprogramovana data se pfimo ukladaji do ménice
kmitoctu.

. Chcete-li vytvofit zdlohu, ulozte data do paméti
ovladaciho panelu LCP.

. Chcete-li stdhnout data do jiného ménice
kmitoctu, pfipojte ovladaci panel LCP k ménici a
stahnéte uloZzend nastaveni.

. Obnoveni vychozich nastaveni nezméni udaje
ulozené do paméti ovladaciho panelu LCP.

5.3.7 Zména nastaveni parametrll pomoci
GLCP

Nastaveni parametrd je dostupné k provadéni zmén
pomoci tlacitka Quick Menu (Rychlé menu) nebo Main Menu
(Hlavni menu). Tla¢itko Quick Menu (Rychlé menu) umoziiuje
piistup pouze k omezenému poctu parametrd.

1. Stisknéte tlac¢itko [Quick Menu] (Rychlé menu)
nebo [Main Menu] (Hlavni menu) na panelu LCP.

2. Stisknutim tlacitek [4] [¥] prochazejte skupiny
parametrd, stisknutim tlacitka [OK] zvolte skupinu 5
parametrd.

3. Stisknutim tlacitek [4] [Y] prochazejte parametry,
stisknutim tlacitka [OK] zvolte parametr.

4. Ke zméné hodnoty nastaveni parametru pouzijte
tlacitka [4] [v].

5. Stisknutim tlacitek [«] [>] posunete desetinnou
¢arku, kdyz upravujete parametr s hodnotou
vyjadfenou desetinnym ¢islem.

6. Stisknutim tlacitka [OK] potvrdite zménu.

7. Bud' stisknéte dvakrat tlacitko [Back] (Zpét) a
zobrazte Stav, nebo stisknéte jednou tlacitko
[Main Menu] (Hlavni menu) a oteviete Hlavni
menu.

Zobrazeni zmén

Pod Rychlé menu Q5 - Provedené zmény jsou zobrazeny
vSechny parametry, které byly zménény oproti vychozimu
nastaveni.

. V seznamu jsou uvedeny pouze zménéné
parametry aktualni programované sady.

. Parametry, u kterych byly obnoveny vychozi
hodnoty, nejsou uvedeny.

. Zprava Empty (Prdzdné) oznacuje, ze nebyly
zménény z4dné parametry.

5.3.8 Ukladani a stahovani datdo a z
ovladaciho panelu GLCP

1. Pred ukladanim nebo stahovanim dat zastavte
motor stisknutim tlacitka [Off] (Vypnuto).

2. Prejdéte do [Main Menu] (Hlavni menu)
parametr 0-50 LCP Copy a stisknéte tlacitko [OK].

3. Vyberte moznost [1] Vse do LCP pro ulozeni dat
do panelu LCP nebo vyberte moznost [2] Ve z
LCP pro stazeni dat z panelu LCP.

4, Stisknéte tlacitko [OK]. Zobrazi se ukazatel
prabéhu ukladani nebo stahovani.

5. Stisknutim tlac¢itka [Hand On] (Ru¢né) nebo [Auto
On] (Automaticky) obnovte normalni provoz.
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5.3.9 Obnoveni vychozich nastaveni
pomoci GLCP

OZNAMENI!

Pii obnoveni vychozich nastaveni hrozi riziko ztraty
zaznamu o programovani, idaji o motoru, lokalizaci a
monitorovani. Chcete-li vytvofit zadlohu, ulozte pred
inicializaci data do ovladaciho panelu LCP.

Obnoveni vychozich hodnot nastaveni parametrl ménice
kmitoctu se provadi inicializaci ménice. Inicializace se
provadi pomoci parametr 14-22 Provozni reZim
(doporuceno) nebo ru¢né. Inicializaci se neobnovi
nastaveni parametr 1-06 Clockwise Direction.

. P¥i inicializaci pomoci parametr 14-22 Provozni
rezim se neobnovi nastaveni ménice kmitoctu,
jako je pocet hodin provozu, volba sériové
komunikace, pamét poruch, pamét poplachl a
dalsi sledovaci funkce.

. Pfi ru¢ni inicializaci se vymazou viechna data
tykajici se motoru, programovani, lokalizace a
sledovani a obnovi se vychozi nastaveni ménice.

Doporuceny postup inicializace prostfednictvim
parametr 14-22 Provozni rezim

1. Dvojim stisknutim tlac¢itka [Main Menu] (Hlavni
menu) oteviete parametry.

2. Prejdéte na polozku parametr 14-22 Provozni reZzim
a stisknéte tlacitko [OK].

3. Prejdéte na polozku [2] Inicializace a stisknéte
tlacitko [OK].

4. Vypnéte jednotku a pockejte, az zhasne displej.
5. Zapnéte ménic.

Béhem spusténi se obnovi vychozi nastaveni parametrd.
Spusténi mlzZe trvat o néco déle nez normalné.

6. Zobrazi se poplach 80.

7. Stisknutim tlacitka [Reset] (Reset) se vratte do
provozniho rezimu.

Postup rucni inicializace
1. Vypnéte jednotku a pockejte, az zhasne displej.

2. Soucasné stisknéte a drzte tlacitka [Status] (Stav),
[Main Menu] (Hlavni menu) a [OK] a
soucasné zapnéte ménic k napajeni (drzte cca 5 s
nebo az uslysite cvaknuti a spusti se ventilator).

Béhem spusténi se obnovi vychozi nastaveni parametrd.
Spusténi muze trvat o néco déle nez normalné.

Ru¢ni inicializaci se neobnovi nésledujici informace o
ménici kmitoctu:
. Parametr 15-00 Pocet hodin provozu

. Parametr 15-03 Poclet zapnuti

. Parametr 15-04 Pocet prehrdti

. Parametr 15-05 Pocet prepéti

5.4 Zakladni programovani

5.4.1 Nastaveni asynchronniho motoru

Zadejte nasledujici udaje o motoru. Potiebné informace
naleznete na typovém stitku motoru.

1. Parametr 1-20 Viykon motoru [kW].

2 Parametr 1-22 Napéti motoru.

3 Parametr 1-23 Kmitocet motoru.

4. Parametr 1-24 Proud motoru.

5 Parametr 1-25 Jmenovité otdcky motoru.

Pro optimalni vykon v rezimu VVC* jsou zapotiebi k
nastaveni nasledujicich parametr( dalsi udaje o motoru.
Potfebné udaje naleznete v technickych tudajich motoru
(tyto udaje obvykle nejsou uvedeny na typovém Stitku
motoru). Spustte kompletni AMA pomoci moznosti
parametr 1-29 Autom. prizplsobeni k motoru, AMA [1]
Zapnout kompl. AMA nebo zadejte nasledujici parametry
ru¢né.

1. Parametr 1-30 Odpor statoru (Rs).

2 Parametr 1-31 Odpor rotoru (Rr).

3. Parametr 1-33 Rozptylovd reaktance statoru (X1).

4

Parametr 1-35 Hlavni reaktance (Xh).

Nastaveni specifické pro aplikaci pfi spusténi rezimu VVC
+

Rezim VVC* je nejrobustnéjsi fidici rezim. Ve vétsiné situaci
poskytuje optimalni vykon bez dalsich nastaveni. K
dosazeni nejlepsiho vykonu spustte kompletni AMA.

5.4.2 Nastaveni motoru s permanentnim
magnetem ve VVC*

Pocatecni naprogramovani
1. Abyste aktivovali provoz s motorem s
permanentnim magnetem, vyberte v
parametr 1-10 Konstrukce motoru nasledujici
moznosti:

- [1] PM, SPM bez vyn. p.

- [2] PM, salient IPM, non Sat. (PM, IPM bez
vyn. p., spm Sat.)

- [3] PM, salient IPM, Sat. (PM, IPM bez vyn.
p., Sat.)

2. Vyberte hodnotu [0] Bez zpétné vazby v
parametr 1-00 Configuration Mode.
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OZNAMENI!

Zpétna vazba inkrementalniho ¢idla neni podporovana u
motord s permanentnim magnetem.

Naprogramovani tdaji o motoru

Po zvoleni jednoho typu motoru s permanentnim
magnetem v Casti parametr 1-10 Konstrukce motoru budou
aktivni parametry tykajici se motoru s permanentnim
magnetem ve skupindch parametrd 7-2* Data motoru, 1-3*
Podr. udaje o mot. a 1-4* Adv. Motor Data Il (Podr. tdaje o
mot. ll).

Potfebné informace naleznete na typovém Stitku motoru a
v technickych udajich k motoru.

Naprogramujte nasledujici parametry v uvedeném poradi:
1. Parametr 1-24 Proud motoru.

2 Parametr 1-26 Jmenovity moment motoru.
3 Parametr 1-25 Jmenovité otdcky motoru.

4. Parametr 1-39 Pély motoru.
5

Parametr 1-30 Odpor statoru (Rs).

Zadejte odpor vinuti statoru (Rs) faze-stfedni
vodi¢. Pokud znate pouze hodnoty faze-faze,
vydélte hodnotu dvéma, abyste ziskali hodnotu
faze-stfedni vodi¢ (hvézda).

Hodnotu je také mozné zméfit ohmmetrem, ktery
vezme v Uvahu odpor kabelu. Namérenou
hodnotu vydélte 2 a zadejte vysledek.

6. Parametr 1-37 Indukénost v ose d (Ld).
Zadejte pfimou indukénost motoru s
permanentnim magnetem faze-stfedni vodic.
Pokud zndte pouze hodnoty faze—faze, vydélte
hodnotu dvéma, abyste ziskali hodnotu faze-
stfredni vodi¢ (hvézda).
Hodnotu je také mozné zméfit méficem
induk¢nosti, ktery vezme v Uvahu indukénost
kabelu. Naméfenou hodnotu vydélte 2 a zadejte
vysledek.

7. Parametr 1-40 Zpétnd elmot. sila pfi 1000 ot./min..
Zadejte zpétnou elektromotorickou silu motoru s
permanentnim magnetem faze—faze pfi
mechanickych otackach 1 000 ot./min (efektivni
hodnota). Zpétna elektromotoricka sila je napéti
generované motorem s permanentnim
magnetem, kdyz neni pfipojen méni¢ kmitoctu a
hfidel je otacena externim pohonem. Zpétna
elmot. sila se obvykle uvddi pro jmenovité otacky
motoru nebo pro otacky 1 000 ot./min pfi méreni
mezi 2 fazemi. Kdyz neni k dispozici hodnota pro
otacky motoru 1 000 ot./min, vypocitejte
spradvnou hodnotu nasledovné: Je-li zpétna
elektromotorickd sila napt. 320 V pii 1 800 ot./
min, vypocitate ji pro 1 000 ot./min nasledovné:
Zpétna elektromotoricka sila = (Napéti/ot./min) x
1 000 = (320/1 800) x 1 000 = 178.

Naprogramujte tuto hodnotu pro
parametr 1-40 Zpétnd elmot. sila pfi 1000 ot./min..

Test funkce motoru
1. Spustte motor na nizkych otackach (100 az 200
ot./min). Jestlize se motor neotaci, zkontrolujte
instalaci, obecné programovani a data motoru.

Parkovani

Tato funkce je doporucenou volbou u aplikaci, kdy se
motor otaci pomalu (napt. pfi volném dobéhu u
ventilatord). Parametry Parametr 2-06 Parkovaci proud a
parametr 2-07 Doba parkovdni Ize nastavit. Zvyste tovarni
nastaveni téchto parametr(i pro aplikace s vysokym
moment. setrvacnosti.

Spustte motor na jmenovité otacky. Pokud aplikace nebézi
pfilis dobfe, zkontrolujte nastaveni motoru s per. magnety
ve VVC*. Doporuceni pro rizné aplikace najdete v

Tabulka 5.13.

Pouziti Nastaveni

Aplikace s malou e Zvyste hodnotu

setrva¢nosti parametr 1-17 Casovd konstanta
ILoad/IMotor <5 filtru napéti 5krat az 10krat.

e Snizte hodnotu pro
parametr 1-14 Zesileni tlumeni.

e Snizte hodnotu (<100 %) pro
parametr 1-66 Min. proud pfi
nizkych otdckdch.

Aplikace se strednim Zachovejte vypocitané hodnoty.
moment. setrvacnosti
50> lLoad/IMotor >5

Aplikace s velkym Zvysovani hodnoty pro
momnt. setrva¢nosti parametr 1-14 Zesileni tlumeni,
ILoad/Imotor >50 parametr 1-15 Cas. konstanta filtru

typu dolni propust a
parametr 1-16 Cas. konstanta filtru
typu horni propust

Vysoké zatizeni pfi nizkych | Zvyste hodnotu pro

otackach parametr 1-17 Casovd konstanta filtru
<30 % (jmenovitych napéti
otacek) Zvyste hodnotu pro

parametr 1-66 Min. proud pfi nizkych
otdckdch (>100 % po delsi dobu
muze zpUsobit prehfati motoru).

Tabulka 5.13 Doporuéeni pro rizné aplikace

Jestlize motor osciluje v urcitych otackach, zvyste
parametr 1-14 Zesileni tlumeni. Zvy3Sujte hodnotu v malych
krocich.

Rozbéhovy moment je mozné nastavit v parametr 1-66 Min.
proud pfi nizkych otdckdch. 100 % zajisti rozbéhovy
moment v hodnoté jmenovitého momentu.
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5.4.3 Autom. pfizplsobeni k motoru, AMA

Aby bylo dosazeno optimalni kompatibility mezi méni¢em
kmitoc¢tu a motorem v rezimu VVC*, spustte AMA.

. Méni¢ kmitoctu si vytvori matematicky model
motoru a bude regulovat vystupni proud motoru
a tim zlepsovat vykon motoru.

. U nékterych motor(i nebude mozné provést
kompletni test AMA. V takovém piipadé zvolte v
parametr 1-29 Automatic Motor Adaption (AMA)
moznost [2] Zapnout omez. AMA.

. Pokud blikaji poplachy nebo vystrahy, vyhledejte
informace v kapitola 8.4 Seznam vystrah a
poplachd.

. K dosazeni nejlepsich vysledkd provadéjte test na
studeném motoru.

Spusténi testu AMA pomoci LCP
1. Ve vychozim nastaveni parametr( spojte pred
spusténim testu AMA svorky 12 a 27.

Oteviete Hlavni menu.
Pfejdéte na skupinu parametrd 1-** ZdtéZ/motor.

Stisknéte tlacitko [OK].

uoh wN

Nastavte parametry motoru pomoci Udajl na
typovém stitku u parametr(i skupiny 7-2* Udaje o
motoru.

6. Zadejte délku motorového kabelu v
parametr 1-42 Motor Cable Length.

7. Pfejdéte na parametr 1-29 Autom. prizptsobeni k
motoru, AMA.

8. Stisknéte tlacitko [OK].
9. Zvolte moznost [1] Zapnout kompl. AMA.
10.  Stisknéte tlacitko [OK].

11.  Test probéhne automaticky a ozndmi své
ukon¢eni.

V zavislosti na vykonu trvd test AMA 3 az 10 minut.

OZNAMENI!

Funkce AMA motor nespusti a nijak mu neuskodi.

5.5 Kontrola ota¢eni motoru

Pfed spusténim ménice kmitoc¢tu zkontrolujte smér otaceni
motoru.

1. Stisknéte tlac¢itko [Hand On] (Ru¢né).

2. Stisknutim tlacitka [4] zobrazite kladnou zadanou
hodnotu otacek.

3. Zkontrolujte, zda jsou zobrazené otacky kladné.

4, Ovéite, zda je spravné propojeni ménice kmitoctu
a motoru.

5. Ovérte, zda smér otaceni motoru odpovida
nastaveni v parametr 1-06 Ve sméru hod. ruc..

5a Kdyz je parametr parametr 1-06 Ve sméru
hod. ruc. nastaven na hodnotu [0]
Normdini (vychozi hodnota):

a. Ovérte, zda se motor otaci ve
sméru chodu hodinovych
rucicek.

b. Ovéite, zda smérova Sipka na
panelu LCP ukazuje doprava.

5b  Pokud je parametr 1-06 Ve sméru hod.
ru¢. nastaven na hodnotu [1] Inverzni
(proti sméru chodu hodinovych rucicek):

a. Ovérite, zda se motor otaci
proti sméru chodu hodinovych
rucicek.

b. Ovérte, zda smérovd Sipka na
panelu LCP ukazuje doleva.

5.6 Kontrola rotace inkrementalniho cidla

Rotaci inkrementaélniho cidla kontrolujte pouze v pfipadé,
Ze je pouzita zpétna vazba inkrementalniho cidla.

1. Vyberte hodnotu [0] Bez zpétné vazby v
parametr 1-00 Configuration Mode.

2. Vyberte v parametr 7-00 Speed PID Feedback
Source moznost [1] inkr. ¢idlo 24V.

3. Stisknéte tlac¢itko [Hand On] (Ru¢né).

4. Stisknéte tlacitko [>] pro kladnou Zadanou
hodnotu otacek (parametr 1-06 Clockwise Direction
ma hodnotu [0] Normdini).

5. Zkontrolujte v parametr 16-57 Feedback [RPM], zda
je zpétna vazba kladna.

OZNAMENI!

ZAPORNA ZPETNA VAZBA

Pokud je zpétna vazba zaporna, inkrementalni cidlo je
Spatné zapojené. Pomoci parametr 5-71 Term 32/33
Encoder Direction obratte smér, nebo zaméiite kabely
inkrementalniho cidla.

5.7 Test lokalniho fizeni

1. Stisknutim tla¢itka [Hand On] (Ru¢né) zadejte
ménici kmitoctu prikaz mistniho spusténi.

2. Zrychlete méni¢ kmitoctu stisknutim tlacitka [4]
na plné otac¢ky. Posunutim kurzoru doleva od
desetinné ¢arky zrychlite provadéni zmén
zadavani.

3. Vsimejte si jakychkoli potizi se zrychlenim.
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4. Stisknéte tlacitko [Off] (Vypnout). VSimejte si
jakychkoli potizi se zpomalenim.
V ptipadé potizi se zrychlovanim nebo zpomalovanim se
podivejte do kapitola 8.5 Odstrariovdni problémd. Informace

o resetovani ménice kmitoc¢tu po vypnuti naleznete v
kapitola 8.2 Typy vystrah a poplachd.

5.8 Spusténi systému

Postup v této casti vyzaduje, aby bylo dokon¢eno zapojeni
a programovani aplikace. Doporucujeme provést nasledujici
kroky poté, co bylo dokon¢eno nastaveni aplikace.

1. Stisknéte tlacitko [Auto On] (Automaticky).

2. Aktivujte externi pfikaz spusténi.

3. Nastavte zadanou hodnotu otécek v rozsahu
otéacek.

4. Deaktivujte externi pfikaz spusténi.

5. Zkontrolujte uroven zvuku a vibraci motoru,

abyste se ujistili, Ze systém pracuje spravné.

Pokud se objevi vystrahy nebo poplachy, informace o
resetovani ménice kmitoctu po vypnuti naleznete v
kapitola 8.2 Typy vystrah a poplachd.

5.9 Uvedenifunkce STO do provozu

V kapitola 6 Safe Torque Off (STO) naleznete podrobnosti o
spravné instalaci a uvedeni STO do provozu.
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6 Safe Torque Off (STO)

Funkce Safe Torque Off (STO) je soucasti bezpec¢nostniho
systému. Zabrafiuje generovani energie potifebné k otaceni
motoru, takze zajistuje bezpecnost v nouzovych situacich.

Funkce STO je navrzena a schvélena tak, aby vyhovovala
nasledujicim pozadavkdm:
. IEC/EN 61508: 2010 SIL2

. IEC/EN 61800-5-2: 2007 SIL2
. IEC/EN 62061: 2012 SILCL ze SIL2
. EN 1SO 13849-1: 2008 Kategorie 3 PL d

Abyste doséahli pozadované Urovné provozni bezpeénosti,
vhodné vyberte a pouzijte komponenty bezpecénostniho
ridiciho systému. Pred pouzitim funkce STO je tieba
provést v instalaci dikladnou analyzu rizik, aby se zjistilo,
zda jsou funkce STO a Urovné bezpecnosti vhodné a
dostatec¢né.

Funkce STO je v ménici kmitoc¢tu ovladana pres fidici
svorky 37 a 38. Kdyz je funkce STO aktivovana, zdroj
napdjeni na strané vyssiho i nizsiho napéti budicich
obvodi IGBT tranzistorll je odfiznut. Na Obrdzek 6.1 je
vyobrazena architektura STO. V Tabulka 6.1 jsou uvedeny
stavy STO zalozené na tom, zda jsou svorky 37 a 38
aktivovany.

+UDC 4~
IGBT

high-side | X3
gate driving %K

circuit

130BE463.12

X3

diagnostic
circuit |
v X
low-side
gate driving 4{
circuit

Obrazek 6.1 Architektura STO

Svorka 37 Svorka 38 Moment | Vystraha nebo

poplach

Aktivovana Ano?

Aktivovana" Zadné vystrahy

nebo poplachy.

Neaktivovana Ne Vystraha/
poplach 68: Safe

Torque Off

Neaktivovana®

Neaktivovana Aktivovana Ne Poplach 188:
STO Function
Fault (Chyba

funkce STO).

Aktivovana Neaktivovana Ne Poplach 188:
STO Function

Fault (Chyba

funkce STO).

Tabulka 6.1 Stav STO

1) Rozsah napéti je 24 V #5 V a svorka 55 je referencni svorka.
2) Moment je k dispozici pouze tehdy, kdyZ ménic¢ kmitoctu pracuje.
3) Rozpojeny obvod nebo napéti je v rozsahu 0 V #1,5 V proti

referencni svorce 55.

Filtrovani testovacich impulz

Pokud signaly impulzl zdstavaji u bezpecnostnich zafizeni
generujicich testovaci impulzy na fidicim vedeni STO na
nizké drovni (1,8 V) po dobu kratsi nez 5 ms, jsou
ignorovany, viz Obrdzek 6.2.

o
T37/38 A 5msmax. Testpulse STO demanded g
| — = m
CU I! o]
g lV‘ v 8
° H H
>
Time i
STO request A I~ Debounce time
state 4 |
|
|
STO valid
STO invalid R
Time

Obrazek 6.2 Filtrovani testovacich impulzi

Tolerance asynchronniho vstupu

Vstupni signaly na 2 svorkach nejsou vzdy synchronni.
Pokud je rozdil mezi 2 signaly delsi nez 12 ms, je nahlasen
poplach chyby STO (Poplach 188: STO Function Fault (Chyba
funkce STO)).

Platné signaly

Aby doslo k aktivaci STO, musi byt 2 signdly na nizké
urovni oba nejméné po dobu 80 ms. Aby byla funkce STO
ukoncena, 2 signdly musi byt na vysoké urovni oba
nejméné po dobu 20 ms. Urovné napéti a vstupni proud
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svorek STO najdete v kapitola 9.6 Ridici vstupy a vystupy a
data fizeni .

6.1 Bezpelnostni opatreni pro STO

Kvalifikovany personal
Zafizeni smi instalovat nebo obsluhovat pouze kvalifi-
kovany personal.

Kvalifikovany personal je definovan jako proskoleni
pracovnici, ktefi jsou opravnéni instalovat, uvadét do
provozu a provadét udrzbu zafizeni, systémud a obvodu
podle platnych zakonl a predpisti. Kromé toho musi byt
personél davérné obezndmen s pokyny a bezpecnostnimi
opatfenimi popsanymi v tomto dokumentu.

OZNAMENI!

Po instalaci funkce STO provedte zkousku instalace pfi
uvedeni do provozu dle specifikace v kapitola 6.3.3 Test
uvedeni funkce STO do provozu. Uspésné provedeny test
je podminkou po prvni instalaci a po kazdé zméné
instalace tykajici se bezpecnosti.

AVAROVANI

NEBEZPECi URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM
Funkce STO NEIZOLUJE sitové napéti prichazejici do
ménice ¢i pomocnych obvodi, a tudiz neposkytuje
elektrickou bezpec¢nost. Nedodrzeni pokynt k odpojeni
sité a vyckani po specifikovanou dobu muize mit za
nasledek smrt nebo vazny uraz.

. Prace na elektrickych ¢astech ménice nebo
motoru Ize provadét az po odpojeni sitového
zdroje a po uplynuti bezpe¢né doby uvedené v
kapitola 2.3.1 Doba vybijeni.

OZNAMENI!

Pii navrhovani strojnich aplikaci je potieba uvazit cas a
vzdalenost pro volny dobéh do zastaveni (STO). Dalsi
informace o kategoriich zastaveni naleznete v normé EN
60204-1.

6.2 Instalace funkce Safe Torque Off

Pro ptipojeni motoru, pfipojeni k AC siti a fidici kabely
dodrzujte pokyny pro bezpecnou instalaci v
kapitola 4 Elektrickd instalace.

Integrovanou funkci STO zapnete nésledujicim zpisobem:
1. Vyjméte propojku mezi fidicimi svorkami 12 (24
V), 37 a 38. Nestaci spojku prefiznout nebo
prerusit, protoze tim nezabranite zkratu. Viz
propojka na Obrdzek 6.3.

130BE213.10

31 F®|\\2 3B

/37 38 72E§
/] /) '®
/i I\

— )
t\
e e —— o/
A/

Obrazek 6.3 Propojka mezi svorkami 12 (24 V), 37 a 38

2. Pfipojte dvoukanalové bezpeénostni zafizeni
(napf. bezpecnostni PLC, svételnou zaclonu,
bezpecnostni relé nebo nouzovy vypinac) ke
svorkdm 37 a 38, abyste vytvofili bezpecnou
aplikaci. Zafizeni musi splhovat pozadovanou
uroven bezpecnosti na zékladé analyzy rizik. Na
Obrdzek 6.4 je schéma zapojeni aplikaci STO, kdy
je ménic¢ kmitoctu v jedné skfini s bezpecnostnim
zafizenim. Na Obrdzek 6.5 je schéma zapojeni
aplikaci STO, kdyz je pouzit externi zdroj.

OZNAMENI!

Signal STO musi byt napajen pomoci PELV.

130BE424.11

55

‘ 1 | Bezpecnostni zafizeni

Obrazek 6.4 Kabely STO ve skfini 1, napajeci napéti dodava
méni¢ kmitoctu
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1308E425.12

AVAROVANI

‘ 1 | Bezpecnostni zafizeni

Obrazek 6.5 Kabely STO, externi zdroj

3. Dokoncete zapojeni podle pokynl v
kapitola 4 Elektrickd instalace a:

. Odstrante rizika zkratu.

. Zajistéte, aby byly kabely STO stinéné,
pokud jsou delsi nez 20 m nebo mimo
rozvadéc.

. Pfipojte bezpecnostni zafizeni pfimo na
svorky 37 a 38.

6.3 Uvedenifunkce STO do provozu
6.3.1 Aktivace funkce Safe Torque Off

Funkce STO se aktivuje odejmutim napéti ze svorky 37 a 38
ménice kmitoctu.

Kdyz je aktivovana funkce STO, ménic¢ kmitoctu vyda
poplach 68: Safe Torque Off nebo vystrahu 68: Safe Torque
Off, vypne méni¢ a necha motor volné dobéhnout. Funkci
STO pouzivejte k zastaveni ménic¢e kmito¢tu v nouzovych
situacich. V normalnim provoznim rezimu, kdyz neni
vyzadovana funkce STO, pouzivejte bézny zplsob zastaveni
ménice.

OZNAMENI!

Kdyz je aktivovana funkce STO v okamziku, kdy méni¢
kmitoc¢tu hlasi vystrahu 8: Podpéti v meziobvodu nebo
poplach 8: Podp. meziobv., méni¢ kmitoctu pieskoci
poplach 68: Safe Torque Off, ale funkce STO nebude
dotcena.

6.3.2 Deaktivace funkce Safe Torque Off

Podle pokynt v Tabulka 6.2 deaktivujte funkci STO a
obnovte normalni provoz restartovanim funkce STO.

RIZIKO URAZU NEBO SMRTI

Opétovnym privedenim 24V DC napdjeni na svorku 37
nebo 38 se ukondi stav SIL2 STO a potencialné se mize
spustit motor. Neocekavany start motoru muze zpUsobit
uraz nebo smrt.

. Zkontrolujte, zda jsou pired opétovnym
pfivedenim napéti 24 V DC na svorky 37 a 38
dodrzena viechna bezpecnostni opatieni.

Rezim Postup deaktivace STO a |Konfigurace rezimu
restar- obnoveni normélniho restartovani

tovani provozu

Ru¢ni 1. Znovu pfivedte napéti |Vychozi nastaveni.
restar- 24 V DC na svorku 37 |Parametr 5-19 Terminal
tovani a 38. 37/38 Safe Torque Off=[1]

2. Iniciujte signél Poplach pri bezp. zas.

resetovani (prostred-
nictvim Fieldbus,
digitalnich vstupt/
vystupl nebo
tlac¢itkem [Reset]/[Off
Reset] (Vypnout/Reset)
na LCP).

Automatic [ Znovu ptivedte napéti 24 |Parametr 5-19 Terminal
ké restar- |V DC na svorku 37 a 38. |37/38 Safe Torque Off= [3]
tovani Bezp. zastaveni - V

Tabulka 6.2 Deaktivace STO

6.3.3 Test uvedeni funkce STO do provozu

Po instalaci a pfed prvnim zahajenim provozu provedte
zkousku instalace s pouzitim funkce STO.

Dale provedte zkousku po kazdé upravé instalace nebo
aplikace, kterd se tykala i funkce STO.

OZNAMENI!

Uspésna zkouska funkce STO po uvedeni do provozu je
vyzadovéna po pocatecni instalaci a po kazdé nasledné

zméné instalace.
Provedeni testu uvedeni do provozu: @
. Postupujte podle pokynt v kapitola 6.3.4 Test pro
STO aplikace v rezimu rucniho restartovdni, kdyz je
funkce STO nastavena do rezimu ruc¢niho restar-
tovani.
. Postupujte podle pokynt v kapitola 6.3.5 Test pro
STO aplikace v rezimu automatického restartovdni,

kdyz je funkce STO nastavena do rezimu automa-
tického restartovani.

36 Danfoss A/S © 03/2016 Vsechna prava vyhrazena.

MGO07A248


U317338
Sticky Note

U317338
Sticky Note


Dt

Safe Torque Off (STO) Navod k pouzivani

6.3.4 Test pro STO aplikace v rezimu
ru¢niho restartovani

U aplikaci, u kterych je parametr 5-19 Terminal 37/38 Safe
Torque Off nastaven na vychozi hodnotu [1] Poplach pri
bezp. zas. provedte test uvedeni do provozu nasledujicim
zpUsobem.

1. Nastavte parametr 5-40 Function Relay na hodnotu
[190] Bezpecnd funkce aktivni

2. Zatimco je motor pohanén méni¢em kmitoctu (tj.
sitové napajeni neni preruseno), odejméte
napdjeci napéti 24 V DC ze svorky 37 a 38
pomoci bezpec¢nostniho zafizeni.

3. Ovérte, zda:

3a Motor volné dobéhne do zastaveni.
Muze trvat dlouho, nez se motor Uplné
zastavi.

3b  Pokud je namontovan panel LCP, na
displeji panelu LCP se zobrazi poplach
68: Safe Torque Off. Pokud nenf
namontovan panel LCP, poplach 68: Safe
Torque Off se ulozi do protokolu v

parametr 15-30 Alarm Log: Error Code.
4, Znovu privedte napéti 24 V DC na svorku 37 a 38.

5. Zkontrolujte, zda motor zUstane ve stavu volného
dobéhu a relé u zdkaznika (je-li pfipojeno)
zlstane aktivovano.

6. Odeslete signal resetovani (prostfednictvim
Fieldbus, digitalnich vstupd/vystupl nebo
tlacitkem [Reset]/[Off Reset] (Vypnout/Reset) na
LCP).

7. Zkontrolujte, zda motor pfejde do provozniho
rezimu a bézi v plvodnim rozsahu otacek.

Test pfi uvedeni do provozu bude Uspésné dokoncen,
jestlize budou splnény vsechny vyse uvedené kroky.

6.3.5 Test pro STO aplikace v rezimu
automatického restartovani @
U aplikaci, u kterych je parametr 5-19 Terminal 37/38 Safe
Torque Off nastaven na hodnotu [3] Bezp. zastaveni -V,
provedte test uvedeni do provozu nasledujicim zpdsobem:
1. Zatimco je motor pohanén méni¢em kmitoctu (tj.
sitové napajeni neni preruseno), odejméte
napajeci napéti 24 V DC ze svorky 37 a 38
pomoci bezpecnostniho zafizeni.

2. Ovérte, zda:

2a Motor volné dobéhne do zastaveni.
Muaze trvat dlouho, nez se motor Uplné
zastavi.

2b  Pokud je namontovan panel LCP, na
displeji panelu LCP se zobrazi Vystraha
68: Safe Torque Off. Pokud neni
namontovan panel LCP, Vystraha 68: Safe
Torque Off se ulozi do protokolu v

parametr 16-92 Warning Word.
3. Znovu pfivedte napéti 24 V DC na svorku 37 a 38.

4, Zkontrolujte, zda motor prejde do provozniho
rezimu a bézi v pavodnim rozsahu otéacek.

Test pfi uvedeni do provozu bude UGspésné dokoncen,
jestlize budou splnény vsechny vyse uvedené kroky.

OZNAMENI!

Podivejte se na varovani ohledné chovani pfi restar-
tovani v kapitola 6.1 Bezpecnostni opatreni pro STO.

6.4 Udrzba a servis pro STO

. Uzivatel je odpovédny za bezpecnostni opatieni.

. Parametry ménice kmitoctu lze chranit heslem.
Funkéni test se skladd ze 2 &asti:

. Zékladniho testu funk¢nosti.

. Diagnostického testu funkcnosti.

Test funk¢énosti bude uspésné dokoncen, jestlize budou
splnény viechny kroky.
Zakladni test funk¢énosti @
Pokud nebyla funkce STO pouzivana 1 rok, provedte
zakladni test funk¢nosti, aby se odhalily veskeré zavady
nebo chyby funkce STO.
1. Zajistéte, aby byl parametr 5-19 Terminal 37/38
Safe Torque Off nastaven na hodnotu *[1] Poplach
pri bezp. zas.

2. Odeberte napdjeci napéti 24 V DC ze svorky 37 a
38.

3. Zkontrolujte, zda se na displeji LCP zobrazi
poplach 68, Safe Torque Off.

4. Ovéite, zda méni¢ kmitoctu vypne jednotku.

5. Ovérte, zda motor volné dobéhne a Uplné se
zastavi.

6. Iniciujte signdl startu (prostfednictvim Fieldbus,

digitdlnich vstupl/vystupl nebo pomoci panelu
LCP) a ovéfte, zda se motor nespusti.

7. Znovu pfipojte napajeci napéti 24 V DC na svorku
37 a 38.
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Zkontrolujte, zda se motor automaticky nespusti a
zda se restartuje pouze ptivedenim signalu
resetovani (prostfednictvim Fieldbus, digitalnich
I/0 nebo tlac¢itkem [Reset]/[Off/Reset] (Vypnout/
Reset) na LCP).

Diagnosticky test funkénosti

1.

Ovérte, zda se neobjevi vystraha 68: Safe Torque
Off a poplach 68: Safe Torque Off, kdyz se ptipoji
napdjeni 24 V na svorky 37 a 38.

Odeberte napdjeni 24 V ze svorky 37 a ovéfte,
zda se na displeji LCP zobrazi poplach 188: STO
Function Fault (Chyba funkce STO), je-li LCP
namontovan. Pokud LCP neni namontovan,
ovérte, zda se poplach 188: STO Function Fault
(Chyba funkce STO) ulozi do protokolu v
parametr 15-30 Alarm Log: Error Code.

Znovu pfivedte napéti 24 V na svorku 37 a
ovérte, zda vynulovéni poplachu je Uspésné.

Odeberte napajeni 24 V ze svorky 38 a ovéfte,
zda se na displeji LCP zobrazi poplach 188: STO
Function Fault (Chyba funkce STO), je-li LCP
namontovan. Pokud LCP neni namontovan,
ovéfte, zda se poplach 188: STO Function Fault
(Chyba funkce STO) ulozi do protokolu v
parametr 15-30 Alarm Log: Error Code.

Znovu pfivedte napéti 24 V na svorku 38 a
ovéfte, zda vynulovani poplachu je Uspésné.

6.5 Technické udaje STO @

Analyza FMEDA (Failure Modes, Effects, and Diagnostic
Analysis) se provadi za nasledujicich predpokladd:

FC 280 odebere 10 % celkového poctu chyb
bezpec¢nostniho cyklu SIL2.

Frekvence chyb jsou zalozeny na databazi
Siemens SN29500.

Frekvence chyb jsou konstantni; mechanizmy
opotiebeni nejsou zahrnuty.

Pro kazdy kanal jsou bezpecnostni komponenty
povazovany za typ A s nulovou toleranci hardwa-
rovych chyb.

Urovné namahani jsou primérné pro priimyslové
prostiedi a pracovni teplota komponent je max.
85 °C.

Bezpecna chyba (napf. vystup v bezpec¢ném
stavu) je opravena béhem 8 hodin.

Bezpecny stav je, kdyz neni zadny vystup
momentu.
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Bezpecnostni normy

Bezpecnost strojnich zafizeni

I1SO 13849-1, IEC 62061

Bezpecny vykon

Provozni bezpecnost IEC 61508
Bezpecnostni funkce Safe Torque Off IEC 61800-5-2

1ISO 13849-1

Kategorie Kat. 3

Pokryti diagnostikou (Diagnostic
Coverage - DC)

60% (nizké)

Stfedni doba do nebezpecné
poruchy (Mean Time To Dangerous
Failure — MTTFd)

2 400 let (dlouha)

Uroven vykonu PLd
IEC 61508/IEC 61800-5-2/IEC 62061
Uroven bezpecnostni integrity SiL2

Pravdépodobnost nebezpecné
poruchy za hodinu (Probability of
Dangerous Failure per Hour - PFH)
(rezim naro¢ného provozu)

7,54E-9 (1/h)

Pravdépodobnost nebezpecné
poruchy na vyzadani (PFDavg pro PTI

L L, 6.05E-4
= 20 let) (rezim nenaro¢ného
provozu)
Podil bezpec¢nych poruch (Safe
Failure Fraction — SFF) > 84%

Tolerance hardwarovych chyb
(Hardware Fault Tolerance - HFT)

1 (typ A, 1002D)

Interval zkousky odolnosti (Proof

Test Interval)?

20 let

Obecnd chyba (Common Cause
Failure - CCF)

B=5% PBp=5%

Interval diagnostického testu 160 ms
(Diagnostic Test Interval — DTI)
Zpusobilost systému (Systematic SC2

Capability)

Reakéni dobaV

Doba odezvy vstup-vystup

Kryti K1-K3: Maximalné 50 ms
Kryti K4 a K5: Maximélné 30 ms

Tabulka 6.3 Technické udaje STO

1) Reakéni doba je doba od stavu vstupniho signdlu, ktery spusti funkci STO, dokud se nevypne moment v motoru.

2) Informace o zplisobu provedeni testu odolnosti najdete v kapitola 6.4 Udrzba a servis pro STO.
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7 Priklady aplikaci

7.1 Uvod 7.2.2 Otacky
Priklady v této ¢asti maji slouzit jako stru¢na reference pro Parametry
bézné aplikace. —
FC g [
. Neni-li uvedeno jinak, jsou pro nastaveni 124V 12 ] Funkce Nastaveni
parametrd pouzity vychozi hodnoty pro dany +24V 13 2 parametr 6-10
region (zvoleny v parametr 0-03 Regional Settings). DIN 18 Terminal 53 0,07 v*
Gl ) - DIN 19
J Parametry pfidruzené ke svorkam a jejich oI 5 Low Voltage
nastaveni jsou uvedeny vedle schémat. oI % Parametr 6-11
. . < . . Terminal 53 10 v*
. Zobrazeno je také pozadované nastaveni DIN 32 )
T , High Voltage
pfepinact pro analogové svorky 53 nebo 54. DIN 33

Parametr 6-14
OZNAMENI. Terminal 53 0
7 Kdyz neni pouzita funkce STO, mezi svorkami 12, 37 a 38 Low Ref./
musi byt instalovana propojka, aby méni¢ kmitoctu Feedb. Value
pracoval s vychozimi naprogramovanymi hodnotami. Parametr 6-15

Terminal 53
High Ref./
Feedb. Value
Parametr 6-19
Terminal 53 [1] Napéti

50

7.2 Priklady aplikaci
7.2.1 AMA

0~10V

Parametry mode
PRYY -

= Funkce Nastaveni =Vychozi hodnota
o) Poznamky/komentare:
S Parametr 1-29 Y
o[ Autom. prizpi- |[1] Zapnout
m
| sobeni k kompl. AMA

motoru, AMA

Parametr 5-12 Tabulka 7.2 Analogova zadana hodnota otacek (napéti)

Svorka 27, *[2] Dobéh, inv.

digitdini vstup

*=Vychozi hodnota

Poznamky/komentare: Nastavte
skupinu parametra 1-2* Udaje o
motoru podle specifikaci
motoru.

OZNAMENI!

Pokud nejsou svorky 12 a
27 pfipojeny, nastavte
parametr 5-12 Terminal 27
Digital Input na hodnotu
[0] Bez funkce.

Tabulka 7.1 AMA s pfipojenou svorkou ¢. 27
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Priklady aplikaci

Parametry Parametry
= Funkce Nastaveni = Funkce Nastaveni
§ Parametr 6-22 % Parametr 5-10
§ Terminal 54 4 mA* E‘: Svorka 18, *[8] Start
= Low Current - digitdini vstup
Parametr 6-23 Parametr 5-12 | [19] UloZeni
Terminal 54 20 mA* Svorka 27, zddané hodnoty
High Current digitdini vstup
Parametr 6-24 Parametr 5-13 [[21] Zrychleni
Terminal 54 0 Svorka 29,
Low Ref/ digitdIni vstup
Feedb. Value Parametr 5-14 | [22] Zpomaleni
Parametr 6-25 Svorka 32,
Terminal 54 50 DigitdIni vstup
High Ref./ *=\lychozi hodnota
Feedb. Value Poznéamky/komentare:
4 20mA Parametr 6-29
Terminal 54 [0] Proud
mode
*=Vlychozi hodnota
Poznamky/komentare:
Tabulka 7.5 Zrychleni/zpomaleni

Tabulka 7.3 Analogova zadana hodnota otacek (proud) %
Parametry speed 1 ; B
- Funkce Nastaveni Reference i i H i
&| Parametr 6-10 : E E : : H
o
2| svorka 53, 0,07 V* T ; P : : : i_
~|nizké napéti ;o o
Parametr 6-11 Feerel G |1 1t oo
Svorka 53, 10 V* Speedup (29) i i 1
vysoké napéti Speed down (32) _l
Parametr 6-14
Svorka 53, 0
nizkd z. h./
2Zpétnd vazba Obrazek 7.1 Zrychleni/zpomaleni
Parametr 6-15
~5kQ| Svorka 53, vys. 50
Z. h./zpétnd
vazba
Parametr 6-19
Terminal 53 [1] Napéti
mode
*=Vychozi hodnota
Poznéamky/komentare:
Tabulka 7.4 Zadana hodnota otacek (pomoci manualniho
potenciometru)
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7.2.3 Start/stop

7.2.4 Externi vynulovani poplachu

Parametry

Parametry

130BE206.11

Funkce

Nastaveni

Parametr 5-10
Svorka 18,
digitdini vstup

[8] Start

Parametr 5-11
Svorka 19,
Digitdini vstup

*[10] Reverzace

Parametr 5-12
Svorka 27,
digitdini vstup

[0] Bez funkce

Parametr 5-14
Svorka 32,
Digitdini vstup

[16] Pevnd Z. h.,
bit 0

Parametr 5-15
Svorka 33,
Digitdini vstup

[17] Pevnd Z. h.,
bit 1

Parametr 3-10
Pevnd Zdd.
hodnota
Pevna z. h. 0
Pevna z. h. 1
Pevna z. h. 2
Pevna z. h. 3

25%
50%
75%
100%

Funkce

Nastaveni

130BE207.11

Parametr 5-11
Svorka 19,
Digitdini vstup

[1] Reset

*=Vlychozi hodnota

* = Vychozi hodnota

Poznamky/komentare:

Poznémky/komentare:

Tabulka 7.7 Externi vynulovani poplachu

7.2.5 Termistor motoru

OZNAMENI!

Termistory musi mit zesilenou ¢i dvojitou izolaci, aby
vyhovély pozadavkim na izolaci PELV.

Tabulka 7.6 Start nebo zastaveni s reverzaci a 4 pfedvolenymi Parametry
rychlostmi - Funkce Nastaveni

g Parametr 1-90 |[2] Vypnuti

g Tepelnd termistorem

—~|ochrana
motoru
Parametr 1-93 |[1] Analogovy
Zdroj vstup 53
termistoru
Parametr 6-19
Terminal 53 [1] Napéti
mode
* = Vlychozi hodnota
Poznéamky/komentare:
Kdyz je pouze potieba zobrazit
vystrahu, parametr 1-90 Tepelnd
ochrana motoru se nastavi na
hodnotu [1] Vystraha termistor.

Tabulka 7.8 Termistor motoru
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7.2.6 SLC Parametry
- Funkce | Nastaveni
FC =[* = Vychozi hodnota
Parametry _ +24V 12 [ Poznamky/komentare:
= Funkce Nastaveni +24V 13 &| Kdyz dojde k prekro¢eni mezni
| Parametr 4-30 " | hodnoty monitoru zpétné
| Funkce pri DIN 18 - ; .
o PEP 1] vystraha DIN 19 vazby, nahlasi se vystraha 61:
| Ztrate zpetne Sledovdni zpétné vazby. SLC
vazby motoru DIN 27 monitoruje hodnotu vystraha
Parametr 4-31 DIN 29 61: Sledovdni zpétné vazby.
Chyba otdckove| .\ DIN 32 Pokud ptejde vystraha 61:
zpétné vazby DIN 33 Sledovdni zpétné vazby do stavu
motoru pravda, aktivuje se relé 1.
Parametr 4-32 Externi zafizeni m(ize indikovat,
Cas. limit ztrdty |5 s Ze je zapotiebi provést servis.
zp. v. motoru +10V 50 Pokud chyba zpétné vazby do 5
Parametr 7-00 AIN 53 s opét poklesne pod mezni
Rizeni otdcek [1] inkr. ¢idlo AIN 54 hodnotu, méni¢ kmitoctu
PID, zdroj 24V pokracuje v ¢innosti a vystraha
zpétné vazby com 55 zmizi. Ale relé 1 bude
Parametr 5-70 AOUT 42 aktivovano, dokud nebude
Term 32/33 1024% stisknuto tlacitko [Off/Reset]
Pulses Per (Vypnout/Reset).
Revolution o1
Parametr 13-00
Rezim SL [1] Zapnuto = 2 ’
reguldtoru 03 >
Parametr 13-01
Uddlost pro [19] Vystraha
spusténi Tabulka 7.9 Pouziti regulatoru SLC k nastaveni relé
Parqmetr 13-02 [44] Tlacitko
Uddlost pro
A Reset
zastaveni
Parametr 13-10 [21] Cislo
Operand wistrah
kompardtoru 4 Y
Parametr 13-11
Operdtor ]=
kompardtoru
Parametr 13-12
Hodnota 61
kompardtoru
Parametr 13-51
Uddlost SL [221 .
. Kompardtor 0
reguldtoru
el 55 50, s
) A nizky
reguldtoru
Parametr 5-40 |[80] DigitdlIni
Funkce relé vystup SL A

MGO07A248
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8 Udrzba, diagnostika a odstrafiovani problém(

8.1 Udrzba a servis

Za normalnich provoznich podminek a profila zatizeni
nevyzaduje méni¢ kmitoc¢tu udrzbu po celou dobu své
Zivotnosti. Abyste predesli poruchdm, nebezpeci a
poskozeni, kontrolujte méni¢ kmitoc¢tu v pravidelnych
intervalech podle provoznich podminek. Opotiebované
nebo poskozené soucasti nahradte origindlnimi ndhradnimi
dily nebo standardnimi dily. Ohledné servisu a podpory se
obratte na svého mistniho dodavatele Danfoss.

AVAROVANI

NEUMYSLNY START

Kdyz je méni¢ kmitoctu pripojen k AC siti, stejnos-
mérnému napajecimu zdroji nebo sdileni zatéze, motor
se maze kdykoli spustit. Neumyslny start béhem progra-
movani, servisu nebo opravy mize mit za nasledek smrt,
vazny Uraz nebo poskozeni majetku. Motor se miize
spustit pomoci externiho vypinace, prikazu komunikaéni
sbérnice Fieldbus, pfivedenym signalem zadané hodnoty
z LCP, prostrednictvim dalkového ovladani pomoci
Software pro nastavovani MCT 10 nebo po odstranéni
chybového stavu.

Abyste zabranili neimyslnému startu motoru:

. Odpojte méni¢ kmitoctu od sité.

. Pred programovanim parametrl stisknéte
tlacitko [Off/Reset] (Vypnout/Reset) na panelu
LCP.

. Pfi pfipojeni ménice kmitoctu k AC siti, stejnos-
mérnému napajecimu zdroji nebo sdileni zatéze
musi jiz byt méni¢ kmitoctu, motor a veskeré
pohanéné zafizeni plné zapojené a sestavené.

8.2 Typy vystrah a poplach(

Typ vystrahy/ | Popis
poplachu

Vystraha Vlystraha oznacuje abnormdlni provozni stav, ktery
zpusobi poplach. Vystraha se ukon¢i sama, kdyz

je abnormalni stav odstranén.

Alarm Poplach oznacuje chybu, kterd vyzaduje

okamzitou pozornost. Chyba vzdy vyvola vypnuti

nebo zablokovani. Po nahlaseni poplachu

resetujte méni¢ kmitoctu.

Méni¢ kmitoctu resetujte libovolnym ze 4

zpUsobu:

e Stisknutim tlacitka [Reset]/[Off/Reset]
(Vypnout/Reset).

e Vstupnim pfikazem digitalniho resetovani.

e Vstupnim pfikazem vynulovéni sériovou
komunikaci.

o Automatickym resetem.

Vypnuti

PFi vypnuti méni¢ kmitoctu prerusi ¢innost, aby nedoslo k
poskozeni ménice kmitoctu a jinych zafizeni. Pfi vypnuti
motor volné dobéhne do zastaveni. Logika ménice
kmitoctu bude nadale pracovat a sledovat stav ménice. Po
odstranéni chybového stavu Ize méni¢ kmitoctu resetovat.

Zablokovani

PFi zablokovéani méni¢ kmitoctu prerusi ¢innost, aby
nedoslo k poskozeni ménice kmitoctu a jinych zafizeni. Pfi
zablokovani motor volné dobéhne do zastaveni. Logika
ménice kmitoctu bude naddle pracovat a sledovat stav
ménice. Méni¢ kmitoctu spusti zablokovani pouze pfi vdzné
chybé, ktera maze poskodit méni¢ nebo jiné zafizeni. Po
odstranéni chyb nejprve vypnéte a zapnéte napajeni a
potom resetujte ménic¢ kmitoctu.

8.3 Zobrazeni vystrah a poplachi

, 171
Yy I

Status Quick Main
Menu Menu

Setup 1

-

130BD111.10

J—

Obrazek 8.1 Zobrazeni vystrahy

Na displeji blikd poplach nebo poplach se zablokovanim
spolec¢né s cislem poplachu.
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Setup 1 '-' '- 2
AL, OuU
Sty UU

Status Quick Main
Menu Menu

Obrazek 8.2 Poplach/Poplach se zablokovénim

Kromé textu a kédu poplachu na displeji ménice kmitoctu
funguji také tfi stavové kontrolky. Zluta kontrolka vystrahy
sviti pfi nahlaseni vystrahy zluté. Kontrolka poplachu je
Cervend a pfi nahlaseni poplachu blika.

130BD062.10

]

,

Obrazek 8.3 Stavové kontrolky
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8.4 Seznam vystrah a poplacht

8.4.1 Seznam kodU vystrah a poplachu

(X) v Tabulka 8.1 oznacuje, ze byla nahldsena vystraha nebo poplach.

C. Popis Vystraha | Poplach | Zablokovani | Pri¢ina
Signal na svorce 53 nebo 54 je nizsi nez 50 % hodnoty
i nastavené v parametr 6-10 Terminal 53 Low Voltage,
2 Chyba pracovni nuly X X - .
parametr 6-20 Terminal 54 Low Voltage a
parametr 6-22 Terminal 54 Low Current.
3 Zadny motor X - - K vystupu ménice kmitoctu nebyl pfipojen zadny motor.
i o Na strané napajeni chybi faze, nebo je nesymetrie napéti
4 Vypadek sitové faze" X X X s , . I -
piilis vysoka. Zkontrolujte napéjeci napéti.
7 Prepéti v meziobvodu” X X - Napéti meziobvodu presahuje limit.
- . Stejnosmérné napéti meziobvodu je nizsi nez mezni
8 Podpéti v meziobvodu®" X X - . .y -
hodnota upozornéni na nizké napéti.
9 Pretizeni stfidace X X - Vice nez 100% zatiZeni po pfilis dlouhou dobu.
L Motor je pfilis horky kvali vice nez 100% zatizeni po pfilis
10 Pfehrati ETR motoru X X -
dlouhou dobu.
o . Termistor nebo pfipojeni termistoru bylo odpojeno, nebo
1 Prehfati termistoru motoru X X - . s )
je motor pfilis horky.
Moment prekrocil hodnotu nastavenou v
12 Mezni hodnota momentu X X - parametr 4-16 Torque Limit Motor Mode nebo
parametr 4-17 Torque Limit Generator Mode.
13 Nadproud Byl prekrocen 3pickovy proud stfidace. Pokud je tento
X X X poplach nahld3en pfi zapnuti, zkontrolujte, nejsou-li
napdjeci kabely omylem zapojeny do svorek motoru.
14 Zemni spojeni - X Doslo ke svodu mezi vystupnimi fazemi a zemi.
16 Zkrat - X X Zkrat v motoru nebo na svorkach motoru.
17 Prodleva RS X X Méni¢ kmito¢tu nekomunikuje.
i . V brzdném rezistoru je zkrat, funkce brzdy je tudiz
25 Zkrat brzdného rezistoru - X X .
odpojena.
Viykon dodavany brzdnému rezistoru béhem poslednich
o 120 s piekrocil mezni hodnotu. Napravy: Snizeni brzdné
26 Pretizeni brzdy X X - . R (v o
energie prostfednictvim nizsich otacek nebo delsi doby
rozbéhu nebo dobéhu.
7 Zkrat brzdného IGBT/brzdného X X V brzdném tranzistoru je zkrat a funkce brzdy je tudiz
stridace odpojena.
28 Kontrola brzdy - X Brzdny rezistor neni pfipojen/nepracuje.
30 Vypadek faze U - X X Chybi motorova faze U. Zkontrolujte fazi.
31 Vypadek faze V - X X Chybi motorova faze V. Zkontrolujte fazi.
32 Vypadek faze W - X X Chybi motorova faze W. Zkontrolujte fazi.
34 Porucha Fieldbus X X - Doslo k potizim pfi komunikaci se sbérnici PROFIBUS.
35 Chyba dopliku - X - Fieldbus detekoval vnitini chyby.
Tato vystraha nebo poplach se aktivuje pouze tehdy,
pokud je napdjeci napéti ménice kmitoctu nizsi nez
36 Porucha napajeni X X - hodnota nastavena v parametr 14-11 Mains Voltage at
Mains Fault a souc¢asné neni parametr 14-10 Mains Failure
nastaven na hodnotu [0] Bez funkce.
38 Vnitini chyba - X X Obratte se na mistniho dodavatele Danfoss.
o Zkontrolujte z4téZ pfipojenou ke svorce 27 nebo
40 Pretizeni sv. 27 X - - . | o
odstrarite zkratové spojeni.
46 Napdjeni vykonové karty X X -
47 Nizké napéti 24V zdroje X X Mohlo dojit k pretizeni zdroje 24 V DC.

46 Danfoss A/S © 03/2016 V3echna prava vyhrazena.
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C. Popis Vystraha | Poplach | Zablokovani | Pfi¢ina
51 AMA - kontrola jmenovitého ~ X ~ Chybné nastaveni napéti motoru nebo proudu motoru.
napéti a proudu
52 AMA - maly proud - X - Proud motoru je pfilis maly. Zkontrolujte nastaveni.
53 AMA - pfilis velky motor ~ X ~ Motor je pfilis velky na to, aby bylo mozno provést test
AMA.
54 AMA - pfili§ maly motor ~ X ~ Motor je pfilis maly na to, aby bylo mozno provést test
AMA.
. Hodnoty parametru motoru jsou mimo pfipustny rozsah.
55 AMA - rozsah parametrd - X - X
Test AMA nelze spustit.
56 AMA - pfieruseni - X - Test AMA byl preruden.
57 AMA - casova prodleva - X - -
58 AMA - vnitini chyba X - Obratte se na spole¢nost Danfoss.
59 Proudové omezeni X - Pretizeni ménice kmitoctu.
61 Vypadek inkrementélniho ¢idla X - -
63 Nizkad hodnota pro mechanickou ~ X ~ Skute¢na hodnota proudu motoru nepresahla v ¢asovém
brzdu intervalu zpozdéni startu proud uvolnéni brzdy.
65 Teplota fidici karty X X X Viypinaci teplota fidici karty prekrocila horni mez.
67 Zména dopliku _ X _ Byl detekovan novy doplnék nebo byl odebréan
instalovany doplnék.
68 Bezpecné zastaveni Byla aktivovana funkce STO. Pokud je STO v rezimu
ruc¢niho restartovani (vychozi), a chcete obnovit normalni
provoz, ptivedte napéti 24 V DC na svorky 37 a 38 a
iniciujte signal vynulovani (prostfednictvim Fieldbus,
X X - digitalniho vstupu/vystupu nebo tlacitkem [Reset]/[Off/
Reset] (Vypnout/Reset)). Pokud je STO v rezimu automa-
tického restartovani, pfivedenim napéti 24 V DC ke
svorkam 37 a 38 se automaticky obnovi normalni provoz
ménice kmitoctu.
69 Prehrati vykonové karty X X X Vlypinaci teplota vykonové karty prekrocila horni mez.
80 Méni¢ byl inicializovan na X Vsechna nastaveni parametrd byla inicializovana na
vychozi hodnotu vychozi nastaveni.
Dochazi k nému v sitich IT, kdyz méni¢ kmitoctu volné
dobihd a stejnosmérné napéti je vyssi nez 830 V pro
87 Automatické brzdéni stejnos- X ~ _ 400V ménice a 425 V pro 200V ménice. Motor spotie-
mérnym proudem bovava energii ze stejnosmérného meziobvodu. Tuto
funkci Ize zapnout nebo vypnout v parametr 0-07 Auto
DC Braking.
88 Detekce dopliku - X X Doplnék byl uspésné odebran.
95 Pretrzeny pas X X - -
120 Chyba fizeni polohy - X - -
188 Vnitini chyba STO 24V DC napdjeni je pfipojeno pouze k 1 ze 2 svorek STO
(37 a 38), nebo byla zjisténa chyba v kanalech STO.
~ X ~ Zajistéte, aby byly obé svorky pfipojené ke 24V DC
napdjeni, a rozdil mezi signaly na 2 svorkach byl mensi
nez 12 ms. Pokud chyba pretrvavd, kontaktujte mistniho
dodavatele Danfoss.
nw . Parametr Ize ménit pouze pfi zastaveném motoru.
Ne béhem chodu - - -
run
i i Tato chyba se zobrazi, kdyz pouZijete chybné heslo pro
Chyba [Bylo zadano chybné heslo - - -

zménu parametru chranéného heslem.

Tabulka 8.1 Seznam kédu vystrah a poplachi

1) Tyto chyby mohou byt zptisobeny zkreslenim sité. Potize by mohla odstranit instalace sitového filtru Danfoss.

Pro ucely diagnostiky odectéte poplachova slova, vystrazna slova a rozsifena stavova slova.
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8.5 Odstranovani problém{

Symptom Mozna pricina Test Reseni
Spustte motor stisknutim tlacitka
LCP stop Zkontrolujte, zda bylo stisknuto [Auto On] (Automaticky) nebo [Hand
tlacitko [Off] (Vypnout). On] (Ru¢né) (podle aktualniho
provozniho rezimu).
Zkontrolujte, zda je parametr
Chybi signal startu (pohotovostni parametr 5-10 Svorka 18, digitdlni vstup | Nastartujte motor pomoci platného
rezim). spravné nastaven pro svorku 18 signalu pro start.
(pouzijte vychozi nastaveni).
Zkontrolujte, zda je parametr L L
Je aktivni signal volného dobéhu parametr 5-12 Terminal 27 Digital Input aned't.e hapeti 24 V na svorku 27
i . L. nebo ji naprogramujte na hodnotu [0]
Motor nebasi. motoru (volny dobéh). spravr.1.e nastaven pro svorku 27 Bez funkce.
(pouzijte vychozi nastaveni).
Zkontrolujte nasledujici body:
e Je signal zddané hodnoty mistni,
dalkovy nebo fizeny sbérnici? Naprogramujte spravna nastaveni.
o, . , Nastavte aktivni pevnou zadanou
i L ) e Je aktivni pevna zadana hodnota? .
Chybny zdroj signalu zadané hodnotu ve skupiné parametrt 3-1*
hodnoty e Je svorka spravné zapojena? Zddané hodnoty. Zkontrolujte
e Je spravné nastaven rozsah svorek? | Zapojeni. Zkontrolujte rozsah svorek.
. L i Zkontrolujte signal zadané hodnoty.
e Je k dispozici signal zadané
hodnoty?
Zkontrolujte, zda je spravné
Mezni hodnota otaceni motoru naprogramovan parametr 4-10 Smér Naprogramujte spravna nastaveni.
otdcéeni motoru.
Motor se otaci Zkontrolujte, zda je naprogramovén
Spatnym smérem. Je aktivni signal reverzace. piikaz reverzace pro svorku ve skupiné | Deaktivujte signal reverzace.

parametr( 5-1* DigitdlIni vstupy.

i o Zménte parametr 1-06 Clockwise
Chybné zapojeni faze motoru .
Direction.

Zkontrolujte vystupni limity v

Chybné nastavené mezni hodnoty parametr 4-14 Maximdlni otdcky Naprogramujte spravné mezni
kmito¢tu motoru [Hz] a parametr 4-19 Max. hodnoty.
Motor nedosahuje vystupni kmitocet.
maximalnich otacek. Zkontrolujte rozsah vstupniho signalu
Vstupni signél zadané hodnoty zadané hodnoty ve skupindch . L .
i co . .. Naprogramujte spravna nastaveni.
nema spravné stanoven rozsah. parametrt 6-0*Rezim analog. V/V a 3-1*

Zddané hodnoty.

Zkontrolujte nastaveni vsech
parametrd motoru, vcéetné vsech

Nestabilni otacky L i i . i .. Zkontrolujte nastaveni ve skupiné
Mozné chybné nastaveni parametri |nastaveni kompenzace. V rezimu se . N
motoru . . .| parametrii 6-0*Rezim analog. V/V.
zpétnou vazbou zkontrolujte nastaveni
PID.
Zkontrolujte nastaveni motoru ve
Motor bézi L . Zkontrolujte vSechny parametry skupinach parametrd 7-2* Data
. ; Mozna pfemagnetizace . L L
nepravidelné. motoru, zda jsou nastaveny spravné. |motoru, 1-3* Podr. udaje o mot. a 1-5*

Nast. nez. na zdt.

Mozné nespravné nastaveni v Zkontrolujte parametry brzdy. . ) )
i ) ; ] : y Zkontrolujte skupiny parametri 2-0*
Motor nebrzdi parametrech brzdy. Pravdépodobné | Zkontrolujte nastaveni dob rozbéhu o i
I ) ; DC brzda a 3-0* Mezni zddané hod.
pfilis kratké doby dobéhu. nebo dobéhu.
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Navod k pouzivani

Symptom

Mozna pfic¢ina

Test

Reseni

Prasklé vykonové
pojistky nebo
vypnuty jisti¢

Mezifazovy zkrat

V motoru nebo v panelu doslo k
mezifazovému zkratu. Zkontrolujte
mezifazové zkraty v motoru nebo v
panelu.

Odstrarite veskeré nalezené zkraty.

PretiZzeni motoru

Motor je pretizeny.

Provedte test pii spusténi a ovérte,
zda je proud motoru v ramci hodnot
v technickych udajich. Pokud proud
motoru prevysSuje Udaj z typového
Stitku pfi pIném zatizeni, snizte
zatizeni motoru. Podivejte se na
specifikace pro danou aplikaci.

Volné kontakty

Provedte kontrolu pred spusténim
ohledné volnych kontaktd.

Dotahnéte volné kontakty.

Nesymetrie sitového
proudu presahuje
3 %.

Potize se sitovym napajenim (viz
popis Poplach 4: Vypadek s. fdze).

Zaménte napajeci kabely pfipojené k
ménici kmitoc¢tu, pozice 1: A na B, B
naC CnaA.

Pokud nesymetrickd vétev kopiruje
kabel, znaci to problémy s napdajenim.
Zkontrolujte sitové napajeni.

Potize s méni¢em kmitoctu

Zaménte napajeci kabely pfipojené k
ménici kmitoc¢tu, pozice 1: A na B, B
naC CnaA.

Pokud nesymetrickd vétev zlstava na
stejné vystupni svorce, znadi to
problém s méni¢em. Obratte se na
dodavatele.

Nesymetrie proudu
motoru presahuje
3 %.

Problém s motorem nebo se
zapojenim motoru

Zaménte motorové kabely, pozice 1: U
naV,VnaW WnaU.

Pokud nesymetrickd vétev kopiruje
motorovy kabel, zna¢i to problémy s
motorem nebo se zapojenim motoru.
Zkontrolujte motor a zapojeni
motoru.

Potize s ménicem kmitoctu

Zaménte motorové kabely, pozice 1: U
naV,VnaW WnaU.

Pokud nesymetrickd vétev zlstava na
stejné vystupni svorce, znadi to
problém s ménicem. Obratte se na
dodavatele.

Akusticky hluk nebo
vibrace (napf.
lopatka ventildtoru
vydava pfi urcitych
kmitoctech hluk
nebo vibrace)

Rezonance, napt. v systému motor/
ventilator

Vlynechejte kritické kmito¢ty pomoci
parametrl ve skupiné parametri 4-6*
Zakdzané otdcky.

Vypnéte pfemodulovéni v
parametr 14-03 Overmodulation.

Zvyste tlumeni rezonance v
parametr 1-64 Resonance Dampening.

Zkontrolujte, zda hluk nebo vibrace
poklesly na pfijatelnou hodnotu.

Tabulka 8.2 Odstrariovani problému

MGO07A248
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9 Technické udaje

9.1 Elektrické udaje

Typicky vystup na htideli PK37 PK55 PK75 P1K1 P1K5 P2K2 P3KO0
ménice kmitoctu [kW] 0.37 0.55 0.75 1.1 1.5 2.2 3.0
Kryti 1P20 K1 K1 K1 K1 K1 K1 K2
Vystupni proud

Vykon na htideli [kW] 0,37 0,55 0,75 11 1,5 2,2 3
Spojity (3 x 380-440 V) [A] 1,2 1,7 2,2 3 3,7 53 7,2
Spojity (3 x 441-480 V) [A] 1,1 1,6 2,1 2,8 34 4,8 6,3
Prerusovany (60s pretizeni) [A] 1,9 2,7 35 48 5.9 8,5 11,5
Spojity kVA (400 V AC) [kVA] 0,9 1,2 1,5 2,1 2,6 3,7 5,0
Spojity kVA (480 V AC) [kVA] 0,9 13 1,7 2,5 2,8 4,0 5.2
Maximalni vstupni proud

Spojity (3 x 380-440 V) [A] 1.2 1,6 2,1 2,6 3,5 4,7 6,3
Spojity (3 x 441-480 V) [A] 1,0 1,2 18 2,0 29 39 4,3
Pferudovany (60s pretizeni) [A] 1,9 2,6 3,4 4,2 5,6 7.5 10,1
Dalsi specifikace

Max. prarez kabelu (sitovy, motorovy, k brzdé a 4012)

sdileni zatéze) [mm?*(AWG)]

Odhadovana vykonova ztrata pfi max.

jmenovitém zatizeni (W1 20,9 25,2 30 40 52,9 74 94,8
Hmotnost, kryti IP20 23 23 23 23 23 2,5 3,6
U¢innost [%]? 96,2 97,0 97,2 97,4 97,4 97,6 97,5
Tabulka 9.1 Sitové napajeni 3 x 380-480 V AC

Typicky vystup na hfideli P4KO0 P5K5 P7K5 P11K P15K P18K P22K
ménice kmitoctu [kW] 4 55 7.5 1 15 18.5 22
Kryti IP20 K2 K2 K3 K4 K4 K5 K5
Vystupni proud

Viykon na htideli 4 55 7.5 1 15 18,5 22
Spojity (3 x 380-440 V) [A] 9 12 15,5 23 31 37 42,5
Spojity (3 x 441-480 V) [A] 8,2 1 14 21 27 34 40
Prerusovany (60s pietizeni) [A] 14,4 19,2 24,8 34,5 46,5 55,5 63,8
Spojity kVA (400 V AC) [kVA] 6,2 8,3 10,7 15,9 21,5 25,6 29,5
Spojity kVA (480 V AC) [kVA] 6,8 9,1 11,6 17,5 22,4 28,3 333
Maximalni vstupni proud

Spojity (3 x 380-440 V) [A] 83 1,2 15,1 22,1 29,9 35,2 41,5
Spojity (3 x 441-480 V) [A] 6,8 9,4 12,6 18,4 24,7 29,3 34,6
PreruSovany (60s pretizeni) [Al 13,3 17,9 24,2 33,2 44,9 52,8 62,3
Dalsi specifikace

Max. priifez kabelu (sitovy, motorovy, k brzdé)

[mm2AWG)] 4(12) 16(6)

Odhadovana vykonové ztrata pfi max.

jmenovitém zatizeni (W1 115,5 157,5 192,8 289,5 3934 402,8 467,5
Hmotnost, kryti IP20 [kg] 3,6 3,6 41 9,4 9,5 12,3 12,5
U¢innost [%]? 97,6 97,7 98,0 97,8 97,8 98,1 97,9

Tabulka 9.2 Sitové napajeni 3 x 380-480 V AC

1) Typickd vykonova ztrdta je pfi jmenovité zdatézi a ocekdvd se v rozmezi #15 % (tolerance souvisi s odchylkami napéti a stavu kabeld).
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Hodnoty jsou zaloZeny na typické ucinnosti motoru (hranicni linie IE2/IE3). Motory s nizsi ucinnosti se také priddvaji ke ztrdté vykonu v
meénici kmitoctu a motory s vyssi Gcinnosti vykonovou ztrdtu snizuji.

Plati pro dimenzaci chlazeni ménice kmitoctu. Pokud je spinaci kmitocet zvysen oproti vychozimu nastaveni, mohou vykonové ztrdty
vzrust. Jsou zahrnuty spotreby ovlddaciho panelu LCP a typické ridici karty. Doplriky a odebirand zdtéz mohou ke ztrdtdm pridat az 30
W (prestoze obvykle piné zatiZend fridici karta nebo sbérnice Fieldbus pridaji jen 4 W).

Udaje o vykonovych ztrdtdch podle normy EN 50598-2 najdete na www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) Méreno pomoci 50m stinéného kabelu motoru pfi jmenovitém zatizeni a kmitoctu. Tridu energetické Ucinnosti najdete v
kapitola 9.4 Okolni podminky. Ztrdty pfi cdstecném zatiZzeni najdete na www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

9.2 Sitové napajeni (3fazové)

Sitové napdjeni (L1, L2, L3)
Svorky napéjeciho napéti L1, L2, L3
Napajeci napéti 380-480 V: -15 % (-25 %)" to +10 %

1) Ménic kmitoctu miZe byt pouZivdn s -25% vstupnim napétim s omezenym vykonem. Maximdlni vystupni vykon ménice
kmitoctu je 75 % v pripadé -25% vstupniho napéti a 85 % v pripadé -15% vstupniho napéti.

Napdjeci kmitocet 50/60 Hz +5 %
Max. docasna nesymetrie mezi fazemi elektrické sité 3,0 % jmenovitého napajeciho napéti
Skute¢ny ucinik (A) 20,9 nominalni hodnoty pfi jmenovitém zatiZzeni
Relativni ucinik (cos ¢) Témér 1,0 (>0,98)
Spindni na vstupnim napajeni L1, L2, L3 (zapnuti) <7,5 kW Maximalné 2krét/min
Spindni na vstupnim napajeni L1, L2, L3 (zapnuti) 11-22 kW Maximalné 1krat/min

Jednotka je vhodnd pro pouziti v obvodech nedoddvajicich vice neZ efektivni proud 5 000 A (symetricky) a maximdiné 480 V.

9.3 Vystup motoru a data motoru

Vystupni vykon motoru (U, V, W)

Vystupni napéti 0-100 % napdjeciho napéti
Vystupni kmitocet 0-500 Hz
Vystupni kmitocet v rezimu VVC* 0-200 Hz
Spindni na vystupu Neomezeno
Doba rozbéhu nebo dobéhu 0,01-3 600 s

Momentové charakteristiky

Rozbéhovy moment (konstantni moment) Max. 160 % po dobu 60 s"
Momentova pretizitelnost (konstantni moment) Max. 160 % po dobu 60 s"
Rozbéhovy proud Max. 200 % po dobu 1 s
Nabézna hrana momentu v rezimu VVC* (nezavisle na fsw) Maximalné 50 ms

1) Procento souvisi se jmenovitym momentem.

9.4 Okolni podminky

Okolni podminky

Kryti, ménic¢ kmitoctu IP20/3asi
Kryti, konverzni sada IP21/typ 1
Test vibraci viech typu kryti 109
Relativni vihkost 5-95% (IEC 721-3-3; Trida 3K3 (nekondenzacni) béhem provozu)
Teplota okoli (pfi spinacim rezimu DPWM)

- s odleh¢enim Max. 55 °C (131 °F)2
- pfi konstantnim plném vystupnim proudu u nékterych vykon0 Max. 50 °C (122 °F)
- pfi konstantnim pIném vystupnim proudu Max. 45 °C (113 °F)
Minimalni teplota okoli pfi plném provozu 0°C (32 °F)
Minimalni teplota okoli pfi snizeném vykonu -10 °C (14 °F)
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Teplota pfi skladovani/pfepravé -25 az +65/70 °C (-13 az +149/158 °F)
Maximalni nadmofska vyska bez odlehceni 1 000 m (3 280 stop)
Maximalni nadmorska vyska s odleh¢enim 3 000 m (9 243 stop)
EN 61800-3, EN 61000-3-2, EN 61000-3-3, EN 61000-3-11,

EN 61000-3-12, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3
EN 61800-3, EN 61000-6-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3
Normy elektromagnetické kompatibility, odolnost EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6, EN 61326-3-1
Trida energetické G&innosti®) IE2

Normy elektromagnetické kompatibility, emise

1) Prectéte si v Prirucce projektanta cdst vénovanou zvldstnim podminkdm tykajici se bodu:

. Odlehceni kvdli vysoké teploté okoli.

. Odlehceni kviili vysoké nadmorské vysce.

2) U varianty ménice kmitoctu VLT® Midi Drive FC 280 se sbérnici PROFIBUS, PROFINET a EtherNet/IP zabrarite plnému zatizeni
digitdlnich/analogovych vstupi a vystupu pfi teploté okoli vyssi nez 45 °C (113 F), aby nedoslo k prehfdti fidici karty.

3) Navrzeno podle normy EN 50598-2 pfi:
. jmenovitém zatizeni
. 90 % jmenovitého kmitoctu
. tovdrnim nastaveni spinaciho kmitoctu
. tovdrnim nastaveni typu spindni
o Otevreny typ: Teplota okolniho vzduchu 45 °C (113 F).
. Typ 1 (sada NEMA): Teplota okoli 45 °C (113 F).

9.5 Specifikace kabel

Délky a prarezy kabel(1)

Max. délka stinéného motorového kabelu

50 m (164 stop)

Max. délka nestinéného motorového kabelu

75 m (246 stop)

Maximalni prirez kabelu k fidicim svorkdm, pruzny/pevny vodic

2,5 mm*/14 AWG

Minimalni prirez vodi¢l k fidicim svorkam

0,55 mm?/30 AWG

Max. délka kabelu STO vstupu, nestinény

20 m (66 stop)

1) Informace o napdjecich kabelech naleznete v Tabulka 9.1 aZ Tabulka 9.2.

9.6 Ridici vstupy a vystupy a data Fizeni

Digitalni vstupy

Cislo svorky 18, 19, 27Y, 29, 32, 33
Logika PNP nebo NPN
Uroven napéti 0-24 V DC
Uroven napéti, logicka 0 PNP <5V DC
Uroven napéti, logicka 1 PNP >10 V DC
Uroven napéti, logickd 0 NPN >19 V DC
Uroven napéti, logicka 1 NPN <14V DC
Maximalni napéti na vstupu 28 V DC
Rozsah pulzniho kmitoctu 4-32 kHz
(Doba zatizeni) min. Sitka pulzu 4,5 ms
Vstupni odpor, Ri Priblizné 4 kQ
1) Svorku 27 Ize rovnéz naprogramovat jako vystup.

STO vstupy"

Cislo svorky 37,38
Uroven napéti 0-30 V DC
Uroven napéti, nizka <1,8V DC
Uroven napéti, vysoka >20 V DC
Maximalni napéti na vstupu 30V DC
52 Danfoss A/S © 03/2016 Vsechna prava vyhrazena. MGO07A248



Technické udaje

Navod k pouzivani

Minimalni vstupni proud (kazdy pin) 6 mA
1) Dalsi podrobnosti o STO vstupech najdete v kapitola 6 Safe Torque Off (STO).

Analogové vstupy

Pocet analogovych vstupt 2
Cislo svorky 53", 54
Rezimy Napétovy nebo proudovy
Vybér rezimu Software
Uroven napéti 0-10V
Vstupni odpor, Ri Priblizné 10 kQ
Maximalni napéti -15az+20V

Proudovy rozsah

0/4 az 20 mA (nastavitelny rozsah)

Vstupni odpor, Ri

Priblizné 200 Q

Maximalni proud

30 mA

Rozliseni analogovych vstupt

11 bith

Pfesnost analogovych vstupt

Maximalni chyba 0,5 % plného rozsahu

Sitka pasma

100 Hz

Analogové vstupy jsou galvanicky oddéleny od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.

1) Svorka 53 podporuje pouze napétovy reZim a lze ji také pouZit jako digitdlini vstup.

l— PELV isolation

37 —
38 —

Control

High
33 | voltage

Functional
. . —
isolation

RS485  —

Obrazek 9.1 Galvanické oddéleni

OZNAMENI!

VYSOKA NADMORSKA VYSKA

Mains

Motor

DC bus

130BE837.10

V pfipadé instalace v nadmorskych vyskach nad 2 000 m se ohledné PELV obratte na spolecnost Danfoss.

Pulzni vstupy

Programovatelné pulzni vstupy

2

Cisla pulznich svorek

29, 33

Maximalni kmitocet na svorkach 29, 33

32 kHz (soumérny)

Maximalni kmitocet na svorkach 29, 33

5 kHz (otevieny kolektor)

Minimalni kmitocet na svorkach 29, 33 4 Hz
Uroven napéti Viz &ast o digitélnich vstupech
Maximalni napéti na vstupu 28 V DC
Vstupni odpor, Ri Priblizné 4 kQ

Presnost pulzniho vstupu (0,1-1 kHz)

Maximalni chyba: 0,1 % plného rozsahu

Pfesnost pulzniho vstupu (1-32 kHz)

Maximalni chyba: 0,05 % pIného rozsahu

Digitalni vystupy

Programovatelné digitdlni/pulzni vystupy

Cislo svorky 27V
Uroven napéti na digitalnim/kmitoc¢tovém vystupu 0-24V
Max. vystupni proud (spotfebi¢ nebo zdroj) 40 mA
Max. zatizeni na kmitoctovém vystupu 1 kQ
Max. kapacitni zatizeni na kmito¢tovém vystupu 10 nF
Minimalni vystupni kmitocet na kmitoctovém vystupu 4 Hz
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Maximalni vystupni kmitocet na kmito¢tovém vystupu 32 kHz
Pfesnost kmito¢tového vystupu Maximalni chyba: 0,1 % plného rozsahu
Rozliseni kmito¢tového vystupu 10 bitd

1) Svorku 27 Ize rovnéz naprogramovat jako vstup.

Digitdlni vystup je galvanicky oddélen od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.

Analogové vystupy

Pocet programovatelnych analogovych vystupl 1
Cislo svorky 42
Proudovy rozsah na analogovém vystupu 0/4-20 mA
Max. odporové zatizeni proti spole¢né svorce na analogovém vystupu 500 Q
Pfesnost analogového vystupu Maximalni chyba: 0,8 % plného rozsahu
Rozliseni na analogovém vystupu 10 bitd

Analogovy vystup je galvanicky oddélen od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.

Ridici karta, vystup 24 V DC
Cislo svorky 12,13
Maximalni zatizeni 100 mA

Napdjeni 24 V DC je galvanicky oddélené od napdjeciho napéti (PELV). Md vsak stejny potencidl jako analogové a digitdini
vstupy a vystupy.

Ridici karta, vystup +10 V DC

Cislo svorky 50
Vystupni napéti 10,5V 20,5V
Maximalni zatizeni 15 mA

Napdjeni 10 V DC je galvanicky oddélené od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.

Ridici karta, sériova komunikace RS485
Cislo svorky 68 (PTX+, RX+), 69 (N,TX-, RX-)
Cislo svorky 61 Spole¢né pro svorky 68 a 69

Obvod sériové komunikace RS485 obvodu je galvanicky oddélen od napdjeciho napéti (PELV).

Ridici karta, sériova komunikace prostfednictvim USB
Standard USB 1.1 (PInd rychlost)
Konektor USB Konektor USB typ B

Pripojeni k pocitaci se provddi prostrednictvim standardniho USB kabelu hostitel/zafizeni.

Pripojeni USB je galvanicky oddéleno od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.

Spojeni se zemi USB neni galvanicky oddéleno od ochranné zemé. Pro pripojeni pocitace ke konektoru USB ménice kmitoctu
pouZijte jediné izolovany prenosny pocitac.

Reléové vystupy

Programovatelné reléové vystupy 1
Relé 01 01-03 (NC), 01-02 (NO)
Max. zatizeni svorek (AC-1)" na 01-02 (NO) (odporové zatizeni) 250 VAC 3 A
Max. zatizeni svorek (AC-15)" na 01-02 (NO) (indukéni zatizeni pfi cosg 0,4) 250 VAC, 02 A
Max. zatizeni svorek (DC-1)" na 01-02 (NO) (odporové zatizeni) 30VDGC 2A
Max. zatizeni svorek (DC-13)" na 01-02 (NO) (induk¢ni zatizeni) 24V DG 0,1 A
Max. zatizeni svorek (AC-1)" na 01-03 (NC) (odporové zatizeni) 250 VAC, 3 A
Max. zatizeni svorek (AC-15)"na 01-03 (NC) (indukéni zatizeni pfi cosg 0,4) 250 VAC, 02 A
Max. zatizeni svorek (DC-1)" na 01-03 (NC) (odporové zatizeni) 30VDC 2 A
Min. zatiZzeni svorek na 01-03 (NC), 01-02 (NO) 24V DC 10 mA, 24 V AC 20 mA

1) IEC 60947, &dsti4 a 5
Reléové kontakty jsou od zbytku obvodu galvanicky oddéleny zesilenou izolaci.

Viykon fidici karty
Interval vyhledavani 1 ms
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Ridici charakteristiky

Rozliseni vystupniho kmitoctu pfi 0-500 Hz +0,003 Hz
Odezva systému (svorky 18, 19, 27, 29, 32 a 33) <2 ms
Rozsah regulace rychlosti (bez zpétné vazby) 1:100 synchronni rychlosti
Presnost otacek (bez zpétné vazby) %0,5 % jmenovité rychlosti
Pfesnost otacek (se zpétnou vazbou) 0,1 % jmenovité rychlosti

Vsechny Fidici charakteristiky jsou zaloZeny na ctyfpélovém asynchronnim motoru.

9.7 Utahovaci momenty kontaktt

Pfi dotahovani viech elektrickych spojeni pouzijte spravné momenty. Pfili$ nizky nebo vysoky moment muize zpuUsobit
Spatné elektrické spojeni. Pro zajisténi spravnych momentd pouzijte momentovy kli¢. Doporucujeme pouzit Sroubovak typu
SZS 0,6 x 3,5 mm.

Moment [Nm (in-1b)]
Typ kryti Vykon [kW (hp)] Sit Motor Stejfosr.nér’né Brzda Zemé Ridici/relé
piipojeni
K1 0,37-2,2 (0,5-3,0) 0,8 (7,1) 0,8 (7,1) 0,8 (7,1) 08 (7,1) 1,6 (14,2) 0,5 (44)
K2 3,0-5,5 (4,0-7,5) 0,8 (7,1) 08 (7,1) 0,8 (7,1) 0,8 (7,1) 1,6 (14,2) 0,5 (44)
K3 7,5 (10) 0,8 (7,1) 08 (7,1) 0,8 (7,1) 0,8 (7,1) 1,6 (14,2) 0,5 (44)
K4 11-15 (15-20) 1,2 (10,6) 1,2 (10,6) 1,2 (10,6) 1,2 (10,6) 1,6 (14,2) 0,5 (44)
K5 18,5-22 (25-30) 1,2 (10,6) 1,2 (10,6) 1,2 (10,6) 1,2 (10,6) 1,6 (14,2) 0,5 (44)

Tabulka 9.3 Utahovaci momenty

9.8 Pojistky a jistice

Pouzijte pojistky nebo jistice na strané napajeni jako ochranu pro pfipad, Zze by doslo k poruse komponenty uvniti ménice
kmitoctu (prvni chyba).

Ochrana vétve obvodu
Vsechny vétve obvodu v instalaci (v¢etné spinacich zafizeni a strojd) musi byt chranény proti zkratu a nadproudu podle
narodnich nebo mezinarodnich predpisa.

OZNAMENI!

Integrovana polovodi¢ova ochrana proti zkratu neposkytuje ochranu vétve obvodu. Zajistéte ochranu vétve obvodu v
souladu s narodnimi a mistnimi predpisy.

V Tabulka 9.4 jsou uvedeny seznamy doporucenych pojistek a jistica, které byly testovany.

AUPOZORNENI

RIZIKO URAZU A POSKOZENI ZARIZENI
Porucha nebo nedodrzeni doporuceni mohou mit za nasledek ohrozeni osob a poskozeni ménice kmito¢tu a dalSiho
vybaveni.

. Vyberte pojistky podle doporuceni. Mozné poskozeni miize byt omezeno na vnitiek méni¢e kmitoctu.

OZNAMENI!
POSKOZENI ZARIZEN(

Pouziti pojistek nebo jisti¢i je povinné pro zajisténi shody s IEC 60364 pro CE. Nedodrzeni doporuceni ohledné ochrany
muze zpUlsobit poskozeni ménice kmitoctu.
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Danfoss doporucuje pouzit pojistky a jistice uvedené v Tabulka 9.4, aby byla zajisténa shoda s UL nebo s normou IEC
61800-5-1. V aplikacich bez shody s UL navrhujte jistice pro ochranu v obvodu dodavajicim maximalné 50 000 Arms
(symetricky), 400 V. Jmenovity zkratovy proud (SCCR) ménice kmitoctu je vhodny pro pouziti v obvodu dodavajicim
maximalné 100 000 Arms, 480 V pii ochrané pojistkami tiidy T.

Velikost skfiné Vykon [kW (hp)] Pojistka bez shody | Jisti¢ bez shody s UL | Pojistka v souladu
s UL s UL
0,37 (0,5) JJs-3
0,55-0,75 gG-10
JJs-6
(0,74-1,0)
K1 PKZMO0-16
1,1-1,5
JJs-10
(1,48-2,0) 9G-20
2,2 (3,0) JJs-15
3,0-55
K2 9G-25 PKZMO0-20 JJS-25
(4,0-7,5)
7,5
K3 (10) 9G-25 PKZMO0-25 JJS-25
11-15
K4 9G-50 - JJS-50
(15-20)
18,5-22
K5 gG-80 - JJS-80
(25-30)

Tabulka 9.4 Pojistka a jisti¢, 380-480 V
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Navod k pouzivani

9.9 Kryti, jmenovité vykony a rozméry

Velikost skfiné K1 K2 K3 K4 K5
Vykon [kW] Jednofazovy | 0,37 0,55 0,75 1,1 1,5 2,2 - - -
200-240 V
Trifazovy 0,37 0,55 0,75 11 1,5 2,2 3,7 - -
200-240 V
Trifazovy 0,37 0,55 0,75 11 1,5 2,2 3 4 55 7.5 11 15 18,5 22
380-480 V
FC 280 IP20
Vyska A 210 (8,3) 272,5 (10,7) 272,5 317,5 410 (16,1)
(10,7) (12,5)
Sitka B 75 (3,0) 90 (3,5) 115 (4,5)| 133 (5,2) 150 (5,9)
Hloubka C 168 (6,6) 168 (6,6) 168 (6,6) | 245 (9,6) 245 (9,6)
FC 280 se sadou 1P21
Rozméry [mm Vyska A 338,5(13,3) 395 (15,6) (135956) 425 (16,7) 520 (20,5)
(i} Sitka B 100 (3,9) 115 (4,5) 130 (5,1)| 153 (6,0) 170 (6,7)
Hloubka C 183 (7,2) 183 (7,2) 183 (7,2) | 260 (10,2) 260 (10,2)
FC 280 se sadou NEMA typ 1
Vyska A 357
294 (11,6) 356 (14) 391 (15,4) 486 (19,1)
(14,1)
Sitka B 75 (3,0) 90 (3,5 115 (4,5)| 133 (5,2) 150 (5,9)
Hloubka C 168 (6,6) 168 (6,6) 168 (6,6) | 245 (9,6) 245 (9,6)
Hmotnost [kg 2,5 (5,5) 3,6 (7,9) 4,6 8,2 (18,1) 11,5 (25,4)
(1b)] (10,1)
Montazni a 198 (7,8) 260 (10,2) 260 297,5 390 (15,4)
otvory [mm (10,2) (11,7)
(im] b 60 (2,4) 70 (2,8) 90 (3,5) | 105 (4,1) 120 (4,7)
c 5(0,2) 6,4 (0,25) 6,5 8(0,32) 7,8 (0,31)
(0,26)
d 9 (0,35) 11 (043) 11 (0,43)[ 12,4 (049)| 12,6 (0,5)
e 4,5 (0,18) 5,5 (0,22) 55 6,8 (0,27) 7 (0,28)
0,22)
f 7,3 (0,29) 8,1 (0,32) 9,2 11 (0,43) 11,2 (0,44)
(0,36)

Tabulka 9.5 Kryti, jmenovité vykony a rozméry

MGO07A248
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VLT® Midi Drive FC 280

10 Dodatek

10.1 Symboly, zkratky a konvence

°C Stupné Celsia
AC Stridavy proud
AEO Automaticka optimalizace spotieby energie
AWG American wire gauge
AMA Automatické pfizplsobeni motoru
DC Stejnosmérny proud
EMC Elektromagneticka kompatibilita
ETR Elektronické tepelné relé
fun Jmenovity kmitocet motoru
FC Méni¢ kmitoctu
linv Jmenovity vystupni proud invertoru
lLm Proudové omezeni
IMN Jmenovity proud motoru
Ivit,mAx Maximalni vystupni proud
IviTN Jmenovity vystupni proud dodavany ménicem kmitoctu
P Ochrana proti vniknuti
LCP Ovladaci panel
MCT Motion Control Tool
ns Synchronni otacky motoru
PmN Jmenovity vykon motoru
PELV Ochranné, velmi nizké napéti
PCB Deska s plosnymi spoji
Motor s PM Motor s permanentnimi magnety
PWM Modulace sitkou pulzt
OT./MIN Otéacky za minutu
STO Safe Torque Off
Tum Mezni hodnota momentu
UmN Jmenovité napéti motoru
Tabulka 10.1 Symboly a zkratky
Konvence

Vdechny rozméry v obrazcich jsou uvedeny v [mm (in)].
Hvézdi¢ka (*) oznaluje vychozi nastaveni parametru.
Cislované seznamy oznacuji postupy.
Seznamy s odrazkami oznacuji jiné informace.
Kurziva oznacuje:

- Kfizovy odkaz

- Odkaz

- Nazev parametru

10.2 Struktura menu parametr(

60

Danfoss A/S © 03/2016 Vsechna prava vyhrazena.

MGO07A248




Navod k pouzivani

Dodatek

z nsacoud Aqzea suidz (oipz

| nsa>oid Agzen puiadz (oipz
nsaco0.ud eqzea ‘dz

‘U0y BAOSED “JUl ‘Qld NIUSWOW JudZlYy
Jus|ysaz uodoud ‘gld nIUSWOW JudZlY
dld muawouw Juazpy

‘A "dz "]y ey ‘Qld 10 JuszlYy

‘Adz "wod ‘poas)d ‘gld 39810 udZ
‘doud ‘Jop "1su0y sey ‘Qld 10 Juszl
‘A0 “J9P 1UD|IS9Z ZaW ‘Qld 10 IudZi
‘ISUOY BAOSED ALIBP ‘Qld 10 JudZ
"Jsuoy eaose) “ibajul ‘gld 10 Jusz
'saz “1odoud ‘q|d 9210 JudZ

Agzea pudz foipz ‘gld 10 Juszly
10 Jole|nbai gid

Kio1e|nbay

IudwW dAL

1PIUIRgs NANISAA JUSZI ‘T BYIOAS
oW "xew ‘dnisAp ‘i BYIOAS

oW “ulw ‘dnisAA ‘T BHIOAS
dnisAn JujeubIp ‘g eXI0AS

dnisfn fnobBojeue ‘zi exI0AS

WIzZaJ ‘7 BYIOAS

(dnis£A jujenbip/Anobojeue

‘2y ®}I0AS) zp Inding [enbia/bojeuy
16 AJIoAs wizay

nJljY BIURISUOY BAOSED ‘iG BYIOAS
eqzen eulddz/'y 'z "SAA 'iS BYIOAS
eqzeA euladz/y 'z jziu ‘pS BYIOAS
pnoud £43A ‘4G exIons

pnoud £jew ‘iS5 e3I0AS

nodeu 90SAA ‘iS BYIOAS

nadeu 9%ziu ‘p§ eYI0AS

S dnisa £nobojeuy

€S AIOAS wizay

dnisa Jujeubip ‘s eXI0AS

nJljY BIURISUOY BAOSED ‘€S BYIOAS
eqzen eulddz/'y 'z "SAA ‘€S BYIOAS
eqzeA eulddz/y 'z e)zju ‘€ BYIOAS
nadeu 9)0SAA ‘€S BYIOAS

nadeu HzIu ‘€5 BHIOAS

€6 dnisa fnobojeuy

AInu junodeid Aaajpoid dnose) adyun4
AInu Junodeid Arsjpoid snose) eqoQ
N/A ‘Hojeue wizay

3sAn/dnisa jeuy

nwi| sel ‘Apayd ‘£z “As ‘dnisfa Juzind
PIUIRQS 1UdZl ‘LT “AS ‘dmIsAA Juzjnd
1PDIWIRQS Judzl) “1sAA dn03j1 e *Big
PIUIRgS JudzZly

B|PIR Ul JQWIS “EE/TE BIIONS

ny2e10 ez nz|nd ‘€€/Z€ ©YI0AS

2 ul AbT dnisp

£T "As ‘ndnisAA oyluzind 133011Wy Xe
ndnisfa zind euugwoid ‘£z exi0AS
dnisA Juzjngd

eqzeA "dz/upoy "pez ‘sAA ‘€€ BYIOAS
eqzeA puldz/y ‘Z @)ZIU ‘€€ BHIOAS

S S HEC oC T

1903w ANOSAA ‘€€ BNIOAS

(4471 1220UWD| KYZIN ‘€€ BHIOAS
0z-L eqzen ‘dz/upoy 'pez ‘sAA ‘67 BYIOAS
*C-L  eqzeA dz/upoy "pez exziu ‘6T exIonS
€l-L 1901w A)OSAA ‘67 BYIOAS
zl-L 192001} KfZ)U ‘67 BXIOAS
xl-L dnisa juzjng
80-£ 319y ‘nudAa Jugpzodz
£0-L 919y ‘nnudez jugpzodz
90-L 9]24 ax)un4
S0-£ EIEN]
$0-£L dnisAA Jujenbip ‘anudAa Jugpzodz
€0-L dnisAa Jujeubip ‘inudez jugpzodz
20-L dnisAn jujenbip ‘£z exons
00-£ Kdmis£a Jujenbia
%0-L HO anbio] 3jes ‘gE/LE BHIOAS

dnisa Jujeubiq ‘g€ eIoAS

86-9 dnisa Jujeubiq ‘ce MIOoAS
96-9 dnisa Jujenbip ‘67 e3I0nS
¥6-9 dnisa Jujeubip ‘£z exions
£6-9 dnisa Jujeubiq ‘6L BXIOAS
269 dnisa JujenbIp ‘gL BYIOAS
16-9 Adnisa jujenbiq
06-9 wizay ‘/T eYI0AS

NA WPueubIp wizey
%69 A/A 1ebip wizoy
62-9 dmisAa/dnisa 6ig
9Z-9 [zH] op Afpe10 duezexez
ST-9 [zH] po ApRe10 duezexez
vZ-9 fpero suezeyez
€29 niojow 1zgy 121f2gAyd 1id axqung
729 eqzen eulddz pyosAp :eyensAn
1Z-9 eqzeA puipdz exziN :eyensin
0Z-9 el0UpoyY puepez BYOSAA ‘ByelisiA
*C-9 el0UpOY BUBPRZ BYZIN ‘ByelISAA
61-9 pnoid £y|9A eyensip
81-9 pnoid Alew :eyenskp
91-9 AyensAa -3seN
G1-9 A10|day as difexA) eyenisAA eujduaelseN
v1-9 (332011
L1-9 AqosAa — eyeiisAp)) YbIH "baiy Buiuiep
0L-9 (392001}
«1-9  Ajziu - eyensfp) moq "bai4 Bujutep
L0-9 T yensha iseN
00-9 niojow A "dz Ayenz nwi| 'se)
x0-9 niojow Agzea uidz dA0IRI0 egAYD

niojow Agqzea du1dz 91e.1z 11d 3dUN4

v6-G niojow eqzea ‘dz
€65 njusawow oyauiaqez 1us|issz
06-S 39e10 JudzZawo [oipz
%6-S JUSZaWO OypAcIUBWOW f0ipZ
LL-S Kiopyey pIfnzawQ
0L-S 1900w JudnisAA “xepy
%L-S ‘Wwo 9A0pNoId

79-S wizas Hpuolessuab oid nyuswow zap

09-§ wizas Aypuojow oid nyuswow zap
%9-S [zH] niojow AXJRI0 JUjRWIXeIA
89-S [zH] n1oj0w A4Re10 JujewIuIy
1S-S NnJojow JudeI0 JQWS

95-S niojow JusazawQ

Ayensfp/iuszawQ

€5-S aeuds
75-S OUIA0DUOY PIOUPOY BUBPEZ "XE
1G-S Adwes jugpzodz
0S-S ZaW Jujewiulp
*S-S Z3W Jujewixep
w-s 1uafedeu jusnouqQ
L¥-S Y04y 1SONI|9A
ov-S dwopudlod ‘Biqg
«-S Juanelsez wydA ud nyagqop eqoqg
SE-S 10 Isuoy 1id nygqop/nyaqzos eqoqd
vE-S Adwe jsjeq
0€-S nyaqop eqop ‘v edwey
€S nyaqgzo. eqop ‘v edwey
6L-S t Adwes dA)
S-S ¢ edwey
v1-S nyaqgop eqop ‘s edwey
€L-S nyqzol eqop ‘s edwey
L-s ¢ Adwes dA}
LL-S € edwey
0olL-S nyqop eqop ‘z edwey
%1-G nyaqgzo. eqop ‘g edwey
L0-S ¢ Adwes dA}
00-S Z edwey
%0-S nyaqop eqop ‘| edwey

nyqzol eqop ‘| edwey
€9 | Adwel dA|
L9-¥ | edwey
*9v 2w 121 Aloupoy suepez foipz
85-t foupoy duepez ¢ foipz
LSY Ayoupoy suepez ¢ loipz
95-v Kioupoy suepez | foipz
5SS e1OUPOY "PEZ JUAIIR[3I BUADY

¥S-v NJOP OC3U NJOYRU "IW 95%310Y ‘UPOH

LSt [zH] 10 "1suoy
0S¥ eloUPOY ‘PeZ BUAS{
*S¥ Kyoupoy suepez
W Kyoupoy uepez axnung
el0UPOY BUBPEZ “XBI\

Ly-v ejoupoy guepez Jujewiuliy
Aqgzea u1adz/y ‘Z exjoupar

(4 Kloupoy suepez yeszoy
P 4 ‘poy auepez 1uza|\

Adwey/ upoy "pez

LE-v Apziq adeapje Jugpzodz
0€-¥ [zH] Apziq adeAiE ARRI0
P o 4 Apziq 1UujoAN pnold
v epziq eypiueyday
Ly nadayd ‘Bas Juspissz
0z nadayd Juazyy
N Apziq "is pnoid "xep
6Lt Apziq nadeu juazjus
8l-v (M) uoxAn Aupziq juzap
AR 7 (Awyo) J03s1zas Aupzig
9l-¥ Kpziq aoyuny
vi-v Apziq 34 *6iduz
44 Juenoyed eqoQ
olL-v pnoid 1oeaoxied

*xL-¥

96-€
S6-€

v6-€ Apzig 4T

€6°€
6€
06-€
%6-€
18-€
08-€
%8-€
(423
L/-€
0/-€

Apziq > AxRero peuids  40-z
1u9pziq DQ eqod 70T
pnoid fupziq >a 10T

“1y2pa,d pnoud/pnoid 5 Auziplid  00-C
epziq D x0-T

nioisiwie) foipz  €6-1

niojow euesydo eupdal  06-1
niojow ejo|dal  46-1

Apziq pneplls JUd|ISSZ  88-L

| niojow o afepn “ipod

(YWY) uondepy Jo10|\ dewoiny
NJoJow JUsWoW ANAouSW
niojow Ax3e10 dUAOUSWI
niojow pnoid

nJojow 1301wy

niojow nadeN

niojow UoxAA

niojow ejeq

13gdeu niyjy ejueisuoy eaose)

yoAi ‘dwoy s ‘sez 'sayd ‘pzodz  Gg-| Isndoud juioy ndAy niy ejuesuoy ‘se)
JuaAeisez oypusaid ejpeydod eloupoH  8-| isndoid jujop ndAy nijy eueIsuoy ‘se)

JuaAelsez oyusayd dNUN{  €8-1
[zH] "sez ud pyuny oid AjRe10 UIN  78-L
Juaneysez 1jd adxung  0g-1L
JUSAR)SEZ “ISBN  48-1

‘dAn
op niosaidwoy NYaqzos eqop Xey  6/-1
[zH] nuels 1id adwoy 30 ‘Xe|y  8/-1
nueys ud pnoid  9/-L

[zH] nuels ud ARR1I0  S/-L
uels e /-1

nyagzos 1id adxung /-1
nuels juppzodz /-1

Wd nuels wizay  0/-1
nye)s JUsAeRISeN  4/-L
ye3Re10 Yabiziu 1d pnoid "IN 99-1
9DUBUOZAI JUSWN[} BIURISUOY RAOSE)  §O-|
9duUeUOZAI JUBWN|L  #9-|
nznpjs 3ezuadwoy ejueISUOY BAOSE)  €9-|
nznpys adezuadwoy  79-1
10 YoAxjosAn 11d 9z91ez adezuadwoy  19-|
10 Yofjziu 1id Juaznez sdezusdwoy  09-1
1Z1eZ eu "ARZ “)seN  .9-L
4 - /N &jisuspeieyy  9g-|
N — /N eynsuspeieyd  66-|
[zH] "ubew ‘wiou oid 30 U\ TS-L
"J0 §AO|NU — nIolow ddezidubel  0§-1
1Z91BZ BU °"Z3U "ISBN  4G-|
(b nso oud nsoudynpul ‘uiw 1id pnoid)
sixe-b 10j @duedNPU| UIW 18 JUBLND  6h-L
(p nso oud psousnpul “ulw 1id pnoud)
SIXe-p J0J 9OURIDNPU| UIW 1€ JuaND)  8p-|
921zod 92%919p JUS|IS9Z  9b-|
((1esp) "1es b 350 A 1s0URNpUI)
(3esb) 1es sduenpu| sixe-b
((#eSP7) "1BS P 350 A 3s0uURNpUl)
(1eSP7) "1BS ddURPNPU| SIXe-Pp  H-|
(Ado3s) njagey oysnololow eYIdA  Eh-1
niagey oysrololow eyipg -l
uiw/30 0001 14d eys Jowd euipdz  Op-L
Il niojow o 3fepn upod  xb-L
niojow Alod  6€-1

Sh-1

(b7) b aso A ysounpu;  ge-1

(P7) P 850 A Jsoudnpul  /€-1

(yx) @duepjeal JurelH  Sg-L

(LX) niolels aduepjeas enojfidzoy  €¢-|
(1) nioyos JodpO  LE-L

(sy) niorers sodpQ  0€-L

juswin(y Jua|isaz
NJoJow 93¥NIISUOY

niojow IqAA

(n1ojow juepejro oid

ewsed exJIS) Yipimpueg [043U0) JOIOW
2N "POY NIWS A
e)11S1I9¥{RIBYD PAOJUSWON
niojow Juepejao dipulid
2deInbyuoy Wizay

JudAR)SRU RUDDGO

Jojow/za1ez

AMpigeu junely ojsaH

o|soH

pes Juenosidoy|

dD1 sa4d juenosjdoy|
1zojn/1eolidoy

dD1 eu [19534/50] oiRelL

dD1 eu [uo ony] oxyyRe|L

dD1 eu [uo pueH] oxye|L

dD7 ddlusaAgy

€ 1x3} Auenozeiqoz

Z 1x31 Auenozeiqoz

| 1x31 Auenozeiqoz

"AiZN 'Jop [9A POy “Xe

"AiZn 4ap AupijaA upoy “uiy
NUIRIPA *Jap ‘Aizn oid exjoupsr
afepn juise|p

owsyd oA — € 3fa(dsip yapey
owsid oA - z afsdsip yapey
owsyd gjew - ¢'| 3f3|dsip yapey
owsld gjew ~ z'L df3|dsip 3apey
owsyd gjew - || 3f5|dsip yapey
ddo1 fadsia

adeyide J9q4A

|eueyj/epes eueaolipg :fepn Au2129p0
Kpes puafodoid

epes eueroweibold

epes JUAIY

‘U Jwepes 9s adeid

(wapnosd wAuIWSsould3s
1ugpziq preWoINy) bunjeig DA 0Ny
(us dA1) adA1pun

nnudez yd Aels Juzonoid
JudAeISEU JujeuOlbaYy

sAzer

JudAe)SRU JUupe]jez
fa1dsip/zonoid

09-0

1S-0
0S-0

Danfoss A/S © 03/2016 Vsechna prava vyhrazena. 61

MGO07A248




VLT® Midi Drive FC 280

Dodatek

Answeied suerouyaq

1ed o acewuoyu|

Y n1o[s oA nyjuidop MS 9Z49A

Vv Niojs oA yaujdoqg

nyjujdop azidaA MS

ueAojuoweu yauidog

mjyjdop acexqynusp)

niognos AszeN

niognos 9zI9p

K11e3 9AOUONAA OISID IAOLIDS
(@2ewuojul W3O) uonewlojul W30
NIUSW OfsI 1UGOIAA

Auiey 9A0UOHAA MS Al

Auex PP MS dl

dD1 0Is)2 Pl

nIRONWY SAUW O[Sl 15eupalqo
1uazeuzo anodAy Jujenpy
Jualeuzo dnodAy pueupalqo

9ZJ9A BAOIEMYOS

nadeN

1582 2AOUOMAA

IudW dA

IuUW dYNUSP|

ejoupoH :nyoejdod 3pwed

AgAy> poyl :nydejdod 1awed
(nyoejdod 9wed) 607 waely
uipoy ydjuzoaoid ejpeypod jueroinn
UM ejpeod jueaojnuip

nadayd 19304

neiyad 19209

nnudez 13304

UM o|peiRod

nyaq A UlpoH

nzonoid uipoy 19904

alepn juzonoid

udw 0 ddewIoju|

Aydniod uanoun

gAy> Juanelsen

nyjujdop a5%913@

fjuidop supRuOA

(192810 Juszlus

- Agop 9A1w 3deZUSdWOY|) UoNeS
-uadwo) awli] peaq 91esag paads
(Aqop 9AMIW ddezuadwoy

npnoid oyAoINU UIA0IN) [9A3]
U4 0497 uonesuadwod swi] peaq
(3320MW>

peuids “ulpy) Aouanbaig youms uiy
niouaAul 1usznaad 1id Sdxung
1U3ZY3|PO MPnewoINy

11y judnisip

NIOIR|USA JUSZJY

NPOAQoIzaw “ufa1s adezuadwoy
Ay 144

Ipafisoid

(p 950 A I 0i1d npnoid asezijewndQ)
WdI 10} uoneziwndo juaund sixe-p
03V 92eznsubew jujewiuly
NJUSWOW “IPeAY USAOIN

0€-SL
€9l
£0-SL
90-GL
S0-SlL
¥0-SL
€0-S1L
70-S1L
L0-SL
00-SL

Aqanods jewndo

) eAose) “ay “zawo ‘pnoid Joreinbay
3 eAOSE) “Jul “zawo ‘pnoid Jorgnbay
's9z "doud ‘Juazawo ‘pnoid Jolg|nbBay
‘wo 'd Joje|nbay

PoX usiAISS

JUsARISEU JUQOIAA

a2eplis agniod uid 9oy

njuswow

wyuzaw 1d 13nudAA Jugpzodz
npnoid wjuzaw 1id 11nudAa Jugpzodz
WIZaJ JUZoAOld

nuelsal oyddiewolne eqoq

n1asas qosndz

jueno|nuAA djun4

(luproyojez

oyjpnaup nnudAa od Juaneloz)
19Aa7 A1anoday dul dnypeg “ury
juafedeu 11dwAsau 11d adxuUN4
juafedeu asniod 11d npdeu 9noxs
‘fedeu eyoniod

juafedeu sn0ps

(Aqop aAuw

wayaq npnoid oyjuleziaubewpasd
UaA0IN) [2A37 JUBLIND Selg dwl] peaq
(luswinp 1u

1US1DY30}Y|) Jo1deq ulen b

weq

(Aqop aAMwW 3dezURdWOY YSAOI())
19A97 uonesuadwo) awl| pesaqg
JueAo|npowld

1901wy 1deuids

aeplis jueurds

a3juny Jujeads

niole|nbas s 9y
nioieinbas s 1sojepn
Aners

€ o|pineid ysnosj00g
z Jo1ei9do Aypi6oq

Z ojpiaeid 9xsnosjoog
| Joyesado Ayd1607

| o|pineid saosjoog
ejpiaeid eydi16o
niojg|nbal 75 Yenose)
agenose)
niolesedwoy eJOUPOH
niojesedwoy JolesadQ
niojesedwoy puesadQ
Kioresedwoy

1S 103g|nHa1 1eAO|NUAA
juaneisez oid 1sojepn
Juisnds oud 1s0jepn
niole|nbas 15 wizay
1S ‘Inb6aa ‘1seN

nyiod aceinbyuoy
wiI0s 1sedpeolq Jy|i4
wio3s sedpeoiq 1oid euesydQ

v6-TL

2 ERUIETLY ELITD)

njaqey exnsoubelq
1wIBYI3 s Aqzn|s duaiszoy

N1a)0s njeuey O—.__Cucm\_mamcmb }i0d

SaJpe NIuoy %3137
Wby dNS
dLNS eqznis
dL1H J19AISS

d1d 19AI9S

Uy Vs Agznjs Jsled
SOD 4

S0OD Juazepod Jenose)
SQ3 J1vweled

dID> npnpoid poy|

dID 9ZISA

BN Juazy

19N "upoy ‘pez

AyeaisAn nawesed
dI/A3NI2Y13

nzojn Apza

Aoupoy 9norep 1zojn
2oeINbBYuoy JUS1 ‘elEpP JUSID0I]
2oeinbyuoy sidez ‘elep Jusadoid
1uaz)4 ddUeISU|

ejep Jusadoid
eJozinIadns esalpe d|
ejozialadns esaipe DY
juafods juxajdng

juafods 3s0|ydAY
jueaeupafAA dydnewoiny
jusfods jueany eqoQg
juafods Aeig

19uiaylg Jusfods Andwesed
esaipe eydizh4

Slo1Is0Yy AdZEN

Kudwop AszeN

KI9AI3S AOAZEN

154dAA JuaRlndez

dDOHQ J9AIeS

euelq 1ZoyoAA

2uspod eysepy

dl esaipy

dl Asaipe Juazejid

dl ludAelseN

jauwiayly

nzojn Apzp

Aoupoy 2no1ep 1zojn
‘weised 3 dnisud

nwfud qAy> ojpelod
nsouayd gAy> ojpeiod
nzn qi

1350]Y2A1 "woy JGAA
JudAe)seu eupajods

sngppald NV

SNQyoId SZI9A el)
(S) Andwesed suguwz
() Andwesed suguawz

(€) Andwesed suguawz
(7) Andwesed suguawz
(1) A1dweled suguawz
9) Anaweied suerouysq
) Andwesed sueaouysg
) Answeied suerouyaqg
€) Adweled suerouysq
7) Anaweied suerouyaq
1) Answesed suenrouyag
(ndnisAa

‘Bip @dexynuap)) uonesynusp| 0d
NsNQyoid/a1UdW JueAo|nuAp
loupoy luszo|n

(epes eueroweiboid) dn-195 1up3
| OAO|S DAOARLS

L OAO|S 13IplY

njyoud ofs|)

1uaz1jeZ dRYYNUIP|

150|y2AJ erosoua)d Jujenpyy
SNQYOId OAO|S DUAOIRA

nAels YdAnogAyd ojpe1pod

Kahy> ols)

Aghy> poy

Aeidz yoAnogAyd ojpennod
nsa>04d juazyy

naawesed Aaeidn

njeubis Anaweied
NIVEIGETENWETSNY

(nRo3wy 3UW Ofs

9A0WISAS) JaquunN WiAIsAS un dALQ

n|zn esaipy
dDd 1ua1) ddeinbyuoy

ddd luenosidez adeinbyuoy
ejoupoy jujenpiy

e10UPOY BURPR7
SALIPIJ0Yd
Z 1PIUIRgs s3d 10 Isuoy

1 1PDIUIRQs said 110 Isuoy|

eqzea euladz eaodIuIRqS

nuod D4 nynsoubelp 1eA0|NUAA
ane|s nywi| JuasidAn AgAyd
ane|s Aneidz pue|sapo

aAe[s gAyd 19704

ane|s Aneidz 1eflid

DIWRYs ghyd 19304

221UJQS Aeidz 19304

nyuod >4 eynsoubeiq
(njoyjoload niemwiy

9243/\) UOISI9A 1emulll4 [030]0.d
njo)ojoid WS dzi9A

€ dAA SAUPYOId JRGAA

T dAA dAUPYOId 129AA

Koupoy "pez guaad J2q4A

Apes 194\

90BZI9A3J JIGAA

nuels JRgAA

Apziq DA 1294A

JUaARISEZ OYD|YdAI JIRQAA
NYGOp OYUOA JGAA

8-6
€8-6
86
18-6
08-6

6/-8

85-8
£S5-8
95-8
GS-8
¥5-8
€5-8
58
L5-8
0S-8

1UdZ}4 “AUl / ‘wou ‘gld nsa>04d Judz)

d1uRqs/b1g

dDd 1ua1) ddeinbyuoy|

ddd luenosidez adeinbyuoy
DI D4 »joloid epes

Ajeuz 1zaw Juapzodz “xepy
AAzapo Jugpzodz Jujewixepy
AAzapo Jugpzodz Jujewiuly
Auqdois/eied

150]YydAJ eAOSOURd

esaipy

10301044

nuiod D4 JusaeiseN
(npinpoid poy) 9pod 12npoid
OAO|S 12Ipl4 Du[dleACINBYUOY
BAO[S oyldIpli |yoid

BAO|S "Pl JUABISEN
Aynsoubelp 91snods

1uaz)) AA3|pold dnosed adyun4
1usazly Ans|poid snosep eqoq
foipz pipry

luepejao qosndz

JudAR)SRU RUDDGO
Ajujdop e ‘woy

Z Aqzea 3u1pdz 9z1aAuoy
| Aqzea 9u19dz 3zi9AUOY
Aqzea du1adz sziaauo)y|

Aqzea

‘dz najy "uoy sep ‘qld nsadoid Juazly

Agzen

"dz nny "uoy 'sep ‘qld nsadoid Jusziy

yaqop “A 'dz 'y ‘qld id Juszly
yaqzos “a *dz 'y ‘gld ud juszy
'z ud “n'dz P ‘Qld nsad0id Juszly

‘631 ald Ausyszol ‘qld nsadoid Juaziy

Il aid 'd 1 upod

Kuaz)y Juziaaul ogau

Jjujewiou ‘dnisAn ‘gld nsad0.d Juszpy
eqzeA guldz '} ‘add

Auazpy Juzisaul ogau Jujewou
‘eqzen 'dz eupepy ‘gld nsed0id juazly
‘A *dz Py foipz ‘qld nsad0id juazly

'y 'z xew 1d

Jud|isaz uodoid oxRwW ‘ald 1d Juazyy

Yz “uiw pd

Jus|isaz uodoid oyRW ‘ald Id Juaziy

exJ0As ) ‘dmisha ‘ld nsedoid Jusziy

exyJ0s dez ‘dnisfA ‘gld nsedoid Juszly

1158 "Jul 1953l ‘qld ud Juszy

1 did *d 1 upod

210Upoy duepez eN ewsed exig

"A *dz ]y Jopjey ‘Qld ud Juszy

"AQO “13p ‘Qld d0id juszly

‘uoy BAOSED “I9p ‘Qld nsadoid Juazly
'uoy eAOSED Ul ‘Qld Nsad04d Juazly
1ua)isaz odoud ‘qld ud 1usz)
nioie|nbai ‘upoy 30d ‘qid ud jusz)
dnpuim-inue ‘gld nsadoud juaz|

0L 0T OC 0T

nsa>oud ‘|n6a1 qid

9S-L
€5-L
[474
1S-£
0S-£
*S-L

6%-L
8¥-L

oL
St-L

vr-L

MGO07A248

Danfoss A/S © 03/2016 V3echna prava vyhrazena.

62



Navod k pouzivani

Dodatek

foipz Auazyy zod

exJ0As Judnisfa ‘Qld 'zod
dnpuim nue ‘qid zod

Apziq Juaganodo Juszaw( ‘zod
Apziq jugpzodyz “zod

nyaqop oyu|oA Jugpzodz zog
Juszipud Jugpzodz “zod
Apziq 1uaz)) YdNRWOINY ZOd
nyaqop eqoq 'zod

nyaqzos eqoq ‘zod

150|YdAY ‘zod

dA| zod

11D "zod

Kqzea su1pdz [oipz ‘zod
Ayojod juazyy

wizas juexiidy
apouonedijddy

juaae)seu jupeyijdy
1uenopa|s eqAyd

eyojod jujeniyy

ejep Jusadoid

0L add Peyide oud jusi)

6 ADd Pexjide oid juar)

8 dDd Ppeyide oud
£ dDd peyjde oud
9 @Dd deyjyde oud
S @dd peyide oud
¥ dDd eyide oid
€ dDd peyide oud
Z ddd peyide oud

L @dd peyyde oid jua))

add 1usn ‘ed
peyjijde oid sidez
oud sidez
oid sidez
oid sidez
oud sidez
oid sidez
oid sidez
oud sidez
oid sidez

peyjijde oid sidez
add nsidez “eq
Joi3uo) uonoy ifs|dsip eu afepn

Ayojod an01> ousjQO

JUAID{E HWI| MS Aupey

JuAie ywil MS Autodez

il MS Aupepy

il Ms £uiodez

Ayojod 1zoydAn op miesaeN 1id jueaoyd
Ayojod jzoyd>£A op niesneN 1SO|YdAY
Ayojod jzoyd£A op nieineu

1d nyagop ogau nyqzos eqoq
Ayojod 1zoyoAa unsod

Ayojod jzoyd>£A op jeineN wizay

PET VW NINRrNIIRAY |041U0D UOIIO|\ JUDARISRU DUDJISZOY

AgAy> poAnQ zod 8l-/E 43D UOIO JudARISEZ OYR|ydAs edwey

99Ay> 1d Jueroyd zod /1-/LE
3o|q AAOIRWS ‘Z0d §GLl-LE

150|ydAJ pusjorod JujewiIxXe
Ayojod egAy> euisndjid “xepy

vl-LE Apoupsf “Aizn [1e31)
€l-LE Axpoupal ‘Aizn [s1eAOUSWL

|0JJU0D UONO JUdAR)SEU JupejeZ
LL-£€ [S] n10jos oysueAONO|geZ JURISIZ BCOQ

0l-LE NJ0)0J OY3URAOYO|eZ eURIYDO
60-LE [9%] niuawow "qzol "sAA 1id pnoid
80-/€ ([s] Nluswow "qzoJ ‘sAA
£0-£€  eqoq) [s] dwi] anbio) Bunieis ybiH
90-L€ njiejs ‘jseu Apod
2d)uny Jujenads

v0-LE nsed juaznayd 1id jugpzodz
€0-L€ nsed juazniaid 1id Juswop
20-L€ nsed jusznayd 11d 2d3un4
10-Z€ nsed oysuaznaid ady319Q
%L-LE juaznqgoud Juppzodz
00-LE njueds nwizas Jupzodz
%0-LE ([zH] nyjueds
nwizas A AYRe10) [zH] paads das)s

9S-v€ JUSSAAZ eqoOp "Xel
0S-v€ Koupoy suepez Juashnz
43 ‘Adz/ Yz |1pzos pIpNng
0€-v€ [zH] Jusznqoid Ax2e10
6C-v€ mjueds eqop Uiy
nyq eqop "uiy

nyueds wizay

nioieinbas 1) nyueds wizay

1u3eIs0

axjuny jupexdy

‘AQO “I9pP ‘upoy ZaW | IX3

BJURISUOY BAOSE) JUDRALIDT | '1X3

LZ-v€ elURISUOY BAOSED JupeIBalul | 1X]
*CVE Ju|1saz Jujeuoidiodoid | I1x3
oL-vE 1USZ]J JUZISAU] OCDU JU|RWION | "IX3
60-€ aid L A *dz x3
80-€ [9%] dmsfp 1 1x3
L0vE [fpoupaf] eqzea euigdz | X3
90-€ [Aoupa(] eyoupoy euepez | 1x3
SO-v€ eloupoy euepez | 1x3
¥0-v€ Agzen pu1pdz [oipz | IX3
€0-vE Aoupoy puepez foipz L 1X3
0-v€ eloupoy guepez "Xxew | 1x3
LO-v€ eloUPOY PuRpPRZ "ulw | I1X3
%0-VE ‘Adz/yz | A dZ X3
101gnbas id Auayiszoy

Ly-€€ nogzea

pp-€€  nouldz as “1xa Juape| PnewoIny
eqzea euyadz 1x3

s 'z ad Jaw s dmsha ‘qld d Juszyy
Lp-€€  dmsAn fueaoxions ‘Qld nsedoud Juazy
¥0-€€ dnisfa ‘gld ud Juszy
€0-€€ eqAyd ‘gld nsa0id Juszpy

“dsip eu afepn - gid
 If3)dsip eu afepn

L0-€€ € OAO|s Aoyde|dod
00-€€ T OAO|S 9A0ARIS “1X]

ONO[S PAOARIS “1X]
18-C€ Z OAO|S QUAOIRA
08-¢¢ OAO|S DUZRAISAA
£9-CE Z onojs 9noydejdod

443 oA0|s daoyde|dod
L1-C€ alepn 9ppnsoubelq
L "H "Z 'Wod >4

€2-0€ L M1D ‘Wod >4
o€ MLS Y2ujdop "woy
Le-0g L 'H 'Z 'snqple
L M1D ‘sngplai4

0¢-0€ uod >4 3 snqpjsl4
+C-0€ JuaneIsez oyusald ojpe1od
g e

¢9-¢cc v 2eu)
19-7C dnisAn £nog|ay
09-7¢ [zH] £z ©jJoAs ‘dnmisAA Juzjng
%*9-CC [zH] €€ "As ‘dnisA Juzjng
6v-C¢ [zH] 6T "As ‘dnmisa Juzjngd
8¥-TC dnisAA Jujenbig
[vw] zi dmsfa Anobojeuy

Ly-TT 5 dnisa Anobojeuy
ov-T¢ apeuida)d JusAeISeU 4G BYIOAS
Sttt €5 dnisa Anobojeuy
Yh-7T apeuida)d JusAeISeU ‘€G BYIOAS
£v-TC dnisa Jujenbig
L¥-2C AdmsAa i3 Adnisp
(0 (44 [ulw/10] egzea euldz
*V-TC 10d “Bip ‘upoy ‘pez
¢0-tc [Apoupa(] eqzea euiadz
x0-CT eloUpPOY euepeZ 1UIsIX]
eqzea 'dz 3 'y ‘pez

izal¥4 Auiey pipy) e1ojdal
€C-1T 7S nioignbas Aels
e a2epiis pnoid “xep
1z-1e aepliis pnoid Aurouswr
0z-1¢ aepuis ejojday
%CLT 31pejyd ejojds)
6l-lC ulw gz/a1619ud eupzig
8L-1T npoAgoizaw 11adeN
L1-1C IUdW Aelg
SL-1g [9] JusWop
l-l¢ niojow |ayn
€l-l¢ niojow ejodal
[4Y4 [WN] 1uswow
L1-1T [9%] 392011Wy
xL-1T niojow pnold
60-1C 1901wy
niojow nadeN

%0-1T [dH] uoxAA
(AW} uOMAA

£6-8L niojow Aels
76781 If31dsip eu ofepn juise|p
16-81 [9%] 10 elOUPOY BUDINYS
06-81 OAO|S 9AOAR]S
%6-81 % A ejoUpoy euepez
[Ax10upal] exoupoy euepez

16791 OAO[S 1DIPIY
S6-91 Aels £udaqQ
131ds1p eu afepn

€691 nisweied elepelspy
691 1UW de}YIUSP|
16-91 (aoeyide dA1) adA] uonedddy

06-91

£6°G1l

Danfoss A/S © 03/2016 Vsechna prava vyhrazena. 63

MGO07A248




Rejstrik VLT® Midi Drive FC 280
Rejstrik
K
A Konvence 60
AC sit 5,16 Kvalifikovany personal 6
ACvlna 5
AC vstup 516 L
AMA s pfipojenou svorkou ¢. 27 40 Lokalni fizeni 29
Automaticky. 29,33
M
B Moment
Momentova charakteristika 51
Bez zpétné vazby 55 .
Montaz 9,21
Bezpecnost 7 .
Montéz vedle sebe 9
Motor
c Kabel 15
Chlazeni. 9 Ochrana 4
Chyba Otéaceni. 32
Pamét poruch 28 Proud 5,32
Proud motoru 28
Stav. 4
D Tepelna ochrana motoru 5

s Udaje 30,32
Délkovy pfikaz Vykon 1
Dalsi zdroj Viykon motoru 28,51
Délka kabelu 52 Motorovy kabel 1
Digitalni vstup 18
Doba vybijeni 6 N

Napdjeci kabely 21
E Napajeci napéti. 22,54
EMC 52 Narazy 8
Energeticka ucinnost 50 Navigacni tlacitko 23,27,28
Externi pfikaz 5 Neumyslny start 6,44
Externi regulator 4 Normy a shody pro STO 5

Numericky displej 23
H
Hlavni menu 26,28 O

Ochrana proti nadproudu 1
| Ochrana proti pfechodovym jeviim 5
IEC 61800-3 16,52 Ochrana vétve obvodu 55
Inicializace Odlehéeni 51

Postup 30 ] ]

Ruéni postup 30 Okolni podminky. 51
Instalace 21 Ovlddaci tlacitko 23,27
Instalace vyhovujici EMC 11 Ovladani

L o Charakteristika 55
Instala¢ni prostredi 8 Kabely 11,18, 21
|zolace ruseni 21 RI’dICI’ svorka 29,47
Izolovany sitovy zdroj 16

P
J Pamét poplachl 28
Jistic 21 PELV. 42,54
64 Danfoss A/S © 03/2016 Vsechna prava vyhrazena. MGO07A248



Rejstiik

Navod k pouzivani

Plovouci trojuhelnik 16 Specifikace 20
Pojistka 11,21,55  Spusténi 30
Pokyny k likvidaci 5 Stejnosmérny proud 5
Pomocné vybaveni 21 Stinény kabel 21
Pozadavky na volny prostor 9 STO
Pfechodovy jev 12 Aktlvace. : o 36
Automatickeé restartovani 36,37
Pfikaz Spu§ténl' 33 Deaktivace 36
PFipojeni napéjeni 1 Rucni restartovani 36,37
o L Technické udaje 38
Pfipojeni zemnéni 21 Test uvedeni do provozu 36
Programovani 18,28, 29 Udrzba 37
Propojka 18 Struktura menu 28
Prarez 52 Svodovy proud 7,11
Svorky
R Ridici svorka 29,47
Vystupni svorka 22
Recyklace 5
Symbol 60
Relé u zédkaznika 37
Reléovy vystup 54 T
t
Rese 27,29,30,44 Tepelna ochrana 5
RFI filtr 16 Termistor. 42
R Tlacitko Menu 23,27,28
. Trida energetické ucinnosti 52
Ridici karta L
+10V DC vystup 54  Typovy stitek 8
Sériovd komunikace RS485 54
Vykon 54 U
Ridici karta 54 Ucinik 5,21
Rizeni mechanické brzdy 18 Udriba 44
Urover napéti 52
R
Rotace inkrementalniho Cidla 32 U
Rucné 29 Utahovaci moment svorek 55
Rychlé menu 2428 yzemneni 15,16, 21,22
S Uzemnény trojuhelnik 16
Sada parametru 33V
Schvéleni a certifikace 5 Vedeni 21
Sdileni zatéze 6 Vedenikabeld 21
Sériova komunikace 19,29, 44, 54 Velikost kabelu 15
Sériova komunikace prostiednictvim USB........cccoeeenerenerererenns 54 Velikosti kabel 1
Servis 44 Vibrace 8
Seznam vystrah a poplacht 47 Volitelné vybaveni 29
SIL2 3 Volny prostor pro zajisténi chlazeni 21
SILCL ze SIL2 5 Vstup
Sit Proud 16
Napajeni (L1, L2, L3) 51 Svorka 16,22
Napéti 28 Vykon 5,11,16, 21,22
Udaje o napajeni 50 vstupninapéti 22
Skladovani 8
MGO07A248 Danfoss A/S © 03/2016 VSechna prava vyhrazena. 65



Rejstrik VLT® Midi Drive FC 280
Vstupy

Analogovy vstup 53

Digitalni vstup 52

Pulzni vstup 53
Viychozi nastaveni: 30
Vypinac 22
Vyrovnani potencialt 12
Vysoké napéti 6,22
Vystupni kabely 21
Vystupni proud 53
Vystupy

Analogovy vystup 54

Digitalni vystup 53
VA
Zadana hodnota 28
Zadana hodnota otacek 33,40
YA
Zadni deska 9
Zemni vodi¢ 1
Zkratka 60
Zpétna vazba 21

Zpétnd vazba systému

Zpusob pouziti

Zvedani.

66
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Danfoss s.r.o. Danfoss spol. s r.o.

V parku 2316/12 Tovarenska 49

CZ-148 00 Praha 4 - Chodov SK-953 36 Zlaté Moravce

Tel.: +420 (2) 83 014 111 Slovenska republika

Fax: +420(2) 83014 123 Tel.: +421 37 640 6280

E-mail: danfoss.cz@danfoss.com Telefax: +421 37 640 6290
www.danfoss.cz E-mail: danfoss.sk@danfoss.com

www.cz.danfoss.com

Danfoss nepiejiméa odpovédnost za piipadné chyby v katalozich, brozurach a dal3ich tiskovych materiélech. Danfoss si vyhrazuje pravo zménit své vyrobky bez pfedchoziho upozornéni. To se tyka
také vyrobkii jiz objednanych za pfedpokladu, Ze takové zmény nevyzaduji dodate¢né tpravy jiz dohodnutych podminek. V3echny ochranné znamky uvedené v tomto navodu jsou majetkem
prislusnych spole¢nosti. Danfoss a logo firmy Danfoss jsou ochrannymi znamkami firmy Danfoss A/S. VSechna préava vyhrazena.
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