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Bevezetés

VLT® Midi Drive FC 280

1 Bevezetés

1.1 Az Utmutatd rendeltetése

A kezelési utmutaté a VLT® Midi Drive FC 280 frekvenci-
avalté biztonsagos telepitéséhez és lizembe helyezéséhez
szolgal tudnivalokkal.

A kezelési Utmutatéd képzett szakembereknek szol.

A frekvenciavalto biztonsagos és szakszer(i hasznalatahoz
olvassa el és tartsa szem el6tt a kezelési Utmutatdban
foglaltakat, kiilonos figyelmet forditva a biztonsagi
tudnivaldkra és az altalanos figyelmeztetésekre. Az
utmutaté mindig legyen hozzaférheté a frekvenciavalto
kozelében.

A VLT® bejegyzett védjegy.
1.2 Tovabbiirodalom

A frekvenciavalté specidlis funkcioit, programozasat és
karbantartasat ismertetd szakirodalom:

o A VLT® Midi Drive FC 280 tervezsi segédlet részletes
informacidkkal szolgdl a frekvenciavaltd kialaki-
tasarol és alkalmazésairol.

. A VLT® Midi Drive FC 280 programozdsi
utmutatdban a programozds maédjanak
ismertetése mellett a frekvenciavalté paraméte-
reinek teljes leirasa is megtalalhato.

A Danfoss kiegészité kiadvanyokat és kézikonyveket is
kindl. Lasd a drives.danfoss.com/knowledge-center/technical-
documentation/ cimen.

1.3 Dokumentum- és szoftververzio

Jelen Utmutatét rendszeresen fellilvizsgaljuk és frissitjik.
Minden tokéletesitési javaslatot 6rémmel fogadunk. Az
Tdbldzat 1.1 a dokumentum verziéjat és a megfelel
szoftververziét ismerteti.

1.4 A termék attekintése

1.4.1 Rendeltetés

A frekvenciavalto elektronikus motorvezérlé berendezés,
amely:

. A rendszer visszacsatolasanak vagy a kilsé
vezérlokrél érkezo tavoli parancsoknak
megfelel6en szabalyozza a motor fordulatszamat.
A motoros hajtasrendszert a frekvenciavaltd, a
motor, valamint az altala hajtott berendezés
alkotja.

. Felligyeli a rendszer és a motor éllapotat.

A frekvenciavaltéval a motor tulterhelés-védelme is
biztosithaté.

A frekvenciavalté a konfiguraciétél fliggéen hasznélhato
kalonallé alkalmazasban, vagy nagyobb rendszer részét is
képezheti.

A frekvenciavalté lakosségi, ipari és kereskedelmi kdrnye-
zetben is haszndlhaté a helyi jogszabélyok és szabvanyok
figyelembevételével.

ERTESITES

Lakossagi kornyezetben a termék radiéfrekvencias zavart
okozhat; ilyen esetben kiegészité évintézkedésekre lehet
sziikség.

Elére lathato rendellenes hasznélat

Ne haszndlja a frekvenciavéltét olyan alkalmazasban, amely
nem felel meg a megadott tervezett lizemi feltételeknek és
kornyezetnek. Gondoskodjon a 9. fejezet Specifikdcidk altal
ismertetett feltételeknek valé megfelelésrél.

1.4.2 A frekvenciavalté blokkdiagramja

L . i Szoftver- Az Abra 1.1 blokkdiagramon a frekvenciavélté belsé
Kiadas Megjegyzés L, . PP . .
verzié komponenseinek kapcsolasi rajza lathatd.
Béviiltek az 1 és a 3 fazisu 200-240 V-os
MGO7A3 | frekvenciavéltokkal kapcsolatos 1.2 =
informaciok. | S
1 2 3 6 8
Tablazat 1.1 Dokumentum- és szoftververzio | 4 P72
T . ;
~_| jz s L < | Z )
N T |
| g |
4 Danfoss A/S © 06/2016 Minden jog fenntartva. MGO07A347


http://drives.danfoss.com/knowledge-center/technical-documentation/
http://drives.danfoss.com/knowledge-center/technical-documentation/

Bevezetés Kezelési utmutato
Teriilet Komponens Funkciok 1.4.3 Hazméretek és névleges
A frekvenciavalté valtakozo tteesitmények
1 Halozati tap feszlltségli megtapldld
halozata. A frekvenciavaltok hazméretét és névleges teljesitményét
Az egyeniranyito a valtakozo illetéen lasd 9.9. fejezet Hdzméretek, névleges teljesitmények
o feszlltséget egyenfesziiltséggé és méretek.
2 Egyeniranyitd alakitja az inverter
taplalasahoz. 1.4.4 Safe Torque Off (STO)
) A frekvenciavaltd kdzbensé
3 Egyenfesziiltséga egyenaramu busza az A VLT® Midi Drive FC 280 frekvenciavalté tdmogatja a Safe
busz egyenaram kezeléséért felelos. Torque Off (STO) funkciét. Az STO telepitésével, lizembe
helyezésével, karbantartdsaval és muszaki adataival kapcso-
A kézbensé DC-kor | . 0o
atban a 6. fejezet Safe Torque Off (STO) szolgél részletekkel.
fesziltségét sz(iri.
N 1.5 Teljesitett el6irasok és tanusitvanyok
Halozatitranziens-védelmet
nyujt.
4 Egyenaramd Csokkenti az RMS-aramot.
fojtétekercs c S
Noveli a hdlézatba visszaadott u
teljesitménytényez6t.
Csokkenti a bemend véltakozo @ Functional
. . . Safety
aram felharmonikusait. Type
Approved
Egyenfesziiltségl energidt TUVRheinIar(?d ROHS
tarol. www.tuv.com
& ID 0600000000
5 Kondenzatortelep Rovid ideji haldzati feszlt-
ségkimaradds esetén biztositja
a mikodés fenntartasat. EH [
Az egyenfesziiltséget vezérelt
impulzusszélesség-modulalt
(PWM) valtakozo feszultségli
6 Inverter < - P
hullamf lakitja, . . P Y
whamiormava alakida, 'dy A veszélyes aruk nemzetkozi belvizi szallitasardl sz6l6
szabalyozva a kimenetre juté P . . . yo s
eurépai megallapoddsnak (ADN) valé megfelel6séget
feszlltséget. — e s
illetéen lapozza fel a VLT® Midi Drive FC 280 tervezdi
, |Kimenet a motor Szabalyozott 3 fazisu kimenet segédlet ADN-nek megfelel6 telepités cim( szakaszat.
4 a motor felé.
felé A frekvenciavalté megfelel az UL 508C termikus memédria-
Figyeli a tapot, a belsé feldol- meg6rzési kovetelményeknek. Tovabbi tudnivalokért
gozast, a kimenetet és a lapozza fel a VLT® Midi Drive FC 280 tervezéi segédlet Motor
motoraramot a miikodés és a hévédelme cimi fejezetét.
vezérlés hatékonysdga . ; L
. . Alkalmazott szabvanyok és megfeleléség az STO
érdekében. ;
8 |Vezérlsaramkor esetében
Figyeli, illetve végrehajtja a Az STO hasznélatahoz a 37-es és 38-as csatlakozon
felhasznaldi fellilet parancsait teljesiteni kell minden biztonsagi rendelkezést, beleértve a
és a killsé parancsokat. vonatkozé jogszabalyokat, eléirdsokat és iranyelveket. Az
Allapotkimenetet és -vezérlést integralt STO funkcié az aldbbi szabvanyoknak felel meg:
biztosithat. . IEC/EN 61508: 2010 SIL2

Abra 1.1 Frekvenciavalté blokkdiagramja - példa

. IEC/EN 61800-5-2: 2007 SIL2

. IEC/EN 62061: 2012 SILCL a SIL2 kategoriabdl
. IEC/EN 61326-3-1: 2008

. EN 1SO 13849-1: 2008, 3. kategéria PL d

MGO7A347
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Bevezetés VLT® Midi Drive FC 280

1.6 Artalmatlanitas

Elektromos alkatrészeket tartalmazé
késziiléket ne dobjon a haztartasi
hulladékba.

Gydjtse kulon a jelenleg hatalyos helyi
jogszabalyoknak megfelel6en.

Danfoss A/S © 06/2016 Minden jog fenntartva. MGO07A347



Biztonsag Kezelési utmutato

2 Biztonsag

2.1 Biztonsagi jelzések

A kézikdnyvben hasznilt jelzések a kdvetkezék:

AFIGYELEM!

Olyan lehetséges kockazatot jelez, amely sulyos, akar
halalos sériiléshez is vezethet.

AVIGYAZAT!

Olyan lehetséges kockazatot jelez, amely kisebb vagy
kozepes sulyossagu sériiléshez vezethet. A nem
biztonsagos eljarasok elkeriilésére is felhivhatja a
figyelmet.

ERTESITE.

Fontos informaciét k6zol tobbek kozott az olyan helyze-
tekro6l, amelyek a berendezés sériilését vagy vagyoni kart
okozhatnak.

2.2 Képzett szakember

A frekvenciavaltd problémamentes és biztonsagos
mukodésének feltétele a megfelel és megbizhatd szallitas,
tarolas, telepités, lizemeltetés és karbantartds. A
berendezést csak képzett szakember telepitheti és tizemel-
tetheti.

A képzett szakember olyan, megfelelé képzettséggel
rendelkezé személyt jelent, aki a vonatkozé jogszabalyok és
eléirdsok értelmében telepithet, lizembe helyezhet és
karbantarthat berendezéseket, rendszereket és
aramkoroket. Emellett behatéan kell ismernie a jelen
Utmutatéban foglalt utasitasokat és biztonsagi évintézke-
déseket.

2.3 Biztonsagi ovintézkedések

AFIGYELEM!

NAGYFESZULTSEG

A valtakozo fesziiltségli halozati tapra, DC-tapegységre
vagy terhelésmegosztasra kapcsolt frekvenciavaltoban
nagyfesziiltség van jelen. Ha a telepitést, fesziiltség ala
helyezést vagy karbantartast nem képzett szakember
végzi, az haldlt vagy sulyos sériilést okozhat.

. Telepitést, fesziiltség ala helyezést és karban-
tartast csak képzett szakember végezhet.

AFIGYELEM!

VELETLEN INDITAS

Ha a frekvenciavalté valtakozé fesziiltségu halézatra, DC-
tapegységre vagy terhelésmegosztasra van kapcsolva, a
motor barmikor elindulhat. A véletlen inditas a
programozas, szervizelés vagy javitasi munka alatt halalt,
sulyos sériilést és anyagi kart okozhat. A motor
elindithato kiils6 kapcsoldval, soros terepibusz-
paranccsal, bemeneti referenciajellel az LCP-rél, tavolrol
kezelve az MCT 10 paraméterezé szoftver segitségével,
illetve hibaallapot megsziintetésével.

Véletlen motorinditas megakadalyozasa:
. Kapcsolja le a frekvenciavaltot a halézatrél.

. Paraméterek programozasa el6tt nyomja meg az
LCP [Off/Reset] (Ki/Hibatorlés) gombjat.

. Miel6tt a frekvenciavaltot valtakozo fesziiltségli
halézatra, DC-tdpegységre vagy terhelésme-
gosztasra kapcsolnd, végezze el a
frekvenciavalto, a motor és valamennyi hajtott
berendezés teljes vezetékezését.

AFIGYELEM!

KISULESI IDO

A frekvenciavalté DC-kori kondenzatorainak a frekvenci-
avalté halozati fesziiltségének lekapcsolasa utan is
megmaradhat a toltése. Akkor is jelen lehet nagyfe-
sziiltség, ha egy figyelmeztet6é LED sem vilagit. Ha a
haloézati fesziiltség lekapcsolasa utan a megadott id6
kivarasa nélkiil kezd szerviz- vagy javitasi munkaba, az
halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

. Allitsa le a motort.

. Kapcsolja le a valtakozé fesziiltségii halozatot
és a tavoli DC-kori tapokat, beleértve a tartalék
akkumulatorokat, a sziinetmentes tapegy-
ségeket és egyéb frekvenciavaltok DC-kori
csatlakoztatasat.

. Sziintesse meg az allandé magneses motor
csatlakoztatasat, vagy zarolja azt.

. Vérja meg, amig a kondenzatorok teljesen
kistilnek. A minimalis varakozasi id6t a
Tdabldzat 2.1 ismerteti.

. Szerviz- vagy javitasi munka megkezdése el6tt
megfelel6 fesziiltségméré segitségével bizonyo-
sodjon meg réla, hogy a kondenzatorok teljesen
kistiltek.

MGO7A347
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Biztonsag VLT® Midi Drive FC 280

Fesziiltség | Teljesitménytartomany | Minimalis varakozasi id6é
vl kW (LE)] (perc)
200-240 0,37-3,7 (0,5-5) 4
0,37-7,5 (0,5-10) 4
380-480
11-22 (15-30) 15

Tablazat 2.1 Kisiilési id6

AFIGYELEM!

KUSZOARAM VESZELYE

A kuszéaramok meghaladjak a 3,5 mA-t. A frekvenci-
avalté megfelel6 foldelésének hianya halalt vagy stlyos
sériilést okozhat.

. A berendezést képesitett villanyszerelnek kell
megfeleléen féldelnie.

AFIGYELEM!

BERENDEZESSEL KAPCSOLATOS VESZELYEK
A forgd tengelyek és az elektromos berendezés érintése
halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

. Telepitést, fesziiltség ald helyezést és karban-
tartast csak képzett szakember végezhet.

. Minden villamossagi munkat a nemzeti és helyi
villamos szerelési szabalyzatoknak megfelel6en
kell végezni.

. Tartsa be az utmutatonkban ismertetett
eljarasokat.

AVIGYAZAT!

BELSO HIBA VESZELYE

Ha a frekvenciavalté nincs megfeleléen lezarva, egy
esetleges belsé hiba sulyos sériilést okozhat.

. Gy6z6djon meg réla, hogy minden biztonsagi
burkolat megfelel6en a helyére van régzitve.

8 Danfoss A/S © 06/2016 Minden jog fenntartva. MGO07A347



Mechanikus telepités Kezelési utmutato

3 Mechanikus telepités

3.1 Kicsomagolas 2 14

www.danfoss.com
T/C: FC-280PK37T4E20H1BXCXXXSXXXXAX ____—— 10

130BE616.13

3.1.1 Leszéllitott tételek 4 ® Midi Drive v
“ VL HCE

A leszdllitott tételek 6sszedllitasa a termék konfiguraciojatdl > g’g";k‘v;‘(‘]‘;ﬁpm S/N: | il
. - - Type q|
fugg. 6~ in: 3x380-480v 50/60Hz, 1.2/1.0A poproved | ™13
|_OUT: 3x0-Vin 0-500Hz, 1.2/1.1A 155600000000
77 Lip2o ——
o Ellenérizze, hogy a leszéllitott tételek és az 8 IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII MADEIN ——— 9
Danfoss A/S,6430 Nordborg,Denmark 16

adattablan szereplé adatok megfelelnek-e a

Enclosure: See manual L 11
visszaigazolt rendelésnek. @us LISTED 5AF3 E358502 Ind.contr.EQ. @ ]

3 . - ez 17
. Szemrevételezéssel ellendrizze, hogy szallitas CAUTION / ATTENTION: 20
. Lo L, See manual for special condition/mains fuse — 18
kdzben nem sériilt-e meg a csomagolas és a Voir manual de conditions speciales/fusibles
frekvenciavalts. Minden kérigényt jegyzékony- A WARNING / AVERTISSEMENT:
vezzen a fuvarozdval. A sériilt alkatrészeket Grizze 19 Stored charge, wait 4 min.

Charge résiduelle, attendez 4 min.

meg a tényallas tisztdzasa érdekében.

Termék logdja

Termék neve

Tipuskéd

1
2
3 |Rendelési szam
4
5

Névleges teljesitmény

Bemeneti feszliltség, frekvencia és aram (kis/nagy fesziilt-
ségnél)

Kimeneti fesziiltség, frekvencia és aram (kis/nagy fesziilt-
ségnél)

8 |IP-besorolas

9 [Szdrmazasi orszag

10 |Sorozatszam

11 |EAC-logé

12 |CE-jelolés

13 [TUV-logo

14 |Artalmatlanitas

15 |Vonalkéd

16 |Hazméret tipusanak hivatkozasa
17 |UL-logo

18 |UL-hivatkozas
19 |Figyelmeztetések
20 |RCM-logd

Abra 3.1 A berendezés adattablaja (példa)

ERTESITE.

Ne tavolitsa el az adattablat a frekvenciavaltorél (érvény-
telenné valik a garancia).

3.1.2 Tarolas

Biztositsa a tarolassal kapcsolatos kévetelmények
teljesitését. A tovabbi részletekért lasd 9.4. fejezet Krnyezeti
feltételek.

MGO07A347 Danfoss A/S © 06/2016 Minden jog fenntartva. 9
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Mechanikus telepités

VLT® Midi Drive FC 280

3.2 Telepitési kdrnyezet

ERTESITE.

Levegdbben terjedd folyadékrészecskéket, szemcséket
vagy korroziv gazokat tartalmazé kornyezetben
biztositsa, hogy a berendezés IP/tipus besorolasa
megfeleljen a telepitési kdrnyezetnek. A kdrnyezeti
koriilményekre vonatkoz6 kovetelmények figyelmen kiviil
hagyasa esetén lerovidiilhet a frekvenciavalto
élettartama. Biztositsa a leveg6-paratartalommal, a
hémérséklettel és a tengerszint feletti magassaggal
kapcsolatos kovetelmények teljesitését.

Rezgés- és razkddasallésag

A frekvenciavalté teljesiti az éplilet falara vagy padldjéra,
illetve a falhoz vagy padléhoz csavarozott szerel6lapra
szerelt berendezésekre vonatkozd kdvetelményeket.

3. A megfelel6 l1égdramlés biztositasa érdekében a
berendezést tomor, sima fellletre vagy az
opciondlis hatlapra szerelje.

4. Falra szereléshez hasznédlja a berendezés szerel6-
nyildsait, ha vannak.

ERTESITE.

A szerel6nyilasok méretével kapcsolatban lasd
9.9. fejezet Hdzméretek, névleges teljesitmények és
méretek.

3.3.1 Telepités kozvetleniil egymas mellé

Telepités kozvetleniil egymas mellé

A VLT® Midi Drive FC 280 berendezések fiiggéleges vagy
vizszintes helyzetben kozvetlenill egymas mellé
telepithetdk. Oldalrél nem igényelnek kilon szellézést.

A kornyezeti feltételek részletes specifikaciojat lasd itt: QW =
9.4. fejezet Kérnyezeti feltételek. oo =
@
3.3 Szerelés 2
ERTESITE
A helytelen szerelésnek tulmelegedés vagy csokkent
teljesitmény lehet a kovetkezménye.
Hiités
. Gondoskodjon alul és feliil egyardant 100 mm
szabad tavolsagrol a megfelel6 hiités érdekében.
Emelés
. A biztonsagos emelési médszer meghatéro-
zasahoz ellendrizze a berendezés tdomegét, lasd o) o JE olo) o JE J)ﬁ
9.9. fejezet Hdzméretek, névleges teljesitmények és = T = i — '
méretek. Abra 3.2 Telepités kozvetleniil egyméas mellé
. Gy6z8djon meg réla, hogy az emeléberendezés
megfelel a célnak. ERTESITES!
o SZl.,IkS,eg ,eset”en ter\:ezze meg a megfelelo. , TULMELEGEDES KOCKAZATA
teljesitmény er,nekl)szerkezet, da,ru vagy V'Illa? IP21-4atalakitékészlet hasznélata esetén a koézvetleniil
targonca hasznalatat a berendezés mozgatasahoz. egymés mellé térténé telepités tilmelegedéshez és a
. Emeléshez a berendezés emeldfiileit hasznélja, ha berendezés karosodasahoz vezethet.
vannak ilyenek. . IP21-4atalakitékészlet hasznélata esetén ne
Szerelés telepitse a berendezéseket kozvetleniil egymas
A VLT® Midi Drive FC 280 szerelSnyilasai megfelel6 kialaki- mellé.
tdsdhoz rendeljen kiilon hatlapot a Danfoss helyi
szallitojanal.
A frekvenciavalto felszerelése:
1. Bizonyosodjon meg rdla, hogy a szerelés tervezett
helye meg tudja tartani a berendezés sulyat. A
frekvenciavaltok kozvetlenil egymas mellé
telepithetok.
2. A berendezés minél kdzelebb keriiljon a
motorhoz. A motorkabelek a lehetd legrévi-
debbek legyenek.
10 Danfoss A/S © 06/2016 Minden jog fenntartva. MGO07A347
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3.3.2 Busz-tehermentesité készlet

130BE480.10

A busz-tehermentesitd készlettel biztosithaté a kabelek
mechanikus rogzitése és elektromos arnyékolasa a
kovetkezd vezérl6kazetta-valtozatok esetében:

. Vezérl6kazetta PROFIBUS protokollal

. Vezérl6kazetta PROFINET protokollal

. Vezérl6kazetta CANopen protokollal
. Vezérl6kazetta Ethernet protokollal

Minden busz-tehermentesité készlet 1 vizszintes és 1
fuggdleges tehermentesitd keretbdl &ll. A fliggdleges b
tehermentesitd keret felszerelése opcionalis. A fliggbleges ) T-k
tehermentesit6 keret jobb mechanikus tdmaszt biztosit a ¢

PROFINET- és Ethernet-csatlakozék és -kébelek szamara.

3.3.3 Szerelés

A busz-tehermentesit6 készlet felszerelése:
1. Illessze a vizszintes tehermentesitd keretet a
frekvenciavaltora szerelt vezérl6kazettara, és
régzitse 2 csavarral a Abra 3.3 alapjan. A
meghuzasi nyomaték 0,7-1,0 Nm.

2. Opcionalis lépés: Szerelje fel a fiiggéleges 1 Mechanikus rugok
tehermentesitd keretet az alabbi eljarassal: 2 Fémbilincsek
Csavarok

2a Tavolitsa el a vizszintes keret 2
mechanikus rugojat és 2 fémbilincsét.

Abra 3.3 A vizszintes tehermentesitd keret régzitése
2b  Szerelje fel a mechanikus rugokat és a

fémbilincseket a fliggéleges keretre.

csavarokkal

2c  Régzitse a keretet 2 csavarral a Abra 3.4
alapjan. A meghuzési nyomaték 0,7-1,0
Nm.

ERTESITE.

Az IP21-es felsé burkolat hasznalata esetén ne szerelje
fel a fiigg6leges tehermentesité keretet, mivel ennek
magassaga gatolna az IP21-es felsé burkolat megfelel6
telepitését.

MGO07A347 Danfoss A/S © 06/2016 Minden jog fenntartva. 1
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130BE481.10

1 Flggodleges tehermentesité keret

2 Csavarok

Abra 3.4 A fiiggéleges tehermentesité keret régzitése
csavarokkal

A Abra 3.3 és a Abra 3.4 egyarant PROFINET-aljzatokat
abrazol. A tényleges aljzatok a frekvenciavaltéra szerelt
vezérl6kazetta tipusatdl fliggenek.

3. lllessze a PROFIBUS/PROFINET/CANopen/Ethernet-
kabel csatlakozoit a vezérl6kazetta aljzataiba.

4. 4a Igazitsa a PROFIBUS/CANopen-kébeleket
a rugos fémbilincsek kézé, hogy
mechanikus rogzitést és elektromos
érintkezést hozzon létre a kdbelek és
bilincsek arnyékolt részei kozott.

4b  Igazitsa a PROFINET/Ethernet-kabeleket
a rugds fémbilincsek kozé, hogy
mechanikus régzitést hozzon létre a
kabelek és bilincsek kozott.

12 Danfoss A/S © 06/2016 Minden jog fenntartva. MGO07A347
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4 Elektromos telepités

4.1 Biztonsagi eléirasok

Az altaldnos biztonsagi utasitasokat lasd itt:
2. fejezet Biztonsdg.

AFIGYELEM!

INDUKALT FESZULTSEG

Az egymas mellett vezetett motorkabelek altal
létrehozott indukalt fesziiltség a berendezés kikapcsolt
és reteszelt allapotaban is feltoltheti annak kondenza-
torait. Ha nem egymastdl elkiilonitve vezeti a
motorkabeleket, vagy nem arnyékolt kabeleket hasznal,
az halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

o Egymastol elkiilonitve vezesse a motorka-
beleket.

e Arnyékolt kabeleket hasznaljon.

. Az 6sszes frekvenciavaltot reteszelje
egyidejlleg.

AFIGYELEM!

ARAMUTES VESZELYE

A frekvenciavalté egyenaramot hozhat létre a védéve-
zet6ben, ami halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

° Ha az aramiités elleni védelmet hibaaram-
mikodtetésii védbkésziilék (RCD) biztositja, a
tapoldalon csak B tipusti RCD hasznalhaté.

Az ajanlasok figyelmen kiviil hagyasa esetén az RCD nem
biztositja a megfelel6 védelmet.

Taldramvédelem
. Tobb motort hasznalé alkalmazasban tovabbi
védéberendezésre, példaul rovidzarlat- vagy
motorhévédelemre van sziikség a frekvenciavalté
és a motor kozott.

. A rovidzarlat- és tuldramvédelem biztositasahoz
bemeneti biztosité sziikséges. Ha a széllitott
berendezés nem rendelkezik biztositéval, akkor
errél a telepitének kell gondoskodnia. A biztositdk
maximalis névleges értékeit lasd itt:

9.8. fejezet Biztositok és megszakitok.

Vezetékek tipusai és névleges értékei
. Minden vezetéknek meg kell felelnie a kereszt-
metszetre és a kornyezeti h6mérsékletre
vonatkozé helyi és nemzeti elSirdsoknak.

. Er6saramu vezetékekre vonatkozo ajanlas:
legaldbb 75 °C névleges értékl rézvezeték.

A javasolt vezeték-keresztmetszetekkel és -tipusokkal
kapcsolatban lasd 9.5. fejezet Kdbelspecifikdciok.

4.2 EMC-kompatibilis telepités

Az EMC-kompatibilis telepitéshez kdvesse az itt olvashato
utmutatast: 4.3. fejezet Féldelés, 4.4. fejezet Bekdtési rajz,
4.6. fejezet Motorcsatlakoztatds és 4.8. fejezet Vezérl6kdbelek.

4.3 Foldelés

AFIGYELEM!

KUSZOARAM VESZELYE

A kuszéaramok meghaladjak a 3,5 mA-t. A frekvenci-
avalté megfelel6 foldelésének hidanya halélt vagy sulyos
sériilést okozhat.

. A berendezést képesitett villanyszerelének kell
megfeleléen foldelnie.

Az elektromos biztonsag érdekében
. A vonatkozo szabvanyoknak és iranyelveknek
megfeleléen foldelje a frekvenciavaltét.

. Kilon foldelést hasznaljon a tapkabelhez, a
motorkabelekhez és a vezérl6kabelekhez.

. Ne foldelje a frekvenciavéltékat egymason
keresztill, lancba kapcsolva (lasd Abra 4.1).

. A foldelévezeték-csatlakozasok a lehetd legrovi-
debbek legyenek.

. Tartsa szem el6tt a gyartd vezetékezési kodvetel-
ményeit.

. A kébel keresztmetszete legalabb 10 mm?
(7 AWG) (vagy 2 elkiilonitetten végz6dé, a
méretkovetelményeknek megfelelé foldels-
vezeték).

MGO7A347
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Abra 4.1 Foldelési alapelv

Az EMC-kompatibilis telepités érdekében
. Fém tdmszelence vagy a berendezéssel szallitott
bilincsek segitségével létesitsen nagy frekvencian
kis impedancias villamos kapcsolatot a kabelar-
nyékolas és a frekvenciavalté mechanikai
védettséget biztosité fémhaza kozott (lasd
4.6. fejezet Motorcsatlakoztatds).

. A tranziens impulzus csokkentése érdekében
sokszalas vezetéket hasznéljon.

. Ne haszndljon sodrott arnyékoldsvégeket.

ERTESITE

POTENCIALKIEGYENLITES

Ha a frekvenciavalté és a rendszer foldpotencialja nem
egyezik, akkor tranziens impulzus jelentkezhet.
Telepitsen potencialkiegyenlité kdbeleket a rendszer
komponensei kozé. Javasolt kabelkeresztmetszet: 16 mm?
(6 AWG).

14 Danfoss A/S © 06/2016 Minden jog fenntartva. MGO07A347
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4.4 Bekotésirajz

Ez a fejezet a frekvenciavaltod vezetékezését ismerteti.

~
g
[ - w
RFI L S
91 (L1/N) L (= )
Power 92 (L2/L) Fp=itas =]
input 93 (L3) I+ + + / F H
.
Motor
Switch mode ‘
power supply 4 n
k resistor
0V DC 50 (+10 V OUT)
- 47—i53 (AIN)2
0-10vDC | T
0-10VDC [~ = | Q54(AIN) 250V AC,3A
0/4-20 mA ?
o 55 (COM digital/analog 1/0) 01 N
r~ e
;N ;0 12 (+24VOUT) {
, \ , \
[ /\
| \ ! \ 13 (+24 V OUT) P 5-00
f », f », L avien)
T T ovew
[ R B ETTCY) :'t}?vv(g?upg) r
| | ‘ (AOUT) 42 = Analog output
1 ‘ ! ‘ | J j 0/4-20 mA
| |
| 24V(NPN
, I FY270mnoun | —— ;L‘X} ov (I(DNP)) >
‘ L | ey | ON = Terminated
‘ | ‘ | | N H Z| OFF =Open
| |
\ - \ LZ-ovl : 5V
“ - | —__ 24V(NPN)
\ o e :IMOV(PNP)
\
1 oy 4 |
\ oy f |
| I | | 35485 (NRS485) 69 RS485
) ) [ YRY] (NPN) interface
\\ / \\ | 320N :I\X} OV (PNP) (PRS485) 68
\ o\ _T330IN : — 204\,\/(&'\,‘\,'?,'?) Jov (COM Rs485) 61
/7; (PNP) = Source
37 (STO1)® (NPN) = Sink
38 (STO2)" -

Abra 4.2 Alapveté bekétési rajz

A = analég, D = digitdlis

1) Beépitett fékchopper csak 3 fdzisu berendezések esetében dll rendelkezésre.

2) Az 53-as csatlakozo digitdlis bemenetként is szolgdlhat.

3) Az S801-es kapcsold (buszcsatlakozd) az RS485-6s port (68-as és 69-es csatlakozd) lezdrdsdnak engedélyezésére haszndlhato.
4) Az STO helyes vezetékezésével kapcsolatban Idsd 6. fejezet Safe Torque Off (STO).

MGO7A347 Danfoss A/S © 06/2016 Minden jog fenntartva. 15
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—
ot 5
T C
T
G
9 10
L1 |
L2 [ /
13 v
PE v
w
PE
8 7
1 PLC 6 A vezérl6-, a motor- és a haldzati kdbelek kozott legaldbb 200 mm
tavolsag legyen.
2 Frekvenciavaltd 7 Motor, 3 fazis és védofoldelés
3 Kimeneti mégneskapcsolé (nem javasolt) 8 Halozat, 1 fazisu, 3 fazisu és megerdsitett védoéfoldelés
4 Foldel6sin (védofoldelés) 9 Vezérl6kabel
5 Kabelarnyékolas (eltavolitva) 10 Potencialkiegyenlité kabel - minimum 16 mm? (6 AWG)

Abra 4.3 Tipikus elektromos csatlakoztatas
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4.5 Hozzaférés

. Csavarhuzo segitségével tavolitsa el a burkolé-
lemezt. Lasd Abra 4.4.

130BC504.11

Abra 4.4 Hozzaférés a vezérlékabelekhez

4.6 Motorcsatlakoztatds

AFIGYELEM!

INDUKALT FESZULTSEG

Az egymas mellett vezetett motorkabelek altal
létrehozott indukalt fesziiltség a berendezés kikapcsolt
és reteszelt allapotaban is feltoltheti annak kondenza-
torait. Ha nem egymastdl elkiilonitve vezeti a
motorkabeleket, vagy nem arnyékolt kabeleket hasznal,
az halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

. Egymastdl elkiildnitve vezesse a motorkabeleket.
e Arnyékolt kabeleket hasznaljon.

. A kabelkeresztmetszeteket illetéen tartsa szem
elétt a nemzeti és helyi villamos szerelési szabaly-
zatokat. A maximalis kabelkeresztmetszeteket lasd
itt: 9.1. fejezet Villamossdgi adatok.

. Tartsa szem el6tt a gyartd vezetékezési kovetel-
ményeit.

. A vaklapok vagy hozzaférési panelek a motorve-
zetékek szamara az IP21 (NEMA1/12) mechanikai
védettségli berendezések alsé részén taladlhatok.

. Ne iktasson be indito- vagy poélusvaltd késziléket
(példaul Dahlander tipusi motort vagy csuszé-
gyr(s indukciés motort) a frekvenciavalté és a
motor kozé.

Eljaras
1. Tavolitsa el a kabel kiilsé szigetelésének egy
részét.
2. Igazitsa a lecsupaszitott kdbelrészt a rogzitdbilincs

ala, hogy mechanikus rogzitést és elektromos
érintkezést hozzon létre a kdbelarnyékolas és a
fold kozott.

3. Csatlakoztassa a foldel6kabelt a legkdzelebbi
foldel6kapocshoz a 4.3. fejezet Foldelés foldelési
utasitasai alapjan. Lasd Abra 4.5.

4, Csatlakoztassa a 3 fazisi motorvezetékeket a 96-
os (U), 97-es (V) és 98-as (W) csatlakozokhoz, lasd
Abra 4.5.

5. Huzza meg a csatlakozasokat a 9.7. fejezet A
csatlakozdsok meghuzdsi nyomatékai adatai
szerint.

130BD531.10

Abra 4.5 Motorcsatlakoztatas

Az 1, illetve 3 fazisu frekvenciavalték halézati, motor- és
foldelécsatlakoztatasat a Abra 4.6, illetve a Abra 4.7 mutatja
be. A tényleges konfiguracié a berendezés tipusatdl és az
opcioktdl fligg.

MGO7A347
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= 2
A z
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Abra 4.6 Hal6zati, motor- és foldelScsatlakoztatas — Abra 4.8 Hal6zati, motor- és foldelécsatlakoztatas — 3 fazisu
1 fazisu berendezések berendezések (K4, K5)
= 4.7 Valtakozé fesziiltségl halézat
i csatlakoztatasa
o
(32}

. A vezetékek keresztmetszetét a frekvenciavaltd
bemeneti drama alapjan hatdrozza meg. A
maximalis vezeték-keresztmetszeteket lasd itt:
9.1. fejezet Villamossdgi adatok.

. A kéabelkeresztmetszeteket illetéen tartsa szem
elétt a nemzeti és helyi villamos szerelési szabaly-
zatokat.

Eljaras

1. Csatlakoztassa a valtakozo fesziiltség(i bemeneti
erésaramu kabeleket 1 fazisu berendezés
esetében az N és L (lasd Abra 4.6), 3 fazisu
esetében pedig az L1, L2 és L3 csatlakozékhoz
(lasd Abra 4.7).

2. A berendezés konfiguracidjatol fliggben a tapot a
halézati bemeneti csatlakozékhoz vagy a
bemeneti fékapcsoldhoz kell csatlakoztatni.

3. Foldelje a kabelt a 4.3. fejezet Foldelés foldelési
utasitasai alapjan.

4. Ha a frekvenciavalté szigetelt csillagpontu
haldzatrdl (IT-halézat vagy foldeletlen delta) vagy
foldelt agu TT/TN-S-halézatrdl (foldelt delta) kapja
a tapot, akkor az RFI-szlir csavarjat el kell
tavolitani, hogy ne sériiljon a DC-kor, és kisebbek
legyenek a foldkapacitas-aramok az IEC 61800-3
szabvanynak megfeleléen.

Abra 4.7 Hal6zati, motor- és foldelécsatlakoztatas — 3 fazisu

berendezések
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4.8 Vezérl6kabelek Alapértel-
Csatlakozé |Paraméter mezett Leiras
4.8.1 Vezérl6kapocs-tipusok beallitas
Kivalaszthatd,
A Abra 4.9 a frekvenciavalté leveheté csatlakozoésorait Paraméter 5-01 Ter hogy digitélis
mutatja. A csatlakozok funkcidinak és alapértelmezett minal 27 Mode bemenet,
beallitasainak dsszefoglalé leirdsa itt olvashaté: Tdbldzat 4.1 Paraméter 5-12 Ter digitalis kimenet
és Tabldzat 4.2. 97 minal 27 Digital vagy impulzus-
Input DI [2] kimenet legyen.
° Paraméter 5-30 Ter |Szabadonfut, | Az alapértel-
g minal 27 Digital |inverz mezett beallitas
a8 Output DO [0] Nincs |a digitalis
m
- funkcié bemenet.
i 1 - Paraméter 5-13 Ter |[14] Jog Digitalis
s rre ey 29 minal 29 Digital bemenet.
R R ERRRR
Input
3 TR
FR R Paraméter 5-14 Ter Digitalis
P . . [0] Nincs b 24\
32 minal 32 Digital emenet, -
funkciéja .
i o i Input os enkdder. A
Abra 4.9 A vezérl6kapcsok elhelyezkedése .
33-as csatlakozo
Paraméter 5-15 Ter 0] Nincs impulzusbeme-
33 minal 33 Digital funkcidja netként is
! 2 E Input szolgélhat.
37 38 12 13 18 19 27 29 32 33| |61 68 69 5 Uzembiztonsagi
g 37,38 - STO
DO0LOU0LOOUDOL] = bemenetek.
e e Analdg be- és kimenetek
3 Programozhaté
42 53 54 50 55 analég kimenet.
D D D D D Az analdg jel
3 tartomanya 0-20
. L. Paraméter 6-91 Ter .
Abra 4.10 Csatlakozészamok . [0] Nincs mA vagy 4-20
42 minal 42 Analog . .
funkcidja mMA maximum
Output
500 Q mellett.
A csatlakozok névleges értékeit 1asd itt: 9.6. fejezet Vezérls- Digitalis
bemenet és -kimenet, valamint vezérl6adatok. kimenetként is
beéllithatok.
Alapértel- 10 VDC analég
Csatlakozé |Paraméter mezett Leiras tapfeszliltség. A
beallitas maximum 15
Digitalis 1/0, impulzus 1/0, enkoder 50 _ +1ovDe |mA-es csatlakozd
24 V-os egyenfe- potenciome-
sziltségl tap. A terhez vagy
maximalis termisztorhoz
12,13 - +24 VDC kimeneti aram hasznalatos.
100 mA minden Analég bemenet.
24 V-0s 6-1% 53-as analég Csak a fesziiltség
terheléshez. 53 bem. paraméter- - mod tamogatott.
Digitalis
Paraméter 5-10 Ter csoport b 9 ént i
emenetként is
18 minal 18 Digital |[8] Start ) ]
e hasznalhato.
Input Digitalis
Analég bemenet.
Paraméter 5-11 Ter bemenetek. i o
[10] 6-2* 54-es analég Fesziiltség vagy
19 minal 19 Digital L 3 .
Input Irdnyvdltds 54 bem. paraméter- - aram
npy csoport lzemmodra
allithato.
MGO7A347 Danfoss A/S © 06/2016 Minden jog fenntartva. 19
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Alapértel-
Csatlakoz6 |Paraméter mezett Leiras
beallitas

Koz0s a digitélis
és az analég

55 - -
bemenetek

esetén.

Tablazat 4.1 A csatlakozok leirasa - digitalis be- és kimenetek,
analdg be- és kimenetek

Alapértel-
Csatlakoz6 |Paraméter mezett Leiras
beallitas

Soros kommunikacio

Integralt RC-
sz(rd
kabeldrnyéko-
ldshoz. CSAK
EMC-problémak
esetén

61 - -

hasznélandé az
arnyékolas
csatlakoztatdsara.

8-3* FC-port
68 (+) bedllitdsai paramé- -

RS485-06s
interfész. Egy

tercsoport vezérl6kartya-
8-3% FC-port kapcsolé all

- -por
o P i rendelkezésre a

69 (-) bedllitdsai paramé- - . |
. ) lezéré ellenal-
ercsopor:
P lashoz.
Relék
C tipusu

relékimenet. A
relék elhelyez-
kedése a
frekvenciavalté
konfiguraciéjatol
és teljesitmé-

Paraméter 5-40 Fun |[1] Vezérlés | nyétdl flgg.

01, 02, 03 . .
Valtakozo és

ction Relay lizemkész
egyenfesziilt-
séghez, valamint
ohmos és
induktiv
terheléshez
egyarant

hasznélhaté.

Tablazat 4.2 A csatlakozok leirasa — soros kommunikacié

4.8.2 Vezetékek bekotése a
vezérl6kapcsokba

A vezérl6kapocs-csatlakozdsorok a telepités megkonnyi-
tésére levalaszthatok a frekvenciavaltordl, amint az itt
lathato: Abra 4.9.

Az STO vezetékezésének részleteiért lasd 6. fejezet Safe
Torque Off (STO).

ERTESITES

A vezérlokabelek a lehet6 legrovidebbek legyenek, és az
interferencia minimalizalasa érdekében az er6saramu
kabelektdl elkiilonitve vezesse 6ket.

1. Lazitsa meg a csatlakozék csavarjait.

2. Szurja a hiivelyezett vezérl6kabeleket a
nyilasokba.

3. Rogzitse a csatlakozdk csavarjait.

4, Gy6z8djon meg réla, hogy az érintkezés stabil,

nem laza. A rosszul érintkezé vezérlékabel
berendezéshibak vagy az optimélistél elmaradé
mukodés okozdja lehet.

A vezérl6kapcsok vezeték-keresztmetszetével kapcsolatban

a 9.5. fejezet Kdbelspecifikdcidk, a tipikus csatlakoztatasukkal
kapcsolatban a 7. fejezet Alkalmazdsi példdk szolgal tudniva-
I6kkal.

4.8.3 A motor mikodésének engedélyezése
(27-es csatlakozod)

A gyari alapértelmezett programozasi értékek hasznalata
esetén a frekvenciavalté mikodéséhez atkotésre van
szlikség a 12-es (vagy 13-as) és a 27-es csatlakoz6 kozott.

. A 27-es digitélis bementi csatlakozé 24 VDC kilsé
retesz parancs vételére van kialakitva.

. Ha nincs hasznélatban reteszel6késziilék,
atkotéssel 6ssze kell kotni a 12-es (javasolt) vagy
13-as vezérlékapcsot és a 27-es csatlakozét. Igy a
27-es csatlakozé belsé 24 V-os jelet kap.

. Csak GLCP: Ha az LCP kijelz6jének aljan, az
allapotsorban az AUTO REMOTE COAST
(AUTOMATIKUS TAVIR. SZABADONFUTAS) felirat
lathato, ez azt jelzi, hogy a berendezés készen
allna a mikodésre, de hidanyzik a bemeneti jel a
27-es csatlakozén.

ERTESITE
NEM TUD ELINDULNI
A frekvenciavalté nem miikédik, ha nincs jel a 27-es

bemeneten, hacsak at nem programozzak a 27-es
bemenetet.
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4.8.4 Mechanikus fék vezérlése 4.8.5 USB-adatkommunikacio

Az emeld/leereszté alkalmazasoknal sziikség van
elektromechanikus fék vezérlésére.

. A féket relékimeneten vagy digitélis kimeneten :
> . B Untitled - MCT 10 Set-up Software
(27-65 CsatlakOZé) keresztul VeZérelhEtl' File Edit View  Insert Communication Tools iZ
. Amig a frekvenciavalté nem tudja all6 helyzetben %o '
tartani a motort (példaul tulterhelés miatt), tartsa ]
a kimenetet zarva (feszlltségmentesen). s
e Az elektromechanikus fékkel rendelkezé : Ei:?—;
alkalmazasok esetében az 5-4* Relék paraméter- ‘Use1
csoportban valassza a [32] Mech. fék vezérlése ect
beallitast.
. A fék akkor oldddik ki, ha a motoraram tullépi a
paraméter 2-20 Release Brake Current beéllitott 130BT623.10
értékét. Abra 4.12 Network (Halézat) buszlista
. A fék akkor kapcsolddik be, ha a kimeneti
frekvencia kisebb, mint a paraméter 2-22 Activate
Brake Speed [Hz] beallitott frekvenciaja, de csak Az USB-kabel levélasztasa esetén az USB-porton keresztil
abban az esetben, ha a frekvenciavalté leallitasi csatlakoztatott frekvenciavalto elt(inik a Network (Hal6zat)
parancsot hajt végre. buszlistarol.
Ha a frekvenciavaltd vészjelzési izemmodban vagy
tulfeszilltségi helyzetben van, a mechanikus fék azonnal ERTESITES
zar. USB-busz esetében nincs méd cim beallitasara vagy
busznév megadaséra. Ha tobb frekvenciavaltét csatla-
A frekvenciavaltd nem biztonsagi berendezés. A rendszer koztat USB-n, akkor az MCT 10 paraméterez6 szoftver
tervezéjének feleléssége, hogy kiegészitse azt a darukkal, novekvé szamozassal jelzi a Network (Hal6zat) buszlistan
illetve felvondkkal kapcsolatos vonatkozé nemzeti el6ira- az ujabb kapcsolatokat.
soknak megfeleld biztonsagi berendezésekkel. Tobb frekvenciavalté USB-kabellel torténé csatlakoz-

tatasa Windows XP operaciés rendszeri szamitégépen
gyakran hibat és 6sszeomlast okoz. Ezért nem tanacsos

g tobb frekvenciavaltot csatlakoztatni a szamitégéphez
o USB-kapcsolattal.
LIN) L2(L) L3 R
Frequency converter Output 4.8.6 RS485-6s soros kommunikacio
U v w relay

02 o1 Az RS485-6s soros kommunikacioé vezetékeit csatlakoztassa

a (+)68-as és (-)69-es csatlakozékhoz.
Command circuit

220V AC
. A soros kommunikaciéhoz arnyékolt kabel
Mechanical hasznalata javasolt.
brake L
Al Freewheeling . A helyes foldeléssel kapcsolatban ldsd
. contactor diode . .. .
Shaft 4.3. fejezet Foldelés.

Brake power circuit
380V AC

Abra 4.11 A mechanikus fék csatlakoztatasa a frekvencia-
valtéhoz
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130BB489.10

RS485

Abra 4.13 A soros kommunikacié kapcsolasi rajza

A soros kommunikacié alapveté bedllitdsahoz az alabbiak
kivalasztasara van sziikség:
1. A protokoll tipusa (paraméter 8-30 Protokoll)

2. A frekvenciavalto cime (paraméter 8-31 Cim)
3. Adatsebesség (paraméter 8-32 Adatsebesség)

A frekvenciavalté alapvaltozatban két kommunikacids
protokollt tdmogat. Tartsa szem el6tt a gyartd vezetékezési
kovetelményeit.

. Danfoss FC
. Modbus RTU

A funkciok tavolrdl, a protokollszoftver és az RS485-0s
kapcsolat hasznalatdval, illetve a 8-** Komm. és opcidk
paramétercsoportban programozhaték be.

Ha kivalaszt egy kommunikéciés protokollt, akkor bizonyos
paraméterek felveszik az adott protokoll specifikacidinak
megfelel6 alapértelmezett beallitast, és elérhetévé valik
néhany tovabbi, protokollspecifikus paraméter.
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4.9 Telepitési ellendrzé lista

A berendezés telepitésének befejezése elbtt ellendrizze a teljes telepitést a Tdbldzat 4.3 részletes leirdsa alapjan. Jelolje meg
a teljesitett pontokat.

Ellenérzés Leiras 7}

Segédberendezés o Nézze meg a segédberendezéseket, kapcsoldkat, fékapcsoldkat és bemeneti biztositokat/megszakitokat a
frekvenciavalté tapoldalan és a motor felé vezeté kimeneti oldalon. Gy6z6djon meg réla, hogy készek a
teljes fordulatszamon térténé mikodésre.

o Ellenérizze a frekvenciavélté szdmara visszacsatoldjellel szolgalé valamennyi érzékelé miikddését és

telepitését.
o Tavolitsa el a motor(ok)rdl a teljesitménytényezé-javité kondenzatorokat.

o Allitsa be a teljesitménytényezé-javité kondenzatorokat a halézati oldalon, és gondoskodjon a csillapita-
sukrol.

A kabelek vezetése | e A nagyfrekvencias interferencia szigetelése érdekében a motor- és a vezérl6kabeleket egymastol
elkllonitve, drnyékolassal vagy 3 kulon fém véddcsOben vezesse.

Vezérl6kabel o Ellenérizze a csatlakozasokat és a vezetékek épségét (szakadas, sérilés).
o Ellenérizze, szigeteltek-e vezérl6kabelek a tap- és a motorkabelektdl a zajtlirés érdekében.
e Sziikség esetén ellendrizze a jelek feszlltségforrasat.

Javasolt sodort érparu vagy arnyékolt kabelt hasznalni. Gondoskodjon az arnyékolds megfelel6 végzédte-
tésérdl.

Szabad tavolsag a e Gondoskodjon réla, hogy a felsé és az alsé szabad tavolsag elegendd legyen a megfeleld hiit6 légaram
hltéshez biztositasahoz; lasd 3.3. fejezet Szerelés.

Kornyezeti feltételek | o Ellendrizze, hogy teljestilnek-e a kornyezeti feltételek.

Biztositok és o Ellenérizze, hogy megfeleldk-e a biztositok és a megszakitok.

megszakitok o Gy6z8djon meg rola, hogy minden biztositd stabilan be van helyezve és mlkodé&képes, tovabba hogy a

megszakitok nyitott pozicidban vannak.

Foldelés o Ellenérizze, hogy elégségesek, stabilak és oxidaciomentesek-e a féldelécsatlakozasok.

e Ne foldeljen védéesére, és ne szerelje fémfellletre a hatlapot.

Bemenod és kimené | e Ellendrizze, hogy nincs-e valahol érintkezési hiba.

erbsarami kabelek | | Ellenérizze, hogy a motor- és a halézati kdbelek kilon védécsében futnak-e, vagy kilon vezetett arnyékolt

kabelekrdl van-e szé.

A panel belseje e Vizsgalja meg, hogy a berendezés belseje mentes-e a szennyez6déstdl, a fémhulladéktol, a nedvességtdl és
a korréziotol.

e Ellendrizze, hogy festetlen fémfeliiletre van-e szerelve a berendezés.

Kapcsolok e Gondoskodjon réla, hogy valamennyi kapcsol6 és fékapcsolé a megfelelé allasban legyen.

Rezgés e Ellendrizze, hogy megfeleléen van-e felszerelve a berendezés, illetve hogy sziikség esetén vannak-e
rdzkodascsillapitod szerelvények.

o Figyeljen oda minden szokatlan rezgésre.

Tablazat 4.3 Telepitési ellen6rzé lista

AVIGYAZAT!

POTENCIALIS VESZELY BELSO HIBA ESETEN
Ha a frekvenciavalté nincs megfeleléen lezarva, fennall a személyi sériilés kockazata.

. Fesziiltség ala helyezés el6tt gy6z6djon meg réla, hogy minden biztonsagi burkolat megfeleléen a helyére van
rogzitve.
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5 Uzembe helyezés

5.1 Biztonsagi el6irasok

Az altaldnos biztonsagi utasitasokat lasd itt:
2. fejezet Biztonsdg.

AFIGYELEM!

NAGYFESZULTSEG

A valtakozé fesziiltségli halézati tapra kapcsolt frekvenci-
avaltéban nagyfesziiltség van jelen. Ha a telepitést,
fesziiltség ald helyezést vagy karbantartast nem képzett
szakember végzi, az halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

. Telepitést, fesziiltség ala helyezést és karban-
tartast csak képzett szakember végezhet.

Fesziiltség ala helyezés el6tt:
1. Megfelel6en Zzérja le a burkolatot.

2. Ellendrizze, hogy megfelel6en meg vannak-e
huzva a tomszelencék.

3. Gondoskodjon a berendezés tapjanak kikapcso-
lasardl és reteszelésérdl. A tap levélasztasaban ne
hagyatkozzon a frekvenciavalté fékapcsoldira.

4, Gy6z8djon meg réla, hogy az L1 (91-es), L2 (92-
es), L3 (93-as) bemeneti csatlakozdék kozott, illetve
az egyes csatlakozok és a fold kozott nincs
fesziiltség.

5. Gy6z6djon meg réla, hogy a 96-os (U), 97-es (V),
98-as (W) kimeneti csatlakozdk kozott, illetve az
egyes csatlakozdk és a fold kozott nincs
fesziiltség.

6. Gy6z6djon meg a motoron beliili elektromos
folytonossagrél az U-V (96-97), V-W (97-98), W-U
(98-96) csatlakozdk kdzotti ohmos ellenallas
megmérésével.

7. Ellenérizze, hogy megdfelelé-e a frekvenciavaltd és

a motor foldelése.

8. Ellendrizze, hogy jé-e az érintkezés a frekvenci-
avalté csatlakozdin.

9. Gy6z48djon meg réla, hogy a tapfesziiltség
megegyezik a frekvenciavalté és a motor fesziilt-
ségével.

5.2 Fesziltség ala helyezés

A frekvenciavalté az aldbbi eljarassal helyezheté fesziiltség
ala:

1. Gy6z6djon meg réla, hogy a bemeneti fesziltsé-
gaszimmetria 3%-nal kisebb. Ha nem ez a helyzet,
orvosolja a bemeneti fesziltségaszimmetriat. A
fesziiltség korrekcidja utan ismételje meg az
eljarast.

2. Gy6z8djon meg réla, hogy valamennyi opcié
vezetékei megfelelnek az adott alkalmazasnak.

3. Gondoskodjon réla, hogy valamennyi kezel6ké-
szllék kikapcsolt (OFF) allasban legyen. A
késziilékajtok legyenek becsukva, és legyen
szilardan felszerelve a burkolat.

4, Helyezze feszliltség ald a berendezést. Még ne
inditsa el a frekvenciavaltot. Ha a berendezés
fékapcsoldval rendelkezik, allitsa azt bekapcsolt
(ON) helyzetbe, hogy a frekvenciavalté fesziiltség
ala kerdljon.

5.3 Akijelz6- és kezel6egység hasznalata

A frekvenciavaltéra numerikus kijelz6- és kezel6egység
(NLCP), grafikus kijelz6- és kezel6egység (GLCP), illetve
vakburkolat szerelheté. Ebben a szakaszban az NLCP és a
GLCP hasznalatat ismertetjik.

ERTESITES

A frekvenciavalté szamitogéprol, RS485-6s kommuni-
kacios porton keresztiil is programozhaté az MCT 10
paraméterez6 szoftver segitségével. A szoftver megren-
delhet6é 130B1000 koédszam alatt, illetve letdlthet6 a
Danfoss webhelyérél: www.danfoss.com/BusinessAreas/
DrivesSolutions/softwaredownload.

5.3.1 Numerikus kijelz6- és kezel6egység
(LCP)

A numerikus kijelz6- és kezel6egységet (NLCP) 4 funkci-
onalis csoport alkotja.

A. Numerikus kijelz6é

B. Menu gomb

C. Navigacids gombok és jelz6lampak (LED-ek)
D. Vezérlégombok és jelz6lampak (LED-ek)
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o B. Menu gomb
1 § A [Menu] (Menii) gomb megnyomasaval vélthat az allapot,
2 a gyorsmenu és a fémenl Gzemmadd kozott.
m
3 C. Jelz6lampak (LED-ek) és navigaciés gombok
A
setup1 + | '-“-, '-' Jelz6lam |Szin | Funkcié
L T T I &
2 = A - e e \4 6 |On Z6ld Az ON (Be) lampa akkor vilagit, amikor
4 —] Status Quick Main mUkédik a frekvenciavalté taplalasa a
B Menu Menu 10
Menu /// hélézatrdl, egyenfesziiltségli buszcsatla-
kozérél vagy 24 V-os kilsé taprol.

7 |Warn Sérga |Figyelmeztetési allapot esetén kigyullad
a sarga WARN (Figyelmeztetés) lampa, 5

és a kijelz6n megjelenik a problémat
jelz6é uzenet.

8 |Alarm Piros Hibaallapot esetén a piros lampa villog,
és vészjelzd Uzenet jelenik meg a

kijelzén.

Tablazat 5.2 Abra 5.1 - jelmagyarazat, jelz6fények (LED-ek)

Gomb Funkcio

. 9 |[Back] (Vissza) Visszatérés az elé6zé |épéshez vagy a
Abra 5.1 Az NLCP L L
navigacids rendszer el6z6 szintjére.

10 [Nyilgombok [A] |Valtas a paramétercsoportok vagy a

A. N ikus kiielzé (vl paraméterek kozott, illetve paramé-
. Numerikus kijelzé

A héttérvilagitassal rendelkez6é LCD-kijelz6 egy numerikus
sort tartalmaz. Az NLCP-n minden adat megjelenitheté.

terérték novelése/csdkkentése. A helyi
referencia beadllitasara is hasznalhatok.

11 [[OK] Paramétercsoport megnyitdsa vagy a

vélasztas elfogadasa.

1 A setup szama az aktiv setupot és a mddositas alatt allé
setupot adja meg. Ha az aktiv és a modositas alatt allo 12107 Mozgas balrdl jobbra a paraméterér-
setup azonos, akkor csak egy setupszam lathaté (gyari tékben az egyes szamjegyek kulon
beéllitas). Ha az aktiv és a szerkesztett setup kiilénbézik, a torténd beallitasahoz.

kijelz6n mindkettének a szama megjelenik (példaul Setup L ) . | L
e e Tablazat 5.3 Abra 5.1 - jelmagyarazat, navigaciés gombok
12). A villogé szam jelzi a szerkesztett setupot.

2 |Paraméter szdma D. Vezérlégombok és jelzélampak (LED-ek)
3 Paraméter értéke
4 A motor forgasiranya baloldalt alul lathato a kijelzén. Az Gomb Funkcio
iranyt egy kis nyil jelzi. 13 [Hand On | Megnyomasaval elindithatja a frekvenciavaltot
5 A haromszog azt jelzi, hogy az LCP éllapot, gyorsmenu (Kézi be) helyi vezérlésii izemmaodban.
vagy fémeni tizemmodban van-e. o A vezérl6bemeneten vagy soros kommuni-

kacidval kapott kiilsé stop parancs

Tablazat 5.1 Jelmagyarazat az Abra 5.1 ,A” részéhez elnyomja a helyi kézi vezérlés bekapcsoldsi

parancsat.

5555888

14 | Off/Reset A motor leadllitasa a frekvenciavalté aramtala-

Q (Ki/ nitasa nélkdl, vagy a frekvenciavaltd kézi

i it ) ; f—lz"/% Hibatorlés) | hibatorlése hiba elharitasa utan.
MRV V- W 15 |Auto on A rendszer tavoli izemmodba allitasa.
Abra 5.2 A kijelzé adatai (Automatik [ e Reagél a vezérl6kapcsokrél vagy soros
us be) kommunikacioval kapott kilsé start
parancsra.

Tablazat 5.4 Jelmagyarazat az Abra 5.1 ,D” részéhez
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AFIGYELEM!

ELEKTROMOS VESZELY

A frekvenciavaltoé csatlakozéin az [Off/Reset] (Ki/
Hibatorlés) gomb megnyomasa utén is fesziiltség van
jelen. Az [Off/Reset] (Ki/Hibatorlés) gomb megnyomadsa

nem jelenti a frekvenciavalté lekapcsolasat a halézatrol.

A fesziiltség alatt allé részek érintése halalt vagy sulyos
sériilést okozhat.

. Ne érintse meg a fesziiltség alatt allé részeket.

5.3.2 Az NLCP Jobbra gombjanak
mukodése

A [»] gomb lehetévé teszi a kijelzén lathatd 4 szamjegy
egyenkénti mddositdsat. A [>] egyszeri megnyomadsara a
kurzor az elsé szamjegyre ugrik, és az villogni kezd (lasd
Abra 5.3). A szédmjegy értékét a [4] [Y] gombokkal
modosithatja. A [>] megnyomdsaval nem mddosul sem a
szamjegyek értéke, sem a tizedesjel helye.

Setup 1 \‘/- ™
382 1000

130BC440.10

\ 4
382 1000 |
NV

A 4

A 4

Setup 1

302

/N

Abra 5.3 A Jobbra gomb miikédése

A [»] gombbal a paramétercsoportok kozott is valthat. A
fémenlben a [»] megnyomasaval a kovetkezé paraméter-
csoport elsé paraméterére ugorhat (példaul a

paraméter 0-03 Regional Settings [0] Nemzetk6zi megjeleni-
tésérdl az paraméter 1-00 Configuration Mode [0] Nyilt hurok

megjelenitésére.

ERTESITES

Fesziiltség ala helyezéskor az INITIALISING (INICIA-
LIZALAS) iizenet jelenik meg az LCP-n. Az iizenet
eltiinése azt jelzi, hogy a frekvenciavalté hasznalatra
kész. Opcié hozzaadasa vagy eltavolitasa esetén az
inditas hosszabbra nyulhat.

5.3.3 Az NLCP gyorsmenije

A gyorsmenli segitségével egyszer(ien elérhetdk a leggyak-
rabban hasznélt paraméterek.

1. A gyorsmenii megnyitdasdhoz nyomja meg a
[Menu] (Menii) gombot annyiszor, hogy a
haromszog a kijelzén a Gyorsmenii felirat folé
keruljon.

2. A [A] [v] gombokkal valassza ki a QM1 vagy QM2
lehetéséget, majd nyomja meg az [OK] gombot.

3. A gyorsmenii paraméterei kozott a [A] [V]
gombokkal tall6zhat.

4. A paraméter kivalasztdsdhoz nyomja meg az [OK]
gombot.

5. A paraméter beallitdsanak moédositdsdhoz nyomja
meg a [4] [Y] gombokat.

6. A modositas elfogadasahoz nyomja meg az [OK]
gombot.

7. A kilépéshez nyomja meg kétszer (QM2 és QM3
esetében haromszor) a [Back] (Vissza) gombot
(ezzel dllapot izemmddba lép) vagy egyszer a
[Menu] (Menii) gombot (megnyilik a fémendi).
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5.3.4 Az NLCP fémenije
A fémentiben az Gsszes paraméter elérhetd.

1. A fé6menti megnyitdsahoz nyomja meg a [Menu]
gombot annyiszor, hogy a hdromszdg a kijelzén a
Fémenti felirat folé kerdljon.

2. [A] [V]: tallézhat a paramétercsoportok kozott.

3. A paramétercsoport kivalasztdsahoz nyomja meg
az [OK] gombot.

4, [A] [v]: tallézhat az adott csoport paraméterei
kozott.

5. A paraméter kivalasztdsdhoz nyomja meg az [OK]
gombot.

6. [*] és [A] [Y]: megadhatja, illetve mddosithatja a

paraméter értékét.

7. Az érték elfogadasahoz nyomja meg az [OK]
gombot.
8. A kilépéshez nyomja meg kétszer (t&mbparaméter

esetében haromszor) a [Back] (Vissza) gombot
(megnyilik a f6menti) vagy egyszer a [Menu]
(Meni) gombot (dllapot izemméddba Iép).

Folyamatos értéktartomanyu, lista-, illetve tombparaméter
esetében az Abra 5.5, az Abra 5.6, illetve az Abra 5.7
ismerteti az érték mddositasanak alapelveit. Az dbrakon
szereplé miveletek leirdsa itt taldlhato: Tdbldzat 5.5,
Tdbldzat 5.6, illetve Tdbldzat 5.7.

Setup 1
3.
Setup 1 e
2x 300 LUy,
e 1OIN0
302 1o
NN/
D 10N
30 Uy
/7 N
< N/
SR 1NN
302t
s 7N
— NI/
2hs 1M
p 302
’») . /IN
A N/
She 1OICIM
30 1wy
/1N
V4

VAN
— \NV4
etup '
30 9810
/1IN

Abra 5.5 A fémenii eljarasai - folyamatos értéktartomanyu

paraméterek
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1 [OK]: megjelenik a csoport elsé paramétere. 1 [OK]: megjelenik a csoport els6 paramétere.
2 | A[v]ismételt megnyomésaval jelenitse meg a kivant 2 | A szerkesztés megkezdéséhez nyomja meg az [OK] gombot.
paramétert. 3 |[A][V]: a paraméter értékének mddositasa (villog).
3 | A szerkesztés megkezdéséhez nyomja meg az [OK] gombot. 4 [Nyomja meg a [Back] (Vissza) gombot a modositas
4 |[*]: villogni kezd az els6 szamjegy (mddosithatd). elvetéséhez vagy az [OK] gombot az elfogadasdhoz
5 [[*]: villogni kezd a masodik szamjegy (moédosithato). (visszatér a 2. képernydre).
6 | [*]: villogni kezd a harmadik szdmjegy (médosithato). 5 |[A][V]: paraméter kivalasztdsa a paramétercsoportban.
7 [V]: a paraméter értékének csokkentése, a tizedesjel 6 [Back] (Vissza): az érték eltavolitasa és a paramétercsoport
automatikusan valtozik. megjelenitése.
8 | [A]: a paraméter értékének novelése. 7 |[A][Y]: paramétercsoport kivalasztasa.
9 |[Back] (Vissza): a véltoztatasok elvetése és visszatérés a 2.
. Tablazat 5.6 Listaparaméterek értékének moédositasa
|épéshez.
[OK]: a véltoztatasok elfogadasa és visszatérés a 2. [épéshez. . B e . .
A tdmbparaméterek miikodése a kovetkezé:
10 [[A][v]: paraméter kivalasztasa a paramétercsoportban.
11 |[Back] (Vissza): az érték eltavolitdsa és a paramétercsoport 5
megjelenitése. b
9 Setup 1 10 §
12 [[A][¥]: csoport kivalasztasa. - Q
- - o
¥ v 2

Tablazat 5.5 Folyamatos értéktartomanyu paraméterek
értékének modositasa

Setup 1 =

Listaparaméter esetében hasonlé az eljaras, a paraméter IN%_EXLB U“:““:" V% N
értéke azonban szdgletes zardjelben, sorszdmként jelenik
meg. Mivel az NLCP kijelzéjén csak 4 nagy szamjegy
jelenithetd meg, 99-nél nagyobb sorszam esetén csak a Setup 1
zardjel eleje latszik.

INDEX ~y
N
Setup 1 . § Setup 1
- _ = INDEX L
M
. A 4 -

Setup 1

OO Ly, o s NS~ e l_"

INDEX

N\
Vv

Abra 5.7 A fémenii eljarasai - tombparaméterek

Setup 1

00

Abra 5.6 A fémenii eljarasai - listaparaméterek
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_

[OK]: a paraméterszamok jelennek meg és az elsé indexhez
tartozd érték.

[OK]: kivalaszthatd az index.

[A][Y]: index kivalasztasa.

[OK]: médosithato az érték.

[A][¥]: a paraméter értékének modositasa (villog).

|l L | WIN

[Back] (Vissza): a valtoztatasok elvetése.
[OK]: a véltoztatasok elfogadasa.

7 [Back] (Vissza): az index modositasanak megszakitasa, Uj

paraméter vélasztasa.

8 [A][Y]: paraméter kivélasztdsa a paramétercsoportban.

9 [[Back] (Vissza): paraméterindex értékének eltdvolitasa és a
paramétercsoport megjelenitése.

10 [[A][¥]: csoport kivalasztasa.

Tablazat 5.7 Tombparaméterek értékének modositasa

5.3.5 A GLCP felépitése
A GLCP-t 4 funkcionalis csoport alkotja (lasd Abra 5.8).

A. Kijelz6terilet
B. A kijelz6 meniligombjai
C. Navigaciés gombok és jelzélampak (LED-ek)

D. Vezérl6- és hibatorl6 gombok

=4
8
1 3
Tl | |Status o) | g
"T799 RPM 783A 36.4 kw1 S
/ —
2— 0.000
A s
/—’//
4 Auto Remote Ramping
6 — — — —
\\ | — 9
™~ Status Quick Main Alarm 7]
B Menu Menu Log
7—1
\
o Q 8
o %
11
10/' c
12
.-On
15—
|- Warn.
16— | =13
| L Alarm
17 —
\ 14

/ { \
18 19 20 21

Abra 5.8 Grafikus kijelz6- és kezeléegység (GLCP)

A. Kijelzéterilet

A kijelz6terllet akkor aktiv, amikor halozati fesziiltség,
egyenaramu buszcsatlakozd vagy 24 V-os kiilsé egyenfe-
sziiltségU tap biztositja a frekvenciavélto tépellatasat.

Az LCP-n megjelend adatok az adott alkalmazasnak
megfelel6en testreszabhatok. A bedllitdsokat a gyorsmendi
Q3-13 Kijelzébedllitdsok pontjaban kell kivalasztani.

Kijelz6 Paraméter szama Alapértelmezett
beallitas
1 0-20 [1602] Referencia %
2 0-21 [1614] Motordram
3 0-22 [1610] Teljesitmény [kW]
4 0-23 [1613] Frekvencia
5 0-24 [1502] kWh szdmldlé

Tablazat 5.8 Abra 5.8 - jelmagyarazat, kijelzéteriilet

B. A kijelz6 meniligombjai

A meniligombok a meniik megnyitdsara, a paraméterek
beallitasara, normal miikodéskor a kiilonbozd kijelzési
modok kozotti valtasra, valamint a hibanaplé adatainak
megjelenitésére szolgalnak.

Gomb Funkcio

6 |Status Megnyomasaval mikodési adatok
(Allapot) jelenitheték meg.

7 [ Quick Lehet6vé teszi a programozasi paraméterek
Menu elérését a kezdeti bedllitdsra vonatkozd

(Gyorsmeni | utasitdsoknak, valamint az alkalmazéasokkal
) kapcsolatos szamos részletes utasitasnak
megfeleléen.

8 |Main Menu [Valamennyi programozési paraméter elérheté

(Fémenu) a segitségével.

9 [Alarm Log |[Az aktudlis figyelmeztetések, a legutobbi 10
(Vészjelzési |vészjelzés, valamint a karbantartasi naplo

naplo) jelenithet6 meg a segitségével.

Tablazat 5.9 Abra 5.8 - jelmagyarazat, a kijelz6 meniigombjai

C. Navigacios gombok és jelz6lampak (LED-ek)

A navigacids gombok a funkciok programozasara és a
kurzor mozgatésara szolgalnak. Emellett helyi
tUzemmodban fordulatszam-szabélyozasra is hasznalhatok.
A frekvenciavalté 3 allapotjelzé lampaja ugyancsak ezen a
terlleten kapott helyet.

Gomb Funkcié
10 |Back Visszatérés az el6z6 |épéshez vagy a menii
(Vissza) el6z6 szintjére.
11 |Cancel A legutdbbi valtoztatds vagy parancs vissza-
(Mégse) vonasa, ha azéta még nem valtozott a
kijelzési méd.
12 |Info Az éppen lathaté funkcio definicidjanak

megjelenitése.

13 |Navigéaciés |Mozgas a menlelemek kozott a 4 navigacios

gombok gomb segitségével.
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Gomb Funkcio

Paramétercsoport megnyitasa vagy a

vélasztas elfogadasa.

Tablazat 5.10 Abra 5.8 - jelmagyarazat, navigaciés gombok

Jelz6lamp [ Szin Funkcio
a

15 [On

Zold Az ON (Be) ldmpa akkor vilagit,
amikor mikodik a frekvenciavaltd
taplalasa a haldzatrol, egyenfe-
szUltségli buszcsatlakozorol vagy

24 V-os kiilsé taprol.

16 [Warn Sérga Figyelmeztetési allapot esetén
kigyullad a sarga WARN (Figyel-
meztetés) lampa, és a kijelzén
megjelenik a problémat jelzé

Uzenet.

17 |Alarm Piros Hibadllapot esetén a piros lampa

villog, és vészjelzé lzenet jelenik

meg a kijelzén.

Tablazat 5.11 Abra 5.8 - jelmagyarazat, jelzé6fények (LED-ek)

D. Vezérl6- és hibatorl6 gombok
A vezérldgombok az LCP alsé részén talalhatok.

Gomb Funkcié
18 |Hand On A frekvenciavalté elinditasa kézi be
(Kézi be) tzemmodban.

. A vezérl6bemeneten vagy soros
kommunikéciéval kapott kilsé stop
parancs elnyomja a helyi kézi
vezérlés bekapcsolasi parancsat.

19 | Off (Ki) A motor ledllitasa a frekvenciavalté aramtala-
nitasa nélkal.
20 |Auto on A rendszer tavoli tizemmddba allitasa.
(Automatiku | e Reagal a vezérl6kapcsokrol vagy soros
s be) kommunikaciéval kapott kulsé start
parancsra.
21 |Reset A frekvenciavalté kézi hibatorlése a hiba
(Hibatorlés) |elharitasa utan.

Tablazat 5.12 Abra 5.8 - jelmagyarazat, vezérl6- és hibatérlé
gombok

ERTESITE.

A kijelzé kontrasztja a [Status] (Allapot) és a [4]/[Y]
gombokkal médosithato.

5.3.6 Paraméter-beallitasok

Az adott alkalmazas megfelelé beprogramozasahoz
gyakran tobb kapcsolodd paraméter funkcidit is be kell
allitani. A paraméterek részletes ismertetése itt taldlhato:
10.2. fejezet A paramétermenti felépitése.

A programozasi adatokat a frekvenciavalté térolja.

. Biztonsagi mentéshez toltse fel az adatokat az
LCP memdridjaba.

. Az adatok letoltéséhez egy masik frekvencia-
véltéra csatlakoztassa az LCP-t a kivant
berendezéshez, és toltse le a mentett bealli-
tasokat.

. Az alapértelmezett gyari bedllitdsok visszaalli-

maodosulnak.

5.3.7 Paraméter-beallitasok mddositasa a
GLCP segitségével

A paraméter-beidllitdsok a gyorsmeniiben vagy a fémentiben
érthetdk el és mddosithatdk. A gyorsmenii csak korlatozott
szdmu paraméter elérését biztositja.

1. Nyomja meg az LCP [Quick Menu] (Gyorsmen)
vagy [Main Menu] (Fémeni) gombjat.

2. Keresse meg a kivant paramétercsoportot a [4]
[v] gombokkal, és a kivalasztdsahoz nyomja meg
az [OK] gombot.

3. Keresse meg a kivant paramétert a [4] [¥]
gombokkal, és a kivalasztdsahoz nyomja meg az
[OK] gombot.

4, A paraméter beallitdsanak moédositdsdhoz nyomja
meg a [4] [Y] gombokat.

5. A [«] [*] gombokkal Iépésenként moédosithatja a
szerkesztési allapotban 1évé paraméter egyes
szamjegyeit.

6. A modositas elfogadasahoz nyomja meg az [OK]
gombot.
7. Nyomja meg kétszer a [Back] (Vissza) gombot az

allapotképernyd megnyitasdhoz vagy egyszer a
[Main Menu] (Fémeni) gombot a fémeni
megnyitasahoz.

A mddositasok megtekintése

A gyorsmenii Q5 — Mddositdsok pontjaban megtaldlja az
Osszes olyan paramétert, melynek az értéke eltér az alapér-
telmezett bedllitastol.

. A listan csak az éppen szerkesztett setup
modositott paraméterei szerepelnek.

. Nem jelennek meg a listdn azok a paraméterek,
amelyeket visszaallitottak alapértelmezett
értékukre.

. Az Ures lizenet azt jelzi, hogy nincs médositott
paraméter.

MGO7A347
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5.3.8 Adatok feltoltése az GLCP-re és
letoltésik réla

1. Az adatok fel- vagy letoltése el6tt allitsa le a
motort az [Off] (Ki) gomb megnyomasaval.

2. Nyomja meg a [Main Menu] (Fémeni) gombot,
jelolje ki a paraméter 0-50 LCP Copy elemet, és
nyomja meg az [OK] gombot.

3. Valassza ki az [1] Mindent az LCP-re beallitast az
adatok feltoltéséhez az LCP-re, illetve a [2]
Mindent az LCP-rél beallitast az adatok
letoltéséhez az LCP-rél.

4. Nyomja meg az [OK] gombot. A le- vagy feltoltés
haladasat folyamatjelz6 mutatja.

5. A [Hand On] (Kézi be) vagy [Auto On]
(Automatikus be) gombbal visszatérhet a normal
mUkddéshez.

5.3.9 Az alapértelmezett beallitasok
visszaallitasa az LCP-vel

ERTESITE.

Az alapértelmezett beallitasok visszaallitasaval minden
programozasi, honositasi, felliigyeleti és motoradat
torlédik. A gyari értékekre torténd visszaallitas el6tt
biztonsagi mentésként feltéltheti az adatokat az LCP-re.

Az alapértelmezett bedllitasok visszaallitasa a frekvenci-
avalto inicializalasaval, gyari értékekre térténé
visszadllitdsaval torténik. A mdvelet végrehajthaté a
parameéter 14-22 Operation Mode segitségével (javasolt)
vagy manualisan. Az inicializalassal az

parameéter 1-06 Clockwise Direction beallitdsai nem allnak
vissza.

. A paraméter 14-22 Operation Mode segitségével
torténd inicializalas esetén nem allnak vissza,
illetve nem torlédnek a frekvenciavélto olyan
adatai, mint az Gizemérak szdma, a soros
kommunikacié bedllitasai, a hibanaplé, a
vészjelzési napld és az egyéb felligyeleti funkciok.

. Kézi inicializalas esetén minden motor-, progra-
visszadllnak a frekvenciavalto alapértelmezett
beédllitasai.

Javasolt inicializalasi eljaras a paraméter 14-22 Operation
Mode segitségével

1. Jelolje ki a paraméter 14-22 Operation Mode

pontot, és nyomja meg az [OK] gombot.

2. Jelolje ki a [2] Inicializdlds pontot, és nyomja meg
az [OK] gombot.

3. Aramtalanitsa a berendezést, és varjon a kijelzé
kikapcsolasaig.

4. Helyezze fesziiltség ald a berendezést.

Fesziiltség ald helyezéskor visszaallnak az alapértelmezett
paraméter-bedllitdsok. A folyamat valamivel tovabb tarthat
a megszokottnal.

5. Megjelenik a 80. Drive initialised to default value .

6. A [Reset] (Hibatorlés) gombot megnyomva térjen
vissza m(ikodési moédba.

A kézi inicializalas menete
1. Aramtalanitsa a berendezést, és varjon a kijelzé
kikapcsolasaig.

2. A berendezés fesziiltség ala helyezésekor tartsa
nyomva a GLCP [Status] (Allapot), [Main Menu]
(Fémenii), [OK] gombijait egyidejlleg (kb. 5
masodpercig, vagy amig nem hallhaté kattanas,
és nem indul be a ventilator).

Fesziiltség ald helyezéskor visszaallnak a gyari alapértel-
mezett paraméter-bedllitadsok. A folyamat valamivel tovabb
tarthat a megszokottnal.

Kézi inicializalas esetén a visszadllitds nem terjed ki a
frekvenciavaltoé alabbi adataira:
. Paraméter 15-00 Operating hours

. Paraméter 15-03 Power Up's
. Paraméter 15-04 Over Temp's

. Paraméter 15-05 Over Volt's

5.4 Alapvetd programozas

5.4.1 Aszinkronmotor beallitasa

Adja meg az aldbbi motoradatokat az itt kozolt
sorrendben. Az értékek megtaldlhaték a motor
adattablajan.

1. Paraméter 1-20 Motor Power.

2 Paraméter 1-22 Motor Voltage.

3. Paraméter 1-23 Motor Frequency.

4 Paraméter 1-24 Motor Current.

5. Paraméter 1-25 Motor Nominal Speed.

A VWC* méd optimalis mikddéséhez tovabbi motoradatok
szlikségesek a kovetkezd paraméterek bedllitasdhoz.

6 Paraméter 1-30 Stator Resistance (Rs).
7. Paraméter 1-31 Rotor Resistance (Rr).
8 Paraméter 1-33 Stator Leakage Reactance (X1).
9. Paraméter 1-35 Main Reactance (Xh).

Ezek az adatok megtaldlhatok a motor adatlapjan (az
adattablan rendszerint nem szerepelnek). Hajtson végre
teljes AMA-t az paraméter 1-29 Automatic Motor Adaption
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(AMA) [1] Teljes AMA bedllitdsanak kivélasztasaval, vagy adja
meg kézzel a paraméterek értékét.

Alkalmazasspecifikus beallitas a VVC* futasakor

A VVC* a leghibatlrébb vezérlési méd. A legtdbb esetben
optimalis teljesitményt biztosit, minden tovabbi bedllitast
szlikségtelenné téve. A legjobb teljesitmény érdekében
futtasson teljes AMA-t.

5.4.2 Alland6é magneses motor bedllitasa a
VVC*-ban

A programozas elsé lépései
1. Aktivélja az dllandé magneses motor miikodését
az paraméter 1-10 Motor Construction alabbi bealli-
tasanak kivalasztasaval:

1a [1] PM, nem kidll6 SPM

1b [2] PM, salient IPM, non Sat. (PM, kidllo
IPM, nem tel.)

1c [3] PM, salient IPM, Sat. (PM, kidllo IPM,
tel.)

2. Valassza ki az paraméter 1-00 Configuration Mode
[0] Nyilt hurok beéllitasat.

ERTESITE.

Alland6é magneses motorok esetében az enkéder-vissza-
csatolds nincs tamogatva.

Motoradatok programozasa

Miutén kivalasztja az dllandé magneses motorok egy
opciéjat az paraméter 1-10 Motor Construction paramé-
terben, aktivak lesznek az allandé magneses motorral
Osszefligg6é paraméterek: 1-2* Motoradatok, 1-3* Spec.
motoradatok és 1-4* Adv. Motor Data Il (Spec. motoradatok
Il.) paramétercsoportban.

Az adatok megtaldlhaték a motor adattablajan és
adatlapjan.

Programozza be az aldbbi paramétereket a megadott
sorrendben:
1. Paraméter 1-24 Motor Current.

2 Paraméter 1-26 Motor Cont. Rated Torque.
3 Paraméter 1-25 Motor Nominal Speed.

4. Paraméter 1-39 Motor Poles.
5

Paraméter 1-30 Stator Resistance (Rs).

Adja meg az allérész tekercselésének kdzos-vonal
ellenallasat (Rs). Ha csak a vonal-vonal érték all
rendelkezésre, a vonal és a kdzos pont
(csillagpont) kozotti érték meghatdrozasdhoz
ossza el azt 2-vel.

Az érték ohmmérbvel is mérhets, amely a kabel
ellenallasat is figyelembe veszi. Ossza el az
eredményt 2-vel, és vigye be az értéket.

6. Paraméter 1-37 d-axis Inductance (Ld).
Adja meg az allandé mdagneses motor hossziranyu
induktivitdsanak vonal-k6z0s értékét.
Ha csak a vonal-vonal érték all rendelkezésre, a
vonal és a k6zos pont (csillagpont) kozotti érték
meghatarozasahoz ossza el azt 2-vel.
Az érték induktanciamérével is mérhetd, amely a
kabel induktancidjat is figyelembe veszi. Ossza el
az eredményt 2-vel, és vigye be az értéket.

7. Paraméter 1-40 Back EMF at 1000 RPM.
Adja meg az éallandé magneses motor vonal-vonal
ellenelektromos eréjét 1000 1/perc fordulatszdmra
vonatkozéan (RMS érték). Az ellenelektromos eré
az allandé magneses motor altal generalt
fesziiltség abban az esetben, ha az nem
kapcsolodik frekvenciavaltohoz, és kivilrél
megforgatjdk a tengelyét. Az ellenelektromos eré
rendszerint két vonal k6zott mért értékként van
meghatarozva, a motor névleges fordulatszamara
vagy az 1000 1/perc fordulatszamra
vonatkoztatva. Ha nem &ll rendelkezésre a motor
1000 1/perc fordulatszamara vonatkozé adat, az
aldbbi médon szamithatja ki a sziikséges értéket:
Ha példaul 1800 1/perc mellett 320 V az
ellenelektromos eré értéke, akkor az 1000 1/perc
fordulatszdmra vonatkozé érték:
ellenelektromos eré = (fesziiltség/fordulatszam) x
1000 = (320/1800) x 1000 = 178.
Adja meg ezt az értéket az paraméter 1-40 Back
EMF at 1000 RPM beallitasaként..

A motor m(ikodésének tesztelése
1. Inditsa el a motort kis fordulatszammal (100-200
1/perc). Ha a motor nem indul el, ellendrizze a
telepitést, az altaldnos programozast és a
motoradatokat.

Parkolas

Ez a funkcio a javasolt bedllitds azoknal az alkalmazasoknal,
ahol a motor kis fordulatszammal m(ikodik (példaul allando
magneses motor a ventildtoros alkalmazasokban). A
Paraméter 2-06 Parking Current és a paraméter 2-07 Parking
Time allithat6. Nagy inercidju alkalmazasok esetében
novelje meg ezeknek a paramétereknek a gyari beallitasat.

Inditsa el a motort névleges fordulatszamon. Ha az
alkalmazas mikodése nem problémamentes, ellendrizze a
VVC* PM-bedllitasait. Az Tdbldzat 5.13 kilonféle alkalma-
zasokra vonatkozé ajanlasokat tartalmaz.
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Alkalmazas

Beallitasok

Kis inerciadju alkalmazasok

lterh/Imotor <5

o Novelje meg az
paraméter 1-17 Voltage filter time
const. értékét 5-10-es tényezovel.

e Csokkentse az
paraméter 1-14 Damping Gain
értékét.

o Csokkentse az
paraméter 1-66 Min. Current at
Low Speed értékét (<100%).

Kozepes inercigju
alkalmazasok
50> lterh/Imotor >5

Megfelelnek a szamitott értékek.

Nagy inerciaju
alkalmazasok
lterh/Imotor >50

Novelje meg az

paraméter 1-14 Damping Gain, az
paraméter 1-15 Low Speed Filter Time
Const. és az paraméter 1-16 High
Speed Filter Time Const. értékét.

Nagy terhelés kis fordulat-
szamnal

<30% (névleges
fordulatszam)

Novelje meg az

paraméter 1-17 Voltage filter time
const. értékét.

Novelje meg az paraméter 1-66 Min.
Current at Low Speed értékét (>100%
mellett hosszabb idé utan a motor
tulmelegedhet).

Tablazat 5.13 Kiilonféle alkalmazasokra vonatkozé ajanlasok

Ha a motor egy bizonyos fordulatszamnal oszcillalni kezd,
akkor névelje meg az paraméter 1-14 Damping Gain
értékét. Kis lépésenként novelje az értéket.

Az inditonyomaték az paraméter 1-66 Min. Current at Low
Speed segitségével allithato. 100% beallitas esetén a
névleges nyomaték lesz az inditdbnyomaték.

5.4.3 Automatikus motorillesztés (AMA)

AMA futtatasaval optimalizdlhatja a frekvenciavalto és a
motor kompatibilitasat VVC* izemmaddban.

. A frekvenciavalté létrehozza a motor matematikai

modelljét a kimeneti motordram szabalyozasihoz,

ezzel javitva a motor mikddését.

. Bizonyos motorok esetében nem lehet elvégezni
a teszt teljes valtozatat. llyen esetben az
paraméter 1-29 Automatic Motor Adaption (AMA)
[2] Korldtozott AMA bedllitasat valassza.

. Figyelmeztetés vagy vészjelzés esetén lasd
8.4. fejezet Figyelmeztetések és vészjelzések.

. Az optimalis eredmény érdekében az eljarast
hideg motorral kell végrehajtani.

AMA futtatasa az LCP segitségével

1.

10.
11.

Alapértelmezett paraméter-bedllitdsok mellett az
AMA futtatasa el6tt csatlakoztassa a 13-as és a
27-es csatlakozét.

Nyissa meg a fémeniit.

Keresse meg az 1-** Terhelés és motor paraméter-
csoportot.

Nyomja meg az [OK] gombot.

Allitsa be a motorparamétereket az 7-2*
Motoradatok paramétercsoportban az adattablan
szerepld értékek alapjan.

Adja meg a motorkabel hosszat az
paraméter 1-42 Motor Cable Length beallitasaként.

Valassza ki az paraméter 1-29 Automatic Motor
Adaption (AMA) pontot.

Nyomja meg az [OK] gombot.
Valassza az [1] Teljes AMA beallitast.
Nyomja meg az [OK] gombot.

A teszt automatikusan lefut, majd jelzés jelenik
meg a befejezésérdl.

Az AMA végrehajtasa a teljesitményosztalytdl fliggéen 3—
10 percig tarthat.

ERTESITES

Az AMA nem inditja el a motort, és nem art a motornak.

5.5 A motor forgasiranyanak ellenérzése

A frekvenciavalté Gzemeltetése el6tt ellendrizze, helyes-e a
motor forgasiranya.

Nyomja meg a [Hand On] (Kézi be) gombot.

Nyomja meg a [>] gombot a pozitiv fordulatszam-
referencidért.

Ellendrizze, hogy pozitiv fordulatszam jelenik-e

meg.

Ellenérizze a frekvenciavalté és a motor kozotti

vezetékezés helyességét.

Ellendrizze, hogy a motor forgasiranya megfelel-e

az paraméter 1-06 Orajdrds irdnya beéllitasanak.

5a Ha az paraméter 1-06 Orajdrds irdnya

beéllitasa [0] Normdl (6ramutatd
jarasaval egyez6 - alapértelmezés):
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a. Ellenérizze, hogy a motor az
oramutatd jarasaval egyezé
irdnyba forog-e.

b. Ellendrizze, hogy az LCP
irdnyjelzé nyila az 6ramutaté
jarasaval egyezé irdnyba mutat-
e.

5b  Ha az paraméter 1-06 Orajdrds irdnya
beallitdsa [1] Inverz (az éramutaté
jarasaval ellentétes):

a. Ellendrizze, hogy a motor az
Oramutaté jarasaval ellentétes
iranyba forog-e.

b. Ellenérizze, hogy az LCP
irdnyjelz6 nyila az 6ramutato
jarasaval ellentétes iranyba
mutat-e.

5.6 Ellendrizze, milyen az enkéder
forgasiranya

Az enkoder forgasiranyat csak akkor kell ellendrizni, ha
hasznélatban van az enkdder-visszacsatolas.

1. Valassza ki az paraméter 1-00 Configuration Mode
[0] Nyilt hurok beallitasat.

2. Valassza ki az [1] 24 V encoder lehetéséget a
paraméter 7-00 Speed PID Feedback Source beéllita-
saként.

3. Nyomja meg a [Hand On] (Kézi be) gombot.

4. Nyomja meg a [>] gombot a pozitiv fordulatszam-
referencidért (az paraméter 1-06 Clockwise
Direction [0] Normdl bedllitasa mellett).

5. Ellenérizze a paraméter 16-57 Feedback [RPM]
értékét, hogy pozitiv-e a visszacsatoldjel.

ERTESITE

NEGATIV VISSZACSATOLAS

Ha a visszacsatolas negativ, akkor rosszul van csatla-
koztatva az enkdder. Forditsa meg az iranyt az
paraméter 5-71 Term 32/33 Encoder Direction segitségével
vagy az enkéder kdbeleinek felcserélésével.

5.7 A helyi vezérlés tesztje

1. A [Hand On] (Kézi be) gomb megnyomasaval
adjon helyi inditas parancsot a frekvenciavaltonak.

2. A [A] gomb segitségével gyorsitsa fel a frekvenci-
avaltot teljes fordulatszamra. Ha a kurzort a
tizedesjeltdl balra allitja, ugy gyorsabban valtoz-
tathato az érték.

3. Figyelje meg az esetleges gyorsitasi problémakat.

4. Nyomja meg az [Off] (Ki) gombot. Figyelje meg az
esetleges lassitasi problémakat.

Gyorsitasi vagy lassitasi problémak esetén lasd

8.5. fejezet Hibaelhdritds. Figyelmeztetés vagy vészjelzés
esetén a frekvenciavalté leoldas utani hibatorléséhez lasd
8.2. fejezet Figyelmeztetések és vészjelzések tipusai.

5.8 A rendszer fesziiltség ala helyezése

Az ebben a szakaszban leirt eljarashoz el kell végezni a
felhasznaloi vezetékezést és az alkalmazasprogramozast. Az
alkalmazasbedllitds utan javasolt végrehajtani a kovetkezé
eljarast.

1. Nyomja meg az [Auto On] (Automatikus be) 5
gombot.

2. Adjon kiilsé start parancsot.

3. Médositsa a fordulatszam-referencia értékét a

teljes fordulatszam-tartoményban.

4, Sziintesse meg a kiilsé start parancsot.

5. A rendszer megfelel6 miikddésének biztositasa
érdekében ellendrizze a motor zaj- és rezgész-
szintjét.

Figyelmeztetés vagy vészjelzés esetén a frekvenciavaltd
leoldds utani hibatorléséhez lasd 8.2. fejezet Figyelmez-
tetések és vészjelzések tipusai.

5.9 Az STO Gizembe helyezése

Az STO helyes telepitésével és lizembe helyezésével
kapcsolatban lasd 6. fejezet Safe Torque Off (STO).

MGO7A347
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6 Safe Torque Off (STO)

A Safe Torque Off (STO) funkcié a biztonsagi vezérlé-
rendszer egy Osszetevéje. Az STO megakadélyozza a motor
forgatasahoz sziikséges energia elGallitasat, igy vészhely-
zetben gondoskodik a biztonsagrol.

Az STO funkcié Ugy van kialakitva és jévahagyva, hogy
megfeleljen a kovetkez6k kovetelményeinek:
. IEC/EN 61508: 2010 SIL2

. IEC/EN 61800-5-2: 2007 SIL2
. IEC/EN 62061: 2012 SILCL a SIL2 kategoéridbdl
. EN 1SO 13849-1: 2008, 3. kategoéria PL d

Valassza ki és kapcsolja be a biztonsagi vezérlérendszer
azon 0sszetevdit, amelyek a megfelelé Gizembiztonsagi
szint eléréséhez sziikségesek. A frekvenciavalté STO funkci-
djanak haszndlata el6tt végezzen alapos kockazatelemzést
annak megallapitasara, hogy megfelel6 és elégséges-e a
STO mUikodési és biztonsdagi szintje.

A frekvenciavalté STO funkcidja a 37-es és a 38-a vezérl6-
kapcsokkal vezérelhet6. Az STO aktivalasakor kikapcsol a
tapfeszlltség az IGBT-kapuaramkorok magas és alacsony
oldalan. A Abra 6.1 az STO felépitését mutatja. A

Tabldzat 6.1 az STO éllapotait ismerteti attdl fligg6en, hogy
a 37-es és a 38-as csatlakozo kozul melyik kap fesziiltséget.

+UDC 4~
IGBT

high-side | X3
gate driving %K

circuit

130BE463.12

X3

diagnostic
circuit |

v X
low-side
gate driving 4{
circuit

L}

Abra 6.1 Az STO felépitése

37-es csatlakozé |38-as csatlakoz6 [ Nyomat |Figyelmeztetés
ék vagy vészjelzés
Fesziiltség alatt) |[Fesziltség alatt [Igen? Nincs figyel-
meztetés, sem
vészjelzés.
Feszliltség- Fesziiltség- Nem 68. figyel-
mentes3 mentes meztetés/

vészjelzés: Safe
Torque Off.

Fesziiltségmentes |Feszlltség alatt |Nem 188. vészjelzés:
STO Function
Fault (STO

funkcioé hibaja).

Fesziiltség alatt Fesziiltség- Nem 188. vészjelzés:
STO Function

Fault (STO

mentes

funkcioé hibaja).

Tablazat 6.1 Az STO allapota

1) A fesziiltségtartomdny 24 V £5 V; az 55-0s csatlakozo a referencia-
csatlakozo.

2) Nyomaték csak akkor van jelen, ha a frekvenciavdlté miikodik.

3) Nyitott dramkor, vagy a 0 V #1,5 V tartomdnyban van a fesziiltség;
az 55-0s csatlakozo a referenciacsatlakozo.

Tesztimpulzusok szlirése

Ha az STO vezérlévonalain bizonyos biztonsagi
berendezések alacsony szinti (1,8 V) és 5 ms-nal nem
hosszabb tesztimpulzusokat hoznak létre, ezeket a késziilék
nem veszi figyelembe (lasd Abra 6.2).

o
T37/38 A 5msmax. Testpulse STO demanded g
| — = m
CU I! o]
g EV‘ v 8
K
>
Time i
STO request A I~ Debounce time
state 4 |
|
|
STO valid
STO invalid

v

Time

Abra 6.2 Tesztimpulzusok sziirése

Aszinkron bemenet tiirése

A két csatlakozé bemeneti jelei nem mindig vannak
szinkronban. Ha a két jel kozotti eltolédas nagyobb 12 ms-
ndl, ez hibat eredményez (188. vészjelzés: STO Function Fault
(STO funkcié hibdja)).
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Ervényes jelek

Az STO aktivalasahoz mindkét jelnek legalabb 80 ms
idétartamig alacsony szinten kell lennie. Az STO befeje-
zéséhez a két jelnek legaldbb 20 ms-on at magas szinten
kell lennie. Az STO-csatlakozok fesziiltségszintjeit és
bementi aramat illetéen lasd 9.6. fejezet Vezérl6bemenet és -
kimenet, valamint vezérl6adatok.

6.1 STO-val kapcsolatos biztonsagi
ovintézkedések

Képzett szakember
A berendezést csak képzett szakember telepitheti és
Uzemeltetheti.

A képzett szakember olyan, megfelelé képzettséggel
rendelkezé személyt jelent, aki a vonatkozoé jogszabalyok és
el6irasok értelmében telepithet, lizembe helyezhet és
karbantarthat berendezéseket, rendszereket és
aramkoroket. Emellett behatdan kell ismernie a jelen
dokumentumban foglalt utasitasokat és biztonsagi évintéz-
kedéseket.

ERTESITE.

Az STO telepitése utan végre kell hajtani a

6.3.3. fejezet Az STO lizembehelyezési tesztje altal
ismertetett lizembehelyezési tesztet. Az elsé telepités
utan, valamint a biztonsagi telepités minden médositasat
kovetéen kotelez6 sikeresen elvégezni az lizembehe-
lyezési tesztet.

AFIGYELEM!

ARAMUTES KOCKAZATA

Az STO funkcié NEM vélasztja le a halézati fesziiltséget a
frekvenciavaltétol vagy a segédaramkoroktdl, azaz nem
nyujt elektromos biztonsagot. Ha nem szigeteli el a
halézati tapfesziiltséget, vagy nem var a megadott ideig,
az halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

. A frekvenciavalté vagy a motor elektromos
alkatrészein végzendé munka megkezdése el6tt
szigetelje el a halozati tapfesziiltséget, és varjon
a 2.3.1. fejezet Kislilési id6 altal megadott ideig.

ERTESITE.

Gépi alkalmazas tervezésekor szabadonfutasos lealli-
tasnal (STO) figyelembe kell venni az idézitést és a
tavolsagot. A ledllitasi kategoriakrol az EN 60204-1
szabvanyban talalhat6 tovabbi informacié.

6.2 A Safe Torque Off telepitése

A motor, a valtakozé fesziiltségl haldzat és a vezérl6-
kabelek csatlakoztatasahoz kdvesse a 4. fejezet Elektromos
telepités biztonsagos telepitésre vonatkozé Utmutatasat.

Az integrdlt STO engedélyezése:

1. Tavolitsa el az 4tkotést 12-es (24 V), 37-es és 38-
as vezérlékapocs kozil. Az tkotést nem elég
elvagni vagy eltdrni a rovidzarlat megakadalyo-
zasdhoz. Az atkotést a Abra 6.3 mutatja be.

130BE213.10

ST R\ \B

/37 38 72&‘”3
JAx’

o@%! !

Abra 6.3 Atkotés a 12-es (24 V), 37-es és 38-as csatlakozo
kozott

2. Biztonsagi alkalmazas kialakitdsdhoz csatlakoz-
tasson a 37-es és a 38-as csatlakozéhoz
kétcsatornds biztonsagi berendezést (példaul
biztonsagi PLC-t, fényfliggonyt, biztonsagi relét
vagy vészledllitd gombot). A késziilék meg kell,
hogy feleljen a veszélyek értékelésén alapuld
szlikséges biztonsagi szintnek. A Abra 6.4 azon
STO-alkalmazésok bekotési rajza, ahol a frekvenci-
avalté és a biztonsagi berendezés azonos
szekrényben helyezkedik el. A Abra 6.5 a kiilsé tap
hasznélatdval mikodé STO-alkalmazasok bekdtési
rajza.

ERTESITES

Az STO-jelhez a PELV szabvanynak megfelel6 tap
sziikséges.
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tizemmodban, ha nincs sziikség az STO-ra, a normal stop
funkciot kell hasznalni.

ERTESITES

Ha aktiv STO mellett a frekvenciavalté 8. figyelmeztetést
vagy vészjelzést (Al. DC-fesz.) ad, akkor a frekvenciavalté
atugorja a 68. vészjelzést (Safe Torque Off), az STO
mikodése azonban nem valtozik.

130BE424.11

6.3.2 A Safe Torque Off deaktivalasa

> Az STO funkcié deaktivaldséhoz és a normal mikodés

folytatasahoz (az STO funkcid Ujrainditasi izemmaodjanak
megfeleléen) kovesse a Tdbldzat 6.2 Gtmutatdsat.

AFIGYELEM!

SERULES VAGY HALAL VESZELYE

Ha a 37-es vagy a 38-as csatlakozon visszakapcsoljak a
24 V-os egyenfesziiltségi tapot, akkor megsziinik a SIL2
STO allapot, és elindulhat a motor. A motor nem vart
elindulasa személyi sériilést vagy halalt okozhat.

‘ 1 | Biztonsagi berendezés |

Abra 6.4 STO vezetékezése egy szekrényben; a tapfesziiltséget

a frekvenciavaltoé szolgaltatja

130BE425.12

. Miel6tt Gjbdl 24 V-os egyenfesziiltségi tapot
adna a 37-es és a 38-as csatlakozora, tegyen
meg minden biztonsagi 6vintézkedést.

! L Ujrain- Teendék az STO deakti- |Ujrainditasi lizemméd
- — - ditasi valasahoz és a normal konfigurécidja
‘ 1 |B|ztonsag| berendezés . . L -
tizemmad | miikodés folytatasahoz
) L o i Kézi 1. Kapcsolja vissza a 37- | Alapértelmezett beéllitas.
Abra 6.5 STO vezetékezése kiilsé tap esetén el . X .
Ujrainditas es és a 38-as Paraméter 5-19 Terminal

3. Csatlakoztassa a vezetékeket a
4. fejezet Elektromos telepités Utmutatdsa alapjan,
és:
3a Kuszobolje ki a rovidzarlati kockazatokat.

3b 20 m-es hosszusag felett és a kapcsold-
termen kivil arnyékolt STO-kabeleket
hasznaljon.

3c  Csatlakoztassa a biztonsagi berendezést
kozvetlenil a 37-es és a 38-as csatla-
kozéhoz.

6.3 Az STO lizembe helyezése
6.3.1 A Safe Torque Off aktivalasa

Az STO funkcié aktivalasahoz szlintesse meg a fesziiltséget
a frekvenciavalté 37-es és 38-as csatlakozéjan.

Az STO aktivalasakor a frekvenciavalté 68. figyelmeztetést
vagy vészjelzést (Safe Torque Off ) ad, leoldja a berendezést
és szabadonfutassal ledllitja a motort. Az STO funkcié
vészhelyzetben szolgél a frekvenciavalto ledllitdsara. Normal

csatlakozé 24 V-os
egyenfesziiltségu

37/38 Safe Torque Off=[1]
Bizt. stop vészj.

tapjat.

2. Adjon hibatorlés jelet
(terepi buszon,
digitalis 1/0-n vagy az
LCP [Reset]
(Hibatorlés)/[Off Reset]
(Ki/Hibatorlés)
gombjaval).

Automatik | Kapcsolja vissza a 37-es és | Paraméter 5-19 Terminal
us a 38-as csatlakozo 24 V-os |37/38 Safe Torque Off= [3]
Ujrainditas | egyenfesziltségu tapjat.

Bizt stop figyelm.

Tablazat 6.2 Az STO deaktivalasa

6.3.3 Az STO uzembehelyezési tesztje

A telepitést kdvetéen, még az elsé bekapcsolas elétt hajtsa
végre a telepités lizembehelyezési tesztjét az STO
funkcidval.

Ezenfelil a telepités vagy alkalmazds minden médositasa
utdn is hajtsa végre a tesztet az STO funkcidval.
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ERTESITE.

Az elsé telepités utan, valamint a telepités minden
kés6bbi modositasat kovetden sikeres lizembehelyezési
tesztet kell végrehajtani az STO funkcidval.

Uzembehelyezési teszt végrehajtésa:
. Az STO kézi ujrainditds Uzemmodjaban kovesse a
6.3.4. fejezet STO-alkalmazdsok tesztje kézi
Ujrainditds lizemmaddban Utmutatasat.

. Az STO automatikus Ujrainditas izemmddjaban
kovesse a 6.3.5. fejezet STO-alkalmazdsok tesztje
automatikus djrainditds lizemmddban Utmutatasat.

6.3.4 STO-alkalmazasok tesztje kézi
Ujrainditas tzemmodban

Amennyiben az alkalmazéasban az paraméter 5-19 Terminal
37/38 Safe Torque Off értéke az alapértelmezett [1] Bizt. stop
vészj., akkor az alabbi eljarassal hajtsa végre az lizembehe-
lyezési tesztet:

1. Valassza a [190] Bizt. funkcid aktiv lehetéséget az
paraméter 5-40 Function Relay bedllitasaként.

2. Kapcsolja le a 37-es és a 38-as csatlakozd 24 V-os
egyenfesziltségl tapjat a biztonsagi berendezés
segitségével, amig a frekvenciavalté hajtja a
motort (tehdt a megtaplalé halézat nincs
megszakitva).

3. Ellenérizze, megtorténnek-e a kdvetkezék:

3a A motor szabadonfutasra valt. A motor
megallasa hosszu id6t igényelhet.

3b  Ha van LCP, akkor 68. vészjelzés: Biztons.
stop jelenik meg a kijelzéjén. Ha nincs
LCP, akkor 68. vészjelzés: Biztons. stop
bejegyzés keril a hibanapléba
(paraméter 15-30 Alarm Log: Error Code).

4. Ujbél adjon 24 V-os egyenfesziiltséget a 37-es és
a 38-as csatlakozora.

5. Gy6z8djon meg réla, hogy a motor szabadonfutas
dllapotban marad, és az lgyfél altal biztositott
relé (ha csatlakoztatva van) nem kapcsol ki.

6. Kildjon hibatorlés jelet (terepi buszon, digitdlis
I/0-n vagy az LCP [Reset] (Hibatorlés)/[Off Reset]
(Ki/Hibatorlés) gombjaval).

7. Ellenérizze, hogy elindul-e és az eredeti
fordulatszdm-tartomanyban m(ikédik-e a motor.

Az Gzembehelyezési teszt sikerességéhez az szilikséges,
hogy a fenti Iépések mindegyike sikeres legyen.

6.3.5 STO-alkalmazasok tesztje automatikus
Ujrainditas Gzemmodban

Amennyiben az alkalmazasban az paraméter 5-19 Terminal

37/38 Safe Torque Off értéke [3] Bizt stop figyelm., akkor az

alabbi eljarassal hajtsa végre az Gizembehelyezési tesztet:

1. Kapcsolja le a 37-es és a 38-as csatlakozd 24 V-os

egyenfeszilltségU tapjat a biztonsagi berendezés
segitségével, amig a frekvenciavalté hajtja a
motort (tehadt a megtaplalé halézat nincs
megszakitva).

2. Ellendrizze, megtorténnek-e a kdvetkezék:

2a A motor szabadonfutasra valt. A motor
megallasa hosszu id6t igényelhet.

2b  Ha van LCP, akkor 68. vészjelzés: Biztons.
stop jelenik meg a kijelzéjén. Ha nincs
LCP, akkor 68. vészjelzés: Biztons. stop
bejegyzés kerll a
paraméter 16-92 Warning Word 30-as
bitjébe.

3. Ujbél adjon 24 V-os egyenfesziiltséget a 37-es és
a 38-as csatlakozora.

4. Ellendrizze, hogy elindul-e és az eredeti
fordulatszdm-tartomanyban muikédik-e a motor.

Az Uzembehelyezési teszt sikerességéhez az sziikséges,
hogy a fenti Iépések mindegyike sikeres legyen.

ERTESITES

Olvassa el az Ujraindulasi viselkedéssel kapcsolatos
figyelmeztetést itt: 6.1. fejezet STO-val kapcsolatos
biztonsdgi évintézkedések.

6.4 Az STO karbantartasa és szervize
. A biztonsagi évintézkedések a felhasznald
felel6sségi korébe tartoznak.
. A frekvenciavalté paraméterei jelszéval védhetok.

A mUkodési tesztnek 2 része van:

. Alapveté muikodési teszt
. Diagnosztikai m(ikddési teszt

Ha minden lépés sikeresen végbemegy, akkor a miikodési
teszt sikeres.
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Alapveté mukodési teszt
Amennyiben az elmult 1 évben nem hasznalta az STO
funkciot, hajtson végre alapveté miikodési tesztet az STO
esetleges hibainak vagy mukodési zavarainak észlelésére.
1. A paraméter 5-19 Terminal 37/38 Safe Torque Off
bedllitdsa */[1] Bizt. stop vészj. legyen.

2. Kapcsolja le a 37-es és a 38-as csatlakozd 24 V-os
egyenfesziiltségl tapjat.

3. Ellendrizze, megjelenik-e az LCP-n a 68. vészjelzés:
Biztons. stop.

4, Ellendrizze, leoldja-e a frekvenciavalté az
egységet.

5. Ellendrizze, hogy a motor szabadon fut és teljesen
ledll-e.

6. Adjon start jelet (terepi buszon, digitalis 1/0-n
vagy az LCP-n), és gy6z6djon meg réla, hogy a
motor nem indul el.

7. Kapcsolja vissza a 37-es és a 38-as csatlakozé 24
V-os egyenfesziiltségui tapjat.

8. Gy6z48djon meg réla, hogy a motor nem indul el
automatikusan, és csak hibatorlési jel kildése
(terepi busz, digitalis 1/0 vagy az LCP [Reset]
(Hibatorlés)/[Off Reset] (Ki/Hibatorlés) gombja
segitségével) utdn indul Ujra.

Diagnosztikai m(ikodési teszt
1. Gy6z6djon meg réla, hogy amikor a 37-es és a
38-as csatlakozo 24 V-os tapot kap, nem
aktivalédik a 68. figyelmeztetés vagy vészjelzés:
Biztons. stop.

2. Kapcsolja le a 37-es csatlakoz6 24 V-os tapjat, és
ellenérizze, hogy az LCP-n megjelenik-e a 788.
vészjelzés: STO funkcio hibdja. Ha nincs LCP, akkor
ellenérizze, hogy bekeriil-e a hibanapléba
(paraméter 15-30 Alarm Log: Error Code) a 188.
vészjelzés: STO funkcid hibdja bejegyzés.

3. Kapcsolja vissza a 37-es csatlakozd 24 V-os tapjat,
és gy6z8djon meg réla, hogy a vészjelzés
megszUnik.

4. Kapcsolja le a 38-as csatlakozé 24 V-os tapjat, és

ellenérizze, hogy az LCP-n megjelenik-e a 788.
vészjelzés: STO funkcio hibdja. Ha nincs LCP, akkor
ellenérizze, hogy bekeriil-e a hibanapléba
(paraméter 15-30 Alarm Log: Error Code) a 188.
vészjelzés: STO funkcio hibdja bejegyzés.

5. Kapcsolja vissza a 38-as csatlakozé 24 V-os tapjat,
és gy6z6djon meg rodla, hogy a vészjelzés
megszUnik.
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6.5 Az STO mUszaki adatai

A hibalizemméd-, effektus- és diagnosztikai elemzés (FMEDA) végrehajtdsa az alabbi feltételezéseken alapul:
. Egy SIL2 biztonsagi hurokban az VLT® Midi Drive FC 280 adja a teljes hibakeret 10%-at.

. A meghibasodasi ratak a Siemens SN29500 adatbdazison alapulnak.

. A meghibasodasi ratak allandok, nem veszik figyelembe a kopasi mechanizmusokat.

o A biztonsaggal kapcsolatos komponensek minden csatornan A tipustnak tekintenddk, 0 szintl berendezés-hibatu-

réssel.

. A terhelési szintek az ipari kdrnyezet atlagos értékei, a komponensek Gzemi hémérséklete pedig max. 85 °C.

. 8 6ran belll ismétlédik egy biztonsagi hiba (példaul kimenet biztonsagi allapotban).

. A biztonsagos éllapotot az jelenti, ha nincs nyomatékkimenet.

Biztonsagi szabvanyok

Gépek biztonséga

ISO 13849-1, IEC 62061

Biztonsagi teljesitmény

Uzembiztonsag IEC 61508
Biztonsagi funkcio Safe Torque Off IEC 61800-5-2

I1SO 13849-1

Kategoria Kat. 3

Diagnosztikai lefedettség (DC)

60% (alacsony)

Atlagos id6 stlyos meghibasodasig
(MTTFd)

2400 év (magas)

Teljesitményszint PLd
IEC 61508/IEC 61800-5-2/IEC 62061
Biztonsagintegritasi szint SIL2

Egy 6ran belili veszélyes hiba
valészinlisége (PFH) (nagy igénybe-
vételi mod)

7,54E-9 (1/h)

Igény hibas teljesitésének atlagos
valészinlisége (PFDsu PTI = 20 évig)
(kis igénybevételi mdd)

6.05E-4

Nem veszélyes meghibdsodasok
aranya (SFF)

Kétcsatornas alkatrészek esetében: >84%

Egycsatornas alkatrészek esetében: >99%

Berendezés hibattirése (HFT)

Kétcsatornas alkatrészek esetében: HFT = 1

Egycsatornas alkatrészek esetében: HFT = 0

Bizonyitd erejii teszt intervalluma? |20 év

K6z6s oku hibak (CCF) B =5%; Bo = 5%
Diagnosztikai teszt intervalluma 160 ms

(DTN

Szisztematikus képesség SC2

Reakci6ids"

A bemenet és kimenet kozotti
vélaszid6é

K1-K3 hazméret: maximum 50 ms
K4 és K5 hazméret: maximum 30 ms

Tablazat 6.3 Az STO miiszaki adatai

1) A reakcididé annak az idének a hossza, amely egy STO-t aktivdlé bemenetijel-dllapottdl a nulla motornyomaték eléréséig eltelik.

2) A teljesitményteszt végrehajtdsdnak mddjdrdl Idsd 6.4. fejezet Az STO karbantartdsa és szervize.
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7 Alkalmazasi példak

7.1 Bevezetés

Az ebben a szakaszban lathaté példak egyszer( referen-
ciaként szolgdlnak a gyakori alkalmazasokhoz.

. A paraméterek bedllitasai az adott térségnek
(paraméter 0-03 Regional Settings) megfelel
alapértelmezett értékek, hacsak nincs ettdl eltérd
utasitas.

. A rajzokon fel vannak tiintetve a csatlakozékhoz
tarsitott paraméterek és azok beallitasa.

. Az 53-as, illetve 54-es analég csatlakozé
megfelel6 kapcsolébeallitasai is szerepelnek a
rajzon.

ERTESITE.

Ha a gyari alapértelmezett programozasi értékek mellett
hasznalatban van az STO funkcid, akkor a frekvenciavalto
miikodéséhez atkotésre van sziikség a 12-es, a 37-es és a
38-as csatlakozo kozott.

7.2 Alkalmazasi példak

7.2.2 Fordulatszam

Paraméterek
= Funkcio Beallitas
e § Paraméter 6-10
24V 12 § Terminal 53 Low |0,07 V*
m
2y 3 | Voltage
o 8 Paraméter 6-11
o " Terminal 53 10 v*
27
o High Voltage
DIN 29
Paraméter 6-14
DIN 32
DIN 33 Terminal 53 Low |0
Ref./Feedb. Value
Paraméter 6-15
Terminal 53 50
High Ref./Feedb.
Value
Paraméter 6-19
Terminal 53 1] Fesziltsé
0~10v | €Mina [1] Fesziiltség
mode

* = alapértelmezett érték

Feljegyzések, megjegyzések:

Tablazat 7.2 Analdg fordulatszam-referencia (fesziiltség)

Paraméterek

7.2.1 AMA
Paraméterek
= Funkcié Beallitas
§ Paraméter 1-29
é Automatikus .
) ) , [1] Teljes AMA
| motorillesztés
(AMA)
Paraméter 5-12 | *[2]
27-es digitdlis Szabadonfut.,
bemenet inverz

* = alapértelmezett érték

Feljegyzések, megjegyzések:
Az 1-2* Motoradatok paraméter-
csoportot a motor
specifikacidinak megfeleléen
kell beéllitani.

ERTESITE.

Ha a 13-as és a 27-es
csatlakozé nincs csatla-
koztatva, akkor valassza az
paraméter 5-12 Terminal 27
Digital Input [0] Nincs
funkciéja bedllitasat.

Tablazat 7.1 AMA csatlakoztatott 27-es csatlakozoval

130BF097.10

4-20mA

Funkcio

Beallitas

Paraméter 6-22
Terminal 54 Low

Current

4 mA*

Paraméter 6-23
Terminal 54
High Current

20 mA*

Paraméter 6-24
Terminal 54 Low
Ref./Feedb. Value

Paraméter 6-25
Terminal 54
High Ref./Feedb.
Value

50

Paraméter 6-29
Terminal 54
mode

[0] Aram

* = alapértelmezett érték

Feljegyzések, megjegyzések:

Tablazat 7.3 Analdg fordulatszam-referencia (aram)
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Paraméterek Speed | o
| Funkcié Beallitas Reference  bo——__ ) /—:\ g
= ! 2
§ Paraméter 6-10 : i i P : ! . §
§ 53-as csatl., alsé 0,07 V¥ E [ oo i B
22l H ' —t t } '
= fesziiltség Start (18) _J foro o L
Paraméter 6-11 Freezeref(27) | ! ! : : ! !
P | I
53-as csatl,, fels6 |10 V* Speed up (29) ! :
feszliltsé "1
- J Speed down (32)
Paraméter 6-14
53-as csatl. also Abra 7.1 Fordulatszam névelése/csokkentése
ref./visszacs.
érték
Paraméter 6-15
7.2.3 Start/stop
~5kq| 53-as csatl,, felsé 50
ref./visszacs.
- Paraméterek
érték - Bl
Funkcio eallitas
Paraméter 6-19 § u, : :
Terminal 53 [1] Fesziiltség é Paramef‘e.r fim
mode S 18-as digitdlis [8] Start
p — | bemenet
* = alapértelmezett érték
Feljegyzések, megjegyzések: Paraméter 5-11 “110]
19-es digitdlis L
Irdnyvdltds
bemenet
Paraméter 5-12 | [0] Nincs
Tablazat 7.4 Fordulatszam-referencia (kézi potenciométerrel) 27-es digitdlis funkcisja
bemenet
Paraméterek Paraméter 5-14 |[16] Belsé ref.,
o|  Funkdo Beallitas 32-es digitdlis | 0. bit
_8 Paraméter 5-10 bemenet
§ 18-as digitdlis | *[8] Start Paraméter 5-15 |[17] Belsé ref,
| bemenet

Paraméter 5-12
27-es digitdlis
bemenet

[19] Referencia
befagy.

Paraméter 5-13
29-es digitdlis
bemenet

[21] Gyorsitds

Paraméter 5-14
32-es digitdlis
bemenet

[22] Lassitds

* = alapértelmezett érték

Feljegyzések, megjegyzések:

33-as digitdlis
bemenet

1. bit

Paraméter 3-10
Belsé referencia
0. belsé ref.
1. belsé ref.
2. belsé ref.
3. belsé ref.

25%
50%
75%
100%

* = alapértelmezett érték

Feljegyzések, megjegyzések:

Tablazat 7.5 Fordulatszam novelése/csokkentése

Tablazat 7.6 Start/stop irdanyvaltassal és 4 elére bedllitott

fordulatszam
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7.2.4 Kuls6 vészjelzéstorlés

Paraméterek
o Funkcié Beallitas
& Paraméter 5-11
| 19-es digitdlis  |[1] Hibatdrlés
| bemenet

* = alapértelmezett érték

Feljegyzések, megjegyzések:

Tablazat 7.7 Kiils6 vészjelzéstorlés

7.2.5 Motortermisztor

ERTESITE.

A PELV szigetelési kovetelmények teljesitéséhez a
termisztoroknak megerésitett vagy dupla szigeteléssel

kell rendelkezniiik.

Paraméterek

130BE210.11

Funkcio

Beallitas

Paraméter 1-90
Motor hévédelme

[2] Termiszt.
leoldds

Paraméter 1-93 T
ermiszt. forrdsa

[1] 53-as
analég bem.

Paraméter 6-19 T

erminal 53 mode | [1] Fesziiltség

* = alapértelmezett érték

Feljegyzések, megjegyzések:
Ha csak figyelmeztetést
szeretne, valassza az

paraméter 1-90 Motor hévédelme
[1] Termiszt. figyelm. beallitasat.

7.2.6 SLC
Paraméterek
= Funkcio Beallitas
—|Paraméter 4-30 )
| Motorvisszacs. frije Zgé ,é';l_
Q| kimar. funkcio
Paraméter 4-31
Motorvisszacs. 50
ford.sz. hiba
Paraméter 4-32
Motorvisszacs. 5s
kimar. idétall.
Paran’feter 7-00 S [1]24V
ebesség PID
. . encoder
visszacs. forrds
Paraméter 5-70 T
erm 32/33 Pulses |1024*
Per Revolution
Paraméter 13-00
Cix [1]
SL-vezérlé
. - Bekapcsolva
lizemmddja
Paraméter 13-01 |[19] Figyel-
Start esemény meztetés
Paraméter 13-02 |[44] Reset
Stop esemény gomb
Paraméter 13-10 .
Kompardtor [2 ’,] Figyelm.
szdma
operandusa
Paraméter 13-11
Kompardtor ]=
operdtora
Paraméter 13-12
Kompardtor 61
értéke
Paramfete”r 13-51 [22] 0.
SL-vezérlé ,
, kompardtor
eseménye
Paraméter 13-52 [[32] A
SL-vezérlé dig.kim.dezakt
mdivelete iv.
Paraméter 5-40 R | [80] SL dig.
eléfunkcié kimenet, A

* = alapértelmezett érték

Feljegyzések, megjegyzések:
A korlat tullépése esetén a
visszacsatoldjel-figyelében
aktivalodik a 61. feedback
monitor. Az SLC figyeli, hogy

aktiv-e a 61, feedback monitor.
Amikor a 61. feedback monitor
értéke igaz lesz, aktivalja az 1-
es relét.

Ezutan kulsé berendezés
jelezheti, hogy szervizelés
sziikséges. Amennyiben a
visszacsatoldjel-hiba 5
masodpercen belil Ujra a korlat
ala kerdl, a frekvenciavalto
folytatja miikodését, és a figyel-
meztetés eltlinik. Az 1-es relé
azonban az [Off/Reset] (Ki/
Hibatorlés) gomb megnyo-
masaig bekapcsolva marad.

Tablazat 7.8 Motortermisztor

Tablazat 7.9 Relé beallitasa az SLC segitségével

a4

Danfoss A/S © 06/2016 Minden jog fenntartva.

MGO07A347



Karbantartas, diagnosztika ... Kezelési utmutato

8 Karbantartas, diagnosztika és hibaelharitas

8.1 Karbantartas és szerviz 8.2 Figyelmeztetések és vészjelzések tipusai
Normal lzemi feltételek és terhelési profilok mellett a Figyel- Leiras
frekvenciavaltd a tervezett élettartama sordn nem igényel meztetés/
karbantartast. Az Gzemkiesés, veszély és sériilés vészjelzés
megel6zése érdekében az lGzemi feltételeknek megfeleld tipusa
rendszeres idékozonként ellendrizze a frekvenciavaltot. Az Figyel- A figyelmeztetés vészjelzéshez vezetd rendellenes
elhasznalddott és sériilt alkatrészeket eredeti pétalkatrészre meztetés miikodési feltételt jelez. Ha a rendellenes
vagy szabvanyos alkatrészre cserélje. A szervizt és feltételek megsziinnek, a figyelmeztetés leall.
tamogatast illetéen forduljon a Danfoss helyi szallitdjahoz. Vészjelzés A vészjelzés azonnali beavatkozast igénylé hibat
AFIGYELEM' jelez. A hiba mindig leoldassal vagy blokkoldsos
U leoldassal jar. Vészjelzés utan hibatorlést kell

VELETLEN |NDiTAS végezni a frekvenciavalton.
Ha a frekvenciavalté valtakozé fesziiltségl halézatra, DC- Ennek 4 kiilénb6zé modja van:
tapegységre vagy terhelésmegosztasra van kapcsolva, a e A [Reset] (Hibatorlés)/[Off/Reset] (Ki/
motor barmikor elindulhat. A véletlen inditas a Hibatorlés) gomb megnyomésa
programozas, szervizelés vagy javitasi munka alatt halalt, o Digitalis bemenetre adott hibatérlési parancs
sulyos sériilést és anyagi kart okozhat. A motor L .
elindithato kiils6 kapcsoldval, soros terepibusz- * Soros kommunikacion keresztdl adott

. .. S s . hibatorlési parancs
paranccsal, bemeneti referenciajellel az LCP-rél, tavolrol
kezelve az MCT 10 paraméterezé szoftver segitségével, e Automatikus hibatérlés

illetve hibaallapot megsziintetésével.

Véletlen motorinditas megakadalyozasa: Leoldas
. Kapcsolja le a frekvenciavaltét a halézatrol. Leoldaskor a frekvenciavalto felfliggeszti miikédését, hogy
o Paraméterek programozasa elétt nyomja meg az se a frekvenciavalto, se egyéb berendezés ne sériljon.
LCP [Off/Reset] (Ki/Hibatrlés) gombjat. Leoldas esetén a motor szabadonfutéssal ledll. A frekvenci-

avaltoé logikai egysége tovabb mikodik, figyelve a
berendezés allapotat. A hibaallapot megsziintetése utan a
frekvenciavélton hibatorlés végezheté.

. Miel6tt a frekvenciavaltot valtakozo fesziiltségi
halézatra, DC-tdpegységre vagy terhelésme-
gosztasra kapcsolnd, végezze el a
frekvenciavalté, a motor és valamennyi hajtott
berendezés teljes vezetékezését.

Leoldas blokkolassal

Blokkolasos leoldaskor a frekvenciavalto felfliggeszti
mukodését, hogy se a frekvenciavaltd, se egyéb
berendezés ne sériiljon. Blokkoldsos leoldas esetén a motor
szabadonfutassal ledll. A frekvenciavalté logikai egysége
tovabb mikodik, figyelve a berendezés allapotat. A
frekvenciavaltd csak akkor kezdeményez blokkolasos
leoldast, ha sulyos hiba torténik, amely kart tehet a
frekvenciavaltoban vagy egyéb berendezésben. A hiba
elhdritasa utan a frekvenciavaltot ki, majd be kell kapcsolni
a hibatorlés végrehajtasa el6tt.

8.3 Figyelmeztetések és vészjelzések
megjelenitése

Setup 1 ' -'

-

130BD111.10

J—

|
1] | |
/\v '
Status Quick Main
Menu Menu

Abra 8.1 Figyelmeztetés kijelzése
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Egyszer(i vagy blokkoldsos leoldéssal jar6 vészjelzés esetén
megjelenik a kijelzén a vészjelzés szama.

Setup:-“ ‘:' '-'
/V' \ '-' '-'

Status Quick Main
Menu Menu

130BD112.10

Abra 8.2 Vészjelzés/blokkolasos leoldassal jaré vészjelzés

A frekvenciavalto kijelz6jén lathaté szoveg és a kod mellett
3 dllapotjelzd ldmpa is rendelkezésre all. Figyelmeztetéskor
a figyelmeztetd lampa sargan vilagit. Vészjelzéskor a
vészjelzé ldmpa pirosan villog.

130BD062.10

Abra 8.3 Allapotjelzé lampak
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8.4 Figyelmeztetések és vészjelzések

8.4.1 Figyelmeztetések és vészjelzések kddlistaja

A Tdbldzat 8.1 (X) jelzése azt jelenti, hogy a figyelmeztetés vagy vészjelzés aktiv volt.

. Figyel- | Vészjelzé Leoldas |Ok
Sz. |Leiras . .
meztetés s blokkolassal
A bemeneti jel az 53-as vagy 54-es csatlakozon nem éri el
o | a paraméter 6-10 Terminal 53 Low Voltage,
2 |Vezérlgjel-szakadas X X - , .
paraméter 6-20 Terminal 54 Low Voltage vagy
paraméter 6-22 Terminal 54 Low Current értékének 50%-at.
3 Nincs motor X - - A frekvenciavélté kimenetére nincs motor csatlakoztatva.
Hianyzik egy fazis a tapoldalon, vagy tul nagy a
4 Halozati faziskiesés" X X X feszlltség kiegyensulyozatlansaga. Ellendrizze a
tapfesziiltséget.
7 | DC-tulfesziiltség" X X - A DC-kori fesziiltség nagyobb a korlatnal.
. A DC-kori fesziiltség kisebb, mint a feszlltségre
8 [Alacsony DC-fesziiltség" X X - s o etk
vonatkozé alsé figyelmeztetési hatarérték.
9 |Inverter tulterhelve X X - A terhelés tul hosszu ideig volt 100% folott.
., ) A motor tul forré, mivel a terhelés tul hosszu ideig volt
10 [Motor ETR tulmelegedése X X - .
100% folott.
. ., i A termisztor vagy a termisztorcsatlakozas lekapcsolt, vagy
11 |Motortermisztor tulmelegedése X X - i
tul meleg a motor.
A nyomaték meghaladja a paraméter 4-16 Torque Limit
12 |Nyomatékkorlat X X - Motor Mode vagy a paraméter 4-17 Torque Limit Generator
Mode segitségével bedllitott értékét.
Az inverter arama tullépte az aramkorlatot. Ha a
- berendezés bekapcsolaskor vészjelzést ad, akkor
13 [Tdldram X X X . L i
ellenérizze, hogy helyesen csatlakoznak-e az erésaramu
kabelek a motorcsatlakozékhoz.
14 | Foldelési hiba - X Kisulés a kimeneti fazisok és a fold kozott.
16 |Rovidzarlat - X X Révidzérlat a motorban vagy a motorcsatlakozékon.
17 |Vezérl6szé idétullépése X X - A frekvenciavélté nem észlel kommunikaciot.
o | L Rovidzarlatos a fékellenallas, ezért le van kapcsolva a
25 |Rovidzérlat a fékellenéllason - X X , .,
fékfunkcio.
A fékellenallasra atvitt teljesitmény az elmult 120
Lo ) masodpercen &t meghaladta a korlatot. Lehetséges
26 |Féktulterhelés X X - i . L ) .
korrekciok: a fékenergia csokkentése a fordulatszam
csokkentésével vagy a rampaidé meghosszabbitasaval.
27 Rovidzarlatos fék IGBT/ X X Rovidzarlatos a féktranzisztor, ezért le van kapcsolva a
fékchopper fékfunkcio.
28 | Fékellendrzés - X Nincs bekotve vagy nem mikodik a fékellenallas.
30 |U fazis kiesése - X X Kiesett az U motorfazis. Ellenérizze a fazist.
31 |V fazis kiesése - X X Kiesett a V motorfazis. Ellendrizze a fazist.
32 | W fazis kiesése - X X Kiesett a W motorfazis. Ellendrizze a fazist.
34 |Terepibusz-hiba X X - PROFIBUS kommunikacids hibdk torténtek.
35 | Opcio hibaja - X - A terepi busz belsé hibakat észlelt.
Ez a figyelmeztetés/vészjelzés csak abban az esetben
aktiv, ha a frekvenciavalté tapfesziltsége kisebb a
36 |Haldzati hiba X X - paraméter 14-11 Mains Voltage at Mains Fault bedllitott
értékénél, és a paraméter 14-10 Mains Failure beallitasa
nem [0] Nincs funkciéja.
38 |Belsé hiba - X X Forduljon a Danfoss helyi szallitéjahoz.
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. Figyel- | Vészjelzé Leoldas |Ok
Sz. |Leiras 3 )
meztetés s blokkolassal
L Ellenérizze a 27-es kimenetre kapcsolt terhelést, vagy

40 |27-es csatlakozd tulterhelt X - - L o i
tavolitsa el a rovidzarlatos csatlakozast.

46 | Kapudramkori fesziltség hibdja - X X -

47 |24 V-os tap elégtelen X X Lehet, hogy tul van terhelve a 24 V-os egyenfesziiltség.

, Y, Helytelen a motorfesziiltség és/vagy a motordram

51 |AMA: Ungvl és Inevi ellenérzése - X - J_—
beallitdsa.

52 [AMA: kis Inevi - X - Tulsdgosan kicsi a motoraram. Ellendrizze a beallitadsokat.

53 |AMA: nagy motor - X - A motor teljesitménye tul nagy az AMA végrehajtasahoz.

54 [AMA: kis motor - - A motor teljesitménye tul kicsi az AMA végrehajtdsahoz.

3 i A motor paraméterértékei az elfogadhaté tartomanyon

55 | AMA: paramétertartomany - X - o }
kivll esnek. Az AMA nem futtathato.

56 |AMA megszakitva - X - Az AMA-t megszakitottdk.

57 |AMA idétullépése - X - -

58 |AMA belsé X - Forduljon a Danfoss céghez.

59 | Aramkorlat X X - Tulterhelt frekvenciavaltd.

61 |Enkdderveszteség X - -

. i i A tényleges motordram nem haladta meg a fékkioldasi

63 | Mechanikus fék elégtelen - X - i L o ) i
aram értékét az inditaskésleltetés soran.

Lo L A vezérl6kartya hibajelzést okozé hémérséklete

65 | Vezérl6kartya hémérséklete X X X . i
meghaladta a felsé korlatot.

o A berendezés Uj opcid beszerelését vagy egy meglévd

67 |Opciovaltozas - X - o
opcid eltavolitasat észlelte.

Aktivalédott az STO. Ha az STO kézi Ujrainditas
Uzemmodban van (alapértelmezés), akkor a normal
mukodés folytatasahoz kapcsoljon 24 V-os egyenfe-
sziltséget a 37-es és a 38-as csatlakozora, majd kildjon
hibatorlés jelet (terepi busz vagy digitalis 1/0 utjan, va

68 |Safe Torque Off X X - J, ( 3 P ¥ .g s ) v
a [Reset] (Hibatorlés)/[Off Reset] (Ki/Hibatorlés) gomb
megnyomasaval). Ha az STO automatikus Gjrainditas
Uzemmodban van, akkor 24 V-os egyenfeszilltség adasa
esetén a 37-es és a 38-as csatlakozéra a frekvenciavaltd
folytatja a normal muikodést.

o L A teljesitménykartya hibajelzést okozéd hémérséklete

69 |Teljesitménykartya hémérséklete X X X . i
meghaladta a felsé korlatot.

80 Hajtas alapértelmezett értékre X Minden paraméter-beallitas felveszi alapértelmezett

inicializalva értékét.
IT-halézatban fordul elé6 abban az esetben, ha a frekvenci-
avalté szabadonfutasra valt, és a DC-fesziiltség nagyobb
. o, 830 V-nal a 400 V-os berendezéseknél, illetve 425 V-nal a

87 | Automatikus DC-fékezés X - - i i .
200 V-os berendezéseknél. A motor a DC-kor energidjat
haszndlja fel. A funkcié a paraméter 0-07 Auto DC Braking
segitségével engedélyezhet6 vagy letilthato.

88 [Opcidészlelés - X X Az opciot sikeresek eltavolitottak.

95 |Szijszakadas X X - -

120 |Pozicidvezérlési hiba - X - -

A két STO-csatlakoz6 (37-es és 38-as) kozil csak az egyik
kap 24 V-os egyenfesziiltségu tapot, vagy hiba észlelhet6é
az STO-csatornakban. Biztositson 24 V-os egyenfe-

188 |STO belsé hibaja - X - sziltségli tdpot mindkét csatlakozé szamara, és
gondoskodjon rdla, hogy a két csatlakozé jele kozotti
eltolodas kisebb legyen 12 ms-ndl. Ha a hiba igy sem
szlinik meg, forduljon a Danfoss helyi szallitéjahoz.
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. Figyel- | Vészjelzé Leoldas |Ok
Sz. |Leiras 3 )
meztetés s blokkolassal
nw . . A paraméter értéke csak allé motor mellett modosithato.
Uzem koézben nem lehet - - -
run
. L Akkor fordul el6, ha jelszéval védett paraméter modosi-
Err. |A megadott jelszé hibas - - - . . )
tasahoz rossz jelszét adnak meg.

Tablazat 8.1 Figyelmeztetések és vészjelzések kodlistaja

1) Ezeket a hibdkat hdldzati torzitds okozhatja. Lehet, hogy Danfoss hdldzati sziiré telepitésével megoldhatd a probléma.

Diagnosztikdhoz le kell olvasni a vészjelzési szavakat, a figyelmeztet6 szavakat és a bdvitett allapotszavakat.

Vészjelzési | 2. vészjelzési | 3. vészjelzési | Figyelmezteté | 2. figyel- Bévitett 2. bévitett
. bovite!
sz6 sz6 sz6 sz6 meztetd sz6 allapotszo J )
. . . . i ) . allapotszé
Bit| Hex Dec (paraméter 1 | (paraméter 1 | (paraméter 1 | (paraméter 16 | (paraméter 16 | (paraméter 16 j
3 . (paraméter 16-95 Ex
6-90 Alarm 6-91 Alarm 6-97 Alarm | -92 Warning | -93 Warning | -94 Ext. Status
t. Status Word 2)
Word) Word 2) Word 3) Word) Word 2) Word)
000000 i L STO funkcio Rampamlivele .
0 1 Fékellenérzés | Fenntartva o Fenntartva Fenntartva Kikapcsolva
01 hibaja t
Teljesitmény- | Kapudramkori Teljesitmény- i
000000 | L MM- i AMA beszaba- .
1 2 kartya fesziltség L, kartya Fenntartva } Kézi/Auto
02 oL L vészjelzés oL lyozés
hémérséklete hibaja hémérséklete
000000 . L . L Start el6re/ ,
2 04 4 Foldelési hiba| Fenntartva Fenntartva [ Foldelési hiba [ Fenntartva hat Profibus OFF1 aktiv
atra
000000 Vezérl6kartya Szinkroni- | Vezérlékartya Fordulatszam- .
3 8 L Fenntartva . L Fenntartva . i Profibus OFF2 aktiv
08 hémérséklete zaldsi hiba | hémérséklete csokkentés
000000 Vezérl6széd Vezérlszéd .
4 16 o Fenntartva Fenntartva o Fenntartva Gyorsabb Profibus OFF3 aktiv
10 id6tullépése id6tullépése
000000 . - Magas vissza-
5 32 Taldram Fenntartva Fenntartva Taldram Fenntartva , Fenntartva
20 csatolds
000000 Nyomaték- Nyomaték- Alscsony
6 64 3 Fenntartva Fenntartva 3 Fenntartva X ) Fenntartva
40 korlat korlat visszacsatolds
Motorter- Motorter-
000000 misztor misztor Magas L 3
7 128 i Fenntartva Fenntartva i Fenntartva . . Vezérlés lizemkész
80 tulmele- tulmele- kimeneti dram
gedése gedése
Motor ETR Motor ETR Lo i
000001 i . 3 i . i Kis kimeneti . |
8 00 256 tulmele- Szijszakadas Fenntartva tulmele- Szijszakadas i VLT Gzemkész
aram
gedése gedése
Kimemeti
000002 Inverter- Inverter- . R
9 512 i 3 Fenntartva Fenntartva i 3 Fenntartva frekvencia Vészledllas
00 tulterhelés tulterhelés
magas
. Kimeneti
000004 Alacsony DC- | Sikertelen Alacsony DC- . i
10 1024 L Fenntartva o, Fenntartva frekvencia DC-fék
00 fesziiltség start fesziltség
alacsony
000008 DC- Fordulatszam- DC- Fékellen6rzés
1 2048 , o j Fenntartva , o Fenntartva Stop
00 tulfesziltség korlat tulfesziltség rendben
000010
12 00 4096 Rovidzarlat | Kulsé retesz Fenntartva Fenntartva Fenntartva Max. fékezés Fenntartva
000020 Ny o
13 00 8192 Fenntartva Fenntartva Fenntartva Fenntartva Fenntartva Fékezés Befagyasztaskérés
000040 Halozati Halozati Kimenetbefa-
14 16384 L Fenntartva Fenntartva L Fenntartva Fenntartva i
00 faziskiesés faziskiesés gyasztas
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Vészjelzési | 2. vészjelzési | 3. vészjelzési | Figyelmezteté | 2. figyel- Bévitett 2. bévitett
. bévite
sz6 sz6 sz6 sz6 meztetd sz6 allapotszo J )
. . . . i ) i allapotszé
Bit| Hex Dec (paraméter 1 | (paraméter 1 | (paraméter 1 | (paraméter 16 | (paraméter 16 | (paraméter 16 j
3 3 (paraméter 16-95 Ex
6-90 Alarm 6-91 Alarm 6-97 Alarm | -92 Warning | -93 Warning | -94 Ext. Status
t. Status Word 2)
Word) Word 2) Word 3) Word) Word 2) Word)
000080 . Automatikus [ Tulfesziltség o
15 32768 | AMA nem OK| Fenntartva Fenntartva Nincs motor L | Jog-kérés
00 DC-fékezés aktiv
000100 Vezérl6jel- Vezérl6jel- 3
16 65536 ) Fenntartva Fenntartva ) Fenntartva AC-fék Jog
00 szakadas szakadas
000200 o L
17 00 131072 Belsé hiba Fenntartva Fenntartva Fenntartva Fenntartva Fenntartva Start kérése
Fékellenallas
000400 L i L,
18 00 262144 |Féktulterhelés| Fenntartva Fenntartva | teljesitmény- Fenntartva Fenntartva Start
korlatja
000800 U fazis Magas
19 524288 L, Fenntartva Fenntartva Fenntartva Fenntartva . Fenntartva
00 kiesése referencia
- 27-es
001000 V fazis . 3 3 Alacsony L 3
20 1048576 o, Opcidészlelés | Fenntartva Fenntartva csatlakozé : Inditaskésleltetés
00 kiesése i referencia
tulterhelt
002000 W fazis o i
21 2097152 L, Opcié hibdja | Fenntartva Fenntartva Fenntartva Fenntartva Altatas
00 kiesése
004000 Terepibusz- Blokkolt Terepibusz- Memori- o
22 4194304 . L, Fenntartva . Fenntartva Altatasi erésités
00 hiba forgorész hiba amodul
008000 24 V-os tap Poziciove- 24 V-os tap i
23 8388608 ) L Fenntartva i Fenntartva Fenntartva Futas
00 elégtelen zérlési hiba elégtelen
010000 e e s
24 00 16777216 | Halézati hiba | Fenntartva Fenntartva | Haldzati hiba Fenntartva Fenntartva Megkeriléag
020000 . .
25 00 33554432 | Fenntartva Aramkorlat Fenntartva Aramkorlat Fenntartva Fenntartva Fenntartva
040000
26 00 67108864 | Fékellenallas | Fenntartva Fenntartva Fenntartva Fenntartva Fenntartva Kulsé retesz
080000 | 13421772
27 00 8 Fék IGBT Fenntartva Fenntartva Fenntartva Fenntartva Fenntartva Fenntartva
100000 | 26843545 L A L Enkoder- L . i
28 Opcidvéltozas | Kovetési hiba | Fenntartva | Kovetési hiba Fenntartva Repuléstart aktiv
00 6 veszteség
] Tul nagy . el
200000 [ 53687091 | VLT inicia- Enkéder- Hutéborda-tisztitasi
29 o i Fenntartva Fenntartva | ellenelektrom | Fenntartva )
00 2 lizalt veszteség . figyelmeztetés
os erd
400000 | 10737418 | Safe Torque Safe Torque
30 Fenntartva Fenntartva Fenntartva Fenntartva Fenntartva
00 24 Off Off
800000 | 21474836 | Mechanikus Foglalt
31 i i Fenntartva Fenntartva Fenntartva Fenntartva L Fenntartva
00 48 fék elégtelen adatbazis
Tablazat 8.2 Vészjelzési szavak, figyelmeztet6 szavak és bovitett allapotszavak
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8.5 Hibaelharitas

Hibajelenség Lehetséges ok Teszt Megoldas

Nyomja meg az [Auto On]

Ellendrizze, nem nyomtak-e meg az (Automatikus be) vagy [Hand On]
[Off] (Ki) gombot. (Kézi be) gombot (a miikodési modtol
fligg6en) a motor miikodtetéséhez.

Leallitas LCP-vel

Ellendrizze a 18-as csatlakozo
. . | | beallitasat az paraméter 5-10 18-as Inditsa el a motort egy érvényes start
Nincs start jel (készenlét) o i
digitdlis bemenet paraméterben (az paranccsal.

alapértelmezést kell hasznalni).

Ellenérizze a 27-es csatlakozo . i
i . o j . Adjon 24 V-ot a 27-es csatlakozora,
Aktiv motor-szabadonfutas jel beallitasat az paraméter 5-12 Terminal

(szabadonfuts) 27 Diaital Input ‘terben ( vagy programozza be rajta a [0] Nincs
s 12 szabadonfutas igital Input paraméterben (az
Nem mikodé motor gital Input p funkcidja beallitést.

alapértelmezést kell hasznalni).

Ellenérizze az aldbbiakat:

* A referenciajel helyi, tav- vagy Programozza be a megfelelé bedlli-
buszreferencia? tasokat. Aktivalja a belsé referenciat a
e Aktiv a belsé referencia? 3-1* Referencidk paramétercsoportban.

Nem megfelel6 referenciajel-forras Ellenérizze, megfelelé-e a

e Helyes a csatlakozé csatlakoz-

tatasa? vezetékezés. Ellendrizze a csatlakozdok

skalazasat. Ellenérizze a referenci-

. (55cn0 '
o Helyes a csatlakozok skalazasa? ajelet.

e Van referenciajel?

Ellendrizze, megfelel6-e a o
| . ) . Programozza be a megfelelé bealli-
Motorforgas korlatja paraméter 4-10 Motortengely forgdsi tsokat
asokat.
irdnya beallitasa.

Ellendrizze, nincs-e irdnyvaltas parancs
Rossz motorfor- .
L. o beprogramozva a csatlakoz6 szamara . e
gasirany Aktiv irdnyvaltas jel o i Deaktivélja az iranyvaltas jelet.
az 5-1* Digitdlis bemenetek paraméter-

csoportban.
Nem megfelelé motorfazis- Médositsa az paraméter 1-06 Clockwise
csatlakozés Direction értékét.

Ellendrizze a kimeneti korlatokat

Helytelendl beéllitott frekvencia- (paraméter 4-14 Motor f.szdm felsé Programozza be a megfelelé

A motor nem éri el |korlatok korldt [Hz] és paraméter 4-19 Max. korlatokat.

a maximalis kimeneti frekvencia).

fordulatszamot . . . | Ellenérizze a referenciabemeneti jel R
Rosszul skalazott referenciabemeneti L ) Programozza be a megfelelé bealli-
. skaldzésat a 6-** Analog I/0O mode és a | |
jel tasokat.

3-1* Referencidk paramétercsoportban.

Ellenérizze az 6sszes motorparaméter

) i beallitasat, a motorkompenzacio Ellenérizze a bedllitasokat a 6-**
Ingadozé motorfor- | Helytelenek lehetnek a paraméter- o i | i j
j o bedllitasait is beleértve. Zart hurka Analog I/0 mode paramétercso-
dulatszém beallitasok o . .
mukodéshez ellendrizze a PID-bedlli- | portban.
tasokat.
. i Ellenérizze a motorbedllitasokat az
Minden motorparaméterben
Egyenetlen i e i . . . 1-2* Motoradatok, az 1-3* Spec.
o Lehetséges tulmagnesezés ellenérizze, nincs-e valami rosszul | .
motormuikodés besllit motoradatok és az 1-5* Terh.fiiggetl.
edllitva.
bedll. paramétercsoportban.
Lehet, hogy rosszul vannak bedllitva L ) i Ellendrizze a 2-0* DC-fék és a 3-0*
) i ) i Ellendrizze a fékparamétereket. . i i
A motor nem fékez [a fékparaméterek. Lehet, hogy tul L i o Referenciakorldtok csoport paramé-
. . o Ellendrizze a rampaidd-bedllitdsokat. )
rovidek a fékezési rampaidok. tereit.
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Hibajelenség

Lehetséges ok

Teszt

Megoldas

Kioldott biztositék
vagy leoldott
megszakitd

Faziszarlat

Fazisok kozotti zérlat alakult ki a
motornal vagy a villamos kapcsolé-
szekrényben. Ellenérizze a motort és a
panelt faziszarlat szempontjabdl.

Haritsa el az észlelt zarlatokat.

Motortulterhelés

A motor tul van terhelve az adott
alkalmazasban.

Végezze el a fesziiltség ald helyezést,
és ellendrizze, hogy a specifikicidk
szerinti tartomanyban van-e a
motordram. Ha a motoraram tullépi
az adattablan megadott teljes
terhelési aramot, akkor csak
csokkentett terheléssel miikodtethetd.
Tekintse meg az alkalmazas specifi-
kécioit.

Erintkezési hibak

Végezze el a fesziiltség ald helyezés
elétti ellendrzést az érintkezési hibakat
illetéen.

Hlzza szorosra az érintkezési hibas
csatlakozasokat.

A hélézati dram 3%-
osnal nagyobb
kiegyensulyozat-
lansaga

Halézattal kapcsolatos probléma
(lasd a 4. vészjelzés: Hdl. fdziskiesés
leirasat).

Egy-egy hellyel tolja el a frekvencia-
véltéhoz csatlakoztatott
tapvezetékeket: A -> B, B-> C, C-> A.

Ha a kiegyensulyozatlansdg koveti az
athelyezett vezetéket, akkor a tappal
van a probléma. Ellenérizze a
megtapladlé hélézatot.

Frekvenciavaltéval kapcsolatos
probléma

Egy-egy hellyel tolja el a frekvencia-
véltéhoz csatlakoztatott
tapvezetékeket: A -> B, B-> C, C-> A.

Ha a kiegyensulyozatlansdg azonos
bemeneti csatlakozon maradt, akkor a
berendezés okozza a problémat.
Forduljon a széllitéhoz.

A motoraram 3%-
osnal nagyobb
aszimmetridja

Motorral vagy motorvezetékkel
kapcsolatos probléma

Egy-egy hellyel tolja el a kimend
motorkabeleket: U -> V, V -> W, W ->
u.

Ha a kiegyensulyozatlansdg koveti az
athelyezett vezetéket, akkor a
motorral vagy a motorvezetékkel van
probléma. Ellenérizze a motort és a
motorvezetéket.

Frekvenciavaltéval kapcsolatos
probléma

Egy-egy hellyel tolja el a kimend
motorkabeleket: U -> V, V -> W, W ->
u.

Ha a kiegyensulyozatlansdg azonos
kimeneti csatlakozén maradt, akkor a
berendezés okozza a problémat.
Forduljon a szallitéhoz.

Akusztikus zaj vagy
rezgés (példaul egy
ventilatorlapat
bizonyos frekven-
cidkon zajt vagy
rezgést kelt)

Rezonancia, példdul a motor-
ventildtor rendszerben

Kerilje meg a kritikus frekvenciakat a
4-6* Kertilé frekv. paramétercsoport
paraméterei segitségével.

Kapcsolja ki a tulmoduldciot
(paraméter 14-03 Overmodulation).

Novelje meg a rezonanciacsillapitast
(paraméter 1-64 Resonance
Dampening).

Ellenérizze, elfogadhaté szintre
csokkent-e a zaj, illetve a rezgés.

Tablazat 8.3 Hibaelharitas
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9 Specifikaciok

9.1 Villamossagi adatok

Frekvenciavalts PK37 PK55 PK75 P1K1 P1K5 P2K2 P3Ko

tipikus tengelyteljesitménye [kW (LE)] 037 0,35 075 ! 13 22 30
(0,5) (0,74) (1,0) (1,5) (2,0) (3,0) (4,0)

IP20 mechanikai védettség K1 K1 K1 K1 K1 K1 K2

Kimeneti aram

Tengelyteljesitmény [kW] 0,37 0,55 0,75 1,1 1,5 2,2 3

Folyamatos (3 x 380-440 V) [A] 1,2 1,7 2,2 3 3,7 53 7,2

Folyamatos (3 x 441-480 V) [A] 1,1 1,6 2,1 2,8 34 4,8 6,3

Szakaszos (60 s tulterhelés) [A] 1,9 2,7 35 48 5.9 8,5 11,5

Folyamatos kVA (400 VAC) [kVA] 0,9 1,2 1,5 2,1 2,6 3,7 5,0

Folyamatos kVA (480 VAC) [kVA] 0,9 13 1,7 2,5 2,8 4,0 5.2

Maximalis bemeneti aram

Folyamatos (3 x 380-440 V) [A] 1,2 1,6 2,1 2,6 3,5 4,7 6,3

Folyamatos (3 x 441-480 V) [A] 1,0 1,2 1,8 2,0 2,9 3,9 43

Szakaszos (60 s tulterhelés) [A] 1,9 2,6 3,4 472 5,6 7.5 10,1

Tovabbi specifikaciok

Max. kabelkeresztmetszet (haldézat, motor, fék 402)

és terhelésmegosztas) [mm? (AWG)]

Becsiilt teljesitményveszteség névleges

maximalis terhelésnél [W]" 209 252 30 40 >29 “ 948

Tomeg, IP20 mechanikai védettség [kg (font)] 2,3 (5,1) 2,3 (51) 23 (51) | 23(5,1) 2,3 (51) 2,5 (5,5) 3,6 (7,9)

Hatasfok [%]? 96,0 96,6 96,8 97,2 97,0 97,5 98,0

Tablazat 9.1 Megtaplalé halézat: 3 x 380-480 VAC

. P4KO0 P5K5 P7K5 P11K P15K P18K P22K
Frekvenciavalto
L. L, 4 55 7,5 1 15 18,5 22
tipikus tengelyteljesitménye [kW (LE)]
(5,4) (7,4) (10) (15) (20) (25) (30)
IP20 mechanikai védettség K2 K2 K3 K4 K4 K5 K5
Kimeneti aram
Tengelyteljesitmény 4 55 7,5 1 15 18,5 22
Folyamatos (3 x 380-440 V) [A] 9 12 15,5 23 31 37 42,5
Folyamatos (3 x 441-480 V) [A] 8,2 1 14 21 27 34 40
Szakaszos (60 s tulterhelés) [A] 14,4 19,2 24,8 34,5 46,5 55,5 63,8
Folyamatos kVA (400 VAC) [kVA] 6,2 8,3 10,7 15,9 21,5 25,6 29,5
Folyamatos kVA (480 VAC) [kVA] 6,8 9,1 11,6 17,5 224 28,3 33,3
Maximalis bemeneti aram
Folyamatos (3 x 380-440 V) [A] 8,3 11,2 15,1 22,1 29,9 35,2 41,5
Folyamatos (3 x 441-480 V) [A] 6,8 9,4 12,6 18,4 24,7 29,3 34,6
Szakaszos (60 s tulterhelés) [A] 13,3 17,9 24,2 33,2 449 52,8 62,3
Tovabbi specifikaciok
Max. kadbelkeresztmetszet (halézat, motor, fék és
. , R 4(12) 16 (6)
terhelésmegosztas) [mm* (AWG)]
Becslilt teljesitményveszteség névleges
115,5 157,5 192,8 289,5 3934 402,8 467,5
maximalis terhelésnél [W]"
Tomeg, IP20 mechanikai védettség [kg (font)] 3,6 (7,9) 3,6 (7,9) 4,1 (9,0) 9,4 (20,7) 9,5 (20,9) 12,3 (27,1) | 12,5 (27,6)
Hatasfok [%]? 98,0 97,8 97,7 98,0 98,1 98,0 98,0

Tablazat 9.2 Megtaplal6é halézat: 3 x 380-480 VAC
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L PK37 PK55 PK75 P1K1 P1K5 P2K2 P3K7
Frekvenciavalto
o o 0,37 0,55 0,75 1,1 1,5 2,2 3,7
tipikus tengelyteljesitménye [kW (LE)]
(0,5) (0,74) (1,0) (1,5) (2,0) (3,0) (5,0)
IP20 mechanikai védettség K1 K1 K1 K1 K1 K2 K3
Kimeneti aram
Folyamatos (3 x 200-240 V) [A] 2,2 3,2 4,2 6 6,8 9,6 15,2
Szakaszos (60 s tulterhelés) [A] 3,5 5,1 6,7 9,6 10,9 15,4 24,3
Folyamatos kVA (230 VAC) [kVA] 0,9 13 1,7 2,4 2,7 3,8 6,1
Maximalis bemeneti aram
Folyamatos (3 x 200-240 V) [A] 1,8 2,7 34 4,7 6,3 8,8 14,3
Szakaszos (60 s tulterhelés) [A] 2,9 4,3 54 7,5 10,1 14,1 22,9
Tovabbi specifikaciok
Max. kadbelkeresztmetszet (halézat, motor, fék és 4012)
terhelésmegosztas) [mm? (AWG)]
Becsiilt teljesitményveszteség névleges
294 38,5 51,1 60,7 76,1 96,1 147,5
maximalis terhelésnél [W]"
Tomeg, IP20 mechanikai védettség [kg (font)] 23 (51) 23 (51 | 23(51) 23 (51) 23 (51) 2,5(55) 3,6 (7,9
Hatasfok [%]? 96,4 96,6 96,3 96,6 96,5 96,7 96,7
Tablazat 9.3 Halozati tap: 3 x 200-240 VAC
PK37 PK55 PK75 P1K1 P1K5 P2K2
Frekvenciavalto
.. o, 0,37 0,55 0,75 11 1,5 2,2
tipikus tengelyteljesitménye [kW (LE)]
(0,5) (0,74) (1,0) (1,5) (2,0) (3,0)
IP20 mechanikai védettség K1 K1 K1 K1 K1 K2
Kimeneti aram
Folyamatos (1 x 200-240 V) [A] 2,2 3,2 4,2 6 6,8 9,6
Szakaszos (60 s tulterhelés) [A] 3,5 51 6,7 9,6 10,9 15,4
Folyamatos kVA (230 VAC) [kVA] 0,9 1,3 1,7 2,4 2,7 3,8
Maximalis bemeneti aram
Folyamatos (1 x 200-240 V) [A] 2,9 4,4 55 7,7 10,4 14,4
Szakaszos (60 s tulterhelés) [A] 4,6 7,0 8,8 12,3 16,6 23,0
Tovabbi specifikaciok
Max. kabelkeresztmetszet (halozat, motor, fék és 4012)
terhelésmegosztas) [mm? (AWG)]
Becsiilt teljesitményveszteség névleges maximalis
L 37,7 46,2 56,2 76,8 97,5 121,6
terhelésnél [W]"
Témeg, IP20 mechanikai védettség [kg (font)] 2,3 (5,1) 2,3 (51) 23 (51) 2,3 (5,1) 2,3 (51) 2,5 (5,5)
Hatasfok [%]? 94,4 95,1 95,1 95,3 95,0 95,4

Tablazat 9.4 Haloézati tap: 1 x 200-240 VAC

1) A tipikus teljesitményveszteség névleges terhelés mellett értendd, #15%-os tliréssel szdmolva (a tiirés a fesziiltség- és kdbelértékek ingadozdsdra

vonatkozik).

Az értékek tipikus motorhatdsfokot vesznek alapul (IE2/IE3 hatdra). Kisebb hatdsfokii motorok fokozzdk a frekvenciavdlto teljesitményveszteségét,

és vice versa.

Ez a frekvenciavdlto hiitésének méretezésére vonatkozik. Ha a kapcsoldsi frekvencia nagyobb az alapértelmezett bedllitdsndl, a teljesitmény-

veszteség megnéhet. A szdmitds figyelembe veszi az LCP és a tipikus vezérlGkdrtya teljesitményfelvételét. Tovdabbi opcick és a felhaszndlé dltali

terhelés még 30 W-tal névelhetik a veszteséget (a jellemz6 névekedési érték azonban csupdn 4 W teljes terhelésii vezérlGkdrtya, illetve terepi busz

esetén).

A teljesitményveszteség adatait az EN 50598-2 szerint ldsd itt: www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) 50 m drnyékolt motorkdbellel, névleges frekvencidn és névleges terhelés mellett. Az energia-hatdsfok osztdlydt illetéen Idsd

9.4. fejezet Kornyezeti feltételek. A részleges terhelési veszteségeket illetéen ldsd www.danfoss.com/vltenergyefficiency.
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9.2 Megtaplalo haldzat

Megtéplalé halézat (L1/N, L2/L, L3)

Tapcsatlakozok (LT/N, L2/L, L3)
Tapfesziiltség 380-480 V: -15% (-25%)" - +10%
Tapfesziiltség 200-240 V: -15% (-25%)" - +10%

1) A frekvenciavdlté csékkentett teljesitménnyel -25%-os bemeneti fesziiltségen is miikodhet. A frekvenciavdlté maximdilis
teljesitménye -25%-0s bemeneti feszliltség esetén 75%, -15%-0s bemeneti feszliltség esetén pedig 85%.

Ha a hdldzati fesziiltség tobb, mint 10%-kal elmarad a frekvenciavdltd legkisebb névleges hdldzati fesziiltségétdl, akkor nem
vdrhatd a teljes nyomaték biztositdsa.

Halozati frekvencia 50/60 Hz +5%
Max. d&tmeneti kiegyensulyozatlansag a haldzati fazisok kézott a névleges halézati feszlltség 3,0%-a
Valds teljesitménytényezd (A) névleges terhelésnél 20,9 (névleges)
Teljesitményeltoldddsi tényezé (cos ¢) kozel 1 (>0,98)
Kapcsoldsok szdma a tapbemeneten (L1/N, L2/L, L3) (bekapcsoldsok), 7,5 kW (10 LE) legfeljebb 2-szer percenként
Kapcsolasok szdma a tdpbemeneten (L1/N, L2/L, L3) (bekapcsolasok), 11-22 kW (15-30 LE) legfeljebb 1-szer percenként

9.3 Motorkimenet és motoradatok

Motorkimenet (U, V, W)

Kimeneti feszliltség a tapfesziiltség 0-100%-a
Kimeneti frekvencia 0-500 Hz
Kimeneti frekvencia VVC* modban 0-200 Hz
Kapcsoldsok szama a kimeneten korlatlan
Rampaiddé 0,01-3600 s

Nyomatékkarakterisztika

Inditényomaték (dllandé nyomaték) maximum 160% 60 s-ig"
Tulterhelési nyomaték (éllandé nyomaték) maximum 160% 60 s-ig"
Inditéaram maximum 200% 1 s-ig
VVC* nyomatékndvekedési ideje (az fsw értékétdl fliggetlenl) maximum 50 ms

1) A szdzalékos adat a névleges nyomatékra vonatkozik. 11-22 kW-os (15-30 LE) frekvenciavdlté esetében ez 150%.

9.4 Kornyezeti feltételek

Kornyezeti feltételek

Mechanikai védettség, frekvenciavalté IP20/chassis
Mechanikai védettség, atalakitokészlet IP21/Type 1
Rezgésvizsgalat, minden hazméret 1,09
Relativ paratartalom 5-95% (IEC 721-3-3; 3K3 osztaly (nem lecsap6dd)) mikodés kdzben)
Kornyezeti h6mérséklet (DPWM kapcsolasi médnal)
- leértékeléssel Maximum 55 °C"?
- teljes 4lland6 kimeneti dramnal bizonyos teljesitményosztalyokban Maximum 50 °C
- teljes 4llandé kimeneti dramnal Maximum 45 °C
Minimalis kdrnyezeti h6mérséklet teljes terhelésti mikodés folyaman 0°C
Minimalis kdrnyezeti hémérséklet csokkentett teljesitménynél -10 °C
Taroldsi/szallitasi hémérséklet -25 - +65/70 °C
Maximalis tengerszint feletti magassag leértékelés nélkul 1000 m
Maximalis tengerszint feletti magassag leértékeléssel 3000 m
EN 61800-3, EN 61000-3-2, EN 61000-3-3, EN 61000-3-11,
EMC-szabvanyok, kibocsatas EN 61000-3-12, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3
EN 61800-3, EN 61000-6-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3
EMC-szabvanyok, védettség EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6, EN 61326-3-1
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Energia-hatasfok osztalya®

IE2

1) Ldsd a tervezdi segédlet Kiilonleges kériilmények cimii részét a kévetkezékre vonatkozéan:

. Leértékelés magas kérnyezeti hémérsékleten

. Nagy tengerszint feletti magassdg miatti leértékelés

2) A VLT® Midi Drive FC 280 PROFIBUS, PROFINET és EtherNet/IP vdltozata esetén a vezérl6kdrtya tulmelegedésének megelézése

érdekében 45 C-ndl magasabb kérnyezeti hémérsékleten kerlilje a teljes digitdlis/analdg I/O terhelést.

3) Meghatdrozva az EN 50598-2 szabvdnynak megfelel6en:
. Névleges terhelésnél
. A névleges frekvencia 90%-dndl
. A kapcsoldsi frekvencia gydri bedllitdsdndl
. A kapcsoldsi minta gydri bedllitdsdndl
. Nyitott tipus: kérnyezé levegé hémérséklete 45 C

. Type 1 (NEMA készlet): kérnyezeti h6mérséklet 45 C

9.5 Kdabelspecifikaciok

Kébelhosszak és -keresztmetszetek"

Arnyékolt motorkabel maximalis hossza

50 m (164 lab)

Arnyékolatlan motorkabel maximalis hossza

75m

A vezérl6kapcsok kabeleinek maximalis keresztmetszete, hajlékony/merev vezeték

2,5 mm?/14 AWG

A vezérlékapcsok kabeleinek minimalis keresztmetszete

0,55 mm*/30 AWG

Arnyékolatlan STO-bemenetikabel max. hosszisaga

20 m

1) Az er6sdramu kdbelekhez Idsd Tdbldzat 9.1, Tabldzat 9.2, Tabldzat 9.3 és Tdbldzat 9.4.

9.6 Vezérl6bemenet és -kimenet, valamint vezérl6adatok

Digitélis bemenetek

Csatlakozdk szama

18, 19, 27", 29, 32, 33

Logika

PNP vagy NPN

Feszliltségszint 0-24 VDC
Feszliltségszint, logikai 0 PNP <5V DC
Fesziltségszint, logikai 1 PNP >10 VDC
Fesziltségszint, logikai 0 NPN >19 VDC
Fesziltségszint, logikai 1 NPN <14 VDC
Maximalis feszlltség a bemeneten 28 VDC
Impulzusismétlédési frekvencia tartomanya 4-32 kHz
(MUkodési ciklus) min. impulzusszélesség 4,5 ms

Bemeneti ellenallas, Ri

Korilbelul 4 kQ

1) A 27-es csatlakozd kimenetként is beprogramozhaté.

STO-bemenetek”

Csatlakozék szdma 37,38
Feszliltségszint 0-30 VDC
Fesziltségszint, alacsony <1,8 VDC
Fesziltségszint, magas >20 VDC
Maximalis fesziiltség a bemeneten 30 VDC
Maximalis bemeneti dram (0sszes érintkez6) 6 mA
1) Részletek az STO-bemenetekrdl: 6. fejezet Safe Torque Off (STO).
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Analég bemenetek

Az analdg bemenetek széma 2
Csatlakozok széama 53", 54
Uzemmédok fesziiltség vagy aram
Uzemmédvalasztas szoftver
Feszliltségszint 0-10V
Bemeneti ellenallas, Ri korilbelul 10 kQ
Maximalis fesziiltség -15-+20V

Aramtartomany

0/4-20 mA (skalazhato)

Bemeneti ellenallas, Ri

korilbelll 200 Q

Maximalis dram 30 mA
Felbontés az anal6ég bemenetekhez 11 bit
Az analég bemenetek pontossidga Max. hiba: 0,5% végkitérésre
Sévszélesség 100 Hz
Az analég bemenetek galvanikusan szigeteltek a hdlozati fesziiltségtél (PELV) és a tébbi nagyfesziiltségli csatlakozotol.
1) Az 53-as csatlakozo csak a fesziiltség lizemmddot tdmogatja; digitdlis bemenetként is szolgdlhat.
PELV isolation 2
3 L
7 — -
18 | Control [— Mains %
\ \
\ [
High —
33 _J voltage [— Motor
Functional |
isolation I
RS485 E — DCbus
Abra 9.1 Galvanikus szigetelés
ERTESITE
NAGY MAGASSAG
A 2000 m folotti épitmények esetén a PELV-et illetéen érdeklédjon a Danfoss forrodrétjan.
Impulzusbemenetek
Programozhaté impulzusbemenetek szdma 2
Impulzuscsatlakozdk jeldlése 29,33

Max. frekvencia a 29-es és a 33-as csatlakozén

32 kHz (elleniitemU hajtott)

Max. frekvencia a 29-es és a 33-as csatlakozon

5 kHz (nyitott kollektor)

Min. frekvencia a 29-es és a 33-as csatlakozdn 4 Hz
Feszliltségszint lasd a digitalis bemenetekkel foglalkozé szakaszt
Maximdlis fesziiltség a bemeneten 28 VDC

Input resistance, Ri

korilbelil 4 kQ

Az impulzusbemenet pontossdga

max. hiba: 0,1% végkitérésre

Digitélis kimenetek

Programozhaté digitalis/impulzuskimenetek

1

Csatlakozdék szama 27"
Fesziiltségszint a digitélis/frekvenciakimeneten 0-24V
Max. kimeneti aram (fogadas vagy forras) 40 mA
Max. terhelés a frekvenciakimeneten 1 kQ
Max. kapacitiv terhelés a frekvenciakimeneten 10 nF
Minimalis kimeneti frekvencia a frekvenciakimeneten 4 Hz
Maximalis kimeneti frekvencia a frekvenciakimeneten 32 kHz

Frekvenciakimenet pontossaga

max. hiba: 0,1% végkitérésre

MGO7A347
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Felbontas a frekvenciakimeneten 10 bit

1) A 27-es csatlakozd bemenetként is beprogramozhaté.

A digitdlis kimenet galvanikusan szigetelt a hdldzati fesziiltségtdl (PELV) és a tébbi nagyfesziiltségli csatlakozotol.

Analég kimenetek

A programozhaté analég kimenetek szama 1
Csatlakozék szama 42
Analdég kimenet dramtartomdnya 0/4-20 mA
Koz6s pont max. terhelhetésége az analég kimeneten 500 Q
Az analég kimenet pontossdga max. hiba: 0,8% végkitérésre
Felbontés az analég kimeneten 10 bit

Az analdég kimenet galvanikusan szigetelt a hdlézati fesziiltségtdl (PELV) és a t6bbi nagyfesziiltségli csatlakozétol.

Vezérlkartya, 24 V-os egyenfesziiltségl kimenet

Csatlakozék szama 12,13
Maximalis terhelés 100 mA

A 24 V-os egyenfesziiltségli tdp galvanikusan szigetelt a hdldzati fesziiltségtél (PELV). A tdp ugyanolyan potencidllal rendelkezik,
mint az analdg és digitdlis bemenetek és kimenetek.

Vezérl6kartya, +10 V-os egyenfesziiltségl kimenet

Csatlakozék szama 50
Kimeneti fesziltség 10,5V 0,5V
Maximalis terhelés 15 mA

A 10 V-os egyenfesziiltségli tdp galvanikusan szigetelt a hdldzati fesziiltségtsl (PELV) és a tobbi nagyfesziiltségli csatlakozotol.

Vezérl6kartya, RS485-6s soros kommunikaciod
Csatlakozdék szama 68 (PTX+, RX+), 69 (N,TX-, RX-)
61-es szamu csatlakozd koz0s a 68-as és 69-es csatlakozd esetében

Az RS485-6s soros kommunikdcios kér galvanikusan szigetelt a hdlozati feszliltségtél (PELV).

Vezérlékartya, USB soros kommunikacio
USB-szabvany 1.1 (teljes sebességu)
USB-csatlakozé B tipusu USB-csatlakozé

A szdmitégépet szabvdnyos gazda—-eszkoz USB-kdbellel csatlakoztassa.

Az USB-csatlakozds galvanikusan szigetelt a hdlozati fesziiltségtél (PELV) és a tobbi nagyfesziiltségli csatlakozdtol.

Az USB-féldelécsatlakozds nincs galvanikusan szigetelve a védéfoldeléstél. Csak szigetelt hordozhaté szamitégépet csatlakoz-
tasson a frekvenciavdlté USB-csatlakozéjdhoz.

Relékimenetek

Programozhaté relékimenetek szama 1
01-es relé 01-03 (nyit6), 01-02 (zaro)
Max. csatlakozéterhelés (AC-1)V: 01-02 (zard) (ohmos terhelés) 250 VAC, 3 A
Max. csatlakozéterhelés (AC-15)": 01-02 (zard) (induktiv terhelés @ cos¢ 0,4) 250 VAC, 0,2 A

Max. csatlakozéterhelés (DC-1)": 01-02 (z&rd) (ohmos terhelés) 30VDC, 2 A

(
(
(
(
(
(

Max. csatlakozéterhelés (DC-13)": 01-02 (zaré) (induktiv terhelés) 24VDC, 0,1 A
Max. csatlakozéterhelés (AC-1)": 01-03 (nyitd) (ohmos terhelés) 250 VAC, 3 A
Max. csatlakozéterhelés (AC-15)": 01-03 (zard) (induktiv terhelés @ cos¢ 0,4) 250 VAC, 0,2 A
Max. csatlakozéterhelés (DC-1)V: 01-03 (nyitd) (ohmos terhelés) 30VDC, 2 A
Min. csatlakozéterhelés: 01-03 (nyit6), 01-02 (zard) 24 VDC 10 mA, 24 VAC 20 mA

1) IEC 60947, 4. és 5. rész
A reléérintkez6k galvanikusan szigeteltek (erésitett szigeteléssel) az dramkor tobbi részétél.

Vezérl6kartya teljesitménye
Mintavételi id6koz 1 ms
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Vezérlési karakterisztika

Kimeneti frekvencia felbontdsa 0-500 Hz-en +0,003 Hz
Rendszer vélaszideje (18-as, 19-es, 27-es, 29-es, 32-es és 33-as csatlakozo) <2 ms
Fordulatszam-szabdlyozasi tartomany (nyilt hurok) a szinkron fordulatszam 1:100 része
Fordulatszam pontossaga (nyilt hurok) a névleges fordulatszam +0,5%-a
Fordulatszam pontossaga (zart hurok) a névleges fordulatszdm +0,1%-a

Az Gsszes vezérlési jellemz6 4 pélusu aszinkronmotorra vonatkozik.

9.7 A csatlakozasok meghuzasi nyomatékai

Fontos, hogy minden elektromos csatlakozast a megfelel6 nyomatékkal hizzon meg. A tulsdgosan kis vagy nagy meghtzasi
nyomaték elektromos csatlakozasi problémat okozhat. A megfelel6 nyomaték biztositdsdhoz hasznaljon nyomatékkulcsot.
Laposfejl csavarhtzo javasolt tipusa: SZS 0,6 x 3,5 mm.

Nyomaték [Nm (hiivelyk-font)]
Mechanikai o,
] 3 Teljesitmény [kW . Egyenaramu 3 . . 3
védettség Halozat Motor } Fék Fold Vezérlés/relé
. (LE)] csatlakozé
tipusa
K1 0,37-2,2 (0,5-3,0) 08 (7,1) 038 (7,1) 0,8 (7,1) 0.8 (7,1) 1,6 (14,2) 0,5 (4,4)
K2 3,0-5,5 (4,0-7,5) 08 (7,1) 08 (7,1) 0,8 (7,1) 08 (7,1) 1,6 (14,2) 0,5 (4,4)
K3 7,5 (10) 0,8 (7,1) 08 (7,1) 08 (7,1) 08 (7,1) 1,6 (14,2) 0,5 (44)
K4 11-15 (15-20) 1,2 (10,6) 1,2 (10,6) 1,2 (10,6) 1,2 (10,6) 1,6 (14,2) 0,5 (4,4)
K5 18,5-22 (25-30) 1,2 (10,6) 1,2 (10,6) 1,2 (10,6) 1,2 (10,6) 1,6 (14,2) 0,5 (4,4)

Tablazat 9.5 Meghuzasi nyomatékok

9.8 Biztositok és megszakitok

A tépoldalon biztositokat és/vagy megszakitokat hasznaljon a szervizszemélyzet védelmére arra az esetre, ha a frekvenci-
avalté valamelyik komponense meghibasodna (elsé hiba).

Mellékaramkor-védelem
A berendezés (beleértve a kapcsolomiivet, a gépeket stb.) valamennyi mellékdaramkore esetében gondoskodjon a nemzeti/
nemzetkozi eléirasoknak megfelel6 révidzarlat- és tuldramvédelemrdl.

ERTESITE.

Az integralt félvezetds rovidzarlat-védelem nem nyujt mellékaramkor-védelmet. Biztositson mellékaramkor-védelmet a
nemzeti és a helyi szabalyoknak és el6irasoknak megfeleléen.

A Tdbldzat 9.6 a tesztelésen atesett ajanlott biztositok és megszakitdk listajat tartalmazza.

AVIGYAZAT!

SZEMELYI SERULES ES A BERENDEZES SERULESENEK KOCKAZATA
A rendellenes miikodés vagy az ajanlasok figyelmen kiviil hagyasa személyi sériiléshez, valamint a frekvenciavalté és
egyéb berendezések karosodasahoz vezethet.

. Az ajanlasoknak megfeleld biztositokat valasszon. igy a lehetséges sériilések a frekvenciavalton beliili karoso-
dasokra korlatozodnak.
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ERTESITE.

BERENDEZES SERULESE
Biztositok és/vagy megszakitok hasznalataval biztosithaté a megfelelés az IEC 60364 szabvany CE-el6irasainak. A
védelemmel kapcsolatos ajanlasok figyelmen kiviil hagyasa a frekvenciavalté karosodasahoz vezethet.

A Danfoss az UL 508C elSirdsoknak vagy az IEC 61800-5-1 szabvanynak valé megfelelés biztositasara az Tdbldzat 9.6 altal
felsorolt biztositok és megszakitdk hasznalatat javasolja. UL-elGirasokat nem teljesité alkalmazéasok esetén olyan daramkérhoz
méretezze a megszakitdkat, amely legfeljebb 50 000 Arms (szimmetrikus) dram biztositasara képes 240/400 V maximalis
feszliltség mellett. A frekvenciavéltd névleges rovidzarlati drama (SCCR) alkalmas olyan aramkoron torténé hasznalatra, amely
T osztélyu biztositokkal védve legfeljebb 100 000 Arms dram biztositdséra képes maximum 240/480 V mellett.

Non-UL
L, o, X o o UL-biztosito
Hazméret Teljesitmény [kW (LE)] Non-UL biztosité megszakito B
(Bussmann, T osztaly)
(Eaton)
0,37 (0,5)
0,55-0,75 gG-10 JJS-6
(0,74-1,0)
K1 PKZMO0-16
1,1-1,5
JJS-10
(1,48-2,0) 9G-20
2,2 (3,0 JJS-15
3 fazis, 380-480 V 3,0-5,5
K2 PKZMO0-20
(4,0-7,5) gG-25 JJS-25
K3 7,5 (10) PKZMO0-25
11-15
K4 gG-50 - JJS-50
(15-20)
18,5-22
K5 gG-80 - JJS-80
(25-30)
0,37 (0,5) gG-10 JIN-6
0,55 (0,74) JIN-10
K1 0,75 (1,0 PKZMO0-16 JIN-15
. 9G-20
3 fazis, 200-240 V 1,1 (1,48)
JIN-20
1,5 (2,0)
K2 2,2 (3,0) PKZMO0-20
9G-25 JIN-25
K3 3,7 (5,0) PKZMO0-25
0,37 (0,5) gG-10 JIN-6
0,55 (0,74) JIN-10
K1 0,75 (1,0) PKZMO0-16 JIN-15
1 fazis, 200-240 V gG-20
1,1 (1,48)
JIN-20
1,5 (2,0)
K2 2,2 (3,0) 9G-25 PKZMO0-20 JIN-25

Tablazat 9.6 Biztosité és megszakito
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9.9 Hazméretek, névleges teljesitmények és méretek

Hazméret K1 K2 K3 K4 K5
Teljesitmény 1 fazisa 0,37 0,55 0,75 1,1 1,5 2,2 - - -
[kw] 200-240 V
3 fazisu 0,37 0,55 0,75 11 1,5 2,2 3,7 - -
200-240 V
3 fazisu 0,37 0,55 0,75 11 1,5 2,2 3 4 55 7,5 1 15 18,5 22
380-480 V
FC 280 IP20
A magassag 210 (8,3) 272,5 (10,7) 272,5 317,5 410 (16,1)
(10,7) (12,5)
B szélesség 75 (3,0) 90 (3,5) 115 (4,5)| 133 (5,2) 150 (5,9)
C mélység 168 (6,6) 168 (6,6) 168 (6,6) | 245 (9,6) 245 (9,6)
FC 280 IP21-es készlettel
A magassag 395
Méret.ek [mm 338,5 (13,3) 395 (15,6) (15,6) 425 (16,7) 520 (20,5)
(i} B szélesség 100 (3,9) 115 (4,5) 130 (5,1)| 153 (6,0) 170 (6,7)
C mélység 183 (7,2) 183 (7,2) 183 (7,2) | 260 (10,2) 260 (10,2)
FC 280 NEMA Type 1 készlettel
A magassag 357
294 (11,6) 356 (14) 391 (15,4) 486 (19,1)
(14,1)
B szélesség 75 (3,0) 90 (3,5) 115 (4,5)| 133 (5,2) 150 (5,9)
C mélység 168 (6,6) 168 (6,6) 168 (6,6) | 245 (9,6) 245 (9,6)
Témeg [kg 2,5 (5,5) 3,6 (7,9) 4,6 82 (18,1) | 11,5 (25,4)
(font)] (10,1)
Szerel6- a 198 (7,8) 260 (10,2) 260 297,5 390 (15,4)
nyilasok [mm (10,2) (11,7)
(htivelyk)] b 60 (2,4) 70 (2,8) 90 (3,5) | 105 (4,1) 120 (4,7)
c 5(0,2) 6,4 (0,25) 6,5 8(0,32) 7,8 (0,31)
(0,26)
d 9 (0,35) 11 (043) 11 (0,43)[ 12,4 (049)| 12,6 (0,5)
e 4,5 (0,18) 5,5 (0,22) 55 6,8 (0,27) 7 (0,28)
(0,22)
f 7,3 (0,29) 8,1 (0,32) 9,2 11 (0,43) 11,2 (0,44)
(0,36)

Tablazat 9.7 Hazméretek, névleges teljesitmények és méretek
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VLT® Midi Drive FC 280

10 Flggelék

10.1 Jelzések, roviditések, szedés

°C Celsius-fok

°F Fahrenheit-fok

AC Valtakozé dram

AEO Automatikus energiaoptimalizalas
AWG American wire gauge (amerikai vezetékkeresztmetszet-szabvany)
AMA Automatikus motorillesztés

DC Egyendram

EMC Elektromagneses 0sszeférhetdség
ETR Elektronikus hékioldé relé

fmn Névleges motorfrekvencia

FC Frekvenciavalto

Iinv Inverter névleges kimeneti drama
lum Aramkorlat

IMN Névleges motordram

Ivit,max Maximalis kimeneti aram

IviTN A frekvenciavalto altal szolgéltatott névleges kimeneti dram
P Behatolas elleni védelem

LCP Kijelz6- és kezel6egység

MCT Mozgasszabalyozéd eszkdz

ns Szinkron motorfordulatszam

PmN Névleges motorteljesitmény

PELV Védo6 torpefesziiltség

NYAK Nyomtatott aramkor

PM motor Allandé magneses motor

PWM Impulzusszélesség-modulécié
1/perc Percenkénti fordulatszam

STO Safe Torque Off

Tum Nyomatékkorlat

UmnN Névleges motorfesziiltség

Tablazat 10.1 Jelzések és roviditések

Szedés

. Az dbrakon az 6sszes méret mértékegysége [mm (hivelyk)].

. A csillag (*) a paraméter alapértelmezett bedllitasat jelzi.

. A szamozott listdk az eljarasok menetét irjak le.

. A listajeles listak egyéb informaciét tartalmaznak.

. A délt szedés jelentése:

- Kereszthivatkozas

- Webes hivatkozas

- Paraméternév

10.2 A paramétermendi felépitése

64
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Mutaté VLT® Midi Drive FC 280
Mutato
F
A Fesziiltség ala helyezés 32
A csatlakozok meghtizasi nyomatéka 59  Fesziiltségszint 56
A kdbelek vezetése 23 Figyelmeztetések és vészjelzések listdja 49
Adattabla 9 Fékapcsold 24
Alapértelmezett beallitas 32 Foldeles 17,18,23,24
AMA csatlakoztatott 27-es csatlakozoval.........e.eeoereeesrrerses 42  Foldeletlen delta 18
Foldel6csatlakozas 23
A Foldelévezeték 13
Arnyékolt kébel 23 Foldelt delta 18
Atkotés 20 Fémenii 28,30
Fordulatszam-referencia 35,42
A
Automatikus be 31,35 G
Gyorsmenu 26,30
B
Bemenet H
o Gl v
Fsat"al o’zob . ' 94 Fesziiltség 30
He,slz,“ t-“.ekg, berlnine s Tap (L1/N, L2/L, L3) 55
a.oz?tl ,a e Tapadatok 53
Teljesitmény 5,13,18,23,24
Hatla 10
Bemenetek P
Analég bemenet 57  Helyivezérlés 31
Digitélis bemenet 56 Hiba
Impulzusbemenet 57 Hibanaplé 30
Biztonsagi 8 Hibatorlés 30,31,32,45
Biztosito 13,23,59 Hévédelem 5
Hités 10
C
Csatlakozdék |
Kimeneti csatlakozé 24
Vezérl6kapocs 31,49 IEC 61800-3 18,55
Inicializalas
Eljaras 32
D )
Kézi inicializélas 32
Digitalis bemenet 20 Interferencia szigetelése 23
Iranyitas 23
E y
Egyenaram 5 K
EMC 3> Kabelhosszusag 56
EMC-kompatibilis telepités 13 Kabelkeresztmetszet 17
Emelés 10 Karbantartas 45
Energia-hatasfok 53,54 Képzett szakember 7
Energia-hatasfok osztalya 56 Keresztmetszet 56
Enkdder forgasiranya 35 Kézi be 31
Ersdramu csatlakoztatds 13 .
Kimenetek
Analég kimenet 58
Digitalis kimenet 57
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Mutato

Kezelési utmutato

Kimeneti dram 57 Relékimenet 58
Kistlési id 7 Rendeltetés 4
Kornyezeti feltételek 55 Rendszer visszacsatolojele 4
Kulsé parancs 5 Rezgés 10
Kiils6 vezérld 4 RFI-sz(rd 18
Kaszéaramok 8,13 Rovidités 64
L S
Leértékelés 55 Segédberendezés 23
Setup 35
M SIL2 5
Mechanikus fék vezérlése 21 SILCL a SIL2 kateg6riabol 5
Megszakito 23 Soros kommunikacio 21,31,45,58
Mellékaramkor-védelem 59 Specifikacio 22
Meni fe|épl'téSP 30 Start parancs 35
Menu gomb 25 STO
Meniigomb 30 Aktivalas 38
Automatikus Ujrainditds 38,39
Motor Deaktivalas 38
Ada'r 32,34 Karbantartas 39
Allapot 4 Kézi ujrainditas 38,39
Aram - 5,34 Mszaki adatok 41
F(?lrg,ata< 34 Uzembehelyezési teszt 39
hévédelme 5
Motoraram 30  Szabad tavolsag a h(itéshez 23
Motorkabel 13,17 Szabad tavolsaggal kapcsolatos kdvetelmeény..............cen.. 10
Motorkimenet 55 bvanvok & foleldsé ‘b
Motorteljesitmény 30 Szabvanyok és megfelel§ség az STO esetében........wcenecnnne 5
Teljesitmény 13 Szedés 64
Védelem 4 Szerelés 10,23
Motorkabelek 23 Szerviz 45
N Szigetelt csillagpont 18
Szimbdlum 64
Nagyfesziiltség 7,24
Navigaciés gomb, 25,30 T
Numerikus kijelz 25 Tapfesziiltség 24,58
Nyilt hurok 59 Tarolas 9
Nyomaték -
Tévoli parancs 4
Nyomatékkarakterisztika 55 P
Telepités 23
0] Telepités kozvetlenlil egymas mellé 10
Opcick 24 Telepitési kornyezet 10
Teljesitett elirdsok és tanusitvanyok 5
P Teljesitménytényez6 5,23
PELV 44,58 Terhelésmegosztas 7
Potencialkiegyenlités 14 Termisztor 44
Programozaés 20, 30, 31 Tovabbi irodalom 4
Tranziens impulzus 14
R Tranziensvédelem 5
Razkodas 10 Taldramvédelem 13
Referencia 30
MGO07A347 Danfoss A/S © 06/2016 Minden jog fenntartva. 69



Mutato

VLT® Midi Drive FC 280

0

39

Ugyfél éltal biztositott relé

U

Ujrahasznositas

Utmutatas az artalmatlanitashoz

\Y

Valtakozo aram hullamformaja

Valtakozé aramu bemenet

518

518

Valtakozo fesziltségl halozat

Véletlen inditas

7,45
30

Vészjelzési napld

Vezérlés
Karakterisztika

59

Vezérl6kapocs
Vezetékezés

31,49
13,20,23

Vezérl6gomb

25,30

Vezérl6kartya

58

+10 V-os egyenfesziiltségl kimenet
RS485-6s soros kommunikécioé

58

58

Teljesitmény.
USB soros kommunikacié

58

Vezeték-keresztmetszet

13

Visszacsatolas

23
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Mutato

Kezelési utmutato
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Danfoss Kft.

H-1139 Budapest

Vaci ut91

Telefon: (1) 450 2531

Telefax: (1) 450 2539

E-mail: danfoss.hu@danfoss.com
www.danfoss.hu

A Danfoss nem véllal felel6sséget a kataldgusokban és mas nyomtatott anyagban 1évé esetleges tévedésért, hibaért. A Danfoss fenntartja maganak a jogot, hogy termékeit értesités nélkuil
megvéltoztassa. Ez vonatkozik a mar megrendelt termékekre is, feltéve hogy e valtoztatasok végrehajthatok a mar elfogadott specifikacio Iényeges médositasa nélkiil. Az ebben az anyagban
talalhato védjegyek az érintett vallalatok tulajdonat képezik. A Danfoss és a Danfoss logé a Danfoss A/S védjegyei. Minden jog fenntartva.

Danfoss A/S

Ulsnaes 1
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