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Bevezetés Programozasi utmutaté

1 Bevezetés

1.1 A programozasi Utmutaté hasznalata

1.1.1 Az Utmutato rendeltetése

A programozési Utmutato a frekvenciavalté vezérlésével, a
paraméterek hozzaférésével, a programozassal és a hibael-
haritassal kapcsolatos tudnivaldkat tartalmazza.

A programozasi Utmutaté képzett szakembereknek szdl,
akik jol ismerik a VLT® Midi Drive FC 280 frekvenciavaltot.
Programozas el6tt olvassa el az utasitasokat, és kdvesse az
Uutmutaténkban ismertetett eljarasokat.

A VLT® bejegyzett védjegy.

1.1.2 Tovabbi irodalom

Tovabbi szakirodalom:

e A VLT® Midi Drive FC 280 kezelési utmutaté a
frekvenciavalté izembe helyezéséhez és
mukodtetéséhez sziikséges tudnivalokat
tartalmazza.

. A VLT® Midi Drive FC 280 tervez6i segédlet részletes
muszaki informacidkkal szolgél a frekvenciavalto
kialakitasardl és alkalmazasairol.

A dokumentdcio letoltése érdekében forduljon a Danfoss
helyi szallitéjadhoz, vagy latogasson el a drives.danfoss.com/
knowledge-center/technical-documentation/ cimre.

1.1.3 Dokumentum- és szoftververzid

Jelen Utmutatot rendszeresen feliilvizsgaljuk és frissitjik.
Minden tokéletesitési javaslatot 6rémmel fogadunk. Az
Tdbldzat 1.1 a dokumentum verziéjat és a megfeleld
szoftververziét ismerteti.

Kiadas Megjegyzés Szoftververzio

MGO07C3  |Uj szoftververzié kiadasa miatti 1.2
frissités

Tablazat 1.1 Dokumentum- és szoftververzio

°C Celsius-fok

°F Fahrenheit-fok

AC Valtakozé dram

AEO Automatikus energiaoptimalizalas

ACP Alkalmazésvezérlé processzor

AWNG American wire gauge (amerikai
vezetékkeresztmetszet-szabvany)

AMA Automatikus motorillesztés

DC Egyendram

EEPROM Elektromosan torolhetd, progra—.
mozhatd, csak olvashaté memodria

EMC Elektromagneses Osszeférhetdség

EMI Elektromagneses interferencia

ESD Elektrosztatikus kisulés

ETR Elektronikus hékioldo relé

fmN Névleges motorfrekvencia

FC Frekvenciavélto

(GBT Szigetelt vezérlSelektrodaju bipolaris
tranzisztor

P behatolas elleni védelem

ILm Aramkorlat

linv Inverter névleges kimeneti drama

IMN Névleges motordram

Ivit,max Maximalis kimeneti aram

- A frekvenciavalté &ltal szolgdltatott

' névleges kimeneti aram

La Motor hossziranyu induktivitasa

Lq Motor keresztirdnyu induktivitasa

LCP Kijelz6- és kezel6egység

LED Fénykibocsatoé didda

MCP Motorvezérl6 processzor

N.A. Nem alkalmazhaté
National Electrical Manufacturers

NEMA Association (Villamosipari Gyartok
Orszagos Szbvetsége)

PmN Névleges motorteljesitmény

NYAK Nyomtatott dramkor

PE Védofoldelés

PELV Védé torpefesziiltség

PWM Impulzusszélesség-modulacié

Rs Allérész-ellenallas

Regen Generatoros csatlakozdk

1/perc Percenkénti fordulatszam

RFI Radiofrekvencias interferencia

SCR Sziliciumos egyeniranyité

SMPS Kapcsololzemu tapegység

Tum Nyomatékkorlat

UmN Névleges motorfesziiltség

Xh Motor fé reaktanciaja

Tablazat 1.2 Roviditések

MG07C347 Danfoss A/S © 07/2016 Minden jog fenntartva.
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Bevezetés VLT® Midi Drive FC 280
1.2.2 Bemenet
CUS Vezérléparancsok
Az LCP és a digitélis bemenetek segitségével elindithatja,
7 : illetve ledllithatja a csatlakoztatott motort.
Functional
g Safety A funkcidk 2 csoportba sorolhatok.
Type
Approved Az 1. csoport funkcidinak nagyobb a prioritdsa a 2. csoport

A
o
I
w

. ®
TUVRheinland

www.tuv.com
ID 0600000000

FAL

A veszélyes aruk nemzetkozi belvizi szallitasarol sz6l6
eurépai megallapodasnak (ADN) valé megfelel6séget
illetéen lapozza fel a VLT® Midi Drive FC 280 tervez6i
segédlet ADN-nek megfelelé telepités cimU szakaszat.

A frekvenciavalté megfelel az UL 508C termikus memoéria-
megdrzési kdvetelményeknek. Tovabbi tudnivaldkért
lapozza fel a VLT® Midi Drive FC 280 tervezéi segédlet Motor
hévédelme cim( fejezetét.

Alkalmazott szabvanyok és megfelel6ség az STO

esetében

Az STO hasznélatahoz a 37-es és 38-as csatlakozdn

teljesiteni kell minden biztonsagi rendelkezést, beleértve a

vonatkozé jogszabalyokat, elSirdsokat és iranyelveket. Az

integralt STO funkcié az aldbbi szabvényoknak felel meg:
. IEC/EN 61508: 2010 SIL2

. IEC/EN 61800-5-2: 2007 SIL2

. IEC/EN 62061: 2012 SILCL a SIL2 kategoridbol
. IEC/EN 61326-3-1: 2008

. EN ISO 13849-1: 2008, 3. kategoéria PL d

1.2 Definicidk

1.2.1 Frekvenciavaltd

Szabadonfutas
A motortengely szabad Gzemmddban van. A motor nem
hoz létre nyomatékot.

lvit,max
Maximalis kimeneti aram.

vt
A frekvenciavalto altal szolgéltatott névleges kimeneti
aram.

Uvir,max
A maximalis kimeneti feszltség.

prioritasainal.

1. csoport Preciz stop, szabadonfutasu stop, preciz stop és
szabadonfutdsu stop, vészleallas, DC-fékezés, stop
és [OFF] (KI)

2. csoport Start, impulzusstart, iranyvaltas, start iranyvaltassal,
kuszas és kimenetbefagyasztas

Tablazat 1.3 Funkciécsoportok

1.2.3 Motor

Motor forgasa

Nyomaték létrehozasa a kimend6tengelyen. A fordulatszam-
tartomany 0 1/perc értékrél a motor maximalis
fordulatszamadig terjed.

fioa
Motorfrekvencia, ha aktivélta a kuszas funkciot (digitélis
bemeneteken).

fm
Motorfrekvencia.

fmax
Maximalis motorfrekvencia.

fmin
Minimalis motorfrekvencia.

fmN
Névleges motorfrekvencia (az adattablan szerepl6 érték).

Im
Motoraram (pillanatnyi).

ImN
Névleges motoraram (adattablan szerepl6 érték).

nm,N
Névleges motorfordulatszam (adattablan szereplé érték).

ns
Szinkron motorfordulatszam.

_ 2x 1-23-as paraméter x 60 s

s” 1-39-es paraméter
Nszlip
Motorszlip.
Pm,N

Névleges motorteljesitmény (az adattdblan szereplé kW-
vagy LE-érték).

TmN
Névleges nyomaték (motor).

Um
Pillanatnyi motorfesziltség.

4 Danfoss A/S © 07/2016 Minden jog fenntartva.
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Um,N
Névleges motorfesziiltség (az adattablan szerepld érték).

Kimozditonyomaték

Torque

Pull-out

175ZA078.10

RPM

Abra 1.1 Kimozditényomaték

nvir
A frekvenciavalté hatdsfokdt a kimeneti teljesitmény és a
bemeneti teljesitmény ardnya hatarozza meg.

Startletilté parancs
A vezérléparancsok 1. csoportjdba tartozo startletilté
parancs. Tovabbi részletek itt taldlhatdk: Tdbldzat 1.3.

Stop parancs
A vezérléparancsok 1. csoportjaba tartozé stop parancs.
Tovabbi részletek itt taldlhatok: Tdbldzat 1.3.

1.2.4 Referenciak

Analdg referencia
Az 53-as vagy 54-es analég bemenetre adott jel. Lehet
fesziiltség vagy aram.

Binaris referencia
A soros kommunikacids portra kapcsolt jel.

Belsé referencia

A referenciatartomany -100%-a és +100%-a kozott
megadott belsé referencia. A 8 belsé referencia kozil a
digitalis csatlakozdkra adott jelek segitségével lehet
vélasztani.

Impulzusreferencia

A 29-es vagy 33-as digitélis bemenetre kapcsolt impulzusf-
rekvencia-jel.

Refmax

(jellemzéen 10 V, 20 mA) és az eredé referencia kozotti
Osszefliggést hatarozza meg. A maximalis referenciaérték a
paraméter 3-03 Maximdlis referencia segitségével van
megadva.

Refmin

A 0% érték melletti referenciabemenet (jellemzéen 0 V, 0
mA, 4 mA) és az eredd referencia kdzotti 6sszefliggést
hatdrozza meg. A minimalis referenciaérték a

paraméter 3-02 Min. referencia segitségével van megadva.

1.2.5 Egyebek

Analég bemenetek
Az analég bemenetek a frekvenciavalté kiilonféle
funkcidinak vezérlésére szolgalnak.

Kétféle analég bemenet van:
. Arambemenet: 0-20 mA és 4-20 mA

. Fesziiltségbemenet: 0 - +10 VDC

Analég kimenetek
Az analég kimenetek 0-20 mA-es vagy 4-20 mA-es jelet
adhatnak.

Automatikus motorillesztés, AMA
Az AMA algoritmus 4all6 helyzetben tudja meghatarozni a
csatlakoztatott motor villamos paramétereit.

Fékellenallas

A fékellendllas olyan modul, amely képes a generatoros
fékezés soran el6allo fékteljesitmény elnyelésére. A
generatoros fékteljesitmény megnoveli a kdzbensdkori
fesziiltséget, és a fékchopper gondoskodik arrél, hogy ez a
teljesitmény a fékellenallasra jusson.

CT-karakterisztika

Altalanos alkalmazasban, példaul szallitdszalagok,
dugattyus szivattyuk és daruk esetén hasznalt allandé-
nyomaték-karakterisztika.

Digitalis bemenetek
A digitalis bemenetek a frekvenciavalté kilonféle
funkcidinak vezérlésére hasznalhatdk.

Digitalis kimenetek
A frekvenciavalté 2 digitalis kimenettel rendelkezik,
amelyek 24 VDC (maximum 40 mA) jelet tudnak adni.

DSP
Digitalis jelprocesszor.

ETR

Az elektronikus hékioldo relé héterhelési szamitast jelent
az aktudlis terhelés és az id6 alapjén. A cél a becsilt
motorhémérséklet megallapitasa.

Standard FC-busz

RS485-0s busz FC vagy MC protokollal. Lasd

8-30 paraméter Protocol.

Inicializalas

Inicializalas végrehajtasakor (74-22 paraméter Operation
Mode) a frekvenciavalté visszatér az alapértelmezett bealli-
tasokra.

MG07C347
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Szakaszos muikodési ciklus

A szakaszos muikodés értéke a mikodési ciklusok
sorozatara vonatkozik. Minden ciklus egy munkaperio-
dusbdl és egy terhelésmentes periédusbdl all. Az Gizemelés
periodikus m{ikodés vagy nemperiodikus miikodés lehet.

LCP

A kijelz6- és kezel6egység (LCP) teljes interfészt nyujt a
frekvenciavalto vezérléséhez és programozéasahoz. A kezel6-
egység levehetd, és a frekvenciavaltotol legfeljebb 3
méterre felszerelheté — példaul egy ellilsé panelre az erre
szolgdlé opciondlis kihelyezékészlet segitségével.

NLCP

A numerikus kijelz6- és kezel6egység interfészt nyuijt a
frekvenciavélté vezérléséhez és programozasahoz. A
numerikus kijelzéji egység csupén folyamatértékek
kijelzésére szolgal, taroldsi és masolasi funkcidja nincs.

Isb
Legkisebb helyi értéki bit (least significant bit).

msb
Legnagyobb helyi értékd bit (most significant bit).

MCM
A kédbelkeresztmetszet amerikai mértékegységének (Mille
Circular Mil) réviditése. 1 MCM = 0,5067 mm”.

Online/offline paraméterek

Az online paraméterek az adat értékének megvaltozésa
utan azonnal érvénybe lépnek. Az offline paraméterek
modositasainak érvénybe léptetéséhez nyomja meg az [OK]
gombot.

Folyamat PID

A PID-szabalyoz6 tartja a fordulatszamot, a nyomast és a
hémérsékletet Ugy, hogy a kimeneti frekvenciat a valtozd
terheléshez igazitja.

PCD
Folyamatvezérl6 adat.

Ki-be kapcsolasi ciklus
A halézati tap kikapcsoldsa a kijelzd (LCP) elsotétiiléséig,
majd a tap ujboli bekapcsolasa.

Teljesitménytényezd
A teljesitménytényez6 az |1 és az |rms kdzotti 6sszeflig-
géssel fejezhetd ki.

V3 xUxI, cosdpl

Teljesitmény tényez6 = 73
3xUxIpys

cos@pl =1, ezért

Teljesitmény tényez6 = M xcospl _ I—l
Irms Irms
A teljesitménytényezé azt mutatja meg, hogy a frekvenci-
avalté milyen mértékben terheli a halézati tapot.
Minél kisebb a teljesitménytényezd, annal nagyobb az

effektiv aram (Iruws) azonos teljesitményen.

Ipys = \/I% + Ié +1§ + .+ Iﬁ
A nagy teljesitménytényez6 azt jelenti, hogy a kiilénb6zé
harmonikus dramok szintje alacsony.

A beépitett egyenaramu tekercsek nagy teljesitményté-
nyez6t biztositanak, minimalizalva a megtaplalé halozatra
adott terhelést.

Impulzusbemenet/inkrementalis enkéder

Kulsé, digitalis impulzusjeladd, amely visszacsatolassal
szolgal a motor fordulatszamarél. Az inkrementalis
forgdjeladdt olyan alkalmazasokban hasznaljak, ahol igen
nagy pontossagu fordulatszam-vezérlés sziikséges.

RCD
Eletvédelmi relé.

Setup

A paraméter-beallitasok 4 konfiguracidba, un. setupokba
menthetdék. A 4 setup kozul mindig kivalaszthat6 a
medfeleld, és az inaktiv setupok modosithatok.

SFAVM
Az allorészfluxus-orientalt aszinkron vektormodulacié nevi
kapcsolasi mintat jelold rovidités.

Szlipkompenzacié

A frekvenciavalté a motorszlip kompenzacidjat a frekvencia
modositasaval oldja meg a mért motorterhelés fliggvé-
nyében, kozel dllandé motorfordulatszdmot biztositva.

Smart Logic Control (SLC)

Az SLC a felhasznalé altal megadott mUveletek sora,
amelyek végrehajtasara akkor kerdl sor, ha a Smart Logic
Controller igaznak értékeli a nekik megfeleld, ugyancsak a
felhaszndlo altal megadott eseményt (13-** Smart Logic Vez.
paramétercsoport).

STW
Allapotszo.

THD
Teljes harmonikustorzitas, azaz a felharmonikusok
Osszesitve.

Termisztor
Hémérsékletfiiggd ellendllds, amellyel a frekvenciavalto
vagy a motor hémérséklete felligyelheté.

Leoldas

Olyan hibahelyzetekben bekdvetkezé éllapot, ha példaul a
frekvenciavalté tulfesziltségnek van kitéve, illetve amikor a
motort, a folyamatot vagy a mechanizmust védi. Ujrainditas
mindaddig nem lehetséges, amig a hiba oka meg nem
szlnik, és a kezel6 meg nem sziinteti meg a leoldasi
dllapotot a hibatorlés aktivalasaval (illetve bizonyos
esetekben automatikus hibatorlés is beprogramozhaté). A
leoldds nem hasznalhaté személyes biztonsagi funkcioként.

Leoldas blokkolassal

Olyan hibahelyzetekben bekdvetkezd éllapot, amikor a
frekvenciavalté 6nmagat védi, és fizikai beavatkozast
igényel, példaul ha révidzarlatos a kimenete. Blokkoldsos
leoldds csak a halozatrél vald lekapcsoldssal, a hiba okdnak
megszlintetésével, majd a frekvenciavalté Ujboli csatlakoz-
tatasaval torélhetd. Ujrainditas mindaddig nem lehetséges,
amig meg nem sziinteti a leoldési éllapotot a hibatorlés
aktivalasaval (illetve bizonyos esetekben automatikus

6 Danfoss A/S © 07/2016 Minden jog fenntartva.
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hibatorlés is beprogramozhatd). A blokkolasos leoldas nem fordulatszam-alapjel megvaltozasa esetén és a terhelényo-
hasznalhat6 személyes biztonsagi funkcidként. matékkal kapcsolatban is.

VT-karakterisztika 60° AVM

A szivattyuk és ventildtorok esetében haszndlt véltozo- A 60°-0s aszinkron vektormodulacié nevi kapcsolasi mintat
nyomaték-karakterisztika. jelolé rovidités.

vvct

A szokasos fesziiltség/frekvencia arany szabdlyozésaval
Osszehasonlitva a fesziiltségvektoros vezérlés (VVC*) révén
dinamikusabb és stabilabb szabalyozas érhet6 el, a

MG07C347 Danfoss A/S © 07/2016 Minden jog fenntartva. 7



Bevezetés

VLT® Midi Drive FC 280

1.3 Elektromos vezetékezés — vezérl6kabelek

1.3.1 Attekintés

~
o
N
RFI NI g
91 (L1/N) s ®
Power 92 (L2/L) e =]
input 93(L3) NI / F 2
I — L
Motor
Switch mode ‘
power supply 5 Rl
1 resistor
50 (+10V OUT)
+10VDC i
0-10VDC Q53RN
0-10VDC [ +————Q)54 (AIN) 250VAC, 3A
0/4-20 mA ?
o 55 (COM digital/analog 1/0) 01
~ e
;0 ;N\ 12 (+24 V OUT) [
\ ; \
1 ' 1 '
| \ | | 13 (+24V OUT) P 5-00
f », f », | aavaen)
| || Rem :I\HOV(PNP)
| |
I B S 190N Ve
| | @ :"X} 0V (PNP) (Aoum 42 O—— Analog output
J ‘ J ‘ | )2 1 0/4-20mA
I I
! T I 527 0 InvoUn :,t}uvmpm )
7 —_——— — — 3)
‘ o ‘ } _ 24\/} \ OV (PNP) =7 o ON=Terminated
‘ L ‘ | OFF = Open
| I
\ - \ LZ-ovl : 5V
“ I | — 24V(NPN)
\ L | 20N :IMOV(PNP)
\
1 b ! |
I |
RS485
| I | I ) (NRS485) 69 RS485
) ; | 24V(NPN) interface
\\ / \\ / 320N :"X}OV(PNP) (PRS485) 68
— 24V (NPN
\/___ \/_ V330N : OV(}(DNP)) Jov (COM RS485) 61
/7E7 (PNP) = Source
37 (STO1)" (NPN) = Sink
38(STO2)" -
Abra 1.2 Alapveté bekétési rajz
A = analég, D = digitdlis
1) Beépitett fékchopper csak 3 fdzisu berendezések esetében dll rendelkezésre.
2) Az 53-as csatlakozo digitdlis bemenetként is szolgdlhat.
3) Az S801-es kapcsold (buszcsatlakozd) az RS485-6s port (68-as és 69-es csatlakozd) lezdrdsdnak engedélyezésére haszndlhatd.
4) Az STO helyes vezetékezésével kapcsolatban Idsd a kezelési utmutatd 6. Safe Torque Off (STO) cimii fejezetét.
8 Danfoss A/S © 07/2016 Minden jog fenntartva. MGO07C347
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Bevezetés Programozasi utmutaté
Hosszu vezérlkabelek és analdg jelek esetén bizonyos ERTESITES

ritka esetekben 50/60 Hz-es foldzarlati hibahurkok
alakulnak ki a megtdplal6 halézat kabeleibdl szarmazo zaj
miatt. llyen esetben szakitsa meg az arnyékolast, vagy
iktasson be egy 100 nF-os kondenzétort az arnyékolas és a
késziilékhaz kozé.

A digitalis és az analdg be- és kimeneteket kilon kell 8
csatlakoztatni a frekvenciavalté k6zos bemeneteire (55-6s
csatlakozo), hogy egyik csoport féldaramai se hassanak a
tobbi csoportra. Egy kapcsolds a digitélis bemeneten
példaul zavarhatja az analég bemeneti jelet. —_—
Vezérl6kapcsok bemeneti polaritasa

2 PNP (Source) 2

Digital input wiring

Arnyékolt/pancélozott vezérlékabeleket hasznéljon.

A vezérlékébelek helyes lezarasahoz lasd az Arnyékolt
vezérlékdbelek haszndlata cimU részt a tervezdi segédletben.

130BA681.10

g °
> bl S
g = &

]
12 |13 |18 |19 |27 |29 |32 |33 |55 -
o | o | o | o | o | 0 | o | o o
e | o o o o | o | o o o

o Abra 1.5 Arnyékolt/pancélozott vezériékabelek foldelése
Abra 1.3 PNP (forras)
1.3.2 Start/stop

U o
S Y = .
3 NPN(Sink) =] g 18-as csatlakozé = Paraméter 5-10 18-as digitdlis bemenet
+ Digital input wiring S § [8] Start.
12 113 L1g 19 |27 |20 | 32 | 33 | s5 - 27-es csatlakozé = Paraméter 5-12 27-es digitdlis bemenet

[0] Nincs funkcidja (alapértelmezés: Szabadonfut., inverz)

o0 0 0 0 o
Abra 1.4 NPN (fogadas)

MG07C347 Danfoss A/S © 07/2016 Minden jog fenntartva. 9
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Bevezetés VLT® Midi Drive FC 280
5 ° 1.3.4 Fordulatszam-novelés és -csokkentés
- 1; 1‘; 5 ; o323 % 29:es/32-les csatlakozé = fordulatszam-névelés/
Slellelelelelele) csokkentés

A

Start/Stop

Speed /

1 —

Start/Stop
[18]

Abra 1.6 Start/stop

1.3.3 Impulzus start/stop

18-as csatlakoz6 = Paraméter 5-10 18-as digitdlis bemenet
[9] Impulzusstart.

27-es csatlakozd = Paraméter 5-12 27-es digitdlis bemenet
[6] Stop, inverz.

P5-10[9]
P5-12[6]

+24V

OO
O[]=

i
—fo Ll

lejel]

Ho Ol
1O O[J®
1O O[J®
lelell

Start  Stopinverse

Speed

130BF101.10

Start (18),

Stop (27)

Abra 1.7 Impulzus start/stop

18-as csatlakozd = Paraméter 5-10 18-as digitdlis
bemenet [9] Impulzusstart (alapértelmezés)

27-es csatlakozé = Paraméter 5-12 27-es digitdlis
bemenet [19] Referencia befagy.

29-es csatlakoz6 = Paraméter 5-13 29-es digitdlis
bemenet [21] Gyorsitds

32-es csatlakozd = Paraméter 5-14 32-es digitdlis
bemenet [22] Lassitds

130BF095.10

Abra 1.8 Fordulatszam-novelés és -csokkentés

1.3.5 Potenciométeres referencia

Potenciométeren keresztiili fesziiltségreferencia
1. referenciaforras = [1] 53-as analég bem. (alapér-
telmezés)

53-as csatlakozd, alsé fesziiltség = 0 V
53-as csatlakozé, felsé fesziiltség = 10 V

53-as csatlakozd, alsé ref./visszacsatolasi érték = 0
Hz

53-as csatlakozo, felsé ref./visszacsatolasi érték =
50 Hz

Paraméter 6-19 Terminal 53 mode = [1] Feszliltség.

10 Danfoss A/S © 07/2016 Minden jog fenntartva. MGO07C347



Bevezetés Programozasi utmutaté
< ~
£ =
a3
<
-
+ ™

pheed 42[53[54[50 |55
[ 1|C (L 1|C 1|C ]

| 1| 1| 1| 1|

=

s Ref. voltage ‘ S

P6-1110V —
, <Ll
/
/
%

1kQ)

Abra 1.9 Potenciométeres referencia

MG07C347 Danfoss A/S © 07/2016 Minden jog fenntartva. 1



Biztonsag

VLT® Midi Drive FC 280

2 Biztonsag

2.1 Biztonsagi jelzések

A kézikdnyvben hasznilt jelzések a kdvetkezék:

AFIGYELEM!

Olyan lehetséges kockazatot jelez, amely sulyos, akar
halalos sériiléshez is vezethet.

AVIGYAZAT!

Olyan lehetséges kockazatot jelez, amely kisebb vagy
kozepes sulyossagu sériiléshez vezethet. A nem
biztonsagos eljarasok elkeriilésére is felhivhatja a
figyelmet.

ERTESITE.

Fontos informaciét k6zol tobbek kozott az olyan helyze-
tekro6l, amelyek a berendezés sériilését vagy vagyoni kart
okozhatnak.

2.2 Képzett szakember

A frekvenciavaltd problémamentes és biztonsagos
mukodésének feltétele a megfelel és megbizhatd szallitas,
tarolas, telepités, lizemeltetés és karbantartds. A
berendezést csak képzett szakember telepitheti és tizemel-
tetheti.

A képzett szakember olyan, megfelelé képzettséggel
rendelkezé személyt jelent, aki a vonatkozé jogszabalyok és
eléirdsok értelmében telepithet, lizembe helyezhet és
karbantarthat berendezéseket, rendszereket és
aramkoroket. Emellett behatéan kell ismernie a jelen
Utmutatéban foglalt utasitasokat és biztonsagi évintézke-
déseket.

2.3 Biztonsagi ovintézkedések

AFIGYELEM!

NAGYFESZULTSEG

A valtakozo fesziiltségli halozati tapra, egyenfesziiltségli
tapra vagy terhelésmegosztasra kapcsolt frekvencia-
valtéban nagyfesziiltség van jelen. Ha a telepitést,
fesziiltség ala helyezést vagy karbantartast nem képzett
szakember végzi, az halalt vagy stlyos sériilést okozhat.

. Telepitést, fesziiltség ala helyezést és karban-
tartast csak képzett szakember végezhet.

AFIGYELEM!

VELETLEN INDITAS

Ha a frekvenciavalté valtakozé fesziiltségu halézatra, DC-
tapegységre vagy terhelésmegosztasra van kapcsolva, a
motor barmikor elindulhat. A véletlen inditas a
programozas, szervizelés vagy javitasi munka alatt halalt,
sulyos sériilést és anyagi kart okozhat. A motor
elindithato kiils6 kapcsoldval, soros terepibusz-
paranccsal, bemeneti referenciajellel az LCP-rél, tavolrol
kezelve az MCT 10 paraméterezé szoftver segitségével,
illetve hibaallapot megsziintetésével.

Véletlen motorinditas megakadalyozasa:
. Kapcsolja le a frekvenciavaltot a halézatrél.

. Paraméterek programozasa el6tt nyomja meg az
LCP [Off/Reset] (Ki/Hibatorlés) gombjat.

. Miel6tt a frekvenciavaltot valtakozo fesziiltségli
halézatra, DC-tdpegységre vagy terhelésme-
gosztasra kapcsolnd, végezze el a
frekvenciavalto, a motor és valamennyi hajtott
berendezés teljes vezetékezését.

AFIGYELEM!

KISULESI IDO

A frekvenciavalté DC-kori kondenzatorainak a frekvenci-
avalté halozati fesziiltségének lekapcsolasa utan is
megmaradhat a toltése. Akkor is jelen lehet nagyfe-
sziiltség, ha egy figyelmeztet6é LED sem vilagit. Ha a
haloézati fesziiltség lekapcsolasa utan a megadott id6
kivarasa nélkiil kezd szerviz- vagy javitasi munkaba, az
halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

. Allitsa le a motort.

. Kapcsolja le a valtakozé fesziiltségii halozatot
és a tavoli DC-kori tapokat, beleértve a tartalék
akkumulatorokat, a sziinetmentes tapegy-
ségeket és egyéb frekvenciavaltok DC-kori
csatlakoztatasat.

. Sziintesse meg az allandé magneses motor
csatlakoztatasat, vagy zarolja azt.

. Vérja meg, amig a kondenzatorok teljesen
kistilnek. A minimalis varakozasi id6t a
Tdabldzat 2.1 ismerteti.

. Szerviz- vagy javitasi munka megkezdése el6tt
megfelel6 fesziiltségméré segitségével bizonyo-
sodjon meg réla, hogy a kondenzatorok teljesen
kistiltek.

12 Danfoss A/S © 07/2016 Minden jog fenntartva.
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Biztonsag Programozasi utmutaté

Fesziiltség | Teljesitménytartomany | Minimalis varakozasi id6é
vl kW (LE)] (perc)
200-240 0,37-3,7 (0,5-5) 4
0,37-7,5 (0,5-10) 4
380-480
11-22 (15-30) 15

Tablazat 2.1 Kisiilési id6

AFIGYELEM!

KUSZOARAM VESZELYE

A kuszéaramok meghaladjak a 3,5 mA-t. A frekvenci-
avalté megfelel6 foldelésének hianya halalt vagy stlyos
sériilést okozhat.

. A berendezést képesitett villanyszerelnek kell
megfeleléen féldelnie.

AFIGYELEM!

BERENDEZESSEL KAPCSOLATOS VESZELYEK

A forgd tengelyek és az elektromos berendezés érintése
halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

. Biztositsa, hogy csak képzett szakember
végezzen telepitést, fesziiltség ala helyezést és
karbantartast.

. Minden villamossagi munkat a nemzeti és helyi
villamos szerelési szabalyzatoknak megfelel6en
kell végezni.

. Tartsa be az utmutatonkban ismertetett
eljarasokat.

AVIGYAZAT!

BELSO HIBA VESZELYE

Ha a frekvenciavalté nincs megfeleléen lezarva, egy
esetleges belsé hiba sulyos sériilést okozhat.

. Gy6z6djon meg réla, hogy minden biztonsagi
burkolat megfelel6en a helyére van régzitve.

MG07C347 Danfoss A/S © 07/2016 Minden jog fenntartva. 13



Programozas

VLT® Midi Drive FC 280

3 Programozas

3.1 Akijelz6- és kezel6egység hasznalata

A frekvenciavaltéra numerikus kijelz6- és kezel6egység
(NLCP), grafikus kijelz6- és kezel6egység (GLCP), illetve
vakburkolat szerelhetd. Ebben a szakaszban az NLCP és a
GLCP hasznalatat ismertetjik.

ERTESITE.

A frekvenciavalté szamit6géprol, RS485-6s kommuni-
kaciés porton keresztiil is programozhaté az MCT 10
paraméterezé szoftver segitségével. A szoftver megren-
delhet6 a 130B1000 szam alatt, illetve letolthetd a
Danfoss webhelyérél: www.danfoss.com/BusinessAreas/
DrivesSolutions/softwaredownload.

3.1.1 Numerikus kijelz6- és kezel6egység
(LCP)

A numerikus kijelz6- és kezel6egységet (NLCP) 4 funkci-
ondlis csoport alkotja.
A. Numerikus kijelzé

B. Menu gomb
C. Navigaciés gombok és jelzélampak (LED-ek)

D. Vezérl6gombok és jelzélampak (LED-ek)

Setup1 < -, S, ==,
353 1000
v

5
— il //
2 -’ ‘e’ ‘e’ v—/
4 — 1 Status Quick Main
B Menu MenuH |10
Menu ]

Abra 3.1 Az NLCP

130BC506.10

A. Numerikus kijelzé
A hattérvilagitassal rendelkezé LCD-kijelz6 egy numerikus
sort tartalmaz. Az NLCP-n minden adat megjelenitheté.

A setup szdma az aktiv setupot és a mddositas alatt allo
setupot adja meg. Ha az aktiv és a mddositas alatt allé
setup azonos, akkor csak egy setupszam lathaté (gyari

1 |bedllitds). Ha az aktiv és az éppen mddositott setup
kilonbozik, a kijelz6n mindkettének a szdma megjelenik
(példdul Setup 12). A villogd szdm jelzi a szerkesztett
setupot.

2 |Paraméter szama

3 | Paraméter értéke

A motor forgasiranya baloldalt alul lathaté a kijelzén. Az
irdnyt egy kis nyil jelzi.

A hdromszdg azt jelzi, hogy az LCP allapot, gyorsmeni

vagy fémeni tizemmoédban van-e.

Tablazat 3.1 Jelmagyarazat az Abra 3.1 ,A” részéhez

oooolBE5:

2 3

INDEX Yy N\~ " "V

130BD135.10

Abra 3.2 A kijelzé adatai

B. Menu gomb
A [Menu] gomb megnyomaséval vélthat az allapot, a
gyorsmeni és a fémeni lizemmod kozott.

C. Jelz6lampak (LED-ek) és navigaciés gombok

Jelz6lam X
Szin Funkcio
pa
Az ON (Be) ldmpa akkor vilagit, amikor
. mukodik a frekvenciavalto taplalasa a
6 On Zold

hélézatrdl, egyenfesziiltségli buszcsatla-
kozérél vagy 24 V-os kilsé taprol.

Figyelmeztetési allapot esetén kigyullad
i a sarga WARN (Figyelmeztetés)

7 Warn Sarga |, .~ i . ) .
jelzélampa, és a kijelz6n megjelenik a

problémat jelzé lizenet.

Hibaallapot esetén a piros jelzéldmpa
8 Alarm Piros |villog, és vészjelzé lizenet jelenik meg
a kijelzén.

Tablazat 3.2 Jelmagyarazat a Abra 3.1 jelzélampaihoz (LED-ek)

14 Danfoss A/S © 07/2016 Minden jog fenntartva.
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Programozas Programozasi utmutaté
Gomb Funkcio N/ g
Setup 1 ‘nn q g
Visszatérés az el6z6 |épéshez vagy a - 8
9 [Back] (Vissza) L. p o ”gy 3/@? o
navigacios rendszer el6z6 szintjére. /1N
Valtas a paramétercsoportok vagy a ‘)
paraméterek kozott, illetve paramé-
10 (4] [V] ol e . . NI/
terérték novelése/csokkentése. A helyi AT T Yo
referencia beéllitaséara is hasznalhatok. 302 ‘UU.‘J
fan 2
1 (OK] Paramétercsoport megnyitdsa vagy a /1N
vélasztas elfogadasa. »)
Mozgas balrél jobbra a paraméterér- |
12 1 tékben az egyes szdmjegyek kiilon Sewp “_\'_/n
torténd beallitasahoz. 302 "J U
~ A 4
] /IN
Tablazat 3.3 Jelmagyarazat a Abra 3.1 navigaciés gombjaihoz <>
Ve ” Ve 73 P4 ’ \‘/
D. Vezérl6gombok és jelz6lampak (LED-ek) se! aln]
302 ]
~ AL
Gomb Funkcié /1N
Megnyomasaval elindithatja a frekvenciavaltot o
helyi vezérlésii izemmaodban. ; NI/
etup 1
Hand On | ® A vezérl6bemeneten vagy soros kommuni- 368 gq “D
13 (Kézi be) kaciéval kapott kiilsé stop parancs = -'/‘\ v

elnyomja a helyi kézi vezérlés bekapcsoldsi
parancsat.

Off/Reset | A motor ledllitasa a frekvenciavalté daramtala-
14 (Ki/
Hibatorlés) [hibatorlése hiba elharitasa utan.

nitasa nélkdl, vagy a frekvenciavaltd kézi

A rendszer tavoli izemmaddba éllitasa.

Auto on o Reagal a vezérl6kapcsokrol vagy soros
15 | (Automatik kommunikéciéval kapott kilsé start
us be)

parancsra.

Tablazat 3.4 Jelmagyarazat az Abra 3.1 ,D” részéhez

AFIGYELEM!

ELEKTROMOS VESZELY

A frekvenciavaltoé csatlakozéin az [Off/Reset] (Ki/
Hibatorlés) gomb megnyomadsa utén is fesziiltség van
jelen. Az [Off/Reset] (Ki/Hibatorlés) gomb megnyomadsa
nem jelenti a frekvenciavalté lekapcsolasat a halézatrol.
A fesziiltség alatt allé részek érintése haldlt vagy sulyos
sériilést okozhat.

. Ne érintse meg a fesziiltség alatt allé részeket.

3.1.2 Az NLCP Jobbra gombjanak
mukodése

A [*] gomb lehetévé teszi a kijelzén lathatd 4 szamjegy
egyenkénti modositasat. A [»] egyszeri megnyomasara a
kurzor az elsé szamjegyre ugrik, és az villogni kezd (lasd
Abra 3.3). A szdmjegy értékét a [4] [Y] gombokkal
modosithatja. A [>] megnyomdsaval nem mddosul sem a
szdmjegyek értéke, sem a tizedesjel helye.

Abra 3.3 A Jobbra gomb miikédése

A [»] gombbal a paramétercsoportok kozott is valthat. A
fémeniliben a [»] megnyomasaval a kovetkez6é paraméter-
csoport elsé paraméterére ugorhat (példaul a

paraméter 0-03 Regional Settings [0] Nemzetk6zi megjeleni-
tésérdl az 1-00 paraméter Configuration Mode [0] Nyilt hurok
megjelenitésére.

ERTESITES]

Inditaskor az LCP ON (LCP BEKAPCSOLASA) iizenet jelenik
meg az NLCP-n. Az lizenet elt(inése azt jelzi, hogy a
frekvenciavalté hasznalatra kész. Opci6é hozzdadasa vagy
eltavolitasa esetén az inditas hosszabbra nyulhat.

3.1.3 Az NLCP gyorsmenije

A gyorsmenli segitségével egyszer(ien elérhetdk a leggyak-
rabban hasznélt paraméterek.

1. A gyorsmenii megnyitdsahoz nyomja meg a
[Menu] (Menii) gombot annyiszor, hogy a
haromszog a kijelzén a Gyorsmenii felirat folé
kerdljon.

2. A [A] [v] gombokkal valassza ki a QM1 vagy QM2

lehetdséget, majd nyomja meg az [OK] gombot.

3. A gyorsmenii paraméterei kdzott a [A] [V]
gombokkal tall6zhat.

4, A paraméter kivalasztdsdhoz nyomja meg az [OK]
gombot.

MG07C347
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Programozas VLT® Midi Drive FC 280

5. A paraméter bedllitdsanak mddositdsahoz nyomja
meg a [4] [Y] gombokat.

6. A mddosités elfogadasahoz nyomja meg az [OK]
gombot.

7. A kilépéshez nyomja meg kétszer (QM2 és QM3
esetében haromszor) a [Back] (Vissza) gombot
(ezzel dllapot izemmaddba 1ép) vagy egyszer a
[Menu] (Meni) gombot (megnyilik a f6mendi).

16 Danfoss A/S © 07/2016 Minden jog fenntartva. MGO07C347
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Programozas VLT® Midi Drive FC 280

3.1.4 Az NLCP fémenije

Setup 1
A fémeniiben az &sszes paraméter elérhetd. . -‘;;-
1. A fé6menti megnyitdsahoz nyomja meg a [Menu] < a - -
gombot annyiszor, hogy a hdromszdg a kijelzén a ax ‘gulp]ﬂ
Fémenti felirat folé kerdljon. =\ i L‘-‘J v
2. [A] [V]: tallézhat a paramétercsoportok kozott. —
3. A paramétercsoport kivalasztasahoz nyomja meg Se:-t‘“a? 0010
az [OK] gombot. P "_"_U_‘
4, [A] [v]: tallézhat az adott csoport paraméterei N |
kozott. Setup 1 I n n '_'
5. A paraméter kivalasztasdhoz nyomja meg az [OK] ELQE’ (TN
gombot. VAVAIRDY
6. [>] és [4] [Y]: megadhatja, illetve moédosithatja a R N/
. 2 etup (=,
paraméter értékét. ) 1N
302 g
7. Az érték elfogadasahoz nyomja meg az [OK] " 7~
gombot. 5
N N/
8. A kilépéshez nyomja meg kétszer (t&mbparaméter Sgturﬂ TuimInl
esetében haromszor) a [Back] (Vissza) gombot ) 30 i
- « . v -
(megnyilik a f6menti) vagy egyszer a [Menu] ) \ 2N
(Meni) gombot (dllapot izemméddba Iép). \ ) 6 N/
Folyamatos értéktartomanyu, lista-, illetve tombparaméter Seatua]&, 1015
esetében az Abra 3.5, az Abra 3.6, illetve az Abra 3.7 P i
ismerteti az érték modositasanak alapelveit. Az abrakon 7N
szerepld miveletek leirdsa itt taldlhato: Tdbldzat 3.5, ~_ < 1 NI/
Tdbldzat 3.6, illetve Tdbldzat 3.7, Y 890, 'i:'l'l"l
P -l
/IN
NI/
3200 |
/IN

Abra 3.5 A fémenii eljarasai - folyamatos értéktartomanyu
paraméterek
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1 [OK]: megjelenik a csoport elsé paramétere. 1 [OK]: megjelenik a csoport els6 paramétere.

2 | A[v]ismételt megnyomésaval jelenitse meg a kivant 2 | A szerkesztés megkezdéséhez nyomja meg az [OK] gombot.
paramétert. 3 |[A][V]: a paraméter értékének mddositasa (villog).

3 | A szerkesztés megkezdéséhez nyomja meg az [OK] gombot. 4 [Nyomja meg a [Back] (Vissza) gombot a modositas

4 |[*]: villogni kezd az els6 szamjegy (mddosithatd). elvetéséhez vagy az [OK] gombot az elfogadasdhoz

5 [[*]: villogni kezd a masodik szamjegy (moédosithato). (visszatér a 2. képernydre).

6 | [*]: villogni kezd a harmadik szdmjegy (médosithato). 5 |[A][V]: paraméter kivalasztdsa a paramétercsoportban.

7 [V]: a paraméter értékének csokkentése, a tizedesjel 6 [Back] (Vissza): az érték eltavolitasa és a paramétercsoport
automatikusan valtozik. megjelenitése.

8 | [A]: a paraméter értékének novelése. 7 |[A][Y]: paramétercsoport kivalasztasa.

9 [[Back] (Vissza): a valtoztatdsok elvetése és visszatérés a 2.
lépéshez Tablazat 3.6 Listaparaméterek értékének mddositasa

[OK]: a véltoztatasok elfogadasa és visszatérés a 2. Iépéshez.

A tdmbparaméterek miikodése a kovetkezé:
10 |[A][Y]: paraméter kivalasztasa a paramétercsoportban.

11 |[Back] (Vissza): az érték eltavolitdsa és a paramétercsoport
megjelenitése.

Setup 1
12 [[A][¥]: csoport kivalasztasa. i

130BC448.10

Tablazat 3.5 Folyamatos értéktartomanyu paraméterek
értékének modositasa

Setup 1 =

Listaparaméter esetében hasonlé az eljaras, a paraméter IN%_EXLB U“:““:" V% N
értéke azonban szdgletes zardjelben, sorszdmként jelenik
meg. Mivel az NLCP kijelzéjén csak 4 nagy szamjegy
jelenithetd meg, 99-nél nagyobb sorszam esetén csak a Setup 1
zardjel eleje latszik.

INDEX ~y
N
Setup 1 . § Setup 1
- _ = INDEX L
M
. A 4 -

Setup 1

OO Ly, o s NS~ e l_"

INDEX

N\
Vv

Abra 3.7 A fémenii eljarasai - tombparaméterek

Setup 1

00

Abra 3.6 A fémenii eljarasai - listaparaméterek
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_

[OK]: a paraméterszamok jelennek meg és az elsé indexhez
tartozd érték.

[OK]: kivalaszthatd az index.

[A][Y]: index kivalasztasa.

[OK]: médosithato az érték.

[A][¥]: a paraméter értékének modositasa (villog).

|l L | WIN

[Back] (Vissza): a valtoztatasok elvetése.
[OK]: a véltoztatasok elfogadasa.

7 [[Back] (Vissza): az index moédositasanak megszakitasa, Uj

paraméter vélasztasa.

8 [A][Y]: paraméter kivélasztdsa a paramétercsoportban.

9 [[Back] (Vissza): paraméterindex értékének eltdvolitasa és a
paramétercsoport megjelenitése.

10 [[A][¥]: csoport kivalasztasa.

Tablazat 3.7 Tombparaméterek értékének modositasa

3.1.5 A GLCP felépitése
A GLCP-t 4 funkcionalis csoport alkotja (lasd Abra 3.8).

A. Kijelz6terilet
B. A kijelz6 meniligombjai
C. Navigaciés gombok és jelzélampak (LED-ek)

D. Vezérl6- és hibatorl6 gombok

=4
)
1 7 |~ 3 a
Tl | |Status 1] | 2
"T799 RPM 783 A 36.4 kw1 S
/ —
21, 0.000
L5
532% — |
////
4 Auto Remote Ramping
6 — — — —
\\ | — 9
™~ Status Quick Main Alarm 7]
B Menu Menu Log
7—1

10/"c

H—12
.-On
15—
|- Warn.
16 — 13
|Li-Alarm

\ 14

/ { \
18 19 20 21

Abra 3.8 Grafikus kijelz6- és kezeléegység (GLCP)

A. Kijelzéterilet

A kijelz6terllet akkor aktiv, amikor halozati fesziiltség,
egyenaramu buszcsatlakozd vagy 24 V-os kiilsé egyenfe-
sziiltségU tap biztositja a frekvenciavélto tépellatasat.

Az LCP-n megjelend adatok az adott alkalmazasnak
megfelel6en testreszabhatok. A bedllitdsokat a gyorsmendi
Q3-13 Kijelzébedllitdsok pontjaban kell kivalasztani.

N 3 3 Alapértelmezett
Kijelz6 Paraméter szama o
beallitas
1 0-20 [1602] Referencia %
2 0-21 [1614] Motordram
3 0-22 [1610] Teljesitmény [kW]
4 0-23 [1613] Frekvencia
5 0-24 [1502] kWh szdmldlé

Tablazat 3.8 Jelmagyarazat a Abra 3.8 kijelzéteriiletéhez

B. A kijelz6 menligombjai

A meniligombok a meniik megnyitésara, a paraméterek
beallitasara, normal miikodéskor a kiilonbozd kijelzési
modok kozotti valtasra, valamint a hibanaplé adatainak
megjelenitésére szolgalnak.

Gomb Funkcié
6 Status Megnyomasaval m(ikodési adatok
(Allapot) |jelenitheték meg.
Quick Lehet6vé teszi a programozasi paraméterek
Menu elérését a kezdeti bedllitdsra vonatkozd
7 .. | utasitasoknak, valamint az alkalmazasokkal
(Gyorsmenii i i o
kapcsolatos szamos részletes utasitasnak
) megfeleléen.
8 Main Menu | Valamennyi programozasi paraméter elérhet6

(Fémenl) |[a segitségével.

Alarm Log | Az aktudlis figyelmeztetések, a legutébbi 10
9 (Vészjelzési | vészjelzés, valamint a karbantartasi napld

naplo) |jelenithet6 meg a segitségével.

Tablazat 3.9 Jelmagyarazat a Abra 3.8 meniigombjaihoz

C. Navigacios gombok és jelz6lampak (LED-ek)

A navigacids gombok a funkciok programozasara és a
kurzor mozgatésara szolgalnak. Emellett helyi
tUzemmodban fordulatszam-szabdlyozasra is hasznalhatok.
A frekvenciavalté 3 allapotjelzé lampaja ugyancsak ezen a
terlleten kapott helyet.

20 Danfoss A/S © 07/2016 Minden jog fenntartva.
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Gomb Funkcié ERTESITES
0 Back Visszatérés az el6z6 lépéshez vagy a menii A kijelz6 kontrasztja a [Status] (Allapot) és a [A]/[V]
(Vissza) | el6z6 szintjére. gombokkal médosithato.
c | A legutdbbi véltoztatds vagy parancs vissza-
ance
11 vonasa, ha azéta még nem valtozott a , T
(Mégse) | = 9 3.1.6 Paraméter-beallitasok
kijelzési méd.
Az éppen lathato funkcié definicidjanak i . .
12 Info megjelenitése Az adott alkalmazas megfelelé beprogramozasahoz
— " p— — gyakran tobb kapcsolddd paraméter funkcidit is be kell
Navigdciés | Mozgéds a menuelemek kdzott a 4 navigacios T i ) i L. ) ;
13 o allitani. A paraméterek részletes ismertetése itt talalhato:
gombok |gomb segitségével. . ) L,
- — 4. fejezet Paraméter-leirdsok.
1 oK Paramétercsoport megnyitasa vagy a
valasztas elfogadasa.

Tablazat 3.10 Jelmagyarazat a Abra 3.8 navigaciés gombjaihoz

Jelzé6lamp 3 »
Szin Funkcio
a

Az ON (Be) lampa akkor vilagit,
amikor miikodik a frekvenciavaltd
15 On Zold taplalasa a haldzatrol, egyenfe-
sziltségli buszcsatlakozorol vagy

24 V-os kils6 taprol.

Figyelmeztetési allapot esetén
kigyullad a sarga WARN (Figyel-
16 Warn Sidrga | meztetés) jelz6lampa, és a kijelz6n
megjelenik a problémat jelz6é

Uzenet.

Hibaallapot esetén a piros

17 Alarm Piros  |jelzéldmpa villog, és vészjelzé

lizenet jelenik meg a kijelzén.

Tablazat 3.11 Jelmagyarazat a Abra 3.8 jelzélampaihoz (LED-ek)

D. Vezérl6- és hibatorlé6 gombok
A vezérldgombok az LCP alsé részén talalhatok.

Gomb Funkcié
A frekvenciavalté elinditasa kézi be
lizemmodban.
18 Hand On . A vezérl6bemeneten vagy soros
(Kézi be) kommunikacioval kapott kulsé stop
parancs elnyomja a helyi kézi
vezérlés bekapcsolasi parancsat.
. A motor ledllitasa a frekvenciavalté aramtala-
19 Off (Ki) . .
nitdsa nélkal.
A rendszer tavoli Gzemmddba allitasa.
Auto on o Reagal a vezérlékapcsokrdl vagy soros
20 | (Automatiku kommunikacioval kapott kiilsé start
s be) parancsra.
” Reset A frekvenciavélté kézi hibatorlése a hiba
(Hibatorlés) |elharitasa utan.

Tablazat 3.12 Jelmagyarazat a Abra 3.8 vezérlé és hibatorlé
gombjaihoz

A programozasi adatokat a frekvenciavalté tarolja.

. Biztonsagi mentéshez toltse fel az adatokat az
LCP meméridjaba.

. Az adatok letoltéséhez egy masik frekvencia-
valtéra csatlakoztassa az LCP-t a kivant
berendezéshez, és toltse le a mentett bedlli-
tasokat.

. Az alapértelmezett gyari bedllitasok visszaalli-

modosulnak.

3.1.7 Paraméter-beallitasok mddositasa a
GLCP segitségével

A paraméter-beallitdsok a gyorsmeniiben vagy a fémeniiben
érthetdk el és mddosithatdk. A gyorsmenii csak korlatozott
szamu paraméter elérését biztositja.

1. Nyomja meg az LCP [Quick Menu] (Gyorsmen)
vagy [Main Menu] (Fémeni) gombijat.

2. Keresse meg a kivant paramétercsoportot a [4]
[v] gombokkal, és a kivalasztdsdhoz nyomja meg
az [OK] gombot.

3. Keresse meg a kivant paramétert a [4] [¥]
gombokkal, és a kivalasztasahoz nyomja meg az
[OK] gombot.

4. A paraméter beallitdsanak modositdsdhoz nyomja
meg a [4] [Y] gombokat.

5. A [«] [»] gombokkal lépésenként modosithatja a
szerkesztési allapotban 1évé paraméter egyes
szamjegyeit.

6. A modositas elfogadasahoz nyomja meg az [OK]
gombot.
7. Nyomja meg kétszer a [Back] (Vissza) gombot az

dllapotképernyd megnyitaséhoz vagy egyszer a
[Main Menu] (Fémeni) gombot a fémeni
megnyitasahoz.

MG07C347
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A mddositasok megtekintése

A gyorsmenii Q5 — Mddositdsok pontjaban megtaldlja az
Osszes olyan paramétert, melynek az értéke eltér az alapér-
telmezett bedllitastol.

. A listan csak az éppen szerkesztett setup
modositott paraméterei szerepelnek.

. Nem jelennek meg a listdn azok a paraméterek,
amelyeket visszaallitottak alapértelmezett
értékikre.

. Az Ures (izenet azt jelzi, hogy nincs médositott
paraméter.

3.1.8 Adatok feltoltése az GLCP-re és
letoltésiik rola

1. Az adatok fel- vagy letoltése el6tt allitsa le a
motort az [Off] (Ki) gomb megnyomasaval.

2. Nyomja meg a [Main Menu] (Fémeni) gombot,
jelolje ki a paraméter 0-50 LCP Copy elemet, és
nyomja meg az [OK] gombot.

3. Valassza ki az [1] Mindent az LCP-re beallitast az
adatok feltoltéséhez az LCP-re, illetve a [2]
Mindent az LCP-rél beallitast az adatok
letoltéséhez az LCP-rél.

4. Nyomja meg az [OK] gombot. A le- vagy feltoltés
haladasét folyamatjelz6 mutatja.

5. A [Hand On] (Kézi be) vagy [Auto On]
(Automatikus be) gombbal visszatérhet a normal
mukodéshez.

3.1.9 Az alapértelmezett beallitasok
visszaallitasa az LCP-vel

ERTESITE.

Az alapértelmezett beallitasok visszaallitasaval minden
programozasi, honositasi, felligyeleti és motoradat
torlédik. A gyari értékekre torténd visszaallitas el6tt
biztonsagi mentésként feltoltheti az adatokat az LCP-re.

Az alapértelmezett bedllitasok visszadllitasa a frekvenci-
avalto inicializalasaval, gyari értékekre torténé
visszadllitdsaval torténik. A mivelet végrehajthaté a
paraméter 14-22 Operation Mode segitségével (javasolt)
vagy manualisan. Az inicializélassal az

parameéter 1-06 Clockwise Direction beallitdsai nem allnak
vissza.

. A paraméter 14-22 Operation Mode segitségével
torténd inicializalas esetén nem allnak vissza,
illetve nem torlédnek a frekvenciavalté olyan
adatai, mint az Gzemérak szdma, a soros

kommunikacié bedllitasai, a hibanaplé, a
vészjelzési napld és az egyéb felligyeleti funkcidk.

. Kézi inicializalas esetén minden motor-, progra-
mozasi, honositasi és felligyeleti adat torl6dik, és
visszadllnak a frekvenciavalté alapértelmezett
beallitasai.

Javasolt inicializalasi eljaras a paraméter 14-22 Operation
Mode segitségével

1. Jelolje ki a paraméter 14-22 Operation Mode

pontot, és nyomja meg az [OK] gombot.

2. Jelolje ki a [2] Inicializdlds pontot, és nyomja meg
az [OK] gombot.

3. Aramtalanitsa a késziiléket, és varjon a kijelzé
kikapcsolasaig.

4. Helyezze fesziiltség ala a késziiléket.

Fesziiltség ald helyezéskor visszaallnak az alapértelmezett
paraméter-bedllitdsok. A folyamat valamivel tovébb tarthat
a megszokottnal.

5. Megjelenik a 80. vészjelzés: VLT inicializdlt.

6. A [Reset] (Hibatorlés) gombot megnyomva térjen
vissza m(kddési médba.

A kézi inicializdlas menete
1. Aramtalanitsa a késziiléket, és varjon a kijelzé
kikapcsolasaig.

2. A késziilék fesziiltség ald helyezésekor tartsa
nyomva a GLCP [Status] (Allapot), [Main Menul]
(Fébmenl), [OK] gombjait egyidejlileg (kb. 5
masodpercig, vagy amig nem hallhaté kattanas,
és nem indul be a ventilator).

Fesziiltség ald helyezéskor visszaallnak a gyari alapértel-
mezett paraméter-bedllitadsok. A folyamat valamivel tovébb
tarthat a megszokottnal.

Kézi inicializalas esetén a visszadllitds nem terjed ki a
frekvenciavalté alabbi adataira:
. Paraméter 15-00 Operating hours

. Paraméter 15-03 Power Up's
. Paraméter 15-04 Over Temp's

. Paraméter 15-05 Over Volt's

3.2 Alapvetd programozas

3.2.1 Aszinkronmotor beéllitasa

Adja meg az aldbbi motoradatokat az itt kézolt
sorrendben. Az értékek megtaldlhaték a motor
adattablajan.

1. 1-20 Paraméter Motor Power.
2. Paraméter 1-22 Motor Voltage.

3. Paraméter 1-23 Motor Frequency.
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4. Paraméter 1-24 Motor Current.
5. Paraméter 1-25 Motor Nominal Speed.

A VWC' mdd optimalis mikddéséhez tovabbi motoradatok
szlikségesek a kovetkezd paraméterek beallitdsahoz.

6 1-30 Paraméter Stator Resistance (Rs).
7. 1-31 Paraméter Rotor Resistance (Rr).
8 1-33 Paraméter Stator Leakage Reactance (X1).
9. 1-35 Paraméter Main Reactance (Xh).

Ezek az adatok megtaldlhatok a motor adatlapjan (az
adattablan rendszerint nem szerepelnek). Hajtson végre
teljes AMA-t az paraméter 1-29 Automatic Motor Adaption
(AMA) [1] Teljes AMA bedllitadsdnak kivélasztasaval, vagy adja
meg kézzel a paraméterek értékét.

Alkalmazasspecifikus beallitas a VVC* futasakor

A VVC* a leghibattrébb vezérlési méd. A legtobb esetben
optimadlis teljesitményt biztosit, minden tovabbi bedllitast
szlikségtelenné téve. A legjobb teljesitmény érdekében
futtasson teljes AMA-t.

3.2.2 Alland6 magneses motor beéllitasa a
VVC*-ban

A programozas elsé lépései
1. Aktivélja az allandé magneses motor mikodését
az paraméter 1-10 Motor Construction alabbi bedlli-
tdsanak kivalasztasaval:

1a [1] PM, nem kidllé SPM

1b [2] PM, salient IPM, non Sat. (PM, kidllo
IPM, nem tel.)

1c [3] PM, salient IPM, Sat. (PM, kidllo IPM,
tel.)

2. Valassza ki az 7-00 paraméter Configuration Mode
[0] Nyilt hurok beallitasat.

ERTESITE.

Allandé magneses motorok esetében az enkéder-vissza-
csatolas nincs tdmogatva.

Motoradatok programozésa

Miutan kivélasztja az allandé magneses motorok egy
opciodjat az paraméter 1-10 Motor Construction paramé-
terben, aktivak lesznek az dllandé mégneses motorral
0Osszefligg6é paraméterek: 7-2* Motoradatok, 1-3* Spec.
motoradatok és 1-4* Adv. Motor Data Il (Spec. motoradatok
Il.) paramétercsoportban.

Az adatok megtaldlhaték a motor adattabldjan és
adatlapjan.

Programozza be az aldbbi paramétereket a megadott
sorrendben:

1. Paraméter 1-24 Motor Current.

2. Paraméter 1-26 Motor Cont. Rated Torque.
3. Paraméter 1-25 Motor Nominal Speed.

4. Paraméter 1-39 Motor Poles.

5. 1-30 Paraméter Stator Resistance (Rs).

Adja meg az allorész tekercselésének kozos pont
és vonal kozotti ellenallasat (Rs). Ha csak a vonal-
vonal érték all rendelkezésre, a vonal és a kdzos
pont (csillagpont) kozotti érték meghatarozasahoz
ossza el azt 2-vel.

Az érték ohmmérdvel is mérhets, amely a kabel
ellendllasat is figyelembe veszi. Ossza el az
eredményt 2-vel, és vigye be az értéket.

6. Paraméter 1-37 d-axis Inductance (Ld).
Adja meg az éllandé magneses motor hosszirdnyu
induktivitdsanak vonal és k6zos pont kdzotti
értékét.
Ha csak a vonal-vonal érték all rendelkezésre, a
vonal és a k6zds pont (csillagpont) kdzotti érték
meghatarozadsahoz ossza el azt 2-vel.
Az érték induktanciamérével is mérhetd, amely a
kabel induktancigjat is figyelembe veszi. Ossza el
az eredményt 2-vel, és vigye be az értéket.

7. Paraméter 1-40 Back EMF at 1000 RPM.
Adja meg az é4llandé magneses motor vonal-vonal
ellenelektromos eréjét 1000 1/perc fordulatszamra
vonatkozdéan (RMS érték). Az ellenelektromos eré
az adllandé magneses motor altal generalt
fesziiltség abban az esetben, ha az nem
kapcsolodik frekvenciavaltéhoz, és kivilrél
megforgatjdk a tengelyét. Az ellenelektromos eré
rendszerint két vonal k6zott mért értékként van
meghatarozva, a motor névleges fordulatszamara
vagy az 1000 1/perc fordulatszamra
vonatkoztatva. Ha nem &ll rendelkezésre a motor
1000 1/perc fordulatszdmara vonatkozé adat, az
aldbbi médon szdmithatja ki a sziikséges értéket:
Ha példaul 1800 1/perc mellett 320 V az
ellenelektromos eré értéke, akkor az 1000 1/perc
fordulatszdmra vonatkozé érték:
ellenelektromos eré = (fesziiltség/fordulatszam) x
1000 = (320/1800) x 1000 = 178.
Adja meg ezt az értéket az paraméter 1-40 Back
EMF at 1000 RPM beadllitasaként..

A motor miikodésének tesztelése
1. Inditsa el a motort kis fordulatszammal (100-200
1/perc). Ha a motor nem indul el, ellendrizze a
telepitést, az altaldnos programozast és a
motoradatokat.

Parkolas

Ez a funkcio a javasolt bedllitds azoknal az alkalmazasoknal,
ahol a motor kis fordulatszammal m(ikodik (példaul allando
magneses motor a ventilatoros alkalmazasokban). A

2-06 Paraméter Parking Current és a paraméter 2-07 Parking

MG07C347
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Time médosithat6. Nagy inercidju alkalmazéasok esetében
novelje meg ezeknek a paramétereknek a gyari beallitasat.

Inditsa el a motort névleges fordulatszamon. Ha az
alkalmazas miikodése nem problémamentes, ellenérizze a
VVC* PM-bedllitasait. A Tdbldzat 3.13 kilonféle alkalma-
zasokra vonatkozd ajanlasokat tartalmaz.

Alkalmazas Beallitasok

Kis inercidju alkalmazasok | e Novelje meg az

lterh/Imotor <5 1-17 paraméter Voltage filter time

const. értékét 5-10-es tényezbvel.

o Csokkentse az
paraméter 1-14 Damping Gain
értékét.

o Csokkentse az
paraméter 1-66 Min. Current at
Low Speed értékét (<100%).

Kbzepes inercidju Megfelelnek a szamitott értékek.
alkalmazasok

50> lerh/Imotor >5

Nagy inerciaju Novelje meg az
alkalmazasok

lterh/Imotor >50

paraméter 1-14 Damping Gain, az
paraméter 1-15 Low Speed Filter Time
Const. és az paraméter 1-16 High
Speed Filter Time Const. értékét.

Nagy terhelés kis fordulat- | Novelje meg az
szamnal 1-17 paraméter Voltage filter time
<30% (névleges const. értékét.
fordulatszam) Noévelje meg az paraméter 1-66 Min.
Current at Low Speed értékét (>100%
mellett hosszabb idé utan a motor

tulmelegedhet).

Tablazat 3.13 Kiilonféle alkalmazasokra vonatkozé ajanlasok

Ha a motor egy bizonyos fordulatszamnal oszcilldlni kezd,
akkor novelje meg az paraméter 1-14 Damping Gain
értékét. Kis lépésenként novelje az értéket.

Az inditonyomaték az paraméter 1-66 Min. Current at Low
Speed segitségével allithato. 100% beallitas esetén a
névleges nyomaték lesz az inditbnyomaték.

3.2.3 Automatikus motorillesztés (AMA)

AMA futtatasaval optimalizalhatja a frekvenciavaltoé és a
motor kompatibilitasat VVC* lizemmaodban.

. A frekvenciavalté létrehozza a motor matematikai
modelljét a kimeneti motordram szabélyozasahoz,
ezzel javitva a motor miikodését.

. Bizonyos motorok esetében nem lehet elvégezni
a teszt teljes valtozatat. llyen esetben az
parameéter 1-29 Automatic Motor Adaption (AMA)
[2] Korldtozott AMA beallitasat valassza.

. Figyelmeztetés vagy vészjelzés esetén lasd
6.1. fejezet Figyelmeztetések és vészjelzések.

. Az optimalis eredmény érdekében az eljarast
hideg motorral kell végrehajtani.

AMA futtatasa az LCP segitségével
1. Alapértelmezett paraméter-beallitdsok mellett az
AMA futtatasa el6tt csatlakoztassa a 13-as és a
27-es csatlakozot.

2. Nyissa meg a fémeniit.
3. Keresse meg az 1-** Terhelés és motor paraméter-
csoportot.

4. Nyomja meg az [OK] gombot.

5. Allitsa be a motorparamétereket az 7-2*
Motoradatok paramétercsoportban az adattablan
szerepld értékek alapjan.

6. Adja meg a motorkdbel hosszat az
paraméter 1-42 Motor Cable Length beallitasaként.

7. Vélassza ki a paraméter 1-29 Automatic Motor
Adaption (AMA) pontot.

8. Nyomja meg az [OK] gombot.
9. Valassza az [1] Teljes AMA beallitast.
10.  Nyomja meg az [OK] gombot.

11. A teszt automatikusan lefut, majd jelzés jelenik
meg a befejezésérdl.

Az AMA végrehajtasa a teljesitményosztalytdl figgéen 3-10
percig tarthat.

ERTESITES

Az AMA nem inditja el a motort, és nem art a motornak.
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4 Paraméter-leirasok

4.1 Paraméterek: 0-** M(ikddés, kijelzb

0-01 Language

Kivalaszthato a kijelz6 nyelve.

0-06 Haldzat tipusa

Kivalaszthatja a tapfesziltséget, a frekvenciat és a tipust.

Opcié: Funkcio: Opcié: Funkcié:
[0] * English [0] 200-240V/50Hz/IT-grid (200-240 V/50 Hz/
[1] Deutsch szigetelt csillagpontu hélézat)
[2] Francais [1] 200-240V/50Hz/Delta (200-240 V/50 Hz/Delta)
[3] Dansk [2] 200-240V/50Hz (200-240 V/50 Hz)
[4] Spanish [10] [380-440V/50Hz/IT-grid (380-440 V/50 Hz/
[5] Italiano szigetelt csillagpontu hélézat)
[28] Bras.port [11] | 380-440V/50Hz/Delta (380-440 V/50 Hz/Delta)
[12] | 380-440V/50Hz (380-440 V/50 Hz)

[20] [440-480V/50Hz/IT-grid (440-480 V/50 Hz/

Opcio: Funkci6: szigetelt csillagpontd hal6zat)

ERTESITES]
A motor miikédése kozben ez a
paraméter nem maddosithato.

[0] * | Nemzetkozi | Az paraméter 1-20 Motorteljesitmény [kW]
aktivalasa a motorteljesitmény kW-ban torténd
beallitdsdhoz és az paraméter 1-23 Motorfrek-
vencia alapértelmezett értékének bedllitdsa 50

Hz-re.

[11 | USA Az paraméter 1-20 Motorteljesitmény [kW]
aktivaldsa a motorteljesitmény LE-ben torténd
beallitdsahoz és az paraméter 1-23 Motorfrek-
vencia alapértelmezett értékének beallitasa 60
Hz-re.

0-04 Uzemallapot bekapcsolaskor (kézi)

Opcio: Funkcié:

Valasszon Uzemmodot a kikapcsolt frekven-
ciavalté halézatra valé csatlakoztatdsa utani
Ujrainditasahoz kézi tizemmaddban.

[0] | Folytatas A frekvenciavalté Ujrainditasa a készllék
kikapcsolasa el6ttivel azonos start/stop-
beallitasokkal (a [Hand on] (Kézi be)/[Off]

(Ki) gombbal érvényesitve).

[1] * | Megallitas, ref
= régi

A frekvenciavalté Ujrainditasa egy mentett
helyi referenciaval a halézati fesziltség
Ujboli megjelenése és a [Hand On] (Kézi
be) gomb megnyomdsa utan.

[2] [ Megallitas, ref | A helyi referencia 0 értékre éllitasa a

[21] [440-480V/50Hz/Delta (440-480 V/50 Hz/Delta)
[22] | 440-480V/50Hz (440-480 V/50 Hz)

[100] [ 200-240V/60Hz/IT-grid (200-240 V/60 Hz/
szigetelt csillagpontu hélézat)

[101] [ 200-240V/60Hz/Delta (200-240 V/60 Hz/Delta)
[102] [ 200-240V/60Hz (200-240 V/60 Hz)

[110] | 380-440V/60Hz/IT-grid (380-440 V/60 Hz/
szigetelt csillagpontu hélézat)

[111] [ 380-440V/60Hz/Delta (380-440 V/60 Hz/Delta)
[112] | 380-440V/60Hz (380-440 V/60 Hz)

[120] | 440-480V/60Hz/IT-grid (440-480 V/60 Hz/
szigetelt csillagpontu hélézat)

[121] | 440-480V/60Hz/Delta (440-480 V/60 Hz/Delta)
[122] | 440-480V/60Hz (440-480 V/60 Hz)

0-07 Auto DC Braking

Opcié:  Funkcio:

Tulfesziiltség elleni védelmi funkcié szabadonfutaskor
szigetelt csillagpontu halézati kornyezetben. Ez a
paraméter csak akkor aktiv, ha a paraméter bedllitasa
[1] Bekapcsolva, és a paraméter 0-06 GridType
segitségével ki vannak valasztva a szigetelt csillagpontu
halézat beallitasai.

[0] | Off [ A funkcié nem aktiv.

[11 * | On | A funkcio aktiv.

0-10 Active Set-up

A setup kivalasztasa a frekvenciavaltd funkcidinak vezérléséhez.

Megadhatja az 1-4. setup paramétereit. A gyari setuppal vissza-
térhet a kezdeti allapothoz. Tavvezérléshez a multisetupot

=0 frekvenciavalté Ujrainditasakor. hasznélja.
Opcio: Funkcié:
(7= Set-up 1
[2] Set-up 2
[3] Set-up 3
[4] Set-up 4
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0-10 Active Set-up

0-16 Application Selection

A setup kivalasztasa a frekvenciavalté funkcidinak vezérléséhez. Opcié: Funkcié:
Megadhatja az 1-4. setup paramétereit. A gyari setuppal vissza- 101 * | None
térhet a kezdeti allapothoz. Tdvvezérléshez a multisetupot [11 | Simple Process Close Loop
hasznalja. [2] |Local/Remote
Opcio: Funkcio: [3] [Speed Open Loop
[9] | Multi Set-up | [4] | Simple Speed Close Loop
x [5] [Multi Speed
A mukodés kdzben programozni kivant setup kivalasztasa; ez az 71 _|oGD v210
aktiv setup, illetve egy inaktiv setup is lehet. A médositott setup
Opci6: Funkcio: Az 1. sor bal oldalan megjelenitendd valtozé kivalasztasa.
[1] Set-up 1 Opcio: Funkcio:
[2] Set-up 2 [0] None
[3] Set-up 3 [37] Display Text 1
[4] Set-up 4 [38] Display Text 2
[9] * Active Set-up [39] Display Text 3
[953] Profibus Warning Word
Opciéz Funkcié: [1005] Readout Transmit Error Counter
Az 6sszekapcsolas a miikodés kozbeni setupval- [1006] Readout Receive Error Counter
taskor biztositja a miikédés kozben nem [1230] Warning Parameter
modosithaté paraméterek értékének szinkroni- [1501] Running Hours
zalasat.
[1502] kWh Counter
Ha a setupok nincsenek &sszekapcsolva, a motor [1600] Control Word
muikodése kdzben nem lehet véltani kozottik. [1601] Reference [Unit]
[gy a motor szabadonfutasaig nem keriil sor a [1602] * Reference [%]
SHUPEIIER R [1603] Status Word
[0] Not A paraméterek mindkét setupban viltozatlanok [1605] Main Actual Value [%]
linked maradnak, és nem mddosithatdk, amig a motor [1609] Custom Readout
mukaodik. [1610] Power [kW]
[20] * | Linked | A miikodés kozben nem médosithaté paraméterek [1611] Power [hp]
atmasolasa a setupok kozott, igy azok mindkét [1612] Motor Voltage
setupban azonosak lesznek. [1613] Frequency
[1614] Motor current
Tartomany: Funkcio: [1616] Torque [Nm]
0| [-2147483647 - | A 0-11 paraméter Programming Set-up [1617] Speed [RPM]
2147483647 | bedllitasanak megjelenitése. Valamennyi [1618] Motor Thermal
kommunikéciés csatorna esetében [1620] Motor Angle
szerkeszthet6k a setupok. Az A az aktiv [1622] Torque [%]
setupot jelenti, az F a gyarit, a szamok [1630] DC Link Voltage
pedig a setup kodjat. A kommunikacios [1633] Brake Energy /2 min
csatorndk, jobbrol balra: LCP, FC-busz, USB, [1634] Heatsink Temp.
HPFB1-5. [1635] Inverter Thermal
[1636] Inv. Nom. Current
Opci6: Funkcio: [1638] SL Controller State
Integralt alkalmazasi funkciok [1639] Control Card Temp.
kivalasztasa. Alkalmazas [1650] External Reference
kivalasztasa utan a rendszer [1652] Feedback[Unit]
automatikusan betolti a [1653] Digi Pot Reference
megfelelé paramétereket. [1657] Feedback [RPM]
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0-20 Display Line 1.1 Small 0-20 Display Line 1.1 Small

Az 1. sor bal oldalan megjelenitendd valtozé kivalasztasa. Az 1. sor bal oldalan megjelenitendd valtozé kivalasztasa.
Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[1660] Digital Input [3429] PCD 9 Read For Application
[1661] Terminal 53 Setting [3430] PCD 10 Read For Application
[1662] Analog input 53 [3450] Actual Position

[1663] Terminal 54 Setting [3456] Track Error

[1664] Analog input 54 » x

[1665] Analog output 42 [mA] 0-21 Display Line 1.2 Small

[1666] Digital Output Az 1. sor kozepén megjelenitendé valtozé kivalasztasa.
[1667] Pulse input 29[Hz] Opcio: Funkcio:
[1668] Pulse Input 33 [Hz] [0] None

[1669] Pulse Output 27 [HZ] [37] Display Text 1

[1671] Relay output [38] Display Text 2

[1672] Counter A [39] Display Text 3

[1673] Counter B [748] PCD Feed Forward

[1674] Prec. Stop Counter [953] Profibus Warning Word

[1680] Fieldbus CTW 1 [1005] Readout Transmit Error Counter
[1682] Fieldbus REF 1 [1006] Readout Receive Error Counter
[1684] Comm. Option STW [1230] Warning Parameter

[1685] FC Port CTW 1 [1501] Running Hours

[1686] FC Port REF 1 [1502] kWh Counter

[1690] Alarm Word [1600] Control Word

[1691] Alarm Word 2 [1601] Reference [Unit]

[1692] Warning Word [1602] Reference [%]

[1693] Warning Word 2 [1603] Status Word

[1694] Ext. Status Word [1605] Main Actual Value [%]

[1695] Ext. Status Word 2 [1609] Custom Readout

[1697] Alarm Word 3 [1610] Power [kW]

[1890] Process PID Error [1611] Power [hp]

[1891] Process PID Output [1612] Motor Voltage

[1892] Process PID Clamped Output [1613] Frequency

[1893] Process PID Gain Scaled Output [1614] * Motor current

[2117] Ext. 1 Reference [Unit] [1615] Frequency [%)]

[2118] Ext. 1 Feedback [Unit] [1616] Torque [Nm]

[2119] Ext. 1 Output [%] [1617] Speed [RPM]

[3401] PCD 1 Write For Application [1618] Motor Thermal

[3402] PCD 2 Write For Application [1620] Motor Angle

[3403] PCD 3 Write For Application [1622] Torque [%]

[3404] PCD 4 Write For Application [1630] DC Link Voltage

[3405] PCD 5 Write For Application [1633] Brake Energy /2 min

[3406] PCD 6 Write For Application [1634] Heatsink Temp.

[3407] PCD 7 Write For Application [1635] Inverter Thermal

[3408] PCD 8 Write For Application [1636] Inv. Nom. Current

[3409] PCD 9 Write For Application [1637] Inv. Max. Current

[3410] PCD 10 Write For Application [1638] SL Controller State

[3421] PCD 1 Read For Application [1639] Control Card Temp.

[3422] PCD 2 Read For Application [1650] External Reference

[3423] PCD 3 Read For Application [1652] Feedback[Unit]

[3424] PCD 4 Read For Application [1653] Digi Pot Reference

[3425] PCD 5 Read For Application [1657] Feedback [RPM]

[3426] PCD 6 Read For Application [1660] Digital Input

[3427] PCD 7 Read For Application [1661] Terminal 53 Setting

[3428] PCD 8 Read For Application [1662] Analog input 53
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0-21 Display Line 1.2 Small

0-21 Display Line 1.2 Small

Az 1. sor kézepén megjelenitendé valtozo kivalasztasa. Az 1. sor kozepén megjelenitendé valtozo kivalasztasa.
Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[1663] Terminal 54 Setting [3456] |Track Error |
[1664] Analog input 54 x x

[1666] Digital Output Az 1. sor jobb oldaldn megjelenitendé valtozd kivalasztasa.
[1667] Pulse input 29[Hz] Opcié: Funkcio:
[1668] Pulse Input 33 [Hz] [0] None

[1669] Pulse Output 27 [Hz] [37] Display Text 1

[1671] Relay output [38] Display Text 2

[1672] Counter A [39] Display Text 3

[1673] Counter B [748] PCD Feed Forward

[1674] Prec. Stop Counter [953] Profibus Warning Word

[1680] Fieldbus CTW 1 [1005] Readout Transmit Error Counter

[1682] Fieldbus REF 1 [1006] Readout Receive Error Counter

[1684] Comm. Option STW [1230] Warning Parameter

[1685] FC Port CTW 1 [1501] Running Hours

[1686] FC Port REF 1 [1502] kWh Counter

[1690] Alarm Word [1600] Control Word

[1691] Alarm Word 2 [1601] Reference [Unit]

[1692] Warning Word [1602] Reference [%]

[1693] Warning Word 2 [1603] Status Word

[1694] Ext. Status Word [1605] Main Actual Value [%]

[1695] Ext. Status Word 2 [1609] Custom Readout

[1697] Alarm Word 3 [1610] * Power [kW]

[1890] Process PID Error [1611] Power [hp]

[1891] Process PID Output [1612] Motor Voltage

[1892] Process PID Clamped Output [1613] Frequency

[1893] Process PID Gain Scaled Output [1614] Motor current

[2117] Ext. 1 Reference [Unit] [1615] Frequency [%]

[2118] Ext. 1 Feedback [Unit] [1616] Torque [Nm]

[2119] Ext. 1 Output [%] [1617] Speed [RPM]

[3401] PCD 1 Write For Application [1618] Motor Thermal

[3402] PCD 2 Write For Application [1620] Motor Angle

[3403] PCD 3 Write For Application [1622] Torque [%)]

[3404] PCD 4 Write For Application [1630] DC Link Voltage

[3405] PCD 5 Write For Application [1633] Brake Energy /2 min

[3406] PCD 6 Write For Application [1634] Heatsink Temp.

[3407] PCD 7 Write For Application [1635] Inverter Thermal

[3408] PCD 8 Write For Application [1636] Inv. Nom. Current

[3409] PCD 9 Write For Application [1637] Inv. Max. Current

[3410] PCD 10 Write For Application [1638] SL Controller State

[3421] PCD 1 Read For Application [1639] Control Card Temp.

[3422] PCD 2 Read For Application [1650] External Reference

[3423] PCD 3 Read For Application [1652] Feedback[Unit]

[3424] PCD 4 Read For Application [1653] Digi Pot Reference

[3425] PCD 5 Read For Application [1657] Feedback [RPM]

[3426] PCD 6 Read For Application [1660] Digital Input

[3427] PCD 7 Read For Application [1661] Terminal 53 Setting

[3428] PCD 8 Read For Application [1662] Analog input 53

[3429] PCD 9 Read For Application [1663] Terminal 54 Setting

[3430] PCD 10 Read For Application [1664] Analog input 54

[3450] Actual Position [1665] Analog output 42 [mA]
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0-22 Display Line 1.3 Small

0-23 Display Line 2 Large

Az 1. sor jobb oldaldn megjelenitend6 valtozé kivalasztasa. A 2. sorban megjelenitendé valtozo kivalasztasa.
Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:

[1666] Digital Output [0] None

[1667] Pulse input 29[Hz] [37] Display Text 1

[1668] Pulse Input 33 [Hz] [38] Display Text 2

[1669] Pulse Output 27 [HZ] [39] Display Text 3

[1671] Relay output [748] PCD Feed Forward

[1672] Counter A [953] Profibus Warning Word

[1673] Counter B [1005] Readout Transmit Error Counter

[1674] Prec. Stop Counter [1006] Readout Receive Error Counter

[1680] Fieldbus CTW 1 [1230] Warning Parameter

[1682] Fieldbus REF 1 [1501] Running Hours

[1684] Comm. Option STW [1502] kWh Counter

[1685] FC Port CTW 1 [1600] Control Word

[1686] FC Port REF 1 [1601] Reference [Unit]

[1690] Alarm Word [1602] Reference [%]

[1691] Alarm Word 2 [1603] Status Word

[1692] Warning Word [1605] Main Actual Value [%]

[1693] Warning Word 2 [1609] Custom Readout

[1694] Ext. Status Word [1610] Power [kW]

[1695] Ext. Status Word 2 [1611] Power [hp]

[1697] Alarm Word 3 [1612] Motor Voltage

[1890] Process PID Error [1613] * Frequency

[1891] Process PID Output [1614] Motor current

[1892] Process PID Clamped Output [1615] Frequency [%]

[1893] Process PID Gain Scaled Output [1616] Torque [Nm]

[2117] Ext. 1 Reference [Unit] [1617] Speed [RPM]

[2118] Ext. 1 Feedback [Unit] [1618] Motor Thermal

[2119] Ext. 1 Output [%] [1620] Motor Angle

[3401] PCD 1 Write For Application [1622] Torque [%]

[3402] PCD 2 Write For Application [1630] DC Link Voltage

[3403] PCD 3 Write For Application [1633] Brake Energy /2 min

[3404] PCD 4 Write For Application [1634] Heatsink Temp.

[3405] PCD 5 Write For Application [1635] Inverter Thermal

[3406] PCD 6 Write For Application [1636] Inv. Nom. Current

[3407] PCD 7 Write For Application [1637] Inv. Max. Current

[3408] PCD 8 Write For Application [1638] SL Controller State

[3409] PCD 9 Write For Application [1639] Control Card Temp.

[3410] PCD 10 Write For Application [1650] External Reference

[3421] PCD 1 Read For Application [1652] Feedback[Unit]

[3422] PCD 2 Read For Application [1653] Digi Pot Reference

[3423] PCD 3 Read For Application [1657] Feedback [RPM]

[3424] PCD 4 Read For Application [1660] Digital Input

[3425] PCD 5 Read For Application [1661] Terminal 53 Setting

[3426] PCD 6 Read For Application [1662] Analog input 53

[3427] PCD 7 Read For Application [1663] Terminal 54 Setting

[3428] PCD 8 Read For Application [1664] Analog input 54

[3429] PCD 9 Read For Application [1665] Analog output 42 [mA]

[3430] PCD 10 Read For Application [1666] Digital Output

[3450] Actual Position [1667] Pulse input 29[Hz]

[3456] Track Error [1668] Pulse Input 33 [Hz]
[1669] Pulse Output 27 [Hz]
[1671] Relay output
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0-23 Display Line 2 Large

0-24 Display Line 3 Large

A 2. sorban megjelenitendé valtozo kivalasztasa. A 3. sorban megjelenitendé valtozo kivalasztasa.
Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[1672] Counter A [39] Display Text 3
[1673] Counter B [748] PCD Feed Forward
[1674] Prec. Stop Counter [953] Profibus Warning Word
[1680] Fieldbus CTW 1 [1005] Readout Transmit Error Counter
[1682] Fieldbus REF 1 [1006] Readout Receive Error Counter
[1684] Comm. Option STW [1230] Warning Parameter
[1685] FC Port CTW 1 [1501] Running Hours
[1686] FC Port REF 1 [1502] * kWh Counter
[1690] Alarm Word [1600] Control Word
[1691] Alarm Word 2 [1601] Reference [Unit]
[1692] Warning Word [1602] Reference [%)]
[1693] Warning Word 2 [1603] Status Word
[1694] Ext. Status Word [1605] Main Actual Value [%]
[1695] Ext. Status Word 2 [1609] Custom Readout
[1697] Alarm Word 3 [1610] Power [kW]
[1890] Process PID Error [1611] Power [hp]
[1891] Process PID Output [1612] Motor Voltage
[1892] Process PID Clamped Output [1613] Frequency
[1893] Process PID Gain Scaled Output [1614] Motor current
[2117] Ext. 1 Reference [Unit] [1615] Frequency [%]
[2118] Ext. 1 Feedback [Unit] [1616] Torque [Nm]
[2119] Ext. 1 Output [%] [1617] Speed [RPM]
[3401] PCD 1 Write For Application [1618] Motor Thermal
[3402] PCD 2 Write For Application [1620] Motor Angle
[3403] PCD 3 Write For Application [1622] Torque [%)]
[3404] PCD 4 Write For Application [1630] DC Link Voltage
[3405] PCD 5 Write For Application [1633] Brake Energy /2 min
[3406] PCD 6 Write For Application [1634] Heatsink Temp.
[3407] PCD 7 Write For Application [1635] Inverter Thermal
[3408] PCD 8 Write For Application [1636] Inv. Nom. Current
[3409] PCD 9 Write For Application [1637] Inv. Max. Current
[3410] PCD 10 Write For Application [1638] SL Controller State
[3421] PCD 1 Read For Application [1639] Control Card Temp.
[3422] PCD 2 Read For Application [1650] External Reference
[3423] PCD 3 Read For Application [1652] Feedback[Unit]
[3424] PCD 4 Read For Application [1653] Digi Pot Reference
[3425] PCD 5 Read For Application [1657] Feedback [RPM]
[3426] PCD 6 Read For Application [1660] Digital Input
[3427] PCD 7 Read For Application [1661] Terminal 53 Setting
[3428] PCD 8 Read For Application [1662] Analog input 53
[3429] PCD 9 Read For Application [1663] Terminal 54 Setting
[3430] PCD 10 Read For Application [1664] Analog input 54
[3450] Actual Position [1665] Analog output 42 [mA]
[3456] Track Error [1666] Digital Output
x » [1667] Pulse input 29[Hz]

668 [Pule Iput 33
A 3. sorban megjelenitendé véltozé kivélasztasa. 11669] Pulse Output 27 [HZ)
Opcio: Funkcié: [1671] Relay output
[0] None [1672] Counter A
[37] Display Text 1 [1673] Counter B
[38] Display Text 2 [1674] Prec. Stop Counter
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0-24 Display Line 3 Large 0-30 Custom Readout Unit

A 3. sorban megjelenitendé valtozo kivalasztasa. Az LCP-n megjelend érték megadasa, amely linedris, négyzetes
Opcié: Funkcio: vagy kobos 6sszefliggésben lehet a fordulatszammal. Az
[1680] Fieldbus CTW 1 Osszefliggés a kivalasztott egységtdl fligg.
[1682] Fieldbus REF 1 Opcié: Funkcié:
[1684] Comm. Option STW [11] RPM
[1685] FC Port CTW 1 [12] Pulse/s
[1686] FC Port REF 1 [20] I/s
[1690] Alarm Word [21] I/min
[1691] Alarm Word 2 [22] I/h
[1692] Warning Word [23] m’/s
[1693] Warning Word 2 [24] m*/min
[1694] Ext. Status Word [25] m/h
[1695] Ext. Status Word 2 [30] kg/s
[1697] Alarm Word 3 [31] kg/min
[1890] Process PID Error [32] kg/h
[1891] Process PID Output [33] t/min
[1892] Process PID Clamped Output [34] t/h
[1893] Process PID Gain Scaled Output [40] m/s
[2117] Ext. 1 Reference [Unit] [41] m/min
[2118] Ext. 1 Feedback [Unit] [45] m
[2119] Ext. 1 Output [%] [60] °C
[3401] PCD 1 Write For Application [70] mbar
[3402] PCD 2 Write For Application [71] bar
[3403] PCD 3 Write For Application [72] Pa
[3404] PCD 4 Write For Application [73] kPa
[3405] PCD 5 Write For Application [74] m WG
[3406] PCD 6 Write For Application [80] kw
[3407] PCD 7 Write For Application [120] GPM
[3408] PCD 8 Write For Application [121] gal/s
[3409] PCD 9 Write For Application [122] gal/min
[3410] PCD 10 Write For Application [123] gal/h
[3421] PCD 1 Read For Application [124] CFM
[3422] PCD 2 Read For Application [127] ft’/h
[3423] PCD 3 Read For Application [140] ft/s
[3424] PCD 4 Read For Application [141] ft/min
[3425] PCD 5 Read For Application [160] °F
[3426] PCD 6 Read For Application [170] psi
[3427] PCD 7 Read For Application [171] Ib/in2
[3428] PCD 8 Read For Application [172] in WG
[3429] PCD 9 Read For Application [173] ft WG
[3430] PCD 10 Read For Application [180] HP
[3450] Actual Position

[3456] Track Error

Az LCP-n megjelend érték megadasa, amely linearis, négyzetes

vagy kobos 6sszefliggésben lehet a fordulatszdmmal. Az

Osszefliggés a kivalasztott egységtdl fugg.

Opcio: Funkcio:

[0] None

(1= %

[5] PPM

[10] 1/min
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0-31 Custom Readout Min Value

0-44 [Off/Reset] Key on LCP

van kivalasztva, akkor csak 0-tol
eltér6 érték adhaté meg.
Négyzetes és kobos egységek
esetén a minimalis érték 0 lesz.

0-32 Custom Readout Max Value

Tartomany: Funkcié:

100 Custom- [0.0 - Ez a paraméter hatdrozza meg

ReadoutUnit* | 999999.99 a maximalis kijelzett értéket,
CustomRea- amikor a motor fordulatszama
doutUnit] eléri a 4-14 paraméter Motor

Speed High Limit [Hz]
segitségével bedllitott értéket.

0-37 Display Text 1
Tartomany:
[0-0]

Funkcié:

Szabadon megadhato szoveg, példaul
késztiilékcimke a terepibusz-alkalmazasban.

Tartomany: Funkcié: Opcié: Funkcié:
0 CustomRea- | [O - Ez a paraméter az egyéni kijelzés [0] Disabled
doutUnit* 999999.99 minimalis (0 fordulatszamnak [1] * Enabled
CustomRea- megfeleld) értékét hatarozza [71 Enable Reset Only
doutUnit] meg. Ha a
parameéte 0.30 Custom Readout
Unit segitségével lineéris egység Opcié: Funkcié:

0-38 Display Text 2

Tartomany:

Funkcié:

[0] * [ No copy Nincs funkcid.

[11 | All to LCP Az 6sszes setup minden paraméterének

LCP-re. Szervizelési okokbdl az tizembe
helyezés utan masolja az 6sszes paramétert
az LCP-re.

[2] [All from LCP [ Az Gsszes setup minden paraméterének
masolasa az LCP-rél a frekvenciavaltd
memdridjaba.

[3] [ Size indep.
from LCP

Csak a motor teljesitményétdl fuggetlen
paraméterek masolasa. Ennek a lehetéségnek
a segitségével azonos funkcidk progra-
mozhatdk tobb frekvenciavaltdba, a mar
bedllitott motoradatok megtartdsaval.

0-51 Set-up Copy

Ezzel a paraméterrel paramétereket masolhat a setupok kozott.

Opcio: Funkcié:

[o] * No copy

[1] Copy from setup 1

[0-0] [Szabadon megadhaté széveg, példaul helycimke

a terepibusz-alkalmazasban.

0-39 Display Text 3
Tartomany:
[0-0]

Funkcié:

Szabadon megadhaté széveg, példaul
sugocimke a terepibusz-alkalmazasban.

0-40 [Hand on] Key on LCP

Opcio: Funkcio:

[0] | Disabled | A frekvenciavalté véletlen inditdsanak megakada-
lyozésa kézi izemmadban.

[1] * | Enabled [ A [Hand On] (Kézi be) gomb engedélyezése.

0-42 [Auto on] Key on LCP
Opcio:

Funkcio:

[0] | Disabled | A frekvenciavaltd LCP-rél torténé véletlen
inditdsanak megakadalyozasa.

[1] * | Enabled | Az [Auto On] (Automatikus be) gomb engedé-

lyezése.

[2] Copy from setup 2

[3] Copy from setup 3

[4] Copy from setup 4

[9] Copy from Factory setup

w
N
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4.2 Paraméterek: 1-** Terhelés és motor

1-00 Configuration Mode

Opcio:

Funkcio:

1-01 Motor Control Principle

Opcio:

Funkcio:

Kivalaszthatja, hogy aktiv tavreferencia
(analég bemenet vagy terepi busz) esetén
milyen alkalmazasmikodési elv legyen
hasznalatban.

Normal mdkodési méd szlippel és terheléskompenza-

cioval.

1-03 Torque Characteristics

[0] |Open Loop | Fordulatszam-szabélyozas engedélyezése (a Opcid: Funkcio:

* motor visszacsatoldjele nélkil) automatikus A kivant nyomatékkarakterisztika
szlipkompenzacidval a megkozelitéleg kivalasztasa. A valtoz6 nyomaték és
allandé fordulatszam biztositasa érdekében az AEO egyarant energiatakarékos
valtozo terhelés mellett. A kompenzaciok lizemelést jelent.
aktivak, de az 7-0* Load and Motor letilthatok. [0] * | Constant torque

[1] | Speed Zart hurku fordulatszam-szabalyozas engedé- [11 [ Variable Torque

closed loop | lyezése visszacsatolassal. A fordulatszam [2] [Auto Energy Optim.
nagyobb pontossaga érdekében gondos- CcT
kodjon visszacsatoldjelrdl, és dllitsa be a
fordulatszam PID-szabalyozasat. A
fordulatszam-szabalyozas paraméterei a 7-0* Opcio: Funkcié:
Sebesség PID paramétercsoportban allithatok w
be. A motor miikddése kézben ez a paraméter
[2] |Torque Zart hurki nyomatékszabalyozas engedé- nem madosithato.
closed loop | lyezése fordulatszam-visszacsatoldssal. Csak
akkor lehetséges, ha az paraméter 1-01 Motor Ezzel a paraméterrel definidlhaté az éramutaté
Control Principle beallitasa [1] VVC*. jdrdsdval egyezé kifejezés az LCP irdnyjelz6 nyildnak
[3] | Process A folyamatvezérlés hasznélatanak engedé- megfeleléen. A tengely forgasiranyénak egyszer(
Closed Loop | lyezése a frekvenciavéltoban. A megvaltoztatdsara szolgal, a motorvezetékek felcse-
folyamatvezérlés paraméterei a 7-2* Foly.vez. rélése nélkiil.
visszacs és a 7-3* Folyamat PID vez. paramé- [0] * | Normal | A motortengely az éramutaté jarasaval egyezé
tercsoportban vannak megadva. iranyba forog, ha a motor bekotése a frekvencia-
[4] | Torque open valton a kovetkezé: U=U; V=V; W=W.
loop [1] |Inverse | A motortengely az dramutaté jarasaval ellentétet
[71 |Extended iranyba forog, ha a motor bekétése a frekvencia-
PID Speed valton a kévetkezé: U=U; V=V, WoW.
oL
-
- o Opcio: Funkcio:
Opcio: Funkcié:
[0] |High (Nagy) Magas dinamikus vélasz esetén
oy | uA W megfeleld.
Az U/f lehet6ség kivalasztasa esetén a [ | Medium Zoékkenémentes nyugalmi allapotd
vezérlési szlip és a terheléskompenzacié nem (Kbzepes) muikddés esetén megfeleld.
miikédik. [2] * | Low (Kicsi) A legalacsonyabb dinamikus valaszu,
zokkenémentes nyugalmi allapotu
Parhuzamosan kapcsolt motorok és/vagy specialis miikodés esetén megfeleld.
motoralkalmazasok esetén hasznalatos. Az U/f [3]1 [Adaptive 1 (1. Zokkenémentes nyugalmi allapotu
beallitasok az paraméter 1-55 U/f Characteristic - U és adaptiv) miikodéshez van optimalizélva kiegészitd
az paraméter 1-56 U/f Characteristic - F segitségével aktiv csillapitassal.
adhatok meg. [4] | Adaptive 2 (2. Elsésorban a kis induktanciaju allandé
11 * | vwes W adaptiv) magneses motorokhoz valé. Alternativ
megoldas lehet a [3] Adaptive 1 (1.
Az 1-10 paraméter Motor felépitése PM- )
adaptiv) helyett.
beallitasai esetén csak a VVC* lehetdség all
rendelkezésre.
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1-10 Motor felépitése

1-17 Voltage filter time const.

Opcié: Funkcio: Tartomany: Funkcio:
[0] * [ Aszinkron Aszinkronmotor esetén. Size [0.001 - 1 | A nagy frekvencialiiktetés és a
[11 | PM, nem kiallé Feliletre szerelt (hengeres) méagnessel related* s] rendszerrezonancia hatasanak

SPM rendelkezé allandé magneses (PM)
motorokhoz valé. A motormUikddés
optimalizélasanak részleteiért lasd

1-14 paraméter Damping Gain és
paraméter 1-17 Voltage filter time const..

[2] | PM, salient IPM, Belsé (kiallé) magnessel rendelkezd,

non Sat. (PM, allandé magneses (PM) motorokhoz vald
kiallé IPM, nem induktivitastelitettség-szabalyozas nélkuil.
tel)

[3]1 |PM, salient IPM,
Sat. (PM, kialld
IPM, tel.)

Belsé (kiall6) magnessel rendelkezd,
allandé magneses (PM) motorokhoz valé
induktivitastelitettség-szabalyozassal.

1-14 Damping Gain

Tartomany: Funkcio:
120 %*| [O - A csillapitasi erésités stabilizalja a PM-gépet. A
250 %] | csillapitési erésités értéke szabalyozza a PM-

gép dinamikus hajtasi tulajdonsagat. A nagy
csillapitasi erdsités nagy, a kis csillapitasi
erdsités kis dinamikus hajtasi tulajdonsagot
biztosit. A dinamikus hajtasi tulajdonsag fligg
a gép adataitol és a terhelés tipusatol. Ha a
csillapitasi erdsités értéke tulsdgosan kicsi
vagy nagy, a vezérlés instabilla valik.

1-15 Low Speed Filter Time Const.

Tartomany: Funkcio:
Size related*| [0.01 - 20 | Ez az id6éallandé a névleges
s] fordulatszam 10%-a alatt hasznalatos.

A kis csillapitési idéallandé gyors
vezérlést eredményez. Ha azonban ez
az id6 tul rovid, a vezérlés instabilla
valik.

1-16 High Speed Filter Time Const.

Tartomany: Funkcié:
Size related*| [0.01 - 20 | Ez az id6éallandd a névleges
s] fordulatszam 10%-a felett

hasznalatos. A kis csillapitasi
id6alland6 gyors vezérlést
eredményez. Ha azonban ez az id6
tal rovid, a vezérlés instabilla valik.

csokkentése a tapfesziiltség
szamitasaban. A sz(iré nélkil az aram
luktetése torzithatja a szamitott
fesziltséget, és igy kedvezétlen
hatassal lehet a rendszer stabilitasara.

1-20 Motor Power

Opcio: Funkci6:
[2] 0.12 kW - 0.16 hp

[3] 0.18 kW - 0.25 hp

[4] 0.25 kW - 0.33 hp

[5] 0.37 kW - 0.5 hp

[6] 0.55 kW - 0.75 hp

[7] 0.75 kW - 1 hp

[8] 1.1 kW - 1.5 hp

[9] 15 kW - 2 hp

[10] 22 kW -3 hp

[11] 3 kW -4 hp

[12] 3.7 kW -5 hp

[13] 4 kW - 54 hp

[14] 5.5 kW - 7.5 hp

[15] 7.5 kW - 10 hp

[16] 11 kW - 15 hp

[17] 15 kW - 20 hp

[18] 18.5 kW - 25 hp

[19] 22 kW - 30 hp

[20] 30 kW - 40 hp

Tartomany: Funkcio:

Size [50 - 1000 | Adja meg a motor névleges
related* V] feszlltségét a motor adattablajan

szerepld értékek alapjan. Az alapértel-
mezett érték megfelel a berendezés
névleges kimenetének.

1-23 Motor Frequency

Tartomany: Funkcié:
ERTESITES]
A motor miikodése kozben ez

a paraméter nem
moédosithato.

Size related* | [20 - 500 Hz]
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1-24 Motor Current

1-29 Automatic Motor Adaption (AMA)

Tartomany: Funkcio: Opcié: Funkcié:
Size [0.01 - Adja meg a névleges motoraramot a . A [0] Aszinkron kivélasztasa esetén az
related* 10000.00 Al motor adattablajan szereplé értékek AMA az aldbbi paraméterekre
alapjan. Ez az adat a vonatkozik:
motornyomaték, a motor hévédelme _ Paraméter 1-30 Stator
stb. kiszamitasara szolgal. Resistance (Rs)
1-25 Motor Nominal Speed - 1-31 Paraméter Rotor Resistance
. . . (Rr).
Tartomany: Funkci6:
Size related* | [50 - 60000 [ Adja meg a névleges motorfordulat- ) ;_33 Param;ter Sl B3
RPM] szamot a motor adattablajan eactance (X1).
szerepl6 értékek alapjan. Ez az adat = Paraméter 1-35 Main Reactance
az automatikus motorkompenzaciok (Xh).
e sl e Az[1] PM, nem kidll6 SPM kivlasztésa
esetén az AMA az alédbbi paraméterekre
1-26 Motor Cont. Rated Torque i
Tartomany: Funkcio: = Paraméter 1-30 Stator
Size [0.1 - |Adja meg az értéket a motor adattablajan Resistance (Rs).
related* [ 10000 szerepl6 értékek alapjan. Az alapértelmezett
s . P = 1-37 Paraméter d-axis
Nm] érték megfelel a névleges teljesitménynek.
. . . Inductance (Ld).
Ez a paraméter csak akkor &ll rendelkezésre,
ha a 1-10 paraméter Motor felépitése e Az [2] PM, salient IPM, non Sat (PM,
beallitasa [1] PM, nem kidllé SPM, [2] PM, kiallo IPM, nem tel.) kivalasztasa esetén
salient IPM, non Sat (PM, kiallé IPM, nem tel.) az AMA az alabbi paraméterekre
vagy [3] PM, salient IPM, Sat (PM, kiall6 IPM, vonatkozik:
tel.), tehat csak PM, nem kiallé SPM és kiall6 - Paraméter 1-30 Stator
IPM motorok esetében érvényes. Resistance (Rs).
g s = 1-37 P Ster d-axi
1-29 Automatic Motor Adaption (AMA) arameter a=axis
Inductance (Ld).
Opcio: Funkcié:
n - 1-38 Paraméter g-axis
W Inductance (Lg).
A motor miikodése kdzben ez a paraméter . o
L , , . A [3] PM, salient IPM, Sat (PM, kiall6 IPM,
nem modosithaté. . . .
tel.) kivalasztasa esetén az AMA az
ERTESITE alabbi paraméterekre vonatkozik:
‘ - Paraméter 1-30 Stator
A 27-es digitalis bemenet Resistance (Rs).
(paraméter 5-12 Terminal 27 Digital Input) :
alapértelmezett beallitasa szabadonfutasu S IE37 Parameteraaxis
inverz. Ez a beallitas azt jelenti, hogy Inductance (Ld).
kikapcsolt 27-es bemenet mellett az AMA - 1-38 Paraméter g-axis
nem hajthaté végre. Inductance (Lq).
- 1-44 Paraméter d-axis
Az AMA funkcié az &ll6 motoron automatikusan Inductance Sat. (LdSat).
beallitja a specialis motorparamétereket ) .
, . = 1-45 Paraméter g-axis
(paraméter 1-30 Stator Resistance (Rs) —
i ) Inductance Sat. (LgSat).
paraméter 1-35 Main Reactance (Xh)), ezzel
optimalizélva a dinamikus motormuikodést. [2] | Enable A korlatozott AMA csupén az Rs allorész-ellenallas
- — Reduced | (paraméter 1-30 Stator Resistance (Rs)) illesztésére
[0] | Off Nincs funkcio. . . i
. AMA terjed ki a rendszerben. Akkor valassza ezt a
lehetéséget, ha a frekvenciavalté és a motor
[1] | Enable Az AMA az paraméter 1-10 Motor Construction e s }
kozott LC-szlrét hasznal.
Complete [ bedllitasatél fliggbéen kiilonboz6 paraméterekre
AMA terjed ki.
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Ha az 1-10 paraméter Motor felépitése bedllitasa lehetévé
teszi az 4llandé motor izemmddot, akkor az egyetlen
rendelkezésre all6 beallitas az [1] Teljes AMA.

Az AMA az [1] Teljes AMA vagy [2] Korldtozott AMA beadllitas
kivalasztasa utdn a [Hand on] (Kézi be) gombbal indithaté.
Ha a motorillesztés rendben lezajlott, a kijelz6n Press [OK]
to finish AMA. (Az AMA befejezése: [OK]) Gzenet jelenik
meg. Az [OK] gomb megnyomasa utén a frekvenciavalto
készen all a hasznalatra.

ERTESITE.

. A frekvenciavalté lehet6 legjobb illesztése
érdekében hideg motoron javasolt futtatni az
AMA funkciét.

. A motor mikodése kdozben nem végezhetd
AMA.

ERTESITE.

Gondoskodjon réla, hogy AMA végzése kdzben ne
hasson kiilsé forrasbol szarmazé nyomaték.

ERTESITE.

Ha az 1-2* Motoradatok paramétercsoport valamelyik
beallitasa megvaltozik, a specialis motorparaméterek
(paraméter 1-30 Stator Resistance (Rs) -

1-39 paraméter Motor Poles) visszaallnak alapértelmezett
beéllitasukra.

LC-sz(iré haszndlata esetén U/f vezérlési lizemmaddban valo
mukodésre dllitsa be a frekvenciavaltét (javasolt), vagy
hajtson végre korldtozott AMA-t VVC* médban. Ha nem
hasznal LC-szUirét, akkor teljes AMA-t hajtson végre.

1-30 Stator Resistance (Rs)

Tartomany: Funkcio:
related* Seeeiy A motor miikédése kdzben ez
Ohm]

a paraméter nem modosithato.

Az allérész-ellendllas bedllitasa. Adja
meg a motor adatlapjan szerepl6
értéket, vagy futtasson AMA-t hideg
motoron.

1-31 Rotor Resistance (Rr)

Tartomany: Funkcié:

Size [0 - A forgorész-ellendllas értékének

related* 9999.000 megadasa. Olvassa le a motor
Ohm] adatlapjan szerepl6 értéket, vagy

futtasson AMA-t hideg motoron. Az
alapértelmezett bedllitast a frekvenci-
avalté a motoradattabla adataibdl
szamitja ki.

1-33 Stator Leakage Reactance (X1)

Tartomany: Funkci6:

Size [0.0 - Az allérész szort reaktanciaja

related* 9999.000 értékének beallitasa. Olvassa le a
Ohm] motor adatlapjan szerepld értéket,

vagy futtasson AMA-t hideg
motoron. Az alapértelmezett
beallitast a frekvenciavalté a
motoradattabla adataibol szamitja ki.

1-35 Main Reactance (Xh)

Tartomany: Funkcié:
Size [0.0 - Allitsa be a motor f6 reaktanciajat az
related* | 9999.00 aldbbi modszerek egyikével:

Ohm] . Futtasson AMA-t hideg motoron.

A frekvenciavalté megméri az
értéket a motoron.

Adja meg kézzel az X, értékét.
Az értéket a motor gyartdjatol
kaphatja meg.

Haszndlja az Xn alapértelmezett
értékét. A frekvenciavaltd a
motor adattablajan szerepl6
értékek alapjan hatdrozza meg a
bedllitast.

Tartomany:

1-37 d-axis Inductance (Ld)

Funkcié:

Size related*

[0 - 1000
mH]

A hossziranyu induktivitas
értékének megadasa. Az érték az
allandé magneses motor
adatlapjan van feltintetve.

Tartomany:

1-38 g-axis Inductance (Lq)

Funkcio:

Size related*

[0.000 -
1000 mH]

ERTESITES
A motor miikédése kozben ez
a paraméter nem modosithaté.

A keresztiranyu induktivitas
értékének megadasa. Az érték a
motor adatlapjan van feltlintetve.
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1-39 Motor Poles

Tartomany: Funkcié:

1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)

Tartomany: Funkcié:

related* {100 ] A motor miikodése kozben ez a
paraméter nem mddosithato.

A motor polusszamanak megadasa.

A motor pélusszama mindig paros,
ugyanis a polusok teljes szamat jelenti,
nem a polusparok szamat.

1-40 Ellenelektr. er6, 1000 1/min

Tartomany: Funkcié:

Size [0 - A motor 1000 1/perc fordulatszam melletti

related* | 9000 névleges ellenelektromos eréjének bedllitasa.
V] Az ellenelektromos eré az adllandé magneses

motor altal generalt fesziiltség abban az
esetben, ha az nem kapcsolddik frekvencia-
véltdhoz, és kivilrél megforgatjak a
tengelyét. Az ellenelektromos eré rendszerint
két vonal kozott mért értékként van
meghatdarozva, a motor névleges fordulat-
szamara vagy az 1000 1/perc fordulatszamra
vonatkoztatva. Ha nem &ll rendelkezésre a
motor 1000 1/perc fordulatszamara
vonatkozé adat, az aldbbi médon szamithatja
ki a szikséges értéket: Ha példaul 1800 1/
perc mellett 320 V az ellenelektromos eré
értéke, akkor az 1000 1/perc fordulatszamra
vonatkozé érték meghatarozasa:

Példa

Ellenelektromos eré 320 V és 1800 1/perc
mellett: ellenelektromos eré = (feszultség/
fordulatszam)*1000 = (320/1800)*1000 = 178.

A paraméter csak akkor aktiv, ha az
paraméter 1-10 Motor Construction beallitasa
lehetévé teszi a PM (allandé magneses)
motorok hasznalatat.

ERTESITE.

Allandé magneses motorok hasznalata
esetén javasolt fékellenallasokat
hasznalni.

1-42 Motor Cable Length

Tartomany: Funkcio:

50 m*| [0- 100 m] [ A motorkdbel hosszisdgdnak megadasa
méterben.

Tartomany: Funkcio:

164 ft*| [0 - 328 ft] | A motorkdbel hosszisaganak megadasa

labban.

Size [0 -
related* | 1000 paraméter 1-10 Motor Construction beallitasa
mH] [3] PM, salient IPM, Sat (PM, kiallo IPM, tel.).
Ez a paraméter megfelel a hossziranyu

Ez a paraméter csak akkor aktiv, ha az

induktivitas telitettségének. Alapértelmezése
az 1-37 paraméter d-axis Inductance (Ld)
értéke. Az alapértelmezett értéket a legtobb
esetben nem kell médositani. Ha a motor
gyartdja rendelkezésre bocsatja a telitettségi
gorbét, akkor a névleges dram 100%-at adja
meg a hossziranyu induktivitas értékeként.

1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat)
Tartomany: Funkcio:
Size [O-
related* | 1000 paraméter 1-10 Motor Construction bedllitasa
mH] [3] PM, salient IPM, Sat (PM, kiallo IPM, tel.).
Ez a paraméter megfelel a keresztiranyu

Ez a paraméter csak akkor aktiv, ha az

induktivitas telitettségének. Alapértelmezése
az 1-38 paraméter q-axis Inductance (Lq)
értéke. Az alapértelmezett értéket a legtébb
esetben nem kell médositani. Ha a motor
gyartodja rendelkezésre bocsatja a telitettségi
gorbét, akkor névleges aram 100%-at adja
meg keresztiranyd indukciés értékként.

1-46 Position Detection Gain

Tartomany: Funkcio:
100 %*

[20 - 200 %] | A tesztimpulzus amplitudoéjanak
beallitasa az inditaskor végzett pozicio-
észlelés soran. A paraméter beallitasaval
javithatdé a poziciomérés.

1-48 Current at Min Inductance for d-axis

Tartomany: Funkcio:
100 %

[20 - 200 %] | Ezzel a paraméterrel allithatd be az
induktivitas telitettségi pontja.

1-49 Current at Min Inductance for g-axis

Tartomany: Funkcié:
100 % | [20 - Ez a paraméter a keresztiranyu induktivitas
200 %] értékeinek telitettségi gorbéjét adja meg. 20

és 100% kozotti bedllitdsa az induktivitas
lineéris approximaciojat jelenti az

1-38 paraméter g-axis Inductance (Lq) és az
1-45 paraméter g-axis Inductance Sat. (LqSat)
révén. Ezek a paraméterek a motor
adattablajan szerepl6 terheléskompenza-
cidkkal, az alkalmazas terhelési tipusaval,
valamint a motor vészleallasdhoz/tartasahoz
hasznalt elektronikus fékfunkciéval vannak
Osszefliggésben.
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1-50 Motor Magnetisation at Zero Speed

1-56 U/f Characteristic - F

fordulatszamnal eltéré motorhéterhelés érhetd
el.

Adja meg az all6 motor magnesezéaramat a
névleges érték szazalékaban. Tul kis érték
esetén csokkenhet a motortengely nyomatéka.

Magn. current 2

=)

S

90% — )

o

Par.1-50 | 2
Par.1-52 Hz

Abra 4.1 Motormagnesezés

1-52 Min Speed Normal Magnetising [Hz]

Tartomany: Funkcio:
1 Hz*| [0.1-10.0 Allitsa be a normal magnesezéaramhoz
Hz] szukséges frekvenciat. A paraméter

hasznélata az 7-50 paraméter Motor
Magnetisation at Zero Speed hasznalatat is

Tartomany: Funkci6: Tartomany: Funkcié:
100 %* | [0 - E paraméter és az paraméter 1-52 Min Speed et 130810010
300 %] | Normal Magnetising [Hz] segitségével kis pessisl

1-56  1-56 1-56  1-56 1-56 1-56

[0]1 [1] [2] [31 41 (5]
Kimeneti frekvencia
Par 1-56 [x]

Abra 4.3 U/f-karakterisztika - példa

1-60 Low Speed Load Compensation

Tartomany: Funkcio:
100 %* | [0 - A kis fordulatszdm melletti feszultségkom-
300 %] penzacio értékének megadasa szazalékban.

Ez a paraméter a kis fordulatszam melletti
terhelés optimalizélasara szolgal. A
paraméter csak akkor aktiv, ha az

1-10 paraméter Motor felépitése = [0]
Aszinkron.

1-61 High Speed Load Compensation

Tartomany: Funkcio:
Size related*| [0 - 1000 [ Az egyes frekvenciapontok fesziilt-
V] ségének megadasa a motornak

megfelelé U/f-karakterisztika kialaki-
tasahoz. A frekvenciapontokat az
paraméter 1-56 U/f Characteristic - F
hatarozza meg.

1-56 U/f Characteristic - F

Tartomany: Funkcié:

Size [O- A frekvenciapontok megadéasa a motornak

related* |500.0 | megfelel6 U/f-karakterisztika kialakitasahoz. A
Hz] feszultséget minden pontban az

paraméter 1-55 U/f Characteristic - U hatarozza
meg.
Hozzon létre egy 6 meghatarozhato

fesziiltségen és frekvencian alapulé U/f-
karakterisztikat, lasd Abra 4.2.

feltételezi, lasd még Abra 4.1. Tartomany: Funkcio:
1-55 UJf Ch teristic - U 100 %* | [O - A nagy fordulatszam melletti fesziiltségkom-
- r r -
AracieriStie 300 %] penzacio értékének megadasa szazalékban.

Ez a paraméter a nagy fordulatszam melletti
terhelés optimalizélasara szolgal. A
paraméter csak akkor aktiv, ha az

1-10 paraméter Motor felépitése = [0]
Aszinkron.

1-62 Slip Compensation

Tartomany: Funkcio:
Size [-400 - A szazalékérték megadasa a
related* 399.0 %] szlipkompenzacidhoz, az nmn érték

eltérésének kiegyenlitésére. A
szlipkompenzacié szamitésa
automatikus, a névleges motorfordu-
latszamon (nw,n) alapul.

Tartomany:

1-63 Slip Compensation Time Constant

Funkcio:

0.1 s*

[0.05 -5 s]

A szlipkompenzacié reagélasi gyorsasaganak
megadasa. A nagyobb érték lassubb, a
kisebb érték gyorsabb reakciot jelent. Kisfrek-
vencias rezonancia fellépése esetén hosszabb
id6t allitson be.
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1-64 Resonance Dampening

1-71 Start Delay

az 1-65 paraméter Resonance Dampening Time
Constant segithet kikiiszobdIni a nagyfrek-
vencias rezonancia okozta problémakat. A
rezonancia csokkentéséhez novelje az

1-64 paraméter Resonance Dampening értékét.

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
100 %* | [O - A rezonanciacsillapitas értékének megadasa. 0 s* [0 - 10 s] | A paraméter segitségével a startjel érkezésétdl
500 %] Az 1-64 paraméter Resonance Dampening és szamitva a motor inditasa késleltethetd. Ez id6

alatt a frekvenciavalté az paraméter 1-72 Start
Function beallitasa szerint mikédik. Allitsa be a
kivant késleltetési id6t a gyorsitas megkez-
déséig.

1-72 Start Function

1-65 Resonance Dampening Time Constant Opcié: Funkcié:
Tartomany: Funkcio: A startfunkcio kivélasztasa az inditaskésleltetés
0.005 s*| [0.001 - Az 1-64 paraméter Resonance Dampening idejére. A paraméter kapcsolodik a
0.05 s] és az 1-65 paraméter Resonance kovetkez6hoz: 1-71 paraméter Start Delay.
e aEITe Ui e Sagirs [0] [DC Hold/ | Az inditaskésleltetés ideje alatt DC-tartoaramot
I 8 (EpAC TS (S EEE) delay time | (2-00 paraméter DC Hold/Motor Preheat Current)
okozta problémakat. Adja meg a legjobb
ad a motorra.
csillapitast biztosité idéallandot.
[1] | DC-Brake/ Az inditaskésleltetés ideje alatt DC-tartéaramot
delay time (paraméter 2-01 DC Brake Current) ad a

Tartomany: Funkcié: motorra.

50 %+*| [0 - 120 %] | A minimalis motoraram megadasa kis [2] | Coast/delay | Az inditaskésleltetés ideje alatt a motor
fordulatszamon. Ennek az aramnak a * | time szabadon fut (inverter kikapcsolva).
novelésével kis fordulatszamon javithat6 az [3] |Start speed |Csak VVC* esetén lehetséges. A referenciajel
eléallftott motornyomatek. cw altal érvényesitett értéktdl fliggetleniil a
Az 1-66 Paraméter Min. Current at Low Speed kimeneti fordulatszdm az paraméter 1-75 Start
csak allandd magneses motor esetén Speed [Hz] segitségével beallitott inditasi
engedelyezett. fordulatszamot veszi figyelembe, a kimeneti

aram pedig az 1-76 paraméter Start Current
segitségével bedllitott inditasi aramnak felel

Vélassza ki az allandé magneses motor inditasi maédjat. Ez a VVC* meg. A funkcié jellemzéen ellensuly nélkiili

vezérlési mag inicializdlasara szolgél az el6zéleg szabadon jaré felvonds alkalmazasoknal, kilonosen pedig

allandé magneses motor esetében. Csak olyan, VVC* médban kénuszmotoros alkalmazasoknal hasznélhato,

Iévé allandé magneses motor esetében aktiv, amely all (vagy ahol az indités az 6ramutato jarasaval

nagyon kis fordulatszamon forog). megegyez6 iranyban torténik, majd a motor a

Opcio: Funkcié: referencianak megfelelé iranyban forog.

[0] * | Rotor Detection | A forgorész becsiilt elektromos szdégének [4] [Horizontal | Csak VVC* esetén lehetséges.

meghatdrozasa, és ennek a szognek a operation Az paraméter 1-75 Start Speed [Hz] és az
hasznalata kiindulasi pontként. Ipari 1-76 paraméter Start Current funkcidjanak
alkalmazasok esetén ez a standard biztositasara szolgdl az inditaskésleltetési id6
beallitas. Amennyiben a repiiléstart azt alatt. A motor a referencianak megfelelé
észleli, hogy a motor kis fordulatszamon irdnyban forog. Ha a referenciajel értéke 0,
mukodik, vagy all, akkor a frekvenciavaltd akkor a készllék az paraméter 1-75 Start Speed
megallapitja a forgdrész pozicidjat (a [Hz] értékét nem veszi figyelembe, és a
szoget), és innen inditja a motort. kimeneti fordulatszdm 0 lesz. A kimeneti dram

[1] | Parking A parkolas funkcié egyendramot ad az megfelel az inditdsi aram bedllitasanak

allorész tekercselésére, és az elektromos 0 (1-76 paraméter Start Current).
pozicioba forgatja a forgdrészt. Ez a [5] | WWC+ Az inditasi aram kiszamitasa automatikus. Ez a
lehet8ség jellemzben szivattyus és clockwise funkcié csak az inditaskésleltetési idében
ventilatoros alkalmazasok esetén hasznélja az inditasi fordulatszamot.
hasznalatos. Amennyiben a repliléstart azt
észleli, hogy a motor kis fordulatszamon
mukodik vagy all, akkor a frekvenciavalté
egyenaram segitségével adott szogbe
parkolja a motor, és innen inditja el.
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1-73 Flying Start

1-76 Start Current

Opcié: Funkcié: Tartomany: Funkci6:
W Size [o- Egyes motorok, példaul a kénuszmotor
A\ FrEseEn i ed Eea [Eeham 67 8 related* | 10000 A] [ nagyobb fesziiltséget/startfrekvenciat
paraméter nem médosithato. igényel a forgorész inditadsdhoz. A
sziilkséges aram ebben a paraméterben
allithato be. Vélassza az
ERTES I TE paraméter 1-72 Start Function [3] Start
A repiiléstart optimalis miikodése Srajdr.szerint vagy [4] Horizontdlis miikédés
érdekében helyesen kell megadni a beallitasat, és allitsa be az inditaskéslel-
specidlis motorbeallitasokat tetési id6t (1-71 paraméter Start Delay).
(paraméter 1-30 Stator Resistance (Rs) -
paraméter 1-35 Main Reactance (Xh)).
Tartomany:  Funkcié:
et | e S 18TEEIER Ui 52l ot o 810 0 Hz*| [O- Ez a paraméter engedélyezi a nagy inditényo-
el (ElES (1L (£ elineliEee, 500 Hz] | matékot. A start jel kiadasa és az ebben a
[0] [ Disabled Nincs funkcio. paraméterben bedllitott fordulatszam
* meghaladasa kozétti id6 inditasi zona lesz. Az
[1] | Enabled A forgasban 1évé motor Ujrainditasanak inditasi zénaban az dramkorlat és a motor
engedélyezése a frekvenciavélté szamara. Az nyomatékkorlatja az adott frekvenciavalté-motor
1-73 paraméter Flying Start engedélyezése parositasnak megfelel6 maximalis lehetséges
esetén az 1-71 paraméter Start Delay és az értéket kapja. Az dramkorlat- és nyomatékkorlat-
paraméter 1-72 Start Function nem mukodik. védelem nélkili id6 nem haladhatja meg az
[2] [ Enabled A repiiléstart engedélyezése minden start ’-7? 2 ercIJméter lCo’mprefso’r start Max Tline to Trip
Always parancsnal. segitségével beallitott értéket. Ellenkezd esetben
a frekvenciavalté a 18. vészjelzés: Sikertelen start
[3]1 |Enabled A forgasban Iévé motor Ujrainditasanak kiséretében leold.
Ref. Dir. engedélyezése a frekvenciavalté szamara. A
keresés csak a referencianak megfelel6
irdnyban zajlik. Tartomany: Funkci6:
[4] | Enab. A repuléstart engedélyezése minden start 5 g* [0-10 |A start jel kiadasa és az
Always Ref. | parancsndl. A keresés csak a referencianak s] paraméter 1-78 Compressor Start Max Speed [Hz]
Dir. megfelel6 iranyban zajlik. segitségével beallitott fordulatszam
meghaladasa kozotti id6 nem lehet hosszabb
az ebben a paraméterben megadottnal.
Tartomany: Funkcié: Ellenkezé esetben a frekvenciavalté a 18.
Size [0- A paraméter felvondalkalmazasokban vészjelzés: Sikertelen start kiséretében leold.
related* | 500.0 (kénuszos forgérész esetén) hasznalhato. Ebbe az idGbe az 1-71 paraméter Start Delay
Hz Allitsa be a motor inditasi fordulatszamat. A értékeként a start funkcidhoz bedllitott id6 is
startjel utan a kimeneti fordulatszam a beleszamit.
bedllitott értékre &ll. A startfunkcié bealli-
tasdhoz valassza az paraméter 1-72 Start
Function [3] Start érajdr.szerint, [4] Opcio: Funkcio:
Horizontdlis miikodés vagy [5] VVC*/Flux Valassza ki, milyen funkciét hajtson végre a
Orajdr.sz. beallitasat, és allitsa be a inditas- frekvenciavalté stop parancs utan vagy a
késleltetési id6t (7-71 paraméter Start Delay). fordulatszamnak az 7-82 paraméter Min Speed

for Function at Stop [Hz] segitségével
megadott értékre torténd, rampa szerinti
lefékezése utan.

A valaszthatd lehetdségek az
paraméter 1-10 Motor Construction bealli-
tasatol fuggenek:

. [0] Aszinkron

40 Danfoss A/S © 07/2016 Minden jog fenntartva.

MG07C347



Dt

Paraméter-leirasok

Programozasi utmutato

1-80 Function at Stop

1-82 Min Speed for Function at Stop [Hz]

Opcié: Funkcio: Tartomany: Funkcié:
- [0] Szabadonfutds 0 Hz* | [0 - 20 Hz] | Az paraméter 1-80 Function at Stop aktivald
_ [1] DC-tartds kimeneti frekvenciajanak beéllitasa.
e 1-83 Precise Stop Function
) [1] PM, nem kidll6 SPM Opcié: Funkcio:
. [2] PM, salient IPM, non Sat. (PM, [0] | Precise ramp Csak abban az esetben optimalis, ha az
kidlloé IPM, nem tel.) * | stop Uzemi fordulatszam (példaul egy szallito-
. [3] PM, salient IPM, Sat. (PM, kidllé szalag lizemi fordulatszama) allandé. Nyilt
IPM, tel.) hurku vezérlésrdl van szé. A funkcié nagy
ismétlési pontossagot biztosit a stop
- [0] Szabadonfutds .
pontnal.
- 1] DC-tartds
i1 [1] | Counter stop Szamolja az impulzusokat - amelyeket
[0] | Coast A motor szabad izemmddban marad. with reset jellemzéen egy enkéder kiild -, és stop jelet
* ad, miutan az 1-84 paraméter Precise Stop
[11 [ DC hold / A motor DC-tartéaramot kap (lasd Counter Value segitségével elére progra-
Motor 2-00 paraméter DC Hold/Motor Preheat mozott szdmu impulzus érkezik a 29-es
Preheat Current). vagy a 33-as csatlakozora. Ez kozvetlen
[3] | Pre- Mégneses mezé létrehozasa az allé motorban. visszacsatolds egyiranyl zart hurkd
. - < . vezérléssel. A szamlalé funkciot a start
magnetizing | Ennek kdszonhetden parancs esetén a motor ) ; ) ) ;
gyorsan tud nyomatékot kifejteni (csak aszink- impulzus éle (amikor stoprdl startra valt
. _ L. aktivalja (indul az id6mérés). Minden preciz
ronmotorok esetében). Ez az eld6magnesezési
L . Ao stopot kovetden a 0 1/percre torténd leallas
funkcié a legelsé start parancsnal még nem o o )
mUkaodik. Az els6 start parancshoz torténé ideje alatt szimlalt impulzusok szima
- . . PSP nullazédik.
elémagnesezésre két lehetéség is rendel-
kezésre All: [2] | Counter stop Az [1] Szdml.stop resettel funkcidval azonos,
1. A frekvenciavaltét 0 1/perc referen- without reset | azzal a kiilonbséggel, hogy a 0 1/percre
cidval inditsa el, és 2-4 forgbrész- torténd szabalyozott fékezés soran szamlalt
idGallandényi (lasd alabb az impulzusok szamat levonja az
egyenletet) vérakozés utan novelje 1-84 paraméter Precise Stop Counter Value
meg a fordulatszam-referenciat. segitségével megadott szamlaloértékbol.
] Ezzel a reset funkcioval kompenzalhaté a
2. 2a  Azl71 p ar’al’ﬂete,r Starr. szabdlyozott leallitds soran megtett tobblet-
Delay beall|ta’sakent a’dJ.a tavolsag, és csokkentheté a mechanikus
meg az el6magnesezési alkatrészek fokozatos kopasanak hatasa.
id6t (2-4 forgorész-
idéallando). [3] | Speed Leallitds pontosan ugyanannal a pontnal,
compensated | fliggetleniil az aktualis fordulatszamtél. A
2b  Valassza az . . s
i s stop beérkezett stop jelet a frekvenciavalté
parameéter 1-72 Start késlelteti, ha az aktudlis fordulatszam kisebb
Function [0] DC-tart./késl. s P
deie besllitass a maximalis fordulatszamnal
deje beallitasat. (paraméter 4-19 Max Output Frequency). A
2c  Allitsa be a DC-tartéaramot késleltetés szamitasa a frekvenciavaltd
(@ 2-00 paraméter DC Hold/ referencia-fordulatszama, nem pedig az
Motor Preheat Current aktudlis fordulatszam alapjan torténik. A
értéke lelsmag = Unew/(1,73 x fordulatszam-kompenzalt stop aktivalasa
Xh) legyen. elétt bizonyosodjon meg arrél, hogy a
Forgorész-idéallandok (példak)= frekvenciavalté szabalyozottan felgyorsult.
(Xh+X2)/(6,3*Névl_frekv*Rr) [4] | Speed A [3] Sebességkomp. stop funkciéval azonos,
Tkw=02s compensated | azzal a kiilonbséggel, hogy minden preciz
10 kW =05 s counter stop | stopot kdvetéen nullézédik a 0 1/percre
100 kW = 1,7 s with reset torténd szabalyozott fékezés ideje alatt
szamlalt impulzusok szama.
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1-83 Precise Stop Function

1-90 Motor Thermal Protection

counter stop
without reset

torténd, rampa szerinti fékezés soran
szamlalt impulzusok szaméat levonja a

Opcio: Funkcio6: Opcio: Funkcié:
[5] | Speed A [3] Sebességkomp. stop funkcidval azonos, [0] * [ No protection [ Ha a motor folyamatosan tul van terhelve,
compensated | azzal a kiilonbséggel, hogy a 0 1/percre és szeretné elkeriilni a frekvenciavalto e

miatti figyelmeztetéseit és leoldasait.

1-84 paraméter Precise Stop Counter Value
segitségével megadott szamlaloértékbdl.
Ezzel a reset funkciéval kompenzalhaté a
rampa szerinti ledllitdas soran megtett
tobblettdvolsag, és csokkenthet6 a
mechanikus alkatrészek fokozatos
kopdsanak hatdsa.

1-84 Precise Stop Counter Value

Tartomany: Funkci6:
100000% | [0 -

999999999 ]

Az integrélt preciz stop funkcional
(1-83 paraméter Precise Stop Function)
hasznalt szamlalo értékének
megadasa. A 29-es vagy 33-as
bemenet esetén a maximalis
megengedett frekvencia 32 kHz.

1-85 Precise Stop Speed Compensation Delay

Tartomany: Funkcio:
10 ms* | [0 - 100 Az érzékel6k, PLC-k stb. késleltetési idejének
ms] megaddasa az 1-83 paraméter Precise Stop

Function szaméra. Fordulatszam-kompenzalt
stop Gzemmoddban a késleltetési id6 a
kilonboz6 frekvenciaknal nagy mértékben
befolyasolja a stop funkciot.

[11 | Thermistor
warning

Amikor a csatlakoztatott termisztor a motor
tulmelegedését jelzi, a berendezés figyel-
meztetést ad.

[2] | Thermistor trip

A csatlakoztatott termisztor altal jelzett
motor-tulmelegedés esetén a frekvenci-
avalto leall (leold).

A termisztor kikapcsolasi értéke > 3 kQ.

Integraljon egy termisztort (PTC-érzékel6t)
a motorba a tekercsvédelem érdekében.

[3] ETR warning 1

A terhelés kiszamitasa és figyelmeztetés

aktivalasa a kijelz6n a motor tulterhelése
esetén. Programozzon be figyelmeztetd

jelet az egyik digitalis kimeneten.

[4] |ETR trip 1

A terhelés kiszamitasa és a frekvenciavaltd
ledllitasa (leoldasa) a motor tulterhelése
esetén. Programozzon be figyelmeztetd
jelet az egyik digitalis kimeneten. A jel
figyelmeztetés és a frekvenciavaltd leoldasa
(tdlmelegedés) esetén lesz aktiv.

[22] | ETR Trip -
Extended
Detection

1-93 Thermistor Source

Opcio: Funkcié:
ERTESITES
Tartomany: Funkcié: A motor miikodése kozben ez a
14* | [1.0- [Ezzel a paraméterrel allithatd be az AC-fék paraméter nem mddosithaté.
201 teljesitménye (fékezési rdmpaid6 bedllitasa
allandé tehetetlenség mellett). Amennyiben a ERTESITES
DC-kori fesziiltség nem nagyobb a DC-kéri A digitalis bemenetet [0] PNP — aktiv 24
fesziltség leoldasi értékénél, ezzel a paramé- Vondl értékre kell allitani az
terrel éllithaté be a generator nyomatéka. Minél paraméter 5-00 Digital /O Mode
nagyobb az AC-fék erGsitése, anndl nagyobb a segitségével.
fékteljesitmény. Az 1,0 érték azt jelenti, hogy
nincs AC-fékteljesitmény.
Annak a bemenetnek a kivalasztasa,
ER TESI TE amelyhez a termisztort (PTC-érzékel6t) csatla-
Folyamatos generatornyomaték esetén a koztatni kell. Ha az anal6g bemenet mar
nagyobb generatornyomaték nagyobb hasznalatban van referenciaforrasként (a
motoraramot eredményez, és a motor 3-15 paraméter Reference 1 Source,
felforrésodik. Ebben az esetben az 3-16 paraméter Reference 2 Source vagy
paraméter 2-16 AC Brake, Max current a 3-17 paraméter Reference 3 Source értékeként
motor tilmelegedés elleni védelmére kivalasztva), akkor az [1] 53-as analég bem.
hasznalhato. vagy [2] 54-es analég bem. analég bemeneti
opcié nem valaszthato.
[0] * | None
[11 [Analog
Input 53

42 Danfoss A/S © 07/2016 Minden jog fenntartva.

MG07C347




Paraméter-leirasok Programozasi utmutato

1-93 Thermistor Source

Opcio: Funkcié:

[2] | Analog
Input 54

[3] [ Digital input
18

[4] | Digital input
19

[5] [ Digital input
32

[6] | Digital input
33
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4.3 Paraméterek: 2-** Fékek

2-00 DC Hold/Motor Preheat Current

2-04 DC Brake Cut In Speed

Current) szazalékaként. Ez a paraméter a motor
mukodésének tartasaért (tartonyomaték) vagy
a motor eldmelegitéséért felel6s. A paraméter
akkor aktiv, ha az paraméter 1-72 Start Function
beallitdsa [0] DC-tartds vagy az

1-80 paraméter Function at Stop beallitasa [1]
DC-tart./motor-el6mel.

ERTESITE.

A maximalis érték a névleges
motoraramtdl fligg. Keriilje a 100%-o0s
aram tul hosszan torténé alkalmazasat.
Ellenkez6 esetben karosodhat a motor.

2-01 DC Brake Current

Tartomany: Funkci6:
SRR FRTESITES
150%l | MOTOR TULMELEGEDESE

A maximalis érték a névleges
motoraramtol fiigg.

A tulmelegedés okozta motorkarosodas
megel6zése érdekében ne jarassa a
motort hosszu ideig 100%-on.

Az aram beallitdsa a névleges motoraram
(1-24 paraméter Motor Current) szézalékaként.
Ha a fordulatszam kisebb a paraméter 2-04 DC
Brake Cut In Speed segitségével beallitott
korlatndl, vagy aktiv a DC-fék, inverz funkcié ([5]
DC-fék, inverz beéllitasa az 5-1* Digitdlis
bemenetek paramétercsoportban vagy soros
porton keresztil), akkor stop parancsnal a DC-
fékaramot alkalmazza a rendszer. Az
id6tartamot illetéen lasd 2-02 paraméter DC
Braking Time.

2-02 DC Braking Time

Tartomany: Funkcio:
10 s* | [0 - 60 s] | A DC-fékaram (2-01 paraméter DC Brake
Current) aktivalas utani id6tartamanak

beallitasa.

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
50 %*| [O - A tartéaram értékének megadasa az Imn 0 Hz*| [0 - 500 Hz] | A paraméter a DC-fék bekapcsolasi
160 %] névleges motoraram (paraméter 1-24 Motor fordulatszamanak bedllitasara szolgal,

amelynél az stop parancs utan a DC-
fékdrammal (2-01 paraméter DC Brake
Current) m(ikodésbe lép.

2-06 Parking Current

Tartomany: Funkcioé:

100 %*

[0 - 150 %] | Az aram beallitdsa a névleges motoraram
(paraméter 1-24 Motor Current) szazalé-
kaként.

2-07 Parkolasi / megallitasi id6

Tartomany: Funkcié:

3 s* [0.1 - 60 s] [ A parkolasi aram (paraméter 2-06 Parkoldsi /

tamanak beallitasa.

2-10 Brake Function

Opcio: Funkcié:

[0] |Off

Nincs telepitve fékellenallas.

[1] |Resistor |A rendszer tartalmaz fékellenallast a folos

brake fékezési energia héként torténd disszipalasahoz.
A fékellendllas csatlakoztatasa nagyobb DC-kori
fesziiltséget enged meg (generatoros tizem). A
fékellenallas funkcié csak beépitett dinamikus
fékkel rendelkezé frekvenciavaltok esetében

aktiv.

[2] | AC brake | A fékezés javitasa fékellendllas hasznalata nélkdl.
Ez a paraméter ellenérzi a motor tulmagne-
sezését generatoros terheléssel valo futaskor. A
funkcié képes az OVC miikodésének javitasara. A
motoron belili elektromos veszteségek
megnovekedése révén az OVC funkcid a
tulfeszultségi hatar tullépése nélkil tudja novelni

a fékez6nyomatékot.

ERTESITE.

Az AC-fék nem olyan hatékony, mint az
ellenallassal torténé dinamikus fékezés.
Az AC-fék VVC* moédban hasznalhato,
nyilt és zart hurokban egyarant.
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2-11 Brake Resistor (ohm)

2-16 AC Brake, Max current

Tartomany: Funkci6: Tartomany: Funkcié:
Size [O- A fékellenallas értékének megadasa Q- 100 %* | [0 - 160 %] [ A maximalis megengedett dram megadasa
related* 65535 ban. Az adatot a rendszer a fékellendllas AC-fék hasznalatakor a motortekercselés
Ohm] teljesitményének figyeléséhez hasznalja. tulmelegedésének elkeriiléséhez.
Az 2-11 Paraméter Brake Resistor (ohm) ERTES ITE
csak beépitett dinamikus fékkel ellatott -
frekvenciavaltoknal aktiv. Ez a paraméter A 2-16 Pamm,eter AC Brake’, Max
tizedesjegyek nélkuli értékekhez AL nen“\ all rendelkezésre
hasznalhaté valamennyi dllandé mégneses
motornal, példaul az
2-12 Brake Power Limit (kW) paraméter 1-10 Motor Construction
. o valamennyi PM-beallitasanal.
Tartomany: Funkcio:
Size [0.001 | A Paraméter 2-12 Fékteljes. korldtja (kW) a
related* |- 2000 | fékellendlldsban 120 masodperc alatt disszi- 2-17 Over-voltage Control
kw] palédo teljesitmény varhaté atlagos értéke. A Opcié: Funkcié:
araméter 16-33 Fékenergia / 2 perc
1z . . L & ’p A tulfesziiltség-kezelés (OVC) csokkenti a
feltigyeleti korlatjaként hasznalatos; azt L L
; . veszélyét annak, hogy a frekvenciavalto a
hatdrozza meg, hogy a berendezés mikor ad o i ) e
. L terhelésbdl szarmazé generatoros mikodés
figyelmeztetést vagy vészjelzést. L o, . .
. o » okozta DC-kori tulfesziiltség miatt oldjon le.
A paraméter 2-12 Fékteljes. korldtja (kW)
kiszamitasa az alabbi képlet alapjan torténik. [0] * | Disabled Nincs sziikség tulfesziiltség-vezérlésre.
Py salW1 = % [11 | Enabled Az OVC aktivalasa, kivéve stopjel hasznalata
. el X Dggils.
f,k ff , L, (not at esetén a frekvenciavalto leéllitasara.
A Preksu a fékellenalldason disszipalt
s _y stop)
teljesitmény atlagos értéke. Az Rsek a —
fékellenallés ellenallésértéke, a tiex az aktiv 2] | Enabled | Az OVC aktivaldsa.
fékezési id6 120 masodperc (Tsek) alatt. 0 1
Az Ussk az a DC-fesziiltség, amelynél a FIGYELEM' .
fékellenallas aktiv. T4 berendezés esetén a S?EME!-YI SERULES ES A BERENDEZES
DC-fesziiltség 770 V, amely a SERULESE
2-14 paraméter Fékfesziiltség csokkentése Az OVC engedélyezése felvondalkalma-
értékével csakkenthets. zasokban személyi sériiléshez és a
berendezés sériiléséhez vezethet. llyen
ERTESITE. alkalmazasokban ne engedélyezze az
Ha az Rtk nem ismert, vagy a Trek nem OVC-t.
120 s, akkor gyakorlati megkozeli-
tésként a fékalkalmazas futtatasa
kodzben le kell olvasni a 2-19 Over-voltage Gain
paraméter 16-33 Fékenergia / 2 perc Tartomany: Funkcié:
értékét, majd ezt 20%-kal megngvelve 100 %* [0 - 200 %] | A tulfesziiltség-erdsités kivalasztasa.
meg kell adni a
paraméter 2-12 Fékteljes. korldtja (kW)
értékeként.
2-14 Fékfesziiltség csokkentése
Tartomany: Funkcié:

0 V* [ [0-70 V]| A paraméter bedllitasdval médosulhat a
fékellenallas (2-11 paraméter Brake Resistor
(ohm)).

MG07C347
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2-20 Release Brake Current

Tartomany: Funkcié:
0 A* | [0- 100 A] | A mechanikus fék kiolddsahoz aktiv inditési
feltétel esetén sziikséges motoraram

beallitasa. A felsé hatart a
parameéter 16-37 Inv. max. dram hatarozza
meg.

ERTESITE.

Ha ki van valasztva a mechanikus fék
vezérlése kimenet, de nincs csatla-
koztatva mechanikus fék, akkor a
funkcié az alapértelmezett beallitas
szerint kis motoraram miatt nem fog
miikédni.

2-22 Activate Brake Speed [Hz]

Tartomany: Funkci6:

0 Hz*| [0 - 400 Hz] | A motorfrekvencia beallitasa a mechanikus
fék aktivalasahoz stop feltétel esetén.

2-23 Activate Brake Delay

Tartomany: Funkci6:

0 s* [0 - 5 s] | Adja meg a szabadonfutas fékkésleltetési idejét
a fékezési rampaid6 utan. A funkcid a tengelyt
teljes tartonyomatékkal 0 fordulatszamon tartja.
Biztositsa, hogy a mechanikus fék zérolja a
terhelést, miel6tt a motor szabadonfutés
Uzemmodba lépne.
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4.4 Paraméterek: 3-** Referencia, rampdak

3-00 Reference Range

3-01 Reference/Feedback Unit

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcio:
[0] * | Min - Max | A referenciajel és a visszacsatolojel tartoma- [132] | Ib/h
nydnak kivalasztasa. A jelértékek vagy csak [140] | ft/s
pozitivak, vagy pozitivak és negativak is. [141] | ft/min
[11 [-Max - A paraméter 4-10 Motor Speed Direction [145] | ft
+Max értékéhez viszonyitott pozitiv és negativ [150] [ b ft
értékek esetében egyarant (mindkét irany). [160] | °F
[170] | psi
3-01 Reference/Feedback Unit [1711 ] Ib/in2
Opcié: Funkcié: [172] | in WG
A folyamat PID-szabalyozas referenciai és vissza- [173] | ft WG
csatoldjelei egységének kivalasztasa. [180] | HP
[0] [None 3-02 Minimum Reference
% Tartomany: Funkcio:
[2] RPM - — = —
0 [0 - 4999 | Adja meg a minimalis referenciat. A
(3] Hz Reference [ Reference | minimalis referencia az 6sszes referencia
4 Nm Feedback | Feedback | 6sszegeként kaphato legkisebb érték.
[5] PPM Unit* Unit] A minimalis referencia csak akkor aktiv,
[10] | 1/min ha a 3-00 paraméter Reference Range
[12] [Pulse/s bedllitasa [0] min — max.
(201 |V A minimalis referencia egysége megfelel:
(21] | V/min . az paraméter 1-00 Configuration
[22] [I/h Mode bedllitasanak;
[23]1 [m?/s 5
2] S min . a paraméter 3-01 Reference/
[ m Feedback Unit segitségével
[25] [m*h o .
kivalasztott egységnek.
[30] |kg/s
(311 | kg/min 3-03 Maximum Reference
321 |kg/h Tartomany: Funkcio:
[33] [t/min - - — 7
Size [-4999.0 - 4999 | Adja meg a maximalis referenciat. A
[34] |t/h s . ..
related* | ReferenceFeed- | maximalis referencia az 6sszes
] |y . backUnit] referencia 6sszegeként kaphaté
(411 | m/min legnagyobb érték.
@51 | m e
60 |°C A maximalis referencia egysége
megfelel:
[70] | mbar ,
= b . az paraméter 1-00 Configu-
(71] ar ration Mode beallitasanak;
[72] |Pa
(73] | kPa . a 3-00 parc’vm’etér Reference
74 |m WG I:-arzlge segltsegev’el )
1801 [ KkW ivalasztott egységnek.
120] | GPM 3
L 3-04 Reference Function
[121] | gal/s ., Funkeié
[1221 | gal/min Opci6: unkcio:
[123] | gal/h [0] * | Sum A kulsé és belsé referenciaforrasok 6sszege.
[124] | CFM [11 [ External/ Vagy a belsé, vagy a kiilsé referenciaforrasok
[1251 | ft}/s Preset haszndlata. A kilsé és a bels6é kozott egy
[126] | f}/min digitalis bemenetre adott paranccsal lehet
11271 | fé/n véltani.
[130] | Ib/s
[131] | Ib/min
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3-10 Preset Reference

Tartomany: Funkci6:
0 %*| [-100 - Ebben a paraméterben 8 kiilonbozé belsé
100 %] referencia (0-7) adhaté meg tombprogramo-

zassal. Célzott referencidk kivalasztasdhoz a
Belsé ref, 0/1/2. bit ([16], [17] vagy [18])
lehetéséget valassza a megfelel6 digitalis
bemenetek szamara az 5-1* Digitdlis
bemenetek paramétercsoportban.

3-11 Jog Speed [Hz]

Tartomany: Funkcio:
5 Hz*| [0 -500.0 A kuszas (jog) funkcié aktivalasa esetén a
Hz] frekvenciavalto az itt megadott allando

kimeneti jogfordulatszamon m(ikodik. Lasd
még: paraméter 3-80 Jog Ramp Time.

3-12 Catch up/slow Down Value

Tartomany: Funkci6:
0 %* | [O- Azon szazalékérték megadasa, amellyel a
100 %] pillanatnyi referencia értéke megnovelheté vagy

csokkenthetd az atmeneti gyorsitashoz, illetve
lassitashoz. Ha valamelyik digitalis bemeneten
(5-10 paraméter 18-as digitdlis bemenet —

5-15 paraméter 33-as digitdlis bemenet)
kivalasztjak a [28] Gyorsabb funkciot, akkor a
rendszer hozzaadja a szazalékértéket a teljes
referencidhoz. Ha valamelyik digitélis
bemeneten (5-10 paraméter 18-as digitdlis
bemenet - 5-15 paraméter 33-as digitdlis
bemenet) kivalasztjak a [29] Lassabb funkciot,
akkor a rendszer levonja a szazalékértéket a
teljes referenciabol.

3-14 Preset Relative Reference

Tartomany: Funkcio:
0 %*| [-100 - Az X aktudlis referencia a paraméter 3-14 Belsé
100 %] relativ referencia segitségével beallitott Y
szézalékkal névekszik vagy csdkken. [gy jon
létre a Z aktualis referencia. Az X aktualis
referencia a paraméter 3-15 1. referenciaforrds, a
paraméter 3-16 2. referenciaforrds, a
paraméter 3-17 3. referenciaforrds és a
paraméter 8-02 Vez.szo forrdsa segitségével
kivalasztott bemenetek 6sszege.
> Relativ z , Eredd
X Z=X+X*Y/100 aktualis
—> referencia
130BA059.12

Abra 4.4 Belsé relativ referencia

e
z o
N
QQ <
~NIY Qg
K \ =
Fe - = \
I x ‘
| [
| |
| |
\ | Y
-100 0 A 100 %

Abra 4.5 Aktualis referencia

3-15 Reference 1 Source

Opcio:

Funkcio:

Vélassza ki a referenciabemenetet az
elsé referenciajelhez. A

3-15 Paraméter Reference 1 Source, a
3-16 paraméter Reference 2 Source és a
3-17 paraméter Reference 3 Source
segitségével 3 kiilonbozé referenciajel
definidlhat6. E referenciajelek 6sszege
adja meg az aktudlis referenciat.

[0]

No function

[11*

Analog Input 53

[2]

Analog Input 54

[7]

Frequency input
29

[8]

Frequency input
33

[11] | Local bus
reference

[20] | Digital pot.meter

[32] [ Bus PCD

3-16 Reference 2 Source

Opcio:

Funkcié:

Valassza ki a referenciabemenetet az
elsé referenciajelhez. A

3-15 Paraméter Reference 1 Source, a
3-16 paraméter Reference 2 Source és a
3-17 paraméter Reference 3 Source
segitségével 3 kilonbozé referenciajel
definialhato. E referenciajelek 6sszege
adja meg az aktudlis referenciat.

[0]

No function

(1

Analog Input 53

[2]

Analog Input 54

[7]

Frequency input
29

Frequency input
33

[11]

Local bus
reference
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3-16 Reference 2 Source

3-18 Relative Scaling Reference Resource

X). Ennek a szorzatnak és az aktualis referen-
cidanak az osszege (X+X*Y/100) adja az ered6
aktualis referenciat.

Y

—> =
Relativ z  EredS

X Z=X+X*Y/100 aktualis

—> referencia

130BA059.12
Abra 4.6 Eredé aktualis referencia

[0] * | No function

Opcio: Funkcio: Opcio: Funkcio:
[20] | Digital pot.meter [8] | Frequency
[32] | Bus PCD input 33
[11] | Local bus
Opcié: Funkcié:
Valassza ki a referenciabemenetet az 2A0RRampiliType
elsé referenciajelhez. A Opcié: Funkcio:
3-15 Paraméter Reference 1 Source, a Valassza ki a kivant rdmpatipust a gyorsitassal
3-16 paraméter Reference 2 Source és a és lassitassal kapcsolatos kdvetelményektdl
3-17 paraméter Reference 3 Source fiiggen. A lineéris réampa allandé gyorsitast
segitségével 3 kilonbozé referenciajel jelent. A szinusz 2 rampa nemlinedris gyorsitast
definidlhato. E referenciajelek 6sszege jelent.
adja meg az aktualis referenciat. [0] * | Linear
[0] No function [11 [Sine Ramp
[1] Analog Input 53 [2] | Sine 2 A paraméter 3-41 Ramp 1 Ramp Up Time és a
[2] Analog Input 54 Ramp paraméter 3-42 Ramp 1 Ramp Down Time
[7] Frequency input értékén alapulé S-rampa.
29
1 [Freauency input
33 Tartomany: Funkcié:
[11] * [ Local bus Size [0.01 |Adja meg a felfutasi rAmpaidét, azaz a motor
reference related* |- 3600 | felgyorsuldsanak idejét O 1/perc értékrél ns
[20] | Digital pot.meter s] szinkrén motorfordulatszamra. Olyan felfutasi
[32] |[Bus PCD rampaid6t valasszon, hogy rampézas kézben
3 > a kimeneti dram ne haladja meg a
4-18 paraméter Current Limit segitségével
Opci6: Funkcio: meghatdrozott aramkorlatot. A 0,00 érték
w 0,01 s-nak felel meg fordulatszam
A motor miikédése kdzben ez a tUzemmodban. Lasd a fékezési rampaid6t
paraméter nem médosithaté. (paraméter 3-42 Ramp 1 Ramp Down Time).
o , - bl
Az allando értékhez (3-14 paraméter Preset
Relative Reference) hozzaadando véltozd
értékének kivélasztasa. Az allandé és a Tartomany: Funkcié:
LR CESeE e QG ’meg 2 Size [0.01 - | Adja meg a fékezési rampaid6t, azaz a
szorozva az aktualis referenciaval (Abra 4.6, PP
related* | 3600 s] | motor lassitasi idejét ns motorfordulat-

szamrol 0 1/perc értékre. Olyan fékezési
rampaidét valasszon, hogy az inverterben ne
keletkezzen tulfesziltség a motor
generatoros mikodése miatt, és hogy a
generalt aram ne haladja meg a

4-18 paraméter Current Limit segitségével
bedllitott daramkorldtot. A 0,00 érték 0,01 s-
nak felel meg fordulatszam tGizemmaodban.
Lasd a felfutasi rampaidét

(paraméter 3-41 Ramp 1 Ramp Up Time).

t, s] xn,[1/perc
par.. 3-42 = lass. 18] X g [1/perc]

[1]1 | Analog Input ref [1/perc]
53
[2] | Analog Input
54
[71 | Frequency
input 29
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3-50 Ramp 2 Type

3-60 Ramp 3 Type

3-51 Ramp 2 Ramp Up Time

Tartomany: Funkcio:
Size [0.01 | Adja meg a felfutasi rampaidét, azaz a motor
related* |- 3600 | felgyorsulasanak idejét 0 1/perc értékrél ns

s] névleges motorfordulatszamra. Olyan felfutasi

rampaid6t valasszon, hogy rdmpazas kozben
a kimeneti aram ne haladja meg a

4-18 paraméter Current Limit segitségével
meghatdrozott dramkorldtot. A 0,00 érték
0,01 s-nak felel meg fordulatszam
Uzemmodban. Lasd a fékezési rampaid6t
(paraméter 3-52 Ramp 2 Ramp Down Time).

t [s] x n, [1/perc]
g = Lgpors s
par..3-51 = ref [1/perd]

3-52 Ramp 2 Ramp Down Time
Tartomany: Funkcio:
Size [0.01
- 3600

s] szamrol 0 1/perc értékre. Olyan fékezési

Adja meg a fékezési rampaidét, azaz a motor
related* lassitasi idejét ns névleges motorfordulat-
rdmpaidot vélasszon, hogy a frekvencia-
véltoban ne keletkezzen tulfesziiltség a
motor generatoros miikddése miatt, és hogy
a generalt aram ne haladja meg a
paraméter 4-18 Aramkorldt segitségével
beallitott aramkorlatot. A 0,00 érték 0,01 s-
nak felel meg fordulatszdm tzemmaodban.
Lasd a felfutasi rampaidét (paraméter 3-51 2.
felfutdsi rampaidd).

tiass, [5] X g [1/perc]
~ ref[i/perc]

3-60 Ramp 3 Type

Opcié: Funkci6:

par..3-52 =

Vélassza ki a kivant rampatipust a gyorsitassal
és lassitassal kapcsolatos kovetelményektd|
fliggben. A lineéris rémpa éllandé gyorsitast
jelent. Az S-rdampa nemlineéris gyorsitast
jelent.

[0] * | Linear

[1] [ Sine Ramp

Opcio: Funkcio: Opcio: Funkcié:
Valassza ki a kivant rampatipust a gyorsitassal [2] | Sine 2 A paraméter 3-61 3. felfutdsi rampaidé és a
és lassitassal kapcsolatos kovetelményekto| Ramp parameéter 3-62 3. fékezési rampaid6 értékén
figg6en. A lineéris rampa allandé gyorsitast alapulé S-rampa.
jelent. A szinusz 2 rdmpa nemlineéris gyorsitast

[0] * | Linear Tartomany: Funkcio:

[1] | Sine Ramp Size [0.01 - [ Adja meg a felfutasi rampaid6t, azaz a

21 |sine 2 A 3-51 paraméter Ramp 2 Ramp Up Time és a related* | 3600 s] | motor felgyorsulasanak idejét 0 1/perc

Ramp 3-52 paraméter Ramp 2 Ramp Down Time értékrdl ns névleges motorfordulatszamra.

értékén alapulé S-rampa. Olyan felfutasi rampaidét vélasszon, hogy

rampazas kozben a kimeneti aram ne
haladja meg a paraméter 4-18 Aramkorldt
segitségével meghatarozott aramkorlatot. A
0,00 érték 0,01 s-nak felel meg fordulatszam
tizemmadban. Lasd a fékezési rampaidét
(paraméter 3-62 3. fékezési rampaidG).

3-62 Ramp 3 Ramp down Time

Tartomany: Funkci6:
Size [0.01 | Adja meg a fékezési rampaidét, azaz a motor
related* |- 3600 | lassitasi idejét ns névleges motorfordulat-

sl szamrol 0 1/perc értékre. Olyan fékezési
rampaidét valasszon, hogy az inverterben ne
keletkezzen tulfesziltség a motor
generatoros mukodése miatt, és hogy a
generalt aram ne haladja meg a
paraméter 4-18 Aramkorldt segitségével
beallitott aramkorlatot. A 0,00 érték 0,01 s-
nak felel meg fordulatszam tzemmaddban.
Lasd a felfutasi rampaidét (paraméter 3-61 3.
felfutdsi rampaidd).

tlass, [s] X n [1/perc]

par..3-62 = A

3-70 Ramp 4 Type

Opcio: Funkcié:
Vélassza ki a kivant rampatipust a gyorsitassal
és lassitassal kapcsolatos kovetelményektd|
figgben. A lineéris rémpa éllandé gyorsitast
jelent. Az S-rampa nemlineéris gyorsitast
jelent.

[0] * | Linear

[1] | Sine Ramp

[2] |Sine 2 A paraméter 3-71 4. felfutdsi rampaidé és a

Ramp paraméter 3-72 4. fékezési rampaidé értékén

alapulé S-rampa.
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- :
Tartomany: Funkcié: g
Size [0.01 - | Adja meg a felfutasi rampaidét, azaz a motor b 414ty 8
related* | 3600 s] [ felgyorsulasanak idejét 0 1/perc értékrdl ns highlimit T — — — — — — — — — — —

névleges motorfordulatszdmra. Olyan P 125
felfutasi rampaidét valasszon, hogy rampazas Motor speed | |
kozben a kimeneti aram ne haladja meg a P3-19 | |
paraméter 4-18 Aramkorldt segitségével Jog speed / | | \
meghatérozott dramkorlatot. A 0,00 érték P4I2)1v%/ F'én Vot Ry el i B N
0,01 s-nak felel meg fordulatszam |t jog \ \ tjog | Time
tzemmaodban. Lasd a fékezési rampaidét |P3-80 \ IP 3-80 \
(paraméter 3-72 4. fékezési rampaido). \Zir:)p up 1 \Eja;:)p down 1

1 1

par..3-71 = A

3-72 Ramp 4 Ramp Down Time

paraméter 4-18 Aramkorldt segitségével
beallitott aramkorlatot. A 0,00 érték 0,01 s-
nak felel meg fordulatszam tzemmaodban.
Lasd a felfutasi rampaidét (paraméter 3-71 4.
felfutdsi rampaidd).

_ tiass [S]x g [1/perc]
par..3-72 = = ref [/perc]

Abra 4.7 Jogrampaidé

3-80 Jog Ramp Time

Tartomany: Funkci6: £y [s] X, [1/perc]
Size [0.01 [Adja meg a fékezési rampaidét, azaz a motor par.. 3-80 = A jog fordulatszam (par.. 3 - 19) [1/perc]
related* |- 3600 | lassitasi idejét ns névleges motorfordulat- 3-81 Quick Stop Ramp Time
sl szamrol 0 1/perc értékre. Olyan fékezési
rampaid6t valasszon, hogy az inverterben ne Tartomany: Funkcié:
keletkezzen tulfesziiltség a motor Size [0.01 [Adja meg a vészleallasi fékezési rampaiddt,
generatoros miikddése miatt, és hogy a related* |- 3600 |azaz a motor lassitasi idejét a szinkrén
generalt &ram ne haladja meg a s] motorfordulatszamrol 0 1/percre. Biztositsa,

hogy az inverterben ne keletkezzen
tulfeszultség az adott fékezési rampaidd
eléréséhez sziikséges motor generatoros
mikodése miatt. Arrdl is gondoskodjon, hogy
az adott fékezési rdampaidé eléréséhez
sziikséges generalt aram ne haladja meg az
aramkorlatot (paraméter 4-18 Aramkorldt). A
vészledllast a kivalasztott digitdlis bemenetre
adott jellelt vagy a soros kommunikaciés

Tartomany: Funkcié: porton keresztiil aktivalhatja.
Size [0.01 | A jogrampaid6, azaz a 0 1/perc és az ns
related* |- 3600 [ névleges motorfrekvencia kozotti gyorsitas/ Hz E
s] lassitas idejének megaddsa. A bedllitott g
jogrampaidéhoz sziikséges ered6 kimeneti §
dram nem haladhatja meg az aramkorlatot P4-14Hz
(4-18 paraméter Current Limit). A jogramapid6 highlimit |- — — — — — — — —
a jogjelnek az LCP-rél, a kivalasztott digitalis Reference ‘K - - 0 =
kimenetrdl vagy a soros kommunikaciés P1-25
o o Motor speed |
porton keresztiil torténé aktivalasaval indul. A |l
jog allapot letiltasa esetén a normal P4-12 Hz - — = — - — —
rémpaiddk érvényesek. low limit ||
L
| ! Time
P3-81 |
| |Qramp |
\
| Qstop ‘
Abra 4.8 Vészleallasi rampaidé
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3-90 Step Size

Tartomany: Funkcié:
0.10 %* [ [0.01 - A novelés/csokkentés névekményének
200 %] megadasa az ns szinkron motorfordu-

latszam szazalékaként. Novelés/
csokkentés aktivalasa esetén az eredé
referencia az itt megadott lépésekben
novekszik, illetve csokken.

Opcio:

3-92 Power Restore

Funkcié:

[0] * | Off

ra all.

Bekapcsolaskor a digitalis potenciométer-referencia 0%-

[11 |On

Bekapcsolaskor a digitélis potenciométer-referencia
felveszi legutdébbi értékét.

3-93 Maximum Limit

Tartomany: Funkcié:
100 %* | [-200 - Az eredé referencia maximalis
200 %] megengedett értékének bedllitasa.

Akkor ajanlott, ha az eredé referencia
finom beszabalyozésahoz digitalis
potenciométert hasznalnak.

3-94 Minimum Limit

Tartomany: Funkcio:
-100 % | [-200 - Az eredé referencia minimalis
200 %] megengedett értékének bedllitasa. Akkor

ajanlott, ha az ered6 referencia finom
beszabdlyozasahoz digitalis potencio-
métert hasznalnak.

3-95 Ramp Delay

Tartomany: Funkcié:
1000 [0 - 3600000 | A digitélis potenciométer funkcié
ms* ms] aktivaldsa utan szikséges késleltetés

megadasa, mig a frekvenciavalto
elinditja a referencia rampazasat. 0 ms
késleltetés esetén a novelés/csokkentés
aktivalasakor azonnal megkezddédik a
rampazas.

3-96 Maximum Limit Switch Reference

Tartomany: Funkcié:
25 %*| [0 - Adja meg a maximalis végallaskapcsolo-
200 %] referenciat. Ha a daru eléri a

végallaskapcsolot (Kl), és a fordulatszam
meghaladja ennek a paraméternek az
értékét, akkor a fordulatszam automatikusan
a paraméter értékére csokken. A végallas-
kapcsold kikapcsolasa esetén a fordulatszam
nem haladhatja meg a paraméter értékét.

(9]
N
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4.5 Paraméterek: 4-** Korlatok/figyelm.

4-10 Motor Speed Direction

4-18 Current Limit

A paraméter 4-10 Motor Speed
Direction beallitasa hatassal van az
paraméter 1-73 Flying Start értékére.

Csak az éramutato jarasaval egyezé irdnyban
tortén6é mikodés engedélyezése.

[2] |[Both Az 6ramutatd jardséval egyezé és ellentétes
directions iranyban torténé mukodést egyarant
engedélyezi.
4-12 Motor f.szam alsé6 korlat [Hz]
Tartomany: Funkcié:
0 Hz*| [0-500,0 [A motor fordulatszamanak alsé korldtja. A
Hz] motorfordulatszam alsé korlatja bedllithatod

ugy, hogy megfeleljen a motortengely
minimdlis kimeneti frekvenciajanak. A
motorfordulatszam alsé korlatja nem lehet
nagyobb a 4-14 paraméter Motor Speed High

Limit [Hz] értékénél.

4-14 Motor Speed High Limit [Hz]

Tartomany: Funkcié:
500 Hz]

A maximalis kimeneti frekvencia nem
lehet nagyobb az inverter kapcsolasi
frekvenciaja (74-01 paraméter Kapcsoldsi
frekvencia) 10%-anal.

A motor fordulatszamanak felsé korlatja. A
motorfordulatszam felsé korlatja beallithatd
ugy, hogy megfeleljen a motortengely gyarté
altal javasolt maximalis értéknek. A motorfor-
dulatszam felsé korlatjanak nagyobbnak kell

Opcié: Funkcio: Tartomany: Funkcio:
[0] * | Clockwise H‘m Size [o- Ez a valodi dramkorlatozo funkcié a
related* 1000 %] | szinkrén fordulatszam feletti

tartomanyban folytatodik. A
mezdgyengités miatt azonban az dramkor-
latnal ennek megfeleléen esik a
motornyomaték, ha a fesziiltség
novekedése a szinkronizalt motorfordu-
latszam felett all meg.

4-19 Max Output Frequency

Tartomany: Funkcio:
| 10-500Hz |

4-20 Torque Limit Factor Source

Analég bemenet kivalasztasa a 4-16 paraméter Torque Limit Motor

Size related*

Mode és a 4-17 paraméter Torque Limit Generator Mode bealli-
tasanak 0-100%-os (vagy inverz) skalazasahoz. A 0 és a 100%-nak
megfelel jelszintek az analég bemenet skaldzdsaban adhatdk
meg, példaul a 6-1* 1-es analég bem. paramétercsoportban. Ez a
paraméter csak akkor aktiv, ha az paraméter 1-00 Configuration
Mode bedllitasa [0] Nyilt hurok vagy [1] Sebesség zdrt hurok.

Opcio: Funkcié:
[0] * No function

[2] Analog in 53

[4] Analog in 53 inv

[6] Analog in 54

[8] Analog in 54 inv

4-21 Speed Limit Factor Source

Analég bemenet kivalasztasa a 4-19 paraméter Max Output
Frequency beéllitadsainak 0-100%-o0s (vagy inverz) skalazasahoz. A
0 és a 100%-nak megfelelé jelszintek az analég bemenet
skalazasaban adhaték meg, példaul a 6-1* 1-es analég bem.
parameétercsoportban. Ez a paraméter csak akkor aktiv, ha az
paraméter 1-00 Configuration Mode nyomatékmddban van.

Tartomany: Funkcio:

100 %*

[0 - 1000 %] | Ezzel a funkciéval a mechanikus rendszer
védelme érdekében korlatozhaté a

lennie a 4-12 paraméter Motor f.szdm alsé Opci6: Funkcio:
korldt [Hz] értékénél. 0] * No function
— [2] Analog in 53
4-16 Torque Limit Motor Mode - -
[4] Analog in 53 inv
Tartomany: Funkcié: 6] Analog in 54
Size related* | [0 - 1000 %] | Ezzel a funkciéval a mechanikus 8] Analog in 54 inv
rendszer védelme érdekében
korlatozhaté a tengely nyomatéka. 4-22 Break Away Boost
Opcié:  Funkcio:
4-17 Torque Limit Generator Mode [0] * | Off

tengely nyomatéka.

[1] | On | A frekvenciavalté a kimozditdbnyomaték novelése
érdekében nagyobb dramot biztosit a normal aramszin-
teknél.
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4-30 Motor Feedback Loss Function

Opcio: Funkcid:

4-32 Motor Feedback Loss Timeout

Tartomany: Funkci6:

Ez a funkcid a visszacsatolojel kovetkezetes-
ségének, azaz rendelkezésre allasanak
ellenérzésére szolgal. Vélassza ki, hogy
visszacsatolasi hiba észlelése esetén milyen
muveletet hajtson végre a frekvenciavaltd. A
kivalasztott muvelet végrehajtasara akkor
kertl sor, ha a visszacsatoldjel a

4-32 paraméter Motor Feedback Loss Timeout
értékének megfeleld ideig a

4-31 paraméter Motor Feedback Speed Error
altal meghatarozott értékben eltér a
kimeneti fordulatszamtol.

[0] * | Disabled

[1] [ Warning

[2]1 | Trip

[3] |[Jog

[4] Freeze
Output

[5] | Max Speed
[6] | Switch to

0.05 s*| [0 - 60 s] | Beéllithatja, hogy mennyi ideig Iépheté tul a
4-31 paraméter Motor Feedback Speed Error
segitségével megadott fordulatszamhiba-
érték a 4-30 paraméter Motor Feedback Loss
Function segitségével kivalasztott funkcio

végrehajtasa nélkdil.

4-40 Warning Freq. Low

Tartomany: Funkcié:
Size [0 - |Ezzel a paraméterrel dllithat6 be a frekvencia-
related* | 500 tartomany alsé korlatja. Ha a

Hz] motorfordulatszam kisebb ennél a korlatnal, a

kijelzén Al ford.szam Uzenet jelenik meg. A
10. figyelmezteté bit a 16-94 paraméter Ext.
Status Word segitségével van beallitva. A
figyelmeztetés jelzésére beallithato egy
kimeneti relé. A beallitott korlat elérésekor
nem gyullad ki az LCP figyelmeztet lampaja.

4-41 Warning Freq. High

megengedett hibajat (kimeneti fordulatszam
kontra visszacsatolojel).

Speed
[rpm]

Nactual

Time
[sec]

- p4-32 ———»

130BA221.10
Abra 4.9 Motorvisszacs. ford.sz. hiba

Open Loop Tartomany: Funkcio:
Size [0 - |Ezzel a paraméterrel dllithat6 be a frekvencia-
related* | 500 tartomany felsé korlatja. Ha a
Tartomany: Funkcio: Hz] motorfordulatszam nagyobb ennél a
20 Hz*| [0 - 50 Hz] | Vélassza ki a fordulatszam maximalis korlatnal, a kijelz6n Mag. ford.szm tUzenet

jelenik meg. A 9. figyelmeztetd bit a

16-94 paraméter Ext. Status Word segitségével
van beéllitva. A figyelmeztetés jelzésére
bedllithatd egy kimeneti relé. A bedllitott
korlat elérésekor nem gyullad ki az LCP
figyelmeztetd lampéja.

4-42 Adjustable Temperature Warning

Tartomany: Funkcio:

0% [0 - 255 ]| Ezzel a paraméterrel allithaté be a motor
hémérsékleti korlatja.

4-50 Warning Current Low

Tartomany: Funkci6:

0 A*| [0-194.0 Al | Adja meg az l.ow értékét. Ha a motoraram
kisebb ennél a korlatnal, ezt az allapotszd
egy bitje jelzi. Az is beprogramozhaté, hogy
az érték jelt adjon a digitalis vagy a reléki-
meneten.

4-51 Warning Current High

Tartomany: Funkcio:
Size [0.0 - Adja meg az luicH értékét. Ha a
related* 194.0 A] motoraram nagyobb ennél a korlatnal,

ezt az allapotszd egy bitje jelzi. Az is
beprogramozhatd, hogy az érték jelt
adjon a digitalis vagy a relékimeneten.
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4-54 Warning Reference Low

Tartomany: Funkcio:

4-57 Warning Feedback High

Tartomany: Funkcio:

-4999% [ [-4999 - [ Az also referenciakorlat megadasa. Ha az

4999 ] aktualis referencia kisebb ennél a korlatnal, a
kijelz6n megjelenik a Refiow. A 20. figyel-
meztetd bit a 16-94 paraméter Ext. Status Word
segitségével van beallitva. Bedllithatd, hogy a
kimeneti relé vagy a digitalis kimenet jelezze
ezt a figyelmeztetést. A bedllitott korlat
elérésekor nem gyullad ki az LCP figyel-

meztet6 lampdja.

4-55 Warning Reference High

Tartomany: Funkcié:

4999% | [-4999 - | Ezzel a paraméterrel allithatd be a referencia-
4999 ] tartomany felsé korlatja. Ha az aktualis
referencia nagyobb a korlatnal, a kijelzén a Ref.
magas lzenet jelenik meg. A 19. figyelmeztetd
bit a 16-94 paraméter Ext. Status Word
segitségével van bedllitva. Beéllithatd, hogy a
kimeneti relé vagy a digitélis kimenet jelezze
ezt a figyelmeztetést. A beéllitott korlat
elérésekor nem gyullad ki az LCP figyelmeztet6

lampaja.

4-56 Warning Feedback Low

Tartomany: Funkcio:
-4999 [-4999 - 4999
ProcessCtrlUnit* | ProcessCtrlUnit]

Ezzel a paraméterrel allithatd
be a visszacsatoléjel-
tartomany alsé korlatja. Ha a
visszacsatoldjel kisebb ennél
a korlatnal, a kijelz6n a Ref.
alacs. lizenet jelenik meg. A
6. figyelmeztetd bit a

16-94 paraméter Ext. Status
Word segitségével van
beallitva. Beéllithato, hogy a
kimeneti relé vagy a digitalis
kimenet jelezze ezt a figyel-
meztetést. A bedllitott korlat
elérésekor nem gyullad ki az
LCP figyelmeztetd lampaja.

kimenet jelezze ezt a figyel-
meztetést. A bedllitott korlat
elérésekor nem gyullad ki az
LCP figyelmeztetd lampdja.

4-58 Missing Motor Phase Function

Opcié:  Funkcié:

[0] | Off | Hidnyzé motorfazis esetén nem jelenik meg vészjelzés.

[1] * | On | Hidanyzd motorfazis esetén vészjelzés jelenik meg.

4-61 Bypass Speed From [Hz]

Tartomany: Funkcié:

0 Hz*| [0 - 500 Hz] [ Egyes rendszereknél el kell kerilni bizonyos
kimeneti fordulatszamokat, melyeken
rezonancia lép fel. Adja meg a keriilendé
motorfordulatszamok alsé hatarértékét.

4-63 Bypass Speed To [Hz]

Tartomany: Funkcié:

0 Hz*| [0 - 500 Hz] [ Egyes rendszereknél el kell keriilni bizonyos
kimeneti fordulatszamokat, melyeken
rezonancia lép fel. Adja meg a keriilendé
fordulatszamok felsé hatarértékét.

4-64 Semi-Auto Bypass Set-up

Opcio: Funkcié:
[0] * Off
[1] Enable

4-57 Warning Feedback High

Tartomany: Funkcio:

4999 [-4999 - 4999
ProcessCtrlUnit* | ProcessCtrlUnit]

Ezzel a paraméterrel allithatd
be a visszacsatoléjel-
tartomany felsé korlatja. Ha a
visszacsatolojel nagyobb
ennél a korlatnal, M. visszacs.
lizenet jelenik meg. Az 5.
figyelmeztetd bit a

16-94 paraméter Ext. Status
Word segitségével van
beallitva. Beéllithatd, hogy a
kimeneti relé vagy a digitalis
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4.6 Paraméterek: 5-** Digitalis be/ki

5-00 Digital Input Mode

parameéter 2-02 DC-fékezési id6 értéke nem 0.
Logikai 0 = DC-fékezés.

Opcio: Funkcié:
= p T [6] | Stop, inverz W
NPN vagy PNP tizemméd bedllitasa a 18-as, 19-es, 27-
es, 29-es, 32-es és 33-as digitélis bemeneten. Digitalis Ha a frekvenciavalté a nyomaték-
bemenet iizemmadja. korlaton miikédik, stop parancs
— — - érkezésekor lehet, hogy nem all le
[0] * [ PNP [ Pozitiv logikdhoz valassza (0). A PNP rendszerek "y e 1tz
o o 3 magatél. A frekvenciavalto leallasanak
logikai nulla szintje 0 V (fold). . Ot ATE AR
biztositasara allitson egy digitalis
[11 | NPN [ Negativ logikahoz vélassza (1). Az NPN rendszerek kimenetet [27] Nyom.korldt és stop
nulla szintje +24 V a frekvenciavaltén beldl. értékre, és csatlakoztassa ezt a
kimenetet egy szabadonfutasra
konfiguralt digitalis bemenethez.
Opcit: Funkcio: Inverz stop funkci6. Ha a kivélasztott
w csatlakozo logikai szintje 1-rél 0-ra valtozik,
A motor miikodése kézben ez a paraméter @ l?elr?ndelzels Sto? funkdéf generdl. A
e A A TG ledllitas végrehajtasa a kivalasztott
rampaidének megfeleléen torténik
(paraméter 3-42 1. fékezési rampaid6,
[0] * | Input | A 27-es csatlakozé definidlasa digitalis paraméter 3-52 2. fékezési rdmpaidé,
bemenetként. 3-62 paraméter Ramp 3 Ramp down Time,
[1]1 [Output | A 27-es csatlakozé definialasa digitélis kimenetként. 3-72 paraméter Ramp 4 Ramp Down Time).
[8] |Start A 18-as digitalis bemenet alapértelmezése.
ST A start kivalasztasa a start/stop parancshoz.
4.6.1 5-1* Digitdlis bemenetek Logikai 1=start, logikai 0=stop.
[9] |Impulzusstart |2 ms hosszisagu impulzus esetén a motor
A digitélis bemenetek a frekvenciavaltd kiilénb6z6 elindull A\ [6] Stop)inverz akivalésa vagy
funkcidinak kivalasztasara szolgalnak. e s e e s
5-10 - 5-15 Digitalis bemenetek parancs esetén a motor ledll.
[0] | Nincs A készulék nem veszi figyelembe a csatla- [10] | Irdnyvaltas A 19-es digitalis bemenet alapértelmezése.
funkcioja kozéra adott jelet. a motortengely forgésiranyanak megvaltoz-
[11 | Hibatorlés A frekvenciavaltd hibajanak torlése leoldas/ tatdsa. Az iranyvaltashoz logikai 1-et kell
vészjelzés utan. Nem minden vészjelzés kivalasztani. Az iranyvalto jel csak a
torolhetd. forgasiranyt valtja, a start funkciét nem
[2] | Szabadonfut., | (A 27-es digitalis bemenet alapértelmezése): aktivalja. Vélassza a paraméter 4-10 Motorfor-
inverz szabadonfutéasd stop; inverz bemenet dulatszam irdnya Mindkét iranyban
(nyito). A frekvenciavélté szabad modban beallitasat. Zart hurkd folyamatvezérlésben
hagyja a motort. Logikai 0 = szabadon- a funkcié nem aktiv.
futasu stop. [11] | Start iranyvél- [ Egyazon vezetéken adhaté a segitségével
[3] |Szabfut.inv. Hibatorlés és szabadonfutasu stop; inverz tassal start/stop és iranyvaltasi parancs. Ezzel
+hibatrl. bemenet (nyitd). A frekvenciavalté hagyja a egyidejlileg mas start parancs nem adhaté
motort szabadon futni, és hibatorlést végez. ki.
Logikai 0 = szabadonfutasu stop és [12] | Start el6re Az éramutatd jarasaval ellentétes iranyu
hibatorlés. enged. mozgas lekapcsolasa és az ellenkezd iranyu
[4] | Vészledllas, Inverz bemenet (nyité). Stopot general a lehet6vé tétele.
inverz paraméter 3-81 Vészledlldsi rampaidé [13] | Start hatra Az 6ramutaté jarasaval egyezé iranyu
segitségével beallitott vészleallasi enged. mozgas lekapcsolasa és az ellenkezé iranyu
rampaidének megfeleléen. A motor lehetévé tétele.
ledlldsakor a tengely szabad lizemmodban [14] | Jog A 29-es digitdlis bemenet alapértelmezése.
van. Logikai 0 = vészledllas. A jogfordulatszam aktivalasara szolgal. Lasd
[5] | DC-fék, inverz [Inverz bemenet a DC-fékezéshez (nyito). A paraméter 3-11 JOG ford.sz.[Hz].
frekvenciavalté ledllitja a motort, bizonyos [15] | Bels6 Véltés a kiils6 és a belsé referencia kozott,

id6re egyenaram ala helyezve azt. Lasd
paraméter 2-01 DC-fékdram -

paraméter 2-04 DC-fék bekapcs. ford.sz. [Hz].
Ez a funkcidé csak akkor muikodik, ha a

referencia be

feltéve, hogy a paraméter 3-04 Referencia-
funkcié beallitasa [1] Kiilsé/belsé. Logikai 0 =
a kulsé referencia aktiv; logikai 1 = a 8
belsé referencia egyike aktiv.
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[16] | Belsé ref., 0. A belsé referencia 0., 1. és 2. bitjével Atmeneti Atmeneti
bit kivalaszthat6 a 8 belsé referencia egyike a lassitas gyorsitas
Tdbldzat 4.1 szerint. Valtozatlan fordulatszam 0 0
[17] | Belsé ref., 1. Lasd a [16] Belsé ref., 0. bit leirasat. %-0s csokkentés 1 0
bit %-0s novelés 0 1
[18] | Belsé ref,, 2. Lasd a [16] Belsé ref., 0. bit leirasat. %-0s csokkentés 1 1
bit

Belsé ref. bitje

Tablazat 4.2 Atmeneti lassitas/gyorsitas

2 1 0

0. belsd ref. 0 0 0 [22] | Lassitas Lasd a [21] Gyorsitds leirasat.

1. bels6 ref. 0 0 1 [23] | Setup val., | A [23] Setup vdl.,, 0. bit vagy [1] Setup vdl.,, 1. bit

2. belsé ref. 0 1 0 0. bit segitségével kivalaszthat6 a 2 setup egyike.

3. belsé ref. 0 1 1 Vélassza a paraméter 0-10 Aktiv setup [9]

4. belsé ref. 1 0 0 Multisetup beallitasat.

5. belsé ref. 1 0 1 [24] | Setup val, | A 32-es digitalis bemenet alapértelmezése.

6. belsd ref. 1 1 0 1. bit Lasd a [23] Setup vdl, 0. bit leirasat.

7 belsé ref. 1 1 1 [26] | Pontos A preciz stop, inverz funkcié a 18-as és 19-es

stop, inverz | csatlakozén hasznalhaté.
Tablazat 4.1 Belsé referencia bitjei [27] | Pontos
start, stop
[19] | Referencia | A referencia pillanatnyi értékének rogzitése. Ez 128] | Gyorsabb A referenciaérték novelése a
befagy. az érték ezutan a [21] Gyorsitds és a [22] Lassitds paraméter 3-12 Gyorsitdsi/lassitdsi érték

funkcié bekapcsolasanak kiinduldpontja. A [21] segitségével beallitott szazalékkal (aranyban).
Gyorsitds és a [22] Lassitds hasznalata esetén a [29] | Lassabb A referenciaérték csokkentése a
fordulatszam-valtozas mindig a 2-es rampa paraméter 3-12 Gyorsitdsi/lassitdsi érték
(paraméter 3-51 2. felfutdsi rampaid6 és segitségével beallitott szazalékkal (aranyban).
paraméter 3-52 2. fekezési rdmpaidd) szerint 132] [ Impulzus- | A felfuto élek kozott eltel§ idé mérése. Kisebb
torténik a 0 — paraméter 3-03 Maximalis bemenet | frekvencianal nagy felbontassal mikodik,
referencia tartomanyban. nagyobb frekvencia esetén azonban kevésbé

[20] | Kimenet W pontos. Ez az elv olyan hatérfrekvenciaval

befagy. Ha a [20] Kimenet befagy. funkcié6 aktiv, a rendelkezik, hogy a kis felbontasa (pl. 30 ppr)

frekvenciavalté nem allithaté le logikai 0 enkoderek esetében kis fordulatszamnal nem
értékii [8] Start jellel. A frekvenciavaltét alkalmas a hasznalatra.
egy [2] Szabadonfut., inverz vagy [3]
Szab.fut.inv.+hibatérl. beallitésu Specdloml  Speedipml =
csatlakozon keresztiil kell leéllitani. LN AN
A motorfrekvencia pillanatnyi értékének a Timefsec] b Timelsec &
befagyasztasa (Hz-ben). Ez az érték ezutan a a: Kis enkéderfel- b: Standard enkoder-
[21] Gyorsitds és a [22] Lassitds funkcio bontas felbontas
bekapcsolasanak kiindulépontja. A [21] Gyorsitds
és a [22] Lassitds hasznalata esetén a e —_— s
fordulatszam-valtozas mindig a 2-es rdmpa %3:"12.‘,‘323 %
(paraméter 3-51 2. felfutdsi rdmpaidé és Tmesart - fedTner  fedTner &
parameéter 3-52 2. fékezési rampaid6) szerint 8
torténik a 0 — paraméter 1-23 Motorfrekvencia Abra 4.10 Felfuté élek kozott eltels id6
tartomanyban.

[21] | Gyorsitas | A [21] Gyorsitds és a [22] Lassitds kivéalasztasaval
digitalisan szabalyozhat6 a fordulatszam (motor- [34] | Rampa, 0. [A 4 lehetséges rampa egyikének kivalasztasara
potenciométer). Ezt a funkciot vagy a [19] bit szolgél a Tdbldzat 4.3 szerint.
Referencia befagy., vagy a [20] Kimenet befagy. 135] | Rampa, 1. | Lasd a Rampa, 0. bit leirasat.
kivélasztasaval lehet aktivélni. Ha a gyorsitast bit
vagy lassitast 400 ms-nal révidebb idére
aktivaljak, az eredé referencia 0,1%-kal né vagy
csokken. A gyorsitas/lassitds 400 ms-nal
hosszabb aktivalasa esetén az eredd referencia a
3-x1-es/3-x2-es felfutasi/fékezési paraméter
bedllitasanak megfeleléen valtozik.
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Beallitott rampa bitje 1 0 beallitasa [6] Fellileti csévéls vagy [7]

1. rAmpa 0 0 B6v.PID f.sz. nyilt h.

2. rémpa 0 1 [74] |PID enged. A bovitett folyamat PID-szabalyozd

3. rampa 1 0 engedélyezése. Ekvivalens a

4. rampa 1 1 kovetkezével: 7-50 paraméter Folyamat

PID bévitett PID. Csak akkor all rendel-

Tablazat 4.3 Beallitott rampa bitjei kezésre, ha az

paraméter 1-00 Konfigurdcié maddja
[40] | Pontos A 1-83 paraméter Precise Stop Function [1] beallitasa [7] B6v.PID f.sz. nyilt h.
impulzusstart Szdml.stop resettel vagy [2] Szdml.st reset [150] | Go To Home A frekvenciavalté alaphelyzetbe allitasa.
nélk bedllitédsa esetén a pontos (Alaphelyzet)
impulzusstarthoz csak egy 3 ms-os [151] | Home Ref. Az alaphelyzet-kapcsolé allapota.
impulzusra van sziikség a 18-as vagy 19- Switch Bekapcsolva esetén elérte, Kikapcsolva
es csatlakozon. A referencia elérése (Alaphelyzet- esetén nem érte el a frekvenciavalté az
esetén a frekvenciavalté belséleg kapcsolo) alaphelyzetet.
engedélyezi a preciz stop jelet. Ez azt [155] | HW Limit A berendezés tullépte a hardverpozicio
jelenti, hogy az 1-84 paraméter Precise Positive pozitiv korlatjat. Az opcié a jel lemend
Stop Counter Value szamlaléértékének (Hardverpozicié | agaban aktivalodik.
elérésekor a frekvenciavalto preciz porzitiv korlatja)
stopot hajt végre. [156] | HW Limit A berendezés tullépte a hardverpozicié
[41] | Preciz imp.stop, | Preciz impulzusstop jel kildése, ha Negative negativ korlatjat. Az opci6 a jel lemend
inv. aktivélva van a preciz stop funkcié itt: (Hardverpozicié | 4gaban aktivalodik.
1-83 paraméter Precise Stop Function. A negativ korlatja)
preciz impulzusstop, inverz funkcié a 18- [157] | Pos. Quick Stop | A frekvenciavalté ledllitasa poziciona-
as és 19-es csatlakozékon hasznélhatd. Inv (Pozicionalasi | laskor a 32-81 paraméter Motion Ctrl

[51] | Kiils6 retesz Ezzel a funkcidval kiilsé hibajelentés vészlealls, Quick Stop Ramp segitségével bellitott
kiildheto a frekvenciavaltora. A hiba inverz) rampaidével. Ennek a beallitasnak csak
kezelése megegyezik a belséleg generalt akkor van hatésa, ha a
veszjelzésekevel. paraméter 37-00 Application Mode

[58] | DigiPot ndvelése beallitasa [2] Position Control (Pozicidve-

[60] [,A" szamlalé (fel) [ (Csak a 29-es vagy 33-as csatlakozonal:) Zérlés).
az SLC-szamlal6 novelésére szolgalo [160] [ Go To Target A frekvenciavalté célpozicidba allitasa.
bemenet. Pos. Ennek a beéllitasnak csak akkor van

[61] |,A" szamlal6 (le) | (Csak a 29-es vagy 33-as csatlakozonal:) (Célpozicidba) hatasa, ha a paraméter 37-00 Application
az SLC-szamlalé csokkentésére szolgdld Mode beéllitasa [2] Position Control
bemenet. (Pozicibvezérlés).

[62] |(,A” szamlalé Az A" szamlal6 torlésére szolgald [162] | Pos. Idx Bit0 (0. |A pozicidindex 0. bitje. Ennek a bealli-

torlése bemenet. pozicidindex-bit) | tasnak csak akkor van hatasa, ha a

[63] [,B" szamldlo (fel) | (Csak a 29-es vagy 33-as csatlakozonal:) paraméter 37-00 Application Mode
az SLC-szamlalé novelésére szolgald bedllitasa [2] Position Control (Poziciéve-
bemenet. zérlés).

[64] |,B" szamlalo (le) | (Csak a 29-es vagy 33-as csatlakozoénal:) [163] | Pos. Idx Bit1 (1. [ A pozicidindex 1. bitje. Ennek a beélli-
az SLC-szamlalé csokkentésére szolgalod poziciéindex-bit) [tasnak csak akkor van hatéasa, ha a
bemenet. paraméter 37-00 Application Mode

[65] |,B” szamlalé A ,B" szamlalé torlésére szolgdld beallitasa [2] Position Control (Pozicidéve-

torlése bemenet. zérlés).

[72] | PID-hiba, inverz | A folyamat PID-szabalyozé ered6 [164] | Pos. Idx Bit2 (2. | A pozicidindex 2. bitje. Ennek a bealli-
hibdjanak invertalasa. Csak akkor all pozicidindex-bit) | tasnak csak akkor van hatasa, ha a
rendelkezésre, ha az paraméter 37-00 Application Mode
paraméter 1-00 Konfigurdcié mddja beallitdsa [2] Position Control (Poziciéve-
beallitasa [6] Feliileti csévél6 vagy [7] zérlés).

B6v.PID fsz. nyilt h. [171] | Limit switch cw
[73] |PID-reset, | tag A folyamat PID-szabdlyozé | tagjanak inverse
torlése. Ekvivalens a kdvetkezével: (Végallas-
7-40 paraméter Folyamat PID | tag reset. kapcsold
Csak akkor all rendelkezésre, ha az Séramutatd
paraméter 1-00 Konfigurdcié maddja szerint, inverz)
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[172] [ Limit switch
cww inverse
(Végallas-
kapcsold
Sramutatoéval

szemben, inverz)

5-10 18-as digitalis bemenet

Opcio: Funkcié:

[8] * [ Start | A funkcidk leirasa megtalalhat6 az 5-1* Digitdlis

bemenetek paramétercsoportndil.

5-11 19-es digitalis bemenet

Opcié: Funkcio:

[10] * | Irdnyvaltas | A funkcidk leirdsa megtaldlhatd az 5-7*
Digitdlis bemenetek paramétercsoportndl.

5-12 27-es digitélis bemenet

Opcio: Funkcié:

[2] * [ Szabadonfut., inverz | A funkcidk leirdsa megtalélhato az
5-1* Digitdlis bemenetek paramétercso-

portndl.

5-13 29-es digitalis bemenet

Opcio: Funkcié:

[14] * | Jog A funkciok leirdsa megtalalhaté az 5-7*%

Digitdlis bemenetek paramétercsoportndl.

[32] | Impulzusbemenet

5-14 32-es digitalis bemenet

Opcié: Funkcio:

[0] * | Nincs funkcidja A funkcidk leirdsa megtalalhaté
az 5-1* Digitdlis bemenetek

paramétercsoportndl.

[82] | Encoder input B (B
enkdderbemenet)

5-15 33-as digitalis bemenet

Opcio: Funkcié:

[0] * [ Nincs funkcidja A funkciok leirasa megtalalhato
az 5-1* Digitdlis bemenetek

paramétercsoportndl.

[32] | Impulzusbemenet
[81] | Enocder input A (A
enkéderbemenet)

5-19 Terminal 37/38 Safe Torque Off

Ez a paraméter az STO m(ikddésének bedllitasara szolgal. Figyel-
meztetés hatdséra a frekvenciavélté szabadonfutasra kapcsol, és
képes automatikusan Ujraindulni. Vészjelzés hatasara a frekvenci-
avaltd szabadonfutasra kapcsol, és csak manualisan indithaté Ujra.

Opcio: Funkcioé:

[1] * | Safe Torque Off | A frekvenciavalté szabadonfutasra

5-19 Terminal 37/38 Safe Torque Off

Ez a paraméter az STO m(ikddésének bedllitasara szolgal. Figyel-
meztetés hatasara a frekvenciavélté szabadonfutasra kapcsol, és
képes automatikusan ujraindulni. Vészjelzés hataséra a frekvenci-
avalté szabadonfutasra kapcsol, és csak manualisan indithaté Ujra.

Opcio: Funkcié:

szoftver 1.2 verzidjatol kezdve nem
torélhetd a paraméter 14-20 Reset Mode
automatikus hibatorlési Gzemmadjaval.

[3] | Safe Torque Off
Warning

A Safe Torque Off aktivalasa esetén (37-es
és 38-as csatlakozo kikapcsolva) a
frekvenciavalté szabadonfutéasra valt. A
Safe Torque Off aramkoérének helyreal-
litasa utan a frekvenciavaltd kézi
hibatorlés nélkil folytatja a miikodést.

4.6.2 5-3* Digitdlis kimenetek

A 2 félvezetés digitalis kimenet kézos a 27-es csatlakozo
szamara. A 27-es csatlakozd 1/0 funkcidja az

paraméter 5-01 27-es csatl. ii.mddja segitségével allithatd
be.

A 42-es csatlakozé digitdlis kimenetként is bedllithato.

ERTESITES

Ezek a paraméterek a motor miikodése kozben nem
moédosithatok.

5-30 27-es csatl. dig. kimenet
[0] * | Nincs funkcio

Az Osszes digitalis kimenet alapértel-
mezett bedllitasa.

[1] Vezérlés lizemkész
[2] VLT Gzemkész

A vezérl6kartya lizemkész.

A frekvenciavalté tzemkész
allapotban van, és tapjelet ad a
vezérl6kartyara.

[3] Frvalt.kész/tavvez. | A frekvenciavaltd Gizemkész, és

automatikus Gzemmodban van.

[4] Enged./nincs Uzemkész. Nincs start vagy stop

figyelm. parancs (start/tiltas). Nincs aktiv figyel-

meztetés.

[5] Uzemelés A motor mukodik, tengelynyomatékot

biztosit.

[6] Futds/nincs figy. A kimeneti fordulatszam az
paraméter 1-81 Min. ford.szdm
stopfunkciéhoz [min-1] segitségével
beallitott érték folott van. A motor

tzemel, figyelmeztetés nincs.

[71 Fut.tart.-ban,n.figy | A motor a paraméter 4-50 Alacs. dram
- paraméter 4-51 Warning Current High

segitségével beprogramozott aram- és

Alarm kapcsolasa a Safe Torque Off aktiva- , X -
fordulatszam-tartomanyban m(ikodik.
ldsakor. Kézi hibatorlés szlikséges az LCP- . .
Nincs figyelmeztetés.
rél, digitélis bemeneten vagy a terepi
buszon keresztlil. Ez a vészjelzés a
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[8] Fut.ref.-n,nincs figy [ A motor referencia-fordulatszamon [25] | Iranyvaltas A motor logikai 0 esetén az
tzemel. Nincs figyelmeztetés. éramutat6 jarasaval egyezé, logikai 1

[9] Vészjelzés Vészjelzés aktivalja a kimenetet. Nincs esetén az éramutaté jarasaval
figyelmeztetés. ellentétes iranyban forog (vagy all

[10] [ Vészj. vagy figyelm. | Vészjelzés vagy figyelmeztetés készen a forgésra). Iranyvaltas jel
aktivélja a kimenetet. hatasara a kimenet médosul.

[11] | Nyomatékkorlatnal |A paraméter 4-16 Motor iizemméd [26] | Busz rendben Aktiv kommunikacio6 (nincs
nyomatékkorldtja vagy idétullépés) a soros kommunikacios
paraméter 4-17 Generdtor lizemmadd porton.
nyomatékkorldtja segitségével [27] | Nyom.korlat és Szabadonfutasu stopnal és nyomaték-
beallitott nyomatékkorlat tullépése. stop korlatndl hasznalatos. Ha a

[12] |Aramtart.-on kiviill | A motordram a nyomatékkorlaton tizemelé frekvenci-
parameéter 4-18 Aramkorldt avalté stop parancsot kap, a
segitségével bedllitott tartomanyon kimeneten a jel logikai 0 lesz.
kival van. [28] | Fék, nincs figyelm. [ A fék aktiv, figyelmeztetés nincs.

[13] [Als6 dram alatt A motoraram a paraméter 4-50 Alacs. [29] [ Fék kész, nincs A fék tizemkész, nincs hiba.
dram segitségével beallitott érték alatt hiba
van. [30] | Fékhiba (IGBT) A fék IGBT rovidzarlata esetén logikai

[14] | Fels6 aram folott A motoraram a 1 jel kertil a kimenetre. Ez a funkcié a
paraméter 4-51 Figyelm.: magas dram frekvenciavalté védelmére szolgal
segitségével beallitott érték folott van. abban az esetben, ha hiba Iép fel a

[15] | Sebess.tart.-on A kimeneti frekvencia kiviil esik a fékmodulokban. A kimenet/relé

kivul frekvenciatartomanyon. segitségével lekapcsolhaté a haldzati

[16] | Als6 fszam alatt A kimeneti fordulatszam a feszliltség a frekvenciavaltorol.
parameéter 4-40 Warning Freq. Low [31] |Relé 123 A relé aktivalodik, ha a 8-** Komm. és
segitségével bedllitott érték alatt van. opciék paramétercsoportban a [0]

[17] | Fels6 f.szam folott | A kimeneti fordulatszam a VezérlGsz6 van kivélasztva.
paraméter 4-41 Warning Freq. High [32] [Mech. fék vezérlése | A kiilsé mechanikus fék vezérlésének
segitségével bedllitott érték folott van. engedélyezése. Tovabbi informaciokért

[18] |V.csat.tart-on kivil |A visszacsatoldjel a lasd a 2-2* Mechanikus fék paraméter-
paraméter 4-56 Figyelm.: alacs. visszacs. csoportot.
és [36] | Vezérlészo, 11. bit
paraméter 4-57 Figyelm:magas.visszacs. [37] | Vezérl6szo, 12. bit
altal meghatarozott tartomanyon kivil [40] | Reftart.-on kivdl Akkor aktiv, ha a pillanatnyi
van. fordulatszam kivil esik a

[19] [Alsé visszacs.alatt | A visszacsatoldjel a paraméter 4-52 Figyelm.: alacsony
paraméter 4-56 Figyelm.: alacs. visszacs. ford.sz. - paraméter 4-55 Figyelm.:
segitségével beallitott korlat alatt van. magas ref. &ltal meghatarozott

[20] | Fels6 visszacs. A visszacsatoléjel a tartoményon.

folott paraméter 4-57 Figyelm:magas.visszacs. [41] | Als6 ref. alatt Akkor aktiv, ha a pillanatnyi
segitségével beallitott korlat folott fordulatszam kisebb, mint a beallitott
van. fordulatszam-referencia.

[21] | Talmelegedés A tulmelegedés miatti figyelmeztetés [42] | Felsé ref. folott Akkor aktiv, ha a pillanatnyi
akkor aktivalédik, ha a hémérséklet a fordulatszam nagyobb, mint a
motorban, a frekvenciavaltéban, a beallitott fordulatszam-referencia.
fékellenallasban vagy a termisztorban [43] | Bévitett PID hatar
tallépi a hatarértéket. [45] | Buszvez. A kimenet terepi buszon keresztiil

[22] | Kész,nincs A frekvenciavalto Gzemkész, és nincs torténé vezérlése. A kimenet allapota

tulm.figy. tulmelegedési figyelmeztetés. az paraméter 5-90 Digitdlis & relés

[23] [Tav.kész,n.talmfigy | A frekvenciavéltd lizemkész, és buszvez. segitségével van beallitva.
automatikus tizemmaodban van. Nincs Terepibusz-id6tullépés esetén a
tulmelegedési figyelmeztetés. kimenet allapota megérzédik.

[24] | Kész, fesziltség OK | A frekvenciavalté tizemkész, és a [46] [Buszvez, 1 hai.tull. [ A kimenet terepi buszon keresztul
halézati fesziiltség a megadott fesziilt- torténd vezérlése. A kimenet allapota
ségtartomanyon belil van (lasd a az paraméter 5-90 Digitdlis & relés
tervezéi segédlet Altaldnos specifikdciok buszvez. segitségével van beallitva.
cim( részét).
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Buszidétullépés esetén a kimenet
allapota logikai 1 (BE) lesz.

Ellenkez6 esetben a kimenet logikai 0
értéku lesz.

[47]

Buszvez., 0 ha i.tull.

[55]

Impulzuskimenet

[56]

Heat sink cleaning
warning, high
(HGt6borda-
tisztitasi
figyelmeztetés,
magas)

[72]

2. logikai szabaly

Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok paramé-
tercsoportot. Ha a 2. logikai szabaly
kiértékelésének eredménye igaz, akkor
a kimenet logikai 1 értéku lesz.
Ellenkez6 esetben a kimenet logikai 0
értéku lesz.

[60]

0. komparétor

Lasd a 13-1* Kompardtorok paraméter-
csoportot. Ha a 0. komparator
kiértékelésének az eredménye igaz,
akkor a kimenet logikai 1 értéku lesz.
Ellenkez6 esetben a kimenet logikai 0
értékd lesz.

[73]

3. logikai szabaly

Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok paramé-
tercsoportot. Ha a 3. logikai szabaly
kiértékelésének eredménye igaz, akkor
a kimenet logikai 1 értékii lesz.
Ellenkez6 esetben a kimenet logikai 0
értéku lesz.

[61]

1. komparétor

Lasd a 13-1* Kompardtorok paraméter-
csoportot. Ha az 1. komparator
kiértékelésének az eredménye igaz,
akkor a kimenet logikai 1 értéku lesz.
Ellenkez6 esetben a kimenet logikai 0
értékd lesz.

[74]

4. logikai szabaly

Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok paramé-
tercsoportot. Ha a 4. logikai szabaly
kiértékelésének eredménye igaz, akkor
a kimenet logikai 1 értéki lesz.
Ellenkez6 esetben a kimenet logikai 0
értéku lesz.

[62]

2. komparator

Lasd a 13-1* Kompardtorok paraméter-
csoportot. Ha a 2. komparator
kiértékelésének az eredménye igaz,
akkor a kimenet logikai 1 értéku lesz.
Ellenkez6 esetben a kimenet logikai 0
értékd lesz.

[75]

5. logikai szabaly

Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok paramé-
tercsoportot. Ha az 5. logikai szabaly
kiértékelésének eredménye igaz, akkor
a kimenet logikai 1 érték lesz.
Ellenkez6 esetben a kimenet logikai 0
értékd lesz.

[63]

3. komparator

Lasd a 13-1* Kompardtorok paraméter-
csoportot. Ha a 3. komparator
kiértékelésének az eredménye igaz,
akkor a kimenet logikai 1 értéku lesz.
Ellenkez6 esetben a kimenet logikai 0
értéku lesz.

[64]

4. komparétor

Lasd a 13-1* Kompardtorok paraméter-
csoportot. Ha a 4. komparator
kiértékelésének az eredménye igaz,
akkor a kimenet logikai 1 értéku lesz.
Ellenkez6 esetben a kimenet logikai 0
értékd lesz.

[80]

SL dig. kimenet, A

Lasd paraméter 13-52 SL-vezérlé
mivelete. A kimenet mindig logikai 1
értéku lesz, ha sor keril a kovetkezd
Smart Logic-m(ivelet végrehajtasara:
[38] A dig. kim. aktivdldsa. A kimenet
mindig logikai ,0” értéki lesz, ha sor
kertl a kovetkezé Smart Logic-
muvelet végrehajtasara: [32] A dig.
kim. dezaktiv.

[65]

5. komparator

Lasd a 13-1* Kompardtorok paraméter-
csoportot. Ha az 5. komparator
kiértékelésének az eredménye igaz,
akkor a kimenet logikai 1 értéku lesz.
Ellenkez6 esetben a kimenet logikai 0
értéku lesz.

[81]

SL dig. kimenet, B

Lasd paraméter 13-52 SL-vezérlé
mivelete. A kimenet mindig logikai 1
értéku lesz, ha sor keril a kovetkezd
Smart Logic-m(velet végrehajtasara:
[39] B dig. kim. aktivdldsa. A kimenet
mindig logikai 0 értékd lesz, ha sor
keril a kovetkezé Smart Logic-
muvelet végrehajtasara: [33] B dig.
kim. dezaktiv.

[70]

0. logikai szabdly

Lasd a 713-4* Logikai szabdlyok paramé-
tercsoportot. Ha a 0. logikai szabaly
kiértékelésének eredménye igaz, akkor
a kimenet logikai 1 érték( lesz.
Ellenkez6 esetben a kimenet logikai 0
értékd lesz.

[71]

1. logikai szabdly

Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok paramé-
tercsoportot. Ha az 1. logikai szabaly
kiértékelésének eredménye igaz, akkor
a kimenet logikai 1 érték( lesz.

[82]

SL dig. kimenet, C

Lasd paraméter 13-52 SL-vezérlé
mivelete. A kimenet mindig logikai 1
értéku lesz, ha sor keril a kovetkezd
Smart Logic-m(velet végrehajtasara:
[40] C dig. kim. aktivdldsa. A kimenet
mindig logikai 0 értékd lesz, ha sor
keril a kovetkezé Smart Logic-
muvelet végrehajtasara: [34] C dig.
kim. dezaktiv.

[83]

SL dig. kimenet, D

Lasd paraméter 13-52 SL-vezérlé
mivelete. A kimenet mindig logikai 1
értéku lesz, ha sor keril a kovetkezd

MG07C347

Danfoss A/S © 07/2016 Minden jog fenntartva.

61




Dt

Paraméter-leirasok

VLT® Midi Drive FC 280

Smart Logic-m(ivelet végrehajtasara: [193] | Altatési G.m. A frekvenciavalté/rendszer altatasi
[41] D dig. kim. aktivdldsa. A kimenet lizemmodba lépett. Lasd a 22-4*
mindig logikai 0 értéki lesz, ha sor Altatdsi t.m. paramétercsoportot.
keriil a kévetkezé Smart Logic- [194] | Szijszakadas A késziilék szijszakadasi allapotot
mivelet végrehajtasara: [35] D dig. észlelt. Lasd a 22-4* Altatdsi i.m.
kim. dezaktiv. parameétercsoportot.

[91] [Encoder emulate [239] [ STO funkcié hibdja
output A (Enkéder
A MiEms 5-34 On Delay, Digital Output
emulalas) Tartomany: Funkcié:

[160] | Nincs vészjelzés A kimenet akkor igaz értékd, ha nincs 0.01 s* | [0 - 600 ] |

vészjelzés.
[161] | Futés iranyvalt. | A Kimenet logikai 1 értékd, ha a 5-35 Off Delay, Digital Output
frekvenciavalté az 6ramutaté jarasaval Tartomany: Funkcié:
ellentétes iranyban tzemel (az 0.01 s* | [0 - 600 s] |
Uzemelés és az Irdnyvditds allapotbitek
logikai szorzata (ES)). 4.6.3 5-4* Relék

[165] [ Helyi ref. aktiv

L] || s o<l Paraméterek a relé idézitésének és kimeneti funkcidinak

[167] [ Start parancs aktiv | A kimenet akkor logikai 1 értékd, ha a beallitasara

frekvenciavaltd start parancsot kapott,
és nincs aktiv stop vagy start parancs. , , .
b vagy P A paraméter 1 relére vonatkozik.

[168] | Kézi / ki A kimenet akkor logikai 1 értékd, ha a

frekvenciavalté kézi tizemmaodban 5-40 Reléfunkcio
van. Opcio6: Funkcié:
[169] [ Auto mod A kimenet akkor logikai 1 értékd, ha a [0] Nincs funkcio Az 6sszes digitalis kimenet alapértel-
frekvenciavélté automatikus mezett beallitasa.
tizemmddban van. [1]* |Vezérlés iizemkész | A vezérl6kartya iizemkész.

[170] [ Homing Completed | Az alaphelyzetbe &llitdas muvelet 2] VLT Gzemkész A frekvenciavalto tzemkész. A
(Alaphelyzetbe befejez6dott. Ennek a beallitasnak halézat és a vezérlés tapja rendben
sz LT ELEET D BEIEE, 2 & 3] |Frvaltkész/tavvez. | A frekvenciavalté tzemkész, és

SEEERE? 200 ASRET (e automatikus tzemmaodban van.

breelllizes () omitan Coaiel! (Fordfelo- [4] Enged./nincs Uzemkész. Nincs start vagy stop

vezérlés). . . .
figyelm. parancs. Nincs aktiv figyelmeztetés.

[171] | Target Position A berendezés elérte a célpoziciot. = - "

[5] Uzemelés A motor forog, tengelynyomatékot
Reached Ennek a beallitdsnak csak akkor van .
biztosit.
(Célpozicioé elérve) [ hatésa, ha a —— - - "
i o [6] Futds/nincs figy. A kimeneti fordulatszédm az
paraméter 37-00 Application Mode ) )
i o o paraméter 1-82 Min Speed for
beallitasa [2] Position Control (Pozicio- . o
o Function at Stop [Hz] segitségével
vezérlés). . il fls
beallitott érték folott van. A motor
[172] [ Position Control A pozicionalasi eljaras soran hiba P
forog, figyelmeztetés nincs.
Fault (Pozicidve- tortént. A hibaval kapcsolatos részle- = :
. o i [7] Fut.tart.-ban,n.figy A motor a paraméter 4-50 Warning
zérlési hiba) tekért lasd 37-18 paraméter Pos. Ctrl L,
L Current Low segitségével beprogra-
Fault Reason. Ennek a beallitasnak i i
i mozott dramtartomanyokban
csak akkor van hatasa, ha a o
o mukodik.
paraméter 37-00 Application Mode - - -
o » . [8] Fut.ref.-n,nincs figy A motor referencia-fordulatszamon
beallitasa [2] Position Control (Pozicio- . ) )
_ tzemel. Nincs figyelmeztetés.
vezérlés). 5 7 I v I T 2
— s7iclzés aktval - =

[173] | Position Mech Mechanikus vezérlés kivélasztasa a = S N?SZje:eS al Ivijila imenete
Brake (Poziciondlé | pozicionalashoz. Ennek a bedllitdsnak — - |lnc.s c_:?ye mezﬁe e -
mechanikus fék) csak akkor van hatésa, ha a (101 | Veész. vagy figyelm. Ves'Zszl'zes vz.agy gyelmeztetés

paraméter 37-00 Application Mode _ — aktivdlja a kimenetet. —
beallitasa [2] Position Control (Pozicié- [11] [ Nyomatékkorlatnal A 4-16 paraméter Torque Limit Motor
vezérlés). /V.Ioc?e vagy 4-17 parametelr 'I:orc’;ue

[190] | STO function active meflt’Generator Mf)de selgltsleg’evlel
(STO funkeié aktiv) beallitott nyomatékkorlat tullépése.
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5-40 Reléfunkcio 5-40 Reléfunkcio

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:

[12] | Aramtart.-on kiviil A motoraram a készen a forgasra). Iranyvaltas jel
4-18 paraméter Current Limit hatasara a kimenet médosul.
segitségével beadllitott tartomanyon [26] | Busz rendben Aktiv kommunikacié (nincs
kival van. idétullépés) a soros kommunikacios

[13] | Alsé aram alatt A motordram a porton.
paraméter 4-50 Warning Current Low [27] [ Nyom.korlat és stop | Szabadonfutasu stop végrehaj-
segitségével beallitott érték alatt tasdhoz hasznalatos nyomatékkorlat
van. dllapotban lévé frekvenciavaltd

[14] |Fels6 aram folott A motoraram a esetében. Ha a nyomatékkorlaton
paraméter 4-51 Warning Current High tzemel6 frekvenciavalté stop
segitségével bedllitott érték folott parancsot kap, a kimeneten a jel
van. logikai O lesz.

[15] |Sebess.tart.-on kivil | A kimeneti fordulatszam/frekvencia [28] | Fék, nincs figyelm. A fék aktiv, figyelmeztetés nincs.
meghaladja a [29] | Fék kész, nincs hiba | A fék tizemkész, nincs hiba.
paraméter 4-40 Warning Freq. Low és [30] |Fékhiba (IGBT) A fék IGBT rovidzarlata esetén logikai
a paraméter 4-41 Warning Freq. High 1 jel keriil a kimenetre. Ez a funkci6
segitségével beallitott korlatot. a frekvenciavélté védelmére szolgal

[16] | Also f.szam alatt A kimeneti frekvencia kisebb a abban az esetben, ha hiba 1ép fel a
paraméter 4-40 Warning Freq. Low fékmodulban. A digitalis kimenet/
beallitasanal. relé segitségével lekapcsolhato a

[17] | Felsé f.szam folott A frekvencia nagyobb a hélézati fesziiltség a frekvencia-
paraméter 4-41 Warning Freq. High valtordl.
beallitasanal. [31]1 |Relé 123 A digitélis kimenet/relé aktivalodik,

[18] [V.csat.tart-on kivil | A visszacsatolojel a ha a 8-** Komm. és opciék paraméter-
4-56 paraméter Warning Feedback csoportban a [0] Vezérl6szé van
Low és 4-57 paraméter Warning kivalasztva.

Feedback High altal meghatarozott [32] | Mech. fék vezérlése | Mechanikus fék vezérlésének
tartomanyon kivil van. kivalasztasa. Ha a 2-2* Mechanikus

[19] | Alsé visszacs.alatt A visszacsatolojel a fék paramétercsoportban kivalasztott
4-56 paraméter Warning Feedback paraméterek aktivak, akkor a
Low segitségével beallitott korlat kimenetet meg kell erésiteni, hogy a
alatt van. féktekercsbe szallitsa az dramot. A

[20] [ Fels6 visszacs.folott | A visszacsatoldjel a megoldast kiilsé relé csatlakoztatasa
4-57 paraméter Warning Feedback jelenti a kivalasztott digitalis
High segitségével bedllitott korlat kimenetre.
folott van. [36] | Vezérl6szo, 11. bit Az 1. relé aktivalasa a terepi buszrol

[21] | TdImelegedés A tulmelegedésre vald figyel- kuldott vezérlészoval. Nincs egyéb
meztetés akkor aktivalodik, ha a funkcionalis hatasa a frekvencia-
hémérséklet a motorban, a frekven- valtéra. Tipikus alkalmazas:
ciavaltoban, a fékellenallasban vagy segédberendezés vezérlése terepi
a csatlakoztatott ellendllasban tullépi buszrél. A funkcié akkor érvényes, ha
a hatarértéket. a paraméter 8-10 Control Word Profile

[22] [Késznincs tulm.figy. | A frekvenciavalté Gizemkész, és nincs beallitasa [0] FC profil.
tulmelegedési figyelmeztetés. [37] | Vezérl6szo, 12. bit A 2. relé aktivalasa a terepi buszrol

[23] | Tav.készn.tdlm.figy |A frekvenciavélté izemkész, és kuldott vezérl6szoval. Nincs egyéb
automatikus izemmoédban van. funkcionalis hatdsa a frekvencia-
Nincs tilmelegedési figyelmeztetés. valtéra. Tipikus alkalmazas:

[24] |Kész, fesziltség OK | A frekvenciavalto Gzemkész, és a segédberendezés vezérlése terepi
halézati fesziiltség a megadott buszrdl. A funkcié akkor érvényes, ha
fesziiltségtartomanyon beliil van. a paraméter 8-10 Control Word Profile

[25] | Iranyvaltas A motor logikai 0 esetén az bedllitdsa [0] FC profil.
dramutaté jarasaval egyezs, logikai 1 [40] | Reftart.-on kiviil Akkor aktiv, ha a pillanatnyi
esetén az éramutatd jarasaval fordulatszam kival esik a
ellentétes iranyban forog (vagy all 4-55 paraméter Warning Reference

High és a 4-56 paraméter Warning
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5-40 Reléfunkcio

5-40 Reléfunkcio

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:

Feedback Low &ltal meghatarozott esetben a kimenet logikai 0 érték
tartomanyon. lesz.

[41] [Alsé ref. alatt Akkor aktiv, ha a pillanatnyi [64] [4. komparator Lasd a 13-1* Kompardtorok paramé-
fordulatszam kisebb, mint a beallitott tercsoportot. Ha a 4. komparator az
fordulatszam-referencia. SLC-ben igaz, akkor a kimenet

[42] | Fels6 ref. folott Akkor aktiv, ha a pillanatnyi logikai 1 értékii lesz. Ellenkezé
fordulatszam nagyobb, mint a esetben a kimenet logikai 0 értéki
bedllitott fordulatszam-referencia. lesz.

[45] | Buszvez. Digitalis kimenet/relé vezérlése [65] | 5. komparator Lasd a 13-1* Kompardtorok paramé-
buszon keresztiil. A kimenet allapota tercsoportot. Ha az 5. komparator az
az paraméter 5-90 Digital & Relay Bus SLC-ben igaz, akkor a kimenet
Control segitségével van bedllitva. logikai 1 értékii lesz. Ellenkezé
Buszid6tullépés esetén a kimenet esetben a kimenet logikai 0 értéki
allapota meg6rzédik. lesz.

[46] [Buszvez, 1 hai.tull. | Kimenet vezérlése buszon keresztul. [70] | 0. logikai szabaly Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok
A kimenet allapota az paramétercsoportot. Ha a 0. logikai
paraméter 5-90 Digital & Relay Bus szabaly az SLC-ben igaz, akkor a
Control segitségével van beallitva. kimenet logikai 1 értéku lesz.
Buszidétullépés esetén a kimenet Ellenkez6 esetben a kimenet logikai
allapota logikai 1 (BE) lesz. 0 értéku lesz.

[47]1 |Buszvez, 0 ha i.tdll. | Kimenet vezérlése buszon keresztiil. [71] [ 1. logikai szabaly Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok
A kimenet allapota az paramétercsoportot. Ha az 1. logikai
paraméter 5-90 Digital & Relay Bus szabaly az SLC-ben igaz, akkor a
Control segitségével van bedllitva. kimenet logikai 1 érték lesz.
Buszidétullépés esetén a kimenet Ellenkezd esetben a kimenet logikai
allapota logikai 0 (KI) lesz. 0 értéka lesz.

[56] | Heat sink cleaning [72] | 2. logikai szabaly Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok
warning, high paramétercsoportot. Ha a 2. logikai
(Hdtéborda-tisztitasi szabaly az SLC-ben igaz, akkor a
figyelmeztetés, kimenet logikai 1 érték lesz.
magas) Ellenkez6 esetben a kimenet logikai

[60] | 0. komparator Lasd a 13-1* Kompardtorok paramé- 0 értéki lesz.
tercsoportot. Ha a 0. komparator az [73] | 3. logikai szabaly Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok
SLC-ben igaz, akkor a kimenet paramétercsoportot. Ha a 3. logikai
logikai 1 értékd lesz. Ellenkez6 szabaly az SLC-ben igaz, akkor a
esetben a kimenet logikai 0 értéku kimenet logikai 1 értéku lesz.
lesz. Ellenkez6 esetben a kimenet logikai

[61] | 1. komparator Lasd a 13-1* Kompardtorok paramé- 0 értékd lesz.
tercsoportot. Ha az 1. komparator az [74] | 4. logikai szabaly Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok
SLC-ben igaz, akkor a kimenet paramétercsoportot. Ha a 4. logikai
logikai 1 értékd lesz. Ellenkez6 szabaly az SLC-ben igaz, akkor a
esetben a kimenet logikai 0 értéku kimenet logikai 1 értéku lesz.
lesz. Ellenkez esetben a kimenet logikai

[62] | 2. komparétor Lasd a 13-1* Kompardtorok paramé- 0 értéki lesz.
tercsoportot. Ha a 2. komparétor az [75] | 5. logikai szabaly Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok
SLC-ben igaz, akkor a kimenet paramétercsoportot. Ha az 5. logikai
logikai 1 értéki lesz. Ellenkez6 szabaly az SLC-ben igaz, akkor a
esetben a kimenet logikai 0 értéku kimenet logikai 1 értéku lesz.
lesz. Ellenkezd esetben a kimenet logikai

[63] | 3. komparator Lasd a 13-1* Kompardtorok paramé- 0 értékd lesz.
tercsoportot. Ha a 3. komparator az [80] | SL dig. kimenet, A Lasd paraméter 13-52 SL Controller
SLC-ben igaz, akkor a kimenet Action. [32] Smart Logic Action (Smart
logikai 1 értéku lesz. Ellenkez6 Logic-mdlvelet) bedllitds esetén az A

kimenet értéke logikai 0. [38] Smart
Logic Action (Smart Logic-muvelet)
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5-40 Reléfunkcio 5-40 Reléfunkcio

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
bedllitas esetén az A kimenet értéke [172] | Position Control A pozicionalasi eljaras soran hiba
logikai 1. Fault (Pozicidve- tortént. A hibaval kapcsolatos részle-
[81] [SL dig. kimenet, B Lasd paraméter 13-52 SL Controller zérlési hiba) tekért lasd 37-18 paraméter Pos. Ctrl
Action. [32] Smart Logic Action (Smart Fault Reason. Ennek a bedllitdsnak
Logic-mdvelet) bedllitas esetén a B csak akkor van hatésa, ha a
kimenet értéke logikai 0. [38] Smart paraméter 37-00 Application Mode
Logic Action (Smart Logic-mvelet) beallitasa [2] Position Control (Pozici-
bedllitas esetén a B kimenet értéke Ovezérlés).
logikai 1. [173] | Position Mech Brake | Mechanikus vezérlés kivalasztasa a
[82] [SL dig. kimenet, C Lasd paraméter 13-52 SL Controller (Pozicional6 pozicionalashoz. Ennek a bedllitasnak
Action. [32] Smart Logic Action (Smart mechanikus fék) csak akkor van hatasa, ha a
Logic-mdvelet) bedllitas esetén a C paraméter 37-00 Application Mode
kimenet értéke logikai 0. [38] Smart beallitasa [2] Position Control (Pozici-
Logic Action (Smart Logic-mvelet) Ovezérlés).
bedllitas esetén a C kimenet értéke [190] | STO function active
logikai 1. (STO funkcié aktiv)
[83] [SL dig. kimenet, D Lasd paraméter 13-52 SL Controller [193] | Altatési G.m. A frekvenciavalté/rendszer altatasi
Action. [32] Smart Logic Action (Smart izemmodba lépett. Lasd a 22-4*
Logic-mdvelet) bedllitas esetén a D Altatdsi (.m. paramétercsoportot.
kimenet értéke logikai 0. [38] Smart [194] | Szijszakadas A késziilék szijszakadasi allapotot
Logic Action (Smart Logic-m(ivelet) észlelt. Lasd a 22-4* Altatdsi i.m.
bedllitas esetén a D kimenet értéke paramétercsoportot.
logikai 1. [239] | STO Function Fault
[160] [ Nincs vészjelzés A kimenet akkor igaz érték(, ha (STO funkcié hibéja)
nincs vészjelzés.
[161] [ Futés irdnyvalt. A kimenet logikai 1 értékd, ha a
frekvenciavélté az éramutaté Tartomany: Funkcié:
jarasaval ellentétes iranyban tizemel 0.01 s*| [0.01 - A relé meghuzasi késleltetésének megadasa.
(az Uzemelés és az Irdnyvdltds 600 s] A relé csak akkor kapcsol be, ha a megadott
allapotbitek logikai szorzata (ES)). idén belul megszakad a
[165] | Helyi ref. aktiv parameéter 5-40 Reléfunkcio éllapot.
[166] | Tavreferencia aktiv
[167] | Start parancs aktiv A kimenet akkor logikai 1 értékd, ha Selected 4} i
a frekvenciavalté start parancsot Event b
kapott, és nincs aktiv stop vagy start I I %
parancs. Relay I : L
[168] | Kézi / ki A kimenet akkor logikai 1 értékd, ha output
a frekvenciavalto kézi izemmaodban On Delay Off Delay
van. P 5-41 P 5-42
[169] | Auto mod A kimenet akkor logikai 1 értékd, ha
a frekvenciavalté automatikus Selected j I
Uzemmodban van. Event | :
[170] [ Homing Completed | Az alaphelyzetbe dllitds mdvelet Relay | |
(Alaphelyzetbe befejez6dott. Ennek a beallitasnak output | |
allitva) csak akkor van hatasa, ha a
paraméter 37-00 Application Mode 0; 5'3_3'133’
beallitasa [2] Position Control (Pozici- .
Sy Abra 4.11 Relébekapcs. késlelt.
[171] | Target Position A berendezés elérte a célpoziciot.
Reached (Célpozicié | Ennek a beallitasnak csak akkor van
cléve natésa ha 3
paraméter 37-00 Application Mode Tartomany: Funkcio:
beéllitasa [2] Position Control (Pozici- 0.01 s*| [0.01 - 600 s] | A relé elengedési késleltetésének
Ovezérlés). megadasa.
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Selected u

Event

130BA172.10

I
On Delay Off Delay
P 5-41 P5-42

Abra 4.12 Relékikapcs. késlelt.

Ha a kivalasztott esemény dllapota a be- vagy kikapcsolasi
késleltetés lejarta elétt mdédosul, a relékimenet nem
véltozik.

4.6.4 5-5*% Impulzusbemenet

Az impulzusbemenet paraméterei az impulzusreferencia-
tartomany egy megfelelé ablakdnak meghatéarozasara
tasainak konfiguralasaval. A 29-es vagy 33-as csatlakozo
impulzusbemenetként szolgal. Allitsa a 29-es

(paraméter 5-13 29-es digitdlis bemenet) vagy a 33-as
csatlakozot (paraméter 5-15 33-as digitdlis bemenet) [32]
Impulzusbemenet értékre. Ha a 29-es csatlakozot
bemenetként haszndlja, akkor az paraméter 5-01 27-es csatl.
t.médja bedllitdsa [0] Bemenet legyen.

un
Q
>
130BD377.10

Low

ref.  —

value

P 5-52/ l
p5-57

freq. Input
é/ q (Hg)

o
b
w
S
<

ooT

N

Abra 4.13 Impulzusbemenet

5-50 Term. 29 Low Frequency

Tartomany: Funkcio:

4 Hz*| [4-31999 A kis motortengely-fordulatszamnak
Hz] (5-52 paraméter Term. 29 Low Ref./Feedb.
Value) megfelel6 alsé frekvenciakorlat

(also referenciaérték) megadasa. Lasd
Abra 4.13.

5-51 Term. 29 High Frequency
Tartomany: Funkcié:

32000 Hz* [ [5-32000 | A nagy motortengely-fordulatszamnak
Hz] (5-53 paraméter Term. 29 High Ref./
Feedb. Value) megfelel6 fels6 frekven-

ciakorlat (felsé referenciaérték)
megadasa.

5-52 Term. 29 Low Ref./Feedb. Value

Tartomany: Funkcié:
0% [-4999 - A motortengely fordulatszama alsé referen-
4999 ] ciaérték-korlatjanak megadasa [Hz]. Ez az érték

egyuttal a legkisebb visszacsatolasi érték is,
lasd még 5-57 paraméter Term. 33 Low Ref./
Feedb. Value. A 29-es csatlakozét dllitsa be
digitalis bemenetként (paraméter 5-02 Terminal
29 Mode=[0] Bemenet, és 5-13 paraméter 29-es
digitdlis bemenet=a megfelel6 érték).

5-53 Term. 29 High Ref./Feedb. Value

Tartomany: Funkcio:
Size [-4999 - [ A motortengely-fordulatszam felsé
related* 4999 ] referenciaértékének [Hz] és a felsé

visszacsatoldjel-értéknek a megadasa.
Lasd még: 5-58 paraméter Term. 33 High
Ref./Feedb. Value. A 29-es csatlakozot
allitsa be digitalis bemenetként
(paraméter 5-02 29-es csatl. i.médja=[0]
Bemenet (alapértelmezés) és

paraméter 5-13 29-es digitdlis bemenet=a
megfelelé érték).

5-55 Term. 33 Low Frequency
Tartomany: Funkcio:

4 Hz*

[4 - 31999 Hz] | A kis motortengely-fordulatszamnak
(5-57 paraméter Term. 33 Low Ref./Feedb.
Value) megfelel6 alsé frekvenciakorlat
(alsé referenciaérték) megadasa.

5-56 Term. 33 High Frequency
Tartomany: Funkcio:

32000 Hz* [ [5-32000 |A nagy motortengely-fordulatszamnak
Hz] (5-58 paraméter Term. 33 High Ref./

Feedb. Value) megfelel6 felsé frekven-

ciakorlat (felsé referenciaérték)
megadasa.

5-57 Term. 33 Low Ref./Feedb. Value

Tartomany: Funkcio:
0% [-4999 - A motortengely fordulatszama alsé referen-
4999 ] ciaértékének megadasa [Hz]. Ez az érték

egyuttal a legkisebb visszacsatolasi érték is,
lasd még 5-52 paraméter Term. 29 Low Ref./
Feedb. Value.
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5-58 Term. 33 High Ref./Feedb. Value

5-71 Term 32/33 Encoder Direction

Opcio: Funkcio:

Tartomany: Funkcié:
Size related* [ [-4999 - A motortengely-fordulatszam felsé
4999 ] referenciaértékének [Hz] a

megadasa. Lasd még:
5-53 paraméter Term. 29 High Ref./
Feedb. Value.

éramutato jarasaval egyezé irdnyba torténd
forgdsa utan.

5-90 Digital & Relay Bus Control

Tartomany: Funkcié:

5-60 Terminal 27 Pulse Output Variable

Opcio: Funkcié:
[0] * No operation

[45] Bus ctrl.

[48] Bus ctrl., timeout
[100] Output frequency
[101] Reference

[102] Process Feedback
[103] Motor Current
[104] Torque rel to limit
[105] Torq relate to rated
[106] Power

[107] Speed

[109] Max Out Freq

[113] Ext. Closed Loop 1

5-62 Pulse Output Max Freq 27

Tartomany: Funkcioé:
5000 Hz*| [4 - 32000 [ A 27-es csatlakozé maximalis frekvenci-
Hz] ajanak bedllitasa az

5-60 paraméter Terminal 27 Pulse Output
Variable segitségével kivélasztott
kimeneti valtozénak megfeleléen.

5-70 Term 32/33 Pulses Per Revolution

Tartomany: Funkcio:
1024~

[1 - 4096 ]| Az enkéder motortengelyre vonatkozo
impulzus/fordulat értékének beallitasa.
Olvassa le a megfelel6 értéket az
enkoderbdl.

5-71 Term 32/33 Encoder Direction
Opcio:

Funkcio:

ERTESITES

A motor miikédése kozben ez a
paraméter nem moddosithato.

Az enkdder észlelt forgasiranyanak megvaltoz-
tatdsa a vezetékezése modositasa nélkiil.

[0] * | Clockwise Az A csatorna beallitasa 90°-kal (elektromos
fok) a B csatorna mogé az enkddertengely
éramutato jarasaval egyezé irdnyba torténd

forgasa utén.

[11 | Counter
clockwise

Az A csatorna bedllitdsa 90°-kal (elektromos
fok) a B csatorna elé az enkddertengely

*

0 [0 - OXFFFFFFFF ] | Ez a paraméter a buszvezérelt digitélis
kimenetek és relék allapotat térolja.

A logikai 1 azt jelzi, hogy a kimenet igaz
értéku vagy aktiv.

A logikai 0 azt jelzi, hogy a kimenet hamis

értéku vagy inaktiv.

0-3. bit Fenntartva

4, bit 1-es relé, kimeneti csatlakozo
6-23. bit Fenntartva

24. bit 42-es csatlakozo, digitalis kimenet
26-31. bit  [Fenntartva

Tablazat 4.4 Az egyes bitek funkcidja

5-93 Pulse Out 27 Bus Control

Tartomany: Funkcio:

0 %* | [0-100 %] | A 5-60 paraméter Terminal 27 Pulse Output
Variable [45] Buszvez. beéllitasa esetén a 27-
es digitalis kimeneti csatlakozoéra keruld
kimeneti frekvencia értékének bedllitasa.

5-94 Pulse Out 27 Timeout Preset

Tartomany: Funkcio:

0 %* | [0-100 %] | A 5-60 paraméter Terminal 27 Pulse Output
Variable [48] Buszvez., idétull. beéllitasa
esetén a 27-es digitalis kimeneti csatlakozdra

kertl6 kimeneti frekvencia értékének
beallitasa.
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4.7 Paraméterek: 6-** Analog be/ki

6-00 Live Zero Timeout Time

6-11 Terminal 53 High Voltage

Tartomany: Funkci6: Tartomany: Funkci6:
10 s* [1-99 5] | Az idétullépés értékének megadasa. 10 V*| [0-10 V]| A felsé referencia értékének
(paraméter 6-15 53-as csatl,, felsé ref./visszacs.
6-01 Live Zero Timeout Function érték) megfeleld fesziiltség (V) megadasa.
Opcié: Funkcié:
Az idé6tullépési funkcid kivalasztasa. A
6-01 paraméter Live Zero Timeout Function Tartomany: Funkcié:
segitségével beallitott funkcié akkor 0% [-4999 - 4999 ] [ A 6-10 paraméter Terminal 53 Low Voltage
aktivalodik, ha a bemeneti jel az 53-as vagy segitségével beallitott feszultségnek vagy
54-es bemeneten a 6-00 paraméter Live Zero aramnak megfelel6 referencia- vagy vissza-
Timeout Time segitségével megadott idére a csatolds-érték megaddsa.
6-10 paraméter Terminal 53 Low Voltage,
6-20 paraméter Terminal 54 Low Voltage vagy 6-15 Terminal 53 High Ref./Feedb. Value
6-22 paraméter Terminal 54 Low Current Tartomany: Funkcié:
paraméter értékének 50%-a ald csokken. Size related* | [-4999 - A 6-11 paraméter Terminal 53 High
[0] * | Off 4999 ] Voltage segitségével beallitott feszult-
[1]1 | Freeze ségnek vagy aramnak megfelel6
output referencia- vagy visszacsatolas-érték
21 |stop megadasa.
[3] [Jogging
1 |V, speed
[5] |Stop and Tartomany: Funkcio:
trip 0.01 s*| [0.01 - 10 s] [ Adja meg az id6éallandét. Ez az els6rendi
° digitalis alulatereszté sz(ir6 idéallanddja az
Ref./Feedback = 8 DB
@ elektromos zaj kisz(irésére az 53-as
:D; csatlakozoén. Nagyobb idéallandé-érték
Par 6-xx 8 esetén javul a csillapitds, de névekszik a
High Ref./ 1500 = — — — sz(r6 késleltetési ideje.
Feedb. Value'
1200
0 Opcio: Funkcio:
600 [0] * No operation
Par 6-xx 300 [11 Reset
Low Ref./ 150 [2] Coast inverse
Feedb. Value vl [3] Coast and reset inverse
Par 6-xx ! Analog input [4] Quick stop inverse
Low Voltage'or | [5] DC-brake inverse
'Low Current' | n
Par 60 [6] Stop inverse
"High Voltage'or [8] Start
‘High Current' [10] Reversing
Abra 4.14 Idétullépési funkcié 1 Start reversing
[12] Enable start forward
[13] Enable start reverse
Tartomény: Funkcio: [15] Preset reference on
0.07 V| [0-10 VI[ A 6-14 paraméter Terminal 53 Low Ref,/Feedb. 161 HGEER i 9 O
Value értékének megfelel fesziiltség (V) (7] Preset ref bit 1
megadasa. A 6-01 paraméter Live Zero (8l Preset ref bit 2
Timeout Function aktivalasahoz 1 V feletti N9l Freeze reference
értéket adjon meg. [20] Freeze output
[21] Speed up
68 Danfoss A/S © 07/2016 Minden jog fenntartva. MGO07C347



Paraméter-leirasok Programozasi utmutaté

6-18 Terminal 53 Digital Input 6-22 Terminal 54 Low Current

Opcié: Funkcié: Tartomany: Funkcio:

[22] Speed down 4 mA*| [0-20 |[Adja meg az als6 aram értékét. Ez referenciajel
[23] Set-up select bit 0 mA] meg kell, hogy feleljen a

[24] Set-up select bit 1 6-24 paraméter Terminal 54 Low Ref./Feedb.

[28] Catch up Value segitségével bedllitott also referencia/
[29] Slow down visszacsatolasi értéknek. A vezérl6jel-szakadasi
[34] Ramp bit 0 funkcié aktivalasahoz (6-071 paraméter Live Zero
[35] Ramp bit 1 Timeout Function) ennek az értéknek 2 mA
[51] External Interlock folott kell lennie.

S Do decrees
[56] DigiPot decrease

1571 DigiPot clear Tartomany: Funkcié:

[58] DigiPot Hoist 20 mA* [ [0 - 20 mA] | A 6-25 paraméter Terminal 54 High Ref/
721 PID error inverse Feedb. Value segitségével beallitott felsé
[73] PID reset | part referencia/visszacsatoldjel értéknek

[74] PID enable megfelel6 felsé dramérték megadésa.

[150] Go To Home
[151] Home Ref. Switch

6-24 Terminal 54 Low Ref./Feedb. Value

(155 | HW Limit Positive Inv Tartomany: Funkcio:
[156] HW Limit Negative Inv 0% [-4999 - A 6-21 paraméter Terminal 54 High Voltage/
4999 ] 6-22 paraméter Terminal 54 Low Current

[157] Pos. Quick Stop Inv
[160] Go To Target Pos.
[162] Pos. Idx Bit0

[163] Pos. Idx Bit1

[164] Pos. Idx Bit2

segitségével bedllitott feszultségnek vagy
aramnak megfelel6 referencia- vagy vissza-
csatolas-érték megadasa.

6-25 Terminal 54 High Ref./Feedb. Value

[171] Limit switch cw inverse . ..
— - - Tartomany: Funkcio:
[172] Limit switch ccw inverse
Size [-4999 - A 6-21 paraméter Terminal 54 High
6-19 53-as csatlakozé lizemmaddja related* 4999 | Voltage/6-23 paraméter Terminal 54
Az 53-as csatlakozé bemeneti médjanak kivalasztasa. High Current segitségével beallitott
Opcié: Funkcié: fesziiltségnek vagy aramnak megfelelé
referencia- vagy visszacsatolds-érték
[1] * Fesziiltség tizemmaod .
megadasa.
[6] Digitalis bemenet
6-20 Terminal 54 Low Voltage 6-26 Terminal 54 Filter Time Constant
Tartomany: Funkcio: Tartomany: Funkcio:

007 V*] [0-10 vz el [EEands Gra@ndy 0.01 s*| [0.01 - 10 s] | Az elsérendi digitalis alulatereszt6 sz(iré

V] (6-24 paraméter Terminal 54 Low Ref./Feedb.
Value) megfelel6 fesziltség (V) megadasa. A

idééllanddjanak megadasa az elektromos
zaj kiszlrésére az 54-es csatlakozon.

6-01 paraméter Live Zero Timeout Function el et e G- i Jew &
csillapitas, de novekszik a szlrd késleltetési

ideje.

aktivaldsdhoz 1 V feletti értéket adjon meg.

6-21 Terminal 54 High Voltage
Tartomany: Funkcio:
10 Vx| [0-10 V]| A felsé referencia értékének

(6-25 paraméter Terminal 54 High Ref./Feedb.
Value) megfelelé fesziiltség (V) megadésa.

6-29 Terminal 54 mode

Opcio: Funkcio:

Valassza ki, hogy dram- vagy fesziiltségbe-
menetként szolgaljon-e az 54-es csatlakozd.

[0] | Current mode

[1] * | Voltage mode
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6-90 Terminal 42 Mode 6-92 Terminal 42 Digital Output

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
A 42-es csatlakozd bedllitésa analég vagy [22] | Ready, no thermal
digitalis kimenetként torténé muikodésre. warning
Digitalis kimenet beéllitasa esetén a 42-es [23] | Remoteready,no TW
csatlakozé kimenete vagy 0 mA (KI), vagy 20 [24] | Ready, no over-/ under
mA (BE). A 42-es és az 55-6s csatlakozé kozé voltage
kulsé ellenallast kell beiktatni (21 kQ). 251 |Reverse
[0] *]0-20 mA [26] [Bus OK
11 |4-20 mA [27] [ Torque limit & stop
121 |Digital [28] [ Brake, no brake warning
Output [29] [ Brake ready, no fault
[30] [ Brake fault (IGBT)
6-91 Terminal 42 Analog Output 31] |Relay 123
Opcié: Funkcié: [32] | Mech brake ctrl
[0] * No operation [36] | Control word bit 11
[100] Output frequency [37] | Control word bit 12
[101] Reference [40] [ Out of ref range
[102] Process Feedback [41] | Below reference, low
[103] Motor Current [42] | Above ref, high
[104] Torque rel to limit [45] | Bus ctrl.
[105] Torq relate to rated [46] | Bus control, timeout: On
[106] Power [47] | Bus control, timeout: Off
[107] Speed [56] [ Heat sink cleaning
[111] Speed Feedback warning, high
[113] Ext. Closed Loop 1 [60] | Comparator O
[139] Bus Control [61] | Comparator 1
[143] Ext. CL 1 [62] | Comparator 2
[254] DC Link Voltage [63] | Comparator 3
. - [64] [ Comparator 4
65 | Comparator
Opcio: Funkcié: [70] | Logic rule 0
[0] * | No operation [71] | Logic rule 1
1 Control Ready [72] | Logic rule 2
[2] | Drive ready [73] | Logic rule 3
[3] Drive rdy/rem ctrl [74] | Logic rule 4
[4] Stand-by / no warning [75] | Logic rule 5
[51 | Running [80] |SL digital output A
[6] Running / no warning [81] |SL digital output B
[7] Run in range/no warn [82] |SL digital output C
[8] Run on ref/no warn [83] |SL digital output D
[91 [Alarm [160] [ No alarm
[10] [Alarm or warning [161] | Running reverse
[11] | At torque limit [165] | Local ref active
[12] [Out of current range [166] | Remote ref active
[13] | Below current, low [167] | Start command activ
[14] | Above current, high [168] | Drive in hand mode
[15] |Out of frequency range [169] | Drive in auto mode
[16] [Below frequency, low [170] | Homing Completed Az alaphelyzetbe allitas mivelet
[17]1 | Above frequency, high befejez3détt. Ennek a bealli-
[18] [Out of feedb. range tasnak csak akkor van hatasa, ha
[19] [Below feedback, low a paraméter 37-00 Application
[20] [ Above feedback, high Mode bedllitasa [2] Position
[21] [Thermal warning Control (Pozicibvezérlés).
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6-92 Terminal 42 Digital Output

6-94 Terminal 42 Output Max Scale

csak akkor van hatasa, ha a
paraméter 37-00 Application
Mode beéllitasa [2] Position
Control (Pozicidvezérlés).

[172] | Position Control Fault

A pozicionalasi eljaras soran
hiba tortént. A hibaval
kapcsolatos részletekért lasd
37-18 paraméter Pos. Ctrl Fault
Reason. Ennek a bedllitasnak
csak akkor van hatasa, ha a
paraméter 37-00 Application
Mode bedllitasa [2] Position
Control (Poziciovezérlés).

[173] | Position Mech Brake Mechanikus vezérlés kivalasztasa
a pozicionaldshoz. Ennek a
bedllitdsnak csak akkor van
hatasa, ha a

paraméter 37-00 Application
Mode beallitasa [2] Position

Control (Poziciovezérlés).

[193] [ Sleep Mode A frekvenciavalté/rendszer
altatasi tzemmodba lépett. Lasd
a 22-4* Altatdsi i.m. paraméter-

csoportot.

[194] | Broken Belt Function A készulék szijszakadasi
allapotot észlelt. Lasd a 22-4*

Altatdsi t.m. paramétercsoportot.

[198] | Drive Bypass

6-93 Terminal 42 Output Min Scale

Opcié: Funkci6: Tartomany: Funkci6:
[171] | Target Position Reached | A berendezés elérte a 100 %* | [0 - A 42-es csatlakozo skalazasa maximalis
célpoziciot. Ennek a bedllitasnak 200 %] | kimeneti értékének (20 mA) kivalasztasa. Az

értéket a kivalasztott valtozod
(paraméter 6-91 Terminal 42 Analog Output)
teljes tartomanyanak szazalékaként kell

beallitani.
C o
urrent ~
(mA) N
aa)
20+ S
Gl
0/41—
i
0% Analog  Analog 100%Variable
output Output for
Min ScaleMax Scale output
par.6-93 par. 6-94 example:
Power

Abra 4.15 A kimeneti skala és az daram
Osszefiiggése

6-96 Terminal 42 Output Bus Control

Tartomany: Funkcié:

0¥ [0 - 16384 1| A buszvezérelt 42-es csatlakozé analog
kimenetét térolja.

6-98 Drive Type
Tartomany:
0* [ 10-0] |

Funkcié:

Tartomany: Funkcio:
0%* | [O- A 42-es kimenet analdg jele minimalis
200 %] kimenetének (0 vagy 4 mA) skaldzasa. Az

értéket a kivalasztott valtozo
(paraméter 6-91 Terminal 42 Analog Output)
teljes tartomanydnak szazalékaként kell
beallitani.

MG07C347 Danfoss A/S © 07/2016 Minden jog fenntartva. 71




Dt

Paraméter-leirasok

VLT® Midi Drive FC 280

4.8 Paraméterek: 7-** Vezérlok

7-00 Speed PID Feedback Source

7-04 Speed PID Differentiation Time

Opcié: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
W 30 ms*| [0 - A fordulatszam-szabalyozé differenciélasi
A e e e [Edsam ez & 200 ms] | idejének megadasa. A differencialétag allandé

paraméter nem maddosithato.

Visszacsatolojel forrdsdnak kivalasztasa
a fordulatszam ZH-vezérléséhez.

[l

24V encoder

[6]

Analog Input 53

[7]

Analog Input 54

[8]

Frequency input 29

[9]

Frequency input 33

[20] *

None

7-02 Speed PID Proportional Gain

Funkcié:

Tartomany:
0.015* [0 -
11

A fordulatszéam-szabalyozd aranyossagi
tényezbjének megaddsa. Az ardnyossagi tényezd
erdsiti a hibajelet (vagyis a visszacsatoldjel és az
alapjel kozotti eltérést). A paraméter a
paraméter 1-00 Konfigurdcié mddja [1] Sebesség
zdrt hurok bedllitdsa mellett hasznalhatd.
Nagymértékd erdsitéssel gyors vezérlés érhetd
el, de tul nagy érték esetén a folyamat
elvesztheti stabilitasat.

7-03 Speed PID Integral Time

hibara nem reagdl, a fordulatszam-vissza-
csatolds valtozésanak gyakorisagaval aranyos
erbsitést biztosit. Minél gyorsabban valtozik a
hiba, annal nagyobb erésitést biztosit a
differencialétag. Az er6sités ardnyos a hiba
véltozasi sebességével. A paramétert 0 értékre
allitva a differencidlétag letilthatd. A paraméter
a paraméter 1-00 Configuration Mode [1]
Sebesség zdrt hurok beallitdsa mellett
hasznalhato.

7-05 Speed PID Diff. Gain Limit

Tartomany: Funkcié:
5% [1-20]

A differencidlétag altal biztositott erésités
korlatjanak beallitdsa. Mivel gyors hibavalto-
zasnal megnovekszik a differencialétag
erbsitése, ennek korlatozasa hasznos lehet.
Példaul lassu hibavéltozasnal az erésités a
hibajel differencialhanyadosaval egyenesen
aranyos, mig gyors valtozasnal allandé
nagysagu lehet. A paraméter a

paraméter 1-00 Configuration Mode [1] Sebesség
zdrt hurok beallitdisa mellett hasznalhat6.

7-06 Speed PID Lowpass Filter Time

Tartomany: Funkcio: Tartomany:  Funkcio:
8 ms*| [2- A fordulatszam-szabalyozd integralasi idejének 10 - W
20000 megadasa, amely azt hatdrozza meg, ho * . e o oa z “
: 2kt i ¢ i DID-csabilvors 2 ey ms* 16000 | A szigoru sziirés kedvezétlen hatassal
ms mennyi ideig tart a PID-szabéalyozé szamara a . . . . .
el R e e R v e T lehet a dinamikus hajtasi tulajdonsagra.
hibajel korrigalasa. Minél nagyobb a hibajel, p
al gyorsabban né az er6sités. Az integralasi A paraméter a
anna b p e e o
o ’gy o o 5 . g, o paraméter 1-00 Konfigurdcié médja [1]
id6 késlelteti a jelet és ily médon a csillapitasi . . rvee
S o Sebesség zdrt hurok beallitasa mellett
hatast; kikliszobdlhetd a segitségével a . .
. ) o L hasznalhato.
nyugalmi éllapotbeli fordulatszamhiba. Rovid
integralasi id6 esetén gyors lesz a szabalyozas,

. AR AR o] B A fordulatszam-szabalyozé alulatereszt6 sztirGje
de ha az integralasi id6 tul rovid, a folyamat o ) ] )
instabill4 valhat. Ha az integralasi id6 tl idballandojanak megadasa. Az alulatereszt
hosszu, a kivant referenciatdl valé eltérés s,zuro. Jav',tj.a d n.yugalml aIIIa.potbell. tefljﬁs.',tmenyt’
jelentésen megnéhet, mert a hibak és csillapitja a visszacsatoléjel oszcillaciojat. Ez

a 2 e a akkor el6ny6s, ha a rendszer nagyon zajos, lasd
szabdlyozasa tulsdgosan lelassul. A paraméter a ) e "y ) -
paraméter 1-00 Konfigurdcié médja [1] Sebesség Abra 4.16. Pelda,ul ha af |dcl)’aI”Ian.do (1) btaalllltasa
zdrt hurok bedllitdsa mellett hasznalhato. VOt e ellkiealizees ) enallcs (e esalke]

korfrekvenciaja1/0,1=10 RAD/s, azaz (10/2 x
m=1,6 Hz. Ez azt jelenti, hogy a PID-szabalyozé
csak az 1,6 Hz-nél kisebb frekvenciaval valtozo
visszacsatoldjelet szabalyozza. Ha a visszacsa-
toléjel 1,6 Hz-nél nagyobb frekvenciaval valtozik,
a PID-szabalyoz6 nem reagal.
A paraméter 7-06 Speed PID Lowpass Filter Time
bedllitdsa a gyakorlatban az enkéder kiilonb6z6
impulzus/fordulat értékei esetén:
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7-06 Speed PID Lowpass Filter Time

7-12 Torque PID Proportional Gain

Visszacsatollgjel

Zavart visszacsatoldjel

SVAVAVALIWA

0.6 t (Sec.)

Aluldtereszto
szUro

fq =

Visszacsatollgjel ¢

10 Hz

Szlirt visszacsatoldjel

175ZA293.11 0.6 t (Sec.)

Abra 4.16 Visszacsatoléjel

7-07 Speed PID Feedback Gear Ratio

Tartomany: Funkcié:

1* | [0.0001 - li'

32 ] oooo
S

1308A871.10

Par 7-07=1.00 Par7-07=n1/n2

Abra 4.17 Sebesség PID-visszacsatolojel
attételi viszonya

A frekvenciavalté ezzel az értékkel szorozza
meg a fordulatszam-visszacsatolas értékét.

7-08 Speed PID Feed Forward Factor

Tartomany: Funkcio:

0 %* [ [0 - 500 %] | A referenciajel a megadott értékkel
megkerli a fordulatszam-szabalyozdt. Ez a
funkcio javitja a fordulatszam-szabalyozasi
hurok dinamikus hajtasi tulajdonsagat.

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
Enkoder PPR Paraméter 7-06 Sebess 100 %* | [0 - 500 %] [ A nyomatékszabalyozé ardnyossagi
€ég PID aluldtereszté tényez6jének megadasa. Nagy érték esetén
szliré a szabalyozd gyorsabban fog reagalni. A
512 10 ms tul nagy beallitas instabilitdshoz vezet.
1024 5 ms
2048 ohme 7-13 Torque PID Integration Time
4096 1 ms Tartomany: Funkcio:
0.020 s*| [0.002 - 2 s] | A nyomatékszabalyozé integralasi

idejének megadasa. Minél révidebb az
integralasi id6, annal gyorsabban reagal a
vezérl6. A tul kis érték azonban a vezérlé
instabilitdsahoz vezet.

7-20 Process CL Feedback 1 Resource

Opcio: Funkcié:

A hatékony visszacsatoldjelet 2
kilonb6z6 bemeneti jel 6sszege alkotja.
Itt kivalaszthatja, hogy melyik bemenet
legyen az elsé ilyen jel forrasa. A 2.
bemeneti jelet a 7-22 paraméter Process
CL Feedback 2 Resource beallitasa adja

meg.
[0] * | No function
[1]1 | Analog Input 53
[2] | Analog Input 54
[3] Frequency input
29
[4] | Frequency input
33
Opcié: Funkcio:

A hatékony visszacsatoldjelet 2
kilonb6z6 bemeneti jel 6sszege alkotja.
Itt kivalaszthatja, hogy melyik bemenet
legyen a 2. ilyen jel forrasa. Az 1.
bemeneti jelet a 7-20 paraméter Process
CL Feedback 1 Resource beallitasa adja

meg.
[0] * [ No function
[1]1 | Analog Input 53
[2] | Analog Input 54
[3] | Frequency input
29
[4] | Frequency input
33
Opcio: Funkcié:

Normal és inverz vezérlések megvaldsitasa a
referenciajel és a visszacsatoldjel kozotti eltérés
bevezetésével.
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7-30 Folyamat PID normal/inverz szab.

Opcio: Funkcié:

7-36 Folyamat PID diff.-erésitési korlatja

Tartomany: Funkcié:

[0] * [ Normal | A folyamatvezérlés megnoveli a kimeneti
frekvenciat.

[11 [Inverz | A folyamatvezérlés csokkenti a kimeneti

frekvenciat.

7-31 Folyamat PID gerjedésgatlo

Opcié: Funkcio:

[0] [Kikapcsolva | Hiba folyamatos szabélyozasanak folytatasa
abban az esetben is, ha a kimeneti frekvencia

nem novelhetd vagy csokkenthetd.

[1] * [ Bekapcsolva | Hiba folyamatos szabélyozasanak leéllitasa, ha
a kimeneti frekvencia mar nem modosithato.

7-32 Folyamat PID start f.szam

Tartomany: Funkcié:
0 RPM* | [0 - 6000 | A PID-szabélyozas megkezdésének indito-
RPM] jeléul szolgalé motorfordulatszam

megadasa. Bekapcsolaskor a frekvenci-
avalté megkezdi a rampazast, utana pedig
nyilt hurkd fordulatszam-vezérléssel
mukodik. A folyamat PID inditasi fordulat-
szamanak elérése utan a frekvenciavalté
folyamat PID-szabalyozasra tér at.

7-33 Process PID Proportional Gain
Tartomany: Funkcié:

0.01*

[0-10]|A PID aranyossagi tényez6 megadasa. Az
aranyossagi tényez6 a hibajel megtobbszoro-
zésének szama az alapjel és a visszacsatoldjel
kozott.

7-34 Process PID Integral Time

Tartomany: Funkcié:
9999 s*| [0.10 - A PID integrélasi id6 megadasa. Az
9999 s] integralotag akkor néveli az erdsitést, ha az

alapjel és a visszacsatoldjel kozotti hibajel
allando. Az integrélasi id6 az az id6tartam,
amely alatt az integraldtag az aranyossagi
tényezG6vel azonos erésitést ér el.

7-35 Process PID Differentiation Time

Tartomany: Funkcié:

0 s* [0 - 20 s] | A PID differencialasi id6 megadasa. A differen-
cialétag allandd hibara nem reagal, csak a hiba

véltozasa esetén biztosit erdsitést. Minél
rovidebb a PID differencialasi id6, annal
nagyobb erésitést biztosit a differencialdtag.

55+ [1 - 50 ]| A differencialdtag er6sitése korlatjanak
megadasa. Gyors valtozasok esetén a differenci-
alotag er6sitése megnd, amennyiben nincs
korlatja. Korlatozza az er6sitést, hogy lassu
véltozasnal maga a differencialétag erésitése,
mig gyors valtozasnal egy allandé érték legyen
hasznélatban.

7-38 Process PID Feed Forward Factor

Tartomany: Funkcié:
0%* | [O- A PID el6recsatolasi (FF) tényezé megadasa. Az
200 %] FF-tényez6 hatasara a referenciajel egy allando

héanyada megkerdili a PID-szabalyozét, vagyis a
PID-szabalyozd csak a vezérléjel megmarado
részét befolyasolja. A paraméter barmilyen
modositasa hatassal van a motorfordulatszémra.
Az FF-tényezé aktivalasa esetén ritkabb a
tullovés, és az alapjel mddositasakor nagyobb a
dinamika. A 7-38 Paraméter Process PID Feed
Forward Factor abban az esetben aktiv, ha a
paraméter 1-00 Configuration Mode beallitasa [3]
Folyamat.

7-39 Referencia savszél.-ben

Tartomany: Funkcio:

5 %* | [0-200 %] | A referencia-savszélesség megadasa. Ha a
PID-szabalyozé hibajele (a referencia és a
visszacsatoldjel kozotti kiilonbség) kisebb a
paraméter értékénél, akkor a referencian
allapotbit értéke 1.

7-40 Folyamat PID | tag reset

Opcio: Funkcié:
[0] * | Nem
[11 |lgen | A folyamat PID-szabalyozas | tagjanak torléséhez

vélassza az [1] Igen lehetéséget. Automatikusan
visszaall a [0] Nem beallitds. Az | tag torlése lehet6vé
teszi, hogy a folyamatban végrehajtott valtoztatas,
példaul a textiltekercs cseréje utan egy pontosan
meghatdrozott pontbdl torténjen az inditas.

7-41 Process PID Output Neg. Clamp

Tartomany: Funkcio:
-100 %*

[-100 - 100 %] [ A folyamat PID-szabélyozé kimenete
negativ korlatjanak megadasa.

7-42 Process PID Output Pos. Clamp

Tartomany: Funkcio:
100 %*

[-100 - 100 %] [ A folyamat PID-szabélyozé kimenete
pozitiv korlatjanak megadasa.

~

4 Danfoss A/S © 07/2016 Minden jog fenntartva.

MG07C347



Dt

Paraméter-leirasok

Programozasi Utmutato

7-43 Folyamat PID erdsit. skala, min. ref.

7-49 Folyamat PID kimenet normal/inv. szab.

skaldzas szazalékaranyanak megadasa. A
skaldzas szazalékaranyanak maodositasa
linedrisan torténik a maximalis

(7-43 paraméter Folyamat PID erésit. skdla,
min. ref.) és a maximalis referenciara
vonatkozé skéla (7-44 paraméter Folyamat PID
erésit. skdla, max. ref) kozott.

7-44 Folyamat PID erésit. skala, max. ref.

Tartomany: Funkcié:
100 %* [ [0 - A folyamat PID kimenetén maximalis
100 %] referencian torténé mikodéskor alkalmazott

skaldzas szazalékaranyanak megadasa. A
skaldzas szazalékaranyanak maodositasa
linedrisan torténik a maximalis

(7-43 paraméter Folyamat PID erésit. skdla,
min. ref) és a maximalis referencidra
vonatkozé skéla (7-44 paraméter Folyamat PID
erésit. skdla, max. ref) kozott.

7-45 Process PID Feed Fwd Resource

Opcio: Funkcié:

A frekvenciavalto el6recsatolasi
tényez6ként hasznalt bemenetének
kivalasztasa. A rendszer kozvetlendl
hozzéadja az FF-tényez6t a PID-
szabalyozd kimenetéhez. Ezzel a
paraméterrel javithaté a dinamikus
hajtasi tulajdonsag.

[0] * | No function
[1]1 | Analog Input 53
[2] | Analog Input 54

Tartomany: Funkcié: Opcié: Funkcié:
100 %* | [0 - A folyamat PID kimenetén minimalis [0] * [ Normal | [0] Normdl beéllitas esetén meglévo allapotaban
100 %] referencian torténé mikodéskor alkalmazott hasznélhatja a folyamat PID-szabélyozé eredé

kimenetét.

[11 |Inverz | [1] Inverz bedllitas esetén invertdlja a folyamat PID-
szabdlyozé eredd kimenetét. Ennek a miveletnek a
végrehajtasara az el6recsatolasi tényezd

alkalmazasa utan kerul sor.

7-50 Folyamat PID bévitett PID

Funkcio:

Opcio:
[0] [ Tiltva

A folyamat PID-szabalyozd bévitett részeinek
letiltasa.

[1] * | Engedélyezve | A PID-szabalyozé bdvitett részeinek engedé-
lyezése.

7-51 Process PID Feed Fwd Gain

Tartomany: Funkcié:
i [0 - Egy jol ismert jelen alapul6 er6sités biztosi-
100 ] tasdra szolgald elrecsatolas. A PID-szabalyozo

igy csak a vezérlés kisebb, ismeretlen karakterek
miatt szUkséges részével foglalkozik. Mig a
standard el6recsatolasi tényez6

(7-38 paraméter Process PID Feed Forward Factor)
mindig a referenciahoz kapcsolodik, a

7-51 paraméter Process PID Feed Fwd Gain
esetében tobb lehetdség is van. Csévélbalkal-
mazasokban az elérecsatolasi tényezé
jellemzéen a rendszer atviteli sebessége.

7-52 Process PID Feed Fwd Ramp up

Tartomany: Funkcié:

0.01 s*

[0.01 - 100 s] | Az el6recsatolojel dinamikdjanak
szabalyozasa felrampazaskor.

[7] | Frequency input 29

[8] [ Frequency input 33

[11] | Local bus reference
[32] | Bus PCD

7-46 Foly.PID el6recsat.norm./inv. szab.

Opcié: Funkcio:

[0] * | Normal | [0] Normdl beéllitas esetén az el6recsatolasi
tényez6 pozitiv értékként kezeli az FF-forrast.

[11 |Inverz |[1] Inverz bedllitas esetén az elérecsatolasi tényezd

kezelése negativ értékként torténik.

7-48 PCD Feed Forward

Funkcio:

Tartomany:

0* [0 - 65535 1| A busz 7-45 paraméter Process PID Feed Fwd
Resource [32] értékét mutato kijelzési

paraméter.

7-53 Process PID Feed Fwd Ramp down
Tartomany: Funkci6:

0.01 s*

[0.01 - 100 s] | Az el6recsatoldjel dinamikdjanak
szabalyozasa lerampazaskor.

7-56 Folyamat PID ref. sziir6 id6

Tartomany: Funkci6:
0.001 s* | [0.001 - 1 Idéallandé bedllitasa a referencia
s] elsérendi aluldteresztd szlirGjéhez. Az

alulatereszt6 szUr6 javitja a nyugalmi
allapotbeli teljesitményt, és csillapitja a
referenciajel/visszacsatoldjel oszcillaciojat.
A szigoru sz(irés azonban kedvezétlen
hatéssal lehet a dinamikus hajtasi
tulajdonsagra.
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7-57 Foly. PID visszacs. sz(ir6 id6

Tartomany: Funkcié:
0.001 s*| [0.001 -1 Idéallandé beallitasa a visszacsatolas
s] elsérendi alulatereszt6 sziir6jéhez. Az

alulatereszt6 szUr6 javitja a nyugalmi
allapotbeli teljesitményt, és csillapitja a
referenciajel/visszacsatoléjel oszcillacidjat.
A szigoru sz(irés azonban kedvezétlen
hatassal lehet a dinamikus hajtasi
tulajdonsagra.

7-60 Feedback 1 Conversion

Az 1. visszacsatoldjel konverzidjanak kivalasztasa. [0] Linedris

bedllitds esetén a visszacsatoldjel véltozatlan marad.

Opcio: Funkcio:
[o] * Linear
[1] Square root

7-62 Feedback 2 Conversion

A 2. visszacsatolojel konverzidjanak kivalasztasa. [0] Linedris
beallitds esetén a visszacsatoldjel valtozatlan marad.

Opcio: Funkcio:
[0] * Linear
[1] Square root
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4.9 Paraméterek: 8-** Komm. és opciok

8-01 Control Site

8-07 Diagnosis Trigger

Opcio: Funkcioé: Opcio: Funkcio:
Ennek a paraméternek a beallitasa felulirja [0] * | Disable Nem kild bévitett diagnosztikai adatokat
a 8-50 paraméter Szabadonfutds vdlasztdsa (EDD).
&5 @ ety 5 siine Ol Seas [1] | Trigger on EDD kiildése vészjelzés esetén.
értékét.
alarms
[0] * [ Digital and A vezérlésben digitalis bemenet és [2] | Trigger EDD kiildése vészjelzés vagy figyelmeztetés
ctrl.word vezérl6sz6 egyarant hasznalatban lesz. alarm/warn. | esetén a kovetkez6kbe:
[1] | Digital only A vezérlésben csak digitalis bemenetek paraméter 16-90 Alarm Word,'
lesnelk sk, paraméter 9-53 Profibus Warning Word vagy
paraméter 16-92 Warning Word.
[2] [ Controlword A vezérlésben csak vezérl6szé lesz haszna-
only latban. 8-10 Control Word Profile

8-02 Control Source

Opcio: Funkcié:
A vezérl6sz6 forrasanak kivalasztasa.
ERTESITE.
A motor miikodése kézben ez a paraméter
nem modosithato.

[0] [ None

[1]1 | FC Port

[2] | FC USB

[3] | Option A

Tar

8-03 Control Timeout Time

tomany:

Funkcio:

1 s*

[0.1 - 6000
sl

Két egymast kovetd adattavirat fogadasa
kozotti maximalis megengedett id6tartam
megadasa. Ennek tullépése azt jelenti, hogy a
soros kommunikacié leéllt. Ekkor keril sor a
8-04 paraméter Control Timeout Function
segitségével kivalasztott funkcié végrehaj-
tasara.

8-04 Control Timeout Function

Opcio:

Funkcié:

(o

Off

Az idétullépési funkcid kivalasztasa. Ez a
funkcié akkor aktivalodik, ha a vezérlészé a
8-03 paraméter Control Timeout Time
segitségével megadott id6n belil nem
frissul.

[l

Freeze output

[2]

Stop

3]

Jogging

[4]

Max. speed

[5]

Stop and trip

A telepitett terepi busznak megfelelé vezérldszo- és éllapotszo-
értelmezési méd kivalasztasa.

Opcio: Funkcio:
[0] * FC profile

[11 PROFIdrive profile

[5] ODVA

[7] CANopen DSP 402

8-14 Configurable Control Word CTW
A sz6 16 bitbdl (0-15) all. A 10. és a 12-15. bit konfiguralhaté.

Opcio: Funkcié:
[0] None

[17 * Profile default

[2] CTW Valid, active low

[4] PID error inverse

[5] PID reset | part

[6] PID enable

8-19 Product Code

Tartomany: Funkcio:
Size [0 - Valassza a 0 értéket a
related* 2147483647 ] ténylegesen telepitett terepibusz-

csatoldé opcionak megfeleld
termékkod kijelzéséhez. Valassza
az 1 értéket az aktudlis széllitéa-
zonositd kijelzéséhez.

8-30 Protocol

Opcio: Funkcio:
Protokoll kivalasztasa a beépitett RS485-port
szamara.

[0] *| FC Az FC protokollnak megfelelé kommunikacio.

[2] [Modbus RTU | A Modbus RTU protokollnak megfelelé
kommunikacio.

MG07C347
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8-31 Cim

Tartomany:

Funkcio:

1* [0 - 247 1| Az RS485-port cimének megadasa. Ervényes
tartomany: 1-126 (FC-busz), illetve 1-247
(Modbus).

8-32 Adatsebesség
Opcio:

Funkcié:

Adatsebesség kivalasztasa az RS485-porthoz.

[0] [2400 baud
[1] | 4800 baud
[2] * | 9600 baud
[3] 19200 baud
[4] |38400 baud
[5] 57600 baud
[6] |76800 baud
[7] 115200 baud

8-33 Parity / Stop Bits

Az FC-portot haszndlé protokoll paritas- és stopbitjeinek
beallitdsa. Bizonyos protokollok esetében semmilyen lehetéség
nem all rendelkezésre.

Opcio: Funkcié:
[0] Even Parity, 1 Stop Bit

[1 Odd Parity, 1 Stop Bit

[2] No Parity, 1 Stop Bit

[3] No Parity, 2 Stop Bits

8-35 Minimum Response Delay

8-42 PCD Write Configuration

Valassza ki azokat a paramétereket, amelyeket a PCD-adattavira-
tokhoz kivan rendelni. Az elérheté PCD-k szdma az adattavirat
tipusatol figg. A PCD-k értékei a kivalasztott paraméterekbe
frédnak adatként.
Opcio: Funkcié:
[2] [303] Maximum Reference
[3] [341] Ramp 1 Ramp up time
[4] [342] Ramp 1 Ramp down time
[5] [351] Ramp 2 Ramp up time
[6] [352] Ramp 2 Ramp down time
[7] [380] Jog Ramp Time
[8] [381] Quick Stop Time
[9] [412] Motor Speed Low Limit [Hz]
[10] [414] Motor Speed High Limit
[HZ]
[11] [590] Digital & Relay Bus Control
[12] [676] Terminal45 Output Bus
Control
[13] [696] Terminal 42 Output Bus
Control
[14] [894] Bus Feedback 1
[15] FC Port CTW
[16] FC Port REF

8-43 PCD-olvasasi konfiguracio

Valassza ki azokat a paramétereket, amelyeket az adattaviratok
PCD-jéhez kivan rendelni. Az elérheté PCD-k szdma az adattavirat
tipusatol figg. A PCD-k a kivalasztott paraméterek aktualis adatait

Tartomany: Funkcio: tartalmazzak.
0.01 s*[ [0.0010 - 0.5 |A kérésfogadas és a vélaszkiildés kozétti Opcié: Funkcié:
sl mlfumalls ke-"sleljcete5| id6 beallitasa. Erre 0] * Nincs
Tzert sz fzu:seg' h°9|2’, a modemnek ] [1500] Uzemorak szama
elgyen ideje kommunikacids iranyt 7 [1501] Motorazemorak
valtani. ——
[3] [1502] kWh szamlalé
8-36 Maximum Response Delay [4] IS a2
Tartom3 Funkci [5] [1601] Referencia [egység]
artomany: unkcié:
y [6] [1602] Referencia %
Size related | [0.1-10.0 5] | 7] [1603] Allapotszo
8-37 Maximum Inter-char delay (8] [1605] Eredé aktual. érték [%]
Tartomany: Funkcié: [9] [1609] Egyéni kijelzés
= e [10] [1610] Teljesitmény [kW]
0.025 s*| [0.025 - 0.025 Az Uzenetek 2 karaktere kozotti
s N1 ik . [11] [1611] Teljesitmény [LE]
s] maximalis késleltetési id6 megadasa. —
Ennek tullépése az lizenet elvetését (12] [1612] Motorfes.zultseg
eredményezi. [13] [1613] Frekvencia
[14] [1614] Motoraram
8-42 PCD Write Configuration [15] [1615] Frekvencia [%]
Valassza ki azokat a paramétereket, amelyeket a PCD-adattdvira- (6] [1616] Nyomatek [Nm]
tokhoz kivan rendelni. Az elérheté PCD-k szdma az adattévirat (171 [1618] Motor héterhelése
tipusatdl fiigg. A PCD-k értékei a kivalasztott paraméterekbe (8] [1630] DC-kéri fesziiltség
frodnak adatként. [19] [1634] H(téborda-hémérs.
Opcié: Funkcié: [20] [1635] Inverter héterhelése
0] None [21] [1638] SL-vezérl6 allapota
22 1650] Kuilsé refe i
1] [302] Minimum Reference [22] [1650] KalsG referencia
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8-43 PCD-olvasasi konfiguracio 8-52 DC Brake Select

Vélassza ki azokat a paramétereket, amelyeket az adattaviratok Opcié: Funkcio:
PCD-jéhez kivan rendelni. Az elérheté PCD-k szdma az adattavirat A DC-fék csatlakozdkon (digitalis bemenet) és/
tipusétdl fiigg. A PCD-k a kivélasztott paraméterek aktualis adatait vagy a terepi buszon keresztiili szabalyozasanak
tartalmazzak. kivalasztasa.
Opcio: Funkcié: ERTESITE
[23] [1652] V'_SS_Z?C_SM' [egység] Ha a paraméter 1-10 Motor felépitése
24] LIEEI I leaiisic ey T2 27 beallitasa [1] PM, nem kidllé SPM, akkor a
Zeh £7 EE R [0] Digitdlis bemenet az egyetlen
[25] [1661] 53-as csatl. bedllitasa lehetdség.
[26] [1662] 53-as analdg be
271 [1663] 54-as csatl.’ bedllitésa [0] | Digital A DC-fék parancs digitalis bemeneten keresztiil
[28] [1664] 54-es analog bem. input aktivalhato.
[29] [1665] 42-es analdg kim. [mA]
330] 11671] Relékimenet [bin] [1] |Bus A DC-fék par.ancs a soros’ kom.r’lnunlkaaos" porton
B31] [1672] A" szamlald vagy a terepibusz-csatol6 opcion keresztil
R aktivalhato.
[32] [1673] ,B” szamlalé
[33] [1690] Vészjelzési sz6 [2] | Logic A DC-fék parancs a terepibusz-csatolé opcién/
[34] [1692] Figyelmeztetészd AND soros kommunikaciés porton és egy tovabbi
[35] [1694] Bévitett allapotszo digitélis bemeneten keresztiil aktivalhato.
2y n 3] * | Logic OR | A DC-fék parancs a terepibusz-csatol6 opcién/
8-50 Szabadonfutas valasztasa Gl J P D P p -
soros kommunikaciés porton vagy egy digitalis
Opcio: Funkcio: bemeneten keresztiil aktivalhato.
A szabadonfutas csatlakozékon (digitalis
bemenet) és/vagy a buszon keresztiili 8-53 Start valasztasa
szabalyozasanak kivalasztasa. Opcié: Funkcié:
[0] | Digitalis A szabadonfutés parancs digitdlis bemeneten A start funkcié aktivalasi médjanak
bemenet keresztil aktivalhato. kivalasztasa.
[1] |Busz A szabadonfutas parancs a soros kommuni- [0] | Digitalis A start funkci6 digitalis bemeneten keresztiil
kaciés porton vagy a terepibusz-csatold bemenet aktivalhato.
opcion keresztil aktivalhato.
> [11 [Busz A start funkcié soros kommunikaciés porton
[2] |Logikai ES A szabadonfutas parancs a terepibusz-csatold vagy a terepibusz-csatol6 opcion keresztiil
opcion/soros kommunikacios porton és egy aktivalhato.
tovabbi digitdlis bemeneten keresztil — — -
Ktivlhats [2] | Logikai ES A start funkcié a terepi buszon/soros
axtivaihato. kommunikaciés porton és egy digitalis
[3] * | Logikai A szabadonfutas parancs a terepibusz-csatolo bemeneten keresztiil aktivalhato.
VAGY opcion/soros kommunikaciés porton va
a L > . ,gy ) [3] * [ Logikai VAGY [ A start funkci6 a terepi buszon/soros
egy digitalis bemeneten keresztul aktivalhato. L o
kommunikéciés porton vagy egy digitélis
bemeneten keresztil aktivalhatd.
8-51 Vészledllas val.

A vészledllas aktivaldsi modjanak kivalasztasa. 8-54 Reversing Select

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcio:
[0] Digitalis bemenet Az iranyvaltéas funkci6 aktivalasi médjanak
[11 Busz kivalasztasa.
[2] Logikai ES — —— PP aT——

[0] | Digital Az irdnyvaltas funkcié digitalis bemeneten
[3] * Logikai VAGY ) . - .

input keresztll aktivalhaté.
[1]1 |Bus Az iranyvaltas funkcio soros kommunikacios

porton vagy a terepi buszon keresztul
aktivalhato.

[2] [Logic AND | Az irdnyvaltas funkcid a terepi buszon/soros
kommunikacios porton és egy digitalis
bemeneten keresztiil aktivélhato.
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8-54 Reversing Select

Opcio: Funkcio:
[3] * | Logic OR

Az irdnyvaltas funkcié a terepi buszon/soros
kommunikaciés porton vagy egy digitalis
bemeneten keresztiil aktivalhato.

8-55 Setup valasztasa

Opcio: Funkcio:
A setupvalasztas aktivalasi moédjanak
kivalasztasa.
[0] | Digitalis A setupvalasztas digitdlis bemeneten
bemenet keresztiil aktivalhato.
[1]1 |Busz A setupvalasztas soros kommunikacids

porton vagy a terepi buszon keresztul
aktivalhato.

[2] |Logikai ES A setupvalasztas a terepi buszon/soros
kommunikacids porton és egy digitalis

bemeneten keresztil aktivalhato.

[3] * [ Logikai VAGY [ A setupvélasztas a terepi buszon/soros
kommunikéciés porton vagy egy digitalis

bemeneten keresztil aktivalhato.

8-56 Belso referencia valasztasa

Opcié: Funkcié:
A belséreferencia-valasztas aktivalasi
modjanak kivalasztasa.
[0] | Digitalis A belséreferencia-valasztas digitalis
bemenet bemeneten keresztil aktivélhato.
[1] |Busz A belséreferencia-valasztas soros kommuni-

kacios porton vagy a terepi buszon keresztul
aktivalhato.

[2] |Logikai ES A belséreferencia-vélasztéas a terepi buszon/
soros kommunikaciés porton és egy digitalis

bemeneten keresztil aktivélhato.

[3] * | Logikai VAGY | A belséreferencia-valasztas a terepi buszon/
soros kommunikaciés porton vagy egy

digitalis bemeneten keresztil aktivalhato.

8-57 Profidrive OFF2 Select

A Kl 2-kivalasztas csatlakozokon (digitalis bemenet) és/vagy a
terepi buszon keresztiili vezérlésének kivélasztasa. Ez a paraméter
csak akkor aktiv, ha a paraméter 8-01 Vezérlési hely bedllitasa [0]
Dig. és vezérlészo, és a paraméter 8-10 Vezérlészo profil bedllitasa
[1] PROFlIdrive profil.

8-58 Profidrive OFF3 Select

A KI 3-kivalasztas csatlakozokon (digitélis bemenet) és/vagy a

terepi buszon keresztili vezérlésének kivalasztdsa. Ez a paraméter
csak akkor aktiv, ha a paraméter 8-01 Vezérlési hely bedllitasa [0]
Dig. és vezérlészo, és a paraméter 8-10 Vezérl6szo profil beéllitasa
[1] PROFIdrive profil.

Opcio: Funkcio:
[0] Digitélis bemenet

[1] Busz

[2] Logikai ES

[3] * Logikai VAGY

8-79 Protocol Firmware version

Tartomany: Funkci6:

[0 - 65535 ] | Firmware-verzié: az FC-nek a 0-s., a
Modbusnak az 1-es index felel meg;
a 2-4-es indexek fenntartva.

Size related*

8-80 Bus Message Count

Tartomany: Funkcié:
0% | [0 - 4294967295 ]| A buszon észlelt érvényes taviratok
szama.

8-81 Bus Error Count

Tartomany: Funkcié:
0% | [0 -4294967295 ] | A buszon észlelt hibas (példaul CRC-

hibas) adattaviratok szama.

8-82 Slave Messages Rcvd
Tartomany: Funkcio:
0* | [0 -4294967295 ] | A frekvenciavalté altal a slave-re kiildott

érvényes adattdviratok szama.

8-83 Slave Error Count

Tartomany: Funkcio:
0% | [0 -4294967295 ]| A buszon észlelt olyan, hibas taviratok
szama, melyeket a frekvenciavalté nem

tudott végrehajtani.

8-84 Slave Messages Sent
Tartomany: Funkcié:

0* | [0- 4294967295 ] | A slave-rél kiildétt iizenetek széma.

8-85 Slave Timeout Errors

Tartomany: Funkcio:

.. » 0% | [0 - 4294967295 | | A slave idétullépési hibainak szama.
Opcio6: Funkcio:

[0l Digitalis bemenet 8-88 Reset FC port Diagnostics

( Busz Az FC-portdiagnosztika 6sszes szamlaldjanak nullazasa.

[2] Logikai ES .. ..

— Opcié: Funkcio:

[3] * Logikai VAGY
[0] * Do not reset
[1] Reset counter
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8-90 Bus Jog 1 Speed

Tartomany: Funkcié:
100 RPM* | [0 - 1500 A jogfordulatszam megadasa. Ez az
RPM] allando jogfordulatszam a soros

porton vagy terepi busz opcién
keresztul aktivalhatd.

8-91 Bus Jog 2 Speed

Tartomany: Funkcio:
200 RPM* | [0 - 1500 A jogfordulatszdam megadasa. Ez az
RPM] allando érték a soros porton vagy

terepi busz opcion keresztil
aktivalhato.
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4,10 Paraméterek; 9-** PROFIdrive

A PROFIBUS-paraméterek leirdsa megtalalhaté a VLT® Midi
Drive FC 280 PROFIBUS DP programozdsi utmutatéban.

A PROFINET-paraméterek leirasa megtalalhat6 a VLT® Midi
Drive FC 280 PROFINET programozdsi utmutatéban.

4.11 Paraméterek: 10-** CAN terepi busz

A CAN-terepibusz paramétereinek leirdsa megtaldlhaté a
VLT® Midi Drive FC 280 CANOpen programozdsi itmutatéban.
4.12 Paraméterek: 12-** Ethernet

Az Ethernet-paraméterek leirdsa megtalalhaté a VLT® Midi

Drive FC 280 EtherNet/IP programozdsi utmutatéban és a
VLT® Midi Drive FC 280 PROFINET programozdsi utmutatéban.

13-01 Start Event

A Smart Logic Controllert aktivalé feltétel (igaz vagy hamis)
kivalasztasa.

Opcio: Funkcié:
[39] * Start command

[40] Drive stopped

[42] Auto Reset Trip

[50] Comparator 4

[51] Comparator 5

[60] Logic rule 4

[61] Logic rule 5

[83] Broken Belt

13-02 Stop Event

A Smart Logic Controllert deaktivalo feltétel (igaz vagy hamis)
kivalasztasa.

4.13 Paraméterek: 13-** Smart Logic Vez. Opcio: Funkdié:
[0] False
U True
Opcié:  Funkcié: 21 Running
[0] * | Off | A Smart Logic Controller letiltasa. (3] In range
[4] On reference
[1] On | A Smart Logic Controller engedélyezése. 7] Out of current range
5 oot
[9] Above | high
A' Slmart lLogic Controllert aktivalo feltétel (igaz vagy hamis) (6] Thermal warning
kivalasztasa. [17] Mains out of range
Opci6: Funkcio: 18l Reversing
[0] False [19] Warning
1] True [20] Alarm (trip)
2] Running [21] Alarm (trip lock)
[3] In range [22] Comparator 0
[4] On reference [23] Comparator 1
[7]1 Out of current range [24] Comparator 2
[8] Below | low [25] Comparator 3
[9] Above | high [26] Logic rule 0
[16] Thermal warning [27] Logic rule 1
7] Mains out of range [28] Logic rule 2
[18] Reversing [29] Logic rule 3
[19] Warning [30] SL Time-out O
[20] Alarm (trip) [31] SL Time-out 1
[21] Alarm (trip lock) [32] SL Time-out 2
[22] Comparator 0 [33] Digital input DI18
[23] Comparator 1 [34] Digital input DI19
[24] Comparator 2 [35] Digital input DI27
[25] Comparator 3 [36] Digital input DI29
[26] Logic rule 0 [39] Start command
[271 Logic rule 1 [40] * Drive stopped
[28] Logic rule 2 [42] Auto Reset Trip
[29] Logic rule 3 [50] Comparator 4
[33] Digital input DI18 [51] Comparator 5
[34] Digital input DI19 [60] Logic rule 4
[35] Digital input DI27 [61] Logic rule 5
[36] Digital input DI29 [70] SL Time-out 3
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13-02 Stop Event

13-11 Comparator Operator

[11 | SLC nullazas Valamennyi paraméter alapértelmezett
bedllitadsanak visszaallitasa a 13-** Smart

Logic Vez. paramétercsoportban.

13-10 Comparator Operand

A komparatorral figyelni kivant véltozé kivalasztasa. Ez a témbpa-

raméter hat komparatort tartalmaz (0-5).

Opcié: Funkcié:
[0] * Disabled

[1] Reference %

[2] Feedback %

[3] Motor speed

[4] Motor Current

[6] Motor power

[7] Motor voltage
[12] Analog input Al53
[13] Analog input Al54
[18] Pulse input FI29
[19] Pulse input FI33
[20] Alarm number
[30] Counter A

[31] Counter B

13-11 Comparator Operator

Opcio: Funkcié:

Operator kivalasztasa az 6sszehasonlitashoz.
Ez a tombparaméter hat komparatorope-
ratort tartalmaz (0-5).

[0] | Less Than (<) | A kiértékelés eredménye akkor igaz, ha a
paraméter 13-10 Comparator Operand
segitségével kivalasztott valtozd értéke
kisebb a 13-12 paraméter Comparator Value
segitségével megadott allando értéknél. Az
eredmény hamis, amennyiben a

paraméter 13-10 Comparator Operand
segitségével kivalasztott valtozd értéke
nagyobb a 13-12 paraméter Comparator

Value segitségével megadott allandonal.

[1] [ Approx.Equal
=)

A kiértékelés eredménye akkor igaz, ha a
paraméter 13-10 Comparator Operand

A Smart Logic Controllert deaktivald feltétel (igaz vagy hamis) Opcio: Funkcié:
kivalasztésa. segitségével kivalasztott valtozo értéke és a
Opcio6: Funkcio: 13-12 paraméter Comparator Value
711 SL Time-out 4 segitségével megadott allandé megkoze-
72] SL Time-out 5 lieellzg) el
[73] SL Time-out 6 [2] | Greater Than | A [0] < operator logikai inverze.
[74] SL Time-out 7 >)
[83] Broken Belt
13-12 Comparator Value
Tartomany: _Funkcié:
Opcio: Funkcié: 0* [-9999 - 9999 | [ Az adott komparatorral figyelt valtozo
[0] * | Nincs SLC A beprogramozott beallitisok megdrzése a aktivalasi szintjének megadasa. Ez a
nullazas 13-** Smart Logic Vez. paramétercsoportban. témbparaméter hat komparatorértéket

tartalmaz (0-5).

13-20 SL Controller Timer

Tartomany:

Funkcio:

0s*| [0-3600 s]|Az id6zitd hamis értékii kimenetének
id6tartamat meghataroz6 idé6 megadasa. Az
id6zit6 csak akkor hamis, ha elinditotta egy
muvelet (példaul [29] Start timer 1), és még
nem telt le a megadott id6.

13-40 Logic Rule Boolean 1

Opcio: Funkcié:
Az 1. logikai bemenet (igaz vagy
hamis) kivélasztdsa az adott logikai
szabdly bemeneteként. Tovabbi
leirdsért lasd 13-01 paraméter Start
Event ([0]-[61]) és
13-02 paraméter Stop Event ([70]-[74]).

[0] * | False

[11 | True

[2] Running

[3] [Inrange

[4] | On reference

[7] | Out of current range

[8] |Below I low
[9] [Above I high
[16] | Thermal warning

[17] | Mains out of range

[18] | Reversing

[19] | Warning

[20] | Alarm (trip)

[21] | Alarm (trip lock)
[22] | Comparator O

[23] | Comparator 1

[24] | Comparator 2

[25] | Comparator 3
[26] | Logic rule 0
[27] [ Logic rule 1
[28] | Logic rule 2
[29] | Logic rule 3
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13-40 Logic Rule Boolean 1 13-42 Logic Rule Boolean 2

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcid:
[30] | SL Time-out O A 2. logikai bemenet (igaz vagy
[31] [ SL Time-out 1 hamis) kivélasztasa az adott logikai
1321 | SL Time-out 2 szabaly bemeneteként. Tovabbi
[33] | Digital input DI18 leirdsért lasd 13-01 paraméter Start
[34] | Digital input DI19 Event ([0]-[61]) és
[35] [ Digital input DI27 13-02 paraméter Stop Event ([70]-[74]).
[36] | Digital input DI29 [0] * | False
[39] | Start command [11 | True
[40] | Drive stopped [2] | Running
[42] | Auto Reset Trip [3] In range
[50] | Comparator 4 [4] | On reference
[51] | Comparator 5 [7]1 [Out of current range
[60] | Logic rule 4 [8] |Below I low
[61] | Logic rule 5 [9] | Above | high
[70] | SL Time-out 3 [16] | Thermal warning
[71] | SL Time-out 4 [17] [ Mains out of range
[72] | SL Time-out 5 [18] | Reversing
[73] | SL Time-out 6 [19] | Warning
[74] | SL Time-out 7 [20] | Alarm (trip)
[83] | Broken Belt [21] | Alarm (trip lock)
n [22] | Comparator 0
[23] | Comparator 1
Opcio: Funkcio: [24] | Comparator 2
A 13-40 paraméter Logic Rule Boolean 1 és 125] | Comparator 3
13-42 paraméter Logic Rule Boolean 2 logikai 126] | Logic rule 0
bemeneteire alkalmazandé 1. logikai operator 1271 | Logic rule 1
kivalasztasa. 28] | Logic rule 2
[0] * | Disabled A 13-42 paraméter Logic Rule Boolean 2, a [29] | Logic rule 3
13-43 paraméter Logic Rule Operator 2 és a [30] | SL Time-out O
13-44 paraméter Logic Rule Boolean 3 311 | SL Time-out 1
figyelmen kiviil hagyasa. 1321 | SL Time-out 2
11 |AND A [13-40] ES [13-42] kifejezés kiértékelése. [33] | Digital input DI18
21 |oRr A [13-40] VAGY [13-42] kifejezés kiértékelése. 341 | Digital input D119

[35] | Digital input DI27
[36] | Digital input DI29

[31 | AND NOT A [13-40] ES NEM [13-42] kifejezés kiérté-

kelése. [39] | Start command
[4] [OR NOT A [13-40] VAGY NEM [13-42] kifejezés kiérté- [40] | Drive stopped
kelése. [42] | Auto Reset Trip
[5] |NOT AND [ A NEM [13-40] ES [13-42] kifejezés kiérté- [50] | Comparator 4
kelése. [51] | Comparator 5
————— [60] [ Logic rule 4
[6] | NOT OR A NEM [13-40] VAGY [13-42] kifejezés kiérté-
. [61] | Logic rule 5
kelése.
[70] | SL Time-out 3
[71 [NOT AND A NEM [13-40] ES NEM [13-42] kifejezés [71] | SL Time-out 4
NOT kiértékelése. 1721 | SL Time-out 5
[8] NOT OR A NEM [13-40] VAGY NEM [13-42] kifejezés [73] | SL Time-out 6
NOT kiértékelése. [74] | SL Time-out 7
[83] | Broken Belt
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13-43 Logic Rule Operator 2

13-44 Logic Rule Boolean 3

[8] |Below | low

[9] | Above | high

[16] | Thermal warning

[17] | Mains out of range

[18] | Reversing

[19] | Warning

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcid:
A 13-40 paraméter Logic Rule Boolean 1, [20] | Alarm (trip)
13-41 paraméter Logic Rule Operator 1 és [21] [ Alarm (trip lock)
13-42 paraméter Logic Rule Boolean 2 [22] | Comparator 0
segitségével szamitott logikai bemenetre és [23] | Comparator 1
a 13-42 paraméter Logic Rule Boolean 2 [24] | Comparator 2
logikai bemenetére alkalmazandé 2. logikai 125] | Comparator 3
operator kivalasztasa. A 126] | Logic rule 0
13-42 Paraméter Logic Rule Boolean 2 a ) || el
13-44 paraméter Logic Rule Boolean 3 logikai 28] | Logic rule 2
bemenetét jelzi.A 13-40 Paraméter Logic Rule -
Boolean 1 és a 13-42 paraméter Logic Rule [29] | Logic rule 3
Boolean 2 a 13-40 paraméter Logic Rule (301 | SL Time-out 0
Boolean 1, 13-41 paraméter Logic Rule | 55 i T=elts |
Operator 1 és 13-42 paraméter Logic Rule [32] | SL Time-out 2
Boolean 2 segitségével szamitott logikai (33] | Digital input DI18
bemenetet jelzi. [34] | Digital input DI19
[0] * | Disabled A 13-44 paraméter Logic Rule Boolean 3 o) ngftal fnput D127
figyelmen kivil hagyasa. [36] | Digital input DI29
[39] | Start command
[11 | AND [40] | Drive stopped
(21 |OR [42] | Auto Reset Trip
[31 | AND NOT [50] | Comparator 4
[4] | OR NOT [51] | Comparator 5
[5] | NOT AND 160] | Logic rule 4
[6] |NOT OR [61] | Logic rule 5
(7] |NOT AND [70] [ SL Time-out 3
NoT (711 [ SL Time-out 4
[8] | NOT OR NOT [72] | SL Time-out 5
Opcié: Funkcio: [74] | SL Time-out 7
— - [83] | Broken Belt
A 3. logikai bemenet (igaz vagy
hamis) kivélasztdsa az adott logikai
szabdly bemeneteként. Lasd a Opci: Funkcié:
13-40 paraméter Logic Rule Boolean 1, P8 (Gl B2 e (eh Ve
a 13-41 paraméter Logic Rule Operator L, ; _
1 és a 13-42 paraméter Logic Rule ham|’s) kivalasztasa laz adf)tt logikai
Boolean 2 leirdsat, valamint a logikai szabily bem(—lzneteke.nt. Lasd a
bemenetet. Tovabbi leirdsért lasd 1340 paraméter Logic Rule Boolean 1,
13-01 paraméter Start Event (01-[61) a 1’3—41 paraméter Lf)gIC Rul-e Operator
és 13-02 paraméter Stop Event ([70]- Iesa 13-42,”,0 r’ameter L?g'c Rule. .
[74)). Boolean 2 leirasét, valamint a logikai
bemenetet. Tovabbi leirasért lasd
[0] * [ False 13-01 paraméter Start Event ([0]-[61])
[1] | True és 13-02 paraméter Stop Event ([70]-
[21 |Running [74)).
[31 |In range [0] * | False
[4] | On reference 01 [ True
[7] | Out of current range [2] |Running

[3] In range

[4] | On reference

[7]1 |[Out of current range

[8] |Below I low

[9] [Above I high

MG07C347
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13-51 SL Controller Event 13-52 SL Controller Action

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:

[16] | Thermal warning bemenetekrdl vagy a terepi buszrél érkezé
[17] | Mains out of range egyéb setupparancsokkal.

[18] | Reversing [4] |Select set-up | Az aktiv setup (paraméter 0-10 Active Set-up)
[19] | Warning 3 megviltoztatasa a 3. setupra. A setup

[20] | Alarm (trip) megvaltoztatasa esetén keveredik a digitélis
[21] [ Alarm (trip lock) bemenetekrdl vagy a terepi buszrol érkezé
[22] | Comparator O egyéb setupparancsokkal.

[23] | Comparator 1

[5] |Select set-up [Az aktiv setup (paraméter 0-10 Active Set-up)

[24] | Comparator 2 4 megvaltoztatasa a 4. setupra. A setup

[25] | Comparator 3 megvaltoztatasa esetén keveredik a digitalis
[26] | Logic rule 0 bemenetekrdl vagy a terepi buszrol érkezé
[27] | Logic rule 1 egyéb setupparancsokkal.

[28] | Logic rule 2
[29] | Logic rule 3
[30] [ SL Time-out O
[31] | SL Time-out 1 terepi buszrdl érkezé egyéb belséreferencia-
[32] | SL Time-out 2 parancsokkal.

[33] | Digital input DI18
[34] | Digital input DI19
[35] | Digital input DI27
[36] | Digital input DI29
[39] [ Start command

[10] | Select preset [ A 0. belsé referencia kivalasztasa. Az aktiv
ref O belsé referencia megvaltoztatasa esetén

keveredik a digitalis bemenetekrél vagy a

[11] | Select preset [ Az 1. belsé referencia kivalasztasa. Az aktiv
ref 1 belsé referencia megvaltoztatasa esetén

keveredik a digitalis bemenetekrél vagy a

terepi buszrél érkezé egyéb belséreferencia-
parancsokkal.

[40] | Drive stopped
[42] | Auto Reset Trip
[50] | Comparator 4

[12] | Select preset [ A 2. belsé referencia kivalasztasa. Az aktiv

ref 2 belsé referencia megvaltoztatasa esetén
keveredik a digitalis bemenetekrdl vagy a

[51] | Comparator 5
[60] | Logic rule 4

[61] | Logic rule 5

[70] | SL Time-out 3
[71] | SL Time-out 4
[72] | SL Time-out 5
[73] | SL Time-out 6

terepi buszrél érkezé egyéb belséreferencia-

parancsokkal.

[13] | Select preset [ A 3. belsé referencia kivalasztasa. Az aktiv

ref 3 belsé referencia megvaltoztatasa esetén

keveredik a digitalis bemenetekrél vagy a

terepi buszrél érkezé egyéb belséreferencia-

parancsokkal.
[74] | SL Time-out 7
183] | Broken Belt [14] [ Select preset | A 4. belsé referencia kivalasztasa. Az aktiv
ref 4 belsé referencia megvaltoztatasa esetén
keveredik a digitalis bemenetekrél vagy a
Opcié: Funkcié: terepi buszrél érkez6 egyéb belséreferencia-
[0] * [ Disabled Muveletek kivalasztasa az SLC s el
eseményeihez. Ha a 13-51 paraméter SL [15] | Select preset | Az 5. belsé referencia kivalasztasa. Az aktiv
Controller Event segitségével megadott ref 5 belsé referencia megvaltoztatasa esetén
valamely esemény igaz, akkor végrehajtodik keveredik a digitalis bemenetekrdl vagy a
a megfelel6 mivelet. terepi buszrél érkezé egyéb belséreferencia-
11 | No action parancsokkal.
[2] | Select set-up | Az aktiv setup (paraméter 0-10 Active Set-up) [16] | Select preset | A 6. belsé referencia kivalasztasa. Az aktiv
1 megvaltoztatasa az 1. setupra. A setup ref 6 belsé referencia megvaltoztatasa esetén
megvaltoztatasa esetén keveredik a digitélis keveredik a digitalis bemenetekrdl vagy a
bemenetekrdl vagy a terepi buszrél érkezé terepi buszrél érkezé egyéb belséreferencia-
egyéb setupparancsokkal. parancsokkal.
[3] | Select set-up | Az aktiv setup (paraméter 0-10 Active Set-up) [17] | Select preset | A 7. belsé referencia kivalasztasa. Az aktiv
2 megvaltoztatdsa a 2. setupra. A setup ref 7 belsé referencia megvaltoztatasa esetén
megvaltoztatasa esetén keveredik a digitalis keveredik a digitalis bemenetekrél vagy a
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13-52 SL Controller Action 13-52 SL Controller Action

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
terepi buszrél érkezé egyéb belséreferencia- [70] | Start Timer 3 [ Tovabbi leiras az 13-20 paraméter SL
parancsokkal. Controller Timer paramétercsoportnal
[18] | Select ramp 1 | Az 1. rdmpa kivalasztasa. talalhato.
[19] | Select ramp 2 | A 2. rémpa kivalasztasa. [71] | Start Timer 4 [ Tovabbi leirds az 13-20 paraméter SL
Controller Timer paramétercsoportnal
[22] | Run Start parancs kiadasa a frekvenciavaltonak. talalhato.
[23] | Run reverse Start irdnyvaltassal parancs kiadasa a [72] [ start Timer 5 | Tovébbi leiras az 13-20 paraméter SL
frekvenciavaltonak. Controller Timer paramétercsoportnal
[24] | Stop Stop parancs kiadasa a frekvenciavaltonak. talalhato.
[25] [ Qstop Vészleallas parancs kiadasa a frekvencia- [73] [ Start Timer 6 | Tovabbi leirds az 13-20 paraméter SL
valtonak. Controller Timer paramétercsoportnal
- — — talalhato.
[26] [ DC Brake DC-fék parancs kiadasa a frekvenciavaltonak.
- - [74] | Start Timer 7 [ Tovabbi leirds az 13-20 paraméter SL
[27] | Coast A frekvenciavalté azonnali szabadonfutasra X , ,
. Controller Timer paramétercsoportnal
kapcsoldsa. Az SLC-t minden stop parancs ) )
. ) talalhato.
ledllitja, a szabadonfutds parancsot is
beleértve.
[28] | Freeze output | A frekvenciavalté kimenetének
befagyasztasa.
[29] | Start timer O | Tovabbi leirds az 13-20 paraméter SL
Controller Timer paramétercsoportnal
taldlhato.
[30] | Start timer 1 | Tovabbi leirds az 13-20 paraméter SL
Controller Timer paramétercsoportnal
taldlhato.
[31] | Start timer 2 [ Tovébbi leirds az 13-20 paraméter SL
Controller Timer paramétercsoportnal
talalhato.
[32] | Set digital Az SL A kimenetéhez kapcsolédd
out A low valamennyi kimenet dezaktivalasa.
[33] | Set digital Az SL B kimenetéhez kapcsolédd
out B low valamennyi kimenet dezaktivaldsa.
[34] | Set digital Az SL C kimenetéhez kapcsolodd
out C low valamennyi kimenet dezaktivélasa.
[35] | Set digital Az SL D kimenetéhez kapcsol6dd
out D low valamennyi kimenet dezaktivalasa.
[38] | Set digital Az SL A kimenetéhez kapcsolddd
out A high valamennyi kimenet aktivalasa.
[39] | Set digital Az SL B kimenetéhez kapcsolédo
out B high valamennyi kimenet aktivalasa.
[40] | Set digital Az SL C kimenetéhez kapcsol6dd
out C high valamennyi kimenet aktivalasa.
[41] | Set digital Az SL C kimenetéhez kapcsolédd
out D high valamennyi kimenet aktivalasa.
[60] | Reset Counter | Az A szamlalé nullazasa.
A
[61] | Reset Counter | A B szamlalé nullazasa.
B
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4.14 Paraméterek: 14-** Kiilonleges funkcidk

14-01 Kapcsolasi frekvencia

14-09 Dead Time Bias Current Level

Opcié: Funkcio: Tartomany: Funkcio:
Az inverter kapcsolasi frekvencigjanak kivalasztésa. Size related* [ [0 - 100 %] | Eltoléjel beallitasa ([%]-ban) bizonyos
A kapcsolasi frekvencia médositasa segithet a motorok esetén, amelyet a rendszer
motor akusztikus zajanak csokkentésében. hozzaad a holtid6-kompenzacié

[2]1 |2,0 kHz aramészlelési jeléhez.

[3] |3,0 kHz

4] | 4,0 kHz 14-10 Mains Failure

[5] |5,0 kHz Opcio: Funkcié:

1 6010 ERTESITES

(7] |80 khz A 14-10 Paraméter Mains Failure a motor

Bl |y lez miikédése kozben nem maédosithaté.

[9] 12,0 kHz

10| U0 1 2 A 14-10 Paraméter Mains Failure jellemz6en akkor

14-03 Overmodulation

beallitdst, ha a kimeneti fesziltségnek meg kell
haladnia a bemeneti feszliltség 95%-4t (jellemz6en
hiperszinkron mukddéskor). A kimeneti fesziiltség a
tulmodulacié fokdnak megfeleléen né.

hasznalatos, ha a halézatban nagyon rovid
megszakitasok (feszlltségesések) torténnek. 100%-

Opcié:  Funkcio: . L P
os terhelésnél egy rovid feszultségkiesés alatt
[0] [Off | A [0] Ki bedllitassal letilthatja a kimeneti fesziiltség gyorsan esik a 6 kondenzatorok DC-fesziiltsége.
tulmodulacidjat a nyomatékliktetés elkertlése Nagyobb frekvenciavaltok esetében néhany
érdekében. Ez a funkcié hasznos lehet példaul a ezredmésodperc is elegendé ahhoz, hogy az
koszrigepeknel. egyenfesziiltség szintje alatt kb. 373 V DC értékre
[1] * [ On | Az [1] Be kivalasztasaval engedélyezheti a kimeneti csokkenjen, az IGBT-k kikapcsoljanak, és megsza-

kadjon a motor vezérlése. Amikor a halézat
helyredlldsa utan Ujraindulnak az IGBT-k, a
kimeneti frekvencia és a fesziiltségvektor nem felel
meg a motor fordulatszamanak/frekvencidjanak,
ami ltalaban tulfesziltséget vagy tuldramot

eredményez - ez pedig rendszerint blokkolasos

ERTESITES

A tulmodulacié nagyobb nyomatékliiktetéshez
vezet, mert er6sodnek a felharmonikusok.

14-07 Dead Time Compensation Level

leoldast okoz. A 14-10 Paraméter Mains Failure
beallitdsaval ez a helyzet megel6zhetd.

Valassza ki, milyen funkciot hajtson végre a

frekvenciavalté a paraméter 14-11 Tdpfesz.

tdpfesz.hiba esetén kiiszob elérésekor.

Tartomany: Funkcio: [0] | No A frekvenciavalté nem kompenzélja a haldzatki-
Size [0 - Az alkalmazott holtidé-kompenzacié * | function | maradast. A DC-kor fesziiltsége gyorsan esik, és
related* 100 ] szézalékban megadott szintje. A magas néhany ezredmasodperc vagy mésodperc utan

szint (>90%) optimalizalja a dinamikus megszakad a motor vezérlése. Ez blokkolasos

motorvalaszt, az 50-90%-0s szint pedig a leoldashoz vezet.

motor nyomatékliktetésének minimali- [11 | Ctrl. A frekvenciavalté folytatja a motor vezérlését, és a

zaldsa és a motor dinamikdja

ramp- beallitott rdmpa szerint szabélyozottan ledllitja azt

szempontjabol egyarant megfelel. A 0%-

down a 14-11 paraméter Mains Voltage at Mains Fault

os szint a holtid6-kompenzacié szintr6l. Ha a 2-10 paraméter Brake Function

kikapcsolasat jelenti.

14-08 Damping Gain Factor

Tartomany: Funkcio:

beallitasa [0] Kikapcsolva vagy [2] AC-fék, a rampa

a tulfeszultségi rampazast koveti. Ha a
2-10 paraméter Brake Function beallitasa [1]
Ellendlldsos fék, akkor a rampa a

paraméter 3-81 Quick Stop Ramp Time beallitasat

Size related* [ [0 - 100 %] | A DC-kori fesziltség kompenzaci-

6janak csillapitasi tényezéje. koveti. Ez a lehet6ség kulonésen hasznos a

szivattyUs alkalmazasoknal, ahol kicsi a tehetet-
lenség, és nagy a surlédas. A halézat helyreallasa
utan a kimeneti frekvencia a rampa szerint a
referencia-fordulatszamra gyorsitja a motort
(hosszabb halézatkimaradas esetén szabalyozott
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14-10 Mains Failure

14-10 Mains Failure

Opcio: Funkci6: Opcio: Funkcié:
ledllasra keriilhet sor a kimeneti frekvencia 0 1/ mindeddig fenntartja az Upc feszliltséget, amig ez
perc értékre csokkentésével, majd a halézat lehetséges. A frekvenciavalté végul szabadon-
helyredllitasat kovetéen az alkalmazas a normal futasra kapcsol.
el G O eI el e e el G (e Ha a kinetikus visszataplalds kdzben helyreall a
referencia-fordulatszamra). Ha a DC-korben elfogy halézat, az Upc a 14-11 paraméter Mains Voltage at
az energia, mielStt a motor a rampa szerint O-ra Mains Fault x 1,35 érték folé emelkedik. Ez az
lassult volna, akkor a motor szabadonfutéssal alébbi modszerek egyikével észlelhets:
folytatja. . Ha az Upc >14-11 paraméter Mains
[2] | Ctrl. Ez a bedllitds hasonld az [1] Szabdly. lefuttatds Voltage at Mains Fault x 1,35 x 1,05
ramp- beallitdshoz, a [2] Szab. lefuttatds,leold. esetében . Ha a fordulatszam nagyobb a referen-
down, azonban hibatorlés sziikséges a bekapcsolas utani ci4nal. Ez abban az esetben relevans, ha
rip inditashoz. a hélézat a korabbinal alacsonyabb
[3] | Coasting | A centrifugak egy 6ran at tudnak mikodni szinten (pl. 14-11 paraméter Mains
tapfesziiltség nélkiil. llyen esetben halézatki- Voltage at Mains Fault x 1,35 x 1,02.) &ll
maradas esetére kivalaszthaté a szabadonfutas helyre. gy nem teljestil a fenti feltétel, és
funkcié repul6starttal egyiitt, amire a halézat a frekvenciavélté megprébdlja a
helyreallasa utan keril sor. fordulatszam névelésével
— — - ————— 14-11 paraméter Mains Voltage at Mains
[4] | Kinetic A kinetikus visszataplalas biztositja, hogy a L, . )
back-up | frekvenciavalté a motorbdl és a terhelésbdl Faulf X 1,'35 ertékre csokkentenll o __UDC
i ) i L . fesziiltséget. Ez azonban nem sikerdil,
szarmazo tehetetlenségnek koszonhetéen o . B
. . o . ) mert a hélézat nem csokkenthetd.
mindaddig m(ikddésben maradjon, amig van
energia a rendszerben. Az atalakitott mechanikai ® Ha motoros a mikédés. A mechanizmus
energia a DC-kérbe kerdil, fenntartva a frekvenci- azonos az eléz6 pontban ismertetettel,
avalté és a motor vezérlését. igy a rendszer de a tehetetlenség megakadalyozza,
tehetetlenségétdl fliggé ideig meghosszabbithatd hogy a fordulatszam a referencia-
a szabalyozott m(ikodés. Ventilatorok esetében ez fordulatszam folé n6vekedjen. Ez a motor
jellemzéen néhany masodperc, szivattyuknal motoros mikodéséhez vezet, amig a
legfeljebb 2 mésodperc, kompresszoroknal pedig fordulatszam a referencia-fordulatszam
csupdan a masodperc tortrésze. A szabalyozott folé nem emelkedik, és be nem
miikodés szamos ipari alkalmazasban tobb kovetkezik a fentebbi helyzet. Ezt
masodperccel is meghosszabbithat6, ami gyakran azonban e kritérium bevezetésének
elegendd a halézat helyreéllasahoz. koszonhetden nem kell megvarni.
=) [5] [ Kinetic [ A leoldasos és leoldas nélkdli kinetikus vissza-
Upc[V] LB»LM E back-up, [ taplalas kozott az a kilénbség, hogy az utébbi
U § trip esetben mindig sor keriil a rdmpa szerinti
14-1171.35 - lelassitasra 0 1/perc fordulatszamra és a leoldasra,
n [RPM] tIs]
Ref fuggetlentl attol, hogy helyreall-e a héalézat.
A funkcié nem is észleli a halézat esetleges
t[s] helyredllasat — ez az oka a DC-kor viszonylag
magas szintjének a rampa szerinti lassitas soran.
A |Normal m(ikodés
B | Halézati hiba
C | Kinetikus visszataplalas
D |Halézat helyreallasa
E | Normal mukodés: rampamtuvelet
Abra 4.18 Kinet. visszataplalas
Az egyendram szintje a [4] Kinet. visszatdpldlds
soran 14-11 paraméter Mains Voltage at Mains Fault
x 1,35.
Ha a halézat nem all helyre, a késziilék a fordulat-
szamot a rampa szerint 0 1/percre csokkentve
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14-10 Mains Failure 14-20 Reset Mode

Opcio: Funkci6: Opcio: Funkcié:

AFIGYELEM!

VELETLEN INDITAS
”:Ei:: Ha a frekvenciavalté valtakozé

fesziiltségli halézatra, DC-
tapegységre vagy
terhelésmegosztasra van kapcsolva,
a motor barmikor elindulhat. A
véletlen inditas a programozas,
szervizelés vagy javitasi munka alatt
halalt, sulyos sériilést és anyagi kart
okozhat. A motor elindithaté kiilsé
kapcsoldval, terepibusz-paranccsal,
bemeneti referenciajellel az LCP-r6l,
illetve hibaallapot megsziinte-

>
®
o
(5]

Upc (V] I} |
790V

130BC920.10

g

Ref

tIs]

A |Normal muikodés

B [Haldzati hiba

C [Kinetikus visszataplalas
D

Leoldas

Abra 4.19 Kinet.visszatap,leold.

tésével.
Véletlen motorinditas megakada-
[6] | Alarm lyozasa:
[7] | Kin. . q
. Kapcsolja le a frekvencia-
back-up, (e 2z 2
. valtot a halézatrol.
trip w
recovery . Paraméterek programozasa
- - el6tt nyomja meg az LCP
14-11 Mains Voltage at Mains Fault [Off/Reset] (Ki/Hibatérlés)
Tartomany: Funkcio: gombjat.

342 V*| [100 - 800 |[Ez a paraméter hatarozza meg azt a . Mielétt a frekvenciavaltét

valtakozo fesziiltségu
halézatra, DC-tadpegységre
vagy terhelésmegosztasra
kapcsolnd, végezze el a

frekvenciavalto, a motor és
Opci6: Funkcio: berendezés teljes vezeté-
A stlyos halézati kiegyenslyozatlansag kezését.

V] kiszobfeszultséget, melynél a

14-10 paraméter Mains Failure segitségével
kivalasztott funkcio aktivalodik. Az észlelési
szint e paraméter értékének négyzete.

melletti miikodés csdkkenti a motor

élettartamat. Az éllapot akkor tekinthet6
ERTESITE

sulyosnak, ha a motor folyamatosan a

névleges terhelés kozelében tizemel (példaul Ha a megadott szamu automatikus
csaknem teljes fordulatszamon mdikédé hibatérlés 10 percen beliil
szivattyd vagy ventilator). megtorténik, a frekvenciavalté [0]
[0] * | Leoldas A frekvenciavalté leoldasa. Kézi hibatérlés médba lép. A kézi
11 |Figyel- Figyelmeztetés adasa. hibatorlés elvégzése utan visszaall a
meztetés 14-20 paraméter Reset Mode eredeti
21 |Tiltva Nincs mavelet. beallitasa. Ha 10 percen beliil nem

kovetkezik be a megadott szamu
automatikus hibatorlés, illetve ha
Tartomany: Funkci6: kézi hibatorlést hajtanak végre, az
automatikus hibatorlések belsé
szamlaldja nullazodik.

Size related* | [0 - 500.000 Reference- | Ez a paraméter hatarozza
FeedbackUnit] meg a kinetikus vissza-
téplalas leoldas-

helyreallitasi szintjét. A leoldas utani hibatorlési funkcid

kivalasztasa. Hibatorlés utan a frekvenci-

avalto Ujraindithat6. Az automatikus

kezdve nincs hatassal a 68. vészjelzésre:
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14-20 Reset Mode

14-22 Operation Mode

[13] | Infinite auto Valassza a [13] Végtelen aut. torlés
reset beallitast, ha leoldas utan folyamatos
hibatorlést szeretne.

[14] | Reset at power-

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
Biztons. stop és a 188. vészjelzésre: STO A normal miikédés meghatarozasa, tesztek
belsé hiba. végrehajtasa vagy valamennyi paraméter inicia-
[0] * | Manual reset Valassza a [0] Kézi hibatorlés beallitast a Eliiza) &) Tt pidinmeiiar £kl el
[Reset] (Hibatérlés) gombbal vagy a 15-04 paraméter Tulmelegedések és
digitalis bemeneteken térténé hibator- 15-05 paraméter Tulfeszliltségek kivételével. Ez a
léshez. funkcié csak a frekvenciavalté ki-be kapcsolasa
esetén aktiv.
[11 [Automatic reset | Valassza az [1]-[12] 1-20 aut. hibatorlés
1 beallitast 1-20 automatikus hibatérlés [0] | Normal Normal mukodés a kivalasztott motorral.
végrehajtasahoz leoldas utan. - operation
[2] | Initiali- Az Gsszes paraméter alapértelmezett bedlli-
[2] | Automatic reset sation tasanak visszadllitasa a
x 2 15-03 paraméter Bekapcsoldsok,
[3] | Automatic reset 15-04 paraméter Tilmelegedések és
x3 15-05 paraméter Tulfesziiltségek kivételével. A
[4] | Automatic reset visszaallitasra a frekvenciavalté kovetkezd
x4 bekapcsolasakor kerl sor.
[5] | Automatic reset
:
[6] | Automatic reset Tartomany: Funkcio:
x 6 - 60 s* [0 - 60 | Az aramkorlat elérése okozta leoldas késlelte-
] || Az (e s] tésének megaddsa masodpercben. Ha a
x7 kimeneti dram eléri az aramkorlatot
(8] | Automatic reset (4-18 paraméter Current Limit), a készulék figyel-
x8 meztetést ad. Amennyiben az aramkorlat-
[9] [ Automatic reset figyelmeztetés az ebben a paraméterben
x9 megadott ideig folyamatosan aktiv, a frekvenci-
[10] | Automatic reset avalto leold. A maksdés leoldés nélkili
x 10 folytatasahoz az aramkorlat elérésekor a 60 s
[11] | Automatic reset (kikapcsolva) beallitast valassza. A frekvenci-
x 15 avalté tilmelegedés-figyelése aktiv marad.
[12] | Automatic reset
x 20

14-25 Trip Delay at Torque Limit

Tartomany: Funkcié:
60 s* [0-60 [A nyomatékkorlat elérése okozta leoldas késlel-
s] tetésének megadasa masodpercben. Ha a

kimeneti nyomaték eléri a nyomatékkorlatokat

up (4-16 paraméter Torque Limit Motor Mode és
= : 4-17 paraméter Torque Limit Generator Mode), a
14-21 Automatic Restart Time készulék figyelmeztetést ad. Amennyiben a
Tartomany: Funkcio: nyomatékkorlat-figyelmeztetés az ebben a
10 s* [ [0 - 600 s] | A leoldas és a start kozotti id6 megadasa az paraméterben megadott ideig folyamatosan
automatikus hibatorlés funkcidéhoz. Ez a aktiv, a frekvenciavalté leold. A leoldaskés-
paraméter akkor aktiv, ha a leltetés kikapcsolasédhoz allitsa a paramétert 60
14-20 paraméter Reset Mode bedllitésa [1]-[13] s (kikapcsolva) értékre. A frekvenciavélto
Aut. hibatérlés. tulmelegedés-figyelése aktiv marad.
14-27 Action At Inverter Fault
Opcié: Funkcié:
A frekvenciavalté reakcidjanak kivalasztasa
tulfeszultség vagy foldelési hiba esetén.
[0] |Trip A védészlirdk letiltasa és leoldas az elsé hibanal.
[1] * | Warning | A védész(ir6k normal miikodtetése.
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14-44 d-axis current optimization for IPM

14-28 Production Settings

Opcié: Funkcio: Tartomany: Funkcio:

[0] * No action 100 %* | [0 - Ez a paraméter csak akkor all rendelkezésre, ha

[1] Service reset 200 %] | a paraméter 1-10 Motor Construction beallitasa

[3] Software Reset [2] PM, salient IPM, non-Sat (PM, kiallé IPM,
nem tel.).

14-29 Service Code
Tartomany: Funkcio:
0*

A VVC* PM-vezérlés altalanos esetben automa-
tikusan optimalizalja a hosszirdnyu
[0 - Ox7FFFFFFF ] | Csak belsé hasznalatra szolgal. lemagnesezédramot a hossz- és keresztirany(

bedllitasok alapjan. A paraméter 1-10 Motor

14-30 Aramkorlat-szabalyozé, arany. tényezé Construction [2] PM, salient IPM, non-Sat (PM,
Tartomany: Funkcio: kiallé IPM, nem tel.) beéllitisa esetén nagy
100 %* | [0 - 500 %] | Az aramkorl4t-szabalyozé ardnyossagi terhelésnél ezzel a paraméterrel kompen-
tényezéjének megadasa. Nagy érték esetén zélhato a telitettségi hatés. Az érték
a szabalyoz6 gyorsabban fog reagalni. A csokkentésével rendszerint javithato a
tal nagy beallitas instabilitaishoz vezet. hatékonysag. A 0% azonban azt jelenti, hogy
nincs optimalizalds, és a hosszirdnyd aram 0

14-31 Current Lim Ctrl, Integration Time (nem javasolt).

Tartomany: Funkcié: - -
2 : e — 14-51 DC-Link Voltage Compensation
0.020 s* | [0.002 - 2 s] [ Az aramkorlat-szabalyozo integralasi - -
idejének megadasa. Kis érték esetén a Opcié: Funkcio:
szabélyozé gyorsabban fog reagalni. A tul [0] Off | A DC-kéri kompenzaci6 letiltasa.
kis beéllitas instabilitashoz vezet. [11* |On |A DCkéri kompenzacié engedélyezése.

14-32 Current Lim Ctrl, Filter Time

14-52 Ventilator szabalyozasa

Tartomany: Funkcio: Opcié: Funkcié:
5 ms*| [1-100 ms] | Az dramkorlat-szabalyozé alulatereszt6é [5] | Constant-on mode (Allandé BE izemméd)
sz(irGje idéallanddjanak megadasa. [6] | Constant-off mode (Allandé Kl tizemmaod)

[71 | On-when-Inverter-is-on-else-off Mode (BE
14-40 VT Level

ugyanakkor, mint az inverter tzemmod)

Tartomany: Funkcio: [8] * | Variable-speed mode (Valtoztathatd
66 %* | [40 - W fordulatszamu izemmad)
gl A motor miikédése kézben ez a 14-55 Output Filter

paraméter nem maddosithato. - -
Opcio: Funkcié:

ERTESITE ERTESITES

A motor miikodése koézben ez a
paraméter nem mddosithato.

A paraméter nem aktiv, ha az
paraméter 1-10 Motor felépitése
bedllitasa engedélyezi az allandd

magneses motor iizemmédot Valassza ki a csatlakoztatott kimeneti szliré

tipusat.

A motormagnesezési szint megadasa kis [0] * | No Filter

fordulatszamnal. Kis érték csokkenti a motor [1] | Sine-Wave Filter

energiaveszteségét, de a terhelhetéséget is.

14-61 Function at Inverter Overload

14-41 AEO Minimum Magnetisation Ha a készulék frekvenciavalto-tulterhelési figyelmeztetést ad,
akkor vélasszon a folytatas és a frekvenciavaltd leoldasa, illetve a

Tartomany: Funkcié:
—— - kimeneti dram leértékelése kozott.
66 %* | [40 - 75 %] | Az AEO minimalis megengedett magnese-
z6aramanak megadasa. Kis érték csokkenti a Opcié: Funkcio:
motor veszteségét, de romolhat a hirtelen [0] * Trip
terhelésvaltozasra torténd reagalas. [1] Derate
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14-63 Min Switch Frequency

Opcio: Funkci6:
A kimeneti sztir6 altal lehet6vé tett minimalis
kapcsolasi frekvencia bedllitasa.

[2] * | 2.0 kHz

[3]1 |3.0 kHz

[4] |4.0 kHz

[5] |5.0 kHz

[6] |6.0 kHz

[71 |8.0 kHz

[8] |10.0 kHz

[9] |[12.0 kHz

[10] | 16.0 kHz

14-64 Dead Time Compensation Zero Current Level
Opcié: Funkcié:

[0] * | Disabled
[11 | Enabled | Hosszi motorkabel hasznélata esetén ezzel a

beallitdssal minimalizalhaté a motor nyomatékliik-
tetése.

14-65 Speed Derate Dead Time Compensation

Tartomany: Funkcio:
Size [20 - A holtid6-kompenzacié szintje linearisan
related* 1000 Hz] | csokken a kimeneti frekvencia fuggvé-

nyében a 14-07 paraméter Dead Time
Compensation Level segitségével
beallitott maximalis szintrél az ebben a
paraméterben beallitott minimalis
szintre.

14-89 Option Detection

A kivant viselkedés kivalasztasa opcidcsere észlelésének esetére.
Opcidcsere utan visszaall a [0] Opcidkonfig. védelme bedllitas.

Opcio: Funkcio:
[0] * | Protect Option Az aktualis bedllitdsok befagyasztasa
Config. és a nemkivanatos médositasok

megakadalyozasa hidnyz6 vagy
meghibédsodott opci6 észlelése

esetén.
[1]1 | Enable Option A rendszerkonfiguracié valtozasa
Change esetén modosithatdk a beallitasok.

14-90 Fault Level

Ezzel a paraméterrel testreszabhatdk a hibaszintek. A 13.
vészjelzés: Tuldram hibaszintjének vezérléséhez a 8. elemet

hasznélja.

Opcié: Funkcio:

[3] * | Trip Lock A vészjelzés blokkoldsos leoldassal jar.
[4] | Trip w. A vészjelzés leoldashoz vezet, amely

delayed reset | bizonyos késleltetési id6 utdn tordlhetd.
Példaul ha a 13. vészjelzés: Tuldram van
bedllitva ehhez a lehetéséghez, ez a
vészjelzés utan 3 perccel torolhetd.

14-90 Fault Level

Ezzel a paraméterrel testreszabhatdk a hibaszintek. A 173.
vészjelzés: Tuldram hibaszintjének vezérléséhez a 8. elemet
hasznalja.
Opcio: Funkcié:
[5] [ Flystart Inditaskor a frekvenciavalté megprébalja
Ujrainditani a forgasban lévé motort. Ennek
a lehetéségnek a kivalasztasa esetén az
1-73 paraméter Flying Start beéllitasa [1]
Engedélyezve lesz.
Index Vészjelzés Leoldas Leoldas | Repiilésta
blokkolassal késlelte- rt
téssel
0 Fenntartva - - -
1 Fenntartva - - -
2 Fenntartva - - -
3 Fenntartva - - -
4 Fenntartva - - -
5 Fenntartva - - -
6 Fenntartva - - -
7 Taldram D X X

Tablazat 4.5 Lehetséges miiveletek a a kivalasztott vészjelzés
megjelenésekor (14-90 Paraméter Fault Level)

D = alapértelmezett bedllitds
x = lehetséges bedllitds
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415 Paraméterek: 15-** FC informaciok

15-00 Operating hours

Tartomany: Funkcio:

15-30 Alarm Log: Error Code

Tartomany: Funkcio:

0 h*| [0 - Ox7fffffff. h] | A frekvenciavalté eddigi mikodési ideje
oraban. Az érték a frekvenciavalto
kikapcsolasakor mentédik.

15-01 Running Hours

Tartomany: Funkci6:
0 h*| [0 - Ox7fffffff. | A frekvenciavalté eddigi miikodési ideje
h] Oraban. A szamldlé a 15-07 paraméter Reset

Running Hours Counter segitségével
nulldzhatd. Az érték a frekvenciavalté
kikapcsolasakor mentédik.

0* [0 - 255 ] | Nézze meg a hibakddot, és keresse meg
jelentését itt: 6. fejezet Hibaelhdritds.

15-31 InternalFaultReason

Tartomany: Funkcio:

0* [-32767 - 32767 ]| A hiba részletesebb leirasa. Ez a
paraméter rendszerint a 38. vészjelzés:

Belsé hiba esetén hasznalatos.

15-40 FC Type

Tartomany: Funkcié:

15-02 kWh szamlalé

Tartomany: Funkcioé:
0 kWh*| [0 - A motor energiafogyasztasa 1 6ran &t
2147483647 vett mért atlagértékének regisztrélasa.

kWh] A szamlalé a
15-06 paraméter Fogy.méré nulldzdsa
segitségével nulldzhato.

15-03 Bekapcsolasok

Tartomany: Funkcio:
0*| [0 - 2147483647 1| A frekvenciavaltd bekapcsoldsainak
szama.

15-04 Tulmelegedések
Tartomany:
0*

Funkcio:

[0 - 65535 ] | A frekvenciavaltd hémérsékleti hibainak szama.

15-05 Tulfesziiltségek

0 [0-0] | A frekvenciavalté tipusa. A kijelzett adat
megegyezik a tipuskdd 1-6. karakterével

(teljesitmény).

15-41 Power Section

Tartomany: Funkcié:

0% [0 - 20 ] | Az FC tipusa. A kijelzett adat megegyezik a
tipuskod 7-10. karakterével (teljesitmény).

15-42 Voltage

Tartomany: Funkcié:

0% [0 - 20 ] | Az FC tipusa. A kijelzett adat megegyezik a
tipuskod 11-12. karakterével (teljesitmény).

15-43 Szoftververzid

Tartomany: Funkcioé:

0* [0-5]

A miikodési és vezérl6szoftverbdl allé kombinalt
szoftver (csomag) verzioja.

15-06 Fogy.méré nullazasa

Opcio: Funkcié:
[0] * | Nincs Nem nullazza a fogyasztasmérot.
nullazas

[11 | Nullazas Nyomja meg az [OK] gombot a fogyasz-
tasmérd 0 értékre allitasahoz (lasd

15-02 paraméter kWh szamldld).

15-07 Reset Running Hours Counter

Opcio: Funkcié:

[0] * | Do not reset

[1]1 | Reset counter | Nyomja meg az [OK] gombot a

motoriizemdra-szamlalé 0 értékre allitasahoz
(lasd 15-01 paraméter Running Hours).

Tartomany: Funkcio: 15-44 Rendelt tipuskéd-karakterlanc
0* [ [0-65535] | A frekvenciavalto tulfesziltségeinek szama. Tartomany: Funkcié:
0* [0 - 40 ]| A frekvenciavalto eredeti konfiguracidjaban

torténd Ujrarendeléséhez sziikséges tipuskod-
karakterlanc.

15-45 Actual Typecode String

Tartomany: Funkci6:

0 | [0-40]

| Az aktudlis tipuskod.

15-46 Drive Ordering No

Tartomany:

Funkcio:

0% [0-01] |A frekvenciavalto eredeti konfiguracidjaban
torténd ujrarendeléséhez szikséges 8 jegyl
rendelési szam.

15-48 LCP azonositészama

Tartomany: Funkcioé:

0 | [0-201]

| Az LCP azonositészama.

O
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15-49 Vez.kartya SW-azon.

Tartomany:  Funkcié:

15-97 Application Type

Tartomany: Funkcié:

0*

[0-20] | A vezérl6kartya szoftververzidjanak szama.

15-50 Telj.kartya SW-azon.
Tartomany:
O*

Funkcio:

[0-20] | A teljesitménykartya szoftververzidjanak szama.

15-51 Frekvenciavalté sorozatszama

Tartomany: Funkcio:

0 | [0-101]

| A frekvenciavalté sorozatszama.

15-52 OEM Information

Tartomany: Funkcio:

0* [ [0 - OXFFFFFFFF ]| A paraméter az MCT 10 paraméterezé
szoftver dltal hasznalt adatokat tartalmaz.

15-98 Drive Identification

Tartomany: Funkci6:

0* [0-56]]A paraméter az MCT 10 paraméterezd szoftver
altal hasznalt adatokat tartalmaz.

15-99 Parameter Metadata

Tartomany: Funkcié:

0* [0-9999 ][ A paraméter az MCT 10 paraméterez6 szoftver
altal hasznalt adatokat tartalmaz.

0* | 0-01] | Az OEM-adatok.

15-53 Teljesitménykdrtya sorozatszama

Tartomany: Funkcio:

0*

[0-19] | A teljesitménykartya sorozatszama.

15-57 File Version
Tartomany:
0 | [0 - 255 ]

Funkcio:

| A fajlverzio.

15-59 Filename
Tartomany:
0* | [0-16]

Funkcio:

| Az OEM-fajlok aktuélis neve.

15-60 Option Mounted
Tartomany:

Funkcio:

Size related* | [0-30] | A telepitett opcidk tipusa.

15-61 Option SW Version

Tartomany: Funkcio:

Size related* | [0-20] | A telepitett opci6 szoftververzioja.

15-70 Option in Slot A

Tartomany: Funkcio:

0* [0 - 30 ]| Az A nyilasba telepitett opci6 tipuskod-
karakterlanca és ennek jelentése.

15-71 Slot A Option SW Version
Tartomany: Funkcio:
O*

[0-20] | Az A nyilasba telepitett opcié szoftverének verzioja.

15-92 Defined Parameters

Tartomany: Funkcio:
0* [0 - 2000 ] | A frekvenciavalt6 6sszes definialt paramé-
terének listaja. A lista utols6 eleme 0.
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4.16 Paraméterek: 16-** Adatmegjelenités

16-00 Vezérl6szo

16-11 Power [hp]

cimdlis kédban.

Tartomany: Funkcio: Tartomany: Funkcio:
0* [0 - 65535 ]| A frekvenciavaltorél a soros kommunikaciés 0 hp*| [0- 1000 |A motorteljesitmény LE-ben. Az aktudlis DC-
porton keresztul kildott vezérl6szd hexade- hp] kori fesztltség és DC-kori dram alapjan

16-01 Reference [Unit]

szamitott érték jelenik meg. A megjelenitett
érték szlirése miatt kb. 128 ms eltelhet, amig
a bemeneti érték valtozasa a kijelzén is
megjelenik.

Tartomany: Funkcio:

0 ReferenceFeed- | [-4999 - 4999 Az impulzusos vagy analég

backUnit* ReferenceFeed- alapon hasznalt aktualis
backUnit] referenciaérték. Egységét az

paraméter 1-00 Configu-
ration Mode segitségével
kivalasztott konfiguracio
hatdrozza meg.

16-02 Referencia %

Tartomany:

Funkcio:

0 %* | [-200 - 200 %] | A teljes referencia, azaz a referenciak
(digitalis, analdg és belsé és buszrefe-
rencia; referenciabefagyasztéas és gyorsité/
lassité érték) osszege.

16-03 Allapotszé

Tartomany:

Funkcio:

0% [0 - 65535 ]| A frekvenciavaltérdl a soros kommunikaciés
porton keresztul kildott allapotszd hexade-

16-12 Motor Voltage

Tartomany:

Funkcio:

0 V*| [0 - 65535 V] [ Motorfeszlltség. A motor vezérléséhez
hasznalt szamitott érték.

16-13 Frequency

Tartomany: Funkcié:

0 Hz*

[0 - 6553.5 Hz] | A rezonanciacsillapitas nélkuli motorfrek-
vencia értéke.

16-14 Motor current

Tartomany: Funkcio:

0 A*[ [0 - 65535 A] [ A mért motoraram &tlagértéke, lrms. Az
érték szlirése miatt kb. 30 ms eltelhet,
miel6tt a bemeneti érték valtozésa a
kijelzén is megjelenik.

16-15 Frequency [%]

Tartomany: Funkcio:

0 %*| [-200 - 200 %] | Az dllapotszéval a busz-masterre kildott,
az ered6 aktudlis értéket jelzé 2 bajtos
sz0.

16-09 Custom Readout

Tartomany: Funkci6:

0 CustomRea- [0 - 9999 Egyéni kijelzés:

doutUnit* CustomRea- paraméter 0-30 Custom
doutUnit] Readout Unit —

0-32 paraméter Custom
Readout Max Value.

16-10 Power [kW]
Tartomany:
0 kW*

Funkcio:

[0 - 1000 [ A motor teljesitménye kW-ban. Az aktualis
kw] DC-kori feszultség és DC-kori aram alapjan
szamitott érték jelenik meg. A megjelenitett
érték szlirése miatt kb. 128 ms eltelhet, amig
a bemeneti érték valtozasa a kijelzén is
megjelenik. Az érték kijelzése a terepi buszon
1 W-os lépésekben torténik.

cimalis kédban. Tartomany: Funkcié:
Main A | Val o 0%*| [O- Az aktudlis motorfrekvenciat (rezonancia-
16503  MainjActualivaluei] 6553.5 %] csillapitas nélkiil) jelzé 2 bajtos sz6 mint a

paraméter 4-19 Max. kimeneti frekvencia
szazaléka (skala: 0000-4000 hex).

16-16 Torque [Nm]

Tartomany: Funkcié:
0 Nm | [-30000 - A motortengelyen fellépé el6jeles
30000 Nm] nyomatékérték. Egyes motorok 160%-nal is

nagyobb nyomatékot tudnak leadni. A
minimum- és a maximumérték igy nemcsak
a maximalis motoraramtél, hanem a
hasznalt motortdl is fligg.

16-17 Speed [RPM]

Tartomany: Funkci6:
0 RPM | [-30000 - A motor aktudlis fordulatszama. Nyilt vagy
30000 RPM] zart hurku folyamatvezérlés esetén a

motor fordulatszama becsult érték. Zart
hurku fordulatszam-szabalyozasi méd
esetén mért motorfordulatszam-értékrdl
van sz6.

O
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16-18 Motor Thermal

Tartomany: Funkcié:

16-37 Inv. Max. Current

Tartomany: Funkci6:

0 %* [ [0-100 %] | A motor szamitott héterhelése. A
lekapcsolasi hatarérték 100%. A szamitas
alapja az paraméter 1-90 Motor Thermal
Protection segitségével kivalasztott ETR-
funkcio.

0 A*| [0 - 655.35 Al | Az inverter maximalis dramanak megjele-
nitése. Ennek dsszhangban kell lennie a
csatlakoztatott motor adattablajan szereplé
értékkel. Az adat nyomatékszamitashoz,
motorvédelemhez stb. hasznélatos.

16-20 Motor Angle

Tartomany:

Funkcio:

16-38 SL Controller State

Tartomany: Funkcié:

0¥ [0 - 65535 1| Az enkdder aktudlis szogeltolasa az indexpozi-
cidhoz képest. A 0-65 535 értéktartomany a
0-2 xpi (radian) tartomanynak felel meg.

16-22 Nyomaték [%]

Tartomany:

Funkcio:

0 %*| [-200- 200 % ] | A motortengelyen fellépé elbjeles
nyomatékérték a névleges nyomaték
szézalékaban.

16-30 DC Link Voltage
Tartomany:

0 V*| [0- 65535 V]| Mért érték. Az érték szlirése 30 ms-os
idéallandodval torténik.

Funkcio:

16-33 Fékenergia / 2 perc
Tartomany: Funkcio:

0 kwW* | [0 - 10000 kW] | Kuls6 fékellendllasra leadott féktelje-
sitmény. Az atlagteljesitmény szamitasa

az utolsé 120 masodperc alapjan
torténik.

16-34 Heatsink Temp.
Tartomany:

0 °C*| [-128 - 127 °C] | A frekvenciavalté hitébordajanak
hémérséklete.

Funkcio:

16-35 Inverter Thermal

Tartomany: Funkcio:

0 %*

[0 - 255 %] | Az inverter terhelése szazalékban.

16-36 Inv. Nom. Current

Tartomany: Funkcio:

0 A*| [0 - 655.35 A] | Az inverter névleges aramanak megjele-
nitése; egyeznie kell a csatlakoztatott
motor adattablajan szerepl6 értékkel. Az
adat nyomatékszamitdshoz, motorvéde-
lemhez stb. hasznalatos.

0*

[0-20] | Az SL-vezérl6 altal végrehajtott esemény allapota.

16-39 Control Card Temp.
Tartomany:
0°C* | [0-65535°C] | A vezérlékartya homérséklete °C-ban.

Funkcié:

16-50 External Reference

Tartomany: Funkcio:
0 %*| [-200 - 200 %] | A referenciak (digitalis, analdg és belsé és

buszreferencia; referenciabefagyasztas és

adtmeneti gyorsitasi/lassitasi érték) dsszege.

16-52 Feedback[Unit]
Tartomany:

0 [-4999 - 4999
ProcessCtrlUnit* | ProcessCtrlUnit]

Funkcio:

A kivalasztott egységbdl és a
skalazasbol

(3-00 paraméter Reference
Range,

paraméter 3-01 Reference/
Feedback Unit,

3-02 paraméter Minimum
Reference,

3-03 paraméter Maximum
Reference) ered® visszacsa-
tolasi egység.

16-53 Digi Pot Reference

Tartomany: Funkcié:

0¥ [-200 - 200 1 | A motortengelyen fellépé eldjeles
nyomatékérték. Egyes motorok 160%-nal is
nagyobb nyomatékot tudnak leadni. A
minimum- és a maximumérték igy nemcsak
a maximalis motoraramtél, hanem a hasznalt
motortdl is fligg.

16-57 Feedback [RPM]

Tartomany: Funkcié:
0 RPM* [ [-30000 - [ Kijelzési paraméter, amelyben zart és nyilt
30000 RPM] | hurokban egyarant leolvashaté a visszacsa-

toléjel forrasabdl az aktualis
motorfordulatszam. A visszacsatoldjel
forrasa a paraméter 7-00 Speed PID
Feedback Source segitségével vélaszthatod
ki.
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16-60 Digital Input

16-68 Pulse Input 33 [Hz]

. bit 33-as digitalis bemenet

. bit 32-es digitélis bemenet

0
1
2. bit 29-es digitlis bemenet
3. bit
4
5

27-es digitélis bemenet

. bit 19-es digitalis bemenet

. bit 18-as digitélis bemenet
6-15.
bit

Nincs hasznalatban

Tablazat 4.6 Az egyes bitek definicidja

16-61 Terminal 53 Setting

Az 53-as bemeneti csatlakozé beallitdsdnak megjelenitése.

Opcio: Funkcié:
[1] Voltage mode
[6] Digital input

16-62 Analog Input 53
Tartomany:
1* [0-20]

Funkcio:

| Az 53-as bemenet aktudlis értéke.

16-63 Terminal 54 Setting

Opcio: Funkcio:

Az 54-es bemeneti csatlakozo beallitasanak
megtekintése.

[0] | Current mode

[1] | Voltage mode

16-64 Analog Input Al54
Tartomany:
1* [0-20]

Funkcié:

| Az 54-es bemenet aktudlis értéke.

16-65 Analog Output 42 [mA]
Tartomany:
0 mA*

Funkcio:

[0 - 20 mA] | A 42-es kimenet aktualis értéke. Az érték a
parameéter 6-90 Terminal 42 Mode és a
paraméter 6-91 Terminal 42 Analog Output
beallitasara vonatkozik.

16-66 Digital Output
Tartomany:
0*

Funkcio:

[0-15] | Az 6sszes digitalis kimenet binaris értéke.

16-67 29-es impulzusbem.[Hz]
Tartomany:

0* [0 - 130000 ] | A 29-es csatlakozdra adott aktudlis frekven-
ciaérték.

Funkcio:

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
0* [0 - A 18-as, 19-es, 27-es, 29-es, 32-es és 33-as 0* [0 - 130000 ] | A 33-as csatlakozéra mint impulzusbemenetre
65535 ] digitalis bemenet aktualis allapota. adott frekvencia aktualis értéke.

16-69 Pulse Output 27 [Hz]
Tartomany:

0% [0 - 40000 1 | A digitalis kimeneti mddban a 27-es csatla-
kozéra adott impulzusok aktudlis értéke.

Funkcié:

16-71 Relay Output

Tartomany: Funkcio:

0 | [0 - 65535 ]

| Az egyes relék beallitasai.

16-72 Counter A

Tartomany: Funkcio:
0* | [-32768 - | Az ,A" szamlalo aktualis értéke. A szamlalok
32767 1 hasznos komparatoroperandusok lehetnek (lasd

paraméter 13-10 Comparator Operand).

Az érték digitalis bemeneteken (5-1* Digitdlis
bemenetek paramétercsoport) vagy egy SLC-
muvelettel (paraméter 13-52 SL Controller Action)
nullazhaté vagy médosithato.

16-73 Counter B

Tartomany: Funkcio:
0* | [-32768 - | A ,B" szamlalé aktualis értéke. A szamlaldk
32767 ] hasznos komparatoroperandusok lehetnek

(paraméter 13-10 Comparator Operand).

Az érték digitalis bemeneteken (5-1* Digitdlis
bemenetek paramétercsoport) vagy egy SLC-
muvelettel (paraméter 13-52 SL Controller Action)
nullazhaté vagy médosithato.

16-74 Prec. Stop Counter
Tartomany:
0*

Funkcio:

[0 - 2147483647 ] | A precizstop-szamlalé aktualis értéke.

16-80 Fieldbus CTW 1

Tartomany: Funkcié:

0% [0 - 65535 ] [ A busz-masterrél kapott 2 bajtos vezérl6szé
(CTW). Ertelmezése a telepitett terepibusz-
csatolé opciotol, valamint a

paraméter 8-10 Control Word Profile
segitségével kivalasztott CTW-profiltdl fligg.
Részletek a megfelel6 terepibusz-utmuta-
tokban talalhatok.

16-82 Fieldbus REF 1
Tartomany:

Funkcié:
0* | [-32768 - 32767 ] | A busz-masterrdl a referenciaérték bealli-
tasahoz a vezérl6széval kildott 2 bajtos

sz6. Részletek a megfelel6 terepibusz-
utmutatoban talélhatok.

O
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16-84 Comm. Option STW

Tartomany:

Funkcio:

16-97 Alarm Word 3

Tartomany: Funkcio:

0* [0 - 65535 ] | A terepi busz kommunikacios opcié bévitett
allapotszava. Részletek a megfelelé
terepibusz-Utmutatéban talalhatdk.

0*| [0 - OXFFFFFFFFUL ] [ A soros kommunikaciés porton
keresztul kildott 3. vészjelzési sz6
hexadecimalis kodban.

16-85 FC Port CTW 1

Tartomany:
1084*

Funkcio:

[0 - 65535 1| A busz-masterrél kapott 2 bajtos vezérl6szo
(CTW). Ertelmezése a telepitett terepibusz-
csatold opciotol, valamint a

paraméter 8-10 Control Word Profile
segitségével kivalasztott vezérl6szoprofiltdl

fugg.

16-86 FC Port REF 1
Tartomany:
0* [ [-32768 - 32767 ] | Az FC-portrél kapott legutobbi referencia.

Funkcié:

16-90 Alarm Word
Tartomany:

0*| [0 - OXFFFFFFFFUL ] | A soros kommunikacids porton
keresztil kuldott vészjelzési sz
hexadecimalis kodban.

Funkcio:

16-91 Alarm Word 2

Tartomany:

0*| [0 - OXFFFFFFFFUL ]| A soros kommunikéciés porton
keresztil kuldott 2. vészjelzési sz6

Funkcié:

hexadecimalis kodban.

16-92 Warning Word

Tartomany: Funkcié:

0*| [0 - OXFFFFFFFFUL ]| A soros kommunikaciés porton
keresztul kiildott figyelmeztetészo
hexadecimalis kédban.

16-93 Warning Word 2

Tartomany: Funkcié:

0*| [0 - OXFFFFFFFFUL ]| A soros kommunikéciés porton
keresztil kiildott 2. figyelmeztet6szo
hexadecimalis kédban.

16-94 Ext. Status Word
Tartomany:

Funkcio:

0*| [0 - OXFFFFFFFFUL ]| A soros kommunikéciés porton
keresztil kuldott bovitett allapotszd
hexadecimalis kodban.

16-95 Ext. Status Word 2
Tartomany:

Funkcio:

0*| [0 - OXFFFFFFFFUL ]| A soros kommunikéciés porton
keresztil kuldott 2. bovitett allapotszd
hexadecimalis kodban.
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4,17 Paraméterek: 18-** Adatkiolvasasok 2

18-90 Folyamat PID hiba
Tartomany:

0 %* | [-200 - 200 %] | A folyamat PID-szabalyozé éltal hasznalt
aktualis hibaérték.

Funkcio:

18-91 Folyamat PID kimenet

Tartomany: Funkcio:
0 %* | [-200 - 200 %] | A folyamat PID-szabalyozétdl kapott

aktualis nyers kimeneti érték.

18-92 Folyamat PID korlatozott kim.

Tartomany: Funkcio:

4,18 Paraméterek: 21-** Kiils6 zart hurok

21-09 Extended PID Enable

Az automatikusan beszabdlyozandd bévitett ZH PID-szabélyozé

kivalasztasa.

Opcio: Funkcio:
[0] * Disabled
[ Enabled Ext CL1 PID

21-11 Ext. 1 Minimum Reference

Tartomany: Funkcié:

0 ExtPID1Unit*

[-999999.999 -
999999.999
ExtPID1Unit]

Az alapjel és a referencia
Osszegeként kaphatd
minimalis érték bedllitasa.

0 %* | [-200 - 200 %] | A folyamat PID-szabalyozétdl kapott
aktualis nyers kimeneti érték a korlatok
észlelése utan.

18-93 Folyamat PID erésit. skalazott kim.

Tartomany: Funkcio:
0 %* | [-200 - 200 %] | A folyamat PID-szabalyozétdl kapott
aktualis nyers kimeneti érték a korlatok

észlelése és az eredd érték erdsitd
skaldzasa utan.

21-12 Ext. 1 Maximum Reference

Tartomany: Funkcié:

100 ExtPID1Unit

[-999999.999 -
999999.999
ExtPID1Unit]

Az alapjel és a referencia
osszegeként kaphatd
maximalis érték
beallitasa.

21-13 Ext. 1 Reference Source

Ez a paraméter hatdrozza meg, hogy a frekvenciavalté melyik
bemenete szolgéljon a referenciajel forrasaként.

Opcio: Funkcié:
[0] * No function

[1] Analog Input 53

[2] Analog Input 54

[7] Frequency input 29

[8] Frequency input 33

21-14 Ext. 1 Feedback Source

Ez a paraméter hatdrozza meg, hogy a frekvenciavalté melyik

bemenete szolgéljon a visszacsatoldjel forrasaként.

Opcié: Funkcio:
[0] * No function

[1] Analog Input 53

[2] Analog Input 54

[3] Frequency input 29

[4] Frequency input 33

21-15 Ext. 1 Setpoint
Tartomany:
0 ExtPID1Unit*

Funkcio:

[-999999.999 -
999999.999
ExtPID1Unit]

Ez a paraméter referen-
ciaként hasznélatos a
visszacsatolasi értékek
0sszehasonlitasahoz. Az
alapjel értéke moédosithatd
digitalis, analég vagy buszre-
ferenciaval.
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21-17 Ext. 1 Reference [Unit]
Tartomany: Funkcié:

0 ExtPID1Unit* | [-999999.999 - Az eredd referencia
999999.999 ExtPID1Unit] értéke.

21-18 Ext. 1 Feedback [Unit]
Tartomany: Funkcio:

0 ExtPID1Unit* | [-999999.999 - A visszacsatolasi
999999.999 ExtPID1Unit] érték.

21-19 Ext. 1 Output [%]
Tartomany: Funkcio:

0 %* [ [0-100 %] | A bdvitett zart hurkd 1. PID-szabalyozd
kimeneti értéke.

21-20 Ext. 1 Normal/Inverse Control

Akkor valassza a [0] Normdl beéllitast, ha a referencianal nagyobb
visszacsatoldjel esetén csokkenteni kell a vezérl6 kimenetét.
Akkor valassza az [1] Inverz beéllitast, ha a referencianal nagyobb
visszacsatoldjel esetén novelni kell a kimenetet.

Opcioé: Funkcié:
[0] * Normal
[1] Inverse

21-21 Ext. 1 Proportional Gain

Tartomany: Funkcio:

0.01* [0 - 10 ] | Az arényossagi tényezd azt jelzi, hanyszor kell
alkalmazni a hibajelet az alapjel és a visszacsa-
toléjel kozott.

21-22 Ext. 1 Integral Time
Tartomany: Funkcio:
10000 s* | 10.01 - 10000 ] |

21-23 Ext. 1 Differentation Time

Tartomany: Funkcié:

0 s* [0 - 10 s] | A differencialdtag allandd hibara nem reagal,
Minél gyorsabb a valtozés, annal nagyobb a
differencialotag erdsitése. Minél gyorsabban
véltozik a hiba, annal nagyobb erdsitést
biztosit a differencialotag.

21-24 Ext. 1 Dif. Gain Limit

Tartomany: Funkci6:
5% [1 - 50 ]| A differencialotag er6sitési (DG) korlatjanak
beallitdsa. Gyors valtozas esetén a DG

megnovekszik. A korlat hasznalataval lassu
véltozasnal a tényleges DG, mig gyors
véltozasnal egy alland6 DG-érték hasznalhato.
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4,19 Paraméterek: 22-** Alkalmazasi funkcidk

22-02 Sleepmode CL Control Mode

Ezzel a paraméterrel allithatd be, hogy zart hurku folyamatve-
zérlés esetén észleli-e a késziilék a visszacsatolojelet az altatasi
Uzemmod bekapcsolasahoz.

Opcio: Funkcié:

[0] * Normal A visszacsatolojel észlelése a
tobbi paraméterrel egyiitt.

[1] Simplified Nem észleli a visszacsato-

I6jelet. Csak az altatasi
izemmaddnak megfeleld
fordulatszamot és id6t
ellenérzi.

22-40 Minimum Run Time

Tartomany: Funkcio:

10 s*| [0 - 600 s] | Allitsa be, hogy start parancs (digitalis
bemenet vagy busz) utan a motornak
minimum mennyi ideig kell futnia, miel6tt
altatasi tizemmodba Iépne.

22-41 Minimum Sleep Time

Tartomany: Funkcio:

10 s*| [0 - 600 s] | Adja meg az altatasi Uzemmaod minimalis
id6tartamat. Ez a bedllitas feliilbirdlja az
ébresztési feltételeket.

22-43 Wake-Up Speed [Hz]

Tartomany: Funkcié:
10* [O- Csak akkor hasznalatos, ha az
400.0 ] paraméter 1-00 Konfigurdcié mddja beallitasa

[0] Nyilt hurok, és ha a fordulatszédm-referenciat
kiilsé vezérl6 alkalmazza. Allitsa be azt a
referencia-fordulatszamot, amelynél az altatasi
tizemmaodot dezaktivalni kell.

22-44 Wake-Up Ref./FB Diff

Tartomany: Funkcio6:
10 %*| [0 - Csak akkor hasznalhato, ha az
100 %] paraméter 1-00 Configuration Mode beallitasa

[3] Zdrt hurok, és a nyomas szabalyozasa a
beépitett Pl-szabalyoz6 segitségével torténik.
Allitsa be, hogy a nyomasalapjel (Pset) hany
szézalékanak megfelel6 nyomasesésnél
szakadjon meg az altatasi tizemmad.

22-45 Setpoint Boost

Tartomany:  Funkcio:
0 %*| [-100 - | Csak akkor hasznalhatd, ha az
100 %] paraméter 1-00 Configuration Mode beallitasa [3]

Zdrt hurok, és a beépitett Pl-szabélyozé van
haszndlatban. Olyan rendszereknél, melyek
példaul nyomastartd szabdlyozast hasznalnak, a
motor ledllitasa el6tt érdemes megndvelni a
rendszer nyomasat. [gy meghosszabbodik a
motor ledllasanak idétartama, csokkentve a
inditasok és leallitdsok gyakorisagat.

Allitsa be, hogy a nyomasalapjel (Pset), ill.
hémérséklet-alapjel hany szazalékanak megfeleld
tulnyomasnadl, ill. tiimelegedésnél 1épjen a
rendszer altatasi izemmodba.

5% beallitdsa esetén a megndvelt nyomas értéke
Pset x 1,05 lesz. A negativ értékek htit6torony-
vezérléshez alkalmasak, ahol negativ valtozasra
van sziikség.

22-46 Maximum Boost Time

Tartomany: Funkcié:
60 s*| [0 - 600 | Csak akkor hasznalhatd, ha az
s] paraméter 1-00 Configuration Mode beallitasa [3]

Zdrt hurok, és a nyomas szabdlyozasa a
beépitett Pl-szabdlyozé segitségével torténik.
Allitsa be az erésitési lizemmod maximalis
megengedett idétartamat. A bedllitott id6
tullépése esetén a rendszer altatasi Uzemmodba
1ép, nem vér a beallitott megnovelt nyomds
elérésére.

22-47 Sleep Speed [Hz]

Tartomany: Funkcio:

0 [0 - 400.0 ] | Allitsa be azt a fordulatszamot, amely alatt a
frekvenciavaltonak altatasi Gzemmaodba kell
lépnie.

22-48 Sleep Delay Time

Tartomany:

Funkcio:

0s*| [0-3600 s] | Allitsa be, hogy milyen késleltetési idével
Iépjen a motor altatasi tzemmoddba, miutdn
teljesult annak feltétele.

22-49 Wake-Up Delay Time

Tartomany:

Funkcio:

0s*| [0-3600 s] | Allitsa be, hogy milyen késleltetési idével
Iépjen ki a motor az altatasi izemmaédbdl,
miutan teljesilt az ébresztés feltétele.
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4.19.1 22-6* Szijszakadas-észlelés

A szijszakadds-észlelés zart és nyilt hurku rendszerekben
egyarant hasznalhato szivattyukhoz és ventildtorokhoz. Ha
a becsiilt motornyomaték (dram) kisebb a szijszakadasi
nyomaték (dram) értékénél (paraméter 22-61 Broken Belt
Torque), a frekvenciavalté kimeneti frekvenciaja 15 Hz vagy
nagyobb, és aktiv a paraméter 22-62 Broken Belt Delay
feltétele, akkor sor keriil a paraméter 22-60 Broken Belt
Function végrehajtasara.

22-60 Broken Belt Function

Opciod: Funkcio:
A szijszakadasi allapot észlelése esetén
végrehajtand6 muiveletek kivalasztasa.
[0] * | Off

[11 [Warning | A frekvenciavalté folytatja m(ikodését, de aktivalja
a 95. figyelmeztetést: Szijszakadds. A figyelmez-
tetést a frekvenciavalto digitalis kimenete vagy
soros kommunikaciés busz tovabbitja mas

berendezésre.

[2] | Trip A frekvenciavalté leallitja a miikodést, és aktivalja
a 95. vészjelzést: Szijszakadds. A vészjelzést a
frekvenciavalté digitalis kimenete vagy soros
kommunikacids busz tovabbitja mas
berendezésre.

22-61 Broken Belt Torque

Tartomany: Funkcié:

10 %* | [5- 100 %] | A szijszakadasi nyomaték bedllitdsa a motor

névleges nyomatékanak szazalékaként.

22-62 Broken Belt Delay

Tartomany: Funkcio:

10 s* [ [0 - 600 s] | Itt megadhatja, mennyi ideig kell aktivnak
lennie a szijszakadasi allapotnak ahhoz, hogy
a késziilék végrehajtsa a

22-60 paraméter Broken Belt Function
segitségével kivalasztott muveletet.

4.20 Paraméterek: 30-** Kulénleges
funkciok

4.20.1 30-2* Spec. inditasbeall.

30-20 High Starting Torque Time [s]

Tartomany: Funkcio:

Size related* [ [0 - 60 s] [ Allandé magneses motorok nagy indit6-
nyomaték-ideje VVC+ tzemmadban,

visszacsatolas nélkul.

30-21 High Starting Torque Current [%)]

Tartomany: Funkcié:

Size related* | [0 - 200.0 %] | Allandé méagneses motorok nagy
inditonyomaték-arama VVC*

tizemmodban, visszacsatolas nélkul.

30-22 Locked Rotor Protection
Opcié:  Funkcio:
[0] * | Off
[11 | On | Az dllandé magneses motorok blokkoltforgérész-

védelme.

30-23 Locked Rotor Detection Time [s]
Tartomany:
0.10 s*

Funkcio:

[0.05 - 1 s] | Az allandé magneses motorok blokkoltfor-
gorész-észlelési ideje.
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4.21 Paraméterek: 32-** MCO alapvetd beall.

32-11 User Unit Denominator

Tartomany: Funkcio:

1* [1 - 65535 ]| Valamennyi célpozicié létrehozasa felhasznaldi
egységben torténik, amit a készilék belséleg
atalakit quad-count egységre. A skélazasi
egységek kivalasztasaval barmilyen mérési
egységgel (példaul mm-rel is) lehet dolgozni.
Ez a tényezd egy szamlalobol és egy

nevezobdl all.

32-12 User Unit Numerator

Tartomany: Funkcio:

1* [1 - 65535 ]| Valamennyi célpozicié létrehozasa felhasznaldi
egységben torténik, amit a készilék belséleg
atalakit quad-count egységre. A skélazasi
egységek kivalasztasaval barmilyen mérési
egységgel (példaul mm-rel is) lehet dolgozni.
Ez a tényezd egy szamlalobol és egy
nevezébdl all.

32-67 Max. Tolerated Position Error

Tartomany:

Funkcio:

2000000% [ [1 -
2147483648 ]

Ez a paraméter a tényleges pozicié
és a szamitott parancspozicié

kozotti maximalis megengedett

hibat adja meg. Amennyiben a hiba
nagyobb az ebben a paraméterben
beallitott értéknél, akkor a készlilék
pozicidvezérlési hiba vészjelzést ad.

32-80 Maximum Allowed Velocity

Tartomany: Funkcio:
1500 RPM* [ [1 - 30000 RPM] | Ez a paraméter a mozgdsszaba-
lyozas kozbeni maximalis

sebességet adja meg 1/percben.

32-81 Motion Ctrl Quick Stop Ramp

Tartomany: Funkcié:

1000 ms* | [50 - 3600000 Ez a paraméter a mozgasszaba-
ms] lyozas vészledllasi rdmpaidejét adja
meg a maximalis megengedett
sebességrél 0-ra torténd
lassitashoz.
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4.22 Paraméterek: 33-** MCO spec beall.

33-00 Homing Mode

Az alaphelyzetbe allitds modjanak kivalasztasa.

33-41 Negative Software Limit

Tartomany: Funkcio:

33-01 Home Offset
Tartomany:

0*| [-1073741824 -
1073741824 ]

Funkcio:

Ezzel a paraméterrel beallithaté a 0
(alaphelyzet) pozicié eltolasa az
alaphelyzetbe allitds utani poziciétol.

33-02 Home Ramp Time

Tartomany: Funkci6:
10 ms*| [1-1000 |Eza paraméter adja meg a nyugalmi
ms] helyzetbdl a 32-80 paraméter Maximum

Allowed Velocity értékére torténé gyorsitas
rampaidejét (ms-ban).

33-03 Homing Velocity

Tartomany: Funkcio:
100 [-1500 - Ez a paraméter az alaphelyzetbe allitas
RPM* 1500 RPM] | sebességét adja meg. Nem haladhatja

meg a 32-80 paraméter Maximum Allowed
Velocity értékét.

Opcio: Funkcio: érték -500 000 és a

[0] * Not forced paraméter 33-42 Positive Software Limit
&Y Forced manual homing értéke koziil a kisebbik.

[2] Forced automated homing

33-04 Homing Behaviour

Opcio: Funkcioé:

A kivant viselkedés megadasa az
alaphelyzet-kapcsolé megtaldlasakor:
iranyvaltas indexes (0 impulzus) keresés
nélkil vagy elérehaladas indexes keresés
nélkal.

[1] * [ Reverse no index

[3] | Forward no index

33-41 Negative Software Limit

Tartomany: Funkcié:

-500000*

[-1073741824 | Csak pozicionalaskor aktiv, amennyiben
- 1073741824 1| a paraméter 33-43 Negative Software
Limit Active beallitasa [1] Aktiv. Amikor
aktiv, és a paraméter 34-50 Actual
Position értéke az ebben a paramé-
terben megadott érték ald esik, akkor
a készllék poziciovezérlési hiba
vészjelzést ad [5] Neg. SW Limit
(Negativ szoftvervégkorlat) hibaokkal,
ami a paraméter 37-18 Pos. Ctrl Fault
Reason segitségével van megadva. A
maximalis érték a
paraméter 33-42 Positive Software Limit
megadott értéke. Az alapértelmezett

33-42 Positive Software Limit

Tartomany: Funkcio:
500000% | [-1073741824

- 1073741824 ]

Csak pozicionalaskor aktiv, amennyiben
a parameéter 33-44 Positive Software
Limit Active beallitasa [1] Aktiv. Amikor
aktiv, és a paraméter 34-50 Actual
Position értéke az ebben a paramé-
terben megadott érték ala esik, akkor
a késziilék poziciovezérlési hiba
vészjelzést ad [4] Pos. SW Limit (Pozitiv
szoftvervégkorlat) hibaokkal, ami a
paraméter 37-18 Pos. Ctrl Fault Reason
segitségével van megadva.

33-43 Negative Software Limit Active

Opcio: Funkcié:

[0] * | Inactive
[11 | Active

Aktiv bedllitds esetén a frekvenciavaltd
folyamatosan ellenérzi, hogy a célpozicié nincs-e a
negativ szoftvervégkorlat alatt. llyen esetben a
készilék hibat jelez, és a frekvenciavalto-vezérlés
kikapcsol.

33-44 Positive Software Limit Active
Opcio:

Funkcio:

[0] * | Inactive
[1] | Active

Aktiv bedllitds esetén a frekvenciavaltd
folyamatosan ellenérzi, hogy a célpozicié nincs-e a
pozitiv szoftvervégkorlat felett. llyen esetben a
késziilék hibat jelez, és a frekvenciavalto-vezérlés
kikapcsol.

33-47 Target Position Window

Tartomany: Funkcio:

0% [0 - 10000 ] | A célablak méretének meghatérozasa
felhasznal6i egységben. A rendszer csak akkor
tekint elértnek egy poziciot, ha a tényleges
pozicié ebben az ablakban van.
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4.23 Paraméterek: 34-** MCO-adatmegjelen.

34-01 PCD 1 Write For Application

Tartomany: Funkcio:

34-21 PCD 1 Read For Application

Tartomany: Funkcio:

0* [0 - 65535 ] [ A terepibusz-adattdvirat PCD1 elemében
kapott érték.

0* [0 - 65535 ] | A terepibusz-adattévirat PCD1 elemében
kildott érték.

34-02 PCD 2 Write For Application

Tartomany:

Funkcio:

34-22 PCD 2 Read For Application

Tartomany: Funkcio:

0% [0 - 65535 ] [ A terepibusz-adattdvirat PCD2 elemében
kapott érték.

0 [0 - 65535 ] | A terepibusz-adattévirat PCD2 elemében
kildott érték.

34-03 PCD 3 Write For Application

Tartomany: Funkcio:

34-23 PCD 3 Read For Application

Tartomany: Funkcio:

0% [0 - 65535 ] [ A terepibusz-adattavirat PCD3 elemében
kapott érték.

0 [0 - 65535 ] | A terepibusz-adattévirat PCD3 elemében
kuldott érték.

34-04 PCD 4 Write For Application

Tartomany: Funkcio:

34-24 PCD 4 Read For Application

Tartomany: Funkcio:

0* [0 - 65535 ] [ A terepibusz-adattdvirat PCD4 elemében
kapott érték.

0 [0 - 65535 ] | A terepibusz-adattévirat PCD4 elemében
kuldott érték.

34-05 PCD 5 Write For Application

Tartomany:

Funkcio:

34-25 PCD 5 Read For Application

Tartomany: Funkcio:

0% [0 - 65535 ] [ A terepibusz-adattavirat PCD5 elemében
kapott érték.

0 [0 - 65535 ] | A terepibusz-adattévirat PCD5 elemében
kuldott érték.

34-06 PCD 6 Write For Application

Tartomany: Funkcio:

34-26 PCD 6 Read For Application

Tartomany: Funkcio:

0% [0 - 65535 ] | A terepibusz-adattévirat PCD6 elemében
kapott érték.

0 [0 - 65535 ] | A terepibusz-adattavirat PCD6 elemében
kuldott érték.

34-07 PCD 7 Write For Application

Tartomany: Funkcio:

34-27 PCD 7 Read For Application

Tartomany: Funkcié:

0% [0 - 65535 ] | A terepibusz-adattévirat PCD7 elemében
kapott érték.

0 [0 - 65535 ] | A terepibusz-adattavirat PCD7 elemében
kuldott érték.

34-08 PCD 8 Write For Application

Tartomany:

Funkcio:

34-28 PCD 8 Read For Application

Tartomany: Funkcié:

0% [0 - 65535 ] | A terepibusz-adattévirat PCD8 elemében
kapott érték.

0 [0 - 65535 ] | A terepibusz-adattavirat PCD8 elemében
kuldott érték.

34-09 PCD 9 Write For Application

Tartomany: Funkcio:

34-29 PCD 9 Read For Application

Tartomany: Funkcié:

0* [0 - 65535 ] | A terepibusz-adattavirat PCD9 elemében
kapott érték.

0% [0 - 65535 ] | A terepibusz-adattavirat PCD9 elemében
kuldott érték.

34-10 PCD 10 Write For Application

Tartomany: Funkcio:

34-30 PCD 10 Read For Application

Tartomany: Funkcié:

0* [0 - 65535 ] | A terepibusz-adattavirat PCD10 elemében
kapott érték.

0% [0 - 65535 ] | A terepibusz-adattavirat PCD10 elemében
kuldott érték.
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34-50 Actual Position

Tartomany: Funkcié:
0*| [-1073741824 - 1073741824 ] | Az aktualis pozicid
felhasznaloi egységben.

34-56 Track Error

Tartomany: Funkcié:
0* [ [-2147483647 - A szamitott parancspozicid és a
2147483647 ] tényleges pozici6é kozotti hiba

kijelzése felhasznaloi egységben.
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4.24 Paraméterek: 37-** Alkalmazasbeallitasok

37-00 Application Mode

Opcié: Funkcio:
[0] * Drive mode
[2] Position Control

37-01 Pos. Feedback Source

Funkcio:

Opcio:

[0] * | 24V Encoder | A pozicié-visszacsatolojel forrdsanak
kivalasztasa.

37-02 Pos. Target
Tartomany:

0*| [-1073741824
- 1073741824 ]

Funkcio:

Ha a 37-03 paraméter Pos. Type bedllitasa [0]
Abszolut akkor a célpozicié abszolut pozicid
(az alaphelyzethez képest). Ha a

37-03 paraméter Pos. Type bedllitasa [1]
Relativ akkor a legutébbi pozicié elérése
kuszassal tortént, a célpozicié ehhez
viszonyitva van megadva. Amennyiben a
legutdbbi pozicié elérése egy pozicionald-
parancs eredményeként tortént, akkor a
célpozicié a legutdbbi célpozicihoz
viszonyitva értendd, fliggetleniil attél, hogy
sikeriilt-e azt elérni.

37-03 Pos. Type

A paraméter a célpozicié tipusat adja meg.

Opcié: Funkcio:
[o] * Absolute
[1 Relative

37-04 Pos. Velocity

Tartomany: Funkcio:
100 [1 - 30000 | A pozicionalas kdzbeni sebesség
RPM* RPM] megadésa. A maximalis érték nem lehet

nagyobb a 32-80 paraméter Maximum
Allowed Velocity segitségével megadott
értéknél.

37-05 Pos. Ramp Up Time

Tartomany: Funkcio:
5000 [50 - Az &ll6 allapotbdl
ms* 100000 ms] 32-80 paraméter Maximum Allowed

Velocity értékre torténd, rdmpa szerinti
gyorsitas idejének megadasa millisze-
kundumban.

37-06 Pos. Ramp Down Time

Tartomany: Funkcié:
5000 [50 - A 32-80 paraméter Maximum Allowed
ms* 100000 ms] Velocity értékrol all6 allapotba torténd,

rampa szerinti fékezés idejének
megadasa milliszekundumban.

37-07 Pos. Auto Brake Ctrl

Az automatikus fékvezérlés funkcid letiltasa esetén a frekvenci-

avalto allé allapotban is vezérli az alkalmazast. Az automatikus
fékvezérlés funkcié engedélyezése esetén a mechanikus fék
automatikusan aktivalodik, ha az alkalmazas a

37-08 paraméter Pos. Hold Delay értékeként megadott ideig allo
allapotban van.

Opcio: Funkcié:
[0] Disable
[1] * Enable

37-08 Pos. Hold Delay

Tartomany: Funkcié:
0 ms*| [0 - 10000 Az automatikus fékvezérlés funkciéval
ms] hasznalatos. A visszatartd késleltetés az a

varakozasi id6, amelynek soran a fék az
alkalmazas 4ll6 éllapota ellenére nem
aktivalodik.

37-09 Pos. Coast Delay
Tartomany:
200 ms*

Funkcio:

[0 - 1000 ms] | Az automatikus fékvezérlés funkcidval
hasznalatos. A szabadonfutas késlel-
tetése a mechanikus fék aktivalasanak
késleltetése a vezérl6 letiltasara és a
frekvenciavalté szabadonfutasba
kapcsolasara.

37-10 Pos. Brake Delay
Tartomany:
200 ms*

Funkcio:

[0 - 1000 ms] | Az automatikus fékvezérlés funkcidval
hasznalatos. A fék késleltetése a
vezérlés aktivaldsa és a motor
magnesezése utani késleltetés a
féknyitas el6tt.

37-11 Pos. Brake Wear Limit
Tartomany:

ox| [0-
1073741824 ]

Funkcio:

Allitsa ezt a paramétert pozitiv értékre. Ha
a fék aktivalva van, és a frekvenciavalté
tébbet mozdul az ebben a paraméterben
felhasznal6i egységben megadott
korlatnal, akkor a frekvenciavalté POSITION
CTRL FAULT (POZICIOVEZERLESI HIBA)
vészjelzést ad Brake Wear Limit Exceeded
(Fékkopaskorlat tullépése) hibaokkal.

37-12 Pos. PID Anti Windup

A poziciondlé PID gerjedésgatidjanak engedélyezése vagy tiltasa.

Opcio: Funkcié:
[0] Disable
[1] * Enable
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37-13 Pos. PID Output Clamp

Tartomany: Funkcié:
1000% | [1 - Ezzel a paraméterrel korlatozhaté a PID
10000 ] Osszesitett kimenete. Az 1000 beallitas a

32-80 paraméter Maximum Allowed Velocity
100%-anak felel meg.

37-14 Pos. Ctrl. Source

A pozicionalasvezérlés vezérlési forrasanak kivalasztasa.

Opcio: Funkcio:
[01 * DI
[11 FieldBus

37-15 Pos. Direction Block

Ezzel a paraméterrel be- vagy kikapcsolhaté egy irdny blokkoldsa,
és kivalaszthaté a blokkolni kivént irdny.

Opcio: Funkcié:
[0] * No Blocking

[1] Block Reverse

[2] Block Forward

37-17 Pos. Ctrl Fault Behaviour

Ez a paraméter hatarozza meg a frekvenciavalto viselkedését hiba
észlelése utan.

Opcio: Funkcié:
[0] * Ramp Down&Brake
[11 Brake Directly

37-18 Pos. Ctrl Fault Reason

[RASVEDETT PARAMETER: A vészjelzés aktudlis hibaoka. Ebben a
paraméterben lathaté a POSITION CTRL FAULT (POZICIOVEZERLESI

HIBA).

Opcio: Funkcié:
[0] * No Fault

[1] Homing Needed

[2] Pos. HW Limit

[3] Neg. HW Limit

[4] Pos. SW Limit

[5] Neg. SW Limit

[7]1 Brake Wear Limit

[8] Quick Stop

[9] PID Error Too Big

[12] Rev. Operation

[13] Fwd. Operation

[20] Can not find home position

37-19 Pos. New Index
Tartomany: Funkcio:

0% | [0 - 255 ] | Az aktualis zarolt indexszam.
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5 Paraméterlistak

5.1 Bevezetés

5.1.1 Alapértelmezett bedllitasok

Mikodés kézbeni médositasok

A ,TRUE" (igen) azt jelenti, hogy a paraméter a frekvenci-
avalté mikodése kozben is megvéltoztathato. A ,FALSE”
(nem) azt jelenti, hogy a valtoztatashoz le kell dllitani a
frekvenciavaltot.

4-set-up

All set-ups (kiilonb6z0): a paramétert a 4 setup
mindegyikében kilon-kilon be lehet programozni (egy
paraméternek 4 kiilonb6z6 értéke lehet).

1 set-up (azonos): a paraméter értéke minden setupban
azonos lesz.

Konverziés index

Konverziés tényezé

100 1

75 3600000
74 3600

70 60

67 1/60

6 1000000
5 100000
4 10000

3 1000

2 100

1 10

0 1

-1 0,1

-2 0,01

-3 0,001

-4 0,0001

-5 0,00001
-6 0,000001
-7 0,0000001

Adattipu | Leiras Tipus

s

2 8 bites egész Int8

3 16 bites egész Int16

4 32 bites egész Int32

5 8 bites, el6jel nélkili egész Uint8

6 16 bites, el6jel nélkili egész Uint16
7 32 bites, el6jel nélkili egész Uint32
9 Lathat6 karakterlanc VisStr

33 Normalizélt értékd 2 bajt N2

35 16 logikai valtozobdl allé bitsorozat V2

54 Id6kiilonbség datum nélkil TimD

Tablazat 5.1 Adattipus

5.1.2 Konverzio

Az egyes paraméterek kilonféle attributumait a Gydri
bedllitds pont ismerteti. Mivel a paraméterek értéke csak
egész szamként tovabbithatd, a tizedesek atviteléhez
megfelelé konverzids tényezére van sziikség.

A Paraméter 4-12 Motor f.szdm alsé korldt [Hz] konverzids
tényezdje 0,1. 10 Hz-es minimalis frekvencia bedllitasdhoz
az atvitt értéknek 100-nak kell lennie. A 0,1-es konverzids

tényez6 az atvitt érték 0,1-gyel torténd szorzasét jelenti. A

100 érték jelentése éppen ezért 10,0.

Példak:

0 s=>konverziés index: 0

0,00 s=konverzios index: -2
0 ms=konverziés index: -3
0,00 ms=konverzios index: -5

Tablazat 5.2 Konverziés tablazat
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5.1.3 Aktiv és inaktiv paraméterek a kiilonféle frekvenciavalt6-szabéalyozasi tizemmaddokban

+ azt jelzi, hogy a paraméter az adott izemmoddban aktiv.
- azt jelzi, hogy a paraméter az adott Uzemmaéddban inaktiv.

Paraméter 1-10 Motor Construction Valtakozé aramu motor

Paraméter 1-01 Motor Control Principle U/f lzemmod vVvC*H

Paraméter 1-00 Konfigurdcié médja

[0] Sebesség nyilt hurok +

+
[1] Sebesség zdrt hurok - +
[2] Nyomaték - +
[3] Folyamat + + 5
+
+
2

[4] Nyomaték, nyilt h. -
[7] B6v.PID fsz. nyilt h. +
Paraméter 1-03 Nyomatékkarakterisztika - +2

Paraméter 1-06 Orajdrds irdnya + +

Paraméter 1-20 Motorteljesitmény [kW]
(paraméter 0-03 Regional Settings = [0] Nemzetkdzi)

Paraméter 1-22 Motorfeszliltség

Paraméter 1-23 Motorfrekvencia

Paraméter 1-24 Motordram

Paraméter 1-25 Névleges motorfordulatszam

Paraméter 1-29 Automatikus motorillesztés (AMA)

Paraméter 1-30 Allérész ellendlldsa (Rs)

Paraméter 1-33 Allérész szért reaktancidja (X1)
Paraméter 1-35 F6 reaktancia (Xh)

|+ [+ |||+
|+ [+ H]| |+ ]+

Paraméter 1-39 Motorpdlusok

Tablazat 5.3 Aktiv és inaktiv paraméterek
1) Allandé nyomaték
2) Vdltozé nyomaték
3) AEO

Paraméter 1-10 Motor felépitése Valtakozé aramu motor

Paraméter 1-01 Motorvezérlési elv U/f lzemmod vvct

Paraméter 1-50 Motormdgnesezés nulla ford.szdmon - +

Paraméter 1-52 Min. ford.szdm, normdl mdgn. [Hz] - +
Paraméter 1-55 U/f karakterisztika - U
Paraméter 1-56 U/f karakterisztika - f
Paraméter 1-60 Terh.kompenz. kis fordulatszdmon -

+
+

+

Paraméter 1-61 Terh.kompenz. nagy fordulatszdmon -

+
2

Paraméter 1-62 Szlipkompenzdcié -

Paraméter 1-63 Szlipkompenzdcié id6dllanddja 45

Paraméter 1-64 Rezonanciacsillapitds

Paraméter 1-65 Rezonanciacsillapitdsi id6dllando

Paraméter 1-71 Startkéslelt.

Paraméter 1-72 Startfunkcio

Paraméter 1-73 Replil6start -

Paraméter 1-75 Start f.szam [Hz] -

|+ + |+ +]+]+]+

Paraméter 1-76 Inditédram -

Tablazat 5.4 Aktiv és inaktiv paraméterek

4) Nem haszndlatos, ha paraméter 1-03 Nyomatékkarakterisztika = VT.
5) A rezonanciacsillapitds része.
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Paraméter 1-10 Motor felépitése Valtakozé aramu motor

Paraméter 1-01 Motorvezérlési elv U/f izemmod VVC*H

Paraméter 1-80 Funkcié stopndl + +

Parameéter 1-82 Min. ford.szdm stopfunkciohoz [Hz]

Paraméter 1-90 Motor hévédelme

Paraméter 1-93 Termiszt. er6forrds

Paraméter 2-01 DC-fékdram

Paraméter 2-02 DC-fékezési id6

Paraméter 2-04 DC-fék bekapcs. ford.sz. [Hz]
Paraméter 2-10 Fékfunkcio +6
5 Paraméter 2-11 Fékellendllds (ohm) +
Paraméter 2-12 Fékteljes. korldtja (kW) +

+
+
+
Paraméter 2-00 DC-tartédram +
+
+
+

Paraméter 2-16 AC-fék max. drama -

Paraméter 2-17 Tulfesz.-vezérlés

Paraméter 2-19 Over-voltage Gain

Paraméter 2-20 Fékkiolddsi dram
Paraméter 2-22 Fékaktiv. ford.szdm [Hz]

|+ [+ + ]+ ||+ +]+]+

+|+ [+ +

Tablazat 5.5 Aktiv és inaktiv paraméterek

6) Nem AC-fék
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5.2

5.2.1 0-** Operation and Display

Paraméterlistak

Parameter # |Parameter description Default value 4 set-up Change during [ Conversion Type
operation index

0-0* Basic Settings

0-01 Language [0] English 1 set-up TRUE - Uint8

0-03 Regional Settings [0] International 1 set-up FALSE - Uint8

0-04 Operating State at Power-up [0] Resume All set-ups TRUE - Uint8

0-06 GridType Size Related 1 set-up FALSE - Uint8

0-07 Auto DC Braking [1] On 1 set-up FALSE - Uint8

0-1* Set-up Operations

0-10 Active Set-up [1] Set-up 1 1 set-up TRUE - Uint8

0-11 Programming Set-up [9] Active Set-up 1 set-up TRUE - Uint8

0-12 Link Setups [20] Linked All set-ups FALSE - Uint8

0-14 Readout: Edit Set-ups / Channel 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32

0-16 Application Selection [0] None 1 set-up FALSE - Uint8

0-2* LCP Display

0-20 Display Line 1.1 Small 1602 All set-ups TRUE - Uint16

0-21 Display Line 1.2 Small 1614 All set-ups TRUE - Uint16

0-22 Display Line 1.3 Small 1610 All set-ups TRUE - Uint16

0-23 Display Line 2 Large 1613 All set-ups TRUE - Uint16

0-24 Display Line 3 Large 1502 All set-ups TRUE - Uint16

0-3* LCP Custom Readout

0-30 Custom Readout Unit [1] % 1 set-up TRUE - Uint8
0 CustomRea-

0-31 Custom Readout Min Value doutUnit 1 set-up TRUE -2 Int32
100 CustomRea-

0-32 Custom Readout Max Value doutUnit 1 set-up TRUE -2 Int32

0-37 Display Text 1 I} 1 set-up TRUE VisStr[21]

0-38 Display Text 2 I 1 set-up TRUE VisStr[26]

0-39 Display Text 3 0 1 set-up TRUE VisStr[26]

0-4* LCP Keypad

0-40 [Hand on] Key on LCP [1] Enabled All set-ups TRUE - Uint8

0-42 [Auto on] Key on LCP [1] Enabled All set-ups TRUE - Uint8

0-44 [Off/Reset] Key on LCP [1] Enabled All set-ups TRUE - Uint8

0-5* Copy/Save

0-50 LCP Copy [0] No copy 1 set-up FALSE - Uint8

0-51 Set-up Copy [0] No copy 1 set-up FALSE - Uint8

0-6* Password

0-60 |Main Menu Password 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16

5.2.2 1-** Load and Motor

Parameter # |Parameter description Default value 4 set-up Change during [ Conversion Type

operation index

1-0* General Settings

1-00 Configuration Mode [0] Open Loop All set-ups TRUE - Uint8

1-01 Motor Control Principle [1] vwC* All set-ups FALSE - Uint8

1-03 Torque Characteristics [0] Constant torque All set-ups FALSE - Uint8

1-06 Clockwise Direction [0] Normal 1 set-up FALSE - Uint8

1-08 Motor Control Bandwidth Size Related 1 set-up FALSE - Uint8

1-1* Motor Selection
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Parameter # |Parameter description Default value 4 set-up Change during [ Conversion Type
operation index
1-10 Motor Construction [0] Asynchron 1 set-up FALSE - Uint8
1-14 Damping Gain 120 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-15 Low Speed Filter Time Const. Size Related All set-ups TRUE -2 Uint16
1-16 High Speed Filter Time Const. Size Related All set-ups TRUE -2 Uint16
1-17 Voltage filter time const. Size Related All set-ups TRUE -3 Uint16
1-2* Motor Data
1-20 Motor Power Size Related All set-ups FALSE - Uint8
1-22 Motor Voltage Size Related All set-ups FALSE Uint16
1-23 Motor Frequency Size Related All set-ups FALSE Uint16
1-24 Motor Current Size Related All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 Motor Nominal Speed Size Related All set-ups FALSE 67 Uint16
1-26 Motor Cont. Rated Torque Size Related All set-ups FALSE -1 Uint32
1-29 Automatic Motor Adaption (AMA) [0] Off All set-ups FALSE - Uint8
1-3* Adv. Motor Data |
1-30 Stator Resistance (Rs) Size Related All set-ups FALSE -3 Uint32
1-31 Rotor Resistance (Rr) Size Related All set-ups FALSE -3 Uint32
1-33 Stator Leakage Reactance (X1) Size Related All set-ups FALSE -3 Uint32
1-35 Main Reactance (Xh) Size Related All set-ups FALSE -2 Uint32
1-37 d-axis Inductance (Ld) Size Related All set-ups FALSE -6 Int32
1-38 g-axis Inductance (Lq) Size Related All set-ups FALSE -6 Int32
1-39 Motor Poles Size Related All set-ups FALSE 0 Uint8
1-4* Adv. Motor Data Il
1-40 Back EMF at 1000 RPM Size Related All set-ups FALSE Uint16
1-42 Motor Cable Length 50 m All set-ups FALSE Uint8
1-43 Motor Cable Length Feet 164 ft All set-ups FALSE Uint16
1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat) Size Related All set-ups FALSE -6 Int32
1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat) Size Related All set-ups FALSE -6 Int32
1-46 Position Detection Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
Current at Min Inductance for d-
1-48 axis 100 % All set-ups FALSE 0 Int16
Current at Min Inductance for g-
1-49 axis 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
1-5% Load Indep. Setting
Motor Magnetisation at Zero
1-50 Speed 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
Min Speed Normal Magnetising
1-52 [Hz] 1 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
1-55 U/f Characteristic - U Size Related All set-ups FALSE -1 Uint16
1-56 U/f Characteristic - F Size Related All set-ups FALSE -1 Uint16
1-6* Load Depen. Setting
1-60 Low Speed Load Compensation 100 % All set-ups TRUE Int16
1-61 High Speed Load Compensation 100 % All set-ups TRUE Int16
1-62 Slip Compensation Size Related All set-ups TRUE Int16
1-63 Slip Compensation Time Constant 0.1s All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64 Resonance Dampening 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
Resonance Dampening Time
1-65 Constant 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16
1-66 Min. Current at Low Speed 50 % All set-ups TRUE 0 Uint32
1-7* Start Adjustments
1-70 PM Start Mode [0] Rotor Detection All set-ups TRUE - Uint8
1-71 Start Delay 0s All set-ups TRUE -1 Uint8
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Parameter # |Parameter description Default value 4 set-up Change during [ Conversion Type
operation index
[2] Coast/delay
1-72 Start Function time All set-ups TRUE - Uint8
1-73 Flying Start [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8
1-75 Start Speed [Hz] Size Related All set-ups TRUE -1 Uint16
1-76 Start Current Size Related All set-ups TRUE -2 Uint32
1-78 Compressor Start Max Speed [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
Compressor Start Max Time to
1-79 Trip 5s All set-ups TRUE -1 Uint8
1-8* Stop Adjustments
1-80 Function at Stop [0] Coast All set-ups TRUE - Uint8
Min Speed for Function at Stop
1-82 [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
[0] Precise ramp
1-83 Precise Stop Function stop All set-ups FALSE - Uint8
1-84 Precise Stop Counter Value 100000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
Precise Stop Speed Compensation
1-85 Delay 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-88 AC Brake Gain 1.4 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
1-9* Motor Temperature
1-90 Motor Thermal Protection [0] No protection All set-ups TRUE - Uint8
1-93 Thermistor Source [0] None All set-ups FALSE - Uint8
5.2.3 2-** Brakes
Parameter # |Parameter description Default value 4 set-up Change during | Conversion Type
operation index
2-0* DC-Brake
2-00 DC Hold/Motor Preheat Current 50 % All set-ups TRUE Uint16
2-01 DC Brake Current 50 % All set-ups TRUE Uint16
2-02 DC Braking Time 10s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-04 DC Brake Cut In Speed 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
2-06 Parking Current 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-07 Parking Time 3s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-1* Brake Energy Funct.
2-10 Brake Function [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
2-11 Brake Resistor (ohm) Size Related All set-ups FALSE -1 Uint16
2-12 Brake Power Limit (kW) Size Related All set-ups TRUE Uint32
2-14 Brake voltage reduce oV All set-ups FALSE uint16
2-16 AC Brake, Max current 100 % All set-ups TRUE -1 Uint16
2-17 Over-voltage Control [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8
2-19 Over-voltage Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-2* Mechanical Brake
2-20 Release Brake Current 0A All set-ups TRUE -2 Uint32
2-22 Activate Brake Speed [HZ] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
2-23 Activate Brake Delay 0s All set-ups TRUE -1 Uint8
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5.2.4 3-** Reference/Ramps

Parameter # [Parameter description Default value 4 set-up Change during | Conversion Type
operation index
3-0* Reference Limits
3-00 Reference Range [0] Min - Max All set-ups TRUE - Uint8
3-01 Reference/Feedback Unit Size Related All set-ups TRUE - Uint8
0 ReferenceFeed-
3-02 Minimum Reference backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 Maximum Reference Size Related All set-ups TRUE -3 Int32
3-04 Reference Function [0] Sum All set-ups TRUE - Uint8
3-1* References
3-10 Preset Reference 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-11 Jog Speed [Hz] 5Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
3-12 Catch up/slow Down Value 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-14 Preset Relative Reference 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-15 Reference 1 Source [1] Analog Input 53 All set-ups TRUE - Uint8
3-16 Reference 2 Source [0] No function All set-ups TRUE - Uint8
[11] Local bus
3-17 Reference 3 Source reference All set-ups TRUE - Uint8
Relative Scaling Reference
3-18 Resource [0] No function All set-ups TRUE - Uint8
3-4* Ramp 1
3-40 Ramp 1 Type [0] Linear All set-ups TRUE - Uint8
3-41 Ramp 1 Ramp Up Time Size Related All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42 Ramp 1 Ramp Down Time Size Related All set-ups TRUE -2 Uint32
3-5% Ramp 2
3-50 Ramp 2 Type [0] Linear All set-ups TRUE - Uint8
3-51 Ramp 2 Ramp Up Time Size Related All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52 Ramp 2 Ramp Down Time Size Related All set-ups TRUE -2 Uint32
3-6* Ramp 3
3-60 Ramp 3 Type [0] Linear All set-ups TRUE - Uint8
3-61 Ramp 3 Ramp up Time Size Related All set-ups TRUE -2 Uint32
3-62 Ramp 3 Ramp down Time Size Related All set-ups TRUE -2 Uint32
3-7* Ramp 4
3-70 Ramp 4 Type [0] Linear All set-ups TRUE - Uint8
3-71 Ramp 4 Ramp up Time Size Related All set-ups TRUE -2 Uint32
3-72 Ramp 4 Ramp Down Time Size Related All set-ups TRUE -2 Uint32
3-8* Other Ramps
3-80 Jog Ramp Time Size Related All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 Quick Stop Ramp Time Size Related 1 set-up TRUE -2 Uint32
3-9* Digital Pot.Meter
3-90 Step Size 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-92 Power Restore [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
3-93 Maximum Limit 100 % All set-ups TRUE Int16
3-94 Minimum Limit -100 % All set-ups TRUE Int16
3-95 Ramp Delay 1000 ms All set-ups TRUE -3 uint32
3-96 Maximum Limit Switch Reference 25 % All set-ups TRUE 0 Int16
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5.2.5 4-** Limits/Warnings

Parameter # [Parameter description Default value 4 set-up Change during | Conversion Type
operation index
4-1* Motor Limits
4-10 Motor Speed Direction [0] Clockwise All set-ups FALSE - Uint8
4-12 Motor Speed Low Limit [Hz] 0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
4-14 Motor Speed High Limit [Hz] 65 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
4-16 Torque Limit Motor Mode Size Related All set-ups TRUE Uint16
4-17 Torque Limit Generator Mode 100 % All set-ups TRUE Uint16
4-18 Current Limit Size Related All set-ups TRUE Uint16
4-19 Max Output Frequency Size Related All set-ups FALSE -1 Uint16
4-2* Limit Factors
4-20 Torque Limit Factor Source [0] No function All set-ups TRUE - Uint8
4-21 Speed Limit Factor Source [0] No function All set-ups TRUE - Uint8
4-22 Break Away Boost [0] Off All set-ups FALSE - Uint8
4-3* Motor Fb Monitor
4-30 Motor Feedback Loss Function [2] Trip All set-ups TRUE - Uint8
4-31 Motor Feedback Speed Error 20 Hz All set-ups TRUE 0 Uint16
4-32 Motor Feedback Loss Timeout 0.05 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-4* Adj. Warnings 2
4-40 Warning Freq. Low Size Related All set-ups TRUE -1 uint16
4-41 Warning Freq. High Size Related All set-ups TRUE -1 uint16
4-42 Adjustable Temperature Warning 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
4-5* Adj. Warnings
4-50 Warning Current Low 0A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51 Warning Current High Size Related All set-ups TRUE -2 Uint32
4-54 Warning Reference Low -4999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55 Warning Reference High 4999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
-4999
4-56 Warning Feedback Low ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4999
4-57 Warning Feedback High ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58 Missing Motor Phase Function [1]1 On All set-ups FALSE - Uint8
4-6* Speed Bypass
4-61 Bypass Speed From [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
4-63 Bypass Speed To [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
5.2.6 5-** Digital In/Out
Parameter # | Parameter description Default value 4 set-up Change Conversio Type
during n index
operation
5-0* Digital 1/0 mode
5-00 Digital I/0O Mode [0] PNP 1 set-up FALSE Uint8
5-01 Terminal 27 Mode [0] Input All set-ups TRUE Uint8
5-1* Digital Inputs
5-10 Terminal 18 Digital Input [8] Start All set-ups TRUE Uint8
5-11 Terminal 19 Digital Input [10] Reversing All set-ups TRUE Uint8
5-12 Terminal 27 Digital Input Size Related All set-ups TRUE Uint8
5-13 Terminal 29 Digital Input [14] Jog All set-ups TRUE Uint8
5-14 Terminal 32 Digital Input [0] No operation All set-ups TRUE Uint8
5-15 Terminal 33 Digital Input [16] Preset ref bit 0 All set-ups TRUE Uint8
5-19 Terminal 37/38 Safe Torque Off | [1] Safe Torque Off Alarm 1 set-up TRUE Uint8
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Parameter # | Parameter description Default value 4 set-up Change Conversio Type
during n index
operation
5-3* Digital Outputs
5-30 Terminal 27 Digital Output [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-34 On Delay, Digital Output 0.01s All set-ups TRUE -2 uint16
5-35 Off Delay, Digital Output 0.01s All set-ups TRUE -2 uint16
5-4* Relay
5-40 Function Relay Size Related All set-ups TRUE - Uint8
5-41 On Delay, Relay 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 Off Delay, Relay 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5* Pulse Input
5-50 Term. 29 Low Frequency 4 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-51 Term. 29 High Frequency 32000 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-52 Term. 29 Low Ref./Feedb. Value 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-53 Term. 29 High Ref./Feedb. Value Size Related All set-ups TRUE -3 Int32
5-55 Term. 33 Low Frequency 4 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-56 Term. 33 High Frequency 32000 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-57 Term. 33 Low Ref./Feedb. Value 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-58 Term. 33 High Ref./Feedb. Value Size Related All set-ups TRUE -3 Int32
5-6* Pulse Output
Terminal 27 Pulse Output
5-60 Variable [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-62 Pulse Output Max Freq 27 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-7* 24V Encoder Input
Term 32/33 Pulses Per
5-70 Revolution 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
5-71 Term 32/33 Encoder Direction [0] Clockwise All set-ups FALSE - Uint8
5-9* Bus Controlled
5-90 Digital & Relay Bus Control 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93 Pulse Out 27 Bus Control 0 % All set-ups TRUE -2 Uint16
5-94 Pulse Out 27 Timeout Preset 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5.2.7 6-** Analog In/Out
Parameter # [Parameter description Default value 4 set-up Change during | Conversion Type
operation index
6-0* Analog I/0 Mode
6-00 Live Zero Timeout Time 10s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01 Live Zero Timeout Function [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
6-1* Analog Input 53
6-10 Terminal 53 Low Voltage 0.07 V All set-ups TRUE -2 Uint16
6-11 Terminal 53 High Voltage 10V All set-ups TRUE -2 Uint16
6-14 Terminal 53 Low Ref./Feedb. Value 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
Terminal 53 High Ref./Feedb.
6-15 Value Size Related All set-ups TRUE -3 Int32
6-16 Terminal 53 Filter Time Constant 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
6-18 Terminal 53 Digital Input [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
6-19 Terminal 53 mode [1] Voltage mode 1 set-up TRUE - Uint8
6-2* Analog Input 54
6-20 Terminal 54 Low Voltage 0.07 V All set-ups TRUE -2 Uint16
6-21 Terminal 54 High Voltage 10V All set-ups TRUE -2 Uint16
6-22 Terminal 54 Low Current 4 mA All set-ups TRUE -5 Uint16
6-23 Terminal 54 High Current 20 mA All set-ups TRUE -5 Uint16
118 Danfoss A/S © 07/2016 Minden jog fenntartva. MGO07C347



Dt

Paraméterlistak

Programozasi utmutaté

Parameter # [Parameter description Default value 4 set-up Change during | Conversion Type
operation index
6-24 Terminal 54 Low Ref./Feedb. Value 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
Terminal 54 High Ref./Feedb.
6-25 Value Size Related All set-ups TRUE -3 Int32
6-26 Terminal 54 Filter Time Constant 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
6-29 Terminal 54 mode [1] Voltage mode 1 set-up TRUE - Uint8
6-9* Analog/Digital Output 42
6-90 Terminal 42 Mode [0] 0-20 mA All set-ups TRUE - Uint8
6-91 Terminal 42 Analog Output [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
6-92 Terminal 42 Digital Output [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
6-93 Terminal 42 Output Min Scale 0 % All set-ups TRUE -2 Uint16
6-94 Terminal 42 Output Max Scale 100 % All set-ups TRUE -2 Uint16
6-96 Terminal 42 Output Bus Control 0 N/A All set-ups TRUE Uint16
6-98 Drive Type 0 N/A 1 set-up FALSE Uint8
5.2.8 7-** Controllers
Parameter # [Parameter description Default value 4 set-up Change during | Conversion Type
operation index
7-0* Speed PID Ctrl.
7-00 Speed PID Feedback Source [20] None All set-ups FALSE - Uint8
7-02 Speed PID Proportional Gain 0.015 N/A All set-ups TRUE -3 Uint16
7-03 Speed PID Integral Time 8 ms All set-ups TRUE -4 Uint32
7-04 Speed PID Differentiation Time 30 ms All set-ups TRUE -4 Uint16
7-05 Speed PID Diff. Gain Limit 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-06 Speed PID Lowpass Filter Time 10 ms All set-ups TRUE -4 Uint16
7-07 Speed PID Feedback Gear Ratio 1 N/A All set-ups FALSE -4 Uint32
7-08 Speed PID Feed Forward Factor 0% All set-ups FALSE 0 Uint16
7-1* Torque PID Ctrl.
7-12 Torque PID Proportional Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
7-13 Torque PID Integration Time 0.020 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-2* Process Ctrl. Feedb
7-20 Process CL Feedback 1 Resource [0] No function All set-ups TRUE - Uint8
7-22 Process CL Feedback 2 Resource [0] No function All set-ups TRUE - Uint8
7-3* Process PID Ctrl.
Process PID Normal/ Inverse
7-30 Control [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
7-31 Process PID Anti Windup [1] On All set-ups TRUE - Uint8
7-32 Process PID Start Speed 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
7-33 Process PID Proportional Gain 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-34 Process PID Integral Time 9999 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-35 Process PID Differentiation Time 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
7-36 Process PID Diff. Gain Limit 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-38 Process PID Feed Forward Factor 0 % All set-ups TRUE Uint16
7-39 On Reference Bandwidth 5% All set-ups TRUE Uint8
7-4* Adv. Process PID |
7-40 Process PID I-part Reset [0] No All set-ups TRUE - Uint8
7-41 Process PID Output Neg. Clamp -100 % All set-ups TRUE Int16
7-42 Process PID Output Pos. Clamp 100 % All set-ups TRUE Int16
Process PID Gain Scale at Min.
7-43 Ref. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
Process PID Gain Scale at Max.
7-44 Ref. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
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Parameter # [Parameter description Default value 4 set-up Change during | Conversion Type
operation index
7-45 Process PID Feed Fwd Resource [0] No function All set-ups TRUE - Uint8
Process PID Feed Fwd Normal/
7-46 Inv. Ctrl. [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
7-48 PCD Feed Forward 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
Process PID Output Normal/ Inv.
7-49 Ctrl. [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
7-5% Adv. Process PID II
7-50 Process PID Extended PID [1] Enabled All set-ups TRUE - Uint8
7-51 Process PID Feed Fwd Gain 1 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-52 Process PID Feed Fwd Ramp up 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint32
Process PID Feed Fwd Ramp
7-53 down 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-56 Process PID Ref. Filter Time 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-57 Process PID Fb. Filter Time 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-6* Feedback Conversion
7-60 Feedback 1 Conversion [0] Linear All set-ups TRUE - Uint8
7-62 Feedback 2 Conversion [0] Linear All set-ups TRUE - Uint8
5.2.9 8-** Communications and Options
Parameter # [Parameter description Default value 4 set-up Change during | Conversion Type
operation index
8-0* General Settings
[0] Digital and
8-01 Control Site ctrl.word All set-ups TRUE - Uint8
8-02 Control Source Size Related All set-ups TRUE - Uint8
8-03 Control Timeout Time 1s 1 set-up TRUE -1 Uint16
8-04 Control Timeout Function [0] Off 1 set-up TRUE - Uint8
8-07 Diagnosis Trigger [0] Disable 1 set-up TRUE - Uint8
8-1* Ctrl. Word Settings
8-10 Control Word Profile [0] FC profile All set-ups TRUE - Uint8
8-14 Configurable Control Word CTW [1] Profile default All set-ups TRUE - Uint8
8-19 Product Code Size Related 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-3* FC Port Settings
8-30 Protocol [0] FC 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 Address 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 Baud Rate Size Related 1 set-up TRUE - Uint8
8-33 Parity / Stop Bits Size Related 1 set-up TRUE - Uint8
8-35 Minimum Response Delay 0.01 s 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-36 Maximum Response Delay Size Related 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 Maximum Inter-char delay 0.025 s 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-4* FC MC protocol set
8-42 PCD Write Configuration Size Related 2 set-ups TRUE - Uint8
8-43 PCD Read Configuration Size Related 1 set-up TRUE - uint8
8-5* Digital/Bus
8-50 Coasting Select [3] Logic OR All set-ups TRUE - Uint8
8-51 Quick Stop Select [3] Logic OR All set-ups TRUE - Uint8
8-52 DC Brake Select [3] Logic OR All set-ups TRUE - Uint8
8-53 Start Select [3] Logic OR All set-ups TRUE - Uint8
8-54 Reversing Select [3] Logic OR All set-ups TRUE - Uint8
8-55 Set-up Select [3] Logic OR All set-ups TRUE - Uint8
8-56 Preset Reference Select [3] Logic OR All set-ups TRUE - Uint8
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8-57 Profidrive OFF2 Select [3] Logic OR All set-ups TRUE - Uint8
8-58 Profidrive OFF3 Select [3] Logic OR All set-ups TRUE - Uint8
8-7* BACnet
8-79 Protocol Firmware version Size Related 1 set-up FALSE -2 Uint16
8-8* FC Port Diagnostics
8-80 Bus Message Count 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-81 Bus Error Count 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-82 Slave Messages Rcvd 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-83 Slave Error Count 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-84 Slave Messages Sent 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32 5
8-85 Slave Timeout Errors 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-88 Reset FC port Diagnostics [0] Do not reset 1 set-up TRUE - Uint8
8-9* Bus Feedback
8-90 Bus Jog 1 Speed 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-91 Bus Jog 2 Speed 200 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
5.2.10 9-** PROFIdrive
Parameter # |Parameter description Default value 4 set-up Change during | Conversion Type
operation index
9-00 Setpoint 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-07 Actual Value 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-15 PCD Write Configuration Size Related 1 set-up TRUE - Uint16
9-16 PCD Read Configuration Size Related 1 set-up TRUE - Uint16
9-18 Node Address 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-19 Drive Unit System Number 1037 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-22 Telegram Selection [100] None 1 set-up TRUE - Uint8
9-23 Parameters for Signals 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27 Parameter Edit [1] Enabled 1 set-up FALSE - Uint16
[1] Enable cyclic
9-28 Process Control master 1 set-up FALSE - Uint8
9-44 Fault Message Counter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45 Fault Code 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47 Fault Number 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52 Fault Situation Counter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53 Profibus Warning Word 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
[255] No baudrate
9-63 Actual Baud Rate found All set-ups TRUE - Uint8
9-64 Device Identification 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-65 Profile Number 0 N/A All set-ups TRUE 0 OctStr[2]
9-67 Control Word 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-68 Status Word 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-70 Edit Set-up [9] Active Set-up 1 set-up TRUE - Uint8
9-71 Profibus Save Data Values [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
9-72 ProfibusDriveReset [0] No action 1 set-up FALSE - Uint8
9-75 DO Identification 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-80 Defined Parameters (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81 Defined Parameters (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 Defined Parameters (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83 Defined Parameters (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-84 Defined Parameters (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-85 Defined Parameters (6) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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operation index
9-90 Changed Parameters (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91 Changed Parameters (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 Changed Parameters (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93 Changed Parameters (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 Changed Parameters (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-99 Profibus Revision Counter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
5.2.11 10-** CAN Fieldbus
Parameter # [Parameter description Default value 4 set-up Change during | Conversion Type
operation index
10-0* Common Settings
10-01 Baud Rate Select [20] 125 Kbps 1 set-up TRUE - Uint8
10-02 Node ID 127 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
10-05 Readout Transmit Error Counter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 Readout Receive Error Counter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-3* Parameter Access
10-31 Store Data Values [0] Off All set-ups TRUE - uint8
10-33 Store Always [0] Off 1 set-up TRUE - Uint8
5.2.12 12-** Ethernet
Parameter # [Parameter description Default value 4 set-up Change during | Conversion Type
operation index
12-0* IP Settings
12-00 IP Address Assignment [10] DCP 1 set-up TRUE - Uint8
12-01 IP Address 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-02 Subnet Mask 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-03 Default Gateway 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-04 DHCP Server 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-05 Lease Expires 0 N/A All set-ups TRUE 0 TimD
12-06 Name Servers 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-07 Domain Name 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[48]
12-08 Host Name 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[48]
12-09 Physical Address 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[17]
12-1* Ethernet Link Parameters
12-10 Link Status [0] No Link All set-ups TRUE - Uint8
12-11 Link Duration Size Related All set-ups TRUE 0 TimD
12-12 Auto Negotiation [1] On 1 set-up TRUE - Uint8
12-13 Link Speed [0] None 1 set-up TRUE - Uint8
12-14 Link Duplex [1] Full Duplex 1 set-up TRUE - Uint8
12-8* Other Ethernet Services
12-80 FTP Server [0] Disabled 1 set-up TRUE - Uint8
12-81 HTTP Server [0] Disabled 1 set-up TRUE - Uint8
12-82 SMTP Service [0] Disabled 1 set-up TRUE - Uint8
12-89 Transparent Socket Channel Port 4000 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-9* Advanced Ethernet Services
12-90 Cable Diagnostic [0] Disabled 1 set-up TRUE - Uint8
12-91 Auto Cross Over [1] Enabled 1 set-up TRUE - Uint8
12-92 IGMP Snooping [1] Enabled 1 set-up TRUE - Uint8
12-93 Cable Error Length 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
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operation index

12-94 Broadcast Storm Protection -1 % 1 set-up TRUE 0 Int8

12-95 Broadcast Storm Filter [0] Broadcast only 1 set-up TRUE - Uint8

12-96 Port Config Size Related 1 set-up TRUE - Uint8

12-98 Interface Counters 4000 N/A All set-ups TRUE Uint32

12-99 Media Counters 0 N/A All set-ups TRUE Uint32

5.2.13 13-** Smart Logic Control

Parameter # [Parameter description Default value 4 set-up Change during [ Conversion Type
operation index

13-0* SLC Settings

13-00 SL Controller Mode [0] Off 1 set-up TRUE - Uint8

[39] Start
13-01 Start Event command 1 set-up TRUE - Uint8
13-02 Stop Event [40] Drive stopped 1 set-up TRUE - Uint8
[0] Do not reset

13-03 Reset SLC SLC 1 set-up TRUE - Uint8

13-1* Comparators

13-10 Comparator Operand [0] Disabled 1 set-up TRUE - Uint8

[1] Approx.Equal

13-11 Comparator Operator (~) 1 set-up TRUE - Uint8

13-12 Comparator Value 0 N/A 1 set-up TRUE -3 Int32

13-2* Timers

13-20 SL Controller Timer 0s 1 set-up TRUE -2 Uint32

13-4* Logic Rules

13-40 Logic Rule Boolean 1 [0] False 1 set-up TRUE - Uint8

13-41 Logic Rule Operator 1 [0] Disabled 1 set-up TRUE - Uint8

13-42 Logic Rule Boolean 2 [0] False 1 set-up TRUE - Uint8

13-43 Logic Rule Operator 2 [0] Disabled 1 set-up TRUE - Uint8

13-44 Logic Rule Boolean 3 [0] False 1 set-up TRUE - Uint8

13-5* States

13-51 SL Controller Event [0] False 1 set-up TRUE - Uint8

13-52 SL Controller Action [0] Disabled 1 set-up TRUE - Uint8

5.2.14 14-** Special Functions

Parameter # |Parameter description Default value 4 set-up Change during | Conversion Type
operation index

14-0% Inverter Switching

14-01 Switching Frequency Size Related All set-ups TRUE - Uint8

14-03 Overmodulation [1]1 On All set-ups FALSE - Uint8

14-07 Dead Time Compensation Level Size Related All set-ups FALSE 0 Uint8

14-08 Damping Gain Factor Size Related All set-ups TRUE 0 Uint8

14-09 Dead Time Bias Current Level Size Related All set-ups FALSE 0 Uint8

14-1* Mains On/Off

14-10 Mains Failure [0] No function All set-ups FALSE - Uint8

14-11 Mains Voltage at Mains Fault Size Related All set-ups TRUE 0 Uint16

14-12 Function at Mains Imbalance [0] Trip 1 set-up TRUE - Uint8

14-15 Kin. Backup Trip Recovery Level Size Related All set-ups TRUE -3 Uint32

14-2* Reset Functions

14-20 Reset Mode [0] Manual reset All set-ups TRUE - Uint8

14-21 Automatic Restart Time 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
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[0] Normal

14-22 Operation Mode operation 1 set-up TRUE - Uint8
14-24 Trip Delay at Current Limit 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-25 Trip Delay at Torque Limit 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-27 Action At Inverter Fault [1] Warning All set-ups TRUE - Uint8
14-28 Production Settings [0] No action 1 set-up FALSE - Uint8
14-29 Service Code 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
14-3* Current Limit Ctrl.

Current Lim Ctrl, Proportional
14-30 Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
14-31 Current Lim Ctrl, Integration Time 0.020 s All set-ups TRUE -3 Uint16
14-32 Current Lim Ctrl, Filter Time 5ms All set-ups TRUE -4 Uint16
14-4* Energy Optimising
14-40 VT Level 66 % All set-ups FALSE Uint8
14-41 AEO Minimum Magnetisation 66 % All set-ups FALSE Uint8

d-axis current optimization for
14-44 IPM 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8
14-5* Environment
14-50 RFI Filter [2] Grid Type 1 set-up FALSE - Uint8
14-51 DC-Link Voltage Compensation [1] On All set-ups FALSE - Uint8

[5] Constant-on

14-52 Fan Control mode 1 set-up TRUE - Uint8
14-55 Output Filter [0] No Filter 1 set-up FALSE - Uint8
14-6* Auto Derate
14-61 Function at Inverter Overload [0] Trip All set-ups TRUE - Uint8
14-63 Min Switch Frequency [2] 2.0 kHz 1 set-up FALSE - Uint8

Dead Time Compensation Zero
14-64 Current Level [0] Disabled All set-ups FALSE - Uint8

Speed Derate Dead Time
14-65 Compensation Size Related All set-ups FALSE 0 Uint16
14-8* Options

[0] Protect Option
14-89 Option Detection Config. 1 set-up TRUE - Uint8
14-9* Fault Settings
14-90 |Fau|t Level [3] Trip Lock All set-ups TRUE - Uint8
5.2.15 15-** Drive Information
Parameter # |Parameter description Default value 4 set-up Change during | Conversion Type
operation index

15-0* Operating Data
15-00 Operating hours 0h 1 set-up TRUE 74 Uint32
15-01 Running Hours Oh 1 set-up TRUE 74 Uint32
15-02 kWh Counter 0 kWh 1 set-up TRUE 75 Uint32
15-03 Power Up's 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
15-04 Over Temp's 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
15-05 Over Volt's 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
15-06 Reset kWh Counter [0] Do not reset 1 set-up TRUE - Uint8
15-07 Reset Running Hours Counter [0] Do not reset 1 set-up TRUE - Uint8
15-3* Alarm Log
15-30 Alarm Log: Error Code 0 N/A 1 set-up TRUE Uint8
15-31 InternalFaultReason 0 N/A 1 set-up TRUE Int16
124 Danfoss A/S © 07/2016 Minden jog fenntartva. MGO07C347



Paraméterlistak

Programozasi utmutaté

Parameter # |Parameter description Default value 4 set-up Change during | Conversion Type
operation index
15-4* Drive Identification
15-40 FC Type 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[7]
15-41 Power Section 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[20]
15-42 Voltage 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[20]
15-43 Software Version 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[20]
15-44 Ordered TypeCode 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[41]
15-45 Actual Typecode String 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 Drive Ordering No 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[9]
15-48 LCP Id No 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[21]
15-49 SW ID Control Card 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[21]
15-50 SW ID Power Card 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[21]
15-51 Drive Serial Number 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[13]
15-52 OEM Information 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[40]
15-53 Power Card Serial Number 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[21]
15-57 File Version 0 N/A 1 set-up FALSE 0 Uint8
15-59 Filename 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[16]
15-6* Option Ident
15-60 Option Mounted Size Related All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 Option SW Version Size Related All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-70 Option in Slot A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 Slot A Option SW Version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-9* Parameter Info
15-92 Defined Parameters 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
15-97 Application Type 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
15-98 Drive Identification 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[56]
15-99 Parameter Metadata 0 N/A 1 set-up FALSE 0 Uint16
5.2.16 16-** Data Readouts
Parameter # |Parameter description Default value 4 set-up Change during | Conversion Type
operation index
16-0* General Status
16-00 Control Word 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
0 ReferenceFeed-
16-01 Reference [Unit] backUnit 1 set-up TRUE -3 Int32
16-02 Reference [%] 0 % 1 set-up TRUE -1 Int16
16-03 Status Word 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
16-05 Main Actual Value [%] 0 % 1 set-up TRUE -2 Int16
0 CustomRea-
16-09 Custom Readout doutUnit 1 set-up TRUE -2 Int32
16-1* Motor Status
16-10 Power [kW] 0 kW 1 set-up TRUE -3 Uint32
16-11 Power [hp] 0 hp 1 set-up TRUE -3 Uint32
16-12 Motor Voltage oV 1 set-up TRUE -1 Uint32
16-13 Frequency 0 Hz 1 set-up TRUE -1 Uint32
16-14 Motor current 0A 1 set-up TRUE -2 Uint16
16-15 Frequency [%] 0 % 1 set-up TRUE -1 Uint16
16-16 Torque [Nm] 0 Nm All set-ups FALSE -1 Int32
16-17 Speed [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 0 Int32
16-18 Motor Thermal 0% 1 set-up TRUE 0 Uint8
16-20 Motor Angle 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-22 Torque [%)] 0% All set-ups FALSE 0 Int16
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16-3* Drive Status
16-30 DC Link Voltage oV 1 set-up TRUE 0 Uint32
16-33 Brake Energy /2 min 0 kw All set-ups FALSE 0 Uint32
16-34 Heatsink Temp. 0°C 1 set-up TRUE 100 Int8
16-35 Inverter Thermal 0 % 1 set-up TRUE 0 Uint8
16-36 Inv. Nom. Current 0A 1 set-up TRUE -2 Uint16
16-37 Inv. Max. Current 0A 1 set-up TRUE -2 Uint16
16-38 SL Controller State 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
16-39 Control Card Temp. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint16
16-5* Ref. & Feedb.
16-50 External Reference 0% 1 set-up TRUE -1 Int16
16-52 Feedback[Unit] 0 ProcessCtrlUnit 1 set-up TRUE -3 Int32
16-53 Digi Pot Reference 0 N/A All set-ups FALSE -2 Int16
16-57 Feedback [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-6* Inputs & Outputs
16-60 Digital Input 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
16-61 Terminal 53 Setting Size Related 1 set-up TRUE - Uint8
16-62 Analog Input 53 1 N/A 1 set-up TRUE -2 Uint16
16-63 Terminal 54 Setting Size Related 1 set-up TRUE - Uint8
16-64 Analog Input Al54 1 N/A 1 set-up TRUE -2 Uint16
16-65 Analog Output 42 [mA] 0 mA 1 set-up TRUE -2 Uint16
16-66 Digital Output 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[5]
16-67 Pulse Input 29[Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-68 Pulse Input 33 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-69 Pulse Output 27 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-71 Relay Output 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
16-72 Counter A 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
16-73 Counter B 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
16-74 Prec. Stop Counter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-8* Fieldbus & FC Port
16-80 Fieldbus CTW 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
16-82 Fieldbus REF 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
16-84 Comm. Option STW 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
16-85 FC Port CTW 1 1084 N/A 1 set-up FALSE 0 uint16
16-86 FC Port REF 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
16-9* Diagnosis Readouts
16-90 Alarm Word 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
16-91 Alarm Word 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
16-92 Warning Word 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
16-93 Warning Word 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
16-94 Ext. Status Word 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
16-95 Ext. Status Word 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
16-97 Alarm Word 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
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5.2.17 18-** Data Readouts 2

Parameter # |Parameter description Default value 4 set-up Change during [ Conversion Type
operation index
18-9* PID Readouts
18-90 Process PID Error 0% All set-ups FALSE -1 Int16
18-91 Process PID Output 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-92 Process PID Clamped Output 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-93 Process PID Gain Scaled Output 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
5.2.18 21-** Ext. Closed Loop
Parameter # |Parameter description Default value 4 set-up Change during | Conversion Type
operation index
21-0* Ext. CL Autotuning
21-09 Extended PID Enable [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8
21-1* Ext. CL 1 Ref./Fb.
21-11 Ext. 1 Minimum Reference 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-12 Ext. 1 Maximum Reference 100 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-13 Ext. 1 Reference Source [0] No function All set-ups TRUE - Uint8
21-14 Ext. 1 Feedback Source [0] No function All set-ups TRUE - Uint8
21-15 Ext. 1 Setpoint 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-17 Ext. 1 Reference [Unit] 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-18 Ext. 1 Feedback [Unit] 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-19 Ext. 1 Output [%] 0% All set-ups TRUE 0 Int32
Ext. CL 1 PID
21-20 Ext. 1 Normal/Inverse Control [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-21 Ext. 1 Proportional Gain 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-22 Ext. 1 Integral Time 10000 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-23 Ext. 1 Differentation Time 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-24 Ext. 1 Dif. Gain Limit 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
5.2.19 22-** Application Functions
Parameter # |Parameter description Default value 4 set-up Change during | Conversion Type
operation index
22-4* Sleep Mode
22-40 Minimum Run Time 10s All set-ups TRUE Uint16
22-41 Minimum Sleep Time 10s All set-ups TRUE Uint16
22-43 Wake-Up Speed [HZ] 10 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
22-44 Wake-Up Ref./FB Diff 10 % All set-ups TRUE Uint8
22-45 Setpoint Boost 0 % All set-ups TRUE Int8
22-46 Maximum Boost Time 60 s All set-ups TRUE Uint16
22-47 Sleep Speed [Hz] 0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
22-6* Broken Belt Detection
22-60 Broken Belt Function [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
22-61 Broken Belt Torque 10 % All set-ups TRUE Uint8
22-62 Broken Belt Delay 10s All set-ups TRUE Uint16
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5.2.20 30-** Special Features

Parameter # |Parameter description Default value 4 set-up Change during | Conversion Type
operation index
30-2* Adv. Start Adjust
30-20 High Starting Torque Time [s] Size Related All set-ups TRUE -2 Uint16
30-21 High Starting Torque Current [%] Size Related All set-ups TRUE -1 Uint32
30-22 Locked Rotor Detection [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
30-23 Locked Rotor Detection Time [s] 0.10 s All set-ups TRUE -2 Uint8
5.2.21 32-** Motion Control Basic Settings
Parameter # |Parameter description Default value 4 set-up Change during | Conversion Type
operation index
32-11 User Unit Denominator 1 N/A 1 set-up FALSE 0 Uint32
32-12 User Unit Numerator 1 N/A 1 set-up FALSE 0 Uint32
32-67 Max. Tolerated Position Error 2000000 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
32-80 Maximum Allowed Velocity 1500 RPM 1 set-up FALSE 67 Uint16
32-81 Motion Ctrl Quick Stop Ramp 1000 ms 1 set-up TRUE -3 Uint32
5.2.22 33-** Motion Control Adv. Settings
Parameter # |Parameter description Default value 4 set-up Change during | Conversion Type
operation index
33-00 Homing Mode [0] Not forced 1 set-up TRUE - Uint8
33-01 Home Offset 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Int32
33-02 Home Ramp Time 10 ms 1 set-up TRUE -3 Uint16
33-03 Homing Velocity 100 RPM 1 set-up TRUE 67 Int16
[1] Reverse no
33-04 Homing Behaviour index 1 set-up TRUE - Uint8
33-41 Negative Software Limit -500000 N/A 1 set-up TRUE 0 Int32
33-42 Positive Software Limit 500000 N/A 1 set-up TRUE 0 Int32
3343 Negative Software Limit Active [0] Inactive 1 set-up TRUE - Uint8
33-44 Positive Software Limit Active [0] Inactive 1 set-up TRUE - Uint8
33-47 Target Position Window 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
5.2.23 34-** Motion Control Data Readouts
Parameter # |Parameter description Default value 4 set-up Change during | Conversion Type
operation index
34-0* PCD Write Par.
34-01 PCD 1 Write For Application 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-02 PCD 2 Write For Application 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-03 PCD 3 Write For Application 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-04 PCD 4 Write For Application 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-05 PCD 5 Write For Application 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-06 PCD 6 Write For Application 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-07 PCD 7 Write For Application 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-08 PCD 8 Write For Application 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-09 PCD 9 Write For Application 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-10 PCD 10 Write For Application 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-2* PCD Read Par.
34-21 PCD 1 Read For Application 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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Parameter # |Parameter description Default value 4 set-up Change during | Conversion Type
operation index
34-22 PCD 2 Read For Application 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-23 PCD 3 Read For Application 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-24 PCD 4 Read For Application 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-25 PCD 5 Read For Application 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-26 PCD 6 Read For Application 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-27 PCD 7 Read For Application 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-28 PCD 8 Read For Application 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-29 PCD 9 Read For Application 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-30 PCD 10 Read For Application 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-5*% Process Data 5
34-50 Actual Position 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-56 Track Error 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
5.2.24 37-** Application Settings
Parameter # |Parameter description Default value 4 set-up Change during | Conversion Type
operation index
37-0* ApplicationMode
37-00 Application Mode [0] Drive mode 1 set-up FALSE - Uint8
37-1* Position Control
37-01 Pos. Feedback Source [0] 24V Encoder 1 set-up FALSE - uint8
37-02 Pos. Target 0 N/A 1 set-up FALSE 0 Int32
37-03 Pos. Type [0] Absolute 1 set-up FALSE - uint8
37-04 Pos. Velocity 100 RPM 1 set-up FALSE 67 uint16
37-05 Pos. Ramp Up Time 5000 ms 1 set-up FALSE -3 uint32
37-06 Pos. Ramp Down Time 5000 ms 1 set-up FALSE -3 uint32
37-07 Pos. Auto Brake Ctrl [1] Enable 1 set-up TRUE - uint8
37-08 Pos. Hold Delay 0 ms 1 set-up TRUE -3 uint32
37-09 Pos. Coast Delay 200 ms 1 set-up TRUE -3 uint16
37-10 Pos. Brake Delay 200 ms 1 set-up TRUE -3 uint16
37-11 Pos. Brake Wear Limit 0 N/A 1 set-up TRUE 0 uint32
37-12 Pos. PID Anti Windup [1] Enable 1 set-up TRUE - uint8
37-13 Pos. PID Output Clamp 1000 N/A 1 set-up TRUE 0 uint16
37-14 Pos. Ctrl. Source [0] DI 1 set-up TRUE - uint8
37-15 Pos. Direction Block [0] No Blocking 1 set-up TRUE - uint8
[0] Ramp
37-17 Pos. Ctrl Fault Behaviour Down&Brake 1 set-up FALSE - uint8
37-18 Pos. Ctrl Fault Reason [0] No Fault 1 set-up TRUE - uint8
37-19 Pos. New Index 0 N/A 1 set-up TRUE 0 uint8
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6 Hibaelharitas

6.1 Figyelmeztetések és vészjelzések

Ha a frekvenciavélté hibadramkéore hibaéllapotot vagy
figgdben 1évé hibat észlel, akkor figyelmeztetést vagy
vészjelzést ad. Az LCP kijelzéjének villogasa vészjelzési vagy
figyelmeztetési dllapotot jelez; a kapcsolddd szamkdd a 2
sorban lathaté. Bizonyos esetekben a vészjelzés aktivalasat
figyelmeztetés el6ézi meg.

6.1.1 Vészjelzések

A vészjelzés a frekvenciavaltd leolddsat (miikodésének
megszakitasat) eredményezi. A frekvenciavalté 3 féle
leoldasi allapotot ismer (ez az 1. sorban jelenik meg):

Leoldas (automatikus Gjraindulas)

A frekvenciavalté a hiba elhdritdsa utan automatikusan
Ujraindul. A késziilék a bedllitastol figgden folyamatosan
vagy korlatozott szdamban prébélkozhat az automatikus
Ujrainditassal. Az automatikus Ujrainditasi kisérletek
beallitott szdménak kihasznalasa utan a leoldasi allapot
Jleoldas (hibatorlés)”-re véltozik.

Leoldas (hibatorlés)

A hiba megsziintetése utan a miikodés folytatdsahoz
hibatorlést kell végezni a frekvenciavéltén. A frekvenci-
avalté kézi hibatorléséhez nyomja meg a [Reset]
(Hibatorlés) gombot, illetve hasznaljon egy digitélis
bemenetet vagy terepibusz-parancsot. NLCP esetében a
stop és a hibatorlés funkcidonak egy gomb felel meg: [Off/
Reset] (Ki/Hibatorlés). Ha az [Off/Reset] (Ki/hibatorlés)
gombbal végez hibatorlést a frekvenciavalton, akkor kézi és
automatikus tizemmodban egyarant meg kell nyomni a
[Start] gombot a m(ikddési parancs kiadasahoz.

Leoldas blokkolassal (halézat lekapcsolasa)

Kapcsolja le a frekvenciavalto valtakozé aramu tapjat elég
hosszu idére ahhoz, hogy a kijelz6rél teljesen kikapcsoljon.
Sziintesse meg a hibaallapotot, majd kapcsolja vissza a
tapot. A bekapcsolas utan a hiba jelzése mar ,leoldas
(hibatorlés)” lesz a kézi, digitélis vagy terepi buszos
hibatorlés lehetdéségével.

6.1.2 Figyelmeztetések

Figyelmeztetés esetén a frekvenciavélté mikodéképes
marad, a figyelmeztetés azonban mindaddig villog, amig az
dllapot meg nem szlnik. A frekvenciavalté azonban
csokkentheti a figyelmeztetési allapotot. Példaul a 72.
figyelmeztetés: Nyomatékkorldt esetén a készilék a tuldram-
allapot kompenzélasa érdekében csokkenti a
fordulatszdmot. Bizonyos esetekben, ha az dllapot nem
javul vagy rosszabbodik, akkor vészjelzési allapot |ép
életbe, és a frekvenciavalto ledllitja kimenetét a motorcsat-

lakozdk felé. Az 1. sorban a figyelmeztetés kozérthet6
leirdsa, a 2. sorban pedig a szama lathato.

6.1.3 Figyelmeztetések és vészjelzd
Uzenetek

A figyelmeztetéseket és vészjelzéseket a frekvenciavaltd
eliilsé részén taldlhaté LED-ek, valamint a kijelzén
megjelend kéd is jelzi.

Figyelmeztetés Sarga

Vészjelzés Piros villogas

Tablazat 6.1 LED jelzés

A figyelmeztetés olyan allapotot jelez, amely figyelmet
igényel, illetve olyan trendet, amely figyelmet igényelhet. A
figyelmeztetés addig marad aktiv, amig a kivalté oka meg
nem szlnik. Bizonyos koriilmények kdzott a motor
mikodés folytatédhat.

A vészjelzés leoldassal jar. Leoldas esetén a motor taplalasa
megszlnik. A vészjelzést az azt kivalté allapot megsziin-
tetése utan a [Reset] (Hibatorlés) gomb megnyomasaval
vagy digitalis bemeneten keresztil (5-1* Digitdlis bemenetek
paramétercsoport) tordlhetd. A vészjelzést kivalté esemény
nem tehet kart a frekvenciavaltdban, és nem okozhat
veszélyes helyzetet. Az ok megsziintetése utan a miikodés
felGjitdsahoz torolni kell a vészjelzést.

A hibatorlésnek 3 féle modja van:

. Nyomja meg a [Reset] (Hibatorlés) gombot.
. Digitalis hibatorlési bemeneti paranccsal

. Soros kommunikacié/opcionalis terepi busz
hibatorlési jelével

ERTESITES

A [Reset] gombbal végzett kézi hibatorlés utan a motor
Ujrainditasdhoz meg kell nyomni az [Auto On]
(Automatikus be) gombot.

A figyelmeztetés megeldzi a vészjelzést. Blokkoldsos
leoldasra akkor keril sor, ha a felmeriilé vészjelzés olyan
hibat jelez, amely kért tehet a frekvenciavaltéban vagy a
csatlakoztatott berendezésben. A motor taplalasa
megszlinik. Blokkolasos leoldds csak azutan torélhets, hogy
a készuilék ki-be kapcsolasaval megszlint a leoldast kivalté
dllapot. A probléma elharitdsa utdn csak a vészjelzés villog
tovabb, amig hibatdrlést nem végeznek a frekvenciavalton.
A vészjelzési szavak, figyelmezteté szavak és bdvitett
dllapotszavak diagnosztikai célokbdl terepi buszon vagy
opcionalis terepi buszon keresztiil érhetdk el
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6.1.4 Figyelmeztetések és vészjelzések kddlistaja

A Tdbldzat 6.2 (X) jelzése azt jelenti, hogy a figyelmeztetés vagy vészjelzés aktiv volt.

. Figyel- | Vészjelzé Leoldas Ok
Sz. Leiras i ,
meztetés s blokkolassal
A bemeneti jel az 53-as vagy 54-es csatlakozén nem éri el
o i a paraméter 6-10 Terminal 53 Low Voltage,
2 |Vezérl6jel-szakadas X X - i )
paraméter 6-20 Terminal 54 Low Voltage vagy
paraméter 6-22 Terminal 54 Low Current értékének 50%-at.
3 Nincs motor X - - A frekvenciavalté kimenetére nincs motor csatlakoztatva.
Hianyzik egy fazis a tdpoldalon, vagy tul nagy a
4 |Halozati faziskiesés" X X X fesziiltség kiegyensulyozatlansaga. Ellenérizze a
tapfesziltséget.
7 | DC-tulfesziltség" X X - A DC-kéri fesziiltség nagyobb a korlatnal.
o A DC-kori fesziiltség kisebb, mint a fesziiltségre
8 | Alacsony DC-fesziiltség" X X - o o o
vonatkozé alsé figyelmeztetési hatarérték.
9 |Inverter tulterhelve X X - A terhelés tul hosszu ideig volt 100% folott.
, 3 A motor tul forré, mivel a terhelés tul hosszu ideig volt
10 [Motor ETR tulmelegedése X X - -
100% folott.
. i i A termisztor vagy a termisztorcsatlakozas lekapcsolt, vagy
11 |Motortermisztor tulmelegedése X X - .
tul meleg a motor.
A nyomaték meghaladja a paraméter 4-16 Torque Limit
12 |Nyomatékkorlat X X - Motor Mode vagy a paraméter 4-17 Torque Limit Generator
Mode segitségével beallitott értékét.
Az inverter drama tullépte az dramkorlatot. Ha a
- berendezés bekapcsolaskor vészjelzést ad, akkor
13 [Tuldram X X X . L i
ellendrizze, hogy helyesen csatlakoznak-e az er6saramu
kabelek a motorcsatlakozékhoz.
14 | Foldelési hiba - X X Kistilés a kimeneti fazisok és a fold kozott.
16 |Rovidzarlat - X X Rovidzarlat a motorban vagy a motorcsatlakozdkon.
17 | Vezérlészo idotullépése X X - A frekvenciavalté nem észlel kommunikaciot.
o i . Rovidzarlatos a fékellendllas, ezért le van kapcsolva a
25 |Rovidzarlat a fékellendllason - X X i o,
fékfunkcio.
A fékellenallasra atvitt teljesitmény az elmult 120
L i masodpercen at meghaladta a korlatot. Lehetséges
26 |Féktulterhelés X X - . i . . ) )
korrekciok: a fékenergia csokkentése a fordulatszam
csokkentésével vagy a rampaidé meghosszabbitdsaval.
27 Rovidzarlatos fék IGBT/ X X Rovidzérlatos a féktranzisztor, ezért le van kapcsolva a
fékchopper fékfunkcid.
28 | Fékellendrzés - X - Nincs bekotve vagy nem mikodik a fékellenallas.
30 |U fazis kiesése - X X Kiesett az U motorfazis. Ellendrizze a fézist.
31 |V fazis kiesése - X X Kiesett a V motorfazis. Ellendrizze a fazist.
32 |W fazis kiesése - X X Kiesett a W motorfazis. Ellendrizze a fazist.
34 |Terepibusz-hiba X X - PROFIBUS kommunikacids hibak torténtek.
35 [Opcié hibdja - X - A terepi busz belsé hibakat észlelt.
Ez a figyelmeztetés/vészjelzés csak abban az esetben
aktiv, ha a frekvenciavalté tapfesziltsége kisebb a
36 [Halézati hiba X X - paraméter 14-11 Mains Fault Voltage Level beéllitott
értékénél, és a paraméter 14-10 Mains Failure bedllitasa
nem [0] Nincs funkcidja.
38 |Belsé hiba - X X Forduljon a Danfoss helyi szallitéjahoz.
o Ellendrizze a 27-es kimenetre kapcsolt terhelést, vagy
40 |27-es csatlakozé tulterhelt X - - L o i
tavolitsa el a révidzarlatos csatlakozast.
46 | Kapuaramkori fesziiltség hibaja - X X -
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. Figyel- | Vészjelzé Leoldas Ok
Sz. Leiras 3 )
meztetés s blokkolassal
47 |24 V-os tap elégtelen X X X Lehet, hogy tul van terhelve a 24 V-os egyenfesziiltség.
) i A motor fordulatszdma nem éri el a paraméter 1-87 Alsé
49 |Fordulatszamkorlat - X - i o |
leold. f.szdm [Hz] értékeként megadott korlatot.
50 |AMA: kalibralasi hiba - X - Kalibraciés hiba tortént.
, Y, Helytelen a motorfesziiltség és/vagy a motordram
51 |AMA: Ungvl és Inevi ellenérzése - X - J—
beallitdsa.
52 [AMA: kis Inevi - X - Tulsdgosan kicsi a motoraram. Ellendrizze a beallitadsokat.
53 |AMA: nagy motor - X - A motor teljesitménye tul nagy az AMA végrehajtasahoz.
54 [AMA: kis motor - - A motor teljesitménye tul kicsi az AMA végrehajtdsahoz.
3 i A motor paraméterértékei az elfogadhaté tartomanyon
55 | AMA: paramétertartomany - X - o }
kivll esnek. Az AMA nem futtathato.
56 |AMA megszakitva - X - Az AMA-t megszakitottdk.
57 |AMA idétullépése - X - -
58 |AMA belsé - X - Forduljon a Danfoss céghez.
59 | Aramkorlat X X - Tulterhelt frekvenciavalto.
60 |Kulsé retesz - X - Kilsé retesz aktivalva.
61 |Enkdderveszteség X X - -
. i i A tényleges motordram nem haladta meg a fékkioldasi
63 | Mechanikus fék elégtelen - X - i L o L i
aram értékét az inditaskésleltetési id6 ablakaban.
Lo L A vezérl6kartya hibajelzést okozdé hémérséklete
65 | Vezérlokartya hémérséklete X X X . i
meghaladta a felsé korlatot.
o A berendezés Uj opcid beszerelését vagy egy meglévd
67 |Opciovaltozas - X - o
opcid eltavolitasat észlelte.
Aktivalédott az STO. Ha az STO kézi Ujrainditas
Uzemmodban van (alapértelmezés), akkor a normal
mukodés folytatdsdhoz kapcsoljon 24 V-os egyenfe-
sziltséget a 37-es és a 38-as csatlakozora, majd kildjon
hibatorlés jelet (terepi busz vagy digitalis 1/0 utjan, va
68 |Safe Torque Off? X X - J. i P 9 .g o ) ¥
a [Reset] (Hibatorlés)/[Off Reset] (Ki/Hibatorlés) gomb
megnyomasaval). Ha az STO automatikus Gjrainditas
Uzemmodban van, akkor 24 V-os egyenfeszilltség adasa
esetén a 37-es és a 38-as csatlakozéra a frekvenciavaltd
folytatja a normal muikodést.
o L A teljesitménykartya hibajelzést okozéd hémérséklete
69 |Teljesitménykartya hémérséklete X X X . i
meghaladta a felsé korlatot.
80 Hajtas alapértelmezett értékre X Minden paraméter-beallitas felveszi alapértelmezett
inicializalva értékét.
IT-halézatban fordul elé abban az esetben, ha a frekvenci-
avalté szabadonfutasra valt, és a DC-fesziiltség nagyobb
. o 830 V-nal a 400 V-os berendezéseknél, illetve 425 V-nal a
87 |Automatikus DC-fékezés X - - | i .
200 V-os berendezéseknél. A motor a DC-kor energidjat
haszndlja fel. A funkcié a paraméter 0-07 Auto DC Braking
segitségével engedélyezhet6 vagy letilthato.
88 [Opcidészlelés - X X Az opciot sikeresek eltavolitottak.
95 |Szijszakadas X X - -
99 |Blokkolt forgorész - X - Forgorész blokkolva.
120 |Pozicidvezérlési hiba - X - -
126 |[Forog a motor - X - AMA végrehajtasakor forog az dllandé magneses motor.
i . Inditas el6tt tul nagy az allandé magneses motor
127 |Tul nagy ellenelektromos eré X - -
ellenelektromos erdje.
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. Figyel- | Vészjelzé Leoldas Ok
Sz. Leiras 3 )
meztetés s blokkolassal
A két STO-csatlakoz6 (37-es és 38-as) kozll csak az egyik
kap 24 V-os egyenfesziiltségu tapot, vagy hiba észlelhet6é
az STO-csatornakban. Biztositson 24 V-os egyenfe-

188 |STO belsé hibsja? - X - szlltségli tdpot mindkét csatlakozé szamara, és
gondoskodjon rdla, hogy a két csatlakozé jele kozotti
eltolodas kisebb legyen 12 ms-ndl. Ha a hiba igy sem
szlinik meg, forduljon a Danfoss helyi szallitéjahoz.

nw . . A paraméterek értéke csak allé motor mellett

Uzem koézben nem lehet - - - L i

run médosithato.

. Lo Akkor fordul el6, ha jelszéval védett paraméter moédosi-

Err. |A megadott jelszé hibas - - - . . |
tasahoz rossz jelszét adnak meg.

Tablazat 6.2 Figyelmeztetések és vészjelzések kodlistaja

1) Ezeket a hibdkat hdldzati torzitds okozhatja. Lehet, hogy Danfoss hdldzati sziiré telepitésével megoldhatd a probléma.
2) Nincs mdd a vészjelzés automatikus térlésére a paraméter 14-20 Reset Mode segitségével.

Diagnosztikahoz le kell olvasni a vészjelzési szavakat, a figyelmeztet6 szavakat és a bévitett allapotszavakat.

Vészjelzési | 2. vészjelzési | 3. vészjelzési | Figyelmezteté | 2. figyel- Bovitett 2. bévitett
. bévite
sz6 sz6 sz6 sz6 meztetd szo allapotszo J )
. | j j ) j allapotszé
Bit| Hex Dec (paraméter 1 | (paraméter 1 | (16-97 param | (paraméter 16 | (paraméter 16 | (paraméter 16 j
| . . (paraméter 16-95 Ex
6-90 Alarm 6-91 Alarm éter Alarm -92 Warning | -93 Warning | -94 Ext. Status
t. Status Word 2)
Word) Word 2) Word 3) Word) Word 2) Word)
000000 i L STO funkcio Rampamdivele .
0 1 Fékellenérzés [ Fenntartva L Fenntartva Fenntartva Ki
01 hibaja t
Teljesitmény- | Kapudramkori Teljesitmény- 3
000000 i L MM- | AMA beszaba- .
1 2 kartya feszlltség L, kartya Fenntartva j Kézi/Auto
02 oL o vészjelzés oL lyozés
hémérséklete hibdja hémérséklete
000000 . L Start el6re/ ,
2 04 4 Foldelési hiba| Fenntartva Fenntartva Fenntartva Fenntartva hat Profibus OFF1 aktiv
atra
000000 Vezérl6kartya Vezérl6kartya Fordulatszam- .
3 8 o Fenntartva Fenntartva o Fenntartva . | Profibus OFF2 aktiv
08 hémérséklete hémérséklete csokkentés
000000 Vezérl6sz6 Vezérl6sz6 . .
4 16 o Fenntartva Fenntartva o Fenntartva Gyorsitas Profibus OFF3 aktiv
10 id6tullépése id6tullépése
000000 - - Magas vissza-
5 32 Taldram Fenntartva Fenntartva Taldram Fenntartva , Fenntartva
20 csatolas
000000 Nyomaték- Nyomaték- Alacsony
6 64 3 Fenntartva Fenntartva A Fenntartva X ; Fenntartva
40 korlat korlat visszacsatolds
Motorter- Motorter-
000000 misztor misztor Magas L 3
7 128 i Fenntartva Fenntartva i Fenntartva . . Vezérlés lizemkész
80 tdlmele- tdlmele- kimeneti aram
gedése gedése
Motor ETR Motor ETR . . s
000001 i . 3 i . i Kis kimeneti Frekvenciavalto
8 256 tulmele- Szijszakadas Fenntartva tulmele- Szijszakadas i . j
00 ] ] aram Uzemkész
gedése gedése
Kimemeti
000002 Inverter- Inverter- . , .
9 512 i 3 Fenntartva Fenntartva i 3 Fenntartva frekvencia Vészledllas
00 tulterhelés tulterhelés
magas
X Kimeneti
000004 Alacsony DC- | Sikertelen Alacsony DC- . i
10 1024 L Fenntartva L Fenntartva frekvencia DC-fék
00 fesziiltség start fesziiltség
alacsony
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Vészjelzési | 2. vészjelzési | 3. vészjelzési | Figyelmezteté | 2. figyel- Bévitett 2. bévitett
. bévite
sz6 sz6 sz6 sz6 meztetd sz6 allapotszo J )
. . . i ) i allapotszé
Bit| Hex Dec (paraméter 1 | (paraméter 1 | (16-97 param | (paraméter 16 | (paraméter 16 | (paraméter 16 j
, 3 3 (paraméter 16-95 Ex
6-90 Alarm 6-91 Alarm éter Alarm -92 Warning | -93 Warning | -94 Ext. Status
t. Status Word 2)
Word) Word 2) Word 3) Word) Word 2) Word)
000008 DC- Fordulatszam- DC- Fékellen6rzés
1 2048 . o | Fenntartva . o Fenntartva Stop
00 tulfesziltség korlat tulfesziltség OK
000010 o I s
12 00 4096 Rovidzarlat | Kulsé retesz Fenntartva Fenntartva Fenntartva Max. fékezés Fenntartva
000020 o LA
13 00 8192 Fenntartva Fenntartva Fenntartva Fenntartva Fenntartva Fékezés Befagyasztaskérés
000040 Halozati Halozati Kimenetbefa-
14 16384 o Fenntartva Fenntartva L Fenntartva Fenntartva |
00 faziskiesés faziskiesés gyasztas
000080 . Automatikus | Tulfesziltség .
15 32768 | AMA nem OK| Fenntartva Fenntartva Nincs motor L ) Jog-kérés
00 DC-fékezés aktiv
000100 Vezérléjel- Vezérl6jel- |
16 65536 ) Fenntartva Fenntartva ) Fenntartva AC-fék Jog
00 szakadds szakadas
000200 Y L.
17 00 131072 Belsé hiba Fenntartva Fenntartva Fenntartva Fenntartva Fenntartva Start kérése
Fékellenallas
000400 L , o
18 00 262144 |Féktulterhelés| Fenntartva Fenntartva teljesitmény- Fenntartva Fenntartva Start
korlatja
000800 U fazis Magas
19 524288 L, Fenntartva Fenntartva Fenntartva Fenntartva . Fenntartva
00 kiesése referencia
. 27-es
001000 V fézis . A A Alacsony L A
20 1048576 o, Opcidészlelés [ Fenntartva Fenntartva csatlakozd : Inditaskésleltetés
00 kiesése i referencia
tulterhelt
002000 W fazis o ]
21 2097152 L, Opcid hibdja Fenntartva Fenntartva Fenntartva Fenntartva Altatas
00 kiesése
004000 Terepibusz- Blokkolt Terepibusz- Memori- L
22 4194304 K L. Fenntartva K Fenntartva Altatasi erGsités
00 hiba forgorész hiba amodul
008000 24 V-os tap Poziciéve- 24 V-os tap . X
23 8388608 i L Fenntartva i Fenntartva Fenntartva Uzemelés
00 elégtelen zérlési hiba elégtelen
010000 e e "y
24 00 16777216 | Halézati hiba | Fenntartva Fenntartva | Haldézati hiba | Fenntartva Fenntartva Megkeriléag
020000 . .
25 00 33554432 | Fenntartva Aramkorlat Fenntartva Aramkorlat Fenntartva Fenntartva Fenntartva
040000 o
26 00 67108864 | Fékellendllds | Fenntartva Fenntartva Fenntartva Fenntartva Fenntartva Kulsé retesz
080000 | 13421772
27 00 8 Fék IGBT Fenntartva Fenntartva Fenntartva Fenntartva Fenntartva Fenntartva
100000 | 26843545 o Enkoder- o ]
28 Opcidévaltozas| Fenntartva Fenntartva | Fenntartva Fenntartva Replléstart aktiv
00 6 veszteség
Frekvenci- i Tul nagy L o
200000 [ 53687091 o Enkoder- Hltéborda-tisztitasi
29 avalté ) Fenntartva Fenntartva | ellenelektrom | Fenntartva .
00 2 L veszteség . figyelmeztetés
inicializalva os erd
400000 | 10737418 | Safe Torque Safe Torque
30 Fenntartva Fenntartva Fenntartva Fenntartva Fenntartva
00 24 Off Off
800000 | 21474836 | Mechanikus Foglalt
31 | ) Fenntartva Fenntartva Fenntartva Fenntartva . Fenntartva
00 48 fék elégtelen adatbazis
Tablazat 6.3 Vészjelzési szavak, figyelmeztet6 szavak és bovitett allapotszavak
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FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 2, Vezérléjel-szakadas

Ez a figyelmeztetés vagy vészjelzés csak akkor jelenik meg,
ha be van programozva a paraméter 6-01 Vezérléjel-
szakadds-funkcio segitségével. A jel az analég bemenetek
egyikén nem éri el az adott bemenethez beprogramozott
minimalis érték 50%-at. Ennek az oka vezetékszakadas vagy
a jelt kild6 késziilék meghibasodasa lehet.

Hibaelharitas
. Ellendrizze valamennyi analég bemeneti
csatlakozo csatlakozasait. Vezérl6kartya: 53-as és
54-es csatlakozo - jelek, 55-6s csatlakozé — kozos.

. Ellendrizze, hogy a frekvenciavalté programozésa
és a kapcsoldk bedllitdisa megfelel-e az analdg
jeltipusnak.

° Végezze el a bemeneti csatlakozd jeltesztjét.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 4, Halozati faziskiesés

A haldzati csatlakozas feldli oldalon hianyzik egy fazis, vagy
tul nagy a haldzati fesziiltség kiegyensulyozatlansaga.
Akkor is ez az Uzenet jelenik meg, ha a bemeneti egyeni-
ranyitéban keletkezik hiba. Az opcidk programozasa a
paraméter 14-12 Funkcié fdzisaszimmetria esetén
segitségével torténik.

Hibaelharitas
. Ellendrizze a frekvenciavélté tapfesziiltségét és -
aramat.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 7, DC-tulfesziiltség
Ha a DC-kor fesziiltsége meghaladja a korlatot, a frekvenci-
avalté bizonyos idé utédn leold.

Hibaelharitas
. Novelje meg a rdmpaidét.

. Médositsa a rdmpa tipusat.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 8, Alacsony DC-fesziiltség
Ha a DC-kori fesziiltség az alacsony fesziiltségi hatarérték
ala esik, a frekvenciavaltod a rogzitett késleltetési id6é utdn
leold. A késleltetés a berendezés teljesitményétdl fugg.

Hibaelharitas
. Ellendrizze, hogy a haldzati fesziiltség
megegyezik-e a frekvenciavalté fesziltségével.

. Hajtsa végre a bemeneti feszlltség tesztjét..
. Hajtsa végre a lagytoltokor tesztjét.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 9, Inverter overload
(Inverter-tulterhelés)

A frekvenciavalto tulterhelés miatt (tul nagy aram tul
hosszu ideig) hamarosan lekapcsol. Az elektronikus,
termikus invertervédelem méréegysége 90%-nal figyelmez-
tetést ad, 100%-nal pedig leoldas és vészjelzés kovetkezik.
A frekvenciavalté hibdja nem torélhets, amig a
méréegység értéke 0% ald nem csokken.

Az okozta a hibat, hogy a frekvenciavalté tul hosszu ideig
volt tdbb mint 100%-kal tulterhelve.

Hibaelharitas
. Hasonlitsa 6ssze az LCP egységen kijelzett
kimeneti aramot a frekvenciavalté névleges
aramaval.

. Hasonlitsa 6ssze az LCP egységen kijelzett
kimeneti aramot a mért motorarammal.

. Jelenitse meg a frekvenciavalté héterhelését az
LCP kijelz&jén, és figyelje az értéket. Ha
meghaladja a frekvenciavalté névleges allandé
aramat, akkor a szamldlé noévekszik. Ha elmarad a
frekvenciavalté névleges allandé aramatdl, akkor a
szamlalé csokken.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 10, Motor tulterhelési
hémérséklete

Az elektronikus hévédelem (ETR) szerint a motor tul meleg.
Valassza ki a paraméter 1-90 Motor hévédelme segitségével,
hogy a frekvenciavalté figyelmeztetést vagy vészjelzést
adjon-e, amikor a méréegység eléri a 100%-ot. A hiba oka,
hogy a motor terhelése tulsdgosan hosszu ideig 100%
folott volt.

Hibaelhdritas
. Ellenérizze, hogy nem melegedett-e tul a motor.

. Ellenérizze, nincs-e a motor mechanikusan
tulterhelve.

. Ellenérizze, helyes-e az paraméter 1-24 Motordram
értékeként bedllitott motoraram.

. Gy6z8djon meg réla, hogy a motoradatok az
1-20-as - 1-25-6s paraméterekben helyesen vannak
bedllitva.

. AMA futtatasaval (az paraméter 1-29 Automatikus
motorillesztés (AMA) segitségével) pontosabban a
motorhoz hangolhat6 a frekvenciavaltd, és
csokkenthet6 a héterhelés.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 11, Motortermisztor
tulmelegedése

Ellenérizze, nincs-e lekapcsolva a termisztor. Valassza ki az
paraméter 1-90 Motor hévédelme paraméterrel, hogy a
frekvenciavalté figyelmeztetést vagy vészjelzést adjon-e.

Hibaelharitas
. Ellenérizze, hogy nem melegedett-e tul a motor.

. Ellendrizze, nincs-e a motor mechanikusan
tulterhelve.

. Az 53-as vagy 54-es csatlakoz6 hasznélata esetén
ellendrizze, megfeleléen van-e bekodtve a
termisztor az 53-as vagy 54-es (analdg fesziiltség-
bemenet) és az 50-es (+10 V-os tap) csatlakozd
kozé. Ellendrizze, hogy fesziiltségre van-e bedllitva
az 53-as vagy 54-es csatlakozé kapcsoldja.
Ellenérizze, hogy az 53-as vagy 54-es csatlakozd
van-e kivalasztva az paraméter 1-93 Thermistor
Source paraméterben.
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. A 18-as, 19-es, 32-es vagy 33-as csatlakozd
(digitalis bemenetek) hasznalata esetén
ellendrizze, megfeleléen van-e bekotve a
termisztor a hasznalatban 1évé digitdlis bemeneti
csatlakozo (digitalis bemenet, csak PNP) és az 50-
es csatlakozd kozé. A hasznalni kivant csatlakozot
az paraméter 1-93 Thermistor Source segitségével
vélaszthatja ki.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 12, Nyomatékkorlat

A nyomaték nagyobb, mint a paraméter 4-16 Motor
tizemméd nyomatékkorldtja vagy a

parameéter 4-17 Generdtor lizemmdd nyomatékkorldtja
értéke. A Paraméter 14-25 Leolddskésleltetés nyomatékkor-
Idtndl segitségével ez mddosithaté csak figyelmeztetés
allapotrdl vészjelzéssel kovetett figyelmeztetés allapotra.

Hibaelharitas
. Ha a bedllitott rampa szerinti szabalyozott
fordulatszdm-novelés a motor nyomatékkor-
latjanak tullépését okozza, akkor ndvelje meg a
felfutasi rampaidét.

. Ha a bedllitott rampa szerinti szabdlyozott ledllitas
a generator nyomatékkorlatjanak tullépését
okozza, akkor névelje meg a fékezési rampaidét.

. Ha a rendszer futas kdzben eléri a nyomaték-
korlatot, akkor névelje meg a nyomatékkorlat
értékét. Bizonyosodjon meg réla, hogy a rendszer
biztonsagosan mikodik nagyobb nyomaték
mellett.

. Ellenérizze, nem okoz-e az alkalmazas tulzott
aramfelvételt a motoron.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 13, Tularam

Az inverter arama tullépte az elGirt korlatot (ez koriilbelil a
névleges aram 200%-a). A figyelmeztetés kb. 5
masodpercig tart, majd a frekvenciavalté leold, és
vészjelzést ad. Ennek a hibanak razkédasi terhelés vagy
nagy tehetetlenségli teher nagyfoku gyorsitasa lehet az
oka.

Hibaelharitas
. Kapcsolja le a halézati feszlltséget, és ellendrizze,
elforgathaté-e a motor tengelye.

. Ellenérizze, hogy a motor teljesitménye megfelel-
e a frekvenciavéltonak.

. Ellendrizze, hogy az 1-20-as - 1-25-ds paraméte-
rekben helyesen vannak-e bedllitva a
motoradatok.

VESZJELZES 14, Féldelési hiba

A kimeneti fazisok és a fold kdzott aram van, mely vagy a
frekvenciavalté és a motor kozotti kabelbdl, vagy magabdl
a motorbdl ered.

Hibaelharitas
. Kapcsolja le a frekvenciavalto tapellatasat, és
szlintesse meg a foldelési hibat.

. Ellendrizze a motort foldelési hiba szempontjabdl:
mérje meg a motorkdbelek és a motor foldelési
ellendllasat megohmmérével.

VESZJELZES 16, Révidzarlat
Rovidzarlat van a motorban vagy a motorvezetékeken.

. Kapcsolja le a frekvenciavaltd aramellatasat, és
szlintesse meg a révidzarlatot.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 17, Vezérlészé idétullépése
Nincs soros kommunikacié a frekvenciavaltéval.

A figyelmeztetés csak abban az esetben aktiv, ha a
paraméter 8-04 Vezérl6szo-idétullépési funkcié beallitasa
NEM [0] Kikapcsolva.

Ha a paraméter 8-04 Vezérlészo6-id6tullépési funkcio bedllitasa
[5] Stop és leoldds, akkor figyelmeztetés jelenik meg. A
frekvenciavaltd ezutdn egészen a leoldasig fékez a rampa
szerint, kdzben vészjelzést adva. A Paraméter 8-03 Control
Timeout Time értéke sziikség esetén novelheté.

Hibaelharitas
. Ellenérizze a soros kommunikacios kabel csatlako-
zasait.

. Novelje meg a paraméter 8-03 Vezérlészé idétal-
1épési ideje értékét.

. Ellenérizze a kommunikacios berendezés
m(ikodését.

. Ellenérizze, hogy a telepités az EMC-kdvetel-
ményeknek megfeleléen tortént-e.

VESZJELZES 25, Révidzarlat a fékellenéllason

Inditas kdzben a rendszer figyeli a fékellenallast. Révidzarlat
esetén a fékfunkcio le lesz tiltva, és megjelenik a vészjelzés.
A frekvenciavalto leold.

Hibaelharitas
. Kapcsolja le a frekvenciavaltoé fesziltségellatasat,
és ellendrizze a fékellenallas csatlakoztatasat.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 26, Fékellenallas teljesit-
ménykorlatja

A fékellendllasra atvitt teljesitmény szamitasa a futasidé
legutébbi 120 masodperce alatti atlagértékként torténik. A
szamitas a DC-kori fesziiltségen és a paraméter 2-11 Brake
Resistor (ohm) segitségével bedllitott fékellenallas-értéken
alapul. A figyelmeztetés akkor aktiv, ha a disszipalt féktelje-
sitmény meghaladja a paraméter 2-12 Brake Power Limit
(kW) értékét. Ha a figyelmeztetés 1200 masodpercig nem
szlinik meg, akkor a frekvenciavalté leold.

Hibaelharitas
. Csokkentse a fékenergiat a fordulatszam csokken-
tésével vagy a rdmpaidé meghosszabbitasaval.

VESZJELZES 27, Révidzarlatos fék IGBT/fékchopper
Inditas kdzben a rendszer figyeli a féktranzisztort.
Rovidzarlat esetén letiltja a fékfunkcidt, és vészjelzést ad. A
frekvenciavalto leold.
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Hibaelharitas
. Kapcsolja le a frekvenciavalto fesziiltségellatasat,
és tavolitsa el a fékellendllast.

VESZJELZES 28, Fékellendrzés
Nincs csatlakoztatva vagy nem mukodik a fékellendllas.
Hibaelharitas

. Ellendrizze, hogy csatlakoztatva van-e a

fékellendllas, és hogy nem tul nagy-e a frekvenci-
avaltéhoz.

VESZJELZES 30, Hianyz6 U motorfazis
Hianyzik az U motorfazis a frekvenciavalto és a motor
kozott.
Hibaelhdrités
. Kapcsolja le a frekvenciavélto tapellatasat, és
ellendrizze az U motorfazist.

VESZJELZES 31, Hidnyz6 V motorfazis
Hidnyzik a V motorfazis a frekvenciavalté és a motor
kozott.

Hibaelharitas
. Kapcsolja le a frekvenciavalté tdpellatasat, és
ellendrizze a V motorfazist.

VESZJELZES 32, Hianyz6 W motorfazis
Hianyzik a W motorfazis a frekvenciavalté és a motor
kozott.

Hibaelharitas
. Kapcsolja le a frekvenciavalto tapellatasat, és
ellenérizze a W motorfazist.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 34, Terepibusz-kommuni-
kacioés hiba

A terepi busz nem m(ikodik a kommunikaciés opcids
kartyan.

VESZJELZES 35, Opci6 hibaja

Opcidval kapcsolatos vészjelzés érkezett. A vészjelzés
részletei opcidspecifikusak. A legvalészintibb ok
bekapcsoldsi vagy kommunikaciés hiba.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 36, Hal6zati hiba
Ez a figyelmeztetés/vészjelzés csak abban az esetben aktiv,
ha a frekvenciavaltdé nem kap tapfesziiltséget, és ha a
parameéter 14-10 Hdldzati hiba beallitdisa nem [0] Nincs
funkcioja.
Hibaelharitas

. Ellendrizze a frekvenciavalté el6tti biztositokat és

a berendezés megtaplalé halozatat.

VESZJELZES 38, Belsé hiba

Belsé hiba esetén megjelenik egy koédszam.
Hibaelharitas

A kulonféle belsé hibak okait és megoldésait illetéen lasd
Tdbldzat 6.4. Ha a hiba nem szlinik meg, forduljon a
Danfoss széllitéjahoz vagy a szervizhez.

hibaja

Hiba i
A Ok Megoldas
szama
140-142 Teljesitménykértya |Frissitse a frekvenciavaltd
EEPROM-adathibdja |szoftverét a legujabb verziéra.
A frekvenciavaltéba

176 betoltott firmware | Frissitse a frekvenciavaltd
nem felel meg a szoftverét a legUjabb verziéra.
késziiléknek.

256 Flash ROM kontrol- [Frissitse a frekvenciavaltd
|0sszegének hibdja |szoftverét a legujabb verzidra.
Firmware-eltérés a

2304 vezérl6kartya és a Frissitse a frekvenciavaltd
teljesitménykartya [ szoftverét a legUjabb verziora.
kozott.

Frissitse a frekvenciavaltd
Kommunikaciés szoftverét a legujabb verziodra.

2560 hiba a vezérl6kértya [Ha a vészjelzés Ujra jelentkezik,
és a teljesitmény- akkor ellenérizze a vezérl6-
kartya kozott. kartya és a teljesitménykartya

kozotti kapcsolatot.

3840 Soros flash verzio-  |Frissitse a frekvenciavalto

szoftverét a legujabb verziora.

Frekvenciavélté
4608 |teljesitményoszta-
lyanak hibaja

Frissitse a frekvenciavalto
szoftverét a legujabb verziora.
Ha a vészjelzés ujra jelentkezik,
forduljon a Danfoss szalli-
téjéhoz.

Opci6é hardver-

Az opcid vagy a terepibusz-
véltozat hardververziéja nem

5632 . o )
verzié-hibaja kompatibilis a frekvenciavalto
szoftverével.
Az opcid vagy a terepibusz-
véltozat szoftververzidja nem
5888 Opci6 szoftver- kompatibilis a frekvenciavalto
verzié-hibaja szoftverével. Médositsa vagy a
terepi busz, vagy a frekvenci-
avaltd szoftverét.
6144 Nem tamogatott Ellendrizze, hogy tdmogatja-e a
opcié készilék az opciot.
Hibas opciékom- L »
6400 L Tavolitsa el az opcidt.
binacio
Kapcsolja ki, majd be a frekven-
Egyéb | Egyéb belss hibsk ciavaltot. Ha a vészjelzés ujra

jelentkezik, forduljon a Danfoss
széllitéjahoz.

Tablazat 6.4 Bels6 hibak jegyzéke

FIGYELMEZTETES 40, 27-es digitalis kimenet talterhelése
Ellendrizze a 27-es kimenetre kapcsolt terhelést, vagy
tavolitsa el a révidzarlatos csatlakozast. Ellendrizze az
paraméter 5-00 Digitdlis I/0-lizemmdd és az

paraméter 5-01 27-es csatl. (i.mddja bedllitasat.

VESZJELZES 46, Teljesitménykartya tapja

A teljesitménykartya kapuaramkdorének tapja tartomanyon
kivul esik. A tapot a kapcsolélizem( tadpegység (SMPS)
generdlja a teljesitménykartyan.
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Hibaelharitas

. Ellenérizze, nem hibés-e valamelyik teljesitmény-

kartya.

FIGYELMEZTETES 47, 24 V-os tap elégtelen
A 24 V-os egyenfesziiltség mérése a vezérl6kartydn
torténik. Ez a vészjelzés akkor jelentkezik, ha a 12-es
csatlakozon észlelt fesziiltség nem éri el a 18 V-ot.
Hibaelharitas

. Ellendrizze, nem hibds-e valamelyik vezérl6kartya.
FIGYELMEZTETES 49, Fordulatszamkorlat
Ha a fordulatszam 2 masodpercnél hosszabban az
paraméter 1-87 Alsé leold. f.szdm [Hz] segitségével megadott
hatdrérték alatt van (kivéve inditaskor vagy ledllitaskor), a
frekvenciavalto vészjelzéssel leold.

50. VESZJELZES: AMA: kalibralasi hiba
Kalibracids hiba tortént. Forduljon a Danfoss-szallitéhoz
vagy a Danfoss szervizéhez.

VESZJELZES 51, AMA: Unevi és Inev ellendrzése
A motorfesziiltség, a motoraram és a motorteljesitmény
beallitasa feltehetbleg helytelen.

Hibaelharitas
. Ellenérizze az 1-20-as - 1-25-6s paraméterek
beallitasat.
VESZJELZES 52, AMA: Kis Inevi
Tulsdgosan kicsi a motoraram.
Hibaelharitas
. Ellenérizze a paraméter 1-24 Motor Current
beallitasat.
VESZJELZES 53, AMA: tdl nagy motor
A motor tul nagy az AMA végrehajtasahoz.

VESZJELZES 54, AMA: tul kis motor

A motor tul kicsi az AMA végrehajtdsdhoz.
VESZJELZES 55, AMA: tartomanyon kiviili paraméter
A motor paraméterértékei az elfogadhaté tartomanyon
kivil esnek. Az AMA nem futtathato.

VESZJELZES 56, AMA a felhasznalé altal megszakitva
Manualisan megszakitottak az AMA-t.

VESZJELZES 57, AMA belsé hibaja
Prébélkozzon az AMA ujrainditasaval. Ismételt Gjrainditasok
esetén a motor tulmelegedhet.

VESZJELZES 58, AMA belsé hibaja
Forduljon a Danfoss-széllitéhoz.

FIGYELMEZTETES 59, Aramkorlat
A kimeneti dram a bedllitott érték
(paraméter 4-18 Aramkorldt) fol6tt van.
Hibaelharitas
. Gy6z6djon meg réla, hogy a motoradatok az
1-20-as - 1-25-6s paraméterekben helyesen vannak
beallitva.

. Esetleg megnovelheti az aramkorlatot.

. Bizonyosodjon meg réla, hogy a rendszer bizton-
sagosan m{ikédik nagyobb korlat mellett.

FIGYELMEZTETES 60, Kiils6 retesz

Egy digitalis bemeneti jel a frekvenciavalton kivili hibaal-
lapotot jelez. Egy kiils6 retesz leoldésra utasitotta a
frekvenciavaltot.

Hibaelharitas
. Szlintesse meg a kilsé hibadllapotot.

. A normal mukodés folytatasahoz kapcsoljon 24 V-
os egyenfesziltséget a kiils6 reteszhez
programozott csatlakozoéra.

. Végezzen hibatorlést a frekvenciavalton.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 61, Visszacsatolasi hiba
Eltérés van a fordulatszam szamitott és a visszacsatold
készilék altal mért értéke kozott.

Hibaelharitas
. Ellenérizze a paraméter 4-30 Motorvisszacs. kimar.
funkcio figyelmeztetési/vészjelzési/letiltasi
beallitasat.
o Allitsa be a toleralhaté hibat a
paraméter 4-31 Motorvisszacs. ford.sz. hiba
segitségével.

. Allitsa be a visszacsatoléjel toleralhaté kimaradasi
idejét a paraméter 4-32 Motorvisszacs. kimar.
idétull. segitségével.

VESZJELZES 63, Mechanikus fék elégtelen
A tényleges motordram nem haladta meg a fékkioldasi
aram értékét az inditaskésleltetési idé ablakaban.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 65, Vezérl6kartya tilmele-
gedése

A vezérlékartya hibajelzést okozé hémérséklete
meghaladta a felsé korlatot.

Hibaelharitas
. Ellendrizze, hogy a kdrnyezeti hdmérséklet az
lizemelési korlatokon belil van-e.

. Ellendrizze a ventilator mikodését.
. Ellendrizze a vezérl6kartyat.

VESZJELZES 67, Megvaltozott opciémodul-konfiguracié
A legutdbbi kikapcsolas 6ta opciot telepitettek a
késziilékbe vagy tavolitottak el belble. Ellenérizze,
szandékos konfiguracié-modositasrél van-e szo, és
végezzen hibatorlést a berendezésen.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 68, Safe Torque Off
Aktivalodott a Safe Torque Off (STO) funkcié. Ha az STO
kézi ujrainditds lzemmddban van (alapértelmezés), akkor a
normal mikodés folytatasahoz kapcsoljon 24 V-os egyenfe-
sziiltséget a 37-es és a 38-as csatlakozéra, majd kiildjon
hibatorlés jelet (terepi busz vagy digitdlis I/O utjan, vagy a
[Reset] (Hibatorlés)/[Off Reset] (Ki/Hibatorlés) gomb
megnyomasaval). Ha az STO automatikus Ujrainditas
Uzemmodban van, akkor 24 V-os egyenfeszlltség adasa
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Hibaelharitas

Programozasi utmutaté

esetén a 37-es és a 38-as csatlakozora a frekvenciavalto
folytatja a normal m{ikodést.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 69, Teljesitménykartya
hémérséklete

A teljesitménykartya hibajelzést okozé hémérséklete
meghaladta a felsé korlatot.

Hibaelharitas
. Ellendrizze, hogy a kdrnyezeti hdmérséklet az
Uzemelési korlatokon belil van-e.

. Ellenérizze a ventilator miikodését.
. Ellendrizze a teljesitménykartyat.

VESZJELZES 80, Frekvenciavalté alapértelmezett értékre
inicializalva

A paraméterek a kézi hibatorlés utan visszaallnak alapértel-
mezett értékikre.

Hibaelharitas
. A vészjelzés torléséhez végezzen hibatorlést a
berendezésen.

FIGYELMEZTETES 87, Automatikus DC-fékezés
IT-halézatban fordul elé abban az esetben, ha a frekvenci-
avalté szabadonfutdsra valt, és a DC-fesziiltség nagyobb
830 V-nal a 400 V-os berendezéseknél, illetve 425 V-nal a
200 V-os berendezéseknél. A motor a DC-kOr energidjat
hasznalja fel. A funkcié a paraméter 0-07 Auto DC Braking
segitségével engedélyezhetd vagy letilthatd.

VESZJELZES 88, Opcitészlelés

A késziilék uj konfiguraciot észlelt. Valassza a

14-89 paraméter Option Detection [1] Opcidvdltozds eng.
bedllitasat, és kapcsolja ki, majd be a frekvenciavaltét az uj
konfiguracio elfogadasahoz.

VESZJELZES 95, Szijszakadas

A nyomaték a terhelés nélkili dllapothoz beallitott
nyomatékszint alatt van, ami szijszakadast jelez. A
Paraméter 22-60 Funkcié szijszakaddsndl vészjelzésre van
beallitva.

Hibaelharitas
. Végezzen hibaelhdritast a rendszerben, és a hiba
megszlintetése utan hajtson végre hibatorlést a
frekvenciavalton.

VESZJELZES 99, Blokkolt forg6rész
Forgérész blokkolva. Ez csak dllandé magneses motorok
esetében engedélyezett.

Hibaelhdrités
. Ellenérizze, hogy blokkolva van-e a motortengely.
. Ellendrizze, hogy az inditéaram aktivalja-e a

parameéter 4-18 Current Limit értékeként beallitott
aramkorlatot.

. Ellenérizze, hogy megnéveli-e a
paraméter 30-23 Locked Rotor Detection Time [s]
értékét.

VESZJELZES 126, Forog a motor
Az AMA inditdsakor forog a motor. Csak allandé méagneses
motor esetében érvényes.

Hibaelharitas
. Az AMA inditasa el6tt ellendrizze, hogy nem
forog-e a motor.

FIGYELMEZTETES 127, Tul nagy ellenelektromos eré

Ez a figyelmeztetés csak az dllandé magneses motorokra
érvényes. Ha az ellenelektromos eré nagyobb, mint 90% x
Uinvmax (tulfesziiltségkiiszob), és 5 masodpercen beliil nem
csokken normal szintre, akkor aktivalodik ez a figyel-
meztetés. A figyelmeztetés mindaddig megmarad, amig az
ellenelektromos eré vissza nem tér normal szintre.

VESZJELZES 188, STO funkci6 hibaja

A két STO-csatlakozd (37-es és 38-as) kozil csak az egyik
kap 24 V-os egyenfesziiltségu tapot, vagy hiba észlelheté
az STO-csatornakban. Biztositson 24 V-os egyenfesziiltségu
tapot mindkét csatlakozé szamara, és gondoskodjon réla,
hogy a két csatlakoz6 jele kozotti eltolédés kisebb legyen
12 ms-nal. Ha a hiba igy sem szlinik meg, forduljon a
Danfoss helyi széllitéjahoz.
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Mutaté VLT® Midi Drive FC 280
Mutaté Fesziiltségkiegyensulyozatlansag 135
Figyelmeztetés kis dramra 54
A Figyelmeztetés nagy dramra 54
Alapértelmezett bedllitas 22,110 Figyelmeztetések és vészjelzések listaja.....ccouwwumerummerunmeernnes 133
i F& reaktancia 35,36
A Fémenii 18,20
Allérész szort reaktancidja 35,36 Forgorész ellenallasa 36
A G
Allérész-ellenallas 36 Gyorsabb 57
Altatasi fordulatszam [Hz] 102 Gyorsmenii 15,20
AMA 5,135,138
Analdg jel 135 H
Analég kimenet 5 Halozat
Automatikus be 21 Kjé;::;leé‘?é hloaat 22
Automatikus motorillesztés 5,35 Helyi referencia 25
B Helyi vezérlés 21
Belsé referencia 48 Hiz?banaplc’) 20
Bemenetek Hibatorlés 20,21,22, 135,138,139
Analég bemenet 5,135
Digitalis bemenet 56,136  Hoterhelés 38,97
Digitalis I/0-lizemmod 56 Hévédelem 4
Bemeneti jel 138
Biztonsagi 13 |
Biztosité 137 Impulzusbemenet 66
Impulzusreferencia 5
C Inditaskésleltetés 39
Csatlakozok Inicializélas
Bemeneti csatlakozo 135 Eljaras 22
Vezérlékapocs 21,133 Kézi inicializalas 22
D K
DC-fék bekapcsolasi fordulatszama 44 Képzett szakember 12
DC-fékaram 44 Kézi be 21
DC-fékezés ideje 44 Ki-be kapcsolasi ciklus 6
Digitalis 1/0-lizemmod 56 Kimenetbefagyasztas 4
Kimeneti dram 135
E Kimozditonyomaték 5
EMC 136 Kisiilesi ids 12
ETR 5,97 Kommunikaciés opcid 137
Kaszas 4
F Kaszéaramok 13
Faziskiesés 135
Fék L
Fékellenallas 5
Fékellenallas teljesitménykorlatja 136 LCP 4,6,130
Fékteljesitmény, 5 LED 130
Fesziiltség ala helyezés 22 Leoldas 6
140 Danfoss A/S © 07/2016 Minden jog fenntartva. MGO07C347



Mutato

Programozasi utmutato

Leold4s blokkolassal 130 Start/stop
Leoldasi allapot 130 Szabadonfutds 4
Szabvanyok és megfelel6ség az STO esetében........cccouveverneens 4
M Szakaszos muikodési ciklus 6
Mendi felépitése 20 Szijszakadas-észlelés 103
Menu gomb 14 Szinkrén motorfordulatszam 4
Mentigomb 20 szlipkompenzacié 6
Minimalis altatasi id6 102
Motor T
Adatok 22,24 Tapfesziiltség 137
Aram 24
Forog a motor 139 Teljesitett el6irdsok és tanusitvanyok 4
h6védelme 4 Terepi busz 130
Motoradatok 135,138 ) o
Motoraram 20, 35,138 Terheléskompenzacio 33
Motorfesziiltség 34 Terhelésmegosztas 12,90
Motorfordulatszam irdnya 53 Termisztor 6
Motormagnesezés 0 ford.szamon 38
Motorpdlus 37 Talmelegedés 135
Motorteljesitmény. 20,138
Motorvezérlési elv 33 U
Nagy ellenelektromos erd 139
Uzemméd 25
N
o Vv
Nagyfesziiltség 12
Navigaciés gomb 14,20 Véletlen inditas 12,90
Névleges &ram 135 Vészjelzési napld 20
| i Vezérlés
Névleges motoraram 4
vieg Vezérlkabel 9
Névleges motorfordulatszam 4,35 Vezérl6kapocs 21,130, 133
Numerikus kijelz6é 14 Vezérlsgomb 14,20
Nyomaték 136 Vezérldjel-szakadas 68
Nyomaték [%] 97  VezérlSkartya
Nyomaték szijszakadasnal 103 Vezérldkartya 135
VVC+ 7
P
Potenciométeres referencia 10
Programozés 20,21,135
R
RCD 6
Referencia 20
Relé konfiguralasa 62
Roviditések 3
Rovidzarlat 136
S
SIL2 4
SILCL a SIL2 kategéridbdl 4
Soros busz 130
Soros kommunikacio 5,21
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