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1 Sicherheitshinweise

1.1.1 Urheberrechte,
Haftungsbeschrankungen und
Anderungsvorbehalte

Diese Druckschrift enthélt Informationen, die Eigentum von
Danfoss sind. Durch die Annahme und Verwendung dieses
Handbuchs erklart sich der Benutzer damit einverstanden,
die darin enthaltenen Informationen ausschlief3lich fir
Gerate von Danfoss oder solche anderer Hersteller zu
verwenden, die ausdriicklich fiir die Kommunikation mit
Danfoss-Gerdten Uber serielle Kommunikationsverbindung
bestimmt sind. Diese Druckschrift ist durch Urheberschutz-
gesetze Danemarks und der meisten anderen Lander
geschutzt.

Danfoss ibernimmt keine Gewahrleistung dafiir, dass die
nach den in vorliegendem Handbuch enthaltenen
Richtlinien erstellten Softwareprogramme in jedem
physikalischen Umfeld bzw. jeder Hard- oder Softwareum-
gebung einwandfrei laufen.

Obwohl die im Umfang dieses Handbuchs enthaltene
Dokumentation von Danfoss tberprift und revidiert
wurde, leistet Danfoss in Bezug auf die Dokumentation
einschlieBlich Beschaffenheit, Leistung oder Eignung fir
einen bestimmten Zweck keine vertragliche oder
gesetzliche Gewahr.

Danfoss (ibernimmt keinerlei Haftung fir unmittelbare,
mittelbare oder beildufig entstandene Schaden,
Folgeschaden oder sonstige Schaden aufgrund der
Nutzung oder Unfahigkeit zur Nutzung der in diesem
Handbuch enthaltenen Informationen. Dies gilt auch dann,
wenn auf die Moglichkeit solcher Schaden hingewiesen
wurde. Danfoss haftet insbesondere nicht fiir Kosten,
einschlieBlich aber nicht beschrankt auf entgangenen
Gewinn oder Umsatz, Verlust oder Beschadigung von
Ausristung, Verlust von Computerprogrammen,
Datenverlust, Kosten fiir deren Ersatz oder Ansprliche
Dritter jeglicher Art.

Danfoss behilt sich das Recht vor, jederzeit Uberarbei-
tungen oder inhaltliche Anderungen an dieser Druckschrift
ohne Vorankiindigung oder eine verbindliche Mitteilungs-
pflicht vorzunehmen.

AWARNUNG|

Mit dieser Software kdnnen Sie den Frequenzumrichter
fernbedienen und damit einen Elektromotor starten, der als
Antrieb fir eine gefdhrliche Maschine dient.

Daher muss bei Verwendung der Software die notwendige
Sorgfalt walten gelassen werden, und es miissen geeignete
SchutzmaBnahmen ergriffen werden, um Verletzungen
sowie Beschiadigung an Maschinen und Gerédten zu
verhindern.

1.2 Sicherheitshinweise

AWARNUNG|

Die Spannung des Frequenzumrichters ist gefahrlich, wenn
eine Verbindung zum Netz besteht. UnsachgeméBe Instal-
lation oder unsachgemafler Betrieb des Motors,
Frequenzumrichters oder Feldbus kénnen schwere
Personenschaden oder sogar tédliche Verletzungen und
Schidden am Gerét verursachen. Daher miissen die
Anweisungen in diesem Handbuch sowie nationale und
lokale Sicherheitsvorschriften eingehalten werden.

Sicherheitsvorschriften
1. Die Netzversorgung des Frequenzumrichters muss
bei Reparaturarbeiten abgeschaltet werden.
Vergewissern Sie sich, dass die Netzversorgung
unterbrochen und die erforderliche Zeit
verstrichen ist, bevor Sie die Motor- Netzstecker
entfernen.

2. Die [OFF]-Taste auf dem Bedienteil des Frequen-
zumrichters unterbricht nicht die Netzspannung
und darf deshalb nicht als Sicherheitsschalter
benutzt oder betrachtet werden.

3. Achten Sie auf eine korrekte Schutzerdung des
Gerats, den Schutz von Benutzern vor Versor-
gungsspannung und den Schutz des Motors vor
Uberlast unter Beachtung geltender Vorschriften
und Bestimmungen.

4, Der Ableitstrom Ubersteigt 3,5 mA.

Ein Uberlastungsschutz des Motors ist nicht Teil
der Werkseinstellung. Wenn diese Funktion
erforderlich ist, stellen Sie 7-90 Thermischer
Motorschutz auf den Datenwert ETR Alarm 1 [4]
oder den Datenwert ETR Warnung 1 [3] ein.

6. Die Stecker fiir die Motor- und Netzversorgung
dirfen nicht entfernt werden, wahrend der
Frequenzumrichter an die Netzspannung
angeschlossen ist. Vergewissern Sie sich, dass die
Netzversorgung unterbrochen und die

MG10R703 - VLT ist eine eingetragene Marke von Danfoss. 5



Dt

Sicherheitshinweise MCT 10 Software

erforderliche Zeit verstrichen ist, bevor Sie die
Motor- und Netzstecker entfernen.

7. Der Frequenzumrichter hat auf3er den
Spannungseingangen L1, L2 und L3 noch weitere
Spannungseingange, wenn DC-Zwischenkreis-
kopplung bzw. externe 24 V DC-Versorgung
installiert sind. Priifen Sie, dass vor Beginn der
Reparaturarbeiten alle Spannungsquellen
abgeschaltet sind und die erforderliche Zeit
verstrichen ist.

Warnung vor unerwartetem Anlauf
1. Der Motor kann mit einem digitalen Befehl,

einem Bus-Befehl, einem Sollwert oder LCP Stopp
angehalten werden, obwohl der Frequenzum-
richter weiter unter Netzspannung steht. Ist ein
unerwarteter Anlauf des Motors gemal3 den
Bestimmungen zur Personensicherheit (z. B.
Verletzungsgefahr durch Kontakt mit sich
bewegenden Maschinenteilen nach einem
unerwarteten Anlauf) jedoch unzulassig, so sind
die oben genannten Stoppfunktionen nicht
ausreichend. In diesem Fall muss der Frequen-
zumrichter vom Netz getrennt oder die Funktion
Sich.Stopp aktiviert werden.

2. Der Motor kann wahrend der Parameterein-
stellung anlaufen. Wenn dadurch die
Personensicherheit gefdhrdet wird (z. B. Verlet-
zungsgefahr durch Kontakt mit sich bewegenden
Maschinenteilen) ist ein unerwarteter Anlauf z. B.
mithilfe der Funktion Sicherer Stopp oder durch
sichere Trennung der Motorverbindung zu
verhindern.

3. Ist der Motor abgeschaltet, so kann er von selbst
wieder anlaufen, sofern die Elektronik des
Frequenzumrichters defekt ist, oder falls eine
kurzfristige Uberlastung oder ein Fehler in der
Versorgungsspannung bzw. am Motoranschluss
beseitigt wurde. Ist ein unerwarteter Anlauf des
Motors gemaR den Bestimmungen zur Personen-
sicherheit (z. B. Verletzungsgefahr durch Kontakt
mit sich bewegenden Maschinenteilen) jedoch
unzuldssig, so sind die normalen Stoppfunktionen
des Frequenzumrichters nicht ausreichend. In
diesem Fall muss der Frequenzumrichter vom
Netz getrennt oder die Funktion Sich.Stopp
aktiviert werden.

Fir korrekten und sicheren Gebrauch der Funktion
Sich.Stopp befolgen Sie stets die entsprechenden
Anweisungen im Abschnitt Sicherer Stopp im Projektie-
rungshandbuch.

4. Vom Frequenzumrichter gesendete Steuersignale
oder interne Steuersignale kdnnen in seltenen
Fallen falschlicherweise aktiviert oder verzégert

werden bzw. werden Uberhaupt nicht gesendet.
In sicherheitskritischen Anwendungen,
beispielsweise bei der Funktionssteuerung der
elektromagnetischen Bremse einer Hubvor-
richtung, darf die Steuerung nicht ausschlie3lich
Uber die Steuersignale erfolgen.

Das Berilihren spannungsfiihrender Teile - auch nach der
Trennung vom Netz - ist lebensgefahrlich.

Achten Sie auflerdem darauf, dass andere Spannungs-
eingange, wie z. B. externe 24 V DC,
Zwischenkreiskopplung (Zusammenschalten eines DC-
Zwischenkreises) sowie der Motoranschluss beim
kinetischen Speicher ausgeschaltet sind.

Systeme, in denen Frequenzumrichter installiert sind,
missen gemal den gultigen Sicherheitsbestimmungen (z.
B. Bestimmungen fiir technische Anlagen, Unfallverhii-
tungsvorschriften, etc.) mit zusitzlichen Uberwachungs-
und Schutzeinrichtungen versehen werden. Mithilfe der
Betriebssoftware diirfen Anderungen an den Frequenzum-
richtern vorgenommen werden.

Hubanwendungen:

Die Funktionen des Frequenzumrichters zur Steuerung von
mechanischen Bremsfunktionen sind nicht als primare
Sicherheitsschaltung zu betrachten. Fir die Steuerung von
externen Bremsfunktionen muss immer eine Redundanz
vorhanden sein.

Protection Mode

Wenn ein Hardwaregrenzwert des Motorstroms oder der
DC-Zwischenkreisspannung tberschritten wird, geht der
Frequenzumrichter in den ,Protection mode”. ,Protection
mode” bedeutet eine Anderung der PWM-Modulations-
strategie und eine niedrige Taktfrequenz, um Verluste auf
ein Minimum zu reduzieren. Dies wird 10 s nach dem
letzten Fehler fortgesetzt und erhéht die Zuverlassigkeit
und die Robustheit des Frequenzumrichters, wahrend die
vollstandige Regelung des Motors wieder hergestellt wird.
In Hub- und Vertikalférderanwendungen kann der
,Protection mode” nicht eingesetzt werden, da der
Frequenzumrichter diese Betriebsart in der Regel nicht
wieder verlassen kann und daher die Zeit vor Aktivieren
der Bremse verldngert. Dies ist nicht empfehlenswert.

Der ,Protection mode” kann durch Einstellen von

14-26 WR-Fehler Abschaltverzégerung auf 0 deaktiviert
werden. Dies bedeutet, dass der Frequenzumrichter sofort
abschaltet, wenn einer der Hardwaregrenzwerte
Uberschritten wird.

Es wird empfohlen, den ,Protection Mode” in Hubanwen-
dungen zu deaktivieren (14-26 WR-Fehler
Abschaltverzégerung = 0).
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AWARNUNG] 1

Die Zwischenkreiskondensatoren bleiben nach der
Trennung vom Stromkreis geladen. Zum Schutz vor
elektrischem Schlag ist der Frequenzumrichter vor allen
Wartungsarbeiten vom Netz zu trennen. Bei Verwendung
eines PM-Motors sicherstellen, dass dieser getrennt ist. Vor
der Durchfiihrung von Wartungsarbeiten am Frequenzum-
richter missen unbedingt die folgenden Wartezeiten
eingehalten werden:

Spannung Leistung Wartezeit
380 - 500 V 0,25 -7,5 kW 4 Minuten
11 - 75 kW 15 Minuten

90 - 200 kW 20 Minuten
250 - 800 kW 40 Minuten
525 - 690 V 37 - 315 kW 20 Minuten
355 - 1000 kW |30 Minuten

Fir weitere Informationen siehe http://www.danfoss.com/
BusinessAreas/DrivesSolutions/Documentations/Technical
+Documentation.htm

1.2.1 Konnektivitat

VORSICHT

Bei USB handelt es sich um einen seriellen Bus mit vier
geschirmten Adern. Massestift 4 beriihrt dabei den Schirm
im USB-Anschluss des PCs. Beim Anschluss des PCs an
einen Frequenzumrichter Gber ein USB-Kabel kann die
USB-Host-Steuerung des PCs beschadigt werden. Samtliche
Standard-PCs verfiigen nicht tber eine galvanische
Trennung im USB-Anschluss.

Erdpotenzialdifferenzen aufgrund der Nichtbefolgung der
Anweisungen in Kapitel Netzanschluss und Erdung des
Produkthandbuchs kénnen eine Beschadigung der USB-
Host-Steuerung durch den Schirm des USB-Kabels zur
Folge haben.

Beim Anschluss des PCs an einen Frequenzumrichter (iber
ein USB-Kabel sollte zum Schutz der USB-Host-Steuerung
des PCs vor Erdpotenzialdifferenzen eine USB-Isolierung
mit galvanischer Trennung eingesetzt werden.

Fir einen solchen Anschluss sollte kein PC-Leistungskabel
mit Erdungsstecker verwendet werden. Damit wird zwar
die Erdpotenzialdifferenz reduziert, allerdings nicht
samtliche Potenzialdifferenzen aufgrund der Erd- und
Schirmverbindung im USB-Anschluss des PCs.

MG10R703 - VLT ist eine eingetragene Marke von Danfoss. 7



Einfiilhrung MCT 10 Software

2 EinfUhrung

2.1 Uber dieses Handbuch

Dieses Handbuch vermittelt Grundkenntnisse fur die
Nutzung der MCT 10 Software mit Danfoss Drives VLT-
Frequenzumrichtern. Folgende Kenntnisse werden
vorausgesetzt:

. MS®-Windows™ auf Benutzerebene

. Inbetriebnahme und Bedienung von Frequenzum-
richtern, einschlief8lich Kenntnis der Prozesse, in
die die Umrichter eingebunden sind

. Nutzung von und Verknipfung mit Kommunikati-
onsgeraten

Das Handbuch enthélt keine Detailangaben zu bestimmten
Anwendungen oder méglichen Lésungen und
entsprechenden Parameterkombinationen fiir
Inbetriebnahme und Bedienung eines Frequenzumrichters.
Diese Informationen finden Sie im Produkthandbuch und
dem Projektierungshandbuch des entsprechenden
Frequenzumrichters. Eine aktuelle Fassung des Handbuchs
und der Anleitung fur die MCT 10 Software finden Sie auf
der Danfoss Drives-Homepage:

http://drives.danfoss.com

2.2 Was ist MCT 10 Software?

Die MCT 10 Software ist ein interaktives Softwaretool zur
schnellen und unkomplizierten Inbetriebnahme. Fiir die
MCT 10 Software gibt es folgende Anwendungsmdoglich-
keiten:

. Offline-Planung eines neuen Kommunikationsnet-
zwerks Die MCT 10 Software enthalt eine
umfassende Datenbank mit samtlichen Danfoss
Drives-Produkten.

. Online-Inbetriebnahme von Frequenzumrichtern
. Bei Austausch eines Frequenzumrichters

. Erweiterung eines Kommunikationsnetzwerks um
weitere Frequenzumrichter

. Sicherung samtlicher Parametereinstellungen von
Frequenzumrichtern in einem Kommunikations-
netzwerk

. Die MCT 10 Software unterstiitzt Profibus-DP-V1-
Kommunikation tber eine Verbindung der
Master-Klasse 2. So kénnen Parameter online in
einem Profibus-Netzwerk gelesen/geschrieben
werden. Damit kann ein zusatzliches Kommunika-
tionsnetzwerk entfallen.

. Die MCT 10 Softwareunterstiitzt Frequenzum-
richter der Baureihe VLT 2800, VLT 4000, VLT
5000, VLT 6000, VLT 8000, FCD 300, FC 100, FC
200, FC 300 und FCM 300 von Danfoss Drives.

PC (Master)

USB to RS485 converter

b

#126

TT'€TS190€ET

#1  #2 #3
Abbildung 2.1 Mit einem Advantech ADAM 4510 Repeater

konnen Sie beispielsweise bis zu 126 Teilnehmer anschlieBen.

Ohne Repeater kénnen Sie bis zu 31 Teilnehmer anschlieBen.

Mit der MCT 10 Software steuern und konfigurieren Sie lhr
System gleichzeitig und kdnnen das gesamte System
effizienter im Hinblick auf schnellere Diagnose und bessere
vorbeugende Wartung tberwachen. Die MCT 10 Software
vereinfacht die Inbetriebnahme, Wartung und Dokumen-
tation.

2.2.1 Merkmale der MCT 10 Software

o Projektorientiertes PC-Tool, ein Tool fir alle
Baureihen
. Links zu allen Windows-Anwendungen mdglich

. Unterstltzt Siemens CP PCMCIA- und PCl-Karten,
fur Profibus-DP-V1-Verbindung der Master-Klasse
2

. Unterstiitzt Standardschnittstellen: COMx, USB, RS
232 (Flux)

o Siemens PG / Feld-PGs haben bereits die
notwendige Hardware

. Ansicht ist sehr individuell konfigurierbar

. Abwaértskompatibilitdt mit Dos-Dialog (*.mnu) und
WinDialog (*.vIt)

8 MG10R703 - VLT  ist eine eingetragene Marke von Danfoss.



Einfiilhrung MCT 10 Software

2.2.2 Hilfe

Die Hilfe-Funktion befindet sich im Hauptmeni ganz
rechts. Wahlen Sie ,Hilfe” im Hauptmend, dann erneut
,Hilfe” und es wird eine Hilfedatei gedffnet, die das
Handbuch der MCT 10 Software im PDF-Format anzeigt.
Zum Offnen der Hilfedatei benétigen Sie die Acrobat
Reader Software. Falls Sie diese Software nicht bereits
installiert haben, kann sie kostenlos unter www.adobe.com
heruntergeladen werden.

2.3 Die MCT 10 Software-Module

Die MCT 10 Software wird in zwei Modulen geliefert:

MCT 10 Software fiir
. Einstellen der Parameter des Frequenzumrichters

. Kopieren von Parametersatzen zum und vom
Frequenzumrichter

. Dokumentation bzw. Ausdruck der Konfiguration
einschl. Diagramme

. Wartung und Fehleranalyse

. Erstellen von APOSS-Programmen

TTTTS180€T

APOSS-Programm zum

=1
=
TT°Z¥S180€T

Il
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Einfiilhrung MCT 10 Software

2.4 ZweiVersionen

MCT 10 Software ist in zwei Versionen erhaltlich Basic und Advanced.

MCT 10 Software Basic ist kostenlos zum Download unter http://www.vlt-software.com erhaltlich.

MCT 10 Software Advanced kann unter der Bestellnummer 130B1000 erworben werden.

Die nachstehende Tabelle fiihrt die Funktionen jeder Version auf.

Version unterstitzt:

MCT 10 Software Advanced

MCT 10 Software
Basic

Frequenzumrichter pro Projekt Unbegrenzt Vier
FC-Protokoll Ja Ja

USB Ja Ja
Profibus DP-V1 Ja Ja
Profibus DP-V1 Ja (verbesserte Leistung) Entfallt
Gleichzeitige Handhabung mehrerer Danfoss-Teilnehmer

Ethernet-TSC Ja Entfallt
Protokollierungs- und Scope-Funktion 8 Kanéle 2 Kanéle
Echtzeitprotokollierung vom Frequenzumrichter 4 Kandle Entfallt
Alarmanzeige Ja Nur Anzeige
MCO 305 Ja Ja
Grafische Smart Logic-Ablaufsteuerung Ja Ja
Assistent zur Konvertierung VLT5000 zu FC 302 Ja Ja
Assistent zur Konvertierung von FC zu FC

Importieren von 3000.XLS zu FC 302 Ja Entfallt
Motordatenbank Ja Entfallt
Erweiterter Kaskadenregler Ja Nein

10 MG10R703 - VLT ist eine eingetragene Marke von Danfoss.




Einfiilhrung MCT 10 Software

2.5 Systemvoraussetzungen

Zur Ausfiihrung der MCT 10 Software muss |hr IBM-
kompatibler PC die folgenden Mindestanforderungen
erflllen:

. Pentium PIIl 350 MHz (oder kompatibel)
. 256 MB RAM (512 MB RAM empfohlen)
. CD-ROM-Laufwerk

. 200 MB freier Festplattenspeicher

Empfohlenes System:
. Pentium PIll 450 MHz
. 256 MB RAM (512 MB RAM empfohlen)
. CD-ROM-Laufwerk
. 200 MB freier Festplattenspeicher

Die MCT 10 Software lauft unter folgenden MS-Windows-
Versionen:

Windows™ 2000 (mit Service Pack 3 oder héher)
Windows™ XP (Professional mit Siemens Profibus CP-
Karten)

Windows™ Vista

Windows™ 7

2.6 Hintergrundkenntnisse

Vertrautheit mit dem PC bzw. der SPS, die Sie als Master in
Ihrem System einsetzen wollen, wird vorausgesetzt. Alle
Fragen beziiglich der Hardware oder Software anderer
Lieferanten Uberschreiten den Rahmen dieses Handbuchs
und unterliegen nicht der Verantwortung von Danfoss.

Wenn Sie Fragen zum Aufbau einer Master-Master-
Kommunikation oder einer Kommunikation mit einem
Slave haben, der nicht von Danfoss stammt, ziehen Sie
bitte die entsprechenden Handblicher zu Rate.

2.7 Verwandte Literatur

Die folgende Literatur im Zusammenhang mit der MCT 10
Software ist verfligbar.

. SyncPos- und Feldbus-Kommunikation,
Anwendungshinweis MN.50.V1.02

. Profibus DP V1-Projektierungshandbuch, MG.
90.E1.02

. Projektierungshandbuch fiir die entsprechenden
Frequenzumrichter

Haufig gestellte Fragen und zusétzliche Informationen
finden Sie auBerdem auf der Website drives.danfoss.com.

MG10R703 - VLT ist eine eingetragene Marke von Danfoss.
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Installation und Deinstalla... MCT 10 Software

3 Installation und Deinstallation

3.1 Installation und Deinstallation

Die MCT 10 Software und SyncPos-Module werden werden Uber ein mehrsprachiges, leicht verstandliches Installations-
programm installiert.

3.1.1 So starten Sie das Installationsprogramm

1. Wahlen Sie im Startmeni in der Taskleiste von Windows den Befehl ,Ausfiihren”.
2. Geben Sie in der Befehlszeile [DRIVELETTER]:\SETUP ein, und driicken Sie die <Return>-Taste.

3. Folgen Sie dann einfach den Anweisungen des Installationsprogramms.

Wenn die Installation abgeschlossen ist, ist die MCT 10 Software tUber den folgenden Pfad zu finden:

& Internet Explorer

'ﬁ Standardprogramme

E Windows DVD Maker

&8 Windows Live Messenger-Download

| Windows Mail Danfoss
€ Vindows Media Center
Windows Media Player
ﬁ Windows Movie Maker

)

Dokumente

- Bilder
Windows Update

8 Windows-Defender Musik
g5 Windows-Fax und -5can
Windows-Fotogalerie Spiele
Windows-Kalender
5 Windows-Kentakte Suchen
Windows-Teamnarbeit
Autostart Zuletzt venwendet
Danfoss Drives
VLT Mation Contrel Tool Computer
E Aposs
£ | MCT 10 ReadMe
B 10T 10 Set-up Seftware
Manuals

Netzwerk

Verbindung herstellen

Extras und Upgrades
MWSnap
Spiele

Systernsteuerung

Standardprogramme

Zuriick Hilfe und Support

T p———

Suche starten r O i ’

130BT514.10
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3.1.2 So andern Sie nach der Installation die Sprache

Wiéhlen Sie wahrend der Installation die gewlinschte Sprache im Installationsprogramm. Nach der Installation werden die
Programme mit der gleichen Sprachversion gestartet.
Im Anschluss an die Installation kdnnen Sie die Meniitexte der Programme in andere Sprachen dndern.

Sprache auswahlen

‘wiahlen Sie die Sprache, in der die MCT 10 Set-up Software
angezeigt werden soll

Abbrechen

130BT515.10

HINWEIS

Die Sprache der Parameter wird ebenfalls gedndert. Wenn ein LCP-Display an den Frequenzumrichter angeschlossen ist, hat
die Anderung der Programmsprache keine Wirkung auf die Displaysprache.

3.1.3 Deinstallation der MCT 10 Software in einem Windows®-Betriebssystem

1. Auf die Schaltflache ,Start” klicken.
4Einstellungen” auswahlen.
»Systemsteuerung” auswahlen.

Auf das Symbol ,Software” doppelklicken.

MCT 10 Software auswahlen.

IS L S o

Die Option Entfernen wahlen.

MG10R703 - VLT ist eine eingetragene Marke von Danfoss. 13
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4 Einfihrung zur Benutzeroberflache

4.1 Merkmale der MCT 10 Software

4.1.1 MS® Windows™ Explorer-shnliche
Benutzeroberflache

Die MCT 10 Software hat eine vertraute Benutzerober-
flache, die MS® Windows™ Explorer ahnlich ist. Dies
erméglicht schnelle und einfache Aufnahme der Arbeit mit
der Software und Navigation.

4.1.2 MCT 10 Software Sprache

Standardsprache fiir die MCT 10 Software ist Englisch. Auf
Wunsch kdnnen Sie die Betriebssprache wie nachstehend
andern.

Wahlen Sie die Sprache, in der die MCT 10 Software
angezeigt werden soll, aus, indem Sie im Hauptmeni auf
die Mentioption ,Optionen” klicken und dann ,Sprache
auswabhlen...” auswahlen. Wahlen Sie die gewlinschte
Sprache Uber das Listenfeld und schlielen Sie das Fenster.
Die neue Spracheinstellung wird beim ndchsten Starten
von MCT 10 Software aktiviert.

4.1.3 Symbolleiste

Eine Symbolleiste enthalt Symbole fiir die gebrauchlichsten
Funktionen.

DS BeEn s

e B eR

130BT712.10

Zum Aktivieren der Symbolleiste klicken Sie in der
Hauptmendileiste auf Ansicht und dann auf Symbolleiste.
Die Symbolleiste wird mit einem Hakchen markiert und ist
aktiviert. Zum Deaktivieren der Symbolleiste klicken Sie
wieder auf Ansicht und dann Symbolleiste. Das Hakchen
wird entfernt, damit wird angezeigt, dass die Symbolleiste
nicht mehr aktiv ist.

4.1.4 Display

Die MCT 10 Software wird in zwei Teilen angezeigt, im
linken Fenster und im rechten Fenster.

4.1.5 Linkes Fenster

Das linke Fenster zeigt die Ansichten Netzwerk (real,
online) und Projekt (simuliert, offline) des Frequenzumrich-
ternetzwerks. Im linken Fenster kdnnen neue Ordner und

Netzwerkelemente hinzugefiigt oder vorhandene Ordner
und Elemente geloscht werden.

Im linken Fenster verzeichnet der Benutzer ebenfalls
Anderungen an der echten Online-Konfiguration im Ordner
Projekt und speichert damit die Anderungen in der
simulierten Offline-Konfiguration fiir die spétere
Verwendung.

Nahere Informationen zum Speichern von Daten siehe
Abschnitt Daten speichern.

14 MG10R703 - VLT" ist eine eingetragene Marke von Danfoss.
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4.1.6 Rechtes Fenster

Das rechte Fenster zeigt Einzelheiten zum Element, das im linken Fenster markiert ist. Im rechten Fenster kdnnen die
Elemente des Frequenzumrichternetzwerks programmiert werden.

I Unbenannt - MCT 10 Set-up Software
Datei Bearbeiten Ansicht Einfogen Kommunikation Extras OCptionen  Hilfe
DeH| )R & HL*=EY B O0OODY 48
= ﬁ Netr-rer_k D Name Einstellung 1 Einstellung 2 | Einstellung 3
T E SerizlBus 001 Sprache Deutsch Deutsch Deutsch
= B Projekt 2 Hz/UPM Umschaltung | U/min [UPIM] U/min [UPM] U/min [UPM]
: i E F_ﬁ:r_derband(]ﬁl 003 Landereinstellungen  |Intematicnal International International
i B E_ 004 Netz-Ein Modus (Ha.., |LCP Step,LetzScll, | LCP Stop,LetzSoll.  LCP StopLetz.Si
- @ [ Eetrieb/Display 010 | Aktiver Satz Satz1 Satz 1 Satz1
[# ’é Maotor/Last 011 Programm 5atz Alktiver Satz Aktiver Satz Ektiver Satz
[~ (®) Bremsfunitionen 012 | Satzvednapfenmit | Mot finked Mot linked Not linked
3~ = Sollwert/Rampen 0130 | Anzeige: Verknupfte ... |{0) 0} {0}
# :E Gre?zerv‘i‘:arn ungen 0131 | Anzeige Varknupfte .. [{1} {1} {1}
- o Digit Ein-/Ausgénge 0132 | Anzeige: Verknupfte ... [{2) 2 {2}
[ Analoge Ein-/Ausg. 0133 | Anzeige Vednapfte .. [{3} 31 {3
- T PID Regler 0134 | Anzeige: Verknipfte ... [{4} 4} {4
(- 3 Opt/Schnittstellen 014 Anzeige: Parstze/Ka... | ASAAAAAAhex AAAAAAAAhex AALLALALhex
(- e} Smart Logic 020 Displayzeile 1.1 Drehzahl [UPM] Drehzahl [UPM] Drehzahl [UPM]
[# &£ Sonderfunktionen 021 Displayzeile 1.2 Meoterstram IMeterstrom Motorstrom
(#- Bl Info/Wartung 022 | Displayzeile 13 Leistung [k] Leistung [kiv] Leiztung [k¥]
(3 b Datenanzeigen 023 Displayzeile 2 Frequenz Frequenz Frequenz
- b DataReacouts 2 024 | Displayzeile 3 Sollwert % Sollwert % Sollwert %
- 3= Special Festures 0250 | Benutzer-Meni 1 L :
A, Alarme 0251 | Benutzer-Mena 20 b 2
1+} Smart Logic 0252 | Benutzer-Menu 21 a a1
@ Neuer Ordnerl 0_;_53 Blenu‘lzer—f‘-{er)_il 2 n 2
130BT639.10

MG10R703 - VLT’ ist eine eingetragene Marke von Danfoss.
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4.1.7 Strukturansicht

Die Ansicht im linken Fenster kann je nach gewiinschter
Detailtiefe des Benutzers erweitert oder zusammenge-
klappt werden. Das linke Fenster hat eine
Verzeichnisstruktur, in der Ordner, die nicht angezeigten
Inhalt enthalten, mit einem ,+" gekennzeichnet sind. Durch
Klicken auf das ,+" mit der Maus wird der Ordner gedffnet
und sein Inhalt in einer Verzeichnisstruktur angezeigt.

B Unbenannt - MCT 10 Set-up Software

Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen Kommunikation Extras  Opti
T e
Ordner

B SerialBus

- B Projekt
- [ Forderband 001

£ iE Alle Parameter

- [f] Betrieb/Display
& Motor/Last
(# Bremsfunktionen

et

=)

o

3

b 7= Sollwert/Rampen
F- 4% Grenzen/Warnungen
g U Digit. Ein-/Ausgénge
Bl %5 Analoge Fin-fAusg,
£

o

3

3}

£

o)

)

R

2 PID Regler

Ta Opt./Schnittstellen
12} Smart Legic

18 Sonderfunktionen
B info/Wartung

8, Datenanzeigen

-

—

Wb Data Readouts 2

-

B = Special Features
e Ay Alarme

<o 4o} Smart Logic

@ Meuer Ordnerl

130B7640.10

Ordner mit Inhalten, die in einer Verzeichnisstruktur
angezeigt werden, sind mit ,-“ gekennzeichnet. Durch
Klicken auf das ,-“ mit der Maus schlie3t sich der Ordner
und sein Inhalt wird ausgeblendet.

B Unbenannt - MCT 10 Set-up Software

Datei Bearbeiten Ansicht Einfugen Kt ation Extras Optionen _Hilfe

D& % @
 etzwerk] Ordner
B Serialbus H serialBus

J-. & Projekt

2 Alame

4o} Smert Logic

@ Never Ordner 1

1308T406.10

4.1.8 Netzwerkmodus — Online

Der Netzwerk-Ordner enthélt die Frequenzumrichter und
Low Harmonic Drive(s), aktive Filter und/oder Softstarter ,
die online mit dem PC verbunden sind. Der Benutzer kann
die Parametereinstellungen genau so wie bei der
Bedienung per Bedienteil Giberwachen und dndern.

Online eingegebene Daten werden nur im Frequenzum-
richter , Low Harmonic Drive, aktiven Filter oder Softstarter
gespeichert, nicht auf der Festplatte. Fiir Informationen
zum Speichern von Daten auf der Festplatte siehe
Abschnitt Daten speichern.

4.1.9 Projektmodus — Offline

Der Projektordner enthélt den Frequenzumrichter Low
Harmonic Drive, aktiven Filter und/oder Softstarter, der von
dem Benutzer in das Netzwerk eingefiigt wurde (Offnen
einer Projektdatei oder aus einer Online-Sicherung).

1. Offline eingegebene Daten werden auf der
Festplatte gespeichert. Im Projektordner werden
ebenfalls andere Dateien im Zusammenhang mit
dem Projekt gespeichert. Diese anderen Dateien
kdnnen in jedem Format vorliegen, z. B. Word,
PDF usw.

2. Markieren Sie den Speicherort im Offline-Modus,
und fligen Sie einen -Frequenzumrichter, Low
Harmonic Drive, aktiven Filter, Softstarter oder
einen bestimmten Ordner ein.

Frequenzumrichter
Es gibt zwei Mdglichkeiten, einen Frequenzumrichter in
den Projektordner einzufligen:

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den
Offline-Speicherort, und wahlen Sie Neuer
Frequenzumrichter.

2. Markieren Sie den Speicherort im Offline-Modus,
und klicken Sie in der Hauptmeniileiste auf
Einfiigen und dann auf Neuer Frequenzumrichter.

Softstarter
Es gibt zwei Moglichkeiten, einen Softstarter in den
Projektordner einzufiigen:

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den
Offline-Speicherort, und wahlen Sie Neuer Soft
Starter.

2. Markieren Sie den Speicherort im Offline-Modus,
und klicken Sie in der Hauptmendileiste auf
Einfiigen und dann auf Neuer Soft Starter.

Aktiver Filter
Es gibt zwei Moglichkeiten, einen autonomen aktiven Filter
in den Projektordner einzuftigen:

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den
Offline-Speicherort, und wahlen Sie Neuer aktiver
Filter.

2. Markieren Sie den Speicherort im Offline-Modus,
und klicken Sie in der Hauptmendileiste auf
Einfiigen und dann auf Neuer aktiver Filter.

16 MG10R703 - VLT ist eine eingetragene Marke von Danfoss.
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Low Harmonic Drive

Der Low Harmonic Drive besteht aus einem FC 102,- oder
FC 302-Frequenzumrichter und einem aktiven Filter. Es gibt
zwei Moglichkeiten, einen Low Harmonic Drive in den
Projektordner einzufiigen:

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den
Offline-Speicherort, und wahlen Sie Neuer
Frequenzumrichter.

2. Markieren Sie den Speicherort im Offline-Modus,
und klicken Sie in der Hauptmendileiste auf
Einfiigen und dann auf Neuer Frequenzumrichter.

Wenn Leistungsgréf8e und Spannung des Frequenzum-
richters dem unterstiitzten Low Harmonic Drive
entsprechen, wird im Dialogfeld ,Neuer Frequenzum-
richter” die Schaltfliche ,Erstelle LHD” angezeigt.

New Drive ==l

Name

1308T787.10

Diive Name: |FC302

Select Drive Type

Series: [FCa02 =

Software Version: [ 22 =
Yoltage: [380,-480v -

Regional Settings

Power Size: | 450.0Kw =

Options

Fregion: | Intemational (50Hz)

Cannection

Optond [NoDsion =] Fedbue [Seid <]
OptionB: [No Option =] Addess [T
Wain if Adds B
OplonCO/ED: [NaOption =] am if Address is in use

Option C1/ET: [NaOption =]

Cancel Make LHD

Wenn Sie nach Eingabe aller Daten fiir ,Neuer Frequen-
zumrichter” auf die die Schaltflache klicken, wird das
Dialogfeld ,Neuer Filter” gedffnet. Dort miissen Sie dann
die Daten fiir ,Aktiver Filter” eingeben. Diesem Filter darf
nicht die gleiche Feldbus-Adresse zugewiesen werden.

Die LHD-Einheit wird in dem Projekt angezeigt und setzt
sich aus dem Frequenzumrichter und dem aktiven Filter
zusammen.

- B Network
= B Project

130BT788.10

All Parameters

Alarrns

1=} Smart Legic
AAFI05

I= All Parameters

£ Alarmes

4.1.10 Ordner

, Unbenannt - MCT 10 Set-up Software

Datei  Bearbeiten Ansicht Einfiigen  Kommunikation  Extras Opticnen  Hilfe

el CEY B o
=) ﬁldet:-»-&rk Ordner ‘
- B, SerialBus | Forderband 001
= @w Aliatime Oledrimed
g | Ne » Frequenzumrichter
B Projekt drucken.. Ordner

Dateiord
Anzeige der Frequenzumrichter-Zugriffspfade N i

{ Scope Ordner
i Vom Frequenzumrichter lesen

Zum Frequenzumrichter schreiben

Umbenennen

Eigenschaften

T 130BT516.10

Alternativ klicken Sie in der Meniileiste auf ,Einfligen”,
dann auf ,Neu” und dann auf ,Antrieb”, ,Ordner” oder
LDateiordner”.

—i—

H Unbenannt - MCT 10 Set-up Software

Datei Bearbeiten Ansicht Kommunikation Extras  Optionen  Hilfe

[ = | i | Meu L4 Frequenzumrichter |

=E @ Metzwerk Ordner :':

55"""5“5 Dateiordner

B Scope Ordner

s Alarme
1+l Smart Legic
@ MNeuer Ordner 1
130BT641.10
Ordner

Eine Gruppe von Frequenzumrichtern und/oder
Softstartern, die einen Teil einer Maschine oder eines
Systems bilden. Mit Ordnern wird ein grof3es System als
mehrere kleine Systeme organisiert.

Das Einfligen eines Ordners offline ist auf zwei Arten
moglich:

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das
Projekt oder einen vorhandenen Ordner, und
wahlen Sie Neuer Ordner.

2. Markieren Sie das Projekt oder einen
vorhandenen Ordner, und wahlen Sie in der
Mendleiste Einfligen und dann Neuer Ordner.

=
130BT713.10

MG10R703 - VLT ist eine eingetragene Marke von Danfoss.
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Dateiordner

Ordner zum Ablegen von Projektdateien. Die Dateien
kdnnen ein beliebiges Format haben (z. B. Word, PDF
Uusw.).

Das Einfligen eines Dateiordners offline ist auf zwei Arten
moglich:

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf die
entsprechende Stelle, und wahlen Sie Neuer
Dateiordner.

2. Markieren Sie die Offline-Position und wahlen Sie
in der Mendleiste Einfiigen und dann Neuer
Dateiordner.

130BT714.10

Parameterordner

Ordner zum Ablegen von Parametereinstellungen (voriber-
gehend oder zu Dokumentationszwecken). Der Ordner
kann einen einzelnen Parameter, eine Untergruppe, eine
Parametergruppe oder die gesamte Parameterdatenbank
enthalten.

Das Einfligen eines Parameterordners offline ist auf zwei
Arten mdoglich:

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den
Frequenzumrichter oder Softstarter, und wahlen
Sie ,Neuer Parameterordner”.

2. Markieren Sie den Frequenzumrichter oder
Softstarter, und wahlen Sie in der Menlleiste
4Einfigen” und dann ,Neuer Parameterordner.

TT'€TSI90€T

R

Scope Ordner

Dieser Ordner dient zu Diagnosezwecken. Das Verhalten
einer oder mehrerer Parameter wird analysiert und als
Kurvenverlauf dargestellt.

Das Einfligen eines Scope-Ordners offline ist auf zwei Arten
moglich:

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf die
entsprechende Stelle, und wahlen Sie Neuer
Scope Ordner.

2. Markieren Sie die Offline-Position, und wahlen Sie
in der Mendleiste Einfiigen und dann Scope
Ordner.

130BT715.10
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MCT 10 Software

5 Kommunikation einrichten

5.1 Einrichten der Kommunikation

Die Dateniibertragung zwischen PC und Frequenzumrichtern und Softstarter kann Uber eine festverdrahtete Verbindung

erfolgen. Die festverdrahtete Verbindung kann Uber die integrierte RS 485-Standardschnittstelle oder den USB-Port erfolgen.

Wenn die Option MCA101- oder MCA121-Feldbus in den Frequenzumrichtern verbaut ist, kann die Verbindung tber
Profibus Master-Klasse 2 (MSAC 2) oder ein Ethernet-basiertes Netzwerk erfolgen. Der Softstarter kann nur Gber ein USB-
Kabel angeschlossen werden.

Die USB-Schnittstelle wird durch das Microsoft-Betriebssystem gesteuert. Durch die Plug-and-Play-Fahigkeit des Betriebs-

systems konnen Gerdt per Hot Swapping angeschlossen und getrennt werden. Bei Anschluss eines Frequenzumrichters tber
die USB-Schnittstelle fligt die MCT 10 Software diesen automatisch der Bus-Liste hinzu.

Das Kommunikationsframework der MCT 10 Software ist zustandig fir die Steuerung der Feldbusse. Dank erweiterter
Funktionen kdnnen mehrere Feldbus-Datenlibertragungen gleichzeitig hergestellt werden. Mehrere Feldbusse kdnnen mit
der MCT 10 Software im selben Netzwerk konfiguriert und kombiniert werden. Wenn mehrere Feldbusse gleichen Typs
erstellt werden, missen unterschiedliche Adressbereiche festgelegt werden.

Nach dem ersten Start der MCT 10 Software nach der Installation miissen die nicht plug-and-play-fahigen Netzwerke im

Konfigurationsfenster des Feldbus manuell konfiguriert werden. Diese Funktion ist in der Windows-Systemsteuerung oder im

10-Netzwerk verfligbar.

(‘ U' @ » Systemsteuerung »

Wiedergabe

P WA

Energieopt.. Farbverwal.. Gamecentr..,

LA
£
Netzwerk-
und Freiga...

=% A W

Scannerund  Schriftarten Sichere

Windows Windows  Windows-...
SideShow Update

Anpassung  Automatis... BegriBung..

Kameras Onlinesich...
s |
=
Synchronisi..  System Tablet
PC-Einstell...

Benutzerko...

Gerate-Ma..,
Offlinedate...

Sicherheits...

Taskleiste
und Star..

&

Windows-...

BitLocker-L...

"

-~

Hardware

J=

Ordneropt..

Sichern und
Wiederhers...

Windows-5...

Center fur
erleichter...

:&;

Indizierung..,

3

Personen in
meiner U,.,

Sound

Telefon- und
Modemopt...

Danfoss
Fieldbus
Config

o—

Internetopt...

Problember...
und -lgsun...

8

Spracherke...

Text-in-Spr...

o e |
: =42 | [ suchen 2|
B0l »

Daturn und  Drucker
Uhrzeit

¢ &

i5CSl-Initiz,.. Jugendsch..,

Programme Regions- und
und Funkt... Sprachopti...

Standardp...  Stift- und
Eingabeger...

= i
Verwaltung  Windows
CardSpace

130BT632.10
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H Unbenannt - MCT 10 Set-up Software

Datei Extri

Bearbeiten  Ansicht Einfigen Kommunikation

Refresh Bus List

Add/Remove/Configure Busses ]
1
130BT622.10

Im Konfigurationsfenster des Feldbus kdnnen nicht plug-
and-play-fahige Feldbusse hinzugefiigt, entfernt oder neu
konfiguriert werden.

Wenn die Liste der installierten Feldbusse bei laufender
MCT 10 Software in der Windows-Systemsteuerung
aktualisiert wird, muss die Bus-Liste per Rechtsklick auf
Netzwerk neu geladen werden.

Damit die MCT 10 Software die verfligbaren Frequenzum-
richter in den nicht plug-and-play-fahigen Feldbussen

5.2 RS-485-Datenlbertragung

anzeigt, muss das Netzwerk manuell nach aktiven Frequen-
zumrichtern durchsucht werden. Klicken Sie mit der
rechten Maustaste auf den entsprechenden Feldbus, um
die Suchfunktion aufzurufen.

. Danfoss Drives Feldbus Konfiguration

Installierte f?ﬁ
O
'_
Typ | Feldbusname | Installation | g
Profibus DP-V1 Manuell el
Profibus DPV1_1 Manuell
Profibus DPV1_ 2 Manuell
Ethernet Ethernet_1 Manuell
Profibus Ethernet_2  Manuell
SerialFCBus R5435_1 Manuell
Profibus RS5485_2 Manuell
SerialFCBus SerialBus Manuell
SerialAuComBus  Softstarter Manuell
Hinzuftigen... | Entfernen... | Eigenschaften...
w | w |

Der GroBteil der Danfoss Drives-Produkte verfligen (iber das FC-Protokoll als Standard fiir die RS-485-Datentibertragung. Die
Ubertragung Uber einen PC kann per RS232-RS-485-Wandler oder per USB-RS-485-Wandler hergestellt werden.

#1

USB to R85 converter

RS485
s
r__d

0T'T€9190€T

#2 #N

Alle Frequenzumrichter sind als Vorgabe auf 9600 Baud eingestellt, mégliche Ubertragungsgeschwindigkeiten sind jedoch
auch 300, 1200, 4800, 19200, 38400, 57600 oder 115200 Baud. Die serielle Konfiguration ist immer mit 8 Datenbits, einem

Stoppbit und gerader Paritat konfiguriert.

HINWEIS

Wihlen Sie einen relevanten Adressbereich. Es dauert zu lange, alle Adressen (1-126) abzufragen.
Einsatz der Frequenzumrichter der Baureihe VLT FC 100, FC 200 und FC 300: Fir die ordnungsgemaBe Funktion ist das
FCDrive MC-Protokoll (Par. 8-30 "FCDrive MC") erforderlich. Der Parameter ist nur Uber das LCP verflgbar.

20
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5.2.1 Serielle Konfiguration

Bei Nutzung eines RS-485-Wandlers als Advantech ADAM-Wandler zeigt die MCT 10 Software nur im seriellen Bus
verfligbare Frequenzumrichter an, nachdem Sie den Bus abgetastet hat.

Der Bus kann im Dialogfeld Serielle Feldbuskonfiguration oder durch Rechtsklicken auf den entsprechenden seriellen Bus
konfiguriert werden.

Serial fieldbus configuration (=3

Allgemein | Protokoll |Erweihert

Schnittstellenparameter
Port:

|
Baudrate: Paritét: Stopbits:

|9600 j |gerade j | 1 j

130BT629.10

Feldbus durchsuchen

Suche beginnen ab Adresse: 1
Suche beenden bei Adresse: 176

Wiederherstellen

Die COM-Port-Nummer muss auf die verwendete Nummer eingestellt werden. Bei der Nutzung von USB-zu-RS-485-Wandlern
finden Sie die aktuelle COM-Port-Nummer in der Windows-Systemsteuerung im Geratemanager.

Baudrate, Paritdt und Anzahl der Stoppbits mussen den Einstellungen im Frequenzumrichter entsprechen.

Der Feldbus-Adressbereich sollte auf verfligbare Adressen begrenzt werden, um die Zeit fiir die Suche nach aktiven
Frequenzumrichtern zu verkiirzen.

Mit der Schaltflache ,Zurlicksetzen auf Standardwerte” werden die Leitungseinstellungen und die Feldbus-Abtastung auf die
Werkseinstellungen zurilickgesetzt.

Serial fieldbus configuration (=3

o
[ I i &
| Allgemein | Protokoll | Erweitert | *
O
- =
Antwort - Timeout Sendewiederholungen: g
A
MNumerische Parameter lesen: [i00] ms Bei Parameter 2 -
Numerische Parameter schreiben: | 500 ms Bei Feldbus Durchsuchen: ]3—
Text- oder Bindrparameter lesen: 500 ms Bei File-1/0 (je Paket) ’10—
Text -oder Bindrparameter 500 ms
Prozessdaten lesen: 100 ms
Steuerwort schreiben: 100 ms
Timeout File - Lesen: 500 ms

Wiederherstellen

Abbrechen |
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Bei ,Antwort - Timeouts” und ,Sendewiederholungen” handelt es sich um Einstellungen zur Leistungsoptimierung. Die
Einstellungen sollten in der Regel nicht gedndert werden.

Mit der Schaltflache ,Zurlicksetzen auf Standardwerte” werden die Protokolleinstellungen auf die Werkskonfiguration zuriick-
gesetzt.

Serial fieldbus configuration =3

Allgemein | Protokoll | Erweitert

FC-MC Protokoll

Lese - File Telegrammlénge: [251]
Telegrammanzahl pro Anfrage: 10

130BT627.10

Wiederherstellen

Abbrechen

Bei dem FC-MC-Protokoll handelt es sich um Einstellungen zur Leistungsoptimierung. Die Einstellungen sollten in der Regel
nicht gedndert werden.

Mit der Schaltflache ,Zurlicksetzen auf Standardwerte” werden die Protokolleinstellungen auf die Werkskonfiguration zuriick-
gesetzt.

5.3 Softstarter

Fir die Einrichtung der Konnektivitat mit der Option MCD 500 muss am Softstarter ein USB-Kommunikationsmodul montiert
sein. Die Kommunikation liber einen PC ist mit einem Standard-USB-Kabel (A-B, Stecker-Stecker) mdéglich, das an das USB-
Kommunikationsmodul angeschlossen wird. Wenn der PC Giber mehrere USB-Anschliisse oder einen USB-Hub verfiigt,
kdnnen mehrere Softstarter angeschlossen werden.

5.3.1 Serielle Konfiguration

Alle Softstarter sind als Vorgabe auf 9600 Baud eingestellt, mdgliche Ubertragungsgeschwindigkeiten sind jedoch auch 300,
1200, 4800, 19.200, 38.400, 57.600 oder 115.200 Baud. Die serielle Konfiguration wird immer mit acht Datenbits, einem
Stoppbit und ohne Paritat konfiguriert.

Serial AuCom configuration =
oo
General n
&
Lin settings 2
Bart; -
| come |
Baud rate; Parity: Stop bits:
B | [Moparity = |t =
Reset to defalt

Der Bus muss im Konfigurationsfenster des Feldbusses hinzugefiigt und konfiguriert werden. Wenn der Bus bereits dem
Netzwerk hinzugefligt wurde, ist eine Neukonfiguration durch Rechtsklick auf den entsprechenden seriellen Bus des
Softstarters moglich.
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Die COM-Port-Nummer muss auf die verwendete Nummer eingestellt werden. Die aktuelle COM-Port-Nummer kénnen Sie
dem Geratemanager in der Windows-Systemsteuerung entnehmen.

Baudrate, Paritdt und Anzahl der Stoppbits missen den Einstellungen im Softstarter entsprechen.

Mit der Schaltflache ,Zurlicksetzen auf Standardwerte” werden die allgemeinen Einstellungen und die Feldbus-Abtastung
wieder auf die werkseitigen Konfigurationswerte zuriickgesetzt.
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5.4 Profibus-DP-V1-Datenulbertragung

Zur Einrichtung einer Profibus DP-V1-Kommunikation wird ein Profibus-Optionsmodul MCA101 benétigt. Die Kommunikation
von einem PC Uber Profibus DP-V1 kann Uber eine Profibus PCMCIA-Karte oder eine im PC installierte Karte eingerichtet
werden. Das Profibus-Kabel vom Frequenzumrichter wird in den 9-pol. Sub-D-Steckverbinder gesteckt, der sich auf der Karte
befindet.

\

PCMCIA DP-V1 card "I Insertable DP-V1 card

e

DP-V1

y _ d

=
v:
38
s
2
#1 #2 #N —

Die folgenden Karten der Master-Klasse 2 werden gegenwadrtig von Siemens unterstiitzt:

. CP 5411
. CP 5511
. CP 5512
. CP 5611
. CP 5613
. CP 5614
. CP 5711

(Zu aktuell unterstiitzten Karten fir PCs ebenfalls die Siemens-Website konsultieren.)

Einzelheiten zur Einrichtung des Simatic-Managers entnehmen Sie bitte dem Kapitel Anleitung zu DP-V1-Verbindung und
Simatic-Manager.
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5.4.1 Profibus-DP-V1-Konfiguration

Bei Nutzung einer Profibus-Schnittstellenkarte mit entspre-
chendem Treiber zeigt die MCT 10 Software nach dem
Durchsuchen des Busses nach aktiven Frequenzumrichtern
verfligbare Online-Frequenzumrichter im spezifischen
Profibus an.

Der Bus kann im Dialogfeld Feldbuskonfiguration oder
durch Rechtsklicken auf den entsprechenden Profibus-Bus
konfiguriert werden.

Die Kartennummer muss auf die Nummer der genutzten
Karte gesetzt werden.

Der Feldbus-Adressbereich sollte auf die verfligbaren
Adressen gesetzt werden, damit die Zeit zum Abfragen
aktiver Frequenzumrichter verkirzt wird.

Uber die Schaltfliche ,Zuriicksetzen auf Standardwerte”
werden die Hardwareeinstellungen und die Feldbus-
Abfrageeinstellungen auf die Werkskonfiguration
zuriickgesetzt.

ProfiBus fieldbus configuration ==
Allgemein | Protokoll
Hardware Feldbus durchsuchen
R et armees ] Suche beginnen ab Adresse: | 1
Suche beenden bei Adresse: [ 125
Wiederherstellen
Aobrechen

Die Einstellungen ,Verbindung”, ,Parameter I/0” und ,File
I/0" kdnnen im Sinne der Leistungsoptimierung geandert
werden. In der Regel sollte von der Anderung dieser
Einstellungen jedoch abgesehen werden.

Mit der Schaltflache ,Zurlicksetzen auf Standardwerte”
werden die Protokolleinstellungen auf die Werkskonfigu-
ration zurlickgesetzt.

ProfiBus fieldbus configuration S| o
Allgemein | Protokoll &
el
=
Verbindung Parameter 1jO Q
A
Anzahl Verbindungsversuche: B Timeout Parameter Lesen: 50 ms
Anzahl 3 Timeout Parameter Schreiben: 200 ms
File I/
Timeout File - Telegramm: 500 ms
Maximal zuléssige Fehler beim File | 10
Wiederherstellen
fra 5

130BT626.10

Mit Anfragen biindeln wird die Anzahl der mit einem Multi-
Telegramm verknuipften Anfragen konfiguriert. Der Wert
kann zwischen 10 und 40 Anfragen eingestellt werden. Der
Standardwert lautet 40.

Durch eine Erhéhung des Werts wird die Profibus-
Kommunikation optimiert. Dies wird jedoch nicht von allen
Frequenzumrichtern unterstiitzt. Folgende Einstellungen
werden empfohlen:

. Anfragen btindeln = 10 - Verbindung mit den
Plattformen FCD300, FCM300, VLT und allen
gewinschten auf einer Frequenzumrichter-
Plattform basierenden Baureihen.

. Anfragen biindeln = 40 - bessere Verbindung mit
den Baureihen FCD302, FC 102, FC 202 und FC
300 und allen aus der Frequenzumrichter-
Baureihe abgeleiteten Versionen.

5.5 USB-Dateniibertragung

Danfoss Die Frequenzumrichter der Baureihe FC 100, FC
200 und FC 300 sind standardmafig mit einem USB-
Anschluss ausgestattet. Die Ubertragung von einem PC
kann mit einem an den Frequenzumrichter
angeschlossenen Standard-A-B-USB-Kabel (Stecker-Stecker)
hergestellt werden. Eine zusdtzliche Hardware- oder
Buskonfiguration ist nicht erforderlich. Wenn der PC tber
mehrere USB-Anschliisse verfligt, knnen mehrere
Frequenzumrichter angeschlossen werden. Der USB-Bus
wird in der MCT 10 Software automatisch in die Netzwerk-
Bus-Liste eingefiigt.

MG10R703 - VLT ist eine eingetragene Marke von Danfoss.
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ﬂ Unbenannt - MCT 10 Set-up Software
Ansicht  Einflgen
O & =
(= i Netzwerk

....... B DP-v1

....... B DPvi1

....... B DPvi_2

....... B Ethernet 1

....... . Ethernet_2

....... . R54851

....... B Rs485_2

....... B, SerialBus

....... B Softstarter

- JH Use1

Datei  Bearberten Kommunil

130BT623.10

Wenn das USB-Kabel abgezogen wird, wird der Gber den
USB-Anschluss angeschlossene Frequenzumrichter aus der
Netzwerk-Bus-Liste entfernt.

HINWEIS

Fir einen USB-Bus kénnen keine Adresseinstellung
vorgenommen und keine Bezeichnung vergeben werden.
Bei USB-Anschluss mehrerer Frequenzumrichter wird die
Busbezeichnung in der Netzwerk-Bus-Liste der MCT 10
Software automatisch erhoht.

Bei USB-Anschluss mehrerer Frequenzumrichter stiirzen
PCs mit Windows XP hdufig mit einem Ausnahmefehler ab.
Daher sollte nur ein Frequenzumrichter per USB an den PC
angeschlossen werden.

5.6 Ethernet-TSC-Datenubertragung

Zur Einrichtung einer Ethernet-TSC(Transparent Socket
Channel)-Ubertragung muss das Optionsmodul MCA121 im
Frequenzumrichter verbaut sein. Die Ubertragung von
einem PC kann mit einem an den Frequenzumrichter
angeschlossenen Standard-Ethernet-Kabel hergestellt
werden.

5.6.1 Ethernet-TSC-Konfiguration

Der Ethernet-TSC-Bus wird per ADDP (Advanced Digi
Discovery Protocol) abgetastet. Fiir das Protokoll sind keine
IP-Port-Nummer und kein IP-Adressbereich erforderlich. Das
Protokoll erkennt Frequenzumrichter auch ohne
zugewiesene IP-Adresse. In diesem Fall erfolgt die Identifi-
kation Uber die MAC-Adresse.

Alle Giber den Ethernet-Bus abgetasteten aktiven Frequen-
zumrichter werden bei Klicken auf die Schaltflache
Durchsuchen im Dialogfeld Drive Discovery and Configu-
ration aufgefiihrt.

Drive Discovery and Configuration

1308T775.11

{*" Use ADDP Broadcast

" Use IP Range
Range: Port:

IP Address Drive Type ‘ MAC
192,168.16.101 FC-302 00: b 05:00:0a:5c

‘ Subnet mask. | Default Gateway

255.255.255.0 0.0.0.0

Ethernet speed limit{0 is unlimited) | o KBfs

Scan Cancel

Frequenzumrichtertypen ohne IP-Konfiguration nutzen
standardmaBig die automatische IP-Adresse (Klasse B)
169.254.yy. xx. Dabei entspricht yy.xx den letzten beiden
Segmenten in der MAC-Adresse. Mehrere nicht in Betrieb
genommene Frequenzumrichter ohne IP-Konfiguration
kénnen im gleichen Netzwerk abgetastet werden. Die MCT
10 Software gibt bei der Identifizierung eines Frequenzum-
richters mit automatischer IP-Adresse eine Warnung aus
und fordert den Benutzer zum Festlegen der IP-Konfigu-
ration auf.

Uber die Schaltflache ,Einrichten” wird dem Frequenzum-
richter eine statische IP Adresse, Subnetz Maske oder ein
Default Gateway zugewiesen oder der Frequenzumrichter
mittels DHCP-Suche (Dynamic Host Configuration Protocol)
eingerichtet.

Device Configuraticn ==

MALC: 00: 1b:03:00:0a: 5¢
Product: FC-302

130BT759.10

" Use DHCP

(% Manually configure network settings

IP Address: J 169 , 254 , 10 . 92
Subnet Mask: J 8 = 0 &8l a0
Default Gateway: | F o B pE & B

o]

Cancel
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Beim Durchsuchen eines Busses werden standardmaBig
alle aktiven Frequenzumrichter erkannt. Mit einem
entsprechenden Offline-Frequenzumrichter kann auch von
einem einzelnen Frequenzumrichter gelesen oder auf
diesen geschrieben werden, ohne dass die MCT 10
Software alle Frequenzumrichter abfragt und identifiziert.
Der Benutzer 6ffnet die Projekt-Datei oder erstellt manuell
den Offline-Frequenzumrichter und konfiguriert die Verbin-
dungseigenschaften. Dann klickt der Benutzer mit der
rechten Maustaste auf den Offline-Frequenzumrichter und
schreibt auf bzw. liest von dem Frequenzumrichter, ohne
dass der Bus durchsucht wird.

HINWEIS

Die Frequenzumrichtererkennung mit der Ethernet-/IP-
Option MCA 121 ist erst ab Firmware-Version 1.03 moglich.
Bei Optionen mit dlteren Firmware-Versionen als 1.03 muss
Par. 12-89 Transparent Socket Channel Port auf 0 gesetzt
werden, damit die Option nicht den Betrieb stoppt.
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5.6.1.1 Remote-Konnektivitat

Beim Abtasten mehrerer Subnetze oder remote Uber einen VPN-Tunnel sollte statt des ADDP-Protokolls ein IP-Bereich
verwendet werden. Beim Abtasten mit einem IP-Bereich werden die Ethernet-Telegramme als herkémmliche TC/IP-Pakete
ibertragen, die ohne Anderungen in einem Router, Switch oder Managed Switch immer ausgegeben werden. Der Nachteil
ist eine langere Abtastungszeit. AuBerdem werden Frequenzumrichter, fiir die keine IP-Adresse festgelegt wurde, nicht
erkannt.

Zum Abtasten mit einem IP-Bereich missen die IP-Startadresse, die IP-Endadresse und der Transparent Socket Channel Port
(Parameter 12-89) konfiguriert werden. Der Socket Channel Port ist im werkseitig auf 4000 gesetzt.

am T

Drive Discovery and Configuration

130BT808.10

(" Use ADDP Broadcask
{+ |Use IP Fange

Range: Port:
192 . 163 . 16 , 101 - | 192 . 163 . 16 . 101 | 4000
IP Address Drive Tvpe | MBI | Subnet mask Default Gateway

192.168.16.101

Ethernet speed limit(d is unlimited) | 0 KBis

| Scan I Cancel Lok
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5.6.2 Wink-Befehl fiir Frequenzumrichter

Bei der Inbetriebnahme eines Systems mit mehreren
Frequenzumrichtern ist es mdglicherweise recht zeitauf-
wandig, jeden Frequenzumrichter anhand des MCT 10
Software-Projekts physisch zu bestimmen, insbesondere
wenn die Umrichter nicht tber ein LCP verfligen.

Uber den Ethernet-TSC-Feldbus kann per MCT10 ein Wink-
Befehl gesendet werden. Damit blinken die LEDs MS, NS1
und NS2 auf den Ethernet-Feldbus-Optionen von Danfoss.

Die Wink-Funktion durch Rechtsklicken auf einen Frequen-
zumrichter im Ethernet-Netzwerk und Auswahl von ,Starte
blinken” oder ,Stopp blinken” gestartet bzw. gestoppt
werden. Die Ethernet-Feldbus-Option reagiert auf einen
Wink-Befehl durch das Blinken der drei orangefarbenen
LEDs in einem 1-Hz-Intervall. Der Wink-Befehl kann mit
beliebiger Dauer an beliebig viele Frequenzumrichter
gesendet werden.

B Untitlec - MCT 10 Set-up Software

File Edit View Inzet Communication Tocls Options  Help
b H % B
=} @ Metwerk

130bt784.10

i B, DP-YL
B rmcdsao Drive Series

Seri
e . Serial Power Size

= H. Ethernet
E Wolkaae

i

Start winking |

= f” eetess Read from Drive i
e i Alarms - |
Lo 4o} Smart Logic EEED E i

= 13

Compare...
= All Pararneters 3

i L Alarms
oo e} Smart Logic
5 @ CONVERTED DRIVES
B~ [ COMVERTED - 595

Load moter data..

Properties

T

Zwischen dem Starten/Stoppen der Wink-Funktion und der
Reaktion durch die Option kdnnen bis zu 30 Sekunden
liegen.
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6 Parameterverarbeitung

6.1 Einrichtung

Dieser Abschnitt erldutert die Steuerung eines Frequenzumrichters liber die MCT 10 Software. Nach dem Starten der MCT 10
Software sieht das Hauptfenster wie folgt aus:

P

H Unbenannt - MCT 10 Set-up Software

Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen Kommunikation Extras: Optionen  Hilfe

O & B g TV @ oD :
ERE | Netzverk] Ordner |
B, Ethernet B Ethernet
B Profibus DPv1 1 B Profibus DRl 1
B Rs4ss_1 B Rs4as_L1
B Rs43s2 B Rs485_2
B GerialBus B serialBus
@ Projekt

130BT638.10

Fligen Sie einen neuen Frequenzumrichter, Ordner, Dateiordner oder Scope-Ordner ein, indem Sie mit der rechten
Maustaste auf das Projekt-Symbol klicken. Sie kdnnen auch auf ,Einfiigen” in der Meniileiste klicken und dann ,Neu” und
danach Frequenzumrichter, Ordner, Dateiordner oder Scope-Ordner wahlen.

Frequenzumrichter bezieht sich auf den Frequenzumrichtertyp, den Sie konfigurieren mochten. Bei Einfligen eines Frequen-
zumrichters wird das Fenster zur Frequenzumrichterauswahl geoffnet.

Neuer Frequenzumrichter == =
N
Name 3
requenzumrichtername: |Farderband 001 Softwareersion: |05 g5 - 'r:_n
o
. ’ﬁ Il
Antriebsauswahl Spannung: | 3805004 ¥ -
Serie: - v
ene: |FC-302 Internationale Einstellung
Leistungzgrafe: | 4.00KWw - Region: | International (S0Hz)
Optionen “Yerbindung
Optian & [14Ca121 EtheretP -+ Feldbus: | Ethernet_1 v
Dption B: [MCE105 Relay Card - Adresse: [192.188.16.1
. Warnung falls Adresse beld
Option CO: Mo Option -
Option C1: [MCB113 Ext Relay -
Abbrechen
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Das Fenster ,Neuer Frequenzumrichter” besteht aus vier Hauptteilen: Name, Antriebsidentifizierung, Regionale Einstellungen
und Verbindung. Alle Teile missen ausgefillt werden:

Name ist der Name, mit dem Sie dem Frequenzumrichter kennzeichnen. Dies kann eine beliebige Kombination aus Text und
Zahlen sein.

Antriebsidentifizierung sind die Informationen zu Serie und Nennleistung des Frequenzumrichters, installierte Optionen,
Software-Versionen und der Spannungsbereich. In den Dropdown-Menis finden Sie die verschiedenen Auswahlméglich-
keiten.

Unter Regionale Einstellungen kann die internationale 50-Hz- oder die nordamerikanische 60-Hz-Einstellung ausgewahlt
werden. Die Einstellungen unterscheiden sich primar im Hinblick auf PS, kW und Spannungsniveau. Auf folgenden
Screenshots sind die regionalen Einstellungen eines VLT 2800 zu sehen.

Verbindung bezeichnet den Feldbus zwischen dem PC und dem Frequenzumrichter an der jeweiligen Kommunikations-
adresse. Den jeweiligen Feldbus-Typ finden Sie im Dropdown-Men(.

Meuer Frequenzumrichter (|
q o
n
Mame 0\8
Frequenzurmrichtername: |Fﬁrderhand oo Software-Version: |3_1H ﬂ 'CE
o
n ™M
Antriebsauswahl SPERAME: |2DD\-"-24W ﬂ -
Serie: -
=ne |VLT =600 J Intemationale Einztellung
Typ: |2803 ﬂ Region: |Intemati0nal [B0Hz) ﬂ
Optionen Werbindung
. | Serialb
Kammunik ationsoption: |N0ne j Feldbus: | 2eriabus
Adresze: |1
Anwendungsoption: |N0ne j wlarnung falls &dresse belegt [

Ok | Abbrechen
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Nachdem der Frequenzumrichter in den Projekt-Ordner eingefligt wurde, ist das Frequenzumrichter-Symbol aktiv. Dariiber
kdnnen die oben eingegebenen Datenbankinformationen angezeigt werden:

B Unbenannt - MCT 10 Set-up Saftware

Datei Bearbeiten Anzicht Einfiigen Kemmunikation Etras Ogtionen  Hilfe

DM +tBE S

T BBy

= ﬁ Netzwerk
B Gthemet
B Profibus DPvL_L
B R385
B Rass
B Gerialbus

B U Projekt

T cooii

Frequenzumnchersens
Lesungsgibhe
Spannung
SW-Grundversion
Opion &

Opsion B

Qptien CO

Optien C1

Typencods

Frequenzumichieradiesss
Biuiz Name
Region

Letzte Syncheomsiening

Beschrabung

[rfammahion 2um Anineb

Datenbark Infoematon

FCa02

0w

oav-24v

E=

MCA121 EtherlatIP

JMCET05 Relzy Card

o Dption

MCE113 Ext Reday

[15216 161

|Ethesret

|Intesnational {50Hz)

I

|FE.-.]D.2P3KTT2E Z0H1BGREMHE0E

130BT636.10

Die Frequenzumrichter im Offline-Projekt-Ordner kénnen rekonfiguriert werden. Klicken Sie dazu mit der rechten Maustaste
auf das jeweilige Frequenzumrichter-Symbol, und wahlen Sie ,Eigenschaften”. Das Eigenschaften-Dialogfeld des Frequen-
zumrichters wird geoffnet. In diesem Feld konnen Sie den Frequenzumrichter umbenennen und die Verbindung neu

einrichten.

MNeuer Frequenzumrichter

L X

M ame
Frequenzurichtername:

Antrigbsauswahl
Serie:

Leiztungsgrofe:

Optionen
Option &

Option B:
Option CO:

Option C1:

Firderband 001

FC-302 -

110K h

Software-Version: |0g.05

Spannung: | 200240 -

Internationale Einstellung

Region: |Intemational [50Hz]

Werbindung

[Negpion =

——

Feldbus: ’m‘
Adresse: [192168.16.1

Warnung falls Adresse belegt [

Abbrechen

-
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Beachten Sie, dass die Felder unter Information zum Antrieb leer sind, da Sie momentan noch nicht auf den Online-
Frequenzumrichter zugegriffen haben, der vom neuen, offline erstellten Frequenzumrichter reprasentiert wird. Zur Anzeige
von Informationen vom Online-Frequenzumrichter siehe die Funktion Vom Frequenzumrichter lesen.

32
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6.1.1 Parameterordner

Wenn Sie einen Frequenzumrichter im Projekt-Ordner
eingerichtet haben, kénnen Sie neue Parameterordner in
diesem Frequenzumrichter erstellen. Erstellen Sie einen
neuen Parameterordner, indem Sie mit der rechten
Maustaste auf das Frequenzumrichter-Symbol klicken und
dann ,Neu” und danach ,Parameterordner” wahlen. Der
Standardname fiir den neuen Parameterordner ist Neuer
Ordner 1, Neuer Ordner 2 usw.

TT°€2S390€T

eLx

6.1.2 Anpassbare Parameterordner

Sie kdnnen dem neuen Parameterordner den gewiinschten
Namen Uber die Funktion ,Umbenennen” geben, die durch
Klicken mit der rechten Maustaste auf das Symbol ,Neuer
Ordner” geéffnet wird.

6.1.3 Generische Ordner

Wenn ein neuer Frequenzumrichter eingerichtet wird, wird
er als Ordner mit dem entsprechenden Namen, den der
Benutzer eingegeben hat, angezeigt, der wiederum den
Ordner ,Alle Parameter” enthalt, der aus einer Reihe von
untergeordneten Ordnern mit generischen Namen besteht.
Diese generischen Namen kénnen nicht gedndert oder
personalisiert werden, die Funktion ,Umbenennen” steht
fur diese Ordner also nicht zur Verfligung. Die generischen
Ordner in den meisten Frequenzumrichtern sind wie folgt:

. Betrieb und Display

. Motor/Last

. Sollwerte und Grenzwerte
o Eingdnge und Ausgédnge
. Sonderfunktionen

. Serielle Kommunikation

. Technische Funktionen

Die generischen Ordner kénnen je nach ausgewahltem
Frequenzumrichtertyp unterschiedlich sein.

H Unbenannt - MCT 10 Set-up Software
Datei  Bearbeiten Ansicht Einflgen Kommunikation Extras  Optionen  Hilfe
ER= EYCRCars 7 OB
Bl HH Metzwerk ID Name
H E Ethernet 001 Sprache
B Profibus DPv1 1 002 Hz/UP Umschaltung
B Rs4a5 1 003 Landereinstellungen
; B Rs4852 004 MNetz-Ein Medus (Ha...
B SerialBus 010 Alctiver Satz
. @ Projekt 011 Programm Satz
== E F 012 Satz verknipfen mit
El H 013.0 Anzeige: Verknipfte .
. [~ R Betrieb/Display 0131 Anzeige: Verknipfte ..
- £ Motor/Last 0132 | Anzeige: Verkniipfte ...
[~ (@) Bremsfunktionen 0133 | Anzeige: Verknipfte .
- = Sollwert/Rermpen 0134 | Anzeige: Verknupfte ...
- o? G!'Ehzeh' 014 Anzeige: Par.sdtze/Ka..,
- " Digit. Ein-/, 020 Displayzeile 1.1
B~ %5 Analoge Ein-/Ausg. 0 Displayzeile 1.2
- ¥71 PID Regler 022 Displayzeile 1.3
[ Fa Opt./Schnittstellen 023 Displayzeile 2
B 4=k Smart Logic 024 Dizplayzeile 3
[ &2 Sonderfunktionen 0250 Benutzer-Meni
- % Infc."f‘."altL!ng 025.1 Benutzer-Menu
- i Detenanzeigen 025.2 Benutzer-Menii
B ;& Data Readouts 2 0253 Benutzer-Menii
[ 0254 | Benutzer-Menii
025.5 Benutzer-hena
----- 0256 Benutzer-henii

130BT524.10
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Der Inhalt der generischen Ordner ist festgelegt und umfasst die fir den ausgewahlten Frequenzumrichtertyp relevanten
Parameter. Die ID, der Name und die Einstellungen dieser Parameter werden im rechten Fenster angezeigt, wenn mit der
linken Maustaste auf das Symbol oder den Namen des generischen Ordners im linken Fenster geklickt wird.

B Unbenannt - MCT 10 Set-up Scftware
DM
- §l Netzwer ] Name i 1 i 2 Einstellung 3 Einstellung 4 W
B Ethemet W1 | Sprache Deutsch Deutsch Deutsch Deutsch Deutsch
B profibus DRI 1 002 Hz/UPM Umschattung | U/min [UPM] U/min [UPM] Umin [UPM] Urmin [UPM] U/min [UPM]
B Rstesl 302 | Lindereinstellungen | Intemational International Intermational Intemational Intemational
B rsiss2 004 | Netz-Ein Modus (Ha.. |LCP StopLetzSoll. |LCP StopletzSoll.  LCP Stopletzsoll.  LCP StopletzSoll | LGP StopLetzSoll
B sedslbus 010 | Aktiver Satz 1 Satzl Satzl Satzl Satzl
= O Projekt 01 | Programm Satz Akdiver Setz Aktiver Satz Aktiver Satz Aktiver Satz Akdiver Satz
= W Forderband 001 L2 2 verknupfen mit | Not linked Mot linked Met linked Mot linked Mot linked
N et & Verknupte .. |(0) 0) ] [0} 0)
[l Betrieb/Display Verknuphte . |f1] i) ) @ i)
M- 48 Motor/Last Verknupfte .. (2] 2 2 {2) @
[ (#) Bremsfunktionen 1 = & & =
[ e ol Bl ) [0} [0} )
B 58 Gremen T i & e AR i
B e 11 Drehzahl[UPM]  Drehzehl [UPM] Drehzzhl [UPM]  Drehzahl [UPM) Drehzahl [UPM]
& eile 1.2 Moterstrom Metorstrom Moterstrom Moterstrom Motorstrom
1 ] PID Regler 022 | Displayeile 13 Leistung [kW] Leistung [KW¥] Leistung [kW] Leistung [WW]
- B2 Opt./Schnittatellen 03 | Displayeeile? s Pt Pt Pl
B~ 441 Smart Logic [ is e 3 Sollwert % Sollwert % Sollwert % Sollwert %
@ &E Sonderfunktionen 0250 | Benutzer-Menu 1 1 1 1 1
B [§ Info/Wartung 0251 | Benutzer-Menu 0 0 0 2 E)
- s Deteianseiien 52| BenukzerMena 2 2 a a
- b Data Rezdouts 2 0253 | Benutzer-Menu 2 2 n 2
ki Spcinl Fenbies 0254 | Benutzer-Mena B = 1 3 B
e 0255 | Benutzer-Menu b1 b1 % 2 4
AR B e 0256 | Benutzer-Menu &7 & 57 67 &

130BT525.10

6.1.4 Anzeigeoptionen

Bei Klicken auf ,Ansicht” in der Hauptmeniileiste werden eine Reihe von Anzeigeoptionen gezeigt. Der Benutzer kann
wahlen, ob er die Symbolleiste und Statusleiste ein- oder ausblenden mdochte.
Der Benutzer kann ebenfalls die gewlinschte Form des rechten Fensters wahlen:

o GroR3e Symbole
. Kleine Symbole
. Das rechte Fenster kann in Form einer Liste aus Ordnern und Elementen dargestellt werden.

. Das rechte Fenster kann Details von Netzwerk- und Projekt-Elementen anzeigen.

I Unbenannt - MCT 10 Set-up Software 7= [
Datei Bearbeiten Einfigen Kommunikstion Exras Optionen Hilfe
0DE | v symbolleiste 2 NG » B | 1
—g———
B 88 Netwerk| v Statusleiste D Name Einstellung 1 Einstellung 2 Einstellung 3 Einstellung 4 | Einheit | »
B E"‘E1 e 001 Sprache Deutsch Deutsch Deutsch Deutsch Deutsch
& 002 | Hz/UPM Urnschaltung | U/min [UPM] U/min [UPM] U/min [UPM] U/min [UPM] U/min [UPM]
E Profi R q
Rsts eine Symbele
B 0 |u
B rsss Liste 004 | Netz-Ein Modus (Ha... |LCP Stop letzSoll. | LCP StopLetzSoll.  LCP StopLetzSoll.  LCP StopLetzSoll.  LCP Stop,LetzSoll
B 52 o penils 00| Aktiversot Satz1 Satz1 Satz1 Satz1 Satz1
Bl B Projekt a1l Programm Sstz Aktiver Satz Aktiver Satz Aktiver Setz Aktiver Setz Aktiver Setz
= R Ferderband 001 002 | Satz verknupfenmit | Not linked Hot linked Hot linked Not linked Mot linked
: p
2] E 0130 | Anzsige: Verknipfte .. | {0} o [} o o
S 0131 i} a3 i3 {1} a8
=] ér;m:u::‘. 132 24 2 {24 {2t 24
(#) Bremsfunkticnen [EE] 8} 8t 8t 8t el
B 0134 [0 “r “r it (4}
= A AR A AR h
& 020 Drehzahl [UPM]  Drehzahl (UPM]  Drehzzhl [UPM]  Drehzzhl [UPM]  Drehzahl [UPM]
% Analoge Ein-/Ausg. =
B E1 PID Regler 02 Leistung (kW] Leistung (kW] Leistung kW] Leistung (kW] Leistung [kW]
.2 Opt. = ) Frequenz Frequenz Frequenz Frequenz Frequenz
- {ifpmar tagic o Sallwert % Sollwert % Sollwert % Sollwert % Sollwert %
LE Sonderunkionen ol 1 1 1 1 1
N %]Mo Wartung 0251 20 20 20 20 20
. ;# Datenanzeigen 025.2 il 2 pil 2 2
it e 053 2 2 2 2 2
i 0254 |Benutzer-Menu 3 3 23 3 P
Al 0255 | Benutzer-Menu u u u u u
il amaithegic 0256 | Benutzer-Menu 7 67 7 67 67
1308T526.10

Die letzten vier Anzeigeoptionen (Grof3e Symbole, Kleine
Symbolleiste, Optionen 8 bis 11 von links, zugénglich.

Symbole, Liste und Details) sind ebenfalls durch Klicken auf die

H Unbenannt - MCT 10 Set-up Software
Datei Bearbeiten

0wl

Ansicht  Einfligen

& | % %

Kemmunikation Extras  Optionen  Hilfe

2

EH
130BT527.10
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6.1.5 Einstellungen fiir Parameteransicht

Sie kdnnen die gewahlten Einstellungen fiir die Parameteransicht, die oben beschrieben sind, auf Unterordner, ein gesamtes
Projekt oder die gesamte Anwendung, d. h. alle Ordner der MCT 10 Software im Netzwerk- oder Projekt-Modus, anwenden.

Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf die Parameterzelle oder die Spalte ,Einstellung”, und wéhlen Sie dann ,Zuweisen
der Parameteransicht”. Oder wahlen Sie unter der Mentioption ,Extras” in der Hauptmendtileiste den Befehl ,Zuweisen der
Parameteransicht”. Das folgende Dialogfeld wird gedffnet:

Einstellungen fir Parameteransicht @

wWahlen Sie den Geltungzbereich

" Einstellungen auf Unterordner anwenden
" Einstellungen auf gesamtes Projekt anwenden

(" Einztellungen auf gesamte Anwendung anwenden

OE | Abbrechen

130BT486.10

Wéhlen Sie die anzuwendende Option, und klicken Sie dann auf OK, um diese Option zu aktivieren.

6.2 Filter

Die MCT 10 Software kann uber Ansichtsfilter konfiguriert werden, um Parameter auf besondere Weise anzuzeigen oder
Parameter von Interesse anzuzeigen. Dies ist eine wichtige Hilfe, um den Uberblick iiber den Frequenzumrichter zu
behalten, ohne sich durch irrelevante Parameter verwirren zu lassen.

Filter kdnnen auf Parametereinstellungen angewendet werden, die im rechten Fenster angezeigt werden, wenn ein
generischer Ordner im linken Fenster markiert wird, d. h. die Parametergruppen:

. Betrieb und Display

. Motor/Last

. Sollwerte und Grenzwerte
. Eingdnge und Ausgange
. Sonderfunktionen

. Serielle Kommunikation

. Technische Funktionen

Die im rechten Fenster angezeigten Parameter werden in einer Reihe von Spalten dargestellt, die ID, Parametername, vier
Parametereinstellungen, Einheiten und Werkseinstellung enthalten.

Jede Einstellung kann ausgeblendet werden, indem sie entfernt wird. Hierzu wird mit der rechten Maustaste auf die
Uberschrift der Einstellungsspalte in der Parameteransicht geklickt und dann die Option ,Spalte(n) entfernen” gewéhlt.
Anderungen an der entfernten Einstellung werden weiterhin in der MCT 10 Software gespeichert und kénnen erneut durch
Auswahl von ,Spalten anpassen” angezeigt werden.

Durch Hinzuftigen oder Entfernen von Spalten kann der Benutzer entscheiden, welche Informationen er ansehen mdochte.
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(1] Name 7 Iy, A T = T =] T T
001 Sprache Deutsch I utsch ) .

002 Hz/UPM Umschaltung | U/min [UE rain JUPM] Vesfighate Spaken: Die Spaien in dieser Rehanivige

003 Landereinstellungen  |Internatic Einf Steg-+V ternational

oM Metz-Ein Modus (Ha... |LCP Stop, P Stop, Letz.Sall. J ',Em 1 Ok |
010 Aktiver Satz Satz1 z 1 | Enstelung 1

0Ll | Programm Sstz Aktiver 53 . biver Satz & Entenei | [Enisk 2 _beechen |
012 |[Satzverknupfenmit | Not linkeg = thinked 'Em“““"‘

0130 . - |0} Spalteln) entfemen wgkmm

0131 | Anzeige: w {1} Spalten anpassen > g

0132 | Anzeige Verknipfte .. |[2] Zuweisen der Parameteransicht...

0133 | Anzeige Verknupfte - |(3)

034 |Anzeige i Filter-Parameter ...

o4 Anzeige: Parsitre/Ka... AL i A A A4

130BT642.10

Die aktuelle Ansicht kann ebenfalls auf das komplette Projekt oder nur auf den Ordner angewendet werden. Hiermit kann
der Benutzer seine Ansichtseinstellung schnell flir Teile des Projekts oder das gesamte Projekt andern.

o e 6 T | ——— —. Vi e sl @v
001 | Sprache
Sg+ X fupmy ‘wiahlen Sie den Geltungsbereich
Kopieren Strg+C ienal @ Eg auf }
Einfigen Shrg+ p,LetzSoll.
" Eiviok ar Projekt "
Vem Frequenzumnichter lesen Satz o
| Mot inked Zurn Frequenzumiichter schreiben... e Emstelungen auf gesamte Anwendung snwenden
- |10}
. 11} Zuweisen der Parsmsteransicht... Abbrechen
121 [E] [H] 12h

130BT643.10

Eine weitere flexible Option zur Einstellung der Anzeige ist die Verwendung der Filter-Funktion.

Satz verknupfen mit
Anzeige: Verknupfte

Viom Frequenzurmiichtes lesen

Zum Frequenzumrichter schresben...
Spake(n] entfernen

Spalten anpassen

Zuweisen der Parameteransicht..

atz
ed

e T > va— o4 Filter fur Parameteransicht =
spache [T echoede kg .
| He/UPM Umachsitung Kopieren StrgeC JUPM] ENiDE
Einfugen Stigre ional " Murlesen
= = . Letz Sell.

1 Lesen & Schreiben
" Gedndette: Wert

130BT644.10

Durch Auswahl der geanderten Parameter wird die Anzahl der angezeigten Parameter in diesem Beispiel auf 5 reduziert.
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6.2.1 Filter fir Parameteransicht

So finden Sie das Dialogfeld Filter fiir Parameteransicht:
Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf eine beliebige Spalteniiberschrift im rechten Fenster, und wahlen Sie dann die
Option ,Filter-Parameter”.

- Unbenannt - MCT 10 Set-up Software E=nIoh| ‘9
Datei Bearbeiten Ansicht Finfigen Kommunikation Extras Optionen  Hilfe a
S Netzwerk D Name Ei g1 e n = = = 194 Wer - <

H e 001 SoRRTE Deutsch shineklzy I Deutsch
Hopva 002 Hz/UPM Umschaltung | U/min [UPM] Kepieren Ufmin [UPM]
B opui2 003 Landereinstellungen | International Einfiigen Intemational
B Ethemet 1 002 Netz-Ein Modus (Ha... |LCP Stop,Letz5oll LCP Stop,Letz.5)
B Ethenet 2 010 Aktiver Saiz Satz1 | Vom Frequenzumrichter lesen Satz1
H Rsass 1 011 Programm Satz Aktiver Satz Zum Frequenzumrichter schreiben... tz AktiverSatz =
B Rsses2 012 Saft setbmapteiinag || Mot Toked § Not finked
B SerialBus 0130 Anzeige: Verkniipfte .. | {0} Spalte(n) entfernen o
B softstarter 0131 | Anzeige: Verknipfte .. |1} Spalten anpassen w
B uss1 0132 | Anzeige: Verkniipfte .. |{2} Zuweisen der Parameteransicht... 2
Tojekt 0133 Anzeige: Verknupfte ... |{3} 31
B Forderband 001 0134 Anzeige: Verkntphte ... | (4} Filter-Parameter ... % | i 1 4

s ) 014 Anzeige: Parsitze/Ka... hee hex Ahex h h
B [l 0-" Betrich/Display 020 Displayzeile 1.1 Drehzahl [UPM] Drehzahl [UPM] Drehzshl [UPM] Drehzshl [URM] Drehzahl [UPKY
[ & 1-" Motor/Last [1pa) Displayzeile1.2 Motorstrom Motorstrom Motorstrom Motorstrom Motorstrom
B @) 2-** Bremsfunidionen [ Displayzeile 13 Leistung [IW) Leistung [IKW) Leistung [kKW] Leistung [kW] Leistung [kW]
I e e 03 Displayzeile 2 Frequenz Frequenz Frequenz Frequenz Frequenz
B f 4 Grenzen/Warnungen 024 Displayzeile 3 Sollwert % Sollwert % Sollwert % Sollwert % Sollwert %
B! 33 = it Finc/Asgange 0250 | Benutzer-Mena i 1 1 1 i
B % 6-* Analoge Ein-/Ausg. 0251 | Benutzer-Mend E 20 £ 2 ]
B F217- PID Regler 0252 | Benutzer-Mend n 21 pil n a
B 8- Opt/Schnittstellen 0253 | BenutzerMeng 2 2 2 2 2
23] L Hhemed 0254 Benutzer-Mendi 2 3 2] 23 3
B A+H 13- Smart Lagic 0255 | Benutzer-Mend u 2 ] ] u
B+ £f 14- Sonderfunktionen 0256 | Benutzer-Mend 67 67 67 &7 67
& B 15 Info/Wartung 0257 Benutzer Men 1551 1551 1551 1551 1551
B 3 16- Datenanzeigen 0258 | Benutzer-Mend 0 0 0 0
[ Jg 18- Datenanzeigen 2 0259 | Benutzer-Mena 0 0 0 0 0
ez A SRR KT 02510 | Benutzer-Mena 0 0 0 o 0
e 02511 | Benutzer-Mend 0 0 0 [ 0
i 02512 | Benutzer-Mend 0 0 0 [ 0
02513 | Benutzer-Mend 0 0 0 [ 0 <
O i v
Einstellen der Parsmeteransicht
‘ Unbenannt - MCT 10 Set-up Software =
Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen Kommunikation Exras  Optionen  Hilfe g
ER=1=] 2 B D 1 ]
Bl Netzwerk D Name Ei 1 Ei 2 Ei 3 Einstellw
- 3. Dp-vi 001 Sprache Deutsch Deutsch Deutsch Deutsch
B. opu11 002 Hz/UPM Umschaltung | U/min [UPM] U/min [UPM] U/min [UPM] U/min [U
E DPvL 2 003 Léndereinstellungen International International International Internatic
- B Ethemet 1 004 Netz-Ein Maodus (Ha... |LCP Stop,Letz.Soll. LCP Stop,Letz.Soll. LCP Stop,Letz.Soll. LCP Stop,
B, Ethenet 2 010 Aktiver Satz Satz1 Satz1 Satz1 Satz1
B Raes 1 011 Pragramm Satz Aktiver Satz Aktiver Satz Aktiver Satz Aktiver S
B R5485.2 012 Satz verknipfen mit | Not linked Mot linked Not linked Net linke
B SerialBus 0130 | Anzeige: Verknapfte .. |10} I, {0} {0}
B Softstarter 0131 | Filter for Parameteransicht Es| 1}
B Use1 0132 Attribut, Angezeigte Gruppen {2} 12}
=5 rojekt 0133 T —| 31 3}
[ Forderband 001 e " Nurlesen elehiliEnloy 2 @ i
otor/Last
Alle Parameter 014 " Lesen & Sohraiben remsfunkhonen AMAAAAAAREx ABAAAN
- [ 0-** Betrieb/Display 020 ~ alwert/Rampen | Drehzahl [UPM] Drehzahl
e 1 MotorfLast. 021 BRI rerizendelamiungen = Motorstrom Motarstrc
[ (#) 2-** Bremsfunktionen 022 ~ igit. Eirv/Ausgtings Leistung [KW] Leistung
B~ = 3-** Sollwert/Rampen FE] naloge Ein-/Ausg Frequenz Frequenz
B & 4 Grenzen/Wamungen 024 e [¥IFID Regler o Sollwert % Sollwert
B} U 5. Digit. Ein-fAusginge o e v 0pt ASichittstellen 5 5
[l %% 6- Analoge Ein-/Ausg.
Bl F17-** PID Regler gi; Abrechen 52 5[1]
Bl e 8- Opt/Schnittstellen 0753 2 2
B}~ iZ12- Ethernet 0254 | Benutzer-Mena B bE 3 3
B 1k 15 omark Lagic 0255 | Benutzer-Mena u n u 2
E . —Ez }f'j 'Sctn:lne.tfulnld\onen 0256 Benutzer-Menu 67 67 &7 2]
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Al fingezsighs Giuppen e Parameter”. Unter ,Attribut” kann der Benutzer dann ,Alle”
It [l Y . . .
e S =B aktivieren, und die Anzeige zeigt alle Parameter.
" Lesen & Schieiben W18 remsfunktionen = Cg
[l S ollwert/Rampen al

" Gednderter Wert

[w| Grenzen/W amungen
[v]Digit. Ein-/Ausgange
[w]&naloge Ein-4ausg,
[w|PID Regler

T

&+ Ale [WIDpt./Schnittstellen T
Abbrechen

6.2.2 Nur lesen

Im rechten Fenster mit Details der Parametereinstellungen
kann der Benutzer den Filter ,Nur lesen” auswahlen, um
nur die Parameter anzuzeigen, die schreibgeschiitzt sind
und vom Benutzer nicht gedndert werden kénnen. Klicken
Sie mit der rechten Maustaste auf die Uberschrift einer
beliebigen Spalte im rechten Fenster, und wahlen Sie dann
die Option ,Filter-Parameter”. Unter ,Attribut” kann der
Benutzer dann ,Nur lesen” aktivieren, und die Anzeige
zeigt nur die Parameter, die reine Anzeigeparameter sind.

6.2.3 Lesen & Schreiben

Im rechten Fenster mit Details der Parametereinstellungen
kann der Benutzer den Filter ,Lesen & Schreiben”
auswdhlen, um die Parameter anzuzeigen, die fiir Lesen
und Schreiben freigegeben sind und damit vom Benutzer
gedndert werden konnen. Klicken Sie mit der rechten
Maustaste auf die Uberschrift einer beliebigen Spalte im
rechten Fenster, und wahlen Sie dann die Option ,Filter-
Parameter”. Unter ,Attribut” kann der Benutzer dann
.Lesen & Schreiben” aktivieren, worauf die Anzeige die
Parameter zeigt, die fiir Lesen und Schreiben freigegeben
sind, d. h. vom Benutzer gedandert werden kdnnen.

6.2.4 Geandert

Im rechten Fenster mit Details der Parametereinstellungen
kann der Benutzer den Filter ,Gednderter Wert” auswahlen,
um die Parameter anzuzeigen, die in der aktuellen Sitzung
vom Benutzer gedndert worden sind. Klicken Sie mit der
rechten Maustaste auf die Uberschrift einer beliebigen
Spalte im rechten Fenster, und wahlen Sie dann die Option
,Filter-Parameter”. Unter ,Attribut” kann der Benutzer dann
,Gednderter Wert” aktivieren, worauf die Anzeige die
Parameter zeigt, die in der aktuellen Sitzung gedndert
worden sind.

6.2.5 Alle

Zur Anzeige aller Parameter im rechten Fenster, nachdem
ein Filter angewendet wurde, der einige der Parameter
ausgeblendet hat, klicken Sie mit der rechten Maustaste
auf die Uberschrift einer beliebigen Spalte im rechten
Fenster, und wahlen Sie dann die Option ,Filter-

6.2.6 Angezeigte Gruppen

Zur Anzeige nur von Parametern aus einer bestimmten
Parametergruppe im rechten Fenster kann der Benutzer
mit der rechten Maustaste auf die Uberschrift einer
beliebigen Spalte im rechten Fenster klicken und dann die
Option ,Filter-Parameter” wdhlen. Unter ,Angezeigte
Gruppen” kann der Benutzer dann die gewlinschten
Gruppen zur Anzeige aktivieren und das rechte Fenster
zeigt nur diese Gruppen.

6.2.7 Spaltenauswahl

Wahlen Sie eine Spalte im rechten Fenster, indem Sie mit
der linken Maustaste auf die Zelle mit der Spaltentber-
schrift klicken.

6.2.8 Ordnerauswabhl

Wahlen Sie einen Ordner im linken Fenster, indem Sie mit
der linken Maustaste auf den Ordnernamen oder das
Ordnersymbol klicken.
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6.2.9 Parameteranzeige

Durch Auswahl eines Parameterordners im linken Fenster kénnen Sie die Parameter im rechten Fenster anzeigen,
einschlieBlich ID-Code, Name und Konfigurationsdetails.

-up ? =
Datei Bearbeiten Ansicht Einfgen Kommunikation Extras Optionen Hilfe 5
D :rB2E&| % 2 BloeBE+E %
B ﬁ Netzwerk o Narae T = = = = = ‘ - R
-~ Boopu 200 DC-Haltestrom 50 50 50 50 50
B opvii 200 DC-Bremsstrom 50 50 50 50 50
B opaz 202 DC-Bremszeit 100 100 100 100 100
B Ethernet 1 203 DC-Bremse Ein [UPM] |0 0 0 0 0
B Ethenet 2 204 DC-Bremse Ein [Hz] |00 00 00 00 00
B Rsigs 1 20 Bremsfunktion Bremswiderstand | Bremswiderstand | Bremswi B i
B rsgs2 a1 Bremswiderstand (0. (99 ® 9 % 9
B serialgus 212 Bremswiderstand Lei... |5,800 5800 5800 5200 5,800
B Softstarter 13 B derst, Leistu... | Deaktivie ivie Deaktivie Deaktiviert Deaktiviert
B uss1 215 Bremswiderstand Test | Deaktiviert Deaktiviert Deaktiviert Deaktiviert Deaktiviert
- & Projekt 26 AC-Bremse max. Stro... |100,0 1000 1000 1000 1000
B [ Forderband 001 a7 Uberspannungssteve... | Deaktiviert Deakdiviert Deaktiviert Deaktiviert Deaktiviert

lle Parameter 18 BremswiderstandTes... Beilletz-Ein BeiNetz-Ein Beiletz-Ein Beiletz-Ein
Rl 0-~ Betrieb/Display 219 Over-voltage Gain___|100 100 100 100

€5 1 Motor/Last 220 Bremse offnen bei M... | 16,00 16,00 16,00 16,00
o Bre i e = Bremse schliessen be... |300 00 300
2= 3-" Sollwert/Rampen 2 Bremse schlieBen bei... 10,0 0 100 100
;s 4= emaniamiingen ] Mech. Bremse Verze... |00 X 00 00
U 5.+ Digit, Ein-/Ausginge 23 SoppVeaceunt |00 Y 00 00
& 6 Analoge Ein-/Ausg. = Bremse lofienZeit 0. . 020 020
] 7-+ PID Regler 226 Drehmomentsollw. 0,00 0,00
3 jchniislelle 27 Drehmoment Rampe... 02 02
27" Ethemet 28 Verstarkungsfakior X 100 100

13" Smart Logic
242 14- Sonderfunktionen
B 15-** Info/Wartung

%, 16-** Datenanzeigen

%%, 18-+ Datenanzeigen 2

= 30-" Spezielle Merkmale
- /& Alarme

~ e} Smart Logic

6.2.10 Spalten anpassen

Der Benutzer kann die Anzeige der Spalten im rechten Fenster neu sortieren, indem er mit der rechten Maustaste auf eine
beliebige Spaltentiberschrift klickt und dann die Option ,Spalten anpassen” auswahlt.

Datei. i Extras  Optionen _ Hitfe a
g i a8 ur-EE Vool + 8 &g
S Netzwerk D Mame 1 1 2 2 1 # ~ill 2
B o1 300 Det @ Ausschnesden Stig+ X i —
B orud 01 DE Brwssetioni 50 Kopieren e 50
- B I;:w_! 02 DC-Bremszeit 100 Einfgen Sug-V 10 =
B Ethemett W3 | DC-Bremse Ein 1UPWI |0 0
- B Ethemet 2 0 DC-Bremse Ein [Hz] |00 WVom Frequenzumrichter lesen 0 00
B rsaes L a0 Bremsfunktion Bremswid Zum Frequenzumrichter schreiben., remswiderstand Bremswiderstar
B rsiss2 i Bremewiderstand (0. |99 L]
B senaBus n Bremswiderstand Lei... | 5,800 Spaite(n) entfernen 300 5800
B Softstarter 3 Leistu... | Deaktivie Spalten anpasten eaktiviert Deaktiviert
& H 1ohL a5  Bremswiderstand Test | Deaktivie Zuweisen der Parameteransicht... & zaktiviert Deaktiviert
5 0 Projekt i) "AC-Bremmse max, Sto... | 100,0 0 1000
= [ Ferderband 001 a1 Uberspannun: e, | Deaktivie Fiker-Parameter .. raktrviert Deaktiert
= b o n8 BremswiderstandTes... Beiietz-Ein Beibetz-Ein Beitetz-Ein BeiMletz-Ein
e 2 g a9 Owver-voltage Gain 1 100 1 100 100
- 1" Mater/Lot. m B =5 bei M. | 16,00 11600 11600 16,00 16,00
2] - 1‘:: 2 Bremse schlieszen be.., | 300 300 300 300 300
- o 2t Sl i = Bremse schiieBen bei_. | 10,0 100 w00 100 100
& k3 “" /enzes o) Mech, Bremse Verzs... |0,0 a0 100 00 00
B e 2 "Dl R ghogd = Stopp-Verzogerung 0.0 0 00 [ 090
B~ 5 8- Analoge Ein-/Ausg, 25 Bremse liften Zeit (0,20 02 0.2 020 0.0
B E17-77 PID Regler 3% Nrehrmamentealie. 1000 oo non aon non
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Das Fenster ,Spalten anpassen” wird gedffnet und hier
kann der Benutzer die Reihenfolge der Felder in der
Anzeige dndern, indem ein Feld markiert und dann ,Nach
Oben", ,Nach Unten” oder ,Entfernen” gewdhlt wird.

Spalten anpassen

“Yerflugbare Spalten; Die S_Dalten in diezer Reihenfolge

anzeigen;

Hinzufiigen -» | |1D
Marne
5 Einstellung 1
M Einstellung 2
Einstellung 3
it ng 4

0K |
Ahbrechen

Walkseln§tang
Einheit

Nach Oben

Nach Unten

130BT530.10

Entfernte Spalten werden weiterhin im Speicher
gespeichert und kénnen durch Markieren des
entsprechenden Feldnamens und Auswahl von
,Hinzufiigen” wieder im rechten Fenster angezeigt werden.

Spalten anpassen

“erfugbare Spalten: Die Spalter in disser Reihenfolge

anzeigen;

Hinzufiigen - | |1D
Marne
Einstellung 1
Einstellung 2

Einstellung 3

Werkseinstelung
Einheit

Einstellung 4

0K |
Ahbrechen

130BT481.10

6.2.11 Lese-/Schreibparameter

Die meisten Parameter sind Lese-/Schreibparameter, d. h.
sie kdnnen vom Benutzer konfiguriert werden. Uber die
Filter-Funktion kdnnen Sie Parameter anzeigen lassen, die
Lese-/Schreibparameter sind.

6.2.12 Nur-Lese-Parameter

Einige Parameter sind schreibgeschiitzt, d. h. sie dienen
nur zur Anzeige von Daten und kdnnen nicht vom
Benutzer konfiguriert werden. Uber die Filter-Funktion
koénnen Sie Parameter anzeigen lassen, die Nur-Lese-
Parameter sind.

6.2.13 Werkseinstellungen

Die Werkseinstellungen kdnnen angezeigt werden, indem
der Parameterordner im linken Fenster markiert wird.
Daraufhin werden die Parameterdetails im rechten Fenster

angezeigt. Die Werkseinstellungen werden in den Spalten
der Einstellungen angezeigt, sofern ein Benutzer die
Parameterkonfiguration nicht gedndert hat. Wenn die
Parameterkonfiguration seit der Lieferung des Frequen-
zumrichters gedndert worden ist, werden die
Werkseinstellungen in der Spalte ,Werkseinstellung”
angezeigt.
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6.2.14 Arrayparameter - MCT 10 Software

Parameter, die Daten in Form eines Arrays enthalten, werden als Matrix im rechten Fenster angezeigt. Dabei werden die
Zeilen der Matrix als ID.1, ID.2 usw. gekennzeichnet. In der nachstehenden Ansicht werden die Arrayparameter 9-15 und
9-16 z. B. liber mehrere Eintrdge im rechten Fenster als 915.1, 915.2, 915.3 und 916.1, 916.2, 916.3 angezeigt.

o

£ Alarme

lle Parameter
[ 0-** Betrieb/Display

£5 1-* Motor/Last

(®) 2-** Bremsfunktionen
= 3-** Sollwert/Rampen

58 4-+ Grenzen/Warnungen
5.3 5-*= Digit. Ein-/Ausgange
% 6-** Analoge Ein-/Ausg.
1 7- PID Regler

02512 Benutzer-Menu

02513 Benutzer-Menu

02514 Benutzer-Menu

02515 Benutzer-Menu

02516 Benutzer-Menu

02517 Benutzer-Menu

02518 Benutzer-Menu

02519 Benutzer-Menu

1+} 13-** Smart Logic
2.8 14-** Sonderfunktionen
B 15-** Info/Wartung

02521 Benutzer-Menu

02522 Benutzer-Menu

02523 Benutzer-Menu

02524 Benutzer-Menu

02525 Benutzer-Menu

", 16" Dat
18-** Datenanzeigen 2
-** Spezielle Merkmale

+} Smart Logic

6.3 Sonderparameter

6.3.1 Parametersatz

02526 Benutzer-Menu

025.27 Benutzer-Meni

025.28 Benutzer-Menu

Q
0
Q
0
Q
0
Q
0
Q
0
02520 Benutzer-Menu Q
0
Q
0
Q
0
Q
0
a
02529 Benutzer-Menii 0
1]

02530 Benutzer-Menu

T Unbenannt - MCT 10 Set-up Software [E==E =)
Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen Kommunikation Extras Optionen Hilfe
D& &% B i
O B Netzwerk D Name 9?2 -
- Boen 0250 | Benutzer-Mend 1 1 1 1 1
B ooevit 0251 Benutzer-Menu 20 20 20 20 20
B oevi2 0252 Benutzer-Meni pil Pl i i pa
B Ethemet 1 0253 Benutzer-Meni 2 2 2 2 2
B Ethemet 2 0254 Benutzer-Meni ] 3 PE] PE] pE]
B Raags 1 0255 Benutzer-Menu 2 1! 2 2 2
B Rass 2 0256 Benutzer-Meni 67 67 67 67 67
B serialgus 0257 | Benutzer-Meno 1551 1551 1551 1551 1551
B softstarter 0258 | Benutzer-Meng 0 [ [} 0 0
B uss1 0259 | Benutzer-Meni
B & Projekt 02510 | Benutzer-Mend
B H Forderband 001 02511 | Benutzer-Menii

m

130BT531.10

Der Benutzer kann Parametersdtze @ndern, indem er neue Werte manuell in die Zellen im rechten Fenster eingibt.
Alternativ konnen die Parametersdtze durch Importieren von Werten von einem aktiven Frequenzumrichter Gber die
Funktion ,Von Frequenzumrichter lesen” gedndert werden.
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6.4 Parameter bearbeiten

Parameter werden in den gleichen Gruppen organisiert, die im LCP des Frequenzumrichters zu finden sind. Ein Parameter
kann einfach durch Doppelklicken auf den gewiinschten Parametereintrag gedndert werden. Eine hellgrau schattierte Zelle
bedeutet, dass sie schreibgeschiitzt ist und nicht gedandert werden kann.

B8 Unbenannt - MCT 10 Set-up Software =lier=s] | o
Datei Bearbeiten Ansicht Einfiigen Kommunikation Extras  Optionen  Hilfe g
DS W &2 5| 2 B 2
B fE Netzwerk D Name Einstellung 1 Einstellung 2 Einstellung 3 Einstellung 4 |Wcrks:insttl||‘ 8
B op-v 001 Sprache Deutsch Deutsch Deutsch Deutsch Deutsch
B oy 002 Hz/UPM Umschaltung | U/min [UPM] U/min [UPM] U/min [UPM] U/min [UPM] U/min [UPM]
B opv1 2 003 P
B Ethemet 1 004 Netz-Ein Modus (Ha... |LCP StopLetzSoll. | LCP Stop,LetzSoll. | LCP StopLetzSoll. | LCP Stop,LetzSoll. | LCP Stop,Letz.S
B Ethemet 2 010 Aktiver Satz Satz1 Satz1 Satz1 Satzl Satz1
B rses 1 o1t Programm Sstz Aktiver Sstz Aktiver Satz Aktiver Satz Aktiver Satz Aktiver Satz
B, Ro185 2 012 Satz verknopfen mit__| Not linked Not linked Not linked Not linked Not linked
B seralus 0130 | Anzeige Verknapfte .. |(0} 0 0 [} 10}
B softstarter 0131 | Anzeige Verknipfte .. |{1} ay ay ay 1)
B uss1 0132 | Anzeige Verknupfte .. |{2} @2 @2 @ 12
Bl & Projekt 0122 | Anzeige Verkndpfte .. |3} a8 [El [} 81
= & i i 1 YOV VPPN VO ¢ OO vt
[ 0- Betrieb/Display 020 Displayzeile 1.1 Drehzahl [UPM] Drehzahl [UPM] Drehzahl [UPM] Drehzahl [UPM] Drehzahi [UPM
& 1 Motor/Last e T
1) 27 Bremsfunktionen 022 Displayzeile 1.3 Leistung [kW] Leistung [kW] Leistung [kW] Leistung [kW] Leistung [KW]
7= 3- Sollwert/Rampen 023 Displayzeile2 Frequenz Frequenz Frequenz Frequenz Frequenz
f - 9 024 Displayzeile 3 Sollwert % Sollwert % Sollwert % Sollwert % Sollwert %
%3 5 Digit. fin-/Ausgénge 0250 | Benutzer-Mena 1 1 1 1 i
Ty 6" Analoge Ein-/Ausg. 0251 | Benutzer-Mena 2 20 0 2 2
£] 7-** PID Regley 0252 | Benutzer-Menu 2 a a 2 2
£t 0253 | Benutzer-Mend 2 2 2 2 2
- Ethemet 0254 | Benutzer-Mena 2 o) o) 3 2
+** Smart Logic 0255 | Benutzer-Mena u % % % b
P S 0256 Benutzer-Meni 67 67 67 67 67
- Info/Wartung 0257 | Benutzer-Mena 1551 1551 1551 1551 1551
S 0258 | Benutzer-Menu 0 0 0 0 0
-** Datenanzeigen 2 0259 | Benutzer-Mena 0 0 0 0
e SRR Mo 02510 | Benutzer-Menu 0 0 0 0 0
02511 Benutzer-Mena 0 0 0 0 0
1o St i L e 2
Die Einstellungen eines Parameters werden bei ihrer 6.4.1 Direkte Bearbeitung der
Eingabe auf den richtigen Wert Gberprift. Wenn ein Parameterliste
Parameter auf einen ungliltigen Wert eingestellt ist, zeigt
die MCT 10 Software einen Fehler an. Parameter konnen in Bei direkter Bearbeitung der Parameterliste zeigt die MCT
zwei unterschiedlichen Betriebsarten bearbeitet werden, 10 Software nur die Einstellungsoptionen an, die fiir einen
Uber Dialogfenster oder tber die direkte Bearbeitung der Parameter zur Verfigung stehen. Dies funktioniert
Parameterliste. Bei der Bearbeitung Uber Dialogfenster schneller, wird jedoch nur fir erfahrene Benutzer
offnet die MCT 10 Software ein Fenster, das die empfohlen, da fiir jede mégliche Einstellung keine detail-
Verwendung der Parameter erklart. lierte Beschreibung angezeigt wird.
Parameter bearbeiten Bl 6.4.2 Bearbeitung Uber Dialogfenster
100: Regelverfahren T . .
= Wenn Sie die Details der Parameter wahrend der
et Bearbeitung sehen mochten, verwenden Sie die
Speed closed loop Bearbeitung tiber Dialogfenster. Optionen, Bereiche und
?mcess : Funktionen von Parametern werden angezeigt, wahrend
argque open 1oo| . . . . .
qubble R B = Sie die Parameter bearbeiten. Sie verwenden automatisch
Wefsansielig 77 dle. Bearbeltung. Uber Dialogfenster, yvenn Sie c.l|<.e Option
4Direkte Bearbeitung der Parameterliste” deaktivieren.
Beschreibung 65 V leich p t
ey : . ergleich von Parametern
Definiert, welches Regelverfahien bei Ferm- " 9
Betrieh angewendet werden soll. Die . - . .
Avswahimiglichkeiten werden durch Parametereinstellungen kdnnen mit den Parametereinstel-
Kembination it Par. 1-01 eingeschiarikt. lungen in einem anderen Frequenzumrichter verglichen
werden. Vergleiche kénnen entweder mit einem weiteren
o Frequenzumrichter im Projekt oder mit einem Online-
Frequenzumrichter durchgefiihrt werden. Die
oK LB e Vergleichsfunktion ist ein wichtiges Hilfsmittel, das
Uberprift, ob Einstellungen im Frequenzumrichter
130BT647.10 gedndert worden sind, oder das priift, ob zwei oder mehr

Frequenzumrichter die gleichen Einstellungen haben. Die
Vergleichsfunktion wird aktiviert, indem der gewtinschte
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Frequenzumrichter markiert und unter ,Extras” die Option
,Vergleichen” gewadhlt wird.

H Unbenannt - MCT 10 Set-up Software

Datei Bearbatrzn Ansicht Einflgen Kommunikation Extras  Opt

Dl 4 & | %
D- %Nr:tzv erk
. B, Ethernet
B Profibus DPv1_1 Freq
B Rs4s51
B, Rsaas 2
B SerialBus
E| @Prcjr:lrt
e ]
Ausgewdhlte(n) Ordner drucken..,
- s} Sl Andere Parametersatznamen
{j E Forderb{

Vom Frequenzumrichter lesen

Zumn Frequenzurrichter schreiben

Vergleichen

Im Fenster, das gedffnet wird, muss der Benutzer einen

Frequenzumrichter fur den Vergleich auswéhlen. Dies kann
ein Online-Frequenzumrichter aus dem Netzwerk oder ein
Frequenzumrichter im Offline-Ordner (Projekt-Ordner) sein.

Das Ergebnis eines Vergleichs kann in einer ASClI-Textdatei
zur Dokumentation oder zum anschlieBenden Import in
eine Kalkulationstabelle gespeichert werden.

Es konnen alle Parametersédtze oder ein Parametersatz mit
einem anderen verglichen werden. Das Ergebnis eines
Vergleichs kdnnte wie folgt aussehen:

Frequenzurmrichter far Vergleich auswihlen |

. g Metzwerk,
= B Projekt
- Feirderband 001
Firdetband 002

Quellparametersatz Zielparameterzatz

Ausschneiden

Einztellung 1 Einztellung 1
Einzstellung 2 Einstellung 2
Einzstellung 3 Einstellung 3

Kopieren

Laschen

Umbenennen

Motordatenbank

Eigenschaften

Tl
130BT532.10

4 Elnstellun

Eingztell

Vergleichen | Abbrechen

130BT533.10
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Vergleichsergebniss

Ihfo zum ersten Freguenzumrichter

Frequenzurrichtername: Forderband 0071
Adrezze: 1

Treibername: B5485 1
Frequenzumrichter-Serie; FC-302
Frequenzumnchter-Typ: 3. 70K 2000-2400
S erzion: 0555

Option &: Mo Option

Option B: Mo Option

Option C0: Mo Option

Option C1: Mo Option

Parameter l

Info zum zweiten Frequenzurmichter

Frequenzurrichtername: Farderband 002
Adresze; 1

Trelbername: A5485_1
Frequenzumrichter-Serie; FC-302
Frequenzumnichter-Typ: 3. 70K 2000 -2400
Swf-werzion: 05.55

Option A: Mo Option

Option B: Mo Option

Option CO: Mo Option

Option C1: Mo Option

i8] | Mame 1. Parameter... | 2. Parametersa... ] L. Wwert 2. Wert ]

0oz Hz UPM Umschaltung 1 1 Lifmin [UPM] Hz

301 Soll-Istwerteinheit 1 1 Umin [UPM] Hz

303 Max, Sollwert 1 1 1,500,000 50,000

553 Klemme 22 Max, Soll-fIs... 1 1 1,500,000 50,000

558 klemme 33 Max, Soll-/Is... 1 i 1,500,000 50,000

615 Klemme 53 Skal. Max.-5... 1 1 1.500,000 50,000

525 Klemme 54 Skal, Max.-5... 1 1 1,500,000 50,000

Frequenzurnrichter aktualizieren I
; Zweiter :

(* Erster Frequenzumrichter e Speicherh Abbrechen |

130BT648.10

a4
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6.6 Lesen der Frequenzumrichterdatenbank

Wenn die Datenbankinformationen der MCT 10 Software nicht auf dem neuesten Stand sind (dies kann beispielsweise
vorkommen, wenn ein Frequenzumrichter in das Netzwerk eingebunden wird, der neuer ist als die Softwareversion), kann
die Datenbank der MCT 10 Software per Download aus dem Internet, oder, falls dies nicht maoglich ist, durch Auslesen des
Frequenzumrichters aktualisiert werden.

Wenn die Datenbank der MCT 10 Software fir einen Frequenzumrichter nicht auf dem neuesten Stand ist, wird das
Frequenzumrichtersymbol mit einem roten Strich gezeigt und die Zellen unter Datenbank-Information zeigen den Text
4Nicht unterstiitzt” wie abgebildet:

B Unbenanint - MCT 10 Set-up Software
Daotei Beorbeiten Ansicht Einfugen Kommunikition Extras  Optionen  Hilfe

0 = B L-EEITY| B 22

T m ”E:.E::tmel Infcemation 2um Anliieb D atenbank Infaimalion

B P;c.’-t:u: DRl L Frequanzumichtersee  [FC-302 IHicht unbershuitzl

Frequercumichiertys  F 1010w T |Hich unterstiizt

Spanrung  [Z00V.2400 INiche unterstiitzt

S/ Giundvession  [0552 |Michs unberatiitat

Option & 101,12 MCAT 2T EtherH et AP [Michit unberstuitzt

Option B J00L00 Mo Option [Hicht unberstiitzt

Opbicn CO - 1030100 N Oiption [Hicht unbsrstiitzt

Opton 01 [D0.00 Ho Dpbicn [Hicht uinberztiitzt

Typencade  [FC-302PIEITZE 20 TMamooems. |

Frequenzurnchteradressze 1
Buz Name  JLISE 1

Regon

130BT649.10

Klicken Sie zum Aktualisieren der Datenbank entweder mit der rechten Maustaste auf das -Symbol und dann auf Lesen der
Antriebsinformationen, oder klicken Sie auf die Schaltflaiche Lesen der Antriebsinformationen unter der Datenbank-Information.

B Unbenannt - MCT 10 Set-up Software =R BR[|
Dotei Bearbeiten Ansicht Einfugen Kommunikation Extras Optionen  Hilfe
O = 3| S | 2 T ? (5] B
T T T =
- 3. Profibus D1 1 Frequenaumichierserie  [FE-302 JHicht urterstiital
B rassl Frequenzumiichtetyp — [1.10KW [Nicht unterstiitat
" g Zjifgi Spannung  [200v-240v Jicht urterstiitat
= B UsEl SW Grundversion  [0552 [Nicht urterstiiizt
& P\cJéL’t® %h . DTAZMCATZT EtheNatIF JRicht urrerstiiat
| Lesen der Antriebs-Tnformation I0.00 Ma Optior INicht urterstiizt
Vo Frequenzumrichter lesen E Tl i LRI
o ek 000 No Dption [ichi urterstitet
HIAGOOHSHOHERBRERDR | |
Vergleichen =
LiSE 1

Meterdatenbank

Eigenschaften

1308771810
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Die folgende Meldung wird angezeigt. Zum Lesen vom Frequenzumrichter wahlen Sie ,Ja“, und das Lesen aus dem
Frequenzumrichter beginnt.

MCT 10 Set-up Software

Das Lesen vormn Antriek dauert einige Zeit, Machten Sie trotzdem
l, L fortfahren?

]

Mein

130BT651.10

Wenn das Lesen vom Frequenzumrichter beendet ist, hat das Frequenzumrichtersymbol keinen roten Querstrich mehr und
die Datenbank- Information im rechten Fenster zeigt identische Einstellungen zu Information zum Antrieb.

Zusatzlich werden die Parametereinstellungen in GroBbuchstaben angezeigt.

6.7 Anderungsprotokoll anzeigen

B Unbenannt - MCT 10 Set-up Software [=E =
Datei Bearbeiten Ansicht Einfugen Kommunikation Edras Optionen Hilfe
0= QOB
EF B Netzwerk D Name Einstellung 1 Einstellung 2 3 Einstellung 4 | Einheit | B
B Ethemet 001 | sprache Englich Englich Englich Englizh
B, Profibus DL 002 |Hz/UPM Umschaftung | U/min [UPM] U/min [UPM] U/min [UPM] U/min [UPM]
B Rs4s51 002 [E
B Resss2 004 | Netz-Ein Modus (Ha.. |LCP Stop,LetzSoll. | LCP Stop,LetzSoll. | LCP Stop,LetzSoll. | LCP Stop, Letz.Soll
B SerialBus 010 | AktiverSetz Satz1 Satz1 Satz1 Setzl
B B uset 01 | Programm Satz Sotz1 Sotz1 Seiel Sotz1
B B L FC302 110k 2007240y 012 ot linked Hot linked Mot linked Hot linked
(S8 Al Paramete ] 0134 ) 0 o o)
T a3 @ w a w
B Motor/Las
& @ Bremshunkiionen e = o = o
® 0134 o 1 o @
B 014 Ka... | AAAAAL AAhex AAAAALAAex AAAAA]ABhex AAAAALAAex
xj s 020 Drchzahl [UPM] | Drehzahl [UPM]  Drehzahl [UPM]  Drehzahl [UPM]
B %% Ansloge Ein-/Ausg =
G- I PID Regler 022 Leistung [KW] Leistung [kWV] Leistung [KW] Leistung (kW]
G- Fa Opt/Schnittstellen 03 Frequenz Frequenz Frequenz Frequenz
- := Ethemet 04 Sollwert % Sellwert % Sollwert % Sollwert %
f Ahsimadbogic 0250 | Benutzer-Menu 1 1 1 1
o 0251 | Benutzer-Menu 2 2 20 0
- %‘”‘“‘"’““”9 0252 | Benutzer-Menu 2 2 2 2
Hi B Datennzziger) 0253 | Benutzer-Menu 2 2 2 2
= = laas 0254 |Benutzer-Menu i} = i} 5
B := Special Features 0255 | Benutzer-Menu u 2 u b1
& Alarme 0255 | Benutzer-Menu 67 67 67 o7
AEf it Ose 0257 | Benutzer-Menu 1551 1551 1551 1551
o i gt 0258 0 q 0 0
0259 0 {i 0 0 il
e n n A a "

Driicken Sie F1 fir Hilfe

Kemmunikation OK

Bei der Konfiguration eines Frequenzumrichters,

Aktivtfilters oder Softstarters aus dem Projekt kann das

Anderungsprotokoll mit den vom Nutzer vorgenommenen
Anderungen oder den Anderungen einschlieBlich der
abhéngigen Parameter angezeigt werden.

Die vom Benutzer vorgenommenen Anderungen kdnnen
nur durch Rechtsklicken auf ,Alle Parameter” und Auswahl
von ,Minimal changeset” angezeigt werden.

- R

o B Print Selected Folder(s), ..
+ L

+ . = Minimal changeset...

+ ;E Read from Drive

S Wite ko Drive

e

S

+ ﬁ Apply Parameter Wiew Settings. ..
+ i+

EIR.

=

o

o

#- 23

£ Alat]

1=} 5mg

Compare parameters with default values. .,

13087652.10

130BT805.10

i Softvrare CEgrageT
Drrive File System
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N . . . . . o
Anderungen einschlief3lich der abhdngigen Parameter S O Project 2
kénnen durch Rechtsklicken auf ,Alle Parameter” und = g FC-302 8
Auswahl von ,Vergleiche Parameter mit Defaultwerten” S H 3

+ —
angezeigt werden. o f5 | Print Selected Folder(s). .

= (®) Compare parameters with default values, ..

I Minimal changeset..,

* ;E Read from Drive

S Wirike: ko Drive

e G

o

+ ﬁ: Apply Parameter Yiew Settings. .,

EIR L

IRty

v B

- gﬁ

T

E—

A Alarm

1=} Smart

ol Sof brvarempyramer
Drive File Syskem

6.8 Betriebszustand des Frequenzumrichters auslesen

Der befindet sich entweder im Betriebszustand Auto On oder im Betriebszustand Off. Diese Zustdande konnen Uber das LCP
oder die MCT 10 Software (iberwacht werden. Mit der MCT 10 Software kann der aktuelle Betriebszustand durch Klicken auf
einen im Netzwerk Gberwacht werden. Die Zustandsinformationen werden (ber die Schaltfliche Status aktualisieren
aktualisiert. Parameter kdnnen nur im Betriebszustand Off auf den Frequenzumrichter geschrieben werden.

Kopieren

Metordatenbank

B Unbenannt - MCT 10 Set-up Software [ =] =]
Datei Bearbeiten Ansicht Einfugen Kommunikation Edtras  Optionen  Hilfe
0O = =l % 22
=~ MNetzwerk -
@ E B Information zum Antrieh D atenbank, Information
B, Profibus 0Pv1L Frequenzumrichtersere  [FC-302 IMicht unterstiitat
B R85 1 Frequenzumichtertyp [ 10Kw [Nicht unterstutzt
<o B RS4852
o [ SerialBus Spannuna  [200v-240Y Nicht unterstiitzt
- B use1 SW-Grundversion  [0552 [Nicht unterstiitzt
g . = 112 MCAT21 EtheNet/IP [Nicht unterstiitzt
B Projekt % = = =
Lesen der Antriehs-Information 000 No Option INicht unterstiitet
= 0.00 Mo Option Nicht unterstiitzt
Vem Frequenzumrichter lesen =
O i S 0,00 Mo Option [Nicht unterstiitzt
H1XGRRR1SOOHERBROGDR | L
Vergleichen =
Zuwel cht
{mia ]

130BT718.10
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7 Lesen/Schreiben zwischen MCT 10 Software und Frequenzumrichter

7.1 Lesen und Schreiben von Parametern

Parametereinstellungen kdnnen von einem online
angeschlossenen Frequenzumrichter gelesen oder zu ihm
geschrieben werden. Es gibt zahlreiche Optionen zum
Lesen und Schreiben von Parametern.

Ein einzelner Satzwert kann gelesen/geschrieben werden.
Alle vier Satze eines Parameters kdnnen gelesen/
geschrieben werden.

Eine Gruppe von Parametern kann gelesen/geschrieben
werden usw.

Der Benutzer fiihrt das Lesen oder Schreiben durch, indem
er die zu lesenden/schreibenden Werte auswahlt und dann
aus dem Kontextmeni die Option Vom Frequenzumrichter
lesen oder Zum Frequenzumrichter schreiben auswahlt.

Auswahlmoglichkeiten sind:

. Ein einzelner Parameter im rechten Fenster
. Alle Parameter im linken Fenster
. Eine Gruppe von Parametern im linken Fenster, z.

B. die Gruppe Belastung und Motor

Die Funktionen ,Vom Frequenzumrichter lesen” und ,Zum
Frequenzumrichter schreiben” gelten dann fiir die gesamte
Auswahl.

7.2 Einstellungen fiir Lesen/Schreiben

Durch Klicken auf ,Optionen” in der Hauptmendileiste
erhalten Sie Zugriff auf eine Reihe von Funktionen:

B Unisenamt - MCT 10 et up Sofare =

7.2.1 Einstellungen fir Lesen aus
Frequenzumrichter

Wahlen Sie die gewiinschten Optionen zum Lesen aus
einem aktiven Frequenzumrichter. Diese werden dann fir
alle Lesevorgdnge aus Frequenzumrichtern ibernommen.

Werkseinstellung mit einlesen

Bei Auswahl dieser Option werden die Werkseinstellungen
beim Lesen der Daten aus dem Frequenzumrichter
eingeschlossen. Die Werkseinstellung ist nicht immer
Standard, sondern kann gedndert werden, daher kann dies
eine nutzliche Option sein, wenn Sie die aktuellen
Standardwerte priifen missen.

Parametersatze
Wahlen Sie, ob nur sichtbare Datensdtze oder alle Parame-
tersdtze gelesen werden sollen.

Kompatibilitatsfehler

Wenn die Feldgeratesoftware mit der MCT 10 Software
Version des Gerdts nicht genau identisch ist, kdnnen Sie
hier angeben, welches Kompatibilitatsniveau akzeptabel ist.
Sie kdnnen Alle Fehler ignorieren wahlen, um alle Kompati-
bilitatsfehler zu ignorieren.

Wenn dies unannehmbar weit gefasst ist, konnen Sie
Ignoriere Fehler innerhalb der gleichen Hauptversion wahlen,
um die akzeptablen Kompatibilitatsfehler auf die zu
beschranken, die in einer Hauptsoftwareversion auftreten.
Geringfiigige Versionsunterschiede wie v3.1 gegeniiber
v3.4 werden ignoriert, bedeutende Versionsunterschiede
wie v3.1 gegenliber v4.1 werden jedoch nicht akzeptiert.

Speichern der Einstellungen
Die Auswahl dieser Option aktiviert die obigen Einstel-
lungen bei allen Lesevorgdangen aus Frequenzumrichtern.
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Einstellungen fiirs Lesen vom Frequenzumii... [s53s]

Leze-Optian
-

Datenszatze
" Mur sichtbare Datensatze

(¢ Alle Parametersatze

F.ompatibilitatzfehler
[ Alle Fehler ignorieren

= [grioniere Fehler innerhalb der gleichen
Hauptversion

v Speichem der Einstellungen

] Abbrechen

130BT655.10

7.2.2 Einstellungen fir Schreiben zum
Frequenzumrichter

Wiéhlen Sie die gewiinschten Optionen zum Schreiben zu
einem aktiven Frequenzumrichter. Diese werden dann fir
alle Schreibvorgange zum Frequenzumrichtern
Ubernommen.

Einstellungen fiirs Schreiben zum Frequenz.., [E3s]
Schreiboption
" Mur geanderte Parameter schreiben
*  Alle Parameter schreiben

Datengatze

" Mur sichtbare Datensatze

(% Alle Parametersitze

F.ompatibilitStzf ehler

[ &lle Fehler ignarieren

Ignioriere Fehler innerhalb der gleichen
Hauptversion

[¥ Speichem der Einstellungen

ok | Abbrechen

130BT656.10

7.2.3 Fehlertoleranz Kommunikation

Hier konnen Sie die Anzahl von Kommunikationsfehlern
angeben, die toleriert werden kénnen, bevor die
Verbindung abgebrochen wird. Der Standardwert fiir

»+Anzahl von Fehlern” lautet 0 oder 1. Diese Fehlertoleranz

ist in der Praxis flr eine reibungslose Kommunikation in

der Regel zu niedrig, d.h. die Verbindung wird permanent

unterbrochen.

Setzen Sie ,Anzahl von Fehlern” im Normalbetrieb fiir eine
reibungslose Kommunikation auf 3. Bei einem Betrieb mit

starken elektrischen Stérgerduschen oder bei niedrigem
Installationsstandard empfiehlt sich ein Wert von 5.

Kemmunikationsfehler

Fehlertoleranz

Anzahl von Fehlemn 100
0k | Abbrechen |

130BT657.10
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7.3 Anschlusseigenschaften

Zum Lesen oder Schreiben zwischen On- und Offline-Frequenzumrichtern missen die Anschlusseigenschaften im Offline-
Projekt richtig konfiguriert sein. Wenn der Feldbus auf einen Feldbus verweist, der im Netzwerkverzeichnis nicht verfligbar
ist, kann MCT 10 den Online-Frequenzumrichter nicht identifizieren.

Der Feldbus kann durch Klicken mit der rechten Maustaste auf das Offline-Projekt und Wahlen von ,Eigenschaften” neu
konfiguriert werden.

‘ Unbenannt - MCT 10 Set-up Software
Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen Kemmunikation Extras Q)
ODFHE| B8 & %
= 8 Netzwerk
i e BooPdt g
- B Ethernet Fn
B rasst
© . B rses
- B Projekt

5 REE™

=)

Meu r

Ausgewshlte(n) Ordner drucken... Eigenschaften des Frequenzumrichters @

Andere Parametersatznamen e

Feausrmmichisnsne: [Foam SowareVeon: 50 <]
Vom Frequenzumrichter lesen
Zum Frequenzumiichter schreiben Antricbsauswahl : Spannung: [300y-240 =
seie Lo o]
ene: | FC-302 e elone b e ol =
Leistungsaribe: [ 1106w - Region: |Intemational [50Hz)

Optionen -~ Werbindung-

Vergleichen

der

Antieb konvertiere

= 3 Option': [WiCAT21 EtherMet/ AP - Feldbus; |R5485_1 ¥
Ausschneiden

DP1_1
Ethemet
R5485_1

Kopieren et Option B: [io Option s i

“Wamung falls Adresse belg

n ; Option C0: | Mo Option E
Léschen Option C1: | Mo Opticn -

Umbenennen

i

Moterdatenbank

Eigenschaften = Abbrechen

130BT733.10

Uber das Dialogfeld ,Eigenschaften des Frequenzumrichters” kénnen die Feldbusse, die zum Netzwerkverzeichnis
hinzugefuigt werden, im Feldbus-Dropdown konfiguriert werden.

7.4 Vom Frequenzumrichter lesen

Werte kénnen aus einem aktiven Frequenzumrichter gelesen werden, indem mit der rechten Maustaste auf der
gewiinschten Auswahl geklickt (in diesem Beispiel die Uberschrift einer Parameterspalte im rechten Fenster) und dann ,Von
Frequenzumrichter lesen” gewahlt wird.

I Unbenannt - MCT 10 Set-up Software =le s
Dater Bearbeiten Ansicht Einfugen Kommunikation Edras Opticnen Hilfe
OFE DR & % -EnT B
= B Netzwedk D |Name Einstellung 1 Einstellung 2 Einstellung 3 Finstellung 4 | Werkseinstellung | Finheit | ~
B Ethernet 0L | Sprache Deutsch Deutsch Deutsch Devtsch Deutsch
B. Profibus DRl L 002 Hz/UPM Umschaltung | U/min [UPM] U/min [UPM] U/min [UPM] U/min [UPM] Umin (UPM]
B st 003 | Lsndersinitellungen | Intemational Intemational Intesnational Tntermational International
E R4 004 MNetz-Ein Modus (Ha... |LCP Stop,Letz.Soll LCP Stop, Letz.Sell. LCP Stop, Letz.Soll. LCP Stop,Letz.Soll. LCP Stop, Letz.Soll.
B, SedelBus 010 | Akdiver Satz Satz1 Satz1 Satz1 a1 Satz1
E- & Projekt 0L | Programm Satx | Aldiver Sat:  — - otz iy
= rerd 01 U12 | Satzverknipfenmit | Not linked Sevhes 9 e Net finked
= e armmeer 0130 | Anzeige: VerknGpfte ... (0} Kapieren StigeC 0}
4 [ Betrieb/Display 0131 | Anzeige: Verknapfte .. |{L} Enkone Strge 1
3 =83 Motor/Last 032 ¢ . 2 2
B 0133 | Anzeige: Verknuphte ... {3} Vom Frequenzumtichter lesen B3r
B & Sollwert/Rampen 0134 | Anzeige: V. - {4 Zum Frequenzumiichter schreiben.., (4
i ; 014 | Anzeige: Parsatae/Ke... | AAAAAAAShex = Ahex AAMAAAAARex
C:] [7] Displayzeile 1.1 Drehzehl [UPM] Humeterdes Pacenelenhonits JiuPn) Drehzahl [UPM]

130BT536.10
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Nach Auswahl des Befehls ,Vom Frequenzumrichter lesen” greift die Software auf das Online-Gerét zu und das Fenster zur
Frequenzumrichterpriifung wird gedffnet. Es zeigt die Kompatibilitdt der Eigenschaften des Frequenzumrichters des Offline-
Projekts (bei dem die Eigenschaften auf Datenbankinformationen basieren) mit dem Online-Gerét, d. h. dem
angeschlossenen Frequenzumrichter, wie im folgenden Beispiel:

Fehler bei der Versionsprifung [=3e]| —
~N
. m
Projekt Metzwerk ﬁ
2]
Frequenzurrichterserie |FE-301 |FE-301 2
Frequenzurnrichtertyp |D.55KW |D.55KW
Gerdtetyp |380v-480v |200v-240
s we o we
Optian & | MCAT01 Profibus DPAA |DD.DD Mo Option
Option B | Mo Option |DD.DD Ma Option
Option CO | Mo Option |DD.DD Ma Option
Option C1 | Mo Option |DD.DD Ma Option
I Wolle Kompatibilitat, alle Parameter werden geschrieben.
|”  TeilKompatibilitat, einige Parameter werden Libergangen. -
B Keine Kompatibilitat, einzelne Gruppen werden iibergangen.
Abbrechen

Die Farbcodes geben das Kompatibilitdtsniveau zwischen dem theoretischen Projekt-Frequenzumrichter und dem tatsachlich
angeschlossenen Frequenzumrichter fiir jede Eigenschaft an.

Im Dialogfeld Antrieb prifen konnen Sie eine von drei Optionen auswahlen: Abbrechen, Fortsetzen oder Aktualisieren des
angeschlossenen Frequenzumrichters.

Abbrechen unterbricht das Lesen aus dem Frequenzumrichter, wenn das Kompatibilitatsniveau zwischen Projekt-Frequen-
zumrichter und angeschlossenem Frequenzumrichter unakzeptabel niedrig ist.

Fortsetzen aktiviert den Lesevorgang aus dem Frequenzumrichter, um die Eigenschaften des angeschlossenen Frequenzum-
richters zu zeigen.

Verbundenen Antrieb aktualisieren aktiviert den Lesevorgang aus dem Frequenzumrichter, 16scht die Daten im Projekt-
Frequenzumrichter und ersetzt sie mit den Daten aus dem angeschlossenen Frequenzumrichter.

Durch Auswahl von Aktualisierung des angeschlossenen Frequenzumrichters werden alle im Projekt-Frequenzumrichter gespei-
cherten Informationen gel6scht und dann beim Lesevorgang ersetzt. Wenn Sie die fiir den Projekt-Frequenzumrichter
eingegebenen Informationen beibehalten mochten, sollten Sie Fortsetzen wéhlen.

Wenn der Lesevorgang abgeschlossen ist, zeigt das Display Details zu den Antriebsinformationen und Datenbankinforma-
tionen.
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' Frequenzumri-éhterséri-é
L-éistungsgri:iﬂie
Spannung

S -Grundversion
Optian &

Option B

'Elptiun o

Option C1

Typencode

Frequenzumrichteradresse
Bus Mame

Fregion

Information zum Antrish

Dratenbank Information

[Fca0z [FC-302
[110Kw 110K
[200-240 (200240
[o5 52 05 52

01,12 MCAT21 EtherMet/IP

[01.12 MCAT21 EtherMet/IP

|00.00 Mo Option (00100 Mo Option
00,00 Mo O ption (00100 Wi Option
|00.00 Mo Option |00.00 Mo Option

]FE-SD2F“| KITZE20H 1 Gitlanbin

I
[USE1
‘]Intemati.c.-néll .[ED.HZ]

7.5 Zum Frequenzumrichter schreiben

|FE-3D2F‘1 EAT2E20H1 B GoaanSois

130BT658.10

Werte kénnen zu einem aktiven Frequenzumrichter geschrieben werden, indem mit der rechten Maustaste auf die
Uberschrift einer Parameterspalte im rechten Fenster geklickt und dann ,Zum Frequenzumrichter schreiben” gewahlt wird.

BB Unbenannt - MCT 10 Set-up Software

Datei Bearbeiten Ansicht Einfugen Kommunikation Extras Optionen  Hilfe
[ = | & 8 % B o
B 8 Netzwerk ID Name Einstellung 1 Einstellung 2 Einstellung 3 Einstellung «
B Ethemet 001 Sprache Deutsch Deutsch Deutsch Deutsch
B Profibus DPv1_ 1 002 | Hz/UPM Umschaltung | Ufmin [UPM] Umin [UPM] Ufmin [UPM] Ufmin [UPK
- s 003 Landereinstellungen Internaticnal International Internaticnal International
S 004 | Metz-Ein Modus (Ha., |LCP Stop LetzSoll  LCP StopletzSoll. | LCP StopletzSoll. | LCP StopLet
- BisEaiee 010 | Aktiver Satz satzl Satzl Satz1 Satz1
SR = 011 Programm Satz Aktiver Satz ) ) R T
Bl 1; FC-302 110K 200v-240¢ 012 | Satzverknupfen mit | Mot linked
Sl 6 Projekt 0130 | Anzeige Verknopfte .. |{0}
(= B Forderband 00l 0131 | Anzeige Verknipfte .. |{1} St
Alle Parameter 013.2 Anzeige: Yerknipfte .. {2}
+ [ Betrieh/Display 0133 Anzeige Verknupfte .. | {3} Vom Frequenzumrichter lesen
EF & Motor/Last 0134 | Anzeige: Verknopfte .. |{4} Zum Frequenzumrichter schreiben..,
[ﬂ [Hkrma e 014 Anzeige: Parsétze/Ka.., | AAALAAALhex I
G = Sollwert/Rampen iy P et LUP] Zuweisen der Parameteransicht... F
;? Srenzcilamumgen 021 |Displayzeile 1.2 Matorstrom WMotorstrom Metorstrom Motorstrom

130BT538.10

Der Zugriff auf die Optionen ,Vom Frequenzumrichter lesen” und ,Zum Frequenzumrichter schreiben” ist ebenfalls tiber

,Kommunikation” im Hauptmenl moglich.
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H Unbenannt - MCT 10 Set-up Software
Datei Bearbeiten Ansicht Einfligen Extras  Optionen  Hilfe
Oz E & | f I
- §l Netzwer tinstellung 1 | Einstellung 2 Ein
B ErhEp peutsch Deutsch Dei
B Profibus DPv1. i §/min [UPM] U/min [UPM] urr
5485 terfahren i
8 F‘?J‘:‘—J‘ hternational International Int
E RS485_2 Vom Frequenzumrichter lesen ECP Stop,Letz.5oll. LCP Stop,Letz.Sell. LCi
. latz Satr S
5 B Zum Frequenzumirichter schreiben h 'T:l - _'a:t
] \itives Aktiver Satz Ak
H : B 1: FC-3021.10KW 200V-240V 012 Satz verkniipfen mit | Not linked Mot linked N
- i e 0130 | Anzeige: Verknipfte .. }{0) 0 o
- B e O 0131 |A rknipfte .. |{1) v} )
o = Alle para"m.e'_ 0132 | Anzeige: Verknupfte ... |{2) {2 {2}
4 [ Betrieb/Dizplay 0133 | Anzeige: Verknupfte ... |[3) (3} 3
¥ -s L,ic:crf-LasLt' 0134 | Anzeige: Verknupfte .. |{4) @) {4}
- remctunktinnen - . N - i R

13(JBT539:1(-)

7.6 Ansichten

Die MCT 10 Software kann Uber Ansichtsfilter konfiguriert werden, um Parameter auf besondere Weise anzuzeigen oder
Parameter von Interesse anzuzeigen. Dies ist eine wichtige Hilfe, um den Uberblick {iber den Frequenzumrichter zu
behalten, ohne sich durch irrelevante Parameter verwirren zu lassen.

Jede Einstellung kann ausgeblendet werden, indem sie entfernt wird. Hierzu wird mit der rechten Maustaste auf die
Uberschrift der Einstellungsspalte in der Parameteransicht geklickt und dann die Option ,Spalte(n) entfernen” gewéhilt.
Anderungen an der entfernten Einstellung werden weiterhin in der MCT 10 Software gespeichert und kénnen erneut durch

Auswahl von ,Spalten anpassen” angezeigt werden.
Durch Hinzufligen oder Entfernen von Spalten kann der Benutzer entscheiden, welche Informationen er ansehen maochte.

Die aktuelle Ansicht kann ebenfalls auf das komplette Projekt oder nur auf den Ordner angewendet werden. Hiermit kann
der Benutzer seine Ansichtseinstellung schnell fir Teile des Projekts oder das gesamte Projekt andern.
Eine weitere flexible Option zur Einstellung der Anzeige ist die Verwendung der Filter-Funktion.

Durch Auswahl der gednderten Parameter wird die Anzahl der angezeigten Parameter auf 5 reduziert.

7.7 Suche

Nur das USB-Feldbus wird bei Anschluss eines Frequenzumrichters an den PC automatisch durchsucht. Bei allen Feldbussen
ohne Plug-and-Play-Funktion muss das Bus manuell auf aktive Frequenzumrichter durchsucht werden.

7.7.1 Suchkonfiguration

Sie konnen lhre bevorzugten Sucheinstellungen eingeben, indem Sie mit der rechten Maustaste auf Seriell klicken und dann
JTreiber konfigurieren” wahlen.

Wenn ein RS-485-Standardbus oder Profibus in den Netzwerkbaum eingefiigt wird, wird standardmaBig der gesamte Adress-
bereich durchsucht. Der Ethernet-TSC-Bus wird anhand der aktuellen IP-Adresseinstellungen hinzugefiigt.

Der Feldbus-Adressbereich kann auf drei Arten konfiguriert werden:
. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Feldbus-Symbol im Netzwerkbaum, und wahlen Sie ,Bus konfigu-
rieren”.
. Markieren Sie das Feldbus-Symbol im Netzwerkbaum, und wahlen Sie in der Hauptmeniileiste ,Kommunikation”
und dann ,Konfigurieren”.

. Offnen Sie das Dialogfeld ,Feldbuskommunikation”, klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Netzwerk-
Symbol, und wahlen Sie ,Busse hinzufligen/entfernen/konfigurieren” (oder lber die Windows-Systemsteuerung).
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@
o
DS H| Ba&E) s g e 3
O
Scan Metwark icon E
7.7.2 Netzwerk durchsuchen
Ein Feldbus kann auf drei Arten durchsucht werden:
. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Feldbus-Symbol im Netzwerkbaum, und wéhlen Sie ,Bus nach

aktiven Antrieben durchsuchen”.

. Markieren Sie das Feldbus-Symbol im Netzwerkbaum, und wahlen Sie in der Hauptmeniileiste ,Kommunikation”
und dann ,Durchsuchen/Aktualisieren”.

. Markieren Sie das Feldbus-Symbol im Netzwerkbaum, und klicken Sie in der Symbolleiste auf das Durchsuchen-
Symbol.

Das Dialogfeld ,Nach Frequenzumrichtern suchen” wird gedffnet und zeigt den Suchstatus an:

Mach Frequenzumrichtern suchen ,

Statuz

Scanning bus for active drives..
1 drive(z) responded to zcan,
|dentifing drivels]..

=]
| wd

100%

Stopp |

130BT496.10

7.8 Abfrage

Im Netzwerkmodus fragt die MCT 10 Software laufend Parameter im rechten Fenster ab, um deren Status in Uberein-
stimmung mit dem aktuellen Betriebszustand zu aktualisieren.

Wenn Sie die Abfrage stoppen mdochten, z. B. zur zwischenzeitlichen Analyse, gibt es dafiir zwei Moglichkeiten:

1. Widhlen Sie in der Hauptmendileiste ,Kommunikation” und dann ,Abfrage stoppen”.

2. Waéhlen Sie in der Symbolleiste ,Abfrage stoppen”.

m@ &5

Die Abfrage kann auf zwei Arten erfolgen:

-2 - I A=
Stop Polling icon

0T°099.140€T
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1. Wiéhlen Sie in der Hauptmendileiste ,Kommunikation” und dann ,Abfrage weiterfiihren”.
2. Wahlen Sie in der Symbolleiste ,Abfrage weiterfiihren”:

S = (RN RPN

2|8 e R
Resume Polling icon

0T'799140€ET
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8 Daten speichern

8.1 Netzwerk- und Projekt-Ordner

Es ist wichtig, den Unterschied zwischen den Ordnern
Netzwerk und Projekt im linken Fenster zu beachten.

Uber den Netzwerk-Ordner greift der Benutzer auf
tatsachliche Gerate zu, die im Feld arbeiten. Hier kann der
Benutzer die tatsachlichen Frequenzumrichter genau so
konfigurieren, als ob er sie am LCP Bedienteil des Gerdts
konfiguriert. Konfigurationsanderungen, die im Netzwerk-
Ordner vorgenommen werden, werden daher nur im
tatsachlichen Gerdt im Feld gespeichert. Der Netzwerk-
Ordner enthdlt Online-Daten.

Der Projekt-Ordner enthdlt die Daten, die auf der
Festplatte des Benutzers gespeichert sind. Der Projekt-
Ordner enthdlt daher Offline-Daten.

HINWEIS

Anderungen, die im Netzwerk-Ordner vorgenommen
werden, werden nicht automatisch im Projekt-Ordner
gespeichert. Der Benutzer muss daher Anderungen aktiv
auf seiner Festplatte speichern.

8.2 Andern der Konfiguration eines Gerats
im Feld

Zum Andern der Einstellungen fiir ein Feldgerat &ffnet der
Benutzer den Netzwerk-Ordner und wahlt das entspre-
chende Gerat aus. Das Konfigurationsfenster wird gedffnet
und zeigt, wo der Benutzer den Adressbereich einstellt,
nach Frequenzumrichtern sucht und das Gerat findet, das
er sucht.

Der Benutzer kann den Abruf stoppen, indem er das
Stopp-Symbol in der Symbolleiste wahlt und dann
Anderungen an Einstellungen direkt in den Einstellungs-
spalten im rechten Fenster vornimmt.

Zu diesem Zeitpunkt werden die Anderungen online im
Feldgerdt implementiert, werden jedoch nicht an anderer
Stelle gespeichert.

8.3 So werden Daten gespeichert

8.3.1 Speichern von Anderungen auf einer
Festplatte

Zum Speichern von Online-Anderungen auf einer
Festplatte wahlen Sie das entsprechende Gerat im
Netzwerk-Ordner aus. Klicken Sie mit der rechten
Maustaste auf das Gerat, und wahlen Sie Kopieren.
Wahlen Sie den Projekt-Ordner, klicken Sie mit der rechten
Maustaste, und wahlen Sie Einfiigen.

Wahlen Sie dann Datei aus der Hauptmendiileiste und
wahlen Sie Speichern unter.

Der Benutzer kann dann die Gerdtedatei unter dem
gewiinschten Titel in einem Verzeichnis auf seiner
Festplatte speichern.
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8.3.2 Speichern eines Projekts

Speichern Sie ein Projekt, indem Sie Datei aus dem Hauptmenii wahlen und danach Speichern. Oder wahlen Sie das Symbol
Speichern in der Symbolleiste, das dritte Symbol von links.

Informationen zum Frequenzumrichter einbeziehen

Wenn eine Projekt-Datei mit einer von der MCT 10 nicht unterstiitzten Firmware-Version ge&ffnet ist, ist ein Offnen nicht
moglich. Wenn die Frequenzumrichter-Informationen in der Projekt-Datei gespeichert werden, kann die Datei in einer
anderen MCT 10-Installation gedffnet werden, ohne dass dafiir die Firmware installiert sein muss. Durch das Offnen der
Projekt-Datei werden die Frequenzumrichter-Informationen aktualisiert. Eine Aktualisierung ist auch wie folgt mdéglich:

. Wabhlen Sie in der Hauptmendileiste ,Extras” und dann ,Aktualisiere MCT 10 Datenbasis”.

. Laden Sie die Frequenzumrichter-Informationen von einem Online-Frequenzumrichter herunter.

Die Frequenzumrichter-Informationen werden standardméBig in der Projekt-Datei gespeichert. Der Benutzer kann in der
Hauptmendileiste unter ,Optionen” -> ,Projekt Einstellungen” festlegen, dass die Informationen nicht in der Projekt-Datei
gespeichert werden.

Projekt Einstellungen (5|
Lesen vom Freguenzumrichter

Wenn SyncPos/MCO305 Datei lesbar sind:

+ nachfragen
€ immer lesen

" nicht lesen

Schreiben zum Frequenzumrichter

- Unbenannt - MCT 10 Set-up Saftware Wenn SyncPos/MCO305 Schreibrechte hat:
Datei Bearbeiten Ansicht FEinfugen Kommunikation Extras | Opticnen | Hilfe % nachfragen
D ﬁ !g '.' : ? Einstellungen for Lesen aus Frequenzumrichtes " schreiben
B B Netwerk [ Grdner Einstellungen 10r Schreiben in Frequenzumiich B
Fehlertoleranz Kommunikation... E
-

v Direkte Bearbeitung der Parameteddicte

" nie schreiben

@m = v Projektaugriff Fehlerspeicher
Import Einstellungen... Passwort Schutz
Sprache suzwahlen.. [ Projekt beim speichern mit Passwart sichern

Regicnale Einsteliungen...
MCO 305 Einstellungen. Projektbezogene Dateien

Prejeke Einstellungen... ———F——> [ Projekthezogene Daten im Projekt ablegen

Cenverter tool Settings...

Abbrechen

130BT734.10
8.3.3 Archivieren/Entarchivieren

Projekte, die Verkniipfungen zu anderen Dokumenten enthalten, kdnnen nicht nur die Frequenzumrichter, sondern auch
verknUipfte Dateien speichern.

Durch Auswahl der Funktion Archivieren erstellt die MCT 10 Software eine Datei, die alle Frequenzumrichter und die
verkniipften Dateien enthalt, mit der Dateiendung *.ssa. Wenn diese Datei an andere Computer gesendet wird, erhalt der
Benutzer eine Kopie der verkniipften Dateien auf seinem Computer.
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9 SyncPos

9.1 SyncPos-Verarbeitung

Die Frequenzumrichter der Baureihe VLT 5000 und VLT
5000 FLUX verfuigen Uber eine SyncPos-Anwendungsoption
bestehend aus einer Platine mit Prozessor. Das vorliegende
Handbuch beschreibt die SyncPos-Funktionalitdt nicht im
Detail. Ausfiihrlichere Informationen finden Sie im
gesonderten SyncPos-Programmhandbuch.

Die MCT 10 Software kann SyncPos-Dateien direkt andern,
aus ihnen lesen und in sie schreiben. SyncPos-Dateien
werden in den Dateien der MCT 10 Software gespeichert
und missen daher nicht gesondert behandelt werden.

Wenn bei einem VLT 5000 eine SyncPos-Option installiert
ist, zeigt die MCT 10 Software bei der Auswahl des
Frequenzumrichters zwei Symbole: Ein Ordnersymbol fiir
alle Parameter und ein gesondertes Symbol fiir die
SyncPos-Option. Eine Reihe von Parametern aus der
Parametergruppe 7 ist unter ,Alle Parameter”
eingeschlossen. Die Parameter der Gruppe 7 gelten fir
SyncPos.

HINWEIS

Die MCT 10 Software unterstitzt SyncPos-Anwendungsop-
tionen mit der Version 1.xx und 2.xx nicht. Der SyncPos-
Ordner steht wegen fehlender Funktionalitédt in diesen
ersten Versionen zur Verfligung.

9.2 Programm- und Konfigurationsdateien

Waéhlen Sie das SyncPos-Symbol. Zwei weitere Ordner
werden angezeigt. Das SyncPos-Programm besteht aus
zwei Hauptteilen: Konfigurationsdatei (*.cnf) und
Programmdatei(en) (*.m). Eine Konfigurationsdatei besteht
aus einer Reihe von SyncPos-Parametern, die programmiert
werden kénnen. Die MCT 10 Software kann SyncPos-
Konfigurationsdateien importieren oder exportieren. Wenn
keine Konfigurationsdatei existiert, kann sie eingerichtet
werden.

9.2.1 Programme

Programme kénnen in den Projekt-Ordner der MCT 10
Software eingefligt werden. Wenn ein neues SyncPos-
Programm ausgewdhlt wird, wird ein unbenanntes
Programm in den SyncPos-Ordner eingefiigt. Das
Programm kann genau wie im autonomen SyncPos-
Programm bearbeitet, geschrieben und exportiert werden.

Wenn ein SyncPos-Programm bereits existiert, kann es in
das MCT 10 Software-Projekt importiert werden.

i

TT'2¥S1490€T

9.2.2 Konfiguration

Klicken Sie auf das Symbol ,Konfiguration”, um die
verfligbare Konfigurationsdatei flir den Frequenzumrichter
im rechten Fenster anzuzeigen. Klicken Sie auf das Symbol
fir den entsprechenden Frequenzumrichter im rechten
Fenster, um einen neuen Editor (Cam Editor) zu &ffnen, der
dazu dient, die SyncPos-Einstellungen zu dndern. Eine
genaue Beschreibung der Verwendung des Editors finden
Sie im gesonderten SyncPos-Handbuch.

TT°EbS190€T

Sobald die gewlinschten Einstellungen vorgenommen sind,
koénnen Sie entweder Kompilieren (unter Einstellungen im

Hauptmeni) oder das Programm beenden (unter Datei im

Hauptmend).

Bei Auswahl von "Programm beenden" wird ein Fenster
geodffnet, ,SyncPos-Anwendung geschlossen”, das zwei
Optionen zum Speichern und Beenden enthalt, zusammen
mit einer Erkldrung. Wahlen Sie Lesen oder Schreiben. Ein
Bestatigungsfenster zum Schreiben (oder Lesen) fiir
SyncPos wird gedffnet, das zwei Optionen zum Speichern
der SyncPos-Karte enthdlt. Aktivieren Sie die gewlinschte
Option und wahlen Sie Ja oder Nein. Bei Auswahl von Ja
werden die Informationen zum Frequenzumrichter
geschrieben.

Wenn ,Zum Frequenzumrichter schreiben” im
Stammordner eines Frequenzumrichters ausgewahlt ist,
schreibt die MCT 10 Software die SyncPos-Dateien
ebenfalls in die SyncPos-Optionen. Wenn diese Funktion
aufgerufen wird, warnt die MCT 10 Software den Benutzer
vor einem unbeabsichtigten Stopp der SyncPos-Karte.
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9.2.3 Importieren und Exportieren einer Konfigurationsdatei

Zum Importieren einer an anderer Stelle, wie einem anderen Projekt, gespeicherten Konfigurationsdatei zur SyncPos-Karte
klicken Sie mit der linken Maustaste auf die Konfigurationsdatei, die wie nachstehend abgebildet im rechten Fenster
angezeigt wird.

H Unbenannt - MCT 10 Set-up Software :
Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen MCO0305 Kommunikation Extras Optionen Hilfe §
0D E T B o &
=) % Netzwerk Dateiname | GraBe «m
B opvi 18; VLT 5001 380V-500 1 KR
B Ethemet 1 Bearbeiten
E SerialBus :
B Softstarter Importieren %
B E USE1 Exportieren
E| & Projekt Arrays bearbeiten
- g2 8 VLT 5001 380V-500V =
t- = Alle Parameter Kopieren

£, Alarme Einfiigen
B =& SyncPos

£ Konfiguration
@ Programme

Umbenennen

Ein Fenster wird gedffnet, in dem Sie eine Konfigurationsdatei zum Import in Ihr Computerverzeichnis wéhlen kénnen.

H Aposs-Datei wahlen =
— : = Lri
Suchen in: DE lJ & £ Ed~ R
'_
! P [}
,;B.- MName Typ %
ker.cnf CMF-Datei -
Zuletzt besuchte = bkl 2 e?
Orte || slavesync.cnf CMF-Datei
! || stempel.cnf CMF-Datei
Desktop
=y
i
G
Micha
Computer
[ ™ i m b
-
Netzwerk Dateiname: |marker L] Offne
Dateityp: |S‘,'nc Pos-Dateien (*.crf) j Pbbrechen
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Wiahlen Sie die gewiinschte Datei, klicken Sie auf ,Offnen” und die Datei wird in den Ordner ,Konfiguration” importiert.

E| B Projekt

=1 ZF 8 VLT 5001 380v-500V

£ = Alle Parameter

e 2B Alarme

E| .gé SyncPos

L& Konfiguration
Q Programme

Der Export von Konfigurationsdateien erfolgt auf gleiche Weise.

9.2.4 Konfigurationsdatei bearbe

iten und speichern

H Unbenannt - MCT 10 Set-up Software
Datei Bearbeiten Ansicht Einfdgen MCO305 Kemmunikation Extras Optionen Hilfe
O & e B o
=~ Hif Netzwerk Dateiname | Grale
- L Boorwi Jg: VLT 5001 380V-500 1n
3. Ethernet 1 Bearbeiten
E SerialBus :
B softstarter Importieren [}
i‘£| E USB1 Exportieren

Arrays bearbeiten

Kopieren

Einfligen

Umbenennen

130BT544.11

Zum Anzeigen und Bearbeiten des Inhalts der Konfigurationsdatei wahlen Sie sie aus. Daraufhin wird der Konfigurations-

editor gedffnet.

Nachdem die Bearbeitung abgeschlossen ist, schlieBen Sie die SyncPos-Anwendung und das folgende Fenster wird gedffnet:

Anderungen schreiben/verwerfen

.61

$Program has changed. What would pou ke to do?

$uwite to diive

Wenwerfen Abbrechen

130 BT662.10

Wiahlen Sie zum Speichern Ihrer Anderungen die Option ,Lesen” oder ,Schreiben”, um Anderungen im MCT 10 Software-
Projekt oder im Frequenzumrichter zu speichern. Der Lese- oder Schreibvorgang kann einige Zeit in Anspruch nehmen.

60
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9.2.5 Importieren und Exportieren von Programmen

Klicken Sie zum Importieren eines Programms zur SyncPos-Karte mit der linken Maustaste auf ein Programm, das wie

nachstehend abgebildet im rechten Fenster angezeigt wird.

e

H Unbenannt - MCT 10 Set-up Software

Neues Programm

Importiere Programm

E| & Projekt
= S & VLT 5001 380V-500V

Exportiere Programm

E Alle Parameter

- B Alarme

E| i SyncPos

: gi Keonfiguration
@ Programme

Ausfihren

AutoStart-Kenr

s

Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen MCO305 Kommunikation Extras Optionen Hilfe
& | % %
Dateiname Programmnummer | Auto Start
Ubrehg-s 0 Nein

130BT663.10

Es wird ein Fenster geoffnet, in dem Sie das gewiinschte Programm zum Importieren in das Computerverzeichnis suchen

kénnen.

H Aposs-Datei wahlen
Suchen in: | DE LJ o] £5 Bl
= Mame Typ :
praay .
Zuletzt besuchte @ Dreha 5 i F?IE
Orte Fahrtst Aposs File
@marker Aposs File
! slavesync Aposs File
Desktop stempel Aposs File
!il b
Micha
Computer
L‘. 4 m ¥
-t
Metzwerk Dateiname: |s|aves:.'nc LI Offnen [ |
Dateityp: |S}'nc Pos-Dateien (".m) j Abbrechen

130BT504.11

Wiahlen Sie das gewiinschte Programm, klicken Sie auf ,Offnen” und das Programm wird in den Ordner ,Programme”

importiert. Der Import ist jetzt abgeschlossen.
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9.2.6 Autostart

Wenn mehr als ein Programm im Ordner ,Programme” gespeichert ist, kdnnen Sie ein Programm so einstellen, dass es
automatisch startet, wenn das Gerét eingeschaltet ist.

Wahlen Sie im rechten Fenster das Programm, das automatisch starten soll und klicken Sie dann mit der rechten Maustaste,
um die Option ,Autostart-Kennung setzen” auszuwédhlen. Das ausgewdhlte Programm wird daher mit Ja in der Autostart-
Spalte angezeigt.

! Unbenannt - MCT ID.Set—up Software
Datei Bearbeiten Ansicht Einflgen

1 | &% e :

Kommunikation

T

Extras Optionen Hilfe

= |

[ Ethemet 1
. B, SerialBus
B Softstarter
o B, USBL
B & Projekt
B 2 8 VLT 5001 380v-500V

Dateiname

] Programmnurmmer | Auto Start

1 Quelle

UDrehg-5
Sbrehg

Meues Programm

Impertiere Programm
Exportiere Programm

Ausschneiden

Mein
Nein

la
Ja

130BT664.10

Kopieren
L Einfugen
- =& SyncPos :
gﬁ Konfiguration Laschen
P
W programme Umbenennen
Ausfiihren

AutoStart-Kennung setzen I})
Programmnummer einstellen
Lasche Quellcode

Programmdatei bearbeiten

Abbruch

Faortsetzen

Lasche Autostart

Lasche alle Programme

9.2.7 Quellcode

Siehe SyncPos-Handbuch.

9.2.8 Quellcode bearbeiten

Doppelklicken Sie auf das Programmsymbol im rechten Fenster, um den Quellcode anzuzeigen und zu bearbeiten.

;" Untitled - MCT 10 Set-up Software N P ] 54
B s =
[ File Edt Development Controler Testrum Cam-Edtor  Settings  Wwindows Help =1

3 Dl &= & 2 L

l!* Test program for testing encoder comnectiom *jf

i /* Encoder mmst be connected.

Load this program and run the motor forwar in local mode
{paramater 002 = Local).

If the position is counting positive the encoder comnection is ok.
If the position i= counting negative, % and B track of the encoder
or the tbwwo motor phases must he swapped.

*f

§* Start of program *f

MOTOR OFF f* Motor coast *jf
start: g
=]
3
I IPR]]H' "Pogition: ".anos Ji* read act nosition &} Be a
b i I»I b
o

Eine Reihe von Bearbeitungsfunktionen sind mdglich, die im Detail im SyncPos-Handbuch beschrieben werden.
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9.2.9 Speichern und Programm beenden

Wenn Sie Ihre Arbeit nach dem Bearbeiten speichern wollen, wahlen Sie unter ,Datei” in der Mendileiste die Option
,Speichern”. Dies speichert die Anderungen in der Programmdatei, die aus dem MCT 10 Software-Projekt gedffnet wurde.

Wiéhlen Sie zum Verlassen von SyncPos im Menii ,Datei” in der Menlileiste die Option ,Programm beenden™

. Untitled - MLT 10 Set-up Software . = (] 9
T R 10/
J_[ File Edit Development Conkroler Testrun Cam-Cditor  Settings  ‘windows Help = x|
B [ = | = ’?| u|
il | Coen
Close n for testing encoder comnection *j =
[=H Save

i |st be connected.

—— _pram and Tun the motor forwer in local mode
Print = Local) .

Print setup n is counting positive the encoder commection is ok.
‘ n is counting negative, h and B track of the encoder
=140 jf=F

or phases must he swapped.

j* Start of program */

MOTOR. OFF f% Motor coast &/

start:

| l]'RINT "Position: ".amos J* read aj:tral vosition &/ _lﬂ
4 »

130BT666.10

Fal 7 E

Wie beim Bearbeiten einer Konfigurationsdatei wird das Dialogfeld ,SyncPos-Anwendung geschlossen” gedffnet und Sie
sollten die Option ,Lesen” oder ,Schreiben” gemaf3 der Anweisung im Dialogfeld auswahlen.

HINWEIS

Wenn sich Programme auf der SyncPos-Karte befinden, werden sie ohne weitere Warnung geloscht.

X

11 s b ecoasagy by sbopthe Syncpos cand. and Be 5 monos programs o oo dnteds] wal be
avennlb=n with Bie ones gou heve m o proeel. Thiz may bske sevesd mrutes. Do jou wenl ko
conlinge?

[ Deeetering Pogams o Dnve Beloe Wiing

T

TT°9¥5190€T
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9.3 SyncPos Vom Frequenzumrichter lesen

Lesen Sie alle Parameter und SyncPos-Dateien aus einem Frequenzumrichter in einem Schritt zu einem Projekt, indem Sie
~vom Frequenzumrichter lesen” auswahlen. Wahlen Sie das Stammverzeichnis und klicken Sie mit der rechten Maustaste,
um die Option ,Vom Frequenzumrichter lesen” zu wahlen:

B Unbenannt - MCT 10 Set-up Software

Neu 3

Wwendungsaption

Datei Bearbeiten Ansicht Einfugen Kommunikation Edras Optionen Hilfe S

~ iz in
D | &% = 7 5

(=}

- 3 Netzwerk = @

~ Borwt Information zur Artriet Datenbank Information -

v B, Ethemet 1 Frequenzurnrichterserie | LT 5000 Standard

- B, SerialBus Fiequenzumichiertyn | {Ei]]

v B, Softstarter

. B us1 Spannung | [a80v-500v
B & Projekt Sw-Grundversion | [35

] oo coo B
2 T unikationsapiion | =
|

Ausgewshite(n) Ordner drucken... [6.41 Syne-pos

Andere Parametersatznamen

] Vom Frequenzumrichter lesen

Zum Frequenzumrichter schreiben s

Vergleichen

e
BusMame [GeisBus
Region  [intemational (50Hz)

Zuweisen der Paramete

Ausschneiden

RogiEEn nchonseung [
Einfogen

Loschen

Umbenennen

Motordatenbank

Eigenschaften der Synchranisierung/-en mit dem Antieb

VORSICHT

Verwenden Sie diese Funktion mit Vorsicht. Dateien im Projekt kdnnen permanent verloren gehen. Die folgende
Warnmeldung wird angezeigt und erklart, dass Dateien mit gleichem Namen permanent Giberschrieben werden kdnnen:

“MCT 10 Set-up Software _ =]

Do you really want ko replace the syncpos programs in your project with the ones resd fram the driveis)? This may
take several minukes. IF necessary, any running Syncpos progeams wil be stopped.

‘es Mo |
s

130BT719.10

Wenn Sie ,Ja“ auswédhlen, beginnt das Lesen aus dem Frequenzumrichter und Konfigurationsdateien und Programme aus
dem Frequenzumrichter werden im Projekt gespeichert.
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9.4 SyncPos Zum Frequenzumrichter
schreiben

Schreiben Sie alle Parameter und SyncPos-Dateien aus einem Projekt in einem Schritt in einen Frequenzumrichter, indem Sie
»~Zum Frequenzumrichter schreiben” auswadhlen. Wahlen Sie das Stammverzeichnis und klicken Sie mit der rechten
Maustaste, um die Option ,Zum Frequenzumrichter schreiben” zu wahlen:

‘ Unbenannt - MCT 10 Set-up Software
Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen Kommunikation Extras Optionen Hilfe

b d &) > ?
= % Netzwerk

- B opvi Information zum Antrieb D atenbank Information
[WLT 5000 Standard

5o

380500V

[39x

130BT668.10

E Ethernet_1 Frequenzumrchtersene
e B, SerialBus
o B, Softstarter

Frequenzumrichtertup

Spannung

Sw-Grundversion

i unikationzoption [Keine

Ausgewshlte(n) Ordner drucken.., wendungsoption |5.xx Spne-pas

Andere Parametersatznamen

3 @ Vom Frequenzumrichter lesen
Zum Frequenzumrichter schreiben I"\’
Vergleichen
wmnchteradresse 1
Zuwei etera t
Bus Name  [SerialBus
aischbeiden Fiegion  [Iniemational (50Hz)
Kopieren Sunchronisienung
Loschen -
Umbenennen
Moterdatenbank =
Eigenschaften der Synchionisierung/-en mit dem Antrieb

VORSICHT

Verwenden Sie diese Funktion mit Vorsicht. Wenn sie falsch verwendet wird, kdnnen Dateien im Frequenzumrichter
permanent verloren gehen. Die folgende Warnmeldung wird angezeigt und erklart, dass Dateien mit gleichem Namen
permanent liberschrieben werden kénnen:

Confirm Syncpos Write B ﬁl

It may be neceszam to stop the Suncpos card, and the Suncpos programs on your divels) will be
overritten with the ones pou have in your project, This map take several minuts:, Do wou want to
continue ?

[ “wirite SyncPos Program Source Files ta the Drive

[w Delete Existing Programs on Drive Before Wfitin%

Yes Mo

@
|

130BT669.10

Wiéhlen Sie die gewiinschten Einstellungen. Wahlen Sie dann ,Ja", um den Schreibvorgang zu starten. Fiir die obigen Einstel-
lungen werden zuerst die vorhandenen Programme geldscht und dann die Quelldateien des SyncPos-Programms zum
Frequenzumrichter geschrieben. Wenn der Schreibvorgang beendet ist, kdnnen Sie den Inhalt des Netzwerk-Ordners priifen,
um sicherzustellen, dass der Schreibvorgang zum Frequenzumrichter erfolgreich war.
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10 Import von Dateien

10.1 Importieren dlterer Dialogdateien

Fur Benutzer, die mit VLT Dialog-Software arbeiten, kénnen die unter diesen Softwareprogrammen erstellten Dateien in die
MCT 10 Software importiert werden.

Dateien von DOS-Versionen wie auch Windows-Versionen kénnen in die MCT 10 Software importiert werden. Nach dem
erfolgreichen Import legt die MCT 10 Software die importierten Dateien in einem Ordner fiir importierte Dateien ab.

’ Unbenannt - MCT 10 Set-up Software ‘ Wahlen Sie das zu importierende Projekt —
Bearbeiten Ansicht Einfligen Kommunikation Esti Suchen in: Projekte j L] £F Efv E
MNeues Projekt 3 - E
_ s = Mame Typ >
Offren... Strg+0 2 - @
| Forderband 001.vit VLT-Datei —
Speichern Strg+S Zuletzt besuchte
Orte
Speichern unter...
Archivieren ...
Desktop
Entarchivieren ...
Importieren ... % o
Projekt drucken... Mic;ha
Ausgewshlte(n) Ordner drucken... Strg+P
1 Unbenannt ';-L‘
Computer
Beenden
[ e ] m ¥
]
Netzwerk Dateiname: |For\:|erband D01 j Offnen
Dateityp: [Windows VL5-Dislog Projekidateien *vi) =] Abbrechen
= B Projekt

= ZF 8 VLT 5001 380V-500V

£ = Alle Parameter

& Alarme
%%, SyncPos

Aufgrund von Beschrankungen in einigen der friheren PC-Tools kénnen einige Funktionen nicht importiert werden.
Funktionen wie die Anzeige nur gednderter Werte sind in der MCT 10 Software nicht verfligbar.
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11 Drucken

Es gibt zwei Optionen zum Drucken aus der MCT 10 Software: ,Projekt drucken” oder ,Ausgewahlte(n) Ordner drucken”.
Beide Optionen befinden sich unter ,Datei” in der Hauptmeniileiste.

Die Option ,Projekt drucken” kann ebenfalls durch Klicken mit der rechten Maustaste auf das Projekt-Symbol ausgewdhlt
werden. Die Option ,Ausgewdhlte(n) Ordner drucken” kann durch Klicken mit der rechten Maustaste auf das Symbol fir
einen Ordner im Projekt ausgewahlt werden.

Wenn Sie die Parametereinstellungen fiir ein gesamtes Projekt drucken méchten, wahlen Sie ,Projekt drucken”.
Wenn Sie Parametereinstellungen fiir einen Teil eines Projekts drucken mochten, wahlen Sie ,Ausgewahlite(n) Ordner

drucken”.

Das folgende Dialogfeld wird gedffnet:

Cruckeopticnen

Ausgabesprache 0K
Auzgabeszprache wahlen: | Deutzch _li Abbrechen
Gruppen =
Crruck Parameter Optionen
(" Geanderte Paramneter Dratenzatze 1

" Geandert zur "Werkseinstellung

-

(" Alle Pararneter

130BT671.10

In diesem Feld kénnen Sie die folgenden Optionen
einstellen:
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11.1.1 Ausgabesprache

Wiéhlen Sie die gewlinschte Drucksprache aus der Liste, die
angezeigt wird, wenn Sie mit der linken Maustaste auf die
angezeigte Standardsprache klicken.

11.1.2 Druck Parameter

Wiéhlen Sie diese Option, um alle Parameter zu drucken,
oder wenn Sie nur die Parameter drucken mdéchten, die
gedndert worden sind. Folgende Parameterauswahl ist
verfligbar:

. Gednderte Parameter
. Gedndert zur Werkseinstellung

. Alle Parameter

Treffen Sie lhre Auswahl und klicken Sie dann auf ,OK", um
das Drucken zu starten.

11.1.3 Optionen

Geben Sie an, welchen Parametersatz Sie drucken
mochten.

11.1.4 Gruppen

Sie kdnnen festlegen, dass nur ausgewdhlte Parameter-
gruppen gedruckt werden.

Wenn Sie auf die Schaltflache ,Gruppen >>“ klicken, wird
das Dialogfeld ,Druckoptionen” erweitert und sieht wie
folgt aus:

Druckopticnen

Auzgabesprache oK
Auggabesprache wahlen: | Deutsch ﬂ Abbrechen
Druck Parameter Optionen
(" Gednderte Parameter Datensatze q
" Geandert zur Werkseinstellung
I

{* Alle Parameter

Alte Parameter-Gruppen Meue Gruppen

[w|Betrieb,/Display -
v otor/Last
remzfunktionen
ollwert/Rampen
renzendd armungen
igit. Ein-AAuzgange
vltinaloge Ein-/tusg.
1D Regler
pt.#Schnittstellen
[wl|Smart Logic =

m

Alarm, Warnung & Fehlerspeicher Optione: Programme
™ Drucke Alarme [
™ Drucke Fehlerspeicher [¥ Mur unterschiediche drucken

I Drucke Warnungen

130BT672.10

Treffen Sie lhre Auswahl der zu druckenden Parameter-
gruppen.

Zur Ruckkehr zum urspriinglichen Dialogfeld ,Druckop-
tionen” wahlen Sie ,Gruppen <<” aus.

Klicken Sie zum Drucken auf ,OK".
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12 Anzeige von Alarm, Warnung und Fehlerspeicher

Ab Version 2.0 unterstiitzt die MCT 10 Software die Funktion zur Anzeige von Alarmen, Warnungen und Fehlerspeichern der
Online-Frequenzumrichter. Damit kann der Benutzer Alarme und Warnungen im angeschlossenen Frequenzumrichtersystem
schnell finden und den Fehlerspeicher auf vorherige Abschaltungen untersuchen. Mit dieser Funktion kann der Benutzer
ebenfalls Ereignisse erfassen und zur spateren Auswertung in der Projektdatei speichern oder die Projektdatei kann zur
weiteren Untersuchung an einen dezentralen Spezialisten gesendet werden.

12.1 Auffinden von Alarm- und
Warnmeldungen

Nach vollstdndigem Durchsuchen eines Frequenzumrichternetzwerks gibt die MCT 10 Software an, wenn die
angeschlossenen Frequenzumrichter aktive Warnungen oder Alarme aufweisen. Sowohl Warnungen als auch Alarme werden
durch ein “I"-Symbol vor dem Frequenzumrichter-Symbol angezeigt. Ein fehlendes “I" gibt an, dass keine Alarme oder
Warnungen vorlagen, als das Netzwerk durchsucht wurde.

Die Abbildung unten zeigt ein kleines Netzwerk mit vier Frequenzumrichtern, in dem der VLT 5000 an Adresse 6 eine aktive
Warn- oder Fehlermeldung aufweist.

uyn

+" b_232_graph - MCT 10 Set-up Software

File Edit Miew Insert Communication Tools  Options

~~" b_232_graph - MCT 10 Set-up Software
File Edit “iew Insert Communication Tools  Optic

Su scE s |DEHpmeL
B @ Metwark, - % Networkl
T E SetialCom & ,Ei_l,"SenaICorn

4; FC-302 0,55k 380Y-500% , 4; FC-302 0.55kw 380v-500V
S; WLT 2815 200%-240Y
g

B3 &; vLT 5001 200v-2408
I= all Parameters

. Alarms

. e =R SyncPos

[ 20 73 WLT 5001 200v-240%
[ B Project

S; WLT 2815 200%-240W

- B Project

130BT673.10

Durch Auswahl des ,+"-Symbols wird die Ansicht des VLT 5000 erweitert. In dieser Ansicht hat der Benutzer das aktive
Alarm-/Warnungssymbol, das durch das Symbol mit zwei Dreiecken dargestellt wird. Das Symbol mit einzelnem Dreieck
zeigt an, dass keine Warnungen/Alarme vorliegen.

0T°9TZ1490€T

Abbildung 12.1 Aktive Alarm-/Warnmeldungen

2,

Abbildung 12.2 Keine aktiven Alarm-/Warnmeldungen

0T°£T/190€T
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Bei Auswahl des aktiven Alarm-/Warnungssymbols wird das rechte Fenster in drei Hauptbereiche aufgeteilt:

B Unbenannt - MCT 10 Set-up Software [l e =
Dotei Bearbeiten Ansicht Einfagen Komrunikation Edras Optionen Hilfe
4 = | iy oieim| ® B
- i Netzwerk
o B Ethernet Alarme
- B Profibus DPu1 L Datum lesen | Zeit lesen | Frequenzumrichterzsit Code Alarm Text
- B Rst8s 1 sep-25-2008 10:37:20 12[h] ] Safe Stop
B rsiss2
o B SeriziBus
= B use1l
-1 @ L FC-3021.10KW 200v-2407
& ameter . - :
Eoy Alarme]
40k Smart Logic
= & Projekt Warnungen
ts B Forderband 001 Datum lesen | Zeitlesen | Frequenzumrichterzeit Code Warmmeldung
sep-25-2008 1037:20 13 [h] 34 Feldbus Fehler
‘ i v

Fehlerspeicher

Datum lesen | Zeit lesen | Frequenzumrichterzeit Code | Fehlerspeicher Text Wert | Fehlerspeich:
sep-25-2008 37:20 12[h] & Antrieb initizlisiert. Parameter wur.. 0 1400[s) |2
sep-25-2008 37:20 19[h] 63 UmzumNer.. 0 432000s) -
sep-25-2008 :37:20 18 [h] 68 umNor.. 0 43200 [5)
sep-25-2008 10:37:20 13 [h] &3 umMor.. 0 43200 [3]
sep-25-2008 10:37:20 18 [h] 63 Safe Stop ausgeldst, Um zum Mor... 0 46800 [5] b

« i, b

Driicken Sie F1 far Hilfe

130BT674.10

Die Alarme und Warnungen werden oben im rechten Fenster angezeigt. Beide Ansichten bestehen aus fiinf Spalten. Die
ersten beiden Spalten enthalten das Datum und die Uhrzeit des PCs, als die Informationen aus dem Frequenzumrichter
gelesen wurden. Die dritte Spalte ist der Betriebsstundenzahler der Frequenzumrichter. Spalte 4 enthdlt den Code fiir die
Warn-/Alarmmeldung. Eine ausfuihrlichere Beschreibung des Codes entnehmen Sie bitte dem Produkthandbuch fir den
jeweiligen Frequenzumrichter. Die letzte Spalte ist die Warnung in Klartext.

Bei einer Abschaltung speichert der Frequenzumrichter den Grund fiir die Abschaltung im Fehlerspeicherpuffer. Der
Speicher besteht aus drei Werten: Code, Wert und Zeit. Wenn die MCT 10 Software den Fehlerspeicher ausliest, werden die
Uhrzeit und das Datum des PCs angezeigt, als der Speicher ausgelesen wurde.

HINWEIS

Da die Frequenzumrichter nicht Gber eine integrierte Echtzeituhr verfiigen, kann die tatsachliche Zeit, zu der ein Fehler
auftritt, nur geschatzt werden. Dazu muss der Benutzer die Zeit, in der der Frequenzumrichter zwischen dem Zeitpunkt, an
dem der Fehler auftrat, und dem Zeitpunkt, zu dem der Fehlerspeicher ausgelesen wurde, genau kennen.
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12.2 Handhabung von Alarmen/Warnungen in Projektdateien

Bevor Alarme/Warnungen und Fehlerspeicher in der Projektdatei gespeichert werden, muss der Benutzer diese Funktion in
der MCT 10 Software aktivieren. Dies geschieht im Hauptmen tber ,Optionen” — Alarme und Warnungen aktualisieren.
Durch Aktivieren der Option liest die MCT 10 Software nun automatisch die Alarme, Warnungen und Fehlerspeicher bei

jedem Lesen vom/Schreiben zum Frequenzumrichter ab.

B Unbenannt - MCT 10 Set-up Software — N — .9
Datei Bearbeiten Ansicht Einfugen Kommunikation Extras | Optionen | Hilfe §
O = u é{: é i ] : '? Einstellungen fiir Lesen aus Frequenzumrichter... g
B @ Metzwerk Einstellungen fur Schreiben in Frequenzumrichter... = @
B op-vi - D atenbank Information
B opvi Fehlertoleranz Kornmunikation... 17
B Eth.ernet_l Direkte Bearbeitung der Parameterliste
E z::taslil:tser v Projektzugriff Fehlerspeicher lk e
(=it @ Projekt i Import Einstellungen... |
EUEE Sprache auswihlen... siomn
Regiconale Einstellungen... Btion
MCO 305 Einstellungen... born
Projekt Einstellungen... e
Umrichterkonvertierung Einstellungen... R oE T 20 T DL 0ot

12.3 Handhabung der Alarm- und Warnspeicher

Bei jedem Lesen oder Schreiben von Daten von oder zu einem angeschlossenen Frequenzumrichter durch die MCT 10
Software werden die Protokollspeicher aktualisiert. Da der Frequenzumrichter keine integrierte Echtzeituhr hat, gibt es keine
Méglichkeit, zu schétzen, ob ein Fehler nur einmal oder mehrfach aufgetreten ist. Aufgrund dieses Verhaltens des Frequen-
zumrichters speichert die MCT 10 Software daher aktive Alarme und Warnungen bei jedem Lese-/Schreibbefehl in der

Projektdatei. Diese Funktionen stellen sicher, dass kein Alarm verloren geht, kdnnen jedoch dazu fiihren, das ein Alarm
mehrere Eintrdge im Speicher hat.

B Unbenannt - MCT 10 Set-up Software =2 Hoh| x|
Datei Bearbeiten Ansicht Einfagen kation Edras Optionen _Hilfe
D& ® B
[EF B Netwerk
B Ehemet flasns
B Profibus DP1.1 e e I Code Alarm Tet
B Rs4ss 1 £ep-25-2008 12:36:46 2[h ] Safe Stop
B Rstss 2
B serialBus
= B us1
1 1 Fe-302 L.10kw 200v-240v
B & Projekt .
T
=
Warnungen
o Datumlesen | Zeit lesen [ Code Warnmeldung
sep-25-2008 123646 EYG) E Feldbus Febler
Fehlerspeicher
Datum lesen | Zeitlesen [ Code | Fehlerspeicher Text Wert [ Fehlerspeich ~
123646 2L 80 Antieb initalisirt, Parameter wur.. 0 Wa00s] |2
123645 21 68 0 43200 [5]
123646 21 68 -0 43200 5]
123646 2[h 8 0 43200 [5]
123646 21[h) 68 0 46800(s] -
i
Dricken Sie F1 fur Hilfe

1308754910
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Die MCT 10 Software speichert Platz fir mehr als 200 Alarme und Warnungen fir jeden Frequenzumrichter im Projekt. Die
Protokollspeicher kdnnen einzeln geléscht werden. Dazu werden die zu I16schenden Speicher markiert und mit der rechten
Maustaste geklickt. Das Loschen des Protokollspeichers [6scht nur den PC-Protokollspeicher, die Onboard-Informationen der
Frequenzumrichter bleiben hiervon unbertihrt.

B Unbenannt - MCT 10 Set-up Software =@ =
Datei Bearbeiten Ansicht Einfugen Kommunikation Extras Optionen Hilfe
-2 5 2 &
B B Netzwerk Al
arme
B Ethernet
B Profibus DP1 L Datum lesen | Zeitlesen | [ Code [ Alarm Tet
B rsss1 sep-25-2008 1236146 21 [h] 8 Safe Stop
B Rstzs 2
v B SerizlBus -
o Bt Aufatichnung leschen |
BB 1 FC-302 130K 200v-240v
[=- B Projekt - - <
- [ Forderband 001
- B L FC-302 110k 200v-240
Warnungen
i g Datum lesen | Zitesen [ 2 Code
sep-25-2008 123646 2Ah] 34 Feldbus Fehler
‘ i v
Fehlerspeicher
Datum | i [ Code [ Fehlerspeicher Text [ Wert | Fehlerspeich ~
sep-25- 2h 80 Antrieh iniialsiert, Parameter wur,. 0 W0l o
E 2 h] 8 Safe Stop ausgelost, Um zum Nor., 0 43200 5]
- 21 [h] 68 Safe Stop a t, Umzum Nor., 0 43200 (5]
sep-25-2008 6 2Ah] 68 Safe Stop @ t, Umzum Nor., 0 43200 5]
sep-25-2008 123646 2 [h] 8 Sefe Stop susgelost. Um zum Nor.. 0 4800 v
n v

1308T675.10
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13 Plug-in Smart Logic Controller

13.1.1 Plug-in Smart Logic Controller

Ab Version 2.13 unterstiitzt die MCT 10 Software das Plug-in Smart Logic Controller fiir die Baureihe AutomationDrive. Mit
dieser Funktion kann der Benutzer logische Ablaufsteuerungsprogramme sehr schnell Giber eine grafische Benutzerober-
flache erstellen, statt jeden einzelnen Parameter manuell einzustellen.

H Unbenannt - MCT 10 Set-up Software
Datei Bearbeiten Ansicht Einflgen Kommunikation Extras  Opticnen  Hilfe
2 = 28| &% B ool
B B Netzwerk
i ------ E Ethernet
4 E Profibus DPwvl_1
o B oRS4E5 1
o B Rs4Es 2 I:':I
i o B, SerialBus
= & Projekt
= il Fooz
| B = Quick Meni

[ Alle Parameter
- A Alarme

- {*} Smart Logic

+ - Zeitfunkticnen

----- Zeitbezogende Akticnen
- % Vorbeugende Wartung

| H- B Kaskadenregler

& B Fcaoz
"= Quick Menu

Warnung

|Schneilstonp L]

= Alle Parameter
o A Alarme

- 4} Smart Logic
[H- -{ Zeitfunkticnen

- [ Zeitbezogende Akticnen
% Verbeugende Wartung
H i B2 Kackadenregler
=- g Fc30z

E IE Alle Parameter

=

: £ Alarme
fe 4o} Smart Logic

Dricken Sie F1 fir Hilfe

130BT676.10

Die Nutzung dieses Plug-ins ist unkompliziert. Elemente kénnen einfach durch Klicken mit der rechten Maustaste auf den
Ablaufstrukturbereich hinzugefiigt werden.

Die vollstandigen Funktionen des Smart Logic Controllers sind dem AutomationDrive-Projektierungshandbuch zu
entnehmen.

Einer der groBBen Vorteile des integrierten SL-Controllers ist seine einfache Programmierbarkeit. Sie kdnnen den Controller
ohne vorherige Schulung einfach konfigurieren. Dieser ermdglicht eine Fiille erweiterter Funktionen.

Der SL-Controller ist eine einfache und doch sehr clevere Funktion fiir die Zusammenarbeit von Frequenzumrichter, Motor
und Anwendung. Das Grundprinzip ist: Der Controller Giberwacht ein festgelegtes Ereignis. Wenn das festgelegte Ereignis
auftritt, filhrt der Controller eine festgelegte Handlung aus und beginnt die Uberwachung des nichsten festgelegten
Ereignisses. Dies wird in bis zu zwanzig unterschiedlichen Schritten fortgesetzt, bis der Controller zu Schritt 1 zurlickkehrt
und wieder das erste festgelegte Ereignis iberwacht.

Der Smart Logic Controller kann jeden Parameter iberwachen, der als ,Wahr” oder ,Falsch” eingestuft werden kann. Hierzu
gehoren digitale Befehle und auch boolesche Ausdriicke, sodass Geberausgange den Betrieb bestimmen kénnen.
Temperatur, Druck, Durchfluss, Zeit, Last, Frequenz, Spannung und andere Parameter verkniipft mit den logischen
Operatoren ,>*, <", ,=", ,und” und ,oder” bilden boolesche Ausdriicke, die den Frequenzumrichter in einer Anwendung
logisch steuern. Darum bezeichnet Danfoss den Controller als ,logische” Steuerung.
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Der Frequenzumrichter funktioniert gemaR Ihrer eigenen speziellen Anwendung
Standardfunktion

Einfache Programmierung

Einfache Korrektur

Programmierung tiber MCT 10 Software oder LCP

Einfach zu erlernende Komponenten

Vergleicher
Logikregeln
Ereignisse
Aktionen

Abgeschlossen

130BT677.10
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14 Scope-Funktion

14.1 Einfihrung

In vielen Fallen werden durch die Parameterdarstellung im
Kurvenformat die Systemdiagnose und das Systemver-
standnis erleichtert. Anhand von Kurven kann ebenfalls
grafisch ausgewertet werden, ob ein System instabil ist (z.
B. PID-Regelschleifen).

Innerhalb kurzer Zeit erfassbare Fehler (z. B. Uberstrom)
konnen mit der Scope-Funktion diagnostiziert werden.
Diese Funktion ist daher moglicherweise eine wertvolle
Hilfsfunktion.

14.2 Kanaltypen

Die Scope-Funktion verfligt Gber zwei Kanaltypen zur
Parameterabfrage:

. PC-Kanal: Der Standardkanal: Die PC-SW fragt die
Parameter selbst vom Frequenzumrichter ab. Der
Kanal hat keine Zeitbegrenzung; die Puffergréi3e
kann vom Benutzer festgelegt werden und
entspricht der Anzahl der Abtastungen. Eine
schnelle Abfrage mit praziser Abfragerate ist nicht
moglich, da das Windows-Betriebssystem eine
Echtzeiterweiterung nicht unterstitzt.

. Echtzeitkanal: Der zweite Kanaltyp ist nur in der
Baureihe FC 102, und verfiigbar. Dieser Kanaltyp
arbeitet mit einem internen 16-KB-Puffer im
Frequenzumrichter. Der Kanaltyp eignet sich ideal
fur hohe und prézise Abfrageraten, aufgrund der
Puffergrof3e ist die zeitliche Nutzung jedoch
begrenzt. Es muss ein Trigger-Ereignis
eingerichtet werden, bei dessen Eintritt der
Frequenzumrichter beginnt, Abfragen im Puffer
abzulegen.

14.3 Aktivieren des Scopes

Der Scope wird wie ein neuer Frequenzumrichter,
Softstarter, aktiver Filter, Ordner oder Dateiordner
eingefligt (Uiber das Men( ,Einfligen” oder durch Rechts-
klicken auf den Projekt-Ordner, Frequenzumrichter-Ordner,
einen reguldren Ordner oder einen Frequenzumrichter).

Bl Unbenannt - MET 10 Set-up Software
Datei Bearbeiten Ansicht Einfi:

D&
- f Netzwerk

Umbenennen

Eigenschaften
1308T678.10

Der Scope-Ordner kann an jeder Stelle unter dem Projekt,
unter einem Frequenzumrichter-Ordner oder unter einem
Frequenzumrichter abgelegt werden. Es gibt keine
Beschrankungen fur den Ort, an dem ein Scope eingefligt
werden kann. Sobald der Scope-Ordner eingefligt wurde,
wird er durch das entsprechende Symbol dargestellt.

130BT720.10
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B Untitled - MCT 10 Set-up Software

File Edit Yiew Inset Communication Tools Options Help

D=E=E & B S| L - i

L:_| ﬁ Metwork Folders
[
Explore
E| & Project Print Selected Folder(s)...
[ — Mew Folderl
Cut
Copy
Delete
Rename

B Untitled - MCT 10 Set-up Software

File Edit View Inset Communication Tools Options Help

=y = £

E| ﬁ MNebwork Folders

B opv1 | B¥scopel
B. serial
- U Project

.- g Scopel

130BT792.10

130BT786.10
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Der Standardname des Scope-Ordners kann gedndert
werden. Rufen Sie dazu das Meni ,Bearbeiten” auf, oder
klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Symbol, und
wdhlen Sie ,Umbenennen”.

Bei der ersten Auswahl des Scope-Ordners 6ffnet die MCT
10 Software das Dialogfeld ,Kanal hinzufiigen”. In diesem
Dialogfeld kann aus den im Netzwerk verfligbaren
Frequenzumrichtern der zu messende Frequenzumrichter
ausgewahlt werden. Je nach Umrichterbaureihe muss der
Benutzer dann den Kanaltyp zur Abfrage auswéhlen.

Add Channel =

- B Network
o & Project
=

B scope 1

13081793.10

PL Paling Channel Drive Rieal Time Channel

Parameter

D [ Name

1500 Operaling Hours

1501 Rurring Hours

1502 Kwh Counter

1600 Conlrol Word

1601 Reference [Uni]
Reteronen %

Cancel

14.3.1 Hinzufligen von Textnotizen

Der Benutzer kann in jeden Scope-Ordner zuséatzlichen Text
zum spateren Gebrauch einfligen, z. B. den -Typ, das
Messdatum, Diagnose-Hilfetexte usw. Klicken Sie zum
Einflgen von Textnotizen mit der rechten Maustaste auf
den Scope-Ordner, und wahlen Sie Neue — Textan-
merkung. Zum Andern des Standardtexts klicken Sie mit
der rechten Maustaste auf die Textanmerkung, und wahlen
Sie ,Umbenennen”. In einen Scope-Ordner kénnen
mehrere Textanmerkungen eingefiigt werden.

+ ﬁ Network
= @ Project
= [ Scope 1
note| User Camments 1
note| User comments 2
note| Moke 31 02/10/11 13:14:57

130BT802.10

14.4 PC-Kanal

Der Kanal wird von allen Frequenzumrichtern von Danfoss,
dem Softstarter MCD500 und den aktiven Filtern
unterstiitzt. Das Optionsfeld PC -Kanal wird bei Auswahl
des Frequenzumrichters im Netzwerk- oder Projekt-Ordner
standardmaBig aktiviert. Alle in der Liste verfligbaren
Parameter werden mit ID und Name angezeigt und
werden je nach Produkt automatisch aktualisiert.

Add Channel (]

¥ @ Metwork
| e Project
FC-302
&5 Scope 1

130BT794.10

PC Falling Charnel & Drive Real Time Channel

Patameter

18] | Mame -

1612 Matar Yaltage
1613 Frequency

1615 Frequency [%]
1E16 Tarque [Mm]
1R17 Sreed IRPRT

Cancel | Mext |

Durch Auswahl eines Parameters ist der Liste Parameter
wird die Schaltflache ,Nachster” aktiviert. Damit wird das
Dialogfeld ,Kanal hinzufligen” gedffnet und die Einstellung
fur Einh./Div. (in diesem Fall A/div) kann festgelegt werden.
Die Einstellung eines falschen Werts ist nicht kritisch. Die
MCT 10 Software speichert die Werte, diese werden aber
ggf. nicht im sichtbaren Bereich angezeigt. Der Wert kann
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spater passend auf das Niveau im sichtbaren Bereich
eingestellt werden, ohne Informationen zu verlieren.

Kanal hinzufigen (=3

Signal 1. 10KW 200v-240%\16:14 {Motorstrom}

Name [tMotorstom

Ay 1 j Positian o 5'

Fatte -J ¥ Anzeigen
Albbrechen

130BT680.10

Die Zahl fir die Position ist die senkrechte Nulllinie (auf
der Y-Achse). Wenn mehrere Signale tbereinander liegen,
ist es hilfreich, sie getrennt darstellen zu lassen.

Mit der Markierung kénnen Sie die unterschiedlichen
Kurven auf einem Schwarzweif3-Ausdruck unterscheiden.
Jede Kurve erhélt eine Markierung als Rechteck, Dreieck,
Kreuz usw.
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,Farbe” legt die Farbe der Kurve fest.

Die jetzt getroffenen Auswahlen ergeben das folgende Grafikfenster:

I Ueberinet - WICT 10 5at up Seltwsis EoE |
Cuiei Bombeien Amichi  Firdug
Dol iRl & s

-

e Kommumketion Eress  Dpticnen  Hilte

T A= » Il [+ % [SR|N Tel 205 e

Crucien Sie Fl fur Hile

130BT503.11

Wenn weitere Kandle bendtigt werden, kann der Benutzer diese einfligen, indem er mit der rechten Maustaste im Feld
~Kanal” klickt.

I Ueberinet - WICT 10 5at up Seltwsis EoE |
Taiei  Bawbeiten  Asichl Firdug
Dol il & L
TR —

5 o Frojet
B Scope omner 1

e Kommumketion Eress  Dpticnen  Hilte

L A= ilraaanc nas

fe Mame

o1 [ T

V11614 {Motorstrom) L000G

Kanal hingufugen

130BT502.11

14

Damit wird wieder das Dialogfeld ,Kanal hinzufligen” gedffnet. Ein weiterer Kanal wird wie oben beschrieben hinzugefiigt.

MG10R703 - VLT ist eine eingetragene Marke von Danfoss. 79



Scope-Funktion

MCT 10 Software

El g Metzwerk

Kanal hinzufiigen

E Ethernet
B, Profibus DPy1_1
B, As485 1
B, RS5485 2
E SerialBus
= . Use1
| . E
[ B Projekt
PCKanal + Echtzeitkanal
Farameter
18] | Marme -
1500 Betrishsztunden
1501 Maotarlaufstunden
1802 Zahler-kwih
1600 Shevsnwort
160 Solkwert [Einheit]
1RN7 Sllaert 3 =
Abbrechen | |

130BT681.10
14.4.1 Zusatzliche Einstellungen

Durch Klicken mit der rechten Maustaste im Scope-Fenster und Auswahl von ,Eigenschaften” konnen die zusatzlichen
Einstellungen des PC-Kanals konfiguriert werden.

B Untitled - MCT 10 Set-up Scftware
File Edit View Insert Scope Communication Tools Options Help
b d &2 2 A 11
B Fff Network
. Boew
i e B Serial
& U Project
B Fc302
L. B Scopel

[E=8EcE 5

% G R Dl 2T

130BT776.10

Poling
CH1

Name

Ce
I :Motor Current: 1614

Signal
Yroot\Project\FC-30211614 {Motor Current}

Units /Div

Position
1.0000 0
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14.4.1.1 Allgemein

Die Registerkarte ,Allgemein” enthélt vier Grundeinstel-
lungen fir das Scope:

1. Sek./DIV

2 Zeitformat

3. Sp. GroBe in Abtastungen
4

Abfrage Rate in ms

=
Scope Properties [=E3a] =
= ) : N
General |Trigger | Cursor | =
R
Time Base \
SEC/DIV ] _%I Time Format hhnn:sszzz A
Buffer Size 1000 _%' Trigger Pos. 0 _|:| [%]
Polling Rate
{* Specify 100 g
(" Asfast as possible

o |

Cancel | Help

Sek./DIV legt die Zeitbasis an der X-Achse fest. Die Zahl
kann zwischen 0,0001 Sek. und 1.000.000.000 Sek.
eingestellt werden.

Das Zeitformat kann eingestellt werden und Jahr, Monat,
Tag, Stunde, Sekunden und Millisekunden in acht
verschiedenen Formaten enthalten.

Die SpeichergréBe ist der verfiigbare Datenpuffer (pro
Kanal). Die Zahl kann auf zwischen 0 und 1.000.000
eingestellt werden.

Die letzte Option auf der Registerkarte ,Allgemein” fiir das
Scope ist die Abfrage Rate. Die Abfragerate ist die Zeit in
Millisekunden zwischen zwei Abtastungen. Bei Systemen
mit groBerem Tragheitsmoment muss ggf. eine kurze
Abtastrate (kurze Zeit zwischen den Abtastungen)
verwendet werden, da sich der Wert langsam &ndert. Bei
Systemen mit niedrigem Tragheitsmoment ist eine hohe
Abtastrate erforderlich. Bei Einstellung der Abfrage Rate auf
den schnellstméglichen Wert lauft die MCT 10 Software
ohne eine feste Abtastzeit zwischen jeder Abtastung.
Dadurch steuert die MCT 10 Software die tatsachliche Zeit
zwischen jeder Abtastung nicht und dies kann zu hohem
Jitter zwischen zwei Abtastungen fiihren.

14.4.1.2 Trigger

Ein Trigger ist eine Funktion, um die Datenaufzeichnung
nur zu starten, wenn ein bestimmter Wert erreicht wird.
Dies macht gro3e DatenpuffergroBBen tberflissig. Ein
Trigger ist ebenfalls eine hilfreiche Funktion, um zu
Uberprifen, ob Grenzwerte Uberschritten werden, an
denen der Frequenzumrichter keine Warnungen speichert.

Auf der Registerkarte ,Trigger” werden die Quelle des
Triggers, der Pegel zur Aktivierung, Modus und Trigger-
schwelle eingestellt.

|| RS

1:0C-5 pannung

130BT569.11

Die Quelle wird aus den derzeit aktiven Kanalen
ausgewahlt.

Der Pegel ist der Pegel fiir die Quelle, bei dem der Trigger
aktiviert werden muss.

Unter Modus gibt es zwei Optionen, Auto und Manuell. Mit
Auto aktiviert der Benutzer den Trigger automatisch,
indem er auf die Schaltflache ,Anzeige nachfiihren” klickt.
Dies bedeutet, dass die Triggerlinie auf den Zeitpunkt
eingestellt wird, an dem der Benutzer auf die Schaltflache
geklickt hat. Bei Auswahl von Manuell wird der Trigger
aktiviert, wenn die Pegel- und Triggerschwelleneinstel-
lungen erreicht werden.

Die Triggerschwelle legt fest, ob der Wert steigend
(Quellwert geht von niedrigen Werten zu héheren Werten)
oder fallend (Quellwert geht von hohen Werten zu
niedrigen Werten) sein muss.

14.4.1.3 Cursor

Mit der Darstellung wird die Funktionalitat des Cursors
festgelegt. Es kdnnen finf verschiedene Cursor zum
Messen an der X-Achse, der Y-Achse, an beiden Achsen
oder zum Messen von Delta-Werten von der X- oder Y-
Achse ausgewahlt werden. Flinf M&glichkeiten sind
verfligbar:

. Wert XY zeigt Zeit und Wert jedes Signals an der
aktuellen Cursorposition.

o Wert X zeigt nur die Zeit.
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. Wert Y zeigt nur den Wert. Dialogfeld ,Scope Eigenschaften” gedffnet. In diesem
. Delta X zeigt zwei Cursor und die Zeitdifferenz Dialogfeld kann eine bestimmte Anzahl von Kanélen

zwischen den zwei Cursorn wird berechnet.

. Delta Y ist dhnlich zu Delta X, es wird jedoch die
Wertdifferenz zwischen zwei Pegeln berechnet.

Position Zeiger legt die Standardposition beim Einfligen
eines Cursors in das Scope fest.

14.4.2 Reconfigure Channel

Haufig werden beim Messen (iber den PC-Kanal an
mehreren n die gleichen Einstellungen verwendet. Um
diese Einstellungen wiederzuverwenden, kann ein
vorhandener Scope-Ordner kopiert oder ein vorhandener
Ordner wiederverwendet werden.

Die Verbindungseigenschaften eines Scope-Ordners
konnen fiir einen anderen im Netzwerk neu konfiguriert
werden. Klicken Sie dazu auf einen hinzugefligten Kanal.
Im Dialogfeld ,Reconfigure Channel” kann ein anderer im
selben oder in einem anderen Feldbus ausgewahlt werden.

o
Reconfigure Channel é
@
o
= ﬁ Metwork @
B DPA
A Wcoso0
E Serial
= . Vitual Nebwork,
B [ 120 FC-302 T80, 0Kk 380v-480
|5. AWLT 5001 20002400
I 4; FC-202 0,37 3804800
| E; FC-302 160.0K 3200V -4800
! 8 FC-101 0181w 220- 2400
+-JHDEd Low Harmonic Drive 1
+- O Project
PC Palling Channel i
Parameter
1D | M ame Ead

1800 Operating Hours
1801 Funning Hours
1802 kwh Counter
1600 Control Word
1601 Reference [Lnit]
1RO Pefaramme ¥

Cancel ‘ Mext

14.5 Echtzeitkanal

Das Optionsfeld Echtzeitkanal kann ausgewahlt werden,
wenn diese Funktion von dem im Netzwerk ausgewdhlten
Frequenzumrichter unterstiitzt wird. Bei Auswahl des
Frequenzumrichters und ,Echtzeitkanal” wird das

eingerichtet werden, die davon abhdngt, was der
eigentliche Frequenzumrichter unterstitzt.

Add Channel ==l o
o
=

¥ @ etk E
|- & Projact S
FC-302 B

B Scope 2

PC Paliing Channel Drive Real Time Channel &

Canicel | [ ext |

Im aktuellen Beispiel kdnnen in den Auswahllisten unter
der Spalte ,Quelle” vier Kandle ausgewdhlt werden. Alle
verfligbaren Parameter werden nach Parametername
aufgefiihrt.

In der Spalte fiir das Protokollintervall kann die Abfragerate
fur jeden Kanal festgelegt werden (Zeitformat:
HH:MM:SS:zzz).

Die Abfrageart wird mit den Optionen Triggerquelle,
Protokollart und Werte vor Trigger [%] festgelegt. Der
Trigger ist in diesem Beispiel auf kontinuierlichen Modus
eingestellt, sodass der Frequenzumrichter Daten kontinu-
ierlich in seinen internen Pufferspeicher liest. Werte vor
Trigger [%] kann in diesem Beispiel ignoriert werden.

Drive Real Time Channel Properties ===

Logging Interval [HH:MM:S5,z22]

00:00:00.001
00:00:00.001
00:00:00.001

Logaing Source

Channel 1 [jone -

Digital Input a
Analog Input 53

130BT785.10

Channel 2

Channel 3 |Analog Output 42 [m
Digital Output [bin] [~

00:00:00.001
Channel 4 [Mone Jid|
Trigger Event False v

Log always -

Logging Mode
Samples Before Trigger

Die Triggerquelle des Echtzeitkanals nutzt das in der Smart
Logic Control verfligbare Ereignis. Das folgende Beispiel
erklart die Einrichtung eines Triggers, eine definierbare
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Bedingung, um die Datenerfassung im Frequenzumrichter das Dialogfeld zum Festlegen des ,Modus Echtzeitkanal”
zu starten, wenn die Motordrehzahl einen bestimmten geoffnet.
Grenzwert Uberschreitet.

Zundchst muss ein Vergleicher in der Smart Logic Control %
eingerichtet werden, um ein Triggersignal haben zu

kénnen, wenn die Motordrehzahl einen bestimmten

Grenzwert (iberschreitet.

T1°095190€T

Drive Real Time Channel Setup @

1. Die Smart Logic-Gruppe auswahlen. Real Tme log style

130BT778.10

. . . Wait for trigger event or user input. MCT 10 will pop up a dialog that allows you to
2. Einen frE|en: UnbenUtZten Ver9|eICh6f, 131 00: retrieve the Real Time log or wait for the trigger event to occur. Useful when g

. ) ) T AT e
auswahlen und ihn auf Motordrehzahl einstellen. monierifia 2 TEqUENT eccuring Sven

3. Den Operator des Vergleichers 1311.0 auf gréBer Just configure the Real Time log on the drive, do not wait for user input or trigger
P event. This allows you to set up logging on the drive, disconnect and return the e
alS, > einstellen. day after and retrieve the log file. Useful for menitering rarely occurring events.
4, Vergleicher—Wert 1312.0 auf den ben(':'otigten Wert Get the Real Time log currently on the drive. This allows you to retrieve a
. previously set up log. Note however that not all settings can be correctly deduced o
einstellen. from the log file, and that doing this may alter the current settings for this
osdiloscope.
5. Das Triggerereignis im Dialogfeld ,Echtzeitkanal
. . . QK
Eigenschaften” auf Vergleicher 0 einstellen und [ |
dann den Protokollmodus auf einmal bei Trigger
einstellen.

Auf ,OK” Klicken, um die Einstell ktivieren. or: .
! icen, i die Einsteling = axtivieren 14.5.1 Zusatzliche Einstellungen

B Netawerk D Name Einstellung 1
B Ethemet S| A Die zusatzlichen Einstellungen des Echtzeitkanals konnen
-, Profibus DPv1 1 B
g s 1301 | Sl-ControllerStart | Startbefehl durch Rechtsklicken auf das Scope-Fenster und Auswabhl
R 1302 SL-Controller Stopp FU gestoppt . " . .
B R385 2 13100 | Vergleicher-Operand | Deaktiviert von "ElgenSChaften konflgu”ert Werden‘
- B SerialBus 13101 | Vergleicher-Operand | Deaktiviert
B~ B use1 . 13102 | Vergleicher-Operand | Dealtiviert
B~ [ 1 Fe-3021.10kw 200v-2407 13103 | Vergleicher-Operand °
B- ”EPE[EWEFE[ 13104 | Vergleicher-Operand SCUFE pI'DpEI'tiES @ ;
i B BEtV'EEjD‘EFIE\)" 13105 | Vergleicher-Operand | Deaktiviert : ) i x
[ £ Moter/Last 1311.0_| Vergleicher-Funktion | (equal) Drive Real Time Channel Properties | Appearance | Cursor | 5
9 Brem!fu?kt\onéﬂ 13111 | Vergleicher-Funkticn (equal) %
B-ete= Solwar/Ramnen 13112 | Vergleicher-Funktien | (equal} -
3 gfe_"‘: s 13113 | Vergleicher-Funktion | (equal) Logging Source Logging Irterval [HH:MM:SS zzz]
B - ‘|g|t. m-. il £ 13114 | Vergleicher-Funktion | (equal} Charnel 1 nn-nn-n nn
- & Analoge Ein-/Ausg. 13115 | Vergleicher-Funktion | (equal} :|v B
- £ PID el 13120 | Vergleicher-Wert 0,000 T
= ﬁ: Opt./Schnittstellen 13121 | Vergleicher-Wert 0,000 Channel 2 |None bl 00:00:00.001
Bl = GEES 13122 | Vergleicher-Wert 0,000 00:00.00.001
i ﬂl!ﬂ- 13123 | Vergleicher-Wert 0,000 Channel 3 |None hd HHEEEEE
e 5_L'L|°f‘t:”5’ 13124 | Vergleicher-Wert 0,000 —_—
o Vergleicher v W (UL IR IR
T 13125 EIg!EIEhEF ert Channel 4 MNone &
iy 13200 | SL-Timer 00:00:00,000
130BT558.11 Trigger Event Comparator 0 :lv
Logging Mode Log once on tigger +
- - - o
Drive Real Time Channel Properties = e Samples Before Trigger 25
g
Logging Source Logging Interval [HH:MM:S5,zz2] § SEC/DIV 1 g
Chamnel 1 fgrake Energy s = 00:00:00.001 Time Format |hh'nn'ss‘222 j
Channel 2 |None = 00:00:00.001 -
Channel 3 |Nene hd 00:00:00.001 oK | Cancel | Help |
Sl None = 00:00:00.001

Trigger Event i
Logging Mode Log once on trigger ¥ 14.5.1.1 Echtzeitkanal Eigenschaften
Samples Before Trigger ,25—

ol Neben der Konfiguration der Eigenschaften im Dialogfeld
,Echtzeitkanal Eigenschaften” kdnnen auch die Einstel-

lungen Sek./DIV und Zeitformat konfiguriert werden.

Jetzt kann die Protokollierung von MCT 10 durch Klicken Die Funktionen Sek./DIV und Zeitformat sind vergleichbar
auf ,Start Datenerfassung” gestartet werden. Dadurch wird mit der Funktion des PC-Kanals.
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14.5.1.2 Ansicht

Jeder Kanalname kann umbenannt und beispielsweise
durch die Parameter-ID ergdnzt werden.

Die Funktionen Einh./Div, Position, Markierung und Farbe
sind vergleichbar mit der Funktion des PC-Kanals.

14.5.1.3 Cursor

Die Funktion ist vergleichbar mit der Funktion des PC-
Kanals.

14.5.2 Reconfigure Channel

Haufig werden beim Messen (iber den PC-Kanal an
mehreren n die gleichen Einstellungen verwendet. Um
diese Einstellungen wiederzuverwenden, kann ein
vorhandener Scope-Ordner kopiert oder ein vorhandener
Ordner wiederverwendet werden.

Die Verbindungseigenschaften eines Scope-Ordners
konnen fiir einen anderen im Netzwerk neu konfiguriert
werden. Klicken Sie dazu auf einen hinzugefligten Kanal.
Im Dialogfeld ,Reconfigure Channel” kann ein anderer im
selben oder in einem anderen Feldbus ausgewahlt werden.

Reconfigure Channel

130BT804.10

= ﬁ etk
B DP
H. o500
B Senial
- E_ Wirkal Mebwork,
B | 20 FE-a02 160 0w 350 48
I5. A WLT B00T 2000 -2400
4; FC-202 037K 3800 -4800
f; FC-302 160.0Fw 38004800
1 8 FC-100 018K 220-2400
+--LHDg] Low Harmonic Diive 1

+ - B Project

- Drive Real Time Channel f*

Cancel ‘ MR |

14.6  Kommunikationssteuerung

Die Symbolleiste des Scope hat vier Hauptschaltflachen zur
Steuerung der Kommunikation.

Start (Datenerfassung):

Durch Klicken auf diese Schaltflache beginnt der Scope der
MCT 10 Software die Erfassung der gewlinschten Daten
aus dem Frequenzumrichternetzwerk.

N

T1°09S190€T

Stopp (Datenerfassung):

Die MCT 10 Software stoppt die Datenerfassung, und es
liegt keine Kommunikation mit dem Frequenzumrichtern-
etzwerk vor, wahrend der Scope-Teil auf dem Bildschirm
aktiv ist.

1110019061

Start (Fortsetzen) Datenerfassung, Anzeige nachfihren
(Tracking):

Aktiviert die Tracking-Funktion. Die MCT 10 Software
startet die Anzeige von Variablen auf dem Bildschirm und
im Puffer. Variablen werden mit den Triggereinstellungen
verglichen. Wenn der Puffer teilweise gefiillt wurde (Schalt-
flache ,Anzeige einfrieren (Tracking)”), befillt die MCT 10
Software den Puffer weiter mit Daten.

T1°09S190€T

&

1120019061

Anzeige einfrieren (Tracking):

Deaktiviert das Tracking. Der Puffer verbleibt im aktuellen
Zustand. Es werden keine neuen Daten in den Puffer
geschrieben. Der In-Pointer des Puffers behalt seinen
aktuellen Wert. Der Bildschirm bleibt in seinem aktuellen
Zustand und keine neuen Daten werden visualisiert.

F=3 Fon |

e [Werserions |-

Enstelong Einstellng 2 Enstelong 3 Einstellung 4

208765210

14.7 Zusatzliche Funktionen

Uber die ersten vier Schaltfliche im Scope-Bereich kann
der Benutzer eine oder mehrere Kurven erzeugen. Durch
Klicken auf die Schaltflache ,Start Datenerfassung” startet
die MCT 10 Software das Tracking. Zum Stoppen des
Tracking klicken Sie auf die Schaltflache ,Stopp Datener-
fassung” oder ,Anzeige einfrieren (Tracking)”. Das Tracking
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wird fortgesetzt, bis der Datenpuffer gefillt ist (Werksein- Vergrof3ern der Felddarstellung markieren Sie mit der
stellung 1000 Abtastungen). Wenn das Tracking wegen linken Maustaste die Startposition, halten Sie die Maustaste
eines vollen Datenpuffers gestoppt wird, muss der Puffer gedriickt, ziehen Sie den Mauszeiger an die gewiinschte
geleert werden, bevor eine neue Nachfiihrung aktiviert Position, und lassen Sie die Maustaste los.

werden kann. Zum Loschen des Datenpuffers und
Ruicksetzen des Scopes sind die folgenden zwei Schalt-
flaichen definiert: CHCY

Loschen des gesamten Speichers des Kanals:

TT'69180€T

Cursor

Mit dieser Funktion werden einer oder zwei Cursor
eingefiigt, um die Istwerte auf den Kurven anzuzeigen
(abhangig von der Konfiguration der Eigenschaften).

Durch Auswahl der angezeigten Kurve mit: kann der
Datenpuffer fur diesen Kanal individuell geleert werden.

"4
ala @k [zt

— R EI’\t 0o

130BT470.10

Scope zuriicksetzen

Die Funktion ,Scope zurlicksetzen” funktioniert auf die
gleiche Weise. Alle Puffer im Kanal werden gel6scht, bei
dieser Funktion passiert dies jedoch gleichzeitig. Dies ist
hilfreich, wenn mehrere Kanale gleichzeitig aktiviert sind
oder einer vorhandenen Spur ein neuer Kanal hinzugefiigt
wird. Bevor einer Spur neue Werte hinzugefiigt werden
konnen, missen samtliche Kanalpuffer geleert werden, da
von der MCT 10 Software die gleiche Datenmenge in allen
Puffern gefordert wird.

v
]

T1£9S190€T

Excel-Export

Uber die Schaltfliche ,Export nach Excel” kann der
Benutzer die Scopedaten in einer Datei speichern lassen,
die in Microsoft Excel gedffnet werden kann. Ein Dialogfeld
zum Speichern der Datei wird gedffnet, sodass der
Benutzer die Datei in einem entsprechenden Verzeichnis

ablegen kann.

T1'89S.140€ET

Zoom
Mit dieser Funktion kann die Darstellung aller Achsen oder
eines Felds vergroBert oder verkleinert werden. Zum
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15 Firmware-Unterstutzung der Frequenzumrichter in MCT 10
Software aktualisieren

Die MCT 10 Software kann im Hinblick auf die unterstiitzten Firmware-Versionen von Frequenzumrichtern aktualisiert
werden.

Die Updates miissen manuell von der Danfoss Website http://www.vlt-software.com heruntergeladen und auf der lokalen
Festplatte gespeichert werden. Unter dieser Adresse sind ebenfalls Schulungsvideos zur Bedienung der MCT 10 Software zu
finden.

~"Untitled - MCT 10 Set-up Software Select MCT 10 Update File Elg
Lok in: | 3 Build 250 and ther test files | e B

File Edit Wew Insert Communication BEREN Cptions  Help

Metwork. e

el Proect

=

Update Drive support ...

Desktop

My Documents

L) o
My Computer g
= @
_|
S N

My Metwork — File pame: 97.06 patch.upd hd Open
Places ‘ Sl e N
Files of type [MCT10 Update Patches [* upd) ] Cancel =

Zur Installation der Aktualisierungsdateien benétigen Benutzer in Microsoft-Betriebssystemen keine Administratorrechte. Dies
war ein groB3er Nachteil fiir Standardbenutzer, denen die Installation von Software auf ihren PCs (Laptops) nicht gestattet
war.

15.1 Hintergrund

Projektdateien der MCT 10 Software haben prinzipiell die gleichen Funktionen wie Dateien in Microsoft® Office Word. Neue
Versionen der MCT 10 Software kdnnen Projektdateien aus &lteren Versionen &ffnen.

Das Beispiel in der Abbildung zeigt eine Version 2.00 der MCT 10 Software, die die Firmware-Version 2.01 des FC 302 offline
unterstiitzt. Diese Datei kann von der neueren Version 2.02 der MCT 10 Software verwendet werden. Eine Projektdatei aus
der neueren Version 2.20 der MCT 10 Software, die Firmware-Version 2.51 des FC 302 enthélt, kann von der alteren Version
2.00 der MCT 10 Software nicht gedffnet oder offline benutzt werden, da die Firmware unbekannt ist.
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>

Upwards compatibility

T1°€/S1490€T

) -

MCT10 Set-up software|

MCT10 Set-up software

V f 2.00 © MCT10 Version 2.00 V . 2.02 © MCT10 Version 2.02  MCT10 Version 2.00
QI’SIOH - o Firmware2.51 e_r5|on - e Firmware2.51 o Firmware 2.51
Supports: Supports:
Firmware2.01 Firmware2.01
- Firmware2.03
Updates: "
Firmware2.03 Firmware2.51

Firmware2.51

ompatibl

Compatible
Firmware 2.01 IIjrmware gg;
Support also: irmware 2.
— Firmware 2.03 Firmware 2.51
Firmware 2.51

Wenn die MCT 10 Software aktualisiert worden ist, konnen Projektdateien, die mit Firmware neuerer Version gespeichert
wurden, gedffnet und benutzt werden. Dieses Szenario wird im nachstehenden Beispiel gezeigt.

Upwards compatibility U)
8
-
ul
N X
»
p— p— =
— — -
MCT10 Set-up software| OT10 Verdon 2.00 MCT10 Set-up software MOT10 Verdon 2.02 CT10 Verdon 2.00
. . ersion 2. . . ‘ersion 2. . ‘ersion 2.
Supp}:{tesrsmn 2.00 o Firmware2.51 Supp}){g-rsmn 2.02 e Firmware2.51 o Firmware 2.51
Firmware2.01 Firmware2.01
" Firmware2.03
Fir%‘zs:rt:;.()?a Firmware2.51
Firmware2.51
ompatibl
Compatible
Firmware 2.01 Firmwaré 2.01
- Firmware 2.03
S rt also:
L Fimmare203 Firmware 2.51

Firmware 2.51

Um die Verbindung mit einem FC-202 mit Firmware-Version 1.10 herzustellen, muss die Zuordnung der MCT10-Umrichterda-
tenbank als Referenz auf Firmware-Version 1.05 geandert werden.

. Starten Sie den MS Explorer, und 6ffnen Sie den Pfad ,C:\Program Files\Common Files\Danfoss Drives\Shared-
Source\”.

. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf die Datei ,ss_version_mapping.txt”, und wahlen Sie ,Bearbeiten”, um die
Datei in Notepad zu 6ffnen.

. Andern Sie ,Series="FC-202",A0C="01.10",Database="01.10" in ,Series="FC-202",AOC="01.10",Database="01.03".

. Speichern und schlieen Sie die Datei.
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15.2 Feststellen, ob MCT 10 Software
aktualisiert worden ist

Uber den Meniibefehl ,Info” im Hilfe-Menii kann in einem
Dialogfenster die Version der MCT 10 Software Uberprift
werden, d. h. welche Updates der Benutzer installiert hat.

Bei Kontakt mit der Support-Hotline kdnnen Systeminfor-
mationen ebenfalls direkt in die Windows-Zwischenablage
kopiert werden.

Information @l

WLT® Mation Control Tool
MCT 10 Set-up Software
Wergion: 3,10 [Build 687)

Copyright [C) 2001-2007 Danfoss Diives

o

Bitte notieren Sie die folgenden Informationen, bevor Sie einen

LT® Motion Contral Taol -
MCT 10 Set-up Software
“erzion: 3.10 [Build 657)

User Settings:
Language: Deutsch
Cormnn Fault Tolerance: 100
DP Initiate Timeout: 200
D% Timeout: 5000
DPY1 Sirmultaneous Connections: 8
DPY1 Wiite Retries: 3
FC Read Slave Timeout: 300
FC “Wiite Slave Timeout: 2500

< T, b

Zwischenablage kd

130BT575.11
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16 DP-V1-Anschluss PG/PC-Schnittstelle

Das Profibus-DP-V1-Feldbus-Plugin der MCT 10 Software
Profibus DP-V1 arbeitet mit dem in Step7 verfiigbaren
Siemens SoftNet-Treiber oder alternativ mit Simatic NET,
um die Konnektivitat liber die unterstltzten Master-
Klasse-2-Karten wie CP5511 oder CP5512 herzustellen. Die
LITE-Version von STEP7 darf nicht installiert werden, da
diese den SoftNet-Treiber nicht unterstiitzt.

Es muss mit einem zertifizierten Profibus-DP-V1-Kabel
gearbeitet und der ordnungsgemafBle Abschluss der
MCA101-Profibus-Option sichergestellt werden.

Nachfolgend wird die Einrichtung der PG/PC-Schnittstelle
ausgehend von der Standardkonfiguration erldutert, um
die Profibus-Verbindung aus der MCT 10 Software heraus
zu Offnen.

Set PG/PC Interface

Access Path | LLDP

130BT789.10

Accesz Point of the Application:
CP_L2 1. -» CPERIZ[PROFIBUS) w
[Standard interface SIMATIC MET)

Interface Parameter Aszzignment L zed:

CP5512(PROFIBUS] Propetties...
CPE512(FwL) - Diagnostics...
CPS512(MP]

CPES12{PFI) Copy..

[ CPS512(PROFIBUS) =

< ¥

[Parameter assignment of your
communications processor CPE512 for a
FROFIBUS network)

Interfaces

Add/Remaove:

Select...

l Cancel H Help ]

Stellen Sie Access Point of the Application auf CP_L2_1 mit
Verweis auf die verwendete Master-Klasse-2-Karte ein.

Legen Sie Interface Parameter Assignment Used
entsprechend der verwendeten Master-Klasse-2-Karte fest.

Klicken Sie auf ,Eigenschaften”, um die Stations- und
Netzwerkparameter zu konfigurieren.

N o
Properties - CP5512(PROFIBUS) 2
PROFIBUS | E
o

Station Parameters @

v {PG/PC is the only master on the bus

Address: 1 =
o
Timeout; 1s -

Metwork Parameters

Transmizzion rate:

1.5 Mbpz -

Highest station address: 126 -
Profile:; DP
Standard
Uriverzal [DP/FRS)
Uzer-Defined

Busz Parameters...

-
ok | Default | Cancel | Help |
Stationsparameter

Das Kontrollkdstchen PG/PC is the only master on the bus
sollte nur aktiviert werden, wenn keine SPS im Bus aktiviert
ist. Anhand der im weiteren Verlauf beschriebenen
Diagnose-Funktion kann eine gliltige Profibus-Adresse
ausgewahlt werden.

Netzwerkparameter
Die Transmission rate muss auf die gleiche Baudrate wie
die SPS (sofern aktiv) eingestellt werden.

DP als Profil festlegen und mit OK das Dialogfeld
,Eigenschaften” schlieen.

Klicken Sie im Dialogfeld ,PG/PC-Schnittstelle” auf die
Schaltflache ,Diagnose”, um die Netzwerk- und Bus-
Kommunikation zu priifen.
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SIMATIC NET diagnostics - CP5512(PROFIBUS) °
PROFIBUSMPI Metwork Diagnostics l Hardware ] é
StatuzMetwork. Diagnostics §

|DK

Station address: 1

Bus parameters:

B audrate: 1500.00 Fbps | A

Highest station address [HSA): 126

inirurn ztation delay Time (Min Tadr): 11 tBit

b aximurm station delay Time (Max Tadr): 150 tBit

Setup time [tzet]; 1Bt b
Bus Nodes

01234565678 310111213141516171814
o FMECErrErrrrrrErrrrrrrr
arrrErrrrrrrrrrrrrrrrr
AFFEFrrrErErrErFrFrFrFrrrrrrrr
rrrrrrrrrrrrrrrrrrrr
g rrrrrrrrrrrrErrrrrrrr
e rrrrrrrrr
12 rrr ey

[ Station passive

Read [+ Station active

[ Station active ready

u]. Cancel Help

Klicken Sie auf ,Test”, um den Zugangspfad und die
Netzwerkkonfiguration zu priifen. Im Falle einer Verletzung
der gemeinsamen Zugriffsrechte gibt der Test eine Fehler-
meldung aus. Wenn der Test erfolgreich abgeschlossen
wurde, kdénnen Uber die Schaltfliche ,Lesen” die aktiven
Profibus-Teilnehmer im Netzwerk identifiziert werden. Die
fur die PG/PG-Schnittstelle vergebene Adresse darf nicht
mit einem aktiven Teilnehmer kollidieren. In diesem
Beispiel wird an Adresse 2 ein Slave identifiziert.

SchlieBen Sie die PG/PC-Schnittstelle, und starten Sie die
MCT 10 Software. Klicken Sie mit der rechten Maustaste
auf einen Profibus, und wahlen Sie die Funktion ,Nach
aktiven Antrieben durchsuchen”. Die MCT 10 Software
sollte mit Ausnahme der SPS (sofern verfligbar) die
gleichen Teilnehmer-IDs identifizieren.
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17 Funktionen der Baureihe FC102 und FC202

17.1 Neue Funktionen

Die MCT 10 Software verfligt Uber eine spezielle Unterstlitzung einiger neuer Funktionen der Frequenzumrichter-Baureihe
FC 10x. Im folgenden Abschnitt werden der Zugriff auf diese neuen Funktionen sowie deren Einstellung beschrieben.

HINWEIS

Detailangaben zur Funktion der Frequenzumrichter finden Sie im FC 102-Projektierungshandbuch.
17.1.1 Uhrfunktionen

Die MCT 10 Software unterstitzt die Uhrfunktionen im FC 102 (ber intuitive Dialogfelder, sodass der Benutzer die Uhrfunk-
tionen noch bequemer und schneller einrichten kann.

Die Uhrfunktionen sind in zwei Unterfunktionen unterteilt:
1. Datum und Zeit

2. Arbeitstage

17.1.2 Datum und Zeit

Im Dialogfeld ,Datum und Uhrzeit” werden dem Benutzer drei Einstellungsgruppen angezeigt:

’ Unbenannt - MCT 10 Set-up Software = Bl 5
Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen Kemmunikation Extraz  Optionen  Hilfe
DEH BB &| % B il
=~ ﬁ Metzwerk i
o B Ethemet Datum und Uhrzsit
E Profibus DPv1_1
Lo B RS4851 LCP Zeitdarstellung
e B i Datumsformat BB ~|
E SerialBus
= & Projekt Zeitformat 124h j
= £l Fio2
=31 "= Quick Meni .
. Datum und Uhrzeit einstellen
H Alle Parameter :
i Al ™ Andern
i {0} Sart Logic @
H Zeitfunkticnen i
. hm 1
-a Arbeitstage J
e Zeitbezogende Aktionen
= % Vorbeugende Wartung Zeitumstellung
- ,':-_: Kaskadenregler f* aus
@
- % Sensorless ¢ Marusel

[EE

I Ubr Fehler zulassen

Hie |

Dracken Sie F1 fur Hilfe
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LCP Zeitdarstellung:

In dieser Gruppe kann der Benutzer auswahlen, wie das
Datum und die Uhrzeit im LCP Bedienteil des FC 102
dargestellt werden. In der MCT 10 Software hangt das
Datums- und Zeitformat von regionalen Einstellungen des
PCs (Datums- und Uhrzeitformat) ab.

Datum und Uhrzeit einstellen.

In dieser Gruppe kann der Benutzer das Datum und die
Zeit im FC 102 vom PC aus dndern. Normalerweise sollte
hier die Option zur Verwendung der PC-Zeit des
angeschlossenen PCs eingestellt sein. Wenn die Zeit des
angeschlossenen PCs in einer anderen Zeitzone liegt, kann
es von Vorteil sein, das Datum und die Uhrzeit manuell
einzustellen.

Datum und Uhrzeit werden in der Projektdatei der MCT 10
Software oder nur im Frequenzumrichter gedndert, wenn
das Kontrollkdstchen ,Andern” aktiviert wird.

Bei manueller Einstellung von Datum und Uhrzeit wird das
folgende Dialogfeld gedffnet.

Parameter bearbeiten
D atum & Zeit
[ atumn
LJ december 2008 j
2425 26027 28 23 30 GETS 31-12-2037
» 2 3 4 5 B 7 2
01-01-2005
B 9 10 11 12 13 14 i
1% 16 17 18 13 20 24 Starndard 01-01-2007
223 2428 % 27 28
29 30 A 1 2 3 4
D atu 01-12-2008
Uhrzeit
M, 235559
Zeit naEEn = Min. 00:00:00
Standard  00:00:00
Beschreibung

Abbrechen

5]

130BT707.10

Zeitumstellung:
In dieser Gruppe kann der Benutzer die Zeitumstellung fiir
die Sommerzeit einstellen.

Die Sommerzeit beginnt fiir die meisten Lander der EU am
letzten Sonntag im Marz um 2:00 Uhr MEZ bis zum letzten
Sonntag im Oktober um 3:00 Uhr MESZ. In der EU stellen
alle Zeitzonen um die gleiche Uhrzeit um. In den USA

beginnt die Sommerzeit fir die meisten Staaten um 2:00
Uhr am ersten Sonntag im April und endet am letzten
Sonntag im Oktober. In den USA wird die Zeit in jeder
Zeitzone zu einer unterschiedlichen Uhrzeit umgestellt.

Uhr Fehler zulassen:

Wenn die Uhr nicht eingestellt ist, zeigt der Frequenzum-
richter eine entsprechende Warnung. (Die MCT 10 Software
zeigt ebenfalls eine Warnung im Warnordner an). Wenn
der Benutzer die Uhr nicht einstellen mochte oder kann,
mochte er diese Warnung wahrscheinlich nicht standig
sehen. Fir diesen Fall ist der Parameter ,Uhr Fehler
zulassen” vorgesehen. Wenn die Option ,Uhr Fehler
zulassen” aktiviert ist, kann der Benutzer diese Warnung
sehen, ist sie deaktiviert, kann er die Warnung nicht sehen.

LUhr Fehler zulassen” ist aktiviert - Frequenzumrichter zeigt
eine Warnung.

LUhr Fehler zulassen” ist deaktiviert - Frequenzumrichter
zeigt keine Warnung.

17.1.3 Arbeitstage

Im Dialogfenster ,Arbeitstage” kann der Benutzer bequem
die Arbeitstage fiir zeitbezogene Aktionen definieren.

Der Wochenstart kann Montag oder Sonntag sein. Der
angezeigte Kalender wird gedndert.

Nur 5 zusatzliche Arbeitstage sind erlaubt.

Nur 15 zusatzliche arbeitsfreie Tage sind erlaubt.

Dracken Sie L fur Hile:

308170810

Bitte beachten Sie, dass die Optionen ,Zusatzliche
Arbeitstage” und ,Zusétzliche arbeitsfreie Tage” auf ein
bestimmtes Jahr bezogen sind und in jedem Jahr
aktualisiert werden mussen.
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17.2 Vorbeugende Wartung

Uber die Funktion ,Vorbeugende Wartung” erhilt der Benutzer die Méglichkeit, eine regelmiBige Wartung des Frequenzum-
richters und anderer technischer Anlagen und Gerate in der gleichen Anlage zu planen. Die vorbeugende Wartung ist als
zeitbasierte Planung von regelmafigen Kontrollen zu sehen, die manuell durchgefiihrt werden missen.

In der Tabelle im rechten Fenster kénnen durch Doppelklicken auf die Zellen Dialogfelder aktiviert werden, um
Wartungspunkt, Wartungsaktion und Zeitintervall einzugeben.

H Unbenannt - MCT 10 Set-up Software (=5 Ech =)
Datei Bearbeiten Ansicht Einfdgen Kommunikation Extras  Opticnen  Hilfe
[ =] : S| = B el
- Netewerk M. | Wartunaspunkt | wartungsaktion Wartungszeithasis Daturn und Zsit [z=itinte... |
- [, Ethemnet 1 |Fanbearings Ersetzen Datum & Zeit 18-12-2008 08:34 10
i B Profibus DPv1 1 2 |Tempersturgeber Erneuern Betriebsstunden 3
ok E R5485.1 3 |Fanbelt Inspect/Check Matorlaufstunden 23
; g 2‘543‘5; 4 |Motorlager Reinigen Betriebsstunden )
oo B SerialBus =l
- B Projekt 5—
= (g Fei02 >
& Quick Menii 2
ae e Parameter ol
e 2 Alarme el
< 4o} Smart Lagic el
- Zeitfunkticnen 11 |
Zeitberogende Aktionen 12|
- % Vorbeugende Wartung 13
=- !} Kaskadenregler 14
| L. .o Konfiguration 15 |
e éa Sensorless 16
17
18 |
19 |
20 |
Speichern Abbrechen Léschen Hilfe:
Dricken Sie F1 fir Hilfe
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Die Uhrparameter (Parameter im Ordner ,Uhrfunktionen”) missen richtig programmiert sein, damit vorbeugende Wartung
ordnungsgemal funktioniert.

Wenn Datum und Uhrzeit fiir den vorbeugenden Wartungspunkt verstrichen sind, wird die Zeile rot markiert.

Bevor neue vorbeugende Wartungspunkte in den FC 102 geschrieben werden, nicht vergessen, das Wartungswort (Par.
23-15) zuriickzusetzen.

17.3 Zeitablaufsteuerung

Mit der MCT 10 Software kdnnen Uber eine intuitive Benutzeroberflache die moglichen ,zeitbezogenen Aktionen”, die im FC
102 unterstitzt werden, ganz einfach eingerichtet werden.

Diese zeitbezogenen Aktionen sollen den Frequenzumrichter automatisieren, indem sie dem Benutzer die Moglichkeit
geben, in Echtzeit gesteuerte Ereignisse zu definieren. Dahinter steht die Grundidee, eine Uhrzeit und Wochentage
definieren zu kdnnen, an denen der Frequenzumrichter eine ausgewdahlte Aktion automatisch ausfiihren muss.

Auf diese Weise muss der Benutzer die definierten Aktionen nicht manuell ausfiihren; stattdessen erfiillt der Frequenzum-
richter die Aufgabe automatisch an den notwendigen Tagen.

Die programmierten Aktionen werden wochentlich wiederholt. Es kdnnen zusétzliche Arbeitstage und zuséatzliche
arbeitsfreie Tage programmiert werden.

Die Uhrparameter (Parameter im Ordner ,Uhrfunktionen”) missen richtig programmiert sein, damit zeitbezogene Aktionen
ordnungsgemaf funktionieren.
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Aktionen, die programmiert werden kénnen, sind mit denen des SLC (Smart Logic Control) identisch.

Zeitfunkticnen
Zeitbezogende Akticnen
% Vorbeugende Wartung
Be Kaskadenregler

‘e -o - Konfiguration

@ Sensorless

Dracken Sie FL fur Hilfe

Speichern I Abbrechen J

Unbenannt - MCT 10 Set-up Software =
P
Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen Kemmunikation Extras  Optionen  Hilfe
DEW| =B S ol LR
E- H Netzwerk Zeit EIN-Aktion [ aus-aktion Wiederhalung EIN-Zeit [aus-zeit \
. Ethernet Aktion 1-A1 Anwahl Datensa... | Anwahl Datensa... |Montag 12:44:03 16:44:08
- B, Profibus 0P 1 Aktion 2- A2 anwahl Festsol... | Anwahl Datensa...  Arbeitstage 17:45:06 08:45: 18
B R85 1 Aktion 3- A3 Anwahl Festsoll... | Anwahl Datensa... | Michtarbeitstage 08:45:51 17:46:15
- B :‘54_8?5-2 Aktion 4 - A%
E| @pﬂ kf”a ¥ Aktion 5 - A5
o
5 Aktion & - AG
= e Fcloz
_ . Aktion 7 - A7
= Quick Meni
5 N Aktion & - A3
Alle Parameter -
£ Alarme A8
1+} Smart Logic Aktion 10 - A10

Léschen | Hilfe I

[ o] 1] 2[ 3] 4] s] 6] 7] 8] s]w]11]|12[13]14] 15[ 16| 17| 18] 18] 0] 21 22] 23] 24]

e e

| 4
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Durch Doppelklicken in die Zellen werden die Dialogfelder aktiviert, und die erforderlichen Daten kénnen ganz

unkompliziert eingegeben werden.
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17.4 Kaskadenregler

Der Kaskadenregler ist nltzlich fir Pumpenanwendungen, bei denen mehrere Motoren zur Steuerung eines gemeinsamen
Durchflusses, Fiillstands oder Drucks eingesetzt werden. Die Drehzahlregelung des Systems erfolgt durch Anderung der
Motordrehzahlen. So wird ein konstanter Druck aufrechterhalten und gleichzeitig ein DruckstoB verhindert, was zu einer
geringeren Belastung und einem ruhigeren Betrieb fihrt.

Der Frequenzumrichter verfligt tiber drei Kaskadenregler:

. Der einfache Kaskadenregler ist Teil der nativen Software des FC 102 und FC 202. Damit kann die Drehzahl eines
an den Umrichterausgang und Ein/Aus-Steuergerate angeschlossenen Gerats Uber die beiden Relais auf der
Leistungskarte geregelt werden.

. Der erweiterte Kaskadenregler (Extended) ermdglicht die Einbindung mehrerer Gerate in die Steuerung und verfligt
Uber zuséatzliche Kaskadenprinzipien. Dieser Regler ist nur fur den FC 202 und nur in Kombination mit der
Optionskarte MCO 101 verfiigbar.

. Der erweiterte Kaskadenregler (Advanced) verfligt tGber die gleichen Kaskadenprinzipien wie der erweiterte
Kaskadenregler (Extended), ermdglicht jedoch die Einbindung zusatzlicher Gerate in die Steuerung. Der Regler ist
nur fir den FC 202 und nur in Kombination mit der Optionskarte MCO 102 verfligbar.

Durch die Optionskarten MCO 101 und MCO 102 kann die Anzahl der durch den einfachen Kaskadenregler geregelten
Pumpen (Parametergruppe 25-**) erhoht werden. Weitaus haufiger werden die Optionskarten MCO 101/MCO 102 jedoch in
Kombination mit dem erweiterten Kaskadenregler (Extended/Advanced) (Parametergruppe 27-**) genutzt.

Kaskadenregler
Funktion . Erweitert Erweitert
Einfach
(Extended) (Advanced)

Verfligbare Relais, Leistungskarte 2 2 2
Anzahl Relais auf Optionskarte - 3 8+3'
Anzahl durch Kaskadenregler geregelte Relais 2 5 8
Grundfunktionen (alle Funktionen mit Ausnahme der leeren Zellen links) Ja Ja Ja
Master-Slave Ja Ja
Flhrungspumpenwechsel mit einem Relais pro Pumpe Ja(2) Ja(5)?
Fihrungspumpenwechsel mit zwei Relais pro Pumpe Ja(2) Ja(6)?
Fuhrungspumpenwechsel bei Zuschalten oder internem?/externem Signal Ja Ja Ja
Regelung unterschiedlich dimensionierter Pumpen Ja Ja
Betriebsstundenzahler fir Relais Ja Ja Ja
Betriebsstundenzahler fiir Pumpen Ja Ja Ja

'Einsatz der Relaiskarte MCB 105.
2Nutzung der Parametergruppe 25-** fiir den einfachen Kaskadenregler, lediglich Anzahl der Relais erweitern.
3Nutzung von einem Relais auf der Steuerkarte + acht Relais auf MCO 102 + zwei Relais auf MCB 105.

4Ex. Tageszeit usw.

Der Kaskadenregler kann in MCT 10 Uber das Kaskadenregler-Plugin (unterstiitzt einfache und erweiterte Kaskadenregelung)
konfiguriert werden. Die einfache Regelung unterstiitzt den einfachen Kaskadenregler, die erweiterte Regelung den
erweiterten Kaskadenregler (Extended/Advanced, Option MCO 101/MCO 102).

Die Standardansicht des Kaskadenreglers MCT 10 ist in vier fiir beide Kaskadenmodi identische Registerkarten unterteilt:
. Preconditions
. Parametersatz
. System Optimizing

. Service

Anderungen an einem Setup kdnnen (iber die Schaltfliche ,Speichern” im Offline-Projekt oder direkt im Online-Frequenzum-
richter Gbernommen werden. Mit ,Abbrechen” werden alle nicht gespeicherten Einstellungen wiederhergestellt.
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17.4.1 Einfacher Kaskadenregler

Damit kann der Frequenzumrichter bis zu drei gleich dimensionierte Pumpen regeln, indem die Drehzahl des Anfangs-
motors abhdngig von Istwertsignalen geregelt und gleichzeitig weitere Motoren mit fester Drehzahl zu- und abgeschaltet
werden. Das Zu- oder Abschalten von Motoren erfolgt zyklisch in Ubereinstimmung mit der Einschaltzeit des Relais. Mit
dieser Funktion wird die Betriebszeit gleichmafig auf alle Motoren verteilt.

Es sind zwei Kaskadenregelungen verfligbar.

Einfache Kaskadenregelung
Funktion Einfache Kaskadenre-
Motorwechsel'
gelung

Anzahl durch Kaskadenregler geregelte Relais 2 2
Flihrungspumpenwechsel mit einem Relais pro Pumpe - Ja(2)

Feste Flhrungspumpe - Ja(2)
Fihrungspumpenwechsel mit zwei Relais pro Pumpe Ja Ja
Fihrungspumpenwechsel bei Zuschalten oder internem/externem Signal Ja Ja

'Ein Motorwechsel ist nur beim FC 202 méglich.

HINWEIS

Der einfache Kaskadenregler kann nur in Parametergruppe 25-** konfiguriert werden.
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17.4.2 Preconditions

Auf der Registerkarte ,Preconditions” wird die allgemeine Einstellung des Kaskadenreglers fiir eine bestimmte Anwendung
festgelegt. Auf der Registerkarte kann ebenfalls die Regelung mit Riickfiihrung fiir andere Anwendungen festgelegt werden,
fur die keine Kaskadenregelung erforderlich ist. In dieser Ansicht kdnnen folgende Funktionen konfiguriert werden:

. Allgemeine Konfiguration
. Sollwert und Istwert

. Digitaleingdnge

Parametersatz +| zu andernder Par.Satz speichern | Abbrechen

Voraussetzungen ]Setup ] System Optimierung ] Service |

130BT735.10

N

[~ PID-Regler

™ Inv. Regelung
(Erhoht Drehzahl mit steigendem Istwert)

(" Interner Sollwert
* Externer Sollwert

—»

Soll-Istwerteinheit % -

i 50||WEI'tA153 Istwert prc.

DIP Schalter : 7% DIP Schalter ) .
e Zeige Position E m e Zeige Position

Signalart 0-10Volt Signalart 0-10Volt -
Max. Sallwert: | 50.00 Max, Tstwert | 100.00

Min. Sollwert: |0.00 Min. Istwert | 2:00
4153 4153 AT54 Al54
Lomr High Low High
AIS3 |p.o7 AIS3 | 10,00 AI34 |p.o7 AlS4 | 10.00
Mir: Max: Mir: Max:
Min Reference: 0.00 Max Reference: 100.00
W L] W
Signalausfall Funktion |ALIS L] ¥ Uberwachung Klemme 53

¥ Oberwachung Klemme 54

Digitaler Eingang fiir Signal ™iedriger Flllstand™
schaltiogik PNP - Aktivbeizav | DI 32 |Ohne Funktion =l

Ext. Verriegelungstimer 0
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17.4.3 Allgemeine Konfiguration

,PID-Regler” ist der Konfigurationsmodus des Frequenzum-
richters. Durch Deaktivieren des Kontrollkastchens wird Par.
1-00 auf Drehzahlsteuerung gesetzt. Wenn das Kontroll-
kastchen aktiviert ist, wird der Parameter auf PID-Regler
gesetzt.

Anhand der Fliissigkeitsstandregelung wird der Invers-
betrieb des PID-Reglers konfiguriert. Wenn der Istwert tiber
dem Sollwert liegt, wird die Ausgangsfrequenz des
Frequenzumrichters erhoht. Wann das Kontrollkdstchen
deaktiviert ist, erfolgt eine normale PID-Regelung. Grunde-
instellungen und DE32 sind aktiviert.

sl Al53

—

D32 Al54

_p .‘_

Lior level Feedbaclk
A i
— P
—
—

130BT736.10

Durch Aktivieren des Kontrollkdstchens wird der PID-Regler
auf Invers-Regelung gesetzt, und Grundeinstellungen und
DE32 werden deaktiviert. Die Frequenzumrichter-Grafik
wird entsprechend der allgemeinen Konfiguration
aktualisiert.

[ Al53
—
AlS4
—
J
—

130BT737.10

Bei Regelung mit Ruckfihrung wird der Sollwert mit den
Istwerten abgeglichen. Der Sollwert kann durch digitale,
analoge oder Bus-Sollwerte beeinflusst werden. Durch die
Aktivierung des internen Sollwerts kann der Benutzer fiir
die Sollwertquelle einen numerischen Wert eingeben.
Wenn der externe Sollwert ausgewahlt wird, wird die
Sollwertquelle auf AE53 gesetzt. Die Einstellungen fir den
internen Sollwert bleiben in dem Feld. So kann der
Benutzer zwischen einem Fest- oder einem externen
Sollwert arbeiten.

Uber ,Typ Soll-/Istwerteinheit” wird die Druckeinheit fiir
Sollwert und Istwert bei Regelung mit Ruckfiihrung
festgelegt. Der Druck kann in folgenden Einheiten
angegeben werden.

. %

. mbar
. bar

. Pa

. kPa

. m WG
. psi

. Ib/in2
. in WG
. ft WG

Von der allgemeinen Konfiguration betroffene Parameter

Parameter-ID |Parametername

1-00 Regelverfahren

20-81 PID-Modus

3-15 Variabler Sollwert 13-15 Variabler Sollwert 1
20-12 Soll-/Istwerteinheit
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17.4.4 Sollwert und Istwert Neben einer angemessenen Reaktion auf einen fehlenden
oder defekten Transmitter kann der Signalfehler anhand

Konfiguration des als Soll- und Istwert zu verwendenden folgender Funktionen definiert werden:

Analogeingangs. Im Rahmen der allgemeinen Konfigu- o Anpassung aus

ration gilt AE53 (Analogeingang 53) als Sollwert- und AE54
(Analogeingang 54) als Istwertquelle. Die Anderung des
Signaltyps von Strom- zu Spannungseingang ist nur ber . Stopp

die Schalter auf der Steuerkarte des Frequenzumrichters . Festdrz. (JOG)
moglich. Klicken Sie auf die Schaltflache ,Zeige Position”,

um die entsprechende Position am Frequenzumrichter »  Max. Drehzahl

anzuzeigen. o Stopp und Alarm

o Drehz. speich.

. Anwahl Datensatz 1

U/ Schalter Analoger Eingang (3]

2 . Anwahl Datensatz 2
o0
= Q o Anwahl Datensatz 3
= | o =
I _||I \ * S . Anwahl Datensatz 4
m
| -
L o .
CL__‘LL]D I Die Funktion wird aktiviert, wenn das Signal an Klemme
I AE53 oder AE54 50 % des fir ,AE53 niedrig” oder ,AE54
’SP?) niedrig” eingestellten Werts unterschreitet. Der
)
VQ-_“,. ) Standardwert fir Signalausfall Zeit lautet 10 Sekunden. Der

Wert kann in Par. 6-00 eingestellt werden.

Ll

Durch die Aktivierung von ,Klemme 53 Signalfehler” oder
. +Klemme 54 Signalfehler” kann die Signalfehleriiber-
wachung deaktiviert werden. Dies ist relevant, wenn die
Analogausgange Teil eines dezentralen E/A-Systems sind.
StandardmaBig sind beide Kontrollkastchen deaktiviert.

Der Signaltyp ist in Ubereinstimmung mit den HW- Von Soll- und Istwert betroffene Parameter
Schaltern zu konfigurieren.
Parameter-ID Parametername
0-10V 3-02 Minimaler Sollwert
3-03 Max. Sollwert
(—@l 6-01 Signalausfall
13081739.10 6-10 Klemme 53 Skal. Min.Spannung
6-11 Klemme 53 Skal. Max.Spannung
0-20 mA 6-12 Klemme 53 Skal. Min.Strom
4-20 mA 6-13 Klemme 53 Skal. Max.Strom
6-14 Klemme 53 Skal. Min.-Soll/ Istwert
- 6-15 Klemme 53 Skal. Max.-Soll/ Istwert
13087740.10 6-17 Klemme 53 Signalfehler
6-20 Klemme 54 Skal. Min.Spannung
Mit Sollwert und Istwert hoch wird der Skalierungswert des &2 Klemme 54 Skal. Max.Spannung
Analogeingangs entsprechend dem maximalen Soll-/Istwert 6-22 Klemme 54 Skal. Min.Strom
konfiguriert. Mit Sollwert und Istwert niedr. wird der Skalie- 6-23 Klemme 54 Skal. Max.Strom
rungswert des Analogeingangs entsprechend dem 6-24 Klemme 54 Skal. Min-Soll/ Istwert
minimalen Soll-/Istwert konfiguriert. Bei dem minimalen 6-25 Klemme 54 Skal. Max.-Soll/ Istwert
und maximalen Sollwert handelt es um den Mindest- bzw. 6-27 Klemme 54 Signalfehler

Hochstwert der Summe aller Sollwerte.
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17.4.5 Digitaleingange

Wenn ein Min.-Signal verfugbar ist, kann DE32 (Digitaleingang 32) auf ,Stopp (invers)” oder auf ,Ext. Verriegelung” gesetzt
werden. AuBerdem kann der Benutzer einen ,Ext. Verriegelungstimer” konfigurieren. Der Ausldseimpuls kann im Dropdown-
Meni ,Grundeinstellungen” festgelegt werden.

Die Registerkarte ,Parametersatz” enthélt die Konfigurationsschnittstelle der Parametergruppe 25-** des Kaskadenreglers. Fir
das Kaskadenprinzip kdnnen Basic Cascade Ctrl oder Motor Alternation Only eingestellt werden. Das letzte Element kann nur
im FC 202 konfiguriert werden.

Voraussetzungen Setup lSystem Optimierung ] Service ] ‘9

Interner Kaskadenregler (Standard) ﬁ

|_

|Disa|:|leu:| j | J ‘:8

Disabled 2
Basic Cascade Cirl *

Motor Alternation Only

Basic Cascade Ctrl
In dieser Ansicht kdnnen folgende Funktionen konfiguriert werden:

o Motor Start
. Pumpenkonfiguration

. Zu/Abschalt Einstellung

Voraussetzungen SetUP | System Cptimierung ] Service ]

Interner Kaskadenregler (Standard) -

Basic Cascade Ctrl ﬂ ] __]

130BT742.10

Motor Start Direktstart |

¥ Feste Filhrungspumpe Pumpenanzahl 2 = ]

Zu/Abschalt Einstellung ]

100 MG10R703 - VLT ist eine eingetragene Marke von Danfoss.



Funktionen der Baureihe FC1...

MCT 10 Software

Im Dropdown-Meni ,Motor Start” sind folgende Einstellungen fiir das Kaskadenprinzip mdéglich:

. Direct on Line: Jede Nachlaufpumpe wird direkt tiber ein Schiitz zugeschaltet.

. Softstarter: Damit kdnnen herkémmliche Schiitze in samtlichen Anwendungen mit Festdrehzahlpumpen ersetzt
werden (muss fir alle Pumpen mit fester Drehzahl verwendet werden). Beim Einsatz von Softstartern wird
zwischen dem Zuschaltbefehl und dem Zuschalten eine Verzégerung eingebaut. Diese Verzégerung ist aufgrund
der Rampenzeit der Pumpe mit fester Drehzahl (wegen des Softstarters) erforderlich.

Wenn das Kontrollkastchen ,Pumpenrotation” deaktiviert ist, werden Nachlaufpumpen und Fiihrungspumpe so zugeschaltet,
dass alle Pumpen die gleiche Betriebszeit haben. Wenn das Kontrollkdstchen aktiviert ist, werden die Nachlaufpumpen nach

dem FILO-Prinzip zugeschaltet.

Anzahl der im Dropdown-Meni auswahlbaren Pumpen:

Funktion Anzahl der Pumpen
Feste Flihrungspumpe 2-3
Flhrungspumpenwechsel 2

Wenn mit fester Filhrungspumpe gearbeitet wird, werden
die Fiihrungspumpen direkt mit den Relais auf der
Steuerkarte des Frequenzumrichters gekoppelt. Dies ist in
der Pumpengrafik dargestellt. Um eine ausgeglichene
Betriebszeit der Pumpen mit fester Drehzahl zu erreichen,
kann die Fihrungspumpe gewechselt werden. Durch Timer
an den Relaisausgangen werden die Laufstunden der
einzelnen Pumpen erfasst. Wenn eine Pumpe iber langere
Zeit nicht lauft, tritt moglicherweise Korrosion auf. Wenn
ein Fiihrungspumpenwechsel festgelegt wurde, ist die
Schaltflache Rotation Details zum Festlegen der Wechsel-
einstellungen verfligbar.

Details Pumpenrotation ]
o

3

'\

Wechsel Fihr. Pumpe Bei Befehl - E

o

™

Extern -

Wechselersignis

Wechselzeitintervall 24 h
Wechselzeitgeberwert
Wechselfestzeit 00:00 h:mim

Aktiviert -
Langsam -
T
R

oK | Abbrechen I

Wechsel bei Last < 50%
Zuschaltmodus bei Wechsel
Verzdgerung nachste Pumpe

Verzdgerung Netzhetrieb

Durch den Fiihrungspumpenwechsel wird die
Flihrungspumpe gewechselt und so die Laufzeit der
einzelnen Pumpen ausgeglichen. Der Fiihrungspumpen-
wechsel wird in einem Dropdown-Meni konfiguriert:

o Aus: Es erfolgt kein Fiihrungspumpenwechsel.

. Bei ZuschaltenDer Fiihrungspumpenwechsel
erfolgt beim Zuschalten von Pumpen.

. Bei Befehl: Der Fihrungspumpenwechsel erfolgt
auf ausdriicklichen Befehl.

. Bei Zuschalten oder Befehl: Der Fiihrungspum-
penwechsel erfolgt beim Zuschalten von Pumpen
oder auf ausdriicklichen Befehl.

Wenn der Filhrungspumpenwechsel auf Bei Befehl oder Bei
Zuschalten oder Befehl gesetzt wird, kann das Wechseler-
eignis wie folgt konfiguriert werden:

o Extern: Der Wechsel erfolgt, wenn ein Signal an
einen der Digitaleingdnge auf der Klemmenleiste
gelegt wird.

o Wechselzeitintervall: Der Wechsel findet immer
nach Ablauf des Wechselzeitintervalls statt.

. Energiesparmodus: Der Wechsel findet immer
dann statt, wenn die Fihrungspumpe in den
Energiesparmodus schaltet. Dazu muss ,K.
Durchfluss” auf ,Energiesparmodus” gesetzt oder
ein externes Signal angelegt werden.

o Festgelegte Zeit: Der Wechsel findet zu einer
festgelegten Tageszeit statt. Wenn Wechselfestzeit
eingestellt ist, erfolgt der Wechsel jeden Tag zur
angegebenen Zeit.

Beim Wechselzeitintervall handelt es sich um den Zeitraum
zwischen dem automatischen Wechsel der
Fiihrungspumpe. Es kann ein Wert zwischen einer und
999,9 Stunden festgelegt werden. Nach Ablauf des
Intervalls erfolgt der Filhrungspumpenwechsel.

Der Parameter ,Wechselzeit (aktueller Wert)” enthalt den 1 7
Istwert des Wechselzeitintervallgebers.

Mit dem Parameter ,Wechselfestzeit” wird die Tageszeit fir
den Wechsel eingestellt. Das Zeitformat ist abhdngig von
der Einstellung im Frequenzumrichter.
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Wenn ,Wechsel wenn Last <50%" aktiviert ist, erfolgt der
Pumpenwechsel nur bei einer Kapazitat kleiner oder gleich
50 %.

Mit ,Zuschaltmodus bei Wechsel” wird der Zuschaltmodus
beim Wechsel konfiguriert und die Verzégerungszeit der
Pumpe mit variabler Drehzahl festgelegt, Als Einstellungen
sind ,Schnell” oder ,Langsam” verfligbar.

Mit ,Verzégerung Néachste Pumpe” wird die Zeit zwischen
dem Stoppen der alten Filhrungspumpe und dem Starten
einer weiteren Pumpe als Filhrungspumpe festgelegt. Das
Zeitintervall kann zwischen 0,1 und 5,0 Sekunden
festgelegt werden.

Mit ,Verzégerung Netzbetrieb” wird das Zeitintervall
festgelegt, nach dem eine Pumpe mit fester Drehzahl
gemal’ der normalen Zuschaltsequenz zugeschaltet wird.
Nach Ablauf des Intervalls muss eine Pumpe mit fester
Drehzahl entsprechend der normalen Zuschaltung
zugeschaltet werden. Das Zeitintervall kann zwischen 0,1
und 5,0 Sekunden festgelegt werden.

Uber die Schaltfliche Zu/Abschalt Einstellung kann der
Benutzer festlegen, wann eine Stufe in einer laufenden
Anwendung zu- oder abgeschaltet wird. Eine Stufe steht
fur eine komplette Pumpe (dies wird durch den Einfachen
Kaskadenregler unterstitzt).

Zu- und Abschalt Details % o
$
Staging Bandwidth (SBW) [T Qverride Bandwidth (OB [ Autotune Stage Destage Threshold =
t d % verride Bandwidth (0BW) [ 100 o =
{in % of set paint range ) (in % of set point range ) - i i g
Autotune Stage On/Off Speeds
Feste Drehzahlbandbreite 10 % OBW Zeit |10 H OO 2
(wenn variable Pumpe gestoppt wird)
tesd T v
SBW Zuschaltverz. 15 5 SBW Abschaltverz. 15 H Owerrice limit
| [ [
i o ]
Rampe-ab-Zeit 10.0 s Rampe-auf-Zei| 2.0 s ! [ E/}\
| H i
T — + HOR
Zuschaltschwelle S0 % Abschaltschwelle 50 % ! J/ o ﬁ : A Actual Head
| i LI H Setpoint
. - N AVERER S
Zuschaltdrehz. UPM Abschaltdrehz, UpM 3 S L NOR
Zuschaltdrehz, 00 H Abschaltdrenz. He D \1 / ! ;\L b
] R i
¥ Aktiviere Zuschaltfunktior ¥ Aktiviere Abschaltfurktion : 5 = s Override limit
! Override hold time ™' ] 4 Ttk
. MOR MNOR
Zuschaltfunktionszeit | 15 s Abschaltfurktionszeit | 15 s Sk Desiagoa
Delay Delay Y
[~ NF-abschaltung T"“:
{nur wenn NF-Erkennung aktiv) L
Min Speed Destage Delay 5

Mit ,Schaltbandbreite” wird die Bandbreite des
Drucksollwerts in Prozent des maximalen Sollwerts
festgelegt. Wenn der Istdruck die Bandbreite fiir einen
festgelegten Zeitraum Uberschreitet und die Drehzahl bei
dem Wert in Max. Drehzahl liegt, wird eine Stufe
hinzugefluigt. Bei einer Drehzahl entsprechend dem Wert in
Min. Drehzahl wird eine Stufe entfernt. Der Parameter kann
auf 1 bis 100 % gesetzt werden.

Mit ,Schaltgrenze” wird bei schnellen Anderungen des
Systembedarfs ein konstanter Druck in der Anwendung
aufrechterhalten. Wenn der Istwert die Schaltgrenze
Uberschreitet, muss unverziiglich eine Stufe hinzugefuigt/
entfernt werden. Die Schaltgrenze verfiigt tber eine
Verzégerung, bis die Fiihrungspumpe nach einem
Startbefehl die Motornenndrehzahl oder die Max. Drehzah!
erreicht hat. So erfolgt bis zur Druckstabilisierung nach
dem Start keine unerwiinschte Zuschaltung. Der Wert kann
zwischen Schaltbandbreite und 100 % gewdhlt werden.

Mit ,Feste Drehzahlbandbreite” wird sichergestellt, das die
Kaskadenregelung bei Alarmausgabe durch den Frequen-
zumrichter fortgesetzt wird. Wenn nur mit Pumpen mit

fester Drehzahl gearbeitet wird, missen diese zur
Einhaltung des Drucksollwerts hédufig zu- und abgeschaltet
werden. Daher wird eine gré3ere Bandbreite als die Schalt-
bandbreite genutzt. Die ,Feste Drehzahlbandbreite” kann
zwischen der Schaltbandbreite und der Schaltverzégerung
eingestellt werden.

Mit dem Parameter ,Zuschaltverzgerung” wird ein
haufiges Zu- und Abschalten vermieden. Eine Pumpe wird
erst dann zugeschaltet, wenn sich der Anwendungsdruck
stabilisiert hat. Der Wert kann zwischen 0 und 300
Sekunden gewdhlt werden.

Bei ,SBW Zuschaltverzogerung” handelt es sich um die
Verzégerung zwischen dem Zeitpunkt, an dem das Istwert-
signal unter der Zuschaltbandbreite liegt und dem
Hinzuftigen einer Nachlaufpumpe. Bei ,SBW Abschaltverzo-
gerung” handelt es sich um die Verzégerung zwischen
dem Zeitpunkt, an dem das Istwertsignal Gber der
Zuschaltbandbreite liegt und dem Entfernen einer
Nachlaufpumpe. Fir beide Verzdgerungen kann ein Wert
zwischen 0 und 3000 Sekunden gewahlt werden.
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Die Parameter ,Rampe-ab-Verzégerung” und ,Rampe-auf- 17.4.6 Nur Motorwechsel

Zeit" sind fir Softstarter vorgesehen. Mit ,Rampe-ab-

Verzégerung" wird die Rampe-ab-Verzégerung der Bei ,Nur Motorwechsel” werden ein Frequenzumrichter

Flhrungspumpe vor dem Zuschalten einer Pumpe mit und zwei Pumpen lber Schiitze mit dem Frequenzum-

fester Drehzahl festgelegt. Mit ,Rampe-auf-Zeit” wird die richter und dem Netz verbunden. Mit dieser Funktion ist

Rampe-auf-Zeit der Fiihrungspumpe vor dem Abschalten der Wechsel zwischen Pumpen méglich, die gemeinsam

einer Pumpe mit fester Drehzahl festgelegt. Uber einen Frequenzumrichter gesteuert werden. Der
Wechsel findet bei einem externen Befehlssignal oder

Bei den Parametern ,Zuschaltschwelle” und ,Abschalt- einem vorprogrammierten Ereignis statt.

schwelle” handelt es sich um die maximale
Pumpendrehzahl in % zum Zu- oder Abschalten einer
Pumpe mit fester Drehzahl. Der Grenzwert muss in % von
Max. Drehzahl angegeben werden.

Um beim Hinzufligen einer Pumpe mit fester Drehzahl ein
Ubersteuern zu vermeiden, wird die Pumpe mit variabler
Drehzahl auf ,Min. Drehzahl” geregelt. Wenn die Pumpe
mit variabler Drehzahl die Zuschaltdrehzahl erreicht, wird
die Pumpe mit fester Drehzahl zugeschaltet. Um beim
Entfernen einer Pumpe mit fester Drehzahl ein Ubersteuern
zu vermeiden, wird die Pumpe mit variabler Drehzahl auf
,Max. Drehzahl” geregelt. Die Zuschaltdrehzahl kann in
UPM oder Hz eingegeben werden.

Mit aktivierter Zuschaltfunktion wird ein haufiges
Zuschalten von Pumpen mit fester Drehzahl vermieden.
Durch Markieren des Kontrollkastchens wird die Zuschalt-
funktionszeit aktiviert. Mit aktivierter Abschaltfunktion wird
sichergestellt, dass aus Energiespargriinden und zur
Vermeidung eines unnétigen Druckwasserkreislaufs in der
Pumpe mit variabler Drehzahl mdglichst wenig Pumpen
laufen. Durch Markieren des Kontrollkdstchens wird die
Abschaltfunktionszeit aktiviert.

Die Zuschaltfunktionszeit ist die Zeit vor dem Zuschalten
einer Pumpe mit fester Drehzahl, wenn die
Flhrungspumpe mit maximaler Drehzahl lauft. Die
Zuschaltfunktionszeit lauft, wenn die Pumpe mit variabler
Drehzahl mit Max. Drehzahl lduft und eine oder mehrere
der Pumpen mit konstanter Drehzahl gestoppt sind. Nach
Ablauf der Zeit wird eine Pumpe mit fester Drehzahl
zugeschaltet. Die Abschaltfunktionszeit ist die Zeit vor dem
Zuschalten einer Pumpe mit fester Drehzahl, wenn die
Flhrungspumpe mit minimaler Drehzahl lduft. Die
Abschaltfunktionszeit 1duft, wenn die Pumpe mit variabler
Drehzahl mit ,Min. Drehzahl” [duft und eine oder mehrere
der Pumpen mit konstanter Drehzahl in Betrieb sind. Nach
Ablauf der Zeit wird eine Pumpe mit konstanter Drehzahl
abgeschaltet und damit ein unnétiger Druckwasserkreislauf
in der Pumpe mit variabler Drehzahl vermieden.

Wenn das Kontrollkdstchen ,No-Flow Abschaltung” aktiviert
ist, wird bei fehlendem Durchfluss eine Pumpe
abgeschaltet.
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17.4.7 System Optimizing

Auf der Schaltflache ,System Optimizing” kann der
Kaskadenregler ganz einfach gestartet und gestoppt
werden. Der Benutzer hat folgende Konfigurationsméglich-
keiten:

. PID-Regler

. Istwert Tiefassfilter

) _ o
Voraussetzungen ] Setup  System Optimierung |Ser\rice | ;
<
=
PID Regler [}
o
)
W PID Anti Windup -
PID P-Verstarkung 0.50
PID I-Zeit 20.00 .
PID D-Zeit 0.00 s
PID D-Grenze 5.0

Klemme 54 Filterzeit

FI - Autotuning ist nur vom LCP aus méglich. Die P- und
I-Verstarkung wird automatisch ermittelt Bitte
entnehmen Sie weitere Informatioen zu diesem Thema
dem AQUA oder HVAC Programmierhandbuch.

,PID-Anti-Windup” steuert die Integration des PID-Reglers.
Wenn das Kontrollkdstchen aktiviert ist, stoppt der PID-
Regler die Integration der Abweichung zwischen Ist- und
Sollwert, wenn eine Korrektur tGber die Anpassung der
Ausgangsfrequenz des Frequenzumrichters nicht moglich
ist. Dies kann auftreten, wenn der Frequenzumrichter seine
minimale oder maximale Ausgangsfrequenz erreicht hat
oder wenn der Frequenzumrichter gestoppt ist. Wenn das
Kontrollkdstchen deaktiviert ist, fahrt der PID-Regler mit
der Integration der Abweichung zwischen Ist- und Sollwert
fort, auch wenn eine Korrektur Gber die Anpassung der
Ausgangsfrequenz des Frequenzumrichters nicht moglich
ist.

Mit ,PID-P-Verstarkung” wird der Ausgang des PID-Reglers
des Frequenzumrichters basierend auf der Abweichung
zwischen Ist- und Sollwert angepasst. Eine schnelle
Reaktion des PID-Reglers wird durch einen gréBeren Wert
erreicht. Bei einem zu groBen Wert kann jedoch die
Ausgangsfrequenz des Frequenzumrichter instabil werden.
Der Wert kann zwischen 0 und 10,00 eingestellt werden.

Bei ,PID I-Zeit” handelt es sich um die Dauer der
Integration der Abweichung zwischen Ist- und Sollwert, bis
sich die Abweichung Null ndhert. Schnelle Drehzahlanpas-
sungen werden durch eine kurze Dauer erreicht. Bei einer
zu kurzen Dauer kann jedoch die Ausgangsfrequenz des

Frequenzumrichter instabil werden. Die Zeit kann zwischen
0,01 und 10000,00 Sekunden eingestellt werden.

,PID-D-Zeit" ist die Zeit, wahrend derer der Differentiator
die Anderungswerte des Istwerts (iberwacht. Bei einer
schnellen Anderung wird der Ausgang des PID-Reglers
angepasst, um die Anderungsrate des Istwerts zu
reduzieren. Eine schnelle Reaktion des PID-Reglers wird
durch eine lange Dauer erreicht. Bei einem zu gro3en Wert
kann jedoch die Ausgangsfrequenz des Frequenzumrichter
instabil werden. Die Differentiationszeit ist hilfreich, wenn
schnelle Reaktionen und eine prazise Drehzahlregelung
erforderlich sind. Die Zeit kann zwischen 0,00 und 10,00
Sekunden eingestellt werden.

Bei ,Klemme 54 Filterzeit” handelt es sich um eine
Tiefpassfilter-Zeitkonstante (1. Ordnung) zum Unterdriicken
elektrischer Stérungen an Klemme 54. Eine hohe Zeitkon-
stante ergibt mehr Gldttung, erhéht jedoch auch die
Verzégerungszeit durch den Filter. Der Wert kann nur bei
gestopptem Frequenzumrichter gedndert werden. Die
Zeitkonstante kann zwischen 0,001 und 10,000 Sekunden
eingestellt werden.
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17.4.8 Service

Auf der Registerkarte ,Service” kénnen Serviceeinstellungen fiir den Kaskadenregler vorgenommen werden. In dieser Ansicht
kdnnen folgende Elemente liberwacht werden:

. Kaskadenstatus
. Pumpenstatus

. Flihrungspumpe
. Relais Status

. Relais EIN-Zeit

. Pumpenverriegelung

Voraussetzungen ] Setup ] System Optimierung ~ Service | ©
O
N
Kaskadenstatus |.-5.k1jviert Status | 'o_o
o
Manueller Wechsel [, = Fiih.p 0 ~™
(neue Fithr. Pumpe) I = ‘J e |
Ry [OFf
P ” [ Pump intedock
Relzy ON Time |
e
Relzy [Off
P /
Retay ON Time |
e Pump ON Time |0 Recet
In ,Kaskadenzustand” wird der Wert des Kaskadenreglers angezeigt. Folgende Stati sind moglich:
. Disabled: Der Kaskadenregler ist deaktiviert.
. Emergency: Alle Pumpen wurden durch einen Motorfreilauf (invers) oder einen externen Verriegelungsbefehl zum
Frequenzumrichter gestoppt.
. Off: Alle Pumpen wurden durch einen Stoppbefehl zum Frequenzumrichter gestoppt.
. In Open Loop: Das Regelverfahren wurde auf ,Drehzahlsteuerung” eingestellt. Alle Pumpen mit fester Drehzahl
werden gestoppt, und die Pumpe mit variabler Drehzahl lduft weiter.
. Frozen: Das Zu-/Abschalten von Pumpen wurde gesperrt, und der Sollwert ist verriegelt.
. Jogging: Alle Pumpen mit fester Drehzahl werden gestoppt. Dann lduft die Pumpe mit variabler Drehzahl mit 1 7
Festdrehzahl JOG.
. Running: Der Frequenzumrichter erhélt einen Startbefehl, und der Kaskadenregler regelt die Pumpen.
. Running at FSBW: Der Frequenzumrichter wird abgeschaltet, und der Kaskadenregler regelt die Pumpen mit fester

Drehzahl basierend auf ,Feste Drehzahlbandbreite”.
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. Staging: Der Kaskadenregler schaltet Pumpen mit fester Drehzahl zu.

. Destaging: Der Kaskadenregler schaltet Pumpen mit fester Drehzahl ab.

. Alternating: Der Fiihrungspumpenwechsel ist aktiviert, und es findet eine Wechselsequenz statt.

. Lead Pump Not Set: Es ist keine Pumpe verfligbar, der die Funktion als Pumpe mit variabler Drehzahl zugewiesen

werden kann.

+Pumpenstatus” ist die Statusanzeige der einzelnen
ausgewadhlten Pumpen. Der angezeigte String besteht aus
der Pumpennummer und dem aktuellen Pumpenstatus.
Folgende Stati sind mdoglich:

. X: Deaktiviert. Die Pumpe wird entweder tber
,Pumpenverriegelung” oder ein Signal an einem
unter ,Digitaleingange” fir ,Pumpenverriegelung”
programmierten Eingang verriegelt.

. Off: Stopp durch den Kaskadenregler, aber keine
Verriegelung.

. D: Regelung liber den Frequenzumrichter. Pumpe
mit variabler Drehzahl, unabhangig ob direkter
Anschluss oder Regelung Uber Relais im Frequen-
zumrichter.

. R: Netzbetrieb. Pumpe mit fester Drehzahl lduft.

Bei zwei Pumpen konnte die Anzeige wie folgt aussehen:
,1:D 2:0".

. 1:D: Regelung Pumpe 1 Uber Frequenzumrichter.

. 2:0: Pumpe 2 aus.

Mit ,Manueller Wechsel” kann die neue Flihrungspumpe
ausgewahlt werden. Im Dropdown-Meni sind die Optionen
,Aus” sowie die Anzahl der Pumpen verfiigbar.

,Fihrungspumpe” zeigt die aktuelle Filhrungspumpe in der
Anwendung. Wenn ein Wechsel stattfindet, wird dieses
Feld entsprechend aktualisiert.

,Relais Status” zeigt den Status der einzelnen Relais an.
Uber die Schaltfliche ,Relais Status” wird das Feld
aktualisiert. Folgende Stati sind mdoglich:

. On: Das Relais ist aktiviert.

. Off: Das Relais ist deaktiviert.

Die Werte kdnnen nur aktualisiert werden, wenn der
Frequenzumrichter online angeschlossen ist.

+Relais EIN-Zeit” Giberwacht die Gesamtbetriebsstunden des
angeschlossenen Relais. Die Anzeige erfolgt in Betriebs-
stunden.

Mit ,Pumpenverriegelung” wird eine bestimmte Pumpe
deaktiviert. Die Konfiguration erfolgt tGber das Kontroll-
kdstchen neben den einzelnen Pumpen.

+~Pumpe EIN-Zeit” Gberwacht die Gesamtbetriebsstunden
der angeschlossenen Pumpe. Die Anzeige erfolgt in
Betriebsstunden. Uber die Schaltfliche ,Reset” werden die
Betriebsstunden einer bestimmten Pumpe geldscht.

Uber ,Riicksetzen des Relaiszihlers” werden alle Relais EIN-
Zeiten geldscht. Die Funktion ist nur verfligbar, wenn der
Frequenzumrichter online angeschlossen ist.

17.4.9 Erweiterter Kaskadenregler

Mit einer der zusatzlichen Optionskarten kann der
Frequenzumrichter gréere Pumpensysteme regeln und
den Kaskadenmodus erweitern, nicht nur durch
Veranderung der Drehzahl des Anfangsmotors bei gleich-
zeitiger Zu- und Abschaltung von Motoren mit fester
Drehzahl.

HINWEIS

Die Konfiguration des erweiterten Kaskadenreglers erfolgt
in Parametergruppe 27-**,

17.4.10 Preconditions

Die Registerkarte ,Preconditions” ist vergleichbar mit der
Einfachen Kaskadenregelung.
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17.4.11 Parametersatz (Satz)

Benutzerschnittstelle zur Einrichtung der zusatzlichen Kaskadenregleroption. Das Dropdown-Menii fir den Kaskadenreg-
lermodus wird durch die Optionen Master/Follower und Mixed Pumps erweitert.

Voraussetzungen Setup | System Optimierung ] Service l
Externer Kaskadenregler (MCO 101/102)

Disabled J |Disabled j

Disabled

130BT747.10

Basic Cascade Ctrl
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17.4.12 Master/Follower

In dieser Ansicht kdnnen folgende Funktionen konfiguriert werden:
. Motor Start
. Pumpenkonfiguration
. Anschlisse
. Zuschalten/Abschalten
. Master Pulsausgang
. Laufzeit nicht verwendete Pumpe

. Laufzeitausgleich

Voraussetzungen  Setup | System Optimierung ] Service ]
skadenregler (Standard 1 Externer Kaskadenregler (MCO 101/102)

]Disai:-!eci u_’j |MasterfFoIIcwer :_]

Motor Start Direktstart -
Anzahl Antriebe 36 v]

Pumpenanzahl f * Verbindungen

130BT748.10

Zu/Abschalt Einstellung ]

Puls-Sollwert f. Folgepumpe Laufzeit Reservepumpe ] Laufzeitausgleich

L v

il
| | ] | ]
1 | ] | ]
| | ] | ]

6
. /
o ]
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Das Dropdown-Meni ,Motor Start” ist vergleichbar mit der Con o
im Standard Kaskadenregler verfiigbaren Konfiguration.
D Manne Yalue | [l
. . . 27700 [Rel Drive ¢ Enabl
Jede Pumpe wird durch einen Frequenzumrichter == rhve T Enane
Die Anzahl der F ich icht d 27701 Relay Drive 3 Enable
gesteuert. Die Anzahl der Frequenzumrichter entspricht der 2702 |Relay T =]
Anzahl der Pumpen. Das Zu- und Abschalten erfolgt auf 27703 | Relay Standard Relay =
Basis der Drehzahl des Frequenzumrichters. Die Konstan- 2770.4 | Relay gr!veggnagle
FIVE: nanle
tdruckregelung erfolgt durch den Master durch Regelung 27705 |Relay Dirive 4 Enable ,
mit Riickfiihrung. Mit der Option MCO 101 kénnen bis zu 6 27706 | Relay B::gggﬂ:g:: =
und mit der Option MCO 102 bis zu 8 Pumpen geregelt TNy ||REky STANEr REry
werden. Z2770.8 Relay Standard Relay —
i ia iyl Ml Tk e Pl . 2
Uber die Schaltfliche Anschliisse wird die Funktion der o | e

einzelnen Relais in der Anwendung konfiguriert.
130BT749.10

Je nach installierter Option sind nur die verfligbaren Relais sichtbar. Um die Funktion der einzelnen Relais zu konfigurieren,
doppelklicken Sie auf das Feld ,Wert”, und treffen Sie eine Auswahl aus der Dropdown-Liste. Wenn die Option MCO 102
installiert ist, kann die Relaisoption MCB 105 als Erweiterung genutzt werden.

Uber die Schaltfliche Zu/Abschalt Einstellung wird ein Dialogfeld geéffnet, in dem eine Zu- oder Abschaltung einer Stufe in
der laufenden Anwendung mdoglich ist. Alle Stufen sind in Master/Follower eine Darstellung einer kompletten Pumpe.

Zu- und Abschalt Details =]
=}
2
Normal Operating Range [T % Querride Limit 100 g, | Autotune Stage/Destage Threshold ® Upm 5
o
,7 ’— W Autotune Stage On/Off Speeds O Hz @
‘ Stage on | Stage off ‘
SBW Zuschaltverz, 15 s SBW Abschaltverz, 15 H ‘ UPM | UPM ‘
Stage1 1455 i]
2 Stage2 1455 0
Zuschaltschwelle % Abschaltschwelle % Stage3 1455 675
Stage 4 1455 925
5 i Stage5 1455 1050
[P 0 Stage6 1455 1125
I i r
-
Beispiel
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Normaler Betriebsbereich ist die zuldssige Abweichung von
Sollwert vor dem Hinzufiigen oder Entfernen einer Pumpe.
Der Grenzwert muss fiir die in Staging Verzégerung
festgelegte liberschritten werden.

Override Limit ist die zuldssige Abweichung von Sollwert
vor dem unmittelbaren Hinzufligen oder Entfernen einer
Pumpe.

Autotune Zuschalt-/Abschaltschwelle optimiert die
Grenzwerte im Betrieb. Die Einstellungen werden
aktualisiert, um Uber- oder Unterdriicke beim Zu- bzw.
Abschalten zu vermeiden.

Wenn das Kontrollkdstchen Autotune Zuschalt-/Abschaltd-
rehzahl aktiviert ist, werden die Zu- und
Abschaltdrehzahlen im Betrieb laufend automatisch
abgestimmt. Die Einstellungen werden im Hinblick auf eine
hohe Leistung und einen niedrigen Energieverbrauch
optimiert.

Die Einstellungen kénnen in UPM oder Hz konfiguriert
werden. Uber die Schaltfliche Beispiel wird ein Dialogfeld
mit einem Konfigurationsbeispiel fiir drei Pumpen geoffnet.

Rampe-ab-Verz. und Rampe-auf-Zeit konnen nur
konfiguriert werden, wenn fiir Motor Start die Option
Softstarter eingestellt ist.

Uber die Schaltfliche Master Pulsausgang wird ein
Dialogfeld zum Konfigurieren von Klemme 27 am Master
geoffnet.

Master Pulse Ausgangssignal X ] o
1] Name Wert | E
501 Klemme 27 Funktion Eingang E
530 Klemme 27 Digitalausgang | Ohne Funktion s’\
560 Klemme 27 Pulsausgang | Ohne Funktion -
562 Ausgang 27 Max. Frequenz | 5000

Die Geschwindigkeit des Folgeantiebes wird durch das Pulssignal des Masters
bestimmt,

Als Ausgang sollte Klemme 27 des Masters benutzt werden Parameter siche
oben.

Die Einstellung des Slaves muss auf die Einstellung des Masters abgestimmt sein.
Weitere Informationen entnehmen Sie bitte dem Handbuch.

o]

Abbrechen

In einigen Anwendungen werden nicht alle Pumpen
regelmiBig genutzt. Uber die Schaltfliche Laufzeit nicht
verwendete Pumpe wird ein Dialogfeld getffnet, in dem die
zuldssige Leerlaufzeit einer Pumpe eingestellt wird.

Spin time unused pump
D Name ¥alue |
2715 Spin Time For Unused Pumps |0

The Feature is intended to make sure that no pump is allowed ka sit idle For an
extended period of time. It is advised configuring the time long enough to ensure
that the pump stavs in good working condition but short enough nok bo over
pressure the system, Setting the time ko zero disables the function, For Further
explanation see Manual,

T Canel
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Im Dialogfeld Laufzeitausgleich kann der Laufzeitausgleich
zwischen den verfligbaren Pumpen konfiguriert werden.
Fir jede Pumpe kénnen drei Ausgleichsprioritaten
festgelegt werden:

]

Runtime balancing
D Name Yalue |
Z716.1 Funtime Balancing Bialanced Priority 1
27162 Runtime Balancing Ealanced Priarity 1 ﬂ
2716.3 Runtime Balancing %.@_I,@,nggg!,Priori,t,sf,_.l_.,_.,_"_"_"_"_"_"_._"
2716.4 Runtime Ealancing Balanced ity 2

Spare Purnp
27165 Funtime Balancing Balanced Priority 1
2716.6 Runtime Balancing Balanced Priority 1
2716.7 Runtime Balancing Balanced Priority 1
2716.8 Runtime Ealancing Balanced Priority 1

Cancel

17.4.13 Mixed Pumps

130BT753.10

In dieser Ansicht kdnnen folgende Funktionen konfiguriert

werden:

Motor Start

Pumpenkonfiguration

PumpengroBle

Anschlisse

Details Pumpenrotation

Zu/Abschalt Einstellung

Laufzeit nicht verwendete Pumpe

Laufzeitausgleich

Das Dropdown-Meni ,Motor Start” ist vergleichbar mit
dem ,Standard Kaskadenregler”. Zusatzlich kann ,Stern/

Dreieck” konfiguriert werden.
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Fir den Kaskadenreglermodus ,Mixed Pumps” sind
folgende Einstellungen mdglich:

. Mixed pump: eine Mischung aus Pumpen mit
variabler Drehzahl (Anschluss an Frequenzum-
richter) sowie zusatzlicher Pumpen mit fester
Drehzahl.

. Unequal size pump: begrenzte Anzahl von
unterschiedlich groBen Pumpen mit fester
Drehzahl.

. Mixed pump with alternation: der Frequenzum-
richter wechselt zwischen zwei Pumpen und
regelt zusétzlich weitere Pumpen mit fester
Drehzahl.

Mit der Option MCO 101 kdnnen bis zu 6 und mit der
Option MCO 102 bis zu 8 Pumpen geregelt werden.

Uber die Schaltfliche ,PumpengréBe” wird das gleich-
namige Dialogfeld gedffnet. Darin wird die Kapazitat der
Pumpen mit fester Drehzahl in der Anwendung festgelegt.
Die Einstellungen der Pumpen mit variabler Drehzahl sind
schreibgeschiitzt (Kapazitat 100 %).

Pump size

0] Name ¥alue |
2714.1 Pump Capaciky
ET15E Purnp Capacity
27143 Pump Capacity

27144 Pump Capacity 200
27145 Pump Capaciky 300
27146 Purnp Capacity 300
27147 Pump Capacity 100
27148 Pump Capacity 100

Cancel

130BT754.10

Das Uber die Schaltflache ,Verbindung” gedffnete
Dialogfeld Verbindung ist vergleichbar mit der Master/
Follower-Konfiguration. Die Konfiguration Mixed Pumps
Alternation Details ist vergleichbar mit der Konfiguration
Standard Kaskadenregler.

Das Dialogfeld Zu/Abschalt Einstellung ist vergleichbar mit
dem Dialogfeld Standard Kaskadenregler. Zusatzlich kann
die Min Drehzahl Abschaltverzégerung konfiguriert werden.
Bei dem konfigurierten Wert handelt es sich um die Zeit in
Sekunden, die die Fiihrungspumpe bei Mindestdrehzahl
laufen und sich der Istwert des Systems innerhalb der
normalen Betriebsbandbreite befinden muss, bis die
Pumpe zu Energiesparzwecken abgeschaltet wird.
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Staging and Destaging Details

Mormal Operating R.ange 100 o Override Limit 100 a ™ Autotune Stage/Destage Threshold
r
Fixed Speed Pumps Staging Bandwidth (FSEwW) | 10 o OBW Timer |10 5
{when variable speed pump is stopped)
o A Hea L D
Staging Delay 15 s Staging Delay 15 s : — : — Overtide limit
| o 1
1 1 1 1 1
i [ i W
! [ /\ HOR
Stage Threshald k] % Destage Threshold 50 % i / i i /i i \ —— Actal Head
S etpoint
1 1 1 1
Staging Speed o RPM Destaging Speed o RPM \ i /’ i i i i i NOR:
1 HE 1 HE
| . | Vo
Staging Speed Hz Destaging Speed Hz \j / I I | [
f . | Vo
r r — } I@: Crverride limit
"Override holdtime ™' 'pog’ NOR:
Staging Drestading
Deelay Delay "
[ Destage At No-Flow T"‘E
{only if No-Flow detection is active) L

Min Speed Destage Delay 300 s

0K | Cancel
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Rampe-ab-Verz. und Rampe-auf-Zeit kdnnen nur konfiguriert werden, wenn fiir Motor Start die Option Softstarter oder Star/
Delta eingestellt ist.

Die Konfiguration Laufzeit nicht verwendete Pumpe und Laufzeitausgleich ist vergleichbar mit der Master/Follower-Konfigu-
ration.

17.4.14 System Optimizing

Die Konfiguration auf der Registerkarte System Optimizing ist vergleichbar mit der Konfiguration Standard Kaskadenregler und
Master/Follower.
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17.4.15 Service

Auf der Registerkarte Service konnen vergleichbar mit Standard Kaskadenregler ganz unkompliziert Serviceeinstellungen fiir

den Erweiterten Kaskadenregler vorgenommen werden.
In dieser Ansicht kdnnen folgende Werte liberwacht werden:

. Kaskadenstatus: vergleichbar mit Standardkaskadenregler.
. Pumpenstatus: vergleichbar mit Standardkaskadenregler.
. Flhrungspumpe: vergleichbar mit Standardkaskadenregler.

. Tabelle, die flr jede Pumpe Pumpenstatus, Current Runtime Hours, Pump Total Lifetime Hours und Manual Pump
Control anzeigt.

o

Yoraussetzungen ] Setup l System Optimierung ~ Service | ;

s

Kaskadenstatus | Disabled Status | 2

™M

Fiih.Pumpe |D -

Relay Status | |
Pumpe | Pump Status | Current Runtime Hours | Pump Total Lifetime H... | Manual Pump Contraol

1 Ready 0 0 Mo Operation
2 Ready 0 0 Mo Operation
3 Ready 0 0 Mo Operation
4 Ready 0 0 Mo Operation
5 Ready 0 0 Mo Operation
6 Ready 0 0 Mo Operation
7 Ready 0 0 Mo Operation
g Ready 0 0 Mo Operation

Pumpenstatus zeigt den Status der einzelnen Pumpen in der Anwendung an.

Current Runtime Hours ist die Anzeige der Gesamtbetriebsstunden der einzelnen Pumpen seit dem letzten Reset. Anhand der

Zeit erfolgt der Laufzeitausgleich zwischen den Pumpen.
Pump Total Lifetime Hours zeigt die Gesamtbetriebsstunden der einzelnen angeschlossenen Pumpen an.

Manual Pump Control ist die Anzeige des Befehlsparameters fiir die manuelle Steuerung der einzelnen Pumpenstati.
Mégliche Pumpenstati sind:

. No operation: Es wird kein Befehl ausgefiihrt.

. Online: Der Kaskadenregler kann auf die Pumpe zugreifen.

. Alternate On: Die ausgewahlte Pumpe wird als Fiihrungspumpe verwendet.

. Offline-Off: Die Pumpe wird abgeschaltet und kann nicht durch den Kaskadenregler geregelt werden.
. Offline-On: Die Pumpe wird eingeschaltet und kann nicht durch den Kaskadenregler geregelt werden.

. Offline-Spin: Es wird ein Pumpenlauf eingeleitet.

Uber die Schaltfliche Relais Status wird das Dialogfeld Relais Status geéffnet. Darin werden Funktion und Zustand der
einzelnen Relais angezeigt.
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Relay status
Parameter number | Mame Function of Relay Skatus |
27700 Relay Standard Relay iff
2770.1 Relay Standard Relay OFfF
27702 Relay Standard Relay iff
27703 Relay Standard Relay iff
2770.4 Relay Standard Relay OFfF
27705 Relay Standard Relay CFf
27706 Relay Standard Relay iff
27707 Relay Skandard Relay Off
2770.8 Relay Standard Relay OFfF
27709 Relay Standard Relay iff
277010 Relay Standard Relay iFF
2770.11 Relay Standard Relay OFfF
277012 Relay Standard Relay iff
277013 Relay Standard Relay iff
2770.14 Relay Standard Relay OFfF
277015 Relay Standard Relay Ff
277016 Relay Standard Relay iff
2770.17 Relay Standard Relay OFfF
2770.18 Relay Standard Relay OFfF
2770.19 Relay Standard Relay iff

130BT757.10

»Relaisfunktion” definiert die Funktion der einzelnen Relais (der Zustand bezieht sich auf den Zustand der einzelnen Relais).

17.5.1 Quick-Menus
Die Quick-Meniis kdnnen in der MCT 10 Software angezeigt werden.

Die Quick-Meniis ermdglichen den schnellen Zugriff auf relevante Parameter fiir spezifische Anwendungskonfigurationen.
Der Benutzer muss in der MCT 10 Software einfach die gleichen Schritte durch die Strukturansicht wie im LCP des Frequen-
zumrichters befolgen.

B Unbenannt - MCT 10 Set-up Software | = ol )|
Datei Bestbeiten Ansicht Einfugen Kommunikstion Extras Optionen Hilfe
= 2B &% % B Se®Bu
B B Netzwerk D Name Einstellung 1 Einstellung 2 Einstellung 3 Einstellung 4 |[inh=it [ -
B Ethemet 001 | Sprache Deutsch Deutsch Deutzch Deutsch |
B Profibus DPv1 1 120 | Motomennleistung [ |1.10 110 1,10 110 W
B F L 122 |Motomennspannung |575 575 575 575 12
H Reigs2 123 |Motemennfrequenz |50 50 50 50 Hz
B SerialBus 124 | Motemennstrem 195 195 195 195 A
- @@ Projekt 125 | Motemenndrehzahl _ |1420 1420 1420 1420 RPM
= fild Foo2 128 |Motordrehrichtungs.. | Aus Aus Aus Aus
(=) =z Quick Menu E Rampenzeit Auf 1 10,00 10,00 10,00 10,00 s
B Henute SRR 312 |Rampenzeit Ab1 20,00 20,00 20,00 20,00 s
g ick Mend) 42 |Min. Frequenz [zl |00 00 00 00 :
Bl @ Applikationsmenu 414 Max Frequenz [Hz] 500 50,0 50,0 50,0 Hz
Bl w8 Allgemeine Einstellungen |5 Festdrehzahl leg [Hz]  [10,0 100 100 10,0 Hz
o Erveiterte Motordate | 575 | jemme 27 Digitalein... | Motorfreilauf (inv.) | Motorfreilauf (inv) | Motorfreilauf (inv.) | Motorfreilauf (inv.}
o Analoge Ausgange 15490 | Relaisfunktion Alarm Alarm Alarm Alarm
o Zet-Einstellungen V5401 | Refaisfunktion Motor dreht Motor dreht Motor dreht Motor dreht
" LCP-Einstellingen {530 5 T Relaisfunktion Ohne Funktien Ohne Funktien Ohne Funktion Ohne Funktion
B iy 5403 | Relaisfunktion Ohne Funktion Ohne Funkticn Ohne Funktion Ohne Funkticn
-8 Digitsle Sollwertvorg 540 4 | Refaisfunktion Chne Funktion Ohne Funkticn Ohne Funktien Dhne Funkticn
8 Analoge Sollwertvort 5455 | Refsisfunktion Ohne Funktion Ohne Funktion Ohne Funktion Dhne Funktion
E Eedaniotitahing 5106 | Relaisfunktion Ohne Funktion Ohne Funktion Ohine Funktion Ohne Funktion
o PlDinterner Sollwert {5107 | pclgisfunktion Ohne Funktion Ohne Funktion Ohne Funktion Chne Funktion
® PID externer Sollwert 530 5 T Relaisfunktion Ghne Funktion Ohne Funktion Ohne Funktion Ohne Funktion
-n Mehrzonen-Reaslun S —

130BT711.10
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18 Konvertierungsassistent

Wenn sich die Parameterdatenbank eines Ausgangsum-
richters von der eines Zielumrichters unterscheidet, werden
beim Schreiben zum Frequenzumrichter Fehler angezeigt.
Beim Schreiben von Parametern miissen Datenbankversion,
Nennleistung, Spannungsbereich und Optionskonfiguration
fur Ausgangs- und Zielumrichter identisch sein. Differenzen
kénnen mit einem der beiden Konvertierungsassistenten
der MCT 10 Software konvertiert werden:

. Konvertierung VLT zu FC

. Konvertierung FC zu FC

18.1 Konvertierungsfunktion VLT zu FC-
Serie

In der MCT 10 Software kann ein VLT5000-Frequenzum-
richter im Projekt-Ordner in einen FC302 AutomationDrive
konvertiert werden. Dies erfolgt ganz unkompliziert tiber
eine integrierte Funktion der MCT 10 Software.

Einfache Konvertierung in die MCT 10 Software:
Die Konvertierungsmatrix (Excel-Arbeitsblatt) kann ggf.
vom fortgeschrittenen Benutzer bearbeitet werden.

Read conversion

Excel sheet template

Set-up software

Write settings

Read settings \
A1 e

130BT703.10

VLT5000 FC 302

Einfache Konvertierung mehrerer Frequenzumrichter:

Klicken Sie auf das Meni ,Extras” und aktivieren
Sie die MenUoption ,Assistent Parameterkonver-
tierung”.

Wahlen Sie in den folgenden Dialogfeldern die
Frequenzumrichter fir die Konvertierung.

Nach der Konvertierung wird ein neuer FC302
Frequenzumrichter im Projekt-Ordner erstellt:

Daterbark Information
JULT 5000 Standard
a0
[esav 00
e

e

eie
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18.1.1 Importiere Frequenzumrichter von Excel

Diese Funktion kann einen FC30x Frequenzumrichter aus einem Excel-Arbeitsblatt erstellen. Ziel dieser Funktion ist, dass der
Benutzer selbst Einstellungen fiir den VLT3000 aus Einstellungen importieren kann, die in ein Excel-Arbeitsblatt kopiert
werden, und diese Einstellungen in die ausgewahlten Parameternummern im neuen FC302 kopieren lassen kann.

Ein Beispiel ist in der MCT 10 Software enthalten (vIt3000conversion.xls). Diese Beispieldatei kann vom Benutzer bearbeitet
und zum Konvertieren vom VLT3000 zum FC302 verwendet werden. Hierzu muss der Benutzer jedoch tber fundierte
Kenntnisse der Formelbearbeitung in Microsoft Excel verfiigen.

Der Benutzer muss VLT3000-Einstellungen in Spalte G8 eintragen!

wicrosoft Excel - vlit3000conversion. xls The formula: -

@_] File Edit Yew Insert Formak Tools Data  Window Help  Adobe B

Here if A8 is not empty and H8 is not
P Gl (3 (3 K G B F e - B - 4] 100] SmPY the copy the value fom GB ] | B

to this cell.

NG Mt s (7 W N N S | & By ([ | ¥4 Reph with ghanges../Qd Review, ., !

Ja - A =IF(AND(HEH:="n\/";A8=::="n\/");GB;"")I

A B [ 6 | H | I I J S R S
|1
| 2 |
| 3 |
4
: VLT 3000 to FC 302 Simple conversion table
B YLT 2000 FC 302 (SW 3.06) | Value Formula
7 Par. Funktion Value Par. Funktion Setup 1 Setup 2 |Setup 3 Setup 4
8 | 000 Sprachauswahl D ] o]
9 | 001 Paras. Betrieb : 010 Aktiver Satz _ u] ] o]
10 | 002 Kopierfunktion 051 Parametersatz Kopie 0 0 0 0
11 | 003 Betriebsart i
12 | 004 Ort-Solhwert i
13 | 005 |Anzeigewert bei fax ooz o ] o ]
14 | 006 Taste Reset 043 Taste Reset 0 0 0 0
15 | 007 Taste Stopp 041 Taste Stop o ] o ]
16 [ 008 Taste Revers %
17 | 009 Taste Jog nt
18 | 010 Sollwert Ort n
191 011 |kvYh-Zahler 1506 |Reset Zahler-kwh 0 0 0 0

MCT10 uses this column to
create the FC302 in the
proiect file.

130BT705.10
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18.2 Konvertierung FC zu FC-Serie

Mit dem Konvertierungswerkzeug ist die Migration zwischen verschiedenen Softwareversionen, Nennleistungen, Spannungs-
bereichen und Optionskonfigurationen innerhalb derselben Umrichterbaureihe méglich. Abgedeckt sind die Ausfiihrungen
FC 102, FC 202, FC 3xx und LD 302 sowie samtliche OEM-Ausfiihrungen basierend auf der Baureihe FC xxx. Differenzen
kdnnen ganz unkompliziert mit dem Konvertierungstabellenmanager ausgeglichen werden. Mit diesem Tool wird eine
Tabelle zur Konvertierung zwischen Ausgangs- und Zielumrichter erstellt.

Mit einer solchen Tabelle sind folgende Konvertierungen maoglich:

. Online- zu Online-Frequenzumrichter
. Online- zu Offline-Frequenzumrichter
. Offline- zu Online-Frequenzumrichter

. Offline- zu Offline-Frequenzumrichter

Fir Benutzer mit unterschiedlichen Kenntnissen und Kompetenzen kénnen zwei Profile mit unterschiedlichen Benutzer-
rechten konfiguriert werden.

. Administrator: Recht zur Anderung und Verwaltung der Konvertierungstabelle(n) iber den Konvertierungstabellen-
manager. Im Konvertierungstabellenmanager kénnen neue Konvertierungstabellen erstellt und in andere MCT 10
Software-Installationen importiert werden.

. Benutzer: Kein Einfluss auf Kompatibilitatsprobleme zwischen Frequenzumrichtern. Mit ordnungsgeméafen Konver-
tierungstabellen in der Datenbank kdnnen alle Projekte transparent zum Ziel geschrieben werden. Der Benutzer
kann nicht auf den Konvertierungstabellenmanager zugreifen. Bereitgestellte Konvertierungstabellen kdnnen in die
Datenbank importiert werden.

StandardmaBig wird die MCT 10 Software mit Benutzerrechten installiert. Der Konvertierungstabellenmanager wird tber ein
Kontrollkdstchen im Dialogfeld ,Konvertierungs-Tool Einstellungen” aktiviert.

B Unbenannt - MCT 10 Set-up Software

Datei Bearbeiten Ansicht Einfagen K

nikation Extras [ Opticnen | Hilfe

D= e 7\ Einstellungen fur Lesen aus Frequenzumrichter...
S HH Netzwerk Ordner Einstellungen fur Schreiben in Frequenzumrichter... t
i B, Ethernet |
B, Profibus DPvLL Fehlertoleranz Kommunikation...
- B Rsdes 1 v Direkte Bearbeitung der Parameterliste
g Z:iﬁ;: ¥ Projektzugriff Fehlerspeicher

Converter Tool Settings B
B UsB1 Impert Einstellungen... 3

ApEsEnn dnealion,. [V Enable Conversion Table Manager

Regionale Einstellungen..
MCG 305 Einstellungen... Conversion Tables Path:

Ct\Program Fies\Common Files\Danfoss
Drives\SharedSource\ConversianTables

Projekt Einstellungen...

Converter tool Settings... I8

130BT724.10

Die Konvertierungstabellen werden standardméRBig auf der lokalen Festplatte gespeichert. Bei nicht verteilter Nutzung der
Datenbank kann der Netzwerkpfad im Dialogfeld ,Konvertierungs-Tool Einstellungen” neu konfiguriert werden.
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18.2.1 Konvertierungstabellenmanager

Der Konvertierungstabellenmanager ist im Meni ,Extras” der MCT 10 Software. Dort kdnnen auch neue Konvertierungsta-
bellen in die Datenbank importiert werden.

Kenvertierungstabellenmanager 23]

Konvertierungstabells: Yorschau:

Quellumrichter

FC102_Y¥2 97 _to_V3_14.xml

FC302 V4.4 to V5,61, xmil Serie
FC302_v4,40_to_V5.61.xml e
FC302_Y4_40_to_Y/5_a4.xml L U
FC302_W4 85 to V5 42,xml Hauptversion
TUTORIAL_FC302_¥4.85 to_ V5.42.3ml i
TUTORIAL_FC302_ V4 40_to ¥5_84.xml Leistung
Spannung
Dption &
Option B
Oplion CO
Option C1

Zielumrichter
Serie
Unterversion
Hauptversion
Leistung

Spannung

Optlion &
Option B
Oplion CO

Meu...

Editieren Lazchen I

Option C1
Import...

130BT721.10

Das Dialogfenster ist in einen Listenbereich mit Konvertierungstabellen sowie einen Vorschaubereich unterteilt. Hier konnen
neue Konvertierungstabellen erstellt und vorhandene Tabellen bearbeitet oder geldscht werden.

Zum Import in andere MCT 10 Software-Installationen konnen verschiedene Tabellen in der Datenbank ausgewahlt und in
eine CVT-Datei exportiert werden. Im Vorschaubereich sind Informationen zum Ausgangs- und Zielumrichter aufgefiihrt. Fur
eine Konvertierung sind folgende Kombinationen méglich:

. Umrichterbaureihe basierend auf der FC 102/FC 202/FC 3xx-Plattform
. Softwareversion In der Datenbank erfolgt eine Unterteilung in grof3e und kleine Softwareversion.
. Nennleistung

. Spannungsbereich

. Option A
. Option B
. Option CO
. Option C1
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Neue Konvertierungstabellen kénnen mit dem Konvertierungstabellenmanager oder durch Rechtsklicken auf den Ausgangs-
umrichter und Auswahl von ,Antrieb konvertieren” erstellt werden. In beiden Féllen wird das Dialogfeld ,Konvertierung”
geoffnet. Bei Auswahl von ,Antrieb konvertieren” sind jedoch nur die Angaben zum Zielumrichter konfigurierbar.

Bei der Funktion ,Antrieb konvertieren” wird Parametergruppe 19-** nicht beriicksichtigt. Die Einstellungen werden
geschrieben, wenn der Benutzer transparent von Ausgangs- zu Zielumrichter schreibt.

Kenvertierung
Quellumrichter 1 Ziglumrichter 1
Serie |Fc-302 x| | serie |Fc-302 |
Software Version |E|—1. 40 j Software Version |DS.8—1 j
Leistung | 1., 10KW j Leistung 1 110K ;]
Spannung | 200V-240Y j Spannung i 200Y-240V L]
Option A |HU Option j Cption A 1E
Option & | Cption ~|| |option® {1 Optian ~|
Option C0 [no Option =l | optonco fpio Option =
Option C1 |NO Option _‘f_J Option €1 |N'2' Cption _"'J

Abbrechen | Ok |

130BT722.10

Wenn die Angaben zu Ausgangs- und Zielumrichter festgelegt wurden, wird der Konvertierungstabellenmanager gedffnet.
Darin sind die Unterschiede in der Parameterdatenbank aufgefiihrt.

Im Konvertierungstabellenmanager kann der Benutzer eine neue Konvertierungstabelle erstellen oder eine vorhandene
Tabelle laden. Beim Laden einer vorhandenen Konvertierungstabelle miissen Umrichterbaureihe, Softwareversion,
Nennleistung, Spannungsbereich und Optionskonfiguration tbereinstimmen. Bei Abweichungen findet die MCT 10 Software
keine geeignete Konvertierungstabelle. Wenn eine Konvertierungstabelle gefunden wurde, kann der Benutzer diese
bearbeiten oder den Ausgangsumrichter konvertieren und in einem Offline-Ordner speichern.

Die Parameterdatenbank wird standardmafig anhand der Parameter-ID aufgelistet und sortiert. Zur Vereinfachung des
Konvertierungsvorgangs kann die Parameterdatenbank nach Warnungen oder benutzerseitigen Anderungen gefiltert
werden. Rot gekennzeichnete Warnungen weisen auf Differenzen zwischen Ausgangs- und Zielumrichter hin. Damit die
Einstellungen auf den Zielumrichter angewandt werden kdnnen, ist eine Umrechnungsformel erforderlich. Bei blau gekenn-
zeichneten Warnungen wird die Formel standardmaRig ignoriert und kann auf den Zielumrichter angewandt werden. Wenn
die Formel auf alle Warnungen angewandt wird, kann die Ausgangsparameterdatenbank ohne weitere Konfiguration in die
Zielparameterdatenbank konvertiert werden.
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Kenvertierungstabelle @
Zielumrichter r Zielumrichter
Serie Fc-a02 Serie Fc-302
Hauptversion iE} Unterversion 15
Hauptversion 1 40 Unterversion | 84
Leistung 11, 10w Leistung 1. 10k
Spannung |200v-240v Spannung |200v-240v
Option A Mo Option Option A MCA121 EtherNet/TP
Option B Mo Option Option B Mo Option
Optian €0 o Option Option CO Mo Option
Option C1 IMo Option Option C1 Jo Option
Filter:
W rur Fehler [~ nur Anderungen
x J source ID ] destination ID ] formula J comment -
@ 030 ignored Parameter in Quelumrichter nicht vorhanden [
o 031 ignored Parameter in Quelumrichter nicht vorhanden
@ 032 ignored Parameter in Quelumrichter nicht vorhanden
o 106 ignored Parameter in Quelumrichter nicht vorhanden
F Y 137 137 default Ziglparameter ist parameterss bhangig
@ 154 ignored Parameter in Quelumrichter nicht vorhanden
o 158 ignored Parameter in Quelumrichter nicht vorhanden
@ 159 ignored Parameter in Quelumrichter nicht vorhanden
211 711 default Ziglparameter ist parameter bhEngig
(] 218 ignored Parameter in Quelumrichter nicht vorhanden
@ 382 ignored Parameter in Quelumrichter nicht vorhanden
o 383 ignored Parameter in Quelumrichter nicht vorhanden
[ 204 immerad Crararmatare im Cloalloeeeickbbar mickd oaekendan b
| m | b
__j Bestehende

Abbrechen J

o]

Durch Doppelklicken auf eine Wartung wird das Dialogfeld ,Formel-Editor” gedffnet. Darin wird die Zielparameterzuordnung

festgelegt. Folgende Konfigurationen stehen zur Verfiigung:

die Standardeinstellung fiir rot gekennzeichnete Warnungen.

Jeder angewandten Formel kann ein Kommentar mit benutzerdefiniertem Text zugeordnet werden. Die Kommentierung der

Zielparameter = Ausgangsparameter-ID

Zielparameter = Zielauswabhlliste oder Zahlenwert

einzelnen Warnungen ist optional.

130BT723.10

Der Zielparameter wird auf den Standardwert gemafl3 Werkskonfiguration des Frequenzumrichters gesetzt. Dies ist

Zielparameter = Ausgangsparameter multipliziert mit einem benutzerdefinierten Zahlenwert

Ignorieren Sie diesen Parameter. Die Werkseinstellung fiir blau gekennzeichnete Warnungen.

120
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Formel - Editer [5]

4 Ziclparameter ist parametersatzunabhangig

Quelparameter:

Pararmertersatz Auswahlliste:
I 137 setup | walue v... | description
Mame: Indukt, D-Achse (Ld) Setup1l 0,0 = Parameter ist keine Auswak
Setup2 0,0
Min-Wert: 0. 000000 Setup 3 0,0
Max-Wert:  1000000.015000 Setp 4 0,0
Defaultwert: 0,0 i) L ] I :
~ Ziglparameter:
Parametersatz Auswahlliste:
I0: 137 setup | value ... | description
Marme: Indukt, D-Achse (Ld) Setupl 00 -- Parameter ist keine Auswat
: Setup2 0,0
Min-Wert: 0.000000 Setup 3 0.0
Max-Wert:  1000000.015000 setup 4 0.0
Defaultwert: 0,0 il I Lally 5 aiL !
Farmel:

" Zielparameter auf Defaultwert setzen

" ZFielparameter = Quelarameter 10:
Figlparameter = Quellarameter * 1

£ 1
% Ziclparameter = 10003,0 ditierd]  (bei Auswahlliste Ziffer eingeben)
o~

Diesen Parameter ignorieren

Kommentar:

Benutzerdefinierten text

Abbrechen

130BT725.10

Wenn eine Formel auf alle rot gekennzeichneten Wenn beim Schreiben von einem Ausgangs- zu einem
Warnungen angewandt wird, muss zum Speichern der Zielumrichter Differenzen erkannt werden, nutzt die MCT
Konvertierungstabelle in der Datenbank ein Name 10 Software die Umrichterbaureihe, die gro3e Software-
zugewiesen werden. version, die Nennleistung, den Spannungsbereich und die
Optionskonfiguration als Suchkriterien. Mit einer ordnungs-
z gemallen Konvertierungstabelle in der Datenbank kann
Kenvertierungs - Tool transparent zu einem Zielumrichter geschrieben werden,
- auch wenn die kleine Softwareversion nicht Gbereinstimmt.
 Aktionen; |

Wenn mehrere Konvertierungstabellen den Suchkriterien
entsprechen, bestimmt die MCT 10 Software anhand der
kleinen Softwareversion die naheliegendste Uberein-
stimmung. Nur ein Frequenzumrichter kann transparent
|FC3CIE Y4 40 zu V5 84 zum Zielumrichter geschrieben werden.

-

v Konvertierungstabelle speic

Wenn Parametergruppe 19-** verfligbar ist, werden die
Einstellungen zum Zielumrichter geschrieben.

Abbrechen K,

130BT7726.10
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18.2.2 Konvertierung Offline zu Offline

Zum Schreiben zwischen zwei Offline-Frequenzumrichtern wéhlen Sie unter ,Alle Parameter” die entsprechende Anzahl
Datensatze aus, und klicken Sie auf ,Kopieren”.

»?i: TV iy

Datei  Bearbeiten Ansicht  Einfugen Kommunikation Extras Optionen Hilfe

DEHE| BE[& % -k TN EOOBE* S
[

= ﬁ Metzwerk D Name Einstellung 1 - I I Werkseinstellung |Einheit |_:
- B Ethernet 001 Sprache Deutsch P gt Deutsch E]
E Profibus DPv1 1 002 Hz/UPM Umschaltung _Ujfll[UPMI Kopieren Strg+C Ufm[n [UPM] |
B Rsiss 1 003 Landereinstellungen  PREELELTE Einfigen Strg+V Internaticnal
- B Roses 2 01| Netz-Ein Modus (Ha.. [TEETWE LCP Stop,Letz.Sol.
e B, SerizlBus 010 ARiia i Viom Frequenzumrichter lesen Sarel

Zum Frequenzumrichter schreiben.. Aktiver Satz

= & Projekt 011 Programm Satz S
Mot linked

= [ FC302.v440

= Alle Parameter
£, Alarme

s} Smart Logic

012 Satz verknipfen mit
013.0 | Anzeige: Verknipfte ...
0131 | Anzeige: Verknipfte ..

013.2 | Anzeige: Verknipfte ..
B g F_Ci(]Z_VS_Sat 0133 | Anzeige: Verkndpfte ..
Alle Parameter

&= 0134 | Anzeige: Verknapfte ...
£, Mlarme

Spalte(n} entfernen

Spalten anpassen

Zuweisen der Parameteransicht..,

Filter-Parameter ...

X 014 Anzeige: Parsdtze/Ka.. =t 2 23 AAAALAA ARy
ABkSmarLolic 020 Displayzeile 1.1 Drehzahl [UPM)] Drehzahl [UPA]
021 Displayzeile 1.2 | Motorstram Motorstrom
022 Displayzeile 1.3 Leistung [kW] Leistung [kW]
023 Displayzeile 2 12 2 _Freq_uen‘z .

024 Displayzeile 3
025.0 Benutzer-Menu

Sollwert %
1 -

Auswahl kopieren und in Zwischenablage einflgen | 4
130BT727.10

Beim Einfligen der Parameter in den Zielumrichter erkennt die MCT 10 Software die Differenz und wendet automatisch eine
Konvertierungstabelle an, sofern in der Datenbank eine passende Tabelle verfiigbar ist.

P 3
’ Unbenannt - MCT 10 Set-up Software EI@
Datei Bearbeiten Ansicht FEinfdgen Kommunikation Exdras Optionen Hilfe
DEHE iBRBB & % |23 B OOB 28|
E‘ HBE Netrwerk o Name Einstellung 1 Einstellung 2 Einstellung 3 Einstellung 4 Werkseinstellung | Einheit | =
- B Ethe.rnet 0ol Sprache Deutsch | Deutsch Deutsch | Deutsch |j
- B, Profibus DP1. 1 002 | Hz/UPM Umschaktung [0 00201 U/min [UPM] U/min [UPM] U/min [UPM] Ufmin [UPM]
i S 2:2;—2 003 Landereinstellungen  BIIEHENGLE International |International International International
B i e — — — : _ 5 LCP Stop, Letz.Soll.
o B, SerialBus 010 mﬂ CTEL
=) B Projekt it Akiver Satz
= E FFEUI—W-‘M a1z Sat] £ Quelle und Ziel sind unterschiedlich! MCT10 wird eine Mot linked
= Alle Parameter G50 |4, g Konvertierungstabelle benutzen, {0}
I [EF T P a}
= Al smanbogic  |\m e 2 (2}
o fFc02vss e [ 131
1= Alle Parameter 50 |4, 4 4}
e Aaris ) 014 Anzeige: Par.sitze/Ka.. AAAAAAAAREx
1} Smart Logic 020 Displayzeile 1.1 Drehzahl Drehzahl [UPM] | Drehzahi [UPM] Drehzahl [UPM]
Driicken Sie FL fir Hife | 4
130B7728.10

18.2.3 Konvertierung Online zu Online

Zum Schreiben zwischen zwei Online-Frequenzumrichtern wéhlen Sie die entsprechende Anzahl Datenséatze aus, und
befolgen Sie das Verfahren fiir das Schreiben zwischen zwei Offline-Frequenzumrichtern.
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18.2.4 Konvertierung Online zu Offline

Zum Schreiben von einem Online- zu einem Offline-Frequenzumrichter klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den
Offline-Frequenzumrichter, und wahlen Sie ,Vom Frequenzumrichter lesen”. Die MCT 10 Software erkennt die Differenz und
wendet automatisch eine Konvertierungstabelle an, sofern in der Datenbank eine passende Tabelle verfiigbar ist.

H Unbenannt - MCT 10 Set-up Software

Datei Bearbeiten Ansicht Einflgen Kommunikation Extras

Opticnen  Hilfe

Vom Frequenzumrichter lesen

Zum Frequenzumrichter schreiben

Vergleichen

rarmet

Antieb konvertieren, ..

Ausschneiden

Kopieren

Lschen

Umbenennen

IMaoterdatenbank

Eigenschaften

squenzunnichteradresse
Bus Name

Feqion

L etzte Synchronizierung

Lng

f

[R5485 1

||nternati0na| [B0OHz)

DEHE & & | % B i
E ﬁ N,ET—‘::I::net Information zum Antriek D atenbiank Information
B, Profibus DPv1 1 Frequenzumrichtersene | [FC-302
B Rs485 1 Leistungsarite | DKW
E :jiﬂis Spannung | (2002400
- B use1 Sw-Grundversion | 105.24
& PIE|CJ EHE 1; FC-302 1.10KW 200V -240Y Option & | IMCA121 EtherNet/IP
K E E"ﬁ Option B | Mo Option
EIE Meu 3 DOption O | Mo Option
) i. -j'-\uzgeu\.-'éhltenin} Crdner drucken... 'D|-:'ti0n' s I |r-,]g Option
Andere Parameterzatznamen Tomerode | |FE-302F‘1 K1T2E 20H1 B GHaarS o0

eicher der Spnchronisierungd-en mit dem &ntrieb

Werte vomn Frequenzumrichter lesen

HINWEIS

130BT729.10

Die Anschlusseigenschaften des Offline-Frequenzumrichters miissen denen des Online-Frequenzumrichters entsprechen.

MG10R703 - VLT ist eine eingetragene Marke von Danfoss.
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18.2.5 Konvertierung Offline zu Online

Zum Schreiben von einem Offline- zu einem Online-Frequenzumrichter klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den
Offline-Frequenzumrichter, und wahlen Sie ,Zum Frequenzumrichter schreiben”. Die MCT 10 Software erkennt die Differenz
und wendet automatisch eine Konvertierungstabelle an, sofern in der Datenbank eine passende Tabelle verfiigbar ist.

H Unbenannt - MCT 10 Set-up Software
Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen Kommunikation Extras  Opticnen  Hilfe

D & V| & | e i 7 ) B ool
= Metzwerk T
ﬁ E éthernet Information zum Antrieb [ratenbank Information
: E Profibus DPvl 1 Frequenzumiichterserie | [FC-302
H Rsdes 1 Leistungsarifie | 110K
B, Rsdas 2
B serialbus Spannung | (20082400
I E UsB1 SW-Grundversion | 105_34
i PE|: HE 1; FC-302 1.10KW 200V-240V Optiond [ [MCATZT EthemiatiP
rojekd
i Optian B || Mo Option
- MNeu ¥ Option CO -~ | [Na Dption
-:-.\usgewahltekn_l Crdner drucken... 'Dh'tion' 5] ] |N0 oG
Andere Parametersatznamen
Typencode | |FC-302P 1K1 T 2E 20H1B G005
Vom Frequenzumrichter lesen
Zum Frequenzumrichter schreiben quenzumiichteradresse [
Vergleichen Bus Mame  [R5485 1
Zuweisen der Region  |International [S0Hz)
Antieb konvertieren.., _etzte Synchroniziering |
Ausschneiden Hng
Kopieren &

Laschen

eicher der Synchronizierungs-en mit dem Antrieb
Umbenennen

Motordatenbank

Eigenschaften

Werte zum Frequenzumrichter schreiben

130BT732.10

HINWEIS

Die Anschlusseigenschaften des Offline-Frequenzumrichters miissen denen des Online-Frequenzumrichters entsprechen.
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19 Fehlersuche und -behebung

19.1 Fehlerdialog speichern

Eine angezeigte Fehlermeldung kann die MCT 10 Software in einer Textdatei speichern, um sie spater wieder abrufen zu
konnen - beispielsweise um Hilfe vom technischen Support zu erhalten. Wahlen Sie im Fehlerdialogfenster die Option
LSpeichern unter”. Sie kdnnen die Fehlermeldung dann als Textdatei unter einem beliebigen Dateinamen und Verzeichnis

speichern.

Beim Durchsuchen des Netzwerks nach Frequenzumrichtern wird z. B. ein Fehlerdialog angezeigt, der die nicht gefundenen

Frequenzumrichter anzeigt:

Mach Frequenzumrichtern suchen .

Status

Scanning bus for active drives..
(I 0 drivez) responded to scan,

() warnings

0z 1007
100%
‘ Schliefen | Speichern unter... I

130BT599.11

Klicken Sie auf ,Speichern unter”, um die Fehlerliste zu speichern. Das folgende Dialogfeld wird gedffnet:

H.Speichem der Fehlerliste
Speicheminzl MCTA0 Projekte LJ 4 ck Bl

- -
L Mame Anderungs.. Typ Gride

b

Zuletzt besuchte
Orte

Desktop

Es wurden keine Suchergebnisse gefunden,

Py
i

B
Danfoss

i
Computer
A
-
Metzwerk Dateiname: Jm _:] Speichem |

Dateityp: JTe:-.‘t Dateien {*hd) L] Abbrechen

130BT600.10
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19.2 Allgemeine Probleme und Lésungen

19.2.1 Anderungen nicht in PC gespeichert

Uberpriift, ob Anderungen, die im Netzwerk-Ordner
vorgenommen wurden, zum Projekt-Ordner kopiert
worden sind und dann in einem Verzeichnis auf der
Festplatte des Benutzers gespeichert worden sind.
Anderungen im Netzwerk-Ordner werden nur im Feldgerat
implementiert und werden nicht automatisch auf einem PC
gespeichert.

19.2.2 Fehlermeldung beim Installieren der
MCT 10 Software

Eine Meldung wie ,MCT 10 Software SET UP SOFTWARE -
FEHLER BEIM OFFNEN DES FC-TREIBERS”. Dieser Fehler
kann auftreten, wenn ein zweites PC-Programm installiert
ist, das die gleiche COM-Schnittstelle des PCs benutzt.
Solch ein Programm kdnnte ein SPS-Programmier-
programm, ein Palm Pilot-Treiber, ein Handy-Treiber o. A.
sein. Prifen Sie, ob andere Programme die gleiche COM-
Schnittstelle benutzen. Wenn dies der Fall ist, stellen Sie
sicher, dass das andere PC-Programm die COM-Schnittstelle
nicht sperrt oder reserviert.

Fehlermeldung beim Speichern von Parametereinstel-
lungen und Lesen/Schreiben tiber Profibus DPV1 Uber die
Funktion Datenbank aus Frequenzumrichter lesen
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19.2.3 Fehlermeldung
Kommunikationsfehler

Der Kommunikationsfehler wird immer wieder kurzfristig ein- und ausgeblendet:

Diese Art von Kommunikationsfehler tritt Gblicherweise auf, wenn Kabel unzureichend abgeschirmt sind, da in diesem Fall
EMV-Storungen die Kommunikation beeintrachtigen kénnen. Stellen Sie sicher, dass die Kabel geméaf} den Hinweisen im
Produkthandbuch fiir den Frequenzumrichter installiert sind.

Der Kommunikationsfehler wird standig angezeigt:
Diese Art von Kommunikationsfehler tritt Gblicherweise durch einen Fehler in der Netzwerkkonfiguration auf. Stellen Sie
sicher, dass die Netzwerkkonfiguration den Richtlinien im Produkthandbuch des Frequenzumrichters entspricht.

Die Fehlermeldung Kommunikationsfehler wird in der Statusleiste wie folgt angezeigt:

B Unbenannt - MCT 10 Set-up Software = T 5
Dstei Bearbeiten Ansicht Einfigen  Kommunikstion Bxtraz  Optionen  Hilfe
0= : 5| % - EE 7 OB
= $ Netzwerk D Name Einstellung 1 Einstellung 2 Einstellung 3 Einstellung 4 \ Einheit | -
- B Ethemet 201 Sprache English English English English |
~ B Profibus DPvl 1 02 Hz/UPM Umnschattung | Usmin [UPI] Usmin [UPM] Usmin [UPK] Ufmin [UPM]
B HRsss ] 003 | Landereinstellungen | International Internationsl Intemationsl Intemations|
= @ 1;Fe-3021.10Kw 200v-240v 000 | Metz-Ein Modus (Ha.. |LCP Stop,LetzSoll.  LCP Stop LetzSall. | LCP Stop,LetzSoll.  LCP Stop,Letz50ll.
=2 Alle Parameter 010 Aktiver Satz Satz1 Satz1 Satz1 Satz1
(- [ Betrieb/Display 011 | Programm Satz satz1 satz1 satz1 satz1
B &3 Motor/Last 012 | Satzverknipfen mit | Mot linked Mot linked Not linked Mot linked
(- (#) Bremsfunktionen 0130 | Anzeige: Verknupfte .. |{0] 10} (0} (0
b o= Soie Raipen 0131 | Anzeige: Verknupfte ... |{1} a a e
Ee- .;E Gt AW 0132 | Anzeige: Verknapfte .. ({2} 2} 21 {2}
&= teriEhgiEiyfAusgange 0133 | Anzeige: Verknupfte ... |3} a) &) a3l
B 3 Analoge Ein-/Ausg. 0134 | Anzeige: Verknupfte .. |{4} ) ) “
[~ E7 PID Regler 014 | Anzeige: Par.satze/Ka... | AAAAAAT Ahex AAAAAN Ahex AAAAAAL Ahex AAAAAA Ahex
- Ha Opt/Schnittstellen 020 Displayzsile L1 Drehzahl [UPR1] Drehzahl [UPK] Drehzahl [UPM] Drehzahl [UPM]
&= 1= Hbares [ Motsretram Motsrstram Motsrstram Motsretram
ol L s 022 Leistung [kW] Leistung [kW] Leistung [kW] Leistung [kW]
- &2 Senderfunktionen [EE) Bcibieites - = - -

130BT601.11
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19.2.4 Kommunikationsfehler

Wenn eine falsche/unzuldssige Aktion versucht wurde, wird eine Fehlermeldung farbig hervorgehoben in der Statusleiste
unten im Fenster der MCT 10 Software angezeigt.

Wenn ein Kommunikationsfehler auftritt, wird die Statusleiste unten im Fenster der MCT 10 Software farbig hervorgehoben
und zeigt die Fehlermeldung Kommunikationsfehler, wie im folgenden Beispiel:

B Unbenannt - MCT 10 Set-up Software =]
Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen Kommurikstion Edrss  Optionen  Hilfe
= 3| & | e ZRE DO
& Netzwerk ID Mame Einstellung 1 Einstellung 2 Einstellung 3 Einstellung 4 ‘ Einheit | B
B Fthemet a01 Sprache English Englich Englizh Englizh |
~ B Profibus DPv1 1 02 Hz/UPM Umschaltung | Usmin [UPM] Ufmin [UPM] Usmin [UPM] Ufmin [UPM]
B 7 003 | Landersinstellungen | Internstional Internstional International Internstional
W 200V-240V 004 | Netz-Ein Modus (Ha... |LCP Stop,LetzSoll. | LCP Stop,Letz.Soll.  |LCP Stop,LetzSoll. | LCP Stop Letz5oll,
Parameter| 010 Aktiver Satz Satz1 Satz1 Satz1 Satz1
B [ BetriebDisplay 01 | Programm Satz Satz1 Satz1 Satz1 Satz1
B 43 Motor/Last 012 verkniipfen mit | Not linked Not linked Mot linked ot linked
[ (@) Bremsfunktionen 0130 {0} {0} {0}
[~ & Sellwert/Rampen 0131 i1} {13} {1}
B ME Uifnarany 132 : 2} 2 2
FH- 4 Digit. Ein/ 0133 | Anzeige: Verkniipfte .. |{3} 23 3 3}
FH- 45 Analoge Ein- 0134 | Anzeige Verknupfte .. |4} () ) 4}
[~ £ PID Regler 014 | Anzeige: Par.citze/Ka... | AAAAAAL Ahex AAAAAAL Ahex AAAAAAL Ahex AAAAAAL Ahex
B Ea Opt/Schnittstellen 020 | Displayzeile L1 Drehzzhl [UPM] Drehzahl [UPM] Drehzahl [UPM] Drehaahl [UPI]
53] Hhenes 021 Motorstrom Motorstrom Motorstrom Motorstrom
[ de} Smart Logic 022 Leistung [kW Leistung [kW] Leistung [kW] Leistung [kw]
[~ 28 Senderfunktionen 03 Frequenz Frequenz Frequenz Frequenz
& B info/wertung 024 | Displayzeile 3 Sollwert % Sollwert % Sollwert % Sollwert %
B~ S Datenanzeigen 0250 | Benutzer-Ment 1 i 1 1
[ Datenanzeigen 2 0251 | Benutzer-Menu 2 b 2 2
B = EEIEN e 0252 | Benutzer-Meni A pil A Fil
-l Blaiirie 0253 | Benutzer-Menu 22 2 22 2
A+} Smart Logic 0254 | Benutzer-Mena 3 2] 23 2]
B Raes 2 0255 | Benutzer-Menu 2 % A 4
B serialBus 0256 | Benutzer-Mena 67 &7 67 &7
o O Projekt 0257 | Benutzer-Menu 1551 1551 1551 1551
] n = i =
Dritcken Sie F1 far Hilfe Kormmunikationsfehler
1308T602.11
Wenn kein Kommunikationsfehler aufgetreten ist, sieht das gleiche Fenster wie folgt aus:
B Unbenannt - MCT 10 Set-up Software =) ==
Dotei Bearbeiten Ansicht Einfugen Kommunikation Edias Optionen  Hilfe
D i TN B GOR!
- B Netzwerk D Name Ei 1 Ei 2 Ei 3 Einstellung 4 | Einheit | | +
B Ethemet 001 Sprache English English English English |
B Profibus DPv1 L W02 | Hz/UPM Umschaltung | U/min [UPM] Ufmin [UPM] Ufmin [UPM] Ufmin [UPM]
B orssss 003 Landereinstellungen |International International International International
B 1 FC-302 110Kw 200V-2407 004 | Metz-Ein Modus (Ha... |LCP StopLetzSoll. | LCP StopletzSoll. | LCP StopletzSoll. | LCP Stop,LetzSoll
= 010 | Aktiver Setz satzl satzl satzl Satz1
Bl Betrieb/Display 001 |Programm Satz Satz1 Satz1 Satz1 Satz 1
S Meter/Last 012 Satz verknupfen mit | Mot linked Mot linked Mot linked Mot linked
(o) Bréawtuhkiicricn 0130 | Anzeige: Verknapfte .. |0} {0} {0} 10}
= Stllwert/Rapipen 0131 | Anzeige: Verknupfte .. |1} 1) ) )
;: Greeaen s mUnge 0132 | Anzeige: Verknupite ... (2] 2} 21 2
+ Digit. Ein-/Ausgénge 0133 | Anzeige: Verknupfte .. |{3} 31 3} 31
g Amaloge Eiri/usg. 0134 | Anzeige: Verknapfte .. |{4) ) 10} 1
1 PID Regler 014 | Anzeige Parsdtze/Ka.., | AAAAAAL Ahex ARAAAALAhEX ARAAAATAhex ARAAAATAhex
a Opt./Schnittstellen 020 zeile L1 Drehzzhl [UPM] Drehzahl [UPI] Drehzahl [UPM] Drehzahl [UPM]
. [ eile 1.2 Matorstrom Motorstrom Motorstrom Motorstram
1 ISmmLDg'i_ 022 zeile 1.3 Leistung [kW] Leistung [kW] Leistung [kw/] Leistung [kw]
L Sandahankiiniin 023 | Displayzeile 2 Frequenz Frequenz Frequenz Frequenz
% Info/Wartung 024 Displayzeile 3 Sollwert % Sollwert % Sollwert % Sollwert %
A P sleaarzsgen 0250 | Benutzer-Menu 1 1 1 1
 — 0251 | Benutzer-Menu 2 2 2 2
FEAHIE MEmiRle 0252 | Benutzer-Menu a1 2 pil 1
larme 0253 | Benutzer-Meni 2 2 2 2
= dgk:smad Logic 0254 | Benutzer-Menu 3 2 3 2

130BT603.10

Kommunikationsfehler treten lblicherweise durch unzureichende Abschirmung von Kabeln auf, d. h. ein Kabel wurde nicht
gemal’ der Installationsanleitung installiert.
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20 Kundenspezifische Initialisierungswerte (Customer Specific
Initialisation Values, CSIV)

Dateien mit kundenspezifischen Initialisierungswerten und Sprachdateien kdnnen auf den geladen werden. CSIV-Dateien
enthalten Parametersadtze zur schnelleren Inbetriebnahme des s. Das Flashen von Dateien ist nur tber den seriellen Bus
moglich. Die serielle Adresse des s muss dafiir auf 1 gesetzt werden.

Die Funktionen sind in Tabelle 20.1 aufgefihrt.

Flash-Datei-System CSIV-Dateien CSIV-Dateien I6schen Sprachdateien Sprachdateien
des Frequenzum- herunterladen herunterladen l6schen
richters anzeigen
N.v. N.v. N.v. N.v. N.v.
N.v. N.v. N.v. N.v. N.v.
Ja Ja Ja Ja Ja
Ja Ja Ja Ja Ja
Ja Ja Ja Ja Ja
Abgeleitete Versionen Ja Ja Ja Ja Ja
der FC-Serie
AAF005 Ja Ja Ja Ja Ja

Die Funktion ist in Form des Plugins ,Frequenzumrichter
Dateisystem” verfuigbar und kann Uber die Netzwerk- und
Projekt-Teilnehmer aufgerufen werden.

B 1; Fo-a0z =
+- = Al Parameters E
£o Blarms 2

1+} Smart Logic
-! Software Upgrader

Drive File System:

Aus dem Netzwerk-Teilnehmer kann lediglich der Inhalt
des Flash-Datei-Systems des Frequenzumrichters angezeigt
werden. Dazu muss das serielle FC-Protokoll 8-30 FC-
Protokoll auf [1] FC/MC-Profil gesetzt werden. CSIV- und
Sprachdateien kdnnen nur aus dem Projekt-Teilnehmer
heruntergeladen werden.
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20.1 Erstellen von CSIV-Dateien

Neue CSIV-Dateien kénnen durch Rechtsklicken im rechten Bereich des Antriebs Datei Manager und Auswahl von Neue
Datei->CSIV Datei erstellt werden. Eine leere CSIV-Datei wird erstellt und im rechten Fenster beginnend mit der Standardbe-
zeichnung 1 angezeigt. Vorhandene CSIV- oder Sprachdateien kénnen mit der Menifunktion Importiere Datei in die Liste
importiert werden.

o
B Untitled - MCT 10 Set-up Software LEE 3
Ele Edit Wew Insert Drive File System Communication Tools Options  Help g
; ; =
D=zHE 2p - ? | A 3
o M
= @ Metwiork File Mame ‘ Type Size -
B.orvt Ql csiv 0 bytes
B, Emulator
B, Ethernet
= B, serial [ew File b CSIVFile
--1H Lj FC-302 2.20KW 200v-240Y Irpart File
+- 1= All Parameters
# dlarms
Aok Smart Logic Drive File Manager

ad Software Upgrader
Drive File System

= @ Project
= B 1 Fca02
&3 ég &ll Parameters
2, Blarms
4=} Smart: Logic
A Software Upgrader
Drive File System

CSIV-Dateien mit Initialisierungswerten kdnnen mit der Menufunktion ,Exportiere Datei" exportiert werden. Im Meni ,Datei”
stehen wie gewohnt die Funktionen zum Ausschneiden, Kopieren, Einfiigen, L6schen oder Umbenennen von Dateien in der
Liste zur Verfligung.

130 MG10R703 - VLT ist eine eingetragene Marke von Danfoss.



Dt

Kundensperzifische Initialis... MCT 10 Software

20.2 Konfigurieren von CSIV-Dateien

Die CSIV-Datei kann in einem Editor konfiguriert werden. Doppelklicken Sie dazu in der Liste auf die Datei, oder wahlen Sie
im Menu die Funktion Datei bearbeiten.

Edit CSIV File E
File Options 2
] Up g
Edit parameters below, Filz Contents: -

ID Name Setup 1 Setup 2 Setup 3 Kad Para... | SEtUp Walue |

0ol Language English English English e | a0z Setup 1 FC R5483

o0z Makor Speed Unit RPM RPM FPH ggg EZEEE g Eg Eg:gg

003 Reqgional Setkings International International International 02 Setup 4 FC R5485

004 Operating State at Po... |Forced stop, ref=old  Forced stop, ref=old  Forced stop, ref=c 12140 Setup 1 Half Duplex

012 | Thisset-uplinkedto | Mot finked Nt linked Mt inked iiég'l ngEE i " OE;Eanﬁ'ff‘

0z0 Display Line 1.1 Small Speed [RPM] Speed [RPM] Speed [RPM]

021 Display Line 1.2 Small Maokor Current Mator Current Matar Current:

0zz Display Line 1.3 Small Power (k'] Power [kw] Power [kw]

023 Display Line 2 Large Frequency Freguency Frequency

024 Display Line 3 Large Reference % Reference % Reference %

025.0 Iy Personal Menu 1 1 1

0251 Iy Personal Menu 20 20 20

025.2 Iy Personal Menu 21 21 21

025.3 Iy Personal Menu 22 22 22

025.4 Iy Personal Menu 23 23 23

025.5 Iy Personal Menu 24 24 24

025.6 Iy Personal Menu &7 57 67

025.7 Iy Personal Menu 1551 1551 1551

025.8 Iy Personal Menu i} 0 0

025.9 | My Personal Menu ] 0 0 |

<] N

Cancel

Im linken Fenster werden die aus dem Projekt importierten Parametereinstellungen angezeigt. Im rechten Fenster wird der
eigentliche Inhalt der CSIV-Datei angezeigt.

Der Inhalt der CSIV-Datei wird entsprechend den im MenU Datei festgelegten Einstellungen automatisch generiert.

Full Change set: Der Inhalt der CSIV-Datei richtet sich nach den benutzerseitigen Anderungen im Projekt einschlieBlich
samtlicher abhangiger Parameter.

Minimal change set: Der Inhalt der CSIV-Datei richtet sich nur nach den benutzerseitigen Anderungen. Bei dieser Option ist
die CSIV-Datei unabhangig von der Firmware-Version des Frequenzumrichters, es sei denn, einer der benutzerkonfigurierten
Parameter ist nicht verfligbar.

Der CSIV-Datei-Editor verfligt zudem Uiber eine Bearbeitungsfunktion fir Parametereinstellungen. Diese ist vergleichbar mit
der generellen Parameterhandhabung der MCT 10 Software.

Bei falschem Inhalt der CSIV-Datei kénnen die Anderungen im Menii ,Optionen” riickgéngig gemacht werden.

Parameter auf Projektwerte zurticksetzen: Die Initialisierungswerte werden auf die Inhalte von CSIV-Dateien angewandt, die
dem Originalprojekt entsprechen.

Zuriicksetzen auf Standardwerte: Alle Parameter werden auf die Werkskonfiguration zurlickgesetzt, und der Inhalt sémtlicher
CSIV-Dateien wird geldscht.

Uber die Schaltfliche Speichern werden die Parametereinstellungen aus dem Dateiinhalt in der CSIV-Datei gespeichert.
Mit Abbrechen werden alle Anderungen verworfen und der CSIV-Editor geschlossen.
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20 Informationen zum werden als Teil des CSIV-Inhalts ebenfalls in der Datei gespeichert. Beim Offnen der Datei im CSIV-Editor
wird eine Kompatibilitatsprifung durchgefiihrt.

= - o
Import results @
t
Fraject Dirive File -
Seties: FC-302 Series: Fc-302
Datshase: 06,41 Database: 0641
Software: 06,42 Software: 0642
Filker
Mokes (" Warpings 0 Errors - &l (+

Mo problems encountered

.................................

Wenn Parametereinstellungen in der Datei gespeichert wurden, die Datei zur Validierung ein zweites Mal 6ffnen.
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20.3 Frequenzumrichter Datei Manager

Uber die Meniifunktion ,Frequenzumrichter Datei Manager” kénnen Dateien auf den geladen oder aus diesem geléscht
werden.

o
B Untitled - MCT 10 Set-up Software BEX =
Elle Edit Yiew Insert Drive File System Communication Tools Options  Help o
. =
DedE 2p Bl S
] A
] g Metwork File Mame ‘ Type Size -
H orvt gcslv-test =3 92 bykes
B emuistor T .
B Ethernet Import File
= B, serial
=0 B 1; FC-302 220K 200v-240v Export File
B 1= Al Parameters Drive File Manager
#& Alarms
4+} Smart Logic
o Software Upgrader
Drive File System
] @ Project Copy
= | 1 Fca0z B
+-- 2= All Parameters
£ Alarms Delete
4+} Smart Logic Renanme
8l Software Upgrader -
Drive File System Edi File

Puts the drive in boot mode and starts the Drive File manager
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Beim Offnen des Frequenzumrichter Datei Manager wechselt der in den Service-Modus. Wenn die Verbindung unterbrochen
oder die Stromversorgung des aus- und wieder eingeschaltet wird, verbleibt der im Service-Modus. Ein Zwangswechsel in
den Normalmodus ist mit dem Plugin Software Upgrader méglich.

i ! O

Warning E =

&

Project Drive: Connecked Drive: la_:t

o

M

Seties: —

Pawer:

Yolkage:

Saftware Yersion:

Options:
—Legend
Full Compatibilis:
Lirnited Campatibility: r
Incompatibility warning: | thart
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Der Frequenzumrichter Datei Manager ist in einen linken Bereich mit der Bezeichnung Projekt und einen rechten Bereich mit
der Bezeichnung Frequenzumrichter im Netzwerk unterteilt.

Im Bereich Projekt sind die Dateien im Projekt aufgefuhrt.

Im Bereich Frequenzumrichter im Netzwerk sind die Dateien aus dem Flash-Datei-System des s aufgefiihrt.

[ T

o
Drive File Manager =
N
00
Project Drive iZonnected drive lc_o
o
™M
Marne | T... | Size | Marne | T... | Size | -
Z5I-tesk iy 97 bytes QErman lng 93696 b...
french mg  9Z1z0b...
I_* italian lha 94712 h...
i | spanish Ing 93904 b...
danish ng 92372 hb...
«,_| Swedish g 34472 b...
: Cutch mg 34620 b...

X Finnish lng  35620b...

In der Mitte befinden sich drei Schaltflachen:

Mit der Pfeil-nach-rechts-Taste werden die Dateien aus dem Projekt in das Flash-Datei-System des s verschoben.

Mit der Pfeil-nach-links-Taste werden die Dateien aus dem Flash-Datei-System des s in das Projekt verschoben.

X

Mit der Schaltflache Beenden wird der Datei Manager geschlossen, und der wechselt zuriick in den Normalmodus.
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