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Introduktion VLT’ HVAC Drive Programming Guide

1 Introduktion

VLT HVAC Drive

(€0 ¢

Denne vejledning kan anvendes til
alle VLT HVAC Drive-frekvensom-
formere med softwareversion 3.5.x.
Se softwareversionsnummeret i
15-43 Softwareversion.
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1.1.1 Copyright, ansvarsbegraensning og
forbehold for sendringer

Denne publikation indeholder oplysninger, der tilhgrer
Danfoss. Ved at acceptere og bruge denne manual erkleerer
brugeren sig indforstaet med, at oplysningerne heri
udelukkende bruges til betjening af udstyr fra Danfoss eller
udstyr fra andre producenter under forudsaetning af, at
sadant udstyr er beregnet til kommunikation med Danfoss-
udstyr via en seriel kommunikationsforbindelse. Denne
publikation er omfattet af copyright-lovgivningen i Danmark
og de fleste andre lande.

Danfoss indestar ikke for, at et softwareprogram, der er
produceret i overensstemmelse med retningslinjerne i denne
manual, vil fungere korrekt i ethvert fysisk hardware- eller
softwaremiljg.

Selv om Danfoss har testet og gennemgaet dokumenta-
tionen i denne manual, fremsaetter Danfoss ingen garantier
eller pastande, det veere sig udtrykkelige eller underfor-
stdede, med hensyn til denne dokumentation, herunder
dokumentationens kvalitet, effektivitet eller egnethed til
bestemte formal.

Danfoss kan under ingen omstaendigheder holdes ansvarlig
for direkte, indirekte, seerlige tab, tilfaeldigheder eller
folgeskader som en felge af brugen af eller manglende evne
til at anvende oplysningerne i denne manual korrekt, selv i
tilfeelde af oplysning om muligheden for sadanne skader i
sardeleshed geelder, at Danfoss ikke haefter for omkost-
ninger, hvilket omfatter, uden at veere begraenset til, tab som
folge af manglende indteegter eller drift, tab af eller skader
pa udstyr, tab af computerprogrammer, tab af data, omkost-
ninger til erstatning af disse og krav fremsat af tredjeparter.

Danfoss forbeholder sig ret til nar som helst at revidere
denne publikation og foretage aendringer af dens indhold
uden at veere forpligtiget til at oplyse tidligere eller
eksisterende brugere om sadanne revisioner eller eendringer.

1.1.2 Godkendelser

€.o &

1.1.3 Symboler

Symboler, der benyttes i denne vejledning.

BEMARK!

Angiver, at laeseren skal vaere opmaerksom pa noget.

AFORSIGTIG

Angiver en potentielt farlig situation, som, hvis den ikke
undgas, kan medfere mindre eller moderat person- eller
udstyrsskade

AADVARSEL|

Angiver en potentielt farlig situation, som, hvis den ikke
undgas, kan medfere dedsfald eller alvorlig personskade.

*  Indikerer en fabriksindstilling H
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1.1.4 Forkortelser 1
Vekselstrgm a.c. Vekselstrom
American Wire Gauge AWG
Ampere/AMP A
Automatisk motortilpasning AMA
Stremgraense lLim
Grader celsius °C
Jaevnstrgm DC
Frekvensomformerafhaengigt D-TYPE
Elektromagnetisk kompatibilitet EMC
Elektronisk termorelze ETR
Frekvensomformer FC
Gram g
Hertz Hz
Hestekraefter hk
Kilohertz kHz
LCP-betjeningspanel LCP
Meter m
Millihenry-Induktans mH
Milliampere mA
Millisekund ms
Minut min
Bevaegelsesstyringsveerktoj MCT
Nanofarad nF
Newtonmeter Nm
Nominel motorstram IMN
Nominel motorfrekvens fmN
Nominel motoreffekt Pmn
Nominel motorspaending UmN
Parameter Parameter
Protective Extra Low Voltage PELV
Printbanekort PCB
Nominel udgangsstrem for vekselretter IINV
Omdrejninger pr. minut O/MIN
Regenerative klemmer Regen
Sekund s
Synkron motorhastighed ns
Momentgraense Tum
Volt Vv

Den maksimale udgangsstrgm. Ivir,max
Den nominelle udgangsstrgm, som frekvens- | lvitn
omformeren leverer
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1.1.5 Tilgeengelig litteratur til VLT HVAC
Drive

- Betjeningsvejledning MG.11.Ax.yy indeholder
oplysninger, der er ngdvendige i forbindelse med
ibrugtagning af frekvensomformeren.

- Betjeningsvejledning VLT HVAC Drive High Power,
MG.11.Fx.yy

- Design Guide MG.11.Bx.yy indeholder samtlige
tekniske oplysninger om frekvensomformeren og
om kundetilpasning og applikationer.

- Programming Guide MG.11.Cx.yy indeholder
oplysninger om, hvordan du programmerer, og
omfatter de fulde parameterbeskrivelser.

- Monteringsinstruktion, Analog 1/0-option MCB 109,
MI.38.Bx.yy

- Applikationsbemaerkning, Temperaturdera-
tingguide
MN.11.Ax.yy

- Med det pc-baserede konfigurationsveaerktgj MCT

10, MG.10.Ax.yy kan brugeren konfigurere
frekvensomformeren fra en Windows-™ baseret pc.

- Danfoss VLT® Energy Box-software pa
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions,
veelg derefter PC Software Download

- VLT HVAC Drive-frekvensomformerapplikationer,
MG.11.Tx.yy

- Betjeningsvejledning VLT HVAC Drive Profibus,
MG.33.Cx.yy

- Betjeningsvejledning VLT HVAC Drive Device Net,
MG.33.Dx.yy

- Betjeningsvejledning VLT HVAC Drive BACnet,
MG.11.Dx.yy

- Betjeningsvejledning VLT HVAC DriveLonWorks,
MG.11.Ex.yy

- Betjeningsvejledning VLT HVAC Drive Metasys,
MG.11.Gx.yy

- Betjeningsvejledning VLT HVAC Drive FLN,
MG.11.Zx.yy

- Udgangsfilter Design Guide MG.90.Nx.yy
- Bremsemodstand Design Guide MG.90.0x.yy

X = Revisionsnummer
yy = Sprogkode

Danfoss teknisk litteratur er tilgeengelig i trykt form fra dit
lokale Danfoss salgskontor eller online pa:
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/Documen-
tations/Technical+Documentation.htm

1.1.6 Ordforklaring

Frekvensomformer:
IvLT.MAKS
Maksimal udgangsstrem.

IviTN
Den nominelle udgangsstrem, som frekvensomformeren
leverer.

UvLT, MAKs
Maksimal udgangsspaending.

Indgang:

Styrekommando

Du kan starte og standse den tilsluttede motor ved hjzelp af
LCP og de digitale indgange.

Funktionerne er opdelt i to grupper.

Funktionerne i gruppe 1 har hgjere prioritet end
funktionerne i gruppe 2.

Gruppe 1 Nulstil, Frilgb stop, Nulstil og frilgbsstop, Kvikstop,
DC-bremse, Stop og [Off]-tasten.

Gruppe 2 Start, Pulsstart, Reversering, Start reversering, Jog
og Fastfrys udgang

Motor:

Motor kerer
Moment genereret pa udgangsaksel og hastighed fra nul O/
MIN til maks. hastighed pa motor.

fioG
Motorfrekvensen nar jog-funktionen er aktiveret (via digitale
klemmer).

fm
Motorfrekvens.

fmax
Maksimal motorfrekvens.

fmin
Minimal motorfrekvens.

fmN
Nominel motorfrekvens (typeskiltdata).

Im
Motorstregm (faktisk).

IMN
Nominel motorstrem (typeskiltdata).

wN
Nominel motorhastighed (typeskiltdata).

ns
Synkron motorhastighed

n _2Xxpar.1 -23xX60s
s par..1 -39

PmN
Nominel motoreffekt (typeskiltdata i kW eller hk).
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TmN
Nominelt moment (motor).

Um
Aktuel motorspaending.

UmN
Nominel motorspaending (typeskiltdata).

Startmoment
Moment o
=
~
<
777777777 Kipgreense E
o/min
VLT

Frekvensomformerens virkningsgrad er defineret som
forholdet mellem udgangs- og indgangseffekten.

Start-stop_ kommando
En stopkommando, der tilhgrer styrekommandoerne i
gruppe 1. Se denne gruppe.

Stopkommando
Se styrekommandoer.

Referencer:

Analog reference

Et signal sendt til de analoge indgange 53 eller 54, kan veere
spaending eller strgm.

Binaer reference
Signal, der sendes til seriel kommunikation-porten.

Preset-reference

En defineret preset-reference, som kan angives fra -100 % til
+100 % af referenceomrddet. Der kan valges otte preset-
referencer via de digitale klemmer.

Pulsreference
En pulsfrekvens, som tilferes de digitale indgange (klemme
29 eller 33).

Refmax 1
Bestemmer forholdet mellem referenceindgangssignalet ved

100 % fuld skalavaerdi (typisk 10 V, 20 mA) og den

resulterende reference. Maksimumreferencevzerdien, der er
indstillet i 3-03 Maksimumreference.

Refmin

Bestemmer forholdet mellem referenceindgangen ved 0 %
veerdi (typisk 0 V, 0 mA, 4 mA) og den resulterende reference.
Min. referencevaerdien, der er indstillet i 3-02 Minimumre-
ference.

Diverse:

Analoge indgange

De analoge indgange kan anvendes til at styre en raekke
forskellige funktioner i frekvensomformeren.

Der findes to typer analoge indgange:

Stremindgang, 0-20 mA og 4-20 mA

stremindgang, 0-10 V DC ()

stromindgang, -10 - +10 V DC ().

Analoge udgange
De analoge udgange kan levere et signal pa 0-20 mA, 4-20

mA.

Automatisk motortilpasning, AMA
AMA-algoritmen bestemmer de elektriske parametre for den
tilsluttede motor ved stilstand.

Bremsemodstand

Bremsemodstand er et modul, der kan absorbere den
bremseeffekt, der genereres ved regenerativ bremsning.
Denne regenerative bremseeffekt ager mellemkredsspaen-
dingen, og en bremsechopper sgrger for at afsaette effekten i
bremsemodstanden.

Konstant momentkarakteristik, anvendes til alle applika-
tioner som f.eks. transportband, fortreengningspumper og
kraner.

Digitale indgange
De digitale indgange kan bruges til at styre diverse

funktioner i frekvensomformeren.

Digitale udgange
Frekvensomformeren har to halvlederbaserede udgange, der

kan levere et signal pd 24 V DC (maks. 40 mA).

DSP
Digital signalprocessor.

ETR

Elektronisk termorelee er en beregning af termisk belastning
baseret pa aktuel belastning og tid. Den har til formal at
beregne motortemperaturen.

Hiperface®

Hiperface®er et registreret varemaerke tilhgrende Stegmann.
Initialisering

Ved initialisering (74-22 Diriftstilstand) vender frekvensom-
formeren tilbage til fabriksindstillingen.

MG.11.CB.01 - VLT er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss 7
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Periodisk driftscyklus

En klassificering for periodisk drift angiver en sekvens af
driftscyklusser. Hver cyklus bestar af en periode med og en
periode uden belastning. Driften kan vaere enten periodisk
drift eller ikke-periodisk drift.

LCP

Lcp-betjeningspanelet er den komplette graenseflade til
betjening og programmering af frekvensomformeren.
Betjeningspanelet er aftageligt og kan monteres op til 3
meter fra frekvensomformeren, f.eks. i en tavlefront ved
hjeelp af installationssaetoptionen.

Isb
Mindst betydende bit.

msb
Mest betydende bit.

MCM
Forkortelse for Mille Circular Mil, som er en amerikansk
maéleenhed for kabeltvaersnit. 1 MCM = 0,5067 mm?Z.

Online-/offlineparametre

/Andringer af onlineparametre aktiveres, umiddelbart efter at
datavaerdien er aendret. £ndringer af offlineparametre
aktiveres forst, nar der trykkes pa [OK] pa LCP.

Process PID

PID-styringen opretholder den gnskede hastighed, tryk,
temperatur osv. ved at tilpasse udgangsfrekvensen til den
varierende belastning.

PCD
Processtyringsdata

Effektcyklus
Afbryd netforsyningen, indtil displayet (LCP) slukkes. Tilslut

derefter stremmen igen

Pulsindgang/trinvis encoder

En ekstern, digital pulstransmitter, som benyttes til at
tilbagefgre oplysninger om motorhastigheden. Encoderen
anvendes i applikationer, hvor hastighedsstyringen kraever
stor ngjagtighed.

RCD (fejlstremsafbryder)
Fejlstromsafbryder.

Opseetning
Der kan gemmes parameterindstillinger i fire opsaetninger.

Det er muligt at skifte mellem de fire parameteropseetninger,
og der kan redigeres i en af opsaetningerne, mens en anden
er aktiv.

SFAVM
Switchmegnster ved navn Stator Flux-orienteret Asynkron
vektormodulering (14-00 Koblingsmanster).

Slipkompensering
Frekvensomformeren kompenserer for motorslippet ved at

give frekvensen et tilskud, der fglger den malte motorbe-
lastning, sdledes at motorhastigheden holdes naesten
konstant.

Smart Logic Control (SLC)

SLC er en raekke brugerdefinerede handlinger, som afvikles,
nar de tilknyttede brugerdefinerede haendelser evalueres
som sande af Smart Logic Controller. (Par.-gruppe 13-**
Smart Logic Control (SLC)).

STW
statusord

FC-standardbus
Inklusive RS-485-bus med FC-protokol eller MC-protokol. Se
8-30 Protokol.

Termistor:

Temperaturafhaengig modstand, der placeres, hvor
temperaturen skal overvages (frekvensomformer eller
motor).

Trip
Tilstand, der skiftes til i fejlsituationer, f.eks. hvis frekvensom-
formeren udsaettes for en overtemperatur, eller hvis
frekvensomformeren beskytter motoren, processen eller
mekanismen. Genstart forhindres, indtil arsagen til fejlen er
forsvundet, og trip-tilstanden annulleres ved at aktivere
nulstilling, eller i nogle tilfeelde ved at nulstilling er
programmeret til at blive udfert automatisk. Trip ma ikke
benyttes i forbindelse med personsikkerhed.

Triplast

En tilstand, der skiftes til i fejlsituationer, hvor frekvensom-
formeren beskytter sig selv og kraever fysisk indgriben, f.eks.
hvis frekvensomformeren udsaettes for kortslutning pa
udgangen. En I3st trip kan kun annulleres ved at afbryde
strammen, fierne arsagen til fejlen og tilslutte frekvensom-
formeren igen. Genstart forhindres, indtil trip-tilstanden
annulleres ved at aktivere nulstilling, eller i nogle tilfelde ved
at nulstilling er programmeret til at blive udfert automatisk.
Trip ma ikke benyttes i forbindelse med personsikkerhed.

VT-karakteristik
Variabel momentkarakteristik anvendes til pumper og
ventilatorer.

VvCpls

Sammenlignet med styring af standardspaendings-/frekvens-
forholdet giver Voltage Vector Control (VVCP*) forbedret
dynamik og stabilitet bdde ved 2endring af hastighedsre-
ference og i forhold til belastningsmomentet.

60° AVM
Switchmegnster kaldet 60° Asynkron Vektormodulering
(14-00 Koblingsmeanster).

Effektfaktor
Effektfaktoren er forholdet mellem |1 og Irwms.

~/§xe/1 cos®

Effekt- faktor = —————
V3xUx/ RMS

Effektfaktoren til 3-faset styring:

_ 11 xcospl

'rms

7 eftersom cospl = 1
RMS
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Effektfaktoren indikerer i hvilken grad frekvensomformeren
belaster netforsyningen.

En lavere effektfaktor betyder hgjere Irus for den samme kW-
ydelse.

Iams = NIE + 18 + 15 + .+ 12

Derudover indikerer en hgj effektfaktor, at de forskellige
harmoniske stramme er lave.

Frekvensomformerens indbyggede DC-spoler producerer en
hgj effektfaktor, hvilket minimerer belastningen af netforsy-
ningen.

AADVARSEL|

Spaendingen pa frekvensomformeren er farlig, nar den er
sluttet til netforsyning. Forkert montering af motoren,
frekvensomformer eller fieldbus kan forarsage dedsfald,
alvorlig personskade eller beskadigelse af materiel. Overhold
derfor vejledningen i denne manual samt lokale og nationale
bestemmelser og sikkerhedsforskrifter.

Sikkerhedsforskrifter
1. Netforsyningen til frekvensomformeren skal
afbrydes, nar der skal udfgres reparationsarbejde.
Kontrollér, at netforsyningen er afbrudt, og at den
forngdne tid er gaet, inden du fjerner motoren og
netstikkene.

2. Tasten [OFF] pa betjeningspanelet pa frekvensom-
formeren afbryder ikke netforsyningen og ma
derfor ikke benyttes som sikkerhedsafbryder.

3. Apparatet skal forbindes korrekt til jord, brugeren
skal sikres imod forsyningsspaending, og motoren
skal sikres imod overbelastning iflg. geeldende
nationale og lokale bestemmelser.

4. Laekstrom til jord overstiger 3,5 mA.

5. Beskyttelse mod overspaending af motor indgar
ikke i fabriksindstillingen. Hvis funktionen gnskes,
indstilles 7-90 Termisk motorbeskyttelse til
dataveerdien ETR-trip 1 [4] eller dataveerdi ETR-
advarsel 1 [3].

6. Fjern ikke stikkene til motor- og netforsyningen,
nar frekvensomformeren er tilkoblet netforsyning.
Kontrollér, at netforsyningen er afbrudt, og at den
forngdne tid er gaet, inden du fjerner motoren og
netstikkene.

7. Veer opmaerksom p3, at frekvensomformeren har
flere spaendingskilder end L1, L2 og L3, nér belast-
ningsfordeling (sammenkobling af DC-
mellemkreds) eller ekstern 24 V DC er installeret.
Kontrollér, at alle spaendingstilgange er afbrudt, og
at den forngdne tid er gaet inden reparationsar-
bejdet pabegyndes.

Advarsel imod utilsigtet start

1.

Motoren kan bringes til stop med digitale
kommandoer, buskommandoer, referencer eller et
lokalt stop, mens frekvensomformeren er tilsluttet
netforsyning. Disse stopfunktioner ikke tilstraek-
kelige, hvis personlige sikkerhedshensyn (f.eks. hvis
risiko for personskade ved kontakt med maskindele
i bevaegelse kan opstd som felge af en utilsigtet
start) gor det ngdvendigt at sikre, at der ikke opstar
utilsigtede starter. | sa fald skal netforsyning
afbrydes eller Sikker standsning-funktionen
aktiveres.

Motoren starter muligvis, mens parametrene
indstilles. Hvis dette betyder, at personsikkerheden
herved kan kompromitteres (f.eks. hvis der kan
opsta en mulighed for personskade ved kontakt
med maskindele i beveaegelse), bgr motorstart
forhindres eksempelvis ved anvendelse af Sikker
standsning-funktionen eller ved sikker af motortil-
slutning.

En standset motor med tilsluttet netforsyning kan
starte, hvis der opstar fejl i frekvensomformerens
elektronik ved en midlertidig overbelastning, eller
hvis der skal udbedres en fejl i stramforsyningen
eller i motortilslutningen. Hvis personsikkerhed
kraever, at der ikke ma forekomme utilsigtet start
(f.eks. hvis mulighed for personskade ved kontakt
med maskindele i bevaegelse kan opsta), er
frekvensomformerens normale stopfunktioner ikke
tilstreekkelige. | sa fald skal netforsyning afbrydes
eller Sikker standsning-funktionen aktiveres.

Styresignaler fra, eller internt i, frekvensom-
formeren kan i sjeldne tilfeelde fejlagtigt aktiveres,
forsinkes eller fuldsteendigt udeblive. Ved sikker-
hedskritiske anvendelser, f.eks. ved styring af en
elektromagnetisk bremsefunktion i haeve-/
senkeapplikationer, ma man derfor ikke
udelukkende forlade sig pa disse styresignaler.

MG.11.CB.01 - VLT er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss 9
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AADVARSEL|

Hgjspaending

Det kan veere forbundet med livsfare at bergre de elektriske
dele, ogsa efter at udstyret er koblet fra netforsyningen.
Serg ogsa for, at andre spaendingsindgange er afbrudt, f.eks.
ekstern 24 V DC-forsyning, belastningsfordeling (sammen-
kobling af DC-mellemkredse) og motortilslutning til kinetisk
backup.

Anlzeg, hvor der er monteret frekvensomformere, skal, hvis
det er nadvendigt, veere udstyret med yderligere
overvagnings- og beskyttelsesanordninger i overens-
stemmelse med gaeldende sikkerhedsforskrifter, f.eks. lov om
mekaniske veerktgjer, regler om forebyggelse af ulykker osv.
Det er tilladt at foretage aendringer pa frekvensomformere
ved hjeelp af driftssoftware.

BEMARK!

Farlige situationer skal identificeres af maskinfabrikanten/
integratoren, som er ansvarlig for at tage de nadvendige
preeventive tiltag i betragtning. Yderligere overvagnings- og
beskyttelsesanordninger kan veere omfattet, altid i overens-
stemmelse med gaeldende sikkerhedsforskrifter, f.eks. lov om
mekaniske veerktgjer, bestemmelser om forebyggelse af
ulykker.

Beskyttelsestilstand

Nar en hardwaregraense for motorstrem eller jeevnstramslink
er overskredet, vil frekvensomformeren ga i "beskyttelses-
tilstand". "Beskyttelsestilstand" betyder en andring af PWM-
moduleringsstrategi og en lav switchfrekvens for at
minimere tabene. Dette fortsaetter 10 sek. efter den seneste
fejl og foreger palideligheden og styrken af frekvensom-
formeren, mens fuld kontrol af motoren genoprettes.
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2 Sadan programmeres enheden

2.1 LCP-betjeningspanel
2.1.1 Sadan betjenes det grafiske LCP (GLCP)

Folgende instruktioner gaelder for GLCP (LCP 102).
er opdelt i fire funktionsgrupper:

1. Grafisk display med statuslinjer.

2. Menutaster og indikatorlamper (LED'er) — valg af
tilstand, aendring af parametre og skift mellem
displayfunktioner.

3. Navigationstaster og indikatorlamper (LED'er).
4. Betjeningstaster og indikatorlamper (LED'er).

Grafisk display:

LCD-displayet er bagbelyst og har i alt 6 alfanumeriske linjer.
Samtlige data, der vises pa LCP, kan vise op til fem driftsva-
riabler i [Status]-tilstand.

Displaylinjer:
a. Statuslinje: Statusmeddelelser, der viser ikoner og
grafik.

b. Linje 1-2: Operatgrdatalinjer med brugerdefi-
nerede eller brugervalgte data og variabler. Der
kan tilfgjes op til én linje ekstra ved at trykke pa
tasten [Status].

C Statuslinje: Statusmeddelelser med tekst.

[aal
)
15
<
o
o
m
N a
Status 1(0)
1234rpm 10,4A 43,5Hz
b
43,5Hz
Run OK S
5 Status Quick Main Alarm
Menu Menu Log
Warn.
Alarm

Displayet er opdelt i 3 dele:

Den gverste del (a) viser status i statustilstand eller op til 2
variabler i andre tilstande end status og i tilfelde af alarmer/
advarsler.

Nummeret pa det aktive setup (valgt som aktivt setup i
0-10 Aktiv opszetning) vises. Ved programmering af en anden
opsaetning end aktivt setup vises nummeret pa den
opsaetning, der programmeres, til hgjre i parentes.

Den midterste del (b) viser op til 5 variabler med tilhgrende
enheder uanset status. | tilfelde af alarm/advarsel vises
advarslen i stedet for variablerne.

Den nederste del (c) angiver altid frekvensomformerens
tilstand i statustilstand.
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Der kan skiftes mellem tre forskellige statusudlaesnings-
displays ved at trykke pa [Status]-tasten.

Driftsvariabler med forskellig formatering vises i hvert enkelt
statusskeermbillede - se nedenfor.

Der kan sammenkaedes adskillige veerdier eller malinger til
hver af de viste driftsvariabler. Vaerdierne/malingerne, der
skal vises, kan defineres via 0-20 Displaylinje 1,1, lille,

0-21 Displaylinje 1,2, lille, 0-22 Displaylinje 1,3, lille,

0-23 Displaylinje 2, stor og 0-24 Displaylinje 3, stor, som er
tilgeengelige via [QUICK MENU], "Q3 Funktionsopsaet.”, "Q3-1
Gen. indst.", "Q3-13 Displayindst.".

Hver udlzest parameter for veerdier/parametre, der er valgt i
0-20 Displaylinje 1,1, lille til 0-24 Displaylinje 3, stor, har en
saerskilt skala og seerskilte cifre efter et eventuelt
decimaltegn. Ved en stgrre numerisk veerdi for en parameter
vises der faerre cifre efter decimaltegnet.

Eksempel: stremudlaesning

5,25 A; 152 A 105 A.

Statusdisplay I:

Denne udlaesningstilstand bruges som standard efter start
eller initialisering.

Benyt [INFO] for at fa oplysninger om veerdien/malingen der
er kaedet til de viste driftsvariabler (1.1, 1.2, 1.3, 2 og 3).

Se de driftsvariabler, der vises i displayet, i denne illustration.
1.1, 1.2 og 1.3 vises i lille storrelse. 2 og 3 vises med
mellemstor starrelse.

= o
(o) =
799 O/MIN 7.83A 364kw| S
0,000 -
@/ 53,2%
@ Automatisk ﬁeyb/etjent r@mpning

Statusdisplay II:

Se de driftsvariabler (1.1, 1.2, 1.3 og 2), der vises i displayet, i
denne illustration.

I eksemplet er Hastighed, Motorstrem, Motoreffekt og
Frekvens valgt som variabler i fgrste og anden linje.

1.1, 1.2 og 1.3 vises med smat. 2 vises med sterre tegn.

@/ 207 O/MIN 5,25A 24,4 kW

6,9Hz

Automatisk fiernbetjening kerer

@ @1308%62‘10

o]

Statusdisplay lil:

Denne tilstandsvisning viser haendelse og handling for Smart
Logic Control. Yderligere oplysninger findes i afsnittet Smart
Logic Control.

1 ?1)
778 O/MIN 0,86 A 4,0 kW

130BP063.10

Tilstand: O ikke aktiv 0 (ikke aktiv)
Nar: -
Udfor: -

Automatisk fiernbetjening kerer

Justering af displayets kontrast

Tryk pa [status] og [4] for at gere displayet megrkere
Tryk pa [status] og [Y] for at gere displayet lysere

i
@verste del < tatus Hm

43 O/MIN 5,44 A
Midterste del <

Nederste del <

130BP074.10

1,4 Hz

29%

| Effektkorttemp (W29)

Automatisk fiernbetjening kerer
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Indikatorlamper (LED'er):

Ved overskridelse af visse greenseveerdier teendes alarm- og/
eller advarselslampen. En status og en alarmtekst vises i
betjeningspanelet.

Spaendingslampen aktiveres, nar frekvensomformeren
forsynes med netspaending eller via en DC-busklemme eller
ekstern 24 V-forsyning. Samtidig er bagbelysningen teendt.

. Grgn LED/Taendt: Styredelen fungerer.

. Gul LED/Advarsel: Angiver en advarsel.

. Blinkende red LED/Alarm: Angiver en alarm.
o
-
On 3
o
&
Warn. a
™M
—

Alarm

Menutaster

Menutasterne er opdelt i funktioner. Tasterne under
displayet og indikatorlamperne benyttes til parameterop-
setning, herunder valg af displayets visning under normal
drift.

Quick Main Alarm

Status Menu Menu Log

130BP045.10

[Status]

angiver status for frekvensomformeren og/eller motoren.
Der kan vzlges 3 forskellige udlaesninger ved at trykke pa
[Status]-tasten:

5-linjers udlaesninger, 4-linjers udlaesninger eller Smart Logic
Control.

Brug [Status] til at veelge visningstilstanden eller til at skifte
tilbage til displaytilstand fra enten kvikmenutilstand,
hovedmenutilstand eller alarmtilstand. Desuden bruges
[Status]-tasten til at skifte mellem enkelt og dobbelt
udlaesningstilstand.

[Quick Menu]

muligger hurtig opsaetning af frekvensomformeren. De mest
almindelige VLT HVAC Drive-funktioner kan programmeres
her.

Kvikmenuen [Quick Menu] bestar af:
- Min personlige menu

- Hurtig opsaetning

- Funktionsopsaetning
- Changes Made
- Logposter

Funktionsopsaetningen giver mulighed for hurtig og nem
adgang til alle parametre, der kraeves til de fleste VLT HVAC
Drive-applikationer, herunder de fleste former for VAV- og
CAV-forsyning og returventilatorer, kgletarnsventilatorer;
primaere, sekundaere og kondensatorvandpumper og andre
pumpe-, ventilator- og kompressorapplikationer. Blandt
andre funktioner omfatter den ogsa parametre til valg af de
variabler, der skal vises i LCP, digitale preset-hastigheder,
skalering af analoge referencer, lukket slgjfe-applikationer
med en enkelt zone og med flere zoner og specifikke
funktioner vedr. ventilatorer, pumper og kompressorer.

Kvikmenuparametrene kan andres umiddelbart, medmindre
der er oprettet en adgangskode via 0-60 Hovedmenu-
adgangskode, 0-61 Adgang til hovedmenu u/ adgangskode,
0-65 Pers. menu-adgangskode eller 0-66 Adgang til pers. menu
u/ adgangskode.

Det er muligt at skifte direkte mellem kvikmenutilstand og
hovedmenutilstand.

[Main Menu]

anvendes til programmering af alle parametre. Hovedmenu-
parametrene er direkte tilgeengelige, medmindre der er
oprettet en adgangskode via 0-60 Hovedmenu-adgangskode,
0-61 Adgang til hovedmenu u/ adgangskode, 0-65 Pers. menu-
adgangskode eller 0-66 Adgang til pers. menu u/ adgangskode.
Til de fleste VLT HVAC Drive-applikationer er det ikke
ngdvendigt at have adgang til hovedmenu-parametrene. |
stedet giver kvikmenuen, Hurtig opsaetning og Funktionsop-
setning den enkleste og hurtigste adgang til de parametre,
der typisk vil veere ngdvendige.

Det er muligt at skifte direkte mellem hovedmenutilstand og
kvikmenutilstand.

Parametergenvejen kan udferes ved at holde tasten [Main
Menu] nede i 3 sekunder. Parametergenvejen giver direkte
adgang til enhver parameter.

[Alarm Log]

viser en alarmliste over de fem seneste alarmer (med
numrene A1-A5). Der fas yderligere oplysninger om en alarm
ved at bruge piletasterne til at navigere til alarmnummeret
og trykke pa [OK]. Du far nu oplysninger om frekvensomfor-
merens tilstand, umiddelbart fgr alarmtilstanden opstar.

Alarmlog-tasten pa LCP ger det muligt at fa adgang til bade
alarmloggen og vedligeholdelsesloggen.

[Back]
tager dig tilbage til det foregaende trin eller lag i navigati-
onsstrukturen.

MG.11.CB.0T - VLT’ er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss 13




Danfott

Sadan programmeres enheden

VLT’ HVAC Drive Programming Guide

[Cancel]
annullerer den seneste a&ndring eller kommando, sé leenge
displayet ikke har sendret sig.

[Info]

viser oplysninger om en kommando, en parameter eller en
funktion i et vilkarligt displayvindue. [Info] giver detaljerede
oplysninger, nar der er brug for dem.

Afslut info-tilstanden ved at trykke pa enten [Info], [Back]
eller [Cancel].

Navigationstaster

De fire navigationspile bruges til at navigere mellem de
forskellige valgmuligheder i [Quick Menu], [Main Menu] og
[Alarm Log]. Brug tasterne til at flytte markgren.

[OK] benyttes til at veelge en parameter, som er markeret ved
hjeelp af markeren, og til at aktivere andringen af en
parameter.

’ ‘
Warm

Alarm

130BT117.10

Tasterne til lokal betjening er placeret nederst i betjenings-
panelet.

1 1 1
[Hand On]
giver mulighed for at styre frekvensomformeren via GLCP.
[Hand On] starter ogsa motoren, og det er nu muligt at
angive motorhastighedsdata ved hjelp af piletasterne.

Tasten kan vaelges som Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via
0-40 [Hand on]-tast pa LCP.

130BP046.10

De folgende styresignaler vil stadig veere aktive, ndr [Hand
On] er aktiveret:

. [Hand On] - [Off] - [Auto on]

o Nulstil
. Frilob stop inverteret
o Reversering

. Veelg opsaetning, Isb — Veelg opsaetning, msb
o Stopkommando fra seriel kommunikation
. Hurtigt stop

. DC-bremse

BEMARK!

Eksterne stopsignaler, der aktiveres ved hjelp af
styresignaler eller en seriel bus, tilsidesaetter en "start"-
kommando, der afgives via LCP.

[Off]

standser den tilsluttede motor. Tasten kan vaelges som
Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via 0-41 [Off]-tast pa LCP.
Hvis der ikke er valgt en ekstern stopfunktion, og [Off]-tasten
er inaktiv, kan motoren kun stoppes ved afbrydelse af
spaendingen.

[Auto on]

gor det muligt at styre frekvensomformeren via
styreklemmerne og/eller seriel kommunikation. Nar et
startsignal aktiveres pa styreklemmerne og/eller bussen,
startes frekvensomformeren. Tasten kan vaelges som
Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via 0-42 [Auto on] tast pd
LCP.

BEMARK!

Et aktivt HAND-OFF-AUTO-signal via de digitale indgange
har hgjere prioritet end betjeningstasterne [Hand on] - [Auto
on].

[Reset]

anvendes til nulstilling af frekvensomformeren efter en alarm
(trip). Kan veelges som Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via
0-43 [Reset]-tast pa LCP.

Parametergenvejen kan udferes ved at holde tasten [Main
Menu] nede i 3 sekunder. Parametergenvejen giver direkte
adgang til enhver parameter.
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2.1.2 Sadan betjenes numerisk LCP (NLCP)

Den fglgende vejledning gaelder for NLCP (LCP 101).
Betjeningspanelet er opdelt i fire funktionsgrupper:

1. Numerisk display.

2. Menu-taster og indikatorlamper (LED'er) — aendring
af parametre og skift mellem displayfunktioner.

3. Navigationstaster og indikatorlamper (LED'er).

4 Betjeningstaster og indikatorlamper (LED'er).

BEMARK!

Parameterkopiering er ikke mulig med det numeriske LCP-
betjeningspanel (LCP101).

Vzlg en af de folgende tilstande:

Statustilstand: Viser status for frekvensomformeren eller
motoren.

Hvis der forekommer en alarm, skifter NLCP automatisk til
statustilstand.

Der kan vises en raekke alarmer.

Kvikopseetning eller hovedmenu-tilstand: Displayparametre
og parameterindstillinger.

130BA191.10

Alarm
= = =

) @@

Illustration 2.1 Numerisk LCP (NLCP)

TR0 T

228 .

sewp 1

lllustration 2.2 Eksempel pa statusdisplay

indikatorlamper (LEDs):
. Grgn LED/Teendt: Angiver, om styredelen er teendt.

. Gul LED/Adv.: Angiver en advarsel.

. Blinkende r@d LED/Alarm: Angiver en alarm.

1308707810

A7

lllustration 2.3 Eksempel pa alarmdisplay

Setup 1

Menutast
[Menu] Vzlg en af de felgende tilstande:

o Status
. Hurtig opseetning
o Hovedmenu

Main Menu benyttes til programmering af samtlige
parametre.

Parametrene er umiddelbart tilgeengelige, medmindre der er
oprettet en adgangskode via 0-60 Hovedmenu-adgangskode,
0-61 Adgang til hovedmenu u/ adgangskode, 0-65 Pers. menu-
adgangskode eller 0-66 Adgang til pers. menu u/
adgangskode.

Hurtig opseetning benyttes til opsaetning af frekvensom-
formeren kun ved hjeelp af de mest ngdvendige parametre.
Parameterveerdierne kan andres ved hjaelp af pil op og pil
ned, nar vaerdien blinker.

Veelg Hovedmenu ved at trykke pa [Menu]-tasten flere
gangen, indtil Hovedmenu-LED'en teendes.

Veelg parametergruppen [xx-__], og tryk pa [OK]

Veelg parameteren [__-xx], og tryk pa [OK]

Hvis parameteren er en array-parameter, veelges array-
nummeret efterfulgt af tryk pa [OK]

Veelg den enskede dataveerdi, og tryk pa [OK]

Navigationstaster [Back] til at ga baglaens

Piletasterne [¥] [4] bruges til at navigere mellem parameter-
grupper og parametre samt inden for parametre.

[OK] benyttes til at veelge en parameter, som er markeret ved
hjeelp af markeren, og til at aktivere sendringen af en
parameter.

P2-03 ..

130BP079.10

|
Status Quick Main
Menu Setup Menu

Betjeningstaster
Tasterne til lokal betjening er placeret nederst i betjenings-
panelet.
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130BP046.10

(I (I (I
lllustration 2.4 Betjeningstaster i det numeriske betjeningspanel
(NLCP)

[Hand on] giver mulighed for at styre frekvensomformeren
via LCP. [Hand on] starter ogsa motoren, og det er nu muligt
at angive motorhastighedsdata ved hjeelp af piletasterne.
Tasten kan vaelges som Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via
0-40 [Hand on]-tast pa LCP.

Eksterne stopsignaler, der aktiveres ved hjzelp af
styresignaler eller en seriel bus, tilsidesaetter en "start"-
kommando, der afgives via LCP.

De folgende styresignaler vil stadig vaere aktive, ndr [Hand
on] er aktiveret:

. [Hand on] - [Off] - [Auto on]

. Nulstil
. Frilab stop inverteret
. Reversering

. Veelg opsaetning, Isb — Vaelg opsaetning, msb
. Stopkommando fra seriel kommunikation
. Hurtigt stop

. DC-bremse

[Off] standser den tilsluttede motor. Tasten kan vaelges som
Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via 0-41 [Off]-tast pa LCP.
Hvis der ikke er valgt en ekstern stopfunktion, og [Off]-tasten
ikke er aktiv, kan motoren standses ved at afbryde netforsy-
ningen.

Auto on] gor det muligt at styre frekvensomformeren via
styreklemmerne og/eller seriel kommunikation. Nar et
startsignal aktiveres pa styreklemmerne og/eller bussen,
startes frekvensomformeren. Tasten kan vaelges som
Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0] via 0-42 [Auto on] tast pd
LCP.

BEMARK!
Et aktivt HAND-OFF-AUTO-signal via de digitale indgangs-
signaler har hgjere prioritet end betjeningstasterne [Hand
on] [Auto on].

[Reset] anvendes til at nulstille frekvensomformeren efter en
alarm (trip). Kan vaelges som Aktiveret [1] eller Deaktiveret [0]
via 0-43 [Reset]-tast pa LCP.

2.1.3 Hurtig overfarsel af
parameterindstillinger mellem flere
frekvensomformere

Nar frekvensomformeren er blevet sat op, anbefaler vi, at du
opbevarer dataene i LCP eller pa en pc via MCT 10 Set-up
software tool.

_ o

i N
o

o

=

Quick Main Alarm =1

Status Menu Menu Log -

Warn. : :

Alarm

Datalagring i LCP:
1. G4 til 0-50 LCP-kopi

2. Tryk pa [OK]-tasten

3. Veelg "Alle til LCP"
4. Tryk pa [OK]-tasten

Samtlige parameterindstillinger lagres nu i LCP, hvilket
angives af statuslinjen. Tryk pa [OK], nar 100 % er naet.

BEMARK!

Stop motoren, far denne handling udferes.

Du kan derefter tilslutte LCP til en anden frekvensomformer
og kopiere parameterindstillingerne til denne frekvensom-
former.

Dataoverfersel fra LCP til frekvensomformer:
1. G4 til 0-50 LCP-kopi

2. Tryk pa [OK]-tasten
3. Veelg "Alle fra LCP"
4. Tryk pa [OK]-tasten

16 MG.11.CB.01 - VLT’ er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



Danfott

Sadan programmeres enheden

VLT’ HVAC Drive Programming Guide

Parameterindstillingerne, der er lagret i LCP, overfgres nu til
frekvensomformeren, hvilket angives i statuslinjen. Tryk pa
[OK], nédr 100 % er naet.

BEMARK!

Stop motoren, far denne handling udfares.

2.1.4 Parameteropsaetning

Frekvensomformeren kan anvendes til praktisk talt alle
opgaver, hvilket er grunden til, at antallet af parametre er
ganske stort. Serien giver dig mulighed for at vaelge mellem
to programmeringstilstande - kvikmenutilstand og
hovedmenutilstand.

Sidstnaevnte giver adgang til samtlige parametre.
Forstnaevnte forer brugeren gennem nogle fa parametre,
som ger det muligt at programmere langt de fleste VLT
HVAC Drive-applikationer.

Uanset valg af programmeringsmade kan en parameter
a@ndres i bade kvikmenutilstand og hovedmenutilstand.

2.1.5 Kvikmenutilstand

Parameterdata

Det grafiske display (GLCP) giver adgang til samtlige
parametre, der er anfert under kvikmenuerne. Det numeriske
display (NLCP) giver kun adgang til parametrene i Hurtig
opsaetning. For at indstille parametre ved hjzelp af knappen
[Quick Menu] - brug fglgende procedure ved angivelse eller
&ndring af parameterdata eller -indstillinger:

1. Tryk pa knappen Quick Menu

2. Benyt knapperne [4] og [V] til at finde den
parameter, du gnsker at sendre

3. Tryk pa [OK]

4. Benyt knapperne [4] og [V] til at vaelge den
korrekte parameterindstilling

5. Tryk pa [OK]

6. Benyt knapperne [<] og [*] til at flytte til et andet

ciffer inden for en parameterindstilling

7. Det fremhaevede omrade angiver det valgte ciffer
til @&ndring

8. Tryk pa knappen [Cancel] for at tilsidesaette
andringen, eller tryk pa [OK] for at godkende
a@ndringen og angive den nye indstilling

Eksempel pa andring af parameterdata

Antag, at parameter 22-60 er indstillet til [Off]. Hvis du
imidlertid vil overvage ventilatorkileremmens tilstand - brud
eller ej - ifelge den felgende procedure:

1. Tryk pa Quick Menu-tasten
2. Vealg funktionsopsaetninger med knappen [¥]

3. Tryk pa [OK]

4. Veelg applikationsindstillinger med knappen [¥]
5. Tryk pa [OK]

6. Tryk pa [OK] igen for ventilatorfunktioner

7. Veelg Kilremsbrudsfunktion ved at trykke pa [OK]

8. Veelg [2] Trip med knappen [¥]

Frekvensomformeren vil nu trippe, hvis der registreres et
ventilatorkileremsbrud.

Vzelg [My Personal Menu] for at fa vist personlige parametre:
Du kan f.eks. have forprogrammeret personlige parametre til
at blive vist i Min personlige menu under idriftsaetning pa
fabrikken for at lette idriftseetningen/finjusteringen. Disse
parametre er valgt i 0-25 Min personlige menu. Der kan
programmeres op til 20 forskellige parametre i denne menu.

Velg [Changes Made] for at fa oplysninger om:
. De seneste 10 andringer. Brug pil op/ned til at
skifte mellem de 10 senest @&ndrede parametre.

o De @ndringer, der er foretaget siden fabriksindstil-
lingen.

Valg [Loggings]:

for at fa oplysninger om displaylinjeudlzesningerne.
Oplysningerne vises som kurveblade.

Kun de parametre, der er valgt i 0-20 Displaylinje 1,1, lille og
0-24 Displaylinje 3, stor, kan vises. Der kan lagres op til 120
prever i hukommelsen til senere brug.

Hurtig opsaetning

Effektiv parameteropsaetning til VLT HVAC Drive-applika-
tioner

Parametrene kan uden videre opsaettes til langt de fleste VLT
HVAC Drive-applikationer udelukkende ved hjeelp af
optionen [Quick Setup].

Ved tryk pa [Quick Menu] vises listen over de forskellige
muligheder, der findes i kvikmenuen. Se ogsa tegning 6.1
herunder og tabellerne Q3-1 til Q3-4 i det fglgende afsnit
Funktionsopsaetninger.
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Eksempler pa brug af optionen Hurtig opszetning:
Antag, at du vil indstille rampe-ned-tiden til 100 sekunder:

1. Veelg [Quick Setup]. Den ferste 0-01 Sprog i Hurtig
opsaetning vises

2. Tryk gentagne gange pa [¥], indtil 3-42 Rampe 1,
rampe-ned-tid kommer frem med fabriksindstil-
lingen pa 20 sekunder.

3. Tryk pa [OK]

4. Anvend knappen [<] til at fremhaeve det tredje
ciffer for kommaet

5. Skift "0" til "1" ved at bruge knappen [4]

6. Anvend knappen [*] til at fremhave cifret "2"
7. Skift "2" til "0" med knappen [¥]

8.  Tryk pé [OK]

Den nye rampe-ned-tid er nu indstillet til 100 sekunder.
Det anbefales at gennemfgre opsaetningen i den viste
reekkefelge.

BEMARK!

Der findes en udferlig beskrivelse af funktionen i paramete-
rafsnittene i denne manual.

2 Hurtig opzething
3 Funktionzops et
05 Yalgte =ndringer

130BP064.11

lllustration 2.5 Visning af kvikmenu.

Menuen [Hurtig Opsaetning] giver adgang til 18 af frekvens-
omformerens vigtigste opsaetningsparametre.
Frekvensomformeren er i de fleste tilfaelde klar til drift efter
programmering. De 18 Hurtig opseetningsparametre vises i
nedenstaende tabel. Der findes en udferlig beskrivelse af
funktionen i afsnittene med parameterbeskrivelser i denne
manual.

2.1.6 Funktionsopsaetninger

Funktionsopsaetningen giver mulighed for hurtig og nem
adgang til alle parametre, der kraeves til de fleste VLT HVAC
Drive-applikationer, herunder de fleste former for VAV- og
CAV-forsyning og returventilatorer, kgletdrnsventilatorer;
primaere, sekundaere og kondensatorvandpumper og andre
pumpe-, ventilator- og kompressorapplikationer.

Parameter [Enheder]
0-01 Sprog

1-20 Motoreffekt [kW] [kwW]
1-21 Motoreffekt [HK] [hk]
1-22 Motorspaending* [V]

1-23 Motorfrekvens [Hz]
1-24 Motorstram [A]

1-25 Nominel motorhastighed [O/MIN]
1-28 Motoromlgbskontrol [Hz]
3-41 Rampe 1, rampe-op-tid [s]

3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid [s]

4-11 Motorhastighed, lav graense [O/MIN] | [O/MIN]

4-12 Motorhastighed, lav graense [Hz]* | [Hz]

4-13 Motorhastighed, hgj graense [O/MIN] | [O/MIN]

4-14 Motorhastighed, hgj graense [Hz]* | [Hz]

3-19 Jog-hastighed [O/MIN] [O/MIN]

3-11 Jog-hastighed [Hz]* [Hz]
5-12 Klemme 27, digital indgang
5-40 Funktionsrelae**

Tabel 2.1 Hurtig opsaetning-parametre

*Det viste display afhaenger af de i 0-02 Motorhastig-
hedsenhed og 0-03 Regionale indstillinger trufne valg.
Fabriksindstillingerne af 0-02 Motorhastighedsenhed og

0-03 Regionale indstillinger afhaenger af det geografiske
omrade, hvor frekvensomformeren er leveret, men kan
omprogrammeres efter behov.

** 5-40 Funktionsrelae, er en array, hvor du kan vaelge mellem
Relae1 [0] eller Relae2 [1]. Standardindstillingen er Relae1 [0]
med standardvalget Alarm [9].

Se parameterbeskrivelsen i afsnittet Ofte anvendte
parametre.

Du kan finde flere oplysninger om indstillinger og program-
mering i VLT HVAC Drive Programming Guide, MG.11.CX.YY

x=udgavenummer
y=sprog

BEMARK!

Hvis der er valgt [Ingen drift] i 5-12 Klemme 27, digital
indgang, er det ikke nedvendigt med en tilslutning til +24 V
pa klemme 27 for at aktivere start.

Hvis [Frileb inverteret] (standardvaerdi fra fabrikken) er valgt i
5-12 Klemme 27, digital indgang, er en tilslutning til +24V
nedvendig for at muliggere start.
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Sadan abnes funktionsopsaetningen - eksempel

— — P o
1(1) p 26,0 % 7,14A 1(1) e
288% 5,66A 263w £ Eal =
8 703 - 10 Av. motorindstillinger 1 g 8
Q3 - 11 Analog udgang
14,4Hz Q3 - 12 Ur-indst.
Q3 - 13 Displayindst.
v
0 kWt . . . . -
lllustration 2.10 Trin 5: Brug pil op/ned til at rulle ned til f.eks.
Automatisk flernbetjening kerer o
o i Q3-11 Analoge udgange. Tryk pa [OK].
lllustration 2.6 Trin 1: Teend frekvensomformeren (gule LED-
lamper)
N o
26,3 % 5,82A 1(1) et
Analog udgang 03,1 1‘ —
13,7 % 13,0A (1) = 6 - 50 Klemme 42, udgang 2
; =
Q (100) Udgangsfrekvens
——————————— (22
lQl Min personlige Menu 1 -
********** - lllustration 2.11 Trin 6: Veelg par. 6-50. Tryk pa [OK].
Q2 Hurtig opszetning
Q3 Funktionsopsatninger
Q5 Foretagne sendringer —~1 ©
43,4 % 7,99A M| <
lllustration 2.7 Trin 2: Tryk p& knappen [Quick Menu] (Kvikmenuens Analog udgang Q311 £
o
valgmuligheder vises). 6-50 Klemme 42, udgang a
Hastighed
-(\ =
69,3 % 5,20A (1) o lllustration 2.12 Trin 7: Anvend pil op/ned til at veelge mellem de
E forskellige valgmuligheder. Tryk pa [OK].
o
m
Q1 Min personlige Menu -
Q2 Hurtig opsaetning
‘QS Funktionsopsaetninger !
Q5 Foretagne aendringer

lllustration 2.8 Trin 3: Anvend pil op/ned til at rulle ned til Funkti-
onsopsatninger. Tryk pé [OK].

N
28,4 % 2,05A 1(1)

Funktionsopsaetninger

Q3-2 Aben slgjfe-indstillinger

130BT113.10

Q3-3 Lukket slgjfe-indstillinger

Q3-4 Applikationsindst.

lllustration 2.9 Trin 4: Funktionsopsaetningens valgmuligheder
vises. Veelg Q3-1 Gen. indstillinger. Tryk pa [OKI.
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Funktionsopsaetningsparametre
Funktionsopsaetnings-parametre grupperes pa felgende made:

Q3-1 Generelle indstillinger

Q3-10 Avancerede motorindstil-
linger

Q3-11 Analog udgang

Q3-12 Ur-indst.

Q3-13 Displayindst.

1-90 Termisk motorbeskyttelse

6-50 Klemme 42, udgang

0-70 dato og tid

0-20 Displaylinje 1,1, lille

1-93 Termistorkilde

6-51 Klemme 42, udg. min. skal.

0-71 Datoformat

0-21 Displaylinje 1,2, lille

1-29 Automatisk motortilpasning
(AMA)

6-52 Klemme 42, udg. maks. skal.

0-72 Tidsformat

0-22 Displaylinje 1,3, lille

14-01 Koblingsfrekvens

0-74 Sommertid

0-23 Displaylinje 2, stor

4-53 Advarsel, hastighed hgj

0-76 Sommertid start

0-24 Displaylinje 3, stor

0-77 Sommertid slut

0-37 Displaytekst 1

0-38 Displaytekst 2

0-39 Displaytekst 3

Q3-2 Aben slgjfe-indstillinger

Q3-20 Digital reference

Q3-21 Analog reference

3-02 Minimumreference

3-02 Minimumreference

3-03 Maksimumreference

3-03 Maksimumreference

3-10 Preset-reference

6-10 Klemme 53, lav spaending

5-13 Klemme 29, digital indgang

6-11 Klemme 53, hgj spaending

5-14 Klemme 32, digital indgang

6-12 Klemme 53, lav strom

5-15 Klemme 33, digital indgang

6-13 Klemme 53, hgj strom

6-14 Klemme 53, lav ref./feedb.-veerdi

6-15 Klemme 53, hgj ref./feedb.-veerdi

20
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Q3-3 Lukket slgjfe-indstillinger

Q3-30 Enkelt zone int. saetpunkt

Q3-31 Enkelt zone ekst. saetpunkt

Q3-32 Multi-zone/avanceret

1-00 Konfigurationstilstand

1-00 Konfigurationstilstand

1-00 Konfigurationstilstand

20-12 Reference-/feedbackenhed

20-12 Reference-/feedbackenhed

3-15 Reference 1-kilde

20-13 Minimumreference/feedb.

20-13 Minimumreference/feedb.

3-16 Reference 2-kilde'

20-14 Maksimumreference/feedb.

20-14 Maksimumreference/feedb.

20-00 Feedback 1-kilde

6-22 Klemme 54, lav stram

6-10 Klemme 53, lav spaending

20-01 Feedback 1-konvert.

6-24 Klemme 54, lav ref./feedb.-veerdi

6-11 Klemme 53, hgj spaending

20-02 Feedback 1-kildeenhed

6-25 Klemme 54, hgj ref./feedb.-veerdi

6-12 Klemme 53, lav strom

20-03 Feedback 2-kilde

6-26 Klemme 54, filtertidskonstant

6-13 Klemme 53, hgj strom

20-04 Feedback 2-konvertering

6-27 Klemme 54, Live zero

6-14 Klemme 53, lav ref./feedb.-veerdi

20-05 Feedback 2-kildeenhed

6-00 Live zero, timeoutperiode

6-15 Klemme 53, hgj ref./feedb.-veerdi

20-06 Feedback 3-kilde

6-01 Live zero, timeoutfunktion

6-22 Klemme 54, lav strom

20-07 Feedback 3-konvert.

20-21 Seetpunkt 1

6-24 Klemme 54, lav ref./feedb.-veerdi

20-08 Feedback 3-kildeenhed

20-81 PID normal/inv. styring

6-25 Klemme 54, hgj ref./feedb.-veerdi

20-12 Reference-/feedbackenhed

20-82 PID-starthast. [O/MIN]

6-26 Klemme 54, filtertidskonstant

20-13 Minimumreference/feedb.

20-83 PID-starthast. [Hz]

6-27 Klemme 54, Live zero

20-14 Maksimumreference/feedb.

20-93 PID-proportionalforst.

6-00 Live zero, timeoutperiode

6-10 Klemme 53, lav spanding

20-94 PID-integrationstid

6-01 Live zero, timeoutfunktion

6-11 Klemme 53, hgj spaending

20-70 Lukket slgjfetype

20-81 PID normal/inv. styring

6-12 Klemme 53, lav stram

20-71 PID-ydeevne

20-82 PID-starthast. [O/MIN]

6-13 Klemme 53, hgj strom

20-72 PID-udgangsskift

20-83 PID-starthast. [Hz]

6-14 Klemme 53, lav ref./feedb.-veerdi

20-73 Min. feedbackniveau

20-93 PID-proportionalforst.

6-15 Klemme 53, hgj ref./feedb.-vaerdi

20-74 Maks. feedbackniveau

20-94 PID-integrationstid

6-16 Klemme 53, filtertidskonstant

20-79 PID-autooptim.

20-70 Lukket slajfetype

6-17 Klemme 53, Live zero

20-71 PID-ydeevne

6-20 Klemme 54, lav spaending

20-72 PID-udgangsskift

6-21 Klemme 54, hgj spaending

20-73 Min. feedbackniveau

6-22 Klemme 54, lav stram

20-74 Maks. feedbackniveau

6-23 Klemme 54, hgj strom

20-79 PID-autooptim.

6-24 Klemme 54, lav ref./feedb.-veerdi

6-25 Klemme 54, hgj ref./feedb.-veerdi

6-26 Klemme 54, filtertidskonstant

6-27 Klemme 54, Live zero

6-00 Live zero, timeoutperiode

6-01 Live zero, timeoutfunktion

4-56 Advarsel, feedback lav

4-57 Advarsel, feedback hgj

20-20 Feedbackfunktion

20-21 Seetpunkt 1

20-22 Seetpunkt 2

20-81 PID normal/inv. styring

20-82 PID-starthast. [O/MIN]

20-83 PID-starthast. [Hz]

20-93 PID-proportionalforst.

20-94 PID-integrationstid

20-70 Lukket slgjfetype

20-71 PID-ydeevne

20-72 PID-udgangsskift

20-73 Min. feedbackniveau

20-74 Maks. feedbackniveau

20-79 PID-autooptim.
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Q3-4 Applikationsindst.

Q3-40 Ventilator Funktioner

Q3-41 Pumpe Funktioner

Q3-42 Kompressor Funktioner

22-60 Kilrembrudsfunktion

22-20 Lav effekt autoopsaetn.

1-03 Momentkarakteristikker

22-61 Kilrembrudsmoment

22-21 Lav effekt-det.

1-71 Startforsink.

22-62 Kilrembrudsforsinkelse

22-22 Det. af lav hast.

22-75 Kort cyklusbeskyttelse

4-64 Halvaut. bypassopsaetning.

22-23 No Flow-funktion

22-76 Interval mellem starter

1-03 Momentkarakteristikker

22-24 No Flow-forsink.

22-77 Min. keretid

22-22 Det. af lav hast.

22-40 Min. keretid

5-01 Klemme 27, tilstand

22-23 No Flow-funktion

22-41 Min. Sleep-tid

5-02 Klemme 29, tilstand

22-24 No Flow-forsink.

22-42 Wake up-hast. [O/MIN]

5-12 Klemme 27, digital indgang

22-40 Min. keretid

22-43 Wake up-hast. [Hz]

5-13 Klemme 29, digital indgang

22-41 Min. Sleep-tid

22-44 Wake-up-ref./fbo-forskel

5-40 Funktionsrelae

22-42 Wake up-hast. [O/MIN]

22-45 Saetpunkt boost

1-73 Indk. pa rot. mot.

22-43 Wake up-hast. [Hz]

22-46 Maks. boost-tid

1-86 Triphastighed lav [O/MIN]

22-44 Wake-up-ref./fb-forskel

22-26 Tor pumpe-funktion

1-87 Triphastighed lav [Hz]

22-45 Seetpunkt boost

22-27 Tor pumpefors.

22-46 Maks. boost-tid

22-80 Flow-kompensering

2-10 Bremsefunktion

22-81 Kvadratlineaer kurveapproksimering

2-16 AC-bremse maks. strom

22-82 Beregning af arbejdspkt

2-17 Overspaendingsstyring

22-83 Hast. v. No Flow [O/MIN]

1-73 Indk. pa rot. mot.

22-84 Hast. v. No Flow [Hz]

1-71 Startforsink.

22-85 Hast. ved designpkt [O/MIN]

1-80 Funktion ved stop

22-86 Hast. ved designpkt [Hz]

2-00 DC-holde-/forvarmn.stram

22-87 Tryk ved No Flow-hast.

4-10 Motorhastighedsretning

22-88 Tryk ved nominel hast.

22-89 Flow ved designpunkt

22-90 Flow ved nom. hast.

1-03 Momentkarakteristikker

1-73 Indk. pa rot. mot.

2.1.7 Hovedmenutilstand

Alle parametrene kan andres i hovedmenuen. Afhangigt af
konfigurationen (7-00 Konfigurationstilstand) kan nogle af
parametrene imidlertid vaere skjulte.

Vealg hovedmenutilstand med et tryk pa [Main Menu]-tasten.
Nedenstaende udlaesning vises i displayet.

Den midterste og den nederste del af displayet indeholder
en liste med parametergrupper, som kan veelges ved at
trykke pa pil op- og pil ned-tasten.

N
1107 O/MIN 3,84A 1(1)

Hovedmenu

130BP066.10

1-** Last og motor
2 -** Bremser

3 - ** Reference/ramper

Hver enkelt parameter har et navn og et nummer, som
forbliver det samme uanset programmeringstilstanden. |
hovedmenutilstand er parametrene gruppeopdelt. Parame-
ternummerets farste ciffer (fra venstre) indikerer
gruppenummeret for den pagaeldende parameter.
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2.1.8 Parametervalg

| hovedmenutilstand er parametrene gruppeopdelt. Der
vaelges en parametergruppe ved hjzelp af navigationsta-
sterne.

Folgende parametergrupper er tilgeengelige:

Gruppenr. Parametergruppe:

0 Betjening/display

1 Belastning/motor

2 Bremser

3 Referencer/ramper

4 Graenser/advarsler

5 Dig. ind-/udg.

6 Analog ind-/udgang

8 Komm. og optioner

9 Profibus

10 CAN Fieldbus

1 LonWorks

13 Smart Logic

14 Specielle funktioner

15 Oplysninger om frekvensomformeren
16 Dataudlaesn.

18 Dataudlzesning 2

20 Frek.omf. lukket slgjfe
21 Udv. lukket slgjfe

22 Applikationsfunktioner
23 Tidsbaserede funktioner
25 Kaskadestyreenhed

26 Analog |/0-option MCB 109

Efter valget af parametergruppe valges en parameter ved
hjeelp af navigationstasterne.

Displayets midterste del indeholder parameternummer og -
navn sammen med den valgte parametervaerdi.

= o

7400/MIN 10,64A 101] ~

O

Grundlaeggende indstillinger 0-0* I~

3

0-01 Sprog ™M
[0] Engelsk

2.1.9 Andring af data

Fremgangsmaden for andring af data er den samme, uanset
om en parameter er valgt i kvikmenuen eller hovedmenuen.
Tryk pa [OK] for at sendre den valgte parameter.
Fremgangsmaden for andring af data afhaenger af, om den
valgte parameter repraesenterer en numerisk datavaerdi eller
en tekstveerdi.

2.1.10 Andring af tekstveerdi

Hvis den valgte parameter er en tekstveerdi, skal du sendre
tekstvaerdien ved hjzlp af navigationstasterne [A] [¥].

Pil op-tasten forgger veerdien, mens pil ned-tasten reducerer
veerdien. Placer markgren pa den veerdi, der skal gemmes, og
tryk pa [OK].

= )
7400/MIN 10,64 A 1[1] ps
©
Grundlaeggende indstillinger 0-0* e
3
0-01 Sprog jaa}
[0] Engelsk

2.1.11 Andring af en gruppe af numeriske
dataveerdier

Hvis den valgte parameter repraesenterer en numerisk
dataveerdi, skal du sndre den valgte datavaerdi med naviga-
tionstasterne [<] [>] og navigationstasterne [4] [Y]. Anvend
navigationstasterne [<] [*] til at flytte markgren vandret.

~ o
113 O/MIN 1,78 A 1(1) o
O
Belastn.-afh. indstilling 1- 6% §
o
m

1- 60 Belastningskomp. ved lav
hastighed

180 %

| A 4

Anvend navigationstasterne [4] [¥] til at a&endre dataveerdien.
Pil op-tasten forgger dataveerdien, mens pil ned-tasten
reducerer den. Placer markeren pa den vaerdi, der skal
gemmes, og tryk pa [OK].

N
7290/MIN 6,21A 1(1)
Belastn.-afh. indstilling 1-6*

130BP070.10

1 - 60 Belastningskomp. ved lav
kompensation

160 %
L \ 4

2.1.12 Veerdien, Trinvist

Visse parametre kan aendres trinvist eller varieres uendeligt.
Dette geelder for 1-20 Motoreffekt [kW], 1-22 Motorspaending
og 1-23 Motorfrekvens.

Parametrene andres bade som en gruppe af numeriske
dataveerdier og varieres uendeligt som numeriske
dataveerdier.
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2.1.13 Udlaesning og programmering af
indekserede parametre

Parametre indekseres, nar de placeres i en rullestak.

15-30 Alarm-log: Fejlkode til 15-33 Alarm-log: Dato og
klokkeslaet indeholder en fejllog, som kan udlaeses. Vaelg en
parameter, tryk pa [OK], og brug pil op/ned-navigationsta-
sterne til at rulle gennem veerdiloggen.

Anvend 3-10 Preset-reference som et andet eksempel:

Valg parameteren, tryk pa [OK], og anvend pil op/ned-
navigationstasterne til at rulle gennem de indekserede
vaerdier. Parametervaerdien aendres ved at vaelge den
indekserede veerdi og trykke pa [OK]. Herefter sendres selve
vaerdien ved at trykke pa pil op/ned. Tryk pa [OK] for at
acceptere den nye indstilling. Tryk pa [CANCEL] for at
annullere. Tryk pa [Back] for at forlade parameteren.

2.1.14 Initialisering til fabriksindstillinger

Frekvensomformeren kan initialiseres til fabriksindstil-
lingerne pa to mader:

Anbefalet initialisering(vha. 14-22 Driftstilstand)

1. Veelg 14-22 Driftstilstand

2. Tryk pa [OK]

3. Veelg “initialisering”

4. Tryk pa [OK]

5. Afbryd netforsyningen, og afvent, at lyset i
displayet gar ud.

6. Tilslut netforsyningen igen - frekvensomformeren

er nu nulstillet.
7 Indstil 74-22 Driftstilstand tilbage til Normal drift.

BEMARK!

Nulstiller parametrene, der er valgt i Personlig menu, med
fabriksindstillingen.

14-22 Diriftstilstand initialiserer alt, undtagen:

14-50 RFI-filter

8-30 Protokol

8-31 Adresse

8-32 Baud-hast.

8-35 Min. svartidsforsinkelse

8-36 Maks. svarforsinkelse

8-37 Maksimum forsinkelse mellem tegn

15-00 Diriftstimer til 15-05 Antal overspaendinger

15-20 Baggrundslogbog: Heendelse til 15-22 Baggrundslogbog: Tid

15-30 Alarm-log: Fejlkode til 15-32 Alarm-log: Klokkeslaet

Manuel initialisering

1. Afbryd netforsyningen, og vent pa, at lyset i displayet gar
ud.

2a. Hold [Status] - [Main Menu] — [OK] nede samtidig under
opstart med det grafiske display LCP 102

2b. Tryk pa [Menu] under opstart med det numeriske display
LCP 101

3. Slip tasterne efter 5 sek.

Frekvensomformeren er nu programmeret i overens-
stemmelse med fabriksindstillingerne.

Denne procedure initialiserer alt, undtagen: 15-00 Driftstimer ;
15-03 Antal indkoblinger; 15-04 Antal overtemperaturer; 15-05 Antal
overspandinger.

BEMARK!

Nar der udfgres manuel initialisering, nulstilles ogsa indstil-
lingerne for seriel kommunikation, 74-50 RFi-filter og
fejllogbogen.

Fjerner parametre, der er valgt i 25-00 Kaskadestyreenhed.

BEMARK!

Efter initialisering og en genstart viser displayet farst
oplysninger efter et par minutter.
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3 Parameterbeskrivelse

3.1 Parametervalg

3.1.1 Hovedmenustruktur

Parametrene for frekvensomformeren er opdelt i forskellige
parametergrupper for at ggre det nemt at veelge de korrekte
parametre til optimeret betjening af frekvensomformeren.
De fleste VLT HVAC Drive-applikationer kan programmeres
ved hjeelp af Quick Menu-tasten og ved at vaelge
parametrene under Hurtig opsaetning og Funktionsop-
saetning.

Beskrivelser og fabriksindstillinger af parametre findes i
afsnittet Parameterlister bagest i denne brugervejledning.

0-** Drift/display
1-** Belastning/motor

2-** Bremser

3-** Reference/ramper

4-** Greenser/advarsler

5-** Digitale ind-/udgange

6-** Analog ind-/udgang

8-** Komm. og optioner
9-** Profibus

10-** CAN Fieldbus

11-** LonWorks

13-** Smart Logic Controller

14-** Specielle funktioner

15-** Oplysninger om FC

16-** Dataudlaesninger

18-** Info og udlaesn.

20-** FC Lukket slgjfe

21-** Ekst. Lukket slgjfe

22-** Applikationsfunkt.

23-** Tidsbaserede funkt.r

24-** Applikationsfunktioner 2
25-** Kaskade-styreenhed

26-** Analog I/0-option MCB 109
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32 Hovedmenu - Betjening og Display-

Gruppe 0 Option:  Funktion:

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren

Parametre, der er tilknyttet frekvensomformerens
grundlaeggende funktioner, LCP-knappernes funktion og
konfiguration af LCP-display.

kerer.

Det viste display afhaenger af indstillingerne i

0-02 Motorhastighedsenhed og 0-03 Regionale indstil-
linger. Fabriksindstillingen af

0-02 Motorhastighedsenhed og 0-03 Regionale indstil-
linger afhaenger af de geografiske omrader,

3.2.1 0-0* Basisindstillinger

0-01 Sprog

Option: Funktion:

frekvensomformeren er leveret til, men kan
omprogrammeres efter behov.

BEMARK!

displayet. £Andring af Motorhastighedsenheden nulstiller
visse parametre til deres oprindelige veerdi. Det
anbefales at veelge motorhastighedsenheden
forst, for andre parametre andres.

Angiver det sprog, der skal anvendes i

Frekvensomformeren kan leveres med 2
forskellige sprogpakker. Engelsk og tysk er
indeholdt i begge pakker. Engelsk kan ikke

slettes eller redigeres.

[3] | Dansk Er inkluderet i Sprogpakke 1

[4] | Spanish Er inkluderet i Sprogpakke 1

[5] | Italiano Er inkluderet i Sprogpakke 1

[6] [Svenska Er inkluderet i Sprogpakke 1

[71 | Nederlands Er inkluderet i Sprogpakke 1

[10] | Chinese Sprogpakke 2

[20] | Suomi Er inkluderet i Sprogpakke 1

[22] | English US Er inkluderet i Sprogpakke 1

[27] | Greek Er inkluderet i Sprogpakke 1

[28] | Bras.port Er inkluderet i Sprogpakke 1

[36] | Slovenian Er inkluderet i Sprogpakke 1

[39] | Korean Er inkluderet i Sprogpakke 2

[40] | Japanese Er inkluderet i Sprogpakke 2

[41] | Turkish Er inkluderet i Sprogpakke 1

[42] | Trad.Chinese Er inkluderet i Sprogpakke 2

[43] | Bulgarian Er inkluderet i Sprogpakke 1

[44] | Srpski Er inkluderet i Sprogpakke 1

[45] | Romanian Er inkluderet i Sprogpakke 1

[46] | Magyar Er inkluderet i Sprogpakke 1

[47] | Czech Er inkluderet i Sprogpakke 1

[48] | Polski Er inkluderet i Sprogpakke 1

[49] | Russian Er inkluderet i Sprogpakke 1

[50] [ Thai Er inkluderet i Sprogpakke 2

[51] | Bahasa Indonesia | Er inkluderet i Sprogpakke 2

[52] | Hrvatski

[0] * | English Er inkluderet i sprogpakke 1-2 [0] =] O/ Veelger de motorhastighedsvariabler og -parametre
MIN | (dvs. referencer, feedbacks og graenser), der skal vises i

[11 [Deutsch Er inkluderet i sprogpakke 1-2 form af motorhastighed (O/MIN).

(2] | Francais Er inkluderet i Sprogpakke 1 [11*[Hz | Vaelger de motorhastighedsvariabler og -parametre

(dvs. referencer, feedbacks og graense), der skal vises i
form af udgangsfrekvensen til motoren (Hz).

Option:

0-03 Regionale indstillinger

Funktion:

Denne parameter kan ikke justeres, mens
motoren kerer.

Det viste display afhaenger af indstillingerne i
0-02 Motorhastighedsenhed og 0-03 Regionale
indstillinger. Fabriksindstillingen af

0-02 Motorhastighedsenhed og 0-03 Regionale
indstillinger afhaenger af de geografiske
omrader, frekvensomformeren er leveret til,
men kan omprogrammeres efter behov.

[0] * | International | Indstiller 7-20 Motoreffekt [kW]enheder til [kW]

og standardvaerdien af 7-23 Motorfrekvens [50
Hz].

[11 | Nordamerika | Indstiller 1-27 Motoreffekt [HK]enheder til Hk og

standardveerdien af 7-23 Motorfrekvens til 60
Hz.

Den indstilling, der ikke anvendes, bliver gjort usynlig.
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0-04 Diriftstilstand ved start

Option: Funktion:

Veelg dendriftstilstand der skal veere
geeldende, nar frekvensomformeren gentil-
sluttes til netspaendingen efter en nedlukning
i driftstilstanden Hand (lokal).

[0] * | Genoptag Genoptager driften af frekvensomformer med
den samme lokale reference og de samme
start/stop-betingelser (pafert via [Hand On]/
[Off] pafert LCP eller Hand Start ved hjeelp af
en digital indgang), som var gaeldende
umiddelbart for afbrydelse af frekvensom-

formeren.

[1] |Tvangsstop, | Anvender den gemte reference [1] for at

ref=gl. stoppe frekvensomformeren, samtidig med at
den galdende lokale hastighedsreference for
frekvensomformere blev lukket nedlukning,
bliver gemt i hukommelsen. Nar netspaending
er blevet tilsluttet igen, og der er modtaget en
startkommando (ved brug af LCP [Hand On]-
knappen eller en Hand Start-kommando fra
en digital indgang), vil frekvensomformeren
genstarte og kere ved den gemte hastigheds-
reference.

3.2.2 0-1* Driftsopsaetning

Definer og styr de individuelle parameteropsaetninger.
Frekvensomformeren har fire parameteropsaetninger, der
kan programmeres uafhaengigt af hinanden. Derfor er
frekvensomformeren meget fleksibel samtidig med, at den
opfylder kravene for mange forskellige VLT HVAC Drive-
systemkontrolenheder, der ofte vil spare udgifter til eksternt
styreudstyr. Disse kan for eksempel anvendes til at
programmere frekvensomformeren til at fungere i henhold
til en given styreprofil i en opsaetning (f.eks. drift i
dagtimerne) og en anden styreprofil i en anden opsaetning
(f.eks. natseenkning). De kan ogsa anvendes af en AHU eller
en OEM, der producerer indpakkede enheder, til program-
mering af de fabrikstilpassede frekvensomformere til styring
af forskellige modeller af udstyr af en bestemt type, sa de er
indstillet til de samme parametre, hvilket betyder, at der
under produktion/idriftsaetning blot skal vaelges en given
opsaetning afhaengigt af hvilken type, frekvensomformeren
er installeret til.

Den aktive opsatning (dvs. den opszetning, som frekvens-
omformeren fungerer med aktuelt) kan vaelges i 0-10 Aktiv
opsaetning og vises i LCP. Ved brug af multiopsaetning er det
muligt at skifte mellem opsaetninger, mens frekvensom-
formeren kerer eller er stoppet, via digitale indgange eller
serielle kommunikationskommandoer (f.eks. natsaenkning).
Hvis det er ngdvendigt at aendre opsaetninger under keorsel,
skal det kontrolleres, at 0-12 Denne opsaetning knyttet til er
programmeret som kraevet. For de fleste VLT HVAC Drive-
applikationer vil det ikke veere ngdvendigt at programmere
0-12 Denne opszetning knyttet til, heller ikke hvis der skal

skiftes opsaetning, mens den karer, men i forbindelse med
meget komplekse applikationer, der gor brug af de
forskellige opsaetningers fulde fleksibilitet, kan det veere
nedvendigt. 0-11 Progr.opsaetning ger det muligt at sendre
parametrene inden for alle opsaetninger, mens frekvensom-
formeren fortsaetter i den aktive opsaetning, som kan vaere
en anden end den, der er ved at blive eendret. Hvis de
samme parameterindstillinger kraeves i forskellige
opsaetninger, er det ved hjeelp af 0-57 Opsaetningskopi muligt
at kopiere parameterindstillinger mellem opsaetninger,
hvilket er medvirkende til en hurtigere idriftseetning.

0-10 Aktiv opseetning

Option: Funktion:

Veelg den opsaetning, som frekvensom-
formeren skal fungere under.

Anvend 0-51 Opszetningskopi for at kopiere en
eller samtlige opsaetninger. For at undga
modstridende opsatning af den samme
parameter inden for to forskellige opsaetninger
tilknyttes opsaetningerne ved at anvende

0-12 Denne opseetning knyttet til. Stop frekvens-
omformeren, nar der skal skiftes opsaetning, og
hvor parametre markeret med "kan ikke
@ndres under drift" har andre veerdier.
Parametre af typen "kan ikke aendres under
driften" er markeret med FALSK pa parameter-
listerne i afsnittet Parameterlister

[0] | Fabriksop-
seetning

Kan ikke @endres. Den indeholder Danfoss-
datasaettet og kan anvendes som datakilde,
hvis de gvrige opsaetninger skal bringes
tilbage til en kendt tilstand.

[1] * | Opseet. 1 Opseetning 1 [1] til Opsaetning 4 [4] er de fire
separate parameteropsatninger, inden for

hvilke samtlige parameter kan programmeres.

[2] |Opseet. 2

[3]1 |Opset. 3

[4] |[Opset. 4

[9] [Multio- Anvendes til fiernbetjent udveelgelse af
psaetning opsatninger ved hjeelp af digitale indgange og

den serielle kommunikationsport. Denne
opsaetning anvender indstillingerne fra
0-12 Denne opsetning knyttet til.
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0-11 Progr.opsaetning

0-12 Denne opsatning knyttet til

Option: Funktion: Option: Funktion:
Veelg den opsaetning, der skal redigeres (dvs. motoren kerer. Programmér forst
programmeres) under driften, enten den parametre i opsaetning 1, og serg dernaest
aktive setup eller en af de inaktive setups. for, at opsaetning 1 og opsaetning 2 er
Den opsatning, der skal redigeres, bliver vist i synkroniserede (eller "sammenkaedede").
LCP i (parenteser). Synkronisering kan foretages pa to
[0] | Fabriksop- Kan ikke redigeres, men den er nyttig som lcst
. ’ . ) . 1. Rediger redigeringsopsatningen til
saetning datakilde, ndr de gvrige opsaetninger skal
bringes tilbage til en kendt tilstand. OprEiiing 2 U I AT RpEining O3
indstil 0-12 Denne opseetning knyttet til til
[1] [Opseet. 1 Opséetning 1 [1] til Opsaetning 4 [4] kan frit Opseetning 1 [1]. Dette vil starte sammen-
redigeres under driften uafhaengigt af det kaedningsprocessen (synkroniseringen).
aktive setup. "
[2] |Opseet. 2 §
[3] |Opset. 3 %
[4] |[Opseet. 4
[9] * [ Aktiv opsaetn. [ (dvs. den opseetning, som frekvensom-
formeren kerer med) kan ligeledes redigeres
under driften. Redigering af parametrene i
den valgte opszetning skal som regel ELLER
foretages ved hjeelp af LCP, men redigering er 7 Wi @ it e B Bjassiting 1, len
ogs.é mulig ved hjeelp af de serielle kommuni- Bjasminting 7 s i OjasEsiring 2
MRS hjeelp af 0-50 LCP-kopi. Indstil dernaest
X X 0-12 Denne opsetning knyttet til til
Opseetning 2 [2]. Dette vil starte sammen-
Option: Funktion: keedningsprocessen.
Denne parameter skal kun programmeres, S
hvis det er pakraevet at aendre opsaetning g
mens motoren kgrer. Dette sikrer, at a
parametre, der er indstillet til "kan ikke -
a&ndres under driften" har den samme
opsatning i alle relevante opsaetninger.
For at muliggere problemfri skift fra en
opsetning til en anden, mens frekvens- Nér sammenkaedningen er fuldendt, vil
omformeren kerer, tilknyttes der pa 0-13 Udlaesning: Sammenkaedede
opsatninger, der indeholder parametre, opsaetn. sta {1,2} for at angive, at alle
der ikke kan aendres under driften. parametre, der 'ikke kan a&ndres under
Tilknytningen vil sikre synkronisering af driften’, nu er de samme i Opsaetning 1 og
de parameterveerdier, der ‘ikke kan Opsaetning 2. Hvis der er sendringer til en
2&ndres under driften’, nar man gar fra en parameter, der 'ikke kan andres under
opsetning til en anden under driften. driften', f.eks. 1-30 Statormodstand (Rs), i
Parametre af typen "kan ikke zendres Opsaetning 2, vil disse ogsa blive
under driften” er markeret med FALSK pa automatisk aendret i Opsaetning 1. Skift
parameterlisterne i afsnittet Parameter- mellem Opsaetning 1 og Opsztning 2
lister. under driften er nu mulig.
Funktionen 0-12 Denne opsatning knyttet 101 * | Ikke
til anvendes, nar der er valgt multio- sammenkaedet
psaetning i 0-10 Aktiv opsaetning. 11 |opset. 1
Multiopsaetningen anvendes for at skifte 2] |Opsat. 2
fra en opsaetning til en anden under 3] |Opsxt 3
driften (f.eks. nar motoren karer). (4] | Opsaet. 4
Eksempel:
Anvend Multiopsaetning for at skifte fra
opsaetning 1 til opseetning 2, mens
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0-13 Udlaesning: Sammenkadede opsaetn.

Option:

0-20 Displaylinje 1,1, lille

Funktion:

255]

Array [5]
Range: Funktion:
0%| [0 - |Se en liste over alle de opsaetninger, der er keedet

sammen vha. 0-12 Denne opsaetning knyttet til.
Parameteren har et indeks for hver parameterop-

[37]

Displaytekst 1

Giver mulighed for at skrive en
individuel tekststreng, til visning i
LCP eller til laesning via seriel
kommunikation.

setning. Den viste parameterveerdi for hvert indeks [38] Displaytekst 2 Giver mulighed for at skrive en
repraesenterer de opsaetninger, der er keedet sammen individuel tekststreng, til visning i
med parameteropsaetningen. LCP eller til laesning via seriel
kommunikation.
Indeks LCP veerdi
0 o} [39] Displaytekst 3 Giver mulighed for at skrive en
1 1,2} individuel tekststreng, til visning i
P 0.2 LCP eller til laesning via seriel
3 3 kommunikation.
4 {4} [89] Dato- og tidsud- Viser den aktuelle dato og tid.
laesning
Tabel 3.2 Eksempel: Opsztning 1 og Opsztning 2 [953] | Profibus- Viser Profibus-kommunikationsad-
er sammenkaedede advarselsord varsler.
[1005] | Fejltzeller for Viser antallet af transmissionsfejl i
udlaesningsaf- CAN-styringen, der er forekommet
Range: Funktion: sendelse siden sidste opstart.
0% [ [-2147483648 - [ Se indstillingen af 0-11 Progr.opseetning for [1006] | Fejltzeller for Viser, hvor mange modtagelsesfejl,
2147483647 ] hver af de fire forskellige kommunikations- udlaesningsmod- der er forekommet i CAN-styringen
kanaler. Nar nummeret vises i hex, som det er tagelse siden seneste opstart.
Al e S o) (A eSS R VT [1007] | Afbrydelsestzeller | Viser, hvor mange Bus Off-haendelser,
Cleiel for udleesningsbus | der er forekommet siden seneste
Numrene 1-4 repraesenterer et opsaetnings- opstart.
nummer, 'F' star for fabriksindstilling, og 'A’
betyder aktiv opsaetning. Kanalerne, set fra [1013] [ Advarselspa- Viser et DeviceNet-specifikt
hgjre mod venstre, er: LCP, FC-bus, USB, rameter advarselsord. Der er knyttet en
HPFB1.5. separat bit til hver advarsel.
Eksempel: Tallet AAAAAA21h betyder, at FC- [1115] | LON-advarselsord | Viser de LON-specifikke advarsler.
bussen har valgt opsaetning 2 i
0411 Frasaper s, A LEP T el [1117] | XIF-revision Viser den eksterne graensefladefil-
opsaetning 1, og at alle andre bruger det vers.ion it Ediarae (k) 1o
aktive setup. optionen.
[1118] | LonWorks-revision | Viser softwareversionen for applikati-
. onsprogrammets version af Neuron
323 0-2* LCP Dlsplay C-chippen pa LON-optionen.
Definer variablerne, der vises pa det grafiske LCP- I RCTlEEs 2 Emicl] e ES HIEs 2 e e
betjeningspanel. [1502] | kWh-taeller Se netforsyningens effektforbrug i
kWh.
BEM/ERKI [1600] | Styreord Se det styreord, der sendes fra
Se 0-37 Displaytekst 1, 0-38 Displaytekst 2 og 0-39 Displaytekst frekvensomformeren via den serielle
3 for at fa flere oplysninger om at skrive displaytekster kommunikationsport i Hex-kode.
[1601] | Reference [enhed] | Den totale reference (summen af
digital/analog/preset/bus/fastfrys
Option: Funktion: ref./catch-up og slow-down) i den
Veelg en var., som vises i displ. i l. 1, valgte enhed.
venstre pos. [1602] | Reference % Den totale reference (summen af
[o] * Ingen Der er ikke valgt en display-veerdi * digital/analog/preset/bus/fastfrys
ref./catch-up og slow-down) i

procent.
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0-20 Displaylinje 1,1, lille

0-20 Displaylinje 1,1, lille

Option: Funktion: Option: Funktion:

[1603] | Statusord Aktuelt statusord fekten beregnes lgbende for de

[1605] | Vigtigste faktiske | Vis det to-byte-ord, der blev sendt S 14D STt e,

veerdi [%] med statusord til busmasteren for at [1634] | Kelepl.-temp. Frekvensomformerens aktuelle
rapportere Main Actual Value. kelepladetemperatur. Udkoblings-

[1609] | Tilpas. udlaes. Viser de brugerdefinerede greensen er 95 +5° C; indkobling sker

. X . ved 70 £ 5° C.
udlzaesninger, der er defineret i
0-30 Enhed for tilpasset udleaesning, [1635] | Termisk inverterbe- | Procentuel belastning af veksel-
0-31 Tilpasset udlees. min.veerdi og lastning retterne
0-32 Tilpasset udlees. maks.vaerdi. [1636] | Vekselret. nom. Frekvensomformerens nominelle

[1610] [ Effekt [kW] Den faktiske effekt, motoren strgm strgm
JeranLgey 1 [1637] | Vekselret. maks. Frekvensomformerens

[1611] | Effekt [hp] Den faktiske effekt, motoren strom maksimumstrgm
forbruger i hk. [1638] | SL-styreenh., Tilstanden for den haendelse,

[1612] | Motorspaending Den spaending, som tilferes motoren. tilstand styreenheden har udfert

[1613] | Frekvens Motorfrekvens, dvs. udgangsfre- [1639] | Styrekorttemp. Styrekortets temperatur.

I;vensen fra frekvensomformeren i [1643] | Status for tidsst. Se parametergruppe 23-0* Tidsst.
i handl. handi.

[1614] | Motorstrom UECBLE S (IS [1650] [ Ekstern reference | Summen af den eksterne reference

effektiv veerdi.
som en procentdel, dvs. summen af

[1615] | Frekvens [%] Motorfrekvens, dvs. udgangsfre- analog/puls/bus.
kvensen fra frekvensomformeren i [1652] | Feedback [enhed] | Referenceveerdi fra de(n) program-
procent. - .

merede digitale indgang(e).

(16161 | Moment [Nm] AT r;\olto::bjlastnmg. S(I)Im en [1653] | Digi pot-reference | Se det digitale potentiometers bidrag
procentdel af det nominelle til den faktiske referencefeedback.
motormoment.

[1654] | Feedback 1 Se veerdien for feedback 1. Se ogsa

[1617] | Hastighed [O/MIN] | Motorhastighedsreference. Den

[enhed] par. 20-0%.
faktiske hastighed afhaenger af den
slipkompensering, der anvendes [1655] [ Feedback 2 Se veerdien for feedback 2. Se ogsa
(kompensation indstilles i [enhed] par. 20-0*.
1-62 Slipkompensering). Hvis den ikke [1656] | Feedback 3 Se veerdien for feedback 3. Se ogsé
anvendes, er den faktiske hastighed [enhed] par. 20-0*.
den veerdi, der star pa displayet
. . [1658] | PID-udgang [%] Viser frek.omf. lukket slajfe PID-
minus motorslip.
reguleringseffektveerdien i procent.
[1618] | Termisk motorbe- | Termisk belastning pa motoren, — - — -
lasthing Udregnetlaf ETR:fUnktionent Se ogsa [1660] | Digital indgang Viser status for de digitale indgange.
" Signal lavt = 0, signal hejt = 1.
parametergruppe 1-9* Motortem-
T Se 16-60 Digital indgang angaende
i reekkefglge. Bit O er yderst til hgjre.
[1622] | Moment [%] Viser det faktiske genererede
. [1661] | Klemme 53, Indstilling af indgangsklemme 53.
moment i procent.
koblingsindstilling | Strem =0, spaending = 1.

[1626] | Effekt filtreres [kW] Al ] Ser faktisk " ]

1662 i 53 ti ipai 53,

[1627] | Effekt filtreres [hK] [ ] nalog indgang en faktiske veerdi pd indgang

- - - - enten som en reference eller beskyt-

[1630] | DC Link-spaending | Mellemkredsspaendingen i frekvens- .

telsesveerdi.
omformeren.
- - [1663] | Klemme 54, Indstilling af indgangsklemme 54.
[1632] | Bremseenergi /s Aktuel bremseeffekt, der overferes til . . .
koblingsindstilling | Strem =0, spaending = 1.
en ekstern bremsemodstand.
Angives som en gjebliksvaerdi. [1664] | Analog indgang 54 | Den faktiske veerdi for indgang 54
- - som en reference eller beskyttel-
[1633] | Bremseenergi /2 Bremseeffekt, der overfares til en di
sesveerdi.
min ekstern bremsemodstand. Middelef-
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0-20 Displaylinje 1,1, lille

0-20 Displaylinje 1,1, lille

Option: Funktion: Option: Funktion:
[1665] | Analog udgang 42 | Den faktiske veerdi pa udgang 42 i [1691] | Alarmord 2 En eller flere alarmer i hex-koder
[mA] mA. Anvend 6-50 Klemme 42, udgang (anvendes til serielle kommunika-
for at veelge de variabler, der skal tioner)
CEEEESRIEICS i e A [1692] | Advarselsord En eller flere advarsler i en hex-kode
[1666] | Digital udgang Den binzre veerdi af alle digitale (anvendes til serielle kommunika-
[bin] udgange. tioner)
[1667] | Pulsindgang #29 Den faktiske veerdi for den frekvens, [1693] | Advarselsord 2 En eller flere advarsler i en hex-kode
[Hz] der er pafert klemme 29 som en (anvendes til serielle kommunika-
pulsindgang. tioner)

[1668] | Pulsindgang #33 Den faktiske veerdi for den frekvens, [1694] | Udv. statusord En eller flere statustilstande i en hex-

[Hz] der er pafgrt klemme 33 som en kode (anvendes til serielle
pulsindgang. kommunikationer)

[1669] | Pulsudgang #27 Den faktiske veerdi for pulser, der er [1695] | Ekst. statusord 2 En eller flere statustilstande i en hex-

[Hz] pafert klemme 27 i digital udgangs- kode (anvendes til serielle
tilstand. kommunikationer)
[1670] | Pulsudgang #29 Den faktiske veerdi for pulser, der er [1696] | Vedligeh.ord Bit'ene afspejler status for den
[Hz] pafert klemme 29 i digital udgangs- programmerede forebyggende
tilstand. vedligeholdelseshaendelser i parame-
_1%

[1671] | Releeudgang [bin] | Se indstillingerne for alle relzeer. tergruppe 23-1

[1672] | Teller A Viser den aktuelle vardi af teller A, [1830] [Analog indg. X42/1 | Viser veerdien af signalet, der er

pafert klemme X42/1 pa det analoge

[1673] | Teeller B Viser den aktuelle veerdi af teeller B. I/O-kort.

[1675] [ Analog indg. Den faktiske veerdi for signalet pa [1831] [ Analog indg. X42/3 | Viser veerdien af signalet, der er

X30/11 indgang X30/11 (universal 1/O- pafort klemme X42/3 pa det analoge
kortoption). 1/O-kort.

[1676] | Analog indg. Den faktiske veerdi for signalet pa [1832] | Analog indg. X42/5 | Viser veerdien af signalet, der er

X30/12 indgang X30/12 (universal 1/0-kort pafert klemme X42/5 pa det analoge
valgfri) 1/0-kort.

[1677] | Analog udgang Den faktiske veerdi pa udgang X30/8 [1833] | Analog udg. X42/7 | Viser veerdien af signalet, der er

X30/8 [mA] (universal-I/O-kort valgfri). Anvend V] pafert klemme X42/7 pa det analoge
6-60 Klemme X30/8, udgang til at I/O-kort.
veelge den variabel, der skal vises.
[1834] | Analog udg. X42/9 | Viser veerdien af signalet, der er

[1680] | Fieldbus, CTW 1 Styreord (CTW), der modtages fra v pafart klemme X42/9 pa det analoge
busmasteren. 1/O-kort.

[1682] | Fieldbus-REF. 1 Den primaere referencevaerdi sendt [1835] | Analog udg. Viser vaerdien af signalet, der er
med styreord via det serielle X42/11 [V] pafert klemme X42/11 pa det
kommunikationsnetvzerk f.eks. fra analoge 1/O-kort.

BMS, PLC eller andre mastersty- ;
reenheder. [1836] | Analog indg. X48/2
[mA]

[1684] | Komm.-optionssta- | Udvidet statusord for fieldbus- [1837] | Temp.indg. X48/4

tusord kommunikationsoption. [1838] | Temp.indg. X48/7

[1685] | FC-port, CTW 1 Styreord (CTW), der modtages fra [1839] | Temp.indg. X48/10
busmasteren. [1850] | Sensorless udl.

[1686] | FC-port, REF 1 Statusord (STW), send til [enhed]

BUSTESETER., [2117]1 | Ekst. 1 Ref. [Enhed] | Veerdien af referencen for udvidet
lukket slgjfe-styreenhed 1

[1690] | Alarmord En eller flere alarmer i hex-koder
(anvendes til serielle kommunika- [2118] | Ekst. 1 feedback Verdien af feedbacksignalet for
tioner) [enhed] udvidet lukket slgjfe-styreenhed 1
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0-20 Displaylinje 1,1, lille

0-23 Displaylinje 2, stor

0-21 Displaylinje 1,2, lille

Veelg en variabel, som vises i display i linje 1, midterste position.

Option:

Funktion:

[1614] *

Motorstrgm

Optionerne er de samme som for
0-20 Displaylinje 1,1, lille.

0-22 Displaylinje 1,3, lille

Veelg en variabel, som vises i display i linje 1, hgjre position.

Option: Funktion: Veelg en variabel, som vises i display i linje 2.
[2119] | Ekst. 1 udg. [%] Veerdien af udgangen fra udvidet Option: Funktion:
lukket slgjfe-styreenhed 1 [1613] * | Frekvens | Optionerne er de samme som for
[2137] | Ekst. 2 ref. [enhed] | Veerdien af referencen for udvidet 0-20 Displaylinje 1,1, lille.
lukket slgjfe-st hed 2 . o
S Bk R eaS 0-24 Displaylinje 3, stor
[2138] | Ekst. 2 Feedback Veerdien af feedbacksignalet for Vaelg en variabel, som vises i display i linje 3.
[Enhed] udvidet lukket slgjfe-styreenhed 2 i i
Option: Funktion:
[2139] | Ekst. 2 udg. [%] Veerdien a.f udgangen fra udvidet [30121] * | Netfrekvens | Optionerne er de samme som for
lukket slgjfe-styreenhed 2 0-20 Displaylinje 1,1, lille.
[2157] | Ekst. 3 ref. [enhed] | Veerdien af referencen for udvidet 0-25 Mi i
lukket slgjfe-styreenhed 3 - in personigé menu
Array [20]
[2158] | Ekst. 3 Feedback Veerdien af feedbacksignalet for .
[Enhed] udvidet lukket slgjfe-styreenhed 3 Range: Funktion:
5 e da. [9 Veerdi fud fra udvid Application [0 - Definer op til 20 parametre, der skal
[2159] st. 3 udg. [%] ardien af udgangen fra udvidet dependent* | 9999 ] medtages i Q1 Min personlige menu,
lukket slgjfe-styreenhed 3 . L .
som er tilgaengelig via [Quick Menu]-
[2230] | No-Flow effekt Den udregnede No Flow-effekt for tasten pa LCP. Parametrene vises i Q1
den faktiske driftshastighed Min personlige menu i den raekkefglge,
[2316] | Vedligeholdel- hvormed de programmeres i denne
sestekst .array.-paramet.er. SI?t parametre ved at
[2580] | Kaskadestatus Status for driften af kaskade- Il [l RO e
Med denne funktion far man for
styreenheden
eksempel hurtig og enkel adgang til en
[2581] | Pumpestatus Status for driften af hver enkelt enkelt eller op til 20 parametre, der
pumpe, der styres af kaskade- kraever regelmaessige aendringer (f. eks.
styreenheden péa grund af vedligeholdelse af anlaeg),
[3110] |Bypass-statusord eller funktionen kan anvendes af en OEM
[3111] |Bypass-driftstimer til at muliggere enkel idriftsaetning af
[9913] | Klartid deres udstyr.
[9914] | Paramdb-
foresporgsler i ko 3.2.4 0-3* LCP Tilpas. LCP-udlaesn.
[9920] | HS-temp. (PC1)
[9921] | HS-temp. (PC2) Det er muligt at tilpasse displayets elementer til forskellige
[9922] | HS-temp. (PC3) formal: *Tilpasset udlaesning. Vaerdi proportional med
[9923] | HS-temp. (PC4) hastighed (lineaer, kvadrat eller kubik afhangigt af enheds-
[9924] | HS-temp. (PC5) valget i 0-30 Enhed for tilpasset udleesning) *Displaytekst.
[9925] | HS-temp. (PC6) Tekststreng lagret i en parameter.
[9926] | HS-temp. (PC7)
[9927] [ HS-temp. (PC8) Tilpasset udlaesning

Den beregnede veerdi, som skal vises, er baseret pa indstil-
lingerne i 0-30 Enhed for tilpasset udlaesning, 0-31 Tilpasset
udlzes. min.veerdi (kun lineaer), 0-32 Tilpasset udlees.
maks.veerdi, 4-13 Motorhastighed, hgj graense [O/MIN],

4-14 Motorhastighed, hgj greense [Hz] og faktisk hastighed.

Option: Funktion:
[1610] * | Effekt [kW] | Optionerne er de samme som for
0-20 Displaylinje 1,1, lille.
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Tilpasset udlmsning (vardi) N
P 16-00 ’ : 0-30 Custom Readout Unit

Ti\:n:’sg Lédlmssa\'ngs— é
Mot —vandi g Option: Funktion:
P 0-32 N
o [41] [ m/min
S [45] |m
&
(o P | [60] |°C
S ¥
5 > o \\-\“\ [70] | mbar
& & Q
S s 3@*’ [71] | bar
o < & 72) | Ps
Fosst Motorhastighed [73] | kPa
0 Moo es 74] | m WG
P 4-13 (0/MIN)
P 4-14 (Hz) [75] mm Hg
[80] [kw
Forholdet afhaenger af typen af den enhed, der er valgt i [120] | GPM
0-30 Enhed for tilpasset udlaesning: [121] | gal/s
[122] | gal/min
Enhedstype Hastighedsforhold [123] | gal/h
Uden dimensioner Lineaer [124] | CFM
Hastighed [125] | ft¥/s
Gennemstrgmning, volumen [126] | f$/min
Gennemstrgmning, masse 11271 fé/h
Hastighed [130] | Ib/s
Leengde [131] | Ib/min
Temperatur [132] | Ib/h
Tryk Kvadratisk [140] | ft/s
Effekt- Kubisk [141] | ft/min
[145] | ft
0-30 Custom Readout Unit (1607 | °F
Option: Funktion: (1701 psi
- — - [171] | Ib/in?
Programmer en vaerdi, der skal vises i displayet pa
. . ) [172] | in WG
LCP. Vardierne har et lineaert, kvadratisk eller
kubisk forhold til hastighed. Dette forhold [173] .ft i
afhaenger af den valgte enhed (se ovenstdende (1741 | in Hg
tabel). Den faktiske beregnede vaerdi kan laeses i [180] | HP
16-09 Tilpas. udlees. og/eller vises i displayet ved 0-31 Tilpasset udlzes. min.vzrdi
valg af Tilpasset udlaesning [16-09] i i
0-20 Displaylinje 1,1, lille til 0-24 Displaylinje 3, stor. Range: Funktion:
0] Application [Application || denne parameter kan der vaelges
1" % dependent* [ dependant] en minimumveerdi til den bruger-
5] PPM definerede udlaesning (forekommer
- ved stilstand). Det er kun muligt at
[10] [ 1/min
veaelge en veerdi, der er forskellig fra
[11] |RPM . . .
0, nar der er valgt en lineaer enhed i
[12] | Pulse/s 0-30 Enhed for tilpasset udleesning.
20 |V/s Til kvadratiske og kubiske enheder
(21] | I/min vil min.-veerdien altid veere 0.
[22] [I/h
231 [m%s
[24] | m*min
[25] |m¥h
[30] [ka/s
[31] [ kg/min
[32] | kg/h
[33] [t/min
[34] |t/h
[40] |[m/s
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0-32 Tilpasset udlaes. maks.veerdi

Range: Funktion:
100.00 Custom- | [Application [ Denne parameter indstiller
ReadoutUnit* dependant] maks.-veerdien, der skal vises,

nar motorens hastighed har
naet den indstillede veerdi for
4-13 Motorhastighed, hgj graense
[O/MIN] eller 4-14 Motorha-
stighed, haj greense [Hz]
(afhaenger af indstilling i

0-02 Motorhastighedsenhed).

0-37 Displaytekst 1

Range:  Funktion:
0* [0 -
0] tekststreng til visning i LCP eller til laesning via seriel

| denne parameter er det muligt at skrive en individuel

kommunikation. Hvis den skal vises permanent, skal der
veaelges Displaytekst 1 i 0-20 Displaylinje 1,1, lille,

0-21 Displaylinje 1,2, lille,0-22 Displaylinje 1,3, lille,

0-23 Displaylinje 2, stor eller 0-24 Displaylinje 3, stor.
Anvend [A]- eller [Y]-tasterne pa LCP for at sendre et
tegn. Anvend [<]- og [>]-tasterne til at flytte markgren.
Naér et tegn er fremhaevet af markeren, kan tegnet
2&ndres. Anvend [A]- eller [V]-tasterne pa LCP for at
2&ndre et tegn. Der kan indsaettes et tegn ved at placere

markgren mellem to tegn og trykke pa [A] eller [V].

0-38 Displaytekst 2

Range:  Funktion:
0* | [O0-
0] tekststreng til visning i LCP eller til laesning via seriel

| denne parameter er det muligt at skrive en individuel

kommunikation. Hvis den skal vises permanent, skal der
veelges Displaytekst 2 i 0-20 Displaylinje 1,1, lille,

0-21 Displaylinje 1,2, lille, 0-22 Displaylinje 1,3, lille,

0-23 Displaylinje 2, stor eller 0-24 Displaylinje 3, stor.
Anvend [A]- eller [Y]-tasterne pa LCP for at sendre et
tegn. Anvend [<]- og [>]-tasterne til at flytte markeren.
Nar et tegn er fremhaevet af markeren, kan tegnet
a&ndres. Der kan indsaettes et tegn ved at placere

markgren mellem to tegn og trykke pa [A] eller [V].

0-39 Displaytekst 3

Range:  Funktion:

0* | [0-
0] tekststreng til visning i LCP eller til lzesning via seriel

| denne parameter er det muligt at skrive en individuel

kommunikation. Hvis den skal vises permanent, skal der
veelges Displaytekst 3 i 0-20 Displaylinje 1,1, lille,

0-21 Displaylinje 1,2, lille, 0-22 Displaylinje 1,3, lille,

0-23 Displaylinje 2, stor eller 0-24 Displaylinje 3, stor.
Anvend [A]- eller [Y]-tasterne pa LCP for at sendre et
tegn. Anvend [<]- og [>]-tasterne til at flytte markeren.
Nar et tegn er fremhaevet af markeren, kan tegnet
a&ndres. Der kan indsaettes et tegn ved at placere

markgren mellem to tegn og trykke pa [A] eller [¥].

3.2.5 0-4* LCP-tastatur

Aktiver, deaktiver og beskyt adgangskoden pa individuelle
taster pa LCP.

0-40 [Hand on]-tast pa LCP

Option: Funktion:
[0] | Deaktiveret

Ingen funk.

[1] * | Aktiveret [Hand on]-tasten aktiveret

[2] | Adgangskode Undga uautoriseret start i Hand-
tilstand. Hvis 0-40 [Hand on]-tast pa
LCP er indeholdt i Min personlige
menu, defineres adgangskoden i
0-65 Pers. menu-adgangskode. Hvis
ikke skal adgangskoden angives i

0-60 Hovedmenu-adgangskode.

[3] [ Aktiveret uden OFF
[4] | Adg.kode uden OFF
[5] | Aktiveret med OFF
[6] | Adgangskode med

OFF
0-41 [Off]-tast pa LCP
Option: Funktion:

[0] | Deaktiveret Ingen funktion

[1] * | Aktiveret [Off]-tasten er aktiveret

[2] | Adgangskode Undga uautoriseret stop. Hvis

0-41 [Off]-tast pa LCP er indeholdt i
Min personlige menu, defineres
adgangskoden i 0-65 Pers. menu-
adgangskode. Hvis ikke skal
adgangskoden angives i

0-60 Hovedmenu-adgangskode.

[3] | Aktiveret uden OFF

[4] | Adg.kode uden OFF
[5] | Aktiveret med OFF

[6] | Adgangskode med OFF
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0-42 [Auto on] tast pa LCP

Option: Funktion:
[0] | Deaktiveret

Ingen funktion

[1] * | Aktiveret [Auto on] -tast er aktiveret

[2] | Adgangskode

Undga uautoriseret start i Auto-
tilstand. Hvis 0-42 [Auto on] tast pa
LCP er indeholdt i Min personlige
menu, defineres adgangskoden i
0-65 Pers. menu-adgangskode. Hvis
ikke skal adgangskoden angives i
0-60 Hovedmenu-adgangskode.

[3] | Aktiveret uden OFF
[4] | Adg.kode uden OFF
[5] | Aktiveret med OFF
[6] | Adgangskode med

OFF
0-43 [Reset]-tast pa LCP
Option: Funktion:
[0] | Deaktiveret Ingen funk.

[1] * | Aktiveret

[2]1 | Adgangskode

[Reset]-tast er aktiveret

Undga uautoriseret nulstilling. Hvis
0-43 [Reset]-tast pa LCP er inkluderet
i 0-25 Min personlige menu, defineres
adgangskoden i 0-65 Pers. menu-
adgangskode. Hvis ikke skal
adgangskoden angives i

0-60 Hovedmenu-adgangskode.

[3]1 | Aktiveret uden OFF
[4] | Adg.kode uden OFF
[5] | Aktiveret med OFF

0-50 LCP-kopi

Option:

Funktion:

omformere med samme funktion uden at
@&ndre de motordata, der allerede er indstillet.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kegrer.

0-51 Opsetningskopi

Option:

Funktion:

[0] * | Ingen kopi

Ingen funk.

[11 | Kopier t. ops.
1

Kopierer alle parametre i den aktuelle
programmeringssetup (defineret i
0-11 Progr.opsaetning) til opsaetning 1.

[2] | Kopier t. ops.
2

Kopierer alle parametre i den aktuelle
programmeringssetup (defineret i
0-11 Progr.opsaetning) til opsaetning 2.

[6] | Adgangskode med OFF

3.2.6 0-5* Kopier/gem

Kopier parameterindstillinger mellem opsaetninger til/fra
LCP.

0-50 LCP-kopi

Option: Funktion:
[01 *

Ingen kopi | Ingen funktion

[1] | Alle til LCP | Kopierer alle parametre i alle opsaetninger fra
frekvensomformerens hukommelse til LCP-
hukommelsen. Af servicehensyn anbefales det
at kopiere alle parametre til LCP efter idriftsaet-

ningen.

[2] [Alle fra LCP | Kopierer alle parametre i alle opsaetninger fra
LCP-hukommelsen til frekvensomformerens

hukommelse.

[31 | Sterr.-uath
fra LCP

Kopierer kun parametrene, der er uafhaengige
af motorsterrelsen. Den sidste valgmulighed
kan bruges til at programmere flere frekvens-

[3] Kopier t. ops.
3

Kopierer alle parametre i den aktuelle
programmeringssetup (defineret i
0-11 Progr.opsaetning) til opsaetning 3.

[4] | Kopier t. ops.
4

Kopierer alle parametre i den aktuelle
programmeringssetup (defineret i
0-11 Progr.opsaetning) til opsaetning 4.

[9] | Kopier til alle

Kopierer parametrene i den aktuelle
opsaetning til hver enkelt af opseetning 1 til 4.

3.2.7 0-6* Adgangskode

0-60 Hovedmenu-adgangskode

Range:

Funktion:

100* [ [0-999]

Definer den adgangskode, der bruges til at fa
adgang til hovedmenuen via tasten [Main
Menul]. Hvis 0-61 Adgang til hovedmenu u/
adgangskode er indstillet til Fuld adgang [0],
ignoreres denne parameter.

Option:

0-61 Adgang til hovedmenu u/ adgangskode

Funktion:

[0] * | Fuld adgang

Deaktiverer adgangskoden, der er defineret i
0-60 Hovedmenu-adgangskode.

[1] | Skrivebeskyttet

Forebyg uautoriseret redigering af
parametre i hovedmenuen.

[2] |Ingen adgang

Forebyg uautoriseret visning og redigering
af parametre i hovedmenuen.

Hvis Fuld adgang [0] vzelges, ignoreres parametrene
0-60 Hovedmenu-adgangskode, 0-65 Pers. menu-adgangskode
og 0-66 Adgang til pers. menu u/ adgangskode.
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Range: Funktion: Range: Funktion:

200% | [0 - 999 ] | Definer adgangskoden for at fa adgang til Min Application [Application Indstiller dato og tid for det
personlige menu via [Quick Menu]-tasten. Hvis dependent* dependant] interne ur. Det datoformat, der
0-66 Adgang til pers. menu u/ adgangskode er skal anvendes, er angivet i
indstillet til Fuld adgang [0], ignoreres denne 0-71 Datoformat og
parameter. 0-72 Tidsformat.

0-66 Adgang til pers. menu u/ adgangskode 0-71 Datoformat
Option: Funktion: Option: Funktion:
[0] * | Fuld adgang Deaktiverer adgangskoden, der er defineret i Indstiller det datoformat, der skal bruges i
0-65 Pers. menu-adgangskode. LCP.
[1] | Skrivebeskyttet | Forebygger uautoriseret redigering af Min [01 * | AAAA-Mm-DD
personlige menu-parametre. [1] * | DD-MM-AAAA
[2] |Ingen adgang | Forebygger uautoriseret visning og (2] | MM/DD/AAAA
redigering af Min personlige menu- 0-72 Tidsformat
parametrene. . .
Option:  Funktion:
Hvis 0-61 Adgang til hovedmenu u/ adgangskode er indstillet Indstiller det globale tidsformat, der skal bruges i LCP.
til Fuld adgang [0], ignoreres denne par. 0] * | 24 t
[1] 12 t

3.2.8 0-7* Ur-indst.
0-74 Sommertid

Indstiller tid og dato for det interne ur. Det interne ur kan Option: Funktion:
bruges til f.eks. tidsstyrede handlinger, energi-log, tendens- [0] * [ Off
analyse, dato-/tidsstempler pd alarmer, logforte data og [21 |Manuel | Veelg, hvordan sommertid skal handteres. @nskes
forebyggende vedligeholdelse. manuel sommertid, skal start- og slutdatoen
Det er muligt at programmere uret til sommertid, ugens indtastes i 0-76 Sommertid start og 0-77 Sommertid
arbejdsdage/fridage og 20 undtagelser (helligdage osv.). slut.
Selvom uret kan indstilles via LCP, kan det ogsa indstilles
samtidig med tidsindstillede handlinger og forebyggende
vedligeholdelsesfunktioner ved hjeelp af MCT 10-software- Range: Funktion:
varkiojet. Application [Application Angiver den dato og den tid,
dependent* dependant] hvor sommertid begynder.

BEM/'ERKI Denne dato programmeres i det
Frekvensomformeren er ikke udstyret med backup til urfunk- format, der er valgt i
tionen, og indstillingerne for dato/tid nulstilles til 0-71 Datoformat.
standardvaerdierne (2000-01-01 00:00) efter en nedlukning,
medmindre der er eftermonteret et realtidsurmodul med
backup. Hvis der ikke er installeret et backup-modul, Range: Funktion:
anbefales det kun at anvende urfunktionen, hvis frekvens- — —— - :

R R K Application [Application Indstiller den dato og tid, hvor
omformeren er integreret i den BMS, der anvender seriel .

dependent* dependant] sommertid slutter. Denne dato

kommunikation, mens BMS bevarer synkroniseringen af
tidspunkter for kontroludstyret. | 0-79 Urfejl er det muligt at
programmere en afgivelse af en advarsel i tilfeelde af, at uret
ikke er indstillet korrekt, f.eks. efter nedlukning.

programmeres i det format, der
er valgt i 0-71 Datoformat.

0-79 Urfejl

Option: Funktion:
BEMARK! ? : : .,
. . Aktiverer og deaktiverer uradvarslen, nar uret
Nar der monteres et optionskort af typen analogt /0 MCB
109, medfalger der batteri-backup til dato og tid.

ikke er stillet el. er nulstillet pga. en nedlukning,
og der ikke er monteret backup. Hvis MCB 109
er monteret, er "aktiveret" standard

[0] * | Deaktiveret
[1] | Aktiveret
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0-81 Arbejdsdage

Array med 7 elementer [0]-[6], som vises under parameter-

nummeret i displayet. Tryk pa OK, og skift mellem elementerne ved
hjeelp af A og Y-tasterne pa LCP.

Option:  Funktion:

Angiv for hver ugedag, om der er tale om en arbejds- el.

fridag, Ferste element i array'en er Mandag. Arbejds-
dagene bruges til tidsstyrede handlinger.

[0] * [ Nej
11 |[Ja

0-82 Yderligere arbejdsdage

Array med 5 elementer [0]-[4], som vises under parameter-
nummeret i displayet. Tryk pa OK, og skift mellem elementerne ved

hjeelp af A- og Y-tasterne pa LCP.

Range: Funktion:
Application [Application Definerer datoer for
dependent* dependant] yderligere arbejdsdage,

som normalt ville veere
fridage i henhold til
0-81 Arbejdsdage.

0-83 Yderligere fridage

Array med 15 elementer [0]-[14], som vises under parameter-
nummeret i displayet. Tryk pa OK, og skift mellem elementerne ved

hjeelp af A- og Y-tasterne pa LCP.

Range: Funktion:
Application [Application
dependent* dependant]

0-89 Dato- og tidsudleesning

Range: Funktion:

0* | [0-01| Viser den aktuelle dato og tid. Datoen og tiden
opdateres kontinuerligt.

Uret begynder ikke at teelle, for indstillingen er
andret i forhold til fabriksindstillingen i 0-70 dato og
tid.
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3.3 Hovedmenu - Belastning og Motor -
Gruppe 1

3.3.1 1-0* Generelle indstillinger

Definer, om frekvensomformeren arbejder i dben slgjfe eller
lukket slgjfe.

1-00 Konfigurationstilstand

Option: Funktion:

[0] * | Aben Motorhastigheden bestemmes ved at anvende en
slojfe hastighedsreference eller ved at indstille den
onskede hastighed i Hand-tilstand.

Aben slgjfe bruges ogsa, hvis frekvensomformeren
er en del af et lukket slgjfe-styringssystem baseret
pa en ekstern PID-styreenhed, der leverer et hastig-
hedsreferencesignal som udgangssignal.
[3]1 |[Lukket | Motorhastigheden bestemmes ud fra en reference
slajfe fra den indbyggede PID-regulering, der varierer

motorhastigheden som en del af en lukket slgjfe-
styreproces (f.eks. konstant tryk eller
gennemstrgmning). PID-reguleringen skal vaere
konfigureret i parametergruppe 20-** eller gennem
funktionsopsaetningen, som er tilgeengelig ved tryk
pa [Quick Menu]-tasten.

BEMARK!

Denne parameter kan ikke andres, mens motoren karer.

BEMARK!

Nar den er indstillet til lukket slgjfe, vil kommandoerne
Reversering og Startreversering ikke reversere motorens
retning.

1-03 Momentkarakteristikker

Option: Funktion:

[0] [ Kompressor- | Kompressor [0]: Til hastighedsstyring af skrue-

* [ moment og rullekompressorer. Leverer en spaending, der
er optimeret til en konstant momentbelast-
ningskarakteristik pa motoren i hele omradet

ned til 10 Hz.

Variabelt
moment

Al

Variabelt moment [1]: Til hastighedsstyring af
centrifugalpumper og ventilatorer. Kan ogsa
anvendes, nar der skal styres mere end en
enkelt motor fra den samme frekvensomformer
(f.eks. multiple kondensatorventilatorer eller
koletdrnsventilatorer). Leverer en spaending,
som er optimeret til en kvadratisk momentbe-
lastningskarakteristik pd motoren.

[2] [ Auto-
energioptim.

Auto-energioptimeringskompressor[2]: Til
optimal energieffektiv hastighedsstyring af
cT skrue- og rullekompressorer. Giver en
spaending, der er optimeret til en konstant
momentkarakteristik i motoren for hele
intervallet ned til 15 Hz, derudover vil AEO-

1-03 Momentkarakteristikker

Option: Funktion:

funktionen tilpasse spaendingen praecist til den
aktuelle belastningssituation, hvorved
forbruget reduceres, og den herbare stgj fra
motoren dempes. Motoreffektfaktor cos phi
skal veere indstillet korrekt for at opna optimal
ydeevne. Denne veerdi indstilles i 14-43 Motor-
Cosphi. Parameteren har en standardvzerdi, der
tilpasses automatisk, nar motordataene
programmeres. Disse indstillinger vil typisk
sikre optimal motorspaending, men hvis
motoreffektfaktor cos phi kraever tuning, kan
der gennemfares en AMA-funktion ved brug af
1-29 Automatisk motortilpasning (AMA) En
manuel justering af motoreffektfaktoren er
meget sjeeldent pakreaevet.

[3] [ Auto-
* | energioptim.

Auto-energioptimering VT [3]: Til optimal
energieffektiv hastighedsstyring af centrifugal-
VT pumper og ventilatorer. Giver en spaending, der
er optimeret til en kvadratisk momentbelast-
ningskarakteristik pa motoren, derudover vil
AEO-funktionen tilpasse spaendingen praecist til
den aktuelle belastningssituation, hvorved
forbruget reduceres, og den hgrbare stgj fra
motoren daempes. Motoreffektfaktor cos phi
skal veere indstillet korrekt for at opna optimal
ydeevne. Denne veerdi indstilles i 714-43 Motor-
Cosphi. Parameteren har en standardvaerdi og
justeres automatisk, nar motordataene
programmeres. Disse indstillinger vil typisk
sikre optimal motorspaending, men hvis
motoreffektfaktor cos phi kraever tuning, kan
der gennemfares en AMA-funktion ved brug af
1-29 Automatisk motortilpasning (AMA) En
manuel justering af motoreffektfaktoren er
meget sjeldent pakraevet.

1-06 Clockwise Direction

Denne parameter definerer termen "hgjredrejende”, der svarer til

LCP-retningspilen. Brugt til let eendring af rotationsretning pa
akslen uden at bytte motorledninger. (Gyldig fra SW-version 5.84)

Option: Funktion:

[0] * Normal Motorakslen er hgjredrejende, nar
frekvensomformeren er tilkoblet U
-> U;V->VogW->W til motor.

[1] Inverse Motorakslen er venstredrejende,

nar frekvensomformeren er
tilkoblet U -> U; V->V og W -> W til
motor.

Denne parameter kan ikke aendres, mens motoren karer.
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3.3.2 1-2* Motordata

Parametergruppe 1-2* bestar af indtastningsdata fra den
tilsluttede motors typeskilt.

BEMARK!

/Andring af veerdien af disse parametre pavirker indstillingen
af andre parametre.

1-20 Motoreffekt [kW]

Range: Funktion:
Application [Application | Indtast den nominelle motoreffekt i
dependent* dependant] kW, jeevnfgr motorens

typeskiltdata. Standardveerdien
svarer til apparatets nominelle
maerkeydelse.

Denne parameter kan ikke justeres,
mens motoren kerer. Afhaengigt af
valgene foretaget i 0-03 Regionale
indstillinger bliver enten

1-20 Motoreffekt [kW] eller

1-21 Motoreffekt [HK] gjort usynlig.

1-21 Motoreffekt [HK]

Range: Funktion:
Application [Application | Indtast den nominelle motoreffekt i
dependent* | dependant] hk, jeevnfer motorens typeskiltdata.

Standardvaerdien svarer til
apparatets nominelle
maerkeydelse.

Denne parameter kan ikke justeres,
mens motoren kgrer.

Afhaengigt af valgene foretaget i
0-03 Regionale indstillinger bliver
enten 71-20 Motoreffekt [kW] eller
1-21 Motoreffekt [HK] gjort usynlig.

1-22 Motorspanding

Range: Funktion:
Application [Application | Indtast den nominelle
dependent* dependant] motorspanding, jeevnfer

motorens typeskiltdata. Standard-
veerdien svarer til apparatets
nominelle maerkeydelse.

Denne parameter kan ikke
justeres, mens motoren kerer.

1-23 Motorfrekvens

Range: Funktion:
Application [20 - Velg motorfrekvensveerdien fra
dependent* 1000 Hz] | motortypeskiltdata.For drift ved 87 Hz

med 230/400 V-motorer, indstilles
typeskiltdata til 230 V/50 Hz. Tilpas
4-13 Motorhastighed, haj graense [O/MIN]
og 3-03 Maksimumreference til 87 Hz-
applikationen.

BEMARK!

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

1-24 Motorstrom

Range: Funktion:
Application [Application Indtast den nominelle
dependent* dependant] motorstrem, som fremgar af

motorens typeskiltdata. Dataene
bruges til beregning af
motormoment, termisk
motorbeskyttelse osv.

BEMARK!

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kerer.

1-25 Nominel motorhastighed

Range: Funktion:
Application [100 - 60000 | Indtast den nominelle motorha-
dependent* RPM] stighed, som fremgar af

motorens typeskiltdata. Dataene
bruges til beregning af

automatisk motorkompensering.

BEMARK!

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

1-28 Motoromlgbskontrol

Option: Funktion:

Nar motoren er blevet installeret eller tilsluttet, kan
denne funktion bekrzefte den korrekte motoromdrej-
ningsretning. Aktivering af denne funktion
tilsidesaetter alle buskommandoer eller digitale
indgange undtagen Ekstern spaerring og Sikker
standsning (hvis omfattet).

[0] * | Off Kontrol af motorens omdrejningsretning er ikke aktiv.

[11 [ Aktiv. | Kontrol af motorens omdrejningsretning. Nar den er

blevet aktiveret, viser displayet:

“Note! Motor may run in wrong direction” (Bemaerk!
Motoren kerer maske i den forkerte retning).

Meddelelsen afvises ved tryk pa [OK], [Back] eller [Cancel], og
en ny meddelelse vises: "Tryk pa [Hand On] for at starte
motoren. Tryk pa [Cancel] for at afvise". Nar der trykkes pa
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[Hand On] starter motoren ved 5 Hz i fremadgéende retning BEMARK!

og displayet viser: "Motoren kerer. Kontroller, om motorom- En komplet AMA m3 kun udfgres uden filter, mens en
drejningsretningen er korrekt. Tryk pa [Off] for at standse reduceret AMA skal udferes med filter.
motoren". Ved at trykke pa [Off] standser motoren og

nulstiller 7-28 Motoromlabskontrol. Hvis motoromdrejnings-
retningen ikke er korrekt, skal de to motorfasekabler
ombyttes. VIGTIGT:

AADVARSEL|

Netforsyningen skal afbrydes, for motorfasekablerne fjernes. Parametre til avancerede motordata. Motordataene i
1-30 Statormodstand (Rs) til 1-39 Motorpoler skal passe til den

I ——s aktuelle motor, for at motoren kan fungiere optimalt. Fabriks-
indstillingerne er tal, som er baseret pa almindelige

Se afsnit: Applikationseksempler > Automatisk motortil-
pasning i Design Guide.

3.3.3 1-3* Av. Motordata

Option: Funktion: motorparametervardier fra normale standardmotorer. Hvis
Funktionen AMA optimerer motorens motorparametrene ikke indstilles korrekt, kan der opsté fejl i
dynamiske ydeevne ved automatisk at frekvensomformersystemet. Hvis motordataene er ukendte,
optimere den avancerede motor anbefales det at udfere en AMA (automatisk motortil-

1-30 Statormodstand (Rs) til 1-35 Hovedre- pasning). Se afsnittet om automatisk motortilpasning. AMA-
aktans (Xh), nar motoren er stationzer. sekvensen tilpasser alle motorparametre undtagen rotorens

[0] * | Ikke aktiv Ingen funktion inertimoment og jerntabsmodstanden (7-36 Jerntabs-

modstand (Rfe)).

[1] | Kompl.motortilp.til | Udferer AMA af statormodstanden Rs,
rotormodstanden R;, statorlaekreak- -
tansen Xj, rotorlaekreaktansen Xz og h Pgiio X15 X265 é
hovedreaktansen X. o—] — — é

[2] [Red. motditilpas. til | Udferer en reduceret AMA pa statormod-
standen Rs udelukkende i systemet. Veelg
denne option, hvis der benyttes et LC-
filter imellem frekvensomformeren og

U P1-36 P1-35
Rre Xh R
motoren. O

lllustration 3.1 Kurveblad, der svarer til motoren for en asynkron
Aktiver funktionen AMA ved at trykke pa [Hand on], nér der motor

er valgt [1] eller [2]. Se ogsd punktet Automatisk motortil-
pasning i Design Guide. Efter en normal sekvens viser

displayet: “Tryk pa [OK] for at afslutte AMA”. Efter aktivering _
af [OK]-tasten er frekvensomformeren klar til drift. 1-30 Statormodstand (Rs)

Range: Funktion:
BEM/ERKI Application [Application Indstil veerdi for stator-
* dependent* dependant] modstand. Indstil veerdien fra

. For at opnd de bedst mulige tilpasninger af
frekvensomformeren skal AMA gennemfares pd en
kold motor

et motordatablad, el.
gennemfer enAMA pa en kold
motor. Denne parameter kan

. AMA kan ikke udferes, mens motoren kerer ikke justeres, mens motoren
kerer.

BEM/ERK]

Undga at generere eksternt moment under udferelse af

Range: Funktion:
AMA.
Application Finjustering R vil forbedre akslens
| dependent* | [Application |ydeevne. Indstil ankermodstands-
BEM/ERK dependant] | veerdien ved brug af en af falgende
Hvis en af indstillingerne i parametergruppe 1-2* Motordata metoder:

&ndres, 1-30 Statormodstand (Rs) til 1-39 Motorpoler, skifter
de avancerede motorparametre tilbage til fabriksindstil-
lingen.

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kerer.

1. Ker en AMA pa en kold
motor. Frekvensomformeren
maler veerdien pa motoren.
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1-31 Ankermodstand (Rr)

Range: Funktion:

Alle kompensationer
nulstilles til 100 %.

2. Indtast Ri-veerdien manuelt.
Fa veerdien oplyst af
motorleverandgren.

3. Anvend R-fabriksindstil-
lingen. Frekvensomformeren
etablerer indstillingen ud fra
motorens typeskiltdata.

1-35 Hovedreaktans (Xh)

Range: Funktion:
Application [Application | Indstil motorens hovedreaktans med
dependent* [ dependant] [ en af folgende metoder:

1. Ker en AMA pa en kold
motor. Frekvensom-
formeren maler veerdien pa
motoren.

2. Indtast Xn-veerdien manuelt.
Fa veerdien oplyst af
motorleverandgren.

3. Anvend Xn-fabriksindstil-
lingen.
Frekvensomformeren
fastleegger indstillingen pa
grundlag af motorens
typeskiltdata.

BEMARK!

Denne parameter kan ikke justeres, mens den kerer.

1-36 Jerntabsmodstand (Rfe)

Range: Funktion:
Application [Application | Indtast veerdien svarende til
dependent* | dependant] jerntabsmodstanden (Rre) for at

kompensere for jerntab i motoren.
Rre-vaerdien kan ikke findes ved at
gennemfere en AMA.

Ree-vaerdien er iseer vigtig i
momentstyringsapplikationer. Hvis
Rre ikke er kendt, benyttes

1-36 Jerntabsmodstand (Rfe) med
fabriksindstillingen.

BEMARK!

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren karer.

BEMARK!

Denne parameter findes ikke pa LCP.

1-39 Motorpoler

Range: Funktion:

Application [2 -
dependent* | 100 ]

Indtast antallet af motorpoler.

Pole [~nn ved 50 Hz
r

~np ved 60 Hz

2 [2700 - 2880 3250 - 3460
4 11350 - 1450 1625 - 1730
6 (700 - 960 840 - 1153

| tabellen vises antallet af poler for normale
hastighedsomrader for diverse motortyper.
Definer motorer, der er konstrueret til andre
frekvenser, separat. Den angivne
motorpolveerdi skal vaere lige, fordi tallet
henviser til det totale polantal og ikke
polpar. Frekvensomformeren gennemfarer
den indledende indstilling af

1-39 Motorpoler pa grundlag af

1-23 Motorfrekvens Motorfrekvens og

1-25 Nominel motorhastighed Motorens
nominelle hastighed.

Denne parameter kan ikke justeres, mens
motoren kerer.

3.3.4 1-5% Belast.-uafh. indst.

1-50 Motormagnetisering ved stilstand

Range: Funktion:

100 [0 - [Benyt denne parameter sammen med 7-57 Min.

%* 300 hast. v. normal magnet. [O/MIN] til at opna en anden
%] termisk belastning pa motoren, nar der kgres med

lav hastighed.

Indtast en veerdi i procent af den nominelle
magnetiseringsstrem. Hvis indstillingen er for lav,
kan dette medfere reduceret moment pa
motorakslen.

Mag. strem
100%
Par.1-50
Par.1-51 Hz
130BAD45.11 Par.1-52 RPM
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1-51 Min. hast. v. normal magnet. [O/MIN]

3.3.5 1-6* Belastn.-afh. indstilling

Range: Funktion:
Application [10 - 300 | Indstil den gnskede hast. for normal
dependent* RPM] magnet.strom. Hvis hastigheden Range: Funktion:
indstilles lavere end motorens slipha- 100 %* | [0 - 300 [ Indtast den procentuelle veerdi for at kompen-
stighed, vil 1-50 Motormagnetisering %] sering for spaending i forhold til belastning, nar
ved stilstand og 1-51 Min. hast. v. motoren kerer ved lav hastighed, og opné
normal magnet. [O/MIN] veere uden optimal U/f-karakteristik. Motorsterrelsen
betydning. bestemmer det frekvensomrade, denne
Anvend denne parameter sammen parameter er aktiv .
med 1-50 Motormagnetisering ved
stilstand. Se tegning for Motorstgrrelse Skift
1-50 Motormagnetisering ved stilstand. 0,25 - 7,5 kW <10 Hz
11 kW - 45 kW <5Hz
Range: Funktion:
Application [Application | Indstil den pakraevede frekvens Um -
dependent* dependant] for normal magnetiseringsstrom. A §
Hvis frekvensen indstilles lavere | 100%--ar-1-60 Par.1-61 E
end motorens slipfrekvens, vil i
1-50 Motormagnetisering ved
stilstand og 1-51 Min. hast. v.
normal magnet. [O/MIN] vaere |
inaktive. 60%1 :
Anvend denne parameter |
sammen med 7-50 Motormagneti- :
sering ved stilstand. Se tegning for :
1-50 Motormagnetisering ved :
stilstand. :
0% ' >
frekvens
Range: Funktion:
30 %* | [0 - 200 | Styrer procentdelen af magnetiseringsstremmen X X
%] til de impulser, der anvendes til at registrere
motorretningen. Hvis denne veerdi reduceres, Range: Funktion:
reduceres det genererede moment. 100 % 100 %* | [0 -300 [Indtast den procentuelle veerdi for at
betyder nominel motorstrem. Denne parameter %] kompensere spaendingen i forhold til belast-
er kun aktiv, nar 1-73 Indk. pa rot. mot. er ningen, nar motoren kerer ved hgj hastighed,
aktiveret. Denne parameter findes kun i VVCPIUs, og opnd optimal U/f-karakteristik. Motorstgr-
relsen bestemmer det frekvensomrade, denne
Range: Funktion: Motorstgrrelse Skift
200 %* | [0 - 500 |Reguler procentdelen af frekvensen for de 025 - 7,5 kKW > 10 Hz
%] impulser, der anvendes til at registrere 11 KW - 45 kW <5 Hz
motorretningen. Hvis denne veerdi gges, 55 KW - 550 KW <34 Hz
reduceres det genererede moment. 100 %
betyder 2 gange slipfrekvens. Denne
parameter er kun aktiv, nar 1-73 Indk. pa rot.
mot. er aktiveret. Denne parameter findes kun i .
— Range: Funktion:
0 %* [ [-500 - 500 | Indtast %-veerdien for slipkompensering for
%] at kompensere for tolerancer i vaerdien nw,.
Slipkompenseringen beregnes automatisk,
dvs. pa basis af den nominelle motorha-
stighed nw,n.
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1-63 Slipkompenseringstidskonstant

Range: Funktion:
Application [0.05 - | Indtast slipkompenseringens reaktions-
dependent* | 5.00 s] | hastighed. En hgj veerdi giver en langsom

reaktion, mens en lav veerdi giver en
hurtig reaktion. Hvis der opstar lavfre-
kvensresonansproblemer, anvendes en

laengere tidsindstilling.

1-64 Resonansdaempning
Range: Funktion:
100 [0 -

%* 500 %]

Indtast resonansdaempningsveerdien. Indstil

1-64 Resonansdeempning og

1-65 Resonansdaemp.tidskonstant for at eliminere
resonansproblemer ved hgje frekvenser. For at
reducere resonansoscillering foreges vaerdien af
1-64 Resonansdeempning.

1-65 Resonansdaemp.tidskonstant

Range: Funktion:
5 ms*| [5-50 |Indstil 7-64 Resonansdeempning og
ms] 1-65 Resonansdemp.tidskonstant for at eliminere

resonansproblemer ved hgje frekvenser. Indtast
den tidskonstant, der giver den bedste
daempning.

3.3.6 1-7* Startjusteringer

1-71 Startforsink.

Range: Funktion:
0.0 s* [ [0.0 - 120.0 [ Den funktion, der er valgt i 7-80 Funktion ved
s] stop, er aktiv i forsinkelsesperioden.

Indtast den pakraevede forsinkelsestid, for
acceleration pabegyndes.

1-73 Indk. pa rot. mot.

Option: Funktion:

Denne funktion ger det muligt at fange en
motor, som roterer frit pa grund af et netudfald.

Nar 1-73 Indk. pa rot. mot. er aktiveret, har

1-71 Startforsink. ingen funktion

Segeretningen for indkobling pa roterende
motor er knyttet til indstillingen i 4-10 Motorha-
stighedsretning.

Med uret [0]: Indkobling pa roterende motor i
urets retning. Hvis proceduren ikke lykkes,
gennemfares DC-bremse.

Begge retninger [2]: Indkobling pa roterende
motor sgger forst i den retning, der kan
bestemmes ud fra den seneste reference
(retning). Hvis der ikke findes nogen hastighed,
foretages en sggning i den anden retning.
Lykkes det heller ikke, aktiveres DC-bremse i det

1-73 Indk. pa rot. mot.

Option:

Funktion:

tidsrum, der er indstillet i 2-02 DC-bremse-
holdetid. Start gennemfgres derefter fra 0 Hz.

*

[0] * | Deaktiveret

Veelg Deaktiveret [0], hvis funktionen ikke gnskes

[1] | Aktiveret

Ved at vaelge Aktiveret [1] kan frekvensom-
formeren "fange" og styre en roterende motor.

1-77 Maks. hast. for kompr.-opstart [O/MIN]

Range: Funktion:

00/ [0,0 - maks | Denne parameter muligger "hajt

MIN* | udgangsha- | startmoment". Dette er en funktion, hvor
stighed] stremgransen og momentgransen

ignoreres under motorstart. Den tid, der
forlgber fra afgivelse af startsignalet, indtil
hastigheden overstiger den hastighed, som
er indstillet i denne parameter, bliver en
"startzone", hvor stremgraensen og
motorens momentgraense indstilles til det
maksimalt tilladelige for den specifikke
frekvensomformer-/motorkombination.
Denne parameter indstilles som regel til
samme vaerdi som par. 4-11 Motorhastighed,
lav greense. Funktionen er inaktiv, nar den er
indstillet til nul.

| denne "startzone" er par. 3-82
Opstartsrampe-op-tid aktiv i stedet for par.
3-41 Rampe 1, rampe-op-tid for at sikre
ekstra acceleration under opstart og for at
minimere det tidsrum, hvor motoren karer
ved den mindst mulige hastighed for denne
applikation. Det tidsrum, der forlgber uden
beskyttelse mellem stremgraensen og
momentgraensen, ma ikke overstige den
veerdi, der er indstillet i par. 1-79 Maks. tid til
trip for komp.opstart, da frekvensom-
formeren ellers vil trippe og afgive en alarm
[A18] Start mislykkedes.

Nar denne funktion er aktiveret for at opna
hurtigere opstart, aktiveres ogsa par. 1-86
Min. hastighed for trip i kompressor for at
beskytte applikationen mod at kere under
den minimale motorhastighed, f.eks. ved
stremgraensen.

Denne funktion muligger hejt startmoment
og brug af hurtig opstartsrampe. For at sikre
akkumulering af hgjt moment under start
kan der udferes forskellige tricks gennem
intelligent brug af startforsinkelse/startha-

stighed/startstrom.
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1-78 Maks. hast. for kompr.-opstart [Hz]

Range: Funktion:
Application [Application | Denne parameter muligger "hejt
dependent* | dependant] startmoment". Dette er en funktion,

hvor stremgraensen og moment-
graensen ignoreres under motorstart.
Den tid, der forlgber fra afgivelse af
startsignalet, indtil hastigheden
overstiger den hastighed, som er
indstillet i denne parameter, bliver en
"startzone", hvor stremgraensen og
motorens momentgraense indstilles
til det maksimalt tilladelige for den
specifikke frekvensomformer-/
motorkombination. Denne
parameter indstilles som regel til
samme vardi som par. 4-11 Motorha-
stighed, lav greense. Funktionen er
inaktiv, nar den er indstillet til nul.

| denne "startzone" er par. 3-82
Opstartsrampe-op-tid aktiv i stedet for
par. 3-41 Rampe 1, rampe-op-tid for at
sikre ekstra acceleration under
opstart og for at minimere det
tidsrum, hvor motoren kegrer ved den
mindst mulige hastighed for denne
applikation. Det tidsrum, der forlgber
uden beskyttelse mellem
stremgraensen og momentgraensen,
ma ikke overstige den veerdi, der er
indstillet i par. 1-79 Maks. tid til trip for
komp.opstart, da frekvensom-
formeren ellers vil trippe og afgive en
alarm [A18] Start mislykkedes.

Nar denne funktion er aktiveret for at
opna hurtigere opstart, aktiveres
ogsa par. 1-86 Min. hastighed for trip i
kompressor for at beskytte applika-
tionen mod at kere under den
minimale motorhastighed, f.eks. ved
stremgraensen.

Denne funktion muligger hejt
startmoment og brug af hurtig
opstartsrampe. For at sikre akkumu-
lering af hgjt moment under start
kan der udferes forskellige tricks
gennem intelligent brug af startfor-
sinkelse/starthastighed/startstrom.

1-79 Maks. tid til trip for komp.opstart

Range: Funktion:
5.0 s*| [0.0 - Det tidsrum, der forlgber fra afgivelse af
10.0 s] startsignalet, til hastigheden overstiger den

hastighed, som er indstillet i par. 1-77, ma ikke
overstige det tidsrum, der er indstillet i
parameteren, da frekvensomformeren ellers vil

1-79 Maks. tid til trip for komp.opstart

Range: Funktion:
trippe og afgive en alarm [A18] Start
mislykkedes.
Alle tidsrum, som indstilles i par. 1-71 Startfor-
sinkelse, til brug af en startfunktion, skal udferes
inden for tidsgreensen.

3.3.7 1-8* Stopjusteringer

1-80 Funktion ved stop

Option: Funktion:
Velg frekvensomformerfunktionen efter
afgivelse af en stopkommando, og efter at
hastigheden er rampet ned til indstil-
lingerne i 1-81 Min.-hast. for funktion v.
stop [O/MIN].

[0] * | Frilgb Lader motoren rotere i fri tilstand.

[11 [DC-hold/ Patrykker motoren en DC-holdestrom (Se

motorforvarm. 2-00 DC-holde-/forvarmn.strem).

[2] | Motorcheck, adv. | Afgiver en advarsel, hvis motoren ikke er
tilkoblet.

[6] | Motorcheck, Afgiver en alarm, hvis motoren ikke er

alarm tilkoblet.

1-81 Min.-hast. for funktion v. stop [O/MIN]

Range: Funktion:

Application [0 - 600 RPM] | Indstil den hastighed, som

dependent* skal aktivere 7-80 Funktion

ved stop.

1-82 Min.-hastighed for funktion ved stop [Hz]

Range: Funktion:

Application [Application Indstil den udgangs-

dependent* dependant] frekvens, hvor

1-80 Funktion ved stop
skal aktiveres.

3.3.8 Trip ved Motorhastighed, lav greense

| 4-11 Motorhastighed, lav greense [O/MIN] og 4-12 Motorha-
stighed, lav greense [Hz] er det muligt at indstille en
minimumhastighed for motoren for at sikre korrekt oliedistri-
bution.

I nogle tilfeelde kan udgangsmotorhastigheden undertrykkes
under Motorhastighed, lav graense, f.eks. den hvis kerer i
stromgraense pga. en defekt i kompressoren. Det er muligt at
indstille trip-graensen for at undga skader pa kompressoren.
Hvis motorhastigheden falder under denne graense, tripper
frekvensomformeren og afgiver en alarm (A49).
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Nulstilling vil finde sted i henhold til den valgte funktion i
14-20 Nulstillingstilstand.

Hvis trip skal finde sted ved en ngjagtig hastighed (O/MIN),
anbefales det at indstille 0-02 Motorhastighedsenhed for O/
MIN og benytte slipkompensering, som kan indstilles i

1-62 Slipkompensering.

BEMARK!

En Automatisk motortilpasning (AMA) skal udferes for at
opna den hgjeste ngjagtighed med slipkompenseringen.
Skal aktiveres i 7-29 Automatisk motortilpasning (AMA).

BEMARK!

Trip er ikke aktiv, nar en normal stop- eller frilgbskommando
anvendes.

1-86 Triphastighed lav [O/MIN]

Range: Funktion:
Application [Application | Indstil den gnskede motorha-
dependent* dependant] stighed for trip-graensen. Hvis

trip-hastigheden er indstillet til O,
er funktionen ikke aktiv. Hvis
hastigheden pa noget tidspunkt
efter start (eller under et stop)
falder under veerdien i
parameteren, tripper frekvensom-
formeren og afgiver en alarm
[A49] Hastighedsgraense.
Funktion ved stop.

BEMARK!

Denne parameter er kun tilgeengelig, hvis 0-02 Motorhastig-
hedsenhed er indstillet til [O/MIN].

1-87 Triphastighed lav [Hz]

Range: Funktion:
Application [Application | Hvis trip-hastigheden er indstillet
dependent* dependant] til 0, er funktionen ikke aktiv.

Hvis hastigheden pa noget
tidspunkt efter start (eller under
et stop) falder under veerdien i
parameteren, tripper frekvens-
omformeren og afgiver en alarm
[A49] Hastighedsgraense.
Funktion ved stop.

BEMARK!

Denne parameter er kun tilgaengelig, hvis 0-02 Motorhastig-
hedsenhed er indstillet til [Hz].

3.3.9 1-9* Motortemperatur

1-90 Termisk motorbeskyttelse

Option:

Funktion:

Frekvensomformeren bestemmer
motortemperaturen for motorbeskyttelse pa
to forskellige mader:

. Via en termistorfeler tilkoblet en af
de analoge eller digitale indgange
(7-93 Termistorkilde).

. Via beregning af den termiske
belastning (ETR = Electronic
Thermal Relay, elektronisk
termorelae) pa basis af den aktuelle
belastning og tiden. Den
beregnede termiske belastning
sammenlignes med den nominelle
motorstrem Iun 0g den nominelle
motorfrekvens fun. Beregningerne
estimerer behovet for en lavere
belastning ved en lavere hastighed
pa grund af mindre keling fra den
ventilator, der er indbygget i
motoren.

Ingen
beskyttelse

Ved konstant overspaending pa motoren,
hvis der ikke er behov for advarsel eller trip
af frekvensomformeren.

Termistorad-
varsel

Aktiverer en advarsel, nar den tilkoblede
termistor i motoren reagerer i tilfeelde af
motorovertemperatur.

Termistor-trip

Stopper (tripper) frekvensomformeren, nar
den tilkoblede termistor i motoren reagerer
i tilfelde af overophedning.

[3]

ETR-advarsel 1

[4] *

ETR trip 1

[5]

ETR-advarsel 2

[6]

ETR trip 2

[7]

ETR-advarsel 3

[8]

ETR trip 3

[9]

ETR-advarsel 4

[10]

ETR trip 4

ETR (Elektronisk termorelze) funktionerne 1-4 beregner
belastningen, ndr den opsaetning, hvori de er valgt, er aktiv.
For eksempel indleder ETR-3 beregningen, nar opsaetning 3
vaelges. P4 det nordamerikanske marked: Funktionerne ETR
sikrer overbelastningsbeskyttelse af motoren, klasse 20, i
overensstemmelse med NEC.
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1-93 Termistorkilde

t[s] =
2
2000 | < Option: Funktion:
, R [2] | Analog indgang
1000
600 ! >
500 \ \ \ [3]1 | Digital indgang 18
ggg [4] | Digital indgang 19
200 [5] | Digital indgang 32
[6] [ Digital indgang 33
100 I fUD=1xfMN
" ~ -~ | fuD=2xfMN BEMARK!
28 — fUD=0,2xfMN Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kerer.
30
2 BEMARK!
o M Digital indgang skal indstilles til [0] PNP - aktiv ved 24V i
w12 14 16 18 20 IMN 5-00 Digital I/O-tilstand.

AADVARSEL|

For at opretholde PELV skal alle forbindelser til
styreklemmerne overholde PELV, termistor skal f.eks. have
forsteerket isolering.

BEMARK!

Danfoss anbefaler, at der anvendes en 24 VDC som termis-
torforsyningsspaending.

1-91 Ekstern motorventilator

Option: Funktion:

[0] * [ Nej | Der kraeves ikke nogen udvendig ventilator , dvs.
motoren derates ved lav hastighed.

[11 |Ja | Paferer en ekstern motorventilator (ekstern ventilator),
sa derating af motoren ikke er pakraevet ved lav
hastighed. Den gverste kurve i kurvebladet ovenfor
(udg.fr. = 1 x fM,N) felges, hvis motorstremmen er lavere
end den nominelle motorstram (se 7-24 Motorstrom).
Hvis motorstrammen overstiger den nominelle strom,
reduceres driftstiden stadig, som om en ventilator ikke
var installeret.

1-93 Termistorkilde

Option: Funktion:

Veelg den indgang, som termistoren
(PTC-foler) skal kobles til. Der kan ikke
valges en analog indgangsoption [1]
eller [2], hvis den analoge indgang
allerede er i brug som referencekilde
(valgt i 3-15 Reference 1-kilde,

3-16 Reference 2-kilde eller 3-17 Reference
3-kilde ).

Nar du anvender MCB 112, skal du altid
veelge mulighed [0] /ngen.

[0] * [ Ingen

[1] [Analog indgang
53
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3.4 Hovedmenu - Bremser - Gruppe 2

3.4.1 2-0* DC-bremse

Parametergruppe til konfiguration af DC-bremse- og DC-
holdefunktionerne.

2-00 DC-holde-/forvarmn.stram

Range: Funktion:
50 [Application | Angiv en veerdi for holdestremmen som en
%* dependant] procentdel af den nominelle motorstrgm

Imn, indstillet i 7-24 Motorstream. 100 % DC-
holdestrem svarer til ImN.

2-03 DC-bremseindkoblingshast. [omdr./min.]

Range: Funktion:
Application [Application | Indstil DC-bremseindkoblingsha-
dependent* [ dependant] | stigheden for aktivering af DC-

bremsestreammen, der er indstillet i
2-01 DC-bremsestrgm, i forbindelse
med en stopkommando.

2-04 DC-bremseindkoblingshast. [HZ]

Range: Funktion:
Application [Application || denne parameter indstilles den
dependent* dependant] DC bremse-indkoblingshastighed,

Denne parameter fastholder motoren
(holdemoment) eller bruges til motorfor-
varmning.

Denne par. er aktiv, hvis [1] DC-hold/
forvarm. veelges i 7-80 Funktion ved stop.

BEMARK!

Maks.-veerdien afhaenger af den nominelle motorstrom.
Undga 100 % strem i for lang tid. Det kan beskadige
motoren.

2-01 DC-bremsestram

hvor DC bremsestreammen (par.
2-01) skal veere aktiv i forbindelse
med en stopkommando.

3.4.2 2-1* Bremseenergifunkt.

Par.-gruppe til valg af dynamiske bremseparametre. Kun
gyldig for frekvensomformere med bremsechopper.

2-10 Bremsefunktion

Option: Funktion:
[0] * | Ikke aktiv

Der er ikke installeret en bremsemodstand.

Range: Funktion:
50 [Application | Angiv en veerdi for stram som en procentdel
%* | dependant] af den nominelle motorstram Iun, se

[1] | Modstands-
bremse

Bremsemodstand er indbygget i systemet, til
afseetning af overskydende bremseenergi i
form af varme. Ved tilslutning af en bremse-

1-24 Motorstrem. 100 % DC-bremsestrom
svarer til Imn.

DC-bremsestrammen afgives pa en
stopkommando, nar hastigheden kommer
under greensen i 2-03 DC-bremseindko-
blingshast. [omdr./min.]J; nar funktionen DC-
bremse inverteret er aktiv; eller via den
serielle kommunikationsport. Bremse-
stremmen er aktiv i den periode, der er
indstillet i 2-02 DC-bremseholdetid.

BEMARK!

Maks.-veerdien afhaenger af den nominelle motorstrom.
Undga 100 % strem i for lang tid. Det kan beskadige
motoren.

2-02 DC-bremseholdetid

Range: Funktion:
10.0 s*

[0.0 - 60.0 s] | Indstil varigheden af DC-bremsestrammen i
2-01 DC-bremsestrgm, nar den er blevet

aktiveret.

modstand tillades en hgjere
mellemkredsspaending under bremsning
(generatorisk drift). Funktionen Modstands-
bremse er kun aktiv i frekvensomformere
med indbygget dynamisk bremseenhed.

[2] | AC-bremse

stikker.

AC-bremse virker kun i kompressorens
momenttilstand i 7-03 Momentkarakteri-

2-11 Bremsemodstand (ohm)

Range: Funktion:
Application [Application [ Indstil bremsemodstand veerdi i
dependent* [ dependant] ohm. Vaerdien benyttes til at

overvage effektafsaettelsen i
bremsemodstanden i 2-13 Bremseef-
fektovervdgning. Denne parameter
er kun aktiv for frekvensomformere
med indbygget dynamisk bremse.
Brug denne parameter til veerdier
uden decimaler. Brug

30-81 Bremsemodst. (ohm) til et valg
med to decimaler.

MG.11.CB.01 - VLT er et registreret varemazerke tilhgrende Danfoss

47




Danfott

Parameterbeskrivelse

VLT’ HVAC Drive Programming Guide

2-12 Bremseeffektgraense (kW)

2-13 Bremseeffektovervagning

pa 120s. Den bruges som overvag-
ningsgraensen for par. 16-33
Bremseenergi/2 min og angiver
dermed, hvornar en advarsel/alarm
skal afgives.
Folgende formel kan benyttes til at
beregne par. 2-12.

URIVIX & [s]
Pbr,gns[WJ = W
Ppbr,gns €r den gennemsnitlige bremse-
effekt, der afsaettes i
bremsemodstanden, Ror er
modstanden for bremsemodstanden.
tor er den aktive bremsetid inden for
perioden pa 120 s periode, Tor.
Upr er DC-spaendingen, hvor bremse-
modstanden er aktiv. Dette afhaenger
af apparatet pa felgende made:
T2-apparater: 390 V
T4-apparater: 778 V
T5-apparater: 810 V
T6-apparater: 943 V/1099 V for D- og
F-stel
T7-apparater: 1099 V

Hvis Rer ikke kendes, eller hvis Ty er
forskellig fra 120s, er den praktiske
tilgang at kere bremseapplikationen,
udlaese par. 16-33 og derefter indtaste
dette + 20 % i par. 2-12.

2-13 Bremseeffektovervagning

Option: Funktion:

Range: Funktion: Option: Funktion:
Application Par. 2-12 er den forventede gennem- [3]1 | Advarsel Aktiverer ovenstaende, herunder advarsel, trip
dependent* | [Application [ snitseffekt, der afsattes i og trip og alarm.

dependant] | bremsemodstanden over en periode

Denne parameter er kun aktiv for frekvensom-
formere med indbygget dynamisk bremse.
Denne parameter ger det muligt at overvage
effekten til bremsemodstanden. Effekten
beregnes ud fra modstanden (2-17 Bremse-
modstand (ohm)), mellemkredsspaending og
modstandens driftstid.

[0] * [ Ikke aktiv | Bremseeffektovervagning er ikke pakraevet.

[11 | Advarsel Aktiverer en advarsel pa displayet, nar den
effekt, der overferes over 120 s, overstiger 100 %
af overvagningsgraensen (2-12 Bremseeffekt-
greense (kW)).

Advarslen forsvinder, nar den overfgrte effekt

falder til under 80 % af overvagningsgraensen.

[2] | Trip Tripper frekvensomformeren og viser en alarm,
ndr den udregnede effekt overstiger 100 % af

overvagningsgraensen.

Hvis effektovervagningen er indstillet til /kke aktiv [0] eller
Advarsel [1], forbliver bremsefunktionen aktiv, selv om
overvagningsgraensen overskrides. Dette medferer risiko for
termooverspaending af bremsemodstanden. Det er ogsa
muligt at generere en advarsel via relae/digital udgang.
Malengjagtigheden for effektovervagningen er afhaengig af
ngjagtigheden af modstandens ohm-veerdi (bedre end * 20
%).

2-15 Bremsekontrol

Option: Funktion:

Vzelg en testtype og overvagningsfunktion for at
tjekke tilslutningen til bremsemodstanden, eller
om en bremsemodstand er til stede, og for at vise
en advarsel eller en alarm i tilfeelde af fejl. Bremse-
modstandens afbryderfunktion testes under
indkobling. Bremse-IGBT-testen gennemfeares
imidlertid, nar der ikke bremses. En advarsel eller
trip vil afbryde bremsefunktionen.

Testsekvensen er fglgende:

1. DC link-rippelstrammens amplitude
males i 300 ms uden bremsning.

2. DC link-rippelstremmens amplitude
males i 300 ms med bremsen aktiveret.

3. Hvis DC link-rippelstrammens amplitude
under bremsning er mindre end DC link-
rippelstrammens amplitude fer
bremsning + 1 %. Bremsekontrollen
mislykkedes, og der returneres en
advarsel eller en alarm.

4. Hvis DC link-rippelstrammens amplitude
under bremsning er hgjere end DC link-
rippelstrammens amplitude for
bremsning + 1 %. Bremsekontrol OK.

[0] | Ikke aktiv | Overvager om bremsemodstanden og bremse-
* IGBT'en kortsluttes under driften. Hvis der opstar
kortslutning, vises en advarsel.

[1] [ Advarsel [Overvager om bremsemodstanden og bremse-
IGBT'en kortslutter og gennemfgrer en test for

afbrydelse af bremsemodstanden under opstart

[2] | Trip Overvager om der opstar kortslutning eller
afbrydelse i bremsemodstanden, eller om der
opstar kortslutning i bremse-IGBT. Hvis der opstar
en fejl, vil frekvensomformeren koble ud med en

alarm (trip fastlast).

[3] |Stop og [Overvager om der opstar kortslutning eller

trip afbrydelse i bremsemodstanden, eller om der

opstar kortslutning i bremse-IGBT. Hvis der opstar
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2-15 Bremsekontrol

Option: Funktion:
en fejl, vil frekvensomformeren rampe ned til frilgb
og derefter trippe. Der vises en triplasalarm.

[4] | AC-
bremse
BEMARK!

Fjern en advarsel, der opstar i forbindelse med lkke aktiv [0]
eller Advarsel [1] ved at afbryde og tilslutte netforsyningen.
Fejlen skal imidlertid ferst udbedres. Ved lkke aktiv [0] eller
Advarsel [1] fortseetter frekvensomformeren, selv om der er
fundet en fejl.

2-16 AC brake Max. Current

Range: Funktion:
100.0 %* | [Application Indtast den maks. tilladte stremveerdi,
dependant] nar AC-bremse anvendes for at undga

overophedning af motorspoler. AC-
bremsefunktionen er kun tilgeengelig i
Flux-tilstand (kun FC 302).

2-17 Overspaendingsstyring

Option: Funktion:

Overspaendingsstyringen (OVC) reducerer
risikoen for, at frekvensomformeren tripper ved
en overspaending pa DC Link, der skyldes
generativ effekt fra belastningen.

[0] | Deaktiveret [ Ingen OVC kraevet.

[2] * | Aktiveret Aktiverer OVC.

BEMARK!

Rampetiden justeres automatisk for at undga, at frekvensom-
formeren tripper.
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3.5 Hovedmenu - Reference/Ramper -
Gruppe 3

3.5.1 3-0* Referencegraenser
Parametre til indst. af referenceenhed, greenser og omrader.

| parametergruppen 20-0* finder du flere oplysninger om
indstillingerne i lukket slgjfe.

3-02 Minimumreference

3-10 Preset-reference

Array [8]
Range: Funktion:
0.00 [-100.00 -

%* 100.00 %]

Indtast op til otte forskellige preset-ref. (0-7) i
denne par. ved at anv. array-programmering.
Preset-referencen angives som en
procentvaerdi af Refwaks (3-03 Maksimumre-
ference, for lukket slgjfe, se

20-14 Maksimumreference/feedb.). Nar der
bruges preset-referencer, veelg preset-ref. bit
0/1/2[16], [17] eller [18] for de tilsvarende

Range: Funktion:
Application [Application [ Indtast minimumreferencen.
dependent* | dependant] Minimumreferencen er mindste-

digitale indgange i parametergruppe 5-1*
Digitale indgange.

veerdien for veerdien af summen af

kommando eller en digital indgang.

3.5.2 3-1* Referencer

Veelg preset-reference(r). Veelg preset-referencer bit 0/1/2 [16],
[17] eller [18] for de tilsvarende digitale indgange i parame-
tergruppe 5-1*.

o
alle referencerne. Min. reference- P3-03— | §
veerdien og enheden passer til i §
konfigurationsvalget, som er | <
foretaget i hhv. 7-00 Konfigurations- 1
tilstand og 20-12 Reference-/ - ‘ 1
feedbackenhed. \ |

I I
BEMARK! | |
0 I I
Parameteren anvendes kun i ‘ ‘
aben slgjfe. P3-02 7 |
g i
/ I I
: / \ \
3-04 Referencefunktion / | |
. . /
Option: Funktion: Y | |
[0] * | Sum Opsummerer bade den eksterne og preset- / i i
referencekilder. , 4 i |
\
[1] | Ekstern/ Anvender enten preset eller den eksterne 4 i i
Preset referencekilde. [ [ P3-10
) ) 0 50 100%
Skifter mellem ekstern og preset via en
kommando eller en digital indgang.
130BA149.10
3-04 Referencefunktion
Option: Funktion:
12 (4+24V)
[0] * | Sum Opsummerer bade den eksterne og preset-
Preset 76543210
referencekilder.
¢— —10101010 29 [P 5-13=Preset-ref. bit 0]
[11 | Ekstern/ Anvender enten preset eller den eksterne
Preset referencekilde. ¢—— —11001100 32 [P 5-14=Preset-ref. bit 1]
Skifter mellem ekstern og preset via en
L ————— 11110000 33 [P 5-15=Preset-ref. bit 2]

3-11 Jog-hastighed [HZ]

Range: Funktion:
Application [Application Jog-hastigheden er en fast
dependent* dependant] udgangshastighed, som

frekvensomformeren kgrer
med, nar Jog-funktionen
aktiveres.

Se ogsa 3-80 Jog-rampetid.
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3-13 Referencested 3-15 Reference 1-kilde

Option: Funktion: Option: Funktion:

Veelg det referencested, der skal aktiveres. Denne parameter kan ikke justeres,

kerer.
[0] * | Keedet til hand / [ Anvend lokal reference i Hand-tilstand eller mens motoren korer

auto fijernreferencen i Auto-tilstand. [0] [Ingen funktion

[1]1 | Fjernbetjent Anvend fjernreference i bade Hand-tilstand I e

[2] | Analog indgang 54
[7]1 | Pulsindgang 29
[8] | Pulsindgang 33
[20] | Digitalt pot.-meter

og Auto-tilstand.

[2] | Lokal Anvend lokal reference i bade Hand-

tilstand og Auto-tilstand.

BEMERK' [21] [ Analog indgang X30/11
Nar den er indstillet til Lokal [2], vil [22] | Analog indgang X30/12
frekvensomformeren starte igen med [23] | Analog indg. X42/1
denne indstilling efter en [24] | Analog indg. X42/3

"nedlukning". [25] | Analog indg. X42/5

]
] | Analog indg. X48/2
30] | Udv. lukket slgjfe 1
3-14 Preset relativ reference [30) J
[31] [ Udv. lukket slgjfe 2
]

Range: Funktion:

Udv. lukket slgjfe 3
0.00 %* | [-100.00 - Den faktiske reference, X, foreges eller

100.00 %] formindskes med procentdelen Y, der er 3-16 Reference 2-kilde

indstillet i 3-74 Preset relativ reference. Dette Option: Funktion:

resulterer i den faktiske reference Z. Den Vzelg den referenceindgang, der

aktuelle reference (X) er summen af de el mivandes il Gt aneks

indgange, der er valgt i 3-15 Reference 1- referencesignal. 3-15 Reference 1-

kilde, 3-16 Reference 2-kilde, 3-17 Reference kilde, 3-16 Reference 2-kilde og

3-kilde og 8-02 Styrekilde. 3-17 Reference 3-kilde angiver op til

tre forskellige referencesignaler.
Summen af disse reference-

> Relativ 2 Resulterende signaler definerer den faktiske
X Z=x+x*v/100[ » faktisk ‘
—» reference rererence.

130BA059.12

Denne parameter kan ikke
justeres, mens motoren kerer.

Udv. lukket slgjfe 2
Udv. lukket slgjfe 3

Veelg den referenceindgang, der

z ; [0] Ingen funktion
e 2 [11 [Analog indgang 53
ek ‘ =] -
L _ | - [2] Analog indgang 54
| X | [7] Pulsindgang 29
| [ [8] Pulsindgang 33
| | [20] * | Digitalt pot.-meter
\ \ [21] | Analog indgang X30/11
| Y [22] | Analog indgang X30/12
-100 0 A 100 % [23] |[Analog indg. X42/1
P34 [24] |Analog indg. X42/3
[25] | Analog indg. X42/5
Option: Funktion: [30] |Udv. lukket slgjfe 1
1
1

skal anvendes til det farste referen-

cesignal. 3-15 Reference 1-kilde,
3-16 Reference 2-kilde og

3-17 Reference 3-kilde angiver op til
tre forskellige referencesignaler.
Summen af disse referencesignaler
definerer den faktiske reference.
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3-17 Reference 3-kilde

Option: Funktion:

Velg den referenceindgang, der
skal anvendes som det tredje
referencesignal. 3-15 Reference 1-
kilde, 3-16 Reference 2-kilde og
3-17 Reference 3-kilde angiver op til
tre forskellige referencesignaler.
Summen af disse referencesignaler
definerer den faktiske reference.

Denne parameter kan ikke justeres,
mens motoren kerer.

[0] * | Ingen funktion

[11 [Analog indgang 53

[2] | Analog indgang 54

[7]1 | Pulsindgang 29

[8] | Pulsindgang 33

[20] | Digitalt pot.-meter

[21] [ Analog indgang X30/11
[22] [ Analog indgang X30/12
[23] | Analog indg. X42/1

[24] | Analog indg. X42/3
[25] | Analog indg. X42/5
[29] [ Analog indg. X48/2
[30] [ Udv. lukket slgjfe 1

[31] [ Udv. lukket slgjfe 2
[32] | Udv. lukket slgjfe 3

3-19 Jog-hastighed [O/MIN]

Range: Funktion:
Application [Application | Angiv en veerdi for jog-
dependent* dependant] hastigheden njog, som er en fast

udgangshastighed. Frekvensom-
formeren kerer med denne
hastighed, nar jog-funktionen er
aktiveret. Den maksimale graense
er defineret i 4-13 Motorha-
stighed, haj graense [O/MIN].

Se ogsa 3-80 Jog-rampetid.

3.5.3 3-4* Rampe 1

Konfigurer rampeparameteren og rampetiderne for hver af
de to ramper (parametergruppe 3-4* og parametergruppe
3-5%).

RPM A

P 4-13
Hej
greense

Reference— — —t— - I/]

Motor-

hastighed |
P4-11 |
Lav |

graense

130BA169.11

=

I
Ip 3-%2 |Tid

P 3-%1

Rampe (X), |Rampe (X),

Iopftid (acc.) |nedftid (dec.)I
- ———p

l<—tacc —»! bt—— tcec —=

3-40 Rampe 1, type

Option: Funktion:
Veelg rampetype afhzaengigt af kravene til
forlgbet af acceleration/deceleration.
En linezer rampe giver en konstant accele-
ration under rampning. En S-rampe giver en
ikke-linezer acc. og kompenserer for ryk i
applikationen.
[0] * | Lineaer
[11 [Konst. ryk f S- | Acceleration med lavest muligt ryk.
rampe
[2] | Konst. tid f S- | S-rampe baseret pa veerdierne i 3-41 Rampe 1,
rampe rampe-op-tid og 3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid.

BEMARK!

Hvis S-rampen [1] veelges, og referencen a&ndres under
rampning, kan rampetiden blive forleenget for at opna en
ryk-fri bevaegelse, hvilket kan resultere i en leengere start-
eller stoptid.

Yderligere justering af S-rampeforhold eller skift af initiatorer
kan blive nedvendig.

3-41 Rampe 1, rampe-op-tid

Range: Funktion:

Application [Application [ Angiv rampe-op-tiden, dvs. accele-
rationstiden fra 0 O/MIN til

1-25 Nominel motorhastighed. Veelg

dependent* dependant]
en rampe-op-tid, saledes at
udgangsstremmen ikke overstiger
stromgraensen i 4-18 Stremgraense
under rampning. Se rampe-ned-tid
i 3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid.

tacc x_nnorm [ par.l — 25].
ref[ O/MIN] -

par.3 — 41 = s]
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3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid

Range: Funktion:

Application [Application | Indtast tiden for rampe-ned, dvs.
decelerationstiden fra 7-25 Nominel
motorhastighed til 0 O/MIN. Velg en

tid for rampe-ned, saledes at der

dependent* | dependant]

ikke opstér overspaending i veksel-
retteren pa grund af regenerativ
funktion i motoren, og sa den
genererede strgm ikke overstiger
den stremgreense, der er defineret i
4-18 Stremgraense. Se rampe-op-tid i
3-41 Rampe 1, rampe-op-tid.

tdec X nnorm [ par.] —25]. ]
ref[ O/MIN] -

3-45 Rampe 1 S-rampeforhold ved acc.-start

par.3 — 42 =

Range: Funktion:
50 %* | [Application Indtast den andel af den totale rampe
dependant] op-tid (3-41 Rampe 1, rampe-op-tid), hvor

accelerationsmomentet tiltager. Jo sterre
den procentuelle veerdi er, desto sterre
ryk-kompensering opnas der, og saledes
opstar der feerre moment-ryk i applika-
tionen.

3-46 Rampe 1 S-rampeforhold ved acc.-slut

Range: Funktion:
50 %* | [Application Indtast den andel af den totale rampe-
dependant] op-tid (3-41 Rampe 1, rampe-op-tid), hvor

accelerationsmomentet aftager. Jo sterre
den procentuelle veerdi er, desto storre
ryk-kompensering opnas, og saledes
opstar der feerre moment-ryk i applika-
tionen.

3-47 Ramp1 S-rampfh v.dec.start

Range: Funktion:
50 %* | [Application Indtast den andel af den totale rampe
dependant] ned-tid (3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid),

hvor decelerationsmomentet forgges. Jo
stgrre den procentuelle veerdi er, desto
storre ryk-kompensering opnas, og
saledes opstar der feerre moment-ryk i
applikationen.

3-48 Rampe 1 S-rampeforhold ved decel.-slut

Range: Funktion:
50 %* | [Application Indtast den andel af den totale rampe
dependant] ned-tid (3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid),

hvor decelerationsmomentet aftager. Jo
stgrre den procentuelle veerdi er, desto
storre ryk-kompensering opnas, og
saledes opstar der feerre moment-ryk i
applikationen.

3.5.4 3-5* Rampe 2

Valg af rampeparametre, se parametergruppe 3-4*.

3-51 Rampe 2, rampe-op-tid

Range:

Funktion:

Application
dependent*

[Application
dependant]

Indtast rampe-op-tiden, dvs. accelerati-
onstiden fra 0 O/MIN til 7-25 Nominel
motorhastighed. Vaelg en rampe-op-tid,

saledes at udgangsstremmen ikke
overstiger strgmgreensen i

4-18 Stremgreense under rampning. Se
rampe-ned-tid i 3-52 Rampe 2, rampe-
ned-tid.

tacc X nnorm [ par. 1 — 25] [s]

par.3 —51 =

ref[O/MIN]

Range:

3-52 Rampe 2, rampe-ned-tid

Funktion:

Application
dependent*

[Application
dependant]

Indtast rampe-ned-tiden, dvs. decelerati-
onstiden fra 7-25 Nominel
motorhastighed til 0 O/MIN. Valg en tid
for rampe-ned, saledes at der ikke opstar
overspaending i vekselretteren pa grund
af regenerativ funktion i motoren, og sa
den genererede strom ikke overstiger
den stremgraense, der er defineret i
4-18 Stremgreense. Se rampe-op-tid i
3-51 Rampe 2, rampe-op-tid.

tdec X nnorm| par.. 1 — 25]
ref[ O/MIN]

par.3 — 52 = [s]

3-55 Rampe 2 S-rampeforhold ved acc.-start

Range: Funktion:
50 %* | [Application Indtast den andel af den totale rampe
dependant] op-tid (3-57 Rampe 2, rampe-op-tid), hvor

accelerationsmomentet tiltager. Jo sterre
den procentuelle veerdi er, desto starre
ryk-kompensering opnas, og saledes
opstar der feerre moment-ryk i applika-
tionen.

3-56 Rampe 2 S-rampeforhold ved acc.-slut

Range: Funktion:
50 %* | [Application Indtast den andel af den totale rampe-
dependant] op-tid (3-57 Rampe 2, rampe-op-tid), hvor

accelerationsmomentet aftager. Jo sterre
den procentuelle veerdi er, desto starre
ryk-kompensering opnas, og saledes
opstar der feerre moment-ryk i applika-
tionen.
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3-57 Ramp2 S-rampfh v.dec.start 3-81 Kvikstop rampetid

Range: Funktion: Range: Funktion:
50 %* | [Application Indtast den andel af den totale rampe Application [0.01 - | Indtast kvikstop rampe-ned-tiden, dvs.
dependant] ned-tid (3-52 Rampe 2, rampe-ned-tid), dependent* | 3600.00 deceleration-tiden fra den synkrone
hvor decelerationsmomentet tiltager. Jo s] motorhastighed til 0 O/MIN. Serg for, at
stgrre den procentuelle veerdi, jo sterre der ikke opstar overstrem i veksel-
ryk-kompensering opnas der, og saledes retteren pa grund af regenerativ funktion
opstar der feerre moment-ryk i applika- i motoren, som er pakraevet for at opna
tionen. den givne rampe-ned-tid. Serg ogsa for,
at den genererede pakraevede strom for
3-58 Rampe 2 S-rampeforhold ved decel.-slut at opné den givne rampe-ned-tid ikke
Range: Funktion: overstiger stremgraensen (indstillet i
50 %* | [Application Indtast den andel af den totale rampe Al S.tmmgraense?). KV'kSatOp aktlvere.s.
dependant] ned-tid (3-52 Rampe 2, rampe-ned-tid), v el ol cligne) 32 an vElgl dlliE
. indgang eller via den serielle kommuni-
hvor decelerationsmomentet aftager. Jo ;
storre den procentuelle veerdi er, desto kationsport.
starre ryk-kompensering opnas, og °
saledes opstar der feerre moment-ryk i o/min é
applikationen. g
R
pP4-13o/mn|
3.5.5 3-8* Andre ramper hoj graense
Reference —: - — — —
) P1-25 !
3-80 Jog-rampetid motorhastighed \
. inn. |1
Range: Funktion: patiomn |\ _
Application [1.00 - | Angiv jog-rampetiden, dvs. accele- lav greense |
dependent* | 3600.00 [ rations-/decelerationstiden mellem 0 O/ 1 ‘
s] MIN og den nominelle motorhastighed ‘ \ Tid
(nmn) (indstillet i 7-25 Nominel motorha- BiE \
stighed). Serg for, at den pakraevede | Qrampd
resulterende udgangsstrem for en given | Qstop ‘
jog-rampe ikke overstiger stremgraensen i ‘
4-18 Stramgraense. Jog-rampetiden starter,
hvis et jog-signal aktiveres via betjenings- {gstop 51 X ns [O/MIN)
| Jog dg p o i J” 9 par.3 - 81 = A jog ref (par. 3 — 19) [O/MIN]
anelet, via de digitale indgange eller via X
’ . J o gang 3-82 Opstartsrampe-op-tid
den serielle kommunikationsport.
Range: Funktion:
par. 3 — 80 =
Application [0.01 - Rampe op-tiden er accelerationstiden
Zgg ,;;SZZZZZ [['ZZ;_ ]3 :%59]] [s] dependent* 3600.00 s] | fra 0 O/MIN til den nominelle
motorhastighed, der er indstillet i
o
o/min § 3-82 Opstartsrampe-op-tid, nar Hojt
% startmoment er aktiv i 7-03 Moment-
R karakteristikker.
P 4-13 o/min -
hejgrense | — — — — — — — —
P1-25 -9* Diai -
motorhastighed - 3.5.6 3-9* Digitalt pot.-meter
P3-19 | | - . . .
jog-hastighed | — - - Den digitale potentiometerfunktion giver brugeren
P 411 o/minl- — / o :7 7 :7 7¥ o mulighed for at forgge eller begraense den faktiske reference
lav greense K ‘ ‘ | ved at justere de digitale indgange vha. funktionerne
‘ ;; Py es Sgg ‘ FOR@G, REDUCER eller RYD. For at aktivere denne funktion
‘ Rampe ‘ ‘ Rampe ‘ skal mindst én digital indgang veere indstillet til FORZG el.
| op-tid | ‘ ned-tid | REDUCER.
I 1 I 1
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3-90 Trinsterrelse

3-95 Rampeforsinkelse

den synkrone motorhastighed ns. Hvis
FOR@G/REDUCER aktiveres, forages/
reduceres den resulterende reference
svarende til indstillingen i denne parameter.

3-91 Rampetid
Range:
1.00 s

Funktion:

[0.00 - Indtast rampetiden, dvs. tidsintervallet for
3600.00 s] | justering af referencen fra 0 til 100 % af den
specificerede digitale potentiometerfunktion
(FOR@G, REDUCER eller RYD).

Hvis FOR@G/REDUCER er aktiveret i leengere tid
end rampeforsinkelsesperioden, der er angivet i
3-95 Rampeforsinkelse, vil den faktiske reference
blive rampet op/ned iht. denne rampetid.
Rampetiden er defineret som den tid, det tager
at justere referencen trinvis, som angivet i
3-90 Trinstorrelse.

3-92 Effektretablering

Option: Funktion:

[0] * [ Ikke aktiv [ Nulstiller den digitale potentiometer-reference til
0 % efter opstart.

[1] | Aktiv Gendanner den seneste digitale potentiometer-

reference ved opstart.

3-93 Maksimumgraense

Range: Funktion:
100 %* | [-200 - 200 | Indstil den maksimale tilladte veerdi for
%] den resulterende reference. Dette

anbefales hvis det digitale potentiometer
bruges til finjustering af den resulterende
reference.

3-94 Minimumgraense

Funktion:

0 %* | [-200 - 200 %] | Indtast den mindste tilladte veerdi for den
resulterende reference. Dette anbefales hvis
det digitale potentiometer bruges til
finjustering af den resulterende reference.

Range:

Range: Funktion: Range: Funktion:
0.10 %* | [0.01 - Indtast den trinvise storrelse, der kraeves Application [Application | Indtast den péakraevede forsinkelse
200.00 %] ved FOR@G/REDUCER, som en procentdel af dependent* dependant] fra aktivering af det digitale

potentiometer, indtil frekvensom-
formeren begynder at rampe
referencen. Med en forsinkelse pa
0 ms begynder referencen at
rampe, sa snart FOR@G/REDUCER
aktiveres. Se ogsa 3-91 Rampetid.

Hastighed

A

130BA158.11

—— P3-95 —————»

\

Tid (s)

-

Forog— |

Hastighed

A

130BA159.11

-« P395——»!

-
I

Tid (s)

Reduc e
Forgg 7—1_J %
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3.6 Hovedmenu - Graenser/Advarsler -
Gruppe 4

3.6.1 4-1* Motorgraenser

Definer motorens moment-, stream- og hastighedsgraense,
samt frekvensomformerens reaktion, nar disse graenser
overskrides.

En greense kan generere en meddelelse pa displayet. En
advarsel vil altid generere en meddelelse pa displayet eller
pa fieldbussen. En overvagningsfunktion kan starte en
advarsel eller et trip, hvorefter frekvensomformeren vil
stoppe og generere en alarmmeddelelse.

4-10 Motorhastighedsretning

Option: Funktion:

Veelger den pakreevede motorhastigheds-
retning.

Anvend denne parameter for at undga
ugnsket reversering.

[0] | Med uret Kun drift i retning med uret er tilladt.

[2] * Drift i retning bade med uret og mod uret er

tilladt.

Begge
retninger

BEMARK!

Indstillingen i 4-10 Motorhastighedsretning pavirker
indkobling pa roterende motor i 1-73 Indk. pd rot. mot..

4-11 Motorhastighed, lav graense [O/MIN]

4-13 Motorhastighed, hgj greense [O/MIN]

Range: Funktion:
Application [Application [ Indtast maksimumgraensen for
dependent* dependant] motorhastighed. Motorhastighed,

hej greense, kan indstilles, sa den
svarer til producentens maksimale
nominelle motor. Den hgje
motorhastighedsgraense skal
overstige indstillingen i

4-11 Motorhastighed, lav greense [O/
MIN]. Kun 4-11 Motorhastighed, lav
greense [O/MIN] eller 4-12 Motorha-
stighed, lav greense [Hz] vises,
hvilket afhaenger af andre
parametre indstillet i
hovedmenuen og de fabriksindstil-
linger, der er betinget af den
globale geografiske lokalitet.

BEMARK!

Den maksimale udgangsfrekvens ma ikke overstige 10 % af
vekselretterens switch-frekvens (14-01 Koblingsfrekvens).

BEMARK!

Eventuelle andringer i 4-13 Motorhastighed, hgj grense [O/
MIN] nulstiller veerdien i 4-53 Advarsel, hastighed hgj til den
samme veerdi, som er indstillet i 4-13 Motorhastighed, hgj

graense [O/MIN].

Application [Application | Indtast min.graense for motorha- Range: Funktion:
dependent* dependant] stigheden. Motorhastighed, lav Application [Application [ Indtast maksimumgraensen for
greense kan indstilles, sa den dependent* | dependant] motorhastighed. Den hgje
svarer til producentens motorhastighedsgreense kan
anbefalede minimummotorha- indstilles, sa den svarer til
stighed. Den lave graense for producentens anbefalede
motorhastighed ma ikke maksimum for motorakslen.
overstige indstillingen i Motorhastighed, hgj greense skal
4-13 Motorhastighed, hgj greense overstige indstillingen i
[O/MIN]. 4-12 Motorhastighed, lav graense
[Hz]. Kun 4-11 Motorhastighed, lav
greense [O/MIN] eller 4-12 Motorha-
Range: Funktion: stighed, lav greense [Hz] vises, hvilket
Application [Application Indtast min.graense for gi=loclaiiigbacnti
dependent* dependant] motorhastigheden. Den lave indstillet i hovedmenuen og de
greense for motorhast. kan fabriksindstillinger, der er betinget
indstilles, sa den svarer il af den globale geografiske lokalitet.
motorakslens mindste udgangs- BEM/ERK!
frekvens. Hastighed, lav greense
ma ikke overstige indstillingen i Den maksimale udgangsfrekvens ma ikke overstige 10 % af
4-14 Motorhastighed, haj graense vekselretterens switchfrekvens (14-01 Koblingsfrekvens).
[Hz].
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4-16 Momentgraense for motordrift

4-19 Maks. udgangsfrekvens

hedsomradet op til og inklusiv den
nominelle motorhastighed, der er
angivet i 1-25 Nominel motorha-
stighed. For at beskytte motoren
mod at na kipmomentet er fabriks-
indstillingen 1,1 x det nominelle
motormoment (beregnet vaerdi). Se
desuden 14-25 Trip-forsinkelse ved
momenegreense for at fa flere
oplysninger.

Hvis en af indstillingerne i

1-00 Konfigurationstilstand til

1-28 Motoromlgbskontrol sendres,
nulstilles 4-16 Momentgreense for
motordriftikke automatisk til fabriks-
indstillingen.

Range: Funktion: Range: Funktion:

Application [Application | Indtast den maksimale moment- Application [1.0 - Indtast den maksimale udgangsfrekven-

dependent* | dependant] graense for motordrift. dependent* | 1000.0 sveerdi. 4-19 Maks. udgangsfrekvens
Momentgraensen er aktiv i hastig- Hz] angiver den gverste grense pa

frekvensomformeren for udgangsfre-
kvensen af hensyn til sikkerheden ved
applikationer, hvor utilsigtet overha-
stighed skal undgas. Denne absolutte
grense galder alle konfigurationer og
er uafhaengig af indstillingen i

1-00 Konfigurationstilstand. Denne
parameter kan ikke justeres, mens
motoren kerer.

4-17 Momentgraense for generatordrift

Range: Funktion:
100.0 [Application | Indtast den maksimale momentgraense
%* dependant] for generatorisk driftstilstand. Moment-

graensen er aktiv i hastighedsomradet op
til og inklusiv den nominelle motorha-
stighed (7-25 Nominel motorhastighed).
Se 14-25 Trip-forsinkelse ved momene-
greense for at fa yderligere oplysninger.
Hvis en af indstillingerne i 7-00 Konfigu-
rationstilstand til

1-28 Motoromlgbskontrol andres, &endres
4-17 Momentgraense for generatordrift
ikke automatisk til fabriksindstillingerne.

4-18 Stremgraense

Range: Funktion:
Application [Application [ Indtast stremgraensen for motor- og
dependent* | dependant] | generatordrift. For at beskytte

motoren mod at na kipmomentet er
fabriksindstillingen 1,1 x den
nominelle motorstrgm (indstillet i
1-24 Motorstrgm). Hvis en af indstil-
lingerne i 7-00 Konfigurationstilstand
til 7-28 Motoromlabskontrol andres,
2&ndres 4-16 Momentgraense for
motordrift til 4-18 Stremgreense ikke
automatisk til fabriksindstillingerne.

3.6.2 4-5* Justeringsadvarsler

Definerer de justerbare advarselsgraenser for strgm,
hastighed, reference og feedback.

BEMARK!

Ikke synlig i displayet, men kun i VLT Bevaegelsesstyrings-
veerktaj, MCT 10.

Advarsler vises i displayet via de programmerede udgange
eller pa den serielle bus.

Imotor A §
g
| ; 1 1 : "
UM | mer | L
(P 4-18) i | % ] i
i ' ! i
R e e e %——L——+—
(P 4-51) ! I % 1 !
o e
| == | OMRADZT =4
i | | |
o | BN
lhay Lo - %__L___:._
(P 4-50) ! | % : !
i ' i
i : % : i nmo'oé[o/Mml
NMIN LAY REF Mgy  NMAX

(P 4-11) (P 4-52)

(P 4-53) (P 4-13)

4-50 Adbvarsel, strom lav

Range: Funktion:
0.00 A*| [Application [ Indtast ILAV-veerdien. Nar
dependant] motorstremmen falder under denne

graense (ILav), star der CURRENT LOW (lav
strom) i displayet. Signaludgangene kan
programmeres til at give et statussignal
pa klemme 27 el. 29 samt pa releeudgang
01 eller 02. Se tegningen i dette afsnit.
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4-51 Advarsel, stram hgj 4-55 Advarsel, reference hgj
Range: Funktion: Range: Funktion:
Application [Application | Indtast "9’ veerdi. N&r 999999.999* | [Application | Indtast den gvre referencegreense.
dependent* | dependant] motorstrgmmen overstiger denne dependant] Nér den faktiske reference
greense (lhg)), star der CURRENT overstiger denne graense, viser
HIGH (strem hgj) i displayet. displayet reference hgj. Signalud-
Signaludgangene kan gangene kan programmeres til at
programmeres til at give et status- give et statussignal pa klemme 27
signal p& klemme 27 el. 29 samt pd el. 29 samt pa releeudgang 01 eller
releeudgang 01 eller 02. Se 02.
tegningen i dette afsnit.
Range: Funktion: -999999.999 [Application | Indtast den nedre feedback-
0 RPM* | [Application dependant] | ProcessCtrlUnit* | dependant] graense. Nar feedbacksignalet
er under denne graense, viser
displayet Feedback lv.Signal-
Range: Funktion: udgangene kan programmeres
Application [Application | Indtast n"?-veerdien. Nar motorha- til at give et statussignal pa
dependent* | dependant] | stigheden overstiger denne graense klemme 27 el. 29 samt pa
(nHgy), viser displayet HASTIGHED relzudgang 01 eller 02.
H@)J. Signaludgangene kan
programmeres til at give et status- 4-57 Advarsel, feedback hgj
signal pd klemme 27 el. 29 samt p Range: Funktion:
relzudgang 01 eller 02. 999999.999 [Application | Indtast den gvre feedback-
Programmer motorhastighedens ProcessCtrlUnit* | dependant] greense. Nar feedback
@vre signalgraense, nigs inden for overstiger denne greense, viser
frekvensomformerens normale displayet Feedb. hgj. Signalud-
driftsomrade. Se tegningen i dette gangene kan programmeres til
afsnit. at give et statussignal pa
klemme 27 el. 29 samt pa
BEM/ERKI releeudgang 01 eller 02.

Eventuelle andringer i 4-13 Motorhastighed, hgj greense [0/
MIN] nulstiller veerdien i4-53 Advarsel, hastighed hgj til den
samme vaerdi, som er indstillet i 4-13 Motorhastighed, haj Option: Funktion:
greense [O/MIN].

Hvis der er behov for en anden veerdi i 4-53 Advarsel,
hastighed hgj, skal den indstilles efter programmering af
4-13 Motorhastighed, haj graense [O/MIN] [0] | Deaktiv. Der vises ikke en alarm, hvis der opstar en

manglende motorfase.
4-54 Advarsel, reference lav [2] * | Trip 1000 ms

Range: Funktion: BEMARK!

-999999.999% [ [Application | Indtast den nedre referencegraense. Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren korer.
dependant] Nar den faktiske reference er under

denne greense, viser displayet
reference lav. Signaludgangene kan

Viser en alarm i tilfeelde af en manglende
motorfase.

programmeres til at give et status-
signal pa klemme 27 el. 29 samt pa
releeudgang 01 eller 02.

58 MG.11.CB.0T - VLT’ er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



Danfott

Parameterbeskrivelse

VLT’ HVAC Drive Programming Guide

3.6.3 4-6* Hastighedsbypass

Nogle systemer kraever, at man undgar visse udgangsfre-
kvenser eller hastigheder pa grund af resonansproblemer i
systemet. Der kan hgjst undgas fire frekvens- eller hastig-

hedsomrader.

4-60 Bypass-hastighed fra [O/MIN]

Array [4]

Range: Funktion:

Application [Application Nogle systemer kreever, at
dependent* dependant] visse udgangshastigheder

undgas pa grund af
resonansproblemer i
systemet. Angiv nedre
greenser for de hast., der skal
undgas.

4-61 Bypass-hastighed fra [Hz]

Array [4]

Range: Funktion:

Application [Application Nogle systemer krzever, at
dependent* dependant] visse udgangshastigheder

undgas pa grund af
resonansproblemer i
systemet. Angiv nedre
greenser for de hast., der skal
undgas.

4-62 Bypass-hastighed til [O/MIN]

Array [4]

Range: Funktion:

Application [Application Nogle systemer kraever, at
dependent* dependant] visse udgangshastigheder

undgas pa grund af
resonansproblemer i
systemet. Angiv de gvre
graenser for de hast, der skal
undgas.

4-63 Bypass-hastighed til [Hz]

Array [4]

Range: Funktion:

Application [Application Nogle systemer kraever, at
dependent* dependant] visse udgangshastigheder

undgas pa grund af resonans-
problemer i systemet. Angiv

de gvre graenser for de hast,
der skal undgas.

3.6.4 Halvautomatisk opsaetning af bypass-
hastighed

Den halvautomatiske bypass-hastighed-opsaetning kan
bruges til at lette programmeringen af de frekvenser, der skal
springes over pa grund af resonans i systemet.

Folgende processer skal udfgres:

1. Stop motoren.
2. Veelg aktiveret i 4-64 Halvaut. bypassopsaetning..

3. Tryk pa Hand On pa LCP for at starte segningen
efter frekvensomrader, der forarsager resonans.
Motoren ramper op i overensstemmelse med den
fastlagte rampe.

4. Under gennemsggningen af resonansbandet skal
der trykkes pa OK pa LCP, nar bandet forlades. Den
faktiske frekvens lagres som fgrste element i
4-62 Bypass-hastighed til [O/MIN] eller 4-63 Bypass-
hastighed til [Hz] (array). Gentag dette for hvert
enkelt resonansband, der blev identificeret ved
oprampningen (der kan maks. justeres fire).

5. Nar den maksimale hastighed er naet, vil motoren
automatisk begynde at rampe ned. Gentag
ovenstaende procedure, nar hastigheden bevaeger
sig ud ad resonansbandene under decelerationen.
De faktiske frekvenser, der registreres ved tryk pa
OK, lagres i 4-60 Bypass-hastighed fra [O/MIN] eller
4-61 Bypass-hastighed fra [Hz].

6. Nar motoren har rampet ned til standsning, skal
der trykkes pa OK. 4-64 Halvaut. bypassopsaetning.
nulstilles automatisk til Ikke aktiv Frekvensom-
formeren forbliver i Hand-tilstand, indtil der trykkes
pa Off eller Auto On pa LCP.

Hvis frekvenserne for et bestemt resonansband ikke
registreres i den rigtige raekkefelge (frekvensveerdier lagret i
Bypass-hastighed til, er hgjere end veerdien i Bypass-hastighed
fra), eller hvis der ikke foreligger samme antal registreringer
for bypass fra Bypass fra og Bypass til, annulleres samtlige
registreringer, og felgende meddelelse vises: Collected speed
areas overlapping or not completely determined (De
registrerede hastighedsomrdder overlapper hinanden eller
kunne ikke bestemmes fuldstaendigt). Press [Cancel] to abort
(Tryk pa [Cancel] for at annullere).

4-64 Halvaut. bypassopsatning.

Option: Funktion:
[0] * [ Off | Ingen funktion
[1] | Aktiv. | Starter halvautomatisk bypassopsaetning og fortsaetter

den procedure, der er beskrevet ovenfor.
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3.7 Hovedmenu - Digital ind-/udgang - Digital indgangsfunktion Veelg  |Klemme
Gruppe 5
3.7.1 5-0% Dlgltal I/O_tiIStand Ingen funktion [0] Alle *klemme 19, 32, 33
Nulstil [1] Alle
Parametre til konfiguration af indgangen og udgangen, som Frilob inverteret 2] 57
anvender NPN og PNP. Frilob og reset inv. [3] Alle
DC-bremse inv. [5] Alle
Disse parametre kan ikke justeres, nar motoren er i gang. Stop inverteret 6] Alle
Option: Funktion: Start [8] Alle *klemme 18
De digitale indgange og programmerede Pulsstart (91 Alle
digitale udgange kan forprogrammeres til el (10l Alle
brug i enten PNP- eller NPN-systemer. Start reverseret 01l Alle
Jog [14] Alle *klemme 29
[0] * | PNP - aktiv Handling ved positive retningspulser (0). PNP- Preset-reference il [15] Alle
ved 24 V systemerne traekkes ned til GND. -
Preset-ref bit 0 [16] Alle
[11 | NPN - aktiv Handling ved negative retningspulser (1). Preset-ref bit 1 1171 Alle
ved 0 V NPN-systemer traekkes op til + 24 V Preset-ref bit 2 [8] Alle
indvendigt i frekvensomformeren. Fastfrys reference [19] Alle
BEM/ERKI Fastfrys udgang [20] Alle
* Hastighed op [21] Alle
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren karer. Esilied ned 2] Alle
Opseetning, veelg 0 [23] Alle
Opsaetning, velg 20 Al
Option: Funktion: Pulsindg. [32] klemme 29, 33
[0] * | Indgang | Angiver klemme 27 som en digital indgang. Rampebit 0 [34] Alle
1 Udgang [ Angiver klemme 27 som en digital udgang. Netfejl inverteret (361 Alle
Fire mode [37] Alle
Option: Funktion: Hand-start [53] Alle
Autostart [54] Alle
[0] * | Indgang | Angiver klemme 29 som en digital indgang. —
DigiPot-forggelse [55] Alle
[1] Udgang [ Angiver klemme 29 som en digital udgang. DigiPot-reduktion [56] Alle
DigiPot-ryd [57] Alle
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer. Taeller A (op) [60] 29, 33
1% Pin . Teeller A (ned) [61] 29, 33
3.7.2 5-1* Digitale indgange Nulstl taller A 621 Al
Teeller B (op) [63] 29, 33
Par. til konfiguration af indgangsfunktionerne for indgangs- Taeller B (ned) [64] 29, 33
klemmerne. Nulstil teeller B [65] Alle
De di.gitale.indgange kan bruges til at v.ae.lge forskellige Sleep mode 661 Alle
funktioner i frekvensomformeren. Alle digitale indgange kan - -
indstilles til falgende funktioner: Nulstil vedligeh.ord (78] Alle
Styrepumpestart [120] Alle
Styrepumpealternering [121] Alle
Pumpe 1-spaerring [130] Alle
Pumpe 2-spaerring [131] Alle
Pumpe 3-spaerring [132] Alle
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3.7.3 5-1* Digitale indgange, fortsat

Alle = Klemmer 18, 19, 27, 29, 32, 33, X30/2, X30/3, X30/4.
X30/ er klemmerne pa MCB 101.

Funktioner, som kun gzelder for en enkelt digital indgang, er
angivet i den tilknyttede parameter.

Alle digitale indgange kan programmeres til disse funktioner:

de er programmeret til Ekstern spaerring.
Alarmen kan nulstilles ved hjeelp af en digital
indgang eller [RESET]-tasten, hvis arsagerne
til Ekstern spaerring er afhjulpet. Der kan
programmeres en forsinkelse i 22-00 Ekst.
speerreforsinkelse, Ekstern speerringstid. Nar
der er pafert et signal pa indgangen,
forsinkes den ovenfor beskrevne reaktion
med tidsrummet i 22-00 Ekst. speerrefor-

[0]

Ingen funktion

Ingen reaktion pa signaler, der sendes til
klemmen.

Nulstil

Nulstiller frekvensomformeren efter en TRIP/
ALARM. Ikke alle alarmer kan nulstilles.

[2]

Frilgb
inverteret

Lader motoren rotere i fri tilstand. Logik '0'
=> frilgbsstop.

(Standard, digital indgang 27): Frilgbsstop,
inverteret indgangssignal (NC).

sinkelse.

[8] | Start Veelg start af en start/stop-kommando.
Logisk "1" = start, logisk "0" = stop.
(Standard, digital indgang 18)

[9] | Pulsstart Motoren starter, hvis den paferes en puls i

minimum 2 ms. Motoren standser, hvis Stop
inverteret aktiveres.

Frileb og reset
inv.

Nulstilling og frilebsstop inverteret indgang
(NQ).

Lader motoren rotere i fri tilstand og
nulstiller frekvensomformeren. Logik "0" =>
frilgbsstop og nulstilling.

[10]

Reversering

Skifter rotationsretning pa motorakslen.
Veelg logisk "1" for at reversere. Reverse-
ringssignalet skifter kun rotationsretning.
Det aktiverer ikke startfunktionen. Veelg
begge retninger i 4-10 Motorhastigheds-
retning.

(standard, digital indgang 19).

[5]

DC-bremse inv.

Inverteret indgangssignal til DC-bremsning
(NQ).

Standser motoren ved at patrykke den en
DC-strom i en bestemt periode. Se 2-01 DC-
bremsestrom til 2-03 DC-
bremseindkoblingshast. [omdr./min.].
Funktionen er kun aktiv, nar veerdien i

2-02 DC-bremseholdetid er forskellig fra 0.
Logisk "0" => DC-bremsning.

[11]

Start reverseret

Anvendes til start/stop og til reversering pa
den samme ledning. Signaler pa start er ikke
tilladt samtidig.

Stop inverteret

Funktionen Stop inverteret. Genererer
stopfunktion, nar den valgte klemme skifter
fra logisk niveau "1" til "0". Standsning
gennemfares i henhold til den valgte
rampetid (3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid,
3-52 Rampe 2, rampe-ned-tid, 3-62 Rampe 3,
rampe-ned-tid, 3-72 Rampe 4, rampe-ned-tid).

BEMARK!

Nar frekvensomformeren har ndet
momentgraensen og har modtaget en
stopkommando, er det ikke sikkert, at
den standser af sig selv. Konfigurer en
digital udgang med Mom.-graense &
stop [27], som skal sluttes til en digital
indgang, der er konfigureret til frileb for
at sikre, at frekvensomformeren
standser.

[14] | Jog Anvendes til aktivering af jog-hastighed. Se
3-11 Jog-hastighed [Hz].
(Standard, digital indgang 29)

[15] | Preset- Anvendes til at skifte mellem ekstern

reference til

reference og preset-reference. Det
forudsaettes, at Ekstern/preset [1] er valgt i
3-04 Referencefunktion. Logik '0' = ekstern
reference er aktiv; logik '1' = en af de otte
preset-referencer er aktive.

[16]

Preset-ref bit 0

Muligger valget mellem en af de otte preset-
referencer i overensstemmelse med
nedenstaende tabel.

[17]

Preset-ref bit 1

Muligger valget mellem en af de otte preset-
referencer i overensstemmelse med
nedenstaende tabel.

[7]

Ekstern
speerring

Samme funktion som Frilgbsstop inverteret,
men Ekstern spaerring genererer alarmmed-
delelsen "external fault (ekstern fejl)" i
displayet, nar klemmen, der er
programmeret til Frilob inverteret, er logisk
"0". Alarmmeddelelsen er ogsa aktiv via de
digitale udgange samt releeudgangene, hvis

[18]

Preset-ref bit 2

Muligger valget mellem en af de otte preset-
referencer i overensstemmelse med
nedenstaende tabel.

Preset-ref. bit

Preset-ref.

oo

Preset-ref.

Preset-ref.

0
1
2
Preset-ref. 3
Preset-ref. 4
5

6

7

Preset-ref.

Preset-ref.

=|=]=|=|O|OC|OC|O|N
—

el K= el K= el =2 el K= K=

= |=|lo|lo]| -

Preset-ref.

[19]

Fastfrys
reference

Fastfryser den aktuelle reference. Den
fastfrosne reference er nu udgangspunkt/
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betingelse for, at Hastighed op og Hastighed
ned kan benyttes. Hvis Hastighed op/ned
anvendes, fglger hastighedsaendringen altid
rampe 2 (3-51 Rampe 2, rampe-op-tid og
3-52 Rampe 2, rampe-ned-tid) i intervallet O -
3-03 Maksimumreference. (For lukket slgjfe,
se 20-14 Maksimumreference/feedb.).

begge betingelser skal veere opfyldt, for at
motoren kan startes. Hvis startbetingelserne
programmeres pa flere klemmer, skal
startbetingelserne kun veere logisk "1" pa en
af klemmerne, for at funktionen kan udfgres.
Det digitale udgangssignal til kerselsanmod-
ningen (Start [8], Jog [14] eller Fastfrys

[20] | Fastfrys Fastfryser den aktuelle motorfrekvens (i Hz). udgang [20]), der er programmeret i par.
udgang Den fastfrosne motorfrekvens er nu 5-3* eller par. 5-4*, pavirkes ikke af startbe-
udgangspunkt/betingelse for, at Hastighed tingelser.
op og Hastighed ned kan benyttes. Hvis BEMERK'
Hastighed op/ned anvendes, falger hastig- Hvis der ikke er pfart startbetingelser,
hedsaendringen altid rampe 2 (3-57 Rampe 2, men kommandoen Ker, Jog eller
rampe-op-tid og 3-52 Rampe 2, rampe-ned- Fastfrys er aktiveret, vil statuslinjen i
tid) i intervallet O - 7-23 Motorfrekvens. displayet enten vise Kgr anmodet, Jog
BEMARK! anmodet eller Fastfrys anmodet.
Hvis Fastfrys udgang er aktiv, kan [53] | Hand-start Et pafert signal seetter frekvensomformeren i
frekvensomformeren ikke stoppes via et Hand-tilstand pa samme made, som hvis der
lavt "start [13]"-signal. Stop frekvensom- trykkes p& Hand On-tasten p& LCP, og en
formeren via en klemme, der er normal stopkommando tilsidesaettes. Hvis
programmeret til Frilgb inverteret [2] signalet afbrydes, stopper motoren. Hvis
eller Frilgb og nulstil inverteret [3]. andre startkommandoer skal vaere gyldige,
[21] | Hastighed op [ Hvis der @nskes digital styring af op/ned- skal endnu en digital indgang knyttes til
hastighed (motorpotentiometer). Aktiver Auto-start, og et signal pafgres denne.
funktionen ved at veelge enten Fastfrys Knapperne Hand On og Auto On pé LCP har
reference eller Fastfrys udgang. Hvis ingen virkning. Off-tasten pa LCP
Hastighed op aktiveres i mindre end 400 tilsidesaetter Hand-start og Autostart. Tryk pa
msek., ages den heraf resulterende enten Hand On eller Auto On-tasten for at
reference med 0,1 %. Hvis Hastighed op gore Hand-start og Autostart aktive igen.
aktiveres i mere end 400 msek., rampes den Hvis der ikke findes et signal pa hverken
resulterende reference i henhold til Rampe 1 Hand-start eller Auto-start, stopper motoren
i 3-41 Rampe 1, rampe-op-tid. uanset eventuelt paferte normale startkom-
[22] | Hastighed ned | Den samme som Hastighed op [21]. mandoer. Hvis der pafares et signal pa béde
[23] | Opsaetning, Vaelger en af de fire opsaetninger. Indstil par. Hand-start og Auto-start, bliver funktionen
velg 0 0-10 to til multiopsaetning. Auto-start. Hvis der trykkes pa Off-tasten pa
[24] | Opseetning, Samme som opsztning, vaelg 0 [23]. LCP, stopper LCP motoren uanset eventuelle
veelg 1 (standard, digital indgang 32) signaler pa Hand-start og Autostart.
1321 | Pulsindg. Vzlg Pulsindgang, nar et impulstog [54] | Autostart Et pafert signal seetter frekvensomformeren i
benyttes som reference eller feedback. Auto-tilstand p& samme méde, som hvis der
Skalering udfgres i parametergruppe 5-5*. trykkes p& LCP-tasten Auto On. Se ogsa
[34] | Rampebit 0 Vaelg, hvilken klemme der skal anvendes. Hand-start [53]
Logisk "0" valger rampe 1, mens logisk "1" [55] | DigiPot- Anvend indgangen som FOR@GELSE-signal
vaelger rampe 2. foragelse til den digitale potentiometer-funktion, der
[36] | Netfejl Vaelges for at aktivere funktionen, der er er beskrevet i parametergruppe 3-9*
inverteret valgt i 14-10 Netfejl. Netfejl er aktiv i logisk [56] | DigiPot- Anvender indgangen som REDUKTION-
"0"-situation. reduktion signal til den digitale potentiometer-
[37] | Fire mode Et pafert signal, vil szette frekvensom- funktion, der er beskrevet i
formeren i fire mode og alle andre parametergruppe 3-9*
kommandoer tilsideszttes. Se 24-0* Fire [57] | DigiPot-ryd Anvender indgangen til at RYDDE den
mode. digitale potentiometer-reference, der er
[52] | Startbeting. Den indgangsklemme, hvortil startbetin- beskrevet i parametergruppe 3-9*
gelserne er programmeret, skal veere logisk [60] | Teeller A (op) | (Kun klemme 29 eller 33) Indgang til teelling i
"1", inden en startkommando kan trin i SLC-teelleren.
accepteres. Startbetingelserne har en logisk [61] | Teeller A (ned) | (Kun klemme 29 eller 33) Indgang til
"0G"-funktion knyttet til klemmen, der er bagleens trinvis taelling i SLC-telleren.
programmeret til START [8], Jog [14] eller [62] | Nulstil teeller A | Indgang til nulstilling af teeller A.
Fastfrys udgang [20], hvilket betyder, at
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[63] | Teeller B (op) (Kun klemme 29 eller 33) Indgang til teelling i
trin i SLC-tzelleren. Denne parameter er aktiv, nar optionsmodulet MCB 101 er
[64] | Teeller B (ned) [ (Kun klemme 29 eller 33) Indgang til installeret i frekvensomformeren. Samme optioner og funktioner
bagleens teelling i trin i SLC-teelleren. som parametergruppe 5-1* undtagen Pulsindgang [32].
[65] | Nulstil teeller B | Indgang til nulstilling af teeller B. Option: Funktion:
[66] | Sleep mode Tvinger frekvensomformeren til at ga i Sleep -
mode (se par. 22-4*). Reagerer pa det | fo1 ~ | Ingen funktion | |
paferte signals fremkant! 5-17 Klemme X30/3, digital indg.
[68] | Tidsst. hand. Tidsstyrede handlinger er deaktiveret. Se Denne parameter er aktiv, nar optionsmodul MCB 101 er installeret
deakt. parametergruppe 23-0* Tidsst. hand. i frekvensomformeren. Samme optioner og funktioner som
[69] | Konstant Tidsstyrede handlinger er indstillet til parametergruppe 5-1* undtagen Pulsindgang [32).
DEAKTIV Konstant DEAKTIV. Se parametergruppe N .
23-0* Tidsst. handl. Option Funktion:
[70] | Konstant AKTIV | Tidsst. handl. indstilles til Konstant AKTIV. Se | [0 ~ | Ingen funktion |
parametergruppe 23-0* Tidsst. handl.
[78] | Nulstil Nulstiller alle elementer 16-96 Vedligeh.ord. Denne parameter er aktiv, nar optionsmodulet MCB 101er
forelf)yggende installeret i frekvensomformeren. Samme optioner og funktioner
vediigeholdel- som parametergruppe 5-1* undtagen Pulsindgang [32].
sesord
Option Funktion:
| [0] * | Ingen funktion |

5-10

Samme optioner og funktioner som 5-1*, undtagen Pulsindgang.

Klemme 18, digital indgang

Option: Funktion:

[ 18] ~

| Start |

5-11 Klemme 19, digital indgang
Samme optioner og funktioner som 5-1%, undtagen Pulsindgang.
Option: Funktion:

[ 107 *

| Ingen funktion |

5-12 Klemme 27, digital indgang

Option: Funktion:

(2]~

Frileb inverteret | Funktioner beskrives under 5-1* Digitale

indgange

5-13 Klemme 29, digital indgang

Option:  Funktion:

Veelg funktionen blandt de tilgeengelige digitale
indgange og @vrige optioner [60], [61], [63] og [64].
Teellere anvendes i Smart Logic Control-
funktioner.Denne parameter er kun tilgaengelig for FC
302.

Funktioner beskrives under 5-1* Digitale indgange

[14] * | Jog

5-14 Klemme 32, digital indg.
Option:
[0

Funktion:

Ingen funktion [ Samme muligheder og funktioner som par.

5-1* Digitale indgange undtagen

Pulsindgang.

5-15 Klemme 33, digital indgang
Option: Funktion:

(o3

Ingen funktion | Samme muligheder og funktioner som

parametergruppe 5-1* Digitale indgange.

3.7.4 5-3* Digitale udgange

Parametre til konfiguration af digitale udgangsfunktioner for
udgangsklemmerne. De to halvlederbaserede digitale
udgange er falles for klemme 27 og 29. Indstil 1/0-
funktionen for klemme 27 i 5-01 Klemme 27, tilstand, og
indstil 1/0-funktionen for klemme 29 i 5-02 Klemme 29,
tilstand. Disse parametre kan ikke justeres, nar motoren er i

gang.

De digitale udgange kan programmeres
til disse funktioner:

Ingen funktion

Standard for alle digitale udgange og
releeudgange

Styring klar

Styrekortet modtager forsynings-
spaending.

Fr.omf klar

Frekvensomformeren er klar til drift og
paferer styrekortet et forsyningssignal.

[3]

Frekvensom-
former klar/
fijernbetjent

Frekvensomformeren er klar til drift og er
i Auto On-tilstand.

[4]

Stand-by/ingen

Frekvensomformeren er klar til drift. Der

advarsler er ikke afgivet start- eller stopkommando
(start/deaktiver). Der er ingen advarsler.
[5] Kaerer Motoren kerer.

[6]

Korer/0 adv.

Udgangshastigheden er hgjere end den i
1-81 Min.-hast. for funktion v. stop [O/MIN]
indstillede hastighed. Motoren kgrer, og
der er ingen advarsler.

[8]

Ker pa reference/
ingen advarsel

Motoren kerer ved referencehastighed.

[91 Alarm Udgangen aktiveres af en alarm. Der er
ingen advarsler.
[10] |Alarm eller Udgangen aktiveres af en alarm eller en
advarsel advarsel.
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[11] |Ved moment- Den momentgreense, der er indstillet i [35] [ Ekstern spaerring | Den eksterne spaerringsfunktion er blevet
graensen 4-16 Momentgraense for motordrift eller aktiveret via en af de digitale indgange.
4-17, er overskredet. [40] | Uden for ref.-
[12] | Uden for Motorstrammen er uden for det omrade, omrade
strgmomr. der er indstillet i 4-18 Stremgreense. [41] | Under reference,
[13] | Under stream, lav | Motorstremmen er lavere end den veerdi, lav
der er indstillet i 4-50 Advarsel, stram lav. [42] | Over ref,, hgj
[14] [ Over strem, hgj Motorstrammen er hgjere end den [45] | Busstyring
veerdi, der er indstillet i 4-57 Advarsel, [46] | Busstyr., 1 hvis t.o
strom hgj. [47] |Busstyr., O hvis t.o
[15] | Uden for hast.- Udgangshastigheden ligger uden for det [55] | Pulsudgang
omr. omrade, der er indstillet i 4-52 Advarsel, [60] |Sammenligner 0 | Se parametergruppe 13-1*. Hvis
hastighed lav og 4-53 Advarsel, hastighed sammenligner 0 evalueres som SAND,
hoj. bliver udgangen hgij. Ellers bliver den lav.
[16] [Under hastighed | Udgangshastigheden er lavere end den [61] |Sammenligner 1 | Se parametergruppe 13-1*. Hvis
lav veerdi, der er indstillet i 4-52 Advarsel, sammenligner 2 evalueres som SAND,
hastighed lav. bliver udgangen hgj. Ellers bliver den lav.
[17] [ Over hastighed, | Udgangshastigheden er hgjere end den [62] |Sammenligner 2 | Se parametergruppe 13-1*. Hvis
hoj veerdi, der er indstillet i 4-53 Advarsel, sammenligner 2 evalueres som SAND,
hastighed hgj. bliver udgangen hgj. Ellers bliver den lav.
[18] | Uden for Feedbacksignalet er uden for det [63] |Sammenligner 3 | Se parametergruppe 13-1*. Hvis
feedbackomrade |omrade, der er indstillet i 4-56 Advarsel, sammenligner 3 evalueres som SAND,
feedback lav og 4-57 Advarsel, feedback bliver udgangen hgj. Ellers bliver den lav.
hoj. [64] | Sammenligner 4 | Se parametergruppe 13-1*. Hvis
[19] [Under feedback, |Feedbacksignalet kommer under den sammenlign 4 evalueres som SAND,
lav graense, der er indstillet i 4-56 Advarsel, bliver udgangen hegj. Ellers bliver den lav.
feedback lav. [65] | Sammenligner 5 | Se parametergruppe 13-1*. Hvis
[20] [ Over feedback, Feedback er over den graense, der er sammenlign 5 evalueres som SAND,
hgj indstillet i 4-57 Advarsel, feedback hgj. bliver udgangen hgj. Ellers bliver den lav.
[21] [Termisk advarsel | Termisk advarsel teender, nar [70] | Logisk regel 0 Se parametergruppe 13-4*. Hvis den
temperaturen overstiger graensen i enten logiske regel 0 evalueres som SAND,
motor, frekvensomformer, bremse- bliver udgangen hgij. Ellers bliver den lav.
modstand eller termistor. [71] | Logisk regel 1 Se parametergruppe 13-4*. Hvis den
[25] [Reversering Reversering. Logisk '1"' = relzeet er logiske regel 1 evalueres som SAND,
aktiveret, 24 V DC, nar motorens omdrej- bliver udgangen hgij. Ellers bliver den lav.
ningsretning er med uret. Logisk ‘0" = [72] | Logisk regel 2 Se parametergruppe 13-4*. Hvis den
relze ikke aktiveret, intet signal ved logiske regel 2 evalueres som SAND.
motorrotation mod uret. bliver udgangen hgij. Ellers bliver den lav.
[26] | Bus OK Aktiv kommunikation (ingen timeout) via (73] | Logisk regel 3 Se parametergruppe 13-4%. Hvis den
den serielle kommunikationsport. logiske regel 3 evalueres som SAND,
[27]1 [Mom.-greense & | Anvend i forbindelse med frilzbsstop og i bliver udgangen hgj. Ellers bliver den lav.
stop momentgraensetilstand. Hvis frekvens- 174] | Logikregel 4 Se parametergruppe 13-4*. Hvis
omformeren har modtaget et stopsignal logikregel 4 evalueres som SAND, bliver
og er ved momentgransen, er signalet udgangen hgj. Ellers bliver den lav.
i L [75] [ Logikregel 5 Se parametergruppe 13-4*. Hvis
[28] [ Mom.-graense & | Bremsen er aktiv, og der er ingen logikregel 5 evalueres som SAND, bliver
stop advarsler. udgangen hgij. Ellers bliver den lav.
[29] | Bremse klar, O fejl | Bremsen er klar til drift, og der er ingen [80] |SL digital udgang | Se 13-52 SL styreenh.-handling.
fejl. A Indgangen bliver hgj, nar Smart Logic-
[30] |Bremsefejl (IGBT) | Udgangen er logisk '1', ndr bremse handling [38] Indstil digital udgang. A
IGBT'en er kortsluttet. Funktionen bruges hojudferes. Indgangen bliver lav, nar
til at beskytte frekvensomformeren i Smart Logic-handling [32] Indstil digital
tilfeelde af fejl pa bremsemodulerne. udgang. A lav udfores.
Udgangen/relaeet kan benyttes til at [81] [SL digital udgang | Se 13-52 SL styreenh.-handling.
udkoble hovedspaendingen fra frekvens- B Indgangen bliver hgj, nar Smart Logic
omformeren.
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handling [39] Indst. dig. udg. B hgj [180] [ Urfejl Urfunktionen er blevet nulstillet til
udferes. Indgangen bliver lav, nar Smart standardvaerdien (2000-01-01) pa grund
Logic handling [33] Indstil digital udgang. af stromsvigt.
B lav udferes. [181] | Forebyggende En eller flere af de forebyggende vedlige-
[82] |SL digital udgang | Se 73-52 SL styreenh.-handling. vedligeholdelse [ holdelseshaendelser, der er

C Indgangen bliver hgj, nar Smart Logic programmeret i 23-10 Vedligeholdel-
handling [40] Indstil digital udgang. C hgj sesdel, har passeret tidspunktet for den
udferes. Indgangen bliver lav, ndr Smart angivne handling i
Logic-handling [34] Indstil digital udgang. 23-11 Vedligeh.handling.

C lav udferes. [190] | No flow En No Flow-situation eller minimum
[83] [SL digital udgang | Se 73-52 SL styreenh.-handling. hastighedssituation er registreret, hvis

D Indgangen bliver hgj, nar Smart Logic- funktionen er aktiv i 22-21 Lav effekt-det.
handling [41] Indstil digital udgang. D hej og/eller 22-22 Det. af lav hast..
udfares. Indgangen bliver lav, nar Smart [191] | Ter pumpe Der er blevet registreret en tar pumpe-
Logic-handling [35] Indstil digital udgang. situation. Denne funktion skal veere
D lav udferes. aktiveret i 22-26 Tor pumpe-funktion.

[84] [SL digital udgang | Se 73-52 SL styreenh.-handling. [192] | Slut p& kurve Der er registreret en pumpe, der kgrer

E Indgangen bliver hgj, nar Smart Logic- med maks. hastighed i en tidsperiode
handling [42] Indstil digital udgang. E haj uden at na det indstillede tryk. Se
udferes. Indgangen bliver lav, ndr Smart 22-50 Slut pd kurve-funktion for at
Logic handling [36] Indstil digital udgang. aktivere denne funktion.

E lav udferes. [193] [ Sleep mode Frekvensomformeren/systemet har
[85] [SL digital udgang | Se 13-52 SL styreenh.-handling. skiftet til Sleep mode. Se par. 22-4*.

F Indgangen bliver hgj, nar Smart Logic- [194] | Kilremsbrud Der er registreret en kilremsbrudtilstand.
handling [43] Indstil digital udgang. F hej Denne funktion skal veere aktiveret i
udfgres. Indgangen bliver lav, ndr Smart 22-60 Kilrembrudsfunktion.
Logic-handling [37] Indistil digital udgang. [195] [ Omlgbsventil- Omlgbsventilstyringen (digital udgang/
F lav udferes. styring releeudgang i frekvensomformeren)

[160] [ Ingen alarmer Udgangen bliver hgj, hvis der ikke bruges i kompressorsystemer til at aflaste
foreligger en alarm. kompressoren under opstart vha. en
[161] | Kerer reverseret | Udgangen er hgj, hvis frekvensom- omlgbsventil. Nar startkommandoen er
formeren kgrer mod uret (det logiske afgivet, dbnes omlgbsventilen, indtil
produkt af statusbit'ene 'kerer' OG frekvensomformeren nar 4-11 Motorha-
'reverseret'). stighed, lav greense [O/MIN]). Nar greensen
[165] | Lokal reference Udgangen bliver hgj, hvis 3-13 Referen- er naet, lukkes omlgbsventilen, sa

aktiv cested = [2] Lokal, eller hvis kompressoren kan fungere normalt.
3-13 Referencested = [0] Kaedet til hand- Denne procedure aktiveres ikke igen, for
auto, samtidig med at LCP er i Hand on- en ny start igangsaettes, og frekvensom-
tilstand. formerhastigheden er nul i forbindelse

[166] | Fjernreference Udgangen bliver hgj, hvis 3-13 Referen- med modtagelsen af et startsignal.

aktiv cested [1] eller Kadet til hand/auto [0], 1-71 Startforsink. kan anvendes til at
samtidig med at LCP er i [Auto on]- forsinke motorstart. Omlgbsventilstyre-
tilstand. princippet:

[167] | Startkommando | Udgangen bliver hgj, hvis der foreligger S —

aktiv en aktiv startkommando (dvs. via busfor-

bindelsen til en digital indgang eller "
[Hand on] eller [Auto on]), og der ikke =
foreligger en aktiv stopkommando. T

[168] | Apparat-hand Udgangen bliver hgj, nar frekvensom- o T
formeren er i Hand on-tilstand (som det T ]
angives ved indikatorlampen over [Hand e N T
on]

[169] | Apparat-auto Udgangen bliver hgj, nér frekvensom- [196] | Fire mode Frekvensomformeren kerer i fire mode.
formeren er i Hand on-tilstand (angives Se parametergruppe24-0* Fire Mode.
af indikatorlampen over [Auto on]. [197] | Fire mode var Frekvensomformeren har kert i fire

aktiv.

mode, men kegrer nu igen i normal drifts-
tilstand.
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[198] | Frekvensomfor- | Skal anvendes som signal til aktivering af 5-33 Klem X30/7 digi udg (MCB 101)
merbypass en ekstern elektromekanisk Denne parameter er aktiv, ndr optionsmodulet MCB 101 er

bypasskobling pa motoren pa net. Se
24-1* Frekvensomformerbypass.

Hvis bypassfunktionen aktiveres, er
frekvensomformeren ikke sikkerhedscer-
tificeret (til brug af sikker standsning i
versioner, hvor denne er indeholdt).

Nedenstaende indstillingsoptioner vedrerer alle kaskadesty-
reenheden.

Forbindelsesdiagrammer og indstillinger for parameteren, se
gruppe 25-** for at fa flere oplysninger.

[200] | Fuld Alle pumper kerer og ved fuld hastighed
kapacitet
[201] [ Pumpe1 En eller flere af pumperne, der er styret af
kerer kaskadestyreenheden, kgrer. Funktionen
afhaenger endvidere af indstillingen i
25-06 Antal pumper. Hvis den er indstillet til Nej
[0], henviser pumpe 1 til den pumpe, der styres
af RELA1 osv. Hvis den er indstillet til Ja [1],
henviser pumpe 1 til den pumpe, der kun
styres af frekvensomformeren (uden at nogen
af de indbyggede relaeer er involveret) og
pumpe 2 til den pumpe, der styres af releeet
RELA1. Se nedenstdende tabel:
[202] | Pumpe2 Se [201]
kerer
[203] [ Pumpe3 Se [201]
kerer

Indstilling i 25-06 Antal pumper
[0] Nej [1] Ja
Styret af RELA1 Styret af frekvensom-

Indstilling i par. 5-3*

[200] Pumpe 1 kerer
formeren

Styret af RELA1
Styret af RELA2

[201] Pumpe 2 kerer
[203] Pumpe 3 kerer

5-30 Klemme 27, digital udgang

Samme optioner og funktioner som parametergruppe 5-3*.

Styret af RELA2
Styret af RELA3

Funktion:

| Ingen funktion | |

5-31 Klemme 29, digital udgang

Samme optioner og funktioner som parametergruppe 5-3*.

Funktion:

| Ingen funktion | |

5-32 Klem X30/6, digi ud (MCB 101)

Denne parameter er aktiv, nar optionsmodulet MCB 101 er

monteret i frekvensomformeren. Samme optioner og funktioner
som par.-gruppe 5-3*.

Option: Funktion:

[0] * Ingen funktion

monteret i frekvensomformeren. Samme optioner og funktioner

som parametergruppe 5-3*.
Option: Funktion:

[ 107 *
3.7.5 5-4* Relaeer

| Ingen funktion

Parametre til konfiguration af timing og releeernes udgangs-
funktioner.

5-40 Funktionsrelze

Array [8]

(Relee 1 [0], Relee 2 [1]

Option MCB 105: Relee 7 [6], Relee 8 [7] og Relae 9 [8]).

Veelg optioner for at definere releefunktionerne.

Udveelgelsen af hvert af de mekaniske releeer foregar i en array-

parameter.

Option: Funktion:

[0] * Ingen funktion

[1 Styring klar

[2] Frekv.-omf. klar

[3] Frekv. klar/fjernst

[4] Standby/ingen adv.

[5] * Kerer Standardindstillingen for
rele 2.

[6] Korer / 0 adv.

[8] Ker pa ref/ingen adv

[9] * Alarm Fabriksindstilling for relee
1.

[10] Alarm eller advarsel

[11] Ved momentgraensen

[12] Uden for stremomr.

[13] Under strem, lav

[14] Over strom, hgj

[15] Uden forhastighedsomradet

[16 Under hastighed, lav

Over hastighed, hgj

Udenf. tilbagef.omr.

Under tilbagef., lav

Over tilbagef., hgj

Termisk advarsel

Bus OK
Mom.-graense & stop

Bremse, ingen br adv

Bremse klar, 0 fejl
Bremsefejl (IGBT)
Ekstern spaerring
[36] Styreord bit 11

1
1
1
1
1
1
[25] Reversering
1
1
1
]
]
]

[37] Styreord bit 12

[40] Uden for ref.-omrade

[41] Under reference, lav
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5-40 Funktionsrelae 5-41 ON-forsinkelse, relae

Array [8] Array [9], (Relze 1 [0], Relae 2 [1], Relee 3 [2], Relee 4 [3], Relee 5 [4],
(Relee 1 [0], Relee 2 [1] Relae 6 [5], Relee 7 [6], Relae 8 [7], Relae 9 [8])
Option MCB 105: Relae 7 [6], Relee 8 [7] og Relae 9 [8]). Range: Funktion:

Veelg optioner for at definere releefunktionerne. 0.01 s*| [0.01 - 600.00 s] | Indtast forsinkelsen for relee-indkobling-

Udveelgelsen af hvert af de mekaniske releeer foregar i en array- e e, Vsl e o ke e

parameter. mekaniske relaeer og MCB 105 i en array-
Option: Funktion: funktion. Se 5-40 Funktionsrele. Relae 3-6
[42] Over ref., hoj er indeholdt i MCB 113.

[45] Busstyring
[46] Busstyr., 1 hvis t.o

[47] Busstyr., 0 hvis t.o Valgt

150BA1/1.10

[60] Sammenligner 0 haendelse ! !
1
[61] Sammenligner 1 ! !
: Releeudgang ———— !
[62] Sammenligner 2 : . el
[63] Sammenligner 3 On-forsinkelse Off-forsinkelse
P5-41 P 5-42

[64] Sammenlign 4
[65] Sammenlign 5 Valgt

[70] Logisk regel 0 heendelse
[71] Logisk regel 1
[72] Logisk regel 2
[73] Logisk regel 3 On-forsinkelse
[74] Logikregel 4 P5-41

[75] Logikregel 5

[80] SL digital udgang A 5-42 OFF-forsinkelse, relee

(811 ISt digital udgang B Array [9] (Rele 1 [0], Relae 2 [1], Relee 3 [2], Rele 4 [3], Relae 5 [4],
[82] |SL digital udgang C Relae 6 [5], Relee 7 [6], Relze 8 [7], Relae 9 [8])
[83] SL digital udgang D

[84] SL digital udgang E
[85] SL digital udgang F
[160] Ingen alarmer

Relzeudgang

Range: Funktion:

0.01 s*| [0.01 - 600.00 s] [ Indtast forsinkelsen for releeudkobling-
stiden. Veelg et af de mulige mekaniske

releeer og MCB 105 i en array-funktion.

(1611 Korer reverseret Se 5-40 Funktionsrelce.
[165] Lokal ref. aktiv
[166] Fjernref. aktiv 130BA172.10
[167] Startkom. aktiv
[168] Hand/Off Valgt handelse
[169] | Auto-tilstand
[180] | Urfejl Relaeudgang
[181] [ Forr. Vedligeh. B | PR
[189] Ekst. ventilatorstyr. On-forsinkelse Off-forsinkelse

P 5-41 P 5-42
[190] No Flow
[191] Ter pumpe . .

. Hvis betingelsen for den valgte haendelse sndres, for on-
[192] | Slut pa kurve i . o
eller off-forsinkelsestimeren udlgber, pavirkes releeudgangen

[193] Sleep mode

ikke.

[194] Kilremsbrud

[195] Bypassventilstyring
[196] Fire mode

[197] Fire mode var akt.
[198] Bypasstilst ak
[211] Kaskadepumpe 1
[212] Kaskadepumpe 2
[213] Kaskadepumpe 3
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3.7.6 5-5* Pulsindgang

Pulsindgangsparametrene anvendes til at definere et
passende vindue til impulsreferenceomradet ved at
konfigurere skalerings- og filterindstillinger for pulsind-
gangene. Indgangsklemme 29 el. 33 fungerer som
frekvensreferenceindgange. Indstil klemme 29 (5-13 Klemme
29, digital indgang) eller klemme 33 (5-15 Klemme 33, digital
indgang) til Pulsindgang [32]. Hvis klemme 29 anvendes som
indgang, skal 5-02 Klemme 29, tilstand veelges som Indgang
[0].

Ref. 130BA076.10
[o/MIN] |
Hoj

ref.-vaerdi -
P 5-53/
p 5-58 |

I

I
Lav l
ref.-veerdi |
P 5-52/ |

|

p 5-57 I
Hgj frekv. Indgang

|
Lav frekv.

P 5-50/ P5-51/  [Hz]
P 5-55 P 5-56
5-50 Kl. 29 lav frekvens
Range: Funktion:
100 Hz* [ [0 - 110000 Indtast den lave frekvensgraense
Hz] svarende til den lave motorakselha-

stighed (dvs. den lave referenceveerdi) i
5-52 KI. 29 lav ref/feedb.-vaerdi. Se
diagrammet i dette afsnit.

5-51 KI. 29 hgj frekvens

Range: Funktion:
100 Hz*

[0 - 110000 Hz] | Indtast den hgje frekvensgraense, der
svarer til den hoje motorakselhastighed
(dvs. den hgje referenceveerdi) i 5-53 KI.
29 hgj ref/feedb.-veerdi.

5-54 Pulsfiltertidskonstant #29

5-52 Kl. 29 lav ref/feedb.-veerdi

Range: Funktion:

0.000* | [-999999.999 - Indtast den lave referenceveerdi-

999999.999 ] greense for motorakselhastigheden
[O/MIN]. Dette er samtidig den laveste
feedbackveerdi, se ogsa 5-57 KI. 33 lav

ref/feedb.-veerdi.

5-53 KI. 29 hgj ref/feedb.-veerdi

Range: Funktion:

100.000* [ [-999999.999 -

999999.999 ]

Indtast den hgje referenceveerdi
[O/MIN] for motorakselhastighed
og den hgje feedback-veerdi, se
0gsa 5-58 KI. 33 hgj ref/feedb.-
veerdi.

Range: Funktion:
100 [1 - 1000 | Indtast pulsfiltertidskonstanten. Pulsfilteret
ms* ms] daemper oscilleringen af feedbacksignalet,

hvilket er en fordel, hvis der er megen stgj i
systemet. En hgj konstant tidsveerdi giver
storre udjeevning men @ger ogsa tidsforsin-
kelsen gennem filteret.

Denne parameter kan ikke justeres, mens
motoren kerer.

5-55 Kl. 33 lav frekvens
Range:
100 Hz*

Funktion:

[0 - 110000 Hz] [ Angiv den lave frekvens, der svarer til
den lave motorakselhastighed (dvs.
den lave referenceveerdi) i 5-57 Kl. 33
lav ref/feedb.-veerdi.

5-56 Kl. 33 hej frekvens
Range: Funktion:
100 Hz* [ [0 - 110000 Hz] | Indtast den hgje frekvens, der svarer til

den hgje motorakselhastighed (dvs.
den hgje referenceveerdi) i 5-58 KI. 33
hgj ref/feedb.-vardi.

5-57 Kl. 33 lav ref/feedb.-veerdi
Range:
0.000*

Funktion:

[-999999.999 -
999999.999 ]

Indtast den laveste referencevaerdi [0/
MIN] for motorakselhastigheden.
Dette er samtidig den laveste
feedback-veerdi, se ogsa 5-52 KI. 29 lav
ref/feedb.-veerdi.

5-58 Kl. 33 hgj ref/feedb.-veerdi
Range:
100.000*

Funktion:

[-999999.999 -
999999.999 ]

Indtast den hgje referenceveerdi
[O/MIN] for motorakselha-
stigheden. Se ogsa 5-53 KI. 29 hgj
ref/feedb.-veerdi.

5-59 Pulsfiltertidskonstant #33

Range: Funktion:
100 [1 - 1000 [ Indtast pulsfiltertidskonstanten. Lavpasfilteret
ms* ms] reducerer indvirkningen og deemper oscille-

ringer pa feedbacksignalet fra styringen.
Dette kan blandt andet vaere en fordel, hvis
der er meget stgj pa systemet. Denne
parameter kan ikke justeres, mens motoren
kerer.

68 MG.11.CB.01 - VLT’ er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



Danfott

Parameterbeskrivelse

VLT’ HVAC Drive Programming Guide

3.7.7 5-6* Pulsudgange

Parametre til konfiguration af skalering og udgangsfunk-
tioner pa pulsudgange. Pulsudgangene er knyttet til klemme
27 eller 29. Veelg klemme 27 som udgang i 5-01 Klemme 27,
tilstand og klemme 29 som udgang i 5-02 Klemme 29,
tilstand.

Udgangsveerdi 130BA089.11

Hgj
udgangsveerdi 4 — — — —
P 5-60(klem27)
P 5-63(klem29)

[
Hgj frekv. Udgang
P 5-62(klem27) [Hz]

P 5-65(klem29)

Optioner til udleesning af udgangsvariabler:

[0] Ingen funktion

[45] Busstyring

[48] Busstyring, timeout
[100 Udgangsfrekvens
[101 Reference

[102 Feedback

[103 Motorstrgm

Mom. i forh. t. graens

]
]
]
]
[104]
]
]
]
]

5-63 Klemme 29, pulsudgangsvariabel

Veelg den variabel, der skal vises i klemme 29-displayet.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer. Samme
optioner og funktioner som parametergruppe 5-6*.

Option: Funktion:
[0] * Ingen funktion

[45] Busstyring

[48] Busstyring, timeout
[100] Udg.frekv. 0-100
[101] Reference Min-Maks
[102] Feedback +-200 %
[103] Mot.strem. 0-Imaks
[104] Moment 0-Tlim
[105] Moment 0-Tnom
[106] Effekt 0-Pnom

[107] Hast. 0-hgj graen.
[113] Udv. lukket slgjfe 1
[114] Udv. lukket slgjfe 2
[115] Udv. lukket slgjfe 3

5-65 Pulsudgang, maks. frekv. #29

Indstil den maksimale frekvens for klemme 29, sa den svarer til den
valgte udgangsvariabel i 5-63 Klemme 29, pulsudgangsvariabel.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

Range: Funktion:

5000 Hz*

| 0-32000H |

5-66 Klemme X30/6, pulsudgangsvariabel

Veelg variablen til udleesning pa klemme X30/6.
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren korer.
Denne parameter er aktiv, nar optionsmodulet MCB 101 er

installeret i frekvensomformeren.

[105 Mom. i forh. t. nom Samme optioner og funktioner som parametergruppe 5-6*.
[106 Effekt Option: Funktion:
17 Hastighed [o] * Ingen funktion
(108 Moment [45] Busstyring
[109] Maks ud.frek [48] Busstyring, timeout
[113] Udv. lukket slgjfe [51] MCO-styret
[114] Udv. lukket slgjfe [100] Udgangsfrekvens
[115] Udv. lukket slgjfe [101] Reference
Vaelg den driftsvariabel, der skal knyttes til klemme 27- noz] Feedback
udlaesninger. [103] Motorstrgm
Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer. [104] Mom. i forh. t. greens
Samme optioner og funktioner som par.gruppe 5-6*. [105] Mom. i forh. t. nom.
[106] Effekt
| [o] * | Ingen funktion | | [107] Hastighed
[108] Moment
Indstil den maksimale frekvens pa klemme 27, sa den svarer til den [119] Moment % graen

valgte udgangsvariabel i 5-60 Klemme 27, pulsudgangsvariabel.
Denne parameter kan ikke indstilles, mens motoren kerer.

Range: Funktion:

5000 Hz* [0 - 32000 Hz]
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5-68 Pulsudgang, maks. frekv. #X30/6

Veelg maks.-frekvensen pa klemme X30/6 under hensyntagen til
udgangsvariablen i 5-66 Klemme X30/6, pulsudgangsvariabel. Denne
parameter kan ikke justeres, mens motoren kgrer.

Denne parameter er aktiv, nar optionsmodulet MCB 101 er
monteret i frekvensomformeren.

Range: Funktion:

Application [0 - 32000 Hz]

dependent*

3.7.8 5-9* Busstyret

Denne parametergruppe vaelger digital- og releeudgange via
en fieldbusindstilling.

5-90 Digital & releebusstyring

Range: Funktion:

0*| [0 - 2147483647 ] | Denne parameter holder tilstanden af de
digitale udgange og releeer, der styres af
en bus.

Et logisk "1" indikerer, at udgangen er hgj

eller aktiv.
Et logisk "0" indikerer, at udgangen er lav
eller inaktiv.
Bit 0 CC digital udgangsklemme 27
Bit 1 CC digital udgangsklemme 29
Bit 2 GPIO digital udgangsklemme X 30/6
Bit 3 GPIO digital udgangsklemme X 30/7
Bit 4 CC relee 1 udgangsklemme
Bit 5 CC relee 2 udgangsklemme
Bit 6 B-optionsrelze 1 udgangsklemme
Bit 7 B-optionsrelze 2 udgangsklemme
Bit 8 B-optionsrelze 3 udgangsklemme
Bit 9-15 Reserveret til fremtidige klemmer
Bit 16 C-optionsrelee 1 udgangsklemme
Bit 17 C-optionsrelee 2 udgangsklemme
Bit 18 C-optionsrelze 3 udgangsklemme
Bit 19 C-optionsrelze 4 udgangsklemme
Bit 20 C-optionsrelze 5 udgangsklemme
Bit 21 C-optionsrelze 6 udgangsklemme
Bit 22 C-optionsrelze 7 udgangsklemme
Bit 23 C-optionsrelze 8 udgangsklemme
Bit 24-31 Reserveret til fremtidige klemmer

5-93 Pulsudgang #27, busstyring

Range: Funktion:

0.00 %* [ [0.00 - 100.00 %] | Indeholder den frekvens, der skal
péferes den digitale udgangsklemme

27, nar denne konfigureres som
[Busstyret].

5-94 Pulsudgang #27, timeout forudindstillet

Range: Funktion:
0.00 %*| [0.00 - 100.00 |Indeholder den frekvens, der skal
%] paferes den digitale udgangsklemme

27, nar den konfigureres som
[Busstyret], og der registreres en
timeout.

5-95 Pulsudgang #29, busstyring

Funktion:

[0.00 - 100.00 %] | Indeholder den frekvens, der skal
paferes den digitale udgangsklemme

Range:
0.00 %*

29, nar denne konfigureres som

[Busstyret].

5-96 Pulsudgang #29, timeout forudindstillet

Range: Funktion:
0.00 %*| [0.00 - 100.00 |Indeholder den frekvens, der skal
%] paferes den digitale udgangsklemme

29, nér den konfigureres som
[Busstyret], og der registreres en
timeout

5-97 Puls-ud #X30/6 busstyring
Range:
0.00 %*

Funktion:

[0.00 - 100.00 %] | Indeholder den frekvens, der skal
paferes den digitale udgangsklemme

27, néar denne konfigureres som
[Busstyret].

5-98 Pulsud #X30/6 timeout preset

Range: Funktion:
0.00 %*| [0.00 - 100.00 [ Indeholder den frekvens, der skal
%] paferes den digitale udgangsklemme 6,

nar den konfigureres som [Busstyret
timeout], og der registreres en timeout.
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38 Hovedmenu - Analog ind-/udgang -

Gruppe 6 Option: Funktion:
[0] * | Ikke aktiv
-0* —ti
3.8.1 6-0* Analog I/O-tilstand 1 [Fastrys
udgang
Parametergruppe til opsaetning af den analoge I/0-konfigu- 21 |stop
ration. . B |Jogging
Frekvensomformeren er udstyret med 2 analoge indgange: 4 | Maks. hast
Klemme 53 og 54. De analoge indgange kan frit allokeres til ERE —
. . op o
enten et spaendings- (0 V - 10 V) eller et stremindgang (0/4 - . el
trip
20 mA)
Ref./feedback s
I %
BEMARK! [O/MIN] <
o
Termistorer tilsluttes enten til en analog eller en digital Par 6-xx G
indgang. Hoj ref./ 1500 —
Feedback veerdi' ‘ ‘
1200 — | |
6-00 Live zero, timeoutperiode 000 | |
Range: Funktion: \ \
10 s*| [1- |Indtast Live zero-timeout-perioden. Live zero- 600 ‘ ‘
99 s] [ timeout-tiden er aktiv for analoge indgange, dvs. Par 6-xx 300 — ! !
klemme 53 eller 54, der anvendes som reference- Lav ref/ _ 150 | !
eller feedbackkilder. Hvis referencesignalvaerdien, Feedback veerdi v 5‘\/ 1(‘)\, v
der er tilsluttet den valgte stremindgang, kommer Par 6-xx ‘ Analog indgang
under 50 % af den vaerdi, der er indstillet i "Lav spaending"eller
6-10 Klemme 53, lav spaending, 6-12 Klemme 53, lav "Understrom® |
strom, 6-20 Klemme 54, lav speending eller ,,:ar.éfxx -
oj spaendingeller
6-22 Klemme 54, lav strem, i en periode, der er "Hgj strom"
leengere end den tid, der er indstillet i 6-00 Live zero,
timeoutperiode, aktiveres den funktion, der er valgt i
G0 v i, imeenislaan. 6-02 Fire mode, Live zero, timeoutfunkt.
Option: Funktion:
6-01 Live zero, timeoutfunktion Funktionen, der er indstillet i 6-07 Live zero,
Option: Funktion: timeoutfunktion, aktiveres, hvis indgangs-

Vzelg timeoutfunktionen. Den funktion, der er signalet pd de analoge indgange er under

indstillet i 6-01 Live zero, timeoutfunktion,
aktiveres, hvis indgangssignalet pa klemme 53

50 % af veerdien, der er defineret i parame-
tergruppe 6-1* til 6-6* "Klemme xx, lav

eller 54 er under 50 % af veerdien i 6-10 Klemme stram” eller "Klemme xx lav spaending” i det

53, lav spaending, 6-12 Klemme 53, lav strom, tidsrum, der er angivet i 6-00 Live zero,

6-20 Klemme 54, lav speending eller 6-22 Klemme timeoutperiode.
54, lav strom i det tidsrum, der er defineret i [0] * | Ikke aktiv
6-00 Live zero, timeoutperiode. Safremt adskillige 11 | Fastfrys
timeouts opstar spontant, prioriterer frekvens- udgang
omformeren timeoutfunktionerne pa folgende 2] [stop
i [3] |Jogging
1. 6-01 Live zero, timeoutfunktion [4] | Maks. hast.

2. 8-04 Styretimeoutfunktion

Frekvensomformerens udgangsfrekvens kan:
o [1] fastfryses ved den aktuelle veerdi

. [2] tilsidesaettes til stop
. [3] tilsidesaettes til jog-hastighed
. [4] tilsidesaettes til maks. hast.

. [5] tilsidesaettes til stop med
efterfelgende trip
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3.8.2 6-1* Analog indgang 1

Parametre til konfiguration af skalering og graenser for
analog indgang 1 (klemme 53).

6-10 Klemme 53, lav speending

Range: Funktion:
0.07 V*| [Application Indtast den lave spaendingsveerdi.
dependant] Indstiller den analoge indgangsskale-

ringsvaerdi, sa den svarer til den lave
reference-/feedbackvaerdi, der er
indstillet i 6-714 Klemme 53, lav ref./
feedb.-veerdi.

6-11 Klemme 53, hgj spaending

Range: Funktion:
10.00 V* [ [Application Indtast den hgje spaendingsvaerdi.
dependant] Denne analoge indgangsskale-

ringsveerdi skal svare til den hgje
reference-/feedbackvaerdi, der
indstilles i 6-15 Klemme 53, hgj ref./
feedb.-veerdi.

6-12 Klemme 53, lav strem

Range: Funktion:

4.00 [Application | Indtast den lave stramveerdi. Dette

mA* dependant] referencesignal skal svare til den lave
reference-/tilbageferingsveerdi, der er
indstillet i 6-14 Klemme 53, lav ref./feedb.-
veerdi. Denne veerdi skal indstilles til >2
mA for at aktivere Live zero-timeout-
funktionen i 6-01 Live zero,

timeoutfunktion.

6-13 Klemme 53, hgj strem

Range: Funktion:
20.00 mA* | [Application Indtast den hgje stremvaerdi
dependant] svarende til den hgje reference/

feedback, der er indstillet i
6-15 Klemme 53, hgj ref./feedb.-
veerdi.

6-14 Klemme 53, lav ref./feedb.-vaerdi

Range: Funktion:

0.000* | [-999999.999 -

999999.999 |

Indtast den analoge indgangsskale-
ringsveerdi, der svarer til den lave
spaending/understrem, der er angivet
i 6-10 Klemme 53, lav speending og
6-12 Klemme 53, lav stram.

6-15 Klemme 53, hgj ref./feedb.-vaerdi

Range: Funktion:
Application [-999999.999 - | Indtast den analoge indgangs-
dependent* 999999.999 ] skaleringsveerdi, sa den svarer

til den veerdi for hgj spaending/
hgj strem, der er indstillet i
6-11 Klemme 53, hgj spaending

og 6-13 Klemme 53, hgj strom.

6-16 Klemme 53, filtertidskonstant

Range: Funktion:
0.001 s*| [0.001 - Indtast tidskonstanten. Dette er en
10.000 s] overordnet digital lavpasfiltertidskonstant

til undertrykkelse af elektrisk stej pa
klemme 53. En hgj tidskonstant forbedrer
daempningen, men gger ogsa tidsforsin-
kelsen gennem filteret.

Denne parameter kan ikke justeres, mens
motoren kerer.

6-17 Klemme 53, Live zero

Option: Funktion:

Denne parameter gor det muligt at deaktivere
Live Zero-overvagning. Det kan f.eks. anvendes,
hvis de analoge indgange benyttes som en del
af et decentralt 1/0-system (f.eks. nar det ikke er
en del af frekvensomformerrelaterede styrefunk-
tioner, men forsyner et Building Management-
system med data).

[0] | Deaktiveret
[1] * | Aktiveret

3.8.3 6-2* Analog indgang 2

Parametre til konfiguration af skalering og graenser for
analog indgang 2 (klemme 54).

6-20 Klemme 54, lav spaending

Range: Funktion:
0.07 V*| [Application Indtast den lave spaendingsveerdi.
dependant] Denne analoge indgangsskale-

ringsveerdi skal svare til den lave
reference-/feedbackvaerdi, der er
indstillet i 6-24 Klemme 54, lav ref./
feedb.-veerdi.
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6-21 Klemme 54, hgj spaending

6-27 Klemme 54, Live zero

ringsveerdi skal svare til den hgje
reference-/feedbackvaerdi, der
indstilles i 6-25 Klemme 54, haj ref./
feedb.-veerdi.

6-22 Klemme 54, lav strgm

Range: Funktion:

4.00 [Application | Indtast den lave stremvaerdi. Dette

mA* dependant] referencesignal skal svare til den lave
reference-/tilbageferingsvaerdi, der er
indstillet i 6-24 Klemme 54, lav ref./feedb.-
veerdi. Denne veerdi skal indstilles til >2
mA for at aktivere Live zero-timeout-
funktionen i 6-01 Live zero,

timeoutfunktion.

6-23 Klemme 54, hgj stram

Range: Funktion:
20.00 mA* | [Application Indtast den hgje stremvaerdi
dependant] svarende til den hgje reference/

feedback, der er indstillet i
6-25 Klemme 54, hgj ref./feedb.-

Range: Funktion: Option: Funktion:
10.00 V* [ [Application Indtast den hgje spaendingsvaerdi. Denne parameter gor det muligt at deaktivere
dependant] Denne analoge indgangsskale- Live Zero-overvagning. Det kan f.eks. anvendes,

hvis de analoge udgange benyttes som en del af
et decentralt I/O-system (f.eks. nar det ikke er en
del af frekvensomformerrelaterede styrefunk-
tioner men forsyner et Building Management-
system med data).

[0] | Deaktiveret
[1] * | Aktiveret

3.8.4 6-3* Analog indgang 3 MCB 101

Parametergruppe til konfiguration af skalering og greenser
for analog indgang 3 (X30/11) placeret pa optionsmodul
MCB 101.

6-30 Klemme X30/11, lav speending

Range: Funktion:
0.07 V*| [Application Indstiller den analoge indgangsskale-
dependant] ringsvaerdi, sa den svarer til den lave

reference/feedbackvaerdi (indstillet i
6-34 Kl. X30/11 lav ref./feedb.- veerdi).

6-31 Klemme X30/11, hgj spaending

Range: Funktion:

0.000*

[-999999.999 -
999999.999 |

Indtast den analoge indgangsskale-
ringsveerdi, der svarer til den lave
spaendings-/understremsvaerdi i
6-20 Klemme 54, lav spanding og
6-22 Klemme 54, lav strom.

6-25 Klemme 54, hgj ref./feedb.-veerdi
Range: Funktion:

100.000*

[-999999.999 -
999999.999 ]

Indtast den analoge indgangsskale-
ringsveerdi, sa den svarer til den
veerdi for hgj spaending/hgj strom,
der er indstillet i 6-27 Klemme 54, hgj
spaending og 6-23 Klemme 54, hgj
strom.

6-26 Klemme 54, filtertidskonstant

Range: Funktion:
0.001 s*| [0.001 - Indtast tidskonstanten. Dette er en
10.000 s] overordnet digital lavpasfiltertidskonstant

til undertrykkelse af elektrisk stej pa
klemme 54. En hgj tidskonstantveerdi
forbedrer deempningen, men gger ogsa
tidsforsinkelsen gennem filteret.

Denne parameter kan ikke justeres, mens
motoren kerer.

veerdi. Range: Funktion:
) 10.00 V* [ [Application Indstiller den analoge indgangsskale-
6-24 Klemme 54, lav ref./feedb.-vaerdi . . . : .
dependant] ringsvaerdi, sa den svarer til den hgje

reference-/feedbackveerdi (indstillet i
6-35 KI. X30/11 hgj ref./feedb.- veerdi).

6-34 Kl. X30/11 lav ref./feedb.- vaerdi
Range: Funktion:

0.000*

[-999999.999 -
999999.999 ]

Indstiller den analoge indgangsska-
leringsveerdi, sa den svarer til den
lave spaendingsveerdi (indstillet i
6-30 Klemme X30/11, lav speending).

6-35 Kl. X30/11 hgj ref./feedb.- veerdi
Range: Funktion:

100.000*

[-999999.999 -
999999.999 ]

Indstiller den analoge indgangs-
skaleringsvaerdi, sa den svarer til
den hgje spaendingsveerdi
(indstillet i 6-37 Klemme X30/11, haj
spaending).

6-36 KIl. X30/11, filtertidskonstant

Range: Funktion:
0.001 s*| [0.001 - En forsteordens digital lavpasfiltertids-
10.000 s] konstant til undertrykkelse af elektrisk

stgj pa klemme X30/11.
6-36 KI. X30/11, filtertidskonstant kan ikke
2ndres, mens motoren karer.
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6-37 Kl. X30/11, Live zero

6-46 Kl. X30/12, filtertidskonstant

Option: Funktion: Range: Funktion:
Denne parameter gor det muligt at deaktivere 0.001 s* | [0.001 - En forsteordens digital lavpasfiltertids-
Live Zero-overvagning. Den skal f.eks. bruges, 10.000 s] konstant til undertrykkelse af elektrisk
hvis de analoge udgange benyttes som en del af stgj pa klemme X30/12.
et decentralt I/O-system (f.eks. hvis de ikke er en 6-46 KI. X30/12, filtertidskonstant kan ikke
del af frekvensomformerrelaterede styrefunk- 2ndres, mens motoren karer.
tioner, men i stedet leverer data til et Building
[0] * | Deaktiveret Option: Funktion:
[1] * | Aktiveret Denne parameter gor det muligt at deaktivere
Live Zero-overvagning. Den skal f.eks. bruges,
3.85 6-4* Analog indgang 4 MCB 101 hvis de analoge udgange benyttes som en del af
et decentralt I/0-system (f.eks. hvis de ikke er en
. . . . del af frekvensomformerrelaterede styrefunk-
Parametergruppe til konfiguration af skalering og greenser ) . ) o
g . tioner, men i stedet leverer data til et Building
for analog indgang 4(X30/12), der er placeret pa Management System)
optionsmodul MCB 101.
) [0] * | Deaktiveret
Range: Funktion:
0.07 V*| [Application Indstiller den analoge indgangsskale- 3.8.6 6-5* Analog udgang 1
dependant] ringsvaerdi, s& den svarer til den hgje

reference-/feedbackvaerdi indstillet i
6-44 KI. X30/12 lav ref./feedb.- veerdi.

6-41 Klemme X30/12, hgj spaending

Range: Funktion:
10.00 V* [ [Application Indstiller den analoge indgangsskale-
dependant] ringsvaerdi, sa den svarer til den hgje

reference-/feedbackvaerdi, der er

Parametre til konfiguration af skalering og graenser for
analog udgang 1, dvs. klemme 42. Analoge udgange er
stromudgange: 0/4 — 20 mA. Stelklemme (klemme 39) er den
samme klemme og har samme elektriske potentiale for
analog og digital steltilslutning. Oplasningen pa analog
udgang er 12 bit.

6-50 Klemme 42, udgang

indstillet 6-45 KI. X30/12 hoj ref/ Option: Funktion:
feedb.- veerdi. Velg funktionen af klemme 42 som en
analog streamudgang. En motorstrem
6-44 KIl. X30/12 lav ref./feedb.- vaerdi pa 20 mA svarer til Imaks.
Range: Funktion: [0]* |Ingen funktion
0.000% | [-999999.999 - Indstiller den analoge udgangsskale- [100] |Udg.frekv. 0-100 |0 - 100 Hz, (0-20 mA)
999999.999 ] ringsvaerdi, sa den svarer til den lave - — -
. . . o [101] [ Reference Min- Minimumreference - Maksimumre-
spaendingsveerdi, der er indstillet i
. Maks ference, (0-20 mA)
6-40 Klemme X30/12, lav spaending.
[102] | Feedback +-200 % | -200 % til +200 % af 20-14 Maksimum-
6-45 Kl. X30/12 hgj ref./feedb.- veerdi reference/feedb., (0-20 mA)
Range: Funktion: [103] | Mot.strem. 0- 0 - Vekselrettermaks. Strem
100.000% | [-999999.999 - Indstiller den analoge indgangs- Imaks (16-37 Vekselret. maks. strom), (0-20
999999.999 ] skaleringsvaerdi, sa den svarer til mA)
den hoje spaendingsvzerdi, der er [104] [ Moment O-Tlim 0 - Momentgraense (4-16 Moment-
indstillet i 6-41 Klemme X30/12, hgj greense for motordrift), (0-20 mA)
spaending.
[105] | Moment 0-Tnom | O - Nominelt motormoment, (0-20 mA)
[106] | Effekt 0-Pnom 0 - Nominel motoreffekt, (0-20 mA)
[107] * | Hast. 0-hgj graen. |0 - Hastighed, hgj graense
(4-13 Motorhastighed, haj greense [0/
MIN] og 4-14 Motorhastighed, haj
greense [Hz]), (0-20 mA)
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6-50 Klemme 42, udgang

6-52 Klemme 42, udg. maks. skal.

Option: Funktion: Range: Funktion:
[113] [ Udv. lukket slgjfe [0 - 100 %, (0-20 mA) 100.00 [0.00 - | Skaler den maksimale udgangseffekt (20 mA) for
1 %* 200.00 | det valgte analoge signal pa klemme 42.
[114] [ Udv. lukket slgjfe [0 - 100 %, (0-20 mA) %] Indstil vaerdien til procentdelen af hele omradet
2 for den variabel, der blev valgt i 6-50 Klemme 42,
[115] | Udv. lukket slgjfe |0 - 100 %, (0-20 mA) udgang.
3 7
[130] | Udgfrek 0-100 0 - 100 Hz il
4-20mA
[131] [ Reference 4-20 Minimumreference - Maksimumre-
mA ference |
O
[132] | Feedback 4-20 mA | -200 % til +200 % af 20-14 Maksimum- L e S
reference/feedb. e
[133] | Mot.strem 4-20 0 - Vekselrettermaks. stram Det er muligt at opné en veerdi, der er lavere
mA (16-37 Vekselret. maks. strom) end 20 mA ved fuld skala ved at programmere
[134] [ Mom.O-graen 0 - Momentgraense (4-16 Moment- veerdierne > 100 % ved hjzelp af folgende
4-20mA greense for motordrift) formel:
[135] [ Mom.0-nom. 4-20 [0 - Nominelt motormoment 20 mA/ onsket Maksimum strom X 100 %
mA j.e. 10mA: fgmxmo%:zoo%
[136] | Effekt 4-20 mA 0 - Nominel motoreffekt
3 H 20 mA 0 - Hastighed hgj 3 EKSEMPEL 1:
[137] | Hast. 4-20 m - Hastighed hoj grnse (4-13 og Variabel veerdi=UDGANGSFREKVENS, omréde = 0-100 Hz
414) Nodvendigt omréde til udgang = 0-50 Hz
[139] [ Busstyring 0 - 100 %, (0-20 mA) Udgangssignal 0 eller 4 mA er ngdvendig ved 0 Hz (0 % af
. o - . DA o
[140] | Busstyring 4-20 0-100% omrade) - indstil 6-51 Klemme 42, udg. min. skal. til 0 %
mA Udgangssignal 20 mA er ngdvendig for 50 Hz (50 % af
. o i . o
[141] | Busstyr. to. 0- 100 %, (020 mA) omrade) - indstil 6-52 Klemme 42, udg. maks. skal. til 50 %
[142] | Busstyr. 4-20mA |0 - 100% N o
t.o o
20 mA o
[143] |Udv. CL 1 4-20mA |0 - 100% g
o
m
[144] |[Udv. CL 2 4-20mA | 0 - 100% -
[145] Udv. CL 3 4-20mA | 0 - 100%
BEMARK! 0/4 mA -
Veerdier til indstilling af Minimumreference findes i aben 0% 0% 100%
slgjfe 3-02 Minimumreference og for lukket slgjfe 4 i
20-13 Minimumreference/feedb. - vaerdier for maksimumre-
ference for aben slgjfe findes i 3-03 Maksimumreference og t
OHz 50Hz 100Hz

for lukket slgjfe 20-14 Maksimumreference/feedb..

6-51 Klemme 42, udg. min. skal.

Range: Funktion:
0.00 %* | [0.00 - 200.00 | Skalering for den minimale udgang (0
%] eller 4 mA) pa det analoge signal ved

klemme 42.

Indstil veerdien til procentdelen af hele
omradet for den variabel, der blev valgt i
6-50 Klemme 42, udgang.
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EKSEMPEL 2: 6-54 Klemme 42, preset for udgangstimeout

Variabel= FEEDBACK, omrade = -200 % til +200 %

Omrade ngdvendigt for udgang = 0-100 %

Udgangssignal 0 eller 4 mA er ngdvendigt ved 0 % (50 % af
omrade) - indstil 6-57 Klemme 42, udg. min. skal. til 50 %.
Udgangssignal 20 mA er ngdvendigt ved 100 % (75 % af
omrade) - indstil 6-52 Klemme 42, udg. maks. skal. til 75 %

A o
b
20 mA o0
<
o
o
m
0/4 mA -
0% 50% 75% 100%
L N I |
-200% 0% +100% +200%
EKSEMPEL 3:

Variabel veerdi= REFERENCE, omrade= Min. ref - Maks. ref
Omrade ngdvendigt for udgang= Min. ref (0 %) - Maks. ref
(100 %), 0-10 mA

Udgangssignal 0 eller 4 mA er ngdvendigt ved Min. ref -
indstil 6-57 Klemme 42, udg. min. skal. til 0 %

Udgangssignal 10 mA er ngdvendigt ved maks. ref (100 % af
omrade) - indstil 6-52 Klemme 42, udg. maks. skal. til 200 %
(20 mA /10 mA x 100 %=200 %).

=
20mA B
<
[aa)
R
10mA
0/4 mA -
0/
0% 100% 200%
| |
i Iy
Min ref Max ref Max ref X 20/10
6-53 Klemme 42, udgangsbusstyring
Range: Funktion:
0.00 %* [ [0.00 - 100.00 %] | Holder niveauet pa Udgang 42, hvis

denne er styret af bus.

Range: Funktion:
0.00 %* | [0.00 - 100.00 | Holder preset-niveauet pa Udgang 42.
%] Hvis bustimeout og funktionstimeout er

valgt i 6-50 Klemme 42, udgang, vil
udgangen blive forhandsindstillet til
dette niveau.

3.8.7 6-6* Analog udgang 2 MCB 101

Analoge udgange er stremudgange: 0/4 - 20 mA.
Stelklemme (klemme X30/8) er den samme klemme og har
samme elektriske potentiale for almindelig analog
tilslutning. Oplesningen pa analog udgang er 12 bit.

6-60 Klemme X30/8 udgang

Samme optioner og funktioner som 6-50 Klemme 42, udgang.

Option: Funktion:
| [0] * | Ingen funktion | |
6-61 Klemme X30/8, min. skalering
Range: Funktion:
0.00 [0.00 - Skalerer den laveste udgangsstyrke for det

%* 200.00 %] | valgte analoge signal pa klemme X30/8. Skaler
min.-veerdien som en procentdel af den
maksimale signalvaerdi, dvs. at hvis 0 mA (eller
0 Hz) anskes ved 25 % af den maksimale
udgangsvaerdi, programmeres 25 %. Veerdien
ma aldrig vaere hgjere end den tilsvarende
indstilling i 6-62 Klemme X30/8, maks. skalering,
hvis veerdien er under 100 %.

Denne parameter er aktiv, nar optionsmodulet
MCB 101 er monteret i frekvensomformeren.

6-62 Klemme X30/8, maks. skalering

Range: Funktion:

100.00 | [0.00 - | Skalerer den maksimale udgangsstyrke for det

%* 200.00 | valgte analoge signal pa klemme X30/8. Skaler
%] veerdien til den gnskede maksimumvaerdi for

stremsignaludgangen. Skaler udgangen til at
give en lavere strom end 20 mA ved fuld effekt
eller 20 mA ved et udgangssignal pa mindre end
100 % af den maksimale veerdi. Hvis 20 mA er
den @nskede udgangsstrom ved veerdier mellem
0-100 % af det fulde udgangssignal, skal procent-
veaerdien programmeres i parameteren, dvs. 50 %
= 20 mA. Hvis en strem pa mellem 4 og 20 mA
onskes ved maksimal signaleffektivitet (100 %),
beregnes procentvaerdien pa felgende made:

20 mA [ ensket Maksimum strom x 100 %

20 mA

i.e.10 mA: 10 mA

X 100% =200 %
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6-63 Klemme X30/8, Udgangsbusstyring

Range:

Funktion:

0.00 %*

[0.00 - 100.00 %]

Indeholder den vaerdi, der skal
paferes udgangsklemmen, nar den

konfigureres som [Busstyret].

Range:

6-64 Klemme X30/8, Preset for udg.-timeout

Funktion:

0.00 %*

[0.00 - 100.00 %]

Indeholder den veerdi, der skal paferes
udgangsklemmen, nar den
konfigureres som [Busstyret timeout],
og der registreres en timeout.
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3.9 Hovedmenu - Kommunikation og
Optioner - Gruppe 8

3.9.1 8-0* Generelle indstillinger

8-01 Styrested

Option: Funktion:
Indstillingen af denne parameter
tilsidesaetter indstillingerne i 8-50 Veelg
frilob til 8-56 Veelg preset-reference.
[0] * | Digital og Styring nar bade digital indgang og
styreord styreord anvendes.
[11 | Kun digital Styring kun med digitale indgange.
[2] | Kun styreord Styring kun med styreord.
Option: Funktion:
Veelg kilden til styreordet: en af to serielle
greenseflader eller fire monterede optioner.
Frekvensomformeren indstiller under den
indledende opstart automatisk denne
parameter til Option A [3], hvis den registrerer
en gyldig fieldbus-option i dbning A. Hvis
denne option fjernes, registrerer frekvensom-
formeren en andring i konfigurationen og
aendrer 8-02 Styrekilde tilbage til fabriksindstil-
lingen FC-port, hvorefter frekvensomformeren
tripper. Hvis der installeres en option efter den
forste opstart, eendres indstillingen i
8-02 Styrekilde ikke, men frekvensomformeren
tripper, og displayet viser: Alarm 67 Option
aendret.
[0] Ingen
[11 | FC RS485
[2] [FCUSB
[3] * | Option A
[4] |Option B
[5] | Option CO
[6] [Option C1
[30] | Ekstern CAN

BEMARK!

Denne parameter kan ikke justeres, mens motoren kerer.

8-03 Styre-timeout-tid

Range: Funktion:

Application [1.0 -
18000.0
s] hinanden folgende telegrammer. Hvis

Indtast den tid, der maksimalt forventes
dependent* at ga mellem modtagelsen af to pa
denne tid overskrides, formodes den
serielle kommunikation at veaere ophart.
Den funktion, der er valgt i 8-04 Styreti-
meoutfunktion Styretimeoutfunktion, vil
derefter blive udfert.

8-03 Styre-timeout-tid
Range: Funktion:
| BACnet udlgses styretimeout kun, hvis
der skrives nogle specifikke objekter.

Objektlisten indeholder oplysninger om
de objekter, der udlgser styretimeout:

Analoge udgange
Binzere udgange
AVO

AV1

AV2

AV4

BV1

BV2

BV3

BV4

BV5

Multitilstandsudgange

8-04 Styretimeoutfunktion

Option: Funktion:

Veelg timeoutfunktionen. Timeout-
funktionen aktiveres, hvis styreordet ikke
opdateres inden for det tidsrum, der er
angivet i 8-03 Styre-timeout-tid. Valgmu-
ligheden [20] vises kun, nar Metasys N2-
protokollen er indstillet.

[0] * | Ikke aktiv

[1] | Fastfrys udgang
[2] [Stop

[3] [Jogging

[4] | Maks. hast.

[5] | Stop og trip

[7]1 | Veelg opsetning 1

[8] |Veelg opsaetning 2

[9] [Veelg opseetning 3

[10] | Veelg opseetning 4
[20] | N2-tilsidesaett.frig.

8-05 Slut pa timeout-funktion

Option: Funktion:

Velg den handling, der skal udfgres, nar et
gyldigt styreord efter et timeout er modtaget.
Denne parameter er kun aktiv, nar

8-04 Styretimeoutfunktion er indstillet til
[Opseetning 1-4].

[0] [Hold opseetn. | Holder opsaetningen, der er valgt i

8-04 Styretimeoutfunktion, og der vises en
advarsel, indtil 8-06 Nulstil styre-timeout
skifter. Frekvensomformeren genoptager

derefter den oprindelige opsatning.
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8-05 Slut pa timeout-funktion

8-13 Konfigurerbart statusord STW

8-06 Nulstil styre-timeout

Option: Funktion:
Denne parameter er kun aktiv, nar valgmu-
ligheden Hold opseetn. [0] er valgt i 8-05 Slut pa
timeout-funktion.

[0] * | Ingen Bevarer den opseetning, der er angivet i

nulstilling 8-04 Styretimeoutfunktion [Veelg opseetning 1-4]

efter et styreordstimeout.

[1]1 | Nulstilling Frekvensomformeren vender tilbage til den

originale opsaetning efter et styreordstimeout.

Option: Funktion: Option: Funktion:
[1] * | Genoptag Genoptager den opsatning, der var aktiv, for [10] [ T18 DI-status. [ Indgangen bliver hgj, nar T18 har 24V og
opseaetning timeout opstod. lav, nar T18 har OV

[11]

T19 Dl-status.

Indgangen bliver hgj, nar T19 har 24V og
lav, nar T19 har 0V

[12]

T27 Dl-status.

Indgangen bliver hgj, nar T27 har 24V og
lav, nar T27 har 0V

[13]

T29 Dl-status

Indgangen bliver hgj, nar T29 har 24V og
lav, nar T29 har 0V

[14]

T32 Dl-status.

Indgangen bliver hgj, nar T32 har 24V og
lav, nar T32 har 0V

[15]

T33 Dl-status.

Indgangen bliver hgj, ndr T33 har 24V og
lav, nar T33 har 0V

[16]

T37 Dl-status

Indgangen bliver hgj, nér T37 har 0V og lav,
nar T37 har 24V

Nar vaerdien er indstillet til Nulstilling [1], [21] | Termisk Termisk advarsel teender, nar temperaturen
udferer frekvensomformeren nulstillingen og advarsel overstiger graensen i enten motor, frekvens-
stiller umiddelbart tilbage til indstillingen omformer, bremsemodstand eller termistor.
Ingen nulstilling [0]. [30] [ Bremsefejl Bliver hgj nar bremse-IGBT'en er kortsluttet.
; (IGBT)
8-07 Diagnoseudlgser [40] | Uden for ref.- Hvis sammenligner 0 evalueres som SAND,
Option: Funktion: omrade bliver indgangen hgj. Ellers bliver den lav.
Denne parameter har ingen funktion [60] | Sammenligner | Hvis sammenligner 0 evalueres som SAND,
til BACnet. 0 bliver indgangen hgj. Ellers bliver den lav.
[0] * | Ikke muligt [61] | Sammenligner | Hvis sammenligner 1 evalueres som SAND,
T Ueles vedl Alera: 1 bliver indgangen hgj. Ellers bliver den lav.
2] | Udlos alarm/advarsel. [62] | Sammenligner | Hvis sammenligner 2 evalueres som SAND,
2 bliver indgangen hgj. Ellers bliver den lav.
. - [63] | Sammenligner [ Hvis sammenligner 3 evalueres som SAND,
1%
3.9.2 8-1 Styre Ordlndstllllnger 3 bliver indgangen hgj. Ellers bliver den lav.
[64] | Sammenligner | Hvis sammenligner 4 evalueres som SAND,
8-10 Styreprofil 4 bliver indgangen hgj. Ellers bliver den lav.
Option: Funktion: [65] | Sammenligner | Hvis sammenligner 5 evalueres som SAND,
Veelg fortolkning af de styre- og 5 bliver indgangen hgj. Ellers bliver den lav.
statusord, som svarer til den installerede [70] | Logisk regel 0 | Hvis den logiske regel O evalueres som
fieldbus. Kun gyldige valg for SAND, bliver indgangen hgj. Ellers bliver
fieldbussen, der er installeret i port A, vil den lav.
veere synlige i LCP-displayet. [71] | Logisk regel 1 [ Hvis den logiske regel 1 evalueres som
[0 * | FC-profil ZANIIJ, bliver indgangen hgij. Ellers bliver
[11 | PROFIdrive-profil sh o
5] | ODVA [72] | Logisk regel 2 | Hvis den logiske regel 2 evalueres som
SAND, bliver indgangen hgj. Ellers bliver
[71 | CANopen DSP 402
den lav.
8-13 Konfigurerbart statusord STW [73] | Logisk regel 3 | Hvis den logiske regel 3 evalueres som
Option: Funktion: SAND, bliver indgangen hgj. Ellers bliver
- - - den lav.
Denne parameter muligger konfiguration af T A T A I
bit 1215 | satusordet, e e e W U
, bliver indgangen hgj. Ellers bliver
[0] |Ingen funktion |Indgangen er altid lav. den | e !
en lav.
[1] * | Profilstandard | Afhaengigt af den profil, der er indstillet i - - -
) [75] | Logikregel 5 Hvis den logiske regel 5 evalueres som
8-10 Styreprofil. . . .
— SAND, bliver indgangen hgj. Ellers bliver
[2] |Kun alarm 68 |Indgangen er hgj, nar Alarm 68 er aktiv og den lav
lav, nar ingen alarm 68 er aktiv. — - - -
51 |Trip ekekl ind bliver hai. nér trio b3 and [80] | SL digital SL styreenhedshandling. Indgangen bliver
i . ndgangen bliver hgj, nar tri ndr . . . .
p ks dange er hel, na -p pa andre udgang A hgj, nar intelligent logikhandling [38] Indstil
alarm 68 alarmer end alarm 68 er aktiv.

digital udgang. A hgj udferes. Indgangen
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8-13 Konfigurerbart statusord STW

Option: Funktion:
bliver lav, nar intelligent logikhandling [32]
Indstil digital udgang. A lav udferes.

[81] | SL digital
udgang B

SL styreenhedshandling. Indgangen bliver
hgj, ndr intelligent logikhandling [39]Indstil
digital udgang. A hgj udferes. Indgangen
bliver lav, nar intelligent logikhandling [33]
Indstil digital udgang. A lav udferes.

[82] | SL digital
udgang C

SL styreenhedshandling. Indgangen bliver
hgj, nar intelligent logikhandling [40]Indstil
digital udgang. A hgj udferes. Indgangen
bliver lav, nar intelligent logikhandling
[34]Indstil digital udgang. A lav udferes.

[83] [SL digital
udgang D

SL styreenhedshandling. Indgangen bliver
hej, nér intelligent logikhandling [41]Indstil
digital udgang. A hgj udferes. Indgangen
bliver lav, nar intelligent logikhandling
[35]Indstil digital udgang. A lav udferes.

[84] | SL digital
udgang E

SL styreenhedshandling. Indgangen bliver
hgj, nér intelligent logikhandling [42] Indstil
digital udgang. A hgj udferes. Indgangen
bliver lav, nar intelligent logikhandling
[36]Indstil digital udgang. A lav udferes.

[85] [ SL digital
udgang F

SL styreenhedshandling. Indgangen bliver
hej, nér intelligent logikhandling [43]Indstil
digital udgang. A hgj udferes. Indgangen
bliver lav, nar intelligent logikhandling

[37]Indstil digital udgang. A lav udferes

3.9.3 8-3* FC-portindstillinger

8-30 Protokol

Option: Funktion:

Protokoludveelgelse for den integrerede FC
(standard) port (RS485) pa styrekortet.
Parametergruppe 8-7* er kun synlig, nar FC-option
[9] er valgt.

[0] * | FC Kommunikation i henhold til FC-protokollen, som
beskrevet i VLT HVAC Drive Design Guide, RS485

Installation and Set-up .

[11 | FC MC Samme som FC [0], men skal bruges ved
download af software til frekvensomformeren
eller overfersel af DLL-fil (med oplysninger
vedrgrende de tilgaengelige parametre i frekvens-
omformeren og deres indbyrdes
afhaengighedsforhold) til bevaegelsesstyrings-

veerktaj MCT10.

[21 | Modbus | Kommunikation i overensstemmelse med Modbus
RTU RTU-protokollen, som beskrevet i VLT HVAC Drive
Design Guide, RS485 Installation and Set-up .

[3] [Metasys | Kommunikationsprotokol. N2-softwareprotokollen
N2 er udarbejdet til generel anvendelse, hvilket

betyder, at softwaren kan tilpasses hver enkelt

8-30 Protokol
Option:

Funktion:

enheds unikke egenskaber. Se den separate
vejledning VLT HVAC Drive Metasys MG.11.Gx.yy.

[4] |FLN Kommunikation i overensstemmelse med Apogee

FLN P1-protokollen.

[5] [BACnet Kommunikation i henhold til en aben datakom-
munikationsprotokol (bygningsautomatisering og
styringsnetvaerk), amerikansk nationalstandard

(ANSI/ASHRAE 135-1995).

[91 |FC-
option

Skal anvendes, nar en gateway er forbundet til
den integrerede RS485-port, for eksempel
BACnet-gatewayen.

Folgende zndringer vil finde sted:

- Adressen for FC-porten indstilles til 1, og

8-31 Adresse anvendes nu til indstilling af adressen
for gatewayen pa netveerket, f.eks. BACnet.

Se den separate manual VLT HVAC Drive BACnet,
MG.11.Dx.yy.

- Baud-hastigheden for FCporten indstilles til en
fast veerdi (115.200 Baud), og 8-32 Baud-hast.
anvendes nu til indstilling af baud-hastigheden for
netveaerksporten (f.eks. BACnet) pa gatewayen.

[20] | LEN

BEMARK!

Der kan findes yderligere oplysninger i Metasys-manualen.

8-31 Adresse

Range: Funktion:
Application [Application Indtast adressevalg til FC-
dependent* dependant] porten (standard).

Gyldigt omrade: 1 - 126.

8-32 Baud-hast.
Option: Funktion:

Baud-hastigheder 9600, 19200, 38400 og
76800 baud er kun gyldige for BacNet.

[0] [2400 Baud
[1] |4800 Baud
[2] * [ 9600 Baud
[3] |19200 Baud
[4] |38400 Baud
[5]1 | 57600 Baud
[6] |76800 Baud
[71 | 115200 Baud

Standarden henviser til FC-protokollen.
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8-33 Paritet/stop-bits

Option: Funktion:

Paritet og stop-bit for den protokol
8-30 Protokol, der bruger FC-porten.
For visse af protokollerne er det ikke
alle optioner, der er synlige. Standard-
veardien afhanger af den valgte
protokol.

[0] * | Lige paritet 1 stop-

bit

[1]1 | Ulige paritet 1 stop-
bit

[2] |Ingen paritet 1 stop-
bit

[3] |Ingen paritet 2 stop-
bits

8-34 Estimated cycle time

Range: Funktion:

[0 - 1000000
ms] veere blokeret grundet overspaending pa

0 ms* | stejende omgivelser kan greensefladen
darlige stel. Denne parameter angiver
tidsrummet mellem to pa hinanden
folgende rammer pa netvaerket. Hvis
graensefladen ikke registrerer gyldige stel i

det tidsrum, fjerner den modtagerbufferen.

8-35 Min. svartidsforsinkelse

Range: Funktion:
Application [Application Angiv den minimale forsinkel-
dependent* dependant] sestid mellem modtagelse af en
forespergsel og afsendelse af et
svar. Pa denne made kan forsin-
kelsen i modemsvartider
overvindes.
Range: Funktion:
Application [Application Angiv den maksimalt tilladte
dependent* dependant] forsinkelsestid mellem
transmission af en forespargsel
og modtagelse af svar.
Overskridelse af denne
forsinkelse medferer styreo-
rdstimeout.
Range: Funktion:
Application [Application Angiv det maksimale tilladte
dependent* dependant] tidsinterval mellem

modtagelse af to bytes.
Denne parameter aktiverer
timeout, hvis transmissionen
afbrydes.

3.9.4 8-4* Valg af telegram

8-40 Valg af telegram

Option: Funktion:

Giver mulighed for at anvende frit
konfigurerbare telegrammer eller
standardtelegrammer til FC-porten.

[1] * | Standardtelegram 1
[101] [ PPO 1
[102] | PPO 2
[103] | PPO 3
[104] | PPO 4
[105] | PPO 5
]
1
1
]

[106] | PPO 6
[107] | PPO 7
[108] | PPO 8
[200] [ Brugerdef. telegr. 1

8-42 PCD-skrivekonfiguration

Option: Funktion:
[0] Ingen

Vealg de parametre,
der skal knyttes til
PCD's telegrammer.
Antallet af tilgeen-
gelige PCD'er
afhaenger af
telegram-typen.
Verdierne i PCD'er
vil séledes blive
skrevet til de valgte
parametre som
dataveerdier.

[302] | Minimumreference

[303] | Maksimumreference

[312] [ Catch up/slow down

[341] [ Rampe 1, rampe-op-tid

[342] [ Rampe 1, rampe-ned-tid

[351] [ Rampe 2, rampe-op-tid

[352] [ Rampe 2, rampe-ned-tid

[380] [ Jog-rampetid

[381] [ Kvikstop rampetid

[411] | Motorhastighed, lav greense [O/MIN]
[412] [ Motorhastighed, lav graense [Hz]
Motorhastighed, hgj graense [O/MIN]

Motorhastighed, hgj greense [Hz]

Momentgrzaense for motordrift

Momentgraense for generatordrift

1

]

1

1

] | Digital & releebusstyring
[593] | Pulsudgang #27, busstyring

]

]

]

]

]

Pulsudgang #29, busstyring

Pulsudgang #X30/6 busstyring

Klemme 42, udgangsbusstyring

Klemme X30/8 busstyring

Klemme X45/1, busstyring
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8-42 PCD-skrivekonfiguration 8-43 PCD-laesekonfiguration

Option: Funktion: Option: Funktion:
[683] | Klemme X45/3, busstyring [1619] | KTY-fglertemperatur
[748] | PCD Feed Forward [1620] | Motorvinkel
[890] [ Bus-jog 1, hastighed [1621] | Torque [%] High Res.
[891] | Bus-jog 2, hastighed [1622] [ Moment [%)]
[1680] | Fieldbus, CTW 1 [1625] | Moment [Nm] hgj
[1682] | Fieldbus-REF. 1 [1630] | DC Link-spaending
[1685] | FC-port, CTW 1 [1632] | Bremseenergi /s
[1686] | FC-port, REF 1 [1633] [ Bremseenergi /2 min
[3310] | Synkroniseringsfaktor master (M: S) [1634] | Kelepl.-temp.
[3311] | Synkroniseringsfaktor slave (M: S) [1635] | Termisk inverterbelastning
[3401] | PCD 1 skriv til MCO [1638] | SL-styreenh., tilstand
[3402] | PCD 2 skriv til MCO [1639] | Styrekorttemp.
[3403] [ PCD 3 skriv til MCO [1650] | Ekstern reference
[3404] | PCD 4 skriv til MCO [1651] | Pulsreference
[3405] | PCD 5 skriv til MCO [1652] | Feedback [enhed]
[3406] | PCD 6 skriv til MCO [1653] | Digi pot-reference
[3407] [ PCD 7 skriv til MCO [1657] | Feedback [RPM]
[3408] | PCD 8 skriv til MCO [1660] | Digital indgang
[3409] | PCD 9 skriv til MCO [1661] | Klemme 53, koblingsindstilling
[3410] | PCD 10 skriv til MCO [1662] | Analog indgang 53
X [1663] | Klemme 54, koblingsindstilling
116641 | Amalog indgang 54
Option: Funktion: [1665] | Analog udgang 42 [mA]
[0] Ingen Veelg de parametre, der [1666] | Digital udgang [bin]
skal knyttes til telegram- [1667] | Frekvensindgang #29 [Hz]
mernes PCD'er. Antallet af [1668] | Frekvensindgang #33 [Hz]
mulige PCD'er afhaenger af [1669] | Pulsudgang #27 [Hz]
RS, (RIS [1670] | Pulsudgang #29 [Hz]
indeholder den faktiske [16711 | Relz=udgang [bin]
dataveerdi for de valgte 116721 | Taeller A
parametre. [16731 | Teeller B
(1472] | VLT-alarmord [1674] | Prec. stop-teeller
[1473] | VLT-advarselsord [1675] | Analog indg. X30/11
[1474] | VLT udvidet statusord [1676] | Analog indg. X30/12
[1500] | Driftstimer [1677] | Analog udgang X30/8 [mA]
[1501] | Korte timer 11678] | Analog udg. X45/1 [mA]
(1502] | kWh-taeller [1679] | Analog udg. X45/3 [mA]
[1600] | Styreord [1684] | Komm.-optionsstatusord
[1601] | Reference [enhed] [1690] | Alarmord
[1602] | Reference % [1691] | Alarmord 2
[1603] | Statusord [1692] | Advarselsord
[1605] | Vigtigste faktiske vaerdi [%] [1693] | Advarselsord 2
[1609] | Tilpas. udlees. [1694] | Udv. statusord
[1610] | Effekt [kW] [1860] | Digital Input 2
[1611] | Effekt [hp] [3421] [ PCD 1 udlaes fra MCO
[1612] | Motorspaending (34221 | PCD 2 udizes fra MCO
[LoLa] ] Feaare (3423] | PCD 3 udlzes fra MCO
[1614] | Motorstram [3424] | PCD 4 udles fra MCO
H6(51] Frekvens [l (3425] | PCD 5 udlzes fra MCO
[1616] | Moment [Nm] [3426] | PCD 6 udlaes fra MCO
[1617] | Hastighed [O/MIN] (34271 | PCD 7 udlaes fra MCO
[1618] | Termisk motorbelastning 13428] | PCD 8 udlas fra MCO
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8-43 PCD-laesekonfiguration

8-52 Valg DC-bremse

[3451] [ @nsket position
[3452] | Faktisk masterposition

Option: Funktion: Option: Funktion:
[3429] | PCD 9 udlees fra MCO Veelg styring af DC-bremsen via klemmerne
[3430] | PCD 10 udlees fra MCO (digital indgang) og/eller via fieldbussen.
[3440] | Digitale indg. [0] [ Digital Aktiverer start-kommandoen via en digital
[3441] | Digitale udg. indgang indgang.
[3450] [ Faktisk pos.

[11 |Bus Aktiverer start-kommandoen via den serielle

kommunikationsport eller fieldbus-optionen.

[2] | Logisk OG Aktiverer start-kommandoen via fieldbussen/

3.9.5 8-5* Digital/bus

Parametre til konfigurering af Digital/Bus-kombination af
styreord.

BEMARK!

Disse parametre er kun aktive, nar 8-07 Styrested er indstillet
til [0] Digital og styreord.

8-50 Velg frileb

[3453] [ Slave-indeksposition
[3454] | Master-indeksposition den serielle kommunikationsport OG
[3455] | Kurveposition yderligere via en af de digitale indgange.
[3456] | Sporingsfejl [3] * | Logisk ELLER | Aktiverer start-kommandoen via fieldbussen/
[3457] | Synkroniseringsfejl den serielle kommunikationsport OG
[3458] | Faktisk hast. yderligere via en af de digitale indgange.
[3459] | Faktisk master-hast.
(34601 [ Synkronseringsstas
[3461] | Aksestatus Option: Funktion:
[3462] | Programstatus Veelg styring af frekvensomformerens
[3464] | MCO 302-status startfunktion via klemmerne (digital indgang)
[3465] | MCO 302-styring og/eller via fieldbussen.
[3470] | MCO-alarmord 1 [0] |Digital Aktiverer startkommandoen via en digital
[3471] [ MCO alarmord 2 indgang indgang.

[11 [Bus Aktiverer startkommandoen via den serielle

Option: Funktion:
Veelg styring af frilebsfunktionen via
klemmerne (digital indgang) og/el. via bussen.
[0] | Digital Aktiverer start-kommandoen via en digital
indgang indgang.
[11 |Bus Aktiverer start-kommandoen via den serielle

kommunikationsport eller fieldbus-optionen.

[2] | Logisk OG Aktiverer start-kommandoen via fieldbussen/
den serielle kommunikationsport OG

yderligere via en af de digitale indgange.

[3] * | Logisk ELLER | Aktiverer start-kommandoen via fieldbussen/
den serielle kommunikationsport ELLER via en
af de digitale indgange.

kommunikationsport eller fieldbus-optionen.

[2] | Logisk OG Aktiverer startkommandoen via fieldbussen/
den serielle kommunikationsport OG

yderligere via en af de digitale indgange.

[3] * [ Logisk ELLER | Aktiverer startkommandoen via fieldbussen/
den serielle kommunikationsport ELLER via en
af de digitale indgange.

8-54 Vealg reversering

Option: Funktion:
Veelg styring af frekvensomformeren reverse-
ringsfunktion via klemmerne (digital indgang)
og/eller via fieldbussen.
[0] * | Digital Aktiverer reverseret kommando via en digital
indgang indgang.
[11 |Bus Aktiverer reverseringskommandoen via den

serielle kommunikationsport eller fieldbus-
optionen.

[2] Logisk OG Aktiverer reverseringskommandoen via
fieldbussen/den serielle kommunikationsport

OG yderligere via en af de digitale indgange.

[3] | Logisk
ELLER

Aktiverer reverseringskommandoen via
fieldbussen/den serielle kommunikationsport
ELLER via en af de digitale indgange.

BEMARK!

Denne parameter er kun aktiv, nar 8-01 Styrested er indstillet
til [0] Digital og styreord.
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8-55 Veelg opsaetning

8-73 MS/TP Maks. info.-rammer

kommunikationsport eller fieldbus-optionen.

[2] | Logisk OG Aktiverer valg af opsatning via fieldbussen/
den serielle kommunikationsport OG

yderligere via en af de digitale indgange.

[3] * [ Logisk ELLER [ Aktiverer valg af opseetning via fieldbussen/
den serielle kommunikationsport ELLER via en
af de digitale indgange.

8-56 Veelg preset-reference

Option: Funktion:
Veelg styring af frekvensomformerens valg af
preset-reference via klemmerne (digital
indgang) og/eller via fieldbussen.
[0] | Digital Aktiverer valg af preset-reference via en digital
indgang indgang.
[11 [Bus Aktiverer preset-referencevalget via den

serielle kommunikationsport eller fieldbus-
optionen.

[2] |Logisk OG [ Aktiverer preset-referencevalget via
fieldbussen/den serielle kommunikationsport

OG yderligere via en af de digitale indgange.

[3] * | Logisk
ELLER

Aktiverer preset-referencevalget via
fieldbussen/den serielle kommunikationsport
ELLER via en af de digitale indgange.

3.9.6 8-7* BACnet

8-70 BACnet-enhedsforekomst

Range: Funktion:
1*| [0 -4194302 ] | Indtast et entydigt ID-nr. for BACnet-enheden.

8-72 MS/TP Maks. mastere

Range: Funktion:

127%| [1 - 127 ]| Definer adressen pa den master, som har den
hgjeste adresse i netveerket. Reducering af
denne veerdi optimerer polling for token.

BEMARK!

Denne parameter er kun aktiv, nar 8-30 Protokol er indstillet
til [9]1 FC-option.

Option: Funktion: Range: Funktion:
Veelg styring af frekvensomformer opsaetning 1*| [1- 65534 ]| Definer, hvor meget info/hvor mange
via klemmerne (digital indgang) og/eller via datarammer, enheden ma sende, mens den
fieldbussen. holder tokenet.
[0] | Digital Aktiverer opsaetningsvalget via en digital I
indgang indgang. BEM/ERK'
Denne parameter er kun aktiv, nar 8-30 Protokol er indstillet
[11 [Bus Aktiverer valg af opseetning via den serielle

til [9] FC-option.

8-74 "l-am" -tjeneste

Option: Funktion:
[0] * [ Send ved opstart

[11 | kontinuerligt

Veelg, om enheden kun skal sende
"Startup | am"-meddelelsen ved opstart
eller lgsbende med et interval pa ca. 1 min.

BEMARK!

Denne parameter er kun aktiv, nar 8-30 Protokol er indstillet
til [9] FC-option.

8-75 Initialisering adgangskode

Range: Funktion:
Application [1-1]]Indtast den kreevede adgangskode
dependent* til at udlgse geninitialisering af

frekvensomformeren fra BACnet.

BEMARK!

Denne parameter er kun aktiv, nar 8-30 Protokol er indstillet
til [9] FC-option.

3.9.7 8-8* FC-portdiagnose

Disse parametre bruges til overvagning af buskommunika-
tionen via -porten.

8-80 Busmedd.teller
Funktion:

Range:

0* | [0-01]]|Denne parameter viser antallet af gyldige
telegrammer, der er registreret pa bussen.

8-81 Busfejltzeller

Range: Funktion:

0% | [0-0]|Denne parameter viser antallet af telegrammer med
fejl (f.eks. CRC-fejl), der er registreret pa bussen.

8-82 Slavemedd.-tzeller

Range: Funktion:

0* | [0-01][Denne parameter viser antallet af gyldige
telegrammer, der er adresseret til den slave, der er
sendt af frekvensomformeren.
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8-83 Slavefejltzeller
Range: Funktion:

0% [0 - 0 ]| Denne parameter viser antallet af telegrammer med
fejl, der ikke kunne udferes af frekvensomformeren.

8-84 Sendte slavemedd.
Range: Funktion:
0 | 0-0] |

8-85 Slave timeout-fejl
Range: Funktion:
0 | 0-0] |

3.9.8 8-9* Bus-jog

8-90 Bus-jog 1, hastighed

Range: Funktion:
100 RPM* [ [Application Angiv jog-hastigheden. Denne er
dependant] en fast jog-hastighed, der

aktiveres via den serielle port eller

fieldbussen-optionen.

8-91 Bus-jog 2, hastighed

Range: Funktion:
200 RPM* | [Application Angiv jog-hastighed. Denne er en
dependant] fast jog-hastighed, der aktiveres

via den serielle port eller Fieldbus-
optionen.

8-94 Busfeedback 1

Range: Funktion:
0*| [-200 - Skriv et feedbacksignal til denne parameter via
200 ] den serielle kommunikationsport eller fieldbus-

optionen. Denne parameter skal vaere valgt som
feedbackkilde i 20-00 Feedback 1-kilde,

20-03 Feedback 2-kilde eller 20-06 Feedback 3-
kilde.

8-95 Busfeedback 2
Range: Funktion:
0*| [-200 - 200 ] | Se 8-94 Busfeedback 1 for at fa flere oplysninger.

8-96 Busfeedback 3
Range: Funktion:
0*| [-200 - 200 ] | Se 8-94 Busfeedback 1 for at fa flere oplysninger.
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3.10 Hovedmenu - Profibus - Gruppe 9 9-15 PCD-skrivekonfiguration
Array [10]
9-15 PCD-skrivekonfiguration . .
Option: Funktion:

Array [10] -
[2643] | Klemme X42/7, Busstyring
Option: Funktion: [2653] | Klemme X42/9, busstyring
Vaelg de parametre, der [2663] | Klemme X42/11 busstyring
skal knyttes til PCD 3 til
10 af telegrammerne. 9-16 PCD—lasekonﬁguration
Antallet af tilgeengelige Array [10]
PRI Bl ey &1 Option: Funktion:
telegramtypen.
. ) . Veelg de parametre, der
Veardierne i PCD 3 til 10 . .
. . skal knyttes til PCD 3 til 10
vil saledes blive skrevet
. af telegrammerne. Antallet
til de valgte parametre ;
. af mulige PCD'er afhaenger
som dataveerdier. .
. af telegramtypen. PCD 3 til
Alternativt kan standard . .
. 10 indeholder den faktiske
Profibus telegram .
" . dataveerdi for de valgte
specificeres i 9-22 Valg af
parametre. Standard-
telegram. . .
Profibus-telegram fremgar
[0] * |Ingen af 9-22 Valg af telegram.
[302] | Minimumreference
- . [0] * [Ingen
[303] [ Maksimumreference : [894] | Busfeedback 1
[341] | Rampe 1, rampe-op-né [895] | Busfeedback 2
[342] [Rampe 1, rampe-ned-.tld [896] | Busfeedback 3
[351] | Rampe 2, rampe-op-tlc% [1500] | Driftstimer
[352] [ Rampe 2, re?mpe—ned—tld [1501] | Korte timer
[380] Jog'rampet'd : [1502] | kWh-taeller
[381] [ Kvikstop rampetid : [1600] | Styreord
[382] Opstartsra.mpe—op—tld [1601] [ Reference [enhed]
[411] | Motorhastighed, lav greense [0/ [1602] | Reference %
MIN]
[413] | Motorhastighed, hgj [0/ [1603] | Statusord
otorhastighed, hgj graense
e © Ie [1605] | Vigtigste faktiske veerdi [%]
- [1609] | Tilpas. udlaes.
[416] | Momentgraense for motordrift
[1610] | Effekt [kW]
[417] | Momentgraense for genera- 16111 | Effekt I
tordrift ! ] ekt [hp] ;
[590] | Digital & releebusstyring (16121 Moiorspaendlng
161 F
[593] | Pulsudgang #27, busstyring (16131 | Frekvens
[595] [ Pulsudgang #29, busstyring (16141 Moiorstmm
161 F 9
[597] | Puls-ud #X30/6 busstyring [1615] | Frekvens [%]
161 M N
[653] | Klemme 42, udgangsbusstyring [1616] ome:t; ml
1617] | Hasti MIN
[663] [ Klemme X30/8, Udgangsbus- (16171 | Hastighed [0/ !
. [1618] | Termisk motorbelastning
styring
0
[890] [ Bus-jog 1, hastighed [1622] Momen.t D%l
[891] | Busjog 2, hastighed [1626] | Effekt ffltreres [kW]
[894] | Busfeedback 1 [1627] Effektc filtreres [hk]
[895] | Busfeedback 2 [1630] | DC Lmk—spaer‘\dmg
[896] | Busfeedback 3 [1632] Bremseenergf /s :
[1680] | Fieldbus, CTW 1 [1633] [ Bremseenergi /2 min
[1682] | Fieldbus-REF. 1 (1634 | Kolepl-temp. :
[2013] | Minimumreference/feedb. 1| T |nvert.erbelastn|ng
[2014] | Maksimumreference/feedb. [1638] | SL-styreenh, tilstand
[2021] | Seetpunkt 1 [1639] | Styrekorttemp.
[2022] | Seetpunkt 2 [1650] | Ekstern reference
[2023] | Seetpunkt 3 [1652] | Feedback [enhed]
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9-16 PCD-laesekonfiguration 9-22 Valg af telegram

Array [10] Option: Funktion:

Option: Funktion: Veelg en standard profibus-telegram-
[1653] | Digi pot-reference konfiguration for

[1654] | Feedback 1 [enhed] frekvensomformeren som et

[1655] | Feedback 2 [enhed] alternativ til de konfigurationsfrie
[1656] | Feedback 3 [enhed] telegrammer i 9-15 PCD-skrivekonfi-
[1660] | Digital indgang Z‘;’ :Z;’:ﬁ;’jrj;izp CD-

[1661] | Klemme 53, koblingsindstilling

[1662] | Analog indgang 53 [1] Standardtelegram 1

[1663] | Klemme 54, koblingsindstilling [101] [PPO 1

[1664] | Analog indgang 54 [102] [PPO 2

[1665] | Analog udgang 42 [mA] [103] | PPO 3

[1666] | Digital udgang [bin] [104] | PPO 4

[1667] | Pulsindgang #29 [Hz] [105] |[PPO 5

[1668] | Pulsindgang #33 [Hz] [106] |PPO 6

[1669] | Pulsudgang #27 [Hz] [107] |PPO 7

[1670] | Pulsudgang #29 [Hz] [108] * | PPO 8

[1671] | Releeudgang [bin] [200] [ Brugerdef. telegr. 1

[1672] | Teeller A 9-23 Parametre til signaler

[1673] | Teeller B

- Array [1000]
[1675] | Analog indg. X30/11
[1676] | Analog indg. X30/12

[1677] | Analog udgang X30/8 [mA] Denne parameter
indeholder en liste

Option: Funktion:

[1684] [ Komm.-optionsstatusord
[1685] [ FC-port, CTW 1
[1690] | Alarmord

over signaler, der

kan veelges i
9-15 PCD-skrivekonfi-

[1691] [ Alarmord 2 .
uration o
[1692] | Advarselsord g I ,
9-16 PCD-laesekonfi-
[1693] | Advarselsord 2 .
guration.
[1694] | Udv. statusord
[1695] | Ekst. statusord 2 [01* |Ingen
[1696] | Vedligeh.ord [302] | Minimumreference
11830] | Analog indg. X42/1 [303] | Maksimumreference
[1831] | Analog indg. X42/3 [341] | Rampe 1, rampe-op-tid
11832] | Analog indg. X42/5 [342] | Rampe 1, rampe-ned-tid
[1833] | Analog udg. X42/7 [V] [351] | Rampe 2, rampe-op-tid
[1834] | Analog udg. X42/9 [V] [352] [ Rampe 2, rampe-ned-tid
[1835] | Analog udg. X42/11 [V] [380] | Jog-rampetid
[1850] | Sensorless udl. [enhed] [381] | Kvikstop rampetid
[382] | Opstartsrampe-op-tid
9-18 Knudeadresse [411] | Motorhastighed, lav graense [O/MIN]
Range: Funktion: [413] | Motorhastighed, hgj greense [O/MIN]
126* | [Application Angiv nodeadressen i denne parameter [416] | Momentgraense for motordrift
dependant] eller alternativt pa hardwarekontakten. For [417] | Momentgraense for generatordrift

at justere nodeadressen i 9-18 Knudea- [590] | Digital & releebusstyring

dresse skal hardwarekontakten stilles pa [593] | Pulsudgang #27, busstyring

126 eller 127 (dvs. alle kontakter indstilles [595] | Pulsudgang #29, busstyring

til "Aktiv"). Ellers viser denne parameter [597] |Puls-ud #X30/6 busstyring

kontaktens faktiske indstilling. 1653] | Klemme 42, udgangsbusstyring

[663] | Klemme X30/8, Udgangsbusstyring
[890] | Bus-jog 1, hastighed

[891] | Bus-jog 2, hastighed

[894] | Busfeedback 1
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9-23 Parametre til signaler 9-23 Parametre til signaler

Array [1000] Array [1000]

Option: Funktion: Option: Funktion:
[895] | Busfeedback 2 [1676] | Analog indg. X30/12

[896] | Busfeedback 3 [1677] | Analog udgang X30/8 [mA]
[1500] | Driftstimer [1680] | Fieldbus, CTW 1

[1501] | Kerte timer [1682] | Fieldbus-REF. 1

[1502] | kWh-teeller [1684] [ Komm.-optionsstatusord
[1600] | Styreord [1685] [ FC-port, CTW 1

[1601] | Reference [enhed] [1690] | Alarmord

[1602] | Reference % [1691] | Alarmord 2

[1603] | Statusord [1692] | Advarselsord

[1605] | Vigtigste faktiske veerdi [%] [1693] | Advarselsord 2

[1609] | Tilpas. udlaes. [1694] | Udv. statusord

[1610] | Effekt [kW] [1695] | Ekst. statusord 2

[1611] | Effekt [hp] [1696] | Vedligeh.ord

[1612] | Motorspaending [1830] | Analog indg. X42/1

[1613] | Frekvens [1831] [ Analog indg. X42/3

[1614] | Motorstram [1832] [ Analog indg. X42/5

[1615] | Frekvens [%] [1833] | Analog udg. X42/7 [V]
[1616] [ Moment [Nm] [1834] | Analog udg. X42/9 [V]
[1617] | Hastighed [O/MIN] [1835] [ Analog udg. X42/11 [V]
[1618] | Termisk motorbelastning [1850] | Sensorless udl. [enhed]
[1622] | Moment [%] [2013] | Minimumreference/feedb.
[1626] | Effekt filtreres [kW] [2014] | Maksimumreference/feedb.
[1627] | Effekt filtreres [hk] [2021] | Seetpunkt 1

[1630] | DC Link-spaending [2022] | Seetpunkt 2

[1632] | Bremseenergi /s [2023] [ Seetpunkt 3

[1633] | Bremseenergi /2 min [2643] | Klemme X42/7, Busstyring
[1634] | Kelepl.-temp. [2653] | Klemme X42/9, busstyring
[1635] | Termisk inverterbelastning [2663] | Klemme X42/11 busstyring
[1638] | SL-styreenh., tilstand —

[1650] | Ekstern reference Option: Funktion:
[1652] | Feedback [enhed] Parametre kan redigeres via Profibus, RS485-
[1653] | Digi pot-reference standardgreensefladen eller LCP.
[1654] | Feedback 1 [enhed] [0] | Deaktiveret | Deaktiverer redigering via Profibus.
pGsoI(eedbacaaiEnned] [1] * | Aktiveret Aktiverer redigering via Profibus.
[1656] | Feedback 3 [enhed]

[1660] | Digital indgang

[1661] | Klemme 53, koblingsindstilling

[1662] | Analog indgang 53

[1663] | Klemme 54, koblingsindstilling

[1664] | Analog indgang 54

[1665] | Analog udgang 42 [mA]

[1666] | Digital udgang [bin]

[1667] | Pulsindgang #29 [Hz]

[1668] | Pulsindgang #33 [Hz]

[1669] | Pulsudgang #27 [Hz]

[1670] | Pulsudgang #29 [HZ]

[1671] [ Releeudgang [bin]

[1672] | Teeller A

[1673] | Tller B

[1675] | Analog indg. X30/11
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9-28 Processtyring

9-63 Faktisk baud rate

Option: Funktion: Option: Funktion:
Processtyring (indstilling af styreord, hastigheds- [4] 500 kbit/s
reference og procesdata) er mulig via enten [6] 1500 kbit/s
Profibus eller standard-fieldbus, men ikke via 71 3000 kbit/s
begge pa samme tid. Lokal betjening er altid 18] 6000 kbit/s
mulig via LCP. Styring via processtyring er mulig 9] 12000 kbit/s
enten via klemmerne eller fieldbussen afhaengigt [10] 31,25 kbit/s
af indstillingerne i 8-50 Veelg frilob til 8-56 Veelg 1] 45,45 Kbit/s
(ARSI, [255] * | Ingen baud-hast.
[0] | Ikke Deaktiverer processtyring via Profibus, og
muligt aktiverer processtyring via standard fieldbus eller
Profibus Master class 2. Range: Funktion:
[1] * [ Aktiver Aktiverer processtyring via Profibus Master Class 0* | [0- 0]/ Denne parameter indeholder profilidentifikationen.
cykl. 1, og deaktiverer processtyring via standard Byte 1 indeholder profilnummeret og byte 2
master fieldbus eller Profibus Master class 2. VeslB R e gl

9-53 Profibus-advarselsord

Range: Funktion:

0*| [0 - 65535 ]| Denne parameter viser Profibus-kommunikati-
onsadvarsler. Se Betjeningsvejledningen til
Profibus for at fa yderligere oplysninger.

BEMARK!

Denne parameter kan ikke ses via LCP.

9-70 Progr.opsatning

Option: Funktion:

Veelg den opsaetning, der skal redigeres.

Skrivebeskyttet
[0] | Fabriksopsaetning | Anvender standarddata. Denne option
anvendes som datakilde til at bringe de
Bit: Betydning: andre opsaetninger tilbage til en kendt
0 Forbindelsen til DP-masteren er ikke i orden tilstand.
1 Anvendes ikke
2 FDLNDL (Fieldbus Data link Layer) er ikke ok (11 | Opst. 1 Redigerer opsaetning 1.
3 Ryd data-kommando modtaget [2] |Opseet. 2 Redigerer opsaetning 2.
4 Faktisk veerdi ikke opdateret 3] |Opset. 3 Redigerer opsztning 3.
5 Baud-hastighedssagning
5 PROFIBUS ASIC sender ikke [4] |Opseet. 4 Redigerer opsaetning 4.
7 Initialisering af PROFIBUS er ikke i orden [9] * | Aktiv opsaetn. Folger den aktive setup, der er valgt i
8 Frekvensomformeren trippes 0-10 Aktiv opseetning.
9 Intern CAN-fejl
0 Forkerte konfigurationsdata fra PLC Denne parameter.er unik for LCP og fieldbusserne. Se ogsé
1 Forkert ID sendt af PLC 0-T1 Progr.opsetning.
12 Intern fejl opstaet
13 Ikke konfigureret
14 Timeout aktiv
15 Advarsel 34 aktiv
Option: Funktion:

Denne parameter viser den faktiske
baud-hastighed for Profibussen.
Profibusmasteren indstiller automatisk
baud-hastigheden.

[0] 9,6 kbit/s
[1] 19,2 kbit/s
[2] 93,75 kbit/s
[3] 187,5 kbit/s
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9-71 Profibus, Gem dataveerdier 9-81 Definerede parametre (2)

Option: Funktion: Array [116]
Parametervardier, der er ndret via Ingen LCP adgang
Profibus, gemmes ikke automatisk i den Skrivebeskyttet
permanente hukommelse. Anvend denne Range: Funktion:
parameter til at aktivere en funktion, der 0%| [0-9999 ]| Denne parameter viser en liste over samtlige

lagrer alle parametervaerdier i den definerede parametre i frekvensomformeren, som

permanente hukommelse EEPROM, sa er tilgengelige for Profibus.

andrede parameterveerdier bevares ved

nedlukning. 9-82 Definerede parametre (3)
[0] * | Ikke aktiv Deaktiverer den permanente hukommel- Array [116]
sesfunktion. Ingen LCP adgang
[1]1 | Gem alle Gemmer alle parameterveerdier for alle Skrivebeskyttet
opsatninger opseetninger i den permanente Range: Funktion:
hukommelse. Valget returnerer til indstil- 0*| [0 -9999 1| Denne parameter viser en liste over samtlige
lingen lkke aktiv [0], ndr alle definerede parametre i frekvensomformeren, som
parametervardier er gemt. er tilgeengelige for Profibus.
[2] |Gem alle Gemmer alle parameterveerdier for alle
opseetninger opsaetninger i den permanente
hukommelse. Valget returnerer til indstil- Array [116]
lingen Ikke aktiv [0], nar alle Ingen LCP adgang
parametervaerdier er gemt. Skrivebeskyttet
Range: Funktion:
0%| [0-9999 ]| Denne parameter viser en liste over samtlige
Option: Funktion: definerede parametre i frekvensomformeren, som
[0] * | Ingen handling er tilgeengelige for Profibus.
[11 | Reset v/ Nulstiller frekvensomformeren ved opstart,
nettilslutn. som ved effekt-cyklus.

Array [116]
Ingen LCP adgang

[3]1 [ Nulst. af komm.- | Nulstiller kun Profibus-optionen, hvilket er

opt. en fordel efter sendring af bestemte indstil-
linger i par.-gruppe 9-**, f.eks. skrivebeskyttet
9-18 Knudeadresse. Range: Funktion:
Efter nulstilling forsvinder frekvensom- 0*| [0-9999 ]| Denne parameter viser en liste over alle de
formeren fra fieldbussen, hvilket kan frekvensomformerparametre, der afviger fra
forarsage en kommunikationsfejl fra fabriksindstillingen.
masteren.

991 Andrede parametre (2)

9-80 Definerede parametre (1) Array [116]

Array [116] Ingen LCP adgang

Ingen LCP adgang Skrivebeskyttet

Skrivebeskyttet Range: Funktion:

Range: Funktion: 0*| [0-9999 ]| Denne parameter viser en liste over alle de

0*| [0-9999 ] [ Denne parameter viser en liste over samtlige frekvensomformerparametre, der afviger fra
definerede parametre i frekvensomformeren, som fabriksindstillingen.

er tilgeengelige for Profibus.

9-92 Andrede parametre (3)

Array [116]
Ingen LCP adgang
Skrivebeskyttet

Range: Funktion:

0*| [0-9999 ]| Denne parameter viser en liste over alle de
frekvensomformerparametre, der afviger fra
fabriksindstillingen.
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9-94 Andrede parametre (5)

Array [116]
Ingen LCP-adresse
Skrivebeskyttet

Range: Funktion:

0% | [0-9999 ][ Denne parameter viser en liste over alle de
frekvensomformerparametre, der afviger fra
fabriksindstillingen.
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3.11 Hovedmenu-CAN Fieldbus-Gruppe 10

3.11.1 10-** DeviceNet og CAN Fieldbus

3.11.3 10-1* DeviceNet

Specifikke parametre til DeviceNet- fieldbus.

10-10 Procesdatatypevalg

Parametergruppe til DeviceNet CAN fieldbus parametre. Option: Funktion:
Veelg forekomst (telegram) til datatrans-
3.11.2 10-0* Fzelles indstillinger mission: De tilgaen.ge.IiQe forekomster er .
afhaengige af indstillingen af 8-10 Styreprofil.
Nar 8-10 Styreprofil er indstillet til [0], er FC-
profil, 10-10 Procesdatatypevalg-optionerne [0]
Option: Funktion: og [1] tilgengelige.
) | DeviceNet | Viser den aktive CAN-protokol. Nar 8-10 Styreprofil er indstillet til [5] ODVA, er
optionerne [2] og [3] i 10-10 Procesdataty-
BEM/ERKI pevalg tilgeengelige.
Optionerne afhaenger af den installerede option. Forekomsterne 100/150 og 101/151 er
Danfoss-specifikke. Forekomsterne 20/70 og
21/71 er ODVA-spec.ifikke vekselstrgmsfre-
kvensomformerprofiler.
Option: Funktion: Se DeviceNet-betjeningsvejledningen for
Veelg transmissionshastighed for fieldbus. vejledning til telegramudvaelgelse.
Valget skal svare til transmissionshastigheden Bemaerk, at en aendring af denne parameter
for masteren og de gvrige fieldbus-knuder. udfares straks.

[16] |10 Kbps [0] [ FOREK.

[17] |20 Kbps * 100/150

[18] |50 Kbps [1] [ FOREK.

[19] | 100 Kbps 101/151
[20] * | 125 Kbps [2] [ FOREKOMST
[21] [ 250 Kbps 20/70
[22] | 500 Kbps [3] [ FOREKOMST
[23] | 800 Kbps 21/71

10-02 MAC ID Option: Funktion:

Range: Funktion: Veelg processen skriv
Application [Application Valg af nodeadresse. Hver data for |/O-enhedsfore-
dependent* dependant] enkelt station, der er forbundet komster 101/151.

til det samme DeviceNet- Elementerne [2] og [3]

netveerk, skal have en entydig kan vaelges fra denne

adresse. array. Elementerne [0]
og [1] fra denne array er

Range: Funktion: [0] Ingen
0%| [0 - 255 ]| Viser antallet af transmissionsfejl i CAN-styringen, [302] | Minimumreference

der er forekommet siden sidste opstart. [303] | Maksimumreference
[341] | Rampe 1, rampe-op-tid

10-06 Fejltaeller for udlaesningsmodtagelse

Range: Funktion:

0*| [0 - 255 ] | Viser, hvor mange modtagefejl, der er forekommet
i CAN-styringen siden seneste opstart.

10-07 Afbrydelsesteeller for udlaesningsbus

Range: Funktion:

0*| [0 - 2551 | Viser, hvor mange Bus Off-haendelser, der er
forekommet siden seneste opstart.

[342] [ Rampe 1, rampe-ned-tid

[351] | Rampe 2, rampe-op-tid

[352] [ Rampe 2, rampe-ned-tid

[380] [ Jog-rampetid

[381] [ Kvikstop rampetid

[382] [ Opstartsrampe-op-tid

[411] | Motorhastighed, lav greense [0/
MIN]

[413] | Motorhastighed, hgj graense [0/
MIN]
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10-11 Skrivning af procesdatakonf. 10-12 Laesning af procesdatakonf.

Option: Funktion: Option: Funktion:

[416] | Momentgraense for motordrift [1614] | Motorstram

[417] | Momentgraense for genera- [1615] | Frekvens [%]
tordrift [1616
[590] [ Digital & releebusstyring [1617
[593] [ Pulsudgang #27, busstyring [1618
[595] [ Pulsudgang #29, busstyring [1622

[597] | Puls-ud #X30/6 busstyring [1626

Moment [Nm]
Hastighed [O/MIN]

Termisk motorbelastning
Moment [%)]

Effekt filtreres [kW]
Effekt filtreres [hk]

[653] | Klemme 42, udgangsbusstyring [1627
[663] | Klemme X30/8, Udgangsbus- [1630
styring [1632
Bus-jog 1, hastighed [1633

DC Link-spaending

Bremseenergi /s

Bremseenergi /2 min

Bus-jog 2, hastighed [1634

1

1 Kolepl.-temp.
[894] | Busfeedback 1 [1635

1

1

Termisk inverterbelastning

Busfeedback 2 [1638] | SL-styreenh.,, tilstand

Busfeedback 3 [1639] | Styrekorttemp.

Fieldbus, CTW 1 [1650
Fieldbus-REF. 1 [1652

Ekstern reference
Feedback [enhed]

Minimumreference/feedb. [1653] | Digi pot-reference

Feedback 1 [enhed]
Feedback 2 [enhed]
Feedback 3 [enhed]

Maksimumreference/feedb. [1654

Seetpunkt 1 [1655

Seetpunkt 2 [1656
[2023] | Seetpunkt 3 [1660

Digital indgang

[2643] | Klemme X42/7, Busstyring [1661] | Klemme 53, koblingsindstilling

[2653] | Klemme X42/9, busstyring [1662] | Analog indgang 53

[2663] | Klemme X42/11 busstyring [1663] | Klemme 54, koblingsindstilling

]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
s
[1665]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]

Analog udgang 42 [mA]
Option: Funktion: Digital udgang [bin]
Pulsindgang #29 [Hz]
Pulsindgang #33 [HZ]
Pulsudgang #27 [Hz]
Pulsudgang #29 [Hz]
Relzeudgang [bin]
Teeller A
Teeller B
Analog indg. X30/11
Analog indg. X30/12
Analog udgang X30/8 [mA]
Komm.-optionsstatusord
FC-port, CTW 1
Alarmord

Veelg processen laes data 1667

for I/O-enhedsforekomster
101/151. Elementerne [2]
og [3] kan veelges fra

denne array. Elementerne

[0] og [1] fra denne array
er faste.

[0] Ingen [1675
[894] | Busfeedback 1
[895] | Busfeedback 2
[896] | Busfeedback 3

Driftstimer [1685

Karte timer [1690

kWh-teeller Alarmord 2

Styreord [1692] | Advarselsord

Reference [enhed] [1693] | Advarselsord 2

Reference %

1
1
1
]
1
] Udv. statusord
[1603] | Statusord

1

]

]

1

1

]

Ekst. statusord 2
Vedligeh.ord

Analog indg. X42/1
Analog indg. X42/3
Analog indg. X42/5
Analog udg. X42/7 [V]
Analog udg. X42/9 [V]

Vigtigste faktiske vaerdi [%] 11696

Tilpas. udlaes.
Effekt [kW]
Effekt [hp]
Motorspaending [1833

Frekvens
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10-12 Laesning af procesdatakonf.

Option: Funktion:
[1835] [ Analog udg. X42/11 [V]
[1850] | Sensorless udl. [enhed]

3.11.4 10-2* COS-filtre

10-20 COS-filter 1

Range: Funktion:

10-13 Advarselsparameter

Range: Funktion:

0*| [0 - 65535 ]| Viser et DeviceNet-specifikt advarselsord. Der er
knyttet én bit til hver advarsel. Se DeviceNet-
betjeningsvejledningen (MG.33.DX.YY) for at fa
flere oplysninger.

@©
¥

Betydning:
Bus ikke aktiv

Udtrykkelig tilslutnings-timeout
1/O-tilslutning

Gentagelsesgraense naet
Faktisk er ikke opdateret
CAN bus deaktiveret
1/0-sendefejl
Initialisering af fejl

O IN|aojnn]dhlWIN|I=]|O

Ingen bus-forsyning

o)

Bus deaktiveret

—_
o

Fejl passiv

—_
_

Fejladvarsel
Dobbelt MAC id-fejl
RX-kgoverlgb
TX-keoverlgb
CAN-overlgb

10-14 Netreference

Skrivebeskyttet fra LCP

—_
N

_
w

N

_
w

Funktion:
Veelg referencekilde i forekomst 21/71 og 20/70.

Option:

[0] * | Ikke aktiv | Aktiverer reference via analoge/digitale indgange.

[11 | Aktiv Aktiverer reference via fieldbus.

10-15 Netstyring

Skrivebeskyttet fra LCP
Funktion:
Veelge styrekilde i forekomst 21/71 og 20/70.

Option:

[0] * | Ikke aktiv | Aktiverer styring via analoge/digitale indgange.

[1]1 | Aktiv Aktiver styring via fieldbus.

0*| [0 - 65535 ] [ Indtast veerdien for COS-filter 1 for at klargere
filtermasken til statusordet. Under drift i COS
(Change-Of-State) sgrger den funktion for at
frafiltrere bit fra det statusord, der ikke skal
sendes, hvis bittene aendrer sig.

10-21 COSfilter 2

Range: Funktion:

0*| [0 - 65535 ] [ Indtast veerdien for COS-filter 2 for at klargere
filtermasken til Main Actual Value. Under drift i

COS (Change-of-state) sgrger denne funktion for
at frafiltrere bit i Main Actual Value, der ikke skal
sendes, hvis de aendrer sig.

10-22 COSfilter 3

Range: Funktion:

0*| [0 - 65535 ] [ Indtast veerdien for COS-filter 3 for at klargere
filtermasken til PCD 3. Under drift i COS (Change-
Of-State) sgrger denne funktion for at frafiltrere
bit i PCD 3, der ikke skal sendes, hvis bittene
andrer sig.

10-23 COS-filter 4

Range: Funktion:

0*| [0 - 65535 ] [ Indtast veerdien for COS-filter 4 for at klargere
filtermasken til PCD 4. Under drift i COS (Change-
Of-State) sgrger denne funktion for at frafiltrere
bit i PCD 4, der ikke skal sendes, hvis bittene
aendrer sig.
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3.11.5 10-3* Parameteradgang

Parametergruppe, der giver adgang til indekserede par. og
definition af programmeringssetup.

10-31 Gem dataveerdier

Option: Funktion:

Parametervaerdier, der er sendret via
DeviceNet, gemmes ikke automatisk i den
permanente hukommelse. Anvend denne
parameter til at aktivere en funktion, der
lagrer alle parameterveerdier i den
permanente hukommelse EEPROM, sa
2ndrede parameterveerdier bevares ved
nedlukning.

[0] * [ Ikke aktiv Deaktiverer den permanente hukommel-
sesfunktion.

[11 | Gem alle Gemmer alle parameterveerdier fra aktivt
opsaetninger setup i den permanente hukommelse.
Valget returneres til Ikke aktiv [0], nar alle
vaerdierne er gemt.

[2] |Gem alle Gemmer alle parameterveerdier for alle
opsatninger opseetninger i den permanente
hukommelse. Valget returnerer til indstil-
lingen lkke aktiv [0], nar alle
parameterveerdier er gemt.

10-33 Gem altid

Option: Funktion:

[0] * [ Ikke aktiv [ Deaktiverer permanent lagring af data.

[1]1 | Aktiv Gemmer parameterdata, der er modtaget via
DeviceNet i permanent EEPROM-hukommelse som
standard.
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3.12 Hovedmenu - LonWorks - gruppe 11

Parametergruppe til samtlige LonWorks-specifikke
parametre.
Parametre vedr. LonWorks-ID.

11-00 Neuron ID
Funktion:

Range:

0*

[0-0] | Se Neuron-chippens unikke Neuron ID-nummer.

11-10 Apparatprofil

Option: Funktion:

Denne par. giver mulighed for at veelge
mellem LONMARK-funktionsprofiler.

[0] * [ VSD-profil Danfoss-profilen og Node Object er falles

for alle profiler.

[11 | Pumpesty-
reenhed

11-15 LON-advarselsord

Range: Funktion:
0*| [0 - 65535 ]| Denne parameter indeholder de LON-specifikke
advarsler.
Bit Status
0 Intern fejl
1 Intern fejl
2 Intern fejl
3 Intern fejl
4 Intern fejl
5 Reserveret
6 Reserveret
7 Reserveret
8 Reserveret
9 Udskiftelige typer
10 Initialiseringsfejl
1 Intern kommunikationsfejl
12 Uoverensstemmelse i softwarerevisionen
13 Bus ikke aktiv
14 Option ikke til stede
15 LON-indgang (nvi/nci) overstiger greenserne

11-17 XiF-revision

Funktion:

Range:

0* [ [0-0]|Denne parameter indeholder versionen for den
eksterne graensefladefil pa Neuron C-chippen pa
LON-optionen.

11-18 LonWorks-revision

Range: Funktion:

0* | [0-01]]|Denne parameter indeholder softwareversionen for
applikationsprogrammet pa Neuron C-chippen pa
LON-optionen.

11-21 Gem dataveerdier

Option: Funktion:

Denne parameter bruges til at aktivere
lagring af data i den permanente
hukommelse.

[0] * | Ikke aktiv
[2] | Gem alle
opseetninger

Lagringsfunktionen er inaktiv.

Lagrer alle parameterveerdier i E2PROM.
Veerdien indstilles automatisk til /kke aktiv
igen, nar alle parametervaerdierne er

lagret.
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3.13 Hovedmenu - Smart Logic - Gruppe 13

3.13.1 13-** Prog. funktioner Prog.
funktioner

Smart Logic Control (SLC) er egentlig en raekke brugerdefi-
nerede handlinger (se 13-52 SL styreenh.-handling [x]), som
afvikles af SLC, nar den tilknyttede brugerdefinerede
haendelse (se 13-57 SL styreenhed.-haendelse [x]) evalueres
som SAND af SLC. Hendelser og handlinger nummereres og
keedes sammen parvis. Det betyder, at nar handelse [0] er
opfyldt (far veerdien SAND), udferes handling [0]. Herefter
evalueres betingelserne for haendelse [1], og hvis de
evalueres som SAND, udferes handling [1] osv. Der evalueres
kun en enkelt haendelse ad gangen. Hvis en handelse
evalueres som FALSK, sker der ingenting (i SLC) i det aktuelle
scanningsforleb, og ingen andre haendelser vil blive
evalueret. Det betyder, at nar SLC starter, evalueres haendelse
[0] (og kun haendelse [0]) ved hvert scanningsforlab. Kun nar
haendelse [0] evalueres som SAND, udfgrer SLC handling [0]
og pabegynder evaluering af handelse [1] Det er muligt at
programmere fra 1 til 20 haendelser og handlinger.

Nar den sidste haendelse/handling er udfert, starter
sekvensen forfra fra haendelse [0]/handling [0]. | illustrationen
vises et eksempel med tre haendelser/handlinger:

1308A062.13

Tilstand 2
Hzendelse 2/
Handling 2

Tilstand 3
Haendelse 3/
Handling 3

/!
7

~

\ Stop-
\event P13-02

Tilstand 4

Haendelse 4/
Handling 4

-
7 Stop-
event P13-02

Start og standsning af SLC:

SLC startes og standses ved at vaelge aktiv [1] eller ikke aktiv
[0] i 73-00 SL styreenh.-tilstand. SLC starter altid i tilstand 0
(hvis den evaluerer haendelse [0]). SLC starter, nar
Starthaendelse (defineret i 13-01 Starthaendelse) evalueres
som SAND (forudsat, at Aktiv [1] er valgt i 13-00 SL styreenh.-
tilstand). SLC standser, nar Stopheaendelse

(13-02 Stophaendelse) er SAND. 13-03 Nulstil SLC nulstiller alle
SLC-parametre og pabegynder programmering fra bunden.

3.13.2 13-0* SLC-indstillinger

Anvend SLC-indstillingerne til at aktivere, deaktivere og
nulstille Smart Logic Control-sekvensen. De logiske
funktioner og sammenlignere kerer altid i baggrunden,

hvilket muligger separat styring af digitale indgange og

udgange .

13-00 SL styreenh.-tilstand

Option: Funktion:

[0] | Ikke aktiv Deaktiverer Smart Logic Controller.
[11 | Aktiv Aktiverer Smart Logic Controller.

Funktion:

13-01 Starthzendelse

Option:

Veelg det booleske udtryk (SAND eller
FALSK), der skal aktivere Smart Logic

Control.

[0] *

FALSK

Angiver den faste veerdi af FALSK i

den logiske regel.

[1

SAND

Angiver den faste vaerdi SAND i den

logiske regel.

[2]

Karer

Se parametergruppe 5-3* for en
detaljeret beskrivelse.

[3]

Inden for omradet

Se parametergruppe 5-3* for en
detaljeret beskrivelse.

[4] Pa reference Se parametergruppe 5-3* for en
detaljeret beskrivelse.

[5] Momentgraense Se parametergruppe 5-3* for en
detaljeret beskrivelse.

[6] Stremgraense Se parametergruppe 5-3* for en
detaljeret beskrivelse.

[7] Uden for stromomr. | Se parametergruppe 5-3* for en
detaljeret beskrivelse.

[8] Under | lav Se parametergruppe 5-3* for en
detaljeret beskrivelse.

[9] Over | hgj Se parametergruppe 5-3* for en
detaljeret beskrivelse.

[10] |Uden for hast.-omr.

[11] [Under hastighed lav | Se parametergruppe 5-3* for en
detaljeret beskrivelse.

[12] [Over hastighed hgj | Se parametergruppe 5-3* for en
detaljeret beskrivelse.

[13] [Udenf. tilbagef.omr.

[14] [ Under tilbagef. lav

Over tilbagef. lav

Termisk advarsel

Se parametergruppe 5-3* for en
detaljeret beskrivelse.

Netf. uden for omr.

Se parametergruppe 5-3* for en
detaljeret beskrivelse.
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13-01 Starthaendelse

13-01 Starthzendelse

Option: Funktion: Option: Funktion:
[18] | Reversering Se parametergruppe 5-3* for en ikke triplast), og der trykkes pa nulstil-
detaljeret beskrivelse. lingsknappen.
[19] | Advarsel Se parametergruppe 5-3* for en [42] | Auto-nulst. trip Haendelsen er SAND, hvis frekvensom-
detaljeret beskrivelse. formeren er trippet (men ikke triplast),
[20] | Alarm (trip) Se parametergruppe 5-3* for en 0g der sendes en automatisk
. . nulstilling.
detaljeret beskrivelse.
211 | Alarm (triplas) So seETEE R EE 55 (0 [43] | OK-tast Denne handelse er SAND, hvis der
. . trykkes pa OK-tasten pa LCP.
detaljeret beskrivelse.
[22] | Sammenligner 0 Anvender resultatet af sammenligner il It Dreiile iz nslzle @7 SARD), il ey
. . trykkes pa Reset-tasten pa LCP.
0 i den logiske regel.
[23] [Sammenligner 1 Anvender resultatet af sammenligner [45] | Venstretast Denne haendelse er SAND, hvis der
. . trykkes pa venstre-tasten pa LCP.
1 i den logiske regel.
[24] | Sammenligner 2 Anvender resultatet af sammenligner Al Ees Delr::e haf:nhde'lse et SAN?' th|)s e
2 i den logiske regel. trykkes pa hgjre-tasten pa LCP.
[25] | Sammenligner 3 Anvender resultatet af sammenligner 471 | Optast De::e ha?ndelse e SA}'?&:V'S der
3 i den logiske regel. trykkes pa op-tasten pa ’
[26] [ Logisk regel 0 Anvender resultatet af den logiske el Bsel izt Dt (e (Bl r SR, s 6
. . trykkes pa ned-tasten pa LCP.
regel 0 i den logiske regel.
27D | logrRrege e & GEERES 2 el [oela e [50] [Sammenlign 4 Anvender resultatet af sammenligner
. . 4 i den logiske regel.
regel 1 i den logiske regel.
28] | Logisk regel 2 Anvender resultatet af den logiske [51] [Sammenlign 5 Anvender resultatet af sammenligner
. . 5 i den logiske regel.
regel 2 i den logiske regel.
[29] [ Logisk regel 3 Anvender resultatet af den logiske [60] | Logikregel 4 Anvender resultatet af logikregel 4 i
. . den logiske regel.
regel 3 i den logiske regel.
[33] [ Digital indgang DI18 | Anvender veerdien af DI18 i den 6111 [Eogikregel'> gnvelnd.erkresultaltet cif Loyl S
logiske regel (hgj=SAND). en logiske regel.
[34] | Digital indgang DI19 | Anvender vaerdien af DI19 i den (el D{g!tal fndg. x30 2
logiske regel (hgj=SAND). l77) [l et 20 &
[78] | Digital indg. x30 4
[35] | Digital indgang DI27 AnYender vaerdle.n af DI27 i den Bl | Eeiegmamiis s
logiske regel (hoj=SAND). [91] | ECB-bypass-tilstand
[36] | Digital indgang DI29 | Anvender veerdien af DI29 i den [92] | ECB-testtilstand
logiske regel (hgj=SAND). [100] | Fire mode
[37] | Digital indgang DI32 | Anvender vaerdien af DI32 i den 1302 Stophzendelse
logiske regel (hgj=SAND). . .
Option: Funktion:
[38] [ Digital indgang DI33 ;AnYe;der valerﬁle-n af DI33 i den Veelg det booleske udtryk (SANDT el.
i ege =D FALSK), der skal deaktivere Smart
[39] [ Startkommando Denne handelse er SAND, hvis Logic Control.
frekvensomformeren startes uanset [0] * | FALSK Angiver den faste veaerdi af FALSK i
metode (enten via digital indgang, .
den logiske regel.
fieldbus eller andet).
[1 SAND Angiver den faste veerdi SAND i den
[40] | Frekv.-omf. stands Denne hzandelse er SAND, hvis i
logiske regel.
frekvensomformeren er standset eller
saettes i frilob uanset metode (enten [2] Kerer Se parametergruppe 5-3* for en
via en digital indgang, fieldbus eller detaljeret beskrivelse.
andet). [31 |Inden for omrédet [Se parametergruppe 5-3* for en
[41] [ Nulst trip Denne handelse er SAND, hvis detaljeret beskrivelse.
frekvensomformeren er trippet (men
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13-02 Stophzendelse

13-02 Stophaendelse

Option: Funktion: Option: Funktion:
[4] P& reference Se parametergruppe 5-3* for en [27] | Logisk regel 1 Anvender resultatet af den logiske
detaljeret beskrivelse. regel 1 i den logiske regel.
[5] Momentgraense Se parametergruppe 5-3* for en [28] | Logisk regel 2 Anvender resultatet af den logiske
detaljeret beskrivelse. regel 2 i den logiske regel.
[6] Stremgraense Se parametergruppe 5-3* for en [29] | Logisk regel 3 Anvender resultatet af den logiske
detaljeret beskrivelse. regel 3 i den logiske regel.
[7] Uden for stremomr. | Se parametergruppe 5-3* for en [30] |SL timeout O Anvender resultatet af tzeller 0 i den
detaljeret beskrivelse. logiske regel.
[8] | Under I lav Se parametergruppe 5-3* for en [31] |SL timeout 1 Anvender resultatet af teeller 1 i den
detaljeret beskrivelse. logiske regel.
[9] Over | hgj Se parametergruppe 5-3* for en [32] [SL timeout 2 Anvender resultatet af teeller 2 i den
detaljeret beskrivelse. logiske regel.
[10] | Uden for hast.-omr. [33] | Digital indgang DI18 | Anvender vaerdien af DI18 i den
[11] | Under hastighed lav | Se parametergruppe 5-3* for en logiske regel (hgj=SAND).
detaljeret beskrivelse. [34] | Digital indgang DI19 | Anvender veerdien af DI19 i den
[12] | Over hastighed hgj | Se parametergruppe 5-3* for en logiske regel (hgj=SAND).
detaljeret beskrivelse. [35] | Digital indgang DI27 | Anvender vaerdien af DI27 i den
[13] | Udenf. tilbagef.omr. | Se parametergruppe 5-3* for en logiske regel (hgj=SAND).
e firet seslivele [36] | Digital indgang DI29 | Anvender vaerdien af DI29 i den
[14] [Under tilbagef. lav | Se parametergruppe 5-3* for en logiske regel (hgj=SAND).
detaljeret beskrivelse. [37] | Digital indgang DI32 | Anvender veerdien af DI32 i den
[15] | Over tilbagef. lav Se parametergruppe 5-3* for en logiske regel (hgj=SAND).
Hetal erenkeskiivetes [38] | Digital indgang DI33 | Anvender vaerdien af DI33 i den
[16] |Termisk advarsel Se parametergruppe 5-3* for en logiske regel (hgj=SAND).
detaljeret beskrivelse. [39] | Startkommando Denne handelse er SAND, hvis
[17] [ Netf. uden for omr. | Se parametergruppe 5-3* for en frekvensomformeren startes uanset
detaljeret beskrivelse. metode (enten via digital indgang,
fiel Il g
[18] | Reversering Se parametergruppe 5-3* for en DG
detaljeret beskrivelse. [40] | Frekv.-omf. stands Denne haendelse er SAND, hvis
[19] | Advarsel oy e T T frekven.sor.nformeren er standset eller
X . saettes i frilasb uanset metode (enten
detaljeret beskrivelse. . L )
via en digital indgang, fieldbus eller
[20] | Alarm (trip) Se parametergruppe 5-3* for en andet).
detaljeret beskrivelse.
[41] [ Nulst trip Denne haendelse er SAND, hvis
[21] [Alarm (triplas) Se parametergruppe 5-3* for en frekvensomformeren er trippet (men
detaljeret beskrivelse. ikke triplast), og der trykkes pa nulstil-
[22] | Sammenligner 0 Anvender resultatet af sammenligner lingsknappen.
0 i den logiske regel. [42] | Auto-nulst. trip Heendelsen er SAND, hvis frekvensom-
[23] | Sammenligner 1 Anvender resultatet af sammenligner formeren er trippet (men ikke triplést),
1 den logiske regel. og der sendes en automatisk
nulstilling.
[24] | Sammenligner 2 Anvender resultatet af sammenligner
2 i den logiske regel. [43] [ OK-tast Denne haendelse er SAND, hvis der
trykkes pa OK-tasten pa LCP.
[25] | Sammenligner 3 Anvender resultatet af sammenligner
3 i den logiske regel. [44] | Resettast Denne handelse er TRUE, hvis der
trykkes pa Reset-tasten pa LCP.
[26] [ Logisk regel 0 Anvender resultatet af den logiske
regel 0 i den logiske regel. [45] [ Venstretast Denne handelse er SAND, hvis der
trykkes pa venstre-tasten pa LCP.
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3133 131" Sammenlignere

Option: Funktion:
[46] | Hgjretast Denne handelse er SAND, hvis der
trykkes pa hejre-tasten pa LCP.

Sammenlignere anvendes til sammenligning af kontinuerlige
variabler (dvs. udgangsfrekvens, udgangsstrem, analog
indgang osv.) med fastsatte, foruddefinerede veerdier.

[47] | Optast Denne haendelse er SAND, hvis der
trykkes pa op-tasten pa LCP. Par 13-11 o
[48] | Ned-tast Denne handelse er SAND, hvis der Par 1310 Comparator Operator §
trykkes pa ned-tasten pa LCP. Comparator Operand < §
[50] [Sammenlign 4 Anvender resultatet af sammenligner N
4 i den logiske regel Par.13-12 TRUEfongerthan. T
i Comparator Value
[51] | Sammenlign 5 Anvender resultatet af sammenligner
5 i den logiske regel.
[60] [Logikregel 4 Anvender resultatet af logikregel 4 i . o .
o [ ] Derudover sammenlignes digitale vaerdier med fastsatte
i tidsvaerdier. Se forklaring i 713-10 Sammenligner, operand.
[61] | Logikregel 5 Anvender resultatet af logikregel 5 i Sammenlignere evalueres én gang i hvert enkelt scannings-
den logiske regel. interval. Anvend resultatet (SAND eller FALSK) direkte. Alle
[70] |SL-timeout 3 Anvender resultatet af teeller 3 i den parametre i denne parametergruppe er array-parametre med
logiske regel. indeks 0 til 5. Veelg indeks 0 for at programmere sammen-
ligner 0, veelg indeks 1 for at programmere sammenligner 1
[71] [ SL-timeout 4 Anvender resultatet af teeller 4 i den osv
logiske regel. ’
13-10 Sammenligner, operand
2 itmeon s T Arvender vesaioret o valer 51 dem
logiske regel. Array [4]
[73] [SL-timeout 6 Anvender resultatet af teeller 6 i den Option: Funktion:
logiske regel. Veelg den variabel, som sammen-
ligneren skal overvage.
[74] |SL-timeout 7 Anvender resultatet af teeller 7 i den
logicke regell [0] * | DEAKTIVERET
76] | Digital indg. x30 2 [1] [Reference
t .
[77] ng{ al fndg X30 3 (]| Feedback
igital in . X
£ c [3] Motorhastighed
[78] | Digital indg. x30 4
[4] Motorstrom
[80] | No Flow
e |1 [5] Motor moment
or pumpe
(811 pump [6] Motoreffekt
[82] [ Slut pa kurve -
[71 Motorspaending
[83] [ Kilremsbrud - -
[8] DC-linkspaending

[90] [ ECB-apparattilstand
[91] [ ECB-bypass-tilstand
[92] | ECB-testtilstand

[11] | Kelepladetemp.

[100] | Fire mode -
[12] [ Analog indgang AI53

13-03 Nulstil SLC [13] | Analog indgang Al53

Option: Funktion: [14] | Analog indg. AIFB10
[15] [Analog indg. AlIS24V

[17] | Analog indgang AICCT
[18] [ Pulsindgang FI29

[9] Term. motor
[10] [Term VLT

[0] * | Nulstil ikke SLC | Bevarer programindstillinger i alle gruppe
13 parametre (13-%).

[11 | Nulstil SLC Nuls'till.er all'e.gruppe 13 parametre (13-*) til [19] | Pulsindgang FI33
fabriksindstillingerne. 20] | Alarmnummer

[21] | Advarselsnummer
[22] [ Analog indg. x30 11
[23] [ Analog indg. x30 12
[30] | Teeller A
[31] |Teeller B
[40] [ Analog indg. X42/1
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13-10 Sammenligner, operand

13-10 Sammenligner, operand

Array [4] Array [4]

Option: Funktion: Option: Funktion:
[41] | Analog indg. X42/3 [126] | SL-timeout 6

[42] | Analog indg. X42/5 [127] | SL-timeout 7

[50] | FALSK [130] | Digital indgang DI18
[51]1 | SAND [131] | Digital indgang DI19
[52] [ Styring klar [132] | Digital indgang DI27
[53] | Fr.omf klar [133] | Digital indgang DI29
[54] | Kerer [134] | Digital indgang DI32
[55] | Reversering [135] [ Digital indgang DI33
[56] |Inden for omradet [150] [ SL digital udgang A
[60] | Pa reference [151] | SL digital udgang B
[61] | Under reference, lav [152] [ SL digital udgang C
[62] [ Over ref., hgj [153] [ SL digital udgang D
[65] [ Momentgraense [154] [ SL digital udgang E
[66] | Stremgraense [155] [ SL digital udgang F
[67] | Uden for streamomr. [160] | Relae 1

[68] |Under I lav [161] | Relee 2

[69] |Over | hgj [180] | Lokal reference aktiv
[70] | Uden for hast.-omr. [181] [ Fjernreference aktiv
[71] [ Under hastighed lav [182] | Startkomm.

[72] | Over hastighed, hgj [183] | Frekv.-omf. stands
[75] [Uden for feedb.omr. [185] [ Apparat-hand

[76] |[Under feedb. lav [186] | Apparat-auto

[77] | Over feedb. hgj [187] | Startkom. afgivet
[80] | Termisk advarsel [190] | Digital indg. x30 2
[82] [ Netf. uden for omr [191] | Digital indg. x30 3
[85] [ Advarsel [192] | Digital indg. x30 4
[86] | Alarm (trip)

[87] [Alarm (triplas)

[90] |Bus OK

[91] | Mom.-greense & stop

[92] [ Bremsefejl (IGBT)

[93] | Mek. bremsestyring

[94] | Sikk. stands akt

[100] [ Sammenligner 0

[101] [ Sammenligner 1

[102] [ Sammenligner 2

[103] [ Sammenligner 3

[104] [ Sammenligner 4

[105] [ Sammenligner 5

[110] [ Logisk regel O

[111] [ Logisk regel 1

[112] [ Logisk regel 2

[113] | Logisk regel 3

[114] [ Logisk regel 4

[115] | Logisk regel 5

[120] [ SL-timeout O

[121] | SL-timeout 1

[122] | SL-timeout 2

[123] | SL-timeout 3

[124] [ SL-timeout 4

[125] | SL-timeout 5
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13-11 Sammenligner, operator

13-20 Timer for SL-styreenhed

Array [6] Array [3]
Option: Funktion: Range: Funktion:
[0] *|< Veelg < [0], nar resultatet af evalueringen skal Application [Application Indtast veerdien, sa den
vaere SAND under forudsaetning af, at den dependent* dependant] definerer varigheden af FALSK-

variabel, der er valgt i 713-10 Sammenligner,
operand, er mindre end den faste veerdi i
13-12 Sammenligner, vaerdi. Resultatet er
FALSK, hvis den variabel, der er valgt i
13-10 Sammenligner, operand, er stgrre end
den faste veerdi i 13-12 Sammenligner, veerdi.

udgangen fra den
programmerede timer. En timer
er kun FALSK, nar den startes af
en handling (dvs. Start-timer 1
[29]), og kun indtil timervaerdien
er forlgbet.

[11 | = (lig med) Velg = [1], for at resultatet af evalueringen
skal veere SAND under forudsaetning af, at
den variabel, der er valgt i 13-10 Sammen-
ligner, operand, omtrent svarer til den faste

veerdi i 13-12 Sammenligner, veerdi.

21 |> Veelg > [2] for inverteret logik i optionen <

[0].

[5] | SAND lengere

end..
[6] [FALSK
laengere end..
[71 | SAND kortere
end..
[8] [FALSK kortere
end..
Array [6]
Range: Funktion:
Application [-100000.000 - | Indtast 'udlgserniveauet' for
dependent* 100000.000 ] den variabel, der overvages af

denne sammenligner. Dette er
en array-parameter, der
indeholder sammenlignervaer-
dierne fra 0 til 5.

3.13.4 13-2* Timere

Resultatet (SAND eller FALSK) fra timere kan anvendes
direkte til at definere en handelse (se 13-51 SL styreenhed.-
haendelse, eller som boolesk indgang i en logisk regel (se
13-40 Logisk regel, boolesk 1, 13-42 Logisk regel, boolesk 2 eller
13-44 Logisk regel, boolesk 3). En timer er kun FALSK, nar den
startes af en handling (dvs. Start timer 1 [29]), og kun indtil
timervaerdien, der er angivet i denne parameter, er udlgbet.
Derefter bliver den SAND igen.

Alle parametre i denne parametergruppe er array-parametre
med indeks 0 til 2. Valg indeks 0 for at programmere Timer
0, veelg indeks 1 for at programmere Timer 1 osv.

3.13.5 13-4* Logikregler

Kombiner op til tre booleske indgangssignaler (SAND/FALSK-
signaler) fra timere, sammenlignere, digitale indgange,
statusbit og haendelser vha. logikoperatorerne OG, EL. og
IKKE. Veelg boolesk indgangssignal for beregningen i

13-40 Logisk regel, boolesk 1, 13-42 Logisk regel, boolesk 2 og
13-44 Logisk regel, boolesk 3. Definer de operatorer, der skal
bruges til logisk sammensatning af de valgte indgangs-
signaler i par. 13-41 Logisk regel, operator 1 og 13-43 Logisk
regel, operator 2.

Par. 13-41 Par. 13-43 =4

Logic Rule Operator 1 Logic Rule Operator2 &
Par. 13-40 9 P 9 P 8
Logic Rule Boolean 1 D a
Par. 13-42 oD D 2
Logic Rule Boolean 2 . D j )

—

Par. 13-44
Logic Rule Boolean 3

Beregningsprioritering

Resultaterne af 13-40 Logisk regel, boolesk 1, 13-41 Logisk
regel, operator 1 og 13-42 Logisk regel, boolesk 2 beregnes
forst. Resultatet (SAND/FALSK) af denne beregning
kombineres med indstillingerne i 13-43 Logisk regel, operator
2 og 13-44 Logisk regel, boolesk 3, hvilket giver logikreglens
endelige resultat (SAND/FALSK).

13-40 Logisk regel, boolesk 1

Array [6]

Option: Funktion:

[0] * | FALSK Angiver den faste veerdi af FALSK i
den logiske regel.

[1] SAND Angiver den faste vaerdi SAND i den
logiske regel.

[2] Korer Se parametergruppe 5-3* for en
detaljeret beskrivelse.

[3] Inden for omradet Se parametergruppe 5-3* for en
detaljeret beskrivelse.

[4] Pa reference Se parametergruppe 5-3* for en
detaljeret beskrivelse.
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13-40 Logisk regel, boolesk 1

13-40 Logisk regel, boolesk 1

Array [6] Array [6]
Option: Funktion: Option: Funktion:
[5] Momentgraense Se parametergruppe 5-3* for en [28] [ Logisk regel 2 Anvender resultatet af den logiske
detaljeret beskrivelse. regel 2 i den logiske regel.
[6] Stremgreaense Se parametergruppe 5-3* for en [29] [ Logisk regel 3 Anvender resultatet af den logiske
detaljeret beskrivelse. regel 3 i den logiske regel.
[7] Uden for stromomr. | Se parametergruppe 5-3* for en [30] [SL timeout O Anvender resultatet af taeller 0 i den
detaljeret beskrivelse. logiske regel.
[8] Under | lav Se parametergruppe 5-3* for en [31] [SL timeout 1 Anvender resultatet af teeller 1 i den
detaljeret beskrivelse. logiske regel.
[9] Over | hgj Se parametergruppe 5-3* for en [32] [SL timeout 2 Anvender resultatet af teeller 2 i den
detaljeret beskrivelse. logiske regel.
[10] | Uden for hast.-omr. [33] [ Digital indgang DI18 | Anvender vaerdien af DI18 i den
[11] | Under hastighed lav | Se parametergruppe 5-3* for en logiske regel (hgj=SAND).
detaljeret beskrivelse. [34] | Digital indgang DI19 | Anvender vaerdien af DI19 i den
[12] [Over hastighed hgj | Se parametergruppe 5-3* for en logiske regel (hgj=SAND).
detaljeret beskrivelse. [35] | Digital indgang DI27 | Anvender veerdien af DI27 i den
[13] [Udenf. tilbagef.omr. | Se parametergruppe 5-3* for en logiske regel (hgj=SAND).
detaljeret beskrivelse. [36] | Digital indgang DI29 | Anvender vaerdien af DI29 i den
[14] | Under tilbagef. lav | Se parametergruppe 5-3* for en logiske regel (hgj=SAND).
detaljeret beskrivelse. [37] | Digital indgang DI32 | Anvender veerdien af DI32 i den
[15] | Over tilbagef. lav Se parametergruppe 5-3* for en logiske regel (hgj=SAND).
detaljeret beskrivelse. [38] | Digital indgang DI33 | Anvender vardien af DI33 i den
[16] | Termisk advarsel Se parametergruppe 5-3* for en logiske regel (hgj=SAND).
detaljeret beskrivelse. [39] | Startkommando Denne logiske regel er SAND, hvis
[17] | Netf. uden for omr. | Se parametergruppe for en detaljeret frekvensomformeren startes uanset
beskrivelse. metode (enten vid digital indgang,
- fieldbus eller andet).
[18] | Reversering Se parametergruppe 5-3* for en
detaljeret beskrivelse. [40] [ Frekv.-omf. stands Denne logiske regel er SAND, hvis
frek f tand Il
[19] [Advarsel Se parametergruppe 5-3* for en e ven.sorjn ormeren standses efier
. . saettes i frilasb uanset metode (enten
detaljeret beskrivelse. L
via digital indgang, fieldbus eller
[20] [ Alarm (trip) Se parametergruppe 5-3* for en andet).
detaljeret beskrivelse. - - -
[41] [ Nulst trip Denne logiske regel er SAND, hvis
[21] | Alarm (triplas) Se parametergruppe 5-3* for en frekvensomformeren er trippet (men
detaljeret beskrivelse. ikke triplast), og der trykkes pé reset-
[22] | Sammenligner O Anvender resultatet af sammenligner knappen.
0 i den logiske regel. [42] | Auto-nulst. trip Denne logiske regel er SAND, hvis
[23] | Sammenligner 1 Anvender resultatet af sammenligner frekvensomformeren er trippet (men
11 den logiske regel. ikke trip-last), og der afgives en
automatisk nulstilling.
[24] [ Sammenligner 2 Anvender resultatet af sammenligner
2 i den logiske regel. [43] | OK-tast Denne logiske regel er SAND, hvis der
trykkes pa OK-tasten pa LCP.
[25] | Sammenligner 3 Anvender resultatet af sammenligner
3 i den logiske regel. [44] | Resettast Denne logiske regel er SAND, hvis der
trykkes pa Reset-tasten pa LCP.
[26] [ Logisk regel 0 Anvender resultatet af den logiske
regel 0 i den logiske regel. [45] [ Venstretast Denne logiske regel er SAND, hvis der
trykkes pa venstre-tasten pa LCP.
[27] | Logisk regel 1 Anvender resultatet af den logiske
regel 1 i den logiske regel.
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13-40 Logisk regel, boolesk 1 13-41 Logisk regel, operator 1

Array [6] Array [6]
Option: Funktion: Option: Funktion:
[46] | Hgjretast Denne logiske regel er SAND, hvis der [0] * | DEAKTIVERET Ignorerer 13-42 Logisk regel, boolesk 2,
trykkes pd hgjre-tasten pa LCP. 13-43 Logisk regel, operator 2 og 13-44 Logisk
[47] | Optast Denne logiske regel er SAND, hvis der regel, boolesk 3.
trykkes pa op-tasten pa LCP. [11 [OG Evaluerer udtrykket [[13-40] OG [13-42].
[48] | Ned-tast Denne logiske regel er SAND, hvis der [2] | ELLER Evaluerer udtrykket [13-40] ELLER[13-42].
WGALES L TS SE (5 31 | 0G IKKE Evaluerer udtrykket [13-40] OG IKKE [13-42].
[50] | Sammenlign 4 Ar.wender r.esultatet af sammenligner [4] | ELLER IKKE Evaluerer udtrykket [13-40] ELLER IKKE
4 i den logiske regel. [13-42].
[51] [Sammenlign 5 Anvender resultatet af sammenligner 5] | IKKE 0G Evaluerer udtrykket IKKE [13-40] OG [13-42].
5 i den logiske regel.
[6] IKKE ELLER Evaluerer udtrykket IKKE [13-40] ELLER
[60] [Logikregel 4 Anvender resultatet af den logiske [13-42]
regel 4 i den logiske regel. i
[71 |[IKKE OG IKKE Evaluerer udtrykket IKKE [13-40] OG IKKE
[61] [Logikregel 5 Anvender resultatet af den logiske [13-42]
regel 5 i den logiske regel.
[8] [ IKKE ELLER IKKE | Evaluerer udtrykket IKKE [13-40] ELLER IKKE
[70] | SL-timeout 3 Anvender resultatet af teeller 3 i den [13-42]
logiske regel. i
[71] |SL-timeout 4 Anvender resultatet af taeller 4 i den 13-42 Logisk regel, boolesk 2
logiske regel. Array [6]
[72] | SL-timeout 5 Anvender resultatet af teeller 5 i den Option: Funktion:
logiske regel. Veelg det andet booleske indgangs-
[73] |SL-timeout 6 Anvender resultatet af teller 6 i den signal (SAND el. FALSK) til brug i den
logiske regel. valgte logikregel.
[74] |SL-timeout 7 Anvender resultatet af teeller 7 i den Se 13-40 Logisk regel, boolesk 1 for
logiske regel. flere oplysninger om mulighederne
og funktionerne.
[76] | Digital indg. x30 2
(77] | Digital indg. x30 3 [0] * | FALSK
(78] | Digital indg. x30 4 [11_[SAND
(801 |No Flow (2] | Korer
[81] |Ter pumpe [3] Inden for omradet
182] |Slut pa kurve [4] Pa reference
[83] | Kilremsbrud 5] Momentgraense
[90] | ECB-apparattilstand (6] Stromgraense
[91] [ ECB-bypass-tilstand (7] Uden for stramomr.
[92] | ECB-testtilstand [8] | Under | lav
[100] | Fire mode [91 | Over I hgj
[10] |Uden for hast.-omr.
13-41 Logisk regel, operator 1 (111 | Under hastighed lav
Array [6] [12] [Over hastighed hgj
Option: Funktion: [13] [Udentf. tilbagef.omr.
Veelg den ferste logiske operator, der skal [14] | Under tilbagef. lav
bruges pa de booleske indgange fra [15] |Over tilbagef. lav
13-40 Logisk regel, boolesk 1 og 13-42 Logisk [16] | Termisk advarsel
regel, boolesk 2. [17] | Netf. uden for omr.
[13 -XX] angiver den booleske indgang fra [18] | Reversering
parametergruppe 13-*. [19] | Advarsel
[20] [ Alarm (trip)
[21] [ Alarm (triplas)
[22] | Sammenligner 0
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13-42 Logisk regel, boolesk 2 13-43 Logisk regel, operator 2

Array [6] Array [6]
Option: Funktion: Option: Funktion:
[23] | Sammenligner 1 Veelg den anden logiske operator, der skal
[24] | Sammenligner 2 anvendes pa den booleske indgang, der er
[25] [Sammenligner 3 beregnet i 13-40 Logisk regel, boolesk 1,
[26] | Logisk regel 0 13-41 Logisk regel, operator 1 og 13-42 Logisk
[27] |Logisk regel 1 regel, boolesk 2, og den booleske indgang,
[28] | Logisk regel 2 der kommer fra 13-42 Logisk regel, boolesk
[29] | Logisk regel 3 2.
[30] |SL timeout 0 [13-44], angiver den booleske indgang pa
[31] |SL timeout 1 13-44 Logisk regel, boolesk 3.
32] |sLti 2 [13-40/13-42] angiver den booleske
- .|m|e.ou indgang, der er beregnet i 13-40 Logisk
[33] ng{ta {ndgang DI18 regel, boolesk 1, 13-41 Logisk regel, operator 1
[34]_|Digital indgang DI19 og 13-42 Logisk regel, boolesk 2.
35 | Digital indgang DI27 DEAKTIVERET [0] (fabriksindstilling). Veelg
[36] | Digital indgang DI29 denne option for at ignorere 13-44 Logisk
[37] [ Digital indgang DI32 regel, boolesk 3.
38] [ Digital indgang DI33
58] it [0] * | DEAKTIVERET
[39] [ Startkommando 0 oG
[40] [ Frekv.-omf. stands
[2] |ELLER
[41] | Nulst trip
[3]1 | OG IKKE
[42] | Auto-nulst. trip
[4] | ELLER IKKE
[43] [OK-tast
[5]1 [IKKE OG
[44] | Resettast
[6] |IKKE ELLER
[45] [ Venstretast
[71 | IKKE OG IKKE
[46] | Hgjretast
[8] | IKKE ELLER IKKE
[47] | Optast
[48] | Ned-tast 13-44 Logisk regel, boolesk 3
[50] | Sammenlign 4 Array [6]
1) SameenhIgn > Option: Funktion:
60] | Logikregel 4
[61] L g.k 9 |5 Veelg det tredje booleske indgangs-
Gl Ogl. reoe signal (SAND el. FALSK) til brug i den
g?i zt—:!meou: j valgte logikregel.
-timeou
1721 | SL-timeout 5 Se 13-40 Logisk regel, boolesk 1 for
(73] | SL-timeout 6 flere oplysninger om mulighederne
[74] | SL-timeout 7 og funktionerne.
[76] | Digital indg. x30 2 [0] * | FALSK
[77] | Digital indg. x30 3 [11 | SAND
[78] [ Digital indg. x30 4 [2] |Kerer
[80] | No Flow [3] Inden for omradet
[81] [Ter pumpe [4] Pa reference
[82] | Slut pd kurve [5] | Momentgraense
[83] | Kilremsbrud [6] | Stremgraense
[90] [ ECB-apparattilstand [7] Uden for strgmomr.
[91] | ECB-bypass-tilstand [8] | Under I lav
[92] | ECB-testtilstand [9] [Over I hgj
[100] [ Fire mode [10] [Uden for hast.-omr.
[11] [Under hastighed lav
[12] [ Over hastighed hgj
[13] [Udenf. tilbagef.omr.
[14] [ Under tilbagef. lav
[15] | Over tilbagef. lav
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13-44 Logisk regel, boolesk 3

13-44 Logisk regel, boolesk 3

Array [6] Array [6]
Option: Funktion: Option: Funktion:
[16] [ Termisk advarsel [92] [ ECB-testtilstand
[17] | Netf. uden for omr. [100] | Fire mode
[18] | Reversering
[19] | Advarsel 3.13.6 13-5* Tilstande
[20] | Alarm (trip)
[22] | Sammenligner 0 Array [20]
[23] [ Sammenligner 1 . .
[24] | Sammenligner 2 Option: Funktion:
[25] | Sammenligner 3 Vzelg den booleske indgang (SAND el.
[26] | Logisk regel 0 FALSK) for at definere Smart Logic
- Controller-haendelsen.
[27] | Logisk regel 1
128] |Logisk regel 2 Se 13-02 Stopheendelse for flere
[29] |Logisk regel 3 oplysninger om mulighederne og
[30] |SL timeout 0 funktionerne.
[31] | SL timeout 1 [0] * | FALSK
[32] |SL timeout 2 [1] SAND
[33] [ Digital indgang DI18 [2] Kerer
[34] | Digital indgang DI19 [3] Inden for omradet
[35] [ Digital indgang DI27 [4] Pa reference
[36] [ Digital indgang DI29 [5] Momentgraense
[37] [ Digital indgang DI32 [6] Stremgraense
[38] | Digital indgang DI33 [7] Uden for strgmomr.
[39] [ Startkommando [8] Under | lav
[40] | Frekv.-omf. stands [9] Over | hgj
[41] [ Nulst trip [10] | Uden for hast.-omr.
[42] | Auto-nulst. trip [11] [Under hastighed lav
[43] [ OK-tast [12] [Over hastighed hgj
[44] | Resettast [13] [Udenf. tilbagef.omr.
[45] [ Venstretast [14] [ Under tilbagef. lav
[46] | Hajretast [15] | Over tilbagef. lav
[47] | Optast [16] | Termisk advarsel
[48] | Ned-tast [17] | Netf. uden for omr.
[50] [Sammenlign 4 [18] | Reversering
[51] [Sammenlign 5 [19] | Advarsel
[60] [Logikregel 4 [20] | Alarm (trip)
[61] | Logikregel 5 [21] [Alarm (triplas)
[70] | SL-timeout 3 [22] | Sammenligner 0
[71] | SL-timeout 4 [23] [ Sammenligner 1
[72] | SL-timeout 5 [24] | Sammenligner 2
[73] | SL-timeout 6 [25] [ Sammenligner 3
[74] |SL-timeout 7 [26] [ Logisk regel 0
[76] | Digital indg. x30 2 [27] | Logisk regel 1
[77] | Digital indg. x30 3 [28] [ Logisk regel 2
[78] [ Digital indg. x30 4 [29] [ Logisk regel 3
[80] | No Flow [30] | SL timeout O
[81] | Ter pumpe [31] | SL timeout 1
[82] [ Slut pa kurve [32] | SL timeout 2
[83] | Kilremsbrud [33] | Digital indgang DI18
[90] | ECB-apparattilstand [34] | Digital indgang DI19
[91] | ECB-bypass-tilstand [35] | Digital indgang DI27
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13-51 SL styreenhed.-haendelse

13-52 SL styreenh.-handling

Array [20] Array [20]
Option: Funktion: Option: Funktion:
[36] | Digital indgang DI29 [4] Velg opsaetn. 3 Andrer aktivt setup (0-10 Aktiv
[37] [ Digital indgang DI32 opseetning) til '3'.
(38] | Digital indgang DI33 [5] |Velg opsaetn. 4 | Andrer aktivt setup (0-10 Aktiv
[39] | Startkommando opsaetning) til '4'. Hvis opsaetningen
[40] | Frekv.-omf. stands aendres, kombineres opsaetningen med
[41] | Nulst trip andre opsaetningskommandoer fra
[42] [ Auto-nulst. trip enten de digitale indgange eller via en
[43] [ OK-tast fieldbus.
[44] | Resettast [10] [Veelg preset-ref. 0 [ Veelger preset-reference 0.
[45] | Venstretast
[46] | Hojretast [11] | Veelg preset-ref. 1 | Veelger preset-reference 1.
[47] | Optast [12] [Veelg preset-ref. 2 [ Veelger preset-reference 2.
[48] | Ned-tast [13] |Veelg preset-ref. 3 | Valger preset-reference 3.
[50] [Sammenlign 4
(51 | Sammenlign 5 [14] [Veelg preset-ref. 4 [ Veelger preset-reference 4.
[60] |Logikregel 4 [15] [Veelg preset-ref. 5 [ Veelger preset-reference 5.
[61] |Logikregel 5 [16] |[Veelg preset-ref. 6 | Valger preset-reference 6.
[70] | SL-timeout 3 -
- [17] | Veelg preset-ref. 7 [ Veelger preset-reference 7. Hvis den
[71] | SL-timeout 4 X
SR aktive preset-reference aendres,
[72] -t!meout 2 kombineres den med andre preset-
[73] | Sl-timeout 6 referencekommandoer fra enten de
[74] |SL-timeout 7 digitale indgange eller via en fieldbus.
[76] | Digital indg. x30 2 I :
[77] | Digital indg. x30 3 [18] | Veelg rampe 1 Veelger rampe 1
[78] | Digital indg. x30 4 [19] [Veelg rampe 2 Veelger rampe 2
[80] | No Flow [22] | Ker Afgiver en startkommando til frekvens-
[81] [Ter pumpe omformeren.
[82] [ Slut pa kurve -
[23] [ Ker baglens Afgiver en start reverseret-kommando
[83] [ Kilremsbrud .
til frekvensomformeren.
[90] [ ECB-apparattilstand
[91] | ECB-bypass-tilstand [24] | Stop Afgiver en stopkommando til frekvens-
[92] [ ECB-testtilstand omformeren.
[100] | Fire mode [26] [ Dcstop Afgiver en DC stop-kommando til
. frekvensomformeren.
13-52 SL styreenh.-handling
[27]1 | Frilgb Frekvensomformeren skifter straks til
Array [20] .
frileb. Alle stopkommandoer, herunder
Option: Funktion: frilsbskommandoen, standser SLC.
Veelg den handling, der svarer til SLC-
; . [28] [ Fastfrys udgang Fastfryser frekvensomformerens
haendelsen. Handlinger udfgres, nar daanasfrekvens
u vens.
den tilsvarende haendelse (defineret i e
13-51 SL styreenhed.-haendelse) [29] | Starttimer O Starter timer 0, se 13-20 Timer for SL-
evalueres som sand. Der kan velges styreenhed for flere oplysninger.
felgende handlinger: [30] [ Starttimer 1 Starter timer 1, se 13-20 Timer for SL-
[0] * | DEAKTIVERET styreenhed for flere oplysninger.
(1 Ingen handling [31] | Starttimer 2 Starter timer 2, se 13-20 Timer for SL-
[2] Veelg opseetn. 1 Andrer aktivt setup (0-10 Aktiv styreenhed for flere oplysninger.
opsaetning til '1".
[32] [Indst. dig. udg. A [ Enhver udgang, hvor der er valgt
[31 |Veelg opseetn. 2 Andrer aktivt setup (0-10 Aktiv lav 'digital udgang 1' er lav (ikke aktiv).
opsaetning) til '2'. -
[33] |Indst. dig. udg. B | Enhver udgang, hvor der er valgt
lav 'digital udgang 2' er lav (ikke aktiv).
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13-52 SL styreenh.-handling

Array [20]
Option: Funktion:

[34] [Indst. dig. udg. C [ Enhver udgang, hvor der er valgt
lav ‘digital udgang 3' er lav (ikke aktiv).

[35] |Indst. dig. udg. D [ Enhver udgang, hvor der er valgt

lav ‘digital udgang 4' er lav (ikke aktiv).

[36] [Indst. dig. udg. E [ Enhver udgang, hvor der er valgt

lav ‘digital udgang 5' er lav (ikke aktiv).
[37] |Indst. dig. udg. F | Enhver udgang, hvor der er valgt
lav 'digital udgang 6' er lav (ikke aktiv).
[38] [Indst. dig. udg. A [Enhver udgang, hvor der er valgt
hoj 'digital udgang 1' er hgj (lukket).
[39] [Indst. dig. udg. B [ Enhver udgang, hvor der er valgt
hoj 'digital udgang 2' er hgj (lukket).
[40] [ Indst. dig. udg. C [ Enhver udgang, hvor der er valgt
hgj ‘digital udgang 3' er hgj (lukket).
[41] [Indst. dig. udg. D [ Enhver udgang, hvor der er valgt
hoj ‘digital udgang 4' er hgj (lukket).
[42] [Indst. dig. udg. E [ Enhver udgang, hvor der er valgt
ho;j ‘digital udgang 5' er hgj (lukket).
[43] [Indst. dig. udg. F [ Enhver udgang, hvor der er valgt
hoj 'digital udgang 6' er hgj (lukket).
[60] | Nulstil taeller A Nulstiller teeller A til nul.
[61] [ Nulstil teeller B Nulstiller taeller A til nul.
[70] | Starttimer 3 Starter timer 3, se 13-20 Timer for SL-

styreenhed for en detaljeret beskrivelse.

[71] | Starttimer 4 Starter timer 4, se 13-20 Timer for SL-
styreenhed for en detaljeret beskrivelse.

[72] | Starttimer 5 Starter timer 5, se 13-20 Timer for SL-
styreenhed for en detaljeret beskrivelse.

[73] | Starttimer 6 Starter timer 6, se 13-20 Timer for SL-
styreenhed for en detaljeret beskrivelse.

[74] | Starttimer 7 Starter timer 7, se 13-20 Timer for SL-
styreenhed for en detaljeret beskrivelse.

[80] [Sleep mode
[90] | Indst. ECB-byp.-
tilst.

[91] | Indstil ECB-
app.tilst.

[100] | Nulst. alarm
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3.14 Hovedmenu - Specielle funktioner -
Gruppe 14

3.14.1 14-0* Vekselretterkobling

14-00 Koblingsmegnster

14-03 Overmodulation

Option: Funktion:
uden overmodulering, hvilket resulterer i et ekstra
moment pa 10-12 % i midten af oversynkroninter-
vallet (fra 0 % ved nominel hastighed op til ca. 12 %
ved dobbelt nominel hastighed).

Option: Funktion:
Veelg switchmenster: 60° AVM eller SFAVM. 14-04 PWM tilfzeldig
0] * |60 AVM Option: Funktion:
i SFAUM [0] * | Ikke aktiv | Ingen aendring for den akustiske motorko-
blingsstgj.
[11 [ Aktiv Undersgger den akustiske motorkoblingsstej fra
Option: Funktion: en klar ringetone til en mindre bemaerkelses-
Veelg vekselretterens koblingsfrekvens. Ved veerdig "hvid" stgj. Dette opnas ved knapt og
andring af koblings-frekvensen kan eventuelle tilfeeldigt at eendre synkroniteten af den pulsvidde,
akustiske stgjgener fra motoren minimeres. udgangsfaserne modulerer ved.
BEMARK!
Frekvensomformerens udgangsfrekvensveerdi|  3.14.2 14-1* Netforsyn. On/Off
kan aldrig antage en vzerdi, der er hgjere end
1/10 af koblings-frekvensen. Nar motoren Parametre til konfiguration af overvdgning og h&ndtering af
kerer, justeres koblings-frekvensen i netfejl.
14-01 Koblingsfrekvens, indtil motoren er sa :
stgjsvag som muligt. Se ogsa 14-00 Koblings-
manster og afsnittet Derating. Option: Funktion:
Velg den funktion, som frekvensomformeren
[0] |1,0 kHz skal reagere pa, nar greensen, der er indstillet i
11 11,5 kHz 14-11 Netspaending ved netfejl er naet, eller nar
2] |20 kHz der aktiveres en Netfejl, inverteret-kommando
B1 |25 kHz via en af de digitale indgange (par. 5-1*).
[4] |3,0 kHz [0] * | Ingen funkt. | Den energi, som er tilbage i kondensatorbat-
[5] |3,5 kHz teriet, vil blive brugt til at "drive" motoren,
161 |4,0kHz men vil blive afladet.
[7] * [ 5,0 kHz [11 | Kont. Frekvensomformeren udfarer en kontrolleret
[8] |6,0 kHz nedrampn. | nedrampning. 2-10 Bremsefunktion skal
[9]1 |7,0 kHz indstilles til lkke aktiv [O].
(10] |80 kHz [3]1 | Frilgb Vekselretteren slukker, og kondensbatteriet
(111 | 10,0 kHz tager backup af styrekortet og sikrer derefter
[12] | 12,0 kHz en hurtigere genstart, nar netspaendingen
[13] [ 14,0 kHz omkobler (ved effekt-zag).
[14] | 16,0 kHz
[4] | Kinetisk Frekvensomformeren fortseetter med at kere
BEM/ERK' backup ved at kontrollere hastigheden for motorens

Hvis overmodulering aktiveres, kan det medfare vibrationer,
som kan veere skadelige for de mekaniske dele, hvis der
keres i feltsvaekningsomrader (fra 47Hz).

14-03 Overmodulation

Option: Funktion:
[0] * | Ikke
aktiv dingen for at undga momentrippelstrem pa

Veelger ikke overmodulering for udgangsspaen-

motorakslen.

[1]1 | Aktiv Overmoduleringsfunktionen genererer en ekstra

spaending pa op til 8 % af Umaks udgangsspaending

regenerative funktion ved at bruge systemets
inertimoment, sa leenge der er tilstraekkeligt
med energi.

[6] | Kont. tilsides.
alarm
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— — DC spzending 14-12 Funktion ved netubalance

—— Udgangshastighed o/min

_ Overspaendingsstyreniveau

130BT101.10

lllustration 3.2 Kontrolleret nedrampning - kort netfejl.
Nedrampning til standsning efterfulgt af oprampning til
referencen.

— —DC-spaending
——Udgangshastighed o/min

Overspzaendingsstyreniveau
~X A
Par. 14-11 N |
A
N
Tid

Net u
lllustration 3.3 Kontrolleret nedrampning, leengere netfejl.
Nedrampning sa langt som energien i systemet ger det muligt,

130BT108.10

hvorefter motoren keres i frilab.

— —DC-spaending
—— Udgangshastighed o/min

Overspaendingsstyreniveau

Par. 14-11 —— — - - -~

130BT100.10

lllustration 3.4 Kinetisk backup, kort netfejl. Ker igennem sa lenge
energien i systemet gor det muligt.

— — DC-spaending
—— Udgangshastighed o/min

Overspaendingsstyreniveau

130BT109.10

lllustration 3.5 Kinetisk backup, leengere netfejl. Motoren keres i
frileb, s& snart energien i systemet er for lav.

14-11 Netspaending ved netfejl

Range: Funktion:

Application [180 - 600 [ Denne parameter definerer, ved
dependent* V] hvilken greensespaending den
valgte funktion i 74-10 Netfejl skal
aktiveres. Registreringsniveauet er
en faktor kvadratrod(2) af veerdien i

14-11.

14-12 Funktion ved netubalance

Option: Funktion:

Drift under alvorlig netubalance forkorter
motorens levetid. Tilstanden er alvorlig, hvis
motoren kontinuerligt betjenes nzer den
nominelle belastning (f.eks. en pumpe eller
ventilator, der kgrer ved naesten fuld hastighed).

Option: Funktion:
Hvis der registreres en alvorlig ubalance i netfor-
syningen:

[0] * | Trip Veelg Trip [0] for at trippe frekvensomformeren.

[1]1 | Advarsel Veelg Advarsel [1] for at afgive en advarsel.

[2] | Deaktiveret | Veelg Deaktiveret [2] for ingen handling.

[3]1 | Derate Veelg Derate [3] for at derate frekvensom-

formeren.

3.14.3 14-2* Nulstilling af trip

Parametre til konfiguration af handtering af automatisk
nulstilling, seerlig handtering af trip og selvtest eller initiali-
sering af styrekort.

14-20 Nulstillingstilstand

Option: Funktion:

Veelg nulstillingsfunktionen efter et
trip. Efter nulstilling er genstart af
frekvensomformeren mulig.

[0] * | Manuel nulstilling Veelg Manuel nulstilling [0] for at
gennemfere nulstilling via [RESET]-

tasten eller via de digitale indgange.

Veelg Autonulstilling x 1...x20 [11-[12]
for at gennemfere mellem én og tyve

[11 | Autonulstilling x 1

automatiske nulstillinger efter trip.

[2] | Autonulstilling x 2

[3] | Autonulstilling x 3
[4] | Autonulstilling x 4
[5] | Autonulstilling x 5

[6] | Autonulstilling x 6

[7]1 | Autonulstilling x 7

[8] | Autonulstilling x 8

[9] | Autonulstilling x 9

[10] | Autonulstilling x 10
[11] | Autonulstilling x 15
[12] | Autonulstilling x 20
[13] | Uendelig auto-nulst. | Veelg Uendelig auto-nulstilling [13] for

fortsat nulstilling efter trip.
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BEMARK!

Automatisk nulstilling gaelder ogsa for nulstilling af sikker
standsning-funktionen.

BEMARK!

Indstillingen i 14-20 Nulstillingstilstand tilsidesaettes, hvis Fire
mode aktiveres (se parametergruppe 24-0%, Fire Mode).

14-21 Automatisk genstarttid

Range: Funktion:

10 s*| [0 - 600 s] | Indtast tidsintervallet fra trip-tidspunktet til
aktivering af den automatiske nulstillings-

funktion. Denne parameter er aktiv, nar
14-20 Nulstillingstilstand er indstillet til
Automatisk nulstilling [1] - [13].

14-22 Driftstilstand

Option: Funktion:

Anvend denne parameter til at angive normal
drift, til at udfare tests eller til at initialisere alle
parametre undtagen 75-03 Antal indkoblinger,
15-04 Antal overtemperaturer og 15-05 Antal
overspaendinger. Denne funktion er kun aktiv,
nar effekten overferes til frekvensomformeren
og omvendt (effekt on-effekt off).

[0] | Normal drift
* frekvensomformeren med motoren i den valgte

Veelg Normal drift [0] ved normal betjening af

applikation.

14-22 Driftstilstand

Option: Funktion:
Afbryd netforsyningen, og fjern teststikket. Den

grenne indikatorlampe pa styrekortet lyser.

Hvis testen mislykkes:

LCP Udlaesning: styrekort 1/0-fejl.

Udskift frekvensomformeren eller styrekortet.
Den rgde indikatorlampe pa styrekortet teendes.
Forbind/gruppér felgende klemmer som vist
nedenfor for at teste stikkene: (18 - 27 - 32), (19
-29 - 33) og (42 - 53 - 54).

130BA314.10

OO

39| 42| 50| 33| 54 55

OO
O
OO
O
OO

[1] | Styrekorttest | Veaelg Styrekorttest [1] for at kontrollere de
analoge og digitale indgange og udgange samt
styrespaendingen pa +10 V. Denne test kraever
tilslutning af et teststik med interne tilslut-
ninger.

Benyt felgende procedure til styrekorttesten:
1. Veelg Styrekorttest [1].

2. Afbryd netforsyningen, og afvent, at
lyset i displayet forsvinder.

3. Indstiller kontakter S201 (A53) og
S202 (A54) = 'ON'/ I.

4. Iseet teststikket (se nedenfor).
5. Slut til netforsyningen.
6. Foretag diverse test.

7. Resultaterne vises pa LCP, og
frekvensomformeren skifter til en
uendelig slgjfe.

8. 14-22 Diriftstilstand indstilles
automatisk til normal drift. Udfer en
effektcyklus for at starte i Normal drift
efter en styrekorttest.

Hvis testen er OK:
LCP Udlaesning: styrekort OK.

[2] | Initialisering | Veelg Initialisering [2] for at nulstille alle parame-
terveerdier til fabriksindstillingerne, undtagen
15-03 Antal indkoblinger, 15-04 Antal overtempe-
raturer og 15-05 Antal overspaendinger.
Frekvensomformeren nulstiller under neeste
opstart.

14-22 Diriftstilstand vender ogsa tilbage til

fabriksindstillingen Normal drift [0].

[3] | Boot-tilstand

14-23 Typekodeindstil.

Option: Funktion:

Genskrivning af typekode Brug denne parameter til at
indstille typekoden svarende til den specifikke FC.

14-25 Trip-forsinkelse ved momenegraense

Range: Funktion:
60 s*| [0 -
60 s] [ Nar udgangsmomentet har ndet momentgraenserne

Indtast momentgraense-tripforsinkelsen i sekunder.

(4-16 Momentgraense for motordrift og 4-17 Moment-
graense for generatordrift), udlgses en advarsel. Nar
momentgraenseadvarslen er til stede i hele det
tidsrum, der fremgar af denne parameter, tripper
frekvensomformeren. Deaktiver tripforsinkelsen ved
at indstille parameteren til 60 sek = lkke aktiv.
Termisk frekvensomformerovervagning vil fortsat
veere aktiv.
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14-26 Tripforsinkelse ved vekselretterfejl

14-32 Stremgraensestyring, filtertid

fastlagte tidsrum, udlgses trip efter
den indstillede tid.

14-28 Produktionsindstilllinger

Option: Funktion:

[0] * Ingen handling

[1] Servicenulstilling

[2] Indst. prod.stilst.

Range: Funktion:

0* [-2147483647 - 2147483647 ] | Kun til servicebrug.

3.14.4 14-3* Stremgraensestyr.

Frekvensomformeren har en indbygget stremgraensestyring,
som aktiveres, nar motorstremmen og dermed momentet
bliver sterre end de momentgraenser, der er indstillet i

4-16 Momentgreense for motordrift og 4-17 Momentgraense for
generatordrift.

Nar stremgraensen er ndet ved motorisk eller regenerativ
funktion, forseger frekvensomformeren hurtigst muligt at
komme under de indstillede momentgraenser uden at miste
kontrollen over motoren.

Mens stremstyringen er aktiv, kan frekvensomformeren kun
stoppes ved at indstille en digital indgang til Frileb inverteret
[2] eller Frilob og reset inv. [3]. Signaler pa klemme 18 til 33 vil
ikke veere aktive, for frekvensomformeren ikke laengere er
teet pd stremgraensen.

Hvis der anvendes en digital indgang, der er indstillet til
Frilob inverteret [2] eller Frilab og reset inv. [3], anvender
motoren ikke rampe ned-tiden, fordi frekvensomformeren er
i frilob.

14-30 Stremgreensestyreenh., prop.-forst.

Range: Funktion:

100 %*

[0 - 500 %] | Indtast veerdien for stremgraensestyreen-
hedens proportionalforsteerkning. Valg af en
hgj veerdi far styreenheden til at reagere
hurtigere. En for hgj indstilling ger
styreenheden ustabil.

14-31 Stremgreensestyreenh,, integr.-tid

Range: Funktion:
0.020 s* | [0.002 - 2.000 | Styrer integrationstiden for
s] stremgraensen. Hvis den indstilles til en

lav veerdi, reagerer styreenheden
hurtigere. En for lav indstilling ger
styringen ustabil.

Range: Funktion: Range: Funktion:
Application [0 - 35 s] | Nar frekvensomformeren 26.0 ms* | [1.0 - 100.0 ms] |
dependent* registrerer en overspaending i det

3.14.5 14-4*Energioptimering

Parametre til justering af energioptimeringsniveauet i
tilstandene Variabelt moment (VT) og Automatisk energio-
ptimering (AEO)-tilstand.

Automatisk energioptimering er kun aktiv, hvis 7-03 Moment-
karakteristikker, er indstillet til enten Auto-energioptimering
kompressor [2] eller Auto-energioptimering VT [3].

14-40 VT-niveau

Range: Funktion:
66 %* | [40 - 90 [Indtast motormagnetiseringsniveauet ved lav
%] hastighed. Valg af en lav veerdi reducerer

energitabet i motoren, men reducerer ogsa
belastningskapaciteten.

Denne parameter kan ikke justeres, mens
motoren kerer.

14-41 Mindste magnetisering for AEO

Range: Funktion:
Application [40 - 75 | Indtast den mindste acceptable
dependent* %] magnetisering for AEO. Valg af en lav

veerdi reducerer energitab i motoren,
men kan ogsa reducere modstands-
dygtigheden over for pludselige
belastningsaendringer.

14-42 Mindste AEO-frekvens
Range:
10 Hz*

Funktion:

[5 - 40 Hz] | Indtast den mindste frekvens, den
automatiske energioptimering (AEO) skal
veere aktiv ved.

14-43 Motor-Cosphi

Range: Funktion:
Application [0.40 - Cos(phi)-setpunktet indstilles
dependent* 0.951] automatisk for at opna optimal AEO-

ydeevne under AMA. Denne
parameter ber normalt ikke sendres. |
visse situationer kan det imidlertid
veere ngdvendigt at indtaste en ny
veerdi til finjustering.

3.14.6 14-5* Miljo

Disse parametre er medvirkende til, at frekvensomformeren
kan kere under specielle miljgmaessige forhold.
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14-50 RFI-filter

Denne parameter findes kun for FC 302. Den er ikke relevant for FC
301 grundet forskellige designs og kortere motorkabler.

Option: Funktion:

[0] [ Ikke aktiv [ Vaelg kun lkke aktiv [0], nar frekvensomformeren
forsynes fra en isoleret netkilde (it-netkilde).

| denne tilstand afbrydes de interne RFI-
kapaciteter mellem chassiset og RFI-
filterkredslgbet for at reducere
kapacitetsstrammen pa jord.

[1] * | Aktiv Veelg Aktiv [1], sa frekvensomformeren kan

overholde EMC-standarderne.

14-51 DC Link Compensation
Option: Funktion:

[0] Ikke aktiv

Deaktiverer DC-link-kompensation.

[11 * | Aktiv Aktiverer DC-link-kompensation.

14-52 Ventilatorstyring

Option: Funktion:
Veelg minimumhastighed pa hovedventilator.
[0] * | Auto Veelg Auto [0] for kun at kere ventilatoren, nar

frekvensomformerens indvendige temperatur er
inden for omradet +35° C til cirka +55° C.
Ventilatoren kerer ved lav hastighed ved +35° C
og ved fuld hastighed ved ca. +55° C.

[11 | On 50%
[21 [On 75%
[31 [On 100%

14-53 Vent.overv.

Option: Funktion:

Velg, hvordan frekvensomformeren skal
reagere, hvis der registreres en ventilatorfejl.

[0] | Deaktiveret

[1] * | Advarsel

[2] | Trip

14-55 Udgangsfilter

Option: Funktion:

[0] * Uden filter

[2] Sinusbglgefilter rep

14-59 Faktisk antal vekselret.-enh.

Range: Funktion:
Application [Application Indstiller det faktiske antal
dependent* dependant] vekselretterenheder i drift.

3.14.7 14-6* Auto-derate

Denne gruppe indeholder parametre til derating af frekvens-
omformeren i tilfeelde af hgj temperatur.

14-60 Funktion ved overtemperatur

Option: Funktion:

Hvis enten keleplade- eller styrekorttemperaturen
overstiger en fabriksindstillet temperaturgraense,
aktiveres en advarsel. Hvis temperaturen stiger
yderligere, skal det vaelges, om frekvensomformeren
skal trippe (triplast) eller derate udgangsstremmen.

[0] * | Trip Frekvensomformeren tripper (triplast) og genererer
en alarm. Der skal gennemfgres teend/sluk for at

nulstille alarmen, men genstart af motoren tillades
ikke, for kolepladetemperaturen er faldet til under

alarmgraensen.

[1] | Derate | Hvis den kritiske temperatur overskrides, bliver
udgangsstremmen reduceret, indtil den tilladte
temperatur er naet.

3.14.8 Intet trip ved overbelastning af
vekselretter

| visse pumpesystemer er frekvensomformeren ikke skaleret
korrekt til at levere den kraevede strgm pa alle punkter i
driftens flow-/loftehgjdekarakteristik. P& disse punkter
kraever pumpen hgjere strom end frekvensomformerens
nominelle strem. Frekvensomformeren kan levere 110 % af
den nominelle strem kontinuerligt i 60 sekunder. Hvis den
fortsat er overbelastet, vil frekvensomformeren trippe
(hvilket far pumpen til at standse ved frilob) og afgive en
alarm.

Strem e
% af nominel 3
o
<
3
110 - - - - — — @
105 - — — - — —f— —\— — — — —
L s N A
95 (1 — — —— ——
\ | I || M
| l |y l |
Veksel- "~60s I ! I ]
= 0 Tid
retter- — Dnsket strem > 1190 %
belastnings- |
teeller

100
98

! Advarsel Tid

|
‘AdvarseR

Det kan vaere hensigtsmaessigt at kere pumpen med
reduceret hastighed i en periode, hvis det ikke er muligt at
kgre kontinuerligt med den kraevede kapacitet.

Veelg Funkt. ved vekselretteroverbel. 14-61 Funkt. ved vekselret-
teroverbel. for at reducere pumpehastigheden automatisk,
indtil udgangseffekten er under 100 % af den nominelle
strom (indstillet i 74-62 Vekselret. overbelast. deratingstram).
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Funkt. ved vekselretteroverbel. er et alternativ til at lade
frekvensomformeren trippe.

Frekvensomformeren anslar belastningen af effektdelen ved
hjaelp af en vekselretterbelastningstzeller, som fordrsager en
advarsel ved 98 % og en nulstilling af advarslen ved 90 %.
Ved veerdien 100 % tripper frekvensomformeren og afgiver
en alarm.

Status for teelleren fremgar af 16-35 Termisk inverterbe-
lastning.

Hvis 14-61 Funkt. ved vekselretteroverbel., er indstillet til
Derate, reduceres pumpehastigheden, nar talleren
overstiger 98, og forbliver reduceret, indtil teelleren kommer
under 90,7.

Hvis 14-62 Vekselret. overbelast. deratingstrem er indstillet til
f.eks. 95 %, vil en konstant overbelastning fa pumpeha-
stigheden til at svinge mellem vaerdier svarende til 110 % og
95 % af frekvensomformerens nominelle udgangsstrom.

14-61 Funkt. ved vekselretteroverbel.

Option: Funktion:

Bruges i tilfelde af stadig overbelastning i forhold til
temperaturgraenserne (110 % i 60 sek.).

[0] * | Trip Veelg Trip [0] for at fa frekvensomformeren til at
trippe og afgive en alarm.

[1] | Derate | Derate [1] for at reducere pumpehastigheden for at
mindske belastningen pa effektdelen og lade den
kele ned.

14-62 Vekselret. overbelast. deratingstrem

Range: Funktion:

95 %*| [50 - 100 | Angiver det gnskede strgmniveau (i % af
%] frekvensomformerens nominelle
udgangsstrem) ved korsel med reduceret
pumpehastighed, efter at belastningen pa
frekvensomformeren har overskredet den
acceptable graense (110 % i 60 sek.).
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3.15 Hovedmenu - Oplysninger om
frekvensomformeren - Gruppe 15

Parametergruppe med oplysninger om frekvensom-
formeren, sasom driftsdata, hardwarekonfiguration og
softwareversioner.

3.15.1 15-0* Driftsdata

15-00 Diriftstimer
Range: Funktion:
0 h*| [0 - 2147483647 h] | Se hvor mange timer frekvensom-

formeren har kert. Veerdien gemmes,
nar frekvensomformeren slukkes.

15-01 Korte timer

Range: Funktion:

0 h*| [0 - 2147483647 h] | Viser, hvor mange timer, motoren har
kert. Nulstil teelleren i 15-07 Nulstil
teeller for kerte timer. Vaerdien gemmes,

nar frekvensomformeren slukkes.

15-02 kWh-teeller

Range: Funktion:
0 kWh* | [0 - 2147483647 Registrering af motorens effekt-
kWh] forbrug som en middelveerdi over

en time. Nulstil tzelleren i
15-06 Reset kWh-teeller.

15-03 Antal indkoblinger
Range:

Funktion:

0*| [0 - 2147483647 ]| Se det antal gange, frekvensomformeren
har veeret startet op.

15-04 Antal overtemperaturer

Range: Funktion:

0*| [0 - 65535 ] [ Se det antal frekvensomformer-temperaturfejl,
der er opstaet.

15-05 Antal overspzendinger

Range: Funktion:

0*| [0 - 65535 ]| Se antallet af overspaendinger, der har veeret pa
frekvensomformeren.

15-06 Reset kWh-tzller
Option:
[0] * | Nulstil ikke

Funktion:

Veelg Nulstil ikke [0], hvis nulstilling af kWh-
teelleren ikke gnskes.

[11 | Nulstil teeller [ Veelg Nulstil [1], og tryk pa [OK]-tasten for at
nulst. kWh-tzelleren (se 15-02 kWh-teeller).

BEMARK!

Nulstillingen gennemfgres ved at trykke pa [OK].

15-07 Nulstil tzeller for kerte timer

Option: Funktion:
[0] * | Nulstil ikke

Vaelg Nulstil ikke [0], safremt nulstilling af Kerte
timer ikke gnskes.

[11 [ Nulstil teeller | Veaelg Nulstil taeller[1], og tryk pa [OK]-tasten for
at nulstille teelleren for driftstimer (15-01 Karte
timer) og 15-08 Antal starter til nul (se ogsa
15-01 Karte timer).

15-08 Antal starter

Range: Funktion:

0*| [0 - 2147483647 ]| Dette er udelukkende en udleesningspa-
rameter. Teelleren viser antal starter og

standsninger forarsaget af en normal start/
stop-kommando og/eller ved aktivering/
afbrydelse af sleep mode.

BEMARK!

Denne parameter nulstilles, nar 15-07 Nulstil taeller for karte
timer nulstilles.

3.15.2 15-1* Datalogindstillinger

Dataloggen muligger kontinuerlig logging af op til 4
datakilder (75-10 Logging-kilde) ved individuelle hastigheder
(15-11 Logging-interval). Der benyttes en udlgserhandling
(15-12 Udlgserhaendelse) og et udlaservindue (15-14 Prover for
udlgser) til at starte og standse logfgringen betinget.

15-10 Logging-kilde

Array [4]

Option: Funktion:
Veelg, hvilke variabler der skal
logges.

[0] * [Ingen

[1600] | Styreord

[1601] | Reference [enhed]
[1602] | Reference %
[1603] | Statusord

[1610] | Effekt [kW]

[1611] | Effekt [hp]

[1612] | Motorspaending
[1613] | Frekvens

[1614] | Motorstrem

[1616] | Moment [Nm]
[1617] | Hastighed [O/MIN]
[1618] | Termisk motorbelastning
[1622] [ Moment [%]
[1626] | Effekt filtreres [kW]
[1627] | Effekt filtreres [hk]
[1630] | DC Link-spaending
[1632] [ Bremseenergi /s

[1633] | Bremseenergi /2 min
[1634] | Kelepl.-temp.
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15-10 Logging-kilde

15-12 Udlgserhaendelse

Array [4] Option: Funktion:
Option: Funktion: [71 | Uden for stremomr.
[1635] | Termisk inverterbelastning [8] [Under I lav
[1650] | Ekstern reference [9] [Over | hgj
[1652] | Feedback [enhed] [10] | Uden for hast.-omr.
[1654] | Feedback 1 [enhed] [11] | Under hastighed lav
[1655] | Feedback 2 [enhed] [12] | Over hastighed hgj
[1656] | Feedback 3 [enhed] [13] | Udenf. tilbagef.omr.
[1660] | Digital indgang [14] | Under tilbagef. lav
[1662] | Analog indgang 53 [15] [ Over tilbagef. lav
[1664] | Analog indgang 54 [16] | Termisk advarsel
[1665] | Analog udgang 42 [mA] [17] [ Netf. uden for omr.
[1666] | Digital udgang [bin] [18] | Reversering
[1675] | Analog indg. X30/11 [19] | Advarsel
[1676] | Analog indg. X30/12 [20] | Alarm (trip)
[16771 | Analog udgang X30/8 [mA] [21] | Alarm (triplas)
[1690] | Alarmord [22] | Sammenligner 0
[1691] | Alarmord 2 [23] | Sammenligner 1
[1692] | Advarselsord [24] [ Sammenligner 2
[1693] | Advarselsord 2 [25] [ Sammenligner 3
[1694] | Udv. statusord [26] | Logisk regel O
[1695] | Ekst. statusord 2 [27] | Logisk regel 1
[1830] | Analog indg. X42/1 [28] | Logisk regel 2
[1831] | Analog indg. X42/3 [29] | Logisk regel 3
[1832] | Analog indg. X42/5 [33] | Digital indgang DI18
[1833] | Analog udg. X42/7 [V] [34] | Digital indgang DI19
[1834] | Analog udg. X42/9 [V] [35] | Digital indgang DI27
[1835] [ Analog udg. X42/11 [V] [36] | Digital indgang DI29
[1850] | Sensorless udl. [enhed] [37] | Digital indgang DI32
[3110] | Bypass-statusord [38] | Digital indgang DI33
[50] | Sammenlign 4
51 [Sarmmentign's
Range: Funktion: [60] | Logikregel 4
Application [Application Veelg intervallet i ms mellem [61] | Logikregel 5
dependent* dependant] hver enkelt registrering af
variablerne, der skal logges.
Option: Funktion:
[0] * [ Log altid Veelg Log altid [0] for fortsat logfering.
Option: Funktion: [11 |Log 1 xwv. Veelg Log 1 x v. trig.sign. [1] for betinget
Veelger udlgserhaendelsen. Nar trig.sign. start- og stop-logging vha. par.
udlgserhaendelsen opstar, anvendes et 15-12 Udlgserhaendelse og par. 15-14 Prover
vindue til fastfrysning af loggen. for udloser.
Derefter vil en angivet procentdel af
proverne for forekomsten af udlgser-
haendelsen (15-14 Prover for udlgser) Range: Funktion:
bevares i loggen. 50* | [0-100] [ Indtast procentveerdien af samtlige prover for en
[0] * | FALSK udlgserhaendelse, som skal bevares i loggen. Se
[11 | SAND ogsa 15-12 Udlgserheendelse og 15-13 Logging-
[2] |Kerer tilstand.
[3]1 |Inden for omradet
[4] | Pa reference
[5] | Momentgreense
[6] [|Stremgraense

116 MG.11.CB.01 - VLT’ er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



Danfott

Parameterbeskrivelse

VLT’ HVAC Drive Programming Guide

3.15.3 15-2* Baggrundslogbog

Se op til 50 datalogbgger via array-parametrene i denne
parametergruppe. For alle parametre i gruppen, er [0] de
seneste data og [49] de ldste data. Data logges hver gang
en haendelse forekommer (ikke at forveksle med SLC-
haendelser). Hendelser er i denne sammenhaeng defineret
som en andring pa et af felgende omrader:

1. Digital indgang

2. Digitale udgange (overvages ikke i denne software-
version)

Advarselsord

3

4, Alarmord
5 Statusord
6

Styreord
7. Udvidet statusord

Heendelser logferes med veerdi og tidsstempel i msek. Tidsin-
tervallet mellem to haendelser afhaenger af, hvor ofte
haendelser forekommer (maksimalt en enkelt for hver
scanning). Datalogfgringen er kontinuerlig, men hvis der
forekommer en alarm, gemmes loggen, og veerdierne kan
ses pa displayet. Denne funktion er for eksempel nyttig ved
udferelse af service efter trip. Se baggrundsloggen i denne
parameter via den serielle kommunikationsport eller via
displayet.

15-20 Baggrundslogbog: Hendelse

Array [50]
Range: Funktion:
0* [0-255] | Se de logferte haendelsestyper.

15-21 Baggrundslogbog: Veerdi

Array [50]
Range: Funktion:
0*| [0- Viser den logferte haendelses vaerdi. Haendel-
2147483647 ] sesvaerdierne skal fortolkes i henhold til
denne tabel:
Digital Decimalvaerdi. Se
indgang 16-60 Digital indgang for at

fa en beskrivelse efter
konvertering til binaer
veerdi.

Digital udgang [ Decimalvaerdi. Se

(overvages 16-66 Digital udgang [bin]
ikke i denne  |for at fa en beskrivelse
software- efter konvertering til binaer
version) veerdi.

Decimalvaerdi. Se
16-92 Advarselsord for at fa
en beskrivelse.

Advarselsord

Decimalveaerdi. Se
16-90 Alarmord for at fa en
beskrivelse.

Alarmord

Decimalvzerdi. Se
16-03 Statusord for at fa en
beskrivelse efter konver-

Statusord

tering til binaer vaerdi.

Decimalveerdi. Se
16-00 Styreord for at fa en
beskrivelse.

Styreord

Udvidet
statusord

Decimalveerdi. Se
16-94 Udyv. statusord for at
fa en beskrivelse.

15-22 Baggrundslogbog: Tid

Array [50]
Range: Funktion:
0 ms* | [0 - 2147483647 | Viser, hvornar den logferte haendelse

ms] fandt sted. Tiden males i ms siden start
af frekvensomformeren. Maks.-vaerdien
svarer til ca. 24 dage, hvilket betyder,
at teelleren vil genstarte pa nul efter
denne tidsperiode.

15-23 Baggrundslogbog: Dato og tid

Range: Funktion:
Application [Application Arrayparameter: Dato og
dependent* dependant] tid 0-49: Denne par. viser,

hvornar den logferte
haendelse fandt sted.
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3.15.4 15-3* Alarm-log

Par. i denne gruppe er array-parametre, hvor der kan vises op
til 10 fejllogger. [0] er den seneste registrerede log, og [9] er
den zldste. Fejlkoder, veerdier og tidsstempler er tilgaen-
gelige for samtlige optegnede data.

15-30 Alarm-log: Fejlkode
Array [10]

Range: Funktion:

0*| [0 - 2551 [ Se fejlkoden, og sla betydningen op i kapitlet
Fejlsagning.

15-31 Alarm-log: Veerdi
Array [10]

Range: Funktion:

0*| [-32767 - 32767 1| Viser en ekstra beskrivelse af fejlen. Denne
parameter benyttes overvejende i
kombination med alarm 38 'intern fejl'.

15-32 Alarm-log: Klokkeslaet
Array [10]
Range: Funktion:

0 s*| [0 - 2147483647 s] | Viser tidspunktet, hvor den optegnede
haendelse opstod. Tiden males i

sekunder fra frekvensomformerens
start.

15-33 Alarm-log: Dato og klokkeslaet

Range: Funktion:
Application [Application Arrayparameter; Dato og
dependent* dependant] tid 0-9: Denne par. viser,

hvornar den logferte
haendelse fandt sted.

3.15.5 15-4* Apparatident.

Parametre indeholdende skrivebeskyttede oplysninger om
frekvensomformerens hardware- og softwarekonfiguration.

15-40 FC-type
Range:

Funktion:

0* | [0-01 | Viser FC-typen. Udlzesningen er identisk med
frekvensomformerseriens effektfelt i typekodedefini-
tionen, tegn 1-6.

15-41 Effektdel

Range: Funktion:

0* [ [0-01]]Viser FC-typen. Udlaesningen er identisk med
frekvensomformerseriens effektfelt i typekodedefini-
tionen, tegn 7-10.

15-42 Spaending
Range:

Funktion:

0* | [0- 01| Viser FC-typen. Udlaesningen er identisk med
frekvensomformerseriens effektfelt i typekodedefini-

tionen, tegn 11-12.

15-43 Softwareversion

Range: Funktion:

0 [0 - 0 ]| Viser den kombinerede sw-version (eller
"pakkeversion") bestdende af effekt- og styrings-
software.

15-44 Bestilt typekodestreng

Range: Funktion:

0 [0 - 01| Se den typekodestreng, der kan anvendes ved
genbestilling af frekvensomformeren i den
oprindelige konfiguration.

15-45 Faktisk typekodestreng
Range:
0* [0-01

Funktion:

| Viser den faktiske typekodestreng.

15-46 Apparatbestillingsnummer

Range: Funktion:

0 [0 - 0 ]| Viser det ottecifrede bestillingsnummer, der bruges
til genbestilling af frekvensomformeren i den
oprindelige konfiguration.

15-47 Effektkortbestillingsnr.
Range:
0*

Funktion:

[0-0] | Viser effektkortets bestillingsnummer.

15-48 LCP-id-nr.
Range:
0*

Funktion:

[0-01 | Viser identifikationsnummeret pa LCP.

15-49 SW-id, styrekort
Range:
0*

Funktion:

[0-0] | Viser versionsnummeret pa styrekortets software.

15-50 SW-id, effektkort
Range:
0*

Funktion:

[0-01 | Viser versionsnummeret pa effektkortets software.

15-51 Apparatserienummer

Range: Funktion:

0*

[0-01 | Viser frekvensomformerens serienummer.

15-53 Effektkortserienr.
Range:

Funktion:

0*

[0-01 | Viser serienummeret pa effektkortet.

118 MG.11.CB.01 - VLT’ er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



Parameterbeskrivelse

VLT’ HVAC Drive Programming Guide

15-59 CSIV-filnavn

Range: Funktion:

15-74 Option i port CO
Range:

Funktion:

Application dependent* | [0-0] | Udlaesning af CSIV-filnavn.

3.15.6 15-6* Optionsident.

Denne skrivebeskyttede parametergruppe indeholder info
om hardware- og softwarekonfiguration for optionerne, der
er installeret i port A, B, CO og C1.

15-60 Option monteret
Range: Funktion:

0*

[0-0] | Viser den installerede optionstype.

15-61 Optionens SW-version

Range: Funktion:

0*

[0-0] | Viser den installerede options softwareversion.

15-62 Optionsbestillingsnr.

Range: Funktion:

0* [0 - 0 ]| Viser bestillingsnummeret pa de installerede
optioner.

15-63 Optionsserienr.
Range: Funktion:

0*

[0-0] | Viser serienummeret pa den installerede option.

15-70 Option i port A

Range: Funktion:

0* | [0-0]1 | Viser typekodestrengen for optionen, som er
installeret i port A, med en oversaettelse af typekode-
strengen. For eksempel oversaettes
typekodestrengen "AX" med "Ingen option".

15-71 Port A-optionens SW-version

Range: Funktion:

0 [0 - 0 ] | Viser softwareversionen for optionen installeret i port

15-72 Option i port B
Range:

Funktion:

0* | [0-01 | Viser typekodestrengen for optionen, som er
installeret i port B, med en oversaettelse af typekode-
strengen. For eksempel overseettes
typekodestrengen "BX" med "Ingen option".

15-73 Port B-optionens SW-version

Range: Funktion:

0* | [0-0]| Viser typekodestrengen for den option, som er
installeret i port C, med en oversaettelse af typekode-
strengen. For eksempel overszettes
typekodestrengen "CXXXX" med "Ingen option".

15-75 Port CO-optionens SW-version

Range: Funktion:

0 [0 - 0 ] | Viser softwareversionen for optionen installeret i port
C.

15-76 Option i port C1

Range: Funktion:

0* | [0- 01| Viser optionernes typekodestreng (CXXXX uden
option) og oversattelsen, dvs. "Ingen option".

15-77 Port C1-optionens SW-version

Range: Funktion:

0* | [0 - 01| Softwareversion for optionen installeret i optionsport
C.

3.15.7 15-9* Parameterinfo

15-92 Definerede parametre
Array [1000]

Range: Funktion:

0*| [0-9999 ]| Viser en liste over samtlige definerede parametre i
frekvensomformeren. Listen slutter med 0.

15-93 Modificerede parametre
Array [1000]

Range: Funktion:

0*| [0-9999 ]| Viser en liste over de parametre, der er blevet
andret i forhold til deres fabriksindstilling. Listen
slutter med 0. Andringer er maske ikke synlige,
for op til 30 sekunder efter implementering.

15-98 Apparatident.
Range:
0* | 0-01 |

Funktion:

15-99 Parameter, metadata
Array [23]

Range: Funktion:

0*| [0-9999 ] | Denne parameter indeholder data, der anvendes
af MCT10-softwarevaerktgjet.

0% [0 - 0 ]| Viser softwareversionen for optionen, der er
installeret i port B.
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3.16 Hovedmenu - Dataudlaesninger -
Gruppe 16

3.16.1 16-0* Generel status

16-00 Styreord

Range: Funktion:

0*| [0 - 65535 ] | Viser det styreord, der sendes fra frekvensom-
formeren via den serielle kommunikationsport i
Hex-kode.

16-01 Reference [enhed]

Range: Funktion:
0.000 Reference- [-999999.000 - Viser de aktuelle referen-
FeedbackUnit* 999999.000 ceveerdier, der er pafert
ReferenceFeed- pa impuls- el.
backUnit] analogbasis i apparatet

som folge af konfigurati-
onsvalget i

1-00 Konfigurations-
tilstand (Hz, Nm el. O/
MIN).

16-02 Reference %

Range: Funktion:
0.0 %* | [-200.0 - 200.0 | Viser den totale reference. Den samlede
%] reference er summen af digital, analog,

preset, bus, fastfrys referencer samt
catch-up og slow-down.

16-03 Statusord
Range:

Funktion:

0*| [0 - 65535 ] | Viser det statusord, der sendes fra frekvensom-
formeren via den serielle kommunikationsport i
Hex-kode.

16-05 Vigtigste faktiske veerdi [%]

Range: Funktion:
0.00 %* [ [-100.00 - 100.00 | Vis det to-byte-ord, der blev sendt
%] sammen med statusordet til

busmasteren for at rapportere den
primaere faktiske veerdi.

16-09 Tilpas. udlzes.

Range: Funktion:

0.00 CustomRea- | [-999999.99 - Viser de brugerdefinerede

doutUnit* 999999.99 udlaesninger, der er
CustomRea- defineret i 0-30 Enhed for
doutUnit] tilpasset udleesning,

0-31 Tilpasset udlees.
min.vaerdi og 0-32 Tilpasset
udlees. maks.veerdi.

3.16.2 16-1* Motorstatus

16-10 Effekt [kwW]

Range: Funktion:

0.00 [0.00 - Viser motoreffekt i kW. Den viste veerdi

kW= 10000.00 beregnes pa grundlag af den faktiske
kw] motorspaending og motorstremmen.

Verdien filtreres, hvilket betyder at der kan
ga ca. 30 ms fra en indgangsveerdi andres,
til dataudlaesningsveerdierne aendres.
Oplgsningen pa udlaesningsveaerdien pa

fieldbussen fremkommer i trin pa 10 W.

16-11 Effekt [hp]
Range:

0.00 [0.00 -
hp* [ 10000.00 hp]

Funktion:

Se motoreffekten i hk. Den viste veerdi
beregnes pa grundlag af den faktiske
motorspaending og motorstrammen.
Verdien filtreres, hvilket betyder, at der
kan ga ca. 30 ms fra en indgangsveerdi
andres, til dataudleesningsvaerdierne
2endres.

16-12 Motorspaending

Range: Funktion:

0.0 v*

[0.0 - 6000.0 V] | Viser motorspaendingen - en beregnet
veerdi, der bruges til at styre motoren.

16-13 Frekvens
Range:
0.0 Hz*

Funktion:

[0.0 - 6500.0 Hz] | Viser motorfrekvensen uden resonans-
daempning.

16-14 Motorstram

Range: Funktion:
0.00 A*| [0.00 - Viser den aktuelle motorstrem malt som
10000.00 Al en middelvaerdi, IRMS. Veerdien filtreres,

hvilket betyder, at der kan ga ca. 30 ms fra
en indgangsveerdi sendres, til dataudlaes-
ningsveerdierne aendres.

16-15 Frekvens [%]

Range: Funktion:
0.00 [-100.00 - Viser et to-byte-ord, som rapporterer den
%* 100.00 %] faktiske motorfrekvens (uden resonans-

daempning) som en procentdel (skala
0000-4000 hex) af 4-19 Maks. udgangs-
frekvens. Indstil 9-16 PCD-leesekonfiguration
indeks 1 for at sende det med statusordet i
stedet for MAV.
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16-16 Moment [Nm]

Range: Funktion:

0.0 [-30000.0 - | Viser den momentvaerdi, der paferes

Nm* | 30000.0 motorakslen, med fortegn. Der er ikke
Nm] fuldsteendig linearitet mellem 110 %

motorstrem og moment i forhold til det
nominelle moment. Nogle motorer leverer
imidlertid mere end 160 % moment. Som
felge deraf afheenger minimumveerdien og
maksimumvzerdien af den maksimale
motorstrem og den anvendte motor.
Veerdien filtreres, hvilket betyder, at der kan
ga ca. 1,3 sekunder, fra at en indgangsveerdi
andres, til dataudlaesningsvaerdien aendres.

16-17 Hastighed [O/MIN]
Range:
0 RPM*

Funktion:

[-30000 - 30000 RPM] | Viser det faktiske O/MIN for
motoren.

16-18 Termisk motorbelastning

Range: Funktion:

0 %*| [0 - 100 %] | Se den beregnede termiske belastning pa
motoren. Udkoblingsgraensen er 100 %. Basis
for beregningen er ETR-funktionen, der er
valgt i 7-90 Termisk motorbeskyttelse.

16-22 Moment [%]

Range: Funktion:
0 %*| [-200 - Dette er udelukkende en udlaesningsparameter.
200 %] Viser det faktiske ydede moment i procent af det

nominelle moment baseret pa indstillingen af
motorstarrelse og nominel hastighed i

1-20 Motoreffekt [kW] eller 1-21 Motoreffekt [HK]
og 1-25 Nominel motorhastighed.

Dette er veerdien, der overvages af Kilrembruds-
funktionen, der er indstillet i 22-6*.

16-26 Effekt filtreres [kW]

Range: Funktion:
0.000 kW* | [0.000 - 10000.000 kW] |

16-27 Effekt filtreres [hK]

Range: Funktion:

0.000 hp* | [0.000 - 10000.000 hp] |

3.16.3 16-3* Apparatstatus

16-30 DC Link-spaending
Range: Funktion:
0 Vx| [0 - 10000 V] | Viser en malt veerdi. Veerdien filtreres med en

30 ms tidskonstant.

16-32 Bremseenergi /s
Range: Funktion:

0.000 kW=

[0.000 - 10000.000
kW] en ekstern bremsemodstand,

Viser bremseeffekten, der tilfgres

udtrykt som en gjebliksvaerdi.

16-33 Bremseenergi /2 min

Range: Funktion:
0.000 kw*

[0.000 -
10000.000 kW]

Viser bremseeffekten, der tilfares
til en ekstern bremsemodstand.

Middeleffekten beregnes som et
gennemsnit over de seneste 120
sekunder.

16-34 Kolepl.-temp.

Range: Funktion:

0 C*| [0 - 255 C] | Viser frekvensomformerens kglepladetem-
peratur. Udkoblingsgraensen er 90 + 5 °C, og
motoren kobler ind igen ved 60 + 5 °C.

16-35 Termisk inverterbelastning
Range: Funktion:

0 %*

[0 - 100 %] |Viser vekselretterens belastning i procent.

16-36 Vekselret. nom. strem

Range: Funktion:

[0.01 - Viser vekselretterens nominelle

10000.00 A]

Application
dependent* strem, som skal svare til den

tilsluttede motors typeskiltdata.
Dataene bruges til beregning af

moment, motorbeskyttelse osv.

16-37 Vekselret. maks. stram

Range: Funktion:
Application [0.01 - Viser vekselretterens maksimum
dependent* 10000.00 A] strem, som skal svare til den

tilsluttede motors typeskiltdata.
Dataene bruges til beregning af
moment, motorbeskyttelse osv.

16-38 SL-styreenh., tilstand

Range: Funktion:

0*| [0 - 100 ]| Viser tilstanden for haendelsen, der er under
udferelse af SL-styreenheden.
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16-39 Styrekorttemp.

16-52 Feedback [enhed]

Viser, om logging-bufferen er fuld (se parameter-
gruppen 15-1%*). Logging-bufferen bliver aldrig fuld, nar
15-13 Logging-tilstand er indstillet til Log altid [0].

[0] * | Nej
[ |J

a
16-43 Status for tidsst. handl.
Se tilstanden tidsstyrede handlinger.
Option: Funktion:
[0] * Auto. tidsst. handl.
[1 Tidsst. handl. deakt.
[2] Konst. akt. handl.
[3] Konst. deakt. handl.

16-49 Kilde til stremfejl

Range: Funktion:
0% [0-8]

Veerdi angiver kilden til stremfejlen, herunder:
kortslutning, overstrem og faseubalance (fra venstre):
[1-4] vekselretter, [5-8] reaktans, [0] Ingen fejl
registreret

Efter en kortslutningsalarm (imax2) eller overstrgmsalarm
(imax1 eller faseubalance) vil veerdien indeholde det effekt-
kortserienummer, der er tilknyttet alarmen. Den indeholder
kun et tal, sa der angives det effektkortnummer, der har den
hgjeste prioritet (forst masteren). Vaerdien gzelder for en
effektcyklus, men hvis en ny alarm opstar, bliver den
overskrevet med det nye effektkortnummer (selv om den har
et lavere prioritetsnummer). Veerdien bliver kun ryddet, nar
alarmloggen ryddes (dvs. en 3-fingernulstilling ville nulstille
udlaesningen til 0).

3.16.4 16-5* Ref. & feedb.

16-50 Ekstern reference

Range: Funktion:

0.0*| [-200.0 - 200.0 ] | Viser den samlede referencesum af digital,

analog, preset, bus, fastfrosset reference,

catch-up og slow-down.

Range: Funktion: Range: Funktion:
0C*| [0-100C] | Viser temperaturen pa styrekortet, angivet i °C. 0.000 [-999999.999 - | Se den resulterende feedbac-
ProcessCtrlUnit* | 999999.999 kveaerdi efter behandling af
ProcessCtrlUnit] Feedback 1-3 (se
Option:  Funktion: 16-54 Feedback 1 [enhed],

16-55 Feedback 2 [enhed] og
par. 16-56) i feedback-
manageren.

Se par. 20-0* Feedback.

Verdien begraenses af
indstillingerne i

20-13 Minimumreference/
feedb. og 20-14 Maksimumre-
ference/feedb.. Enhederne
som indstillet i

20-12 Reference-/
feedbackenhed.

Range:

16-53 Digi pot-reference

Funktion:

0.00*

[-200.00 -

200.00 ]

Viser det digitale potentiometer bidrag
til den faktiske reference.

16-54 Feedback 1 [enhed]

Range: Funktion:
0.000 [-999999.999 - Fa vist veerdien for
ProcessCtrlUnit* | 999999.999 Feedback 1, se par. 20-0*

ProcessCtrlUnit]

Feedback.

Verdien begraenses af
indstillingerne

i20-13 Minimumreference/
feedb. og 20-14 Maksimum-
reference/feedb.. Enhederne
som indstillet i

20-12 Reference-/
feedbackenhed.

Range:

16-55 Feedback 2 [enhed]

Funktion:

0.000
ProcessCtrlUnit*

[-999999.999 -
999999.999
ProcessCtrlUnit]

Fa vist veerdien for
Feedback 2, se par. 20-0*
Feedback.

Verdien begraenses af
indstillingerne i

20-13 Minimumreference/
feedb. og 20-14 Maksimum-
reference/feedb.. Enhederne
som indstillet i

20-12 Reference-/
feedbackenhed.
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16-56 Feedback 3 [enhed]

16-61 Klemme 53, koblingsindstilling

indstillingerne i

20-13 Minimumreference/
feedb. og 20-14 Maksimum-
reference/feedb.. Enhederne
som indstillet i

20-12 Reference-/

Range: Funktion: Option: Funktion:
0.000 [-999999.999 - Fa vist veerdien for Viser indstillingen for indgangsklemme 53.
ProcessCtrlUnit* | 999999.999 Feedback 3, se parameter- Strom = 0; Speending = 1.
A Wotd
ProcessCtrlUnit] gruppe 20-0* Feedback. [0] * | Strom
Veerdien begraenses af [11 [Spaending

[21 [Pt 1000 [°C]
[3]1 [Pt 1000 [°F]
[4] [ Ni 1000 [°C]
[5]1 [ Ni 1000 [°F]

16-62 Analog indgang 53

slgjfe. PID-reguleringresultatveerdien i
procent.

3.16.5 16-6* Indgange & udgange

16-60 Digital indgang

Range: Funktion:
0*| [O- Viser signaltilstandene fra de aktive digitale indgange.
1023 ] | Eksempel: Indgang 18 svarer til bit nr. 5, "0"=intet

signal, "1"- signal tilsluttet. Bit 6 virker pa den

modsatte made, aktiv = '0', ikke aktiv = '1" (sikker
standsning-indgang).

Bit 0 Digital indgang, klemme 33

Bit 1 Digital indgang, klemme 32

Bit 2 Digital indgang, klemme 29

Bit 3 Digital indgang, klemme 27

Bit 4 Digital indgang, klemme 19

Bit 5 Digital indgang, klemme 18

Bit 6 Digital indgang, klemme 37

Bit 7 Digital indgang GP 1/0-klemme X30/4
Bit 8 Digital indgang GP 1/0-klemme X30/3
Bit 9 Digital indgang GP 1/0-klemme X30/2
Bit 10-63 Reserveret til fremtidige klemmer

00000000000000000
Em T-33
DIT-32
DIT-29
DIT-27
DIT-19
DIT-18
DIT-37
DIX30/4
DIX30/3
1X30/2
L DIX46/13
L DIX4e/
L DiX46/9
L DIXd6/7
DI X46/5
DIX46/3
DI X46/1

130BA894.10

feedbackenhed. Range: Funktion:
0.000* | [-20.000 - 20.000 ] | Viser den faktiske veerdi pa indgang
Range: Funktion:
0.0 %* | [0.0 - 100.0 %] | Denne parameter viser frek.omf. lukket

Option: Funktion:
Viser indstillingen for indgangsklemme 54.
Strem = 0; Spaending = 1.

[0] * | Strom

[1] | Speending

[21 [Pt 1000 [°C]
[3]1 [Pt 1000 [°F]
[4] [ Ni 1000 [°C]
[5] [ Ni 1000 [°F]

16-64 Analog indgang 54
Range:
0.000*

Funktion:
[-20.000 - 20.000 ] | Viser den faktiske veerdi pa indgang

16-65 Analog udgang 42 [mA]
Range:
0.000*

w1
‘ :h

Funktion:
[0.000 - 30.000 ] [ Viser den faktiske veerdi pa udgang 42 i
mA. Den viste veerdi afspejler valget i
6-50 Klemme 42, udgang.

16-66 Digital udgang [bin]
Range:
0*

Funktion:

[0-15] | Viser den binare veerdi for alle digitale udgange.

16-67 Pulsindgang #29 [Hz]
Range:
0% | [0 - 130000 ] | Se den faktisk frekvensrate pa klemme 29.

Funktion:

16-68 Pulsindgang #33 [Hz]
Range:

0* | [0 - 130000 ] | Viser den faktiske veerdi for den frekvens, der
paferes klemme 33 som pulsindgangssignal.

Funktion:
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16-69 Pulsudgang #27 [Hz]
Range:

Funktion:

0*| [0 - 40000 ] | Viser den faktiske veerdi for impulser, der pafgres
pa klemme 27 i digital udgangstilstand.

16-70 Pulsudgang #29 [Hz]
Range:
0

Funktion:

*

[0 - 40000 ] | Viser den faktiske vaerdi for impulser, der paferes
pa klemme 29 i digital udgangstilstand.

16-71 Releeudgang [bin]

Range: Funktion:
0% [0-511] Viser indstillinger for samtlige relaeer.
Udlaesningsvalg [P16-71]:
Relaeudgang [bin]: 00000 bin
OptionB-kort relae 09
OptionB-kort relae 08
OptionB-kort relae 07
Effektkort relae 02
Effektkort relee 01
1308A195.10
16-72 Teeller A
Range: Funktion:

0*| [-2147483648 - | Se den nuvarende veaerdi for Teeller A.

2147483647 ] Teellere er nyttige som sammenlignero-
perand, se 13-10 Sammenligner, operand.
Veerdien kan nulstilles eller zendres enten
via digitale indgange (parametergruppe
5-1%) eller ved hjeelp af en SLC-handling
(13-52 SL styreenh.-handling).

16-73 Teller B
Range:

0*| [-2147483648 -
2147483647 ]

Funktion:

Se den nuveerende veerdi for Teller B.
Teellere er nyttige som sammenlignero-
perand (73-10 Sammenligner, operand).
Veerdien kan nulstilles eller zendres enten
via digitale indgange (parametergruppe
5-1%) eller ved hjeelp af en SLC-handling
(13-52 SL styreenh.-handling).

16-75 Analog indg. X30/11

Range: Funktion:

0.000* [ [-20.000 - 20.000 ] | Vis den faktiske veerdi pa indgang
X30/11 af MCB 101.

16-76 Analog indg. X30/12

Range: Funktion:

0.000* [ [-20.000 - 20.000 ] | Se den faktiske veerdi pa indgang
X30/12 MCB 101.

16-77 Analog udgang X30/8 [mA]

Range: Funktion:
0.000* [ [0.000 - 30.000 ] | Viser den faktiske veerdi pa udgang
X30/8 i mA.

3.16.6 16-8* Fieldbus & FC-port

Parametre til rapportering af BUS-referencer og styreord.

16-80 Fieldbus, CTW 1
Funktion:

Range:
0*| [0 - 65535 ] | Viser to-byte-styreordet (CTW), der er modtaget
fra busmasteren. Fortolkningen af styreordet

afhaenger af den installerede fieldbus-option og
styreordsprofilen, der er valgt i 8-10 Styreprofil.
Yderligere oplysninger findes i fieldbus-
manualen.

16-82 Fieldbus-REF. 1
Range: Funktion:
0*| [-200 - 200 ] | Viser det to-byte-ord, der er sendt sammen med

styreordet fra busmasteren for at indstille

referenceveerdien.
Yderligere oplysninger findes i fieldbus-
manualen.

16-84 Komm.-optionsstatusord

Range: Funktion:
0*| [0 - 65535 ]| Se det udvidede fieldbus-komm.-optionssta-
tusord.

Yderligere oplysninger findes i fieldbus-
manualen.

16-85 FC-port, CTW 1
Range: Funktion:
0*| [0 - 65535 ] [ Viser to-byte-styreordet (CTW), der er modtaget

fra busmasteren. Fortolkningen af styreordet

afhaenger af den installerede fieldbus-option og
den valgte styreordsprofil, valgt i
8-10 Styreprofil.

16-86 FC-port, REF 1
Range: Funktion:

0*| [-200 - 200 ] | Viser to-byte-statusordet (STW), der er sendt til
busmasteren. Fortolkningen af statusordet

afhaenger af den installerede fieldbus-option og
styreordsprofilen, der er valgt i 8-10 Styreprofil.
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3.16.7 16-9* Diagn.udlaesninger

16-90 Alarmord

Range: Funktion:

0*| [0 - 4294967295 ]| Viser det alarmord, som er sendt via den
serielle kommunikationsport i hex-kode.

16-91 Alarmord 2

Range: Funktion:

0*| [0 - 4294967295 ]| Viser det alarmord 2, der er sendt via den
serielle kommunikationsport i hex-kode.

16-92 Advarselsord

Range: Funktion:

0*| [0 - 4294967295 ]| Viser det advarselsord, der er sendt via den
serielle kommunikationsport i hex-kode.

16-93 Advarselsord 2

Range: Funktion:

0*| [0 - 4294967295 ]| Viser det advarselsord 2, der er sendt via
den serielle kommunikationsport, i hex-
kode.

16-94 Udv. statusord

Range: Funktion:

0*| [0 - 4294967295 ]| Returnerer det udvidede statusord, der er
sendt via den serielle kommunikati-

onsport, i Hex-kode.

16-95 Ekst. statusord 2

Range: Funktion:

0*| [0 - 4294967295 ]| Returnerer det udvidede advarselsord 2,
der er sendt via den serielle kommunikati-

onsport, i Hex-kode.

16-96 Vedligeh.ord
Range: Funktion:

0 | [0- 4294967295 ] |
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3.17 Main Menu - Dataudlaesning 2 - Gruppe
18

3.17.1 18-0* Vedligeh.log:

Denne gruppe indeholder de seneste 10 forebyggende
vedligeholdelseshaendelser. Vedligeholdelseslog 0 er den
seneste, og vedligeholdelseslog 9 er den zldste.

Ved at veelge en af loggerne og trykke pa [OK] kan man finde
vedligeholdelsesdel, handling og tidspunkt for forekomsten i
18-00 Vedligeh.-log: Del - 18-03 Vedligeh.-log: Dato og tid.

Alarmlog-tasten pa LCP ger det muligt at fa adgang til bade
alarmloggen og vedligeholdelsesloggen.

18-00 Vedligeh.-log: Del

Array [10]. Array-parameter; Fejlkode O - 9: Betydningen af
fejlkoden fremgar af afsnittet Fejlsegning i Design Guide.

Range: Funktion:

0* [0-255]

Lokaliser betydningen af vedligeholdel-
sesdelen i beskrivelsen af
23-10 Vedligeholdelsesdel.

18-01 Vedligeh.-log: Handling
Array [10]. Array-parameter; Fejlkode 0 - 9: Fejlkodens betydning

kan findes i afsnittet Fejlsegning i designguiden.
Range: Funktion:

0* [0 -255]

Lokaliser betydningen af vedligeholdel-
sesdelen i beskrivelsen af
23-11 Vedligeh.handling

18-02 Vedligeh.-log: Tid

Array [10]. Array-parameter; Tid 0 - 9: Denne parameter viser,

hvorndr den logferte parameter fandt sted. Tiden males i sek. siden

start af frekvensomformeren.
Range: Funktion:

0 s* [0 - 2147483647 s]

Viser, hvornar den
logferte haendelse indtraf.
Tiden males i sekunder fra
sidste opstart.

18-03 Vedligeh.-log: Dato og tid

Array [10]

Range: Funktion:

Application [Application | Viser, hvornar den logfarte
dependent* [ dependant] haendelse indtraf.

BEMARK!

Dette kraever, at dato og tid er
programmeret i 0-70 dato og tid.

Datoformatet afhanger af indstil-
lingen i 0-71 Datoformat, mens
tidsformatet afhaenger af indstil-
lingen i 0-72 Tidsformat.

18-03 Vedligeh.-log: Dato og tid

Array [10]

Funktion:

BEMARK!

Frekvensomformeren er ikke
udstyret med backup til urfunk-
tionen, og indstillingerne for
dato/tid nulstilles til standard-
veerdierne (2000-01-01 00:00)
efter en nedlukning, medmindre
der er monteret et realtids-
urmodul med backup. |

0-79 Urfejl er det muligt at
programmere en afgivelse af en
advarsel i tilfelde af, at uret ikke
er indstillet korrekt, f.eks. efter
nedlukning. Forkert indstilling af
uret vil pavirke vedligeholdelses-
handelsernes tidsstempler.

Range:

BEMARK!

Nar der monteres et Analog I/O MCB 109-optionskort,
medfalger et batteri-backup til dato og tid.

3.17.2 18-1* Fire mode-log

Loggen daekker de seneste 10 fejl, som er blevet undertrykt
af fire mode-funktionen. Se par. 24-0%, Fire mode. Loggen kan
ses enten via parametrene nedenfor eller ved at trykke pa
knappen alarm-log pa LCP og veelge fire mode-log. Det er
ikke muligt at nulstille fire mode log.

18-10 Fire mode log: Handelse

Range: Funktion:

0%| [0-255]| Denne parameter indeholder et array med 10
elementer. Det lzeste antal repraesenterer en
fejlkode, som svarer til en specifik alarm. Dette kan

findes i afsnittet Fejlsegning i Design Guide.

18-11 Fire mode log: Tid

Range: Funktion:

0 s*[ [0 - 2147483647 s] | Denne parameter indeholder et array
med 10 elementer. Parameteren viser,
hvornar den logferte haendelse fandt
sted. Tiden males i sekunder siden
motorens forste start.
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18-12 Fire mode log: Dato og tid

18-34 Analog udg. X42/9 [V]

Range: Funktion: Range: Funktion:
Application [Application | Denne parameter indeholder et 0.000% | [0.000 - Udlaesning af veerdien pa signalet, der er
dependent* dependant] array med 10 elementer. 30.000 ] pafert klemme X42/9 pa det analoge 1/0-

Parameteren viser, hvilken dato
og tid den logferte haendelse
skete. Funktionen er afhaengig af,
at den aktuelle dato og tid er
blevet indstillet i 0-70 dato og tid.
Bemeaerk: Der er ikke et indbygget
batteribackup af uret. Der skal
anvendes en ekstern backup, f.eks.
den i MCB 109 det analoge I/O-
optionskort. Se Ur-indst., 0-7*.

3.17.3 18-3* Analog I/0

Parametre til rapportering af digitale og analoge |0-porte.

18-30 Analog indg. X42/1

Range: Funktion:
0.000* | [-20.000 - Udlzesning af veerdien pa signalet, der er
20.000 ] pafert klemme X42/1 pa det analoge 1/0-

kort.

Veaerdienhederne, der vises pa LCP, vil svare
til den tilstand, der er valgt i 26-00 Klemme
X42/1, Tilstand.

18-31 Analog indg. X42/3

Range: Funktion:
0.000* | [-20.000 - Udlzesning af veerdien pa signalet, der er
20.000 ] pafert klemme X42/3 pa det analoge 1/O-

kort.

Veaerdienhederne, der vises pa LCP, vil svare
til den tilstand, der er valgt i 26-01 Klemme
X42/3, Tilstand.

18-32 Analog indg. X42/5

Range: Funktion:
0.000* | [-20.000 - Udlzesning af veerdien pa signalet, der er
20.000 ] pafert klemme X42/5 pa det analoge 1/O-

kort.

Veaerdienhederne, der vises pa LCP, vil svare
til den tilstand, der er valgt i 26-02 Klemme
X42/5, Tilstand.

18-33 Analog udg. X42/7 [V]

kort.
Den viste veerdi afspejler valget i
26-50 Klemme X42/9 udgang.

18-35 Analog udg. X42/11 [V]

Range: Funktion:
0.000% | [0.000 - Udlaesning af veerdien pa signalet, der er
30.000 ] pafert klemme X42/11 pa det analoge I/

O-kort.
Den viste veerdi afspejler valget i
26-60 Klemme X42/11 udgang.

Range: Funktion:
0.000* | [0.000 - Udlaesning af veerdien pa signalet, der er
30.000 ] pafert klemme X42/7 pa det analoge 1/0-

kort.
Den viste veerdi afspejler valget i
26-40 Klemme X42/7 udgang.

3.17.4 18-5* Ref. & feedb.

BEMARK!

Sensorless udlaesning kraever en opsaetning af MCT 10 med
sensorless-specifik plug-in.

18-50 Sensorless udl. [enhed]

Range: Funktion:

0.000 [-999999.999 - | Fa vist det tryk eller den
Sensor- 999999.999 gennemstrgmning, der er
lessUnit* SensorlessUnit] resultatet af sensorless

beregninger. Veerdien bruges
ikke til styring. Veerdien
opdateres kun, hvis sensorless
data understgtter bade gennem-
stromning og tryk.
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3.18 Hovedmenu - FC lukket slgjfe - gruppe 20

Denne parametergruppe anvendes til at konfigurere PID-reguleringen til lukket slgjfe, der kontrollerer udgangsfrekvensen for
frekvensomformeren.

3.18.1 20-0* Feedback

Denne parametergruppe bruges til at konfigurere feedbacksignalet til frekvensomformerens PID-regulering til lukket slgjfe.
Uanset om frekvensomformeren er i lukket slgjfe-tilstand eller aben slgjfe-tilstand, kan feedbacksignalerne ogsa vises i frekvens-
omformerens display, bruges til at styre en analog udgang pa frekvensomformeren og overfgres via diverse serielle
kommunikationsprotokoller.

[ | ~
! \ %
[ 2
Seaetpunkt 1 | Setpunkt 9
P 20-21 \ ‘ @
‘ \
Saetpunkt2 o |
P 20-22 ‘ |
\
Setpunkt3 o ‘ Multi-seetpunkt min. |
P20-23 - | Multi-seetpunkt maks. ‘
‘ \
! \
! \
| ) Feedbck
Feedback 1-kilde Feedback konv. Feedback 1 | Kun feedback 1 |
P 20-00 P 20-01 | Kun feedback 2
Kun feedback 3 \
\ Sum (1+2+3) |
Feedback 2-kilde o | Feedback konv. Feedback 2 i Forskel (1-2)
P 20-03 P 20-04 Gennemsnit (1+2+3) ‘
\ Minimum (12/3) |
‘ Maksimum (1]2|3)
Feedback 3-kilde o | Feedback konv. Feedback 3 ‘
P 20-06 P 20-07 e 4
Feedbackfunktion
P 20-20
20-00 Feedback 1-kilde 20-00 Feedback 1-kilde
Option: Funktion: Option: Funktion:
Der kan bruges op til tre forskellige [10] | Analog indg. X42/3
feedbacksignaler til ssmmensaetning [11] | Analog indg. X42/5
af feedbacksignalet til frekvensomfor- [15] | Analog indg. X48/2
merens PID-regulering. [100] | Busfeedback 1
Denne parameter definerer, hvilken af [101] | Busfeedback 2
indgangene der skal bruges som kilde [102] | Busfeedback 3

B el s Vesd See e [104] | Sensorless gen.str. Kraever opsaetning med MCT10 med

Alieg Dnzlzeig SO o) enslog) sensorless-specifik plug-in.

indgang X30/12 henviser til indgange

pa universal-l/O-kortet. [105] [ Sensorless tryk Kraever opsaetning med MCT10 med

sensorless-specifik plug-in.

[0] Ingen funktion

[1] Analog indgang 53

[2] * [ Analog indgang 54
[3] Pulsindgang 29

[4] Pulsindgang 33

[7] Analog indg. X30/11
[8] Analog indg. X30/12
[9]1 | Analog indg. X42/1
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BEM/ERK' 20-02 Feedback 1 Source Unit

Hvis der ikke anvendes feedback, skal kilden indstilles til Option: Funktion:
Ingen funktion [0]. 20-20 Feedbackfunktion bestemmer, 1] | RPM
hvordan dg tre mulige feedbacksignaler skal anvendes af [12] | Pulsess
PID-reguleringen. 20 |s
[21] | I/min
20-01 Feedback 1-konvert. 221 [in
Option: Funktion: [23]1 [m?s
Denne parameter muligger anvendelse af en [24] [ m*/min
konverteringsfunktion pa feedback 1. [25] [m%h
[0] | Lineaer Lineaer [0] har ingen indvirkning pa feedback. (301 | kg/s
M [31] | kg/min
[1] | Kvadratrod | Kvadratrod [1] anvendes almindeligvis, hvis der (32 |kg/h
bruges en trykfgler til levering af flow-feedback [33] [t/min
(flow o< NTryR). [34] [t/h
40] [m/s
[2] | Tryk til Tryk til temperatur [2] bruges i kompressorappli- (401
. . [41] | m/min
temperatur | kationer til at levere temperaturfeedback vha. en
trykfoler. Kelemediets temperatur beregnes vha. (45] |m
folgende formel: [60] |*C
Temperatur = {rmety—amy ~ A 70 {mbar
[71] | bar
hvor A1, A2 og A3 er kelemediumspecifikke 721 | pa
konstanter. Kalemediet skal veelges i 73] | kP
20-30 Kolemiddel. 20-21 Seetpunkt 1 til
. . . [74] | m WG
20-23 Seetpunkt 3 giver mulighed for at indtaste T
vaerdierne A1, A2 og A3 for et kelemedium, der (751 |mm Hg
ikke fremgar af 20-30 Kelemiddel. (80]_| kw
[120] | GPM
[3] | Tryk til flow | Tryk til flow anvendes i applikationer, hvor 11211 | gal/s
Il.thstr(ammen i en kanal skal styres. .Feedback— (1221 | gal/min
signalet repraesenteres af en dynamisk
trykmaling (pitotrer) (123 | gal/h
i [124] | CFM

Flow = Kanal Areal x «Dynamisk Tryk

[125] | ft¥/s
[126] | ft/min
(1271 | f*/h

X Luft Massefylde Faktor
Se ogsa 20-34 Kanal 1 omr. [m2] til 20-38 Luftmas-
sefyldefaktor [%] for indstilling af kanalomrade

og luftmassefylde. L |14
[131] | Ib/min
[4] | Hastighed | Hastighed til flow anvendes i applikationer, hvor [132] | Ib/h
til flow luftstremmen i en kanal skal styres. Feedback- 1140] | fu's
signalet repraesenteres af en 041 | fymin
lufthastighedsmaling.
) [145] | ft
Flow = Kanal Areal x Luft Hastighed S
Se ogsa 20-34 Kanal 1 omr. [m2] til 20-37 Kanal 2 [160] F_
omr. [in2] for indstilling af kanalomrade. (1701 | psi
[171] | Ib/in®
20-02 Feedback 1 Source Unit (172] |in WG
Option: Funktion: (1731 | ft WG
[174] | in Hg
Denne parameter bestemmer den enhed, der
[180] | HP

bruges til denne feedbackkilde forud for udferelse
af feedbackkonverteringen i 20-01 Feedback 1-
konvert.. Denne enhed anvendes ikke af PID-
reguleringen.

[0] *

(11 %

[5] PPM
[10] [ 1/min
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BEMARK! 20-06 Feedback 3-kilde

Denne parameter er kun tilgeengelig ved brug af tryk til
temperaturfeedbackkonvertering.

Hvis valgmuligheden Linezer [0] veelges i 20-01 Feedback 1-
konvert., er indstillingen af enhver valgmulighed i

20-02 Feedback 1-kildeenhed ligegyldig, da konverteringen vil
veere en-til-en.

20-03 Feedback 2-kilde
Option:

Funktion:

Se 20-00 Feedback 1-kilde for at fa flere
oplysninger.

[0] * [Ingen funktion

[1] Analog indgang 53

[2] Analog indgang 54
[3] Pulsindgang 29

[4] Pulsindgang 33

[71 | Analog indg. X30/11
[8] Analog indg. X30/12
[9] Analog indg. X42/1
[10] [Analog indg. X42/3
[11] [Analog indg. X42/5
[15] [Analog indg. X48/2
[100] | Busfeedback 1

[101] | Busfeedback 2

[102] | Busfeedback 3

20-04 Feedback 2-konvertering

Option: Funktion:
Se 20-01 Feedback 1-konvert. for at fa
flere oplysninger.

[0] * | Lineaer

[1]1 | Kvadratrod

[2] | Tryk til temperatur
[3]1 | Tryk til flow

[4] | Hastighed til flow

20-05 Feedback 2-kildeenhed

Option: Funktion:
| | | Se 20-02 Feedback 1-kildeenhed for at fa flere oplysninger. |

20-06 Feedback 3-kilde
Option:

Funktion:
Se 20-00 Feedback 1-kilde for at fa flere
oplysninger.

[0] * [Ingen funktion

[1] Analog indgang 53

[2] Analog indgang 54

Option: Funktion:

[11] [Analog indg. X42/5

[3] Pulsindgang 29

[4] Pulsindgang 33

[71 Analog indg. X30/11

[8] | Analog indg. X30/12

[9] Analog indg. X42/1

[10] | Analog indg. X42/3

[15] | Analog indg. X48/2
[100] | Busfeedback 1
[101] | Busfeedback 2
[102] | Busfeedback 3

20-07 Feedback 3-konvert.

Option: Funktion:
Se 20-01 Feedback 1-konvert. for at fa
flere oplysninger.

[0] * | Lineaer

[11 | Kvadratrod

[2] | Tryk til temperatur
[31 | Tryk til flow

[4] | Hastighed til flow

20-08 Feedback 3-kildeenhed

Option: Funktion:
| | Se 20-02 Feedback 1-kildeenhed for at fa flere oplysninger. |

20-12 Reference-/feedbackenhed

Option: Funktion:
| | Se 20-02 Feedback 1-kildeenhed for at fa flere oplysninger. |

20-13 Minimumreference/feedb.

Range: Funktion:
0.000 [Application | Indtast den gnskede
ProcessCtrlUnit* [ dependant] | minimumveerdi for fjernrefe-

rencen, nar drift med

1-00 Konfigurationstilstand er
indstillet til drift med Lukket
slgjfe [3]. Enhederne er indstillet i
20-12 Reference-/feedbackenhed.

Minimum tilbagefering vil veere
200 % af enten veerdien, der er
indstillet i 20-13 Minimumre-
ference/feedb. eller i

20-14 Maksimumreference/feedb.
- den der har den hgjeste
numeriske vaerdi.

BEMARK!

Hvis drift med 7-00 Konfigurationstilstand er indstillet til aben
slgjfe [0], skal 3-02 Minimumreference anvendes.
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20-14 Maksimumreference/feedb.

Range: Funktion:
100.000 [Application [ Angiv maksimumreference/
ProcessCtrlUnit* [ dependant] feedback for lukket slgjfe-drift.

Indstillingen bestemmer den
hgjeste veerdi, som kan opnas,
ved at legge alle reference-
kilder sammen for lukket slgjfe-
drift. Indstillingen bestemmer
100 % feedback i aben og
lukket slgjfe (samlet feedback-
omrade: -200 % til + 200 %).

Option:

20-20 Feedbackfunktion

Funktion:

ikke med denne funktion. Kun saetpunkt 1
anvendes. Summen af saetpunkt 1 og
eventuelle andre referencer, der matte veere
aktiveret (se par.-gruppe 3-1*), bruges som
setpunktreference for PID-styreenheden.

BEMARK!

Hvis drift med 7-00 Konfigurationstilstand er indstillet til aben
slgjfe [0], skal 3-03 Maksimumreference anvendes.

BEMARK!

PID-styreenhedens dynamik afhaenger af den angivne veerdi i
denne parameter. Se ogsa 20-93 PID-proportionalforst..

Par. 20-13 og par. 20-14 bestemmer ogsa feedback-omradet,
nar feedback anvendes til displayudlzesning med

1-00 Konfigurationstilstand indstillet til dben slgjfe [0]. Samme
betingelse som ovenfor.

3.18.2 20-2* Feedback og seetpkt.

Denne parametergruppe bruges til at bestemme, hvordan
frekvensomformerens PID-regulering skal bruge de tre
mulige feedbacksignaler til styring af frekvensomformerens
udgangsfrekvens. Gruppen bruges ogsa til at lagre de tre
interne saetpunktreferencer.

20-20 Feedbackfunktion

Option: Funktion:
Denne parameter bestemmer, hvordan de tre
mulige feedbacksignaler skal bruges til at styre
frekvensomformerens udgangsfrekvens.

[0] [Sum Sum [0] konfigurerer PID-regulering til at bruge
summen af Feedback 1, Feedback 2 og
Feedback 3 som feedback.
BEMARK!
Ubenyttede feedbacksignaler skal
indstilles til Ingen funktion 20-00 Feedback
1-kilde, 20-03 Feedback 2-kilde eller
20-06 Feedback 3-kilde.
Summen af saetpunkt 1 og eventuelle andre
referencer, der matte veere aktiveret (se par. -
gruppe 3-1*), bruges som satpunktreference
for PID-styreenheden.

[1] | Forskel Forskel [1] konfigurerer PID-regulering til at
bruge forskellen mellem Feedback 1 og
Feedback 2 som feedback. Feedback 3 bruges

Gn.snit

Gennemsnit [2] konfigurerer PID-regulering til
at bruge gennemsnittet af Feedback 1,
Feedback 2 og Feedback 3 som feedback.

BEMARK!

Ubenyttede feedbacksignaler skal
indstilles til Ingen funktion 20-00 Feedback
1-kilde, 20-03 Feedback 2-kilde eller

20-06 Feedback 3-kilde. Summen af
seetpunkt 1 og eventuelle andre
referencer, der matte veere aktiveret (se
par. -gruppe 3-1*), bruges som saetpunk-
treference for PID-styreenheden.

[3]

Minimum

Minimum [3] konfigurerer PID-reguleringen til
at sammenligne Feedback 1, Feedback 2 og
Feedback 3 og anvende den laveste vaerdi som
feedback.

BEMARK!

Ubenyttede feedbacksignaler skal
indstilles til Ingen funktion 20-00 Feedback
1-kilde, 20-03 Feedback 2-kilde eller

20-06 Feedback 3-kilde. Kun satpunkt 1
anvendes. Summen af satpunkt 1 og
eventuelle andre referencer, der métte
vaere aktiveret (se par.-gruppe 3-1%),
bruges som saetpunktreference for PID-
reguleringen.

Maksimum

Maksimum [4] konfigurerer PID-reguleringen til
at sammenligne Feedback 1, Feedback 2 og
Feedback 3 og bruge den hgjeste veerdi som
feedback.

BEMARK!

Ubenyttede feedbacksignaler skal
indstilles til Ingen funktion 20-00 Feedback
1-kilde, 20-03 Feedback 2-kilde eller

20-06 Feedback 3-kilde.

Kun saetpunkt 1 anvendes. Summen af
se@tpunkt 1 og eventuelle andre referencer, der
matte veere aktiveret (se par.-gruppe 3-1%),
bruges som satpunktreference for PID-regule-
ringen.

Multisaetpkt.,
min.

Multiszetpkt, min. [5] konfigurerer PID-
regulering til at beregne forskellen pa
Feedback 1 og Saetpunkt 1, Feedback 2 og
Saetpunkt 2 og Feedback 3 og Seetpunkt 3. Den
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20-20 Feedbackfunktion

BEMARK!

Option: Funktion: Eventuelle ubenyttede feedbacksignaler skal indstilles til
benytter det feedback/saetpunkt-par, hvor "Ingen funktion" i den tilhgrende feedbackkildeparameter:
feedbacksignalet ligger leengst under den 20-00 Feedback 1-kilde, 20-03 Feedback 2-kilde eller
tilsvarende saetpunktreference. Hvis samtlige 20-06 Feedback 3-kilde.
feedbacksignaler ligger over deres tilsvarende
seetpunkter, bruger PID-reguleringen feedback/ Det resulterende feedbacksignal fra den funktion, der er
saetpunkt-parret med den mindste forskel valgt i 20-20 Feedbackfunktion, bruges af PID-reguleringen til
mellem feedback og seetpunkt. at styre frekvensomformerens udgangsfrekvens. Dette
BEM/ARK! feedbacksignal kan ogsa vises i frekvensomformerens

display, bruges til at styre en af frekvensomformerens
Hvis der kun benyttes to feedbacksignaler, analoge udgange og overferes via diverse serielle kommuni-
skal det feedbacksignal, der ikke er i brug, kationsprotokoller.
indstilles til Ingen funktion i
ig;j:oell:leeidsg-coks 1,_::;’5;;5’?- ;_ i;;:d\l;:ecrk o Frekvensomformeren kan konfigureres til at handtere flerzo-
neapplikationer. Der understattes to forskellige
opmaerksom p4, at hver enkelt saetpunk- flerzoneapplikationer:
treference vil veere summen af dens '
respektive parametervaerdi
(20-21 Szetpunkt 1, 20-22 Szetpunkt 2 og »  Flerzone, enkelt szetpunkt
20-23 Seetpunkt 3) og eventuelle andre o Flerzone, flere saetpunkter
EETEIEE, G2 D e L st (2 Forskellen pa de to er illustreret i felgende eksempler:
par.-gruppe 3-1%).
Eksempel 1 — Flerzone, enkelt saetpunkt
[6] | Multiseetpkt., | Multiseetpkt, maks. [6] konfigurerer PID-regule- Et VLT HVAC Drive-system med VAV (variabelt luftvolumen)
maks. ringen til at beregne forskellen pa Feedback 1 skal sikre et minimumtryk ved udvalgte VAV-bokse i en
0g Stpunkt 1, Feedback 2 og Stpunkt 2 kontorbygning. Pa grund af de varierende tryktab i hver
samt Feedback 3 og Sztpunkt 3. Den bruger enkelt kanal kan man ikke ga ud fra, at trykket ved hver
det feedback/satpunkt-par, hvis feedback- enkelt VAV-boks er ens. Det mindste kraevede tryk er ens for
signal ligger laengst over den tilsvarende alle VAV-bokse. Denne styremetode kan konfigureres ved at
s®tpunktreference. Hvis samtlige feedback- indstille 20-20 Feedbackfunktion til option [3], Minimum, og
signaler ligger under deres respektive angive det gnskede tryk i 20-21 Saetpunkt 1. PID-reguleringen
s&tpunkter, bruger PID-reguleringen det foreger ventilatorens hastighed, hvis et af feedbacksig-
feedback/sztpunkt-par, hvor forskellen mellem nalerne er under saetpunktet, og reducerer ventilatorens
feedback og stpunkireferencen er mindst. hastighed, hvis alle feedbacksignalerne er over satpunktet.
BEMARK!
Hvis der kun benyttes to feedbacksignaler,
skal det feedbacksignal, der ikke er i brug,
indstilles til Ingen funktion i
20-00 Feedback 1-kilde, 20-03 Feedback 2-
kilde eller 20-06 Feedback 3-kilde. Veer
opmarksom pa, at hver enkelt seetpunk-
treference vil veere summen af dens
respektive parametervaerdi
(20-21 Seetpunkt 1, 20-22 Seetpunkt 2 og
20-23 Saetpunkt 3) og eventuelle andre
referencer, der matte veere aktiverede (se
parametergruppe 3-1%).
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Eksempel 2 - Flerzone, flere seetpunkter
Det foregaende eksempel kan bruges til at illustrere brugen af flerzonestyring med flere seetpunkter. Hvis zonerne kraever
forskellige tryk ved hver enkelt VAV-boks, kan hvert enkelt seetpunkt angives i 20-21 Saetpunkt 1, 20-22 Saetpunkt 2 og

20-23 Seetpunkt 3. Ved valg af Multiseetpkt., min. [5] i 20-20 Feedbackfunktion, ager PID-regulering ventilatorens hastighed, hvis et
af feedbacksignalerne kommer under dets saetpunkt, og reducerer hastigheden pa ventilatoren, hvis samtlige feedbacksignaler
ligger over deres individuelle saetpunkter.

20-21 Seetpunkt 1

Range: Funktion:

0.000 [-999999.999 - [ Seetpunkt 1 anvendes i

ProcessCtrlUnit* | 999999.999 lukket slgjfe-tilstand til
ProcessCtrlUnit] | angivelse af en szetpunktre-

ference, der bruges af
frekvensomformerens PID-
regulering. Se ogsa
beskrivelsen af

20-20 Feedbackfunktion.

BEMARK!

Den seetpunktreference,
der angives her, fojes til
eventuelle andre
referencer, der matte
veere aktiveret (se par.
gruppe 3-1%).

20-22 Seetpunkt 2

Range: Funktion:

0.000 [-999999.999 - Seetpunkt 2 bruges i lukket

ProcessCtrlUnit* | 999999.999 slgjfe-tilstand til angivelse
ProcessCtrlUnit] af en saetpunktreference,

der kan bruges af frekvens-
omformerens PID-
regulering. Se beskrivelsen
af Feedbackfunktionen,
20-20 Feedbackfunktion.

BEMARK!

Den satpunktreference, der angives her, fgjes til eventuelle
andre referencer, der matte vaere aktiveret (se par.-gruppe

3-1%).

20-23 Seetpunkt 3

Range: Funktion:

0.000 [-999999.999 - | Seetpunkt 3 bruges i lukket

ProcessCtrlUnit* | 999999.999 slgjfe-tilstand til angivelse af
ProcessCtrlUnit] | en seetpunktreference, der

kan bruges af frekvensom-
formerens PID-regulering. Se
ogsa beskrivelsen af

20-20 Feedbackfunktion.

BEMARK!

Den szetpunktreference,
der angives her, fgjes til
eventuelle andre
referencer, der matte
veere aktiveret (se
parametergruppe 3-1%).
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3.18.3 20-3* Feedback av. konv. konv.

I luftkonditioneringskompressorapplikationer er det ofte
nyttigt at styre systemet pa grundlag af kelemidlets
temperatur. Det er imidlertid mere praktisk at male trykket i
det direkte. Denne parametergruppe ger det muligt for
frekvensomformerens PID-regulering at konvertere kalemid-
deltrykmalinger til temperaturveerdier.

20-30 Kelemiddel

Option: Funktion:
Veelg det kglemiddel, der anvendes i kompresso-
rapplikationen. Denne parameter skal angives
korrekt, da tryk til temperatur-konverteringen
ellers ikke bliver korrekt. Hvis det relevante
kelemiddel ikke fremgar af listen fra [0] til [6], skal
der veelges Brugerdef. [7]. Herefter bruges
parameter 20-31 Brugerdef. kalemiddel A1,
20-32 Brugerdef. kelemiddel A2 og 20-33 Brugerde-
fineret kelemiddel A3 til at finde frem til A1, A2 og
A3 til ligningen nedenfor:
Temperatur = m - A3

[0] * | R22

[11 [R134a

[2] |R404a

[3]1 | R407c

[4] [R410a

[51 [R502

[6] R744

[7]1 | Brugerdef.

20-31 Brugerdef. kelemiddel A1

Range: Funktion:
10.0000% | [8.0000 - Brug denne parameter til at angive
12.0000 ] veerdien af koefficienten A1, nar

20-30 Kalemiddel er indstillet til Bruger-
defineret [7].

20-32 Brugerdef. kelemiddel A2

Range: Funktion:
-2250.00% | [-3000.00 - Brug denne parameter til at angive
-1500.00 ] veerdien af koefficienten A2, nar

20-30 Kolemiddel er indstillet til
Brugerdefineret [7].

20-33 Brugerdefineret kalemiddel A3

Range: Funktion:
250.000% | [200.000 - Anvend denne parameter til at angive
300.000 ] veerdien af koefficienten A3, nar

20-30 Kolemiddel er indstillet til Bruger-
defineret [7].

20-34 Ventilator 1-omrade [m2]

Range: Funktion:

Anvendst til indstilling af omradet for luftka-
nalerne i forbindelse med feedback-
konverteringstryk/hastighed til flow.
Enheden (m?) afgares af indstillingen i

0-03 Regionale indstillinger. Ventilator 1
anvendes med feedback 1. | tilfeelde af
flowforskelsstyring skal du indstille

20-20 Feedbackfunktion til [1] Forskel, hvis
flow-ventilator 1 - flow-ventilator 2 skal
styres.

0,500 [0,000 -
m2* 10,000
m2]

20-35 Ventilator 1-omrade [in2]

Range: Funktion:

Anvendt til indstilling af omradet for luftka-
nalerne i forbindelse med feedback-
konverteringstryk/hastighed til flow.
Enheden (cm?) afgares af indstillingen i
0-03 Regionale indstillinger Ventilator 1
anvendes med feedback 1. | tilfelde af
flowforskelsstyring skal du indstille

20-20 Feedbackfunktion til [1] Forskel, hvis
flow-ventilator 1 - flow-ventilator 2 skal
styres.

750 [0 -
15000
cm2]

20-36 Ventilator 2-omrade [m2]

Range: Funktion:

cm2*

Anvendt til indstilling af omradet for luftka-
nalerne i forbindelse med feedback-
konverteringstryk/hastighed til flow.
Enheden (m?) afgeres af indstillingen i

0-03 Regionale indstillinger. Ventilator 2
anvendes med feedback 2. | tilfeelde af
flowforskelsstyring skal du indstille

20-20 Feedbackfunktion til [1] Forskel, hvis
flow-ventilator 1 - flow-ventilator 2 skal
styres.

0,500 [0,000 -
m2* 10,000
m2]
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20-37 Ventilator 2-omrade [in2] 20-60 Sensorless enhed

Range: Funktion: Option: Funktion:
Anvendt til indstilling af omradet for luftka- [124] | CFM
nalerne i forbindelse med feedback- [125] | fod/s
konverteringstryk/hastighed til flow. [126] | fod*/min
Enheden (m?) afggres af indstillingen i 1271 | fod/tim
0-03 Regionale indstillinger. Ventilator 2 [170] | psi
anvendes med feedback 2. | tilfeelde af 11711 | 1b/in?
flowforskelsstyring skal du indstille [172] | tom.vandsajle(rel.)
20-20 Feedbackfunktion til [1] Forskel, hvis 1731 | fe wa
flow-ventilator 1 - flow-ventilator 2 skal (1741 |1 Hg
styres.
cm2* | 15000 Range: Funktion:
cm2] 0* | [0-0] |
|
. 3.18.5 20-7* PID-autooptim.
Range: Funktion:
100 %* [ [50 - 150 [ Indstil luftmassefyldefaktoren for konver- Frekvensomformerens PID-lukket slgjfe-styreenhed
%] tering fra tryk til flow i % relativt til

(parametre 20-**, FCfrekvensomformer) lukket slgjfe) kan
autooptimeres, hvilket vil forenkle idriftssetning og spare tid.
Samtidig sikrer den en ngjagtig justering af PID-regule-
ringen. | forbindelse med brug af autooptimering skal
3.18.4 20-6* Sensorless frekvensomformeren konfigureres til lukket slgjfe i

1-00 Konfigurationstilstand.

luftmassefylden ved havets overflade ved 20
°C (100 % ~ 1,2 kg/m3).

Parameters til sensorless. Se ogsa 20-00 Feedback 1-kilde,

18-50 Sensorless udl. [enhed], 16-26 Effekt filtreres [kW] og Et Grafisk betjeningspanel (LCP)skal bruges for at reagere pa
16-27 Effekt filtreres [hk]. meddelelser under autooptimeringsraekkefalgen.
BEMARK! Frekvensomformeren gar i autooptimeringstilstand ved

aktivering af 20-79 PID-autooptim.. LCP vil derefter instruere

Sensorless enhed og Oplysninger om sensorless kraever s . A
brugeren via vejledninger pé skaermen

opsaetning af MCT10 med sensorless-specifik plug-in.

2060 S | hed Ventilatoren/pumpen startes ved at trykke pa knappen [Auto
. STEoriess Shne On] pa LCP og pafere et startsignal. Hastigheden justeres

Option: Funktion: manuelt ved at trykke pa navigationstasterne [4] eller [¥] pa
Veelg enhed der skal bruges med LCP til et niveau, hvor feedback vil veere omkring systemsaet-
18-50 Sensorless udl. [enhed]. punktet.

[20] |I/s

211 | Vmin BEMARK!

[22] [l/tim Nar motorhastigheden justeres manuelt, er det ikke muligt at

[23] |m’s kere motoren ved maksimum- eller minimumhastighed pa

[24] | m*/min grund af behovet for at give motoren et trin opad i

[25] [m*tim hastigheden under autotilpasning.

[70] | mbar

[71] | bar PID-autooptimering fungerer ved introduktion af trinvise

721 |Pa andringer under drift ved stabil tilstand, hvorefter

1731 | kPa feedbacken overvages. De kraevede veerdier for 20-93 PID-

[74] | m wa proportionalforst. og 20-94 PID-integrationstid udregnes pa

(75 | mm Hg baggrund af feedbacksvaret. 20-95 PID-differentieringstid

(1201 | GPM indstilles til vaerdien 0 (nul). 20-81 PID normal/inv. styring

(1211 | gal/s bestemmes i lgbet af optimeringsprocessen.

[122] [ gal/min

[123] | gal/tim De beregnede veerdier vises pa LCP, og brugeren kan

bestemme, hvorvidt de skal accepteres eller afvises. Nar de er
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blevet accepteret, vil vaerdierne blive skrevet til de relevante
parametre, og PID-autooptimeringstilstand bliver deaktiveret
i 20-79 PID-autooptim.. Afhaengigt af det system, der bliver
styret, kan det tage flere minutter at udfgre autooptime-
ringen.

Det tilrades at indstille rampetider i 3-47 Rampe 1, rampe-op-
tid, 3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid eller 3-51 Rampe 2, rampe-
op-tid og 3-52 Rampe 2, rampe-ned-tid i henhold til
belastningsinertien, for der udfgres en PID-autotilpasning.
Hvis der udferes en PID-autotilpasning med langsomme
rampetider, medferer de autotilpassede parametre typisk i
meget langsom styring. En for hgj feedbacksensorstgj kan
fijernes ved brug af indgangsfilter (parametergrupper 6-**,
5-5% og 26-**, Klemme 53/54 Filtertidskonstant/Pulsfiltertids-
konstant #29/33), fer PID-autotilpasning aktiveres. Det
tilrddes at udfere PID-autotilpasning, nar applikationen kerer
ved typisk drift, dvs. med en typisk belastning, for at opna de
mest ngjagtige styringsparametre.

20-70 Lukket slgjfetype

Option: Funktion:
Denne parameter definerer applikations-
svaret. Standardtilstanden burde vaere
tilstraekkelig til de fleste applikationer. Hvis
applikationssvarhastigheden er kendt, kan
den veelges her. Dette forgger den tid, der
kraeves til udferelse af PID-autotilpasning.
Indstillingen har ingen indvirkning pa
veardien af optimerede parametre og
benyttes kun til autotilpasningsraekke-
folgen.

[0] * | Auto

[11 | Hurtigt tryk

[2] |Langsomt tryk

[3] | Hurtig

temperatur
[4] Langsom temp.

20-71 PID-ydeevne

Option: Funktion:

[0] * [ Normal | Normal indstilling for denne parameter er egnet til
trykregulering i ventilatorsystemer.

[1] | Hurtigt | Hurtig indstilling benyttes normalt i pumpesy-
stemer, hvor der skal opnas et hurtigere kontrolsvar.

20-72 PID-udgangsskift

Range: Funktion:
0.10%| [0.01 - | Denne parameter indstiller omfanget af de trinvise
0.50] 2&ndringer under autotilpasning. Veerdien er en

procentdel af den fulde hastighed. Dvs. hvis den
maksimale udgangsfrekvens i4-13 Motorhastighed,
hgj graense [O/MIN]/4-14 Motorhastighed, hgj
greense [Hz] er indstillet til 50Hz 0,10 er 10 % af
50Hz, hvilket er 5Hz. For at opna den sterste
optimeringsngjagtighed, skal denne parameter

20-72 PID-udgangsskift
Range: Funktion:
indstilles til en veerdi, der vil medfgre aendringer i

feedback pa mellem 10 % og 20 %.

20-73 Min. feedbackniveau

Range: Funktion:
-999999.000 [Application | Det laveste tilladte feedbac-
ProcessCtrlUnit* | dependant] kniveau skal indtastes i

Brugerenheder, som angivet i
20-12 Reference-/
feedbackenhed. Hvis niveauet
bliver lavere end 20-73 Min.
feedbackniveau, afbrydes
autotilpasningen, og der vises
en fejlmeddelelse pa LCP.

20-74 Maks. feedbackniveau

Range: Funktion:
999999.000 [Application | Det hgjeste tilladte feedback-
ProcessCtrlUnit* | dependant] signal skal angives i

Brugerenheder, som angivet i
20-12 Reference-/
feedbackenhed. Hvis niveauet
bliver hgjere end 20-74 Maks.
feedbackniveau, afbrydes
autotilpasningen, og der vises
en fejlmeddelelse LCP.

20-79 PID-autooptim.

Option: Funktion:

Denne parameter starter PID-autotilpasnings-
forlgbet. Nar autotilpasningen er fuldfert, og
indstillingerne er accepteret eller afvist af
brugeren ved tryk pa tasterne [OK] eller [Cancel]
pa LCP ved tilpasningens afslutning, nulstilles
denne parameter til [0] Deaktiveret.

[0] * | Deaktiveret
[1]1 | Aktiveret

3.18.6 20-8* Grundleeggende PID-
indstillinger

Denne parametergruppe bruges til at konfigurere
basisdriften pa frekvensomformerens PID-regulering,
herunder bl.a. hvordan den skal reagere pa feedback, der
ligger over eller under saetpunktet, den hastighed, hvorved
den begynder at arbejde, og hvorndr den skal angive, at
systemet har ndet saetpunktet.
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20-81 PID normal/inv. styring 20-83 PID-starthast. [Hz]

Option: Funktion: Range: Funktion:

[0] * | Normal Normal [0] far frekvensomformerens udgangs- BEMERK!
frekvens til at aftage, nar feedbacksignalet er Denne parameter er kun synlig,
storre end saetpunktsreferencen. Dette er generelt hvis 0-02 Motorhastighedsenhed
for trykstyrede forsyningsventilator- og pumpeap- er indstillet til [1], Hz.
plikationer.

[11 | Inverteret | Inverteret [1] far frekvensomformerens udgangs-
frekvens til at tiltage, nar feedbacksignalet er
storre end saetpunktsreferencen. Dette er generelt Range: Funktion:
for temperaturstyrede keleapplikationer, f.eks. 5%*| [O- Nar forskellen mellem feedbacksignalet og
koletarne. 200 %] [ seetpunktreferencen er mindre end veerdien i denne

parameter, viser frekvensomformerens display "Ker

20-82 PID-starthast. [O/MIN] pa reference". Denne status kan viderekommu-

Range: Funktion: nikeres eksternt ved at programmere funktionen for

Application [Application | Nar frekvensomformeren startes e eligliel elyferne ) ey o et g e eerss!

dependent* | dependant] | ferste gang, vil den i farste omgang [8]. Derudover vil P4 reference-statusbit for

rampe op til denne udgangsha- frekvensomformerens statusord veere hgj (1) for

stighed i aben slgjfe-tilstand, idet serielle kommunikationer.

den folger den aktive rampe op-tid. Pa referencebdndbredden beregnes som en

Nar den udgangshastighed, der er procentdel af seetpunktsreferencen.

programmeret her, opnas, skifter
frekvensomformeren automatisk til 3.18.7 20-9* PID-reguIering
lukket slgjfe-tilstand, og PID-

styreenheden begynder at arbejde. Denne gruppe giver mulighed for manuel justering af denne

PID-regulering. Ved justering af PID-reguleringens parametre

kan styringseffektiviteten evt. forbedres. | afsnittet PID i VLT

HVAC Drive Design Guide, MG.11.Bx.yy finder du flere vejled-
ninger til justering af PID-reguleringsparametrene.

startes.

BEM/ERK!

Dette er nyttigt i applikationer, hvor
den drevne belastning indled-
ningsvis skal accelerere hurtigt til en
minimumshastighed, nar den

. Option: Funktion:
Denne parameter er kun synlig,
hvis 0-02 Motorhastighedsenhed [0] | lkke Ikke aktiv [0] Integratoren fortseetter med at sendre
er indstillet til [0], O/MIN. aktiv veerdi, ogsa efter udgangen har naet en af yderlig-

hederne. Dette kan bagefter medfare en forsinkelse

i @endring af styreenhedens udgang.

20-83 PID-starthast. [Hz] [1] * | Aktiv Aktiv [1] Integratoren bliver last, hvis udgangen af

Range: Funktion: den indbyggede PID-regulering har naet en af

Application [Application | Nar frekvensomformeren startes yderlighederne (min. eller maks.-veerdi), og derfor

dependent* | dependant] | ferste gang, ramper den indled- ikke er i stand til at tilfgje yderligere andring til den
ningsvis op til denne styrede procesparameter. Derved kan styreenheden
udgangsfrekvens i aben slgjfe- svare hurtigere, nar den igen kan styre systemet.

tilstand, idet den felger den aktive

rampe op-tid. Ndr den udgangs- 20-93 PID-proportionalforst.

frekvens, der er programmeret her, Range: Funktion:

opnas, skifter frekvensomformeren 0.50* | [0.00 - 10,00 ] |
automatisk til lukket slgjfe-tilstand,
og PID-reguleringen begynder at

arbejde. Dette er nyttigt i applika-
tioner, hvor den drevne belastning

indledningsvis skal accelerere hurtigt
til en minimumshastighed, nar den
startes.
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Hvis (fejl x forsteerkning) springer med en veerdi lig den, der
er indstillet i 20-14 Maksimumreference/feedb., vil PID-regule-
ringen preve at sendre udgangshastigheden lig med det, der
er indstillet i 4-13 Motorhastighed, haj greense [O/MIN]/

4-14 Motorhastighed, hgj greense [Hz], men i praksis
selvfelgelig begreenset af denne indstilling.
Proportionalbandet (fejl, der far udgangen til at skifte fra
0-100 %) kan beregnes ved hjzelp af formlen:

! )
(Propartlona/ Forstarkning x (Maks. Reference)

BEMARK!
Indstil altid det enskede for 20-14 Maksimumreference/feedb.,
for du indstiller veerdierne for PID-reguleringen i parameter-
gruppe 20-9*,

20-94 PID-integrationstid

Range: Funktion:

20.00 [0.01 - Med tiden akkumulerer integratoren et bidrag

s* 10000.00 | til udgangen fra PID-reguleringen, sa leenge
s] der er en afvigelse mellem referencen/

saetpunkt og feedbacksignaler. Bidraget er
proportionalt med storrelsen pa afvigelsen.
Dette sikrer, at afvigelsen (fejlen) naermer sig
nul.

Hurtig reaktion pa en afvigelse opnas, nar
integrationstiden indstilles til en lav vaerdi. Hvis
den indstilles til for lav en veerdi, kan det dog
gore styringen ustabil.

Den indstillede veerdi er den tid, integratoren
skal bruge for at tilfgje samme bidrag som
proportionaldelen for en bestemt afvigelse.
Hvis veerdien er indstillet til 10.000, vil
styreenheden fungere som en ren proportio-
nalstyreenhed med et P-band baseret pa den
veerdi, der er indstillet i 20-93 PID-proportio-
nalforst. Nar der ikke foreligger nogen
afvigelse, vil udgangen fra proportionalsty-
reenheden veere 0.

20-95 PID-differentieringstid

Range: Funktion:

0.00 [0.00 - | Differentiatoren overvager sendringshastigheden i
s* 10.00 s] [ feedbacksignalet. Hvis feedbacksignalet sendrer sig
hurtigt, justerer den PID-reguleringens udgangs-
signal for at mindske aendringshastigheden i
feedbacksignalet. Hurtig reaktion fra PID-regule-
ringen opnas, nar denne veerdi er hgj. Hvis veerdien
er for hgj, kan frekvensomformerens udgangs-
frekvens imidlertid blive ustabil.

Differentieringstiden er nyttig i situationer, hvor
ekstremt hurtig frekvensomformerreaktion og
praecis hastighedsstyring er pakraevet. Det kan
veere vanskeligt at justere dette med henblik pa
korrekt systemstyring. Differentieringstid anvendes

normalt ikke i VLT HVAC Drive-applikationer.

20-95 PID-differentieringstid

Range: Funktion:
Derfor er det som regel bedst at lade denne
parameter vzere indstillet til veerdien 0 eller IKKE
AKTIV.
Range: Funktion:
5.0¢| [1.0 - | Differentialfunktionen i en PID-regulering reagerer
50.0 1] pa feedbacksignalets sendringshastighed. Som

felge deraf kan en pludselig sendring i feedback-
signalet fa differentialfunktionen til at foretage en
meget stor andring i PID-reguleringens udgangs-
signal. Denne parameter begraenser den maksimale
virkning, som PID-reguleringens differential-
funktion kan udvikle. En mindre veerdi mindsker
den maksimale indvirkning fra PID-reguleringens
differentialfunktion.

Denne parameter er kun aktiv, nar 20-95 PID-
differentieringstid ikke er indstillet til IKKE AKTIV (O
s).
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3.19 Hovedmenu - Udvidet lukket slgjfe -
Gruppe 21

FC 102 giver mulighed for 3 udvidet lukket slgjfe PID-
styreenheder ud over PID-styreenheden. Disse kan
konfigureres uafhaengigt af hinanden til styring af enten
eksterne aktuatorer (ventiler, deempere osv.) eller anvendes
sammen med den interne PID-styreenhed til at forbedre de
dynamiske reaktioner pa sendringer i seetpunkter eller belast-
ningsforstyrrelser.

De udvidede lukket slgjfe PID-reguleringer kan forbindes
indbyrdes eller sluttes til PID lukket slgjfe-reguleringen, sa
der etableres en dobbeltslgjfekonfiguration.

Hvis der skal styres en modulerende enhed (f.eks. en
ventilmotor), skal dette veere en positionsservomotor med
indbygget elektronik, der kan arbejde med et styresignal pa
enten 0-10 V (signal fra et analogt I/O-kort MCB 109) eller et
0/4-20 mA (signal fra kontrolkort og/eller det universelle I/
O-kort MCB 101) kontrolsignal.

Udgangsfunktionen kan programmeres i de fglgende
parametre:

. Kontrolkort, klemme 42: 6-50 Klemme 42, udgang
(indstilling [113]...[115] eller [149]..[151], udv.
lukket slgjfe 1/2/3

. Universal I/O-kort MCB 101, klemme X30/8:
6-60 Klemme X30/8, udgang, (indstilling [113]...[115]
eller [149]..[151], Udv. lukket slgjfe 1/2/3

. Analog 1/0-kort MCB 109, klemme X42/7..11:
26-40 Klemme X42/7 udgang, 26-50 Klemme X42/9
udgang, 26-60 Klemme X42/11 udgang (indstilling
[113]...[115], Udv. lukket slgjfe 1/2/3

Universal I/O-kort og Analog I/O-kort er valgfrie kort.

3.19.1 21-0* Ekst. PID auto-optim.

Hver enkelt udvidet PID-lukket slgjfe-styreenhed (parameter-
gruppe 21-** Ekst. lukket slgjfe) kan autotilpasses, hvilket vil
forenkle idriftseetning og spare tid. Samtidig sikrer den en
ngjagtig justering af PID-reguleringen.

For at benytte PID-autotilpasning er det ngdvendigt, at den
relevante udvidede PID-regulering er blevet konfigureret til
applikationen.

Der skal anvendes et grafisk betjeningspanel (LCP) til at
reagere pa meddelelser under autotilpasningsraekkefalgen.

Den relevante PID-regulering gar i PID-autotilpasnings-
tilstand ved aktivering af autotilpasning i 27-09 PID-autoopt..
LCP vil derefter instruere brugeren via vejledninger pa
skeermen

PID-autotilpasning fungerer ved introduktion af trinvise
andringer, hvorefter feedbacken overvdges. De kraevede
vaerdier for PID-proportionalforstaerkning, 27-21 Ekst. 1
proportionalforst. for EXT CL 1, 21-41 Ekst. 2 proportionalforst.
for EXT CL 2 og 21-61 Ekst. 3 proportionalforst. for EXT CL 3 og
integrationstid, 271-22 Ekst. 1 integr.tid for EXT CL 1, 21-42 Ekst.
2 integr.tid for EXT CL 2 og 21-62 Ekst. 3 integr.tid for EXT CL 3
beregnes fra feedbacksvaret. PID-differentieringstid,

21-23 Ekst. 1 differentieringstid for EXT CL 1, 21-43 Ekst. 2
differentieringstid for EXT CL 2 og 21-63 Ekst. 3 differentier-
ingstid for EXT CL 3 indstilles til vaerdi O (nul). Normal/
inverteret, 21-20 Ekst. 1 normal/inv. styring for EXT CL 1,
21-40 Ekst. 2 normal/inv. styring for EXT CL 2 og 21-60 Ekst. 3
normal/inverteret styring for EXT CL 3 fastleegges i lgbet af
tilpasningsprocessen.

De beregnede veerdier vises pa LCP, og brugeren kan
bestemme, hvorvidt de skal accepteres eller afvises. Nar de er
blevet accepteret, skrives veerdierne til de relevante
parametre, og PID-autotilpasningstilstanden deaktiveres i
21-09 PID-autoopt.. Afhaengig af det system, der bliver styret,
kan det tage flere minutter at udfere PID-autotilpasningen.

En for hgj feedbacksensorstgj kan fjernes ved brug af
indgangsfilter (pararametergrupper 6-**,5-5* og 26-**
Klemme 53/54 Filtertidskonstant/Pulsfiltertidskonstant
#29/33), for PID-autotilpasning aktiveres.

21-00 Lukket slgjfetype

Option: Funktion:
Denne parameter definerer applikations-
svaret. Standardtilstanden burde veere
tilstreekkelig til de fleste applikationer. Hvis
den relative applikationshastighed er kendt,
kan den valges her. Dette forgger den tid,
der kraeves til udfgrelse af PID-autotil-
pasning. Indstillingen har ingen indvirkning
pa veerdien af optimerede parametre og
benyttes kun til PID-autotilpasningsraek-
kefolge.

[0] * | Auto

[1] [Hurtigt tryk

[2] | Langsomt tryk

[3] | Hurtig

temperatur
[4] |Langsom
temp.
Option: Funktion:
[0] * [ Normal | Normal indstilling for denne parameter er egnet til
trykregulering i ventilatorsystemer.
[11 [Hurtigt | Hurtig indstilling benyttes normalt i pumpesy-
stemer, hvor der skal opnas et hurtigere kontrolsvar.
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21-02 PID-udgangsskift

21-09 PID-autoopt.

procentdel af det fulde driftsomrade. Dvs. hvis den
maksimale analoge udgangsspaending er indstillet
til 10V, vil 0,10 vaere 10 % af 10 V, hvilket svarer til
1 V. For at opna den storste tilpasningsngjag-
tighed, skal denne parameter indstilles til en veerdi,
der vil medfere aendringer i feedback pa mellem
10 % og 20 %.

21-03 Min. feedbackniveau

Range: Funktion:
-999999.000% [ [Application [ Det laveste tilladte feedbackniveau
dependant] skal angives i Brugerenheder som

angivet i 27-10 Ekst 1 ref.-/
feedbackenhed for EXT CL 1,

21-30 Ekst 2 ref.-/feedbackenhed for
EXT CL 2 eller 27-50 Ekst 3 ref.-/
feedbackenhed for EXT CL 3. Hvis
niveauet bliver lavere end 27-03 Min.
feedbackniveau, vil PID-autotil-
pasning blive afbrudt, og en

fejlmeddelelse vil blive vist pa LCP.

21-04 Maks. feedbackniveau

Range: Funktion: Option: Funktion:
0.10* [ [0.01 - [ Denne parameter indstiller omfanget af de trinvise [3]1 | Aktiv. Udv. CL 3
0.50] andringer under autotilpasning. Veerdien er en PID

3.19.2 21-1* Udv. LS 1 ref./fb.

@
wn
(32}
<
o
o
)
Ekstern reference FC
P21-13
Indstillet | Ekst. lJukket 'LJJcég_gsongss@nal
punkt slgjfestyreenhed 1 I
P21-15 |
Feedback ‘
P21-14 |
\
\
MCB 101 \
| Udgangssignal
P 6-60

21-10 Ext. 1 Ref./Feedback Unit

Option: Funktion:
Range: Funktion: -
Veelg enheden til reference og feedback.
999999.000* | [Application | Det laveste tilladte feedbackniveau ol
dependant] skal angives i Brugerenheder som 0 %
angivet i 21-10 Ekst 1 ref.-/
feedbackenhedfor EKST LS 1, bl b
21-30 Ekst 2 ref.-/feedbackenhed for (10l 1/min
EKST LS 2 eller 21-50 Ekst 3 ref-/ 0|
feedbackenhed for EKST LS 3. Hvis [12] | Pulse/s
niveauet bliver hgjere end [20] I/s
21-04 Maks. feedbackniveau, afbrydes [21] | l/min
PID-autotilpasning, og der vises en [22] |I/h
fejlmeddelelse pa LCP. [23]1 |m¥s
241 [ m*min
25 o
Option: Funktion: [30] |ka/s
Denne parameter aktiverer den udvidede [311 | kg/min
PID-regulering til autotilpasning og starter [32] |kg/h
PID-autotilpasning til den pageeldende [33] t/min
styreenhed. Nar autotilpasningen er [34] t/h
fuldfert, og indstillingerne er accepteret [40] m/s
eller afvist af brugeren ved tryk pa [41] m/min
tasterne [OK] eller [Cancel] pa LCP ved [45] m
tilpasningens afslutning, nulstilles denne [60] oC
parameter til [0] Deaktiveret. [70] mbar
[0] * | Deaktiv. [71] bar
[11 [ Aktiv. udv. CL 1 [72] Pa
PID [73] | kPa
[2] [ Aktiv. Udv. CL 2 [74] | m WG
PID
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21-10 Ext. 1 Ref./Feedback Unit

21-13 Ekst. 1 referencekilde

Option: Funktion: Option: Funktion:
[75] mm Hg Denne parameter angiver, hvilken
[80] kw af frekvensomformerens indgange,
[120] | GPM der skal behandles som kilde til
[121] |gal/s referencesignalet til lukket slgjfe 1-
[122] |gal/min styreenheden. Analog indgang
23] |gal’h X30/11 og analog indgang X30/12
124] |cem henviser til indgange pa det
125 |fe/s universelle I/O.
[126] |ft/min [0] * | Ingen funktion
[127]1 |ft/h [11 | Analog indgang 53
[130] |Ib/s [2] [Analog indgang 54
[131] [Ib/min [7]1 [Pulsindgang 29
[132] |Ib/h [8] [Pulsindgang 33
[140] |ft/s [20] | Digitalt pot.-meter
[141] | ft/min [21] | Analog indgang X30/11
[145] |ft [22] [ Analog indgang X30/12
[160] |°F [23] [ Analog indg. X42/1
[170] | psi [24] [ Analog indg. X42/3
[1711 | Ib/in? [25] | Analog indg. X42/5
[172] |in WG [29] [ Analog indg. X48/2
[173] |[ft WG [30] [ Udv. lukket slgjfe 1
[174] |[in Hg [31] | Udv. lukket slgjfe 2
[180] [HP [32] [ Udv. lukket slgjfe 3
Range: Funktion: Option: Funktion:
0.000 ExtPID1Unit* [ [Application Veelg minimum for Denne parameter definerer, hvilken af
dependant] lukket slgjfe 1- frekvensomformerens indgange der
styreenhed. skal behandles som kilde til feedback-
signalet til lukket slgjfe 1-
styreenheden. Analog indgang X30/11
Range: Funktion: og analog indgang X30/12 henviser til
100.000 [Application Veelg maks. for lukket slgjfe 1- (e S AT
ExtPID1Unit* dependant] styreenhed. [0] * | Ingen funktion
PID-styreenhedens dynamik (] Analog indgang 53
afhzenger af den angivne [21 | Analog indgang 54
verdi i denne parameter. Se [3] | Pulsindgang 29
0gsa 21-21 Ekst. 1 proportio- [4] | Pulsindgang 33
nalforst.. [71 | Analog indg. X30/11
[8] Analog indg. X30/12
BEM/ERK! [9] Analog indg. X42/1

Indstil altid den gnskede veerdi for 27-12 Ekst. 1 maks.
reference, for du indstiller veerdierne for PID-reguleringen i
parametergruppe 20-9*,

[10] [Analog indg. X42/3
[11] [Analog indg. X42/5

[15] [ Analog indg. X48/2

[100] [ Busfeedback 1

[101] | Busfeedback 2

[102] | Busfeedback 3
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21-15 Ekst. 1 saetpunkt

21-22 Ekst. 1 integr.tid

til veerdien fra den ekst. 1
referencekilde, som er valgt i
21-13 Ekst. 1 referencekilde.

21-17 Ekst. 1 Ref. [Enhed]

Range: Funktion:

0.000 [-999999.999 - Udlaesning af reference-

ExtPID1Unit* 999999.999 veerdien for lukket slgjfe
ExtPID1Unit] 1-styreenheden.

21-18 Ekst. 1 feedback [enhed]

Range: Funktion:
0.000 [-999999.999 - Udlaesning af feedbac-
ExtPID1Unit* 999999.999 kveerdien for lukket slgjfe
ExtPID1Unit] 1-styreenheden.

Range: Funktion: Range: Funktion:

0.000 [-999999.999 - Satpunktsreferencen 10000.00 [0.01 - Med tiden akkumulerer integratoren et

ExtPID1Unit* 999999.999 anvendes i udvidet 1 lukket s* 10000.00 | bidrag til udgangen fra PID-reguleringen,
ExtPID1Unit] slgjfe. Ekst. 1 Seetpunkt fojes s] sa laenge der er en afvigelse mellem

21-19 Ekst. 1 udg. [%]
Range:

Funktion:

0 %* [ [0- 100 %] | Udlaesning af udgangsveerdien for lukket slgjfe
1-styreenheden.

3.19.3 21-2* Udv. LS 1 PID

21-20 Ekst. 1 normal/inv. styring
Option: Funktion:

[0] * [ Normal

Veelg Normal [0], hvis udgangen skal reduceres,
nar feedback er hgjere end referencen.

[11 | Inverteret | Veelg Inverteret [1], hvis udgangssignalet skal

foreges, nar feedback er hgjere end referencen.

21-21 Ekst. 1 proportionalforst.
Range:
0.01*

Funktion:
| 10.00-10001] |

Hvis (fejl x forsteerkning) springer med en veerdi lig den, der
er indstillet i 20-14 Maksimumreference/feedb., vil PID-regule-
ringen preve at eendre udgangshastigheden lig med det, der
er indstillet i par. 4-13/4-14, men i praksis selvfelgelig
begraenset af denne indstilling.

Proportionalbandet (fejl, der far udgangen til at skifte fra
0-100 %) kan beregnes ved hjelp af formlen:

) x (Maks. Reference)

( Proportional ]Forstarkning
BEMARK!

Indstil altid den enskede vaerdi for 20-14 Maksimumreference/
feedb., for du indstiller veerdierne for PID-reguleringen i
parametergruppe 20-9*.

referencen/seetpunkt og feedbacksignaler.
Bidraget er proportionalt med stgrrelsen pa
afvigelsen. Dette sikrer, at afvigelsen
(fejlen) naermer sig nul.

Hurtig reaktion pa en afvigelse opnas, nar
integrationstiden indstilles til en lav veerdi.
Hvis den indstilles til for lav en vaerdi, kan
det dog gere styringen ustabil.

Den indstillede veerdi er den tid,
integratoren skal bruge for at tilfgje samme
bidrag som proportionaldelen for en
bestemt afvigelse.

Hvis veerdien er indstillet til 10.000, vil
styreenheden fungere som en ren proporti-
onalstyreenhed med et P-band baseret pa
den veerdi, der er indstillet i 20-93 PID-
proportionalforst. Nar der ikke foreligger
nogen afvigelse, vil udgangen fra proporti-
onalstyreenheden veere 0.

21-23 Ekst. 1 differentieringstid

Range: Funktion:
0.00 s*| [0.00 - 10.00 | Differentiatoren reagerer ikke pa en
s] konstant fejl. Den giver kun en forstaerkning,

nar feedback aendrer sig. Jo hurtigere
feedback andrer sig, desto kraftigere vil
forstaerkningen fra differentiatoren veere.

21-24 Ekst 1 diff. forst.greense

Range: Funktion:

5.0¢| [1.0 - 50.0 ] | Indstil greense for differentiatorforsteerkning
(DG). DG vil gges ved hurtige andringer.
Begraens DG for at opna ren differentiatorfor-
steerkning ved langsomme aendringer og
konstant differentiatorforsteerkning ved hurtige
andringer.
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3.19.4 21-3* Udv. LS 2 ref./fb.

21-30 Ekst 2 ref.-/feedbackenhed

21-30 Ekst 2 ref.-/feedbackenhed

Option: Funktion:
[11801 [ HK |

Option: Funktion:
21-31 Ekst. 2 min.-reference

Se 21-10 Ekst 1 ref.-/feedbackenhed for at

fa flere oplysninger Range: Funktion:
0] 0.000 ExtPID2Unit* | [Application Se 21-11 Ekst. 1 min.-
11+ | % dependant] reference for at fa flere
5] PPM oplysninger.
[10] [ 1/min
121 |PULS/s Range: Funktion:
[20] |I/s 100.000 [Application Se 21-12 Ekst. 1 maks.
211 | 1/min ExtPID2Unit* dependant] reference for at fa flere
[22] | I/tim oplysninger.
[23] |m%s
25] | m*tim Option: Funktion:
[30] |ka/s Se 21-13 Ekst. 1 referencekilde for at
31] | kg/min fa flere oplysninger.
[32] | kg/tim [0] * | Ingen funktion
[33] |t/min [1] | Analog indgang 53
[34] |t/tim [2] [Analog indgang 54
[40] | m/s [7]1 | Pulsindgang 29
[41] | m/min [8] | Pulsindgang 33
[45] [m [20] | Digitalt pot.-meter
[60] |°C [21] | Analog indgang X30/11
[70] | mbar [22] | Analog indgang X30/12
[71] |bar [23] [ Analog indg. X42/1
[72] |Pa [24] | Analog indg. X42/3
[73] |kPa [25] | Analog indg. X42/5
[74] | m WG [29] [ Analog indg. X48/2
[75] [ mm Hg [30] | Udv. lukket slgjfe 1
[80] | kW [31] | Udv. lukket slgjfe 2
[120] | GPM [32] | Udv. lukket slgjfe 3
[121] [ gal/s
[123] | gal/tim Option: Funktion:
[124] | CFM Se 21-14 Ekst. 1 feedback-kilde for at fa
11251 | fod*/s flere oplysninger.
[126] | fod*/min [0] * |Ingen funktion
[127] | fod®/tim [11 |Analog indgang 53
[130] [ pund/s 2] Analog indgang 54
[131] ] pund/min 3] [Pulsindgang 29
[132] [ pund/tim [4] Pulsindgang 33
[140] [ fod/s [7] Analog indg. X30/11
[141] [ fod/min [8] Analog indg. X30/12
[145] | ft [91 [Analog indg. X42/1
[160] | °F [10] [Analog indg. X42/3
[170] [ psi [11] | Analog indg. X42/5
[171] | Ib/in? [15] |Analog indg. X48/2
[172] | tom.vandsgijle(rel.) [100] | Busfeedback 1
[173] | ft WG [101] | Busfeedback 2
[174] | i Hg [102] | Busfeedback 3
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21-35 Ekst. 2 saetpkt

3.19.6 21-5% Udv. LS 3 ref./fb.

Range: Funktion:
0.000 [-999999.999 - Se 21-15 Ekst. 1 saetpunkt
ExtPID2Unit* 999999.999 for at fa flere Option: Funktion:
ExtPID2Unit] oplysninger. Se 21-10 Ekst 1 ref.-/feedbackenhed for at fa flere
oplysninger.
Range: Funktion: 111+ (%
0.000 [-999999.999 - Se 21-17 Ekst. 1 Ref. [5] PPM
ExtPID2Unit* 999999.999 [Enhed] Udyv. 1-reference [10] [ 1/min
ExtPID2Unit] [Enhed] for at fa flere [11] | RPM
oplysninger. [12] |[Pulse/s
[20] (/s
Range: Funktion: 221 |I/h
0.000 [-999999.999 - Se 21-18 Ekst. 1 feedback [23] | m¥s
ExtPID2Unit* 999999.999 [enhed] for at fa flere [24] | m*/min
ExtPID2Unit] oplysninger. [25] | m¥h
[30] [ka/s
Range: Funktion: [32] |kg/h
0 %*| [0- 100 %] |Se 21-19 Ekst. 1 udg. [%] for at fa flere [33] | t/min
oplysninger. [34] |t/h
[40] | m/s
* [41] | m/min
3.19.5 21-4* Udv. LS 2 PID
[45] |m
3 : [60] |°C
Option: Funktion: 711 | bar
Se 21-20 Ekst. 1 normal/inv. styring for at fa flere [72] | Pa
oplysninger. 73] | kPa
[0] * | Normal [74] | m WG
[1] | Inverteret [75] [ mm Hg
[80] [kw
Range: Funktion: [121] | gal/s
0.01* | [0.00 - 10.00 ] | Se 21-21 Ekst. 1 proportionalforst. for at fa [122] | gal/min
flere oplysninger. [123] | gal/h
[124] [ CFM
Range: Funktion: [126] | f/min
10000.00 s*| [0.01 - 10000.00 s] | Se 21-22 Ekst. 1 integr.tid for at fa [1271 | f/h
flere oplysninger. [130] | Ib/s
[131] | Ib/min
Range: Funktion: [140] | ft/s
0.00 s*| [0.00 - 10.00 s] | Se 21-23 Ekst. 1 differentieringstid for at fa [141] | ft/min
flere oplysninger. [145] | ft
[160] | °F
21-44 Ekst 2 diff.- forst.greense [170] | psi
Range: Funktion: 1711 ] Ib/in®
5.0*| [1.0 - 50.0 ]| Se 21-24 Ekst 1 diff. forst.graense for at & flere [172] | in WG
oplysninger. [173] | ft WG
[174] | in Hg

144 MG.11.CB.01 - VLT’ er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss



Danfott

Parameterbeskrivelse

VLT’ HVAC Drive Programming Guide

21-50 Ext. 3 Ref./Feedback Unit

21-55 Ekst. 3 saetpkt

Option: Funktion: Range: Funktion:
(8o [HP ] | [0.000 [-999999.999 - Se 21-15 Ekst. 1 szetpunkt
. ExtPID3Unit* 999999.999 for at fa flere
Range: Funktion:
0.000 ExtPID3Unit* | [Application Se 21-11 Ekst. 1 min.- 21-57 Ekst. 3 ref. [enhed]
dependant] reference for at fa flere Range: Funktion:
ST D 0.000 [-999999.999 - Se 21-17 Ekst. 1 Ref.
ExtPID3Unit* 999999.999 [Enhed] for at fa flere
ExtPID3Unit] oplysninger.
Range: Funktion:
100.000 [Application Se 21-12 Ekst. 1 maks. 21-58 Ekst. 3 Feedback [Enhed]
ExtPID3Unit* dependant] reference for at fa flere Range: Funktion:
ST, 0.000 [-999999.999 - Se 21-18 Ekst. 1 feedback
ExtPID3Unit* 999999.999 [enhed] for at fa flere
21-53 Ekst. 3 referencekilde ExtPID3Unit] SEETTE
Option: Funktion:

Se 21-13 Ekst. 1 referencekilde for at

21-59 Ekst. 3 udg. [%]

[2] | Analog indgang 54

[7]1 | Pulsindgang 29

[8] | Pulsindgang 33

[20] | Digitalt pot.-meter

[21] [ Analog indgang X30/11

fa flere oplysninger. Range: Funktion:
[0] * [ Ingen funktion 0 %*| [0- 100 %] | Se 21-19 Ekst. 1 udg. [%] for at fa flere
[11 [Analog indgang 53 oplysninger.

3.19.7 21-6* Udv. LS 3 PID

21-60 Ekst. 3 normal/inverteret styring

[22] [ Analog indgang X30/12 Option: Funktion:

(23] [ Analog indg. X42/1 Se 21-20 Ekst. 1 normal/inv. styring for at fa flere
[24] | Analog indg. X42/3 oplysninger.

[25] | Analog indg. X42/5 [0] * | Normal

[29] [ Analog indg. X48/2 [11 | Inverteret

[30] | Udv. lukket slgjfe 1
[31] [ Udv. lukket slgjfe 2
[32] | Udv. lukket slgjfe 3

21-54 Ekst. 3 feedbackkilde
Option: Funktion:
Se 21-14 Ekst. 1 feedback-kilde for at fa

flere oplysninger.

[0] * [Ingen funktion

[11 | Analog indgang 53

[2] Analog indgang 54
[3] Pulsindgang 29

[4] Pulsindgang 33

[71 | Analog indg. X30/11
[8] Analog indg. X30/12
[9]1 | Analog indg. X42/1
[10] [Analog indg. X42/3

21-61 Ekst. 3 proportionalforst.
Range: Funktion:

0.01*| [0.00 - 10.00 ] [ Se 21-21 Ekst. 1 proportionalforst. for at fa
flere oplysninger.

21-62 Ekst. 3 integr.tid
Range:
10000.00 s*

Funktion:

[0.01 - 10000.00 s] | Se 21-22 Ekst. 1 integr.tid for at fa
flere oplysninger.

21-63 Ekst. 3 differentieringstid
Range:
0.00 s*

Funktion:

[0.00 - 10.00 s] | Se 21-23 Ekst. 1 differentieringstid for at fa
flere oplysninger.

21-64 Ekst 3 diff.- forst.greense

[101] | Busfeedback 2
[102] | Busfeedback 3

[11] | Analog indg. X42/5 Range: Funktion:
[15] | Analog indg. X48/2 5.0¢| [1.0 - 50.0 ] | Se 21-24 Ekst 1 diff. forst.greense for at fa flere
[100] [ Busfeedback 1 oplysninger.
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3.20 Hovedmenu - Applikationsfunktioner - Gruppe 22

Denne gruppe indeholder parametre til overvagning af VLT
HVAC Drive-applikationer.

22-00 Ekst. speerreforsinkelse

22-00 Ekst. spaerreforsinkelse

Range: Funktion:

digitale indgang, der er programmeret til ekstern

Range: Eunktion: spaerring, for reaktionen finder sted.
0 s*| [0-600 |Kun relevant, hvis en af de digitale indgange i )
* . 22-01 Effektfiltertid
s] parametergruppe 5-1* er programmeret til Ekstern
speerring [7]. Den eksterne spaerretimer indfgrer en Range: Funktion:
forsinkelse, efter at signalet er fiernet fra den 0.50 s* | [0.02 - 10.00 s] |
3.20.1 22-2* No Flow-det.
Sleep mode 0
777777777777 I
[ |9
Ekstern | ‘ §
sleep mode | ®
. kommando ‘
Detektering af No . |
flow/lav hastighed | Sleep ‘
7777777777777777777777777 | Min drifts | mode
\ P2221 o -1 || timer . |
| Lav effekt _ =1 Slukket ‘ i\/iirer]wesrleep ‘
| detekteret \
L — Detek- ‘ : |
‘ terings- |
L - = - timer — Advarsel | 52240 \
av - .
| hastighed — Alarm | | P 22-41 ‘
detekteret 5 5755~ \
| P22-22 P22-24 P22-23 \ ‘
| || \
| | ! Kaskade !
| \ styringsenhed \
\ | » (udkoblings- |
| \
\ \
\

kommando)

Frekvensomformeren indeholder funktioner til registrering af, hvorvidt systemets belastningsbetingelser tillader standsning af

motoren:
* Lav effektregistrering
* Lav hastighedsregistrering

Et af disse signaler skal veere aktivt i et fastlagt tidsrum (22-24 No Flow-forsink.), fer den valgte handling finder sted. Mulige
handlinger, der kan veelges (22-23 No Flow-funktion): Ingen handling, Advarsel, Alarm, Sleep mode.

No Flow-registrering:

Denne funktion bruges til at registrere en No Flow-situation i pumpesystemer, hvor samtlige ventiler kan lukkes. Kan bruges
bade i forbindelse med styring med den integrerede Pl-regulering i frekvensomformeren eller med en ekstern Pl-regulering. Den
faktiske konfiguration skal programmeres i 71-00 Konfigurationstilstand.

Konfigurationstilstand for

- Integreret Pl-styreenhed: Lukket slgjfe

- Ekstern Pl-styreenhed: Aben slgjfe
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BEMARK!

Gennemfar No Flow-tilpasning, fer Pl-reguleringens parametre indstilles!

FC

130BA253.10

)

L

A Loftehgjde

130BA254.10

Flow

No Flow-registrering er baseret pa maling af hastighed og
effekt. Ved en given hastighed vil frekvensomformeren
beregne effekten ved No flow.

Denne sammenhang er baseret pa justering af to saet
hastigheder og tilknyttet effekt ved No Flow. Ved at
overvage effekten er det muligt at registrere betingelser
uden gennemstremning i systemer med svingende sugetryk,
eller hvor pumpen har en flad karakteristik imod lav
hastighed.

De to datasaeet skal veere baseret pa malinger af effekt ved ca.
50 % og 85 % af den maksimale hastighed med ventilen eller
ventilerne lukket. Dataene programmeres i parameter-
gruppen 22-3*. Det er ogsa muligt at kere en Lav effekt auto-
opsaetning (22-20 Lav effekt autoopsaetn.), som automatisk
gennemgar idriftseetningsprocessen, og som ogsa
automatisk lagrer de malte data. Frekvensomformeren skal
veere indstillet til Aben slgjfe i 7-00 Konfigurationstilstand, nar
den automatiske opsaetning gennemfares (se No Flow-
effektoptim., parametergruppe 22-3*).

BEMARK!

Hvis den integrerede Pl-regulering skal anvendes, skal der
gennemfgres No Flow-tilpasning fer indstilling af Pl-regule-
ringsparametre!

Registrering af lav_hastighed:

Registrering af lav hastighed afgiver et signal, hvis motoren
kerer med minimum hastighed, som defineret i

4-11 Motorhastighed, lav graense [O/MIN] eller 4-12 Motorha-

stighed, lav greense [Hz]. Handlingerne svarer til No Flow-
registrering (individuel udveelgelse er ikke mulig).

Brugen af registrering af lav hastighed begraenser sig ikke til
systemer med situationer med No Flow-situationer, men kan
ogsa finde sted i systemer, hvor drift med min.-hastighed
muligger standsning af motoren, indtil belastningen kreever
en hastighed, som overstiger minimumhastigheden, f.eks.
systemer med ventilatorer og kompressorer.

BEMARK!

| pumpesystemer skal det sikres, at minimumhastigheden i
4-11 Motorhastighed, lav greense [O/MIN] eller 4-12 Motorha-
stighed, lav graense [Hz] er indstillet tilstraekkeligt hejt med
henblik pa registreringen, da pumpen kan kere med ganske
hgj hastighed, selv om ventilerne er lukkede.

Ter pumpe-reqistrering:

No Flow-registrering kan ogsa bruges til at konstatere, om
pumpen er lgbet tor (lavt effektforbrug, hej hastighed). Kan
anvendes bade sammen med den integrerede Pl-regulering
og en ekstern Pl-regulering.

Betingelsen for Ter pumpe-signalet:

- Effektforbrug under No Flow-niveauet

O

«Q

- Pumpen kerer med maks. hastighed eller maks.
reference aben slgjfe, afhaengigt af hvad der er
lavest.
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Signalet skal veere aktivt i et defineret tidsrum (22-27 Tor
pumpefors.), for den valgte handling finder sted.

Mulige handlinger, der kan veelges (22-26 Tor pumpe-
funktion):

- Advarsel
- Alarm

No Flow-registrering skal vaere aktiveret (22-23 No Flow-
funktion) og idriftsat (parametergruppe 22-3*, No Flow-
effektoptim.).

22-20 Lav effekt autoopsaetn.
Start af autoopsaetning af effektdata for No Flow-effektoptim.

Option: Funktion:

22-21 Lav effekt-det.

Option: Funktion:

[0] * | Deaktiveret

Hvis funktionen indstilles til Aktiveret, skal
ibrugtagningen af registrering af lav effekt
udferes for at indstille parametrene i gruppe
22-3* med henblik pa korrekt drift!

[1] | Aktiveret

[0] * [ Off

[1]1 | Aktiv. | Nar automatikken er Aktiveret, aktiveres en
automatisk opsaetningssekvens, der automatisk
indstiller hastigheden til ca. 50 og 85 % af den
nominelle motorhastighed (4-13 Motorhastighed, haj
greense [O/MIN],4-14 Motorhastighed, hgj graense [Hz]).
Ved disse to hastigheder males og lagres effektfor-
bruget automatisk.

For aktivering af automatisk opseaetning:

1. Luk ventilen eller ventilerne for at etablere
en no flow-tilstand

2. Frekvensomformeren skal vzere indstillet til
aben slgjfe (1-00 Konfigurationstilstand).
Bemzerk, at det ogsa er vigtigt at indstille
1-03 Momentkarakteristikker.

BEMARK!

Automatisk opsaetning skal udfgres, nar systemet har naet
den normale driftstemperatur!

BEMARK!

Det er vigtigt, at 4-13 Motorhastighed, hgj greense [O/MIN]
eller 4-14 Motorhastighed, hgj greense [Hz] er indstillet til
motorens maks. driftshastighed!

Det er vigtigt at gennemfere den automatiske opsaetning, for
den integrerede Pl-regulering konfigureres, da indstil-
lingerne nulstilles ved skift til &ben slgjfe i

1-00 Konfigurationstilstand.

BEMARK!

Udfer justeringen med de samme indstillinger i
1-03 Momentkarakteristikker, som for driften efter
justeringen.

22-22 Det. af lav hast.
Option: Funktion:
[0] * | Deaktiveret

[1] | Aktiveret

Veelg aktiveret for at registrere situationer, hvor
motoren arbejder med en hastighed som
defineret i 4-11 Motorhastighed, lav graense [0/
MIN] eller 4-12 Motorhastighed, lav graense [Hz].

22-23 No Flow-funktion

Fzelles handlinger for lav effektregistrering og registrering af lav
hastighed (individuel udvaelgelse er ikke mulig).

Option: Funktion:
[0] * [ Off
[1]1 | Sleep mode | Frekvensomformeren gar i sleep mode og

stopper, nar en no flow-tilstand registreres. Se
parametergruppe 22-4* for programmeringsop-

tioner for Sleep Mode.

[2] | Advarsel Frekvensomformeren fortseetter med at kare
men aktiverer en No flow-advarsel [W92]. En
frekvensomformers digitale udgang eller en
seriel kommunikationsbus kan udsende en

advarsel til andet udstyr.

Frekvensomformeren stopper med at kere og
aktiverer en No flow-alarm [A 92]. En frekvens-
omformers digitale udgang eller en seriel
kommunikationsbus kan udsende en alarm til

[3] [Alarm

andet udstyr.

BEMARK!

Indstil ikke 74-20 Nulstillingstilstand til [13] Uendelig autonul-
stilling, ndr 22-23 No Flow-funktioner indstillet til [3] Alarm.
Dette medfarer, at frekvensomformeren kerer en
kontinuerlig cyklus mellem at kere og stoppe, nar en no
flow-tilstand registreres.

BEMARK!

Hvis frekvensomformeren er udstyret med en konstant
hastighedsbypass med en automatisk bypassfunktion, der
starter bypass, hvis frekvensomformeren oplever en
vedvarende alarmtilstand, skal du serge for at deaktivere
bypassens automatiske bypassfunktion, hvis [3] Alarm er
valgt som no flow-tilstand.
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22-24 No Flow-forsink.

Range: Funktion:

22-27 Ter pumpefors.

Range: Funktion:

10 s*| [1-600 s] | Indstil det tidsrum, hvori lav effekt/lav
hastighed skal forblive registreret for at
aktivere handlingssignalet. Hvis registreringen
forsvinder, for timeren udlgber, nulstilles
timeren.

Veelg den gnskede handling ved ter pumpe-drift.

22-26 Ter pumpe-funktion

Option: Funktion:

[0] * [ Off

[11 | Advarsel Frekvensomformeren vil fortsaette med at
kere men aktiverer en Ter pumpe-advarsel
[W93]. En frekvensomformers digitale udgang
eller en seriel kommunikationsbus kan
udsende en advarsel til andet udstyr.

[2] | Alarm Frekvensomformeren vil fortseette med at

kere og aktiverer en Ter pumpe-alarm [A93].
En frekvensomformers digitale udgang eller
en seriel kommunikationsbus kan udsende en
alarm til andet udstyr.

[3] | Man. Nulstil | Frekvensomformeren vil fortsaette med at
alarm kore og aktiverer en Ter pumpe-alarm [A93].
En frekvensomformers digitale udgang eller
en seriel kommunikationsbus kan udsende en

alarm til andet udstyr.

BEMARK!

Lav effektregistrering skal veere Aktiveret (22-21 Lav effekt-det.)
og idriftsat (med enten parametergruppe 22-3*, No Flow-
effektjustering eller 22-20 Lav effekt autoopseetn.), for at Ter
pumpe-registrering kan bruges.

BEMARK!

Indstil ikke 74-20 Nulstillingstilstandtil [13] Uendelig autonul-
stilling, ndr 22-26 Tar pumpe-funktion er indstillet til [2] Alarm.
Dette vil medfare, at frekvensomformeren kontinuerligt
kerer en cyklus mellem at kgre og stoppe, ndr en Ter pumpe-
tilstand registreres.

BEMARK!

Hvis frekvensomformeren er udstyret med en konstant
hastighedsbypass med en automatisk bypassfunktion, der
starter bypass, hvis frekvensomformeren oplever en
vedvarende alarmtilstand, skal du serge for at deaktivere
bypassens automatiske bypassfunktion, hvis [2] Alarm eller
[3] Man. nulstilling af alarm er valgt som Ter pumpe-
funktionen.

10 s* [ [0 - 600 s] | Definerer i hvor lang tid Ter pumpe-tilstanden
skal veere aktiv, for der aktiveres en advarsel
eller alarm

3.20.2 22-3* No flow-effektoptim.

Reguleringssekvens, hvis der ikke veelges Auto-opsaetning i
22-20 Lav effekt autoopsaetn.:

1. Luk hovedventilen for at afbryde gennemstrom-
ningen
2. Kgr med motoren, indtil systemet har ndet normal

driftstemperatur

3. Tryk pa Hand On-knappen pa LCP, og juster
hastigheden til ca. 85 % af den nominelle
hastighed. Noter den praecise hastighed

4. Aflzes effektforbruget, enten ved at kontrollere den
faktiske strem i datalinjen i LCP eller ved at kalde
16-10 Effekt [kW] eller 16-11 Effekt [hp], i
hovedmenuen. Noter effektudlzesningen

5. Juster hastigheden til ca. 50 % af den nominelle
hastighed. Noter den praecise hastighed

6. Aflzes effektforbruget, enten ved at kontrollere den
faktiske strom i datalinjen i LCP eller ved at kalde
16-10 Effekt [kW] eller 16-11 Effekt [hp], i
hovedmenuen. Noter effektudlaesningen

7. Programmer de benyttede hastigheder i 22-32 Lav
hast. [O/MIN], 22-33 Lav hast. [Hz], 22-36 Hgj hast.
[O/MIN] og 22-37 Hgj hast. [Hz]

8. Programmer de tilknyttede effektveerdier i22-34 Lav
hast.-effekt [kW], 22-35 Lav hast.-effekt [HK],

22-38 Hej hast.-effekt [kW] og 22-39 Hgj hast.-effekt
[HK]

9 Skift tilbage ved hjeelp af Auto On eller Off

BEMARK!

Indstil 7-03 Momentkarakteristikker fer optimeringen finder
sted.

22-30 No-Flow effekt

Range: Funktion:
0.00 kW* [ [0.00 - 0.00 [ Udlzesning af den beregnede No Flow-
kw] effekt ved faktisk hastighed. Hvis effekten

falder til displayveerdien, vil frekvensom-
formeren betragte situationen som en No
Flow-situation.
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22-31 Effektfaktorkor.faktor

22-35

Lav hast.-effekt [HK]

Hvis der registreres en No Flow, nar den ikke
skal veere der, skal indstillingen reduceres. Hvis
der imidlertid ikke registreres en No Flow, nar
den ber veere der, skal indstillingen forages til
mere end 100 %.

22-32

Lav hast. [O/MIN]

Range: Funktion: Range: Funktion:
100 %* [ [1 - 400 | Foretag korrektioner af den beregnede effekt Application [Application | Anvendes, hvis0-03 Regionale
%] ved 22-30 No-Flow effekt. dependent* | dependant] indstillinger er indstillet til

Nordamerika (parameteren er ikke
synlig, hvis der er valgt Interna-
tional).

Indstiller effektforbruget ved 50 %-
hastighedsniveauet.

Denne funktion bruges til lagring
af de veerdier, der er ngdvendige til

MIN (parameteren er ikke synlig,
hvis Hz er valgt).

Indstiller den benyttede
hastighed til 50 %-niveauet.
Denne funktion bruges til lagring
af de veerdier, der er ngdvendige
til indstilling af No Flow-

registrering.

22-33 Lav hast. [Hz]

Range: Funktion:

Application [Application | Skal bruges, hvis 0-02 Motorhastig-
dependent* dependant] hedsenhed er indstillet til Hz

(parameteren er ikke synlig, hvis
der er valgt O/MIN).

Indstiller den benyttede hastighed
til 50 %-niveauet.

Funktionen bruges til lagring af
veerdier, der skal bruges for at
indstille No Flow-registreringen.

22-34 Lav hast.-effekt [kW]

Range: Funktion: indstilling af No Flow-registrering.
Application [Application | Skal anvendes, hvis 0-02 Motorha-
dependent* dependant] stighedsenhed er indstillet til O/ 2N A L [T

Range: Funktion:
Application [Application | Skal anvendes, hvis 0-02 Motorha-
dependent* dependant] stighedsenhed er indstillet til O/

MIN (parameteren er ikke synlig,
hvis Hz er valgt).

Indstiller den benyttede
hastighed til 85 %-niveauet.
Funktionen bruges til lagring af
veerdier, der skal bruges for at
indstille No Flow-registreringen.

22-37 Hoj hast. [Hz]

Range: Funktion:
Application [Application | Skal bruges, hvis 0-02 Motorhastig-
dependent* dependant] hedsenhed er indstillet til Hz

(parameteren er ikke synlig, hvis
der er valgt O/MIN).

Indstiller den benyttede hastighed
til 85 %-niveauet.

Funktionen bruges til lagring af
verdier, der skal bruges for at

indstille No Flow-registreringen.

Range: Funktion:
Application [Application | Skal anvendes, hvis 0-03 Regionale
dependent* | dependant] indstillinger er indstillet til Interna- Range: Funktion:
tional (parameteren er ikke synlig, Application [Application | Skal anvendes, hvis 0-03 Regionale
hvis Nordamerika er valgt). dependent* | dependant] indstillinger er indstillet til Interna-
Indstiller effektforbruget ved 50 %- tional (parameteren er ikke synlig,
hastighedsniveauet. hvis Nordamerika er valgt).
Denne funktion bruges til lagring Indstiller effektforbruget ved 85 %-
af de vaerdier, der er ngdvendige til hastighedsniveauet.
indstilling af No Flow-registrering. Denne funktion bruges til lagring
af de veerdier, der er ngdvendige til
indstilling af No Flow-registrering.
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22-39 Hgj hast.-effekt [HK]

Range: Funktion:
Application [Application | Anvendes, hvis0-03 Regionale
dependent* [ dependant] indstillinger er indstillet til

Nordamerika (parameteren er ikke
synlig, hvis der er valgt Interna-
tional).

Indstiller effektforbruget ved 85 %-
hastighedsniveauet.

Denne funktion bruges til lagring
af de veerdier, der er ngdvendige til
indstilling af No Flow-registrering.

3.20.3 22-4* Sleep Mode

Hvis belastningen pa systemet muligger standsning af
motoren, og belastningen overvages, kan motoren standses
ved at aktivere funktionen Sleep mode. Dette er ikke en
normal Stop-kommando. Motoren rampes ned til 0 O/MIN,
og den magnetiseres ikke lzengere. | Sleep mode overvages
bestemte tilstande for at finde ud af, hvornar der igen er
belastning pa systemet.

Sleep mode kan aktiveres enten via No flow-registrering/
registrering af lav hastighed (skal programmeres via
parametrene for No flow-registrering. Se signalflow-
kurvebladet i parametergruppe 22-2*, No Flow-det.) eller via
et eksternt signal pafert en af de digitale indgange (skal

FC
Dobo
OO0
{0000
0000
= PsL
LT ¥

programmeres via parametrene til konfiguration af de
digitale indgange, par. 5-1* valg af [66] Sleep mode). Sleep
mode er kun aktiveret, ndr ingen wake up-betingelser er til
stede.

Denne handling finder sted ved en fremkant for det paferte
eksterne signal med det formal at anvende en elektrome-
kanisk flowomskifter til at registrere en No Flow-tilstand og
aktivere Sleep mode (i modsat fald ville frekvensomformeren
aldrig ga ud af Sleep mode igen, fordi signalet ville vaere fast
tilkoblet).

BEMARK!

Husk at veelge Sleep Mode [1] i 22-23 No Flow-funktion, hvis
Sleep mode skal baseres pd No Flow-registrering/Minimum-
hastighed.

Hvis 25-26 Udkobl. ved No Flow er indstillet til Aktiveret, vil
aktiveringen af Sleep mode sende en kommando til
kaskadestyreenheden (hvis den er aktiveret) til pabegyndelse
af udkobling af felgepumperne (fast hastighed), for
hovedpumpen standses (variabel hastighed).

Nar der skiftes til Sleep mode, viser den nederste statuslinje i
LCP-betjeningspanelet Sleep mode.

Se ogsa signaldiagrammet i afsnit 22-2* No Flow-det.
Funktionen Sleep mode kan anvendes pa tre forskellige
mader:

130BA255.11

1) Systemer, hvor den integrerede Pl-regulering bruges til at kontrollere tryk eller temperatur, f.eks. trykforggelsessystemer med
trykfeedbacksignal, der sendes til frekvensomformeren fra en tryktransducer. 71-00 Konfigurationstilstand skal vaere indstillet til
Lukket slgjfe, og Pl-reguleringen skal veere konfigureret til de gnskede reference- og feedbacksignaler.

Eksempel: boost-system.
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Hvis der registreres en No Flow, vil frekvensomformeren forgge seetpunktet for trykket for at sikre et svagt overtryk i systemet
(trykforegelse skal indstilles i 22-45 Saetpunkt boost).

Feedbacksignalet fra tryktransduceren overvages, og nar dette tryk er faldet med en fastlagt procentdel under det normale
saetpunkt for trykket (Pset), ramper motoren op igen, og trykket kontrolleres med henblik pa opnaelse af den satte vaerdi (Pset).
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2) | systemer, hvor trykket eller temperaturen styres af en ekstern Pl-regulering, kan wake up-betingelserne ikke baseres pa
feedback fra tryk-/temperaturtransduceren, da saetpunktet ikke er kendt. | eksemplet med boost-systemet er det gnskede tryk,
Pset, ikke kendt. 7-00 Konfigurationstilstand skal veere indstillet til aben slgjfe.

Eksempel: boost-system.
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Motoren stopper, hvis den registrerer lav effekt eller lav hastighed, men referencesignalet (fref) fra den eksterne styreenhed
overvages stadig, og takket veere det lave tryk, der opstar, vil styreenheden gge referencesignalet for at opna mere tryk. Nar
referencesignalet har ndet en fastlagt veerdi, fwake, genstarter motoren.
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Hastigheden indstilles manuelt med et eksternt referencesignal (fjernreference). Indstillingerne (parametergruppe 22-3*) til No

Flow-effektoptimering skal have standardvaerdierne.

Konfigurationsmuligheder, oversigt:

Integreret Pl-regulering Ekstern Pl-regulering eller manuel styring
(7-00 Konfigurationstilstand: Lukket slgjfe) (1-00 Konfigurationstilstand: Aben slajfe)
Sleep mode Wake up Sleep mode Wake up
No Flow-registrering (kun Ja Ja (undtagen manuel
pumper) indstilling af hastighed)
Registrering af lav hastighed Ja Ja
Eksternt signal Ja Ja
Tryk/temperatur (transmitter Ja Nej
tilsluttet)
Udgangsfrekvens Nej Ja
BEMAERK!
Sleep mode er ikke aktiv, ndr lokal reference er aktiv (indstil Range: Funktion:
hastigheden manuelt ved hjzelp af pileknapperne pa LCP). Se Application [Application | Skal bruges, hvis 0-02 Motorhastig-
3-13 Referencested. dependent* dependant] hedsenhed er indstillet til Hz
Fungerer ikke i Hand-tilstand. Auto-opsaetning i dben slgjfe (parameteren er ikke synlig, hvis
skal udferes inden indstilling af indgang/udgang i lukket der er valgt O/MIN). Skal kun
slajfe. anvendes, hvis 7-00 Konfigurati-
onstilstand er indstillet til Aben
Range: Funktion: paferes af en ekstern styreenhed,
10 s* [ [0 - 600 s] | Indstiller den @nskede mindste keretid for CLR TR O
motoren efter en startkommando (digital g ATl 1 DR e 05
indgang eller bus), fer der skiftes til sleep TR S oeid S.c
mode. annulleres.
Range: Funktion: Range: Funktion:
10 s*| [0 - 600 s] | Indstiller den gnskede mindstetid for 10 9% o 0100 S.kaI kun ar'wen(‘ies, }TVIS o Korfﬁguratlons—
s e %] tilstand er indstillet til Lukket slgjfe, og den
tilsidesaetter eventuelle wake up-betingelser. ISR (S reaiee] s il &1
kontrollere trykket.
Indstiller det tilladte trykfald i procent af
setpunktet for trykket (Pset), for sleep mode
Range: Funktion: annulleres.
Application [Application | Skal anvendes, hvis 0-02 Motorha-
dependent* [ dependant] stighedsenhed er indstillet til O/ BEMZRK!

MIN (parameteren er ikke synlig,
hvis Hz er valgt). Ma kun
anvendes, hvis 1-00 Konfigurati-
onstilstand er indstillet til Aben
slgjfe, og hastighedsreferencen
paferes af en ekstern styreenhed.
Indstiller den referencehastighed,
hvorved sleep mode skal
annulleres.

Ved brug i applikationer, hvor den integrerede Pl-styring er
indstillet til inverteret styring (f.eks. keletarnsapplikationer) i
20-71 PID-ydeevne, tilfgjes veerdien i 22-44 Wake-up-ref./fb-
forskel automatisk.
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22-45 Seaetpunkt boost

22-50 Slut pa kurve-funktion

3.20.4 22-5* Slut pa kurve

Slut pa kurve-betingelserne forekommer, nar en pumpe yder
et for stort volumen til at sikre det indstillede tryk. Dette kan
forekomme, hvis der opstar en utaethed i fordelingsrarsy-
stemet efter pumpen, som far pumpen til at kere til enden af
pumpekarakteristikken, der er gyldig for den maksimale
hastighed, der er indstillet i 4-13 Motorhastighed, hgj graense
[O/MIN] eller 4-14 Motorhastighed, hgj graense [Hz].

Hvis feedbacksignalet er 2,5 % af den programmerede veerdi
i 20-14 Maksimumreference/feedb. (eller numerisk veerdi af
20-13 Minimumreference/feedb., afhaengigt af hvad der er
hgjst) under saetpunktet for det enskede tryk for et angivet
tidsrum (22-51 Slut pa kurvefors..), og pumpen kerer med
maksimumbhastigheden i 4-13 Motorhastighed, hgj greense [0/
MIN] eller 4-14 Motorhastighed, hgj greense [Hz], finder
funktionen i 22-50 Slut pd kurve-funktion sted.

Det er muligt at fa et signal pa en af de digitale udgange ved
at veelge Slut pa kurve [192] i parametergruppe 5-3* Digitale
udgange og/eller parametergruppe 5-4* Relzeer. Signalet vil
veere til stede, nar en Slut pa kurve-tilstand forekommer, og
valget i 22-50 Slut pa kurve-funktion er forskellig fra Ikke aktiv.
Slut pa kurve-funktionen kan kun bruges ved betjening af
den indbyggede PID-regulering (lukket slgjfe i 7-00 Konfigu-
rationstilstand).

Range: Funktion: Option: Funktion:
0 %* | [-100 - | Skal kun anvendes, hvis 1-00 Konfigurationstilstand [0] * | Off Slut pa kurve-overvagning er ikke aktiv.

100 %)] | er indstillet til Lukket slgjfe, og den integrerede PI- 1] | Advarsel Frekvensomformeren vil fortsat kere, men
regulering benyttes. | systemer med f.eks. konstant aktiverer en Slut pa kurve-advarsel [W94]. En
7SRNG € i a ffertlel &5 g Tpthet | frekvensomformers digitale udgang eller en
systemet, for motoren standses. Herved forleenges seriel kommunikationsbus kan udsende en
det tidsrum, hvori motoren er standset, og hyppige advarsel til andet udstyr.
starter/standsninger undgas.

Indstil det gnskede overtryk/den @nskede overtem- (2] | Alarm Frekvensomformeren vil stoppe med at kere,
peratur i procent af seetpunktet for trykket (Pset)/ men aktiverer en slut pa kurve-alarm [A 94]. En
temperaturen, fgr der skiftes til Sleep mode. frekvensomformers digitale udgang eller en
Hvis der indstilles for 5 %, bliver boost-trykket seriel kommunikationsbus kan udsende en
Pset*1.05. De negative veerdier kan bruges til f.eks. alarm til andet udstyr.
keletdrnsstyring, hvor der er brug for en negativ [3] | Man. Nulstil | Frekvensomformeren vil stoppe med at kere,
&ndring. alarm men aktiverer en slut pa kurve-alarm [A 94]. En
frekvensomformers digitale udgang eller en
seriel kommunikationsbus kan udsende en
Range: Funktion: alarm til andet udstyr.
60 s [0 - 600 Ska.l kun' anvo?ndes, hvis 1.-00 Konﬁgur'atlonstllstand BE M /E RK!
s] er indstillet til Lukket slgjfe, og den integrerede
Pl-styreenhed bruges til at kontrollere trykket. Automatisk genstart vil nulstille alarmen og starte systemet
Indstil det maksimale tidsrum, hvori boost-tilstand igen.
skal veere tilladt. Hvis det fastlagte tidsrum
overskrides, skiftes der til Sleep mode, og der BEMERK!
ventes ikke p3, at det indstillede boost-tryk nas. Indstil ikke 74-20 Nulstillingstilstandtil [13] Uendelig autonul-

stilling, ndr 22-50 Slut pd kurve-funktion er indstillet til [2]
Alarm. Dette vil fa frekvensomformeren til kontinuerligt at
kare en cyklus mellem kersel og stop, nér der registreres en
Slut pa kurve-tilstand.

BEMARK!

Hvis frekvensomformeren er udstyret med en konstant
hastighedsbypass med en automatisk bypassfunktion, der
starter bypass, hvis frekvensomformeren oplever en
vedvarende alarmtilstand, skal du sgrge for at deaktivere
bypassens automatiske bypassfunktion, hvis [2] Alarm eller
[3] Man. Nulstil alarm er valgt som Slut pa kurve-funktionen.

22-51 Slut pa kurvefors.

Range: Funktion:
10 s*| [0 - 600 | Nar der registreres en Slut pa kurve-tilstand,
s] aktiveres en timer. Nar den tid, der er indstillet i

denne parameter, udlgber, og Slut pa kurve-
tilstanden har veeret konstant i hele perioden,
aktiveres den funktion, der er indstillet i
22-50 Slut pa kurve-funktion. Hvis tilstanden
forsvinder, inden timeren udlgber, nulstilles
timeren.
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3.20.5 22-6* Kilrembrudsregistrering

Kilremsbrudsregistreringen kan anvendes bade i systemer
med dben og lukket slgjfe til pumper, ventilatorer og
kompressorer. Hvis det ansldede motormoment ligger under
momentvaerdien for kilremsbrud (22-61 Kilrembrudsmoment),
og frekvensomformerens udgangsfrekvens er over eller lig
med 15 Hz, udfaeres kilremsbrudsfunktionen (22-60 Kilrem-
brudsfunktion)

22-60 Kilrembrudsfunktion

Veelger den handling, der skal udferes i tilfelde af registrering af
kilremsbrudstilstanden

Option: Funktion:
[0] * [ Off

[11 | Advarsel

Frekvensomformeren fortsaetter med at kere, mens
den aktiverer en Advarsel for kilremsbrud [W95]. En
frekvensomformers digitale udgang eller en seriel
kommunikationsbus kan udsende en advarsel til
andet udstyr.

[2] | Trip Frekvensomformeren stopper med at kere og
aktiverer en Alarm for kilremsbrud [A 95]. En
frekvensomformers digitale udgang eller en seriel
kommunikationsbus kan udsende en alarm til

andet udstyr.

BEMARK!

Indstil ikke 74-20 Nulstillingstilstand til [13] Uendelig autonul-
stilling, nar 22-60 Kilrembrudsfunktion er indstillet til [2] Trip.
Dette vil medfare, at frekvensomformeren kontinuerligt
kerer en cyklus mellem at kere og stoppe, ndr en kilrems-
brudstilstand registreres.

BEMARK!

Hvis frekvensomformeren er udstyret med en konstant
hastighedsbypass med en automatisk bypassfunktion, der
starter bypass, hvis frekvensomformeren oplever en
vedvarende alarmtilstand, skal du serge for at deaktivere
bypassens automatiske bypassfunktion, hvis [2] Trip er valgt
som kilremsbrudsfunktionen.

22-61 Kilrembrudsmoment

Range: Funktion:
10 %*

[0 - 100 %] | Angiver kilremsbrudsmoment som en

procentdel af det nominelle motormoment.

22-62 Kilrembrudsforsinkelse

Range: Funktion:
10s| [0-600 s]

Angiver det tidsrum, hvori kilremsbrudstil-
standen skal veere aktiv, for at den handling, der
er valgt i 22-60 Kilrembrudsfunktion, udferes.

3.20.6 22-7* Kort cyklusbeskyttelse

Ved styring af kelemiddelkompressorer vil der ofte veere
behov for at begraense antallet af starter. En made at gore
dette pa er at sikre en min. karetid (tid mellem start og stop)
og et mindste interval mellem starter.

Det betyder, at enhver normal stopkommando kan
tilsidesaettes af funktionen Min. keretid (22-77 Min. keretid),
og at enhver normal startkommando (Start/Jog/Fastfrys) kan
tilsidesaettes af funktionen Interval mellem starter

(22-76 Interval mellem starter).

Ingen af de to funktioner er aktive, hvis tilstandene Hand On
eller Off er aktiveret via LCP. Hvis der veaelges Hand On eller
Off, nulstilles de to timere til 0 og begynder ikke at telle, for
der trykkes pa Auto, og der pafgres en aktiv startkommando.

BEMARK!

En frilebskommando eller manglende startbetingelsessignal
tilsidescetter bade funktionen minimum keretid og
funktionen interval mellem starter.

22-75 Kort cyklusbeskyttelse

Option: Funktion:
[0] * | Deaktiveret | Timeren, som er indstillet i 22-76 Interval mellem
starter er deaktiveret.

[1]1 | Aktiveret Timeren, som er indstillet i 22-76 Interval mellem

starter er aktiveret.

22-76 Interval mellem starter

Range: Funktion:
Application [Application Indstiller det gnskede mindste
dependent* dependant] tidsrum, der skal forlgbe mellem

to starter. Enhver normal
startkommando (Start/Jog/
Fastfrys) tilsideseettes, indtil
timeren er udlgbet.

22-77 Min. keretid

Range: Funktion:

0 s*[ [Application | Indstiller det tidsrum, der gnskes som
minimumkeretid efter en normal
startkommando (Start/Jog/Fastfrys). Enhver

normal stopkommando ignoreres, indtil det

dependant]

fastlagte tidsrum er forlgbet. Timeren
begynder at telle efter en normal
startkommando (Start/Jog/Fastfrys).

Timeren tilsidesaettes af kommandoerne
Frilob (inverteret) eller Ekstern spaerring.

BEMARK!

Fungerer ikke i kaskade-tilstand.
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3.20.7 22-8* Flow-kompensering

I nogle tilfelde er det ikke muligt at placere en tryktransducer ved et fijernpunkt i systemet, og den kan udelukkende placeres
teet pa ventilator-/pumpetrykstudsen. Flow-kompensering fungerer ved at tilpasse satpunktet i henhold til udgangsfrekvensen,
som naesten er proportionel med gennemstrgmningen, derved kompenseres der for starre tab ved hgjere gennemstrgmnings-
hastigheder.

Hpesion (kraevet tryk) er seetpunktet for frekvensomformerens
lukket slgjfe (PI)-drift og indstilles til lukket slgjfe-drift uden
gennemstremningskompensation.

Det anbefales at anvende slipkompensering og O/MIN som enhed.

130BA383.11

BEMARK!

Nar der anvendes gennemstremningskompensation
sammen med kaskadestyreenheden (parametergruppe 25-
*#*), vil det faktiske saetpunkt ikke vaere afhangigt af
hastigheden, men af antal pumper, der indkobles. Se
nedenstdende tabel:

H (hoved)

130BA547.1C

A
HDESIGN
Seetpunkt |~~~ T T ]

Huw
P22-87

1 2 3
Antal pumper

Der findes to metoder, som kan anvendes, afhaengigt af, hvorvidt hastigheden ved systemdesignpunktet er kendt eller ej.
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Hastighed ved Hastighed ved
Det anvendte parameternummer Designpunkt Designpunkt Kaskadestyreenhed
KENDT UKENDT

Flow-kompensering, 22-80 + + +
Kvadratlineaer kurveapproksimering, 22-81 + + -
Beregning af arbejdspkt, 22-82 + + -
Hastighed ved No Flow, 22-83/84 + + -
Hastighed ved designpunkt, 22-85/86 + - -

Tryk ved No Flow, 22-87 + + +

Tryk ved nominel hast., 22-88 - + -

Flow ved designpunkt, 22-89 - + -

Flow ved nom. hast., 22-90 - + -

Option: Funktion: Option: Funktion:

[0] * | Deaktiveret | [0] Deaktiveret: Seetpunktskompensation ikke Eksempel 1: Hastigheden ved systemdesignar-

aktiv. bejdspunkt er kendt:

Hihoved)

[1] | Aktiveret [1] Aktiveret: Seetpunktskompensation er aktiv.

1308A385.11

Ved aktivering af denne parameter kan der

foretages en flow-kompenseret saetpunkts- g
handling.

22-81 Kvadratlineaer kurveapproksimering |

Range: Funktion:

100 %* | [0 - 100 %] | Eksempel 1: Ved at lzese fra Hpesien -punktet og Qpesien -
Ved justering af denne parameter kan punktet pa det datablad, der viser karakteristikker
formen pa kontrolkurven justeres. for det specifikke udstyr ved forskellige
0 = Linezer hastigheder, er det muligt at finde punkt A, som
100 % = Ideel form (teoretisk). er systemdesignpunktet. Pumpekarakteristikken

BEM/ERKI ved dette punkt skal identificeres og den
¢ tilknyttede hastighed skal programmeres. Ved at
lkke synlig, nar den kerer i kaskade. lukke ventilerne og justere hastigheden, indtil

Hmin opnas, er det muligt at fastleegge
H (hoved) hastigheden ved no flow.
Ved at tilpasse 22-81 Kvadratlinezer kurveapproksi-

mering, kan formen pa kontrolkurven justeres

130BA388.11

uendeligt.

Eksempel 2:

Hastighed ved systemdesignarbejdspunkt er ikke
kendt: | tilfeelde, hvor hastigheden ved systemde-
signpunkt er ukendt, skal der bestemmes et
andet punkt pa referencekurven ved hjalp af

Styrekurve dataarket. Ved at se pa kurven for den nominelle

Q (gennemstramning) hastighed og indtegne designtrykket (Hpesin,
Punkt C), er det muligt at fastlegge gennem-
stremningen ved trykket Qratep. P4 samme made
er det muligt at fastleegge trykket Hp ved den
gennemstrgmning ved at indtegne designgen-
nemstremningen (Qoesign, punkt D). Nar disse to
punkter pa pumpekurven og Hwmin er kendt, som
beskrevet ovenfor, kan frekvensomformeren
beregne referencepunkt B og pa den made
indtegne styrekurven, som ogsa vil omfatte

systemdesignarbejdspunkt A.
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22-82 Beregning af arbejdspkt

Option: Funktion:

1308A387.11

HNOMINEL
2288
HDESIGN
smtpunkt

QDESIGN Q NOMINEL Q(gennem-
289 P2290 S

[0
* aktiveret. Skal anvendes, hvis hastigheden ved

Deaktiveret

Deaktiveret [0]: Beregning af arbejdspunkt er ikke

designpunkt er kendt (se tabellen ovenfor).

[1] | Aktiveret

—

Aktiveret [1]: Beregning af arbejdspunkt er aktiv.
Nar denne parameter er aktiveret, er det muligt at
beregne den ukendte hastighed for systemdesig-
narbejdspunktet ved 50/60 Hz, pa baggrund af
indgangsdata i 22-83 Hast. v. No Flow [O/MIN]
22-84 Hast. v. No Flow [Hz], 22-87 Tryk ved No Flow-
hast., 22-88 Tryk ved nominel hast., 22-89 Flow ved
designpunkt og 22-90 Flow ved nom. hast.

22-83 Hast. v. No Flow [O/MIN]

Range: Funktion:
Application [Application | Oplasning 1 O/MIN.
dependent* | dependant] Her skal angives den hastighed i O/

MIN, som motoren kerer med, nar
der opnas en gennemstremning pa
nul og et minimumtryk pa Tmin.
Derudover kan hastigheden ogsa
angives i 22-84 Hast. v. No Flow [Hz].
Hvis det er blevet besluttet at
anvende O/MIN i 0-02 Motorhastig-
hedsenhed, ber 22-85 Hast. ved
designpkt [O/MIN] ogséa anvendes.
Denne veerdi bestemmes ved at
lukke ventilerne og reducere
hastigheden, indtil der opnas et
minimumtryk pa Hmin.

22-84 Hast. v. No Flow [Hz]

22-85 Hast. ved designpkt [O/MIN]

Range: Funktion:
Application [Application | Oplgsning 1 O/MIN.
dependent* | dependant]

Kun synlig nar 22-82 Beregning af
arbejdspkt er indstillet til Deaktiver.
Her angives den Motorhastighed i
O/MIN, hvorved systemdesignar-
bejdspunktet opnas. Derudover kan
hastigheden ogsa angives i

22-86 Hast. ved designpkt [Hz]. Hvis
det er blevet besluttet at anvende
O/MIN i 0-02 Motorhastighedsenhed,
ber 22-83 Hast. v. No Flow [O/MIN]
0gsa anvendes.

22-86 Hast. ved designpkt [Hz]

Range: Funktion:
Application [Application | Oplgsning 0,033 Hz.
dependent* | dependant]

Kun synlig nar 22-82 Beregning af
arbejdspkt er indstillet til Deaktiver.
Angiv her den motorhastighed i Hz,
hvorved systemdesignarbejds-
punktet opnas. Ligeledes kan
hastigheden i O/MIN angives i par.
22-85 Hast. ved designpkt [O/MIN].
Hvis det er blevet besluttet at
anvende Hz i 0-02 Motorhastig-
hedsenhed, ber 22-83 Hast. v. No Flow
[O/MIN] ogsa anvendes.

22-87 Tryk ved No Flow-hast.

Range: Funktion:
0.000% | [Application Angiv trykket Hwin, hvilket svarer til
dependant] Hastighed ved No Flow i

reference-/feedbackenhederne.

Se ogsa 22-82 Beregning af arbejdspkt punkt D.

22-88 Tryk ved nominel hast.

Range:

Funktion:

Application
dependent*

[Application
dependant]

Oplgsning 0,033 Hz.

Her angives den motorhastighed,
hvorved gennemstremningen er
blevet standset og minimum-
trykket Hwin opnas i Hz. Ligeledes
kan hastigheden i O/MIN angives i
par. 22-83 Hast. v. No Flow [O/MIN].
Hvis det er blevet besluttet at
anvende Hz i 0-02 Motorhastig-
hedsenhed, bar 22-86 Hast. ved
designpkt [Hz] ogsa anvendes.
Denne veerdi bestemmes ved at
lukke ventilerne og reducere
hastigheden, indtil der opnas et
minimumtryk pa Hwin.

Range:

Funktion:

999999.999*

[Application
dependant]

Angiv den veerdi, der svarer til
tryk ved nominel hast. i
reference-/feedbackenheder.
Denne veerdi kan defineres ved

hjeelp af pumpens datablad.
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Se ogsa 22-82 Beregning af arbejdspkt punkt A.

22-89 Flow ved designpunkt

Range: Funktion:

0.000* [ [0.000 - 999999.999 1 | Angiv den veerdi, der svarer til flow
ved designpunkt. Ingen enheder er

pakraevede.

Se ogsa 22-82 Beregning af arbejdspkt punkt C.

22-90 Flow ved nom. hast.

Range: Funktion:

0.000* | [0.000 - 999999.999 ] | Angiv den veerdi, der svarer til Flow
ved nom. hast. Denne veerdi kan

defineres ved hjalp af pumpens
datablad.
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3.21 Hovedmenu - Tidsbaserede Funktioner
- Gruppe 23

3.21.1 23-0* Tidsst. handl.

Brug Tidsstyrede handlinger i forbindelse med handlinger, der
skal udfgres dagligt eller ugentligt, f.eks. forskellige
referencer for arbejdsdage/fridage. Der kan programmeres
op til 10 tidsindstillede handlinger i frekvensomformeren.
Det tidsindstillede handlingsnummer veelges pa listen, nar
parametergruppe 23-0* indtastes pa LCP. 23-00 TANDT-tid —
23-04 Heendelse derefter kontrolleres det valgte nummer for
Tidsstyrede handlinger. Hver enkelt tidsindstillet handling er
opdelt i TANDT-tid og SLUKKET-tid, hvorunder to forskellige
handlinger kan udfgres.

Urstyringen (parametergruppe 0-7* Ur-indst.) af tidsstyrede
handlinger kan tilsidesaettes med parametrene under Auto.
tidsst. handl. (tidsstyret), Tidsst. handl. deakt., Konst. deakt.
handl. eller Konst. akt. handl., som findes i 23-08 Tilst. for tidsst.
handl., eller ved at pafere kommandoer pa de digitale
indgange ([68] Tidsst. handl. deakt., [69] Handl. konst. DEAKT.
eller [70] Handl. konst. AKTIV) i parametergruppe 5-1* Digitale
indgange.

Displaylinjerne 2 og 3 i LCP viser status for de tidsstyrede
handlinger (0-23 Displaylinje 2, stor og 0-24 Displaylinje 3, stor,
indstilling [1643] Status for tidsst. handl.).

BEMARK!

Denne tilstand kan kun aendres via de digitale indgange, hvis
23-08 Tilst. for tidsst. handl. indstilles til [0] Auto. tidsst. handl.
Hvis der pafares samtidige kommandoer til de digitale
indgange for Konstant DEAKTIV og Konstant AKTIV, &ndres
tilstanden for tidsstyrede handlinger til Automatisk
tidsstyrede handlinger, og de to kommandoer ignoreres.
Hvis 0-70 dato og tid ikke indstilles, eller frekvensomformeren
indstilles til HAND eller OFF (f.eks. via LCP), eendres tilstanden
for tidsstyrede handlinger til Tidsstyrede handlinger
deaktiveret.

De tidsstyrede handlinger har hgjere prioritet end de samme
handlinger/kommandoer, som aktiveres af de digitale
indgange eller af en Smart Logic Controller.

De handlinger, der er programmeret i tidsstyrede handlinger,
kombineres med tilsvarende handlinger fra digitale
indgange, styreord via en bus og Smart Logic Controller i
henhold til de kombinationsregler, der er indstillet i parame-
tergruppen 8-5%, Digital/bus.

BEMARK!

Uret (parametergruppe 0-7%) skal veere stillet korrekt, for at
tidsindstillede handlinger fungerer korrekt.

BEMARK!

Nar der monteres et analogt I/O MCB 109-optionskort,
medfelger et batteri-backup til dato og tid.

BEMARK!

Det pc-baserede konfigurationsvaerktgj MCT 10 indeholder
en szrlig vejledning for let programmering af tidsstyrede
handlinger.

23-00 TANDT-tid

Array [10]
Range: Funktion:
Application [Application | Indstiller TANDT-tiden for den
dependent* dependant] tidsstyrede handling.
BEMARK!
Frekvensomformeren er ikke
udstyret med backup til
urfunktionen, og indstil-
lingerne for dato/tid nulstilles
til standardvaerdierne
(2000-01-01 00:00) efter en
nedlukning, medmindre der er
monteret et realtidsurmodul
med backup. | 0-79 Urfejl er
det muligt at programmere en
afgivelse af en advarsel i
tilfeelde af, at uret ikke er
indstillet korrekt, f.eks. efter
nedlukning.
Arra [10]
Option: Funktion:
Veelger handlingen i TENDT-tiden. Se
13-52 SL styreenh.-handling for at fa
beskrivelser af mulighederne.
[0] * | DEAKTIVERET
[1]1 |Ingen handling
[2] | Veelg opseetn. 1
[3] |[Veelg opseetn. 2
[4] |Veelg opseetn. 3
[5] |Veelg opseetn. 4
[10] | Veelg preset-ref. O
[11] | Veelg preset-ref. 1
[12] | Veelg preset-ref. 2
[13] | Veelg preset-ref. 3
[14] | Veelg preset-ref. 4
[15] [ Veelg preset-ref. 5
[16] | Veelg preset-ref. 6
[17] | Veelg preset-ref. 7
[18] | Veelg rampe 1
[19] | Veelg rampe 2
[22] | Ker
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23-01 TANDT-handling 23-03 SLUKKET-handling

Arra [10] Array [10]
Option: Funktion: Option: Funktion:
[23] | Ker baglaens Veelg handlingen i SLUKKET-tiden. Se
[24] [ Stop 13-52 SL styreenh.-handling for at fa
126] | Destop beskrivelser af mulighederne.
[27] | Frilgb [0] * | DEAKTIVERET
[32] | Indst. dig. udg. A lav [1] * [ Ingen handling
[33] | Indst. dig. udg. B lav [2] |Velg opsatn. 1
[34] | Indst. dig. udg. C lav [3]1 |Veelg opseetn. 2
[35] | Indst. dig. udg. D lav [4] | Veelg opseetn. 3
[36] | Indst. dig. udg. E lav [5] [Veelg opsetn. 4
[37] | Indst. dig. udg. F lav [10] [Veelg preset-ref. 0
[38] [ Indst. dig. udg. A hgj [11] | Vaelg preset-ref. 1
[39] | Indst. dig. udg. B hgj [12] | Veelg preset-ref. 2
[40] | Indst. dig. udg. C hgj [13] [ Vaelg preset-ref. 3
[41] | Indst. dig. udg. D hgj [14] | Veelg preset-ref. 4
[42] | Indst. dig. udg. E hgj [15] [ Veelg preset-ref. 5
[43] | Indst. dig. udg. F hgj [16] | Vaelg preset-ref. 6
[60] [ Nulstil teeller A [17] | Veelg preset-ref. 7
[61] | Nulstil teeller B [18] | Veelg rampe 1
[80] | Sleep mode [19] | Veelg rampe 2
BEMARK! oA R
For valgmuligheder [32] - [43], se ogsa parametergruppe [23] | Kor bagleens
5-3*%, Digitale udgange og 5-4*, Relaeer. [24] | Stop
[26] | Dcstop
. [27] | Frilgb
Sl T
Array [10] [33] [ Indst. dig. udg. B lav
Range: Funktion: [34] | Indst. dig. udg. C lav
Application [Application | Indstiller SLUKKET-tid for den [35] | Indst. dig. udg. D lav
dependent* dependant] tidsstyrede handling. [36] [ Indst. dig. udg. E lav
BEMERK! [37] | Indst. dig. udg. F lav
Frekvensomformeren er ikke (B || ey Gl et ) i)
udstyret med backup til [39] | Indst. dig. udg. B hoj
urfunktionen, og indstil- [40] | Indst. dig. udg. C hej
lingerne for dato/tid nulstilles [41] | Indst. dig. udg. D hej
til standardvzerdierne [42] | Indst. dig. udg. E hoj
(2000-01-01 00:00) efter en [43] [Indst. dig. udg. F hgj
nedlukning, medmindre der er [60] | Nulstil tzeller A
monteret et realtidsurmodul [61] | Nulstil tzeller B
med backup. | 0-79 Urfejl er [80] | Sleep mode
det muligt at programmere en
afgivelse af en advarsel i
tilfeelde af, at uret ikke er
indstillet korrekt, f.eks. efter
nedlukning.
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23-04 Heaendelse

Array [10]

Option: Funktion:

Veelg hvilke(n) dag(e) den tidsstyrede handling
skal gzelde for. Angiv arbejdsdage/fridage i
0-81 Arbejdsdage, 0-82 Yderligere arbejdsdage
og 0-83 Yderligere fridage.

[0] * | Alle dage
[11 | Arbejdsdage

[2] | Fridage
[3] | Mandag
[4] |Tirsdag
[5] |Onsdag
[6] |Torsdag
[7]1 | Fredag
[8] |Lerdag
[9] |Sendag

23-08 Tilst. for tidsst. handl.

Anvendt til at aktivere og deaktivere automatisk tidsstyrede

handlinger.
Option: Funktion:

[0] * | Auto. tidsst. handl.

Aktiver tidsstyrede handlinger.

[1]1 | Tidsst. handl. deakt. | Deaktiver tidsstyrede handlinger,
normal drift i henhold til styrekom-
mandoer.

[2] [Konst. akt. handl. Deaktiver tidsstyrede handlinger.
Konstant aktiverede handlinger

aktiveret.

[3] | Konst. deakt. handl. | Deaktiver tidsstyrede handlinger.
Konstant aktiverede handlinger
aktiveret.

23-09 Genakt. af tidsst. handlinger

Option: Funktion:

[0] [Deaktiveret | Efter en opdatering af klokkeslaet/betingelse U
(genstart, dato og klokkeslaet for indstilling,

a&ndring af sommertid, &ndring af Hand Auto-
tilstand, a&ndring af Konstant AKTIV og DEAKTIV,
&ndring af opsatning) tilsidesaettes alle
aktiverede AKTIV-handlinger til fordel for
DEAKTIV-handlinger indtil naeste AKTIV-
handling. Eventuelle DEAKTIV-handlinger
andres ikke.

[1] * | Aktiveret Efter en opdatering af klokkeslaet/tilstand
indstilles AKTIV- og DEAKTIV-handlinger med
det samme til den faktiske tidsprogrammering

af AKTIV- og DEAKTIV-handlingerne.

Se et eksempel pa en genaktiveringstest, se lllustration 3.6.

. . =
Timed Action har
o
oo
o
]
ON: RUN «
OFF: STOP
Power Power P23-09: Power
Cycle Cycle Disable Cycle
P23-09: P23-09: — P23-09:
Disabled Disabled Enable Enabled
Status

s 0 M L

lllustration 3.6 Testdiagram for genaktivering

3.21.2 23-1* Vedligeh.

Slitage kraever periodisk eftersyn og service af applikationens
elementer, f.eks. motorlejer, feedbacksensorer og taetninger
eller filtre. Med forebyggende vedligeholdelse kan servicein-
tervallerne programmeres ind i frekvensomformeren.
Frekvensomformeren afgiver en meddelelse, nar vedlige-
holdelse er pdkraevet. Der kan programmeres 20 haendelser
vedr. forebyggende vedligeholdelse i frekvensomformeren.
For hver enkelt haendelse skal felgende angives:

. Vedligeholdelsesdel (f.eks. "motorlejer")
. Vedligeholdelseshandling (f.eks. "udskiftning")

. Vedligeholdelsestidsramme (f.eks. "Kerte timer"
eller en bestemt dato eller tid)

. Vedligeholdelsestidsinterval eller dato og tid for
naeste vedligeholdelse

BEMARK!

Hvis en forebyggende vedligeholdelseshaendelse skal
deaktiveres, skal det tilknyttede 23-12 Vedligeh.tidsramme
indstilles til Deaktiveret [0].

Forebyggende vedligeholdelse kan programmeres i LCP,
men det anbefales at bruge det pc-baserede VLT bevaegel-
sesstyringsvaerktgj MCT10.
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e,
o
o
File Edit  View Insert Communication Tools  OptionsHelp %
o
EEE EEE N EEEN EEN. Q 0OO0% 1239 g
";‘reo‘j"evgtfk ID Name Setup 1 Setup 2 Setup 3 Setup 4
B 2310.0 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
VLT AQUA DRIVE
&= All pa?ameters 2310.1 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
L= 2310.2 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[ M Operation/Display " - " " "
2310.3 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
)M Load/Motor 23104 Maint It Motor beari Motor beari Motor beari Motor beari
M Brakes X a!n enance Item otor eantlngs otor ear!ngs otor ear!ngs otor ear!ngs
[ m Reference / Ramps 2310.5 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[ m Limits /Warnings 2310.6 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[ m Digital In/Out 2310.7 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
FF—m Analog In/Out 23108 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
F— m Comm. andOptions 23109 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[F—m Smart logic 2310.10  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[+ m Special Functions 2310.11 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[F— m Drive Information 2310.12  |Maintenance Iltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[F—m Data Readouts 2310.13  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[F—m Info & Readouts 2310.14  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[#—m Drive Closed Loop 2310.15  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
F—m Ext. ;Ios?d Loop X 2310.16  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
H—m i:\.ppllcbauor; };uncu‘ons 2310.17  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
EF—m Time-base J unctions 2310.18  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
T Acti
= Nllane ctions 2310.19  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
aintenance
= . 2311.0 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
B Maintenance Reset
i
B Energy Log 2311.2 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
B Trending 23113 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
W Payback Counter 23114 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
F—M Cascade Controller 2311.5 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
= Water Application Functions 2311.6 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
E— M Cascade Controller

LCP viser (med et skruenggleikon og et "M"), nar det er tid for 23-10 Vedligeholdelsesdel

en forebyggende vedligeholdelseshandling og kan Option: Funktion:
programmeres til at indikere behovet pa en digital udgang i
parametergruppe 5-3*. Statussen for forebyggende vedlige-
holdelse kan udlaeses i 16-96 Vedligeh.ord. En forebyggende

[2] | Ventlejer

[3] | Pumpelejer

vedligeholdelsesindikering kan nulstilles via en digital [4] | Ventil
indgang FC-bussen eller manuelt LCP via 23-15 Nulstil [5] | Tryksender
vedligeh.ord. [6] [Flow-sender

[7]1 | Temperaturtransm.

Der kan udlzeses en vedligeholdelseslog indeholdende de 10 8] [Pumpetaen.

senestelogposter fra parametergruppe 18-0% og via

alarmlog-tasten p& LCP efter valg af vedligeholdelseslog. [10] | Filter
[11] | Frek.omf. kelevent.

BEM/ERK' [12] | Eftersyn af systemet

Den forebyggende vedligeholdelseshandelse defineres i et (131 Gara.nti
20-element-array. Derfor skal hver forebyggende vedligehol- (20] Vedlfgeh'tek“ 0
delseshaendelse anvende det samme array-elementindeks i [21] | Vedligeh.tekst 1

23-10 Vedligeholdelsesdel til 23-14 Vedligeh.dato og tid. [22] | Vedligeh.tekst 2
[23] | Vedligeh.tekst 3

23-10 Vedligeholdelsesdel Lol | Ve Enissic
[25] | Vedligeh.tekst 5

Option: Funktion:

[9] [Ventrem

Array med 20 elementer, som vises
under parameternummeret i displayet.
Tryk pa [OK], og skift mellem
elementerne ved hjzelp af A-og V-
tasterne pa LCP.

Velg den del, der skal kaedes sammen
med den forebyggende vedligeholdel-
seshaendelse.

[1] * | Motorlejer
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23-11 Vedligeh.handling

23-13 Vedligeh.tidsinterval

[5] |Renover

[6] | Erstat

[71 | Kontrol

[20] | Vedligeh.tekst O
[21] | Vedligeh.tekst 1
[22] | Vedligeh.tekst 2
[23] | Vedligeh.tekst 3
[24] | Vedligeh.tekst 4
[25] | Vedligeh.tekst 5

23-12 Vedligeh.tidsramme

Option: Funktion:

Veelg den tidsramme, der skal knyttes til den
forebyggende vedligeh.haendelse.

[0] * | Deaktiv. Deaktiveret [0] skal bruges ved deaktivering af

den forebyggende vedligeholdelseshaendelse.

[1] | Kerte timer | Karte timer [1] er det antal timer, motoren har
kort. Kerte timer nulstilles ikke ved opstart.
Vedligeholdelsestidsintervallet skal angives i
23-13 Vedligeh.tidsinterval.

[2] | Driftstimer | Driftstimer [2] er det antal timer, frekvensom-
formeren har kart. Driftstimer nulstilles ikke ved
opstart. Vedligeholdelsestidsintervallet skal

angives i 23-13 Vedligeh.tidsinterval.

[3] | Dato og tid | Dato og tid [3] bruger det interne ur. Dato og tid
for den naeste vedligeholdelseshandelse skal
vaere angivet i 23-14 Vedligeh.dato og tid.

23-13 Vedligeh.tidsinterval

Range: Funktion:

Option: Funktion: Range: Funktion:
Velg den handling der skal knyttes til den 9:00, vil den nzeste forekomst veere den
forebyggende vedligeh.handelse. folgende tirsdag klokken 9:00.
[1] * ] Smer . X
3] | Udskift Range: Funktion:
[4] | Eftersyn/kontr. Application [Application | Indstil dato og tid for naeste vedlige-
dependent* | dependant] | holdelsesforekomst, hvis den

1 [1-
h* | 2147483647
h] haendelse. Denne parameter bruges kun, hvis

Angiv intervallet, der skal tilknyttes den
aktuelle forebyggende vedligeholdelses-

der er valgt Karte timer [1] eller Driftstimer [2] i
23-12 Vedligeh.tidsramme. Timeren nulstilles i
23-15 Nulstil vedligeh.ord.

Eksempel:

Der er programmeret en forebyggende
vedligeholdelseshaendelse hver mandag kl.
8:00. 23-12 Vedligeh.tidsramme er kerte timer
[2] og 23-13 Vedligeh.tidsinterval er 7 x 24
timer=168 timer. Den naeste vedligeholdelses-
haendelse angives den fglgende mandag
klokken 8:00. Hvis denne vedligeholdelses-
haendelse ikke nulstilles for tirsdag klokken

forebyggende vedligeholdelses-
haendelse er baseret pa dato/tid.
Datoformatet afhaenger af indstil-
lingen i 0-71 Datoformat, mens
tidsformatet afhaenger af indstil-
lingen i 0-72 Tidsformat.

BEMARK!

Frekvensomformeren har ingen
backup til urfunktionen, og
indstillingerne for dato/tid
nulstilles til standardveerdierne
(2000-01-01 00:00) efter en
nedlukning. | 0-79 Urfejl er det
muligt at programmere en
afgivelse af en advarsel i tilfeelde
af, at uret ikke er indstillet
korrekt, f.eks. efter nedlukning.
Tidspunktet skal indstilles til
mindst en time fra det aktuelle
tidspunkt!

BEMARK!

Nar der monteres et analogt 1/0
MCB 109-optionskort, medfalger
et batteri-backup til dato og tid.

23-15 Nulstil vedligeh.ord

Option: Funktion:
Indstil denne parameter til Nulstilling [1] for
at nulstille vedligeholdelsesordet i
16-96 Vedligeh.ord, og nulstil meddelelsen,
der vises i LCP. Denne parameter skifter
tilbage til Ingen nulstilling [0], nar der trykkes
pa OK.

[0] * [ Ingen

nulstilling
[1] [ Nulstilling
BEMARK!

Nar meddelelser nulstilles, aflyses vedligeholdelsesdel,
handling og vedligeholdelsesdato/tid ikke.
23-12 Vedligeh.tidsramme indstilles til deaktiveret [0].
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23-16 Vedligeholdelsestekst

Range: Funktion:

0 | 0-01 |

3.21.3 23-5* Energi-log

Frekvensomformeren registrerer kontinuerligt forbruget pa
den styrede motor pa grundlag af den faktiske effekt, som
frekvensomformeren yder.

Disse data kan bruges til en energi-logfunktion, som giver
brugeren mulighed for at sammenligne og strukturere
oplysningerne om energiforbruget i forhold til tiden.

Der er grundlaeggende set to funktioner:

- Data i forhold til en forprogrammeret periode, der
er defineret af en fastlagt dato og tid for start

- Data i forhold til en forhandsdefineret periode
bagud i tiden, f.eks. de sidste syv dage inden for
den forhandsprogrammerede periode

For hver af de to ovenstaende funktioner lagres dataene i et
antal teellere, der muligger valg af tidsramme og fordeling pa
timer, dage eller uger.

Periode/opdeling (oplasning) kan indstilles i 23-50 Energilog-
oplgsning.

Dataene er baseret pa den veerdi, der er registreret af kWh-
teelleren i frekvensomformeren. Denne tellervaerdi kan laeses
i 15-02 kWh-teeller, der indeholder den akkumulerede veerdi
siden sidste nulstilling af talleren (75-06 Reset kWh-tzeller).

Samtlige data for energi-log lagres i tellere, der kan laeses fra
23-53 Energi-log.

T kWh 1XBAZEZ.10
(P 15 02, kWh lxller)

Taeller 6
Tezeller 5

Teeller 4

Taeller 3

Tacller 2

Teeller 1
Teeller 0

|
I
|
|
|
|
|
I
|
|
|
!
1

[

T
Dage

Teeller 00 vil altid indeholde de zldste data. En teeller vil
daekke en periode fra XX:00 til XX:59 hvis timer eller 00:00 til
23:59 hvis dage.

Hvis der logfegres enten de seneste timer eller de seneste
dage, skifter taellerne indhold ved XX:00 hver time eller kl.
00:00 hver dag.

Teelleren med det hgjeste indeks udsaettes altid for
opdatering (indeholdende data for den faktiske time siden
XX:00 eller den aktuelle dag siden 00:00).

Teellernes oplysninger kan vises pa LCP som bjalker. Veelg
Kvikmenu, logposter, energi-log: Udvikling, kontinuerlig reg./
Udvikling, tidsafh. reg./Udviklingssammenligning.

23-50 Energilog-oplasning

Option: Funktion:
Veelg den gnskede periodetype til logfering af
forbruget. Tidspunkt pa dagen [0], ugedag [1]
eller ménedsdag [2]. Teellerne indeholder log-
dataene fra den programmerede dato/tid for
start (23-51 Periodestart) og antallet af timer/
dage iht. programmeringen i (23-50 Energilog-
oplosning).
Logferingen begynder pa den dato, der er
forprogrammeret i 23-51 Periodestart, og
fortseetter, indtil der er gaet en dag/uge/
maned. Seneste dggn [5], Seneste uge [6] eller
Seneste 5 uger [7]. Tellerne kan indeholde
data for én dag, én uge eller fem uger tilbage i
tiden og frem til det aktuelle tidspunkt.
Logferingen begynder pa den dato, der er
programmeret i 23-57 Periodestart. | alle
tilfeelde vil periodeopdelingen henvise til
Driftstimer (tidspunktet, hvor frekvensom-
formeren teendes).
[0] [Tid pa
degnet
[11 [Ugedag
[2] Dag i
maneden
[5] * [ Seneste
degn
[6] [ Seneste uge
[71 [Seneste 5
uger

BEMARK!

Frekvensomformeren er ikke udstyret med backup til urfunk-
tionen, og indstillingerne for dato/tid nulstilles til
standardvaerdierne (2000-01-01 00:00) efter en nedlukning,
medmindre der er monteret et realtidsurmodul med backup.
Som folge deraf standses logferingen, indtil dato/tid igen er
indstillet i 0-70 dato og tid. | 0-79 Urfejl er det muligt at
programmere en afgivelse af en advarsel i tilfaelde af, at uret
ikke er indstillet korrekt, f.eks. efter nedlukning.
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23-51 Periodestart

23-54 Nulstil energilog

tidsformatet pa indstillingen i
0-72 Tidsformat.

Range: Funktion: Option: Funktion:
Application [Application | Indstil den dato og det tidspunkt, Veelg Nulstilling [1] for at nulstille samtlige
dependent* | dependant] hvor energi-loggen pabegynder veerdier i energi-log-teellerne, der er vist i
opdatering af teellerne. De forste 23-53 Energi-log. Efter tryk pa OK aendres
data lagres i teeller [00] og starter pa indstillingen af parametervaerdien
det tidspunkt/den dato, der er automatisk til Ingen nulstilling [0].
programmeret i denne parameter. 0] * | Ingen
Datoformatet afhaenger af indstil- nulstilling
lingen i 0-71 Datoformat og [11 [ Nulstilling

BEMARK!

Nar der monteres et analogt I/O MCB 109-optionskort,
medfalger et batteri-backup til dato og tid.

23-53 Energi-log

Range: Funktion:

0* [0 -
4294967295 ]

Array med et antal elementer svarende til
antallet af teellere ([00]-[xx] under parameter-
nummeret i displayet). Tryk pa OK, og skift
mellem elementerne ved hjelp af A og V-
knapperne pa LCP-betjeningspanelet.

Array-elementer:

130BA280.11

ReTgmarer
23-53 Energimaler
021

[Erergrmmer 7307
[2553 Cheramaier |

f01] —

[Ereromeer =57
23-55 Energimaler
L00] —

Data fra den seneste periode lagres i teelleren
med det hgjeste indeks.

Ved nedlukning lagres samtlige teellervaerdier,
og de genoptages ved naeste opstart.

BEMARK!

Samtlige teellere nulstilles automatisk ved andring af indstil-
lingen i 23-50 Energilog-oplasning. Ved spildafleb standser
opdateringen af teellerne ved maks.-vaerdien.

BEMARK!

Nar der monteres et analogt I/O MCB 109-optionskort,
medfalger et batteri-backup til dato og tid.

3.21.4 23-6* Udvikling

Udvikling bruges til at overvage en procesvariabel i en
periode og registrere, hvor ofte dataene falder inden for hver
enkelt af ti brugerdefinerede dataomrader. Dette er et
praktisk veerktgj til at danne sig et hurtigt overblik over
omrader, der kraever driftsforbedringer.

Der kan oprettes to seet data til udvikling, sa det bliver muligt
at sammenligne aktuelle vaerdier for en udvalgt driftsvariabel
med data for en bestemt referenceperiode for den samme
variabel. Denne referenceperiode kan forprogrammeres
(23-63 Tidsperiode, start og 23-64 Tidsperiode, stop). De to
datasaet kan laeses fra 23-61 Kont. dataregistre (strem) og
23-62 Tidsbestemte dataregistre (reference).

Det er muligt at oprette udvikling for felgende driftsva-
riabler:

- Effekt

- Strem

- Udgangsfrekvens
- Motorhastighed

Udviklingsfunktionen omfatter ti teellere (danner en bin
(register)) for hvert dataszet, som indeholder antallet af
registreringer til afspejling af, hvor ofte driftsvariablen falder
inden for hvert af de ti forhandsdefinerede intervaller.
Sorteringen er baseret pa en relativ vaerdi for variablen.

Den relative veerdi for driftsvariablen er
Faktisk/nominel * 100 %

for effekt og strem og

Faktisk/maks. * 100 %

for udgangsfrekvens og motorhastighed.

Sterrelsen af hvert enkelt interval kan justeres individuelt
men vil som standard vaere 10 % for hvert. Effekt og strem
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kan overstige den nominelle vaerdi, men disse registreringer 23-61 Kont. dataregistre

medtages i taelleren 90 %-100 % (MAKS.).

Range: Funktion:
a0 ox| [0 - Array med 10 elementer ([0]-[9] under parame-
% 4294967295 ] | ternummeret i displayet). Tryk pa OK, og skift
o = Taller 9: +0 mellem elementerne ved hjelp af A- og Y-
m => Taller 8: +6
AN = Taller 7: 42 tasterne pa LCP.
771717 = Taller 5: 41
50 /,1: : : : : : : FrEFTTTTT |: Testier St il 10 teellere med haendelseshyppighed for den
L llaaa 1 Tacller 4: +0
Cpdgaa g LTI e ratersi agede driftsvariabel sorteret efter
) e B I B S S overvage
20fmmmm— 4-+4-4-++4-H—|—|—I-|I:LL1-1-++1-|=m"“ﬁ o folgende intervaller:
o — CLLLL L L 2 : ‘
(W 11 1111 wller 0: 45
Prettttttettttttttttttttttt © Teeller [0]: 0 % - <10 %

Teeller [1]: 10 % - <20 %
Vardien for den valgte driftsvariabel registreres en gang i

sekundet. Hvis en veerdi registreres som vaerende lig med 13
%, opdateres tzelleren "10 % - <20 %" med veerdien "1". Hvis
veerdien forbliver pa 13 % i 10 sekunder, fojes "10" til teeller- Teeller [4]: 40 % - <50 %
veaerdien.

Teeller [2]. 20 % - <30 %
Teeller [3]: 30 % - <40 %

Teeller [5]: 50 % - <60 %

Op - 0y
Teellernes oplysninger kan vises pa LCP som bjalker. Veelg Teelleri[]. 60 % = <701%

Quick Menu >Logposter: Udvikling, kontinuerlig reg./Udvikling, Teeller [7]: 70 % - <80 %
tidsafh. reg./Udviklingssammenligning. Taeller [8]. 80 % - <90 %

Teeller [9]: 90 % - <100 % eller Maks.

BEMARK!

Teellerne starter med at teelle, sa snart frekvensomformeren
opstartes. Effektcyklus kort efter en nulstilling nulstiller
teellerne. EEProm-data opdateres en gang i timen.

Ovenstaende minimumgraenser for
intervallerne er standardgraenserne. Disse kan
andres i 23-65 Min. registerveerdi.

Begynder at talle, nar frekvensomformeren
teendes forste gang. Alle teellerne kan nulstilles
23-60 Tendensvar. . ; )
i 23-66 Nulst. kontin. dataregistre.
Option: Funktion:

Veelg den gnskede driftsvariabel, som 23-62 Tidsbestemte dataregistre

overvages med henblik pa udvikling. Range: Funktion:

[0] * | Effekt [kW] | Effekt, der ydes til motoren. Referencen for 0*| [0- Array med 10 elementer ([0]-[9] under
den relative veerdi er den nominelle 4294967295 | parameternummeret i displayet). Tryk pa OK,
motoreffekt, der er programmeret i og skift mellem elementerne ved hjzlp af A-

1-20 Motoreffekt [kW] eller 1-21 Motoreffekt

[HK]. Den faktiske vaerdi kan leeses i 16-10 Effekt
[KW] eller 16-11 Effekt [hp]. 10 teellere med haendelsesfrekvens for de

overvagede driftsdata sorteret efter

og Y-tasterne pa LCP.

[1] | Strem [A] Udgangsstrgm til motoren. Referencen for den
relative veerdi er den nominelle motorstrgm,

intervallerne som for 23-61 Kont. dataregistre.

der er programmeret i 1-24 Motorstrem. Den Sz e sl o aen e, dlor e

faktiske veerdi kan leeses i 16-14 Motorstrom. programmeret i 23-63 Tidsperiode, start, og

standser pa tiden/datoen i 23-64 Tidsperiode,

[2] | Frekvens [Hz] [ Udgangsfrekvens til motoren. Referencen for stop. Alle tzellerne kan nulstilles i 23-67 Nulstil

den relative veerdi er den maksimale udgangs- tidsst. beh.data.

frekvens, der er programmeret i

4-14 Motorhastighed, hgj greense [Hz]. Den
faktiske veerdi kan leeses i 16-13 Frekvens.

[3] | Motorhast. Motorens hastighed. Referencen for den
[O/MIN] relative veerdi er den maksimale motorha-
stighed, der er programmeret i

4-13 Motorhastighed, haj greense [O/MIN].
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23-63 Tidsperiode, start

Range: Funktion:

Application [Application [ Indstil dato og tid, hvor tendens-

dependent* dependant] beregning skal pabegynde
opdateringen af de tidsstyrede

registertzellere.

Datoformatet afhaenger af indstil-
lingen i 0-71 Datoformat og
tidsformatet pa indstillingen i
0-72 Tidsformat.

BEMARK!

Frekvensomformeren er ikke udstyret med backup til urfunk-
tionen, og indstillingerne for dato/tid nulstilles til
standardvaerdierne (2000-01-01 00:00) efter en nedlukning,
medmindre der er monteret et realtidsurmodul med backup.
Som felge deraf standses logferingen, indtil dato/tid igen er
indstillet i 0-70 dato og tid. | 0-79 Urfejl er det muligt at
programmere en afgivelse af en advarsel i tilfeelde af, at uret
ikke er indstillet korrekt, f.eks. efter nedlukning.

BEMARK!

Nar der monteres et analogt I/O MCB 109-optionskort,
medfalger et batteri-backup til dato og tid.

23-64 Tidsperiode, stop

Range: Funktion:

[Application
dependant]

Application Indstiller dato og tid, hvor

dependent* tendensanalysen skal standse
opdatering af de tidsstyrede

registertzellere.

Datoformatet afhanger af indstil-
lingen i 0-71 Datoformat og
tidsformatet pa indstillingen i
0-72 Tidsformat.

BEMARK!

Nar der monteres et analogt I/O MCB 109-optionskort,
medfelger et batteri-backup til dato og tid.

23-65 Min. registerveerdi

Range: Funktion:
Application [Application [ Array med 10 elementer ([0]-[9]
dependent* | dependant] | under parameternummeret i

displayet). Tryk pa OK, og skift
mellem elementerne ved hjelp af 4-

og Y-tasterne pa LCP.

Indstil minimumgraensen for hvert
interval i 23-61 Kont. dataregistre og
23-62 Tidsbestemte dataregistre.
Eksempel: hvis der veelges teeller [1]
og skiftes indstilling fra 10 % til 12 %,
baseres teeller [0] pa intervallet O -

23-65 Min. registerveerdi

Range: Funktion:

23-66 Nulst. kontin. dataregistre

<12 % og teeller [1] pa intervallet 12
% - <20 %.

Option: Funktion:

Veelg Nulstilling [1] for at nulstille samtlige
veaerdier i 23-61 Kont. dataregistre.

Efter tryk pa OK aendres indstillingen af
parametervaerdien automatisk til Ingen
nulstilling [0].

[0] * | Ingen nulstilling
[1]1 | Nulstilling

23-67 Nulstil tidsst. beh.data

Option: Funktion:

Veelg Nulstilling [1] for at nulstille samtlige
teellere i 23-62 Tidsbestemte dataregistre.
Efter tryk pa OK aendres indstillingen af
parameterveaerdien automatisk til Ingen
nulstilling [0].

[0] * | Ingen nulstilling
[1] | Nulstilling
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3.21.5 23-8* Tilbagebetalingsteeller

Frekvensomformeren er udstyret med en funktion, der kan give en omtrentlig beregning af tilbagebetalingen i tilfaelde, hvor
frekvensomformeren monteres i et eksisterende anlzaeg for at realisere energibesparelser ved skift fra styring med fast hastighed
til trinlgs hastighedsstyring. Referencen for besparelserne er en fast vaerdi, som repraesenterer den gennemsnitligt afsatte effekt
for opgraderingen til styring med trinles hastighedsstyring.

Nominel effekt for den
benyttede motorstgrrelse
(P 1-20/21)

Referenceeffekt (ved
fast hastighed)
(P 23-80)
Faktisk udviklet
effekt med var.

hastighcdsstyring
(laos P 16-10/11)

C)

1308A258.11

Forskellen pa referenceeffekten ved fast hastighed og den faktisk afsatte effekt med hastighedsstyring repraesenterer den reelle
besparelse.

Som veerdi for tilfeldet med fast hastighed ganges den nominelle motorstarrelse (kW) med en faktor (angivet i %), som
repraesenterer den producerede effekt ved fast hastighed. Forskellen pa denne referenceeffekt og den reelle effekt akkumuleres
og lagres. Forskellen i energi fremgar af 23-83 Energibesp.

Den akkumulerede veerdi for forskellen i effektforbruget ganges med energiprisen i den lokale valuta, og investeringen
fratraekkes. Denne beregning af omkostningsbesparelse kan ligeledes laeses i 23-84 Omkost.besp.

Ombkostning Besparelser =

t

> [(Nominel Motor Effekt x Effekt Reference Faktor)
=0
— Faktisk Effekt Forbrug] x Energi Omkostning}

— Investering Omkostning
Balance (afkast) opstar, ndr vaerdien, der kan laeses i parameteren, skifter fra negativ til positiv.

Det er ikke muligt at nulstille energibesparelsestaelleren, men taelleren kan stoppes ndr som helst ved at indstille 23-80 Effektre-
ferencefaktor til 0.

Parameteroversigt:

Parameter til indstillinger Parametre til udlaesninger
Nominel motoreffekt 1-20 Motoreffekt [kW] Energibesparelser 23-83 Energibesp.
Effektreferencefaktor i % 23-80 Effektreferencefaktor Faktisk effekt 16-10 Effekt [kW], 16-11 Effekt [hp]
Energipris pr. kWh 23-81 Energipris Ombkostningsbesparelser 23-84 Ombkost.besp.
Investering 23-82 Investering
Range: Funktion: Range: Funktion:
100 [0-100 | Indstil den procentdel af den nominelle 1.00* [ [0.00 - Indstil den faktiske omkostning for en
%* %] motorsterrelse (indstilles i 7-20 Motoreffekt [kW] 999999.99 | kWh i den lokale valuta. Hvis energio-
eller 1-21 Motoreffekt [HK]), der skal repraesentere mkostningen aendres pa et senere
den gennemsnitligt afsatte effekt ved kersel med tidspunkt, pavirkes beregningen for hele
fast hastighed (forud for opgraderingen til trinlgs perioden!
hastighedsstyring).
Skal veere indstillet til en veerdi, som er forskellig
fra nul, for at der teelles.
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23-82 Investering

Range: Funktion:

0% | [0 -999999999 ]| Angiv veerdien af den investering, der er
medgaet til opgraderingen af anleegget

med hastighedsstyring, i samme valuta,
som blev brugt i 23-81 Energipris.

23-83 Energibesp.

Range: Funktion:
0 kWh*| [0-0 Denne parameter muligger udleesning af den
kWh] akkumulerede forskel mellem referenceef-

fekten og den faktisk udgangseffekt.
Hvis motorsterrelsen er indstillet i Hk
(7-21 Motoreffekt [HK]), bruges den tilsvarende
veerdi i kW til beregning af energibesparelser.

23-84 Omkost.besp.
Range: Funktion:

0*| [0 - 2147483647 ]| Denne parameter muligger en udlzesning
af beregningen baseret pa ovenstaende

ligning (i den lokale valuta).
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3.22 Hovedmenu - Applikationsfunktioner 2
- Gruppe 24

3.22.1 24-0* Fire Mode

AFORSIGTIG

Vaer opmeerksom p3, at frekvensomformeren kun er en
komponent af VLT HVAC Drive-systemet. Den korrekte
funktion for fire mode afhaenger af korrekt design og valg af
systemkomponenter. Ventilatorsystemer, som arbejder i life
safety-applikationer, skal godkendes af de lokale brandmyn-
digheder. lkke-afbrydelse af frekvensomformeren som falge af
drift af fire mode kan fordrsage overtryk og medfare
beskadigelse af VLT HVAC Drive-systemet og dets komponenter,
herunder af spjeeld og luftkanaler. Selve frekvensomformeren
kan blive beskadiget, og det kan fordrsage skade eller brand.
Danfoss padtager sig intet ansvar for fejl, fejlfunktioner, person-
skader eller nogen form for beskadigelser af selve
frekvensomformeren eller dens komponenter, VLT HVAC Drive-
systemer eller deres komponenter eller anden ejendom, ndr
frekvensomformeren er programmeret til Fire mode. Danfoss
kan under ingen omsteendigheder drages til ansvar af
slutbrugeren eller af nogen anden part for nogen form for
direkte eller indirekte skader, seerlige skader eller folgeskader
eller for tab, som den pdgaeldende part har lidt, og som er
opstdet som folge af, at frekvensomformeren har veeret
programmeret og anvendt i fire Mode

Baggrund
Fire mode anvendes i kritiske situationer, hvor det er
altafgerende, at motoren fortseetter med at kere pa trods af

frekvensomformerens normale beskyttelsesfunktioner. Dette
kunne for eksempel veere tilfeeldet med ventilatorer i
tunneller eller pa trapper, hvor en sikker evakuering af
personer i tilfelde af brand afhaenger af, at motoren fortsat
kerer. Nogle valgmuligheder i fire mode-funktion forarsager,
at alarmer og tripbetingelser tilsidesaettes, hvilket bevirker, at
motoren kerer uden afbrydelse.

Aktivering
Fire mode kan udelukkende aktiveres via digitale indgangs-
klemmer. Se parametergruppe 5-1* Digitale indgange.

Meddelelser i displayet

Nar fire mode er aktiveret, viser displayet en statusmed-
delelse "Fire mode" og en advarsel "Fire mode".

Nar fire mode er deaktiveret pa ny, forsvinder statusmedde-
lelsen, og advarslen udskiftes med advarslen "Fire mode var
aktiv". Denne meddelelse kan kun nulstilles ved genstart af
frekvensomformerens forsyning. Hvis der skulle opsta en
alarm, der pavirker garantien, mens frekvensomformeren
befinder sig i aktiv fire mode (se 24-09 Fire mode,
alarmhdndt.) viser displayet advarslen "Graenser for fire mode
overskredet".

Digitale og releeudgange kan konfigureres til statusmedde-
lelserne "Fire mode aktiv" og "Fire mode var aktiv". Se
parametergruppe 5-3* og parametergruppe 5-4*.

"Fire mode var aktiv'-meddelelser er ogsa tilgeengelige via
advarselsordet gennem den serielle kommunikation. (Se den
relevante dokumentation).

Statusmeddelelserne "Fire mode" er tilgeengelige via det
udvidede statusord.

Meddelelser i
Meddelelse Type LCP ] Advarselsord 2 Udv. statusord 2
displayet
Fire mode Status + + (bit 25)
Fire mode Advarsel
Fire mode var aktiv Advarsel + + (bit 3)
Graenser for fire mode
Advarsel + +
overskredet
Log BEMARK!

Der vises en oversigt over fire mode-relaterede alarmer i fire
mode-loggen i parametergruppe 18-1* eller via tryk pa
Alarmlog-tasten pa LCP.

Loggen indeholder op til 10 af de seneste haendelser.
Alarmer, der kan have indvirkning pa garantien, far hgjere
prioritet end de to gvrige haendelsestyper.

*Loggen kan ikke nulstilles!

Felgende haendelser logges:

*Alarmer, der pavirker garantien (se 24-09 Fire mode,
alarmhdndt., Fire mode-alarmhéndt.)

*Fire mode er aktiveret

*Fire mode er deaktiveret

Alle andre alarmer, der udlgses, mens fire mode er aktiveret,
logges som sadvanligt.

Under drift i fire mode ignoreres alle stopkommandoer til
frekvensomformeren, herunder frilgb/frilab inverteret og
ekstern spaerring. Hvis frekvensomformeren er udstyret med
"Sikker standsning", er funktionen imidlertid stadig aktiv. Se
afsnittet "Hvordan man bestiller/bestillingsformular
typekode".
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BEMARK! 24-01 Fire mode-konfiguration

Hvis man gnsker at anvende Live zero-funktionen, mens man
befinder sig i fire mode, er den ogsa aktiv for andre analoge
indgange end de, der anvendes til Fire mode-seetpunkt/
feedback. Hvis feedback til en af disse andre analoge
indgange gar tabt, f.eks. fordi et kabel breender over,
aktiveres Live zero-funktionen. Hvis dette ikke @nskes, skal
Live zero-funktionen deaktiveres for disse andre indgange.
Den gnskede Live zero-funktion, i tilfeelde af et manglende
signal, ndr fire mode er aktiv, skal indstilles i 6-02 Fire mode,
Live zero, timeoutfunkt..

Advarsel for Live Zero har hgjere prioritet end advarslen "Fire
mode".

BEMARK!

Hvis kommandoen Start reverseret [11] indstilles pa en
digital indgangsklemme i 5-10 Klemme 18, digital indgang,
fortolker FC dette som en reverseringskommando.

24-00 Fire mode-funkt.

Option: Funktion:
[0] * | Deaktiv.

Fire mode-funktionen er ikke aktiv.

[11 | Aktiv. - Ker | denne tilstand fortsaetter motoren med at

fremad kere med uret. Virker kun med Aben slgjfe.
Indstil 24-01 Fire mode-konfiguration til

Aben slgjfe [0].

Option: Funktion:

[0] * | Aben
slgjfe

Nar fire mode er aktiv, karer motoren med en fast
hastighed pa baggrund af en referenceindstilling.
Enheden er den samme som valgt i 0-02 Motorha-
stighedsenhed.

[3] | Lukket
slgjfe

Nar fire mode er aktiv, styrer den indbyggede PID-
regulering hastigheden pa baggrund af et
saetpunkt og et feedbacksignal, der er valgt i
24-07 Fire mode feedbackkilde. Enheden valgt i
24-02 Fire mode. Brug parametergruppe 20-** som
til normal drift til andre PID-reguleringsindstillinger.
Hvis motoren ogsa styres af den indbyggede PID-
regulering, nér den befinder sig i normal drift, kan
den samme transmitter anvendes i begge tilfaelde
ved at vaelge den samme kilde.

[2] | Aktiveret - Kar | denne tilstand fortsaetter motoren med at
bagl. kere mod uret. Virker kun med Aben slgjfe.
Indstil 24-01 Fire mode-konfiguration til

Aben slgjfe [0].

[3] | Aktiveret - frilgb || denne tilstand deaktiveres udgangen, og

motoren saettes i frilab, til den stopper.

[4] | Akt. - Ker fr/bagl.

BEMARK!

For ovenstaende udferes alarmerne eller ignoreres i overens-
stemmelse med valget i 24-09 Fire mode, alarmhdndt..

BEMARK!

Fer PID-reguleringen justeres, indstilles 24-09 Fire mode,
alarmhdndt., [2] Trip, alle alarmer/test.

BEMARK!

Hvis der vaelges Aktiver-ker reverseret i 24-00 Fire mode-
funkt., kan der ikke vaelges lukket slgjfe i 24-01 Fire mode-
konfiguration.

24-02 Fire Mode Unit

Option: Funktion:
Veelg den gnskede enhed, nér fire mode er aktiv og
kerer i lukket slgjfe.

[0]

[1] %

[21 |RPM

[3] Hz

[4] Nm

[5] PPM

[10] [ 1/min

[11] | RPM

[12] | Pulse/s

[20] |I/s

[21] | I/min

[22] |[I/h

[23]1 | m%s

[24] | m*/min

[25] | m¥h

[30] [ka/s

[31] [kg/min

321 |kg/h

[33] | t/min

[34] |t/h

[40] [m/s

[41] [ m/min

[45] [m

[60] |°C
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24-02 Fire Mode Unit 24-04 Fire Mode Max Reference

Option: Funktion: Range: Funktion:
[70] | mbar Application [Application | Maksimumvaerdien for reference/
[71]1 | bar dependent* dependant] satpunktet (begraenser summen af
721 |Pa veerdien i 24-05 Presetref. for fire
(73] | kPa mode og veerdien af signalet pa
741 |m wa indgangen, der er valgt i
(751 | mm Hg 24-06 Ref.kilde for fire mode).
180] |kw Hvis .enheden k¢rer.i aben slgijfe,
[120] | GPM naLﬂ;e mofdejr a”ktlv, vae:(ges
indstilli
(1211 | galrs enheden af indstillingen a
[122] Vi 0-02 Motorhastighedsenhed. For
gal hmln lukket slgjfe skal enheden vaelges i
(1231 | gal/ 24-02 Fire mode.
[124] | CFM
3
[125] | fts 2405 Presetref. for fire mode
126] | f3/mi .
[126] mn Range: Funktion:
[127] | f/h
[130] | Ib/ 0.00 %* | [-100.00 - Angiv den pakraevede preset-reference/
s
100.00 %] saetpunkt som en procentdel af Fire mode
[131] [ Ib/min . A
maks. referencen, der er indstillet i
1321 | Ib/h 24-04 Fire Mode Max Reference. Den
(140] | ft/s indstillede veerdi, tilfajes den veerdi, der
(1411 | ft/min repraesenteres af signalet pa den analoge
[145] | ft indgang, der er valgt i 24-06 Ref.kilde for
[160] | °F fire mode.
[170] | psi
[1711 | Ib/in? 2406 Refkilde for fire mode
[172] | in WG Option: Funktion:
(173] | ft WG Veelg den eksterne referen-
(1741 | in Hg ceindgang, der skal anvendes i fire
(1801 [ HP mode. Dette signal tilfgjes veerdien,
X : d indstillet i 24-06 Ref.kilde f
24-03 Fire Mode Min Reference .er er INAstet ! erkiiae for
fire mode.
Range: Funktion:
0] * |1 funkti
Application [Application | Minimumvzerdien for reference/ (0] ngen uncion

dependent* [ dependant] saetpunktet (begraenser summen af [ |/Analog indgang 53

veerdien i 24-05 Presetref. for fire

[2] | Analog indgang 54
[71 [Pulsindgang 29

mode og veerdien af signalet pa

indgangen, der er valgt i (8] | Pulsindgang 33

24-06 Ref-kilde for fire mode). [20] [ Digitalt pot.-meter

Hvis enheden korer i dben slgjfe, [21] | Analog indgang X30/11
nar fire mode er aktiv, vaelges [22] [ Analog indgang X30/12
enheden af indstillingen af [23] [ Analog indg. X42/1
0-02 Motorhastighedsenhed. For [24] | Analog indg. X42/3
lukket slgjfe skal enheden vaelges i [25] | Analog indg. X42/5

24-02 Fire mode.
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24-07 Fire mode feedbackkilde

Option: Funktion:

Vzlg den feedbackindgang, der skal
anvendes til fire mode feedback-
signaler, nar fire mode er aktiv.

Hvis motoren ogsa styres af den
indbyggede PID-regulering, nar den
befinder sig i normal drift, kan den
samme transmitter anvendes i begge
tilfeelde ved at veelge den samme
kilde.

[0] * [Ingen funktion

[1] Analog indgang 53

[2] Analog indgang 54

[3] [Pulsindgang 29

[4] Pulsindgang 33

[7] Analog indg. X30/11

[8] Analog indg. X30/12

[9] Analog indg. X42/1

[10] [Analog indg. X42/3

[11] [Analog indg. X42/5

[15] [Analog indg. X48/2

[100] | Busfeedback 1

[101] | Busfeedback 2

[102] | Busfeedback 3

Option: Funktion:

24-09 Fire mode, alarmhandt.

[0] | Trip+nulst.,
krit. al.

Hvis denne tilstand veelges, vil frekvensom-
formeren fortseette driften og ignorere de
fleste alarmer, selv om dette kan forarsage
skader pa frekvensomformeren. Kritiske
alarmer er alarmer, der ikke kan fjernes, men
et genstartsforseg er muligt (uendelig
automatisk nulstilling).

[1] * | Trip v kritiske [ tilfeelde af en kritisk alarm, vil frekvensom-
al. formeren trippe og ikke genstarte automatisk
(manuel nulstilling).

[2] |[Trip v alle al./ | Det er muligt at teste driften af fire mode,
test men alle alarmtilstande aktiveres normalt
(manuel nulstilling).

BEMARK!

Alarmer Visse alarmer kan have en indvirkning pa frekvens-
omformerens levetid. Hvis en af disse ignorerede alarmer
opstér, mens den er i fire mode, lagres der en log af
haendelsen i fire mode-loggen.

Her lagres de 10 seneste handelser for alarmer, der pavirker
garantien, fire mode-aktiveringen og fire mode-deaktive-
ringen.

BEMARK!

Indstillingen i 14-20 Nulstillingstilstand tilsidesaettes, hvis Fire
mode aktiveres (se par. 24-0%, Fire Mode).

. Garanti
Nr.: Beskrivelse Kritiske Pavirker
Alarmer
Alarmer
4 Netfase- tab X
7 DC oversp. X
8 DC undersp. X
9 Vek.ret. overb. X
13 Overstrom X
14 Jordslut.-fejl X
16 Kortslutning X
29 Temperatur i effektkort X
33 Inrush-fejl X
38 Intern fejl X
65 Styr.-korttemp X
68 SikkerStandsning X

3.22.2 24-1* frekvensomformer-bypass

Frekvensomformeren indeholder en funktion, som kan
bruges til automatisk at aktivere en ekstern elektromekanisk
bypass i tilfelde af en frekvensomformers trip/triplas eller et
fire mode-frilgb (se 24-00 Fire mode-funkt.).

Bypass sendrer motorens drift til direkte pa net. Den eksterne
bypass aktiveres ved hjelp af en af de digitale udgange eller
releer i frekvensomformeren, nar den programmeres i
parametergruppe 5-3* eller 5-4*,

BEMARK!

Vigtigt! Efter aktivering af bypassfunktionen er frekvensom-
formeren ikke leengere sikkerhedscertificeret (til brug af
sikker standsning i versioner, hvor denne er inkluderet).

Udfer en af felgende handlinger for at deaktivere
Bypasstilstand aktiv ved normal drift (fire mode er ikke
aktiveret):

. Tryk pa Off-tasten pa LCP (eller programmer to af
de digitale indgange til Hand On-Off-Auto).

. Aktiver ekstern spaerring via digital indgang

o Udfer en genstart.

BEMARK!

Bypass kan ikke deaktiveres i Fire mode. Den kan kun
deaktiveres ved enten at fjerne Fire mode-kommando-
signalet eller afbryde stremforsyningen til
frekvensomformeren!

Nar bypassfunktionen er aktiveret, viser displayet pa LCP
statusmeddelelsen Bypass. Denne meddelelse har hgjere
prioritet end fire mode-statusmeddelelsen. Nar den
automatiske Bypassfunktion er aktiveret, indkobles den
eksterne bypass i henhold til nedenstaende reekkefalge:
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Alarm Auto-nulstilling Auto-nulstilling deaktiveret g
Hastighed A A %
A 4 ' .-

| I I I N Y .

Alarm

v

Bypass
Forsinkelsesteeller
P24-11

AKTIV |

Relee
"Bypass"

IKKE AKTIV + >
" Aktiv-forsinkelse (P5-41)

_.IH_

Status kan laeses i udvidet statusord 2, bitnummer 24.

24-10 Frekv.-omf. bypassfunkt. 24-11 Frekv.-omf. bypassforsink.-tid

Option: Funktion: Range: Funktion:
Denne parameter bestemmer, hvilke omstaen- 0s*| [0- |Kan programmeres i intervaller af 1 sek. Nar bypass-
digheder, der aktiverer bypassfunktionen: 600 s] | funktionen er aktiveret i overensstemmelse med

[0] * | Deaktiv indstillingen i 24-10 Frekv.-omf. bypassfunkt. vil bypass-

[1] | Aktiv. Under normal drift aktiveres den automatiske

forsinkelsestiden pabegynde drift. Hvis
frekvensomformeren er blevet indstillet til et antal

bypassfunktion ved felgende betingelser: .
genstartsforsgg, vil telleren forsage at kore, mens

| tilfelde af triplas eller trip. Efterfolgende det frekvensomformeren forsager at genstarte. Hvis

programmerede antal nulstillingsforsag, der er motoren er blevet genstartet inden for det tidsrum,

programmeret i 14-20 Nulstillingstilstand, eller der angives af bypassforsinkelsestiden, vil teelleren

hvis bypassforsinkelsesteeller (24-11 Frekv.-omf. blive nulstillet.

bypassforsink.-tid) udlaber, for nulstillingsfor- . . . .
Hvis motoren ikke genstarter, nar bypassforsinkel-
sggene er blevet udfart. . )
sestiden er afsluttet, aktiveres frekvensomformerens

I fire mode fungerer bypassfunktionen under bypassrelee, som vil veere programmeret til bypass i
folgende betingelser: 5-40 Funktionsrelze. Hvis der ligeledes er blevet
Nar der opleves en trip ved kritiske alarmer, et programmeret en [Relzeforsinkelse] i 5-41 ON-
frileb, eller hvis bypassforsinkelsestiden udlgber, forsinkelse, relee, ON-forsinkelse, [Relze] eller 5-42 OFF-
inden nulstillingsforsagene er fuldfert, nar [2] forsinkelse, relee, OFF-forsinkelse, [Relae], skal dette
Aktiveret i fire mode. Bypassfunktionen vil kere tidsrum ogsa udlgbe, for releehandlingen udferes.
ved trip ved kritiske alarmer, frilab eller hvis Hvis der ikke er programmeret nogen genstartsforsag,
bypassforsinkelsestiden udlgber, for nulstillings- vil teelleren kore i det forsinkelsestidsrum, der er
forsggene er gennemfort. indstillet i denne parameter, og vil derefter aktivere
[21 | Aktiv. Bypassfunktionen vil kere ved trip ved kritiske frekvensomformerens bypassrelae, hvilket
(kun fire | alarmer, frilob eller bypassforsinkelsestiden, hvis programmeres til bypass i 5-40 Funktionsrele, Funkti-
mode) timeren udlgber, for nulstillingsforsagene er onsrelze. Hvis der ligeledes er blevet programmeret en
gennemfart. Relzeforsinkelse 5-41 ON-forsinkelse, relee, ON-
forsinkelse, Relee eller 5-42 OFF-forsinkelse, relee, OFF-
Vigtigt! Efter aktivering af bypassfunktionen, overholder forsinkelse, Relae, skal dette tidsrum ogsa udlgbe, for
sikker standsning-funktionen ikke lzengere standard EN releehandlingen udferes.

954-1, Kat. 3-installationer.
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2490 Manglende motorfunkt.
Option: Funktion:

Velg den handl., der skal foretages, hvis
motorstremmen er under graensen beregnet som
en funkt. af udg.frekv. Funkt. anvendes til reg. af
f.eks. en manglende motor i applikationer med flere
mot.

[0] * | Ikke akt.
[11 [Adv.

2491 Manglende motor koefficient 1
Range: Funktion:
0.0000* | [-10.0000 - 10.0000 ] |

24-92 Manglende motor koefficient 2
Range: Funktion:
0.0000* | [-100.0000 - 100.0000 ] |

24-93 Manglende motor koefficient 3

Range: Funktion:
00000+ | [-100.0000 - 100.0000 ] |

2494 Manglende motor koefficient 4
Range: Funktion:
0000+ | [-500.000 - 500.000 ] |

24-95 Lost rotorfunktion
Option: Funktion:

Velg den handling, der skal foretages, hvis
motorstr. er over den graense, der er beregnet som
en funkt. af udg.frekv. Funkt. anvendes til reg. af
f.eks. en last rotor i applikationer med flere motorer.

[0] * | Ikke akt.
[11 [Adv.

24-96 Last rotor koefficient 1

Range: Funktion:
0.0000* | [-10.0000 - 10.0000 ] |

24-97 Last rotor koefficient 2
Range: Funktion:
0.0000* | [-100.0000 - 100.0000 ] |

24-98 Last rotor koefficient 3
Range: Funktion:
0.0000+ [ [-100.0000 - 100.0000 ] |

24-99 Last rotor koefficient 4

Range: Funktion:
0000 | [-500.000 - 500.000 ] |
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3.23 Hovedmenu - Kaskadestyreenhed - Gruppe 25

Parametre til konfigurering af den grundlzeggende kaskades-
tyreenhed til sekvensstyring af flere pumper. | afsnittet
Applikationseksempler, punktet grundlaeggende kaskadesty-
reenhed i Design Guide findes en mere applikationsorienteret
beskrivelse foruden ledningsdiagrammer.

Med henblik pa konfigurering af kaskadestyreenheden til det
faktiske system og den gnskede styringsstrategi anbefales
det at folge nedenstaende raekkefelge begyndende med
parametergruppe 25-0* Systemindst. og naeste parameter-
gruppe 25-5* Alterneringsindst. Disse parametre kan normalt
indstilles pa forhand.

Parametre i 25-2* Bdandbreddeindst. og 25-4* Koblingsindst. vil
ofte afhaenge af systemets dynamik, og der skal foretages en
endelig justering ved idriftseetning af anleegget.

BEMARK!

Kaskadestyreenheden skal arbejde i lukket slgjfe og styres af
den indbyggede Pl-regulering (lukket slgjfe valgt i

1-00 Konfigurationstilstand ). Hvis Aben slajfe er valgt i

1-00 Konfigurationstilstand, udkobles samtlige pumper med
fast hastighed, men pumpen med variabel hastighed vil
fortsat blive styret af frekvensomformeren, dog nu i en aben
slgjfe-konfiguration:

Konfig. af kaskadestyreenhed

Konfigurationstilstand (P 1-00): Aben sigjfe

1
Lukket slgjfe

Kaskadestyreenhed (P 25-00): Deaktiveret

Motorstart (P 25-02):

Pumpealternering (P 25-04):

Fast hovedpumpe (P 25-05):

Antal pumper (P 25-06):

1
Aktiveret

Direkte pa net

1
Softstarter

Deaktiveret

1
Aktiveret
J

1
Ja

—

2 3

Hovedpumpealternering (P 25-50): Off Ved
indkobling kommando eller

Alterneringshaendelse (P 25-51):

Alt. hvis kapacitet<50% (P 25-55):

Indkoblingstilstand ved alternering (P 25-56):

I |
Ved Ved indkobling

kommando

I_'_l

[ I I 1

_Alt.—tlmer— Sleep- Foruddefineret
interval tilstand timer

P 25-52 P 25-54

| | | |

Ekstern

[
Deaktiveret

1
Aktiveret
J

[
Langsom
L

1
Hurtig
]

| 130BA279.12
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3.23.1 25-0* Systemindstillinger

Parametre vedr. styreprincipper og konfiguration af
systemet.

Option:

25-00 Kaskadestyreenhed

Funktion:

Til drift af systemer med flere enheder (pumpe/
ventilator), hvor kapaciteten er tilpasset til
faktisk belastning ved hjeelp af hastigheds-
styring kombineret med taend/sluk-styring af
enhederne. Af hensyn til overskueligheden er
kun pumpesystemer beskrevet.

[0] * | Deaktiveret

Kaskadestyreenheden er ikke aktiv. Samtlige
indbyggede relaeer, der er knyttet til
pumpemotorer i kaskadefunktionen, bliver
afmagnetiseret. Hvis en pumpe med variabel
hastighed til sluttet direkte til frekvensom-
formeren (ikke styret af et indbygget relze).
Denne pumpe/ventilator bliver styret som et
system med en enkelt pumpe.

[1]1 | Aktiveret

Kaskadestyreenhed er aktiv og vil koble pumper
ind og ud i overensstemmelse med belast-
ningen af systemet.

25-02 Motorstart

Option: Funktion:
Motorerne er forbundet direkte til nettet med
en kontaktor eller med en softstarter. Nar
veerdien af 25-02 Motorstart, er indstillet til en
anden option end Direkte pa net [0], indstilles
25-50 Styrepumpealternering automatisk til
standarden for Direkte pd net [0].

[0] * | Direkte pa Hver enkelt konstanthastighedspumpe er

net forbundet til nettet direkte via en kontaktor.

[11 [ Softstarter Hver enkelt konstanthastighedspumpe er
forbundet til nettet via en softstarter.

[2] | Stj-trek.

Option:

25-04 Pumpealt.

Funktion:

Under driften kan der veksles mellem pumperne
for at sikre et ensartet antal driftstimer pa
pumper med konstant hastighed. Valget af
pumpealternering er enten "forst ind - sidst ud"
eller ens kerte timer for hver pumpe.

[0] * | Deaktiveret

Konstanthastighedspumperne tilsluttes i
reekkefelgen 1 - 2 og afbrydes i raeekkefalgen 2 -
1. (Forst ind — sidst ud).

[1] | Aktiveret

Konstanthastighedspumperne tilsluttes/
afbrydes, sa der opnas et ensartet antal kerte
timer for hver pumpe.

25-05 Fast styrepumpe

Option:

Funktion:

Fast styrepumpe betyder, at pumpen med variabel
hastighed er tilsluttet direkte til frekvensomformeren, og
hvis der benyttes en kontaktor imellem frekvensom-
formeren og pumpen, bliver denne kontaktor ikke styret
af frekvensomformeren.

Hvis drift med 25-50 Styrepumpealternering er indstillet
til andet end lkke aktiv [0], skal denne parameter veere
indstillet til Nej [0].

0] |Nej

Styrepumpefunktionen kan alternere imellem
pumperne, der styres af de to indbyggede relaeer. Den
ene pumpe skal veere tilsluttet det indbyggede RELA 1,
og den anden pumpe skal veere tilsluttet RELA 2.
Pumpefunktionen (kaskadepumpe1 og
kaskadepumpe2) knyttes automatisk til releeerne (i dette
tilfeelde kan der styres maks. to pumper fra frekvensom-
formeren).

Styrepumpen vil veere fast (ingen alternering) og
tilsluttet direkte til frekvensomformeren.

25-50 Styrepumpealternering indstilles automatisk til /kke
aktiv [0]. De indbyggede relaeer relee 1 og relee 2 kan
knyttes til separate konstanthastighedspumper.
Frekvensomformeren kan i alt styre tre pumper.

Range:

25-06 Antal pumper

Funktion:

2*| [Application
dependant]

Antal pumper, der er tilsluttet til kaskadesty-
reenheden, herunder pumpen med variabel
hastighed. Hvis pumpen med variabel hastighed
er sluttet direkte til frekvensomformeren, og de
andre konstanthastighedspumper
(felgepumper) styres af de to indbyggede
relaeer, kan der styres tre pumper. Hvis bade
variabel- og konstanthastighedspumper skal
styres af indbyggede relaeer, kan der kun
tilsluttes to pumper.

Hvis 25-05 Fast styrepumpe er indstillet til Nej [0]:
en pumpe med variabel hastighed og en
konstanthastighedspumpe; begge styret af et
indbygget relze. Hvis 25-05 Fast styrepumpe er
indstillet til Ja [1]: én pumpe med variabel
hastighed og én konstanthastighedspumpe
styret af indbygget relae.

En enkelt styrepumpe, se 25-05 Fast styrepumpe.
To konstanthastighedspumper styret af
indbyggede releeer.
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3.23.2 25-2* Bandbreddeindstillinger

Parametre til indstilling af den bandbredde, inden for hvilken
trykket skal have lov til at svinge, for der ind-/udkobles
konstanthastighedspumper. Indeholder ogsa diverse timere
til stabilisering af styringen.

25-20 Koblingsbandbredde

Range: Funktion:
10 Indstil koblingsbandbredden (SBW) for at tage
hgjde for udsving i systemets tryk. | kaskades-

%* | [Application
dependant] | tyrede systemer holdes det gnskede systemtryk
normalt inden for et interval i stedet for pa en
fast veerdi for at undga hyppig ind- og

udkobling af konstanthastighedspumper.

Koblingsbandbredden (SBW) programmeres
som en procentdel af 20-13 Minimumreference/
feedb. og 20-14 Maksimumreference/feedb.. Hvis
saetpunktet f.eks. er 5 bar, og koblingsband-
bredden er indstillet til 10 %, vil et systemtryk
mellem 4,5 og 5,5 bar blive accepteret. Der
forekommer ingen ind- eller udkobling inden
for denne bandbredde.

175ZA8670.10

25-21 Tilsidesaett.bandb.

Range: Funktion:

100 Ved et stort og hurtigt udsving i systembelast-
%* | [Application | ningen (f.eks. ved pludseligt vandforbrug)
dependant] | aendrer systemtrykket sig hurtigt, og en
gjeblikkelig ind- eller udkobling af en konstant-
hastighedspumpe er ngdvendig for at
modsvare kravet. Tilsidesaett.bandb. (OBW)
programmeres til at tilsideszette ind-/
udkoblingstimeren (25-23 SBW-indkobl.fors. og
25-24 SBW-udkobl.forsink.), sa der opnas en

umiddelbar reaktion.

OBW skal altid indstilles til en hgjere veerdi end
koblingsbandbredden (SBW) 25-20 Koblings-
bdndbredde. OBW er en procentdel af og .

7'
Tilsidescettelses—
bandbredde

SBW
Setpunkt
W

175ZA673.10

Indstilling af OBW for teet pa SBW ger
parameteren irrelevant og kan resultere i ind-

25-21 Tilsidesaett.bandb.

Range: Funktion:

og udkobling ved lejlighedsvise trykudsving.
Indstilling af OBW med for hgj veerdi betyder, at
der kan opsta uacceptabelt hgjt eller lavt tryk i
systemet, mens SBW-timerne kerer. Veerdien
kan optimeres, efterhanden som der opnas
bedre kendskab til systemet. Se 25-25 OBW-tid.

For at undga utilsigtet ind- og udkobling under
idriftseetning og finjustering af styreenheden
beholdes OBW bevidst pa fabriksindstillingen,
som er 100 % (Deaktiveret). Efter endt
finjustering indstilles OBW til den gnskede
veerdi. Vi foreslar, at der indledningsvis veelges
en veerdi pa 10 %.

25-22 Konst.hast.bandbredde

Range: Funktion:

Application Nar kaskadestyringssystemet arbejder

dependent* | [Application | normalt, og frekvensomformeren
dependant] | afgiver en trip-alarm, er det vigtigt at

opretholde lgftehgjden. Det klarer
kaskadestyreenheden ved at fortseette
ind-/udkobling af konstanthastigheds-
pumpen. Da opretholdelse af
loftehgjden ved saetpunktet ville kreeve
hyppig ind- og udkobling, nar kun en
enkelt konstanthastighedspumpe er i
gang, benyttes en bredere konstantha-
stighedsbandbredde (FSBW) i stedet
for SBW. Det er i tilfeelde af en alarmsi-
tuation muligt at standse
konstanthastighedspumperne ved at
trykke pa tasterne LCP OFF eller HAND
ON, eller hvis det signal, der er
programmeret til Start pa digital
indgang, bliver lavt.

Hvis den afgivne alarm er en triplas-
alarm, er kaskadestyreenheden ngdt til
at standse systemet med det samme
ved at afbryde alle konstanthastig-
hedspumperne. Dette er
grundlzeggende set det samme som
Neadstop (frilgb-/frilzb inverteret-
kommando) for kaskadestyreenheden.
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25-23 SBW-indkobl.fors.

Funktion:

Range:

15 [1-
s* [ 3000 s] | hedspumpe er ikke @nskvaerdig i forbindelse med et

Umiddelbar indkobling af en konstanthastig-

lejlighedsvist trykfald i systemet, der overstiger
koblingsbandbredden (SBW). Indkoblingen forsinkes
med den tid, der programmeres. Hvis trykket tiltager
til et niveau, der ligger inden for SBW, fer timerpe-
rioden er udlgbet, nulstilles timeren.

175ZA672.11

SBW
Setpunkt
SBW

| /

SBW-indkoblingstid

25-24 SBW-udkobl.forsink.
Range:

15 [0 -
s* 13000 s] [ hedspumpe er ikke gnskvaerdig, hvis der lejlighedsvis

Funktion:

Umiddelbar udkobling af en konstanthastig-

kan forekomme en trykstigning i systemet, der
overstiger koblingsbandbredden (SBW).
Udkoblingen forsinkes med den tid, der
programmeres. Hvis trykket aftager til et niveau, der
ligger inden for SBW-intervallet, for timerperioden er
udlgbet, nulstilles timeren.

SBW—udkoblingsfors.

\

SBW
Scetpunki
SBW

175ZA671.1Q

25-25 OBW-tid

Range: Funktion:
10 [0 -
s* | 300 s] | hastighed skaber en kortvarig trykstigning i systemet,

Ind- og udkobling af en pumpe med konstant

der kan overstige tilsideszettelsesbandbredden
(OBW). Det er ikke gnskveerdigt at udkoble en pumpe
som svar pa et trykudsving. OBW-tiden kan
programmeres til at forhindre ind- og udkobling,
indtil systemtrykket er stabiliseret, og der er etableret
normal styring. Indstil timeren til en veerdi, der
muligger stabilisering af systemet efter ind- eller
udkobling. Fabriksindstillingen pa 10 sekunder er
passende til de fleste applikationer. | meget
dynamiske systemer kan en kortere periode vaere
mere hensigtsmaessig.

°
| \ S
)
| | 3
o
‘ ‘ OBW @
\ \
| |
| |
| ‘ Faktisk lgftehgjde
i / ‘ Seetpunkt
‘ ‘ SBW
| |
| |
‘ ‘ OBW
OBW-timer
25-26 Udkobl. ved No Flow
Option: Funktion:

Parameteren Udkobl. ved No Flow sikrer, at
konstanthastighedspumperne udkobles en ad
gangen, indtil No Flow-signalet forsvinder, hvis
der opstar en no-flow-situation. Dette kreever, at
No Flow-registrering er aktiv. Se parameter-
gruppe 22-2*.

Hvis Udkobl. ved No Flow er deaktiveret, aendrer
kaskadestyreenheden ikke systemets normale
reaktionsmegnster.

[0] * | Deaktiveret
[1] | Aktiveret

25-27 Koblingsfunkt.

Option: Funktion:

Hvis Koblingsfunktionen er indstillet til
Deaktiveret [0], vil 25-28 Koblingsfunkt.tid ikke
veere aktiv.

[0] | Deaktiveret
[1] * | Aktiveret

25-28 Koblingsfunkt.tid

Range: Funktion:
15 [0 - [Koblingsfunkt.tiden programmeres, sé det undgas, at
s* 300 s] | konstanthastighedsmotorerne hyppigt kobles ind og

ud. Koblingsfunktionstiden begynder, hvis den er
Aktiveret [1] af 25-27 Koblingsfunkt., og hvis pumpen
med variabel hastighed kerer ved Motorhastighed,
haj graense 4-13 Motorhastighed, haj graense [O/MIN]
eller 4-14 Motorhastighed, heoj graense [Hz], med
mindst én konstanthastighedspumpe i stopposi-
tionen. Nar timerens programmerede veerdi er

forlgbet, aktiveres en konstanthastighedspumpe.
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3233 254" Koblingsindst.

Option: Funktion:

Parametre, der bestemmer betingelser for ind-/udkobling af
pumperne.

Udkoblingsfunktionen sikrer, at det lavest
mulige antal pumper kerer, hvorved der spares

energi, og det samtidig undgas, at der opstar 25-40 Rampe ned-fors.
forgaeves cirkulation i pumpen med variabel

Range: Funktion:

hastighed. Hvis Udkoblingsfunktionen er
indstillet til Deaktiveret [0], bliver
25-30 Udkoblingsfunkt.tid ikke aktiveret.

10.0 s* [ [0.0 - Nar der tilfgjes en pumpe med konstant
120.0 s] | hastighed, som styres af en softstarter, er det
muligt at forsinke nedrampningen af

[0] | Deaktiveret styrepumpen indtil et pa forhand defineret

[1] * | Aktiveret tidsrum efter standsning af pumpen med
konstant hastighed, sa trykimpulser og vandtil-

25-30 Udkoblingsfunkt.tid oo MPHBEr o9
bageslag i systemet undgas.

Range: Funktion:

Ma kun bruges, hvis der er valgt Softstarter [1] i

15 0 - | Udkoblingsfunktionstimeren kan programmeres, sa
[ g9 RIS 25-02 Motorstart.
s* | 300 s] [ det undgas, at konstanthastighedspumperne hyppigt
kobles ind og ud. Udkoblingsfunktionstimeren starter, 25-41 Rampe op-fors.
nar pumpen med variabel hastighed kerer ved R Funkti
4-11 Motorhastighed, lav graense [O/MIN] eller ange: unktion:
4-12 Motorhastighed, lav graense [Hz] med én eller flere 2.0 s*| [0.0 - | Nar der fjernes en konstanthastighedspumpe, der
konstanthastighedspumper i gang, og systemkravene 12.0s] [ styres af en softstarter, er det muligt at forsinke
er overholdt. | denne situation bidrager pumpen med oprampningen af styrepumpen indtil et pa
variabel hastighed ganske lidt til systemtrykket. Nar forhénd defineret tidsrum efter standsning af
timerens programmerede veerdi er forlgbet, fjernes en konstanthastighedspumpen, s trykimpulser og
kobling, s& det undgas, at der opbygges forgaeves vandtilbageslag i systemet undgés.
loftehgjde af pumpen med variabel hastighed. Ma kun bruges, hvis der er valgt Softstarter [1] i
25-02 Motorstart.
o
=
g E——
2 Indkobling Udkobling
ﬁ \ Hastighed Hastighed
~ Pumpe med fast hastighed Hovedpumpe (styret af
FVLT pumpe — (styrct af softstarter) frekvensamformeran)
T
| |
Pumpeafbryder I I
| |
| ety | s
1 /1 |
V| .
F’“‘" - 1T — — - ! t) ! Tid ! I | Tid
P 25-40 P 25-41
1 pretstogiviba o 1 beayndce st rampe op
Kaskadestyreenheden Kaskadestyreenheden
rekvirerer en anden forbereder fjernelse
pumpe af pumpen
Udkobling

timerperiode
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25-42 Koblingsgraense

Range: Funktion:

Application Nar der tilfgjes en konstanthastig-

dependent* | [Application | hedspumpe for at forhindre
dependant] | trykoversving, ramper pumpen med

variabel hastighed ned til en lavere
hastighed. Nar pumpen med variabel
hastighed nar "koblingshastigheden",
kobles konstanthastighedspumpen
ind. Koblingsgraensen bruges til at
beregne hastigheden for pumpen med
variabel hastighed, nar konstanthastig-
hedspumpens "indkoblingspunkt"
indtreaeffer. Koblingsgraensen beregnes
som forholdet mellem 4-11 Motorha-
stighed, lav greense [O/MIN] eller

4-12 Motorhastighed, lav graense [Hz], til
4-13 Motorhastighed, hgj greense [0/
MIN] eller 4-14 Motorhastighed, haj
greense [Hz] udtrykt i procent.

Koblingsgraensen skal ga fra
- v
KOBLING% Ha)

til 100 %, hvor niav er Motorhastighed,
lav greense og nHgs er Motorhastighed,

x 100 %

hej graense.

A

Matorastighed
hgj granse |

Pumpe med fast
hastighed

Indkoblings- <
hastighed

FPumpe med

variabel hastighed

Molaraslighed

lav gracnse + N -
J ) L) g

03 4 5 Sekunder
130BA3S8 10

BEMARK!

Hvis setpunktet nas efter overgang, fer pumpen med
variabel hastighed nar sin minimum hastighed - gar systemet
i lukket slgjfe-tilstand, sa snart feedbacktrykket krydser
setpunktet.

25-43 Udkoblingsgraense

Range: Funktion:

Application Nar der fjernes en konstanthastig-

dependent* [ [Application | hedspumpe for at forhindre et
dependant] | trykundersving, ramper pumpen med

variabel hastighed op til en hgjere
hastighed. Nar pumpen med variabel
hastighed nar "Udkoblingshastighed",
udkobles konstanthastighedspumpen.
Udkoblingsgraensen bruges til at
beregne hastigheden for pumpen med

variabel hastighed, nar udkoblingen af

25-43 Udkoblingsgraense

Range: Funktion:

konstanthastighedspumpe indtreeffer.
Udkoblingsgraensen beregnes som
forholdet mellem 4-11 Motorhastighed,
lav greense [O/MIN] eller 4-12 Motorha-
stighed, lav greense [Hz], til

4-13 Motorhastighed, hgj greense [0/
MIN] eller 4-14 Motorhastighed, haj
graense [Hz] udtrykt i procent.

Udkoblingsgraensen skal ga fra

LAV
Ha)J

hvor niav er Motorhastighed, lav

KOBLING % = x 100% til 100 %,

graense og nHgy er Motorhastighed, hgj

graense.

A

Moloraslighed
haj gracnse

Pumpe med
variabel hastighec

Udkoblings-
haslighed

Punipe med
fast hastighed

Motorastighed
lav graense L

>

4
T
0 1 3 5 Sekunder

130BA367.10

Hvis seetpunktet nas efter ind- og udkobling, fer pumpen
med variabel hastighed nar sin maksimumbhastighed, gar
systemet i lukket slgjfe-tilstand, sa snart feedbacktrykket

krydser seetpunktet.

25-44 Koblingshast.[O/MIN]

Range: Funktion:
0 [0 - 0 | Udlzesning af nedenstdende beregnede veerdi for
RPM* | RPM] koblingshastighed. Nar der tilfgjes en konstantha-

stighedspumpe for at forhindre trykoversving,
ramper pumpen ned med variabel hastighed til
en lavere hastighed. Nar pumpen med variabel
hastighed nar "koblingshastigheden", kobles
konstanthastighedspumpen ind. Beregningen af
koblingshastigheden baseres pa 25-42 Koblings-
greense og 4-13 Motorhastighed, hgj graense [O/
MIN].

Koblingshastigheden beregnes med fglgende

formel:

KOBLING%
100

hvor nxg) er Motorhastighed, hgj graense, og

KOBLING = H@J

nkoBLING100% €r vaerdien for Koblingsgraense.
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25-45 Koblingshast. [Hz] S S
Molaraslighe
Range: Funktion: hos greznae I Carinel hastighed
U‘d!\':.bhl\r\qa | I— _____ —
0.0 [0.0 - | Udlaesning af nedenstaende beregnede veerdi for hastighed
Hz* (0.0 koblingshastighed. Nar der tilfgjes en konstantha-
Hz] stighedspumpe for at forhindre trykoversving, Motorastighed
ramper pumpen ned med variabel hastighed til en fov areense r T — =
) . . _ I Sekunder
lavere hastighed. Nar pumpen med variabel ﬁ\tgﬂﬂﬁzfﬁ il |
hastighed nar "koblingshastigheden", kobles Ao | stondsning aktiverst
konstanthastighedspumpen ind. Beregningen af E“;’J-‘Z’r:ﬁ?:“ | :22&%?«221“ fast :
koblingshastigheden baseres pa 25-42 Koblings- Udkoblings- | |
greense og 4-14 Motorhastighed, hej graeense [Hz]. nastighed | |
Koblingshastigheden beregnes med falgende I |
formel porerare] | _
KOBLING = sz% hvor nug er Motorha- i | Sekunder
stighed, hgj greense, og nkosLING100% er veerdien for o |
. Mqtorastlghcd Pumpe med
Koblingsgraense. haj graense | fast hastighed
Udkablings- I I
hastighed
25-46 Udkobl.hast. [0O/MIN] ||
Range: Funktion: ||
: a : pgrmreal ||
0 [0 - 0 | Udlzesning af nedenstdende beregnede veerdi for ; — >
RPM* | RPM] [ udkoblingshastighed. Nar der fjernes en konstant- Sekunder
. . 1308A368.10
hastighedspumpe for at forhindre et
trykundersving, ramper pumpen op med variabel
hastighed til en hgjere hastighed. Nar pumpen 3.23.4 25-5 AlternermgS'ndSt'”mger
med variabel hastighed nar "Udkoblingsha-
stighed", udkobles konstanthastighedspumpen. Parametre til definition af betingelserne for alternering af
Beregningen af udkoblingshastigheden baseres pumpen med variabel hastighed (styrepumpe), hvis dette
pé& 25-43 Udkoblingsgraense og 4-13 Motorha- veelges som en del af styrestrategien.

stighed, hoj granse [O/MIN]. 25-50 Styrepumpealternering

Udkoblingshastigheden beregnes med folgende Option: Funktion:

formel:
Styrepumpealternering udligner brugen af
UDKOBLING = Hey YPKOBLINCY 1 or nigy er o T n
100 pumperne ved periodisk at bytte om pa
Motorhastighed, hgj graense, 0g nubkosLING100% €F pumpen, der er hastighedsstyret. P4 denne
veerdien for Udkoblingsgraense. made sikres det, at alle pumperne bruges

ensartet i tidens lgb. Alterneringen udligner

25-47 Udkoblingshast. [Hz] brugen af pumperne ved altid at vaelge den

Range: Funktion: pumpe, der har lavest antal driftstimer, til
0.0 [0.0 [ Udlzesning af nedenstdende beregnede veerdi for itzstes e ielolling).
Hz* [- 0.0 |udkoblingshastighed. Nar der fjernes en pumpe med [0] | Off Ingen alternering af styrepumpefunktion
Hz] fast hastighed for at forhindre et trykundersving, * finder sted. Det er ikke muligt at indstille
ramper pumpen med variabel hastighed op til en denne parameter til andre optioner end lkke
hgjere hastighed. Nar pumpen med variabel aktiv [0], hvis 25-02 Motorstart, er indstillet til
hastighed nar "Udkoblingshastighed", udkobles andet end Direkte pa net [0].

konstanthastighedspumpen. Beregningen af [11 | Ved kobling [ Alternering af styrepumpefunktionen finder

udkoblingshastigheden baseres pa 25-43 Udkoblings- s iz (nelealelin 0 G AR [UiRe

graense og 4-14 Motorhastighed, hej greense [Hz].

Udkoblinashastiaheden b d folgend [2] |Ved Alternering af styrepumpefunktionen finder
(%]
OPINGSHAsHINECen BEEINES Me CRl kommando | sted pa et eksternt kommandosignal eller ved

formel: ¢ ¢ heendelse. S
en forprogrammeret handelse. Se
_ UDKOBLING%
UBICHURG = 2 100 25-51 Altern.heendelse for at fa beskrivelser af
hvor nHg) er Motorhastighed, hgj greense, og mulighederne.

nupkoBLING100% er vaerdien for Udkoblingsgraense.

[3] | V. kob. el. Alternering af pumpen med variabel

kommando hastighed (styrepumpen) finder sted ved
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25-50 Styrepumpealternering

Option: Funktion:
kobling eller "Ved kommando"-signalet. (Se

ovenfor.)

BEMARK!

Det er ikke muligt at veelge andet end lkke aktiv [0], hvis
25-05 Fast styrepumpe er indstillet til Ja [1].

25-51 Altern.hzendelse

Option: Funktion:

Denne parameter er kun aktiv, hvis
valgmulighederne Ved kommando [2] eller
Ved kobling el. kommando [3] er valgt i
25-50 Styrepumpealternering. Hvis der er
valgt en alterneringshaendelse, finder
styrepumpealternering sted, hver gang
haendelsen forekommer.

[0] | Ekstern
* signal pa en af de digitale indgange pa

Alternering finder sted, nar der péferes et

klemmelisten, og indgangen er knyttet til
Styrepumpealternering [121] i parameter-
gruppe 5-1%, Digitale indgange.

[11 | Alterneringstids- | Alternering finder sted, hver gang

interval 25-52 Alterneringstidsinterval udlgber.

[2] [Sleep mode Alternering finder sted, hver gang
styrepumpen gar i sleep mode.

20-23 Seetpunkt 3 skal indstilles til Sleep
Mode [1] eller et eksternt signal, der er

anvendt til denne funktion

[31 | Foruddefin. tid Alternering finder sted pa et forudde-
fineret klokkeslaet. Hvis 25-54 Foruddef.
alterneringstid er indstillet, gennemferes
alterneringen hver dag pé det angivne
tidspunkt. Standardtiden er midnat (00:00

eller 12:00 afhaengigt af tidsformatet).

25-52 Alterneringstidsinterval

Range: Funktion:
24 h*| [1-999 |[Huvisvalgmuligheden Alterneringstidsinterval [1] i
h] 25-51 Altern.haendelse er valgt, finder alterne-

ringen pa pumpen med variabel hastighed sted,
hver gang alterneringstidsintervallet udlgber
(kan kontrolleres i 25-53 Alterneringstimerveerdi).

25-53 Alterneringstimervaerdi

Range: Funktion:

0* | [0 -0 1] [Udlesningsparameter for den alterneringstidsinter-
valveerdi, der er indstillet i
25-52 Alterneringstidsinterval

25-54 Foruddef. alterneringstid

Range: Funktion:
Application [Application | Hvis valgmuligheden Foruddefin. tid
dependent* | dependant] [3] er valgt i 25-51 Altern.haendelse,

bliver alternering pa pumpen med
variabel hastighed gennemfert hver
dag pa det tidspunkt, der er angivet
i Foruddef. alterneringstid.
Standardtiden er midnat (00:00 eller
12:00 afhaengigt af tidsformatet).

25-55 Altern. hvis belast. < 50 %

Option: Funktion:

Hvis Alternering hvis kapacitet <50 % er
aktiveret, kan pumpealternering kun finde sted,
hvis kapaciteten er lig med eller under 50 %.
Kapacitetsberegningen er forholdet mellem
korende pumper (inkl. pumpen med variabel
hastighed) og det samlede antal tilgeengelige
pumper (inkl. pumpen med variabel hastighed,
men ikke spaerrede pumper).

Nkorer

x 100%
NrotaL

Kapacitet =

For den grundlaeggende kaskadestyreenhed har
alle pumperne samme sterrelse.

[0] | Deaktiveret | Styrepumpealterneringen finder sted ved
enhver pumpekapacitet.

[1] * | Aktiveret Styrepumpefunktionen alterneres kun, hvis de
kerende pumper leverer mindre end 50 % af

den samlede pumpekapacitet.

BEMARK!

Kun gyldig, hvis 25-50 Styrepumpealternering er forskellig fra
Ikke aktiv [0].

25-56 Koblingstilstand ved alt.

Option: Funktion:

Denne parameter er kun aktiv, hvis valget i

25-50 Styrepumpealternering er forskelligt fra Ikke
aktiv [0].

Der er mulighed for to former for ind- og
udkobling af pumper. Langsom overfersel ger ind-
og udkobling glat. Hurtig overfersel gennemfearer
ind- og udkobling sa hurtigt som muligt; pumpen
med variabel hastighed afbrydes helt enkelt
(frilaber).

[0] * | Langsom | Ved alternering rampes pumpen med variabel
hastighed op til maks. hastighed og rampes
derefter ned til stilstand.

[1]1 | Hurtig Ved alternering rampes pumpen med variabel
hastighed op til den maksimale hastighed,

hvorefter den frilgber til stilstand.
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Nedenstdende figur er et eksempel pa kobling med langsom
overfgrsel. Pumpen med variabel hastighed (gverste graf) og
én konstanthastighedspumpe (nederste graf) kerer forud for
afgivelsen af koblingskommandoen. Nar overfarselskom-
mandoen Langsom [0] aktiveres, gennemferes en alternering
ved at rampe pumpen med variabel hastighed til

4-13 Motorhastighed, hgj graense [O/MIN] eller 4-14 Motorha-
stighed, hgj greense [Hz] og derefter decelerere den til
nulhastighed. Efter en "Forsinkelse for start af naeste pumpe"

A

Motorastighed
hej graense

Udkoblings-
hastighed

Malorastighed

(25-58 Kor naeste pumpefors.) accelereres den naste
styrepumpe (midterste graf), og en anden oprindelig
styrepumpe (overste graf) tilfojes efter "Forsinkelse for drift
pa nettet" (25-59 Ker pa netforsink.) som konstanthastig-
hedspumpe. Den naeste styrepumpe (midterste graf)
decelereres til Motorhastighed, lav graense og tillades
derefter at variere sin hastighed for at opretholde system-
trykket.

Pumpe med
fast haslighed

lav graznse o e e e e e e N e e e o e
mdknblmgﬁ—_/1 Iorsinkelse  Sekunder
I Forsinkelse for start I I
af naeste pumpe
e I it e St
Indkablir - o — — e ——— ———— e . —— ————
it =+ tt————
|1 | ] e e
|1 |
R I |
lov granse g em o el o o e e PV A p——

A

Sekunder

Motorastighed
hoj graense

|

|

I
Udkoblings- |
hastighcd I
|

|

1

T

Motorastighed
lav graense

I

I

o mes

| fast hastighed
I

|

I

}

25-58 Kar naste pumpefors.

Range: Funktion:
0.1 s*[ [0.1 - |Denne parameter er kun aktiv, hvis valget i
5.0 s] 25-50 Styrepumpealternering er forskelligt fra lkke

aktiv [0].

Denne parameter indstiller tidsrummet mellem
standsning af den gamle pumpe med variabel
hastighed og start af en anden pumpe som den
nye pumpe med variabel hastighed. Se

25-56 Koblingstilstand ved alt., figuren for at fa en
beskrivelse af kobling og alternering.

25-59 Ker pa netforsink.

Range: Funktion:
0.5 s*| [Application | Denne parameter er kun aktiv, hvis valget i
dependant] 25-50 Styrepumpealternering er forskelligt

fra Ikke aktiv [0].

Denne parameter indstiller tidsrummet
mellem standsning af den gamle pumpe
med variabel hastighed og start af denne
pumpe som ny konstanthastighedspumpe.
Se 25-56 Koblingstilstand ved alt., figuren for
at fa en beskrivelse af kobling og
alternering.

Sekunder

130BA369.10

3.23.5 25-8* Status

Udlaesningsparametre, der informerer om driftsstatus pa
kaskadestyreenheden og de styrede pumper.

25-80 Kaskadestatus
Range:
0*

Funktion:

[0-0] | Udlaesning af status for kaskadestyreenheden.

25-81 Pumpestatus

Range: Funktion:
0* [0 -
0]

Pumpestatus viser statussen for det antal pumper, der
er valgt i 25-06 Antal pumper. Der er tale om en
udlaesning af statussen for hver af pumperne, som viser
en streng bestaende af pumpenummer og den aktuelle
status for den pageeldende pumpe.

Eksempel: Udlaesning findes med denne forkortelse
"1:D 2: O". Det betyder, at pumpe 1 kerer og hastig-
hedsstyres af frekvensomformeren, og at pumpe 2 er
standset.
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25-82 Styrepumpe
Funktion:

Range:

0*| [Application | Udlaesningsparameter for den faktiske pumpe

dependant] med variabel hastighed i systemet. Styrepum-
peparameteren opdateres for at afspejle den
aktuelle pumpe med variabel hastighed i
systemet, nar en alternering finder sted. Hvis
der ikke er valgt nogen styrepumpe (kaskades-
tyreenheden er deaktiveret, eller alle pumper

er speerret), viser displayet INGEN.

25-83 Relaestatus

Array [2]

Range: Funktion:

0* | [0-01|[Udleesning af status for hvert af de relaeer, der er
knyttet til styring af pumperne. Hvert enkelt element
i array'en repraesenterer et relae. Hvis et relee
aktiveres, indstilles det tilsvarende element til
"Aktiveret". Hvis et relae deaktiveres, indstilles det
tilsvarende element til "Deaktiveret".

25-84 PumpeK@REtid

Array [2]

Range: Funktion:

0 h*| [0-2147483647 | Udlzesning af veerdien for pumpeK@REtid
h] Kaskadestyreenhed har separate teellere

for pumperne og de releer, der styrer
pumperne PumpeK@REtid overvager
"driftstimerne" for hver pumpe. Veerdien af
hver pumpeK@REtidstaeller kan nulstilles
ved at skrive i parameteren, f.eks. hvis
pumpen udskiftes i forbindelse med
service.

25-85 Relaesluttid

Array [2]
Range: Funktion:
0h*| [O- Udlaesning af veerdien for relzesluttid.

2147483647 h] [ Kaskadestyreenhed har separate teellere for
pumperne og de relzeer, der styrer
pumperne Pumpealternering udfgres altid
pa baggrund af releetzellerne. Ellers ville en
ny pumpe altid blive brugt i tilfeelde af
udskiftning af pumpe, og dens veerdi i
25-84 PumpeK@REtid nulstilles. For at kunne
bruge 25-04 Pumpealt. kaskadesty-

reenheden overvages relaesluttiden.

25-86 Nulstil releetaellere

Option: Funktion:

Nulstiller alle elementer i 25-85 Releesluttid-
tllere.

[0] * [ Ingen nulstilling

[1]1 | Nulstilling

3.23.6 25-9* Service

Parametre, der bruges i tilfeelde af, at servicen pa en eller
flere af pumperne skal kontrolleres.

25-90 Pumpespaerring
Array [2]

Option: Funktion:

| denne parameter er det muligt at deaktivere en
eller flere af de faste styrepumper. Pumpen bliver
f.eks. ikke udvalgt til indkobling, selv om den er den
naeste pumpe i driftssekvensen. Det er ikke muligt at
deaktivere styrepumpen vha. pumpespaerrekom-
mandoen.

De digitale indgangsspaerringer veelges som Pumpe
1-3-speerring [130 — 132] i par. 5-1% Digitale
indgange.

[0] * | Ikke
aktiv
[1] | Aktiv

Pumpen er aktiv til ind-/udkobling.

Pumpespaerrekommandoen gives. Hvis en pumpe
kerer, udkobles den med det samme. Hvis pumpen
ikke kearer, far den ikke lov at koble ind.

2591 Manuel alternering

Range: Funktion:

0% | [Application [ Udlaesningsparameter for den faktiske pumpe

dependant] med variabel hastighed i systemet. Styrepum-
peparameteren opdateres for at afspejle den
aktuelle pumpe med variabel hastighed i

systemet, nar en alternering finder sted. Hvis
der ikke er valgt nogen styrepumpe (kaskades-
tyreenheden er deaktiveret, eller alle pumper

er speerret), viser displayet INGEN.
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3.24 Hovedmenu - Analog I/O-tilst. MCB 109 - gruppe 26

Den analoge 1/0-option MCB 109 udvider funktionerne for VLT HVAC Drive-frekvensomformere ved at tilfaje et antal yderligere,
programmerbare analoge indgange og udgange. Dette er iseer anvendeligt i Building Management System-installationer, hvor
frekvensomformeren kan anvendes som en decentral I/0, hvilket overfladigger behovet for en udendears kontrolstation og
dermed reducere omkostningerne.

Se kurvebladet:

Ll_—l %
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r-——""""="= === T a r== === A
| | | | I o~ |
| | | | | Ed Hd |
1 1 1 [ [ ] [
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| | | | | @ ['4 |
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Qo O
| 5 5 5 | 188 __¢8¢g 5 L |
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x42|1 |2 |3 |4 |5 |6 |7 |3 |9 |1o|11|12| |12|13|18|19|27|29|32|33|20|37|39|42|50|53|54|55| |01|02|03|O4|05|06|
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Det viser en typisk lufthdndteringsenhed (Air Handling Unit (AHU). Som det fremgar, vil tilfgjelsen af en Analog I/O-option give
mulighed for at styre alle funktionerne fra frekvensomformeren, for eksempel indgangs-, tilbageferings- og udstadningsspjeeld
eller varme/kgleslange, hvor temperatur- og trykmalinger lzeses af frekvensomformeren.
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BEMARK!

Den maksimale strem til de analoge udgange 0-10 V er TmA.

BEMARK!

Nar Live zero-overvagning anvendes, er det vigtigt at alle de
analoge indgange, der ikke anvendes til styring af frekvenser,
dvs. anvendes som en del af den decentrale Building
Management System-1/O, skal have Live Zero-funktionen
deaktiveret.

Klemme Parametre Klemme Parametre Klemme Parametre
Analoge indgange Analoge indgange Relaeer
X42/1 26-00 Klemme X42/1, 53 6-1* Relee 1 Klemme 1, 2, 3 5-4*
Tilstand, 26-1*
X42/3 26-01 Klemme X42/3, 54 6-2* Relee 2 Klemme 4, 5, 6 5-4%
Tilstand, 26-2*
X42/5 26-02 Klemme X42/5,
Tilstand, 26-3*
Analoge udgange Analog udgang
X42/7 26-4* 42 6-5%
X42/9 26-5*
X42/11 26-6*

Tabel 3.3 Relevante parametre

Det er ogsad muligt at lzese de analoge indgange, skrive til de analoge udgange og styre relaeerne ved anvendelse af kommuni-
kation via den serielle bus. | dette tilfeelde er disse de relevante parametre.

Klemme Parametre Klemme Parametre Klemme Parametre
Analoge indgange (laest) Analoge indgange (laest) Relaeer
X42/1 18-30 Analog indg. 53 16-62 Analog indgang | Relee 1 Klemme 1, 2, 3| 16-71 Releeudgang
X42/1 53 [bin]
X42/3 18-31 Analog indg. 54 16-64 Analog indgang | Relee 2 Klemme 4, 5, 6| 16-71 Releeudgang
X42/3 54 [bin]
X42/5 18-32 Analog indg.
X42/5
Analoge udgange (skriv) Analog udgang (skriv)
X42/7 18-33 Analog udg. 42 6-53 Klemme 42, BEMARK! Releeudgangene skal aktiveres via
X42/7 [V] udgangsbusstyring styreord bit 11 (relze 1) og bit 12 (relee 2)
X42/9 18-34 Analog udg.
X42/9 [V]
X42/11 18-35 Analog udg.
X42/11 [V]

Tabel 3.4 Relevante parametre

Indstilling af indbygget realtidsur.

Den analoge I/O-tilstand indeholder et realtidsur med
batteri-backup. Dette kan anvendes som backup af urfunk-
tionen, der fglger med til frekvensomformeren som
standard. Se afsnittet om urindstillinger, parametergruppe
0-7*.

Den analoge I/0-option kan anvendes til styring af apparater,
for eksempel aktuatorer eller ventiler, ved anvendelse af den
udvidede lukket slgjfe-funktion, hvorved styringen fjernes fra

Building Management-systemet. Se afsnittet Parametre: Udv.
Lukket slgjfe — FC 100 parametergruppe 21-**. Der findes tre
uafhaengige lukket slgjfe-PID-reguleringer.
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3241 260% Analog /O-tstand

Option: Funktion:

Parametergruppe til opsaetning af den analoge 1/0-konfigu-
ration. Optionen er udstyret med 3 analoge indgange. Disse
analoge indgange kla;n fl’lt. allokeres til enter:c slpaén;:llngs— ov eller indgang fra enten Pt 1000 (1000 € ved 0°
- +10 V), Pt 1000- eller Ni 1000-temperaturfglerindgang. Q) eller Ni 1000 (1000 Q ved 0° C)-temperatur-

26-00 Klemme X42/1, Tilstand folere. Veelg den @nskede tilstand.

Option: Funktion: Pt 1000, [2] og Ni 1000, [4], hvis der opereres
med Celsius - Pt 1000, [3] og Ni 1000, [5], hvis
der opereres med Fahrenheit.

Klemme X42/5 kan programmeres som en
analog indgang, der kan acceptere spaending

Klemme X42/1 kan programmeres som en
analog indgang, der kan acceptere spaending
eller indgang fra enten Pt 1000 (1000 Q2 ved 0
°C) eller Ni 1000 (1000 Q ved 0°C)-temperatur-
folere. Veelg den @nskede tilstand.

Pt 1000, [2] og Ni 1000, [4], hvis der opereres
med Celsius - Pt 1000, [3] og Ni 1000, [5], hvis
der opereres med Fahrenheit.

Bemeaerk: Hvis indgangen ikke er i brug, skal den
indstilles til spaending!

Hvis den er indstillet til temperatur og benyttes
som feedback, skal enheden enten indstilles til
Celsius eller Fahrenheit (20-12 Reference-/
feedbackenhed, 21-10 Ekst 1 ref.-/feedbackenhed,

21-30 Ekst 2 ref.-/feedbackenhed eller 21-50 Ekst 3
Bemeaerk: Hvis indgangen ikke er i brug, skal den

ref.-/feedbackenhed).

indstilles til spaending!

Hvis den er indstillet til temperatur og benyttes [1] * [ Spaending

som feedback, skal enheden enten indstilles til [2] [Pt 1000 [°C]

Celsius eller Fahrenheit (20-12 Reference-/ [3] | Pt 1000 [°F]

feedbackenhed, 21-10 Ekst 1 ref.-/feedbackenhed, [4] [ Ni 1000 [°C]

21-30 Ekst 2 ref.-/feedbackenhed eller 21-50 Ekst 3 [5] | Ni 1000 [°F]

ref.-/feedbackenhed).
[1] * | Speending 3.24.2 26-1* Analog indg. X42/1
[2] [Pt 1000 [°C]
[3]1 [Pt 1000 [°F] Par. til konfiguration af skalering og graenser for analog
[4] [Ni 1000 [°C] indgang, klemme X42/1.

[5] | Ni 1000 [*F} 26-10 Klemme X42/1, Lav spaending
26-01 Klemme X42/3, Tilstand Range: Funktion:

Option: Funktion: 0.07 V*| [Application Indtast den lave spaendingsveerdi.
dependant] Indstiller den analoge indgangsskale-

Klemme X42/3 kan programmeres som en
analog indgang, der kan acceptere spaending ringsveerdi, sa den svarer til den lave
eller indgang fra enten Pt 1000 eller Ni 1000-
temperaturfglere. Veelg den gnskede tilstand.

Pt 1000, [2] og Ni 1000, [4], hvis der opereres

med Celsius - Pt 1000, [3] og Ni 1000, [5], hvis : :
der opereres med Fahrenheit. 26-11 Klemme X42/1, Hoj spending

reference-/feedbackvaerdi, der er
indstillet i 26-14 KI. X42/1, Lav ref./
feedb.- veerdi.

Bemaerk: Hvis indgangen ikke er i brug, skal den Range: Funktion:

indstilles til spaending! 10.00 V* [ [Application Indtast den hgje spaendingsvaerdi.
Hvis den er indstillet til temperatur og benyttes dependant] Denne analoge indgangsskale-
som feedback, skal enheden enten indstilles til ringsveerdi skal svare til den hgje
Celsius eller Fahrenheit (20-12 Reference-/ reference-/feedbackvaerdi, der
feedbackenhed, 21-10 Ekst 1 ref.-/feedbackenhed, indstilles i 26-15 KI. X42/1, Haj ref./
21-30 Ekst 2 ref.-/feedbackenhed eller 21-50 Ekst 3 feedb.- veerdi.

ref.-/feedbackenhed).

[1] * | Spaending 26-14 KI. X42/1, Lav ref./feedb.- vaerdi

21 | Pt 1000 [°C] Range: Funktion:
[31 | Pt 1000 [°F] 0.000* | [-999999.999 - Indtast den analoge indgangsskale-
[4] | Ni 1000 [°C] 999999.999 ] ringsveerdi, der svarer til den lave
[5] | Ni 1000 [°F] spaending, der er angivet i

26-10 Klemme X42/1, Lav spaending.
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26-15 Kl. X42/1, Hoj ref./feedb.- veerdi

Funktion:

Range:

26-24 KIl. X42/3, Lav ref./feedb.- veerdi

Range: Funktion:

100.000*

[-999999.999 -
999999.999 ]

Indtast den analoge indgangsska-
leringsveerdi, der svarer til den
veerdi for hgj spaending, der er
indstillet i 26-11 Klemme X42/1, Hoj
spaending.

26-16 KIl. X42/1, Filtertidskonstant

Range: Funktion:
0.001 s*| [0.001 - Indtast tidskonstanten. Dette er en
10.000 s] overordnet digital lavpasfiltertidskonstant

til undertrykkelse af stgj pa klemme X42/1.
En hgj tidskonstant forbedrer deempningen,
men gger ogsa tidsforsinkelsen gennem

filteret. Denne parameter kan ikke indstilles,

0.000* | [-999999.999 -

999999.999 ]

Indtast den analoge indgangsskale-
ringsveerdi, der svarer til den lave
spaending, der er angivet i

26-20 Klemme X42/3, Lav spaending.

26-25 Kl. X42/3, Hoj ref./feedb.- veerdi
Range: Funktion:

100.000*

[-999999.999 -
999999.999 ]

Indtast den analoge indgangsska-
leringsveerdi, som svarer til
hgjspaendingsveerdien, der er
indstillet i 26-21 Klemme X42/3, Hoj
spaending.

26-26 KIl. X42/3, Filtertidskonstant

Option: Funktion:

Denne parameter gor det muligt at aktivere Live
Zero-overvagning. Hvor den analoge indgang
f.eks. benyttes som en del af frekvensom-
formeren i stedet for som en del af et decentralt
1/0-system, som f.eks. et Building Management-
system.

[0] | Deaktiveret
[1] * | Aktiveret

3.24.3 26-2* Analog indg. X42/3

Par. til konfiguration af skalering og graenser for analog
indgang, klemme X42/3.

26-20 Klemme X42/3, Lav spaending

Range: Funktion:
0.07 V*| [Application Indtast den lave spaendingsveerdi.
dependant] Indstiller den analoge indgangsskale-

ringsvaerdi, sa den svarer til den lave
reference-/feedbackvaerdi, der er
indstillet i 26-24 KI. X42/3, Lav ref./
feedb.- veerdi.

26-21 Klemme X42/3, Hoj speending

Range: Funktion:
10.00 V* [ [Application Indtast den hgje spaendingsvaerdi.
dependant] Denne analoge indgangsskale-

ringsveerdi skal svare til den hgje
reference-/feedbackvaerdi, der
indstilles i 26-25 KI. X42/3, Hgj ref./
feedb.- veerdi.

mens motoren korer. Range: Funktion:
T e | e T
26-17 KI. X42/1, Live zero 10.000 s] overordnet digital lavpasfiltertidskonstant

til undertrykkelse af stgj pa klemme X42/3.
En hgj tidskonstant forbedrer deempningen,
men gger ogsa tidsforsinkelsen gennem
filteret. Denne parameter kan ikke indstilles,
mens motoren kerer.

26-27 KIl. X42/3, Live zero

Option: Funktion:

Denne parameter ger det muligt at aktivere Live
Zero-overvagning. Hvor den analoge indgang
f.eks. benyttes som en del af frekvensom-
formeren i stedet for som en del af et decentralt
1/0-system, som f.eks. et Building Management-
system.

[0] | Deaktiveret
[1] * | Aktiveret

3.24.4 26-3* Analog indg. X42/5

Par. til konfiguration af skalering og graenser for analog
indgang, klemme X42/5.

26-30 Klemme X42/5, Lav spaending

Range: Funktion:
0.07 V*| [Application Indtast den lave spaendingsveerdi.
dependant] Indstiller den analoge indgangsskale-

ringsvaerdi, sa den svarer til den lave
reference-/feedbackvaerdi, der er
indstillet i 26-34 KI. X42/5, Lav ref./
feedb.- veerdi.
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26-31 Klemme X42/5, Hgj speending

Range: Funktion:
10.00 V* [ [Application Indtast den hgje spaendingsvaerdi.
dependant] Denne analoge indgangsskale-

ringsveerdi skal svare til den hgje
reference-/feedbackvaerdi, der

26-40 Klemme X42/7 udgang

3.24.5 26-4* Analog udgang X42/7

Parametre til konfiguration af skalering og udgangsfunktion
for analog udgang, klemme X42/7.

Funktion:

Range:

Indstiller funktionen af klemme X42/7
som en analog stremudgang.

Option:
indstilles i 26-35 KI. X42/5, Hgj ref./
feedb.- veerdi.
26-34 Kl. X42/5, Lav ref./feedb.- veerdi [0] * [Ingen funktion

[100] | Udg.frekv. 0-100

Funktion:

: 0 - 100 Hz, (0-20 mA)

0.000*

[-999999.999 -

999999.999 |

Reference Min-
Maks

Indtast den analoge indgangsskale- [101]

ringsveerdi, der svarer til den lave

: Minimumreference - Maksimumre-
ference, (0-20 mA)

spaending, der er angivet i
26-30 Klemme X42/5, Lav spaending.

Feedback +-200
%

[102]

: =200 % til +200 % af 20-14 Maksimumre-
ference/feedb., (0-20 mA)

: 0 - Vekselrettermaks. Strom
(16-37 Vekselret. maks. stram), (0-20 mA)

999999.999 ]

26-35 KI. X42/5, Hej ref/feedb.- vaerdi [103] | Mot.strem. 0-
Range: Funktion: Imaks
100.000* | [-999999.999 - Indtast den analoge indgangsska- [104] [ Moment 0-Tlim

leringsveerdi, der svarer til den

: 0 - Momentgraense (4-16 Momentgraense
for motordrift), (0-20 mA)

veerdi for hgj spaending, der er
indstillet i 26-21 Klemme X42/3, Hoj

[105] | Moment 0-Thom

: 0 - Nominelt motormoment, (0-20 mA)

[106] | Effekt 0-Pnom

: 0 - Nominel motoreffekt, (0-20 mA)

[107] [ Hast. 0-hgj graen.

: 0 - Hastighed, hgj graense (4-13 Motorha-

spaending.
26-36 KIl. X42/5, Filtertidskonstant
Range: Funktion:
0.001 s*| [0.001 - Indtast tidskonstanten. Dette er en
10.000 s] overordnet digital lavpasfiltertidskonstant

til undertrykkelse af stgj pa klemme X42/5.
En hgj tidskonstant forbedrer deempningen,
men gger ogsa tidsforsinkelsen gennem
filteret. Denne parameter kan ikke indstilles,
mens motoren kerer.

26-37 Kl. X42/5, Live zero
Funktion:

Option:

Denne parameter ger det muligt at aktivere Live
Zero-overvagning. Hvor den analoge indgang
f.eks. benyttes som en del af frekvensom-
formeren i stedet for som en del af et decentralt
1/0-system, som f.eks. et Building Management-
system.

[0] | Deaktiveret

[1] * | Aktiveret

stighed, hej graense [O/MIN] og
4-14 Motorhastighed, hgj graense [Hz]),
(0-20 mA)

[113] [ Udv. lukket slgjfe
1

Udv. lukket slgjfe

: 0 - 100%, (0-20 mA)

[114] : 0 - 100%, (0-20 mA)

2
[115] [ Udv. lukket slgjfe | : 0 - 100%, (0-20 mA)
3
[139] | Busstyring : 0 - 100%, (0-20 mA)
[141] [ Busstyr. t.o. : 0 - 100%, (0-20 mA)
26-41 Klemme X42/7, Min. skal.
Range: Funktion:
0.00 [0.00 - Skalerer den minimale udgangsstyrke for det
%* 200.00 %] [ valgte analoge signal pa klemme X42/7 som

en procentdel af den maksimale signalvaerdi.
Hvis der f.eks. anskes 0 V (eller 0 Hz) ved 25 %
af den maksimale udgangsveerdi, skal der
programmeres 25 %. Skaleringsveerdier op til
100 % ma aldrig veere hgjere end den
tilsvarende indstilling i 26-42 Klemme X42/7,
Maks. skal.

Se hovedgrafen for 6-51 Klemme 42, udg. min.
skal.
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26-42 Klemme X42/7, Maks. skal. 26-50 Klemme X42/9 udgang

Range: Funktion: Option: Funktion:
100.00 [0.00 - [ Skaler den maksimale udgangsstyrke for det [105] | Moment 0-Tnom | : 0 - Nominelt motormoment, (0-20 mA)
%* 200.00 | valgte analoge signal pa klemme X42/7. Indstil [106] | Effekt 0-Pnom - 0 - Nominel motoreffekt, (0-20 mA)
%] verdien til maksimumvaerdien for spaendingssig-
naludgangen. Skaler udgangen til at give en [107] | Hast. 0-hgj graen. | : 0 - Hastighed, hgj graense (4-13 Motorha-
lavere spaending end 10 V ved fuld skala, eller 10 stighed, hoj greense [O/MIN] og
V ved et udgangssignal pa mindre end 100 % af 4-14 Motorhastighed, hoj graense [Hz]),
den maksimale signalveerdi. Hvis 10 V er den (0-20 mA)
onskede udgangsstrem ved vaerdier mellem [113] [ Udv. lukket slgjfe | : 0 - 100%, (0-20 mA)
0-100 % af det fulde udgangssignal, skal 1
procentvaerdien programmeres i parameteren, [114] | Udv. lukket slgjfe | : 0 - 100%, (0-20 mA)
dvs. 50 % = 10 V. Hvis der gnskes en spaending 2
pa mellem 0 og 10 V maksimal signaleffektivitet, [115] | Udv. lukket slojfe | : 0 - 100%, (0-20 mA)
beregnes procentvaerdien pa felgende made: 3
10V ) x100% [139] | Busstyring : 0 - 100%, (0-20 mA)
onsket maksimum spanding
dvs. [141] | Busstyr. t.o. : 0 - 100%, (0-20 mA)
sv: 1% 5 100% = 200% :
sV 26-51 Klemme X42/9, Min. skal.
Se principkurvebladet for 6-52 Klemme 42, udg. maks. skal.. Range: Funktion:

26-43 Klemme X42/7, Busstyring 0.00 %* 2([)(;%(()) —o/] Skalerer den minimale udgangsstyrke for det
. 0

valgte analoge signal pa klemme X42/9 som

Range: Funktion: en procentdel af den maksimale signalvaerdi.
0.00 %* [ [0.00 - 100.00 %] | Holder niveauet pa klemme X42/7, Hvis der f.eks. onskes 0 V ved 25 % af den
hvis denne er styret af bus. maksimale udgangsveerdi, skal der

programmeres 25 %. Skaleringsvaerdier op til

26-44 Klemme X42/7, Pres. for timeout 100 % ma aldrig veere hgjere end den

Range: Funktion: tilsvarende indstilling i 26-52 Klemme X42/9,
0.00 %* | [0.00 - 100.00 | Holder preset-niveauet pa klemme Maks. skal.
%] X42/7.

3 B @) Sl eas: o Se hovedgrafen for 6-51 Klemme 42, udg. min. skal.

valgt i 26-50 Klemme X42/9 udgang, vil 26-52 Klemme X42/9, Maks. skal.

udgangen blive forhandsindstillet til Range: Funktion:

dette niveau.

100.00 [0.00 - | Skaler den maksimale udgangsstyrke for det

%* 200.00 | valgte analoge signal pa klemme X42/9. Indstil
3.24.6 26-5* Ana|og udgang X42/9 %] veerdien til maksimumvaerdien for spaendings-
signaludgangen. Skaler udgangen til at give en
Par. til konfigurering af skalering og udgangsfunktion for lavere spaending end 10 V ved fuld skala, eller 10
analog udgang, klemme X42/9. V ved et udgangssignal pa mindre end 100 % af
den maksimale signalveerdi. Hvis 10 V er den
onskede udgangsstrem ved veerdier mellem
Option: Funktion: 0-100 % af det fulde udgangssignal, skal
Indstil funktionen af klemme X42/9. procentvaerdien programmeres i parameteren,

- dvs. 50 % = 10 V. Hvis der gnskes en spaending
[0] * [Ingen funktion

[100] | Udg.frekv. 0-100 |: 0 - 100 Hz, (0-20 mA)

pa mellem 0 og 10 V maksimal signaleffektivitet,
beregnes procentveerdien pa felgende made:

[101] | Reference Min- : Minimumreference - Maksimumre- 10V )
Maks ference, (0-20 mA) onsket maksimum spending) X' 0 %
dvs.
[102] | Feedback +-200 |:-200 % til +200 % af 20-14 Maksimumre-
% ference/feedb., (0-20 mA) 5V 150—|}/x1 00% =200%
[103] | Motstrom. 0- | : 0 - Vekselrettermaks. Strom Se hovedgrafen for 6-52 Klemme 42, udg. maks. skal.
Imaks (16-37 Vekselret. maks. stram), (0-20 mA)

[104] [ Moment O-Tlim [ : 0 - Momentgraense (4-16 Momentgraense
for motordrift), (0-20 mA)
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26-53 Klemme X42/9, busstyring

26-61 Klemme X42/11, Min. skal.

26-54 Klemme X42/9, Pres. for timeout

Range: Funktion:
0.00 %* [ [0.00 - 100.00 | Holder preset-niveauet pa klemme
%] X42/9.

Hvis bustimeout og funktionstimeout er
valgt i 26-60 Klemme X42/11 udgang, vil
udgangen blive forhandsindstillet til
dette niveau.

3.24.7 26-6* Analog udgang X42/11

Parametre til konfigurering af skalering og udgangsfunktion
for analog udgang, klemme X42/11.

26-60 Klemme X42/11 udgang

Option: Funktion:
Indstil funktionen af klemme X42/11.
[0] * [Ingen funktion
[100] | Udg.frekv. 0-100 |: 0 - 100 Hz, (0-20 mA)
[101] | Reference Min- : Minimumreference - Maksimumre-
Maks ference, (0-20 mA)
[102] | Feedback +-200 |:-200 % til +200 % af 20-14 Maksimumre-
% ference/feedb., (0-20 mA)
[103] | Mot.strgm. O- : 0 - Vekselrettermaks. Strom
Imaks (16-37 Vekselret. maks. stram), (0-20 mA)
[104] [ Moment O-Tlim [ : 0 - Momentgraense (4-16 Momentgraense
for motordrift), (0-20 mA)
[105] | Moment 0-Tnom | : 0 - Nominelt motormoment, (0-20 mA)
[106] | Effekt 0-Pnom : 0 - Nominel motoreffekt, (0-20 mA)
[107] | Hast. 0-hgj graen. | : 0 - Hastighed, hgj graense (4-13 Motorha-
stighed, hej graense [O/MIN] og
4-14 Motorhastighed, hgj greense [Hz]),
(0-20 mA)
[113] | Udv. lukket slgjfe | : 0 - 100%, (0-20 mA)
1
[114] | Udv. lukket slgjfe | : 0 - 100%, (0-20 mA)
2
[115] | Udv. lukket slgjfe | : 0 - 100%, (0-20 mA)
3
[139] [ Busstyring : 0 - 100%, (0-20 mA)
[141] | Busstyr. t.o. : 0 - 100%, (0-20 mA)

Range: Funktion: Range: Funktion:
0.00 %* [ [0.00 - 100.00 %] | Holder niveauet pa klemme X42/9, 0.00 %* | [0.00 - Skalerer den minimale udgangsstyrke for det
hvis denne er styret af bus. 200.00 %] | valgte analoge signal pa klemme X42/11 som

en procentdel af den maksimale signalveerdi.
Hvis der f.eks. gnskes 0 V ved 25 % af den
maksimale udgangsvaerdi, skal der
programmeres 25 %. Skaleringsveerdier op til
100 % ma aldrig veere hgjere end den
tilsvarende indstilling i 26-62 Klemme X42/11,
Maks. skal..

Se hovedgrafen for 6-51 Klemme 42, udg. min. skal..

26-62 Klemme X42/11, Maks. skal.

Range: Funktion:

100.00 [0.00 - | Skaler den maksimale udgangsstyrke for det

%* 200.00 [ valgte analoge signal pa klemme X42/9. Indstil
%] veerdien til maksimumvaerdien for spaendings-

signaludgangen. Skaler udgangen til at give en
lavere spanding end 10 V ved fuld skala, eller 10
V ved et udgangssignal pa mindre end 100 % af
den maksimale signalvaerdi. Hvis 10 V er den
onskede udgangsstrem ved veerdier mellem
0-100 % af det fulde udgangssignal, skal
procentvaerdien programmeres i parameteren,
dvs. 50 % = 10 V. Hvis der gnskes en spaending
pa mellem 0 og 10 V maksimal signaleffektivitet,
beregnes procentveerdien pa felgende made:

10V
onsket maksimum spanding

)Xl 009%
dvs.

_1ov _
5V =5~ x100% = 200%

Se principkurvebladet for 6-52 Klemme 42, udg. maks. skal..

26-63 Klemme X42/11 busstyring

Range:

Funktion:

0.00 %*

[0.00 - 1

00.00 %] | Holder niveauet pa klemme X42/11,

hvis denne er styret af bus.

26-64 Klemme X42/11, Pres. for timeout

Range: Funktion:
0.00 %* | [0.00 - 100.00 [ Holder preset-niveauet pa klemme
%] X42/11.

Hvis der veelges en bustimeout og
funktionstimeout, vil udgangen blive
forhandsindstillet til dette niveau.
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4 Fejlfinding

En advarsel eller en alarm signaleres af den relevante LED pa
forsiden af frekvensomformeren og angives med pa
displayet med en kode.

En advarsel forbliver aktiv, indtil dens arsag ikke leengere er
til stede. Under saerlige omsteendigheder kan driften af
motoren fortseette. Advarselsmeddelelser kan veere kritiske,
men er det ikke ngdvendigvis.

| tilfelde af en alarm vil frekvensomformeren vaere trippet.
Alarmer skal nulstilles, for at driften kan genstartes, nar
arsagen er fundet og udbedret.

Det kan gares pa fire mader:
1. Ved at bruge [RESET]-tasten pa LCP.

2. Via en digital indgang med "Nulstilling"-funktionen.
3. Via seriel kommunikation/options-Fieldbus.
4. Ved at nulstille automatisk via [Auto Reset]-

funktionen, som er en fabriksindstilling til VLT
HVAC Drive. Se 14-20 Nulstillingstilstand.

BEMARK!

Efter en manuel nulstilling vha. [RESET]-tasten pa LCP er det
ngdvendigt at trykke pad [AUTOONI]- eller [HANDON]-tasten
for at genstarte motoren.

Hvis en alarm ikke kan nulstilles, kan arsagen veere, at fejlen
ikke er udbedret, eller at alarmen er triplast (se ogsa tabellen
pa naeste side).

AFORSIGTIG]

Alarmer, som er trip-last, yder supplerende beskyttelse,
hvilket betyder, at netforsyningen skal veaere slukket, for
alarmen kan nulstilles. Nar der er teendt for den igen, er
frekvensomformeren ikke laengere blokeret og kan nulstilles
som beskrevet ovenfor, hvis drsagen er udbedret.

Alarmer, som ikke er trip-last, kan ogsa nulstilles via den
automatiske nulstillingsfunktion i 74-20 Nulstillingstilstand
(Advarsel: Automatisk opvagning er mulig!)

Hvis advarsel og alarm er markeret med en kode fra tabellen
pa neeste side, betyder det enten, at der afgives en advarsel
for en alarm, eller at det kan defineres, om der skal afgives en
advarsel eller en alarm for en given fejl.

Dette er f.eks. muligt i 7-90 Termisk motorbeskyttelse. Efter en
alarm eller et trip kerer motoren i frileb, og alarm og advarsel
blinker pa frekvensomformeren. Nér et problem er udbedret,
vil kun alarmen fortsaette med at blinke.

Nr. [Beskrivelse Advarsel | Alarm/ Alarm/triplas Parameterreference
trip

1 10 volt lav X

2 Live zero-fejl (X) (X) 6-01

3 Manglende motor (X) 1-80

4 Netfasetab (X) (X) (X) 14-12

5 DC link-spaending hgj X

6 Mellemkredsspaending lav X

7 DC-overspaending X X

8 DC undersp. X X

9 Vekselr. overbel. X X

10 |Overtemperatur i motor (X) (X) 1-90

11 | Overtemp. i motortermistor (X) (X) 1-90

12 |Momentgraense X X

13 [Overstrgm X X X

14 | Jordfejl X X X

15 |Hardwareuoverensstemmelse X X

16 |Kortslutning X X

17 |Styreord TO (X) (X) 8-04

18 |Start mislyk. X

23 [Int. ventilat. X

24 |Ekst. ventilat. X 14-53

25 [Bremsemodstand kortsluttet X

26 [Bremsemodstands effektgraense (X) (X) 2-13
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Nr. |Beskrivelse Advarsel | Alarm/ Alarm/triplas Parameterreference
trip

27 |Bremsechopper kortsluttet X X

28 |Bremsekontrol (X) (X) 2-15

29 |Frekvensomformerovertemperatur X X X

30 [Motorfase U mangler (X) (X) (X) 4-58

31 |[Motorfase V mangler (X) (X) (X) 4-58

32 [Motorfase W mangler (X) (X) (X) 4-58

33 [Inrush-fejl X X

34 |Fieldbus-kommunikationsfejl X X

35 [Ude af frekvensomrade X X

36 |Netfejl X X

37 |Faseubalance X X

38 |[Intern fejl X X

39 [Kglepladefgler X

40 |Overbel. af digital udgang klem. 27 (X) 5-00, 5-01

41 | Overbelastning af digital udgang klemme 29 (X) 5-00, 5-02

42 | Overbel. af den dig. udg. pa X30/6 (X) 5-32

42 | Overbel. af den dig. udg. pa X30/7 (X) 5-33

46 | Effektkortfors. X

47 |24V fors. lav X X

48 11,8V fors. lav X X

49 [Hastighedsgraense X (X) 1-86

50 |[AMA-kalibrering mislykkedes X

51 [AMA kontroller Unom 09 Ihom X

52 [AMA lav Inom X

53 [AMA motor for stor X

54 [AMA motor for lille X

55 | AMA-parameter uden for omrade X

56 [AMA afbrudt af bruger X

57 | AMA-timeout X

58 |[AMA intern fejl X X

59 |Stremgraense X

60 |Ekstern spaerring X

62 | Udgangsfrekvensgraense X

64 |Spaend.-grense X

65 |Styrekort, overtemperatur X X X

66 |Kelepladetemperatur lav X

67 |Optionskonfigurationen er aendret X

69 |Styre korttemp. X X

70 |Ugyldig FC konf.

71 |PTC 1 Sikker standsning X XV

72 |Farlig fejl XD

73 | Automatisk genstart af sikker standsning

76 |Opseetning af effektenhed X

79 |Ugyldig PS-konf. X X

80 |Frekvensomformer initialiseret til standardvaerdi

91 |Analog indgang 54 forkerte indstillinger X

92 [No Flow X X 22-2%

93 |Ter pumpe X X 22-2%

94 |[Slut pa kurve X X 22-5%

95 [Kilremsbrud X X 22-6*

96 |Startforsink. X 22-7%

97 |[Stopforsink. X 22-7%
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Nr. |Beskrivelse Advarsel | Alarm/ Alarm/triplas Parameterreference
trip

98 |Urfejl X 0-7*

201 [Fire m. var akt
202 (Gree. f. F M o.skr.
203 [Mangl. motor
204 |Last rotor

243 |Bremse IGBT X
244 |Kelepl.temp. X
245 |Kelepladefgler
246 |Effektkortfors.
247 | Effektkorttemp
248 |Ugyldig PS-konf.
250 [Ny reservedel
251 [Ny typekode X

X[ X|IX|[X]|X[|X

X[|IX[IX|[X|X|X]|Xx

Tabel 4.1 Alarm-/advarselskodeliste

(X) Afhaenger af parameter frekvensomformeren eller pa tilsluttede dele. En triplas-
1) Kan ikke autonulstilles via 74-20 Nulstillingstilstand haendelse kan kun nulstilles med en genstart.

En trip finder sted, nar en alarm er afgivet. Triphandlingen vil

fa motoren til at kere i frilob og kan nulstilles ved at trykke pa LED-indikator
nulstil-knappen eller kan nulstilles via en digital indgang Advarsel
(parametergruppe 5-1* [1]). Den oprindelige haendelse, der
forarsagede alarmen, kan ikke skade frekvensomformeren
eller medfere farlige betingelser. En triplas finder sted, nar
der afgives en alarm, hvilket kan forarsage skader pa

qul
Alarm blinker redt

Triplast gul og red
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Alarmord og udvidet statusord
Bit Hex Dec Alarmord Advarselsord Udvidet statusord
0 00000001 1 Bremsekontrol Bremsekontrol Rampning
1 00000002 2 Styre korttemp. Styre korttemp. AMA kerer
2 00000004 4 Jordslutningsfejl Jordslutningsfejl Start med uret/mod uret
3 00000008 8 Styr.-korttemp Styr.-korttemp Slow down
4 00000010 16 Styre- ord TO Styre- ord TO Catch up
5 00000020 32 Overstrgm Overstrom Feedback hgj
6 00000040 64 Momentgraense Momentgraense Feedback lav
7 00000080 128 Motorter. over Motorter. over Udgangsstrem hgj
8 00000100 256 Motor ETR-over Motor ETR-over Udgangsstrem lav
9 00000200 512 Vekselretter overb. Vekselretter overb. Udgangsfrekvens hgj
10 00000400 1024 DC undersp. DC undersp. Udgangsfrekvens lav
1 00000800 2048 DC oversp. DC oversp. Bremsekontrol OK
12 00001000 4096 Kortslutning DC spaend. lav Bremsemaks.
13 00002000 8192 Inrush-fejl DC speend. hgj Bremsning
14 00004000 16384 Netfase- tab Netfase- tab Uden for hast.-omr.
15 00008000 32768 AMA ikke OK Ingen motor OVC aktiv
16 00010000 65536 Live zero-fejl Live zero-fejl
17 00020000 131072 Intern fejl 10V lav
18 00040000 262144 Bremseoverbel. Bremseoverbel.
19 00080000 524288 U-fasetab Bremsemodstand
20 00100000 1048576 V-fasetab Bremse IGBT
21 00200000 2097152 W-fasetab Hast.-greense
22 00400000 4194304 Fieldbus-fejl Fieldbus-fejl
23 00800000 8388608 24 V fors. lav 24 V fors. lav
24 01000000 16777216 Netfejl Netfejl
25 02000000 33554432 1,8 V fors. lav Stremgreense
26 04000000 67108864 Bremsemodstand Lav temperatur
27 08000000 134217728 Bremse IGBT Spaend.-graense
28 10000000 268435456 Optionsaendring Anvendes ikke
29 20000000 536870912 Frekvensomformer Anvendes ikke
initialiseret
30 40000000 1073741824 Sikker standsning Anvendes ikke

Tabel 4.2 Beskrivelse af alarmord, advarselsord, og udvidet statusord

Alarmordene, advarselsordene og de udvidede statusord kan
udlzeses via seriel bus eller optionsfieldbus til diagnose-
formal. Se ogsa 16-90 Alarmord, 16-92 Advarselsord og

16-94 Udyv. statusord.
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4.1.1 Alarmord

16-90 Alarmord 16-91 Alarmord 2
Bit Alarmord Bit Alarmord 2
(Hex) (16-90 Alarmord) (Hex) (16-91 Alarmord 2)

00000001 Bremsekontrol 00000001 Servicetrip, laese/skrive
00000002 Effektkortovertemperatur 00000002 Reserveret
00000004 Jordfejl 00000004 Servicetrip, typekode/reservedel
00000008 Styrekortovertemperatur 00000008 Reserveret
00000010 Styreordstimeout 00000010 Reserveret
00000020 Overstrgm 00000020 No flow
00000040 Momentgraense 00000040 Ter pumpe
00000080 Overtemperatur i motortermistor 00000080 Slut pa kurve
00000100 Motor ETR overtemperatur 00000100 Kilremsbrud
00000200 Vekselretter overbelastet 00000200 Anvendes ikke
00000400 DC Link underspaending 00000400 Anvendes ikke
00000800 DC Link overspaending 00000800 Reserveret
00001000 Kortslutning 00001000 Reserveret
00002000 Inrush-fejl 00002000 Reserveret
00004000 Netfasetab 00004000 Reserveret
00008000 AMA ikke OK 00008000 Reserveret
00010000 Live zero-fejl 00010000 Reserveret
00020000 Intern fejl 00020000 Anvendes ikke
00040000 Bremseoverbelastning 00040000 Ventilatorfejl
00080000 Motorfase U mangler 00080000 ECB-fejl
00100000 Motorfase V mangler 00100000 Reserveret
00200000 Motorfase W mangler 00200000 Reserveret
00400000 Fieldbus-fejl 00400000 Reserveret
00800000 24 V forsyningsfejl 00800000 Reserveret
01000000 Netfejl 01000000 Reserveret
02000000 1,8 V forsyningsfejl 02000000 Reserveret
04000000 Kortslutning i bremsemodstand 04000000 Reserveret
08000000 Bremsechopperfejl 08000000 Reserveret
10000000 Optionsaendring 10000000 Reserveret
20000000 Frekvensomformer initialiseret 20000000 Reserveret
40000000 Sikker standsning 40000000 Reserveret
80000000 Anvendes ikke 80000000 Reserveret
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4.1.2 Advarselsord

Advarselsord, 16-92 Advarselsord Advarselsord 2, 16-93 Advarselsord 2
Bit Advarselsord Bit Advarselsord 2
(Hex) (16-92 Advarselsord) (Hex) (16-93 Advarselsord 2)

00000001 Bremsekontrol 00000001 Startforsinkelse
00000002 Effektkortovertemperatur 00000002 Stopforsinkelse
00000004 Jordslut.-fejl 00000004 Urfejl
00000008 Styrekortovertemperatur 00000008 Reserveret
00000010 Styreordstimeout 00000010 Reserveret
00000020 Overstrogm 00000020 No Flow
00000040 Momentgraense 00000040 Tor pumpe
00000080 Overtemperatur i motortermistor 00000080 Slut pa kurve
00000100 Motor ETR overtemperatur 00000100 Kilremsbrud
00000200 Vekselretter overbelastet 00000200 Anvendes ikke
00000400 DC Link underspaending 00000400 Reserveret
00000800 DC Link overspaending 00000800 Reserveret
00001000 Mellemkredsspaending lav 00001000 Reserveret
00002000 DC link-spaending hgj 00002000 Reserveret
00004000 Netfasetab 00004000 Reserveret
00008000 Ingen motor 00008000 Reserveret
00010000 Live zero-fejl 00010000 Reserveret
00020000 10V lav 00020000 Anvendes ikke
00040000 Bremsemodstands effektgraense 00040000 Ventilatoradvarsel
00080000 Kortslutning i bremsemodstand 00080000 ECB-advarsel
00100000 Bremsechopperfejl 00100000 Reserveret
00200000 Hast.graense 00200000 Reserveret
00400000 Fieldbus kommunikationsfejl 00400000 Reserveret
00800000 24 V forsyningsfejl 00800000 Reserveret
01000000 Netfejl 01000000 Reserveret
02000000 Stremgraense 02000000 Reserveret
04000000 Lav temperatur 04000000 Reserveret
08000000 Spaendingsgraense 08000000 Reserveret
10000000 Encodertab 10000000 Reserveret
20000000 Udgangsfrekvensgranse 20000000 Reserveret
40000000 Anvendes ikke 40000000 Reserveret
80000000 Anvendes ikke 80000000 Reserveret
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4.1.3 Udvidet statusord

Udvidet statusord, 16-94 Udv. statusord Udvidet statusord 2, 16-95 Ekst. statusord 2
Bit Udvidet statusord Bit Udvidet statusord 2 (76-95 Ekst. statusord 2)
(Hex) (16-94 Udv. statusord) (Hex)
00000001 Rampning 00000001 Ikke aktiv
00000002 AMA-tilpasning 00000002 Hand/Auto
00000004 Start med uret/mod uret 00000004 Anvendes ikke
00000008 Anvendes ikke 00000008 Anvendes ikke
00000010 Anvendes ikke 00000010 Anvendes ikke
00000020 Feedback hgj 00000020 Relae 123 aktivt
00000040 Feedback lav 00000040 Start forhindret
00000080 Udgangsstrem hgj 00000080 Styring klar
00000100 Udgangsstrom lav 00000100 Fr.omf klar
00000200 Udgangsfrekvens hgj 00000200 Kvikstop
00000400 Udgangsfrekvens lav 00000400 DC-bremse
00000800 Bremsekontrol OK 00000800 Stop
00001000 Bremsemaks 00001000 Standby
00002000 Bremse 00002000 Fastfrys udgang-anmodning
00004000 Uden for hast.-omr. 00004000 Fastfrys udgang
00008000 OVC aktiv 00008000 Joganmodn.
00010000 AC-bremse 00010000 Jog
00020000 Adgangskode tidslas 00020000 Start foresp.
00040000 Adgangskodebeskyttelse 00040000 Start
00080000 Reference hgj 00080000 Start tilfores
00100000 Reference lav 00100000 Startfors.
00200000 Lokal ref./fjernref. 00200000 Sleep
00400000 Reserveret 00400000 Sleep boost
00800000 Reserveret 00800000 Korer
01000000 Reserveret 01000000 Bypass
02000000 Reserveret 02000000 Fire mode
04000000 Reserveret 04000000 Reserveret
08000000 Reserveret 08000000 Reserveret
10000000 Reserveret 10000000 Reserveret
20000000 Reserveret 20000000 Reserveret
40000000 Reserveret 40000000 Reserveret
80000000 Reserveret 80000000 Reserveret
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4.1.4 Fejimeddelelser

Nedenstdende oplysninger om advarsel/alarmen definerer
advarsels-/alarmtilstanden, forklarer en mulig grund til
tilstanden og giver detaljerede oplysninger om en
udbedrings- eller fejlfindings-procedure.

ADVARSEL 1, 10 volt lav

Styrekortets spaending er under 10 V fra klemme 50.

Fjern en del af belastningen fra klemme 50, da 10 V-
forsyningen er overbelastet. Maks. 15 mA eller minimum 590
Q.

Denne betingelse kan forarsages af en kortslutning i et
tilsluttet potentiometer eller ukorrekt ledningsfering til
potentiometeret.

Fejlfinding

Fjern ledningsferingen fra klemme 50. Hvis advarslen
stopper, findes problemet i kundens kabelfaring. Hvis
advarslen ikke stopper, skal styrekortet udskiftes.

ADVARSEL/ALARM 2, Live zero-fejl

Denne advarsel eller alarm forekommer kun, hvis det er
programmeret af brugeren i 6-01 Live zero, timeoutfunktion.
Signalet pa en af de analoge indgange er mindre end 50 % af
den min.-veerdi, der er programmeret til den indgang. Denne
tilstand kan fordrsages af brud pa ledningsferingen eller
defekt apparat, der sender signalet.

Fejlfinding
Kontroller tilslutningerne pa alle de analoge
indgangsklemmer. Styrekortklemmer 53 og 54 til
signaler, klemme 55 fzelles. MCB 101 klemmer 11
og 12 til signaler, klemme 10 fzelles. MCB 109
klemmer 1, 3, 5 til signaler, klemmer 2, 4, 6 falles).

Kontroller, at programmering af frekvensom-
formeren og switchindstillinger passer til den
analoge signaltype.

Udfer indgangsklemmesignaltest.

ADVARSEL/ALARM 4, Netfasetab

Der mangler en fase pa forsyningssiden, eller der er for stor
ubalance pa netspaendingen. Denne meddelelse vises ogs3,
hvis der er fejl pa indgangsreaktansen pa frekvensom-
formeren. Optioner er programmeret i 14-12 Funktion ved
netubalance.

Fejlfinding
Kontroller forsyningsspaendinger og -stremme til frekvens-
omformeren.

ADVARSEL 5, Mellemkredsspaending hgij:
Mellemkredsspandingen (DC) er hgjere end hgjspaendings-
advarselsgraensen. Graensen afhaenger af
frekvensomformerens spaendingsklassificering. Frekvensom-
formeren er stadig aktiv.

ADVARSEL 6, DC Link-spaending lav:
Mellemkredsspaendingen (DC) er lavere end lavspaendings-
advarselsgraensen. Graensen afhaenger af
frekvensomformerens spaendingsklassificering. Frekvensom-
formeren er stadig aktiv.

ADVARSEL/ALARM 7, DC-overspaending
Hvis mellemkredsspaendingen overstiger graensen, vil
frekvensomformeren trippe efter et stykke tid.

Fejlfinding
Tilkobl en bremsemodstand

Forleeng rampetiden

Skift rampetypen

Aktiver funktionerne i 2-10 Bremsefunktion
Forggelse 14-26 Tripforsinkelse ved vekselretterfejl

ADVARSEL/ALARM 8, DC underspaending

Hvis mellemkredsspaendingen (DC) falder til under
spaendingsgraensen, kontrollerer frekvensomformeren, om
der er tilsluttet en 24 VDC-stremforsyning. Hvis der ikke er
tilsluttet en 24 VDC-strgmforsyning, vil frekvensomformeren
trippe efter en bestemt tidsforsinkelse. Tidsforsinkelsen
varierer afhaengigt af kapslingssterrelsen.

Fejifinding
Kontrollér, at forsyningsspaendingen svarer til
frekvensomformerens spaending.

Udfer test pa indgangsspaending
Udfer soft charge- og reaktanskredslgbstest

ADVARSEL/ALARM 9, Vekselretter overbelastet
Frekvensomformeren er ved at udkoble pa grund af en
overspaending (for hgj strem i for lang tid). Telleren for
elektronisk termisk beskyttelse af vekselretteren giver en
advarsel ved 98 % og tripper ved 100 % med en alarm.
Frekvensomformeren kan ikke nulstilles, for teelleren er
kommet under 90 %.

Fejlen er, at frekvensomformeren er overbelastet med mere
end 100 % i for lang tid.

Fejifinding
Sammenlign den udgangsstrem, der er vist pa LCP-
tastaturet, med frekvensomformerens nominelle
strom.

Sammenlign den udgangsstrem, der er vist pa LCP,
med den malte motorstrgm.

Vis den termiske frekvensomformerbelastning pa
LCP, og overvag veerdien. Nar den kerer over
frekvensomformerens konstante stremklassifi-
cering, skal teelleren stige. Nar den karer under
frekvensomformerens konstante stremklassifi-
cering, skal teelleren falde.

Se derating-afsnittet i Design Guide for at fa flere oplysninger,
hvis der kraeves en hgj switchfrekvens.
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ADVARSEL/ALARM 10, Motoroverbelastningstemperatur
Ifelge den elektroniske termobeskyttelse (ETR) er motoren
for varm. Vaelg, om frekvensomformeren skal give en
advarsel eller alarm, nar teelleren har naet 100 % i

1-90 Termisk motorbeskyttelse. Fejlen opstar, nar motoren er
overbelastet med mere end 100 % i for lang tid.

Fejlfinding
Kontroller, om motoren bliver for varm.

Kontroller, om motoren er mekanisk overbelastet

Kontroller, at motorstremmen, der er indstillet i
1-24 Motorstrem, er korrekt.

Kontroller, at motordata i parametrene 1-20 til 1-25
er indstillet korrekt.

Hvis en ekstern ventilator er i brug, skal du
kontrollere i 1-91 Ekstern motorventilator, at den er
valgt.

Karsel af AMA i 1-29 Automatisk motortilpasning
(AMA) kan optimere frekvensomformeren til
motoren mere ngjagtigt og reducere den termiske
belastning.

ADVARSEL/ALARM 11, Overtemperatur i motortermistor
Termistoren kan vzere afbrudt. Vaelg, om frekvensom-
formeren skal afgive en advarsel eller alarm i 7-90 Termisk
motorbeskyttelse.

Fejlfinding
Kontroller, om motoren bliver for varm.

Kontroller, om motoren er mekanisk overbelastet.

Nar klemme 53 eller 54 anvendes, skal du
kontrollere, at termistoren er tilsluttet korrekt
mellem enten klemme 53 eller 54 (analog
spaendingsindgang) og klemme 50 (+10 V-
forsyning), og at klemmekontakten til 53 eller 54 er
indstillet til speending. Kontroller, at 7-93 Termis-
torkilde vaelger klemme 53 eller 54.

Kontroller ved brug af digitale indgange 18 og 19,
at termistoren er korrekt tilsluttet mellem enten
klemme 18 eller 19 (digital indgang, kun PNP) og
klemme 50. Kontroller, at 7-93 Termistorkilde vaelger
klemme 18 eller 19.

ADVARSEL/ALARM 12, Momentgraense

Momentet har oversteget vaerdien i 4-16 Momentgraense for
motordrift, eller veerdien i 4-17 Momentgraense for genera-
tordrift. 14-25 Trip-forsinkelse ved momenegraense kan aendre
dette fra en ren advarselstilstand til en advarsel efterfulgt af
en alarm.

Fejlfinding
Hvis motormomentgraensen overstiges under
oprampning, skal oprampningstiden forlaenges.

Hvis generatorens momentgraense overstiges
under nedrampning, skal nedrampningstiden
forlaenges.

Hvis momentgraensen nds under kersel, skal
momentgraensen muligvis udvides. Serg for, at
systemet kan kere korrekt ved et hgjere moment.

Kontroller applikationen for for hgjt stremtraek pa
motoren.

ADVARSEL/ALARM 13, Overstram

Vekselretterens spids-stremgraense (cirka 200 % af den
nominelle udgangsstrem) er overskredet. Advarslen varer i
ca. 1,5 sek., og frekvensomformeren vil derefter trippe og
afgive en alarm. Denne fejl kan skyldes stedbelastning eller
hurtig acceleration med hgjinertibelastninger. Hvis der er
valgt udvidet mekanisk bremsestyring, kan trip nulstilles
eksternt.

Fejlfinding
Afbryd effekten, og kontroller, om motorakslen kan
drejes.

Kontroller, at motordimensionen passer til
frekvensomformeren.

Kontroller, om parametrene 1-20 til 1-25 har de
korrekte motordata.

ALARM 14, Jordslut.-fejl

Der er pafert strem fra udgangsfaserne til jord, enten i kablet
mellem frekvensomformeren og motoren eller i selve
motoren.

Fejlfinding
Afbryd effekten til frekvensomformeren, og reparer
jordslutningsfejlen.

Kontroller for jordslutningsfejl i motoren ved at
male modstanden til jord i motorledningerne og
motoren med et megohmmeter.

ALARM 15, Hardwareuoverensstemmelse
En monteret option er ikke driftsdygtig med det aktuelle
styrekort hardware eller software.

Registrer veerdien af de fglgende parametre, og kontakt din
Danfoss-leverander:

15-40 FC-type

15-41 Effektdel

15-42 Speending

15-43 Softwareversion

15-45 Faktisk typekodestreng
15-49 SW-id, styrekort

15-50 SW-id, effektkort

15-60 Option monteret

15-61 Optionens SW-version

ALARM 16, Kortslutning

Der er en kortslutning i motoren eller motorledningsfe-
ringen.

Afbryd stremmen til frekvensomformeren, og reparer
kortslutningen.
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ADVARSEL/ALARM 17, Styreordstimeout

Der er ingen kommunikation med frekvensomformeren.
Advarslen vil kun veere aktiv, nar 8-04 Styretimeoutfunktion
IKKE er indstillet til [0] IKKE AKTIV.

Hvis 8-04 Styretimeoutfunktion er indstillet til Stop og Trip,
afgives der en advarsel, hvorefter frekvensomformeren
ramper ned, indtil den stopper og derefter afgiver en alarm.

Fejlfinding
Kontroller tilslutninger pa det serielle kommuni-
kations-kabel.

Forggelse 8-03 Styre-timeout-tid
Kontroller drift af kommunikationsudstyret.
Bekrzeft korrekt montering i henhold til EMC-krav.

ALARM 18, Start mislykkedes

Hastigheden har ikke kunnet overstige 1-77 Maks. hast. for
kompr.-opstart [O/MIN] under start inden for den tilladte tid.
(indstillet i 7-79 Maks. tid til trip for komp.opstart). Dette kan
skyldes en blokeret motor.

ADVARSEL 23, Int. ventilat.-fejl
Ventilatoradvarselsfunktionen kontrollerer, om ventilatoren
karer. Ventilatoradvarslen kan deaktiveres i 14-53 Vent.overv.

Fejlfinding
Kontroller, om ventilatoren fungerer korrekt.

Sluk og teend for strammen til frekvensom-
formeren, og kontroller, at ventilatoren karer
kortvarigt ved opstart.

Kontroller fglerne pa kelepladen og styrekortet.

ADVARSEL 24, ekstern ventilatorfejl
Ventilatoradvarselsfunktionen kontrollerer, om ventilatoren
kgrer. Ventilatoradvarslen kan deaktiveres i

14-53 Vent.overv..

Fejlfinding
Kontroller, om ventilatoren fungerer korrekt.

Sluk og teend for stremmen til frekvensom-
formeren, og kontroller, at ventilatoren kgrer
kortvarigt ved opstart.

Kontroller fglerne pa kelepladen og styrekortet.

ADVARSEL 25, Bremsemodstand kortsluttet
Bremsemodstanden overvages under driften. Hvis der opstar
en kortslutning, deaktiveres bremsefunktionen, og advarslen
vises. Frekvensomformeren fungerer stadig, dog uden
bremsefunktionen. Sluk for effekten til frekvensomformeren,
og udskift bremsemodstanden (se 2-15 Bremsekontrol).

ADVARSEL/ALARM 26, Bremsemodstand stremgraense

Den effekt, der tilfares bremsemodstanden, beregnes som
en middelveerdi for de seneste 120 sek. keretid. Beregningen
er baseret pa mellemkredsspaendingen og bremsemod-
standsvaerdien, der er indstillet i 2-16 AC-bremse maks. strom.
Advarslen er aktiv, nar den afsatte bremse-effekt er hgjere
end 90 % af bremsemodstandseffekten. Hvis Trip [2] er valgt i
2-13 Bremseeffektovervdgning, tripper frekvensomformeren,
nar den afsatte bremseeffekt nar 100 %.

ADVARSEL/ALARM 27, Bremsechopperfejl
Bremsetransistoren overvages under driften, og hvis den
kortslutter, afbrydes bremsefunktionen, og der udstedes en
advarsel. Frekvensomformeren fungerer stadig, men da
bremsetransistoren er kortsluttet, tilferes der vaesentlig
effekt til bremsemodstanden, selvom den ikke er aktiv.
Sluk for frekvensomformeren, og fjern bremsemodstanden.

ADVARSEL/ALARM 28, Bremsekontrol mislykket
Bremsemodstanden er ikke tilsluttet eller fungerer ikke.
Kontroller 2-15 Bremsekontrol.

ALARM 29, Kglepladetemp.

Kelepladens maksimumtemperatur er overskredet. Tempera-
turfejlen kan ikke nulstilles, fer temperaturen falder under
kolepladetemperaturen. Trip- og nulstillingspunkterne er
baseret pa frekvensomformerens effektstarrelse.

Fejlfinding
Kontroller for fglgende tilstande.
Omgivelsestemperaturen er for hgj.

Motorkablet er for langt.

Forkert afstand til luftstrem over og under
frekvensomformeren.

Der er blokeret for luftstrammen rundt om
frekvensomformeren.

Beskadiget kalepladeventilator.
Beskidt keleplade.

ALARM 30, Motorfase U mangler
Motorfase U mellem frekvensomformeren og motoren
mangler.

Afbryd stremmen til frekvensomformeren, og kontroller
motorfase U.

ALARM 31, Motorfase V mangler
Motorfase V mellem frekvensomformeren og motoren
mangler.

Afbryd stremmen fra frekvensomformeren, og kontroller
motorfase V.

ALARM 32, Motorfase W mangler
Motorfase W mellem frekvensomformeren og motoren
mangler.

Afbryd effekten fra frekvensomformeren, og kontroller
motorfase W.

ALARM 33, Inrush-fejl
Der har fundet for mange opstarter sted inden for en kort
periode. Lad apparatet afkgle til driftstemperatur.

ADVARSEL/ALARM 34, kommunikationsfejl i fieldbus
Kommunikation mellem fieldbussen og kommunikations-
options-kortet karer ikke.

ADVARSEL/ALARM 36, Netfejl

Denne advarsel/alarm er kun aktiv, hvis forsyningsspaen-
dingen til frekvensomformeren falder ud, og 74-10 Netfejl
IKKE er indstillet til [0] Ingen funktion. Kontroller sikringerne
til frekvensomformeren og netspaendingen til apparatet.
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Alarm 38, Intern fejl
Nar en intern fejl opstar, vises et kodenummer, der er
defineret i tabellen nedenfor.

Fejlfinding
Frakobl effekten til frekvensomformeren.

Kontroller, at optionen er korrekt monteret.

Kontroller, om der er en lgs eller manglende
ledningsfering.

Det kan veere ngdvendigt at kontakte din Danfoss-
leverandgr eller serviceafdelingen. Noter kodenummeret for
fremtidig fejlfinding.

Nr. Tekst
0 Den serielle port kan ikke initialiseres. Kontakt
dinDanfoss-leverander eller Danfoss' serviceaf-
deling.
256-258 | Effekt-EEPROM-data er defekt eller for gammel
512-519 [Intern fejl. Kontakt dinDanfoss-leverander eller
Danfoss' serviceafdeling.
783 Parametervaerdien uden for min./maks.-greenserne

1024-1284 |Intern fejl. Kontakt din Danfoss-leverander eller
Danfoss' serviceafdeling.

1299 Optionssoftwaren i port A er for gammel
1300 Optionssoftwaren i port B er for gammel
1302 Optionssoftwaren i port C1 er for gammel

1315 Optionssoftwaren i port A understgttes ikke (ikke

tilladt)

1316 Optionssoftwaren i port B understgttes ikke (ikke
tilladt)

1318 Optionssoftwaren i port C1 understgttes ikke (ikke
tilladt)

1379-2819 [Intern fejl. Kontakt din Danfoss-leverandgr eller
Danfoss' serviceafdeling.

2820 LCP-stakspildaflgb

2821 Spildafleb i seriel port

2822 Spildafleb i USB-port
3072-5122 | Parameterveerdi uden for de tilladte greenser

5123 Option i port A: Hardware inkompatibel med
styrekort-softwaren

5124 Option i port B: Hardware inkompatibel med
styrekort-softwaren

5125 Option i port CO: Hardware inkompatibel med
styrekort-softwaren

5126 Option i port C1: Hardware inkompatibel med
styrekort-softwaren

5376-6231 |Intern fejl. Kontakt dinDanfoss-leverander eller
Danfoss' serviceafdeling.

ALARM 39, Kalepladefaler
Ingen feedback fra kelepladetemperaturfeleren.

Signalet fra IGBT-termisk foler er ikke tilgeengeligt pa effekt-
kortet. Problemet kan veere pa effektkortet, pa
portdrevkortet eller pa fladkablet mellem effektkortet og
portdrevkortet.

ADVARSEL 40, Overbelastning af digital udgang klemme 27
Kontroller belastningen, der er sluttet til klemme 27, eller
fjern den kortsluttende tilslutning. Kontroller 5-00 Digital I/O-
tilstand og 5-01 Klemme 27, tilstand.

ADVARSEL 41, Overbelastning af digital udgang klemme 29
Kontroller belastningen, der er sluttet til klemme 29, eller
fiern kortslutningstilslutningen. Kontroller 5-00 Digital I/O-
tilstand og 5-02 Klemme 29, tilstand.

ADVARSEL 42, Overbelastning af den digitale udgang X30/6
eller overbelastning af digital udgang pa X30/7

For X30/6 skal du kontrollere belastningen, der er sluttet til
X30/6, eller fjerne den kortsluttede tilslutning. Kontroller
5-32 Klem X30/6, digi ud (MCB 101).

For X30/7 skal du kontrollere belastningen, der er sluttet til
X30/7, eller fjerne den kortsluttede tilslutning. Kontroller
5-33 Klem X30/7 digi udg (MCB 101).

ALARM 45, Jordslutningsfejl 2
Jordslutningsfejl ved opstart.

Fejifinding
Kontroller, om der er korrekt jording og lgse forbin-
delser.

Kontroller, om ledningen har den rette storrelse.

Kontroller motorkablerne for kortslutninger eller
laekstromme.

ALARM 46, Effektkortforsyning
Forsyning pa effektkort uden for raekkevidde.

Der er tre effektforsyninger, der er genereret af switch-mode-
stramforsyningen (SMPS) pa effektkortet: 24 V, 5V, +/- 18 V.
Nar den er drevet af 24 VDC med MCB 107-optionen,
overvages kun 24 V- og 5 V-forsyningerne. Nar den er drevet
af en trefaset netspaending, overvages alle tre forsyninger.

Fejlfinding
Kontroller, om effektkortet er defekt.

Kontroller, om styrekortet er defekt.
Kontroller, om optionskortet er defekt.

Kontroller, om der benyttes den korrekte stremfor-
syning, hvis der anvendes en 24 VDC-
stremforsyning.

ADVARSEL 47, 24 V forsyning lav

De 24 V DC er malt pa styrekortet. Den eksterne 24V DC-
reservestromforsyning kan veere overbelastet. Kontakt i
modsat fald din Danfoss-leverander.

ADVARSEL 48, 1,8 V forsyning lav

Den 1,8 V V DC-forsyning, der er anvendt pa styrekortet er
uden for de tilladte graenser. Effektforsyningen males pa
styrekortet. Kontroller, om styrekortet er defekt. Hvis der
findes et optionskort, skal der kontrolleres for en overspaen-
dingstilstand.

ADVARSEL 49, Hastighedsgreense

Nar hastigheden ikke ligger inden for det omrade, der er
angivet i 4-11 Motorhastighed, lav graense [O/MIN] og

4-13 Motorhastighed, hgj graense [O/MIN], viser frekvensom-
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formeren en advarsel. Nar hastigheden er under graensen,
som angives i 1-86 Triphastighed lav [O/MIN] (undtaget nar
den startes eller stoppes), tripper frekvensomformeren.

ALARM 50, AMA kalibrering mislykkedes:
Kontakt dinDanfoss-leverandar eller Danfoss' serviceaf-
deling.

ALARM 51, AMA kontroller Unom 0g Inom
Indstillingerne for motorspaending, motorstrgm og
motoreffekt er forkerte. Kontroller indstillingerne i
parametrene 1-20 til 1-25.

ALARM 52, AMA laV Inom
Motorstreammen er for lav. Kontroller indstillingen i
4-18 Stromgreense.

ALARM 53, AMA motor for stor
Motoren er for stor til, at AMA kan kgre.

ALARM 54, AMA motor for lille
Motoren er for lille til, at AMA kan kgre.

ALARM 55, AMA par. uden for omrade:
Motorens parametervzerdier ligger uden for det acceptable
omrade. AMAkgrer ikke.

ALARM 56, AMA afbrudt af brugeren
AMA er blevet afbrudt af brugeren.

ALARM 57, AMA-timeout
Prgv at genstarte AMA igen. Gentagne genstarter kan
overophede motoren.

ALARM 58, AMA intern fejl
Kontakt din Danfoss-leverandar.

ADVARSEL 59, Stremgraense

Stremmen er sterre end veerdien i 4-18 Stramgreense.
Kontroller, at motordata i parametrene 1-20 til 1-25 er
indstillet korrekt. @g streamgraensen, hvis det er muligt.
Kontroller, at systemet kan kere sikkert ved en hgjere
greense.

ALARM 60, Ekstern spaerring

Et digitalt indgangssignal angiver en fejltilstand, der er
ekstern for frekvensomformerens styreenhed. En ekstern
speerring har beordret frekvensomformerens styreenhed til
at trippe. Ryd den eksterne fejltilstand. For at genoptage
normal drift, skal der tilferes 24 VDC til den klemme, der er
programmeret til ekstern spaerring. Nulstil frekvensom-
formeren.

ADVARSEL 62, Udgangsfrekvens ved maksimumgraense
Udgangsfrekvensen har nadet den veerdi, der er indstillet i
4-19 Maks. udgangsfrekvens. Kontroller applikationen for at
finde drsagen. Udgangsfrekvensgraensen skal muligvis gges.
Serg for, at systemet kan kgre sikkert ved en hgjere udgangs-
frekvens. Advarslen ryddes, ndr udgangen falder under
maksimumgraensen.

ADVARSEL/ALARM 65, Styrekortovertemperatur
Styrekortets udkoblingstemperatur er 80 °C.

Fejifinding
Kontroller, at omgivelsesdriftstemperaturerne er
inden for graenserne.

Kontroller, om der er tilstoppede filtre.
Kontroller, om ventilatoren virker.
Kontroller styrekortet.

ADVARSEL 66, Kalepladetemperatur lav
Frekvensomformeren er for kold til at kgre. Denne advarsel
er baseret pa temperaturfeleren i IGBT-modulet. @g
apparatets omgivelsestemperatur. Der kan tilfares en smule
strom til frekvensomformerstyreenheden, nar motoren
stoppes, ved at indstille 2-00 DC-holde-/forvarmn.strom til 5
% og 1-80 Funktion ved stop.

ALARM 67, Konfiguration for optionsmodulet er andret

En eller flere optioner er enten tilfgjet eller fjernet siden
seneste nedlukning. Kontroller, at andringen i konfigura-
tionen er tilsigtet, og nulstil frekvensomformerstyreenheden.

ALARM 68, Sikker standsning aktiveret

Tab af 24 VDC-signalet pa klemme 37 har faet frekvensom-
formerstyreenheden til at trippe. Genoptag normal drift ved
at pafere 24 VDC pa klemme 37 og nulstille frekvensomfor-
merstyreenheden.

ALARM 69, Effektkorttemperatur
Temperaturfgleren pa effektkortet er enten for varm eller for
kold.

Fejifinding
Kontroller, at omgivelsesdriftstemperaturerne er
inden for graenserne.

Kontroller, om der er tilstoppede filtre.
Kontroller, om ventilatoren virker.
Kontroller effektkortet.

ALARM 70, Ugyldig FC-konfiguration

Styrekortet og effektkortet er ikke kompatible. Kontakt din
leverander med typekoden fra typeskiltet pa apparatet og
kortenes delnumre for at kontrollere kompatibilitet.

ALARM 80, Apparat initialiseret til standardveerdi
Parameterindstillinger er initialiseret til standard-indstillinger
efterfolgende en manuel nulstilling. Nulstil apparatet for at
slette alarmen.

ALARM 92, No flow

Der er registreret en no flow-tilstand i systemet. 22-23 No
Flow-funktion er indstillet til alarm. Fejlfind systemet, og
nulstil frekvensomformeren, nar fejlen er slettet.

ALARM 93, Ter pumpe

En no flow-tilstand i systemet, nar frekvensomformeren kerer
ved hgj hastighed, kan indikere en tgr pumpe. 22-26 Tor
pumpe-funktion er indstillet til alarm. Fejlfind systemet, og
nulstil frekvensomformeren, nar fejlen er slettet.
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ALARM 94, slut pa kurve

Feedback er lavere end setpunktet. Dette kan indikere
lekage i systemet. 22-50 Slut pa kurve-funktion er indstillet til
alarm. Fejlfind systemet, og nulstil frekvensomformeren, nar
fejlen er slettet.

ALARM 95, Kilremsbrud

Moment er under momentniveauet indstillet til tomgang,
hvilket angiver et kilremsbrud. 22-60 Kilrembrudsfunktion er
indstillet til alarm. Fejlfind systemet, og nulstil frekvensom-
formeren, nar fejlen er slettet.

ALARM 96, Startforsinkelse

Motorstart er blevet forsinket pga. en kort cyklusbeskyttelse.
22-76 Interval mellem starter er aktiveret. Fejlfind systemet, og
nulstil frekvensomformeren, nar fejlen er slettet.

ADVARSEL 97, Stopforsinkelse

Motorstandsning er forsinket, da beskyttelse imod kort
cyklus er aktiv. 22-76 Interval mellem starter er aktiveret.
Fejlfind systemet, og nulstil frekvensomformeren, nar fejlen
er slettet.

ADVARSEL 98, Urfejl
Tiden er ikke indstillet, eller RTC-uret har svigtet. Nulstil uret i
0-70 dato og tid.

ADVARSEL 200, Fire mode

Dette angiver, at frekvensomformeren kegrer i fire mode.
Advarslen slettes, nar fire mode deaktiveres. Se fire mode-
dataene i alarmloggen.

ADVARSEL 201, Fire mode var aktiv

Dette indikerer, at frekvensomformerens styreenhed er i fire
mode. Afbryd stremmen til enheden for at fjerne advarslen.
Se fire mode-dataene i alarmloggen.

ADVARSEL 202, Graenser for fire mode overskredet

Ved drift i fire mode er en eller flere alarmtilstande, som
normalt ville trippe apparatet, ignoreret. Drift i denne
tilstand ophaever apparatets garanti. Afbryd stremmen til
enheden for at fjerne advarslen. Se fire mode-dataene i
alarmloggen.

ADVARSEL 203, Manglende motor

Der blev registreret en underbelastningstilstand i en
frekvensomformer med flere motorer. Dette kan indikere en
manglende motor. Underseg, som systemet karer korrekt.

ADVARSEL 204, Last rotor

En overbelastningstilstand blev registreret i en frekvensom-
former, der kerer flere motorer. Dette kan indikere en last
rotor. Undersgg motoren med henblik pa korrekt drift.

ADVARSEL 250, Ny reservedel
Der er udskiftet en komponent i frekvensomformeren. Nulstil
frekvensomformeren for at genoptage normal drift.

ADVARSEL 251, Ny typekode

Der er udskiftet en komponent i frekvensomformeren, og
typekoden er endret. Nulstil frekvensomformeren for at
genoptage normal drift.
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5 Parameterlister

5.1 Parameteroptioner

5.1.1 Fabriksindstillinger

Andringer under drift:

"SAND" betyder, at parameteren kan aendres, mens frekvensomformeren er i drift, og "FALSK" betyder, at den skal standses, for
&ndringen kan foretages.

4-opseetning:

"Alle opsaetninger": parameteren kan indstilles individuelt for hver af de fire opsaetninger, dvs. at en enkelt parameter kan have
fire forskellige datavaerdier.

"1 opseetning": Dataveerdien vil vaere den samme i alle opsaetninger.

SR:
Starrelsesrelateret

Finder ikke anvendelse:
Der findes ingen standardvaerdi.

Konverteringsindeks:
Tallet refererer til et konverteringstal, som skal anvendes, nar der skrives eller leeses med en frekvensomformer.

Konv.- | 100 75 74 | 70 67 6 5 4 3 2 1 -1 -2 -3 -4 -5 -6
indeks
Konver-| 1 |[3600000|3600( 60 | 1/60 100000 | 10000 [ 10000 | 1000 [ 100 | 10 0,1 | 0,01 | 0,001 | 0,000 |0,00001 | 0,00000
terings- 0 0 1 1
faktor
Datatype Beskrivelse Type
2 Heltal 8 Int8
3 Heltal 16 Int16
4 Heltal 32 Int32
5 Uden fortegn 8 Uint8
6 Uden fortegn 16 Uint16
7 Uden fortegn 32 Uint32
9 Synlig streng VisStr
33 Normaliseret veerdi, 2 byte N2
35 Bitsekvens med 16 booleske variabler V2
54 Tidsforskel u. dato TimD
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5.1.2 0-** Betjening og display

Par- | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opszetning Andring Konver- Type
Nr. # (SR = sterrelsesathaengig) under drift | teringsindeks

0-0* Basisindstillinger

0-01 |[Sprog [0] English 1 set-up TRUE - Uint8
0-02 | Motorhastighedsenhed [1] Hz 2 set-ups FALSE - Uint8
0-03 | Regionale indstillinger [0] International 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 | Driftstilstand ved start [0] Genoptag All set-ups TRUE - Uint8
0-05 Lokalfunkt.enh. [0] Som motorhast.enhed 2 set-ups FALSE - Uint8
0-1* Driftsopsaetning

0-10 | Aktiv opsaetning [1] Opseet. 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 | Progr.opsatning [9] Aktiv opsaetn. All set-ups TRUE - Uint8
0-12 | Denne opsaetning knyttet til [0] Ikke sammenkaedet All set-ups FALSE - Uint8
0-13 | Udlzesning: Sammenkadede opsaetn. 0 N/A All set-ups FALSE Uint16
0-14 | Udlzesning: Prog. opseaetninger/kanal 0 N/A All set-ups TRUE Int32
0-2* LCP-display

0-20 |Displaylinje 1,1, lille 1602 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 Displaylinje 1,2, lille 1614 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 | Displaylinje 1,3, lille 1610 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 | Displaylinje 2, stor 1613 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 | Displaylinje 3, stor 1502 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 | Min personlige menu ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-3* Tilpas. LCP-udlaesn.

0-30 |Enhed for tilpasset udlaesning [1] % All set-ups TRUE - Uint8
0-31 |[Tilpasset udlaes. min.veerdi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Int32
0-32 |Tilpasset udlaes. maks.veerdi 100.00 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-37 |Displaytekst 1 0 N/A 1 set-up TRUE VisStr[25]
0-38 | Displaytekst 2 0 N/A 1 set-up TRUE VisStr[25]
0-39 |Displaytekst 3 0 N/A 1 set-up TRUE VisStr[25]
0-4* LCP-tastatur

0-40 |[Hand on]-tast pa LCP [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
0-41 [Off]-tast pa LCP [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
0-42 |[Auto on] tast pa LCP [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
0-43 |[Reset]-tast pa LCP [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
0-44 | [Off/Reset]-tast pa LCP [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
0-45 [Drive Bypass]-tast pa LCP [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Kopier/Gem

0-50 [LCP-kopi [0] Ingen kopi All set-ups FALSE - Uint8
0-51 | Opseetningskopi [0] Ingen kopi All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Adgangskode

0-60 |Hovedmenu-adgangskode 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 | Adgang til hovedmenu u/ adgangskode [0] Fuld adgang 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 | Pers. menu-adgangskode 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 |Adgang til pers. menu u/ adgangskode [0] Fuld adgang 1 set-up TRUE - Uint8
208 MG.11.CB.01 - VLT er et registreret varemarke tilhgrende Danfoss




Danfott

Parameterlister VLT HVAC Drive Programming Guide

Par- | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring under Konver- Type
Nr. # (SR = starrelsesafhaengig) drift teringsindeks

0-7* Ur-indst.

0-70 |dato og tid ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimeOfDay
0-71 | Datoformat null 1 set-up TRUE - Uint8
0-72 | Tidsformat null 1 set-up TRUE - Uint8
0-74 |Sommertid [0] Off 1 set-up TRUE - Uint8
0-76 |Sommertid start ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-77 | Sommertid slut ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-79 | Urfejl null 1 set-up TRUE - Uint8
0-81 | Arbejdsdage null 1 set-up TRUE - Uint8
0-82 | Yderligere arbejdsdage ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay 5
0-83 | Yderligere fridage ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-89 |Dato- og tidsudlzesning 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
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5.1.3 1-** Belastning/Motor

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konver- Type
Nr. # (SR = starrelsesathaengig) under drift terings-

indeks
1-0% Gen. indstillinger
1-00 [Konfigurationstilstand null All set-ups TRUE - Uint8
1-03 | Momentkarakteristikker [3] Auto-energioptim. VT All set-ups TRUE - Uint8
1-06 |Hojredrejende [0] Normal All set-ups FALSE - Uint8
1-2* Motordata
1-20 | Motoreffekt [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21 Motoreffekt [HK] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22 | Motorspaending ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-23 | Motorfrekvens ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-24 | Motorstrgm ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 | Nominel motorhastighed ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-28 | Motoromlgbskontrol [0] Off All set-ups FALSE - Uint8
1-29 | Automatisk motortilpasning (AMA) [0] Ikke aktiv All set-ups FALSE - Uint8
1-3* Av. motordata
1-30 | Statormodstand (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31 Rotormodstand (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35 Hovedreaktans (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36 | Jerntabsmodstand (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-39 | Motorpoler ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint8
1-5* Belast.-uafh. indst.
1-50 | Motormagnetisering ved stilstand 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51 | Min. hast. v. normal magnet. [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52 | Min. hast. v. normal magnet. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-58 |Indk p rot mot testimpulsstr 30 % All set-ups FALSE Uint16
1-59 [Indk pa rot mot testimpulsfrek 200 % All set-ups FALSE Uint16
1-6* Belastn.-ath. indstilling
1-60 [Belastningskomp. ved lav hastighed 100 % All set-ups TRUE Int16
1-61 [Belastningskomp. ved hgj hast. 100 % All set-ups TRUE Int16
1-62 | Slipkompensering 0 % All set-ups TRUE Int16
1-63 | Slipkompenseringstidskonstant ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64 | Resonansdampning 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65 | Resonansdaemp.tidskonstant 5ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-7* Startjusteringer
1-71 Startforsink. 00s All set-ups TRUE -1 Uint16
1-72 | Startfunktion null All set-ups TRUE - Uint8
1-73 | Indk. pa rot. mot. [0] Deaktiveret All set-ups TRUE - Uint8
1-77 | Maks. hast. for kompr.-opstart [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-78 | Maks. hast. for kompr.-opstart [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-79 | Maks. tid til trip for komp.opstart 50s All set-ups TRUE -1 Uint8
1-8* Stopjusteringer
1-80 | Funktion ved stop [0] Frileb All set-ups TRUE - Uint8
1-81  [Min.-hast. for funktion v. stop [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82  [Min.-hastighed for funktion ved stop [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-86 | Triphastighed lav [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-87 | Triphastighed lav [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-9* Motortemperatur
1-90 |Termisk motorbeskyttelse [4] ETR trip 1 All set-ups TRUE - Uint8
1-91  [Ekstern motorventilator [0] Nej All set-ups TRUE - Uint16
1-93 | Termistorkilde [0] Ingen All set-ups TRUE - Uint8
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5.1.4 2-** Bremser

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konver- Type
Nr. # (SR = starrelsesathaengig) under drift terings-

indeks
2-0* DC-bremse
2-00 |DC-holde-/forvarmn.strem 50 % All set-ups TRUE Uint8
2-01 DC-bremsestrgm 50 % All set-ups TRUE Uint16
2-02 | DC-bremseholdetid 100 s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-03 | DC-bremseindkoblingshast. [omdr./min.] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-04 | DC-bremseindkoblingshast. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-1* Bremseenergifunkt.
2-10 |Bremsefunktion [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
2-11 Bremsemodstand (ohm) ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
2-12 | Bremseeffektgraense (kW) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
2-13 | Bremseeffektovervagning [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
2-15 Bremsekontrol [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
2-16 | AC-bremse maks. strom ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
2-17 | Overspaendingsstyring [2] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
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5.1.5 3-** Reference/ramper

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konver- Type
Nr. # (SR = starrelsesathaengig) under drift terings-

indeks
3-0* Referencegraenser
3-02 | Minimumreference ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 | Maksimumreference ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-04 |Referencefunktion null All set-ups TRUE - Uint8
3-1* Referencer
3-10 | Preset-reference 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-11  |Jog-hastighed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-13 Referencested [0] Kaedet til hand / auto All set-ups TRUE - Uint8
3-14  |Preset relativ reference 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int32
3-15 | Reference 1-kilde [1] Analog indgang 53 All set-ups TRUE - Uint8
3-16 | Reference 2-kilde [20] Digitalt pot.-meter All set-ups TRUE - Uint8
3-17 Reference 3-kilde [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
3-19  |Jog-hastighed [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-4* Rampe 1
3-41 Rampe 1, rampe-op-tid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42 |Rampe 1, rampe-ned-tid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-5* Rampe 2
3-51 Rampe 2, rampe-op-tid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52  |Rampe 2, rampe-ned-tid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-8* Andre ramper
3-80 |Jog-rampetid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 Kvikstop rampetid ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-82 | Opstartsrampe-op-tid ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-9* Digitalt pot.-meter
3-90 |Trinsterrelse 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 |Rampetid 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92 | Effektretablering [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
3-93 | Maksimumgraense 100 % All set-ups TRUE Int16
3-94 | Minimumgraense 0 % All set-ups TRUE Int16
3-95 |Rampeforsinkelse ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD
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5.1.6 4-** Greenser/advarsler

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konver- Type
Nr. # (SR = starrelsesathaengig) under drift terings-

indeks
4-1* Motorgraenser
4-10 | Motorhastighedsretning [2] Begge retninger All set-ups FALSE - Uint8
4-11 | Motorhastighed, lav graense [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12  [Motorhastighed, lav graense [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-13  [Motorhastighed, hgj greense [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14 | Motorhastighed, hgj greense [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16 | Momentgraense for motordrift ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16 5
4-17 | Momentgraense for generatordrift 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 |Stremgraense ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
4-19 | Maks. udgangsfrekvens ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint16
4-5* Just.-advarsler
4-50 | Advarsel, stram lav 0.00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51 Advarsel, stram hgj ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52 | Advarsel, hastighed lav 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-53 | Advarsel, hastighed hgj outputSpeedHighLimit (P413) All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54 | Advarsel, reference lav -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55 | Advarsel, reference hgj 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-56 | Advarsel, feedback lav -999999.999 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-57 | Advarsel, feedback hgj 999999.999 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58 | Manglende motorfasefunktion [2] Trip 1000 ms All set-ups TRUE - Uint8
4-6* Hastighedsbypass
4-60 |Bypass-hastighed fra [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61 Bypass-hastighed fra [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62 | Bypass-hastighed til [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63 | Bypass-hastighed til [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-64 | Halvaut. bypassopsatning. [0] Off All set-ups FALSE - Uint8
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5.1.7 5-** Digital ind-/udgang

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konver- Type
Nr. # (SR = starrelsesathaengig) under drift terings-

indeks
5-0* Digital I/O-tilstand
5-00 |Digital I/O-tilstand [0] PNP - aktiv ved 24 V All set-ups FALSE - Uint8
5-01 Klemme 27, tilstand [0] Indgang All set-ups TRUE - Uint8
5-02 |Klemme 29, tilstand [0] Indgang All set-ups TRUE - Uint8
5-1* Digitale indgange
5-10 |Klemme 18, digital indgang [8] Start All set-ups TRUE - Uint8
5-11  |Klemme 19, digital indgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-12  |Klemme 27, digital indgang null All set-ups TRUE - Uint8
5-13  |Klemme 29, digital indgang [14] Jog All set-ups TRUE - Uint8
5-14 |Klemme 32, digital indgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-15 |Klemme 33, digital indgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-16 |Klemme X30/2, digital indgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-17 | Klemme X30/3, digital indgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-18 | Klemme X30/4, digital indgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-19 | Kl 37 Sikker stands. [1] Sik. stands.al. 1 set-up TRUE - Uint8
5-3* Digitale udgange
5-30 |Klemme 27, digital udgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-31 |Klemme 29, digital udgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-32 Klem X30/6, digi ud (MCB 101) [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-33 | Klem X30/7 digi udg (MCB 101) [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-4* Releeer
5-40 |Funktionsrelae null All set-ups TRUE - Uint8
5-41 | ON-forsinkelse, relae 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 | OFF-forsinkelse, relee 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5* Pulsindgang
5-50 |KI. 29 lav frekvens 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-51 | KI. 29 hgj frekvens 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-52  |KI. 29 lav ref/feedb.-veerdi 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-53 | KI. 29 hgj ref/feedb.-veerdi 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-54 | Pulsfiltertidskonstant #29 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-55 | KI. 33 lav frekvens 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-56 |KI. 33 hgj frekvens 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-57 |KI. 33 lav ref/feedb.-veerdi 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-58 | KI. 33 hgj ref/feedb.-veerdi 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-59 | Pulsfiltertidskonstant #33 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-6* Pulsudgang
5-60 |Klemme 27, pulsudgangsvariabel [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-62 |Pulsudgang, maks. frekv. #27 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 |Klemme 29, pulsudgangsvariabel [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-65 | Pulsudgang, maks. frekv. #29 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-66 |Klemme X30/6, pulsudgangsvariabel [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-68 |Pulsudgang, maks. frekv. #X30/6 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-9% Busstyret
5-90 |Digital & releebusstyring 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93 |Pulsudgang #27, busstyring 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-94 | Pulsudgang #27, timeout forudindstillet 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-95 | Pulsudgang #29, busstyring 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-96 |Pulsudgang #29, timeout forudindstillet 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-97 | Puls-ud #X30/6 busstyring 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-98 | Pulsud #X30/6 timeout preset 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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5.1.8 6-** Analog ind-/udgang

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konver- Type
Nr. # (SR = starrelsesathaengig) under drift terings-
indeks

6-0* Analog I/O-tilstand
6-00 |Live zero, timeoutperiode 10s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01 Live zero, timeoutfunktion [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
6-02 |Fire mode, Live zero, timeoutfunkt. [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
6-1* Analog indgang 53
6-10 |Klemme 53, lav spaending 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-11  [Klemme 53, hgj spaending 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-12 Klemme 53, lav stram 4.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-13  [Klemme 53, hgj strom 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-14 |Klemme 53, lav ref./feedb.-veerdi 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-15 |Klemme 53, hgj ref./feedb.-veerdi ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-16 |Klemme 53, filtertidskonstant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-17 Klemme 53, Live zero [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
6-2* Analog indgang 54
6-20 |Klemme 54, lav spaending 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-21 [Klemme 54, hgj spaending 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-22 Klemme 54, lav stream 4.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-23 | Klemme 54, hgj strom 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-24 |Klemme 54, lav ref./feedb.-veerdi 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-25 |Klemme 54, hgj ref./feedb.-veerdi 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-26 |Klemme 54, filtertidskonstant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-27 |Klemme 54, Live zero [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
6-3* Analog indgang X30/11
6-30 |Klemme X30/11, lav spaending 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-31 Klemme X30/11, hgj spaending 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-34 | Kl X30/11 lav ref./feedb.- veerdi 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-35 [KI. X30/11 hgj ref./feedb.- veerdi 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-36 | KI. X30/11, filtertidskonstant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-37 KI. X30/11, Live zero [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
6-4* Analog indgang X30/12
6-40 [Klemme X30/12, lav spaending 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-41 |Klemme X30/12, hgj speending 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-44 | KI. X30/12 lav ref./feedb.- veerdi 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-45 [KI. X30/12 hgj ref./feedb.- veerdi 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-46 | KI. X30/12, filtertidskonstant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-47 KI. X30/12, Live zero [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
6-5* Analog udgang 42
6-50 |Klemme 42, udgang null All set-ups TRUE - Uint8
6-51 Klemme 42, udg. min. skal. 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-52 | Klemme 42, udg. maks. skal. 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-53 | Klemme 42, udgangsbusstyring 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-54 | Klemme 42, preset for udgangstimeout 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-55 | Analog udgang filter [0] Ikke aktiv 1 set-up TRUE - Uint8
6-6* Analog udgang X30/8
6-60 |Klemme X30/8, udgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
6-61 |Klemme X30/8, min. skalering 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-62 |Klemme X30/8, maks. skalering 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-63 | Klemme X30/8, Udgangsbusstyring 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-64 |Klemme X30/8, Preset for udg.-timeout 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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5.1.9 8-** Kommunikation og optioner

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring under Konver- Type
Nr. # (SR = starrelsesafhaengig) drift teringsindeks

8-0* Gen. indstillinger

8-01 |Styrested null All set-ups TRUE - Uint8
8-02 |Styrekilde null All set-ups TRUE - Uint8
8-03 | Styre-timeout-tid ExpressionLimit 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 |Styretimeoutfunktion [0] Ikke aktiv 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 |Slut pa timeout-funktion [1] Genoptag opsaetning 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 | Nulstil styre-timeout [0] Ingen nulstilling All set-ups TRUE - Uint8
8-07 |Diagnoseudlaser [0] Ikke muligt 2 set-ups TRUE - Uint8
8-08 | Udleesningsfiltrering null All set-ups TRUE - Uint8
8-09 |Kommunikationscharset [1]1 ANSI X3.4 2 set-ups TRUE - Uint8
8-1* Styreinds.

8-10 |Styreprofil [0] FC-profil All set-ups TRUE - Uint8
8-13 | Konfigurerbart statusord [1] Profilstandard All set-ups TRUE - Uint8
8-3* FC-portindstillinger

8-30 |Protokol null 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 Adresse ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 |Baud-hast. null 1 set-up TRUE - Uint8
8-33 | Paritet/stop-bits null 1 set-up TRUE - Uint8
8-34 | Estimeret cyklustid 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
8-35 | Min. svartidsforsinkelse ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-36 | Maks. svarforsinkelse ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 [Maksimum forsinkelse mellem tegn ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* FC MC-protokolsaet

8-40 |Valg af telegram [1] Standardtelegram 1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-42 | PCD-skrivekonfiguration ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
8-43 |PCD-laesekonfiguration ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
8-5* Digital/bus

8-50 [Veelg frilob [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-52 |Veelg DC-bremse [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-53 |Veelg start [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-54 | Veelg reversering null All set-ups TRUE - Uint8
8-55 |Vaelg opseetning [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-56 |Veelg preset-reference [3] Logisk ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-7* BACnet

8-70 |BACnet-enhedsforekomst 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-72 | MS/TP Maks. mastere 127 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-73 | MS/TP Maks. info.-rammer 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
8-74 |"l-am" -tjeneste [0] Send ved opstart 1 set-up TRUE - Uint8
8-75 |Initialisering adgangskode ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
8-8* FC-portdiagnose

8-80 |Busmedd.teeller 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81 Busfejlteeller 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82 |Slavemedd.-teeller 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83 |Slavefejltaeller 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-84 |Sendte slavemedd. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-85 |[Slave timeout-fejl 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-89 |Diagnosticer.antal 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Int32
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Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsetning | Andring under| Konver- Type
Nr. # (SR = starrelsesafhaengig) drift terings-

indeks
8-9% Bus jog
8-90 |Bus-jog 1, hastighed 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-91 |Bus-jog 2, hastighed 200 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-94 |Busfeedback 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
8-95 |[Busfeedback 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
8-96 |[Busfeedback 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
5.1.10 9-** Profibus
Par.- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning /Andring Konver- Type
Nr. # (SR = sterrelsesafhaengig) under drift terings-

indeks
9-00 |Seetpunkt 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-07 |Faktisk veerdi 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-15 | PCD-skrivekonfiguration ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-16 | PCD-lzesekonfiguration ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18 |Knudeadresse 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-22 |Valg af telegram [108] PPO 8 1 set-up TRUE - Uint8
9-23 | Parametre til signaler 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27 |Parameterredigering [1] Aktiveret 2 set-ups FALSE - Uint16
9-28 | Processtyring [1] Aktiver cykl. master 2 set-ups FALSE - Uint8
9-44 | Fejlmeddelelsestaeller 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45 |Fejlkode 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47 | Fejlnummer 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52 | Fejltilstandsteeller 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53 | Profibus-advarselsord 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-63 Faktisk baud rate [255] Ingen baud-hast. All set-ups TRUE - Uint8
9-64 |Apparatidentidikation 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-65 Profilnummer 0 N/A All set-ups TRUE 0 OctStr[2]
9-67 |Styreord 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-68 |Statusord 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-71 Profibus, Gem datavaerdier [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
9-72 | ProfibusApparatNulst. [0] Ingen handling 1 set-up FALSE - Uint8
9-80 |Definerede parametre (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81 Definerede parametre (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 Definerede parametre (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83 Definerede parametre (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-84 | Defin. parametre (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 [Z&ndrede parametre (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91 Andrede parametre (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 | Andrede parametre (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93 | Andrede parametre (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 | Andrede parametre (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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5.1.11 10-** CAN-fieldbus

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konver- Type
Nr. # (SR = starrelsesathaengig) under drift terings-
indeks

10-0% Faelles indstillinger
10-00 |Can-protokol null 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 |[Valg af baud-hastighed null 2 set-ups TRUE - Uint8
10-02 |[MACID ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-05 |Fejlteeller for udlaesningsafsendelse 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 [Fejlteeller for udleesningsmodtagelse 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-07 |[Afbrydelsestaller for udleesningsbus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-1* DeviceNet
10-10 |Procesdatatypevalg null All set-ups TRUE - Uint8
10-11 | Skrivning af procesdatakonf. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-12 |Leesning af procesdatakonf. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-13 | Advarselsparameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-14 |Netreference [0] Ikke aktiv 2 set-ups TRUE - Uint8
10-15 | Netstyring [0] Ikke aktiv 2 set-ups TRUE - Uint8
10-2* COS-filtre
10-20 |COS-filter 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 | COSfilter 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 | COS-filter 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-23 | COSHfilter 4 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-3* Parameteradgang
10-30 |Array-indeks 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-31 |Gem datavaerdier [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
10-32 | DeviceNet-revision 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-33 |Gem altid [0] Ikke aktiv 1 set-up TRUE - Uint8
10-34 [DeviceNet-produktkode 120 N/A 1 set-up TRUE Uint16
10-39 |Devicenet F-parametre 0 N/A All set-ups TRUE Uint32
5.1.12 11-** LonWorks
Par.- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning /Andring Konver- Type
Nr. # (SR = stgrrelsesafhaengig) under drift terings-

indeks
11-0* LonWorks ID
11-00 |Neuron ID 0 N/A All set-ups TRUE 0 OctStr[6]
11-1* LON-Funktioner
11-10 | Apparatprofil [0] VSD-profil All set-ups TRUE - Uint8
11-15 | LON-advarselsord 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
11-17 | XIF-revision 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr([5]
11-18 | LonWorks-revision 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr([5]
11-2* LON-param.- adgang
11-21 | Gem datavaerdier [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
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5.1.13 13-** Intelligent logikstyreenhed

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konver- Type
Nr. # (SR = starrelsesathaengig) under drift terings-
indeks

13-0% SLC-indstillinger
13-00 |SL styreenh.-tilstand null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01 |Starthaendelse null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-02 |[Stophaendelse null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-03 | Nulstil SLC [0] Nulstil ikke SLC All set-ups TRUE - Uint8
13-1* Sammenlignere
13-10 |Sammenligner, operand null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-11 |Sammenligner, operator null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-12 | Sammenligner, veerdi ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32
13-2* Timere
13-20 |Timer for SL-styreenhed ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 TimD
13-4* Logikregler
13-40 |Logisk regel, boolesk 1 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-41 |Logisk regel, operator 1 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 |Logisk regel, boolesk 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43 | Logisk regel, operator 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44 |Logisk regel, boolesk 3 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-5* Tilstande
13-51 |SL styreenhed.-haendelse null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52 | SL styreenh.-handling null 2 set-ups TRUE - Uint8
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5.1.14 14-** Spec. funkt.

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konver- Type
Nr. # (SR = starrelsesathaengig) under drift terings-

indeks
14-0% Vekselretterkobling
14-00 |Koblingsmgnster null All set-ups TRUE - Uint8
14-01 [Koblingsfrekvens null All set-ups TRUE - Uint8
14-03 | Overmodulation [0] Ikke aktiv All set-ups FALSE - Uint8
14-04 | PWM tilfeeldig [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
14-1* Netforsyn. On/Off
14-10 | Netfejl [0] Ingen funkt. All set-ups FALSE - Uint8
14-11 | Netspaending ved netfejl ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-12 |Funktion ved netubalance [0] Trip All set-ups TRUE - Uint8
14-2* Nulstil.funkt.
14-20 | Nulstillingstilstand null All set-ups TRUE - Uint8
14-21 | Automatisk genstarttid 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 | Driftstilstand [0] Normal drift All set-ups TRUE - Uint8
14-23 | Typekodeindstil. null 2 set-ups FALSE - Uint8
14-25 | Trip-forsinkelse ved momenegraense 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 |Tripforsinkelse ved vekselretterfejl ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 | Produktionsindstilllinger [0] Ingen handling All set-ups TRUE - Uint8
14-29 |Servicekode 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3* Stremgraensestyr.
14-30 |[Stremgraensestyreenh., prop.-forst. 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 |Stremgraensestyreenh., integr.-tid 0.020 s All set-ups FALSE -3 Uint16
14-32 [Stremgraensestyring, filtertid 26.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint16
14-4* Energioptimering
14-40 |VT-niveau 66 % All set-ups FALSE Uint8
14-41 [Mindste magnetisering for AEO ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
14-42 | Mindste AEO-frekvens 10 Hz All set-ups TRUE Uint8
14-43 [ Motor-Cosphi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
14-5* Miljo
14-50 |RFI-filter [1] Aktiv 1 set-up FALSE - Uint8
14-51 | DC-link-kompensation [1] Aktiv 1 set-up TRUE - Uint8
14-52 | Ventilatorstyring [0] Auto All set-ups TRUE - Uint8
14-53 |Vent.overv. [1] Advarsel All set-ups TRUE - Uint8
14-55 | Udgangsfilter [0] Uden filter 1 set-up FALSE - Uint8
14-59 |Faktisk antal vekselret.-enh. ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 Uint8
14-6* Auto-derate.
14-60 |Funktion ved overtemperatur [0] Trip All set-ups TRUE - Uint8
14-61 | Funkt. ved vekselretteroverbel. [0] Trip All set-ups TRUE - Uint8
14-62 |[Vekselret. overbelast. deratingstrom 95 % All set-ups TRUE 0 Uint16
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5.1.15 15-** Apparatinfo

Par- | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring under Konver- Type
Nr. # (SR = starrelsesafhaengig) drift teringsindeks

15-0* Driftsdata

15-00 | Driftstimer Oh All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 |Kearte timer Oh All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 | kWh-teeller 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 | Antal indkoblinger 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 | Antal overtemperaturer 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 | Antal overspeaendinger 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 |Reset kWh-tzeller [0] Nulstil ikke All set-ups TRUE - Uint8 5
15-07 | Nulstil taeller for kerte timer [0] Nulstil ikke All set-ups TRUE - Uint8
15-08 | Antal starter 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-1* Datalogindstillinger

15-10 |Logging-kilde 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 |Logging-interval ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 |Udlgserhandelse [0] FALSK 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 | Logging-tilstand [0] Log altid 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 | Prover for udlgser 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Baggrundslogbog

15-20 |Baggrundslogbog: Haendelse 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-21 |Baggrundslogbog: Veerdi 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-22 | Baggrundslogbog: Tid 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-23 | Baggrundslogbog: Dato og tid ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
15-3* Alarm-log

15-30 | Alarm-log: Fejlkode 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-31 | Alarm-log: Veerdi 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 | Alarm-log: Klokkeslaet 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-33 | Alarm-log: Dato og klokkeslaet ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
15-4* Apparatident.

15-40 |FC-type 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 |Effektdel 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 | Speending 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 | Softwareversion 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[5]
15-44 | Bestilt typekodestreng 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 | Faktisk typekodestreng 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 | Apparatbestillingsnummer 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 | Effektkortbestillingsnr. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 | LCP-id-nr. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 | SW-id, styrekort 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 [SW-id, effektkort 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 | Apparatserienummer 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 | Effektkortserienr. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-55 |Lever.-URL 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-56 [Lever.-navn 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-59 [ CSIV-filnavn ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 VisStr[16]
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Par- | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring under Konver- Type
Nr. # (SR = sterrelsesathaengig) drift teringsindeks

15-6* Optionsident.

15-60 | Option monteret 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 |Optionens SW-version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 | Optionsbestillingsnr. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-63 | Optionsserienr. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 | Option i port A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 |Port A-optionens SW-version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 | Option i port B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 | Port B-optionens SW-version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 | Option i port CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 [Port CO-optionens SW-version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 | Option i port C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 |Port C1-optionens SW-version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-9* Parameterinfo.

15-92 | Definerede parametre 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 | Modificerede parametre 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 | Apparatident. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 |Parameter, metadata 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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5.1.16 16-** Dataudlaesninger

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring under Konver- Type
Nr. # (SR = sterrelsesathaengig) drift teringsindeks
16-0* Generel status
16-00 |Styreord 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-01 [Reference [enhed] 0.000 ReferenceFeedbackUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-02 [Reference % 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-03 |Statusord 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-05 [Vigtigste faktiske veerdi [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-09 |Tilpas. udlaes. 0.00 CustomReadoutUnit All set-ups FALSE -2 Int32
16-1* Motorstatus 5
16-10 |Effekt [kW] 0.00 kW All set-ups FALSE 1 Int32
16-11 |Effekt [hp] 0.00 hp All set-ups FALSE -2 Int32
16-12 | Motorspaending 0.0V All set-ups FALSE -1 Uint16
16-13 | Frekvens 0.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
16-14 | Motorstrgm 0.00 A All set-ups FALSE -2 Int32
16-15 |Frekvens [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-16 |Moment [Nm] 0.0 Nm All set-ups FALSE -1 Int32
16-17 |Hastighed [O/MIN] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-18 | Termisk motorbelastning 0 % All set-ups FALSE Uint8
16-22 | Moment [%] 0 % All set-ups FALSE 0 Int16
16-26 | Effekt filtreres [kW] 0.000 kW All set-ups FALSE 0 Int32
16-27 |Effekt filtreres [hk] 0.000 hp All set-ups FALSE -3 Int32
16-3* Apparatstatus
16-30 |DC Link-spaending oV All set-ups FALSE Uint16
16-32 |Bremseenergi /s 0.000 kW All set-ups FALSE Uint32
16-33 | Bremseenergi /2 min 0.000 kW All set-ups FALSE Uint32
16-34 [Kolepl.-temp. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 [Termisk inverterbelastning 0 % All set-ups FALSE Uint8
16-36 |[Vekselret. nom. strom ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-37 [Vekselret. maks. stram ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-38 |[SL-styreenh,, tilstand 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
16-39 |Styrekorttemp. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 |Logging-buffer fuld [0] Nej All set-ups TRUE - Uint8
16-41 [Logging-buffer fuld 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[50]
16-43 |Status for tidsst. handl. [0] Auto. tidsst. handl. All set-ups TRUE - Uint8
16-49 [Kilde til stremfejl 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
16-5* Ref.& feedb.
16-50 |Ekstern reference 0.0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
16-52 |Feedback [enhed] 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-53 | Digi pot-reference 0.00 N/A All set-ups FALSE -2 Int16
16-54 |Feedback 1 [enhed] 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-55 |Feedback 2 [enhed] 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-56 |Feedback 3 [enhed] 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-58 | PID-udgang [%] 0.0 % All set-ups TRUE -1 Int16
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Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring under Konver- Type
Nr. # (SR = starrelsesafhaengig) drift teringsindeks
16-6* Indgange & udgange
16-60 |Digital indgang 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
Klemme 53, koblingsind-
16-61 |[stilling [0] Strem All set-ups FALSE - Uint8
16-62 |Analog indgang 53 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
Klemme 54, koblingsind-
16-63 |stilling [0] Strem All set-ups FALSE - Uint8
16-64 |Analog indgang 54 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-65 [Analog udgang 42 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-66 |Digital udgang [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-67 |[Pulsindgang #29 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-68 |[Pulsindgang #33 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-69 |Pulsudgang #27 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-70 |Pulsudgang #29 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-71 |Releeudgang [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-72 |Teeller A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 |Teeller B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-75 [Analog indg. X30/11 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-76 |[Analog indg. X30/12 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
Analog udgang X30/8
16-77 |[mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-8* Fieldbus- & FC-port
16-80 |Fieldbus, CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-82 | Fieldbus-REF. 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-84 | Komm.-optionsstatusord 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-85 |FC-port, CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86 |FC-port, REF 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-9* Diagn.udlaesninger
16-90 |Alarmord 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 [Alarmord 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 |[Advarselsord 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 |[Advarselsord 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94 [Udv. statusord 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-95 |[Ekst. statusord 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-96 |Vedligeh.ord 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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5.1.17 18-** Info og udlaesn.

Par- | Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring under drift Konver- Type
Nr. # (SR = sterrelsesathaengig) teringsindeks
18-0* Vedligeh.log
18-00 |Vedligeh.-log: Del 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-01 |Vedligeh.-log: Handling 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-02 |Vedligeh.-log: Tid O0s All set-ups FALSE 0 Uint32
18-03 | Vedligeh.-log: Dato og tid ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
18-1* Fire mode log
18-10 |Fire mode log: Hendelse 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-11 |Fire mode log: Tid 0s All set-ups FALSE Uint32
18-12 | Fire mode log: Dato og tid ExpressionLimit All set-ups FALSE TimeOfDay
18-3* Ind- og udgange
18-30 | Analog indg. X42/1 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-31 | Analog indg. X42/3 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-32 | Analog indg. X42/5 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-33 | Analog udg. X42/7 [V] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-34 | Analog udg. X42/9 [V] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-35 | Analog udg. X42/11 [V] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-36 |Analog indg. X48/2 [mA] 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
18-37 | Temp.indg. X48/4 0 N/A All set-ups TRUE Int16
18-38 | Temp.indg. X48/7 0 N/A All set-ups TRUE Int16
18-39 |Temp.indg. X48/10 0 N/A All set-ups TRUE Int16
18-5* Ref. & Feedb.
18-50 |Sensorless udl. [enhed] 0.000 SensorlessUnit All set-ups FALSE -3 Int32
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5.1.18 20-** Frekvensomformer lukket slgjfe

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring under Konver- Type
Nr. # (SR = sterrelsesathaengig) drift teringsindeks
20-0* Feedback
20-00 |Feedback 1-kilde [2] Analog indgang 54 All set-ups TRUE - Uint8
20-01 |Feedback 1-konvert. [0] Lineger All set-ups FALSE - Uint8
20-02 |Feedback 1-kildeenhed null All set-ups TRUE - Uint8
20-03 |Feedback 2-kilde [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
20-04 |Feedback 2-konvertering [0] Lineaer All set-ups FALSE - Uint8
20-05 |Feedback 2-kildeenhed null All set-ups TRUE - Uint8
20-06 |Feedback 3-kilde [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
20-07 |Feedback 3-konvert. [0] Lineaer All set-ups FALSE - Uint8
20-08 |Feedback 3-kildeenhed null All set-ups TRUE - Uint8
20-12 |Reference-/feedbackenhed null All set-ups TRUE - Uint8
20-13 | Minimumreference/feedb. 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-14 | Maksimumreference/feedb. 100.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-2* Feedback/szetpkt.
20-20 |Feedbackfunktion [3] Minimum All set-ups TRUE - Uint8
20-21 |[Seetpunkt 1 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-22 |Seetpunkt 2 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-23 |Seetpunkt 3 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-3* Feedb. Av. konv.
20-30 |Kelemiddel [0] R22 All set-ups TRUE - Uint8
20-31 |Brugerdef. kalemiddel A1 10.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Uint32
20-32 |Brugerdef. kglemiddel A2 -2250.00 N/A All set-ups TRUE -2 Int32
Brugerdefineret kalemiddel
20-33 |A3 250.000 N/A All set-ups TRUE -3 Uint32
20-34 |Kanal 1 omr. [m2] 0.500 m2 All set-ups TRUE -3 Uint32
20-35 |Kanal 1 omr. [in2] 750 in2 All set-ups TRUE 0 Uint32
20-36 |Kanal 2 omr. [m2] 0.500 m2 All set-ups TRUE -3 Uint32
20-37 |Kanal 2 omr. [in2] 750 in2 All set-ups TRUE Uint32
20-38 |Luftmassefyldefaktor [%] 100 % All set-ups TRUE Uint32
20-6* Sensorless
20-60 |Sensorless enhed null All set-ups TRUE - Uint8
20-69 |Oplysn. om sensorless 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
20-7* PID-autoopt.
20-70 |Lukket slgjfetype [0] Auto 2 set-ups TRUE - Uint8
20-71 |PID-ydeevne [0] Normal 2 set-ups TRUE - Uint8
20-72 | PID-udgangsskift 0.10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16
20-73 [ Min. feedbackniveau -999999.000 ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32
20-74 |Maks. feedbackniveau 999999.000 ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32
20-79 |PID-autooptim. [0] Deaktiveret All set-ups TRUE - Uint8
20-8* PID grundindst.
20-81 |PID normal/inv. styring [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
20-82 |PID-starthast. [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
20-83 |PID-starthast. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
20-84 |Pa referencebandbredde 5 % All set-ups TRUE 0 Uint8
20-9* PID-regulering
20-91 |PID-anti-windup [1] Aktiv All set-ups TRUE - Uint8
20-93 | PID-proportionalforst. 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
20-94 |PID-integrationstid 20.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
20-95 |PID-differentieringstid 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
20-96 |PID-diff.- forst.greense 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
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5.1.19 21-** Udv. lukket slgjfe

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konver- Type
Nr. # (SR = starrelsesathaengig) under drift terings-
indeks

21-0* Udv. CL-autoopt.
21-00 |Lukket slgjfetype [0] Auto 2 set-ups TRUE - Uint8
21-01 |PID-ydeevne [0] Normal 2 set-ups TRUE - Uint8
21-02 | PID-udgangsskift 0.10 N/A 2 set-ups TRUE -2 vint16
21-03 | Min. feedbackniveau -999999.000 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32
21-04 | Maks. feedbackniveau 999999.000 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32
21-09 |PID-autoopt. [0] Deaktiv. All set-ups TRUE - Uint8
21-1* Udv. LS 1 ref./fb.
21-10 |Ekst 1 ref.-/feedbackenhed [11 % All set-ups TRUE - Uint8
21-11 |Ekst. 1T min.-reference 0.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-12 |Ekst. T maks. reference 100.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-13 |[Ekst. 1 referencekilde [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
21-14 |[Ekst. 1 feedback-kilde [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
21-15 |[Ekst. 1 saetpunkt 0.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-17 |Ekst. 1 Ref. [Enhed] 0.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-18 |[Ekst. 1 feedback [enhed] 0.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-19 |Ekst. 1 udg. [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32
21-2* Udv. LS 1 PID
21-20 |Ekst. 1 normal/inv. styring [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-21 |Ekst. 1 proportionalforst. 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-22 |Ekst. 1 integr.tid 10000.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-23 |Ekst. 1 differentieringstid 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-24 |Ekst 1 diff. forst.greense 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-3*% Udv. LS 2 ref./fb.
21-30 |Ekst 2 ref.-/feedbackenhed [11 % All set-ups TRUE - Uint8
21-31 |Ekst. 2 min.-reference 0.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-32 | Ekst. 2 maks.-reference 100.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-33 |[Ekst. 2 referencekilde [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
21-34 |Ekst. 2 feedbackkilde [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
21-35 |Ekst. 2 saetpkt 0.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-37 |Ekst. 2 ref. [enhed] 0.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-38 |[Ekst. 2 Feedback [Enhed] 0.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-39 |Ekst. 2 udg. [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32
21-4* Udv. LS 2 PID
21-40 |Ekst. 2 normal/inv. styring [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-41 |Ekst. 2 proportionalforst. 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-42 |Ekst. 2 integr.tid 10000.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-43 |Ekst. 2 differentieringstid 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-44 |Ekst 2 diff.- forst.greense 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
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Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konver- Type
Nr. # (SR = starrelsesathaengig) under drift terings-

indeks
21-5% Udv. LS 3 ref./fb.
21-50 |Ekst 3 ref.-/feedbackenhed [11 % All set-ups TRUE - Uint8
21-51 |Ekst. 3 min.-reference 0.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-52 | Ekst. 3 maks.-reference 100.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-53 |[Ekst. 3 referencekilde [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
21-54 |Ekst. 3 feedbackkilde [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
21-55 |Ekst. 3 saetpkt 0.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-57 |Ekst. 3 ref. [enhed] 0.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-58 |[Ekst. 3 Feedback [Enhed] 0.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-59 |Ekst. 3 udg. [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32
21-6* Udv. LS 3 PID
21-60 |Ekst. 3 normal/inverteret styring [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-61 |Ekst. 3 proportionalforst. 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-62 |Ekst. 3 integr.tid 10000.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-63 |Ekst. 3 differentieringstid 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-64 |Ekst 3 diff.- forst.graense 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
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5.1.20 22-** Applikationsfunktioner

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konver- Type
Nr. # (SR = sterrelsesafhaengig) under drift terings-
indeks
22-0* Diverse
22-00 |Ekst. speerreforsinkelse 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-01 | Effektfiltertid 0.50 s 2 set-ups TRUE -2 Uint16
22-2* No Flow-det.
22-20 |Lav effekt autoopsaetn. [0] Off All set-ups FALSE - Uint8
22-21 |Lav effekt-det. [0] Deaktiveret All set-ups TRUE - Uint8
22-22 |[Det. af lav hast. [0] Deaktiveret All set-ups TRUE - Uint8
22-23 [No Flow-funktion [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
22-24 |No Flow-forsink. 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-26 |Ter pumpe-funktion [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
22-27 |Ter pumpefors. 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-3* No Flow-effektoptim.
22-30 |No-Flow effekt 0.00 kW All set-ups TRUE 1 Uint32
22-31 | Effektfaktorkor.faktor 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
22-32 |Lav hast. [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-33 |Lav hast. [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-34 |Lav hast.-effekt [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
22-35 |Lav hast.-effekt [HK] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
22-36 |Hgj hast. [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-37 |Hgj hast. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-38 |Hgj hast.-effekt [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
22-39 |Hgj hast.-effekt [HK] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
22-4* Sleep mode
22-40 |Min. keretid 10s All set-ups TRUE Uint16
22-41 | Min. Sleep-tid 10s All set-ups TRUE Uint16
22-42 |Wake up-hast. [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-43 |Wake up-hast. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-44 | Wake-up-ref./fb-forskel 10 % All set-ups TRUE 0 Int8
22-45 | Saetpunkt boost 0 % All set-ups TRUE Int8
22-46 |Maks. boost-tid 60 s All set-ups TRUE Uint16
22-5* Slut pa kurve
22-50 |Slut pa kurve-funktion [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
22-51 |Slut pa kurvefors. 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-6* Kilrembrudsregistrering
22-60 [Kilrembrudsfunktion [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
22-61 |Kilrembrudsmoment 10 % All set-ups TRUE Uint8
22-62 | Kilrembrudsforsinkelse 10s All set-ups TRUE Uint16
22-7* Kort cyklusbeskyttelse
22-75 |Kort cyklusbeskyttelse [0] Deaktiveret All set-ups TRUE - Uint8
start_to_start_min_on_time
22-76 |Interval mellem starter (P2277) All set-ups TRUE Uint16
22-77 | Min. keretid 0s All set-ups TRUE Uint16
22-78 |Tilsidesaet minimumkeretid [0] Deaktiveret All set-ups FALSE - Uint8
22-79 |Tilsides.-veerdi for min-keretid 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
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Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konver- Type
Nr. # (SR = sterrelsesafhaengig) under drift terings-

indeks
22-8* Flow Compensation
22-80 |Flow-kompensering [0] Deaktiveret All set-ups TRUE - Uint8
22-81 |Kvadratlinezer kurveapproksimering 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8
22-82 |Beregning af arbejdspkt [0] Deaktiveret All set-ups TRUE - Uint8
22-83 [Hast. v. No Flow [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-84 |[Hast. v. No Flow [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 vint16
22-85 |Hast. ved designpkt [O/MIN] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-86 |Hast. ved designpkt [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-87 |Tryk ved No Flow-hast. 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-88 |Tryk ved nominel hast. 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-89 |Flow ved designpunkt 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-90 |Flow ved nom. hast. 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
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5.1.21 23-** Tidsbaserede funktioner

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4- Andring under Konver- Type
Nr. # (SR = starrelsesathaengig) | opsaetning drift teringsindeks
23-0* Tidsst. handl.
TimeOfDay-
23-00 [TANDT-tid ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 WoDate
23-01 |[TANDT-handling [0] DEAKTIVERET 2 set-ups TRUE - Uint8
TimeOfDay-
23-02 | SLUKKET-tid ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 WoDate
23-03 | SLUKKET-handling [1] Ingen handling 2 set-ups TRUE - Uint8
23-04 |Haendelse [0] Alle dage 2 set-ups TRUE - Uint8
23-0* Indst for tidsst hand
23-08 |[Tilst. for tidsst. handl. [0] Auto. tidsst. handl. 2 set-ups TRUE - Uint8
23-09 |Genakt. af tidsst. handlinger [1] Aktiveret 2 set-ups TRUE - Uint8
23-1* Vedligeh.
23-10 |[Vedligeholdelsesdel [1] Motorlejer 1 set-up TRUE - Uint8
23-11 [Vedligeh.handling [1] Smer 1 set-up TRUE - Uint8
23-12 |Vedligeh.tidsramme [0] Deaktiv. 1 set-up TRUE - Uint8
23-13 |Vedligeh.tidsinterval 1h 1 set-up TRUE 74 Uint32
23-14 |Vedligeh.dato og tid ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
23-1* Vedligeh.nulst.
23-15 [Nulstil vedligeh.ord [0] Ingen nulstilling All set-ups TRUE - Uint8
23-16 |Vedligeholdelsestekst 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[20]
23-5* Energi-log
23-50 [Energilog-oplgsning [5] Seneste degn 2 set-ups TRUE - Uint8
23-51 |Periodestart ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-53 |Energi-log 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-54 [ Nulstil energilog [0] Ingen nulstilling All set-ups TRUE - Uint8
23-6* Udvikling
23-60 |Tendensvar. [0] Effekt [kW] 2 set-ups TRUE - Uint8
23-61 |Kont. dataregistre 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-62 |Tidsbestemte dataregistre 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-63 |Tidsperiode, start ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-64 |[Tidsperiode, stop ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-65 [Min. registerveerdi ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
23-66 |[Nulst. kontin. dataregistre [0] Ingen nulstilling All set-ups TRUE - Uint8
23-67 |Nulstil tidsst. beh.data [0] Ingen nulstilling All set-ups TRUE - Uint8
23-8* Tilbagebetalingsteeller
23-80 |Effektreferencefaktor 100 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
23-81 |Energipris 1.00 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint32
23-82 [Investering 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
23-83 [Energibesp. 0 kWh All set-ups TRUE 75 Int32
23-84 [Omkost.besp. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
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5.1.22 24-** Applikationsfunktioner 2

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konver- Type
Nr. # (SR = starrelsesathaengig) under drift terings-

indeks
24-0* Fire mode
24-00 |Fire mode-funkt. [0] Deaktiv. 2 set-ups TRUE - Uint8
24-01 |Fire mode-konfiguration [0] Aben slgjfe All set-ups TRUE - Uint8
24-02 |Fire mode null All set-ups TRUE - Uint8
24-03 |Fire Mode Min Reference ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
24-04 |Fire Mode Max Reference ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
24-05 |Presetref. for fire mode 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
24-06 |Refkilde for fire mode [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
24-07 |Fire mode feedbackkilde [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
24-09 |[Fire mode, alarmhandt. [1] Trip v kritiske al. 2 set-ups FALSE - Uint8
24-1* Bypasstilst ak
24-10 |Frekv.-omf. bypassfunkt. [0] Deaktiv. 2 set-ups TRUE - Uint8
24-11 |Frekv.-omf. bypassforsink.-tid 0s 2 set-ups TRUE 0 Uint16
24-9* Funk. m flere mot.
24-90 |Manglende motorfunkt. [0] Ikke akt. All set-ups TRUE - Uint8
24-91 |Manglende motor koefficient 1 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Int32
24-92 | Manglende motor koefficient 2 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Int32
24-93 | Manglende motor koefficient 3 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Int32
24-94 | Manglende motor koefficient 4 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
24-95 | Lost rotorfunktion [0] Ikke akt. All set-ups TRUE - Uint8
24-96 |Last rotor koefficient 1 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Int32
24-97 |Last rotor koefficient 2 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Int32
24-98 |Last rotor koefficient 3 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Int32
24-99 |Last rotor koefficient 4 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
232 MG.11.CB.01 - VLT’ er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss




Parameterlister

VLT HVAC Drive Programming Guide

5.1.23 25-** Kaskadestyreenhed

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsztning | Andring under Konver- Type
Nr. # (SR = starrelsesathaengig) drift teringsindeks
25-0* Systemindst.
25-00 [Kaskadestyreenhed [0] Deaktiveret 2 set-ups FALSE - Uint8
25-02 [Motorstart [0] Direkte pa net 2 set-ups FALSE - Uint8
25-04 |Pumpealt. [0] Deaktiveret All set-ups TRUE - Uint8
25-05 |Fast styrepumpe [1] Ja 2 set-ups FALSE - Uint8
25-06 |Antal pumper 2 N/A 2 set-ups FALSE 0 Uint8
25-2* Bandbreddeindst.
25-20 [Koblingsbandbredde 10 % All set-ups TRUE Uint8
25-21 [Tilsidesaett.bandb. 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8
casco_staging_bandwidth
25-22 | Konst.hast.bandbredde (P2520) All set-ups TRUE 0 Uint8
25-23 [SBW-indkobl.fors. 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-24 | SBW-udkobl.forsink. 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-25 [OBW-tid 10's All set-ups TRUE 0 Uint16
25-26 | Udkobl. ved No Flow [0] Deaktiveret All set-ups TRUE - Uint8
25-27 [Koblingsfunkt. [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
25-28 |Koblingsfunkt.tid 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-29 [Udkoblingsfunk. [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
25-30 |Udkoblingsfunkt.tid 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-4* Koblingsindst.
25-40 [Rampe ned-fors. 10.0 s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-41 |Rampe op-fors. 20s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-42 [Koblingsgraense ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
25-43 [ Udkoblingsgraense ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
25-44 [Koblingshast.[O/MIN] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
25-45 | Koblingshast. [Hz] 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
25-46 [Udkobl.hast. [O/MIN] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
25-47 |Udkoblingshast. [Hz] 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
25-5* Alterneringsindst.
25-50 |[Styrepumpealternering [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
25-51 | Altern.haendelse [0] Ekstern All set-ups TRUE - Uint8
25-52 | Alterneringstidsinterval 24 h All set-ups TRUE 74 Uint16
25-53 | Alterneringstimervaerdi 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[7]
TimeOfDay-
25-54 [Foruddef. alterneringstid ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 WoDate
25-55 | Altern. hvis belast. < 50 % [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
25-56 |Koblingstilstand ved alt. [0] Langsom All set-ups TRUE - Uint8
25-58 |[Kegr naeste pumpefors. 0.1s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-59 [Ker pd netforsink. 05s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-8* Status
25-80 |Kaskadestatus 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
25-81 [Pumpestatus 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
25-82 |[Styrepumpe 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
25-83 [Relzestatus 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[4]
25-84 | PumpeK@REtid Oh All set-ups TRUE 74 Uint32
25-85 [Relzesluttid Oh All set-ups TRUE 74 Uint32
25-86 | Nulstil releeteellere [0] Ingen nulstilling All set-ups TRUE - Uint8
25-9* Service
25-90 |Pumpespaerring [0] Ikke aktiv All set-ups TRUE - Uint8
25-91 |Manuel alternering 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
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5.1.24 26-** Analog I/O-option MCB 109

Par- |Parameterbeskrivelse Standardveerdi 4-opsaetning Andring Konver- Type
Nr. # (SR = starrelsesathaengig) under drift terings-

indeks
26-0* Analog I/O-tilst.
26-00 |Klemme X42/1, Tilstand [1] Speending All set-ups TRUE - Uint8
26-01 |Klemme X42/3, Tilstand [1] Speending All set-ups TRUE - Uint8
26-02 |Klemme X42/5, Tilstand [1] Spaending All set-ups TRUE - Uint8
26-1* Analog indg. X42/1
26-10 |Klemme X42/1, Lav spaending 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-11 |Klemme X42/1, Hgj spaending 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-14 |[KI. X42/1, Lav ref./feedb.- veerdi 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-15 |KI. X42/1, Hoj ref./feedb.- veerdi 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-16 |KI. X42/1, Filtertidskonstant 0.001 s All set-ups TRUE -3 vint16
26-17 |[KI. X42/1, Live zero [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
26-2* Analog indg. X42/3
26-20 |Klemme X42/3, Lav spaending 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-21 |Klemme X42/3, Hej spaending 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-24 |[KIl. X42/3, Lav ref./feedb.- veerdi 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-25 |KI. X42/3, Hoj ref./feedb.- veerdi 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-26 |KI. X42/3, Filtertidskonstant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-27 |KI. X42/3, Live zero [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
26-3* Analog indg. X42/5
26-30 |Klemme X42/5, Lav spaending 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-31 |Klemme X42/5, Hgj spaending 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-34 |KI. X42/5, Lav ref./feedb.- veerdi 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-35 |KI. X42/5, Hoj ref./feedb.- vaerdi 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-36 |KI. X42/5, Filtertidskonstant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-37 |KI. X42/5, Live zero [1] Aktiveret All set-ups TRUE - Uint8
26-4* Analog udg. X42/7
26-40 |Klemme X42/7 udgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
26-41 [Klemme X42/7, Min. skal. 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-42 |Klemme X42/7, Maks. skal. 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-43 |Klemme X42/7, Busstyring 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
26-44 [Klemme X42/7, Pres. for timeout 0.00 % 1 set-up TRUE -2 vint16
26-5* Analog udg. X42/9
26-50 |Klemme X42/9 udgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
26-51 [Klemme X42/9, Min. skal. 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-52 [Klemme X42/9, Maks. skal. 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-53 |Klemme X42/9, busstyring 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
26-54 [Klemme X42/9, Pres. for timeout 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
26-6* Analog udg. X42/11
26-60 |Klemme X42/11 udgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
26-61 [Klemme X42/11, Min. skal. 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-62 [Klemme X42/11, Maks. skal. 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-63 |Klemme X42/11 busstyring 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
26-64 |Klemme X42/11, Pres. for timeout 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
234 MG.11.CB.01 - VLT’ er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss




Indeks VLT’ HVAC Drive Programming Guide
Indeks Driftstilstand 27
A E
Accelerationstiden 52 Eksempel P4 Andring Af Parameterdata 17
Advarselsord Ekst. PID Auto-optim 139
Advarselsord 199 Ekstern Speerring 205
2
199 EMC 203
Energi-log 165
A Energioptimering 112
/Andring
Af Data 23 ETR 121
Af En Gruppe Af Numeriske Datavaerdier........ccoeeeevrernernne 23
Af Parameterdata 17 E
Af Tekstvaerdi 23
Fabriksindstillinger 24,207
A Fastfrys Udgang 6
Afstand 203 FC Lukket Slgjfe 128
. Feedback
Alarm-/advarselskodeliste 196 Feedback 204,128, 206
Alarmer Og Advarsler. 194 Av. Konv. Konv 134
Alarm-log 118 Og Seetpkt 131
Alarmord 108 Fejlfinding 194
Analoge Fejlfindings- 201
Indgange 7,201 Fejlmeddelelser 201
Indgangsskaleringsvaerdi 190 Fire Mode 171
ident
Apparatiden 118 Flow-kompensering 156
Apparatinfo 15 Forkortelser 5
-derat
Auto-derate 13 Forsyningsspaendingen 201, 203
Auto-energioptimering VT. 38 Forsyningsspeendinger 201
Auto-energioptimeringskompressor 38 Frekvensomformer-bypass 174
Frileb
B Frilgb 6,14
BACnet 84 Inverteret 18
Baggrundslogbog 117 Funktionsopsaetninger 18
Beskyttelsestilstand 10
Bremse 203 @G
Bremseeffekt 7 Grafisk Display. 1
Busstyret 70 Grundlzeggende PID-indstillinger 136
C H
Changes Made 17 Hovedmenu - Oplysninger Om Frekvensomformeren - Gruppe
15...... 115
Copyright, Ansvarsbegraensning Og Forbehold For £ndringer
'''''' 4 Hovedmenustruktur 25
Hovedmenutilstand 13,17,22
D Hovedreaktansen 40
Datalogindstillinger 115 Hurtig Overfersel Af Parameterindstillinger Mellem Flere Fre-
Derating 201 kvensomformere...... 16
DeviceNet
DeviceNet 92 |
Og CAN Fieldbus 92 Indgangsklemmer 201
Digital Indgang 202

MG.11.CB.01 - VLT er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss 235



Danfott

Indeks

VLT’ HVAC Drive Programming Guide

Indgangsspaending 201
Indikatorlamper (LED'er) 13
Ingen Drift 18
Initialisering 24
Intet Trip Ved Overbelastning Af Vekselretter...........cccoocccouee.. 113
J
Jog 6
K
Kaskadestyreenhed 177
Kilrembrudsregistrering 155
Keling 45
Kommunikationsoptions- 203
Konfiguration 79
Kort Cyklusbeskyttelse 155
Kvikmenutilstand 13,17
L
LCP

LCP

102 11
LED'er 11
Litteratur 6
Loggings 17
Lokale Reference 27
LonWorks 96
M
Maks. Hast. For Kompr.-opstart [O/MIN]..........ccccccccvmnuirunnnuanes 43
Manuel Initialisering 24
Mellemkreds 201
Milje 112
Momentgraense 202
Montering 203
Motorbeskyttelse 45
Motordata 202, 205
Motoreffekt 205
Motorledningerne 202
Motorstatus 120
Motorstrom 201, 205
N
Netforsyn. On/Off. 109
Netforsyningen 9
Netspaending 204
Netspaendingen 201

NLCP 15
Nominel Motorhastighed 6
Nulstilles 201,203
Nulstilling

Nulstilling 205

Af Trip 110
0]
Optionsident 119
Ordforklaring 6
Overspaending 201
P
Parameteradgang 95
Parameterdata 17
Parameterinfo 119
Parameteropseetning 17
Parameteroptioner 207
Parametervalg 23
PID-autooptim 135
PID-regulering 137
Programmering 201
Q
Quick Menu 13
R
RCD (fejlstremsafbryder) 8
Releeudgange 63
S
Sadan Betjenes Det Grafiske LCP (GLCP).........ccooocommrvererreeereenne 1
Seriel Kommunikation 7
Serielle Kommunikations- 203
Sikkerhedsforanstaltninger 9
Sikringerne 203
Sleep Mode 151
Slut P& Kurve 154
Softwareversion 3
Sprogpakke

1 26

2 26
Startmoment 7
Statorlaekreaktansen 40
Status 13
Statusmeddelelser. 1
Stremgraense 202, 205
Stremgraensestyr. 112

236

MG.11.CB.01 - VLT er et registreret varemarke tilhgrende Danfoss



Indeks

VLT’ HVAC Drive Programming Guide

Stremklassificering 201
Switchfrekvens 201
Symboler 4
Synkron Motorhastighed 6
T
Termisk Belastning 41
Termiske Belastning 121
Termistor 45,202, 8
Tidsst. Handl 160
Trinvist 23
Trip Ved Motorhastighed, Lav Greense 44
U
Udgangsstrem 201
Udlaesning Og Programmering Af Indekserede Parametre........
24
Udvidet
Statusord 200
Statusord 2 200
Udvikling 166
Vv
Veerdien 23
W(Cplus 8

MG.11.CB.01 - VLT er et registreret varemaerke tilhgrende Danfoss

237



