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1 Introducao

Série VLT® HVAC Drive
FC 100

ol v/

Este guia pode ser usado para
todos os conversores de
frequéncia VLT® HVAC Drive com
versao de software 3.7X.

O numero da versao de software
real pode ser lido no

15-43 Versdo de Software.

Tabela 1.1

1.1.1 Copyright, Limitacao de
Responsabilidade e Direitos de
Revisao

Esta publicacdo contém informacgdes proprietérias da
Danfoss. Ao aceitar e utilizar este manual, o usudrio
concorda em usar as informacgdes nele contidas exclusi-
vamente para a operacdo do equipamento da Danfoss ou
de equipamento de outros fornecedores, desde que tais
equipamentos sejam destinados a comunicar-se com
equipamentos da Danfoss através de conexao de
comunicacdo serial. Esta publicacdo estd protegida pelas
leis de Direitos Autorais da Dinamarca e na maioria dos
paises.

A Danfoss ndo garante que um programa de software
desenvolvido de acordo com as orientacdes fornecidas
neste manual funcionara adequadamente em todo
ambiente fisico, de hardware ou de software.

Embora a Danfoss tenha testado e revisado a
documentacédo contida neste manual, a Danfoss nao
fornece nenhuma garantia ou declaracdo, expressa ou
implicita, com relacdo a esta documentacdo, inclusive a sua
qualidade, funcdo ou a sua adequacédo para um propdsito
especifico.

Em nenhuma hipétese, a Danfoss podera ser responsabi-
lizada por danos diretos, indiretos, especiais, incidentes ou
consequentes que decorram do uso ou da impossibilidade

de usar as informacgdes contidas neste manual, inclusive se
for advertida sobre a possibilidade de tais danos. Em
particular, a Danfossndo é responsavel por quaisquer
custos, inclusive, mas nao limitados aqueles decorrentes de
resultados de perda de lucros ou renda, perda ou dano de
equipamentos, perda de programas de computador, perda
de dados e os custos para recuperagdo destes ou
quaisquer reclamacgdes oriundas de terceiros.

A Danfoss reserva-se o direito de revisar esta publicacao
sempre que necessario e implementar alteracbes do seu
conteudo, sem aviso prévio ou qualquer obrigacdo de
notificar usuarios antigos ou atuais dessas revisdées ou
alteragdes.

1.1.2 Aprovacoes

(€. @

Tabela 1.2

1.1.3 Simbolos

Simbolos utilizados neste guia.

OBSERVACAO!

Indica algum item que o leitor deve observar.

ACUIDADO|

Indica uma situagdo potencialmente perigosa que, se nao
for evitada, podera resultar em ferimentos leves ou
moderados ou danos ao equipamento.

AADVERTENCIA

Indica uma situagdo potencialmente perigosa que, se nao
for prevenida, pode resultar em morte ou ferimentos
graves.

* Indica configuracdo padrao H

Tabela 1.3
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1.1.4 Abreviacoes

Corrente alternada CA
American wire gauge AWG
Ampére/AMP A
Adaptacdo Automatica do Motor AMA
Limite de corrente lLim
Graus Celsius °C
Corrente continua CcC
Dependente do Drive D-TYPE
Compatibilidade Eletromagnética EMC
Relé Térmico Eletronico ETR
conversor de frequéncia FC
Grama g
Hertz Hz
Cavalo-vapor hp
kiloHertz kHz
Painel de Controle Local LCP
Metro m
Indutancia em mili-Henry mH
Miliampére mA
Milissegundo ms
Minuto min
Motion Control Tool MCT
Nanofarad nF
Newton-metros Nm
Corrente nominal do motor IMN
Frequéncia nominal do motor fmN
Poténcia nominal do motor Pmn
Tensdo nominal do motor UmN
Motor de ima permanente Motor PM
Tensdo Extra Baixa Protetiva PELV
Placa de Circuito Impresso PCB
Corrente de Saida Nominal do Inversor Iinv
Rotagdes Por Minuto RPM
Terminais regenerativos Regen
Segundo seg.
Velocidade do Motor Sincrono ns
Limite de torque Tum
Volts \Y

A méxima corrente de saida IviT,max

A corrente de saida nominal fornecida
peloconversor de frequéncia

IviTN

Tabela 14

1.1.5 Literatura disponivel para VLT® HVAC
Drive

- O Guia de Design MG.11.Bx.yy engloba todas as
informagdes técnicas sobre o conversor de
frequéncia e o design e aplicagdes do cliente.

- O Guia de Programacdo MG.11.Cx.yy fornece as
informagdes sobre como programar e inclui
descricdes completas dos parametros.

- Nota da Aplicagdo, Guia de Derating da
Temperatura,
MN.11.Ax.yy

- A Ferramenta de Configuracdo baseada em PC
MCT 10, MG.10.Ax.yy permite ao usuario
configurar o conversor de frequéncia em um
ambiente de PC baseado em Windows™.

- O software da Caixa de Energia do VLT® Danfoss
no endereco www.danfoss.com/BusinessAreas/
DrivesSolutions, em seguida, selecione PC
Software Download

- Instrucdes de Operacdo VLT® HVAC Drive BACnet,
MG.11.Dx.yy

- Instrucdes Operacionais VLT® HVAC Drive
Metasys,
MG.11.Gx.yy

- Instrucdes Operacionais VLT® HVAC Drive FLN,
MG.11.Zx.yy

X = Numero da revisao
yy = Cédigo do idioma

A literatura técnica da Danfoss esta disponivel em papel

no Escritério de Vendas local da Danfoss ou on-line em:

www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/Documen-
tations/Technical+Documentation.htm

1.1.6 Definicoes

Conversor de frequéncia:
IviLt,MAX
Corrente maxima de saida.

TN
Corrente de saida nominal fornecida pelo conversor de
frequéncia.

UvLT, MAX
Tensdo maxima de saida.

Entrada:

Comando de controle

Pode-se dar partida e parar o motor conectado por meio
de LCP e entradas digitais.

As funcodes estdo divididas em dois grupos.

As fungdes do grupo 1 tém prioridade mais alta que as do
grupo 2.

MG11CD28 - VLT’ é marca registrada da Danfoss



Introdugdo Guia de Programacéo do Drive do HVAC do VLT
Grupo 1 Reset, Parada por inércia, Reset e Parada por Torque de seguranca 1
inércia, Parada répida, Frenagem CC, Parada e a
tecla [OFF]. Torque
A
Grupo 2 Partida, Partida por Pulso, Reversdo, Partida | pF—————— onaue
inversa, Jog e Congelar saida
Tabela 1.5
Motor:
rpm

Motor em funcionamento
Torque gerado no eixo de saida e rotacdo de zero RPM até
max. rotagdo no motor.

fios
Frequéncia do motor quando a funcdo jog é ativada (por
meio dos terminais digitais).

fm
frequéncia do motor.

fmax
Frequéncia maxima do motor.

fMIN
Frequéncia minima do motor.

fun

Frequéncia nominal do motor (dados da plaqueta de
identificacao).

Im
Corrente do motor (real).

IMN
Corrente nominal do motor (dados da plaqueta de identi-
ficacdo).

NMN
Velocidade nominal do motor (dados da plaqueta de
identificacao).

nNs
Velocidade do motor sincrono

n _2Xpar.1 -23x60s
s par.1 —39

PmN
Poténcia nominal do motor (dados da plaqueta de identi-
ficacdo em kW ou HP).

TmN
Torque nominal (motor).

Um
Tensao instantanea do motor.

UmN
Tensdo nominal do motor (dados da plaqueta de identi-
ficacdo).

175ZA078.10
llustragéo 1.1

oLt
A eficiéncia do conversor de frequéncia é definida como a
relacdo entre a poténcia de saida e a poténcia de entrada.

Comando inibidor da partida
E um comando de parada que pertence aos comandos de
controle do grupo 1 - consulte as informacdes sobre este

grupo.

Comando de parada
Consulte as informacdes sobre os comandos de Controle.

Referéncias:

Referéncia Analdgica

Um sinal transmitido para a entrada analégica 53 ou 54
pode ser uma tensdo ou uma corrente.

Referéncia Binaria
Um sinal transmitido para a porta de comunicacao serial.

Referéncia Predefinida

Uma referéncia predefinida a ser programada de -100% a
+100% do intervalo de referéncia. Podem ser selecionadas
oito referéncias predefinidas por meio dos terminais
digitais.

Referéncia de Pulso
E um sinal de pulso transmitido as entradas digitais
(terminal 29 ou 33).

Refmax

Determina a relacdo entre a entrada de referéncia a 100%
do valor de escala completa (tipicamente 10 V, 20 mA) e a
referéncia resultante. O valor de referéncia méximo é
programado no 3-03 Maximum Reference.

Refmin

Determina a relagao entre a entrada de referéncia, em 0%
do valor de fundo de escala (tipicamente 0 V, 0 mA, 4 mA),
e a referéncia resultante. O valor de referéncia minimo é
programado no 3-02 Minimum Reference.

Diversos:

Entradas Analdgicas

As entradas analdgicas sdo utilizadas para controlar varias
funcées do conversor de frequéncia.

Ha dois tipos de entradas analdgicas:

Entrada de corrente, 0-20mA e 4-20mA

MG11CD28 - VLT’ é marca registrada da Danfoss 5
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Entrada de tensao, 0-10 VCC ()
Entrada de tensao, -10 - +10 VCC (FC 102).

Saidas Analdgicas
As saidas analdgicas podem fornecer um sinal de 0-20 mA,

4-20 mA.

Adaptacao Automatica do Motor, AMA
AMA determina os parametros elétricos do motor
conectado parado.

Resistor de Freio

O resistor de freio € um moddulo capaz de absorver a
energia de frenagem gerada na frenagem regenerativa.
Esta energia de frenagem regenerativa aumenta a tensao
do circuito intermediario e um circuito de frenagem
garante que a energia seja transmitida para o resistor do
freio.

Caracteristicas de TC

Caracteristicas de torque constante utilizadas por todas as
aplicacdes, como correias transportadoras, bombas de
deslocamento e guindastes.

Entradas Digitais
As entradas digitais podem ser utilizadas para controlar

varias funcdes do conversor de frequéncia.

Saidas Digitais
O conversor de frequéncia contém duas saidas de Estado
Sélido que sdo capazes de fornecer um sinal de 24 V CC
(max. 40 mA).

Dsp
Processador de Sinal Digital.

ETR

Relé Térmico Eletrénico é um célculo da carga térmica
baseado na carga e no tempo atual. Sua finalidade é fazer
uma estimativa da temperatura do motor.

Hiperface®

Hiperface® é marca registrada da Stegmann.

Inicializacao

Se a inicializagdo for executada (74-22 Operation Mode), o
conversor de frequénciaretorna a configuracdo padrao.

Ciclo Util Intermitente

Uma caracteristica nominal intermitente refere-se a uma
sequéncia de ciclos Uteis. Cada ciclo consiste de um
periodo com carga e outro sem carga. A operacao pode
ser de funcionamento periédico ou de funcionamento
aperiddico.

LCP

O Painel de Controle Local forma uma interface completa
para controle e programacao do conversor de frequéncia.
O painel de controle é destacavel e pode ser instalado a
até 3 metros do conversor de frequéncia, ou seja, em um
painel frontal por meio do opcional do kit de instalacéo.

Isb
E o bit menos significativo.

msb
E o bit mais significativo.

MCM

Sigla de Mille Circular Mil, uma unidade de medida norte-
-americana para secdo transversal de cabos. 1 MCM =
0,5067 mm?,

Parametros On-line/Off-line

As alteragdes nos parametros on-line sao ativadas imedia-
tamente apds a mudanca no valor dos dados. As
alteracdes nos parametros off-line sé serdo ativadas depois
que a tecla [OK] for pressionada no LCP.

PID de processo
O controle do PID mantém os valores desejados de

velocidade, pressdo, temperatura etc. ao ajustar a
frequéncia de saida para que corresponda a variacdo da
carga.

PCD
Dados de Controle de Processo

Ciclo de energizacdo
Desligue a rede elétrica até o display (LCP) ficar escuro -
em seguida, ligue a energia novamente.

Entrada de Pulso/Encoder Incremental

E um transmissor digital de pulso, externo, utilizado para
retornar informagdes sobre a velocidade do motor. O
encoder é utilizado em aplicacdes em que ha necessidade
de extrema precisao no controle da velocidade.

RCD
Dispositivo de Corrente Residual.

Setup
Pode-se salvar as configuragdes de parametros em quatro

tipos de Setups. Alterne entre os quatro Setups de
parametros e edite um deles, enquanto o outro Setup
estiver ativo.

SFAVM
Padrao de chaveamento chamado Stator Flux oriented
Asynchronous Vector Modulation, (74-00 Switching Pattern).

Compensacao de Escorregamento

O conversor de frequéncia compensa o desvio do motor
suplementando a frequéncia que acompanha a carga
medida do motor mantendo a velocidade do motor quase
constante.

Smart Logic Control (SLC)

O SLC é uma sequéncia de ag¢des definidas pelo usuario,

executadas quando os eventos associados definidos pelo
usuario sdo avaliados como true (verdadeiro) pelo Smart

Logic Controller. (Grupo do par. 13-** Smart Logic Control
(SLC).

STW
Status Word

Barramento Padrédo do FC
Inclui o bus do RS 485 com o protocolo do FC ou
protocolo MC. Consulte 8-30 Protocol.
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Termistor

Um resistor dependente de temperatura posicionado onde
a temperatura devera ser monitorada (conversor de
frequéncia ou motor).

Desarme

Um estado adotado em situa¢des de falha, por exemplo, se
o conversor de frequéncia estiver sujeito a um superaque-
cimento ou quando o conversor de frequéncia estiver
protegendo o motor, processo ou mecanismo. Uma nova
partida é impedida até a causa da falha ser eliminada e o
estado de desarme cancelado pelo acionamento do reset
ou, em certas situagdes, por ser progrado para reset
automatico. O desarme nao pode ser utilizado para fins de
seguranca pessoal.

Bloqueado por Desarme

Um estado adotado em situagdes de falha quando o
conversor de frequéncia estiver se protegendo e exige
intervencao fisica, por ex. se o conversor de frequéncia
estiver sujeito a curto circuito na saida. Um desarme
bloqueado somente podera ser cancelado desconectando
a rede elétrica, removendo a causa da falha e conectando
o conversor de frequéncia novamente. A reinicializagao é
suspensa até que o desarme seja cancelado, pelo
acionamento do reset ou, em certas situagoes,
programando um reset automatico. O desarme nao pode
ser utilizado para fins de seguranca pessoal.

Caracteristicas do TV
Caracteristicas de torque variavel, utilizado em bombas e
ventiladores.

VVCplus

Se comparado com o controle da taxa de tensdo/
frequéncia padrao, o Controle Vetorial da Tensdo (VVCP'Us)
melhora tanto a dindmica quanto a estabilidade, quando a
referéncia de velocidade é alterada e em relagdo ao torque
de carga.

60° AVM
Padrdo de chaveamento chamado 60° Asynchronous
Vector Modulation (74-00 Switching Pattern).

Fator de Poténcia
O fator de poténcia é a relacdo entre |1 entre Irms.

V3 x U x I} cosop

Referéncia fator = ———
V3 XU X Iy

O fator de poténcia para controle trifasico:

/
= ”)/(ﬂ = li]desde cospl =1
RMS RMS

O fator de poténcia a indica a extensdo em que o
conversor de frequéncia impde uma carga na alimentacdo
de rede elétrica.

Quanto menor o fator de poténcia, maior sera a Irvs para o
mesmo desempenho em kW.

2

2 2 2
/RM5: /]+/5+/7+..+/

n

Além disso, um fator de poténcia alto indica que as
diferentes correntes harmonicas sdo baixas.

As bobinas CC integradas nos conversores de frequéncia
produzem um fator de poténcia alto, o que minimiza a
carga imposta na alimentacdo de rede elétrica.

AADVERTENCIA

A tensdo do conversor de frequéncia é perigosa sempre
que estiver conectado a rede elétrica. A instalacao
incorreta do motor, conversor de frequéncia ou de fieldbus
pode causar morte, ferimentos pessoais graves ou danos
no equipamento. Consequentemente, as instru¢des neste
manual, bem como as normas nacional e local devem ser
obedecidas.

Normas de Seguranga

1. A alimentacao de rede elétrica para o conversor
de frequéncia deve ser desconectada sempre que
for necessario realizar reparos. Verifique se a
alimentacao da rede foi desligada e que haja
passado tempo suficiente, antes de remover os
plugues do motor e da alimentacao de rede
elétrica.

2. O botao [OFF] do painel de controle do conversor
de frequéncia ndo desconecta a alimentacao de
rede e, consequentemente, ndo deve ser usado
como interruptor de seguranca.

3. O equipamento deve estar adequadamente
aterrado, o usudrio deve estar protegido contra a
tensdo de alimentacdo e o motor deve estar
protegido contra sobrecarga, conforme as normas
nacional e local aplicaveis.

4, A corrente de fuga para o terra excede 3,5 mA.

5. A protecdo contra sobrecarga do motor nao estd
incluida na configuracao de fabrica. Se essa
funcao for desejada, programe 7-90 Motor
Thermal Protection para o valor de dados desarme
do ETR 1 [4] ou valor de dados aquecimento ETR
1 [3].

6. Nao remova os plugues do motor e da
alimentacédo da rede enquanto o conversor de
frequéncia estiver conectado a rede elétrica.
Verifique se a alimentacdo da rede foi desligada e
que haja passado tempo suficiente, antes de
remover o motor e os plugues da rede elétrica.

7. Observe que o conversor de frequéncia tem mais
fontes de tensdo além de L1, L2 e L3, quando
divisdo de carga (ligacdo do circuito intermediario
CC) ou 24 V CC externo estiver instalado.
Verifique se todas as fontes de tensao foram
desligadas e se ja decorreu o tempo necessario,
antes de iniciar o trabalho de reparo.

MG11CD28 - VLT’ é marca registrada da Danfoss




Introdugdo

Guia de Programacéo do Drive do HVAC do VLT

Adverténcia contra partida acidental

1.

O motor pode ser parado por meio de comandos
digitais, comandos pelo barramento, referéncias
ou parada local, durante o periodo em que o
conversor de frequéncia estiver ligado a rede
elétrica. Se por motivos de seguranca pessoal
(p.ex., risco de ferimento pessoal causado por
partes moveis de maquina, apdés uma partida
acidental) tornar-se necessario garantir que nao
ocorra nenhuma partida acidental, estas funcdes
de parada nao sdo suficientes. Nesses casos, a
alimentacédo de rede elétrica deve ser
desconectada ou a funcdo da Parada Segura
devera estar ativada.

O motor pode dar partida ao mesmo tempo em
que os parametros sdo configurados. Se isso
significar que a seguranca pessoal pode estar
comprometida (p.ex., ferimentos pessoais
causados por parte moveis da maquina), deve-se
evitar que o motor dé partida, por exemplo,
utilizando-se a funcdo de Parada Segura ou
garantindo a desconexdo do motor.

Um motor, que foi parado com a alimentagao de
rede conectada, podera dar partida se ocorrerem
defeitos na eletronica do conversor de
frequéncia,, por meio de uma sobrecarga
temporaria ou uma falha na alimentagdo de rede
elétrica ou se a conexao do motor for corrigida.
Se for necessario prevenir uma partida acidental
por motivos de seguranca pessoal (p.ex., risco de
ferimento causado por partes méveis da
maquina), as fungdes de parada normais do
conversor de frequéncia ndo sdo suficientes.
Nesses casos, a alimentacdo de rede elétrica deve
ser desconectada ou a fungdo da Parada Segura
devera estar ativada.

Os sinais de controle a partir do ou internos ao
conversor de frequéncia podem, em raras
ocasibes, estar ativados com erro, estar em atraso
ou totalmente em falha. Quando forem utilizados
em situagdes onde a segurancga é critica, p.ex.,
quando controlam a funcao de frenagem eletro-
magnética de uma aplicacdo de icamento, estes
sinais de controle ndo devem ser confidveis com
exclusividade.

AADVERTENCIA

Alta Tensdo

Tocar nas partes elétricas pode ser fatal - mesmo apoés o
equipamento ter sido desconectado da rede elétrica.
Certifique-se de que as outras entradas de tensao foram
desconectadas, como a alimentagdo externa de 24 V CC,
divisdo de carga (ligagdo de circuito CC intermediario),
bem como a conexdo de motor para backup cinético.
Se necessario, os sistemas onde os conversores de
frequéncia estdo instalados devem estar equipados com
dispositivos de monitoramento e prote¢ao adicionais, de
acordo com as normas de seguranga validas, p.ex.,
legislagdo sobre ferramentas mecanicas, normas para
prevencao de acidentes, etc. As modificagbes nos
conversores de frequéncia por meio de software
operacional sdo permitidas.

OBSERVACAO!

As situagOes perigosas serdo identificadas pelo construtor/
integrador da maquina, que é responsavel por levar em
consideracdo as medidas preventivas necessdrias.
Dispositivos adicionais de protecdo e monitoramento
poderao ser incluidos, sempre de acordo com os regula-
mentos nacionais de seguranca em vigor, por exemplo, leis
sobre ferramentas mecanicas, regulamentos para a
prevencao de acidentes.

Modo Protegdo

Quando do limite de hardware na corrente do motor ou
na tensdo do barramento CC for excedida, o conversor de
frequéncia entra no "Modo de protecdo". "Modo Protecédo"
significa uma mudanga da estratégia de modulacdo PWM
(Pulse Width Modulation, Modulacdo da Largura de Pulso)
e de uma frequéncia de chaveamento baixa, para otimizar
perdas. Isso continua por mais 10 segundos apds a ultima
falha e aumenta a confiabilidade e a robustez do conversor
de frequéncia, enquanto restabelece controle total do
motor.
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2 Como Programar

2.1 Tecladodo
2.1.1 Como operar o LCP (GLCP) gréfico

130BA018.13

N a
Status 1(0)

As instrucoes a seguir sao validas para o GLCP (LCP 102). 1234rpm 10,4A 43,5Hz

O GLCP esté dividido em quatro grupos funcionais 1 b

43,5Hz

1. Display gréfico com linhas de Status.

2. Teclas de menu e luzes indicadoras (LEDs) - para
selecionar o modo, alterar parametros e alternar
entre fun¢des de display.

Run OK S

Menu

3. Teclas de navegacao e luzes indicadoras(LEDs). 2 Status M
enu

Quick Main Alarm

4, Teclas de operacdo e luzes indicadoras (LEDs).

Display gréfico

O display de LCD tem um fundo luminoso, com um total

de 6 linhas alfanuméricas. Todos os dados, exibidos no

LCP, podem mostrar até cinco itens de dados operacionais, \

durante o modo [Status].

- . o]
Linhas do display } "
Warn.
a. Linha de status Mensagens de status exibindo
icones e gréfico. Alarm
b. Linhas 1-2 Linhas de dados do operador que ‘ ‘ ‘ ‘
exibem dados definidos ou selecionados pelo
- . 4
usuario. Ao pressionar a tecla [Status] pode-se
acrescentar mais uma linha.
c.  Linha de status Mensagem de status exibindo llustracgo 2.1

texto.

O display esta dividido em 3 secbes

A Secdo superior (a) exibe o status quando no modo status
ou até 2 variadveis quando ndo no modo status e no caso
de Alarme/Adverténcia.

O numero identificador do Setup Ativo é exibido
(selecionado como Setup Ativo no 0-10 Setup Ativo). Ao
programar um Setup diferente do Setup Ativo, o nimero
do Setup que estd sendo programado aparece a direita,
entre colchetes.

A Secdo central (b) exibe até 5 varidveis com as respectivas
unidades de medida, independentemente do status. No
caso de alarme/adverténcia, é exibida a adverténcia ao
invés das variaveis.
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A Secdo inferior (c) sempre mostra o estado do conversor
de frequéncia no modo Status.

Ao pressionar a tecla [Status] é possivel alternar entre trés
displays de leitura de status diferentes.

Varidveis operacionais, com formatacdes diferentes, sdo
mostradas em cada tela de status - veja a seguir.

Diversos valores ou medi¢cdes podem ser conectados a
cada uma das varidveis operacionais exibidas. Os valores/
medi¢des a serem exibidos podem ser definidos por meio
dos 0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno, 0-21 Linha do
Display 1.2 Pequeno, 0-22 Linha do Display 1.3 Pequeno,
0-23 Linha do Display 2 Grande e 0-24 Linha do Display 3
Grande, que podem ser acessados por intermédio de
[QUICK MENU] (Menu Répido), "Q3 Setups de Funcéao",
"Q3-1 Configuragées Gerais", "Q3-13 Configuracdes do
Display".

Cada leitura de valor / medicdo do parametro selecionado
nos 0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno a 0-24 Linha do
Display 3 Grande, tem a sua escala de medida prépria bem
como as respectivas casas decimais. Os valores numéricos
grandes sao exibidos com poucos digitos apds a virgula
decimal.

Ex.: Leitura de corrente

5,25 A; 152 A 105 A.

Display do status |

Este estado de leitura é padrao apés a energizacdo ou
inicializacao.

Utilize [INFO] para obter informacbes sobre o valor/
medicao vinculado as varidveis operacionais exibidas /1.1,
1.2,13,2e3).

Consulte as varidveis de operacao mostradas na tela nessa
ilustracdo. 1.1, 1.2 e 1.3 sdo mostradas em tamanho
pequeno. 2 e 3 sdo mostradas em tamanho médio.

o
799 RPM 7,83 A 36,4 kw
: 0,000
@/ 53,2%
GD/ Rampa Remotay{tométi

ofc

llustragao 2.2

130BP041.10

Display de status Il

Consulte, nesta ilustracdo, as varidveis de operacédo (1.1,
1.2, 1.3 e 2) mostradas na tela.

No exemplo, Velocidade, Corrente do motor, Poténcia do
motor e Frequéncia sdo selecionadas como variaveis na
primeira e segunda linhas.

As linhas 1.1, 1.2 e 1.3 sao exibidas em tamanho pequeno.
A linha 2 é exibida em tamanho grande.

= o

O

207RPM 5,25A 24,4 KW §

@/ 2
m

6,9Hz @

Execut Auto TC @

o)

llustragao 2.3

Display de status llI

Este status exibe o evento e a acdo do Smart Logic
Control. Para obter mais informacdes, consulte 3.73 Main
Menu (Menu Principal) - Smart Logic - Grupo 13.

10)
778 RPM 0,86 A 4,0 kw
Estado: 0 off 0 (off)
Quando: -
Do: -
Execut Auto TC
llustragao 2.4
Ajuste do Contraste do Display
Pressione [status] e [4] para display mais escuro
Pressione [status] e [¥] para display mais claro
@
Secao do topo < tatus M
43RPM 544 A 25,3kW
1,4Hz

Se¢ao do meio <
Secao inferior <

llustragdo 2.5

2,9%

I TempCartPot (W29)

Execut Auto TC

130BP063.10

130BP074.10
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Luzes Indicadoras (LEDs)

Se determinados valores limites forem excedidos, o LED de
alarme e/ou adverténcia acende. Um texto de status e de
alarme aparece no painel de controle.

O LED On (Ligado) é ativado quando o conversor de
frequéncia recebe energia da tensdo de rede, de um
terminal de barramento CC ou de uma alimentacéo de 24
V externa. Ao mesmo tempo, a luz de fundo acende.

. LED Verde/Aceso: Indica que a secdo de controle
estd funcionando.

. LED Amarelo/Advert.: Indica que ha uma
adverténcia.

. LED Vermelho piscando/Alarme: Indica que ha
um alarme.

130BP044.10

On
Warn.

Alarm

llustragao 2.6

GLCP teclas

Teclas de menu

As teclas de menu estédo divididas por funcées: As teclas
abaixo do display e das luzes indicadoras sdo utilizadas
para o setup dos parametros, inclusive para a escolha das
indicacées de display, durante o funcionamento normal.

Quick Main Alarm

Status Menu Menu Log

130BP045.10

llustragéo 2.7

[Status]

indica o status do conversor de frequéncia e/ou do motor.
E possivel escolher entre trés leituras diferentes
pressionando a tecla [Status]:

5 linhas de leituras, 4 linhas de leituras ou o Smart Logic
Control.

Utilize [Status] para selecionar o modo de display ou para
retornar ao modo Display, a partir do modo Menu Rapido
ou do modo Menu Principal ou do modo Alarme. Utilize
também a tecla [Status] para alternar entre o modo de
leitura simples ou dupla.

[Quick Menu]

permite configuracdo rapida do conversor de frequéncia.
As fungdes VLT® HVAC Drive mais comuns podem ser
programadas aqui.

O [Quick Menu] (Menu Répido) consiste em
- Meu Menu Pessoal

- Setup Rapido

- Setup de fungdo

- Alteragbes Efetuadas
- Registros

O Setup de funcdo fornece um acesso rapido e facil a
todos os parametros necessarios & maioria das VLT® HVAC
Drive aplicagdes, inclusive a maioria das fontes de
alimentacdo de VAV e CAV e ventiladores de retorno,
ventiladores de torre de resfriamento, Bombas Primarias,
Secundarias e de Condensador d'Agua e outras aplicacées
de bomba, ventilador e compressor. Entre outros recursos,
inclui também parametros para a selecdo das varidveis a
serem exibidas no LCP, velocidades digitais predefinidas,
escalonamento de referéncias analdgicas, aplicacbes de
zona Unica e multizonas em malha fechada e fun¢des
especificas relacionada a Ventiladores, Bombas e
Compressores.

Os parametros do Quick Menu (Menu Répido) podem ser
acessados imediatamente, a menos que uma senha tenha
sido criada por meio do 0-60 Senha do Menu Principal,

0-61 Acesso ao Menu Principal s/ Senha, 0-65 Senha de Menu
Pessoal ou 0-66 Acesso ao Menu Pessoal s/ Senha.

E possivel alternar diretamente entre o Quick Menu (Menu
Répido) e o Main Menu (Menu Principal).

[Main Menu]

é utilizado para programar todos os parametros. Os
parametros do Menu Principal podem ser acessados
imediatamente, a menos que uma senha tenha sido criada
via 0-60 Senha do Menu Principal, 0-61 Acesso ao Menu
Principal s/ Senha, 0-65 Senha de Menu Pessoal ou

0-66 Acesso ao Menu Pessoal s/ Senha. Para a maioria das
aplicacdes de VLT® HVAC Drive ndo é necessario acessar os
parametros do Main Menu (Menu Principal), mas, em lugar
deste, o Quick Menu (Menu Répido), Setup Rapido e o
Setup de Fungdo propiciam acesso mais simples e mais
rdpido aos parametros tipicos necessarios.

E possivel alternar diretamente entre o modo Menu
Principal e 0 modo Menu Répido.

O atalho para parametro pode ser conseguido mantendo a
tecla [Main Menu] (Menu Principal) pressionada durante 3
segundos. O atalho de parametro permite acesso direto a
qualquer parametro.

MG11CD28 - VLT’ é marca registrada da Danfoss 11




L

Como Programar

Guia de Programacéo do Drive do HVAC do VLT

[Alarm Log]

exibe uma lista de Alarmes com os dez ultimos alarmes
(numerados de A1-A10). Para detalhes adicionais sobre um
determinado alarme, utilize as teclas de navegacao para
selecionar o numero do alarme e pressione [OK]. Sao
exibidas informacdes sobre a condicdo do conversor de
frequéncia antes de entrar no modo de alarme.

O botao de registro de Alarmes no LCP permite acesso
tanto ao registro de Alarmes como ao Registro de
Manutencao.

[Back]
retorna a etapa ou camada anterior na estrutura de
navegagao.

[Cancel]
cancela a ultima alteracdo ou comando, desde que o
display ndo tenha mudado.

[Info]

fornece informagdes sobre um comando, parametro ou
funcdo em qualquer janela do display. [Info] fornece
informagbes detalhadas sempre que necessario.

Para sair do modo info, pressione [Info], [Back] ou [Cancel].

Tabela 2.1

Teclas de Navegagdo

As quatro setas para navegacao sao utilizadas para navegar
entre as diferentes opg¢des disponiveis em [Quick Menu]
(Menu Répido), [Main Menu] (Menu Principal) e [Alarm log]
(Log de Alarmes). Utilize as teclas para mover o cursor.

[OK] é utilizada para selecionar um parametro assinalado
pelo cursor e para possibilitar a alteracao de um
parametro.

130BT117.10

Warm

Alarm

llustracao 2.8

As Teclas Operacionais, para o controle local, encontram-se
na parte inferior no painel de controle.

L] L] L]

llustragao 2.9

130BP046.10

[Hand On] (Manual ligado)

permite controlar o conversor de frequéncia por
intermédio do GLCP. [Hand On] (Manual Ligado) também
da partida no motor e, atualmente, é possivel digitar os
dados da velocidade do motor por meio das teclas de
navegacdo. A tecla pode ser selecionada como Ativado [1]
ou Desativado [0], por meio do 0-40 Tecla [Hand on]
(Manual ligado) do LCP.

Os sinais de controle a seguir ainda permanecerdo ativos
quando [Hand On] (Manual ligado) for ativada:

. [Hand On] - [Off] - [Auto On]

. Reset
. Paradapor inércia inversa
. Reversao

o Selecdo de setup Isb - Selecdo de setup msb
o Comando Parar a partir da comunicacgao serial
o Parada rapida

. Freio CC

OBSERVACAO!

Sinais de parada externos, ativados por meio de sinais de
controle ou de um barramento serial, ignoram um
comando de 'partida’ executado via LCP.

12 MG11CD28 - VLT é marca registrada da Danfoss
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[Off] (Desligado) Selecione um dos seguintes modos:

para o motor. A tecla pode ser selecionada como Ativada Modo Status:> Exibe o status do conversor de frequéncia
[1] ou Desativada [0] por meio do 0-41 Tecla [Off] do LCP. ou do motor.

Se ndo for selecionada nenhuma funcdo de parada externa Se ocorrer um alarme, o NLCP alterna automaticamente
e a tecla [Off] (Desligado) estiver inativa, o motor somente para o modo status.

pode ser parado desligando a alimentacdo de rede elétrica. Diversos alarmes podem ser exibidos.

[Auto On] (Automatico Ligado) Modo Quick Setup (Setup Répido) ou Main Menu (Menu
permite que o conversor de frequéncia seja controlado por Principal): Exibe parametros e programacoes de

meio dos terminais de controle e/ou da comunicacdo parametros.

serial. Quando um sinal de partida for aplicado aos
terminais de controle e/ou ao barramento, o conversor de
frequéncia sera iniciado. A tecla pode ser selecionada
como Ativada [1] ou Desativada [0] via 0-42 Tecla [Auto on]
(Automadt. ligado) do LCP. I R

130BA191.10

OBSERVACAO!

Um sinal HAND-OFF-AUTO (MANUAL-DESLIGADO-
-AUTOMATICO) ativado por meio das entradas digitais tem
prioridade mais alta que as teclas de controle [Hand On]
(Manual ligado) — [Auto On] (Automatico ligado).

[Reset] o :

é usado para reiniciar o conversor de frequéncia apés um Ao
alarme (desarme). Pode ser selecionada como Ativado [1] @
ou Desativado [0] por meio do 0-43 Tecla [Reset] do LCP.

llustragdo 2.10 LCP Numérico (NLCP)

O atalho de parametro pode ser executado pressionando e
mantendo, durante 3 segundos, a tecla [Main Menu] (Menu
Principal). O atalho de parametro permite acesso direto a

qualquer parametro. /\22-8

BT

0

om
ety

llustragéo 2.11 Exemplo de Exibicdo de Status

2.1.2 Como operar o LCP numérico (NLCP)

As instrucdes seguintes sdo validas para o NLCP (LCP 101).
O painel de controle estd dividido em quatro grupos
funcionais:

1. Display numérico.

2. Teclas de menu e luzes indicadoras (LEDs) - para
alterar parametros e alternar entre fungdes de
display.

3. Teclas de navegacéo e luzes indicadoras(LEDs).
4. Teclas de operacédo e luzes indicadoras (LEDs).
OBSERVACAO!

A cépia de parametros ndo é possivel com o Painel de
Controle Local Numérico (LCP 101).
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Luzes Indicadoras (LEDs):
. LED Verde/Aceso: Indica se a secdo de controle
esta funcionando.

. LED Amarelo/Advert.: Indica que ha uma
adverténcia.

. LED Vermelho piscando/Alarme: Indica que ha
um alarme.

1308707810

A17

llustragéo 2.12 Exemplo de Exibicao de Alarme

Setup 1

Tecla de Menu
[Menu] Selecione um dos seguintes modos:

. Status
. Setup Répido
. Menu Principal

Main Menu é utilizado para programar todos os
parametros.

Os parametros podem ser acessados imediatamente, a
menos que uma senha tenha sido criada por meio do
0-60 Senha do Menu Principal, 0-61 Acesso ao Menu Principal
s/ Senha, 0-65 Senha de Menu Pessoal ou 0-66 Acesso ao
Menu Pessoal s/ Senha.

Quick Setup (Setup Réapido) é usado para programar o
conversor de frequéncia usando somente os parametros
mais essenciais.

Os valores de parametros podem ser alterados utilizando
as setas de navegacdo para cima/para baixo, quando o
valor estiver piscando.

Selecione o Main Menu (Menu Principal) apertando a tecla
[Menu] diversas vezes, até que o LED do Main Menu
acenda.

Selecione o grupo do parametro [xx-__] e pressione [OK]
Selecione o parametro [__-xx] e pressione [OK]

Se o parametro referir-se a um parametro de matriz,
selecione o nimero da matriz e pressione a tecla [OK]
Selecione os valores de dados desejados e pressione a
tecla [OK]

Teclas de Navegagéo [Back] para voltar

As setas [Y] [A] sdo utilizadas para mover entre os grupos
do parametro, parametros e dentro dos parametros.

[OK] é utilizada para selecionar um parametro marcado
pelo cursor e para a alteracdo de um parametro.

e
2 é” o
~
- 8
o
N < =
(52}
I 2 O 3 Setup 1
—
|
Status Quick Main
Menu Setup Menu
llustragédo 2.13
Teclas Operacionais
As teclas para o controle local encontram-se na parte
inferior, no painel de controle.
[ [ [ =
‘ ‘ g
o
a
o
o
(52}

llustragéo 2.14 Teclas operacionais do LCP numérico (NLCP)

[Hand On] permite controlar o conversor de frequéncia por
meio do LCP. [Hand on] também permite dar partida no
motor; atualmente é possivel digitar os dados de
velocidade do motor, por meio das teclas de navegacdo. A
tecla pode ser selecionada como Ativado [1] ou Desativado
[0], por meio do 0-40 Tecla [Hand on] (Manual ligado) do
LCP.

Sinais de parada externos, ativados por meio de sinais de
controle ou de um barramento serial, ignoram um
comando de 'partida’ executado via LCP.

Os sinais de controle a seguir ainda permanecerao ativos
quando [Hand on] for ativada:

. [Hand on] - [Off] - [Auto on]

o Reset
o Parada por inércia inversa
. Reversao

. Selecdo de setup Isb - Selecdo de setup msb
o Comando Parar a partir da comunicacgéo serial
o Parada rapida

. Freio CC

[Off] (Desligado) para o motor. A tecla pode ser
selecionada como Ativado [1] ou Desativado [0], por meio
do 0-41 Tecla [Off] do LCP.
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Se ndo for selecionada nenhuma funcdo de parada externa
e a tecla [Off] estiver inativa, o motor pode ser parado,
desligando-se a alimentacao de rede elétrica.

[Auto On] permite que o conversor de frequéncia seja
controlado por meio dos terminais de controle e/ou da
comunicacdo serial. Quando um sinal de partida for
aplicado aos terminais de controle e/ou ao barramento, o
conversor de frequéncia sera iniciado. A tecla pode ser
selecionada como Ativado [1] ou Desativado [0], por meio
do 0-42 Tecla [Auto on] (Automdt. ligado) do LCP.

OBSERVACAO!

Um sinal HAND-OFF-AUTO ativo por meio das entradas
digitais tem prioridade mais alta que as teclas de controle
[Hand On] [Auto On] (Manual Ligado) (Automatico Ligado).

[Reset] é usado para reiniciar o conversor de frequéncia
ap6s um alarme (desarme). Pode ser selecionada como
Ativado [1] ou Desativado [0] por meio do 0-43 Tecla [Reset]
do LCP.

2.1.3 Transferéncia Rapida das
Configuragdes do parametro entre
Multiplos Conversores de Frequéncia

Quando o setup de um conversor de frequéncia estiver
completo, recomendamos armazenar os dados no LCP ou
em um PC por meio da Ferramenta de Software de Setup
MCT 10.

130BA027.10

Quick Main Alarm
Menu

Status

4

Alarm

llustragédo 2.15

Armazenamento de dados noLCP
1. Ir para 0-50 Cépia do LCP

2. Pressione a tecla [OK]
3. Selecione “Todos para o LCP”
4, Pressione a tecla [OK]

Todas as configura¢des de parametro agora estdo
armazenadas no LCP, conforme indicado pela barra de
progressao. Quando 100% forem atingidos, pressione [OK].

OBSERVACAO!

Pare o motor antes de executar esta operagao.

Conecte o LCP a outro conversor de frequéncia e copie as
programacdes do parametro a esse conversor de
frequéncia também.

Transferéncia de dados do LCP para o conversor de
frequéncia
1. Ir para 0-50 Cépia do LCP

2. Pressione a tecla [OK]
3. Selecione “Todos do LCP”
4, Pressione a tecla [OK]

As programacgodes de parametro armazenadas no LCP sdo
agora transferidas para o conversor de frequéncia indicado
pela barra de progresso. Quando 100% forem atingidos,
pressione [OK].

OBSERVACAO!

Pare o motor antes de executar esta operagao.

2.1.4 Setup de Parametros

O conversor de frequéncia pode ser usado praticamente
para todas as tarefas, oferecendo assim um nimero signifi-
cativo de parametros. A série oferece uma escolha entre
dois modos de programacao - o modo Menu Répido e ou
modo Menu Principal

O ultimo possibilita o acesso a todos os parametros. O
primeiro modo conduz o usudrio por alguns parametros
que possibilitam programar a maioria das aplicagdes de
VLT® HVAC Drive.

Independentemente do modo de programacao, os
parametros podem ser alterados tanto no modo Menu
Principal como no modo Menu Répido.

2.1.5 Modo Quick Menu (Menu Rapido)

Dados dos Parametros

O display grafico (GLCP) disponibiliza o acesso a todos os
parametros listados sob Quick Menus (Menus Rapidos). O
display numérico (NLCP) disponibiliza o acesso aos
parametros do Quick Setup (Setup Réapido). Para programar
parametros utilizando o botao [Quick Menu] - insira ou
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altere os dados ou as programacgdes do parametro de
acordo com o procedimento a seguir

1. Pressione o botdo Quick Menu (Menu Rapido)

2. Use os botdes [4] e [Y] para encontrar o
parametro que deseja alterar

3. Pressione a tecla [OK]

4. Utilize os botdes [4] e [Y] para selecionar a
configuragdo correta do parametro

5. Pressione a tecla [OK]

6. Para passar para um digito diferente dentro de
uma configuracdo de parametro, utilize os botdes
[“le[”]

7. A drea em destaque indica o digito selecionado a

ser alterado.

8. Pressione o botdo [Cancel] para descartar a
alteracdo ou pressione [OK] para aceita-la e
registrar a nova configuragao.

Exemplo de alteragdo dos dados de pardmetro
Suponha que 22-60 Funcdo Correia Partida esta
programado para [Off] (Desligado). No entanto, vocé
deseja monitorar a condicdo da correia do ventilador -
correia partida ou nao partida - de acordo com o
procedimento a seguir:

1. Pressione a tecla [Quick Menu] (Menu Rapido)

2. Selecione Setups de Funcdo, com o botédo [¥]

3. Pressione a tecla [OK]

4. Selecione Configuragdes da Aplicacdo, com o
botéo [v]

5. Pressione a tecla [OK]

6. Pressione [OK] novamente para as Fung¢bes do
Ventilador

7. Selecione a Funcdo Correia Partida, pressionando
[OK]

8. Com o botdo [V], selecione [2] Desarme

O conversor de frequéncia desarmara se for detectada uma
correia de ventilador partida.

Selecione [Meu Menu Pessoal] para exibir os parametros
pessoais

Por exemplo, uma AHU ou bomba OEM pode ter
parametros pessoais pré-programados para estar no Meu
Menu Pessoal ao ser colocada em funcionamento na
fabrica para tornar mais simples a coloca¢do em funcio-
namento / ajuste fino no local. Esses parametros sao
selecionados em 0-25 Meu Menu Pessoal. E possivel
programar até 20 parametros diferentes nesse menu.

Selecione [Alteragoes Feitas] para obter informagdes sobre
. As 10 ultimas alteragdes. Utilize as teclas de
navegacdo para cima/para baixo para rolar entre
os 10 ultimos parametros alterados.

o As alteracdes feitas desde a configuragdo padrao.

Selecione [Registros]

para obter informagdes sobre as leituras das linhas do
display. As informagdes sdo exibidas na forma de gréfico.
Somente os parametros de display selecionados em

0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno e 0-24 Linha do Display 3
Grande podem ser visualizados. Até 120 amostras podem
ser armazenadas na memoria para referéncia posterior.

Setup Rapido

Setup Eficiente de Parametros das Aplicacdes de VLT®
HVAC Drive

Os parametros podem ser programados facilmente para a
grande maioria das aplicaces de VLT® HVAC Drive apenas
usando a opc¢do [Quick Setup] (Setup Rapido).

Ao pressionar [Quick Menu] (Menu Rapido) as diferentes
opg¢oes do Quick menu sdo listadas. Consulte também a
ilustracdo 6.1 a seguir e as tabelas Q3-1 a Q3-4 na préxima
secdo Setups de Fungdo.

Exemplo de utilizagcdo da opg¢do Quick Setup (Setup
Rapido)

Suponha que deseja programar o Tempo de Desaceleracdo
para 100 segundos:

1. Selecione [Quick Setup]. 0-07 Idioma do Quick
Setup é exibido

2. Pressione [¥] repetidamente até o 3-42 Tempo de
Desaceleragdo da Rampa 1 surgir com a
programacao padrdo de 20 segundos

3. Pressione a tecla [OK]

4. Utilize o botédo [«] para realcar o 3° digito antes
da virgula

5. Altere o '0' para '1' utilizando o botédo [4]

6. Utilize o botdo [*] para realcar o digito '2'
7. Altere o '2' para '0' com o botéo [¥]
8. Pressione a tecla [OK]

O novo tempo de desaceleracdo estd agora programado
para 100 s.
Recomenda-se fazer o setup na ordem listada.
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OBSERVACAO!

Uma descricao completa da fungdo é encontrada em
3 Descri¢édo do Pardmetro.

LT NN N NN NN E RN AN NN NN EANEEENANEEENANE NN EEEEEEREEEEEEEEE

01 Meu meny pessoal |
02 Setup rapido
02 Setups da Func3o

0% Aalteracoes implmntd

130BP064.11

llustragdo 2.16 Visualizagao do Quick Menu (Menu rapido)

O menu Quick Setup da acesso aos 18 parametros de
setup mais importantes do conversor de frequéncia.
Depois de programado, o conversor de frequéncia
normalmente esta pronto para funcionar. Os 18
parametros do Quick Setup (Setup Rapido) sdo mostrados
na tabela a seguir. Uma descricdo completa da fungédo é
dada nas se¢des de descricdes dos parametros deste
manual.

Parametro [Unidade med.]
0-01 Idioma

1-20 Poténcia do Motor [kW] [kw]

1-21 Poténcia do Motor [HP] [HP]

1-22 Tensdo do Motor* [Vl

1-23 Freqiiéncia do Motor [Hz]

1-24 Corrente do Motor [A]

1-25 Velocidade nominal do motor [RPM]

1-28 Verificagdo da Rotagcdo do motor [Hz]

3-41 Tempo de Aceleragédo da Rampa 1 |[s]

3-42 Tempo de Desaceleragdo da [s]
Rampa 1

4-11 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [RPM]
[RPM]

4-12 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [Hz]
[Hz]*

4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM]
[RPM]

4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz]
[Hz]*

3-19 Velocidade de Jog [RPM] [RPM]
3-11 Velocidade de Jog [Hz]* [Hz]

5-12 Terminal 27, Entrada Digital

5-40 Fungdo do Relé**

Tabela 2.2 Parametros do Quick Setup

*A exibicao no display depende das escolhas feitas nos parametros
0-02 Unidade da Veloc. do Motor e 0-03 Definicbes Regionais. As

configuragées padrédo de 0-02 Unidade da Veloc. do Motor e

0-03 Defini¢ées Regionais dependem da regido do mundo em que o
conversor de frequéncia é fornecido, mas pode ser reprogramado
conforme necessdrio.

** 5-40 Fungdo do Relé é uma matriz na qual é possivel escolher
entre Relé1 [0] e Relé2 [1]. A configuragdo padréo é Relé1 [0] com a
selecdo padrdo Alarme [9].

Para obter as descricées detalhadas do pardmetro, consulte a se¢éo
Parametros Comumente Utilizados.

Para obter informag6es detalhadas sobre configuragdes e

programacdo, consulte o Guia de Programagdo do VLT®
HVAC Drive, MG.11.CX.YY

x=numero da versao
Y=idioma

OBSERVACAO!

Se [Sem Operacgao] for selecionada no 5-12 Terminal 27,
Entrada Digital, ndo é necessdria conexdo de + 24 V no
terminal 27 para ativar a partida.

Se [Parada por inércia inversa] (valor padrao de fabrica) for
selecionado no 5-12 Terminal 27, Entrada Digital, sera
necessdria uma conexao para +24 V para ativar a partida.

2.1.6 Setups da Funcdo

O Setup de funcdo fornece um acesso rapido e facil a
todos os parametros necessarios & maioria das VLT® HVAC
Drive aplicacbes, inclusive a maioria das fontes de
alimentacdo de VAV e CAV e ventiladores de retorno,
ventiladores de torre de resfriamento, Bombas Primdrias,
Secundarias e de Condensador d'Agua e outras aplicacées
de bomba, ventilador e compressor.

Como acessar o Setup de fungdo - exemplo

Passo 1. Ligue o conversor de frequéncia (o LED amarelo
acende)

28,8% 5,66A 2,63kW =
3
™M

14,4Hz
0kWh

Execut Auto TC

llustragéo 2.17

MG11CD28 - VLT’ é marca registrada da Danfoss 17




Dt

Como Programar

Guia de Programacéo do Drive do HVAC do VLT

Passo 2: Pressione o botao [Quick Menus] (Menus Rapidos)

(as opc¢des do Quick Menus sdo mostradas no display).

KN
13,7% 13,0A 1(1)
|
Q1 Meu Menu Pessoal 1
(e i
Q2 Setup Rapido
Q3 Setups de Funcao

Q5 - Alteragoes Feitas

llustragdo 2.18

130BT111.10

Passo 3: Use as teclas de navegacdo para cima/para baixo

para rolar até Setups da funcédo. Pressione [OK]

3
69,3% 5,20A 1(1)

|

Q1 Meu Menu Pessoal

Q2 Setup Répido

e o 1
lQS Setups de Funcéo

Q5 - Alteragoes Feitas

llustragédo 2.19

Passo 4: As opg¢oes da funcdo de setups sao exibidas.
Selecione Q3-1 Configurag¢ées Gerais. Pressione [OK]

28,4% 2,05A 1(1)

Setups da Fungdo 03‘

63—1 Programag Gerais
T i

Q3-2 Defini¢oes de Malha Aberta

Q3-3 Defini¢es de Malha Fechada

Q3-4 Configuragoes da Aplicagao

llustragédo 2.20

130BT112.10

130BT113.10

Passo 5: Use as teclas de navegacdo para cima/para baixo

para rolar para baixo ou seja, Q3-11 Saidas Analdgicas.
Pressione [OK]

26,0% 7,14A 10)
Programag Gerais Q3-1
@3 —710Xvanigd Eon;guggégdoil\/log)r -] S

Q3 - 11 Saida Analégica
Q3 - 12 Configuragées de Reldgio

Q3 - 13 Configuragédo do Display <

llustragao 2.21

Passo 6: Escolha 6-50 Terminal 42 Saida. Pressione [OK]

o~

26,3% 5,82A 10

Saida digital

6 - 50 Terminal 42 Saida

(100) Frequiéncia de saida

llustragéo 2.22

Passo 7: Utilize as teclas de navegacao para cima/para
baixo para selecionar entre as diversas opg¢des. Pressione
[OK]

>
43,4% 7,99A 1(1)
Saida Analdgica Q3-11

6-50 Terminal 42 Saida

[§IY4] Velocidade

llustragao 2.23

130BT114.10

130BT115.10

130BT116.10
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Parametros de Setups de Fungdo
Os parametros Setups de Fungdo estdo agrupados como indicado a seguir

Q3-1 Programag Gerais

Q3-10 Config. Configuracdo do
Motor

Q3-11 Saida Analégica

Q3-12 Programacgao do Relégio

Q3-13 Configuragdo do Display

1-90 Proteg¢do Térmica do Motor

6-50 Terminal 42 Saida

0-70 Data e Hora

0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno

1-93 Fonte do Termistor

6-51 Terminal 42 Escala Minima
de Saida

0-71 Formato da Data

0-21 Linha do Display 1.2 Pequeno

1-29 Adaptagao Automdtica do
Motor (AMA)

6-52 Terminal 42 Escala Mdxima
de Saida

0-72 Formato da Hora

0-22 Linha do Display 1.3 Pequeno

14-01 Freqliéncia de
Chaveamento

0-74 DST/Hordrio de Verdo

0-23 Linha do Display 2 Grande

4-53 Adverténcia de Velocidade
Alta

0-76 DST/Inicio do Hordrio de
Veréo

0-24 Linha do Display 3 Grande

0-77 DST/Fim do Hordrio de
Veréo

0-37 Texto de Display 1

0-38 Texto de Display 2

0-39 Texto de Display 3

Tabela 2.3

Q3-2 Definigdes de Malha Aberta

Q3-20 Referéncia Digital

Q3-21 Referéncia Analégica

3-02 Referéncia Minima

3-02 Referéncia Minima

3-03 Referéncia Mdxima

3-03 Referéncia Mdxima

3-10 Referéncia Predefinida

6-10 Terminal 53 Tensdo Baixa

5-13 Terminal 29, Entrada Digital

6-11 Terminal 53 Tensdo Alta

5-14 Terminal 32, Entrada Digital

6-12 Terminal 53 Corrente Baixa

5-15 Terminal 33 Entrada Digital

6-13 Terminal 53 Corrente Alta

6-14 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Baixo

6-15 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Alto

Tabela 2.4
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Q3-3 Definicbes de Malha Fechada

Q3-30 Zona Unica Int. Setpoint

Q3-31 Zona Unica Extern. Setpoint

Q3-32 Multizona / Avg

1-00 Modo Configuragdo

1-00 Modo Configuragédo

1-00 Modo Configuragdo

20-12 Unidade da Referéncia/Feedback

20-12 Unidade da Referéncia/Feedback

3-15 Fonte da Referéncia 1

20-13 Referéncia Minima

20-13 Referéncia Minima

3-16 Fonte da Referéncia 2

20-14 Referéncia Mdxima

20-14 Referéncia Mdxima

20-00 Fonte de Feedback 1

6-22 Terminal 54 Corrente Baixa

6-10 Terminal 53 Tensdo Baixa

20-01 Conversdo de Feedback 1

6-24 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Baixo

6-11 Terminal 53 Tensdo Alta

20-02 Unidade da Fonte de Feedback 1

6-25 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Alto

6-12 Terminal 53 Corrente Baixa

20-03 Fonte de Feedback 2

6-26 Terminal 54 Const. de Tempo do Filtro

6-13 Terminal 53 Corrente Alta

20-04 Conversdo de Feedback 2

6-27 Terminal 54 Live Zero

6-14 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Baixo

20-05 Unidade da Fonte de Feedback 2

6-00 Timeout do Live Zero

6-15 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Alto

20-06 Fonte de Feedback 3

6-01 Fung¢do Timeout do Live Zero

6-22 Terminal 54 Corrente Baixa

20-07 Conversdo de Feedback 3

20-21 Setpoint 1

6-24 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Baixo

20-08 Unidade da Fonte de Feedback 3

20-81 Controle Normal/Inverso do PID

6-25 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Alto

20-12 Unidade da Referéncia/Feedback

20-82 Velocidade de Partida do PID [RPM]

6-26 Terminal 54 Const. de Tempo do Filtro

20-13 Referéncia Minima

20-83 Velocidade de Partida do PID [Hz]

6-27 Terminal 54 Live Zero

20-14 Referéncia Mdxima

20-93 Ganho Proporcional do PID

6-00 Timeout do Live Zero

6-10 Terminal 53 Tensdo Baixa

20-94 Tempo de Integragdo do PID

6-01 Fungdo Timeout do Live Zero

6-11 Terminal 53 Tensdo Alta

20-70 Tipo de Malha Fechada

20-81 Controle Normal/Inverso do PID

6-12 Terminal 53 Corrente Baixa

20-71 Desempenho do PID

20-82 Velocidade de Partida do PID [RPM]

6-13 Terminal 53 Corrente Alta

20-72 Modificagdo de Saida do PID

20-83 Velocidade de Partida do PID [Hz]

6-14 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Baixo

20-73 Nivel Minimo de Feedback

20-93 Ganho Proporcional do PID

6-15 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Alto

20-74 Nivel Mdximo de Feedback

20-94 Tempo de Integragéo do PID

6-16 Terminal 53 Const. de Tempo do Filtro

20-79 Sintonizag¢do Automdtica do PID

20-70 Tipo de Malha Fechada

6-17 Terminal 53 Live Zero

20-71 Desempenho do PID

6-20 Terminal 54 Tensdo Baixa

20-72 Modificagéo de Saida do PID

6-21 Terminal 54 Tensdo Alta

20-73 Nivel Minimo de Feedback

6-22 Terminal 54 Corrente Baixa

20-74 Nivel Mdximo de Feedback

6-23 Terminal 54 Corrente Alta

20-79 Sintonizagdo Automdtica do PID

6-24 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Baixo

6-25 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Alto

6-26 Terminal 54 Const. de Tempo do Filtro

6-27 Terminal 54 Live Zero

6-00 Timeout do Live Zero

6-01 Fung¢do Timeout do Live Zero

4-56 Advert. de Feedb Baixo

4-57 Advert. de Feedb Alto

20-20 Fungdo de Feedback

20-21 Setpoint 1

20-22 Setpoint 2

20-81 Controle Normal/Inverso do PID

20-82 Velocidade de Partida do PID [RPM]

20-83 Velocidade de Partida do PID [Hz]

20-93 Ganho Proporcional do PID

20-94 Tempo de Integra¢do do PID

20-70 Tipo de Malha Fechada

20-71 Desempenho do PID

20-72 Modificagao de Saida do PID

20-73 Nivel Minimo de Feedback

20-74 Nivel Mdximo de Feedback

20-79 Sintonizag¢do Automdtica do PID

Tabela 2.5
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Q3-4 Configuracbes da Aplicagdo

Q3-40 Funcdes de Ventilador

Q3-41 Fungbes de Bomba

Q3-42 Fungbes de Compressor

22-60 Fungdo Correia Partida

22-20 Set-up Automdtico de Poténcia Baixa

1-03 Caracteristicas de Torque

22-61 Torque de Correia Partida

22-21 Detecgdo de Poténcia Baixa

1-71 Atraso da Partida

22-62 Atraso de Correia Partida

22-22 Detecgdo de Velocidade Baixa

22-75 Protegdo de Ciclo Curto

4-64 Setup de Bypass Semi-Auto

22-23 Fungao Fluxo-Zero

22-76 Intervalo entre Partidas

1-03 Caracteristicas de Torque

22-24 Atraso de Fluxo-Zero

22-77 Tempo Minimo de Funcionamento

22-22 Detecgdo de Velocidade Baixa

22-40 Tempo Minimo de Funcionamento

5-01 Modo do Terminal 27

22-23 Fungdo Fluxo-Zero

22-41 Sleep Time Minimo

5-02 Modo do Terminal 29

22-24 Atraso de Fluxo-Zero

22-42 Velocidade de Ativagédo [RPM]

5-12 Terminal 27, Entrada Digital

22-40 Tempo Minimo de Funcionamento

22-43 Velocidade de Ativagéo [Hz]

5-13 Terminal 29, Entrada Digital

22-41 Sleep Time Minimo

22-44 Ref. de Ativagdo/Diferenca de FB

5-40 Fungdo do Relé

22-42 Velocidade de Ativagdo [RPM]

22-45 Impulso de Setpoint

1-73 Flying Start

22-43 Velocidade de Ativagao [Hz]

22-46 Tempo Mdximo de Impulso

1-86 Velocidade de Desarme Baixa [RPM]

22-44 Ref. de Ativagdo/Diferenca de FB

22-26 Fungdo Bomba Seca

1-87 Velocidade de Desarme Baixa [Hz]

22-45 Impulso de Setpoint

22-27 Atraso de Bomba Seca

22-46 Tempo Mdximo de Impulso

22-80 Compensagdo de Vazao

2-10 Fungdo de Frenagem

22-81 Curva de Aproximagéo Quadrdtica-Linear

2-16 Corr Mdx Frenagem CA

22-82 Cdlculo do Work Point

2-17 Controle de Sobretenséo

22-83 Velocidade no Fluxo-Zero [RPM]

1-73 Flying Start

22-84 Velocidade no Fluxo-Zero [Hz]

1-71 Atraso da Partida

22-85 Velocidade no Ponto projetado [RPM]

1-80 Fungdo na Parada

22-86 Velocidade no Ponto projetado [Hz]

2-00 Corrente de Hold CC/Preaquecimento

22-87 Pressao na Velocidade de Fluxo-Zero

4-10 Sentido de Rotagdo do Motor

22-88 Pressdo na Velocidade Nominal

22-89 Vazdo no Ponto Projetado

22-90 Vazdo na Velocidade Nominal

1-03 Caracteristicas de Torque

1-73 Flying Start

Tabela 2.6

2.1.7 Modo Main Menu (Menu Principal)

Selecione o modo Menu Principal apertando a tecla [Main
Menul]. A leitura mostrada a seguir, aparece no display.

As secdes do meio e inferior, no display, mostram uma
lista de grupos do parametro que podem ser selecionados,
alternando as teclas 'para cima' e 'para baixo'.

do parametro (da esquerda para a direita) indica o nimero
do grupo do parametro.

Todos os parametros podem ser alterados no Menu
Principal. No entanto, dependendo da escolha da

configuracdo, (7-00 Modo Configuragdo), alguns parametros
podem estar ocultos.

L
1107 RPM 3,84A 1(1)

Menu principal

130BP066.10

2.1.8 Selecao de Parametro

1-** Carga/Motor
No modo Menu Principal, os parametros estao divididos

em grupos. Seleciona-se um grupo do parametro por meio
das teclas de navegacéo.

2-** Frejos

3 -** Referéncia / Rampas

llustragao 2.24

Cada parametro tem um nome e um numero, que
permanecem sem alteracdo, independentemente do modo
de programacdo. No modo Menu Principal, os parametros
estdo divididos em grupos. O primeiro digito do niumero
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Os grupos do parametro a seguir estdo acessiveis

Ne do grupo Grupo do parametro:

0 Operagao/Display

1 Carga/Motor

2 Freios

3 Referéncias/Rampas

4 Limites/Adverténcias

5 Entr./Saida Digital

6 Entr./Saida Anal.

8 Com. e Opcionais

9 Profibus

10 Fieldbus CAN

1 LonWorks

12 Ethernet IP / Modbus TCP / PROFINET
13 Smart Logic

14 Funcdes Especiais

15 Informacéo do VLT

16 Leituras de Dados

18 Leituras de Dados 2

20 Malha Fechada do Drive

21 Ext. Malha Fechada

22 Fungdes de Aplicacao

23 Funcdes Baseadas no Tempo
25 Controlador em Cascata

26 E/S Analégica do opcional MCB 109
Tabela 2.7

Apos selecionar um grupo do parametro, escolha um
parametro por meio das teclas de navegacao.

A porcéo central do display mostra o nimero e o nome do
parametro, bem como o valor do parametro selecionado.

“ o

740RPM 10,64A 1[1] ~

O

Programac.Bésicas 0-0* I~

]

0-01 Idioma )
[0] Inglés

llustragdo 2.25

2.1.9 Alteracao de Dados

O procedimento para alterar dados é o mesmo, tanto no
caso de selecionar um parametro no modo Quick menu
(Menu rapido) como no Main menu (Menu principal).
Pressione [OK] para alterar o parametro selecionado.

O procedimento para a alteracdo de dados depende do
parametro selecionado representar um valor numérico ou
um valor de texto.

2.1.10 Alterando um Valor de Texto

Se o parametro selecionado for um valor de texto, altere o
valor de texto com as teclas de navegacao [4] [Y].

A tecla 'para cima' aumenta o valor e a tecla 'para baixo'
diminui o valor. Posicione o cursor sobre o valor que
deseja salvar e pressione [OK].

P o
740RPM 10,64 A 1[1] o
Programag.Basicas 0-0* §
o
0-01 Idioma 8
[0] Inglés
llustragéo 2.26
2.1.11 Alterando um Grupo de Valores de
Dados Numéricos
Se o parametro escolhido representa um valor de dados
numéricos, altere este valor por meio das teclas de
navegacao[<] [>] assim como as teclas de navegacao [4]
[v]. Utilize os botdes [«] [>] para movimentar o cursor
horizontalmente.
o~ o
113 RPM 1,78 A M %
O
o
1-60 Carga em velocidade baixa 2
compensagao
180%

L \ 4

llustragao 2.27

Use as teclas [4] [Y] para alterar o valor de um parametro.
A tecla 'para cima' aumenta o valor dos dados e a tecla
'para baixo' reduz o valor. Posicione o cursor sobre o valor
que deseja salvar e pressione [OK].

~ o
729RPM 6,21A 1(1) S
~N
PrgrmDepnd.dCarg 1- 6* §
o
m

1-60 Carga em velocidade baixa
compensagao

1&0%
L \ 4

llustragao 2.28
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2.1.12 Valor, Passo a Passo

Certos parametros podem ser mudados passo a passo ou
por variacao infinita. Isto se aplica ao 7-20 Poténcia do
Motor [kW], 1-22 Tensédo do Motor e 1-23 Freqliéncia do
Motor.

Os parametros sdo alterados, tanto como um grupo de
valores de dados numéricos quanto como valores de
dados numéricos infinitamente variaveis.

2.1.13 Leitura e Programacao de
Parametros Indexados

Os parametros sdo indexados quando colocados em uma
pilha rolante.

15-30 Log Alarme: Cod Falha ao 15-33 Log Alarme: Data e
Hora contém registro de falhas que podem ser lidos.
Escolha um parametro, pressione [OK] e use as setas de
navegacdo p/ cima/baixo para rolar pelo registro de
valores.

Utilize o 3-10 Referéncia Predefinida como outro exemplo:
Escolha o parametro, aperte a tecla [OK] e use as setas de
navegacao p/ cima/baixo, para rolar pelos valores
indexados. Para alterar o valor do parametro, selecione o
valor indexado e pressione a tecla [OK]. Altere o valor
utilizando as setas p/ cima/baixo. Pressione [OK] para
aceitar a nova configuragao. Pressione [Cancel] para
abortar. Pressione [Back] (Voltar) para sair do parametro.

2.1.14 Inicializacao para as Configuragoes
Padrao

Inicialize o conversor de frequéncia para as configuracées
padrdo de duas maneiras.

Inicializagdo recomendada (via 74-22 Modo Operagdo)

1. Selecionar 14-22 Modo Operagdo

2. Pressione a tecla [OK]

3. Selecione “Inicializacdo”

4. Pressione a tecla [OK]

5. Corte a alimentacao de rede elétrica e aguarde
até que o display apague.

6. Conecte a alimentacdo de rede elétrica

novamente - o conversor de frequéncia esta
reinicializado, agora.

7. Altere o 14-22 Modo Operagdo para Operacdo
Normal.

OBSERVACAO!

Reinicializa os parametros selecionados no Meu Menu
Pessoal com a configuragdo padrdo de fabrica.

14-22 Modo Operacéo inicializa todos exceto
14-50 Filtro de RFI

8-30 Protocolo

8-31 Endereco

8-32 Baud Rate

8-35 Atraso Minimo de Resposta

8-36 Atraso de Resposta Minimo

8-37 Atraso Inter-Caractere Mdximo

15-00 Horas de funcionamento a
15-05 Sobretensées

15-20 Registro do Histdrico: Evento a 15-22 Registro
do Histérico: Tempo

15-30 Log Alarme: Céd Falha a
15-32 LogAlarme:Tempo

Inicializacdo manual

1. Desconecte da rede elétrica e aguarde até que o display
apague.

2a. Pressione as teclas [Status] - [Main Menu] - [OK] simulta-
neamente, durante a energizacdo do LCP 102, Display
Gréfico.

2b. Aperte [Menu] enquanto o LCP 101, Display Numérico, é

energizado
3. Solte as teclas apds 5 segundos
4. O conversor de frequéncia agora esta programado, de

acordo com as configuragoes padréo.

Este procedimento inicializa todos, exceto: 15-00 Horas de funcio-
namento ; 15-03 Energizag¢des; 15-04 Superaquecimentos;

15-05 Sobretensoes.

Tabela 2.8

OBSERVACAO!

Ao executar a inicializagdo manual, reinicialize também a
comunicagao serial, 14-50 Filtro de RFI e as configuracbes
do registro de falhas.

Remove os pardmetros selecionados no 25-00 Controlador
em Cascata.

OBSERVACAO!

Apés a inicializagao e o ciclo de poténcia, o display ndo
exibira qualquer informagdo durante um par de minutos.
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3 Descricao do Parametro

3.1 Selecao de Parametro

3.1.1 Estrutura do Menu Principal

Os parametros do conversor de frequéncia estao
agrupados em diversos grupos do parametro para facilitar
a selecdo dos parametros corretos, para operagao
otimizada do conversor de frequéncia.

A grande maioria das aplicacdes de VLT® HVAC Drive pode
ser programada utilizando a tecla Quick Menu (Menu
Rapido), selecionando os parametros contidos no Setup
Répido e Setups de Funcdo.

As descricdes e configuragdes padrdo dos parametros
podem ser encontradas em 5 Listas de Parametros.

0-** Operacao/Display

1-** Carga/Motor

2-** Freios

3-** Referéncia / Rampas

4-** Limites/Adverténcias
5-** Entrada/Said Digital

6-** Entrada/Saida Analdgica
8-** Com. e Opcionais

9-** Profibus

10-** Fieldbus CAN

11-** LonWorks

12-** Ethernet IP / Modbus TCP / PROFINET
13-** Smart Logic Controller
14-** Func¢bes Especiais

15-** Informacao do VLT
16-** Leituras de Dados

18-** Informacdes e Leituras
20-** Malha Fechada do FC
21-** Ext. Malha Fechada
22-** Funcbes de Aplicacdo
23-** Funcbes Baseadas no Tempo
24-** Funcbes de Aplicagdo 2
25-** Controlador em Cascata

26-** E/S Analdgica do Opcional MCB 109

24 MG11CD28 - VLT é marca registrada da Danfoss



Dt

Descrigdo do Parametro

Guia de Programacéo do Drive do HVAC do VLT

3.2 Main Menu (Menu Principal) - Operacao e Display - Grupo 0

0-02 Unidade da Veloc. do Motor

Parametros relacionados as fungées fundamentais do

conv.ersor (~je freqtfenaa, fungao dos botdes do LCP e Option:  Funcao:
configuragdo do display do LCP. — - : =
A exibicao no display depende das configuracées dos
N . . . 0-02 Unidade da Veloc. do Motor e 0-03 Definicbes
3.2.1 00 Conﬁguragoes Basicas Regionais. A configuracdao padrao de 0-02 Unidade da
Veloc. do Motor e 0-03 Defini¢oes Regionais depende
0-01 Idioma da regido do mundo em que o conversor de
Option: Funcio: frequéncia é fornecido, mas pode ser reprogramada
Define o idioma a ser usado no display. CeifeIline & e
O conversor de frequéncia pode ser OBSERVACAO!
entregue com 2 diferentes pacotes de Ao alterar a Unidade de Medida da Velocidade do
idioma. Inglés e Aleméao estdo incluidos Motor, determinados parametros serao reinicia-
em todos os pacotes. O Inglés nao pode lizados com os seus valores iniciais. Recomenda-
ser eliminado ou alterado. -se selecionar primeiro a unidade de medida da
- - velocidade do motor, antes de alterar outros
[0] * | English Parte dos Pacotes de Idiomas 1 - 2 .
parametros.
[11 [Deutsch Parte dos Pacotes de Idiomas 1 - 2
[2] | Francais Parte do Pacote de Idiomas 1 [0] | RPM [ Seleciona a exibicdo dos parametros de velocidade
3] | Dansk Parte do Pacote de Idiomas 1 do motor (ou seja, referéncias, feedbacks e limites),
em termos da velocidade do eixo (RPM).
[4] | Spanish Parte do Pacote de Idiomas 1 - =
[1]1 *| Hz [ Seleciona a exibicao das variaveis e parametros de
[5] [Italiano Parte do Pacote de Idiomas 1 velocidade do motor (ou seja, referéncias, feedbacks e
6] |Svenska Parte do Pacote de Idiomas 1 limites), em termos da frequéncia de saida para o
motor (Hz).
[71 | Nederlands Parte do Pacote de Idiomas 1

[10] | Chinese Pacote de Idiomas 2

[20] | Suomi Parte do Pacote de Idiomas 1

[22] | English US Parte do Pacote de Idiomas 1

[27] | Greek Parte do Pacote de Idiomas 1

[28] | Bras.port Parte do Pacote de Idiomas 1

[36] | Slovenian Parte do Pacote de Idiomas 1

[39] | Korean Parte do Pacote de Idiomas 2

[40] | Japanese Parte do Pacote de Idiomas 2

[41] | Turkish Parte do Pacote de Idiomas 1

[42] | Trad.Chinese Parte do Pacote de Idiomas 2

[43] | Bulgarian Parte do Pacote de Idiomas 1

[44] | Srpski Parte do Pacote de Idiomas 1

[45] | Romanian Parte do Pacote de Idiomas 1

[46] | Magyar Parte do Pacote de Idiomas 1

[47]1 | Czech Parte do Pacote de Idiomas 1

[48] | Polski Parte do Pacote de Idiomas 1

[49] | Russian Parte do Pacote de Idiomas 1

[50] | Thai Parte do Pacote de Idiomas 2

[51] | Bahasa Indonesia | Parte do Pacote de Idiomas 2

[52] | Hrvatski

OBSERVACAO!

Nao é possivel ajustar este pardmetro enquanto o motor
estiver em funcionamento.

0-03 Definicdes Regionais

Option:

Funcao:

Néao é possivel ajustar este parametro enquanto
o motor estiver em funcionamento.

A exibicao no display depende das configu-
racoes dos 0-02 Unidade da Veloc. do Motor e
0-03 Definicées Regionais. A configuracdo padrao
de 0-02 Unidade da Veloc. do Motor e

0-03 Definicées Regionais depende da regiao
geografica do mundo onde o conversor de
frequéncia é fornecido, porém, pode ser
reprogramado conforme a necessidade.

cional

[0] |Interna- Programa as unidades de medida do

1-20 Poténcia do Motor [kW] para [kW] e o valor
padrédo do 1-23 Freqtiéncia do Motor [50 Hz].

[1] * [ América Define 1-21 Poténcia do Motor [HP] unidades
do Norte | para HP e o valor padrdo de 71-23 Freqiiéncia do

Motor para 60 Hz.

A configuracdo que ndo é utilizada sera ocultada.
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0-04 Estado Operacional na Energizagao

Option: Funcao:

Selecione o modo operacional, na
reconexao do conversor de freqliéncia a
tensao de rede, ap6s o desligamento,
quando funcionando no modo Manual

(local).
[0] | Retomar Recupera o controle do conversor de
* freqiéncia, mantendo a mesma referéncia

local e as mesmas condi¢ées de partida/
parada (aplicadas pela [[Hand On]/[Off], no
LCP ou Hand Start através de uma entrada
digital), que existiam antes do conversor
ter sido desligado.

[1] | Parad Utiliza a referéncia salva [1] a fim de parar
forcd,ref=ant. [ o conversor de frequiéncia, mas, a0 mesmo
tempo, retém na memoria a referéncia de
velocidade local, antes de desligar. Depois
que a tensédo de rede for reconectada e
apos receber um comando de partida
(utilizando no LCP a tecla [Hand On]
(Manual Ligado) ou o comando Hand Start
(Partida Manual) através de uma entrada
digital), o conversor de frequiéncia da nova
partida e funciona na referéncia de
velocidade retida.

3.2.2 0-1* Setup Operations

Definir e controlar os setups dos parametros individuais.

O conversor de freqliéncia tem quatro setups de
parametro que podem ser programados independen-
temente uns dos outros. Isto torna o conversor de
frequiiéncia muito flexivel e capaz de atender os requisitos
de vérios esquemas de controle de sistemas VLT® HVAC
Drive diferentes, propiciando freqlientemente economia de
equipamentos de controle externos. Por exemplo, eles
podem ser utilizados para programar o conversor de
frequiéncia para funcionar de acordo com um esquema de
controle em um setup (p.ex., funcionamento durante o dia)
e um outro esquema de controle em outro setup (p.ex.,
operacdo noturna). Alternativamente, eles podem ser
utilizados por uma AHU ou uma unidade OEM acondi-
cionada para, identicamente, programar todos os
conversores de freqiiéncia instalados na fabrica, para
diferentes modelos de equipamentos dentro de uma faixa,
de modo a utilizar os mesmos parametros e, entao,
durante a produgédo/coloca¢cdo em funcionamento,
simplesmente selecionar um setup especifico, dependendo
do modelo dentro daquela faixa em que o conversor de
frequiéncia esta instalado.

O setup ativo (ou seja, o setup em que o conversor de
freqliéncia esta presentemente funcionando) pode ser
selecionado no 0-10 Setup Ativo e exibido no LCP.
Utilizando o Setup multiplo, é possivel alternar entre
setups, com o conversor de freqiiéncia funcionando ou

parado, através da entrada digital ou de comandos de
comunicacdo (p.ex., para operacdo noturna). Se for
necessario mudar os setups durante o funcionamento,
assegure-se de que o 0-12 Este Set-up é dependente de
esteja programado conforme requerido. Para a maioria das
aplicacées de VLT® HVAC Drive, ndo sera necessario
programar o 0-12 Este Set-up é dependente de, mesmo se
uma mudanca de setup for necessaria durante o funcio-
namento, mas para aplicagbes muito complexas, utilizando
a flexibilidade total dos setups multiplos, caso seja
requerido. Utilizando o 0-11 Set-up da Programagdo é
possivel editar parametros, dentro de qualquer um dos
setups, enquanto o conversor de freqiiéncia continua
funcionando em seu Setup Ativo, setup este que pode ser
diferente daquele a ser editado. Utilizando o 0-57 Cdpia do
Set-up, é possivel copiar configuracbes de parametro entre
os setups, para ativar a colocacdo em funcionamento mais
rapidamente, se tais configuracdes forem requeridas em
setups diferentes.

0-10 Setup Ativo

Option: Funcao:

Selecione o setup no qual o conversor de
freqUéncia devera funcionar.

Utilize o 0-51 Cdpia do Set-up para copiar um
setup em outro ou em todos os demais
setups. A fim de evitar programacdes confli-
tantes do mesmo parametro, em dois setups
diferentes, vincule os setups utilizando o
0-12 Este Set-up é dependente de. Pare o
conversor de freqiéncia, antes de alternar
entre os setups, onde os parametros
assinalados como 'néo alterdvel durante o
funcionamento' tiverem valores diferentes.
Os parametros “nao alteraveis durante a
operacao” sdo assinalados como FALSE (Falso)
nas listas de parametros, na secao Listas de
Parametros.

[0] |Setup de Néo pode ser alterado. Ele contém o Danfoss
fabrica conjunto de dados e pode ser utilizado como
fonte de dados, quando for necessario
retornar os demais setups a um estado
conhecido.

[1] * | Set-up 1 Setup 1 [1] até o Setup 4 [4] sdo os quatro
setups de parametro, dentro dos quais todos
os parametros podem ser programados.

[2] [Set-up 2

[3] [Set-up 3

[4] |Set-up 4

[9] [ Setup E utilizado para a selecdo remota de setups,
Multiplo usando as entradas digitais e a porta de

comunicacgdo serial. Este setup utiliza as
programacées do 0-12 Este Set-up é
dependente de.
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0-11 Set-up da Programagao 0-12 Este Set-up é dependente de

Option: Funcao: Option: Funcao:
Selecione o setup a ser editado (ou setup para outro, durante a operagao (ou
programado) durante a operac¢do; ou o setup seja, enquanto o motor esta funcionando).
ativo ou um dos setups inativos. O nimero Exemplo:
do setup que esta sendo editado e exibido Utilize o Setup multiplo, para passar do
no LCP entre (parénteses). Setup 1 para o Setup 2, enquanto o motor
[0] | Setup de Nédo pode ser editado, mas é util como fonte P i iTTEIeETI e, el
fabrica de dados, caso se deseje retornar os demais AU U S AT A

) - . seguida, garanta que o Setup 1 e o Setup 2
setups a uma configuracdo conhecida. ﬂg ) 9 ) a ) P P
sdo sincronizados (ou ‘vinculados’). A

(11 |Set-up 1 Setup 1 [1] até o Setup 4 [4] podem ser sincronizacdo pode ser executada de duas
editados livremente, durante a operagao, RTETER
independentemente do setup que estiver 1. Alterar o editar Setup 2 [2], no 0-11 Set-up
ativo. da Programacéo e programar o 0-12 Este
[2] |Set-up 2 Set-up é dependente de para Setup 1 [1]. Isso
[3]1 [Set-up 3 iniciara o processo de vinculagdo (sincro-
[4] |Set-up 4 nizagao).

[9] * | Ativar Set- (i.6., o setup no qual o conversor de
-up freqliéncia esta funcionando) também pode

130BP075.10

ser editado durante a operacdo. A edicdo de
parametros no setup selecionado,
normalmente, seria feito a partir do LCP,

porém, é também possivel a partir de

qualquer porta de comunicacio serial. llustracéo 3.1

0-12 Este Set-up é dependente de

Option: Funcéo: ol
Este parametro s precisa ser programado 2. Enquanto ainda estiver no Setup 1,
se for necessario alterar setups, enquanto o utilizando o 0-50 Cdpia do LCP, copie o
motor estiver em funcionamento. Ele Setup 1 no Setup 2. Em seguida, programe
assegura que os parametros que "nao sao 0 0-12 Este Set-up € dependente de para
alteraveis durante a operacao" tenham a Setup 2 [2]. Isso dara inicio ao processo de
mesma configuracao em todos os setups vinculagao.
importantes.

Para possibilitar alteracées de um setup no

130BP076.10

outro, isentas de conflitos, enquanto o

conversor de frequiéncia estiver em funcio-

namento, vincule os setups que contenham

parametros que nao sejam alteraveis,
durante a operacdo. O vinculo assegurara a llustragéo 3.2
sincronizacdo dos valores de parametro
'ndo alteraveis durante a operacao', ao
passar de um setup ao outro, durante a Depois que a conexao estiver completa, o

operacao. Os pardmetros 'ndo alteraveis 0-13 Leitura: Setups Conectados exibira {1,2}

durante a operagao' podem ser identi- para indicar que todos os parametros 'néo
ficados pelo rétulo FALSE (Falso) nas listas alteraveis durante a operacao’, agora, sao
de parametros, na secao Listas de 0s mesmos no Setup 1 e no Setup 2. Se
Pardmetros. houver alteragdo de um parametro 'nao

L alteravel durante a operagao', por ex., o
O recurso de dependéncia do setup, do .
i o 1-30 Resisténcia do Estator (Rs), em Setup 2,

0-12 Este Set-up é dependente de, é utilizado ) . i
eles também serao alterados automati-

uando o Setup Multiplo, no 0-10 Setuy,
i g e & camente no Setup 1. Desse modo, torna-se

Ativo, for selecionado. O Setup multiplo .
possivel alternar entre o Setup 1 e o Setup

pode ser utilizado para alternar de um

2, durante a operacgao.
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0-12 Este Set-up é dependente de

OBSERVACAO!

Option: Funcao: Consulte 0-37 Texto de Display 1, 0-38 Texto de Display 2 e
[0] * | Nao 0-39 Texto de Display 3 para obter informagdes sobre como
conectado escrever textos de display.
[1] | Setup 1
[2] |Setup 2 0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno
[3] [Setup 3 Option: Funcao:
[4] |Setup 4 Selecione uma variavel da linha 1
) do display, lado esquerdo.
0-13 Leitura: Setups Conectados e E
Matriz [5] [0] * Nenhum Nao foi selecionado nenhum
< valor de display
Range: Funcéo:
0+] [0- Exibir uma lista de todos os setups encadeados, [37] Texto de Display 1 Permite gravar uma sequéncia de
255 1] por meio do 0-12 Este Set-up é dependente de. O texto individual para exibir no
parametro tem um indice para cada setup de LCP ou para ser lido através de
parametro. O valor do parametro exibido para uma comunicacao serial.
cada indice representa os setups que estao [38] Texto de Display 2 Permite gravar uma sequéncia de
conectados aquele setup de parametro. texto individual para exibir no
LCP ou para ser lido através de
[ndice LCP valor N )
uma comunicacao serial.
0 {0}
1 0.2} [39] Texto de Display 3 Permite gravar uma sequéncia de
P 0.2} texto individual para exibir no
. {3; LCP ou para ser lido através de
A @ uma comunicagao serial.
[89] Leitura da Data e Exibe a data e hora atuais.
Tabela 3.2 Exemplo: Setup 1 e Setup 2 estao Hora
conectados [953] Warning Word do Exibe adverténcias de
Profibus comunicagdo do Profibus.

F eitura: Set-ups. Prog. aha eitura do Contador xibir o numero de erros de
0-14 Lei S ps. Prog. / Canal [1005] | Lei do C d Exibi Y d d
Range: Funcio: de Erros d Transm transmissdo de CAN, desde a

alti izagao.
0 *| [-2147483648 - | Exibir a configuragao do 0-11 Set-up da ultima energizagao
2147483647 ] Programacgéo, para cada um dos quatro [1006] | Leitura do Contador | Exibir o nimero de erros de
canais de comunicacdo diferentes. Quando de Erros d Recepg recepcdo do controle do CAN,
o numero é exibido em hexadecimal, como desde a ultima energizagdo.
no LC’P’ cada nimero representa um canal. [1007] [ Leitura do Contador | Exibir o nimero de eventos de
O? ntmeros de 1-4 re?re%e'ntam Sl ) de Bus off Bus Off (Bus Desligado) desde a
numero de setup; ‘F’ significa programagao dltima energizacio.
de fabrica; e ‘A’ significa setup ativo. Os
canais sio, da direita para a esquerda: LCP, [1013] [ Parametro de Exibir uma warning word
Barramento do FC, USB, HPFB1.5. Adverténcia especifica do DeviceNet. Um bit
Exemplo: O nimero AAAAAA21h significa especifico é associado para cada
que o Barramento do FC selecionou o adverténcia.
Setup 2 no 0-11 Set-up da Programacgdo, o [1115] | Warning Word do Exibe as adverténcias especificas
LCP selecionou o Setup 1 e que todos os LON do LON.
demais utilizavam o setup ativo. — : = :
[1117] [ Revisao do XIF Exibe a versao do arquivo de
interface externa do chip C da
3.2.3 0-2* LCP Display do LCP Neuron, no opcional LON.
[1118] [ Revisdo do LonWorks | Exibe a versao do software do
Defina as varidveis exibidas no Painel de Controle Légico programa aplicativo do chip C da
Gréfico. Neuron, no opcional LON.
[1230] [ Parametro de
Adverténcia
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0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno

Option:

Funcao:

[1501]

Horas em Funcio-
namento

Exibe o nimero de horas de
funcionamento do motor.

[1502]

Medidor de kWh

Exibe o consumo de energia de
rede elétrica, em kWh.

[1600]

Control Word

Exibe a Control Word enviada do
conversor de frequéncia, através

da porta de comunicagéo serial,

em codigo hex.

[1601]

Referéncia [Unidade]

Referéncia total (soma de digital/
analégica/predefinida/
barramento/congelar ref./catch-
-up e slow-down), na unidade de
medida escolhida.

[1602]

Referéncia %

Referéncia total (soma de digital/
analdgica/predefinida/
barramento/congelar ref./catch-
-up e slow-down) em
porcentagem.

[1603]

Status Word

Status word atual

[1605]

Valor Real Principal
[%]

Visualizar a word de dois bytes
enviada com a Status word para
o barramento Mestre reportando
o Valor Real Principal.

[1609]

Leit.Personalz.

Confira as leituras definidas pelo
usuario, definida nos

0-30 Unidade de Leitura Persona-
lizada, 0-31 Valor Min Leitura
Personalizada e 0-32 Valor Mdx
Leitura Personalizada.

[1610]

Poténcia [kW]

Energia real consumida pelo
motor, em kW.

[1611]

Poténcia [hp]

Poténcia real consumida pelo
motor, em HP.

[1612]

Tensdo do motor

Tensdo entregue ao motor.

[1613]

Freqliéncia

Frequéncia do motor, ou seja, a
frequéncia de saida do conversor
de frequéncia, em Hz.

[1614]

Corrente do Motor

Corrente de fase do motor,
medida como valor eficaz.

[1615]

Frequiéncia [%]

Frequéncia do motor, ou seja, a
frequéncia de saida do conversor
de frequéncia, em porcentagem.

[1616]

Torque [Nm]

Carga atual do motor, como uma
porcentagem do torque nominal
do motor.

[1617]

Velocidade [RPM]

Referéncia de velocidade do
motor. A velocidade real
dependera da compensacao de
escorregamento que estiver

0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno

Option: Funcao:
sendo utilizada (compensagao
programada no
1-62 Compensagao de Escorre-
gamento). Se nao for utilizada, a
velocidade real sera o valor lido
no display menos o escorre-
gamento do motor.
[1618] [ Térmico Calculado do | Carga térmica no motor,
Motor calculada pela funcao ETR.
Consulte também o grupo 1-9*
Temperatura do Motor.
[1622] [ Torque [%] Exibe o torque real produzido,
em porcentagem.
[1626] | Poténcia Filtrada [kW]
[1627] [ Poténcia Filtrada [hp]
[1630] | Tensdo de Conexao Tensdo no circuito intermediario
CcC do conversor de frequéncia.
[1632] [Energia de Poténcia de frenagem atual
Frenagem /s transferida para um resistor de
freio externo.
Informada como um valor
instantaneo.
[1633] [Energia de Poténcia de frenagem transferida
Frenagem /2 min para um resistor de freio externo.
A poténcia média é calculada
continuamente para os ultimos
120 segundos.
[1634] [ Temp. do Dissipador | Temperatura atual do dissipador
de Calor do conversor de frequéncia. O
limite de desativagao é 95 + 5°
C; a reativagao ocorre a 70 + 5°
C.
[1635] [ Térmico do Inversor | Porcentagem da carga dos
inversores.
[1636] [ Corrente Nom.do Corrente nominal do conversor
Inversor de frequéncia
[1637] | Corrente Max.do Corrente maxima do conversor
Inversor de frequéncia
[1638] [ Estado do SLC Estado do evento executado pelo
controle
[1639] [ Temp.do Control Temperatura do cartdo de
Card controle.
[1643] [ Status das Agdes Consulte o grupo do parametro
Temporizadas 23-0* Acoes Temporizadas
[1650] [ Referéncia Externa Soma das referéncias externas,
como uma porcentagem, ou seja,
a soma de analégico/pulso/bus.
[1652] [ Feedback [Unidade] | Valor da referéncia da entrada(s)
digital(is) programada(s).
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0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno

0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno

Option: Funcao: Option: Funcao:
[1653] [ Referéncia do DigiPot | Exibir a contribuicdo do [1671] [ Saida do Relé [bin] Exibir a configuracdo de todos os
potenciémetro digital para a relés.
referéncia de Feedback real. e
[1672] [ Contador A Exibir o valor atual do Contador
[1654] [ Feedback 1 [Unidade] | Exibir o valor do Feedback 1. A.
A -()*
Consulte também o par. 20-0%. [1673] | Contador B Exibir o valor atual do Contador
[1655] | Feedback 2 [Unidade] | Exibir o valor do Feedback 2. B.
A _)*
Consulte também o 20-0*. [1675] [ Entr. Anal. X30/11 Valor real do sinal na entrada
[1656] [ Feedback 3 [Unidade] [ Exibir o valor do Feedback 3. X30/11 (Cartédo Opcional de E/S
Consulte também o 20-0*. de Uso Geral)
[1658] [ Saida do PID [%] Retorna o valor da saida do [1676] [ Entr. Anal. X30/12 Valor real do sinal na entrada
controlador do PID de Malha X30/12 (Cartao Opcional de E/S
Fechada do Drive em de Uso Geral)
porcentagem. [1677] | Saida Anal. X30/8 Valor real na saida X30/8 (Cartao
[1660] [ Entrada Digital Exibe o status das entradas [mA] Opcional de E/S de Uso Geral).
digitais. Sinal baixo = 0; Sinal Utilize 6-60 Terminal X30/8 Saida
alto = 1. para selecionar a variavel a ser
Relativamente ao pedido de exibida.
R, AL @ N e [1680] | CTW 1 do Fieldbus Control word (CTW) recebida do
Digital O bit 0 esta no extremo
Barramento Mestre.
direito.
[1682] [REF 1 do Fieldbus Valor da referéncia principal
[1661] [ Definicao do Configuracao do terminal de .
enviado com a control word,
Terminal 53 entrada 53. Corrente = 0; Tenséo . ..
através da rede de comunicacbes
=1 serial, p.ex., oriundo do BMS, PLC
[1662] [Entrada Analdgica 53 | Valor real na saida 53, como uma ou de outro controlador mestre.
referen~C|a B e A aller ds [1684] [ StatusWord do Status word estendida do
protecao. Opcional d opcional de comunicagao do
[1663] [ Definicao do Configuracéo do terminal de Comunicacdo fieldbus.
Terminal 54 entrada 54. Corrente = 0; Tensdo [1685] [CTW 1 da Porta Serial | Control word (CTW) recebida do
=1 Barramento Mestre.
[1664] [Entrada Analdgica 54 | Valor real na entrada 54, como [1686] | REF 1 da Porta Serial | Status word (STW) enviada ao
referéncia ou valor de protecao.
Barramento Mestre.
[1665] [ Saida Analdgica 42 Valor real na saida 42, em mA. [1690] | Alarm Word Um ou mais alarmes, em
[mA] Utilize o 6-50 Terminal 42 Saida .
Hexadecimal (usado para
para selecionar a variavel a ser N .
comunicagao serial)
representada na saida 42.
[1691] [ Alarm word 2 Um ou mais alarmes, em
[1666] [ Saida Digital [bin] Valor binario de todas as saidas .
Hexadecimal (usado para
digitais. — )
comunicagao serial)
[1667] [ Entr Pulso #29 [Hz] Valor real da frequéncia aplicada [1692] | Warning Word Uma ou mais adverténcias, em
no terminal 29, como uma .
Hexadecimal (usado para
entrada de pulso. N .
comunicagao serial)
[1668] | Entr Pulso #33 [Hz] Valor real da frequéncia aplicada [1693] | Warning word 2 Uma ou mais adverténcias, em
no terminal 33, como uma .
Hexadecimal (usado para
entrada de pulso. N )
comunicagao serial)
[1669] [ Saida de Pulso #27 Valor. real de pulsos apllcadc’>s ao [1694] | Status Word Uma ou mais condigbes de
(H] terminal 27, no modo de saida Estendida status, em Hexadecimal (usado
digital. N .
para comunicagao serial)
[1670] [ Saida de Pulso #29 Valor real de pulsos aplicados ao
[Hz] terminal 29, no modo de saida
digital.
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0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno

0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno

Option: Funcao: Option: Funcao:
[1695] | Ext. Status Word 2 Uma ou mais condigdes de [2157] [ Referéncia Ext. 3 Valor da referéncia do
status, em Hexadecimal (usado [Unidade] Controlador de Malha Fechada
para comunicacéo serial) estendido 3
[1696] [Word de Manutengao | Os bits refletem o status dos [2158] [ Feedback Ext. 3 Valor do sinal de feedback do
Eventos de Manutencéo [Unidade] Controlador de Malha Fechada
Preventiva programados, no estendido 3
grupo de pardmetros 23-1* [2159] | Saida Ext. 3 [%] Valor da saida do Controlador de
[1830] [ Entr.analég.X42/1 Exibe o valor do sinal aplicado Malha Fechada estendido 3
no terminal X42/1 no Cartao de [2230] [ Poténcia de Fluxo- Poténcia de Fluxo Zero calculada
E/S Analégica. -Zero para a velocidade operacional
[1831] [Entr.Anal6g.X42/3 Exibe o valor do sinal aplicado real.
no terminal X42/3 no Cartéo de [2316] | Texto Manutencio
E/S AnalGgica. [2580] [ Status de Cascata Status da operacgao do
[1832] [Entr.analég.X42/5 Exibe o valor do sinal aplicado Controlador em Cascata
no termi?a.l X42/5 no Cartéo de [2581] | Status da Bomba Status da operagao de cada
E/S Analdgica. bomba individual controlada
[1833] [Saida Anal X42/7 [V] | Exibe o valor do sinal aplicado pelo Controlador em Cascata
no terminal X42/7 no Cartéo de (3110] | Status Word-Bypass
E/S Analdgica. -
[3111] [ Bypass Horas Funcion
[1834] [ Saida Anal X42/9 [V] | Exibe o valor do sinal aplicado [9913] | Tempo ocioso
no terminal X42/9 no Cartéo de [9914] | Req. paramdb na fila
E/S Analdgica. [9920] |HS Temp. (PC1)
[1835] [Saida Anal X42/11 [V] | Exibe o valor do sinal aplicado [9921] [HS Temp. (PC2)
no terminal X42/11 no Cartéo de [9922] [HS Temp. (PC3)
E/S Analdgica. [9923] [HS Temp. (PC4)
[1836] [Entrada analégica [9924] | HS Temp. (PC5)
X48/2 [mA] [9925] [ HS Temp. (PC6)
[1837] |EntradaTemp X48/4 [9926] [HS Temp. (PC7)
[1838] |EntradaTemp X48/7 [9927] | HS Temp. (PC8)
[1850] [ Leitura Sem o Sensor . » . . o
[unidade] Selecione uma variavel na linha 1 do display, posicdo central.
[2117] | Referéncia Ext. Valor da referéncia do Option: Funcéo:
1[Unidade] Controlador de Malha Fechada [1614] * | Corrente do Motor | As opgdes sao as mesmas que as
estendido 1 listadas no 0-20 Linha do Display 1.1
[2118] [ Feedback Ext. 1 Valor do sinal de feedback do Pequeno.
[Unidade] Controlador de Malha Fechada
estendido 1 Selecione uma variavel na linha 1 do display, lado direito.
[2119] | Saida Ext. 1 [%] Valor da saida do Controlador de Option: Funcio:
Malha Fechada estendido 1 [1610] * | Poténcia [kW] | As opg¢des sdo as mesmas que as listadas
[2137] [ Referéncia Ext. 2 Valor da referéncia do no 0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno.
[Unidade] Controlador de Malha Fechada
Selecione uma variavel na linha 2 do display.
[2138] | Feedback Ext. 2 Valor do sinal de feedback do
[Unidade] Controlador de Malha Fechada Option: Funcao:
estendido 2 [1613] * | Frequéncia | As opgoes sdo as mesmas que as listadas
- - no 0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno.
[2139] [ Saida Ext. 2 [%)] Valor da saida do Controlador de
Malha Fechada estendido 2
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0-24 Linha do Display 3 Grande

Selecionar uma variavel na linha 3 do display.
Option: Funcao:

[30121] *

Frequéncia da Rede As opgoes sao as mesmas

Elétrica que as listadas no 0-20 Linha

do Display 1.1 Pequeno.

0-25 Meu Menu Pessoal

Matriz [20]

Range: Funcao:

Size [0 - Defina até 20 parametros a serem
related* 9999 ] incluidos no Q1 Menu Pessoal, acessivel

por intermédio da tecla [Quick Menu]
(Menu Rapido) no LCP. Os parametros
serdo exibidos em Q1 Menu Pessoal na
ordem programada neste parametro de
matriz. Elimine parametros configurando o
valor ‘0000'.

Por exemplo, isto pode ser utilizado para
permitir acesso simples, rapido, a apenas
um ou até 20 parametros que
necessitarem ser alterados regularmente
(p.ex., por motivos de manutencédo da
fébrica) ou devido a um OEM,
simplesmente para colocar o seu
equipamento em operacao.

3.2.4 0-3* LCP Leitura Personalizada

E possivel particularizar os elementos do display para
diversas finalidades: *Leitura Personalizada. Valor propor-
cional a velocidade (Linear, quadratica ou cubica,
dependendo da unidade de medida, selecionada no
0-30 Unidade de Leitura Personalizada) *Texto de Display.
String de texto armazenada em um parametro.

LeituraPersonalizada

O valor calculado a ser exibido baseia-se nas configuracdes
nos 0-30 Unidade de Leitura Personalizada, 0-31 Valor Min
Leitura Personalizada (somente linear), 0-32 Valor Mdx
Leitura Personalizada, 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor
[RPM], 4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz] e na
velocidade real.

Leitura Personalizada (Valor)
P 16-09

Unidade da Leilura
Personclizada P 0—30

Valor max

1308TI08.11

P 0-32

/alor mfn |
jomente unidades
ineares
> 0-31

Velocidade do Mot

llustragao 3.3

A relacdo dependera

Limite Superior da
Velocldade do Motor
P 4-13 (RPM)

P 4-14 (Hz)

do tipo de unidade de medida

selecionada no 0-30 Unidade de Leitura Personalizada:

Tipo de Unidade

Relagédo de Velocidade

Adimensional

Velocidade

Vazéo, volume

Vazdo, massa

Linear

Velocidade

Comprimento

Temperatura

Pressédo

Quadratica

Poténcia

Cubica

Tabela 3.3

0-30 Unidade de Leitura Personalizada

Option: Funcao:
Programe um valor a ser exibido no
display do LCP. O valor tem uma relagao
linear, ao quadrado ou cubica com a
velocidade. Essa relacao depende da
unidade selecionada (consulte Tabela 3.3).
O valor real calculado pode ser lido em
16-09 Leit.Personalz. e/ou exibido no
display que estiver selecionando
Leit.Personalz. [16-09] no 0-20 Linha do
Display 1.1 Pequeno a 0-24 Linha do Display
3 Grande.

[0]

[11* [%

[5] PPM

[10] [ 1/min

[11] | RPM

[12] [PULSOS/s

[20] |I/s

[21] | I/min

[22] |[I/h

[23]1 | m%s

[24] | m*/min

[25] |m’h
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0-30 Unidade de Leitura Personalizada 0-32 Valor Méx Leitura Personalizada

0-31 Valor Min Leitura Personalizada

Range: Funcéao:

Size [0.00 - 100.00 Este parametro permite a escolha

related* CustomRea- do valor minimo da leitura
doutUnit] definido pelo usuario (ocorre em

velocidade zero). E possivel
somente selecionar um valor
diferente de 0, ao selecionar uma
unidade linear, em 0-30 Unidade
de Leitura Personalizada. Para
unidades de medida Quadraticas
e Cubicas, o valor minimo sera 0.

Option: Funcéo: Range: Funcéo:
[30] [ka/s 100.00 Custom- | [par. 0-31 - Este parametro programa o
[31]1 [kg/min ReadoutUnit* 999999.99 valor max. a ser exibido,
[32] |kg/h CustomRea- quando a velocidade do
[33] [t/min doutUnit] motor atingir o valor
34] |t/h programado no par. 4-13 Lim.
[40] | m/s Superior da Veloc. do Motor
[41] [ m/min [RPM].ou par. 4-14 Lim.
@5 |m Superior da Veloc do Motor
601 |°C [Hz] (depende da
7ol b configuragcdo no par.
rl: ar 0-02 Unidade da Veloc. do
g;i Par Motor).
a
(73] |kpa 0-37 Texto de Display 1
74] | m WG =
Ll Range: Funcéo:
[75] | mm Hg
1801 |kw 0*| [0- [Neste parametro, é possivel gravar uma seqiiéncia de
0] texto individual, para exibir no LCP ou para ser lido
120] [ GPM
[120] . através de uma comunicacao serial. Para que seja
[121] | galdo/s exibida permanentemente, selecione Texto de
[122] | galao/min Display 1 no 0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno,
[123] | galao/h 0-21 Linha do Display 1.2 Pequeno, 0-22 Linha do
[124] [CFM Display 1.3 Pequeno, 0-23 Linha do Display 2 Grande
[125] | pé cubico/s ou 0-24 Linha do Display 3 Grande. Utilize os botoes
[126] | pé cubico/min [A] ou [¥] no LCP para alterar um caractere. Utilize
(127] | pé cubico/h os botdes [4] e [>] para movimentar o cursor.
(1301 | Ib/s Quando um caractere for real¢ado pelo cursor, este
S T caractere pode ser alterado. Utilize os botoes [A] ou
132] | Ib/h
EMO; = [Y] no LCP para alterar um caractere. Um caractere
a1 pes/s pode ser inserido posicionando-se o cursor entre dois
141 és/min
[125] p’ caracteres e pressionando [A] ou [VY].
pé
1 °F 3
E 601 0-38 Texto de Display 2
170] | psi "
[171] | Io/pof Range: Funcao:
[172] | pol wg 0*| [0- |Neste par.am.e'fro, é possnvel. gravar uma sequéncia
[173] | pé WG 0] de texto individual, para exibir no LCP ou para ser
lido através de uma comunicagéo serial. Para que
[174] | poleg Hg . - "
seja exibida permanentemente, selecione Texto de
[180] | HP

Display 2 no 0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno,

0-21 Linha do Display 1.2 Pequeno, 0-22 Linha do
Display 1.3 Pequeno, 0-23 Linha do Display 2 Grande
ou 0-24 Linha do Display 3 Grande. Utilize os botdes
[A] ou [Y] no LCP para alterar um caractere. Utilize
os botdes [«4] e [»] para movimentar o cursor.
Quando um caractere é real¢ado pelo cursor, este
caractere pode ser alterado. Um caractere pode ser
inserido posicionando o cursor entre dois caracteres

e pressionando [4] ou [Y].
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0-39 Texto de Display 3

0-41 Tecla [Off] do LCP

lido através de uma comunicacdo serial. Para que
seja exibida permanentemente, selecione Texto de
Display 3 no 0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno,
0-21 Linha do Display 1.2 Pequeno, 0-22 Linha do
Display 1.3 Pequeno, 0-23 Linha do Display 2 Grande
ou 0-24 Linha do Display 3 Grande. Utilize os botdes
[A] ou [Y] no LCP para alterar um caractere. Utilize

os botdes [4] e [»] para movimentar o cursor.
Quando um caractere é realgcado pelo cursor, este
caractere pode ser alterado. Um caractere pode ser
inserido posicionando o cursor entre dois caracteres

e pressionando [AJou [Y].

3.2.5 0-4* LCP Teclado

Ative, desative e proteja com senha as teclas individuais no
teclado do LCP.

040 Tecla [Hand on] (Manual ligado) do LCP

Option: Funcao:
[0] | Desativado

Sem funcédo

[1] * | Ativado Tecla [Hand on] (Manual ativo) on

(ligado)] ativada

[2] |Senha Evitar que ocorra uma partida nao
autorizada, no modo Manual. Se o
0-40 Tecla [Hand on] (Manual ligado) do
LCPestiver incluido no Meu Menu
Pessoal, entdo defina a senha no

0-65 Senha de Menu Pessoal. Caso
contrario, defina a senha no 0-60 Senha

do Menu Principal.

[3]1 | Ativado sem OFF
[4] |Senha sem OFF
[5]1 | Ativado com OFF
[6] |Senha com OFF

Range: Funcéo: Option: Funcéo:
0*| [0- |Neste parametro, é possivel gravar uma seqléncia [0] | Desativado Sem funcéao
0] de texto individual, para exibir no LCP ou para ser

[1] * | Ativado Tecla [Off] (Desligado) esta ativa

[2] |Senha Evite efetuar paradas acidentais. Se o
0-41 Tecla [Off] do LCP estiver incluido no
Meu Menu Pessoal, defina entdo a senha
no 0-65 Senha de Menu Pessoal. Caso
contrério, defina a senha no 0-60 Senha

do Menu Principal.

[3] | Ativado sem OFF
[4] [Senha sem OFF
[5] | Ativado com OFF
[6] |Senha com OFF

0-42 Tecla [Auto on] (Automat. ligado) do LCP

Option: Funcao:

[0] | Desativado Sem funcdo

[1] * | Ativado Tecla [Auto on] estd ativa

[2] |Senha Evite que ocorra partida ndo autorizada,
em modo Automatico. Se o 0-42 Tecla
[Auto on] (Automadt. ligado) do LCP estiver
incluido no Meu Menu Pessoal, defina
entdo a senha no 0-65 Senha de Menu
Pessoal. Caso contrério, defina a senha

no 0-60 Senha do Menu Principal.

[3] | Ativado sem OFF
[4] | Senha sem OFF
[5] | Ativado com OFF
[6] |Senha com OFF

0-43 Tecla [Reset] do LCP

Option: Funcao:

[0] | Desativado Sem funcdo

[1] * | Ativado Tecla [Reset] estd ativa

[2] | Senha Evite efetuar reinicializagées nao
autorizadas. Se o 0-43 Tecla [Reset] do
LCP estiver incluido no 0-25 Meu Menu
Pessoal(Menu Répido), definir entao a
senha no 0-65 Senha de Menu Pessoal.
Caso contrario, defina a senha no

0-60 Senha do Menu Principal.

[3]1 | Ativado sem OFF

[4] [Senha sem OFF

[51 | Ativado com OFF

[6] |Senha com OFF
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3.2.6 0-5* Copiar / Salvar

Copiar programacgoes de parametros entre setups e do/
para o LCP.

0-50 Copia do LCP

Option:

Funcdo:

[o]

Sem copia

Sem funcao

[

Todos para o
LCP

Copia todos os parametros em todos os
setups, a partir da memdaria do conversor
de frequéncia, para a memoria do LCP.
Visando a manutencdo, recomenda-se
copiar todos os parametros no LCP, apds
a colocagao do conversor em operagéo.

[2]

Todos a partir
d LCP

Copia todos os parametros em todos os
setups, da memdria do LCP para a
memoria do conversor de frequéncia.

[31

Indep.d
tamanh.de LCP

Copia somente os parametros que sao
independentes do tamanho do motor.
Esta ultima selecdo pode ser utilizada para
programar diversos drives com a mesma
funcéo, sem tocar nos dados de motor
que ja estao definidos.

Nao se pode ajustar este parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento

0-51 Cépia do Set-up

Option:

Funcao:

(o *

Sem copia

Sem funcao

[1]

Copiar p/set-
-up1

Copia todos os parametros no setup de
edicdo atual (definido no 0-11 Set-up da
Programagdo), para o Setup 1.

[2]

Copiar p/set-
-up2

Copia todos os parametros no Setup de
Programacéo atual (definido no 0-17 Set-up
da Programacgao), para o Setup 2.

[3]1 [ Copiar p/set- | Copia todos os parametros no Setup de
-up3 Programacéo atual (definido no 0-11 Set-up
da Programagdo), para o Setup 3.
[4] [ Copiar p/set- | Copia todos os parametros no Setup de
-up4 Programacéo atual (definido no 0-17 Set-up
da Programacgdo), para o Setup 4.
[9] [ Copiar para Copia os parametros do setup atual nos
todos setups de 1 a 4.

3.2.7 0-6* Senha

0-60 Senha do Menu Principal

Range:

Funcao:

100 *

[0 - 999 ] | Definir a senha de acesso ao Main Menu

(Menu Principal), por meio da tecla [Main

Menu]. Se 0-61 Acesso ao Menu Principal s/

0-60 Senha do Menu Principal

Range: Funcéo:

Senha estiver programado para Acesso total
[0], este parametro sera ignorado.

0-61 Acesso ao Menu Principal s/ Senha
Option: Funcao:

[0 *

Desativa a senha definida no 0-60 Senha
do Menu Principal.

Acesso total

[1] | Somente leitura | Previne a edicdo ndo autorizada dos
parametros do Main Menu (Menu

Principal).

[2] [Sem acesso Previne a exibicéo e edicao nao
autorizadas dos parametros do Main

Menu.

Se Acesso total [0] estiver selecionado, entdo os 0-60 Senha
do Menu Principal, 0-65 Senha de Menu Pessoal e
0-66 Acesso ao Menu Pessoal s/ Senha serdo ignorados.

0-65 Senha de Menu Pessoal

Range: Funcéo:
200 *

[0 - 999 ] | Defina a senha de acesso do Meu Menu
Pessoal, por meio da tecla (Menu Rapido). Se
0 0-66 Acesso ao Menu Pessoal s/ Senha for
programado para Acesso total [0], este

parametro sera ignorado.

0-66 Acesso ao Menu Pessoal s/ Senha

Option: Funcao:
[0] *

Acesso total Desativa a senha definida no 0-65 Senha

de Menu Pessoal.

[1] | Somente leitura | Evita a edicdo ndo autorizada dos

parametros do Meu Menu Pessoal.

[2] | Sem acesso Evita a exibicdo e edicdo nao autorizadas

dos parametros do Meu Menu Pessoal.

Se 0 0-61 Acesso ao Menu Principal s/ Senha for
programado para Acesso total [0], este parametro serd
ignorado.

3.2.8 0-7* Programacao do Relégio

Programe a data e a hora do reldgio interno. O relégio
interno pode ser utilizado, p.ex., para Acdes Temporizadas,
log de energia, Andlise de Tendéncias, registros de data/
hora em alarmes, Dados registrados e Manutencdo
Preventiva.

E possivel programar o relégio para Horario de Verao, para
dias uteis/dias de folga semanais, incluindo 20 excec¢des
(feriados, etc.). Embora as configuragcdes de relédgio possam
ser programadas por meio do LCP, elas também podem
ser programadas, juntamente com agdes temporizadas e
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funcdes de manutencédo preventiva, utilizando a
ferramenta de software MCT 10.

OBSERVACAO!

O conversor de frequéncia ndo tem backup para a fungao
relégio e a data/hora programadas serdo reinicializadas
com o padrdo (2000-01-01 00:00), apds uma desener-
gizacdo, a menos que um mdédulo de Relégio de Tempo
Real com backup esteja instalado. Se ndo houver nenhum
médulo com backup instalado, recomenda-se que a fungdo
relégio seja utilizada somente se o conversor de frequéncia
estiver integrado ao BMS, usando comunicacao serial, com
o BMS mantendo o sincronismo com os horérios do
relégio do equipamento de controle. No 0-79 Falha de
Clock, é possivel programar uma Adverténcia, caso o
relégio ndo tenha sido ajustado corretamente, p.ex., apés
uma desenergizagao.

OBSERVACAO!

Ao instalar um cartdo do opcional MCB 109 de E/S
Analdgica estd incluida uma bateria backup para a data e

0-76 DST/Inicio do Horério de Verao
Range:

Size related*

Funcao:
[ (001 |

0-77 DST/Fim do Hordrio de Verao
Range: Funcao:

[ 10-01 |

Size related*

0-79 Falha de Clock

Option: Funcéo:

Ativa ou desativa a adverténcia de relégio,
quando este nao foi programado ou foi
reinicializado, devido a uma desenergizagao e
por nao haver nenhum backup instalado. Se o
MCB 109 estiver instalado, “ativado” é o
padrao.

[0] * | Desativado
[1]1 | Ativado

0-81 Dias Uteis

Matriz com 7 elementos [0] - [6], exibidos abaixo do nimero do

hora. parametro no display. Pressione a tecla OK e navegue entre os
elementos utilizando os botdes A e ¥ do LCP.
0-70 Data e Hora Option:  Funcdo:
Range: Funcao: Para cada dia da semana, programe-o como dia util
Size related*| [0 - 01| Programa a data e a hora do reldgio ou de folga. O primeiro elemento da matriz é
interno. O formato a ser usado é Segunda-feira. Os dias Uteis sao utilizados para Acoes
programado em 0-71 Formato da Data e Temporizadas
0-72 Formato da Hora. [0] * | Nao
[1] | Sim

0-71 Formato da Data

Option: Funcao:

Programa o formato de data a ser utilizado
no LCP.

[0] | AAAA-MM-DD
[11 [DD-MM-AAAA

0-82 Dias Uteis Adicionais

Matriz com 5 elementos [0]-[4] exibida abaixo do nimero do
parametro, no display. Pressione a tecla OK e navegue entre os

elementos utilizando os botoes A e ¥ do LCP.

Range: Funcao:

[2] * | MM/DD/AAAA

0-72 Formato da Hora

Size related* [0-0] Define as datas para os dias
Uteis adicionais que,

normalmente, seriam dias de

0-74 DST/Horério de Verao

Option: Funcao:

Selecione como o Horério de Verao deve
ser tratado. Para DST/Horario de Verao
manual, digite a data de inicio e de fim,
nos 0-76 DST/Inicio do Hordrio de Verdo e
0-77 DST/Fim do Hordrio de Verao.

[0] * | [Off] (Desligar)

Option:  Funcao: folga, de acordo com o
Programa o formato de hora a ser utilizado no LCP. 0-81 Dias Uteis.
[0] 24 h 3 s et o .
0-83 Dias Nao-Uteis Adicionais
[11*]12h

[2]1 | Manual

Matriz com 15 elementos [0]-[14], exibida abaixo do niumero do
parametro, no display. Pressione a tecla OK e navegue entre os

elementos utilizando os botdes 4 e ¥ do LCP.
Range: Funcao:

Size related*

[0-01] Define as datas para os dias
Uteis adicionais que,
normalmente, seriam dias de
folga, de acordo com o

0-81 Dias Uteis.
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0-89 Leitura da Data e Hora

Range: Funcéo:

0*| [0-01]]Exibe a data e hora atuais. A data e a hora sdo
atualizadas continuamente.

O relégio néo iniciara a contagem até que uma
configuracao diferente da padréo tenha sido
estabelecida no 0-70 Data e Hora.
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3.3 Main Menu (Menu Principal) - Carga e Motor - Grupo 1

3.3.1 1-0* Programacg Gerais

Defina se o conversor de frequéncia deve funcionar em
malha aberta ou malha fechada.

1-00 Modo Configuragao

Option:

Funcao:

[0] * | Malha
Aberta

A velocidade do motor é determinada
aplicando uma referéncia de velocidade ou
configurando a velocidade desejada, quando
em Modo Manual.

A Malha Aberta também é usada se o conversor
de frequéncia pertencer a um sistema de
controle de malha fechada, em um controlador
PID externo que fornece um sinal de referéncia
de velocidade como saida.

[31 [Malha
Fechada

A Velocidade do Motor serd determinada por
uma referéncia do controlador PID interno,
variando a velocidade do motor, como parte de
um processo de controle de malha fechada
(p.ex., pressao ou fluxo constante). O
controlador PID deve ser configurado no grupo
do parametro 20-** ou por meio dos Setups de
Fungdo, que podem ser acessados pressionando
o botado [Quick Menus] (Menus Rapidos).

Option:

1-03 Caracteristicas de Torque

Funcao:

OBSERVACAO!

Este parametro ndo pode ser alterado enquanto o motor
estiver em funcionamento.

OBSERVACAO!

Quanto programado para Malha Fechada, os comandos
Reversao e Comecar a Reversao ndo reverterao o sentido
de rotagdo do motor.

1-03 Caracteristicas de Torque

[2] | Otim.
Autom
Energia CT

Compressor com Otimizagdo Automdtica de
Energia [2]: Para controle eficiente de
velocidade para energia otimizada de
compressores de rosca e rolagem. Fornece
uma tensao que é otimizada, para uma
caracteristica de carga de torque constante do
motor, em toda extensao da faixa até 15Hz,
porém, em adicao ao recurso do AEO
(Otimizador Automético de Energia), adaptara
a tensao exatamente a situacao da carga de
corrente reduzindo, dessa maneira, o
consumo e o ruido sonoro do motor. Para
obter o desempenho 6timo, o fator de
poténcia do motor, cos phi, deve ser
programado adequadamente. O valor do
contador deve ser programado em

14-43 Cosphi do Motor. O parametro tem um
valor padréo que é ajustado automaticamente
quando os dados do motor sao programados.
Estas configuracdes, tipicamente, assegurarao
tensdo de motor otimizada, mas se o cos phi
precisar de sintonizagdo, uma funcdo AMA
pode ser executada por meio do par.

1-29 Adaptacdo Automdtica do Motor (AMA). E
muito rara a necessidade de ajustar o
parametro do fator de poténcia do motor
manualmente.

[3] | Otim.

e Autom

Energia VT

Otimizag¢do Automdtica de Energia VT [3]: Para
o controle de velocidade eficiente de energia
otimizada de bombas centrifugas e
ventiladores. Fornece uma tensao que é
otimizada para uma caracteristica de carga de
torque ao quadrado do motor, mas em adicao
ao recurso do AEO adaptard a tensdo
exatamente a situacdo da carga de corrente,

Option: Funcao: reduzindo assim o consumo de energia e o
[0] [Torque Compressor [0]: Para controle de velocidade ruido do motor. Para obter o desempenho
* | compressor |de compressores de rosca e rolagem. Fornece 6timo, o fator de poténcia do motor, cos phi,
uma tensao que € otimizada para uma deve ser programado adequadamente. O
caracteristica de carga de torque constante do valor do contador deve ser programado em
motor, em toda a faixa até 10 Hz. 14-43 Cosphi do Motor. O parametro tem um
[11 |Torque Torque Varidvel [1]: Para o controle de valor padrao e € ajustado automaticamente
variavel velocidade de bombas centrifugas e quando os dados do motor sdo programados.
ventiladores. Para ser usado também no Estas configuracdes, tipicamente, assegurarao
controle de mais de um motor, de um mesmo tensao de motor otimizada, mas se o cos phi
conversor de frequéncia (por ex., varios precisar de sintonizacao, uma funcao AMA
ventiladores condensadores ou ventiladores pode ser executada por meio do par.
de torres de resfriamento). Fornece uma 1-29 Adaptagdo Automdtica do Motor (AMA). £
tensao que é otimizada para uma caracte- muito rara a necessidade de ajustar o
ristica de carga de torque do motor elevada parametro do fator de poténcia do motor
ao quadrado. manualmente.
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| 0 1] PM Motor
OBSERVACAO 1-10 Construgdo do Motor ,[ ] [ _] .
1-03 Caracteristicas de Torque néo tera efeito quando Assincrono | ndo saliente
1-10 Construgdo do Motor = [1] PM, SPM nio saliente. 1-20 Poténcia do Motor [kW] X
1-21 - Poténcia do Motor [HP] X
OBSERV AC AO' 1-22 Tensdo do Motor x
s . . 1-23 Frequéncia do motor
Para bombas ou aplicagbes em que a viscosidade ou quendt X
densidade podem variar significativamente ou em que 124 Corref]te do mOtf)’ X X
pode ocorrer fluxo excessivo devido a quebra de tubos, é 1-25 Velocidade Nominal do Motor X X
recomendavel selecionar o Otimizador de Energia 1-26 Torque relacionado do motor X
Automatico CT 1-28 Verificagdo da Rotac@o do
X X
Motor
. q q 1-29 AMA X
1-06 Clockwise Direction
1-30 RS X X
Esse parametro define o termo "Sentido horério" correspondente 131 B »
a seta de dire¢do do LCP. Usado para mudar com facilidade o 135 X
- X
sentido de rotacdo do eixo sem trocar os fios do motor. (Vélido a L
partir da versao de software 5.84) 137 X
oot Func 1-38 Lq
ion: ncao:
ptio uncao 1-39 Polos do Motor X X
(o1 * btz © e|?<o o chtor ra girar no 1-40 Forca Contra Eletromotriz X
SEHE 0 [ e GrErds © 1-50 Magnetiz. do Motor em veloc.
conversor de frequéncia estiver 0 X
conectadoU > U;V->VeW -> - -
1-51 Veloc. min de magnetiz.
W para motor. X
normal [rpm]
[1] Inverse O eixo do motor ira girar no 1-52 Veloc. min p/ magnetiz. normal
sentido anti-horario quando o [Hz] X
conversor de frequéncia estiver 1-58 Corrente de Pulsos de Teste
conectado U -> U; V->VeW-> Flystart X x
W para motor. 1-59 Frequéncia de Pulsos de Teste
X X
OBSERVACAO! e
C * 1-60 Compensacéo de Carga em
Este parametro ndo pode ser alterado enquanto o motor Baix Velocid X
estiver em funcionamento. 1-61 Compensagdo de Carga em
X
Alta Velocid
3.3.2 1-10-1-13 Selegéo do Motor 1-62 Compensagdo de Escorre-
X
gamento
OBSERVACAO' 1-63 Constante de tempo de
) X
Este grupo parametros ndao pode ser ajustado enquanto o Compensagdo de escorregamento
motor estiver em funcionamentO. 1-64 Amortecimento da ressondncia X
1-65 Const. de tempo do Amorte-
) L X
Os seguintes parametros estdo ativos ('x') dependendo da cimento da Ressonancia
configuragdo do 1-10 Construgdo do Motor 1-66 Corrente min. em baixa «
velocidade
[0] [1] PM Motor 1-70 Modo de partida do PM X
1-10 Construgdo do Motor . N . - 1
¢ Assfncrono | néo saliente 1-71 Atraso da Partida X X
1-00 -Modo de Configuragdo X X 1-72 Fundo de Partida X X
1-03 Caracteristicas de Torque X 173 Flying Start X X
1-06 Sentido hordrio X X ;—77 Velocidade mdxima de partida y
1-14 Ganho de Amortecimento X o compressor [rpm]
1-15 Velocidade baixa do tempo de 1-78 Velocidade Mdxima de Partida
- X
X
amortecimento do filtro de alta pass do Compressor [Hz]
1-16 Velocidade baixa do tempo de 1-79 Tempo mdximo de partida do X
X
amortecimento do filtro de alta pass compressor para desarme
1-17 Tempo do filtro de tensdo da 1-80 Fungdo de Parada X X
mdquina X 1-81 Veloc. Min. para funcionar na
X X
parada [rpm]
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1-10 Construgdo do Motor

[0]
Assincrono

[1]1 PM Motor
nao saliente

1-82 Veloc. Min. p/ Funcionar na
Parada [Hz]

1-86 Velocidade de Desarme Baixa
[rpm]

1-87 Velocidade de Desarme Baixa
[Hz]

1-90 Protegdo térmica do motor

1-91 Ventilador Externo do Motor

1-93 Fonte do Termistor

2-00 Corrente de Hold CC

2-01 Corrente de Freio CC

2-02 Tempo de Frenagem CC

X | X | X | X | X |X

2-03 Veloc. de Acionamento de Freio
CC [rpm]

2-04 Veloc.Acion.d FreioCC [Hz]

2-06 Corrente de Estacionamento

2-07 Tempo de Estacionamento

2-10 Fungdo de Frenagem

2-11 Resistor de Freio

X | X | X | X

2-12 Limite da Poténcia de
Frenagem

2-13 Monitoramento da Poténcia d
Frenagem

2-15 Verificagdo do Freio

2-16 Corr Mdx de Frenagem CA

2-17 Controle de Sobretensdo

4-10 Sentido da velocidade do
motor

4-11 Lim. Inferior da Veloc. do
Motor [rpm]

4-12 Limite inferior da velocidade
do motor [Hz]

4-13 Lim. Superior da Velocidade do
Motor [rpm]

4-14 Limite superior da velocidade
do motor [Hz]

4-16 Limite de Torque do Modo
Motor

4-17 Limite de Torque do Modo
Gerador

4-18 Limite de corrente

4-19 Frequéncia Mdx. de Saida

4-58 Fase ausente do motor

14-40 Nivel do VT

X | X | X | X

14-41 Magnetizacdgo Minima do
AEO

14-42 Frequéncia AEO Minima

14-43 cos phi do Motor

Tabela 3.4

1-10 Construgdo do Motor

Selecionar o tipo de constru¢do do motor.
Option: Funcao:

[0] *

Assincrono Para motores assincronos.

[1] PM, SPM néo
saliente

Para motores com imé permanente (PM).
Observe que os motores PM (Permanent
Magnet - Ima Permanente) sao divididos
em dois grupos, com superficie montada
(ndo PM néo saliente SPM) ou com imas
internos (PM nao saliente SPM).

OBSERVACAO!

Disponivel somente para poténcia do
motor de até 22 kW.

OBSERVACAO!

A constru¢do do motor pode ser assincrona ou motor com
ima permanente (PM).

3.3.3 1-14 - 1-17 VWWCP'Us PM

Os parametros de controle padrao do nucleo de controle
VVCPUs PMSM sdo otimizados para aplicativos HVAC e de
carga de inércia no intervalo de 50>JI/Jm>5, onde JI é a
inércia da carga da aplicacdo e jm é a inércia da maquina..
Para aplicacdes de baixa inércia JI/Jm<5 é recomendavel
que 1-17 Voltage filter time const. seja aumentado, com um
fator de 5-10 e em alguns casos 1-14 Damping Gain
também devera ser reduzido para melhorar o desempenho
e a estabilidade.

Para aplicagdes de alta inércia JI/Jm>>50 é recomendavel
que 1-15 Low Speed Filter Time Const., 1-16 High Speed Filter
Time Const. e1-14 Damping Gain sejam aumentados para
melhorar o desempenho e a estabilidade.

Para alta carga em velocidade baixa [<30% da velocidade
nominal é recomendavel que 1-17 Voltage filter time const.
sejam aumentados devido a falta de linearidade no
inversor em velocidade baixa.

1-14 Fator de Ganho de Amortecimento

Range: Funcao:
120 %* | [O - O ganho de amortecimento estabilizard a
250 %] | maquina PM para a maquina PM funcionar de

maneira suave e estavel. O valor de Ganho de
amortecimento controlara o desempenho
dindmico da méquina PM. Valor de ganho alto
resulta em dinamica baixa e valor baixo resulta
em dinamica alta. O desempenho dinamico
estd relacionado aos dados da maquina e ao
tipo de carga. S o ganho de amortecimento
for muito alto ou baixo, o controle ficara
instavel.
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MG11CD28 - VLT é marca registrada da Danfoss



Dt

Descrigcdo do Parametro

Guia de Programacéo do Drive do HVAC do VLT

1-15 Low Speed Filter Time Const.

1-20 Poténcia do Motor [kW]

Range: Funcéo: Range: Funcéo:
Size [0.01 - A constante de tempo de amorte- Size [0.09 - Digite a poténcia nominal do motor, em
related* 20.00 s] cimento do filtro de passagem alta related* 3000.00 kW, de acordo com os dados da
determina o tempo de resposta as kW] plaqueta de identificagdo. O valor
etapas de carga. Obtenha controle padrdo corresponde a saida nominal
rdpido com uma constante de tempo de efetiva da unidade.
amortecimento curto. No entanto, se Nao é possivel ajustar este parametro
esse valor for muito curto, o processo enquanto o motor estiver em funcio-
fica instavel. Essa constante de tempo é namento. Dependendo das escolhas
usado abaixo de 10% da velocidade feitas no 0-03 Defini¢ées Regionais ou no
nominal. 1-20 Poténcia do Motor [kW] ou
1-21 Poténcia do Motor [HP] ficam
Range: Funcéo:
Size [0.01 - A constante de tempo de amorte-
related* 20.00 s] cimento do filtro de passagem alta Range: Funcao:
determina o tempo de resposta as Size [0.09 - Digite a poténcia nominal do motor em
etapas de carga. Obtenha controle related* 3000.00 HP, de acordo com os dados da
rdpido com uma constante de tempo de hp] plaqueta de identificagao. O valor
amortecimento curto. No entanto, se padrdo corresponde a saida nominal
esse valor for muito curto, o processo efetiva da unidade.
fica instavel. Essa constante de tempo é Nao é possivel ajustar este parametro
usada acima de 10% da velocidade enquanto o motor estiver em funcio-
nominal. namento.
Dependendo das escolhas feitas no
Range: Funcio: 1-20 Poténcia do Motor [kW] ou
Size [0.001 - | A constante do Tempo do Filtro de 1-21 Poténcia do Motor [HP] ficam
related* 1.000 s] Tensdo de alimentacdo da maquina é ocultos.
utilizada para reduzir a influéncia dos
ripples de frequéncia e das ressonancias
do sistema no calculo da tensao de Range: Funcao:
alimentacdo da maquina. Sem esse filtro, Size [10. - Insira a tensdao nominal do motor de
os ripples nas correntes podem distorcer related* 1000. V] acordo com os dados da plaqueta de
a tenséo calculada e afetar a estabi- identificacdo. O valor padrao
lidade do sistema. corresponde a saida nominal efetiva da
unidade.
Néao se pode ajustar este parametro
3.34 1-2* Dados do Motor enquanto o motor estiver em funcio-
namento.
O grupo do parametro 1-2* compde os dados de entrada
constantes na plaqueta de identificacdo do motor
conectado. x
Range: Funcéo:
OBSERVACAOI Size [20 - Selec. o valor da frequéncia do motor nos
* related* 1000 Hz] [ dados da plaqueta de identificagdo do
As alteragdes no valor destes parametros afetam a motor. Para operacio em 87 Hz com
configuracdo de outros parametros. motores de 230/400 V, programe os dados
N da plaqueta de identificagao para 230 V/50
OBSERVACAO! Hz. Adapte 4-13 Lim. Superior da Veloc. do
1-20 Poténcia do Motor [kW], 1-21 Poténcia do Motor [HP], Motor [RPM] e 3-03 Referéncia Mdxima para
1-22 Tensdo do Motor e 1-23 Freqiiéncia do Motor ndo terdo a aplicagao de 87Hz.

efeito quando 7-10 Construgdo do Motor = [1]1 PM, SPM nao
saliente.
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OBSERVACAO!

Este parametro ndo pode ser alterado enquanto o motor
estiver em funcionamento.

1-24 Corrente do Motor

Range: Funcéo:
Size [0.10 - Insira o valor da corrente nominal
related* 10000.00 A] do motor nos dados da plaqueta

de identificagdo do motor. Esses
dados sao utilizados para calcular
o torque, a protecao térmica do
motor etc.

OBSERVACAO!

Este parametro nao pode ser alterado enquanto o motor
estiver em funcionamento.

1-25 Velocidade nominal do motor

Range: Funcéo:
Size related* [ [100 - Digite o valor da velocidade
60000 RPM] | nominal do motor da plaqueta de

identificagdo do motor. Os dados
sdo utilizados para calcular as
compensagdes automaticas do
motor.

OBSERVACAO!

Este parametro ndo pode ser alterado enquanto o motor
estiver em funcionamento.

1-26 Torque nominal do Motor

Range: Funcéo:

Size [0.1 - Insira o valor a partir da plaqueta de

related* 10000.0 identificagdo do motor. O valor padrao
Nm] corresponde a saida nominal da

unidade. Este parametro esta
disponivel quando 1-10 Constru¢do do
Motor estiver programado para PM,
SPM ndo saliente [1], ou seja, o
parametro é vélido somente para
motores PM e SPM.

1-28 Verificagdo da Rotagao do motor

Option: Funcao:

Acompanhando a instalacéo e conexao do
motor, esta funcao permite verificar o
sentido correto de rotacao do motor.
Ativando esta funcgao, quaisquer comandos
de bus ou entradas digitais sao sobrepostos,
exceto Bloqueio externo e Parada Segura (se
estiverem incluidos).

[0] * [ [Off]

(Desligar)

Verificacdo da Rotacdo do Motor nédo esta
ativa.

1-28 Verificacdo da Rotagdo do motor

Option: Funcao:

[1]1 | Ativado Verificacao da Rotacao do motor esta ativo.

Uma vez ativado, o Display exibe:

"Observagao! O motor podera girar no
sentido errado".

Pressionando [OK], [Back] ou [Cancel] a mensagem sera
descartada e uma nova mensagem sera exibida. “Pressione
[Hand on] (Manual ligado) para dar partida no motor.
Pressione [Cancel] para abortar". Pressionar [Hand on]
(Manual ligado) da partida no motor a 5 Hz para a frente e
o display mostra: "O motor esta funcionando. Verifique se
o sentido de rotacdo do motor esta correto. Pressione [Off]
para parar o motor". Pressionando [Off] o motor para e
reinicializa o 1-28 Verificacdo da Rota¢do do motor. Se o
sentido de rotacdo do motor estiver incorreto, deve-se
permutar os cabos de duas das fases de alimentacdo do
motor.

AADVERTENCIA

A energia da rede elétrica deve ser removida antes de
desconectar os cabos das fases do motor.

1-29 Adaptagdo Automatica do Motor (AMA)

Option: Funcéo:

A funcdo AMA otimiza o desempenho
dinamico do motor ao otimizar automati-
camente os parametros avancados do
motor 1-30 Resisténcia do Estator (Rs) a
1-35 Reatancia Principal (Xh) enquanto o
motor estiver parado.

Off (Desligado)

Sem funcédo

Ativar AMA
completa

Executa a AMA da resisténcia do estator Rs,
da resisténcia do rotor Ry, a reatancia
parasita do estator X, a reatancia parasita
do rotor Xz e da reatancia principal Xn.

Ativar AMA
reduzida

Executa a AMA reduzida da resisténcia do
estator Rs, somente no sistema. Selecione

esta opcdo se for usado um filtro LC entre
o conversor de frequéncia e o motor.

OBSERVACAO!

1-29 Adaptagdo Automdtica do Motor (AMA) néo tera efeito
quando 1-10 Constru¢édo do Motor = [1] PM, SPM néo
saliente.

Ative a funcdo AMA, pressionando a tecla [Hand on]
(Manual ligado), apds selecionar [1] ou [2]. Consulte
também a secdo Adaptagdo Automdtica do Motor, no Guia
de Design. Depois de uma sequéncia normal, o display
indicara: "Pressione [OK] para encerrar a AMA." Apéds
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pressionar a tecla de [OK], o conversor de frequéncia esta i P;{*30 . . =
. Rs £y

pronto para funcionar. o—1 ] : 2

OBSERVACAO!

. Para obter a melhor adaptagao do conversor de
frequéncia, execute AMA em um motor frio

Uy
Ris Xh R1

P1-35

f
I
I
I
|
I
I

. AMA néo pode ser executada com o motor em o
funcionamento llustragdo 3.4 Diagrama Equivalente de Motor para um Motor
Assincrono

OBSERVACAO!

Evite gerar um torque externo durante a AMA.

OBSERVACAO! (O

Se uma das configuragdes do grupo do parametro 1-2*
Dados do Motor for alterada, 7-30 Resisténcia do Estator (Rs)
para 1-39 Pélos do Motor, os parametros avangados do
motor retornarao para a configuragiao padrao.

Nao é possivel ajustar este parametro enquanto o motor ;
estiver em funcionamento. Saxis equivalent circuit

130BC056.10

OBSERVACAO!

[
< L L=L,

AMA completa deveré ser executada somente sem filtro, s a d -
enquanto a AMA reduzida deverd ser executada com filtro. N

Par. 1-30 Par. 1-37 oL,
+

+

Consulte a secdo: Exemplos de Aplicacdo > Adaptagéao () Par. )1 -40
Automdtica do Motor no Guia de Design. P Y Ptom

3.3.5 1-3* DadosAvan¢ Dados do Motor -

[
g-axis equivalent circuit

Parametros para os dados avancados do motor. Para que o llustragdo 3.5 Diagrama de Circuito Equivalente de Motor para
motor funcione otimizadamente, os dados nos um Motor PM no PM néo saliente SPM

1-30 Resisténcia do Estator (Rs) a 1-39 Pélos do Motor devem

corresponder aos desse motor especifico. As configuracbes

padrdo sdo numeros baseados em valores de parametros 1-30 Resisténcia do Estator (Rs)

comuns de motor, obtidos a partir de motores padrao. Se

Range: Funcéo:
os parametros de motor nao forem programados
P . prog L. Size [0.0140 - Programar o valor da resisténcia do
corretamente, o sistema do conversor de frequéncia pode . .
- . . related* 140.0000 estator. Insira o valor a partir de
ndo funcionar adequadamente. Se os dados do motor ndo I
Ohm] uma folha de especificagdes do

forem conhecidos, recomenda-se executar uma AMA
(Adaptacdo Automatica do Motor). Consulte a secdo
Adaptagdo Automdtica do Motor. A sequéncia da AMA
ajustara todos os parametros do motor, exceto o momento
de inércia do rotor e a resisténcia de perdas do entreferro
(1-36 Resisténcia de Perda do Ferro (Rfe)).

motor ou execute uma AMA em um
motor frio. Ndo é possivel ajustar
este parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.
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1-31 Rotor Resistance (Rr)

1-36 Resisténcia de Perda do Ferro (Rfe)

1. Execute uma AMA quando o
motor estiver frio. O conversor de
frequéncia medira o valor do
motor. Todas as compensagoes
sao reinicializadas para 100%.

2. Insira o valor de Rr manualmente.
O valor pode ser obtido com o
fornecedor do motor.

3. Utilize a configuracao padrao da
Rr. O conversor de frequéncia
estabelece a configuragdo com
base nos dados da plaqueta
identificagdo do motor.

OBSERVACAO!

1-31 Rotor Resistance (Rr) ndo tera efeito quando
1-10 Construgdo do Motor = [1] PM, SPM nao saliente.

1-35 Reatancia Principal (Xh)

Range: Funcéo:
Size [ 1.0000 - Programe a reatancia principal do
related* | 10000.0000 | motor utilizando um dos seguintes
Ohm] métodos:
1. Execute uma AMA quando o

motor estiver frio. O conversor
de frequéncia medira o valor
do motor.

2. Insira o valor Xn manualmente.
O valor pode ser obtido com
o fornecedor do motor.

3. Utilize a configuracéo padrao
Xh. O conversor de frequéncia
estabelece a configuragao com
base nos dados da plaqueta
de identificacdo do motor.

OBSERVACAO!

1-35 Reatdncia Principal (Xh) nao tera efeito quando
1-10 Construgdo do Motor = [1] PM, SPM nao saliente.

OBSERVACAO!

Este parametro ndo pode ser ajustado enquanto o motor
estiver em funcionamento.

Range: Funcéo: Range: Funcéo:
Size [0.0100 - | A sintonia fina Rr ird melhorar o Size [0 - Insira o valor da resisténcia de perda
related* | 100.0000 | desempenho do eixo. Programe o valor da related* 10000.000 de ferro equivalente (RFe), para
Ohm] resisténcia do rotor, utilizando um dos Ohm] compensar as perdas de ferro do
métodos seguintes: motor.

O valor de Rre ndo pode ser obtido
executando uma AMA.

O valor de Rre é especialmente
importante nas aplicacdes de
controle do torque. Se Rre ndo for
conhecida, assuma a configuracao
padrdo do 1-36 Resisténcia de Perda
do Ferro (Rfe).

OBSERVACAO!

Nao é possivel ajustar este parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.

OBSERVACAO!

Este parametro nao esta disponivel no LCP.

1-37 Indutancia do eixo-d (Ld)

Range: Funcao:
Size related* | [0.000 - Insira o valor da indutancia do
0.000 mH] eixo-d. Obter o valor a partir da

folha de dados do motor com ima
permanente.

OBSERVACAO!

Este parametro somente estd ativo quando 7-10 Construgéo
do Motor tiver o valor PM, SPM néo saliente [1] (Motor com
[ma Permanente)

Os valores de resisténcia do estator e de indutancia do
eixo d sdo, normalmente, para motores assincronos,
descritos nas especificagdes técnicas como entre a linha e
0 comum (starpoint). Para motor de imad permanente sao
descritos tipicamente em especificagdes técnicas como
entre Linha-linha. Motores PM geralmente sao construidos
para conexao star.
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1-30 Resisténcia do
Estator (Rs)
(Linha para comum) [resisténcia do Estator de Motor

Este parametro fornece a resisténcia da
fiacdo do estator (Rs) semelhante a

Assincrono. A resisténcia do estator é
definida para a linha para medicao
comum. Isso significa dados linha-linha
(Em que a resisténcia do estator é medida
entre quaisquer 2 linhas é necessério
dividir por 2).

1-37 Indutdncia do
eixo-d (Ld)
(Linha para comum) [eixo d e definida da fase para medigao

Este parametro fornece a induténcia direta
do eixo do motor PM. A indutancia do

comum. Isso significa dados linha-linha
(em que a resisténcia do estator é medida
entre quaisquer 2 linhas, é necessario
dividir por 2

Permanent magnet motors

130BC009.10

Line to Line Back
Emf in RMS Value
at 1000 rpm
Speed (mech)

llustragéo 3.7 Definicdes de parametros da méquina de motor
de imé@ permanente de for¢a Contra Eletro Motriz

1-39 Pélos do Motor

Range: Funcéo:

1-40 Forga Contra Este parametro fornece a Forga Contra

Eletromotriz em Eletro Motriz no terminal do estator do

1000RPM motor PM especificamente na velocidade
RMS (Valor Linha mecanica de 1.000 RPM. E definida entre
para Linha) linha para linha e expressa em Valor RMS
Tabela 3.5

OBSERVACAO!

Os fabricantes de motores fornecem valores para a
resisténcia do estator (7-30 Resisténcia do Estator (Rs)) e a
Indutéancia do eixo d (7-37 Indutdncia do eixo-d (Ld)) nas
especificagdes técnicas como entre linha e comum
(starpoint) ou entre Linha-linha. Nao ha padrao geral. As
diferentes configuragdes da Resisténcia da Fiacdo do
Estator e da Indugdo sdo mostradas em llustragdo 3.6. Os
inversores Danfoss sempre exigem o valor linha para
comum. A parte traseira do motor PM é definida como
'For¢a Contra Eletro Motriz induzida entre quaisquer duas
fases da fiagdo do estator do motor em rotagao livre. Os
inversores Danfoss sempre exigem o valor Linha para Linha
RMS medido a 1.000 RPM de velocidade de rotagéo
mecanica. Isso é mostrado em llustragdo 3.7)

Line to common (starpoint) Line to line values

130BC008.11

Rs and Ld
Rs and Ld

llustragéo 3.6 Os parametros do motor sdo fornecidos em
diferentes formatos. Os conversor de frequéncia Danfoss sempre
exigem o valor linha para comum.

Size [2 -
related* | 100 ]

Insira o numero de polos do motor.

Polos |~nh@ 50Hz ~Nn@60Hz
2 2700 - 2880 3250 - 3460
4 1350 - 1450 1625 - 1730
6 700 - 960 840 - 1153
Tabela 3.7

A tabela mostra o nimero de polos, para
intervalos de velocidades normais, para
diversos tipos de motores. Defina os motores
desenvolvidos para outras frequéncias separa-
damente. O nimero de polos do motor é
sempre par, pois se refere ao nimero total de
polos do motor e ndo a um par de polos. O
conversor de frequéncia cria a programagao
inicial do 7-39 Pélos do Motor com base na
1-23 Freqiiéncia do MotorFrequéncia do Motor
e na 1-25 Velocidade nominal do
motorVelocidade Nominal do Motor.

Nao é possivel ajustar este parametro
enquanto o motor estiver em funcionamento.

1-40 Forga Contra Eletromotriz em 1000RPM

Range: Funcéo:

Size related* | [10. -
9000 V] nominal do motor em funcionamento

Programe a Forca Contra-eletromotriz

em 1.000 RPM. Este parametro
somente esta ativo quando

1-10 Construgdo do Motor estiver
programado para motor PM [1] (Motor
com [méa Permanente).
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OBSERVACAO!

1-52 Veloc Min de Magnetiz. Norm. [Hz] nao terd efeito
quando 1-70 Construgdo do Motor = [1] PM, SPM ndo

3.3.6 1-5* Indep. Carga, Programacao

1-50 Magnetizagdo do Motor a 0 Hz

Range: Funcéo: saliente.
100 [0 - | Use este parametro com o 71-51 Veloc Min de
%* 300 Magnetiz¢do Norm. [RPM] para obter uma carga
%] térmica diferente no motor, com o motor Range: Funcao:
funcionando em baixa velocidade. Size [0 - | Programe a magnitude da corrente de
Insira um valor que seja uma porcentagem da related* | 0. %] | magnetizacdo dos pulsos usados para detectar

corrente de magnetizacdo nominal. Se a o valor & sarifel dle meier. A e d vEler @ &

for demasiadamente baixo, o torque no eixo do funcsio dependem do parametro

motor pode ser diminuido. 1-10 Construcdo do Motor:
[0] Assincrono: [0-200%)]

Reduzir esse valor reduzird o torque gerado.

Corrente magnat.

100%
Par.1-50 100% significa corrente nominal do motor
completa. Nesse caso o valor padrdo é 30%.
ha 1ao] e [1] PM ndo PM n&o saliente SPM: [0-40%]
130BA04S. 11 Rt

llustragio 3.8 Uma configuracdo geral de 20% é

recomendavel em motores PM. Valores mais
altos podem produzir desempenho

aumentado. No entanto, em motores com
Forca Contra Eletro Motriz maior que 300VLL

OBSERVACAO!

1-50 Magnetizagdo do Motor a 0 Hz nao tera efeito quando
1-10 Construgdo do Motor = [1] PM, SPM ndo saliente.

1-51 Veloc Min de Magnetizcdo Norm. [RPM]

(rms) na velocidade nominal e alta indutancia
de enrolamento (mais que 10 mH) é
recomendavel um valor inferior para evitar
estimativa errada da velocidade. O parametro
esta ativo quando o 1-73 Flying Start estiver

Range: Funcao: sivEsla,
Size [10 - Programar a velocidade requerida para a
related* 300 RPM] | corrente de magnetizagdo normal. Se a OBSERVACAO'

velocidade for programada com valor Consulte a descri¢io de 7-70 PM Start Mode para obter

menor que a velocidade de deslizamento uma visdo geral da relacio entre os parametros PM Flying

do motor, 1-50 Magnetizagdo do Motor a Start.
0 Hz e 1-51 Veloc Min de Magnetiz¢édo
i ese pasimetre ot com
Utilizar este parametro junto com o
1-50 Magnetizacdo do Motor a 0 Hz. Range: Funcao:
Consulte Tabela 3.7. Size [0 - | O parametro esta ativo quando 1-73 Flying
- related* | 0. %] | Start estiver habilitado. A faixa de valor e
OBSERVACA()' funcéo defende do parametro 1-10 Construgdo
1-51 Veloc Min de Magnetiz¢do Norm. [RPM] néo teré efeito do Motor:
quando 1-10 Construgdo do Motor = [1] PM, SPM nio [0] Assincrono: [0-500%]
saliente. Controle a porcentagem da frequéncia dos
pulsos usados para detectar o sentido do
motor. Aumentar esse valor I'.edleZiré o torque
gerado. Nesse modo, 100% significa 2 vezes a
Range: Funcéo: frequéncia de deslizamento.
Size [0.3 - | Programar a frequéncia requerida para a [1]1 PM ndo PM n&o saliente SPM: [0-10%]
related* 10.0 Hz] | corrente de magnetizagao normal. Se a Este parametro define a velocidade do motor
frequéncia for programada abaixo da (em % da velocidade nominal do motor)
frequéncia de escorregamento do motor, abaixo da qual a funcdo Estacionamento
os 1-50 Magnetizagdo do Motor a 0 Hz e (consulte 2-06 Corrente de Freio CC e
1-51 Veloc Min de Magnetiz¢do Norm. 2-07 Tempo de Frenagem CC ficaré ativa. Esse
[RPM] ficarao inativos. parametro esta ativo somente quando 1-70 PM
Utilizar este parametro junto com o Start Mode estiver programado para [1] Estacio-
1-50 Magnetizacdo do Motor a 0 Hz. namento e somente ap6s a partida do motor.
Consulte Tabela 3.7.
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OBSERVAGAO!

NAO programe este pardmetro muito alto em aplicagdes Range: Funcédo:
de alta inércia. Poténcia do motor | Mude para [Hz]
[kw]
3.3.7 1-6* PrgmDepnd. Programacao 0.25-7.5 > 10
11-45 <5
Range: Funcéo: Tabela 3.9
100 %* | [0 - 300 (Para compensar a tensao em relacdo a carga,
%] insira o valor porcentual quando o motor
estiver em funcionamento em baixa OBSERVACAOI
velocidade e obtiver, assim, a caracteristica 1-61 Compensagdo de Carga em Alta Velocid nao terd efeito
U/f étima. A poténcia do motor determina a quando 1-10 Construgdo do Motor = [1] PM, SPM nao
faixa de frequéncia dentro da qual este saliente.

parametro esta ativo.

[kwl Range: Funcéo:
0,25 -7,5 <10 0 %* [ [-500 - 500 | Insira o valor % para a compensacao de
11-45 <5 %] escorregamento, para compensar as
55 -550 < 34 tolerancias no valor da nmn. A compensacao

de escorregamento é calculada automati-
Tabela 3.8 camente, ou seja, com base na velocidade

nominal do motor nwn.

OBSERVACAO! OBSERVACAO!

1-60 Compensagdo de Carga em Baix Velocid néo tera efeito
quando 1-10 Construgdo do Motor = [1] PM, SPM nédo

1-62 Compensagdo de Escorregamento ndo tera efeito
quando 7-10 Construgdo do Motor = [1] PM, SPM néo

saliente. lient
saliente.
U _ 1-63 Const d Tempo d Compens Escorregam
m PAR.202 bt
) ¢ ) g Range: Funcio:
100%- Par.1-60 Par.1-61 §
= Size related* | [0.05 - Inserir a velocidade de reacao da

5.00 s] compensacdo do escorregamento. Um
valor alto redunda em uma reacdo
lenta e um valor baixo em uma reagéo
rapida. Se surgirem problemas de
ressonancia de baixa frequéncia,
programar um tempo mais longo.

OBSERVACAO!

0% L > fsatda 1-63 Const d Tempo d Compens Escorregam nao tera efeito
Ponto de Inflexdo . .
llustracio 3.9 quando 1-10 Construgdo do Motor = [1] PM, SPM nédo
saliente.
1-61 Compensacdo de Carga em Alta Velocid 1-64 Amortecimento da Ressonancia
Range: Funcio: Range: Funcao:

100 %* | [0 - 300 | Para compensar a tensdo em relagdo a carga, 100 %* | [0-500 | Insira o valor de amortecimento da

o - . .
%] digite o valor porcentual quando o motor %] ressonancia. Programe o 7-64 Amortecimento

estiver em funcionamento, em velocidade da Ressondncia e o 1-65 Const Tempo Amortec

alta e obtiver, assim, a caracteristica U/f Ressondnc para ajudar a eliminar problemas

6tima. A poténcia do motor determina a faixa de ressonancia em alta frequéncia. Para

de frequéncia dentro da qual este parametro reduzir oscilacao de ressonancia, o valor do

—_ 1-64 Amortecimento da Ressondncia deve ser

aumentado.
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OBSERVACAO!

1-64 Amortecimento da Ressondncia nao tera efeito quando
1-10 Construgdo do Motor = [1] PM, SPM nao saliente.

nst Tempo Amortec Ressonanc

Range Funcéo:
5ms*| [5-50 Programe o 1-64 Amortecimento da
ms] Ressondncia e o 1-65 Const Tempo Amortec

Ressondnc para ajudar a eliminar problemas
de ressonancia em alta frequéncia. Insira a
constante de tempo que proporciona o
melhor amortecimento.

OBSERVACAO!

1-65 Const Tempo Amortec Ressondnc ndo tera efeito
quando 1-10 Construgédo do Motor = [1] PM, SPM ndo
saliente.

1-66 Corrente Min. em Baixa Velocidade

Range: Funcéo:
Size [1. - Insira a corrente minima do motor em
related* 200. %] velocidade baixa.

Aumentar essa corrente melhora o
torque do motor desenvolvido em
velocidade baixa. Velocidade baixa é
definida como 6% da Velocidade
Nominal do Motor (7-25 Velocidade
nominal do motor) em VVCP!Us PM
Control

OBSERVACAO!

1-66 nao afetard if 1-10 =[0]

3.3.8 1-7* Ajustes da Partida

1-70 PM Start Mode

Option: Funcao:
[0] | Rotor Adequado para todas as aplicagbes em que o
Detection motor estd parado ao iniciar (por ex. transpor-
tadores, bombas e ventiladores ndo de moinho
de vento.
[1] | Parking Se o motor girar a uma velocidade desprezivel

(por ex., inferior a 2-5% da velocidade
nominal) por ex., devido a ventiladores com
luz e moinho, selecione [1] Estacionamento e
ajuste 2-06 Corrente de Freio CC e 2-07 Tempo
de Frenagem CC de acordo.

1-71 Atraso da Partida

Range: Funcéo:
0.0 s*| [0.0-120.0 |A funcao selecionada no 7-80 Fung¢do na
s] Parada esta ativa durante o periodo de

atraso.
Digite o atraso de tempo necessario,
antes de comecar a acelerar.

1-72 Funcao de Partida

Option: Funcao:
Selecione a funcao partida durante o atraso
da partida. Este parametro esta vinculado
ao 1-71 Atraso da Partida.

[0] |Hold CC/ O motor é energizado com uma Corrente

Preaq.Motor de Hold CC/Preaquecimento (2-00 Corrente
de Hold CC/Preaquecimento), durante o

tempo de atraso da partida.

[2] * | Parada por Libera o conversor da parada por inércia

inércia do eixo, durante o tempo de atraso da
partida (inversor desligado).

As selecoes dependem de 1-10 Construgdo
do Motor:
[0] Assincrono:

[2] Parada por inércia
[0] Retengao CC
[1] PM ndo PM nao saliente SPM:

[2] Parada por inércia

1-73 Flying Start

Option: Funcéo:

Esta funcdo permite assumir o controle de um
motor que esteja girando livremente, devido a
uma queda da rede elétrica.

Quando o 1-73 Flying Start esta ativo, o

1-71 Atraso da Partida fica sem funcao.
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1-73 Flying Start

Option: Funcao:

Detecte o sentido de rotacao, pois o flying start
esta acoplado a configuracao do 4-10 Sentido de
Rotagdo do Motor.

Sentido Hordrio [0]: Flying start tenta detectar no
sentido horério. Se ndo conseguir detectar, um
freio CC é aplicado.

Nos dois sentidos [2]: O flying start, primeiro, faz
uma busca no sentido determinado pela dltima
referéncia (sentido). Caso a velocidade nao seja
encontrada, ele procura no sentido oposto. Se
isto falhar, um freio CC sera ativado no tempo
programado em 2-02 Tempo de Frenagem CC. A
partida sera dada a partir de 0 Hz.

[0] | Desativado | Selecionar Desativado [0], se essa funcdo nao for
* necessaria.

[1] | Ativado Selecione Ativado [1], para habilitar o conversor
de frequéncia a “capturar” e controlar um motor
em rotacao livre.

O parametro esta sempre programado para [1]
Ativado quando 7-10 Construgdo do Motor = [1]
PM nao PM nao saliente SPM.

Parametros relacionados importantes:

. 1-58 Corrente de Pulsos de Teste Flystart

. 1-59 Freqliéncia de Pulsos de Teste
Flystart

. 1-70 PM Start Mode

. 2-06 Corrente de Freio CC

. 2-07 Tempo de Frenagem CC

. 2-03 Veloc.Acion Freio CC [RPM]
. 2-04 Veloc.Acion.d FreioCC [Hz]
. 2-06 Corrente de Freio CC

. 2-07 Tempo de Frenagem CC

A funcdo Flystart utilizada para motores PM é baseada em
uma estimativa de velocidade inicial. A velocidade sempre
serd estimada como a primeira coisa apdés um sinal de
partida ativo for dado. Baseado na configuracdo do

1-70 PM Start Mode acontecera o seguinte:

1-70 PM Start Mode = [0] Detec¢do do Rotor:

Se a estimativa de velocidade for maior que 0 Hz o
conversor de frequéncia capturara o motor naquela
velocidade e retomard a operacao normal. Caso contrdrio,
o conversor de frequéncia estimara a posicao do rotor e
iniciard a operacao normal a partir dali.

1-70 PM Start Mode = [1] Estacionamento:

Se a estimativa de velocidade for menor que a
configuracdo em 1-59 Freqtiéncia de Pulsos de Teste Flystart
a funcdo de Estacionamento serd engatada (consulte

2-06 Corrente de Freio CC e 2-07 Tempo de Frenagem CC).

Caso contrario o conversor de frequéncia capturara o
motor naquela velocidade e retomara a operacdo normal.
Consulte a descricdo do 7-70 PM Start Mode para obter as
configuracdes recomendaveis.

Limitacdes de corrente do Principio Flystart utilizado em
motores PM:
o A faixa de velocidade é até 100% da Velocidade
Nominal da velocidade de enfraquecimento do
campo (o qual for menor).

o PMSM com alta Forca Contra Eletro Motriz
(>300VLL(rms)) e alta indutancia de enrolamento
(>10mH) precisa de mais tempo para reduzir a
corrente de curto circuito para zero e podera
estar suscetivel a erro na estimativa.

o Teste de corrente limitado a uma faixa de
velocidade de até 300 Hz. Para algumas unidades
o limite é 250 Hz todas as unidades de 200-240
V até e incluindo 2,2 kW e todas as unidades de
380-480 V até e incluindo 4 kW.

o Teste de corrente limitado a Uma poténcia de
maquina de até 22 kW.

o Preparado para maquina de polo PM nao saliente
SPM (IPMSM), mas ainda nao verificado nesses
tipos de maquina.

o Para aplicacdes de inércia alta (por exemplo, em
que a inércia da carga é mais que 30 vezes maior
que a inércia do motor) é recomendével um
resistor de freio para evitar desarme por
sobretensdo durante o compromisso de alta
velocidade da funcéo fly-start.

1-77 Velocidade maxima de partida do compressor [rpm]

Range: Funcéo:
0 rpm*| [0,0 - O parametro ativa "Alto torque inicial".
velocidade Essa é uma funcao em que o Limite de

maxima de Corrente e o Limite de Torque sao

saida] ignorados durante a partida do motor. O
tempo entre o sinal de partida ser dado
e a velocidade exceder a velocidade
programada nesse parametro torna-se
uma 'zona de partida' em que o limite de
corrente e o limite de torque do motor
sdo programados para o maximo possivel
da combinacao conversor de frequéncia/
motor. Esse parametro normalmente é
programado para o mesmo valor que
4-11 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [RPM].
Quando programada para zero, a funcao
esta inativa.

Nessa 'zona de partida' 3-82 Tempo de
Aceleragdo de Partida esta ativo em vez
de 3-40 Ramp 1 Type para assegurar
aceleracdo extra durante a partida e
minimizar o tempo em que o motor é
operado na velocidade minima da

MG11CD28 - VLT’ é marca registrada da Danfoss 49




Dt

Descrigcdo do Parametro

Guia de Programacéo do Drive do HVAC do VLT

1-77 Velocidade méxima de partida do compressor [rpm]

Range:

Funcao:

aplicacdo. O tempo sem protecao do
Limite de Corrente e Limite de Torque
ndo deve exceder o valor programado
em 1-79 TempMadx.Part.Comp.p/Desarm ou
o conversor de frequéncia irda desarmar
com um alarme [A18] Partida falhou.
Quando essa funcao for ativada para
obter uma partida rapida, 7-86 Velocidade
de Desarme Baixa [RPM] ativado também
para proteger a aplicacao de executar
abaixo da velocidade minima do motor,
por exemplo, quando em limite de
corrente.

Essa funcdo permite alto torque de
partida e uso de uma rapida aceleracéo
de partida. Para assegurar o acimulo de
um alto torque durante a partida, varios
truques podem ser feitos por meio do
uso inteligente de atraso de partida /
velocidade de partida / corrente de
partida.

OBSERVACAO!

1-77 Veloc.mdx.partida do compr.[RPM] nao tera efeito
quando 1-70 Construgédo do Motor = [1] PM, SPM néo

saliente.

1-78 Veloc.max.partida do compr.[Hz]

Range:

Funcao:

Size
related*

[0.0 -
par.
4-14
Hz]

O parametro ativa "Alto torque inicial". Essa é
uma funcdo em que o Limite de Corrente e o
Limite de Torque sdo ignorados durante a
partida do motor. O tempo entre o sinal de
partida ser dado e a velocidade exceder a
velocidade programada nesse parametro
torna-se uma 'zona de partida' em que o
limite de corrente e o limite de torque do
motor sdo programados para 0 maximo
possivel da combinacdo conversor de
frequéncia/motor. Esse parametro
normalmente é programado para 0 mesmo
valor que 4-11 Lim. Inferior da Veloc. do Motor
[RPM]. Quando programada para zero, a
funcdo estd inativa.

Nessa 'zona de partida' 3-82 Tempo de
Aceleracdo de Partida esta ativo em vez de
3-41 Tempo de Aceleragdo da Rampa 1 para
assegurar aceleracao extra durante a partida
e minimizar o tempo em que o motor é
operado na velocidade minima da aplicagéo.
O tempo sem protecdo do Limite de Corrente
e Limite de Torque ndo deve exceder o valor
programado em 1-79 TempMdx.Part.Comp.p/
Desarm ou o conversor de frequéncia ira

1-78 Veloc.méx.partida do compr.[Hz]

Range: Funcéo:

desarmar com um alarme [A18] Partida
falhou.

Quando essa funcao for ativada para obter
uma partida rapida, 7-86 Velocidade de
Desarme Baixa [RPM] também é ativado para
proteger a aplicacao de execucao abaixo da
velocidade minima do motor, por exemplo,
quando em limite de corrente.

Essa funcao permite alto torque de partida e
uso de uma rapida aceleragao de partida.
Para assegurar o acumulo de um alto torque
durante a partida, varios truques podem ser
feitos por meio do uso inteligente de atraso
de partida / velocidade de partida / corrente
de partida.

OBSERVACAO!

1-78 Veloc.mdx.partida do compr.[Hz] nao tera efeito
quando 1-10 Constru¢édo do Motor = [1] PM, SPM nao
saliente.

1-79 TempMaéx.Part.Comp.p/Desarm

Range: Funcéo:
5.0 [0.0 - | O tempo entre o sinal de partida ser dado e a
s* 10.0 s] | velocidade exceder a velocidade programada em

1-77 Veloc.mdx.partida do compr.[RPM] néo deve
exceder o tempo programado no parametro ou o
conversor de frequéncia ird desarmar com um
alarme [A18] Partida falhou.

Qualquer tempo programado em 1-71 Atraso da
Partida para uso de uma fungao de partida deve

ser executado dentro do limite de tempo.

OBSERVACAO!

1-79 TempMadx.Part.Comp.p/Desarm nao teréa efeito quando
1-10 Construgdo do Motor = [1] PM, SPM néo saliente.
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3.3.9 1-8* Ajustes de Parada 3.3.10 Desarme no Limite Inferior da
Velocidade do Motor
1-80 Funcao na Parada
Option: Funcso: Nos 4-11 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [RPM] e 4-12 Lim.

Inferior da Veloc. do Motor [Hz], é possivel programar uma
velocidade minima para o motor a fim de assegurar uma
distribuicdo adequada do lubrificante.

Em alguns casos, p.ex., se estiver funcionando no limite de
corrente devido a um defeito no compressor, a velocidade
de saida do motor pode ser suprimida abaixo do Limite

Selecione a funcao de conversor de
frequéncia apés um comando de
parada ou ap6s a velocidade ser

desacelerada até a programada no
1-81 Veloc. Min. p/ Fung¢do na Parada

[RPA]. Inferior da Velocidade do Motor. Para evitar danos ao

As selegbes disponiveis dependem de compressor, é possivel programar um limite de desarme.
1-10 Construgdo do Motor: Se a velocidade do motor cair abaixo desse limite, o

[0] Assincrono: conversor de frequéncia desarmara e emitird um alarme

[0] Parada por inércia (A49).
Ocorrera reinicializacdo, de acordo com a funcdo

1] Retengao CC
[1] Retencao selecionada no 74-20 Modo Reset.

[2] Verificagao do motor,

BEREREE Se o desarme deve ocorrer em uma velocidade exata
[6] Verificagdo do motor, (RPM), recomenda-se programar o 0-02 Unidade da Veloc.
alarme do Motor para RPM e utilizar a compensacéo de escorre-

gamento,que pode ser programada no 7-62 Compensagédo
de Escorregamento.

[1]1 PM ndo PM nao saliente SPM:

[0] Parada por inércia

[0] | Parada por inércia O conversor de frequéncia deixa o OBSERVACAO!

: motor em modo livre. Para conseguir a precisio acurada com a compensacio de
[11 | Hold de CC/ Energiza o motor com uma corrente escorregamento, deve se executar uma Adaptacgao
Preaquecimento do | de holding CC (consulte o Automética do Motor (AMA). Esta fung¢do pode ser
Motor 2-00 Corrente de Hold CC/Preaque- habilitada no 7-29 Adaptagdo Automdtica do Motor (AMA).
cimento).
[2] [ Verif.motor,advert. Emite uma adverténcia se o motor OBSERVACAO!
n&o estiver conectado. O desarme ndo sera ativado ao utilizar uma parada normal

- ou o comando por inércia.

1-86 Velocidade de Desarme Baixa [RPM]
1-81 Veloc. Min. p/ Fungao na Parada [RPM] Range: Funcio:

[6] | Verif.motor, alarme | Emite um alarme se o motor nao
estiver conectado.

Range: Funcao: Size [0 - par. | Programe a velocidade de motor
Size related* | [0 - 600 RPM] | Programe a velocidade para ativar related* 4-13 RPM] [ desejada para o limite de desarme. Se a
o 1-80 Fung¢ao na Parada. Velocidade de Desarme for programada

para 0, a funcdo ndo é ativada. Se a

1-82 Veloc. Min p/ Funcionar na Parada [HZ] velocidade a qualquer momento apds a

Range: Funcio: partida (ou durante uma parada) cair

abaixo do valor do parametro, o
Size related* [ [0.0 - 20.0 Hz] | Programar a freqiéncia de saida Ap . 5
X ~ conversor de frequéncia desarmara com
que ativa o 7-80 Func¢do na o .
um alarme [A49] Limite de Velocidade.
Parada.

Funcado na parada.

OBSERVACAO!

Este parametro estara disponivel somente se o
0-02 Unidade da Veloc. do Motor estiver programado em
[RPML.
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1-87 Velocidade de Desarme Baixa [Hz] 1-90 Prote¢ao Térmica do Motor

Range: Funcéo: Option: Funcéo:
Size [0.0 - Se a Velocidade de Desarme for [31 | Adverténcia do
related* par. 4-14 | programada para 0, a funcdo nao é ETR 1
Hz] ativada. [4] * | Desarme por ETR
Se a velocidade a qualquer momento 1
ap6s a partida (ou durante uma parada) [5] | Adverténcia do
cair abaixo do valor do parametro, o ETR 2
conversor de frequéncia desarmara com [6] | Desarme por ETR
um alarme [A49] Limite de Velocidade. 2
Func¢do na parada. [71 | Adverténcia do
- ETR 3
OBSERVACAOI [8] | Desarme por ETR
Este parametro estara ativo somente se o par. 0-02 Unidade 3
da Veloc. do Motor estiver programado em [Hz]. [9] [Adverténcia do
ETR 4
3.3.11 1-9* Temper. do Motor (10 | Desarme por ETR
4
As funcbes 1-4 do ETR (Relé Térmico Eletrénico) calculardo
Option: Funcio: a carga quando o setup, onde elas foram selecionadas,

estiver ativo. Por exemplo, ETR-3 comeca a calcular quando
o setup 3 é selecionado. Para o mercado Norte Americano:
As funcbes ETR oferecem protecdo classe 20 contra
sobrecarga do motor, em conformidade com a NEC.

O conversor de frequéncia determina a
temperatura do motor para protecao do
motor de duas maneiras diferentes:

. Mediante um sensor de
termistor, conectado a uma das

t[s] =

entradas analdgicas ou digitais o

o

(1-93 Fonte do Termistor). 2000 I g

wn

~

. Por meio do calculo da carga 1000 , -

térmica (ETR = Electronic 600 \

Thermal Relay - Relé Térmico 500 \ A \

- 400
Eletronico), baseado na carga 300
real e no tempo. A carga 200
térmica calculada é comparada <

. fOuT=1xfMN
com a corrente nominal do 100 T - X

. = fouT=2xfMN
motor Iun e a frequéncia 60 —

. 50 — =
nominal do motor fun. Os 20 fOUT=0.2xfMN
célculos fornecem uma 30
estimativa da necessidade de 20
uma carga menor e velocidade M

10 M
mais baixa devido ao menor 10 12 14 16 18 20 IMN
resfriamento suprido pelo llustragéo 3.10

ventilador do motor.

[0] |Sem protecdo Se o0 motor estiver continuamente

sobrecarregado e ndo se necessitar de AADVERTENCIA

nenhuma adverténcia ou desarme.

Para manter a PELV, todas as conexdes feitas nos terminais
[1] |Advrtnc d Ativa uma adverténcia quando o de controle devem ser PELV; p. ex. o termistor deve ter
Termistor termistor conectado ao motor responder isolamento refor¢ado/duplo.

no caso de um superaquecimento deste.

[2] | Desrm por Para (desarmar) o conversor de OBSERVACAO!

Termistor frequéncia quando o termistor do motor A Danfoss recomenda usar 24 VCC como tensdo de
reagir no caso de superaquecimento do alimentagédo do termistor.
motor.
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OBSERVACAO! OBSERVACAO!

A funcdo Temporizador de ETR ndo funciona quando A entrada digital deve ser programada para [0] PNP - Ativa
1-10 Construgdo do Motor = [1] SPM nao PM ndo saliente a 24 V no 5-00 Modo I/0 Digital.
SPM.

OBSERVACAO!

Para operacdo correta da fungdo ETR, a programagdo em
1-03 Caracteristicas de Torque deve adequar-se a aplicagdo
(consulte a descricao de 7-03 Caracteristicas de Torque).

1-91 Ventilador Externo do Motor

Option: Funcéo:

[0] * | Nao [ Nenhum ventilador externo é necessario ou seja, o
motor sofre derating em velocidade baixa.

[1]1 |Sim | E aplicado um ventilador externo (ventilacdo externa),
de modo que ndo ha necessidade de nenhum
derating do motor em velocidade baixa. A curva
superior no grafico acima (fout = 1 x fM,N) é seguida
se a corrente do motor for menor que a corrente
nominal do motor (consulte 7-24 Corrente do Motor).
Se a corrente do motor exceder a nominal, o tempo
de funcionamento diminui ainda mais como se
nenhum ventilador tivesse sido instalado.

1-93 Fonte do Termistor

Option: Funcao:

Selecionar a entrada na qual o
termistor (sensor PTC) devera ser
conectado. Uma opg¢éo de entrada
analdgica [1] ou [2] ndo pode ser
selecionada se a entrada analdgica ja
estiver sendo utilizada como uma fonte
de referéncia (selecionada em

3-15 Fonte da Referéncia 1, 3-16 Fonte
da Referéncia 2 ou 3-17 Fonte da
Referéncia 3 ).

Ao usar o MCB112, a opgéo [0] Nenhum
deve estar sempre selecionada.

[0] * | Nenhum

[1] | Entrada analdgica
53

[2] | Entrada analdgica
54

[3] |Entrada digital 18
[4] | Entrada digital 19
[5] |Entrada digital 32
[6] |Entrada digital 33

OBSERVACAO!

Nao é possivel ajustar este parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.
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3.4 Main Menu (Menu Principal) - Freios - Grupo 2

3.4.1 2-0* Freio-CC

Grupo de parametros para configurar as fun¢ées do Freio
CC e Hold CC.

2-00 Corrente de Hold CC/Preaquecimento

Range: Funcao:
50 %*| [O- Insira um valor para a corrente de hold, como
160. %] um valor porcentual da corrente nominal do

motor, programada no 1-24 Corrente do Motor,
100% da Corrente de hold CC correspondente
a ImN.

Este parametro mantém ou o motor (torque
de holding) ou pré-aquece o motor.

Este parametro ficara ativo se [1] Retencdo CC/
Pré-aquecimento estiver selecionado no

1-80 Fungdo na Parada.

OBSERVACAO!

2-00 Corrente de Hold CC/Preaquecimento ndo tera efeito
quando 1-70 Construgédo do Motor = [1] PM, SPM néo
saliente.

OBSERVACAO!

O valor maximo depende da corrente nominal do motor.
Evite corrente 100 % por tempo demasiado longo. O
motor pode ser danificado.

2-01 Corrente de Freio CC

Range: Funcéo:

50.0 [O-
%* 1000. %]

Insira um valor para a corrente, como um valor
porcentual da corrente nominal do motor Imn,
consulte 7-24 Corrente do Motor. 100% da
corrente de frenagem CC corresponde a Iun.
A corrente de freio CC é aplicada em um
comando de parada, quando a velocidade for
inferior ao limite programado em

2-03 Veloc.Acion Freio CC [RPM]; quando a
funcdo Inverséo da Frenagem CC estiver ativa;
ou através da porta de comunicacdo serial. A
corrente de frenagem esté ativa durante o
intervalo de tempo programado em

2-02 Tempo de Frenagem CC.

OBSERVACAO!

O valor maximo depende da corrente nominal do motor.
Evite corrente 100 % por tempo demasiado longo. O
motor pode ser danificado.

2-02 Tempo de Frenagem CC

Range: Funcao:
10.0 s*

[0.0 - 60.0 s] | Programe a duracéo da corrente de
frenagem CC, definida no 2-07 Corrente de
Freio CC, assim que for ativada.

2-03 Veloc.Acion Freio CC [RPM]

Range: Funcao:
Size [0-0. [Programe a velocidade de ativagao do
related* RPM] freio CC para que a corrente de frenagem

CC programada no 2-01 Corrente de Freio
CC seja ativada na execucao de um
comando de parada.

Quando 7-10 Construgdo do Motor estiver
programado para [1] PM nao saliente
SPM esse valor é limitado a 0 rpm (OFF)

OBSERVACAO!

2-03 Veloc.Acion Freio CC [RPM] néo terd efeito quando
1-10 Construgdo do Motor = [1] PM, SPM nao saliente.

2-04 Veloc.Acion.d FreioCC [Hz]

Range: Funcao:
Size [0.0 - Este parametro é para configurar a
related* 0.0 Hz] velocidade de ativacao do freio CC, na

qual a corrente de frenagem CC
(2-01 Corrente de Freio CC) deve estar
ativa, em conexao com um comando

de parada.

OBSERVACAO!

ndo terd efeito quando 7-10 Construgédo do Motor = [1] PM,
SPM ndo saliente.

2-06 Corrente de Freio CC

Range: Funcao:
50 %*| [0 - 1000. | Programe a corrente de acordo com a
%] porcentagem da corrente nominal do

motor, 1-24 Corrente do Motor. Ativa em
conexdo com 1-73 Flying Start. A corrente de
frenagem esta ativa durante o intervalo de
tempo programado em 2-07 Tempo de
Frenagem CC.

2-07 Tempo de Frenagem CC

Range: Funcéo:
3.0 s*

[0.1 - 60.0 s] | Configure a duragédo do tempo de corrente
de estacionamento definida em

2-06 Corrente de Freio CC. Ativa em conexao
com 1-73 Flying Start.
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3.4.2 2-1* Func¢bes do Freio Funct.

Grupo do parametro para selecionar os parametros de
frenagem dinamica. valido somente para conversores de
frequéncia com circuito de frenagem.

2-10 Funcéao de Frenagem

Option: Funcao:

As selecoes disponiveis dependem
de7-10 Construgdo do Motor:
[0] Assincrono:

[0] off (Desligado)
[1] Resistor de freio
[2] Freio AS
[1] PM ndo PM néo saliente SPM:
[0] off (Desligado)

[1] Resistor de freio

[0] * | Off Nao ha nenhum resistor de freio instalado.
(Desligado)

[1]1 | Resistor de Resistor de freio instalado no sistema, para a
freio dissipacdo do excesso de poténcia de
frenagem, na forma de calor. A conexéo de
um resistor de freio permite uma tensao de
barramento CC maior, durante a frenagem
(operacdao como gerador). A funcdo Resistor
de freio somente esta ativa em conversores
de frequéncia com um freio dinamico
integral.

[2] | Freio CA O Freio CA funcionara somente no modo de
Torque Compressor no par. 1-03 Caracte-
risticas de Torque.

2-11 Resistor de Freio (ohm)

Range: Funcéo:
Size [5.00 - Programar o resistor de freio em Ohm.
related* 65535.00 Este valor é usado para monito-

Ohm] ramento da energia do resistor de

freio no 2-13 Monitoramento da
Poténcia d Frenagem. Este parametro
somente estd ativo em unidades com
um freio dindmico integral.

Utilize este parametro para valores que
nao tenham decimais. Para selecionar
valores com duas casas decimais,
utilize o par. 30-81 Brake Resistor (ohm).

2-12 Limite da Poténcia de Frenagem (kW)

Range: Funcéo:

Size [0.001 - [2-72 Limite da Poténcia de Frenagem (kW) é

related* |[2000.000 |[a poténcia média esperada dissipada no
kW] resistor do freio em um intervalo de 120 s.

E usada como o limite de monitoramento
do 16-33 Brake Energy /2 min e, desse
modo, especifica quando um alarme/
adverténcia deve ser emitido.
A férmula a seguir pode ser usada para
calcular o 2-12 Limite da Poténcia de
Frenagem (kW).

URIVI % g 5]
Por,avgt W1 = Rfir)] X T:,[s]
Pbravg € @ poténcia média dissipada no
resistor do freio, Ror € a resisténcia do
resistor do freio. tor € 0 tempo de
frenagem ativa dentro do intervalo de 120
s, Tor.
Ubr € a tensao CC em que o resistor de
frenagem esta ativo. Isso depende da
unidade, como mostrado a seguir:
Unidades T2: 390 V
unidades T4 : 778 V
unidades T5: 810 V
unidades T6: 943 V / 1099 V para chassi D
-F
unidades T7: 1099 V

OBSERVACAO!

Se Rur ndo for conhecido ou se Ty for
diferente de 120 s, a abordagem
pratica é executar o aplicativo de
freio, leitura 16-33 Brake Energy /2 min
e inserir esses + 20% no 2-12 Brake
Power Limit (kW).
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2-13 Monitoramento da Poténcia d Frenagem

Option:

Funcao:

Este parametro somente esta ativo em
unidades com um freio dinamico integral.
Este parametro ativa o monitoramento da
energia transmitida ao resistor de freio. A
poténcia é calculada com base no valor da
resisténcia (2-11 Resistor de Freio (ohm)), na
tensao do barramento CC e no ciclo util do
resistor.

[0y

off
(Desligado)

N&o é necessario monitoramento da
poténcia de frenagem.

[

Adverténcia

Ativa uma adverténcia no display quando a
poténcia transmitida durante mais de 120 s
ultrapassar 100% do limite do monito-
ramento (2-12 Limite da Poténcia de
Frenagem (kW)).

A adverténcia desaparece quando a
poténcia transmitida cai abaixo de 80% do
limite do monitoramento.

[2]

Desarme

Desarma o conversor de frequéncia e exibe
um alarme quando a poténcia calculada
excede 100% do limite de monitoramento.

[3]

Adverténc e
desarme

Ativa ambos acima mencionados, inclusive
adverténcia, desarme e alarme.

Se o monitoramento da energia estiver programado para
Off (Desligado) [0] ou Adverténcia [1], a funcdo de
frenagem permanecera ativa, mesmo se o limite de
monitoramento for excedido. Isto pode levar a uma
sobrecarga térmica do resistor. Também é possivel gerar
uma adverténcia através da saida de relé/digital. A precisao
da medicdo do monitoramento da energia depende da
precisao da resisténcia do resistor (melhor que + 20%).

2-15 Verificagdo do Freio

2-15 Verificagdo do Freio

Option:

Funcéo:
1. A amplitude do ripple no
barramento CC é medida durante
300 ms sem frenagem.

2. A amplitude do ripple no
barramento CC é medida durante
300 ms com os freios acionados.

3. Se a amplitude do ripple no
barramento CC, durante a frenagem,
for menor que a amplitude do ripple
nesse barramento antes da
frenagem + 1 %. A verificacdo do
freio falhou, uma adverténcia ou
alarme é retornado.

4. Se a amplitude do ripple no
barramento CC, durante a frenagem,
for maior que a amplitude do ripple
nesse barramento antes da
frenagem + 1 %. A verificacdo do
freio esta OK.

[o] |oOff
* (Desligado)

Monitora se ha curto circuito no resistor de
freio e no IGBT do freio, durante o funcio-
namento. Se ocorrer um curto circuito, uma
adverténcia sera exibida.

[1] | Adverténcia

Monitora um curto circuito no resistor de
freio e no IGBT do freio e para executar um
teste de desconexdo desse resistor, durante a
energizagao.

[2] | Desarme

Monitora um curto circuito ou desconexdo do
resistor de freio ou um curto circuito do IGBT
do freio. Se ocorrer uma falha, o conversor de
frequéncia desativa enquanto exibe um
alarme (bloqueado por desarme).

[3] | Parada e

Monitora um curto circuito ou desconexdo do

Option: Funcao: desarme resistor de freio ou um curto circuito do IGBT
Selecione o tipo de teste e funcao de monito- do freio. Se ocorrer uma falha, o conversor de
ramento, para verificar a conexéo do resistor frequéncia desacelera até parar por inércia e,
do freio ou verificar se ele estd instalado e em seguida, desarma. Um alarme de bloqueio
para que, também, seja exibida uma por desarme seré exibido.
adverténcia ou um alarme, na eventualidade -
de ocorrer um defeito. A funcdo de (4] | Freio CA
desconexao do resistor de freio é testada OBSERVACAOI
e & ElEReae: EleEnis, o i Remova uma adverténcia que tenha surgido juntamente
IGETT s fireile & izt QUEE® iED 1 com Off (Desligado) [0] ou Adverténcia [1], desligando/
frenagem. Uma adverténcia ou desarme ligando a alimentagao de rede elétrica. Deve-se corrigir
AEseledr @ neEo el e primeiramente o defeito. Com Off (Desligado) [0] ou
63 CEIIER CRIEEE 6 Sl Adverténcia [1] o conversor de frequéncia continua

funcionando, mesmo se uma falha for detectada.
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3.4.3 2-16 AC brake Max. Current

2-16 AC brake Max. Current
Range: Funcéo:

100.0 %* | [0.0 - 1000.0 | Inserir a corrente maxima permitida, ao
%] utilizar a frenagem CA, para evitar
superaquecimento dos enrolamentos

do motor. A fungao de frenagem CA
esta disponivel somente no modo Flux.

OBSERVACAO!

2-16 AC brake Max. Current ndo tera efeito quando
1-10 Construgdo do Motor = [1] PM, SPM nao saliente.

2-17 Controle de Sobretensao

Option: Funcao:

[0] Desativado Nao é necessario nenhum OVC.
[2] * | Ativado Ativa o OVC
OBSERVACAO!

2-17 Controle de Sobretensdo nao tera efeito quando
1-10 Construgdo do Motor = [1] PM, SPM nao saliente.

OBSERVACAO!

O tempo de rampa € ajustado automaticamente para
evitar desarme do conversor de frequéncia.
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3.5 Main Menu (Menu Principal) - Referéncias/Rampas - Grupo 3

3.5.1 3-0* Limits de Referénc

Parametros para configurar a unidade de medida, limites e
faixas de referéncia.

Consulte também o grupo do parametro 20-0%, para obter
informagdes sobre configuragées em malha fechada.

3-02 Referéncia Minima

Range: Funcao:

Size [-999999.999 - Insira a Referéncia Minima. A

related* | par. 3-03 Referéncia minima é o valor
ReferenceFeed- minimo da soma de todas as
backUnit] referéncias. O valor da Ref. Minima

e a sua unidade de medida corres-
pondem a escolha da configuracéao
no 1-00 Modo Configuragdo e da
unidade no 20-12 Unidade da
Referéncia/Feedback, respecti-
vamente.

OBSERVAGAO!

Este parametro é utilizado
somente em malha aberta.

3-04 Funcgdo de Referéncia

Option: Funcao:
[0] * | Soma

Soma as fontes de referéncia externa e
predefinida.

[11 | Externa/
Predefinida

Utilize a fonte de referéncia predefinida
ou a externa.

Alterne entre externa e predefinida por
meio de um comando através de uma
entrada digital.

3-04 Funcdo de Referéncia

Option: Funcao:
[0] * | Soma

Soma as fontes de referéncia externa e
predefinida.

[1] Externa/
Predefinida

Utilize a fonte de referéncia predefinida
ou a externa.

Alterne entre externa e predefinida por
meio de um comando através de uma
entrada digital.

3-10 Referéncia Predefinida

Matriz [8]

Range: Funcao:

0.00 [-100.00 -
%* 100.00 %]

Insira até oito referéncias predefinidas
diferentes (0-7) neste parametro, utilizando
a programacdo de matriz. A referéncia
predefinida é declarada como uma
porcentagem da Refwax do valor

(3-03 Referéncia Mdxima, para malha
fechada consulte 20-14 Referéncia Mdxima).
Ao usar referencias predefinidas, selecione
Preset ref. bit 0 / 1 / 2 [16], [17] ou [18]
para as entradas digitais correspondentes
no grupo de parametros 5-1* Entradas

Digitais.
o
P3-03-70--"—"—"—""—""—"-"—"-"—"-"—-~—-"—-~— ~— 71 g
o
[+a)
! =)
\ a
i =
\
I \
| |
I I
\ \
I I
\ \
P3-02 ~ ‘
/ i !
;o |
/ \ \
/ i i
/ ‘ ‘
4 \ \
/ | |
/ | |
/ | ‘
/ I |
} } P3-10
0 50 100%
llustragédo 3.11
130BA149.10
12 (+24V)
Predefinido 76543210
¢——— —10101010 29 [P 5-13=Ref. predefinida bit 0]

3.5.2 3-1* Referéncias

Selecionar referéncia(s) predefinida(s). Selecionar Ref
predefinida bit 0 / 1 / 2 [16], [17] ou [18], para as
respectivas entradas digitais, no grupo do parametro 5-1*.

—11001100 32 [P 5-14=Ref. predefinida bit 1]

L ——11110000 33 [P 5-15=Ref. predefinida bit 2]

llustragédo 3.12
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3-11 Velocidade de Jog [HZ]

Range: Funcéo:
Size related* | [0.0 - par. | A velocidade de jog é uma velocidade
4-14 Hz] de saida fixa, na qual o conversor de

frequéncia esta funcionando quando a
funcao de jog é ativada.

Consulte também a 3-80 Tempo de
Rampa do Jog.

3-13 Tipo de Referéncia

Option: Funcao:
Selecionar a fonte da referéncia a ser
ativada.
[0] * | Dependnt d | Utilize a referéncia local quando em modo
Hand/Auto Manual; ou a referéncia remota, quando em

modo Automético.

[1] Remoto

Utilize a referéncia remota, tanto no modo
Manual quanto no modo Automatico.

[2] |Local

Utilize a referéncia local, no modo Manual e
no modo Automatico.

OBSERVACAO!

Quando programado para Local [2], o
conversor de frequéncia dara partida
com essa configuragdo novamente apds
um 'desligamento'.

3-14 Referéncia Relativa Pré-definida

Range: Funcéo:
0.00 [-100.00 - | A referéncia real, X, é aumentada ou
%* 100.00 %] diminuida com a porcentagem Y,

programada no 3-14 Referéncia Relativa
Pré-definida. O resultado é a referéncia
real Z. A referéncia real (X) é a soma das
entradas selecionadas nos 3-15 Fonte da
Referéncia 1, 3-16 Fonte da Referéncia 2,
3-17 Fonte da Referéncia 3 e 8-02 Origem
do Controle.

Referéncia
real
resultante

Relative
Z=X+X*Y/100

130BA059.12

llustragdo 3.13

e
z o
N
QQ <
~NIY a
K \ =
Fe - = \
I x ‘
| [
| |
| |
\ | Y
-100 0 A 100 %

llustragéo 3.14

3-15 Fonte da Referéncia 1

Option: Funcao:

Selecione a entrada de referéncia a
ser utilizada como primeiro sinal de
referéncia. Os 3-15 Fonte da
Referéncia 1, 3-16 Fonte da Referéncia
2 e 3-17 Fonte da Referéncia 3
definem até trés sinais de referéncia
diferentes A soma destes sinais de
referéncia define a referéncia real.

[0] [Sem funcédo

Entrada analégica 53

[2] |Entrada analdgica 54
[7] | Entr Pulso 29

[8] | Entr Pulso 33
Potenc. digital

Entr Anal X30/11

[22] | Entr Anal X30/12

[23] | Entr.anal6g.X42/1
[24] | Entr.Anal6g.X42/3
[25] | Entr.anal6g.X42/5
[29] | EntradAnal6gX48/2
[30] | Ext. Malha Fechada 1
[31] | Ext. Malha Fechada 2
[32] | Ext. Malha Fechada 3

OBSERVACAO!

Este parametro ndo pode ser alterado enquanto o motor
estiver em funcionamento.

3-16 Fonte da Referéncia 2

Option: Funcao:

Selecione a entrada de referéncia a
ser utilizada como segundo sinal de
referéncia. Os 3-15 Fonte da
Referéncia 1, 3-16 Fonte da
Referéncia 2 e 3-17 Fonte da
Referéncia 3 definem até trés sinais
de referéncia diferentes A soma
destes sinais de referéncia define a
referéncia real.
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3-16 Fonte da Referéncia 2

3-19 Velocidade de Jog [RPM]

[2] Entrada analdgica 54
[7] Entr Pulso 29

[8] Entr Pulso 33

[20] * | Potenc. digital

[21] | Entr Anal X30/11

[22] | Entr Anal X30/12
[23] | Entr.anal6g.X42/1
[24] | Entr.Analég.X42/3
[25] | Entr.anal6g.X42/5
[29] | EntradAnal6gX48/2
[30] | Ext. Malha Fechada 1
[31] [Ext. Malha Fechada 2
[32] |Ext. Malha Fechada 3

OBSERVACAO!

Este parametro ndo pode ser alterado enquanto o motor
estiver em funcionamento.

3-17 Fonte da Referéncia 3

Option: Funcao:

Selecione a entrada de referéncia a
ser usada para o terceiro sinal de
referéncia. 3-15 Fonte da Referéncia 1,
3-16 Fonte da Referéncia 2 e

3-17 Fonte da Referéncia 3 definem
até trés sinais de referéncia
diferentes. A soma destes sinais de
referéncia define a referéncia real.

[0] * | Sem funcédo

[1] | Entrada analégica 53

[2] | Entrada analdgica 54
[71 | Entr Pulso 29

[8] | Entr Pulso 33

[20] | Potenc. digital

[21] [ Entr Anal X30/11

[22] | Entr Anal X30/12
[23] | Entr.anal6g.X42/1
[24] | Entr.Analég.X42/3
[25] | Entr.analdg.X42/5
[29] | EntradAnal6gX48/2
[30] | Ext. Malha Fechada 1
[31] | Ext. Malha Fechada 2
[32] | Ext. Malha Fechada 3

OBSERVACAO!

Este parametro ndo pode ser alterado enquanto o motor
estiver em funcionamento.

Option: Funcéo: Range: Funcéo:
[0] Sem funcdo Size [0 - par. | Digite um valor para a velocidade de
[1] Entrada analdgica 53 related* 4-13 RPM] [ jog niog, que é uma velocidade fixa de

saida. O conversor de frequéncia
funciona nessa velocidade quando a
funcao de jog estiver ativada. O limite
maximo esta definido no 4-13 Lim.
Superior da Veloc. do Motor [RPM].
Consulte também a 3-80 Tempo de
Rampa do Jog.

3.5.3 3-4* Rampa de velocid 1

Configure o parametro de rampa, os tempos de rampa,
para cada uma das duas rampas (grupo do parametro 3-4*
e grupo do parametro 3-5%).

RPM §

P 4-13
Limite
Superior

ReferénciaT— — —t— - /]
|

P 1-25
Velocidade
do motor
P4-11
Limite
inferior

130BA169.11

FEEY

!
|P 3-*1 Ip 3-%2 |Tempo
Tempo (Acc) de | Tempo (Dec) de
Aceleracao (X) I Desaceleracao (X)
— |
|
lq— tace —w bt— taec —=

llustragéo 3.15

3-40 Ramp 1 Type

Option: Funcao:
Selecione o tipo de rampa, dependendo dos
requisitos para a aceleracdo/desaceleracao.
Uma rampa linear proverd aceleracao
constante durante a aceleracdo. Uma rampa-S
dard uma aceleracdo néo linear,
compensando alguns solavancos na aplicacdo.
[0] * | Linear
[1] | S-ramp Aceleracao com o minimo solavanco possivel.
Const Jerk
[2] | S-ramp Rampa-S com base nos valores programados
Const Time | nos 3-41 Ramp 1 Ramp up Time e 3-42 Ramp 1
Ramp Down Time.
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OBSERVACAO!

Se for selecionada Rampa-S [1] e a referéncia for alterada
durante a aceleragdo, o tempo de rampa pode ser
prolongado a fim de favorecer um movimento isento de
solavancos, o que pode resultar em um modo de partida
ou parada mais longo.

Pode ser necessario fazer algum ajuste adicional das
relagdes da rampa-S ou dos iniciadores de chaveamento.

3-41 Tempo de Aceleragdo da Rampa 1

3-46 Ramp 1 S-ramp Ratio at Accel. End

Range: Funcéo:
50 %*| [1-99. Insira a porcdo do tempo total de aceleragao
%] aceleracdo (3-47 Ramp 1 Ramp up Time),

durante o qual o torque de aceleracao
diminui. Quanto maior o valor percentual,
maior a compensacao de solavanco
alcancada e, portanto, menores os
solavancos de torque que acontecem na

aplicacao.
Range: Funcéo:
Size [1.00 - Insira o tempo de aceleragaotempos 3-47 Ramp 1 S-ramp Ratio at Decel. Start
related* 3600.00 s] [ de, ou seja, o tempo de aceleracio de Range: Funcao:
0 RPM a 1-25 Velocidade nominal do 50 %* | [1-99. Insira a proporcao do tempo total de
motor. Escolha um tempo de %] (desaceleracao) (3-42 Ramp 1 Ramp Down
aceleracdo de tal modo que a corrente Time) durante o qual o torque de desace-
de saida ndo exceda o limite de leracdo aumenta. Quanto maior o valor
corrente do 4-18 Limite de Corrente, percentual, maior a compensacdo de
durante a aceleracdo. Consulte o solavanco alcangada e, portanto, menores os
tempo de desaceleracao no 3-42 Tempo solavancos de torque que acontecem na
de Desaceleragdo da Rampa 1. aplicacéo.
par3 - a1 = faccx o] l[;’;;’]” =251 3-48 Ramp 1 S-ramp Ratio at Decel. End
3-42 Tempo de Desaceleracdo da Rampa 1 Range: Funcao:
Range: Funcio: 50 %* | [1-99. Insira a por¢do do tempo total de desace-
o S (5L )
Size [1.00 - Insira o tempo de desaceleragao, ou %] EEGER (G2 HATE U e Den Tlme),~
related* 3600.00 s] [ seja, o tempo de desaceleracdo de d.ure.mte.z OCRElC torque C PRI CY
1-25 Velocidade nominal do motor até 0 dm?lnw. Quanto ma~|or o valor percentual,
RPM. Selecione um tempo de desace- TR ) GO ¢l SO RIEIE
< - alcancada e, portanto, menores os solavancos
leracdo de modo que ndo ocorra
= . de torque que acontecem na aplicagéo.
nenhuma sobretensao no inversor
devido a operagdo regenerativa do
motor e de maneira que a corrente 3.5.4 3-5% Rampa de velocid 2
gerada ndo exceda o limite de corrente
PSS 10 e LA de~C°"eme' Selecionando os parametros da rampa, consulte grupo do
Consulte o tempo de acelera¢dao no parametro 3-4%.
3-41 Tempo de Aceleragcdo da Rampa 1.
3-51 Tempo de Aceleragdo da Rampa 2
par3 - 4z - Lecxmnonmlpanl — 250, Range: Funcéo:
3-45 Ramp 1 S-ramp Ratio at Accel. Start Size [1.00 - |Insira o tempo de aceleragao, i.é, o tempo
= related* [ 3600.00 | para acelerar desde 0 RPM até
Range: Funcéo:
s] 01-25 Velocidade nominal do motor. Escolha
50 %*| [1-99. Insira a proporcao do tempo total de -
um tempo de aceleracéo de tal modo que a
%] aceleracdo (3-41 Ramp 1 Ramp up Time),

durante o qual o torque de aceleracao
aumenta. Quanto maior o valor percentual,
maior a compensacdo de solavanco
alcancada e, portanto, menores os
solavancos de torque que acontecem na
aplicagéo.

corrente de saida ndo exceda o limite de
corrente do 4-18 Limite de Corrente, durante
a aceleracado. Consulte o tempo de desace-
leracdo no3-52 Tempo de Desaceleracédo da
Rampa 2.

tacc X nnorm [ par. 1 — 25]
refLrpm]

par.3 - 51 = [s]
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3-52 Tempo de Desaceleracdo da Rampa 2

Range: Funcao:
Size [1.00 - | Insira o tempo de desaceleracdo, i.€, o tempo
related* | 3600.00 | que o motor desacelera, desde a

s] 1-25 Velocidade nominal do motor até 0 RPM.

Selecione o tempo de desaceleracdo de
modo que ndo ocorra nenhuma sobretensao
no inversor, devido ao funcionamento do
motor como gerador, e de maneira que a
corrente gerada néo exceda o limite de
corrente, programado em 4-18 Limite de
Corrente. Consulte tempo de acelera¢do, no
3-51 Tempo de Aceleracdo da Rampa 2.

tdec X _nnorm|[ par. 1 — 25] i
ref [rpm]

par.3 — 52 =

3-55 Ramp 2 S-ramp Ratio at Accel. Start

Range: Funcao:
50 %*| [1-99. Insira a proporcao do tempo total de
%] aceleracdo (3-51 Ramp 2 Ramp up Time),

durante o qual o torque de aceleragao
aumenta. Quanto maior o valor percentual,
maior a compensacdo de solavanco
alcancada e, portanto, menores os
solavancos de torque que acontecem na
aplicagéo.

3-56 Ramp 2 S-ramp Ratio at Accel. End

Range: Funcéo:
50 %*| [1-99. Insira a porcao do tempo total de aceleracdo
%] (3-51 Ramp 2 Ramp up Time), durante o qual

o torque de acelera¢do diminui. Quanto
maior o valor percentual, maior a
compensacao de solavanco alcangada e,
portanto, menores os solavancos de torque
que acontecem na aplicagéo.

3-57 Ramp 2 S-ramp Ratio at Decel. Start

Range: Funcéo:
50 %*| [1-99. |[Insira a proporcao do tempo de desace-
%] leracdo total (3-52 Ramp 2 Ramp down Time),

onde o torque de desaceleracao diminui.
Quanto maior o valor percentual tanto maior
a compensacao de solavanco obtida e,
consequientemente, tanto menor os
solavancos devido ao torque, na aplicagao.

3-58 Ramp 2 S-ramp Ratio at Decel. End

Range: Funcéo:
50 %*| [1-99. |[Insira a por¢do do tempo total de desace-
%] leracdo total (3-52 Ramp 2 Ramp down Time),

durante o qual o torque de desaceleracao
diminui. Quanto maior o valor percentual,
maior a compensacao de solavanco
alcancada e, portanto, menores os solavancos
de torque que acontecem na aplicagéo.

3.5.5 3-8* Outras Rampas

3-80 Tempo de Rampa do Jog

Range: Funcéo:
Size [1.00 - | Insira o tempo de rampa do jog ou seja, o
related* [3600.00 |tempo de aceleragao/desaceleracdo, desde
s] 0 RPM até a velocidade nominal do motor
nmn) (programada no 1-25 Velocidade
nominal do motor). Garanta que a corrente
de saida resultante, necessaria durante um
determinado tempo de rampa do jog, ndo
exceda o limite de corrente do 4-18 Limite
de Corrente. O tempo de rampa do jog
inicia na ativacdo de um sinal de jog, por
meio do painel de controle, de uma
entrada digital selecionada ou pela porta de
comunicagao serial.
par. 3 — 80 =
tj"og X nqorm[par.l — 25] [s]
Jog velocidade [ par. 3 — 19]
RPM
P 4-13 RPM
limite superior 4+ o — - — —
P 1-25
Velocidade do motor
P 3-19
Jog speed
P 4-11 RPM

limite inferior

IDesacelerar

|(desac)

| Acelerar
(acel)
1

1308A070.10
llustragéo 3.16

3-81 Quick Stop Ramp Time

Range: Funcado:
Size [0.01 - Insira o tempo de desaceleracao da
related* [ 3600.00 s] | parada rapida, ou seja, o tempo de

desaceleracdo da velocidade do motor
sincrono até 0 RPM. Garanta que
nenhuma sobretensao resultante surgira
no inversor, devido a operagao do motor
como gerador, requerida para atingir o
tempo de desaceleracdao dado. Assegure
que a corrente, gerada na operagao como
gerador, requerida para atingir o tempo
de desaceleragao fornecido, nao
ultrapasse o limite de corrente
(programado no 4-18 Current Limit). A
parada rapida é ativada mediante um
sinal em uma entrada digital selecionada
ou através da porta da comunicagao
serial.
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RPM
P 4-13 RPM
high limit
Reference
P 1-25
Motor speed
P 4-11 RPM
low limit I
L\
I, Time
Ip 3-8t
|1Qramp
| —
130BA069.10 1 Qstop |

llustragéo 3.17

parada rdpida [s] x ng [RPM]
A jog ref (par.3 — 19) [RPM]

3-82 Tempo de Aceleragdo de Partida

Par.3 - 81 =

Range: Funcéo:
Size [0.01 - O tempo de aceleragao é o tempo
related* 3600.00 s] para o motor acelerar de 0 rpm até

a velocidade nominal motor
programada em 3-82 Tempo de
Aceleragéo de Partida quando
Torque do Compressor estiver ativo
em 1-03 Caracteristicas de Torque.

3.5.6 3-9* Potenciom. Digital

A funcdo do potencidometro digital permite ao usuério
aumentar ou diminuir a referéncia resultante, ao ajustar a
programacdo das entradas digitais utilizando as funcdes
INCREASE (Incrementar), DECREASE (Decrementar) ou
CLEAR (Limpar). Para ativar a funcao, pelo menos uma
entrada deverd ser programada como INCREASE
(Aumentar) ou DECREASE (Diminuir).

3-90 Tamanho do Passo

Range: Funcéo:
0.10 %* | [0.01 - Insira o tamanho do incremento
200.00 %] necessario para INCREASE (Incremento)/

DECREASE (Decremento), como uma
porcentagem da velocidade do motor
sincrono, ns. Se INCREASE / DECREASE
estiver ativo, a referéncia resultante sera
incrementada / decrementada pela
quantidade definida neste parametro.

3-91 Tempo de Rampa

Range: Funcao:
1.00 s| [0.00 - Digite o tempo de rampa, ou seja, o tempo
3600.00 s] | para o ajuste da referéncia desde 0% até

100% da funcao do potenciometro digital
especificada (INCREASE (Incrementar),
DECREASE (Decrementar) ou CLEAR (Limpar)).
Se AUMENTAR/DIMINUIR for ativado por um

periodo de atraso da rampa maior que o

391 Tempo de Rampa

Range: Funcéo:

especificado em 3-95 Atraso da Rampa de
Velocidade, a referéncia real sera acelerada/
desacelerada de acordo com esse tempo de
rampa. O tempo de rampa é definido como o
tempo utilizado para ajustar a referéncia pelo
tamanho do passo, especificado no

3-90 Tamanho do Passo.

3-92 Restabelecimento da Energia

Option: Funcéo:

[0] * | Off (Desligado) | Reinicializa a referéncia do Potenciémetro
Digital em 0%, apds a energizagao.

[1] | On (Ligado) Restabelece a ultima referéncia do

Potenciometro Digital, na energizacéo.

3-93 Limite Maximo

Range: Funcéo:
100 %* | [-200 - 200 [ Programar o valor maximo permitido para
%] a referéncia resultante. Recomenda-se esta

providéncia se o Potenciémetro Digital for
utilizado para a sintonizagao fina da
referéncia resultante.

3-94 Limite Minimo

Range: Funcéo:
0 %* [ [-200 - 200 [ Programar o valor minimo permitido para a
%] referéncia resultante. Recomenda-se esta

providéncia se o Potenciémetro Digital for
utilizado para a sintonizacao fina da
referéncia resultante.

3-95 Atraso da Rampa de Velocidade

Range: Funcéo:
Size [0.000 - Inserir o atraso necessario da ativagao
related* 0.000 ] da funcdo do potenciémetro digital até

o conversor de frequéncia iniciar a
acelerar a referéncia. Com um atraso de
0 ms, a referéncia comeca a seguir a
acelerar, assim que INCREASE
(Incrementar) / DECREASE
(Decrementar) for ativada. Consulte
também a 3-91 Tempo de Rampa.

Velocidade

A

130BA15B.11

le————— P3.95 ————»

-

Tempo (s)

Iner — b

llustracao 3.18
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Velocidade 1308A159.11
A
P 3-95 3
’7 Tempo (s)
Decr e

llustragéo 3.19
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3.6 Main Menu (Menu Principal) - Limites/Adverténcias - Grupo 4

3.6.1 4-1* Limites do Motor 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM]

Range: Funcao:
Define os limites de torque, corrente e velocidade do Size [par. il @ [ il peve o velodinets
motor e a reacdo do conversor de frequéncia quando os related* | 4-11 - 15 [T ® M Sreaisn ok
limites forem excedidos. 60000. Velocidade do Motor pode ser

Um limite pode gerar uma mensagem no display. Uma RPM]
adverténcia sempre gerard uma mensagem no display ou
no fieldbus. Uma funcédo de monitoramento pode iniciar
uma advAerte.nc.la, ou um desarme, com o qual o conversor exceder o programado em 411 Lim.
de frequéncia ird parar e gerar uma mensagem de alarme. Inferior da Veloc. do Motor [RPM].

4-10 Sentido de Rotagao do Motor Somente o 4-11 Lim. Inferior da Veloc. do

Option: Funcso: Motor [RPM] ou 4-12 Lim. Inferior da
Veloc. do Motor [Hz] sera exibido,

programado para corresponder ao motor
nominal méximo do fabricante. O Limite
Superior da Velocidade do Motor deve

Seleciona o sentido requerido para a .
5 dependendo de outros parametros
rotacdo do motor. .
» R . programados no Menu Principal e
Utilizar este parametro para evitar ) . . .
. o ) também das configuragées padrdo, que,
inversoes indesejadas. .
por sua vez, dependem da localidade

[0] | Sentido horario | Serd permitida somente operagdo no geogréfica global.

OBSERVACAO!

A frequéncia de saida méx. ndao pode ultrapassar 10% da
frequéncia de chaveamento do inversor (14-01 Freqiiéncia

OBSERVACA()' de Chaveamento).
A configuracdo do 4-10 Sentido de Rotagéo do Motor

impacta o Flying Start no 1-73 Flying Start. OBSERVACAOI

Qualquer alteragdo em 4-13 Lim. Superior da Veloc. do

4-11 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [RPM] Motor [RPM] reinicializard o valor em 4-53 Adverténcia de

Velocidade Alta para o mesmo valor programado em

sentido horario.

[2] * | Nos dois Serao permitidas operagées no sentido
sentidos horério e também no sentido anti-horario.

Range: Funcao: 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM].

Size [0 - par. |Insira o limite minimo para a

related* 4-13 RPM] | velocidade do motor. O Limite Inferior
da Velocidade do Motor pode ser
programado para corresponder a Range: Funcao:
velocidade minima de motor, Size related* | [par. 4-12 - par. 4-19 Hz] |

recomendada pelo fabricante. O Limite

OBSERVACAO!

Inferior da Velocidade do Motor nao

deve exceder a configuracdo do A frequéncia de saida méax. nao pode ultrapassar 10% da
4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor frequéncia de chaveamento do inversor (14-01 Freqtiéncia
[RPM]. de Chaveamento).

4-12 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [Hz]

Range: Funcao:

Size [0 - par. [Insira o limite minimo para a

related* 4-14 Hz] velocidade do motor. O Limite Inferior

da Velocidade do Motor pode ser
programado para corresponder a
frequéncia de saida minima do eixo do
motor. O Limite Inferior da Velocidade
do Motor ndo deve exceder a
configuragdo do 4-14 Lim. Superior da
Veloc do Motor [Hz].
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4-16 Limite de Torque do Modo Motor 4-19 Freqiiéncia Max. de Saida

Range: Funcéo: Range: Funcéo:
Size [0.0 - Inserir o limite maximo de torque para o Size [1.0 - Insira o valor da frequéncia maxima de
related* 1000.0 funcionamento do motor. O limite de related* 1000.0 saida. O 4-19 Freqliéncia Mdx. de Saida
%] torque esta ativo na faixa de velocidade Hz] especifica um limite absoluto na frequéncia
até e inclusive a velocidade nominal do de saida do conversor de frequéncia, para
motor, programada no 1-25 Velocidade seguranca melhorada, em aplicacbes onde
nominal do motor. Para proteger o motor, se deve evitar excesso de velocidade
impedindo-o de atingir o torque de acidental. Este limite absoluto aplica-se as
travamento, a configuragéo padrao é 1,1 todas as configuracdes e independe da
vezes o torque nominal do motor (valor programacao do 7-00 Modo Configuragao.
calculado). Consulte também o N&ao é possivel ajustar este parametro
14-25 Atraso do Desarme no Limite de enquanto o motor estiver em funcio-
Torque para obter mais detalhes. namento.
22 LT SO IELIEEHS Wk (-0 (e Quando T7-10 Construgcao do Motor estiver
CERTERTE R 12 ETe EiE programado para [1] PM, SPM ndo saliente
Rotagdo do motor for alterada, o o valor maximo é limitado a 300 Hz.
4-16 Limite de Torque do Modo Motor ndo
sera automaticamente reinicializado com a
configuracéo padrao. 3.6.2 4-5* Ajuste Adverténcia
Definir os limites de adverténcia ajustaveis para corrente,
Range: Funcio: velocidade, referéncia e feedback.
100.0 [0.0 - Inserir o limite maximo de torque para o .
%* 1000.0 %] [ funcionamento no modo gerador. O limite OBSERVACAO!
de torque esta ativo na faixa de velocidade N3o ¢é visivel no display, somente na Ferramenta de
até e inclusive a velocidade nominal do Controle de Movimento do VLT, MCT 10.

motor (1-25 Velocidade nominal do motor).

Consultar o 14-25 Atraso do Desarme no As adverténcias sao exibidas no display, na saida

Limite de Torque, para detalhes adicionais. programada ou no barramento serial.

Se alguma configuracédo do 7-00 Modo
Configuracdo ao 1-28 Verificagdo da Rotacdo

. Imotor & 3
do motor for alterada, o 4-17 Limite de g
Torque do Modo Gerador nao sera automati- ) , , ) 8
camente reinicializado com a configuracao fum S WV s 1 _____ oo
) (P 4-18) | | % ] i
padréo. ! I / | !
THIGH 4 — — = — — — — ] /——L——-i-—
. (P 4-51) ! I ] i
4-18 Limite de Corrente | I 7 |
1 | I
Range: Funcéao: | |DENTRO D%AMA: i
e gl
Size [1.0- Inserir o limite de corrente para funcio- ! | % | !
related* | 1000.0 namento como motor e como gerador. | i _j' % :_ i
LOW + — e |- — L
%] Para proteger o motor, impedindo-o de (P 4-50) i_ | % | T
atingir o torque de travamento, a i : % : i
configuragdo padrao é 1,1 vezes a corrente | ! % ! : nmofOQ[RPM-
nominal do motor (programada no NMIN NLOW REF NHIGH NMAX
(P 4-11) (P 4-52) (P 4-53) (P 4-13)

1-24 Corrente do Motor). Se alguma
configuragdo do 7-00 Modo Configuragédo llustracéo 3.20
to 1-28 Verificagdo da Rotacdo do motor for
alterado, 4-16 Limite de Torque do Modo
Motor a 4-18 Limite de Corrente nao sera
automaticamente reinicializado com a

configuragao padrao.
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4-50 Adverténcia de Corrente Baixa

Range: Funcéo:
0.00 A*| [0.00 - Insira o valor da l.ow. Quando a corrente do
par. 4-51 motor cair abaixo deste limite (l.ow), o

Al display exibirda CORRENTE BAIXA. E possivel
programar as saidas de sinal para gerar um
sinal de status, no terminal 27 ou 29 e na
saida de relé 01 ou 02. Consulte

llustragéo 3.20.
Range: Funcéo:
Size [ par. Insira o valor IHiGgH. Quando a corrente
related* 4-50 - par. | do motor exceder este limite (IHigH), O
16-37 Al display exibird CURRENT HIGH (Corrente

Alta). E possivel programar as saidas de
sinal para gerar um sinal de status, no
terminal 27 ou 29 e na saida de relé 01
ou 02. Consulte llustracdo 3.20.

4-52 Adverténcia de Velocidade Baixa
Range:
0 RPM*

Funcao:

| [0 - par. 4-53 RPM] |

4-53 Adverténcia de Velocidade Alta

Range: Funcao:

Size [ par. Insira o valor de nuigH. Quando a

related* 4-52 - velocidade do motor exceder este limite
par. 4-13 | (nHich), o display exibira VELOCIDADE
RPM] ALTA. As saidas de sinal podem ser

programadas para gerar um sinal de
status no terminal 27 ou 29 e na saida de
relé 01 ou 02. Programe o limite superior
do sinal da velocidade do motor, nHiGH,
dentro do intervalo de trabalho normal do
conversor de frequéncia. Consulte
llustragao 3.20.

OBSERVACAO!

Qualquer alteragdo no 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor
[RPM] ira reajustar o valor do 4-53 Adverténcia de
Velocidade Alta para o mesmo valor programado em

4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM].

Se um valor diferente for necessario no 4-53 Adverténcia de
Velocidade Alta, ele devera ser programado depois da
programacao do 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor
[RPM].

4-54 Advert. de Refer Baixa

Range: Funcéo:
-999999.999 *

Insira o limite de referéncia
inferior. Quando a referéncia
real estiver abaixo deste limite,

[-999999.999 -
par. 4-55 ]

o display indicara Ref Baixa.

4-54 Advert. de Refer Baixa

Range: Funcéo:
sinal para gerar um sinal de
status, no terminal 27 ou 29 e
na saida de relé 01 ou 02.

Pode-se programar as saidas de

4-55 Advert. Refer Alta
Range:
999999.999 *

Funcao:

[ par. 4-54 - Insira o limite de referéncia

999999.999 | superior. Quando a referéncia
real exceder este limite, o
display indicaré Ref Alta. Pode-se
programar as saidas de sinal
para gerar um sinal de status, no
terminal 27 ou 29 e na saida de

relé 01 ou 02.

4-56 Advert. de Feedb Baixo

Range: Funcao:

-999999.999 [-999999.999 - Insira o limite inferior de

ProcessCtrlUnit* | par. 4-57 feedback. Quando o
ProcessCtrlUnit] feedback estiver abaixo

deste limite, o display
indicara Feedb Baixo.
Pode-se programar as
saidas de sinal para gerar
um sinal de status, no
terminal 27 ou 29 e na
saida de relé 01 ou 02.

4-57 Advert. de Feedb Alto

Range: Funcao:
999999.999 [ par. 4-56 - Insira o limite superior de
ProcessCtrlUnit* | 999999.999 feedback. Quando o

ProcessCtrlUnit] feedback exceder este
limite, o display indicara
Feedb Alto. Pode-se
programar as saidas de
sinal para gerar um sinal
de status, no terminal 27
ou 29 e na saida de relé

01 ou 02.

4-58 Funcdo de Fase do Motor Ausente

Option: Funcéo:

Exibe um alarme na eventualidade de
uma das fases do motor estar
ausente.

[0] | Desativado Nenhum alarme é exibido na
eventualidade de uma das fases do

motor estar ausente.

[2] * | Desarme em 1000
ms
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OBSERVACAO!

Nao se pode ajustar este parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento

3.6.3 4-6* Bypass de Velocidd

Alguns sistemas requerem que determinadas freqiiéncias
ou velocidades sejam evitadas de saida, devido a
problemas de ressonancia no sistema. Um maximo de
quatro faixas de freqliéncias ou de velocidade podem ser
evitadas.

4-60 Bypass de Velocidade de [RPM]

Matriz [4]

Range: Funcao:

Size related* | [O - par. Alguns sistemas requerem que
4-13 RPM] determinadas velocidades de saida

sejam evitadas, devido a problemas
de ressonancia no sistema. Insira os
limites inferiores das velocidades a
serem evitados.

4-61 Bypass de Velocidade de [Hz]

Matriz [4]

Range: Funcéo:

Size related* | [0.0 - par. Alguns sistemas requerem que
4-14 Hz] determinadas velocidades de saida

sejam evitadas, devido a problemas
de ressonancia no sistema. Insira os
limites inferiores das velocidades a

serem evitados.

4-62 Bypass de Velocidade até [RPM]

Matriz [4]

Range: Funcéo:

Size related* | [O - par. Alguns sistemas requerem que
4-13 RPM] determinadas velocidades de saida

sejam evitadas, devido a problemas
de ressonancia no sistema. Insira os
limites superiores das velocidades a
serem evitadas.

4-63 Bypass de Velocidade até [Hz]

Matriz [4]

Range: Funcao:

Size related* | [0.0 - par. Alguns sistemas requerem que
4-14 Hz] determinadas velocidades de saida

sejam evitadas, devido a problemas
de ressonancia no sistema. Insira os
limites superiores das velocidades a
serem evitadas.

3.6.4 Setup Semiautomatico da Velocidade
de Bypass

O Setup Semiautomatico da Velocidade de Bypass pode
ser utilizado para facilitar a programacao das frequéncias
que serao omitidas devido as ressonancias do sistema.

O seguinte processo deve ser realizado:

1. Pare o motor.

2. Selecione Ativado no 4-64 Setup de Bypass Semi-
-Auto.

3. Pressione Hand On (Manual ligado) no LCP para
iniciar a procura das bandas de frequéncia que
causam ressonancias. O motor acelerara de
acordo com a rampa programada.

4. Ao fazer varredura em uma banda de
ressonancia, pressione OK no LCP ao sair da
banda. A frequéncia real serd armazenada como o
primeiro elemento no 4-62 Bypass de Velocidade
até [RPM] ou 4-63 Bypass de Velocidade até [Hz]
(matriz). Repita isso para cada banda de
ressonancia identificada na aceleragao (quatro no
maximo podem ser ajustadas).

5. Assim que a velocidade méxima for atingida, o
motor comecara a desacelerar automaticamente.
Repita o procedimento acima quando a
velocidade estiver saindo das bandas de
ressonancia, durante a desaceleragdo. Ao
pressionar a tecla OK, as frequéncias reais
registradas serdo armazenadas no 4-60 Bypass de
Velocidade de [RPM] ou 4-61 Bypass de Velocidade
de [Hz].

6. Quando o motor desacelerar para parar,
pressione OK. O 4-64 Setup de Bypass Semi-Auto
sera reinicializado automaticamente para Off
(Desligado). O conversor de frequéncia
permanecerd no modo Manual até Off (Desligado)
ou Auto On (Automético ligado) ser pressionado
no LCP.

Se as frequéncias de uma determinada banda de
ressonancia ndo forem registradas na ordem correta
(valores de frequéncia armazenados em Velocidade de
bypass para séo mais altos que em Velocidade de bypass de)
ou se ndo tiverem os mesmos nimeros de registro para
Bypass de e Bypass para, todos os registros serdo
cancelados e a seguinte mensagem serd exibida: As dreas
de velocidades coletadas estdo se sobrepondo ou néo estédo
completamente determinadas. Pressione [Cancel] para
abortar.
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4-64 Setup de Bypass Semi-Auto

Option:

Funcao:

[o] *

[Off] (Desligar)

Sem funcdo

(1

Ativado

Inicia o setup de Bypass Semiautomatico e
dé continuidade ao processo descrito
acima.
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3.7 Main Menu (Menu Principal) - Entrada/Saida Digital - Grupo 5

3.7.1 5-0* Modo E/S Digital Fungdo de entrada Selecionar |Terminal
digital
Parametros para configurar a entrada e saida utilizando Reset (1 Todos
NPN e PNP. Parada p/inércia inv. [2] 27
. Parada por inércia e [3] Todos
5-00 Modo I/O Digital inversio de reset
Option: Funcao: Inversdao de frenagem CC [5] Todos
As entradas digitais e as saidas digitais Parada por inércia 6] Todos
programadas sdo pré-programaveis para inversa
funcionamento em sistemas PNP ou NPN. Travamento externo [7] Todos
[0] | PNP - Ativo | Acdo em pulsos direcionais positivos (0). Partida (8] Todos *terminal 18
em 24V Sistemas PNP sdo ligados no GND(Ponto de Partida por pulso [9] Todos
Aterramento). Reversao [10] Todos
[11 |NPN - Ativo | Acdo nos pulsos direcionais negativos (1). Partida em Reversao ) Todos
em 0V Os sistemas NPN sdo elevados a até + 24 V, Jog [14] Todos *terminal 29
internamente no conversor de frequéncia. Ref. predef. ligada [15] Todos
- Ref. predefinida bit 0 [16] Todos
OBSERVACAO! Ref. predefinida bit 1 071 |Todos
Este parametro nao pode ser alterado enquanto o motor Ref. predefinida bit 2 [18] Todos
estiver em funcionamento. Congelar referéncia [19] Todos
Congelar freq. saida [20] Todos
Option: Funcio: Desacelerar [22] Todos
[0] * | Entrada | Define o terminal 27 como uma entrada digital. Sel¢ do bit 0 d setup [23] Todos
Sel¢ do bit 1 d setup [24] Todos
[1 Saida Define o terminal 27 como uma saida digital. Entrada de pulso [32] terminais 29, 33
OBSERVACAOI Bit 0 da rampa [34] Todos
* Inversao da falha de rede [36] Todos
Este parametro ndo pode ser alterado enquanto o motor elétrica
estiver em funcionamento. Fire mode 37] Todos
Funcionamento [52] Todos
Option: Funcio: Partida manual [53] Todos
[0] * | Entrada | Define o terminal 29 como uma entrada digital. Partida automatica [54] Todos
[1] | Saida Define o terminal 29 como uma saida digital. Aumento do D.|g.|Pot [55] Todos
Decremento DigiPot [56] Todos
OBSERVACAO! Apagar Ref.DigiPot [571 Todos
Este parametro nao pode ser alterado enquanto o motor Contador A (cresg [60] 29,33
estiver em funcionamento. Contador A (decresc) [611 29, 33
Resetar Contador A [62] Todos
3.7.2 5-1* Entradas Digitais Contador B (cres9 3 123
Contador B (decresc) [64] 29, 33
Parametros para configurar as funcdes de entrada dos Resetar Contador B [65] Todos
terminais de entrada. Sleep Mode (661 Todos
As entradas digitais sdo utilizadas para selecionar diversas Reinic. YVord de Manut. (78] Todos
fungées do conversor de frequéncia. Todas as entradas Preventiva
digitais podem ser programadas para as funcées a sequir Cartdo PTC 1 (801 Todos
Part. Bomba Comando [120] Todos
Fungédo de entrada Selecionar |Terminal Alternagdo da Bomba de [121] Todos
digital Comando
Sem operagao [0] Todos *terminais 19, Blogueio de Bomba 1 (130 Todos
32,33 Bloqueio de Bomba 2 [131] Todos
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Fungdo de entrada Selecionar |Terminal OBSERVACAO'
digital Quando o conversor de frequéncia
Blogueio de Bomba 3 [132] Todos estiver no limite de torque e tiver
recebido um comando de parada, ele
Tabela 3.10 pode néo parar sozinho. Para assegurar
que o conversor de frequéncia pare,
3.7.3 5-1* Entradas DlgltaIS Continuagéo configure uma saida digital para Limite
de torque e parada [27] e conecte essa
Todos = Terminais 18, 19, 27, 29, 32, 33, X30/2, X30/3, saida digital a uma entrada digital que
X30/4. X30/ sao os terminais do MCB 101. esteja configurada como parada por
inércia.
As fungbes dedicadas a apenas uma saida digital sao [71 |Travamento | Mesma funcdo que a da Parada por inércia
declaradas no parametro associado. Ext. inversa, mas o Bloqueio Externo gera a
mensagem de alarme ‘falha externa' no
Todas as entradas digitais podem ser programadas para display quando o terminal que estiver
essas funcdes programado para Parada por inércia inversa

for um ‘0’ l6gico. A mensagem de alarme

[0] |Sem operacio | Ndo responde aos sinais transmitidos para o também estara ativa por meio das saidas

digitais e saidas de relés, se programadas

terminal.
[1] | Reset Reinicializa o conversor de frequéncia apds para Bloqueio Externo. O alarme pode ser
um DESARME/ALARME. Nem todos os reinicializado com a utilizagdo de uma

alarmes podem ser reinicializados. entrada digital ou da tecla [RESET], se a

causa do Bloqueio Externo tiver sido

[2] | Parada p/ O conversor de frequéncia deixa o motor )
inércia inv. em modo livre. '0' I6gico => parada por removida. Um atraso pode ser pragramado
inércia em 22-00 Atraso de Bloqueio Externo, Tempo

(Entrada 27 Digital Padrio).: Parada por de Bloqueio Externo. Ap6s aplicar um sinal

. X . na entrada, a reaca im ri ra
inércia, entrada invertida (NC). a entrada, a reagdo acima descrita seré

[3] |Parada por Reset e parada por inércia, entrada invertida AIEEEIEE @) © Hmfaw [EgEmEe E
inéreia e (NO) 22-00 Atraso de Bloqueio Externo.

. - R . S [8] | Partida Selecione partida para um comando de
inversdo de Deixa o motor em modo livre e reinicializa o

reset conversor de frequéncia. '0' légico => partida/parada. "1" légico = partida, ‘0 légico
= parada.
(Entrada 18 Digital Padrao)

[9] | Partida por O motor dara partida se um pulso for

parada por inércia e reset.

[5] | Inv. frenagem [ Entrada invertida para frenagem CC (NC).

CC Para o motor, energizando-o com uma

corrente CC durante um intervalo de tempo pulso aplicado durante 2 ms, no minimo. O motor

determinado. Consulte 2-07 Corrente de Freio para quando Parada inversa for ativada.

CC a 2-03 Veloc.Acion Freio CC [RPM]. A [10] | Reversdao Muda o sentido de rotagéo do eixo do

funcdo estard ativa somente se o valor de motor. Selecione o '1' Logico para inverter.

2-02 Tempo de Frenagem CC for diferente de O sinal de reversdao sé mudara o sentido da

0.'0' l6gico => Frenagem CC rotacdo. Ele ndo ativa a funcdo de partida.

Essa selecao ndo é possivel quando Selecione ambos os sentidos no 4-10 Sentido

de Rotagédo do Motor.
(Entrada 19 Digital Padrao).

1-10 Construgcdo do Motor estiver

programado para [1] PM, SPM ndo saliente.

6] |Parada por Funcio de Parada Inversa. Gera uma funcio [11] | Partida em Utilizada para partida/parada e para reversao
inéreia de parada quando o terminal selecionado Reversao no mesmo fio. Ndo sao permitidos sinais
inversa passa do nivel légico ‘1’ para ‘0". A parada é simultaneos na partida.

[14] | Jog Utilizado para ativar a velocidade de jog.
Consulte 3-11 Velocidade de Jog [Hz].
(Entrada 29 Digital Padrao).

executada de acordo com o tempo de
rampa selecionado (3-42 Tempo de Desace-
leragdo da Rampa 1, 3-52 Tempo de

Desaceleragdo da Rampa 2, 3-62 Ramp 3 [15] | Ref. predef. Utilizada para alternar entre a referéncia
Ramp down Time, 3-72 Ramp 4 Ramp Down ligada externa e a referéncia predefinida. Supde-se
Time). que Externa/predefinida [1] tenha sido

selecionada no 3-04 Funcdo de Referéncia. '0'
l6gico = referéncia externa ativa; ‘1’ l6gico =
uma das oito referéncias predefinidas esta
ativa.
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Quando Acelerar for ativado por menos de
400 ms, a referéncia resultante sera
aumentada de 0,1%. Se Acelerar estiver
ativo por mais de 400 ms, a referéncia
resultante acelerard de acordo com a Rampa
1 em 3-41 Tempo de Acelera¢do da Rampa 1.

[22]

Desacelerar

Idéntico a Acelerar [21].

[23]

Sel¢ do bit 0
d setup

Seleciona um dos quatro setups. Programe o
par. 0-10 para Setup Multiplo.

[16] | Ref. Permite selecionar uma das oito referéncias
predefinida predefinidas, de acordo com a tabela a
bit 0 seguir.
[17] | Ref. Permite selecionar uma das oito referéncias
predefinida predefinidas, de acordo com a tabela a
bit 1 seqguir.
[18] | Ref. Permite selecionar uma das oito referéncias
predefinida predefinidas, de acordo com a tabela a
bit 2 seguir.
Ref. predefinida 2 1 0
bit

[24]

Sel¢ do bit 1
d setup

Idéntico a Selecdo do bit 0 de setup [23].
(Entrada Digital Padrao 32).

Ref. predefinida 0

Ref. predefinida 1

Ref. predefinida 2

Ref. predefinida 3

[32]

Entrada de
pulso

Selecione Entrada de pulso se for utilizar
uma sequéncia de pulsos como referéncia
ou como feedback. A escala é feita no
grupo do parametro 5-5*.

Ref. predefinida 4

Ref. predefinida 5

Ref. predefinida 6

[34]

Bit 0 da
rampa

Selecione qual rampa utilizar. O '0' l6gico
selecionard a rampa 1 e o '1' l6gico a rampa
2.

ml=]=]|=|lolo|lo|lo
m|l=lolo|=|—-|lOo|lo
= |Oo|=|OC|—=|OC|—=|O

Ref. predefinida 7

Tabela 3.11

[36]

Inversao da
falha de rede
elétrica

Escolha para ativar a funcédo selecionada no
14-10 Falh red elétr. A falha de rede elétrica
é ativada na situagao de “0” Légico.

[19]

Congelar ref

Congela a referéncia real. A referéncia
congelada passa a ser agora o ponto de
ativacao/condicdo para que Acelerar e
Desacelerar possam ser usadas. Se Acelerar/
Desacelerar for utilizada, a alteracdo de
velocidade sempre seguird a rampa 2
(3-51 Tempo de Aceleragdo da Rampa 2 e
3-52 Tempo de Desacelera¢do da Rampa 2)
no intervalo 0 até 3-03 Referéncia Mdxima..
(Para malha fechada consulte o

20-14 Referéncia Mdxima).

[37]

Fire mode

Um sinal aplicado colocard o conversor de
frequéncia em Fire Mode e todos os demais
comandos serdo desconsiderados. Consulte
24-0* Fire Mode.

[20]

Congelar freq.
saida

Congela a frequéncia real do motor (Hz). A
frequéncia congelada do motor agora é o
ponto de ativacdo/condicéo para a
Aceleragao e Desaceleracdo a serem
utilizadas. Se Acelerar/Desacelerar for
utilizada, a alteragao de velocidade sempre
seguird a rampa 2 (3-51 Tempo de Aceleragéo
da Rampa 2 e 3-52 Tempo de Desaceleragédo
da Rampa 2) no intervalo 0 até

1-23 Freqtiéncia do Motor..

OBSERVACAO!

Quando Congelar saida estiver ativo, o
conversor de frequéncia ndao podera ser
parado por meio de um sinal de
'partida [13]' baixo. Pare o conversor de
frequéncia por meio de um terminal
programado para Parada por inércia
inversa [2] ou Parada por inércia e
reinicializagdo, inversa [3].

[52]

Funcio-
namento
permissivo

O terminal de entrada, para o qual o Funcio-
namento permissivo foi programado, deve
ser um “1” |légico antes que um comando
de partida possa ser aceito. O Funcio-
namento permissivo tem uma fungéo légica
'E', relacionada com o terminal que esta
programado para START (Partida) [8], Jog
[14] ou Congelar Saida [20], o que significa
que, para dar partida no motor, ambas as
condig¢oes devem ser satisfeitas. Se Funcio-
namento Permissivo for programado em
varios terminais, esta funcao necessita ter
somente '1' [6gico, em um dos terminais,
para ser executada. O sinal de saida digital
para Solicitacdo de Funcionamento (Partida
[8], Jog [14] ou Congelar saida [20])
programado no grupo do par. 5-3* ou 5-4*
sera afetado pelo Funcionamento
Permissivo.

OBSERVACAO!

Caso nenhum sinal de Funcionamento
Permissivo seja aplicado, mas os
comandos Run ou Jog ou Congelar
sejam ativados, a linha de status no
display exibira Solicitacdo de Run ou
Solicitagdo de Jog ou Solicitagdo de
Congelar.

[21]

Acelerar

Para controle digital da velocidade
ascendente/descendente (potenciometro do
motor). Ative essa funcdo selecionando
Congelar referéncia ou Congelar saida.

[53]

Partida
manual

Um sinal aplicado colocara o conversor de
frequéncia em modo Manual, como se o
botdo Hand On (Manual Ligado) no LCP
tivesse sido pressionado e um comando de
parada normal sera substituido. Caso o sinal
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seja desconectado, o motor ird parar. Para
validar outros comandos de partida outra
entrada digital deve ser designada para a
Partida Automdtica e um sinal aplicado
nessa saida. Os botdes Hand On (Manual
Ligado) e Auto On (Automdtico Ligado) no
LCP nédo causam impacto. O botao Off
(Desligado) do LCP ignorara Hand Start
(Partida Manual) e Auto Start (Partida
Automatica). Pressione ou o botdo Hand On
ou Auto On para ativar Hand Start e Auto
Start novamente. Se ndo houver nenhum
sinal de Hand Start nem de Auto Start, o
motor ira parar, independentemente de
qualquer comando de Partida normal que
seja aplicado. Se houver algum sinal
aplicado tanto a Hand Start quanto a Auto
Start, a funcéo sera de Auto Start. Ao
pressionar o botao Off (Desligado) do LCP, o
motor ira parar independentemente dos
sinais em Hand Start e Auto Start.

[68] | Agoes As Acdes Temporizadas sédo desativadas
Temporiz. Consulte o grupo do parametro 23-0* A¢ées
Dsativ. Temporizadas

[69] | Constante As Ac¢bes Temporizadas sao programadas
OFF para Constante OFF. Consulte o grupo do

parametro 23-0* A¢bes Temporizadas

[70] | Constante ON | Definicdes de a¢des Temporizadas Consulte

o grupo do parametro 23-0* A¢des
Temporizadas

[78] | Reinicializar
Word de
Manutencao

Zera todos os dados no par. 16-96 Word de
Manutencéo.

Preventiva
[80] | Cartdao PTC 1

Todas as entradas digitais podem ser
programadas para Cartdo do PTC 1 [80].
Entretanto, somente uma Entrada Digital

deve ser programada para esta opcao.

5-10 Terminal 18 Entrada Digital

Mesmas opcodes e fungdes que o grupo do parametro 5-1%,

[54] | Partida Um sinal aplicado colocara o conversor de exceto Entrada de pulso.
automadtica frequéncia em Modo automatico, como se o Option: Funcao:
botdo Auto On (Automético Ligado) do LCP | 18] * | Partida | |
fosse pressionado. Consulte também Partida
[55] [ Aumento do | Utiliza a entrada como um sinal de Mesmas opg¢oes e fungdes que o grupo do parametro 5-1%,
DigiPot INCREASE (Incremento) para a funcdo do exceto Entrada de pulso.
Potencidmetro Digital descrita no grupo do Option: Funcio:
parametro 3-9%. | e | SEmlopeacao | |
[56] | Decremento Utiliza a entrada como um sinal de
DigiPot DECREASE (Decremento) para a fungao do
Potenciémetro Digital descrita no grupo do Option: Funcio:
SELEEE S [2] * | Parada por inércia As fungdes estao descritas no grupo
[57] | Apagar Utiliza a entrada para CLEAR (Limpar) a inversa do pardmetro 5-1* Entradas digitais
Ref.DigiPot referéncia do Potencidmetro Digital descrita
no grupo do parametro 3-9*. . ..
[60] | Contador A (Somente para o terminal 29 ou 33) Entrada 3.7.4 5-13 Termmal 29 Entrada Dlgltal
(cresc) para a contagem incremental no contador
[61] | Contador A (Somente para o terminal 29 ou 33) Entrada Option:  Funcao:
(decresc) para a contagem decremental do contador Selecionar a funcéo a partir da faixa de entrada
do SLC. digital disponivel e as op¢des adicionais [60], [61],
[62] | Resetar Entrada para reinicializar o contador A. [63] e [64]. Os contadores sao utilizados nas fungoes
Contador A do Smart Logic Control.
[63] | Contador B (Somente para o terminal 29 ou 33) Entrada [14] * | Jog | As fungdes estao descritas em 5-1* Entradas digitais.
(cresc) para a contagem incremental no contador
[64] [ Contador B (Somente para o terminal 29 ou 33) Entrada Option: Funcao:
(decresc) para a contagem decremental do contador [0] * | Sem operacdo [ Mesmas opcdes e fungdes que do grupo do
do SLC. parametro 5-1* Entradas Digitais, exceto
[65] | Resetar Entrada para reinicializar o contador B. Entrada de pulso.
Contador B . -
[66] | Sleep Mode Forca conversor de frequéncia para Sleep

Mode (consulte o grupo do parametro
22-4%). Reage na borda ascendente do sinal
aplicado.

Option: Funcao:

[0] *

Sem operagao | Mesmas op¢oes e fungdes que do grupo do

parametro 5-1* Entradas digitais.
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5-16 Terminal X30/2 Entrada Digital 5-19 Terminal 37 Safe Stop

Este pardmetro esta ativo quando o médulo MCB 101 opcional Option: Funcéao:

estiver instalado no conversor de frequéncia. Mesmas opgoes e o conversor de frequéncia por inércia quando
fungdes que do grupo do parametro 5-1%, exceto Entrada de parada segura for ativada. Reset manual a
pulso [32]. partir do LCP, entrada digital ou do fieldbus. A

Funcio: opcao de escolha 6 somente estara disponivel
quando o Cartao do Termistor do PTC do MCB
112 estiver conectado.

| Sem operacao |

—
N

5-17 Terminal X30/3 Entrada Digital —— -
PTC 1 & Esta escolha é utilizada quando o opcional PTC

Este parametro esta ativo quando o médulo opcional MCB 101 Relay W for disparado junto com um botio de Parada

estiver instalado no conversor de frequéncia. Mesmas opgdes e através de um relé de Seguranca no T-37. Para

A 3 -1%* . e
funcdes que do grupo do parametro 5-1%, exceto Entrada de o conversor de frequéncia por inércia quando

pulso [32]. parada segura for ativada (T-37 desligado).
Option: Funcao: Quando o circuito de parada segura for

| [0] * | Sem operacao | | restabelecido, o conversor de frequéncia

continuara sem reset manual, a menos que

5-18 Terminal X30/4 Entrada Digital uma Entrada Digital programada para Cartio
Este parametro estad ativo quando o médulo opcional MCB 101 do PTC 1 [80], (ainda) estiver ativa. A opgao de
estiver instalado no conversor de frequéncia. Mesmas opgoes e escolha 7 somente estara disponivel quando o
fungdes que do grupo do parametro 5-1%, exceto Entrada de Cartdo do Termistor do PTC do MCB 112
pulso [32]. estiver conectado.
Option: Funcao: [8] |PTC1& Esta escolha possibilita o uso de uma

| [0] * | Sem operagdo | | Relay A/W | combinacdo de Alarme e Adverténcia. A opgao

de escolha 8 somente estara disponivel
quando o Cartao do Termistor do PTC do MCB

5-19 Terminal 37 Safe Stop

Option: Funcéo: 112 estiver conectado.

[1] | Safe Stop Para o conversor de frequéncia por inércia 9] |PTC 1 & Esta escolha possibilita 0 uso de uma

* Alarm quando parada segura for ativada. Reset Relay W/A | combinagdo de Alarme e Adverténcia. A opgao
manual a partir do LCP, entrada digital ou do de escolha 9 somente estara disponivel
el e, quando o Cartdo do Termistor do PTC do MCB

[3] | Safe Stop Para o conversor de frequéncia por inércia 112 estiver conectado.

Warning quando parada segura for ativada (T-37

desligado). Quando o circuito de parada As sele¢des 4 - 9 somente estardo disponiveis quando o
segura for restabelecido, o conversor de Cartdo do Termistor do PTC do MCB 112 estiver conectado.

frequéncia continuara sem reset manual.

[4] |PTC1 Para o conversor de frequéncia por inércia
Alarm quando parada segura for ativada. Reset
manual a partir do LCP, entrada digital ou do
fieldbus. A opcao de escolha 4 somente estara
disponivel quando o Cartao do Termistor do
PTC do MCB 112 estiver conectado.

[5] [PTC1 Para o conversor de frequéncia por inércia
Warning quando parada segura for ativada (T-37
desligado). Quando o circuito de parada
segura for restabelecido, o conversor de
frequéncia continuara sem reset manual, a
menos que uma Entrada Digital programada
para Cartao de PTC 1 [80], ainda estiver ativa.
A opcéo de escolha 5 somente estara
disponivel quando o Cartao do Termistor do
PTC do MCB 112 estiver conectado.

[6] |PTC1 & Esta escolha é utilizada quando o opcional PTC
Relay A for disparado junto com um botdo de Parada,
através de um relé de Seguranca no T-37. Para
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OBSERVACAO!

Quando Reset Automatico/Adverténcia estiver selecionado,
o conversor de frequéncia abre para nova partida

Drive pronto/
controle remoto

O conversor de frequéncia esta pronto
para operacao e estd no modo
Automatico Ligado

[1] Ctrl pronto

A placa de controle recebe tensdo de
alimentacao.

[2] Drive pront

O conversor de frequéncia esta pronto
para operacgao e aplica um sinal de
alimentacdo na placa de controle.

feedback, alto

automatica. [4] | Em espera /sem | O conversor de frequéncia esta pronto
adverténcia para operacdo. Nenhum comando de
Visdo geral de funcdes, alarmes e adverténcias partida ou parada foi dado (partida/
desativado). Nao ha adverténcias.
Fungdo Ne PTC Relé [5] Em funcio- O motor esta funcionando.
Sem fungao [0] - - namento
Alarme Parada ne |- Parada Segura [6] Funcionando / s/ | A velocidade de saida é maior que a
Segura [A68] advert. velocidade programada no 7-81 Veloc.
Adverténcia Parada [[3] |- Parada Segura Min. p/ Fungdo na Parada [RPM]. O
Segura [W68] motor est4 funcionando e néo ha
Alarme do PTC 1 [4] |Parada Segura do |- adverténcias.
PTC 1 [A71] [8] | Funcionando na [ O motor funciona na velocidade de
Adverténcia PTC 1 [[5] |[Parada Segura do |- referéncia / sem | referéncia.
PTC 1 [W71] adverténcia
PTC 1 & Relé A [6] |Parada Segura do |Parada Segura 91 [Alarme Um alarme ativa a saida. Nao ha
PTC 1 [A71] [A68] adverténcias.
PTC 1 & Relé W 171 Parada Segura do |Parada Segura [10] | Alarme ou Um alarme ou uma adverténcia ativa a
PTC 1 [W71] [W68] advert. saida.
PTC 1 & Relé A/W |[8] |Parada Segura do |Parada Segura (111 | No limite de O limite de torque programado em
PTC 1 [A71] [(W68] torque 4-16 Limite de Torque do Modo Motor ou
PTC 1 & Relé W/A |[9] Parada Segura do |Parada Segura 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor
PTC 1 [W71] [A68] [RPM] foi excedido.
[12] | Fora d faix de A corrente do motor esta fora da faixa
Tabela 3.12 corr. programada no 4-18 Limite de Corrente.
W significa warning (adverténcia) e A significa alarme. Para obter [13] |Abaixo da A corrente do motor estd menor que a
mais informacées, consulte Alarmes e Adverténcias, na se¢éo Solugdo corrente, baixa | programada no 4-50 Adverténcia de
de Problemas do Guia de Design ou as Instru¢bes Operacionais Corrente Baixa.
[14] | Acima da A corrente do motor estda maior que a
Uma falha perigosa relacionada com a Parada Segura corrente, alta programada no 4-51 Adverténcia de
emitira o Alarme: Falha Perigosa [A72]. Corrente Alta.
Consulte Tabela 4.3 em 4.1 Solucdo de Problemas. [15] | Fora da faixa d A velocidade de saida esta fora dos
vel. limites programados no 4-52 Adverténcia
3.7.5 5-3*% Sal'das Digitais de Velocidade Baixa e no
o 4-53 Adverténcia de Velocidade Alta.

A . N , [16] | Abaixo da veloc, | Velocidade de saida menor que a
Parametros para configurar as funcdes de saida para os o B e ]
terminais de saida. As 2 saidas de estado sélido sao aixa Sr;)gr.zm; Zn,o vertencia de
comuns aos terminais 27 e 29. Programar a funcéo de E/S - eoc1. ade alxa.’ -
para o terminal 27, no 5-01 Modo do Terminal 27 e a [17] | Acima da veloc., | Velocidade de saida maior (?ue.a
funcdo de E/S para o terminal 29, no 5-02 Modo do alta progr.amada no 4-53 Adverténcia de
Terminal 29. Estes parametros ndo podem ser ajustados Velocidade Alta.
enquanto o motor estiver em funcionamento [18] | Fora da faixa de | Feedback fora da faixa programada no

feedb. 4-56 Advert. de Feedb Baixo e no
- — 4-57 Advert. de Feedb Alto.
As saidas digitais podem ser - p - —
~ [19] | Abaixo feedb, O feedback esta abaixo do limite
programadas com estas funcoes: )
— — - — baixo programado em 4-56 Advert. de Feedb
[0] Sem operacdo Padréo para todas as saidas digitais e as Baixo
saidas de relé : .
[20] [ Acima do O feedback esta acima do limite

programado em 4-57 Advert. de Feedb
Alto.

[21]

Adverténcia
térmica

A adverténcia térmica é ativada quando
a temperatura excede o limite no
motor, no conversor de frequéncia, no
resistor do freio ou no termistor.
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[25] | Reversao Reversao. ‘1" Ldégico = relé ativado, 24 V [64] | Comparador 4 Consulte o grupo do par. 13-1*. Se o
CC quando a rotacao do motor for no Comparador 4 for avaliado como TRUE
sentido horério. '0' Légico = relé nao (Verdadeiro), a saida sera alta. Caso
ativado, nenhum sinal, quando o contrario, sera baixa.
sentido de rotacdo do motor for anti- [65] [ Comparador 5 Consulte o grupo do par. 13-1*. Se o
-horario (SAH). Comparador 5 for avaliado como TRUE

[26] |[Bus OK Comunicagéo ativa (sem timeout) por (Verdadeiro), a saida sera alta. Caso
meio da porta de comunicagao serial. contrario, serd baixa.

[27] [Lim.deTorquee- | Utilize ao executar uma parada por [70] [Regra légica O Consulte o grupo do par. 13-4*. Se a

Parada inércia e em condicdes de limite de Regra légica 0 for avaliada como TRUE
torque. Se o conversor de frequéncia (Verdadeiro), a saida sera alta. Caso
recebeu um sinal de parada e estiver no contrario, sera baixa.
limite de torque, o sinal é “0” légico. [71] [ Regra légica 1 Consulte o grupo do par. 13-4*. Se a

[28] | Freio, s/ O freio esta ativo e nao ha adverténcias. Regra légica 1 for avaliada como TRUE

advrténcia (Verdadeiro), a saida sera alta. Caso

[29] | Freio pronto, s/ | O freio estd pronto para funcionar e contrério, sera baixa.

defeitos ndo ha defeitos. [72] [Regra légica 2 Consulte o grupo do par. 13-4*. Se a

[30] [ Defeito do freio | A saida é '1' Loégico quando o IGBT do Regra légica 2 for avaliada como TRUE

(IGBT) freio estiver em curto circuito. Utilize (Verdadeiro), a saida serd alta. Caso
esta funcdo para proteger o conversor contrario, serd baixa.
de frequéncia se houver um defeito nos [73] [Regra légica 3 Consulte o grupo do par. 13-4*. Se a
médulos de frenagem. Utilize a saida/ Regra légica 3 for avaliada como TRUE
relé para desativar a tensdo de rede no (Verdadeiro), a saida sera alta. Caso
conversor de frequéncia. contrario, sera baixa.

[35] [Travamento Ext. | A funcao Bloqueio Externo foi ativada [74] [Regra lég 4 Consulte o grupo do par. 13-4*. Se a
através de uma das entradas digitais. Regra légica 4 for avaliada como TRUE

[40] [ Fora faixa de ref. (Verdadeiro), a saida serd alta. Caso

[41] | Abaixo da contrario, sera baixa.

referéncia, baixa [75] [Regra lég 5 Consulte o grupo do par. 13-4*. Se a

[42] | Acima da Regra légica 5 for avaliada como TRUE

referéncia, alta (Verdadeiro), a saida sera alta. Caso

1451 | Controle do bus contrario, seréd baixa.

[46] |Ctrl. bus, 1 se [80] | Saida Digital A Consulte 73-52 A¢do do SLC. A entrada

timeout do SL sera alta sempre que a Acdo do Smart

471 | crl. bus, 0 se Logic [38]Definir saida dig. A altafor

rEE executada. A entrada serd baixa sempre

[55] |Saida de pulso que a Acdo do Smart Logic [32] Definir

[60] | Comparador O Consulte o grupo do par. 13-1%. Se o pa(GaldigiYbaiaNoexe gt
Comparador 0 for avaliado como TRUE [81] | Saida Digital B Consulte 13-52 A¢é@o do SLC. A entrada
(Verdadeiro), a saida ser alta. Caso do SL serd alta sempre que a A¢do do Smart
contrarioNseralbaixas Logic [39] Programar saida digital. B alta

[61] | Comparador 1 Consulte o grupo do par. 13-1*. Se o for executada. A entrada serd baixa
Comparador 2 for avaliado como TRUE sempre que a Acao do Smart Logic [33]
(Verdadeiro), a saida seré alta. Caso Programar saida digital. B baixa for
contrario, serd baixa. executada.

[62] | Comparador 2 Consulte o grupo do par. 13-1%. Se o [82] [ Saida Digital C Consulte 73-52 A¢do do SLC. A entrada
Comparador 2 for avaliado como TRUE do SL sera alta sempre que a Acdo do Smart
et EdEie) & e s £, Coeo Logic [40] Programar saida digital. C alta
B [y e e for executada. A entrada sera baixa

[63] [Comparador 3 Consulte o grupo do par. 13-1*. Se o S €02 A AFEE @ Sl Legle 124
Comparador 3 for avaliado como TRUE gvidnepcialiviagsaicliey
(Verdadeiro), a saida serd alta. Caso executada.
contrario, seré baixa. [83] [Saida Digital D Consulte 73-52 A¢do do SLC. A entrada

do SL serd alta sempre que a A¢do do Smart
Logic [41] Programar saida digital. D alta
for executada. A entrada serd baixa
sempre que a A¢do do Smart Logic [35]
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Programar saida digital. D baixa for

para a agao especificada no 23-11 A¢do

executada. de Manutencéo.
[84] | Saida Digital E Consulte 73-52 A¢do do SLC. A entrada [190] | Fluxo-Zero Uma situacao de Fluxo Zero ou situacéo
do SL serd alta sempre que a A¢do do Smart de Velocidade Minima foi detectada,
Logic [42] Programar saida digital. E alta caso esteja ativada no 22-21 Detec¢do
for executada. A entrada sera baixa de Poténcia Baixa e/ou no
sempre que a A¢do do Smart Logic [36] 22-22 Detecgdo de Velocidade Baixa
Programar saida digital. E baixa for [191] | Bomba Seca Foi detectada uma condi¢do de Bomba
executada. Seca. Esta fungdo deve estar ativada no
[85] | Saida Digital F Consulte 73-52 A¢do do SLC. A entrada 22-26 Fungdo Bomba Seca.

do SL serd alta sempre que a Acado do Smart [192] | Final de Curva Uma bomba funcionando com
Logic [43] Programar saida digital. F alta velocidade max. durante um periodo de
for executada. A entrada serd baixa tempo sem atingir a pressao
sempre que a A¢ado do Smart Logic [37] programada que foi detectada. Para
Programar saida digital. F baixa for ativar esta fungao consulte o
executada. 22-50 Fungdo Final de Curva.

[160] [ Sem alarme A saida serd alta quando nao houver [193] [ Sleep Mode O conversor de frequéncia/sistema
nenhum alarme presente. entrou em sleep mode. Consulte o par.
[161] | Rodando em A saida é alta quando o conversor de 22-4*,

Reversao frequéncia estiver funcionando no [194] | Correia Partida Foi detectada uma condicdo de Correia
sentido anti-horario (o produto légico Partida. Esta funcao deve estar ativada
dos bits de status 'em funcionamento' E no 22-60 Fungdo Correia Partida.
'reversao’). [195] [ Contrl da Valvula | O controle da valvula de bypass (saida

[165] [ Referéncia local | A saida é alta quando 3-73 Tipo de Byp. Digital / Relé no conversor de

ativa Referéncia = [2] Local ou quando frequéncia) é usado em sistemas de
3-13 Tipo de Referéncia = [0] Vinculado a compressores para descarregar o
manual automdtico a0 mesmo tempo compressor durante o inicio usando
em que o LCP estiver em modo Manual uma valvula de bypass. Apés ser dado o
Ligado. comando de partida, a valvula de

[166] | Ref. remota ativa | A saida é alta quando 3-13 Tipo de bypass sera aberta até o conversor de
Referéncia [1] ou Vinculado a manual/ frequéncia alcangar 4-11 Lim. Inferior da
automadtico [0] enquanto o LCP estiver Veloc. do Motor [RPM]). Depois que o
em modo Automatico Ligado. limite foi atingido, a valvula de bypass
[167] | Comd partida A saida é alta quando houver um sera fechada, permitindo que o

ativo comando de Partida ativo (ou seja, por compressor funcione normalmente. Esse
meio da conexao do barramento de procedimento nédo serd ativado
entrada digital, Manual Ligado ou novamente até uma nova partida ser
Automadtico Ligado e sem comando de iniciada e a velocidade do conversor de
Parada ativo). frequéncia for zerada durante a

[168] | Drive modo A saida é alta quando o conversor de recepcao do sinal de partida.

manual frequéncia estiver em modo Manual 1-71 Atraso da Partida pode ser usado
Ligado (como indicado pela luz do LED para atrasar a partida do motor.
acima da tecla [Hand on] (Manual Principio de controle da valvula de
Ligado)). Bypass:

[169] | Drive modo A saida é alta quando o conversor de o o
automaético frequéncia estiver em modo Manual
ligado (como indicado pela luz do LED s
acima da tecla [Auto on] (Manual e
ligado)). o
[180] | Falha de Clock A funcao de reldgio foi reinicializada Temee

com o padrdo (2000-01-01) devido a
uma falha de energia.

[181]

Manutencao
Preventiva

Um ou mais Eventos de Manutengao
Preventiva programados no 23-10 ltem
de Manutencdo, Item de Manutencao
Preventiva, teve o seu prazo expirado

am t —
orF

rdhian rdhaca Tempc

llustragao 3.21
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[196] | Fire Mode O conversor de frequéncia esta 5-30 Terminal 27 Saida Digital

operando em Fire Mode. Consulte o As mesmas op¢oes e fungdes que o grupo do parametro 5-3*.

grupo do parametro 24-0* Fire Mode

Option: Funcéo:
[197] [ Fire Mode estava | O conversor de frequéncia esteve P
ativo funcionando em Fire Mode, mas agora | o7 * | Sem operagao | |
estd de volta a operagdo normal. 5-31 Term. 29 Saida Digital

[198

Bypass do Drive | A ser utilizado como sinal de ativacdo ~ N .
As mesmas opgoes e fungdes que o grupo do parametro 5-3*.

de um bypass eletromecanico externo

chaveando o motor diretamente online. Option: Funcéo:

Consulte o 24-1* Bypass do Drive. | [0] * | Sem operagao | |
ACUIDADO 5-32 TermX30/6Saida digital(MCB101)

Se a Funcdo Bypass do Drive for Este pardmetro estad ativo quando o médulo opcional MCB 101
ativada, o conversor de frequéncia estiver instalado no conversor de frequéncia. As mesmas opgoes
néo tera mais Certificado com e funcbes que o grupo do parametro 5-3*,

Seguranga (para usar a Parada Option: Funcio:

.Segu,ra nas versoes em que estiver | 0] * | Sem operacio | |
incluido).

5-33 Term. X30/7 Saida digital (MCB101)

Este parametro estd ativo quando o mddulo opcional MCB 101

As opgdes de configuracdo abaixo sdo todas relacionadas
ao Controlador em Cascata.

Diagramas da fiacdo e programac¢des do parametro,
consulte o grupo do par. 25-** para obter mais detalhes.

estiver instalado no conversor de frequéncia. As mesmas op¢oes
e fungdes que o grupo do parametro 5-3*.

Option: Funcédo:
[200] | Capacidade Todas as bombas funcionando com | U | Sem operacao
Total velocidade méxima 3.7.6 5-4* Relés
[201] | Bomba1 Uma ou mais bombas controladas pelo

Funcionando Controlador em Cascata esta funcionando. A X - - P
Parametros para configurar o timing e as funcdes de saida

A fungao também dependera da

dos relés.
programacéao do 25-06 Numero de
Bombas. Se estiver programado para Ndo
[0], Bomba1 se referira a bomba Matriz [8]
controlada pelo relé RELAY1 etc. Se (Relé 1 [0], Relé 2 [1]
programado para Sim [1], Bomba 1 refere- Opcionais MCB 105: Relé 7 [6], Relé 8 [7] e Relé 9 [8]).
-se a bomba controlada somente pelo Selecione as opcdes para definir a funcio dos relés.
conversor de frequéncia (sem A selecdo de cada relé mecanico é efetivada por meio de um
envolvimento de nenhum dos relés parametro de matriz.
internos) e Bomba 2 a bomba controlada Option: Funcio:
pelo relé RELAY1. Veja a tabela a seguir: 0 Py ———
[202] [ Bomba2 Consulte [201]
) [1] Placa d Cntrl Pronta
Funcionando ;
[203] [ Bomba3 Consulte [201] [2] Drive Pronto
Funcionando [3] Drive pto/ctrl rem
[4] Stndby/semAdvrtncia
Programando no Configurando 25-06 Nimero de Bombas [51* Em funcionam. A programagao
grupo do parametro [0] Nao [1] Sim padrao para o relé 2.
5-3* [6] Rodand sem advrténc
[200] Bomba 1 Controlada pelo Conversor de 8] Func ref/sem advrt
Funcionando RELAY1 Frequéncia [9] * NETe A programacio
controlado padrao para o relé 1.
[201] Bomba 2 Controlada pelo Controlada pelo
Funcionando RELAY2 RELAYT [10] | Alarme ou adverténc
[203] Bomba 3 Controlada pelo Controlada pelo [ No limite de torque
Funcionando RELAY3 RELAY2 [12] | Fora da faixa de Corr
[13] Corrent abaix d baix
Tabela 3.13 [14] Corrent acima d alta
[15] Fora da faix de veloc
[16] Veloc abaixo da baix
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5-40 Funcgdo do Relé

Matriz [8]

(Relé 1 [0], Relé 2 [1]

Opcionais MCB 105: Relé 7 [6], Relé 8 [7] e Relé 9 [8]).
Selecione as opgdes para definir a funcdo dos relés.

A selecdo de cada relé mecanico é efetivada por meio de um
parametro de matriz.

5-40 Funcgdo do Relé

Matriz [8]

(Relé 1 [0], Relé 2 [1]

Opcionais MCB 105: Relé 7 [6], Relé 8 [7] e Relé 9 [8]).
Selecione as opcdes para definir a funcao dos relés.

A selecdo de cada relé mecanico é efetivada por meio de um
parametro de matriz.

[73] Regra légica 3

[74] Regra lég 4

[75] Regra l6g 5

[80] Saida digitl A do SLC

[81] Saida digitl B do SLC

[82] Saida digitl C do SLC

[83] Saida digitl D do SLC

[84] Saida digitl E do SLC

[85] Saida digitl F do SLC

[160] Sem alarme

[161] Rodando em Revrsao
[165] Ref. local ativa
[166] Ref. remota ativa

[167] Comando partid ativ

[168] Manual / desligado

[169] ModoAutom

[180] Falha de Clock

Option: Funcao: Option: Funcao:

[17] Veloc acima da alta [181] Prev. Manutencao

[18] Fora da faixa d feedb [188] AHF Capacitor Connect

[19] Abaixo do feedb,baix [189] ContrlVentiladorExt.

[20] Acima do feedb,alto [190] Fluxo-Zero

[21] Adverténcia térmica [191] Bomba Seca

[25] Reverséo [192] Final de Curva

[26] Bus OK [193] Sleep mode

[27] Lim.deTorque&Parada [194] Correia Partida

[28] Freio, s/advrténcia [195] Controle da Vavula de Bypass

[29] Freio pront,sem falhs [196] Fire Mode

[30] Falha de freio (IGBT) [197] FireMode estavaAtiv.

[35] Bloqueio Externo [198] Bypass do Drive

[36] Control word bit 11 [211] Bomba em Cascata 1

[37] Control word bit 12 [212] Bomba em Cascata 2

[40] Fora faixa da ref. [213] Bomba em Cascata 3

[41] Abaixo ref. baixa . » »

T
[45] Ctrl. bus Matriz [9] (Relé 1 [0], Relé 2 [1], Relé 3 [2], Relé 4 [3], Relé 5 [4],
46] Gl Bug, 1 92 e Relé 6 [5], Relé 7 [6], Relé 8 [7], Relé 9 [8])

[47] Ctrl. bus, 0 se timeout Range: Funcao:

[60] Comparador 0 0.01 s*| [0.01 - 600.00 s] | Insira o atraso no tempo de

611 Comparador 1 desativacdo do relé. Selecione um dos
[62] Comparador 2 relés mecanicos disponiveis e o MCB
[63] Comparador 3 105, em uma funcdo de matriz.

[64] Comparador 4 Consulte 5-40 Fungdo do Relé. Relés
65] Comparador 5 3-6 estao incluidos no MCB 113.

[70] Regra légica 0 130BA171.10

[71] Regra légica 1

[72] Regra légica 2 Evento \7

Selecionado

1
1
1
Saida 1
1

do relé

|
. A e
Atraso do Ligar Atraso do Desligar

P5-41 P 5-42
|
Evento !
Selecionado | |
o
1 1
Saida ! |
do relé ! ]
1 1

—»
Atraso do Ligar
P 5-41

llustracao 3.22
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5-42 Atraso de Desativagao do Relé

Matriz [9] (Relé 1 [0], Relé 2 [1], Relé 3 [2], Relé 4 [3], Relé 5 [4],

Relé 6 [5], Relé 7 [6], Relé 8 [7], Relé 9 [8])
Range: Funcéo:

0.01 s*

[0.01 - 600.00 s] [ Inserir o atraso do tempo de
desativacao do relé. Selecione um dos
relés mecanicos disponiveis e o MCB
105, em uma funcao de matriz.
Consulte 5-40 Fungédo do Relé.

130BA172.10

Evento
Selecionado
Saida
do relé

Atraso do Atraso do

Ligar Desligar

P 5-41 P 5-42

llustragdo 3.23

Se a condicao do Evento selecionado mudar, antes do
estado de ligado - ou desligado- do temporizador de
atraso expirar, a saida do relé nao é afetada.

3.7.7 5-5* Entrada de Pulso

Os parametros da entrada de pulso sdo utilizados para
definir uma janela apropriada, para a area de referéncia de
impulso, estabelecendo o escalonamento e a configuracéo
do filtro para as entradas de pulso. Os terminais de
entrada 29 ou 33 funcionam como entradas de referéncia
de freqiiéncia. Programe o terminal 29 (5-13 Terminal 29,
Entrada Digital) ou o terminal 33 (5-15 Terminal 33 Entrada
Digital) para Entrada de pulso [32]. Se o terminal 29 for
utilizado como entrada, entédo, o 5-02 Modo do Terminal 29
deve ser programado para Entrada [0].

Ref. 13UBAU/6.1U
[RPM]‘

Valor de
ref. -+
superior
P 5-53/
p 5-58

Valor de
ref.
inferior
P 5-52/

p 5-57

|
Freq. alta Entrade
P 5-51/ [HZz]

P 5-56

I
Freq. baixa
P 5-50/
P 5-55

llustragéo 3.24

5-50 Term. 29 Baixa Freqiiéncia

Range: Funcéo:
100 Hz* [ [0 - 110000 Insira o limite inferior da frequiéncia
Hz] correspondente a velocidade baixa do

eixo do motor (ou seja, o valor baixo de
referéncia) no 5-52 Term. 29 Ref./feedb.
Valor Baixo. Consulte o diagrama nesta
secdo.

5-51 Term. 29 Alta Freqiiéncia

Range: Funcéo:
100 Hz* [ [0 - 110000 Insira o limite superior da freqtiéncia
Hz] correspondente a velocidade superior

do eixo do motor (ou seja, o valor de
referéncia superior) no 5-53 Term. 29
Ref./Feedb. Valor Alto.

5-52 Term. 29 Ref./feedb. Valor Baixo

Funcao:

Range:
0.000 *

[-999999.999 - Insira o limite inferior do valor de

999999.999 ] referéncia para a velocidade do
eixo do motor [RPM]. Este é
também o minimo valor de
feedback, consulte também o

5-57 Term. 33 Ref./Feedb.Valor Baixo.

5-53 Term. 29 Ref./Feedb. Valor Alto
Range: Funcéo:

100.000 *

[-999999.999 - Insira o valor alto de referéncia

999999.999 ] [RPM] para a velocidade do eixo
do motor e o valor alto de
feedback; veja também o

5-58 Term. 33 Ref./Feedb. Valor

Alto.

5-54 Const de Tempo do Filtro de Pulso #29

Range: Funcéo:
100 ms* | [1 - 1000 | Insira a constante de tempo do filtro de
ms] pulso. O filtro de pulsos amortece as

oscilagoes do sinal de feedback, o que é
uma vantagem se houver muito ruido no
sistema. Um valor alto de constante de
tempo redunda em um amortecimento
melhor, porém, o tempo de atraso através
do filtro também aumenta.

Nao se pode ajustar este parametro
enquanto o motor estiver em funcio-
namento
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5-55 Term. 33 Baixa Freqiiéncia

Range: Funcéo:
100 Hz* [ [0 - 110000 Insira o limite inferior da frequéncia
Hz] correspondente a velocidade baixa do

eixo do motor (ou seja, o valor baixo
de referéncia) no 5-57 Term. 33 Ref./
Feedb.Valor Baixo.

5-56 Term. 33 Alta Freqiiéncia

Range: Funcao:
100 Hz* [ [0 - 110000 Insira o limite superior da freqiiéncia
Hz] correspondente a velocidade superior

do eixo do motor (ou seja, o valor de
referéncia superior) no 5-58 Term. 33
Ref./Feedb. Valor Alto.

5-57 Term. 33 Ref./Feedb.Valor Baixo
Funcao:

Range:
0.000 *

[-999999.999 - Insira o valor de referéncia baixo

999999.999 ] [RPM] para a velocidade do eixo do
motor. Este é também o minimo
valor de feedback, consultar
também o 5-52 Term. 29 Ref./feedb.

Valor Baixo.

5-58 Term. 33 Ref./Feedb. Valor Alto
Range: Funcéo:

100.000 *

[-999999.999 -
999999.999 ]

Digite o valor alto de referéncia
[RPM] para a velocidade do eixo
do motor. Consulte também a
5-53 Term. 29 Ref./Feedb. Valor
Alto.

5-59 Const de Tempo do Filtro de Pulso #33

Range: Funcéo:
100 ms*| [1 - 1000 Insira a constante de tempo do filtro de
ms] pulso. O filtro passa-baixa reduz a

influéncia das oscilagdes sobre o sinal de
feedback do controle, e as amortece.
Esta é uma vantagem, p.ex, se houver
muito ruido no sistema.

OBSERVACAO!

Nao é possivel ajustar este parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.

3.7.8 5-6* Saida de Pulso

Parametros para configurar o escalonamento e as fun¢ées
de saida, das saidas de pulso. As saidas de pulso sao
atribuidas ao terminal 27 ou 29. Selecione a saida do
terminal 27 no 5-01 Modo do Terminal 27 e do terminal 29
no 5-02 Modo do Terminal 29.

Valor de saida 130BA089.11

A

Valor de saida

alto —
P 5-60(term27)
P 5-63(term29)

I
I
I
I
I
| >
Freq. alta Saida

P 5-62(term27) [Hz]
P 5-65(term29)

llustragéo 3.25

Opgoes de leitura das variaveis de saida
[0] Fora de funcionamento

[45] Ctrl. bus

[48] Timeout do ctrl. bus

[100] Frequéncia de saida
[101] Referéncia

[102] Feedback

[103] Corrente do motor

[104] Torque relativo ao limite
[105] Torque relativo ao nominal
[106] Poténcia

[107] Velocidade

[108] Torque

[109] Freq. Saida Max.

[113] Ext. Malha Fechada
[114] Ext. Malha Fechada
[115] Ext. Malha Fechada

Selecione a variavel operacional associada as leituras do
terminal 27.

Nao é possivel ajustar este parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento. As mesmas opc¢odes e fungdes
que o grupo de parametro 5-6*.

[ 0] ~

5-60 Terminal 27 Varidvel da Saida d Pulso

| Sem operacao | |

Option: Funcao:
[0] * Fora de funcionament

[45] Ctrl. bus

[48] Ctrl. bus, timeout

[100] Freq. saida 0-100

[101] Referéncia Min-Max

[102] Feedback +-200%
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5-60 Terminal 27 Varidvel da Saida d Pulso

5-66 Terminal X30/6 Pulse Output Variable

Selecione a variavel para exibicdo do display do terminal 29.
Néao é possivel ajustar este parametro enquanto o motor estiver
em funcionamento. As mesmas opcdes e fungdes que o grupo
de parametro 5-6*.

Option: Funcao:
[0] * Fora de funcionament
[45] Ctrl. bus

[48] Ctrl. bus, timeout
[100] Freq. saida 0-100
[101] Referéncia Min-Max
[102] Feedback +-200%
[103] Corr. motor 0-Imax
[104] Torque 0-Tlim

[105] Torque 0-Tnom

[106] Power 0-Pnom

[107] Velocidade 0-HighLim
[113] Ext. Malha Fechada 1
[114] Ext. Malha Fechada 2
[115] Ext. Malha Fechada 3

5-65 Freq Max da Saida de Pulso #29

Programe a frequéncia maxima para o terminal 29, corres-
pondente a varidvel de saida, selecionada no 5-63 Terminal 29
Varidvel da Saida d Pulso.

Range: Funcao:

Option: Funcao: Selecione a variavel para leitura, escolhida no terminal X30/6.
[103] Corr. motor 0-lmax Este parametro estd ativo quando o médulo opcional MCB
[104] Torque 0-Tlim 101estiver instalado noconversor de frequéncia.
[105] Torque 0-Tnom As mesmas opgdes e funcdes que o grupo de parametro 5-6*.
[106] Power 0-Pnom Option: Funcdo:
[107] Velocidade 0-HighLim [0] * No operation
[113] Ext. Malha Fechada 1 [45] Bus ctrl.
[114] Ext. Malha Fechada 2 [48] Bus ctrl.,, timeout
[115] Ext. Malha Fechada 3 [51] MCO controlled
» » [100] Output frequency
5-62 Freq Max da Saida de Pulso #27
[101] Reference
Programe a frequéncia maxima para o terminal 27, corres- [102] ik
pondente a varidvel de saida, selecionada no 5-60 Terminal 27 [103] Motor current
Varidvel da Saida d Pulso. -
(frlave a a’_a uiso . . [104] Torque rel to limit
Néo se pode ajustar este pardmetro enquanto o motor estiver [105] Torq relate to rated
em funcionamento 11061 5 d
ower
Range: Funcéo: [107] Speed
5000 Hz* | 0-32000Hz | [108] Torque
5-63 Terminal 29 Varidvel da Saida d Pulso (109] Max Out Freq
[119] Torque % lim

5000 Hz* [0 - 32000 Hz]

5-68 Pulse Output Max Freq #X30/6

Selecione a frequéncia méxima no terminal X30/6, relacionada a
varidvel de saida, no 5-66 Terminal X30/6 Saida de Pulso Varidvel.
Nao é possivel ajustar este pardmetro enquanto o motor estiver
em funcionamento.

Este parametro estd ativo quando o médulo opcional MCB 101
estiver instalado no conversor de frequéncia.

Range: Funcao:

Size related* [0 - 32000 HZ]
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3.7.9 5-9* Controlado por Bus

Este grupo do parametro seleciona saidas digitais e de relé

através da programacao do fieldbus.

5-90 Controle Bus Digital & Relé

Range:

Funcao:

O * [0 -
2147483647 ]

Este parametro mantém o estado das

saidas digitais e dos relés, que é controlado

pelo barramento.

Um "1' légico indica que a saida esta alta

ou ativa.

Um '0' l6gico indica que a saida esta baixa

5-93 Saida de Pulso #27 Ctrl. Bus

Range: Funcéo:
0.00 %* | [0.00 - 100.00 Contém a freqliéncia a aplicar ao
%] terminal 27 de saida digital, quando

ele estiver configurado como
[Controlado pelo Bus].

5-94 Saida de Pulso #27 Timeout Predef.

Range: Funcéo:
0.00 %* | [0.00 - 100.00 | Contém a freqliéncia a aplicar ao
%] terminal 27 de saida digital, quando

ele estiver configurado como
[Controlado pelo Bus] e o timeout for

ou inativa.
detectado.
Bit 0 Terminal 27 Saida Digital CC
Bit 1 |Terminal 29 Saida Digital CC 5-95 Saida de Pulso #29 Ctrl Bus
Bit 2 Terminal X 30/6 Saida Digital Range: Funcio:
s 0.00 %* | [0.00 - 100.00 Contém a freqliéncia a aplicar ao
Bit 3 Terminal X 30/7 Saida Digital %] terminal 29 de saida digital, quando
e ele estiver configurado como
Bit 4 Terminal de saida do Relé 1 CC [Controlado pelo Bus].
Bit 5 Terminal de saida do Relé 2 CC
Bit 6 |Terminal de saida do Relé 1 do 5-96 Saida de Pulso #29 Timeout Predef.
et Range: Funcio:
Bit 7 Terminal de saida do Relé 2 d
! Oerrrjlna| Be saida do Riele < do 0.00 %* | [0.00 - 100.00 | Contém a freqliéncia a aplicar ao
pciona %] terminal 29 de saida digital, quando
Bit 8 Terminal de saida do Relé 3 do .
i ele estiver configurado como
Opdaiel [Controlado pelo Bus] e o timeout for
Bit 9-15 | Reservados p/ terminais futuros detectado
Bit 16 |Terminal de saida do Relé 1 do
Opcional C 5-97 Saida de Pulso #X30/6 Controle de Bus
Bit 17 |Terminal de saida do Relé 2 do x
) Range: Funcéo:
Sl € 0.00 % 0.00 - 100.00 Conté frequiénci licad
Bit 18 |Terminal de saida do Relé 3 do 00 %+ | [0.00 - 100: ontém a frequéncia a ser aplicada
X %] ao terminal de saida digital 27,
Opcional C
- - - " quando ele estiver configurado
Bit 19 |Terminal de saida do Relé 4 do
. como [Controlado pelo Bus].
Opcional C
Bit 20 | Terminal de saida do Relé 5 do 5-98 Saida de Pulso #30/6 Timeout Predef.
Opcional C .
Bit 21 |Terminal de saida do Relé 6 do Range: Funco:
Opcional C 0.00 %* | [0.00 - 100.00 | Contém a frequéncia a aplicar ao
Bit 22 | Terminal de saida do Relé 7 do %] terminal 6 de saida digital, quando
Opcional C ele estiver configurado como
Bit 23 | Terminal de saida do Relé 8 do [Controlado pelo Bus] e o timeout for
. detectado.
Opcional C
Bit Reservados p/ terminais futuros
24-31
Tabela 3.14
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3.8 Main Menu (Menu Principal) - Entrada/Saida Analodgica - Grupo 6

381 6-0% Modo E/S Analdgico

Option: Funcao:
Grupo do parametro para programar a configuracdo de E/S
analdgica.

O conversor de frequéncia esta equipado com 2 entradas
analdgicas: Terminais 53 e 54. As entradas analdgicas
podem ser alocadas livremente com tensdo (0 - 10 V) ou
entrada de corrente (0/4 - 20 mA). . [5] substituida pela parada com
desarme subsequente

. [3] substituida pela velocidade de
jog

. [4] substituida pela velocidade

max.

OBSERVACAOQ! [0] * | Off

Os termistores podem ser conectados a uma entrada (Desligado)
analégica ou entrada digital. [1] | Congelar
saida
6-00 Timeout do Live Zero (2] |Parada
= 3 Joggin
Range: Funcao: [3] 9979
- ) - - [4] [ Velocidade
10 s*| [1- |Inserir o periodo de tempo do Timeout do Live mixima
99 s] | Zero. O Tempo de Timeout do Live Zero estd ativo
- . . [5] [Paradae
para as entradas analégicas, ou seja, terminal 53
- . . desarme
ou 54, utilizado como fontes de referéncia ou de
feedback. Se o sinal de referéncia, associado a Ref/Feedback o
o3
entrada de corrente selecionada, cair abaixo de [RPM] §
50% do valor programado no 6-10 Terminal 53 §
L . . 5 Par 6-xx —
Tensdo Ba{xa, 6-12 Terfmnal‘ 53 Corrente BGIXfJ, RefAlta/ 1500 —
6-20 Terminal 54 Tensdo Baixa ou 6-22 Terminal 54 Feedb Valor' | \
Corrente Baixa durante um periodo de tempo 1200 | |
superior aquele programado no 6-00 Timeout do 900 — \ \
Live Zero, a funcao selecionada no 6-01 Fungéo \ \
Timeout do Live Zerosera ativada. 600 — \ \
Par 6-xx 300 — ‘ ‘
6-01 Funcao Timeout do Live Zero Ref.Baix/ 150 —f \ \
., . Feedb Valor' I i
Option: Funcaéo: v 5V 0V V]
Selecione a func¢éo de timeout. A funcéo Par 6-xx i : Entrada analégica
programada em 6-01 Fungdo Timeout do Ba'xaTensa(_J ou
X .. X ‘Corrente baixa' |
Live Zero serd ativada se o sinal de entrada Par 6xx
no terminal 53 ou 54 estiver abaixo de 50% 'Alta Tensao'ou
do valor em 6-10 Terminal 53 Tensdo Baixa, 'Alta corrente'
6-12 Terminal 53 Corrente Baixa, llustragdo 3.26

6-20 Terminal 54 Tensdo Baixa ou

6-22 Terminal 54 Corrente Baixa durante um
intervalo de tempo definido em

6-00 Timeout do Live Zero. Se varios
timeouts ocorrerem simultaneamente, o
conversor de frequéncia prioriza as funcoes
de timeout da maneira indicada a seguir

1. 6-01 Funcdo Timeout do Live Zero
2. 8-04 Fung¢do Timeout de Controle

A frequéncia de saida do conversor de
frequéncia pode ser:
. [1] congelada no valor atual

. [2] substituida por uma parada
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6-02 Funcao Timeout do Live Zero de Fire Mode

6-13 Terminal 53 Corrente Alta

sinal de entrada nas entradas
analdgicas estiver abaixo de 50% do
valor definido no grupo do parametro
6-1* a 6-6* "Terminal xx Corrente Baixa"
ou ""Terminal xx Baixa Tensao" durante
um intervalo de tempo definido em
6-00 Timeout do Live Zero.

[0] * [ Off (Desligado)
[11 | Congelar saida

[2] |Parada

[31 |Jogging

[4] | Velocidade
maxima

3.8.2 6-1* Entrada Analdgica 1

Parametros para configurar o escalonamento e os limites
da entrada analdgica 1 (terminal 53).

6-10 Terminal 53 Tensao Baixa

Range: Funcao:
0.07 V*| [0.00 - par. |Insira o valor de tensdo baixa. Este valor
6-11 V] do sinal da gradacdo da entrada

analdgica deve corresponder ao valor
baixo de referéncia/feedback,
programado no 6-14 Terminal 53 Ref./
Feedb. Valor Baixo.

6-11 Terminal 53 Tensdo Alta

Option: Funcéo: Range: Funcéo:
A fungao programada no 6-01 Fungao 20.00 mA*| [par. 6-12 - Insira o valor de corrente alta que
Timeout do Live Zero sera ativada se o 20.00 mA] corresponde ao referéncia/feedback

Range: Funcao:
10.00 V* [ [par. 6-10 - | Insira o valor de tenséo alta. Este valor
10.00 V] do escalonamento da entrada analégica
deve corresponder ao valor de
referéncia /feedback alto, programado
no 6-15 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor
Alto.
Range: Funcao:
4.00 [0.00 - Digite o valor de corrente baixa. Este sinal
mA¥* par. 6-13 | de referéncia deve corresponder ao valor
mA] baixo de referéncia, programado no

6-14 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Baixo. O
valor deve ser programado em >2 mA, a
fim de ativar a Funcdo de Timeout do
Tempo do Live Zero, no 6-01 Fungdo
Timeout do Live Zero.

alto, programado no 6-15 Terminal
53 Ref./Feedb. Valor Alto.

6-14 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Baixo

Range: Funcéo:
0.000 *

[-999999.999 -
999999.999 ]

Insira o valor de gradacao da
entrada analégica que corresponda
ao valor de baixa tensdo/baixa
corrente, programado no

6-10 Terminal 53 TensGo Baixa e
6-12 Terminal 53 Corrente Baixa.

6-15 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Alto

Range: Funcéo:
Size related” | [-999999.999 - 999999.999 ] |

6-16 Terminal 53 Const. de Tempo do Filtro

Range: Funcao:
0.001 s* | [0.001 - Insira a constante de tempo. Esta é uma
10.000 s] constante de tempo do filtro passa baixa

digital de primeira ordem, para eliminar
o ruido elétrico no terminal 53. Um valor
de constante de tempo alto melhora o
amortecimento, porém, aumenta
também o atraso através do filtro.

OBSERVACAO!

Nao é possivel ajustar este parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.

6-17 Terminal 53 Live Zero

Option: Funcao:

Este parametro torna possivel desabilitar o Live
Zero. P.ex., a ser utilizado se as entradas
analdgicas forem usadas como parte de um
sistema de E/S descentralizado (p.ex., quando
nao fizer parte de nenhum conversor de
frequéncia relacionado as fungoes de controle,
mas alimentando um sistema de
Gerenciamento Predial com dados).

[0] [ Desativado
[1] * | Ativado
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3.8.3 6-2* Entrada Analdgica 2

Parametros para configurar o escalonamento e os limites
da entrada analdgica 2 (terminal 54).

6-20 Terminal 54 Tensdo Baixa

Range: Funcao:
0.07 V*| [0.00 - par. |Insira o valor de tensdo baixa. Este valor
6-21 V] do sinal da gradacdo da entrada

analdgica deve corresponder ao valor
baixo de referéncia/feedback,
programado no 6-24 Terminal 54 Ref./
Feedb. Valor Baixo.

6-21 Terminal 54 Tensdo Alta

Range: Funcéo:
10.00 V* [ [par. 6-20 - | Insira o valor de tenséo alta. Este valor
10.00 V] do escalonamento da entrada analdgica

deve corresponder ao valor de
referéncia /feedback alto, programado
no 6-25 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor
Alto.

6-22 Terminal 54 Corrente Baixa

6-25 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Alto

Range: Funcéo:
100.000 *| [-999999.999 - Digite o valor de gradacao da
999999.999 ] entrada analégica que

corresponda ao valor de tenséo
alta/corrente alta, programado
nos 6-21 Terminal 54 Tensdo Alta e
6-23 Terminal 54 Corrente Alta.

6-26 Terminal 54 Const. de Tempo do Filtro

Range: Funcéo:
0.001 s*| [0.001 - Insira a constante de tempo. Esta é uma
10.000 s] constante de tempo do filtro passa baixa

digital de primeira ordem, para eliminar
o ruido elétrico no terminal 54. Um valor
de constante de tempo alto melhora o
amortecimento, porém, aumenta
também o atraso através do filtro.

OBSERVACAO!

Nao é possivel ajustar este parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.

6-27 Terminal 54 Live Zero

6-24 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Baixo. O
valor deve ser programado em >2 mA, a
fim de ativar a Funcdo de Timeout do
Tempo do Live Zero, no 6-01 Fun¢do
Timeout do Live Zero.

Range: Funcéo: Option: Funcéao:
4.00 [0.00 - Digite o valor de corrente baixa. Este sinal Este parametro torna possivel desabilitar o
mA* par. 6-23 de referéncia deve corresponder ao valor monitoramento do Live Zero. P.ex., a ser

mA] baixo de referéncia, programado no utilizado se as saidas analdgicas forem usadas

como parte de um sistema de E/S descentra-
lizado (p.ex., quando nao fizer parte de
nenhum conversor de frequéncia relacionado
as fungoes de controle, mas alimentando um
sistema de Gerenciamento Predial com dados).

6-23 Terminal 54 Corrente Alta

Range: Funcéo:
20.00 mA* | [par. 6-22 - Insira o valor de corrente alta que
20.00 mA] corresponde ao referéncia/feedback

alto, programado no 6-25 Terminal
54 Ref./Feedb. Valor Alto.

6-24 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Baixo

Funcao:

Range:
0.000 *

[-999999.999 -
999999.999 ]

Digite o valor de escalonamento da
entrada analdgica que corresponda
ao valor de tensdo baixa/corrente
baixa programado no 6-20 Terminal
54 Tensdo Baixa e 6-22 Terminal 54
Corrente Baixa.

[0] | Desativado
[1] * | Ativado

3.8.4 6-3* Entrada Analdgica 3 MCB 101

Grupo de parametros para configurar a escala e os limites
da entrada analdgica 3 (X30/11), posicionada no médulo
do opcional MCB 101.

6-30 Terminal X30/11 Tensao Baixa

Range: Funcéo:
0.07 V*| [0.00 - par. Programa o valor do escalonamento da
6-31 V] entrada analdgica para corresponder ao

valor da referéncia/feedback baixo
(programado no 6-34 Term. X30/11 Ref./
Feedb. Valor Baixo).
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6-31 Terminal X30/11 Tensao Alta

Range: Funcéo:
10.00 V* [ [par. 6-30 - | Programa o valor de escalonamento da
10.00 V] entrada analdgica para corresponder ao

valor da referéncia/feedback alto
(programado no 6-35 Term. X30/11 Ref./
Feedb. Valor Alto).

6-34 Term. X30/11 Ref./Feedb. Valor Baixo
Range:
0.000 *

Funcao:

[-999999.999 -
999999.999 ]

Programa o valor do escalo-
namento da entrada analdgica
para corresponder ao valor da
referéncia/feedback baixo
(programado no 6-30 Terminal
X30/11 Tensdo Baixa).

6-35 Term. X30/11 Ref./Feedb. Valor Alto
Range: Funcéo:

100.000 *

[-999999.999 -
999999.999 ]

Programa o valor do escalo-
namento da entrada analdgica
para corresponder ao valor da
tensao alta (programado no

6-31 Terminal X30/11 Tensdo Alta).

6-36 Term. X30/11 Constante Tempo do Filtro

Range: Funcéo:
0.001 s*| [0.001 - 10.000 Uma constante de tempo do filtro
s] passa baixa digital de 1" ordem,

para eliminar o ruido elétrico no
terminal X30/11.

OBSERVACAO!

Este parametro ndo pode ser alterado enquanto o motor
estiver em funcionamento.

6-37 Term. X30/11 Live Zero

Option: Funcao:

Este parametro torna possivel desabilitar o Live
Zero. P.ex., para ser utilizada se as saidas
analdgicas forem usadas como parte de um
sistema de E/S descentralizado (p.ex., quando
nao for parte de quaisquer fungdes de controle
relativas ao conversor de frequéncia, mas
alimentando um Sistema de Gerenciamento
Predial com dados)

[0] * | Desativado

[1] * | Ativado

3.8.5 6-4* Entrada Analdgica 4 MCB 101

Grupo de parametros para configurar a escala e os limites
da entrada analdgica 4 (X30/12), posicionada no médulo
do opcional MCB 101.

6-40 Terminal X30/12 Tensao Baixa

Range: Funcao:
0.07 V*| [0.00 - par. Programa o valor do escalonamento da
6-41 V] entrada analdgica para corresponder ao

valor da referéncia/feedback baixo
programado no 6-44 Term. X30/12 Ref./
Feedb. Valor Baixo.

6-41 Terminal X30/12 Tensao Alta

Range: Funcao:
10.00 V* [ [par. 6-40 - Programa o valor do escalonamento da
10.00 V] entrada analdgica para corresponder

ao valor da referéncia/feedback alto,
programado no 6-45 Term. X30/12 Ref./
Feedb. Valor Alto.

6-44 Term. X30/12 Ref./Feedb. Valor Baixo
Range:
0.000 *

Funcdo:

[-999999.999 -
999999.999 ]

Programa o valor do escalo-
namento da entrada analdgica
para corresponder ao valor da
tensao baixa programado no

6-40 Terminal X30/12 Tensdo Baixa.

6-45 Term. X30/12 Ref./Feedb. Valor Alto
Funcdo:

Range:
100.000 *

[-999999.999 -
999999.999 ]

Programa o valor do escalo-
namento da entrada analdgica
para corresponder ao valor da
tensao alta, programado no

6-41 Terminal X30/12 Tensdo Alta.

6-46 Term. X30/12 Constante Tempo do Filtro
Range:
0.001 s*

Funcéo:

[0.001 - 10.000
s] passa baixa digital de 1" ordem,
para eliminar o ruido elétrico no
terminal X30/12.

Uma constante de tempo do filtro

OBSERVACAO!

Este parametro ndo pode ser alterado enquanto o motor
estiver em funcionamento.
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6-47 Term. X30/12 Live Zero

6-50 Terminal 42 Saida

alimentando um Sistema de Gerenciamento
Predial com dados)

[0] * | Desativado
[1] | Ativado

3.8.6 6-5* Saida Analdgica 1

Parametros para configurar o escalonamento e os limites
da entrada analdgica 1, ou seja, Terminal 42. As saidas
analodgicas sdo saidas de corrente: 0/4-20mA. O terminal
comum (terminal 39) é o mesmo terminal e estd no
mesmo potencial elétrico das conexdes dos terminais
comuns analdgico e digital. A resolucdo na saida analdgica
é de 12 bits.

6-50 Terminal 42 Saida

Option: Funcao:
Selec. a funcdo do Terminal 42
como uma saida de corrente
analdgica. Uma corrente de motor
de 20 mA corresponde a Imax-
[0] Fora de funcio-
nament

[100] [ Freq. saida 0-100 0 - 100 Hz, (0-20 mA)

[101] | Referéncia Min-Max | Referéncia Minima até Referéncia
Maéxima, (0-20 mA)

-200% to +200% of 20-14 Referéncia
Mdxima, (0-20 mA)

[102] | Feedback +-200%

[103] | Corr. motor O-Imax [0 - Corrente Max. do Inversor
(16-37 Corrente Mdx.do Inversor),

(0-20 mA)

[104] [ Torque O-Tlim 0 até o Limite de torque (4-16 Limite
de Torque do Modo Motor), (0-20

mA)

[105] [ Torque O-Tnom 0 até Torque nominal do motor,

(0-20 mA)

[106] | Power 0-Pnom 0 até Poténcia nominal do motor,

(0-20 mA)

[107] | Velocidade 0-
-HighLim

0 até o Limite Superior de
Velocidade(4-13 Lim. Superior da
Veloc. do Motor [RPM] e 4-14 Lim.
Superior da Veloc do Motor [Hz]),
(0-20 mA)

[113] | Ext. Malha Fechada | 0 até 100%, (0-20 mA)
1

Option: Funcao: Option: Funcao:
Este parametro torna possivel desabilitar o Live [114] | Ext. Malha Fechada | 0 até 100%, (0-20 mA)
Zero. P.ex., para ser utilizada se as saidas 2
analégicas forem usadas como parte de um [115] [ Ext. Malha Fechada | 0 até 100%, (0-20 mA)
sistema de E/S descentralizado (p.ex., quando 3
nao for parte de quaisquer funcdes de controle [130] | FrgSaid 0-100 0 - 100 Hz
relativas ao conversor de frequiéncia, mas 4-20mA

[131] [ Referéncia 4-20mA | Referéncia Minima - Referéncia

Méxima

-200% a +200% de 20-14 Referéncia
Mdxima

[132] | Feedback 4-20mA

[133] | Corr. motor 0 - Corrente Max. do Inversor

4-20mA (16-37 Corrente Mdx.do Inversor)

[134] [ Torq.0-lim 4-20 mA | 0 até o Limite de torque (4-16 Limite
de Torque do Modo Motor)

[135] [ Torq.0-nom
4-20mA
[136] Poténcia 4-20mA

0 até Torque nominal do motor

0 até Poténcia nominal do motor

*

[137] * | Velocidade 4-20mA | 0 - Limite Superior de Velocidade

4-13 e 4-14)

[139] | Ctrl bus 0 até 100%, (0-20 mA)

[140] | Ctrl. bus 4-20 mA [0 - 100%

[141] | Ctrl bus t.o. 0 até 100%, (0-20 mA)

[142] |Ctrl bus 420mA |0 - 100%
t.o.

[143] |Ext.CL 14-20mA |0 - 100%

[144] |Ext. CL 2 4-20mA |0 - 100%

[145] |Ext.CL 3 4-20mA |0 - 100%

OBSERVACAO!

Os valores para configuragdo da Referéncia Minima sao
encontrados no 3-02 Referéncia Minima para malha aberta
e no 20-13 Referéncia Minima para malha fechada - os
valores para a referéncia maxima sao encontrados no
3-03 Referéncia Mdxima para malha aberta e no

20-14 Referéncia Mdxima para malha fechada.

6-51 Terminal 42 Escala Minima de Saida

Range: Funcao:
0.00 %* | [0.00 - Escalar para a saida minima (0 ou 4 mA)
200.00 %] do sinal analégico no terminal 42.

Programe o valor para ser a
porcentagem da faixa completa da
variavel selecionada no 6-50 Terminal 42
Saida.
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6-52 Terminal 42 Escala Maxima de Saida EXEMPLO 2:

Range: Funco: Variavel= FEEDBACK, faixa= -200% até +200%

Faixa necessaria para a saida= 0-100%
E necessario sinal de saida de 0 ou 4 mA a 0% (50% da
faixa) - programado 6-51 Terminal 42 Escala Minima de
Saida para 50%
E necessario sinal de saida de 20 mA a 100% (75% da
faixa) - programado 6-52 Terminal 42 Escala Mdxima de
Saida para 75%

100.00 [0.00 - | Gradue para saida maxima (20 mA) do sinal
%* 200.00 [ analégico no terminal 42.

%] Programe o valor para ser a porcentagem da
faixa completa da variavel selecionada no
6-50 Terminal 42 Saida.

Corrente
(mA)

1308A075.11

A =)
S
20 mA @3
<
o)
o
Analgica 100 Vardvel para m
a o
llustragédo 3.27
0/4 mA -
- . 9 0 v 0
E possivel obter um valor menor que 20 mA, O‘A’ 5(‘)/" 75@ 10\“’
em escala total programando valores >100%
utilizando a seguinte férmula:
20 mA/ desejada mdxima corrente x 100 % -200% 0% +100% +200%
j.e. 10mA: fo MA L 100% =200% llustragao 3.29
0 mA
EXEMPLO 1:
Valor da varidvel= FREQuéncia DE SAIDA, faixa= 0-100 Hz
EXEMPLO 3:

Faixa necessaria para saida= 0-50 Hz

E necessario sinal de saida de 0 ou 4 mA em 0 Hz (0% de
faixa) - programado 6-51 Terminal 42 Escala Minima de
Saida para 0%

E necessario sinal de saida de 20 mA em 50 Hz (50% da
faixa) - programado 6-52 Terminal 42 Escala Mdxima de
Saida para 50%

Valor da varidvel= REFERENCIA, faixa= Ref min - Ref. méx
Faixa necessaria para saida= Ref min (0%) - Ref Max
(100%), 0-10 mA

E necessario sinal de saida de 0 ou 4 mA na Ref. min. -
programado 6-51 Terminal 42 Escala Minima de Saida para
0%

E necessario sinal de saida de 10 mA na Ref. max. (100%
da faixa) - programado 6-52 Terminal 42 Escala Mdxima de

A o
g Saida para 200%
20 mA
" £ (20 mA /10 mA x 100%=200%).
R
4 o
20 mA 5
<
o
0/4 mA - 5
0% 50% 100%
A A 10 mA
.
OHz 50Hz 100Hz
llustragédo 3.28 0/4 mA -
0%
100% 200%
| |
Min ref Max ref Max ref X 20/10

llustracao 3.30
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6-53 Terminal 42 Ctrl Saida Bus

6-62 Terminal X30/8 Escala max.

Range: Funcéo: Range: Funcéo:
0.00 %* | [0.00 - 100.00 %] | Mantém o nivel da Saida 42, se 100.00 [0.00 |Gradua a saida méxima do sinal analdgico,
controlada pelo barramento. %* = selecionado no terminal X30/8. Gradue o valor
200.00 [no maximo valor desejado da saida do sinal de

%] corrente. Escale a saida para dar uma corrente
Range: Funcio: mais baixa que 20 mA em escala completa ou
0.00 %* [ [0.00 - Mantém o nivel predefinido da Saida 42. 20 mA a uma saida abaixo de 100% do valor de

100.00 %] No caso de um timeout do bus e se sinal maximo. Se 20 mA for a corrente de saida
uma funcio timeout for selecionada no desejada em um valor entre 0 - 100% da saida
6-50 Terminal 42 Saida, a saida sera el el o alsie, e © vl
predefinida neste nivel. porcentual no parametro, ou seja, 50% = 20
mA. Se for desejada uma corrente entre 4 e 20
mA na saida maxima (100%), calcule o valor
3.8.7 6-6* Saida Anal()gica 2 MCB 101 porcentual da seguinte maneira:
20 mA | desejada maxima corrente x 100 %

As saidas analégicas sdo saidas de corrente: 0/4 - 20mA. O e 10 @ fg AR

terminal comum (terminal X30/8) é o mesmo terminal e mA

potencial elétrico para conexao do comum analdgico. A

resolucdo na saida analégica é de 12 bits. -

Range: Funcéo:

0.00 %* [ [0.00 - 100.00 %] | Contém a freqiiéncia a aplicar ao
Mesmas opgdes e fungdes que o par.6-50 Terminal 42 Saida. terminal de saida, quando ele estiver
Option Funcio: configurado como [Controlado pelo

| [0] * | Sem operagao | | Bus].

Range: Funcéo: Range: Funcéo:

0.00 [0.00 - |Gradua a saida minima do sinal analégico 0.00 %* | [0.00 - 100.00 Contém a frequéncia a aplicar ao

%* 200.00 %] | selecionado no terminal X30/8. Escale o valor %] terminal de saida, quando ele estiver
minimo como porcentagem do valor maximo configurado como [Timeout
do sinal, ou seja, deseja-se 0 mA (ou 0 hz) a Controlado pelo Bus].

25% do valor de saida maximo e programa-
-se 25%. O valor nunca pode ser maior que a
programagédo correspondente no

6-62 Terminal X30/8 Escala mdx., se este valor
estiver abaixo de 100%.

Este parametro estd ativo quando o modulo
opcional MCB 101 estiver montado no
conversor de frequéncia.
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3.9 Main Menu (Menu Principal) - Comunicacao e Opcionais - Grupo 8

3.9.1 8-0* Programacg Gerais

8-01 Tipo de Controle

Option: Funcado:

A configuragao neste parametro
prevalece sobre as dos 8-50 Sele¢do de
Parada por Inércia a 8-56 Sele¢do da
Referéncia Pré-definida.

[0] * | Digital e Control
Wrd a control word.

Controle utilizando a entrada digital e

[1]1 | Somente Digital Controle utilizando somente as

entradas digitais.

[2] | SomenteCon- Controle utilizando somente a control

8-03 Tempo de Timeout de Controle

Range: Funcaéo:

de que a comunicacao serial foi
interrompida. A funcdo selecionada no
8-04 Fung¢ao Timeout de Controle Fungdo
Timeout de Controle serd entdo executada.

No BACnet o timeout de controle é
acionado somente se alguns objetos
especificos forem gravados. A lista de
objetos contém informagoes sobre os
objetos que acionam o timeout de
controle:

Saidas Analdgicas
Saidas Bindrias
AVO

AV1

AV2

AV4

BV1

BV2

BV3

BV4

BV5

Saidas de estados multiplos

trolWord word.

Option: Funcéo:
Selecione a origem da control word: uma das
duas interfaces seriais ou um dos quatro
opcionais instalados. Durante a energizacao
inicial, o conversor de frequéncia programa
automaticamente este parametro para
Opcional A [3] se ele detectar um opcional de
fieldbus instalado no slot A. Se o opcional for
removido, o conversor de frequéncia detecta
uma alteracdo na configuracéo, reprograma o
8-02 Origem do Controle com a configuragao
padréo da Porta do FC, e o conversor de
frequéncia, entdo, desarma. Se um opcional
for instalado apds a energizacao inicial, a
configuracdo do 8-02 Origem do Controle nao
serd alterada, mas o conversor de frequéncia
ira desarmar e exibir: Alarme 67 Mdn¢ d
opcionl

[0] | Nenhum

[1] Porta RS485

[2] | Porta USB

[3] * [ Opcional A

[4] |Opcional B

[5] |Opcional CO

[6] |Opcional C1

[30] | Can externo

OBSERVACAO!

Nao se pode ajustar este parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.

8-03 Tempo de Timeout de Controle

Range: Funcéo:
Size [1.0 - Insira 0 tempo maximo esperado entre a
related* | 18000.0 s] | recepcao de dois telegramas consecutivos.

Se este tempo for excedido, é indicativo

8-04 Funcdo Timeout de Controle

Option: Funcéo:

Selec.a fung¢.do timout. A fungao
de timeout é ativada quando a
atualizacao da control word
falhar, durante o intervalo de
tempo especificado no

8-03 Tempo de Timeout de
Controle. A opgao [20] aparece
somente depois de configurar o
protocolo N2 da Metasys.

[0] * | Off (Desligado)

[1] | Congelar saida

[2] | Parada

[3] [Jogging

[4] | Velocidade maxima

[5] | Parada e desarme

[7] | Selecionar setup 1

[8] | Selecionar setup 2

[9] [ Selecionar setup 3

[10] | Selecionar setup 4
[20

Liberacdo da substituicdo
de N2
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8-05 Funcao Final do Timeout 8-10 Perfil de Controle

Option: Funcao: Option: Funcao:
Selecione a acdo apds receber uma control [71 | CANopen DSP 402 |
word valida, depois de um timeout. Este "
parametro esta ativo somente quando o 8-13 Status Word STW Configuravel
8-04 Fung¢ao Timeout de Controle estiver Option: Funcéo:
programado para [Setup 1-4]. Este parametro ativa a configuragdo dos
[0] | Reter set-up | Retém o setup selecionado no 8-04 Fungédo bits 12 - 15, na status word.
Timeout de Controle e exibe uma adverténcia, [0] |Sem funcdo A entrada é sempre baixa.
até que o 8-06 Reset do Timeout de Controle [1] * | Perfil Padrao Dependendo do perfil definido em
alterne. Em seguida, o conversor de 8-10 Perfil de Controle.
frequéncia retoma o seu setup original. [2] [Somente Alarme | A entrada serd alta sempre que o Alarme
- 68 68 estiver ativo e sera baixa sempre que
[1] * | Retomar set- | Restabelece o setup que estava ativo antes < .
) nao houver Alarme 68 ativo
-up do timeout. .
[3] | Dsarm excl A entrada serd alta sempre que o
X Alarm68 desarme estiver ativo em outros alarmes
8-06 Reset do Timeout de Controle
exceto Alarme 68.
Option: Funcéo: [10] | T18 Status da A entrada serd alta sempre que T18 tiver
Este parametro esta ativo somente quando DI. 24V e ser4 baixa sempre que T18 tiver 0
Reter setup [0] foi selecionado no Vv
8-05 Fungdo Final do Timeout. [11] [ T19 Status da A entrada sera alta sempre que T19 tiver
[0] * | Nao Mantém o setup especificado no Dl. 24 V e sera baixa sempre que T19 tiver 0
reinicializar 8-04 Fungdo Timeout de Controle, v
[Selecionar setup 1-4], imediatamente ap6s [12] [ T27 Status da A entrada serd alta sempre que T27 tiver
um timeout de controle. DI. 24 V e sera baixa sempre que T27 tiver 0
\%
[11 | Reinicializar Retorna o conversor de frequéncia: ao -
. X X ; [13] | T29 Status da A entrada serd alta sempre que T29 tiver
setup original, imediatamente apds um ) )
X , DI. 24 V e sera baixa sempre que T29 tiver 0
timeout da control word. Quando o valor é v
programado para Reinicializar [1], o
A . [14] | T32 Status da A entrada serd alta sempre que T32 tiver
conversor de frequéncia: executa o reset e,
. . . DI. 24 V e sera baixa sempre que T32 tiver 0
em seguida, reverte imediatamente para a
- 5 Nz L vV
configuracao Nao reinicializar [0].
[15] | T33 Status da A entrada serd alta sempre que T33 tiver
8-07 Trigger de Diagnéstico DI. 24 V e sera baixa sempre que T33 tiver 0
Vv
Option: Funcao: -
— — — [16] | T37 Status da A entrada serd alta toda vez que T37
Este parametro ndo tem funcdo para DI. tiver 0 V e serd baixa toda vez que T37
BACnet. tiver 24V
[0] * | Inativo [21] | Advrténc térmic | A adverténcia térmica é ativada quando a
[1] | Disparar em alarmes temperatura excede o limite no motor,
[2] | Disp alarm/advertnc no conversor de frequéncia, no resistor
do freio ou no termistor.
3.92 8-1* Configurag()es da Ctrl WOfd [30] | Falha freio Ficara alta quando o IGBT do freio estiver
(IGBT) em curto-circuito.
[40] | Fora faixa da ref. | Se o Comparador 0 for avaliado como
8-10 Perfil de Controle
| 810 PerildeConwole | TRUE (verdadeiro), 2 entrad seré atn
Option: Funcao: Caso contrario, sera baixa.
Selecione a interpretacao da control [60] | Comparador 0 [ Se o Comparador 0 for avaliado como
word e status word que corresponda TRUE (Verdadeiro), a entrada ser4 alta.
ao fieldbus instalado. Somente as Caso contrério, serd baixa.
selegoes validas para o fieldbus [61] | Comparador 1 Se o Comparador 1 for avaliado como
instalado no slot A serdo visiveis no TRUE (Verdadeiro), a entrada sera alta.
display do LCP. Caso contrério, serd baixa.
[0] * | Perfil do FC [62] | Comparador 2 Se o Comparador 2 for avaliado como
[11 | Perfil do PROFIdrive TRUE (Verdadeiro), a entrada sera alta.
[5] | ODVA Caso contrario, sera baixa.
92 MG11CD28 - VLT é marca registrada da Danfoss



Dt

Descrigdo do Parametro

Guia de Programacéo do Drive do HVAC do VLT

8-13 Status Word STW Configurével

Option:

Funcao:

[63]

Comparador 3

Se o Comparador 3 for avaliado como
TRUE (Verdadeiro), a entrada sera alta.
Caso contrario, sera baixa.

[64]

Comparador 4

Se o Comparador 4 for avaliado como
TRUE (Verdadeiro), a entrada sera alta.
Caso contrario, sera baixa.

[65]

Comparador 5

Se o Comparador 5 for avaliado como
TRUE (Verdadeiro), a entrada sera alta.
Caso contrario, sera baixa.

[70]

Regra légica 0

Se a Regra légica 0 for avaliada como
TRUE (Verdadeiro), a entrada sera alta.
Caso contrario, sera baixa.

[71]

Regra légica 1

Se a Regra légica 1 for avaliada como
TRUE (Verdadeiro), a entrada sera alta.
Caso contrario, sera baixa.

[72]

Regra légica 2

Se a Regra légica 2 for avaliada como
TRUE (Verdadeiro), a entrada sera alta.
Caso contrario, sera baixa.

[73]

Regra légica 3

Se a Regra légica 3 for avaliada como
TRUE (Verdadeiro), a entrada sera alta.
Caso contrario, sera baixa.

[74]

Regra lég 4

Se a Regra légica 4 for avaliada como
TRUE (Verdadeiro), a entrada sera alta.
Caso contrario, sera baixa.

[75]

Regra 16g 5

Se a Regra légica 5 for avaliada como
TRUE (Verdadeiro), a entrada sera alta.
Caso contrario, sera baixa.

[80]

Saida Digitl A
do SLC

Acédo do SLC A entrada serd alta sempre
que a Agao do Smart Logic [38]Defin said
dig. A alta é executada. A entrada serd
baixa sempre que a A¢do do Smart Logic
[32] Defin said dig. A baixa é executada.

[81]

Saida Digitl B do
SLC

Acdo do SLC A entrada serd alta sempre
que a Acdo do Smart Logic [39] Defin
said dig. A alta é executada. A entrada
sera baixa sempre que a A¢do do Smart
Logic [33] Defin said dig. A baixa é
executada.

[82]

Saida Digitl C do
SLC

Acédo do SLC A entrada serd alta sempre
que a Acao do Smart Logic [40] Defin
said dig. A alta é executada. A entrada
sera baixa sempre que a Acdo do Smart
Logic [34] Defin said dig. A baixa é
executada.

[83]

Saida Digitl D
do SLC

Acdo do SLC A entrada serd alta sempre
que a A¢ao do Smart Logic [41] Defin
said dig. A alta é executada. A entrada
serd baixa sempre que a A¢do do Smart
Logic [35] Defin said dig. A baixa é
executada.

[84]

Saida Digitl E do
SLC

Acdo do SLC A entrada serd alta sempre
que a Acao do Smart Logic [42] Defin
said dig. A alta é executada. A entrada
serd baixa sempre que a A¢ao do Smart

8-13 Status Word STW Configurdvel

Option: Funcéo:
Logic [36] Defin said dig. A baixa é
executada.

[85] | Saida Digitl F do [ Acdo do SLC A entrada sera alta sempre

SLC

que a Acdo do Smart Logic [43] Defin
said dig. A alta é executada. A entrada
sera baixa sempre que a A¢do do Smart
Logic [37] Defin said dig. A baixa foi
executada.

3.9.3 Configuracbes da Porta de
Comunicagao do 8-3* FC

8-30 Protocolo

Option:

Funcéo:

Selecao do protocolo para a Porta (RS-485) do
FC (padrao) integrado no cartao de controle.
O grupo do parametro 8-7* somente é visivel
quando Opgao do FC [9] for selecionada.

FC

Comunicacdo de acordo com o Protocolo FC,
como descrito no Guia de Design do VLT® HVAC
Drive,Instalagdo e Setup do RS485.

FC MC

Igual ao FC [0], mas para ser utilizado ao fazer o
download do Software para o conversor de
frequéncia ou fazer upload de arquivo dll
(abrangendo informacoées relativas aos
parametros disponiveis no conversor de
frequéncia e suas interdependéncias) para a
Motion Control Tool MCT10.

Modbus
RTU

Comunicacdo de acordo com o protocolo do
Modbus RTU como descrito no Guia de Design
do VLT® HVAC Drive, Instalacdo e Setup do RS485.

Metasys
N2

Protocolo de comunicagao. O protocolo de
software N2 foi desenhado para oferecer um
carater abrangente, a fim de acomodar as
propriedades Unicas que cada dispositivo pode
estar dotado. Consulte o manual separado do
VLT® HVAC Drive Metasys MG.11.GX.YY.

FLN

Comunicacdo de acordo com o protocolo
Apogee FLN P1 da Metasys.

BACnet

Comunicacao de acordo com um protocolo de
comunicacao de dados abertos (Building
Automation e Control Network), American
National Standard (ANSI/ASHRAE 135-1995).

Opcion
FC

Para ser utilizado quando um gateway estiver
conectado a porta RS485 integrada, p.ex., o
gateway da BACnet.

As seguintes alteracdes ocorrerao:

-O endereco da porta do FC serd programado
para 1 e 8-31 Endereco sera utilizado agora para
programar o endere¢o do gateway na rede, p.
ex., BACnet
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8-30 Protocolo

8-34 Estimated cycle time

OBSERVACAO!

Mais detalhes podem ser encontrados no manual do
Metasys, MG.11.GX.YY.

8-31 Enderego

Range: Funcao:

Size related* [ [1.-255.] | Insira o endereco para a porta do FC
(padrao).

Intervalo valido: 1 - 126.

8-32 Baud Rate
Option:

Funcao:

Baud rates 9600, 19200, 38400 e 76800 baud
sdo vélidas somente para BACnet.

[0] |2400 Baud
[11 |4800 Baud
[2] * [ 9600 Baud
[3] 19200 Baud
[4] |38400 Baud
[5] |57600 Baud
[6] |76800 Baud
[7] 115200 Baud

O padrao refere-se ao protocolo do Conversor de
Frequéncia.

8-33 Bits de Paridade / Parada

Option: Funcéo:
Bits de Paridade e Parada do
protocolo 8-30 Protocolo usando

a Porta do FC. Para alguns
protocolos, nem todas as opgoes
serdo visiveis. O padrao depende
do protocolo selecionado.

[0] * | Paridade Par, 1 Bit de

Option: Funcao: Range: Funcao:
Consulte o manual separado do VLT® HVAC Drive 0 ms* [ [0 - 1000000 | Em ambientes com ruido, a interface
BACnet, MG.11.DX.YY. ms] podera ser bloqueada pela sobrecarga de
-A Baud rate da porta do FC sera programada quadros invaélidos. Esse parametro
com um valor fixo (115,200 Baud) e o 8-32 Baud especifica o tempo entre dois quadros
Rate, sera usado, agora, para programar a baud consecutivos na rede. Se a interface nao
rate da porta da rede (p.ex., BACnet) do detectar quadros validos nesse tempo, ela
gateway. limpa o buffer de recebimento.

[20] [ LEN

8-35 Atraso Minimo de Resposta

Range: Funcéo:
Size related* | [5.- 10000. | Especifique o tempo de atraso
ms] minimo entre o recebimento de

uma solicitacdo e a transmissdo de
uma resposta. E o tempo utilizado
para contornar os atrasos de retorno
do modem.

8-36 Atraso de Resposta Minimo

Range: Funcéo:

[11.-
10001. ms]

Size related* Especificar um tempo de atraso
maximo permitido entre a
transmissdo de uma solicitagcdo e o
recebimento da resposta. Exceder
este atraso causara um timeout da

control word.

8-37 Atraso Inter-Caractere Maximo

Range: Funcéo:
Size related*| [0.00 - Especifique o maximo intervalo de
35.00 ms] tempo permitido entre a recepgao

de dois bytes. Este parametro ativa
o timeout, se a transmissao for
interrompida.

3.9.4 8-4* Selecao de Telegrama

8-40 Selecado do telegrama

Option: Funcéo:

Permite o uso de telegramas
livremente configurdveis ou
telegramas padrao para a porta
do Conversor de Frequéncia.

[1] * | Telegrama padréo 1

Parada [101] [ PPO 1
[1]1 | Paridade [mpar, 1 Bit de [102] | PPO 2
Parada [103] [ PPO 3
[2] | Paridade Par, 1 Bit de [104] | PPO 4
Parada [105] [ PPO 5
[31 | Sem Paridade, 2 Bits de [106] [ PPO 6
Parada [107] | PPO 7
[108] | PPO 8

[200] [ Telegrama personaliz. 1
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8-42 PCD write configuration

8-52 Selecao de Frenagem CC

3.9.5 8-5* Digital/Bus

Parametros para configurar a fusdo da control word do
Digital/Bus.

OBSERVACAO!

Esses parametros estardo ativos somente quando 8-07 Tipo
de Controle estiver programado como [0] Digital and
control word.

8-50 Selecdo de Parada por Inércia

Option: Funcao:

Selecione o controle da funcdo de parada por
inércia, por meio dos terminais (entrada
digital) e/ou pelo bus.

[0] |Entrada Ativa o comando de Partida através de uma

Range: Funcéo: Option: Funcéo:

Size related* | [0 - 9999 ] | [2] |Ldgica E Ativa o comando de Partida através da rede
de /porta de comunicagéo serial E adicio-

8-43 PCD read configuration nalmente através de uma das entradas digitais.

Range: Funcao: [3] * | Logica OU | Ativa o comando de Partida através do

Size related* | [0-/9999] | fieldbus/porta de comunicagao serial, OU

através de uma das entradas digitais.

8-53 Selegdo da Partida

Option: Funcéo:

Selecione o controle da funcao partida do
conversor de frequéncia através dos terminais
(entrada digital) e/ou através da de fieldbus.

[0] |Entrada Ativa o comando de Partida através de uma

digital entrada digital.

[11 |Bus Ativa o comando Partida, se este for
transmitido através da porta de comunicacao
serial ou do opcional de fieldbus.

[2] |[Ldgica E Ativa o comando Partida, através do fieldbus/

porta de comunicacao serial, E adicionalmente
através de uma das entradas digitais.

[3] * | Légica OU | Ativa o comando de Partida, através do

fieldbus/porta de comunicagao serial, OU

de/porta de comunicagao serial E adicio-
nalmente através de uma das entradas
digitais.

[3] * | Logica OU | Ativa o comando de Partida através da rede /
porta de comunicacdo serial OU através de

uma das entradas digitais.

8-52 Selecdo de Frenagem CC

Option: Funcao:

digital entrada digital. através de uma das entradas digitais.
[1] |Bus Ativa o comando dePartida através da porta
de comunicacao serial ou do opcional de
fieldbus. Option: Funcso:
[2] |Légica E Ativa o comando de Partida através da rede Selecione o controle da funcao da reversao do

Selecione o controle do freio CC por meio dos
terminais (entrada digital) e/ou pelo fieldbus.

OBSERVACAO!

A selegdo [0] Entrada digital esta
disponivel somente quando

1-10 Construgdo do Motor estiver
programado para [1] PM SPM néo saliente.

[0] |Entrada Ativa o comando de Partida através de uma

digital entrada digital.

[1] |Bus Ativa o comando de Partida através da porta de

comunicacao serial ou opcional de fieldbus.

conversor de frequéncia:, através dos terminais
(entrada digital) e/ou através do fieldbus.

[0] * | Entrada Ativa o Comando de reversédo através de uma

digital entrada digital.

[11 |Bus Ativa o Comando reversdo, através da porta
de comunicacdo serial ou do opcional de
fieldbus.

[2] |Légica E Ativa o comando Reversao, através do

fieldbus/porta de comunicagao serial, E adicio-
nalmente por meio de uma das entradas
digitais.

[3] |Ldgica OU [ Ativa o comando Reversao, através do
fieldbus/porta de comunicacéo serial, OU

através de uma das entradas digitais.

OBSERVACAO!

Este parametro esta ativo somente quando o 8-07 Tipo de
Controle estiver programado para [0] Digital e control word.
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8-55 Selecdo do Set-up

Option: Funcao:

Seleciona o controle da selecdo do setup do
conversor de frequéncia por meio dos
terminais (entrada digital) e/ou da de fieldbus.

[0] |Entrada Ativa a selecdo do setup através de uma

digital entrada digital.

[1] |Bus Ativa a selecdo do setup através da porta de
comunicacgao serial ou do opcional do
fieldbus.

[2] |Légica E Ativa a selecéo do setup, através do fieldbus/

porta de comunicagao serial, E adicionalmente
através de uma das entradas digitais.

[3] * | Logica OU | Ativa a selecao do setup, através do fieldbus/

porta de comunicacdo serial, OU através de

uma das entradas digitais.

8-56 Selecdo da Referéncia Pré-definida

Option: Funcao:

Seleciona o controle da selecao Referéncia
Predefinida do conversor de frequéncia por
meio dos terminais (entrada digital) e/ou por
meio da de fieldbus.

[0] |Entrada Ativa a selecdo da Referéncia Predefinida por

OBSERVACAO!

Este parametro estd ativo somente quando o
8-30 Protocolo estiver programado para [9] Opcional do FC.

8-73 Chassi Info Max.MS/TP
Range:

[1 - 65534 ] | Defina quantos chassis de info/dados é
permitido ao dispositivo enviar, enquanto este

Funcéo:

*

1

detém o token.

OBSERVACAO!

Este parametro esta ativo somente quando o
8-30 Protocolo estiver programado para [9] Opcional do FC.

8-74 Servico "I-Am"

Option: Funcao:

[0] * | Enviar na energiz¢ao

[1] | Continuamente Escolha se o dispositivo deve enviar a
mensagem de servi¢o "I-Am" somente
na energizagao ou continuamente,

com um intervalo de aprox. 1T min.

OBSERVACAO!

Este parametro estd ativo somente quando o
8-30 Protocolo estiver programado para [9] Opcional do FC.

através do fieldbus/porta de comunicagdo
serial, E adicionalmente através de uma das
entradas digitais.

[3] * [ Logica OU | Ativa a escolha da Referéncia Predefinida,
através do fieldbus/porta de comunicagéo
serial, OU através de uma das entradas

digitais.

3.9.6 8-7* BACnet

8-70 Instanc Dispos BACnet

Range: Funcao:

1*| [0-4194302 ] | Digite um nimero de ID para o dispositivo
BACnet.

Range: Funcao:

127 *| [1- 127 ]| Defina o endereco do mestre que detém o

endereco mais alto nesta rede. Diminuir este

valor otimiza a sondagem do token.

digital meio de uma entrada digital.
[11 |Bus Ativa a selecdo da Referéncia Predefinida, 8-75 Senha de Inicializagdo
através da porta de comunicagéo serial ou do Range: Funcio:
opcional do opcional de fieldbus. Size related* | M-11 |
[2] |Logica E Ativa a selecdo da Referéncia Predefinida,

OBSERVACAO!

Este parametro estd ativo somente quando o
8-30 Protocolo estiver programado para [9] Opcional do FC.

3.9.7 Diagnosticos da Porta do 8-8* FC

Estes parametros sdo utilizados para monitorar a
Comunicacédo de bus via Porta do FC.

8-80 Contagem de Mensagens do Bus

Range: Funcao:

0*| [0-01]|Este parametro exibe o niumero de telegramas
validos detectados no bus.

8-81 Contagem de Erros do Bus

Range: Funcao:

0*| [0-0]]Este parametro exibe o nimero de telegramas com
falhas (p.ex., falha de CRC), detectado no bus.

8-82 Mensagem Receb. do Escravo

Range: Funcao:

0*|[ [0-01]]Este parametro exibe o nimero de telegramas
vélidos enderecados ao escravo, enviados pelo
conversor de frequéncia.
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8-83 Contagem de Erros do Escravo

Range: Funcéo:

0 *| [0-0]|Este parametro mostra o nimero de telegramas de
erro, que nao puderam ser executados pelo
conversor de frequéncia.

8-84 Mensagens Enviadas ao Escravo

Range: Funcéo:

0 *| [0-0]|Este parametro exibe o nimero de mensagens

enviadas do conversor de frequéncia.

8-85 Erros de Timeout do Escravo

Range: Funcéo:

0 *| [0-0]|Este parametro exibe o nimero de mensagens
eliminadas devido ao timeout.

3.9.8 8-9* Bus Jog

890 Velocidade de Jog 1 via Bus
Range: Funcao:

100 RPM* [ [0 - par. 4-13 | Inserir a velocidade de jog. Esta é
RPM] uma velocidade de jog fixa ativada
através da porta serial ou do

opcional do fieldbus.

891 Velocidade de Jog 2 via Bus
Range: Funcado:

200 RPM* | [O - par. 4-13 | Inserir a velocidade de jog. Esta é
RPM] uma velocidade de jog fixa ativada
através da porta serial ou do
opcional da de fieldbus.

8-94 Feedb. do Bus 1

Range: Funcao:
0*| [-200 - Grave um feedback para este parametro através
200 ] de uma porta de comunicacéo serial ou do

opcional de fieldbus. Este parametro deve ser
selecionado no 20-00 Fonte de Feedback 1,
20-03 Fonte de Feedback 2 ou 20-06 Fonte de
Feedback 3 como uma fonte de feedback.

895 Feedb. do Bus 2
Range: Funcéo:

0 *|[ [-200 - 200 ] | Consulte também o 8-94 Feedb. do Bus 1 para
obter mais detalhes.

8-96 Feedb. do Bus 3
Range: Funcao:

0 *| [-200 - 200 ] | Consulte também o 8-94 Feedb. do Bus 1 para
obter mais detalhes.
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3.10 Main Menu (Menu Principal) - Profibus - Grupo 9

9-15 Configuragdo de Gravar do PCD

9-15 Configuragao de Gravar do PCD

Matriz [10] Matriz [10]
Option: Funcao: Option: Funcao:
Selecione os [896] | Feedb. do Bus 3
parametros a serem [1680] | CTW 1 do Fieldbus
atribuidos ao PCD 3 [1682] | REF 1 do Fieldbus
até 10 telegramas. A [2013] | Referéncia Minima
quantidade de PCDs [2014] | Referéncia Maxima
disponiveis depende [2021] | Setpoint 1
do tipo de telegrama. [2022] | Setpoint 2
Os valores nos PCDs [2023] | Setpoint 3
de 3 até 10 serao -
entdo gravados nos [2643] | Terminal X42/7 Ctrl de Bus
parametros [2653] | Terminal X42/9 Ctrl de Bus
selecionados, como [2663] [ Terminal X42/11 Ctrl de Bus
Alternativamente, Matriz [10]
pode-se especificar
um telegrama de Option: Funcao:
Profibus no Selecione os parametros a
9-22 Selecéio de serem atribuidos ao PCD 3
Telegrama. até 10 dos telegramas. O
numero de PCDs
(01 * | Nenhum disponiveis depende do
[302] | Referéncia Minima tipo de telegrama. Os
[303] | Referéncia Méaxima PCDs de 3 a 10 contém os
[341] [ Tempo de Aceleracdo da Rampa 1 valores reais dos dados
[342] | Tempo de Desaceleragéo da dos parametros
Rampa 1 selecionados. Para
[351] | Tempo de Aceleragcdao da Rampa 2 telegrama de Profibus
[352] [Tempo de Desaceleracao da padréo, consulte
Rampa 2 9-22 Selecdo de Telegrama.
[380] | Tempo de Rampa do Jog [0] * [ Nenhum
[381] [ Tempo de Rampa da Parada [894] | Feedb. do Bus 1
Réapida [895] | Feedb. do Bus 2
[382] | Tempo de Aceleracdao de Partida [896] | Feedb. do Bus 3
[411] [ Lim. Inferior da Veloc. do Motor [1500] | Horas de Funcionamento
[RPM] [1501] | Horas em Funcionamento
[413] | Lim. Superior da Veloc. do Motor [1502] | Medidor de kWh
[RPM] [1600] | Control Word
[416] [ Limite de Torque do Modo Motor [1601] | Referéncia [Unidade]
[417] | Limite de Torque do Modo [1602] | Referéncia [%]
Gerador [1603] | Status Word
[590] [ Controle Bus Digital & Relé [1605] | Valor Real Principal [%]
[593] [Saida de Pulso #27 Ctrl. Bus [1609] | Leit.Personalz.
[595] [ Saida de Pulso #29 Ctrl Bus [1610] | Poténcia [KW]
[597] |Saida de Pulso #X30/6 Controle de [1611] | Poténcia [hp]
Bis [1612] | Tensao do Motor
[653] | Terminal 42 Ctrl Saida Bus [1613] | Frequéncia
[663] [ Terminal X30/8 Ctrl Saida Bus [1614] | Corrente do Motor
[890] [ Velocidade de Jog 1 via Bus [1615] | Frequéncia (%]
[891] [ Velocidade de Jog 2 via Bus [1616] | Torque [Nm]
(8941 | Feedb. do Bus 1 [1617] | Velocidade [RPM]
105 | el 4 ELE 2 [1618] | Térmico Calculado do Motor
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9-16 Configuragdo de Leitura do PCD 9-18 Enderego do N6

Matriz [10] Range: Funcéao:
Option: Funcéo: Para ajustar o endereco da estacdo no
[1622] | Torque [%] 9-18 Endereco do NG, a chave de hardware

[1630] | Tensdo do Barramento CC deve estar programada com 126 ou 127 (ou

[1632] | Energia de Frenagem /s

seja, todas as chaves programadas para ‘on’

e8| Eaai o Fiesam 2 (ligada)). Do contrério, o parametro exibira a

[1634] [ Temp. do Dissipador de Calor
e e
[1638] | Estado do Logic Controller . .
[1639] [ Temp.do Control Card Option: Funcdo:
[1650] | Referéncia Externa
[1652] | Feedback [unidade]

configuracao real da chave.

Selecione uma configuragao de

telegrama de Profibus padrao

para o conversor de freqiiéncia,

[1653] | Referéncia do DigiPot ) 5
[1654] | Feedback 1 [Unidade] como uma alternativa para utilizar
e Feedback 2 Unidad os telegramas livremente configu-
[16221 Feedback 3 [Unfdade] raveis nos 9-15 Configuragdo de
[ ] | Feedback 3 [Unidade] Gravar do PCD e 9-16 Configura¢do
[1660] | Entrada digital de Leitura do PCD.
[1661] | Definicao do Terminal 53 -
[1662] | Entrada anal. 53 ) Telegrama padrao 1
[1663] | Definicao do Terminal 54 (101 |PPO1
[1664] | Entrada anal. 54 [102] |PPO?2
[1665] | Saida Analdgica 42 [ mA] [0 | O E
[1666] | Saida Digital [bin] [104] |PPO4
[1667] | Freq. Entrada n° 29 [HZ] (s | HAO 5
[1668] | Freq. Entrada n° 33 [Hz] [106] |PPO6
[107] [PPO 7

[1669] | Saida de Pulso n° 27 [Hz]
[1670] | Saida de Pulso n° 29 [Hz]
[1671] | Saida do Relé [bin]
[1672] [ Contador A !

[1675] | Entr. Analdgica X30/11 Matriz [1000]
[1676] | Entr. Analdgica X30/12

[108] * | PPO 8
[200] [ Telegrama personaliz.

Option: Funcao:
[1677] | Saida analég. X30/8 [mA] -
- - Este parametro
[1684] [ Comunic. Opcional STW ) i
contém uma lista
[1685] [ CTW 1 da Porta do Drive .
de sinais
[1690] | Alarm Word . .
disponiveis que
[1691] [ Alarm Word 2 podem ser
[1692] | Warning Word selecionados nos
[1693] | Warning Word 2 9-15 Configuracdo
[1694] [ Ext. Status Word de Gravar do PCD e
[1695] | Ext. Status Word 2 9-16 Configuragdo
[1696] | Word de Manutencao de Leitura do PCD.
[1830] | Entrada Analdgica X42/1 0] * Nenhum
[1831] | Entrada Analdgica X42/3 [302] | Referéncia Minima
[1832] | Entrada Analdgica X42/5 [303] | Referéncia Maxima
1ensl|| Salik s, Jazyy [T [341] | Tempo de Aceleragdo da Rampa 1
[1834] | Saida Analdg. X42/9 [V] [342] | Tempo de Desaceleracdo da Rampa
[1835] | Saida Analég. X42/11 [V] 1
9-18 Endereco do N6 [351] | Tempo de Aceleragcdo da Rampa 2
- 352] | Tempo de Desaceleragao da Rampa
Range: Funcao: (3521 , P ¢ P
126 [O- Insira o end.erec;o da estacdo neste parametro [380] | Tempo de Rampa do Jog
126. ] ou, alternativamente, na chave de hardware. —
[381] [ Tempo de Rampa da Parada Réapida
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9-23 Parametros para Sinais 9-23 Parametros para Sinais

Matriz [1000] Matriz [1000]
Option: Funcao: Option: Funcao:
[382] [ Tempo de Aceleracdo de Partida [1655] | Feedback 2 [Unidade]
[411] | Lim. Inferior da Veloc. do Motor [1656] | Feedback 3 [Unidade]
[RPM] [1660] | Entrada Digital
[413] [ Lim. Superior da Veloc. do Motor [1661] | Definicao do Terminal 53
[RPM] [1662] | Entrada Analdgica 53
[416] [Limite de Torque do Modo Motor [1663] | Definicdo do Terminal 54
[417] | Limite de Torque do Modo Gerador [1664] | Entrada Analégica 54
[590] [ Controle Bus Digital & Relé [1665] | Saida Analdgica 42 [mA]
[593] | Saida de Pulso #27 Ctrl. Bus [1666] | Saida Digital [bin]
[595] [ Saida de Pulso #29 Ctrl Bus [1667] | Entr Pulso #29 [Hz]
[597] | Saida de Pulso #X30/6 Controle de [1668] | Entr Pulso #33 [Hz]
Bus [1669] | Saida de Pulso #27 [Hz]
[653] [ Terminal 42 Ctrl Saida Bus [1670] | Saida de Pulso #29 [Hz]
[663] | Terminal X30/8 Ctrl Saida Bus [1671] | Saida do Relé [bin]
[890] [ Velocidade de Jog 1 via Bus [1672] | Contador A
[891] [ Velocidade de Jog 2 via Bus [1673] | Contador B
[894] |Feedb. do Bus 1 [1675] | Entr. Anal. X30/11
[895] |Feedb. do Bus 2 [1676] | Entr. Anal. X30/12
[896] | Feedb. do Bus 3 [1677] | Saida Anal. X30/8 [mA]
[1500] | Horas de funcionamento [1680] | CTW 1 do Fieldbus
[1501] | Horas em Funcionamento [1682] | REF 1 do Fieldbus
[1502] | Medidor de kWh [1684] | StatusWord do Opcional d
[1600] [ Control Word Comunicagao
[1601] | Referéncia [Unidade] [1685] | CTW 1 da Porta Serial
[1602] | Referéncia % [1690] | Alarm Word
[1603] | Status Word [1691] | Alarm word 2
[1605] | Valor Real Principal [%] [1692] | Warning Word
[1609] | Leit.Personalz. [1693] | Warning word 2
[1610] | Poténcia [kW] [1694] | Status Word Estendida
[1611] | Poténcia [hp] [1695] | Ext. Status Word 2
[1612] [ Tensdo do motor [1696] | Word de Manutencao
[1613] | Freqiiéncia [1830] | Entr.anal6g.X42/1
[1614] | Corrente do Motor [1831] | Entr.Anal6g.X42/3
[1615] | Frequéncia [%] [1832] | Entr.anal6g.X42/5
[1616] | Torque [Nm] [1833] [ Saida Anal X42/7 [V]
[1617] | Velocidade [RPM] [1834] [ Saida Anal X42/9 [V]
[1618] | Térmico Calculado do Motor [1835] | Saida Anal X42/11 [V]
[1622] | Torque [%] [1850] | Leitura Sem o Sensor [unidade]
[1626] | Poténcia Filtrada [kW] [2013] | Referéncia Minima
[1627] | Poténcia Filtrada [hp] [2014] | Referéncia Maxima
[1630] | Tensao de Conexao CC [2021] | Setpoint 1
[1632] | Energia de Frenagem /s [2022] | Setpoint 2
[1633] | Energia de Frenagem /2 min [2023] | Setpoint 3
[1634] | Temp. do Dissipador de Calor [2643] | Terminal X42/7 Ctrl de Bus
[1635] | Térmico do Inversor [2653] | Terminal X42/9 Ctrl de Bus
[1638] | Estado do SLC [2663] | Terminal X42/11 Ctrl de Bus
[1639] [ Temp.do Control Card
[1650] | Referéncia Externa
[1652] | Feedback [Unidade]
[1653] | Referéncia do DigiPot
[1654] | Feedback 1 [Unidade]
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Option: Funcio: 0 Conexdo com o mestre DP nédo esta ok
Pode-se editar parametros através do Profibus, ! Néo usado
da Interface RS485 padrio ou do LCP. 2 FDLNDL (Fieldbus Camada da ligagdao dos Dados) ndo
esta ok
[0] | Desativado | Desativa a edicao pelo Profibus. 3 Recebido comando de limpar dados
[1] * | Ativado Ativa a edicdo pelo Profibus. 4 Valor real ndo esta atualizado
5 Pesquisa da Baudrate
6 O PROFIBUS ASIC nao esta transmitindo
Option: Funcao: 7 Inicializacdo do PROFIBUS nao esta OK
O controle do processo (configuracio da Control 8 Conversor de frequéncia desarmado
Word, referéncia de velocidade e dados do 9 Erro interno de CAN
processo) é possivel através do Profibus ou do 10 Os dados de configuragdo do PLC estdo errados
fieldbus padréo, porém, ndo de ambos simulta- 11 ID errado enviado pelo PLC
neamente. O controle local é sempre possivel 12 Ocorreu erro interno
por meio do LCP. O controle via controle de 13 Nao configurado
processo é possivel ou pelos terminais ou pelo 14 Timeout ativo
fieldbus, dependendo das programacdes dos 15 Adverténcia 34 ativa
8-50 Selecdo de Parada por Inércia a 8-56 Selecdo
da Referéncia Pré-definida. Tabela 3.15
[0] |Inativo Desativa o controle de processo por intermédio
do Profibus, e ativa este controle de processo
por meio do fieldbus padrdo ou da classe 2 do Option: Funcao:
Profibus Mestre. Este parametro exibe a baud rate
[1] * | Ativar Ativa o controle de processo por intermédio do real do Profibus. O Profibus
mestre- | Profibus Classe Mestre 1 e o desativa por meio Mestre estabelece a baud rate
Ciclico do fieldbus ou do Profibus Classe Mestre 2. automaticamente.
[0] 9,6 kbit/s
Range: Funcéo: [2] 93,75 kbit/s
0*| [0-65535]|Este parametro exibe adverténcias de [3] 187,5 kbit/s
comunicagao do Profibus. Consulte as [4] 500 kbit/s
Instru¢ées Operacionais do Profibus para [6] 1500 kbit/s
descricdo detalhada. 71 3000 kbit/s

Somen.leitura

[8] 6000 kbit/s

[9] 12000 kbit/s

[10] 31,25 kbit/s

[ 45,45 kbit/s

[255] * | BaudRate i encontrad

9-65 Numero do Perfil

Range: Funcao:

0*| [0-0]|Este parametro contém a identificacdo do perfil. O
byte 1 contém o nimero do perfil e o byte 2, o
numero da versao do perfil.

OBSERVACAO!

Este parametro nao é visivel por meio do LCP.
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9-70 Set-up da Programagao

Option: Funcao:
Selecionar o setup a ser editado.
[0] | Setup de fabrica | Utiliza os dados padréo. Esta opgao pode

ser utilizada como fonte de dados, caso
se deseje retornar os outros setups a um
estado conhecido.

9-72 ProfibusDriveReset
Option: Funcao:

que pode causar um erro de
comunicagdo do mestre.

9-80 Parametros Definidos (1)

Matriz [116]
Sem LCP acesso

0-10 Setup Ativo.

Este parametro é exclusivo do LCP e fieldbuses. Consulte
também a 0-11 Set-up da Programacdo.

9-71 Vr Dados Salvos Profibus

Option:

Funcao:

Os valores de parametro, alterados por
intermédio do Profibus, ndo sao gravados
automaticamente na meméria nao volatil.
Utilize este parametro para ativar uma
funcao que grave os valores de parametros
na EEPROM, de modo que os valores
alterados serao mantidos ao desligar a
unidade.

[0y

Off (Desligado)

Desativa a funcdo de armazenagem néo
volatil.

[1]

Gravar todos
set-ups

Grava todos os valores de parametro, de
todos os setups, na memoria nao volatil. A
selecao retorna a Off (Desligado) [0]
quando todos os valores dos parametros
forem gravados.

[2

Gravar todos
set-ups

Grava todos os valores de parametro, de
todos os setups, na memoria ndo volatil. A
selecdo retorna a Off (Desligado) [0]
quando todos os valores dos parametros
forem gravados.

9-72 ProfibusDriveReset

Option:

Funcao:

[0y *

Nenhuma acéo

[l

Reset na
energizacao

Reinicializa o conversor de frequéncia na
energizacdo, com relacdo ao ciclo de
energizacao.

3]

Reset opcionl d
comn

Reinicializa somente o opcional do
Profibus, o que é util ap6s a alteracéo de
determinadas configuragoes no grupo de
parametros 9-**, p.ex. 9-18 Endereco do
NG.

Quando reinicializado, o conversor de
frequéncia desaparece da de fieldbus, o

[1] | Set-up 1 Edita o Setup 1. Somente leitura

[2] |Set-up 2 Edita o Setup 2. Range: Funcio:

[3] |Set-up 3 Edita o Setup 3. 0*|[ [0-9999 ]| Este parametro exibe uma lista de todos os

[4] |set-up 4 Edita o Setup 4. parametros definidos do conversor de
frequéncia disponiveis para o Profibus.

[9] * | Ativar Set-up Segue o setup ativo, selecionado no

9-81 Parametros Definidos (2)

Matriz [116]
Sem LCP acesso

Somente leitura

Range: Funcéo:

0*[ [0-9999 ][ Esse parametro exibe uma lista de todos os
parametros definidos do conversor de

frequéncia disponiveis para o Profibus.

9-82 Parametros Definidos (3)

Matriz [116]
Sem LCP acesso
Somente leitura

Range: Funcao:

*

0 [0 - 9999 ] [ Esse parametro exibe uma lista de todos os
parametros definidos do conversor de

frequéncia disponiveis para o Profibus.

9-83 Parametros Definidos (4)

Matriz [116]
Sem LCP acesso
Somente leitura

Range: Funcéo:

0*[ [0-9999 ]| Esse parametro exibe uma lista de todos os
parametros definidos do conversor de

frequéncia disponiveis para o Profibus.

9-90 Parametros Alterados (1)

Matriz [116]
Sem LCP acesso

Somente leitura

Range: Funcéo:

0*[ [0-9999 ]| Este parametro exibe uma lista de todos os
parametros do conversor de frequéncia que se

desviam da configuracdo padrao.
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9-91 Parametros Alterados (2)

Matriz [116]
Sem LCP acesso
Somente leitura

Range: Funcao:

0*| [0-9999 ]| Esse parametro exibe uma lista de todos os
parametros do conversor de frequéncia que se

desviam da configuracao padrao.

9-92 Parametros Alterados (3)

Matriz [116]
Sem LCP acesso

Somente leitura

Range: Funcéo:

0*| [0-9999 ]| Esse parametro exibe uma lista de todos os
parametros do conversor de frequéncia que se
desviam da configuracao padrao.

9-94 Param alterados (5)

Matriz [116]
Sem Endereco de LCP
Somente leitura

Range: Funcéo:

0*| [0-9999 ]| Este parametro exibe uma lista de todos os
parametros do conversor de frequéncia que se
desviam da configuracéo padréo.
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3.11 Main Menu (Menu Principal) - Fieldbus CAN - Grupo 10

3.11.1 10-** DeviceNet e CAN Fieldbus 3.11.3 10-1* DeviceNet
3.11.2 10-0* Programa¢ Comuns 10-10 Selegdo do Tipo de Dados de Processo
Option: Funcao:
10-00 Protocolo CAN Selecione a Instancia (telegrama) para a

Option: Funcao: transmissao de dados. As Instancias
disponiveis dependem da programacao do
8-10 Perfil de Controle.

OBSERVACAO! Quando o 8-10 Perfil de Controle for

As opcdes do parametro dependem do opcional instalado. programado para [0] Perfil do FC,
10-10 Selecdo do Tipo de Dados de Processo,

as opgoes [0] e [1] do estardao disponiveis.
Quando o 8-10 Perfil de Controle for

[l | DeviceNet | Confira o protocolo da CAN ativa.

10-01 Selecdo de Baud Rate

Option: Funcdo: programado para [5] ODVA, as opgoes [2] e
Selecione a velocidade de transmissao do [3] do 10-10 Selegdo do Tipo de Dados de
fieldbus. A selecao deve corresponder a Processo estarao disponiveis.
velocidade de transmissdo do mestre e dos As instancias 100/150 e 101/151 sao
outros nds do fieldbus. Danfoss-especificas. As Instancias 20/70 e

[16] |10 Kbps 21/71 séo perfis especificos de ODVA do

[171 |20 Kbps Drive CA.

(18] |50 Kops Para obter diretrizes sobre a selecao de

[19]1 | 100 Kbps
[20] * [ 125 Kbps
[21] | 250 Kbps
[22] | 500 Kbps
[23] |800 Kbps

telegrama, consulte as Instrucoes de

Utilizagdo do DeviceNet.

Observe que uma alteragao neste
parametro sera executada imediatamente.

[0] * [ INSTANCIA

[24] [ 1000 Kbps 100/150
[11 | INSTANCIA
Range: Funcéo: [21 |INSTANCIA
Size related* [ [0 - 63. ]| Selecdo do enderego das estagoes. 20/ 7(?
Cada estacao, conectada a mesma rede (3] L"S;?NGA

DeviceNet, deve ter um endereco sem

Al e 10-11 GravacdoConfig dos Dados de Processo

Option: Funcao:

10-05 Leitura do Contador de Erros d Transm

Selecione os dados

Range: Funcao:
9 de gravacao do

0 *| [0 - 255 ]| Exibir o nUmero de erros de transmissao de CAN, processo das

desde a ultima energizacéo. A s
gizag Instancias de

Montagem de E/S

10-06 Leitura do Contador de Erros d Recepg 101/151. Os
Range: Funcao: elementos [2] e [3]
0 *| [0 -255][Exibir o numero de erros de recepcao do desta matriz
controle do CAN, desde a ultima energizagao. podem ser
selecionados. Os
10-07 Leitura do Contador de Bus off elementos [0] e [1]
Range: Funcio: da matriz sao fixos.
0*| [0 - 255 ]| Exibir o nimero de eventos de Bus Off (Bus [0] * [ Nenhum
Desligado) desde a ultima energizacao. [302] | Referéncia Minima

[303] [ Referéncia Maxima

[341] [ Tempo de Aceleracdo da Rampa 1

[342] [ Tempo de Desaceleragdo da Rampa
1

104 MG11CD28 - VLT’ é marca registrada da Danfoss



Dt

Descrigdo do Parametro

Guia de Programacéo do Drive do HVAC do VLT

10-11 GravacaoConfig dos Dados de Processo

10-12 Leitura da Config dos Dados d Processo

Option: Funcao: Option: Funcao:
[351] [ Tempo de Aceleracdo da Rampa 2 [896] | Feedb. do Bus 3
[352] [Tempo de Desaceleracdo da Rampa [1500] [ Horas de funcionamento
2 [1501] [ Horas em Funcionamento
[380] [ Tempo de Rampa do Jog [1502] [ Medidor de kWh
[381] [ Tempo de Rampa da Parada Répida [1600] | Control Word
[382] [ Tempo de Aceleracdo de Partida [1601] | Referéncia [Unidade]
[411] | Lim. Inferior da Veloc. do Motor [1602] | Referéncia %
[RPM] [1603] | Status Word
[413] [ Lim. Superior da Veloc. do Motor [1605] | Valor Real Principal [%]
[RPM] [1609] | Leit.Personalz.
[416] [ Limite de Torque do Modo Motor [1610] | Poténcia [kW]
[417] | Limite de Torque do Modo Gerador [1611] | Poténcia [hp]
[590] [ Controle Bus Digital & Relé [1612] | Tensao do motor
[593] [Saida de Pulso #27 Ctrl. Bus [1613] | Fregiiéncia
[595] | Saida de Pulso #29 Ctrl Bus [1614] | Corrente do Motor
[597] |Saida de Pulso #X30/6 Controle de [1615] | Frequiéncia [%]
Bus [1616] | Torque [Nm]
[653] | Terminal 42 Ctrl Saida Bus [1617] | Velocidade [RPM]
[663] [ Terminal X30/8 Ctrl Saida Bus [1618] | Térmico Calculado do Motor
[890] | Velocidade de Jog 1 via Bus [1622] | Torque [%]
[891] [ Velocidade de Jog 2 via Bus [1626] | Poténcia Filtrada [kW]
[894] | Feedb. do Bus 1 [1627] | Poténcia Filtrada [hp]
[895] | Feedb. do Bus 2 [1630] | Tensdo de Conexao CC
[896] | Feedb. do Bus 3 [1632] | Energia de Frenagem /s
[1680] | CTW 1 do Fieldbus [1633] | Energia de Frenagem /2 min
[1682] | REF 1 do Fieldbus [1634] | Temp. do Dissipador de Calor
[2013] | Referéncia Minima [1635] | Térmico do Inversor
[2014] | Referéncia Méxima [1638] | Estado do SLC
[2021] | Setpoint 1 [1639] | Temp.do Control Card
[2022] | Setpoint 2 [1650] | Referéncia Externa
[2023] | Setpoint 3 [1652] | Feedback [Unidade]
[2643] [ Terminal X42/7 Ctrl de Bus [1653] | Referéncia do DigiPot
[2653] | Terminal X42/9 Ctrl de Bus [1654] | Feedback 1 [Unidade]
[2663] | Terminal X42/11 Ctrl de Bus [1655] | Feedback 2 [Unidade]
. s [1660] | Entrada Digital
Option: Funsao. [1661] | Definicdo do Terminal 53
Segee OS. [1662] | Entrada Analdgica 53
j:d:rsogeesizlt:;?a [1663] | Definicao do Terminal 54
as Instancias de [1664] | Entrada Analdgica 54
Montagem de [1665] | Saida Analégica 42 [mA]
E/S 101/151. Os [1666] | Saida Digital [bin]
elementos [2] e [1667] | Entr Pulso #29 [Hz]
[3] desta matriz [1668] | Entr Pulso #33 [Hz]
podem ser [1669] | Saida de Pulso #27 [Hz]
selecionados. Os [1670] [ Saida de Pulso #29 [Hz]
elementos [0] e [1671] | Saida do Relé [bin]
[1] da matriz sdo [1672] | Contador A
fixos. [1673] | Contador B
[0]* | Nenhum [1675] | Entr. Anal. X30/11
[894] |Feedb. do Bus 1 [1676] | Entr. Anal. X30/12
1895] | Feedb. do Bus 2 [1677] | Saida Anal. X30/8 [mA]
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10-12 Leitura da Config dos Dados d Processo

10-14 Referéncia da Rede

Range: Funcéo:

0 *| [0 - 65535 ]| Exibir uma Warning word especifica da
DeviceNet. Um bit é associado a cada
adverténcia. Consulte as Instrucoes de
Operagao da DeviceNet (MG.33.DX.YY) para
informagoes detalhadas.

@
F

Significado:

Bus inativo

Timeout da conexdo explicita

Conexdo de E/S

Atingido o limite de tentativas

Valor real ndo esta atualizado
Bus do CAN desligado
Erro de envio de E/S

Erro de Inicializagdo

Sem alimentacéo de bus

|l | N|oaojln]|dh|lwWw IN]|—=]O

Bus desligado

—
o

Erro passivo

—_
—_

Adverténcia de erro

Erro de MAC ID duplicado
Estouro da fila de RX
Estouro da fila de TX
Estouro do CAN

—_
N

= | =
W

—_
(%]

Tabela 3.16

10-14 Referéncia da Rede

Somente leitura do LCP

Option: Funcao:

Selecione a fonte de referéncia nas
Instancias 21/71 e 20/70.

Option: Funcao: Somente leitura do LCP
[1684] | StatusWord do Opcional d Option: Funcao:
Comunicagao [0] * | Off (Desligado) | Ativa a referéncia via entradas analdgica/
[1685] | CTW 1 da Porta Serial digital.
[1690] | Alarm Word X N .
[11 [On (Ligado) Ativa a referéncia via fieldbus.
[1691] [ Alarm word 2
L7 || UetE 10-15 Controle da Rede
[1693] | Warning word 2
Somente leitura do LCP
[1694] | Status Word Estendida
[1695] [ Ext. Status Word 2 Option: Funcéo:
[1696] | Word de Manutencio Selecione a fonte de controle nas Instancias
[1830] | Entr.analog.X42/1 21/71 e 20/70.
[1831] | Entr.Anal6g.X42/3 [0] * [ Off (Desligado) | Ativa o controle via entradas analégica/
[1832] | Entr.anal6g.X42/5 digital.
[1833] | Saida Anal X42/7 [V] [11 [On (Ligado) Ativa o controle via de fieldbus.
[1834] | Saida Anal X42/9 [V]
[1835] [ Saida Anal X42/11 [V]
%
[1850] | Leitura Sem o Sensor [unidade] 3.11.4 10-2 FI|tI‘OS COS
10-13 Parametro de Adverténcia 10-20 Filtro COS 1

Range: Funcéo:

0 *| [0-65535]] Inserir o valor para o Filtro COS 1, para
configurar a mascara de filtro para a Status
Word. Ao operar em COS (Change-Of-State;
Mudanca de Estado), esta funcao filtra os bits
na Status Word que ndo devem ser enviados,
caso eles sejam alterados.

10-21 Filtro COS 2

Range: Funcao:

0 *| [0- 65535 ]| Inserir o valor do Filtro COS 2, para configurar
a mascara de filtro do Valor Real Principal. Ao
operar em COS (Change-Of-State; Mudanca de
Estado), esta funcéo filtra os bits no Valor Real
Principal que ndo devem ser enviados, caso
eles sejam alterados.

10-22 Filtro COS 3
Range:
0

Funcéo:

*

[0 - 65535 ] | Insira o valor do Filtro COS 3, para programar
a mascara de filtro do PCD 3. Ao operar em
COS (Change-Of-State, Mudanca de Estado),
esta funcéo filtra os bits do PCD 3 que nao
devem ser enviados, caso eles sejam alterados.

10-23 Filtro COS 4

Range:

Funcéo:

0 *| [0- 65535 ]| Inserir o valor do Filtro COS 4, para configurar
a mascara de filtro do PCD 4. Ao operar em
COS (Change-Of-State), esta funcao filtra os
bits no PCD 4 que nao devem ser enviados,
caso eles sejam alterados.
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3.11.5 10-3* Acesso ao Param.

Grupo de parametros que prové acesso aos parametros
indexados e a definicdo do setup da programacao.

10-31 Armazenar Valores dos Dados

Option: Funcao:

Os valores de parametros, alterados por
intermédio do DeviceNet, ndo sdao automati-
camente gravados na memdria nao volatil.
Utilize este parametro para ativar uma
funcao que grave os valores de parametros
na EEPROM, de modo que os valores
alterados serao mantidos ao desligar a
unidade.

[0] | Off (Desligado) | Desativa a funcao de armazenagem nao
volatil.

[1]1 | Gravar todos Grava todos os valores de parametros do
set-ups setup ativo, na memoria ndo volatil. A
selecao retorna para Off (Desligado) [0]
quando todos os valores forem gravados.

[2] | Gravar todos Grava todos os valores de parametro, de
set-ups todos os setups, na memoaria nao volatil. A
selecdo retorna a Off (Desligado) [0] quando
todos os valores dos parametros forem
gravados.

10-33 Gravar Sempre

Option: Funcéo:

[0] | Off (Desligado) | Desativa a memoria néao volatil de dados.

[1] | On (Ligado) Grava os dados do parametro recebidos
através da DeviceNet, na EEPROM, como
padrao.
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3.12 Main Menu (Menu Principal) - LonWorks - Grupo 11

Grupo de parametros de todos os parametros especificos 11-18 Revisio do LonWorks

do IA_onWorks. . Range: Funcéo:
Parametros relativos ao ID do LonWorks. " . ”
0*|[ [0-0]]Este parametro contém a versao do software do

11-00 ID do Neuron programa aplicativo no chip C da Neuron, no

Range: Funcao: opcional LON.
0 *| [0 -0 ]| Exibir o nimero do ID Neuron unico do chip da
MR 11-21 Armazenar Valores dos Dados
Option: Funcao:

11-10 Perfil do Drive Este par. é utilizado para ativar armaz.
Option: Funcio: de dados na memoéria nao volatil.

Este parametro permite fazer a [0] * [ Off (Desligado) A funcéo de gravacao esta inativa.

selecao entre os Perfis Funcionais do [2] | Gravar todos Grava todos os valores de parametros

LONMARK. setups E2PROM. O valor retorna para Off
(Desligado), quando todos os valores de

[0] * | Perfil do VSD O Danfoss Perfil e o Objeto de N6
sdo comuns a todos os perfis.

parametros forem gravados.

[1] | Controlador da
bomba

11-15 Warning Word do LON

Range: Funcéo:
0 *| [0 - 65535 ]| Este par. contém as adverténcias especificas
do LON.
Bit Status
0 Falha interna
1 Falha interna
2 Falha interna
3 Falha interna
4 Falha interna
5 Reservado
6 Reservado
7 Reservado
8 Reservado
9 Tipos que podem ser alterados
10 Erro de Inicializagao
1 Erro interno de comunicagao
12 Discordancia da reviséo do software
13 Bus inativo
14 Opcional nao instalado
15 A Entrada do LON (nvi/nci) excede os limites
Tabela 3.17
Range: Funcéo:

0*| [0-0]|Este parametro contém a versdao do arquivo de
interface externa no chip C da Neuron, no opcional
LON.

108 MG11CD28 - VLT’ é marca registrada da Danfoss



Descrigcdo do Parametro

Guia de Programacéo do Drive do HVAC do VLT

3.13 Main Menu (Menu Principal) - Smart Logic - Grupo 13

3.13.1 13-** Recursos Recursos Prog.
Recursos

O Smart Logic Control (SLC) é essencialmente uma
sequéncia de a¢des definida pelo usuério (consulte o

13-52 Ag¢do do SLC [x]), executada pelo SLC quando o
evento associado (consulte o 713-57 Evento do SLC [x]),
definido pelo usuario, for avaliado como TRUE (Verdadeiro)
pelo SLC. Eventos e a¢bes sdo numerados e conectados em
pares. Isto significa que, quando o evento [0] estiver
completo (atinge o valor TRUE (Verdadeiro)), a agdo [0] é
executada. Depois que isto se realiza, as condi¢des do
evento [1] serdo avaliadas e, se forem constatadas como
TRUE, a acdo [1] serd executada, e assim por diante.
Somente um evento sera avaliado por vez. Se um evento
for avaliado como FALSE (Falso), ndo acontece nada (no
SLC) durante o intervalo de varredura atual e nenhum
outro evento serd avaliado. Isto significa que, quando o SLC
é iniciado, ele avalia o evento [0] (e unicamente o evento
[0]) a cada intervalo de varredura. Somente quando o
evento [0] for avaliado TRUE, o SLC executa a agdo [0] e
comeca a avaliar o evento [1]. E possivel programar de 1 a
20 eventos e agoes.

Quando o ultimo evento / acdo tiver sido executado, a
sequéncia recomeca desde o evento [0]/ agédo [0]. A
ilustracdo mostra um exemplo com trés eventos/acdes

Iniciar event to 1308A062.13

aaaaaaaaaaa

Estado 3
Evento 3/
Acgo 3
/!
7
-
to

_ -7 Parar event
- P13-02

llustragao 3.31

Iniciando e parando o SLC:

Iniciar e parar o SLC podem ser executadas selecionando
On (Ligado) [1] ou Off (Desligado) [0], no 13-00 Modo do
SLC. O SLC sempre comeca no estado 0 (onde o evento [0]
é avaliado). O SLC inicia quando Iniciar Evento (definido no
13-01 Iniciar Evento) for avaliado como TRUE (Verdadeiro)
(desde que On (Ligado) [1] esteja selecionado no

13-00 Modo do SLC). O SLC para quando o Parar Evento
(13-02 Parar Evento) for TRUE (Verdadeiro). O 13-03 Resetar
0 SLC reseta todos os parametros do SLC e comeca a
programacdo desde o principio.

3.13.2 13-0* Defini¢des do SLC

Use os ajustes do SLC para ativar, desativar e reinicializar a
sequéncia Controle Logico Inteligente. As funcdes ldgicas e
os comparadores estdo sempre em execucdo em segundo
plano, o que abre para controle separado das entradas e
saidas digitais.

13-00 Modo do SLC

Option: Funcao:

[0] | Off (Desligado) Desativa o Smart Logic Controller.

[1] | On (Ligado) Ativa oSmart Logic Controller.

13-01 |Iniciar Evento

Option: Funcao:

Selecione a entrada booleana (TRUE
(Verdadeiro) ou FALSE (Falso)) para
ativar o Smart Logic Control.

[0] * | FALSE (Falso) Insere o valor fixo FALSE (Falso) na

regra logica.

[1 True (Verdadeiro) Insere o valor fixo TRUE (Verdadeiro)

na regra légica.

[2] Em funcionamento | Consulte o grupo de par. 5-3* para

descricdo detalhada.

[3] Dentro da Faixa Consulte o grupo de par. 5-3* para

descricao detalhada.

[4] Na referéncia Consulte o grupo de par. 5-3* para

descricdo detalhada.

[5] Limite de torque Consulte o grupo de par. 5-3* para

descricao detalhada.

[6] Corrente limite Consulte o grupo de par. 5-3* para

descricdo detalhada.

[7] Fora da Faix de Corr [ Consulte o grupo de par. 5-3* para
descricdo detalhada.

[8] Abaixo da | baixa Consulte o grupo de par. 5-3* para

descricdo detalhada.

[9] Acima da | alta Consulte o grupo de par. 5-3* para

descricdo detalhada.

[10] | Fora da Faix de
Veloc

[11] [ Abaixo da veloc.baix | Consulte o grupo de par. 5-3* para
descricao detalhada.

[12] [ Acima da veloc.alta [ Consulte o grupo de par. 5-3* para

descricdo detalhada.

[13] [Fora da faixa d
feedb

[14] | Abaixo de
feedb.baix

[15] [Acima de feedb.alto
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13-01 Iniciar Evento 13-01 Iniciar Evento

Option: Funcao: Option: Funcao:
[16] [ Adverténcia térmica | Consulte o grupo de par. 5-3* para ou parado por inércia por qualquer
descri¢do detalhada. meio (via entrada digital, fieldbus ou
[17] |[Red.Elétr Fora d Faix | Consulte o grupo de par. 5-3* para el
descricao detalhada. [41] | Rset Desrm Este evento é TRUE (Verdadeiro) se o
[18] | Reversao Consulte o grupo de par. 5-3* para conversor de frequéncia for
. desarmado (mas nao travado por
descricdo detalhada.
desarme) e o botdo de reset for
[19] | Adverténcia Consulte o grupo de par. 5-3* para pressionado.
descricdo detalhada.
[42] | Desarme de Auto Este evento é TRUE (Verdadeiro) se o
[20] [ Alarme (desarme) Consulte o grupo de par. 5-3* para Reset conversor de frequéncia for
descricdo detalhada. desarmado (mas nao travado por
[21] | Alarm(blog.p/ Consulte o grupo de par. 5-3* para desarme) e um Reset Automatico for
desarm) descricao detalhada. executado
[22] | Comparador 0 Utilize o resultado do comparador 0 [43] |Tecla OK Este evento € TRUE (Verdadeiro) se a
na regra légica. tecla de OK for pressionada no LCP.
[23] | Comparador 1 Utilize o resultado do comparador 1 [44] | Tecla Reset Este evento € TRUE (Verdadeiro) se a
na regra légica. tecla Reset for pressionada no LCP.
[24] | Comparador 2 Utilize o resultado do comparador 2 [45] [Tecla para Esquerda [ Este evento é TRUE (Verdadeiro) se a
na regra légica. tecla Left (Esquerda) for pressionada
no LCP.
[25] | Comparador 3 Utilize o resultado do comparador 3
na regra légica. [46] [ Tecla para Direita Este evento é TRUE (Verdadeiro) se a
tecla Right (Direita) for pressionada
[26] [ Regra Logica 0 Utilize o resultado da regra légica 0 no LCP
na regra légica. i
[47] [ Tecla para Cima Este evento é TRUE (Verdadeiro) se a
[27] | Regra Loégica 1 Utilize o resultado da regra légica 1 tecla seta Para Cima for pressionada
na regra légica. no LCP
[28] | Regra Logica 2 Utilize o :?Slfltado da regra logica 2 [48] | Tecla Para Baixo Este evento é TRUE (Verdadeiro) se a
na regra fogica. tecla Down (Para baixo) for
[29] [Regra Légica 3 Utilize o resultado da regra légica 3 pressionada no LCP.
EIGEgIeI e, [50] [ Comparador 4 Utilize o resultado do comparador 4
[33] [Entrada digital, DI18 [ Utilize o valor de DI18 na regra na regra légica.
légica (Alto = TRUE (Verdadeiro)). [51] |Comparador 5 Utilize o resultado do comparador 5
[34] | Entrada digital, DI19 [ Utilize o valor de DI19 na regra na regra légica.
I6gica (Alto = TRUE (Verdadeiro)). [60] [Regra lég 4 Utilize o resultado da regra légica 4
[35] [Entrada digital, DI27 [ Utilize o valor de DI27 na regra na regra légica.
I6gica (Alto = TRUE (Verdadeiro)). [61] [Regra lég 5 Utilize o resultado da regra légica 5
[36] | Entrada digital, DI29 [ Utilize o valor de DI29 na regra na regra ldgica.
légica (Alto = TRUE (Verdadeiro)). [76] | Entrada digital x30
[37] |[Entrada digital, DI32 [ Utilize o valor de DI32 na regra 2
légica (Alto = TRUE (Verdadeiro)). [77] | Entrada digital x30
[38] [Entrada digital, DI33 [ Utilize o valor de DI33 na regra b
Iégica (Alto = TRUE (Verdadeiro)). [78] | Entrada digital x30
4
[39] [Comando partida Este eventz efTRUEA (V(;:-rd;delro)t's; o [90] | Modo Drive ECB
conversor de reo.|uenIC|a er partida 911 | Modo Bypass do
por qualquer meio (via entrada ECB
digital, fieldbus ou outro).
[92] | Modo Teste do ECB
[40] | Drive parado Este evento é TRUE (Verdadeiro) se o [100] | Fire Mode
conversor de frequéncia for parado
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13-02 Parar Evento 13-02 Parar Evento

Option: Funcao: Option: Funcao:
Selecionar a entrada booleana (TRUE [21] [ Alarm(blog.p/ Consulte o grupo de par. 5-3* para
(Verdadeiro) ou FALSE (Falso)) para desarm) descricdo detalhada.
el © Skl [eglks Geniel, [22] | Comparador 0 Utilize o resultado do comparador 0
[0] * | FALSE (Falso) Insere o valor fixo FALSE (Falso) na na regra légica.
regra logica. [23] [ Comparador 1 Utilize o resultado do comparador 1
[1] True (Verdadeiro) Insere o valor fixo TRUE (Verdadeiro) na regra légica.
i el 165 [24] | Comparador 2 Utilize o resultado do comparador 2
[2] Em funcionamento | Consulte o grupo de par. 5-3* para na regra légica.
descrido detalhada. [25] [ Comparador 3 Utilize o resultado do comparador 3
[3] Dentro da Faixa Consulte o grupo de par. 5-3* para na regra légica.
Sleatliay ik, [26] [ Regra Logica 0 Utilize o resultado da regra légica 0
[4] Na referéncia Consulte o grupo de par. 5-3* para na regra légica.
descricdo detalhada. [27] | Regra Loégica 1 Utilize o resultado da regra Idgica 1
[5] Limite de torque Consulte o grupo de par. 5-3* para na regra légica.
el ek, [28] [Regra Logica 2 Utilize o resultado da regra légica 2
[6] Corrente limite Consulte o grupo de par. 5-3* para na regra ldgica.
descricao detalhada. [29] [Regra Légica 3 Utilize o resultado da regra légica 3
[7] Fora da Faix de Corr | Consulte o grupo de par. 5-3* para na regra légica.
CHSiEDEH RS [30] [ Timeout 0 do SLC Utilize o resultado do temporizador
[8] | Abaixo da | baixa Consulte o grupo de par. 5-3* para 0 na regra légica.
descricdo detalhada. [31]1 | Timeout 1 do SLC Utilize o resultado do temporizador
[9] Acima da | alta Consulte o grupo de par. 5-3* para 1 na regra légica.
CEEIIED CEEllieky [32] [Timeout 2 do SLC Utilize o resultado do temporizador
[10] [Fora da Faix de 2 na regra légica.
Veloc [33] [Entrada digital, DI18 | Utilize o valor de DI18 na regra
- - oo
[11] [ Abaixo da veloc.baix | Consulte o grupo de par. 5-3* para légica (Alto = TRUE (Verdadeiro)).
descricao detalhada.
[34] [Entrada digital, DI19 | Utilize o valor de DI19 na regra
H Q¥
[12] [Acima da velocalta | Consulte o grupo de par. 5-3* para logica (Alto = TRUE (Verdadeiro)).
descricdo detalhada.
[35] [Entrada digital, DI27 | Utilize o valor de DI27 na regra
A ¥
[13] [Fora da faixa d Consulte o grupo de par. 5-3* para légica (Alto = TRUE (Verdadeiro)).
feedb descricdo detalhada.
[36] [Entrada digital, DI29 | Utilize o valor de DI29 na regra
H ¥
[14] | Abaixo de Consulte o grupo de par. 5-3* para logica (Alto = TRUE (Verdadeiro)).
feedb.baix descricao detalhada.
[37] [Entrada digital, DI32 | Utilize o valor de DI32 na regra
fq ¥
[15] [Acima de feedb.alto | Consulte o grupo de par. 5-3* para légica (Alto = TRUE (Verdadeiro)).
descricédo detalhada.
[38] | Entrada digital, DI33 [ Utilize o valor de DI33 na regra
P %
[16] [Adverténcia térmica | Consulte o grupo de par. 5-3* para légica (Alto = TRUE (Verdadeiro)).
descricao detalhada.
[39] [Comando partida Este evento é TRUE (Verdadeiro) se
A I Q¥
[17] | Red.Elétr Fora d Faix COnSl.Jhie o grupo de par. 5-3* para o conversor de frequéncia der
descricdo detalhada. partida por qualquer meio (via
[18] [Reversao Consulte o grupo de par. 5-3* para entrada digital, fieldbus ou outro).
descricdo detalhada. [40] [ Drive parado Este evento é TRUE (Verdadeiro) se
[19] [ Adverténcia Consulte o grupo de par. 5-3* para o conversor de frequéncia for
descricao detalhada. parado ou parado por inércia por
| L igital,
[20] | Alarme (desarme) Consulte o grupo de par. 5-3* para qualquer meio (via entrada digita
L fieldbus ou outro).
descricdo detalhada.
[41] | Rset Desrm Este evento é TRUE (Verdadeiro) se
o conversor de frequéncia for
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13-02 Parar Evento

13-02 Parar Evento

Option: Funcao: Option: Funcao:
desarmado (mas nao travado por [83] [ Correia Partida
desarme) e o botdo de reset for [90] | Modo Drive ECB
pressionado. [91] [ Modo Bypass do
[42] | Desarme de Auto Este evento é TRUE (Verdadeiro) se ECB
Reset o conversor de frequéncia for [92] | Modo Teste do ECB
desarmado (mas nao travado por [100] [ Fire Mode
desarme) e um Reset Automatico for
13-03 Resetar o SLC
executado
Option: Funcao:
[43] |[Tecla OK Este evento é TRUE (Verdadeiro) se a — - —
) [0] * [ Nao resetar o Retém as configuragdes programadas em
tecla de OK for pressionada no LCP. R
SLC todos os parametros do grupo 13 (13-**).
[44] | Tecla Reset Este evento é TRUE (Verdadeiro) se a — -
. [1] | Resetar o SLC Reinicializa todos os parametros do
tecla Reset for pressionada no LCP. . ;
grupo 13 (13-**) para as configuracoes
[45] [Tecla para Esquerda | Este evento é TRUE (Verdadeiro) se a padrao.
tecla Left (Esquerda) for pressionada
no LCP.
3.13.3 13-1* Comparadores
[46] | Tecla para Direita Este evento é TRUE (Verdadeiro) se a
tecla seta Right (Direita) for . - .
) Os comparadores sdo utilizados para comparar variaveis
pressionada no LCP. , . a , .
continuas (i.é., frequéncia de saida, corrente de saida,
[47] |Tecla para Cima Este evento € TRUE (Verdadeiro) se a entrada analdgica, etc.) com um valor predefinido fixo.
tecla seta Para Cima for pressionada
no LCP. Par.13-11 e
R . : Comparator Operator N
[48] | Tecla Para Baixo Este evento é TRUE (Verdadeiro) se a Par.13-10 g
tecla Down (Para baixo) for Comparator Operand < §
pressionada no LCP. =
Par. 13-12 TRUE longer than.
[50] [ Comparador 4 Utilize o resultado do comparador 4 Comparator Value
na regra ldgica.
[51] [Comparador 5 Utilize o resultado do comparador 5 .
. llustragéo 3.32
na regra légica.
[60] [Regra lég 4 Utilize o resultado da regra légica 4
na regra logica. Além disso, ha valores digitais que serdo comparados a
[61] |Regra log 5 Utilize o resultado da regra légica 5 valores de tempo fixos. Veja a explicagao no
na regra légica. 13-10 Operando do Comparador. Os comparadores sdo
e E T Gl i T o avaliados uma vez a cada intervalo de varredura. Utilize o
imeou © fize o reSL,‘ .a o e R resultado (TRUE ou FALSE) (Verdadeiro ou Falso)
3 na regra légica. . A
diretamente. Todos os parametros, neste grupo de
[71]1 | Timeout 4 do SL Utilize o resultado do temporizador parametros, sdo parametros matriciais, com indice 0 a 5.
4 na regra légica. Selecionar o indice 0 para programar o Comparador 0;
[72] [Timeout 5 do SL Utilize o resultado do temporizador SeI?CIonar o' indice 1, para programar o Comparador 1; e
5 na regra légica. assim por diante.
[73]1 |Timeout 6 do SL Utilize o resultado do temporizador 13-10 Operando do Comparador
6 na regra légica. Matriz [4]
[74] | Timeout 7 do SL Utilize o resultado do temporizador Option: Funcao:
7 na regra légica. Selecione a variavel a ser
[76] | Entrada digital x30 2 monitorada pelo comparador.
[77] | Entrada digital x30 3 [0] * | DISABLED (Desativd)
[78] |Entrada digital x30 4 [1] Referéncia
[80] | Fluxo-Zero [2] Feedback
[81] [Bomba Seca [3] Velocidade do motor
[82] |[Final de Curva [4] Corrente do motor
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13-10 Operando do Comparador

Matriz [4] Matriz [4]

Option: Funcao: Option: Funcao:
[5] Torque do motor [92] | Falha freio (IGBT)

[6] Poténcia do motor [93] [ ControleFreio mecan
[7] Tensao do motor [94] | Safe Stop Ativo

[8] TensdoBarrament CC [100] [ Comparador 0O

[9] Térmico do motor [101] [ Comparador 1

[10] [Prot¢ Térmic do VLT [102] [ Comparador 2

[11] [ Temper.do dissipador [103] [ Comparador 3

[12] | Entrada analdgic Al53 [104] | Comparador 4

[13] | Entrada analdgic Al54 [105] | Comparador 5

[14] | Entrada anal6gAIFB10 [110] [ Regra légica O

[15] [Entrada anal6gAlS24V [111] [ Regra ldgica 1

[17] [Entrada analég AICCT [112] [ Regra légica 2

[18] [Entrada de pulso FI29 [113] [ Regra légica 3

[19] [Entrada de pulso FI33 [114] [ Regra légica 4

[20] | Ndmero do alarme [115] [ Regra légica 5

[21] | Nam Adverténc. [120] | Timeout 0 do SL

[22] | Entr. Anal. x30 11 [121] | Timeout 1 do SL
[23] | Entr. Anal. x30 12 [122] | Timeout 2 do SL

[30] | Contador A [123] | Timeout 3 do SL

[31] [Contador B [124] | Timeout 4 do SL

[40] | Entr. analog. X42/1 [125] | Timeout 5 do SL

[41] [Entr. analog. X42/3 [126] [ Timeout 6 do SL

[42] | Entr. anal6g. X42/5 [127] [ Timeout 7 do SL

[50] [ FALSE (Falso) [130] | Entrada digital DI18
[51] | TRUE (Verdadeiro) [131] | Entrada digital DI19
[52] | Ctrl pronto [132] | Entrada digital DI27
[53] [Drive pront [133] | Entrada digital DI29
[54] | Em funcionamento [134] | Entrada digital DI32
[55] | Reverséo [135] | Entrada digital DI33
[56] [ Na Faixa [150] [ Saida digital A do SL
[60] | Na referéncia [151] | Saida digital B do SL
[61] | Abaix da refer.baixa [152] [ Saida digital C do SL
[62] | Acima ref, alta [153] [ Saida digital D do SL
[65] [ Limite d torque [154] [ Saida digital E do SL
[66] | Limite de corrente [155] [ Saida digital F do SL
[67] |Fora d faix de corr. [160] | Relé 1

[68] | Abaixo da | baixa [161] | Relé 2

[69] |Acima da | alta [180] | Ref. local ativa

[70] | Fora d faix veloc. [181] | Ref. remota ativa
[71] | Veloc.abaixo da baixa [182] | Comando partida
[72] | Acima da veloc.alta [183] | Drive parado

[75] | Fora d faix de fdbck [185] | Drve modo manual
[76] | Abaix de fback baix [186] [ Drve mod automat
[77]1 | Acima fdback alto [187] | DadoComand partida
[80] | Advrténc térmic [190] [ Entrada Digital x30 2
[82] [Rede elét.fora faix [191] [ Entrada Digital x30 3
[85] [ Adverténcia [192] [ Entrada Digital x30 4
[86] [Alarme (desarme)

[87] [ Alarm(blog.p/desarm)

[90] |Bus OK

[91] [Lim.de torque & stop
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13-20 Temporizador do SLC

comparador. Este é um
parametro de matriz que
contém os valores de 0 a 5 do
comparador.

3.13.4 13-2* Temporizadores

Utilize o resultado (TRUE ou FALSE) (Verdadeiro ou Falso)
dos temporizadores diretamente para definir um evento
(consulte o 13-57 Evento do SLC) ou como entrada
booleana, em uma regra légica (consulte o 13-40 Regra
Légica Booleana 1, 13-42 Regra Ldégica Booleana 2 ou

13-44 Regra Légica Booleana 3). Um temporizador somente
é FALSE (Falso) quando iniciado por uma acao (i.é., Iniciar
tmporizadr 1 [29]), até que o valor de temporizador
contido neste parametro tenha expirado. Entdo, ele torna-
-se TRUE novamente.

Todos os parametros, neste grupo de parametros, sao
parametros matriciais, com indice de 0 a 2. Selecione o
indice 0 para programar o Temporizador 0; Selecionar o
indice 1 para programar o Temporizador 1; e assim por
diante.

Matriz [6] Matriz [3]

Option: Funcao: Range: Funcao:

[0] *| < Selecione < [0] para o resultado da avaliagao Size [0.000 - Insira o valor para definir a duragdo
ser TRUE (Verdadeiro), quando a variavel related* 0.000 ] da saida FALSE (Falso) do
selecionada no 73-70 Operando do temporizador programado. Um
Comparador for menor que o valor fixo no temporizador somente é FALSE (Falso)
13-12 Valor do Comparador. O resultado sera se for iniciado por uma agéo (ou seja,
FALSE (Falso), se a variavel selecionada no Iniciar timer 1 [29]) e até que o valor
13-10 Operando do Comparador for maior do timer tenha expirado.
que o valor fixo no 13-12 Valor do
Comparador. ..

3.13.5 13-4* Regras Logicas

[11 | = (igual) Selecione = (igual) [1] para o resultado da
ava_lfagao ser _TRUE (Verdadeiro), quando a Combinar até trés entradas booleanas (entradas TRUE /
varidvel selecionada no 13-10 Ope".’"do do FALSE) de temporizadores, comparadores, entradas digitais,
Compa_mdor for aproximadamente igual ao bits de status e eventos que utilizam os operadores l6gicos
valor fixo no 13-12 Valor do Comparador. AND (E), OR (OU) e NOT (NAO). Selecionar entradas

21 |[> Selecione > [2] para a l6gica inversa da booleanas para o célculo nos 13-40 Regra Légica Booleana
opgao < [0]. 1, 13-42 Regra Légica Booleana 2 e 13-44 Regra Légica

(5] | TRUE maior Boo.leana 3. Definir os operado.res utilizados para combinar,

que logicamente, as entradas selecionadas nos 13-41 Operador
- de Regra Légica 1 e 13-43 Operador de Regra Légica 2.
[6] | FALSE maior g g P g g
que..
Par. 13-41 Par. 13-43 =4

(71 | TRUE menor Par 13-40 Logic Rule Operator 1 Logic Rule Operator2 &

. ~ O
que.. Logic Rule Boolean 1 D §

(8] |FALSE Par. 13-42 D D -

menor que.. Logic Rule Boolean 2 ... ﬂlD
13-12 Valor do Comparador
Matriz [6] Par. 13-44
Logic Rule Boolean 3

Range: Funcao: llustracao 3.33

Size [-100000.000 - Insira o 'nivel de disparo’ para a

related* 100000.000 ] varidvel monitorada por este

Prioridade de célculo

Os resultados dos 13-40 Regra Ldgica Booleana 1,

13-41 Operador de Regra Légica 1 e 13-42 Regra Ldgica
Booleana 2 sao calculados primeiro. O resultado (TRUE /
FALSE) (Verdadeiro / Falso) deste calculo é combinado com
as programacodes dos 13-43 Operador de Regra Légica 2 e
13-44 Regra Ldgica Booleana 3, produzindo o resultado final
(TRUE / FALSE) da regra légica.

13-40 Regra Légica Booleana 1
Matriz [6]
Option: Funcao:

[0] * | FALSE (Falso)

Insere o valor fixo FALSE (Falso) na
regra loégica.

[1 True (Verdadeiro) Insere o valor fixo TRUE (Verdadeiro)

na regra légica.

[2] Em funcionamento Consulte o grupo de par. 5-3* para
descricdo detalhada.
[3] Dentro da Faixa Consulte o grupo de par. 5-3* para

descricdo detalhada.
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13-40 Regra Légica Booleana 1 13-40 Regra Légica Booleana 1

Matriz [6] Matriz [6]
Option: Funcao: Option: Funcao:
[4] Na referéncia Consulte o grupo de par. 5-3* para [26] [Regra Logica 0 Utilize o resultado da regra légica 0
descricdo detalhada. na regra légica.
[5] Limite de torque Consulte o grupo de par. 5-3* para [27] | Regra Loégica 1 Utilize o resultado da regra légica 1
descricao detalhada. na regra légica.
[6] Corrente limite Consulte o grupo de par. 5-3* para [28] [ Regra Logica 2 Utilize o resultado da regra légica 2
descricdo detalhada. na regra légica.
[7] Fora da Faix de Corr | Consulte o grupo de par. 5-3* para [29] | Regra Légica 3 Utilize o resultado da regra logica 3
descricao detalhada. na regra légica.
[8] Abaixo da | baixa Consulte o grupo de par. 5-3* para [30] [ Timeout 0 do SLC Utilize o resultado do temporizador
descricao detalhada. 0 na regra légica.
[9] Acima da | alta Consulte o grupo de par. 5-3* para [31]1 | Timeout 1 do SLC Utilize o resultado do temporizador
descricdo detalhada. 1 na regra légica.
[10] [Fora da Faix de [32] [ Timeout 2 do SLC Utilize o resultado do temporizador
Veloc 2 na regra légica.
[11] | Abaixo da veloc.baix COI’\SL‘Jhie 0 grupo de par. 5-3* para [33] [Entrada digital, DI18 | Utilize o valor de DI18 na regra
descricao detalhada. logica (Alto = TRUE (Verdadeiro)).
e ConSl.JIt“e L0 G fAL 2 R [34] [Entrada digital, DI19 | Utilize o valor de DI19 na regra
descricao detalhada. légica (Alto = TRUE (Verdadeiro)).
(13] | Fora da faixa d Consulte o grupo de par. 5-3* para [35] [Entrada digital, DI27 | Utilize o valor de DI27 na regra
feedb descricao detalhada. I6gica (Alto = TRUE (Verdadeiro)).
[14] | Abaixo de feedb.baix COI’\Sl:I|t~e 0 grupo de par. 5-3* para [36] [Entrada digital, DI29 | Utilize o valor de DI29 na regra
descricgo detalhada. légica (Alto = TRUE (Verdadeiro)).
[15] | Acima de feedb.alto ConSl.JIt_e 0 grupo de par. 5-3* para [37] | Entrada digital, DI32 | Utilize o valor de DI32 na regra
descricdo detalhada. logica (Alto = TRUE (Verdadeiro)).
[16] | Adverténcia térmica | Consulte o grupo de par. 5-3* para [38] [Entrada digital, DI33 | Utilize o valor de DI33 na regra
descricao detalhada. légica (Alto = TRUE (Verdadeiro)).
[17] | Red.Elétr Fora d Faix | Consulte o. ?rupo do parametro [39] | Comando partida Esta regra l6gica é TRUE
para descricdo detalhada. (Verdadeiro) se o conversor de
[18] [Reversao Consulte o grupo de par. 5-3* para frequéncia der partida por qualquer
descricdo detalhada. meio (via entrada digital, fieldbus ou
[19] | Adverténcia Consulte o grupo de par. 5-3* para outro).
descricao detalhada. [40] [ Drive parado Esta regra légica é TRUE
Verdadei d
[20] | Alarme (desarme) Consulte o grupo de par. 5-3* para 1(: er ? e.IrOz €0 cc;nversor ed
oericn darlieds, -re’qu'enaa or parado Ol:I par.a o por
inércia por qualquer meio (via
(211 | Alarm(blog.p/ Consulte o grupo de par. 5-3* para entrada digital, fieldbus ou outro).
desarm) descricao detalhada.
[41] | Rset Desrm Esta regra l6gica é TRUE
[22] | Comparador 0 Utilize o resultado do comparador 0 (Verdadeiro) se o conversor de
na regra ldgica. frequéncia for desarmado (mas nio
[23] | Comparador 1 Utilize o resultado do comparador 1 bloqueado por desarme) e o botao
na regra logica. de reset for pressionado.
[24] | Comparador 2 Utilize o resultado do comparador 2 [42] | Desarme de Auto Esta regra logica é TRUE
na regra légica. Reset (Verdadeiro) se o conversor de
frequéncia for desarmado (mas nao
[25] | Comparador 3 Utilize o resultado do comparador 3
o blogueado por desarme) e for
na regra légica. emitido um Reset Automatico.
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13-40 Regra Légica Booleana 1 13-41 Operador de Regra Légica 1

Matriz [6] Matriz [6]

Option: Funcao: Option: Funcao:

[43] | Tecla OK Esta regra légica é TRUE Selecione o primeiro operador légico a
(Verdadeiro) se a tecla OK for usar as entradas booleanas de 13-40 Regra
pressionada no LCP. Légica Booleana 1 e 13-42 Regra Légica

[44] [ Tecla Reset Esta regra légica é TRUE BN 2

VR oo 6 e (et o [13-**] significa a entrada booleana do

pressionada no LCP. GJuIeID EI0 [FEIEITEE T2,

[0] * [ DISABLED Ignora os 13-42 Regra Ldgica Booleana 2,

[45] |Tecla para Esquerda | Esta regra l6gica é TRUE
(Desativd) 13-43 Operador de Regra Légica 2, e

(Verdadeiro) se a tecla seta Esquerda

for pressionada no LCP. 13-44 Regra Légica Booleana 3.

[46] |Tecla para Direita Esta regra légica é TRUE ] s Ealiapaespresa el C PN o

(Verdadeiro) se a tecla seta Direita [21 [OR avalia a expresséo [13-40] OU [13-42].
for pressionada no LCP.

[3] [AND NOT avalia a expressao [13-40] AND NOT
[47] |[Tecla para Cima Esta regra légica é TRUE [13-42].
(Verdadeiro) se a tecla Up (Para 4] |ORNOT avalia a expressao [13-40] OR NOT [13-42].
cima) for pressionada no LCP.
[5] [ NOT AND avalia a expressao NOT [13-40] AND
[48] [Tecla Para Baixo Esta regra l6gica é TRUE [13-42]
(Verdadeiro) se a tecla seta Para i
Baixo for pressionada no LCP. [6] NOT OR avalia a expressao NOT [13-40] OR [13-42].

[50] |Comparador 4 Utilize o resultado do comparador 4 [71 | NOT AND NOT [ avalia a expressao NOT [13-40] AND NOT
na regra légica. [13-42].

[51] | Comparador 5 Utilize o resultado do comparador 5 [8] | NOT OR NOT avalia a expressdo NOT [13-40] OR NOT
na regra logica. [13-42].

[60] | Regra log 4 Utilize o resultado da regra ldgica 4 13-42 Regra Légica Booleana 2

na regra légica.

Matriz [6]
61] |Regra lég 5 Utilize o resultado da regra légica 5 . «
il E e ) u el Option: Funcao:
na regra ldgica.
Selecione a segunda entrada
[70] | Timeout 3 do SL Utilize o resultado do temporizador booleana (TRUE (Verdadeiro) ou
3 na regra logica. FALSE (Falso)) para a regra l4gica
P ¢} 9
[71] | Timeout 4 do SL Utilize o resultado do temporizador selecionada.
4 na regra logica. Consulte o 13-40 Regra Légica
[72] | Timeout 5 do SL Utilize o resultado do temporizador Booleana 1 para descri¢es
5 na regra légica. detalhadas de selecoes e suas
fungoes.
[73] | Timeout 6 do SL Utilize o resultado do temporizador
[0] * | FALSE (Falso)

6 na regra légica.

—_
—

True (Verdadeiro)

1
- — - ]
[74] | Timeout 7 do SL Utilize o resultado do temporizador -
o [2] Em funcionamento
7 na regra logica. -
[3] Dentro da Faixa
[76] |Entrada digital x30 2 [4] Na referéncia
[77] |Entrada digital x30 3 [5] Limite de torque
[78] |Entrada digital x30 4 [6] Corrente limite
[80] | Fluxo-Zero [71 |Fora da Faix de Corr
[81] [Bomba Seca [8] | Abaixo da I baixa
[82] [Final de Curva [9] [Acima dal alta
[83] [Correia Partida [10] |Fora da Faix de Veloc
[90] | Modo Drive ECB [11] | Abaixo da veloc.baix
[91] [Modo Bypass do ECB [12] |Acima da veloc.alta
[92] |Modo Teste do ECB [13] |Fora da faixa d feedb
[100] | Fire Mode [14] | Abaixo de feedb.baix
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13-42 Regra Légica Booleana 2

13-42 Regra Légica Booleana 2

Matriz [6] Matriz [6]
Option: Funcéo: Option: Funcéo:
[15] | Acima de feedb.alto [91] [ Modo Bypass do ECB
[16] [ Adverténcia térmica [92] [ Modo Teste do ECB
[17] [Red.Elétr Fora d Faix [100] | Fire Mode
[18] [Reversao o
[19] | Advertencia 13-43 Operador de Regra Logica 2
[20] [Alarme (desarme) Matriz [6]
[21] | Alarm(blog.p/desarm) Option: Funcao:
[22] | Comparador 0 Selecione o segundo operador l6gico a
[23] [ Comparador 1 ser utilizado na entrada booleana,
[24] | Comparador 2 calculado nos 13-40 Regra Légica
[25] |Comparador 3 Booleana 1, 13-41 Operador de Regra
126] |Regra Logica 0 Ldgica 1, e 13-42 Regra Légica Booleana
1271 |Regra Légica 1 2, e a entrada booleana vinda do
28] |Regra Logica 2 13-42 Regra Ldégica Booleana 2.
29] | Regra Logica 3 [13-44] significa a entrada booleana do
- 13-44 Regra Légica Booleana 3.
[30] | Timeout 0 do SLC
- [13-40/13-42] significa a entrada
31] {Timeout 1 do SLC booleana calculada nos 73-40 Regra
[32] | Timeout 2 do SLC Ldgica Booleana 1, 13-41 Operador de
L] || Erae cens) LI Regra Ldgica 1, e 13-42 Regra Légica
[34] | Entrada digital, DI19 Booleana 2. DISABLED [0] (configuracdo
[35] | Entrada digital, DI27 de fabrica), selecione esta op¢do para
[36] | Entrada digital, DI29 ignorar o 13-44 Regra Légica Booleana 3.
[37] | Entrada digital, DI32
[0] * [ DISABLED
[38] [Entrada digital, DI33 (Desativd)
[39] [Comando partida 01 [AND
[40] | Drive parado 21 |oR
[41] [Rset Desrm 3] | AND NOT
[42] | Desarme de Auto Reset 4] |OR NOT
[43] | Tecla OK 5] |NOT AND
[44] | Tecla Reset 6] | NOT OR
[45] |Tecla para Esquerda 71 | NOT AND NOT
[46] [ Tecla para Direita 18] | NOT OR NOT
[47] [Tecla para Cima
[50] [ Comparador 4 Matriz [6]
[51] | Comparador 5 Option: Funcio:

[60] [Regra lég 4

[61] [Regralég 5

[70] |Timeout 3 do SL
[71] [ Timeout 4 do SL
[72] |Timeout 5 do SL
[73] [Timeout 6 do SL
[74] [ Timeout 7 do SL
[76] | Entrada digital x30 2
[77] |Entrada digital x30 3
[78] | Entrada digital x30 4
[80] [ Fluxo-Zero

[81] |Bomba Seca

Selecione a terceira entrada
booleana (TRUE (Verdadeiro) ou
FALSE (Falso)) para a regra logica
selecionada.

Consulte o 13-40 Regra Ldgica

Booleana 1 para descricoes
detalhadas de selecoes e suas

funcoes.

—
o

,_
YA RINI=]2

* | FALSE (Falso)
True (Verdadeiro)

—
—

Em funcionamento

[82] |Final de Curva [3 Dentro da F.a|xa
[83] | Correia Partida [4 Na referéncia
[5 Limite de torque

[90] | Modo Drive ECB
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13-44 Regra Légica Booleana 3 13-44 Regra Légica Booleana 3

Matriz [6] Matriz [6]

Option: Funcao: Option: Funcéo:

[6] Corrente limite [74] [ Timeout 7 do SL

[7] Fora da Faix de Corr [76] |Entrada digital x30 2

[8] Abaixo da | baixa [77] | Entrada digital x30 3

[9] Acima da | alta [78] |Entrada digital x30 4

[10] | Fora da Faix de Veloc [80] [ Fluxo-Zero

[11] [ Abaixo da veloc.baix [81] | Bomba Seca

[12] [Acima da veloc.alta [82] [ Final de Curva

[13] |Fora da faixa d feedb [83] | Correia Partida

[14] | Abaixo de feedb.baix [90] | Modo Drive ECB

[15] | Acima de feedb.alto [91] | Modo Bypass do ECB

[16] | Adverténcia térmica [92] | Modo Teste do ECB

[17] | Red.Elétr Fora d Faix [100] | Fire Mode

[18] [ Reversao

[19] | Adverténcia 3.13.6 13-5* Estados

[20] | Alarme (desarme)

[22] | Comparador 0 Matriz [20]

[23] | Comparador 1 . B

[24] | Comparador 2 Option: Funcéo:

[25] | Comparador 3 Selecionar a entrada booleana
[26] |Regra Logica 0 (TRUE (Verdadeiro) ou FALSE
271 | Regra Logica 1 (Falso)) para definir o evento do
28] | Regra Logica 2 Smart Logic Controller.
1291 |Regra Légica 3 Consulte o 13-02 Parar Evento
[30] | Timeout 0 do SLC para descricoes detalhadas de
[31] | Timeout 1 do SLC selecoes e suas funcoes.
[32] | Timeout 2 do SLC [0] * [ FALSE (Falso)

[33] [Entrada digital, DI18 [1] True (Verdadeiro)

[34] [Entrada digital, DI19 [2] Em funcionamento

[35] [Entrada digital, DI27 [3] Dentro da Faixa

[36] [Entrada digital, DI29 [4] Na referéncia

[37] [Entrada digital, DI32 [5] Limite de torque

[38] [Entrada digital, DI33 [6] Corrente limite

[39] [Comando partida [7] Fora da Faix de Corr

[40] [ Drive parado [8] Abaixo da | baixa

[41] [Rset Desrm [9] Acima da | alta

[42] | Desarme de Auto Reset [10] | Fora da Faix de Veloc

[43] [Tecla OK [11] | Abaixo da veloc.baix

[44] | Tecla Reset [12] | Acima da veloc.alta

[45] |Tecla para Esquerda [13] | Fora da faixa d feedb

[46] |Tecla para Direita [14] [ Abaixo de feedb.baix

[47] |Tecla para Cima [15] [Acima de feedb.alto

[48] | Tecla Para Baixo [16] | Adverténcia térmica

[50] | Comparador 4 [17] [Red.Elétr Fora d Faix

[51] | Comparador 5 [18] | Reversao

[60] [Regra log 4 [19] | Adverténcia

[61] | Regra log 5 [20] | Alarme (desarme)

[70] | Timeout 3 do SL [21] [ Alarm(blog.p/desarm)

[71] | Timeout 4 do SL [22] | Comparador 0

[72] | Timeout 5 do SL [23] [ Comparador 1

[73] | Timeout 6 do SL [24] | Comparador 2
118 MG11CD28 - VLT’ é marca registrada da Danfoss



Dt

Descrigcdo do Parametro Guia de Programacéo do Drive do HVAC do VLT

13-51 Evento do SLC 13-52 Agéo do SLC

Matriz [20] Matriz [20]
Option: Funcao: Option: Funcao:
[25] | Comparador 3 pondente (definido no 13-51 Evento
[26] | Regra Légica 0 do SLC) for avaliado como true
[27] [Regra Légica 1 (verdadeiro). As seguintes acdes
[28] |Regra Légica 2 estdo disponiveis para selecdo:
[29] | Regra Loégica 3 [0] * | DESATIVADO
[30] [Timeout 0 do SLC ] Nenhuma agéo
[31] |Timeout 1 do SLC [21 |Selecset-up 1 Altera o setup ativo (0-10 Setup
[32] [Timeout 2 do SLC Ativo) para ‘1'.
2T Ensads d!g!tal, L [3] Selec.set-up 2 Altera o setup ativo (0-10 Setup
[34] [Entrada digital, DI19 Ativo) para ‘2.
[35] | Entrada digital, DI27 .
[36] | Entrada digital, DI29 [4] Selec.set-up 3 Al'fera o setup ativo (0-10 Setup
[37] | Entrada digital, DI32 Ativo) para 3"
[38] | Entrada digital, DI33 [5] Selec.set-up 4 Altera o setup ativo (0-70 Setup
[39] |Comando partida Ativo) para ‘4". Se o setup for
[40] | Drive parado alterado, ele sera intercalado com os
[41] |Rset Desrm demais comandos de setup,
[42] | Desarme de Auto Reset oriundos de entradas digitais ou de
[43] | Tecla OK um fieldbus.
[44] | Tecla Reset [10] [ Selec ref.Predef. O Seleciona a referéncia predefinida 0.
[45] |Tecla para Esquerda [11] [ Selec ref.predef. 1 Seleciona a referéncia predefinida 1.
[46] | Tecla para Direita
- [12] | Selec. ref.predef 2 Seleciona a referéncia predefinida 2.
[47] | Tecla para Cima
[48] | Tecla Para Baixo [13] [ Selec. ref.predef 3 Seleciona a referéncia predefinida 3.
[50] | Comparador 4 [14] | Selec. ref.predef 4 Seleciona a referéncia predefinida 4.
[51] | Comparador 5 : — :
- [15] [ Selec. ref.predef 5 Seleciona a referéncia predefinida 5.
[60] | Regra lég 4
[61] |Regra lég 5 [16] [ Selec. ref.predef 6 Seleciona a referéncia predefinida 6.
[70] |Timeout 3 do SL [17] | Selec. ref.predef 7 Seleciona a referéncia predefinida 7.
[71] | Timeout 4 do SL Se a referéncia predefinida ativa for
[72] | Timeout 5 do SL alterada, ela serd intercalada com os
[73] |Timeout 6 do SL demais comandos de referéncia
[74] | Timeout 7 do SL predefinida, oriundos das entradas
[76] |Entrada digital x30 2 digitais ou de um fieldbus.
[77] | Entrada digital x30 3 [18] | Selecionar rampa 1 | Seleciona a rampa 1
[78] |Entrada digital x30 4 - -
[19] [ Selecionar rampa 2 | Seleciona a rampa 2
[80] | Fluxo-Zero
[811 | Bomba Seca [22] | Funcionar Emite um comando de partida para
821 |Final de Curva o conversor de frequéncia.
[83] [ Correia Partida [23] [ Fncionar em Revrsao | Emite um comando de partida
[90] | Modo Drive ECB reversa para o conversor de
[91] [ Modo Bypass do ECB frequéncia.
[92] |Modo Teste do ECB [24] | Parada Emite um comando de parada para
(100] | Fire Mode o conversor de frequéncia.
13-52 Agéo do SLC [26] [ Dc Stop Emite um comando de parada CC
Matriz [20] para o conversor de frequéncia.
Option: Funcio: [27] | Parada por inércia O conversor de frequéncia para por
Selecione a acdo correspondente ao inércia imediatamente. Todos os
evento do SLC. As acdes sdo comandos de parada, inclusive o
executadas quando o evento corres-

MG11CD28 - VLT’ é marca registrada da Danfoss

119




Dt

Descrigdo do Parametro

Guia de Programacéo do Drive do HVAC do VLT

13-52 Agéo do SLC

13-52 Agéo do SLC

Matriz [20]

Option: Funcao:

[72] | Iniciar Tmporizadr5 | Inicia o temporizador 5; consulte o
13-20 Temporizador do SLC para
descricdo detalhada.

[73] | Iniciar Tmporizadr6 | Inicia o temporizador 6; consulte o
13-20 Temporizador do SLC para
descricao detalhada.

[74] | Iniciar Tmporizadr7 | Inicia o temporizador 7; consulte o
13-20 Temporizador do SLC para
descricdo detalhada.

[80] | Sleep mode

[90] [ Progr.ModBypassECB

[91] | Progr.ModoDriveECB

[100] | Resetar Alarmes

Matriz [20]

Option: Funcao:
comando de parada por inércia,
param o SLC.

[28] [ Congelar saida Congela a saida de frequéncia do
conversor de frequéncia.

[29] | Iniciar tmporizadr 0 | Inicia o temporizador 0, consulte o
13-20 Temporizador do SLC para
descricdo detalhada.

[30] ([ Iniciar tmporizadr 1 | Inicia o temporizador 1; consulte o
13-20 Temporizador do SLC para
descricdo detalhada.

[31]1 | Iniciar tmporizadr 2 | Inicia o temporizador 2; consulte o
13-20 Temporizador do SLC para
descricdo detalhada.

[32] [ Defin said dig.A baix | Qualquer saida com 'saida digital 1'
selecionada esta baixa (desligada).

[33] [ Defin said dig.B baix | Qualquer saida com 'saida digital 2'
selecionada esta baixa (desligada).

[34] | Defin said dig.C baix | Qualquer saida com 'saida digital 3'
selecionada esté baixa (desligada).

[35] | Defin said dig.D baix | Qualquer saida com 'saida digital 4'
selecionada esta baixa (desligada).

[36] | Defin said dig.E baix | Qualquer saida com 'saida digital 5'
selecionada estd baixa (desligada).

[37] | Defin said dig.F baix | Qualquer saida com 'saida digital 6'
selecionada estd baixa (desligada).

[38] [ Defin said dig.A alta | Qualquer saida com 'saida digital 1'
selecionada esta alta (fechada).

[39] | Defin said dig. B alta | Qualquer saida com 'saida digital 2'
selecionada esta alta (fechada).

[40] [ Defin said dig.C alta | Qualquer saida com 'saida digital 3'
selecionada esta alta (fechada).

[41] | Defin said dig.D alta | Qualquer saida com 'saida digital 4'
selecionada esta alta (fechada).

[42] | Defin said dig.E alta | Qualquer saida com 'saida digital 5'
selecionada esta alta (fechada).

[43] | Defin said dig.F alta | Qualquer saida com 'saida digital 6'
selecionada esta alta (fechada).

[60] | Resetar Contador A | Zera o Contador B.

[61] | Resetar Contador B | Zera o Contador B.

[70] [ Iniciar Tmporizadr3 | Inicia o temporizador 3; consulte o
13-20 Temporizador do SLC para
descricdo detalhada.

[71]1 | Iniciar Tmporizadr4 | Inicia o temporizador 4; consulte o
13-20 Temporizador do SLC para
descricdo detalhada.
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3.14 Main Menu (Menu Principal) - Fungdes Especiais - Grupo 14
3.14.1 14-0* Chveamnt d Invrsr OBSERVACAO!

Ativar a sobre modulagdo pode causar vibragdes que

14-00 Padrdao de Chaveamento podem destruir a mecénica se operando em dreas de

enfraquecimento de campo (a partir de 47 Hz).

Option: Funcao:
Selecione o padrao de chaveamento: 60° AVM ou
SFAVM. 14-03 Sobre modulagdo
[0] * | 60 AVM Option: Funcao:
[11 | SFAVM [0] |Off N&o seleciona nenhuma sobre modulagéo

(Desligado) da tenséo de saida a fim de evitar o ripple

14-01 Freqiiéncia de Chaveamento de torque no eixo do motor.

Option: Funcdo: [1]1 *| On (Ligado) | A funcdo de sobremodulacdo gera uma
Selecionar a frequéncia de chaveamento do tensao adicional de até 8% da tensdo de
inversor. Alterar a frequéncia de chaveamento saida, sem sobremodulacéo, que resulta de
pode contribuir para reduzir o ruido acustico do um torque extra de 10-12%, no centro do
motor. intervalo de sobresincronismo (desde 0% da

OBSERVACAO! velocidade nominal crescendo até aproxi-

A . . madamente 12% na velocidade nominal)
O valor da frequéncia de saida do conversor

de fi énci d i
e requenaaAnupca eve ser superior a 14-04 PWM Randdmico
1/10 da frequéncia de chaveamento.

Quando o motor estiver funcionando, ajuste Option: Funcao:

a frequéncia de chaveamento no [0] * | Off (Desligado) | Nenhuma alteracao no ruido acustico do
14-01 Freqiiéncia de Chaveamento até que o chaveamento do motor.

motor funcione o mais silenciosamente [11 | On (Ligado) Converte o ruido sonoro de chaveamento

possivel. Consulte também o 74-00 Padrdo
de Chaveamento e a segdo Derating.

do motor, de um sinal de campainha claro
para um ruido 'branco' menos audivel.
Consegue-se este efeito alterando, ligeira e

[0] |[1,0 kHz aleatoriamente, o sincronismo das fases de
[11 1,5 kHz saida moduladas em largura de pulso.
[2] |20 kHz

[31 |25 kHz

[4] |[3,0 kHz

[5] 3,5 kHz

[6] |40 kHz

[7] | 5,0 kHz

[8] |6,0 kHz

[91 |7,0 kHz

[10] | 8,0 kHz

[11] | 10,0 kHz

[12] { 12,0 kHz

[13] | 14,0 kHz

[14] | 16,0 kHz
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3.14.2 14-1* Lig/Deslig RedeElét

Parametros para configurar o monitoramento e tratamento
de falhas da rede elétrica.

14-10 Falh red elétr

Option: Funcao:

Selecione a funcdo na qual o conversor de
frequéncia deve atuar quando o limite
programado em 74-11 Tensdo de Rede na Falha
de Rede for atingido ou um comando de Falha
de Rede Elétrica Inversa for ativado por meio de
uma das entradas digitais (par. 5-1%).

Somente as sele¢oes [0] Sem Funcao, [3]
Parada por inércia ou [6] Alarme estao
disponiveis quando 7-10 Construgédo do Motor
estiver programado para [1] PM SPM nao
saliente

[0] * | Sem
funcéo

A energia remanescente no banco de
capacitores sera utilizada para "controlar" o
motor, mas serd descarregada.

[1] | Desacel O conversor de frequéncia executara uma

ctrlada desaceleracdo controlada. O 2-10 Fung¢do de
Frenagem deve ser programado para Off [0]
(Desligado).
[3]1 |Parada O inversor desligara e o banco de capacitores

por inércia | funcionard como backup do cartdo de controle,
garantindo desse modo uma nova partida mais
rapida, quando a rede elétrica for religada (em
quedas curtas da energia).

[4] | Backup O conversor de frequéncia continuard atuando
cinético controlando a velocidade da operacao
generativa do motor utilizando o momento de
inércia do sistema enquanto houver energia
suficiente presente.
[6] | Suprim
ctrle
alarme

= = = |8NSAQ0 LU
Velocidade de Safda rpm

1308TY01.10

/NTveI de Controle de Sobretensdo
I o P -
Par 14-11 2
Tempo
Rede elétrica

llustragéo 3.34 Desaceleragdo Controlada - falha de rede elétrica
de curta duracdo Desaceleragdo para parada seguida por
aceleracdo até a referéncia.

= = = Tensdo CC
Velocidade de Safda rpm

13068T108.10

Nfvel de Controle de Sobretensdo
L——l 77 -

Par 14=11 N N

1
1
~ 1
|
1

Tempo

—

llustragdo 3.35 Desaceleragdo Controlada, falha de rede elétrica
mais longa. Desaceleracao enquanto a energia no sistema

Rede el&trica

permitir, em seguida o motor é parado por inércia.

= = = |ensao LU
Velocidade de Safda rpm

Nfvel de Controle de Sobretens3do

Par 14-11 -

Tempo

Rede elétrica
llustragéo 3.36 Back-up Cinético, falha de curta duragao da rede
elétrica. Prossiga enquanto a energia no sistema permiti-lo.

= == = Tensdo CC
Velocidade de Safda rpm

NTvel de Controle de Sobretenstio __
Par 14-11 Nt = —

I
N I
I
!

Tempo

—

llustragéo 3.37 Back-up Cinético, falha mais longa da rede
elétrica. O motor é parado por inércia tdo logo a energia no

Rede elétrica

sistema esteja muito baixa.

14-11 Tensao de Rede na Falha de Rede

Range: Funcéo:

Size related* | [180 - 600 | Este parametro define a tensdo limite
V] em que a funcgao selecionada no par.
14-10 Falh red elétr deve ser ativada.
O nivel de deteccao estd em um fator
de raiz quadrada(2) do valor nesse

parametro.
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14-12 Fungédo no Desbalanceamento da Rede

Option:

Funcao:

O funcionamento sob condi¢oes de desbalan-
ceamento critico da rede elétrica reduz a vida
util do motor. As condi¢ées sdo consideradas
criticas quando o motor funciona
continuamente com carga préxima da nominal
(como, p. ex., no caso de uma bomba ou
ventilador préximo da velocidade maxima).
Quando for detectado um desbalanceamento
de rede elétrica critico:

(o

Desarme

Selecione Desarme [0] para desarmar o
conversor de frequéncia.

[

Adverténcia

Selecione Adverténcia [1] para emitir uma
adverténcia;

[2] | Desativado | Selecione Desativado [2] no caso de nenhuma
acao.
[3] | Derate Selecione Derate [3] para aplicar derate no

conversor de frequéncia.

Parametros para configurar o tratamento do reset
automadtico, tratamento de desarme especial e auto-teste
ou inicializacdo do cartdo de controle.

14-20 Modo Reset

Option: Funcao:
Selecione a funcéo reset apés um
desarme. Feito o reset, o conversor
de frequéncia pode ser reinicializado.
[0] * | Reset manual Selecione Reset manual [0] para

executar o reset por meio da tecla
[RESET] ou pelas entradas digitais.

[

Reset automético x 1

Selecione Reset automdtico x 1,...,x20
[1] a [12], para executar um dos doze
resets automaticos, apés um
desarme.

[2]

Reset automatico x 2

B3]

Reset automatico x 3

[4] Reset automatico x 4
[5] | Reset automatico x 5
[6] | Reset automatico x 6
[7]1 | Reset automatico x 7
[8] | Reset automdtico x 8

[9]

Reset automatico x 9

[10]

Reset autométco x10

[11]

Reset autométco x15

[12]

Reset autométco x20

[13]

Reset automat infinit

Selecione Reset automadtico infinito
[13] para executar reset
continuamente, apés um desarme.

OBSERVACAO!

O reset automatico também estara ativo para reinicializar a
fungao de parada segura.

OBSERVACAO!

A programacdo em 74-20 Modo Reset é desconsiderada
caso o Fire Mode estiver ativo (consulte o grupo do
parametro 24-0* Fire Mode).

14-21 Tempo para Nova Partida Automatica

Range:

Funcéo:

10 s*

[0 - 600 s]

Insira o intervalo de tempo desde o desarme
até o inicio da fungao reset automatico. Este
parametro esta ativo somente quando o
14-20 Modo Reset estiver programado para
Reset automadtico, [1] a [13].

Option:

14-22 Modo Operagao

Funcéo:

Utilize este parametro para especificar operacao
normal, para executar testes ou para inicializar
todos os parametros, exceto os 15-03 Energi-
zagoes, 15-04 Superaquecimentos e

15-05 Sobretensées. Esta funcao esta ativa
somente quando a energia alterna (desligada-
-ligada) no conversor de frequéncia.

[0] | Operacao

Selecione Operag¢do normal [0] para o funcio-

* normal namento normal do conversor de frequéncia,
com o motor na aplicacdo selecionada.
[1] | Test.da Selecione Teste.da placa de controle [1] para
placa d testar as entradas analdgica e digital e as saidas
cntrl e a tensdo de controle +10 V. Este teste requer

um conector de teste com ligacdes internas.

Use o seguinte procedimento para o teste do
cartdo de controle:

1. Selecione Teste.da placa de controle [1].

2. Desligue a alimentacdo de rede
elétrica e aguarde a luz do display
apagar.

3. Programe as chaves S201 (A53) e S202

(A54) = ‘ON’ / 1.
4. Insira o plugue de teste (vide a seguir).
5. Conecte a alimentagao de rede
elétrica.
6. Execute os varios testes.

7. Os resultados sao exibidos no LCP e o
conversor de frequéncia entra em um
loop infinito.

8. 14-22 Modo Operagdo é automati-
camente programado para Operacgao
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14-22 Modo Operagao

Option: Funcao:

normal. Execute um ciclo de
energizagao para dar partida em
Operacao normal, apds o teste do
cartdo de controle.

Se o teste terminar OK:

LCP leitura: Cartdao de Controle OK.
Desligue a alimentacdo de rede elétrica e
remova o plugue de teste. O LED verde
acendera no cartdo de controle

Se o teste falhar:

LCP leitura: Defeito de E/S do Cartdo de
Controle.

Substitua o conversor de frequéncia ou o cartao
de controle. O LED vermelho no cartdo de
controle acende. Para testar os plugues,
conecte/agrupe os seguintes terminais, como
mostrado a seguir:(18 - 27 - 32), (19-29 - 33) e
(42 - 53 - 54).

12

13
ODIO O
O

130BA314.10

OO

OOlg
O
OOa

OO
O

llustragao 3.38

[2] | Inicia- Selecione Inicializagédo [2] para reinicializar todos

lizacdo os valores dos parametros para a programagao
padrdo, exceto 15-03 Energizagbes, 15-04 Supera-
quecimentos e 15-05 Sobretensdes. O conversor
de frequéncia reinicializard durante a
energizagao seguinte

.14-22 Modo Operag¢do também reverterd para a
configuragcao padrao Operagédo normal [0].

[3] | Modo
Boot

14-23 Progr CédigoTipo

Option: Funcao:

Regravacao do Typecode (Codigo do tipo). Usar este
pardmetro para programar o cédigo do tipo que
corresponde ao conversor de frequéncia especifico.

14-25 Atraso do Desarme no Limite de Torque

Range: Funcéo:
60 s*| [0 -
60 s] em segundos. Quando o torque de saida atingir

Insira o atraso de desarme do limite de torque,

os limites de torque (4-16 Limite de Torque do
Modo Motor e 4-17 Limite de Torque do Modo
Gerador) uma adverténcia é acionada. Quando
uma adverténcia de limite de torque estiver
presente continuamente durante o periodo
especificado neste parametro, o conversor de
frequéncia desarma. Desative o atraso de
desarme programando o parametro para 60 s =
OFF. O monitoramento térmico do conversor de
frequéncia ainda permanecerd ativo.

14-26 Atraso Desarme-Defeito Inversor

Range: Funcéo:

Size related* [ [0 - 35 s] | Quando o conversor de frequéncia
detectar uma sobretensdo no tempo
programado, um desarme sera

acionado apds o tempo programado.

14-28 Programacoes de Produgdo

Option: Funcao:

[0] * Nenhuma acéo

[1] Reset de Service

[2] Program.Modo Prod.

Range: Funcéo:

0 *| [-2147483647 - Uso exclusivo da manutenc¢do

2147483647 ]

3.14.3 14-3* Controle de Limite de
Corrente

O conversor de frequéncia é equipado com um
Controlador do Limite de Corrente integral que é ativado
quando a corrente do motor e portanto o torque, for mais
alta que os limites de torque programados no 4-16 Limite
de Torque do Modo Motor e 4-17 Limite de Torque do Modo
Gerador.

Quando o limite de corrente for atingido durante o funcio-
namento do motor ou durante uma operacdo regenerativa,
o conversor de frequéncia tentara reduzir o torque abaixo
dos limites de torque predefinidos tdo rapido quanto
possivel, sem perder o controle do motor.

Enquanto o controle de corrente estiver ativo, o conversor
de frequéncia somente podera ser parado configurando
uma entrada digital para Parada por inércia inversa [2] ou
Parada por inércia e reset inverso [3]. Nenhum sinal estara
ativo nos terminais 18 a 33 até o conversor de frequéncia
nao estar mais perto do limite de corrente.
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Ao usar uma entrada digital programada para Parada por

inércia inversa [2] ou Parada por inércia e reset inversa [3], o
motor ndo usa o tempo de desaceleracdo, uma vez que o
conversor de frequéncia foi parado por inércia.

14-30 Ganho Proporcional-Contr.Lim.Corrente

Range: Funcao:
100 %* [ [0 - 500 | Inserir o valor do ganho proporcional para o
%] controlador do limite de corrente. A selecao

de um valor alto faz com que o controlador
reaja mais rapido. Uma programacéao
excessivamente alta causa instabilidade no
controlador.

14-31 Tempo de Integragdo-ContrLim.Corrente

Range: Funcéo:
Size [0.002 - Controla o tempo de integracéo do
related* 2.000 s] controlador do limite de corrente.

Configurando-o para um valor menor
faz com que ele reaja mais
rapidamente. Uma configuracao
excessivamente baixa redunda em
instabilidade do controle.

14-32 Contr.Lim.Corrente, Tempo do Filtro

Range: Funcéo:
Size related* | [1.0 - 100.0 Programa uma constante de
ms] tempo do filtro passa-baixa do

controlador do limite de corrente.

3.14.4 14-4*Otimiz. de Energia

Parametros para ajustar o nivel de otimizacdo da energia,
nos modos Torque Varidvel (TV) e Otimizacdo Automdtica
da Energia (AEO - Automatic Energy Optimization).

A estard ativa somente se o 1-03 Caracteristicas de Torque
estiver programado para Otim. Autom Energia. Compressor
[2] ou Otim. Autom Energia VT [3].

14-40 Nivel do VT

Range: Funcéo:
66 %*| [40 - 90 Insira o nivel de magnetizacdo em
%] velocidade baixa. A selecdo de um valor

baixo reduz a perda de energia no motor,
porém, reduz também a capacidade de
carga.

OBSERVACAO!

Nao é possivel ajustar este parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.

OBSERVACAO!

Este parametro ndo estd ativo quando o 1-10 Constru¢do
do Motor estiver programado para [1] PM, SPM néao
saliente.

14-41 Magnetizagdo Minima do AEO

Range: Funcéo:

[40 - 75
%] permitida para a AEO. A selecdo de um

Size related* Inserir a magnetizacao minima

valor baixo reduz a perda de energia
no motor, porém, reduz também a
resisténcia a alteragdes repentinas da
carga.

OBSERVACAO!

Este parametro ndo estd ativo quando 1-10 Construgdo do
Motor estiver programado para [1] PM, SPM ndo saliente.

14-42 Freqiéncia AEO Minima
Range:
10 Hz*

Funcéo:

[5 - 40 Hz] | Inserir a frequéncia minima na qual a
Otimizacao Automdtica de Energia (AEO)
deve estar ativa.

OBSERVACAO!

Este parametro nao esta ativo quando 1-10 Construgéo do
Motor estiver programado para [1] PM, SPM néo saliente.

14-43 Cosphi do Motor

Range: Funcéo:
Size [0.40 - O setpoint do Cos(phi) é automati-
related* 0951 camente programado para o

desempenho otimizado do AEO, durante
a AMA. Este parametro nao deve ser
alterado, normalmente. Entretanto, em
algumas situacoes, é possivel que haja a
necessidade de inserir um valor novo
para sintonia fina.

OBSERVACAO!

Este parametro ndo esta ativo quando 1-10 Construgéo do
Motor estiver programado para [1] PM, SPM néo saliente.
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3.14.5 14-5* Ambiente

Esses parametros ajudam o conversor de frequéncia a
operar em condi¢ées ambientais especiais.

3.14.6 14-50 Filtro de RFI

14-50 Filtro de RFI

Option: Funcao:
[0] |Off Selecione Off [0] (Desligado) somente se o
(Desligado) conversor de frequéncia for alimentado por

uma fonte de rede elétrica isolada (rede
elétrica TI).

Se for usado um filtro, selecione Off [0]
durante o carregamento para impedir que
uma corrente de fuga alta alcance o
interruptor do RCD.

Nesse modo, os capacitores do filtro de RFI
interno entre o chassi e o circuito do filtro
de RFI da rede elétrica sdo desconectados
para reduzir as correntes de capacidade do
terra.

[1] * [ On (Ligado) | Selecione On (Ligado) [1] para assegurar que
o conversor de frequéncia estd em confor-

midade com as normas de EMC.
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14-51 DC Link Compensation

Option: Funcéo:

A tensdao CA-CC retificada no barramento CC do
conversor de frequéncia esta associada a ripples de
tensao. Esses ripples podem aumentar de magnitude
com o aumento de carga. Esses ripples sao indese-
javeis porque podem gerar ripple de torque e de
corrente. Um método de compensacao é usado para
reduzir esses ripples de tensdao no barramento CC. Em
geral, a compensacao do barramento CC é
recomendavel para a maioria das aplicagdes, mas deve
ser tomado cuidado ao operar em enfraguecimento do
campo, pois pode gerar oscilagdes de velocidade no
eixo do motor. Em enfraquecimento do campo, é
recomendavel desligar a compensacdo do barramento
cC

14-51 DC Link Compensation

Option: Funcao:
[0] |Off

Desativa a Compensacao do Barramento CC.

[1]1 *| On | Ativa a Compensacao do Barramento CC.

14-52 Controle do Ventilador

Funcao:

Option:

Selecionar a velocidade minima do
ventilador principal.

[0] * | Automatica Selecione Automdtica [0] para acionar
o ventilador somente quando a
temperatura interna do conversor de
freqiiéncia estiver na faixa de +35 °C
até aproximadamente +55 °C. O
ventilador funcionara em velocidade
baixa em +35 °C, e em velocidade

plena, aprox. em +55 °C.

[1] | Ligado 50%

[2] |Ligado 75%

[3] |Ligado 100%

[4] | Ambiente Temp.

Baixa Automatico

14-53 Mon.Ventldr

Funcao:

Option:

Selecione o tipo de reacdo que o conversor de
frequéncia deve ter no caso de uma falha do
ventilador ser detectada.

[0] [ Desativado
[1] * | Adverténcia

[2] | Desarme

14-55 Filtro de Saida

Option: Funcao:
[0] * SemFiltro
[2] FiltroOndaSenoidl Fixo

14-59 NuUmero Real de Unidades Inversoras

Range: Funcéo:

Size related* [ [1 - 1.]|Programa o nuimero real de unidades

inversoras operacionais.
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3.14.7 14-6* Derate Automatico

Este grupo contém parametros para efetuar derating no
conversor de frequéncia no caso de alta temperatura.

14-60 Funcdo no Superaquecimento

Option: Funcao:

Se a temperatura do dissipador de calor ou do
cartdo de controle exceder o limite de
temperatura programado de fabrica, sera ativada
uma adverténcia. Se a temperatura aumentar
ainda mais, escolha se deseja que o conversor de
frequéncia desarme (bloqueio por desarme) ou
efetue derate da corrente de saida.

[0] * | Desarme | O conversor de frequéncia desarmara (bloqueio
por desarme) e emitird um alarme. A energia
devera ser desligada-ligada para que o alarme
seja reinicializado, mas néao sera permitido que o
motor dé partida novamente, até que a
temperatura do dissipador de calor esteja abaixo
do limite de alarme.

[1]1 | Derate Se a temperatura critica for excedida, a corrente
de saida sera diminuida até que a temperatura

permitida seja atingida.

3.14.8 Sem Desarme na Sobrecarga do
Inversor

Em alguns sistemas de bombas, o conversor de frequéncia
nao foi dimensionado adequadamente para gerar a
corrente necessdria em todos os pontos da caracteristica
de carga de fluxo operacional. Nestes pontos, a bomba
necessitard de uma corrente maior que a nominal do
conversor de frequéncia. O conversor de frequéncia pode
produzir 110% da corrente nominal continuamente
durante 60 s. Se ainda continuar com sobrecarga, o
conversor de frequéncia normalmente desarmara (fazendo
a bomba parar por inércia) e emitird um alarme.
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Pode ser recomendavel fazer com que a bomba funcione
em uma velocidade menor, durante algum tempo, caso
nao seja possivel funcionar continuamente com essa
demanda.

Selecione a Fung¢do na Sobrecarga do Inversor, 14-61 Fungdo
na Sobrecarga do Inversor, para que a velocidade da bomba
seja reduzida automaticamente, até que a corrente de
saida caia abaixo de 100% da corrente nominal
(programada no 14-62 Inv: Corrente de Derate de
Sobrecarga).

A Fungdo na Sobrecarga do Inversor é uma alternativa para
permitir que o conversor de frequéncia desarme.

O conversor de frequéncia faz uma estimativa da carga na
secdo de poténcia por meio de um contador da carga do
inversor, que emitird uma adverténcia a 98% e um reset da
adverténcia a 90%. No valor de 100%, o conversor de
frequéncia desarma e emite um alarme.

O status do contador pode ser lido no 16-35 Térmico do
Inversor.

Se o 14-61 Fungdo na Sobrecarga do Inversor, estiver
programado para Derate, a velocidade da bomba serd
reduzida, assim que o contador exceder a contagem de 98
e permanecerd reduzida até que a contagem esteja abaixo
de 90,7.

Se 0 14-62 Inv: Corrente de Derate de Sobrecarga estiver
programado, p.ex., para 95%, uma sobrecarga constante
fara a velocidade da bomba flutuar entre valores que
correspondem a 110% e 95% da corrente de saida nominal
do conversor de frequéncia.
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14-61 Funcgdo na Sobrecarga do Inversor

Option: Funcao:

E utilizado no caso de ocorrer uma sobrecarga
continua além dos limites térmicos (110%
durante 60 s).

[0] * | Desarme | Selecione Desarme [0] para desarmar o conversor

de frequéncia e emitir um alarme.

[1]1 |[Derate [Derate [1] para reduzir a velocidade da bomba a
fim de diminuir a carga na secdo de energia e
permitir, em consequéncia, que esta secao esfrie.

14-62 Inv: Corrente de Derate de Sobrecarga

Range: Funcao:

95 %*| [50 - 100 [ Define o nivel de corrente desejado (em %
%] da corrente de saida nominal do conversor
de frequéncia) quando estiver funcionando
em velocidade de bomba reduzida depois
que a carga do conversor tiver excedido o
limite admissivel (110% durante 60 s).
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3.15 Main Menu (Menu Principal) - Informagdes sobre o Drive - Grupo 15

Grupo de parametros contendo informagdes do conversor
de frequéncia, como dados operacionais, configuracdo de
hardware e versbes de software.

3.15.1 15-0* Dados Operacionais

15-00 Horas de funcionamento

Range: Funcaéo:

0 h*| [0 - 2147483647 h] | visualizar quantas horas o conversor

de frequéncia esteve em operagao. O
valor é salvo quando o conversor de
frequéncia é desligado.

15-01 Horas em Funcionamento

Range: Funcaéo:
0 h*| [0 -2147483647 | Exibir quantas horas o motor
h] funcionou. Zerar o contador no

15-07 Reinicialzar Contador de Horas de
Func. O valor é salvo quando o
conversor de frequéncia é desligado.

15-02 Medidor de kWh

Range: Funcao:
0 kWh*| [0 - 2147483647 | Registro do consumo de energia do
kWh] motor, como valor médio por hora.

Zerar o contador no
15-06 Reinicializar o Medidor de kWh.

15-03 Energizagdes

Range: Funcao:

0 *| [0 -2147483647 ] | Visualizar o nimero de vezes que o
conversor de frequéncia foi energizado.

15-04 Superaquecimentos

Range: Funcéo:

0*| [0-65535]] Visualizar o nimero de falhas de temperatura
do conversor de frequéncia que ocorreram.

15-05 Sobretensdes

Range: Funcéo:

0 *| [0 - 65535 ]| Visualizar o nimero de sobre tensées do
conversor de frequéncia que ocorreram.

15-06 Reinicializar o Medidor de kWh

Option: Funcéo:

[0] * | Nao reinicializar Selecione Nao reinicializar [0], caso ndo
deseje que o medidor de kWh seja

zerado.

[1] | Reinicializr Selecione Reinicializar Contador [1] e

Contador aperte [OK] para reinicializar o medidor
de kWh (consulte o 15-02 Medidor de

kWh)

OBSERVACAO!

O reset é executado apertando-se [OK].

15-07 Reinicialzar Contador de Horas de Func

Option: Funcao:

[0] * | Nao reinicializar | Selecione Ndo reinicializar [0] se ndo
desejar que o contador de Horas de

Funcionamento seja reinicializado.

[1] | Reinicializr Selecionar Reinicializr Contador [1] e

Contador apertar [OK] para zerar o contador de
Horas de Funcionamento (715-07 Horas em
Funcionamento) e 15-08 Numero de
Partidas para zero (consulte também

15-01 Horas em Funcionamento).

15-08 Numero de Partidas

Range: Funcéo:

0*| [0-2147483647 ]| Este é um parametro somente de leitura.
O contador exibe os nimeros de
partidas e de paradas causadas por um
comando de Partida/Parada normal e/ou
quando o motor estd entrando/saindo
do sleep mode.

OBSERVACAO!

Este parametro serd reinicializado quando o
15-07 Reinicialzar Contador de Horas de Func for reinicia-
lizado.

3.15.2 15-1* Def. Log de Dados

O Log de Dados permite o registro continuo de até 4
fontes de dados (75-10 Fonte do Logging) em periodi-
cidades individuais (75-11 Intervalo de Logging). Um evento
do disparo (15-12 Evento do Disparo) e uma janela

(15-14 Amostragens Antes do Disparo) séo utilizados para
iniciar e parar o registro condicionalmente.

15-10 Fonte do Logging

Matriz [4]

Option: Funcéo:

Selecione quais variaveis
devem ser registradas.

[0] * Nenhum

[1600] | Control Word

[1601] | Referéncia [Unidade]
[1602] | Referéncia %

[1603] | Status Word

[1610] | Poténcia [kW]

[1611] | Poténcia [hp]

[1612] | Tensdao do motor

[1613] | FreqUiéncia
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15-10 Fonte do Logging 15-12 Evento do Disparo

Matriz [4] Option: Funcéo:
Option: Funcao: Seleciona o evento do disparo.
[1614] | Corrente do Motor Quando o evento de disparo ocorrer,
[1616] | Torque [Nm] aplica-se uma janela para congelar o
[1617] | Velocidade [RPM] registro. O registro, entdo, retera
[1618] | Térmico Calculado do Motor uma porcentagem especificada de
[1622] | Torque [%] amostras, an.tes da ocorréncia do
[1626] | Poténcia Filtrada [kW] f;;:;OAC:O?;::;;:S o
[1627] | Poténcia Filtrada [hp] ol
[1630] | Tensdo de Conexao CC
[1632] | Energia de Frenagem /s [0] * [ FALSE (Falso)
[1633] | Energia de Frenagem /2 min [1]1 | True (Verdadeiro)
[1634] | Temp. do Dissipador de Calor [2] | Em funcionamento
[1635] | Térmico do Inversor [3] [Dentro da Faixa
[1650] | Referéncia Externa [4] |Na referéncia
[1652] | Feedback [Unidade] [5] |Limite de torque
[1654] | Feedback 1 [Unidade] [6] | Corrente limite
[1655] | Feedback 2 [Unidade] [7] |Fora da Faix de Corr
[1656] | Feedback 3 [Unidade] [8] | Abaixo da | baixa
[1660] | Entrada Digital [9] [Acima dal alta
[1662] | Entrada Analdgica 53 [10] | Fora da Faix de Veloc
[1664] | Entrada Analdgica 54 [11] | Abaixo da veloc.baix
[1665] | Saida Analégica 42 [mA] [12] | Acima da veloc.alta
[1666] | Saida Digital [bin] [13] | Fora da faixa d feedb
[1675] | Entr. Anal. X30/11 [14] [ Abaixo de feedb.baix
[1676] | Entr. Anal. X30/12 [15] | Acima de feedb.alto
[1677] | Saida Anal. X30/8 [mA] [16] | Adverténcia térmica
[1690] | Alarm Word [17] | Red.Elétr Fora d Faix
[1691] | Alarm word 2 [18] | Reversdo
[1692] | Warning Word [19] | Adverténcia
[1693] | Warning word 2 [20] | Alarme (desarme)
[1694] | Status Word Estendida [21] | Alarm(blog.p/desarm)
[1695] | Ext. Status Word 2 [22] | Comparador 0
[1830] | Entr.anal6g.X42/1 [23] [ Comparador 1
[1831] | Entr.Anal6g.X42/3 [24] | Comparador 2
[1832] | Entr.anal6g.X42/5 [25] | Comparador 3
[1833] | Saida Anal X42/7 [V] [26] | Regra Logica 0
[1834] | Saida Anal X42/9 [V] [27] | Regra Logica 1
[1835] | Saida Anal X42/11 [V] [28] | Regra Logica 2
[1850] | Leitura Sem o Sensor [unidade] [29] | Regra Logica 3
[3110] | Status Word-Bypass [33] | Entrada digital, DI18
[34] | Entrada digital, DI19
35) | Entrada digital, D127
Range: Funcao: [36] | Entrada digital, DI29
Size related* | [0.000 - Inserir o intervalo, em ms, entre [37] | Entrada digital, DI32
0.000 ] cada amostragem das variaveis a [38] | Entrada digital, DI33
serem registradas. [50] | Comparador 4
[51] | Comparador 5
[60] |Regra lég 4
[61] | Regra l6g 5
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15-13 Modo Logging 15-21 Registro do Histérico: Valor

Option: Funcao: Matriz [50]
[0] * | Sempre Selecionar Sempre efetuar Log [0], para Range: Funcdo:
efetuar Log registro continuo. 0| [0- Exibir o valor do evento registrado.
[11 |Log tnico no | Selecione Log dnico no trigger [1] para 2147483647 ] Interpretar os valores do evento de acordo
trigger iniciar e parar, condicionalmente, o registro com esta tabela:
utilizando os 15-12 Evento do Disparo e — -
) Entrada digital | Valor decimal. Consulte a
15-14 Amostragens Antes do Disparo. -
descricao no par.

15-14 Amostragens Antes do Disparo 16-60 Entrada Digital,

N apods a conversdo para
Range: Funcéo:

valor binario.
50 *| [0-100 1] | Insira a porcentagem de todas as amostras, Saida digital | Valor decimal. Consulte a
anteriores a um evento de disparo, que devem (ndo descricio no par.
ser mantidas no log. Consulte também as monitorada, 16-66 Digital Output [bin],
15-12 Evento do Disparo e 15-13 Modo Logging. neste release |apos a conversio para
de SW) valor binario.
3.15.3 15-2% Registr.doHistérico Warning word | Valor decimal. Consulte o

16-92 Warning Word para

o . . . n obter a descricdo.
Exibir até 50 registros de dados, por meio dos parametros £

de matriz, neste grupo do parametro. Para todos os
parametros no grupo, [0] corresponde aos dados mais
recentes e [49] aos mais antigos. Os dados séo registrados
cada vez que ocorre um evento (ndo confundir com
eventos do SLC). Eventos, neste contexto, sdo definidos
como uma alteragdo em uma das areas a seguir

Alarm Word Valor decimal. Consulte o
16-90 Alarm Word para
obter a descricdo.

Status Word [ Valor decimal. Consulte a
descricdo no par.

16-03 Status Word, apés a
conversao para valor

binario.
1. Entrada digital

Control Word | Valor decimal. Consulte o

2. Saidas digitais (ndo monitoradas neste release de 16-00 Control Word para
SW) obter a descricdo.
Warning word Status word Valor decimal. Consulte o

estendida 16-94 Ext. Status Word
para obter a descrigao.

3

4, Alarm Word
5 Status Word
6

Tabela 3.19
Control Word abela

7. Status word estendida
15-22 Registro do Histérico: Tempo

Os eventos sdo registrados com valor e hordrio em ms. O

intervalo de tempo entre dois eventos depende da atiizS0l
frequéncia com que os eventos ocorrem (no maximo uma Range: Funcao:
vez a cada varredura). O registro de dados é continuo, 0 ms* | [0 - 2147483647 | Exibir o instante em que o evento
porém, se ocorrer um alarme, o registro é salvo e os ms] registrado ocorreu. O tempo é medido
valores podem ser vistos no display. Este recurso é util, por em ms desde a partida do conversor
exemplo, ao executar servico depois de um desarme. Exibir de frequéncia. O valor max.
o registro histérico contido neste parametro, por meio da corresponde a aproximadamente 24
porta de comunicacgao serial ou pelo display. dias, o que significa que a contagem

X X X sera zerada apos este intervalo de

tempo.
Matriz [50]
0*| [0-255] | Exibir o tipo de evento nos eventos registrados. Range: Funcio:
Size related* | [0-0] |
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3.15.4 15-3* LogAlarme

Os parametros neste grupo sdo parametros de matriz,
onde até 10 registros de falhas podem ser visualizados.[0]
é o dado de registro mais recente, e [9] o mais antigo. Os
cédigos de erro, valores e do horario podem ser
visualizados para todos os dados registrados.

15-30 Log Alarme: Céd Falha
Matriz [10]

Range: Funcao:

0 * | [0-255]] Visualize o codigo de erro e procure seu

significado em 4 Solugdo de Problemas.

Matriz [10]

Range: Funcao:

0*| [-32767 - Exibir uma descricao extra do erro. Este
32767 ] parametro é utilizado, na maioria das

vezes, em combinacdo com o alarme 38
‘falha interna’.

15-32 LogAlarme:Tempo
Matriz [10]

Range: Funcéo:

0 s*| [0 - 2147483647 s] | Exibir o instante em que o evento
registrado ocorreu. O tempo é medido
em segundos desde a partida do
conversor de frequéncia.

15-33 Log Alarme: Data e Hora

Range: Funcao:

Size related*| [0 - 0 ][ Par. de matriz; Data e Hora O - 9: Este
par. exibe o instante em que o evento

registrado ocorreu.

3.15.5 15-4* Identific. do VLT

Parametros que contém informagdes somente leitura sobre
a configuracao de hardware e software do conversor de
frequéncia.

15-40 Tipo do FC

Range: Funcaéo:

0*| [0-01]|[Exibir o tipo de FC. A leitura é idéntica a do campo
de poténcia da definicao do cédigo do tipo,
caracteres 1-6.

15-42 Tensao

Range:

Funcao:

0*[ [0-0]]Exibir o tipo de FC. A leitura é idéntica a do campo
de poténcia da definicdo do codigo do tipo,
caracteres 11- 12.

15-43 Versao de Software

Range: Funcéo:

0 *| [0-01]] Visualizar a versdo de software combinada (ou
versao em pacote) que consiste em software de
poténcia e software de controle.

15-44 String do Cédigo de Compra

Range: Funcao:

0*[ [0-0]]Visualizar o string do cédigo do tipo utilizado para
encomendar novamente o conversor de frequéncia
na sua configuragao original.

15-45 String de Cédigo Real

Funcao:

Range:
0* | [0-0]

| Visualizar a string do real.

15-46 Ne°. do Pedido do Cnvrsr de Freqliéncia

Range: Funcao:

0*[ [0-0]]Visualizar o nimero de pedido de 8 digitos
utilizado para encomendar novamente o conversor
de frequénciana sua configuracao original.

15-47 Ne. de Pedido da Placa de Poténcia.

Range: Funcao:

0*] [0-0]|[Visualizar o nimero do pedido da placa de
poténcia.

15-48 N° do Id do LCP
Funcéo:
| Exibir o cédigo do ID do LCP.

Range:
0* | 0-0]

15-49 ID do SW da Placa de Controle

Range:

Funcao:

0*| [0-0]|Exibir o cddigo da versdo do software do cartdo de
controle.

15-50 ID do SW da Placa de Poténcia

Range: Funcao:

0*| [0-01]|Exibir o cddigo da verséo do software da placa de
energia.

15-41 Secdo de Poténcia

Range: Funcao:

15-51 Ne. Série Conversor de Freq.

Range: Funcao:

0*| [0-01]|[Exibir o tipo de FC. A leitura é idéntica a do campo
de poténcia da definicao do cédigo do tipo,
caracteres 7-10.

0*| [0-01]]Visualizar o nimero de série do conversor de
frequéncia.
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15-53 No. Série Cartao de Poténcia
Range:

Funcao:

15-74 Opcional no Slot CO
Funcao:

Range:

0 *

[0-0] | Exibir o niUmero de série da placa de energia.

15-59 Nome do arquivo CSIV
Range:

Size related* | [0-0] | Leitura do nome do arquivo CSIV

Funcao:

3.15.6 15-6* Ident. do Opcional.

Este grupo de parametros somente de leitura contém
informagdes sobre as configuragdes de hardware e
software dos opcionais instalados nos slots A, B, CO e C1.
15-60 Opcional Montado

Range:
0*

Funcao:

[0-01] | Exibir o tipo de opcional instalado.

15-61 Versao de SW do Opcional
Range:
0 *

Funcao:

[0-0] | Exibir a versao do software do opcional instalado.

15-62 N°. do Pedido do Opcional

Range: Funcéo:

0*[ [0-01]]Ver a string do opcional instalado no slot C e uma
traducdo da string. Por ex., para string 'CXXXX' a

tradugdo é 'Sem opcional'

15-75 Versao de SW do Opcional no Slot CO

Range: Funcéo:

0*| [0-0]|Exibir a versao do software do opcional instalado
no slot C.

15-76 Opcional no Slot C1

Range: Funcao:

0*[ [0-0]]Exibe o string do céddigo do tipo para os opcionais
(CXXXX, se ndo houver opcionais) e a traducdo, i.é,
>Sem opcionais<.

15-77 Versao de SW do Opcional no Slot C1
Funcéo:

Range:
0 *

[0-0] |Verséo do software do opcional instalado no slot C.

15-92 Parametros Definidos
Matriz [1000]

Range: Funcéo:

0*| [0-0]|Exibe o cédigo de compra dos opcionais
instalados.

15-63 N° Série do Opcional
Range:
0 *

Funcao:

[0-0] | Exibir o N2 de série do opcional instalado.

15-70 Opcional no Slot A
Range:

0*| [0-0]|Ver a string do opcional instalado no slot A e uma

Funcao:

traducédo da string. Por ex., para string 'AX' a
traducdo é 'Sem opcional'.

15-71 Versao de SW do Opcional - Slot A
Range:

0*| [0-0]|Exibir a versao do software do opcional instalado

Funcao:

no slot A.

15-72 Opcional no Slot B
Range:

0*| [0-0]|Ver a string do opcional instalado no slot B e uma

Funcao:

traducdo da string. Por ex., para string 'BX' a
traducdo é 'Sem opcional'.

15-73 Versao de SW do Opcional - Slot B
Range:

0*| [0-0]|Exibir a versao do software do opcional instalado

Funcao:

no slot B.

0*|[ [0-9999 ]| Visualizar uma lista de todos os parametros
definidos no conversor de frequéncia. A lista
termina com 0.

15-93 Parametros Modificados
Matriz [1000]

Range: Funcéo:

0*[ [0-9999 ]| Exibir a lista dos parametros que foram
alterados desde a programacao padréo. A lista
termina com 0. As alteragcdes podem nao ser
visiveis até 30 segundos apds a implementagao.

15-98 Identific. do VLT
Range:
0+ | 10-0] |

Funcao:

15-99 Metadados de Parametro
Matriz [23]

Range: Funcéo:

0*| [0-9999 ]| Este parametro contém dados utilizados pela
ferramenta de software MCT10.
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3.16 Main Menu (Menu Principal) - Leitura de Dados Grupo 16

16-00 Control Word

Range: Funcéo:

0 *| [0 - 65535 ]| Visualizar a Control word enviada do
conversor de frequéncia pela porta de

comunicacgao serial em cédigo hexadecimal.

16-01 Referéncia [Unidade]

Range: Funcao:

0.000 Reference- [-999999.000 - Exibir o valor da

FeedbackUnit* 999999.000 referéncia atual aplicada
ReferenceFeed- em impulso ou com
backUnit] base analdgica, na

unidade de medida
resultante da escolha da
configuragcao
selecionada no

1-00 Modo Configuragdo
(Hz, Nm ou RPM).

16-02 Referéncia %

Range: Funcao:
0.0 %* | [-200.0 - Exibir a referéncia total. A referéncia total
200.0 %] é a soma das referéncias digital,

analdgica, predefinida, barramento e
congelar referéncias, mais a de catch-up
e slow-down.

16-03 Status Word

Funcdo:

Range:

0 *| [0 - 65535 ]| Visualizar a Status word enviada do conversor
de frequéncia pela porta de comunicacdo
serial em cédigo hexadecimal.

16-05 Valor Real Principal [%]

Range: Funcao:
0.00 %* [ [-100.00 - 100.00 | Exibir a word de dois bytes enviada
%] com a Status word para o

barramento Mestre, reportando o
Valor Real Principal.

16-09 Leit.Personalz.

Range: Funcao:

0.00 Custom- [-999999.99 - Visualize as leituras definidas

ReadoutUnit* 999999.99 pelo usuario, como definidas
CustomRea- em 0-30 Unidade de Leitura
doutUnit] Personalizada, 0-31 Valor Min

Leitura Personalizada e
0-32 Valor Mdx Leitura
Personalizada.

3.16.1 16-1* Status do Motor

16-10 Poténcia [kW]

Range: Funcao:

0.00 [0.00 - Exibe a poténcia do motor em kW. O valor

kW 10000.00 apresentado é calculado com base na atual
kw] tensdo do motor e da corrente do motor. O

valor é filtrado e, portanto, aprox. 30 ms
podem transcorrer desde a alteracéao de um
valor de entrada até a alteracdo dos valores
da leitura de dados. A resolucao do valor
de leitura no fieldbus estd em incrementos
de 10 W.

16-11 Poténcia [hp]
Range:

0.00 [0.00 -
hp* 10000.00 hp]

Funcao:

Exibir a poténcia do motor, em HP. O
valor apresentado é calculado com base
na atual tensdo do motor e da corrente
do motor. O valor é filtrado e, portanto,
aprox. 30 ms podem transcorrer desde a
alteracdo de um valor de entrada até a

alteracdo dos valores da leitura de dados.

16-12 Tensao do motor
Range: Funcéo:

0.0 v*

[0.0 - 6000.0 V] | Exibir a tensdo do motor, um valor
calculado que é utilizado para controla-

L
°

16-13 Freqliéncia
Range: Funcéo:

0.0 Hz*

[0.0 - 6500.0 HZ] | Exibir da freqiiéncia do motor, sem
amortecimento da ressonancia.

16-14 Corrente do Motor

Range: Funcao:
0.00 A*| [0.00 - Visualizar a corrente do motor medida
10000.00 A] como um valor médio, IRMS. O valor é

filtrado e, portanto, aprox. 30 ms
podem transcorrer desde a alteracdo de
um valor de entrada até a alteracdo dos
valores da leitura de dados.
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16-15 Freqiiéncia [%]

16-26 Poténcia Filtrada [kW]

cimento da ressonancia), como uma
porcentagem (escala 0000-4000 Hex) do
4-19 Freqtiéncia Mdx. de Saida. Programe o
9-16 Configuragdo de Leitura do PCD indice
1, para envia-lo com a Status Word, em vez
do MAV.

16-16 Torque [Nm]

Range: Funcéo:

0.0 [-30000.0 - | Ver o valor do torque, com um sinal

Nm* | 30000.0 algébrico, aplicado ao eixo do motor. A
Nm] linearidade nédo é exata entre 110% de

corrente do motor e o torque, em relagédo
ao torque nominal. Alguns motores
fornecem torque com mais de 160%.
Consequentemente, os valores minimo e
maximo dependerdo da corrente maxima do
motor e do motor usado. O valor é filtrado,
por isso aprox. 1,3 segundos podem
decorrer entre a alteracdo de um valor de
entrada e a alteragcao dos valores de leitura
de dados.

16-17 Velocidade [RPM]
Range:
0 RPM*

Funcéo:

Range: Funcéo: Range: Funcao:
0.00 [-100.00 - | Exibir uma word de dois bytes que reporta 0.000 [0.000 - Consumo de energia do motr. O valor
%* 100.00 %] a frequéncia real do motor (sem amorte- kW= 10000.000 kW] | apresentado é calculado baseado na

[-30000 - 30000 RPM] | Confira as RPM atuais do motor.

16-18 Térmico Calculado do Motor

Range: Funcéo:

0 %*| [0 - 100 %] | Exibir a carga térmica calculada do motor. O

limite de corte é 100%. A base para o calculo
é a fungao ETR selecionada no 7-90 Prote¢do

Térmica do Motor.

16-22 Torque [%]

Range: Funcéo:
0 %*| [-200 - | Este é um parametro somente de leitura.
200 %] Ele exibe o torque real produzido, em

porcentagem do torque nominal, baseando-se
na configuracéo da poténcia e na velocidade
nominal do motor no 7-20 Poténcia do Motor
[kW] ou 1-21 Poténcia do Motor [HP] e no

1-25 Velocidade nominal do motor.

Este é o valor monitorado pela Fung¢do de
Correia Partida, programada no grupo do

parametro 22-6*.

real tensdo e corrente do motr. O
valor é filtrado e alguns segundos
podem decorrer entre uma mudanca
no valor de entrada e a mudanca dos
valores da leitura de dados.

16-27 Poténcia Filtrada [hp]

Range: Funcao:
0.000 [0.000 - Poténcia do motor em HP. O valor
hp* 10000.000 hp] | apresentado é calculado baseado na

tensdo e corrente reais do motor. O
valor é filtrado e alguns segundos
podem decorrer entre uma mudanca
no valor de entrada e a mudanca dos
valores da leitura de dados.

3.16.2 16-3* Status do Drive

16-30 Tensao de Conexao CC
Range: Funcao:

0 V*| [0- 10000 V] | Exibir um valor medido. O valor é filtrado
com uma constante de tempo de 30 ms.

16-32 Energia de Frenagem /s
Range: Funcao:

0.000 kw=

[0.000 -
10000.000 kW]

Exibir a poténcia de frenagem
transmitida a um resistor de
freio externo, definida como um
valor instantaneo.

16-33 Energia de Frenagem /2 min
Range: Funcéo:

0.000 kw=

[0.000 -
10000.000 kW]

Exibir a poténcia de frenagem
transmitida a um resistor de freio
externo. A poténcia média é
calculada como um valor médio
com base nos ultimos 120
segundos.

16-34 Temp. do Dissipador de Calor

Range: Funcao:

0 °C*| [0 - 255 °C] [ Visualizar a temperatura do dissipador de
calor do conversor de frequéncia. O limite
de desativagdo € 90 = 5 °C, e o motor religa
a 60 £ 5 °C.

16-35 Térmico do Inversor

Range: Funcéo:

0 %*

[0 - 100 %] | Exibir a porcentagem de carga no inversor.
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16-36 Corrente Nom.do Inversor

Range: Funcao:
Size [0.01 - Exibir a corrente nominal do
related* 10000.00 A] inversor, que deve ser igual a que

consta na plaqueta de identificagao
do motor conectado. Os dados sao
utilizados para calcular o torque, a

protecdo do motor, etc.

16-37 Corrente Méax.do Inversor

Range: Funcéo:
Size [0.01 - Exibir a corrente maxima do
related* 10000.00 A] inversor, que deve ser igual a que

consta na plaqueta de identificagao
do motor. Os dados séo utilizados
para calcular o torque, a protecao
do motor, etc.

16-38 Estado do SLC

Range: Funcao:

0*| [0-100] [Exibir o estado do evento em execucao pelo
controlador SL.

16-39 Temp.do Control Card

Funcao:

Range:
0 °C*

[0 - 100 °C] | Visualizar a temperatura do cartdo de
controle, especificada em °C.

16-40 Buffer de Logging Cheio

Option:  Funcdo:

Exibir se o buffer de logging esta cheio (consulte o
grupo de parametros 15-1%). O buffer de logging
nunca ficard cheio quando 75-13 Modo Logging for
programado para Sempre efetuar Log [0].

[0] * | Nao
[11 |Sim

16-43 Status das A¢Oes Temporizadas

Exibir o modo de a¢des temporizadas.

Option: Funcao:
[0] * AcbesTempor.Autom.

[1] AcdesTempr.Desativ.

[2] AcbesConstantem.ON

[3] AcdesConstantemOFF

16-49 Origem da Falha de Corrente

Range: Funcaéo:

0*| [0-8]]|0 valor indica a origem das falhas de corrente,

inclusive: curto-circuito, sobrecarga de corrente e
desbalanceamento de fase (a partir da esquerda):
[1-4] Inversor, [5-8] Retificador, [0] Nenhuma falha

registrada

Apds um alarme de curto-circuito (imax2) ou alarme de
sobre corrente (imax1 ou desbalanceamento de fase) este

contera o numero do cartdo de poténcia associado ao
alarme. Ele tem apenas um numero, que servird para
indicar o numero do cartdao de poténcia com a prioridade
mais alta (primeiro o mestre). O valor serd mantido
inclusive com o ligar-desligar da energia, mas se ocorrer
um novo alarme, o nimero sera sobrescrito com o novo
numero de cartdo de poténcia (mesmo que seja um
numero com prioridade inferior). O valor somente sera
apagado quando o log de alarmes for apagada (ou seja,
um reset a 3 dedos iria zerar a leitura).

3.16.3 16-5* Referéncia&Fdback

16-50 Referéncia Externa

Range: Funcéo:
0.0 *| [-200.0 - Exibir a referéncia total, a soma das
200.0 ] referéncias digital, analdgica, predefinida,

de barramento e congelar referéncias, mais
a de catch-up e de slow-down.

16-52 Feedback [Unidade]

Range: Funcao:
0.000 [-999999.999 - | Ver o valor do feedback
ProcessCtrlUnit* [ 999999.999 resultante, apds o proces-

ProcessCtrlUnit] | samento dos Feedbacks 1 a
3 (consulte os

16-54 Feedback 1 [Unidade],
16-55 Feedback 2 [Unidade] e
par. 16-56) no gerenciador

de feedback.

Consulte o grupo do
parametro 20-0* Feedback.

O valor esta limitado pelas
configuragdes nos

20-13 Referéncia Minima e
20-14 Referéncia Mdxima.
Unidades de medida como
programadas no

20-12 Unidade da Referéncia/
Feedback.

16-53 Referéncia do DigiPot

Range: Funcao:

0.00 *| [-200.00 - 200.00 ] | Exibir a contribuicao do
Potenciémetro Digital para a
referéncia real.
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16-54 Feedback 1 [Unidade]

Range: Funcao:

0.000
ProcessCtrlUnit*

[-999999.999 -
999999.999
ProcessCtrlUnit]

Ver o valor do Feedback 1,
consulte o par. 20-0*
Feedback.

O valor esta limitado pelas
configuragées nos

20-13 Referéncia Minima e
20-14 Referéncia Mdxima.
Unidades de medida como
programadas no

20-12 Unidade da

Referéncia/Feedback.
16-55 Feedback 2 [Unidade]
Range: Funcao:
0.000 [-999999.999 - Ver o valor do Feedback 2,
ProcessCtrlUnit* | 999999.999 consulte o par. 20-0*
ProcessCtrlUnit] Feedback.
O valor esta limitado pelas
configuragdes nos
20-13 Referéncia Minima e
20-14 Referéncia Mdxima.
Unidades de medida como
programadas no
20-12 Unidade da
Referéncia/Feedback.
16-56 Feedback 3 [Unidade]
Range: Funcao:
0.000 [-999999.999 - Exibir o valor do Feedback

ProcessCtrlUnit* [ 999999.999

ProcessCtrlUnit]

3, consulte o grupo de
parametros 20-0*
Feedback.

O valor estd limitado pelas
configuragdes nos

20-13 Referéncia Minima e
20-14 Referéncia Mdxima.
Unidades de medida como
programadas no

20-12 Unidade da
Referéncia/Feedback.

16-58 Saida do PID [%]

Range: Funcéo:
0.0 %*

[0.0 - 100.0 %] | Este parametro retorna o valor da saida
do controlador PID de Malha Fechada

do Drive, em porcentagem.

3.16.4 16-6*Entradas e Saidas

16-60 Entrada Digital

Range: Funcéo:
0 [0 - Exibir os estados do sinal das entradas digitais ativas.
* (1023 ] | Exemplo: A entrada 18 corresponde ao bit n°. 5, ‘0’ =

nenhum sinal, ‘1" = sinal conectado. O bit 6 funciona
do modo contrario, on = '0', off = '1' (entrada de
parada segura).

Bit 0 Entrada digital term. 33
Bit 1 Entrada digital term. 32
Bit 2 Entrada digital term. 29
Bit 3 Entrada digital term. 27
Bit 4 Entrada digital term. 19
Bit 5 Entrada digital term. 18
Bit 6 Entrada digital term. 37
Bit 7 Entr. digital GP term. E/S X30/4
Bit 8 Entr. digital GP term. E/S X30/3
Bit 9 Entr. digital GP term. E/S X30/2
Bit s 10-63 Reservados p/ terminais futuros

Tabela 3.23

00000000000000000
tDIT—33
DIT-32
DIT-29
DIT-27
DIT-19
DIT-18
DIT-37
DI X30/4
DIX30/3
1X30/2
L DIX46/13
L DIX46/11
L DIX46/9
L DIX46/7
DI X46/5
DI X46/3
DI X46/1

130BA894.10

llustragao 3.43

16-61 Definicdo do Terminal 53

Option: Funcao:

Exibir a programacéo do terminal de entrada
53. Corrente = 0; Tensao = 1.

[0] | Corrente

[1] | Tensdo

[2] | Pt 1000 [°C]
[3] | Pt 1000 [°F]
[4] [ Ni 1000 [°C]
[5] | Ni 1000 [°F]

16-62 Entrada Analdgica 53

Range: Funcéo:
0.000 * [-20.000 - 20.000 ] | Exibir o valor real na entrada 53.
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16-63 Definicdo do Terminal 54
Funcéo:

Option:

16-71 Saida do Relé [bin]
Range:

Funcao:

Exibir a programacdo do terminal de entrada
54. Corrente = 0; Tensao = 1.

[0] | Corrente
[1] | Tensao

[2] | Pt 1000 [°C]
[31| Pt 1000 [°F]
[4] [ Ni 1000 [°C]
[5] | Ni 1000 [°F]

16-64 Entrada Analégica 54
Range:
0.000 *

Funcao:
[-20.000 - 20.000 ] | Exibir o valor real na entrada 54.

16-65 Saida Analégica 42 [mA]

Range: Funcao:
0.000 * | [0.000 - Exibir o valor real na saida 42, em mA.
30.000 ] O valor exibido reflete a selecao no

6-50 Terminal 42 Saida.

16-66 Saida Digital [bin]
Range:
0 *

Funcao:

[0-15] | Exibir o valor binario de todas as saidas digitais.

16-67 Entr Pulso #29 [Hz]

Range: Funcéo:

0 *| [0 - 130000 ]| Exibir a taxa de frequéncia real no terminal

N
o

16-68 Entr Pulso #33 [Hz]

Range: Funcéo:

0 *| [0 - 130000 ]| Exibir o valor real da frequéncia aplicada no
terminal 33, como uma entrada de impulso.

16-69 Saida de Pulso #27 [HZ]
Range: Funcéo:

0

*

[0 - 40000 ] | Exibir o valor real de impulsos aplicados no
terminal 27, no modo de saida digital.

16-70 Saida de Pulso #29 [Hz]

Range: Funcéo:

0 *| [0 - 40000 ] | Exibir o valor real de pulsos no terminal 29, no

modo de saida digital.

0* [0-511] Exibir a configuracéo de todos os relés.

Selegio de Leitura [P16-71]:
Saida de relé [bin]: 00000 bin

Rele 09 do cartdo do opcionald

Relé 08 do cartdo do opcionald

Relé 07 do cartio do opcional®

Relé 02 do cartdo de poténcia

Rele 01 do cartdo de poténcia
1308A195.10

llustragao 3.45

16-72 Contador A
Range:

0*| [-2147483648 -
2147483647 ]

Funcao:

Exibir o valor atual do Contador A. Os
contadores sao Uteis como operandos de
comparador, consultar o 713-10 Operando
do Comparador.

O valor pode ser reinicializado ou
alterado, por meio das entradas digitais
(grupo de par. 5-1%) ou utilizando uma
acao do SLC (73-52 Ac¢do do SLC).

16-73 Contador B
Range:

0*| [-2147483648 -
2147483647 ]

Funcao:

Exibir o valor atual do Contador B. Os
contadores sao Uteis como operandos de
comparador (713-10 Operando do
Comparador).

O valor pode ser reinicializado ou
alterado, por meio das entradas digitais
(grupo de par. 5-1%) ou utilizando uma
acao do SLC (73-52 Acdo do SLC).

16-75 Entr. Anal. X30/11
Range:
0.000 *

Funcao:

[-20.000 - 20.000 ] | Exibir o valor real do sinal na
entrada X30/11 do MCB 101.

16-76 Entr. Anal. X30/12
Range:
0.000 *

Funcao:

[-20.000 - 20.000 ] | Exibir o valor real do sinal na
entrada X30/12 do MCB 101.

16-77 Saida Anal. X30/8 [mA]
Range:
0.000 *

Funcao:

[0.000 - 30.000 ] | Exibir o valor real da entrada X30/8
em mA.
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3.16.5 16-8* Fieldbus e Porta do FC

Parametros para reportar as referéncias e control words do
BUS.

16-80 CTW 1 do Fieldbus

Range: Funcao:

0*| [0-65535 ]| Exibir a Control word (CTW) de dois bytes,
recebida do Barramento Mestre. A

interpretacao da Control word depende do
opcional de Fieldbus instalado e do perfil da
Control word selecionado no 8-10 Perfil de
Controle.

Para obter mais informagoes, consulte o
manual do Fieldbus relevante.

16-82 REF 1 do Fieldbus

Range: Funcao:
0*| [-200 - Exibir a word de dois bytes enviada com a
200 ] control word, a partir do Barramento Mestre,

para programar o valor de referéncia.
Para informacodes adicionais, consultar o
manual especifico do fieldbus.

3.16.6 16-9*Leitura do Diagnds

16-90 Alarm Word
Range:

0 *| [0 -4294967295 ] | Exibir a alarm word enviada através da
porta de comunicacdo serial, em cédigo

Funcao:

16-91 Alarm word 2
Range:

0 *| [0 -4294967295 ] | Exibir a alarm word 2 enviada através da
porta de comunicacdo serial, em cédigo

‘ 3-
I
x

Funcao:

hex.

16-92 Warning Word
Range:

0 *|[ [0-4294967295 ] | Exibir a warning word enviada através
da porta de comunicagao serial, em

Funcao:

coédigo hex.

16-93 Warning word 2

Range: Funcéo:

16-84 StatusWord do Opcional d Comunicagdo

Range: Funcao:

0 *| [0 - 65535 ]| Visualizar a status word do opcional de
comunicagao de Fieldbus estendido
Para obter mais informagoes, consulte o
manual do Fieldbus relevante.

16-85 CTW 1 da Porta Serial

Range: Funcao:

0*| [0-65535 ]| Exibir a Control word (CTW) de dois bytes,
recebida do Barramento Mestre. A

interpretacao da control word depende do
opcional de Fieldbus instalado e do perfil da
Control word selecionado no 8-10 Perfil de
Controle.

16-86 REF 1 da Porta Serial

Range: Funcéo:
0*| [-200 - Exibir a Status word (STW) de dois bytes,
200 ] enviada para o Barramento Mestre. A

interpretacéo da Status word depende do
opcional do fieldbus instalado e do perfil da
Control word selecionada no 8-10 Perfil de
Controle.

0 *|[ [0-4294967295 ] | Exibir a warning word 2 enviada através
da porta de comunicagao serial, em
coédigo hex.

16-94 Status Word Estendida

Funcao:

Range:
0 *| [0 -4294967295 ] | Retorna a status word enviada pela
porta de comunicacdo serial, em cédigo

hex.

16-95 Ext. Status Word 2
Funcao:

Range:
0 *|[ [0-4294967295 ] | Retorna a warning word estendida 2,
enviada através da porta de

comunicagao serial, em cédigo hex.

16-96 Word de Manutencao
Funcédo:

Range:
0 [0 -
* | 4294967295 ]

Leitura da Word de Manutencao Preventiva.
Os bits refletem o status dos Eventos de
Manutencdo Preventiva programados no
grupo do parametro 23-1*. Os 13 bits
representam combinagdes de todos os itens
possiveis:

. Bit 0: Rolamentos do motor

. Bit 1: Rolamentos da bomba

. Bit 2: Rolamentos do ventilador
. Bit 3: Vélvula

. Bit 4: Transmissor de pressao

. Bit 5: Flow transmitter
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16-96 Word de Manutencao

16-96 Word de Manutencao

Range: Funcéo: Range: Funcéo:
. Bit 6: Transmissor de temperatura Exemplo:
. Bit 7: Vedacdes da bomba A Word de Manutengao Preventiva exibe
040Ahex.
. Bit 8: Correia do Ventilador
*  Bit 9:Filtro Posicdo | 1 2 3 4
valor-hex 0
. Bit 10: Ventilador de resfriamento
do drive Tabela 3.27
. Bit 11: Verificacdo da integridade
do sistema do drive O primeiro digito 0 indica que nenhum item
. . da quarta fila requer manutencao
. Bit12: Garantia L. fe £
O segundo digito 4 refere-se a terceira fila,
e  Bit 13: Texto de Manutencdo 0 indicando que o Ventilador de Resfriamento
e  Bit 14: Texto de Manutengéo 1 do Drive requer manutencao
. 5 O terceiro digito 0 indica que nenhum item
. Bit 15: Texto de Manutencéo 2 . 5
da segunda fila requer manutencdo
e  Bit 16: Texto de Manutencdo 3 O quarto digito A refere-se a fila de cima,
. Bit 17: Texto de Manutencio 4 indicando que a Vaélvula e os Rolamentos da
Bomba requerem manutencao
Posicao | Vélvula | Rolame | Rolame | Rolame
4= ntos do [ ntos da [ ntos do
ventila [ bomba [ motor
dor
Posicao | Vedacd | Transm | Transm | Transmi
3> es da |issor de|issor de| ssor de
bomba | temper | vazdo | pressao
atura
Posicéo | Verifica | Ventila | Filtro | Correia
2= ¢ao da | dor de do
integrid | resfria Ventila
ade do | mento dor
sistema do
do drive
drive
Posicao Garanti
1= a
OhEX - - . -
Thex - - - +
2hex - - + -
3hex - - + +
Ahex - + - -
Shex - + - +
6hex - + -
7hex - + +
8hex + - - -
Ohex 4k o o 4
Anex A = =
Bhex A = +
Chex A A = =
Dhex A A = +
Ehex A aF =
Fhex A A +
Tabela 3.26
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3.17 Main Menu - Leitura de Dados 2 - Grupo 18
3.17.1 18-0* Log de Manutencao

Este grupo contém os ultimos 10 eventos de Manutencao
Preventiva. O Log de Manutencdo 0 é o Ultimo e o Log de
Manutencao 9, o mais antigo.

Selecionando um dos registros e pressionando OK, o Item
de Manutencdo, a A¢ao e o horario da ocorréncia podem
ser encontrados nos 18-00 Log de Manutencdo: Item —
18-03 Log de Manuten¢do: Data e Hora.

O botédo de registro de Alarmes no LCP permite acesso
tanto ao registro de Alarmes como ao Registro de
Manutencao.

18-00 Log de Manutencéo: ltem

Matriz [10] Parametro de matriz; Cédigo de erro 0 - 9: O
significado do cédigo de erro pode ser encontrado na segao

Solugado de Problemas do Guia de Design.
Range: Funcéo:

0* [0-255]

Localize o significado do Item
de Manutencao, na descricao
do 23-10 Item de Manutengdo.

18-01 Log de Manutengéo: A¢ao

Matriz [10] Parametro de matriz; Cédigo de erro 0 a 9: A

explicacdo do cédigo de erro pode ser encontrada na secdo

Solucdo de Problemas do Guia de Design.
Range: Funcéo:

0* [0-255]

Localize o significado do Item
de Manutencao, na descricao
do 23-11 A¢cdo de Manutenc¢do

18-02 Log de Manutengao: Tempo

Matriz [10] Parametro de matriz; Hora 0 a 9: Este parametro

mostra o horario em que o evento registrado ocorreu. O tempo
é medido em segundos, desde o instante que o conversor de

freqliéncia entra em funcionamento.
Range: Funcao:

0 s*

[0 - 2147483647 s] Mostra quando o evento
registrado ocorreu. A hora
é medida em segundos,

desde a energizacdo.

18-03 Log de Manutencao: Data e Hora

Matriz [10]
Range: Funcao:
Size [0 - | Mostra quando o evento registrado ocorreu.

related* 0]

OBSERVAGAO!

Isto requer que a data e hora sejam
programadas em 0-70 Data e Hora.

18-03 Log de Manutencao: Data e Hora

Matriz [10]

Range: Funcao:

O formato de data depende da programacéo
em 0-71 Formato da Data, enquanto que o
formato de hora depende da programacéo

em 0-72 Formato da Hora.

OBSERVACAO!

O conversor de frequéncia nao tem
backup da funcdo de relégio e a data/
hora programada serd reinicializada para
o padrao (2000-01-01 00:00) apés uma
desenergiza¢do, a menos que o médulo
de Relégio de Tempo Real com backup
esteja instalado. Em 0-79 Falha de Clock
é possivel programar uma Adverténcia
caso o relégio nao tenha sido ajustado
corretamente, p.ex., apés uma desener-
gizagdo. A configuragéo incorreta do
relégio afetara os registros do horario
do Evento de Manutengdo.

OBSERVACAO!

Ao instalar um cartdo opcional de E/S Analégica MCB 109,
esta incluido um backup de bateria para a data e hora.

3.17.2 18-1* Log. de Fire Mode

O registro cobre as ultimas 10 falhas que foram suprimidas
pela fungdo Fire Mode. Consulte o grupo do parametro
24-0* Fire Mode. O registro pode ser exibido por meio dos
parametros abaixo ou pressionando o botdo Alarm Log
(Log de Alarme), no LCP e selecionar o Log de Fire Mode.
Nao é possivel reinicializar o Log de Fire Mode.

18-10 Log de Fire Mode: Evento

Range: Funcéo:
0*[ [0-255]

Este parametro contém uma matriz com 10
elementos. O nimero lido representa um cédigo
de erro, que corresponde a um alarme
especifico. Este cddigo de erro pode ser
encontrado na secdo Solucao de Problemas do
Guia de Design.

18-11 Log de Fire Mode: Tempo

Range: Funcao:
0 s*[ [0-2147483647 s]

Este parametro contém uma matriz
com 10 elementos. O parametro exibe
o instante em que o evento registrado
ocorreu. O tempo é medido em
segundos, desde a primeira partida do
motor.
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18-12 Log de Fire Mode: Data e Hora

18-33 Saida Anal X42/7 [V]

horario em que o evento registrado
ocorreu. A funcédo baseia-se no fato de que
a data e a hora reais foram programadas no
0-70 Data e Hora. Observacao: Nao ha
backup de bateria do clock instalado. Um
backup externo deve ser utilizado, p.ex., o
do cartdo opcional de E/S Analdgica do
MCB109. Consulte Configuragoes do
Relégio, grupo do parametro 0-7*.

3.17.3 18-3* E/S Analdgica

Parametros para relatar as portas de E/S digitais e
analdgicas.

18-30 Entr.anal6g.X42/1

Range: Funcao:
0.000 * [ [-20.000 - Leitura do valor do sinal aplicado no
20.000 ] terminal X42/1 no Cartéo de E/S

Analdgica.

As unidades de medida dos valores
mostrados no LCP corresponderao ao
modo selecionado no 26-00 Modo Term
X42/1.

18-31 Entr.Anal6g.X42/3

Range: Funcao:
0.000 * [ [-20.000 - Leitura do valor do sinal aplicado no
20.000 ] terminal X42/3 no Cartéo de E/S

Analdgica.

As unidades de medida dos valores
mostrados no LCP corresponderao ao
modo selecionado no 26-01 Modo Term
X42/3.

18-32 Entr.anal6g.X42/5

Range: Funcao:
0.000 * [ [-20.000 - Leitura do valor do sinal aplicado no
20.000 ] terminal X42/5 no Cartéo de E/S

Analdgica.

As unidades de medida dos valores
mostrados no LCP corresponderao ao
modo selecionado no 26-02 Modo Term

Range: Funcéo: Range: Funcéo:
Size [0 - [Este parametro contém uma matriz com 10 0.000 *| [0.000 - Leitura do valor do sinal aplicado no
related* 0] elementos. O parametro mostra a data e o 30.000 ] terminal X42/7 no Cartdao de E/S

Analdgica.
O valor exibido reflete a selecdo no
26-40 Terminal X42/7 Saida.

18-34 Saida Anal X42/9 [V]

Range: Funcéo:
0.000 *| [0.000 - Leitura do valor do sinal aplicado no
30.000 ] terminal X42/9 no Cartdo de E/S

Analdgica.
O valor exibido reflete a selecdo no
26-50 Terminal X42/9 Saida.

18-35 Saida Anal X42/11 [V]

Range: Funcéo:
0.000 *| [0.000 - Leitura do valor do sinal aplicado no
30.000 ] terminal X42/11 no Cartdo de E/S

Analdgica.
O valor exibido reflete a selecdo no
26-60 Terminal X42/11 Saida.

X42/5.

3.17.4 18-5* Ref. e Feedb.

OBSERVACAO!

A Leitura Isenta de Sensor requer que setup seja feito com
o MCT 10, com o plugin especifico de isencdo do sensor.

18-50 Leitura Sem o Sensor [unidade]

Range: Funcao:
0.000 SensorlessUnit*

[-999999.999 - 999999.999
SensorlessUnit]
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3.18 Main Menu (Menu Principal) - Malha Fechada do FC - Grupo 20

Este grupo do parametro é utilizado para configurar o Controlador PID de malha fechada, que controla a frequéncia de
saida do conversor de frequéncia.

3.18.1 20-0* Feedback

Este grupo do parametro é utilizado para configurar o sinal de feedback do Controlador PID de malha fechada do conversor
de frequéncia. Independentemente de o conversor de frequéncia estar no Modo Malha Fechada ou no Modo Malha Aberta,
os sinais de feedback podem também ser exibidos no display do conversor de frequéncia, ser utilizados para controlar uma
saida analdgica do conversor de frequéncia e serem transmitidos por diversos protocolos de comunicacéo serial.

. A

' ] .
Setpoint 1 | Setpoint
P 20-21 | |
| | 1
Setpoint 2 | : |
P 20-22 1 ST |
| o
Setpoint 3 I | Setpoint multiplo min. | |
P 20-23 v | | Setpoint miltiplo max. | |
| 0% |
T I ]
| o
| I |
I | |Feedback
Fonte de Feedback 1 Conv. de feedhack | Feedback 1 | Somente feedback 1 ‘ | |
P 20-00 P 20-01 T—| Somente feedback 2 \ | ] '
Somente feedback 3 1 1
Soma (1+2+3) \ |
Fonte de Feedback 2 Conv. de feedback | Feedback 2 ! Diferenca (1-2) \“% If !
P 20-03 S p 2004 | | media (1+2+3) \ |
1| Minimo (112]3) \/ ]
Fonte de Feedback 3 Conv. de feedback | Feedback 3 Maximo (1]2]3)
P 20-06 P 20-07 e I

Fungdo Feedback
P 20-20
llustragédo 3.46

20-00 Fonte de Feedback 1 20-00 Fonte de Feedback 1

Option: Funcao: Option: Funcao:
Até um maximo de trés sinais de [7] Entr. Anal. X30/11
feedback diferentes podem ser [8] Entr. Anal. X30/12
utilizados para fornecer o sinal de [9] Entr.anal6g.X42/1
feedback, ao Controlador PID do [10] |Entr.Analég.X42/3
conversor de frequéncia. (1] |Entranalogx42/5
Este parametro define qual entrada [15] | EntradAnalogX48/2

sera utilizada como fonte do [100] | Feedb. do Bus 1

[101] | Feedb. do Bus 2
[102] | Feedb. do bus 3
[104] | Vazédo Sem Sensor Requer setup pelo Software de

primeiro sinal de feedback.

As entradas analégicas X30/11 e

X30/12 referem-se as entradas da

placa de E/S de Uso Geral opcional. .
Setup do MCT 10, com plugin

[0] Sem funcéo especifico sem sensor.
[1] [Entrada analégica 53

[105] [ Pressao Sem Sensor | Requer setup pelo Software de
[2] * | Entrada analdgica 54

[3] Entr Pulso 29
[4] Entr Pulso 33

Setup do MCT 10 com plugin

especifico sem sensor.
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OBSERVAGAO!

Se um feedback néo for utilizado, a sua fonte pode ser Option: Funcao:
programada para Sem Fungdo [0]. O 20-20 Fungdo de B [aeeie AoiEmis & nidadh 6e
Feedback determina como os trés sinais de feedback e el G @ ek (peE Gsm Gamie £
possiveis serdo utilizados pelo controlador PID. Feelime s, enics oo slieer & converse al
3 feedback ao 20-01 Conversdo de Feedback
20-01 Conversdo de Feedback 1 1. Esta unidade de medida néo é utilizada
Option: Funcao: pelo Controlador PID.
Este parametro permite que uma funcdo de [0] *
conversao seja aplicada ao Feedback 1. [1] %
[0] | Linear Linear [0] ndo tem efeito sobre o feedback. (5] PPM
* [10] | 1/min
[1] | Raiz Raiz quadrada [1] é normalmente usada (1l | RPM
quadrada quando um sensor de pressio é usado para 2] [PULSOS/s
fornecer feedback de fluxo [20] |I/s
((vazdo oc 4/ Pressdo)). [21] | I/min
[2] | Pressdo para | A funcédo Pressdo para temperatura [2] é usada (22] |Vh
temperatura | em aplicacbes de compressores, para fornecer 23] |ms
um feedback de temperatura, por meio de um (24] | m*/min
sensor de pressdo. A temperatura do [25] |m’h
elemento refrigerante é calculada utilizando a [30] | kg/s
seguinte formula: [31] | kg/min
Temperatura = m - A3, [32] |kg/h
em que A1, A2 e A3 sao constantes E | Y
especificas do refrigerante. O refrigerante deve [34] |vh
ser selecionado no 20-30 Elemento refrigerante. [401 | m/s
Os 20-21 Setpoint 1 ao 20-23 Setpoint 3 411 | m/min
permitem que os valores de A1, A2 e A3 [45] [m
sejam inseridos para um refrigerante que nao [60] |°C
esteja listado no 20-30 Elemento refrigerante. [70] | mbar
[3] | Presséo para | A pressao para fluxo é utilizada em aplicagoes (71]_| bar
fluir onde é necessario controlar o fluxo de ar em [72] |Pa
um duto. O sinal de feedback é representado [73] | kPa
por uma medicdo de pressdo dinamica (tubo [74] [m WG
de Pitot). [75] [ mm Hg
Fluxo = Duto Area x +/Dindmica Pressdo [80] [kw
X Ar Densidade Poténcia [120] [ GPM
Consulte também 20-34 Area do duto 1 [m2] [121] | galao/s
até 20-38 Fator de Densidade do Ar [%] para [122] | galdo/min
programar a area do duto e a densidade do [123] | galao/h
ar. [124] [ CFM
[4] | Velocidade | A velocidade para fluxo é utilizada em [125] | pé cubico/s
para fluxo aplicagdes onde é necessario controlar o fluxo [126] [ pé cubico/min
de ar em um duto. O sinal de feedback é [127] | pé cubico/h
representado por uma medicdo da velocidade [130] | Ib/s
do ar. [131] [ Ib/min
Fluxo = Duto Area x Ar Velocidade [132] | Ib/h
Consulte também 20-34 Area do duto 1 [m2] [140] | pés/s
até 20-37 Area do duto 2 [pol2] para programar [141] | pés/min
a area do duto. [145] | pé
[160] | °F
[170] | psi
[1711 | Ib/pol?
[172] | pol wg
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20-02 Unidade da Fonte de Feedback 1

20-06 Fonte de Feedback 3

Option: Funcao: Option: Funcao:
[173] | pé WG [1 Entrada analégica 53
[174] | poleg Hg [2] Entrada analdgica 54
[180] | HP [3] Entr Pulso 29
= [4] Entr Pulso 33
OBSERVACAO!

Este parametro estd disponivel somente ao utilizar a
conversdo de feedback de pressao para temperatura.

Se a for selecionada a opgao Linear [0] no 20-07 Conversdo
de Feedback 1, entdo, a configuragdo de qualquer selegao
no 20-02 Unidade da Fonte de Feedback 1 serd de um para
um, independentemente da conversao.

20-03 Fonte de Feedback 2

Option: Funcao:
Consulte a 20-00 Fonte de Feedback

[7] Entr. Anal. X30/11

[8] Entr. Anal. X30/12

[9] Entr.anal6g.X42/1
[10] | Entr.Analég.X42/3
[11] | Entr.anal6g.X42/5
[15] | EntradAnal6gX48/2
[100] | Feedb. do Bus 1
[101] | Feedb. do Bus 2
[102] | Feedb. do bus 3

20-07 Conversao de Feedback 3

1, para obter mais detalhes. Option: Funcao:
[0] * | Sem funcéo Consulte a 20-01 Conversdo de
[11 |Entrada analégica 53 Feedback 1, para obter mais
[2] |Entrada analdgica 54 detalhes.
[3] Entr Pulso 29 [0] * | Linear

[4] Entr Pulso 33

[1] | Raiz quadrada

[7] Entr. Anal. X30/11

[2] Pressdo para temperatura

[8] Entr. Anal. X30/12

[3] | Pressdo para fluir

[9] Entr.analég.X42/1

[4] | Velocidade para fluxo

[10] [Entr.Analdg.X42/3
[11] [Entranal6g.X42/5
[15] [EntradAnal6gX48/2
[100] | Feedb. do Bus 1
[101] | Feedb. do Bus 2
[102] | Feedb. do bus 3

20-04 Conversao de Feedback 2

Option: Funcao:
Consulte a 20-01 Conversdo de
Feedback 1, para obter mais
detalhes.

[0] * | Linear

[1] | Raiz quadrada

[2] | Pressdo para temperatura

[3]1 [ Presséo para fluir

[4] [ Velocidade para fluxo

20-05 Unidade da Fonte de Feedback 2

Option: Funcao:

Consulte a 20-02 Unidade da Fonte de Feedback 1, para
obter mais detalhes.

20-06 Fonte de Feedback 3
Option: Funcao:

Consulte a 20-00 Fonte de Feedback
1, para obter mais detalhes.

[0] * | Sem fun¢do

20-08 Unidade da Fonte de Feedback 3

Option: Funcéo:

Consulte a 20-02 Unidade da Fonte de Feedback 1, para
obter mais detalhes.

20-12 Unidade da Referéncia/Feedback

Option: Funcao:

Consulte a 20-02 Unidade da Fonte de Feedback 1, para
obter mais detalhes.
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20-13 Referéncia Minima

Range: Funcéo:
0.000 [-999999.999 - | Digite o valor minimo
ProcessCtrlUnit* | par. 20-14 desejado para a referéncia

ProcessCtrlUnit] remota, quando estiver
operando com o par.

1-00 Modo Configuragéo
programado para Malha
Fechada [3]. Unidades de
medida como programadas
no par. 20-12 Unidade da

Referéncia/Feedback.

O feedback minimo sera
-200% do valor programado
no par. 20-13 Referéncia
Minima ou no par.

20-14 Referéncia Mdxima, o
valor numérico que for
maior.

OBSERVACAO!

Se estiver operando com o 7-00 Modo Configuragéo
programado em Malha Aberta [0], deve ser usado o
3-02 Referéncia Minima.

20-14 Referéncia Maxima

3.18.2 20-2* Feedback e Setpoint

Este grupo do parametro é utilizado para determinar como
o Controlador PID do conversor de frequéncia usara os trés
sinais de feedback possiveis, para controlar a frequéncia de
saida do conversor. Este grupo também é utilizado para
armazenar as trés referéncias de setpoint internas.

20-20 Funcao de Feedback

Option: Funcéo:

Este parametro determina como os trés
feedbacks possiveis serao utilizados para
controlar a frequéncia de saida do conversor de
frequéncia.

[0] | Soma A opc¢éao Soma [0] programa o Controlador PID
para utilizar a soma dos Feedback 1, Feedback 2

e Feedback 3, como o sinal de feedback.

OBSERVACAO!

Qualquer feedback ndo utilizado deve ser
programado para Sem Fun¢do, no

20-00 Fonte de Feedback 1, 20-03 Fonte de
Feedback 2 ou 20-06 Fonte de Feedback 3.

A soma do Setpoint 1 com quaisquer outras
referéncias que estiverem ativadas (consulte o
grupo do par. 3-1%) serd usada como a referéncia
de setpoint do Controlador PID.

fechada. A configuragao
determina o méaximo valor
obtenivel somando todas
as fontes de referéncia
para operacao em malha
fechada. A configuragao
determina 100% de
feedback em malha aberta
e malha fechada (faixa
total de feedback: -200%
até +200%).

Range: Funcéo:

100.000 [ par. 20-13 - Insira o valor de referéncia/ [1] | Diferenca | A opgéo Diferenca [1] programa o Controlador

ProcessCtrlUnit* | 999999.999 feedback méaximo para PID para utilizar a diferenca entre o Feedback 1 e
ProcessCtrlUnit] operacao em malha Feedback 2 como sinal de feedback. O Feedback

OBSERVACAO!

Se estiver operando com o 7-00 Modo Configuragéo
programado em Malha Aberta [0], deve ser usado o
3-03 Referéncia Mdxima.

OBSERVACAO!

A dinamica do controlador PID dependera do valor
programado neste pardmetro. Consulte também

20-93 Ganho Proporcional do PID.

20-13 Referéncia Minima e20-14 Referéncia Mdxima também
determinam a faixa de feedback ao usar feedback para
exibir leitura com 7-00 Modo Configuragdo programado
para Malha Aberta [0]. A mesma condi¢cdo que a acima.

3 ndo sera utilizado nesta selecao. Sera utilizado
apenas o setpoint 1. A soma do Setpoint 1 com
quaisquer outras referéncias que estiverem
ativadas (consulte o grupo do par. 3-1%) sera
utilizada como a referéncia de setpoint do
Controlador PID.

[2] | Média A opcéao Média [2] programa o Controlador PID
para utilizar a média dos Feedback 1, Feedback 2

e Feedback 3 como o sinal de feedback.

OBSERVACAO!

Qualquer feedback nao utilizado deve ser
programado para Sem Fungdo, no

20-00 Fonte de Feedback 1, 20-03 Fonte de
Feedback 2 ou 20-06 Fonte de Feedback 3. A
soma do Setpoint 1 com quaisquer outras
referéncias que estiverem ativadas (consulte
o grupo do par. 3-1*) sera usada como a
referéncia de setpoint do Controlador PID.

[3] | Minimo Minimo [3] programa o Controlador PID para
* com Feedback 1, Feedback 2 e Feedback 3 e usa
o valor mais baixo como o feedback.
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20-20 Funcao de Feedback 20-20 Fungao de Feedback

Option: Funcao: Option: Funcao:
OBSERVA(;AO! Setpoint 2, Feedback 3 e o Setpoint 3. O
Qualquer feedback n3o utilizado deve ser Controlador utilizard o par feedback/setpoint cujo
programado para Sem Fungéo, no feedback estiver o mais distante acima da sua
20-00 Fonte de Feedback 1, 20-03 Fonte de respectiva referéncia de setpoint. Se todos os
Feedback 2 ou 20-06 Fonte de Feedback 3. sinais de feedback estiverem abaixo de seus
Ser4 utilizado apenas o setpoint 1. A soma respectivos setpoints, o Controlador PID utilizara
do Setpoint 1 com quaisquer outras o par feedback/setpoint cuja diferenca, entre o
referéncias que estiverem ativadas (consulte feedback e respectivo setpoint, for minima.
o grupo do par. 3-1%) serd utilizada como a OBSERVACAOI

referéncia de setpoint do Controlador PID. Se apenas dois sinais de feedback forem

utilizados, o feedback que nédo for usado

[4] | Maximo | Mdximo [4] programa o Controlador PID para deve ser programado para Sem Fungdo, no
com Feedback 1, Feedback 2 e Feedback 3 e 20-00 Fonte de Feedback 1, 20-03 Fonte de
usar o valor mais alto como o feedback. Feedback 2 ou 20-06 Fonte de Feedback 3.
OBSERV. AC AO' Observe que cada referéncia de setpoint

sera a soma do seu respectivo valor de
parametro (20-21 Setpoint 1, 20-22 Setpoint 2
e 20-23 Setpoint 3) e quaisquer outras
referéncias que estiverem ativadas (consulte
o grupo do parametro 3-1%).

Qualquer feedback nao utilizado deve ser
programado para Sem Fungdo, no

20-00 Fonte de Feedback 1, 20-03 Fonte de
Feedback 2 ou 20-06 Fonte de Feedback 3.

Sera utilizado apenas o setpoint 1. A soma do

Setpoint 1 com quaisquer outras referéncias que OBSERVACAOl

estiverem ativadas (consulte o grupo do par. Qualquer feedback nio utilizado deve ser programado
3-1%) serd utilizada como a referéncia de setpoint para “Sem funcdo”, no respectivo parametro da Fonte de
do Controlador PID. Feedback. 20-00 Fonte de Feedback 1, 20-03 Fonte de
[51 | Min Setpoint mdltiplo minimo [5] programa o Feedback 2 ou 20-06 Fonte de Feedback 3.

Setpoint | Controlador PID para calcular a diferenca entre o

Mltiplo | Feedback 1 e o Setpoint 1, Feedback 2 e o O feedback resultante da funcéo selecionada no
Setpoint 2, Feedback 3 e o Setpoint 3. Ele 20-20 Fungdo de Feedback sera utilizado pelo Controlador
utilizard o par feedback/setpoint cujo sinal de PID, para controlar a frequéncia de saida do conversor de
feedback esteja 0 mais distante abaixo da frequéncia. Este feedback também pode ser exibido no
respectiva referéncia de setpoint. Se todos os display do conversor de frequéncia, ser utilizado para
sinais de feedback estiverem acima de seus controlar uma saida analégica do conversor e ser
respectivos setpoints, o Controlador PID utilizara transmitido por diversos protocolos de comunicacdo serial.

o par feedback/setpoint cuja diferenca entre o

feedback e o seu setpoint for minima. O conversor de frequéncia pode ser configurado para

OBSERVA(;AO! tratar de aplicacdes multizonas. Duas aplicacdes multizonas
Se apenas dois sinais de feedback forem diferentes sao suportadas:

utilizados, o feedback que néao for usado
deve ser programado para Sem Fungéo, no e Multizona, setpoint unico
20-00 Fonte de Feedback 1, 20-03 Fonte de R Multizona, setpoint multiplo
Feedback 2 ou 20-06 Fonte de Feedback 3.

Observe que cada referéncia de setpoint A diferenca entre os dois é ilustrada pelos seguintes

sera a soma do seu respectivo valor de exemplos:

parametro (20-21 Setpoint 1, 20-22 Setpoint 2

e 20-23 Setpoint 3) e quaisquer outras Exemplo 1 — Multizona, setpoint tnico

referéncias que estiverem ativadas (consulte Em um edificio de escritérios, um sistema de VAV (volume
o grupo do pardmetro 3-1%). de ar variavel) VLT® HVAC Drive deve garantir uma pressao

minima em caixas VAV selecionadas. Devido as perdas de
pressao variaveis em cada duto, ndo se pode assumir que
a pressdo em cada caixa VAV seja a mesma. A pressao
minima necessaria é a mesma para todas as caixas VAV.

[6] | Max Setpoint multiplo mdximo [6] programa o
Setpoint | Controlador PID para calcular a diferenca entre o
Multiplo | Feedback 1 e o Setpoint 1, Feedback 2 e o
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Este método de controle pode ser estabelecido
programando a 20-20 Fungao de Feedback com a opcdo [3],
Minimo e inserindo a pressdo desejada no 20-21 Setpoint 1.
O Controlador PID aumentara a velocidade do ventilador,

se qualquer um dos feedbacks estiver abaixo do setpoint e
diminuira a velocidade se todos os feedbacks estiverem
acima do setpoint.
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llustragéo 3.47

Exemplo 2 - Multizona, setpoint multiplo

O exemplo anterior pode ser utilizado para ilustrar o uso
de multizona, controle de setpoint multiplo. Se as zonas
necessitarem de pressdes diferentes, em cada caixa VAV,
cada setpoint pode ser especificado nos 20-21 Setpoint 1,
20-22 Setpoint 2 e 20-23 Setpoint 3. Ao selecionar Setpoint
multiplo minimo, [5], no 20-20 Fungédo de Feedback, o
Controlador PID aumentard a velocidade do ventilador, se
qualquer um dos feedbacks estiver abaixo de seu
respectivo setpoint e a diminuird se todos os feedbacks
estiverem acima de seus setpoints individuais.

20-21 Setpoint 1

Range: Funcéo:
0.000 [ par. 20-13 - O setpoint 1 é utilizado no
ProcessCtrlUnit* | par. 20-14 Modo Malha Fechada para

ProcessCtrlUnit] | inserir uma referéncia de
setpoint, que é usada pelo
Controlador PID do conversor
de frequéncia. Consulte a
descricdo da 20-20 Fung¢do de

Feedback.

OBSERVAGAO!

A referéncia de setpoint
inserida aqui é adicionada
a qualquer outra
referéncia que estiver
ativada (consulte o grupo
do parametro 3-1%).

20-22 Setpoint 2

Range: Funcéo:
0.000
ProcessCtrlUnit*

[ par. 20-13 - par.
20-14
ProcessCtrlUnit]

O setpoint 2 é utilizado
no Modo Malha Fechada
para inserir uma
referéncia de setpoint,
que pode ser usada pelo
Controlador PID do
conversor de frequéncia.
Consulte a descricao da
Fungdo de Feedback,
20-20 Fungdo de Feedback.

OBSERVACAO!

A referéncia de setpoint inserida aqui é adicionada a
qualquer outra referéncia que estiver ativada (consulte o
grupo do par. 3-1%).
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20-23 Setpoint 3

20-31 Refrigerante A1 Definido pelo Usuério

ProcessCtrlUnit] | inserir uma referéncia de
setpoint, que pode ser usada
pelo Controlador PID do
conversor de frequéncia.
Consulte a descricédo da

20-20 Fungdo de Feedback.

OBSERVAGAO!

A referéncia de setpoint
inserida aqui é adicionada
a qualquer outra
referéncia que seja
ativada (consulte o grupo
de parametro 3-1%).

Range: Funcao: Range: Funcéo:
0.000 [ par. 20-13 - O setpoint 3 é utilizado no 10.0000 * [ [8.0000 - Utilize este parametro para inserir o
ProcessCtrlUnit* | par. 20-14 Modo Malha Fechada para 12.0000 ] valor do coeficiente A1, quando o

20-30 Elemento refrigerante for
programado para Definido pelo
usuario [7].

20-32 Refrigerante A2 Definido pelo Usuério

Range: Funcao:
-2250.00 * | [-3000.00 - Utilize este parametro para inserir
-1500.00 ] o valor do coeficiente A2, quando

0 20-30 Elemento refrigerante for
programado para Definido pelo
usuario [7].

20-33 Refrigerante A3 Definido pelo Usuério

3.18.3 20-3* Feedback Avang. Conversao

Em aplicacbes de compressores de ar condicionado,
frequentemente é util controlar o sistema baseando-se na
temperatura do elemento refrigerante. Entretanto,
geralmente torna-se mais conveniente medir diretamente a
sua pressdo. Este grupo do parametro permite ao
Controlador PID do conversor de frequéncia converter as
medidas da pressao para valores de temperatura do
elemento refrigerante.

20-30 Elemento refrigerante

Option: Funcao:
Selecione o elemento refrigerante utilizado na
aplicacdo de compressor. Este parametro deve
ser especificado corretamente, a fim de que a
conversdo da pressdo para temperatura seja
precisa. Se o elemento refrigerante utilizado
ndo constar das escolhas possiveis de [0] a [6],
selecione Definida pelo Usudrio [7]. Em seguida,
utilize o 20-31 Refrigerante A1 Definido pelo
Usudrio, 20-32 Refrigerante A2 Definido pelo
Usudrio e 20-33 Refrigerante A3 Definido pelo
Usudrio para fornecer coeficientes A1, A2 e A3,
para a equagdo abaixo:
Temperatura = WM — A3

[0] * | R22

[11 [R134a

[2] |R404a

[3] [R407c

[4] |R410a

[5] |R502

[6] R744

[7]1 | Definido

pelo
usudrio

Range: Funcéo:
250.000 *| [200.000 - Utilize este parametro para inserir o
300.000 ] valor do coeficiente A3, quando o

20-30 Elemento refrigerante for
programado para Definido pelo
usuario [7].

20-34 Area do duto 1 [m2]

Range: Funcéo:
0.500 [0.001 - | Utilizado para programar a drea dos dutos
m2* 10.000 de ar em conexao com feedback de

m2] conversao de pressao/velocidade para

vazao. A unidade (m?) é determinada pela
programacao do 0-03 Defini¢oes Regionais.
O ventilador 1 é utilizado com o feedback
1. No caso de controle de diferenca de
vazdo, programe o 20-20 Fungéo de
Feedback para [1] Diferenca, caso seja
necessario controlar a diferenca de vazao
do ventilador 1 - vazdo do ventilador 2.

20-35 Area do Ventilador 1 [pol2]

Range: Funcéo:

Utilizado para programar a area dos dutos
de ar em conexao com feedback de
conversao de pressao/velocidade para
vazdo. A unidade (pol?) é determinada pela
programacao do 0-03 Defini¢bes Regionais. O
ventilador 1 é utilizado com o feedback 1.
No caso de controle de diferenca de vazao,
programe o 20-20 Funcdo de Feedback para
[1] Diferenca, caso seja necessario controlar
a diferenca de vazao do ventilador 1 -
vazdo do ventilador 2.

750 [0 -
pol* 15000
pol?]
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20-36 Area do Ventilador 2 [m2]

20-60 Controle sem o sensor

3.18.4 20-6* Fluxo isento de sensor

Pardmetros para Sem Sensor. Consulte também os par.
20-00 Fonte de Feedback 1, 18-50 Leitura Sem o Sensor
[unidade], 16-26 Poténcia Filtrada [kW] e 16-27 Poténcia
Filtrada [hp].

OBSERVACAO!

Unidade sem sensor e Informagbes sem sensor requerem
setup pelo Software de Setup do MCT 10 com plugin
especifico sem sensor.

Range: Funcéo: Option: Funcao:
Utilizado para programar a drea dos dutos Selecionar a unidade de medida a ser
de ar em conexao com feedback de utilizada com o par. 18-50 Leitura Sem o
conversao de pressao/velocidade para Sensor [unidade].
vazdo. A unidade (ml?) é determinada pela 201 |vs
programacao do 0-03 Definigbes Regionais. 21 [Vmin
O ventilador 2 é utilizado com o feedback 221 |vh
2. No caso de controle de diferenca de 23] [m/s
vazao, programe o 20-20 Fungdo de "
Feedback para [1] Diferenca, caso seja (241 | m/min
necessario controlar a diferenca de vazao [25] | m?h
do ventilador 1 - vazdo do ventilador 2. [70] | mbar
[71] | bar
o oo e
[73] | kPa
m?]
[74] | m WG
Range: Funcéo: (1201 | GPM
Utilizado para programar a area dos dutos 121) | kB
de ar em conexdo com feedback de [122] | galdo/min
conversio de pressao/velocidade para [123] | galao/h
vazao. A unidade (pol?) é determinada pela [124] [ CFM
programagédo do 0-03 Defini¢ées Regionais. O [125] [ pé cubico/s
ventilador 2 é utilizado com o feedback 2. [126] | pé cubico/min
No caso de controle de diferenca de vazao, [127] | pé cubico/h
programe o 20-20 Fungdo de Feedback para [170] | psi
[1] Diferenca, caso seja necessario controlar [171] | Ib/pol
a diferenca de vazao do ventilador 1 — [172] | pol wg
vazdo do ventilador 2. [173] | pé WG
750 [0 - [174] | poleg Hg
- Range: Funcao:
0*| [0-0][Examine as informagdes sobre os dados obtidos
Range: Funcao: sem o sensor.
100 %* [ [50 - 150 Programe o fator de densidade do ar para
%l e 3.18.5 20-7* Sintonizacdo Automatica do
relativo a densidade do ar no nivel do PID
mar em 20 °C (100% ~ 1,2 kg/m3).

O controlador de Malha Fechada do PID do conversor de
frequéncia (grupo do parametro 20-**, Malha Fechada do
Drive FC) pode ser sintonizado automaticamente, simpli-
ficando e poupando tempo enquanto garante ajuste
preciso do controle do PID. Para usar sintonizacao
automatica é necessario configurar o conversor de
frequéncia para malha fechada em 7-00 Modo
Configuragao.

Deve-se utilizar um Painel de Controle Local Gréfico (LCP)
para responder as mensagens durante a sequéncia de
auto-sintonizacao.
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Ativar o 20-79 Sintonizag¢éo Automdtica do PID coloca o
conversor de frequéncia no modo de sintoniza¢do
automatica. Entdo o LCP orienta o usudrio com instru¢des
na tela.

O ventilador/bomba é iniciado apertando-se o botdo [Auto
On] (Automatico Ligado) no LCP e aplicando um sinal de
partida. A velocidade é ajustada manualmente
pressionando-se as teclas de navegacdo [4] ou [V], no LCP,
em um nivel onde o feedback fica em torno do setpoint
do sistema.

OBSERVACAO!

Nao é possivel fazer o motor funcionar na velocidade
maxima ou minima, ao ajustar manualmente a velocidade
do motor devido a necessidade de dar ao motor um passo
na velocidade durante a sintonizacdo automatica.

A sintonizacdo automatica do PID funciona por
incrementos graduais, enquanto opera em um estado
estavel e, entdo, monitorando o feedback. A partir da
resposta do feedback, os valores requeridos para o

20-93 Ganho Proporcional do PID e para o 20-94 Tempo de
Integragdo do PID séao calculados. O 20-95 Tempo do
Diferencial do PID é zerado. O 20-81 Controle Normal/Inverso
do PID é determinado durante o processo de sintonizacdo.

Estes valores calculados sdao apresentados no LCP e o
usuario pode decidir se os aceita ou rejeita. Uma vez
aceitos, os valores sdo gravados nos parametros especificos
e 0 modo Sintonizacdo automatica do PID é desativado, no
par. 20-79 Sintonizagcdo Automadtica do PID. Dependendo do
sistema que estd sendo controlado, o tempo requerido
para executar a sintonizacao automatica pode levar varios
minutos.

E aconselhavel programar os tempo de rampa no

3-41 Tempo de Aceleracdo da Rampa 1, 3-42 Tempo de
Desaceleracdo da Rampa 1 ou 3-51 Tempo de Aceleragdo da
Rampa 2 e 3-52 Tempo de Desaceleracdo da Rampa 2, de
acordo com a inércia da carga antes de executar a

20-70 Tipo de Malha Fechada

Option: Funcao:
Este parametro define a resposta da
aplicagado. O modo padrdo deve ser
suficiente para a maioria das aplicagoes.
Se a velocidade de resposta da
aplicagéo for conhecida, ela pode ser
selecionada aqui. Isto diminuirad o
tempo necessdrio para executar a
sintonizacdo automatica do PID. A
configuragdo nao tem impacto no valor
dos parametros sintonizados e é
utilizada somente para a sequéncia de
sintonizacdo automatica.

[0] * | Auto

[1] | Pressao Rapida

[2] Pressao Baixa

[3] |Temperatura

Réapida
[4] | Temperatura
Lenta

Option:

20-71 Desempenho do PID

Funcéo:

[0] * [ Normal

A configuracdo normal deste parametro sera
conveniente para o controle da pressao em
sistemas de ventiladores.

[1] | Rapido

A configuracdo rapida seria geralmente utilizada
em sistemas de bombeamento, onde uma resposta
de controle rapida é desejavel

Range:

20-72 Modificagdo de Saida do PID

Funcao:

0.10 *
0.50 ]

[0.01 -

Este parametro programa a magnitude da
alteracdo incremental, durante a sintonizagdo
automatica. O valor é uma porcentagem da
velocidade total, ou seja, se a frequéncia
maxima de saida em 4-13 Lim. Superior da
Veloc. do Motor [RPM]/4-14 Lim. Superior da

sintonizacdo automatica do PID. Se a sintonizacdo
automatica do PID for executada com tempos de rampa
lentos, os parametros automaticamente sintonizados

Veloc do Motor [Hz] for programada para 50 Hz,
0,10 representa 10% de 50 Hz, que é 5 Hz. Este
parametro deve ser programado para um valor

redundardo tipicamente em um controle muito lento. Deve
ser removido o ruido excessivo do sensor de feedback,
utilizando o filtro de entrada (grupos dos parametros 6-**,
5-5% e 26-**, Constante de Tempo do Filtro do Terminal
53/54 / Constante de Tempo #29/33 do Filtro de Pulso)
antes de ativar a sintonizacdo automatica do PID. A fim de
obter os parametros mais precisos do controlador, é
aconselhavel executar a sintonizagcdo automdtica do PID
quando a aplicagao estiver funcionando em operacao
tipica, ou seja, com uma carga tipica.

que resulte em alteracées de feedback, entre
10% e 20%, para a melhor precisao da
sintonizagdo.
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20-73 Nivel Minimo de Feedback 20-81 Controle Normal/Inverso do PID

Range: Funcéo: Option: Funcéo:
-999999.000 [-999999.999 - O nivel minimo de [0] * | Normal | Normal [0] faz com que a frequéncia de saida do
ProcessCtrlUnit* | par. 20-74 feedback permissivel deve conversor de frequéncia diminua, quando o
ProcessCtrlUnit] ser inserido aqui, em feedback for maior que a referéncia de setpoint.
Unidades de medida do Este tipo de ajuste é comum em ventilador
usuario, conforme definido controlado por pressao e em aplicagcdes de bomba.

no 20-12 Unidade da

[11 | Inverso | Inverso [1] faz com que a frequéncia de saida do
Referéncia/Feedback. Se o

) ) conversor de frequéncia aumente, quando o
nivel cair abaixo do

20-73 Nivel Minimo de
Feedback, a sintonizagao

feedback for maior que a referéncia de setpoint.
Isto é comum em aplicagdes de resfriamento
controladas por temperatura, como em torres de

automadtica é abortada e )
resfriamento.

uma mensagem de erro

leriel e P, 20-82 Velocidade de Partida do PID [RPM]
20-74 Nivel Maximo de Feedback Range: Funcéo:

- Size [O- Quando o conversor de frequéncia der
Range: Funcao: . L .
- - related* | par. partida pela primeira vez, inicialmente
Sl [[pt AL - < el e € 413 acelera até essa velocidade de saida no
ProcessCtrlUnit* | 999999.999 feedback permissivel deve

RPM] Modo Malha Aberta, acompanhando o

ProcessCtrlUnit ser inserido aqui, em - .
] a Tempo de Aceleracéo ativo. Quando a

Unidades de medida do
usudario, conforme definido
no 20-12 Unidade da
Referéncia/Feedback. Se o

velocidade de saida programada aqui for
alcancada, o conversor de frequéncia
alternara automaticamente para Modo Malha

Fechada e o Controlador PID comecara a
nivel subir acima do

20-74 Nivel Mdximo de
Feedback, a sintonizagao

funcionar. Este esquema é Util em aplicagoes
em que a carga controlada deve acelerar,
) inicial e rapidamente, até uma velocidade
automatica é abortada e

minima, quando a aplicagao for iniciada.
uma mensagem de erro

aparecera no LCP. OBSERVACAO!

Este parametro somente serd visivel se

20-79 Sintonizacdo Automatica do PID 0 0-02 Unidade da Veloc. do Motor

Option: Funcio: estiver programado para [0], RPM.

Este parametro ativa a sequéncia de

sintonizacdo automatica do PID. Uma vez que 20-83 Velocidade de Partida do PID [Hz]

a sintonizacao automatica foi completada com

éxito e as configuragdes foram aceitas pelo Range: Funcao:

usuario, ao pressionar [OK] ou [Cancel] LCP, no Size [0.0 - | Quando o conversor de frequéncia der

final da sintonizacdo, este parametro é reinicia- related* | par. partida pela primeira vez, inicialmente acelera

lizado para [0] Desativado. 4-14 até essa velocidade de saida no Modo Malha
Hz] Aberta, acompanhando o Tempo de

[0] * | Desativado

Aceleracao ativo. Quando a velocidade de

[ _||firzds saida programada aqui for alcancada, o

conversor de frequéncia alternara automati-
3.18.6 20-8* Configuragdes Basicas do PID camente para o Modo Malha Fechada e o

Controlador PID comecara a funcionar. Este
Este grupo do parametro é utilizado para configurar a esquema é util em aplicagbes em que a carga
operacao bdsica do Controlador PID do conversor de controlada deve acelerar, inicial e
frequéncia, inclusive o modo como ele responde a um rapidamente, até uma velocidade minima,
feedback que esteja acima ou abaixo do setpoint, a quando a aplicagao for iniciada.

velocidade em que ele comeca a funcionar e quando ele OBSERVACAO!
indicard se o sistema atingiu o setpoint. N f e

Este parametro estara ativo somente
quando o 0-02 Unidade da Veloc. do
Motor estiver programado para [1], Hz.
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20-84 Larg Banda Na Refer.

Range: Funcéo:
5%*| [O- Quando a diferenca entre o feedback e a
200 %] | referéncia de setpoint for menor que o valor

desse parametro, o display do conversor de
frequéncia exibira "Funcionar na Referéncia". Este
status pode ser comunicado externamente
programando a fungao da saida digital para Func
ref/sem advrt [8]. Em adicdo, para comunicacao
serial, o bit de status 'Na Referéncia' da Status
Word do conversor de frequéncia estara alto (1).
A Largura de Banda Na Referéncia é calculada
como uma porcentagem da referéncia de
setpoint.

3.18.7 20-9* Controlador PID

Este grupo permite ajustar manualmente este Controlador
PID. O ajuste dos parametros do Controlador PID pode
melhorar o desempenho do controle. Consulte a secao PID
no Guia de Design do VLT® HVAC Drive, MG.11.BX.YY para
obter orientagdes sobre como ajustar os parametros do
Controlador PID.

2091 Anti Windup do PID

Option: Funcao:
[0] | Off Off [0] (Desligado) O integrador continuara a
(Desligado) mudar de valor, inclusive depois que a saida

atingir um dos extremos. Posteriormente,
isto podera causar um atraso de mudanca
da saida do controlador.

[1] * | On (Ligado) On (Ligado) [1] O integrador sera bloqueado
se a saida do controlador de PID interno
atingir um dos extremos (valor min ou max)
e, portanto, ndo sera capaz de adicionar
mudancas posteriores ao valor do
parametro de processo controlado. Isto
permite que o controlador responda mais
rapidamente, quando puder controlar
novamente o sistema.

20-93 Ganho Proporcional do PID

Range: Funcéo:
0.50 *

[0.00 - 10.00 ]| O ganho proporcional indica 0 numero
de vezes em que o erro, entre o ponto
programado e o sinal de feedback, deve
ser aplicado.

Se (Erro x Ganho) saltar com um valor igual aquele que é
programado em 20-14 Referéncia Mdxima, o controlador
PID tentard alterar a velocidade de saida igual aquela
programada no 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM]/
4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz], mas na pratica,
naturalmente, limitada por esta configuracao.

A faixa proporcional (erro que causa a saida mudar de
0-100%) pode ser calculada por meio da férmula

1 ) N
( Proporcional Ganho x (Max Referéncia)

OBSERVACAO!
Sempre programe o valor desejado para 20-14 Referéncia 3
Mdxima antes de configurar os valores para o controlador
PID, no grupo do par. 20-9*,

20-94 Tempo de Integragao do PID

Range: Funcéo:
20.00 [0.01 - Com o passar do tempo, o integrador
s* 10000.00 s] | acumula uma contribuicdo para a saida do

controlador PID enquanto houver um
desvio entre a Referéncia/Setpoint e os
sinais de feedback. A contribuicdo é propor-
cional ao tamanho do desvio. Isto garante
que o desvio (erro) tenderd a zero.

Uma resposta rapida a qualquer desvio é
obtida quando o tempo de integracdo for
programado para um valor baixo.
Programando-o com valor muito baixo, no
entanto, pode fazer com que o controle se
torne instavel.

O valor programado é o tempo necessério
para o integrador adicionar a mesma contri-
buicdo que o proporcional de um
determinado desvio.

Se o valor for programado para 10,000, o
controlador agira como um controlador
proporcional puro, com um banda P
baseada no valor programado em

20-93 Ganho Proporcional do PID. Quando
ndo houver nenhum desvio presente, a
saida do controlador proporcional serd 0,
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20-95 Tempo do Diferencial do PID

Range: Funcéo:
0.00 [0.00 - | O diferenciador monitora a rapidez com que o
s* 10.00 s] | feedback muda. Se o feedback mudar

rapidamente, o diferenciador ajustara a saida do
Controlador PID a fim de diminuir a rapidez da

mudanca do feedback. Obtém-se resposta
rapida do Controlador PID quando este valor
for grande. Entretanto, se for utilizado um valor
demasiado grande, a frequéncia de saida do
conversor de frequéncia podera tornar-se
instavel.

O tempo de diferenciagao é util nas situagoes
onde sao exigidos uma resposta extremamente
rapida do conversor de frequéncia e um
controle de velocidade preciso. No entanto,
pode tornar-se dificil conseguir este ajuste para
obter um controle de sistema adequado. O
tempo de diferenciagao ndo é comumente
utilizado em aplicagées VLT® HVAC Drive. Desse
modo, geralmente, é melhor deixar este
parametro em 0 ou OFF (Desligado).

20-96 Difer. do PID: Limite de Ganho

Range: Funcéo:
50*| [1.0- A funcéo diferencial de um Controlador PID
50.01] responde a rapidez de mudanca do feedback.

Em consequéncia, uma mudanca repentina do
feedback pode fazer com que a fungao
diferencial cause uma mudang¢a muito grande,
na saida do Controlador PID. Este parametro
limita o efeito méximo que a funcao diferencial
do Controlador PID pode produzir. Um valor
menor reduz o efeito maximo da fungao
diferencial do Controlador PID.

Este parametro esta ativo somente quando o
20-95 Tempo do Diferencial do PID nédo estiver
programado para OFF (Desligado) (0 s).
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3.19 Main Menu - Malha Fechada Estendida - Grupo 21

O FC 102 oferece 3 controladores PID de Malha Fechada
Estendida, além do Controlador do PID. Eles podem ser
configurados independentemente para controlar os
atuadores externos (valvulas, amortecedores, etc.) ou ser
utilizados junto com o Controlador do PID interno, para
melhorar as respostas dinamicas as alteracdes do setpoint
ou perturbagdes de carga.

Os controladores de PID de Malha Fechada Estendida
podem ser interconectados ou conectados ao controlador
do PID de Malha Fechada, para formar uma configuracao
de malha dual.

Para controlar um dispositivo de modulacdo (p.ex., um
motor a valvula), este deve ser um servo mecanismo de
posicionamento, com eletrénica embutida que aceita 0-10
V (sinal de um cartdo de E/S Analégico MCB 109) ou um
sinal de controle de 0/4-20 mA (sinal de um Cartdo de
Controle e/ou cartao de E/S para Uso Geral MCB 101)

A funcdo de saida pode ser programada nos seguintes
parametros:

. Cartdo de Controle, terminal 42: 6-50 Terminal 42
Saida (programacéo [113]..[115] or [149]..[151],
Ext. Fechada Ext. 1/2/3

. Cartdo de E/S de Uso Geral MCB 101, terminal
X30/8: 6-60 Terminal X30/8 Saida, (configuracao
[113]..[115] ou [149]...[151], Ext. Malha Fechada
1/2/3

. Cartdo de E/S Analégico MCB 109, terminal
X42/7..11: 26-40 Terminal X42/7 Saida,
26-50 Terminal X42/9 Saida, 26-60 Terminal X42/11
Saida (configuragao [113]...[115], Ext. Malha
Fechada 1/2/3

O cartdo de E/S de Uso Geral e o cartdo Analégico de E/S
sao cartdes opcionais.

3.19.1 21-0* sintonizacao automatica do CL
estendido

Os controladores PID de Malha Fechada do PID estendido
podem, cada um deles, ser sintonizados automaticamente,
simplificando e poupando tempo durante a colocacdo em
funcionamento, enquanto assegurando ajuste preciso do
controle do PID.

Para utilizar a sintonizacdo automatica do PID é necessério
que o controlador de PID Estendido especifico tenha sido
configurado para a aplicagdo.

Deve-se utilizar um Painel de Controle Local Gréfico (LCP)
para responder as mensagens, durante a sequéncia de
auto-sintonizagao.

Ao ativar a sintonizacdo automatica, no 27-09 Sint.
autom.do PID, o controlador do PID especifico é colocado
no modo sintonizacdo automdtica. Entdo o LCP orienta o
usuario com instrugdes na tela.

A sintonizacdo automatica do PID funciona por mudancgas
incrementais e, a partir dai, pelo monitoramento do
feedback. A partir da resposta de feedback sao calculados
os valores requeridos para o Ganho Proporcional do PID,
21-21 Ganho Proporcional Ext. 1 para EXT CL 1, 21-41 Ganho
Proporcional Ext. 2 para EXT CL 2 e 21-61 Ganho Propor-
cional Ext. 3 para EXT CL 3 e Tempo de Integragao,

21-22 Tempo de Integragdo Ext. 1 para EXT CL 1,

21-42 Tempo de Integragdo Ext. 2 para EXT CL 2 e

21-62 Tempo de Integragdo Ext. 3 para EXT CL3. Os Tempo
de Diferenciacdo, 27-23 Tempo de Diferencia¢éo Ext. 1 para
EXT CL 1, 27-43 Tempo de Diferenciac¢éo Ext. 2 para EXT CL
2 eXT 21-63 Tempo de Diferenciagdo Ext. 3 para EXT CL 3
sdo programados com o valor 0 (zero). Normal / Inverso,
21-20 Controle Normal/Inverso Ext. 1 para EXT CL 1,

21-40 Controle Normal/Inverso Ext. 2 para EXT CL 2 e
21-60 Controle Normal/Inverso Ext. 3 para EXT CL 3, sdo
determinados durante o processo de sintonizagao.

Estes valores calculados sédo apresentados no LCP e o
usudrio pode decidir se os aceita ou rejeita. Uma vez
aceitos, os valores sdo gravados nos parametros especificos
e o modo sintonizagdo automética do PID é desativado, no
21-09 Sint. autom.do PID. Dependendo do sistema que esta
sendo controlado, o tempo requerido para executar a
sintonizacdo automatica do PID pode levar varios minutos.

Deve ser removido o ruido excessivo do sensor de
feedback utilizando o filtro de entrada (grupos dos
parametros 5-5%, 6-** e 26-**, Constante de Tempo do
Filtro do Terminal 53/54 / Constante de Tempo do Filtro
de Pulso #29/33) antes de ativar a sintoniza¢cdo automadtica
do PID.
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21-00 Tipo de Malha Fechada

Option: Funcao:
Este parametro define a resposta da
aplicagdo. O modo padrdo deve ser
suficiente para a maioria das aplicagoes.
Se a velocidade relativa da aplicacdo é
conhecida, ela pode ser selecionada
aqui. Isto diminuird o tempo necessario
para executar a Auto-Sintonizacdo do
PID. A configuragdo nao tem impacto
no valor dos parametros sintonizados e
é utilizada somente para a seqliéncia de
auto-sintonizacdo do PID.
[0] * | Auto
[1] | Pressao Rapida
[2] | Pressao Baixa
[3] |Temperatura
Réapida
[4] | Temperatura
Lenta

21-01 Desempenho do PID
Option:

Funcao:

[0] | Normal | A configuragdo normal deste pardmetro sera
conveniente para o controle da pressdo em sistemas
de ventiladores.

[1] | Rdpido | A configuracédo rapida seria geralmente utilizada em
sistemas de bombeamento, onde uma resposta de

controle rapida é desejavel

21-02 Modificagdo de Saida do PID

Range: Funcao:
0.10 *[ [0.01 - Este parametro programa a magnitude da
0.50 ] alteracdo incremental, durante a sintonizacao

automatica. O valor é uma porcentagem da
faixa operacional completa. Ou seja, se uma
tensao de saida analégica méaxima for
programada para 10 V, 0,10 que representa
10% de 10 V, sera 1 V. Este parametro deve
ser programado para um valor que resulta em
alteracdes de feedback, entre 10% e 20%, para
melhor precisdo de sintonizagao.

21-03 Nivel Minimo de Feedback

Range: Funcao:
-999999.000 *

[-999999.999 [ O nivel minimo de feedback

- par. 21-04 ] permissivel deve ser inserido
aqui, em Unidades de medida do
usuario, conforme definido no
21-10 Unidade da Ref./Feedback
Ext. 1 para EXT CL 1,

21-30 Unidade da Ref./Feedback
Ext. 2 para EXT CL 2 ou

21-50 Unidade da Ref./Feedback

Ext. 3 para EXT CL 3. Se o nivel

21-03 Nivel Minimo de Feedback

Range: Funcéo:
cair abaixo do 217-03 Nivel Minimo
de Feedback, a sintonizacao
automatica do PID é abortada e
uma mensagem de erro
aparecerad no LCP.

21-04 Nivel Maximo de Feedback

Range: Funcéo:
999999.000 *

[ par. 21-03 -
999999.999 |

O nivel maximo de feedback
permissivel deve ser inserido aqui,
em Unidades de medida do
usuario, conforme definido no
21-10 Unidade da Ref./Feedback
Ext. 1 para EXT CL 1,

21-30 Unidade da Ref./Feedback
Ext. 2 para EXT CL 2 ou

21-50 Unidade da Ref./Feedback
Ext. 3 para EXT CL 3. Se o nivel
cair abaixo do 21-04 Nivel Mdximo
de Feedback, a sintonizagao
automatica do PID sera cancelada
e uma mensagem de erro sera
exibida no LCP.

21-09 Sint. autom.do PID

Option: Funcéo:

Este parametro ativa a selecéo do
controlador do PID Estendido para ser
sintonizado automaticamente e inicia a
Sintonizagdo automatica do PID para
esse controlador. Uma vez que a
sintonizacdo automatica foi
completada com éxito e as configu-
racoes foram aceitas pelo usuario, ao
pressionar [OK] ou [Cancel] LCP, no
final da sintonizagao, este parametro é
reinicializado para [0] Desativado.

[0] * | Desativado
[1] |PID 1 CL Ext.

Ativado

[2] [PID 2 CL Ext.
Ativado

[3] [PID 3 CL Ext.
Ativado

156 MG11CD28 - VLT’ é marca registrada da Danfoss



Dt

Descrigcdo do Parametro Guia de Programacéo do Drive do HVAC do VLT

3192 211 Ext.CL 1 Ref /Fb,

Option: Funcao:
FC102 [B0] | kW
[120] | GPM
Referéncia [121] | galao/s
Externa [122] | galao/min
P 21-13 . [123] | galdo/h
Set Controlador S'r!al de [124] | cFm
point de Malha Saldo [125] | pé cubico/s
=™ Fechada P 6-50
P 21-15 Est. 1 [126] | pé cubico/min
[127] | pé cubico/h
Feedback [130] | 1b/s
P 21-14
[131] | Ib/min
[132] | Ib/h
MCB101 Sinal de [140] | pés/s
Saida [141] | pés/min
P 6-60 [145] | pé
[160] | °F
130BA355.11 [170] |[psl
llustragio 3.48 [1711 | Ib/pol
[172] | pol wg
1731 | pé WG
Option: Funcao: (180 ] HP
Selecione a unidade de medida para o
sinal de referéncia/feedback. <
Range: Funcao:
[0] 0.000 [-999999.999 - par. | Selecione o minimo
[11* [% ExtPID1Unit* 21-12 ExtPID1Unit] para o Controlador de
[5] PPM Malha Fechada 1
[10] | 1/min
[12] |PULSOS/s Range: Funcao:
[20] |[l/s 100.000 [par. 21-11 - Selecione o maximo para o
[21] | V/min ExtPID1Unit* 999999.999 Controlador de Malha
[22] [I/h ExtPID1Unit] Fechada 1.
(231 |m%s A dinamica do controlador
[24] | m*/min PID dependera do valor
[25] |mh programado neste
[30] |kg/s parametro. Consulte o Guia
[31] [kg/min de Design 21-21 Ganho
[32] |kg/h Proporcional Ext. 1.
[33] [t/min
341 |vh OBSERVACAO!
[40] | m/s Sempre programe o valor desejado para 27-12 Referéncia
[41] | m/min Ext. 1 Mdxima antes de configurar os valores do
[45] |m controlador PID no grupo do parametro 20-9%,
[60] |°C
[70] | mbar
[71] |bar
[72] | Pa
[73] | kPa
[74] | m WG
[75] | mm Hg
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21-13 Fonte da Referéncia Ext. 1

21-15 Setpoint Ext. 1

Option: Funcéo: Range: Funcéo:
Este parametro define qual entrada 0.000 [par. 21-11 - A referéncia de setpoint é
do conversor de frequéncia deve ser ExtPID1Unit* par. 21-12 utilizada em malha fechada
tratada, como fonte do sinal de ExtPID1Unit] estendida 1. O Setpoint Est 1.
referéncia do Controlador de Malha é adicionado ao valor da
Fechada 1. A Entrada analégica origem da Referéncia Est.1
X30/11 e a Entrada analdgica X30/12 selecionada no 27-13 Fonte
referem-se as entradas da E/S de Uso da Referéncia Ext. 1.
Geral.

[0] * | Sem funcao 21-17 Referéncia Ext. 1[Unidade]

[

Entrada analégica 53

[2]

Entrada analdgica 54

7]

Entr Pulso 29

Range: Funcéo:
0.000

ExtPID1Unit*

[-999999.999 - Leitura do valor da
999999.999

ExtPID1Unit]

referéncia do
Controlador de Malha

[8] [Entr Pulso 33

[20] | Potenc. digital Fechada 1.

[21] | Entr Anal X30/11

(22 [ v Al 3012
[23] | Entr.anal6g.X42/1 Range: Funcao:

[24] | Entr.Anal6g.X42/3 0.000 [-999999.999 - Leitura do valor do

[25] | Entr.analog.X42/5 ExtPID1Unit* 999999.999 feedback do

[29] | EntradAnal6gX48/2 ExtPID1Unit] Controlador de Malha
[30] | Ext. Malha Fechada 1 Fechada 1.

[31] | Ext. Malha Fechada 2 >

[32] | Ext. Malha Fechada 3

21-14 Fonte do Feedback Ext. 1

Range: Funcao:

0 %* [ [0 - 100 %]

Leitura do valor da saida do Controlador de

Option: Funcéo: Malha Fechada 1.
Este parametro define qual entrada
no conversor de frequen.aa deve ser 3.19.3 21-2* Malha Fechada 1 PID
tratada como fonte do sinal de
feedback, para o controlador de
Malha Fechad 1. A Entrads
analdgica X30/11 e a Entrada Option: Funcao:
analogica X30/12 referem-se as [0] [ Normal | Selecione Normal [0] se a saida deve ser reduzida
entradas da E/S de Uso Geral. quando o feedback for maior que a referéncia.
[0] * | Sem funcéo [11 | Inverso | Selecione Inverso [1] se a saida deve ser aumentada
[1] Entrada analdgica 53 quando o feedback for maior que a referéncia.
[2] Entrada analdgica 54
[4] | Entr Pulso 33 Range: Funcéo:
[7] | Entr. Anal. X30/11 0.01 *| [0.00 - 10.00 ] | O ganho proporcional indica o nimero
[8] | Entr. Anal. X30/12 de vezes em que o erro, entre o ponto
[9] |Entranalég.X42/1 programado e o sinal de feedback, deve
[10] [Entr.Analég.X42/3 ser aplicado.
[11] [Entranal6g.X42/5
[15] |EntradAnalogX4s/2 Se (Erro x Ganho) saltar com um valor igual ao que estd
[100] | Feedb. do Bus 1 programado em 20-14 Referéncia Mdxima, o controlador
[101] | Feedb. do Bus 2 PID tentara alterar a velocidade de saida igual ao que esta
[102] | Feedb. do bus 3 programado em 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor
[RPM]/4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz], mas na
prética, naturalmente, limitado por essa configuracao.
A faixa proporcional (erro que causa a saida mudar de
0-100%) pode ser calculada por meio da férmula
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1
( Proporcional Ganho

) X (Max Referéncia)

OBSERVACAO!

Sempre programe o valor desejado para 20-14 Referéncia

3.19.4 21-3* Ext. CL 2 Ref./Fb.

21-30 Unidade da Ref./Feedback Ext. 2

Mdxima antes de configurar os valores para o controlador Option: Funcao:
PID, no grupo do par. 20-9*, Consulte a 21-10 Unidade da Ref./Feedback
Ext. 1, para obter mais detalhes
Range: Funcéo: 1% 1%
10000.00 [0.01 - Com o passar do tempo, o integrador [51 [PPM
s* 10000.00 [ acumula uma contribuicdo para a saida [10] | 1/min
s] do controlador PID enquanto houver um [11] |RPM
desvio entre a Referéncia/Setpoint e os [12] [PULSOS/s
sinais de feedback. A contribuicédo é 1201 | Vs
proporcional ao tamanho do desvio. Isto 211 |1/min
garante que o desvio (erro) tendera a 221 |un
zero. » o 231 | m¥s
Um.a resposta rapida a qualc?uer de5\~/|o le [24] | m¥/min
obtida quando o tempo de integracdo é 251 | m¥h
programada com um valor baixo.
Programando-o com valor muito baixo, 301 | kg/s
[31] [ kg/min
no entanto, pode fazer com que o
controle se torne instavel. [32] | kg/h
O valor programado é o tempo [33] |t¥/min
necessario para o integrador adicionar a (34] |vh
mesma contribui¢do da porcao propor- [40] | m/s
cional de um determinado desvio. [41] | m/min
Se o valor for programado para 10.000, o [45] [m
controlador agira como um controlador [60] |°C
proporcional puro, com um banda P [70] | mbar
baseada no valor programado no [711 | bar
20-93 Ganho Proporcional do PID Quando 721 |Pa
nao houver nenhum desvio presente, a 731 |kPa
saida do controlador proporcional serd 0. 74] | m wG
[75] | mm Hg
Range: Funcéo: 11201 | cPm
0.00 s*| [0.00 - 10.00 | O diferenciador nao responde a um erro [121] | galao/s
sl constante. Ele sé fornece um ganho se [122] | galdo/min
houver mudanca do feedback. Quanto 11231 | galao/h
mais rapido o feedback mudar, maior 11241 | cFm
serad o ganho do diferenciador. [125] | pé cabico/s
[126] | pé cubico/min
[127] | pé cubico/h
Range: Funcao: [130] | 1b/s
5.0 *| [1.0 - 50.0 ] | Programar um limite para o ganho do 11317 | Ib/min
diferenciador (GD). O GD aumentara se 11321 | 1b/h
houver mudancas rapidas. Limitar o GD para [140] | pés/s
obter um ganho de diferenciador puro, para [141] | pés/min
mudancas lentas e um ganho de diferen- (1251 | pé
ciador constante, para mudancas rapidas.
[160] | °F
[170] | psi
[1711 | Ib/pol?
[172] | pol wg
[173] | pé WG
[174] | poleg Hg
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21-30 Unidade da Ref./Feedback Ext. 2 21-34 Fonte do Feedback Ext. 2

Option: Funcao: Option: Funcao:
[180] | HP [ [101] | Feedb. do Bus 2
[102] | Feedb. do bus 3

21-31 Referéncia Ext. 2 Minima

0.000 [-999999.999 - Consulte a Range: Funcao:
ExtPID2Unit* par. 21-32 21-11 Referéncia Ext. 1 0.000 [ par. 21-31 - par. Consulte a
ExtPID2Unit] Minima, para obter mais ExtPID2Unit* 21-32 ExtPID2Unit] 21-15 Setpoint Ext. 1,
detalhes. para obter mais
detalhes.

21-32 Referéncia Ext. 2 Maxima

100.000 [ par. 21-31 - Consulte a Range: Funcéo:
ExtPID2Unit* 999999.999 21-12 Referéncia Ext. 1 0.000 [-999999.999 - Consulte o
ExtPID2Unit] Mdxima, para obter mais ExtPID2Unit* 999999.999 21-17 Referéncia Ext.
detalhes. ExtPID2Unit] 1[Unidade], Referéncia Ext.
1 [Unidade], para obter

Option: Funcao:

Consulte a 21-13 Fonte da Referéncia 21-38 Feedback Ext. 2 [Unidade]

Ext. 1, para obter mais detalhes. Range: Funcéo:
[0] * | Sem funcao 0.000 [-999999.999 - Consulte a
[1] |Entrada analégica 53 ExtPID2Unit* 999999.999 21-18 Feedback Ext. 1
[2] |Entrada analégica 54 ExtPID2Unit] [Unidade], para obter
mais detalhes.
[7] |Entr Pulso 29

[8] | Entr Pulso 33

[20] [ Potenc. digital
[21] | Entr Anal X30/11
[22] | Entr Anal X30/12
[23] | Entr.anal6g.X42/1
[24] | Entr.Anal6g.X42/3

21-39 Safda Ext. 2 [%]
Range: Funcao:

0 %* [ [0 - 100 %] | Consulte a 21-19 Saida Ext. 1 [%], para obter
mais detalhes.

[25] | Entr.analég.X42/5 3.19.5 21-4* Malha Fechada 2 PID
[29] | EntradAnal6gX48/2
[30] | Ext. Malha Fechada 1 21-40 Controle Normal/Inverso Ext. 2

[31] | Ext. Malha Fechada 2

[32] | Ext. Malha Fechada 3
Consulte a 21-20 Controle Normal/Inverso Ext. 1, para

21-34 Fonte do Feedback Ext. 2 obter mais detalhes.

Option: Funcédo: [0] | Normal
Consulte a 21-14 Fonte do Feedback [1] ] Inverso
Ext. 1, para obter mais detalhes.

Option: Funcao:

21-41 Ganho Proporcional Ext. 2
Range: Funcéo:

0.01 *| [0.00 - 10.00 ] | Consulte a 271-21 Ganho Proporcional Ext.
1, para obter mais detalhes.

[0] * [ Sem funcdo

[1] Entrada analdgica 53

[2] Entrada analdgica 54
[3] Entr Pulso 29

[4] Entr Pulso 33

[71 Entr. Anal. X30/11

[8] Entr. Anal. X30/12
[9] Entr.anal6g.X42/1
[10] | Entr.Anal6g.X42/3
[11] | Entr.analég.X42/5
[15] | EntradAnal6gX48/2
[100] | Feedb. do Bus 1

21-42 Tempo de Integracdo Ext. 2

Range: Funcéo:

10000.00 s* | [0.01 - 10000.00 s] | Consulte a 27-22 Tempo de
Integracdo Ext. 1, para obter

mais detalhes.
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21-43 Tempo de Diferenciagdo Ext. 2

21-50 Unidade da Ref./Feedback Ext. 3

Range: Funcéo: Option: Funcao:
0.00 s* [ [0.00 - 10.00 s] [ Consulte a 27-23 Tempo de Diferen- [131] | Io/min
ciacao Ext. 1, para obter mais detalhes. 11321 | Ib/h
[140] | pés/s
Range: Funcao: [145] | pé
5.0 *| [1.0 - 50.0 ]| Consulte a 27-24 Dif. Ext. 1 Limite de Ganho, [160] | °F
para obter mais detalhes. [170] | psi
[1711 | Ib/pol?
[172] | pol wg
3.19.6 21-5* Ext. CL 3 Ref./Fb. -
[173] | pé WG
[174] | poleg Hg
Option: Funcado:
Consulte a 21-10 Unidade da Ref./Feedback
Ext. 1, para obter mais detalhes. Range: Funcao:
[0] 0.000 [-999999.999 - Consulte a
1 * % ExtPID3Unit* par. 21-52 21-11 Referéncia Ext. 1
5] PPM ExtPID3Unit] Minima, para obter mais
[10] | 1/min detalhes.
[12] |PULSOS/s .
[20] |I/s Range: Funcio:
211 | min 100.000 [par. 21-51 - Consulte a
221 [ih ExtPID3Unit* 999999.999 21-12 Referéncia Ext. 1
8 ExtPID3Unit] Mdxima, para obter mais
[23] | m/s
detalhes.
[24] | m*/min
[30] [ka/s R ~
- Option: Funcao:
[31] | kg/min
321 |kg/h Consulte a 21-13 Fonte da Referéncia
33] | t/min Ext. 1, para obter mais detalhes.
[34] |t/h [0] * [ Sem fungao
[40] | m/s [11 [Entrada analégica 53
[41] | m/min [2] | Entrada analégica 54
[45] [m [7]1 | Entr Pulso 29
[60] |°C [8] | Entr Pulso 33
[70] | mbar [20] | Potenc. digital
[71] | bar [21] | Entr Anal X30/11
[72] |Pa [22] | Entr Anal X30/12
[73] |kPa [23] [ Entr.anal6g.X42/1
[74] | m WG [24] | Entr.Anal6g.X42/3
[75] | mm Hg [25] | Entr.anal6g.X42/5
[80] [kwW [29] [ EntradAnal6gX48/2
[120] [ GPM [30] | Ext. Malha Fechada 1
[121] | galdo/s [31] [ Ext. Malha Fechada 2
[122] | galao/min [32] | Ext. Malha Fechada 3
[123] [ galdo/h
[124] | CFM
[125] [ pé cubico/s
[126] | pé cubico/min
[127] | pé cubico/h
[130] | Ib/s
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21-54 Fonte do Feedback Ext. 3
Option:

Funcao:

21-61 Ganho Proporcional Ext. 3

Range: Funcéo:

Consulte a 21-14 Fonte do Feedback
Ext. 1, para obter mais detalhes.

0.01 *| [0.00 - 10.00 ] | Consulte a 21-21 Ganho Proporcional Ext.

1, para obter mais detalhes.

[0] * | Sem fungdo

[11 [Entrada analégica 53

[2] Entrada analdgica 54
[3] Entr Pulso 29

[4] Entr Pulso 33

[7] Entr. Anal. X30/11

21-62 Tempo de Integragao Ext. 3

Funcao:

[0.01 - 10000.00 s] | Consulte a 27-22 Tempo de
Integragdo Ext. 1, para obter

Range:
10000.00 s*

mais detalhes.

[8] Entr. Anal. X30/12
[9] Entr.analég.X42/1
[10] [Entr.Analdg.X42/3
[11] [Entr.anal6g.X42/5
[15] [EntradAnal6gX48/2
[100] | Feedb. do Bus 1
[101] | Feedb. do Bus 2
[102] | Feedb. do bus 3

21-55 Setpoint Ext. 3

Range: Funcdo:
0.000 [ par. 21-51 - par. Consulte a
ExtPID3Unit* 21-52 ExtPID3Unit] 21-15 Setpoint Ext. 1,

para obter mais
detalhes.

21-57 Referéncia Ext. 3 [Unidade]

Range: Funcao:
0.000 [-999999.999 - Consulte a
ExtPID3Unit* 999999.999 21-17 Referéncia Ext.
ExtPID3Unit] 1[Unidade], para obter
mais detalhes.

21-58 Feedback Ext. 3 [Unidade]

Range: Funcao:
0.000 [-999999.999 - Consulte a
ExtPID3Unit* 999999.999 21-18 Feedback Ext. 1

ExtPID3Unit] [Unidade], para obter

mais detalhes.

21-59 Saida Ext. 3 [%]
Range: Funcaéo:

0 %*| [0 - 100 %] | Consulte a 21-19 Saida Ext. 1 [%], para obter
mais detalhes.

3.19.7 21-6* Malha Fechada 3 PID

21-60 Controle Normal/Inverso Ext. 3

Option: Funcao:

Consulte a 21-20 Controle Normal/Inverso Ext. 1, para
obter mais detalhes.

[0] | Normal
il

Inverso

—

21-63 Tempo de Diferenciagdo Ext. 3
Funcéo:

[0.00 - 10.00 s] [ Consulte a 27-23 Tempo de Diferen-
ciacdo Ext. 1, para obter mais detalhes.

Range:
0.00 s*

21-64 Dif. Ext. 3 Limite de Ganho

Range: Funcéo:

5.0 *| [1.0 - 50.0 ] | Consulte a 21-24 Dif. Ext. 1 Limite de Ganho,
para obter mais detalhes.
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3.20 Main Menu (Menu Principal) - Fun¢des de Aplicacao - Grupo 22

Este grupo contém parametros usados em aplicacbes de 22-00 Atraso de Bloqueio Externo

monitoramento de VLT® HVAC Drive Range: Funcio:
entrada digital programada para Blogqueio
Range: Funcio: Externo, antes que a reacao aconteca.
0s*| [0-600 S?rT\er\te é relevante se LAJma das entrad?s 2201 Tempo do Filtro de Energia
s] digitais do grupo de parametros 5-1* foi

programada para Blogueio Externo [7]. O Range: Funcao:
Temporizador do Bloqueio Externo introduzira 0.50 s* [0.02 - 10.00 |Programa a constante de tempo para a
um atraso, depois que o sinal foi removido da s] leitura da energia filtrada. Um valor

maior propiciard uma leitura mais
estavel, porém, uma resposta de sistema
mais lenta as variagdes.

3.20.1 22-2* Deteccao de Fluxo Zero

130BA252.13 Sleep mode
r— B
Comando de | |
sleep mode ‘ ‘
Detecsro de Fluxo externo R Tempori— ‘
zero/velocidade baixa ‘ iodo_f de | Sleep ‘
r ************************* j unciona— mode
P 22-21 mento
} Detectada (77/771 =1 — AdvertKncia} } T Tempori }
Baixa | | ) L ;uede(;r de ‘
| poténcia it lsgﬂoﬁogg T i ‘
| Detectada r detecsto Adverténcia‘ | P 22-40 |
| _— | -
} Velocidade ‘ ! > — Alarme } ‘ P 22-41 ‘
Baixa S5=5557
P 22-22 P 22-24 P 22-23
\ | | |
‘ ‘ | Controlador em |
‘ cascata ‘
‘ ‘ (comando de
\ || L, desescalona- |
‘ ‘ | mento) |
L gL P25-26 ]

llustragédo 3.49

O conversor de frequéncia inclui fungdes para detectar se as condi¢cdes de carga no sistema permitem que o motor seja
parado:

*Deteccao de Poténcia Baixa

*Deteccao de Velocidade Baixa

Um destes dois sinais deve estar ativo durante um tempo determinado (22-24 Atraso de Fluxo-Zero), antes que a acao
selecionada ocorra. Agdes possiveis para selecionar (22-23 Fungéo Fluxo-Zero): Nenhuma acdo, Adverténcia, Alarme, Sleep
Mode.

Deteccédo de Fluxo Zero:

Esta funcédo é utilizada para detectar uma situagao de auséncia de fluxo nos sistemas de bombeamento, onde todas as
vélvulas podem estar fechadas. Ela pode ser utilizada quando controlada tanto pelo controlador Pl integrado no conversor
de frequéncia ou por um controlador Pl externo. A configuragao real deve ser programada no 7-00 Modo Configuragéo.
Modo de configuracdo do

- Controlador Pl Integrado: Malha Fechada
- Controlador Pl Externo: Malha Aberta
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OBSERVACAO!

Execute uma sintonizagdo de Fluxo Zero, antes de programar os parametros do controlador P!

rressac [Er—

FC =
(ﬁ 1
<T
o
= .
0000
OS50
O D Fluxo
{0
0000

) e

Tabela 3.28

Deteccao de Fluxo Zero baseia-se nas medidas de velocidade e poténcia. Para uma determinada velocidade o conversor de
frequéncia calcula a poténcia na auséncia de fluxo.

Esta coeréncia baseia-se no ajuste de dois conjuntos de velocidades e da poténcia associada em fluxo zero. Pelo monito-
ramento da poténcia é possivel detectar condi¢oes de fluxo zero, em sistemas com pressdo de succdo flutuante ou se a
bomba apresenta uma caracteristica constante quanto a velocidade baixa.

Os dois conjuntos de dados devem basear-se na medida de poténcia, em aprox. 50% e 85% da velocidade maxima, com as
vélvulas fechadas. Os dados sdo programados no grupo do pardmetro 22-3*. E também possivel executar um Setup
Automdtico de Baixa Poténcia (par. 22-20 Set-up Automadtico de Poténcia Baixa), gradual e automaticamente por meio do
processo de colocacdo em operacdo e também armazenando automaticamente os dados medidos. O conversor de
frequéncia deve estar programado para Malha Aberta no 7-00 Modo Configuracdo ao executar o Setup Automatico (Consulte
Sintonizacdo de Fluxo Zero grupo do parametro 22-3%).

OBSERVACAO!

Se for utilizado o controlador PI integrado, execute a sintonizagdo de Fluxo Zero antes de programar os parametros do
controlador PI!

Deteccédo de velocidade baixa:

Detecgdo de velocidade baixa: gera um sinal se o motor estiver operando em velocidade minima, conforme programada no
4-11 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [RPM] ou 4-12 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [Hz]. As acbes sdo comuns a Deteccdo de
Fluxo Zero (ndo é possivel a selecao individual).

O uso da Deteccdo de Velocidade Baixa ndo esta limitado a sistemas em situagdes de fluxo zero, porém pode ser utilizada
em qualquer sistema onde a operacdo em velocidade minima permite uma parada do motor, até que a carga necessite de
uma velocidade maior que a minima; p.ex., em sistemas com ventiladores e compressores.
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OBSERVACAO!

Em sistemas de bombeamento garanta que a velocidade
minima, no 4-11 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [RPM] ou
4-12 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [HZ], tenha sido
programada suficientemente alta para ser detectada, uma
vez que a bomba pode funcionar com velocidade bastante
alta, inclusive com as valvulas fechadas.

Deteccdo de bomba seca:

A Detecg¢do de Fluxo Zero também pode ser utilizada para
detectar se a bomba funcionou a seco (baixo consumo de
energia-velocidade alta). Pode ser utilizada tanto com o
controlador Pl integrado quanto com um controlador PI
externo.

A condicdo para o sinal de Bomba Seca:

- Consumo de energia abaixo do nivel de fluxo
zero

- Bomba funcionando em velocidade maxima ou
na referéncia de malha aberta maxima, a que for
menor.

O sinal deve estar ativo durante certo tempo (22-27 Atraso
de Bomba Seca), antes da acdo selecionada acontecer.
Acbes Possiveis de selecionar (22-26 Fungdo Bomba Seca):

- Adverténcia
- Alarme

Deteccdo de Fluxo Zero deve estar Ativada (22-23 Fungdo
Fluxo-Zero) e colocada em operacdo (grupo do parametro
22-3*, Sintonizag¢do de Poténcia de Fluxo Zero).

22-20 Set-up Automatico de Poténcia Baixa

Inicio do setup automatico dos dados de poténcia para a
sintonizacdo da Poténcia de Fluxo Zero.

Option: Funcao:
[0] * | [Off]
(Desligar)
[1]1 | Ativado Quando estiver programado para Ativado,

uma sequéncia de setup automatico é
ativada, programando automaticamente a
velocidade para aprox. 50% e 85% da
velocidade nominal do motor (4-13 Lim.
Superior da Veloc. do Motor [RPM], 4-14 Lim.
Superior da Veloc do Motor [Hz]). Naquelas
duas velocidades, o consumo de energia é
medido e armazenado automaticamente.
Antes de ativar o Setup Automatico:

22-20 Set-up Automatico de Poténcia Baixa

Inicio do setup automatico dos dados de poténcia para a
sintonizacdo da Poténcia de Fluxo Zero.

Option: Funcao:
1. Feche as vélvulas na sequéncia
para criar uma condicdo de

auséncia de fluxo

2. O conversor de frequéncia deve
estar ser programado para Malha
Aberta (7-00 Modo Configuragao).
Observe que também é importante
programar o 1-03 Caracteristicas de
Torque.

OBSERVACAO!

O Setup Automdtico deve ser feito quando o sistema tiver
atingido a temperatura de operagao normal.

OBSERVACAO!

E importante que o 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor
[RPM] ou o 4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [HZ], seja
programado para a velocidade operacional méax. do motor!
E importante também executar o Setup Automatico, antes
de configurar o Controlador PI integrado, uma vez que as
configuragdes serdo reinicializadas ao serem alteradas de
Malha Fechada para Aberta no 7-00 Modo Configuragéo.

OBSERVACAO!

Execute a sintonia com as mesmas configuragbes em
1-03 Caracteristicas de Torque, conforme a operagao apos a
sintonizagao.

22-21 Detecgdo de Poténcia Baixa

Option: Funcéo:
[0] * | Desativado
[1] | Ativado Se for selecionar Ativado, a colocagao em

funcionamento da Deteccao de Baixa Poténcia
deve ser executada para programar os
parametros no grupo do parametro 22-3* para
funcionamento correto!

22-22 Detecgdo de Velocidade Baixa

Option: Funcéo:
[0] * [ Desativado
[1] | Ativado Selecione Ativado para detectar a condicdo em

que o motor opera com uma velocidade
conforme programada no 4-11 Lim. Inferior da
Veloc. do Motor [RPM] ou 4-12 Lim. Inferior da
Veloc. do Motor [Hz].
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22-23 Funcao Fluxo-Zero

Ac¢des comuns para a Deteccdo de Baixa Poténcia e Deteccao de
Velocidade Baixa (ndo é possivel a selecdo individual).

Option: Funcao:
[0] * [ [Off] (Desligar)

[1] | Sleep mode

O conversor de frequéncia entrara no Sleep
Mode e ira parar quando for detectada uma
condicao de Fluxo Zero. Consulte o grupo
do 22-4%, para as opc¢des de programacao
do Sleep Mode.

O drive continuara funcionando, mas ativara
uma Adverténcia de Fluxo Zero [W92]. Uma
saida digital do drive ou um bus de

[2] | Adverténcia

comunicagao serial pode enviar uma
adverténcia para outro equipamento.

[3]1 [Alarme O conversor de frequéncia ird parar de
funcionar e ativard um Alarme de Fluxo
Zero [A 92]. Uma saida digital do conversor
de frequéncia ou um barramento de
comunicacgao serial pode enviar um alarme

para outro equipamento.

OBSERVACAO!

N&o programe 74-20 Modo Reset para [13] Reset
automatico infinito quando 22-23 Fun¢do Fluxo-Zero estiver
programado para [3] Alarme. Isso fard o conversor de
frequéncia alternar continuamente entre funcionar e parar
quando uma condicdo de Fluxo Zero for detectada.

OBSERVACAO!

Se o conversor de frequéncia estiver equipado com um
bypass de velocidade constante com uma funcao de
bypass automatico que inicia o bypass se o conversor de
frequéncia for submetido a uma condicdo de alarme
persistente, certifique-se de desativar a fungdo de bypass
automatico do bypass se [3] Alarme estiver selecionado
como a Funcao de Fluxo Zero.

22-24 Atraso de Fluxo-Zero

Range: Funcao:
10 s*

[1 - 600 s] | Programe o tempo que a Baixa Poténcia/
Velocidade Baixa deve continuar sendo
detectada para ativar o sinal para as agdes. Se
a deteccdo desaparecer antes do
temporizador expirar o tempo, o

temporizador sera reinicializado.

22-26 Funcdo Bomba Seca

Selecionar a acao desejada para operacdes de bomba seca.

Option: Funcao:

[0] * [ [Off] (Desligar)

22-26 Fungao Bomba Seca

Selecionar a acao desejada para operacdes de bomba seca.

Option: Funcao:

saida digital do conversor de frequéncia
ou um bus de comunicacdo serial pode
enviar uma adverténcia para outro

equipamento.

[2]1 | Alarme O conversor de frequéncia ira parar de
funcionar e ativara um alarme de Correia
Bomba Seca [A 93]. Uma saida digital do
conversor de frequéncia ou um
barramento de comunicacéo serial pode
enviar um alarme para outro

equipamento.

[3] [ Man. Reset
Alarm

O conversor de frequéncia ira parar de
funcionar e ativard um alarme de Correia
Bomba Seca [A 93]. Uma saida digital do
conversor de frequéncia ou um
barramento de comunicacéo serial pode
enviar um alarme para outro
equipamento.

OBSERVACAO!

Detecgdo de Baixa Poténcia deve estar Ativada

(22-21 Detecgdéio de Poténcia Baixa) e colocada em operagao
(utilizando o grupo do par. 22-3%, Sintonizacéo da Poténcia
de Fluxo Zero ou 22-20 Set-up Automadtico de Poténcia Baixa)
para usar Detecgdo de Bomba Seca.

OBSERVACAO!

Néao programe o par. 14-20 Modo Reset, com [13] Reset
automatico infinito, quando o par. 22-26 Fun¢do Bomba
Seca estiver programado com [2] Alarme. Isso fard o
conversor de frequéncia alternar continuamente entre
funcionar e parar quando uma condicdo de Bomba Seca
for detectada.

OBSERVACAO!

Se o conversor de frequéncia estiver equipado com bypass
de velocidade constante com fungdo de bypass automatico
que inicia o bypass se o conversor de frequéncia for
submetido a uma condicao de alarme persistente,
certifique-se de desativar a fungdo de bypass automatico
do bypass se [2] Alarme ou [3] Man. Resetar Alarme é
selecionada como a Fungdao Bomba Seca.

22-27 Atraso de Bomba Seca

Range: Funcéo:
10 s*

[0 - 600 s] | Estabelece durante quanto tempo a condicdo
de Bomba Seca deve permanecer ativa, antes

de ativar uma Adverténcia ou um Alarme.

[11 | Adverténcia O conversor de frequéncia continuara
funcionando, mas ativard uma

Adverténcia de Bomba Seca [W93]. Uma
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3.20.2 22-3* Sintonizacao da Poténcia de
Fluxo-Zero

Sequéncia da Sintonizacéo, caso Setup Automdtico néo seja
selecionado no 22-20 Set-up Automadtico de Poténcia Baixa:

1. Feche a vélvula principal para interromper o fluxo

2. Faca o motor funcionar até que o sistema atinja a
temperatura operacional normal

3. Aperte a tecla Hand On, no LCP e ajuste a
velocidade para aprox. 85% da velocidade
nominal. Observe a velocidade exata

4. Verifique o consumo de energia pela leitura da
energia real, na linha de dados do LCP ou acesse
0 16-10 Poténcia [kW] ou o 16-11 Poténcia [hp], no
Main Menu (Menu Principal). Observe a leitura de
energia

5. Altere a velocidade para aprox. 50% da
velocidade nominal. Observe a velocidade exata

6. Verifique o consumo de energia pela leitura da
energia real, na linha de dados do LCP ou acesse
o 16-10 Poténcia [kW] ou o 16-11 Poténcia [hp], no
Main Menu (Menu Principal). Observe a leitura de
energia

7. Programe as velocidades utilizadas no
22-32 Velocidade Baixa [RPM], no 22-33 Velocidade
Baixa [Hz], 22-36 Velocidade Alta [RPM], e
22-37 Velocidade Alta [Hz]

8. Programe os valores de poténcia associados, nos
22-34 Poténcia de Velocidade Baixa [kW],
22-35 Poténcia de Velocidade Baixa [HP],
22-38 Poténcia de Velocidade Alta [kW] e
22-39 Poténcia de Velocidade Alta [HP]

9. Retorne, utilizando a tecla Auto On ou Off
(Desligado)

OBSERVACAO!

Programe o 1-03 Caracteristicas de Torque antes da
sintonizagdo ocorrer.

22-30 Poténcia de Fluxo-Zero

Range: Funcao:
0.00 kW* | [0.00 - 0.00 | Leitura da poténcia de Fluxo Zero
kW] calculada na velocidade real. Se a

poténcia cair para o valor do display, o
conversor de frequéncia ird considerar a
condicao como uma situacdo de Fluxo
Zero.

22-31 Correcao do Fator de Poténcia

Range: Funcéo:
100 %*

[1 - 400 [ Faca as correcdes da poténcia calculada na
%] 22-30 Poténcia de Fluxo-Zero.
Se o Fluxo Zero for detectado, quando ele
nao deveria ser detectado, a configuragao
deve ser diminuida. No entanto, se o Fluxo
Zero nao for detectado, quando ele deveria
ser detectado, a configuragao deve ser
aumentada acima de 100%.

22-32 Velocidade Baixa [RPM]

Range: Funcéo:

Size [0 - par. | A ser utilizado caso o 0-02 Unidade da

related* 22-36 Veloc. do Motor estiver programado para
RPM] RPM (parametro nao visivel se foi

selecionado Hz).

Programe a velocidade para o nivel de
50%.

Esta fungao é utilizada para armazenar
valores necessarios a sintonizacdo da
Deteccao de Fluxo Zero.

22-33 Velocidade Baixa [Hz]

Range: Funcéo:

Size [0.0 - A ser utilizado caso o 0-02 Unidade da

related* par. 22-37 | Veloc. do Motor estiver programado para
Hz] Hz (parametro nao visivel se RPM

estiver selecionada).

Programe a velocidade para o nivel de
50%.

A funcéo é utilizada para armazenar
valores necessarios para sintonizar a

Deteccao de Fluxo Zero.

22-34 Poténcia de Velocidade Baixa [kW]

Range: Funcéo:
Size [0.00 - A ser utilizada se o 0-03 Definigoes
related* 0.00 kW] | Regionais foi programado com a opgao

Internacional (parametro néo visivel se
América do Norte tiver sido
selecionada).

Programe o consumo de energia para
50% do nivel de velocidade.

Esta fungao é utilizada para armazenar
valores necessarios a sintonizacao da
Deteccao de Fluxo Zero.
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22-35 Poténcia de Velocidade Baixa [HP] 22-39 Poténcia de Velocidade Alta [HP]

Range: Funcéo: Range: Funcéo:

Size [0.00 - A ser utilizada se o 0-03 Defini¢6es Programe o consumo de energia em

related* 0.00 hp] | Regionais foi programado com a opgao 85% do nivel de velocidade.
América do Norte (parametro nao visivel Esta funcgao é utilizada para armazenar
se foi selecionado Internacional) valores necessarios a sintonizagao da
Programe o consumo de energia para Deteccao de Fluxo Zero.

50% do nivel de velocidade.
Esta funcao é utilizada para armazenar
3.20.3 22-4* Modo Sleep Mode

valores necessarios a sintonizacdo da
Deteccdo de Fluxo Zero.

Se a carga do sistema permitir paradas do motor e ela

2236 Velocidade Alta [RPM] estiver sendo monitorada, 0 motor podera ser parado

ativando a funcdo Sleep Mode. Este ndo é um comando de

Range: Funcao: . .

- 9 — - Parada normal, porém, desacelera o motor até 0 RPM e
gl 100 e, | o e iflizdle ease @ 602 Mnieteis d para de energiza-lo. Estando no Sleep Mode, certas
related* 4-13 RPM] | Veloc. do Motor estiver programado para

condic¢des sdo monitoradas para determinar quando a

e carga foi novamente aplicada ao sistema.

selecionado Hz).

Programe a velocidade para o nivel de
85%.

A funcéo é utilizada para armazenar

O Sleep Mode pode ser ativado a partir da Deteccdo de
Fluxo Zero/Deteccdo de Velocidade Minima (deve ser
programado por meio dos parametros de Deteccdo de
Fluxo Zero, consulte o diagrama de fluxo do sinal no
grupo do parametro 22-2*, Deteccdo de Fluxo Zero) ou por

22-37 Velocidade Alta [Hz] meio de um sinal externo aplicado em uma das entradas
digitais (deve ser programado nos parametros de

valores necessarios para sintonizar a
Deteccao de Fluxo Zero.

Range: Funcéo: configuracdo das entradas digitais, grupo do parametro
Size [0.0 - A ser utilizado caso o 0-02 Unidade da 5-1*selecionando [66] Sleep Mode). O sleep mode é
related* par. 4-14 | Veloc. do Motor estiver programado em ativado somente quando nio houver condicées de wake-
Hz] Hz (parametro nao visivel se RPM estiver -up presentes.
selecionada). Para viabilizar o uso, p.ex., de uma chave de fluxo eletro-
Programe a velocidade para o nivel de mecanica para detectar uma condicao de fluxo zero e
85%. ativar o Sleep Mode, a acdo ocorre na borda ascendente
A funcéo é utilizada para armazenar do sinal externo aplicado (caso contrario, o conversor de
valores necessarios para sintonizar a frequéncia nunca sairia do Sleep Mode novamente, pois o
Deteccao de Fluxo Zero. sinal continuaria conectado de maneira constante).
OBSERVACAO!
Range: Funcao: Se Sleep Mode deve estar baseada em Detecgéo de Fluxo
Size [0.00 - [A ser utilizada se o 0-03 Definicées Zero/Velocidade Minima, lembre-se de selecionar Sleep
related* 0.00 kW] | Regionais foi programado com a opg¢ao Mode [1] no 22-23 Fun¢do Fluxo-Zero.

Internacional (parametro néo visivel se

PN Sl e ey Sl Se 0 25-26 Desescalonamento No Fluxo-Zero, Desescalo-

namento em Fluxo Zero foi programado como Ativado, ao
ativar o Sleep Mode sera aplicado um comando ao
controlador em cascata (se estiver ativado) para iniciar o
desescalonamento das bombas de retardo (de velocidade
fixa), antes de parar a bomba de comando (de velocidade

selecionada).

Programe o consumo de energia em
85% do nivel de velocidade.

Esta funcao é utilizada para armazenar
valores necessarios a sintonizacdo da
Deteccao de Fluxo Zero.

variavel).
. Ao entrar em Sleep Mode, a linha de status inferior no
Range: Funcéo: Painel de Controle Local exibe Sleep Mode.
Size [0.00 - A ser utilizada se o 0-03 Defini¢6es
related* 0.00 hp] Regionais foi programado com a opgao

Consulte também o gréfico de fluxo de sinal em

América do Norte (pardmetro nao visivel 3.20.1 22-2* Deteccdo de Fluxo Zero
se foi selecionado Internacional)
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Ha trés modos diferentes de utilizar a funcdo Sleep Mode:

- J

130BA255.11

llustragédo 3.50

1) Sistemas em que o controlador Pl integrado é utilizado
para controlar a pressao ou temperatura, p.ex., sistemas de
recalque com um sinal de feedback de presséao aplicado ao
conversor de frequéncia a partir de um transdutor de
pressdo. O 1-00 Modo Configuragdo deve ser programado
para Malha Fechada e o Controlador PI configurado para
os sinais de referéncia e de feedback desejados.

Exemplo: Sistema de Recalque

TIVBAZD7.10
AP {Press&o)

R Psislema

Sel
P 22-44

P ativagan '-i-
|

P 22-415 [plmpulsén

1!
|
H
i1
fret 4 faut (Frequéncia) ::
1!
1!
i1

»

| I1 |
Detectado ' Ativado sleep L 3 Tempo
Fluxo mode Psislema =P Ativacao

Zero/Baixe Boost
ativado

llustragéo 3.51

Se nao for detectado nenhum fluxo, o conversor de
frequéncia aumentara o setpoint para pressao a fim de
assegurar uma ligeira sobrepressao no sistema (recalque a
ser programado em 22-45 Impulso de Setpoint).

O feedback de um transdutor de pressao é monitorado e
guando esta pressao cai com uma porcentagem
programada, abaixo do setpoint normal de pressao (Pset),
o0 motor acelerara novamente e a pressdo sera controlada
para que atinja o valor programado (Pset).

llustragédo 3.52

2) Em sistemas em que a pressdo ou temperatura é
controlada por um controlador Pl externo, as condicdes de
ativagdo nao podem estar baseadas no feedback do
transdutor de pressdo/temperatura, pois o setpoint ndo é
conhecido. No exemplo do sistema de recalque, a pressdao
desejada Pset ndo é conhecida. O 7-00 Modo Configuragédo
e deve ser programado para Malha Aberta.

Exemplo: Sistema de Recalque

| p (Pressdo) oveRLaa.IY

frer f four (Frequéncia)

\Qf‘f Mo

fntivagan

L1
Detectado Fluxo Hmvm sieep ¢ Tempo
zero/Babo mode Prer =Pativagao

llustragéo 3.53

Quando for detectada baixa energia ou velocidade baixa, o
motor é parado, mas o sinal de referéncia (frer) do
controlador externo ainda é monitorado e devido a baixa
pressdo criada, o controlador aumenta o sinal de referéncia
para ganhar pressao. Quando o sinal de referéncia atingir
um valor programado fwake, © motor da partida novamente.

A velocidade é programada manualmente por um sinal de
referéncia externo (Referéncia Remota). As configuragées
(grupo do parametro 22-3*) para sintoniza¢do da funcdo
Fluxo Zero devem ser definidas para padrao.
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Controlador Pl Interno Controlador Pl Externo ou controle manual
(1-00 Modo Configuragdo: Malha fechada) (7-00 Modo Configuragdo: Malha aberta)
Sleep mode Ativacdo Sleep mode Ativacdo

Deteccédo de Fluxo Zero Sim Sim (exceto configuragdao

(somente bombas) manual da velocidade)

Deteccdo de velocidade baixa |Sim Sim

Sinal externo Sim Sim

Pressdo/Temperatura Sim No

(transmissor conectado)

Frequéncia de saida No Sim

Tabela 3.29 Possibilidades de configuragéo, visdo geral

OBSERVACAO!

O Sleep Mode nédo estara ativo quando a Referéncia Local
estiver ativa (programe a velocidade manualmente, por
meio das teclas de navegagao, no LCP). Consulte 3-13 Tipo
de Referéncia.

Nao funciona em Hand mode (Modo Manual). O setup
automdatico em malha aberta deve ser executado antes de
configurar a entrada/saida em malha fechada.

22-40 Tempo Minimo de Funcionamento
Range: Funcéo:

10 s*

[0 - 600 s] [ Programe o tempo de funcionamento minimo
desejado para o motor, apds um comando de
Partida (entrada digital ou Barramento), antes

de entrar no Sleep Mode.

22-41 Sleep Time Minimo

Range: Funcao:

10 s*

[0 - 600 s] | Programe o tempo minimo desejado para
permanecer em Sleep Mode. Isto anulara

quaisquer condic¢des de ativacao.

22-42 Velocidade de Ativagdo [RPM]

Range: Funcao:

Size [ par. A ser utilizado caso o 0-02 Unidade da

related* 4-11 - par. | Veloc. do Motor estiver programado para
4-13 RPM] | RPM (parametro nao visivel se foi

selecionado Hz). Para ser utilizado
somente se o 1-00 Modo Configuragdo
estiver programado para Malha Aberta e
a referéncia de velocidade for aplicada
por meio de um controlador externo.
Programe a velocidade de referéncia na
qual o Sleep Mode deve ser cancelado.

22-43 Velocidade de Ativacédo [Hz]

Range: Funcéo:
Size [ par. A ser utilizado se o 0-02 Unidade da Veloc.
related* 4-12 - do Motor estiver programado para Hz
par. 4-14 | (parametro néo visivel se RPM estiver
Hz] selecionada). Para ser utilizado somente

se o0 1-00 Modo Configuragdo estiver
programado para Malha Aberta e a
referéncia de velocidade for aplicada por
meio de um controlador externo que
controle a pressao.

Programe a velocidade de referéncia na
qual o Sleep Mode deve ser cancelado.

22-44 Ref. de Ativacao/Diferenca de FB

Range: Funcéo:
10 %*| [0 - 100 Para ser utilizado somente se o 7-00 Modo
%] Configuragao, estiver programado para Malha

Fechada e o controlador Pl integrado for
utilizado para controlar a presséo.

Programe a queda de pressao permitida, em
porcentagem do setpoint da presséo (Pset),

antes de cancelar o Sleep Mode.

OBSERVACAO!

Se for utilizado em aplicagdes onde o controlador PI
integrado estiver programado para controle inverso (p.ex.,
aplicagdes de torre de resfriamento) no 20-717 Desempenho
do PID, o valor no 22-44 Ref. de Ativagdo/Diferen¢a de FB
sera automaticamente adicionado.
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22-45 Impulso de Setpoint

Range: Funcéo:

0 [-100 - | Para ser utilizado somente se o 7-00 Modo
%* | 100 %] | Configuragdo, estiver programado para Malha
Fechada e for utilizado o controlador PI
integrado. Em sistemas com regulagem constante
de pressdo, torna-se vantajoso aumentar a
pressdo do sistema antes de parar o motor. Esta
providéncia estenderd o tempo em que o motor
é parado e ajudara a evitar partidas/paradas
freqlientes.

Programe a sobrepressao/superaquecimento em
porcentagem de setpoint para a pressdo (Pset)/
temperatura, antes de entrar no Sleep Mode.

Se for programado 5%, a pressdao de impulsao
sera Pset* 1,05. Pode-se utilizar valores negativos,
p.ex., para o controle de torre de resfriamento,
onde uma mudanca negativa é necessdria.

22-46 Tempo Méaximo de Impulso

Range: Funcéo:
60 s*

[0 - 600 | Para ser utilizado somente se o 7-00 Modo
s] Configuragdo, estiver programado para Malha
Fechada e o Controlador do Pl integrado for
utilizado para controlar a pressao.
Programe o tempo méaximo para o qual o modo
impulso sera permitido. Se o tempo
programado for excedido, o Sleep Mode sera
acessado sem aguardar a pressdo de impulso
programada ser atingida.

3.20.4 22-5* Final de Curva

As condicbes de Final de Curva ocorrem quando uma
bomba estd produzindo um volume demasiado grande,
para assegurar a pressao programada. Esta situacdo pode
ocorrer se houver um vazamento no sistema de dutos de
distribuicao, depois que a bomba fez o ponto de operagdo
deslocar-se descendentemente até o extremo da caracte-
ristica de bomba, vélido para a velocidade méxima
programada no 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM]
ou 4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz].

No caso do feedback ser 2,5% do valor programado no
20-14 Referéncia Mdxima (ou valor numérico do

20-13 Referéncia Minima, o que for maior) abaixo do
setpoint da pressao desejada, durante um tempo
programado (22-57 Atraso de Final de Curva), e a bomba
estiver funcionando com a velocidade méxima,
programada no 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM]
ou 4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz], - a fungdo
selecionada no 22-50 Fungéo Final de Curva assumira.

E possivel obter um sinal em uma das saidas digitais,
selecionando Final de Curva [192], no grupo de parametros
5-3* Saidas Digitais e/ou grupo de parametros 5-4* Relés. O
sinal estara presente quando ocorrer uma condicéo de
Final de Curva e a selecdo no 22-50 Funcgdo Final de Curva,

for diferente de Off (Desligado). A funcao final de curva
pode ser utilizada somente quando estiver funcionando
com o controlador PID interno (Malha fechada no

1-00 Modo Configuragao).

22-50 Funcgao Final de Curva

Option: Funcéo:

[0] * [ [Off] (Desligar) | Monitoramento do Final de Curva nao esta
ativo.

[1]1 | Adverténcia O conversor de frequéncia continuara
funcionando, mas ativara uma Adverténcia
de Fim de Curva [W94]. Uma saida digital
do conversor de frequéncia ou um bus de
comunicagao serial pode enviar uma

adverténcia para outro equipamento.

[2]1 | Alarme O conversor de frequéncia ira parar de
funcionar e ativara um alarme de Fim de
Curva [A 94]. Uma saida digital do
conversor de frequéncia ou um barramento
de comunicacéo serial pode enviar um

alarme para outro equipamento.

[3] [ Man. Reset
Alarm

O conversor de frequéncia ira parar de
funcionar e ativard um alarme de Fim de
Curva [A 94]. Uma saida digital do
conversor de frequéncia ou um barramento
de comunicagéo serial pode enviar um
alarme para outro equipamento.

OBSERVACAO!

A reinicializagdo automaética ird reinicializar o alarme e
iniciar o sistema novamente.

OBSERVACAO!

Néao programe o par. 14-20 Modo Reset, com [13] Reset
automatico infinito, quando o par. 22-50 Fun¢do Final de
Curva estiver programado com [2] Alarme. Isso fara o
conversor de frequéncia alternar continuamente entre
funcionar e parar quando uma condicdo de Fim de Curva
for detectada.

OBSERVACAO!

Se o conversor de frequéncia estiver equipado com bypass
de velocidade constante com fungdo de bypass automatico
que inicia o bypass se o conversor de frequéncia for
submetido a uma condicao de alarme persistente,
certifique-se de desativar a fungdo de bypass automatico
do bypass se [2] Alarme ou [3] Man. Reset do Alarme for
selecionada como a Funcao Final de Curva.
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22-51 Atraso de Final de Curva

Range: Funcao:
10 s*[ [0 - 600 | Quando uma condicdo de Final de Curva for
s] detectada, um temporizador é ativado. Quando

o tempo programado neste parametro expirar e
a condicdo de Final de Curva estabilizar,
durante todo o periodo, a fungao programada
no 22-50 Fungdo Final de Curva, Funcdo Final de
Curva, serd ativada. Se a condicdo desaparecer,
antes do temporizador expirar, este sera

OBSERVACAO!

Se o conversor de frequéncia estiver equipado com um
bypass de velocidade constante com uma fungéo de
bypass automatico que inicia o bypass se o conversor de
frequéncia for submetido a uma condicédo de alarme
persistente, certifique-se de desativar a fungdo de bypass
automatico do bypass se [2] Desarme estiver selecionado
como a Fungdo de Correia Partida.

22-61 Torque de Correia Partida

reinicializado. Range: Funcio:
10 %*| [0 - 100 %] | Programa o torque de correia partida como
3.20.5 22-6* Deteccao de Correia Partida uma porcentagem do torque nominal do
motor.
A Deteccdo de Correia Partida pode ser utilizada em
sistemas tanto de malha fechada como de malha aberta,
para bombas, ventiladores e compressores. Se o torque Range: Funcéo:

estimado do motor estiver abaixo do valor do torque de
correia partida (22-61 Torque de Correia Partida) e a
freqUiéncia de saida do conversor de frequéncia for
superior ou igual a 15 Hz, a fungdo correia partida
(22-60 Fungdo Correia Partida) serad executada.

22-60 Funcao Correia Partida

Seleciona a acdo a ser executada se a condicdo de Correia
Partida for detectada.

Option: Funcao:

[0] * | [Off] (Desligar)

[11 | Adverténcia O conversor de frequéncia continuara
funcionando, mas ativara uma Adverténcia
de Correia Partida [W95]. Uma saida digital
do conversor de frequéncia ou um bus de
comunicagao serial pode enviar uma

adverténcia para outro equipamento.

[2] | Desarme O conversor de frequéncia ira parar de
funcionar e ativara um alarme de Correia
Partida [A 95]. Uma saida digital do
conversor de frequéncia ou um barramento
de comunicagao serial pode enviar um

alarme para outro equipamento.

OBSERVACAO!

Nao reinicialize o par. 14-20 Modo Reset, com [13] Reset
automatico infinito, quando o par. 22-60 Fungdo Correia
Partida estiver programado com [2] Desarme. Isso fara o
conversor de frequéncia alternar continuamente entre
funcionar e parar quando uma condig¢do de correia partida
for detectada.

10 s| [0- 600 s] [Programa o tempo durante o qual as
condicdes de Correia Partida devem estar
ativas, antes de executar a acdo selecionada
no 22-60 Fungdo Correia Partida.

3.20.6 22-7* Protecao de Ciclo Curto

Ao controlar compressores de refrigeracao, freqiien-
temente haverd a necessidade de limitar o nimero de
partidas. Uma forma de fazé-lo é garantir um tempo de
funcionamento minimo (o tempo entre uma partida e uma
parada) e um intervalo minimo entre as partidas.

Isto significa que qualquer comando de parada normal
pode ser superado por uma fungdo Tempo Minimo de
Funcionamento (22-77 Tempo Minimo de Funcionamento)e
qualquer comando de partida normal (Partida/Jog/
Congelar) pode ser superado pela fungao Intervalo Entre
Partidas (22-76 Intervalo entre Partidas).

Nenhuma dessas duas fun¢des fica ativa se os modos Hand
On (Manual Ligado) e Off (Desligado) forem ativados por
meio do LCP. Se Hand On ou Off forem selecionadas, os
dois temporizadores serao zerados e nao iniciardo a
contagem até que Auto (Automatico) seja pressionada e
um comando de partida ativo seja aplicado.

OBSERVACAO!

Um comando por Inércia ou um sinal de Funcionamento
Permissivo ausente anulara tanto o comando de Tempo
Minimo de Funcionamento quanto o de Intervalo Entre
Partidas.

22-75 Protecao de Ciclo Curto

Option: Funcéo:
[0] * | Desativado | Temporizador programado no 22-76 Intervalo
entre Partidas esta desativado.

[1] | Ativado Temporizador programado no 22-76 Intervalo

entre Partidas esta ativado.
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22-76 Intervalo entre Partidas Recomenda-se utilizar a compensacdo de escorregamento

Range: Funcio: e, como unidade de medida, RPM.

Size related* [ [par. 22-77 |Programa o tempo desejado como
- 3600 s] tempo minimo entre duas partidas. -
Qualquer comando de partida

130BA383.11

normal (Partida/Jog/Congelar) sera
ignorado, até que o temporizador

expire.

22-77 Tempo Minimo de Funcionamento
Range: Funcéo:

0s*| [0-par. |Programa o tempo desejado como tempo de
22-76 s] funcionamento minimo, apés um comando de

partida normal. (Partida/Jog/Congelar).

Qualquer comando de parada normal serd

ignorado, até que o tempo programado expire. llustragdo 3.54
O temporizador comegara a contagem em
seguida a um comando de partida normal

(Partida/Jog/Congelar). OBSERVACAOI

O temporizador serd ignorado por um Quando a compensacéo de fluxo for utilizada com o
comando de Parada por Inércia (Inverso) ou de Controlador em Cascata (grupo do pardmetro 25-**), o
Blogueio Externo. setpoint real ndo dependeré da velocidade (fluxo), mas do

= numero de bombas ativadas. Veja a tabela a seguir:
OBSERVACAO!

Nao funciona no modo cascata. H (pressao) 2
HPROJETO_‘ ______ é

3.20.7 22-8* Compensacao de Fluxo Setpoint

E o caso, algumas vezes, em que nio é possivel colocar Huin

um transdutor de pressao em um local remoto do sistema P22-87

e o transdutor somente pode ser instalado préximo a saida

do ventilador/bomba. A compensacdo de vazdo funciona

ajustando-se o setpoint de acordo com a frequéncia de >

1 2 3

saida, que é quase proporcional a vazdo, compensando, Nimero de bombas

desse modo, as perdas elevadas em velocidades de vazao llustragéo 3.55

maiores.

A Hoesien (pressdo requerida) € o setpoint para operagao Ha dois métodos que podem ser empregados,

em malha fechada (PI) do conversor de frequéncia e é dependendo da Velocidade no Ponto de Operacio
programada como se fosse para operacdo de malha Projetado do Sistema ser conhecida ou nao.

fechada sem compensacao de fluxo.

MG11CD28 - VLT’ é marca registrada da Danfoss 173



Dt

Descrigcdo do Parametro Guia de Programacéo do Drive do HVAC do VLT
Velocidade no Velocidade no
Parametro usado Ponto Projetado Ponto Projetado Controlador em Cascata
CONHECIDO DESCONHECIDO
22-80 Compensagao de Vazdo + + +
22-81 Curva de Aproximacgdo Quadrdtica-Linear + + -
22-82 Cdlculo do Work Point + + -
22-83 Velocidade no Fluxo-Zero [RPM]/ . N )
22-84 Velocidade no Fluxo-Zero [Hz]
22-85 Velocidade no Ponto projetado [RPM]/ . ) )

22-86 Velocidade no Ponto projetado [Hz]
22-87 Pressdo na Velocidade de Fluxo-Zero +

22-88 Pressdo na Velocidade Nominal -

22-89 Vazéo no Ponto Projetado -

+ |+ [+ [+

22-90 Vazdo na Velocidade Nominal -

Tabela 3.30

22-80 Compensagao de Vazdo 22-82 Calculo do Work Point

Option: Funcao: Option: Funcao:

Hihead)

[0] * | Desativado | A compensacdo do Setpoint nao estd ativa.

130BA385.11

[1]1 | Ativado A compensacdo do setpoint esta ativa. A
HDESIGNSetpoint

ativacao deste parametro permite a operagao
de Setpoint de Vazdo Compensada. HIN

22-81 Curva de Aproximagdo Quadratica-Linear

P22.87 Curva de Controle
Range: Funcao:

100 %* | [0 - 100 %] | Exemplo1:
O ajuste deste parametro permite que a

i)

(vazéo)

llustragao 3.57

forma da curva de controle possa ser A partir das planilhas de dados que mostram as

ajustada. caracteristicas do equipamento espedﬁco em

0 = Linear diferentes velocidades, a simples leitura através

100% = Forma ideal (tedrica). do ponto Hpesien e do ponto Qpesien Nos

permite encontrar o ponto A, que é o Ponto de

OBSERVACAOI Trabalho de Projeto do Sistema. As caracte-

N&o visivel quando funcionando em cascata. it Gl BB, RS [Fose, Aluem S

identificadas e a velocidade correspondente

H (head) programada. O fechamento das vélvulas e o
ea

ajuste da velocidade até que Hmin tenha sido

atingida, permite que a velocidade no ponto de

130BA388.11

vazao seja identificada.

O ajuste do 22-81 Curva de Aproximagao
Quadrdtica-Linear permite que a forma da curva
de controle seja ajustada infinitamente.

Exemplo 2:
A Velocidade no Ponto de Trabalho de Projeto

Curva de Controle do Sistema ndo é conhecida: Onde a Velocidade

no Ponto de Trabalho de Projeto do Sistema

Q (vazao) nao for conhecida, um outro ponto de
llustracao 3.56 referéncia na curva de controle precisa ser
determinado por meio da planilha de dados.
Examinando a velocidade nominal na curva e
tracando a pressdo de projeto (Hpesian, Ponto C)

22-82 Célculo do Work Point

a vazao nessa pressao,Qratep, pode ser

Option: Funcao:
P determinada. De forma semelhante, tracando a

Exemplo1: A Velocidade no Work Point vazdo de projeto (Qoesicn, Ponto D). a pressio

Projetado do sistema é conhecida:
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22-82 Célculo do Work Point

Option:

Funcéao:

Hp naquela vazdo pode ser determinada.
Conhecer esses dois pontos na curva da boba,
juntamente com Hwin como descrito acima,
permite que o conversor de frequéncia calcule o
ponto de referéncia B e, assim, tracar a curva de
controle que também incluira o Ponto de
Trabalho A do Projeto do Sistema.

H (head)

13084387.11

HNOMINAL
P22.88
HDESGN
Setpoint
HMIN
P22.83/
P2284
2287

QDESIGN QNOMINAL  Q (vazdo)
90

llustragéo 3.58

22-84 Velocidade no Fluxo-Zero [Hz]

[0] | Desativado

O Célculo do Ponto de Trabalho ndo esta ativo.
A ser utilizado se a velocidade no ponto de
projeto for conhecida (consulte ).

[1] | Ativado

Célculo do Work Point esta ativo. A ativacao
deste parametro permite o Célculo do Ponto de
Operacao Projetado do Sistema desconhecido
na velocidade de 50/60 Hz, a partir dos dados
de entrada programados nos par.

22-83 Velocidade no Fluxo-Zero [RPM]

22-84 Velocidade no Fluxo-Zero [Hz],

22-87 Pressdo na Velocidade de Fluxo-Zero,
22-88 Pressdo na Velocidade Nominal,

22-89 Vazdo no Ponto Projetado e 22-90 Vazdo
na Velocidade Nominal.

22-83 Velocidade no Fluxo-Zero [RPM]

Range: Funcaéo:

Size [O- Resolucdao em 1 RPM.

related* | par. A velocidade do motor em quel o fluxo é
22-85 zero e a pressao minima Hwin € alcangada
RPM] deve ser inserida aqui em RPM. Alternati-

vamente, a velocidade em Hz pode ser
inserida no 22-84 Velocidade no Fluxo-Zero
[Hz]. Caso tenha sido decidido usar RPM no
0-02 Unidade da Veloc. do Motor, entéo o
22-85 Velocidade no Ponto projetado [RPM]
deve ser também utilizado. O fechamento
das valvulas e a reducao da velocidade até
a pressdao minima HMIN ser atingida
determinarao esse valor.

Range: Funcéo:

Size [0.0 - Resolugao 0,033 Hz.

related* par. A velocidade do motor na qual a vazao
Lk para efetivamente e a pressao minima Hwin
Hz]

é atingida deve ser inserida aqui, em Hz.
Alternativamente, a velocidade em RPM
pode ser inserida no 22-83 Velocidade no
Fluxo-Zero [RPM]. Caso tenha sido decidido
utilizar Hz, no 0-02 Unidade da Veloc. do
Motor, entdo o 22-86 Velocidade no Ponto
projetado [Hz] deve ser também usado. O
fechamento das valvulas e a redugao da
velocidade até a pressdéo minima HMIN ser
atingida determinarao esse valor.

22-85 Velocidade no Ponto projetado [RPM]

Range: Funcéo:

Size [ par. Resolugao em 1 RPM.

related | 22-83 - E visivel somente quando 22-82 Cdlculo
sae do Work Point estiver programado para
RPM]

Desativado. A velocidade do motor em
que o Ponto de Trabalho de Projeto do
Sistema é alcancado deve ser inserida
aqui em RPM. Alternativamente, a
velocidade em Hz pode ser inserida no
22-86 Velocidade no Ponto projetado [Hz].
Caso tenha sido decidido usar RPM no
0-02 Unidade da Veloc. do Motor, entéo o
22-83 Velocidade no Fluxo-Zero [RPM] deve
ser também utilizado.

22-86 Velocidade no Ponto projetado [Hz]

Range: Funcao:

Size [ par. Resolugao 0,033 Hz.

[elatedmE(22:84 E visivel somente quando o 22-82 Cdlculo
25 0 do Work Point for programado como
Hz]

Desativado. Insira aqui em Hz a velocidade
do motor em que o Ponto de Trabalho de
Projeto do Sistema é alcancado. Alternati-
vamente, a velocidade em RPM pode ser
inserida no 22-85 Velocidade no Ponto
projetado [RPM]. Caso tenha sido decidido
usar Hz em 0-02 Unidade da Veloc. do
Motor, 22-83 Velocidade no Fluxo-Zero
[RPM] devera ser também usado.

22-87 Pressao na Velocidade de Fluxo-Zero

Range: Funcao:
0.000 *| [0.000 - par. Insira a pressao Hwin corres-
22-88 ] pondente a Velocidade no Fluxo

Zero em Unidades de Referéncia/
Feedback.
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Consulte também o 22-82 Cdlculo do Work Point ponto D.

22-88 Pressdao na Velocidade Nominal

Range: Funcéo:
999999.999 * [ [ par. 22-87 - Insira o valor de corrente que
999999.999 ] corresponde a Pressdo na

Velocidade Nominal, em

Unidades de Referéncia/
Feedback. Este valor pode ser
definido utilizando-se a
planilha de dados da bomba.

Consulte também o 22-82 Cdlculo do Work Point ponto A.

22-89 Vazio no Ponto Projetado

Range: Funcao:

0.000 * [ [0.000 - 999999.999 ] | Insira o valor corresponde a
Vazdo no Ponto Projetado. Nao é

necessdria nenhuma unidade.

Consulte também o 22-82 Cdlculo do Work Point ponto C.

22-90 Vazdo na Velocidade Nominal

Range: Funcéo:
0.000 *| [0.000 - Insira o valor corresponde ao Fluxo
999999.999 ] na Velocidade Nominal. Esse valor

pode ser definido usando a folha
de dados da bomba.
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3.21 Main Menu (Menu Principal) - Fungées Temporizadas - Grupo 23

3.21.1 23-0* A¢oes Temporizadas

Utilize A¢bes Temporizadas para as agdes que precisam ser
executadas, didria ou semanalmente, p.ex., referéncias
diferentes para as horas de trabalho / horas de folga. Até
10 Acdes Temporizadas podem ser programadas no
conversor de frequénciaO nimero da A¢ao Temporizada é
selecionado na lista ao inserir o grupo do parametro 23-0*
do LCP. 23-00 Tempo LIGADO - 23-04 Ocorréncia, em
seguida, consulte o nimero da A¢ao Temporizada
selecionada. Cada Acdo Temporizada esta dividida em um
tempo ON (Ligado) e um tempo OFF (Desligado), em que
duas a¢oes diferentes podem ser executadas.

O controle do relégio (grupo do parametro 0-7* Progra-
mag6es do Reldégio) de A¢des Temporizadas pode ser
substituido de A¢ées Temporizadas Automadticas
(Controladas pelo Relégio) para A¢bées Temporizadas
Desativadas, A¢bes Ligadas Constantes ou A¢bes Desligadas
Constantes em 23-08 Modo de A¢ées Temporizadas ou com
comandos aplicados as entradas digitais ([68] A¢des
Temporizadas Desativadas, [69] A¢bes Desligadas Constantes
ou [70] A¢bes Ligadas Constantes, no grupo do parametro
5-1* Entradas Digitais.

A exibicao das linhas 2 e 3 no LCP mostra o status do
Modo Ac¢des Temporizadas (0-23 Linha do Display 2 Grande
e 0-24 Linha do Display 3 Grande, programacéo [1643]
Status das A¢ées Temporizadas).

OBSERVACAO!

Uma mudanc¢a no modo por meio das entradas digitais s
pode ocorrer se 23-08 Modo de A¢bes Temporizadas estiver
programado para [0] A¢bes Temporizadas Automdticas.

Se forem aplicados comandos simultaneamente as
entradas digitais para Constantes Desligadas e Constantes
Ligadas, o modo A¢des Temporizadas mudara para Agées
Temporizadas Automdticas e os dois comandos serdao
desconsiderados.

Se 0-70 Data e Hora nao estiver programado ou se o
conversor de frequéncia estiver programado para modo
Manual ou Desligado (por exemplo, via LCP), 0 modo
Agbes Temporizadas ird mudar para A¢ées Temporizadas
Desativadas.

As Agbes Temporizadas terao prioridade mais alta do que
as mesmas agées/comandos ativados pelas entradas
digitais ou pelo Smart Logic Control.

As agdes programadas nas Acdes Temporizadas sdo
combinadas com as a¢ées correspondentes das entradas
digitais, da control word via barramento e do Smart Logic
Controller, de acordo com as regras de combinacdo
programadas no grupo do parametro 8-5*, Digital/Bus.

OBSERVACAO!

O relégio (grupo do parametro 0-7¥) deve ser programado
corretamente para A¢ées Temporizadas, a fim de funcionar
adequadamente.

OBSERVACAO!

Ao instalar um cartdo de E/S Analégica do opcional MCB
109, é incluido um backup de bateria da data e hora.

OBSERVACAO!

A Ferramenta de Configuragdo MCT 10, baseada em PC,
inclui um guia especial para programar as A¢oes
Temporizadas com facilidade.

23-00 Tempo LIGADO

Matriz [10]
Range: Funcao:
Size [0- [Programa o tempo ON (Ligado) para a Acao
related* 0] Temporizada.
OBSERVACAO!
O conversor de frequéncia nao tem
backup da fungédo de relégio e a data/
hora programada sera reinicializada
para o padrao (2000-01-01 00:00) apés
uma desenergizagdo, a menos que o
médulo de Relégio de Tempo Real
com backup esteja instalado. No
0-79 Falha de Clock, é possivel
programar uma Adverténcia, caso o
relégio ndo tenha sido ajustado
corretamente, p.ex., apés uma desener-
gizacao.
Matriz [10]
Option: Funcéo:
Selecionar a acdo durante o Tempo
ON (Ligado) Consulte o 13-52 A¢do
do SLC, para a descricao das opgoes.
[0] * | DESATIVADO
[1 Nenhuma acéo
[2] Selec.set-up 1
[3] Selec.set-up 2
[4] Selec.set-up 3
[5] Selec.set-up 4
[10] | Selec ref.Predef. 0
[11] [ Selec ref.predef. 1
[12] [Selec. ref.predef 2
[13] [Selec. ref.predef 3
[14] [ Selec. ref.predef 4
[15] [ Selec. ref.predef 5
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23-01 Acgéo LIGADO

23-03 Acao DESLIGADO

Defin said dig.A alta

Matriz [10] Matriz [10]
Option: Funcao: Option: Funcao:
[16] [ Selec. ref.predef 6 Selecionar a agdo durante o Tempo
[17] |Selec. ref.predef 7 OFF (Desligado) Consulte o
[18] | Selecionar rampa 1 13-52 Acédo do SLC, para a descricao
[19] [ Selecionar rampa 2 das opgoes.
[22] | Funcionar [0] * | DESATIVADO
[23] | Fncionar em Revrsao [1] Nenhuma acéo
[24] | Parada 2] Selec.set-up 1
[26] | Dc Stop [3] Selec.set-up 2
[27] | Parada por inércia [4] Selec.set-up 3
[32] [ Defin said dig.A baix [5] Selec.set-up 4
[33] | Defin said dig.B baix [10] | Selec ref.Predef. 0
[34] | Defin said dig.C baix [11] | Selec ref.predef. 1
[35] | Defin said dig.D baix [12] |Selec. ref.predef 2
[36] | Defin said dig.E baix [13] |Selec. ref.predef 3
[37] | Defin said dig.F baix [14] | Selec. ref.predef 4
[38] | Defin said dig.A alta [15] |Selec. ref.predef 5
[39] [ Defin said dig. B alta [16] | Selec. ref.predef 6
[40] [ Defin said dig.C alta [17] |Selec. ref.predef 7
[41] [ Defin said dig.D alta [18] | Selecionar rampa 1
[42] | Defin said dig.E alta [19] | Selecionar rampa 2
[43] | Defin said dig.F alta [22] | Funcionar
[60] | Resetar Contador A [23] | Fncionar em Revrsao
[61] | Resetar Contador B [24] | Parada
[80] | Sleep mode [26] | Dc Stop
[90] | Progr.ModBypassECB [27] | Parada por inércia
[91] | Progr.ModoDriveECB [32] [ Defin said dig.A baix
[100] [ Resetar Alarmes [33] | Defin said dig.B baix
OBSERVACAO' [34] [ Defin said dig.C baix
Para as opgoes [32] a [43] consulte também o grupo5-3¥, (35] Deﬁn said dfg'D ba,ix
Saidas Digitais e 5-4*, Relés. [36]_| Defin said dig £ baix

[37] [ Defin said dig.F baix

]
]

[38
23-02 Tempo DESLIGADO 39

Defin said dig. B alta

uma desenergizacdo, a menos que o
médulo de Reldgio de Tempo Real
com backup esteja instalado. No
0-79 Falha de Clock, é possivel
programar uma Adverténcia, caso o
relégio ndo tenha sido ajustado
corretamente, p.ex., apés uma
desenergizacao.

Matriz [10] [40] | Defin said dig.C alta
Range: Funcéo: [41] | Defin said dig.D alta
Size [0- |Programa o tempo OFF (Desligado) da [42] | Defin said dig.E alta
related* 0] Acao Temporizada. [43] | Defin said dig.F alta
OBSERV. AC AO! [60] |Resetar Contador A
O conversor de frequéncia nao tem [61] [ Resetar Contador B
backup da funcao de relégio e a data/ [E0mBlccPiness
hora programada seré reinicializada [90]_| Progr.ModBypassECB
com o padrdo (2000-01-01 00:00), ap6s [91] | Progr.ModoDriveECB

Resetar Alarmes
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23-04 Ocorréncia

Matriz [10]

Option: Funcao:

Selecionar quais os dias em que a A¢ao
Temporizada se aplica. Especifique os dias
Uteis/de folga nos 0-81 Dias Uteis, 0-82 Dias
Uteis Adicionais e 0-83 Dias Néo-Uteis
Adicionais.

[0] * | Todos os dias
[1] [ Dias uteis

[2] Dias nao uteis

[3] | Segunda-feira

[4] | Terca-feira

[5] | Quarta-feira
[6] | Quinta-feira
[7]1 | Sexta-feira
[8] | Sabado

[9] Domingo

23-08 Modo de Agbes Temporizadas

Utilizados para ativar e desativar agdes temporizadas automati-

camente

Option: Funcao:

[0] * | AgdesTempor.Autom. | Ativar agdes temporizadas

[1] | AgdesTempr.Desativ. | Desativar acdes temporizadas;
operagdo normal de acordo com os

comandos de controle.

[2] | AgoesConstantem.ON | Desativar acdes temporizadas Acoes

Constantemente ON ativadas.

[3] | AgdesConstantemOFF [ Desativar acdes temporizadas A¢des
Constantemente OFF ativadas.

23-09 Reativagdo de A¢bes Temporizadas

Option: Funcao:

[0] | Desativado | Apés uma atualizacdo de tempo/condi¢édo U
(ciclos de poténcia, programacao de data e
hora, alteracédo do hordrio de veréo, alteracao
do modo Hand Auto (Manual Automatico),
alteracdo de Constante ON e OFF, alteracdo da
configuragao) todas as acoes ON ativadas serao
substituidas por acdes OFF até passar a
préxima vez de uma acdo ON. Qualquer acao
OFF permanecera inalterada.

[1] * | Ativado Ap6s uma atualizagdo de tempo/condicao as
acoes ON e OFF Sao imediatamente definidas
para a programacao de tempo real das a¢des

ON e OFF.

Para ver um exemplo de teste de reativacao, consulte
llustragdo 3.59.

. . =
Timed Action har
o
oo
o
]
ON: RUN «
OFF: STOP
Power Power P23-09: Power
Cycle Cycle Disable Cycle
P23-09: P23-09: — P23-09:
Disabled Disabled Enable Enabled
Status

s 0 M L

llustragao 3.59 Diagrama de Teste de Reativagdo

3.21.2 23-1* Manutencao

Chamadas devidas ao desgaste natural, para inspecéo
periédica e manutencao dos elementos da aplicacéo, p.ex.,
rolamentos do motor, sensores de feedback e vedagdes ou
filtros. Com a Manutencao Preventiva, os intervalos de
assisténcia técnica podem ser programados no conversor
de frequéncia. O conversor de frequéncia emitird uma
mensagem quando houver necessidade de manutencéo.
Até 20 Eventos de Manutencdo Preventiva podem ser
programados no conversor de frequéncia. Para cada
Evento deve-se especificar:

o Item da Manutencdo (p.ex., "Rolamentos do
Motor")

o Acdo da Manutencao (p.ex. "Substituicao")

. Estimativa do Tempo de Manutencao (p.ex., apds
tantas "Horas de Funcionamento" ou uma data e
hora especificos).

. Intervalo de Tempo entre Manutencdes ou a data
e hora da préxima manutencao

OBSERVACAO!

Para desativar o Evento de Manutengédo Preventiva, o par.
23-12 Estimativa do Tempo de Manutengdo associado deve
ser programado para Desativado [0].

A Manutencéo Preventiva pode ser programada a partir do
LCP, mas recomenda-se utilizar a Ferramenta de Controle
de Movimento MCT10 do VLT, baseada em PC.
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e,
]
o
File Edit  View Insert Communication Tools  OptionsHelp %
o
EEE EEE N EEEN EEN. Q 0OO0% 1239 g
";‘reo‘j"evgtfk ID Name Setup 1 Setup 2 Setup 3 Setup 4
B 2310.0 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[ VLT AQUA DRIVE - - " " -
All Parameters 2310.1 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
L= 2310.2 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[ M Operation/Display " - " " "
2310.3 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
)M Load/Motor 23104 Maint It Motor beari Motor beari Motor beari Motor beari
M Brakes X a!n enance Item otor eantlngs otor ear!ngs otor ear!ngs otor ear!ngs
[ m Reference / Ramps 2310.5 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[ m Limits /Warnings 2310.6 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[ m Digital In/Out 2310.7 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
F—m Analog In/Out 23108 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
F— m Comm. andOptions 23109 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[F—m Smart logic 2310.10  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[+ m Special Functions 2310.11 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[— m Drive Information 2310.12  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[F—m Data Readouts 2310.13  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[F—m Info & Readouts 2310.14  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[#—m Drive Closed Loop 2310.15  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
F—m Ext. ;Ios?d Loop X 2310.16  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
H—m _':_\_pp“c;tloz };uncu‘ons 2310.17  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
E—m Time-based Functions 2310.18  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
W Timed Actions 9 9 9 9
Mai 2310.19  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
aintenance
: Maintenance Reset 2311.0 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
i
B Energy Log 2311.2 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
B Trending 23113 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
W Payback Counter 23114 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
F—M Cascade Controller 2311.5 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
= Water Application Functions 2311.6 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
B— M Cascade Controller

llustragdo 3.60

O LCP indica (com um icone tipo chave inglesa e um "M")
quando for o momento de uma Acdo de Manutencéo

23-10 ltem de Manutencéo

Option: Funcéo:
Preventiva e pode ser programado para ser indicado em
uma saida digital no grupo do pardmetro 5-3*. O Status da enre 0; elemsnt?s d
Manutencédo Preventiva pode ser lido no 16-96 Word de Egplzan © 0s botoes do
Manuten¢do Uma indicacdo de Manutengdo Preventiva
pode ser reinicializada em uma entrada digital, no Selecionar o item a ser
barramento do FC ou manualmente no LCP por meio do associado ao Evento da
23-15 Reinicializar Word de Manutencdo. Manutencéo Preventiva.
[1] * | Rolamentos do motor
Um registro de Manutencdo, com as 10 ultimas entradas 21 |Rolamentos do ventilador
pode ser lido no grupo do parametro 18-0* e via botdo de 31 |Rolamentos da bomba
registro de Alarme no LCP ap6s selecionar Registro de 41 |valvula
Manutencao. [5] | Transmissor de presséo
[6] [ Transmissor de vazdo
OBSERVACAOI [71 | Transm. da temperatura
Os Eventos de Manutencgdo Preventiva sao definidos em [8] |Vedagdo da bomba
uma matriz de 20 elementos. Desse modo, cada Evento de [9] | Correia do Ventilador
Manutengdo Preventiva deve usar o mesmo indice dos 1101 | Filtro
elementos da matriz em 23-10 ltem de Manutengdo a [11] | ventilador de resfriamento do
23-14 Data e Hora da Manutengdo. drive
[12] | Verificacdo da integridade do
Option: Funcio: [13] | Garantia
Matriz com 20 elementos [20] | Texto de Manut. 0
edsih abEfe i [21] | Texto de Manut. 1
ndmero do pardmetro, [22] | Texto de Manut. 2
no display. Pressione a [23] [Texto de Manut. 3
tecla [OK] e navegue [24] [ Texto de Manut. 4
180 MG11CD28 - VLT’ é marca registrada da Danfoss



Dt

Descrigcdo do Parametro

Guia de Programacéo do Drive do HVAC do VLT

23-10 ltem de Manutencao

Option:

Funcao:

23-13 Intervalo de Tempo de Manutengao

Range:

Funcao:

[25] |Texto de Manut. 5 |

23-11 Agao de Manutencdo

Option: Funcao:
Selecionar a acdo a ser associada ao
Evento da Manutencédo Preventiva.

[1] | Lubrificar

[2] [ Limpar

[3] | Substituir

[4] | Inspecionar/Verificar

[5] [ Revisar

[6] | Renovar

[71 | Verificar

[20] | Texto de Manut. 0

[21] | Texto de Manut. 1

[22] | Texto de Manut. 2

[23] [ Texto de Manut. 3

[24] | Texto de Manut. 4

[25] | Texto de Manut. 5

23-12 Estimativa do Tempo de Manutengao

Option:

Funcéo:

Selecionar a base de tempo a ser associada
ao Evento da Manutencgao Preventiva.

[0l

Desativado

Desativado [0] deve ser utilizado ao desativar
o Evento da Manutencédo Preventiva.

[1]

Horas em
Funcio-
namento

Horas em Funcionamento [1] é o niumero de
horas de funcionamento do motor. As horas
de funcionamento ndo séo reinicializadas na
energizacgao. O Intervalo de Tempo de
Manutengdo deve ser especificado no

23-13 Intervalo de Tempo de Manutengdo.

[2

Horas de
Funcio-
namento

Horas em Operagéo [2] é o niumero de horas
de funcionamento do conversor de
frequéncia. As horas em operagdo nao séo
reinicializadas na energizacgao. O Intervalo de
Tempo de Manuteng¢éo deve ser especificado
no 23-13 Intervalo de Tempo de Manutengdo.

E]]

Data e Hora

Data e Hora [3] utiliza o reldgio interno. A
data e hora da ocorréncia da préxima
manutencdo devem ser especificadas no
23-14 Data e Hora da Manutengdo.

h]

1 [1-
h* 12147483647

Programar o intervalo associado ao Evento
de Manutencéo Preventiva. Este parametro
é somente utilizado se Horas em Funcio-
namento [1] ou Horas em Operagdo [2] for
selecionado no 23-12 Estimativa do Tempo
de Manutengdo. O temporizador é reinicia-
lizado a partir do 23-15 Reinicializar Word de
Manutencgéo.

Exemplo:

Um Evento de Manutencao Preventiva esta
programado para segunda feira, as 8:00
horas. O 23-12 Estimativa do Tempo de
Manutengdo esta programado para Horas em
Operagdo [2] e o 23-13 Intervalo de Tempo
de Manutengdo, para 7 x 24 horas =168
horas. O préximo Evento de Manutencéo
indicard a préxima segunda-feira as 8:00.
Caso este Evento de Manutencao néao seja
reinicializado até a terca-feira as 9:00, a
proxima ocorréncia acontecera na terca-feira
seguinte, as 9:00.

23-14 Data e Hora da Manutencao

Range: Funcao:
Size [0 - | Programe a data e hora para a proxima
related* [0 ] ocorréncia de manutencgao, se o Evento de

Manutencéo Preventiva estiver baseado em
data/hora. O formato de data depende da
programacao do 0-71 Formato da Data,
enquanto que o formato de hora depende da
programacao do 0-72 Formato da Hora.

OBSERVACAO!

O conversor de frequéncia ndao tem
backup da funcao de relégio e a data/
hora programada sera reinicializada para
0 padrao (2000-01-01 00:00) apés uma
desenergizacao. No 0-79 Falha de Clock, é
possivel programar uma Adverténcia, caso
o relégio ndo tenha sido ajustado
corretamente, p.ex., ap6s uma desener-
gizacdo.

O tempo programado deve estar pelo
menos uma hora da hora real!

OBSERVACAO!

Ao instalar um cartdo de E/S Analégica do
opcional MCB 109, é incluido um backup
de bateria da data e hora.
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23-15 Reinicializar Word de Manutencao

Option: Funcao:

Programe este parametro para Reinicializar
[1], para reinicializar a Word de
Manutencdo no 16-96 Word de
Manutencgao e reinicializa o display da
mensagem no LCP. Este parametro sera
alterado para Ndo reinicializar [0], ao
pressionar a tecla OK.

[0] * | Nao reinicializar

[11 | Reinicializar

OBSERVACAO!

Quando as mensagens sdo reinicializadas - ltem de
Manutencdo, A¢ao de Manutengao e Data/Hora da
Manutencédo nao sao cancelados. O 23-12 Estimativa do
Tempo de Manutengdo é programado para Desativado [0].

23-16 Texto Manutencao

Range: Funcao:

0*[ [0-01]]6 textos individuais (Texto de Manutencao O,...,
Texto de Manutencao 5) podem ser escritos para
utilizacdo no 23-10 Item de Manuteng¢do ou

23-11 Agdo de Manutengado.

O texto esta escrito de acordo com as orientagdes
no 0-37 Texto de Display 1.

3.21.3 23-5* Log de Energia

O conversor de frequéncia esta continuamente
acumulando o consumo do motor controlado com base na
energia real produzida pelo conversor de frequéncia.

Estes dados podem ser utilizados por uma fungao Log de
Energia, permitindo ao usudrio comparar e estruturar a
informagao sobre o consumo de energia com o tempo.

Basicamente ha duas fungodes:

- Os dados relacionados a um periodo pré-
-programado, definido por uma determinada data
e hora, programadas para o inicio.

- Os dados relacionados a um periodo anterior
predefinido, p.ex., os ultimos sete dias durante o
periodo pré-programado

Para cada uma dessas duas func¢ées, os dados sdo
armazenados em diversos contadores, permitindo
selecionar um quadro cronolégico bem como uma divisdo
em horas, dias ou semanas.

O periodo/divisdo (resolucdo) pode ser programado em
23-50 Resolugdo do Log de Energia.

Os dados sdo baseados no valor registrado pelo contador
de kWh no conversor de frequéncia. Esse valor do
contador pode ser lido no 15-02 Medidor de kWh que
contém o valor acumulado desde a primeira energizacdo
ou o ultimo reset do contador (75-06 Reinicializar o Medidor
de kWh).

Todos os dados do Log de Energia sdo armazenados nos
contadores que podem ser lidos do 23-53 LogEnergia.

¥ kwh 1308A282.10
(Par.15-02, Contador de KWh)

Contador &

Contador 5

Contador 4 {]

Contador 3

Contador 2

Contador 1
.

Contador 0

|

Dias

llustragéo 3.61

O medidor 00 sempre conterd os dados mais antigos. Um
contador cobrird um periodo a partir de XX:00 a XX:59 se
for em horas ou 00:00 a 23:59 se for em dias.

Se forem registradas ou as ultimas horas ou os ultimos
dias, os contadores deslocardo os seus contetidos em XX:
00 a cada hora ou em 00:00 diariamente.

O contador com o indice mais alto sempre estara sujeito a
atualizacbes (contendo os dados da hora real, desde XX:00
ou o dia real desde 00:00).

O contetdo dos contadores podem ser exibidos como
barras no LCP. Selecione Quick Menu, Loggings, Log de
Energia: Tendéncia de Bin Continuo/ Tendéncia de Bin
Temporizado/ Comparagéo de Tendéncias.
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23-50 Resolucgao do Log de Energia

Option: Funcao:

Selec. o tipo de periodo desejado para
registro do consumo. Hora do Dia [0], Dia
da Semana [1] ou Dia do Més [2]. Os
contadores contém os dados de registro a
partir da data/hora programada para o
inicio (23-51 Inicio do Periodo) e os nimeros
de horas/dias, como foi programado

(23-50 Resolugdo do Log de Energia).

O registro comecara na data programada
no 23-51 Inicio do Periodo e continuara até
que um dia/semana/més tenha expirado.
Ultimas 24 Horas [5], Ultimos 7 Dias [6] ou
Ultimas 5 Semanas [7]. Os contadores
contém dados de um dia, uma semana ou
cinco semanas, retroativo no tempo e até o
horario real.

O registro iniciara na data programada em
23-51 Inicio do Periodo. Em todos os casos, a
divisao do periodo se referird as Horas de
Funcionamento (tempo em que o conversor
de frequéncia estd energizado).

[0] |Hora do Dia
[11 [Dia da
Semana

[2] | Dia do Més
[5] * | Ultimas 24

Horas
[6] |Ultimos 7
Dias
[71 |Ultimas 5
Semanas

OBSERVACAO!

O conversor de frequéncia ndo tem backup da funcao de
relégio e a data/hora programada sera reinicializada para
padrao (2000-01-01 00:00), apés uma desenergizagao, a
menos que o médulo de Relégio de Tempo Real com
backup esteja instalado. Consequentemente, o registro
estara interrompido até que a data/hora seja reajustada no
0-70 Data e Hora. No 0-79 Falha de Clock é possivel
programar uma Adverténcia caso o relégio nao tenha sido
ajustado corretamente, p.ex., ap6s uma desenergizacdo.

23-51 Inicio do Periodo

Range: Funcao:
Size [0 -
related* 0]

Programe a data e hora em que o Log de
Energia inicia a atualizagao dos contadores.
Os primeiros dados serao armazenados no
contador [00] e iniciard na hora/data
programada neste parametro.

O formato de data dependera da
configuragdo do 0-71 Formato da Data e o

Inicio do Periodo

23-51
Range: Funcao:

formato de hora da programacao do
0-72 Formato da Hora.

OBSERVACAO!

Ao instalar um cartdao de E/S Analégica do opcional MCB
109, é incluido um backup de bateria da data e hora.

23-53 LogEnergia

Range: Funcéo:

0| [0-
* 14294967295 ]

A matriz com diversos elementos é igual ao
numero de contadores ([00]-[xx] abaixo do
numero do parametro, no display). Pressione a
tecla OK e navegue entre os elementos
utilizando os botoes A e ¥ do Painel de
Controle Local.

Elementos da matriz:

1308A280.11

I S AT =
35-53 Medidor do ancrgia
]

[Fedidor de energia_—23-57]
53-53 Medidor de energia

fos1 —

[Medidor ge energis 2357
3353 Medider de energia
104]

3 -

23 53 Medidor de aneraia
2]

Medidor de energla_23-57]
23-53 Medidor de energla

1011 —

[Fedidor de enerals 2557
[35-55 Meador de eneram |
[00]

llustragao 3.63

Os dados do ultimo periodo sdo armazenados
no contador com o indice mais alto.

Na desenergizacao, todos os valores do
contador sao armazenados e sdo recuperados
na energizagao seguinte.

OBSERVACAO!

Todos os contadores sdo automaticamente reinicializados,
quando a programacéo do 23-50 Resolug¢do do Log de
Energia. Quando os contadores atingem a sua saturagéo, a
atualizagao interrompera no valor maximo que eles
conseguem registrar.

OBSERVACAO!

Ao instalar um cartdo de E/S Analégica do opcional MCB
109, esté incluida uma bateria backup para data e hora.
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23-54 Reinicializar Log de Energia

Option: Funcao:

Selecione Reinicializar [1], para reinicializar
todos os valores dos contadores do Log de
Energia, mostrados no 23-53 LogEnergia.
Ap0ds apertar a tecla OK, a configuragao do
valor do parametro mudara automati-
camente para Ndo reinicializar [0].

[0] [ Nao reinicializar

[11 | Reinicializar

3.21.4 23-6* Tendéncia

A tendéncia é utilizada para monitorar uma variavel de
processo, durante um periodo de tempo e registrar a
repetitividade com que os dados se encaixam, em cada
uma das dez faixas de dados definidas pelo usuario. Esta é
uma ferramenta conveniente para obter uma visdo geral
rapida que indique onde concentrar o foco para a
melhoria da operacdo.

Dois conjuntos de dados para a Tendéncia podem ser
criados, a fim de possibilitar a comparacdo dos valores de
corrente de uma varidvel operacional, selecionada com os
dados de um determinado periodo de referéncia, para a
mesma variavel. Este periodo de referéncia pode ser pré-
-programado (23-63 Inicio de Periodo Temporizado e

23-64 Fim de Periodo Temporizado). Os dois conjuntos de
dados podem ser lidos do 23-61 Dados Bin Continuos
(corrente) e do 23-62 Dados Bin Temporizados (referéncia).

E possivel criar a Tendéncia para as seguintes variaveis
operacionais:

- Poténcia

- Corrente

- Frequéncia de saida
- Velocidade do Motor

A funcdo Tendéncia inclui dez contadores (formando um
bin), para cada conjunto de dados, que contém os
numeros de registros que refletem a frequéncia com que a
varidvel operacional esta dentro dos dez intervalos
predefinidos. A classificacdo baseia-se em um valor relativo
da variavel.

O valor relativo da variavel operacional é

Real/Nominal * 100%

para a Poténcia e Corrente e

Real/Max * 100%

para a Frequéncia de Saida e Velocidade do Motor.

O tamanho de cada intervalo pode ser ajustado indivi-
dualmente, porém, o padrdo sera 10% para cada um. A
Poténcia e a Corrente podem exceder o valor nominal, mas

aqueles registros serdo incluidos no contador de
90%-100% (MAX).

= Contador 9: +0
=> Contador 8: +6
|\ = Contador 7: +2
=d Contador 6: +1
= Contador 5: +11

1177

SEERAEEAN

L
i:l 1 ii|||||| T'l= contador 4: +o0
i"! : IIE:”!: :E=>Contador3.+1
i I L-I--I-J-+-|--|—|-|—|—l—|—|—LL++++1--|=> Contador 2: +0
I TSR EEEE LL = Contador 1: +1
° /(V‘flzl PO S s s

thettttteettttttettttttrtet ©
llustragéo 3.64

A cada segundo, o valor da varidvel operacional
selecionada é registrado. Se um valor foi registrado como
igual a 13%, o contador de "10% - <20%" serd atualizado
com o valor "1". Se o valor permanecer em 13%, durante
10 s, entao "10" serd adicionado ao valor do contador.

O contetdo dos contadores podem ser exibidos como
barras no LCP. Selecione Quick Menu >Loggings: Tendéncia
de Bin Continuo/ Tendéncia de Bin Temporizado/
Comparagdo de Tendéncias.

OBSERVACAO!

O contador inicia a contagem sempre que o conversor de
frequéncia for energizado. Um ciclo de energizagédo logo
apdés um reset ira zerar os contadores. Os dados da
EEProm sdo atualizados uma vez a cada hora.
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23-60 Varidvel de Tendéncia

Option: Funcao:

Selecione a variavel operacional desejada
para ser monitorada pela Tendéncia.

23-61 Dados Bin Continuos

Range: Funcéo:
Todos os contadores podem ser zerados, no
23-66 Reinicializar Dados Bin Continuos.

[0] * | Poténcia E a poténcia entregue ao motor. A referéncia
[kw] do valor relativo é a poténcia nominal do
motor programada em 7-20 Poténcia do
Motor [kW] ou 1-21 Poténcia do Motor [HP]. O
valor real pode ser lido no 16-10 Poténcia

[kW] ou no 16-11 Poténcia [hp].

[1] |Corrente [A] |E a corrente de saida para o motor. A
referéncia do valor relativo é a corrente de
motor nominal programada no 7-24 Corrente
do Motor. O valor real pode ser lido no

16-14 Corrente do Motor.

[2] | Frequéncia E a frequéncia de saida para o motor. A
[Hz] referéncia do valor relativo é a velocidade
maxima do motor programada no 4-14 Lim.
Superior da Veloc do Motor [Hz]. O valor real

pode ser lido no 16-13 Freqiiéncia.

[3] | Velocidade E a velocidade do motor. A referéncia do
do Motor

[RPM]

valor relativo é a velocidade maxima do
motor programada no 4-13 Lim. Superior da
Veloc. do Motor [RPM].

23-61 Dados Bin Continuos

Range: Funcéo:

0 [0 -
* 14294967295 ]

Matriz de 10 elementos ([0]-[9], abaixo do
numero do parametro, no display). Pressione
a tecla OK e navegue entre os elementos

utilizando os botoes 4 e Y do LCP.

Sao 10 contadores com a frequéncia de
ocorréncia da variavel operacional
monitorada, classificada de acordo com os
seguintes intervalos:

Contador[0]: 0% - <10%

Contador [1]: 10% - <20%
Contador [2]. 20% - <30%
Contador [3]: 30% - <40%
Contador [4]: 40% - <50%
Contador([5]: 50% - <60%

Contador [6]. 60% - <70%
Contador [7]: 70% - <80%
Contador [8]. 80% - <90%
Contador [9]: 90% - <100% ou Max

Os limites minimos acima para os intervalos
sdo os limites padrdo. Estes podem ser
alterados em 23-65 Valor Bin Minimo.

Comega a contar quando o conversor de
frequéncia é energizado pela primeira vez.

23-62 Dados Bin Temporizados

Range: Funcéo:
0 * [0 -
4294967295 ]

Matriz de 10 elementos ([0]-[9], abaixo do
numero do parametro, no display).
Pressione a tecla OK e navegue entre os
elementos utilizando os botoes 4 e ¥ do
LCP.

Sao 10 contadores com a freqliéncia de
ocorréncia dos dados operacionais
monitorados, classificados de acordo com
os intervalos, conforme o 23-61 Dados Bin
Continuos.

A contagem comeca na data/hora
programadas no 23-63 Inicio de Periodo
Temporizadoo, e péra na data/hora
programadas no 23-64 Fim de Periodo
Temporizado. Todos os contadores podem
ser zerados, no 23-67 Reinicializar Dados Bin

Temporizados.
23-63 Inicio de Periodo Temporizado
Range: Funcao:
Size [O- Programe a data e hora em que a
related* 0] Tendéncia inicia a atualizacdo dos

contadores Bin Temporizados.

O formato de data dependera da
configuragao do 0-71 Formato da Data e
o formato de hora da programagéao do
0-72 Formato da Hora.

OBSERVACAO!

O conversor de frequéncia ndo tem backup da funcdo de
relégio e a data/hora programada sera reinicializada para o
padrdo (2000-01-01 00:00), apés uma desenergizagao, a
menos que o0 médulo de Relégio de Tempo Real com
backup esteja instalado. Consequentemente, o registro
estara interrompido até que a data/hora seja reajustada no
0-70 Data e Hora. No 0-79 Falha de Clock, é possivel
programar uma Adverténcia, caso o relégio ndo tenha sido
ajustado corretamente, p.ex., apds uma desenergizagao.

OBSERVACAO!

Ao instalar um cartdo de E/S Analégica do opcional MCB
109, é incluido um backup de bateria da data e hora.
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3.21.5 238" Contador de Restituigao

Range: Funcéo:
Size [0- T e o G O conversor c’je freque.naa inclui um recu.rso qu.e pode
I 0] frrfiscs cle Taneran el framem e efetuar um calculo estimado do retorno financeiro, nos

casos em que o conversor de frequéncia tenha sido
instalado em uma fabrica existente, para garantir a
economia de energia, mudando o controle de velocidade
de fixa para variavel. A referéncia para a economia obtida
é um valor programado para representar a poténcia média
produzida, antes da atualizacdo com controle de
velocidade variavel.

OBSERVACAO! Patincta nominat oo

y mator utilizado

Ao instalar um cartdo de E/S Analdgica do opcional MCB (Par.1-20/21)
Poténcia de referénciz

109, é incluido um backup de bateria da data e hora. (em velocidade fxa)
ar. -
N Poténcia real
entregue cam
. . le d:
23-65 Valor Bin Minimo Velocidads variavel
(ler Par.16-10/11)

Range: Funcéo: >
Size [0- | Matriz de 10 elementos ([0]-[9], abaixo do
related* 100. %] [ nimero do parametro, no display). Pressione

a atualizacdo dos contadores Bin
Temporizados.

O formato de data dependera da
configuragao do 0-71 Formato da Data e o
formato de hora da programacao do

0-72 Formato da Hora.

1XBA280.11
llustragao 3.65

a tecla OK e navegue entre os elementos

utilizando os botoes 4 e ¥ do LCP. . . .
A diferenca entre a Poténcia de Referéncia em uma

Programe o limite minimo para cada velocidade constante e a Poténcia Real produzida, com

intervalo, nos 23-61 Dados Bin Continuos e controle de velocidade, representa a economia real.
23-62 Dados Bin Temporizados. Exemplo: se

n r [1] for selecion .
conigelen 1T o seledionzglo @ o 50e Como valor para o caso de velocidade constante, a

poténcia nominal do motor (kW) é multiplicada por um
fator (programado em %) que representa a poténcia
produzida em velocidade constante. A diferenca entre esta
poténcia de referéncia e a poténcia real é acumulada e

S : > armazenada. A diferenca em energia pode ser lida no
23-66 Reinicializar Dados Bin Continuos 23-83 Economia de Energia.

configuragao for alterada de 10% para 12%,
contador [0] sera baseado no intervalo 0 -
<12% e contador [1] no intervalo 12% -
<20%.

Option: Funcéo: O valor acumulado da diferenga no consumo de energia é
[0] * [ N&o reinicializar | Selecione Reinicializar [1] para reinicializar multiplicado pelo custo de energia, em moeda local e o
todos os valores, no 23-61 Dados Bin investimento é deduzido. Este calculo da Economia de
Continuos. Energia também pode ser obtido no 23-84 Economia nos
Apos apertar a tecla OK, a configuracao Custos.
do valor do parametro mudara automati-
camente para Nao reinicializar [0]. Energia Economia =
[11 [Reinicializar ¢
S : : { S [(RPoténcia Motor Poténcia * Poténcia Referéncia Poténcia)
=0
Option: Funcio: — Real Referéncia Consumo] x Energia Energia}

Selecione Reinicializar [1] para reinicializar .
. — Custo de Energia

O ponto de equilibrio (retorno financeiro) ocorre quando o
valor lido no parametro muda de negativo para positivo.

todos os contadores, no 23-62 Dados Bin
Temporizados.
Apbs apertar a tecla OK, a configuragao do

valor do pardmetro mudara automati- L ., o .
Nao é possivel reinicializar o contador da Economia de

Energia, porém, o contador pode ser interrompido a
Néo reinicializar qualquer momento, configurando o 23-80 Fator de
Reinicializar Referéncia de Poténcia para 0.

camente para Ndo reinicializar [0].

[0
[

—
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Visado geral dos parametros:

Parametros de configuracdo Parametros de leitura
Poténcia Nominal do Motor 1-20 Poténcia do Motor [kW] Econ. de Energia 23-83 Economia de Energia
Fator de Referéncia de Poténcia |23-80 Fator de Referéncia de Poténcia Real 16-10 Poténcia [kW],
em % Poténcia 16-11 Poténcia [hp]
Custo de Energia por kWh 23-81 Custo da Energia Economia nos Custos 23-84 Economia nos Custos
Custo de 23-82 Investimento

Tabela 3.31

23-80 Fator de Referéncia de Poténcia
Range: Funcéo:

100 %* [ [0 - 100 | Programe a porcentagem da poténcia

%] nominal do motor (programada no

1-20 Poténcia do Motor [kW] ou 1-21 Poténcia
do Motor [HP]), que, teoricamente, deve
representar a poténcia média produzida,
quando funcionando em velocidade fixa
(antes de ser melhorada com o controle de
velocidade variavel).

Deve ser programada com um valor diferente
de zero, para iniciar a contagem.

23-81 Custo da Energia

Range: Funcéo:
1.00 *| [0.00 - Programe o custo real de um kWh na
999999.99 ] moeda local. Se o custo da energia for

alterado, posteriormente, ele impactara
o calculo do periodo todo.

23-82 Investimento
Range: Funcéo:

0 *| [0-999999999 ] | Programe o valor do investimento
realizado na melhoria da fabrica com o
controle de velocidade, na mesma moeda

utilizada no 23-81 Custo da Energia.

23-83 Economia de Energia

Range: Funcéo:
0 kWh*| [0-0 Este parametro permite uma leitura da
kWh] diferenca acumulada entre a poténcia de

referéncia e a poténcia de saida real.

Se a poténcia do motor for programada em
hp (7-21 Poténcia do Motor [HP]), sera
utilizado o valor equivalente em kW na
Economia de Energia.

23-84 Economia nos Custos

Range: Funcéo:

0 *| [0 -2147483647 ] | Este parametro permite uma leitura do
calculo, baseado na equacdo acima (em
moeda local).
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3.22 Main Menu (Menu Principal) - Fun¢ées de Aplicacao 2 - Grupo 24

3.22.1 24-0* Fire Mode

ACUIDADO|

Observe que o conversor de frequéncia é apenas um dos
componentes do sistema VLT® HVAC Drive. O funcio-
namento correto do Fire Mode depende da exatiddao do
projeto e da correta escolha dos componentes do sistema.
Sistemas de ventilacao para aplicagées que envolvam
segurancga da vida requerem aprovagdo pelo Corpo de
Bombeiros e outras autoridades locais. A ndo interrupgéo
do conversor de frequéncia devido a operagdo em Fire Mode
pode causar pressdo excessiva e resultar em danos ao sistema
VLT® HVAC Drive e a seus componentes, como amortecedores
e dutos de ar. O préprio conversor de frequéncia poderd ser
danificado e causar danos ou incéndio. A Danfoss isenta-se
da responsabilidade por erros, mau funcionamento, les6es
pessoais ou quaisquer danos causados ao préprio conversor
de frequéncia ou a seus componentes, a sistemas VLT® HVAC
Drive e seus componentes ou a outra propriedade quando o
conversor de frequéncia for programado para Fire Mode. Em
nenhuma circunstdncia a Danfoss serd responsdvel perante o
usudrio final ou terceiros por quaisquer danos ou perdas
diretas ou indiretas, especiais ou consequentes sofridas por
esses terceiros, que vierem a ocorrer em decorréncia de o
conversor de frequéncia ter sido programado e operado em
Fire Mode

Fundamentos

O Fire Mode deve ser utilizado em situagdes criticas, onde
é mandatdrio manter o motor funcionando, independen-
temente das funcdes de protecdo normais do conversor de
frequéncia. Estas fungdes podem abranger ventiladores de
exaustdo em tuneis ou escadarias, por exemplo, onde a

operacao ininterrupta do ventilador facilita a evacuagao
segura de pessoas, no caso de um incéndio. Algumas
escolhas da Funcdo Fire Mode fazem com que condi¢ées
de alarmes e de desarme sejam descartadas, permitindo
que o motor funcione ininterruptamente.

Ativacao

O Fire Mode é ativado somente através dos terminais de
Entrada Digital. Consulte o grupo do parametro 5-1*
Entradas Digitais.

Mensagens do display

Quando Fire Mode é ativado, o display exibira uma
mensagem de status de “Fire Mode” e uma adverténcia de
“Fire Mode”.

Quando o Fire Mode &, em seguida, desativado, as
mensagens de status desaparecerdo e a adverténcia sera
substituida pela adverténcia “Fire M Estava Ativo”. Esta
mensagem somente pode ser reinicializada desligando e
ligando a energia da alimenta¢ao do conversor de
frequéncia. Se enquanto o conversor de frequéncia estiver
ativo em Fire Mode um alarme que afete a garantia
(consulte 24-09 Atendimento do Alarme de Fire Mode) vier a
ocorrer, o display exibird a adverténcia “Limites do Fire M
Excedidos”.

As saidas digitais e de relé podem ser configuradas para
mensagens de status de “Fire Mode Ativo” e adverténcia
de “Fire M Estava Ativo”. Consulte o grupo do parametro
5-3* e 5-4*,

As mensagens de “Fire M Estava Ativo” também podem ser
acessadas pela warning word, através da comunicagao
serial. (Consulte a documentacdo pertinente).

As mensagens de status do “Fire Mode” podem ser
acessadas por meio da status word estendida.

. Mensagens do )
Mensagem Tipo LCP i Warning Word 2 | Ext. Status Word 2
display
Fire Mode Status + + + (bit 25)
Fire Mode Adverténcia +
Fire M estva Ativ Adverténcia + + (bit 3)
Lim. do Fire M Exced Adverténcia +
Tabela 3.32
Log *Alarmes que afetam a garantia (consulte o

Uma visdo geral dos eventos relacionados ao Fire Mode é
exibida no log do Fire Mode, grupo do parametro 18-1* ou
por meio do botdo Alarm Log (Registro de Alarme) no LCP.
O log poderd incluir até os 10 ultimos eventos. Os Alarmes
que Afetam a Garantia terdo prioridade maior que os dois
outros tipos de eventos.

O log nao pode ser reinicializado.

O log dos eventos a seguir sdo armazenados:

24-09 Atendimento do Alarme de Fire Mode, Tratamento do
Alarme de Fire Mode)

*Fire Mode ativado

*Fire Mode desativado

Todos os demais alarmes que ocorrerem enquanto o Fire
Mode estiver ativado serdo registrados normalmente.
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OBSERVACAO!

Durante a operagdo de Fire Mode, todos os comandos de
parada do conversor de frequéncia serdo ignorados,
inclusive Parada por inércia/Parada por inércia inversa e
Bloqueio Externo. No entanto, se o seu conversor de
frequéncia tiver “Parada Segura” incorporada, esta fungao
ainda estara ativa. Consulte a Secdo “Como Fazer Pedidos /
Cddigo do Tipo do Formulario de Pedidos”

OBSERVACAO!

Se desejar utilizar a fungdo Live Zero, em Fire Mode, entdo
essa funcao também estara ativa para as entradas
analdgicas, além da entrada utilizada para o setpoint /
feedback do Fire Mode. Caso o feedback de quaisquer
dessas outras entradas analdgicas seja perdido, por
exemplo, se um cabo for queimado, a funcao Live Zero
entrara em operacao. Se esta situacao for indesejavel,
entdo a fungdo Live Zero deverd ser desativada para essas
outras entradas.

Quando se desejar a fungdo Live Zero, no caso de auséncia
de sinal com o Fire Mode ativo, a fun¢do deve ser
programada no 6-02 Fungdo Timeout do Live Zero de Fire
Mode

A adverténcia de Live Zero tera prioridade maior que a
adverténcia de “Fire Mode”.

OBSERVACAO!

Se a configuragdo do comando de Partida em Reversao
[11] for efetuada em um terminal de entrada digital, no
par. 5-10 Terminal 18 Entrada Digital, o FC interpretara
como um comando de reversao.

2400 Funcao de Fire Mode

Option: Funcéo:
[0] * | Desativado

A Funcéo do Fire Mode néo esta ativa.

OBSERVACAO!

Conforme afirma acima, os alarmes sdo gerados ou
ignorados, de acordo com a selegéo feita no
24-09 Atendimento do Alarme de Fire Mode.

24-01 Configuragao do Fire Mode

Option: Funcao:
[0] * | Malha Quando Fire Mode estiver ativo, o motor
Aberta funcionard com velocidade constante, com
base em uma Referéncia programada. A
unidade de medida sera a mesma selecionada
no 0-02 Unidade da Veloc. do Motor.
[31 [Malha Quando o Fire Mode estiver ativo, o
Fechada controlador PID interno controlara a velocidade

com base no setpoint e em um sinal de
feedback, selecionado no 24-07 Fonte de
Feedback do Fire Mode. A unidade selecionada
em 24-02 Unidade do Fire Mode. Para outras
configuragdes de PID utilize o grupo do
parametro 20-**, como na opera¢do normal. Se
o motor também for controlado pelo
controlador PID interno, quando em operagao
normal, 0 mesmo transmissor pode ser
utilizado para ambos os casos, selecionando a
mesma fonte.

OBSERVACAO!

O controlador de PID pode ser ajustado com o par.
24-09 Atendimento do Alarme de Fire Mode, [2] Desarme,
Todos Alarmes/Teste.

OBSERVACAO!

Se Ativar-Funcionar Reverso estiver selecionado no
24-00 Fungdo de Fire Mode, Malha Fechada ndo podera ser
selecionada no 24-01 Configuracéo do Fire Mode.

[1]1 | Ativad- Neste modo, o motor continuard a girar
-Func.Direto no sentido horario. Funciona somente em
Malha Aberta. Programe o par. Option: Funcdo:
24-01 Configuracdo do Fire Mode para Selecione a unidade de medida desejada,
Malha Aberta [0]. quando o Fire Mode estiver ativo e
[2] [Ativad- Neste modo, o motor continuara a girar funcionando em Malha Fechada.
-Func.Revers. no sentido anti-horério. Funciona 0]
somente em Malha Aberta. Programe o i %
par. 24-01 Configuragdo do Fire Mode para = rom
Malha Aberta [0].
[31 |Hz
[3]1 [Ativo-P.p/Inérc | Enquanto este modo estiver ativo, a saida 14] Nm
é desativada e é permitido que o motor [5] PPM
pare por inércia. o] | 1/min
[4] [ Ativad- [11] | RPM
-Func.Diret/Rev [12] [PULSOS/s
[20] (I/s
[21] | I/min
[22] [I/h
[23]1 [m?s
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24-02 Unidade do Fire Mode

24-03 Fire Mode Min Reference

Option: Funcéo: Range: Funcao:
[24] | m*/min escolhida pela configuragao do
[25] [m3h 0-02 Unidade da Veloc. do Motor.
[30] |kg/s Para malha fechada, a unidade de
1311 |kg/min medida é selecionada no
132] |kg/h 24-02 Unidade do Fire Mode.
[33] | t/min
401 | m/ss Range: Funcéo:
[411 | m/min Size [ par. 24-03 - [ O valor maximo da referéncia/
451 |m related* [ 999999.999 setpoint (limitagao da soma do valor
601 |°C FireModeUnit] | no 24-05 Referéncia Predefinida do Fire
[70] | mbar Mode e valor do sinal na entrada
711 | bar selecionada no 24-06 Fonte de
721 |pa Referéncia do Fire Mode).
73] | Kkpa Se estiver funcionando em Malha
2] | m WG Aberta, quando o Fire Mode estiver
ativo, a unidade de medida é
[751 |mm Hg escolhida pela configuragao do
(80]_| kw 0-02 Unidade da Veloc. do Motor. Para
[2] [ Gt malha fechada, a unidade de medida
[121] | galéo/s é selecionada no 24-02 Unidade do
[122] | galao/min Fire Mode.
[123] | galdo/h
[(125] | pé cubico/s Range: Funcéo:
[126] | pé ciibico/min 0.00 %* | [-100.00 - Insira a referéncia predefinida/setpoint
(127] | pé cubico/h 100.00 %] requerida como uma porcentagem da
[130] | Ib/s Referéncia Max do Fire Mode,
[131] | Io/min programada no 24-04 Fire Mode Max
[132] | Ib/h Reference. O valor programado sera
[140] | pés/s adicionado ao valor representado pelo
[141] | pés/min sinal na entrada analdgica, selecionada
[145] | pé no 24-06 Fonte de Referéncia do Fire
[160] | °F Mode.
[170] | psi
[172] | pol wg Option: Funcdo:
[173] [ pé WG Selecionar a entrada de referéncia
[174] | poleg Hg externa a ser utilizada para o
[180] | HP FireMode. Este sinal sera adicionado
ao valor programado no 24-06 Fonte
de Referéncia do Fire Mode.
Range: Funcao: [0] | Sem funcao
Size [-999999.999 - | Valor minimo da referéncia/setpoint 1] |Entrada analégica 53
related* | par. 24-04 (limitagao da soma do valor no [2] |Entrada analégica 54
FireModeUnit] | 24-05 Referéncia Predefinida do Fire [71 | Entr Pulso 29
Mode, Referéncia Predefinida do Fire 18] | Entr Pulso 33
Mode e valor do sinal na entrada 201 | Potenc. digital
selecionada no 24-06 Fonte de
Referéncia do Fire Mode). 211 | Entr Anal X30/11
Se estiver funcionando em Malha 12| ey il S
Aberta, quando o Fire Mode estiver [23] | Entr.anal6g.X42/1
ativo, a unidade de medida é [24] | Entr.Anal6g.X42/3

[25] | Entr.anal6g.X42/5
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24-07 Fonte de Feedback do Fire Mode

Option:

Funcao:

Selecione a entrada de feedback a
ser utilizada para o sinal de
feedback do Fire Mode, quando o
Fire Mode estiver ativo.

Se o motor também for controlado
pelo controlador o PID interno,
quando em operagao normal, o
mesmo transmissor podera ser
utilizado para ambos os casos,
selecionando a mesma fonte.

[0 *

Sem fungéo

[

Entrada analdgica 53

[2]

Entrada analdgica 54

[3]

Entr Pulso 29

[4]

Entr Pulso 33

7]

Entr. Anal. X30/11

(8]

Entr. Anal. X30/12

9

Entr.anal6g.X42/1

[10]

Entr.Anal6g.X42/3

[11]

Entr.anal6g.X42/5

[15]

EntradAnal6gX48/2

[100]

Feedb. do Bus 1

[101]

Feedb. do Bus 2

[102]

Feedb. do bus 3

24-09 Atendimento do Alarme de Fire Mode

Option:

Funcao:

[0l

Desrm
+rset,AlrmsCritcs

Se este modo for selecionado, o
conversor de frequéncia continuaré a
funcionar, ignorando a maioria dos
alarmes, mesmo se tal funcio-
namento pude resultar em danos ao
conversor de frequéncia. Os alarmes
criticos sdo alarmes que ndo podem
ser suprimidos, porém, é possivel
tentar dar uma nova partida (Reset
Automatico Infinito).

1=

Dsrme,AlrmsCritics

Em caso de um alarme critico, o
conversor de frequéncia desarmara e
ndo dard nova partida automati-
camente (Reset Manual).

[2

Dsrme, TdsAlrms/Tst

E possivel testar a operacdo do Fire
Mode, mas todos os estados de
alarme sdo acionados normalmente
(Reset Manual).

OBSERVACAO!

Alarmes que afetam a garantia. Determinados alarmes
podem afetar a vida (til do conversor de frequéncia. Caso
ocorra um desses alarmes ignorados enquanto em Fire
Mode, um log do evento é registrado no Log do Fire
Mode.

Os 10 ultimos eventos de alarmes que afetam a garantia,
ativacao do fire mode e desativagdo do fire mode sdo
armazenados.

OBSERVACAO!

A configuragéo no 14-20 Modo Reset é desconsiderada caso
o Fire Mode esteja ativo (consulte o grupo do parametro
24-0*, Fire Mode).

. Garantia

Nao: Descricao Criticos Afetada por
Alarmes
Alarmes

4 Fase elétr. perda X
7 Sobretensdo CC X
8 Subtensdo CC X
9 Sobrecarga do inversor X
13 Sobrecorrente X
14 Falha de aterramento X
16 Curto circuito X
29 TempPlacPoté X
33 Falha de Inrush X
38 Falha interna X
65 TempPlacaCntrl X
68 ParadaSegura X
Tabela 3.33

3.22.2 24-1* Bypass do Drive

O conversor de frequéncia inclui um recurso que pode ser
utilizado para ativar automaticamente um bypass eletro-
mecanico externo no caso de um desarme/bloqueio por
desarme do conversor de frequéncia ou no caso de uma
Parada por Inércia de Fire Mode (consulte 24-00 Fungéo de
Fire Mode).

O bypass chaveara o motor para funcionar diretamente on-
-line. O bypass externo é ativado por meio de uma das
saidas digitais ou relés no conversor de frequéncia quando
programado no grupo do parametro 5-3* ou 5-4*,
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OBSERVACAO!

Importante! Apés ativar a Funcdo Bypass do Drive, o
conversor de frequéncia ndo estara mais com Certificado
de Seguranca (para usar a Parada Segura nas versées em
que estiver incluida).

Para desativar o Bypass de Drive em operacdo normal (Fire
Mode ndo ativado), deve-se executar uma das seguintes
acgoes:

. Pressione o botdo Off (desligar) no LCP (ou
programe duas das entradas digitais para Hand
On-Off-Auto).

. Ative Travamento Externo através de entrada
digital

. Execute um Ciclo de Desliga-Liga

OBSERVACAO!

O Bypass do Drive ndo pode ser desativado se estiver em
Fire Mode. Somente pode ser desativado removendo o
sinal de comando de Fire Mode ou a fonte de alimentagao
do conversor de frequéncia!

Quando a funcdo Bypass do Drive estiver ativa o display
no LCP exibird a mensagem de status do Bypass do Drive.
Esta mensagem tem prioridade mais alta que as
mensagens de status do Fire Mode. Quando a fun¢éo de
Bypass do Drive estiver ativa, ela eliminard o bypass
externo, de acordo com a sequéncia a seguir:

Alarme Resets Automaticos Resets Autom. Desativados

Velocidade @ A A
r N N

e I /N

130BA546.10

Alarme

Bypass
Timer de Retardo
24-11

LIGADO —— ‘

Relé de
"Bypass”

DESLIGADO
Em atraso (P5-41)

ey e
llustragé@o 3.66

O status pode ser lido na Status Word Estendida 2, bit 24.

24-10 Fungao Bypass do Drive

Option: Funcao:

Este parametro determina as circun-
stancias que ativarao a Funcdo Bypass do
Drive:

[0] | Desativado

[1] | Ativado Se em operagao normal, a Funcao de
Bypass do Drive automadtica sera ativada

nas seguintes condicoes:

Em um Bloqueio por Desarme ou em um
Desarme. Depois que o numero
programado de tentativas de reset,
programado em 14-20 Modo Reset, Modo
Reset ou se o Temporizador de Atraso do
Bypass (24-11 T. Atraso-Bypass do Drive)
expirar antes que as tentativas tenham
sido completadas.

Quando em Fire Mode, a Funcgao de
Bypass operara sob as seguintes
condigdes:

Ao sofrer um desarme em alarmes
criticos, uma Parada por Inércia ou se o
Temporizador de Atraso de Bypass expirar
antes das tentativas de reset terem sido
completadas [2] Ativado em Fire Mode. A
Funcéo de Bypass operard em desarme
em alarmes criticos, Parada por Inércia ou
se o Temporizador de Atraso de Bypass
expirar antes das tentativas de reset
terem sido completadas.

[2] | Ativ.
(Som.FireMode)

A Funcao de Bypass operard em desarme
em alarmes criticos, Parada por Inércia ou
se o Temporizador de Atraso de Bypass
expirar antes das tentativas de reset
serem completadas.

ACUIDADO|

Importante! Depois de ativar a Fungdo Bypass do Drive, a
funcédo de Parada Segura (nas versdes onde estiver
incluida) ndo estard mais em conformidade com a norma
EN 954-1, nas instalagbes de Cat. 3
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24-11 T. Atraso-Bypass do Drive

24-92 Coeficiente 2 de Motor Ausente

configuragao no 24-10 Fungdo Bypass do Drive, o
Temporizador de Atraso de Bypass comeca a atuar.
Se o conversor de frequéncia foi programado para
vdrias tentativas de novas partidas, o temporizador
continuara funcionando enquanto o conversor de
frequéncia tenta dar nova partida. Caso o motor dé
partida dentro do intervalo de tempo do
Temporizador de Atraso de Bypass, entdo o
temporizador é reinicializado.

Caso o motor nao dé partida ao final do Tempo de
Atraso de Bypass, o relé de Bypass do Drive sera
ativado; esse relé deve ter sido programado para
Bypass no 5-40 Fungdo do Relé. Se um [Atraso de
Relé] foi também programado em 5-41 Atraso de
Ativagdo do Relé, [Relé] ou no 5-42 Atraso de
Desativagdo do Relé, [Relé], entao, este tempo
também devera expirar antes da agao do relé ser
executada.

Onde as tentativas de dar partida ndo estiverem
programadas, o temporizador funcionara durante o
intervalo de atraso programado neste parametro e,
entdo, ativara o relé de Bypass do Drive, que foi
programado para o Bypass no 5-40 Funcdo do Relé,
Fungao do Relé. Se um Atraso de Relé foi também
programado em 5-41 Atraso de Ativacao do Relé,
Atraso de Ativacdao do Relé ou no 5-42 Atraso de
Desativagao do Relé, Atraso de Desativacdo do Relé,
entdo, este tempo também devera expirar antes da
acao do relé ser executada.

2490 Funcdo Motor Ausente

Option: Funcao:

Selecione a acado a ser tomada se a
corrente do motor estiver abaixo do limite
calculado como uma funcéo da frequéncia
de saida. A funcéo é utilizada para
detectar, p.ex., um motor ausente em
aplicagées de motor variadas.

[0] * | Off (Desligado)
[1]1 | Adverténcia

24-91 Coeficiente 1 de Motor Ausente

Range: Funcao:
0.0000 * | [-10.0000 - Insira o coeficiente cubico da
10.0000 ] funcdo de deteccao de Motor

Ausente multiplicado por 1000.

Range: Funcéo: Range: Funcéo:
0s*| [0- |Programavel em incrementos de 1 s. Uma vez que 0.0000 * [ [-100.0000 - Insira o coeficiente quadratico da
600 s] |a Funcao de Bypass esteja ativa, de acordo com a 100.0000 ] funcédo de detecgao de Motor

Ausente multiplicado por 1000.

24-93 Coeficiente 3 de Motor Ausente

Range: Funcéo:
0.0000 *| [-100.0000 - Insira o coeficiente linear da
100.0000 ] funcéo de detecgcao de Motor
Ausente.
24-94 Coeficiente 4 de Motor Ausente
Range: Funcéo:
0.000 * [ [-500.000 - 500.000 ] | Insira a constante da funcdo de

deteccao de Motor Ausente.

24-95 Fungao Rotor Bloqueado

Option: Funcao:

Selecione a agao a ser tomada se a
corrente do motor estiver acima do limite
calculado, como uma funcdo da frequéncia
de saida. A funcéo é utilizada para
detectar, p.ex., um rotor bloqueado em
aplicagées de motor variadas.

[0] * | Off (Desligado)

[1] | Adverténcia

24-96 Coeficiente 1 de Rotor Bloqueado

Range: Funcao:
0.0000 * [ [-10.0000 - Insira o coeficiente cubico da
10.0000 ] funcao de deteccao de Rotor

Bloqueado multiplicado por 1000.

24-97 Coeficiente 2 de Rotor Bloqueado

Range: Funcéo:
0.0000 * [ [-100.0000 - Insira o coeficiente quadratico da
100.0000 ] funcéo de deteccao de Rotor

Bloqueado multiplicado por 1000.

24-98 Coeficiente 3 de Rotor Bloqueado

Range: Funcéo:
0.0000 * [ [-100.0000 - Insira o coeficiente linear da
100.0000 ] funcao de deteccao do Rotor

Bloqueado.

24-99 Coeficiente 4 de Rotor Bloqueado

Range: Funcéo:

0.000 * | [-500.000 - 500.000 ] | Insira a constante da funcao de

deteccao do Rotor Bloqueado.
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3.23 Main Menu - Controlador em Cascata - Grupo 25

Parametros para configurar o Controlador em Cascata Basico, para o controle sequencial de diversas bombas. Para obter
uma descricdo mais orientada para aplicagao e exemplos de fiacdo, consulte o Capitulo Exemplos de Aplicagéo, item
Controlador em Cascata Bdsico, no Guia de Design, MG2ONXYY.

Para configurar o Controlador em Cascata ao sistema real e a estratégia de controle desejada, é recomendavel seguir a
sequéncia a seguir, comecando no grupo do parametro 25-0* Configuragées de Sistema e, em seguida, no grupo do
parametro 25-5* Configuragdes de Alternagdo. Estes parametros podem ser normalmente programados com antecipacao.
Parametros 25-2%, Configurag¢ées de Largura de Banda e 25-4%, Configurag¢ées de Escalonamento, frequentemente, serdo
dependentes da dinamica do sistema e do ajuste final, a ser efetuado no momento da colocagdo em funcionamento, na
empresa.

OBSERVACAO!

Assume-se que o Controlador em Cascata ird operar em malha fechada controlada pelo controlador Pl integrado (Malha
Fechada selecionada em 7-00 Modo Configuracédo). Se Malha Aberta estiver selecionada em 7-00 Modo Configuragéo, todas as
bombas de velocidade fixa serdao desescalonadas, mas a bomba de velocidade variavel ainda continuarad sendo controlada
pelo conversor de frequéncia, agora como uma configuragdo de malha aberta:

Config. do controlador em cascata
|

T 1
Modo configuragdo (Par.1-00) Malha Aberta Malha Fechada

| |
Controlador em cascata (P- 25-00) Desativado Ativado
| |
Partida do motor (Par.25-02) Direto on line Soft Starter
l ]
]
| |
Ciclagem da bomba (Par.25-04): Desativado Ativado
| J
| I |
Bomba de Comando Fixa (P 25-05): N&o Sim
Numero de bombas (Par. 25-06) 2| 2 3
| | | 1
Alternacdo da bomba de comando Desligada Em Em Em
(Par.25-50): escalona- comando escalonamento
mgnto ou comando
| | | 1
B Intervalo Slee Temporizador
Evento Alternagao (Par.25-51): Externa tempor. Alt. modz predefinido
P 25-52 P 25-54
| | | ]
T I 1
Alternagado se capacidade<50% (Par.25-55): Desativado Ativado
| J
I 1
Modo escalon. em alternagao (Par. 25-56): Lelnto Ré&pido
L ]
! 1308A279.12

llustragao 3.67
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3.23.1 25-0* Configuragdes de Sistema

Parametros relacionados aos principios de controle e
configuracdo do sistema.

25-00 Controlador em Cascata

Option: Funcao:

Para a operacao de dispositivos diversos
(bomba/ventilador) onde a capacidade é
adaptada a carga real, por meio do controle de
velocidade combinada com o controle de liga/
desliga dos dispositivos. Por simplicidade, serao
descritos somente os sistemas de bomba.

[0] * | Desativado | O Controlador em Cascata nao esta ativo.
Todos os relés instalados de fabrica, associados
aos motores das bombas pela funcédo cascata
serdo desenergizados. Se uma bomba de
velocidade variavel estiver conectada ao
conversor de frequéncia diretamente (nao
controlada por um relé interno); esta bomba/
ventilador sera controlada como um sistema de

bombas simples.

[1]1 | Ativado O Controlador em Cascata esta ativo e ira
escalonar/desescalonar as bombas de acordo
com a carga no sistema.

25-02 Partida do Motor

Option: Funcao:

Os motores estdo conectados diretamente
a rede elétrica por meio de um contactor
ou de um soft starter. Quando o valor do
25-02 Partida do Motor, estiver programado
para outra opgao diferente de Direto Online
[0], entdo o 25-50 Alternacdo da Bomba de
Comando, sera programado automati-
camente para o padrao Direto Online [0].

[0] * | Direto Online [ Cada bomba de velocidade constante esté
conectada diretamente a linha por meio de
um contactor.

[11 [ Dispositivo de [Cada bomba de velocidade constante esta
Partida Suave [ conectada a linha por meio de um soft
starter.

[2] | Em Estrela/
Delta

25-04 Ciclo de Bomba

Option:

Funcao:

Para se obter horas iguais de operacao em
bombas de velocidade constante, o uso da
bomba pode ser ciclico. A selecdo da ciclagem
da bomba é "primeira a ser ativada - dltima a
ser desativada" ou um numero de horas de
funcionamento igual para todas.

Desativado | As bombas de velocidade constante serdo

conectadas na ordem 1 - 2 e desconectadas na
ordem 2 - 1. (Primeira a ser conectada - ultima
a ser desconectada).

Ativado As bombas de velocidade constante serdo

conectadas/desconectadas com as mesmas
horas de funcionamento individual.

25-05 Bomba de Comando Fixa

Option:

Funcao:

Bomba de Comando Fixa significa que a bomba de
velocidade varidvel esta conectada diretamente ao
conversor de frequéncia e, caso um contator for
instalado entre o conversor de frequéncia e a bomba,
esse contator ndo sera controlado pelo conversor de
frequéncia.

Se estiver operando com o 25-50 Alternagdo da Bomba
de Comando, Alternacao da Bomba de Comando,
programado para Off [0] (Desligado), este parametro
deve ser programado para Ndéo [0].

A fungao bomba de comando pode alternar entre as
bombas controladas pelos dois relés instalados
internamente. Uma bomba deve estar conectada ao
relé interno RELAY 1 e a outra bomba, ao RELAY 2. A
funcdo de bomba (Bomba em Cascatal e Bomba em
Cascata2) sera automaticamente associada aos relés
(neste caso, no maximo duas bombas podem ser
controladas a partir do conversor de frequéncia).

(1

Sim

A bomba de comando estara fixa (sem alternagao) e
conectada diretamente ao conversor de frequéncia. O
25-50 Alternagdo da Bomba de Comando, é automati-
camente programado para Off (Desligada) [0]. Os relés
internos, Relay 1 e Relay 2, podem ser associados a
bombas de velocidade constante separadas. No total,
trés bombas podem ser controladas pelo conversor de
frequéncia.
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25 Numero de Bombas

Range: Funcao:
2*| [2- | Eonumero de bombas conectadas ao Controlador
9.] em Cascata, inclusive a bomba de velocidade

variavel. Se a bomba de velocidade variavel estiver
conectada diretamente ao conversor de frequéncia e
as demais bombas de velocidade fixa (bombas de
atraso) forem controladas pelos dois relés integrados,
trés bombas podem ser controladas. Se tanto a
bomba de velocidade varidvel quanto a de
velocidade constante precisarem ser controladas
pelos relés integrados, somente duas bombas podem
ser conectadas.

Se 25-05 Bomba de Comando Fixa, é programado para
Nao [0]: uma das bombas serd a de velocidade
variavel e a outra, de velocidade constante; ambas
serdo controladas pelos relés instalados. Se

25-05 Bomba de Comando Fixa estiver programado
para Sim [1]: uma das bombas sera de velocidade
variavel e uma de velocidade constante, controladas
pelo relé interno.

Uma bomba de comando, consulte o 25-05 Bomba de
Comando Fixa. Duas bombas de velocidade constante
controladas pelos relés internos.

3.23.2 25-2* Configuracdes de Largura de
Banda

Parametros para programar a largura de banda na qual
sera permitida a pressao atuar, antes de escalonar/
desescalonar as bombas de velocidade constante. Inclui
também diversos temporizadores para estabilizar o
controle.

25-20 Largura de Banda do Escalonamento

Range: Funcao:

10 [1- |Programe a porcentagem da largura de banda

%* | par. (SBW) de escalonamento para acomodar a
25-21 | flutuagao normal da pressao do sistema. Em
%] sistemas de controle em cascata, para evitar

freqlientes chaveamentos das bombas de
velocidade constante, a pressao desejada do
sistema geralmente é mantida dentro de uma
faixa, em vez de permanecer em um nivel
constante.

A SBW (Largura de Banda do Escalonamento) é
programada como uma porcentagem do

20-13 Referéncia Minima e 20-14 Referéncia Mdxima.
Por exemplo, se o setpoint for 5 bar e a SBW
estiver programado para 10%, uma pressao de
sistema entre 4,5 e 5,5 bar é tolerada. Dentro desta
largura de banda ndo ocorrerd nenhum escalo-
namento ou desescalonamento.

25-20 Largura de Banda do Escalonamento

Range: Funcao:

SBW
Ponto de
SBW ajuste

175ZA670.10

llustragéo 3.69

25-21 Largura de Banda de Sobreposicdo

Range: Funcao:

100 [ par. Quando ha uma mudanca grande e rapida na

%* 25-20 - [demanda do sistema (como uma demanda
100 %] | subita de dgua), a pressao do sistema muda

rapidamente e um escalonamento ou desesca-
lonamento imediato de uma bomba de
velocidade constante torna-se necessario, para
atender as necessidades. A OBW (Largura de
Banda de Sobreposicao) é programada para
sobrepor o temporizador de ativacao/
desativacdo (25-23 Atraso no Escalonamento da
SBW e 25-24 Atraso de Desescalonamento da
SBW) para resposta imediata.

A OBW (Largura de Banda de Sobreposicao)
deve sempre ser programada para um valor
maior que o valor programado na Largura de
Banda de Escalonamento (SBW), 25-20 Largura
de Banda do Escalonamento. A OBW (Largura de
Banda de Sobreposicdo) é uma porcentagem da
3-02 Referéncia Minima e 3-03 Referéncia
Mdxima.

Faixa de
sobreposigdo

SBW
Ponto
SBW de ajuste

175ZA673.10

llustragéo 3.71

A configuracdo de OBW muito préxima de SBW
poderia anular o propésito, com frequentes
escalonamentos nas alteragdes momentaneas
de pressdo. A configuracdo de OBW muito alta
poderia resultar em presséo inaceitavelmente
alta ou baixa no sistema, enquanto os tempori-
zadores da SBW estiverem funcionando. O valor
pode ser otimizado com a familiaridade
crescente com o sistema. Consulte 25-25 Tempo
da OBW.

Para evitar escalonamento involuntario, durante
a fase de colocagédo em operacéo e de
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25-23 Atraso no Escalonamento da SBW

25-21 Largura de Banda de Sobreposicao

Range: Funcéo:

Range: Funcéo:

sintonizacdo fina do controlador, deixe, inicia-
Imente, a OBW na configuragao de fabrica de

com o valor desejado. Sugere-se um valor
inicial de 10%.

25-22 Faixa de Velocidade Fixa

desescalonar a bomba de velocidade
constante, ligando e desligando. Em virtude
do fato de que manter a pressao no
setpoint exigiria escalonamentos e desesca-
lonamentos frequentes, quando apenas uma
bomba de velocidade constante estivesse
funcionando, utiliza-se uma Largura de

para a Partida na entrada digital diminuir.

No caso do alarme ser do tipo trava por
desarme, entdo, o Controlador em Cascata
deve parar o sistema imediatamente,
desligando todas as bombas de velocidade

invertida) do Controlador em Cascata.

25-23 Atraso no Escalonamento da SBW

ocorre uma queda de pressao momentanea no
sistema, que exceda a Largura de Banda de
Escalonamento (SBW). O escalonamento é
retardado pela duracdo de tempo programado. Se
0 aumento de pressao avancar para dentro da
SBW, antes da expiracao do temporizador, este
serd reinicializado.

SBW
100% (Desligado). Quando a sintonia fina Ponto de
+
estiver completa, a OBW deve ser programada ';]E‘;vave

175ZA672.11

/

Tempo de operagdio
de SBW

llustragao 3.72

Range: Funcao:
Size [par. | Quando o sistema de controle em cascata
related* | 25-20 - | estiver funcionando normalmente e o
o L 25-24 Atraso de Desescalonamento da SBW

par. conversor de frequéncia emitir um alarme

25-21 de desarme, é importante manter a pressao Range: Funcéo:

%] do sistema. O Controlador em Cascata assim 15 [0 - O desescalonamento imediato de uma bomba de

procede ao continuar a escalonar/ s* 3000 s] | velocidade fixa ndo é desejavel quando ocorre um

Banda de Velocidade Continua (FSBW-Fixed S ]

Speed Bandwidth) mais larga em vez da \

SBW. E possivel parar as bombas de SBW
velocidade constante, no caso de uma qu"s';’e ¢
situacao de alarme, pressionando as teclas SBW
OFF (Desligado) e HAND ON (Manual

Ligado) do LCP ou se o sinal programado 1752A671.10

aumento de presséo momentaneo no sistema que
excede a Largura de Banda de Escalonamento
(SBW). O desescalonamento é retardado pela
duracdo de tempo programada. Se a pressao
diminuir para dentro da SBW, antes da expiracao
do temporizador, este sera reinicializado.

Atraso de inatividade

llustragdo 3.73

25-25 Tempo da OBW

constante. Esta situacdo basicamente é a Range: Funcéo:
mesma da Parada de Emergéncia (Comando 10 [0 - | O escalonamento de uma bomba de velocidade
de Parada por Inércia/Parada por Inércia s* 300 s] | constante cria um pico de pressdio momentaneo

Range: Funcéo:
- - OBW pode ser programado para evitar o escalo-
15 [1- O escalonamento imediato de uma bomba de ) _ i .
. o » namento, até que a pressdo do sistema estabilize e
s* 3000 s] | velocidade constante nédo é desejavel quando

no sistema, que poderia exceder a Largura de
Banda de Sobreposicao (OBW). Nao é desejavel
desescalonar uma bomba, em resposta a um pico
de presséo de escalonamento. O Temporizador da

o controle normal seja estabelecido. Programe o
temporizador para um valor que permita ao
sistema estabilizar, ap6s o escalonamento. A
configuragdo de fébrica de 10 segundos é
adequada para a maioria das aplicagées. Em
sistemas altamente dinamicos, seria desejavel um
tempo menor.
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b | e
I I Range: Funcao:
Y O\ Y oBw o valor programado do temporizador expirar,
I I uma bomba de velocidade constante é
I I escalonada.
™ " Selpoinl Option: Funcao:
\ l / l A Funcao Desescalonamento garante que haja
i i SBW um ndmero minimo de bombas em funcio-
namento, para economizar energia e para
I I evitar a circulacao de dgua com pressao zero,
I na bomba de velocidade constante. Se a
| Temporizador | QaBw Funcgao Desescalonamento estiver programada
o OBV 1 para Desativado [0], o 25-30 Tempo da Fung¢do
llustragéo 3.74 Desescalonamento nao sera ativado.
[0] | Desativado
[1] * | Ativado

25-26 Desescalonamento No Fluxo-Zero
Obtion: < 25-30 Tempo da Fungdo Desescalonamento
ption: Funcéo:

O parametro de Desescalonamento em Fluxo Range: Funcao:
Zero assegura que, quando ocorrer uma 15s*| [0- [O Tempo da Funcédo Desescalonamento é
situacdo de fluxo zero, as bombas de 300 s] [ programado para evitar escalonamentos/desesca-
velocidade constante serdo desescalonadas, lonamentos frequentes das bombas de velocidade
uma a uma, até que o sinal de fluxo zero constante. O Tempo da Func¢do Desescalo-
desapareca. Para que isto aconteca, é namento inicia quando a bomba de velocidade
necessario que a Deteccao de Fluxo Zero esteja variavel esta funcionando no 4-11 Lim. Inferior da
ativa. Consulte o grupo de par. 22-2*. Veloc. do Motor [RPM] ou 4-12 Lim. Inferior da
Se o Desescalonamento No Fluxo Zero estiver Veloc. do Motor [Hz], com uma ou mais bombas
desativado, o Controlador em Cascata nio de velocidade constante em funcionamento e os
altera o comportamento normal do sistema. requisitos do sistema atendidos. Nesta situacéo, a
bomba de velocidade varidvel contribui pouco
[0] * | Desativado para o sistema. Quando o valor programado no
| |fase temporizador expirar, um estagio é removido,
evitando a circulacio de dgua com pressao zero
. N na bomba de velocidade variavel.
Option: Funcao:
Se a Funcédo Escalonamento estiver programada
para Desativado [0], o 25-28 Tempo da Fungédo
Escalonamento nao sera ativado.
FBomba WT
[0] | Desativado Bomba
[1] [ Ativado desligada
Range: Funcéo:
15s*| [0 - O Tempo da Funcao Escalonamento é Frmin -1 — —
300 s] | programado para evitar escalonamentos
freqlientes das bombas de velocidade constante.
O Tempo da Fungao Escalonamento tem inicio se
ela for Ativada [1] pelo25-27 Fungédo Escalo- < . > _
namento, e quando a bomba de velocidade Desativa Qa? peri odo
constante estiver funcionando no Lim. Superior da 175ZA640.10 do temporizador
Veloc. do Motor, 4-13 Lim. Superior da Veloc. do llustragdo 3.75
Motor [RPM] ou 4-14 Lim. Superior da Veloc do
Motor [Hz], com pelo menos uma bomba de
velocidade constante na posi¢do parada. Quando
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3.23.3 25-4* Configuragdes de
Escalonamento

Parametros que determinam as condicdes para escalo-
namento/desescalonamento de bombas.

25-40 Atraso de Desaceleracao

Range: Funcao:
10.0 s* [ [0.0 - Ao acrescentar uma bomba de velocidade
120.0 s] constante, controlada por um soft starter, é

possivel retardar a desaceleracdo da bomba
de comando durante um tempo predefinido,
ap6s a partida dessa bomba, para eliminar os
transitorios de pressao ou o efeito ariete da
4gua no sistema.

Para ser utilizado somente se Soft Starter [1]
estive selecionado no 25-02 Partida do Motor.

25-41 Atraso de Aceleragdo

Range: Funcao:
2.0 s*

[0.0 -
12.0 s]

Ao remover uma bomba de velocidade
constante, controlada por um soft starter, é
possivel retardar a aceleracao da bomba de
comando durante um tempo predefinido, apds
a parada dessa bomba, para eliminar os transi-
térios de pressao ou o efeito ariete da agua no
sistema.

Para ser utilizado somente se Soft Starter [1]
estive selecionado no 25-02 Partida do Motor.

1308A385.10
Descscalonamento
Velocidade

Escalonamcnto
\ Velocidade

Bomba de velacidade constante
(controlada por soft starter)

Bomba de comando
{controlada p/ conv. freq.)

Bomba de velocidade
canstante (controlada por
safl starler)

Bomba de comando
(controlada p/ conv. freq.)

|
|
| >
|

L Tempo I [ !

Tempo

P 25-40 P 25-41
Bomba de comando

Bomba de comando
§ comecs 5 desacelerar

1 comeca a acelerar
Contrulador em
Cascata requisita
outra bomba

llustracao 3.76

Cantroladar em Cascala
prepara-se para
desconectar bomba

25-42 Limite de Escalonamento

Range: Funcéo:
Size [0 - | Ao acrescentar uma bomba de velocidade
related* | 100 constante, a fim de prevenir um pico

%] transitério de pressdo, a bomba de velocidade
varidvel desacelera para uma velocidade
menor. Quando esta bomba atingir a
"Velocidade de Escalonamento", a bomba de
velocidade constante é entdo escalonada. O
Limite de Escalonamento é utilizado para
calcular a velocidade da bomba de velocidade
variavel, quando o "ponto de interrupgao” da
bomba de velocidade fixa ocorrer. O calculo
do Limite de Escalonamento é obtido pela
relacao entre o 4-11 Lim. Inferior da Veloc. do
Motor [RPM] ou 4-12 Lim. Inferior da Veloc. do
Motor [Hz] e o 4-13 Lim. Superior da Veloc. do
Motor [RPM] ou 4-14 Lim. Superior da Veloc do
Motor [Hz], expresso em porcentagem.

O Limite de Escalonamento deve variar desde

_ Low
stacex ~ HIGH < 100%

até 100%, onde niow € o Lim. Inferior da
Veloc. do Motor e nhigH € o Lim. Superior da
Veloc. do Motor.

RBomba de
Limite velavidade conslanle

superior da
velocidade do
muolor
Velocidade de
escalonamento Eomba de )
velocidade variavel
Lirmile
infariar da N -
LI )
a a4

velocidade T gl

do motor 5 Segundos

130BA386.10
llustracao 3.77

OBSERVACAO!

Se o setpoint for atingido depois de escalonar, antes que a
bomba de velocidade variavel atinja sua velocidade
minima, o sistema entrara em estado de malha fechada
assim que a o feedback da pressao cruze o setpoint.
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25-43 Limite de Desescalonamento 25-44 Velocidade de Escalonamento [RPM]

variavel atingir a "Velocidade de Desescalo-
namento", a bomba de velocidade constante é
desescalonada. O Limite de Desescalonamento
é utilizado para calcular a velocidade da
bomba de velocidade variavel, quando ocorrer
o desescalonamento da bomba de velocidade

4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM] ou
4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz],
expresso em porcentagem.

O Limite de Desescalonamento deve variar

Low
HIGH

onde niow é o Lim. Inferior da Veloc. do Motor

desde STAGE% = x 100% até 100%,

€ nHigH é o Lim. Superior da Veloc. do Motor.

Limile superior

da

velocldade do

motor

Velacidade de
desescalona-

menta

Limite Inferlor da

Bomba de
velocldade vardve

Ramba de velacidade
constante

Range: Funcéo: Range: Funcéo:
Size [0 - | Ao remover uma bomba de velocidade 25-42 Limite de Escalonamento e no 4-13 Lim.
related* | 100 constante, a fim de prevenir um pico Superior da Veloc. do Motor [RPM].
%] transitorio negativo de pressao, a bomba de A Velocidade de Escalonamento é calculada
velocidade varidvel acelera até uma velocidade pela formula a seguir:
superior. Quando a bomba de velocidade STACE - Hicy STAGES

100

onde nnigh € o Lim. Superior da Veloc. do
Motor e nstaceioo% € o valor do Limite de
Escalonamento.

25-45 Velocidade de Escalonamento [Hz]

constante. O célculo do Limite de Desescalo- Range: Funcéo:

namento €é obtido pela relacdo entre o 0.0 [0.0 | Leitura do valor da Velocidade de Escalonamento,
4-11 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [RPM] ou Hz* |- 0.0 [calculado a seguir. Ao acrescentar uma bomba de
4-12 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [Hz] do Hz] | velocidade constante, com o propésito de prevenir

um pico transitério de pressédo, a bomba de
velocidade variavel desacelera para uma
velocidade inferior. Quando esta bomba atingir a
"Velocidade de Escalonamento", a bomba de
velocidade constante é entdo escalonada. O
calculo da Velocidade de Escalonamento baseia-se
no 25-42 Limite de Escalonamento e no 4-14 Lim.
Superior da Veloc do Motor [Hz].

A Velocidade de Escalonamento é calculada pela

férmula a seguir:

STAGE%
100

da Veloc. do Motor e nstaceioo% € o valor do

STAGE = HIGH

onde nhigH é o Lim. Superior

Limite de Escalonamento.

e adade do 3 —f } > 25-46 Velocidade de Desescalonamento [RPM]
o 1 3 S5 Segundos
Range: Funcao:
130RA387.10
llustragéo 3.78 0 [0 - O | Leitura do valor calculado da Velocidade de
RPM* | RPM] Desescalonamento, a seguir. Ao remover uma

OBSERVACAO!

Se o setpoint for atingido depois de escalonar, antes que a
bomba de velocidade varidvel atinja sua velocidade
maxima, o sistema entrard em estado de malha fechada
assim que a o feedback da pressdo cruze o setpoint.

25-44 Velocidade de Escalonamento [RPM]

bomba de velocidade constante, a fim de
prevenir um pico transitério negativo de
pressdo, a bomba de velocidade varidvel acelera
até uma velocidade superior. Quando a bomba
de velocidade variavel atingir a "Velocidade de
Desescalonamento”, a bomba de velocidade
constante é desescalonada. A Velocidade de
Desescalonamento é calculada com base nos
25-43 Limite de Desescalonamento e 4-13 Lim.

Range: Funcio: Superior da Veloc. do Motor [RPM].
0 [0 - 0 [Leitura do valor da Velocidade de Escalo- A Velocidade de Desescalonamento é calculada
RPM* | RPM] namento, calculado a seguir. Ao acrescentar pela férmula a seguir:
uma bomba de velocidade constante, com o DESTAGE — HicH 2ESTAGES o0 de NhicH & o Lim
- . . N 100 .
propésito de prevenir um pico transitério de . :
- X ., Superior da Veloc. do Motor e npestaceioo% € O
pressao, a bomba de velocidade variavel o
X X X valor do Limite de Desescalonamento.
desacelera para uma velocidade inferior.
Quando esta bomba atingir a "Velocidade de
Escalonamento"”, a bomba de velocidade
constante é entdo escalonada. O célculo da
Velocidade de Escalonamento baseia-se no
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3.23.4 25-5* Configuracdes de Alternacao

25-47 Velocidade de Desescalonamento [Hz]

um pico transitério negativo de pressdo, a bomba
de velocidade varidvel acelera até uma velocidade
superior. Quando a bomba de velocidade variavel
atingir a "Velocidade de Desescalonamento”, a
bomba de velocidade constante é desescalonada. A
Velocidade de Desescalonamento é calculada com
base nos 25-43 Limite de Desescalonamento e

4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz].

A Velocidade de Desescalonamento é calculada

pela formula a seguir:

DESTAGE)%
100

onde nnigh é o Lim. Superior da Veloc. do Motor e

DESTAGE = HIGH

NDESTAGE100% € O Valor do Limite de Desescalo-
namento.

25-50 Alternacdo da Bomba de Comando

Option:

Range: Funcéo:
0.0 [0.0 | Leitura do valor calculado da Velocidade de Parametros para definir as condi¢des de alternacdo da
Hz* |- 0.0 | Desescalonamento, a seguir. Ao remover uma bomba de velocidade variavel (de comando), se

Hz] oo ol vl GerE RS, 5 (i 42 v selecionados como parte da estratégia de controle.

Funcéo:

A alternagdo da bomba de comando
equaliza a utilizacdo das bombas,
pela mudanca periédica da bomba
cuja velocidade é controlada. Esta
medida garante que as bombas
sejam igualmente utilizadas ao longo
do tempo. A alternagao equaliza a
utilizacdo das bombas, selecionando
sempre a bomba com o menor
numero de horas de uso, para o
escalonamento seguinte.

Limite superior da
velocidade do
moator

Velocidade de
desescalonamenta

Limile inferior da
velocidade do malor

Bomba de
velocldade varidvel

[0

[Off] (Desligar)

N&o ocorrerd nenhuma alternacao da
funcdo da bomba de comando. Nao
é possivel programar este parametro
com outra opgao, a nao ser Off
(Desligado) [0] se o 25-02 Partida do
Motor, estiver programado para outra
opgao a excecao de Direto Online [0].

Segundos

\I\AtVJado o comanda
I de parada controlada

Limite superior da
velocidade do motor

Velocidade de
desescalonamento

Limite inferior da
velocidade do matore

Bomba de velacidade

constante I

4

I Segu;:!os

Limite superior da
velocidade do motor

Velocidade de
desescalonamento |

Limite inferior da
velocidade do motord

Bomba de velocidade
constante

Segundos
1308A368.10

llustragéo 3.79

[1

No escalonamento

A alternacdo da funcdo da bomba de
comando ocorrera ao escalonar outra
bomba.

No comando

A alternacéo da fungéo da bomba de
comando ocorrerd em um sinal de
comando externo ou um evento pré-
-programado. Consulte o

25-51 Evento Alternagdo, para as
opgodes disponiveis.

No
escalon.ouComand

A alternagdo da bomba de
velocidade variavel (de comando)
ocorrera no escalonamento ou no
sinal de "No Comando". (Consulte o
item anterior).

OBSERVACAO!

Nao é possivel selecionar outra opgao diferente de Off
(Desligado) [0] se o 25-05 Bomba de Comando Fixa, estiver

programada para Sim [1].
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25-51 Evento Alternagao

Option: Funcao:

Este parametro estard ativo somente se as
opcdes No Comando [2] ou No Escalo-
namento ou No Comando [3] foram
selecionadas na 25-50 Alternacdo da Bomba
de Comando. Se um Evento da Alternacdo
estiver selecionado, a alternacdo da bomba
de comando ocorrerd todas as vezes que o
evento acontecer.

[0] [Externa
* aplicado a uma das entradas digitais, no

A alternagdo ocorre quando um sinal é

bloco de terminais, e esta entrada houver
sido associada a Alternagdo da Bomba de
Comando [121] no grupo de pardmetros 5-1%
Entradas Digitais.

[1] [Intervalo de |A alternacdo ocorre todas as vezes que o

Tempo de 25-52 Intervalo de Tempo de Alternacdo

Alternagao expirar.

[2] [Sleep mode |A alternacdo ocorre todas as vezes que a
bomba de comando entra em sleep mode. O
20-23 Setpoint 3, deve estar programado para
Sleep Mode [1] ou um sinal externo devera

ser aplicado a esta funcéo.

[3] | Tempo
Predefinido

A alternagao ocorre em uma hora especifica,
durante o dia. Se o 25-54 Tempo de
Alternacdo Predefinido, estiver programado, a
alternagao é executada diariamente, na hora
especificada. A hora padrao é meia-noite
(00:00 ou 12:00 AM, dependendo do formato
do horario).

25-52 Intervalo de Tempo de Alternagao

Range: Funcao:
24 hx

[1-999
h] [1], no 25-51 Evento Alternagdo, estiver

Se a opgao Intervalo de Tempo de Alternagéo

selecionada, a alternagdo da bomba de
velocidade varidvel ocorrerd todas as vezes
que este Intervalo expirar (pode-se verificar
no 25-53 Valor do Temporizador de
Alternagdo).

25-53 Valor do Temporizador de Alternagao

Range: Funcéo:

0*| [0-0]|Parametro de leitura do valor do Intervalo de
Tempo de Alternagdo, programado no
25-52 Intervalo de Tempo de Alternagdo.

25-54 Tempo de Alternagdo Predefinido

Range: Funcéo:
Size [O - Se a opgao Tempo Predefinido [3], no
related* 0] 25-51 Evento Alternagdo, for selecionada, a

alternacdo da bomba de velocidade
variavel sera executada diariamente, em

25-54 Tempo de Alternagdo Predefinido

Range: Funcao:
uma hora especifica programada no
Tempo de Alternagao Predefinido. A hora
padrao é meia-noite (00:00 ou 12:00 AM,
dependendo do formato do horario).

25-55 Alternar se Carga < 50%

Option: Funcao:

Se Alternar se Carga < 50% estiver ativada, a
alternacao da bomba somente podera ocorrer
se a carga for igual ou menor que 50%. O
calculo da capacidade é a relacao entre as
bombas em funcionamento (inclusive a bomba
de velocidade variavel) e o nimero total de
bombas disponiveis (inclusive a bomba de
velocidade variavel, porém, ndao aquelas que
estiverem bloqueadas).

N
Capacidade = MR UNNINVG] x 100 %

NrotaL
Para o Controlador em Cascata Basico todas as
bombas tém capacidades iguais.

[0] | Desativado | A alternagcdo da bomba de comando ocorrera
qualquer que seja a capacidade dela.

[1] [ Ativado
2 somente se as bombas em funcionamento

A funcéo da bomba de comando sera alternada

estiverem fornecendo menos de 50% da
capacidade total das bombas.

OBSERVACAO!

Isso sera valido somente se o 25-50 Alternagdo da Bomba
de Comando for diferente de Off (Desligado) [0].

25-56 Modo Escalonamento em Alternagao

Option: Funcao:

Este parametro estara ativo somente se a opgao
selecionada no 25-50 AlternagGo da Bomba de
Comando for diferente de Off (Desligado) [0].

Dois tipos de escalonamento e desescalonamento
de bombas sao possiveis. A transferéncia lenta
torna o escalonamento e o desescalonamento
suave. A Transferéncia Rapida torna o escalo-
namento e desescalonamento tdo rapido quanto
possivel; a bomba de velocidade variavel é
simplesmente cortada (parada por inércia).

[0] * | Lenta [ Na alternacdo, a bomba de velocidade variavel é
acelerada até uma velocidade méaxima e, em

seguida, desacelerada até a imobilizacao.

[1] | Rapida [ Na alternacdo, a bomba de velocidade variavel é
acelerada até uma velocidade maxima e, em
seguida, parada por inércia até a imobilizagao.
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Na figura abaixo, um exemplo de escalonamento de
Transferéncia Lenta. A bomba de velocidade variavel
(grafico de cima) e uma bomba de velocidade constante
(grafico de baixo) estdo em funcionamento, antes do
comando de escalonamento. Quando o comando de
transferéncia Lento [0] é ativado, uma alternacdo é
executada, acelerando a bomba de velocidade variavel até
0 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM] ou 4-14 Lim.
Superior da Veloc do Motor [Hz] e, em seguida, desace-
lerando até a velocidade zero. Apds um "Atraso Antes de
Dar Partida na Bomba Seguinte" (25-58 Atraso de Funcio-
namento da Préxima Bomba), a bomba de comando
seguinte (grafico do meio) é acelerada e uma outra bomba
de comando original (gréafico de cima) é incluida, apds o
"Atraso de Funcionamento da Rede Elétrica" (25-59 Atraso
de Funcionamento da Rede Elétrica), como uma bomba de
velocidade constante. A bomba de comando seguinte
(grafico do meio) é desacelerada até o Lim. Inferior da
Veloc. do Motor e, em seguida, lhe é permitida variar a
velocidade para manter a pressdo do sistema.

A

Limite superior da

velacidade do motor Bomba de

velocidade
constante

Velocidade de
desescalonamento

Limite inferior da
velocidade do mator

A
Comando de "] |
escalonaments

e e St e S
Velocidade de - — —_—_,—_—e—e—e—e—e—e— e —_——————
escalonamento i_ }_ + _+ Bomb¥ de velocidade
I 1o
I |
Limite inferior da | | |
velocidade do MOtor sem e fem e o o o o o e e e P

Segundos

A

Limite superior da
velocidade do mator

I T Fomba ae

velocdade

Velocidade de | | constante
desescalonamento | I
} 1

T

Iimite inferior da
velocidade do motor

Segundos

130BA368.10

llustragdo 3.80

25-58 Atraso de Funcionamento da Pr6xima Bomba

Range: Funcéo:
0.1 s*| [0.1 - Este parametro estara ativo somente se a opgao
5.0 s] selecionada no 25-50 Alternagdo da Bomba de

Comando for diferente de Off (Desligado) [0].
Este parametro programa o tempo entre a
parada da bomba de velocidade variavel antiga
e a partida de outra bomba, que atuara como
uma nova bomba de velocidade variavel. Refira-
-se ao 25-56 Modo Escalonamento em
Alternagdo, a ilustracdo da descricao sobre
escalonamento e alternagao.

25-59 Atraso de Funcionamento da Rede Elétrica

Range: Funcao:
0.5 s*[ [par. Este parametro estara ativo somente se a
25-58 - 5.0 | opcdo selecionada no 25-50 Alternagéo da

s] Bomba de Comando for diferente de Off
(Desligado) [0].

Este parametro programa o tempo entre a
parada da bomba de velocidade varidvel
antiga e a partida desta bomba, que atuara
como uma nova bomba de velocidade
constante. Consulte /llustra¢do 3.80 para obter
uma descricao de escalonamento e
alternagao.

3.23.5 25-8* Status

Parametros de leitura que fornecem informacgdes sobre o
status operacional do controlador em cascata e sobre as
bombas controladas.

25-80 Status de Cascata
Range: Funcéo:

0*

[0-0] | Leitura do status do Controlador em Cascata.

25-81 Status da Bomba

Range: Funcao:
0*| [O- O Status da Bomba exibe o status das bombas
0] selecionadas em 25-06 Nimero de Bombas. E uma

leitura do status de cada bomba, mostrando uma
sequéncia de digitos que consiste do nimero da
bomba e o seu status atual.

Exemplo: A leitura é com a abreviagao como "1:D
2:0". Isso significa que a bomba 1 estd funcionando
e sua velocidade é controlada pelo conversor de
frequéncia e que a bomba 2 estd parada.

25-82 Bomba de Comando

Range: Funcéo:
0*] [O- par. Parametro de leitura da bomba de velocidade
25-06 ] varidvel real no sistema. O parametro da

Bomba de Comando é atualizado, para refletir
a bomba de velocidade constante atual no
sistema, quando ocorrer uma alternagao. Se
nao for selecionada nenhuma bomba de
comando (Controlador em Cascata desativado
ou todas as bombas bloqueadas), o display
exibirda NENHUMA.
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25-83 Status do Relé

Matriz [2]

Range: Funcao:

0*| [0-0]|Leitura do status de cada relé associado ao
controle das bombas. Todo elemento na matriz
representa um relé. Se um relé for ativado, o
elemento correspondente serd programado para
“On” (Ligado). Se for desativado, o elemento corres-
pondente sera programado para “Off” (Desligado).

25-84 Tempo de Bomba LIGADA

Matriz [2]
Range: Funcédo:
0h*| [O- Leitura do valor do Tempo de Bomba

LIGADA. O Controlador em Cascata tem
contadores distintos para as bombas e

2147483647 h]

para os relés que as controlam. O Tempo
de Bomba LIGADA monitora as “horas de
funcionamento” de cada uma delas. O
valor de cada contador de Tempo de
Bomba LIGADA pode ser reinicializado
gravando 0 no parametro, p.ex, se a
bomba for substituida, no caso de
manutencao.

25-85 Tempo de Relé ON (Ligado)

Matriz [2]

Range: Funcéo:
0h*| [O-

2147483647 h]

Leitura do valor do Tempo de Relé ON. O
Controlador em Cascata tem contadores
distintos para as bombas e para os relés
que as controlam. A ciclagem da bomba
sempre é feita com base nos contadores
dos relés, senao sempre se utilizaria a
bomba nova, caso a bomba fosse
substituida e o seu valor no 25-84 Tempo
de Bomba LIGADA seria reinicializado. Com
o propdsito de utilizar o 25-04 Ciclo de
Bomba o Controlador em Cascata
monitora o Tempo de Relé ON.

25-86 Reinicializar Contadores de Relé

Option: Funcéo:

Reinicializa todos os elementos em
contadores do 25-85 Tempo de Relé ON
(Ligado).

[0] * | Nao reinicializar

[1]1 | Reinicializar

3.23.6 25-9* Servico

Parametros utilizados no caso de assisténcia técnica de
uma ou mais bombas controladas.

25-90 Bloqueio de Bomba

Matriz [2]

Option: Funcéo:

Neste parametro, é possivel desativar uma
ou mais bombas de comando fixas. Por
exemplo, a bomba ndo seré selecionada
para escalonamento, mesmo se ela for a
bomba seguinte na sequéncia da operagao.
Néo é possivel desativar a bomba de
comando com o comando Bloqueio de
Bomba.

Os bloqueios da entrada digital sao
selecionados como Bloqueio das Bombas 1-3
[130 - 132] no grupo do parametro 5-7%
Entradas Digitais.

[0] * | Off A bomba esta ativa para o escalonamento/

(Desligado) desescalonamento.

[1] | On (Ligado) O comando de Bloqueio de Bomba é
executado. Se houver uma bomba em
funcionamento, ela é imediatamente
desescalonada. Se a bomba néo estiver em
funcionamento, nao lhe é permitida

escalonar.

25-91 Alternagao Manual

Range: Funcao:
0*]| [O- par.
25-06 ]

Parametro de leitura da bomba de velocidade
variavel real no sistema. O parametro da
Bomba de Comando é atualizado, para refletir a
bomba de velocidade constante atual no
sistema, quando ocorrer uma alternagao. Se
néo for selecionada nenhuma bomba de
comando (Controlador em Cascata desativado
ou todas as bombas bloqueadas), o display
exibira NENHUMA.
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3.24 Main Menu (Menu Principal) - Opcional de E/S Analoégico do MCB 109 - Grupo 26

A E/S Analégica do Opcional MCB 109 expande a funcionalidade dosVLT® HVAC Drive conversores de frequéncia,
acrescentando diversas entradas e saidas analégicas programaveis. Isso poderia ser especialmente util em instalacdes de
Sistema de Gerenciamento de Prédio, onde o conversor de frequéncia pode ser usado como E/S descentralizada,
enfatizando a necessidade de uma estacdo externa e, assim, reduzindo custos.

Considere o diagrama

12NRARR2 10

E 0]
llustragéo 3.81
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Este diagrama mostra uma Unidade de Tratamento de Ar (AHU-Air Handling Unit). E possivel observar que a adicdo do
opcional de E/S Analdgica oferece a possibilidade de controlar todas as fungdes do conversor de frequéncia, como amorte-
cedores de entrada, retorno e exaustdo ou bobinas de aquecimento/resfriamento com medicdes de temperatura e pressédo
sendo lidas pelo conversor de frequéncia.
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OBSERVACAO!

A corrente maxima nas saidas analégicas 0-10 V é 1 mA.

OBSERVACAO!

Onde for utilizado o Monitoramento do Live Zero, é importante que qualquer entrada analdgica que nédo esteja sendo
usada pelo conversor de frequéncia, ou seja, sendo usada como parte da E/S descentralizada do Sistema de Gerenciamento
Predial, tenha a sua func¢ao de Live Zero desativada.

Terminal | Parametros Terminal | Parametros Terminal | Parametros
Entradas analdgicas Entradas analdgicas Relés

X42/1 26-00 Modo Term 53 6-1* Relé 1 Term 1, 2, 3 5-4%
X42/1, 26-1*

X42/3 26-01 Modo Term 54 6-2* Relé 2 Term 4, 5, 6 5-4%
X42/3, 26-2*

X42/5 26-02 Modo Term
X42/5, 26-3*

Saidas analdgicas Saida analdgica

X42/7 26-4* 42 6-5%

X42/9 26-5%

X42/11 26-6*

Tabela 3.34 Parametros relevantes

Também é possivel ler as entradas analdgicas, gravar nas saidas analégicas e controlar os relés, utilizando a comunicacao
através do barramento serial. Nesta instancia, estes sdo os parametros relevantes.

Terminal Parametros Terminal Parametros Terminal Parametros
Entradas analdgicas (leitura) Entradas analdgicas (leitura) Relés
X42/1 18-30 Entr.analég.X42/ 53 16-62 Entrada Relé 1 Term 1,2, 3 16-71 Saida do Relé
1 Analégica 53 [bin]
X42/3 18-31 Entr.Anal6g.X42/ 54 16-64 Entrada Relé 2 Term 4, 5, 6 16-71 Saida do Relé
3 Analégica 54 [bin]
X42/5 18-32 Entr.analdég.X42/
5
Saidas analdgicas (gravacéo) Saida analdgica (gravacgao)
X42/7 18-33 Saida Anal 42 6-53 Terminal 42 Ctrl OBSERV A AOI
X42/7 [V] Saida Bus As saidas d clf. q ‘ vad
X42/9 18-34 Saida Anal s sai E‘lS o relé devem ser .atlva as ]
por meio do Control Word Bit 11 (Relé
X42/9 [V] . .
- 1) e Bit 12 (Relé 2).
X42/11 18-35 Saida Anal
X42/11 [V]

Tabela 3.35 Parametros relevantes

Programacdo do Relégio em Tempo Real incorporado

O opcional de E/S Analégica incorpora um relégio em tempo real com backup de bateria. Isso pode ser usado como backup
da funcdo de relégio incluida no conversor de frequéncia como padrdo. Consulte 3.2.8 0-7* Programagéo do Reldgio.

O opcional de E/S Analégica pode ser utilizado para controlar dispositivos como atuadores ou valvulas, usando a facilidade
de Malha Fechada Estendida, removendo, deste modo, o controle do sistema do Sistema de Gerenciamento Predial.
Consulte 3.79 Main Menu - Malha Fechada Estendida - Grupo 21. Ha trés controladores de PID de malha fechada indepen-
dentes.
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3.24.1 26-0* Modo E/S Analdgico

26-01 Modo Term X42/3

Option: Funcao:
Grupo de parametros para programar a configuracdo de 21-30 Unidade da Ref /Feedback Ext. 2 ou
E/S analdgica. O opcional estd equipado com 3 entradas 21-50 Unidade da Ref,/Feedback Ext. 3).
analdgicas. Estas entradas analdgicas podem ser alocadas
livremente ou a uma tensdo (0 V a +10 V), Pt 1000 ou Ni (11 * | Tensao
1000, entrada de sensor de temperatura. [2] | Pt 1000
°C
5 Tt
Option: Funcao: 41 | Ni 1000
O terminal X42/1 pode ser programado como [°C]
uma entrada analdgica, que aceita uma tensao [5]1 | Ni 1000
ou entrada de sensores de temperatura, [°F]
Pt1000 (1000 Q2 em 0°C) ou o Ni 1000 (1000 Q
em 0°C). Selecione o modo desejado.
Pt 1000 [2] e Ni 1000 [4], no caso da operacdo Option: Funcao:
ser em Graus Celsius - Pt 1000 [3] e Ni 1000 O terminal X42/5 pode ser programado como
[5], se a operagao for em Graus Fahrenheit. uma entrada analdgica, que aceita uma tensao
Observagéo: Se a entrada nao estiver sendo ou entrada de sensores de temperatura,
utilizada, ela deve ser programada para Pt1000 (1000 2 em 0° C) ou Ni 1000 (1000 Q
Tensao! em 0° C). Selecione o modo desejado.
Se programada para temperatura e utilizada Pt 1000, [2] e Ni 1000, [4], no caso da
como feedback, a unidade de medida deve ser operagao ser em Graus Celsius - Pt 1000, [3] e
programada para Celsius ou Fahrenheit Ni 1000, [5], se a operacéo for em Graus
(20-12 Unidade da Referéncia/Feedback, Fahrenheit.
21-10 Unidade da Ref./Feedback Ext. 1, Observagdo: Se a entrada nao estiver sendo
21-30 Unidade da Ref./Feedback Ext. 2 ou utilizada, ela deve ser programada para
21-50 Unidade da Ref./Feedback Ext. 3). Tensao!
[11 * [ Tensao Se programada para temperatura e utilizada
21 | Pt 1000 como feedback, a unidade de medida deve ser
r°C] programada para Celsius ou Fahrenheit
B3] | Pt 1000 (20-12 Unidade da Referéncia/Feedback,
CF] 21-10 Unidade da Ref./Feedback Ext. 1,
- 21-30 Unidade da Ref./Feedback Ext. 2 ou
[4]1 | Ni 1000 .
el 21-50 Unidade da Ref./Feedback Ext. 3).
[51 |Ni 1000 (1] * | Tenséo
[°F] [2] | Pt 1000
[°C]
a1 [ 1000
Option: Funcao: [°F]
O terminal X42/3 pode ser programado como [4] | Ni 1000
uma entrada analdgica, que aceita uma tensao [°C]
ou entrada de sensores de temperatura, Pt [5] | Ni 1000
1000 ou Ni 1000. Selecione o modo desejado. [°F]
Pt 1000, [2] e Ni 1000, [4], no caso da
operacao ser em Graus Celsius - Pt 1000, [3] e
Ni 1000, [5], se a operagao for em Graus
Fahrenheit.
Observacdo: Se a entrada nao estiver sendo
utilizada, ela deve ser programada para
Tensao!
Se programada para temperatura e utilizada
como feedback, a unidade de medida deve ser
programada para Celsius ou Fahrenheit
(20-12 Unidade da Referéncia/Feedback,
21-10 Unidade da Ref./Feedback Ext. 1,

MG11CD28 - VLT’ é marca registrada da Danfoss 207




Descrigdo do Parametro

Guia de Programacéo do Drive do HVAC do VLT

3.24.2 26-1* Entrada Analdgica X42/1

Parametros para configurar o escalonamento e os limites
da entrada analdgica X42/1.

26-10 Terminal X42/1 Tensao Baixa

Range: Funcao:
0.07 V*| [0.00 - par. |Insira o valor de tensao baixa. Este valor
6-31 V] do sinal da gradacdo da entrada

analdgica deve corresponder ao valor
baixo de referéncia/feedback,
programado no 26-14 Term. X42/1 Ref./
Feedb. Valor Baixo.

26-11 Terminal X42/1 Tensao Alta

Range: Funcao:
10.00 V* | [par. 6-30 - | Insira o valor de tensao alta. Este valor
10.00 V] do escalonamento da entrada analdgica

deve corresponder ao valor de
referéncia /feedback alto, programado
no 26-15 Term. X42/1 Ref./Feedb. Valor
Alto.

26-14 Term. X42/1 Ref./Feedb. Valor Baixo
Range: Funcao:

0.000 *

[-999999.999 - Insira o valor do escalonamento da

999999.999 ] entrada analdgica que corresponda
ao valor de baixa tensao,
programado no 26-10 Terminal

X42/1 Tensdo Baixa.

26-15 Term. X42/1 Ref./Feedb. Valor Alto
Range: Funcao:

100.000 *

[-999999.999 - Insira o valor de escalonamento

999999.999 ] da entrada analdgica que
corresponda ao valor de tensao
alta, programado em

26-11 Terminal X42/1 Tensao Alta.

26-16 Term. X42/1 Constante de Tempo do Filtro

Range: Funcao:
0.001 s*| [0.001 - Insira a constante de tempo. Esta é uma
10.000 s] constante de tempo do filtro passa baixa

digital de primeira ordem, para eliminar o
ruido elétrico no terminal X42/1. Um valor
de constante de tempo alto melhora o
amortecimento, porém, aumenta também
0 atraso através do filtro. Nao se pode
ajustar este parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.

26-17 Term. X42/1 Live Zero
Option:

Funcéo:

Este parametro torna possivel o monito-
ramento do Live Zero. P.ex., onde a entrada

analdgica for parte do controle do conversor

26-17 Term. X42/1 Live Zero
Option:

Funcéo:

de freqiiéncia, ao invés de ser utilizada como
parte de um sistema de E/S descentralizado,
como em um Sistema de Gerenciamento
Predial.

[0] | Desativado
[1] * | Ativado

3.24.3 26-2* Entrada Analdgica X42/3

Parametros para configurar o escalonamento e os limites
da entrada analdgica X42/3.

26-20 Terminal X42/3 Tensao Baixa

Range: Funcéo:
0.07 V*| [0.00 - par. Insira o valor de tensao baixa. Este valor
6-31 V] do sinal da gradacdo da entrada

analégica deve corresponder ao valor
baixo de referéncia/feedback,
programado no.

26-21 Terminal X42/3 Tensao Alta

Range: Funcéo:
10.00 V* | [par. 6-30 - | Insira o valor de tenséo alta. Este valor
10.00 V] do escalonamento da entrada analdgica

deve corresponder ao valor de
referéncia /feedback alto, programado
no 26-25 Term. X42/3 Ref./Feedb. Valor
Alto.

Range: Funcao:

0.000 * [ [-999999.999 - Insira o valor do escalonamento da

999999.999 | entrada analdgica que corresponda
ao valor de baixa tensao,
programado no 26-20 Terminal

X42/3 Tensdo Baixa.

26-25 Term. X42/3 Ref./Feedb. Valor Alto

Range: Funcéo:
100.000 * | [-999999.999 - Insira o valor de escalonamento
999999.999 ] da entrada analdgica que

corresponda ao valor de tensao
alta, programado no
26-21 Terminal X42/3 Tensédo Alta.

26-26 Term. X42/3 Constnt Temp d Filtro

Range: Funcéo:
0.001 s* | [0.001 - Insira a constante de tempo. Esta é uma
10.000 s] constante de tempo do filtro passa baixa

digital de primeira ordem, para eliminar o
ruido no terminal X42/3. Um valor de
constante de tempo alto melhora o
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26-26 Term. X42/3 Constnt Temp d Filtro

Range: Funcéo:
amortecimento, porém, aumenta também
o atraso através do filtro. Nao se pode
ajustar este parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.

26-27 Term. X42/3 Live Zero

Funcao:

Option:

Este parametro torna possivel o monito-
ramento do Live Zero. P.ex., onde a entrada
analdgica for parte do controle do conversor
de freqliéncia, ao invés de ser utilizada como
parte de um sistema de E/S descentralizado,
como em um Sistema de Gerenciamento
Predial.

26-35 Term. X42/5 Ref./Feedb. Valor Alto

Range: Funcéo:

26-36 Term. X42/5 Constnt Temp d Filtro

alta, programado nos
26-21 Terminal X42/3 Tensao Alta.

Range: Funcao:
0.001 s* | [0.001 - Insira a constante de tempo. Esta é uma
10.000 s] constante de tempo do filtro passa baixa

digital de primeira ordem, para eliminar o
ruido no terminal X42/5. Um valor de
constante de tempo alto melhora o
amortecimento, porém, aumenta também
o atraso através do filtro. Nao se pode
ajustar este parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.

[0] | Desativado
[1] * | Ativado

3.24.4 26-3* Entrada Analdgica X42/5

Parametros para configurar o escalonamento e os limites
da entrada analdgica X42/5.

26-30 Terminal X42/5 Tensao Baixa

26-37 Term. X42/5 Live Zero

Option: Funcao:

Este parametro torna possivel o monito-
ramento do Live Zero. P.ex., onde a entrada
analdgica for parte do controle do conversor
de freqiiéncia, ao invés de ser utilizada como
parte de um sistema de E/S descentralizado,
como em um Sistema de Gerenciamento

analdgica deve corresponder ao valor
baixo de referéncia/feedback,
programado no.

26-31 Terminal X42/5 Tensao Alta

Range: Funcéo:
10.00 V* | [par. 6-30 - | Insira o valor de tensao alta. Este valor
10.00 V] do escalonamento da entrada analdgica

deve corresponder ao valor de
referéncia /feedback alto, programado
no 26-35 Term. X42/5 Ref./Feedb. Valor
Alto.

Range: Funcéo: Predial.
0.07 V*| [0.00 - par. Insira o valor de tensao baixa. Este valor [0] | Desativado
6-31V] do sinal da gradagao da entrada [1] * | Ativado

3.24.5 26-4* Saida Analdgica X42/7

Parametros para configurar o escalonamento e a funcdo de
saida, para saida analdgica, terminal X42/7.

26-40 Terminal X42/7 Saida

Option: Funcéo:

Programe a funcdo do Terminal X42/7
como uma saida de tensao analdgica.

[0] * | Fora de funcio-
nament

26-34 Term. X42/5 Ref./Feedb. Valor Baixo

Funcéo:

Range:
0.000 *

[-999999.999 - Insira o valor do escalonamento da

999999.999 | entrada analdgica que corresponda
ao valor de baixa tensao,
programado no 26-30 Terminal

X42/5 Tensdo Baixa.

26-35 Term. X42/5 Ref./Feedb. Valor Alto

Range: Funcéo:
100.000 * | [-999999.999 - Insira o valor de escalonamento
999999.999 | da entrada analdgica que

corresponda ao valor de tensao

[100] [ Freq. saida 0-100 0 - 100 Hz, (0-20 mA)

Referéncia Minima até Referéncia
Maxima, (0-20 mA)

[101] [ Referéncia Min-
-Méx

-200% to +200% of 20-14 Referéncia
Mdxima, (0-20 mA)

[102] | Feedback +-200%

[103] | Corr. motor 0-Imax | O - Corrente Max. do Inversor
(16-37 Corrente Mdx.do Inversor), (0-20
mA)

[104] [ Torque O-Tlim 0 até o Limite de torque (4-16 Limite

de Torque do Modo Motor), (0-20 mA)

[105] [ Torque O-Tnom 0 até Torque nominal do motor, (0-20

mA)
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26-40 Terminal X42/7 Saida 26-43 Terminal X42/7 Ctrl de Bus

26-41 Terminal X42/7 Min. Escala

Option: Funcéo: Range: Funcéo:
[106] | Power 0-Pnom 0 até Poténcia nominal do motor, 0.00 %* | [0.00 - 100.00 %] | Mantém o nivel do terminal X42/7,
(0-20 mA) se controlada pelo bus.
[107] | Velocidade 0- 0 até o Limite Superior de 2644 Terminal X42/7 Predef. Ti
-HighLim Velocidade(4-13 Lim. Superior da Veloc. : Elfmind B lEh UllaHels
do Motor [RPM] e 4-14 Lim. Superior da Range: Funcéo:
Veloc do Motor [Hz]), (0-20 mA) 0.00 %* | [0.00 - Mantém o nivel predefinido do terminal
0
[113] | Ext. Malha Fechada | 0 até 100%, (0-20 mA) ey Ve
1 No caso de um timeout do bus e se uma
funcao ti t f lecionad
[114] | Ext. Malha Fechada | 0 até 100%, (0-20 mA) uneao timeollt tor seleclohada no
) 26-50 Terminal X42/9 Saida, a saida sera
- predefinida neste nivel.
[115] | Ext. Malha Fechada | 0 até 100%, (0-20 mA)
3
[139] | Ctrl bus 0 até 100%, (0-20 mA) 3.24.6 26-5* Saida Analdgica X42/9
[141] | Ctrl bus t.o. 0 até 100%, (0-20 mA)

Parametros para configurar o escalonamento e a funcao de
saida, para saida analdgica, terminal X42/9.

Range: Funcéo: 26-50 Terminal X42/9 Saida
0.00 [0.00 - Gradue a saida minima do sinal analégico Option: Funcio:
%* 200.00 %] | selecionado no terminal X42/7, como uma Programe a funcao do Terminal
porcentagem do nivel maximo do sinal.P.ex., X42/9.
se for desejado um 0 V (ou 0 Hz) em 25%
do valor maximo de saida. Entdo programe 0] * | Fora de funcio-
25%. A gradacdo de valores até 100% nunca nament
pode ser maior que a configuracdo corres- [100] | Freq. saida 0-100 | 0 - 100 Hz, (0-20 mA)
pondente no 26-42 Terminal X42/7 Mdx. [101] | Referéncia Min-Méax | Referéncia Minima até Referéncia
Escala. Maxima, (0-20 mA)
Consulte o gréfico do 6-51 Terminal 42 Escala —
. ) [102] | Feedback +-200% | -200% to +200% of 20-14 Referéncia
Minima de Saida. .
Madxima, (0-20 mA)
26-42 Terminal X42/7 Méx. Escala [103] [ Corr. motor O-Imax |0 - Corrente Max. do Inversor
Range: Funcio: (16-37 Corrente Mdx.do Inversor), (0-20
A
100.00 [0.00 - | Gradue a saida maxima do sinal analégico mA)
%* 200.00 | selecionado no terminal X42/7. Programe o [104] [ Torque 0-Tlim 0 até o Limite de torque (4-16 Limite
%] valor méximo da saida do sinal de saida de de Torque do Modo Motor), (0-20 mA)
tensio. Gradue a salda para fornecer uma [105] | Torque 0-Tnom 0 até Torque nominal do motor, (0-20
tensao menor que 10 V de fundo de escala; ou mA)
10 V. em uma saida abaixo de 100% do valor
e el sitel. S 10 Y (e & s 6k =iEh [106] [ Power 0-Pnom 0 até Poténcia nominal do motor,
desejada, em um valor entre 0 e 100% da (0-20 mA)
saida de fundo de escala, programe o valor [107] | Velocidade 0- 0 até o Limite Superior de
porcentual no parametro, ou seja, 50% = 10 V. -HighLim Velocidade(4-13 Lim. Superior da Veloc.
Se for desejada uma tenséo entre 0 e 10 V. em do Motor [RPM] e 4-14 Lim. Superior da
saida méaxima, calcule o valor porcentual da Veloc do Motor [Hz]), (0-20 mA)
seguinte maneira: -
[113] | Ext. Malha Fechada | 0 até 100%, (0-20 mA)
10V
desefada mdxima pico IO 1
ou seja [114] | Ext. Malha Fechada | 0 até 100%, (0-20 mA)
10V 2
SViTgy X 100% = 200% [115] | Ext. Malha Fechada | 0 até 100%, (0-20 mA)
" . L. 3
Consulte o gréfico do 6-52 Terminal 42 Escala Mdxima de
, [139] | Ctrl bus 0 até 100%, (0-20 mA)
Saida.
[141] | Ctrl bus t.o. 0 até 100%, (0-20 mA)
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26-51 Terminal X42/9 Min. Escala

3.24.7 26-6* Saida Analdgica X42/11

Range: Funcéo:
0.00 [0.00 - Gradue a saida minima do sinal analégico
%* 200.00 %] | selecionado no terminal X42/9, como uma

porcentagem do nivel maximo do sinal.
P.ex., se for desejado um 0 V em 25% do

Parametros para configurar o escalonamento e a funcdo de
saida, para saida analdgica, terminal X42/11.

26-60 Terminal X42/11 Saida

Option: Funcéo:
valor maximo de saida. Entao programe 5 e
25%. A gradacdo de valores até 100% Xr4029/:a1me a fungao co 1ermina
nunca pode ser maior que a configuragao )
correspondente no 26-52 Terminal X42/9 [0] * | Fora de funcio-
Mdx. Escala. nament
[100] [ Freq. saida 0-100 0 - 100 Hz, (0-20 mA)
Consulte o gréfico do 6-51 Terminal 42 Escala Minima de ————— —— - —
Saida [101] | Referéncia Min-Max | Referéncia Minima até Referéncia
) Maxima, (0-20 mA)
N e [102] | Feedback +-200% | -200% to +200% of 20-14 Referéncia
Range: Funcao: Madxima, (0-20 mA)
:/00'00 2([)(())(:)% ) Grladfje adsalda maX|rna|c:(o ;l/r;alpanaloglco [103] [ Corr. motor O-Imax | O - Corrente Max. do Inversor
° ’ selecionado no terminal X42/9. Programe o (16-37 Corrente Mdx.do Inversor), (0-20
%] valor maximo da saida do sinal de saida de mA)
tensao. Gradue a saida para fornecer uma
tensdo menor que 10 V de fundo de escala; [104] | Torque O-Tlim 0 até o Limite de torque (4-16 Limite
ou 10 V em uma saida abaixo de 100% do de Torque do Modo Motor), (0-20 mA)
valor maximo do sinal. Se 10 V for a tensao de [105] [ Torque 0-Tnom 0 até Torque nominal do motor, (0-20
saida desejada, em um valor entre 0 e 100% mA)
da saida de fundo de escala, programe o valor
N . [106] | Power 0-Pnom 0 até Poténcia nominal do motor,
porcentual no parametro, ou seja, 50% = 10 V.
Se for desejada uma tenséo entre 0 e 10 V em (0-20 mA)
saida méaxima, calcule o valor porcentual da [107] | Velocidade 0- 0 até o Limite Superior de
seguinte maneira: -HighLim Velocidade(4-13 Lim. Superior da Veloc.
10V 100% do Motor [RPM] e 4-14 Lim. Superior da
S o X
desejada maxima pico Veloc do Motor [Hz]), (0-20 mA)
ou seja
[113] | Ext. Malha Fechada | 0 até 100%, (0-20 mA)
1oV _
5V:—5-X100% =200% 1
. . . [114] | Ext. Malha Fechada | 0 até 100%, (0-20 mA)
Consulte o grafico do 6-52 Terminal 42 Escala Mdxima de 5
Saida.
! [115] | Ext. Malha Fechada | 0 até 100%, (0-20 mA)
26-53 Terminal X42/9 Ctrl de Bus 3
Range: Funcio: [139] | Ctrl bus 0 até 100%, (0-20 mA)
0.00 %* [ [0.00 - 100.00 %] | Mantém o nivel da Saida X42/9, se [141] | Ctrl bus t.o. 0 até 100%, (0-20 mA)

controlada pelo bus.

26-54 Terminal X42/9 Predef. Timeout

26-61 Terminal X42/11 Min. Escala

Range: Funcao:
0.00 %* [ [0.00 - Mantém o nivel predefinido do terminal
100.00 %] X42/9.

No caso de um timeout do bus e se uma
funcao timeout for selecionada no

26-60 Terminal X42/11 Saida, a saida sera
predefinida neste nivel.

Range: Funcao:
0.00 [0.00 - Gradue a saida minima do sinal analdgico,
%* 200.00 %] | selecionado no terminal X42/11, como uma

porcentagem do nivel maximo do sinal.
P.ex., se for desejado um 0 V em 25% do
valor maximo de saida. Entao programe
25%. A gradacdo de valores até 100%
nunca pode ser maior que a configuragdo
correspondente no 26-62 Terminal X42/11
Max. Escala.

Consulte o gréfico do 6-57 Terminal 42 Escala Minima de

Saida.
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26-62 Terminal X42/11 Max. Escala

Range: Funcao:

100.00 [0.00 - | Gradue a saida maxima do sinal analégico

%* 200.00 | selecionado no terminal X42/9. Programe o
%] valor maximo da saida do sinal de saida de

tensdo. Gradue a saida para fornecer uma
tensdo menor que 10 V de fundo de escala;

ou 10 V em uma saida abaixo de 100% do
valor maximo do sinal. Se 10 V for a tensao de
saida desejada, em um valor entre 0 e 100%
da saida de fundo de escala, programe o valor
porcentual no parametro ou seja, 50% = 10 V.
Se for desejada uma tenséo entre 0 e 10 V em
saida méxima, calcule o valor porcentual da
seguinte maneira:

10V

desejada maxima pico 2qlook:
ou seja
% _
SI/.—SV x100% =200 %

Consulte o grafico do 6-52 Terminal 42 Escala Mdxima de
Saida.

26-63 Terminal X42/11 Ctrl de Bus

Range: Funcao:

0.00 %* [ [0.00 - 100.00 %] | Mantém o nivel da Saida X42/11, se
controlada pelo bus.

26-64 Terminal X42/11 Predef. Timeout

Range: Funcéo:
0.00 %* [ [0.00 - 100.00 [ Mantém o nivel predefinido do terminal
%] X42/11.

No caso de um timeout do bus e se
uma funcéao timeout for selecionada, a
saida sera predefinida neste nivel.
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4 Solucao de Problemas

4.1 Solucao de Problemas

Uma adverténcia ou um alarme é sinalizado pelo LED
respectivo na parte frontal do conversor de frequéncia e
indicado por um cédigo no display.

Uma adverténcia permanece ativa até que a sua causa seja
eliminada. Sob certas condi¢des, a operagdo do motor
ainda pode ter continuidade. As mensagens de adverténcia
podem referir-se a uma situagéo critica, porém, nao
necessariamente.

No caso de um alarme, o conversor de frequéncia tera
desarmado. Os alarmes devem ser reinicializados a fim de
que a operacdo inicie novamente, desde que a sua causa
tenha sido eliminada.

Isto pode ser realizado de trés modos:
1. Utilizando a tecla de controle [RESET] no painel
de controle do LCP.

2. Por meio de uma entrada digital com a fungao
“Reset”.

3. Por meio da comunicacdo serial/opcional de
fieldbus.

4. Reinicializando automaticamente usando a funcdo

[Auto Reset] (Reset Automatico), que é uma
configuracio padrao do VLT® HVAC Drive,
consulte 714-20 Modo Reset no Guia de
Programagdo MGxxyy do FC 100.

OBSERVACAO!

Ap6s uma reinicializagdo manual usando o botdo [RESET]
no LCP, o botdo [AUTO ON] (Automadtico Ligado) ou
[HAND ON] (Manual Ligado) deve ser pressionado para
reinicializar o motor.

Se um alarme nao puder ser reinicializado, o motivo pode
ser que a sua causa nao foi eliminada ou o alarme esta
bloqueado por desarme (consulte também Tabela 4.1).

ACUIDADO|

Os alarmes que sdo bloqueados por desarme oferecem
protecao adicional, o que significa que a alimentagdo de
rede elétrica deve ser desligada, antes que o alarme possa
ser reinicializado. Apds ser ligado novamente, o conversor
de frequéncia ndo estara mais bloqueado e podera ser
reinicializado como descrito acima apds a causa ter sido
corrigida.

Os alarmes que nao estdao bloqueados por desarme podem
também ser reinicializados, utilizando a fun¢ao de reset
automatico, no 74-20 Modo Reset (Adverténcia: é possivel
ocorrer ativagdo automatical)

Se uma adverténcia e um alarme estiverem marcados por
um cédigo, na tabela da pagina a seguir, significa que ou
uma adverténcia aconteceu antes de um alarme ou que é
possivel especificar se uma adverténcia ou um alarme sera
exibido para um determinado defeito.

Isso é possivel, por exemplo, no 7-90 Prote¢do Térmica do
Motor. Depois de um alarme ou desarme, o motor para por
inércia e o alarme e a adverténcia piscam no conversor de
frequéncia. Uma vez que o problema tenha sido eliminado,
apenas o alarme continuara piscando.

OBSERVACAO!

Sem detecgdo de fase do motor (no 30-32) ae sem
deteccdo de stall estéd ativo quando 7-10 Construgdo do
Motor estiver programado para [1] PM, SPM néo saliente.

N° |Descri¢ao Adverté | Alarme/ | Bloqueio p/ Alarme/ Referéncia de
ncia | Desarme Desarme Parametro

1 10 Volts baixo X

2 Erro live zero (X) (X) 6-01

3 Sem Motor (X) 1-80

4 Falta de fase elétrica (X) (X) (X) 14-12

5 Tensdo de conexao CC alta X

6 Tensdo de conexao CC baixa X

7 Sobretensdo CC X X

8 Subtensao CC X X

9 Sobrecarga do inversor X X

10 |[Superaquecimento do ETR do motor (X) (X) 1-90

11 |Superaquecimento do termistor do motor (X) (X) 1-90

12 [Limite de torque X X
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N° [Descrigdo Adverté | Alarme/ | Bloqueio p/ Alarme/ Referéncia de
ncia | Desarme Desarme Parametro

13 | Sobrcorr. X X X

14 |Falha de aterramento X X X

15 |HW incompl. X X

16 | Curto-Circuito X X

17 |Timeout da Control Word (X) (X) 8-04

18 |Partida falhou X

23 [Falha Ventiladores Internos X

24 [Falha Ventiladores Externos X 14-53

25 [Resistor de freio em curto circuito X

26 |Limite de carga do resistor do freio (X) (X) 2-13

27 |Circuito de frenagem em curto circuito X X

28 |Verific. do Freio (X) (X) 2-15

29 |Superaquecimento do drive X X X

30 |Perda de fase U (X) (X) (X) 4-58

31 |Perda de fase V (X) X) (X) 4-58

32 |Perda de fase W (X) X) (X) 4-58

33 [Falha de Inrush X X

34 |Falha de comunicacédo Fieldbus X X

35 [Fora da faixa de frequéncia X X

36 |Falha rede elétr X X

37 |Desbalanceamento de Fase X X

38 [Falha interna X X

39 [Sensor do dissip. de calor X X

40 |Sobrecarga da Saida Digital Term. 27 (X) 5-00, 5-01

41 |Sobrecarga da Saida Digital Term. 29 (X) 5-00, 5-02

42 |Sobrecarga da Saida Digital X30/6 (X) 5-32

42 |Sobrecarga da Saida Digital X30/7 (X) 5-33

46 |Aliment.placa de energia X X

47 | Alim. 24 V baixa X X X

48 |[Alim. 1,8 V baixa X

49 [Lim.deVelocidade X (X) 1-86

50 |Calibracdo AMA falhou X

51 [Verificaggo AMA Unom e Inom X

52 [AMA Inom baixa X

53 [Motor muito grande para AMA X

54 [Motor muito pequeno para AMA X

55 |O parametro AMA esta fora da faixa X

56 [AMA interrompida pelo usuario X

57 |Expir. tempo de AMA X

58 [Falha interna AMA X X

59 [Lim. d Corrente X

60 |Travamento Ext. X

62 |Frequéncia de Saida no Limite Maximo X

64 |Limite de tensao X

65 | TempPlacaCntrl X X X

66 |Temperatura baixa do dissipador de calor X

67 |Configuracao de opcional foi modificada X

68 |Parada Segura (X) XN 5-19

69 |Pwr. Temp do Cartdo de X

70 |[Config ilegal FC

71 |PTC 1 Parada Segura X X"

72 |Falha Perigosa XD
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N° [Descrigdo Adverté | Alarme/ | Bloqueio p/ Alarme/ Referéncia de
ncia | Desarme Desarme Parametro

73 [Reinic. Autom. da Parada Segura
76 |Setup da Unidade d Poténcia X
79 [Conf.ilegal PS X X
80 |Drive Inicializado no Valor Padrédo

91 [Configuracdes incorretas da Entrada analdgica 54 X

22-2%
22-2%
22-5*
22-6*
22-7%
22-7*
0-7*

92 ([Fluxo Zero

93 [Bomba Seca

94 [Final de Curva

95 |Correia Partida
96 |[Partida em Atraso

XXX |Xx

97 |Parada em Atraso

98 [Falha do Relégio

201 |Fire M estva Ativ
202 |Lim. do Fire M Exced
203 | Motor Ausente

204 | Rotor Bloqueado
243 |IGBT do freio X
244 |Temperat. Dissip. d Calor X
245 [Sensor do dissip. de calor

XX | X|[X]|X|[X]X

246 |Aliment. cartdao d poténcia

247 [Temperat. do cartdo d poténcia
248 |Conf.ilegal PS

250 [Pecas sobressalentes novas

251 [Novo Codigo d Tipo X

X[ X[ X|[X]|X]|Xx

XX X[X]|X|[X]|X

Tabela 4.1 Lista de cédigos de Alarme/Adverténcia

(X) Dependente do pardmetro
1) Néo pode ter Reinicializagdo automdtica via 14-20 Modo Reset

Um desarme é a acdo que resulta quando surge um somente pode ser reinicializada por meio de uma
alarme. O desarme para o motor por inércia e pode ser energizacao.

reinicializado pressionando o botdo de reset ou efetuando

reset por meio de uma entrada digital (grupo do Indicacso do LED

parametro 5-1* [1]). O evento original que causou um Adverténcia amarela
alarme nédo pode danificar o conversor de frequéncia ou
causar condi¢cées de perigo. Um bloqueio por desarme é
uma acdo quando ocorre um alarme, o que pode causar
danos no conversor de frequéncia ou em pecas Tabela 4.2
conectadas. Uma situacao de Bloqueio por Desarme

Alarme vermelha piscando

Bloqueado por desarme amarela e vermelha
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Alarm Word e Status Word Estendida

(A63)

Bit Hex Dec Alarm Word Warning Word Status word estendida
0 00000001 1 Verific. do Freio Verific. do Freio Rampa
1 00000002 2 Pwr. Temp do Cartdo |Pwr. Temp do Cartdo de AMA em Exec
de
00000004 4 Falha Aterramto Falha Aterramto Partida SH/SAH
00000008 8 TempPlacaCntrl TempPlacaCntrl Reducao de Velocidade
00000010 16 Ctrl. Word TO Ctrl. Word TO Catch Up
00000020 32 Sobrcorr. Sobrcorr. Feedback alto
00000040 64 Limite de torque Limite de torque Feedb baixo
00000080 128 TérmMtrSuper TérmMtrSuper Corrente de Saida Alta
00000100 256 ETR excss motr ETR excss motr Corrente de Saida Baixa
9 00000200 512 Sobrecarga do Inversor. [ Sobrecarga do Inversor. Freq. Saida Alta
10 00000400 1024 Subtensdo CC Subtensao CC Freq.Saida Baixa
1 00000800 2048 Sobretensdo CC Sobretensdo CC Verificacdo do freio OK
12 00001000 4096 Curto-Circuito Tensdo CC baixa Frenag Max
13 00002000 8192 Falha de Inrush Tensdo CC alta Frenagem
14 00004000 16384 Fase elétr. perda Fase elétr. perda Fora da faixa de velocidade
15 00008000 32768 AMA Néo OK Sem Motor OVC Ativo
16 00010000 65536 Erro live zero Erro live zero
17 00020000 131072 Defeito interno 10 V Baixo
18 00040000 262144 Sobrecarg do Freio Sobrecarg do Freio
19 00080000 524288 Perda da fase U Resistor de Freio
20 00100000 1048576 Perda da fase V IGBT do freio
21 00200000 2097152 Perda da fase W Lim. de Velocidade
22 00400000 4194304 Falha de Fieldbus Falha de Fieldbus
23 00800000 8388608 Alim. 24 V baixa Alim. 24 V baixa
24 01000000 16777216 Falha da rede elétrica |Falha da rede elétrica
25 02000000 33554432 Alim 1,8 V baixa Limite de Corrente
26 04000000 67108864 Resistor de Freio Temp. baixa
27 08000000 134217728 IGBT do freio Limite de tensao
28 10000000 268435456 Mudanca do opcional |N&o usado
29 20000000 536870912 Drive Inicializado Néo usado
30 40000000 1073741824 Parada Segura Né&o usado
31 80000000 2147483648 Freio mecénico baixo |Status word estendida

Tabela 4.3 Descricao da Alarm Word, Warning Word e Status Word Estendida

As alarm words, warning words e status words estendidas podem ser lidas através do barramento serial ou do fieldbus
opcional para diagndstico. Consulte também 16-90 Alarm Word, 16-92 Warning Word e 16-94 Status Word Estendida.
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4.1.1 Alarm Words

16-90 Alarm Word

16-91 Alarm word 2

Bit Alarm Word Bit Alarm Word 2
(Hex) (16-90 Alarm Word) (Hex) (16-91 Alarm word 2)
00000001 Verificacdo do freio 00000001 Desarme Servico, ler/Gravar
00000002 Superaquecimento da placa de poténcia 00000002 Reservado
00000004 Falha de aterramento 00000004 Desarme Servico, Cédigo do Tipo / Peca
00000008 Superaquecimento do cartdao de controle de Reposicao
00000010 Timeout da Control Word 00000008 Reservado
00000020 Sobrecorrente 00000010 Reservado
00000040 Limite d torque 00000020 Fluxo-Zero
00000080 Superaquec. do termistor do motor. 00000040 Bomba Seca
00000100 Superaquecimento do motor ETR 00000080 Final de Curva
00000200 Sobrecarga do inversor 00000100 Correia Partida
00000400 Subtensao de conexdo CC 00000200 Né&o usado
00000800 Sobretensdo do bus CC 00000400 Néo usado
00001000 Curto-circuito 00000800 Reservado
00002000 Falha de Inrush 00001000 Reservado
00004000 Falta de fase elétrica 00002000 Reservado
00008000 AMA ndo OK 00004000 Reservado
00010000 Erro live zero 00008000 Reservado
00020000 Falha interna 00010000 Reservado
00040000 Sobrerg d freio 00020000 N&o usado
00080000 Perda da fase U do motor 00040000 Erro de ventiladores
00100000 Perda da fase V do motor 00080000 Erro de ECB
00200000 Perda da fase W do motor 00100000 Reservado
00400000 Falha de Fieldbus 00200000 Reservado
00800000 Falha na alimentacéo de 24 V 00400000 Reservado
01000000 Falha rede elétr 00800000 Reservado
02000000 Defeito na fonte de alimentagéo de 1,8 01000000 Reservado
Y 02000000 Reservado
04000000 Resistor de freio Curto-circuitado 04000000 Reservado
08000000 Defeito do circuito de frenagem 08000000 Reservado
10000000 Mudanca de Opcional 10000000 Reservado
20000000 Drive inicializado 20000000 Reservado
40000000 Parada Segura 40000000 Reservado
80000000 Né&o usado 80000000 Reservado
Tabela 4.4 Tabela 4.5
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4.1.2 Warning Words

16-92 Warning Word 16-93 Warning word 2
Bit Warning Word Bit Warning Word 2
(Hex) (16-92 Warning Word) (Hex) (16-93 Warning word 2)
00000001 Verificacdo do freio 00000001 Partida em Atraso
00000002 Superaquecimento da placa de poténcia 00000002 Parada em Atraso
00000004 Falha de aterramento 00000004 Falha de Clock
00000008 Superaquecimento do cartao de controle 00000008 Reservado
00000010 Timeout da Control Word 00000010 Reservado
00000020 Sobrecorrente 00000020 Fluxo-Zero
00000040 Limite d torque 00000040 Bomba Seca
00000080 Superaquec. do termistor do motor. 00000080 Final de Curva
00000100 Superaquecimento do motor ETR 00000100 Correia Partida
00000200 Sobrecarga do inversor 00000200 Nao usado
00000400 Subtensao de conexdo CC 00000400 Reservado
00000800 Sobretensdo do bus CC 00000800 Reservado
00001000 Tensao de conexao CC baixa 00001000 Reservado
00002000 Tensao de conexao CC alta 00002000 Reservado
00004000 Falta de fase elétrica 00004000 Reservado
00008000 Sem Motor 00008000 Reservado
00010000 Erro live zero 00010000 Reservado
00020000 10 V baixo 00020000 Nao usado
00040000 Limite de carga do resistor de frenagem 00040000 Adverténcia de ventiladores
00080000 Resistor de freio Curto-circuitado 00080000 Adverténcia de ECB
00100000 Defeito do circuito de frenagem 00100000 Reservado
00200000 Lim.deVelocidad 00200000 Reservado
00400000 Falha de com. do Fieldbus 00400000 Reservado
00800000 Falha na alimentacdo de 24 V 00800000 Reservado
01000000 Falha rede elétr 01000000 Reservado
02000000 Limite de corrente 02000000 Reservado
04000000 Baixa temperatura 04000000 Reservado
08000000 Limite d tensao 08000000 Reservado
10000000 Perda d Encodr 10000000 Reservado
20000000 Limite da frequéncia: de saida 20000000 Reservado
40000000 N&o usado 40000000 Reservado
80000000 N&o usado 80000000 Reservado
Tabela 4.6 Tabela 4.7
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4.1.3 Status Words Estendidas

Status word estendida, 16-94 Status Word Estendida Status word estendida 2, 76-95 Ext. Status Word 2
Bit Status Word Estendida Bit Status Word Estendida 2 (76-95 Ext. Status
(Hex) (16-94 Status Word Estendida) (Hex) Word 2)
00000001 Rampa 00000001 Off (Desligado)
00000002 Ajuste de AMA 00000002 Manual / Automatico
00000004 Partida SH/SAH 00000004 Néo usado
00000008 Néo usado 00000008 Néo usado
00000010 Néo usado 00000010 Néo usado
00000020 Feedback alto 00000020 Relé 123 ativo
00000040 Feedback baixo 00000040 Partida Impedida
00000080 Corrente de saida alta 00000080 Ctrl pronto
00000100 Corrente de saida baixa 00000100 Drive pront
00000200 Frequéncia de saida alta 00000200 Parada Réapida
00000400 Frequéncia de saida baixa 00000400 Freio CC
00000800 A verificagdo do freio esta OK 00000800 Parada
00001000 Frenagem Max 00001000 Prontidao
00002000 Frenagem 00002000 Pedido de Congelar Saida
00004000 Fora da faixa d vel. 00004000 Cong. Saida
00008000 OVC ativa 00008000 Pedido de Jog
00010000 Freio CA 00010000 Jog
00020000 Senha com Trava Cronométrica 00020000 Pedido de Partida
00040000 Protecdo por Senha 00040000 Partida
00080000 Referéncia alta 00080000 Partida Aplicada
00100000 Referéncia baixa 00100000 Atraso da Partida
00200000 Ref. Local/Ref. Remota 00200000 Sleep
00400000 Reservado 00400000 Impulso d Sleep
00800000 Reservado 00800000 Em funcionamento
01000000 Reservado 01000000 Bypass
02000000 Reservado 02000000 Fire Mode
04000000 Reservado 04000000 Reservado
08000000 Reservado 08000000 Reservado
10000000 Reservado 10000000 Reservado
20000000 Reservado 20000000 Reservado
40000000 Reservado 40000000 Reservado
80000000 Reservado 80000000 Reservado
Tabela 4.8 Tabela 4.9
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4.1.4 Mensagens de Falhas

As informacgdes de adverténcia/alarme a seguir definem a
condicdo de adverténcia/alarme, fornece a causa provavel
da condicdo e detalha uma correcdo ou um procedimento
de resolucdo de problemas.

ADVERTENCIA 1, 10 Volts baixo

A tensao do cartdo de controle estd 10 V abaixo do
terminal 50.

Remova uma parte da carga do terminal 50 quando a
alimentacdo de 10 V estiver sobrecarregada. Max. 15 mA
ou minimo de 590 Q.

Esta condicdo pode ser causada por um curto circuito no
potencidmetro ou pela fiacdo incorreta do potenciémetro.

Resolugdo de Problemas

Remova a fiacdo do terminal 50. Se a adverténcia
desaparecer, o problema esta na fiacdo do cliente. Se a
adverténcia continuar, substitua o cartdo de controle.

ADVERTENCIA/ALARME 2, Erro live zero

Esta adverténcia ou alarme somente surgirdo se
programados pelo usudrio no 6-01 Fung¢édo Timeout do Live
Zero. O sinal em uma das entradas analdgicas esta a
menos de 50% do valor minimo programado para essa
entrada. Essa condicdo pode ser causada por fiacdo
rompida ou por dispositivo defeituoso enviando o sinal.

Resolucao de Problemas
Verifique as conexdes em todos os terminais de
entrada analdgica. No cartdo de controle, os
terminais 53 e 54 para sinais, terminal 55 é o
comum. No MCB 101, os terminais 11 e 12 para
sinais, o terminal 10 é o comum. No MCB 109, os
terminais 1, 3, 5 para sinais e os terminais 2, 4, 6
sendo o comum.

Verifique se a programacdo do conversor de
frequéncia e as configuragdes de chaveamento
estdo de acordo com o tipo de sinal analdgico.

Execute o Teste de Sinal para Terminal de
Entrada.

ADVERTENCIA/ALARME 4, Falta de fase elétrica

Ha uma fase ausente no lado da alimentacdo ou o
desbalanceamento da tensdo de rede esta muito alto. Essa
mensagem também é exibida para uma falha no
retificador do conversor de frequéncia. Os opcionais sao
programados em 14-12 Fun¢do no Desbalanceamento da
Rede.

Resolugao de Problemas
Verifique a tensdo de alimentacédo e as correntes de
alimentagdo para o conversor de frequéncia.

ADVERTENCIA 5, Tensao de conexao CC alta

A tensdo do circuito intermediario (CC) estd maior que o
limite de adverténcia de tensao alta. O limite depende das
caracteristicas nominais da tensao do conversor de
frequéncia. A unidade ainda esta ativa.

ADVERTENCIA 6, Tensdo de conexdo CC baixa

A tensdo de circuito intermediario (CC) é menor que a do
limite de adverténcia de tensao baixa. O limite depende
das caracteristicas nominais da tensao do conversor de
frequéncia. A unidade ainda esta ativa.

ADVERTENCIA/ALARME 7, Sobretensdo CC
Se a tensdo do circuito intermediario exceder o limite, o
conversor de frequéncia desarma apds um periodo.

Resolugdo de Problemas
Conectar um resistor de freio

Aumentar o tempo de rampa

Mudar o tipo de rampa

Ative as fungdes em 2-10 Fungdo de Frenagem.
Aumento 74-26 Atraso Desarme-Defeito Inversor

ADVERTENCIA/ALARME 8, Subtensiao CC

Se a tensao do circuito intermediario (barramento CC) cair
abaixo do limite de subtensao, o conversor de frequéncia
verifica se ha alimentacdo de reserva de 24 V CC
conectada. Se ndo houver alimentacdo de reserva de 24 V
conectada, o conversor de frequéncia desarma apds um
atraso de tempo fixado. O atraso varia com a poténcia da
unidade.

Solucéo do Problema:
Verifique se a tensdo da alimentacdo corresponde
a tensao do conversor de frequéncia.

Execute teste de tensdo de entrada
Execute o teste de circuito de carga leve

ADVERTENCIA/ALARME 9, Sobrecarga do inversor

O conversor de frequéncia esta prestes a desativar devido
a uma sobrecarga (corrente muito alta durante muito
tempo). Para protecdo térmica eletrénica do inversor o
contador emite uma adverténcia em 98% e desarma em
100%, acionando um alarme simultaneamente. O conversor
de frequéncia ndo pode ser reinicializado até o contador
estar abaixo de 90%.

A falha é devida ao conversor de frequéncia estar
sobrecarregado em mais de 100% durante muito tempo.

Resolugdo de Problemas
Compare a corrente de saida mostrada no LCP
com a corrente nominal do conversor de
frequéncia.

Compare a corrente de saida mostrada no LCP
com a corrente do motor medida.

Exiba a Carga Térmica do Drive no LCP e
monitore o valor. Ao funcionar acima das caracte-
risticas nominais de corrente continua do
conversor de frequéncia, o contador devera
aumentar. Ao funcionar abaixo das caracteristicas
nominais de corrente continua do conversor de
frequéncia, o contador devera diminuir.
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Ver a secdo derating no Guia de Design para obter mais
detalhes se for exigida uma frequéncia de chaveamento
alta.

ADVERTENCIA/ALARME 10, Temperatura de sobrecarga do
motor

De acordo com a protecdo térmica eletrénica (ETR), o
motor estd muito quente. Selecione se o conversor de
frequéncia deve emitir uma adverténcia ou um alarme
quando o contador alcancar 100% no 7-90 Prote¢éo
Térmica do Motor. A falha ocorre quando o motor estiver
sobrecarregado em mais de 100% durante muito tempo.

Resolucao de Problemas
Verifique se o motor estd superaquecendo.

Verifique se o motor esta sobrecarregado mecani-
camente

Verifique se a corrente do motor programada no
1-24 Corrente do Motor esta correta.

Certifique-se de que os Dados do motor nos
parametros 1-20 a 1-25 estdo programados
corretamente.

Se houver um ventilador externo em uso,
verifique em 1-91 Ventilador Externo do Motor se
esta selecionado.

Executar AMA em 1-29 Adaptacéo Automdtica do
Motor (AMA) pode ajustar o conversor de
frequéncia para o monitor com mais precisao e
reduzir a carga térmica.

ADVERTENCIA/ALARME 11, Superaquecimento do termistor
do motor

O termistor poderd estar desconectado. Selecione se o
conversor de frequéncia deve emitir uma adverténcia ou
um alarme no 7-90 Prote¢do Térmica do Motor.

Resolugao de Problemas
Verifique se o0 motor esta superaquecendo.

Verifique se 0 motor estd sobrecarregado mecani-
camente.

Ao usar o terminal 53 ou 54, verifique se o
termistor estd conectado corretamente entre o
terminal 53 ou 54 (entrada de tensdo analdgica) e
o terminal 50 (alimentacao de +10 V) e se a
chave de terminal 53 ou 54 estd programada
para tensdo. Verificar 7-93 Fonte do Termistor
seleciona terminal 53 ou 54.

Ao usar a entrada digital 18 ou 19 verifique se o
termistor estd conectado corretamente entre o
terminal 18 ou 19 (entrada digital PNP apenas) e
o terminal 50. Verificar 1-93 Fonte do Termistor
seleciona o terminal 18 ou 19.

ADVERTENCIA/ALARME 12, Limite de torque

O torque excedeu o valor em 4-16 Limite de Torque do
Modo Motor ou o valor em 4-17 Limite de Torque do Modo
Gerador14-25 Atraso do Desarme no Limite de Torque pode

alterar isso de uma condicdo de somente adverténcia para
uma adverténcia seguida de um alarme.

Resolugdo de Problemas
Se o limite de torque do motor for excedido
durante a aceleracdo, prolongue o tempo de
aceleracao.

Se o limite de torque do gerador for excedido
durante a desaceleracédo, prolongue o tempo de
desaceleracdo.

Se o limite de torque ocorrer durante o funcio-
namento, aumente se possivel o limite de torque.
Certifique-se de que o sistema pode operar com
seguranga a um torque mais alto.

Verifique se a aplicacdo produz arraste excessivo
de corrente no motor.

ADVERTENCIA/ALARME 13, Sobrecorrente

O limite de corrente de pico do inversor (aprox. 200% da
corrente nominal) foi excedido. A adverténcia dura cerca
de 1,5 s, em seguida o conversor de frequéncia desarma e
emite um alarme. Essa falha pode ser causada por carga
de choque ou por aceleragdo rapida com cargas de inércia
altas. Se o controle do freio mecanico estendido estiver
selecionado, o desarme pode ser reinicializado
externamente.

Resolucao de Problemas

Remova a poténcia e verifique se o eixo do
motor pode ser girado.

Verifique se o tamanho do motor é compativel
com conversor de frequéncia.

Verifique os dados corretos do motor nos
parametros 1-20 a 1-25.

ALARME 14, Falha de Aterr. (ground)
Ha corrente das fases de saida para o terra, no cabo entre
o conversor de frequéncia e 0 motor ou no préprio motor.

Solugao do Problema:
Remova a poténcia para o conversor de
frequéncia e repare o defeito do terra.

Com um megodmetro, verifique se ha falhas de
aterramento no motor medindo a resisténcia ao
aterramento dos cabos do motor e do motor.

ALARME 15, HW incompl.
Um opcional instalado nao esta funcionando com o
hardware ou software da placa de controle atual.

Registre o valor dos seguintes parametros e entre em
contato com o seu fornecedor Danfoss:

15-40 FC Type
15-41 Power Section
15-42 Voltage

15-43 Software Version

MG11CD28 - VLT é marca registrada da Danfoss 221




Dt

Solucao de Problemas

Guia de Programacéo do Drive do HVAC do VLT

15-45 Actual Typecode String
15-49 SW ID Control Card
15-50 SW ID Power Card
15-60 Option Mounted

15-61 Option SW Version (para cada slot de
opcional)

ALARME 16, Curto circuito
Ha curto circuito no motor ou na fiagdo do motor.

Remova a poténcia para o conversor de frequéncia e
repare o curto circuito.

ADVERTENCIA/ALARME 17, Timeout da Control Word

Néo ha comunicacdo com o conversor de frequéncia.

A adverténcia somente estard ativa quando o 8-04 Control
Word Timeout Function NAO estiver programado para OFF
(Desligado).

Se 8-04 Control Word Timeout Function estiver programado
para Parada e Desarme, uma adverténcia é exibida e o
conversor de frequéncia ird desacelerar até parar e, em
seguida, exibe um alarme.

Solugédo do Problema:
Verifique as conexdes do cabo de comunicacdo
serial.

Aumento 8-03 Control Word Timeout Time

Verifique o funcionamento do equipamento de
comunicagao.

Verifique a integridade da instalacdo com base
nos requisitos de EMC.

ALARME 18, Partida falhou

A velocidade ndo conseguiu exceder 1-77 Veloc.mdx.partida
do compr.[RPM] durante a partida no tempo permitido.
(programado em 1-79 TempMcdx.Part.Comp.p/Desarm). Isso
pode ser causado por um motor bloqueado.

ADVERTENCIA 23, Ventiladores Internos

A funcdo de adverténcia de ventilador é uma funcéo de
protecdo extra que verifica se o ventilador esta girando/
instalado. A adverténcia de ventilador pode ser desativada
em 14-53 Fan Monitor ([0] Desativado).

Para os filtros do Chassi D, E e F, a tensdo regulada para os
ventiladores é monitorada.

Resolucao de Problemas
Verifique a operagao correta do ventilador.

Aplique poténcia ao conversor de frequéncia e
verifique se o ventilador opera brevemente na
partida.

Verifique os sensores no dissipador de calor e no
cartdo de controle.

ADVERTENCIA 24, Falha de ventiladores externos

A funcdo de adverténcia de ventilador é uma funcao de
protecdo extra que verifica se o ventilador estd girando/
instalado. A adverténcia de ventilador pode ser desativada
em 14-53 Fan Monitor ([0] Desativado).

Resolugdo de Problemas
Verifique a operacdo correta do ventilador.

Aplique poténcia ao conversor de frequéncia e
verifique se o ventilador opera brevemente na
partida.

Verifique os sensores no dissipador de calor e no
cartdo de controle.

ADVERTENCIA 25, Curto circuito no resistor de freio

O resistor de freio é monitorado durante a operagdo. Se
ocorrer um curto circuito, a funcdo de frenagem é
desativada e a adverténcia é exibida. O conversor de
frequéncia ainda esta operacional, mas sem a funcao de
frenagem. Remova a energia para o conversor de
frequéncia e substitua o resistor do freio (consulte

2-15 Brake Check).

ADVERTENCIA/ALARME 26, Limite de carga do resistor do
freio

A poténcia transmitida ao resistor do freio é calculada
como um valor médio dos ultimos 120 s de tempo de
operacdo. O calculo é baseado na tensdo do circuito
intermedidrio e no valor da resisténcia do freio
programado em 2-16 Corr Mdx Frenagem CA. A adverténcia
estard ativa quando a frenagem dissipada for maior que
90% da poténcia de resisténcia de frenagem. Se Desarme
[2] estiver selecionado no 2-13 Brake Power Monitoring, o
conversor de frequéncia desarmara quando a poténcia de
frenagem dissipada alcancar 100%.

ADVERTENCIA/ALARME 27, IGBT do freio

O transistor de freio é monitorado durante a operacdo e,
se ocorrer curto circuito, a funcdo de frenagem sera
desativada e uma adverténcia sera emitida. O conversor de
frequéncia ainda estd operacional, mas como o transistor
do freio estd em curto circuito, uma poténcia consideravel
é transmitida para o resistor do freio, mesmo se estiver
inativo.

Remova a poténcia para o conversor de frequéncia e
remova o resistor do freio.

ADVERTENCIA/ALARME 28, Falha na verificacdo do freio
O resistor do freio ndo esta conectado ou nao esta
funcionando.

Verifique 2-15 Verificagdo do Freio.

ALARME 29, Temperat. Dissip. d Calor

A temperatura maxima do dissipador de calor foi excedida.
A falha de temperatura ndo sera reinicializada até a
temperatura cair abaixo da temperatura do dissipador de
calor definida. Os pontos de desarme e de reinicializagao
sdo diferentes com base no tamanho de poténcia do
conversor de frequéncia.

Solugédo do Problema:
Verifique as condicdes a seguir.
Temperatura ambiente muito alta.

O cabo do motor é muito longo.

Espaco de ventilacdo incorreto acima e abaixo do
conversor de frequéncia.
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Fluxo de ar bloqueado em volta do conversor de
frequéncia.

Ventilador do dissipador de calor danificado.
Dissipador de calor estd sujo.

ALARME 30, Perda de fase U
A fase U do motor entre o conversor de frequéncia e o
motor estd ausente.

Remova a poténcia do conversor de frequéncia e verifique
a fase U do motor.

ALARME 31, Perda de fase V
A fase V do motor entre o conversor de frequéncia e o
motor estd ausente.

Remova a poténcia do conversor de frequéncia e verifique
a fase V do motor.

ALARME 32, Perda de fase W
A fase W do motor entre o conversor de frequéncia e o
motor estd ausente.

Remova a poténcia do conversor de frequéncia e verifique
a fase W do motor.

ALARME 33, Falha de Inrush

Houve excesso de energizagdes durante um curto intervalo
de tempo. Deixe a unidade esfriar até a temperatura de
operacao.

ADVERTENCIA/ALARME 34, Falha de comunica¢io do
Fieldbus

O fieldbus no cartdo do opcional de comunica¢do nédo esta
funcionando.

ADVERTENCIA/ALARME 36, Falha rede elétr

Essa adverténcia/alarme estara ativa somente se a tensao
de alimentacdo para o conversor de frequéncia foi perdida
e 14-10 Falh red elétr NAO estiver programado para [0] Sem
Funcgéo. Verifique os fusiveis para o conversor de
frequéncia e a fonte de alimentacdo da rede elétrica para a
unidade.

ALARME 38, Falha interna
Quando ocorrer um defeito interno, é exibido um nimero
de cédigo definido na tabela a seguir.

Resolugao de Problemas
Ciclo de poténcia

Verifique se o opcional estd instalado
corretamente

Verifique se ha fiacdo solta ou ausente

Podera ser necessdrio entrar em contato com o seu
fornecedor Danfoss ou o departamento de servico. Anote
o numero de cédigo para outras orientacdes de resolucao
de problemas.

N° Texto
0 A porta de comunicacéo serial ndo pode ser inicia-

lizada: Entre em contato com o seu Danfoss
fornecedor ou o Danfoss Departamento de
Servigos.

256-258 [Os dados da EEPROM de poténcia estdo incorretos

ou sao muito antigos

512-519 | Defeito interno. Entre em contato com o seu
Danfoss fornecedor ou o Danfoss Departamento

de Servigos.

783 O valor do parametro esta fora dos limites min./
max.

1024-1284 |[Defeito interno. Entre em contato com o seu
fornecedor Danfoss ou o Departamento de
Servigos da Danfoss.

1299 O SW do opcional no slot A é muito antigo

1300 O SW do opcional no slot B é muito antigo

1302 O SW do opcional no slot C1 é muito antigo

1315 O SW do opcional no slot A ndo é suportado (ndo
permitido)

1316 O SW do opcional no slot B ndo é suportado (nado
permitido)

1318 O SW do opcional no slot C1 ndo é suportado
(ndo permitido)

1379-2819 |Defeito interno. Entre em contato com o seu
Danfoss fornecedor ou o Danfoss Departamento
de Servigos.

2820 Excesso de empilhamento do LCP

2821 Excesso da porta serial
2822 Excesso da porta USB
3072-5122 | O valor do parametro esta fora dos seus limites

5123 Opcional no slot A: Hardware incompativel com o
hardware da placa de controle

5124 Opcional no slot B: Hardware incompativel com o
hardware da placa de controle

5125 Opcional no slot CO: Hardware incompativel com o
hardware da placa de controle

5126 Opcional no slot C1: Hardware incompativel com o
hardware da placa de controle

5376-6231 |Defeito interno. Entre em contato com o seu
Danfoss fornecedor ou o Danfoss Departamento
de Servicos.

Tabela 4.10

ALARME 39, Sensor do dissip. de calor
Sem feedback do sensor de temperatura do dissipador de
calor.

O sinal do sensor térmico do IGBT nédo esta disponivel no
cartdo de poténcia. O problema poderia estar no cartdo de
poténcia, no cartdo do drive do gate ou no cabo tipo fita
entre o cartdo de poténcia e o cartdo do drive do gate.

ADVERTENCIA 40, Sobrecarga da saida digital terminal 27
Verifique a carga conectada ao terminal 27 ou remova a
conexao de curto circuito. Verifique 5-00 Modo /O Digital e
5-01 Modo do Terminal 27.
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ADVERTENCIA 41, Sobrecarga da salda digital terminal 29
Verifique a carga conectada ao terminal 29 ou remova a
conexdo de curto circuito. Verifique 5-00 Modo /0 Digital e
5-02 Modo do Terminal 29.

ADVERTENCIA 42, Sobrecarga da saida digital no X30/6 ou
sobrecarga da saida digital no X30/7

Para o X30/6, verifique a carga conectada no X30/6 ou
remova o curto circuito. Verifique 5-32 Term X30/6 Digi Out
(MCB 101).

Para o X30/7, verifique a carga conectada no X30/7 ou
remova o curto circuito. Verifique 5-33 Term X30/7 Digi Out
(MCB 101).

ALARME 45, Defeito do terra 2
Falha de aterramento (ponto de aterramento) na partida.

Resolucao de Problemas
Verifique o aterramento (ponto de aterramento)
adequado e se ha conexdes soltas.

Verifique o tamanho correto dos fios.

Verifique se ha curtos circuitos ou correntes de
fuga nos cabos do motor.

ALARME 46, Alimentacédo do cartdo de poténcia
A alimentacdo do cartdo de poténcia esta fora da faixa.

Ha trés fontes de alimentacdo geradas pela fonte de
alimentacdo no modo de chaveamento (SMPS) no cartdo
de poténcia: 24V, 5V, +/- 18V. Quando energizado com 24
V CC com o opcional MCB 107, somente as alimentacdes
de 24 V e 5 V sdo monitoradas. Quando energizado com
tensdo de rede trifasica, todas as trés alimentagdes sdo
monitoradas.

Resolugao de Problemas
Verifique se o cartdo de poténcia estd com
defeito.

Verifique se o cartdao de controle estd com
defeito.

Verifique se existe uma placa de opcional com
defeito.

Se for usada fonte de alimentacao de 24 VCC,
verifique se a fonte de alimentacdo é adequada.

ADVERTENCIA 47, Alim. 24 V baixa

Os 24 VCC sao medidos no cartdo de controle. A fonte
backup de 24 VCC externa pode estar sobrecarregada. Se
nao for este o caso, entre em contacto com o
fornecedorDanfosslocal.

ADVERTENCIA 48, Alim 1,8 V baixa

A alimentacdo de 1,8 VCC usada no cartdo de controle esta
fora dos limites permitidos. O fonte de alimentacédo é
medida no cartdo de controle. Verifique se o cartdo de
controle esta com defeito. Se houver um cartdo opcional
presente, verifique se existe uma condicao de sobretensao.

ADVERTENCIA 49, Lim.deVelocidad

Quando a velocidade nao estiver dentro da faixa especi-
ficada em 4-11 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [RPM] e
4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM], o conversor de
frequéncia mostrara uma adverténcia. Quando a
velocidade estiver abaixo do limite especificado no

1-86 Velocidade de Desarme Baixa [RPM] (exceto ao dar
partida ou parar), o conversor de frequéncia desarmara.

ALARME 50, Calibragdo AMA falhou
Entre em contato com o seu Danfoss fornecedor ou o
Danfoss Departamento de Servicos.

ALARME 51, Verificacgio AMA Unom e Inom

As configuragbes da tensdo do motor, corrente do motor e
poténcia do motor estdo erradas. Verifique as progra-
macgoes nos parametros 1-20 a 1-25.

ALARME 52, AMA Inom baixo
A corrente do motor estd baixa demais. Verifique a
programacdo no 4-18 Limite de Corrente.

ALARME 53, Motor muito grande para AMA
O motor é muito grande para a AMAAuto operar.

ALARME 54, Motor muito pequeno para AMA
O motor é muito pequeno para AMA operar.

ALARME 55, Parametro da AMA fora da faixa
Os valores de parametro do motor estdo fora da faixa
aceitavel. AMA nao funcionara.

56 ALARME, AMA interrompida pelo usuério
A AMA foi interrompida pelo usuario.

ALARME 57, Falha interna AMA
Tente iniciar novamente a AMA. Novas partidas repetidas
podem superaquecer o motor.

ALARME 58, Falha interna da AMA
Entre em contacto com o seu fornecedor Danfoss.

ADVERTENCIA 59, Lim. d Corrente

A corrente estd maior que o valor no 4-18 Limite de
Corrente. Certifique-se de que os Dados do motor nos
parametros 1-20 a 1-25 estao programados corretamente.
Aumente o limite de corrente. Certifique-se de que o
sistema pode operar com seguranca em um limite mais
elevado.

ADVERTENCIA 60, Travamento externo

Um sinal de entrada digital esta indicando uma condicdo
de falha externa ao conversor de frequéncia. Um
travamento externo ordenou ao conversor de frequéncia
para desarmar. Elimine a condicdo de falha externa. Para
retomar a opera¢ao normal, aplicar 24 V CC ao terminal
programado para bloqueio externo. Reinicialize o
conversor de frequéncia.

ADVERTENCIA 62, Frequéncia de Saida no Limite Méximo
A frequéncia de saida atingiu o valor programado em
4-19 Freqliéncia Mdx. de Saida. Verifique a aplicacdo para
determinar a causa. Aumente o limite de frequéncia de
saida. Certifique-se de que o sistema pode operar com
seguranca a uma frequéncia de saida mais elevada. A
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adverténcia sera eliminada quando a saida cair abaixo do
limite maximo.

ADVERTENCIA/ALARME 65, Superaquecimento do cartio de
controle
A temperatura de corte do cartdo de controle é 80 C.

Resolucao de Problemas
. Verifique se a temperatura ambiente operacional
estd dentro dos limites.

. Verifique se ha filtros entupidos.
. Verifique a operacado do ventilador.
. Verifique o cartdao de controle.

ADVERTENCIA 66, Temp. baixa

O conversor de frequéncia estda muito frio para operar. Essa
adverténcia baseia-se no sensor de temperatura no
médulo do IGBT.

Aumente a temperatura ambiente da unidade. Também,
uma quantidade pequena de corrente pode ser fornecida
ao conversor de frequéncia toda vez que o motor for
parado programando 2-00 Corrente de Hold CC/Preaque-
cimento a 5% e 1-80 Fung¢do na Parada.

ALARME 67, A configuragdao do médulo do opcional foi
alterada

Um ou mais opcionais foi acrescentado ou removido,
desde o ultimo ciclo de desenergizacdo. Verifique se a
mudanca de configuracdo é intencional e reinicialize a
unidade.

ALARME 68, Parada segura ativada

A perda do sinal de 24 VCC no terminal 37 causou o
desarme do filtro. Para retomar a operacdo normal, aplique
24 VCC no terminal 37 e reinicialize o filtro.

ALARME 69, TempPlacPotéTempPlacPoté
O sensor de temperatura no cartdo de poténcia estd muito
quente ou muito frio.

Resolucao de Problemas
Verifique se a temperatura ambiente operacional
estd dentro dos limites.

Verifique se ha filtros entupidos.
Verifique a operacdo do ventilador.
Verifique o cartdao de poténcia.

ALARME 70, Configuracéo ilegal do FC

O cartao de controle e o cartdo de poténcia sao incompa-
tiveis. Entre em contato com o seu fornecedor com o
coédigo do tipo da unidade da plaqueta de identificacdo e
os numeros de peca dos cartdes para verificar a compatibi-
lidade.

ALARME 71, PTC 1 parada segura

A Parada Segura foi ativada a partir do MCB 112. Cartdo do
Termistor do PTC (motor muito quente). A operac¢ao
normal pode ser retomada quando o MCB 112 aplicar
novamente 24 V CC no T-37 (quando a temperatura do
motor atingir um nivel aceitdvel) e quando a Entrada
Digital do MCB 112 for desativada. Quando isso ocorrer,

um sinal de reset deve ser enviado (pelo Barramento, E/S
Digital ou pressionando [Reset]).

ALARME 72, Falha perigosa

Parada Segura com Bloqueio por Desarme. O Alarme de
Falha Perigosa é acionado se a combinacdo de comandos
de parada segura for inesperada. Este é o caso, se o MCB
112 VLT ativar o X44/10, mas a parada segura, por alguma
razao, nao estiver ativada. Além disso, se o MCB 112 for o
unico dispositivo que utiliza parada segura (especificada
por meio da selecdo [4] ou [5] no 5-19 Terminal 37 Safe
Stop), uma combinacdo inesperada é a ativacdo de parada
segura sem que o X44/10 esteja ativado. A tabela a seguir
resume as combinacdes inesperadas que resultam no
Alarme 72. Observe que se o X44/10 estiver ativado na
selecdo 2 ou 3, este sinal serd ignorado! Entretanto, o MCB
112 ainda continuara a ser capaz de ativar a Parada
Segura.

ALARME 80, Drive Inicializado para valor padrao

As programacdes do parametro sao inicializadas para o
padrao apds uma reinicializacdo manual. Reinicialize a
unidade para limpar o alarme.

ALARME 92, Fluxo-Zero

Uma condicdo de fluxo zero foi detectada no sistema.
22-23 Fungdo Fluxo-Zeroesta definido para alarme. Resolva
os problemas do sistema e reinicialize o conversor de
frequéncia ap6s a falha ser removida.

ALARME 93, Bomba Seca

Uma condicdo de fluxo zero no sistema com o conversor
de frequéncia operando em alta velocidade pode indicar
uma bomba seca. 22-26 Fun¢do Bomba Seca esté
programado para alarme. Resolva os problemas do sistema
e reinicialize o conversor de frequéncia apés a falha ser
removida.

ALARME 94, Final de Curva

Feedback é mais baixo que o ponto de ajuste. Isso pode
indicar vazamento no sistema. 22-50 Fung¢do Final de Curva
esta configurado para alarme. Resolva os problemas do
sistema e reinicialize o conversor de frequéncia apés a
falha ser removida.

ALARME 95, Correia Partida

O torque esta abaixo do nivel de torque programado para
carga zero, indicando uma correia partida. 22-60 Fungéo
Correia Partida estd programado para alarme. Resolva os
problemas do sistema e reinicialize o conversor de
frequéncia apos a falha ser removida.

ALARME 96, Partida em atraso

A partida do motor foi retardada devido a protecdo de
ciclo reduzido. 22-76 Intervalo entre Partidas esta ativado.
Resolva os problemas do sistema e reinicialize o conversor
de frequéncia apés a falha ser removida.

ADVERTENCIA 97, Parada em atraso

A parada do motor foi retardada devido a protecdo de
ciclo reduzido. 22-76 Intervalo entre Partidas esta ativado.
Resolva os problemas do sistema e reinicialize o conversor
de frequéncia apés a falha ser removida.
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ADVERTENCIA 98, Falha do Relégio
O tempo néo estd programado ou o relégio RTC falhou.
Reinicialize o relégio no 0-70 Data e Hora.

ADVERTENCIA 200, Fire mode

Isso indica que o conversor de frequéncia estd operando
em Fire Mode. A adverténcia é eliminada quando Fire
Mode é removido. Observe os dados do Fire Mode no
registro de Alarme.

ADVERTENCIA 201, Fire mode estava ativo

Isso indica que o conversor de frequéncia tinha entrado
em Fire Mode. Forneca energia para a unidade para
remover a adverténcia. Observe os dados do Fire Mode no
registro de Alarme.

ADVERTENCIA 202, Limites do Fire mode excedido

Ao operar em Fire Mode uma ou mais condi¢cdes de
alarme foram ignoradas, o que normalmente desarmaria a
unidade. Operar nessa condicdao anula a garantia da
unidade. Forneca energia para a unidade para remover a
adverténcia. Observe os dados do Fire Mode no registro de
Alarme.

ADVERTENCIA 203, Motor Ausente

Com um conversor de frequéncia operando diversos
motores, foi detectada uma condicdo de subcarga. Isso
pode indicar um motor ausente. Inspecione se o sistema
esta operando corretamente.

ADVERTENCIA 204, Rotor Bloqueado

Com um conversor de frequéncia operando em diversos
motores, foi detectada uma condicdo de sobrecarga. Isso
pode indicar um rotor bloqueado. Inspecione o motor para
ver se opera corretamente.

ADVERTENCIA 250, PecaSobrsNova

Um componente do conversor de frequéncia foi
substituido. Reinicialize o conversor de frequéncia para
operagao normal.

ADVERTENCIA 251, Novo cédigo do tipo

O cartdo de poténcia ou outros componentes foram substi-
tuidos e o cédigo do tipo foi alterado. Reinicialize para
remover a adverténcia e retomar a operacao normal.
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5 Listas de Parametros

5.1 OpcgoOes de Parametro

5.1.1 Configuracdes padrao:

Alteracées durante o funcionamento:
"TRUE” (Verdadeiro) significa que o parametro pode ser alterado enquanto o conversor de frequéncia estiver em operacdo e
“FALSE” (Falso) significa que o conversor de frequéncia deve ser parado antes de uma alteracdo poder ser feita.

4-Set-up:

"Todos os setups': os parametros podem ser programados individualmente em cada um dos quatro setups, ou seja, um
Unico parametro pode ter quatro valores de dados diferentes.

"1 setup”: o valor dos dados sera o mesmo em todos os setups.

SR:
Relacionado a poténcia

N/A:
Nenhum valor padrao disponivel.

indice de conversao:
Este niumero refere-se a um valor de conversao utilizado ao efetuar-se uma gravacdo ou leitura, por meio de um conversor
de frequéncia.

Indice 100 75 74 | 70 67 6 5 4 3 2 1 0 -1 -2 -3 -4 -5 -6
de

conv.

Fator 1 |3600000|3600( 60 | 1/60 100000 | 10000 [ 10000 | 1000 [ 100 | 10 1 0,1 | 0,01 | 0,001 | 0,000 |0,00001 | 0,00000
de 0 0 1 1
conv.

Tabela 5.1

Tipo de dados Descrigédo Tipo

2 N2 inteiro 8 Int8

3 N2 inteiro 16 Int16

4 N inteiro 32 Int32

5 8 sem sinal algébrico Uint8

6 16 sem sinal algébrico Uint16

7 32 sem sinal algébrico Uint32

9 String Visivel VisStr

33 Valor de 2 bytes normalizado N2

35 Sequéncia de bits de 16 varidveis booleanas V2

54 Diferenca de horério s/ data TimD

Tabela 5.2
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5.1.2 0-** operacao/Display

Par. [Descricdo do parametro Valor-padrao 4-setup Alteracdo | [ndice de | Tipo
No. # (SR (Size Related) = durante a | conversdo
Relacionado a poténcia) operagao
0-0* Programag.Basicas
0-01 Idioma [0] Inglés 1 set-up TRUE - Uint8
0-02 |Unidade da Veloc. do Motor [1] Hz 2 set-ups FALSE - Uint8
0-03 | Definicbes Regionais ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 |Estado Operacional na Energizagao [0] Retomar All set-ups TRUE - Uint8
[0] Na Unidade da Veloc. do
0-05 |[Unidade de Modo Local Motor 2 set-ups FALSE - Uint8
0-1* Operagbes Set-up
0-10 |Setup Ativo [1] Set-up 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 |Set-up da Programagao [9] Ativar Set-up All set-ups TRUE - Uint8
0-12 | Este Set-up é dependente de [0] Ndo conectado All set-ups FALSE - Uint8
0-13 |Leitura: Setups Conectados 0 N/A All set-ups FALSE Uint16
0-14 |Leitura: Set-ups. Prog. / Canal 0 N/A All set-ups TRUE Int32
0-2* Display do LCP
0-20 |Linha do Display 1.1 Pequeno 1602 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 Linha do Display 1.2 Pequeno 1614 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 |Linha do Display 1.3 Pequeno 1610 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 |Linha do Display 2 Grande 1613 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 |Linha do Display 3 Grande 1502 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 |Meu Menu Pessoal ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-3* Leitura do LCP
0-30 |Unidade de Leitura Personalizada [11 % All set-ups TRUE - Uint8
0-31 | Valor Min Leitura Personalizada ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Int32
0-32 | Valor Méx Leitura Personalizada 100.00 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
VisStr
0-37 |Texto de Display 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 [25]
VisStr
0-38 |Texto de Display 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 [25]
VisStr
0-39 |Texto de Display 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 [25]
0-4* Teclado do LCP
0-40 |Tecla [Hand on] (Manual ligado) do LCP [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
0-41 Tecla [Off] do LCP [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
0-42 |Tecla [Auto on] (Automat. ligado) do LCP [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
0-43 | Tecla [Reset] do LCP [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
0-44 |Tecla [Off/Reset]-LCP [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
0-45 |Tecla [Drive Bypass] LCP [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Copiar/Salvar
0-50 |Copia do LCP [0] Sem cépia All set-ups FALSE - Uint8
0-51 |Cépia do Set-up [0] Sem cépia All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Senha
0-60 |Senha do Menu Principal 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 |Acesso ao Menu Principal s/ Senha [0] Acesso total 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 |Senha de Menu Pessoal 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 |Acesso ao Menu Pessoal s/ Senha [0] Acesso total 1 set-up TRUE - Uint8
0-7* Programacdo do Relégio
TimeOf
0-70 |Data e Hora ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Day
0-71 Formato da Data ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
228 MG11CD28 - VLT’ é marca registrada da Danfoss




Dt

Listas de Parametros Guia de Programacéo do Drive do HVAC do VLT
Par. |Descricdo do parametro Valor-padrao 4-setup Alteracdo | Indice de | Tipo
No. # (SR (Size Related) = durante a | conversiao
Relacionado a poténcia) operagao
0-72 |Formato da Hora ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
0-74 | DST/Horério de Verao [0] [Off] (Desligar) 1 set-up TRUE - Uint8
TimeOf
0-76 | DST/Inicio do Horério de Verdao ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Day
TimeOf
0-77 |DST/Fim do Horério de Verdo ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Day
0-79 |Falha de Clock ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
0-81 Dias Uteis ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
TimeOf 5
0-82 |Dias Uteis Adicionais ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Day
TimeOf
0-83 |Dias Nao-Uteis Adicionais ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Day
VisStr
0-89 |Leitura da Data e Hora 0 N/A All set-ups TRUE 0 [25]
Tabela 5.3
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5.1.3 1-** Carga / Motor

Par. [Descricdo do parametro Valor-padrao 4-setup Alteracdo | Indice de | Tipo
No. # (SR (Size Related) = durante a | conversdo
Relacionado a poténcia) operagao
1-0* Programac Gerais
1-00 [Modo Configuracéo ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-03 | Caracteristicas de Torque [3] Otim. Autom Energia VT All set-ups TRUE - Uint8
1-06 |Sentido Horario [0] Normal All set-ups FALSE - Uint8
1-1* Sele¢do do Motor
1-10 | Constru¢ao do Motor [0] Assincrono All set-ups FALSE - Uint8
1-1* WC+ PM
1-14 | Fator de Ganho de Amortecimento 120 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-15 | Low Speed Filter Time Const. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-16 | High Speed Filter Time Const. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-17 | Voltage filter time const. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
1-2* Dados do Motor
1-20 | Poténcia do Motor [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21 Poténcia do Motor [HP] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22 | Tensdo do Motor ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-23 | Frequéncia do Motor ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-24 | Corrente do Motor ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 | Velocidade nominal do motor ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-26 | Torque nominal do Motor ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32
1-28 | Verificagao da Rotacao do motor [0] [Off] (Desligar) All set-ups FALSE - Uint8
1-29 | Adaptagdo Automatica do Motor (AMA) [0] Off (Desligado) All set-ups FALSE - Uint8
1-3* DadosAvang d Motr
1-30 | Resisténcia do Estator (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31 Resisténcia Rotor(Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35 | Reatancia Principal (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36  [Resisténcia de Perda do Ferro (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-37  [Indutancia do eixo-d (Ld) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
1-39 | Polos do Motor ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint8
1-40 |Forca Contra Eletromotriz em 1000RPM ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-5* Prog Indep Carga
1-50 |Magnetizacdo do Motor a 0 Hz 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51 | Veloc Min de Magnetiz¢do Norm. [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52 | Veloc Min de Magnetiz. Norm. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-58 | Corrente de Pulsos de Teste Flystart ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-59 | Freqiéncia de Pulsos de Teste Flystart ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-6* Prog Dep. Carga
1-60 |Compensacao de Carga em Baix Velocid 100 % All set-ups TRUE Int16
1-61 | Compensacao de Carga em Alta Velocid 100 % All set-ups TRUE Int16
1-62 |Compensacao de Escorregamento 0 % All set-ups TRUE Int16
1-63 | Const d Tempo d Compens Escorregam ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64 | Amortecimento da Ressonancia 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65 | Const Tempo Amortec Ressonanc 5ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-66 | Corrente Min. em Baixa Velocidade ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
1-7* Ajustes da Partida
1-70 | PM Start Mode [1] Parking All set-ups TRUE - Uint8
1-71 | Atraso da Partida 00s All set-ups TRUE -1 Uint16
1-72  [Funcéo de Partida ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-73  [Flying Start ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-77 | Veloc.max.partida do compr.[RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
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Par. |Descricdo do parametro Valor-padrao 4-setup Alteracio | Indice de | Tipo
No. # (SR (Size Related) = durante a | conversdo
Relacionado a poténcia) operagao
1-78 |Veloc.max.partida do compr.[Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-79 | TempMax.Part.Comp.p/Desarm 50s All set-ups TRUE -1 Uint8
1-8* Ajustes de Parada
1-80 |Funcédo na Parada [0] Parada por inércia All set-ups TRUE - Uint8
1-81 [Veloc. Min. p/ Fungéo na Parada [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82 | Veloc. Min p/ Funcionar na Parada [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-86 |Velocidade de Desarme Baixa [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-87 |Velocidade de Desarme Baixa [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-9* Temper. do Motor
1-90 | Protecdo Térmica do Motor ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-91 | Ventilador Externo do Motor [0] Nao All set-ups TRUE - Uint16
1-93 |Fonte do Termistor [0] Nenhum All set-ups TRUE - Uint8
Tabela 5.4
5.1.4 2-** Freios
Par. Descricao do parametro Valor-padrao 4-setup Alteragdo Indice de | Tipo
No. # (SR (Size Related) = durante a | conversao
Relacionado a poténcia) operagao
2-0* Frenagem CC
2-00 |Corrente de Hold CC/Preaquecimento 50 % All set-ups TRUE Uint8
2-01 Corrente de Freio CC 50.0 % All set-ups TRUE Uint16
2-02 [Tempo de Frenagem CC 10.0 s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-03 | Veloc.Acion Freio CC [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-04 | Veloc.Acion.d FreioCC [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-06 |Corrente de Freio CC 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-07 |Tempo de Frenagem CC 30s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-1* Fungbes do Freio
2-10 |Fungao de Frenagem ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
2-11  |Resistor de Freio (ohm) ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
2-12  |Limite da Poténcia de Frenagem (kW) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
2-13 | Monitoramento da Poténcia d Frenagem [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
2-15 | Verificacdo do Freio [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
2-16 | Corr Méax Frenagem CA ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
2-17 |Controle de Sobretensao [2] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
Tabela 5.5
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5.1.5 3-** Referéncia / Rampas
Par. Descri¢do do parametro Valor-padrao 4-setup Alteracdo Indice de | Tipo
No. # (SR (Size Related) = durante a | conversao
Relacionado a poténcia) operagéo
3-0* Limits de Referénc
3-02 | Referéncia Minima ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 | Referéncia Maxima ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-04 |Funcao de Referéncia ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-1* Referéncias
3-10 | Referéncia Predefinida 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
5 3-11 | Velocidade de Jog [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-13 | Tipo de Referéncia [0] Dependnt d Hand/Auto All set-ups TRUE - Uint8
3-14 | Referéncia Relativa Pré-definida 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int32
3-15 Fonte da Referéncia 1 [1] Entrada analdgica 53 All set-ups TRUE - Uint8
3-16 |Fonte da Referéncia 2 [20] Potenc. digital All set-ups TRUE - Uint8
3-17 Fonte da Referéncia 3 [0] Sem funcédo All set-ups TRUE - Uint8
3-19 |Velocidade de Jog [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-4* Rampa de velocid 1
3-41  |Tempo de Aceleracdo da Rampa 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42 | Tempo de Desaceleracdo da Rampa 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-5* Rampa de velocid 2
3-51 |Tempo de Acelera¢do da Rampa 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52 [Tempo de Desaceleracdo da Rampa 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-8* Outras Rampas
3-80 |Tempo de Rampa do Jog ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 |Tempo de Rampa da Parada Rapida ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-82 [Tempo de Aceleracdo de Partida ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-9* Potenciom. Digital
3-90 |Tamanho do Passo 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 |Tempo de Rampa 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92 | Restabelecimento da Energia [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
3-93 |Limite Maximo 100 % All set-ups TRUE Int16
3-94 | Limite Minimo 0 % All set-ups TRUE Int16
3-95 | Atraso da Rampa de Velocidade ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD
Tabela 5.6
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5.1.6 4-** Limites/Adverténcs
Par. Descri¢do do parametro Valor-padrao 4-setup Alteracdo Indice de | Tipo
No. # (SR (Size Related) = durante a | conversdao
Relacionado a poténcia) operagéo
4-1* Limites do Motor
4-10 |Sentido de Rotagdo do Motor [2] Nos dois sentidos All set-ups FALSE - Uint8
4-11 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12  |Lim. Inferior da Veloc. do Motor [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-13  [Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14  |Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16 |Limite de Torque do Modo Motor ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-17 |Limite de Torque do Modo Gerador 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 |Limite de Corrente ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
4-19 | FreqUéncia Max. de Saida ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint16
4-5* Ajuste Adverténc.
4-50 |Adverténcia de Corrente Baixa 0.00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51 Adverténcia de Corrente Alta ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52 | Adverténcia de Velocidade Baixa 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-53 | Adverténcia de Velocidade Alta outputSpeedHighLimit (P413) | All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54 | Advert. de Refer Baixa -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55 | Advert. Refer Alta 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-56 | Advert. de Feedb Baixo -999999.999 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-57 | Advert. de Feedb Alto 999999.999 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58 |Funcao de Fase do Motor Ausente ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
4-6* Bypass de Velocidd
4-60 |Bypass de Velocidade de [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61 Bypass de Velocidade de [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62 |Bypass de Velocidade até [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63 | Bypass de Velocidade até [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-64 | Setup de Bypass Semi-Auto [0] [Off] (Desligar) All set-ups FALSE - Uint8
Tabela 5.7
5.1.7 5-** Entrad / Said Digital
Par. [Descricdo do parametro Valor-padrao 4-setup Alteracio | Indice de | Tipo
No. # (SR (Size Related) = durante a | conversdo
Relacionado a poténcia) operagao
5-0* Modo E/S Digital
5-00 |Modo I/O Digital [0] PNP - Ativo em 24 V All set-ups FALSE - Uint8
5-01 |Modo do Terminal 27 [0] Entrada All set-ups TRUE - Uint8
5-02 [Modo do Terminal 29 [0] Entrada All set-ups TRUE - Uint8
5-1* Entradas Digitais
5-10 |Terminal 18 Entrada Digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-11 |Terminal 19, Entrada Digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-12  |Terminal 27, Entrada Digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-13 |Terminal 29, Entrada Digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-14 |Terminal 32, Entrada Digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-15 |Terminal 33 Entrada Digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-16 |Terminal X30/2 Entrada Digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-17 |Terminal X30/3 Entrada Digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-18 |Terminal X30/4 Entrada Digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-19 |Terminal 37 Parada Segura [1] AlarmParadSeg 1 set-up TRUE - Uint8
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No. # (SR (Size Related) = durante a | conversdo
Relacionado a poténcia) operagao
5-3* Saidas Digitais
5-30 |Terminal 27 Saida Digital [0] Fora de funcionament All set-ups TRUE - Uint8
5-31 Terminal 29 Saida Digital [0] Fora de funcionament All set-ups TRUE - Uint8
5-32 |Terminal X30/6 Saida Digital [0] Fora de funcionament All set-ups TRUE - Uint8
5-33 | Terminal X30/7 Saida Digital [0] Fora de funcionament All set-ups TRUE - Uint8
5-4* Relés
5-40 |Funcéo do Relé ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-41 | Atraso de Ativacdo do Relé 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 | Atraso de Desativacao do Relé 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5* Entrada de Pulso
5-50 |Term. 29 Baixa Frequéncia 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-51 [Term. 29 Alta Frequéncia 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-52 | Term. 29 Ref./feedb. Valor Baixo 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-53 | Term. 29 Ref./Feedb. Valor Alto 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-54 | Const de Tempo do Filtro de Pulso #29 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-55 | Term. 33 Baixa Freqiiéncia 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-56 |Term. 33 Alta Frequiéncia 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-57 | Term. 33 Ref./Feedb.Valor Baixo 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-58 | Term. 33 Ref./Feedb. Valor Alto 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-59 | Const de Tempo do Filtro de Pulso #33 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-6* Saida de Pulso
5-60 |Terminal 27 Varidvel da Saida d Pulso [0] Fora de funcionament All set-ups TRUE - Uint8
5-62 |Freq Max da Saida de Pulso #27 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 |Terminal 29 Variavel da Saida d Pulso [0] Fora de funcionament All set-ups TRUE - Uint8
5-65 |Freq Max da Saida de Pulso #29 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-66 |Terminal X30/6 Saida de Pulso Variavel [0] Fora de funcionament All set-ups TRUE - Uint8
5-68 |Freq Max do Pulso Saida #X30/6 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-8* Saida do encoder
5-80 |AHF Cap Reconnect Delay 25 s 2 set-ups TRUE 0 Uint16
5-9* Bus Controlado
5-90 |Controle Bus Digital & Relé 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93 |Saida de Pulso #27 Ctrl. Bus 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-94 |Saida de Pulso #27 Timeout Predef. 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-95 |[Saida de Pulso #29 Ctrl Bus 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-96 |Saida de Pulso #29 Timeout Predef. 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-97 |Saida de Pulso #X30/6 Controle de Bus 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-98 |Saida de Pulso #30/6 Timeout Predef. 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
Tabela 5.8
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5.1.8 6-** Entrad / Said Analég

Par. [Descricdo do parametro Valor-padrao 4-setup Alteracdo | Indice de | Tipo
No. # (SR (Size Related) = durante a | conversdo
Relacionado a poténcia) operagao
6-0* Modo E/S Analégico
6-00 |Timeout do Live Zero 10s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01 |Funcdo Timeout do Live Zero [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
6-02 |Funcao Timeout do Live Zero de Fire Mode [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
6-1* Entrada Anal 53
6-10 [Terminal 53 Tensao Baixa 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-11 | Terminal 53 Tensdo Alta 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16 5
6-12 | Terminal 53 Corrente Baixa 4.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-13 | Terminal 53 Corrente Alta 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-14 | Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Baixo 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-15 |Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Alto ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-16 | Terminal 53 Const. de Tempo do Filtro 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-17 |Terminal 53 Live Zero [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
6-2* Entrada Anal 54
6-20 |Terminal 54 Tensdo Baixa 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-21 |Terminal 54 Tensdo Alta 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-22 |Terminal 54 Corrente Baixa 4.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-23 |Terminal 54 Corrente Alta 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-24 |Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Baixo 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-25 |Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Alto 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-26 | Terminal 54 Const. de Tempo do Filtro 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-27 |Terminal 54 Live Zero [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
6-3* Entrada Anal X30/11
6-30 |Terminal X30/11 Tensdo Baixa 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-31 |Terminal X30/11 Tenséo Alta 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-34 |Term. X30/11 Ref./Feedb. Valor Baixo 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-35 |Term. X30/11 Ref./Feedb. Valor Alto 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-36 |Term. X30/11 Constante Tempo do Filtro 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-37 | Term. X30/11 Live Zero [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
6-4* Entrada Anal X30/12
6-40 |Terminal X30/12 Tensao Baixa 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-41 |Terminal X30/12 Tenséo Alta 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-44 | Term. X30/12 Ref./Feedb. Valor Baixo 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-45 | Term. X30/12 Ref./Feedb. Valor Alto 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-46 |Term. X30/12 Constante Tempo do Filtro 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-47 |Term. X30/12 Live Zero [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
6-5* Saida Anal 42
6-50 |Terminal 42 Saida ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
6-51 |Terminal 42 Escala Minima de Saida 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-52 | Terminal 42 Escala Maxima de Saida 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-53 | Terminal 42 Ctrl Saida Bus 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-54 |Terminal 42 Predef. Timeout Saida 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-55 | Filtro de Saida Analdgica [0] Off (Desligado) 1 set-up TRUE - Uint8
6-6* Saida Anal X30/8
6-60 |Terminal X30/8 Saida [0] Fora de funcionament All set-ups TRUE - Uint8
6-61 |Terminal X30/8 Escala min 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-62 |Terminal X30/8 Escala max. 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-63 |Terminal X30/8 Ctrl Saida Bus 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-64 |Terminal X30/8 Predef. Timeout Saida 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
Tabela 5.9
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5.1.9 8-** Comunicacao e Opcionais

Par. |Descricdo do parametro Valor-padrao 4-setup Alteragdo [ndice de Tipo
No. # (SR (Size Related) = durante a | conversdo
Relacionado a poténcia) operagao
8-0*% Programag Gerais
8-01 |Tipo de Controle ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-02 |Origem do Controle ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-03 |Tempo de Timeout de Controle ExpressionLimit 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 |Funcao Timeout de Controle [0] Off (Desligado) 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 |Funcdo Final do Timeout [1] Retomar set-up 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 [Reset do Timeout de Controle [0] N&o reinicializar All set-ups TRUE - Uint8
8-07 |Trigger de Diagndstico [0] Inativo 2 set-ups TRUE - Uint8
8-08 |Filtragem de leitura ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-09 |Charset de Comunicagdo [1]1 ANSI X3.4 2 set-ups TRUE - Uint8
8-1* Definigbes de Controle
8-10 [ Perfil de Controle [0] Perfil do FC All set-ups TRUE - Uint8
8-13 | Status Word STW Configuravel [1] Perfil Padrao All set-ups TRUE - Uint8
8-3* Config Port de Com
8-30 |Protocolo ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 Endereco ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 |Baud Rate ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-33 |Bits de Paridade / Parada ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-34 |Tempo de ciclo estimado 0ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
8-35 | Atraso Minimo de Resposta ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-36 | Atraso de Resposta Minimo ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 | Atraso Inter-Caractere Méximo ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* FC Conj. Protocolo MC do
8-40 |Selecéo do telegrama [1] Telegrama padréo 1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-42 | Configuracdo de gravacao do PCD ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
8-43 | Configuracdo de leitura do PCD ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
8-5* Digital/Bus
8-50 |Selecao de Parada por Inércia [3] Logica OU All set-ups TRUE - Uint8
8-52 |Selecdo de Frenagem CC ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-53 |Selecdo da Partida [3] Logica OU All set-ups TRUE - Uint8
8-54 |Selecdo da Reversdo ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-55 |Selecdo do Set-up [3] Logica OU All set-ups TRUE - Uint8
8-56 |Selecdo da Referéncia Pré-definida [3] Logica OU All set-ups TRUE - Uint8
8-7* BACnet
8-70 |Instanc Dispos BACnet 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-72 | Masters Max MS/TP 127 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-73 | Chassi Info Max.MS/TP 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
8-74 |Servico "I-Am" [0] Enviar na energiz¢do 1 set-up TRUE - Uint8
8-75 |[Senha de Inicializagcao ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
8-8* Diagnosticos da Porta do FC
8-80 |Contagem de Mensagens do Bus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81 |Contagem de Erros do Bus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82 | Mensagem Receb. do Escravo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83 |Contagem de Erros do Escravo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-84 |Mensagens Enviadas ao Escravo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-85 |Erros de Timeout do Escravo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-89 |Contagem de Diagndsticos 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Int32
8-9* Bus Jog
8-90 |Velocidade de Jog 1 via Bus 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
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Par. |Descricdo do parametro Valor-padrao 4-setup Alteragao indice de Tipo
No. # (SR (Size Related) = durante a conversao
Relacionado a poténcia) operagao
8-91 |Velocidade de Jog 2 via Bus 200 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-94 |Feedb. do Bus 1 0 N/A 1 set-up TRUE N2
8-95 |Feedb. do Bus 2 0 N/A 1 set-up TRUE N2
8-96 |Feedb. do Bus 3 0 N/A 1 set-up TRUE N2
Tabela 5.10
5.1.10 9-** Profibus
Par. Descricao do parametro Valor-padrao 4-setup Alteragao [ndice de Tipo
No. # (SR (Size Related) = durante a conversao
Relacionado a poténcia) operagao
9-00 [Setpoint 0 N/A All set-ups TRUE Uint16
9-07 |Valor Real 0 N/A All set-ups FALSE Uint16
9-15 |Configuracdo de Gravar do PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-16 [Configuracao de Leitura do PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18 |Endereco do N6 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-22 [Selegdo de Telegrama [108] PPO 8 1 set-up TRUE - Uint8
9-23 [Parametros para Sinais 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27 |Edicdo do Pardmetro [1] Ativado 2 set-ups FALSE - Uint16
9-28 |[Controle de Processo [1] Ativar mestreCiclico 2 set-ups FALSE - Uint8
9-44 [Contador da Mens de Defeito 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45 | Cédigo do Defeito 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47 |N°. do Defeito 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52 | Contador da Situacao do Defeito 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53 | Warning Word do Profibus 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-63 |Baud Rate Real [255] BaudRate fi encontrad All set-ups TRUE - Uint8
9-64 |ldentificacdo do Dispositivo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-65 |Numero do Perfil 0 N/A All set-ups TRUE 0 OctStr(2]
9-67 |Control Word 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-68 | Status Word 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-71 Vr Dados Salvos Profibus [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
9-72 | ProfibusDriveReset [0] Nenhuma agao 1 set-up FALSE - Uint8
9-75 | DO Identification 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-80 |Parametros Definidos (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81 Parametros Definidos (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 |Parametros Definidos (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83 |Parametros Definidos (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-84 |Param Definidos (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 |Parametros Alterados (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91 Parametros Alterados (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 | Parametros Alterados (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93 | Parametros Alterados (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 |Param alterados (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-99 |Contador de Revisdes do Profibus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
Tabela 5.11
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5.1.11 10-** Fieldbus CAN

Par. Descri¢do do parametro Valor-padrao 4-setup Alteracdo Indice de | Tipo
No. # (SR (Size Related) = durante a | conversao
Relacionado a poténcia) operagéo

10-0* Programa¢ Comuns

10-00 |Protocolo CAN ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 |Selecdo de Baud Rate ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
10-02 |[MACID ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-05 |Leitura do Contador de Erros d Transm 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 |Leitura do Contador de Erros d Recepg 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-07 [Leitura do Contador de Bus off 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-1* DeviceNet

10-10 |Selecao do Tipo de Dados de Processo ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
10-11 |GravacdoConfig dos Dados de Processo ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-12 |Leitura da Config dos Dados d Processo ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-13 |Parametro de Adverténcia 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-14 |Referéncia da Rede [0] Off (Desligado) 2 set-ups TRUE - Uint8
10-15 |Controle da Rede [0] Off (Desligado) 2 set-ups TRUE - Uint8
10-2* Filtros COS

10-20 |Filtro COS 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 |Filtro COS 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 |Filtro COS 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-23 [Filtro COS 4 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-3* Acesso ao Param.

10-30 |Indice da Matriz 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-31 | Armazenar Valores dos Dados [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
10-32 |Revisdo da DeviceNet 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-33 |Gravar Sempre [0] Off (Desligado) 1 set-up TRUE - Uint8
10-34 [Cdd Produto DeviceNet 120 N/A 1 set-up TRUE Uint16
10-39 [Parametros F do Devicenet 0 N/A All set-ups TRUE Uint32

Tabela 5.12
5.1.12 11-** LonWorks

Par. Descri¢éo do parametro Valor-padrao 4-setup Alteragao Indice de Tipo
No. # (SR (Size Related) = durante a conversao
Relacionado a poténcia) operagao

11-0% ID do LonWorks

11-00 |ID do Neuron 0 N/A All set-ups TRUE 0 OctStr(6]
11-1* Fungées do LON

11-10 |Perfil do Drive [0] Perfil do VSD All set-ups TRUE - Uint8
11-15 | Warning Word do LON 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
11-17 |Revisao do XIF 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr([5]
11-18 [Revisdao do LonWorks 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr([5]
11-2* Acesso aos parametros do LON

11-21 | Armazenar Valores dos Dados [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8

Tabela 5.13
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5.1.13 13-** Smart Logic Controller

Par. Descri¢do do parametro Valor-padrao 4-setup Alteracdo Indice de | Tipo
No. # (SR (Size Related) = durante a | conversdao
Relacionado a poténcia) operagéo

13-0% Defini¢des do SLC
13-00 |Modo do SLC ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01 |Iniciar Evento ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-02 |Parar Evento ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-03 |Resetar o SLC [0] N&o resetar o SLC All set-ups TRUE - Uint8
13-1* Comparadores
13-10 |Operando do Comparador ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-11 |Operador do Comparador ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-12 | Valor do Comparador ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32
13-2* Temporizadores
13-20 |Temporizador do SLC ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 TimD
13-4* Regras Légicas
13-40 |Regra Légica Booleana 1 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-41 |Operador de Regra Légica 1 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 |Regra Légica Booleana 2 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43 | Operador de Regra Légica 2 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44 |Regra Légica Booleana 3 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-5* Estados
13-51 |Evento do SLC ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52 | Acdo do SLC ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
Tabela 5.14
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5.1.14 14-** Fun¢obes Especiais

Par. Descri¢do do parametro Valor-padrao 4-setup Alteracdo Indice de | Tipo
No. # (SR (Size Related) = durante a | conversao
Relacionado a poténcia) operagéo

14-0¥ Chveamnt d Invrsr
14-00 |Padrdo de Chaveamento ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-01 |Freqliéncia de Chaveamento ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-03 |Sobre modulagao [0] Off (Desligado) All set-ups FALSE - Uint8
14-04 | PWM Randdmico [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
14-1* Lig/Deslig RedeElét

5 14-10 |Falh red elétr [0] Sem funcéao All set-ups FALSE - Uint8
14-11 |Tensao de Rede na Falha de Rede ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-12 |Funcdo no Desbalanceamento da Rede [0] Desarme All set-ups TRUE - Uint8
14-2* Fungbes de Reset
14-20 |Modo Reset ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-21 |Tempo para Nova Partida Automatica 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 | Modo Operacdo [0] Operagdo normal All set-ups TRUE - Uint8
14-23 | Progr CédigoTipo ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
14-25 | Atraso do Desarme no Limite de Torque 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 | Atraso Desarme-Defeito Inversor ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 |Programacdes de Producdo [0] Nenhuma agao All set-ups TRUE - Uint8
14-29 [Cdédigo de Service 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3* Ctrl.Limite de Corr
14-30 | Ganho Proporcional-Contr.Lim.Corrente 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 |Tempo de Integracao-ContrLim.Corrente ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint16
14-32 | Contr.Lim.Corrente, Tempo do Filtro ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
14-4% Otimiz. de Energia
14-40 |Nivel do VT 66 % All set-ups FALSE Uint8
14-41 [Magnetizacao Minima do AEO ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
14-42 | Freqiéncia AEO Minima 10 Hz All set-ups TRUE Uint8
14-43 [Cosphi do Motor ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
14-5* Ambiente
14-50 |Filtro de RFI [1] On (Ligado) 1 set-up FALSE - Uint8
14-51 |Compensacao do Link CC [1] On (Ligado) 1 set-up TRUE - Uint8
14-52 | Controle do Ventilador [0] Automatica All set-ups TRUE - Uint8
14-53 | Mon.Ventldr [1] Adverténcia All set-ups TRUE - Uint8
14-55 |Filtro de Saida [0] SemFiltro 1 set-up FALSE - Uint8
14-59 | NUmero Real de Unidades Inversoras ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 Uint8
14-6* Derate Automatico
14-60 |Func¢ao no Superaquecimento [0] Desarme All set-ups TRUE - Uint8
14-61 |Funcdo na Sobrecarga do Inversor [0] Desarme All set-ups TRUE - Uint8
14-62 |Inv: Corrente de Derate de Sobrecarga 95 % All set-ups TRUE 0 Uint16
Tabela 5.15
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5.1.15 15-** Informacao do VLT

Par. |Descricdo do parametro Valor-padrao 4-setup Alteragdo Indice de Tipo
No. # (SR (Size Related) = durante a | conversao
Relacionado a poténcia) operagao
15-0* Dados Operacionais
15-00 |Horas de funcionamento 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 |Horas em Funcionamento 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 | Medidor de kWh 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 |Energizagoes 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 | Superaquecimentos 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 |Sobretensoes 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16 5
15-06 |Reinicializar o Medidor de kWh [0] Nao reinicializar All set-ups TRUE - Uint8
Reinicialzar Contador de Horas de
15-07 |Func [0] N&o reinicializar All set-ups TRUE - Uint8
15-08 | Numero de Partidas 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-1* Def. Log de Dados
15-10 |Fonte do Logging 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 |Intervalo de Logging ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 |Evento do Disparo [0] FALSE (Falso) 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 |Modo Logging [0] Sempre efetuar Log 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 | Amostragens Antes do Disparo 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Registr.doHistérico
15-20 |Registro do Histérico: Evento 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-21 |Registro do Histérico: Valor 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-22 |Registro do Histdrico: Tempo 0ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-23 |Registro do Histérico: Data e Hora ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
15-3* LogAlarme
15-30 |Log Alarme: Céd Falha 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-31 |Log Alarme:Valor 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 | LogAlarme:Tempo O0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-33 |Log Alarme: Data e Hora ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
15-4* Identific. do VLT
15-40 |Tipo do FC 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 |Secédo de Poténcia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 [Tensao 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 |Versao de Software 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr([5]
15-44 | String do Cédigo de Compra 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 |String de Cédigo Real 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
Ne. do Pedido do Cnvrsr de
15-46 |Frequéncia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 [Ne. de Pedido da Placa de Poténcia. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 |N° do Id do LCP 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 |ID do SW da Placa de Controle 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 |ID do SW da Placa de Poténcia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 | Ne. Série Conversor de Freq. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 |Ne°. Série Cartdo de Poténcia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-55 | URL do fornecedor 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-56 |Nome do Fornecedor 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-59 |Nome do arquivo CSIV ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 VisStr[16]
15-6* Ident. do Opcional
15-60 |Opcional Montado 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 |Verséo de SW do Opcional 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 |N°. do Pedido do Opcional 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
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Par. |Descricdo do parametro Valor-padrao 4-setup Alteragao indice de Tipo
No. # (SR (Size Related) = durante a conversao
Relacionado a poténcia) operagdo
15-63 |N° Série do Opcional 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 |Opcional no Slot A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 |Versao de SW do Opcional - Slot A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 | Opcional no Slot B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 |Versao de SW do Opcional - Slot B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 | Opcional no Slot CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
Versdo de SW do Opcional no Slot
15-75 [CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
5 15-76 | Opcional no Slot C1 0 N/A All set-ups FALSE VisStr[30]
Versdo de SW do Opcional no Slot
15-77 |C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-9% Inform. do Param.
15-92 | Parametros Definidos 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 | Parametros Modificados 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 |ldentific. do VLT 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 | Metadados de Parametro 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
Tabela 5.16
5.1.16 16-** Leituras de Dados
Par. |Descricdo do parametro Valor-padrao 4-setup Alteragdo [ndice de Tipo
No. # (SR (Size Related) = durante a | conversdo
Relacionado a poténcia) operagao
16-0% Status Geral
16-00 | Control Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-01 | Referéncia [Unidade] 0.000 ReferenceFeedbackUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-02 | Referéncia % 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-03 |Status Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-05 |Valor Real Principal [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-09 | Leit.Personalz. 0.00 CustomReadoutUnit All set-ups FALSE -2 Int32
16-1* Status do Motor
16-10 |Poténcia [kW] 0.00 kW All set-ups FALSE 1 Int32
16-11 | Poténcia [hp] 0.00 hp All set-ups FALSE -2 Int32
16-12 |Tensdo do motor 0.0V All set-ups FALSE -1 Uint16
16-13 |Frequéncia 0.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
16-14 | Corrente do Motor 0.00 A All set-ups FALSE -2 Int32
16-15 | Frequéncia [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-16 |Torque [Nm] 0.0 Nm All set-ups FALSE -1 Int32
16-17 |Velocidade [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-18 | Térmico Calculado do Motor 0 % All set-ups FALSE Uint8
16-22 | Torque [%] 0 % All set-ups FALSE Int16
16-26 |Poténcia Filtrada [kW] 0.000 kW All set-ups FALSE Int32
16-27 |Poténcia Filtrada [hp] 0.000 hp All set-ups FALSE -3 Int32
16-3* Status do VLT
16-30 |Tensao de Conexao CC oV All set-ups FALSE Uint16
16-32 |Energia de Frenagem /s 0.000 kW All set-ups FALSE Uint32
16-33 |Energia de Frenagem /2 min 0.000 kW All set-ups FALSE Uint32
16-34 | Temp. do Dissipador de Calor 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 | Térmico do Inversor 0 % All set-ups FALSE Uint8
16-36 | Corrente Nom.do Inversor ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
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Par. |Descricdo do parametro Valor-padrao 4-setup Alteragao ndice de Tipo
No. # (SR (Size Related) = durante a | conversdo
Relacionado a poténcia) operagao
16-37 | Corrente Max.do Inversor ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-38 |Estado do SLC 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
16-39 |Temp.do Control Card 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 |Buffer de Logging Cheio [0] Néo All set-ups TRUE - Uint8
16-41 | Buffer de Logging Cheio 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[50]
16-43 |Status das Acdes Temporizadas [0] AgdesTempor.Autom. All set-ups TRUE - Uint8
16-49 | Origem da Falha de Corrente 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
16-5* Referéncia&Fdback
16-50 |Referéncia Externa 0.0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
16-52 | Feedback [Unidade] 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-53 | Referéncia do DigiPot 0.00 N/A All set-ups FALSE -2 Int16
16-54 |Feedback 1 [Unidade] 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-55 |Feedback 2 [Unidade] 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-56 |Feedback 3 [Unidade] 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-58 |Saida do PID [%] 0.0 % All set-ups TRUE -1 Int16
16-6* Entradas e Saidas
16-60 |Entrada Digital 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-61 | Definicao do Terminal 53 [0] Corrente All set-ups FALSE - Uint8
16-62 |Entrada Analdgica 53 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-63 | Definicdo do Terminal 54 [0] Corrente All set-ups FALSE - Uint8
16-64 |Entrada Analdgica 54 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-65 |Saida Analdgica 42 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-66 |Saida Digital [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-67 |Entr Pulso #29 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-68 |Entr Pulso #33 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-69 |Saida de Pulso #27 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-70 |Saida de Pulso #29 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-71 |Saida do Relé [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-72 | Contador A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 | Contador B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-75 |Entr. Anal. X30/11 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-76 |Entr. Anal. X30/12 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-77 |Saida Anal. X30/8 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-8* FieldbusPorta do FC
16-80 |CTW 1 do Fieldbus 0 N/A All set-ups FALSE V2
16-82 |REF 1 do Fieldbus 0 N/A All set-ups FALSE N2
StatusWord do Opcional d
16-84 | Comunicacdo 0 N/A All set-ups FALSE V2
16-85 |CTW 1 da Porta Serial 0 N/A All set-ups FALSE V2
16-86 |REF 1 da Porta Serial 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-9% Leitura dos Diagnos
16-90 |Alarm Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 | Alarm word 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 | Warning Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 | Warning word 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94 | Status Word Estendida 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-95 | Ext. Status Word 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-96 |Word de Manutencao 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
Tabela 5.17
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5.1.17 18-** Informacdes e Leituras

Par. Descri¢do do parametro Valor-padrao 4-setup Alteracdo Indice de | Tipo
No. # (SR (Size Related) = durante a | conversdao
Relacionado a poténcia) operagéo
18-0% Log de Manutengéo
18-00 |Log de Manutencéo: Item 0 N/A All set-ups FALSE Uint8
18-01 |Log de Manutencao: Acao 0 N/A All set-ups FALSE Uint8
18-02 |Log de Manutencgao: Tempo 0s All set-ups FALSE Uint32
TimeOf
18-03 |Log de Manutencao: Data e Hora ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Day
5 18-1* Log de Fire Mode
18-10 [Log de Fire Mode: Evento 0 N/A All set-ups FALSE Uint8
18-11 |Log de Fire Mode: Tempo O0s All set-ups FALSE Uint32
TimeOf
18-12 |Log de Fire Mode: Data e Hora ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Day
18-3* Entradas e Saidas
18-30 [Entr.anal6g.X42/1 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-31 [Entr.Anal6g.X42/3 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-32 [Entr.anal6g.X42/5 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-33 |Saida Anal X42/7 [V] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-34 |Saida Anal X42/9 [V] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-35 |Saida Anal X42/11 [V] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-36 |[Entrada analégica X48/2 [mA] 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
18-37 |EntradaTemp X48/4 0 N/A All set-ups TRUE Int16
18-38 | EntradaTemp X48/7 0 N/A All set-ups TRUE Int16
18-39 |EntradaTemp X48/10 0 N/A All set-ups TRUE Int16
18-5* Referéncia&Fdback
18-50 |Leitura Sem o Sensor [unidade] 0.000 SensorlessUnit All set-ups FALSE -3 Int32
Tabela 5.18
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5.1.18 20-** Malha Fechada do FC

Par. |Descricdo do parametro Valor-padréao 4-setup Alteragdo [ndice de Tipo
No. # (SR (Size Related) = durante a | conversdo
Relacionado a poténcia) operagao
20-0* Feedback
20-00 |Fonte de Feedback 1 [2] Entrada analdgica 54 All set-ups TRUE - Uint8
20-01 [Conversao de Feedback 1 [0] Linear All set-ups FALSE - Uint8
20-02 |Unidade da Fonte de Feedback 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-03 |Fonte de Feedback 2 [0] Sem funcédo All set-ups TRUE - Uint8
20-04 |[Conversao de Feedback 2 [0] Linear All set-ups FALSE - Uint8
20-05 [Unidade da Fonte de Feedback 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-06 |Fonte de Feedback 3 [0] Sem funcédo All set-ups TRUE - Uint8
20-07 |Conversao de Feedback 3 [0] Linear All set-ups FALSE - Uint8
20-08 [Unidade da Fonte de Feedback 3 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-12 |Unidade da Referéncia/Feedback ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-13 [Referéncia Minima 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-14 |Referéncia Maxima 100.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-2* Feedback/Setpoint
20-20 [Funcao de Feedback [3] Minimo All set-ups TRUE - Uint8
20-21 |Setpoint 1 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-22 |Setpoint 2 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-23 |Setpoint 3 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-3* Feedb Avngd Conv.
20-30 [Elemento refrigerante [0] R22 All set-ups TRUE - Uint8
20-31 |Refrigerante A1 Definido pelo Usuario 10.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Uint32
20-32 |Refrigerante A2 Definido pelo Usuario -2250.00 N/A All set-ups TRUE -2 Int32
20-33 [Refrigerante A3 Definido pelo Usuério 250.000 N/A All set-ups TRUE -3 Uint32
20-34 [Area do duto 1 [m2] 0.500 m2 All set-ups TRUE -3 Uint32
20-35 [Area do duto 1 [pol2] 750 in2 All set-ups TRUE 0 Uint32
20-36 [Area do duto 2 [m2] 0.500 m2 All set-ups TRUE -3 Uint32
20-37 |Area do duto 2 [pol2] 750 in2 All set-ups TRUE Uint32
20-38 |Fator de Densidade do Ar [%] 100 % All set-ups TRUE Uint32
20-6* Sem Sensor
20-60 |Controle sem o sensor ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-69 |Informagdes Sem o Sensor 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
20-7* Sint. autom.do PID
20-70 |[Tipo de Malha Fechada [0] Auto 2 set-ups TRUE - Uint8
20-71 |Desempenho do PID [0] Normal 2 set-ups TRUE - Uint8
20-72 |Modificagdo de Saida do PID 0.10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16
20-73 [Nivel Minimo de Feedback -999999.000 ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32
20-74 |Nivel Maximo de Feedback 999999.000 ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32
20-79 [Sintonizagdo Automatica do PID [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8
20-8* Configuragoes Basicas do PID
20-81 [Controle Normal/Inverso do PID [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
20-82 [Velocidade de Partida do PID [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
20-83 |Velocidade de Partida do PID [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
20-84 |Larg Banda Na Refer. 5% All set-ups TRUE 0 Uint8
20-9*% Controlador PID
20-91 [Anti Windup do PID [1] On (Ligado) All set-ups TRUE - Uint8
20-93 |Ganho Proporcional do PID 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
20-94 [Tempo de Integracdo do PID 20.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
20-95 |Tempo do Diferencial do PID 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
MG11CD28 - VLT’ é marca registrada da Danfoss 245




Dt

Listas de Parametros Guia de Programacéo do Drive do HVAC do VLT
Par. |Descricdo do parametro Valor-padrao 4-setup Alteragdo ndice de Tipo
No. # (SR (Size Related) = durante a conversiao
Relacionado a poténcia) operagao
20-96 | Difer. do PID: Limite de Ganho 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
Tabela 5.19
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5.1.19 21-** Ext. Malha Fechada

Par. [Descricdo do parametro Valor-padrao 4-setup Alteracdo | Indice de | Tipo
No. # (SR (Size Related) = durante a | conversdo
Relacionado a poténcia) operagao
21-0* Ext. Sintonizacdo Automética do PID
21-00 |Tipo de Malha Fechada [0] Auto 2 set-ups TRUE - Uint8
21-01 |Desempenho do PID [0] Normal 2 set-ups TRUE - Uint8
21-02 | Modificagdo de Saida do PID 0.10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16
21-03 |Nivel Minimo de Feedback -999999.000 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32
21-04 |Nivel Maximo de Feedback 999999.000 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32
21-09 |Sint. autom.do PID [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8 5
21-1* Ext. CL 1 Ref./Fb.
21-10 [Unidade da Ref./Feedback Ext. 1 [11 % All set-ups TRUE - Uint8
21-11 |Referéncia Ext. 1 Minima 0.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-12 |Referéncia Ext. 1 Maxima 100.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-13 [Fonte da Referéncia Ext. 1 [0] Sem funcédo All set-ups TRUE - Uint8
21-14 |Fonte do Feedback Ext. 1 [0] Sem funcédo All set-ups TRUE - Uint8
21-15 |Setpoint Ext. 1 0.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-17 |Referéncia Ext. 1[Unidade] 0.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-18 |Feedback Ext. 1 [Unidade] 0.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-19 |Saida Ext. 1 [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32
21-2* Ext. CL 1 PID
21-20 |Controle Normal/Inverso Ext. 1 [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-21 |Ganho Proporcional Ext. 1 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-22 |Tempo de Integragdo Ext. 1 10000.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-23 |Tempo de Diferenciacdo Ext. 1 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-24 |Dif. Ext. 1 Limite de Ganho 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-3* Ext. CL 2 Ref./Fb.
21-30 |Unidade da Ref./Feedback Ext. 2 [11 % All set-ups TRUE - Uint8
21-31 |Referéncia Ext. 2 Minima 0.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-32 |Referéncia Ext. 2 Méxima 100.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-33 [Fonte da Referéncia Ext. 2 [0] Sem funcao All set-ups TRUE - Uint8
21-34 |Fonte do Feedback Ext. 2 [0] Sem funcédo All set-ups TRUE - Uint8
21-35 |Setpoint Ext. 2 0.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-37 |Referéncia Ext. 2 [Unidade] 0.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-38 [Feedback Ext. 2 [Unidade] 0.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-39 |Saida Ext. 2 [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32
21-4* Ext. CL 2 PID
21-40 |Controle Normal/Inverso Ext. 2 [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-41 |Ganho Proporcional Ext. 2 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-42 |Tempo de Integragdo Ext. 2 10000.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-43 |Tempo de Diferenciagao Ext. 2 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-44 |Ext. 2 Dif. Limite de Ganho 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-5% Ext. CL 3 Ref./Fb.
21-50 |Unidade da Ref./Feedback Ext. 3 [11 % All set-ups TRUE - Uint8
21-51 |Referéncia Ext. 3 Minima 0.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-52 |Referéncia Ext. 3 Maxima 100.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-53 |Fonte da Referéncia Ext. 3 [0] Sem fungao All set-ups TRUE - Uint8
21-54 |Fonte do Feedback Ext. 3 [0] Sem funcao All set-ups TRUE - Uint8
21-55 |Setpoint Ext. 3 0.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-57 |Referéncia Ext. 3 [Unidade] 0.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-58 |Feedback Ext. 3 [Unidade] 0.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-59 [Saida Ext. 3 [%] 0% All set-ups TRUE 0 Int32
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No. # (SR (Size Related) = durante a | conversdo

Relacionado a poténcia) operagao

21-6* Ext. CL 3 PID

21-60 [Controle Normal/Inverso Ext. 3 [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-61 |Ganho Proporcional Ext. 3 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-62 |Tempo de Integracdo Ext. 3 10000.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-63 |Tempo de Diferenciacdo Ext. 3 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-64 |Dif. Ext. 3 Limite de Ganho 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
Tabela 5.20
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5.1.20 22-** Fungbes de Aplicacao

Par. [Descricdo do parametro Valor-padrao 4-setup Alteracdo | Indice de | Tipo
No. # (SR (Size Related) = durante a | converséo
Relacionado a poténcia) operagao
22-0* Diversos
22-00 |Atraso de Bloqueio Externo 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-01 |Tempo do Filtro de Energia 0.50 s 2 set-ups TRUE -2 Uint16
22-2* Detecgdo de Fluxo-Zero
22-20 |Set-up Automdtico de Poténcia Baixa [0] [Off] (Desligar) All set-ups FALSE - Uint8
22-21 |Deteccao de Poténcia Baixa [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8
22-22 |Deteccao de Velocidade Baixa [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8 5
22-23 |Fungéo Fluxo-Zero [0] [Off] (Desligar) All set-ups TRUE - Uint8
22-24 | Atraso de Fluxo-Zero 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-26 |Fungdo Bomba Seca [0] [Off] (Desligar) All set-ups TRUE - Uint8
22-27 |Atraso de Bomba Seca 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-3* Sintonizagdo da Poténcia de Fluxo-Zero
22-30 |Poténcia de Fluxo-Zero 0.00 kW All set-ups TRUE 1 Uint32
22-31 |Correcéo do Fator de Poténcia 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
22-32 |Velocidade Baixa [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-33 |Velocidade Baixa [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-34 |Poténcia de Velocidade Baixa [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
22-35 |Poténcia de Velocidade Baixa [HP] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
22-36 |Velocidade Alta [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-37 |Velocidade Alta [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-38 |Poténcia de Velocidade Alta [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
22-39 [Poténcia de Velocidade Alta [HP] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
22-4* Sleep mode
22-40 |Tempo Minimo de Funcionamento 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-41 |Sleep Time Minimo 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-42 |Velocidade de Ativacao [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-43 |Velocidade de Ativacao [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-44 |Ref. de Ativacao/Diferenca de FB 10 % All set-ups TRUE 0 Int8
22-45 |Ilmpulso de Setpoint 0 % All set-ups TRUE 0 Int8
22-46 |Tempo Maximo de Impulso 60 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-5* Final de Curva
22-50 |Funcéo Final de Curva [0] [Off] (Desligar) All set-ups TRUE - Uint8
22-51 |Atraso de Final de Curva 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-6* Detecgao de Correia Partida
22-60 |Funcéo Correia Partida [0] [Off] (Desligar) All set-ups TRUE - Uint8
22-61 [Torque de Correia Partida 10 % All set-ups TRUE 0 Uint8
22-62 |Atraso de Correia Partida 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-7* Protegéo de Ciclo Curto
22-75 |Protecdo de Ciclo Curto [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8
start_to_start_min_on_time
22-76 |Intervalo entre Partidas (P2277) All set-ups TRUE 0 Uint16
22-77 |Tempo Minimo de Funcionamento 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-78 |Cancel.Tempo Func.Min. [0] Desativado All set-ups FALSE - Uint8
22-79 |Valor Cancel.Tempo Funcion.Min. 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
22-8* Flow Compensation
22-80 |Compensacao de Vazdo [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8
22-81 |Curva de Aproximacdo Quadratica-Linear 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8
22-82 | Calculo do Work Point [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8
22-83 |Velocidade no Fluxo-Zero [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
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22-84 |Velocidade no Fluxo-Zero [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-85 |Velocidade no Ponto projetado [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-86 |Velocidade no Ponto projetado [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-87 |Pressao na Velocidade de Fluxo-Zero 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-88 |Pressao na Velocidade Nominal 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-89 |Vazéo no Ponto Projetado 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-90 |Vazéo na Velocidade Nominal 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
Tabela 5.21
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5.1.21 23-** Fungbes Baseadas no Tempo

Par. Descri¢do do parametro Valor-padrao 4-setup Alteracao [ndice de Tipo
No. # (SR (Size Related) = durante a conversao
Relacionado a poténcia) operacao
23-0* A¢Ses Temporizadas
TimeOfDayWo
23-00 [Tempo LIGADO ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Date
23-01 [Agao LIGADO [0] DESATIVADO 2 set-ups TRUE - Uint8
TimeOfDayWo
23-02 |Tempo DESLIGADO ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Date
23-03 [Agao DESLIGADO [1] Nenhuma agao 2 set-ups TRUE - Uint8 5
23-04 |Ocorréncia [0] Todos os dias 2 set-ups TRUE - Uint8
23-0* Defin.agoesTempor
23-08 [Modo de Agdes Temporizadas [0] AgoesTempor.Autom. 2 set-ups TRUE - Uint8
23-09 |Reativacdo de A¢des Temporizadas [1] Ativado 2 set-ups TRUE - Uint8
23-1* Manutengéao
23-10 [ltem de Manutencdo [1] Rolamentos do motor 1 set-up TRUE - Uint8
23-11 |Acdo de Manutencao [1] Lubrificar 1 set-up TRUE - Uint8
23-12 |Estimativa do Tempo de Manutencdo [0] Desativado 1 set-up TRUE - Uint8
23-13 [Intervalo de Tempo de Manutengao 1h 1 set-up TRUE 74 Uint32
23-14 |Data e Hora da Manutencao ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
23-1* Reset de Manutencao
23-15 [Reinicializar Word de Manutencao [0] N&o reinicializar All set-ups TRUE - Uint8
23-16 |Texto Manutencao 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[20]
23-5* Log de Energia
23-50 [Resolucdo do Log de Energia [5] Ultimas 24 Horas 2 set-ups TRUE - Uint8
23-51 [Inicio do Periodo ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-53 [LogEnergia 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-54 [Reinicializar Log de Energia [0] N&o reinicializar All set-ups TRUE - Uint8
23-6* Tendéncia
23-60 |Variavel de Tendéncia [0] Poténcia [kW] 2 set-ups TRUE - Uint8
23-61 |Dados Bin Continuos 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-62 |Dados Bin Temporizados 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-63 |Inicio de Periodo Temporizado ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-64 |Fim de Periodo Temporizado ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-65 [Valor Bin Minimo ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
23-66 |Reinicializar Dados Bin Continuos [0] Né&o reinicializar All set-ups TRUE - Uint8
23-67 [Reinicializar Dados Bin Temporizados [0] Né&o reinicializar All set-ups TRUE - Uint8
23-8* Contador de Restituicao
23-80 [Fator de Referéncia de Poténcia 100 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
23-81 |Custo da Energia 1.00 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint32
23-82 [Investimento 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
23-83 [Economia de Energia 0 kWh All set-ups TRUE 75 Int32
23-84 [Economia nos Custos 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
Tabela 5.22
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24-0* Fire Mode
24-00 |Funcdo de Fire Mode [0] Desativado 2 set-ups TRUE - Uint8
24-01 | Configuracéo do Fire Mode [0] Malha Aberta All set-ups TRUE - Uint8
24-02 |Unidade do Fire Mode ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
24-03 |Fire Mode Min Reference ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
24-04 |Fire Mode Max Reference ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
5 24-05 |Referéncia Predefinida do Fire Mode 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
24-06 |Fonte de Referéncia do Fire Mode [0] Sem funcédo All set-ups TRUE - Uint8
24-07 |Fonte de Feedback do Fire Mode [0] Sem funcédo All set-ups TRUE - Uint8
24-09 |[Atendimento do Alarme de Fire Mode [1] Dsrme,AlrmsCritics 2 set-ups FALSE - Uint8
24-1* Bypass do Drive
24-10 |Funcéo Bypass do Drive [0] Desativado 2 set-ups TRUE - Uint8
24-11 |T. Atraso-Bypass do Drive 0s 2 set-ups TRUE 0 Uint16
24-9* Fung.Multi-Motor
24-90 |Funcdo Motor Ausente [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
24-91 |Coeficiente 1 de Motor Ausente 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Int32
24-92 |Coeficiente 2 de Motor Ausente 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Int32
24-93 |Coeficiente 3 de Motor Ausente 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Int32
24-94 | Coeficiente 4 de Motor Ausente 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
24-95 |Funcao Rotor Bloqueado [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
24-96 |Coeficiente 1 de Rotor Bloqueado 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Int32
24-97 | Coeficiente 2 de Rotor Bloqueado 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Int32
24-98 | Coeficiente 3 de Rotor Bloqueado 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Int32
24-99 |Coeficiente 4 de Rotor Bloqueado 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
Tabela 5.23
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5.1.23 25-** Controlador em Cascata

Par. [Descricdo do parametro Valor-padrao 4-setup Alteragdo [ndice de Tipo
No. # (SR (Size Related) = durante a | conversao
Relacionado a poténcia) operagao
25-0* Configuragdes de Sistema
25-00 |Controlador em Cascata [0] Desativado 2 set-ups FALSE - Uint8
25-02 |Partida do Motor [0] Direto Online 2 set-ups FALSE - Uint8
25-04 |Ciclo de Bomba [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8
25-05 |Bomba de Comando Fixa [1] Sim 2 set-ups FALSE - Uint8
25-06 |Numero de Bombas 2 N/A 2 set-ups FALSE 0 Uint8
25-2* Configuragoes de Largura de Banda 5
25-20 |Largura de Banda do Escalonamento 10 % All set-ups TRUE 0 Uint8
25-21 |Largura de Banda de Sobreposicao 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8
casco_staging_bandwidth
25-22 |[Faixa de Velocidade Fixa (P2520) All set-ups TRUE 0 Uint8
25-23 | Atraso no Escalonamento da SBW 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-24 | Atraso de Desescalonamento da SBW 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-25 |Tempo da OBW 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-26 [Desescalonamento No Fluxo-Zero [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8
25-27 |Funcéo Escalonamento [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
25-28 |Tempo da Funcao Escalonamento 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-29 |Funcdo Desescalonamento [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
25-30 |Tempo da Func¢do Desescalonamento 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-4* Configuragdes de Escalonamento
25-40 |[Atraso de Desaceleracéo 10.0 s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-41 |Atraso de Aceleracao 20s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-42 |Limite de Escalonamento ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
25-43 |Limite de Desescalonamento ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
25-44 |Velocidade de Escalonamento [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
25-45 |Velocidade de Escalonamento [Hz] 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
25-46 |Velocidade de Desescalonamento [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
25-47 [Velocidade de Desescalonamento [Hz] 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
25-5* Configuragoes de Alternacao
25-50 |Alternacao da Bomba de Comando [0] [Off] (Desligar) All set-ups TRUE - Uint8
25-51 |Evento Alternacéo [0] Externa All set-ups TRUE - Uint8
25-52 |Intervalo de Tempo de Alternacdo 24 h All set-ups TRUE 74 Uint16
25-53 | Valor do Temporizador de Alternagdo 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[7]
TimeOfD
ayWo
25-54 |Tempo de Alternacao Predefinido ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Date
25-55 |Alternar se Carga < 50% [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
25-56 |Modo Escalonamento em Alternacéo [0] Lenta All set-ups TRUE - Uint8
Atraso de Funcionamento da Préxima
25-58 |Bomba 0.1s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-59 |Atraso de Funcionamento da Rede Elétrica 05s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-8* Status
25-80 |Status de Cascata 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
25-81 |Status da Bomba 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
25-82 |Bomba de Comando 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
25-83 |Status do Relé 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[4]
25-84 |Tempo de Bomba LIGADA 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
25-85 |Tempo de Relé ON (Ligado) 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
25-86 |Reinicializar Contadores de Relé [0] N&o reinicializar All set-ups TRUE - Uint8
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Par. |Descricdo do parametro Valor-padrao 4-setup Alteragdo ndice de Tipo

No. # (SR (Size Related) = durante a | conversdo
Relacionado a poténcia) operagdo

25-9* Servico

25-90 |Bloqueio de Bomba [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8

25-91 |Alternagdo Manual 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8

Tabela 5.24
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Guia de Programacéo do Drive do HVAC do VLT

5.1.24 26-** E/S Analdgica do

Opcional MCB 109

Par. Descri¢do do parametro Valor-padrao 4-setup Alteracdo Indice de | Tipo
No. # (SR (Size Related) = durante a | conversao
Relacionado a poténcia) operagéo

26-0% Modo E/S Analégico
26-00 [Modo Term X42/1 [1] Tenséo All set-ups TRUE - Uint8
26-01 |Modo Term X42/3 [1] Tenséo All set-ups TRUE - Uint8
26-02 |Modo Term X42/5 [1] Tenséo All set-ups TRUE - Uint8
26-1* Entr.anal6g.X42/1
26-10 |Terminal X42/1 Tensao Baixa 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-11 |Terminal X42/1 Tensao Alta 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-14 |Term. X42/1 Ref./Feedb. Valor Baixo 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-15 |Term. X42/1 Ref./Feedb. Valor Alto 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-16 |Term. X42/1 Constante de Tempo do Filtro 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-17 [Term. X42/1 Live Zero [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
26-2* Entr.Anal6g.X42/3
26-20 |Terminal X42/3 Tensao Baixa 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-21 |Terminal X42/3 Tensao Alta 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-24 |Term. X42/3 Ref./Feedb. Valor Baixo 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-25 |Term. X42/3 Ref./Feedb. Valor Alto 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-26 |Term. X42/3 Constnt Temp d Filtro 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-27 |Term. X42/3 Live Zero [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
26-3* Entr.anal6g.X42/5
26-30 |Terminal X42/5 Tensao Baixa 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-31 |Terminal X42/5 Tensédo Alta 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-34 |Term. X42/5 Ref./Feedb. Valor Baixo 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-35 |Term. X42/5 Ref./Feedb. Valor Alto 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-36 |Term. X42/5 Constnt Temp d Filtro 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-37 |Term. X42/5 Live Zero [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
26-4* Saida Anal. X42/7
26-40 |Terminal X42/7 Saida [0] Fora de funcionament All set-ups TRUE - Uint8
26-41 |Terminal X42/7 Min. Escala 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-42 |Terminal X42/7 Méx. Escala 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-43 |Terminal X42/7 Ctrl de Bus 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
26-44 |Terminal X42/7 Predef. Timeout 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
26-5* Saida Anal. X42/9
26-50 |Terminal X42/9 Saida [0] Fora de funcionament All set-ups TRUE - Uint8
26-51 |Terminal X42/9 Min. Escala 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-52 |Terminal X42/9 Max. Escala 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-53 |Terminal X42/9 Ctrl de Bus 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
26-54 |Terminal X42/9 Predef. Timeout 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
26-6* Saida Anal. X42/11
26-60 |Terminal X42/11 Saida [0] Fora de funcionament All set-ups TRUE - Uint8
26-61 |Terminal X42/11 Min. Escala 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-62 |Terminal X42/11 Méx. Escala 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-63 |Terminal X42/11 Ctrl de Bus 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
26-64 |Terminal X42/11 Predef. Timeout 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
Tabela 5.25
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