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Johdanto ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttajan kiyttdohjeet

1 Johdanto

1.1 Johdanto

Danfoss Food Retailin AKD 102 ADAP-KOOL-taajuusmuuttajan suunnittelussa on selkedsti ajateltu jadhdytysjarjestelmia
tarvitsevia asiakkaitamme. Taajuusmuuttaja on suunniteltu tekemaan kdyttdonotosta ja asennuksesta yksinkertainen ja
helppo tehtdva. Sisddnrakennetun "velhon" asetusvalikko opastaa asentajan taajuusmuuttajan asetusten maarityksen lapi
selkedsti ja jarkevasti, ja sen rakennetta suunniteltaessa on viitattu eri alojen jadhdytykseen erikoistuneisiin insindéreihin sen
varmistamiseksi, ettd kdytetty teksti ja kieli tuntuu asentajasta taysin jarkevalta.

AKD 102 -taajuusmuuttajassa on yleiskayttoliittyma, joka kattaa kaikki nimellistehot valiltd 1,1 - 250 kW. Ndin varmistetaan,
ettd kun olet oppinut ottamaan kadyttéon yhden taajuusmuuttajan, hallitset niiden kaikkien kdyttdonoton. Tassa paikallisoh-
jauspaneelissa on "Info"-painike, joka on itse asiassa sisddnrakennettu taajuusmuuttajan kdyttdohje, joka antaa kayttajalle
tietoja ja ehdottaa muita parametreja, joita on kenties muutettava. Lisdksi AKD 102:ssa on sisddnrakennettu "pakettisaadin”,
jota ohjataan taajuusmuuttajan oman vakio-ohjelmiston avulla. Ndin taajuusmuuttaja pystyy ohjaamaan padakompressoria
vaihtelevan nopeuden avulla ja muiden kahden kompressorin sen mukaista toimintaa vakionopeustilassa. Tasta syntyy
darimmaisen tehokas pakettimalli, joka my0s lisda vaihtuvanopeuksisen ohjauksen tehokkuutta. Kun taajuusmuuttajaa
kdytetdan ndin, ei tarvita ulkoista pakettisaadintd, mika tuo asiakkaalle myds taloudellista sddstoa.

Taajuusmuuttaja voidaan toimittaa vaihtoehtoisesti kahden eri suojausluokan mukaisena: IP21(IP20 7,5 kW:n tehoon saakka)
tai IP55 (IP66 eri tilauksesta); ndin varmistetaan, ettd asiakas saa tukevimman mallin suoraan tehtaalta eika tarvitse lisako-
teloita taajuusmuuttajan suojaksi. AKD:n etuna on my®0s se, ettd siind on vakiona sisddnrakennetut RFI-suodattimet, mika
tarkoittaa, ettd radiohairiéihin ja pitkiin kaapelivienteihin liittyvdt ongelmat eivat ole meidan asiakkaillemme mikaan
ongelma.

AKD:n modulaarisen rakenteen ansiosta maksat vain siitd, mita tarvitset. Kukin AKD valmistetaan vasta, kun saamme
asiakkaalta tilauksen, ja silloin se rakennetaan tdsmalleen asiakkaan vaatimusten mukaan lisdten valitut optiot tassa
vaiheessa. Mutta taman valmistus- ja suunnittelufilosofian mukaan se tarkoittaa, ettd jos joskus myohemmin tarvitaan ADAP-
KOOL Lonin kaltaisia optioita, ne on helppo asentaa jalkikdteen taajuusmuuttajan sisédlle - sen tekee kuka tahansa
darimmaisen helposti.

Takuu: Jokaiselle AKD:lle myodnnetdan 18 kuukauden takuu valmistuspdivasta lukien tai 12 kuukauden takuu dokumen-
toidusta asennuspaivasta lukien, kumpi tahansa ndistd on aikaisempi, milld varmistamme, etta elintarvikkeiden
vahittdismyyntialalla toimivat asiakkaamme voivat olla tdysin rauhassa valitessaan AKD:n taajuusmuuttajan.

1.1.1 Ohjelmaversio ja hyvaksynnat: ADAP-KOOL" -taajuusmuuttaja

ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttaja
Kayttéopas
Ohjelmaversio: 2.xx

O v

Tama kayttdopas koskee kaikkia ADAP-KOOL' - taajuusmuuttajia, joiden ohjelmaversio on 2.XX.

Ohjelmaversion numero kdy ilmi parametrista 15-43.
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Johdanto ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttajan kiyttdohjeet

1.1.2 Tekijanoikeus, vastuun rajoitus ja muokkausoikeudet

Taman julkaisun tiedot ovat Danfoss-yhtion omaisuutta. Hyvaksymalla tdman kayttdohjeen ja kayttamalla sitd kayttdja
suostuu siihen, ettd ohjeen sisaltdmia tietoja kdytetddn ainoastaan Danfoss:n valmistamien laitteiden kdytto6n tai muiden
valmistajien laitteiden kdyttoon silloin, kun laitteet on tarkoitettu yhdistettaviksi Danfoss:n laitteisiin sarjalilkenneyhteyden
avulla. Tdma julkaisu on suojattu Tanskan ja useimpien muiden maiden tekijanoikeuslakien nojalla.

Danfoss ei takaa, etta taman kdyttéohjeen neuvojen mukaisesti tuotettu ohjelmisto toimii asianmukaisesti kaikissa fyysisissd,
laite- tai ohjelmistoymparistdissa.

Vaikka Danfoss on testannut ja tarkastanut tahdn kdyttoohjeeseen sisdltyvdan dokumentaation, Danfoss ei takaa tai vaita
suoraan eika valilisesti taman dokumentaation laatua, toimivuutta tai sopivuutta tiettyyn kdyttotarkoitukseen.

Missddn tilanteessa Danfoss ei vastaa kaytOsta tai kykenemattomyydesta kayttoohjeen sisaltamien tietojen kayttéon
johtuvista suorista, valillisista, satunnaisista tai tuottamuksellisista vahingoista, vaikka sille olisi kerrottu tallaisten vahinkojen
mahdollisuudesta. Erityisesti Danfoss ei vastaa mistaan kuluista, mukaan lukien menetetystd tuotosta tai voitosta, laitteiden
menettamisesta tai vaurioitumisesta, tietokoneohjelmien menettamisestd, tietojen haviamisesta tai niiden korvaamisesta
aiheutuvat kulut tai kolmansien osapuolten esittamat vaatimukset mutta niihin rajoittumatta.

Danfoss varaa oikeuden uudistaa tata julkaisua milloin tahansa ja muuttaa sen sisaltéa etukdteen ilmoittamatta ja
sitoutumatta ilmoittamaan asiasta ndiden muokkausten tai muutosten entisille tai nykyisille kayttdjille.

1.1.3 Saatavana oleva kirjallisuus

- Kayttoopas MG.11.Lx.yy sisaltda tarvittavat tiedot taajuusmuuttajan saamiseksi kdyttokuntoon.

- Suunnitteluopas MG.11.Mx.yy sisaltda kaikki taajuusmuuttajan tekniset tiedot seka asiakkaan suunnittelua ja
sovelluksia.

- Ohjelmointiopas MG.11.Nx.yy sisdltda tietoa ohjelmoinnista ja tdydelliset parametrien kuvaukset.
- Kayttdopas AKD102 High Power -taajuusmuuttajalle, MG.11.0x.yy

- Kayttoopas AKD LonWorks -taajuusmuuttajalle, MG.11.Px.yy

X = versionumero
yy = kielikoodi

Danfoss Drivesin tekninen kirjallisuus on saatavana myos verkosta osoitteesta www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSo-
lutions/Documentations/Technical+Documentation.htm.
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Johdanto ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttajan kiyttdohjeet
1.1.4 Lyhenteet ja standardit 1
Lyhenteet: Termit: Sl-yksikot: I-P-yksikot:
a Kiihtyvyys m/s? ft/s?
AWG American Wire Gauge
Autom.viritys Automaattinen moottorin sovitus
°C Celsius
| virta A Amp
lum Virran raja
Joule Energia J=Nm ft-Ib, Btu
°F Fahrenheit
FC Taajuusmuuttaja
f Taajuus Hz Hz
kHz Kilohertsi kHz kHz
LCP Paikallisohjauspaneeli
mA Milliampeeri
ms Millisekunti
min Minuutti
MCT Liikkeen ohjaustyokalu
M-TYPE Riippuu moottorityypista
Nm Newtonmetri in-lbs
IMN Moottorin nimellisvirta
fmn Moottorin nimellistaajuus
PwN Moottorin nimellisteho
Umn Moottorin nimellisjannite
par. Parametri
PELV Erittdin pieni suojajannite
Watti Teho w Btu/h, hv
Pascal Paine Pa = N/m? psi, psf, ' vettad
linv Vaihtosuuntaajan nimellinen lahtovirta
RPM kierrosta minuutissa
SR Riippuu koosta
T Lampotila C F
t aika s s,h
Tum Momenttiraja
U Jannite Vv V

Taulukko 1.1 Lyhenne- ja standarditaulukko.
1.1.5 Taajuusmuuttajan tunniste

Alla on esimerkki tunnistetarrasta. Tama tarra on kiinnitetty taajuusmuuttajaan, ja siitda nakyvat laitteen tyyppi ja siihen lisatyt
optiot. Katso taulukosta 2.1 tietojatyyppikoodin merkkijonon (T/C). lukemisesta

130BA887.10

Kuva 1.1 Tassé esimerkissa nékyy tunnistetarra.

HUOMAUTUS!

Pida T/C (tyyppikoodi) ja sarjanumero esilld ottaessasi yhteyttd Danfoss-yhtiéon.
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Johdanto ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttajan kiyttdohjeet

1.1.6 Tyyppikoodin merkkijono

1 234 56 7 8 910111213141516 17 181920 21 2223 24 2526 27 28 2930 31 32 33 34 3536 37 38 39

AKD-| 0 |P T H XXSXXXXA B| C D

130BA858.10

Kuvaus Kohta Mahdollinen vaihtoehto
Tuoteryhma & VLT-sarja 1-6 AKD102

Tehoalue 8-10 1,1 - 250 kW (P1K1 - P250)
Vaiheiden méaara 11 Kolme vaihetta (T)

T 2: 200-240 VAC

Verkkojannite 11-12 T 4: 380-480 VAC

E20: IP20

E21: IP 21/NEMA tyyppi 1
Kotelointi 13-15 E55: IP 55/NEMA tyyppi 12

E66: IP66

P21: IP21/NEMA tyyppi 1 taustalevylla
P55: IP55/NEMA tyyppi 12 taustalevylld
H1: RFl-suodatin luokka A1/B
RFl-suodatin 16-17 H2: RFl-suodatin luokka A2

H4: RFl-suodatin luokka A2/A1

G: Graafinen paikallisohjauspaneeli (GLCP)
X: Ei paikallisohjauspaneelia

Lakkaus PCB 20 C: Lakattu PCB

X: Ei virtakatkaisinta

Nayttd 19

Verkkovirtaoptio A 1: Sisiltia virtakatkaisimen (vain IP55)
Sovitus 22 Varattu
Sovitus 23 Varattu
Ohjelmistoversio 24-27 Nykyinen ohjelmisto
Ohjelmiston kieli 28
. AX: Ei optioita
A-optiot 2930 AZ: MCA 107AKD LonWorks
BX: Ei optiota
. BK: MCB-101 Yleiskayttoon tarkoitettu 1/0-optio
et El=2 BP: MCB 105 Releoptio
BO: MCB 109 Analoginen |/O-optio
CO-optiot MCO 33-34 CX: Ei optioita
C1-optiot 35 X: Ei optioita
C-optio, ohjelmisto 36-37 XX: Vakio-ohjelmisto
D-optiot 3839 DX: Ei optiota

DO: DC-varmistus MCB107

Taulukko 1.2 Tyyppikoodin kuvaus.

Eri optiot kuvataan tarkemmin ADAP-KOOL® -taajuusmuuttajan AKD102 suunnitteluoppaassa, MG.11.Mx.yy.
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Turvallisuus ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttajan kiyttdohjeet

2 Turvallisuus

2.1.1 Symbolit

Tassa kdyttoohjeessa kdytetyt symbolit:

HUOMAUTUS!

Merkitsee jotakin lukijan huomioitavaa seikkaa.

AHUOMIO

limaisee yleisen varoituksen.

AVAROITUS

limaisee varoituksen korkeajénnitteesta.

| * lImaisee oletusasetuksen. H

2.1.2 Varoitus korkeasta jannitteesta

AVAROITUS]

Taajuusmuuttajassa ja MCO 101 -optiokortissa esiintyy vaarallisia jannitteitd, kun ne ovat kytkettyina verkkovirtaan. Moottorin
tai taajuusmuuttajan virheellinen asennus saattaa johtaakuolemaan, vakavaan loukkaantumiseen tai laitevaurioon. Noudata
siksi tdman oppaan ohjeita sekd kansallisia ja paikallisia sddnt6jd ja turvallisuusmaarayksia.
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Turvallisuus ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttajan kiyttdohjeet

2.1.3 Turvallisuuteen liittyva huomautus

AVAROITUS

Taajuusmuuttajassa esiintyy vaarallisia jannitteitd, kun se on kytkettyna verkkovirtaan. Moottorin, taajuusmuuttajan tai
kenttdvaylan virheellinen asennus saattaa johtaa kuolemaan, vakavaan loukkaantumiseen tai laitevaurioon. Noudata sen
vuoksi tdmédn Kayttdoppaan ohjeita seka kansallisia ja paikallisia turvallisuusmaarayksia.

Turvallisuusmaardykset
1. Virransy6ton taajuusmuuttajaan tulee olla katkaistuna, kun suoritetaan korjaustditd. Varmista, ettd verkkojannite on
katkaistu ja riittdva aika on kulunut ennen moottorin ja verkkovirran pistokkeiden irrotusta.

2. [STOP/RESET]-painike taajuusmuuttajan LCP-paneelissa ei katkaise virransyottod laitteelle, eika sitd siksi saa kdyttaa
turvakytkimena.

3. Laitteelle tulee varmistaa oikea suojamaadoitus. Kayttdja pitaa suojata verkkojannitteeltd ja moottori pitaa suojata
ylikuormitukselta voimassaolevien kansallisten ja paikallisten maardaysten mukaan.

4, Maavuotovirta ylittda 3,5 mA.

5. Moottorin ylikuormitussuojaus asetetaan parametrissa 71-90 Moottorin Idmpdsuojaus. Jos tdma toiminto halutaan,
aseta kohdan 7-90 Moottorin Idmpésuojaus data-arvoksi [ETR:n laukaisu] (oletusarvo) tai data-arvoksi [ETR:n
varoitus]. Huom: Toiminto kdynnistetddn 1,16 x moottorin nimellisvirralla ja moottorin nimellistaajuudella. Pohjois-
Amerikan markkinoita varten: ETR -toiminnot antavat NEC:n mukaisen luokan 20 moottorin ylikuormitussuojan.

6. Ala irrota moottorin ja verkkojannitteen pistokkeita, kun taajuusmuuttaja on kytketty sahkéverkkoon. Varmista, etta
verkkojannite on katkaistu ja riittdva aika on kulunut ennen moottorin ja verkkovirran pistokkeiden irrotusta.

7. Huomaa, ettd taajuusmuuttajassa on L1:n, L2:n ja L3:n lisdksi muitakin jannitetuloja, kun kuormanjako on kaytossa
(DC-vdlipiirit on kytketty yhteen) ja ulkoinen 24 V DC on asennettu. Varmista, etta kaikki jannitetulot on kytketty irti
ja riittava aika kulunut ennen korjaustoiden aloittamista.

Asennus korkeille paikoille

AVAROITUS]

Asennus korkealle paikalle:
380 - 500 V, koteloinnit A, B ja C: Jos korkeus on yli 2 km, ota yhteyttd Danfoss yhtioon keskustellaksesi PELV-jénnitteesta.
380 - 500 V, koteloinnit D, E ja F: Jos korkeus on yli 3 km, ota yhteyttd Danfoss-yhtioon keskustellaksesi PELV-jannitteesta.

AVAROITUS

Tahatonta kdynnistystd koskeva varoitus

1. Moottori voidaan saada pysahtymaan digitaalikéskyilld, vaylakaskyilld, ohjearvoilla tai paikallispysdytykselld, vaikka
taajuusmuuttaja on koko ajan liitettyna verkkovirtaan. Jos henkil6turvallisuus vaatii tahattoman kdynnistyksen
estdmisen, ndma pysaytystoiminnot eivét ole riittdvia.

2. Moottori saattaa kdynnistya parametrien kasittelyn yhteydessa. Aktivoi siksi aina pysaytyspainike [STOP/RESET]
ennen datamuutoksen suorittamista.

3. Pysahtynyt moottori saattaa kdynnistyd, jos taajuusmuuttajan elektroniikka vioittuu tai jos tilapdinen ylikuormitus-
tilanne, sydttdverkossa oleva vika tai moottorin kytkenndssa oleva vika poistuu.

AVAROITUS

Sdhkoisten osien koskettaminen voi olla hengenvaarallista - myds laitteen virransy6ton katkaisun jalkeen.

Varmista myds, ettd muut janniteldhteet, esimerkiksi ulkoinen 24 V DC, kuormanjako (valipiirin tasajannitteen linkitys), on
kytketty irti kuten myds moottorin kytkentd kineettiseen varmistukseen. Katso lisda turvallisuusohjeita kdyttdoppaasta.
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Turvallisuus ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttajan kiyttdohjeet

2.1.4 Huomautus

Huomautus

Taajuusmuuttajan DC-vélipiirin kondensaattorit jaavat ladatuiksi, vaikka virta on katkaistu. Sahkodiskuvaaran valttdmiseksi taajuusmuuttaja on irrotettava
sdhkoverkosta ennen huollon suorittamista. Odota vahintddn seuraava aika ennen taajuusmuuttajan huoltamista:

- Vahimmaisodotusaika
Jannite - n

4 min. 15 min.
200 - 240 V 1,1 - 3,7 kW 5,5 - 45 kW
380 - 480 V 1,1 -7,5 kW 11 - 90 kW

Huomaa, ettd DC-vilipiirissa voi olla suuri jannite silloinkin, kun LED-merkkivalot eivat pala.

2.1.5 Ennen kuin aloitat korjaustyén

1. Erota taajuusmuuttaja verkkovirrasta.

2. irrota DC-vaylaliittimet 88 ja 89.

3. Odota vdhintdan jaksossa Yleinen varoitus mainittu aika.
4, Irrota moottorikaapeli

2.1.6 Erikoisolosuhteet

Sédhkoiset nimellisarvot:
Taajuusmuuttajan tyyppikilven lukema (kuva 2.1) perustuu tyypilliseen 3-vaiheeseen verkkovirtasyottéon maaritetylla
jannite-, virta- ja lampétila-alueella, jota odotetaan kdytettdvan useimmissa sovelluksissa.

Taajuusmuuttajat tukevat myds muita erikoissovelluksia, jotka vaikuttavat taajuusmuuttajan sdhkdisiin nimellisarvoihin.
Sahkaisiin nimellisarvoihin vaikuttavia erityisolosuhteita voivat olla seuraavat:

o yksivaiheiset sovellukset

o korkeassa lampdtilassa suoritettavat sovellukset, jotka edellyttavét sahkoisten nimellisarvojen uudelleenmaaritysta

o merenkulkusovellukset ankarammissa ympadristdolosuhteissa.

Sahkaisiin nimellisarvoihin voivat vaikuttaa muutkin sovellukset.
Katso ohjeiden ja AKD102-taajuusmuuttajan suunnitteluoppaan MG.11.Mx.yy tata koskevista kohdista tietoja sahkoarvoista.

Asennusvaatimukset:

Taajuusmuuttajan yleinen sahkéturvallisuus edellyttaa erityisten seikkojen huomioonottamista asennuksessa. Nditd ovat:
o sulakkeet ja katkaisimet ylivirta- ja oikosulkusuojaukseen

o virtajohtojen valinta (verkkovirta, moottori, jarrut, kuormituksenjako ja rele)

o verkon konfiguraatio (IT,TN, maadoitettu tyvi jne.)

O pienjanniteporttien turvallisuus (PELV-olosuhteet).

Katso ndiden ohjeiden asiaa koskevista kohdista ja AKD102-taajuusmuuttajan suunnitteluoppaasta tietoja asennusvaati-
muksista.
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Turvallisuus ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttajan kiyttdohjeet

2.1.7 Taajuusmuuttajan turvallinen pysaytys

Versioissa, joissa on turvapysaytysliittimen 37 tuloliitédntd, taajuusmuuttaja voi suorittaa turvatoiminnon Turvallinen momentin
katkaisu (joka on madritelty standardin IEC 61800-5-2 luonnoksessa) tai kategorian 0 mukaisen pysdytyksen (joka on maaritelty
standardissa EN 60204-1).

Se on suunniteltu ja hyvaksytty sopivaksi standardin EN 954-1 turvallisuusluokan 3 vaatimuksiin. Tatd toimintoa kutsutaan
turvapysaytykseksi. Ennen turvapysdytyksen integrointia ja kdytt6d kokoonpanossa kokoonpanolle on tehtava perusteellinen
riskianalyysi sen varmistamiseksi, ettd turvapysdytystoiminto ja turvallisuusluokka ovat asianmukaiset ja riittavat. Turvapysdy-
tystoiminnon asentamiseksi ja kdyttamiseksi standardin EN 954-1 turvallisuusluokan 3 vaatimusten mukaan on noudatettava
AKD102-taajuusmuuttajan suunnitteluoppaan MG.11.MX.YY asiaan liittyvia tietoja ja ohjeita! Kayttdohjeiden tiedot ja ohjeet
eivat riitd turvapysaytystoiminnon oikeaan ja turvalliseen kdyttoon!

BGIA
Priif- und Zertifizierungsstelle ‘ Berufsgenossenschaftliches

im BG-PRUFZERT Institut fiir Arbeitsschutz

130BA491.10

Hauptverband der gewerblichen
Berufsgenossenschaften

Translation "

Type Test Certificate
In any case, the German 05 06004
original shall prevail.

No. of certificate

Name and address of the Danfoss Drives A/S, Ulnaes 1
holder of the certificate: Dk-6300 Graasten, Danemark
(customer)

Name and address of the Danfoss Drives A/S, Ulnaes 1
manufacturer: Dk-6300 Graasten, Danemark

Ref. of Test and Certification Body:

Apf/Kh VE-Nr. 2003 23220 Date of Issue:

Ref. of customer:

13.04.2005

Product designation: Frequency converter with integrated safety functions
Type: VLT®Automation Drive FC 302
Intended purpose: Implementation of safety function ,Safe Stop”
Testing based on: EN 954-1,1997-03

DKE AK 226.03, 1998-06

EN ISO 13849-2; 2003-12

EN 61800-3, 2001-02,

EN 61800-5-1, 2003-09,
Test certificate: No.: 2003 23220 from 13.04.2005
Remarks: The presented types of the frequency converter FC 302 meet the requirements laid

down in the test bases.

With correct wiring a category 3 according to DIN EN 954-1 is reached for the safety

function.
The type tested complies with the provisions laid down in the directive 98/37/EC (machinery).
Further conditions are laid down in the Rules of Procedure for Testing and Certification of April 2004.

Hgad of Trliﬁ(a(()n body Certification officer
y 0 % Qo
(Pro%-F rer. nat. Dietind Retnry) > — \_ . Apfeld
Postal adress: Office: Phone: 022 41/2 31-02
PZB10E Alte Heerstra3e 111 Fax:02241/231-2234
01.05 53754 Sankt Augustin 53757 Sankt Augustin

Kuva 2.1 Téma todistus kattaa myos mallin AKD102.
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Turvallisuus ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttajan kiyttdohjeet

2.1.8 Tietoliikenneverkko

AVAROITUS

Tietoliikenneverkko

Al3 kytke RFl-suodattimilla varustettuja taajuusmuuttajia verkkovirtaan siten, etti vaiheen ja maan vilinen jannite on yli 440
V 400 V:n taajuusmuuttajissa ja 760 V 690 V:n taajuusmuuttajissa.

400 V:n tietoliikenneverkossa ja deltamaadoituksessa (maadoitettu kateetti) verkkojannite vaiheen ja maan vililla voi olla yli
440 volttia.

690 V:n tietoliikenneverkossa ja deltamaadoituksessa (maadoitettu kateetti) verkkojannite vaiheen ja maan vdlilla voi olla yli
760 volttia.

14-50 RFl-suod. voidaan kayttaa sisdisten RFl-kondensaattorien erottamiseen RFI-suodattimesta maahan.

2.1.9 Havittamisohje

Sahkoosia sisdltavia laitteita ei saa hdvittda talousjatteen mukana.
Ne on keréttava erikseen sahko- ja elektroniikkajatteina paikallisten ja voimassa olevien lakien mukaan.

MG.11.L4.20 - ADAP-KOOL" -taajuusmuuttaja 11



Sovellusopas ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttajan kiyttdohjeet

3 Sovellusopas

3.1.1 ADAP-KOOL® -taajuusmuuttajan
sovellusopas

Sisdanrakennetun "velhon" valikko opastaa asentajan taajuusmuuttajan asetusten maarityksen lapi selkedlld ja hyvin suunni-
tellulla tavalla, ja sen suunnittelussa on viitattu alojen jadhdytysinsindoreihin sen varmistamiseksi, ettd kdytetty teksti ja kieli
tuntuu asentajasta tdysin jarkevalta.

ADAP-KOOL-taajuusmuuttaja AKD 102 kdynnistyy aluksi avaten sovellusoppaan (joka kerta, kunnes se on suoritettu), sen
jalkeen sovellusoppaaseen pddsee sahkokatkoksen sattuessa pika-asetusvalikon kautta.

"Cancel"-painikkeella AKD 102 palaa tilaikkunaan. Automaattinen ajastin sulkee ohjatun toiminnon sen oltua kdyttamat-
tdmana noin 5 min (jos yhtddn ndppadinta ei paineta). Kun ohjattu toiminto on suoritettu kerran, siihen paasee takaisin pika-
asetusvalikon kautta.

Ikkunoissa nakyviin kysymyksiin vastaamalla kdyttdja saa suoritettua ADAP-KOOL-taajuusmuuttajan koko asennuksen.
Useimpien vakiojadhdytyssovellusten asetukset voi madrittda tdman sovellusoppaan avulla. Lisdominaisuuksiin padsee
valikkorakenteen avulla (pika-asetusvalikko tai padvalikko) taajuusmuuttajassa.

Sovellusopas kattaa kaikki vakioasetukset:
- kompressoreille

- Yksittdginen puhallin ja pumppu
- jadhdytyspuhaltimille

Asetusten madrityksen jélkeen voit joko suorittaa ohjatun toiminnon uudelleen tai kdynnistda sovelluksen.

Sovellusoppaan kdyton voi lopettaa milloin tahansa painamalla "Back"-ndppadinta. Sovellusoppaaseen paasee uudelleen pika-
asetusvalikon kautta. Kdyttdjan avatessa sovellusoppaan uudelleen, hdntd pyydetdan joko sdilyttamaan tehdasasetuksiin
aiemmin tehdyt muutokset tai palauttamaan oletusarvot.

ADAP-KOOL-taajuusmuuttaja AKD 102 kdynnistyy aluksi "Cancel"-painikkeella AKD 102 palaa tilaikkunaan.

avaten sovellusoppaan, sen jilkeen sovellusoppaaseen Automaattinen ajastin sulkee ohjatun toiminnon sen oltua
padsee sdahkokatkoksen sattuessa pika-asetusvalikon kautta. kdyttamattdmana noin 5 min (jos yhtddn nappdinta ei
Naytolle tulee seuraava ikkuna: paineta). Ohjattuun toimintoon péésee takaisin pika-asetus-

valikon kautta seuraavien ohjeiden mukaan.
Jos painat "OK"-ndppdintd, sovellusopas kdynnistyy
seuraavalla ikkunalla:

130BA755.10
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Danfisd

Sovellusopas ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttajan kiyttdohjeet

Tama ikkuna vaihtuu automaattisesti sovellusoppaan Kompressoripaketin asetukset
ensimmadiseen syottdikkunaan:

Katso esimerkiksi alla olevia ikkunoita, jotka esittavat
kompressoripaketin asetuksia:

Jannite- ja taajuusasetukset

Ikkunoissa nakyviin kysymyksiin vastaamalla kdyttdja saa
suoritettua ADAP-KOOL-taajuusmuuttajan koko
asennuksen. Useimpien vakiojadhdytyssovellusten asetukset
voi maarittdaa tamadn sovellusoppaan avulla. Lisdominai-
suuksiin paasee valikkorakenteen avulla (pika-asetusvalikko,
paavalikko jne.) taajuusmuuttajassa.

130BA7ER.10

Virran ja nimellisnopeuden asetukset

Sovellusopas kattaa kaikki vakioasetukset:
- Kompressorit

- Yksittdinen puhallin ja pumppu

- Jaahdytyspuhaltimet

130BA757.10
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Sovellusopas ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttajan kiyttdohjeet

Minimi- ja maksimitaajuuden asetus Valitse avoin tai suljettu piiri

130BA793.14

Kahden kdynnistyksen vélinen minimiaika HUOMAUTUSI

Sisdinen / Suljettu piiri: AKD 102 ohjaa sovellusta suoraan
kayttden sisdista PID-ohjausta taajuusmuuttajan sisalla ja
vaatii ulkoisen laitteen, kuten lampétila- tai muun anturin
vaikutusta, joka on kytketty suoraan taajuusmuuttajaan, ja
kayttad ohjaukseen anturin signaalia.

Ulkoinen / Avoin piiri: AKD 102 ottaa ohjaussignaalinsa
toiselta ohjaimelta (kuten pakettisaatimeltd), joka tuo
taajuusmuuttajaan esim. 0-10 V, 4-20 mA tai ADAP-KOOL
Lon -signaalin. Taajuusmuuttaja muuttaa nopeuttaan tasta
ohjearvosignaalista riippuen.

130BA791.10

Valitse anturityyppi

Valitse ohitusventtiililla/ilman

130BA794.10

130BA792.10

Anturin asetukset

130BA795.10
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Sovellusopas ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttajan kiyttdohjeet
Tietoja: 4-20 mA:n takaisinkytkentd valittu - tee kytkentd Valitse kiinted tai kelluva asetuspiste
vastaavasti

130BA799.10

130BA796.10

Maarita asetuspiste
Tietoja: Aseta katkaisin vastaavasti

130BA800.10

130BA797.10

Madrita asetuspisteen yla-/alaraja
Valitse yksikkd ja muunnos paineesta

130BA801.10

130BA798.10

MG.11.L4.20 - ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttaja 15



Sovellusopas ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttajan kiyttdohjeet

Maarita laukaisu-/kytkentdarvo

Tietoja: Kytke vastaavasti

130BA802.10

Valitse pakettisaatimen asetus

130BA803.10

Maéarita pakkauksessa oleva kompressorimaara

130BA804.10

130BA805.10

Tietoja: Asetukset valmiit

130BA806.10

Asetusten madrityksen jalkeen voit joko suorittaa ohjatun
toiminnon uudelleen tai kdynnistdaa sovelluksen. Tasta
voimme valita seuraavat optiot:

Suorita ohjattu toiminto uudelleen
Siirry paavalikkoon
Siirry tilaan

Suorita AMA - Huomaa, ettd tama on rajoitettu
AMA, jos kompressorisovellus on valittuna, ja
tdydellinen AMA, jos valittuna on yksittdinen
puhallin ja pumppu.

Jos sovelluksessa on valittu jadhdytyspuhallin,
AMAA El voi suorittaa.

Suorita sovellus - tdssa tilassa taajuusmuuttaja
kadynnistyy joko kasi-/paikallistilassa tai ulkoisen
ohjaussignaalin avulla, jos aiemmassa ndytdssa on
valittu avoin piiri.
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Sovellusopas ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttajan kiyttdohjeet

Sovellusoppaan kadyton voi lopettaa milloin tahansa
painamalla "Back"-nappdinta. Sovellusoppaaseen padsee
uudelleen pika-asetusvalikon kautta:

130BA758.10

Kayttdjan avatessa sovellusoppaan uudelleen hanta
pyydetdan joko sdilyttamaan tehdasasetuksiin aiemmin
tehdyt muutokset tai palauttamaan oletusarvot.

HUOMAUTUS!

Jos jarjestelméd edellyttda sisdisen pakettisddtimen 3
kompressorille seka ohitusventtiilin kytkemistd, AKD
102:een on madritettava lisdrelekortti (MCB105), joka on
asennettu taajuusmuuttajan sisaan.

Ohitusventtiili on ohjelmoitava toimimaan yhdesta
MCB105-paneelin yliméaraisestd releldhdésta.

Tama on tarpeen, koska AKD 102:n vakioreleldhtoja
kdytetdan paketin kompressorien ohjaamiseen.

MG.11.L4.20 - ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttaja
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Sovellusopas ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttajan kiyttdohjeet

3.1.2 Sovellusten kuvaukset

AKD:n ohjattu toiminto jakautuu kolmeen perussovellukseen:
. Kompressori

. Usean jadhdyttimen puhallin

. Yksittdinen puhallin ja pumppu

Sen jalkeen nama sovellukset laajenevat entisestdan, jotta taajuusmuuttajan ohjainta voisi ohjata taajuusmuuttajan omien
sisdisten PID-saddinten tai ulkoisen ohjaussignaalin avulla.

Kompressori

Ohjattu toiminto opastaa kayttadjan jaahdytyskompressorin asetusten madrittdmisen lapi pyytamalla tatd kirjoittamaan tietoja
kompressorista ja jadhdytysjarjestelmdstd, jossa taajuusmuuttajaa on madra kayttaa. Kaikki ohjatun toiminnon termit ja
yksikot vastaavat yleistd jadhdytyssanastoa, joten asetusten maarittdminen onnistuu helposti 10-15 vaiheen avulla kdyttden
ainoastaan kahta taajuusmuuttajan paikallisohjauspaneelin painiketta.

SUPPLY s
3
<
]

-1/12 Bar 2
Refrigerant Rxxx
Wizard input :
reference -Bypass valve
— -Recycling time (start to start)
X -Min. Hz
Night setback @ feedback _Max. hz
_ -Setpoint
4-20mA -Cut in/ Cut Out
yA— 0-10v 400/230VAC
PT 1000 inputs Amps
(optional) rpm
<—| Overload control function
Alarms

Kuva 3.1 Vakiopiirustus "sisdiselld saatimelld varustetusta kompressorista"

Yksi tai useampia puhaltimia tai pumppuja

Ohjattu toiminto opastaa kayttdjan jaahdytyspuhaltimen tai pumpum asetusten maarittdmisen lapi pyytamalla tata kirjoit-
tamaan tietoja jaahdyttimestd tai pumpusta ja jadhdytysjdrjestelmastd, johon taajuusmuuttaja on tarkoitus asentaa. Kaikki
ohjatun toiminnon termit ja yksikot vastaavat yleistd jddhdytyssanastoa, joten asetusten madrittdminen onnistuu helposti
10-15 vaiheen avulla kdyttden ainoastaan kahta taajuusmuuttajan paikallisohjauspaneelin painiketta.

L1

L2

PE

o
gL/UR
919293 Control signal

0-10V or
4-20mA

AKD 102 &

12
18— START

130BA761.11

Motors insulationClasse B minimum

ALARM MOTOR
UV WPE
r 96 979593

=
ey .

Cables type: LIYCY
Ltot. max. = 40mm

Kuva 3.2 Nopeudensdatod kayttden analogista ohjearvoa (avoin piiri) - yksittdinen puhallin tai pumppu / useita puhaltimia tai pumppuja

rinnakkain
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Sovellusopas ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttajan kiyttdohjeet
L1
L2
PE =777 Pt
o T
919293
AKD 102

130BA760.11

Motors insulationClasse B minimum
A ——— WA ——— VA ——— )\
u e @ @ @

UV WPE
C 96 979593

Cables type: LIYCY
Ltot. max. = 40mm

Kuva 3.3 Paineenséaately suljetussa piirissa - erillinen jérjestelmd, yksittdinen puhallin tai pumppu / useita puhaltimia tai pumppuja
rinnakkain

Kompressoripaketti

Po

130BA897.10

Kuva 3.4 Po paineanturi

AKD 102

| |1 12 1827 20 55 54 U V W
]

Supply ~

I
+ -
1 2
AKS33

130BA808.11
Kuva 3.5 AKD102:n ja AKS33:n kytkeminen suljetun piirin sovelluksia varten

MG.11.L4.20 - ADAP-KOOL" -taajuusmuuttaja 19




Fyysinen asennus ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttajan kiyttdohjeet

4 Fyysinen asennus

4.1 Ennen kdynnistysta

4.1.1 Tarkistuslista

Varmista ennen taajuusmuuttajan pakkauksen purkamista, ettd laite on vaurioitumaton ja taydellinen. Pakkauksen voit
tunnistaa seuraavan taulukon avulla.

N A2 A3 A4/AS ci @)
Kotelointityyppi: (IP 20-21) | (IP 20-21) (IP 55-66) B (P 21-55-66) | B2 P 21-55-66) | (IP 21-55-66) (IP 21-55-66)
2 2
8 %
g g
2 E 2
A 8 o
N
Laitteen koko (kW):
5511/ 15/ 18,530/ 37-45/
200-240 V 1130 37 1137 o 15785 oo sy
11-18,5/ 2230/ 37-55/ 75-90/
380-480 V 11-4,0 55-7,5 1175 s poged oo i

Taulukko 4.1 Purkutaulukko

Huomaa, ettd taajuusmuuttajan pakkauksen purkamista ja asentamista varten kannattaa pitaa kasilla myos ruuviavaimia
(ristipadruuvimeisseli ja torx), sivuleikkuri, pora ja puukko. Naiden koteloiden pakkaus sisaltaa (kuten kuvassa): varustepussin,
kdyttdohjeet ja itse laitteen. Asennetuista optioista riippuen pusseja voi olla yksi tai kaksi ja kirjasia yksi tai useampi.
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Fyysinen asennus ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttajan kiyttdohjeet

4.1.2 Fyysiset mitat

0L'sL8vdocl
= ‘i O
e
S F / 4
/7 IS
o
O]
oL'vL8vgocl
£ 5 5 8
8
- ")
9] QL
|
(1O /
oL'eL8vaoel
O
= - ©
o .
/ /— | LL8rovaoel ©
& O =
IO ] J £ 2
29
ES
=
Ed
. w2
01'718vE0EL 27
€<
= : 8 2.
& s <
s U/ / 8 23
/' =
o
0oL118vgoElL
4\
) \ N ©
" ©
o
0L'0L8va0EL
8
2 S
=Y
0L'608vd0oEL
~ Q
< 3
O 0] f

MG.11.L4.20 - ADAP-KOOL" -taajuusmuuttaja 21



O6ohjeet

ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttajan ki

Fyysinen asennus

“€'7’€ eysosyel ef03anes]| 0s1ey '\ SNAI0Y UOJS103 UINY Bwes uo e[} eAeniAle} ej3jondefe el -g|k uoja10y ueelled .
‘ueednw uaplondo ualnilauuase 33[R1YieA SAAAKS uluuIo|R10Y 4

. , , . , ()]
<9 Sy Yid €T vl L'6 0'L 9'9 €'s 67 oured-sep
8'6 8'6 6 6 6 9 6 6 6 6 Il
0'6 0'6 6 6 S'9 S'9 S's S's S's S's E o efisieyjey
6l 6l 6l 6l zL L L L L L P 2 efisieyjjey
4! 4! 4! 4! 4} 4 0'8 0'8 0'8 0'8 >

(Wuw) jeIRIUIANNY

133 oLe 092 092 00 Ll 0ze 0ze 0ze 0ze o) g/v ejondo
see oLE 092 092 00T SLL S0z 014 S0z 014 p) g/v exondo uew|
(ww) sKAAKS

I3 [ %4 oLz oLz ¥4 /L oLL oLL 0L 0L q B STEENENEVERY
0L 80€ we Twe we 002 o€l o€l 06 06 g Ansleisne]
0Lg 80€ Twe we we 0/L 0L1 o€l 0€L g ejjondo-) ej|3pYA
0/¢€ 80€ we we we 00T o€l o€l 06 06 g 13UI0[330)
(ww) skana

6€L 819 ¥Z9 vSy [42 LOv 0S€ LST 0S¢ LST e sAAsigIa uanjIvIsnuuasy
0/L 089 059 08Y (142 06€ SLE 89¢ SLE 89¢ LY Anajeisne]

- - - - - - - v/€ - v/€ [4’] essuey UAA3JUOID
0/L 089 059 08Y (142 06¢€ 73 vz [¥23 vz <V 13U10[10)|
(ww) snayioy

TL/L 1ddAAL TL/L 1ddAAL TL/L 1ddAAL TL/L 1ddAAL Tl 1ddAAL L 1ddAAL | elsnly L 1ddAAL eisn|y VAN
99/55/1¢C 99/55/1¢C 99/55/1C 99/55 /1T 99/ I k4 0z 4 0z di
06-SL SS-LE 0€-2C S'glL-LL Sl 0L §'L-S'S 0F-1'L A 08%-08€
Sh-LE 0£-6'81 SL L1-§'S L'E-1'L Tl 43 0'c-1'L A O¥Z-00T
[®) 1D 4] 19 SY v €Y [47 (M) 0X0XsAYR)

Jeuw 13sisAA4

MG.11.L4.20 - ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttaja

22



Fyysinen asennus ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttajan kiyttdohjeet

4.1.3 Varustelaukut

Varustelaukut: Taajuusmuuttajan varustelaukut siséltévat seuraavat osat:

L™
e
e L
mm”mﬁh 109
Sl

Ji308T309.10

Kehyskoot A2 ja A3

<91
T2

Ty %y
ey

130BT330.10
130BA406.10

Kehyskoot B1 ja B2 Kehyskoot C1 ja C2

1 + 2 saatavana vain jarruhakkurilla varustettuihin laitteisiin. DC-vélipiiriliitantaan (kuorman jako) liitin 1 voidaan tilata erikseen.

llman turvallista pysdytysta toimitettavan AKD 102:n varustelaukussa on kahdeksannapainen liitin.
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Fyysinen asennus ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttajan kiyttdohjeet

4.2 Asentaminen

4.2.1 Mekaaninen asennus

Kaikki IP20-kotelointikoot koot sekd IP21/ IP55 -kotelointi sizes lukuun ottamatta kokoja A2 ja A3 sallivat asennuksen
rinnakkain.

Jos kdytossa on IP 21 -kotelointisarja (130B1122 tai 130B1123) runkokoolla A2 tai A3,, taajuusmuuttajien valin on oltava
vahintdan 50 mm.

Ihanteellisten jadhdytysolosuhteiden saavuttamiseksi taajuusmuuttajan yla- ja alapuolella taytyy olla vapaata tilaa ilman
kulkua varten. Katso seuraava taulukko.

7 o llman kulku eri koteloissa
\ z
Kotelointi: A2 A3 A4 A5 B1 B2 c1 (@
a (mm): 100 100 100 100 200 200 200 225

‘ b (mm): 100 100 100 100 200 200 200 225

7

1. Annettujen mittojen mukaiset poranreidt.

2. Tarvitset ruuvit, joka sopivat sille pinnalle, jolle haluat asentaa taajuusmuuttajan. Kirista kaikki nelja ruuvia

uudelleen.

o o o
< g o T = ~
~ [
= T g 3 2

<
O == | 8 g
—_— Basef‘:’

- O

Pt |

d M
L] g/Q%A

Taulukko 4.2 Asennettaessa kehyskokoja A5, B1, B2, C1 ja C2 ei-kiinteédlle takaseinélle, taajuusmuuttajassa on oltava taustalevy A, koska
jaahdytysrivan vélitykselld tuleva jaahdytysilma ei riitd.
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Fyysinen asennus ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttajan kiyttdohjeet

4.2.2 Fyysisia asennuksia koskevat turvamaaraykset

AVAROITUS

Kiinnitd huomiota asentamista ja kenttdasennusta koskeviin maardyksiin. Luettelon tiedot on otettava huomioon vakavien
luokkaantumisten tai laitevaurioiden vaélttamiseksi erityisesti suurten laitteiden asennuksen yhteydessa.

HUOMAUTUS!

Taajuusmuuttajan jadhdytys tapahtuu ilmankierrolla.

Laitteen suojaamiseksi ylikuumenemiselta on varmistettava, ettei ymparistén lampdtila ylitd taajuusmuuttajalle ilmoitettua
suurinta ldmpétilaa ja ettei suurinta vuorokauden keskildmpdtilaa ylitetd. Etsi suurin sallittu lampétila ja vuorokauden
keskilampétila jaksosta Redusointi ympdriston Idmpdtilaa varten.

Jos ympdriston lampétila on 45 °C - 55 °C, taajuusmuuttajaa on redusoitava, katso Redusointi ympdristén ldmpétilaa varten.
Taajuusmuuttajan kdyttoika lyhenee, jos redusointia ympdriston lampdtilaa varten ei tehda.

4.2.3 Kenttaasennus

Kenttdasennukseen suositellaan the IP 21/IP 4X top/TYPE 1 -sarjoja tai IP 54/55 -laitteita.
4.2.4 Asennus paneelin lapi

Lapipaneelin asennuspaketti on saatavana taajuusmuuttajasarjoihin ADAP-KOOL-taajuusmuuttaja.

Jaahdytysrivan jaahdytyksen lisaamiseksi ja paneelin syvyyden pienentdmiseksi taajuusmuuttajan voi asentaa lapipaneeliin.
Lisaksi sisddnrakennetun puhaltimen voi silloin poistaa.

Paketti on saatavana koteloille A5 - C2.

HUOMAUTUS!

Tatd pakkausta ei voi kdyttda valetuissa etukansissa. Sen sijaan kansi tulee jattda pois kokonaan tai kayttaa IP21-
muovisuojusta.

Tietoa tilausnumeroista on Suunnitteluoppaan jaksossa Tilausnumerot.
Lisatietoja on Paneelin Idpi asennuksessa kdytettdvdn paketin ohjeessa, MI.33.H1.YY, missd yy = kielikoodi.
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5 Sahkodasennus

5.1 Kytkeminen
5.1.1 Yleista kaapeleista

HUOMAUTUS!

Katso ohjeet AKDHigh Power -sarjan verkkovirta- ja moottoriliitint&ihin ADAP-KOOL® -taajuusmuuttajan AKD102High Power -
kayttéohjeista, MG.11.0x.yy.

HUOMAUTUS!

Yleistd kaapeleista
Noudata kaapelin poikkipinta-alaa koskevia kansallisia ja paikallisia maarayksia.

Tarkempia tietoja liitinten kiristysmomenteista

Teho (kW) Momentti (Nm)

Kote- 200-240 380-480 . ) Tasajannite-
lointi v " Linja Moottori liitsnts Jarrut Maa Rele
A2 1,1-3,0 1,1-4,0 1,8 1,8 1,8 1,8 3 0,6
A3 3,7 55-75 1,8 1,8 1,8 1,8 3 0,6
A4 1,1-2.2 11-75 1,8 1,8 1,8 1,8 3 0,6
A5 1,1-3,7 11-75 1,8 1,8 1,8 1,8 3 0,6
B1 55-11 11-185 1,8 1,8 1,5 1,5 3 0,6
o - 22 2,5 2,5 3,7 3,7 3 0,6
15 30 4,5 4,5 3,7 3,7 3 0,6
1 18,5 - 30 37-55 10 10 10 10 3 0,6
37 75 14 14 14 14 3 0,6
c 45 920 24 24 14 14 3 0,6

Taulukko 5.1 Liitinten kiristdminen

26 MG.11.L4.20 - ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttaja



Sadhkdasennus

ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttajan kiyttdohjeet

5.1.2 Sahkoasennus ja ohjauskaapelit
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Kuva 5.1 Kaavio, jossa nakyvét kaikki sahkoliittimet. (Liitin 37 vain laitteissa, joissa on turvapysdytystoiminto.)
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Liittimet Liitinten kuvaus Parametrin numero Tehdasasetus
1+2+3 Liitin 14+2+3 - rele 1 5-40 Halytys aktiivinen
4+5+6 Liitin 44546 - rele 2 5-40 Halytys aktiivinen
12 Liitin 12, syottd - +24 V DC

13 Liitin 13, syotto - +24 V DC

18 Liitin 18, digitaalitulo 5-10 Kaynnistys

19 Liitin 19, digitaalitulo 5-11 Suunnanvaihto
20 Liitin 20 = Yleinen

27 Liitin 27, digitaalinen tulo/lahto 5-12/5-30 Rullaus, kaant.
29 Liitin 29, digitaalinen tulo/I&hto 5-13/5-31 Ryominta

32 Liitin 32, digitaalitulo 5-14 Ei toimintoa
33 Liitin 33, digitaalitulo 5-15 Ei toimintoa
37 Liitin 37, digitaalitulo - Turvallinen pysaytys
42 Liitin 42 analogialahto 6-50 Nopeus 0-ylaraja
53 Liitin 53, analoginen tulo 3-15/6-1%/20-0% ohjearvo

54 Liitin 54, analoginen tulo 3-15/6-2%/20-0% Takaisinkytkenta

Taulukko 5.2 Liittimet

Hyvin pitkissa ohjauskaapeleissa analogiset signaalit voivat harvoissa tapauksissa ja kokoonpanosta riippuen paatya 50/60
Hz:n maavirtasilmukoihin verkkosyottdkaapelien kohinan vuoksi.

Jos ndin kdy, murra suojaus tai lisdd 100 nF:n kondensaattori suojauksen ja alustan valiin.

HUOMAUTUS!

Yleiset digitaaliset ja analogiset tulot ja lahdét tulee kytked taajuusmuuttajan yleisliitinten 20, 39 ja 55 erottamiseksi. N&in
estetdan maavirran héiriét ryhmien vaélilla. Ndin estetdan esimerkiksi digitaalisten tulojen péallekytkemisesta johtuvat
analogisten tulosignaalien hairiot.

HUOMAUTUS!

Ohjauskaapelien on oltava suojattuja.
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5.1.3 Sulakkeet

Haarajohdon piirin suojaus
Kokoonpanon suojaamiseksi sdhkdvirrasta ja tulesta aiheutuvilta vaaroilta kaikki kokoonpanon haarajohtojen piirit, asetin-
laitteet, koneet jne. on oikosuljettava ja suojattava ylivirralta kansallisten/kansainvélisten maardysten mukaisesti.

Oikosulkusuojaus

Taajuusmuuttaja on suojattava oikosululta sahkdiskun tai tulipalon vaaran valttamiseksi. Danfoss suosittelee taulukoissa 4.3
ja 4.4 mainittujen sulakkeiden kdyttda huoltohenkilokunnan tai muiden laitteiden suojelemiseksi laitteen sisdisestd viasta
johtuvilta vaaroilta. Taajuusmuuttaja tarjoaa tdyden oikosulkusuojauksen, jos moottorin laht66n tulee oikosulku.

Ylivirtasuojaus 5
Varmista ylikuormitussuojaus valttadksesi kokoonpanon kaapelien ylikuumenemisesta johtuvan tulipalovaaran. Ylivirtasuojaus
on aina tehtdva kansallisten madrdysten mukaisesti. Taajuusmuuttajassa on sisdinen ylivirtasuojaus, jota voidaan kayttaa

paluusuunnan ylikuormitussuojaukseen (ei sisilld UL-sovelluksia). Katso ADAP-KOOL" -taajuusmuuttajan AKD102 ohjelmoin-
tiopas, par. 4-18. Sulakkeiden on pystyttava suojaamaan piiri, jonka tuottama virta on enintaan 100 000 A s (symmetrinen),
enintddn 500 V/600 V.

Ei UL-vaatimusten mukaisuutta

Jos ehto UL/cUL ei ole pakollinen, Danfoss suosittelee taulukossa 4.2 lueteltuja sulakkeita, jotka varmistavat standardin
EN50178 vaatimusten tayttymisen:

Suosituksen noudattamatta jattdminen saattaa vahingoittaa taajuusmuuttajaa tarpeettomasti vikatapauksessa.

Taajuus-muuttaja Suurin sulakekoko Jannite Tyyppi
200-240 V

K25-K75 10A! 200-240 V tyyppi 9G
1K1-1K5 16A’ 200-240 V tyyppi gG
2K2 25A! 200-240 V tyyppi 9G
3KO0 25A" 200-240 V tyyppi 9G
3K7 35A! 200-240 V tyyppi 9G
5K5 50A 200-240 V tyyppi gG
7K5 63A' 200-240 V tyyppi 9G
11K 63A' 200-240 V tyyppi 9G
15K 80A' 200-240 V tyyppi 9gG
18K5 125A! 200-240 V tyyppi 9G
22K 125A" 200-240 V tyyppi gG
30K 160A" 200-240 V tyyppi 9G
37K 200A’ 200-240 V tyyppi aR
45K 250A! 200-240 V tyyppi aR
380-480 V

K37-1K5 10A! 380-500 V tyyppi 9G
2K2-3K0 16A’ 380-500 V tyyppi 9G
4K0-5K5 25A1 380-500 V. tyyppi 9G
7K5 35A 380-500 V tyyppi 9G
11K-15K 63A! 380-500 V tyyppi gG
18K 63A! 380-500 V tyyppi 9G
22K 63A! 380-500 V tyyppi 9G
30K 80A 380-500 V tyyppi gG
37K 100A’ 380-500 V tyyppi 9G
45K 125A" 380-500 V tyyppi 9G
55K 160A’ 380-500 V tyyppi 9G
75K 250A! 380-500 V tyyppi aR
90K 250A! 380-500 V tyyppi aR

Taulukko 5.3 Muut kuin UL-sulakkeet 200-480 V

1) Suurimmat sulakkeet - katso kansallisten/kansainvalisten maardysten ohjeet oikean sulakekoon valitsemiseen.
*Kuvan mukaisissa Bussmannin 170M-sulakkeissa kdytetdan -/80 visuaalista ilmaisinta, samankokoiset ja yhta suuren
ampeeriluvun -TN/80 tyyppi T, -/110 tai TN/110 tyyppi T -ilmaisinsulakkeet voidaan vaihtaa ulkoiseen kayttoon.
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Tanuu%— Bussmann Bussmann Bussmann SIBA Littel fuse Ferraz- Ferraz-
muuttaja Shawmut Shawmut
UL-vaatimusten mukaisuus - 200-240 V
kW Tyyppi RK1 Tyyppi J Tyyppi T Tyyppi RK1 Tyyppi RK1 Tyyppi CC Tyyppi RK1
K25-K37 KTN-RO5 JKS-05 JIN-05 5017906-005 KLN-R005 ATM-R05 A2K-05R
K55-1K1 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 A2K-10R
1K5 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 5017906-015 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R
2K2 KTN-R20 JKS-20 JIN-20 5012406-020 KLN-R20 ATM-R20 A2K-20R
3K0 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 5012406-025 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R
3K7 KTN-R30 JKS-30 JIN-30 5012406-030 KLN-R30 ATM-R30 A2K-30R
5K5 KTN-R50 JKS-50 JIN-50 5012406-050 KLN-R50 - A2K-50R
7K5 KTN-R50 JKS-60 JIN-60 5012406-050 KLN-R60 - A2K-50R
11K KTN-R60 JKS-60 JIN-60 5014006-063 KLN-R60 A2K-60R A2K-60R
15K KTN-R80 JKS-80 JIN-80 5014006-080 KLN-R80 A2K-80R A2K-80R
18K5 KTN-R125 JKS-150 JIN-125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R A2K-125R
22K KTN-R125 JKS-150 JIN-125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R A2K-125R
30K FWX-150 = = 2028220-150 L25S-150 A25X-150 A25X-150
37K FWX-200 - - 2028220-200 L25S-200 A25X-200 A25X-200
45K FWX-250 = = 2028220-250 L25S-250 A25X-250 A25X-250
Taulukko 5.4 UL-sulakkeet 200 - 240 V
Taajuus- . Ferraz- Ferraz-
. Bussmann Bussmann Bussmann SIBA Littel fuse
muuttaja Shawmut Shawmut
UL-yhteensopivuus - 380-480 V, 525-600
kW Tyyppi RK1 Tyyppi J Tyyppi T Tyyppi RK1 Tyyppi RK1 Tyyppi CC Tyyppi RK1
K37-1K1 KTS-R6 JKS-6 JJS-6 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 A6K-6R
1K5-2K2 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 A6K-10R
3K0 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 5017906-016 KLS-R16 ATM-R16 A6K-16R
4KO0 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 5017906-020 KLS-R20 ATM-R20 A6K-20R
5K5 KTS-R25 JKS-25 JJS-25 5017906-025 KLS-R25 ATM-R25 A6K-25R
7K5 KTS-R30 JKS-30 JJS-30 5012406-032 KLS-R30 ATM-R30 A6K-30R
11K KTS-R40 JKS-40 JJS-40 5014006-040 KLS-R40 - A6K-40R
15K KTS-R40 JKS-40 JJS-40 5014006-040 KLS-R40 - A6K-40R
18K KTS-R50 JKS-50 JJS-50 5014006-050 KLS-R50 - A6K-50R
22K KTS-R60 JKS-60 JJS-60 5014006-063 KLS-R60 - A6K-60R
30K KTS-R80 JKS-80 JJS-80 2028220-100 KLS-R80 - A6K-80R
37K KTS-R100 JKS-100 JJS-100 2028220-125 KLS-R100 A6K-100R
45K KTS-R125 JKS-150 JJS-150 2028220-125 KLS-R125 A6K-125R
55K KTS-R150 JKS-150 JJS-150 2028220-160 KLS-R150 A6K-150R
75K FWH-220 - - 2028220-200 L50S-225 A50-P225
90K FWH-250 - - 2028220-250 L505-250 A50-P250

Taulukko 5.5 UL-sulakkeet 380 - 600 V

240 V:n taajuusmuuttajissa voi kdyttaa KTN-sulakkeiden tilalla Bussmannin KTS-sulakkeita.
240 V:n taajuusmuuttajissa voi kdyttdd FWX-sulakkeiden tilalla Bussmannin FWH-sulakkeita.
240 V:n taajuusmuuttajissa voi kayttdaa KLNR-sulakkeiden tilalla LITTEL FUSEn KLSR-sulakkeita.
240 V:n taajuusmuuttajissa voi kayttda L50S-sulakkeiden tilalla LITTEL FUSEn L50S-sulakkeita.

240 V:n taajuusmuuttajissa voi kayttda A2KR-sulakkeiden tilalla FERRAZ SHAWMUTin A6KR-sulakkeita.
240 V:n taajuusmuuttajissa voi kayttda A25X-sulakkeiden tilalla FERRAZ SHAWMUTin A50X-sulakkeita.
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5.1.4 Maadoitus ja tietoliikenneverkko

AVAROITUS

Maaliitintikaapelin poikkipinnan on oltava vihintidn 10 mm? tai on kéytettiva 2 nimellisverkkovirtajohdinta, jotka on
paatetty erikseen standardin EN 50178 tai IEC 61800-5-1 mukaisesti, ellei kansallisissa maarayksissd ole muuta edellytetty.
Noudata aina kaapelin poikkipinta-alaa koskevia kansallisia ja paikallisia maardyksia..

Verkkovirta kytketdan paakatkaisimeen, jos se sisaltyy toimitukseen.

HUOMAUTUS!

Tarkista, ettd verkkovirta vastaa taajuusmuuttajan tyyppikilven verkkojannitetta. 5

| 130BA026.10

3—vaihe— 91 (L1)
virran 92 (L2)
syotto 93 (L3)

£ Teeg
I

Kuva 5.2 Verkkovirta- ja maadoitusliittimet.

AVAROITUS

Tietoliikenneverkko

Al3 kytke RFl-suodattimilla varustettuja 400 V:n taajuusmuuttajia verkkovirtaan siten, ettd vaiheen ja maan vilinen jannite on
yli 440 V.

Tietoliikenneverkossa ja deltamaadoituksessa (maadoitettu kateetti) verkkojannite vaiheen ja maan vililld voi olla yli 440
volttia.

5.1.5 Yleiskuva verkkovirtajohdoista

Kotelointi: B1 B2
A2 A3 A5 C1 C2
(IP 21/1P 55/1P | (IP 21/IP 55/IP
(IP 20/1P 21) (IP 20/1P 21) (IP 55/IP 66) 66) 66) (IP 21/1P 55/66) | (IP 21/IP 55/66)
2 =i 3 - -
] e = I A 1= A R 1 < = I
Moottorin koko:
1,1-3,0 3,7 1,1-3,7 5,5-11 15 18,5-30 37-45
200-240 V
kw kw kw kw kw kw kw
1,1-4,0 5,5-7,5 1,1-7,5 11-18,5 22-30 37-55 75-90
380-480 V
kw kw kw kw kw kw kw
Siirry kohtaan: 5.1.6 517 5.1.8 5.19

Taulukko 5.6 Taulukko verkkovirtajohdoista.
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5.1.6 Verkkoliitanta laiteko'oille A2 ja A3

130BA261.10

Kuva 5.3 Kiinnitd ensin molemmat ruuvit asennusalustaan, tydnna se paikalleen ja kiristéd kokonaan.

130BA262.10

Kuva 5.4 Kaapeleita asentaessasi kiinnitd ja kirista ensin maakaapeli.
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AVAROITUS

Maaliitédntdkaapelin poikkipinnan on oltava vdhintdan 10 mm2 tai on kytkettdva erikseen 2 nimellisverkkojohdinta standardin
EN 50178/IEC 61800-5-1 mukaisesti.

130BA263.10

RELAY 1

fasliv/a

Kuva 5.5 Asenna sitten verkkovirtapistoke ja kiristd johtimet.

130BA264.10

Kuva 5.6 Kiristd lopuksi verkkovirtajohdinten tukikiinnike.

HUOMAUTUS!

Kaytd yksivaiheisissa A3-laitteissa L1- ja L2-liittimia.
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5.1.7 Verkkoliitanta runkokoolle A5

°
8
B
8

130BT335.10

Kuva 5.8 Kytkeminen verkkovirtaan ja maadoitukseen katkaisimen avulla.

HUOMAUTUS!

Kaytd yksivaiheisissa A5-laitteissa L1- ja L2-liittimia.
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5.1.8 Verkkoliitanta B1:lle ja B2:lle

13087332.10

Kuva 5.9 B1:n ja B2:n kytkeminen verkkovirtaan ja maadoitukseen.

HUOMAUTUS!

Katso kaapelien oikeat mitat tdman kasikirjan lopusta jaksosta Yleiset spesifikaatiot.

5.1.9 C1:n ja C2:n verkkoliitanta

1308A389.10

Kuva 5.10 Kytkeminen verkkovirtaan ja maadoitukseen.
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5.1.10 Moottorin kytkeminen - johdanto

Katso moottorikaapelin poikkipinnan ja pituuden oikea mitoitus jaksosta Yleiset spesifikaatiot.

. Kdyta suojattua moottorikaapelia EMC-emissiovaatimusten tayttamiseksi (tai asenna kaapeli metalliputkeen).
. Pidd moottorikaapeli mahdollisimman lyhyend pienentddksesi melutasoa ja vuotovirtoja.
. Kytke moottorikaapelin suojaus taajuusmuuttajan erotuslevyyn ja moottorin metalliin. (Sama koskee metallisen

kaapelijohdon molempia paitd, jos sita kdytetdan suojauksen sijasta.)

. Tee suojauksen liitannat niin, ettd niiden pinta-ala on mahdollisimman suuri (kaapelin vedonpoistimella tai EMC-
vaatimusten mukaisella kaapelin tiivisterenkaalla). Tdma onnistuu kdyttdamalla taajuusmuuttajan mukana
toimitettuja asennuslaitteita.

. Valta suojauksen pdiden kiertymista ("siansaparoita"), silld tama pilaisi suurtaajuussuojauksen vaikutukset.

. Jos suojauksen jatkuvuus joudutaan katkaisemaan moottorinsuojan tai releiden asennusta varten, jatkuvuutta tulee
ylldpitda niin, ettd suurtaajuusimpedanssi on mahdollisimman pieni.

Kaapelin pituus ja poikkileikkaus
Taajuusmuuttaja on testattu tietyn pituisella ja tietyn poikkipinnan omaavalla kaapelilla. Jos poikkipintaa kasvatetaan,
kaapelin purkauskapasiteetti ja maavuotovirta voivat kasvaa, minkd johdosta kaapelia pitdd lyhentdd vastaavasti.

Kytkentataajuus
Kun taajuusmuuttajia kdytetdaan yhdessa siniaaltosuodattimien kanssa moottorin akustisen melun vahentamiseksi, kytkenta-
taajuus on madritettdva siniaaltosuodattimen ohjeiden mukaisesti parametrissa 14-01 Kytkentdtaajuus.

Varotoimia kdytettdessa alumiinijohtimia

Alumiinijohtimia ei suositella, jos kaapelin poikkipinta on alle 35 mm? Alumiinijohtimet voivat sopia liittimiin, mutta
johtimen pinnan on oltava puhdas ja hapettumat poistettava ja peitettdva neutraalilla hapottomalla vaseliinilla ennen
johtimen kytkemista.

Lisdksi liittimen ruuvi on kiristettdva uudelleen kahden paivan kuluttua alumiinin pehmeyden vuoksi. On erittdin tarkeaa
varmistaa, etta liitos on kaasutiivis, sillda muuten alumiinipinta hapettuu uudelleen.

Taajuusmuuttajaan voidaan liittaa kaikenlaisia kolmivai- v v w 2
heisia vakioepdtahtimoottoreita. Pienemmat moottorit z
kytketdan yleensa tahteen (230/400 V, D/Y). Suuremmat U v W £

moottorit kytketddan kolmioon (400/690 V, D/Y). Katso oikea
kytkentatila ja jannite moottorin tyyppikilvesta.

9% 97 98 96 97 98

Y A

Kuva 5.11 Moottorin kytkenndssa kdytettavat liittimet

HUOMAUTUS!

Moottoreissa, joissa ei ole vaihe-eristyspaperia tai muuta eristyksen vahvistusta, joka sopii kdytettavaksi janniteldhteen (esim.
taajuusmuuttajan) yhteydessd, tulee asentaa siniaaltosuodatin taajuusmuuttajan lahtoliitantaan. (Standardin IEC 60034-17
mukaisiin moottoreihin ei tarvita siniaaltosuodatinta).
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Nro 96 97 98 Moottorin jannite 0 - 100 % verkkojannitteesta.
U Vv w 3 kaapelia moottorista
U1 V1 W1
W2 U2 V2 6 kaapelia moottorista, deltakytkenta
U1 V1 W1 6 kaapelia moottorista, kytketdan tahteen
U2, V2, W2 kytketdan keskendan erikseen
(vaihtoehtoinen liitinlohko)
Nro 99 Maadoitus
PE

Taulukko 5.7 3 ja 6 kaapelin moottorin kytkentd.

5.1.11 Yleiskuva moottorin johdoista 5
Kotelointi: B1 B2 al c2
A2 A3 A4 A5
(P 21/IP 55/ | (IP21/IP 55/ | (P 21/IP (IP 21/IP
(IP 20/IP 21) | (IP 20/IP 21) | (P 55/IP 66) | (IP 55/IP 66)
IP 66) IP 66) 55/66) 55/66)
] ° - 2 ; ; %
s ik I T - T el A
Moottorin
koko:
1,1-3,0 3,7 0,25-2,2 1,1-3,7 5,5-11 15 18,5-30 37-45
200-240 V
kW KW KW kW kW kw kW kW
1,1-4,0 5,5-7,5 0,37-4,0 1,1-7,5 11-18,5 22-30 37-55 75-90
380-480 V
kW KW KW KW kW kW kW kW
Siirry kohtaan: 5.1.12 5.1.13 5113 5.1.14 5.1.15

Taulukko 5.8 Taulukko moottorin johdoista
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5.1.12 Moottorin kytkenta runkoko'oille A2 ja A3

Kytke moottori taajuusmuuttajaan noudattamalla néité piirroksia vaihe vaiheelta.

130BA265.10

Kuva 5.12 Kytke ensin moottorin maadoitus, kytke sitten moottorin U-, V- ja W-johtimet pistokkeeseen ja kirista.

130BA266.10

Kuva 5.13 Kiinnitd kaapelin vedonpoistin varmistaaksesi 360 asteen liitdnnan alustan ja suojauksen valilld. Varmista, ettd moottorikaapelin
ulommainen eristys on poistettu vedonpoistimen alta.
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5.1.13 Moottorin kytkenta runkokoolle A4 ja A5

13087337.10

Kuva 5.14 Kytke ensin moottorin maadoitus, aseta sitten moottorin U-, V- ja W-johtimet liittimeen ja kiristd. Muista poistaa moottori-

kaapelin ulompi eriste EMC-vedonpoistajan alta.

5.1.14 Moottorin kytkenta runkoko'oille B1 ja B2

B
2

Kuva 5.15 Kytke ensin moottorin maadoitus, aseta sitten moottorin U-, V- ja W-johtimet liittimeen ja kiristd. Muista poistaa moottori-
kaapelin ulompi eriste EMC-vedonpoistajan alta.
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5.1.15 Moottorin kytkenta runkoko'oille C1 ja C2
CHSIENE
®

® |1©
Q| |® ®
' Dc bCr '
L
Y

130BA390.11

Kuva 5.16 Kytke ensin moottorin maadoitus, aseta sitten moottorin U-, V- ja W-johtimet liittimeen ja kiristd. Muista poistaa moottori-
kaapelin ulompi eriste EMC-vedonpoistajan alta.

5.1.16 Esimerkki kytkenndsta ja testauksesta

Seuraavassa jaksossa kuvataan ohjausjohdinten kytkeminen ja niiden kayttd. Katso kuvaus ohjausliitinten toiminnasta,
ohjelmoinnista ja kytkenndista luvusta Taajuusmuuttajan ohjelmoiminen.
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5.1.17 Ohjausliitinten kaytto

Kaikki ohjauskaapelien liittimet sijaitsevat liitinsuojan alla taajuus-
muuttajan etuosassa. Irrota liitinsuoja ruuviavaimella.

Irrota etukansi paastdksesi kasiksi ohjausliittimiin. Kun asetat etukannen
takaisin paikalleen, varmista sen kunnollinen kiinnitys kdyttamalla 2
Nm:n vaantdmomenttia.

13087248.10

Kuva 5.17 A2-, A3-, B3-, B4-, C3- ja C4-kotelointien ohjauslii-
tinten kdyttomahdollisuus

130BT334.10

Kuva 5.18 A5-, B1-, B2-, C1- ja C2-kotelointien ohjausliitinten
kéyttomahdollisuus
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5.1.18 Ohjausliittimet

130BA310.10

Piirustusten numerot:
1. 10-napainen pistoke digitaalinen I/0.

2. 3-napainen pistoke RS-485-vayla.

3. 6-napainen analoginen 1/0.

4. USBiitanta. Kuva 5.21
Vaihe 2: Aseta toinen paa liittimeen 27 sopivalla liitinruuvia-
vaimella. (Huomaa: Laitteissa, joissa on turvallinen
pysdytystoiminto, nykyistd hyppyjohdinta liitinten 12 ja 37 valista
ei pida poistaa, jotta laite pystyisi toimimaan!)

130BA012.11

130BA311.11

Kuva 5.22

Vaihe 3: Aseta toinen paa liittimeen 12 tai 13. (Huomaa:
Laitteissa, joissa on turvallinen pysdytystoiminto, nykyista
hyppyjohdinta liitinten 12 ja 37 valista ei pidd poistaa, jotta laite
Kuva 5.19 Ohjausliittimet (kaikki koteloinnit) pystyisi toimimaan!)

5.1.19 Moottorin ja pyOrimissuunnan
testaaminen

AHUOMIO

Huomaa, ettd moottori voi vahingossa kdynnistya. Varmista,
ettei henkilokuntaa tai laitteita ole vaarassa!

130BA305.11

Testaa moottorin kytkentd ja pydrimissuunta seuraavasti.
Kdynnista siten, ettei laitteeseen tule virtaa.

130BA309.10

Kuva 5.23

Vaihe 4: Kytke laitteeseen virta ja paina [Off]l-nappdinta. Tassa
tilassa moottorin ei pitdisi pyorid. Pysdyta moottori milloin
tahansa painamalla [Off]-ndppéaintd. Huomaa, ettéd [OFF]-

nappadimen LED-valon pitéisi palaa. Jos halytyksia tai varoituksia
Kuva 5.20 vilkkuu, katso tahén liittyvid ohjeita luvusta 7.

Vaihe 1: Poista ensin eristys 50-70 mm pitkan johtimen

molemmista paistd.
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130BA304.11
130BA305.11

Kuva 5.24
Vaihe 5: Kun painat [Hand on] -ndppéintd, nappaimen
ylapuolella olevan LED-valon pitdisi syttyd, ja moottori voi pydrid.

Kuva 5.27 5
Vaihe 8: Pysdytd moottori jilleen painamalla [Off]-ndppainta.

130BA307.11

130BA308.11

Kuva 5.25 Kuva 5.28
Vaihe 6: Moottorin nopeuden nékee LCP-paneelista. Sitd voi Vaihe 9: Vaihda kahden moottorin johtimen paikkaa, jos et saa
sé4tad painamalla nuolindppéimia ylos A ja alas V. moottoria ndin pyérimdan haluamaasi suuntaan.

AVAROITUS

Irrota taajuusmuuttaja sahkdverkosta ennen moottorin
johdinten vaihtamista.

130BA306.11

5.1.20 Katkaisimet S201, S202 ja S801

Katkaisimia S201(Al 53) ja 5202 (Al 54) kdytetdan
analogisten tuloliitinten 53 ja 54 virran (0-20 mA) tai
jannitteen (0 - 10 V) asetusten valitsemiseen tassa jarjes-

tyksessa.
Kuva 5.26
Vaihe 7: Voit liikuttaa osoitinta nuolindppaimilli vasemmalle < ja Katkaisinta 5801 (BUS TER.) voidaan kayttaa liittdmisen
oikealle >. N&in nopeutta voi siitaa nopeammin. kayttd6nottoon RS-485-portissa (liittimet 68 ja 69).

Huomaa, ettd mahdollinen optio voi peittda katkaisimet.
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Oletusasetus:
S201 (Al 53) = OFF (jénnitetulo)

S202 (Al 54) = OFF (jannitetulo)

S801 (vdylan paattaminen) = OFF

130BT310.10

Kuva 5.29 Katkaisinten sijainti.

5.2 Lopullinen optimointi ja testaus

Optimoi moottorin akselin teho ja taajuusmuuttaja
kytkettya moottoria ja kokoonpanoa varten seuraavasti.
Varmista, ettd taajuusmuuttaja ja moottori on kytketty ja
taajuusmuuttajaan tulee virtaa.

HUOMAUTUS!

Varmista ennen virran kytkemistd, ettd kytketty laite on
valmiina kayttéon.

Vaihe 1. Etsi moottorin tyyppikilpi

HUOMAUTUS!

Moottorissa on joko tahti- (Y) tai deltakytkentd (A). Nama
tiedot I16ytyvdt moottorin tyyppikilven tiedoista.

130B7307.10

BAUER D-7 3734 ESLINGEN

3~ MOTOR NR. 1827421 2003
S/E005A9

15 Kw
n2315 /MIN. 400 Y v
n1400  /MIN, 50 Hz
cos 0,80 36 A
1,70
B 1P 65 H1/1A

Kuva 5.30 Esimerkki moottorin tyyppikilvesta

Vaihe 2. Lisdd moottorin tyyppikilven tiedot seuraavaan
parametriluetteloon.

Siirry listaan painamalla ensin [QUICK MENU] -ndppdinta ja
valitse sitten "Q2 -pika-asennus".

1. Moottorin teho [kW] par. 1-20

tai moottorin teho [hv] par. 1-21
2. Moottorin jannite par. 1-22
3. Moottorin taajuus par. 1-23
4. Moottorin virta par. 1-24
5. Moottorin nimellisnopeus par. 1-25

Taulukko 5.9 Moottoriin liittyvat parametrit

Vaihe 3. Kdynnista Automaattinen moottorin sovitus (AMA)
AMA:lla varmistetaan paras mahdollinen suorituskyky. AMA
suorittaa automaattisesti mittauksia tietysta kytketysta
moottorista ja kompensoi kokoonpanon vaihteluja.

Ohjatun toiminnon avulla voit suorittaa rajoitetun AMA:n
kompressoreille - muussa tapauksessa kdyta alla olevaa
kuvausta.

1. Kytke liitin 27 liittimeen 12 tai valitse [QUICK
MENU] ja "Q2 Pika-asetukset" ja madrita liittimen
27 par. 5-12 asetukseksi Ei toimintoa (par. 5-12
(o)

2. Paina [QUICK MENU] -ndppaintd, valitse "Q3
Toimintoasetukset”, "Q3-1 Yleiset asetukset ja
"Q3-10 Moott. lisdasetukset” ja vieritd alas
kohtaan AMA par. 1-29.

3. Paina [OK]-ndppadinta kdynnistadksesi AMA:n par.
1-29.
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4. Valitse tdydellinen tai rajoitettu AMA. Jos
aaltosuodatin on asennettuna, suorita vain
rajoitettu AMA tai irrota aaltosuodatin AMA:n
ajaksi.

5. Paina [OK]-ndppadinta. Naytolle pitdisi tulla teksti
"Kdynnista AMA painamalla [Hand on]".

6. Paina [Hand on] -nappadinta. Tilapalkki ilmaisee,
onko AMA kdynnissa.

Pysayta AMA kayton ajaksi

1. Paina [OFF]-ndppdinta - taajuusmuuttaja siirtyy
halytystilaan, ja ndyttd ilmaisee, ettd kayttdja 5
lopetti AMA:n.
Onnistunut AMA

1. Naytolle tulee teksti: “Lopeta AMA painamalla
[OK]".

2. Paina [OK]-ndppainta poistuaksesi AMA-tilasta.
Epdonnistunut AMA

1. Taajuusmuuttaja siirtyy halytystilaan. Halytyksen
kuvaus on Vianmaaritys-jaksossa.

2. [Alarm Log] -hédlytyslokin "Raportin arvo" ilmoittaa
AMA:n viimeksi suorittaman mittauksen, ennen
kuin taajuusmuuttaja siirtyi halytystilaan. Tama
numero ja halytyksen kuvaus ovat hyodyksi
vianmaarityksessa. Jos otat yhteyttd Danfoss
Service -huolto-osastoon, muista mainita numero
ja halytyksen kuvaus.

HUOMAUTUS!

Epdonnistunut AMA johtuu usein vaarin kirjoitetuista
moottorin tyyppikilven tiedoista tai liian suuresta erosta
moottorin tehon ja taajuusmuuttajan tehon valilla.

Vaihe 4. Aseta nopeusraja ja ramppiaika

Aseta haluamasi rajat nopeudelle ja ramppiajalle.

Minimiohjearvo par. 3-02
Maksimiohjearvo par. 3-03
Moottorin nopeuden alaraja par. 4-11 tai 4-12
Moottorin nopeuden yldraja par. 4-13 tai 4-14
Rampin nousuaika 1 [s] par. 3-41
Hidastusaika 1 [s] par. 3-42

Katso jaksosta Taajuusmuuttajan ohjelmointi, pika-asetusva-
likkotila ohjeet ndiden parametrien helppoon
madrittamiseen.
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6 Taajuusmuuttajan kaytto

6.1.1 Nelja kayttotapaa

Taajuusmuuttajaa voidaan kayttaa neljalla eri tavalla:
1. Graafinen paikallisohjauspaneeli (GLCP)

2. RS-485-sarjaliikenne tai USB, molemmat tietokoneeseen liittdmistad varten
3. AK Lon ==> yhdyskaytdvda => AKM ohjelmointiohjelma

4. Ak Lon => jdrjestelmanvalvoja ==> huoltotydkalun ohjelmointiohjelma
Jos taajuusmuuttajassa on kenttavayldoptio, katso siihen liittyvia kdyttoohjeita.

6.1.2 Graafisen paikallisohjauspaneelin
(GLCP) kayttd

Seuraavat ohjeet koskevat graafista paikallisohjauspaneelia (LCP 102).

Graafinen ohjauspaneeli jakautuu neljadn toiminnalliseen osaan:

1. Graafinen ndytto tilariveineen.

2. Valikkondppdimet ja merkkivalot (LED) - tilan valinta, parametrien muuttaminen ja ndytdn toimintojen vaihte-
leminen.

3. Navigointinappdimet ja merkkivalot (LED).

4, Toimintandppdimet ja merkkivalot (LED).

Graafinen naytto:

LCD-ndytOssa on taustavalaistus ja yhteensa 6 alfanumeerista rivid. Kaikki tiedot, jotka ndytetdan paikallisohjauspaneelissa,
voivat sisdltdd enintdan viisi eri kdyttdmuuttujaa [Status]-tilassa.

Nayton rivit:

a.  Tilarivi: Tilasanomat, joissa nakyy kuvakkeita ja 150BAOT8.13
kuvia.

b. Rivi 1-2: kdyttajan tietorivit joilla ndkyy kayttdjan Status Bl || a
maarittamia tai valitsemia tietoja ja muuttujia. 1234rpm  10.4A  43.5Hz
[Status]-ndppdinta painamalla voit lisdta enintaan 1 43,5, b
yhden ylimaaraisen rivin.

C. Tilarivi: Tilasanomat, joissa nakyy tekstia. Run OK <

Quick Main Alarm

2 [ Status

Menu Menu Log
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Nayttd on jaettu kolmeen osaan:

Ylemmassa osassa (a) nakyy tila tila-kdyttotavan ollessa aktiivinen tai enintddn 2 muuttujaa silloin, kun tila-kdyttdtapa ei ole

aktiivinen tai halytys-/varoitustilanteessa.

Aktiivisen asetuksen numero (joka on valittu aktiiviseksi asetukseksi parametrissa 0-10) tulee ndytélle. Ohjelmoitaessa muussa
kuin aktiivisten asetusten tilassa ohjelmoitavan asetuksen numero nakyy oikealla suluissa.

Keskiosa (b) ndyttda korkeintaan viisi muuttujaa yksikkoineen tilasta riippumatta. Halytyksen/varoituksen ollessa aktiivinen

muuttujien sijaan nakyy varoitus.

Kolmen tilalukemanayton valilld voi muuttaa [Status]-ndppdintd painamalla.
Muotoilultaan erilaiset kayttomuuttujat nakyvat kussakin tilandytossa - ks. alla.

Jokaiseen kdyttdmuuttujaan voidaan yhdistad useita arvoja tai mittauksia. Naytettdvat arvot/mittaukset voi maarittda
parametreissa 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 ja 0-24, joita padsee muokkaamaan valitsemalla [QUICK MENU], "Q3 Toimintoasetukset",

"Q3-1 Yleiset asetukset", "Q3-13 Nayttoasetukset".

Kullakin parametreissa 0-20 - 0-24 valitulla arvon/mittauksen lukemaparametrilla on oma asteikkonsa ja numeromaaransa
mahdollisen desimaalipilkun jdlkeen. Suurissa numeroarvoissa ndytetddan vahemman numeroita desimaalipilkun jalkeen.

Esim. Nykyinen lukema
525 A; 152 A 105 A

Tilandytto I:

Tama lukutila on vakiotila kdynnistyksen tai alustuksen
jalkeen.

[INFO]-ndppdimelld saat esiin tietoja arvon/mittauksen
yhteyksista naytettaviin kdyttdmuuttujiin (1.1, 1.2, 1.3, 2 ja
3).

Katso tdman piirroksen naytolla nakyvia kayttdmuuttujia.
1.1, 1.2 ja 1.3 ndkyvat pienikokoisina. 2 ja 3 nakyvat
keskikokoisina.

E. ©
10117

TE0R SEAEW S

=
=
=
=
130BP

Auto Refmote Aamping

Tilanaytto II:

Katso tdman piirroksen ndytolla nakyvia kdyttdmuuttujia
(1.1, 1.2, 1.3 ja 2).

Esimerkissa on valittu ensimmadisen ja toisen rivin
muuttujiksi nopeus, moottorin virta, moottorin teho ja
taajuus.

1.1, 1.2 ja 1.3 ndkyvat pienikokoisina. 2 nakyy suuriko-
koisena.

K
1043
207FRPM S525A 24.4kW

6.9,

Auto Remote Runhing

130BP062.10

GO
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Nayttotila lil:
Tassa tilassa nakyvat Smart Logic Control -ohjauksen
tapahtumat ja toiminta. Saat lisétietoja jaksosta SL-ohjaus.

10
778 RPM 0,86 A 4,0 kW

130BP063.10

Tila: 0 eikéyt. 0 (ei kdyt.)
Aika: -
lee:l=

Autom. etakaytto

Alimmassa osassa nakyy aina taajuusmuuttajan tila Tila-
kayttotavalla.

N&ytdn kontrastin sa&toé

Paina [status] ja [ A] halutessasi tummemman ndyton
Paina [status] ja [ V] halutessasi kirkkaamman nédyton

/ '1{;3 8
Top section E
I ™ [43RPM EEET ZE.SkWE
a
Middle section < 8

Bottom section < x

Merkkivalot (LED):

Jos tietyt raja-arvot ylitetdan, halytyksen ja/tai varoituksen
LED syttyy. Tila- ja hélytysteksti tulee ohjauspaneeliin.
Paalldolon merkkivalo syttyy, kun taajuusmuuttajaan
kytketdaan verkkojannite tai se saa jannitettd DC-vdyldn
liittimen tai ulkoisen 24 V:n virtaldhteen kautta. Samaan
aikaan taustavalo palaa.

. Vihred LED / paalla: Ohjaussektori on toiminnassa.
. Keltainen LED / varoitus: limaisee varoituksen.

. Vilkkuva punainen LED / halytys: llmaisee
halytyksen.

130BP044.10

On

Warn.

Alarm

GLCP-ndppdimet

Valikkonappaimet

Valikkopainikkeet on jaettu toimintoihin. Nayton ja merkki-
valojen alapuolella olevia painikkeita kdytetdan
parametrien asetuksiin ja ndyttétilan valintaan normaali-
kaytossa.

130BP045.1C

[Status]

limaisee taajuusmuuttajan ja/tai moottorin tilan. 3 eri
lukemaa voi valita painamalla [Status]-ndppainta:

5 rivilukemaa, 4 rivilukemaa tai Smart Logic Control.
[Status]-painikkeella valitaan ndyton tila tai siirrytdén
takaisin Nayttotilaan joko Pika-asetustilasta, Paavalikko-
tilasta tai Halytystilasta. [Status]-ndppdimelld voit myds
muuttaa yhden tai kahden lukeman tilan.

[Quick Menu]

-ndppdimelld voidaan madrittad nopeasti taajuusmuuttajan
asetukset. Tavallisimmat ADAP-KOOL® -toiminnot voidaan
ohjelmoida tasta.

[Quick menu] koostuu seuraavista osista:

- Oma valikko

- Pika-asetukset

- Toimintojen asetukset

- AKD102:n ohjatun toiminnon valikko
- Tehdyt muutokset

- Kirjautumiset

Toimintoasetusten avulla voidaan nopeasti ja helposti
muokata kaikkia useimpiin ADAP-KOOL"-sovelluksiin
tarvittavia parametreja, mukaan lukien useimmat VAV- ja
CAV-syo6tto- ja paluupuhaltimet, jadhdytystornin
puhaltimet, ensisijaiset, toissijaiset ja kondensaattorivesi-
pumput ja muut pumppu-, puhallin- ja
kompressorisovellukset. Muiden ominaisuuksien lisdksi se
sisdltdd myds parametreja, joiden avulla voidaan valita,
mitd muuttujia ndytetadn paikallisohjauspaneelissa,
digitaalisia esiasetusnopeuksia, analogisten ohjearvojen
skaalauksia, suljetun piirin yhden ja useamman vyohykkeen
sovelluksia ja puhaltimiin, pumppuihin ja kompressoreihin
liittyvia erikoistoimintoja.

Pika-asetusvalikon parametreja voidaan muuttaa
valittdmasti, ellei parametrilla 0-60, 0-61, 0-65 tai 0-66 ole
luotu salasanaa.

Voit vaihtaa suoraan pika-asetusvalikkotilan ja paavalik-
kotilan valilla.

[Main Menu] -nappdinta

kdytetaan kaikkien parametrien ohjelmointiin. Paavalikon
parametreja voi muuttaa valittomasti, ellei parametrilla
0-60, 0-61, 0-65 tai 0-66 ole luotu salasanaa. Useimmissa
ADAP-KOOL-sovelluksissa paavalikon parametreja ei
tarvitse muokata, mutta sen sijaan pikavalikon, pika-

48 MG.11.L4.20 - ADAP-KOOL" -taajuusmuuttaja



Danfits

Taajuusmuuttajan kdyttd

ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttajan kiyttdohjeet

asetusten ja toimintoasetusten avulla voidaan helpoimmin
ja nopeimmin muokata tyypillisid tarvittavia parametreja.
Voit vaihtaa suoraan paavalikkotilan ja pika-asetusvalik-
kotilan valilla.

Parametrin pikakuvake voidaan luoda pitdamalla [Main
Menu] -ndppdintd pohjassa 3 sekunnin ajan. Parametrin
pikakuvakkeen avulla pdastaan suoraan kdyttdmaan mita
tahansa parametria.

[Alarm Log]

ndyttad luettelon, jossa nakyvat viisi tuoreinta hdlytysta
(numeroituina A1-A5). Jos haluat lisatietoja jostakin
halytyksestd, siirry nuolindppdimelld halytyksen numeron
kohdalle ja valitse [OK]. Saat tietoa taajuusmuuttajan tilasta
ennen hélytystilaan siirtymista.

Paikallisohjauspaneelin Halytysloki-painikkeella padsee
tarkastelemaan seka hdlytys- ettd kunnossapitolokia.

[Back]
-ndppdin palauttaa sinut edelliseen vaiheeseen tai
navigointirakenteen kerrokseen.

[Cancell
-ndppdin mitatoi viimeksi tekemdsi muutoksen tai antamasi
komennon, kunhan nédytt6a ei ole vaihdettu.

[Info]

antaa tietoa komennosta, parametrista tai toiminnosta
missa tahansa ndyton ikkunassa. [Info] antaa tarkkaa tietoa
aina tarvittaessa.

Voit poistua Info-tilasta valitsemalla joko [Info], [Back] tai
[Cancell].

Info

Navigointindppdimet

Neljan navigointindppdimen avulla voit liikkkua painikkeilla
[Quick Menu], [Main Menu] ja [Alarm Log] esiin saatavien
vaihtoehtojen valilla. Nappdimilla voit liikuttaa osoitinta.

[OK]-painikkeella valitaan osoittimella merkitty parametri ja
vahvistetaan parametrin muuttaminen.

130BT117.10

Kaytténdppdimet paikallisohjaukseen ovat ohjauspaneelin
alareunassa.

130BP046.10

[Hand On]

mahdollistaa taajuusmuuttajan ohjaamisen graafisella
paikallisohjauspaneelilla. [Hand on] kdynnistdd myds
moottorin, ja nyt moottorin nopeustiedot voidaan syottaa
nuolindppaimilla. Nappdimen asetukseksi voidaan valita
Kdytossd [1] tai Pois kdytdstd [0] parametrilla 0-40 LCP
[Hand on] -ndppdin.

Seuraavat ohjaussignaalit ovat yha aktiivisia, kun [Hand on]
-painiketta painetaan:

. [Hand on] - [Off] - [Auto on]
. Kuittaus

. Rullaus pysahdyksiin, kddnteinen
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. Suunnanvaihto

. Asetusten valinta, Isb - Asetusten valinta, msb
. Sarjaliikenteestd saatava pysaytyskomento

. Pikapysaytys

. Tasavirtajarru

HUOMAUTUS!

Ohjaussignaalien tai sarjaliikennevadylan avulla aktivoidut
ulkoiset pysaytyssignaalit ohittavat paikallisohjauspaneelilla
annetun "kdynnista"-komennon.

[Off]

-painike pysayttaa kytketyn moottorin. Nappdimen
asetukseksi voidaan valita Kaytossa [1] tai Pois kdytosta [0]
parametrilla 0-41 LCP [Off] -ndppdin. Jos mitdédn ulkoista
pysaytystoimintoa ei ole valittu ja [Off]-painike on poistettu
kdytostd, moottorin voi pysdyttda katkaisemalla verkkojan-
nitteen.

[Auto On]

-ndppadintd kdytetdan, jos taajuusmuuttajaa ohjataan
ohjausliittimien ja/tai sarjaliikenteen kautta. Kun ohjausliit-
timille ja/tai vdyldan annetaan kdynnistyssignaali,
taajuusmuuttaja kdynnistyy. Nappdimen asetukseksi
voidaan valita Kaytossa [1] tai Pois kdytostd [0] parametrilla
0-42 LCP [Auto on] -nappadin.

HUOMAUTUS!

Digitaalitulojen kautta saapuvan aktiivisen HAND-OFF-
AUTO-signaalin prioriteetti on suurempi kuin
ohjauspainikkeiden [Hand on]-[Auto on] kautta tulevan
signaalin.

[Reset]-ndappdinta

kdytetddn taajuusmuuttajan nollaamiseen halytyksen
(laukaisun) jélkeen. Toiminnoksi voidaan valita Ota kdytt66n
[1] tai Poista kéytdstd [0] parametrin 0-43 Nollaa ndppdimet
paikallisohjauspaneelissa avulla.

Parametrin pikakuvake voidaan luoda pitdmalla [Main
Menu] -ndppdintd pohjassa 3 sekunnin ajan. Parametrin
pikakuvakkeen avulla paastdan suoraan kdyttdmaan mita
tahansa parametria.

6.1.3 RS-485-vdylayhteys

Yksi tai useampi taajuusmuuttaja voidaan kytkea
ohjaimeen (tai isantdadn) RS-485-vakioliitdinnan avulla. Liitin
68 kytketaan P-signaaliin (TX+, RX+), ja liitin 69 N-signaaliin
(TX-, RX-).

Jos useampi taajuusmuuttajia kytketdan johonkin isantalait-
teeseen, kdytetadn rinnakkaiskytkentgja.

130BA060.11

10600

RS 232
| usB

. 68/ 69 68 |69 68| |69

RS 485 |

Kuva 6.1 Kytkentdesimerkki.

Mahdollisten tasausvirtojen valttamiseksi suojauksessa
kaapelin suojaus voidaan maadoittaa liittimeen 61, joka on
kytketty runkoon RC-lenkilla.

Vdylan padttaminen

RS-485-vdyla pitdaa paattaa vastusverkolla molemmista
paista. Jos taajuusmuuttaja on RS-485-piirin ensimmainen
tai viimeinen laite, aseta ohjauskortin katkaisin S801 ON-
asentoon.

Katso lisdtietoja jaksosta Katkaisimet S201, S202 ja S801.

6.1.4 PC:n kytkeminen AKD 102:een

Jos haluat ohjata tai ohjelmoida taajuusmuuttajaa PC:n
avulla, asenna MCT 10 -asennusohjelma.

PC kytketaan tavallisella (isantd/laite) USB-kaapelilla tai
RS485-liitdinnin avulla kuten ADAP-KOOL® -taajuusmuuttajan
AKD102 Suunnitteluoppaan luvussa Asennus > Eri liitdntéjen
asennus.

HUOMAUTUS!

USB-liitédnta on eristetty galvaanisesti sy6ttdjannitteestd
(PELV) ja muista suurjanniteliittimista. USB-liitanta on
kytketty taajuusmuuttajan suojamaadoitukseen. Kayta
ainoastaan eristettyd kannettavaa tietokonetta PC-
yhteytend ADAP-KOOL"® -taajuusmuuttajan USB-liiténtaan.

130BT308.11
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6.1.5 PC-ohjelmistotydkalut

PC-pohjainen konfiguraatiotydkalu MCT 10

Kaikissa taajuusmuuttajissa on sarjaliikenneportti. Danfoss tarjoaa PC-tydkalun PC:n ja taajuusmuuttajan véliseen tiedon-
siirtoon, PC-pohjaisen konfiguraatiotyokalun MCT 10. Katso tarkkoja tietoja tastd tyokalusta jaksosta Saatavana oleva
kirjallisuus.

MCT 10 -asennusohjelmisto
MCT 10 on suunniteltu helppokayttdiseksi, vuorovaikutteiseksi tydkaluksi taajuusmuuttajiemme parametrien maarittamista

varten. .

xMCT 10 -asetusohjelmisto on hyddyllinen seuraavissa tehtdvissa:

Tiedonsiirtoverkon suunnitteleminen ilman verkkoyhteyttd. MCT 10 sisdltaa kattavan taajuusmuuttajatietokannan
Taajuusmuuttajien ottaminen kdyttéon online-tilassa

Kaikkien taajuusmuuttajien asetusten tallentaminen

Taajuusmuuttajan korvaaminen verkossa
Yksinkertaiset ja tarkat dokumentit taajuusmuuttajan asetuksista kdyttéonoton jélkeen
Valmiin verkon laajentaminen

Ohjelmisto tukee mydhemmin kehitettavid taajuusmuuttajia.

Tallenna taajuusmuuttajan asetukset.

1.

2.
3.
4.

Kytke PC laitteeseen USB-portin valitykselld. (Huom: Kayta verkkovirrasta eristettya tietokonetta USB-porttiin
liitettynd. Muuten laite voi vioittua.)

Open MCT 10 -asetus -ohjelmisto
Valitse "Read from drive" (Lue taajuusmuuttajasta).

Valitse "Tallenna nimelld" (Save as)

Kaikki parametrit on nyt tallennettu tietokoneelle.

Lataa taajuusmuuttajan asetukset:

1.
2
3.
4

5.

Kytke PC taajuusmuuttajaan USB-portin vilityksella.
Avaa MCT 10 -asetus -ohjelmisto

Valitse “Open” (Avaa) - tallennetut tiedostot nakyvat
Avaa haluamasi tiedosto

Valitse "Write to drive" (Kirjoita taajuusmuuttajaan)

Kaikki parametrien asetukset siirretddn nyt taajuusmuuttajaan.

Erillinen kayttéohjeMCT 10 -asetusohjelmistolle on saatavana: MG.10.Rx.yy.
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MCT 10 -asetusohjelmiston moduulit
Seuraavat moduulit sisdltyvat ohjelmistopakkaukseen:

M|C|T

MCT -asetusohjelmisto 10 -ohjelmisto

Parametrien maarittaminen

Kopioiminen taajuusmuuttajilta ja taajuusmuuttajille

Parametrien asetusten, myds kaavioiden, dokumentointi ja tulostaminen

Ulk. kayttoliittyma

Ehkdisevien huoltojen aikataulu
Kellon asetukset

Ajastettujen toimien ohjelmointi
SL-ohjaimen asetukset

Tilausnumero:
Tilaa MCT 10 -asetusohjelmiston sisaltdva CD koodinumerolla 130B1000.

6.1.6 Ohjeet ja vinkit

Useimmissa ADAP-KOOL-sovelluksissa pikavalikko, pika-asetukset ja toiminta-asetukset mahdollistavat yksinkertaisimman
ja nopeimman kaikkien tarvittavien tyypillisten parametrien kayton.

Jos mahdollista, suorittamalla AMA péastdan parhaaseen akselitehoon

Nayton kontrastia voi sddtda painamalla [Status]- ja [A]-ndppdimid ndytdn tummentamiseksi tai painamalla [Status]- ja
[V]-ndppdimia ndyton kirkastamiseksi.

Kohdassa [Quick Menu] - [Changes Made] nakyvat kaikki parametrit, joita on muutettu tehdasasetuksista.

Paina [Main Menu] -ndppadinta ja pida sitd pohjassa 3 sekunnin ajan halutessasi muokata jotain parametria.

Huoltotarkoituksessa kannattaa kopioida kaikki parametrit LCP:lle, katso lisdtietoja parametrista 0-50

Taulukko 6.1 Ohjeet ja vinkit

6.1.7 Parametrin asetusten nopea siirto kdytettdaessa graafista paikallisohjauspaneelia-
paneelia

Kun taajuusmuuttajan asetukset ovat valmiit, suosittelemme parametriasetusten tallentamista (varmuuskopiointia) graafiseen
paikallisohjauspaneeliin tai PC:lle MCT 10 Set-up -ohjelmistotydkalunl avulla.

AVAROITUS

Pysdytd moottori ennen minkddn ndiden toimintojen suorittamista,.

Datan taltiointi LCP-paneeliin:

1.
2.
3.
4.

Siirry 0-50 LCP-kopiointi
Paina [OK]-ndppainta.
Valitse "Kaikki LCP:hen"
Paina [OK]-nappainta.

Nyt kaikki parametrien asetukset tallentuvat toiminnan edistymistd kuvaavan palkin ilmoittamaan GLCP:n. Kun on saavutettu
lukema 100 %, valitse [OK].

Nyt voit kytked GLCP:n toiseen taajuusmuuttajaan ja kopioida parametrien asetukset tdhdnkin taajuusmuuttajaan.
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Tiedonsiirto LCP-paneelista taajuusmuuttajaan:
1. Siirry 0-50 LCP-kopiointi

2. Paina [OK]-nappainta.
3. Valitse “Kaikki LCP:sta”
4. Paina [OK]-ndppainta.

Graafiseen paikallisohjauspaneeliin tallennetut parametrien asetukset siirretddn nyt toiminnon edistymista kuvaavan palkin
ilmoittamaan taajuusmuuttajaan. Kun on saavutettu lukema 100 %, valitse [OK].

6.1.8 Alustaminen asetukseen Oletusasetukset

On kaksi eri tapaa palauttaa taajuusmuuttajan oletusasetukset: Suositeltava alustus ja manuaalinen alustus.
Huomaa, etta niiden vaikutukset poikkeavat toisistaan alla olevan selostuksen mukaan.

Suositeltava alustaminen (keinona 74-22 Toimintatila) 14-22 Toimintatila alustaa kaiken lukuun ottamatta seuraavia:
1. Valitse 74-22 Toimintatila 14-50 RFI-suod.
8-30 Protokolla

2 Paina [OK]-ndppainta.
8-31 Osoite
3 Valitse “Alustus” (jos kdytdssa on NLCP, valitse “2") 8-32 Baudinopeus
4, Paina [OK]-ndppainta. 8-35 Vasteen minimiviive
5

. . . . v 8-36 Vasteen maksimiviive
Katkaise laitteesta virta ja odota, kunnes naytto — — —
8-37 Ominaisuuksien vdlinen maksimiviive

sammuu. R . L
15-00 Kdyttdtunnit - 15-05 Ylijénnitteet
6. Kytke virta uudelleen, ja taajuusmuuttaja on 15-20 Historialoki: Tapahtuma - 15-22 Historialoki: Aika
nollattu. Huomaa, ettd ensimmadinen kdynnistys 15-30 Halytysloki: Virhekoodi - 15-32 Hélytysloki: Aika

kestdd muutaman sekunnin pidempaan.

7 Paina [Reset]-painiketta.

HUOMAUTUS!

0-25 Oma valikko-valikossa valitut parametrit séilyvat tehtaan oletusasetusten ohella.

Manuaalinen alustus

HUOMAUTUS!

Kun suoritetaan manuaalinen alustus, sarjaliilkenne, RFI-suodattimen asetukset ja vikalokin asetukset nollataan.
Poistaa kohdassa 0-25 Oma valikko valitut parametrit.

1. Irrota laite verkkovirrasta ja odota, kunnes Taméa parametri alustaa kaiken paitsi:
naytté sammuu. 15-00 Kdyttotunnit

15-03 Kdynnistyksic

15-04 Ylildmpétilat

15-05 Ylijdnnitteet

2a. Paina nappaimia [Status] - [Main Menu] - [OK]
samaan aikaan kun graafinen paikallisohjaus-
paneeli (GLCP) kadynnistyy

2b. Paina [Menu]-ndppdintd, kun LCP 101:n
numerondyttd kdynnistyy.

3. Vapauta nappdimet 5 sekunnin kuluttua.

4. Nyt taajuusmuuttaja on ohjelmoitu oletusase-
tusten mukaan.
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7 Taajuusmuuttajan ohjelmointi

7.1 Ohjelmointi

7.1.1 Parametrien asetukset

Toiminta

Taajuusmuuttajan ja paikallisohjauspaneelin perustoimintojen ohjelmointiin kdytetyt parametrit mukaan lukien:
kielen valinta; sen valitseminen, mitkd muuttujat naytetadn missakin kohdassa naytolla (esim. staattisen polyn
paine tai kondenssiveden paluuldampdétila voidaan ndyttaa yhdessa asetuspisteen kanssa pienind numeroina
ylarivilld ja takaisinkytkentd suurina numeroina nayton keskelld); paikallisohjauspaneelin ndppéinten/painik-
keiden kayttoonotto / kdytdsta poistaminen; paikallisohjauspaneelin salasanat; kdyttoonotettujen parametrien
lataaminen paikallisohjauspaneeliin/-paneelista ja sisddnrakennetun kellon asettaminen.

Taajuusmuuttajan asetusten madrittamiseen kyseista sovellusta ja moottoria varten kaytettavat parametrit
mukaan lukien: avoimen tai suljetun piirin kaytto; sovellustyyppi kuten kompressori, puhallin tai keskipako-
pumppu; moottorin tyyppikilven tiedot; taajuusmuuttajan automaattinen viritys moottoria varten parhaan
mahdollisen suorituskyvyn saavuttamiseksi; kytkeytyminen pyorivaan moottoriin (kdytetdan tyypillisesti
puhallinsovelluksissa) ja moottorin lampdsuojaus.

Parametrit, joilla madritetddn taajuusmuuttajan jarrutoimintoja, jotka eivat ole yleisia monissa ADAP-KOOL-
sovelluksissa mutta voivat olla hyodyksi erityisissa puhallinsovelluksissa. Parametrit kuten: tasavirtajarrutus ja
vastusjarrutus.

Parametrit, joilla ohjelmoidaan nopeuden minimi- ja maksimiohjearvorajat (RPM/Hz) avoimessa piirissa tai
todellisissa yksikoissé kaytettdessa suljetussa piirissd); digitaaliset/esivalitut ohjearvot; rydmintanopeus; kunkin
ohjearvon ldhteen méaarittely (esim. mihin analogiseen tuloon ohjearvosignaali on kytketty); kiihdytys- ja
hidastusajat ja digitaalisen potentiometrin asetukset.

Kéyton rajojen ja varoitusten ohjelmointiin kdytetyt parametrit kuten: sallittu moottorin py&rimissuunta;
moottorin minimi- ja maksiminopeudet ; momentin ja virran rajat moottorilla kdytetyn pumpun, puhaltimen
tai kompressorin suojaamiseksi; varoitukset pienestd/suuresta virrasta, nopeudesta, ohjearvosta ja takaisinkyt-
kenndstd; suojaus puuttuvan moottorin vaiheen varalta; nopeuden ohitustaajuudet mukaan lukien naiden
taajuuksien puoliautomaattinen méaaritys (esim. resonanssitilojen valttamiseksi jadhdytystorneissa ja muissa
puhaltimissa).

Parametrit, joilla ohjelmoidaan kaikkien digitaalitulojen, digitaalildhtojen, releldhtojen, pulssitulojen ja pulssi-
lahtojen toiminnot liittimille ohjauskortissa ja kaikissa optiokorteissa.

Kaikkiin ohjauskortin ja yleiskdyttéon tarkoitetun 1/0-option (MCB108) liitinten analogisiin tuloihin ja lahtoihin
liittyvien toimintojen ohjelmointiin kdytetyt parametrit (huomaa: El analoginen 1/0-optio MCB109, katso
parametriryhma 26-00), kuten: analogisen tulon eldvén nollan aikakatkaisutoiminto (jota voidaan kayttaa
esimerkiksi annettaessa jaahdytystornin puhaltimelle komentoa toimia tdydelld nopeudella, jos kondenssiveden
paluuanturiin tulee vika); analogisten tulosignaalien skaalaus (esimerkiksi analogisen tulon sovittamiseksi
staattisen polyn paineanturin mA- ja painealueeseen); suodattimen aikavakio analogisen tulon sahkoisen
kohinan suodattamiseksi, jota voi joskus esiintyd, kun asennettuna on pitkia kaapeleita; analogisten ldhtdjen
toiminta ja skaalaus (esimerkiksi moottorin virtaa tai kilowatteja edustavan analogisen lahdon tarjoamiseksi
DDC-saatimen analogiseen tuloon) ja BMS:la ohjattavien analogisten Iahtjen konfiguroimiseksi korkean tason
litdnnan (HLI) kautta (esim. kylmavesiventtiilin sadtelemiseksi), mihin sisaltyy kyky maarittaa ndiden lahtojen
oletusarvo, jos HLI:hin tulee vika.

Parametrit, joiden avulla maaritetdan ja tarkkaillaan toimintoja, jotka liittyvat taajuusmuuttajan sarjaliiken-
teeseen / korkean tason rajapintaan

Taajuusmuuttajan erikoistimintojen konfigurointiin kdytettavat parametrit, kuten: kytkentdtaajuuden
asettaminen moottorista kuuluvan melun véhentamiseksi (joskus tarpeen puhallinsovelluksissa); kineettinen
varmistustoiminto (erityisen hyddyllinen kriittisissa sovelluksissa puolijohdeasennuksissa, joissa suorituskyky
verkkovirran heikentyessd/katketessa on térkedd); suojaus verkkovirran epétasapainolta; automaattinen nollaus
(halytysten manuaalisen kuittauksen tarpeen valttdmiseksi); energian optimointiparametrit (joita ei yleensa
tarvitse muuttaa mutta joiden avulla tdtd automaattista toimintoa voidaan hienosédatéda (tarvittaessa) sen
varmistamiseksi, ettd taajuusmuuttajan ja moottorin yhdistelma toimii mahdollisimman tehokkaasti taydelld ja
osittaisella kuormituksella) ja automaattinen redusointi (jonka avulla taajuusmuuttajan toiminta voi jatkua
pienemmalla teholla darimmadisissa kayttoolosuhteissa, mikd varmistaa maksimaalisen kayttéajan).

Kayttotietoja ja muita taajuusmuuttajan tietoja tarjoavat parametrit, kuten: kdytto- ja kdyntiaikalaskurit; kWh-
laskuri; kdynti- ja kWh-laskurien nollaus; halytys-/vikaloki (jossa nakyvét 10 viimeisintd halytystd seka niihin
liittyva arvo ja aika) sekd taajuusmuuttajan ja optiokortin tunnistusparametrit, kuten koodinumero ja ohjelma-
versio.

Vain luku -parametrit, joista nakyy monien sellaisten kdyttémuuttujien tila/arvo, jotka saadaan nékyviin paikal-
lisohjauspaneelissa tai tdssa parametriryhmdssa. Nama parametrit voivat olla erityisen hyodyllisia kdyttdonoton
aikana, kun liitdntdan kaytetddn BMS:aa korkean tason rajapinnan valityksella.

Vain luku -parametrit, joista ndkyvét 10 ennaltaehkdisevén huollon lokin kohtaa, toimintoa sekd analogisen
I/0-optiokortin analogisten tulojen ja ldhtdjen aika ja arvo, miké voi olla erityisen hyodyllista kdyttéonoton
aikana kaytettdessa liitantdan BMS:ad korkean tason rajapinnan valityksella.

Ryhma Otsikko

0- Kaytto ja ndyttd

= Kuorm./moott.

2- Jarrut

3- Ohjearvo/rampit

4- Rajat/varoitukset

5- Digit. tulo/Iahto

6- Analoginen tulo/Iahto
8- Tiedonsiirto ja optiot
14- Erikoistoiminnot

15- Taaj.muut. tiedot

16- Datalukemat

18- Info ja lukemat
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Ryhma Otsikko Toiminta
20- Taaj.muut. sulj. piiri Pumpun, puhaltimen tai kompressorin nopeutta suljetun piirin tilassa saatelevan PI(D)-saatimen suljetun piirin

konfigurointiin kdytetyt parametrit, kuten: sen maarittely, mista kukin kolmesta mahdollisesta takaisinkytkenta-
signaalista tulee (esim. mistd analogisesta tulosta tai BMS HLI:std); kunkin takaisinkytkentdsignaalin
muuntokerroin (esim. kdytettdessa painesignaalia virtauksen ilmaisemiseen ilmankasittely-yksikossa tai
muuntaminen paineesta lampétilaan kompressorisovelluksessa); ohjearvon ja takaisinkytkennan suunnittelu-
yksikko (esim. Pa, kPa, m Wg, in Wg, bar, m3/s, m3/h, °C, °F jne.); tulokseksi saatavan takaisinkytkennan
laskentaan kaytettava toiminto (esim. summa, erotus, keskiarvo, minimi tai maksimi) yhden vyohykkeen
sovelluksissa tai monen vyohykkeen sovellusten saatelyfilosofia; asetuspiste(id)en ohjelmointi ja PI(D)-piirin
manuaalinen tai automaattinen viritys.

21- Laajennettu suljettu piiri Parametrit, joiden avulla maaritetdan 3 laajennetun suljetun piirin PI(D)-saadintd, joilla voidaan esimerkiksi
ohjata ulkoisia toimilaitteita (esim. kylmavesiventtiilia tuloilman lampétilan yllapitamiseksi VAV-jarjestelmdssa),
kuten: kunkin saatimen ohjearvon ja takaisinkytkennan suunnitteluyksikko (esim. °C, °F jne.); ohjearvon/asetus-
pisteen alueen méarittely kullekin saatimelle; sen maarittdminen, mistd mikéakin naista ohjearvoista/
asetuspisteistd ja takaisinkytkentdsignaaleista tulee (esim. mista analogisesta tulosta tai BMS HLI:std); asetus-
pisteen ohjelmointi ja kunkin PI(D)-sddtimen manuaalinen tai automaattinen viritys.

22- Sovelluksen toiminnot Pumppujen, puhallinten ja kompressorien tarkkailuun, suojaukseen ja ohjaukseen kaytettavat parametrit,
kuten: virtauskatkosten tunnistus ja pumppujen suojaus (mukaan lukien tamdn toiminnon automaattiset
astukset); kuivan pumpun suojaus; kdyran lopun tunnistus ja pumppujen suojaus; nukahdustila (erityisen
hyodyllinen jaahdytystorni- ja lisdpumppusarjoissa); katkenneen hihnan tunnistus (kdytetdan tyypillisesti
puhallinsovelluksissa ilmavirtauksen katkeamisen havaitsemiseksi sen sijaan, ettd kaytettdisiin puhaltimen
poikki asennettua Ap-kytkntd (paine-erokytkintd)); kompressorien oikosulkusuojaus ja asetuspisteen kompen-
sointi pumpun virtauksen vuoksi (erityisen hyodyllinen toissijaisissa kylmavesipumppusovelluksissa, joissa Ap-
anturi on asennettu ldhelle pumppua eika jarjestelman aarimmaisten merkittavien kuormien vilille; tdiman
toiminnon kaytto voi kompensoida anturin asennusta ja auttaa toteuttamaan maksimaalisia energiasaastoja).

23- Aikaan perustuvat toiminnot  Aikaan perustuvat parametrit, kuten: padivittdisten tai viikoittaisten toimien kdynnistamiseen sisaanrakennetun
reaaliaikakellon pohjalta kdytettavat parametrit (esim. asetuspisteen muuttaminen yollista seisokkia varten tai
pumpun/puhaltimen/kompressorin suorittaman ulkoisen laitteen kdynnistyksen/pysaytyksen kaynnistys/
pysaytys); ennaltaehkdisevét huoltotoimet, jotka voivat perustua kaynti- tai kayttoaikavaleihin tai tiettyihin
paivayksiin ja kellonaikoihin; energialoki (erityisen hyddyllinen jalkeenpdin asennetuissa sovelluksissa tai silloin,
kun halutaan tietoja pumpun/puhaltimen/kompressorin todellisesta historiallisesta kuormituksesta (kW); trendit
(erityisen hyodyllinen jélkeenpdin asennetuissa tai muissa sovelluksissa, joissa halutaan tallentaa lokiin tietoja
pumpun/puhaltimen/kompressorin kdyttdtehosta, virrasta, taajuudesta tai nopeudesta analysointia ja tuotto-
laskuria varten).

24- Sovelluksen toiminnot 2 Parametrit, joilla maaritetddn Fire Mode -tila ja/tai ohjataan ohituskontaktoria/kdynnistintd, jos sellainen on
tarkoitettu jarjestelmaan.

25- Pakettisaadin Parametrit, joilla maaritetaan ja tarkkaillaan sisaanrakennettua kompressoripakettisdadinta (tyypillisesti kdytossa
lisdpumppusarjoissa).

26- Analoginen 1/0-optio MCB 109 Analogisen 1/0-option (MCB109) konfigurointiin kdytettdvat parametrit, kuten: analogisten tulotyyppien
maarittely (esim. jannite, Pt1000 tai Ni1000) ja analogisten ldhtdjen toimintojen ja skaalauksen skaalaus ja
maarittely.

28- Kompressorin toiminnot Kompressorin toimintoihin liittyvat parametrit:

- Purkausldmpétilan rajat/tarkkailu
- Péiva-/ydasetukset

- PO-optimointi

- Injektion ohjaus

Taulukko 7.1 Parametriryhmét

Parametrien kuvaukset ja valinnat nakyvét graafisen (GLCP) tai numeerisen (NLCP) paikallisohjauspaneelin nayttoalueella.
(Katso lisatietoja kyseisesta jaksosta.) Voit muokata parametreja painamalla [Quick Menu]- tai [Main Menu] -painiketta ohjaus-
paneelista. Pikavalikkoa kdytetddn ensisijaisesti laitteen kdyttdonotossa sitd kdynnistettaessa antamalla kdyton aloittamiseen
tarvittavat parametrit. Paavalikosta voidaan muokata kaikkia parametreja tarkan sovellusohjelmoinnin tarkoituksiin.

Kaikilla digitaalisilla tulo-/Iahtdliitanndilla ja analogisilla tulo-/13htoliitannailla on useita toimintoja. Kaikilla liittimissa on
useimpiin ADAP-KOOL-sovelluksiin sopivat tehtaan oletusasetukset, mutta jos tarvitaan muita erikoistoimintoja, ne on
ohjelmoitava parametriryhmdssa 5 tai 6 selostetulla tavalla.
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7.1.2 Pika-asetusvalikkotila

Parametrin data
Graafisella paikallisohjauspaneelilla (GLCP) voi muokata kaikkia pikavalikoissa lueteltuja parametreja. Parametrien maarit-
taminen [Quick Menu] -painikkeella - voit antaa parametrin datan tai asetukset tai muuttaa niita seuraavasti:

1. Paina Quick Menu -painiketta

2 Voit etsid muutettavat parametrit [A]- ja [Y]-ndppdimilla.
3. Paina [OK]-ndppainta.
4

Voit valita oikean parametrin asetuksen [4]- ja [Y]-ndppaimilla.

5. Paina [OK]-ndppainta.
6. Voit siirtya eri numeron kohdalle parametrin asetuksen sisalla [«]- ja [>]-ndppdimilla.
Korostettu alue ndyttda muutettavaksi valitun numeron.
8. Voit ohittaa muutoksen painamalla [Cancel]-ndppdinta tai hyvaksya muutoksen ja syottda uuden asetuksen [OK]-
nappdimella.
7 Esimerkki: Parametrin datan muuttaminen

Oletetaan, etta parametrin 22-60, Hihnakatkostoiminto asetuksena on [Ei kdyt]. Haluat kuitenkin tarkkailla puhaltimen hihnan
kuntoa - ehja tai katkennut - seuraavasti:

1. Paina Quick Menu -ndppainta.

2 Valitse toiminnon asetukset [Y]-ndppadimella.

3. Paina [OK]-ndppainta.

4 Valitse sovelluksen asetukset [Y]-ndppaimella.

Paina [OK]-ndppainta.

Siirry puhaltimen toimintoihin painamalla [OK]-ndppdintd uudelleen.

Valitse hihnakatkostoiminto painamalla [OK]-ndppainta.

© N o W

Valitse [Y]-ndppdimella [2] Laukaisu.
Nyt taajuusmuuttaja laukaisee, jos puhaltimen hihnan havaitaan katkenneen.

Valitse [Oma valikko] saadaksesi ndkyviin ainoastaan ennalta valitsemasi ja ohjelmoimasi henkilokohtaiset parametrit.
Esimerkiksi AHU tai pumpun alkuperdinen valmistaja on voinut ohjelmoida nama ennalta Omaan valikkoon tehtaalla
tapahtuneen laitteen kdyttdonoton yhteydessa, jotta kdyttoonotto ja hienosddtd kayttdpaikalla olisi helpompaa. Nama
parametrit valitaan parametrissa 0-25 Oma valikko. Tahan valikkoon voi ohjelmoida jopa 20 eri parametria.

Jos par. 5-12 Liitin 27 Digitaalitulo on valittuna [Ei toimintoa], kdynnistyksen mahdollistamiseksi ei tarvita liitdntaa +24 V:n
jannitteeseen liittimessa 27.

Jos par. 5-12 Liitin 27 Digitaalitulo on valittuna [Vapaa rullaus, kddnteinen] (tehtaan oletusarvo), kdynnistyksen mahdollista-
miseksi tarvitaan kytkentd +24 V:n jannitteeseen.

Valitse [Tehdyt muutokset] halutessasi tietoa seuraavista seikoista:
. viimeiset 10 muutosta. Selaa 10 viimeksi muutettua parametria navigointinappaimillad yls/alas.
. tehdasasetuksen jalkeen tehdyt muutokset.

Valitse [Kirjautumiset] halutessasi tietoa ndyton rivin lukemista. Tiedot ndytetdan kaavioina.
Vain parametreissa 0-20 ja 0-24 valittuja ndyttdparametreja voidaan tarkastella. Muistiin voidaan tallentaa myéhempaa
kdyttdd varten enintddn 120 ndytetta.
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Vaikuttavien parametrien asetukset ADAP-KOOL-sovelluksissa

Parametrien méadrittdminen selvddan enemmist6on ADAP-KOOL-sovelluksista onnistuu helposti pelkdstdan [Quick Setup] -
optiota kayttamalla.

Kun painat [Quick Menu] -ndppdintd, ndytolle tulee luettelo pika-asetusvalikon eri vaihtoehdoista. Katso my6s alla olevaa
kuvaa 6.1 ja taulukoita Q3-1 - Q3-4 seuraavassa jaksossa Toimintoasetukset.

Esimerkki pika-asetusoption kaytosta Pika-asetusvalikon avulla voit kdyttaa taajuusmuuttajan
Oletetaan, etta haluat maarittaa rampin seisonta-ajaksi 100 kolmeatoista tarkeintd asetusparametria. Ohjelmoinnin
sekuntia jalkeen taajuusmuuttaja on useimmiten kayttévalmis. Pika-
N .
1. Valitse [Pika-asetukset]. Naytolle tulee pika-asetus- asetusten 13* parametria on lueteltu seuraavassa

taulukossa. Toiminnon tdydellinen kuvaus on tdméan kdytto-

valikon ensimmadinen par. 0-01 Kieli. )
oppaan parametrien kuvausosassa.

2. Painele [v]-ndppdintd, kunnes naytélle tulee par. Esilla oleva nayttd riippuu parametreissa 0-02 ja 0-03
3-42 Rampin 1 seisonta-aika, jonka oletusase- tehdyista valinnoista. Parametrien 0-02 ja 0-03 oletusasetus
tuksena on 20 sekuntia. riippuu siitd, mille maailman alueelle taajuusmuuttaja

3. Paina [OK]-nippéints. toimitetaan, mutta se voidaan ohjelmoida tarvittaessa

uudelleen.

4. Korosta 3. numero ennen pilkkua painamalla [<]-
nappainta. — "

Par. Merkintd [Yksikot]

5. Valitse numeron '0' tilalle '1' [A]-ndppdimella. 0-01 Kieli

6.  Korosta numero '2' [>]-ndppdimelld. 103 Momentin ominaiskéyra

1-20 Moottorin teho [kw]
7. Muuta numeron '2' tilalle '0' [Y]-ndppaimella. 1-21 Moottorin teho* [HP]
8.  Paina [OK]-nédppainta. 1-22 Moottorin jannite v
R . . o . 1-23 Moottorin taajuus [Hz]
Uudek§| rampin seisonta-ajaksi on nyt maaritetty 100 = oot (Al
sekuntla: R . . 1-25 Moottorin nimellisnopeus [RPM]
On suositeltavaa madrittaa asetukset ohjeen mukaisessa .
s . 1-39 Moottorin navat
Jarjestyksessa. 4-12 Moottorin nopeuden alaraja* [Hz]
4-14 Moottorin nopeuden ylaraja* [Hz]
HUOMAUTUS! 3-02 Minimiohjearvo
Toiminnon tédydellinen kuvaus on tdmén kadyttboppaan 3-03 Maksimiohjearvo
parametriosassa. 3-41 Ramppi 1:n nousuaika [s]
3-42 Ramppi 1 rampin seisonta-aika [s]
w~ |2 3-13 Ohjetyémaa
18.1% 2.06A 1M 510 Liitin 18, digitaalitulo
‘ § 1-29 Automaattinen moottorin sovitus (AMA)
LO] My personal menu \ é Taulukko 7.2 Quick Setup -parametrit
02 Quick setup
03 Function Setups
04 Wizard |

Kuva 7.1 Pikavalikkondakyma.
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Optio: Toiminto:
Madrittaa naytolla kaytettavan kielen.
Taajuusmuuttajan mukana voidaan toimittaa 4
erilaista kielipakettia. Englanti ja saksa sisaltyvat
kaikkiin paketteihin. Englannin kieltd ei voi poistaa
eikd muokata.

[0] * | English | Osa kielipaketeista 1 - 4

[1]1 | saksa Osa kielipaketeista 1 - 4

[2] |ranska | Osa Kielipakettia 1

[4] | espanja | Osa Kielipakettia 1

[5] |italia Osa Kielipakettia 1

[71 | hollanti | Osa Kielipakettia 1

1-03 Momentin ominaiskdyra

Optio: Toiminto:
[0] | Kompressori Ruuvi- ja kierukkakompressorien nopeude-
* cT nohjaukseen. Tuo jannitteen, joka on

optimoitu moottorin jatkuvan momentin
kuormitusominaisuuksille koko alueella 10
Hz:std ldhtien.

[1] | Jadhdyttimen
\) nopeudenohjaus. Kdytettava myos, kun

Keskipakopumppujen ja -puhallinten

samalla taajuusmuuttajalla ohjataan
useampaa kuin yhtd moottoria (esim. usean
jaahdyttimen puhaltimia tai jadhdytystornin
puhaltimia). Antaa jannitteen, joka on
optimoitu moottorin nelididyn momentin
kuormitusominaisuudelle.

1-03 Momentin ominaiskayra

Optio: Toiminto:

ohjaukseen. Antaa jannitteen, joka on
optimoitu moottorin nelididyn momentin
kuormitusominaisuuden mukaan, mutta sen
lisaksi AEO-ominaisuus saataa jannitteen
tasmalleen nykyisen kuormitustilanteen
mukaan ja vahentaa siten energiankulutusta
ja moottorista kuuluvaa kohinaa.
Optimaalisen suorituskyvyn saamiseksi
moottorin tehokerroin cos fi on maaritettava
oikein. Tdma arvo asetetaan parametrissa
14-43, Moottorin cos fi. Parametrilla on
oletusarvo, ja se muuttuu automaattisesti
moottorin tietoja ohjelmoitaessa. Nama
asetukset varmistavat tyypillisesti
optimaalisen moottorin jannitteen, mutta jos
moottorin tehokerrointa cos fi on
saadettava, AMA-toiminto voidaan suorittaa
parametrin 1-29 Automaattinen moottorin
sovitus (AMA) avulla. Moottorin tehokerroin-
parametria tarvitsee erittdin harvoin saataa
manuaalisesti.

1-20 Moottorin teho [kW]

Alue: Toiminto:

[2] | Kompressori
AEO CT

Automaattisen energian optimoinnin
kompressori. Ruuvi-, kierukka- ja mantakom-
pressorien nopeuden optimaaliseen ja
energiatehokkaaseen ohjaukseen. Antaa
jannitteen, joka on optimoitu moottorin
jatkuvan momentin kuormitusominaisuudelle
koko alueella aina 15 Hz:iin asti mutta AEO-
ominaisuuden lisdksi mukauttaa jannitteen
tasmalleen nykyisen kuormitustilanteen
mukaan vahentden siten energiankulutusta
ja moottorista kuuluvaa melua. Optimaalisen
suorituskyvyn saamiseksi moottorin
tehokerroin cos fi on madritettava oikein.
Tama arvo asetetaan parametrissa 14-43,
Moottorin cos fi. Parametrilla on oletusarvo,
joka muuttuu automaattisesti ohjelmoitaessa
moottorin tietoja. Nama asetukset
varmistavat tyypillisesti optimaalisen
moottorin jannitteen, mutta jos moottorin
tehokerrointa cos fi on saadettava, AMA-
toiminto voidaan suorittaa parametrin 1-29
Automaattinen moottorin sovitus (AMA)
avulla. Moottorin tehokerroinparametria
tarvitsee erittdin harvoin sdatda manuaa-
lisesti.

[3] | Yksittdinen
puhallin/

Autom. energian optimointi VT . Keskipako-
pumppujen ja -puhallinten nopeuden

pumppu AEO | optimaaliseen ja energiatehokkaaseen

Application dependent* | [Application dependant] |

1-21 Moott. teho [hv]

Alue: Toiminto:
Application dependent* | [Application dependant] |

1-22 Moottorin jannite

Alue: Toiminto:

Application dependent* | [Application dependant] |

1-23 Moottorin taajuus

Alue: Toiminto:
Application [20 - Valitse moottorin taajuusarvo
dependent* 1000 Hz] | moottorin tyyppikilven tiedoista.Katso

ohjeet 87 Hz:n kayttoon 230/400 V:n
moottoreilla tyyppikilven tiedoista
arvoilla 230 V/50 Hz. Mukauta

4-13 Moott. nopeuden yldraja [RPM] ja
3-03 Maksimiohjearvo 87 Hz:n
sovellukseen.

HUOMAUTUS!

Tata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

1-24 Moottorin virta

Alue: Toiminto:

Application dependent* | [Application dependant] |
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HUOMAUTUS!

Tata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

1-25 Moottorin nimellisnopeus

Alue: Toiminto:
Application [100 - 60000 | limoita moottorin nimellisno-
dependent* RPM] peusarvo moottorin

tyyppikilven tietojen mukaan.
Naita tietoja kaytetaan
moottorin automaattisten
kompensointien laskentaan.

HUOMAUTUS!

Tata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

1-39 Moottorin napaluku

Alue: Toiminto:
Application [2- [Sy6td moottorin napojen maara.
dependent* | 100
Napa ~nhn@ 50 Hz ~nNn@60 Hz
N/A] luku
2 2700 - 2880 3250 - 3460
4 1350 - 1450 1625 - 1730
6 700 - 960 840 - 1153

Taulukosta nakyy napojen maara eri
moottorityyppien normaaleilla nopeusa-
lueilla. Maarita muille taajuuksille
suunnitellut moottorit erikseen. Moottorin
napojen madra on aina parillinen luku,
koska se viittaa napojen, ei napaparien
kokonaismaaraan. Taajuusmuuttaja luo
par. 1-39 Moottorin napaluku alkuase-
tuksen par. 7-23 Moottorin taajuus
Moottorin taajuus ja 1-25 Moottorin
nimellisnopeus Moottorin nimellisnopeus
pohjalta.

Tata parametria ei voi muokata moottorin
kaydessa.

4-12 Moott. nopeuden alaraja [Hz]

Alue: Toiminto:

Application dependent* | [Application dependant] |

4-14 Moott. nopeuden yldraja [Hz]

Alue: Toiminto:

3-03 Maksimiohjearvo

Alue:

Toiminto:

Application dependent* | [Application dependant] |

Alue:

3-41 Ramppi 1:n nousuaika

Toiminto:

Application dependent* | [Application dependant] |

Alue:

3-42 Ramppi 1 rampin seisonta-aika

Toiminto:

Application dependent* | [Application dependant] |

5-10 Liitin 18, digitaalitulo

Optio: Toiminto:

[0] Ei toimintoa Ei reaktiota liittimeen tuleviin signaa-
leihin.

[1] Kuittaus Nollaa taajuusmuuttajan LAUKAISUN/

HALYTYKSEN jalkeen. Kaikkia halytyksia
ei voi kuitata.

[2

Rullaus, kaant.

Jattaa moottorin vapaaseen tilaan.
Looginen '0' => rullaus pysahdyksiin.
(Oletusdigitaalitulo 27): vapaa rullaus
pysahdyksiin, kdanteinen (norm.
kiinni).

[3]

Rullaus ja nollaus,
kaanteinen

Nollaus ja rullaus pysahdyksiin,
kaanteinen tulo (norm. kiinni).

Jattaa moottorin vapaaseen tilaan ja
kuittaa taajuusmuuttajan. Looginen '0'
=> rullaus pysahdyksiin ja kuittaus.

[5]

Tasavirtajarru,
kaant.

Kdanteinen tulo tasavirtajarrutukseen
(norm. kiinni).

Pysdyttda moottorin tuomalla siihen
tasavirtaa tietyn ajan. Katso 2-07 DC-
jarrun virta - 2-03 DC-jarrun
kytkeytymisnop. [1/min]. Toiminto on
aktiivinen vain, jos kohdan 2-02 DC-
jarrutusaika arvo ei ole 0. Looginen '0'
=> tasavirtajarrutus.

Application dependent* | [Application dependant] |

HUOMAUTUS!

Enimmaislahtotaajuus ei saa olla suurempi kuin 10 %
vaihtosuuntaajan kytkentataajuudesta (74-01 Kytkentd-
taajuus).

3-02 Minimiohjearvo

Alue: Toiminto:

Application dependent* | [Application dependant] |

[6]

Pysaytys,
kaanteinen

Pysdyta kaanteinen toiminto. Luo
pysdytystoiminnon, kun valittu liitin
siirtyy loogiselta tasolta '1' tasolle '0'.
Pysaytys suoritetaan valitun
ramppiajan mukaan (3-42 Ramppi 1
rampin seisonta-aika, 3-52 Ramppi 2
rampin seisonta-aika, par. 3-62, par.
3-72).
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5-10 Liitin 18, digitaalitulo

Optio:

Toiminto:

HUOMAUTUS!

Kun taajuusmuuttaja on moment-
tirajalla ja vastaanottanut
pysaytyskomennon, se voi
pysahtya itsestdan. Jotta taajuus-
muuttaja varmasti pysahtyisi,
madrita digitaalilahdon asetukseksi
Momenttiraja ja pysdytys [27] ja
kytke tdma digitaalinen lahto

5-10 Liitin 18, digitaalitulo

Optio:

Toiminto:
(oletusdigitaalitulo 29)

[15]

Esiv. ohjearvo kayt.

Talla toiminnolla vaihdetaan esiase-
tetusta ohjearvosta ulkoiseen ja
painvastoin. Talloin oletetaan, etta
kohdassa 3-04 Ohjearvotoiminto on
valittu Ulkoinen/esivalittu [1]. Looginen
'0' = ulkoinen ohjearvo aktiivinen;
looginen '1" = yksi kahdeksasta esiase-
tetusta ohjearvosta on aktiivinen.

digitaaliseen tuloon, jonka [16] [ Esival. ohj. bitti 0 | Taman avulla voit valita yhden
asetuksena on rullaus. kahdeksasta esivalitusta ohjearvosta

[71 | Ulkoinen lukitus | Sama toiminto kuin kianteisells seuraavan taulukon mukaisest.
rullauksella pysihdyksiin, mutta [17] | Esival. ohj. bitti 1 Tamédn avulla voit valita yhden
ulkoinen lukitus tuottaa naytélle kahdeksasta esivalitusta ohjearvosta
halytysviestin 'ulkoinen vika', kun seuraavan taulukon mukaisesti.
liittimen, johon rullaus pysahdyksiin [18] | Esival. ohj. bitti 2 | Taman avulla voit valita yhden
on ohjelmoitu, asetuksena on '0". kahdeksasta esivalitusta ohjearvosta
Halytysviesti aktivoituu myos digitaali- seuraavan taulukon mukaisesti.
1ahtojen ja releldhtdjen valityksell, jos Esival. ohj. bitti 2 7 0
sen asetukseksi on ohjelmoitu Esival ohjearvo 0 0 0 0
Ulkoinen lukitus. Halytyksen voi E::g: gg:g:zz ; g ? (1)
kuitata myo6s digitaalitulon tai [RESET]- Esival ohjearvo 3 0 1 1
nappaimen avulla, jos ulkoisen Esival ohjearvo 4 1 0 0

X X N Esival ohjearvo 5 1 0 1

lukituksen syy on korjattu. Viive Esival ohjearvo 6 1 1 0
voidaan ohjelmoida parametrissa Esival ohjearvo 7 1 1 1
22-00 Ulkoisen lukituksen viive, Ulkoisen
lukituksen kesto. Kun signaali on tullut [19] [ Ohjearvon lukitus | Lukitsee todellisen ohjearvon. Lukittu
tuloon, edelld kuvatun reaktion ohjearvo on ldhtokohta/ehto
viiveena on parametrissa toimintojen Nopeus ylds ja Nopeus
22-00 Ulkoisen lukituksen viive alas kaytolle. Jos nopeus ylos/alas on
madritetty aika. kdytdssd, nopeuden muutos seuraa

[8] * [ Kaynnistys Valitse kdynnistys-/pysdytyskomennon aina ramppia 2 (3-57 Ramppi 2:n
kéynnistys. Looginen 1" = kdynnistys, nousuaika ja 3-52 Ramppi 2 rampin
looginen '0' = pysaytys. seisonta-aika) alueella 0 -
(oletusdigitaalitulo 18) 3-03 Maksimiohjearvo. (Suljettu piiri,

[9] Lukituskdynnistys | Moottori kdynnistyy, jos liittimeen katso par. 20-14, Maksimiohjearvo/
syotetddn vahintaan 2 ms kestava tak.kytk.).
pulssi. Moottori pysahtyy, kun [20] | Lahdon lukitus Lukitsee moottorin todellisen
kaanteinen pysdytys aktivoidaan. taajuuden (Hz). Lukittu moottorin

[10] [ Suunnanvaihto Vaihtaa moottorin akselin py&rimis- taajuus on nyt kaytettdvien Nopeus
suuntaa. Vaihda suunta valitsemalla yl6s- ja Nopeus alas -toimintojen
looginen '1'. Suunnanvaihtoviesti kayttoonottokohta tai ehto. Jos
vaihtaa ainoastaan pyorimissuunnan. nopeus ylos/alas on kaytossa,
Se ei aktivoi kdynnistystoimintoa. nopeuden muutos seuraa aina
Valitse molemmat suunnat kohdassa ramppia 2 (3-51 Ramppi 2:n nousuaika
4-10 Moott.pyér.nop suunta. ja 3-52 Ramppi 2 rampin seisonta-aika)
(oletusdigitaalitulo 19). alueella 0 - 7-23 Moottorin taajuus.

[11] | Kéynn. ja Kéytetaan kaynnistykseen/

suun.vaihto pysdytykseen ja suunnanvaihtoon

samalla johtimella. Kdynnistyssig-
naaleja ei ole sallittu samaan aikaan.

[14] | Ryominta Kaytetaan ryomintanopeuden aktivoi-
miseen. Katso 3-11 Ryomintdnopeus
[Hz].
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5-10 Liitin 18, digitaalitulo 5-10 Liitin 18, digitaalitulo

Optio: Toiminto: Optio: Toiminto:
HUOMAUTUS! [53] | Kasikdynnistys Kaytettava signaali asettaa taajuus-
Jos Lahdon lukitus on aktiivinen, muuttajan Kasitilaan, niin kuin olisi
taajuusmuuttajaa ei voi pysayttaa painettu LCP-paneelin Hand On -
pienell3 'kaynnistys [13] - painiketta, ja normaali
signaalilla. Pysayta pysdytyskomento ohitetaan. Jos
taajuusmuuttaja liittimell3, jonka signaali katkaistaan, moottori pysahtyy.
asetukseksi on ohjelmoitu Rullaus, Jos halutaan kdyttdad muita kdynnistys-
kasnt. [2] tai Rull. ja noll., kiint- komentoja, eri digitaalitulo on
131, yhdistettava automaattikdynnistykseen
- - - ja tdhan liitettava signaali. LCP-
[21] | Nopeus ylos Nopeuden muutosten ohjaamiseen . .
. . R . paneelin Hand On- ja Auto On -
digitaalisesti (moottorin potentiometri). e e .
e e ndppaimilla ei ole vaikutusta. LCP:n
Ota tdma toiminto kayttoon L X o
. . . . . Off-néppdin ohittaa kdsikdynnistyksen
valitsemalla joko Ohjearvon lukitus tai . L O
I . . ja automaattikdynnistyksen. Aktivoi
Lahdon lukitus. Jos Nopeus ylos on o i L
. . L kdisikdynnistys ja automaattikéynnistys
aktiivinen alle 400 millisekunnin ajan, K .
. uudelleen painamalla joko Hand On-
ndin saatavaa ohjearvoa suurennetaan ] o
. . tai Auto On -ndppaintd. Jos
0,1 %. Jos Nopeus ylds on aktiivinen L . D
. . o kdisikdynnistys- tai automaattikdynnis-
yli 400 millisekunnin ajan, ndin saatava . L .
. i tyssignaalia ei saada, moottori
ohjearvo muuttuu parametrin . N )
. . . pysahtyy riippumatta mahdollisesta
3-41 Ramppi 1:n nousuaika rampin 1 . . .
K normaalista kdynnistyskomennosta. Jos
mukaan.
- = signaali kohdistuu seka kdsi- etta
[22] [ Nopeus alas Sama kuin Nopeus ylos [21]. G
automaattikdynnistykseen, toteutuu
[23] | Aset. valinta, bitti | Tasta valitaan yksi neljasta asetuksesta.

0

Maérita par. 0-10 Moniaset.

automaattikdynnistys. LCP:n Off-
nappdimella moottori pysahtyy

Ryémintd [14] tai Ldhd6én lukitus [20]),
joka ohjelmoidaan parametrissa 5-3*
tai parametrissa 5-4*.

[24] | Aset. valinta, bitti | Sama kuin Aset. valinta, bitti 0 [23]. riippumatta kéisi- ja automaattikéynnis-
1 (oletusdigitaalitulo 32) . .
tyssignaaleista.
(34] | Ramppibitti 0 Valitse ka.ytettava ran?pp.l. Loog!sella [54] | Automaattinen Annettava signaali asettaa taajuus-
0"lla valitaan ramppi 1 ja loogisella kaynnistys muuttajan automaattitilaan, aivan kuin
"1"1la ramppi 2. L
olisi painettu LCP:n Auto On -
[36] | Verkkovika Valitse tdma aktivoidaksesi par. ndppéints. Katso myés Kdsikdynnistys
kdanteinen 14-10 Verkkovika valitun toiminnon. [53]
Verk!<owka Cla Ll [55] | Suurenna Kdyttaa tuloa SUURENNA-signaalina
0*tilassa. digit.potent.metri | digitaaliselle potentiometritoiminnolle,
[39] [ Paiva-/yovalvonta . . 5 x o Oox
joka kuvataan parametriryhmdssa 3-9*.
[52] | Kayntilupa Tulofiittimen, jonka asetukseksi on [56] [Vahenna digit. Kayttda tuloa VAHENNA-signaalina
ohjelmoitu Kayntilupa, on oltava potent.metri digitaaliselle potentiometritoiminnolle,
tl.I.assa. looginen "1", en.nen kuin - joka kuvataan parametriryhmassa 3-9%.
kéynnistyskomento voidaan hyvaksya. (57) | Tyhjenna digit. | Kéytta tuloa TYHJENTAAKSEEN
Kayntl.lup?a—asetuksella OT If)oglnen potent.metri digitaalisen potentiometrin ohjearvon,
‘JA —kt0|m|ntcl>( Sl:(hj[eessar:f't:'m?en’ joka kuvataan parametriryhméassa 3-9%.
JK:I"\YI\E;I\Z?:;US s€ S;? on ohjelmoitu [62] | Nollaa laskuri A Laskurin A nollaustulo.
8], Ryomintd [14] tai - - T - -
ek k't[ ][20); Ik t[ k] ‘ttl [63] | Laskuri B (yl6s) (vain liittimet 29 ja 33) SLC-laskurissa
dhdon lukitus , mikd tarkoittaa,
tapahtuvan yhteenlaskennan tulo.
etta moottorin kayton aloittamiseksi - P - Y
molempien ehtojen on tiytyttivi. Jos [65] | Nollaa laskuri B Laskurin B nollaustulo.
e e e useisiin. [66] | Nukahdustila Pakottaa taajuusmuuttajan nukahdus-
P TR tilaan (katso par. 22-4%).
liittimiin, Kayntilupa-viestin pitaa olla
. o e [78] [ Nollaa ennaltaeh- | Nollaa kaikki kohdan 16-96 Kunnossapi-
looginen ‘1" vain yhdessa liittimista, o )
jotta toiminto suoritetaan. Kayntilupa et ) fosang tiedot.
ei vaikuta digitaaliseen lahtosignaaliin ktlrmossapnosana — —
Kayntipyynnlle (Kdynnistys [8], [120] | Padpumpun Kaynnistaa/pysdyttaa padpumpun
kaynnistys (AKD 102:n ohjaamana).
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HUOMAUTUS!

Optio:

Toiminto:

[130]

Kompr. 1 lukitus

Tulosignaalin on oltava pieni, ennen
kuin AKD 102 pystyy kdynnistdamaan
kompressorin 1.

[131]

Kompr. 2 lukitus

Tulosignaalin on oltava pieni, ennen
kuin AKD 102 pystyy kdynnistamaan
kompressorin 2.

lukitus

kuin AKD 102 pystyy kdynnistamaan

On tdrkeda asettaa mototorin par. 1-2* Moottorin tiedot
oikein, sillda ne muodostavat osan AMA:n algoritmista. AMA
on suoritettava optimaalisen dynaamisen moottorin tehon
aikaansaamiseksi. Se voi kestda enintdaan 10 min riippuen
moottorin nimellistehosta.

HUOMAUTUS!

[132] | Kompr. 3 lukitus | Tulosignaalin on oltava pieni, ennen Viltd ulkoisen momentin tuottamista AMA:n aikana.
kuin AKD 102 pystyy kdynnistamaan
kompressorin 3. HUOMAUTUSl

[139] | Kompr. 1 vaihtos. | Tulosignaalin on oltava suuri, ennen

Jos jotakin par. 1-2* Moottorin tiedot asetuksista

muutetaan, 7-30 Staattorin resistanssi (Rs) - 1-39 Moottorin
napaluku, moottorin lisdparametrit, palaavat oletusase-
tuksiin.

Tata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

kompressorin 1.

[140] [ Kompr. 2 vaihtos.
lukitus

Tulosignaalin on oltava suuri, ennen
kuin AKD 102 pystyy kdynnistamaan
kompressorin 2.

[141] | Kompr. 3 vaihtos. | Tulosignaalin on oltava suuri, ennen

HUOMAUTUS!

Téydellinen AMA tulee suorittaa ilman suodatinta vain
silloin, kun osittainen AMA tulee suorittaa suodattimella.

lukitus kuin AKD 102 pystyy kdynnistamaan

kompressorin 3.

1-29 Automaattinen moottorin sovitus (AMA)

Optio: Toiminto:

Katso Suunnitteluoppaan kohta: Kdyttéesimerkit >
Automaattinen moottorin sovitus.

AMA-toiminto optimoi dynaamisen
moottorin tehon optimoimalla automaat-
tisesti moottorin lisdparametrit

( 1-30 Staattorin resistanssi (Rs) -
1-35 Pddreaktanssi (Xh)) moottorin seistessa.

[0] * | Ei kdytossa Ei toimintoa

] |Tayd. AMA
kaytt.

suorittaa AMA:n staattorin resistanssille Rs,
roottorin resistanssille Ry, staattorin vuotore-
aktanssille X1, roottorin vuotoreaktanssille X»
ja paareaktanssille X.

[2] | Rajoit. AMA
kayttoon

Suorittaa jarjestelmdssd ainoastaan staattorin
resistanssin Rs rajoitetun AMA:n. Valitse tama
vaihtoehto, jos taajuusmuuttajan ja
moottorin valilld kdytetddn LC-suodatinta.

Aktivoi AMA painamalla [Hand on] -ndppdinta valittuasi [1]
tai [2]. Katso my6s Suunnitteluoppaan kohta Automaattinen
moottorin sovitus. Normaalin testauksen jdlkeen ndytolle
tulee teksti: “Press [OK] to finish AMA” (Suorita AMA/
automaattinen viritys loppuun painamalla [OK]-ndppainta).
Kun olet painanut [OK]-ndppdinta, taajuusmuuttaja on
valmiina kayttoon.

Huom:

. Jotta taajuusmuuttajan sovitus parhaalla mahdol-
lisella tavalla, suorita AMA kylmalle moottorille.

. AMA:ta ei voi suorittaa moottorin kdydessa
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7.1.3 Toiminnan asetukset

Toiminnan asetusten avulla voidaan nopeasti ja helposti muokata kaikkia useimpiin ADAP-KOOL-sovelluksiin tarvittavia
parametreja, mukaan lukien useimmat VAV- ja CAV-sy6tto- ja paluupuhaltimet, jadhdytystornin puhaltimet, ensisijaiset, toissi-
jaiset ja kondensaattorivesipumput ja muut pumppu-, puhallin- ja kompressorisovellukset.

Toimintoasetusten muokkaaminen - esimerkki
Tehon muuttaminen "analogialahdéssa 42"

m

28,8% 5,66 A 2,63 kW

130BT110.11

144 Hz

0kwh

Autom. etékayttd

Kuva 7.2 Vaihe 1: Kdynnistd taajuusmuuttaja (keltaiset LED-valot)

13,7 % 130A 101

130BT111.10

Q2 Pika-asetukset
Q3 Toiminnan asetukset

Q5 Tehdyt muutokset |

Kuva 7.3 Vaihe 2: Paina [Quick Menus] -nappainta (esiin tulevat
pikavalikkovaihtoehdot).

~
69,3 % 520A 1)

Q1: Oma valikko O

130BT112.10

Q2 Pika-asetukset

Q5 Tehdyt muutokset <

Kuva 7.4 Vaihe 3: Vieritd alas toimintoasetuksiin navigointindp-
paimilld ylos/alas. Paina [OK]-nappainta.

o~ =
284 % 2,05A 1(1) )
— )

S

——————————— a
Q3-1 Yleiset asetukset ! al
_
Q3-2 Avoimen piirin asetukset
Q3-3 Suljetun piirin asetukset
Q3-4 Sovellusasetukset |

Kuva 7.5 Vaihe 4: Esiin tulevat toimintoasetusvaihtoehdot. Valitse
03-1 Yleiset asetukset, Paina [OK]-ndppainta.

w~
26,0 % 7,14A 1)

130BT114.10

Q3 - 11 Analogialahto
Q3 - 12 Kellon asetukset
Q3 - 13 Nayton asetukset

Kuva 7.6 Vaihe 5: Vierita esim. kohtaan 03-11 Analogialdhdét
navigointindppaimillad ylos/alas. Paina [OK]-ndppadinta.

-
26,3 % 582A )
Analogialihts 03.11

6- 50 Liitin 42, I3hto g

(100) Léhtdtaajuus

v

130BT115.10

Kuva 7.7 Vaihe 6: Valitse parametri 6-50 Liitin 42, Idhtd. Paina

[OK]-nadppainta.

43,4 % 799A
6-50 Liitin 42, lahto.

Nopeus

Kuva 7.8 Vaihe 7: Valitse eri vaihtoehdoista
ylos/alas. Paina [OK]-ndppainta.

130BT116.10

navigointindppaimilla
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Toimintoasetusten parametrit on ryhmitelty seuraavasti:

Q3-1 Yleiset asetukset

Q3-10 Muut moottorin asetukset Q3-11 Analogialéht6é
1-90 Moottorin lampdsuojaus 6-50 Liitin 42, 1ahto
1-93 Termistorildhde

Q3-12 Kellon asetukset
0-70 Aseta paivays ja aika

6-51 Liitin 42 lahdén min.skaalaus | 0-71 Pdivayksen muoto

1-29 Automaattinen moottorin
sovitus
14-01 Kytkentataajuus

6-52 Liitin 42 1ahddn maks.skaalaus | 0-72 Ajan muoto

0-74 DST/kesdaika

0-76 DST/kesdajan alku
0-77 DST/kesdajan paattyminen

Q3-13 Nayton asetukset

0-20 Nayton rivi 1.1 pieni
0-21 Nayton rivi 1.2 pieni
0-22 Nayton rivi 1.3 pieni

0-23 Nayton rivi 2 suuri
0-24 Nayton rivi 3 suuri
0-37 Nayton teksti 1
0-38 Nayton teksti 2
0-39 Nayton teksti 3

Q3-2 Avoimen piirin asetukset

1-00 Konfiguraatiotila

3-02 Minimiohjearvo

3-03 Maksimiohjearvo

3-15 Ohjearvo 1 Lahde

6-10 Liitin 53 pieni jannite

6-11 Liitin 53 suuri jannite

6-14 Liitin 53 pieni ohje-/takaisink.arvo
6-15 Liitin 53 suuri ohje-/takaisink.arvo
3-10 Esivalittu ohjearvo

Q3-3 Suljetun piirin asetukset

1-00 Konfigurointitila
20-00 Takaisinkytkentd 1 Lahde

20-12 Ohjearvo/tak.kytk.yks.

6-20 Liitin 54 pieni jannite

6-21 Liitin 54 suuri jannite

6-22 Liitin 54 pieni virta (ndkyy vain jos katkaisin asennossa )

6-23 Liitin 54 suuri virta (ndkyy vain jos katkaisin asennossa |)

6-24 Liitin 54 pieni ohje/-takaisink.arvo

6-25 Liitin 54 suuri ohje-/takaisink.arvo

3-02 Min. ohjearvo

3-03 Maks. ohjearvo

20-21 Asetuspiste 1

20-93 PID suhteellinen vahvistus

20-94 PID:n sisdinen aika

3-13 Ohjetydmaa

Q34 Sovellusasetukset

Kompressori

22-75 Lyhyen jakson suojaus

22-76 Kaynnistysvali

22-77 Minimikdyntiaika

20-00 Takaisinkytkentd 1 Lahde
20-01 Takaisinkytkenndn 1 muunnos
20-02 Takaisinkytkentd 1 Lahdeyksikko
20-30 Kylmaaine

20-40 ThermostatPressostat

20-41 Poiskytkeytymisarvo

20-42 Kytkentdarvo

25-00 Pakettisaadin

25-06 Kompressorien maara

25-20 Neutraali alue

25-21 +alue

25-22 -alue

Jédhdytin

22-40 Minimikdyntiaika

22-41 Minimilepoaika

22-42 Herdamisnopeus [r/min]

22-43 Heraamisnopeus [Hz]

22-44 Heraadmisohjearvo / tak.kytk.ero
20-00 Takaisinkytkentd 1 Lahde

20-01 Takaisinkytkenndn 1 muunnos
20-02 Takaisinkytkentd 1 Lahdeyksikko
20-30 Kylméaaine

20-40 ThermostatPressostat

20-41 Poiskytkeytymisarvo

20-42 Kytkentdarvo

Yksittdinen puhallin/pumppu

22-40 Minimikayntiaika

22-41 Minimilepoaika

22-42 Heraamisnopeus [r/min]

22-43 Heraamisnopeus [Hz]

22-44 Heradmisohjearvo / tak.kytk.ero

Katso myds ADAP-KOOL® AKD102 -taajuusmuuttajan ohjelmointioppaasta tarkka kuvaus Toiminnan asetukset -parametri-

ryhmista.
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0-20 Nayton rivi 1.1 pieni 0-20 Nayton rivi 1.1 pieni

Optio: Toiminto: Optio: Toiminto:
Valitse rivin 1 vasemmassa [1603] | tilasana Nykyinen tilasana
reunassa ndytettava muuttuja. [1605] | Paaarvo, todellinen | Yksi tai useampi varoitus
[0] Ei mitaan Naytettavaa arvoa ei ole valittu [%] heksakoodina.
[37] Nayton teksti 1 Nykyinen ohjaussana [1609] | Oma lukema Nayta par. 0-30, 0-31 ja 0-32
[38] Nayton teksti 2 Taman avulla voidaan kirjoittaa asetetut kdyttdjan maarittamat
yksilollinen tekstijono, joka nakyy lukemat.
paikallisohjauspaneelissa tai [1610] | Teho [kW] Moottorin ottama todellinen teho
voidaan lukea sarjaliikenteen kilowatteina.
avulla. [1611] | Teho [hv] Moottorin ottama todellinen teho
[39] Nayton teksti 3 Taman avulla voidaan kirjoittaa hevosvoimina.
yksiléllinen tekstijono, joka ndkyy [1612] | Moottorin jannite Moottorille sydtettava jannite.
paikallisohjauspaneelissa tai [1613] | Moottorin taajuus Moottorin taajuus, ts. taajuus-
voidaan lukea sarjaliikenteen muuttajan ldhtotaajuus hertseina.
avulla. [1614] | Moottorin virta Moottorin vaihevirta hetkelli-
[89] Pdivays- ja Nayttaa nykyisen paivayksen ja sarvona mitattuna.
aikalukema kellonajan. [1615] | Taajuus [%] Moottorin taajuus, ts. taajuus-
[953] Profibus- Tassa nakyvat Profibus-tiedon- muuttajan ldhtétaajuus
varoitussana siirron varoitukset. prosentteina.
[1005] [ Lahetys Naytd CAN-ohjauksen ldhetysvir- [1616] | Momentti [Nm] Nykyinen moottorin kuormitus
virhelaskurin lukema | heiden maara viimeisesta prosentteina moottorin nimellis-
kaynnistyksesta lahtien. momentista.
[1006] | Vastaanotto Naytd CAN-ohjauksen vastaanot- [1617] | Nopeus [RPM] Nopeus kierroksina minuutissa
virhelaskurin lukema | tovirheiden maéara viimeisen (moottorin akselin nopeus
kdynnistyksen jalkeen. kierroksina minuutissa). Tarkkuus
[1007] | Lukemavaylan Nayta vaylan kaytostapoistotapah- riippuu asetetusta jattdman
kaytostapoistolaskuri | tumien maara viimeisen kompensaatiosta, par. 1-62, tai
kaynnistyksen jalkeen. moottorin nopeuden takaisinkyt-
[1013] [ Varoitusparametri Nayta DeviceNetin oma kenndsta - jos kdytettdvissa.
varoitussana. Jokaiselle [1618] | Moottorin terminen | Moottoriin kohdistuva terminen
varoitukselle on varattu yksi kuormitus ETR-toiminnolla
erillinen bitti. laskettuna. Katso myds paramet-
[1115] | LON-varoitussana Nayttaa LON-kohtaiset varoitukset. riryhmd 1-9* Moottorin lampdtila.
[1117] | XIF-tarkistus Nayttda LON-option Neuron C - [1622] | Momentti [%] Nayttaa kulloinkin tuotetun
sirun sisaltaman version ulkoisesta momentin prosentteina.
liténtatiedostosta. [1630] | DC-valipiirin jannite | Taajuusmuuttajan vélipiirin
[1118] [ LON Works - Nayttda LON-option Neuron C - jannite.
muokkaus sirun sisaltdman sovellusohjelman [1632] |Jarruenergia/s Ulkoiselle jarruvastukselle siirretty
version. hetkellinen jarrutusteho.
[1501] | Kdyntitunnit Nayttdd moottorin kdyntituntien limoitetaan hetkellisena arvona.
maaran. [1633] |Jarruenergia/2 min | Ulkoiselle jarruvastukselle siirretty
[1502] | Kilowattituntilaskuri | Nayttaa verkkovirran kulutuksen jarrutusteho. Keskimaaraista tehoa
kilowattitunteina. lasketaan jatkuvasti viimeisten 120
[1600] | Ohjaussana Nayta sarjaliikenneportin kautta sekunnin keskiarvona.
kulkeva taajuusmuuttajalta tuleva [1634] | Jaahdytysrivan Taajuusmuuttajan senhetkinen
ohjaussana heksakoodina. lampot. jaahdytyselementin lampétila.
[1601] | Ohjearvo [yks] Kokonaisohjearvo (digitaalisen/ Katkaisuraja on 95 £ 5 °C, ja
analogisen/esivalitun/vaylan/ taajuusmuuttaja otetaan jélleen
lukituksen ohjearvon/kiinniajon ja kayttoon, kun lampétila on 70 + 5
hidastuksen summa) valittuina °C.
yksikkadina. [1635] [ Taajuusmuuttajan Vaihtosuuntaajien kuormitus
[1602] * | Ohjearvo % Kokonaisohjearvo (digitaalisen/ lampdkuormitus prosentteina
analogisen/esivalitun/lukitun/ [1636] | Taaj.muut nimell. Taajuusmuuttajan nimellisvirta
vdylaohjearvon/kiinniajon ylos ja virta
hidastuksen summa) prosentteina.
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0-20 Nayton rivi 1.1 pieni 0-20 Nayton rivi 1.1 pieni

Optio: Toiminto: Optio: Toiminto:
[1637] | Taaj.muut suurin Taajuusmuuttajan enimmaisvirta [1676] | Analog. tulo X30/12 | Tulon X30/12 signaalin todellinen
virta arvo (yleiskdyttdoon tarkoitettu 1/0-
[1638] | SL-ohjaimen tila Ohjauksen suorittaman kortti. Valinnainen)
tapahtuman tila [1677] | Analog. 1aht6 X30/8 | Lahdon X30/8 todellinen arvo
[1639] | Ohjkortin lampot. Ohjauskortin lampdatila. [mA] (yleiskayttoon tarkoitettu I/O-
[1650] [ Ulkoinen ohjearvo | Ulkoisten ohjearvojen summa kortti. Valinnainen). Valitse
prosentteina eli analogisen/ ndytettava muuttuja par. 6-60
pulssi-/ vdylaohjearvojen summa. avulla.
[1652] | Tak.kytk. [yks] Ohjelmoitujen digitaalitulojen [1680] | Kenttavayla CTW 1 Master-vdylasta saatu ohjaussana
ohjearvo. (CTW).
[1653] [ Dig. potent.metrin | Nayta digitaalisen potentiometrin [1682] [ Kenttdvéyla REF 1 Tarkein sarjaliikenneverkon kautta
ohjearvo vaikutus todelliseen ohjearvon esim. BMS:Ita, PLC:lta tai muulta
takaisinkytkentaan. master-ohjaimelta ohjaussanan
[1654] | Takkytk. 1 [yks] Nayta kohdan Takaisinkytkents 1 mukana ldhetetty ohjearvo.
asetus. Katso myds par. 20-0%. [1684] | Tiedons. option Laajennettu kenttavaylan tietolii-
[1655] | Takkytk. 2 [yks] Nayta kohdan Takaisinkytkents 2 tilasana kenneoption tilasana.
asetus. Katso myds par. 20-0%. [1685] | FC-portti CTW 1 Master-vdylasta saatu ohjaussana
[1656] | Takkytk. 3 [yks] Nayta kohdan Takaisinkytkents 3 (cw).
asetus. Katso my&s par. 20-0%. [1686] | FC-portti REF 1 Master-vdylaan lahetetty tilasana
[1660] | Digitaalinen tulo limaisee digitaalitulojen tilan. (STW).
Signaalin alaraja = 0; signaalin [1690] [ Halytyssana Yksi tai useampi halytys
ylaraja = 1. heksakoodina (kadytetaan sarjalii-
Katso jarjestys par. 16-60. Bitti 0 kenteessd)
on aarimmaisena oikealla. [1691] [ Halytyssana 2 Yksi tai useampi halytys
[1661] | Liitin 53 kytken- Tuloliittimen 53 asetus. Virta = 0; heksakoodina (kdytetdan sarjalii-
taasetus jannite = 1. kenteessa)
[1662] | Analoginen tulo 53 | Todellinen arvo tulossa 53 joko [1692] | Varoitussana Yksi tai useampi varoitus
ohje- tai suojausarvona. heksakoodina (kdytetaan sarjalii-
[1663] | Liitin 54 kytken- Tuloliittimen 54 asetus. Virta = 0; kenteessd)
tdasetus jannite = 1. [1693] | Varoitussana 2 Yksi tai useampi varoitus
[1664] | Analoginen tulo 54 | Todellinen arvo tulossa 54 joko heksakoodina (kédytetdén sarjalii-
ohje- tai suojausarvona. kenteessd)
[1665] | Analoginen lihto 42 [ Todellinen arvo lahdossa 42 [1694] [ Ulk. tilasana Yksi tai useampi tila-toimintatila
[mA] milliampeereina. Valitse 1dhd6ssa heksakoodina (kdytetdan sarjalii-
42 niytettdvd muuttuja par. 6-50 kenteessd)
avulla. [1695] | Ulk. tilasana 2 Yksi tai useampi tila-toimintatila
[1666] | Digitaalinen l&htd [ Kaikkien digitaalilahtsjen heksakoodina (kdytetdan sarjalii-
bindarinen arvo. kenteessa)
[1667] | Taajuus Tulo #29 Liittimessa 29 kaytetty taajuuden [1696] [ kunnossapitosana Bitit heijastavat ohjelmoitujen
[Hz] todellinen arvo pulssitulona. ennaltaehkadisevien huoltotoimien
[1668] | Taajuus Tulo #33 Liittimess3 33 kaytetty taajuuden tilaa parametriryhmassa 23-1*.
[Hz] todellinen arvo pulssitulona. [1830] | Analog. tulo X42/1 limaisee arvon signaalille, jota
[1669] | Pulssildhtd #27 [Hz] | Liittimeen 27 kaytettyjen pulssien kdytetddn analogisen 1/O-kortin
todellinen arvo digitaalilahto- liittimessa X42/1.
tilassa. [1831] | Analog. tulo X42/3 limaisee arvon signaalille, jota
[1670] | Pulssildhto #29 [Hz] | Liittimeen 29 kaytettyjen pulssien kdytetddn analogisen 1/O-kortin
todellinen arvo digitaalildhto- liittimess& X42/3.
tilassa. [1832] | Analog. tulo X42/5 limaisee arvon signaalille, jota
[1671] | Releldhtd [bin] Nayta kaikkien releiden asetukset. kéytetdén analogisen I/0-kortin
[1672] | Laskuri A N&yté laskurin A nykyinen arvo. liittimessa X42/5.
[1673] | Laskuri B Nayta laskurin B nykyinen arvo. [1833] | Analog. Iahtd X42/7 | limaisee arvon signaalille, jota
[1675] | Analog. tulo X30/11 |Tulon X30/11 signaalin todellinen v kéytetdan analogisen |/O-kortin
arvo (yleiskayttoon tarkoitettu I/O- liittimessé X42/7.
kortti. Optio)
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0-20 Nayton rivi 1.1 pieni

0-37 Naytdn teksti 1

Optio: Toiminto: Alue: Toiminto:
[1834] | Analog. 13htd X42/9 | limaisee arvon signaalille, jota 0 [0 - | Tassa parametrissa voidaan kirjoittaa yksilollinen
[\ kaytetdan analogisen I/O-kortin N/A* | O tekstijono, joka nakyy LCP-paneelissa tai voidaan
liittimessa X42/9. N/A] lukea sarjaliikenteen avulla. Jos haluat tekstin
[1835] | Analog. lahto limaisee arvon signaalille, jota ndkyvén jatkuvasti, valitse Nayttoteksti 1
X42/11 [V] kaytetaan analogisen 1/0-kortin parametrissa 0-20 Ndyton rivi 1.1 pieni, 0-21 Néyton
liittimessa X42/11. rivi 1.2 pieni, 0-22 Ndytén rivi 1.3 pieni, 0-23 Ndyton
[2117] | Ulk. 1 ohjearvo [yks] | Laajennetun suljetun piirin rivi 2 suuri tai 0-24 Néyton rivi 3 suuri. Voit vaihtaa
sdatimen 1 ohjearvo. merkin LCP-paneelin A- tai Y-nappdimella.
[2118] | Ulk. 1 tak.kytk. [yks] | Laajennetun suljetun piirin Osoitinta voit liikuttaa <- ja »-nappaimilla. Kun
ohjaimen 1 takaisinkytkentasig- merkki korostetaan osoittimella, sitd voi muuttaa.
naalin arvo. Voit vaihtaa merkin LCP-paneelin A- tai V-
(2119] | Ulk. 1 1ahtd [%] Laajennetun suljetun piirin nappaimella. Merkki voidaan lisata asettamalla
saatimen 1 13hdon arvo osoitin kahden merkin valiin ja painamalla A- tai
[2137] | Ulk. 2 ohjearvo [yks] [ Laajennetun suljetun piirin o
s . Y-ndppainta.
saatimen 2 ohjearvo
2138 Ulk. 2 tak.kytk. [yks] | Laajennetun suljetun piirin 2 X
[ ] ytk. [yks] _J . J, ) P L 0-38 Nayton teksti 2
ohjaimen 2 takaisinkytkentasig-
naalin arvo. Alue: Toiminto:
[2139] |UIk. 2 15htd [%] Laajennetun suljetun piirin 0 [0 - | Tassa parametrissa voidaan kirjoittaa yksilollinen
siatimen 2 13hdon arvo N/A* | 0 N/A] | tekstijono, joka ndkyy LCP-paneelissa tai voidaan
[2157] | Ulk. 3 ohjearvo [yks] | Laajennetun suljetun piirin lukea sarjaliikenteen avulla. Jos haluat tekstin
saitimen 3 ohjearvo nakyvan pysyvasti, valitse Nayton teksti 2
[2158] | Ulk. 3 tak.kytk. [yks] | Laajennetun suljetun piirin parametrissa 0-20 Ndyton rivi 1.1 pieni, 0-21 Nayton
ohjaimen 3 takaisinkytkentésig- rivi 1.2 pieni, 0-22 Ndéyton rivi 1.3 pieni, 0-23 Néyton
meelin ave rivi 2 suuri tai 0-24 Ndytén rivi 3 suuri. Voit vaihtaa
[2159] | Ulk. 3 laht6 [%] Laajennetun suljetun piirin merkin LCP-paneelin A- tai v-néppéimella.
saatimen 3 lahdon arvo Osoitinta voit lilkuttaa <- ja »-ndppaimilld. Kun
[2230] | Virtauskatkosteho | Laskettu virtauskatkosteho merkki korostetaan osoittimella, tdama merkki
todellisella kdytténopeudella voidaan muuttaa. Merkki voidaan lisitd asettamalla
[2580] | Paketin tila Pakettiohjaimen kayttotila osoitin kahden merkin véliin ja painamalla A- tai
[2581] | Kompressorin tila Kunkin pakettiohjaimen ohjaaman Y-nappainta.
yksittdisen kompressorin kayttotila
e S 0-39 Nayton teksti 3
. . o o Alue: Toiminto:
Optiot ovat samat kuin par. 0-20 Ndyttorivi 1.1 pieni luetellut.
0 [0 - | Tassa parametrissa voidaan kirjoittaa yksilollinen

Optio: Toiminto:

| |Valitse rivin 1 keskikohdassa ndytettava muuttuja.

0-22 Nayton rivi 1.3 pieni
Optiot ovat samat kuin par. 0-20 Ndyttérivi 1.1 pieni luetellut.

Optio: Toiminto:

| |Va|itse rivin 1 oikeassa reunassa ndytettdva muuttuja.

0-23 Nayton rivi 2 suuri
Optiot ovat samat kuin par. 0-20 Ndyttorivi 1.1 pieni luetellut.

Optio: Toiminto:

| | Valitse rivilla 2 nadytettdva muuttuja.

0-24 Nayton rivi 3 suuri
Optiot ovat samat kuin par. 0-20 Ndyttérivi 1.1 pieni luetellut.

Optio: Toiminto:

| | Valitse rivilla 3 ndytettdva muuttuja.

N/A* | 0 N/A] | tekstijono, joka nakyy LCP-paneelissa tai voidaan
lukea sarjaliikenteen avulla. Jos haluat tekstin
nakyvan jatkuvasti, valitse Nayton teksti 3
parametrissa 0-20 Ndytén rivi 1.1 pieni,0-21 Ndyton
rivi 1.2 pieni, 0-22 Néyton rivi 1.3 pieni, 0-23 Néyton
rivi 2 suuri tai 0-24 Ndytén rivi 3 suuri. Voit vaihtaa
merkin LCP-paneelin A- tai Y-nappadimella.
Osoitinta voit liikuttaa <- ja »-ndppaimilld. Kun
merkki korostetaan osoittimella, tdma merkki
voidaan muuttaa. Merkki voidaan lisdta asettamalla
osoitin kahden merkin valiin ja painamalla A- tai

Y-nappainta.

0-70 Paivays ja aika

Alue: Toiminto:

Application dependent* | [Application dependant] |
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0-71 Paivayksen muoto

Optio: Toiminto:

Maaraa LCP kaytettavan paivayksen muodon.

[0] * | VVVV-KK-PP
[1] * [ PP-KK-VWVWV
[2] [ PP/KK/VVWV

0-72 Ajan muoto

Optio: Toiminto:

Maaraa LCP-paneelissa kaytettavan kellonajan nayton.
[0] *[24 h
[11 [12h

0-74 DST/kesaaika

Optio: Toiminto:
Valitse, miten kesaaikaa tulee kasitella. Jos
haluat maarittaa kesaajan kasin, aseta
alkamispdiva ja paattymispdiva kohdissa
0-76 DST/kesdajan alku ja 0-77 DST/kesdajan
pddttyminen.

[0] * | Ei kayt.

[2] | Manuaalinen

0-76 DST/kesdajan alku

Alue: Toiminto:

Application dependent* | [Application dependant] |

0-77 DST/kesdajan paattyminen

Alue: Toiminto:

Application dependent* | [Application dependant] |

1-00 Konfiguraatiotila

Optio: Toiminto:

[0] * | Avoin piiri | Moottorin nopeus maaritetddn kdyttamalla
nopeuden ohjearvoa tai maarittdmalla haluttu
nopeus kasitilassa.

Avointa piirid kdytetadn myos, jos taajuus-
muuttaja kuuluu suljetun piirin
ohjausjdrjestelmaan, joka perustuu ulkoiseen
PID-saatimeen, joka tuo l1ahdodksi nopeuden
ohjearvosignaalin.

[3] | Suljettu
piiri PID-saatimen ohjearvon mukaan, joka saatelee

Moottorin nopeus maaritetaan sisaanrakennetun

moottorin nopeutta osana suljetun piirin
ohjausprosessia (esim. vakiopainetta tai -
virtausta). PID-saatimen asetukset tulee
maarittaa parametriryhmassa 20-**, taajuus-
muuttajan suljettu piiri tai toimintoasetuksilla,
joita padasee muokkaamaan painamalla [Quick

Menus] -painiketta.

Tata parametria ei voi muuttaa moottorin kdydessa.

HUOMAUTUS!

Kun asetuksena on Suljettu piiri, Suunnanvaihto- ja
Kéynnistys ja suunnanvaihto -komennot eivét vaihda
moottorin suuntaa.

1-90 Moottorin lampdsuojaus

Optio: Toiminto:

Taajuusmuuttaja madrittaa moottorin
lampétilan moottorin suojausta varten
kahdella eri tavalla:

. Termistorianturilla, joka on
kytketty yhteen analogisista tai
digitaalisista tuloista
(7-93 Termistorildhde).

. Laskemalla lampokuormitus (ETR
= elektroninen lampérele)
todellisen kuormituksen ja ajan
pohjalta. Laskettua lampokuor-
mitusta verrataan moottorin
nimellisvirtaan Imn ja moottorin
nimellistaajuuteen fun.
Laskelmissa arvioidaan
pienemman kuormituksen tarve
pienemmilla nopeuksilla
moottoriin sisdltyvan puhaltimen
vahadisemman jaahdytyksen
vuoksi.

[0] * | Ei suojausta Jos moottori on jatkuvasti ylikuormitettu
eikd haluta varoitusta tai taajuus-

muuttajan laukaisua.

[1] | Termistorin
varoitus

Aktivoi varoituksen, kun kytketty
termistori moottorissa reagoi moottorin
ylikuumentuessa.

[2] | Termistorin Pysdyttaa (laukaisee) taajuusmuuttajan,

laukaisu kun kytketty termistori moottorissa reagoi

moottorin ylikuumentuessa.

[3]1 | ETR-varoitus 1
[4] * | ETR-laukaisu 1
[5] | ETR-varoitus 2
[6] | ETR-laukaisu 2
[71 | ETR-varoitus 3
[8] | ETR-laukaisu 3
[9] | ETR-varoitus 4
[10] | ETR-laukaisu 4

ETR (elektroninen lampdrele) -toiminnot 1-4 laskevat
kuormituksen silloin, kun aktiivisena ovat ne asetukset,
joihin ne valittiin. Esimerkiksi ETR-3 aloittaa laskennan, kun
valittuna on asetus 3. Koskee Pohjois-Amerikan
markkinoita: ETR -toiminnot antavat NEC:n mukaisen
luokan 20 moottorin ylikuormitussuojan.

o))
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HUOMAUTUS!

Danfoss suosittelee 24 V:n tasavirran kdytt6a termistorin
sy6ttdjannitteend.

1-93 Termistorildhde

Optio: Toiminto:

Valitse tuloliitantd, johon termistori
(PTC-anturi) tulee kytked. Analogista
tulo-optiota [1] tai [2] ei voi valita, jos
analoginen tulo on jo kaytossa
ohjearvojen ldhteena (valittu
parametrissa 3-15 Ohjearvo 1 Ldhde,
3-16 Ohjearvo 2 Ldhde tai 3-17 Ohjearvo
3 Ldhde ).

Kun kaytossa on MCB112, vaihtoehdon
[0] Ei mitddn on oltava aina valittuna.

[0] * | Ei mitdan

[1]1 | Analoginen tulo 53

[2] | Analoginen tulo 54
[3] | Digit.tulo 18
[4] | Digit.tulo 19
[5] | Digit.tulo 32
[6] | Digit.tulo 33

HUOMAUTUS!

Tata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

HUOMAUTUS!

Digitaalisen tulon asetukseksi tulee valita [0] PNP -
Aktiivinen 24 V:n jdnnitteelld par. 5-00.

3-10 Esiasetettu ohjearvo

Ryhma [8]

Alue: Toiminto:

0.00 [-100.00 - [ Maarita tdhan parametriin enintaan

%* 100.00 %] kahdeksan erilaista esivalittua ohjearvoa

(0-7) ryhmdohjelmoinnin keinoin. Esivalittu

3-10 Esiasetettu ohjearvo

Ryhmi [8]
Alue: Toiminto:
ohjearvo ilmoitetaan prosentteina arvosta
Refwmax (3-03 Maksimiohjearvo, suljettu piiri,
katso 20-14 Maksimiohjearvo/tak.kytk.). Jos
kaytat ennalta maaritettyja ohjearvoja,
valitse Esival. ohj.bitti 0 / 1/ 2 [16], [17] tai
[18] vastaaville digitaalituloille parametri-
ryhmadssa 5-1* Digitaalitulot.
=4
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3-13 Ohjearvon paikka 6-11 Liitin 53 ylijannite

Optio: Toiminto: Alue: Toiminto:
Valitse aktivoitava ohjearvon paikka. 10.00 V*| [Application Syota suuri jannitearvo. Taman
[0] * | Yht. kasi/ Kéyta paikallisohjearvoa kasitilassa; tai et CLE S tulon.skaalausar.\./c.)n .
aut.kaytt. etdohjearvoa automaattitilassa. vastata parametrissa 6-15 Liltin 53
suuri ohjearvo/tak.k. Arvo asetettua
(11 |[Eta Kayta etaohjearvoa seka kasi- ettd suurta ohjearvoa/takaisinkytken-
automaattitilassa. tharvoa.
[2] | Paikallinen Kayta paikallisohjearvoa seka kasi- ettd
automaattitilassa. 6-14 Liitin 53 pieni ohjearvo/takaisink. Arvo
HUOMAUTUS! Alue: Toiminto:
Kun asetuksena on paikallinen [2], 0.000 N/A* | [-999999.999 - Syota analogisen tulon
999999.999 N/A] skaalausarvo, joka vastaa

taajuusmuuttaja kdynnistyy talla
asetuksella uudelleen virran katkai-
semisen jalkeen.

parametreissa 6-10 Liitin 53
alijénnite ja 6-12 Liitin 53
alivirta asetettua pienta

jannitetta / pienta virtaa.

3-15 Ohjearvo 1 Lahde
6-15 Liitin 53 suuri ohjearvo/tak.k. Arvo

Optio: Toiminto:
Valitse ohjearvotulo, jota kdytetadan Alue: Toiminto:
ensimmaiseen ohjearvosignaaliin. Application [1999999.999 - Kirjoita analogisen tulon
3-15 Ohjearvo 1 Lihde, 3-16 Ohjearvo 2 dependent* 999999.999 N/A] skaalausarvo, joka vastaa
Lédhde ja 3-17 Ohjearvo 3 Lihde parametreissa 6-11 Liitin 53
maarittavat enintdan kolme erilaista ylijdnnite ja 6-13 Liitin 53
ohjearvosignaalia. Naiden ohjearvosig- ylivirta asetettua suurta
naalien summa ratkaisee todellisen jannite-/virta-arvoa.
ohjearvon.

6-20 Liitin 54 alijannite
Tata parametria ei voi muokata

moottorin kdydessa. Alue: Toiminto:
0.07 V*| [Application Sy6ta pieni jannitearvo. Taman
[0] Ei toimintoa X
dependant] analogisen tulon skaalausarvon tulee

[1] * | Analoginen tulo 53

vastata parametrissa 6-24 Liitin 54
[2] | Analoginen tulo 54

[71 | Pulssitulo 29
[8] | Pulssitulo 33

[20] | Digit. pot.metri 6-21 Liitin 54 ylijannite

[21] | Analog. tulo X30/11

pieni ohjearvo/takaisink. Arvo
asetettua ohje-/takaisinkytkentaarvoa.

Alue: Toiminto:
2| | e e Sl 10.00 V*| [Application Sy6ta suuri jannitearvo. Taman
(23] | Analog. tulo X42/1 dependant] analogisen tulon skaalausarvon tulisi
[24] | Analog. tulo X42/3 vastata parametrissa 6-25 Liitin 54
[25] | Analog. tulo X42/5 suuri ohjearvo/tak.k. Arvo asetettua
[30] | Ulk. suljettu piiri 1 suurta ohjearvoa/takaisinkytken-
[31] | Ulk. suljettu piiri 2 taarvoa.

[32] [ Ulk. suljettu piiri 3

6-22 Liitin 54 alivirta
6-10 Liitin 53 alijannite

- Alue: Toiminto:
Alue: Toiminto: — — - —
— T S 4.00 [Application | Syota pienen virran arvo. Taman ohjear-
GO R SIEE] (oSl [E R, TRl mA* dependant] vosignaalin tulee vastata par. 6-24 Liitin
dependant] analogitulon skaalausarvon tulee

54 pieni ohjearvo/takaisink. Arvo

VEEIELE) (BRI (o) 1110 88 (251 madritettyd pienta ohjearvo-/takaisinkyt-
ohjearvo/takaisink. Arvo asetettua .
kentaarvoa. Arvon tulee olla > 2 mA

ohjearvon/takaisinkytkenndn pieninta "elava nolla" -aikakatkaisutoiminnon

arvoa. aktivoimiseksi parametrissa 6-01 "Eldvd

nolla" aikakatk.toiminto.
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6-23 Liitin 54 ylivirta

6-50 Liitin 42, 1dhto

Alue: Toiminto: Optio: Toiminto:
20.00 mA* | [Application Syota ylivirta-arvo, joka vastaa [115] [ Ulk. suljettu piiri 3 |: 0 - 100%, (0-20 mA)
dependant] par. 6-25 Liitin 54 suuri ohjearvo/ [130] | Laht5t. 0-100 420 | : 0 - 100 Hz
tak.k. Arvo asetettua suurta ohje-/ mA
takaisinkytkentdarvoa. [131] | Ohjearvo 4-20mA | : Minimiohjearvo - Maksimiohjearvo

6-24 Liitin 54 pieni ohjeawo/takaisink Arvo [132] Takkytk 4-20 mA :-200 % - +200 % 20-14 Maksimioh-

Alue: Toiminto: jearvo/tak kytk.

0.000 N/A* | [-999999.999 - Kirjoita analogisen tulon [133] | Moott.virta 4-20 : 0 - Vaihtos. maks. virta

999999.999 N/A] skaalausarvo, joka vastaa par. mA (16-37 Taaj.muut maks.virta)
6-20 Liitin 54 alijénnite ja [134] | Mom. O-raja 4-20 |: 0 - Momenttiraja (4-16 Moottoritilan
6-22 Liitin 54 alivirta mA momenttiraja)
madritettyd jannitteen/virran ; ; ;
alarajan arvoa. [135] [ Mom.0-nim. 4-20 |: 0 - Moott. nimell. momentti
mA

6-25 Liitin 54 suuri ohjearvo/takk. Arvo [136] | Teho 4-20mA : 0 - Moottorin nimellisteho

Alue: Toiminto: [137] [ Nopeus 4-20mA : 0 - Nopeuden yldraja (4-13 ja 4-14)

100.000 N/A* | [-999999.999 - Kirjoita analogisen tulon [139] [ Vaylan valv. : 0 - 100%, (0-20 mA)

999999.999 N/A] skaalausarvo, joka vastaa —
. . [140] [ Vaylan valv. 4-20 : 0 - 100%
parametreissa 6-21 Liitin 54 A
m
ylijdnnite ja 6-23 Liitin 54
. [141] [ Vayl. aikak. : 0 - 100%, (0-20 mA)
ylivirta asetettua suurta
jannite-/virta-arvoa. [142] | Vayl. Aikak. : 0 - 100%
4-20mA

6-50 Liitin 42, Iahto [143] [Ulk.CL 1420 mA |:0 - 100%

Optio: Toiminto: [144] |Ulk. CL24-20 mA |:0 - 100%
Valitse liittimen 42 toiminto [145] |Ulk. CL 3 420 mA |- 0 - 100%
analogiseksi virtalahdoksi. 20 mA:n
moottorin virta vastaa arvoa Imax. HUOMAUTUS!

[0] * | Ei toimintoa Arvot minimiohjearvon méaérittdmiseen ovat avoimen piirin

[100] * | Lahtétaaj. 0-100 : 0 - 100 Hz, (0-20 mA) 3-02 Minimiohjearvo ja suljetun piirin 20-13 Minimiohjearvo/

[101] [ Ohjearvo min.- : Vahimmaisohjearvo - Enimmaisoh- tak kytk. - arvot mak‘sm_“ohjearv?"e aYOImessa_‘p‘""“ssa ovat

maks. jearvo, (0-20 mA) kohdassa 3-03 Maksimiohjearvo ja suljetussa piirissa
kohdassa 20-14 Maksimiohjearvo/tak.kytk..

[102] | Takkytk. +-200 % |:-200 % - +200 % arvosta
20-14 Maksimiohjearvo/tak.kytk., (0-20 m e X
mA) 6-51 Liitin 42 1d8hddn min. skaalaus

Alue: Toiminto:

[103] | Moott.virta O-lmax |: O - Vaihtos. maks. virta o eoTococm el T e o r
(16-37 Tagi.muut maks.virta), (0-20 .00 % .00 - { aalaus liittimen 42 analogisignaalin
mA) %] vahimmaislahdolle (0 tai 4 mA).

Aseta arvoksi kohdassa 6-50 Liitin 42,

[104] | Momentti O-Tlim : 0 - Momenttiraja (4-16 Moottoritilan léhto valitun muuttujan koko alueen
momenttiraja), (0-20 mA) prosenttiosuus.

[105] | Momentti 0O-Tnom |: 0 - Moottorin nimellismomentti,

(0-20 mA)

[106] [ Teho 0-Pnom : 0 - Moottorin nimellisteho, (0-20
mA)

[107] * [ Nopeus 0-yldraja : 0 - Nopeuden yléraja (4-13 Moott.
nopeuden yldraja [RPM] ja
4-14 Moott. nopeuden yldraja [Hz]),

(0-20 mA)
[113] | Ulk. suljettu piiri 1 |: 0 - 100%, (0-20 mA)
[114] | Ulk. suljettu piiri 2 | : 0 - 100%, (0-20 mA)

MG.11.L4.20 - ADAP-KOOL" -taajuusmuuttaja

71




L

Taajuusmuuttajan ohjelmoint...

ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttajan kiyttdohjeet

6-52 Liitin 42 Iahdon maks. skaalaus

Alue: Toiminto:

100.00 | [0.00 [Skaalaa analogisen signaalin maksimilahto (20
%* - mA) liittimessa 42.

200.00 | Aseta arvoksi kohdassa 6-50 Liitin 42, ldht6

%] valitun muuttujan koko alueen prosenttiosuus.

Virta
(mA)

130BA075.11

20 —

0/4
*“ |
0% Analoginen  Analoginen 100 % Muuttuja

Iahtd min 1&ht6 maks. lahdolle,
esimerkki: Nopeus
(RPM)

skaalaus skaalaus
par.6-51 par. 6-52

Taydelld skaalalla voi saada pienemman arvon
kuin 20 mA ohjelmoimalla yli 100 prosentin
arvoja kayttamalla seuraavaa kaavaa:

20 mA | haluttu enimmais- virta x 100 %

20 mA

i.e. 10mA : 10 mA

X 100% = 200%

ESIMERKKI 1:

Muuttujan arvo = LAHTOTAAJUUS, alue = 0-100 Hz
Lédhdon vaatima alue = 0-50 Hz

0 tai 4 mA:n lahtosignaali tarvitaan, kun taajuus on 0 Hz (0
% alueesta) - aseta kohtaan 6-51 Liitin 42 Idhdén min.
skaalaus arvoksi 0 %

20 mA:n ldhtosignaali tarvitaan, kun taajuus on 50 Hz (50
% alueesta) - aseta kohtaan 6-52 Liitin 42 Ighdén maks.
skaalaus arvoksi 50 %

A o
o0
20 mA @
<
o
o
m
0/4 mA -
0% 50% 109%
A A
;
OHz 50Hz 100Hz
ESIMERKKI 2:

Muuttuja = TAKAISINKYTKENTA, alue= -200 % - +200 %
Lédhdon vaatima alue = 0-100 %

0 tai 4 mA:n lahtosignaali tarvitaan arvolla 0 % (50 %
alueesta) - aseta kohdan 6-51 Liitin 42 Idhd6n min. skaalaus
arvoksi 50 %

20 mA:n lahtosignaali tarvitaan arvolla 100 % (75 %
alueesta) - aseta kohdan 6-52 Liitin 42 Iihdon maks.
skaalaus arvoksi 75 %

A o
2
20 mA o
<
o
o
[aal
0/4 mA -
0% 50% 75% 100%
| o i |
-200% 0% +100% +200%
ESIMERKKI 3:

Muuttujan arvo = OHJEARVO, alue = Min.ohjearvo -
maks.ohjearvo

Lahdon vaatima alue = Min.ohjearvo (0 %) - maks.ohjearvo
(100 %), 0-10 mA

0 tai 4 mA:n lahtosignaali tarvitaan minimiohjearvolla -
aseta kohdan 6-57 Liitin 42 Idhddn min. skaalaus arvoksi O
%

10 mA:n lahtosignaali tarvitaan maksimiohjearvolla (100 %
alueesta) - aseta kohdan 6-52 Liitin 42 IGhdén maks.
skaalaus arvoksi 200 %

(20 mA / 10 mA x 100 % = 200 %).

g
20mA &
<
o
R
10 mA
0/4 mA -
0/
0% 100% 200%
| |
A .
Min ref Max ref Max ref X 20/10
14-01 Kytkentataajuus
Optio: Toiminto:
Valitse vaihtosuuntaajan kytkentataajuus. Kytken-
tataajuuden vaihtaminen voi auttaa
pienentdamaan moottorin aiheuttamaa akustista
melua.
Taajuusmuuttajan ldhtotaajuus ei saa koskaan olla
suurempi kuin 1/10 kytkentataajuudesta. Kun
moottori on kdynnissa, kytkentataajuutta
sdadetaan parametrissa 14-01 Kytkentdtaajuus,
kunnes moottorin kdyntidani on pienimmillaan.
Ks. my0ds 14-00 Kytkentdtapa ja jakso Redusointi.
[0] [1,0kHz
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HUOMAUTUS!

Optio: Toiminto: Jos takaisinkytkentda ei kdytetd, sen ldhteen asetukseksi on

11 11,5 kHz valittava Ei toimintoa [0]. 20-20 Tak.kytk. toiminto maarittaa,
21 |20 kHz miten PID-sd@ddin kayttda kolmea mahdollista takaisinkyt-
3 |25 khz kentaa.

[4] |3,0 kHz

[6] |4,0kHz Tamén parametrin avulla takaisinkytkentdan 1 voidaan soveltaa
(71 *| 5,0 kHz muunnostoimintoa.

[8] |6,0 kHz Optio: Toiminto:

[91 |70 kHz [0] |Lineaarinen | Lineaarinen [0] ei vaikuta takaisinkytkentaan.
[10] | 8,0 kHz [1] | Neligjuuri | Nelisjuuri [1] on tyypillinen silloin, kun

[11] [ 10,0 kHz paineanturilla pyritdan saamaan aikaan

[12] | 12,0 kHz virtauksen takaisinkytkenta

[13] | 14,0 kHz ((virtauksen o + paine)).

[14] | 16,0 kHz [2] | Paine Asetusta Paine ldmpétilaan [2] kaytetaan

» * | lampotilaan | kompressorisovelluksissa lampdtilan takaisin-
20-00 Takkytk. 1 Ldhde . T .
kytkennan aikaansaamiseksi paineanturin

Optio: Toiminto: avulla. Jaahdytysaineen lampotila lasketaan
Enintdan kolmea erilaista takaisinkyt- seuraavalla kaavalla:
kentasignaalia voidaan kayttaa e A2 _
Lampotila = e = an) = 3

takaisinkytkentdsignaalin saamiseksi

taajuusmuuttajan PID-saétimelle. missa A1, A2 ja A3 ovat jadhdytysainekohtaisia

vakioita. Jadhdytysaine on valittava
parametrissa 20-30. Parametrien 20-31 - 20-33

Tama parametri ratkaisee, mita tuloa
kaytetdan ensimmaisen takaisinkyt-

kentasignaalin lahteens. avulla voidaan sy6ttaa Al:n, A2:n ja A3:n arvot
Analoginen tulo X30/11 ja analoginen

tulo X30/12 tarkoittavat tuloliitant6ja parametrissa 20-30.

valinnaisessa yleiseen kayttoon tarkoi- 20-02 Takaisinkytkentd 1 Lihdeyksikkd

tetussa I/O-kortissa.
Tama parametri madrittaa yksikon, jota kdytetddn taman takaisin-

jaahdytysaineelle, jota ei ole lueteltu

[0] | Ei toimintoa kytkentélahteen yhteydessa ennen par. 20-01 Takaisinkytkenndn 1
[1] Analoginen tulo 53 muuttaminen takaisinkytkenndn muunnoksen kiyttda. PID-sdadin
[2] * | Analoginen tulo 54 ei kiyts tatd yksikkod. Sita kdytetdsn vain ndyttd- ja valvontatar-
[3] Pulssitulo 29 koitukseen.

[4] | Pulssitulo 33 Optio: Toiminto:

[71 | Analog. tulo X30/11 [70] mbar

[8] Analog. tulo X30/12 [71] * bar

[9] Analog. tulo X42/1 [72] Pa

[10] | Analog. tulo X42/3 [73] kPa

[11] | Analog. tulo X42/5 [74] m WG

[100] | Vaylan tak.kytk. 1 [170] psi

[101] | Véylan tak.kytk. 2 [171] Ib/in2

[102] | Véylan tak.kytk. 3 [172] in WG

[104] [ Anturiton virtaus Vaatii asetusten maarityksen MCT 10 - [173] WG

ohjelmalla erityiselld anturittomalla
pistokkeella. H UOMAUTUS!

Vaatii asetusten marityksen MCT 10 - Tama parametri on kdytettdvissad vain kdytettdessa takaisin-
kytkenndn muunnosta Paineesta ldmpétilaan.

[105] | Anturiton paine
ohjelmalla erityiselld anturittomalla
pistokkeella.
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20-12 Ohjearvo/tak.kytk.yks

Tama parametri madrittaa yksikon, jota kdytetddn asetuspistoon
ohjearvossa, ja takaisinkytkentd, jota PID-saadin kdyttaa taajuus-
muuttajan lahtétaajuuden saatelyyn.

Optio: Toiminto:

[60] * °C

[160] °F

Alue: Toiminto:

0.000 [[999999.999 - | Asetuspistettd 1 kaytetaan

ProcessCtrlUnit* | 999999.999 suljetun piirin tilassa sellaisen
ProcessCtrlUnit] [ asetuspisteen ohjearvon

syottamiseen, jota taajuus-
muuttajan PID-saadin
kayttaa. Katso kuvaus
kohdasta 20-20 Tak.kytk.
toiminto.

HUOMAUTUS!

Tahan syotetty asetus-
pisteen ohjearvo lisatdan
mahdollisiin muihin
kaytossa oleviin ohjear-
voihin (ks. par. ryhma
3-1%).

20-30 kylmaaine

Valitse kompressorisovelluksessa kdytettava kylmdaine. Tama
parametri on madritettdva oikein, jotta muutos paineesta
lampdtilaan olisi tarkka. Jos kdytettavaa kylmaainetta ei mainita
vaihtoehdoissa [0] - [6}, valitse Kdyttdjdn mddrittdmd [7]. Sen
jalkeen voit ottaa arvot A1, A2 ja A3 alla olevaan kaavaan
parametreista 20-31, 20-32 ja 20-33.

A2

Lampotila = ntpe 1y — a0 ~ B
Optio: Toiminto:
[0] * R kayttaja

(1 R12

[2] R22

(3] R134a

[4] R502

(5] R717

[6] R13

(7] R13b1

(8] R23

[9] R500

[10] R503

[11] R114

[12] R142b

[14] R32

[15] R227

[16] R401A

[17] R507

[18] R402A

20-30 kylmaaine
Valitse kompressorisovelluksessa kdytettava kylmdaine. Tama
parametri on madritettdva oikein, jotta muutos paineesta
lampédtilaan olisi tarkka. Jos kdytettdvaa kylmaainetta ei mainita
vaihtoehdoissa [0] - [6}, valitse Kdyttdjdn mddrittdmd [7]. Sen
jalkeen voit ottaa arvot A1, A2 ja A3 alla olevaan kaavaan
parametreista 20-31, 20-32 ja 20-33.
A2

Lampotiia = ntpe+ 1y - Aam ~ 3
Optio: Toiminto:
[19] R404A

[20] R407C

[21] R407A

[22] R407B

[23] R410A

[24] R170

[25] R290

[26] R600

[27] R600a

[28] R744

[29] R1270

[30] R417A

[31] Isceon 29

20-40 Termostaatti/pressostaatti-toiminto

Valitse, onko termostaatti/pressostaatti-toiminto kadytossa (On) vai
poissa kaytosta (Off).

Optio: Toiminto:
[0] * Ei kayt.
[1 Kaytossa

20-41 Poiskytkeytymisarvo
Alue: Toiminto:

1 bar*

[-3000 - par.20-42] | Valitse poiskytkeytymistaso, jolla
pysaytyssignaali aktivoituu ja
kompressori pysahtyy.

20-42 Kytkentdarvo
Alue:
3 bar*

Toiminto:

[Par. 20-41 - 3000] | Valitse kytkentataso, jolla pysaytys-
signaali poistetaan kaytosta ja

kompressori kdynnistyy.

20-93 PID:n suhteellinen vahvistus
Alue: Toiminto:

0.50 N/A*

[ 10.00 - 10.00 N/A] |

Jos (virhe x vahvistus) muuttuu arvolla, joka vastaa kohdan
20-14 Maksimiohjearvo/tak.kytk. asetusta, PID-saadin yrittdd
muuttaa lahténopeuden yhtd suureksi kuin kohdan

4-13 Moott. nopeuden yldraja [RPM] / 4-14 Moott. nopeuden
yldraja [Hz] asetus, mutta kdytanndssa sitd tietysti rajoittaa
tama asetus.

Suhteellinen vaihteluvali (virhe, joka saa tehon
muuttumaan vdlilld 0-100 %) voidaan laskea kaavalla:
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1
Suhteellinen vahvistus

HUOMAUTUS!

Mé&aritad aina haluamasi asetus kohtaan 20-14 Maksimioh-
jearvo/tak.kytk., ennen kuin maaritat PID-sddtimen arvot
par.ryhmdssa 20-9*,

x (Suurin ohjearvo)

20-94 PID:n integrointiaika

Alue: Toiminto:
20.00 [0.01 - Ajan myo6ta integraattori kerdaa osuuden
s* 10000.00 lahtoon PID-saatimeltd, niin kauan kuin
s] ohjearvon/asetuspisteen ja takaisinkytkenta-

signaalien valilla on eroa. Osuus on
suhteessa poikkeaman suuruuteen. Ndin
varmistetaan, etta poikkeama (virhe) olisi
lahelld nollaa.

Nopea reaktio poikkeamaan saadaan aikaan,
kun integrointiajalle on maaritetty pieni
arvo. Jos kuitenkin maaritetaan liian pieni
arvo, ohjaus voi muuttua epavakaaksi.
Asetettu arvo on aika, joka tarvitaan siihen,
ettd integraattori lisdd saman osuuden kuin
tietyn poikkeaman suhteellinen osa.

Jos arvoksi maaritetaan 10.000, saadin toimii
puhtaana suhteellisena saatimend, jonka P-
kaista perustuu parametrissa 20-93 PID:n
suhteellinen vahvistus madritettyyn arvoon.
Jos poikkeamaa ei ole, suhteellisen saatimen
Iahto on 0.

22-40 Minimikayntiaika

Alue: Toiminto:

10 s*| [0 - 600 s] | Aseta haluamasi moottorin minimikdyntiaika
kaynnistyskomennon jalkeen (digitaalinen tulo
tai vayld) ennen nukahdustilaan siirtymista.

22-41 Minimilepoaika

Alue: Toiminto:

10 s*| [0 - 600 s] | Aseta haluamasi minimiaika, jonka laite pysyy
nukahdustilassa. Taméa ohittaa mahdolliset
heraamisehdot.

22-42 Heraamisnopeus [1/min]

Alue: Toiminto:

Application dependent* | [Application dependant] |

22-43 Herdamisnopeus [Hz]

Alue: Toiminto:

Application dependent* | [Application dependant] |

22-44 Heraamisohjearvo / tak.kytk.ero

Alue: Toiminto:
10 %*| [0 - 100 Kaytettava vain, jos kohdan 1-00 Konfiguraa-
%] tiotila asetuksena on Suljettu piiri ja

22-44 Heraamisohjearvo / tak.kytk.ero
Alue:

Toiminto:

integroitua Pl-saadinta kaytetaan paineen
ohjaukseen.

Aseta sallittu paineenlasku prosentteina
asetuspisteesta paineelle (Pset) ennen
nukahdustilan peruuttamista.

HUOMAUTUS!

Kaytettdessa sovelluksessa, jossa sisdinen Pl-saadin on
asetettu kaanteiseen ohjaukseen, esim. jaahdytystornisovel-
luksiin) par. 20-71 PID-suorituskyky, par.

22-44 Herddmisohjearvo / tak.kytk.ero asetettu arvo lisataan
automaattisesti.

22-75 Lyhyen jakson suojaus

Optio: Toiminto:

[0] | Pois kaytostd | Kohdassa Kdynnistysten viili, par. 22-76,
asetettu ajastin on poistettu kdytosta.

[

—

Kaytossa Kohdassa Kdynnistysten vdili, par. 22-76 asetettu

ajastin on kaytossa.

22-76 Kaynnistysvali

Alue: Toiminto:

300 s*| [0 - 3600 s] [ Maaraa halutun kahden kaynnistyksen
vdlisen vahimmadisajan. Normaali kdynnistys-
komento (kdynnistys/ryéminta/lukitus)
jatetddn huomiotta, kunnes asetettu aika
on kulunut.

22-77 Minimikdyntiaika

Alue: Toiminto:

0 s*| [Application Maaraa minimikdyntiajaksi halutun ajan

dependant] normaalin kdynnistyskomennon jalkeen
(Kaynnistys/ryominta/lukitus). Normaali
pysaytyskomento jatetdan huomiotta,
kunnes asetettu aika on kulunut. Ajastin
aloittaa lahtolaskennan normaalilla kdynnis-
tyskomennolla (Kaynnistys/rydminta/

lukitus).

Ajastin voidaan ohittaa Rullaus
(kdanteinen)- tai Ulkoinen lukitus -
komennolla.

HUOMAUTUS!

Ei toimi pakettisaadintilassa.
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25-00 Pakettisaadin

25-20 25-20 Neutraali vyShyke [yksikkd]

Optio: Toiminto: Alue: Toiminto:
Useista laitteista (kompressoreista) koostuvien 4,00% [ [0-9999,99] [ Ma&rita neutraali vyohyke (NZ) siten, ettd se
jarjestelmien ohjaukseen, joissa kapasiteetti vastaa jarjestelman normaaleja paineenvaih-
mukautetaan todelliseen kuormitukseen teluja. Pakettiohjausjarjestelmissa haluttu
nopeusohjaukseen yhdessa laitteiden virtakat- jarjestelmén paine pidetddn yleensa tietylla
kaisinten kanssa. Asian yksinkertaistamiseksi vyohykkeelld vakiotason sijasta jatkuvan
tdssa selostetaan vain kompressorijdrjestelmia. vakionopeuskompressorien kytkeytymisen

[0] * | Pois Pakettiohjaus ei ole aktiivinen. Kaikista estamiseksi.

kaytosta kompressorin moottoreihin pakettitoiminnassa NZ:n ohjelmoinnissa kdytetaan samaa

liitetyista releista katkaistaan virta. Jos vaihtuva-
nopeuksinen kompressori kytketdan suoraan
taajuusmuuttajaan (ilman sisdanrakennetun
releen ohjausta), tata kompressoria ohjataan
yhden kompressorin jarjestelmana.

[1] | Kéytossa

Pakettiohjaus on aktiivnen ja kytkee kompres-
soreja paalle/irti jarjestelméan kuormituksen
mukaan.

HUOMAUTUS!

Taman parametrin asetuksena voi olla Kdytéssd [1] vain, jos
parametrin 28-00 Oikosulkusuojaus asetuksena on Ei

kdytossd [0].

Kompressorien maara

Toiminto:

Pakettiohjaukseen kytkettyjen kompres-
sorien maara, mukaan lukien
vaihtuvanopeuksinen kompressori. Jos
vaihtuvanopeuksinen kompressori on
kytketty suoraan taajuusmuuttajaan ja
muita vakionopeuskompressoreja (jattokom-
pressoreja) ohjataan kahdella
sisaanrakennetulla rellelld, on mahdollista
ohjata kolmea pumppua. Jos seka vaihtuva-
ettd vakionopeuksisia kompressoreja
halutaan ohjata sisdd@nrakennetuilla releilla,
voidaan kytkea vain kaksi kompressoria.

[0] |2

3 kompressoria

Jos parametrin 25-05, Kiinted pcidkom-
pressori, asetuksena on Ej [0]: yksi
vaihtuvanopeuksinen kompressori ja yksi
vakionopeuskompressori; molempia
ohjataan sisaanrakennetulla releelld. Jos
parametrin 25-05 Kiinted pddkompressori
asetuksena on Kylld [1]: yksi vaihtuvano-
peuksinen kompressori ja yksi
vakionopeuskompressori, jota ohjataan
sisadnrakennetulla releella.

13

kompressoria

3 kompressoria [1]: yksi padkompressori,
katso Kiinted pcidkompressori, par. 25-05.
Kaksi vakionopeuskompressoria, joita

ohjataan sisaanrakennetuilla releilla.

yksikkdd, joka on valittu parametrissa 20-12
Ohjearvo/tak.kytk.yks. Se muodostaa asetus-
pisteen yla- ja alapuolelle vydhykkeen, jossa
kytkentaa ja irtikytkentda ei tapahdu.
Esimerkiksi jos asetuspiste on - 20°C ja NZ:n
arvoksi maaritetaan 4°C, sallitaan imupaine,
joka vastaa lampoatilaa valilla - 24°C - - 16°C.
Talla vyohykkeelld ei kdynnisteta tai

pysdytetd pumppuja.

25-21 +vydhyke [yksikko]

Alue:

Toiminto:

3,00*

[0-9999,99]

Kun jarjestelmdn tarpeessa on suuri ja nopea
muutos, jarjestelman paine muuttuu akkia ja
tarpeen tayttamiseksi vakionopeuskom-
pressori on kdynnistettdva tai pysaytettava
nopeammin. +vyohyke maarittaa vyohykkeen,
jolla +vy6hykkeen viive on aktiivinen.

Jos +vyohykkeen arvo on liian Idhelld nollaa,
kytkentdalue jaa hoydyttomaksi, silla
jarjestelma ei ehkd pysty valttamaan toistuvaa
kytkeytymista hetkellisten painemuutosten
yhteydessa. Jos +vy6hykkeen arvo on liian
suuri, jarjestelméassa saattaa olla liian pieni tai
suuri paine +vyohykkeen viiveen aikana (par.
25-24). +vydhykkeen arvoa voi optimoida,
kun olet oppinut jarjestelman toiminnan
tarkemmin. Katso +vyohykkeen viive, par.
25-26.

Jotta tarpeeton kytkeytyminen véltetdaan
jarjestelmén kayttoonottovaiheessa ja
ohjaimen hienosaadon aikana, +vyohykkeen
arvoksi kannattaa asettaa suuri arvo, joka
ylittdd odotetun huippupaineen. Tama
poistaa epdsuorasti painehuippujen ohitustoi-
minnon. Kun hienosaatdé on valmis,
+vyohykkeen arvoksi kannattaa maarittaa
haluttu arvo. Ehdotuksen aon 38 °C alkuarvo.

25-22 -vydhyke [yksikko]

Alue:

Toiminto:

3,00%

[0-9999,99]

Kun jdrjestelmén tarpeessa on suuri ja nopea
muutos, jarjestelmdn paine muuttuu dkkia ja
tarpeen tdyttamiseksi vakionopeuskom-
pressori on kdynnistettdva tai pysadytettava
nopeammin. -vyohyke madrittdaa vyohykkeen,

jolla -vydhykkeen viive on aktiivinen.
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25-22 -vydhyke [yksikko] 7.1.5 Parametrin valinta

Alue: Toiminto:

Parametrit on jaettu ryhmiin paavalikkotilassa. Valitse
parametriryhma navigointindppaimilla.
Voit kdyttaa seuraavia parametriryhmia:

Jos -vyohykkeen arvo on liian ldhelld nollaa,
kytkentaalue jaa hoydyttomaksi, silla
jarjestelma ei ehkd pysty valttamaan toistuvaa
kytkeytymista hetkellisten painemuutosten

yhteydessa. Jos -vydhykkeen arvo on liian Ryhmén numero. Parametriryhma:
T L . o 0 Toiminta/ndytto
suuri, jarjestelmassa saattaa olla lilan pieni tai 7 Kuorm./moott.
suuri paine -vyohykkeen viiveen aikana (par. 2 Jarrut
25-25). -vydhykkeen arvoa voi optimoida, kun 3 Ohjearvot/rampit
. o . L 4 Rajat/varoitukset
olet oppinut jarjestelmdn toiminnan 5 Digit. tulo/lahtd
tarkemmin. Katso --vy6hykkeen viive, par. 6 Analoginen tulo/léhtd
25-27 8 Tiedons. ja asetukset
. — 1 AKD Lon*
Jotta tarpeeton kytkeytyminen valtetdan 13 Alykas logiikka
jarjestelman kayttoonottovaiheessa ja 14 Erikoistoiminnot
ohjaimen hienosaaddn aikana, -vyéhykkeen 13 Taaj.muut. tiedot
ki k . iok 16 Datalukemat
arvoksi kannattaa asettaa suuri arvo, joka 18 Info ja lukemat
ylittdd odotetun paineenlaskun. Tama poistaa 20 Sisdinen ohjaus
epéasuorasti kiytdstd ohitustoiminnon 21 Laaj. PID
. . . e 22 Sovelluksen toiminnot
paineenlaskujen varalta. Kun hienosaatoé on - —

23 Aikaan per. toiminnot
valmis, -vyohykkeen arvoksi kannattaa 25 Pakettisaadin
madrittda haluttu arvo. Ehdotuksen aon 38 °C 26 Analoginen I/0-optio MCB 109**

28 Kompressorin toiminnot

alkuarvo.

* Vain kun MCA 107 AKLon on asennettuna
**Vain kun MCB 109 on asennettuna

7.14 Pdavalikkotila Taulukko 7.3 Parametriryhmét.

Valitse paavalikkotila painamalla [Main Menu] -ndppainta. Valitse parametriryhmén valinnan jalkeen parametri
Kuvassa 6.2 ndkyy ndin saatu lukema, joka ilmestyy navigointinappainten avulla.
graafisen paikallisohjauspaneelin néytélle. Graafisen paikallisohjauspaneelin keskiosassa nakyvat
Néyton riveilla 2-5 nékyy luettelo parametriryhmista, joita parametrin numero ja nimi seké valittu parametrin arvo.
voi valita selaamalla yl6s- ja alas-painikkeilla.
. 740/min 064A 1T o

1107 r/min 3,84A 1{(\1) o Pelusasetukset 0-0* é

é 0-01 Kieli al =

0 Tomintaayes | 2

1 - ** Kuorm./moott. [0] Englanti

2-** Jarrut <

3 - ** Ohjearvo / rampit

Kuva 7.10 Nayttoesimerkki.
Kuva 7.9 Nayttéesimerkki.
7.1.6 Datan muuttaminen

Jokaisella parametrissa on nimi ja numero, jorka sdilyvat
ennallaan ohjelmointitilasta rijppumatta. Parametrit on 1. Paina [Quick Menul- tai [Main Menu] -ndppainta.

jaettu ryhmiin paavalikkotilassa. Parametrinumeron 2
ensimmadinen numero (vasemmalta) ilmaisee parametri-
ryhmdn numeron.

Etsi [4]- ja [Y]-ndppéaimillda muokattava paramet-
riryhma.

3. Paina [OK]-nappainta.

Kaikkia parametreja voi muuttaa padvalikossa. Laitteen 4, [4]- ja [Y]-ndppéinten avulla voit etsia

konfiguraatio (par. 1-00) ratkaisee, mitd muita parametreja muokattavan parametrin.

voi ohjelmoida. Esimerkiksi suljetun piirin valinta tuo

kayttoon lisdparametreja, jotka liittyvat suljetun piirin

kayttoon. Laitteeseen lisatyt optiokortit tuovat kayttoon 6. [4]- ja [Y]-ndppaéinten avulla voit valita

lisdparametreja, jotka liittyvat optiolaitteeseen. parametrin oikean asetuksen. Voit siirtyd saman
luvun sisdlla oleviin numeroihin myds -
nadppdinten avulla. Osoitin tarkoittaa

5. Paina [OK]-ndppdinta.
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muutettavaksi valittua numeroa. [A]-ndppdimella
arvo kasvaa, [Y]-ndppaimella pienenee.

7. Voit ohittaa muutoksen painamalla [Cancel] tai
hyvaksya muutoksen ja syottda uuden asetuksen
painamalla [OK].

7.1.7 Tekstiarvon muutaminen

Jos valitun parametrin arvo on tekstimuotoinen, sita
muutetaan navigointindppdimilla ylds/alas.

Nuolella yl6spdin arvo suurentuu, ja nuolella alaspdin se
pienenee. Aseta kohdistin tallennettavan arvon paalle ja
paina [OK].

740/min 10,64 A =
00| S
5
0-01 Kieli = -
[0] Englanti
.

Kuva 7.11 Nayttéesimerkki.

7.1.8 Numeerisen data-arvoryhman
muuttaminen

Jos valitun parametrin data-arvo on numeerinen, sita
muutetaan navigointindppdimilla[«] ja [>] sekd navigointi-
nappdimilla ylds/alas [4] [Y]. Voit liikuttaa osoitinta
vaakasuunnassa navigointindppdimilld <] ja [>].

o~
113/min 1,78A 1(1)

Kuormit. riippuva asetus 1-6*

130BP069.10

1 - 60 Pienen nopeuden kuormituksen
kompensaatio

100 %

L v

Kuva 7.13 Nayttéesimerkki.

Muuta data-arvoa navigointindppaimilla ylos/alas. Nuoli

ylds suurentaa data-arvoa, ja nuoli alas taas pienentaa sita.

Aseta kohdistin tallennettavan arvon padlle ja paina [OK].

~
729/min 6,21 A 1(1)
Kuormit. riippuva asetus 1-6*

130BP070.10

1-60 Pienen nopeuden kuormituksen
kompensaatio

180 %
L v

Kuva 7.14 Nayttoesimerkki.

7.1.9 Data-arvon muuttaminen, Portaittain

Joitakin parametreja voi muuttaa portaittain tai portaat-
tomasti. Tama koskee seuraavia: 1-20 Moottorin teho [kW],
1-22 Moottorin jdnnite ja 1-23 Moottorin taajuus.
Parametreja muutetaan sekd numeeristen data-arvojen
ryhmdna etta portaattomasti sdddettavind numeerisina
data-arvoina.

7.1.10 Indeksoitujen parametrien
lukeminen ja ohjelmointi

Parametrit indeksoidaan, kun ne asetetaan juoksevaan
pinoon. Parametreissa 15-30 Hdilytysloki: Virhekoodi -

15-32 Halytysloki: Aika on vikaloki, jonka voi lukea. Valitse
parametri, paina [OK]-ndppdinta ja selaa arvolokia navigoin-
tindppaimilla.

Parametri 3-10 Esiasetettu ohjearvo sopii toiseksi esimerkiksi:
Valitse parametri, paina [OK]-ndppdinta ja selaa
indeksoituja arvoja navigointindppaimilld ylos/alas. Voit
muuttaa parametrin arvon valitsemalla indeksoidun arvon
ja painamalla [OK]-ndppaintd. Voit muuttaa arvoa ylds/alas-
nappaimilld. Hyvaksy uusi asetus [OK]-ndppdimelld. Peruuta
[Cancel]-ndppéaimelld. Poistu parametrista [Back]-
nappdimella.
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7.2 Parametriluettelo

ADAP-KOOL" -taajuusmuuttajan AKD102 parametrit on ryhmitelty erilaisiin parametriryhmiin, joiden avulla on helppo valita
oikeat parametrit taajuusmuuttajan optimaaliseen kayttoon.

Suuri enemmistd sovelluksista voidaan ohjelmoida pika-asetusvalikon painikkeella ja valitsemalla parametrit pika-asetuksista
ja toimintoasetuksista.

Parametrien kuvaukset ja oletusasetukset on mainittu tdman kdyttdohjeen lopussa jaksossa Parametriluettelot.

0-xx Kaytto/ndyttod 14-xx Erikoistoiminnot

1-xx Kuormitus/moottori 15-xx Taaj.muut. tiedot

2-xx Jarrut 16-xx Datalukemat

3-xx Ohjearvo/rampit 18-xx Info ja lukemat

4-xx Rajoitukset/varoitukset 20-xx Taaj.muut. suljettu piiri

5-xx Digitaalinen tulo/Idht6 21-xx Ulk. suljettu piiri

6-xx Analoginen tulo/Idhtd 22-xx Sovellustoiminnot

8-xx Tiedons. ja aset. 23-xx Aikaan perustuvat toiminnot
11-xx ADAP-KOOL Lon 24-xx Sovellustoiminnot 2

13-xx SL-ohjain 25-xx Pakettisaadin

26-xx Analoginen 1/0O-optio MCB 109

28-xx Kompressorin toiminnot
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7.2.1 0-** Toiminta ja naytto

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos Muun- Tyyppi
nro # kayton noskerroin

aikana
0-0* Perusasetukset
0-01 Kieli [0] Englanti 1 set-up TRUE - Uint8
0-02 Moottorin nopeusyks. [1] Hz 2 set-ups FALSE - Uint8
0-03 Paikalliset asetukset [0] Kansainvaliset 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 Toimintatila virran kytkentéhetkelld [0] Palauta All set-ups TRUE - Uint8
0-05 Paikallistilan yks. [0] Moottorin nopeusyks. 2 set-ups FALSE - Uint8
0-1* Asetustoiminnot
0-10 Aktiiviset asetukset [1] Asetukset 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 Ohjelmointiasetukset [9] Aktiiviset asetukset All set-ups TRUE - Uint8
0-12 Nama asetukset yhteydessa [0] Ei linkitetty All set-ups FALSE - Uint8
0-13 Lukema: Linkitetyt asetukset 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14 Lukema: Ohjelm. Asetukset / kanava 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-2* LCP-nédyttd
0-20 Nayton rivi 1.1 pieni ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
0-21 Nayton rivi 1.2 pieni ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
0-22 N&yton rivi 1.3 pieni ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
0-23 Nayton rivi 2 suuri ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
0-24 Nayton rivi 3 suuri ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
0-25 Oma valikko ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-3* LCP:n oma lukema
0-30 Oma lukemayksikko [11 % All set-ups TRUE - Uint8
0-31 Oman lukeman minimiarvo ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Int32
0-32 Oman lukeman maksimiarvo 100.00 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-37 Nayton teksti 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-38 Nayton teksti 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-39 Nayton teksti 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-4* LCP-ndppdimistd
0-40 LCP:n [Hand on] -ndppéin [1] Kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
0-41 LCP:n [Off]-ndppéin [1] Kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
0-42 LCP:n [Auto on] -ndppéin [1] Kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
0-43 LCP:n [Reset]-ndppdin [1] Kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
0-44 LCP:n [Off/Reset]-ndppain [1] Kaytdssa All set-ups TRUE - Uint8
0-45 LCP:n [taajuusmuuttajan ohitus] -ndppain [1] Kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Kopioi/tallenna
0-50 LCP-kopiointi [0] Ei kopiota All set-ups FALSE - Uint8
0-51 Asetusten kopio [0] Ei kopiota All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Salasana
0-60 Paavalikon salasana 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-61 Paavalikon kaytto ilman salasanaa [0] Taysi kayttdoikeus 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 Oman valikon salasana 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-66 Oman valikon kaytto ilman salasanaa [0] Taysi kayttdoikeus 1 set-up TRUE - Uint8
0-7* Kellon asetukset
0-70 Aseta paivays ja aika ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimeOfDay
0-71 Paivdayksen muoto nolla 1 set-up TRUE - Uint8
0-72 Ajan muoto nolla 1 set-up TRUE - Uint8
0-74 DST/kesdaika [0] Ei kaytossa 1 set-up TRUE - Uint8
0-76 DST/kesdajan alku ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-77 DST/kesdajan paattyminen ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-79 Kellovika [0] Poistettu kdytosta 1 set-up TRUE - Uint8
0-81 Tyopaivat nolla 1 set-up TRUE - Uint8
0-82 Lisatyopaivat ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-83 Lisdvapaapdivat ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-89 Pdivdys- ja aikalukema 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
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7.2.2 1-** Kuorm./moott.

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kayton Muun- Tyyppi
Nro # aikana noskerroin

1-0* Yleiset asetukset

1-00 Konfiguraatiotila nolla All set-ups TRUE - Uint8
1-03 Momentin ominaiskdyra [0] Kompressori CT All set-ups TRUE - Uint8
1-2* Moottorin data

1-20 Moottorin teho [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21 Moott. teho [hv] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22 Moottorin jénnite ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-23 Moottorin taajuus ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-24 Moottorin virta ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 Moottorin nimellisnopeus ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-28 Moott. pydr. tarkistus [0] Ei kdytossa All set-ups FALSE - Uint8
1-29 Automaattinen moottorin sovitus (AMA) [0] Ei kdytdssa All set-ups FALSE - Uint8
1-3* Laaj. Moottorin data

1-30 Staattorin resistanssi (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31 Roottorin resistanssi (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35 Paareaktanssi (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36 Rautah&vion resistanssi (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-39 Moottorin navat ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint8
1-5* Kuorm.riippum. asetus

1-50 Moott. magnetointi, kun nopeus = 0 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51 Min.nopeus norm. magnetointi [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52 Min.nopeus norm. magnetointi [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-6* Kuorm. riippuv. asetus

1-60 Kuorman kompens. pienelld nopeudella 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-61 Kuorm. kompens. suurella nopeudella 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-62 Jattamakompensaatio 0 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-63 Jattamakompensoinnin aikavakio 0,10 s All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64 Resonanssin vaimennus 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65 Resonanssivaimennuksen aikavakio 5 ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-7* Kdynnistyssaddot

1-71 Kaynnistysviive 00,0 s All set-ups TRUE -1 Uint16
1-72 Kaynnistystoiminto [2] Rullaus All set-ups TRUE - Uint8
1-73 Kytk. pyor. moott. [0] Poistettu kaytosta All set-ups FALSE - Uint8
1-74 Kdynnistysnopeus [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-75 Kéynnistysnopeus [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE =1l Uint16
1-76 Kéynnistysvirta 0,00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
1-77 Kompressorin maksimikdynnistysnopeus [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-78 Kompressorin maksimikaynnistysnopeus [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-79 Kompressorin kdynnistyksen maksimikesto laukaisuun 50s All set-ups TRUE -1 Uint8
1-8* Pysdytyssaadot

1-80 Toiminto pysdytettaessa [0] Rullaus All set-ups TRUE - Uint8
1-81 Min.nopeus toiminnolle pysdytettdessa [rpm] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82 Min.nopeus toiminnolle pysayt. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-86 Kompressorin min. nopeus laukaisua varten [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-87 Kompressorin min. nopeus laukaisua varten [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-9*% Moottorin lampdétila

1-90 Moottorin lampdsuojaus [0] Ei suojausta All set-ups TRUE - Uint8
1-91 Moott. ulk. puhallin [0] Ei All set-ups TRUE - Uint16
1-93 Termistorildhde [0] Ei mitaan All set-ups TRUE - Uint8
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7.2.3 2-** Jarrut

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kayton Muun- Tyyppi
nro # aikana noskerroin

2-0* DC-jarru

2-00 DC-pito-/esilamm.virta 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
2-01 DC-jarrun virta 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-02 DC-jarrutusaika 10,0 s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-03 DC-jarrun kytkeytymisnop. [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-04 DC-jarrun kytkeytymisnop. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-1* Jarruen.toiminnot

2-10 Jarrun toiminto [0] Ei kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
2-11 Jarruvastus (ohm) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
2-12 Jarrutehon raja (kW) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
2-13 Jarrutustehon valvonta [0] Ei kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
2-15 Jarrutarkistus [0] Ei kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
2-16 AC-jarrun maks. virta 100,0 % All set-ups TRUE -1 Uint32
2-17 Ylijannitevalvonta [2] Kaytossa All set-ups TRUE - Uint8

7.2.4 3-** Ohjearvo / rampit

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kayton Muun- Tyyppi
nro # aikana noskerroin

3-0* Ohjearvon rajat

3-02 Minimiohjearvo ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 Maksimiohjearvo ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-04 Ohjearvotoiminto [0] Summa All set-ups TRUE - Uint8
3-1* Ohjearvot

3-10 Esiasetettu ohjearvo 0,00 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-11 Ryomintanopeus [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-13 Ohjearvon paikka [0] Yht. kdsi/aut.kdytt. All set-ups TRUE - Uint8
3-14 Esiaset. suhteellinen ohjearvo 0,00 % All set-ups TRUE -2 Int32
3-15 Ohjearvo 1 Lahde [1] Analoginen tulo 53 All set-ups TRUE - Uint8
3-16 Ohjearvo 2 Lahde [20] Digit. pot.metri All set-ups TRUE - Uint8
3-17 Ohjearvo 3 Lahde [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
3-19 Ryomintanopeus [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-4* Ramppi 1

3-41 Ramppi 1:n nousuaika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42 Ramppi 1 rampin seisonta-aika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-5* Ramppi 2

3-51 Ramppi 2:n nousuaika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52 Ramppi 2 rampin seisonta-aika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-8* Muut rampit

3-80 Ryom. ramppiaika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 Pikapysédytyksen ramppiaika ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-82 Kaynnistyksen kiihdytysaika ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-9* Digit. pot.metri

3-90 Askelkoko 0,10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 Ramppiaika 1,00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92 Tehon palautus [0] Ei kdytossa All set-ups TRUE - Uint8
3-93 Maksimiraja 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-94 Minimiraja 0 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-95 Ramppiviive 1,000 N/A All set-ups TRUE -3 TimD
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7.2.5 4-** Rajat / varoitukset

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kayton Muun- Tyyppi
nro # aikana noskerroin
4-1* Moottorin rajat
4-10 Moott. nopeuden suunta [0] Myotapdivaan All set-ups FALSE - Uint8
4-11 Moott. nopeuden alaraja [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12 Moott. nopeuden alaraja [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-13 Moott. nopeuden yldraja [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14 Moott. nopeuden yléraja [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16 Moottoritilan momenttiraja 110,0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-17 Generatiivinen momenttiraja 100,0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 Virtaraja ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
4-19 Enimmaisléhtotaajuus ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint16
4-5* Saad. varoitukset
4-50 Varoitus alhaisesta virrasta 0,00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51 Varoitus suuresta virrasta ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE =2 Uint32
4-52 Varoitus alhaisesta nopeudesta 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-53 Varoitus suuresta nopeudesta outputSpeedHighLimit (P413) All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54 Varoitus pieni ohjearvo -999999,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55 Varoitus suuri ohjearvo 999999,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
-999999,000 ReferenceFeed-
4-56 Varoitus pieni tak.kytk backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
999999,000 ReferenceFeed-
4-57 Varoitus korkea tak.kytk backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58 Moottorin vaihetoiminto puuttuu [1] Kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
4-6* Ohitusnopeus
4-60 Ohitusnopeus nopeudesta [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61 Ohitusnopeus taajuudesta [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62 Ohitusnopeus nopeuteen [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63 Ohitusnopeus taajuuteen [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE =1 Uint16
4-64 Puoliaut. ohitusasetukset [0] Ei kdytdssa All set-ups FALSE - Uint8
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7.2.6 5-** Digitaalinen tulo/Iahto

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kayton Muun- Tyyppi
Nro # aikana noskerroin

5-0* Digit. I/O-tila

5-00 Digit. I/0-tila [0] PNP - Akt. jannitt. 24V All set-ups FALSE - Uint8
5-01 Liittimen 27 tila [0] Tulo All set-ups TRUE - Uint8
5-02 Liittimen 29 tila [0] Tulo All set-ups TRUE - Uint8
5-1* Digit. tulot

5-10 Liitin 18, digitaalitulo [8] Kaynnistys All set-ups TRUE - Uint8
5-11 Liitin 19, digitaalitulo [10] Suunnanvaihto All set-ups TRUE - Uint8
5-12 Liitin 27, digitaalitulo nolla All set-ups TRUE - Uint8
5-13 Liitin 29, digitaalitulo [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-14 Liitin 32, digitaalitulo [39] Paiva-/yoohjaus All set-ups TRUE - Uint8
5-15 Liitin 33, digitaalitulo [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-16 Liitin X30/2 digitaalitulo [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-17 Liitin X30/3 digitaalitulo [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-18 Liitin X30/4 digitaalitulo [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-3* Digit. lahdét

5-30 Liitin 27, digitaalinen 1ahto [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-31 Liitin 29, dig.lahto [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-32 Liitin X30/6 digit. 1ahté (MCB 101) [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-33 Liitin X30/7 digit. 1ahté (MCB 101) [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE = Uint8
5-4* Releet

5-40 Toimintorele nolla All set-ups TRUE - Uint8
5-41 Rele, vetoviive 0,01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 Rele, paastoviive 0,01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5% Pulssitulo

5-50 Liitin 29, alhainen taajuus 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-51 Liitin 29, suuri taajuus 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-52 Liitin 29, pieni ohje-/takaisink. arvo 0,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-53 Liitin 29, suuri ohje-/takaisink. ohjearvo 100 000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-54 Pulssisuodattimen aikavakio #29 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-55 Liitin 33, alhainen taajuus 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-56 Liitin 33, suuri taajuus 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-57 Liitin 33, pieni ohje-/takaisink. arvo 0,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-58 Liitin 33, suuri ohje-/takaisink. ohjearvo 100 000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-59 Pulssisuodattimen aikavakio #33 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-6* Pulssilahtd

5-60 Liitin 27, pulssilahdon muuttuja [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-62 Pulssilahdon maks.taaj. #27 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 Liitin 29, pulssilahdon muuttuja [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-65 Pulssilahdon maks.taaj. #29 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-66 Liitin X30/6 pulssilahdon muuttuja [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-68 Pulssildhdon maks.taaj. #X30/6 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-9* Véylad ohjattu

5-90 Digitaali- ja relevédylan ohjaus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93 Pulssilahto #27 véylan ohjaus 0,00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-94 Pulssilahto #27 aikakatkaisun esiasetus 0,00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-95 Pulssilahto #29 véylan ohjaus 0,00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-96 Pulssilahto #29 aikakatkaisun esiasetus 0,00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-97 Pulssilahto #X30/6 vayldn ohjaus 0,00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-98 Pulssilahto #X30/6 aikak. esias. 0,00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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7.2.7 6-** Anal. tulo/1ahto

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kayton Muun- Tyyppi
Nro # aikana noskerroin
6-0* Analog. I/O-tila
6-00 "Eldva nolla" aikakatk.aika 10s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01 "Eldva nolla" aikakatk.toiminto [0] Ei kdytossa All set-ups TRUE - Uint8
6-02 Fire Mode -tilan "Eldva nolla" -aikakatk.toiminto [0] Ei kdytdssa All set-ups TRUE - Uint8
6-1* Analoginen tulo 53
6-10 Liitin 53 alijannite 0,07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-11 Liitin 53 ylijannite 10,00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-12 Liitin 53 pieni virta 4,00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-13 Liitin 53 ylivirta 20,00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-14 Liitin 53 pieni ohjearvo/takaisink. arvo 0,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-15 Liitin 53 suuri ohjearvo/takaisink. arvo ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-16 Liitin 53 suodatinaikavakio 0,001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-17 Liitin 53 eldva nolla [1] Kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
6-2* Analoginen tulo 54
6-20 Liitin 54 alijannite 0,07 V All set-ups TRUE =2 Int16
6-21 Liitin 54 ylijannite 10,00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-22 Liitin 54 pieni virta 4,00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-23 Liitin 54 ylivirta 20,00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-24 Liitin 54 pieni ohjearvo/takaisink. arvo -1,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-25 Liitin 54 suuri ohjearvo/takaisink. arvo ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-26 Liitin 54 suodatinaikavakio 0,001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-27 Liitin 54 elava nolla [1] Kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
6-3* Analog. tulo X30/11
6-30 Liitin X30/11 alijannite 0,07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-31 Liitin X30/11 ylijannite 10,00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-34 Liitin X30/11 pieni ohje-/takaisink. arvo 0,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-35 Liitin X30/11 suuri ohje-/tak.k. ohjearvo 100 000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-36 Liitin X30/11 suodattimen aikavakio 0,001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-37 Liitin X30/11 eldvé nolla [1] Kéytossa All set-ups TRUE - Uint8
6-4* Analog. tulo X30/12
6-40 Liitin X30/12 alijannite 0,07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-41 Liitin X30/12 ylijannite 10,00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-44 Liitin X30/12 pieni ohje-/takaisink. arvo 0,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-45 Liitin X30/12 suuri ohje-/tak.k. ohjearvo 100 000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-46 Liitin X30/12 suodattimen aikavakio 0,001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-47 Liitin X30/12 eldva nolla [1] Kaytdssa All set-ups TRUE - Uint8
6-5* Analoginen ldht6 42
6-50 Liitin 42, 1ahto [100] Lahtotaajuus All set-ups TRUE - Uint8
6-51 Liitin 42 1ahdon min.skaalaus 0,00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-52 Liitin 42 1d8hdon maks.skaalaus 100,00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-53 Liitin 42 Lahtovadylan ohjaus 0,00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-54 Liitin 42 lahdon aikakatkaisun esiasetus 0,00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-6* Analog. léhto X30/8
6-60 Liitin X30/8 1ahto [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
6-61 Liitin X30/8 min. skaalaus 0,00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-62 Liitin X30/8 maks. skaalaus 100,00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-63 Liitin X30/8 1aht6, vaylan ohjaus 0,00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-64 Liitin X30/8 1ahdon aikakatkaisun esiasetus 0,00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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7.2.8 8-** Tiedonsiirto ja asetukset

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kayton Muun- Tyyppi
nro # aikana noskerroin
8-0* Yleiset asetukset
8-01 Ohjauspaikka nolla All set-ups TRUE - Uint8
8-02 Ohjauslahde nolla All set-ups TRUE - Uint8
8-03 Ohjauksen aikakatk.aika ExpressionLimit 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 Ohjauksen aikakatkaisutoiminto [0] Ei kdytossa 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 Aikakatkaisun lopetustoiminto [1] Palauta asetus 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 Nollaa ohjauksen aikakatkaisu [0] Ald nollaa All set-ups TRUE - Uint8
8-07 Diagnoosilaukaisin [0] Ei kdytdssa 2 set-ups TRUE - Uint8
8-1* Ohjausasetukset
8-10 Ohjausprofiili [0] FC-profiili All set-ups TRUE - Uint8
8-13 Konfiguroitava tilasana STW [1] Profiilin oletus All set-ups TRUE - Uint8
8-3* FC-portin aset
8-30 Protokolla [0] FC 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 Osoite ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 Baudinopeus nolla 1 set-up TRUE - Uint8
8-33 Pariteetti / pysaytysbitit nolla 1 set-up TRUE - Uint8
8-35 Vasteen minimiviive ExpressionLimit 1 set-up TRUE =3} Uint16
8-36 Vasteen maksimiviive ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 Ominaisuuksien valinen maksimiviive ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* Laaj. protok.aset.
8-40 Sahkeen valinta [1] Standardisahke 1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-45 BTM-tapahtumakomento [0] Ei kaytossa All set-ups FALSE - Uint8
8-46 BTM-tapahtuman tila [0] Ei kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
8-47 BTM-aikavalvonta 60 s 1 set-up FALSE 0 Uint16
8-5* Digit./vayld
8-50 Rullauksen valinta [3] Logiikka TAI All set-ups TRUE - Uint8
8-52 DC-jarrun valinta [3] Logiikka TAI All set-ups TRUE - Uint8
8-53 Aloita valinta [3] Logiikka TAI All set-ups TRUE - Uint8
8-54 Kaanteinen valinta nolla All set-ups TRUE - Uint8
8-55 Asetusten valinta [3] Logiikka TAI All set-ups TRUE - Uint8
8-56 Esiaset. ohjearvon valinta [3] Logiikka TAI All set-ups TRUE - Uint8
8-7* BACnet
8-70 BACnet-laitemalli 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-72 MS/TP Max -isdnnat 127 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-73 MS/TP Max -infokehykset 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
Kuittaus verkkojannitteen kytkey-
8-74 "I-Am" huolto tyessa 1 set-up TRUE - Uint8
8-75 Alustussalasana ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 VisStr[20]
8-8* FC-portin diagnostiikka
8-80 Véylan viestimaara 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81 Vaylan virhemaara 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82 Orjan viestimaara 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83 Orjan virhemaara 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-9* Véyl.ryém. / tak.kytkentd
8-90 Vayl. ryém. 1 nopeus 100 r/min All set-ups TRUE 67 Uint16
8-91 Vayl. ryém. 2 nopeus 200 r/min All set-ups TRUE 67 Uint16
8-94 Vaylan takaisinkytkentd 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
8-95 Vaylan takaisinkytkentd 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
8-96 Vaylan takaisinkytkentd 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
7.2.9 11-** ADAP-KOOL LON
Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kayton Muun- Tyyppi
nro # aikana noskerroin
11-2* LON param. kaytt6é
11-21  Tallenna data-arvot [0] Ei kdytdssd All set-ups TRUE - Uint8
11-9* AK LonWorks
11-90  AK-verkon osoite 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
11-91  AK-huoltokoodi [0] Ei kaytossa 1 set-up TRUE - Uint8
11-98  Halytysteksti 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[32]
11-99  Halytystila 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
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7.2.10 13-** SL-ohjain

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kayton Muun- Tyyppi
nro # aikana noskerroin
13-0* SLC-asetukset
13-00  SL-ohjaimen tila nolla 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01  Aloita tapahtuma nolla 2 set-ups TRUE - Uint8
13-02  Lopeta tapahtuma nolla 2 set-ups TRUE - Uint8
13-03  Nollaa SLC [0] Ald nollaa SLC:td All set-ups TRUE - Uint8
13-1* Vertaimet
13-10  Vertaimen kohde nolla 2 set-ups TRUE - Uint8
13-11  Vert. funkt.merkki (vert. laskut.) nolla 2 set-ups TRUE - Uint8
13-12  Vertaimen arvo ExpressionLimit 2 set-ups TRUE =3 Int32
13-2* Ajastimet
13-20  SL-ohjaimen ajastin ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 TimD
13-4* Logiikkasaannot
13-40  Logiikkasaanto Boolen 1 nolla 2 set-ups TRUE - Uint8
13-41  Logiikkasaanto kayttaja 1 nolla 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42  Logiikkasaanto Boolen 2 nolla 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43  Logiikkasaanto kayttaja 2 nolla 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44  Logiikkasaanto Boolen 3 nolla 2 set-ups TRUE - Uint8
13-5* Tilat
13-51  SL-ohjaimen tapahtuma nolla 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52  SL-ohjaimen toiminto nolla 2 set-ups TRUE - Uint8
7.2.11 14-** Erikoistoiminnot
Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kayton Muun- Tyyppi
nro # aikana noskerroin
14-0* Vaihtos. kytk.
14-00  Kytkentétapa [0] 60 AVM All set-ups TRUE - Uint8
14-01  Kytkentétaajuus nolla All set-ups TRUE - Uint8
14-03  Ylimodulaatio [1] Kaytossa All set-ups FALSE - Uint8
14-04 PWM satunnainen [0] Ei kdytossa All set-ups TRUE - Uint8
14-1* Verkkovirta on/ei
14-12  Toiminta kun verkko epatasap. [0] Laukaisu All set-ups TRUE - Uint8
14-2* Nollaa toiminnot
14-20  Nollaustila [0] Manuaal. kuittaus All set-ups TRUE - Uint8
14-21  Autom. uud.kdynn.aika 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22  Toimintatila [0] Normaali toiminta All set-ups TRUE - Uint8
14-23  Tyyppikoodin asetus nolla 2 set-ups FALSE - Uint8
14-25  Laukaisun viive momenttirajalla 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26  Lauk.viive vaihtos. vian esiintyessd ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28  Tuotantoasetukset [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
14-29  Huoltokoodi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3* Virtarajasdadin
14-30  Virtarajan valv., suhteellinen vahv 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31  Virtaraj. valv., integr.aika 0,020 s All set-ups FALSE -3 Uint16
14-4* Energian optimointi
14-40  VT-taso 66 % All set-ups FALSE 0 Uint8
14-41  AEO:n minimimagnetointi 40 % All set-ups TRUE 0 Uint8
14-42  AEO:n minimitaajuus 10 Hz All set-ups TRUE 0 Uint8
14-43  Moott. cos-fi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
14-5* Ympdristd
14-50  RFl-suod. [1] Kaytossa 1 set-up FALSE - Uint8
14-52  Puhalt. ohj. [0] Auto All set-ups TRUE - Uint8
14-53  Puhallinnéytto [1] Varoitus All set-ups TRUE - Uint8
14-55  Lahtosuodatin [0] Ei suodatinta 1 set-up FALSE - Uint8
14-6* Automaattinen redusointi.
14-60  Toiminto ylikuumentumisen yhteydessa [0] Laukaisu All set-ups TRUE - Uint8
14-61  Toiminto vaihtos. ylikuorm. [0] Laukaisu All set-ups TRUE - Uint8
14-62  Taaj.muut ylikuorm. redusointivirta 95 % All set-ups TRUE 0 Uint16
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7.2.12 15-** Taaj.muut. tiedot

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos Muun- Tyyppi
Nro # kayton noskerroin

aikana
15-0* Kayttodata
15-00  Kayttétunnit 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01  Kayntitunnit 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02  Kilowattituntilaskuri 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03  Kéynnistyksia 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04  Ylilampédtilat 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05  Ylijannitteet 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 Nollaa kilowattituntilaskuri [0] Ald nollaa All set-ups TRUE - Uint8
15-07  Nollaa kdyntituntilaskuri [0] Ald nollaa All set-ups TRUE - Uint8
15-08  Kaynnistyksia 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-1* Datalokin asetukset
15-10  Lokilahde 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11  Lokivali ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12  Laukaisutapaht. [0] V&arin 1 set-up TRUE - Uint8
15-13  Lokitila [0] Loki aina 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14  Otoksia ennen liipaisua 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Historialoki
15-20  Historialoki: tapahtuma 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-21  Historialoki: arvo 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-22  Historialoki: aika 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-23  Historialoki: paivéys ja aika ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
15-3* Halytysloki
15-30  Halytysloki: virhekoodi 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-31  Halytysloki: arvo 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32  Halytysloki: aika 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-33  Halytysloki: paivays ja aika ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
15-34  Halytysloki: Tila 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-35  Halytysloki: Halytysteksti 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[32]
15-4* Taaj.muut. tunnist
15-40  FC-tyyppi 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41  Teho-osa 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42  Jannite 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43  Ohjelmaversio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[5]
15-44  Tilatun tyyppikoodin merkkijono 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45  Tod. tyyppikoodin merkkijono 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46  Taajuusmuuttajan tilausnro 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr(8]
15-47  Tehokortin tilausnro 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48  LCP Id no 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49  Ohjauskortin ohj.tunnus 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50  Tehokortin ohj.tunnus 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51  Taajuusmuuttajan sarjanumero 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53  Tehokortin sarjanumero 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-6* Optiotunnist
15-60  Optio asennettu 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61  Option ohj.versio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62  Option tilausnro 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr(8]
15-63  Option sarjanro 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70  Optio paikassa A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71  Paikan A option ohjelm.versio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72  Optio paikassa B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73  Paikan B option ohjelm.versio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74  Optio paikassa CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75  Paikan CO option ohjelm.versio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76  Optio paikassa C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 _ Paikan C1 option ohjelm.versio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-9% Parametritiedot
15-92  Madritetyt parametrit 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93  Muutetut parametrit 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-99  Parametri metadata 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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7.2.13 16-** Datalukemat

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kayton Muun- Tyyppi
Nro # aikana noskerroin
16-0* Yleinen tila
16-00  Ohjaussana 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-01  Ohjearvo [yks] 0,000 ReferenceFeedbackUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-02  Ohjearvo [%] 0,0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-03 tilasana 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-05  Todellinen arvo [%] 0,00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-09 Oma lukema 0,00 CustomReadoutUnit All set-ups FALSE -2 Int32
16-1* Moottorin tila
16-10  Teho [kW] 0,00 kW All set-ups FALSE 1 Int32
16-11  Teho [hv] 0,00 hv All set-ups FALSE -2 Int32
16-12  Moottorin jannite 0,0V All set-ups FALSE =1 Uint16
16-13  Taajuus 0,0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
16-14  Moottorin virta 0,00 A All set-ups FALSE =2 Int32
16-15  Taajuus [%] 0,00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-16  Momentti [Nm] 0,0 Nm All set-ups FALSE -1 Int16
16-17  Nopeus [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-18  Moottorin terminen 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-22  Momentti [%] 0 % All set-ups FALSE 0 Int16
16-3* Taaj.muut. tila
16-30  DC-vélipiirin jannite oV All set-ups FALSE 0 Uint16
16-32  Jarruenergia /s 0,000 kW All set-ups FALSE 0 Uint32
16-33  Jarruenergia /2 min 0,000 kW All set-ups FALSE 0 Uint32
16-34  Jadhdytysrivan lampot. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35  Vaihtosuuntaajan terminen 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-36  Taaj.muut nimell. virta ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-37  Taaj.muut suurin virta ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-38  SL-ohjaimen tila 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
16-39  Ohj.kortin lampot. 0 °C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40  Lokimuisti tdynna [0] Ei All set-ups TRUE - Uint8
16-5* Ohj. & takaisink.
16-50  Ulkoinen ohjearvo 0,0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
16-52  Tak.kytk. [yks] 0,000 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-53  Dig. potent.metrin ohjearvo 0,00 N/A All set-ups FALSE =2 Int16
16-54  Tak.kytk. 1 [yks] 0,000 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-55  Tak.kytk. 2 [yks] 0,000 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-56  Tak.kytk. 3 [yks] 0,000 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-6* Tulot & Lahdét
16-60  Digitaalitulo 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-61  Liitin 53 kytkentdasetus [0] Virta All set-ups FALSE - Uint8
16-62  Analoginen tulo 53 0,000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-63  Liitin 54 kytkentdasetus [0] Virta All set-ups FALSE - Uint8
16-64  Analoginen tulo 54 0,000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-65  Analoginen l&ht6 42 [mA] 0,000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-66  Digitaalinen 1adht6 [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-67  Pulssitulo #29 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-68  Pulssitulo #33 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-69  Pulssilahto #27 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-70  Pulssilahto #29 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-71  Releldhto [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-72  Laskuri A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73  Laskuri B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-75  Analog. tulo X30/11 0,000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-76  Analog. tulo X30/12 0,000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-77  Analoginen |&ht6 X30/8 [mA] 0,000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-8* Kenttdv. & FC-port
16-80  Kenttavayla CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-82  Kenttavayla REF 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-84  Tiedons. option tilasana 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-85  FC-portti CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86  FC-portti REF 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-9* Diagnoosilukemat
16-90  Vikakoodi 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91  Vikakoodi 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92  Varoitussana 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93  Varoitussana 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94  Ulk. tilasana 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-95  Ulk. tilasana 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-96  kunnossapitosana 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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7.2.14 18-** Info ja lukemat

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kayton Muun- Tyyppi
nro # aikana noskerroin
18-0* Kunnossapitoloki
18-00  Kunnossapitoloki: kohta 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-01  Kunnossapitoloki: toiminto 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-02  Kunnossapitoloki: aika 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
TimeOfD
18-03  Kunnossapitoloki: pdivadys ja aika ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 ay
18-1* Fire Mode -loki
18-10  Fire Mode -loki: Tapahtuma 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-11  Fire Mode -loki: Aika 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
TimeOfD
18-12  Fire mode -loki: Pdivdys ja aika ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 ay
18-3* Tulot & léhdot
18-30  Analog. tulo X42/1 0,000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-31  Analog. tulo X42/3 0,000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-32  Analog. tulo X42/5 0,000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-33  Analog. laht6 X42/7 [V] 0,000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-34  Analog. lahto X42/9 [V] 0,000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-35  Analog. lahto X42/11 [V] 0,000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16

7.2.15 20-** Taaj.muut. sulj. piiri

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kayton Muun- Tyyppi
nro # aikana noskerroin

20-0* Takaisinkytk.

20-00 Takaisinkytkentd 1 Ldhde [2] Analogiatulo 54 All set-ups TRUE - Uint8
20-01  Takaisinkytkenndn 1 muuttaminen [2] Paine lampdtilaan All set-ups FALSE - Uint8
20-02  Takaisinkytkentd 1 Lahdeyksikkod nolla All set-ups TRUE - Uint8
20-03  Takaisinkytkentd 2 Lahde [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
20-04  Takaisinkytkenndn 2 muuttaminen [0] Lineaarinen All set-ups FALSE - Uint8
20-05 Takaisinkytkentd 2 Lahdeyksikkd nolla All set-ups TRUE - Uint8
20-06  Takaisinkytkentd 3 Lahde [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
20-07  Takaisinkytkenndn 3 muuttaminen [0] Lineaarinen All set-ups FALSE - Uint8
20-08  Takaisinkytkentd 3 Lahdeyksikkod nolla All set-ups TRUE - Uint8
20-12  Ohjearvo/tak.kytk.yks nolla All set-ups TRUE - Uint8
20-2* Takaisinkytkentéd/asetuspiste

20-20  Takaisinkytkennan toiminto [3] Minimi All set-ups TRUE - Uint8
20-21  Asetuspiste 1 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-22  Asetuspiste 2 0,000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-23  Asetuspiste 3 0,000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-25  Asetuspistetyyppi nolla All set-ups TRUE - Uint8
20-3* Takaisinkytk. laaj. muunnos

20-30  kylmé&aine [19] R404A All set-ups TRUE - Uint8
20-31  Kaytt. maaritt. kylmdaine A1 10,0000 N/A All set-ups TRUE -4 Uint32
20-32  Kaytt. maaritt. kylmdaine A2 -2250,00 N/A All set-ups TRUE -2 Int32
20-33  Kaytt. maaritt. kylmdaine A3 250,000 N/A All set-ups TRUE -3 Uint32
20-4* Termostaatti/pressostaatti

20-40  Termostaatti/pressostaatti-toiminto nolla All set-ups FALSE - Uint8
20-41  Poiskytkeytymisarvo ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
20-42  Kytkentdarvo ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
20-7* PID Automaattisdatd

20-70  Sulj. piirin tyyppi [0] Auto 2 set-ups TRUE - Uint8
20-71  PID-suorituskyky [0] Normaali 2 set-ups TRUE - Uint8
20-72  PID-lahdén muutos 0,10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16
20-73  Vahimmaistakaisinkytkentataso -999999,000 ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32
20-74  Enimmadistakaisinkytkentdtaso 999999,000 ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32
20-79  PID Automaattisddto [0] Poistettu kdytosta All set-ups TRUE - Uint8
20-8* PID perusasetukset

20-81  PID:n normaali/kdénteinen ohjaus [1] Kéanteinen All set-ups TRUE - Uint8
20-82  PID:n kdynnistysnopeus [r/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
20-83  PID:n kdynnistysnopeus [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
20-84  Ohjearvon kaistanleveydelld 5 % All set-ups TRUE 0 Uint8
20-9* PID-séadin

20-91  PID:n anti-windup [1] Kéytossa All set-ups TRUE - Uint8
20-93  PID:n suhteellinen vahvistus 0,50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
20-94  PID:n integrointiaika 30,00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
20-95  PID:n derivointiaika 0,00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
20-96  PID deriv. vahv.raja 5,0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
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7.2.16 21-** Ulk. suljettu piiri

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kayton Muun- Tyyppi
Nro # aikana noskerroin
21-0* Ulk. sulj. piirin autom.vir.
21-00  Sulj. piirin tyyppi [0] Auto 2 set-ups TRUE - Uint8
21-01  PID-suorituskyky [0] Normaali 2 set-ups TRUE - Uint8
21-02  PID-lahdén muutos 0,10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16
21-03  Minimitakaisinkytkentataso -999999,000 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32
21-04  Maksimitakaisinkytkentataso 999999,000 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32
21-09  PID autom. viritys [0] Poistettu kdytosta All set-ups TRUE - Uint8
21-1* Ulk. SP 1 ohjearvo/tak.kytk.
21-10  Ulk. 1 ohjearvon/tak.kytk. yksikko [11 % All set-ups TRUE - Uint8
21-11  Ulk. 1 minimiohjearvo 0,000 ulkPID1yksikko All set-ups TRUE -3 Int32
21-12  Ulk. 1 maksimiohjearvo 100,000 ulkPID1yksikkod All set-ups TRUE -3 Int32
21-13  Ulk. 1 ohjearvo, ldhde [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
21-14  Ulk. 1 tak.kytk.lahde [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
21-15  Ulk. 1 asetuspiste 0,000 ulkPID1yksikkd All set-ups TRUE -3 Int32
21-17  Ulk. 1 ohjearvo [yks] 0,000 ulkPID1yksikko All set-ups TRUE -3 Int32
21-18  Ulk. 1 tak.kytk. [yks] 0,000 ulkPID1yksikko All set-ups TRUE -3 Int32
21-19  Ulk. 1 1ahto [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32
21-2* Ulk. SP 1 PID
21-20  Ulk. 1 Tavallinen / kdanteinen ohjaus [0] Normaali All set-ups TRUE - Uint8
21-21  Ulk. 1 Suhteellinen vahvistus 0,01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-22  Ulk. 1 Sisdinen aika 10000,00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-23  Ulk. 1 derivointiaika 0,00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-24  Ulk. 1 deriv. vahv.raja 5,0 N/A All set-ups TRUE =1 Uint16
21-3* Ulk. SP 2 ohjearvo/tak.kytk.
21-30  Ulk. 2 ohjearvon/tak.kytk. yksikko [11 % All set-ups TRUE - Uint8
21-31  Ulk. 2 minimiohjearvo 0,000 ulkPID2yksikko All set-ups TRUE -3 Int32
21-32  Ulk. 2 maksimiohjearvo 100,000 ulkPID2yksikkod All set-ups TRUE -3 Int32
21-33  Ulk. 2 ohjearvo, ldhde [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
21-34  Ulk. 2 tak.kytk.lahde [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
21-35  Ulk. 2 asetuspiste 0,000 ulkPID2yksikkd All set-ups TRUE -3 Int32
21-37  Ulk. 2 ohjearvo [yks] 0,000 ulkPID2yksikko All set-ups TRUE -3 Int32
21-38  Ulk. 2 tak.kytk. [yks] 0,000 ulkPID2yksikko All set-ups TRUE -3 Int32
21-39  Ulk. 2 1aht6 [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32
21-4* Ulk. SP 2 PID
21-40  Ulk. 2 Tavallinen / kdénteinen ohjaus [0] Normaali All set-ups TRUE - Uint8
21-41 Ulk. 2 Suhteellinen vahvistus 0,01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-42  Ulk. 2 Integrointiaika 10000,00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-43  Ulk. 2 derivointiaika 0,00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-44  Ulk. 2 deriv. vahv.raja 5,0 N/A All set-ups TRUE =1l Uint16
21-5* Ulk. SP 3 ohjearvo/tak.kytk.
21-50  Ulk. 3 ohjearvon/tak.kytk. yksikko [11 % All set-ups TRUE = Uint8
21-51  Ulk. 3 minimiohjearvo 0,000 ulkPID3yksikkd All set-ups TRUE -3 Int32
21-52  Ulk. 3 maksimiohjearvo 100,000 ulkPID3yksikko All set-ups TRUE -3 Int32
21-53  Ulk. 3 ohjearvo, lahde [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
21-54  Ulk. 3 tak.kytk.lahde [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
21-55  Ulk. 3 asetuspiste 0,000 ulkPID3yksikkd All set-ups TRUE -3 Int32
21-57  Ulk. 3 ohjearvo [yks] 0,000 ulkPID3yksikkd All set-ups TRUE -3 Int32
21-58  Ulk. 3 tak.kytk. [yks] 0,000 ulkPID3yksikkd All set-ups TRUE -3 Int32
21-59  Ulk. 3 1&ht6 [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32
21-6* Ulk. SP 3 PID
21-60  Ulk. 3 Tavallinen / kdanteinen ohjaus [0] Normaali All set-ups TRUE - Uint8
21-61 Ulk. 3 Suhteellinen vahvistus 0,01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-62  Ulk. 3 Sisainen aika 10000,00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-63  Ulk. 3 derivointiaika 0,00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-64  Ulk. 3 deriv. vahv.raja 5,0 N/A All set-ups TRUE =1 Uint16
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7.2.17 22-** Sovelluksen toiminnot

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kayton Muun- Tyyppi
Nro # aikana noskerroin

22-0* Muut

22-00  Ulkoisen lukituksen viive 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-2* Virtauskatkosten tunnistus

22-20  Pientehoautom.asetukset [0] Ei kaytossa All set-ups FALSE - Uint8
22-21  Pientehotunnistus [0] Poistettu kaytosta All set-ups TRUE - Uint8
22-22  Pienen nopeuden tunnistus [0] Poistettu kaytosta All set-ups TRUE - Uint8
22-23  Virtauskatkostoiminto [0] Ei kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
22-24  Virtauskatkosviive 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-26  Kuivapumpputoiminto [0] Ei kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
22-27  Kuivapumppuviive 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-3* Virtauskatkostehon sdato

22-30 Virtauskatkosteho 0,00 kW All set-ups TRUE 1 Uint32
22-31  Tehonkorjauskerroin 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
22-32  Alhainen nopeus [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-33  Alhainen nopeus [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE =1 Uint16
22-34  Piennopeusteho [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
22-35  Piennopeusteho [hv] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
22-36  Suuri nopeus [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-37  Suuri nopeus [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE =1 Uint16
22-38  Suurnopeusteho [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
22-39  Suurnopeusteho [hv] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
22-4* Nukahdustila

22-40  Minimikdyntiaika 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-41  Miniminukahdusaika 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-42  Herdamisnopeus [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-43  Herdamisnopeus [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-44  Heraamisohjearvo / tak.kytk.ero 10 % All set-ups TRUE 0 Int8

22-45  Asetuspisteen lisdjannite 0 % All set-ups TRUE 0 Int8

22-46 _ Lisdjannitteen maksimikesto 60 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-5* Kdyrén loppu

22-50  Kayran loppumistoiminto [0] Ei kdytossa All set-ups TRUE - Uint8
22-51  Kayran loppumisviive 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-6* Katkenneen hihnan tunnistus

22-60  Hihnakatkostoiminto [0] Ei kdytossa All set-ups TRUE - Uint8
22-61  Hihnakatkosmomentti 10 % All set-ups TRUE 0 Uint8
22-62  Hihnakatkosviive 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-7* Lyhyen jakson suojaus

22-75  Lyhyen jakson suojaus [0] Poistettu kdytosta All set-ups TRUE - Uint8
22-76  Kaynnistysvali 300 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-77  Minimikdyntiaika 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-8* Virtauksen kompensointi

22-80  Virtauksen kompensointi [0] Poistettu kaytosta All set-ups TRUE - Uint8
22-81  Kulma-lineaarikdyran arviointi 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8
22-82  Tyopistelaskenta [0] Poistettu kadytosta All set-ups TRUE - Uint8
22-83  Nopeus virtauskatk. [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-84  Nopeus virtauskatk. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-85 Nopeus suunnitt.pisteessa [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-86  Nopeus suunnitt.pisteessa [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-87  Paine virt.katkosnopeudella 0,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-88  Paine nimellisnopeudella 999999,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-89  Virtaus suunn.pisteessa 0,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-90  Virtaus nimellisnop. 0,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
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7.2.18 23-** Aikaan perustuvat toiminnot

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kayton Muun- Tyyppi
nro # aikana noskerroin
23-0* Ajastetut toimet
TimeOf-
DayWoD
23-00  Kaynnistysaika ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 ate
23-01  PAALLE-toiminto [0] Poistettu kaytosta 2 set-ups TRUE - Uint8
TimeOf-
DayWoD
23-02  Pysaytysaika ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 ate
23-03  POIS-toiminto [0] Poistettu kdytosta 2 set-ups TRUE - Uint8
23-04  Esiintyminen [0] Joka paiva 2 set-ups TRUE - Uint8
23-1* Kunnossapito
23-10  Kunnossapitokohta [1] Moottorin laakerit 1 set-up TRUE - Uint8
23-11  Kunnossapitotoiminto [1] Voitelu 1 set-up TRUE - Uint8
23-12  Kunnossapitoaikaperusta [0] Poistettu kaytosta 1 set-up TRUE - Uint8
23-13  Huoltovili 1h 1 set-up TRUE 74 Uint32
TimeOfD
23-14  Huoltopdiv ja -aika ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 ay
23-1* Huoltonollaus
23-15  Nollaa kunnossapitosana [0] Ald nollaa All set-ups TRUE - Uint8
23-5* Energialoki
23-50  Energialokin tarkkuus [5] Viimeiset 24 tuntia 2 set-ups TRUE - Uint8
TimeOfD
23-51  Jakson alku ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 ay
23-53  Energialoki 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-54  Nollaa energialoki [0] Ald nollaa All set-ups TRUE - Uint8
23-6* Trendit
23-60 Trendimuuttuja [0] Teho [kW] 2 set-ups TRUE - Uint8
23-61  Jatkuva bin-data 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-62  Ajastettu bin-data 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
TimeOfD
23-63  Ajastettu jakson alku ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 ay
TimeOfD
23-64  Ajastettu jakson loppu ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 ay
23-65  Pienin bin-arvo ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
23-66  Nollaa jatkuva bin-data [0] Al nollaa All set-ups TRUE - Uint8
23-67  Nollaa ajastettu bin-data [0] Al4 nollaa All set-ups TRUE - Uint8
23-8* Tuottolaskuri
23-80  Tehon viitekerroin 100 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
23-81  Energian hinta 1,00 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint32
23-82  Sijoitus- 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
23-83  Energiansaasto 0 kWh All set-ups TRUE 75 Int32
23-84  Kustannussddstd 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
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7.2.19 25-** Pakettisaadin

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kayton Muun- Tyyppi
nro # aikana noskerroin

25-0* Jarjestelméan asetukset

25-00  Pakettisaadin [0] Poistettu kdytosta 2 set-ups FALSE - Uint8
25-04  Kompressorin kierratys [0] Poistettu kdytosta All set-ups TRUE - Uint8
25-06  Kompressorien madra 2 N/A 2 set-ups FALSE 0 Uint8
25-2* Vlyohykkeen asetukset

25-20  Neutraali vydhyke [yksikko] 4,00 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -2 Uint32
25-21  + vyohyke [yksikko] 3,00 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE =2 Uint32
25-22 - -vybhyke [yksikko] 3,00 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -2 Uint32
25-23  Kiintednopeuksinen neutraali vyohyke [yksikko] 4,00 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE =2 Uint32
25-24  + vyohykkeen viive 120 s All set-ups TRUE 0 Uint32
25-25 - - vyohykkeen viive 60 s All set-ups TRUE 0 Uint32
25-26  ++ vyohykkeen viive 60 s All set-ups TRUE 0 Uint32
25-27 - vyohykkeen viive 30s All set-ups TRUE 0 Uint32
25-3* Kytkentdtoiminnot

25-30  Kytke irti jos ei virtausta [0] Poistettu kaytosta All set-ups TRUE - Uint8
25-31  Kytkentdtoiminto [0] Poistettu kaytosta All set-ups TRUE - Uint8
25-32  Kytkentdtoiminnon aika 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-33  Irtikytkentdtoiminto [0] Poistettu kaytosta All set-ups TRUE - Uint8
25-34  Irtikytkentdtoiminnon aika 15 s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-4* Kytkentdasetukset

25-40  Rampinlaskuviive 10,0 s All set-ups TRUE =1 Uint16
25-41  Rampinnousuviive 20s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-42  Kytkentakynnys ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
25-43  Irtikytkentakynnys ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
25-44  Kytkentdnopeus [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
25-45  Kytkentdnopeus [Hz] 0,0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
25-46  Irtikytkentanopeus [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
25-47  Irtikytkentdnopeus [Hz] 0,0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
25-80  Paketin tila 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
25-81  Kompressorin tila 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
25-82  Paakompressori 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
25-83  Releen tila 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[4]
25-84  Kompressorin kdynnistysaika 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
25-85  Releen kytkentaaika 0 h All set-ups TRUE 74 Uint32
25-86  Nollaa relelaskurit [0] Al nollaa All set-ups TRUE - Uint8
25-87  Kaanteinen lukitus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
25-9* Huolto

25-90  Kompressorin lukitus [0] Ei kdytossa All set-ups TRUE - Uint8
25-91  Manuaalinen vuorottelu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
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7.2.20 26-** Analoginen I/O-optio MCB 109

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kayton Muun- Tyyppi
nro # aikana noskerroin
6-0* Analog. I/O-tila
26-00 Liitin X42/1 Tila [1] Jénnite All set-ups TRUE - Uint8
26-01  Liitin X42/3 Tila [1] Jénnite All set-ups TRUE - Uint8
26-02  Liitin X42/5 Tila [1] Jénnite All set-ups TRUE - Uint8
26-1* Analog. tulo X42/1
26-10  Liitin X42/1 alijannite 0,07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-11  Liitin X42/1 ylijannite 10,00 V All set-ups TRUE =2 Int16
26-14  Liit. X42/1 pieni ohje-/takaisink. arvo 0,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-15  Liit. X42/1 suuri ohje-/tak.k. arvo 100,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-16  Liit. X42/1 suodattimen aikavakio 0,001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-17  Liit. X42/1 eldva nolla [1] Kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
26-2* Analog. tulo X42/3
26-20  Liitin X42/3 alijannite 0,07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-21  Liitin X42/3 ylijannite 10,00 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-24  Liit. X42/3 pieni ohje-/takaisink. arvo 0,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-25  Liit. X42/3 suuri ohje-/tak.k. arvo 100,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-26  Liit. X42/3 suodattimen aikavakio 0,001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-27  Liit. X42/3 eldva nolla [1] Kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
26-3* Analog. tulo X42/5
26-30  Liitin X42/5 alijannite 0,07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-31  Liitin X42/5 ylijannite 10,00 V All set-ups TRUE =2 Int16
26-34  Liit. X42/5 pieni ohje-/takaisink. arvo 0,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-35  Liit. X42/5 suuri ohje-/takk. arvo 100,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-36  Liit. X42/5 suodattimen aikavakio 0,001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-37  Liit. X42/5 eldva nolla [1] Kdytossa All set-ups TRUE - Uint8
26-4* Analoginen l&ht6 X42/7
26-40  Liitin X42/11 lahto [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
26-41 Liitin X42/7 min. skaalaus 0,00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-42  Liitin X42/7 maks. skaalaus 100,00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-43  Liitin X42/7, védylan valvonta 0,00 % All set-ups TRUE -2 N2
26-44  Liitin X42/7, aikakatkaisun esiasetus 0,00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
26-5* Analoginen l&ht6 X42/9
26-50  Liitin X42/9 lahto [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
26-51 Liitin X42/9 min. skaalaus 0,00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-52  Liitin X42/9 maks. skaalaus 100,00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-53  Liitin X42/9, véylan valvonta 0,00 % All set-ups TRUE -2 N2
26-54  Liitin X42/9, aikakatkaisun esiasetus 0,00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
26-6* Analoginen l&ht6 X42/11
26-60  Liitin X42/11 lahto [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
26-61  Liitin X42/11 min. skaalaus 0,00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-62  Liitin X42/11 maks. skaalaus 100,00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-63  Liitin X42/11, véylan valvonta 0,00 % All set-ups TRUE -2 N2
26-64  Liitin X42/11, aikakatkaisun esiasetus 0,00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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7.2.21 28-** Kompressorin toiminnot

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kayton Muun- Tyyppi
nro # aikana noskerroin

28-2* Purkauslampétilamonitori

28-20  Lampétilan ldhde [0] Ei mitdan All set-ups FALSE - Uint8
28-21  Lampétilan yksikkd [60] °C All set-ups FALSE - Uint8
28-24  Varoitustaso 130 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
28-25  Varoitustoimi [1] Véhenna jaahdytysta All set-ups FALSE - Uint8
28-26  Hatataso 145 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
28-27  Purkauslampétila 0 DTM_ReadoutUnit All set-ups TRUE 0 Int32
28-7* Péivé-/yoasetukset

28-71  Paiva-/yovaylan ilmaisin [0] Paiva All set-ups TRUE - Uint8
28-72  Ota kayttoon pdiva/yo vaylan kautta [0] Poistettu kaytosta All set-ups TRUE - Uint8
28-73  Yoseisokki 0,000 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
28-74  Nopeuden lasku yoksi [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
28-75  Yon nopeuden laskun ohitus 0,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
28-76 _ Yon nopeuden lasku [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
28-8* PO optimointi

28-81  dPO tasaus 0,0 K All set-ups TRUE -1 Int32
28-82 PO 0,000 K All set-ups TRUE -3 Int32
28-83 PO asetuspiste 0,000 K All set-ups TRUE -3 Int32
28-84 PO ohjearvo 0,000 K All set-ups TRUE -3 Int32
28-85 PO minimiohjearvo 0 K All set-ups TRUE 0 Int32
28-86 PO maksimiohjearvo 0K All set-ups TRUE 0 Int32
28-87  Kuormitetuin saadin 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
28-9* Injektio-ohjaus

28-90 Injektio p&alla [0] Ei kdytossa All set-ups TRUE - Uint8
28-91  Viivastetty kompressorin kdynnistys [0] Ei All set-ups TRUE - Uint8
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8 Vianmaaritys

8.1 Halytykset ja varoitukset

Varoituksesta tai halytyksesta ilmoittaa sitd vastaava LED-merkkivalo taajuusmuuttajan etuosassa seka naytolle tuleva koodi.

Varoitus pysyy aktiivisena, kunnes sen syy on poistettu. Tietyissa olosuhteissa moottorin toiminta voi edelleen jatkua.
Varoitusviestit voivat olla kriittisid, mutta eivat valttamatta.

Halytystilanteessa taajuusmuuttaja on jo katkaissut laitteen toiminnan. Halytykset on kuitattava, jotta laitetta voitaisiin
edelleen kdyttad, kun halytysten syy on korjattu. Tama voidaan tehda neljalla eri tavalla:

1. Kayttamalla LCP:n ohjauspaneelin [RESET]-painiketta.
2 Digitaalitulon kautta "Reset"-toiminnolla

3. Sarjaliikenteen/optiona saatavan kenttavaylan kautta.
4

Automaattisella nollauksella [Auto Reset] -toiminnon avulla, joka on ADAP-KOOL-taajuusmuuttajassa oletusase-
tuksena, katso par. 14-20 Nollaustila AKD 102 -taajuusmuuttajan ohjelmointioppaasta, MG.11.Mx.yy.

HUOMAUTUS!

LCP:n [RESET]-ndppdimelld tehdyn manuaalisen nollauksen jalkeen moottori on kdynnistettdva uudelleen [AUTO ON] -
nappdimella.

Jos halytysta ei voi kuitata, syyna voi olla, ettd sen syyta ei ole korjattu tai halytys on laukaistu ja lukittu (katso myds
seuraavan sivun taulukkoa).

Laukaistavat ja lukittavat halytykset tuovat lisdsuojaa, silla verkkovirtaldhde on kytkettdva pois toiminnasta, ennen kuin
hélytys voidaan kuitata. Kun taajuusmuuttaja on kytketty jalleen paalle, sen toimintaa ei ole enda estetty, ja se voidaan
kuitata edelld kuvatulla tavalla, kun syy on korjattu.

Halytykset, joita ei ole laukaistu ja lukittu, voidaan kuitata myds automaattisella kuittaustoiminnolla parametrissa 14-20
(varoitus: automaattinen uudelleenkdynnistyminen on mahdollista!)

Jos varoitus ja halytys merkitdan seuraavan sivun taulukon koodin vastaisesti, tdma tarkoittaa, ettd joko varoitus annetaan
ennen halytystd tai on mahdollista maarittda, onko kyseessa varoitus vai halytys, joka tulee naytolle tietyn vian yhteydessa.

Tama on mahdollista esimerkiksi parametrissa 1-90 Moottorin Idmpdsuojaus. Halytyksen tai laukaisun jalkeen moottori rullaa
edelleen vapaasti ja taajuusmuuttajan halytys ja varoitus vilkkuvat. Kun ongelma on korjattu, vain hélytys vilkkuu edelleen.
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Nro  Kuvaus Varoitus  Halytys/laukaisu Halytys / laukaisun Parametrin ohjearvo
lukitus

1 10 volttia pieni X

2 Elava nolla -vika (X) (X) 6-01

3 Ei moottoria (X) 1-80

4 Ei syottovaihetta X (X) (X) 14-12

5 DC-valipiirin jannite suuri X

6 DC-vdlipiirin jannite pieni X

7 DC-ylijannite X X

8 DC-alijannite X X

9 Vaihtosuuntaaja ylikuormittunut X X

10 Moottori ETR ylilampétila (X) (X) 1-90

11 Moottorin termistorin ylilampatila (X) (X) 1-90

12 Momenttiraja X X

13 Ylivirta X X X

14 Maavika X X X

15 Puutt. laitteisto X X

16 Oikosulku X X

17 Ohjaussanan aikakatkaisu (X) (X) 8-04

18 Kaynnistys epaonnistui X

19 Purkauslampétila korkea X X

23 Sis. puhaltimet

24 Ulk. puhaltimet

25 Jarruvastuksen oikosulku X

26 Jarruvastuksen tehoraja (X) (X) 2-13

27 Jarruhakkurin oikosulku X X

28 Jarrun tarkistus (X) (X) 2-15

29 Tehokortin ylilampaotila X X X

30 Moottorin vaihe U puuttuu (X) (X) (X) 4-58

31 Moottorin vaihe V puuttuu (X) (X) (X) 4-58

32 Moottorin vaihe W puuttuu (X) (X) (X) 4-58

33 Liian suuri jannitepiikki X X

34 Kenttavaylan tiedonsiirtovika X X

36 Verkkovika

38 Sisdinen vika X X

40 Ylikuorm. T27

41 Ylikuorm. T29

42 Ylikuorm. X30/6-7

47 24 V sy6ttd pieni X X X

48 1,8 V sy6ttd pieni X X

49 Nopeusraja X X

50 AMA:n kalibrointi epaonnistui X

51 AMA-tarkistusk Unom ja Inom X

52 AMA pieni Inom X

53 AMA - moottori lilan suuri X

54 AMA - moottori lilan pieni X

55 AMA - parametri vaihtelualueen ulkopuolella X

56 AMA - kayttajakeskeytys X

57 AMA - aikakatkaisu X

58 AMA - sisdinen vika X X

59 Virran raja X

60 Ulkoinen lukitus

62 Lahtotaajuus yldrajalla X

64 Janniteraja X

65 Ohjauskortin ylilampatila X X X

66 Jaahdytysyksikon lampdtila alhainen X

67 Optiokonfiguraatio on muuttunut X

68 Turvallinen pysdytys aktivoitu X

Taulukko 8.1 Halytys-/varoituskoodilista
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Nro  Kuvaus Varoitus  Halytys/laukaisu Halytys / laukaisun Parametrin ohjearvo

lukitus

70 Laiton taajuusmuuttajan konfiguraatio

80 Taajuusmuuttaja kdynnistetty oletusarvolla X

92 Virtauskatkos X X 22-2%
93 Kuivapumppu X X 22-2%
94 Kayran loppu X X 22-5*%
95 Katkennut hihna X X 22-6*
96 Kaynnistysviive X 22-7*
97 Pysaytysviive X 22-7*
98 Kellovika X 0-7*
219 Kompressorin lukitus X

250 Uusi varaosa

251 Uusi tyyppikoodi

Taulukko 8.2 Halytys-/varoituskoodilista, jatkoa...

(x) Riippuu parametrista LED-ndytté

Varoitus keltainen
Halytys vilkkuva punainen
Laukaisu lukittu keltainen ja punainen

Vikakoodi ja laajennettu tilasana

Bitti Heksa Kuvaus Vikakoodi Varoitussana Laajennettu tilasana
0 00000001 1 Jarrun tarkistus Jarrun tarkistus Ramppaus

1 00000002 2 Tehokortin lampoatila Tehokortin lampotila AMA kaynnissa

2 00000004 4 Maavika Maavika Kaynnistys myota-/

vastapaivaan

3 00000008 8 Ohjausk. lampot Ohjausk. lampot Hidastus

4 00000010 16 Ohjaus sana TO Ohjaus sana TO Kiinniajo

5 00000020 32 Ylivirta Ylivirta Korkea takaisinkytk

6 00000040 64 Momenttiraja Momenttiraja Matala takaisinkytk

7 00000080 128 Moottori term. ylilamp  Moottori term. ylilamp Suuri lahtovirta

8 00000100 256 Moottori ETR yli Moottori ETR yli Pieni 13htovirta

9 00000200 512 Vaihtosuunt. ylikuorm.  Vaihtosuunt. ylikuorm. Suuri lahtotaajuus

10 00000400 1024 DC-alijannite DC-alijannite Pieni ldhtotaajuus

11 00000800 2048 Tasavirtaylijannite Tasavirtaylijannite Jarrun tarkistus OK
12 00001000 4096 Oikosulku DC-jannite pieni Jarrutus enintdan

13 00002000 8192 Liian suuri jannitepiikki DC-jannite suuri Jarrutus

14 00004000 16384 Syéttdvaihe puuttuu Syéttovaihe puuttuu Ei nopeusalueella

15 00008000 32768 AMA ei OK Ei moottoria OVC aktiiv

16 00010000 65536 Eldva nolla -vika Eldva nolla -vika

17 00020000 131072 Sisdinen vika 10 V alhainen

18 00040000 262144 Jarrujen ylikuorm Jarrujen ylikuorm

19 00080000 524288 U-vaihehavio Jarruvastus

20 00100000 1048576 V-vaihehavio Jarrun IGBT

21 00200000 2097152 W-vaihehavio Nopeusraja

22 00400000 4194304 Kenttavaylavika Kenttavaylavika

23 00800000 8388608 24 V sy6tto pieni 24 V syotto pieni

24 01000000 16777216 Verkkovika Verkkovika

25 02000000 33554432 1,8 V sy6tto pieni Virran raja

26 04000000 67108864 Jarruvastus Alhainen l1amp

27 08000000 134217728 Jarrun IGBT Janniteraja

28 10000000 268435456 Option vaihto Kayttamaton

29 20000000 536870912 Alustettu Kayttamaton

30 40000000 1073741824 Turvallinen pysaytys Kayttamaton

Taulukko 8.3 Vikakoodin, varoitussanan ja laajennetun tilasanan kuvaus

Vikakoodit, varoitussanat ja laajennetut tilasanat voidaan lukea sarjalilkkennevdyldn tai optiona saatavan kenttavayldn kautta.

Ks. myos par. 16-90, 16-92 ja 16-94.
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Vikakoodin 2 ja varoitussanan 2 kuvaus
Bitti Heksa Kuvaus Vikakoodi 2 Varoitussana 2
0 00000001 1 Kaynnistysviive
1 00000002 2 Pysaytysviive
9 00000200 512 Purkauslampatila korkea Purkauslampotila korkea
10 00000400 1024 Kaynnistysraja
1 00000800 2048 Nopeusraja

Taulukko 8.4 Kompressorin erityiset hélytykset ja varoitukset
8.1.1 Varoitus-/halytysluettelo

VAROITUS 1, 10 volttia pieni:

Ohjauskortin liittimen 50 10 V:n jannite on alle 10 V.
Poista jonkin verran kuormitusta liittimesta 50, kun 10 V:n
syottd on ylikuormittunut. Maks. 15 mA tai minimi 590 Q.

VAROITUS/HALYTYS 2, Eldva nolla -vika:
Signaali liittimessa 53 tai 54 on alle 50 % par. 6-10, 6-12,
6-20 tai 6-22 madritetysta arvosta, tdssa jarjestyksessa.

VAROITUS/HALYTYS 3, Ei moottoria:
Moottoria ei ole yhdistetty taajuusmuuttajan 1ahtdon.

VAROITUS/HALYTYS 4, Ei sydttdv.:

Syottdpuolelta puuttuu vaihe, tai verkkojannitteen
epatasapaino on liian suuri.

Tama viesti ilmestyy my®ds, jos taajuusmuuttajan syotto-
puolen tasasuuntaaja on viallinen.

Tarkista taajuusmuuttajan syéttojannite ja syottovirta.

VAROITUS 5, DC-valipiirin jannite korkea:

Valipiirin jannite (DC) on suurempi kuin ohjausjarjestelman
ylijdnniteraja. Taajuusmuuttaja on edelleen kaytdssa.
VAROITUS 6, DC-valipiirin jannite pieni

Vilipiirin jannite (DC) on ohjausjarjestelmdn alijanniterajan
alapuolella. Taajuusmuuttaja on edelleen kaytossa.
VAROITUS/HALYTYS 7, DC-ylijénnite:

Jos valipiirin jannite ylittaa rajan, taajuusmuuttaja laukeaa
tietyn ajan jalkeen.

Kytke jarrutusvastus. Pidenna ramppiaikaa

Mahdolliset korjaukset:
Kytke jarrutusvastus

Pidenna ramppiaikaa
Aktivoi par. 2-10 toiminnot

Suurenna par. 14-26

Halytys-/varoitusrajat:

Jannite-alueet 3 x200-240V 3 x 380 -480V
[vDC] [vDC]

Alijannite 185 373

Varoitus alhaisesta jannit- 205 410

teestd

Jannitevaroitus (ilman jarrua - 390/405 810/840

jarrun kanssa)

Ylijannite 410 855

Annetut jannitteet ovat taajuusmuuttajan valipiirin jannitteitd, toleranssi +
5 %. Vastaava verkkojénnite on valipiirin jannite jaettuna arvolla 1,35.

VAROITUS/HALYTYS 8, DC-alijannite:

Jos valipiirin jannite (DC) laskee "alhaisesta jannitteesta
kertovan jannitteen" rajan alapuolelle (katso ylld olevaa
taulukkoa), taajuusmuuttaja tarkistaa, onko 24 V:n backup-
jannitteensyotto kytketty.

Jos 24 V sy6ttoa ei ole, taajuusmuuttaja laukeaa laitteen
mukaan maardytyvdn ajan jalkeen.

Tarkista, etta syottojannite sopii taajuusmuuttajalle, katso
Tekniset spesifikaatiot.

VAROITUS/HALYTYS 9. Vaihtosuuntaajan ylikuormitus:
Taajuusmuuttaja katkaisee virran pian ylikuormituksen
johdosta (liian suuri virta liian pitkdan). Vaihtosuuntaajan
elektronisen lampdsuojan laskuri antaa varoituksen, kun se
on saavuttanut arvon 98 %, ja se laukaisee ja antaa
hélytyksen arvon ollessa 100 %. Kuittaus ei ole mahdollista,
ennen kuin laskuri on alle 90 %:n.

Vika aiheutuu siitd, ettd taajuusmuuttajan ylikuormitus on
liian pitkddn yli 100 %.

VAROITUS/HALYTYS 10, Moottorin ETR ylilampétila:
Moottorin elektroninen ldmpdsuojaus (ETR) ilmoittaa, ettd
moottori on ylikuumentunut. Voit valita, antaako taajuus-
muuttaja varoituksen vai halytyksen, kun laskuri saavuttaa
arvon 100 % parametrissa 1-90. Vika aiheutuu siitd,etta
moottorin ylikuormitus on ollut yli 100 % liian pitkaan.
Varmista, ettd moottorin par. 1-24 on maaritetty oikein.

VAROITUS/HALYTYS 11. Moottorin termistorin ylilampé:
Termistori tai termistorin liitin on irrotettu. Voit valita,
antaako taajuusmuuttaja varoituksen vai halytyksen, kun
laskuri saavuttaa arvon 100 % parametrissa 1-90. Tarkista,
ettd termistori on kytketty oikein liittimien 53 tai 54
(analoginen jannitetulo) ja liittimen 50 (+10 V:n syotto)
valiin) tai liittimen 18 tai 19 (vain PNP-digitaalitulo) ja
liittimen 50 valiin. Tarkista KTY-anturia kdytettdessa liitinten
54 ja 55 vilinen oikea liiténta.

VAROITUS/HALYTYS 12, Momenttiraja:

Momentti on suurempi kuin arvo par. 4-16 (moottorin
kaytossa), tai momentti on suurempi kuin arvo par. 4-17
(regeneratiivisessa toiminnassa).

VAROITUS/HALYTYS 13, Ylivirta:

Vaihtosuuntaajan hetkellisen maksimivirran raja-arvo (noin
200 % nimellisvirrasta) on ylittynyt. Varoituksen kesto on
noin 8 - 12 sekuntia, jonka jalkeen taajuusmuuttaja
laukaisee ja antaa halytyksen. Kytke taajuusmuuttaja irti ja
tarkista, pyoriikd moottorin akseli ja sopiiko moottori
kokonsa puolesta taajuusmuuttajan ohjattavaksi.
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HALYTYS 14, Maavika:

Lahtevistad vaiheista vuotaa virtaa maahan joko taajuus-
muuttajan ja moottorin valisissa kaapeleissa tai moottorin
sisalla.

Kytke taajuusmuuttaja irti ja korjaa maavika.

HALYTYS 15, Puutteellinen laitteisto:
Nykyinen ohjauskortti ei pysty kasittelemaan asennettua
optiota (laitteisto tai ohjelmisto).

HALYTYS 16, Oikosulku:
Moottorin liittimissa tai moottorin sisalla on oikosulku.
Sammuta taajuusmuuttaja ja korjaa oikosulku.

VAROITUS/HALYTYS 17, Ohjaussanan aikakatkaisu:
Tiedonsiirto taajuusmuuttajaan ei toimi.

Varoitus on aktiivinen vain, kun par. 8-04 asetuksena El ole
OFF.

Jos par. 8-04 asetuksena on Pysdytys ja Laukaisu, ndytolle
tulee varoitus ja taajuusmuuttaja hidastaa laukaisuun asti
antaen samalla halytyksen.

Parametria 8-03 Ohjaussanan aikakatkaisuaika voisi ehka
suurentaa.

Halytys 18, Kdynnistys epaonnistui

Nopeus ei ole onnistunut ylittdmaan maksimikdynnistysno-
peutta (par. 1-77) kdynnistyksen aikana sallitussa ajassa
(par. 1-79). Tama voi johtua roottorin jumittumisesta.

Varoitus/halytys 19, purkauslampétila korkea

Varoitus:

Purkauslampdtila ylittda par. 28-24 ohjelmoidun tason. Jos
tdma on ohjelmoitu parametrissa 28-25, taajuusmuuttaja
hidastaa kompressorin nopeutta pyrkiessdan alentamaan
purkauslampétilaa.

Halytys:
Purkauslampdtila ylittda par. 28-26 ohjelmoidun tason.

VAROITUS 25, Jarruvastuksen oikosulku:

Jarruvastusta tarkkaillaan kdyton aikana. Jos se joutuu
oikosulkuun, jarrutoiminto kytkeytyy pois pdalta ja ndytolle
tulee varoitus. Taajuusmuuttaja toimii edelleen mutta ilman
jarrutoimintoa. Katkaise taajuusmuuttajasta virta ja vaihda
jarruvastus (katso par. 2-15 Jarrun tarkistus.

HALYTYS/VAROITUS 26, Jarrutusvastuksen tehoraja:
Jarrutusvastukseen siirtyva virta lasketaan prosentti-
maarana, viimeisten 120 sekunnin keskiarvona
jarrutusvastuksen resistanssiarvon (par. 2-11) ja valipiirin
jannitteen perusteella. Varoitus aktivoituu, kun jaettu
jarruteho on yli 90%. Jos par. 2-13 asetuksena on Laukaisu
[2], taajuusmuuttaja katkaisee toiminnan ja antaa
hélytyksen, kun jarrutusteho on yli 100 %.

VAROITUS 27, Jarruhakkurivika:

Jarrutransistoria tarkkaillaan kdyton aikana, ja jos siina
tapahtuu oikosulku, jarrutoiminto katkaistaan ja varoitus
aktivoituu. Taajuusmuuttaja voi toimia edelleen, mutta
koska jarrutransistori on oikosulussa, jarrutusvastukselle
siirtyy huomattava teho, vaikka se ei olisikaan kdytdssa.
Sammuta taajuusmuuttaja ja poista jarrutusvastus.

AHUOMIO

Varoitus: On olemassa vaara, etta jarruvastukselle syGtetdadn
huomattava teho jarrutransistorin ollessa oikosulussa.

HALYTYS/VAROITUS 28, Jarrun tarkistus epaonnistui:
Jarruvastusvika: jarruvastus ei ole kytkettynd/toiminnassa.

HALYTYS 29, Taajuusmuuttaja ylikuumentunut:

Jos kotelointina on IP 20 tai IP 21/TYYPPI 1, jadhdytysrivan
katkaisulampatila on 95 °C +5 °C, taajuusmuuttajan koosta
riippuen. Lampotilavikaa ei voida kuitata ennen kuin
jadhdytysrivan lampétila on laskenut alle 70 °C +5 °C.

Vikana voi olla:
- Ympariston lampdtila on lilan korkea

- Moottorikaapeli on liian pitka

HALYTYS 30, Moottorin vaihe U puuttuu:
Taajuusmuuttajan ja moottorin valinen moottorin vaihe U
puuttuu.

Sammuta taajuusmuuttaja ja tarkista moottorin vaihe U.

HALYTYS 31, Moottorin vaihe V puuttuu:
Taajuusmuuttajan ja moottorin vdlinen moottorin vaihe V
puuttuu.

Katkaise taajuusmuuttajasta virta ja tarkista moottorin
vaihe V.

HALYTYS 32, Moottorin vaihe W puuttuu:
Taajuusmuuttajan ja moottorin valinen moottorin vaihe W
puuttuu.

Katkaise taajuusmuuttajasta virta ja tarkista moottorin
vaihe W.

HALYTYS 33, Liian suuri jannitepiikki:

Lyhyelld ajalla on tapahtunut liilan monta kdynnistysta.
Katso luvusta Teknisid tietoja, kuinka paljon kdynnistyksia
saa tehdd yhden minuutin aikana.

VAROITUS/HALYTYS 34, Kenttivéyldn tietoliikennevika:
Viestintdoptio-kortin kenttavayla ei toimi.

VAROITUS 35, Taajuusalueen ulkopuolella:

Tama varoitus on aktiivinen, jos laht6taajuus on
saavuttanut par. 4-52 Varoitus alhaisesta nopeudesta tai
par. 4-53 Varoitus suuresta nopeudesta asetetun tason. Jos
taajuusmuuttajan toimintatapa on suljettu piiri [3]
parametrissa 1-00 Konfiguraatiotila, varoitus nakyy
ndytossd. Jos taajuusmuuttajan toimintatapa on jokin muu,
bitti 008000 Poissa taajuusalueelta laajennetussa tilasanassa
on aktiivinen, mutta naytdssa ei ole varoitusta.

HALYTYS 38, Sisdinen vika:
Ota yhteyttd paikalliseen Danfoss-jalleenmyyjaan.

VAROITUS 47, 24 V sy6ttd pieni:

Ulkoinen 24 V varatasavirtaldhde voi olla ylikuormittunut.
Muussa tapauksessa ota yhteyttd paikalliseen Danfoss-
myyjaan.

VAROITUS 48, 1,8 V syéttd pieni:

Ota yhteytta paikalliseen Danfoss-jdlleenmyyjaan.
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HALYTYS 49, Nopeusraja:

Jos nopeus ei ole maaritellylld alueella par. 4-11 ja par.
4-13, taajuusmuuttaja antaa varoituksen. Jos nopeus jaa
alle par. 1-86 madritetyn raja-arvon (kdynnistysta tai
pysaytysta lukuun ottamatta), taajuusmuuttaja laukaisee.

HALYTYS 50, AMA:n kalibrointi epdonnistunut;
Ota yhteytta paikalliseen Danfoss-jdlleenmyyjdan.

HALYTYS 51, AMA - tarkista Unom ja Inom:
Moottorin jannitteen, moottorivirran ja moottorin tehon
asetus on luultavasti vaara. Tarkista asetukset.

HALYTYS 52, AMA - alhainen Inom:
Moottorin virta on liian pieni. Tarkista asetukset.

HALYTYS 53, AMA - moottori lilan suuri:
Moottori on liian suuri, jotta AMA:n suorittaminen
onnistuisi.

HALYTYS 54, AMA moottori lilan pieni:
Moottori on liian pieni, joten AMA:ta ei voi suorittaa.

HALYTYS 55, AMA - parametri vaihtelualueen ulkopuolella:
Moottorista |0ytyvdt parametrien arvot ovat hyvaksyttavan
alueen ulkopuolella.

HALYTYS 56, AMA - kiyttajakeskeyt:
Kayttdja keskeytti AMA:N.

HALYTYS 57, AMA - aikakatkaisu:

Yritd kdynnistdd AMA uudelleen muutamia kertoja, kunnes
AMA suoritetaan. Huomaa, etta toistuvat AMA:t saattavat
kuumentaa moottoria siind maarin, etta staattorin
resistanssi Rs ja Rr kasvavat. Yleensd tdma ei kuitenkaan ole
kriittinen tekija.

HALYTYS 58, AMA - sisdinen vika:

Ota yhteytta paikalliseen Danfoss-jdlleenmyyjdan.

VAROITUS 59, Virran raja:
Virta on suurempi kuin arvo par. 4-18 Virran raja

VAROITUS 60, Ulkoinen lukitus:

Ulkoinen lukitus on aktivoitu. Palaa normaaliin toimintaan
kohdistamalla 24 V tasavirta ulkoiseen lukitukseen
ohjelmoituun liittimeen ja nollaa taajuusmuuttaja (sarjalii-
kenteen, digitaalisen I/O-liitanndn avulla tai painamalla
nappdimiston reset-nappaintd).

VAROITUS 62, Laht6taajuus ylarajalla:
Lahtotaajuus on suurempi kuin parametrissa 4-19 asetettu
arvo.

VAROITUS 64, Janniteraja:

Kuormituksen ja nopeuden yhdistelma vaatii suuremman
moottorin jannitteen kuin nykyinen DC-valipiirin jannite.
VAROITUS/HALYTYS/LAUKAISU 65, Ohjauskortin ylilim-
potila:

ohjauskortin ylilampétila: Ohjauskortin katkaisuldmpotila on
80 °C.

VAROITUS 66, Jaahdytysrivan lampétila alhainen:
Jaahdytysrivan lampétilaksi on mitattu 0 °C. Tama voi
tarkoittaa, ettd lampdtila-anturi on viallinen ja puhaltimen
nopeus noussut siten maksimiin, jos teho-osa tai ohjaus-
kortti on hyvin kuuma.

HALYTYS 67, Optiokonfiguraatio on muuttunut:
Yksi tai useampi optio on joko lisatty tai poistettu edellisen
virran katkaisun jalkeen.

HALYTYS 68, Turvallinen pysdytys aktivoitu:

Turvallinen pysaytys on aktivoitu. Palaa normaaliin
toimintaan kohdistamalla 24 V tasavirta liittimeen 37 ja
laheta sitten kuittaussignaali (vaylan, digitaalisen 1/0-
litdnnan kautta tai painamalla [RESET]-ndppdintd). Katso
ohjeet turvallisen pysdytyksen oikeaan ja turvalliseen
kdyttéon Suunnitteluoppaan asiaan liittyvista tiedoista ja
ohjeista.

HALYTYS 70, Laiton taajuuskonfiguraatio:
Nykyinen ohjauskortin ja tehokortin yhdistelma on laiton.

HALYTYS 80, Kiynnistys oletusarvolla:
Parametrin asetukset palautetaan oletusasetuksiin
manuaalisen (kolmen sormen) kuittauksen jalkeen.

VAROITUS 96, Kaynnistysviive:

Kaynnistyssignaali on vaimennettu, koska edellisesta
hyvaksytysta kaynnistyksesta kulunut aika on lyhyempi kuin
par. 22-76 ohjelmoitu minimiaika.

Varoitus 97, Pysdytysviive:
Pysdytyssignaali on vaimennettu, koska moottori on kdynyt
vahemman aikaa kuin par. 22-77 ohjelmoidun minimiajan.

Varoitus 219, Kompressorin lukitus:
Ainakin yksi kompressori on lukittu kddnteisesti digitaalisen
tulon kautta. Lukitun kompressorin voi tarkistaa par. 25-87.

HALYTYS 250, Uusi varaosa:

Tehoa tai kytkentdtilan tehonsyottéa on muutettu. Taajuus-
muuttajan tyyppikoodi on palautettava EEPROMiin. Valitse
oikea tyyppikoodi parametrissa 14-23 laitteen tarran
mukaan. Muista valita lopuksi "Tallenna EEPROM-muistiin".

HALYTYS 251, Uusi tyyppikoodi:
Taajuusmuuttajalla on uusi tyyppikoodi.
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9 Tekniset tiedot

9.1 Yleiset tekniset tiedot

Verkkojdnnite 200 - 240 VAC - Normaali ylikuormitus 110 % 1 minuutin ajan
Taajuusmuuttaja P1K1 P1K5 P2K2 P3KO P3K7
Tyypillinen akseliteho [kW] 11 1,5 2,2 3 3,7
IP 20 / alusta A2 A2 A2 A3 A3
IP 21 / NEMA 1 A2 A2 A2 A3 A3
IP 55 / NEMA 12 A4/AS5 A4/AS5 A4/A5 A5 A5
IP 66 / NEMA 12 A5 A5 A5 A5 A5
Tyypillinen akseliteho [hv] 208 V:n jannitteelld 1,5 2,0 2,9 4,0 4,9
Léhtovirta
P ° Jatkuva
z (3 x 200-240 V ) [A] 6,6 7,5 10,6 12,5 16,7
L1 g Jaksoittainen
8 3 x 200-240 V ) [A] 73 83 11,7 13,8 18,4
- Jatkuva
4% KVA (208 V AC) [kVA] 2,38 2,70 3,82 4,50 6,00
Kaapelin enimmaiskoko:
(verkkovirta, moottori, jarru)
E—
[mm?2 /AWG] 2 4/10
Suurin sydttovirta
Jatkuva
(3 x 200-240 V ) [A] 59 6,8 9,5 11,3 15,0
Jaksoittainen
75 (3 x 200-240 V ) [A] 6,5 7,5 10,5 12,4 16,5
[ Etusulakkeita enintaan" [A] 20 20 20 32 EY)
= Ympaéristo
- Arvioitu tehohavio
= suurimmalla nimelliskuormituksella [W] 63 82 116 155 185
- 2
IP20-koteloinnin paino [kg] 49 49 49 6,6 6,6
m— IP21-koteloinnin paino [kg] 55 55 55 7,5 7,5
IP55-koteloinnin paino [kg] 13,5 13,5 13,5 13,5 13,5
IP 66 -koteloinnin paino [kg] 13,5 13,5 13,5 13,5 13,5
Hyétysuhde 3) 0,96 0,96 0,96 0,96 0,96

MG.11.L4.20 - ADAP-KOOL”’ -taajuusmuuttaja 103



O6ohjeet

ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttajan ki

Tekniset tiedot

£6'0 L6'0 L6'0 L6'0 96'0 96'0 96'0 96'0 96'0 (e 2PUNSAI0AH
59 59 St S St LT (14 (4 x4 [6¥] outed uluuIo[210%- 99 d|
S9 S9 Sy Sy Sy Vid €T €C €C [6¥] outed uluuIo|10%-55d|
59 59 St 74 94 LT x4 €T x4 [6¥] outed uluu10|210%-L7dI —
0s 0S 13 13 S'€T S'€T 4} 4} 4} [63] outed ujuulo[2103-0zd|
991 €5elL ovLL S¥8 LEL 209 Va4 oLe 69C v [M] BlIPSIMIUuOMSHIUIL Effewuinns N
QIARLOY) NYIOIAIY =
:03sedwA 3
0S¢ 00¢ 09l (14 (14! 08 €9 €9 €9 [v] (ueBIUIUD eIRpIRINSNIT 2 I
q ; q q q q q a g [v1 ( A 0¥Z-00T X €) 3
0'691 0'erL 0'vLL 0'88 8'vL ¥'6S o 8'0¢ (474 usulenOSyer 3
, , ! , . . g . . vl ( A 0¥Z-00T X €)
0'pSL 0'0glL 0'v0L 0'08 0'89 0%S 0ty 08¢ 0'ce eAnyper
eUIAQNIOAS uunng
0GE[1wd
g VENOL T/s€ T/s€ 9/91 USPI] UETINW UISTONSYEMIA
WOW (¢/se=v4)  [DMY/ uw]
0sz/0C1 0/v/s6 0/1/0S u/se Lot (naJef 1101300W ‘BLIAOMYISA)
:0y0ysiewwus uljadeey| HW
. . . . , ] , s . [V OV A 802) YA 7
L9 q'Ls ¥y L'LE 6'9¢ ¥'1T 991 ULl '8 eAnsyer -
- X @
L8l LS1 yad} 8'96 €78 €'s9 8'0S 6'ce 9'9¢ [v] H>mwm_m et ) 8
AT :
, ’ , . . . [v] ( A O¥Z-00T X €) &
(A gl SLL 0'88 8'v/ ¥'6S o 8'0¢ (474 eAnyer 3
RUINOIYET
09 0s o (013 14 0c Sl ol </ e||9antuuel uA 80z [AY] oyauiesye uauljjidAAL
974 L€ 0€ [44 S'8lL Sl 1L S'L §'s [MI] oyauasye usulidAKL
MStd MLEd Moed Mezd M8Ld MSLd MLLd MLd Msd efeynnwsnnfee]
() () 1D 1D 1D 4 K| K| K| ZL YWAN / 99 dI
(@) [®) 1D 1D 1D 4] Lg Lg K| ZL YWAN / SS dI
() ) 1o} ) ) 4 Lg K| K| L VWAN / 1Z dI
ﬁmmot‘_mh_ mugwur; muov e||nae C_uwv_mamoccssc‘_ ISyIsie)nw uipiepuels-|Zd| eejunnui UeepioA $+¢€) m_ ¢+mmv
¥D ¥D € € v ! €9 €9 €9 ewsnje 7 0z di

uefe upnnuIW | 9% 0L snuwionyiK 1[EeULION - DVA O¥Z - 00T X € SMUURIOISA

MG.11.L4.20 - ADAP-KOOL" -taajuusmuuttaja

104



Tekniset tiedot ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttajan kiyttdohjeet

9.1.1 Verkkojannite 3 x 380 - 480 VAC

Verkkojadnnite 3 x 380 - 480 VAC - Normaali ylikuorma 110 % 1 minuutin ajan

Taajuusmuuttaja P1K1 P1K5 P2K2 P3KO P4KO P5K5 P7K5
Tyypillinen akseliteho [kW] 1,1 15 2,2 3 4 5,5 7,5

Tyypillinen akseliteho [hv] 460 V:n jannitteelld 1,5 2,0 2,9 4,0 53 7,5 10

IP 20 / alusta A2 A2 A2 A2 A2 A3 A3

IP 21 / NEMA 1
IP 55 / NEMA 12 A4/A5 A4/A5 A4/A5 A4/A5 A4/A5 A5 A5
IP 66 / NEMA 12 A4/A5 A4/A5 A4/A5 A4/A5 A4/A5 A5 A5
Léhtovirta

Jatkuva

(3 x 380-440 V) [A]
Jaksoittainen

(3 x 380-440 V) [A]
Jatkuva

(3 x 440-480 V) [A]
Jaksoittainen

(3 x 440-480 V) [A]
Jatkuva kVA

(400 V AC) [kVA]
Jatkuva kVA

(460 V AC) [kVA]
Kaapelin enimmadiskoko:
(verkkovirta, moottori, jarru)
[mm?2/ AWG] 2

33 4,5 6,2 79 1 14,3 17,6

2,7 34 4,8 6,3 8,2 " 14,5

3,0 3,7 53 6,9 9,0 12,1 15,4

L 1

130BA058.10

2,1 2,8 39 50 6,9 9,0 11,0

H

2,4 2,7 3,8 50 6,5 838 11,6

4/10

Suurin sydttdvirta

Jatkuva

(3 x 380-440 V) [A]
Jaksoittainen

(3 x 380-440 V) [A]
Jatkuva

(3 x 440-480 V) [A]
Jaksoittainen

(3 x 440-480 V) [A]
Etusulakkeita enintaan? [A] 10 10 20 20 20 32 32
Ymparistd

Arvioitu tehohavio

suurimmalla nimelliskuormituksella [W] 4
1P20-koteloinnin paino [kg] 4,8 4,9 4,9 4,9 4,9 6,6 6,6
IP21-koteloinnin paino [kg]
IP55-koteloinnin paino [kg] 13,5 13,5 13,5 13,5 13,5 14,2 14,2
IP66-koteloinnin paino [kg] 13,5 13,5 13,5 13,5 13,5 14,2 14,2
Hyétysuhde 0,96 0,97 0,97 0,97 0,97 0,97 0,97

2,7 3,7 50 6,5 9,0 11,7 14,4

3,0 4,1 55 72 9.9 12,9 15,8

2,7 3,1 4,3 57 74 9,9 13,0

30 34 4,7 6,3 8,1 10,9 14,3

130BA057.10

58 62 88 116 124 187 255
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9.1.2 Yleiset tekniset tiedot:

Verkkojannite (L1, L2, L3):

Syéttojannite 380-480 V £10%
Syéttéjannitetaajuus 50/60 Hz £5%
Pddvaiheiden vilinen tilapdinen maksimiepatasapaino 3,0 % nimellisverkkojannitteesta
Todellisen tehon kerroin () = 0,90 nimellisestd nimelliskuormituksella
Perusaallon tehokerroin (cos) lahelld yhta (> 0,98)
Kytkentd tulosyotolla L1, L2, L3 (kdynnistyksid) £ kotelointityyppi A enintddn 2 kertaa/min.
Kytkentd tulosyotolla L1, L2, L3 (kdynnistyksid) > kotelointityyppi B, C enintddn 1 kerta/min.
Standardin EN60664-1 mukainen ympdristo ylijanniteluokka lll/likaantumisaste 2

Yksikkd soveltuu kdytettdvdiksi piirissd, joka ei pysty tuottamaan enempdid kuin 100 000 RMS symmetristd ampeeria, 480/600 V
maksimi.

Moottorin teho (U, V, W):

Lahtojannite 0 - 100 % verkkojannitteesta
Lahtotaajuus 0 - 1000 Hz"
Kytkenta laht6on Rajoittamaton
Ramppiajat 1 - 3600 sek.

* Riippuu tehosta.

Momenttikdyttaytyminen:

Kaynnistysmomentti (vakiomomentti) enintdan 110 % 1 min:n ajan*
Kaynnistysmomentti enintddn 135 % 0,5 sekunnin ajan*
Ylikuormitusmomentti (vakiomomentti) enintdan 110 % 1 min:n ajan*

*Prosenttimddrd riippuu ADAP-KOOL-taajuusmuuttajan nimellismomentista.

Kaapelien pituudet ja poikkipinta-alat:

Moottorikaapelin enimmaispituus, suojattu kaapeli 150 m
Moottorikaapelin enimmaispituus, suojaamaton kaapeli 300 m
Enimmadispoikkipinta moottoriin, verkkovirtaan, kuormituksenjakoon ja jarruyp* ..
Ohjausliitinten suurin poikkipinta-ala, jaykka johdin 1,5 mm?/16 AWG (2 x 0,75 mm?)
Ohjausliitinten suurin poikkipinta-ala, taipuisa johdin 1 mm?/18 AWG
Ohjausliitinten suurin poikkipinta-ala, sisdavaipalla varustettu johdin 0,5 mm?2/20 AWG
Ohjausliitinten pienin poikkipinta-ala 0,25 mm?

* Katso lisétietoja verkkojcnnitettd koskevista taulukoista!

Digitaalitulot:

Ohjelmoitavat digitaalitulot 4 (6)
Liittimet 18, 19,271,297, 32, 33,
Logiikka PNP tai NPN
Jannitetaso 0-24VDC
Jannitetaso, looginen '0' PNP <5V DC
Jannitetaso, looginen '1' PNP > 10V DC
Jannitetaso, looginen "0" NPN > 19V DC
Jannitetaso, looginen 1" NPN <14V DC
Suurin jannite tulossa 28 V DC
Tuloresistanssi, Ri noin 4 kQ

Kaikki digitaalitulot on erotettu galvaanisesti syéttdjdnnitteestd (PELV) ja muista korkeajdnniteliittimistd.
1) Liittimet 27 ja 29 voidaan myés ohjelmoida Iihdédiksi.
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Analogiset tulot:

Analogisia tuloja 2
Liittimet 53, 54
Tiloja Jannite tai virta
Tilan valinta Katkaisin 5201 tai katkaisin S202
Jannitetila Kytkin S201/kytkin $202 = OFF (U)

Jannitetaso

:0 - +10 V (skaalattava)

Tuloresistanssi, Ri

noin 10 kQ

Suurin jannite

20V

Virtatila Kytkin S201/kytkin $202 = ON (I)
Virta-alue 0/4 - 20 mA (skaalattava)
Tuloresistanssi, Ri noin 200 Q
Maksimivirta 30 mA

Analogisen tulon resoluutio

10 bittia (+ signaali)

Analogisten tulojen tarkkuus

Suurin virhe 0,5 % tdydestd ndyttamasta

Kaistanleveys : 200 Hz
Analogiset tulot on erotettu galvaanisesti sySttojdnnitteestd (PELV) ja muista korkeajéinniteliittimistd.
130BA117.10 r PELV-eristys
+24V — =
18 ]| Valventa = Verkkovirta
i R i
1 1
1 1
H Suuri = )
37 — jannite — Moottori
1
Toiminnallinen 1
eristys - i i
RS485 —] > [~ DC-vayla
Pulssitulot:
Ohjelmoitavat pulssitulot 2
Liitin numero pulssi 29, 33
Maks. taajuus liittimessa, 29, 33 110 kHz (Push-pull -kdyttdinen)
Maks. taajuus liittimessd, 29, 33 5 kHz (avoin kollektori)
Min. taajuus liittimessa 29, 33 4 Hz
Jannitetaso Katso digitaalituloista kertovaa jaksoa
Suurin jannite tulossa 28 V DC
Tuloresistanssi, Ri noin 4 kQ

Pulssin tulotarkkuus (0,1 - 1 kHz)

Suurin virhe 0,1 % tdydestd ndyttamasta

Analogialahto:

Ohjelmoitavia analogialahtoja

1

Liittimet 42
Analogialdahdoén virta-alue 0/4 - 20 mA
Suurin vastuskuorma runkoon analogialdhd6ssa 500 Q
Analogialdhdodn tarkkuus Maks.virhe 0,8 % tdydestd nayttamasta
Analogialdhdon resoluutio 8 bittia

Analogialdhtd on erotettu galvaanisesti syéttdjénnitteestd (PELV) ja muista korkeajdnniteliittimistd.

Ohjauskortti, RS 485 -sarjaliikenne:

Liittimet 68 (TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)
Liitin 61 Yhteinen liittimille 68 ja 69
RS 485 -sarjaliikennepiiri on erotettu toiminnallisesti muista keskeisisté piireistd ja eristetty galvaanisesti sydttdjénnitteestd

(PELV).

108 MG.11.L4.20 - ADAP-KOOL" -taajuusmuuttaja



Danfits

Tekniset tiedot ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttajan kiyttdohjeet

Digitaalilahto:

Ohjelmoitavat digitaaliset/pulssilahdot 2
Liittimet 27,297
Digitaali-/taajuuslahdon jannitetaso 0-24V
Suurin ldhtdvirta (ripa tai lahde) 40 mA
Maksimikuormitus taajuuslahdossa 1 kQ
Suurin kapasitiivinen kuormitus taajuuslahddssa 10 nF
Pienin lahtotaajuus taajuuslahdossa 0 Hz
Suurin ldht6taajuus taajuuslahdossa 32 kHz

Taajuuslahdon tarkkuus

Maks.virhe 0,1% tdydestd ndyttamasta

Lahtotaajuuksien resoluutio 12 bittia
1) Liittimet 27 ja 29 voidaan myéds ohjelmoida tuloksi.

Digitaalildht6 on erotettu galvaanisesti sy6ttojdnnitteestd (PELV) ja muista korkeajénniteliittimistd.

Ohjauskortti, 24 V DC -lahto:

Liittimet 12,13

Suurin kuorma 1200 mA

24V DC jénniteldhde on erotettu galvaanisesti verkkojdnnitteestd (PELV), mutta silld on sama potentiaali kuin analogia- ja

digitaalituloilla ja -Idhdéilld.
Releldhdot:

Ohjelmoitavat releldhd6t 2
Rele 01 Liittimen numero 1-3 (auki), 1-2 (kiinni)
Suurin liitinkuorma (AC-1)" liittimissa 1-3 (NC), 1-2 (NO) (vastuskuorma) 240 VAC, 2 A
Suurin liitinkuorma (AC-15)" (induktiivinen kuorma @ cos¢ 0,4) 240V AC 02 A
Suurin liitinkuorma (DC-1)" liittimissd 1-2 (NO), 1-3 (NC) (vastuskuorma) 60 V DC, 1A

Suurin liitinkuorma (DC-13)" (Induktiivinen kuorma)

24V DC, 0,1A

Rele 02 Liittimen numero

4-6 (auki), 4-5 (kiinni)

Suurin liitinkuorma (AC-1)" liittimissa 4-5 (NO) (vastuskuorma)?3 400V AC, 2 A
Suurin liitinkuorma (AC-15)" liittimissa 4-5 (NO) (induktiivinen kuorma @ cos@ 0,4) 240 VAC 02 A
Suurin liitinkuorma (DC-1)" liittimissé 4-5 (NO) (vastuskuorma) 80VDC2A
Suurin liitinkuorma (DC-13)" liittimissé 4-5 (NO) (Induktiivinen kuorma) 24V DC, 0,1A
Suurin liitinkuorma (AC-1)" liittimissa 4-6 (NC) (vastuskuorma) 240 VAC 2 A
Suurin liitinkuorma (AC-15)" liittimissd 4-6 (NC) (induktiivinen kuorma @ cos® 0,4) 240V AC, 02 A
Suurin liitinkuorma (DC-1) liittimissd 4-6 (NC) (vastuskuorma) 50VDC2A

Suurin liitinkuorma (DC-13)" liittimissa 4-6 (NC) (induktiivinen kuorma)

24V DC 0,1 A

Pienin kuorma liittimissa 1-3 (NC), 1-2 (NO), 4-6 (NC), 4-5 (NO)

24V DC 10 mA, 24 V AC 20 mA

Standardin EN 60664-1 mukainen ymparisto

ylijanniteluokka Ill/likaantumisaste 2

1) IEC 60947 osat 4 ja 5

Releliitdnndt on eristetty galvaanisesti muusta piiristd vahvistetulla eristykselld (PELV).
2) Ylijénniteluokka Il

3) UL-sovellukset 300 V AC 2 A

Ohjauskortti, 10 V DC -lahto6:

Liittimet 50
Lahtojannite 105V 0,5V
Suurin kuorma 25 mA
The 10 V DC jénniteldhde on erotettu galvaanisesti syéttdjdnnitteestd (PELV) ja muista korkeajdnniteliittimistd.
Ohjausominaisuudet:

Lahtotaajuuden resoluutio alueella 0 - 1000 Hz 1 +/- 0,003 Hz
Jarjestelman vasteaika (liittimet 18, 19, 27, 29, 32, 33) :<2ms

Nopeudenohjausalue (avoin piiri)

1:100 synkroninopeudesta

Nopeuden tarkkuus (avoin piiri)

30 - 4000 rpm: Maksimivirhe 8 rpm

Kaikki ohjausominaisuudet 4-napaisella epdtahtimoottorilla
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Kayttoymparistot:

Kotelointi < kotelointityyppi D IP 00, IP 21, IP 54
Kotelointi > kotelointityyppi D, E IP 21, IP 54
Kotelointisarja saatavilla < kotelointityyppi D IP21/NEMA 1/IP 4x koteloinnin lisdksi
Tarinatesti 1,09
Suhteellinen kosteus 5% - 95% (IEC 721-3-3; luokka 3K3 (kondensoitumaton) kdyton aikana
Aggressiivinen ymparisto (IEC 721-3-3), paallystamaton luokka 3C2
Aggressiivinen ymparisto (IEC 721-3-3), paallystetty luokka 3C3

Standardin IEC 60068-2-43 H2S mukainen testimenetelma (10 pdivad)
Ympadriston lampdtila (60 AVM -kytkentatilassa)

- rajoituksella maks. 55 ° CV
- tdydella lahtoteholla, tyypilliset EFF2-moottorit maks. 50 ° CV
- tdydelld jatkuvalla taaj.muut. lahtovirralla maks. 45 ° C"

) Katso liscitietoja redusoinnista Suunnitteluoppaan luvusta Erikoisolosuhteet.

Pienin ympadriston lampdtila, tdysi toiminta 0 °C
Pienin ympadristdn lampdtila, rajoitettu teho -10°C
Lampétila varastoinnin/kuljetuksen aikana -25 - +65/70 °C
Enimmaiskorkeus merenpinnan yldpuolella ilman redusointia 1000 m
Enimmaiskorkeus merenpinnan ylapuolella redusoinnin jalkeen 3000 m

Redusointi suuren korkeuden vuoksi, katso erikoisolosuhteita kdsittelevd jakso

Kaytetyt EMC-standardit, emissio EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3
EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,
Kaytetyt EMC-standardit, sieto EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Katso erikoisolosuhteita kdsittelevd jakso!

Ohjauskortin toiminta:

Pyyhkaisyvali :5ms
Ohjauskortti, USB-sarjaliitanta:

USB-standardi 1,1 (tdysi nopeus)
USB-liitin USB B-tyypin “laite”-liitin

AVAROITUS

Kytkentd PC:hen tehd&én isdnnan ja laitteen valisellda USB-standardikaapelilla.

USB-liitdnta on eristetty galvaanisesti syottéjannitteesta (PELV) ja muista suurjanniteliittimista.

USB-liiténtaa ei ole eristetty galvaanisesti suojamaadoituksesta. Kdyta ainoastaan eristettyd kannettavaa/pdytatietokonetta
yhteytend ADAP-KOOL-taajuusmuuttajan USB-liitdntdan tai eristettyyn USB-kaapeliin/-liitéantaan.

Suojaus ja ominaisuudet:

. Elektroninen moottorin lampdsuojaus ylikuormitukselta.

. Jaahdytysrivan lampotilan valvonta varmistaa, ettd taajuusmuuttaja laukeaa, jos lampétila nousee arvoon °C + 5°C.
Ylikuormituslampétilaa ei voi nollata, ennen kuin jadhdytysrivan lampétila on alle 70 °C + 5°C (ohje - ndma
lampdtilat voivat vaihdella tehon, koteloinnin jne. mukaan). Taajuusmuuttajassa on automaattinen redusointi-
toiminto, jotta jadhdytysrivan lampétila ei nousisi 95 °C:een.

. Taajuusmuuttaja on suojattu moottorin liittimien U, V, W oikosulkua vastaan.

. Jos sy6ttdvaihe puuttuu, taajuusmuuttaja laukaisee tai antaa varoituksen (riippuen kuormituksesta).

. Vilipiirin jannitteen valvonta varmistaa, ettd taajuusmuuttaja laukaisee, jos valipiirin jannite on lilan suuri tai lilan
pieni.

. Taajuusmuuttaja on suojattu moottorin liittimien U, V, W maavikoja vastaan.

110 MG.11.L4.20 - ADAP-KOOL" -taajuusmuuttaja



Tekniset tiedot ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttajan kiyttdohjeet

9.2 Erikoisolosuhteet

9.2.1 Redusoinnin tarkoitus

Redusointi on otettava huomioon kaytettdessa taajuusmuuttajaa pienelssa ilmanpaineessa (korkealla), pienilld nopeuksilla,
pitkilla moottorikaapeleilla, poikkileikkaukseltaan suurilla kaapeleilla tai korkeassa ympariston lampotilassa. Tarvittavat toimet
kuvataan tdssa jaksossa.

9.2.2 Redusointi ympariston lampétilan vuoksi

24 tunnin aikana mitatun keskilampétilan (Tamsavc) tulee olla vahintdan 5 °C alhaisempi kuin suurin sallittu ympariston
lampétila (Tams,max).

Jos taajuusmuuttajaa kdytetddn korkeissa ympadriston lampdtiloissa, jatkuvaa lahtévirtaa on redusoitava.

Redusointi riippuu kytkentatavasta, jonka asetukseksi voidaan maarittdd 60 AVM tai SFAVM parametrissa 14-00.

A-kotelot SFAVM - Stator Frequency Asyncron Vector Modulation
60 AVM - Pulse Width Modulation lout (%) 2
=} 110% A
" lout (%) = 100% =
110% a i =
100% g 80% -
2 |
80% - 60%
4 A1-A3 45°C, A5 40°C
60% A3 50° .
. . 40% AT-A3 50°C, A5 45°C
AT-A345°C, A5 40°C ] AT-A3 55°C, A5 50°C
40% AT-A3 50°C, A5 45°C 20%
A1-A3 55°C, A5 50°C | o (kH2)
20% 0
fsw (kHz) 0 2 4 6 8 10 12 14 16
0 -
0 2 4 6 8 10 12 14 16 Kuva 9.2 Lahtévirran lout redusointi erilaisten ympariston
Kuva 9.1 Lahtovirran lout redusointi erilaisten ympariston maksimilampdtilojen Tams, max vuoksi koteloinnille A, kaytdssa
maksimildampotilojen Tams, max vuoksi koteloinnille A, kdytdssd 60 SFAVM
AVM

A-kotelointia kdytettdessa moottorikaapelin pituudella on suhteellisen suuri vaikutus suositeltavaan redusointiin. Siksi
kuvassa nakyy myos suositeltava redusointi silloin, kun sovelluksessa kdytetddn enintadn 10-metristd moottorikaapelia.

lout (%) ‘9 lout (%) ,c_’
110% 3 110% 8
100% < 100% 2
° i \\ § | §
80% T~ = 80% il
] T~ \\ il o o,
— T A1-A345°C, A5 40°C 60% A1-A3 45°C, A5 40°C
oo T~ A1-A3 50°C, A5 45°C ] A1-A3 50°C, A5 45°C
] . ' A1-A355°C, A5 50°C
40% ~] A1-A3 55°C, A5 50°C 40% ]
] 20%
) il fow (kH2)
fo (KH 0
sw (kH2) 0 2 4 6 8 10 12 14 16

’ U 2 4 6 8 10 12 14 16 m prary 0 . o . e .
e s L e Kuva 9.4 Léhtdvirran lout redusointi erilaisten ympéristén

Kuva 9.3 Lahtdvirran lout redusointi erilaisten ympériston o A T .
maksimildmpotilojen Tams, max vuoksi koteloinnille A, kdytossa

maksimilampétilojen T, vuoksi koteloinnille A, kdytdssd 60
pétilojen Tams, MAx vt SFAVM ja enintdén 10-metrinen moottorikaapeli

AVM ja enintddn 10-metrinen moottorikaapeli
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B-koteloinnit 60 AVM - Pulse Width Modulation
60 AVM - Pulse Width Modulation lout (%) 2
NO &
|out (%) - 110% o)
A NO = <
110% S'_ 100% ’303
e 3 1 ™~ —a&2 @
6 ] \\ a8 80% ~_
80% = - —B2 60% T~ °
I~ ~N = 0 45°C
~ T T . S~ T 50°C
60% = 45°C 40% 55°C
il NN S J \
40% ST soc 20%
, ~ I~ ss5¢ 1 fow (kH2)
20% 0
il 0 2 4 6 8 10 12 14 16
fow (kHz)

Kuva 9.7 Lahtévirran lout redusointi erilaisten ympariston
0o 2 4 6 8 10 12 14 16
maksimildmpdtilojen Tams, max vuoksi koteloinnille C, kdytossa 60

Kuva 9.5 Lahtévirran loyt redusointi erilaisten ympériston . . . .
AVM normaalin vdd@ntdmomentin tilassa (ylimomentti 110 %)

maksimildmpétilojen Tams, max vuoksi koteloinnille B, kdytdssa 60
AVM normaalin vaantdmomentin tilassa (ylimomentti 110 %)

SFAVM - Stator Frequency Asyncron Vector Modulation

. lout (%) 2
SFAVM - Stator Frequency Asyncron Vector Modulation NO a
. - 110% a
lout (%) = 100% S
1100 O g ] — g R
100% g 80%
i N —B1 m
NN o 60% 45°C
80% NN B2 ]
NEENNN 50°C
60% 45°C 40% | o
J 55°C
< 50°C 20%
40% |
J h 55°C 0 fsw (kH2)
20% 0 2 4 6 8 10 12 14 16
o fsw (kHz) Kuva 9.8 Lihtdvirran lout redusointi erilaisten ympéristdn
0 2 4 6 8 0 12 14 16 maksimildmpétilojen Tams, max vuoksi koteloinnille C, kdytossa
Kuva 9.6 Léhtovirran lout redusointi erilaisten ympaériston SFAVM normaalin vdantémomentin tilassa (ylimomentti 110 %)

maksimilampdtilojen Tams, max vuoksi koteloinnille B, kdytossa
SFAVM normaalin vdantémomentin tilassa (ylimomentti 110 %)

C-koteloinnit
Huomaa: 90 kW:n teholla IP55- ja IP66-koteloissa
ympariston maksimilampétila on 5° C matalampi.

9.2.3 Redusointi matalan ilmanpaineen johdosta
Alhainen ilmanpaine heikentda ilman jadhdytyskykya.
Kun korkeus on yli 2 km, ota yhteyttd Danfoss -yhtioon keskustellaksesi PELV-jannitteesta.

Alle 1000 metrin korkeudessa ympadriston lampdétilaa ei tarvitse alentaa, mutta 1000 metrin yldpuolella ympariston lampotilaa
(TAMB) tai maksimildhtovirtaa (lout) on alennettava alla olevan kaavion mukaisesti:

112 MG.11.L4.20 - ADAP-KOOL" -taajuusmuuttaja



Tekniset tiedot ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttajan kiyttdohjeet

Maks.ldhtovirta
50°C :ssa

A

90% T ~

80% +

4 4 4 -

Tkm 2km 3km Korkeus

130BA040.12
Kuva 9.9 Léhtévirran redusointi korkeuden mukaan, kun ldmpétila on Tams ; Kun korkeus on yli 2 km, ota yhteyttd Danfoss -yhtiéon
keskustellaksesi PELV-jénnitteestd.

Toinen vaihtoehto on laskea ympadriston lampdtilaa korkeilla paikoilla ja siten varmistaa 100 % ldhtovirta korkealla oltaessa.

9.2.4 Redusointi hidasta kayttda varten

Kun moottori on kytketty taajuusmuuttajaan, on tarkistettava, ettda moottorin jadhdytys on asianmukainen.
Lammityksen taso riippuu moottorin kuormituksesta sekd kdyttdnopeudesta ja -ajasta.

Jatkuvan momentin sovellukset (CT-tila)

Ongelmia voi esiintya pienilld kierrosluvuilla sovelluksissa, joissa momentti on jatkuva. Jatkuvan momentin sovelluksissa
moottori voi ylikuumentua pienilld nopeuksilla, koska moottoriin kuuluvasta puhaltimesta tulee vahemman jaahdytysilmaa.
Jos moottori kdy jatkuvasti kdyntinopeudella, joka on alle puolet nimelliskdyntinopeudesta, on siksi huolehdittava moottorin
jadhdytysilmamaaran lisddmisesta (tai kaytettdva tallaiseen kayttdon suunniteltua moottoria).

Vaihtoehtona on vdhentda moottorin kuormitusta kayttamalla suurempaa moottoria. Taajuusmuuttajan rakenne rajoittaa
kuitenkin moottoreiden kokoa.

Muuttuvan momentin (neli6lliset) sovellukset (VT)

VT-sovelluksissa, kuten keskipakoispumpuissa ja -puhaltimissa, joissa momentti on verrannollinen nopeuden neliéon ja teho
nopeuden kuutioon, lisdjaahdytys tai moottorin redusointi ei ole tarpeen.

Alla nékyvissa kaavioissa tyypillinen VT-kdyra on maksimimomentin alapuolella redusoinnin ja maksimimomentin yhteydessa
pakkojadhdytykselld kaikilla nopeuksilla.

Vakiomoottorin maksimikuormitus 40 °C:n lémpétilassa taajuusmuuttajatyypilld VLT FCxxx
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Kuvateksti: — — — —Tyypillinen momentti VT-kuormituksella —=—+——Maksimimomentti pakkojaahdytyksella Maksimimomentti
Huomautus 1) Jos nopeus on synkronoitua suurempi, kdytettavissa oleva moottorin momentti pienenee kddnteisesti verrannollisesti
nopeuden lisdykseen. Tdma on otettava huomioon suunnitteluvaiheessa moottorin ylikuormittumisen vélttamiseksi.
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Tekniset tiedot ADAP-KOOL’ -taajuusmuuttajan kiyttdohjeet

9.2.5 Redusointi pitkien moottorikaapelien tai suuripoikkipintaisten kaapelien asennuksen
takia

HUOMAUTUS!

Toimii vain enintddn 90 kW:n taajuusmuuttajissa.
Taman taajuusmuuttajan maksimikaapelipituus on 300 m suojaamatonta ja 150 m suojattua kaapelia.

Taajuusmuuttaja on suunniteltu kaytettavaksi poikkipinta-alaltaan madaritetyn moottorikaapelin kanssa. Jos halutaan kayttaa
kaapelia, jonka poikkipinta-ala on tatd suurempi, pienenna lahtovirtaa 5 % kutakin poikkipinta-alan luokan suurennusta
varten.

(Kaapelin suurempi poikkipinta-ala aiheuttaa suuremman maadoituskapasiteetin ja siten suuremman maavuotovirran).

9.2.6 Automaattiset muutokset suorituskyvyn varmistamiseksi

Taajuusmuuttaja tekee jatkuvasti tarkistuksia kriittisten sisalampdtilojen, kuormitusvirran, valipiirin korkean jannitteen ja
alhaisten moottorin nopeuksien varalta. Reaktiona kriittiseen arvoon taajuusmuuttaja voi sdataa kytkentdtaajuutta ja/tai
muuttaa kytkentdtapaa varmistaakseen taajuusmuuttajan suorituskyvyn. Kyky pienentda lahtovirtaa automaattisesti laajentaa
hyvaksyttavia kdyttoolosuhteita vield enemman.
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