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Power 1 Naiden kayttdohjeiden lukeminen

1 Naiden kayttoohjeiden lukeminen

1.1.1 Tekijanoikeus, vastuun rajoitus ja muokkausoikeudet

Taman julkaisun tiedot ovat Danfoss-yhtion omaisuutta. Hyvaksymalld taman kayttdohjeen ja kdyttamalla sita kdyttaja suostuu siihen, ettd ohjeen sisal-
té@mia tietoja kdytetddn ainoastaan Danfoss:n valmistamien laitteiden kdyttéon tai muiden valmistajien laitteiden kayttdon silloin, kun laitteet on tarkoitettu

yhdistettaviksi Danfoss:n laitteisiin sarjalikenneyhteyden avulla. Tama julkaisu on suojattu Tanskan ja useimpien muiden maiden tekijanoikeuslakien
nojalla.

Danfoss ei takaa, ettd tdman kdyttdohjeen neuvojen mukaisesti tuotettu ohjelmisto toimii asianmukaisesti kaikissa fyysisissa, laite- tai ohjelmistoympa-
ristissa.

Vaikka Danfoss on testannut ja tarkastanut tdhan kayttdohjeeseen sisdltyvan dokumentaation, Danfoss ei takaa tai vaita suoraan eikd valilisesti tdman
dokumentaation laatua, toimivuutta tai sopivuutta tiettyyn kayttétarkoitukseen.

Missaan tilanteessa Danfoss ei vastaa kdytosta tai kykenemattdmyydestd kayttdohjeen sisédltdmien tietojen kayttddn johtuvista suorista, valillisista, sa-
tunnaisista tai tuottamuksellisista vahingoista, vaikka sille olisi kerrottu téllaisten vahinkojen mahdollisuudesta. Erityisesti Danfoss ei vastaa mistaan
kuluista, mukaan lukien menetetystd tuotosta tai voitosta, laitteiden menettamisestd tai vaurioitumisesta, tietokoneohjelmien menettédmisestd, tietojen
havidmisesta tai niiden korvaamisesta aiheutuvat kulut tai kolmansien osapuolten esittdmat vaatimukset mutta niihin rajoittumatta.

Danfoss varaa oikeuden uudistaa tata julkaisua milloin tahansa ja muuttaa sen sisaltéa etukdteen ilmoittamatta ja sitoutumatta ilmoittamaan asiasta
ndiden muokkausten tai muutosten entisille tai nykyisille kayttajille.

1.1.2 Symbolit

Tassa kayttdohjeessa kaytetyt symbolit:

Huom
Merkitsee jotakin lukijan huomioitavaa seikkaa.

IImaisee yleisen varoituksen.

IImaisee varoituksen korkeajannitteesta.

* IImaisee oletusasetuksen.

1.1.3 Saatavana oleva kirjallisuus ADAP-KOOL-taajuusmuuttaja AKD 102-tuotesarjasta

Danfoss -yhtidn tekninen kirjallisuus on saatavana tulostettuna paikallisesta Danfoss -myyntikonttorista tai verkkosta osoitteesta
http://portal.danfoss.net/RA/Marketing/Product%20Information/AKD102/Pages/default.aspx
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1 Naiden kayttéohjeiden lukeminen

1.1.4 Lyhenteet ja standardit

Daofitt

ADAP-KOOL® -taajuusmuuttaja AKD 102 High

Lyhenteet: Termit: SI-yksikot: I-P-yksikot:
a Kiihtyvyys m/s? ft/s?
AWG American Wire Gauge
Autom.viritys Automaattinen moottorin sovitus
°C Celsius
I virta A Amp
Ium Virran raja
Joule Energia J = Nem ft-lb, Btu
°F Fahrenheit
FC Taajuusmuuttaja
f Taajuus Hz Hz
kHz Kilohertsi kHz kHz
LCP Paikallisohjauspaneeli
mA Milliampeeri
ms Millisekunti
min Minuutti
MCT Liikkeen ohjaustydkalu
M-TYPE Riippuu moottorityypista
Nm Newtonmetri in-lbs
ImN Moottorin nimellisvirta
fm,N Moottorin nimellistaajuus
Pw,n Moottorin nimellisteho
Um,N Moottorin nimellisjannite
par. Parametri
PELV Erittain pieni suojajannite
Watti Teho W Btu/h, hv
Pascal Paine Pa = N/m2 psi, psf, ' vetta
Tinv Vaihtosuuntaajan nimellinen lahtdvirta
RPM kierrosta minuutissa
SR Riippuu koosta
T Lampdtila C F
t aika s s,h
Tum Momenttiraja
U Jannite Vv \

Taulukko 1.1: Lyhenne- ja standarditaulukko.
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Power 2 Turvallisuus

2 Turvallisuus

2.1.1 Varoitus korkeasta jannitteesta

Taajuusmuuttajassa ja MCO 101 -optiokortissa esiintyy vaarallisia jannitteitd, kun ne ovat kytkettyina verkkoon. Moottorin tai taajuus-
muuttajan virheellinen asennus saattaa johtaa laite- ja henkildvahinkoihin, jopa kuolemaan. Noudata siksi tdman oppaan ohjeita seka
kansallisia ja paikallisia saantdja ja turvallisuusmaarayksia.

2.1.2 Turvallisuusohjeet

Ennen sellaisten toimintojen kayttoa, jotka vaikuttavat henkildiden turvallisuuteen joko suoraan tai vdlillisesti (esim. turvallinen py-
I saytys, Fire Mode -tila tai muut toiminnot, jotka joko pakottavat moottorin pysahtymaan tai yrittavat pitda sen kdynnissa), on
. suoritettava perusteellinen riskianalyysi ja jarjestelman testaus. Jarjestelman testaukseen tdytyy sisdltya vikatilojen testaus oh-
jauksen signaalien osalta (analogiset ja digitaaliset signaalit ja sarjaliikenne).

Huom
Ota ennen Fire Mode -tilan kdyttoa yhteyttd Danfoss-yhtioon.

. Varmista, ettd taajuusmuuttaja maadoitetaan asianmukaisesti.

. Al irrota verkkovirtakytkent6ja, moottorin kytkent6ja tai muita virtakytkentsjd, kun taajuusmuuttaja on kytkettyna virtaan.
. Suojaa kayttajat syottdjannitteelta.

. Suojaa moottori ylikuormitukselta kansallisten ja paikallisten maardaysten mukaisesti.

3 Maavuotovirta on yli 3,5 mA.

. [OFF]-nappain ei ole turvakatkaisin. Se ei erota taajuusmuuttajaa verkosta.

2.1.3 Yleinen varoitus

Varoitus:

Sahkdisten osien koskettaminen voi olla hengenvaarallista myds laitteen virransy6ton katkaisun jélkeen.

Varmista my0ds, ettd muut janniteldhteet (valipiirin tasajannitteen linkitys) on kytketty irti, kuten myds moottorin liiténtd kineettiseen
varmistukseen.

Ennen kuin kosketat VLT AQUA Drive FC 200:n mahdollisesti jannitteisia osia, odota vdhintddn seuraavasti:

380 - 480 V, 110 - 450 kW, odota vahintaan 15 minuuttia.

525-690 V, 132 - 630 kW, odota véhintddn 20 minuuttia.

Lyhyempi odotusaika on sallittu vain, jos siitd mainitaan kyseisen laitteen tyyppikilvessa.

Vuotovirta

VLT AQUA Drive FC 200:sta tuleva maavuotovirta on suurempi kuin 3,5 mA. Standardin IEC 61800-5-1 mukaan vahvistettu suojamaa-
doitusliitanta on varmistettava seuraavasti: vah. 10mm2 Cu tai 16mm?2 Al PE-johtimella tai ylimaaraisella PE-johtimella - jonka kaapelin
poikkileikkaus on sama kuin verkkovirran johdoissa - on kytkettava erikseen.

Vikavirtarele

Tama tuote voi aiheuttaa tasavirtaa suojajohtimeen. Silloin kun lisdsuojaukseen kaytetaan vikavirtarelettd (RCD), tuotteen sy6ttdpuo-
lella tulee kayttaa tyypin B (aikaviiveelld varustettua ) vikavirtareletta. Katso myds vikavirtareleen asennushuomautus MN .90.GX.02.
VLT AQUA Drive FC 200:n suojamaadoituksen ja vikavirtareleiden kayton tulee aina tapahtua kansallisten ja paikallisten maaraysten
mukaisesti.
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2 Turvallisuus M

2.1.4 Ennen kuin aloitat korjaustyoén

1. Erota taajuusmuuttaja verkkovirrasta.
2. irrota DC-vayldliittimet 88 ja 89.
3. Odota vahintaan jaksossa Yleinen varoitus mainittu aika.

4. Irrota moottorikaapeli

2.1.5 Erityisolosuhteet

Sdhkoiset nimellisarvot:

Taajuusmuuttajan tyyppikilven nimellisteho perustuu tyypilliseen 3-vaiheeseen verkkovirtasy6ttoon maaritetylla jannite-, virta- ja lampétila-alueella, jota

odotetaan kaytettavan useimmissa sovelluksissa.

Taajuusmuuttajat tukevat myds muita erikoissovelluksia, jotka vaikuttavat taajuusmuuttajan sahkdgisiin nimellisarvoihin.
Sahkaisiin nimellisarvoihin vaikuttavia erikoisolosuhteita voivat olla seuraavat:

. Yksivaiheiset sovellukset
. Korkeassa lampétilassa suoritettavat sovellukset, jotka edellyttdvat sahkdisten nimellisarvojen uudelleenmaaritysta
. Merenkulkusovellukset ankarammissa ymparistdolosuhteissa.

Sahkaisiin nimellisarvoihin voivat vaikuttaa muutkin sovellukset.

Katso tdmdn kdyttéohjeen ja asiaa koskevista kohdista tietoja sahkdarvoista.

Asennusvaatimukset:
Taajuusmuuttajan yleinen sdhkéturvallisuus edellyttda erityisten seikkojen huomioonottamista asennuksessa. Naita ovat:

. Sulakkeet ja katkaisimet ylivirta- ja oikosulkusuojaukseen

. Syéttokaapelien valinta (verkkovirta, moottori, jarrut, kuormituksenjako ja rele)
. Verkon konfiguraatio (maadoitettu deltamuuntimen tyvi, IT, TN jne.)

. Pienjanniteporttien turvallisuus (PELV-olosuhteet).

Katso ndiden ohjeiden ja asiaa koskevista kohdista tietoja asennusvaatimuksista.

ajan:

Taajuusmuuttajan DC-valipiirin kondensaattorit jaavat ladatuiksi, vaikka virta on katkaistu. Séhkdiskuvaaran valttdmiseksi taajuus-
muuttaja on irrotettava verkkovirrasta ennen huollon suorittamista. Odota ennen taajuusmuuttajan huoltamista ainakin alla mainitun

Huomaa, ettd DC-valipiirissa voi olla suuri jannite silloinkin, kun LED-merkkivalot eivat pala.

Jannite Teho Min. odotusaika
380 -480V 110 - 250 kW 20 minuuttia

8 MG.11.01.20 - ADAP-KOOL® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki

ADAP-KOOL® -taajuusmuuttaja AKD 102 High

Power



ADAP-KOOL® -taajuusmuuttaja AKD 102 HighM

Power 2 Turvallisuus

2.1.6 Asennus korkeille paikoille (PELV)

Asennus korkeille paikoille:
380 - 480 V: Kun korkeus on yli 3 km, ota yhteyttd Danfoss-yhtioon keskustellaksesi PELV-jannitteesta.
525 - 690 V: Kun korkeus on yli 2 km, ota yhteyttd Danfoss-yhtioon keskustellaksesi PELV-jannitteesta.

2.1.7 Valta tahatonta kdynnistysta

Kun taajuusmuuttaja on kytketty verkkovirtaan, moottori voidaan kdynnistaa/pysayttaa digitaalisilla komennoilla, vaylakomennoilla,
ohjearvoilla tai paikallisohjauspaneelin avulla.
. . Irrota taajuusmuuttaja verkkovirrasta aina, kun henkildkohtainen turvallisuus edellyttaa tahattoman kdynnistyksen valttdmis-
ta.

. Aktivoi tahattoman kaynnistyksen valttaaksesi aina [OFF]-ndppdin ennen parametrien muuttamista.

. Ellei liitintd 37 kytketa pois pdalta, sdhkovika, valiaikainen ylikuormitus, vika verkkojannitteessa tai moottorin kytkenndn vika

voi saada pysaytetyn moottorin kdynnistymaan.

2.1.8 Taajuusmuuttajan turvallinen pysadytys

Versioissa, joissa on turvapysaytysliittimen 37 tuloliitanta, taajuusmuuttaja voi suorittaa turvatoiminnon 7urvallinen momentin katkaisu (joka on maaritelty
standardin CD IEC 61800-5-2 luonnoksessa) tai kategorian 0 mukaisen pysdytyksen (joka on maaritelty standardissa EN 60204-1).

Se on suunniteltu ja hyvaksytty sopivaksi standardin EN 954-1 turvallisuusluokan 3 vaatimuksiin. Tata toimintoa kutsutaan turvalliseksi pysdytykseksi.
Ennen turvallisen pysdytyksen integrointia ja kdyttda kokoonpanossa kokoonpanolle on tehtdva perusteellinen riskianalyysi sen varmistamiseksi, etta
turvapysaytystoiminto ja turvallisuusluokka ovat asianmukaiset ja riittévat. Turvapysdytystoiminnon asentamiseksi ja kdyttamiseksi standardin EN 954-1
turvallisuusluokan 3 vaatimusten mukaan on noudatettava asiaan liittyvia tietoja ja ohjeita! Kayttdohjeiden tiedot ja ohjeet eivat riité turvapysaytystoi-

minnon oikeaan ja turvalliseen kdyttoon!
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2 Turvallisuus

MADAP-KOOL@) -taajuusmuuttaja AKD 102 High

Prif- und Zertifizierungsstelle

im BG-PRUFZERT

Translation
In any case, the German
ariginal shall prevail.

Mame ond oddress of the
holder of the cerdificate:
(customer]

Name and address of the

manufadurer:

Ref. of customer:

W

Type Test Certificate

Danfoss Drives A/S, Ulnaes 1
DK-6300 Groasten, Danemark

Danfoss Drives A/5, Ulnaes 1
DK-6300 Groasten, Danemark

Ref. of Tast and Carification Bady:
AptfKah VE-Nr, 2003 23220

BGIA

Berufsgenossenschaftliches
Institut fir Arbeitsschutz

Hauptverband der gewerblichen
Berufsgenossenschafien

Ma. of certificate

Date of lssue:
13.04,2005

Product designation:

Type:

Intended purposs:

Frequency converter with integrated safety functions

VLT® Automation Drive FC 302

Implementation of safety function ,Safe Stop”

Testing based an:

Tast certificate:

Remarks:

EN 954-1, 1997-03,

DKE AK 226.03, 1998-06,
EN SO 13849-2; 2003-12,
EN 61800-3, 2001-02,

EN 61800-5-1, 2003-09,

No.: 2003 23220 from 13.04.2005

The presented types of the frequency converter FC 302 meet the requirements laid

down in the test bases.
With correct wiring a category 3 according to DIN E
function.

N 954-1 is reached for the safety

PIBIOE

The type tested complies with the provisions laid down in the directive 98/37/EC (Machinery).

Further conditions are laid down in the Rules of Procadure for Tasting and Cadifieation of April 2004,

H.[nd cartification body

E_

Cerfification officer

R. T Je2 A

o [Dipl.-ing. R. Apfeld)

> Pastal adress: Offica: Phone: 0 27 41/2 31-02
=, Alte Hoerstrafle 111 Fox: 022 41/2 31-22 34
\ 53754 Sanks Augustin 53757 Sankt Augustin

130BA491

2.1.9 Tietoliikenneverkko

Tietoliikenneverkko

Ala kytke RFI-suodattimilla varustettuja taajuusmuuttajia verkkovirtaan siten, ettd vaiheen ja maan vélinen jannite on yli 440 V 400
V:n taajuusmuuttajissa ja 760 V 690 V:n taajuusmuuttajissa.
400 V:n tietoliilkenneverkossa ja deltamaadoituksessa (maadoitettu kateetti) verkkojannite vaiheen ja maan valilld voi olla yli 440 volttia.
690 V:n tietoliikenneverkossa ja deltamaadoituksessa (maadoitettu kateetti) verkkojannite vaiheen ja maan vélilla voi olla yli 760 volttia.

Par. 14-50 RFI Filter voidaan kayttaa sisaisten RFI-kondensaattorien erottamiseen RFI-suodattimesta maahan.

MG.11.01.20 - ADAP-KOOL® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki
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ADAP-KOOL® -taajuusmuuttaja AKD 102 HighM

Power 2 Turvallisuus

2.1.10 Ohjelmistoversio ja hyviaksynnit: ADAP-KOOL-taajuusmuuttaja AKD 102

ADAP-KOOL-taajuusmuuttaja AKD 102
Ohjelmistoversio: 3.1.x

€ @)ul

Tama kasikirja koskee kaikkia ADAP-KOOL-taajuusmuuttaja AKD 102-taajuusmuuttajia, joiden ohjelmistoversio on 3.1.x.
Ohjelmaversion numeron voi tarkistaa kohdasta par. 15-43 Software Version.

2.1.11 Havittamisohje

Sahkdosia sisaltavia laitteita ei saa havittaa talousjatteen mukana.
Ne on kerattava erikseen sahko- ja elektroniikkajatteina paikallisten ja voimassa olevien lakien mukaan.
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3 Mekaaninen asennus Power
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ADAP-KOOL® -taajuusmuuttaja AKD 102 HighM

Power 3 Mekaaninen asennus

3.1 Alkuun paaseminen

3.1.1 Tietoja luvusta Asentaminen

Tama luku kasittelee mekaanisia ja sahkdasennuksia sahkdliittimiin ja -liittimista ja ohjauskorttiliittimiin ja -liittimista.
Optioiden sahkdasennus kuvataan asianmukaisissa kdyttdohjeissa ja Suunnitteluoppaassa.

3.1.2 Alkuun padaseminen

Taajuusmuuttaja on suunniteltu nopeaa ja EMC-maardysten mukaista asennusta varten, joka suoritetaan noudattamalla seuraavia ohjeita.

I Lue turvaohjeet ennen yksikon asentamista.

Mekaaninen asennus

L1
3 Mekaaninen asennus L2
L3
Sdhkodasennus PE—7 - I —_—— - —
3 Verkkovirtaan kytkeminen ja suojamaadoitus H[] [] ‘
e Moottorin kytkents ja kaapelit "Lfff | ‘
R e s
e Sulakkeet ja katkaisimet 9 g el g, 27 o] |
N ' L1L2L3PE [ 111
. Ohjausliittimet - kaapelit 370 .‘

Pika-asetukset
3 Paikallisohjauspaneeli, LCP

. Automaattinen moottorin sovitus (Automatic Motor Adaptation,
AMA)

. Ohjelmointi

130BA015.13

Kehyksen koko riippuu kotelointityypistd, tehoalueesta ja verkkojannit-
teests Kuva 3.1: Kaavio, joka esittdd peruskokoonpanoa, mukaan
lukien verkkovirta, moottori, kdynnistys/pysdytys-nappdin
ja potentiometri nopeussaatda varten.
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3 Mekaaninen asennus

3.2

Esiasennus

3.2.1 Asennuspaikan suunnittelu

Huom
Ennen asennusta on tarkedd suunnitella taajuusmuuttajan asennus. Jos suunnittelu laiminlyddaan, siitéd voi aiheutua lisatdita asen-
nuksen aikana ja jalkeen.

Valitse paras mahdollinen kdyttopaikka ottaen huomioon seuraavat seikat (katso tarkempia tietoja seuraavilta sivuilta ja asianmu-

kaisista suunnitteluoppaista):

Ympériston kayttolampotila

Asennustapa

Laitteen jadhdyttaminen

Taajuusmuuttajan paikka

Kaapelin vetaminen

Varmista, etta virtaldhde antaa oikean jannitteen ja tarvittavan virran

Varmista, ettd moottorin nimellisvirta on taajuusmuuttajalta tulevan maksimivirran puitteissa

Jos taajuusmuuttajassa ei ole sisddnrakennettuja sulakkeita, varmista, etta ulkoisten sulakkeiden nimellisarvot ovat oikeat.

3.2.2 Taajuusmuuttajan vastaanottaminen

Varmista taajuusmuuttajaa vastaanottaessasi, ettd pakkaus on ehja, ja varmista, ettei laite ole vahingoittunut kuljetuksen aikana. Jos vaurioita on syn-

tynyt, ota valittdmasti yhteytta kuljetusyhtiodn vahingonkorvauksen hakemiseksi.

3.2.3 Kuljetus ja pakkauksen purkaminen

Ennen pakkauksen purkamista suositellaan taajuusmuuttajaa, joka on mahdollisimman Idhella lopullista asennuspaikkaa.

Poista laatikko ja kdsittele taajuusmuuttajaa mahdollisimman pitkdan kuormalavan paalla.

Huom
kannessa on porausmalli asennusrei'ille D-kehyksissa.
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1757.T982.10

Kuva 3.2: Asennusmalli

3.2.4 Nostaminen

Kaytd taajuusmuuttajan nostamiseen aina siihen tarkoitettuja nostokorvakkeita. Kaytd kaikissa D- ja E2-koteloissa (IP00) kehyksissd tankoa valttadksesi

taajuusmuuttajan nostoaukkojen vaantymisen.

Kuva 3.3: Suositeltava nostotapa, koot D.

Huom
Nostotangon on kestettévd taajuusmuuttajan paino. Katso eri kehyskokojen paino kohdasta Mekaaniset mitat. Tangon maksimihalkai-

sija on 2,5 cm (1 tuuma). Taajuusmuuttajan yldosan ja nostokaapelin vélisen kulman on oltava vahintdan 60°.

15
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Fyysiset mitat , kehyskoko D
Kehyksen koko D1 D2 D3 D4
P _ . e _| 110-132kW | 160 - 250 kW
110 - 132 kW 4(:;) V:n jénnitteel- | 160 - 250 kW 4?;) V:n jannitteel-| 00, jénnit- | 400 V:n jannit-
teelld teelld
(380-480V) (380 -480V) (380 - 480 V) | (380 - 480 V)
IP 21 54 21 54 00 00
NEMA Tyyppi 1 Tyyppi 12 Tyyppi 1 Tyyppi 12 Alusta Alusta
Kulletus- | Korkeus 650 mm 650 mm 650 mm 650 mm 650 mm 650 mm
Leveys 1730 mm 1730 mm 1730 mm 1730 mm 1220 mm 1490 mm
Syvyys 570 mm 570 mm 570 mm 570 mm 570 mm 570 mm
Taajuus-
muutta- | Korkeus 1209 mm 1209 mm 1589 mm 1589 mm 1046 mm 1327 mm
jan mitat
Leveys 420 mm 420 mm 420 mm 420 mm 408 mm 408 mm
Syvyys 380 mm 380 mm 380 mm 380 mm 375 mm 375 mm
Maksimi- 104 kg 104 kg 151 kg 151 kg 91 kg 138 kg
paino
3.2.6 Nimellisteho
Kehyskoko D1 D2 D3 D4
= =
= =
[e]
130BA481.10 % 130BA478.10
130BA482.10 130BA479.10
Koteloinnin |IP 21/54 21/54 00 00
suojaus NEMA Tyyppi 1 / tyyppi 12 Tyyppi 1 / tyyppi 12 Alusta Alusta
110 - 132 kW 400 V:n jannit- | 150 - 250 kW 400 V:n jannit-| 110 - 132 kW 400 V:n jannit-| 150 - 250 kW 400 V:n jannit-
teelld teelld teelld teelld
Normaali ylikuormi-
) i (380 -480V) (380 -480V) (380 - 480 V) (380 -480V)
tus nimellisteho - . . L .
) .| 45-160 kW 690 V:n jannit- |200 - 400 kW 690 V:n jannit-| 45 - 160 kW 690 V:n jannit- | 200 - 400 kW 690 V:n jannit-
110 % ylimomentti B . . .
teelld teelld teelld teelld
(525-690 V) (525-690 V) (525-690 V) (525-690 V)

18
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3.3 Mekaaninen asennus

Taajuusmuuttajan mekaanisen asennuksen valmistelu on tehtdva huolellisesti kunnollisen tuloksen varmistamiseksi ja lisatyon valttamiseksi asennuksen
aikana. Aloita katsomalla tarkkaan taman ohjeen lopussa olevia mekaanisia piirustuksia padstaksesi selville tilantarpeesta.

3.3.1 Tarvittavat tyokalut

Mekaaniseen asennukseen tarvitaan seuraavat tyokalut:

. Poraa 10 tai 12 mm:n poralla

. Teipin pituus

. Kiintoavain tarvittavilla metrijérjestelman hylsyilld (7-17 mm)

. Kiintoavaimen jatkot

. Levymetallinen reikdrauta putkille tai kaapelin vedonpoistajille IP 21- ja IP 54 -laitteissa

. Nostokisko laitteen nostamiseen (tanko tai putki, maks. @ 25 mm (1 tuuma)), jolla voi nostaa vahintdéan 400 kg (880 Ibs).
. Nosturi tai muu nostolaite taajuusmuuttajan asettamiseen paikalleen

. Torx T50 -tyokalu tarvitaan E1-kotelon asentamiseen IP21- ja IP54-kotelointityyppeihin.

3.3.2 Yleiset seikat

Tila
Varaa riittavasti tilaa taajuusmuuttajan yla- ja alapuolelle iimavirtausta ja kaapeliliitdntdja varten. Lisaksi laitteen edessa oleva tila on otettava huomioon,
jotta paneelin ovi voitaisiin avata.

1/0FAZODAY

399
(15.7)

|

<105,0°

Kuva 3.4: Tila IP21/IP54-kotelointityyppien, kehyskokojen
D1ljaD2.
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I

% o jrn
2X 578 . / T
[22.8] 776
4 [30.6]
|2,
130BB004.13

Kuva 3.6: Tila IP21/IP54-kotelointityyppien, kehyskoon F3

130BB003.13
Kuva 3.5: Tila IP21/IP54-kotelointityyppien, kehyskoon F1

gg_D_ [y - ;

Le24 130BB006.13
[24.6]

130BB005.13 Kuva 3.8: Tila IP21/IP54-kotelointityyppien, kehyskoon F4

Kuva 3.7: Tila IP21/IP54-kotelointityyppien, kehyskoon F2

Tila johtimille
Varmista, ettd kaapeleille on tarvittava tila seka tilaa mutkille. Koska IP00-kotelo on auki pohjasta, kaapelit on kiinnitettéva kotelon takapaneeliin, jonne
asennetaan taajuusmuuttaja esim. kaapelin vedonpoistajilla.

Huom
Kaikki kaapelikorvakkeet/-kengat on asennettava liitinvaylan tangon leveyden sisélle.
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3.3.3 Litinten paikat - kehyskoko D

Huomioi seuraava liitinten paikka suunnitellessasi johtojen vientitilaa.

176FA238.10 \E
i
E-L =
1 °
A H
° 3
©
C =Y |} °
- J = z dg o] a (02 dé
w w Q I —
Kuva 3.9: Virtakytkentdjen sijainti, D3- ja D4-kehyskoot
176FA239.10
RUS §12902 TA3 03 ® | °
o
R o [
@ d
5 q
(AN AN i
dof(0 1{0 1 000000 Dffep
L m ° °
?(l) )—! h A =
0 - o] ~ > ~
c2 c2
Kuva 3.10: Erotuskytkimella varustettujen virtakytkentdjen paikka, D1- ja D2-kehyskokko

Huomaa, etta virtakaapelit ovat painavia ja hankalia taivuttaa. Ota huomioon taajuusmuuttajan optimaalinen sijainti kaapelien helpon asentamisen var-
mistamiseksi.

Huom
Kaikki D-kehykset ovat saatavana normaaleilla tuloliittimilld tai erotuskytkimella. Kaikki liitinten mitat mainitaan seuraavassa taulukossa.
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1P 21 (NEMA 1) / IP 54 (NEMA 12) IP 00 / kotelo
D1-kehyskoko D2-kehyskoko D3-kehyskoko D4-kehyskoko

A 277 (10,9) 379 (14,9) 119 (4,7) 122 (4,8)
B 227 (8,9) 326 (12,8) 68 (2,7) 68 (2,7)

C 173 (6,8) 273 (10,8) 15 (0,6) 16 (0,6)

D 179 (7,0) 279 (11,0) 20,7 (0,8) 22 (0,8)

E 370 (14,6) 370 (14,6) 363 (14,3) 363 (14,3)
7 300 (11,8) 300 (11,8) 293 (11,5) 293 (11,5)
G 222 (8,7) 226 (8,9) 215 (8,4) 218 (8,6)
H 139 (5,4) 142 (5,6) 131 (5,2) 135 (5,3)
I 55 (2,2) 59 (2,3) 48 (1,9) 51 (2,0)

J 354 (13,9) 361 (14,2) 347 (13,6) 354 (13,9)
K 284 (11,2) 277 (10,9) 277 (10,9) 270 (10,6)
L 334 (13,1) 334 (13,1) 326 (12,8) 326 (12,8)
M 250 (9,8) 250 (9,8) 243 (9,6) 243 (9,6)
N 167 (6,6) 167 (6,6) 159 (6,3) 159 (6,3)
o] 261 (10,3) 260 (10,3) 261 (10,3) 261 (10,3)
P 170 (6,7) 169 (6,7) 170 (6,7) 170 (6,7)
Q 120 (4,7) 120 (4,7) 120 (4,7) 120 (4,7)
R 256 (10,1) 350 (13,8) 98 (3,8) 93 (3,7)

S 308 (12,1) 332 (13,0) 301 (11,8) 324 (12,8)
T 252 (9,9) 262 (10,3) 245 (9,6) 255 (10,0)
U 196 (7,7) 192 (7,6) 189 (7,4) 185 (7,3)
% 260 (10,2) 273 (10,7) 260 (10,2) 273 (10,7)

Taulukko 3.1: Kaapelien paikat kuten ylla olevissa kuvissa. Mitat mm (tuumaa).
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3.3.4 Jadhdytys ja ilmavirtaus

Jadhdytys
Jaahdytys voidaan jarjestaa eri tavoilla, kayttden jaahdytysputkia laitteen ala- ja yldosassa, ottamalla iimaa sisdan ja ulos laitteen takaosassa tai yhdis-
telemalla jaahdytysmahdollisuuksia.

Putkijaahdytys

Erityinen optio on kehitetty IP00- / alustaan asennettujen taajuusmuuttajien asennuksen optimoimiseksi Rittal TS8 -koteloinneilla hyddyntden taajuus-
muuttajan puhallinta takakanavan pakotettuun jaahdytykseen. Kotelon yldosasta tuleva ilma voitaisiin ohjata putkiin jarjestelman ulkopuolelle, niin ettd
takakanavan lampdhaviot eivat levidisi ohjaushuoneesta.

Lisdtietoja, katso Putkiston jéghdytyssarjan asentaminen Rittal-koteloihin.

Takaosan jadhdytys
Takakanavan ilma voidaan myds ohjata sisddn ja ulos Rittal TS8 kotelon takaosassa. Tama tarjoaa ratkaisun, jossa takakanavan ilma voitaisiin ottaa
jarjestelman ulkopuolelta ja palauttaa ldmpdhavitt jarjestelman ulkopuolelle, mika pienentda ilmastointitarpeita.

Huom

Koteloon tarvitaan ovipuhallin/-puhaltimet sen hukkaldammd&n poistamiseksi, joka ei jaa taajuusmuuttajan takakanavaan, seka muista
kotelon sisaan asennetuista komponenteista syntyvan hukkaldmmon poistamiseksi. Tarvittava kokonaisilmavirtaus on laskettava, jotta
osataan valita sopivat puhaltimet. Joidenkin kotelovalmistajien valikoimiin kuuluu ohjelmistoja laskelmien tekemiseen (esim. Rittalin
Therm-ohjelmisto). Jos taajuusmuuttaja on ainoa ldampda synnyttdva komponentti kotelossa, minimi-ilmavirtaus, joka tarvitaan ym-

périston lampatilan ollessa 45 °C D3- ja D4-koon taajuusmuuttajissa on 391 m3/h (230 cfm).

Ilmavirtaus

Tarvittava ilmavirtaus jadhdytyselementin kautta on varmistettava. Virtausnopeus ndkyy alla olevassa kuvassa.

Koteloinnin suojaus Ovipuhaltimen / ylapuhaltimen Ilmavirtaus jaahdytysrivan yla-
Kehyskoko i )
ilmavirtaus puolella
IP21 / NEMA 1 D1 ja D2 170 m3/h (100 cfm) 765 m3/h (450 cfm)
IPOO / alusta D3 ja D4 255 m3/h (150 cfm) 765 m3/h (450 cfm)

Taulukko 3.2: Jaahdytysrivan ilmavirtaus

Huom
Puhallin pydrii seuraavista syista:

1. AMA

2. Tasavirtapito

3. Pre-Mag

4. DC-jarru

5. 60 % nimellisvirrasta on ylittynyt

6. Madritetty jaahdytysrivan lampétila ylittynyt (riippuu tehosta).

Kun puhallin kdynnistyy, se pyorii vahintaan 10 minuuttia.
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Ulkoiset putket
Jos Rittal-kaapin ulkopuolelle on lisdtty ylimadrdista putkistoa, putkiston paineenlasku on laskettava. Redusoi alla olevien taulukoiden avulla taajuus-

muuttaja paineenlaskun mukaan.

)
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Pressure Increase (Pa)
Kuva 3.11: D-kehyksen redusointi vrt. paineenmuutos
Taajuusmuuttajan ilmavirtaus: 450 cfm (765 m3/h)
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Kuva 3.12: E-kehyksen redusointi vrt. Paineenmuutos (pieni puhallin), P250T5 ja P355T7-P400T7
Taajuusmuuttajan ilmavirtaus: 650 cfm (1105 m3/h)
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3.3.5 Asennus seindlle - IP21 (NEMA 1)- ja IP54 (NEMA 12) -laitteet

Tama koskee vain kehyskokoja D1 ja D2 . Laitteen asennuspaikka on valittava harkitusti.

Ota asianmukaiset kohdat huomioon ennen kuin valitset lopullisen asennuspaikan:
. Vapaa tilaa jadhdytysta varten

. Tilaa oven avaamiseen

. Kaapelin tuonti pohjasta

Merkitse maadoitusreidt huolellisesti seindssa olevan asennusmallin avulla ja poraa reidt ohjeen mukaan. Varmista sopiva etdisyys lattiasta ja katosta
jaahdytysta varten. Taajuusmuuttajan alle on jaatava tilaa vahintédan 225 mm (8,9 tuumaa). Asenna pultit pohjaan ja nosta taajuusmuuttaja ylés ruuvien
varaan. Kallista taajuusmuuttajaa seinda vasten ja kiinnitd ylemmat pultit. Kiristd kaikki nelja pulttia kiinnittaaksesi taajuusmuuttajan seinda vasten.

Kuva 3.13: Nostomenetelma taajuusmuuttajan asentamiseksi seindlle
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3.3.6 Lapivienti/putken vienti - IP21 (NEMA 1) ja IP54 (NEMA12)

Kaapelit kytketaan Iapivientilevyn Iapi pohjasta. Irrota levy ja suunnittele, mihin sijoittaa ldpiviennit tai putkien viennit. Valmistele reidt piirustukseen
merkitylle alueelle.

Huom
Lapivientilevy on asennettava taajuusmuuttajaan madritetyn suojaustason ja laitteen asianmukaisen jadhdytyksen varmistamiseksi.
Jos lapivientilevya ei asenneta, taajuusmuuttaja voi laueta halytyksen 69, lampétila

130BB073.10

Kuva 3.14: Esimerkki lapivientilevyn asianmukaisesta asentamisesta.

Kehyskoot D1 + D2

(o]
(]
=

;ﬁk
o
R N

- 202.8

176FA289.11

Kaapelin viennit taajuusmuuttajan pohjasta katsottuna - 1) Verkkovirtapuoli 2) Moottorin puoli
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3.3.7 IP21 Tippasuojan asennus (kehyskoot D1jD2)

IP21-nimellistehon saavuttamiseksi on asennettava tippasuoja

seuraavien ohjeiden mukaan: 176FA285.10

!
!

. Irrota edessa olevat kaksi ruuvia
. Aseta tippasuojus paikalleen ja aseta ruuvit takaisin paikoilleen

. Kirista ruuvit 5,6 Nm:iin (50 in-lbs)

Kuva 3.15: Tippasuojan asennus.
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3.4 Optioiden kenttaasennus

3.4.1 Putkiston jadhdytyssarjan asentaminen Rittal -koteloihin

Tassa jaksossa kasitelladn IP00 / runko -kotelolla varustettujen taajuusmuuttajien asennusta, joihin kuuluvat putkiston jaahdytyssarjat Rittal-koteloissa.

Kotelon lisdksi tarvitaan 200 mm alusta/sokkeli.

Kuva 3.16: IP00 asentaminen Rittal TS8 -kotelolla.

176FA252.10

Kotelon minimimitat ovat:
. D3- ja D4-kehys: syvyys 500 mm ja leveys 600 mm.

Maksimisyvyys ja -leveys ovat kokoonpanon mukaiset. Kadytettdessa useita taajuusmuuttajia yhdessa kotelossa on suositeltavaa, ettd jokainen taajuus-
muuttaja asennetaan oman takapaneelinsa varaan ja tuetaan paneelin keskiosasta. Nama putkistopakkaukset eivat tue paneelin "kehys"-asennusta (katso
yksityiskohdat Rittal TS8 -luettelosta). Alla olevassa taulukossa mainitut putkiston jaahdytyspakkaukset sopivat kaytettaviksi ainoastaan IP 00 / alusta -
taajuusmuuttajien kanssa, joiden kotelointina on Rittal TS8 IP 20 ja UL ja NEMA 1 ja IP 54 ja UL, seka NEMA 12.

Huom

Koteloon tarvitaan ovipuhallin/-puhaltimet sen hukkaldmmon poistamiseksi, joka ei jaa taajuusmuuttajan takakanavaan, seka muista
kotelon sisdé@n asennetuista komponenteista syntyvan hukkaldmmdn poistamiseksi. Tarvittava kokonaisilmavirtaus on laskettava, jotta
osataan valita sopivat puhaltimet. Joidenkin kotelovalmistajien valikoimiin kuuluu ohjelmistoja laskelmien tekemiseen (esim. Rittalin
Therm-ohjelmisto). Jos taajuusmuuttaja on ainoa lampda synnyttava komponentti kotelossa, minimi-ilmavirtaus, joka tarvitaan ym-
pariston lampatilan ollessa 45 °C D3- ja D4-koon taajuusmuuttajissa on 391 m3/h (230 cfm).

Tilaustiedot
Rittal TS-8 -kotelointi D3-kehyksen pakkauksen D4-kehyksenpakkauksen osan-
osanro ro
1800 mm 176F1824 176F1823
2000 mm 176F1826 176F1825
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Huom
Katso lisatietoja Putkipakkauksen kdyttdoppaasta, 175R5640

Ulkoiset putket
Jos Rittal-kaapin ulkopuolelle on lisatty ylimaaraista putkistoa, putkiston paineenlasku on laskettava. Katso lisatietoja jaksosta Jdghdytys ja ilmavirtaus.

3.4.2 Asennus ulos / NEMA 3R -sarja Rittal- koteloihin

1761126110

Tama jakso koskee taajuusmuuttajien kehyksiin D3 ja D4 saatavana olevien NEMA 3R -pakettien asentamista. Nama sarjat on suunniteltu ja testattu
kayttodn ndiden kehysten IP00/runko-versioiden kanssa Rittal TS8 NEMA 3R- tai NEMA 4 -koteloissa. NEMA 3R -kotelo on sateelta ja jadtymiselta suojaava,
ulkokayttoon tarkoitettu kotelo. NEMA 4 -kotelo on ulkokdyttddn tarkoitettu kotelo, joka antaa paremman suojan sdan vaihteluja ja kasteluvesia vastaan.
Kotelon minimisyvyys on 500 mm (600 mm E2-kehykselld), ja sarja on suunniteltu 600 mm (800 mm E2-kehykselld) levedan koteloon. Muutkin kotelon
leveydet ovat mahdollisia, mutta ne edellyttavat Rittalin lisdlaitteita. Maksimisyvyys ja -leveys ovat kokoonpanon mukaiset.

Huom
D3- ja D4-kehyksilla varustettujen taajuusmuuttajien nimellisvirta pienenee 3 %, kun niihin lisétdan NEMA 3R -sarja. E2-kehyksissa
olevat taajuusmuuttajat eivat vaadi nimellisarvojen pienentamista.

Huom
Koteloon tarvitaan ovipuhallin/-puhaltimet sen hukkaldmmdn poistamiseksi, joka ei jad taajuusmuuttajan takakanavaan, sekd muista
kotelon sisa@n asennetuista komponenteista syntyvan hukkaldmmon poistamiseksi. Tarvittava kokonaisilmavirtaus on laskettava, jotta

osataan valita sopivat puhaltimet. Joidenkin kotelovalmistajien valikoimiin kuuluu ohjelmistoja laskelmien tekemiseen (esim. Rittalin
Therm-ohjelmisto). Jos taajuusmuuttaja on ainoa Idmpda tuottava komponentti kotelossa, minimi-ilmavirtaus, joka tarvitaan ymparis-
tén lampétilan ollessa 45 °C kehyksille D3 ja D4, on 391 m3/h (230 cfm).

Tilaustiedot

Kehyskoko D3: 176F4600
Kehyskoko D4: 176F4601
Kehyskoko E2: 176F1852

Huom
Katso lisatietoja ohjeesta 175R5922
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3.4.3 Asennus jalustalle

Tassa jaksossa kuvataan taajuusmuuttajille D1- ja D2-kehykset saatavan
jalustayksikdn asennus. Tama on 200 mm korkea jalusta, jonka avulla
nama kehykset voidaan asentaa lattiaan. Jalustan etuosassa on aukot il-

man syottdmiseen teho-osiin.

Taajuusmuuttajan lapivientilevy on asennettava riittdvan jaahdytysilman
tuomiseksi taajuusmuuttajan ohjauskomponenteille ovipuhaltimen kaut-
ta ja kotelon IP21/NEMA 1- tai IP54/NEMA 12 -suojaustasojen sailytta-
miseksi.

Danftt

ADAP-KOOL® -taajuusmuuttaja AKD 102 High
Power

Kuva 3.17: Taajuusmuuttaja jalustalla

- 1757TY76.

Yksi jalusta sopii seka D1- ettd D2-kehyksiin. Sen tilausnumero on 176F1827. Jalusta kuuluu vakiovarustuksena E1-kehykseen.

176FA242.10

=»

l*'l -
1

Kuva 3.18: Taajuusmuuttajan asennus jalustalle.

30

MG.11.01.20 - ADAP-KOOL® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki



ADAP-KOOL® -taajuusmuuttaja AKD 102 HighM

Power 3 Mekaaninen asennus

3.4.4 Syottolevyoptioiden asennus

Tama jakso koskee taajuusmuuttajia kaikissa D- ja E-kehyksissa saatavana olevien sarjojen kenttdasennusta.
Al3 yrita irrottaa RFI-suodattimia sydttélevyistd. RFI-suodattimet voivat vioittua, jos ne irrotetaan syéttélevysta.

Huom
Missa RFI-suodattimia on saatavana, suodatintyyppeja on kaksi erilaista riippuen sydttdlevy-yhdistelmasta ja RFI-suodattimet ovat
vaihdettavissa keskendan. Tietyissa tilanteissa kentélla asennettavat sarjat ovat samat kaikilla jannitteilla.
380 -480V Sulakkeet Erotussulakkeet RFI RFI-sulakkeet RFI-erotussulak-
380 - 500 V keet
D1 Kaikki D1 -tehot 176F8442 176F8450 176F8444 176F8448 176F8446
D2 Kaikki D2 -tehot 176F8443 176F8441 176F8445 176F8449 176F8447
525 -690 V Sulakkeet Erotussulakkeet RFI RFI-sulakkeet RFI-erotussulak-
keet
D1 AKD 102/ : 45-90 kW 17518829 17518828 175L8777 NA NA
: 37-75 kW
AKD 102/ : 110-160 kW 175L8442 175L8445 175L8777 NA NA
1 90-132 kW
D2 Kaikki D2-tehot 17518827 17518826 17518825 NA NA
Huom
Katso lisatietoja ohjesivulta 175R5795.

3.4.5 Verkkovirtasuojan asentaminen taajuusmuuttajiin

Tassa jaksossa kasitellddn verkkovirtasuojan asentamista taajuusmuuttajiin, joissa on D1-, D2- ja E1-kehykset. IPOO/runko -versioiden asentaminen ei
ole mahdollista, koska niihin on kuulunut vakiovarusteena metallisuojus. Néma suojukset ovat VBG-4-vaatimusten mukaisia.

Tilausnumerot:
D1- ja D2-kehykset: 176F0799

Huom
Katso lisatietoja ohjesivulta 175R5923
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4 Sahkoasennus

4.1 Sahkoasennus
4.1.1 Teholiitannat

Kaapelointi ja sulakkeet

Huom

Yleista kaapeleista

Kaiken kaapeloinnin on oltava kaapelien poikkileikkauksia ja ympdriston lampoétilaa koskevien kansallisten ja paikallisten maardysten
mukaista. UL-vaatimukset edellyttdavat 75 °C kuparijohtimia. 75 ja 90 °C:n kuparijohtimet ovat termisesti hyvaksyttdvia kaytettaviksi
taajuusmuuttajassa ei-UL-sovelluksissa.

Virtakaapelien liitdnnat ovat alla olevan kuvan mukaisissa paikoissa. Kaapelin poikkileikkaus on mitoitettava nimellisvirtojen ja paikallisen lainsaddannén
mukaisesti. Katso lisatietoja teknisid tietoja kdsittelevésts jaksosta.

Taajuusmuuttajan suojaamiseksi on kaytettava suositeltuja sulakkeita tai laitteessa on oltava sisddnrakennetut sulakkeet. Suositeltavat sulakkeet nakyvat
taulukoissa sulakkeita kasittelevdssa jaksossa. Varmista aina, ettd asianmukaiset sulakeasennukset tehdaan paikallisen lainsdddannon mukaan.

Verkkoliitantd kuuluu verkkovirtakatkaisimeen, jos se sisaltyy toimitukseen.

| 130BA026.10

3—vaihe— 91 (L1)
virran 92 (L2)
syotto 93 (L3)

|||—

= regy
I

Huom
Moottorin kaapeli on suojattava. Jos kaytetdan suojaamatonta kaapelia, jotkut EMC-vaatimukset eivat tayty. Kayta EMC-padstovaati-
musten mukaista suojattua moottorikaapelia. Katso lisatietoja suunnitteluoppaan jaksosta EMC-vaatimukset.

Katso kaapelin poikkipinnan ja pituuden oikea mitoitus jaksosta Yleiset tekniset tiedot.

Kaapelien suojaus:
Valta kierrettyja suojauksen paita (siansaparot). Ne tuhoavat suojausvaikutuksen suuremmilla taajuuksilla. Jos suojaus joudutaan katkaisemaan moot-
torinsuojan tai releiden asennusta varten, suojaus pitda jatkaa niin, etta suurtaajuusimpedanssi on mahdollisimman pieni.

Kytke moottorikaapelin suojaus taajuusmuuttajan erotuslevyyn ja moottorin metallikoteloon.

Tee suojauksen liitdnnat niin, ettd niiden pinta-ala on mahdollisimman suuri (kaapelin vedonpoistajan). Tama onnistuu kadyttamalld taajuusmuuttajan
sisdlla toimitettuja asennuslaitteita.

Kaapelin pituus ja poikkileikkaus:

Taajuusmuuttaja on EMC-testattu ilmoitetulla kaapelin pituudella. Pida moottorikaapeli mahdollisimman lyhyend pienentaéksesi hairidtasoa ja vuotovir-
toja.

Kytkentdtaajuus:

Kun taajuusmuuttajia kdytetadn yhdessa siniaaltosuodattimien kanssa moottorin akustisen melun vahentdmiseksi, kytkentdtaajuus on maaritettava oh-
jeiden mukaisesti parametrissa par. 14-01 Kytkentétaajuus.
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Liitin nro 96 97 98 99
U \" w PED Moottorin jannite 0 - 100 % verkon jannitteesta.
3 johdinta moottorista
ul Vi w1 PED Kolmiokytkenta
w2 U2 V2 |6 johdinta moottorista
U1l Vi w1 PED Tahtikytkentd U2, V2, W2
U2, V2 ja W2 kytketddn keskenaan erikseen.

DSuojattu maakytkenta

Huom
Uu Vv w ° Moottoreissa, joissa ei ole vaihe-eristyspaperia tai
'.‘.‘_ muuta eristyksen vahvistusta, joka sopisi kaytto6n jan-
U v w E nitesy6ton (kuten taajuusmuuttajan) kanssa, kannat-

taa asentaa siniaaltosuodatin taajuusmuuttajan 1ah-

toon.

13088015.10

Kuva 4.1: Compact IP 21 (NEMA 1) ja IP 54 (NEMA 12), kehyskoko D1

§10

—
5

130BB016.10

Kuva 4.2: Compact IP 21 (NEMA 1) ja IP 54 (NEMA 12) erottimella, sulakkeella ja RFI-suodattimella, kehyskoko D2
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1)  AUX-rele 5) Jarrut
01 02 03 -R +R
04 05 06 81 82
2)  Lampétilakytkin 6) SMPS-sulake (katso osanumero sulaketaulukoista)
106 104 105 7) AUX-puhallin
3) Linja 100 101 102 103
R S T L1 L2 L L2
91 92 93 8) Puhaltimen sulake (katso osanumeron sulaketaulukoista)
L1 L2 L3 9) Verkon maadoitus
4)  Kuormituksen- 10)  Moottori
jako
-DC  +DC u v W
88 89 96 97 98

T1 T2 T3

1308801710

Kuva 4.3: Compact IP 00 (alusta), kehyskoko D3

5 13088018.10

Kuva 4.4: Compact IP 00 (alusta) erottimella, sulakkeella ja RFI-suodattimella, kehyskoko D4
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1)  AUX-rele 5) Jarrut
01 02 03 -R +R
04 05 06 81 82
2)  Lampdtilakytkin 6) SMPS-sulake (katso osanumero sulaketaulukoista)
106 104 105 7) AUX-puhallin
3) Linja 100 101 102 103
R S T L1 L2 L1 L2
91 92 93 8) Puhaltimen sulake (katso osanumeron sulaketaulukoista)
L1 L2 L3 9) Verkon maadoitus
4)  Kuormituksen- 10)  Moottori
jako
-DC  +DC u v W
88 89 96 97 98

T1 T2 T3

130BA450.10

130BA455.10

MAADOITUS-
LITTIMET
Kuva 4.5: Maadoitusliitinten sijainti IP00, kehyskoot D

TERMINALS

Kuva 4.6: Maadoitusliitinten sijainti, IP21 (NEMA-tyyppi 1)
ja IP54 (NEMA-tyyppi 12)

Huom
D2 ja D4 kuvassa esimerkkeind. D1 ja D3 ovat vastaavia.
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4.1.2 Maadoitus

Seuraavat perusasiat pitdd ottaa huomioon asennettaessa taajuudenmuuttajaa, jotta laitteesta saadaan sahkomagneettisesti yh-
teensopiva (EMC).
. Suojamaadoitus: Huomaa, ettd taajuusmuuttajassa esiintyy suuria vuotovirtoja ja etta se on turvallisuuden vuoksi maadoitettava maardysten
mukaisesti. Noudata paikallisia turvamaarayksia.

. Suurtaajuusmaadoitus: Pidd maajohdinten liitdnndt mahdollisimman lyhyina.

Liita eri maajarjestelmdt mahdollisimman alhaiseen johtimen impedanssiin. Tama saavutetaan pitémalla johtimet mahdollisimman lyhyina ja kayttamalla
mahdollisimman suurta johtimen poikkipinta-alaa.

Eri laitteiden metallikotelot asennetaan yhteisen kaapin takalevyyn siten, etta niiden suurtaajuusimpedanssi on mahdollisimman pieni. Nain voidaan valttaa
eri laitteilla olevat erilaiset suurtaajuusjannitteet, ja tama valttdd myos eri laitteiden valilla mahdollisesti olevissa kytkentdkaapeleissa esiintyvien radio-
hairididen riskin. Radiohairiot vahenevat.

Kaytda mahdollisimman pienen suurtaajuusimpedanssin saavuttamiseksi laitteiden kiinnityspultteja takalevyn suurtaajuusliittimind. Kiinnityskohdista on
poistettava eritysmaali tai muu vastaava eriste.

4.1.3 Lisasuojaus (RCD)
Lisdsuojauksena voidaan kayttda vikavirtareleité (ELCB), nollausta tai maadoitusta edellyttden, etté paikallisia turvallisuusmaarayksid noudatetaan.

Maavika voi aiheuttaa tasavirtaa purkausvirtaan.

Mahdollisten vikavirtareleiden (ELCB) kayton tulee téyttaa paikalliset madraykset. Releiden pitaa olla sopivia 3-vaiheisien tasasuuntaussillalla varustettujen
laitteiden suojaukseen ja lyhyisiin purkauksiin kdynnistyksessa.

Katso myds Suunnitteluoppaan jakso Erikoisolosuhteet.

4.1.4 RFI-kytkin

Verkkovirta erotettu maasta

Jos taajuusmuuttajan syottovirta tulee erotetusta verkkovirtalahteesta (, kelluvasta kolmiokytkenndsta ja maadoitetusta kolmiokytkenndstd) tai TT/TN-
S-verkosta, jossa on maadoitettu haara, on suositeltavaa poistaa RFI-kytkin kdytOstd (OFF-asento) parametrin par. 14-50 RFI-suod. avulla. Lisdtietoja,
katso IEC 364-3. Jos tarvitaan ihanteellista EMC-suorituskykya, kaytetdan rinnakkaisia moottoreita tai moottorikaapelin pituus on yli 25 m, on suositeltavaa
valita par. par. 14-50 RFI-suod. asetukseksi [PAALLA].

OFF-asennossa kotelon ja valipiirin valiset sisdiset RFI-kapasitanssit (suodatinkondensaattorit) irrotetaan toisistaan valipiirin vahingoittumisen estamiseksi
ja maakapasitanssin vahentamiseksi (standardin IEC 61800-3 mukaan).

Katso my0s sovellushuomautus VLT IT-verkossa, MN.90.CX.02. On tarkeda kdyttaa erotusmonitoreita, joita voi kayttaa yhdessa tehoelektroniikan kanssa
(IEC 61557-8).
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4.1.5 Momentti

Kun kaikki sahkoliitannat kiristetadn, on hyvin tarkeaa kayttaa oikeaa ki-
176FA247.11

ristysmomenttia. Liian pieni tai suuri momentti heikentaa sahkokytken-
taa. Varmista oikea kiristysmomentti kayttdmalld momenttiavainta

Kuva 4.7: Kayta pulttien kiristdmiseen aina momenttiavain-

ta.
Kehyskoko Liitin Momentti Pulttikoko
D1, D2, D3 ja D4 Verkko .
X 19 Nm (168 in-Ibs) M10
Moottori
Kuormituksenjako .
9,5 Nm (84 in-lbs) M8
Jarrut

4.1.6 Suojatut kaapelit

On tarkedd, etta suojatut kaapelit kytketdan oikein suuren EMC-siedon ja pienten paastdjen varmistamiseksi.
Liiténta voidaan tehda joko kaapelildpivienneillad tai vedonpoistimilla:

. EMC-standardin mukaiset kaapelildpiviennit: Yleisesti saatavilla olevilla kaapelilapivienneilld voidaan varmistaa optimaalinen EMC-kytkenta.

. EMC-standardin mukainen kaapelilapivienti: Helpon liitdnndn mahdollistavat vedonpoistajat toimitetaan taajuusmuuttajan mukana.
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4.1.7 Moottorikaapeli

Moottori on kytkettdva liittimiin U/T1/96, V/T2/97, W/T3/98. Maadoitus kytketdan liittimeen 99. Taajuusmuuttajan kanssa voidaan kayttaa kaikentyyppisia
kolmivaiheisia vakiomoottoreita. Tehdasasetuksilla pydrimissuunta on myo6tapdivaan, kun taajuusmuuttaja kytketddn moottoriin seuraavasti:

Liittimen numero. Toiminta
96, 97, 98, 99 Verkkovirta U/T1, V/T2, W/T3
Maa
e Liitin U/T1/96 kytketddn U-vaiheeseen
oO——o—0
o Liitin V/T2/97 kytketaan V-vaiheeseen U v w
o Liitin W/T3/98 kytketdan W-vaiheeseen
96 97 98
% g
&
2
96 97 98 g

Pydrimissuunta voidaan vaihtaa vaihtamalla keskendan moottorin kaksi vaihejohdinta tai vaihtamalla par. par. 4-10 Moott.pyor.nop suunta.
Moottorin py6rimisen voi tarkistaa kdyttamalla parametria par. 1-28 Motor Rotation Check ja noudattamalla naytolla nakyvia ohjeita.

4.1.8 Kuorman jako

Liittimen numero. Toiminta

88, 89 Kuormituksen jako

Liitantdkaapelin on oltava suojattu, ja sen enimmaispituus taajuusmuuttajalta tasavirtakiskolle on 25 metria (82 jalkaa).
Kuorman jaon avulla voidaan yhdistaa useiden taajuusmuuttajien DC-valipiirit.

Huomaa, etta liittimissa saattaa esiintya jopa 1099 V DC jannitetta.

Kuorman jakaminen edellyttda lisalaitteita ja turvallisuusnakdkohtien huomioimista. Lisatietoja, katso kuormanjako-ohjeet MI.
50.NX.YY.

Huomaa, etté verkkovirran erotin ei saa eristdd taajuusmuuttajaa DC-vayldliitdnnan vuoksi
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4.1.9 Suojautuminen sdhkoiseltd kohinalta
Asenna ennen verkkovirran sy6ttdkaapelin asentamista EMC-standardin mukainen metallisuojus parhaan EMC-suorituskyvyn varmistamiseksi.

HUOMAA: EMC-standardin mukainen metallisuojus siséltyy vain RFI-suodattimella.

1757W975.10

Kuva 4.8: EMC-standardin mukaisen suojuksen asentaminen.

4.1.10 Verkkoliitanta

Verkkojannite on kytkettava liittimiin 91, 92 ja 93. Maadoituskytkenta tehdaan liittimen 93 oikealla puolella olevaan liittimeen.

Liittimen numero. Toiminta
91, 92, 93 Verkkojannite R/L1, S/L2, T/L3.
94 Maa
I Tarkista tyyppikilvestd, etta taajuusmuuttajan verkkojannite vastaa laitoksen tehonsy6ttéa.

Varmista, ettd tehonsy6tto saa tuotua tarvittavan virran taajuusmuuttajalle.

Jos yksikdssa ei ole sisaanrakennettuja sulakkeita, varmista, ettd sulakkeilla on oikea nimellisvirta.

4.1.11 Puhaltimen ulkoinen syotto

Kehyskoot D-E-F
Jos taajuusmuuttaja saa virtansa tasavirtaldhteestd tai puhaltimen on toimittava virtalahteesta riippumatta, voidaan kayttaa ulkoista virtaldhdetta. Tama
kytkentd tehddan tehokorttiin.

Liittimen numero. Toiminta
100, 101 Apuvirtaldhde S, T
102, 103 Sisdinen virtaldhde S, T

Tehokortissa sijaitseva liitin luo linjajannitteen liitdnnan jadhdytyspuhaltimille. Tehtaalta toimitettavat puhaltimet tulee kytkea niin, ettd ne muodostavat
normaalin vaihtovirtalinjan (hyppyjohtimet valeilla 100-102 ja 101-103). Jos ulkoista virtaldhdetta tarvitaan, hyppyjohtimet irrotetaan ja virtaldhde kyt-
ketaan liittimiin 100 ja 101. 5 ampeerin sulaketta tulee kayttaa suojaukseen. UL-sovelluksissa sen tulee olla LittelFuse KLK-5 tai vastaava.
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4.1.12 Sulakkeet

Haaroituspiirin suojaus:
Kokoonpanon suojaamiseksi sahkdvirrasta ja tulesta aiheutuvilta vaaroilta kaikki kokoonpanon haaroituspiirit, asetinlaitteet, koneet jne. on oikosuljettava
ja suojattava ylivirralta kansallisten/kansainvalisten maaraysten mukaisesti.

Oikosulku suojaus:

Taajuusmuuttaja on suojattava oikosuluilta séhkdisku- tai tulipalovaaran vélttamiseksi. Danfoss suosittelee alla mainittujen sulakkeiden kayttéd huolto-
henkildkunnan ja laitteiden suojelemiseksi taajuusmuuttajan sisdisesta viasta johtuvilta vaaroilta. Taajuusmuuttaja tarjoaa tdyden oikosulkusuojauksen,
jos moottorin 18ht66n tulee oikosulku.

Ylivirtasuojaus
Varmista ylikuormitussuojaus valttadksesi kokoonpanon kaapelien ylikuumenemisesta johtuvan tulipalovaaran. Taajuusmuuttajassa on sisdinen ylivirta-
suojaus, jota voidaan kayttdd paluusuunnan ylikuormitussuojaukseen (ei sisdlla UL-sovelluksia). Katso par. 4-18 Virtaraja. Lisdksi sulakkeiden ja

katkaisinten avulla voidaan taata kokoonpanon ylivirtasuojaus. Ylivirtasuojaus on aina tehtdva kansallisten maardysten mukaisesti.
Ei UL-vaatimusten mukaisuutta

Jos ehto UL/cUL ei ole pakollinen, suosittelemme edella lueteltuja sulakkeita, jotka varmistavat standardin EN50178 vaatimusten tdyttymisen:

P110 - P250 380 - 480 V tyyppi oG
P315 - P450 380 - 480 V tyyppi aR

380-480 V, kehyksen koko D
Alla mainitut sulakkeet soveltuvat kaytettaviksi piirissa, joka pystyy tuottamaan 100 000 Arms (symmetristd), 240 V tai 480 V tai 500 V tai 600 V taa-
juusmuuttajan nimellisjénnitteesta riippuen. Oikeilla sulakkeilla taajuusmuuttajan nimellisoikosulkuvirta (SCCR) on 100 000 Arms.

Koko/ Bussmann Bussmann SIBA LittelFuse S';:Ar,ﬁ;t Bussmann Bussmann Sisdinen
tyyppi E1958 E4273 E180276 E71611 E60314 E4274 E125085 optio
pp JFHR2** T/IDDZ** JFHR2 JFHR2** JEHR2** H/IDDZ** JFHR2* Bussmann
P110 FWH- J3S- 2061032.315 L50S-300 A50-P300 NOS- 170M3017 170M3018
300 300 300
P132 FWH- J31S- 2061032.35 L50S-350 A50-P350 NOS- 170M3018 170M3018
350 350 350
P160 FWH- J31S- 2061032.40 L50S-400 A50-P400 NOS- 170M4012 170M4016
400 400 400
P200 FWH- J31s- 2061032.50 L50S-500 A50-P500 NOS- 170M4014 170M4016
500 500 500
P250 FWH- J3S- 2062032.63 L50S-600 A50-P600 NOS- 170M4016 170M4016
600 600 600
Taulukko 4.1: Kehyskoko D, linjasulakkeet, 380-480 V
4.1.13 Verkkovirtakatkaisimet - Kehyskoot D
Kehyskoko Teho ja jannite Tyyppi
D1/D3 P110-P132 380-480 V & P110-P160 525-690 V ABB OETL-NF200A
D2/D4 P160-P250 380-480 V & P200-P400 525-690 V ABB OETL-NF400A
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4.1.14 Moottorin eristys

Kaytettdessa moottorikaapeleita, joiden pituus < yleisissa spesifikaatiois- o . L
o . o . . . Nimellinen verkkojannite Moottorin eristys
sa mainittu kaapelien maksimipituus, suositellaan seuraavia moottorin .
. N . L ) . . . Un <420V Vakio-ULL = 1300 V
eristyksen nimellisarvoja, koska huippujannite voi olla jopa kaksinkertai-
e e ) - 420 V < Uy =500V Vahvistettu UL = 1600 V
nen DC-valipiirin jannitteeseen verrattuna, 2,8-kertainen verkkojannit-
) o ) 500 V < Un < 600 V Vahvistettu ULL = 1800 V
teeseen verrattuna, moottorin kaapelin siirtolinjavaikutusten vuoksi. Jos
L N ) ) . s 600 V < Un <690 V Vahvistettu U = 2000 V
moottorin eristyksen nimellisarvo on pienempi, suositellaan du/dt- tai si-

niaaltosuodatinta.

4.1.15 Moottorin laakerien virrat

Kaikkiin vahintadn 110 kW:n taajuusmuuttajien yhteyteen asennettuihin moottoreihin tulee asentaa NDE-laakerit (Non-Drive End), laakerien virtojen
kiertamisen valttamiseksi. DE (Drive End, taajuusmuuttajan paa) -laakerin ja akselin virtojen minimoimiseksi taajuusmuuttaja, moottori, kaytettava kone
ja moottori on maadoitettava asianmukaisesti kdytettavaan koneeseen.

Yleiset lievennystavat:
1. Kayta eristettya laakeria

2. Kéayta tarkkoja asennustapoja
- Noudata tarkkaan EMC-asennusohjetta

- Muodosta hyva taajuusmuuttajayhteys moottorin ja taajuusmuuttajan valille esimerkiksi suojatulla kaapelilla, jossa on 360° liitanta
moottorissa ja taajuusmuuttajassa.

- Muodosta pieni-impedanssinen polku taajuusmuuttajalta rakennuksen maadoitukseen ja moottorista rakennuksen maadoitukseen. Ta-
ma voi olla vaikeaa pumppujen osalta

- Tee suora maaliitantd moottorin ja kuormituskoneen valille
- Vahvista PE niin, ettd suurtaajuusimpedanssi on pienempi PE:ssa
- Varmista, ettd moottori ja kuormitusmoottori ovat samansuuntaiset
3. Pienennd IGBT:n kytkentataajuutta.
4, Muokkaa vaihtosuuntaajan aallonmuuotoa, 60° AVM / SFAVM
5. Asenna akselin maadoitusjdrjestelma tai kayta eristavaa tiivistettd moottorin ja kuorman valilla
Kayta sahkoa johtavaa voiteluainetta

Jos sovellus sallii, valta kayttamista pienilla moottorin nopeuksilla kdyttdmalla taajuusmuuttajan miniminopeusasetuksia.

® N o

Yrité varmistaa, ettd linjan jannite on tasapainossa maadoitukseen néhden. Tédma voi olla vaikeaa IT-, TT-, TN-CS- tai maadoitetun tyven jar-
jestelmissa

9. Kayta dU/dT- tai sinisuodatinta
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4.1.16 Ohjauskaapelin kuljetus

Sido kaikki ohjausjohtimet merkittyyn ohjauskaapelireittiin kuten kuvassa. Muista kytked suojukset asianmukaisesti optimaalisen sahkdnsiedon varmis-
tamiseksi.

Kenttavaylan liitéanta

Kytkenndt tehdaan asianmukaisiin ohjauskortissa. Katso yksityiskohdat asianmukaisesta kenttavayldan ohjeesta. Kaapeli on sijoitettava vasemmalle taa-
juusmuuttajan sisalle ja sidottava yhteen muiden ohjausjohdinten kanssa (katso kuvaa).

- N
i
(]
176FA246.10
Ohjauskortin johdotusreitti mallille D3. Ohjauskortin johdotus malleille  Ohjauskortin johdotusreitti mallille F1/F3. Ohjauskortin johdotus mallille
D1, D2 ja D4 kaytetdaan samaa reittia. F2/F4 kdytetaan samaa reittia.

Alusta (IP00)- ja NEMA 1 -laitteissa kenttavayld voidaan kytked myos
laitteen paaltd kasin kuten oikealla olevassa kuvassa. NEMA 1 -laitteissa
on irrotettava suojalevy.

Kenttdvayldn paalta tehtdvan kytkenndn sarjanumero: 176F1742
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24 voltin ulkoisen tasavirtalahteen asentaminen
Momentti: 0,5 - 0,6 Nm (5 in-lbs)
Ruuvin koko: M3

No. Toiminta
35(-), 36 (+) Ulkoinen 24 V:n tasavirtalahde

Ulkoista 24 V tasavirtalahdetta kdytetaan ohjauskortin ja kaikkien asennettujen lisdakorttien pienjanniteldhteena. Téma mahdollistaa LCP:n tdyden kayton,
my0s parametrien asettamisen, ilman kytkentaa verkkovirtaan. Huomaa, etta laite varoittaa alhaisesta jannitteestd, kun se kytketdan 24 V:n tasajanni-
teldhteeseen, mutta laite ei laukea.

Kayttamalla PELV-tyyppista 24 V:n tasavirtalahdetta voit varmistaa taajuusmuuttajan ohjausliittimien oikean galvaanisen erotuksen
(PELV-tyyppisen erotuksen).

4.1.17 Ohjausliitinten kaytto

Kaikki ohjauskaapeleihin johtavat liittimet sijaitsevat LCP:n alla. Niihin pddsee kdsiksi avaamalla IP21/54-version luukun tai irrottamalla IPOO-version
suojakannet.
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4.1.18 Sdhkoasennus, Ohjausliittimet

Kaapelin kytkeminen liittimeen:
1. Nauhaeristys noin 9-10 mm

2. Aseta ruuviavain®) nelikulmaiseen reik&an.
3.  Vie kaapeli viereiseen pydredan reikaan.
4. Irrota ruuviavain. Kaapeli on nyt kiinnitetty liittimeen.

Irrota kaapeli liittimesta:

1. Aseta ruuviavain®) nelikulmaiseen reikadan.
2. Veda kaapeli ulos.

1) Maks. 0,4 x 2,5 mm

130BA150.10

9-10 mm
(0.37in)

130BT311 3

130BT306
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4.2 Kytkentaesimerkkeja
4.2.1 Kaynnistys/pysaytys

Liitin 18 = par. 5-10 Liitin 18, digitaalitulo [8] Kaynnistys
Liitin 27 = par. 5-12 Liitin 27, digitaalitulo [0] Ei toimintoa (oletus vapaa

rullaus)

Liitin 37 = Turvallinen pysaytys

4.2.2 Pulssikaynnistys/-pysaytys

Liitin 18 = par. 5-10 Liitin 18, digitaalitulo [9] Pulssikdynnistys
Liitin 27= par. 5-12 Liitin 27, digitaalitulo [6] Pysdytys, kdant.

Liitin 37 = Turvallinen pysaytys

MADAP-KOOL@) -taajuusmuuttaja AKD 102 High

N
o ~ 130BA155.12
> 77
< 'e] [e]
~N
+ a a
12]13]18]19(27]29|32(33|20|37
e e e e ot
Q[O[0[0|0 O|0|0
olle] o|@
) o e e
\

B2
L

Kéynnistys/pyséytys  Turvallinen pyséytys

Nopeus

Kaynnistys/pysaytys

(18)

)

o ~ 130BA156.12
b b
o~
+ o o
12|13|18]19|27|29|32|33|20|37
O|0|0]|0]0|0|0|0|0]|O
I()I IOI IC)I IOI IC)I IOI IOI IOI IOI I@I

Kaynnistys Pyséyty:, T _Turvallinen pyséytys

k&anteinen

Nopeus

e[ N

Pysaytys,
kaanteinen I
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4.2.3 Nopeus ylos/alas

Liittimet 29/32 = nopeus ylds/alas:

Liitin 18 = par. 5-10 Liitin 18, digitaalitulo Kaynnistys [9] (oletus) 12 | +24V
Liitin 27 = par. 5-12 Liitin 27, digitaalitulo Ohjearvon lukitus [19] 18 | Par. 5-10
Liitin 29 = par. 5-13 Liitin 29, digitaalitulo Nopeus ylds [21] M 27 | Par. 5-12
Liitin 32 = par. 5-14 Liitin 32, digitaalitulo Nopeus alas [22] —ﬁ-l/ —29 | Par. 5-13
Huomaa: Liitin 29 vain mallissa FC x02 (x = sarjan tyyppi). T 32| Par. 5-14
37
130BA021.12
4.2.4 Potentiometrin ohjearvo
Jannitteen ohjearvo potentiometrin vilityksella:
1308A154.10 <C
Ohjearvojen ldhde 1 = [1] Analoginen tulo 53 (oletus) g
M
Liitin 53, pieni jannite = 0 volttia >
< J
Liitin 53, suuri jannite = 10 volttia 2‘06991‘;5 RPM +
: 39142[50(53]54[55
Liitin 53, pieni ohje-/takaisink.arvo = 0 1/min elfel[e]le]®
Liitin 53, suuri ohje-/takaisink.arvo = 1 500 1/min OHOH )n )1 [On )
Katkaisin S201 = OFF (U) }(— —»—-—/:%
- | |
/ Jann. Ohjearvo } ) I }
7 P 6-11 10V ( /:
P T
s
s
’ 1k
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4.3 Sahkoasennus - muuta

4.3.1 Sahkodasennus, Ohjauskaapelit

MADAPKOOL@ -taajuusmuuttaja AKD 102 High

Power

13 vl
A A A ‘%K 46 A o [T 1
= | (U) 96 ,// \\ ,// \\ L
3—vaijhevirran T vy o7 T 1 1
Syoiis WIS L e
T 1 1 | (w)sa"‘\"Tf
xa _ 4K K
| (PEYy 99 N\ N/
T T=—— = @ ,,/,;;,,,;;7 Moottori
o 7= Kytkentdtilan
DC-vayldtulo [ _ tehonsystts _
(R+) 82 Jarru—
vastus
T 10Vde 50 (+10 V OUT) T ey
S201 )
-10Vde — — . =
+10Vdc 53 (A W] ¢
,,,,, o ON/1=0-20mA
0/4-20 mA $202 | oFF/U=0-10V
—10Vde — —=F 54 (A IN
+10Vde | ——t ( ) NI ] 240Vac, 2A
0/4-20 mA
ffffffff 55 (COM A IN)
/N
DY 12 (+24V OUT)
PR 240Vac, 2A
[ 13 (+24V OUT) ° 5_00
h \ h | 400Vac, 2A
| L | | — 24V (NPN)
o 18 (0 ) =T o (e
I
A |24V (NPN) s
| | | 19 (D |N) ] ov (PNP) \|Analoginen 14htd
I L I 0/4-20 mA
I Lo 20 (com D IN) ) !
;‘ - l YRR | ——24v (NPN)
| I | D IN/OUT — |
| [ | r- ZM | oV (PNP) ON=Lopetettu
! | ! \ F | ! OFF=Auki
I [ I | |
I [ I
\ Lo - L0V | 5V
‘» i ! | —24v (NPN)
| Lo 1] 29 (@ INfoun)| — —— ov (PNP)
| [ I - [24V
| o I | |
I [ |
o !
L7 -0v ! _485 O
| [ ! ! RS-485 RS—485
| 1 I 1 | — 24V (NPN) liitdntd "
\\ T ; jsz 0 IN) :\{ﬁ ov (PNP) (P RS-485) 68
| I | I |
; ; — 24V (NPN
T T Y oW :'\H ov EPNP; (COM Rs-285) 61
| | | |
[N [N (PNP) = Ldhde
v v * (NPN) = Kaatoallas
b o i
130BA025.19
Kuva 4.10: Kaavio, jossa ndkyvat kaikki sahkoliittimet ilman optioita.
Liitin 37 on turvapysaytykseen kaytettava tuloliitin. Katso ohjeita turvallisen pysaytyksen asentamisesta taajuusmuuttajan suunnitteluoppaan
jaksosta Turvallisen pysdytyksen asentaminen. Katso myos jaksoja Turvallinen pysdytys ja Turvallisen pysdytyksen asentaminen.

Hyvin pitkissa ohjausjohtimissa analogiset signaalit voivat harvoissa tapauksissa ja kokoonpanosta riippuen paatya 50&60 Hz:n maattokdysiin verkko-
syottokaapelien kohinan vuoksi.

Jos nain kay, voit joutua murtamaan suojauksen tai lisddmaan 100 nF:n kondensaattorin suojauksen ja rungon valiin.

Digitaaliset ja analogiset tulot ja Iahd6t on kytkettava erikseen taajuusmuuttajan tavallisiin tuloihin (liittimet 20, 55, 39), jotta molemmista ryhmista tulevat
maavirrat eivat vaikuttaisi muihin ryhmiin. Esimerkiksi digitaalisen sy6ton kytkeminen paalle voi hairita analogista tulosignaalia.
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Ohjausliittimien tulon polaarisuus

NN {Ipa)

a PRE ( fibdc) o Q
z Digi lulen ool 3 2 i 8
= gl ) = 3 Diy Liukan kylkunl g
+ = < o
' RE KA BRI B 1 B B A B B R B A AR E E
P
Kl
olo|o|o|e|o|o]|o]|e]e o|lo|o|o|o|o]|o]|e]|o]e]|
slelslelele|elele]e elelelelelelelele]e
H ! H
i | i
_LLLM__I L _ﬂ‘(.{_r_(-._n

Huom
Ohjauskaapeleiden on oltava suojattava.

130BT340.10

Kytke johtimet taajuusmuuttajaan kayttdohjeissa kuvatulla tavalla. Muista kytked suojukset asianmukaisesti optimaalisen sdhkonsiedon varmistamiseksi.
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4.3.2 Kytkimet S201, S202 ja S801

Kytkimia S201(A53) ja S202 (A54) kdytetdan analogisten sydttdliitinten 53 ja 54 virran (0-20 mA) tai jannitteen (-10 - 10 V) asetusten valitsemiseen tassa
jarjestyksessa.

Kytkintéd S801 (BUS TER.) voidaan kayttaa liittamisen kdyttdonottoon RS-485-portissa (liittimet 68 ja 69).
Katso piirustusta Kaavio, jossa nakyvat kaikki sahkdliittimet jaksossa Séhkdasennus.
Oletusarvo:

S201 (A53) = OFF (jénnitetulo)
5202 (A54) = OFF (jannitetulo)

S801 (vaylan paattaminen) = OFF

I TS201:n, S202:n tai S801:n toimintoa muutettaessa on varottava kayttamadsta vaihtoon voimaa. Suosittelemme LCP-paneelin kiinni-
. tyksen (telineen) irrottamista kytkimia kdytettdessa. Kytkimia ei saa kayttda, kun taajuusmuuttajan virta on paalla.

Ha
BUS TER,
. ER, ,q53

130BT310
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4.4 Lopullinen asetusten maaritys ja testaus

Testaa asetukset ja varmista, ettd taajuusmuuttaja on kdynnissa, seuraavasti.

Vaihe 1. Etsimoottorin tyyppikilpi

Huom
Moottorissa on joko tdhti- (Y) tai deltakytkentd (A). Tama tieto on merkitty moottorin tyyppikilpeen.

THREE PHASE INDUCTION MOTOR

MOD MCV 315E | Nr. 135189 12 04 ILIN 65

KW 400 PRIMARY SF1.15

HP 536 V690 [A4106 [CONNY [ cosf 0.85 40
mm_ 1481 Vv A CONN AMB 40 °C
Hz 50 v A CONN ALT 1000 m
DESIGN N SECONDARY RISE 80 °C
DUTY S1 Vv [A [conN ENCLOSURE IP23
INSUL | [EFFICIENCY %] 95.8%[ 100%]95.8% [ 75%| WEIGHT _ 1.83 ton

A CAUTION

130BA767.10

Vaihe 2. Merkitse moottorin tyyppikilven tiedot tahan paramet-

—

. Par. 1-20 Moottorin teho [kW]
riluetteloon. Par. 1-21 Moott. teho [hv]

Siirry listaan painamalla ensin [QUICK MENU] -nappainta ja valitse sitten Par. 1-22 Moottorin jénnite

Par. 1-23 Moottorin taajuus

Par. 1-24 Moottorin virta

Par. 1-25 Moottorin nimellisnopeus

"Q2 pika-asennus”.

VR W

Vaihe 3. Kdaynnista Automaattinen moottorin sovitus (AMA)
AMA:n suorittaminen varmistaa ihanteellisen suorituskyvyn. AMA mittaa arvot moottorimallia vastaavasta kaaviosta.
1. Kytke liitin 37 liittimeen 12 (jos liitin 37 on kaytettavissa).

2. Kytke liitin 27 liittimeen 12 tai maaritd par. par. 5-12 Liitin 27, digitaalitulo asetukseksi 'Ei toimintoa' (par. 5-12 Liitin 27, digitaalitulo [0])
3. Kaynnista AMA par. 1-29 Automaattinen moottorin sovitus (AMA).

4.  Valitse tdydellinen tai osittainen AMA. Jos siniaaltosuodatin on asennettuna, suorita vain osittainen AMA tai irrota siniaaltosuodatin AMA:n.
5. Paina [OK]-painiketta. Naytolle tulee teksti "Kdynnista AMA painamalla [Hand on”.

6. Paina [Hand on] -nappainta. Tilapalkki iimaisee, onko AMA kdynnissa.

Pysdytda AMA kdyton ajaksi
1. Paina [OFF]-ndppainta - taajuusmuuttaja siirtyy halytystilaan, ja ndytto iimaisee, ettd kayttaja lopetti AMA:n.

AMA onnistui
1. Naytolle tulee teksti “Suorita AMA loppuun painamalla [OK]-nappainta”.

2. Paina [OK]-nappdinta poistuaksesi AMA -tilasta.
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AMA epéonnistui
1. Taajuusmuuttaja siirtyy halytystilaan. Halytyksen kuvaus on Varoitukset ja hélytykset -jaksossa.

2. [Alarm Log] -halytyslokin "Raportin arvo" ilmoittaa AMA:n viimeksi suorittaman mittauksen, ennen kuin taajuusmuuttaja siirtyi halytystilaan.
Tama numero ja halytyksen kuvaus ovat hyddyksi vianmaarityksessa. Jos otat yhteyttd Danfoss -yhtiédn huoltoa varten, muista mainita numero
ja hélytyksen kuvaus.

Huom
Epdonnistunut AMA johtuu usein vaarin rekisterdidyista moottorin tyyppikilven tiedoista tai liilan suuresta erosta moottorin tehon ja
taajuusmuuttajan tehon valilla.

Vaihe 4. Aseta nopeusraja ja ramppiaika

Par. 3-02 Minimiohjearvo
Par. 3-03 Maksimiohjearvo

Taulukko 4.2: Aseta haluamasi rajat nopeudelle ja ramppiajalle.

Par. 4-11 Moott. nopeuden alaraja [RPM] tai
par. 4-12 Moott. nopeuden alaraja [Hz]
Par. 4-13 Moott. nopeuden yldraja [RPM] tai
par. 4-14 Moott. nopeuden yldraja [Hz]

Par. 3-41 Ramppi 1.n nousuaika
Par. 3-42 Ramppi 1 rampin seisonta-aika
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4.5 Lisaliitannat
4.5.1 Mekaanisen jarrun ohjaus

Nosto-/laskusovelluksissa sihkomekaanista jarrua on voitava ohjata:
. Ohjaa jarrua relelahddn tai digitaalisen 1dhdon avulla (liittimet 27 ja 29).

. Pida 1ahto suljettuna (jannitteettémana) silloin, kun taajuusmuuttaja ei pysty "pitdmaan" moottoria esim. ylikuormituksen takia.
. Valitse Mekaanisen jarrun ohjaus [32] parametrissa 5-4* sovelluksissa, joihin kuuluu séhkdmekaaninen jarru.
. Jarru vapautuu, jos moottorin virta ylittda parametrissa par. 2-20 Jarrun vapautusvirta asetetun arvon.

. Jarru kytkeytyy, kun lahtétaajuus on pienempi kuin parametrissa par. 2-21 Aktivoi jarrutusnopeus [RPMEai par. 2-22 Aktivoi jarrutusnopeus
[Hz] asetettu taajuus, ja vain, jos taajuusmuuttaja on toteuttamassa pysaytyskomentoa.

Jos taajuusmuuttaja on halytystilassa tai ylijannitetilanteessa, mekaaninen jarru kytkeytyy valittdmasti.

4.5.2 Moottoreiden rinnankytkenta

Taajuusmuuttajalla voidaan ohjata useita rinnankytkettyja moottoreita.
Moottorien yhteenlaskettu virrankulutus ei saa ylittdd taajuusmuuttajan

nimellislahtovirtaa Iwn . “\] |[coBo
N|Zey
(e
00do
Huom »

Asennusta, jossa kaapelit on kytketty yhteen kuten alla

olevassa kuvassa, suositellaan vain kaytettdessa lyhyi-

ta kaapeleita. //
Huom oooo
Kun moottorit on kytketty rinnan, par. 1-29 Automaat- @g& )
tinen moottorin sovitus (AMA) ei ole kaytettavissa. ogoo T
Huom
Taajuusmuuttajan elektronista lamporeletta (ETR) ei

VI —N
voi kdyttda moottorin suojauksena yksittaisissa moot- |
toreissa jarjestelmissa, joissa moottoreita on kytketty ]c;:.[l
rinnan. Varmista moottoreihin lisdsuojaus, esim. ter- OOEOQD
mistorit jokaiseen moottoriin tai erilliset Iamporeleet e
(katkaisimet eivat kay suojaukseksi).

|

130BA170.10

Ongelmia voi esiintya kdynnistyksen yhteydessa ja alhaisilla RPM-arvoilla, jos moottorien koot ovat hyvin erilaisia, koska pienten moottorien suhteellisen
suuri puhdas resistanssi staattorissa vaatii suuremman jannitteen kaynnistyksen yhteydessa ja alhaisilla rpm-arvoilla.

4.5.3 Moottorin lampodsuojaus

Taajuusmuuttajan elektroninen lampdrele on saanut UL-hyvaksynndn yksittdisen moottorin suojauksesta, kun parametrin par. 1-90 Moottorin /dmpd-
suojausasetuksena on ETR -laukaisu ja parametrin par. 1-24 Moottorin virta asetuksena on moottorin nimellisvirta (katso moottorin tyyppikilpea).
Moottorin lampdsuojaukseen voidaan kdyttdd myds MCB 112 PTC:n termistorikorttioptiota. Tama kortti siséltdd ATEX-sertifikaatin moottorien suojaami-
seen rajahdysalttiilla alueilla, vyohykkeilld 1/21 ja 2/22. Katso lisdtietoja Suunnitteluoppaasta.
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5 Taajuusmuuttajan kaytto

5.1.1 Kolme kayttotapaa

Taajuusmuuttajaa voidaan kadyttaa 3 eri tavalla:
1. Graafinen paikallisohjauspaneeli (GLCP), katso 5.1.2

2. Numeerinen paikallisohjauspaneeli (NLCP), katso 5.1.3
3. RS-485-sarjaliikenne tai USB, molemmat tietokoneeseen liittdmistd varten, katso 5.1.4

Jos taajuusmuuttajassa on kenttavayla-optio, katso siihen liittyvia kayttdohjeita.

5.1.2 Graafisen LCP-paneelin (GLCP) kdyttoGraafisen LCP-paneelin kaytto

Seuraavat ohjeet koskevat paneelimallia GLCP (LCP 102).
LCP jakautuu neljddn toiminnalliseen osaan:

1. Graafinen naytto tilariveineen.
2. Valikkonappaimet ja merkkivalot (LED) - tilan valinta, parametrien muuttaminen ja ndytdn toimintojen vaihteleminen.
3. Navigointinappaimet ja merkkivalot (LED).
4.  Toimintandppaimet ja merkkivalot (LED).
Graafinen naytto:

LCD-naytossa on taustavalaistus ja yhteensd 6 alfanumeerista rivia. Kaikki tiedot, jotka ndytetdan LCP-paneelissa, voivat sisaltdad enintdan viisi eri kayt-
témuuttujaa [Status]-tilassa.

Nayton rivit:

a.  Tilarivi: Tilaviestit, joissa on kuvakkeita ja grafiikkaa.

150BA018.13
b. Rivi 1-2: kdyttdjan tietorivit joilla nakyy kdyttdjan maarittamia
tai valitsemia tietoja ja muuttujia. [Status]-ndppaintd painamal-
la voit lisétd enintd&n yhden ylimaaraisen rivin. Status B (&

1234rpm 10,4A  43,5HZ

1 43,5.. b

C. Tilarivi: Tilasanomat, jotka sisaltavat tekstia.

Run OK C

Alarm
Log

Quick
Menu

Main
Menu

—
2 [ Status
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Nayttd on jaettu kolmeen osaan:

Ylemmadssa osassa (a) nakyy tila tila-kayttétavan ollessa aktiivinen tai enintdan 2 muuttujaa silloin, kun tila-kdyttétapa ei ole aktiivinen tai halytys-/

varoitustilanteessa.

Aktiivisen asetuksen numero (joka on valittu aktiiviseksi asetukseksi parametrissa par. 0-10 Active Set-up) tulee naytolle. Ohjelmoitaessa muussa kuin

aktiivisten asetusten tilassa ohjelmoitavan asetuksen numero nakyy oikealla suluissa.

Keskiosa (b) nayttaa korkeintaan viisi muuttujaa yksikkoineen tilasta riippumatta. Halytyksen/varoituksen ollessa aktiivinen muuttujien sijaan nakyy

varoitus.
Alimmassa osassa (c) nakyy aina taajuusmuuttajan tila Tila-kayttétavalla.

Kolmen tilalukemandytdn valilla voi muuttaa [Status]-ndppainta painamalla.
Muotoilultaan erilaiset kdyttomuuttujat ndkyvat kussakin tilandytdssa - ks. alla.

Jokaiseen kayttdmuuttujaan voidaan yhdistaa useita arvoja tai mittauksia. Naytettavat arvot/mittaukset voi maarittda parametreissa par. 0-20 Display
Line 1.1 Small, par. 0-21 Display Line 1.2 Small, par. 0-22 Display Line 1.3 Small, par. 0-23 Display Line 2 Large ja par. 0-24 Display Line 3 Large, joita
paasee muokkaamaan valitsemalla [QUICK MENU], "Q3 Toimintoasetukset", "Q3-1 Yleiset asetukset", "Q3-13 Nayttdasetukset".

Kullakin parametreissa par. 0-20 Display Line 1.1 Small- par. 0-24 Display Line 3 Large valitulla arvon/mittauksen lukemaparametrilla on oma asteikkonsa
ja numeromaaransa mahdollisen desimaalipilkun jdlkeen. Suurissa numeroarvoissa naytetdan véhemman numeroita desimaalipilkun jalkeen.

Esim.: virtalukema

5,25 A; 15,2 A 105 A.

Tilanaytto I:
Tama lukutila on vakiotila kdynnistyksen tai alustuksen jélkeen.

o
—

K
1i4] ™

PE9RPM _TEIA 3EAKW S
0.000

/ 2324

Auto Rethiote FRamping

[INFO]-nappdimella saat esiin tietoja arvon/mittauksen yhteyksistd nay-
tettéviin kayttdmuuttujiin (1.1, 1.2, 1.3, 2 ja 3).
Katso tdmadn piirroksen naytolld nakyvia kayttdmuuttujia. 1.1, 1.2 ja 1.3

130BP!

nakyvat pienikokoisina. 2 ja 3 nakyvat keskikokoisina.

QO

Tilanaytto II:
Katso témén piirroksen néytslla nakyvia kdyttsmuuttujia (1.1, 1.2, 1.3 ja |m e
2). 207FRFH 5258 24.4kW

Esimerkissa on valittu ensimmaisen ja toisen rivin muuttujiksi nopeus,
moottorin virta, moottorin teho ja taajuus.

6.9..

Auto Rermote Running

1.1, 1.2 ja 1.3 nakyvat pienikokoisina. 2 nakyy suurikokoisena.

@ 130BP062.10

G0

©
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Nayttétila III:
Tassa tilassa nakyvat Smart Logic Control -ohjauksen tapahtumat ja toi-
minta. Saat lisdtietoja jaksosta SL-ohjaus.

(=}
—
™M
o]
o
(oW
[a]
(=]
(o}
v

N&yton kontrastin saato

Paina [status] ja [ A] halutessasi tummemman naytén

Paina [status] ja [ Y] halutessasi kirkkaamman ndyton

Top section <
Middle section <
Bottom section <

130BP074.10

Merkkivalot (LED):

Jos tietyt raja-arvot ylitetaan, halytyksen ja/tai varoituksen LED syttyy. Tila- ja halytysteksti tulee ohjauspaneeliin.
Paallaolon merkkivalo syttyy, kun taajuusmuuttajaan kytketaan verkkojdannite tai se saa jannitetta DC-vaylan liittimen tai ulkoisen 24 V:n virtalahteen
kautta. Samaan aikaan taustavalo palaa.

3 Vihred LED/P&alla: ohjausosa on toiminnassa.
. Keltainen LED/Varoitus: ilmaisee varoituksen.

3 Vilkkuva punainen LED/Halytys: ilmaisee halytyksen. On

Warn.

Alarm
130BP044.10
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Nappaimet

Quick Main Alarm
Valikkopainikkeet on jaettu toimintoihin. Naytén ja merkkivalojen ala- 130BP045.10
puolella olevia painikkeita kaytetadn parametrien asetuksiin ja nayttotilan

valintaan normaalikdytdssa.

[Status]

ilmaisee taajuusmuuttajan ja/tai moottorin tilan. 3 eri lukemaa voi valita painamalla [Status]-nappainta:

5 rivilukemaa, 4 rivilukemaa tai SL-ohjaus.

[Status]-painikkeella valitaan nayton tila tai siirrytdan takaisin Nayttétilaan joko Pika-asetustilasta, Padvalikkotilasta tai Halytystilasta. [Status]-nappai-

mellad voit myds valita yhden tai kahden lukeman tilan.

[Quick Menu]
-nappdimella voidaan maarittdd nopeasti taajuusmuuttajan asetukset. Tavallisimmat ADAP-KOOL-taajuusmuuttaja AKD 102 toiminnot voidaan
ohjelmoida tasta.

[Quick menu] koostuu seuraavista osista:
- Oma valikko

- Pika-asetukset

- Toimintojen asetukset
- Tehdyt muutokset

- Kirjautumiset

Toimintoasetusten avulla voidaan nopeasti ja helposti muokata kaikkia useimpiin ADAP-KOOL-taajuusmuuttaja AKD 102-sovelluksiin tarvittavia paramet-
reja, mukaan lukien useimmat VAV- ja CAV-sy6tto- ja paluupuhaltimet, jaahdytystornipuhaltimet, ensisijaiset, toissijaiset ja kondensaattorivesipumput ja
muut pumppu-, puhallin- ja kompressorisovellukset. Muiden ominaisuuksien lisdksi se sisédltdd myos parametreja, joiden avulla voidaan valita, mita muut-
tujia ndytetddn LCP-paneelissa, digitaalisia esiasetusnopeuksia, analogisten ohjearvojen skaalauksia, suljetun piirin yhden ja useamman vyohykkeen
sovelluksia ja puhaltimiin, pumppuihin ja kompressoreihin liittyvid erikoistoimintoja.

Pika-asetusvalikon parametreja voidaan muuttaa valittdémasti, ellei parametrilld par. 0-60 Main Menu Password, par. 0-61 Access to Main Menu w/o
Password, par. 0-65 Personal Menu Password tai par. 0-66 Access to Personal Menu wy/o Password ole luotu salasanaa.
Voit vaihtaa suoraan pika-asetusvalikkotilan ja paavalikkotilan valilla.

[Main Menu]

-ndppaintd kaytetdan kaikkien parametrien ohjelmointiin. Paavalikon parametreja voi muuttaa valittdmasti, ellei parametrilla par. 0-60 Main Menu Pass-
word, par. 0-61 Access to Main Menu w/o Password,par. 0-65 Personal Menu Password tai par. 0-66 Access to Personal Menu wyo Password ole luotu
salasanaa. Useimmissa ADAP-KOOL-taajuusmuuttaja AKD 102-sovelluksissa padvalikon parametreja ei tarvitse muokata, mutta sen sijaan pikavalikon,
pika-asetusten ja toimintoasetusten avulla voidaan helpoimmin ja nopeimmin muokata tyypillisid tarvittavia parametreja.

Voit vaihtaa suoraan paavalikkotilan ja pika-asetusvalikkotilan valilla.

Parametrin pikakuvake voidaan luoda pitamalld [Main Menu] -ndppainta pohjassa 3 sekunnin ajan. Parametrin pikakuvakkeen avulla paastaan suoraan
kdyttamaan mitd tahansa parametria.

[Alarm Log]
ndyttaa luettelon, jossa nakyvat viisi tuoreinta halytystd (numeroituina A1-A5). Jos haluat lisatietoja jostakin halytyksestd, siirry nuolindppdimella haly-
tyksen numeron kohdalle ja valitse [OK]. Saat tietoa taajuusmuuttajan tilasta ennen halytystilaan siirtymista.

LCP-paneelin Halytysloki-painikkeella padsee tarkastelemaan sekd halytys- etta kunnossapitolokia.

[Back]
-ndppain palauttaa sinut edelliseen vaiheeseen tai navigointirakenteen kerrokseen.

[Cancel]
-nappain mitatoi viimeksi tekemasi muutoksen tai antamasi komennon, kunhan nayttéa ei ole vaihdettu.
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[Info]
antaa tietoa komennosta, parametrista tai toiminnosta missa tahansa nayton ikkunassa. [Info] antaa tarkkaa tietoa aina tarvittaessa.
Voit poistua Info-tilasta valitsemalla joko [Info], [Back] tai [Cancel].

Info

Navigointindppaimet

Neljén navigointindppdimen avulla voit liikkkua painikkeilla [Quick Me-
nu], [Main Menu] ja [Alarm Log] esiin saatavien vaihtoehtojen valilla.
Nappaimilla voit liikuttaa osoitinta.

[OK]-painikkeella valitaan osoittimella merkitty parametri ja vahviste-
taan parametrin muuttaminen.

Warn.

AL

130BT117.10

Kaytténdppaimet paikallisohjaukseen ovat ohjauspaneelin alareunassa.

130BP046.10

[Hand On]

mahdollistaa taajuusmuuttajan ohjaamisen GLCP-paneelilla. [Hand On] kdynnistaa my6s moottorin, ja nyt moottorin nopeustiedot voidaan sy6ttad nuo-
lindppaimilld. Nappdimen asetukseksi voidaan valita Kaytossa [1] tai Pois kdytosta [0] parametrilla par. 0-40 /Hand on] Key on LCP.

Seuraavat ohjaussignaalit ovat yha aktiivisia, kun [Hand On] -painiketta painetaan:

. [Hand On] - [Off] - [Auto on]

3 Kuittaus

. Rullaus pysahdyksiin, kadnteinen

. Suunnanvaihto

. Asetusten valinta, Isb - Asetusten valinta, msb
. Sarjaliikenteesta saatava pysaytyskomento

. Pikapysdytys

. Tasavirtajarru

Huom
Ohjaussignaalien tai sarjaliikennevaylan avulla aktivoidut ulkoiset pysaytyssignaalit ohittavat LCP-paneelilla annetun "kaynnista"-ko-
mennon.
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[Off]
-painike pysayttaa kytketyn moottorin. Nappaimen asetukseksi voidaan valita Kdytdssa [1] tai Pois kdytosta [0] parametrilla par. 0-41 /Off] Key on LCP.
Jos mitdan ulkoista pysdytystoimintoa ei ole valittu ja [Off]-painike on poistettu kaytdsta, moottorin voi pysdyttda katkaisemalla verkkovirran.

[Auto on]

-nappadinta kdytetdan, jos taajuusmuuttajaa ohjataan ohjausliittimien ja/tai sarjaliikenteen kautta. Kun ohjausliittimille ja/tai vdylaan annetaan kdynnis-
tyssignaali, taajuusmuuttaja kaynnistyy. Nappdimen asetukseksi voidaan valita Kaytdssa [1] tai Pois kdytostd [0] parametrilla par. 0-42 fAuto on] Key on
LCP.

Huom
Digitaalitulojen kautta saapuvan aktiivisen HAND-OFF-AUTO-signaalin prioriteetti on suurempi kuin ohjainpainikkeiden [Hand on] —
[Auto on] kautta tulevan signaalin.

[Reset]-ndppadinta
kaytetaan taajuusmuuttajan nollaamiseen halytyksen (laukaisun) jalkeen. Sen arvoksi voidaan valita parametrin par. 0-43 /Reset] Key on LCP kautta
Kéytossa [1] tai Ei kdytdssa [0].

Parametrin pikakuvake voidaan luoda pitamallad [Main Menu] -nappaintd pohjassa 3 sekunnin ajan. Parametrin pikakuvakkeen avulla paastaan suoraan
kayttamaan mitd tahansa parametria.

5.1.3 RS-485-vayldayhteys

Yksi tai useampi taajuusmuuttaja voidaan kytked ohjaimeen (tai isan-

130BA060. 11

taan) RS-485-vakioliitannan avulla. Liitin 68 kytketaan P-signaaliin (TX+,
RX+), ja liitin 69 N-signaaliin (TX-, RX-).

Jos useampi taajuusmuuttajia kytketaan johonkin iséntalaitteeseen, kay-

tetaan rinnakkaiskytkentdja.

Kuva 5.1: Kytkentaesimerkki.

Mahdollisten tasausvirtojen vélttdmiseksi suojauksessa kaapelin suojaus voidaan maadoittaa liittimeen 61, joka on kytketty runkoon RC-lenkilla.

Vaylan paattaminen

RS-485-vdyla pitaa paattaa vastusverkolla molemmista pdistd. Jos taajuusmuuttaja on RS-485-piirin ensimmadinen tai viimeinen laite, aseta ohjauskortin
kytkin S801 ON-asentoon.

Katso lisatietoja jaksosta Kytkimet S201, S202 ja S801.
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5.1.4 Tietokoneen kytkeminen taajuusmuuttajaan

Jos haluat ohjata tai ohjelmoida taajuusmuuttajaa PC:n avulla, asenna PC-pohjainen konfiguraatiotyokalu MCT 10.
PC kytketadn tavallisella (isantd/laite) USB-kaapelilla tai RS-485-liitannan avulla kuten ADAP-KOOL-taajuusmuuttaja AKD 102 Suunnitteluoppaan luvussa

Asennus > Eri liitantdjen asennus.

Huom
USB-liitantd on eristetty galvaanisesti syottdjannitteesta (PELV) ja muista korkeajanniteliittimistd. USB-liiténta on kytketty taajuus-

muuttajan suojamaadoitukseen. Kayta ainoastaan eristettya kannettavaa tietokonetta PC-yhteytena taajuusmuuttajan USB-liitéantaan.

130BT308

Kuva 5.2: Latso ohjauskaapelin liitdnnat jaksosta Ohjausliittimet.

61
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5.1.5 PC-ohjelmistotydkalut

PC-pohjainen konfiguraatiotydkalu MCT 10
Kaikissa taajuusmuuttajissa on sarjaliikenneportti. Danfoss tarjoaa PC-ty6kalun PC:n ja taajuusmuuttajan véliseen tiedonsiirtoon, PC-pohjaisen konfigu-

raatiotydkalun MCT 10. Katso tarkkoja tietoja tastd tyokalusta jaksosta Saatavana oleva kirjallisuus.

MCT 10 -asennusohjelmisto

MCT 10 on suunniteltu helppokayttdiseksi interaktiiviseksi tydkaluksi parametrien maarittdmiseen taajuusmuuttajissamme. .

MCT 10 -asetusohjelmisto on hyddyllinen seuraavissa tehtavissa:

Tiedonsiirtoverkon suunnitteleminen ilman verkkoyhteyttd. MCT 10 sisdltéa kattavan taajuusmuuttajatietokannan
Taajuusmuuttajien ottaminen kayttdon online-tilassa

Kaikkien taajuusmuuttajien asetusten tallentaminen

Taajuusmuuttajan korvaaminen verkossa

Yksinkertaiset ja tarkat dokumentit taajuusmuuttajan asetuksista kdyttdonoton jalkeen

Valmiin verkon laajentaminen

Ohjelmisto tukee mydhemmin kehitettdvia taajuusmuuttajia.

MCT 10 -asetus -ohjelmisto tukee Profibus DP-V1 -vdylda Master-luokan 2 yhteydelld. Sen avulla on mahdollista kirjoittaa ja lukea taajuusmuuttajan

parametreja online-tilassa Profibus-verkon kautta. Tdma poistaa ylimaardisen tietoliikenneverkon tarpeen.

Tallenna taajuusmuuttajan asetukset:

1.

2.
3.
4.

Kytke tietokone laitteeseen USB-portin valitykselld. (HUOM: Kayta sahkdverkosta eristettya tietokonetta USB-porttiin liitettynd. Muuten laite voi
vioittua.)

Avaa MCT 10 -asetusohjelmisto
Valitse "Read from drive" (Lue taajuusmuuttajasta).

Valitse "Tallenna nimelld" (Save as)

Kaikki parametrit on nyt tallennettu tietokoneelle.

Lataa taajuusmuuttajan asetukset:

1.
2.
3.
4.
5.

Kytke PC taajuusmuuttajaan USB-portin valityksella.
Avaa MCT 10 -asetusohjelmisto

Valitse “Avaa” — tallennetut tiedostot nakyvat

Avaa haluamasi tiedosto

Valitse "Write to drive" (Kirjoita taajuusmuuttajaan)

Kaikki parametrien asetukset siirretdan nyt taajuusmuuttajaan.

Erillinen kdyttdohje MCT 10 -asetusohjelmistolle on saatavana: MG.10.Rx.yy.

MCT 10 -asetusohjelmiston ohjelmistomoduulit

Seuraavat moduulit sisdltyvat ohjelmistopakkaukseen:
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MCT-asetusohjelmisto 10
Parametrien maarittdminen

M|c|T Kopioiminen taajuusmuuttajilta ja taajuusmuuttajille
Parametriasetusten, myds kaavioiden, dokumentointi ja tulostaminen

Ulk. kdyttoliittyma
Ehkaisevien huoltojen aikataulu
Kellon asetukset

Ajastettujen toimien ohjelmointi
SL-ohjaimen asetukset

Tilausnumero:
Tilaa CD, joka sisaltaa MCT 10 -asetusohjelmiston, koodinumerolla 130B1000.

5.1.6 Ohjeet ja vinkit

* Useimmissa LVI-sovelluksissa pikavalikko, pika-asetukset ja toiminnan asetukset mahdollistavat yksinkertaisimman ja nopeim-
man kaikkien tarvittavien tyypillisten parametrien kayton.

* Jos mahdollista, suorittamalla AMA paastadn parhaaseen akselitehoon

Naytén kontrastia voi saatda painamalla [Status]- ja [ A ]-ndppaimia ndyton tummentamiseksi tai painamalla [Status]- ja [V ]-

ndppaimia nayton kirkastamiseksi.

3 Kohdissa [Quick Menu] ja [Tehdyt muutokset] nakyvat kaikki parametrit, joita on muutettu tehdasasetuksista.
* Paina [Main Menu] -néppainta ja pida sitd pohjassa 3 sekunnin ajan halutessasi muokata jotain parametria.
* Huoltotarkoituksessa kannattaa kopioida kaikki parametrit LCP-paneeliin, katso lisdtietoja parametrista par. 0-50 LCP Copy

Taulukko 5.1: Ohjeet ja vinkit
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5.1.7 Parametrin asetusten nopea siirto kdytettidessa graafista paikallisohjauspaneelia-pa-

neelia

Kun taajuusmuuttajan asetukset ovat valmiit, suosittelemme parametriasetusten tallentamista (varmuuskopiointia) graafiseen paikallisohjauspaneeliin tai
PC:lle MCT 10 Set-up -ohjelmistotydkalunl avulla.

Huom

Pysayta moottori ennen minkaan ndiden toimintojen suorittamista.

Tietojen tallentaminen LCP-paneeliin:

1.
2.
3.
4,

Siirry par. 0-50 LCP Copy
Paina [OK]-nappéinta.
Valitse "Kaikki LCP:hen"

Paina [OK]-ndppadinta.

Nyt kaikki parametrien asetukset tallentuvat toiminnan edistymista kuvaavan palkin ilmoittamaan GLCP:n. Kun on saavutettu lukema 100 %, valitse [OK].

Nyt voit kytkea GLCP:n toiseen taajuusmuuttajaan ja kopioida parametrien asetukset tahdnkin taajuusmuuttajaan.

Tiedonsiirto LCP-paneelista taajuusmuuttajaan:

1.
2.
3.
4.

Siirry par. 0-50 LCP Copy
Paina [OK]-nappainta.
Valitse “Kaikki LCP:sta"”

Paina [OK]-nappainta.

Graafiseen paikallisohjauspaneeliin tallennetut parametrien asetukset siirretddn nyt toiminnon edistymista kuvaavan palkin iimoittamaan taajuusmuutta-
jaan. Kun on saavutettu lukema 100 %, valitse [OK].
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5.1.8 Alustaminen asetukseen Oletusasetukset

On kaksi eri tapaa palauttaa taajuusmuuttajan oletusasetukset: Suositeltava alustaminen ja manuaalinen alustaminen.
Huomaa, etta niiden vaikutukset poikkeavat toisistaan alla olevan selostuksen mukaan.

Suositeltava alustaminen (keinona par. 14-22 Operation Mo- . .
de) par. 14-22 Operation Mode alustaa kaiken lukuun ottamatta seu-
€]
. . raavia:
1. Valitse par. 14-22 Operation Mode
par. 14-50 RFI Filter
2. Paina [OK]-ndppadinta. par. 8-30 Protokolla
3. Valitse “Alustus” (jos kéytdssa on NLCP, valitse “2") par. 8-31 Osoite
4. Paina [OK]-nappéintd. par. 8-32 Baud Rate
) ) o o par. 8-35 Minimum Response Delay
5.  Katkaise laitteesta virta ja odota, kunnes naytté sammuu. par. 8-36 Vasteen maksimiviive
6. Kytke virta uudelleen, ja taajuusmuuttaja on nollattu. Huomaa, par. 8-37 Maximum Inter-Char Delay
ettd ensimmadinen kaynnistys kestda muutaman sekunnin pi- par. 15-00 Operating Hours — par. 15-05 Over Voit's
dempaan. par. 15-20 Historic Log: Event— par. 15-22 Historic Log: Time
7. Paina [Reset]-painiketta. par. 15-30 Alarm Log: Error Code — par. 15-32 Alarm Log: Time
Huom
par. 0-25 My Personal Menuvalikossa valitut parametrit sdilyvat tehtaan oletusasetusten ohella.

Manuaalinen alustus

Huom
Kun suoritetaan manuaalinen alustus, sarjalikenne, RFI-suodattimen asetukset ja vikalokin asetukset nollataan.
Poistaa kohdassa par. 0-25 My Personal Menu valitut parametrit.

1. Irrota laite verkkovirrasta ja odota, kunnes naytt6 sammuu. . ) . o
Tama parametri alustaa kaiken paitsi:

2a. Paina ndppdimia [Status] - [Main Menu] - [OK] samaan ai- par. 15-00 Operating Hours

kaan kun graafinen paikallisohjauspaneeli (GLCP) kaynnistyy par. 15-03 Power Up's

2b. Paina [Menu]-ndppdintd, kun LCP 101:n numerondyttd par. 15-04 Over Temp's

kaynnistyy. par. 15-05 Over Volt's

3. Vapauta nappdimet 5 sekunnin kuluttua.

4. Nyt taajuusmuuttaja on ohjelmoitu oletusasetusten mukaan.
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6.1 Ohjelmointi

6.1.1 Parametrien asetukset

Ryhma

Otsikko

Toiminta

0-

2-

3-

14-

15-

16-

18-

20-

Kayttd ja nayttd

Kuorm./moott.

Jarrut

Ohjearvo/rampit

Rajat/varoitukset

Digit. tulo/lahtd

Analoginen tulo/Iahto

Tiedonsiirto ja optiot

Erikoistoiminnot

Taaj.muut. tiedot

Datalukemat

Info ja lukemat

Taaj.muut. sulj. piiri

Taajuusmuuttajan ja paikallisohjauspaneelin perustoimintojen ohjelmointiin kdytetyt parametrit mukaan
lukien: kielen valinta; sen valitseminen, mitkd muuttujat ndytetdan missakin kohdassa naytolla (esim.
staattisen polyn paine tai kondenssiveden paluuldampétila voidaan ndyttdd yhdessa asetuspisteen kanssa
pienind numeroina ylarivillé ja takaisinkytkentd suurina numeroina ndytdn keskelld); paikallisohjauspa-
neelin ndppdinten/painikkeiden kayttéonotto / kdytdsta poistaminen; paikallisohjauspaneelin salasanat;
kayttdonotettujen parametrien lataaminen paikallisohjauspaneeliin/-paneelista ja sisadnrakennetun kel-
lon asettaminen.

Taajuusmuuttajan asetusten maarittdmiseen kyseistad sovellusta ja moottoria varten kaytettavat para-
metrit mukaan lukien: avoimen tai suljetun piirin kdyttd; sovellustyyppi kuten kompressori, puhallin tai
keskipakopumppu; moottorin tyyppikilven tiedot; taajuusmuuttajan automaattinen viritys moottoria var-
ten parhaan mahdollisen suorituskyvyn saavuttamiseksi; kytkeytyminen py&rivaan moottoriin (kdytetaan
tyypillisesti puhallinsovelluksissa) ja moottorin ldmpdsuojaus.

Parametrit, joilla maaritetdan taajuusmuuttajan jarrutoimintoja, jotka eivat ole yleisia monissa ADAP-
KOOL-sovelluksissa mutta voivat olla hyddyksi erityisissa puhallinsovelluksissa. Parametrit kuten: tasa-
virtajarrutus ja vastusjarrutus.

Parametrit, joilla ohjelmoidaan nopeuden minimi- ja maksimiohjearvorajat (RPM/Hz) avoimessa piirissa
tai todellisissa yksikdissa kdytettdessa suljetussa piirissa); digitaaliset/esivalitut ohjearvot; rydmintdno-
peus; kunkin ohjearvon Idhteen maarittely (esim. mihin analogiseen tuloon ohjearvosignaali on kytket-
ty); kiihdytys- ja hidastusajat ja digitaalisen potentiometrin asetukset.

Kayton rajojen ja varoitusten ohjelmointiin kdytetyt parametrit kuten: sallittu moottorin pydrimissuunta;
moottorin minimi- ja maksiminopeudet ; momentin ja virran rajat moottorilla kdytetyn pumpun, puhal-
timen tai kompressorin suojaamiseksi; varoitukset pienestd/suuresta virrasta, nopeudesta, ohjearvosta
ja takaisinkytkennastd; suojaus puuttuvan moottorin vaiheen varalta; nopeuden ohitustaajuudet mu-
kaan lukien naiden taajuuksien puoliautomaattinen maaritys (esim. resonanssitilojen valttamiseksi jadh-
dytystorneissa ja muissa puhaltimissa).

Parametrit, joilla ohjelmoidaan kaikkien digitaalitulojen, digitaalildhtdjen, releldhtdjen, pulssitulojen ja
pulssilahtdjen toiminnot liittimille ohjauskortissa ja kaikissa optiokorteissa.

Kaikkiin ohjauskortin ja yleiskayttddn tarkoitetun I/O-option (MCB108) liitinten analogisiin tuloihin ja
Iahtaihin liittyvien toimintojen ohjelmointiin kdytetyt parametrit (huomaa: EI analoginen I/O-optio
MCB109, katso parametriryhma 26-00), kuten: analogisen tulon eldvan nollan aikakatkaisutoiminto (jota
voidaan kayttda esimerkiksi annettaessa jadhdytystornin puhaltimelle komentoa toimia téydelld nopeu-
della, jos kondenssiveden paluuanturiin tulee vika); analogisten tulosignaalien skaalaus (esimerkiksi
analogisen tulon sovittamiseksi staattisen polyn paineanturin mA- ja painealueeseen); suodattimen ai-
kavakio analogisen tulon sahkdisen kohinan suodattamiseksi, jota voi joskus esiintyd, kun asennettuna
on pitkia kaapeleita; analogisten lahtdjen toiminta ja skaalaus (esimerkiksi moottorin virtaa tai kilowat-
teja edustavan analogisen lahdon tarjoamiseksi DDC-saatimen analogiseen tuloon) ja BMS:lId ohjatta-
vien analogisten lahtdjen konfiguroimiseksi korkean tason liitdnnan (HLI) kautta (esim. kylmavesivent-
tiilin séatelemiseksi), mihin sisaltyy kyky maarittaa naiden lahtdjen oletusarvo, jos HLI:hin tulee vika.
Parametrit, joiden avulla maaritetddn ja tarkkaillaan toimintoja, jotka liittyvat taajuusmuuttajan sarjalii-
kenteeseen / korkean tason rajapintaan

Taajuusmuuttajan erikoistimintojen konfigurointiin kdytettavat parametrit, kuten: kytkentataajuuden
asettaminen moottorista kuuluvan melun vahentémiseksi (joskus tarpeen puhallinsovelluksissa); kineet-
tinen varmistustoiminto (erityisen hyddyllinen kriittisissa sovelluksissa puolijohdeasennuksissa, joissa
suorituskyky verkkovirran heikentyessd/katketessa on térkeda); suojaus verkkovirran epatasapainolta;
automaattinen nollaus (halytysten manuaalisen kuittauksen tarpeen valttamiseksi); energian optimoin-
tiparametrit (joita ei yleensa tarvitse muuttaa mutta joiden avulla tatéd automaattista toimintoa voidaan
hienosaataa (tarvittaessa) sen varmistamiseksi, ettd taajuusmuuttajan ja moottorin yhdistelma toimii
mahdollisimman tehokkaasti tdydella ja osittaisella kuormituksella) ja automaattinen redusointi (jonka
avulla taajuusmuuttajan toiminta voi jatkua pienemmalla teholla a@rimmaisissa kayttoolosuhteissa, mika
varmistaa maksimaalisen kayttdajan).

Kayttotietoja ja muita taajuusmuuttajan tietoja tarjoavat parametrit, kuten: kayttd- ja kdyntiaikalaskurit;
kWh-laskuri; kaynti- ja kWh-laskurien nollaus; hélytys-/vikaloki (jossa nakyvat 10 viimeisintd halytysta
sekd niihin liittyva arvo ja aika) seka taajuusmuuttajan ja optiokortin tunnistusparametrit, kuten koodi-
numero ja ohjelmaversio.

Vain luku -parametrit, joista nakyy monien sellaisten kdyttdmuuttujien tila/arvo, jotka saadaan nakyviin
paikallisohjauspaneelissa tai tdssa parametriryhmassa. Néma parametrit voivat olla erityisen hyddyllisia
kayttdonoton aikana, kun liitdntddn kdytetddn BMS:aa korkean tason rajapinnan vélityksella.

Vain luku -parametrit, joista nakyvat 10 ennaltaehkaisevan huollon lokin kohtaa, toimintoa seké analo-
gisen I/O-optiokortin analogisten tulojen ja Idht6jen aika ja arvo, mika voi olla erityisen hyddyllistd
kayttoonoton aikana kdytettdessa liitdntddn BMS:aa korkean tason rajapinnan valitykselld.

Pumpun, puhaltimen tai kompressorin nopeutta suljetun piirin tilassa saatelevan PI(D)-saatimen suljetun
piirin konfigurointiin kdytetyt parametrit, kuten: sen maarittely, mista kukin kolmesta mahdollisesta ta-
kaisinkytkentdsignaalista tulee (esim. mistd analogisesta tulosta tai BMS HLI:std); kunkin takaisinkyt-
kentdsignaalin muuntokerroin (esim. kdytettdessa painesignaalia virtauksen ilmaisemiseen ilmankasit-
tely-yksikdssa tai muuntaminen paineesta lampétilaan kompressorisovelluksessa); ohjearvon ja
takaisinkytkenndn suunnitteluyksikkd (esim. Pa, kPa, m Wg, in Wg, bar, m3/s, m3/h, °C, °F jne.); tu-
lokseksi saatavan takaisinkytkennan laskentaan kaytettéva toiminto (esim. summa, erotus, keskiarvo,
minimi tai maksimi) yhden vydhykkeen sovelluksissa tai monen vydhykkeen sovellusten saatelyfilosofia;
asetuspiste(id)en ohjelmointi ja PI(D)-piirin manuaalinen tai automaattinen viritys.

Taulukko 6.1: Parametriryhmat
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Ryhma

Otsikko

Toiminta

21-

24-

25-

28-

Laajennettu suljettu piiri

Sovelluksen toiminnot

Aikaan perustuvat toiminnot

Sovelluksen toiminnot 2
Pakettisaadin

Analoginen 1I/0-optio MCB
109

Kompressorin toiminnot

Parametrit, joiden avulla maaritetaan 3 laajennetun suljetun piirin PI(D)-saadintd, joilla voidaan esimer-
kiksi ohjata ulkoisia toimilaitteita (esim. kylmavesiventtiilia tuloilman Iampétilan ylldpitamiseksi VAV-
jarjestelmdssa), kuten: kunkin saatimen ohjearvon ja takaisinkytkennan suunnitteluyksikkd (esim. °C,
°F jne.); ohjearvon/asetuspisteen alueen maarittely kullekin saatimelle; sen maarittdminen, mista mi-
kakin naista ohjearvoista/asetuspisteista ja takaisinkytkentdsignaaleista tulee (esim. mista analogisesta
tulosta tai BMS HLI:std); asetuspisteen ohjelmointi ja kunkin PI(D)-saatimen manuaalinen tai automaat-
tinen viritys.

Pumppujen, puhallinten ja kompressorien tarkkailuun, suojaukseen ja ohjaukseen kaytettdvat paramet-
rit, kuten: virtauskatkosten tunnistus ja pumppujen suojaus (mukaan lukien tdman toiminnon auto-
maattiset astukset); kuivan pumpun suojaus; kayran lopun tunnistus ja pumppujen suojaus;
nukahdustila (erityisen hyddyllinen jaéhdytystorni- ja lisspumppusarjoissa); katkenneen hihnan tunnis-
tus (kaytetaan tyypillisesti puhallinsovelluksissa ilmavirtauksen katkeamisen havaitsemiseksi sen sijaan,
ettd kaytettdisiin puhaltimen poikki asennettua Ap-kytknta (paine-erokytkintd)); kompressorien oikosul-
kusuojaus ja asetuspisteen kompensointi pumpun virtauksen vuoksi (erityisen hyddyllinen toissijaisissa
kylméavesipumppusovelluksissa, joissa Ap-anturi on asennettu ldhelle pumppua eika jarjestelman aarim-
maisten merkittavien kuormien vélille; taman toiminnon kayttd voi kompensoida anturin asennusta ja
auttaa toteuttamaan maksimaalisia energiasaastéja).

Aikaan perustuvat parametrit, kuten: paivittdisten tai viikoittaisten toimien kdynnistamiseen sisaanra-
kennetun reaaliaikakellon pohjalta kaytettavat parametrit (esim. asetuspisteen muuttaminen yéllista
seisokkia varten tai pumpun/puhaltimen/kompressorin suorittaman ulkoisen laitteen kdynnistyksen/py-
saytyksen kaynnistys/pysdytys); ennaltaehkaisevat huoltotoimet, jotka voivat perustua kdynti- tai kayt-
toaikavaleihin tai tiettyihin paivayksiin ja kellonaikoihin; energialoki (erityisen hyddyllinen jalkeenpéin
asennetuissa sovelluksissa tai silloin, kun halutaan tietoja pumpun/puhaltimen/kompressorin todellisesta
historiallisesta kuormituksesta (kW); trendit (erityisen hyodyllinen jalkeenpdin asennetuissa tai muissa
sovelluksissa, joissa halutaan tallentaa lokiin tietoja pumpun/puhaltimen/kompressorin kayttétehosta,
virrasta, taajuudesta tai nopeudesta analysointia ja tuottolaskuria varten).

Parametrit, joilla madritetaan Fire Mode -tila ja/tai ohjataan ohituskontaktoria/kaynnistintd, jos sellainen
on tarkoitettu jarjestelmaan.

Parametrit, joilla maaritetdan ja tarkkaillaan sisadnrakennettua kompressoripakettisaadinta (tyypillisesti
kaytossa lisapumppusarjoissa).

Analogisen I/0O-option (MCB109) konfigurointiin kdytettavat parametrit, kuten: analogisten tulotyyppien
maadrittely (esim. jannite, Pt1000 tai Ni1000) ja analogisten lahtdjen toimintojen ja skaalauksen skaalaus
ja maarittely.

Kompressorin toimintoihin liittyvat parametrit:

- Purkauslampétilan rajat/tarkkailu

- Paiva-/yoasetukset

- PO-optimointi

- Injektion ohjaus

Parametrien kuvaukset ja valinnat nakyvat graafisen (GLCP) tai numeerisen (NLCP) paikallisohjauspaneelin nayttdalueella. (Katso lisétietoja kyseisestd
jaksosta.) Voit muokata parametreja painamalla [Quick Menu]- tai [Main Menu] -painiketta ohjauspaneelista. Pikavalikkoa kdytetaan ensisijaisesti laitteen
kayttdonotossa sita kaynnistettdessd antamalla kayton aloittamiseen tarvittavat parametrit. Paavalikosta voidaan muokata kaikkia parametreja tarkan

sovellusohjelmoinnin tarkoituksiin.

Kaikilla digitaalisilla tulo-/I&htéliitanndilla ja analogisilla tulo-/1ahtdliitannéilld on useita toimintoja. Kaikilla liittimissa on useimpiin ADAP-KOOL-sovelluksiin

sopivat tehtaan oletusasetukset, mutta jos tarvitaan muita erikoistoimintoja, ne on ohjelmoitava parametriryhmassa 5 tai 6 selostetulla tavalla.
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6.1.2 Pika-asetusvalikkotila

Parametrin data

Graafisella paikallisohjauspaneelilla (GLCP) voi pikavalikkotilassa muoka-

ta kaikkia pikavalikoissa lueteltuja parametreja. Parametrien maarittami-

nen [Quick Menu] -painikkeella - voit antaa parametrin datan tai

asetukset tai muuttaa niitd seuraavasti:

1.
2.

Paina Quick Menu -painiketta

Voit etsid muutettavat parametrit [ A]- ja [ Y ]-ndppdimilld.
Paina [OK]-ndppadinta.

Voit valita oikean parametriasetuksen [A]- ja [ ¥ ]-ndppaimilla.
Paina [OK]-nappainta.

Voit siirtya eri numeron kohdalle parametrin asetuksen sisalla
[«]- ja [»>]-ndppaimilla.

Korostettu alue nayttda muutettavaksi valitun numeron.

Voit ohittaa muutoksen painamalla [Cancel]-nappdinta tai hy-
vaksya muutoksen ja sydttda uuden asetuksen [OK]-nappaimel-
1a.

Daofitt

Esimerkki: Parametrin datan muuttaminen

Oletetaan, ettd parametrin 22-60, Hihnakatkostoiminto asetuksena on [Ei

kayt]. Haluat kuitenkin tarkkailla puhaltimen hihnan kuntoa - ehja tai

katkennut - seuraavasti:

1.
2.

Paina Quick Menu -nappainta.

Valitse toiminnon asetukset [ ¥ ]-nappaimella.
Paina [OK]-ndppainta.

Valitse sovelluksen asetukset [ ¥ ]-nappdimella.
Paina [OK]-ndppainta.

Siirry puhaltimen toimintoihin painamalla [OK]-nappdintd uu-
delleen.

Valitse hihnakatkostoiminto painamalla [OK]-ndppainta.

Valitse [ ¥]-nappaimella [2] Laukaisu.

Nyt taajuusmuuttaja laukaisee, jos puhaltimen hihnan havaitaan katken-

neen.

Valitse [Oma valikko] saadaksesi nakyviin ainoastaan ennalta valitsemasi ja ohjelmoimasi henkilokohtaiset parametrit. Esimerkiksi AHU tai pumpun al-
kuperdinen valmistaja on voinut ohjelmoida ndma ennalta Omaan valikkoon tehtaalla tapahtuneen laitteen kayttéonoton yhteydessa, jotta kdyttdédnotto
ja hienosdato kayttopaikalla olisi helpompaa. Nama parametrit valitaan parametrissa 0-25 Oma valikko. Tahdn valikkoon voi ohjelmoida jopa 20 eri
parametria.

Jos par. 5-12 Liitin 27 Digitaalitulo on valittuna [Ei toimintoa], kdynnistyksen mahdollistamiseksi ei tarvita liitdntda +24 V:n jannitteeseen liittimessa 27.

Jos par. 5-12 Liitin 27 Digitaalitulo on valittuna [Vapaa rullaus, kaanteinen] (tehtaan oletusarvo), kdynnistyksen mahdollistamiseksi tarvitaan kytkenta
+24 V:n jannitteeseen.

Valitse [Tehdyt muutokset] halutessasi tietoa seuraavista seikoista:

tehdasasetuksen jalkeen tehdyt muutokset.

viimeiset 10 muutosta. Selaa 10 viimeksi muutettua parametria navigointindppaimilla ylés/alas.

Valitse [Kirjautumiset] halutessasi tietoa ndytdn rivin lukemista. Tiedot ndytetaan kaavioina.

Vain parametreissa 0-20 ja 0-24 valittuja nayttdparametreja voidaan tarkastella. Muistiin voidaan tallentaa mydhempaa kayttdéa varten enintddn 120

naytetta.

Vaikuttavien parametrien asetukset ADAP-KOOL-sovelluksissa

Parametrien maarittdminen selvddn enemmistéon ADAP-KOOL-sovelluksista onnistuu helposti pelkdstdédn [Quick Setup] -optiota kdyttamalla.
Kun painat [Quick Menu] -ndppaintd, naytdlle tulee luettelo pika-asetusvalikon eri vaihtoehdoista. Katso myds alla olevaa kuvaa 6.1 ja taulukoita Q3-1 -
Q3-4 seuraavassa jaksossa Toimintoasetukset.
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Esimerkki pika-asetusoption kdytosta
Oletetaan, etta haluat maarittda rampin seisonta-ajaksi 100 sekuntia

1. Valitse [Pika-asetukset]. Naytolle tulee pika-asetusvalikon en-
simmadinen par. 0-01 Kieli,

2. Painele [ ¥]-nappdintd, kunnes naytolle tulee par. 3-42 Rampin

1 seisonta-aika, jonka oletusasetuksena on 20 sekuntia.
3. Paina [OK]-ndppadinta.
4. Korosta 3. numero ennen pilkkua painamalla [ €4]-ndppainta.
5. Valitse numeron '0' tilalle '1' [ A]-ndppdimella.
6. Korosta numero '2' [ »]-ndppadimella.
7. Muuta numeron 2" tilalle '0' [ ¥ ]-napp&imella.
8. Paina [OK]-nappainta.

Uudeksi rampin seisonta-ajaksi on nyt maaritetty 100 sekuntia.
On suositeltavaa maarittaa asetukset ohjeen mukaisessa jarjestyksessa.

Huom
Toiminnon taydellinen kuvaus on ndiden kayttdohjei-
den parametriosassa.

12.1%

02 Quick Setup
3 Function Setups
04 wWizard

130BB072.10
Kuva 6.1: Pikavalikkonakyma.

Daofitt

Pika-asetusvalikon avulla voit kdyttaa taajuusmuuttajan kolmeatoista tar-
keintd asetusparametria. Ohjelmoinnin jdlkeen taajuusmuuttaja on
useimmiten kdyttovalmis. Pika-asetusten 13* parametria on lueteltu seu-
raavassa taulukossa. Toiminnon tdydellinen kuvaus on tdman kayttdop-
paan parametrien kuvausosassa.

Esilla oleva ndyttd riippuu parametreissa 0-02 ja 0-03 tehdyista valin-
noista. Parametrien 0-02 ja 0-03 oletusasetus riippuu siita, mille maail-
man alueelle taajuusmuuttaja toimitetaan, mutta se voidaan ohjelmoida
tarvittaessa uudelleen.

Par. Merkinta [Yksikot]
0-01 Kieli

1-03 Momentin ominaiskayra

1-20 Moottorin teho [kw]
1-21 Moottorin teho* [HP]
1-22 Moottorin jénnite [Vl
1-23 Moottorin taajuus [Hz]
1-24 Moottorin virta [A]
1-25 Moottorin nimellisnopeus [RPM]
1-39 Moottorin navat

4-12 Moottorin nopeuden alaraja* [Hz]
4-14 Moottorin nopeuden ylaraja* [Hz]
3-02 Minimiohjearvo

3-03 Maksimiohjearvo

3-41 Ramppi 1:n nousuaika [s]
3-42 Ramppi 1 rampin seisonta-aika [s]

3-13 Ohjeatyémaa
5-10 Liitin 18, digitaalitulo
1-29 Automaattinen moottorin sovitus (AMA)

Taulukko 6.2: Quick Setup -parametrit
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Optio: Toiminto:
Maarittad ndytolla kdytettavan kielen.
Taajuusmuuttajan mukana voidaan toimittaa 4 erilaista kielipakettia. Englanti ja saksa sisaltyvat
kaikkiin paketteihin. Englannin kieltd ei voi poistaa eikd muokata.

[0] * English Osa kielipaketeista 1 - 4
[1] saksa Osa kielipaketeista 1 - 4
[2] ranska Osa Kielipakettia 1
[4] espanja Osa Kielipakettia 1
[5] italia Osa Kielipakettia 1
[7] hollanti Osa Kielipakettia 1

1-03 Momentin ominaiskayra

Optio: Toiminto:
[o] * Kompressori CT Ruuvi- ja kierukkakompressorien nopeuden ohjaukseen. Tuo jannitteen, joka on optimoitu moot-
torin vakiomomentin kuormitusominaisuuksille koko alueella 15 Hz:st& lahtien.

[1] Jadhdyttimen VT Keskipakopumppujen ja -puhallinten nopeuden ohjaus. Kaytettava myds, kun samalla taajuusmuut-

tajalla ohjataan useampaa kuin yhtd moottoria (esim. usean jaahdyttimen puhaltimia tai jaahdy-
tystornin puhaltimia). Antaa jannitteen, joka on optimoitu moottorin nelididyn momentin
kuormitusominaisuudelle.

[2] Kompressori AEO CT Automaattisen energian optimoinnin kompressori. Ruuvi- ja kierukkakompressorien nopeuden op-
timaaliseen ja energiatehokkaaseen ohjaukseen. Antaa jénnitteen, joka on optimoitu moottorin
vakiomomentin kuormitusominaisuudelle koko alueella aina 15 Hz:iin asti mutta AEO-ominaisuuden
liséksi mukauttaa jannitteen tdsmalleen nykyisen kuormitustilanteen mukaan vahentden siten ener-
giankulutusta ja moottorista kuuluvaa melua. Optimaalisen suorituskyvyn saamiseksi moottorin
tehokerroin cos fi on maaritettdva oikein. Tdma arvo asetetaan parametrissa 14-43, Moottorin cos
fi. Parametrilla on oletusarvo, joka muuttuu automaattisesti ohjelmoitaessa moottorin tietoja. Nama
asetukset varmistavat tyypillisesti optimaalisen moottorin jannitteen, mutta jos moottorin tehoker-
rointa cos fi on saddettava, AMA-toiminto voidaan suorittaa parametrin 1-29 Automaattinen moot-
torin sovitus (AMA) avulla. Moottorin tehokerroinparametria tarvitsee erittdin harvoin saataa
manuaalisesti.

[3] Yksittéinen puhallin/pumppu AEO Autom. energian optimointi VT . Keskipakopumppujen ja -puhallinten nopeuden optimaaliseen ja
energiatehokkaaseen ohjaukseen. Antaa jannitteen, joka on optimoitu moottorin nelididyn momen-
tin kuormitusominaisuuden mukaan, mutta sen lisdksi AEO-toiminto saatda jannitteen tédsmaélleen
nykyisen kuormitustilanteen mukaan ja vahentaa siten energiankulutusta ja moottorista kuuluvaa
melua. Optimaalisen suorituskyvyn saamiseksi moottorin tehokerroin cos fi on maaritettava oikein.
Tama arvo asetetaan parametrissa 14-43, Moottorin cos fi. Parametrilla on oletusarvo, ja se muuttuu
automaattisesti moottorin tietoja ohjelmoitaessa. Nama asetukset varmistavat tyypillisesti optimaa-
lisen moottorin jannitteen, mutta jos moottorin tehokerrointa cos fi on saadettdva, AMA-toiminto
voidaan suorittaa parametrin 1-29 Automaattinen moottorin sovitus (AMA) avulla. Moottorin teho-
kerroinparametria tarvitsee erittdin harvoin saataa manuaalisesti.

1-20 Motor Power [kW]

Alue: Toiminto:

4.00 kW* [0.09 - 3000.00 kw] IImoita moottorin nimellisteho (kW) moottorin tyyppikilven tietojen mukaan. Oletusarvo vastaa lait-
teen nimellislahtoa.
Tatad parametria ei voi muokata moottorin kdydessa. Parametrissa par. 0-03 Regional Settings teh-
dyista valinnoista riippuen joko par. 1-20 Motor Power [kW] tai par. 1-21 Motor Power [HP] on
nakymattomissa.
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1-21
Alue:

Motor Power [HP]

4.00 hp*  [0.09 - 3000.00 hp]

1-22 Motor Voltage

Toiminto:

IImoita moottorin nimellisteho (hv) moottorin tyyppikilven tietojen mukaan. Oletusarvo vastaa lait-
teen nimellislahtda.

Tata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

Parametrissa par. 0-03 Regional Settings tehdyista valinnoista riippuen joko par. 1-20 Motor Power
[kW]tai par. 1-21 Motor Power [HP] on nakymattomissa.

Alue:
500. V*

[10. - 1000. V]

Toiminto:

IImoita moottorin nimellisjannite moottorin tyyppikilven tietojen mukaan. Oletusarvo vastaa laitteen
nimellislahtoa.

Tata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

1-23 Motor Frequency

Alue:
50. Hz*

[20 - 1000 Hz]

Toiminto:

Valitse moottorin taajuusarvo moottorin tyyppikilven tiedoista.Katso ohjeet 87 Hz:n kayttdon
230/400 V:n moottoreilla tyyppikilven tiedoista arvoilla 230 V/50 Hz. Mukauta par. 4-13 Motor Speed
High Limit [RPM]ja par. 3-03 Maximum Reference 87 Hz:n sovellukseen.

Huom

Tata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

1-24 Motor Current

Alue:
7.20 A*

[0.10 - 10000.00 A]

Toiminto:

IImoita moottorin nimellinen virta-arvo moottorin tyyppikilven tietojen mukaan. Tietoja kdytetdan
moottorin vaantdémomentin, ldmpdsuojauksen jne. laskentaan.

Huom

Tata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

1-25

Motor Nominal Speed

Alue:

1420. RPM* [100 - 60000 RPM]

Toiminto:

IImoita moottorin nimellisnopeusarvo moottorin tyyppikilven tietojen mukaan. Naita tietoja kdyte-
taan moottorin automaattisten kompensointien laskentaan.

Huom

Tata parametria ei voi muuttaa moottorin kdydessa.
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1-39 Motor Poles

Alue: Toiminto:
4. N/A* [2 - 100 N/A] Syo6td moottorin napojen maara.
Napaluku  ~nn@ 50 Hz ~Nn@60 Hz
2 2700 - 2880 3250 - 3460
4 1350 - 1450 1625 - 1730
6 700 - 960 840 - 1153

Taulukosta ndkyy napojen maara eri moottorityyppien normaaleilla nopeusalueilla. Maarité muille
taajuuksille suunnitellut moottorit erikseen. Moottorin napojen maara on aina parillinen luku, koska
se viittaa napojen, ei napaparien kokonaismaaraan. Taajuusmuuttaja luo par. par. 1-39 Motor Po-
les alkuasetuksen par. par. 1-23 Motor Frequency Moottorin taajuus ja par. 1-25 Motor Nominal
Speed Moottorin nimellisnopeus pohjalta.

Tata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

4-12 Motor Speed Low Limit [Hz]

Alue: Toiminto:

Application [0 - par. 4-14 Hz] Aseta moottorin nopeuden alaraja. Moottorin nopeuden alaraja voidaan asettaa vastaamaan moot-
Depen- torin akselin pienintd lahtétaajuutta. Nopeuden alaraja ei saa olla suurempi kuin parametrin
dent* par. 4-14 Motor Speed High Limit [Hz] asetus.

4-14 Motor Speed High Limit [Hz]

Alue: Toiminto:

50/60.0 [par. 4-12 - par. 4-19 Hz] Aseta moottorin nopeuden yldraja. Moottorin nopeuden yldraja voidaan asettaa vastaamaan val-
Hz* mistajan suosittelemaa moottorin akselin maksimia. Moottorin nopeuden yldrajan on oltava suu-

rempi kuin parametrin par. 4-12 Motor Speed Low Limit [Hz] asetus. Nakyviin tulee vain
par. 4-11 Motor Speed Low Limit [RPM] tai par. 4-12 Motor Speed Low Limit [Hz] riippuen muista
padvalikossa maadritetyistd parametreista ja maailmanlaajuisesta maantieteellisesta sijainnista joh-
tuvista oletusasetuksista.

Huom

Enimmaislaht6taajuus ei saa olla suurempi kuin 10 % vaihtosuuntaajan kytkentataajuudesta (par. 14-01 Switching Frequency).

3-02 Minimum Reference

Alue: Toiminto:

0 Referen- [-999999.999 - par. 3-03 Referen- Ilmoita minimiohjearvo Minimiohjearvo on pienin arvo, joka saadaan laskemalla yhteen kaikki oh-
ceFeedbac- ceFeedbackUnit] jearvot. Minimiohjearvo ja sen yksikkd vastaavat kohdissa par. 1-00 Configuration Mode ja
kUnit* par. 20-12 Reference/Feedback Unit tehtyja kokoonpanovalintoja, tassa jarjestyksessa.

Huom
Tata parametria kdytetaan vain avoimessa piirissa.
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3-03 Maximum Reference

Alue: Toiminto:
0 Referen- [par. 3-02 - 999999.999 Referen- Ilmoita etdohjearvon suurin hyvdksyttdva arvo. Maksimiohjearvo ja sen yksikko vastaavat kohdissa
ceFeedbac- ceFeedbackUnit] par. 1-00 Configuration Modeja par. 20-12 Reference/Feedback Unittehtyja konfiguraatiovalintoja,
kUnit* tassa jarjestyksessa.

Huom

Jos laitetta kaytetaan siten, ettd par. 1-00 Configuration Mode asetuksena on
Suljettu piiri [3], on kaytettava parametria par. .

3-41 Ramp 1 Ramp Up Time

Alue: Toiminto:

.00 s .00 - .00 s moita rampin nousuaika eli kiihdytysaika 0:sta synkroniseen moottorin nopeuteen par. 1- lotor

10.00 s* [1.00 - 3600.00 s] IImoi i ika eli kiihd ika 0 kroni i 1-25 M
Nominal Speed. Valitse sellainen rampin nousuaika, ettd lahtovirta ei ylitd ramppauksen aikana
kohdan par. 4-18 Current Limit virtarajaa. Katso rampin laskuaika kohdasta par. 3-42 Ramp 1 Ramp
Down Time.

tkiihd. X nnorm [ par.1 — 25]
ohjearvo [ rpm]

par.3 — 41 = [s]

3-42 Ramp 1 Ramp Down Time

Alue: Toiminto:

20.00 s* [1.00 - 3600.00 s] IImoita rampin laskuaika eli hidastumisaika parametrin par. 1-25 Motor Nominal Speed arvosta ar-
voon 0 RPM. Valitse rampin laskuaika niin, etta ylijannitetta ei esiinny vaihtosuuntaajassa moottorin

regeneratiivisen toiminnan vuoksi eikd tuotettu virta ylita kohdassa par. 4-18 Current Limit maari-
tettya virtarajaa. Katso rampin nousuaika kohdasta par. 3-41 Ramp 1 Ramp Up Time.

tKuvaus x nnorm [ par.1 — 25]r5]
ohjearvo [ rpm] -

par.3 — 42 =

5-10 Liitin 18, digitaalitulo

Optio: Toiminto:

[0] Ei toimintoa Ei reaktiota liittimeen tuleviin signaaleihin.

[1] Kuittaus Nollaa taajuusmuuttajan LAUKAISUN/HALYTYKSEN jélkeen. Kaikkia hélytyksia ei voi kuitata.
[2] Rullaus, kaant. Jattaa moottorin vapaaseen tilaan. Looginen '0' => rullaus pysahdyksiin.

(Oletusdigitaalitulo 27): vapaa rullaus pysahdyksiin, kadnteinen (norm. kiinni).

[3] Rullaus ja nollaus, kaanteinen Nollaus ja rullaus pysahdyksiin, kaanteinen tulo (norm. kiinni).
Jattad moottorin vapaaseen tilaan ja kuittaa taajuusmuuttajan. Looginen '0' => rullaus pysahdyksiin
ja kuittaus.

[5] Tasavirtajarru, kaant. Kaanteinen tulo tasavirtajarrutukseen (norm. kiinni).

Pysdyttdd moottorin tuomalla siihen tasavirtaa tietyn ajan. Katso par. 2-01 DC Brake Current -
par. 2-03 DC Brake Cut In Speed [RPM]. Toiminto on aktiivinen vain, jos kohdan par. 2-02 DC
Braking Time arvo ei ole 0. Looginen '0' => tasavirtajarrutus.

[6] Pysdytys, kaanteinen Pyséyta kaanteinen toiminto. Luo pysaytystoiminnon, kun valittu liitin siirtyy loogiselta tasolta '1'
tasolle '0'. Pysdytys suoritetaan valitun ramppiajan mukaan (par. 3-42 Ramp 1 Ramp Down Time,
par. 3-52 Ramp 2 Ramp Down Time, par. 3-62, par. 3-72).

Huom

Kun taajuusmuuttaja on momenttirajalla ja vastaanottanut pysaytyskomennon,
se voi pysahtya itsestadn. Jotta taajuusmuuttaja varmasti pysahtyisi, maarita di-
gitaalilahdon asetukseksi Momenttiraja ja pysaytys [27] ja kytke tama digitaali-

nen l&hto digitaaliseen tuloon, jonka asetuksena on rullaus.

[7] Ulkoinen lukitus Sama toiminto kuin kaanteisella rullauksella pysdhdyksiin, mutta ulkoinen lukitus tuottaa naytolle
halytysviestin 'ulkoinen vika', kun liittimen, johon rullaus pysahdyksiin on ohjelmoitu, asetuksena on
'0". Halytysviesti aktivoituu my®ds digitaalilahtdjen ja releldhtdjen valitykselld, jos sen asetukseksi on
ohjelmoitu Ulkoinen lukitus. Halytyksen voi kuitata myos digitaalitulon tai [RESET]-néppdimen avul-
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la, jos ulkoisen lukituksen syy on korjattu. Viive voidaan ohjelmoida parametrissa par. 22-00 External
Interlock Delay, Ulkoisen lukituksen kesto. Kun signaali on tullut tuloon, edella kuvatun reaktion
viiveena on parametrissa par. 22-00 External Interlock Delay madritetty aika.

[8] * Kaynnistys Valitse kaynnistys-/pysaytyskomennon kaynnistys. Looginen '1' = kdynnistys, looginen '0' = pysay-
tys.
(oletusdigitaalitulo 18)

[9] Lukituskdynnistys Moottori kdynnistyy, jos liittimeen syotetdan vahintaan 2 ms kestava pulssi. Moottori pysahtyy, kun
kaanteinen pysaytys aktivoidaan.

[10] Suunnanvaihto Vaihtaa moottorin akselin pydrimissuuntaa. Vaihda suunta valitsemalla looginen '1'. Suunnanvaih-
toviesti vaihtaa ainoastaan pydrimissuunnan. Se ei aktivoi kdynnistystoimintoa. Valitse molemmat
suunnat kohdassa par. 4-10 Motor Speed Direction.

(oletusdigitaalitulo 19).

[11] Kaynn. ja suun.vaihto Kaytetaan kaynnistykseen/pysaytykseen ja suunnanvaihtoon samalla johtimella. Kaynnistyssignaa-
leja ei ole sallittu samaan aikaan.

[14] Rydminta Kaytetaan rydmintanopeuden aktivoimiseen. Katso par. 3-11 Jog Speed [Hz].
(oletusdigitaalitulo 29)

[15] Esiv. ohjearvo kayt. Talld toiminnolla vaihdetaan esiasetetusta ohjearvosta ulkoiseen ja painvastoin. Talldin oletetaan,
ettd kohdassa par. 3-04 Reference Function on valittu Ulkoinen/esivalittu [1]. Looginen '0' = ulkoi-

nen ohjearvo aktiivinen; looginen '1' = yksi kahdeksasta esiasetetusta ohjearvosta on aktiivinen.

[16] Esival. ohj. bitti 0 Taman avulla voit valita yhden kahdeksasta esivalitusta ohjearvosta seuraavan taulukon mukaisesti.
[17] Esival. ohj. bitti 1 Taman avulla voit valita yhden kahdeksasta esivalitusta ohjearvosta seuraavan taulukon mukaisesti.
[18] Esival. ohj. bitti 2 Taman avulla voit valita yhden kahdeksasta esivalitusta ohjearvosta seuraavan taulukon mukaisesti.

Esival. ohj. bitti 2 1 0

Esival ohjearvo 0 0 0 0

Esival ohjearvo 1 0 0 1

Esival ohjearvo 2 0 1 0

Esival ohjearvo 3 0 1 1

Esival ohjearvo 4 1 0 0

Esival ohjearvo 5 1 0 1

Esival ohjearvo 6 1 1 0

Esival ohjearvo 7 1 1 1

[19] Ohjearvon lukitus Lukitsee todellisen ohjearvon. Lukittu ohjearvo on lahtokohta/ehto toimintojen Nopeus yl6s ja No-
peus alas kaytdlle. Jos nopeus ylos/alas on kaytdssd, nopeuden muutos seuraa aina ramppia 2
(par. 3-51 Ramp 2 Ramp Up Time ja par. 3-52 Ramp 2 Ramp Down Time) alueella 0 -
par. 3-03 Maximum Reference. (Suljettu piiri, katso par. 20-14, Maksimiohjearvo/tak.kytk.).

[20] Lahdon lukitus Lukitsee moottorin todellisen taajuuden (Hz). Lukittu moottorin taajuus on nyt kaytettdvien Nopeus
ylos- ja Nopeus alas -toimintojen kayttdonottokohta tai ehto. Jos nopeus ylds/alas on kaytdssa,
nopeuden muutos seuraa aina ramppia 2 (par. 3-51 Ramp 2 Ramp Up Time ja par. 3-52 Ramp 2
Ramp Down Time) alueella 0 - par. 1-23 Motor Frequency.

Huom

Jos Lahdon lukitus on aktiivinen, taajuusmuuttajaa ei voi pysdyttda pienelld
'kdynnistys [13] -signaalilla. Pysaytd taajuusmuuttaja liittimelld, jonka asetuk-
seksi on ohjelmoitu Rullaus, kdant. [2] tai Rull. ja noll., kdant- [3].

[21] Nopeus ylos Nopeuden muutosten ohjaamiseen digitaalisesti (moottorin potentiometri). Ota tdma toiminto kayt-
téon valitsemalla joko Ohjearvon lukitus tai Lahddn lukitus. Jos Nopeus yl6s on aktiivinen alle 400
millisekunnin ajan, ndin saatavaa ohjearvoa suurennetaan 0,1 %. Jos Nopeus ylds on aktiivinen yli
400 millisekunnin ajan, ndin saatava ohjearvo muuttuu parametrin par. 3-41 Ramp 1 Ramp Up
7ime rampin 1 mukaan.

[22] Nopeus alas Sama kuin Nopeus ylds [21].
[23] Aset. valinta, bitti 0 Tasta valitaan yksi neljastd asetuksesta. Maarita par. 0-10 Moniaset.
[24] Aset. valinta, bitti 1 Sama kuin Aset. valinta, bitti 0 [23].

(oletusdigitaalitulo 32)
[34] Ramppibitti 0 Valitse kaytettava ramppi. Loogisella "0":lla valitaan ramppi 1 ja loogisella "1":1ld ramppi 2.
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[36]

[39]
[52]

[53]

[54]

[55]

[56]

[57]

[62]
[63]
[65]
[66]
[78]

[120]
[130]
[131]
[132]
[139]
[140]
[141]

76

Verkkovika kaanteinen

Paiva-/ydvalvonta

Kayntilupa

Kasikdynnistys

Automaattinen kdynnistys

Suurenna digit.potent.metri

Vahenna digit. potent.metri

Tyhjenna digit. potent.metri

Nollaa laskuri A
Laskuri B (yl6s)
Nollaa laskuri B
Nukahdustila

Nollaa ennaltaehkdiseva kunnossa-
pitosana

Paapumpun kaynnistys
Kompr. 1 lukitus

Kompr. 2 lukitus

Kompr. 3 lukitus

Kompr. 1 vaihtos. lukitus
Kompr. 2 vaihtos. lukitus

Kompr. 3 vaihtos. lukitus

Valitse tama aktivoidaksesi par. par. 14-10 Mains Failure valitun toiminnon. Verkkovika on aktiivinen
loogisessa "0"-tilassa.

Tuloliittimen, jonka asetukseksi on ohjelmoitu Kayntilupa, on oltava tilassa looginen "1", ennen kuin
kaynnistyskomento voidaan hyvaksya. Kayntilupa-asetuksella on looginen 'JA'-toiminto suhteessa
liittimeen, jonka asetukseksi on ohjelmoitu KAYNNISTYS[8], Rydmints [14] tai Ldhddn lukitus[20],
mika tarkoittaa, ettd moottorin kaytdn aloittamiseksi molempien ehtojen on taytyttava. Jos Kaynti-
lupa on ohjelmoitu useisiin liittimiin, Kayntilupa-viestin pitaa olla looginen '1' vain yhdessa liittimista,
jotta toiminto suoritetaan. Kayntilupa ei vaikuta digitaaliseen Iahtdsignaaliin Kayntipyynndlle (K&yn-
nistys [8], Rydminta [14] tai Ldhdon lukitus [20]), joka ohjelmoidaan parametrissa 5-3* tai para-
metrissa 5-4*.

Kaytettava signaali asettaa taajuusmuuttajan Kasitilaan, niin kuin olisi painettu LCP-paneelin Hand
On -painiketta, ja normaali pysdytyskomento ohitetaan. Jos signaali katkaistaan, moottori pysahtyy.
Jos halutaan kayttaa muita kdynnistyskomentoja, eri digitaalitulo on yhdistettéva automaattikayn-
nistykseen ja tahan liitettdva signaali. LCP-paneelin Hand On- ja Auto On -ndppdimilld ei ole
vaikutusta. LCP:n Offnappain ohittaa kdsikdynnistyksen ja automaattikdynnistyksen. Aktivoi kési-
kdynnistysija automaattikdynnistys uudelleen painamalla joko Hand On- tai Auto On-nappdinta. Jos
kdsikdynnistys- tai automaattikdynnistyssignaalia ei saada, moottori pysdhtyy riippumatta mahdol-
lisesta normaalista kdynnistyskomennosta. Jos signaali kohdistuu sekd kds/- ettd automaattikéyn-
nistykseen, toteutuu automaattikdynnistys. LCP:n Off-ndppadimelld moottori pysahtyy riippumatta
kdsk ja automaattikdynnistyssignaaleista.

Annettava signaali asettaa taajuusmuuttajan automaattitilaan, aivan kuin olisi painettu LCP:n Auto
On -nappainta. Katso myos Kdsikdynnistys [53]

Kayttaa tuloa SUURENNA-signaalina digitaaliselle potentiometritoiminnolle, joka kuvataan paramet-
riryhmdssa 3-9*.

Kayttaa tuloa VAHENNA-signaalina digitaaliselle potentiometritoiminnolle, joka kuvataan paramet-
riryhmdssa 3-9*.

Kayttaa tuloa TYHJENTAAKSEEN digitaalisen potentiometrin ohjearvon, joka kuvataan parametri-
ryhmassa 3-9*.

Laskurin A nollaustulo.

(vain liittimet 29 ja 33) SLC-laskurissa tapahtuvan yhteenlaskennan tulo.

Laskurin B nollaustulo.

Pakottaa taajuusmuuttajan nukahdustilaan (katso par. 22-4*).

Nollaa kaikki kohdan par. 16-96 Maintenance Word tiedot.

Kaynnistaa/pysdyttdd padpumpun (AKD 102:n ohjaamana).

Tulosignaalin on oltava pieni, ennen kuin AKD 102 pystyy kdynnistém&an kompressorin 1.
Tulosignaalin on oltava pieni, ennen kuin AKD 102 pystyy kdynnistamaan kompressorin 2.
Tulosignaalin on oltava pieni, ennen kuin AKD 102 pystyy kaynnistémaan kompressorin 3.
Tulosignaalin on oltava suuri, ennen kuin AKD 102 pystyy kdynnistdémaan kompressorin 1.
Tulosignaalin on oltava suuri, ennen kuin AKD 102 pystyy kdynnistamaan kompressorin 2.

Tulosignaalin on oltava suuri, ennen kuin AKD 102 pystyy kdynnistdmaan kompressorin 3.
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1-29 Automatic Motor Adaptation (AMA)

Optio:

[or*

[1]

[2]

Aktivoi AMA painamalla [Hand on] -ndppdinta valittuasi [1] tai [2]. Katso myds jaksoa Automaattinen moottorin sovitus. Normaalin testauksen jalkeen
naytolle tulee teksti: “Press [OK] to finish AMA” (Suorita AMA/automaattinen viritys loppuun painamalla [OK]-nappainta). Kun olet painanut [OK]-nap-

Toiminto:
AMA-toiminto optimoi dynaamisen moottorin tehon optimoimalla automaattisesti moottorin lisdpa-
rametrit ( par. 1-30 Stator Resistance (Rs) - par. 1-35 Main Reactance (Xh)) moottorin seistessa.
Off Ei toimintoa
Enable complete AMA suorittaa AMA:n staattorin resistanssille Rs, roottorin resistanssille Ry, staattorin vuotoreaktanssille
X1, roottorin vuotoreaktanssille Xz ja paareaktanssille Xh.
Enable reduced AMA suorittaa staattorin resistanssin Rs pienemman AMA:n ainoastaan jarjestelmdssa. Valitse tama vaih-

toehto, jos taajuusmuuttajan ja moottorin valilla kdytetdan LC-suodatinta.

paintd, taajuusmuuttaja on valmiina kayttdon.

Huom:

. Jotta taajuusmuuttajan sovitus parhaalla mahdollisella tavalla, suorita AMA kylmalle moottorille.

AMA:ta ei voi suorittaa moottorin kdydessa

Huom
On tarkeda asettaa mototorin par. 1-2* Moottorin tiedot oikein, silla ne muodostavat osan AMA:n algoritmista. AMA on suoritettava
optimaalisen dynaamisen moottorin tehon aikaansaamiseksi. Se voi kestaa enintdan 10 min riippuen moottorin nimellistehosta.

Huom
Valta ulkoisen vaannon tuottamista AMA:n aikana.

Huom

Jos jotakin par. 1-2* Moottorin tiedot asetuksista muutetaan, par. 1-30 Stator Resistance (Rs) - par. 1-39 Motor Poles, moottorin
lisdparametrit, palaavat oletusasetuksiin.

Tatad parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

2, 2 22 2

Huom
Taydellinen AMA tulee suorittaa ilman suodatinta vain silloin, kun osittainen AMA tulee suorittaa suodattimella.

Katso Suunnitteluoppaan kohta: Kdyttdesimerkit > Automaattinen moottorin sovitus.
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6.1.3 Toiminnan asetukset

Toiminnan asetusten avulla voidaan nopeasti ja helposti muokata kaikkia useimpiin ADAP-KOOL-sovelluksiin tarvittavia parametreja, mukaan lukien
useimmat VAV- ja CAV-sy6ttd- ja paluupuhaltimet, jaahdytystornipuhaltimet, ensisijaiset, toissijaiset ja kondensaattorivesipumput ja muut pumppu-,
puhallin- ja kompressorisovellukset.

Toimintoasetusten muokkaaminen - esimerkki
Tehon muuttaminen "analogisessa lahd6ssa 42"

S S

o <

= b

& b

o o

3 b
Kuva 6.2: Vaihe 1: Kdynnista taajuusmuuttaja (keltainen Kuva 6.6: Vaihe 5: Vieritd esim, kohtaan 03-11 Analogiset
LED-merkkivalo syttyy) /&hddt navigointindppaimilla ylds/alas. Paina [OK]-nappdin-

ta.

130BT111.10

130BT115.10

Kuva 6.3: Vaihe 2: Paina [Quick Menus] -ndppainta (esiin
tulevat pikavalikkovaihtoehdot). Kuva 6.7: Vaihe 6: Valitse parametri 6-50 Liitin 42, 16hto.
Paina [OK]-nappainta.

130BT112.10

130BT116.10

Kuva 6.4: Vaihe 3: Vieritd alas toimintoasetuksiin navigoin-
tindppaimilla ylos/alas. Paina [OK]-ndppainta. Kuva 6.8: Vaihe 7: Valitse eri vaihtoehdoista navigointinap-
paimilla ylos/alas. Paina [OK]-nappainta.

130BT113.10

Kuva 6.5: Vaihe 4: Esiin tulevat toimintoasetusvaihtoehdot.
Valitse 03-1 Yieiset asetukset. Paina [OK]-ndppaintd.

Toimintoasetusten parametrit on ryhmitelty seuraavasti:
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Q3-1 Yleiset asetukset

1-90 Moottorin lampdsuojaus
1-93 Termistorildhde

14-01 Kytkent&taajuus

Q3-10 Muut moottorin asetukset |Q3-11 Analogialahto

6-50 Liitin 42, 1ahto

6-51 Liitin 42 1dhdon min.skaalaus
1-29 Automaattinen moottorin sovitus | 6-52 Liitin 42 1ahddn maks.skaalaus | 0-72 Ajan muoto

Q3-12 Kellon asetukset
0-70 Aseta paivays ja aika
0-71 Paivayksen muoto

Q3-13 Nayton asetukset
0-20 N&yton rivi 1.1 pieni
0-21 Nayton rivi 1.2 pieni
0-22 Nayton rivi 1.3 pieni
0-74 DST/kesdaika 0-23 Nayton rivi 2 suuri
0-76 DST/kesaajan alku 0-24 Nayton rivi 3 suuri
0-77 DST/kesdajan paattyminen | 0-37 Nayton teksti 1

0-38 Nayton teksti 2

0-39 Nayton teksti 3

Q3-2 Avoimen piirin asetukset

1-00 Konfiguraatiotila

3-02 Minimiohjearvo

3-03 Maksimiohjearvo

3-15 Ohjearvo 1 Lahde

6-10 Liitin 53 pieni jannite

6-11 Liitin 53 suuri jannite

6-14 Liitin 53 pieni ohje-/takaisink.arvo
6-15 Liitin 53 suuri ohje-/takaisink.arvo
3-10 Esivalittu ohjearvo

Q3-3 Suljetun piirin asetukset

1-00 Konfigurointitila

20-00 Takaisinkytkenta 1 Lahde
20-12 Ohjearvo/tak.kytk.yks.
6-20 Liitin 54 pieni jannite

6-21 Liitin 54 suuri jannite

6-24 Liitin 54 pieni ohje/-takaisink.arvo
6-25 Liitin 54 suuri ohje-/takaisink.arvo
3-02 Min. ohjearvo

3-03 Maks. ohjearvo

20-21 Asetuspiste 1

20-93 PID suhteellinen vahvistus
20-94 PID:n sisdinen aika

3-13 Ohjetyémaa

6-22 Liitin 54 pieni virta (nakyy vain jos katkaisin asennossa I)
6-23 Liitin 54 suuri virta (nakyy vain jos katkaisin asennossa I

tukset

Q3-4 Sovellu

Kompressori

22-75 Lyhyen jakson suojaus

22-76 Kaynnistysvali

22-77 Minimikdyntiaika

20-00 Takaisinkytkenta 1 Lahde

20-01 Takaisinkytkennan 1 muuttaminen
20-02 Takaisinkytkentd 1 Lahdeyksikko
20-30 Kylmaaine

20-40 ThermostatPressostat

20-41 Poiskytkeytymisarvo

20-42 Kytkentdarvo

25-00 Pakettisaadin

25-06 Kompressorien maara

25-20 Neutraali alue

25-21 +alue

25-22 -alue

[33ahdytin

22-40 Minimikayntiaika

22-41 Minimilepoaika

22-42 Heradmisnopeus [r/min]

22-43 Herdamisnopeus [Hz]

22-44 Heraamisohjearvo / tak.kytk.ero
20-00 Takaisinkytkentd 1 Lahde

20-01 Takaisinkytkennan 1 muuttaminen
20-02 Takaisinkytkentd 1 Lahdeyksikkd
20-30 Kylmaaine

20-40 ThermostatPressostat

20-41 Poiskytkeytymisarvo

20-42 Kytkentaarvo

Yksittdinen puhallin/pumppu
22-40 Minimikayntiaika

22-41 Minimilepoaika

22-42 Heraamisnopeus [r/min]

22-43 Heraamisnopeus [Hz]

22-44 Heraamisohjearvo / tak.kytk.ero

Katso my6s ADAP-KOOL® AKD102 -taajuusmuuttajan ohjelmointioppaasta tarkka kuvaus Toiminnan asetukset -parametriryhmisté.
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0-20 Nayton rivi 1.1 pieni

Optio: Toiminto:
Valitse rivin 1 vasemmassa reunassa ndytettédva muuttuja.
[0] Ei mitaan Naytettavaa arvoa ei ole valittu
[37] Nayton teksti 1 Nykyinen ohjaussana
[38] Nayton teksti 2 Taman avulla voidaan kirjoittaa yksiléllinen tekstijono, joka nakyy paikallisohjauspaneelissa tai voi-

daan lukea sarjaliikenteen avulla.

[39] Nayton teksti 3 Taman avulla voidaan kirjoittaa yksildllinen tekstijono, joka nakyy paikallisohjauspaneelissa tai voi-
daan lukea sarjaliikenteen avulla.

[89] Paivays- ja aikalukema Nayttaa nykyisen paivayksen ja kellonajan.

[953] Profibus-varoitussana Tassa nakyvat Profibus-tiedonsiirron varoitukset.

[1005] Lahetys virhelaskurin lukema Naytd CAN-ohjauksen lahetysvirheiden maara viimeisesta kdynnistyksestd lahtien.

[1006] Vastaanotto virhelaskurin lukema Nayta CAN-ohjauksen vastaanottovirheiden maara viimeisen kdynnistyksen jalkeen.

[1007] Lukemavdyldn kaytostapoistolaskuri Naytd vaylan kaytostdpoistotapahtumien maara viimeisen kdynnistyksen jalkeen.

[1013] Varoitusparametri Nayta DeviceNetin oma varoitussana. Jokaiselle varoitukselle on varattu yksi erillinen bitti.
[1115] LON-varoitussana Nayttaa LON-kohtaiset varoitukset.

[1117] XIF-tarkistus Nayttaa LON-option Neuron C -sirun siséltéméan version ulkoisesta liitantatiedostosta.

[1118] LON Works -muokkaus Nayttaa LON-option Neuron C -sirun sisaltdman sovellusohjelman version.

[1501] Kayntitunnit Nayttda moottorin kdyntituntien maaran.

[1502] Kilowattituntilaskuri Nayttaa verkkovirran kulutuksen kilowattitunteina.

[1600] Ohjaussana Naytd sarjaliikenneportin kautta kulkeva taajuusmuuttajalta tuleva ohjaussana heksakoodina.
[1601] Ohjearvo [yks] Kokonaisohjearvo (digitaalisen/analogisen/esivalitun/vaylan/lukituksen ohjearvon/kiinniajon ja hi-

dastuksen summa) valittuina yksikkdina.

[1602] *  Ohjearvo % Kokonaisohjearvo (digitaalisen/analogisen/esivalitun/lukitun/vaylaohjearvon/kiinniajon ylés ja hi-
dastuksen summa) prosentteina.

[1603] tilasana Nykyinen tilasana

[1605] Paaarvo, todellinen [%] Yksi tai useampi varoitus heksakoodina.

[1609] Oma lukema Nayta par. 0-30, 0-31 ja 0-32 asetetut kdyttdjan maarittdmat lukemat.

[1610] Teho [kW] Moottorin ottama todellinen teho kilowatteina.

[1611] Teho [hv] Moottorin ottama todellinen teho hevosvoimina.

[1612] Moottorin jannite Moottorille syotettava jannite.

[1613] Moottorin taajuus Moottorin taajuus, ts. taajuusmuuttajan lahtétaajuus hertseina.

[1614] Moottorin virta Moottorin vaihevirta hetkellisarvona mitattuna.

[1615] Taajuus [%] Moottorin taajuus, ts. taajuusmuuttajan lahtétaajuus prosentteina.

[1616] Momentti [Nm] Nykyinen moottorin kuormitus prosentteina moottorin nimellismomentista.

[1617] Nopeus [RPM] Nopeus kierroksina minuutissa (moottorin akselin nopeus kierroksina minuutissa). Tarkkuus riippuu
asetetusta jattaman kompensaatiosta, par. 1-62, tai moottorin nopeuden takaisinkytkennasta - jos
kaytettavissa.

[1618] Moottorin terminen Moottoriin kohdistuva terminen kuormitus ETR-toiminnolla laskettuna. Katso my&s parametriryhma
1-9* Moottorin Iampétila.

[1622] Momentti [%] Nayttaa kulloinkin tuotetun momentin prosentteina.

[1630] DC-valipiirin jannite Taajuusmuuttajan valipiirin jannite.

[1632] Jarruenergia/s Ulkoiselle jarruvastukselle siirretty hetkellinen jarrutusteho.

IImoitetaan hetkellisena arvona.

[1633] Jarruenergia/2 min Ulkoiselle jarruvastukselle siirretty jarrutusteho. Keskimaaraista tehoa lasketaan jatkuvasti viimeis-
ten 120 sekunnin keskiarvona.

[1634] Jaahdytysrivan lampot. Taajuusmuuttajan senhetkinen jaahdytyselementin Iampdtila. Katkaisuraja on 95 + 5 °C, ja taa-
juusmuuttaja otetaan jélleen kayttéon, kun lampétila on 70 £ 5 °C.

[1635] Taajuusmuuttajan ldmpokuormitus  Vaihtosuuntaajien kuormitus prosentteina
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[1636]
[1637]
[1638]
[1639]
[1650]
[1652]
[1653]
[1654]
[1655]
[1656]
[1660]

[1661]
[1662]
[1663]
[1664]
[1665]

[1666]
[1667]
[1668]
[1669]
[1670]
[1671]
[1672]
[1673]
[1675]
[1676]
[1677]

[1680]
[1682]

[1684]
[1685]
[1686]
[1690]
[1691]
[1692]
[1693]
[1694]
[1695]
[1696]
[1830]
[1831]
[1832]
[1833]
[1834]

Taaj.muut nimell. virta
Taaj.muut suurin virta
SL-ohjaimen tila
Ohj.kortin 1amp6t.
Ulkoinen ohjearvo

Tak.kytk. [yks]

Dig. potent.metrin ohjearvo

Tak.kytk. 1 [yks]
Tak.kytk. 2 [yks]
Tak.kytk. 3 [yks]

Digitaalinen tulo

Liitin 53 kytkentdasetus
Analoginen tulo 53
Liitin 54 kytkentaasetus
Analoginen tulo 54

Analoginen lahto 42 [mA]

Digitaalinen 1ahto
Taajuus Tulo #29 [Hz]
Taajuus Tulo #33 [Hz]
Pulssilahtd #27 [Hz]
Pulssilahto #29 [Hz]
Releldhtd [bin]

Laskuri A

Laskuri B

Analog. tulo X30/11
Analog. tulo X30/12
Analog. 1aht6 X30/8 [mA]

Kenttavayla CTW 1
Kenttavayla REF 1

Tiedons. option tilasana
FC-portti CTW 1
FC-portti REF 1
Halytyssana
Halytyssana 2
Varoitussana
Varoitussana 2

Ulk. tilasana

Ulk. tilasana 2
kunnossapitosana
Analog. tulo X42/1
Analog. tulo X42/3
Analog. tulo X42/5
Analog. 1ahto X42/7 [V]
Analog. 18ht6 X42/9 [V]

6 Taajuusmuuttajan ohjelmointi

Taajuusmuuttajan nimellisvirta

Taajuusmuuttajan enimmaisvirta

Ohjauksen suorittaman tapahtuman tila

Ohjauskortin lampétila.

Ulkoisten ohjearvojen summa prosentteina eli analogisen/pulssi-/ vayldohjearvojen summa.
Ohjelmoitujen digitaalitulojen ohjearvo.

Nayta digitaalisen potentiometrin vaikutus todelliseen ohjearvon takaisinkytkentaan.

Nayta kohdan Takaisinkytkentd 1 asetus. Katso myds par. 20-0*.

N&ytd kohdan Takaisinkytkentd 2 asetus. Katso myds par. 20-0*.

N&ytd kohdan Takaisinkytkenta 3 asetus. Katso myds par. 20-0*.

IImaisee digitaalitulojen tilan. Signaalin alaraja = 0; signaalin ylaraja = 1.
Katso jarjestys par. 16-60. Bitti 0 on adrimmaisena oikealla.

Tuloliittimen 53 asetus. Virta = 0; jannite = 1.
Todellinen arvo tulossa 53 joko ohje- tai suojausarvona.
Tuloliittimen 54 asetus. Virta = 0; jannite = 1.

Todellinen arvo tulossa 54 joko ohje- tai suojausarvona.

Todellinen arvo lahddssa 42 milliampeereina. Valitse lahdossa 42 ndytettdva muuttuja par. 6-50
avulla.

Kaikkien digitaalilahtdjen bindarinen arvo.

Liittimessa 29 kaytetty taajuuden todellinen arvo pulssitulona.

Liittimessa 33 kaytetty taajuuden todellinen arvo pulssitulona.

Liittimeen 27 kaytettyjen pulssien todellinen arvo digitaalildhtétilassa.

Liittimeen 29 kaytettyjen pulssien todellinen arvo digitaalilahtétilassa.

Nayta kaikkien releiden asetukset.

Nayta laskurin A nykyinen arvo.

Nayta laskurin B nykyinen arvo.

Tulon X30/11 signaalin todellinen arvo (yleiskdyttoon tarkoitettu I/O-kortti. Optio)
Tulon X30/12 signaalin todellinen arvo (yleiskayttéon tarkoitettu I/O-kortti. Valinnainen)

Lahddn X30/8 todellinen arvo (yleiskdyttdon tarkoitettu I/O-kortti. Valinnainen). Valitse ndytettdva
muuttuja par. 6-60 avulla.

Master-vdylastd saatu ohjaussana (CTW).

Tarkein sarjaliikenneverkon kautta esim. BMS:|td, PLC:Itd tai muulta master-ohjaimelta ohjaussanan
mukana lahetetty ohjearvo.

Laajennettu kenttavayldn tietoliikenneoption tilasana.

Master-vaylasta saatu ohjaussana (CTW).

Master-vaylaan lahetetty tilasana (STW).

Yksi tai useampi halytys heksakoodina (kdytetaan sarjaliikenteessa)

Yksi tai useampi halytys heksakoodina (kdytetaan sarjaliikenteessa)

Yksi tai useampi varoitus heksakoodina (kdytetadan sarjaliikenteessa)

Yksi tai useampi varoitus heksakoodina (kdytetdan sarjaliikenteessa)

Yksi tai useampi tila-toimintatila heksakoodina (kdytetddn sarjaliikenteessa)

Yksi tai useampi tila-toimintatila heksakoodina (kdytetddn sarjaliikenteessa)

Bitit heijastavat ohjelmoitujen ennaltaehkaisevien huoltotoimien tilaa parametriryhmdssa 23-1%*.
IImaisee arvon signaalille, jota kdytetaan analogisen I/O-kortin liittimessa X42/1.
IImaisee arvon signaalille, jota kaytetaan analogisen I/O-kortin liittimessa X42/3.
IImaisee arvon signaalille, jota kaytetaan analogisen I/O-kortin liittimessa X42/5.
IImaisee arvon signaalille, jota kaytetaan analogisen I/O-kortin liittimessa X42/7.

IImaisee arvon signaalille, jota kdytetdan analogisen 1/O-kortin liittimessa X42/9.
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[1835] Analog. 1dht6 X42/11 [V] Ilmaisee arvon signaalille, jota kaytetd@n analogisen I/O-kortin liittimessa X42/11.
[2117] Ulk. 1 ohjearvo [yks] Laajennetun suljetun piirin sddtimen 1 ohjearvo.

[2118] Ulk. 1 tak.kytk. [yks] Laajennetun suljetun piirin ohjaimen 1 takaisinkytkent&signaalin arvo.
[2119] Ulk. 1 1&ht6 [%] Laajennetun suljetun piirin sadtimen 1 [dhdon arvo

[2137] Ulk. 2 ohjearvo [yks] Laajennetun suljetun piirin saatimen 2 ohjearvo

[2138] Ulk. 2 tak.kytk. [yks] Laajennetun suljetun piirin ohjaimen 2 takaisinkytkentasignaalin arvo.
[2139] Ulk. 2 1ahto [%] Laajennetun suljetun piirin sadtimen 2 ldhdon arvo

[2157] Ulk. 3 ohjearvo [yks] Laajennetun suljetun piirin sddtimen 3 ohjearvo

[2158] Ulk. 3 tak.kytk. [yks] Laajennetun suljetun piirin ohjaimen 3 takaisinkytkent&signaalin arvo
[2159] Ulk. 3 1&ht6 [%] Laajennetun suljetun piirin sadtimen 3 [dhdon arvo

[2230] Virtauskatkosteho Laskettu virtauskatkosteho todellisella kaytténopeudella

[2580] Paketin tila Pakettiohjaimen kayttotila

[2581] Kompressorin tila Kunkin pakettiohjaimen ohjaaman yksittdisen kompressorin kayttotila

0-21 Na&yton rivi 1.2 pieni

Optiot ovat samat kuin par. 0-20 Néyttorivi 1.1 pieniluetellut.
Optio: Toiminto:

Valitse rivin 1 keskikohdassa nadytettava muuttuja.

0-22 Nayton rivi 1.3 pieni

Optiot ovat samat kuin par. 0-20 Néyttorivi 1.1 pieniluetellut.
Optio: Toiminto:

Valitse rivin 1 oikeassa reunassa ndytettdva muuttuja.

0-23 Nayton rivi 2 suuri

Optiot ovat samat kuin par. 0-20 Néyttorivi 1.1 pieniluetellut.
Optio: Toiminto:

Valitse rivilla 2 ndytettavé muuttuja.

0-24 Nayton rivi 3 suuri

Optiot ovat samat kuin par. 0-20 Néyttorivi 1.1 pieniluetellut.
Optio: Toiminto:

Valitse rivilld 3 ndytettdva muuttuja.

0-37 Display Text 1
Alue: Toiminto:

0 N/A* [0 -0 N/A] Tassa parametrissa voidaan kirjoittaa yksildllinen tekstijono, joka nakyy LCP-paneelissa tai voidaan
lukea sarjaliikenteen avulla. Jos haluat tekstin nakyvan jatkuvasti, valitse Nayttoteksti 1 paramet-
rissa par. 0-20 Display Line 1.1 Small, par. 0-21 Display Line 1.2 Small, par. 0-22 Display Line 1.3
Small, par. 0-23 Display Line 2 Large tai par. 0-24 Display Line 3 Large. Voit vaihtaa merkin LCP-

paneelin A- tai Y-nappaimelld. Osoitinta voit liikuttaa <- ja »-nappaimilld. Kun merkki korostetaan
osoittimella, sitd voi muuttaa. Voit vaihtaa merkin LCP-paneelin A- tai Y-nappdimella. Merkki voi-

daan lisata asettamalla osoitin kahden merkin valiin ja painamalla A- tai Y-nappainta.

82 MG.11.01.20 - ADAP-KOOL® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki



ADAP-KOOL® -taajuusmuuttaja AKD 102 HighM

Power 6 Taajuusmuuttajan ohjelmointi

0-38 Display Text 2
Alue: Toiminto:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Tassa parametrissa voidaan kirjoittaa yksildllinen tekstijono, joka nakyy LCP-paneelissa tai voidaan
lukea sarjaliikenteen avulla. Jos haluat tekstin ndkyvan pysyvasti, valitse Nayton teksti 2 paramet-
rissa par. 0-20 Display Line 1.1 Small, par. 0-21 Display Line 1.2 Small, par. 0-22 Djsplay Line 1.3
Small, par. 0-23 Display Line 2 Large tai par. 0-24 Display Line 3 Large. Voit vaihtaa merkin LCP-
paneelin A- tai Y-nappaimelld. Osoitinta voit liikuttaa «- ja »™-nappaimilla. Kun merkki korostetaan
osoittimella, tdma merkki voidaan muuttaa. Merkki voidaan lisata asettamalla osoitin kahden merkin

valiin ja painamalla A- tai ¥-ndppainta.

0-39 Display Text 3
Alue: Toiminto:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Tassa parametrissa voidaan kirjoittaa yksildllinen tekstijono, joka nakyy LCP-paneelissa tai voidaan
lukea sarjaliikenteen avulla. Jos haluat tekstin nakyvan jatkuvasti, valitse Nayton teksti 3 paramet-
rissa par. 0-20 Display Line 1.1 Small,par. 0-21 Display Line 1.2 Small, par. 0-22 Display Line 1.3
Small, par. 0-23 Display Line 2 Large tai par. 0-24 Display Line 3 Large. Voit vaihtaa merkin LCP-

paneelin A- tai Y-nappaimelld. Osoitinta voit liikuttaa < - ja »-nappaimilld. Kun merkki korostetaan

osoittimella, tdma merkki voidaan muuttaa. Merkki voidaan lisaté asettamalla osoitin kahden merkin

valiin ja painamalla A- tai Y-ndppainta.

0-70 Set Date and Time
Alue: Toiminto:

0 N/A* [0 -0 N/A] Aseta sisdisen kellon pdivays ja aika. Kaytettdva muoto maaritetdan parametreissa par. 0-71 Date
Formatja par. 0-72 Time Format.

0-71 Date Format
Optio: Toiminto:

Maaraa LCP kaytettdvan paivayksen muodon.

[0] * YYYY-MM-DD
[1] * DD-MM-YYYY
[2] MM/DD/YYYY

0-72 Time Format
Optio: Toiminto:
Maaraa LCP-paneelissa kaytettdvan kellonajan ndyton.
[0] * 24h
[1] 12h

0-74 DST/Summertime
Optio: Toiminto:

Valitse, miten kesaaikaa tulee kasitelld. Jos haluat maarittda kesaajan kasin, aseta alkamispaiva ja
paattymispaiva kohdissa par. 0-76 DST/Summertime Start ja par. 0-77 DST/Summertime End.

[o] * Off
[2] Manual

0-76 DST/Summertime Start
Alue: Toiminto:

0 N/A* [0 -0 N/A] Maaraa paivan ja kellonajan, jolloin kesdaika alkaa. Pdivays ohjelmoidaan kohdassa par. 0-71 Date
Format valitussa muodossa.
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0-77 DST/Summertime End

Alue: Toiminto:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Maaraa paivan ja kellonajan, jolloin kesdaika paattyy. Pdivdys ohjelmoidaan kohdassa
par. 0-71 Date Format valitussa muodossa.

1-00 Konfiguraatiotila

Optio: Toiminto:
[o] * Avoin piiri Moottorin nopeus maaritetddn kayttdmalld nopeuden ohjearvoa tai maarittamalla haluttu nopeus
kasitilassa.

Avointa piirid kdytetadn myos, jos taajuusmuuttaja kuuluu suljetun piirin ohjausjarjestelmaan, joka
perustuu ulkoiseen PID-saatimeen, joka tuo Idhddksi nopeuden ohjearvosignaalin.

[3] Suljettu piiri Moottorin nopeus maaritetdan sisaanrakennetun PID-saatimen ohjearvon mukaan, joka saatelee
moottorin nopeutta osana suljetun piirin ohjausprosessia (esim. vakiopainetta tai -virtausta). PID-
saatimen asetukset tulee maarittdd parametrissa 20-**, taajuusmuuttajan suljettu piiri tai toimin-
toasetuksilla, joita padsee muokkaamaan painamalla [Quick Menus] -painiketta.

Tata parametria ei voi muuttaa moottorin kdydessa.

Huom
Kun asetuksena on Suljettu piiri, Suunnanvaihto- ja Kéynnistys ja suunnanvaihto -komennot eivat vaihda moottorin suuntaa.
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1-90 Motor Thermal Protection
Optio: Toiminto:
Taajuusmuuttaja maarittdd moottorin lampétilan moottorin suojausta varten kahdella eri tavalla:

. Termistorianturilla, joka on kytketty yhteen analogisista tai digitaalisista tuloista
(par. 1-93 Thermistor Source).

. Laskemalla lampokuormitus (ETR = elektroninen lamporele) todellisen kuormituksen ja
ajan pohjalta. Laskettua lampokuormitusta verrataan moottorin nimellisvirtaan Ivn ja
moottorin nimellistaajuuteen fu,n. Laskelmissa arvioidaan pienemmédn kuormituksen tarve
pienemmilla nopeuksilla moottoriin sisdltyvan puhaltimen vahdisemman jadhdytyksen

vuoksi.
[0] * No protection Jos moottori on jatkuvasti ylikuormitettu eikd haluta varoitusta tai taajuusmuuttajan laukaisua.
[1] Thermistor warning Aktivoi varoituksen, kun kytketty termistori moottorissa reagoi moottorin ylikuumentuessa.
[2] Thermistor trip Pysdyttaa (laukaisee) taajuusmuuttajan, kun kytketty termistori moottorissa reagoi moottorin yli-
kuumentuessa.
[3] ETR warning 1
[4] * ETR trip 1
[5] ETR warning 2
[6] ETR trip 2
[7] ETR warning 3
[8] ETR trip 3
[9] ETR warning 4
[10] ETR trip 4

ETR (elektroninen I&ampdrele) -toiminnot 1-4 laskevat kuormituksen silloin, kun aktiivisena ovat ne asetukset, joihin ne valittiin. Esimerkiksi ETR-3 aloittaa
laskennan, kun valittuna on asetus 3. Koskee Pohjois-Amerikan markkinoita: ETR -toiminnot antavat NEC:n mukaisen luokan 20 moottorin ylikuormitus-
suojan.

t[s]

2000

175ZA052.11

1000
600

100 \~~s\\ four=1xfun

60 — four=2xfyn

50 | four=02xf yy

/]
!

10 12 14 16 18 20 fu

Huom

Danfoss suosittelee 24 V:n tasavirran kdyttdd termistorin sydttdjannitteena.
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1-93 Thermistor Source

MADAP-KOOL@@ -taajuusmuuttaja AKD 102 High
Power

Optio:

[o1*
[1]
[2]
[3]
(4]
[5]
(6]

None

Analog input 53
Analog input 54
Digital input 18
Digital input 19
Digital input 32
Digital input 33

Toiminto:

Valitse tuloliitantd, johon termistori (PTC-anturi) tulee kytked. Analogista tulo-optiota [1] tai [2] ei
voi valita, jos analoginen tulo on jo kdytdssa ohjearvon ldhteena (valittu parametrissa
par. 3-15 Reference 1 Source, par. 3-16 Reference 2 Source tai par. 3-17 Reference 3 Source).
Kun kaytdssa on MCB112, vaihtoehdon [0] £/ mitédén on oltava aina valittuna.

Huom

Tata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

Huom

Digitaalisen tulon arvoksi tulee asettaa [0] PNP - Aktivoituu 24 V jannitteelld parametrissa 5-00.

3-10 Preset Reference

Ryhma [8]
Alue:
0.00 %*

[-100.00 - 100.00 %]

Toiminto:

Madrita tahan parametriin enintaan kahdeksan erilaista esivalittua ohjearvoa (0-7) ryhmaohjel-
moinnin keinoin. Esivalittu ohjearvo ilmoitetaan prosentteina arvosta Refwax (par. 3-03 Maximum
Reference, suljettu piiri, katso par. 20-14 Maximum Reference/Feedb.). Jos kaytat ennalta maari-
tettyjé ohjearvoja, valitse Esival. ohj.bitti 0 / 1 / 2 [16], [17] tai [18] vastaaville digitaalituloille
parametriryhméssa 5-1* Digitaalitulot.

15UBA149.10

130BB036.10

12 (+24V)

Preset 76543210

¢———10101010 29 [P 5-13=Preset ref. bit 0]

¢———11001100 32 [P 5-14=Preset ref. bit 1]

L —— 11110000 33 [P 5-15=Preset ref. bit 2]
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3-13 Reference Site
Optio: Toiminto:

Valitse aktivoitava ohjearvon paikka.

[o] * Linked to Hand / Auto Kayta paikallisohjearvoa kasitilassa; tai etdohjearvoa automaattitilassa.
[1] Remote Kayta etdohjearvoa seké kasi- etta automaattitilassa.
[2] Local Kayta paikallisohjearvoa seka kasi- ettd automaattitilassa.

Huom

Kun asetuksena on paikallinen [2], taajuusmuuttaja kdynnistyy talld asetuksella
uudelleen virran katkaisemisen jalkeen.

3-15 Reference 1 Source
Optio: Toiminto:

Valitse ohjearvotulo, jota kdytetdan ensimmaiseen ohjearvosignaaliin.par. 3-15 Reference 1 Sour-

ce, par. 3-16 Reference 2 Source ja par. 3-17 Reference 3 Source maarittavat enintaan kolme

erilaista ohjearvosignaalia. Naiden ohjearvosignaalien summa ratkaisee todellisen ohjearvon.

Tata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

[0] No function

[1] * Analog input 53

[2] Analog input 54

[71 Pulse input 29

[8] Pulse input 33

[20] Digital pot.meter
[21] Analog input X30/11
[22] Analog input X30/12
[23] Analog Input X42/1
[24] Analog Input X42/3
[25] Analog Input X42/5
[30] Ext. Closed Loop 1
[31] Ext. Closed Loop 2
[32] Ext. Closed Loop 3

6-10 Terminal 53 Low Voltage
Alue: Toiminto:

0.07 V* [0.00 - par. 6-11 V] Syota pieni jannitearvo. Taman analogitulon skaalausarvon tulee vastata par. par. 6-14 Terminal 53
Low Ref./Feedb. Value asetettua ohjearvon/takaisinkytkennan pieninta arvoa.

6-11 Terminal 53 High Voltage
Alue: Toiminto:

10.00 v* [par. 6-10 - 10.00 V] Syotd suuri jannitearvo. Taman analogisen tulon skaalausarvon tulisi vastata parametrissa
par. 6-15 Terminal 53 High Ref./Feedb. Value asetettua suurta ohjearvoa/takaisinkytkentaarvoa.

6-14 Terminal 53 Low Ref./Feedb. Value
Alue: Toiminto:

0.000 N/A*  [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Sy6ta analogisen tulon skaalausarvo, joka vastaa parametreissa par. 6-10 7erminal 53 Low Volta-
geja par. 6-12 Terminal 53 Low Current asetettua pienta jannitetta / pienta virtaa.
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6-15 Terminal 53 High Ref./Feedb. Value

Alue: Toiminto:
100.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Kirjoita analogisen tulon skaalausarvo, joka vastaa parametreissa par. 6-11 7erminal 53 High Vol-
A* tageja par. 6-13 Terminal 53 High Current asetettua suurta jannite-/virta-arvoa.

6-20 Terminal 54 Low Voltage
Alue: Toiminto:

0.07 v* [0.00 - par. 6-21 V] Syota pieni jannitearvo. Taman analogisen tulon skaalausarvon tulee vastata parametrissa
par. 6-24 Terminal 54 Low Ref./Feedb. Value asetettua ohje-/takaisinkytkentdarvoa.

6-21 Terminal 54 High Voltage
Alue: Toiminto:

10.00 V* [par. 6-20 - 10.00 V] Syotd suuri jannitearvo. Taman analogisen tulon skaalausarvon tulisi vastata parametrissa
par. 6-25 Terminal 54 High Ref./Feedb. Value asetettua suurta ohjearvoa/takaisinkytkentaarvoa.

6-22 Terminal 54 Low Current

Alue: Toiminto:

4.00 mA*  [0.00 - par. 6-23 mA] Syo6ta pienen virran arvo. Taman ohjearvosignaalin tulee vastata par. par. 6-24 Terminal 54 Low
Ref./Feedb. Value maaritettyd pientd ohjearvo-/takaisinkytkentdarvoa. Arvon tulee olla > 2 mA
"elava nolla" -aikakatkaisutoiminnon aktivoimiseksi parametrissa par. 6-01 Live Zero Timeout Func-

tion.

6-23 Terminal 54 High Current

Alue: Toiminto:
20.00 mA*  [par. 6-22 - 20.00 mA] Syéta ylivirta-arvo, joka vastaa par. par. 6-25 Terminal 54 High Ref./Feedb. Value asetettua suurta
ohje-/takaisinkytkentdarvoa.

6-24 Terminal 54 Low Ref./Feedb. Value
Alue: Toiminto:

-1.000 N/A* [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Kirjoita analogisen tulon skaalausarvo, joka vastaa par. par. 6-20 7erminal 54 Low Voltage ja
par. 6-22 Terminal 54 Low Current maaritettya jannitteen/virran alarajan arvoa.

6-25 Terminal 54 High Ref./Feedb. Value

Alue: Toiminto:

Application  [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Kirjoita analogisen tulon skaalausarvo, joka vastaa parametreissa par. 6-21 7erminal 54 High Vol-
Depen- tageja par. 6-23 Terminal 54 High Current asetettua suurta jannite-/virta-arvoa.

dent*
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6-50 Terminal 42 Output

Optio: Toiminto:
Valitse liittimen 42 toiminto analogiseksi virtalahddksi. 20 mA:n moottorin virta vastaa arvoa Imax.

[0] * No operation

[100] * Output frequency : 0 - 100 Hz, (0-20 mA)

[101] Reference : Vahimmaisohjearvo - Enimmaisohjearvo, (0-20 mA)

[102] Feedback 1 -200 % - +200 % arvosta par. , (0-20 mA)

[103] Motor current : 0 - Vaihtos. maks. virta (par. 16-37 Inv. Max. Current), (0-20 mA)

[104] Torque rel to limit : 0 - Momenttiraja (par. 4-16 Torque Limit Motor Mode), (0-20 mA)

[105] Torq relate to rated : 0 - Moottorin nimellismomentti, (0-20 mA)

[106] Power : 0 - Moottorin nimellisteho, (0-20 mA)

[107] * Speed : 0 - Nopeuden yldraja (par. 4-13 Motor Speed High Limit [RPM]ja par. 4-14 Motor Speed High Limit
[Hz]), (0-20 mA)

[108] Torque

[109] Max Out Freq

[113] Ext. Closed Loop 1 : 0 - 100%, (0-20 mA)

[114] Ext. Closed Loop 2 : 0 - 100%, (0-20 mA)

[115] Ext. Closed Loop 3 : 0 - 100%, (0-20 mA)

[130] Output freq. 4-20mA :0-100 Hz

[131] Reference 4-20mA : Minimiohjearvo - Maksimiohjearvo

[132] Feedback 4-20mA 1 -200 % - +200 % par. 20-14 Maximum Reference/Feedb.

[133] Motor cur. 4-20mA : 0 - Vaihtos. maks. virta (par. 16-37 Inv. Max. Current)

[134] Torg.% lim 4-20 mA : 0 - Momenttiraja (par. 4-16 Torque Limit Motor Mode)

[135] Torg.% nom 4-20mA : 0 - Moott. nimell.momentti

[136] Power 4-20mA : 0 - Moottorin nimellisteho

[137] Speed 4-20mA : 0 - Nopeuden yldraja (4-13 ja 4-14)

[138] Torque 4-20mA

[139] Bus ctrl. : 0 - 100%, (0-20 mA)

[140] Bus ctrl. 4-20 mA 1 0 - 100%

[141] Bus ctrl t.o. : 0 - 100%, (0-20 mA)

[142] Bus ctrl t.0. 4-20mA 1 0 -100%

[143] Ext. CL 1 4-20mA : 0 - 100%

[144] Ext. CL 2 4-20mA :0 - 100%

[145] Ext. CL 3 4-20mA 1 0 - 100%

[150] Max Out Fr 4-20 mA

Huom

Feedb..

Arvot minimiohjearvon maarittdmiseen ovat avoimen piirin par. 3-02 Minimum Referenceja suljetun piirin par. 20-13 Minimum Reference/Feedb. - arvot
maksimiohjearvolle avoimessa piirissé ovat kohdassa par. 3-03 Maximum Reference ja suljetussa piirissa kohdassa par. 20-14 Maximum Reference/
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6-51 Terminal 42 Output Min Scale

Alue: Toiminto:

0.00 %* [0.00 - 200.00 %] Skaalaus liittimen 42 analogisignaalin vahimmaislahddlle (0 tai 4 mA).
Aseta arvoksi kohdassa par. 6-50 7erminal 42 Outputvalitun muuttujan koko alueen prosenttiosuus.

6-52 Terminal 42 Output Max Scale

Alue: Toiminto:
100.00 %* [0.00 - 200.00 %] Skaalaa analogisen signaalin maksimilahtd (20 mA) liittimessa 42.
Aseta arvoksi kohdassa par. 6-50 7erminal 42 Outputvalitun muuttujan koko alueen prosenttiosuus.
Virta 2
[mA] N
A g
<]
20 =
I
I
I
// |
/// |
0/4 |
T T 1 L
0% Analog. 18ht6 Analog. |&htd 100% Analog.
skaala pieni skaala suuri |lahtosignaalir
P 6-51 P 6-52 ylit. nopeus
[RPM]

Taydella skaalalla voi saada pienemman arvon kuin 20 mA ohjelmoimalla yli 100 prosentin arvoja
kayttdmalld seuraavaa kaavaa:

20 mA | haluttu enimmdis— virta x 100 %

20 mA
10 mA

ie. 10mA: x 100% =200 %

ESIMERKKI 1:

Muuttujan arvo = LAHTOTAAJUUS, alue = 0-100 Hz

Lahdon vaatima alue = 0-50 Hz

0 tai 4 mA:n ldhtdsignaali tarvitaan, kun taajuus on 0 Hz (0 % alueesta) - aseta kohtaan par. 6-51 Terminal 42 Output Min Scale arvoksi 0 %
20 mA:n lahtosignaali tarvitaan, kun taajuus on 50 Hz (50 % alueesta) - aseta kohtaan par. 6-52 T7erminal 42 Output Max Scale arvoksi 50 %

A o
20 mA 9
ve)
<C
[an)
(@)
M
0/4 mA -

0% 50% 100%

A A
|
OHz 50Hz 100Hz

ESIMERKKI 2:

Muuttuja = TAKAISINKYTKENTA, alue= -200 % - +200 %

Lahddn vaatima alue = 0-100 %

0 tai 4 mA:n lahtdsignaali tarvitaan arvolla 0 % (50 % alueesta) - aseta kohdan par. 6-51 Terminal 42 Output Min Scale arvoksi 50 %
20 mA:n lahtésignaali tarvitaan arvolla 100 % (75 % alueesta) - aseta kohdan par. 6-52 Terminal 42 Output Max Scale arvoksi 75 %
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A S
20 mA g
:
2
0/4 mA >

O“/P 50% 75% 1Q0%

A A
| |
-200% 0% +100% +200%

ESIMERKKI 3:

Muuttujan arvo = OHJEARVO, alue = Min.ohjearvo - maks.ohjearvo

Ldhddn vaatima alue = Min.ohjearvo (0 %) - maks.ohjearvo (100 %), 0-10 mA

0 tai 4 mA:n lahtdsignaali tarvitaan minimiohjearvolla - aseta kohdan par. 6-51 Terminal 42 Output Min Scale arvoksi 0 %

10 mA:n lahtdsignaali tarvitaan maksimiohjearvolla (100 % alueesta) - aseta kohdan par. 6-52 Terminal 42 Output Max Scale arvoksi 200 %
(20 mA / 10 mA x 100 % = 200 %).

A 2
20 mA 1)
- - ﬁ
-
-7 S
- - D
-
P -
10 mA
0/4 mA !
0% 100% 200%
»
Min ref Max ref Max ref X 20/10
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14-01 Switching Frequency

Optio: Toiminto:
Valitse vaihtosuuntaajan kytkentataajuus. Kytkentataajuuden vaihtaminen voi auttaa pienentdmaan
moottorin aiheuttamaa akustista melua.

Huom

Taajuusmuuttajan Idhtdtaajuus ei saa koskaan olla suurempi kuin 1/10 kytken-
tataajuudesta. Kun moottori on kdynnissd, kytkentdtaajuutta sdddetddn para-
metrissa par. 14-01 Switching Frequency, kunnes moottorin kdyntiaani on
pienimmillaan. Ks. myds par. 14-00 Switching Pattern ja jakso Redusointi.

[0] 1.0 kHz
[1] 1.5 kHz
[2] 2.0 kHz
[3] 2.5 kHz
[4] 3.0 kHz
[5] 3.5 kHz
[6] 4.0 kHz
[71 * 5.0 kHz
[8] 6.0 kHz
[9] 7.0 kHz
[10] 8.0 kHz
[11] 10.0 kHz
[12] 12.0 kHz
[13] 14.0 kHz
[14] 16.0 kHz

20-00 Feedback 1 Source
Optio: Toiminto:

Enintdan kolmea erilaista takaisinkytkentdsignaalia voidaan kayttaa takaisinkytkentdsignaalin saa-
miseksi taajuusmuuttajan PID-saatimelle.

Tama parametri ratkaisee, mita tuloa kdytetdan ensimmaisen takaisinkytkentésignaalin Idhteena.
Analoginen tulo X30/11 ja analoginen tulo X30/12 tarkoittavat tuloliitantdja valinnaisessa yleiseen
kayttoon tarkoitetussa I/0-kortissa.

[0] No function

[1] Analog input 53

[2] * Analog input 54

[3] Pulse input 29

[4] Pulse input 33

[71 Analog input X30/11
[8] Analog input X30/12
[9] Analog Input X42/1
[10] Analog Input X42/3
[11] Analog Input X42/5
[100] Bus feedback 1
[101] Bus feedback 2
[102] Bus feedback 3
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Huom
Jos takaisinkytkentda ei kayteta, sen lahteen asetukseksi on valittava £/ toimintoa [0]. Par. 20-20 Feedback Function maarittda, miten
PID-sdadin kayttaa kolmea mahdollista takaisinkytkentaa.

20-01 Takaisinkytkennan 1 muuttaminen

Taman parametrin avulla takaisinkytkentddn 1 voidaan soveltaa muunnostoimintoa.

Optio: Toiminto:
[0] Lineaarinen Lineaarinen [0] ei vaikuta takaisinkytkentaan.
[1] Nelidjuuri Neligjuuri[1] on tyypillinen silloin, kun paineanturilla pyritdan saamaan aikaan virtauksen takaisin-

kytkentd ((virtauksen o « paine)).

[2] * Paine lampétilaan Asetusta Paine ldmpdtilaan [2] kdytetddn kompressorisovelluksissa Iampétilan takaisinkytkennan
aikaansaamiseksi paineanturin avulla. Jaahdytysaineen lampétila lasketaan seuraavalla kaavalla:

Lampdtila = — A3, missa Al, A2 ja A3 ovat jadhdytysainekohtaisia vakioita.

A2
(In(Pe + 1) — A1)
Jaahdytysaine on valittava parametrissa 20-30. Parametrien 20-31 - 20-33 avulla voidaan syo6ttaa
Al:n, A2:n ja A3:n arvot jaahdytysaineelle, jota ei ole lueteltu parametrissa 20-30.

20-02 Takaisinkytkenta 1 Lahdeyksikko

Tama parametri maarittda yksikon, jota kdytetddn taman takaisinkytkentéldhteen yhteydessa ennen par. 20-01 Takaisinkytkenndn 1 muuttaminen

takaisinkytkenndn muunnoksen kdytt6a. PID-saddin ei kaytd tata yksikkoa. Sitd kaytetaan vain ndyttd- ja valvontatarkoitukseen.

Optio: Toiminto:
[70] mbar

[71] * bar

[72] Pa

[73] kPa

[74] m WG

[170] psi

[171] Ib/in?

[172] in WG

[173] ft WG

Huom
Tama parametri on kdytettavissa vain kaytettdessa takaisinkytkennan muunnosta Paineesta lampétilaan.

20-12 Ohjearvo/tak.kytk.yks

Tama parametri maarittda yksikon, jota kdytetddn asetuspistoon ohjearvossa, ja takaisinkytkentd, jota PID-sdadin kayttaa taajuusmuuttajan lahto-
taajuuden saatelyyn.

Optio: Toiminto:
[60] * °C
[160] °F
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20-21 Setpoint 1
Alue: Toiminto:

20-30 kylmaaine

Valitse kompressorisovelluksessa kdytettava kylmdaine. Téma parametri on madritettava oikein, jotta muutos paineesta lampétilaan olisi tarkka. Jos
kaytettdvaa kylmaainetta ei mainita vaihtoehdoissa [0] - [6}, valitse K&yttdjén madrittdmé [7]. Sen jalkeen voit ottaa arvot A1, A2 ja A3 alla olevaan
kaavaan parametreista 20-31, 20-32 ja 20-33.

- A3

. o A2
Lampotila = ey = AT

Optio: Toiminto:

[1] R12

[3] R134a

[5] R717

[7] R13b1

[9] R500

[11] R114

[14] R32

[16] R401A

[18] R402A

[20] R407C

[22] R407B

[24] R170

[26] R600

[28] R744

[30] R417A
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20-40 Termostaatti/pressostaatti-toiminto

Valitse, onko termostaatti/pressostaatti-toiminto kdytdssa (On) vai poissa kaytosta (Off).

Optio: Toiminto:
[0] * Ei kayt.
[1] Kaytossa

20-41 Poiskytkeytymisarvo
Alue: Toiminto:

1 bar* [-3000 - par.20-42] Valitse poiskytkeytymistaso, jolla pysdytyssignaali aktivoituu ja kompressori pysahtyy.

20-42 Kytkentdarvo
Alue: Toiminto:
3 bar* [Par. 20-41 - 3000] Valitse kytkentataso, jolla pysdytyssignaali poistetaan kaytdsta ja kompressori kdynnistyy.

20-93 PID Proportional Gain
Alue: Toiminto:
0.50 N/A*  [0.00 - 10.00 N/A]

Jos (virhe x vahvistus) muuttuu arvolla, joka vastaa kohdan par. 20-14 Maximum Reference/Feedb. asetusta, PID-saadin yrittdd muuttaa lahtonopeuden
yhta suureksi kuin kohdan par. 4-13 Motor Speed High Limit [RPM]/par. 4-14 Motor Speed High Limit [Hz] asetus, mutta kdytannossa sita tietysti rajoittaa
tama asetus.

Suhteellinen vaihteluvali (virhe, joka saa tehon muuttumaan valilla 0-100 %) voidaan laskea kaavalla:

1
Suhteellinen vahvistus

x (Suurin ohjearvo)

Huom
Maérita aina haluamasi asetus kohtaan par. 20-14 Maximum Reference/Feedb., ennen kuin madritat PID-sdatimen arvot par.ryhmédssa 20-9*.

20-94 PID Integral Time
Alue: Toiminto:

30.00 s* [0.01 - 10000.00 s] Ajan myota integraattori kerda osuuden Iahtoon PID-saatimeltd, niin kauan kuin ohjearvon/asetus-
pisteen ja takaisinkytkentdsignaalien valilld on eroa. Osuus on suhteessa poikkeaman suuruuteen.
Nain varmistetaan, ettd poikkeama (virhe) olisi Iahelld nollaa.
Nopea reaktio poikkeamaan saadaan aikaan, kun integrointiajalle on maéritetty pieni arvo. Jos kui-
tenkin maaritetdan liian pieni arvo, ohjaus voi muuttua epavakaaksi.
Asetettu arvo on aika, joka tarvitaan siihen, ettd integraattori lisdd saman osuuden kuin tietyn poik-
keaman suhteellinen osa.
Jos arvoksi maaritetaan 10.000, saadin toimii puhtaana suhteellisena saatimend, jonka P-kaista pe-
rustuu parametrissa par. 20-93 PID Proportional Gain maaritettyyn arvoon. Jos poikkeamaa ei ole,
suhteellisen sdatimen lahto on 0.

22-40 Minimum Run Time
Alue: Toiminto:

10 s* [0 - 600 s] Aseta haluamasi moottorin minimikayntiaika kdynnistyskomennon jélkeen (digitaalinen tulo tai vay-
18) ennen nukahdustilaan siirtymista.

22-41 Minimum Sleep Time

Alue: Toiminto:
10 s* [0 - 600 s] Aseta haluamasi minimiaika, jonka laite pysyy nukahdustilassa. Téma ohittaa mahdolliset heraa-
misehdot.
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22-42 Wake-up Speed [RPM]

Alue: Toiminto:

0 RPM* [par. 4-11 - par. 4-13 RPM] Kaytettdva, jos kohdan par. 0-02 Motor Speed Unit asetuksena on RPM (parametri ei ndy, jos va-
littuna on Hz). Kaytettdva vain, jos kohdan par. 1-00 Configuration Mode asetuksena on Avoin piiri

ja ulkoinen saadin kayttad nopeuden ohjearvoa.
Aseta ohjenopeus, jolla nukahdustila tulee peruuttaa.

22-43 Wake-up Speed [Hz]

Alue: Toiminto:

0 Hz* [par. 4-12 - par. 4-14 Hz] Kaytettava, jos kohdan par. 0-02 Motor Speed Unit asetuksena on Hz (parametri ei ndy, jos valittuna
on RPM). Kaytettéva vain, jos kohdan par. 1-00 Configuration Mode asetuksena on Avoin piiri ja
painetta ohjaava ulkoinen sdadin kdyttaa nopeuden ohjearvoa.

Aseta ohjenopeus, jolla nukahdustila tulee peruuttaa.

22-44 Wake-up Ref./FB Difference

Alue: Toiminto:

10 %* [0 - 100 %] Kaytettadva vain, jos kohdan par. 1-00 Configuration Mode asetuksena on Suljettu piiri ja integroitua
PI-saadintd kaytetdan paineen ohjaukseen.
Aseta sallittu paineenlasku prosentteina asetuspisteestd paineelle (Pset) ennen nukahdustilan pe-
ruuttamista.

Huom
Kaytettdessa sovelluksessa, jossa sisdinen PI-sdddin on asetettu kadanteiseen ohjaukseen, esim. jaahdytystornisovelluksiin) par.
par. 20-71 PID Performance, par. par. 22-44 Wake-up Ref./FB Difference asetettu arvo lisdtdan automaattisesti.

22-75 Lyhyen jakson suojaus

Optio: Toiminto:
[0] Pois kaytosta Kohdassa K&ynnistysten véli, par. 22-76, asetettu ajastin on poistettu kaytdsta.
[1] Kaytossa Kohdassa K&ynnistysten véli, par. 22-76 asetettu ajastin on kadytossa.

22-76 Kaynnistysvali
Alue: Toiminto:

300 s* [0 - 3600 s] Maaraa halutun kahden kaynnistyksen vélisen vahimmaisajan. Normaali kdynnistyskomento (kdyn-
nistys/rydminta/lukitus) jatetaan huomiotta, kunnes asetettu aika on kulunut.

22-77 Minimum Run Time

Alue: Toiminto:

0s* [0 - par. 22-76 s] Madraa minimikayntiajaksi halutun ajan normaalin kdynnistyskomennon jalkeen (Kaynnistys/ry6-
minta/lukitus). Normaali pysdytyskomento jatetaan huomiotta, kunnes asetettu aika on kulunut.
Ajastin aloittaa lahtolaskennan normaalilla kdaynnistyskomennolla (Kaynnistys/ryomintd/lukitus).

Ajastin voidaan ohittaa Rullaus (kaanteinen)- tai Ulkoinen lukitus -komennolla.

Huom
Ei toimi pakettisdadintilassa.
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25-00 Pakettisaadin
Optio: Toiminto:

Useista laitteista (kompressoreista) koostuvien jarjestelmien ohjaukseen, joissa kapasiteetti mu-

kautetaan todelliseen kuormitukseen nopeusohjaukseen yhdessa laitteiden virtakatkaisinten kans-
sa. Asian yksinkertaistamiseksi tdssa selostetaan vain kompressorijdrjestelmia.

[0] * Pois kdytosta Pakettiohjaus ei ole aktiivinen. Kaikista kompressorin moottoreihin pakettitoiminnassa liitetyista re-
leisté katkaistaan virta. Jos vaihtuvanopeuksinen kompressori kytketddn suoraan taajuusmuutta-
jaan (ilman sisdaanrakennetun releen ohjausta), tata kompressoria ohjataan yhden kompressorin
jarjestelmana.

[1] Kaytossa Pakettiohjaus on aktiivnen ja kytkee kompressoreja paalle/irti jarjestelmdn kuormituksen mukaan.

Huom
Taman parametrin asetuksena voi olla Adytdssa [1] vain, jos parametrin 28-00 Ojkosulkusuojaus asetuksena on Ej kdytdssd [0].

25-06 Kompressorien maara
Optio: Toiminto:

Pakettiohjaukseen kytkettyjen kompressorien maara, mukaan lukien vaihtuvanopeuksinen kom-
pressori. Jos vaihtuvanopeuksinen kompressori on kytketty suoraan taajuusmuuttajaan ja muita
vakionopeuskompressoreja (jattokompressoreja) ohjataan kahdella sisdanrakennetulla rellelld, on
mahdollista ohjata kolmea pumppua. Jos sekd vaihtuva- ettd vakionopeuksisia kompressoreja ha-
lutaan ohjata sisdanrakennetuilla releilld, voidaan kytkea vain kaksi kompressoria.

[0] * 2 kompressoria Jos parametrin 25-05, Kiinted paékompressori, asetuksena on £i [0]: yksi vaihtuvanopeuksinen
kompressori ja yksi vakionopeuskompressori; molempia ohjataan sisd@nrakennetulla releelld. Jos
parametrin 25-05 Kiinted paakompressori asetuksena on Ky//d[1]: yksi vaihtuvanopeuksinen kom-
pressori ja yksi vakionopeuskompressori, jota ohjataan sisddnrakennetulla releella.

[1] 3 kompressoria 3 kompressoria [1]: yksi padkompressori, katso Kiinted pdékompressori, par. 25-05. Kaksi vakion-
opeuskompressoria, joita ohjataan sisdanrakennetuilla releilld.

25-20 25-20 Neutraali vyohyke [yksikko]
Alue: Toiminto:

4,00* [0-9999,99] Maéritd neutraali vydhyke (NZ) siten, ettd se vastaa jarjestelmdn normaaleja paineenvaihteluja.

Pakettiohjausjarjestelmissa haluttu jérjestelman paine pidetddn yleensa tietylla vyohykkeelld vakio-
tason sijasta jatkuvan vakionopeuskompressorien kytkeytymisen estamiseksi.
NZ:n ohjelmoinnissa kdytetddn samaa yksikkdd, joka on valittu parametrissa 20-12 Ohjearvo/
tak.kytk.yks. Se muodostaa asetuspisteen yld- ja alapuolelle vydhykkeen, jossa kytkentdd ja irti-
kytkentda ei tapahdu. Esimerkiksi jos asetuspiste on - 20°C ja NZ:n arvoksi madritetaan 4°C,
sallitaan imupaine, joka vastaa lampétilaa valilla - 24°C - - 16°C. Talla vyohykkeelld ei kdynnistetd
tai pysayteta pumppuija.

25-21 +vydhyke [yksikkd]

Alue: Toiminto:

3,00* [0-9999,99] Kun jarjestelman tarpeessa on suuri ja nopea muutos, jarjestelman paine muuttuu akkia ja tarpeen
tayttamiseksi vakionopeuskompressori on kaynnistettava tai pysdytettdva nopeammin. +vydhyke
maarittda vyohykkeen, jolla +vydhykkeen viive on aktiivinen.

Jos +vyohykkeen arvo on liian lahelld nollaa, kytkentdalue jaa hoydyttomaksi, silla jarjestelma ei
ehka pysty valttdmaan toistuvaa kytkeytymistd hetkellisten painemuutosten yhteydessa. Jos +vyo-
hykkeen arvo on liian suuri, jérjestelmdssa saattaa olla liian pieni tai suuri paine +vydhykkeen
viiveen aikana (par. 25-24). +vyohykkeen arvoa voi optimoida, kun olet oppinut jarjestelméan toi-
minnan tarkemmin. Katso +vydhykkeen viive, par. 25-26.

Jotta tarpeeton kytkeytyminen véltetdan jarjestelmdn kdyttoonottovaiheessa ja ohjaimen hieno-
saadon aikana, +vyohykkeen arvoksi kannattaa asettaa suuri arvo, joka ylittdd odotetun huippu-
paineen. Tama poistaa epdsuorasti painehuippujen ohitustoiminnon. Kun hienosadatd on valmis,
+vyGhykkeen arvoksi kannattaa maarittda haluttu arvo. Ehdotuksen aon 38 °C alkuarvo.
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Alue: Toiminto:

3,00*% [0-9999,99] Kun jérjestelmdn tarpeessa on suuri ja nopea muutos, jarjestelman paine muuttuu akkid ja tarpeen
tayttamiseksi vakionopeuskompressori on kdynnistettava tai pysdytettdvéd nopeammin. -vydhyke
maarittdad vyohykkeen, jolla -vydhykkeen viive on aktiivinen.

Jos -vydhykkeen arvo on liian lahelld nollaa, kytkentdalue ja& hdydyttdmaksi, sillé jarjestelma ei
ehka pysty valttdmaan toistuvaa kytkeytymista hetkellisten painemuutosten yhteydessa. Jos -vyo-
hykkeen arvo on liian suuri, jarjestelméssa saattaa olla liian pieni tai suuri paine -vyohykkeen viiveen
aikana (par. 25-25). -vybhykkeen arvoa voi optimoida, kun olet oppinut jérjestelmén toiminnan
tarkemmin. Katso --vydhykkeen viive, par. 25-27.

Jotta tarpeeton kytkeytyminen véltetdan jarjestelmédn kdyttoonottovaiheessa ja ohjaimen hieno-
saadon aikana, -vydhykkeen arvoksi kannattaa asettaa suuri arvo, joka ylittdé odotetun paineen-
laskun. Téma poistaa epasuorasti kaytosta ohitustoiminnon paineenlaskujen varalta. Kun hienosaa-
té on valmis, -vyohykkeen arvoksi kannattaa madrittda haluttu arvo. Ehdotuksen aon 38 °C
alkuarvo.

6.1.4 Paavalikkotila

Valitse pdavalikkotila painamalla [Main Menu] -nappainta. Kuvassa 6.2
nakyy ndin saatu lukema, joka ilmestyy graafisen paikallisohjauspaneelin
naytolle.

N&yton riveilld 2-5 nakyy luettelo parametriryhmistd, joita voi valita se-

130BP066.10

laamalla yl6s- ja alas-painikkeilla.

Kuva 6.9: Nayttoesimerkki.

Jokaisella parametrissa on nimi ja numero, jorka sailyvat ennallaan ohjelmointitavasta riippumatta. Parametrit on jaettu ryhmiin paavalikkotilassa. Para-
metrinumeron ensimmainen numero (vasemmalta) ilmaisee parametriryhmdn numeron.

Kaikkia parametreja voi muuttaa paavalikossa. Laitteen konfiguraatio (par. 1-00) ratkaisee, mitd muita parametreja voi ohjelmoida. Esimerkiksi suljetun
piirin valinta tuo kayttdon lisdparametreja, jotka liittyvat suljetun piirin kdyttéon. Laitteeseen lisatyt optiokortit tuovat kayttéon lisdparametreja, jotka
liittyvat optiolaitteeseen.
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6.1.5 Parametrin valinta

Parametrit on jaettu ryhmiin paavalikkotilassa. Valitse parametriryhma
navigointinappaimilla.
Voit kdyttda seuraavia parametriryhmia:

Valitse parametriryhman valinnan jalkeen parametri navigointindppainten
avulla.

Graafisen paikallisohjauspaneelin keskiosassa nakyvat parametrin nume-
ro ja nimi seka valittu parametrin arvo.

6.1.6 Tietojen muuttaminen

1. Paina [Quick Menu]- tai [Main Menu] -nappainta.
2. Etsi[A]- ja [ Y]-ndppaimilld muokattava parametriryhma.

3. Paina [OK]-ndppainta.

4. [A]-ja [V]-nappainten avulla voit etsid muokattavan parametrin.

5. Paina [OK]-nappainta.

6. [A]-ja [Y]-nappéinten avulla voit valita parametrin oikean asetuksen. Voit siirtyd saman luvun sisélld oleviin numeroihin myds -néppéinten

Ryhman numero. Parametriryhma:

Toiminta/ndyttd
1 Kuorm./moott.
2 Jarrut
3 Ohjearvot/rampit
4 Rajat/varoitukset
5 Digit. tulo/I&hto
6 Analoginen tulo/Iahto
8 Tiedons. ja asetukset
11 AKD Lon*
13 Alykas logiikka
14 Erikoistoiminnot
15 Taaj.muut. tiedot
16 Datalukemat
18 Info ja lukemat
20 Sisdinen ohjaus
21 Laaj. PID
22 Sovelluksen toiminnot
23 Aikaan per. toiminnot
25 Pakettisaadin
26 Analoginen I/0-optio MCB 109**
28 Kompressorin toiminnot

* Vain kun MCA 107 AKLon on asennettuna
**Vain kun MCB 109 on asennettuna

Taulukko 6.3: Parametriryhmat.

Kuva 6.10: Nayttdesimerkki.

130BP067.10

avulla. Osoitin tarkoittaa muutettavaksi valittua numeroa. [ A ]-nappdimelld arvo kasvaa, [ ¥ ]-ndppdimella pienenee.

7. Voit ohittaa muutoksen painamalla [Cancel] tai hyvaksya muutoksen ja sy6ttdd uuden asetuksen painamalla [OK].
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6.1.7 Tekstiarvon muutaminen

Jos valitun parametrin arvo on tekstimuotoinen, sitd muutetaan navi-
gointinappaimilla ylos/alas.

Nuolella yléspéin arvo suurentuu, ja nuolella alaspdin se pienenee. Aseta
kohdistin tallennettavan arvon paalle ja paina [OK].

130BP068.10

Kuva 6.11: Nayttoesimerkki.

6.1.8 Numeerisen data-arvoryhman muuttaminen

Jos valitun parametrin data-arvo on numeerinen, sitd muutetaan navi-
gointindppaimilla[«] ja [~] seka navigointinappaimilla ylds/alas [A] [V].

Voit liikuttaa osoitinta vaakasuunnassa navigointindppaimilld <] ja [*].

130BP069.10

Kuva 6.12: Nayttdesimerkki.

Muuta data-arvoa navigointindppdimilla ylos/alas. Nuoli ylos suurentaa
data-arvoa, ja nuoli alas taas pienentda sitd. Aseta kohdistin tallennetta-
van arvon péalle ja paina [OK].

130BP070.10

Kuva 6.13: Nayttdesimerkki.

6.1.9 Data-arvon muuttaminen, Portaittain

Joitakin parametreja voi muuttaa portaittain tai portaattomasti. Tama koskee seuraavia: par. 1-20 Motor Power [kW], par. 1-22 Motor Voltage ja

par. 1-23 Motor Frequency.
Parametreja muutetaan seka numeeristen data-arvojen ryhmédna etté portaattomasti saadettdvind numeerisina data-arvoina.

6.1.10 Indeksoitujen parametrien lukeminen ja ohjelmointi

Parametrit indeksoidaan, kun ne asetetaan juoksevaan pinoon.<newline/>Parametreissa
Par. 15-30 Alarm Log: Error Code - par. 15-32 Alarm Log. Time on vikaloki, jonka voi lukea. Valitse parametri, paina [OK]-ndpp&intd ja selaa arvolokia

navigointinappaimilla.

Parametri par. 3-10 Preset Reference sopii toiseksi esimerkiksi:
Valitse parametri, paina [OK]-ndppdinta ja selaa indeksoituja arvoja navigointinappaimilla ylos/alas. Voit muuttaa parametrin arvon valitsemalla indek-
soidun arvon ja painamalla [OK]-ndppdintd. Voit muuttaa arvoa ylos/alas-néppdimilld. Hyvaksy uusi asetus [OK]-néppdimella. Peruuta [Cancel]-

nappaimelld. Poistu parametrista [Back]-nappaimella.
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6.2 Parametriluettelo

ADAP-KOOL® -taajuusmuuttajan AKD102 parametrit on ryhmitelty erilaisiin parametriryhmiin, joiden avulla on helppo valita oikeat parametrit taajuus-
muuttajan optimaaliseen kayttoon.

Suuri enemmistd sovelluksista voidaan ohjelmoida pika-asetusvalikon painikkeella ja valitsemalla parametrit pika-asetuksista ja toimintoasetuksista.
Parametrien kuvaukset ja oletusasetukset on mainittu tdman kdyttdohjeen lopussa jaksossa Parametriluettelot.

0-xx Kayttd/ndyttd 14-xx Erikoistoiminnot

1-xx Kuormitus/moottori 15-xx Taaj.muut. tiedot

2-xx Jarrut 16-xx Datalukemat

3-xx Ohjearvo/rampit 18-xx Info ja lukemat

4-xx Rajoitukset/varoitukset 20-xx Taaj.muut. suljettu piiri
5-xx Digitaalinen tulo/Iahtd 21-xx Ulk. suljettu piiri

6-xx Analoginen tulo/Idhtd 22-xx Sovellustoiminnot

8-xx Tiedons. ja aset. 23-xx Aikaan perustuvat toiminnot
11-xx ADAP-KOOL Lon 24-xx Sovellustoiminnot 2

13-xx SL-ohjain 25-xx Pakettisaadin

26-xx Analoginen I/O-optio MCB 109

28-xx Kompressorin toiminnot
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6.2.1 0-** Toiminta ja naytto

Daofitt

ADAP-KOOL® -taajuusmuuttaja AKD 102 High

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos Muun- Tyyppi
nro # kadyton ai- noskerroin
kana

0-0* Perusasetukset
0-01 Kieli [0] Englanti 1 set-up TRUE - Uint8
0-02  Moottorin nopeusyks. [1] Hz 2 set-ups FALSE = Uint8
0-03  Paikalliset asetukset [0] Kansainvaliset 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 Toimintatila virran kytkentahetkella [0] Palauta All set-ups TRUE - Uint8
0-05  Paikallistilan yks. [0] Moottorin nopeusyks. 2 set-ups FALSE - Uint8
0-1* Asetustoiminnot
0-10  Aktiiviset asetukset [1] Asetukset 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11  Ohjelmointiasetukset [9] Aktiiviset asetukset All set-ups TRUE - Uint8
0-12  Nama asetukset yhteydessa [0] Ei linkitetty All set-ups FALSE - Uint8
0-13  Lukema: Linkitetyt asetukset 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14  Lukema: Ohjelm. Asetukset / kanava 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-2* LCP-naytto
0-20  Nayton rivi 1.1 pieni ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
0-21  Nayton rivi 1.2 pieni ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
0-22  Nayton rivi 1.3 pieni ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
0-23  Nayton rivi 2 suuri ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
0-24  Nayton rivi 3 suuri ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
0-25 Oma valikko ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-3* LCP:n oma lukema
0-30  Oma lukemayksikkd [1]1 % All set-ups TRUE - Uint8
0-31  Oman lukeman minimiarvo ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Int32
0-32  Oman lukeman maksimiarvo 100.00 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-37  Nayton teksti 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-38  Nayton teksti 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-39  Nayton teksti 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-4* LCP-ndppaimisto
0-40  LCP:n [Hand on] -ndppain [1] Kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
0-41  LCP:n [Off]-nappdin [1] Kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
0-42  LCP:n [Auto on] -nappain [1] Kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
0-43  LCP:n [Reset]-ndppain [1] Kaytossa All set-ups TRUE = Uint8
0-44  LCP:n [Off/Reset]-nappain [1] Kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
0-45  LCP:n [taajuusmuuttajan ohitus] -ndppain [1] Kaytdssa All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Kopioi/tallenna
0-50  LCP-kopiointi [0] Ei kopiota All set-ups FALSE - Uint8
0-51  Asetusten kopio [0] Ei kopiota All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Salasana
0-60  Paavalikon salasana 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Uintl6
0-61  Paavalikon kayttd ilman salasanaa [0] Taysi kayttdoikeus 1 set-up TRUE = Uint8
0-65 Oman valikon salasana 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-66  Oman valikon kayttd ilman salasanaa [0] Taysi kayttdoikeus 1 set-up TRUE - Uint8
0-7* Kellon asetukset
0-70  Aseta paivays ja aika ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimeOfDay
0-71  Paivayksen muoto nolla 1 set-up TRUE - Uint8
0-72  Ajan muoto nolla 1 set-up TRUE - Uint8
0-74  DST/kesaaika [0] Ei kdytossa 1 set-up TRUE - Uint8
0-76  DST/kesaajan alku ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-77  DST/kesaajan paattyminen ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-79  Kellovika [0] Poistettu kdytosta 1 set-up TRUE - Uint8
0-81  Tyopaivat nolla 1 set-up TRUE - Uint8
0-82  LisatyOpaivat ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-83  Lisdvapaapaivat ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-89  Paivays- ja aikalukema 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
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6.2.2 1-** Kuorm./moott.

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kay- Muun- Tyyppi
Nro # tén aikana  noskerroin
1-0* Yleiset asetukset
1-00  Konfiguraatiotila nolla All set-ups TRUE - Uint8
1-03  Momentin ominaiskdyra [0] Kompressori CT All set-ups TRUE - Uint8
1-2* Moottorin data
1-20  Moottorin teho [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21  Moott. teho [hv] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22  Moottorin jénnite ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-23  Moottorin taajuus ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-24  Moottorin virta ExpressionLimit All set-ups FALSE =2 Uint32
1-25  Moottorin nimellisnopeus ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-28  Moott. pyor. tarkistus [0] Ei kaytdssa All set-ups FALSE - Uint8
1-29  Automaattinen moottorin sovitus (AMA) [0] Ei kdytossa All set-ups FALSE - Uint8
1-3* Laaj. Moottorin data
1-30  Staattorin resistanssi (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31  Roottorin resistanssi (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35  Paareaktanssi (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36  Rautahavion resistanssi (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-39  Moottorin navat ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint8
1-5*% Kuorm.riippum. asetus
1-50  Moott. magnetointi, kun nopeus = 0 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51  Min.nopeus norm. magnetointi [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52  Min.nopeus norm. magnetointi [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-6* Kuorm. riippuv. asetus
1-60  Kuorman kompens. pienelld nopeudella 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-61  Kuorm. kompens. suurella nopeudella 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-62  Jattdmakompensaatio 0 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-63  Jattdmakompensoinnin aikavakio 0,10 s All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64  Resonanssin vaimennus 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65  Resonanssivaimennuksen aikavakio 5ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-7* Kdynnistyssdadot
1-71  Kaynnistysviive 00,0s All set-ups TRUE -1 Uint16
1-72  Kaynnistystoiminto [2] Rullaus All set-ups TRUE - Uint8
1-73  Kytk. pydr. moott. [0] Poistettu kaytosta All set-ups FALSE - Uint8
1-74  Kaynnistysnopeus [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-75  Kaynnistysnopeus [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-76  Kaynnistysvirta 0,00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
1-77  Kompressorin maksimikaynnistysnopeus [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-78  Kompressorin maksimikaynnistysnopeus [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
Kompressorin kdynnistyksen maksimikesto laukai-
1-79  suun 50s All set-ups TRUE -1 Uint8
1-8* Pysdytyssaadot
1-80  Toiminto pysdytettaessa [0] Rullaus All set-ups TRUE - Uint8
1-81  Min.nopeus toiminnolle pysaytettdessa [rpm] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82  Min.nopeus toiminnolle pysayt. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
Kompressorin min. nopeus laukaisua varten
1-86  [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-87  Kompressorin min. nopeus laukaisua varten [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-9* Moottorin lampétila
1-90  Moottorin lampdsuojaus [0] Ei suojausta All set-ups TRUE - Uint8
1-91  Moott. ulk. puhallin [0] Ei All set-ups TRUE - Uint16
1-93  Termistorildhde [0] Ei mitaan All set-ups TRUE - Uint8
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6.2.3 2-** Jarrut
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Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kay- Muun- Tyyppi
nro # tén aikana  noskerroin
2-0* DC-jarru
2-00  DC-pito-/esilamm.virta 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
2-01  DC-jarrun virta 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-02  DC-jarrutusaika 10,0 s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-03  DC-jarrun kytkeytymisnop. [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-04  DC-jarrun kytkeytymisnop. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-1* Jarruen.toiminnot
2-10  Jarrun toiminto [0] Ei kaytdssa All set-ups TRUE - Uint8
2-11  Jarruvastus (ohm) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
2-12  Jarrutehon raja (kW) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
2-13  Jarrutustehon valvonta [0] Ei kaytdssa All set-ups TRUE - Uint8
2-15  Jarrutarkistus [0] Ei kdytossa All set-ups TRUE - Uint8
2-16  AC-jarrun maks. virta 100,0 % All set-ups TRUE -1 Uint32
2-17  Ylijannitevalvonta [2] Kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
6.2.4 3-** Ohjearvo / rampit
Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kay- Muun- Tyyppi
nro # tén aikana  noskerroin
3-0* Ohjearvon rajat
3-02  Minimiohjearvo ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03  Maksimiohjearvo ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-04  Ohjearvotoiminto [0] Summa All set-ups TRUE - Uint8
3-1* Ohjearvot
3-10  Esiasetettu ohjearvo 0,00 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-11  Rydmintdnopeus [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-13  Ohjearvon paikka [0] Yht. kasi/aut.kaytt. All set-ups TRUE - Uint8
3-14  Esiaset. suhteellinen ohjearvo 0,00 % All set-ups TRUE -2 Int32
3-15  Ohjearvo 1 Léhde [1] Analoginen tulo 53 All set-ups TRUE - Uint8
3-16  Ohjearvo 2 Lahde [20] Digit. pot.metri All set-ups TRUE = Uint8
3-17  Ohjearvo 3 Ldhde [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
3-19  Rydmintdnopeus [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-4* Ramppi 1
3-41  Ramppi 1:n nousuaika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42  Ramppi 1 rampin seisonta-aika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-5* Ramppi 2
3-51  Ramppi 2:n nousuaika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52  Ramppi 2 rampin seisonta-aika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-8* Muut rampit
3-80  Rydm. ramppiaika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81  Pikapysaytyksen ramppiaika ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-82  Kaynnistyksen kiihdytysaika ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-9* Digit. pot.metri
3-90  Askelkoko 0,10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 Ramppiaika 1,00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92  Tehon palautus [0] Ei kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
3-93  Maksimiraja 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-94  Minimiraja 0% All set-ups TRUE 0 Int16
3-95  Ramppiviive 1,000 N/A All set-ups TRUE -3 TimD
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6.2.5 4-** Rajat / varoitukset

6 Taajuusmuuttajan ohjelmointi

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kay- Muun- Tyyppi
nro # tén aikana  noskerroin
4-1* Moottorin rajat
4-10  Moott. nopeuden suunta [0] Myé6tapaivaan All set-ups FALSE - Uint8
4-11  Moott. nopeuden alaraja [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12  Moott. nopeuden alaraja [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-13  Moott. nopeuden yldraja [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14  Moott. nopeuden yldraja [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16  Moottoritilan momenttiraja 110,0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-17  Generatiivinen momenttiraja 100,0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 \Virtaraja ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
4-19  Enimmadislahtotaajuus ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint16
4-5* Saad. varoitukset
4-50 Varoitus alhaisesta virrasta 0,00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51  Varoitus suuresta virrasta ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52  Varoitus alhaisesta nopeudesta 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-53  Varoitus suuresta nopeudesta outputSpeedHighLimit (P413) All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54  Varoitus pieni ohjearvo -999999,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55  Varoitus suuri ohjearvo 999999,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
-999999,000 ReferenceFeed-
4-56  Varoitus pieni tak.kytk backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
999999,000 ReferenceFeed-
4-57  Varoitus korkea tak.kytk backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58  Moottorin vaihetoiminto puuttuu [1] Kaytdssa All set-ups TRUE - Uint8
4-6* Ohitusnopeus
4-60  Ohitusnopeus nopeudesta [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61  Ohitusnopeus taajuudesta [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62  Ohitusnopeus nopeuteen [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63  Ohitusnopeus taajuuteen [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-64  Puoliaut. ohitusasetukset [0] Ei kaytossa All set-ups FALSE - Uint8
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6.2.6 5-** Digitaalinen tulo/lahto

ADAP-KOOL® -taajuusmuuttaja AKD 102 High

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kay- Muun- Tyyppi
Nro # tén aikana  noskerroin

5-0* Digit. I/O-tila

5-00 Digit. I/O-tila [0] PNP - Akt. jannitt. 24V All set-ups FALSE - Uint8
5-01  Liittimen 27 tila [0] Tulo All set-ups TRUE - Uint8
5-02  Liittimen 29 tila [0] Tulo All set-ups TRUE - Uint8
5-1* Digit. tulot

5-10  Liitin 18, digitaalitulo [8] Kaynnistys All set-ups TRUE - Uint8
5-11  Liitin 19, digitaalitulo [10] Suunnanvaihto All set-ups TRUE - Uint8
5-12  Liitin 27, digitaalitulo nolla All set-ups TRUE - Uint8
5-13  Liitin 29, digitaalitulo [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-14  Liitin 32, digitaalitulo [39] Paiva-/ydohjaus All set-ups TRUE - Uint8
5-15  Liitin 33, digitaalitulo [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-16  Liitin X30/2 digitaalitulo [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-17  Liitin X30/3 digitaalitulo [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-18  Liitin X30/4 digitaalitulo [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-3* Digit. lahdot

5-30 Liitin 27, digitaalinen lahtd [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-31  Liitin 29, dig.lahto [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-32  Liitin X30/6 digit. Iahtd (MCB 101) [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-33  Liitin X30/7 digit. I&ht6 (MCB 101) [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE = Uint8
5-4* Releet

5-40  Toimintorele nolla All set-ups TRUE - Uint8
5-41  Rele, vetoviive 0,01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42  Rele, paastoviive 0,01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5% Pulssitulo

5-50 Liitin 29, alhainen taajuus 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-51  Liitin 29, suuri taajuus 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-52  Liitin 29, pieni ohje-/takaisink. arvo 0,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-53  Liitin 29, suuri ohje-/takaisink. ohjearvo 100 000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-54  Pulssisuodattimen aikavakio #29 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-55  Liitin 33, alhainen taajuus 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-56  Liitin 33, suuri taajuus 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-57  Liitin 33, pieni ohje-/takaisink. arvo 0,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-58  Liitin 33, suuri ohje-/takaisink. ohjearvo 100 000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-59  Pulssisuodattimen aikavakio #33 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint1l6
5-6* Pulssilahto

5-60  Liitin 27, pulssildahddn muuttuja [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-62  Pulssilahddn maks.taaj. #27 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63  Liitin 29, pulssildahddn muuttuja [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-65  Pulssilahddn maks.taaj. #29 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-66  Liitin X30/6 pulssilahdon muuttuja [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-68  Pulssilahddn maks.taaj. #X30/6 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-9* Vdyla ohjattu

5-90 Digitaali- ja relevaylan ohjaus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93  Pulssilahtd #27 vaylan ohjaus 0,00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-94  Pulssilahtd #27 aikakatkaisun esiasetus 0,00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-95  Pulssilahtd #29 vdyldn ohjaus 0,00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-96  Pulssilahto #29 aikakatkaisun esiasetus 0,00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-97  Pulssilahtd #X30/6 vaylan ohjaus 0,00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-98  Pulssilahto #X30/6 aikak. esias. 0,00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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6.2.7 6-** Anal. tulo/l&éhto

6 Taajuusmuuttajan ohjelmointi

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kay- Muun- Tyyppi
Nro # tén aikana  noskerroin

6-0* Analog. I/O-tila

6-00 "Eldva nolla" aikakatk.aika 10s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01  "Elava nolla" aikakatk.toiminto [0] Ei kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
6-02  Fire Mode -tilan "Eldva nolla" -aikakatk.toiminto [0] Ei kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
6-1* Analoginen tulo 53

6-10  Liitin 53 alijénnite 0,07V All set-ups TRUE -2 Int16
6-11  Liitin 53 ylijannite 10,00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-12  Liitin 53 pieni virta 4,00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-13  Liitin 53 ylivirta 20,00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-14  Liitin 53 pieni ohjearvo/takaisink. arvo 0,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-15  Liitin 53 suuri ohjearvo/takaisink. arvo ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-16  Liitin 53 suodatinaikavakio 0,001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-17  Liitin 53 eldva nolla [1] Kaytdssa All set-ups TRUE - Uint8
6-2* Analoginen tulo 54

6-20  Liitin 54 alijannite 0,07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-21  Liitin 54 ylijannite 10,00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-22  Liitin 54 pieni virta 4,00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-23  Liitin 54 ylivirta 20,00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-24  Liitin 54 pieni ohjearvo/takaisink. arvo -1,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-25  Liitin 54 suuri ohjearvo/takaisink. arvo ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-26  Liitin 54 suodatinaikavakio 0,001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-27  Liitin 54 elava nolla [1] Kaytdssa All set-ups TRUE - Uint8
6-3* Analog. tulo X30/11

6-30 Liitin X30/11 alijénnite 0,07V All set-ups TRUE -2 Int16
6-31  Liitin X30/11 ylijénnite 10,00 V All set-ups TRUE -2 Int1l6
6-34  Liitin X30/11 pieni ohje-/takaisink. arvo 0,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-35  Liitin X30/11 suuri ohje-/tak.k. ohjearvo 100 000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-36 Liitin X30/11 suodattimen aikavakio 0,001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-37  Liitin X30/11 eldva nolla [1] Kaytdssa All set-ups TRUE - Uint8
6-4* Analog. tulo X30/12

6-40 Liitin X30/12 alijénnite 0,07V All set-ups TRUE -2 Int16
6-41  Liitin X30/12 ylijénnite 10,00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-44  Liitin X30/12 pieni ohje-/takaisink. arvo 0,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-45  Liitin X30/12 suuri ohje-/tak.k. ohjearvo 100 000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-46  Liitin X30/12 suodattimen aikavakio 0,001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-47  Liitin X30/12 eldva nolla [1] Kaytdssa All set-ups TRUE - Uint8
6-5* Analoginen ldht6 42

6-50 Liitin 42, Iahto [100] Laht6taajuus All set-ups TRUE - Uint8
6-51  Liitin 42 Iahddn min.skaalaus 0,00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-52  Liitin 42 Iahddn maks.skaalaus 100,00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-53  Liitin 42 Lahtdvaylan ohjaus 0,00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-54  Liitin 42 1ahdon aikakatkaisun esiasetus 0,00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-6* Analog. lIaht6 X30/8

6-60 Liitin X30/8 lahto [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
6-61  Liitin X30/8 min. skaalaus 0,00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-62  Liitin X30/8 maks. skaalaus 100,00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-63 Liitin X30/8 I&hto, vadylan ohjaus 0,00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-64  Liitin X30/8 lahdon aikakatkaisun esiasetus 0,00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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6.2.8 8-** Tiedonsiirto ja asetukset

ADAP-KOOL® -taajuusmuuttaja AKD 102 High

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kay- Muun- Tyyppi
nro # tén aikana  noskerroin
8-0* Yleiset asetukset
8-01  Ohjauspaikka nolla All set-ups TRUE - Uint8
8-02  Ohjauslahde nolla All set-ups TRUE - Uint8
8-03  Ohjauksen aikakatk.aika ExpressionLimit 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04  Ohjauksen aikakatkaisutoiminto [0] Ei kaytdssa 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 Aikakatkaisun lopetustoiminto [1] Palauta asetus 1 set-up TRUE - Uint8
8-06  Nollaa ohjauksen aikakatkaisu [0] Ala nollaa All set-ups TRUE - Uint8
8-07  Diagnoosilaukaisin [0] Ei kaytdssa 2 set-ups TRUE - Uint8
8-1* Ohjausasetukset
8-10  Ohjausprofiili [0] FC-profiili All set-ups TRUE - Uint8
8-13  Konfiguroitava tilasana STW [1] Profiilin oletus All set-ups TRUE - Uint8
8-3* FC-portin aset
8-30  Protokolla [0] FC 1 set-up TRUE = Uint8
8-31  Osoite ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32  Baudinopeus nolla 1 set-up TRUE - Uint8
8-33  Pariteetti / pysdytysbitit nolla 1 set-up TRUE - Uint8
8-35  Vasteen minimiviive ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-36  Vasteen maksimiviive ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37  Ominaisuuksien valinen maksimiviive ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* Laaj. protok.aset.
8-40  Sahkeen valinta [1] Standardisdhke 1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-45 BTM-tapahtumakomento [0] Ei kdytossa All set-ups FALSE - Uint8
8-46  BTM-tapahtuman tila [0] Ei kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
8-47  BTM-aikavalvonta 60 s 1 set-up FALSE 0 Uint16
8-5* Digit./vayla
8-50  Rullauksen valinta [3] Logiikka TAL All set-ups TRUE - Uint8
8-52  DC-jarrun valinta [3] Logiikka TAI All set-ups TRUE - Uint8
8-53  Aloita valinta [3] Logiikka TAI All set-ups TRUE - Uint8
8-54  Kaanteinen valinta nolla All set-ups TRUE - Uint8
8-55  Asetusten valinta [3] Logiikka TAL All set-ups TRUE - Uint8
8-56  Esiaset. ohjearvon valinta [3] Logiikka TAI All set-ups TRUE - Uint8
8-7* BACnet
8-70  BACnet-laitemalli 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-72  MS/TP Max -isannat 127 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-73  MS/TP Max -infokehykset 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
Kuittaus verkkojénnitteen kyt-
8-74  "I-Am" huolto keytyessa 1 set-up TRUE - Uint8
VisStr[2
8-75  Alustussalasana ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 0]
8-8* FC-portin diagnostiikka
8-80  Vaylan viestimaara 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81  Vaylan virhemaara 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82  Orjan viestimaara 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83  Orjan virhemaara 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-9* Vayl.ryom. / tak.kytkenta
8-90  Vayl. rydm. 1 nopeus 100 r/min All set-ups TRUE 67 Uint16
8-91  Vayl. rydm. 2 nopeus 200 r/min All set-ups TRUE 67 Uint16
8-94  Vaylan takaisinkytkenta 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
8-95  Vayldn takaisinkytkentd 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
8-96  Vaylan takaisinkytkenta 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
6.2.9 11-** ADAP-KOOL LON
Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kay- Muun- Tyyppi
nro # tén aikana  noskerroin
11-2* LON param. kaytto
11-21 Tallenna data-arvot [0] Ei kaytdssa All set-ups TRUE - Uint8
11-9* AK LonWorks
11-90 AK-verkon osoite 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uintl6
11-91 AK-huoltokoodi [0] Ei kaytdssa 1 set-up TRUE - Uint8
VisStr[3
11-98 Halytysteksti 0 N/A All set-ups FALSE 0 2]
11-99 Halytystila 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
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Power

6.2.10 13-** SL-ohjain

6 Taajuusmuuttajan ohjelmointi

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kay- Muun- Tyyppi
nro # ton aikana  noskerroin
13-0* SLC-asetukset
13-00 SL-ohjaimen tila nolla 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01 Aloita tapahtuma nolla 2 set-ups TRUE - Uint8
13-02 Lopeta tapahtuma nolla 2 set-ups TRUE - Uint8
13-03 Nollaa SLC [0] Al nollaa SLC:t& All set-ups TRUE - Uint8
13-1* Vertaimet
13-10 Vertaimen kohde nolla 2 set-ups TRUE - Uint8
13-11 Vert. funkt.merkki (vert. laskut.) nolla 2 set-ups TRUE - Uint8
13-12 Vertaimen arvo ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32
13-2* Ajastimet
13-20 SL-ohjaimen ajastin ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 TimD
13-4* Logiikkasadnnot
13-40 Logiikkasaantd Boolen 1 nolla 2 set-ups TRUE - Uint8
13-41 Logiikkasaanto kayttaja 1 nolla 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 Logiikkasaantd Boolen 2 nolla 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43  Logiikkasaanto kayttaja 2 nolla 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44 Logiikkasaantd Boolen 3 nolla 2 set-ups TRUE - Uint8
13-5* Tilat
13-51 SL-ohjaimen tapahtuma nolla 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52  SL-ohjaimen toiminto nolla 2 set-ups TRUE - Uint8
6.2.11 14-** Erikoistoiminnot
Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kay- Muun- Tyyppi
nro # ton aikana  noskerroin
14-0* Vaihtos. kytk.
14-00 Kytkentdtapa [0] 60 AVM All set-ups TRUE - Uint8
14-01 Kytkentataajuus nolla All set-ups TRUE - Uint8
14-03  Ylimodulaatio [1] Kaytdssa All set-ups FALSE - Uint8
14-04 PWM satunnainen [0] Ei kaytdssa All set-ups TRUE - Uint8
14-1* Verkkovirta on/ei
14-12  Toiminta kun verkko epatasap. [0] Laukaisu All set-ups TRUE - Uint8
14-2* Nollaa toiminnot
14-20 Nollaustila [0] Manuaal. kuittaus All set-ups TRUE - Uint8
14-21 Autom. uud.kdynn.aika 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 Toimintatila [0] Normaali toiminta All set-ups TRUE - Uint8
14-23 Tyyppikoodin asetus nolla 2 set-ups FALSE - Uint8
14-25 Laukaisun viive momenttirajalla 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 Lauk.viive vaihtos. vian esiintyessa ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 Tuotantoasetukset [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
14-29 Huoltokoodi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3* Virtarajasaadin
14-30 Virtarajan valv., suhteellinen vahv 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 Virtaraj. valv., integr.aika 0,020 s All set-ups FALSE -3 Uint16
14-4* Energian optimointi
14-40 VT-taso 66 % All set-ups FALSE 0 Uint8
14-41 AEO:n minimimagnetointi 40 % All set-ups TRUE 0 Uint8
14-42 AEO:n minimitaajuus 10 Hz All set-ups TRUE 0 Uint8
14-43 Moott. cos-fi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
14-5* Ymparisto
14-50 RFI-suod. [1] Kéytdssa 1 set-up FALSE - Uint8
14-52  Puhalt. ohj. [0] Auto All set-ups TRUE - Uint8
14-53  Puhallinnayttd [1] Varoitus All set-ups TRUE - Uint8
14-55 Lahtosuodatin [0] Ei suodatinta 1 set-up FALSE - Uint8
14-6* Automaattinen redusointi.
14-60 Toiminto ylikuumentumisen yhteydessa [0] Laukaisu All set-ups TRUE = Uint8
14-61 Toiminto vaihtos. ylikuorm. [0] Laukaisu All set-ups TRUE - Uint8
14-62 Taaj.muut ylikuorm. redusointivirta 95 % All set-ups TRUE 0 Uint16
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6 Taajuusmuuttajan ohjelmointi Power

6.2.12 15-** Taaj.muut. tiedot

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos Muun- Tyyppi
Nro # kayton ai- noskerroin

kana
15-0* Kayttodata
15-00 Kayttdtunnit 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 Kayntitunnit 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 Kilowattituntilaskuri 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 Kaynnistyksia 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 Ylilampotilat 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 Ylijannitteet 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 Nollaa kilowattituntilaskuri [0] Al4 nollaa All set-ups TRUE - Uint8
15-07 Nollaa kayntituntilaskuri [0] Al nollaa All set-ups TRUE - Uint8
15-08 Kaynnistyksid 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-1* Datalokin asetukset
15-10 Lokilahde 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11  Lokivali ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12  Laukaisutapaht. [0] Vaérin 1 set-up TRUE - Uint8
15-13  Lokitila [0] Loki aina 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 Otoksia ennen liipaisua 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Historialoki
15-20 Historialoki: tapahtuma 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-21 Historialoki: arvo 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-22 Historialoki: aika 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-23 Historialoki: paivays ja aika ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
15-3* Halytysloki
15-30 Halytysloki: virhekoodi 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-31 Halytysloki: arvo 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32  Halytysloki: aika 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-33  Halytysloki: paivays ja aika ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
15-34 Halytysloki: Tila 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-35 Halytysloki: Halytysteksti 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[32]
15-4* Taaj.muut. tunnist
15-40 FC-tyyppi 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 Teho-osa 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42  Jannite 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 Ohjelmaversio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[5]
15-44 Tilatun tyyppikoodin merkkijono 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 Tod. tyyppikoodin merkkijono 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 Taajuusmuuttajan tilausnro 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 Tehokortin tilausnro 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 LCP Id no 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 Ohjauskortin ohj.tunnus 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 Tehokortin ohj.tunnus 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 Taajuusmuuttajan sarjanumero 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 Tehokortin sarjanumero 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-6* Optiotunnist
15-60 Optio asennettu 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 Option ohj.versio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 Option tilausnro 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-63 Option sarjanro 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 Optio paikassa A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 Paikan A option ohjelm.versio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72  Optio paikassa B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 Paikan B option ohjelm.versio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 Optio paikassa CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 Paikan CO option ohjelm.versio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76  Optio paikassa C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 Paikan C1 option ohjelm.versio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-9* Parametritiedot
15-92 Madritetyt parametrit 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 Muutetut parametrit 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-99 Parametri metadata 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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6.2.13 16-** Datalukemat

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kay- Muun- Tyyppi
Nro # tén aikana  noskerroin

16-0* Yleinen tila

16-00 Ohjaussana 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-01 Ohjearvo [yks] 0,000 ReferenceFeedbackUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-02 Ohjearvo [%] 0,0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-03 tilasana 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-05 Todellinen arvo [%] 0,00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-09 Oma lukema 0,00 CustomReadoutUnit All set-ups FALSE -2 Int32
16-1* Moottorin tila

16-10 Teho [kW] 0,00 kw All set-ups FALSE 1 Int32
16-11 Teho [hv] 0,00 hv All set-ups FALSE -2 Int32
16-12  Moottorin jannite 0,0V All set-ups FALSE -1 Uint16
16-13 Taajuus 0,0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
16-14 Moottorin virta 0,00 A All set-ups FALSE -2 Int32
16-15 Taajuus [%] 0,00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-16 Momentti [Nm] 0,0 Nm All set-ups FALSE -1 Int16
16-17 Nopeus [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-18 Moottorin terminen 0% All set-ups FALSE 0 Uint8
16-22 Momentti [%] 0 % All set-ups FALSE 0 Int16
16-3* Taaj.muut. tila

16-30 DC-valipiirin jénnite oV All set-ups FALSE 0 Uint16
16-32 Jarruenergia /s 0,000 kW All set-ups FALSE 0 Uint32
16-33 Jarruenergia /2 min 0,000 kW All set-ups FALSE 0 Uint32
16-34 Jaahdytysrivan lampot. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 Vaihtosuuntaajan terminen 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-36 Taaj.muut nimell. virta ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-37 Taaj.muut suurin virta ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-38 SL-ohjaimen tila 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
16-39 Ohj.kortin Iampét. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 Lokimuisti tdynna [0] Ei All set-ups TRUE - Uint8
16-5* Ohj. & takaisink.

16-50 Ulkoinen ohjearvo 0,0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
16-52  Tak.kytk. [yks] 0,000 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-53 Dig. potent.metrin ohjearvo 0,00 N/A All set-ups FALSE -2 Int16
16-54 Tak.kytk. 1 [yks] 0,000 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-55 Tak.kytk. 2 [yks] 0,000 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-56 Tak.kytk. 3 [yks] 0,000 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-6* Tulot & Ldahdot

16-60 Digitaalitulo 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-61 Liitin 53 kytkentdasetus [0] Virta All set-ups FALSE - Uint8
16-62 Analoginen tulo 53 0,000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-63 Liitin 54 kytkentdasetus [0] Virta All set-ups FALSE - Uint8
16-64 Analoginen tulo 54 0,000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-65 Analoginen lahto 42 [mA] 0,000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-66 Digitaalinen Iahto [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-67 Pulssitulo #29 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-68  Pulssitulo #33 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-69 Pulssilahto #27 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-70 Pulssilahto #29 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-71 Relelahtd [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-72 Laskuri A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 Laskuri B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-75 Analog. tulo X30/11 0,000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-76 Analog. tulo X30/12 0,000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-77 Analoginen lahtd X30/8 [mA] 0,000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-8* Kenttdv. & FC-port

16-80 Kenttdvayla CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-82 Kenttdvayla REF 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-84 Tiedons. option tilasana 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-85 FC-portti CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86 FC-portti REF 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-9* Diagnoosilukemat

16-90 Vikakoodi 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 Vikakoodi 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 Varoitussana 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 Varoitussana 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94 Ulk. tilasana 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-95 Ulk. tilasana 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-96 kunnossapitosana 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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6.2.14 18-** Info ja lukemat

Daofitt
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Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kay- Muun- Tyyppi
nro # ton aikana  noskerroin
18-0* Kunnossapitoloki
18-00 Kunnossapitoloki: kohta 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-01 Kunnossapitoloki: toiminto 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-02 Kunnossapitoloki: aika 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
TimeOf-
18-03 Kunnossapitoloki: paivdys ja aika ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Day
18-1* Fire Mode -loki
18-10 Fire Mode -loki: Tapahtuma 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-11 Fire Mode -loki: Aika 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
TimeOf-
18-12 Fire mode -loki: Pdivays ja aika ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Day
18-3* Tulot & lahdot
18-30 Analog. tulo X42/1 0,000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-31 Analog. tulo X42/3 0,000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-32 Analog. tulo X42/5 0,000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-33 Analog. l1aht6 X42/7 [V] 0,000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-34 Analog. lahtd X42/9 [V] 0,000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-35 Analog. lahtd X42/11 [V] 0,000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
6.2.15 20-** Taaj.muut. sulj. piiri
Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kay- Muun- Tyyppi
nro # ton aikana  noskerroin
20-0* Takaisinkytk.
20-00 Takaisinkytkentd 1 Lahde [2] Analogiatulo 54 All set-ups TRUE - Uint8
20-01 Takaisinkytkenndn 1 muuttaminen [2] Paine lampétilaan All set-ups FALSE - Uint8
20-02 Takaisinkytkentd 1 Lahdeyksikkd nolla All set-ups TRUE - Uint8
20-03 Takaisinkytkenta 2 Lahde [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
20-04 Takaisinkytkenndn 2 muuttaminen [0] Lineaarinen All set-ups FALSE - Uint8
20-05 Takaisinkytkenta 2 Lahdeyksikkd nolla All set-ups TRUE - Uint8
20-06 Takaisinkytkentd 3 Lahde [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
20-07 Takaisinkytkenndn 3 muuttaminen [0] Lineaarinen All set-ups FALSE - Uint8
20-08 Takaisinkytkenta 3 Lahdeyksikkd nolla All set-ups TRUE - Uint8
20-12 Ohjearvo/tak.kytk.yks nolla All set-ups TRUE - Uint8
20-2* Takaisinkytkentd/asetuspiste
20-20 Takaisinkytkennan toiminto [3] Minimi All set-ups TRUE - Uint8
20-21 Asetuspiste 1 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-22 Asetuspiste 2 0,000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-23 Asetuspiste 3 0,000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-25 Asetuspistetyyppi nolla All set-ups TRUE - Uint8
20-3* Takaisinkytk. laaj. muunnos
20-30 kylmaaine [19] R404A All set-ups TRUE - Uint8
20-31 Kaytt. maaritt. kylmaaine Al 10,0000 N/A All set-ups TRUE -4 Uint32
20-32 Kaytt. maaritt. kylmdaine A2 -2250,00 N/A All set-ups TRUE -2 Int32
20-33 Kaytt. maaritt. kylmaaine A3 250,000 N/A All set-ups TRUE -3 Uint32
20-4* Termostaatti/pressostaatti
20-40 Termostaatti/pressostaatti-toiminto nolla All set-ups FALSE - Uint8
20-41 Poiskytkeytymisarvo ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
20-42 Kytkentaarvo ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
20-7* PID Automaattisaiato
20-70 Sulj. piirin tyyppi [0] Auto 2 set-ups TRUE - Uint8
20-71 PID-suorituskyky [0] Normaali 2 set-ups TRUE - Uint8
20-72 PID-ldhd6én muutos 0,10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16
20-73 Vahimmaistakaisinkytkentataso -999999,000 ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32
20-74 Enimmaistakaisinkytkentataso 999999,000 ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32
20-79 PID Automaattisaatd [0] Poistettu kaytosta All set-ups TRUE - Uint8
20-8* PID perusasetukset
20-81 PID:n normaali/kdanteinen ohjaus [1] K&anteinen All set-ups TRUE - Uint8
20-82 PID:n kdynnistysnopeus [r/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
20-83 PID:n kdynnistysnopeus [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
20-84 Ohjearvon kaistanleveydella 5% All set-ups TRUE 0 Uint8
20-9* PID-saadin
20-91 PID:n anti-windup [1] Kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
20-93 PID:n suhteellinen vahvistus 0,50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
20-94 PID:n integrointiaika 30,00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
20-95 PID:n derivointiaika 0,00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
20-96 PID deriv. vahv.raja 5,0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
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6.2.16 21-** Ulk. suljettu piiri

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kay- Muun- Tyyppi
Nro # ton aikana  noskerroin

21-0* Ulk. sulj. piirin autom.vir.

21-00 Sulj. piirin tyyppi [0] Auto 2 set-ups TRUE - Uint8
21-01 PID-suorituskyky [0] Normaali 2 set-ups TRUE - Uint8
21-02 PID-ldhd6n muutos 0,10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16
21-03 Minimitakaisinkytkent&taso -999999,000 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32
21-04 Maksimitakaisinkytkentataso 999999,000 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32
21-09 PID autom. viritys [0] Poistettu kaytosta All set-ups TRUE = Uint8
21-1* Ulk. SP 1 ohjearvo/tak.kytk.

21-10 Ulk. 1 ohjearvon/tak.kytk. yksikkd [1] % All set-ups TRUE - Uint8
21-11  Ulk. 1 minimiohjearvo 0,000 ulkPID1yksikkd All set-ups TRUE -3 Int32
21-12  Ulk. 1 maksimiohjearvo 100,000 ulkPID1yksikkd All set-ups TRUE -3 Int32
21-13  Ulk. 1 ohjearvo, ldhde [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
21-14  Ulk. 1 tak.kytk.ldhde [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
21-15 Ulk. 1 asetuspiste 0,000 ulkPID1yksikkd All set-ups TRUE -3 Int32
21-17 Ulk. 1 ohjearvo [yks] 0,000 ulkPID1yksikkd All set-ups TRUE -3 Int32
21-18 Ulk. 1 tak.kytk. [yks] 0,000 ulkPID1yksikkd All set-ups TRUE -3 Int32
21-19 Ulk. 1 1aht6 [%] 0% All set-ups TRUE 0 Int32
21-2* Ulk. SP 1 PID

21-20 Ulk. 1 Tavallinen / kaanteinen ohjaus [0] Normaali All set-ups TRUE - Uint8
21-21 Ulk. 1 Suhteellinen vahvistus 0,01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-22  Ulk. 1 Sisdinen aika 10000,00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-23  Ulk. 1 derivointiaika 0,00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-24 Ulk. 1 deriv. vahv.raja 5,0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-3* Ulk. SP 2 ohjearvo/tak.kytk.

21-30 Ulk. 2 ohjearvon/tak.kytk. yksikkd [1] % All set-ups TRUE - Uint8
21-31 Ulk. 2 minimiohjearvo 0,000 ulkPID2yksikkd All set-ups TRUE -3 Int32
21-32 Ulk. 2 maksimiohjearvo 100,000 ulkPID2yksikkd All set-ups TRUE -3 Int32
21-33 Ulk. 2 ohjearvo, ldhde [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
21-34 UK. 2 tak.kytk.ldhde [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
21-35 Ulk. 2 asetuspiste 0,000 ulkPID2yksikkd All set-ups TRUE -3 Int32
21-37 UIk. 2 ohjearvo [yks] 0,000 ulkPID2yksikko All set-ups TRUE -3 Int32
21-38 UK. 2 tak.kytk. [yks] 0,000 ulkPID2yksikkd All set-ups TRUE -3 Int32
21-39 UIk. 2 1aht6 [%] 0% All set-ups TRUE 0 Int32
21-4* Ulk. SP 2 PID

21-40 Ulk. 2 Tavallinen / kaanteinen ohjaus [0] Normaali All set-ups TRUE - Uint8
21-41 Ulk. 2 Suhteellinen vahvistus 0,01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-42  Ulk. 2 Integrointiaika 10000,00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-43  UIk. 2 derivointiaika 0,00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-44 Ulk. 2 deriv. vahv.raja 5,0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-5* Ulk. SP 3 ohjearvo/tak.kytk.

21-50 Ulk. 3 ohjearvon/tak.kytk. yksikkd [1] % All set-ups TRUE - Uint8
21-51 Ulk. 3 minimiohjearvo 0,000 ulkPID3yksikkd All set-ups TRUE -3 Int32
21-52  Ulk. 3 maksimiohjearvo 100,000 ulkPID3yksikko All set-ups TRUE -3 Int32
21-53 Ulk. 3 ohjearvo, lahde [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
21-54 Ulk. 3 tak.kytk.lahde [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE = Uint8
21-55 Ulk. 3 asetuspiste 0,000 ulkPID3yksikkd All set-ups TRUE -3 Int32
21-57 Ulk. 3 ohjearvo [yks] 0,000 ulkPID3yksikkd All set-ups TRUE -3 Int32
21-58 Ulk. 3 tak.kytk. [yks] 0,000 ulkPID3yksikkd All set-ups TRUE -3 Int32
21-59 UIk. 3 1aht6 [%] 0% All set-ups TRUE 0 Int32
21-6* Ulk. SP 3 PID

21-60 Ulk. 3 Tavallinen / kaanteinen ohjaus [0] Normaali All set-ups TRUE - Uint8
21-61 Ulk. 3 Suhteellinen vahvistus 0,01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-62 Ulk. 3 Sisdinen aika 10000,00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-63 Ulk. 3 derivointiaika 0,00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-64 Ulk. 3 deriv. vahv.raja 5,0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
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6 Taajuusmuuttajan ohjelmointi Power

6.2.17 22-** Sovelluksen toiminnot

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kay- Muun- Tyyppi
Nro # tén aikana  noskerroin
22-0* Muut
22-00 Ulkoisen lukituksen viive 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-2* Virtauskatkosten tunnistus
22-20 Pientehoautom.asetukset [0] Ei kaytossa All set-ups FALSE - Uint8
22-21 Pientehotunnistus [0] Poistettu kaytosta All set-ups TRUE Uint8
22-22  Pienen nopeuden tunnistus [0] Poistettu kaytosta All set-ups TRUE - Uint8
22-23 Virtauskatkostoiminto [0] Ei kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
22-24  Virtauskatkosviive 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-26  Kuivapumpputoiminto [0] Ei kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
22-27 Kuivapumppuviive 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-3* Virtauskatkostehon saito
22-30 Virtauskatkosteho 0,00 kW All set-ups TRUE 1 Uint32
22-31 Tehonkorjauskerroin 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
22-32 Alhainen nopeus [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-33 Alhainen nopeus [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-34 Piennopeusteho [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
22-35 Piennopeusteho [hv] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
22-36  Suuri nopeus [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-37 Suuri nopeus [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-38 Suurnopeusteho [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
22-39 Suurnopeusteho [hv] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
22-4* Nukahdustila
22-40 Minimikdyntiaika 10s All set-ups TRUE 0 Uint1l6
22-41 Miniminukahdusaika 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-42 Herdamisnopeus [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-43 Herdamisnopeus [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-44 Heraamisohjearvo / tak.kytk.ero 10 % All set-ups TRUE 0 Int8
22-45 Asetuspisteen lisdjannite 0 % All set-ups TRUE 0 Int8
22-46 Lisdjannitteen maksimikesto 60 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-5* Kdyran loppu
22-50 Kayran loppumistoiminto [0] Ei kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
22-51 Kayran loppumisviive 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-6* Katkenneen hihnan tunnistus
22-60 Hihnakatkostoiminto [0] Ei kaytdssa All set-ups TRUE - Uint8
22-61 Hihnakatkosmomentti 10 % All set-ups TRUE 0 Uint8
22-62 Hihnakatkosviive 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-7* Lyhyen jakson suojaus
22-75 Lyhyen jakson suojaus [0] Poistettu kaytosta All set-ups TRUE - Uint8
22-76 Kaynnistysvali 300 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-77 Minimikdyntiaika 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-8* Virtauksen kompensointi
22-80 Virtauksen kompensointi [0] Poistettu kaytosta All set-ups TRUE - Uint8
22-81 Kulma-lineaarikdyran arviointi 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8
22-82 Tyopistelaskenta [0] Poistettu kaytosta All set-ups TRUE - Uint8
22-83 Nopeus virtauskatk. [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-84 Nopeus virtauskatk. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-85 Nopeus suunnitt.pisteessa [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-86 Nopeus suunnitt.pisteessa [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-87 Paine virt.katkosnopeudella 0,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-88 Paine nimellisnopeudella 999999,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-89 Virtaus suunn.pisteessa 0,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-90 Virtaus nimellisnop. 0,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
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Power

6.2.18 23-** Ajkaan perustuvat toiminnot

6 Taajuusmuuttajan ohjelmointi

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kay- Muun- Tyyppi
nro # tén aikana  noskerroin
23-0* Ajastetut toimet
TimeOf-
DayWo-
23-00 Kaynnistysaika ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Date
23-01 PAALLE-toiminto [0] Poistettu kaytosta 2 set-ups TRUE = Uint8
TimeOf-
DayWo-
23-02 Pysaytysaika ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Date
23-03 POIS-toiminto [0] Poistettu kaytosta 2 set-ups TRUE = Uint8
23-04 Esiintyminen [0] Joka paiva 2 set-ups TRUE - Uint8
23-1* Kunnossapito
23-10 Kunnossapitokohta [1] Moottorin laakerit 1 set-up TRUE - Uint8
23-11 Kunnossapitotoiminto [1] Voitelu 1 set-up TRUE - Uint8
23-12  Kunnossapitoaikaperusta [0] Poistettu kaytosta 1 set-up TRUE - Uint8
23-13  Huoltovali 1h 1 set-up TRUE 74 Uint32
TimeOf-
23-14 Huoltopaiva ja -aika ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Day
23-1* Huoltonollaus
23-15 Nollaa kunnossapitosana [0] Al4 nollaa All set-ups TRUE - Uint8
23-5* Energialoki
23-50 Energialokin tarkkuus [5] Viimeiset 24 tuntia 2 set-ups TRUE - Uint8
TimeOf-
23-51 Jakson alku ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Day
23-53 Energialoki 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-54 Nollaa energialoki [0] Al4 nollaa All set-ups TRUE - Uint8
23-6* Trendit
23-60 Trendimuuttuja [0] Teho [kW] 2 set-ups TRUE - Uint8
23-61 Jatkuva bin-data 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-62 Ajastettu bin-data 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
TimeOf-
23-63 Ajastettu jakson alku ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Day
TimeOf-
23-64 Ajastettu jakson loppu ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Day
23-65 Pienin bin-arvo ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
23-66 Nollaa jatkuva bin-data [0] Ala nollaa All set-ups TRUE - Uint8
23-67 Nollaa ajastettu bin-data [0] Al4 nollaa All set-ups TRUE - Uint8
23-8* Tuottolaskuri
23-80 Tehon viitekerroin 100 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
23-81 Energian hinta 1,00 N/A 2 set-ups TRUE =2 Uint32
23-82 Sijoitus- 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
23-83 Energiansaasto 0 kWh All set-ups TRUE 75 Int32
23-84 Kustannussdasto 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
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6.2.19 25-** Pgkettisaadin

Daofitt

ADAP-KOOL® -taajuusmuuttaja AKD 102 High

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kay- Muun- Tyyppi
nro # tén aikana  noskerroin
25-0* Jarjestelman asetukset
25-00 Pakettisaadin [0] Poistettu kaytosta 2 set-ups FALSE - Uint8
25-04 Kompressorin kierrdtys [0] Poistettu kaytosta All set-ups TRUE - Uint8
25-06 Kompressorien maara 2 N/A 2 set-ups FALSE 0 Uint8
25-2* Vyohykkeen asetukset
25-20 Neutraali vyohyke [yksikkd] 4,00 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -2 Uint32
25-21  + vydhyke [yksikkd] 3,00 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -2 Uint32
25-22 - -vydhyke [yksikkd] 3,00 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -2 Uint32
25-23  Kiintednopeuksinen neutraali vyohyke [yksikkd] 4,00 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -2 Uint32
25-24  + vybhykkeen viive 120's All set-ups TRUE 0 Uint32
25-25 - - vybhykkeen viive 60 s All set-ups TRUE 0 Uint32
25-26  ++ vydhykkeen viive 60 s All set-ups TRUE 0 Uint32
25-27 -- vybhykkeen viive 30s All set-ups TRUE 0 Uint32
25-3* Kytkentatoiminnot
25-30 Kytke irti jos ei virtausta [0] Poistettu kaytosta All set-ups TRUE - Uint8
25-31 Kytkentatoiminto [0] Poistettu kaytosta All set-ups TRUE - Uint8
25-32 Kytkentatoiminnon aika 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-33  Irtikytkentatoiminto [0] Poistettu kaytosta All set-ups TRUE - Uint8
25-34 Irtikytkentdtoiminnon aika 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-4* Kytkentaasetukset
25-40 Rampinlaskuviive 10,0 s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-41 Rampinnousuviive 2,0s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-42  Kytkentakynnys ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
25-43  Irtikytkentdkynnys ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
25-44 Kytkentanopeus [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
25-45 Kytkentanopeus [Hz] 0,0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
25-46 Irtikytkentdnopeus [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
25-47 Irtikytkentdanopeus [Hz] 0,0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
VisStr[2
25-80 Paketin tila 0 N/A All set-ups TRUE 0 5]
VisStr[2
25-81 Kompressorin tila 0 N/A All set-ups TRUE 0 5]
25-82 Paakompressori 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
VisStr[4
25-83 Releen tila 0 N/A All set-ups TRUE 0 1
25-84 Kompressorin kdynnistysaika Oh All set-ups TRUE 74 Uint32
25-85 Releen kytkentaaika Oh All set-ups TRUE 74 Uint32
25-86 Nollaa relelaskurit [0] Al& nollaa All set-ups TRUE - Uint8
25-87 Kaanteinen lukitus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
25-9* Huolto
25-90 Kompressorin lukitus [0] Ei kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
25-91 Manuaalinen vuorottelu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8

116

MG.11.01.20 - ADAP-KOOL® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki

Power



ADAP-KOOL® -taajuusmuuttaja AKD 102 HighM

Power 6 Taajuusmuuttajan ohjelmointi

6.2.20 26-** Analoginen I/0O-optio MCB 109

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kay- Muun- Tyyppi
nro # tén aikana  noskerroin

6-0* Analog. I/O-tila

26-00 Liitin X42/1 Tila [1] Jénnite All set-ups TRUE - Uint8
26-01 Liitin X42/3 Tila [1] Jannite All set-ups TRUE - Uint8
26-02  Liitin X42/5 Tila [1] Jannite All set-ups TRUE - Uint8
26-1* Analog. tulo X42/1

26-10 Liitin X42/1 alijénnite 0,07V All set-ups TRUE -2 Int16
26-11 Liitin X42/1 ylijénnite 10,00 V All set-ups TRUE -2 Int1l6
26-14  Liit. X42/1 pieni ohje-/takaisink. arvo 0,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-15  Liit. X42/1 suuri ohje-/tak.k. arvo 100,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-16  Liit. X42/1 suodattimen aikavakio 0,001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-17  Liit. X42/1 elava nolla [1] Kaytdssa All set-ups TRUE = Uint8
26-2* Analog. tulo X42/3

26-20 Liitin X42/3 alijénnite 0,07V All set-ups TRUE -2 Int16
26-21 Liitin X42/3 ylijannite 10,00 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-24 Liit. X42/3 pieni ohje-/takaisink. arvo 0,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-25 Liit. X42/3 suuri ohje-/tak.k. arvo 100,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-26  Liit. X42/3 suodattimen aikavakio 0,001s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-27 Liit. X42/3 eldva nolla [1] Kaytdssa All set-ups TRUE - Uint8
26-3* Analog. tulo X42/5

26-30 Liitin X42/5 alijannite 0,07V All set-ups TRUE -2 Int16
26-31 Liitin X42/5 ylijénnite 10,00 V All set-ups TRUE -2 Int1l6
26-34  Liit. X42/5 pieni ohje-/takaisink. arvo 0,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-35  Liit. X42/5 suuri ohje-/tak.k. arvo 100,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-36 Liit. X42/5 suodattimen aikavakio 0,001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-37  Liit. X42/5 eldva nolla [1] Kaytdssa All set-ups TRUE - Uint8
26-4* Analoginen ldhto X42/7

26-40 Liitin X42/11 lahto [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
26-41 Liitin X42/7 min. skaalaus 0,00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-42  Liitin X42/7 maks. skaalaus 100,00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-43  Liitin X42/7, vaylan valvonta 0,00 % All set-ups TRUE -2 N2
26-44  Liitin X42/7, aikakatkaisun esiasetus 0,00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
26-5* Analoginen lahto X42/9

26-50 Liitin X42/9 lahto [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
26-51  Liitin X42/9 min. skaalaus 0,00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-52  Liitin X42/9 maks. skaalaus 100,00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-53 Liitin X42/9, vaylan valvonta 0,00 % All set-ups TRUE -2 N2
26-54  Liitin X42/9, aikakatkaisun esiasetus 0,00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
26-6* Analoginen lahto X42/11

26-60 Liitin X42/11 lahtd [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
26-61 Liitin X42/11 min. skaalaus 0,00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-62 Liitin X42/11 maks. skaalaus 100,00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-63 Liitin X42/11, vaylan valvonta 0,00 % All set-ups TRUE -2 N2
26-64 Liitin X42/11, aikakatkaisun esiasetus 0,00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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6.2.21 28-** Kompressorin toiminnot

Daofitt

ADAP-KOOL® -taajuusmuuttaja AKD 102 High

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kay- Muun- Tyyppi
nro # tén aikana  noskerroin
28-2* Purkauslampdatilamonitori
28-20 Lampdtilan lahde [0] Ei mitaan All set-ups FALSE - Uint8
28-21 Lampdtilan yksikkd [60] °C All set-ups FALSE - Uint8
28-24 Varoitustaso 130 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
28-25 Varoitustoimi [1] Vahenna jaahdytysta All set-ups FALSE - Uint8
28-26 Hatataso 145 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
28-27 Purkauslampétila 0 DTM_ReadoutUnit All set-ups TRUE 0 Int32
28-7* Pdiva-/yodasetukset
28-71 Paiva-/ydvaylan ilmaisin [0] Paiva All set-ups TRUE - Uint8
28-72 Ota kayttodn paivd/yd vaylan kautta [0] Poistettu kadytosta All set-ups TRUE - Uint8
28-73  Yoseisokki 0,000 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
28-74 Nopeuden lasku yoksi [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
28-75 Y6n nopeuden laskun ohitus 0,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
28-76 Yon nopeuden lasku [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
28-8* PO optimointi
28-81 dPO tasaus 0,0 K All set-ups TRUE -1 Int32
28-82 PO 0,000 K All set-ups TRUE -3 Int32
28-83 PO asetuspiste 0,000 K All set-ups TRUE -3 Int32
28-84 PO ohjearvo 0,000 K All set-ups TRUE -3 Int32
28-85 PO minimiohjearvo 0K All set-ups TRUE 0 Int32
28-86 PO maksimiohjearvo 0K All set-ups TRUE 0 Int32
28-87 Kuormitetuin saadin 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
28-9* Injektio-ohjaus
28-90 Injektio paalla [0] Ei kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
28-91 Viivastetty kompressorin kaynnistys [0] Ei All set-ups TRUE - Uint8
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7 Yleiset tekniset tiedot

Verkkojdnnite (L1, L2, L3):

Syéttéjannite

380-480 V +10%

Syé6ttdjannite

200-240 V +10%

Syéttéverkon taajuus

50/60 Hz

Syottévaiheiden valinen tilapdinen maksimiepdtasapaino

3,0 % nimellissyottéjannitteesta

Todellinen tehokerroin (A)

2 0,9 nimellisesta nimelliskuormituksella

Perusaallon tehokerroin (cosg) lahelld yhta

(> 0,98)

Syottolahteen kytkentd L1, L2, L3 (kdynnistyksid)

enintaan kerran/2 min.

Standardin EN60664-1 mukainen ymparistd

ylijénniteluokka III/likaantumisaste 2

Yksikko soveltuu kdytettavaksi piirissé, joka el pysty tuottamaan enempédé kuin 100 000 RMS symmetristd ampeeria, 480/690 V maksimi.

Moottorin teho (U, V, W):

Laht6jannite

0 - 100 % verkkojannitteesta

Lahtdtaajuus 0 - 800* Hz
Lahdon kytkenta Rajoittamaton
Ramppiajat 1 - 3600 sek.

* Riippuu jannitteesta ja tehosta

Momentin ominaiskayra:

Kaynnistysmomentti (jatkuva momentti)

enintddn 110 % 1 min:n ajan*

Kaynnistysmomentti

enintdan 135 % 0,5 sekunnin ajan*

Ylimomentti (jatkuva momentti)

enintdan 110 % 1 min:n ajan*

*Prosenttimdérd rijppuu taajuusmuuttajan nimellismomentista.

Ohjauskaapelien pituudet ja poikkileikkaukset:

Moottorikaapelin enimmaispituus, suojattu kaapeli

150 m

Moottorikaapelin enimmaispituus, suojaamaton kaapeli

300 m

Enimmaispoikkileikkaus moottoriin, verkkovirtaan, kuorman jakoon ja jarruun*

Ohjausliitinten suurin poikkileikkaus, jaykka johdin

1,5 mm%/16 AWG (2 x 0,75 mm?)

Ohjausliitinten suurin poikkileikkaus, taipuisa kaapeli

1 mm?/18 AWG

Ohjausliitinten suurin poikkileikkaus, sisavaipalla varustettu kaapeli

0,5 mm2/20 AWG

Ohjausliitinten pienin poikkileikkaus 0,25 mm2
* Katso lisétietoja verkkojannitettd koskevista taulukoista!

Digitaalitulot:

Ohjelmoitavat digitaalitulot 4 (6)
Liittimet 18,19,271,291, 32, 33,
Logiikka PNP tai NPN
Jannitetaso 0-24VDC
Jannitetaso, looginen '0' PNP <5vDC
Jannitetaso, looginen '1' PNP > 10V DC
Jannitetaso, looginen "0" NPN > 19V DC
Jannitetaso, looginen '1' NPN <14V DC
Suurin jannite tulossa 28V DC
Tuloresistanssi, R noin 4 kQ

Kalkki digitaalitulot on erotettu galvaanisesti sydttajannitteestd (PELV) ja muista korkeajénniteliittimista.
1) Liittimet 27 ja 29 voidaan myds ohjelmoida Idhdoiksi.
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Analogiset tulot:

Daofitt

Analogisia tuloja 2
Liittimet 53, 54
Tiloja Jannite tai virta
Tilan valinta Katkaisin S201 tai katkaisin S202
Jannitetila Kytkin S201/kytkin S202 = OFF (U)

Jannitetaso

1 0 - +10 V (skaalattava)

Tuloresistanssi, Ri

noin 10 kQ

Suurin jannite

+20V

Virtatila Kytkin S201/kytkin S202 = ON (I)
Virta-alue 0/4 - 20 mA (skaalattava)
Tuloresistanssi, Ri noin 200 ©
Maksimivirta 30 mA

Analogisen tulon resoluutio

10 bittid (+ signaali)

Analogisten tulojen tarkkuus

Suurin virhe 0,5 % tdydesta nayttamasta

Kaistanleveys : 200 Hz
Analogiset tulot on erotettu galvaanisesti syottdjénnitteestd (PELV) ja muista korkeajénniteliittimista.
r PELV-eristys
+24v — -
18 ] Valvonta = Verkkovirta
1 1
i > i
1 1
H Suuri — )
_ jannite — Moottori
1
Toiminnallinen 1
eristys g t H
] “— — DC-vayla
Pulssitulot:
Ohjelmoitavat pulssitulot 2
Liitin numero pulssi 29, 33

Maks. taajuus liittimessad, 29, 33

110 kHz (Push-pull -kayttéinen)

Maks. taajuus liittimessa, 29, 33

5 kHz (avoin kollektori)

Min. taajuus liittimessa 29, 33 4 Hz
Jannitetaso Katso digitaalituloista kertovaa jaksoa
Suurin jannite tulossa 28 V DC
Tuloresistanssi, R noin 4 kQ

Pulssin tulotarkkuus (0,1 - 1 kHz)

Suurin virhe 0,1 % tdydesta nayttamasta

Analogialahto:

Ohjelmoitavia analogialdhttja 1
Liittimet 42
Analogialahdon virta-alue 0/4 - 20 mA
Suurin vastuskuorma runkoon analogialdhdéssa 500
Analogialahdon tarkkuus Maks.virhe 0,8 % tdydesta ndyttamasta
Analogialahddn resoluutio 8 bittia

Analogialéhtd on erotettu galvaanisesti sydttdjannitteestd (PELV) ja muista korkeajanniteliittimists.

Ohjauskortti, RS 485 -sarjaliikenne:

Liittimet

68 (TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)

Liitin 61

Yhteinen liittimille 68 ja 69

RS 485 -sarjaliikennepiiri on erotettu toiminnallisesti muista keskeisista piireista ja eristetty galvaanisesti syottojannitteestd (PELV).
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Digitaalilahto:

Ohjelmoitavat digitaaliset/pulssilahdét 2

Liittimet 27,290

Digitaali-/taajuuslahdon jannitetaso 0-24V

Suurin lahtdvirta (ripa tai lahde) 40 mA

Maksimikuormitus taajuuslahddssa 1 kQ

Suurin kapasitiivinen kuormitus taajuuslahdéssa 10 nF

Pienin lahtétaajuus taajuuslahddssa 0 Hz

Suurin laht6taajuus taajuuslahdossa 32 kHz

Taajuusldhdon tarkkuus Maks.virhe 0,1% tdydesta ndyttamasta

Lahtdtaajuuksien resoluutio 12 bittia
1) Liittimet 27 ja 29 voidaan myds ohjelmoida tuloks.

Digitaaliléhto on erotettu galvaanisesti sydttojannitteestd (PELV) ja muista korkeajanniteliittimista.

Ohjauskortti, 24 V DC -lahto:

Liittimet 12,13

Suurin kuorma 1200 mA

24 V DC jédnniteléhde on erotettu galvaanisesti verkkojannitteestd (PELV), mutta silld on sama potentiaali kuin analogia- ja digitaalituloilla ja -1hdoilla.

Relelahdot:

Ohjelmoitavat relelahdét 2
Rele 01 Liittimen numero 1-3 (auki), 1-2 (kiinni)
Suurin liitinkuorma (AC-1)Y liittimissé 1-3 (NC), 1-2 (NO) (vastuskuorma) 240 VAC,2A
Suurin liitinkuorma (AC-15)1) (induktiivinen kuorma @ cose 0,4) 240V AC,0,2A
Suurin liitinkuorma (DC-1)1) liittimissa 1-2 (NO), 1-3 (NC) (vastuskuorma) 60 V DC, 1A

Suurin liitinkuorma (DC-13)Y (Induktiivinen kuorma)

24V DC, 0,1A

Rele 02 Liittimen numero

4-6 (auki), 4-5 (kiinni)

Suurin liitinkuorma (AC-1)Y) liittimissa 4-5 (NO) (vastuskuorma)?3) 400 VAC,2A
Suurin liitinkuorma (AC-15)Y) liittimissa 4-5 (NO) (induktiivinen kuorma @ coso 0,4) 240 VAC, 0,2 A
Suurin liitinkuorma (DC-1)Y) liittimiss& 4-5 (NO) (vastuskuorma) 80VDC, 2A
Suurin liitinkuorma (DC-13)Y liittimissa 4-5 (NO) (Induktiivinen kuorma) 24V DC, 0,1A
Suurin liitinkuorma (AC-1)Y liittimissa 4-6 (NC) (vastuskuorma) 240 VAC, 2 A
Suurin liitinkuorma (AC-15)Y) liittimissa 4-6 (NC) (induktiivinen kuorma @ coso 0,4) 240 VAC, 0,2 A
Suurin liitinkuorma (DC-1)Y liittimissa 4-6 (NC) (vastuskuorma) 50VDC,2A
Suurin liitinkuorma (DC-13)Y liittimissa 4-6 (NC) (induktiivinen kuorma) 24V DC, 0,1 A

Pienin kuorma liittimissa 1-3 (NC), 1-2 (NO), 4-6 (NC), 4-5 (NO)

24V DC 10 mA, 24 V AC 20 mA

Standardin EN 60664-1 mukainen ymparistd

ylijénniteluokka III/likaantumisaste 2

1) IEC 60947 osat 4 ja 5

Releliitanndét on eristetty galvaanisesti muusta piirista vahvistetulla eristykselld (PELV).
2) Ylijanniteluokka IT

3) UL-sovellukset 300 VAC 2 A

Ohjauskortti, 10 V DC -lahto:

Liittimet >0

Lahtdjannite 10,5V 0,5V

Suurin kuorma 25 mA
The 10 V DC jénniteléhde on erotettu galvaanisesti syottajannitteestd (PELV) ja muista korkeajénniteliittimista.

Ohjausominaisuudet:

Lahtotaajuuden resoluutio alueella 0 - 1000 Hz 1 +/- 0,003 Hz

Jarjestelmdn vasteaika (liittimet 18, 19, 27, 29, 32, 33) :<2ms

Nopeus, ohjausalue (avoin piiri)

1:100 synkroninopeudesta

Nopeus, tarkkuus (avoin piiri)

30 - 4000 rpm: Maksimivirhe +8 rpm

Kaikki ohjausominaisuudet 4-napaisella epatahtimoottorifla

Ymparisto:

Kotelointi, kehyskoko D ja E

IP 00, IP 21, IP 54

Kotelointi, kehyskoko F

IP 21, 1P 54

Tarinatesti

0,79
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7 Yleiset tekniset tiedot 2””‘% 4

Suhteellinen kosteus 5% - 95% (IEC 721-3-3; luokka 3K3 (kondensoitumaton) kdyton aikana
Sydvyttava ympéristd (IEC 721-3-3), paallystaméaton luokka 3C2
Syovyttava ymparistd (IEC 721-3-3), lakattu luokka 3C3

Standardin IEC 60068-2-43 H2S mukainen testimenetelma (10 paivaa)
Ympariston lampétila (60 AVM -kytkentatilassa)

- redusoinnilla maks. 55 ° CV
- taydelld 1ahtoéteholla, tyypilliset EFF2-moottorit maks. 50 ° CV
- taydella jatkuvalla taaj.muut. lahtovirralla maks. 45 ° CV

1) Katso lisédtietoja redusoinnista Suunnitteluoppaan, luvusta Erikoisolosuhteet.,

Pienin ymparistén lampétila, taysi toiminta 0°C
Pienin ymparistdn lampétila, rajoitettu teho -10°C
Lampétila varastoinnin/kuljetuksen aikana -25 - +65/70 °C
Enimmaiskorkeus merenpinnan ylapuolella ilman redusointia 1000 m
Enimmaiskorkeus merenpinnan yldpuolella redusoinnin jdlkeen 3000 m

Redusointi suuren korkeuden vuoksi, katso erityisolosuhteita kdsitteleva jakso

Kaytetyt EMC-standardit, emissio EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3
EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,
Kaytetyt EMC-standardit, sieto EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Katso erityisolosuhteita kdsittelevéd jakso!

Ohjauskortin toiminta:

Pyyhkaisyvali :5ms
Ohjauskortti, USB-sarjaliikenne:

USB-standardi 1,1 (taysi nopeus)
USB-pistoke USB B-tyypin “laite”-pistoke

Kytkenta PC:hen tehdaan isannan ja laitteen valiselld USB-standardikaapelilla.

USB-liitdntd on eristetty galvaanisesti syottdjannitteestd (PELV) ja muista korkeajanniteliittimista.

USB-liitantaa ei_ ole eristetty galvaanisesti suojamaadoituksesta. Kdytd ainoastaan eristettya kannettavaa/poytatietokonetta yhteytena
taajuusmuuttajan USB-liitdntdan tai eristettyyn USB-kaapeliin/-muuntimeen.

Suojaus ja ominaisuudet:

. Elektroninen moottorin lampdsuojaus ylikuormitukselta.

. Jaahdytysrivan lampdtilan valvonta varmistaa, ettd taajuusmuuttaja laukeaa, jos lémpdtila nousee arvoon °C + 5°C. Ylikuormituslampdtilaa ei
voi nollata, ennen kuin jadhdytysrivan lampétila on alle 70 °C + 5°C (ohje - nama lampétilat voivat vaihdella tehon, koteloinnin jne. mukaan).
Taajuusmuuttajassa on automaattinen redusointitoiminto, jotta jadhdytysrivan lampdtila ei nousisi 95 °C:een.

. Taajuusmuuttaja on suojattu moottorin liittimien U, V, W oikosulkua vastaan.
. Jos syéttévaihe puuttuu, taajuusmuuttaja laukaisee tai antaa varoituksen (riippuen kuormituksesta).
. Vdlipiirin jannitteen valvonta varmistaa, etta taajuusmuuttaja laukaisee, jos vélipiirin jannite on liian suuri tai liian pieni.

. Taajuusmuuttaja on suojattu moottorin liittimien U, V, W maasulkuja vastaan.
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Power 7 Yleiset tekniset tiedot
Verkkojannite 3 x 380 - 480 VAC

P110 P132 P160 P200 P250
400 V:n [kW] jannit-
teella
Tyypillinen akseliteho
460 V:n [hv] jannit- 150 200 250 300 350
teelld
Kotelo IP21 D1 D1 D2 D2 D2
Kotelo IP54 D1 D1 D2 D2 D2
Kotelo IPOO D3 D3 D4 D4 D4
Lahtdvirta
Jatkuva
(400 V:n jénnitteelld) 212 260 315 395 480
[A]
Keskeytyva (60 sek.
ylikuormitus)
(400 V:n jannitteella) = 228 S “E =
[A]
Jatkuva
(460/480 V:n jannit- 190 240 302 361 443
teelld) [A]
Keskeytyva (60 sek.
ylikuormitus)
(460/480 V:n jannit- 209 264 332 397 487
teelld) [A]
Jatkuva KVA
(400 V:n jannitteells) 147 180 218 274 333
[KVA]
Jatkuva KVA
(460 V:n jannitteelld) 151 191 241 288 353
[KVA]

Suurin sydttovirta

Jatkuva
(400 V:n jannitteelld) 204 251 304 381 463
[A]
Jatkuva
(460/480 V:n jannit- 183 231 291 348 427
teelld) [A]
Maks. kaapelikoko,
verkkovirta-moottori, 2x70 2x70 2 x 150 2 x 150 2 x 150
jarrut ja kuormituksen- (2 x 2/0) (2 x 2/0) (2 x 300 mcm) (2 x 300 mcm) | (2x 300 mcm)
jako [mm? (AWG?)]
Ulkoisia etusulakkeita 300 350 400 500 630
enintaan [A]1
Arvioitu tehohavio
suurimmalla nimellis-
kuormituksella [W] ¥ , 3234 3782 4213 5119 5893
400 V
Arvioitu tehohavio
suurimmalla nimellis-
kuormituksella [W] 9 , 2947 3665 4063 4652 5634
460 V
Paino,
kotelointi IP21, IP 54 96 104 125 136 151
[ka]
Paino,
kotelointi IPOO [kg] 82 o1 112 123 138
Hy6tysuhde® 0,98
Lahtdtaajuus 0 - 800 Hz
e 85 °C 90 °C 105 °C 105 °C 115 °C
ylik.laukaisu
T_ghok__ortln Iau!(. ym- 60 °C
paristdon vuoksi
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1) Katso sulaketyyppi kohdasta Sulakkeet.

2) American Wire Gauge.

3) Mitattu kdytettdessa 5 metrin suojattuja moottorikaapeleita nimelliskuormituksella ja -taajuudella.

4) Tyypillinen tehohavid on mitattu nimelliskuormitusoloissa, ja sen odotetaan olevan +/- 15 prosentin rajoissa (toleranssi vaihtelee jannitteen
ja kaapelin olosuhteiden mukaan). Arvot perustuvat tyypilliseen moottorin hydtysuhteeseen (eff2/eff3-rajalla). Hydtysuhteeltaan heikommat
moottorit kasvattavat taajuusmuuttajan tehohavitta ja painvastoin. Jos kytkentdtaajuus kasvaa suhteessa oletusasetukseen, tehohavitt voivat
kasvaa merkittavasti. LCP:n ja tyypillisen ohjauskortin tehonkulutus on mukana. Lisdoptiot ja asiakkaan kuormitukset voivat kasvattaa havioita

jopa 30 watilla. (vaikkakin tyypillisesti vain 4 W ylimaaraista ylikuormitetulta ohjauskortilta tai paikkaan A tai B liitetylta lisdvarusteelta).
Vaikka mittaukset tehdaan tekniikan tasoa vastaavilla laitteilla, tulee huomata, ettd mittauksissa voi esiintya hieman epatarkkuutta (+/- 5 %).
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8 Vianmaaritys

8.1 Halytykset ja varoitukset
8.1.1 Halytykset ja varoitukset

Varoituksesta tai halytyksesta ilmoittaa sita vastaava LED-merkkivalo taajuusmuuttajan etuosassa seka naytolle tuleva koodi.

Varoitus pysyy aktiivisena, kunnes sen syy on poistettu. Tietyissa olosuhteissa moottorin toiminta voi edelleen jatkua. Varoitusviestit voivat olla kriittisia,
mutta eivat valttamatta.

Halytystilanteessa taajuusmuuttaja on jo katkaissut laitteen toiminnan. Halytykset on kuitattava, jotta laitetta voitaisiin edelleen kayttaa, kun halytysten
syy on korjattu. Tama voidaan tehda neljalla eri tavalla:

1. Kayttamalla LCP:n ohjauspaneelin [RESET]-painiketta.
2. Digitaalisen tuloliitdnnan kautta "Reset"-toiminnolla
3. Sarjaliikenteen/optiona saatavan kenttavayldn kautta.

4. Automaattisella nollauksella [Auto Reset] -toiminnon avulla, joka on ADAP-KOOL-taajuusmuuttajassa oletusasetuksena, katso par. 14-20 Nol-
laustila AKD102-taajuusmuuttajan ohjelmointioppaasta, MG.11.Mx.yy.

Huom

LCP:n [RESET]-nappdimelld tehdyn manuaalisen nollauksen jalkeen moottori on kaynnistettdva uudelleen [AUTO ON] -nappaimell.

Jos halytysta ei voi kuitata, syyna voi olla, etta sen syyta ei ole korjattu tai halytys on laukaistu ja lukittu (katso my&s seuraavan sivun taulukkoa).

Laukaistavat ja lukittavat halytykset tuovat lisdsuojaa, silla verkkovirtaldhde on kytkettdva pois toiminnasta, ennen kuin hdlytys voidaan kuitata. Kun
taajuusmuuttaja on kytketty jalleen paalle, sen toimintaa ei ole enaa estetty, ja se voidaan kuitata edelld kuvatulla tavalla, kun syy on korjattu.

Halytykset, joita ei ole laukaistu ja lukittu, voidaan kuitata myds automaattisella kuittaustoiminnolla parametrissa 14-20 (varoitus: automaattinen uudel-
leenkdynnistyminen on mahdollista!)

Jos varoitus ja halytys merkitaan seuraavan sivun taulukon koodin vastaisesti, tdma tarkoittaa, ettd joko varoitus annetaan ennen halytysta tai on mah-
dollista maarittda, onko kyseessa varoitus vai halytys, joka tulee ndytolle tietyn vian yhteydessa.

Tama on mahdollista esimerkiksi parametrissa 1-90 Moottorin ldmpodsuojaus. Halytyksen tai laukaisun jdlkeen moottori rullaa edelleen vapaasti ja taa-
juusmuuttajan halytys ja varoitus vilkkuvat. Kun ongelma on korjattu, vain halytys vilkkuu edelleen.
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Nro  Kuvaus Varoitus Halytys/laukaisu Halytys / laukaisun  Parametrin ohjearvo
lukitus
1 10 volttia pieni X
2 Elava nolla -vika (X) (X) 6-01
3 Ei moottoria (X) 1-80
4 Ei syottdvaihetta X) X) X) 14-12
5 DC-valipiirin jannite suuri X
6 DC-valipiirin jannite pieni X
7 DC-ylijannite X X
8 DC-alijannite X X
9 Vaihtosuuntaaja ylikuormitettu X X
10 Moottori ETR ylildampétila X) X) 1-90
11 Moottorin termistorin ylildmpétila X) X) 1-90
12 Momenttiraja X X
13 Ylivirta X X X
14 Maavika X X X
15 Puutt. laitteisto X X
16 Oikosulku X X
17 Ohjaussanan aikakatkaisu X) X) 8-04
18 Kaynnistys epaonnistui X
19 Purkauslampdtila korkea X X
23 Sis. puhaltimet
24 Ulk. puhaltimet
25 Jarruvastuksen oikosulku X
26 Jarruvastuksen tehoraja X) X) 2-13
27 Jarruhakkurin oikosulku X X
28 Jarrun tarkistus X) X) 2-15
29 Tehokortin ylildmpotila X X X
30 Moottorin vaihe U puuttuu X) X) X) 4-58
31 Moottorin vaihe V puuttuu (X) (X) (X) 4-58
32 Moottorin vaihe W puuttuu X) X) X) 4-58
33 Liian suuri jannitepiikki X X
34 Kenttavaylan tiedonsiirtovika X X
36 Verkkovika
38 Sisdinen vika X X
40 Ylikuorm. T27
41 Ylikuorm. T29
42 Ylikuorm. X30/6-7
47 24 V syotto pieni X X X
48 1,8 V sy6ttd pieni X X
49 Nopeusraja X
50 AMA - kalibrointi epdonnistui X
51  AMA-tarkistus Unom ja Inom X
52 AMA pieni Inom X
53 AMA - moottori lilan suuri X
54 AMA - moottori lilan pieni X
55 AMA - parametri vaihtelualueen ulkopuolella X
56 AMA - kayttajakeskeytys X
57 AMA - aikakatkaisu X
58 AMA - sisdinen vika X X
59 Virran raja X
60 Ulkoinen lukitus
62 Lahtotaajuus ylarajalla X
64 Janniteraja X
65 Ohjauskortin ylilampatila X X X
66 Jaahdytysyksikon lampétila alhainen X
67 Optiokonfiguraatio on muuttunut X
68 Turvallinen pysaytys aktivoitu X

Taulukko 8.1: Halytys-/varoituskoodilista
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Halytys / laukaisun  Parametrin ohjearvo

lukitus

No.  Kuvaus Varoitus Halytys/laukaisu

70 Laiton taajuusmuuttajan konfiguraatio

80 Taajuusmuuttaja kdynnistetty oletusarvolla X

92 Virtauskatkos X X 22-2*
93 Kuivapumppu X X 22-2*
94 Kayran loppu X X 22-5%
95 Katkennut hihna X X 22-6*
96 Kaynnistysviive X 22-7*
97 Pysaytysviive X 22-7%
98 Kellovika X 0-7*
219  Kompressorin lukitus X

250 Uusi varaosa
251  Uusi tyyppikoodi

Taulukko 8.2: Halytys-/varoituskoodilista, jatkoa...

(x) Riippuu parametrista

LED-néytté
Varoitus keltainen
Halytys vilkkuva punainen
Laukaisu lukittu keltainen ja punainen
Vikakoodi ja laajennettu tilasana
Bitti Heksa Kuvaus Vikakoodi Varoitussana Laajennettu tilasana
0 00000001 1 Jarrun tarkistus Jarrun tarkistus Ramppaus
1 00000002 2 Tehokortin [ampdtila  Tehokortin lampétila AMA kaynnissa
2 00000004 4 Maavika Maavika Kaynnistys my&ta-/vastapai-
vaan
3 00000008 8 Ohjausk. lampot Ohjausk. lampot Hidastus
4 00000010 16 Ohjaus sana TO Ohjaus sana TO Kiinniajo
5 00000020 32 Ylivirta Ylivirta Korkea takaisinkytk
6 00000040 64 Momenttiraja Momenttiraja Matala takaisinkytk
7 00000080 128 Moottori term. ylilamp Moottori term. ylildmp Suuri l3htdvirta
8 00000100 256 Moottori ETR vyli Moottori ETR yli Pieni lahtovirta
9 00000200 512 Vaihtosuunt. yli- Vaihtosuunt. ylikuorm. Suuri lahtdtaajuus
kuorm.
10 00000400 1024 DC-alijannite DC-alijannite Pieni laht6taajuus
11 00000800 2048 Tasavirtaylijannite Tasavirtaylijannite Jarrun tarkistus OK
12 00001000 4096 Oikosulku DC-jannite pieni Jarrutus enintaan
13 00002000 8192 Liian suuri jannitepiik- DC-jannite suuri Jarrutus
ki
14 00004000 16384 Syo6ttdvaihe puuttuu  Sy6ttdvaihe puuttuu Ei nopeusalueella
15 00008000 32768 AMA ei OK Ei moottoria OVC aktiiv
16 00010000 65536 Elava nolla -vika Elava nolla -vika
17 00020000 131072 Sisdinen vika 10 V alhainen
18 00040000 262144 Jarrujen ylikuorm Jarrujen ylikuorm
19 00080000 524288 U-vaihehavio Jarruvastus
20 00100000 1048576 V-vaihehavid Jarrun IGBT
21 00200000 2097152 W-vaihehavio Nopeusraja
22 00400000 4194304 Kenttavaylavika Kenttévaylavika
23 00800000 8388608 24 V sy6tto pieni 24 V sy6tto pieni
24 01000000 16777216 Verkkovika Verkkovika
25 02000000 33554432 1,8 V sy6tto pieni Virran raja
26 04000000 67108864 Jarruvastus Alhainen lamp
27 08000000 134217728 Jarrun IGBT Janniteraja
28 10000000 268435456 Option vaihto Kayttdmaton
29 20000000 536870912 Alustettu Kayttamaton
30 40000000 1073741824 Turvallinen pysaytys Kayttamaton

Taulukko 8.3: Vikakoodin, varoitussanan ja laajennetun tilasanan kuvaus

Vikakoodit, varoitussanat ja laajennetut tilasanat voidaan lukea sarjaliikennevaylan tai optiona saatavan kenttavaylan kautta. Ks. myds par. 16-90, 16-92

ja 16-94.
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Vikakoodin 2 ja varoitussanan 2 kuvaus
Bitti Heksa Kuvaus Vikakoodi 2 Varoitussana 2
0 00000001 1 Kéynnistysviive
00000002 2 Pysaytysviive
9 00000200 512 Purkauslampdétila korkea Purkauslampdtila korkea
10 00000400 1024 Kaynnistysraja
11 00000800 2048 Nopeusraja

Taulukko 8.4: Kompressorin erityiset halytykset ja varoitukset

8.1.2 Varoitus-/halytysluettelo

VAROITUS 1, 10 volttia pieni:

Ohjauskortin liittimen 50 10 V:n jannite on alle 10 V.

Poista jonkin verran kuormitusta liittimesta 50, kun 10 V:n sy6tto on yli-
kuormittunut. Maks. 15 mA tai minimi 590 Q.

VAROITUS/HALYTYS 2, Elivé nolla -vika:

Signaali liittimessa 53 tai 54 on alle 50 % par. 6-10, 6-12, 6-20 tai 6-22
madritetystd arvosta, tassa jarjestyksessa.

VAROITUS/HALYTYS 3, Ei moottoria:

Moottoria ei ole yhdistetty taajuusmuuttajan 1ahtoon.
VAROITUS/HALYTYS 4, Ei sy6ttov.:

Syéttépuolelta puuttuu vaihe, tai verkkojannitteen epatasapaino on liian
suuri.

Tama viesti ilimestyy myds, jos taajuusmuuttajan syottdpuolen tasasuun-
taaja on viallinen.

Tarkista taajuusmuuttajan syéttéjannite ja syottovirta.

VAROITUS 5, DC-vilipiirin jannite korkea:

Valipiirin jannite (DC) on suurempi kuin ohjausjarjestelman ylijanniteraja.
Taajuusmuuttaja on edelleen kaytdssa.

VAROITUS 6, DC-vailipiirin jdnnite pieni

Valipiirin jannite (DC) on ohjausjdrjestelman alijanniterajan alapuolella.
Taajuusmuuttaja on edelleen kdytdssa.

VAROITUS/HALYTYS 7, DC-ylijénnite:

Jos valipiirin jannite ylittdd rajan, taajuusmuuttaja laukeaa tietyn ajan
jalkeen.

Kytke jarrutusvastus. Pidennd ramppiaikaa

Mahdolliset korjaukset:
Kytke jarrutusvastus

Pidenna ramppiaikaa
Aktivoi par. 2-10 toiminnot

Suurenna par. 14-26
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Halytys-/varoitusrajat:

Jannite-alueet 3x200-240V 3x380-480V
[VDC] [VDC]

Alijannite 185 373

Varoitus alhaisesta jannit- 205 410

teesta

Jannitevaroitus (ilman jar- 390/405 810/840

rua - jarrun kanssa)

Ylijannite 410 855

Annetut jannitteet ovat taajuusmuuttajan valipiirin jannitteita, tole-
ranssi £ 5 %. Vastaava verkkojdnnite on valipiirin jannite jaettuna
arvolla 1,35.

VAROITUS/HALYTYS 8, DC-alijénnite:

Jos valipiirin jannite (DC) laskee "alhaisesta jannitteesta kertovan jannit-
teen" rajan alapuolelle (katso ylld olevaa taulukkoa), taajuusmuuttaja
tarkistaa, onko 24 V:n backup-jannitteensy6ttd kytketty.

Jos 24 V sy6ttoda ei ole, taajuusmuuttaja laukeaa laitteen mukaan maa-
raytyvan ajan jalkeen.

Tarkista, etta syottéjannite sopii taajuusmuuttajalle, katso 7ekniset spe-
sifikaatiot.

VAROITUS/HALYTYS 9. Vaihtosuuntaajan ylikuormitus:
Taajuusmuuttaja katkaisee virran pian ylikuormituksen johdosta (liian
suuri virta liian pitkaan). Vaihtosuuntaajan elektronisen lampdsuojan las-
kuri antaa varoituksen, kun se on saavuttanut arvon 98 %, ja se laukaisee
ja antaa halytyksen arvon ollessa 100 %. Kuittaus ei ole mahdollista, en-
nen kuin laskuri on alle 90 %:n.

Vika aiheutuu siitd, ettd taajuusmuuttajan ylikuormitus on liian pitkdan yli
100 %.

VAROITUS/HALYTYS 10, Moottorin ETR ylilimpétila:

Moottorin elektroninen lampdsuojaus (ETR) ilmoittaa, ettd moottori on
ylikuumentunut. Voit valita, antaako taajuusmuuttaja varoituksen vai ha-
lytyksen, kun laskuri saavuttaa arvon 100 % parametrissa 1-90. Vika
aiheutuu siitd,etta moottorin ylikuormitus on ollut yli 100 % liian pitkaan.
Varmista, ettd moottorin par. 1-24 on maaritetty oikein.

VAROITUS/HALYTYS 11. Moottorin termistorin ylilimpo:

Termistori tai termistorin liitin on irrotettu. Voit valita, antaako taajuus-
muuttaja varoituksen vai halytyksen, kun laskuri saavuttaa arvon 100 %
parametrissa 1-90. Tarkista, ettd termistori on kytketty oikein liittimien
53 tai 54 (analoginen jannitetulo) ja liittimen 50 (+10 V:n sy&tt6) valiin)
tai liittimen 18 tai 19 (vain PNP:n digitaalinen sy6tto) ja liittimen 50 valiin.
Tarkista KTY-anturia kdytettdessa liitinten 54 ja 55 valinen oikea liitanta.
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VAROITUS/HALYTYS 12, Momenttiraja:
Momentti on suurempi kuin arvo par. 4-16 (moottorin kdytdssd), tai mo-
mentti on suurempi kuin arvo par. 4-17 (regeneratiivisessa toiminnassa).

VAROITUS/HALYTYS 13, Ylivirta:

Vaihtosuuntaajan hetkellisen maksimivirran raja-arvo (noin 200 % nimel-
lisvirrasta) on ylittynyt. Varoituksen kesto on noin 8 - 12 sekuntia, jonka
jalkeen taajuusmuuttaja laukaisee ja antaa halytyksen. Kytke taajuus-
muuttaja irti ja tarkista, pyoriikd moottorin akseli ja sopiiko moottori
kokonsa puolesta taajuusmuuttajan ohjattavaksi.

HALYTYS 14, Maavika:

Lahtevista vaiheista on vuotovirtaa maahan joko taajuusmuuttajan ja
moottorin valisissa kaapeleissa tai moottorin sisalla.

Kytke taajuusmuuttaja irti ja korjaa maavika.

HALYTYS 15, Puutteellinen laitteisto:
Nykyinen ohjauskortti ei pysty kasittelemaan asennettua optiota (laitteis-
to tai ohjelmisto).

HALYTYS 16, Oikosulku:
Moottorin liittimissa tai moottorin sisélla on oikosulku.
Sammuta taajuusmuuttaja ja korjaa oikosulku.

VAROITUS/HALYTYS 17, Ohjaussanan aikakatkaisu:

Tiedonsiirto taajuusmuuttajaan ei toimi.

Varoitus on aktiivinen vain, kun par. 8-04 asetuksena EI ole OFF.

Jos par. 8-04 asetuksena on Pyséytysja Laukaisu, naytolle tulee varoitus
ja taajuusmuuttaja hidastaa laukaisuun asti antaen samalla halytyksen.
Parametria 8-03 Ohjaussanan aikakatkaisuaika voisi ehka suurentaa.

Halytys 18, Kdynnistys epaonnistui

Nopeus ei ole onnistunut ylittdmaan maksimikaynnistysnopeutta (par.
1-77) kaynnistyksen aikana sallitussa ajassa (par. 1-79). Tama voi johtua
roottorin jumittumisesta.

Varoitus/halytys 19, purkauslampétila korkea

Varoitus:

Purkauslampétila ylittaa par. 28-24 ohjelmoidun tason. Jos tama on oh-
jelmoitu parametrissa 28-25, taajuusmuuttaja hidastaa kompressorin no-
peutta pyrkiessaan alentamaan purkauslampdtilaa.

Halytys:

Purkauslampétila ylittaa par. 28-26 ohjelmoidun tason.

VAROITUS 25, Jarruvastuksen oikosulku:

Jarruvastusta tarkkaillaan kadyton aikana. Jos se joutuu oikosulkuun, jar-
rutoiminto kytkeytyy pois paalta ja naytolle tulee varoitus. Taajuusmuut-
taja toimii edelleen mutta ilman jarrutoimintoa. Katkaise taajuusmuutta-
jasta virta ja vaihda jarruvastus (katso par. 2-15 Jarrun tarkistus.

HALYTYS/VAROITUS 26, Jarrutusvastuksen tehoraja:
Jarrutusvastukseen siirtyva virta lasketaan prosenttimaarand, viimeisten
120 sekunnin keskiarvona jarrutusvastuksen resistanssiarvon (par. 2-11)
ja valipiirin jannitteen perusteella. Varoitus aktivoituu, kun jaettu jarru-
teho on yli 90%. Jos par. 2-13 asetuksena on Laukaisu 2], taajuusmuut-
taja katkaisee toiminnan ja antaa halytyksen, kun jarrutusteho on yli 100
0/0.

VAROITUS 27, Jarruhakkurivika:

Jarrutransistoria tarkkaillaan kdyton aikana, ja jos siind tapahtuu oiko-
sulku, jarrutoiminto katkaistaan ja varoitus aktivoituu. Taajuusmuuttaja
voi toimia edelleen, mutta koska jarrutransistori on oikosulussa, jarru-
tusvastukselle siirtyy huomattava teho, vaikka se ei olisikaan kaytdssa.
Sammuta taajuusmuuttaja ja poista jarrutusvastus.

Varoitus: On olemassa vaara, ettd jarrutusvastukseen
siirtyy huomattava teho, jos jarrutransistorissa on ta-
. pahtunut oikosulku.

HALYTYS/VAROITUS 28, Jarrun tarkistus epdonnistui:
Jarruvastusvika: jarruvastusta ei ole kytketty / se ei toimi.

HALYTYS 29, Taajuusmuuttaja ylikuumentunut:

Jos kotelointina on IP 20 tai IP 21/TYYPPI 1, jadhdytysrivan katkaisu-
lampdtila on 95 °C +5 °C, taajuusmuuttajan koosta riippuen. Lampétila-
vikaa ei voida kuitata ennen kuin jadhdytysrivan lampétila on laskenut
alle 70 °C +5 °C.

Vikana voi olla:
- Ympériston Idmpdétila on liian korkea

- Moottorikaapeli on liian pitka

HALYTYS 30, Moottorin vaihe U puuttuu:
Taajuusmuuttajan ja moottorin valinen moottorin vaihe U puuttuu.
Sammuta taajuusmuuttaja ja tarkista moottorin vaihe U.

HALYTYS 31, Moottorin vaihe V puuttuu:
Taajuusmuuttajan ja moottorin vdlinen moottorin vaihe V puuttuu.
Katkaise taajuusmuuttajasta virta ja tarkista moottorin vaihe V.

HALYTYS 32, Moottorin vaihe W puuttuu:
Taajuusmuuttajan ja moottorin valinen moottorin vaihe W puuttuu.
Katkaise taajuusmuuttajasta virta ja tarkista moottorin vaihe W.

HALYTYS 33, Liian suuri jannitepiikki:

Lyhyellda ajalla on tapahtunut lilan monta kaynnistysta. Katso luvusta
Teknisid tietoja, kuinka paljon kdynnistyksia saa tehdd yhden minuutin
aikana.

VAROITUS/HALYTYS 34, Kenttavdylan tietoliikennevika:
Viestintaoptio-kortin kenttavayla ei toimi.

VAROITUS 35, Taajuusalueen ulkopuolella:

Tama varoitus on aktiivinen, jos lahttaajuus on saavuttanut par. 4-52
Varoitus alhaisesta nopeudesta tai par. 4-53 Varoitus suuresta nopeu-
desta asetetun tason. Jos taajuusmuuttajan toimintatapa on par. 1-00
mukainen Suljetun piirin prosessinohjaus [3], varoitus nakyy naytossa.
Jos taajuusmuuttajan toimintatapa on jokin muu, bitti 008000 Poissa taa-
Juusalueelta laajennetussa tilasanassa on aktiivinen, mutta naytossa ei
ole varoitusta.

HALYTYS 38, Siséinen vika:

Ota yhteytta paikalliseen Danfoss-jalleenmyyjaan.

VAROITUS 47, 24 V sy6tto pieni:

Ulkoinen 24 V varatasavirtaldhde voi olla ylikuormittunut. Muussa ta-
pauksessa ota yhteyttd paikalliseen Danfoss-myyjaan.

VAROITUS 48, 1,8 V syo6tto pieni:

Ota yhteytta paikalliseen Danfoss-jalleenmyyjdan.

HALYTYS 49, Nopeusraja:

Jos nopeus ei ole maaritellylld alueella par. 4-11 ja par. 4-13, taajuus-
muuttaja antaa varoituksen. Jos nopeus jaa alle par. 1-86 maaritetyn
raja-arvon (kdynnistysta tai pysaytysta lukuun ottamatta), taajuusmuut-
taja laukaisee.

HALYTYS 50, AMA kalibrointi epdonnistunut:

Ota yhteytta paikalliseen Danfoss-jalleenmyyjdan.
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HALYTYS 51, AMA - tarkista Unom ja Inom:
Moottorin jannitteen, moottorivirran ja moottorin tehon asetus on luul-
tavasti vaara. Tarkista asetukset.

HALYTYS 52, AMA - alhainen Inom:
Moottorin virta on liian pieni. Tarkista asetukset.

HALYTYS 53, AMA - moottori liian suuri:
Moottori on liian suuri, jotta AMA:n suorittaminen onnistuisi.

HALYTYS 54, AMA moottori liian pieni:
Moottori on liian pieni, joten AMA:ta ei voi suorittaa.

HALYTYS 55, AMA - parametri vaihtelualueen ulkopuolella:
Moottorista 6ytyvadt parametrien arvot ovat hyvaksyttavan alueen ulko-
puolella.

HALYTYS 56, AMA - kayttijikeskeyt:

Kayttaja keskeytti AMA:n.

HALYTYS 57, AMA - aikakatkaisu:

Yrité kdynnistaa AMA uudelleen muutamia kertoja, kunnes AMA suorite-
taan. Huomaa, etta toistuvat AMA:t saattavat kuumentaa moottoria siind
maadrin, etta staattorin resistanssi Rs ja Rr kasvavat. Useimmissa tapauk-
sissa tdma ei kuitenkaan ole kriittista.

HALYTYS 58, AMA - siséinen vika:
Ota yhteytta paikalliseen Danfoss-jalleenmyyjaan.

VAROITUS 59, Virran raja:
Ota yhteytta paikalliseen Danfoss-jalleenmyyjaan.

VAROITUS 62, Lahtétaajuus yldrajalla:
Lahtdtaajuus on suurempi kuin parametrissa 4-19 asetettu arvo.

VAROITUS 64, Janniteraja:
Kuormituksen ja nopeuden yhdistelma vaatii suuremman moottorin jan-
nitteen kuin nykyinen DC-valipiirin jannite.

VAROITUS/HALYTYS/LAUKAISU 65, Ohjauskortin ylilampétila:
Ohjauskortin ylilampétila: Ohjauskortin katkaisulampétila on 80 °C.

VAROITUS 66, Jaahdytysrivan lampétila alhainen:
Jadhdytysrivan lampétilaksi on mitattu 0 °C. Tama voi tarkoittaa, etta
lampétila-anturi on viallinen ja puhaltimen nopeus noussut siten maksi-
miin, jos virrallinen osa tai ohjauskortti on hyvin kuuma.

HALYTYS 67, Optiokonfiguraatio on muuttunut:
Yksi tai useampi optio on joko lisatty tai poistettu edellisen virran katkai-
sun jalkeen.

HALYTYS 68, Turvallinen pyséytys aktivoitu:
Turvallinen pysdytys on aktivoitu. Palaa normaaliin toimintaan kohdista-
malla 24 V tasavirta liittimeen 37 ja laheta sitten kuittaussignaali (vaylan,
digitaalisen I/O-liitdnndn kautta tai painamalla [RESET]-nappdintd). Kat-
so ohjeet turvallisen pysdytyksen oikeaan ja turvalliseen kdyttd6n Suun-
nitteluoppaan asiaan liittyvista tiedoista ja ohjeista.

HALYTYS 70, Laiton taajuuskonfiguraatio:
Nykyinen ohjauskortin ja tehokortin yhdistelma on laiton.

HALYTYS 80, Kéynnistys oletusarvolla:
Parametrin asetukset palautetaan oletusasetuksiin manuaalisen (kolmen
sormen) kuittauksen jalkeen.

VAROITUS 96, Kdynnistysviive:

Kaynnistyssignaali on vaimennettu, koska edellisesta hyvaksytysta kayn-
nistyksesta kulunut aika on lyhyempi kuin par. 22-76 ohjelmoitu minimi-
aika.

Daofitt

Varoitus 97, Pysdytysviive:
Pysaytyssignaali on vaimennettu, koska moottori on kdynyt vahemman
aikaa kuin par. 22-77 ohjelmoidun minimiajan.

Varoitus 219, Kompressorin lukitus:
Ainakin yksi kompressori on lukittu kddnteisesti digitaalisen tulon kautta.
Lukitun kompressorin voi tarkistaa par. 25-87.

HALYTYS 250, Uusi varaosa:

Tehoa tai kytkentatilan tehonsydtt6a on muutettu. Taajuusmuuttajan
tyyppikoodi on palautettava EEPROMiin. Valitse oikea tyyppikoodi para-
metrissa 14-23 laitteen tarran mukaan. Muista valita lopuksi "Tallenna
EEPROM-muistiin”.

HALYTYS 251, Uusi tyyppikoodi:
Taajuusmuuttajalla on uusi tyyppikoodi.
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Hakemisto

+

[+vydhyke Yksikkd], 25-21 97
2

24 Voltin Ulkoisen Tasavirtalahteen Asentaminen 44
A

Alustaminen 65
Ama 51, 63
Analogialdhtd 120
Analogiatulot 120
Asennus Jalustalle 30
Asennus Korkeille Paikoille (pelv) 9
Asennus Seindlle - Ip21 (nema 1)- Ja Ip54 (nema 12) -laitteet 25
Asennus Ulos / Nema 3r -sarja Rittal- 29
Asennuspaikan Suunnittelu 14
Autom. Energian Optimointi Vt 71
Automaattinen Moottorin Sovitus (ama) 51
Automaattisen Energian Optimoinnin Kompressori 71
Automatic Motor Adaptation (ama) 1-29 77
D

Data-arvon Muuttaminen 100
Date Format 0-71 83
Dc-valipiirin 128
Digitaalilahtd 121
Digitaalitulot: 119
Display Text 1 0-37 82
Display Text 2 0-38 83
Display Text 3 0-39 83
Dst/summertime 0-74 83
Dst/summertime End 0-77 84
Dst/summertime Start 0-76 83
E

Ei Ul-vaatimusten Mukaisuutta 41
Elektroniikkajatteina 11
Esimerkki: Parametrin Datan Muuttaminen 69
Etr 128
F

Feedback 1 Source 20-00 92
Fyysiset Mitat 16, 18
G

Graafinen Naytto 55
Graafiseen Paikallisohjauspaneeliin 64
Graafisen 55
Graafisen -paneelin (glcp) Kayttod 55
H

Havittdmisohje 11
I

IImavirtaus 23
Indeksoitujen Parametrien 100
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J

Jaahdyttimen Vt 71
Jaahdytyksen 85
Jaahdytys 23
Jannitetaso 119
Jénnitteen Ohjearvo Potentiometrin Valityksella 47
K

Kaapelien Paikat 22
Kaapelien Suojaus: 33
Kaapelin Pituus Ja Poikkileikkaus: 33
Kaapelointi 33
Kaynnistys/pysaytys 46
Kaynnistysvali, 22-76 96
Kenttdvaylan Liitanta 43
Kieli 0-01 71
Kielipakettia 1 71
Kiihdytysaika 74
Kirjallisuus 5
Kolme Kaytt6tapaa 55
Konfiguraatiotila, 1-00 84
Kty-anturia 128
Kuorman Jako 39
Kylméaaine, 20-30 94
Kytkentdtaajuus: 33
Kytkimet S201, S202 Ja S801 50
L

Léhtoteho (u, V, W) 119
Lapivienti/putken Vienti - Ip21 (nema 1) Ja Ip54 (nemal2) 26
Lcp 102 55
Led 55
Litinten Paikat - Kehyskoko D 1
Lyhenteet Ja Standardit 6
Lyhyen Jakson Suojaus, 22-75 96
M

Maadoitus 37
Maavuotovirta 7
Main Menu 68
Maximum Reference 3-03 74
Mct 10 62
Mekaaninen Asennus 19
Mekaanisen Jarrun Ohjaus 53
Merkkivalot (led) 57
Minimum Reference 3-02 73
Minimum Run Time 22-40 95, 96
Minimum Sleep Time 22-41 95
Momentin Ominaiskayra 119
Momentin Ominaiskayra, 1-03 71
Momentti 38
Moottoreiden Rinnankytkentd 53
Moottorikaapeli 39
Moottorin Lampdsuojaus 122
Moottorin Lampdsuojaus 53
Moottorin Suojausta 85
Moottorin Teho 119
Moottorin Tyyppikilpi 51
Motor Current 1-24 72
Motor Frequency 1-23 72
Motor Nominal Speed 1-25 72
Motor Poles 1-39 73
[Motor Power Hp] 1-21 72
[Motor Power Kw] 1-20 71
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[Motor Speed High Limit Hz] 4-14 73
[Motor Speed Low Limit Hz] 4-12 73
Motor Thermal Protection 1-90 85
Motor Voltage 1-22 72
N

[Neutraali Vydhyke Yksikkd], 25-20 97
Nopeus Ylos/alas 47
Nostaminen 15
Numeerisen Data-arvoryhman Muuttaminen 100
o

Ohjauskaapeleiden 49
Ohjauskaapelien Pituudet Ja Poikkileikkaukset 119
Ohjauskaapelit 48
Ohjauskortin Toiminta 122
Ohjauskortti, 10 V Dc -lahtd 121
Ohjauskortti, 24 V Dc-lahtd 121
Ohjauskortti, Rs 485 -sarjaliikenne: 120
Ohjauskortti, Usb-sarjaliikenne 122
Ohjausliitinten Kayttd 44
Ohjausliittimet 45
Ohjausliittimien Tulon Polaarisuus 49
Ohjausominaisuudet 121
Ohjearvo/tak.kytk.yks, 20-12 93
Oletusasetukset 65
P

Paareaktanssille 77
Paavalikkotila 98
Paavalikkotilan 58
Paavalikon Rakenne 101
Pakettisaadin, 25-00 97
Pakkauksen Purkamista 14
Parametrien Asetukset 67
Parametrin Asetusten Nopea Siirto Kaytettdessa Graafista Paikallisohjauspaneelia 64
Parametrin Valinta 99
Pc-ohjelmistotyokalut 62
Pid Integral Time 20-94 95
Pid Proportional Gain 20-93 95
Pika-asetusvalikkotila 69
Pika-asetusvalikkotilan 58
Portaittain 100
Potentiometrin Ohjearvo 47
Preset Reference 3-10 86
Profibus Dp-v1 62
Puhaltimen Ulkoinen Sy6ttd 40
Pulssikdynnistys/-pysaytys 46
Pulssitulot 120
Putkijaghdytys 23
Putkiston Jadhdytyssarjan Asentaminen Rittal 28
Putkiston Jadhdytyssarjat 28
Q

Quick Menu 58, 68
R

Ramp 1 Ramp Down Time 3-42 74
Ramp 1 Ramp Up Time 3-41 74
Reference 1 Source 3-15 87
Reference Site 3-13 87
Releldhdot 121
Rfi-kytkin 37
Rs-485-vdylayhteys 60
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Rullaus ?
S

Sahkoasennus 45, 48
Séhkoiset Nimellisarvot 8
Sarjaliikenne 122
Set Date And Time 0-70 83
Setpoint 1 20-21 94
Siniaaltosuodatin 34
Staattorin Vuotoreaktanssille 77
Status 58
Sulakepdydat 41
Sulakkeet 33
Sulakkeet 41
Suojattava 49
Suojatut Kaapelit 38
Suojaus 41
Suojaus Ja Ominaisuudet 122
Switching Frequency 14-01 92
Syottélevyoptioiden Asennus 31
T

Taajuusmuuttajan Turvallinen Pysaytys 9
Taajuusmuuttajan Vastaanottaminen 14
Takaisinkytkenn@n 1 Muunnos, 20-01 93
Takaisinkytkentd 1 Lahdeyksikkd, 20-02 93
Takaosan Jadhdytys 23
Teholiitdannat 33
Tekijanoikeus, Vastuun Rajoitus Ja Muokkausoikeudet 5
Tekstiarvon Muutaminen 100
Terminal 42 Output 6-50 89
Terminal 42 Output Max Scale 6-52 90
Terminal 42 Output Min Scale 6-51 90
Terminal 53 High Ref./feedb. Value 6-15 88
Terminal 53 High Voltage 6-11 87
Terminal 53 Low Ref./feedb. Value 6-14 87
Terminal 53 Low Voltage 6-10 87
Terminal 54 High Current 6-23 88
Terminal 54 High Ref./feedb. Value 6-25 88
Terminal 54 High Voltage 6-21 88
Terminal 54 Low Current 6-22 88
Terminal 54 Low Ref./feedb. Value 6-24 88
Terminal 54 Low Voltage 6-20 88
Termistori 85
Thermistor Source 1-93 86
Tietojen Muuttaminen 99
Tietokoneen Kytkeminen Taajuusmuuttajaan 61
Tila 19
Tila Johtimille 20
Tilaus 28
Tilaviestit 55
Time Format 0-72 83
Tippasuojan Asennus 27
Toiminnan Asetukset 78
Tyyppikilpeen 51
Tyyppikilven Tiedot 51
\'}

Vaikuttavien Parametrien Asetukset Adap-kool-sovelluksissa 69
Valipiirin 128
Varoituksen Korkeajannitteesta 5
Verkkojénnite (11, L2, L3): 119
Verkkojénnite 3 X 525 - 690 Vac 124
Verkkoliitdnta 40
Verkkovirtasuojan Asentaminen Taajuusmuuttajiin 31
Viestintdoptio 129
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Vikavirtarele 7
Vikavirtareleitd (elcb) 37
Vuotovirta 7
[-vy6hyke Yksikko], 25-22 98
Wake-up Ref./fb Difference 22-44 96
[Wake-up Speed Hz] 22-43 96
[Wake-up Speed Rpm] 22-42 96
Yleisen Varoituksen. 5
Yleiset Seikat 19
Ympéristd 121
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