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1 Introduccion

1.1 Introduccion

1.1.1 Acerca de este manual

Los usuarios noveles pueden obtener la informacién mds esencial para una instalacion y ajuste rdpidos en los siguientes capitulos:
Introduccion
Instrucciones de montaje
Cémo configurar el sistema
Ejemplo de aplicacién

Para obtener una informacién mds detallada, incluyendo toda la gama de opciones de ajuste y herramientas de diagnéstico, consulte los siguientes capitulos:

Cémo controlar el convertidor
Cémo acceder a los pardmetros del AF-600 FP
Parédmetros

Localizacién de averias

1.1.2 Descripcion técnica

BACnet (Red de Control y Automatizacién de Edificios) es un protocolo abierto de comunicacién de datos, American National Standard (ANSI/ASHRAE 135-1995).
BACnet hace posible que equipos de control basados en ordenador de diferentes fabricantes puedan trabajar conjuntamente. BACnet estd disefiado para
gestionar muchos tipos de control de edificios, incluyendo HVAC, iluminacién, seguridad, incendios, control de acceso, mantenimiento y gestién de residuos.
BACnet es flexible, permitiendo su expansion y aceptando combinaciones de equipos diferentes.

Clases de conformidad, Grupos de funciones y los PICS: Evaluar las capacidades de un dispositivo BACnet es una tarea potencialmente formidable por la gran
cantidad de Objetos, Propiedades y Servicios que pueden implementarse, asi como por el hecho de que no es necesario que cada dispositivo BACnet implemente
todas los servicios de BACnet para realizar sus tareas. El Comité BACnet de ASHRAE reconocié este problema y respondié con ayudas para la evaluacién en forma

de “Clases de conformidad”, “Grupos de funciones” y “Declaracién de Implementacién de Protocolo” (PICS).

El protocolo BACnet define seis niveles de Clases de Conformidad, cada una de las cuales especifica un minimo subconjunto de servicios implementados en el
dispositivo. El nivel mds bajo, Clase 1 de Conformidad, solo exige que el dispositivo BACnet contenga un Objeto Dispositivo y que éste sea capaz de ejecutar
(responder a) una peticién de Servicio de ReadProperty. Cada nivel de Clase de Conformidad sucesivo afiadird Peticiones de Servicio que el dispositivo debera ser
capaz de ejecutar, asi como las Peticiones de Servicio que debe ser capaz de iniciar. La Clase 6 de Conformidad exige la implementacion de 21 tipos de Peticiones
de Servicio (de los 32 definidos), de los cuales 20 deben ser iniciables y 17 ejecutables. La Clase de Conformidad proporciona asi una medida de la capacidad de
comunicacién del dispositivo.

Los Grupos de Funciones especifican una combinacién de Objetos y Servicios necesarios para llevar a cabo determinadas funciones de automatizacién de
edificios. Estos se especifican independientemente de la Clase de Conformidad, aunque la implementacion de algunos Grupos de Funciones confiere automati-
camente una Clase de Conformidad superior a 1.
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Informacion basica

Nombre del protocolo:
Desarrollador de la tecnologia:
Afio de presentacién:
Estandares generales:
Transparencia:

Caracteristicas fisicas
Topologia de red:

Medio fisico:

Distancia mdx. a baja velocidad:

Mecanismo de transporte
Métodos de comunicacién:
Velocidad en baudios admitida:

Terminacion:

BACnet

ASHRAE

1995

Estandar ANSI/ASHRAE 135-2004, 1SO 16484-5

Especificacién abierta

Bus
Par cruzado blindado
1.200 metros

Maestro/esclavo
9600, 19200, 38400, 76800
120 ohmios

Application interface

A A A
 J  J /
Alarm & Event Object Acces Device Control
Manager Manager Manager
A A A
4 Y Y

BACnet Interface Module

I

BACnet Protocol on RS485 (MS/TP)

130BA669.10
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1.1.3 Presunciones

El presente manual asume que esta utilizando una tarjeta de opcidn GE BACnet junto con un convertidor GE de la serie AF-600 FP. También se da por sentado 1

gue, como maestro, estd utilizando un BMS o PC equipado con una tarjeta de comunicacion serie que admite todos los servicios de comunicacién BACnet que
requiere la aplicacién, que se cumplen estrictamente todos los requisitos estipulados en el estandar BACnet, asi como los pertenecientes a la unidad de velocidad
variable y que se respetan todas las limitaciones.

1.1.4 Conocimientos previos

La tarjeta de opcion GE BACnet se ha disefiado para establecer comunicacion con cualquier maestro que cumpla el estdndar BACnet. Por tanto, se da por sentado
que se conoce el PC o PLC utilizado como maestro en el sistema. Las dudas relativas al hardware o al software de otros fabricantes quedan fuera del alcance de

este manual y no son responsabilidad de GE.

En caso de dudas sobre la forma de configurar la comunicacién entre maestros o la comunicacion con un esclavo que no sea de GE, consulte los manuales

apropiados.

1.1.5 Documentacion disponible

- El Manual de funcionamiento proporciona toda la informacién necesaria para la puesta en marcha del convertidor.
- La Guia de Disefio incluye toda la informacién técnica acerca del disefio del convertidor y las aplicaciones de cliente.
- La Guia de programacion proporciona informacién acerca de como programar el equipo e incluye descripciones completas de los pardmetros.

La documentacién técnica de los convertidores GE se encuentra disponible en formato impreso en su oficina de ventas local de GE o en Internet en: www.gee-
lectrical.com/drives

- Los manuales de redes integradas AF-600 FP estdn disponibles por separado.



1.1.6 Abreviaturas

AF-600 FP BACnet

ACI
AOC
BMS
CAN
W
EEPROM
EIA
EMC
FOL
FOT
IND
E/S
ISO
LCD

LED
MAV
MOC
MRV
pC

Intervalo de control aciclico

Controlador orientado a aplicaciones

Sistema de gestion inteligente

Red de drea del controlador

Cédigo de control

Memoria de sélo lectura eléctrica, programable y borrable
Electronic Industries Association: especifica el estdndar EIA RS 485-A
Compatibilidad electromagnética

Nivel de enlace de datos de red

Herramienta de dispositivo de campo

Subindice

Entrada/Salida

Organizacion Internacional de Normalizacion

Pantalla de cristal liquido

Diodo emisor de luz

Valor real principal

Controlador orientado por movimientos
Valor de referencia principal
Ordenador personal

PCD

PCA

PCV

PDU

PLC

N° pardm.
PVA

RC

STW

Datos de proceso

Caracteristicas de pardmetros
Pardmetro-Caracteristicas-Valor
Unidad de datos de protocolo
Control l6gico programable

Numero del pardmetro

Valor del Parémetro

Caracteristicas de peticion/respuesta
Cédigo de estado
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2.1 Seguridad

2.1.1 Copyright, Limitacion de Responsabilidad y Derechos de Revision 2

Este documento contiene informacién propiedad de GE. Al aceptar y utilizar este manual, el usuario se compromete a utilizar la informacién incluida dnica y
exclusivamente para utilizar equipos de GE o de otros fabricantes, siempre y cuando estos Ultimos se utilicen para la comunicacién con equipos de GE a través
de un enlace de comunicacién serie. Esta publicacion estd protegida por las leyes de derechos de autor de Dinamarca y de la mayoria de los demds paises.

no garantiza que un programa de software disenado segun las pautas de este manual funcione correctamente en todos los entornos fisicos, de software o de
hardware.

Aunque GE ha probado y revisado la documentacidn que se incluye en este manual, GE no ofrece garantias ni representacion alguna, ni expresa niimplicitamente,
con respecto a esta documentacion, incluida su calidad, rendimiento o idoneidad para un uso determinado.

En ningln caso, GE se hard responsable de los dafios directos, indirectos, especiales, incidentales o consecuentes derivados del uso o de la incapacidad de utilizar
lainformacién incluida en este manual, incluso en caso de que se advierta de la posibilidad de tales dafos. En particular, GE no se responsabiliza de ninguin coste,
incluidos, sinlimitacién alguna, aquellos en los que se hayaincurrido como resultado de pérdidas de beneficios, dafios o pérdidas de equipos, pérdida de programas
informaticos, pérdida de datos, los costes para sustituirlos o cualquier reclamacion de terceros.

sereserva el derecho de revisar esta publicacion en cualquier momento y de realizar cambios en su contenido sin previo aviso y sin ninguna obligacién de informar
previamente a los usuarios de tales revisiones o cambios.
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2.1.2 Medidas de seguridad

La tension del es peligrosa cuando el equipo estd conectado a la red. La instalacién incorrecta del motor, del o de la red de puede producir
dafios al equipo, lesiones fisicas graves e incluso la muerte. Por lo tanto, es necesario respetar las instrucciones de este manual, asi como las

normas y reglamentos de seguridad locales y nacionales.

Medidas de seguridad
1. La alimentacion de red al debe desconectarse siempre que se vayan a realizar actividades de reparacién. Antes de retirar las conexiones del motor y

de la red eléctrica, compruebe que se haya desconectado la alimentacion de red y que haya transcurrido el tiempo necesario.
2. £l botén [OFF] del Teclado del no desconecta la alimentacion de red, por lo que no debe utilizarse como un interruptor de seguridad.

3. El equipo debe estar debidamente conectado a tierra, el usuario debe estar protegido de la tensién de alimentacion y el motor debe estar protegido de

sobrecargas conforme a la normativa nacional y local aplicable.
4. La corriente de fuga a tierra es superior a 3,5 mA.

5. La proteccién contra las sobrecargas del motor no estdincluida en el ajuste de fébrica. Si se desea esta funcién, ajustar el par. F-10 Sobrecarga electrénica

al valor de dato SC elec. Descon. 1 [4] o al valor de dato SC elec. Advert. 1 [3].

6. No retire los enchufes del motor ni de la alimentacién de red mientras el esté conectado a la red eléctrica. Antes de retirar las conexiones del motor y

de la red eléctrica, compruebe que se haya desconectado la alimentacion de red y que haya transcurrido el tiempo necesario.

7. Tenga en cuenta que el tiene otras fuentes de tension ademads de las entradas L1, L2y L3 cuando la carga estd compartida (enlace del circuito intermedio
CC) o hay instalado suministro externo de 24 V CC. Antes de efectuar cualquier trabajo de reparacion, compruebe que se hayan desconectado todas

las fuentes de tensién y que haya transcurrido un periodo de tiempo suficiente.

Advertencia contra arranque involuntario
1. Mientras el convertidor de frecuencia esté conectado a la red eléctrica, el motor podrd pararse mediante comandos digitales, comandos de bus,
referencias o parada local por teclado. Si la seguridad de las personas (por ejemplo, riesgo de lesiones al personal es provocado por contacto con las
piezas moéviles de la mdquina tras un arranque accidental) requiere que no se produzca bajo ningdn concepto un arranque accidental, estas funciones

de parada no son suficientes. En tales casos, debe desconectarse la alimentacién principal o debe activarse la funcién de Parada de seguridad.

2. El motor puede arrancar mientras se ajustan los pardmetros. Si esto significa que la seguridad personal puede verse comprometida (por ejemplo, riesgo
de lesiones al personal provocado por contacto con piezas méviles de la mdquina), debe evitarse el arranque del motor mediante el uso de la funcion
Parada de seguridad o garantizar la desconexién de la conexion del motor.

3. Un motor parado con la alimentacién eléctrica conectada podria arrancar si se solucionase un fallo en los componentes electrénicos del convertidor
de frecuencig, si se produjese una sobrecarga temporal, un fallo de la red eléctrica o un fallo en la conexién del motor. Si debe evitarse un arranque
accidental por motivos de seguridad personal (por ejemplo, riesgo de accidente provocado por un contacto con las piezas méviles de la mdquina), las
funciones de parada normal del convertidor de frecuencia no son suficientes. En tales casos, debe desconectarse la alimentacién principal o debe

activarse la funcién de Parada de seguridad.

iNOTA!

Cuando utilice la funcién de parada, siga siempre las instrucciones pertinentes en la seccion Parada de seguridad.

4. Las sefiales de control del convertidor de frecuencia o de su interior pueden, en raras ocasiones, activarse por error, retardarse o no producirse en modo
alguno. Cuando se utilice en situaciones en las que la seguridad resulte vital, por ejemplo, al controlar la funcién de freno electromagnético de una

aplicacién de elevacion, no debe confiarse exclusivamente en estas sefiales de control.

El contacto con los componentes eléctricos puede llegar a provocar la muerte, incluso una vez desconectado el equipo de la red de alimen-

tacion.

Ademds, aseglrese de haber desconectado el resto de las entradas de tensidn, como el suministro externo de 24 V CC, la carga compartida (enlace del circuito
intermedio CC) y la conexién del motor para energia regenerativa.

Los sistemas en los que hay convertidores de frecuencia instalados deben equiparse con dispositivos adicionales de control, si fuera necesario, y protegerse de
acuerdo con las regulaciones de seguridad vigentes, por ejemplo, la ley sobre herramientas mecdnicas, normativas para la prevencién de accidentes, etc. Se

permiten modificaciones en los convertidores de frecuencia a través del software de funcionamiento.
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Aplicaciones de elevacion:
Las funciones del convertidor de frecuencia para el control de frenos mecdnicos no pueden considerarse como un circuito de seguridad principal. Siempre debe

haber una redundancia para el control de los frenos externos.

Modo de proteccion
Una vez que se exceda el limite de hardware en el motor o la tension del enlace CC, el convertidor entrard en el "Modo proteccién®. El "Modo proteccién” conlleva 2

un cambio en la estrategia de modulacién por pulsos (PWM) y una baja frecuencia de conmutacioén para minimizar pérdidas. Esto continua durante 10 s después
del fallo, incrementando la fiabilidad y solidez del convertidor para volver a establecer el pleno control del motor.

En aplicaciones de elevacion, el "Modo proteccion” no puede utilizarse ya que el convertidor no serd capaz normalmente de abandonar de nuevo este modo y,
por tanto, alargard el tiempo antes de activar el freno - lo cual no es recomendable.

El "Modo proteccion” puede inhibirse poniendo a cero el par. SP-26 Ret. de desc. en fallo del convert. a cero, lo que significa que el convertidor desconectard

inmediatamente si se excede uno de los limites de hardware.

iNOTA!
Se recomienda no desactivar el modo de proteccién en aplicaciones de elevacion (par. SP-26 Ret. de desc. en fallo del convert. = 0)
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3 Instrucciones de montaje

3.1 Laopcion BACNet

3.1.1 Instalacion de la opcion

Elementos necesarios para instalar una opcion de red en el convertidor:

- La opcién de red

- Bastidor adaptador para la opcién de red para el convertidor. Este bastidor es mds profundo que el estédndar, para dar espacio a la opcién de red por
debajo.

- Soportes de cable

130BT342.10
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Instrucciones:

Retire el Teclado del convertidor.
Retire el bastidor situado en la parte inferior.

Coloque la opcién en su posicién. Hay dos posiciones posibles, con el terminal de cable mirando hacia arriba o hacia abajo. La posicion del cable hacia
arriba es normalmente la mds adecuada cuando se instalan convertidores de frecuencia uno junto a otro en un estante, ya que esta posicién permite
unas longitudes de cable menores.

Presione en su posicion el bastidor del adaptador de la opcién de red del convertidor.

Desenchufe el conector para el puerto del convertidor y enchufe el conector que estd conectado a la opcién BACnet.
Vuelva a colocar el Teclado.

Conecte el cable.

Fije el cable en su posicion utilizando soportes para cables. La superficie superior del convertidor dispone de unos orificios con rosca para acoplar los
soportes de cable a la unidad.

.
-

130BT341.10
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3.1.2 Cableado

Longitudes de cable y nimero de nodos
La longitud mdxima permitida de cable en un segmento depende de la velocidad de transmisién. La longitud total del cable incluye cables de derivacién si existe
alguno. Un cable de derivacién es la conexion desde el cable de bus principal a cada nodo si se utiliza una conexién en T en lugar de conectar el cable de longitud

mdxima y el nimero maximo de nodos/convertidores con los segmentos de bus 1, 2,3y 4.

Realice la conexién de cables (es decir, conexion en T) mds alld de la longitud de cable indicada no se recomienda, debido al aumento del riesgo de reflexién. En

su lugar, GE recomienda la conexién directa del convertidor.

Téngase en cuenta que un repetidor es un nodo que estd presente en los dos segmentos que conecta. El nimero de convertidores de frecuencias se basa en un
Unico sistema maestro. Si hay dos o més maestros (por ejemplo, herramientas para PC, enrutadores), el nimero de convertidores de frecuencia debe reducirse

de forma equivalente.

Topologia de red Longitud méxima de cable
Topologia libre con repetidor 500 m
Topologia libre con un repetidor 1.000 m

Mdximo dispositivo a dispositivo con topologia libre 500 m
Topologia de bus con terminacién Unica 500 m

Topologia de bus con terminacién doble sin repetidor 2.700 m
Topologia de bus con terminacion doble con un repetidor 5.400 m
Topologia de bus mdxima longitud de red aislada (stub) 3m

Las longitudes que se indican en las tablas anteriores son vdlidas para un cable de bus con las siguientes propiedades:

- Impedancia: de 135 a 165 ohmios a una frecuencia obtenida de 3 a 20 MHz

- Resistencia: <110 ohmios/km

- Capacitancia: <30 pF/m

- Atenuacién: mdx. 9 dB sobre toda la longitud de cable

- Seccion de cable: 0,34 mm?2 max., correspondiente a AWG 22

- Tipo de cable: Cables trenzados por parejas, 1x2,2x2,6 1 x4

- Apantallado: pantalla trenzada de cobre o pantalla trenzada y pantalla metdlica

Se recomienda utilizar el mismo tipo de cable en todo el segmento para evitar un desajuste de impedancia.

Coble tendido

C 7

Rt

K
By

Rt Rt
C
Rt Rt

L 1 =]

L ]'

175ZA145.11

AF-600 FP BACnet
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3.1.3 Terminacion de red

Conexion de la linea de bus
Conecte la tarjeta de opcion BACnet a la linea de red mediante los terminales 62, 63 y 66. El terminal 62 estd marcado en rojo y el terminal 63 estd marcado en

verde. Estos dos terminales son las lineas RS485. El terminal 66 es la sefial de tierra para el transmisor RS485.

(T

CsS|62|63|66 |67

=
K
RxD/TxD—P +5V ©
3
RxD/TxD—N ov b 3
First station Station Last station
r-— /7 1
BUS ! UART ! BUS
interface } processor } interface
! @ !
I I
I - I
‘ Electrical |
| Isolation |
\ A [
Iy i Y ‘
‘ DE 0 R |RE ‘
\ — \
BEa) |
RS-485 | 9| RS-485
switch | 3 switch
o
I 2|
+5V | | +5V
=
I ‘ I
I I
L__ k8l [ed 68l __ |
ol RxD/TxD—P o]
[l hd [l
5] RxD/TxD—N 5] o
[©o] (ol .
o
~
O
<
LI Signal ground Gl o)
1] o] ]

Maxima longitud del cable

Longitud mdaxima total del cable de red: 4.000 pies ~ 1.200 metros
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3.1.4 Enrutado de los cables
El cable de comunicaciones BACnet debe mantenerse alejado de los cables del motor cables para evitar el acoplamiento del ruido de alta frecuencia de un cable
en el otro. Normalmente basta con una distancia de 200 mm pulgadas, pero en general se recomienda guardar la mayor distancia posible entre los cables, en

particular cuando los cables se instalen en paralelo y cubran distancias largas.

Si el cruce es inevitable, el cable BACnet debe cruzar los cables de motor en un dngulo de 90°.

130BA08B0.11

PLC

Cable de Fieldbus

3.2 Especificaciones del sistema

3.2.1 Precauciones de EMC

Se recomienda adoptar las siguientes precauciones de compatibilidad electromagnética (EMC) para que la red BACnet funcione sin interferencias. Encontrard
informacién adicional acerca de EMC en la Guia de Disefio del convertidor AF-600 FP . Consulte también el manual principal de BACnet para obtener pautas de

instalacion adicionales.

iNOTA!
Deben observarse las disposiciones nacionales y municipales que sean pertinentes, por ejemplo las relativas a la conexion a tierra a efectos de proteccion.

3.2.2 Conexion del apantallamiento del cable

Se recomienda conectar la pantalla a tierra en ambos extremos del cable de bus. Esto garantiza la mdxima resistencia frente al ruido EMC. La pantalla del cable
BACnet debe estar siempre conectada a tierra por ambos extremos, eso quiere decir que la pantalla debe estar conectada a tierra en todas las estaciones
conectadas a la red BACnet. Es importante disponer de una conexion a tierra de baja impedancia para el apantallamiento, también a frecuencias altas. Esto se
puede llevar a cabo conectando la superficie del apantallamiento a una toma de tierra, por ejemplo por medio de una abrazadera para cables o un prensacables

conductor. La serie AF-600 FP dispone de diferentes abrazaderas y soportes para permitir una conexion a tierra correcta de la pantalla de cable BACnet.

3.2.3 Conexion a tierra

Es importante que todas las estaciones conectadas a la red BACnet estén conectadas al mismo potencial de tierra. La conexion a tierra debe tener una baja
impedancia de AF (alta frecuencia). Esto puede establecerse conectando a tierra una superficie grande del armario, por ejemplo montando la serie AF-600 FP
sobre una placa posterior conductora. Sobre todo en el caso de que las distancias entre las estaciones de una red BACnet sean grandes, puede ser necesario
utilizar cables igualadores de potencial adicionales y conectar las estaciones individuales al mismo potencial de tierra. El uso de repetidores con aislamiento

galvénico o fibra éptica puede mejorar el comportamiento EMC y reducir el lazo de corriente a tierra.

AF-600 FP BACnet
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4 Como configurar el sistema

4.1 Configuracion de BACnet

4.1.1 Procedimiento de inicializacion

El procedimiento de inicializacién se explica en el diagrama de flujo siguiente:

Parametro de inicializacién

Ajustes generales

AF-600 FP BACnet

Nombre

Namero del parametro

Valor predeterminado

Ajuste para BACnet

Puesto de control

Fuente del cédigo de control

Valor de tiempo limite céd. ctrl.

Func. tiempo limite cod. ctrl.
Finalizacién de funcién de tiempo limite
Reinic. tiempo limite céd. ctrl
Diagnéstico

Perfil de cédigo de control

0-01
0-02
0-03
0-04
0-05
0-06
0-07
0-10

Digital y cédigo de control
Convertidor RS-485
10s
Desactivado
Reanudar agjuste
No reiniciar
Configurar

Protocolo convertidor

Digital y cédigo de control
Convertidor RS-485
10s
Desactivado
Reanudar gjuste
No reiniciar
Sin uso

Protocolo del convertidor

Ajustes de puerto del convertidor

Nombre

Protocolo

Direccion

Velocidad en baudios
Retardo respuesta min.

Retardo respuesta max.

Numero del pardmetro
0-30
0-31
0-32
0-35
0-36

Valor predeterminado
Convertidor
1
9.600 baudios
10 ms
5.000 ms

Ajuste para BACnet
Opcién del convertidor
1
9.600 baudios
10 ms
5.000 ms

Tabla 4.1: 1) Véase también la seccion: Resumen de pardmetros > Lista de pardmetros.
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Ajustes digitales/bus

Nombre Numero del pardmetro Valor predeterminado Ajuste para BACnet
Seleccion inercia 0-50 0 Légico 0 Légico
Seleccién parada répida 0-51 O Légico O Légico
Seleccion freno CC 0-52 0 Légico 0 Légico
Selec. arranque 0-53 O Légico O Légico
Selec. sentido inverso 0-54 0 Légico 0 Légico
Selec. ajuste 0-55 O Légico O Légico
Selec. referencia interna 0-56 0 Légico 0 Légico

4 Ajustes BACnet

Nombre Numero del pardmetro Valor predeterminado Ajuste para BACnet
Instancia de dispositivo BACnet BN-70 1 1
3 Depende del nimero de maestros del sis-
Mdx. maest. MS/TP BN-73 127
tema.
Servicio “l am” BN-74 Al encender Al encender
Contrasefa inicializac. BN-75 “admin” “admin”

4.1.2 Func.Tiempo limite cod.ctrol.

par. 0-03 Valor de tiempo limite céd. ctrl. y par. 0-04 Funcién tiempo limite céd. ctrl. no estdn activados en esta version de la opcion BACnet.

4.2 BIBBs
4.2.1 Bibb's

Servicio ReadProperty

Servicio ReadPropertyMultiple

Servicio WriteProperty

Servicio WritePropertyMultiple
Servicio ConfirmedEventNotification
Servicio UnconfirmedEventNotification
Servicio GetEventinformation

Servicio AcknowledgeAlarm

Servicio ReinitializeDevice

Servicio DeviceCommunicationControl
Servicio I-Have

Servicio Who-Has

Servicio Who-Is

Servicio “Startup | am”

TimeSynchronization
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4.3 Ejemplo de una configuracion sencilla de BACnet

Este ejemplo muestra los pasos necesarios para configurar la interfaz BACnet del AF-600 FP con los siguientes requisitos del sistema:

. MS/TP a 38,400 baudios

. Direccién MAC 20 para el AF-600 FP

. Instancia dispostivo BACnet 0 1025

. El mayor nimero de una pila maestra es 35

. Arranque/parada del convertidor solo desde el BACnet

. Referencia desde BACnet

. Estado de lectura del convertidor (velocidad real)

Ajuste los pardmetros siguientes:

Nombre Namero de pardmetro Valor
Protocolo 0-30 Opcién del convertidor [9]
Direccion 0-31 20

Velocidad del puerto en baudios del convertidor 0-32 38.400 baudios [4]
Seleccion inercia 0-50 Bus [1]
Instancia de dispositivo BACnet BN-70 1025

Max. maest. MS/TP BN-72 35

Después de ajustar los pardmetros de acuerdo con la tabla anterior, el convertidor debe desconectarse de la red eléctrica y volver a conectarse para que los
cambios sean efectivos. Cuando el BMS detecta el convertidor, el convertidor puede ser controlado por BV:1, que arrancard el motor si estd ajustado a [1]. El
ajuste de AV:0 establecerd la referencia de velocidad del convertidor. La velocidad real puede monitorizarse mediante AV:1. Véase también la seccidn Objetos de
entrada y salida analdgica.
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5 Como controlar el convertidor

5.1.1 Manejo de referencias

Seleccione el modo de configuracién del convertidor en par. H-40 Modo Configuracién.
[0] Lazo abierto

[3] Lazo cerrado

Lazo abierto
Para funcionamiento en lazo abierto, la referencia representa la velocidad de salida deseada del convertidor.
Valor de referencia de la velocidad:

par. F-16 _par. F-15 par. F-03
OH Limite bajo de Limite alto de Frecuencia de
( deteii do) velocidad del motor velocidad del motor salida max.
: ; 0% 100% : :
| | | |
L _d___ ol ____ J 2
: : Hacia delante : : %
e _— 4 8
I I I [
| | 1 -
par. F-52 par. F-53
Referencia Referencia
min. max.

Lazo cerrado

Para funcionamiento en lazo cerrado, la referencia representa el valor de consigna.

iNOTA!
Al funcionar en lazo cerrado, par. F-52 Referencia minima'y par. F-16 Limite bajo veloc. motor [Hz] deben estar ajustados al 0 Hz. Ajuste el par. F-15 Limite alto
veloc. motor [Hz] a un valor superior al del ajuste de par. F-53 Referencia mdxima.
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5.2 Entradasy salidas de control de red del convertidor

5.2.1 Objetos de entrada y salida analdgica

Controla el convertidor desde la red BACnet mediante “objetos”. Los diversos tipos de “objetos” y sus descripciones se indican en las siguientes tablas.

ID de objeto Nombre de objeto Lectura Descripcion ~ Almacenamien- Par. convertidor Notifi- Activa el tiempo
/escritura modificable to en RAM cacion de lim. del bus
no volatil alarma
Al:0 Entrada L Si No DR-62 Si NO

analégica 53

Entrada . .
Al:l . L Si No DR-64 Si NO
analégica 54
Entrada ) )
Al:2 . L Si No DR-75 Si NO
analdgica X30/11
Entrada . .
Al:3 . L Si No DR-76 Si NO
analégica X30/12
Entrada ) )
Al:4 . L Si No LG-30 Si NO
analégica X42/1
Entrada . .
Al:5 . L Si No LG-31 Si NO
analégica X42/3
Entrada ) )
Al:6 . L Si No LG-32 Si NO
analégica X42/5

Tabla 5.1: Entradas analdgicas

ID de objeto Nombre de objeto Lectura Descripcion ~ Almacenamien-  Par. convertidor Notifi- Activa el tiempo
/escritura modificable to en RAM cacion de lim. del bus
no voldtil alarma
AO:0 ferminl L/E Si No AN-53 No Si
42 control bus de salida
Control de
AO:1 bus salida L/E Si No E-93 No Si
de pulsos 27
Control de
AO:2 bus salida L/E Si No E-95 No Si
de pulsos 29
AO:3 Solida L/E Si No AN-63 No Si
analdgica X30/8 [mA]
Salida
AO:4 analégica L/E Si No AO-43 No Si
X42/71V]
Salida
AO:5 analégica L/E Si No AO-53 No Si
X42/91V]
Salida
AO:6 analégica L/E Si No AO-63 No Si
X42/11[V]

Tabla 5.2: Salidas analdgicas
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ID de objeto Nombre de objeto Lectura Descripcion  Almacenamien- Par. convertidor Notifi- Activa el tiempo
/escritura modificable to en RAM cacion de lim. del bus
no volatil alarma
AV:0 Referencia L/E Si No MRV No Si
AV:1 Valor act. velocidad L/E Si No MAV Si Si
AV:2 Realimentacion de bus 1 L/E Si No 0-94 No Si
AV:3 Realimentacion de bus 2 L/E Si No 0-95 No Si
AV:4 Realimentacion de bus 3 L/E Si No 0-96 No Si
AV:5 Tensién del motor Lectura Si No DR-12 Si No
AV:6 Intensidad del motor Lectura Si No DR-14 Si No
AV:7 Par motor (%) Lectura Si No DR-22 Si No
AV:8 Tension bus CC Lectura Si No DR-30 Si No
AV:9 Térmico motor Lectura Si No DR-18 Si No
AV:10 Temp. disipador Lectura Si No DR-12 Si No
AV:11 Térmico inversor Lectura Si No DR-35 Si No
AV:12 Horas de funcionamiento Lectura No No ID-00 No No
AV:13 Horas funcionam. Lectura No No ID-01 No No
AV:14 Contador kWh Lectura No No ID-02 No No
AV:15 Potencia (kW] Lectura No No DR-10 No No
AV:16 Veloc. arranque PID [HZ] L/E No AF-600 FP CL-83 No No
AV:17 Ganancia proporc. PID L/E No AF-600 FP CL-93 No No
AV:18 Tiempo integral PID (seg.) L/E No AF-600 FP CL-94 No No
Tiempo diferencial de PID
AV:19 L/E No AF-600 FP CL-95 No No
(seg.)
AV:20 Limite ganancia dif. PID L/E No AF-600 FP CL-96 No No
Ancho banda en referen-
AV:21 . L/E No AF-600 FP CL-84 No No
cia
AV:22 Consigna 1 amp. L/E No AF-600 FP XC-15 No No
Referencia 1 amp. [Uni-
AV:23 L/E No AF-600 FP XC-17 No No
dad)
AV:24 Realim. 1 amp. [Unidad] L/E No AF-600 FP XC-18 No No
Ganancia proporcional 1
AV:25 L/E No AF-600 FP XC-21 No No
amp.
AV:26 Reservado L/E No Na
Tiempo integral 1 amp.
AV:27 L/E No AF-600 FP XC-22 No No
(seg.)
Tiempo diferencial amp. 1
AV:28 L/E No AF-600 FP XC-23 No No
(seg.)
Limite ganancia dif. amp.
AV:29 1 L/E No AF-600 FP XC-24 No No
AV:30 Reservado L/E No Na

Tabla 5.3: Valores analégicos
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1D de objeto

AV:31
AV:32
AV:33

AV:34

AV:35

AV:36
AV:37
AV:38

AV:39
AV:40

AV:41

AV:42

AV:43

AV:44

Nombre de objeto

Consigna 2 amp.
Referencia 2 amp. [Uni-
dad]

Realim. 2 amp. [Unidad]
Ganancia proporcional 2
amp.

Tiempo integral 2 amp.
(seg.)

Tiempo diferencial amp. 2
Ganancia dif. amp. 2
Consigna 3 amp.
Referencia 3 amp.
[Unidad]

Realim. 3 amp. [Unidad]
Ganancia proporcional 3
amp.

Tiempo integral 3 amp.
(seg.)

Tiempo diferencial amp. 3
(seg.)

Limite ganancia dif.
amp. 3

Lectura
/escritura
L/E
L/E
L/E

L/E

L/E

L/E
L/E
L/E

L/E
L/E

L/E

L/E

L/E

L/E

Descripcion
modificable
No
No
No

No

No

No
No
No

No
No

No

No

No

No

Almacenamien-
to en RAM
no volatil
AF-600 FP

AF-600 FP

AF-600 FP

AF-600 FP

AF-600 FP

AF-600 FP
AF-600 FP
AF-600 FP

AF-600 FP

AF-600 FP

AF-600 FP

AF-600 FP

AF-600 FP

AF-600 FP

Par. convertidor

XC-35

XC-37

XC-38

XC-41

XC-42

XC-43
XC-44
XC-55

XC-57

XC-58

XC-61

XC-62

XC-63

XC-64

Notifi-
cacion de
alarma
No

No

No

No

No

No
No
No

No

No

No

No

No

No

Activa el tiempo
lim. del bus
No
No
No

No

No

No
No
No

No
No

No

No

No

No

Tabla 5.4: Cont. valores analdgicos
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5.2.2 Objetos de entrada y salida binaria

1D de objeto Nombre de objeto Lectura Descripcion Almacena Par. convertidor Notifi- Activa tiempo lim.
/escritura modificable miento en cacion de bus
RAM no volatil alarma
BI:0 Entrada digital 33 Lectura No No DR-60/00 No No
BI:1 Entrada digital 32 Lectura No No DR-60/01 No No
BI:2 Entrada digital 29 Lectura No No DR-60/02 No No
BI:3 Entrada digital 27 Lectura No No DR-60/03 No No
Bl:4 Entrada digital 19 Lectura No No DR-60/04 No No
BI:5 Entrada digital 18 Lectura No No DR-60/05 No No
Bl:6 Entrada digital 37 Lectura No No DR-60/06 No No
BI:7 Entrada digital X30/2 Lectura No No DR-60/07 No No
BI:8 Entrada digital X30/3 Lectura No No DR-60/08 No No
BI:9 Entrada digital X30/4 Lectura No No DR-60/09 No No
Entrada digital
BI:10 Lectura No No DR-60/10 No No
DR-60/10*
Entrada digital
BI:11 Lectura No No DR-60/11 No No
DR-60/11*
Entrada digital
BI:12 Lectura No No DR-60/12 No No
DR-60/12*
Entrada digital
BI:13 Lectura No No DR-60/13 No No
DR-60/13*
Entrada digital
Bl:14 Lectura No No DR-60/14 No No
DR-60/14*
Entrada digital
BI:15 Lectura No No DR-60/15 No No
DR-60/15*

Tabla 5.5: Entradas binarias
Los valores BI:7 - BI:19 solo estdn disponibles si estd instalada la opcién.

*) Reservado para futuras opciones.
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ID de objeto Nombre de objeto Lectura Descripcion Almacena Par. convertidor Notifi- Activa tiempo lim.
/escritura modificable miento en cacion de bus
RAM no volatil alarma
BO:0 Salida digital 27 L/E No No £-90/00 No Si
BO:1 Salida digital 29 L/E No No E-90/01 No Si
Terminal de salida GPIO 5
BO:2 L/E No No £-90/02 No Si
X30/6
Terminal de salida GPIO .
BO:3 L/E No No E-90/03 No Si
X30/7
BO:4 Relé 1 salida L/E No No £-90/04 No Si
BO:5 Relé 2 salida L/E No No E-90/05 No Si
BO:6 Opcién B relé 1 salida L/E No No £-90/06 No Si
BO:7 Opcidn B relé 2 salida L/E No No E-90/07 No Si
BO:8 Opcidn B relé 3 salida L/E No No £-90/08 No Si
BO:9 Salida reservada E-90/9* L/E No No E-90/09 No Si
Salida reservada 5
BO:10 L/E No No £-90/10 No Si
E-90/10*
Salida reservada
BO:11 L/E No No E-90/11 No Si
E-90/11*
Salida reservada 5
BO:12 L/E No No £-90/12 No Si
E-90/12*
Salida reservada
BO:13 L/E No No E-90/13 No Si
E-90/13*
Salida reservada 5
BO:14 L/E No No £-90/14 No Si
E-90/14*
Salida reservada
BO:15 L/E No No E-90/15 No Si
E-90/15*
Salida reservada 5
BO:16 L/E No No £-90/16 No Si
E-90/16*
Salida reservada
BO:17 L/E No No E-90/17 No Si
E-90/17*
Salida reservada 5
BO:18 L/E No No £-90/18 No Si
E-90/18*
Salida reservada
BO:19 L/E No No E-90/19 No Si
E-90/19*
Salida reservada 5
B0:20 L/E No No £-90/20 No Si
E-90/20*
Salida reservada
BO:21 L/E No No E-90/21 No Si
E-90/21*
Salida reservada 5
BO:22 L/E No No £-90/22 No Si
E-90/22*
Salida reservada .
BO:23 L/E No No E-90/23 No Si
E-90/23*
Salida reservada 5
BO:24 L/E No No £-90/24 No Si
E-90/24*
Salida reservada .
BO:25 L/E No No E-90/25 No Si
E-90/25*

Tabla 5.6: Salidas binarias

*) Reservado para futuras opciones.
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ID de objeto Nombre de objeto Lectura Descripcion Almacena Par. convertidor Notifi- Activa tiempo lim.
/escritura modificable miento en cacion de bus
RAM no volatil alarma

Salida reservada )

BO:30 L/E No No £-90/30 No Si
E-90/30*

Salida reservada .

BO:31 L/E No No £-90/31 No Si
E-90/31*

Salida reservada )

BO:36 L/E No No £-90/26 No Si
E-90/26*

Salida reservada .

BO:37 L/E No No £-90/27 No Si
E-90/27*

Salida reservada )

BO:38 L/E No No £-90/28 No Si
E-90/28*

Salida reservada .

BO:39 L/E No No £-90/29 No Si
E-90/29*

Tabla 5.7: Cont. salidas binarias

Reservado para futuras opciones.

ID de objeto Nombre de objeto Lectura Descripcion Almacena Par. convertidor Notifi- Activa tiempo lim.
/escritura modificable miento en cacion de bus
RAM no volatil alarma
BV:0 Fallo com. L No NA Opcion BACNet Si No
BV:1 Arranque L/E No No CTW No Si
BV:2 Inercia L/E No No CTW, Bit 3 =0 No Si
BV:3 Hacia la zquierda L/E No No CTW bit 15=1 No Si
/derecha
BV:4 Veloc. fija L/E No No CTW bit 0 =1 No Si
BV:5 Reinicio E No No CTW bit07 =1 No Si
BV:6 Reiniciar contador kWh E No No ID-06 No NO
By7 Reinicio contador de . No No D-07 No NO
horas funcionam.
BV:10 Unidad lista L No NA STW Bit 01 No No
BV:11 Cambio de sentido L No NA STW Bit 15 No No
BV:12 Velocidad = referencia L No NA STW Bit 08 No No
BV:13 Control de bus L No NA STW Bit 09 No No
BV:14 Desconectado L No NA STW Bit 03 Si No
BV:15 Blogueo por alarma L No NA STW Bit 06 Si No
BV:16 -20 Reservado L No

Tabla 5.8: Valores binarios

27



AF-600 FP BACnet

ID de objeto

BV:40
BV:41
BV:42
BV:43
BV:44
BV:45
BV:46
BvV:47
BV:48
BV:49
BV:50
BV:51
BV:52

BV:53
BV:54
BV:55

BV:56
BV:57
BV:58
BV:59
BV:60
BV:61
BV:62
BV:63
BV:64
BV:65
BV:66
BV:67
BV:68
BV:69
BV:70
BV:71

BV:72

BV:73

BV:74

BV:75

BV:76

BV:77
BV:78
BV:79

Nombre de objeto

Reservado
Temp. tarj. pot.
Fallo tierra
Temp. tarj. ctrl
Céd. ctrl. TO
Sobretension
Limite de par
Sobrt termi mot
Sobrt termi mot
Sobrecar. inv.
Tension baja CC
Sobretens. CC
Cortocircuito
Fallo en la carga de
arranque
Fallo de red
Ajuste automatico
incorrecto
Err. cero activo
Fallo interno
Sobrecar. freno
Pérdida fase U
Pérdida fase V
Pérdida fase W
Fallo de red
Alim. baja 24 V
Fallo de red
Alim. baja 1,8 V
Reservado
Reservado
Opcién cambiada
Convertidor inicializado
Parada de seguridad
Reservado
Desconexion servicio
DR-91/0
Desconexion servicio
DR-91/1
Desconexion servicio
DR-91/2
Desconexion servicio
DR-91/3
Desconexion servicio
DR-91/4
Sin caudal
Bomba seca
Final de curva

Lectura

/escritura

-~ - - " - " - "™~ —

-~ - - " - " - " ——$©-m>—¥§@@4m™>m¥7/™@rm™—

Descripcion
modificable

No
No
No
No
No
No
No
No
No
No
No
No
No

No
No
No

No
No
No
No
No
No
No
No
No
No
No
No
No
No
No
No

No

No

No

No

No

No
No
No

Almacena
miento en
RAM no volatil

NA
NA
NA
NA
NA
NA
NA
NA
NA
NA
NA
NA

NA

NA

NA

NA
NA
NA
NA
NA
NA
NA
NA
NA
NA

NA
NA
NA

NA

NA

NA

NA

NA

NA
NA
NA

Par. convertidor

DR-90/01
DR-90/02
DR-90/03
DR-90/04
DR-90/05
DR-90/06
DR-90/07
DR-90/08
DR-90/09
DR-90/10
DR-90/11
DR-90/12

DR-90/13
DR-90/14
DR-90/15

DR-90/16
DR-90/17
DR-90/18
DR-90/19
DR-90/20
DR-90/21
DR-90/22
DR-90/23
DR-90/24
DR-90/25

DR-90/28
DR-90/29
DR-90/30

DR-91/00

DR-91/01

DR-91/02

DR-91/03

DR-91/04

DR-91/05
DR-91/06
DR-91/07

Notifi-
cacion de
alarma

Si
Si
Si
Si
Si
Si
Si
Si
Si
Si
Si
Si
Si
Si
Si
Si
Si
Si
Si
Si
Si
Si
Si
Si
Si

Si
Si
Si

Si

Si

Si

Si

Si
Si
Si
Si

Activa tiempo lim.
bus

Tabla 5.9: Cont. valores binarios
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ID de objeto Nombre de objeto Lectura Descripcion Almacena Par. convertidor Notifi- Activa tiempo lim.
/escritura modificable miento en cacion de bus
RAM no volatil alarma
BV:80 Correa rota L No NA DR-91/08 Si
Bv:81 Descarga alta L No NA DR-91/08 Si
BV:82 Fallo al arrancar L No NA DR-91/10 Si
BV:83 Limite de velocidad L No NA DR-91/11 Si
BV:84 Fallo estado DR-91/12 L No NA DR-91/12 Si
BV:85 Fallo estado DR-91/13 L No NA DR-91/13 Si
BV:86 Fallo estado DR-91/14 L No NA DR-91/14 Si
BV:87 Fallo estado DR-91/15 L No NA DR-91/15 Si
BV:88 Error de temperatura KTY L No NA DR-91/16 Si
BV:89 Error vent|lédor de L No NA DR-91/17 Si
convertidor

BV:90 Reservado L No

BV:91 Alarma 1692/19 L No NA DR-91/19 Si
BV:92 Alarma 1692/20 L No NA DR-91/20 Si
BV:93 Alarma 1692/21 L No NA DR-91/21 Si
BV:94 Alarma 1692/22 L No NA DR-91/22 Si
BV:95 Alarma 1692/23 L No NA DR-91/23 Si
BV:96 Alarma 1692/24 L No NA DR-91/24 Si
BV:97 Alarma 1692/25 L No NA DR-91/25 Si
BV:98 Alarma 1692/26 L No NA DR-91/26 Si
BV:99 Alarma 1692/27 L No NA DR-91/27 Si
BV:100 Alarma 1692/28 L No NA DR-91/28 Si
BV:101 Alarma 1692/29 L No NA DR-91/29 Si
BV:102 Alarma 1692/30 L No NA DR-91/30 Si
BV:103 Alarma 1692/31 L No NA DR-91/31 Si
BV:104 Reservado L No

BV:105 Temp. tarj. pot. L No NA DR-92/01 Si
BV:106 Fallo tierra L No NA DR-92/02 Si
BV:107 Temp. tarj. pot. L No NA DR-92/03 Si
BV:108 Céd. ctrl. TO L No NA DR-92/04 Si
BV:109 Sobretension L No NA DR-92/05 Si
BV:110 Limite de par L No NA DR-92/06 Si
BV:111 Sobrt termi mot L No NA DR-92/07 Si

Sobretemperatura motor
BV:112 Sobrecarga térmica L No NA DR-92/08 Si
electrénica

BV:113 Sobrecar. inv. L No NA DR-92/09 Si
BV:114 Tension baja CC L No NA DR-92/10 Si
BV:115 Sobretens. CC L No NA DR-92/11 Si
BV:116 Tension baja CC L No NA DR-92/12 Si
BV:117 Tension alta CC L No NA DR-92/13 Si
BV:118 Pérd. fase alim. L No NA DR-92/14 Si
BV:119 Sin motor L No NA DR-92/15 Si
BV:120 Error de cero activo L No NA DR-92/16 Si

Tabla 5.10: Cont. valores binarios
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ID de objeto Nombre de objeto Lectura Descripcion Almacena Par. convertidor Notifi- Activa tiempo lim.
/escritura modificable miento en cacion de bus
RAM no volatil alarma

BV:121 10 V bajo L No NA DR-92/17 Si
BV:122 Reservado L No

BV:123 Reservado L No

BV:124 Reservado L No

BV:125 Limite de veloc. L No NA DR-92/21 Si
BV:126 Fallo de red L No NA DR-92/22 Si
BV:127 Alim. baja 24 V L No NA DR-92/23 Si
BV:128 Fallo de red L No NA DR-92/24 Si
BV:129 Limite de intensidad L No NA DR-92/25 Si
BV:130 Baja temp. L No NA DR-92/26 Si
BV:131 Limite de tension L No NA DR-92/27 Si
BV:132 Pérdida del encoder L No NA DR-92/28 Si
BV:133 Lim. frec. salida L No NA DR-92/29 Si
BV:134 Parada de seguridad L No NA DR-92/30 Si
BV:135 Estado ampl. L No NA DR-92/31 Si
BV:136 Retardo de arranque L No NA DR-93/00 Si
BV:137 Parada retardada L No NA DR-93/01 Si
BV:138 Fallo reloj L No NA DR-93/02 Si
BV:139 £l modo ince.ndio estabo L No NA DR-93/03 Si

activo
BV:140 Reservado, P1693/04 L No NA DR-93/04 Si
BV:141 Falta de caudal L No NA DR-93/05 Si
BV:142 Bomba seca L No NA DR-93/06 Si
BV:143 Fin de curva L No NA DR-93/07 Si
BV:144 Correa rota L No NA DR-93/08 Si
BV:145 Descarga alta L No NA DR-93/09 Si
BV:146 Reservado, DR-93/10 L No NA DR-93/10 Si
BV:147 Reservado, DR-93/11 L No NA DR-93/11 Si
BV:148 Reservado, DR-93/12 L No NA DR-93/12 Si
BV:149 Reservado, DR-93/13 L No NA DR-93/13 Si
BV:150 Reservado, DR-93/14 L No NA DR-93/14 Si
BV:151 Reservado, DR-93/15 L No NA DR-93/15 Si
BV:152 Reservado, DR-93/16 L No NA DR-93/16 Si
BV:153 Temperatura KTY L No NA DR-93/17 Si
BV:154 Fallo VentAllOdor L No NA DR-93/18 Si
convertidor
BV:155 Reservado L No

Tabla 5.11: Cont. valores binarios
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ID de objeto Nombre de objeto Lectura Descripcion Almacena Par. convertidor Notifi- Activa tiempo lim.
/escritura modificable miento en cacion de bus
RAM no volatil alarma
BV:156 Reservado, DR-93/20 L No NA DR-93/20 Si
BV:157 Reservado, DR-93/21 L No NA DR-93/21 Si
BV:158 Reservado, DR-93/22 L No NA DR-93/22 Si
BV:159 Reservado, DR-93/23 L No NA DR-93/23 Si
BV:160 Reservado, DR-93/24 L No NA DR-93/24 Si
BV:161 Reservado, DR-93/25 L No NA DR-93/25 Si
BV:162 Reservado, DR-93/26 L No NA DR-93/26 Si
BV:163 Reservado, DR-93/27 L No NA DR-93/27 Si
BV:164 Reservado, DR-93/28 L No NA DR-93/28 Si
BV:165 Reservado, DR-93/29 L No NA DR-93/29 Si
BV:166 Temperatura PTC L No NA DR-93/30 Si
BV:167 Reservado, DR-93/31 L No NA DR-93/31 Si
BV:168 Rampa activa L No NA DR-94/00 No
BV:169 Auste (_]Utom(_jtlco en L No NA DR-94/01 No
funcionamiento

BV:170 Arranque CW/CCW L No NA DR-94/02 No
BV:171 Enganche abajo L No NA DR-94/03 No
BV:172 Enganche arriba L No NA DR-94/04 No
BV:173 Realim. alta L No NA DR-94/05 No
BV:174 Realim. baja L No NA DR-94/06 No
BV:175 Intensidad salida alta L No NA DR-94/07 No
BV:176 Intensidad salida baja L No NA DR-94/08 No
BV:177 Frecuencia salida alta L No NA DR-94/09 No
BV:178 Frecuencia salida baja L No NA DR-94/10 No
BV:179 Reservado L No

BV:180 Reservado L No

Tabla 5.12: Cont. valores binarios
ID de objeto Nombre de objeto Lectura Descripcion Almacena Par. convertidor Notifi- Activa tiempo lim.
/escritura modificable miento en cacion de bus
RAM no volatil alarma
BV:181 Frenado L No NA DR-94/13 No
BV:182 Fuera rango veloc. L No NA DR-94/14 No
BV:183 Ctrol. sobretens. activo L No NA DR-94/15 No
BV:184 Frenado de CA L No NA DR-94/16 No
puigs | Cmporizador deblo- L No NA DR-94/17 No
queo con contrasefia

BV:186 Estado contrasefia L No NA DR-94/18 No
BV:187 Referencia alta L No NA DR-94/19 No
BV:188 Referencia baja L No NA DR-94/20 No
BV:189 Lugar de referencia L No NA DR-94/21 No
BV:190 Reservado, DR-94/22 L No NA DR-94/22 No
BV:191 Reservado, DR-94/23 L No NA DR-94/23 No
BV:192 Reservado, DR-94/24 L No NA DR-94/24 No
BV:193 Reservado, DR-94/25 L No NA DR-94/25 No
BV:194 Reservado, DR-94/26 L No NA DR-94/26 No
BV:195 Reservado, DR-94/27 L No NA DR-94/27 No
BV:196 Reservado, DR-94/28 L No NA DR-94/28 No
BV:197 Reservado, DR-94/29 L No NA DR-94/29 No
BV:198 Reservado, DR-94/30 L No NA DR-94/30 No
BV:199 Reservado, DR-94/31 L No NA DR-94/31 No

Tabla 5.13: Cont. valores binarios
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5.2.3 Objetos multiestado de entrada y salida

Variable multiestado

ID de objeto Nombre de objeto Lectura Descripcién  Almacenamiento Par. convertidor  Notificacién de Activa el tiempo
/escritura modificable  en RAM no volatil alarma lim. del bus
MSV:0 Estado controlador LC L No No DR-38 No No
Bit13y 14 en
MSV:1 Seleccion de ajustes L/E No No cTw No No

Variable de buzén

1D de objeto Nombre de objeto Lectura Descripcion  Almacenamiento Par. convertidor  Notificacién de Activa el tiempo
/escritura modificable  en RAM no voldtil alarma lim. del bus
Parte PCV del te-
MBV:0 Escritura en buzén L/E No No legrama enviado No No

al convertidor
Parte PCV del te-
MBV:1 Lectura en buzén L No No legrama recibido No No
por el convertidor

5.2.4 Variable de reloj de tiempo real

El convertidor tiene integrado un reloj en tiempo real. El reloj estandar de tiempo real no dispone de funcién de bateria de reserva, por lo que si el convertidor se
queda sin alimentacion, se detiene. Algunos maestros BACnet pueden ser programados para que envien la fecha y la hora como un telegrama de transmision a
intervalos regulares. El BACnet actualizard el reloj en tiempo real del convertidor si recibe este tipo de telegrama: “Telegrama”.

5.3 Realimentacion a la red del convertidor

La opcién BACnet proporciona varias variables de salida (nvo) a la red, que contienen datos importantes del convertidor, del motor y de la realimentacion de E/
S. La opcién BACnet transmite solo las variables ligadas a la red y envia los datos de realimentacién cuando cambian sus valores.

Influencia de los terminales de entrada digital en el modo de control par. 0-50 Seleccién inercia del convertidor, a par. 0-56 Selec. referencia interna
La influencia de los terminales de entrada digital en el control del convertidor puede programarse en los par. O-50 Seleccién inercia a par. O-56 Selec. referencia

interna.

iNOTA!

par. 0-01 Puesto de control anula los ajustes de los pardmetros 0-50 a O-56.

Cada una de las sefales de entrada digital pueden programarse como Y légico, O 16gico, o pueden no tener relacion con el bit correspondiente del codigo de
control. De este modo, un comando de control especifico, por ejemplo, parada de inercia, puede inicializarse desde la red sélo, desde la red Y una entrada digital,

o bien desde la red O un terminal de entrada digital.

Para controlar el convertidor mediante BACnet, debe ajustarse el par. O-50 Seleccién inercia como Bus (1], o como Y légico (2], y el

. par. 0-01 Puesto de control debe estar ajustado como Digital y céd. ctrl. [0] o Solo céd. de control [2].

Se ofrece una informacién mds detallada y ejemplos de opciones de relaciones l6gicas en el capitulo Localizacién de averias.
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6 Parametros

6.1 Descripcion general de parametros

6.1.1 Lista de pardmetros

. ) indice de con-  Tipo de

Nr. Titulo Valor predeterminado Rango
version dato

0-01 Puesto de control Dig. y cédigo control [0] [0-2] - 5
0-02 Fuente de control RS485 convertidor [0] [0-4] - 5
0-03 Valor de tiempo limite ctrl. 1s 0,1-18.000 -1 7
0-04 Funcién tiempo limite ctrl. No [0] [0-10] - 5
0-05 Funcién tiempo limite Mantener ajuste [0] [0-1] - 5
0-06 Reiniciar tiempo limite ctrl. No reiniciar [0] [0-1] - 5
0-07 Accionador diagnéstico Desactivar [0] [0-3] - 5
0-10 Trama control PerfilProtocolo convertidor [0] [0-x] - 5
0-30 Protocolo Convertidor
0-31 Direccién 1 [0 -255]
0-32 Velocidad en baudios 9600 [0-7
0-33 Bits de parada/paridad Sin paridad, 1 bit de parada
0-35 Retardo respuesta min. 10 mS
0-36 Retardo respuesta madx. 5000 mS
0-37 Retardo mdx. intercarac. 25,00 mS
0-50 Seleccion inercia 0O légico [3] [0-3] - 5
0-52 Seleccion freno CC 0O légico [3] [0-3] - 5
0-53 Selec. arranque 0O légico [3] [0-3] - 5
0-54 Selec. sentido inverso 0O légico (3] [0-3] - 5
0-55 Selec. ajuste 0O légico [3] [0-3] - 5
0-56 Selec. referencia interna 0O légico (3] [0-3] - 5
BN-70 Instancia de dispositivo BACnet 1 [1-4194304] =
BN-72 Mdx. maest. MS/TP 127 [1-127] -
BN-73 Mdx. tramas info MS/TP
BN-74 Servicio "l am” Una vez en el encendido (0] [0-1] -
BN-75 Contrasefa inicializac. “admin” String[19]

Tabla 6.1: Lista de pardmetros especificos de BACnet

Consulte el Manual de funcionamiento del convertidor AF-600 FP para ver una completa lista de pardmetros, o bien la Guia de programacién AF-600 FP para

obtener descripciones detalladas de cada uno de los pardmetros.

35




AF-600 FP BACnet

6.2 Descripcion del parametro

6.2.1 O-## Opciones / Comun.

Grupo de pardmetros para configurar comunicaciones y opciones.

0-01 Puesto de control

Option: Funcion:
El ajuste de este pardmetro anula los ajustes de par. O-50 Seleccion inercia a par. 0-56 Selec. referencia
interna.

[0] * Digital y céd. ctrl Control mediante el uso de la entrada digital y el codigo de control.

[1] Soélo digital Control sélo mediante el uso de entradas digitales.

[2] Sélo cod. de control Control sélo mediante el uso de codigo de control.

0-02 Fuente codigo control

Option: Funcion:

Seleccionar la fuente del cédigo de control: una de las dos interfaces serie o de las cuatro opciones
instaladas. Durante la conexién inicial, el convertidor ajusta automdticamente este pardmetro a Opcién
A [3] si detecta una opcién de red vdlida en la ranura A. Si se retira la opcién, el convertidor detecta un
cambio en la configuracién, ajusta de nuevo par. 0-02 Fuente cédigo control en su ajuste predeterminado
de puerto de convertidor y el convertidor se desconecta. Si se instala una opcion después de la puesta
en marcha inicial del equipo, el ajuste de par. 0-02 Fuente codigo control no cambiard, pero el convertidor

se desconectard y mostrard en el display: Alarma 67 Cambio opcién.

[0] Ninguna
[1) Puerto convertidor
[2] Puerto USB
[3)* Opcion A
[4) Opcién B
[5] Opcidn CO
[6] Opcién C1
iNOTA!

Este pardmetro no se puede ajustar con el motor en marcha.

0-03 Valor de tiempo limite cad. ctrl.

Range: Funcion:

60,0 s* [1,0 - 18.000,0 s] Introducir el tiempo mdximo que debe transcurrir entre la recepcién de dos mensajes consecutivos. Si
se supera este tiempo, esto indica que la comunicacion en serie se ha detenido. Se lleva entonces a cabo
la funcién seleccionada en par. 0-04 Funcién tiempo limite céd. ctrl. Funcién tiempo limite ctrl.

En LonWorks las siguientes variables disparardn el pardmetro Tiempo limite codigo de control:
nviStartStop
nviReset Fault
nviControlWord
nviDrvSpeedStpt
nviRefPent

nviRefHz



0-04 Funcion tiempo limite cod. ctrl.

Option:

[0y*
(1
[2]
(3]
[4]
(5]
[7]
(8]
[9
[10]
[20]

Desactivado
Mantener salida
Parada

Velocidad fija
Velocidad méx.
Parada y desconexion
Seleccion de gjuste 1
Seleccién de ajuste 2
Seleccién de ajuste 3
Seleccién de ajuste 4

Liberacion del desbordamiento N2

0-05 Funcion tiempo limite

Option:

[0]

(1>

Mantener ajuste

Reanudar gjuste

AF-600 FP BACnet

Funcién:

Seleccionar la funcién de tiempo limite. La funcion de tiempo limite se activa cuando el cédigo de control

no es actualizado dentro del periodo de tiempo especificado en par. 0-03 Valor de tiempo limite cod.

ctrl.. La opcién [20] solo aparece después de establecer el protocolo N2.

Funcion:
Seleccionar la accién después de recibir un céddigo de control vdlido tras un tiempo limite. Este pardmetro

estd activo solamente si par. 0-04 Funcién tiempo limite céd. ctrl. se ajusta a [Ajuste 1-4].

Mantiene el ajuste seleccionado en par. O-04 Funcién tiempo limite céd. ctrl. y muestra una advertencia
hasta que cambia el estado de par. 0-06 Reiniciar si tiempo limite cdd. ctrl.. Después, la unidad contintia

con el ajuste original.

Continta con el ajuste activo antes del tiempo limite.

0-06 Reiniciar si tiempo limite cod. ctrl.

Option:

(o) *

(1

No reiniciar

Reiniciar

0-07 Accionador diagnostico

Option:

[0y~
(1]
(2]

Desactivar
Accionar en alarmas

Provoc alarm/adver

Funcion:
Este pardmetro soélo estd activo cuando se ha seleccionado la opcién Mantener ajuste [0] en

par. 0-05 Funcién tiempo limite.

Retiene el ajuste especificado en par. 0-04 Funcién tiempo limite céd. ctrl., [Seleccion de ajuste 1-4], tras

un tiempo limite de control.

Devuelve el convertidor al ajuste original tras un tiempo limite de cddigo de control. Cuando se ajusta el
valor a Reiniciar [1], el convertidor lleva a cabo el reinicio e inmediatamente después vuelve al ajuste No

reiniciar [0).

Funcién:

Este pardmetro no tiene ninguna funcién para LonWorks.
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0-10 Trama del codigo de control

Option: Funcion:
Seleccione la interpretacion del cddigo de control y del codigo de estado correspondiente a la red que
se haya instalado. Sélo las selecciones vdlidas para la red que se haya instalado en la ranura A podrdn

visualizarse en el display del Teclado.

[0] * Perfil de unidad
[1] Trama PROFIdrive
[5] ODVA

71 CANopen DSP 402

0-30 Protocolo

Option: Funcion:

Seleccion de protocolo para el puerto del convertidor (estdndar) integrado de (RS485) de la tarjeta de
control.
El grupo de pardmetros BN-7# sélo es visible cuando la opcidn del convertidor [9] estd seleccionada.

[0] * Convertidor de frecuencia Comunicacién conforme al protocolo del convertidor de frecuencia, segin se describe en la Guia de
Disefio de AF-600 FP y Instalacion y configuracion de RS-485.

(1] Convertidor MC Igual que Convertidor [0] pero para su utilizacién al descargar software en el convertidor o al cargar un
archivo dIl (que contenga informacién relativa a los pardmetros disponibles en el convertidor y en sus
interdependencias) en la herramienta de control del convertidor DCT10.

[2] Modbus RTU Comunicacién conforme al Protocolo Modbus RTU, segin se describe en la Guia de disefio de Guia de

disefio del convertidor AF-600 FP, Instalacién y configuracion de RS-485.

[3] Metasys N2 Comunicacién conforme al protocolo Metasys N2.
[4] FLN
[9] Opcién del convertidor Para su uso cuando una puerta de enlace estd conectada al puerto RS-485, por ejemplo, la puerta de

enlace BACnet. Se llevardn a cabo los siguientes cambios:

-La direccién para el puerto del convertidor e ajustard a 1y el par. O-31 Direccién se utiliza ahora para
ajustar la direccion para la puerta de enlace de la red, por ejemplo, BACnet.

-La velocidad en baudios para el puerto del convertidor se ajustard a un valor fijo (115,200 baudios) y el
par. 0-32 Veloc. en baudios, se utiliza ahora para ajustar la velocidad en baudios para el puerto de red
(por ejemplo, BACnet) en la puerta de enlace.

0-31 Direccidn

Range: Funcion:
1.* [1.-126.] Introducir la direccion del puerto de la unidad (estdndar).
Rango vdlido: 1 - 126.

0-32 Veloc. baudios puerto conv.
Option: Funcion:

La velocidad en baudios depende de la seleccion de protocolo en par. O-30 Protocolo.

[0] 2.400 baudios
[1] 4.800 baudios
[21* 9.600 baudios
[3] 19.200 baudios
[4] 38.400 baudios
[5] 57.600 baudios
(6] 76.800 baudios
[7] 115.200 baudios

El valor predeterminado se refiere al protocolo del convertidor.
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0-33 Paridad de puerto convert.

Option:

[0] * Paridad par, 1 bit de parada
[1] Paridad impar, 1 bit de parada
[2 Sin paridad, 1 bit de parada
[3] Sin paridad, 2 bits de parada

0-35 Retardo respuesta min.
Range:
10. ms* [5. - 10.000. ms]

0-36 Retardo respuesta max.
Range:
10.001. ms* [11.-10.001. ms]

0-37 Retardo max. intercarac.

Range:
25,00 ms*  [0,00 - 35,00 ms]

0-50 Seleccion inercia

AF-600 FP BACnet

Funcion:

Paridad y bits de parada para el protocolo par. O-30 Protocolo que utilice el puerto convertidor. Para
algunos protocolos, no todas las opciones serdn visibles. El valor predeterminado depende del protocolo
seleccionado.

Funcion:
Especificar el tiempo de retardo minimo entre recibir una peticién y transmitir una respuesta. Se utiliza

para reducir el retardo de procesamiento del médem.

Funcion:
Especificar el tiempo de retardo aceptable entre la transmision de una peticion y la obtencién de una

respuesta. Superar este retardo provocard un evento de tiempo limite de cédigo de control.

Funcion:
Especificar elintervalo mdx. de tiempo admisible entre la recepcién de dos bytes. Este par. activa el tiempo

limite si se interrumpe la transmision.

Option: Funcion:
Seleccionar el control de la funcién de inercia a través de los terminales (entrada digital) y/o a través de
lared.
[0] Entrada digital Activa el arranque a través de una entrada digital.
[1] Bus Activa el comando de arranque a través del puerto de comunicacion serie o del médulo de opcién de
red.
[2] Y légico Activa el comando de arranque a través de red/puerto de comunicacion serie, Y adicionalmente a través
de una de las entradas digitales.
[31* 0O légico Activa el comando de arranque a través de red/puerto de comunicacion serie, O a través de una de las
entradas digitales
iNOTA!

Este pardmetro sélo estd activo si par. 0-01 Puesto de control se ajusta a (0] Digital y céd. ctrl.
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0-52 Seleccion freno CC

Option: Funcion:

Seleccionar el control de la funcién de freno de CC a través de los terminales (entradas digitales) y/o a
través de la red.

[0] Entrada digital Activa el arranque a través de una entrada digital.

(1] Bus Activa el comando de arranque a través del puerto de comunicacion serie o del médulo de opcién de
red.

(2] Y légico Activa el comando de arranque a través de red/puerto de comunicacién serie, Y adicionalmente a través

de una de las entradas digitales.

[31* 0O légico Activa el comando de arranque a través de red/puerto de comunicacion serie, O a través de una de las
entradas digitales

iNOTA!

Este pardmetro sélo estd activo si par. 0-01 Puesto de control se ajusta a [0] Digital y céd. ctrl.

0-53 Selec. arranque

Option: Funcion:
Seleccionar el control de la funcién de arranque de la unidad a través de los terminales (entrada digital)
y/o através de la red.

[0] Entrada digital Activa el arranque a través de una entrada digital.

[1] Bus Activa el comando de arranque a través del puerto de comunicacion serie o del médulo de opcién de
red.

[2] Y légico Activa el comando de arranque a través de red/puerto de comunicacion serie, Y adicionalmente a través

de una de las entradas digitales.

[3]* 0O légico Activa el comando de arranque a través de red/puerto de comunicacion serie, O a través de una de las
entradas digitales

iNOTA!

Este pardmetro sélo estd activo si par. 0-01 Puesto de control se ajusta a [0] Digital y céd. ctrl.

0-54 Selec. sentido inverso

Option: Funcion:
Seleccionar el control de la funcion inversa del convertidor a través de los terminales (entrada digital) y/
o del bus de campo.

[0]* Entrada digital Activa el comando Inverso a través de una entrada digital.

[1] Bus Activa el comando de cambio de sentido mediante el puerto de comunicacién serie o mediante la opcién
de bus de campo.

[2] Y légico Activa el comando de cambio de sentido a través del bus de campo/puerto de comunicacion serie, Y
adicionalmente a través de una de las entradas digitales.

(3] O légico Activa el comando de cambio de sentido mediante el bus de campo/puerto de comunicacién serie, O a
través de una de las entradas digitales.

iNOTA!

Este pardmetro sélo estd activo si par. 0-01 Puesto de control se ajusta a [0] Digital y céd. ctrl.
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0-55 Selec. ajuste

Option: Funcion:
Seleccionar el control del gjuste de la unidad a través de los terminales (entrada digital) y/o mediante la
red.

[0] Entrada digital Activa la seleccién de ajuste mediante una entrada digital.

(1] Bus Activa la seleccién de ajustes a través del puerto de comunicacion en serie o mediante el médulo de

opcién de red.

(2] Y légico Activa la seleccidn de ajustes a través de red/puerto de comunicacion serie, Y adicionalmente, a través
de una de las entradas digitales.

[31* 0 légico Activar la seleccion de ajustes a través de red/puerto de comunicacion serie, O a través una de las
entradas digitales.

iNOTA!

Este pardmetro sélo estd activo si par. 0-01 Puesto de control se ajusta a [0] Digital y céd. ctrl.

0-56 Selec. referencia interna

Option: Funcion:
Seleccionar el control de la seleccion de la referencia interna de la unidad a través de los terminales
(entrada digital) y/o de la red.

[0] Entrada digital Activa la seleccion de referencia interna a través de una entrada digital.

[1] Bus Activa la seleccién de la referencia interna a través del puerto de comunicacién en serie o del médulo de
opcién de red.

(2] Y légico Activa la seleccién de la referencia interna a través de red/puerto de comunicacion serie, Y adicional-

mente, a través de una de las entradas digitales.

[3]* 0O légico Activa la seleccion de la referencia interna a través de red/puerto de comunicacion serie, O a través de
una de las entradas digitales.

iNOTA!
Este pardmetro sélo estd activo si par. 0-01 Puesto de control se ajusta a (0] Digital y céd. ctrl.

BN-70 Instancia BACnet

Range: Funcion:
1* [0-4194304] Introduzca un numero de ID Unico para el dispositivo BACnet.
iNOTA!

Este pardmetro estd activo solamente cuando par. 0-30 Protocolo estd ajustado en [9] Opcién convertidor.

BN-72 Max. maest. MS/TP

Range: Funcion:

127 * [0-127] Defina la direccién del maestro que tenga la direccién superior de esta red. Al reducir este valor, se
optimiza la seleccion.

iNOTA!

Este pardmetro estd activo solamente cuando par. 0-30 Protocolo estd ajustado en [9] Opcidn convertidor.
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BN-73 Max. tramas info MS/TP

Range: Funcion:
1* [1-65534] Defina cudntas tramas de informacién/datos se permite enviar al dispositivo mientras conserva el ele-
mento.
iNOTA!

Este pardmetro estd activo solamente cuando par. O-30 Protocolo estd ajustado en [9] Opcidn convertidor.

BN-74 “Startup | am”

Option: Funcion:
[oy* Enviar al conectar
(1] Continuamente Seleccione si el dispositivo debe enviar el mensaje de servicio “I-Am” sélo al conectarse o de forma con-

tinuada con un intervalo de aprox. 1 min.

iNOTA!

Este pardmetro estd activo solamente cuando par. O-30 Protocolo estd ajustado en [9] Opcidn convertidor.

BN-75 Contraseia inicializac.

Range: Funcion:
0* [0-0] Introduzca la contrasefia necesaria para la ejecucion de la reinicializacién del convertidor desde BACnet.
iNOTA!

Este pardmetro estd activo solamente cuando par. O-30 Protocolo estd ajustado en [9] Opcidn convertidor.
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7 Localizacion de averias

7.1 Alarm-, Warning and Extended Status Word

7.1.1 Mensajes de alarma y advertencia

General

Existe una diferencia clara entre las alarmas y las advertencias. En el caso de una alarma, el convertidor entrard en una condicion de fallo. Después de eliminar
la causa de la alarma, el maestro tendrd que aceptar el mensaje de alarma para que el convertidor empiece a funcionar de nuevo. Por otro lado, una advertencia
puede producirse cuando surge una condicién de advertencia y desaparecer cuando las condiciones vuelven a ser normales sin interferir en el proceso.

El cédigo de alarma'y el cddigo de advertencia se muestran en el display en formato hexadecimal. Si hay mds de una advertencia o alarma, se muestra la suma
de todas ellas. Los cédigos de advertencia y los cédigos de alarma se muestran en el par. DR-90 a DR-95. Para obtener mds informacién sobre cada alarma 'y
advertencia en particular, consulte la AF-600 FP Guia de Disefio.

Advertencias

Las advertencias del convertidor se representan con un solo bit en un cédigo de advertencia. Un cédigo de advertencia siempre es un pardmetro de accién. El

estado de bit FALSE [0] (Falso) significa que no hay ninguna advertencia, mientras que el estado de bit TRUE [1] (Verdadero) indica una advertencia. A cada estado

de bit le corresponde un mensaje de cadena de texto. Ademds del mensaje de cédigo de advertencia, el maestro también serd informado a través de un cambio

del bit 7 en el codigo de estado. 7

Alarmas

Después de un mensaje de alarma, el convertidor entrard en una condicién de fallo. El convertidor sélo podré reanudar el funcionamiento después de que se
haya corregido el fallo y de que el maestro haya aceptado el mensaje de alarma ajustando el bit 3 en el cédigo de control. Las alarmas del convertidor se
representan mediante un Unico bit en un cédigo de alarma. Un cédigo de alarma siempre es un pardmetro de accién. El estado de bit FALSE [0] (Falso) significa
que no hay ninguna alarma, mientras que el estado de bit TRUE [1] (Verdadero) indica alarma.
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7.1.2 Codigos de alarma

Codigo de alarma, par. DR-90 Cédigo de alarma

Cédigo de alarma 2, par. DR-91 Cédigo de alarma 2

AF-600 FP BACnet

Bit Caodigo de alarma
(Hex) (par. DR-90 Cédigo de alarma)
00000001 Sin uso
00000002 Temperatura excesiva de la tarjeta
de potencia
00000004 Fallo de conexién a tierra
00000008 Exceso de temperatura en la tarjeta de control
00000010 Tiempo limite de cédigo de control
00000020 Intensidad excesiva
00000040 Limite de par
00000080 Sobretemp. del termistor del motor
o Motor Sobrecarga térmica electrénica Sobre-
temperatura
00000200 Sobrecarga del inversor
00000400 Tensién de enlace CC baja
00000800 Tensién de enlace CC alta
7 00001000 Cortocircuito
00002000 Fallo en la carga de arranque
00004000 Pérdida de fase de alimentacién
00008000 Ajuste automdtico incorrecto
00010000 Error de cero activo
00020000 Fallo interno
00040000 Sin uso
00080000 Falta fase U motor
00100000 Falta fase V motor
00200000 Falta fase W motor
00400000 Fallo de red
00800000 Fallo alim. 24V
01000000 Fallo de red
02000000 Fallo de alimentacién de 1,8 V
04000000 Sin uso
08000000 Sin uso
10000000 Cambio de opcidon
20000000 Convertidor inicializado
40000000 Parada segura
80000000 Sin uso

Bit
(Hex)
00000001
00000002

00000004

00000008
00000010
00000020
00000040
00000080
00000100
00000200
00000400
00000800
00001000
00002000
00004000
00008000
00010000
00020000
00040000
00080000
00100000
00200000
00400000
00800000
01000000
02000000
04000000
08000000
10000000
20000000
40000000
80000000

Caodigo de alarma 2
(par. DR-91 Cédigo de alarma 2)
Descon. servicio, lectura / escritura

Reservado

Desconexion servicio, codigo descriptivo /

Repuesto
Reservado
Reservado
Falta de caudal
Bomba seca
Fin de curva
Correa rota
Sin uso

Sin uso
Reservado
Reservado
Reservado
Reservado
Reservado
Reservado
Sin uso

Error de ventiladores

Reservado
Reservado
Reservado
Reservado
Reservado
Reservado
Reservado
Reservado
Reservado
Reservado
Reservado

Reservado
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7.1.3 Codigos de advertencia

Cod. de advertencia, par. DR-92 Céd. de advertencia Cadigo de advertencia 2, par. DR-93 Cédigo de advertencia 2
Bit Cédigo de advertencia Bit Cddigo de advertencia 2
(Hex) (par. DR-92 Céd. de advertencia) (Hex) (par. DR-93 Cédigo de advertencia 2)
00000001 Sin uso 00000001 Arr. retardado
00000002 Temperatura excesiva de la tarjeta de potencia 00000002 Parada retardada
00000004 Fallo de conexién a tierra 00000004 Fallo reloj
00000008 Exceso de temperatura en la tarjeta de control 00000008 Reservado
00000010 Tiempo limite de cédigo de control 00000010 Reservado
00000020 Intensidad excesiva 00000020 Falta de caudal
00000040 Limite de par 00000040 Bomba seca
00000080 Sobretemp. del termistor del motor 00000080 Fin de curva
T Motor Sobrecarga térmica electrénica Sobre- 00000100 Cérreu rota
temperatura 00000200 Sin uso
00000200 Sobrecarga del inversor 00000400 Reservado
00000400 Tensién de enlace CC baja 00000800 Reservado
00000800 Tension de enlace CC alta 00001000 Reservado
00001000 Tensién de enlace de CC baja 00002000 Reservado
00002000 Tension de enlace de CC alta 00004000 Reservado 7
00004000 Pérdida de fase de alimentacién 00008000 Reservado
00008000 Sin motor 00010000 Reservado
00010000 Error de cero activo 00020000 Sin uso
00020000 10V bajo 00040000 Advertencia ventiladores
T Limite de potencia de la resistencia 00080000 Sin uso
del freno 00100000 Reservado
00080000 Cortocircuito de resistencia de freno 00200000 Reservado
00100000 Fallo del chopper de frenado 00400000 Reservado
00200000 Limite de velocidad 00800000 Reservado
00400000 Fallo comunicacién red 01000000 Reservado
00800000 Fallo alim. 24V 02000000 Reservado
01000000 Fallo de red 04000000 Reservado
02000000 Limite de intensidad 08000000 Reservado
04000000 Temperatura baja 10000000 Reservado
08000000 Limite tension 20000000 Reservado
10000000 Pérdida del encoder 40000000 Reservado
20000000 Lim. frec. salida 80000000 Reservado
40000000 Sin uso
80000000 Sin uso
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7.1.4 Codigos de estado ampliados

Cod. estado ampliado, par. DR-94 Cédigo estado ampliado

AF-600 FP BACnet

Cod. estado ampliado 2, par. DR-95 Cédigo de estado ampl. 2

Bit
(Hex)
00000001
00000002
00000004
00000008
00000010
00000020
00000040
00000080
00000100
00000200
00000400
00000800
00001000
00002000
7 00004000

00008000
00010000
00020000
00040000
00080000
00100000
00200000
00400000
00800000
01000000
02000000
04000000
08000000
10000000
20000000
40000000
80000000

Céd. estado ampliado
(par. DR-94 Cédigo estado ampliado)
En rampa

Ajuste automatico
Arranque CW/CCW

Sin uso

Sin uso

Realim. alta

Realim. baja

Intensidad de salida alta
Intensidad salida baja
Frecuencia de salida alta
Frecuencia de salida baja
Sin uso

Sin uso

Frenado

Fuera del rango de velocidad
Ctrol.Sobreint. Activa
Frenado de CA
Temporizador de bloqueo con contraseia
Protecci6n por contrasefa
Referencia alta

Referencia baja

Ref. local/Ref. remota
Reservado

Reservado

Reservado

Reservado

Reservado

Reservado

Reservado

Reservado

Reservado

Reservado

Bit
(Hex)
00000001
00000002
00000004
00000008
00000010
00000020
00000040
00000080
00000100
00000200
00000400
00000800
00001000
00002000
00004000
00008000
00010000
00020000
00040000
00080000
00100000
00200000
00400000
00800000
01000000
02000000
04000000
08000000
10000000
20000000
40000000
80000000

Céd. estado ampliado 2 (par. DR-95 Cddigo de es-

tado ampl. 2)

No

Manual / automdtico
Sin uso

Sin uso

Sin uso

Relé 123 activado
Arranque impedido
Ctrl. prep.
Convertidor preparado
Parada rapida

Freno de CC

Parada

En espera

Solicitud de mantener salida
Mantener salida
Solicitud de velocidad fija
Veloc. fija

Solicitud de arranque
Arranque

Arranque aplicado
Retardo arr.

Reposo

Refuerzo de reposo
En marcha

Bypass

Modo Incendio
Reservado
Reservado
Reservado
Reservado
Reservado

Reservado
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7.2 Estado de LED

Compruebe los LED. Los dos LED bicolor de la tarjeta BACnet indican el estado de la comunicacién BACnet.

LED 1: Estado de red

AF-600 FP BACnet

Fases Estado

Alimentacién  Hardware incorrecto

LED bicolor

Rojo

« Convertidor desconectado

actv I
Comprobacién automdtica Verde

En marcha Médulo correcto Verde
Fallo subsanable Rojo

Intercambio de Dispositivo en comunicacion. Verde

datos . .

LED 2: Estado del modulo

Fases Estado LED bicolor

Alimentacién  Falloirrecuperable: El convertidor no responde en el Rojo

activo.  businterno I
Se estd realizando el autotest de configuracién Verde

En marcha Maédulo correcto Verde
Fallo subsanable Rojo
e Configuracién incorrecta, p.ej., P830 —.—.—.—.—.
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