AF-600 FP LonWorks

1 Copyright

1.1 Copyright

1.1.1 Derechos de autor, Limitacion de responsabilidad y Derechos de revision

Este documento contiene informacién propiedad de GE. Al aceptar y utilizar este manual, el usuario se compromete a utilizar la informacién incluida dnica y
exclusivamente para utilizar equipos de GE o de otros fabricantes, siempre y cuando estos Ultimos se utilicen para la comunicacién con equipos de GE a través
de un enlace de comunicacién serie. Esta publicacion estd protegida por las leyes de derechos de autor de Dinamarca y de la mayoria de los demds paises.

GE no garantiza que un programa de software disefiado segun las pautas de este manual funcione correctamente en todos los entornos fisicos, de software o
de hardware.

Aunque GE ha probado y revisado la documentacidn que se incluye en este manual, GE no ofrece garantias ni representacion alguna, ni expresa niimplicitamente,
con respecto a esta documentacion, incluida su calidad, rendimiento o idoneidad para un uso determinado.

En ningln caso, GE se hard responsable de los dafios directos, indirectos, especiales, incidentales o consecuentes derivados del uso o de la incapacidad de utilizar
lainformacién incluida en este manual, incluso en caso de que se advierta de la posibilidad de tales dafos. En particular, GE no se responsabiliza de ninguin coste,
incluidos, sinlimitacién alguna, aquellos en los que se hayaincurrido como resultado de pérdidas de beneficios, dafios o pérdidas de equipos, pérdida de programas
informaticos, pérdida de datos, los costes para sustituirlos o cualquier reclamacion de terceros.

GE se reserva el derecho de revisar esta publicacion en cualquier momento y de realizar cambios en su contenido sin previo aviso y sin ninguna obligacién de
informar previamente a los usuarios de tales revisiones o cambios.
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2 Seguridad

2.1 Seguridad
2.1.1 Nota de seguridad 2

La tension del convertidor de frecuencia es peligrosa cuando el equipo estd conectado a la red. La instalacién incorrecta del motor, del
convertidor de frecuencia o de la red puede producir dafios al equipo, lesiones fisicas graves e incluso la muerte. Por lo tanto, es necesario

respetar las instrucciones de este manual, asi como las normas y reglamentos de seguridad locales y nacionales.

Medidas de seguridad
1 En caso de que haya que realizar actividades de reparacién, el convertidor de frecuencia deberd desconectarse de la red eléctrica. Antes de retirar las

conexiones del motor y de la red eléctrica, compruebe que se haya desconectado la alimentacién de red y que haya transcurrido el tiempo necesario.

2. La tecla [STOP/RESET] (Parada/Reset) del teclado del convertidor de frecuencia no desconecta el equipo de la red, por lo que no debe utilizarse como

un interruptor de seguridad.

3. Debe establecerse una correcta conexion protectora a tierra del equipo, el usuario debe estar protegido de la tension de alimentacién y el motor debe

estar protegido de sobrecargas conforme a la normativa nacional y local aplicable.
4, La corriente de fuga a tierra es superior a 3,5 mA.

5. La proteccién contra sobrecarga del motor se establece con par. F-10 Sobrecarga electrénica . Si se desea esta funcion, ajuste par. F-10 Sobrecarga
electrénica al valor de dato [Descon. sobrecarga térmico-electrénical (valor por defecto) o al valor de dato [Advert. sobrecarga térmico-electrénical.
Nota : la funcién se inicializa a 1,16 x la intensidad nominal del motor y la frecuencia nominal del motor. Para el mercado norteamericano: las funciones

de sobrecarga térmico-electrénica proporcionan proteccién contra sobrecarga del motor de clase 20, de acuerdo con NEC.

6. No retire las conexiones del motor ni de la red de alimentacién mientras el convertidor de frecuencia esté conectado a la red eléctrica. Antes de retirar
las conexiones del motory de la red eléctrica, compruebe que se haya desconectado la alimentacion de red y que haya transcurrido el tiempo necesario.

7. Tenga en cuenta que el convertidor tiene otras entradas de tension ademds de las entradas L1, L2 y L3 cuando la carga estd compartida (enlace del
circuito intermedio CC) y se ha instalado el suministro externo de 24 V CC. Antes de efectuar cualquier trabajo de reparacién, compruebe que se hayan

desconectado todas las entradas de tension y que haya transcurrido un periodo de tiempo suficiente.

Instalacion en altitudes elevadas

Instalacién en altitudes elevadas:
380 - 500V, tamafios de unidad 1x, 2x y 3x: para altitudes por encima de 2 km, pdngase en contacto con GE en relacion con PELV.
380 - 500V, tamafios de unidad 4x, 5x y 6x: para altitudes por encima de 3 km, pdngase en contacto con GE en relacion con PELV.

525 - 690 V: para altitudes por encima de 2 km, pdngase en contacto con GE en relaciéon con PELV.

Advertencia contra arranques no deseados
1 Mientras el convertidor de frecuencia esté conectado a la red eléctrica, el motor podrd pararse mediante comandos digitales, comandos de bus,
referencias o parada local por teclado. Sila seguridad de las personas requiere que no se produzca bajo ninglin concepto un arranque accidental, estas

funciones de parada no son suficientes.

2. El motor podria arrancar mientras se modifican los pardmetros. Por lo tanto, siempre debe estar activada la tecla de parada [STOP/RESET]; después de

lo cual pueden modificarse los datos.

3. Un motor parado podria arrancar si se produjese un fallo en los componentes electrénicos del convertidor de frecuencia, si se produjese una sobrecarga

temporal, un fallo de la red eléctrica o un fallo en la conexién del motor.

Advertencia:
El contacto con los componentes eléctricos puede llegar a provocar la muerte, incluso una vez desconectado el equipo de la red de alimen-

tacion.

Ademds, asegulrese de haber desconectado el resto de las entradas de tensidn, como el suministro externo de 24 V CC, la carga compartida (enlace del circuito
intermedio CC) y la conexién del motor para energia regenerativa. Consulte el Manual de funcionamiento correspondiente para obtener unas directrices de

seguridad mds detalladas.
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3 Introduccion

3.1 Introduccion

3.1.1 Acerca de este manual

Los usuarios noveles pueden obtener la informacién mds esencial para una instalacion y ajuste rdpidos en los siguientes capitulos:

Introduccion

Instrucciones de montaje
Cémo configurar el sistema
Para obtener una informacién mds detallada, incluyendo toda la gama de opciones de gjuste y herramientas de diagnéstico, consulte los siguientes capitulos:
Cémo se controla el AF-600 FP
Cémo acceder a los pardmetros del AF-600 FP
Pardmetros

Localizacion de averias

Echelon®, LonTalk®, Neuron®, LonWorks® y LonMaker® son marcas registradas de Echelon Corporation.

3.1.2 Descripcion técnica

La estructura de comunicacién LonWorks es similar a la de una red de drea local (LAN) en la que los mensajes se intercambian de forma continuada entre
diferentes procesadores. Un sistema LonWorks es una red de funcionamiento local (LON). La tecnologia LON ofrece un sistema para integrar diferentes sistemas
distribuidos que llevan a cabo tareas de deteccion, seguimiento, control y otras funciones automatizadas. Una LON permite a estos dispositivos inteligentes

comunicarse entre ellos a través de diferentes medios de comunicacién utilizando un protocolo estandar.

Latecnologia LON permite comunicaciones distribuidas, entre unidades. Esto significa que los dispositivos individuales de la red pueden comunicarse directamente
con otro sin necesidad de un sistema central de control. Una LON estd disenada para enviar mensajes de deteccion y de control, que normalmente son muy
cortos y que contienen comandos e informacion de estado que activa acciones. El rendimiento de la LONse observa en términos de transacciones completadas
por segundo y tiempo de respuesta. Los sistemas de control no necesitan grandes cantidades de datos, pero exigen que los mensajes que envian y reciben son

totalmente correctos.

Los datos se transportan a través de tipos de variables estandar de la red (SNVTs), que proporcionan una interfaz bien definida para la comunicacién entre
dispositivos de diferentes fabricantes. Hay disponibles perfiles funcionales que definen la funcionalidad y variables de la red para una familia concreta de
dispositivos (por ejemplo, convertidores de frecuencia, bombas, etc.), y son compatibles con la opcién LonWorks.

3.1.3 Presunciones

Estas instrucciones presuponen que la GE opcién LonWorks se usa conjuntamente con un GE AF-600 FPunidad de ventilador y bomba. También se da por sentado
que el controlador instalado es compatible con las interfaces mencionadas en este documento y que todos los requisitos estipulados por el controlador, asi como
el convertidor de frecuencia, se han tenido en cuenta estrictamente, asi como cualquier limitacién existente.

3.1.4 Hardware

Este manual se corresponde con la opcién LonWorks OPCLON.
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3.1.5 Conocimientos previos

La tarjeta opcional GE LonWorks estd disefiada para comunicarse con cualquier sistema que cumpla con el estédndar FTT y con el estdndar 78Kbps LonWorks.
Se asume que estd familiarizado con esta tecnologia. Las dudas relativas al hardware o al software de otros fabricantes, incluyendo las herramientas de puesta

en marcha, quedan fuera del alcance de este manual y no son responsabilidad de GE.

Para obtener informacién acerca de las herramientas de puesta en marcha o la comunicacién con un nodo que no sea de GE, consulte los manuales apropiados.

3.1.6 Documentacion relacionada para el AF-600 FP

Titulo

AF-600 FP Manual de funcionamiento del convertidor de frecuencia - DET-607 para convertidores de baja potencia o DET-608 para convertidores de alta
potencia

AF-600 FP Guia de disefio del convertidor de frecuencia - Disponible préoximamente

AF-600 FP Guia de programacién del convertidor de frecuencia - DET-620

Consulte también www.geelectrical.com/drives para obtener informacién mds detallada.



3.1.7 Abreviaturas

ACK Conocimientos sobre CA

A Amperio

BOOL Booleano

cc Tarjeta de control

CTW Cédigo de control

EMC Compatibilidad electromagnética
FTT Transceptor de topologia libre

HF Alta frecuencia

Hz Frecuencia en hercios

E/S Entrada/Salida

IRMS Valor medio de intensidad de salida
LED Diodo emisor de luz

LON Red de drea local

LSB Bit menos significativo

MAV Valor activo principal

MSB Bit mds significativo

MRV Valor de referencia principal

N/A No aplicable / No disponible

PC Ordenador personal

pLC Controlador l6gico programable
N° pardm. | Ndmero del pardmetro

RPM Revoluciones por minuto

RTC Reloj de tiempo real

s Segundos

SCPT Tipos de propiedades de configuracion estandar
SNVT Tipo de variable de red estandar
SINT Entero con signo

STW Codigo de estado

v max.

VSD Unidad de velocidad variable
UINT Entero sin signo

UNVT Tipo de variable de red definido por el usuario
XIF Archivo de interfaz ampliada

AF-600 FP LonWorks
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4 Instrucciones de montaje

4.1 Instrucciones de montaje

4.1.1 La opcion LonWorks

Term. 79 # ¢Term. 80

130ba424.10

Interruptores
de terminacion

ON |[oN
—||l=
/) 12 || 12

OPCLON S301 300

ID: 00-8B-8E-A0-00-00 D

LED MS ON

Lonworks OFF

)| (=] 1l g
/< NS sw

LED NS HIEHEIE TENIHT (Code 39) 0400

SW. ver. XX.XX

ID de N < . P
e Neuron .

Interruptor de pin de servicio

La opcién LonWorks estd equipada con dos interruptores de finalizacién, S300 y S301, permitiendo una finalizacién doble cuando se utiliza la topologia de bus.
El pulsador 0400 activa la funcién de parada de servicio.
Los indicadores LED:

Etiqueta de LED Descripcion
MS LED de servicio (rojo)
NS LED de estado (verde)

El 1D Neuron estd impreso en el equipo opcional en forma de texto y de cédigo de barras (cédigo 39).



4.1.2 Cableado

El sistema de Transceptor de topologia libre (FTT) estd disefiado para admitir un cableado de topologia libre y permite el uso de bus, estrella, lazo o cualquier

combinacion de estas topologias.

La opcidén LonWorks estd equipada con el transceptor FT-X1 para mejorar al rendimiento de EMC. La capacidad flexible de cableado simpilifica la instalacion del

sistema y facilita la tarea de afiadir nodos para la expansién del sistema.

Las siguientes cifras ilustran cinco topologias de red diferentes.

f iA i Terminacién
Bus de terminacidn unica (105 Ohm)

; i Terminacién
Bus de terminacién doble (52.5 Ohm

Terminacion
52.5 Ohm

. Terminacién
Topologia de estrella (105 Ohm)

B P Terminacion
Topologia mixta (105 Ohm)

Topologia de anillo (lazo)

Terminacién
(105 Ohm)

130ba425.10
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4.1.3 Terminacion de red

Dependiendo del tipo de topologia, al menos uno de los nodos conectados debe estar terminado (52,5 Q). La opcién cuenta con dos circuitos integrados de
terminacion, que se activan mediante los interruptores S300 y S301 del terminador.

Si la terminacién la proporciona otro punto de la red, los interruptores de terminacién deberian estar desactivados (OFF). Si se utiliza una topologia de bus de
doble terminacion, el primer y el Gltimo nodo deberian contar con una terminacién doble (105 Q).

Las posiciones de los interruptores de terminacién se muestran en la siguiente tabla.

Tipo de terminacion S 300 S301
Sin terminacion (ajuste de fabrica) OFF OFF
Doble terminacién (105 Q) ON OFF
Terminacion Gnica (52,5 Q) ON ON

4.1.4 Conexion de la linea de bus

Conecte el cable de bus NET A al terminal 79 y el cable de bus NET B al terminal 80 del conector de terminales.

Terminal Conexion
79 NET A*
80 NET B*
61 Drenaje**

iNOTA!

*Nota: para el cableado de topologia libre, la opcién no tiene en cuenta la polaridad del bus-terminales.

iNOTA!

**Nota: el terminal 61 (Drenaje) ofrece una unién RC a masay no deberia utilizarse para la conexién a tierra del cable blindado. Conecte a tierra el cable blindado
en la placa de desacoplamiento quitando el aislamiento del cable en el punto de contacto.

4.1.5 Maximum Cable Lengths

Network topology Maximum cable length
Free topology without repeater 500 m

Free topology with one repeater 1000 m

Free topology maximum device-to-device 500 m

Bus topology single terminated 500 m

Bus topology double terminated without repeater 2700 m

Bus topology double terminated with one repeater 5400 m

Bus topology maximum stub length 3m

Use of the same cable type throughout the entire network is recommended in order to avoid impedance mismatch.

4.1.6 Especificaciones del sistema

Pueden utilizarse hasta 64 transceptores FT-X1/FTT-10 por cada segmento de la red.

iNOTA!

Nota: la opcion LonWorks de topologia libre funciona Gnicamente a 78 Kbps.

11
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4.1.7 Precauciones de compatibilidad electromagnética (EMC)

Se recomienda adoptar las siguientes precauciones de compatibilidad electromagnética (EMC) para que la red LonWorks red funcione sin interferencias. Hay

informacién mas detallada acerca de las EMC en la Guia de disefio de AF-600 FP.

iNOTA!

Deben cumplirse las disposiciones nacionales y locales que sean pertinentes, por ejemplo las relativas a la conexién a tierra a efectos de proteccion.

El cable de comunicaciones LonWorks debe mantenerse alejado de los cables del motor y de la resistencia de freno cables para evitar el acoplamiento del ruido
de alta frecuencia de un cable en el otro. Normalmente basta con una distancia de 200 mm (8 pulgadas), pero se recomienda guardar la mayor distancia posible
entre los cables, en particular cuando los cables se instalen en paralelo y cubran distancias largas. Si el cruce es inevitable, el cable LonWorks debe cruzar los
cables de motor o de resistencia de freno, en un dngulo de 90°.

Cable de bus de campo

r200 mm min.—

L
Cruce de 90°/

130ba426.10

iNOTA!

iSe recomienda utilizar un cable apantallado adecuado para cualquier instalaciéon LonWorks!

12



4.1.8 Comportamiento de los LED

MS: LED de servicio (rojo)

AF-600 FP LonWorks

Situacion LED Descripcién
Estado configurado (funcionamientonor-| M | Medio segundo ON, después OFF de for- | El nodo se configura y funciona con nor-
mal) ma continuada malidad
Estado sin configuracion N B | Parpadeo 0,5 Hz El nodo no estd configurado pero tiene
una aplicacién. Continle con la carga del
nodo.
Estado sin aplicacion B | 1 segundo ON, 2 segundos OFF, después | El nodo no tiene ninguna aplicacién, la op-
ON de forma continuada cién LonWorks debe sustituirse o repro-
gramarse
Reinicio de vigilancia a B W | Breve parpadeo cada 3 segundos Indica un problema con la aplicacion. El
equipo LonWorks debe sustituirse
Hardware defectuoso e | luminado o apagado deformaconstante | El equipo LonWorks debe sustituirse
NS: LED de estado (verde)
Situacion LED Descripcion
Nodo configurado [ ON de forma constante El nodo estd configurado y funciona
con normalidad
Servicio Wink B s . Parpadeo 0,5 Hz durante 20 segundos | Servicio Wink activado para identificar
el nodo.
=
]
N
<
©
Ko}
[=]
®

ON ON
 —
R 12 12
LED MS LOPCLON S301 S300
onworks OFF
D MS SN
/< D NS ID: 00-8B-8E-A0-00-00 sw
LED NS

[EHEIE NN (Code 39) 0400

SW. ver. XX.XX
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4.1.9 Como instalar el equipo opcional en el convertidor de frecuencia - Chasis abierto/IP20

Elementos necesarios para instalar una opcién de red en el convertidor de frecuencia:
- La opcién de red

- Marco adaptador para la opcién de red para los AF-600 FP. Este marco es mds profundo que el estandar, para dejar espacio debajo para la opcién de
red

- Placa de desacoplamiento (sélo para tamanos de unidad 11y 12)

130BT247.11

14



AF-600 FP LonWorks

Instrucciones:
- Retire el panel teclado del AF-600 FP

- Retire el marco situado en la parte inferior y deséchelo

- Coloque la opcidn en su posicién. Hay dos posiciones posibles, con el terminal de cable mirando hacia arriba o hacia abajo.
- Presione el marco adaptador de la opcion de red para el AF-600 FP en su posicion

- Vuelva a colocar el teclado y conecte el cable

- En los tamanos de unidad 11y 12 con el terminal de cables mirando hacia arriba: fije el cable en la placa de desacoplamiento (la superficie superior del

AF-600 FP cuenta con orificios para permitir conectar la placa de desacoplamiento a la unidad).

.
-

f
/@f_&ﬁ
130BT341.10 &

15



AF-600 FP LonWorks

16



AF-600 FP LonWorks

5 Configuracion del sistema

5.1 Configuracion del sistema

5.1.1 Como configurar la red LonWorks

La tarjeta opcional LonWorks contiene un chip Neuron con una direccién Unica. Esta ID Neuron es un nimero de 48 bits que identifica cada chip Neuron fabricado.
El direccionamiento de los nodos de la red LonWorks se lleva a cabo en el momento de la instalacién, utilizando una herramienta de instalacién o una herramienta
de gestion de redes (por ejemplo, LonMaker). El direccionamiento requiere la recuperacion de la ID Neuron para el nodo.
Existen varios métodos mediante los cuales el software de red puede recuperar la ID Neuron y direccionar el nodo:
1 Clavija de servicio - El interruptor de servicio envia la ID de Neuron por la red.
Si el software de la red indica la accién, pulse el interruptor de Clavija de servicio (0400) para transmitir la ID de Neuron a través de la red. Consulte la
seccién Coémo instalar para la ubicacién del interruptor de la Clavija de servicio.

2. Consulta y Wink - Tras recibir un comando Wink, los dos LEDs parpadean (¥2 Hz durante 20 s) para que el instalador pueda localizar el nodo. La opcion

envia su ID de Neuron a través de la red como respuesta al comando de consulta.

3. Etiqueta de ID de Neuron - El instalador puede introducir manualmente la ID de Neuron durante la instalacion. La ID de Neuron puede encontrarse en
la etiqueta de la opcidn, en el texto y el cédigo de barras.

Archivos de referencia

Un archivo de interfaz LonMark (extension de archivo .XIF) ofrece al procesador del host la informacién del dispositivo. Utilizando este archivo, es posible disefiar
una red LonWorks sin que esté fisicamente presente el convertidor de frecuencia ajustable. Otros archivos de referencia son:
. Archivo de tipo (extensién de archivo .typ)

. Archivo de formato (extensién de archivo .fmt)
. Archivo de descripcién de idioma (.eng, .enu'y otras extensiones de archivo)

Los archivos de referencia pueden descargarse del sitio web www.geelectrical.com/drives.

5.1.2 Perfiles funcionales

Los perfiles funcionales de LonMark se utilizan para describir de forma detallada la interfaz de la capa de aplicaciones, incluyendo las variables de red, las
propiedades de configuraciéon y las funciones de control mds utilizadas.

17
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5.1.3 Perfil VSD convertidor

El Perfil VSD convertidor describe todas las variables de red especificas del

4 N =
GE convertidor de frecuencia. ) ~
P nviStartStop nvoStatusword b [ §
» nviControlword nvoOutputPenth | §
P nviResetFault nvoOutputHzp| &
» nviRefPent nvoDrvEnrgp |
P nviRefHz nvoDCVoltage p»
» nviSetpoint1 nvoTempMtr b
» nviSetpoint2 nvoTemplnvrt b
P nviSetpoint3 nvoFeedback p
P nviFeedback1 nvoFanbeltBroken p
P nviFeedback2 nvoAlarmp
P nviFeedback3 nvoWarning b
» nviDigiOutput nvoAlarmword b
P nviAnOut1 nvoWarningword p
P nvi101AnOut1 nvoExtendedStsw p
P nvi109AnOut1 nvoDigitinput p
P nvi109ANOut2 nvoAnin1 p
» nvi109AnOut3 nvoAnin2 p
» nviTimeStamp nvo101Anin1 b
P nviParamRequest nvo101Anin2 p
» nviECBMode nvo109Anin1 b
P nviECBActivation nvo109AnIn2 p
nvo109AnIn3 p
nvoECBMode b
nvoECBstatus p
nvoParamResponse b
. J
Variables de entrada
Funcién variable Nombre de variable SNVT tipo Perfil AF-600 FP Par.
Arranque/Parada nviStartStop SNVT_switch Convertidor VSD CTW/referencia
Cédigo de control nviControlword SNVT_state Convertidor VSD CTW
Fallo de reinicio nviResetFaut SNVT_switch Convertidor VSD CTW
Referencia [%)] nviRefPcnt SNVT_lev_percent Convertidor VSD Referencia
Referencia [HZ] nviRefHz SNVT_freq_hz Convertidor VSD Referencia
Valor de consigna CL 1 nviSetpointl SNVT_lev_percent Convertidor VSD CL-21
Valor de consigna CL 2 nviSetpoint2 SNVT_lev_percent Convertidor VSD CL-22
Valor de consigna CL 3 nviSetpoint3 SNVT_lev_percent Convertidor VSD CL-23
Realimentacién de bus 1 nviFeedbackl SNVT_lev_percent Convertidor VSD 0-94
Realim. de bus 2 nviFeedback?2 SNVT_lev_percent Convertidor VSD 0-95
Realim. de bus 3 nviFeedback3 SNVT_lev_percent Convertidor VSD 0-96
Salidas digitales y de relé nviDigiOutput SNVT_state_64 Convertidor VSD E-90
Salida analégica (42) nviAnOut1 SNVT_lev_percent Convertidor VSD AN-53
Salida analdgica (X30/8) nvil01AnOutl SNVT_lev_percent Convertidor VSD AN-63
Salida analégica (X42/7) nvil09AnOutl SNVT_lev_percent Convertidor VSD AO-43
Salida analégica (X42/9) nvil09AnOut2 SNVT_lev_percent Convertidor VSD AO-53
Salida analégica (X42/11) nvil09AnOut3 SNVT_lev_percent Convertidor VSD AO-63
Ajuste de RTC nviTimeStamp SNVT_time_stamp Convertidor VSD K-70
Comando de acceso a pard- nviParamRequest UNVT_param_request Convertidor VSD -
metros

18



Variables de salida

AF-600 FP LonWorks

Funcion variable

Cddigo de estado

Salida del convertidor de fre-
cuencia [%]

Salida del convertidor de fre-
cuencia [Hz]

Contador de kwWh

Tensién de bus CC

Térmico motor

Térmico inversor
Realimentacién de lazo ce-
rrado

Correa de ventilador rota
Marca de alarma

Marca de advertencia
Cédigo de alarma

Céd. de advertencia
Cédigo de advertencia am-
pliado

Entradas digitales

Entrada analdgica (53)
Entrada analégica (54)
Entrada analdgica (X30/11)
Entrada analdgica (X30/12)
Entrada analdgica (X42/1)
Entrada analdgica (X42/3)
Entrada analdgica (X42/5)
Com. acceso a pardmetros

Nombre de variable
nvoStatusword
nvoOutputPent

nvoOutputHz

nvoDrvEnrg
nvoDCVoltage
nvoTempMtr
nvoTemplnvrtr
nvoFeedback

nvoBrokenBelt
nvoAlarm

nvoWarning
nvoAlarmword
nvoWarningword
nvoExtendedStatusword

nvoDigitinput
nvoAninl

nvoAnin2

nvol01Aninl
nvol01Anin2
nvol09Aninl
nvol09Anin2
nvol09Anin3

nvoParamResponse

SNVT tipo
SNVT_state
SNVT_lev_percent

SNVT_freq_hz

SNVT_elec_kwh_|
SNVT_volt
SNVT_lev_cont
SNVT_lev_cont
SNVT_count_inc_f

SNVT_switch
SNVT_switch
SNVT_switch
SNVT_state_64
SNVT_state_64
SNVT_state_64

SNVT_state_64
SNVT_volt/SNVT_amp_mil/SNVT_lev_percent
SNVT_volt/SNVT_amp_mil/SNVT_lev_percent
SNVT_volt/SNVT_lev_percent
SNVT_volt/SNVT_lev_percent
SNVT_volt/SNVT_temp_p/SNVT_lev_percent
SNVT_volt/SNVT_temp_p/SNVT_lev_percent
SNVT_volt/SNVT_temp_p/SNVT_lev_percent
UNVT_param_response

Perfil
Convertidor VSD
Convertidor VSD

Convertidor VSD

Convertidor VSD
Convertidor VSD
Convertidor VSD
Convertidor VSD
Convertidor VSD

Convertidor VSD
Convertidor VSD
Convertidor VSD
Convertidor VSD
Convertidor VSD
Convertidor VSD

Convertidor VSD
Convertidor VSD
Convertidor VSD
Convertidor VSD
Convertidor VSD
Convertidor VSD
Convertidor VSD
Convertidor VSD
Convertidor VSD

AF-600 FP Par.
DR-03
DR-05

DR-13

ID-02
DR-30
DR-18
DR-35
DR-52

DR-93

DR-90

DR-03
DR-90 + DR-91
DR-92 + DR-93
DR-94 + DR-95

DR-60
DR-62
DR-64
DR-75
DR-76
LG-30
LG-31
LG-32
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5.2 Descripcion de variable de red

5.2.1 - Perfil Convertidor VSD - Entrada

AF-600 FP LonWorks

Arranque/Parada
Nombre de SNVT
Estado: Valor: Comando:
variable: tipo:
nviStartStop SNVT_switch 0 (Falso) Cualquiera Parada (0x043C)

1 (Verdadero)

1 (Verdadero)

1 (Verdadero)

OxFF (valor predeterminado)

En funcionamiento 0%

0
(0x047C)
En funcionamiento, entre el
1-200
0,5y el 100.0%
201-255 En funcionamiento 100%
Cualquiera AUTO (no vdlido, sin accién)

Esta variable envia un comando de Arranque o de Parada al convertidor de frecuencia y una referencia (0 - 100 %)

iNOTA!
El valor de referencia de nviStartStop sélo serd vdlido si nviRefPcnt y nviRefHz son = 0

Cbdigo de control

Nombre de SNVT
variable: tipo:
nviControlword SNVT_state

Estado:

Booleano 1 bit x 16

La variable de red de entrada nviControlWord es un cédigo de 16 bits que ofrece control operativo adicional del convertidor de frecuencia.

Para obtener mds informacién acerca del cédigo de control, consulte la seccién Perfil de control del GE Convertidor de frecuencia.

iNOTA!

Recuerde que en la representacion del codigo de control en el navegador LonMaker, el LSB se encuentra en el extremo izquierdo.

Fallo de reinicio

Nombre de SNVT

. . Estado:
variable: tipo:
nviResetFault SNVT_switch 0 (Falso)

1 (Verdadero)
0xFF (valor predeterminado)

Valor: Comando:
Cualquiera Sin reset
Cualquiera Reinicio (0x04B)
Cualquiera AUTO (no vdlido, sin accién)

Esta variable envia un comando de reinicio al convertidor de frecuencia a través del bit 7 en el cédigo de control (0x04BC), consulte la seccién Perfil de control del

GE Convertidor de frecuencia.
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Referencia %

Nombre de SNVT
X Valor:
variable: tipo:
nviRefPcnt SNVT_lev_percent Veloc. max. Resolucion:
-163,840 % +163,830 % 0,005 %

Esta variable envia la referencia de velocidad al convertidor de frecuencia. Representa un porcentaje del rango de referencia del convertidor de frecuencia.

En funcionamiento de lazo cerrado, la referencia se interpreta como el valor de consigna.

Referencia [Hz]

Nombre de SNVT
X . Valor:
variable: tipo:
nviRefHz SNVT_freq_hz Min.: Méx.: Resolucién:
0.0 Hz 6,553.5 Hz 0,1Hz
Esta variable envia la referencia de velocidad al convertidor en Hz, en modo de lazo abierto.
En modo de lazo cerrado, se utiliza como valor de consigna.
Lazo cerrado - Valor de consigna 1-3
Nombre de SNVT
. . Valor:
variable: tipo:
nviSetpoint1-3 SNVT_lev_percent Min.: Méx.: Resolucion:
-163,840 % 163,830 % 0,005 %
Esta variable envia hasta 3 valores de consigna diferentes al convertidor de frecuencia a través del bus.
iNOTA!
Consulte la seccién Manejo de referencias para obtener mds informacién
Realimentacion de bus 1-3
Nombre de SNVT
X . Valor:
variable: tipo:
nviFeedback1-3 SNVT_lev_percent Min.: Méx.: Resolucién:
-163,840 % 163,830 % 0,005 %

Esta variable envia hasta 3 sefnales de realimentacion diferentes al convertidor de frecuencia a través del bus.

iNOTA!
Para obtener mas informacién acerca de cémo gestionar varios valores de consigna y fuentes de realimentacion, consulte la AF-600 FP Guia de programa-
cién DET-620.
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Salidas digitales / de relé

Nombre de SNVT
variable: tipo: Estado:
nviDigitOutput SNVT_state_64 Booleano 1 bit x 64
Esta variable controla el estado de las salidas digitales y de los relés.
Un 116gico indica que la salida estd ON o activa.
Un 0 l6gico indica que la salida estd OFF o inactiva.
Bit 0 Salida digital CC terminal 27
Bit 1 Salida digital CC terminal 29
Bit 2 Mddulo opcional instalado en campo OPCGPIO - Salida digital, Terminal X30/6
Bit3 Mddulo opcional instalado en campo OPCGPIO - Salida digital, Terminal X30/7
Bit 4 Relé de CC 1 terminal de salida
Bit 5 Relé de CC 2 terminal de salida
Bit 6 Médulo opcional instalado en campo OPCRLY - Relé 1, terminal de salida
Bit 7 Médulo opcional instalado en campo OPCRLY - Relé 2, terminal de salida
Bit 8 Médulo opcional instalado en campo OPCRLY - Relé 3, terminal de salida
Bit 9-63 Reservado para futuros terminales
Salida analégica (42)
Nombre de SNVT
variable: tipo: valor:
nviAnOutl SNVT_lev_percent Min.: Méx.: Resolucion:
0% 100 % 0,01 %

Esta variable controla la salida analégica 42, 0-20 mA 6 4-20 mA.

Para controlar la salida analégica, terminal 42, a través de LonWorks, par. AN-50 Terminal 42 salida debe configurarse como una de las siguientes opciones:
[139] Contr. bus 0-20 mA

[140] Contr. bus 4-20 mA

[141] Contr. bus 0-20 mA Tiempo Iim.

[142] Contr. bus 4-20 mA Tiempo limite

Funcién:

Contr. bus 0-20 mA [139]: la salida se controla a través del bus. En el caso de que se alcance el tiempo limite del bus, el nivel de salida permanece inalterado.
Contr. bus 0-40 mA [140]: la salida se controla a través del bus. En el caso de que se alcance el tiempo limite del bus, el nivel de salida permanece inalterado.
Contr. bus 0-20 mA [141]: la salida se controla a través del bus. En el caso de que se alcance el tiempo limite del bus, el nivel de salida se ajusta al nivel predefinido
en par. AN-54 Terminal 42 Tiempo lim. salida predet..

Contr. bus 4-20 mA [142): la salida se controla a través del bus. En el caso de que se alcance el tiempo limite del bus, el nivel de salida se ajusta al nivel predefinido

en par. AN-54 Terminal 42 Tiempo lim. salida predet..
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Salida analégica (X30/ 8)

Nombre de SNVT
X X Valor:
variable: tipo:
nvil01AnOutl SNVT_lev_percent Min.: Max.: Resolucion:
0% 100 % 0,01 %
iNOTA!

Esta variable de salida sélo se aplica si la opcidn E/S de propésito general (OPCSGPIO) esté instalada en el convertidor de frecuencia.

Esta variable controla la salida analégica X30/8 en el médulo opcional instalado en campo OPCGPIO como 0-20 mA 6 4-20 mA.

Para controlar la salida X30/8 a través de Lonworks, par. AN-60 Terminal X30/8 salida debe ajustarse a una de las siguientes opciones:
139] Contr. bus 0-20 mA

140] Contr. bus 4-20 mA

141] Contr. bus 0-20 mA Tiempo Iim.

142] Contr. bus 4-20 mA Tiempo lim.

Funci6n:

Contr. bus 0-20 mA [139]: la salida se controla a través del bus. En el caso de que se alcance el tiempo limite del bus, el nivel de salida permanece inalterado.

[
[
[
[

Contr. bus 0-40 mA [140]: la salida se controla a través del bus. En el caso de que se alcance el tiempo limite del bus, el nivel de salida permanece inalterado.
Contr. bus 0-20 mA [141): la salida se controla a través del bus. En el caso de que se alcance el tiempo limite del bus, el nivel de salida se ajusta al nivel predefinido
en par. AN-64 Terminal X30/8 Tiempo lim. salida predet..

Contr. bus 4-20 mA [142): la salida se controla a través del bus. En el caso de que se alcance el tiempo limite del bus, el nivel de salida se ajusta al nivel predefinido

en par. AN-64 Terminal X30/8 Tiempo lim. salida predet..

Salida analégica (X42 / 7) (sélo OPCGPIO)

Nombre de SNVT
X X Valor:
variable: tipo:
nvil09AnOutl SNVT_lev_percent Min.: Max.: Resolucion:
0% 100 % 0,01 %
Salida analdgica (X42 / 9) (s6lo OPCGPIO)
Nombre de SNVT
X X Valor:
variable: tipo:
nvi109AnOut2 SNVT_lev_percent Min.: Max.: Resolucion:
0% 100 % 0,01 %
Salida analdgica (X42 /11) (s6lo OPCGPIO)
Nombre de variable: SNVT tipo: Valor:
nvi109AnOut3 SNVT_lev_percent Min.: Max.: Resolucion:
0% 100 % 0,01 %

AF-600 FP LonWorks
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Estas variables contienen el valor asignado en el terminal X42/7-11 de la salida analdgica de la opcidn E/S analdgica. El tipo de variable puede modificarse con

la herramienta de puesta en marcha.

iNOTA!

Esta variable sélo esta disponible si el Médulo opcional de E/S analdgica (OPCAIO) ha sido instalado en el convertidor de frecuencia.

Ajuste de RTC
Nombre de SNVT
. . Campo:
variable: tipo:
nviTimeStamp SNVT_time_stamp Afo Mes Dia hora Minuto Segundo
2000 -3000 0-12 0-31 0-23 0-59 0-59
Utilice esta entrada para configurar el reloj de tiempo real integrado.
Comando de acceso a pardmetros
Nombre de SNVT
. . Valor:
variable: tipo:

nviParamRequest SNVT_param_request

Estas variables de entrada se utilizan para el acceso a pardmetros del convertidor de frecuencia.

Para obtener mds informacion acerca del acceso a pardmetros, consulte la seccién Cémo acceder a los pardmetros del AF-600 FP.
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5.2.2 Descripcion de variable de red - Perfil VSD Convertidor - Salida

Cadigo de estado

Nombre de variable: SNVT tipo: Estado:
nvoStatusWord SNVT_state Booleano 1 bit x 16

Esta variable es un cédigo de 16 bits que ofrece informacién sobre el estado del convertidor de frecuencia. Para obtener mds informacién acerca del cédigo de

estado, consulte la seccién Perfil de control del GE convertidor de frecuencia.

iNOTA!
Recuerde que en la representacion del codigo de estado en el navegador LonMaker, el Bit menos significativo (LSB) estd situado en el extremo izquierdo.

Salida del convertidor de frecuencia [%)]

Nombre de SNVT
X X Valor:
variable: tipo:
nvoOutputPcnt SNVT_lev_percent Veloc. max. Resolucion:
-163,840 % +163,840 % 0,005 %

En el funcionamiento de lazo abierto, esta variable contiene la frecuencia de salida del convertidor de frecuencia en porcentaje, dentro del rango de referencia.

En el funcionamiento de lazo cerrado, esta variable contiene la sefial de realimentacion del convertidor de frecuencia, dentro del rango de referencia.

Salida del convertidor de frecuencia [Hz]

Nombre de SNVT
. Valor:
variable: tipo:
nvoOutputHz SNVT_freq_hz Veloc. max. Resolucion:
0 Hz 6 500 Hz 1Hz
Esta variable muestra la salida real de frecuencia del motor del convertidor de frecuencia en Hz.
Contador de kWh [kWh]
Nombre de SNVT
Valor:
variable: tipo:
nvoDrvEnrg SNVT_elec_kwh_| Veloc. max. Resolucién:
0 kWh 219.748.364,8 kWh 1kWh

Esta variable contiene el consumo de energia del motor en kWh, obtenido como un valor medio durante un periodo de una hora.

AF-600 FP LonWorks
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Tensién Bus CC [V]

Nombre de SNVT
. X Valor:
variable: tipo:
nvoDCVoltage SNVT_volt Veloc. max. Resolucion:
oV 10000V 01V

Esta variable contiene la tensién medida en el enlace CC. El valor se filtra y, por lo tanto, puede sufrir un retardo de hasta 1,3 segundos antes de que un cambio

de tensién se vea reflejado en la variable de salida.

Térmica del motor [%]

Nombre de SNVT
. . Valor:
variable: tipo:
nvoTempMrt SNVT_lev_cont Veloc. max. Resolucién:
0% 100 % 05%
Esta variable contiene la carga térmica calculada / estimada del motor.
El limite de corte es el 100%.
Térmico inversor [%]
Nombre de SNVT
. . Valor:
variable: tipo:
nvoTemplnvrtr SNVT_lev_cont Veloc. max. Resolucién:
0% 100 % 0,5%
Esta variable contiene la carga térmica en porcentaje de los inversores.
El limite de corte es el 100%.
Realimentacion de lazo cerrado
Nombre de SNVT
. . Valor:
variable: tipo:
nvoFeedback SNVT_count_inc_f Veloc. max. Resolucion:
0% 100 % 0,5%

Esta variable contiene la cantidad resumida de la realimentacién de red en modo de lazo cerrado.

Correa de ventilador rota

Nombre de SNVT
. . Estado: Valor: Comando:
variable: tipo:
nvoBrokenbelt SNVT_switch 0 (Falso) Cualquiera Correa del ventilador no rota
1 (Verdadero) Cualquiera Correa de ventilador rota

Esta variable indica si la correa del ventilador estd intacta o rota (indicado por el bit 8 del codigo de advertencia 2).
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Marca de alarma

Nombre de SNVT
X Estado: Valor: Comando:
variable: tipo:
nvoAlarm SNVT_switch 0 (Falso) 0 Ninguna alarma presente
1 (Verdadero) 100 Alarmals) presentels)
Esta variable indica si hay alguna alarma presente.
Marca de advertencia
Nombre de SNVT
. X Estado: Valor: Comando:
variable: tipo:
nvoWarning SNVT_switch 0 (Falso) 0 Ninguna advertencia presente
1 (Verdadero) 100 Advertencials) presentel(s)
Esta variable indica si hay alguna advertencia presente.
Caddigo de alarma
Nombre de SNVT
Estado:
variable: tipo:
nvoAlarmword SNVT_state_64 Booleano 1 bit x 64

Esta variable contiene el codigo de alarma completo.

Para obtener mds informacién acerca del Cédigo de alarma, consulte la seccién Localizacion de averias de este manual.

iNOTA!
Por favor, recuerde que en la representacion del Cédigo de alarma en el navegador LonMaker, el Bit menos significativo (LSB) se encuentra en el extremo

izquierdo.

Cod. de advertencia

Nombre de SNVT

Estado:
variable: tipo:
nvoWarningword SNVT_state_64 Booleano 1 bit x 64

Esta variable contiene el codigo de advertencia completo.

Para obtener mds informacion sobre el Codigo de advertencia, consulte la seccion Localizacién de averias de este manual.

iNOTA!
Por favor, recuerde que en la representacion del Cédigo de advertencia en el navegador LonMaker, el Bit menos significativo (LSB) estd situado en el extremo

izquierdo.

AF-600 FP LonWorks
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Cod. estado ampliado

Nombre de SNVT

. X Estado:
variable: tipo:
nvoExtendedStatusword SNVT_state_64 Booleano 1 bit x 64

Esta variable contiene el codigo de estado ampliado completo.

Para obtener mds informacion acerca del Cédigo de estado ampliado, consulte la seccién Localizacién de averias de este manual.

iNOTA!

Por favor, recuerde que en la representacion del Cédigo de estado ampliado en el navegador LonMaker, el Bit menos significativo (LSB) estd situado en el

extremo izquierdo.

Entradas digitales

Nombre de SNVT

. . Estado:
variable: tipo:
nvoDigitinput SNVT_state_64 Booleano 1 bit x 64

Esta variable contiene el estado de las entradas digitales.
Un 116gico indica que la entrada esta ON o activa.
Un 0 l6gico indica que la entrada estd OFF o inactiva.

Bit 0 Terminal 33 de la entrada digital
Bit 1 Terminal 32 de la entrada digital
Bit 2 Terminal 29 de la entrada digital
Bit3 Terminal 27 de la entrada digital
Bit 4 Terminal 19 de la entrada digital
Bit 5 Terminal 18 de la entrada digital
Bit 6 Reservado para futuros terminales

. Mddulo opcional instalado en campo OPCGPIO - Entrada digital GP E/S - Ter-
i

minal X30/2
Bit 8 Médulo opcional instalado en campo OPCGPIO - Entrada digital GP E/S - Ter-
minal X30/3
—_ Mddulo opcional instalado en campo OPCGPIO - Entrada digital GP E/S - Ter-
minal X30/4
Bit 10-63 Reservado para futuros terminales
Entrada analégica (53)
Nombre de SNVT
variable: tipo: valor:
nvoAninl Modificable Veloc. max. Resolucion:
SNVT_volt oV JORY) 01V
SNVT_amp_mil 0 mA 20 mA 0,1 mA
SNVT_lev_percent 0% 100 % 01%

Esta variable contiene el valor asignado al terminal 53 de la entrada analégica.
Este terminal puede estar configurado como una entrada de tensién (0-10 V) o como una entrada de corriente (4-20 mA), dependiendo del ajuste del interruptor

S 201. El tipo de variable puede modificarse con la herramienta de puesta en marcha o con el conector LNS para hacerla coincidir con la unidad adecuada.

Si se selecciona el tipo de variable de SNVT_lev_percent, el escalado relativo va de 0 V/mA a par. AN-11 Terminal 53 escala alta V o par. AN-13 Terminal 53 escala

alta mA
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Entrada analégica (54)

Nombre de SNVT
. Valor:
variable: tipo:
nvoAninl Modificable Veloc. max. Resolucion:
SNVT_volt oV IR, 01V
SNVT_amp_mil 0 mA 20 mA 0,1 mA
SNVT_lev_percent 0% 100 % 01%

Esta variable contiene el valor asignado al terminal 54 de la entrada analégica.
Este terminal puede estar configurado como una entrada de tensién (0-10 V) o como una entrada de corriente (0-20 mA), dependiendo del ajuste del interruptor

S 202. El tipo de variable puede modificarse con la herramienta de puesta en marcha para que coincida con la unidad adecuada.

Si se selecciona el tipo de variable de SNVT_lev_percent, el escalado relativo va de 0 V/mA a par. AN-21 Terminal 54 escala alta V o par. AN-23 Terminal 54 escala

alta mA

Entrada analégica (X30/11)

Nombre de SNVT
. . Valor:
variable: tipo:
nvol01Aninl Modificable Veloc. max. Resolucion:
SNVT_volt oV IR, 01V
SNVT_lev_percent 0% 100 % 0,1%

Esta variable contiene el valor asignado al terminal X30/11 de la entrada analégica (OPCGPIO) del Médulo opcional E/S de uso general.

Si se selecciona el tipo de variable de SNVT_lev_percent, el escalado relativo va de 0 V a par. AN-31 Terminal X30/11 alta tension.

iNOTA!

Esta variable sélo estd disponible si el Modulo opcional E/S de uso general (OPCGPIO) se ha instalado en el convertidor de frecuencia.

Entrada analégica (X30/12)

Nombre de SNVT
X . Valor:
variable: tipo:
nvol01Anin2 Modificable Veloc. max. Resolucion:
SNVT_volt oV JOAY) 01V
SNVT_lev_percent 0% 100 % 0,1%

Esta variable contiene el valor asignado al terminal X30/12 de la entrada analégica del OPCGPIO Médulo opcional E/S de uso general.

Si se selecciona el tipo de variable de SNVT_lev_percent, el escalado relativo va de 0 V a par. AN-41 Terminal X30/12 alta tension.

iNOTA!

Esta variable sélo estd disponible si el Modulo opcional E/S de uso general (OPCGPIO) se ha instalado en el convertidor de frecuencia.
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Entrada analégica (X42/1)

Nombre de SNVT
. X Valor:
variable: tipo:
nvol09Aninl Modificable Veloc. max. Resolucion:
SNVT_volt oV oV 01V
SNVT_temp_p -273,15°C 327,66 °C 0,01°C
SNVT_lev_percent 0% 100 % 0,1%
Entrada analégica (X42/3)
Nombre de SNVT
. . Valor:
variable: tipo:
nvol09Anin2 Modificable Veloc. max. Resolucion:
SNVT_volt oV oV 01V
SNVT_temp_p -273,15°C 327,66 °C 0,01°C
SNVT_lev_percent 0% 100 % 0,1%
Entrada analégica (X42/5)
Nombre de SNVT
Valor:
variable: tipo:
nvol09Anin3 Modificable Veloc. max. Resolucion:
SNVT_volt oV oV 01V
SNVT_temp_p -273,15°C 327,66 °C 0,01°C
SNVT_lev_percent 0% 100 % 01%

Estas variables contienen el valor asignado al terminal X42/1-5 de la entrada analdgica del (OPCAIO) Médulo opcional E/S analdgico. El tipo de variable puede

modificarse con la herramienta de puesta en marcha.

iNOTA!
Esta variable sélo esta disponible si el Médulo opcional E/S analdgico (OPCAIO) se ha instalado en el convertidor de frecuencia.

Repuesta de acceso a pardmetros

Nombre de variable: SNVT tipo:

nvoParamResponse UNVT_param_response

Esta variable de salida se utiliza para el acceso al convertidor de frecuencia.
Se ha definido un UNVT especial para esta variable.

Para obtener mds informacién acerca del acceso a pardmetros, consulte la seccién Cémo acceder a los pardmetros del AF-600 FP.
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5.3 Perfil VSD 6010

5.3.1 Introduccion

El perfil Convertidor de velocidad variable 6010 es un perfil funcional estandar de LonMark.

Describe cémo controlar un convertidor de frecuencia de velocidad variable.

Por ejemplo, un controlador de una unidad de control de aire que envia mensajes para facilitar el control del arranque/parada y la referencia de velocidad del

VSD. El VSD entregard mensajes como la velocidad real del convertidor de frecuencia y la intensidad de salida al controlador, interfaces de funcionamiento y

sistemas de control de energia.

AF-600 FP LonWorks

P nviDrvSpeedStpt nvoDrvCurnt p
nvoDrvPwr b

nvoDrvRunHours p

nvoDrvSpeed p

nvoDrvVolt B

Propiedades de configuracion

120had?28 10

» nciMaxSpeed
» nciMinSpeed
P nciNImSpeed
P nciNimFreq
» nciRampUpTime
» nciRampDownTime
P nciSndHrtBt /
5.3.2 Variables de entrada
Funci6n variable Nombre de variable SNVT tipo Perfil AF-600 FP parametro
Valor de consigna de velocidad del . . .
) . nviDrvSpeedStpt SNVT_switch VSD 6010 CTW / Referencia
convertidor de frecuencia
5.3.3 Variables de salida
Funcion variable Nombre de variable SNVT tipo Perfil AF-600 FP pardmetro
Velocidad del convertidor de
. nvoDrvSpeed SNVT_lev_percent VSD 6010 DR-05
frecuencia
Intensidad de salida nvoDrvCurnt SNVT_amp VSD 6010 DR-14
Tension de salida nvoDrvwVolt SNVT_volt VSD 6010 DR-12
Potencia de salida nvoDrvPwr SNVT_power_kilo VSD 6010 DR-10
Horas funcionam. nvoDrvRunHours SNVT_time_hour VSD 6010 ID-01
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5.3.4 Propiedades de configuracion (nci)

Funcién variable Nombre de variable SNVT tipo Perfil AF-G,OO FPpa-
rametro

Veloc. mdx. del motor [%] nciMaxSpeed SNVT_lev_percent VSD 6010 F-17
Veloc. min. del motor [%] nciMinSpeed SNVT_lev_percent VSD 6010 F-18
Veloc. nom. del motor [RPM] nciNmliSpeed SNVT_rpm VSD 6010 P-06
Frecuencia nom. del motor [Hz] nciNmiFreq SNVT_freq_hz VSD 6010 F-04
Tiempo min. rampa de aceleracion [s) nciRampUpTime SNVT_time_sec VSD 6010 F-07
Tiempo min. rampa de deceleracién [s] nciRampDownTime SNVT_time_sec VSD 6010 F-08
Tiempo de latido [s] nciSndHrtBt SNVT_time_sec VSD 6010 -

Estd disponible una gama de variables de configuracién de red (SCPTs) para la configuracion de los pardmetros de los convertidores de frecuencia. Estos

pardmetros requieren ser ajustados sélo una vez, normalmente tras la instalacion.

iNOTA!

Recuerde que los ajustes escritos enlas propiedades de configuracién (nci) se almacenardn en la memoria no voldtil. La escritura continuada en las propiedades

de configuracién puede danar la memoria no voldtil.

5.4 Descripcion de variable de red - Perfil VSD - entrada

5.4.1 Valor de consigna de velocidad del convertidor de frecuencia

Nombre de variable: SNVT tipo: Estado: Valor: Comando:
nviDrvSpeedStpt SNVT_switch 0 (Falso) Cualquiera Parada
1 (Verdadero) 0 En funcionamiento 0%
1 (Verdadero) 1-200 En funcionamiento del 0,5 al 100%
1 (Verdadero) 201-255 En funcionamiento 100%
OXFF (valor predeterminado) Cualquiera AUTO (no vdlido, sin accién)

Esta variable de entrada proporciona control de arranque / parada y una referencia de velocidad.
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5.5 Descripcion de variable de red - Perfil VSD - Salida

5.5.1 Velocidad del convertidor de frecuencia

Nombre de SNVT
variable: tipo:
nvoDrvSpeed SNVT_lev_percent Min.:

-163,840 %

Valor:
Max.: Resolucion:
+163,830 % 0,005 %

Esta variable contiene la velocidad del convertidor de frecuencia como un porcentaje de la velocidad nominal.

5.5.2 Intensidad de salida

Nombre de SNVT
variable: tipo:
nvoDrvCurnt SNVT_amp Min.:

0A

Valor:
Max.: Resolucion:
32766 A 01A

Esta variable contiene la intensidad de salida del convertidor de frecuencia en amperios, obtenida como un valor medio, IRMS.

El valor se filtra y, por lo tanto, se produce un retardo de aprox. 1,3 segundos antes de que un cambio en la intensidad quede reflejado en la variable de salida.

5.5.3 Tension de salida

Nombre de SNVT
. Valor:
variable: tipo:
nvoDrvVolt SNVT_volt Min.: Max.: Resolucion:
oV 32756V 01V

Esta variable contiene la tensién de salida del convertidor de frecuencia.
5.5.4 Potencia de salida

Nombre de SNVT

Valor:
variable: tipo:
nvoDrvPwr SNVT_power_kilo Min.: Max.: Resolucion:
0 kW 6 554,4 kW 0,1 kw

Esta variable contiene la potencia de salida del convertidor de frecuencia en kW, calculada basdndose en la tensién e intensidad reales del motor.

El valor se filtra y, por lo tanto, se produce un retardo de aproximadamente 1,3 segundos antes de que un cambio de potencia pueda quedar reflejado en la

variable de salida.

5.5.5 Horas de funcionamiento

0hr

Nombre de SNVT
variable: tipo:
nvoDrvRunHours SNVT_time_hour Min.:

Valor:
Max.: Resolucion:
65 534 hr 1hr

Esta variable contiene el nimero total de horas de funcionamiento del motor.
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5.6 Descripcion de variable de red - Perfil VSD - Configuracion

5.6.1 Veloc. max. del motor (%)

Nombre de SNVT B .
Valor predeterminado: Valor min: Valor max.:

variable: tipo:

nciMaxSpeed SNVT_lev_percent 100 % 0% 163,830 %

Esta variable configura la velocidad maxima del motor en % y la asocia con par. F-17 Limite alto veloc. motor [RPM] (par. F-15 en modo Hz).
Elvalor se introduce como un porcentaje de la velocidad nominal, taly como se define mediante el valor de configuracion de la velocidad nominal (nciNmiSpeed).
Para obtener mds informacién sobre el escalado de referencias, consulte la seccién Cémo controlar el AF-600 FP. Si se solicita un valor superior al 163,830%,

utilice el comando de acceso a pardmetros.

5.6.2 Veloc. min. del motor [%]

Nombre de SNVT . 3 3

. . Valor predeterminado: Valor min: Valor max.:
variable: tipo:
nciMinSpeed SNVT_lev_percent 0% 0% 163,830 %

Esta variable configura la velocidad minima del motor en % y la asocia con par. F-18 Limite bajo veloc. motor [RPM] (par. F-16 en modo Hz).
Elvalor se introduce como un porcentaje de la velocidad nominal, taly como se define mediante el valor de configuracion de la velocidad nominal (nciNmiSpeed).
Para obtener mas informacién acerca del escalado de referencia, consulte la seccién Cémo controlar el AF-600 FP.

5.6.3 Veloc. nom. del motor [RPM]

Nombre de SNVT B .

. . Valor predeterminado: Valor min: Valor max.:
variable: tipo:
nciNmlSpeed SNVT_rpm 1.420 RPM 10 RPM 65.534 RPM

Esta variable configura la velocidad nominal del motor en RPM y la asocia con par. P-06 Velocidad bdsica.

iNOTA!
Recuerde que esta variable puede ajustarse Gnicamente cuando el convertidor de frecuencia estd parado.

Si se introduce un valor inferior a 10 RPM, nciNmiSpeed se ajustard a 10 RPM.

5.6.4 Frecuencia nominal del motor [Hz]

Nombre de SNVT ; .
Valor predeterminado: Valor min: Valor max.:

variable: tipo:

nciNmlFreq SNVT_freq_hz 50 Hz 20 Hz 100 Hz

Esta variable configura la frecuencia nominal del motor y la asocia con par. F-04 Frecuencia.

iNOTA!
Recuerde que esta variable puede ajustarse Gnicamente cuando el convertidor de frecuencia estd parado.
Si se introduce un valor inferior a 20 Hz, nciNmiFreq se ajustard como 20 Hz.
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5.6.5 Tiempo min. rampa de aceleracion [s]
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Nombre de SNVT 3 B
X X Valor predeterminado: Valor min: Valor max.:
variable: tipo:
nciRampUpTime SNVT_time_sec 10s 1s 3.600 seg.
Esta variable configura el tiempo de rampa de aceleracién y lo asocia con par. F-07 Tiempo acel 1.
5.6.6 Tiempo min. rampa de deceleracion [s]
Nombre de SNVT ; .
Valor predeterminado: Valor min: Valor max.:
variable: tipo:
nciRampDownTime SNVT_time_sec 10s 1s 3.600 seg.
Esta variable configura el tiempo de rampa de deceleracion y lo compara con par. F-08 Tiempo decel 1.
5.6.7 Tiempo de latido [s]
Nombre de SNVT . 3 3
X . Valor predeterminado: Valor min: Valor max.:
variable: tipo:
nciSndHrtBt SNVT_time_sec 0s 0s 6,553.4's

Esta variable configura un temporizador de latido para el envio de las siguientes variables:
nvoDrvCurnt

nvoDrvSpeed
nvoDrwolt
nvoDrvPwr

Al gjustar el temporizador a 0,0, éste queda desactivado.

Los temporizadores de ritmo o latido tienen como objeto el envio de senales que contienen datos especificos y que permiten a los sistemas de gestion comprobar

que el nodo estd presente en la red y que funciona correctamente. Sélo se transmitirdn variables vinculadas.
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5.7 Objeto Nodo
5.7.1 Objeto Nodo

Estas variables se utilizan para controlar todos los bloques funcionales a tra-
Objeto nodo vés de la herramienta de puesta en marcha.
» nviRequest nvoFileDirectory p|

nvoStatus > o
Propiedades de configuracion §
» nciMaxStsSendT s
o
[sed

5.7.2 Solicitud de objeto

Nombre de varia-

bl SNVT tipo: Funciones admitidas: Descripcion:
e:
. . Devuelve el bloque funcional especificado para funcionamiento nor-
nviRequest SNVT_obj_request RQ_Normal |
mal.
RQ_Update_Status Solicita el estado del bloque funcional especificado.

RO Report_Mask Solicita una m.c'liscaro de estado informondo de Io§ -bits de estado ad-
mitidos por el bloque funcional especificado.
Solicita que el blogue funcional especificado cambie al estado desac-
RQ_Disabled tivado. En el estado desactivado, las variables de red de salida que
pertenecen al blogue funcional no se propagan por la red.
Solicita que el bloque funcional especificado cambie al estado activa-
RO_Enable do. Enelestado activado, las variables de red de salida que pertenecen
- albloque funcional se propagan porlaredtaly como lo define el bloque

funcional.

5.7.3 Respuesta del objeto

Nombre de variable: SNVT tipo: Descripcion:

. Esta variable de red de salida informa sobre el estado de cualquier bloque funcional en un dispositivo. También
nvoStatus SNVT_object_status » . . . . .
se utiliza para informar del estado del dispositivo completo y de todos los blogues funcionales del mismo.

5.7.4 max. Tiempo de envio (latido)

Nombre de SNVT ; B

. X Valor predeterminado: Valor min: Valor max.:
variable: tipo:
nciMaxStsSendT SNVT_elapsed_tm 00:0:0:0 00:0:0:0 017:59:59:999

Esta variable configura un temporizador para enviar el objeto nvoStatus, pero sélo si estd vinculado a una variable de entrada.
El valor méximo es '0 17:59:59:999' (0 dias, 17 horas, 59 minutos, 59 segundos y 999 milisegundos).
Ajustar el temporizador como "0 0:0:0:0" lo desactiva.

Las funciones del temporizador de red controlan la presencia de nodos y controlan el comportamiento en caso de que se produzcan problemas en la red.
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5.8 Funciones del temporizador de red

5.8.1 Func.Tiempo limite cod.ctrol.

par.0-03 Valor de tiempo limite céd. ctrl.y par. O-04 Funcién tiempo limite céd. ctrl. ofrece un sistema para que el convertidor de frecuencia controle la comunicacion
hasta un nodo del controlador.

Si no se recibe un codigo de control vdlido en el plazo de tiempo especificado en el par. 0-03, la accién especificada en el par. 0-04 se ejecuta. La accion
predeterminada es OFF (sin accion).

El rango de par. 0-03 es: de 0,1 a 18.000 segundos (o 5 horas).

Se activa una actualizacién del coédigo de control mediante los siguientes SNVTs:

. nviStartStop
. nviResetFault

. nviControlword

. nviDrvSpeedStpt
. nviRefPcnt

. nviRefHz

. nviFeedback 1,2,3

. nviSetPoint 1,2,3

5.8.2 Veloc. Tiempo de envio (temporizador de inhibicion)

Nombre de SNVT . 3 3

X . Valor predeterminado: Valor min: Valor max.:
variable: tipo:
nciMinSendT SNVT_elapsed_tm 00:0:0:500 0 0:0:0:100 0 0:01:05:535

Variable utilizada para limitar el tréfico del bus mediante la configuracién de un temporizador de envio minimo (temporizador de inhibicién).
Se aplica a todas las variables de salida.
Formato: Dias Horas:Minutos:Segundos:Milisegundos.
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6 Como controlar el convertidor de frecuencia

6.1 Como se controla el AF-600 FP

6.1.1 Manejo de referencias

Seleccione el modo de configuracion del convertidor de frecuencia en par. H-40 Modo Configuracién.

[0] Lazo abierto
(3] Lazo cerrado

6.1.2 Lazo abierto

Para funcionamiento en lazo abierto, la referencia representa la velocidad de salida deseada del convertidor de frecuencia.

El valor de referencia de la velocidad se transmite al convertidor de frecuencia en forma de valor relativo en %.

par. F-16 par. F-15 par. F-03
Limite bajo de Limite alto de Frecuencia de
( d(zetlg ido) velocidad del motor velocidad del motor salida max.
: : 0% 100% : :
I | | I
oo ot g
I | Hacia delante | I %
[T - —_———ee— 4 8
I | | g
| I I | ~—
par. F-52 par. F-53
Referencia Referencia
min. max.

6.1.3 Lazo cerrado

En el funcionamiento de lazo cerrado, la realimentacion/referencia se escala de 1 a par. CL-14 Mdsima referencia/realim..

par. F-16
Frequency
Limviter
0% {Low)

par, F-15% par. F-03

Forward I I
R N ——
I I
0 Hz ' '

ar, GL-14

(stopped) " Max
Reference/
Feedb.

130bb155.10

iNOTA!

Por favor, consulte la seccién Localizacién de averias para ver un ejemplo de escalado de referencia.

Todas las referencias proporcionadas para el convertidor de frecuencia se afiaden al valor de referencia total.

Si una referencia debe controlarse mediante el bus LonWorks Unicamente, asegUrese de que el resto de entradas de referencia sean cero.

Esto significa que los terminales de entrada analdgica y digital no deben utilizarse para las sefiales de referencia.

Los ajustes predeterminados (0%) deben mantenerse para las referencias internas en par. C-05 Frecuencia multipasos 1 - 8
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6.2 Perfil de control GE del convertidor de frecuencia

6.2.1 Perfil de control convertidor de frecuencia

Cédigo de control conforme al perfil convertidor

(Par. 0-10 ajustado como Perfil convertidor)

AF-600 FP LonWorks

Bit Valor de bit=0
00 Valor de referencia
01 Valor de referencia
02 Freno de CC

03 Inercia

04 Parada rapida

05 Mantener frec. de salida
06 Parada de rampa
07 Sin funcién

08 Sin funcién

09 Rampa 1

10 Datos no vdlidos
11 Sin funciéon

12 Sin funcién

13 Ajuste de pardmetros
14 Ajuste de pardmetros
15 Sin funcién

Valor de bit=1
Seleccién externa, bit menos significativo
Seleccion externa, bit mds significativo
Rampa
Sin inercia
Rampa
Usar rampa
Arranque
Reinicio
Veloc. fija
Rampa 2
Datos vdlidos
Relé 01 activado
Relé 04 activado
Seleccion bit menos significativo
Seleccién bit mds significativo

Cambio sentido
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6.2.2 Explicacion de los bits de control

Bits 00 y 01:
Los bits 00y 01 se utilizan para seleccionar entre los cuatro valores de referencia, los cudles estdn preprogramados en par. C-05 Frecuencia multipasos 1 - 8,

segln la tabla siguiente:

Valor de referencia programada Descripcion Bit 01 Bit 00
1 C-05 [0] 0 0
2 C-05[1] 0 1
3 C-05[2] 1 0
4 C-05(3] 1 1

iNOTA!
Puede realizarse una seleccién en par. 0-56 Selec. referencia interna, para definir como el bit 00/01 se direcciona con la funcidn correspondiente en las entradas

digitales.

Bit 02, Freno de CC:

El bit 02 ajustado como [0] provoca el frenado de CC y la parada del motor. La intensidad y duracién de frenado se ajustan en par. B-01 Intens. freno CC y
par. B-02 Tiempo de frenado CC.

El bit 02 gjustado como [1] lleva al empleo de rampa.

Bit 03, Inercia:
El bit 03 ajustado como [0] hace que el convertidor de frecuencia libere el motor inmediatamente (los transistores de potencia se “desconectan”), por lo que éste
marcha por inercia hasta pararse.

El bit 03 ajustado como [1] hace que el convertidor de frecuencia arranque el motor si se cumplen las demds condiciones de arranque.

iNOTA!

En par. 0-50 Seleccién inercia se elige la manera en que el Bit 03 se direcciona con la correspondiente funcién en una entrada digital.

Bit 04, Parada rapida:

El bit 04 ajustado como [0] causa una parada en la que la velocidad del motor se reduce hasta pararse mediante par. C-23 Tiempo decel. parada rdpida.

Bit 05, Mantener frecuencia de salida:
El bit 05 ajustado como [0] hace que se mantenga la frecuencia de salida actual (Hz). Puede cambiarse la frecuencia de salida mantenida sélo mediante las
entradas digitales (par. E-01 a E-06,) programadas en Aceleracién y Deceleracién.

iNOTA!
Si Mantener salida estd activada, el convertidor de frecuencia sélo puede pararse mediante:

o Bit 03, Paro por inercia
. Bit 02, Frenado de CC

. Entrada digital (par. E-01 a E-06) programada en Frenado de CC, Paro por inercia o Reset y paro por inercia.

Bit 06, Rampa de parada/arranque:
El bit 06 ajustado como [0] produce una parada en la que la velocidad del motor decelera hasta que éste se detiene mediante el pardmetro seleccionado de
rampa de deceleracion.

El bit 06 ajustado como [1] hace que el convertidor de frecuencia arranque el motor si las demds condiciones de arranque se han cumplido.

iNOTA!
En par. O-53 Selec. arranque se elige la manera en que el Bit 06, Parada de rampa/arranque, se direcciona con la correspondiente funcién en una entrada

digital.

Bit 07, Reset:

El bit 07 gjustado como [0] significa que no se produce el reset.

El bit 07 ajustado como [1] reinicia una desconexion. Reset se activa en el frente de la sefial, es decir, cuando cambia de "0" I6gico a "1" [égico.
Bit 08, Velocidad fija:

El Bit 08 ajustado como [1] hace que la frecuencia de salida se determine con el par. C-21 Velocidad fija [RPM].

AF-600 FP LonWorks
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Bit 09, Seleccion de rampa:
El Bit 09 ajustado como [0] significa que la rampa 1 estd activa (par. F-07, F-08).
El Bit 09 ajustado como [1] significa que la rampa 2 (par. E-10, E-11) estd activa.

Bit 10, Datos no vdlidos/datos validos:

Este bit indica al convertidor de frecuencia si debe utilizar o ignorar el cédigo de control. El bit 10 ajustado como [0] hace que se ignore el cddigo de control.

El bit 10 ajustado como [1] hace que el codigo de control se utilice.

El codigo de control siempre estd contenido en el telegrama, con independencia del tipo de telegrama utilizado, es decir, es posible desactivar el cddigo de control

si no se desea utilizarlo en relacién con la actualizacién o lectura de pardmetros.

Bit 11, Relé 01:

El bit 11 ajustado como [0] significa que el relé no estd activado.

El bit 11 gjustado como [1] activa el relé 01, siempre que se haya seleccionado Bit cddigo de control 11 [36] en par. E-24 Relé de funcién.
Bit 12, Relé 04:

El bit 12 ajustado como (0] significa que el relé 04 no estd activado.

El bit 12 ajustado como (1] activa el relé 04, siempre que se haya seleccionado Bit cdigo de control 12[37] en par. E-24 Relé de funcion.
Bit 13/14, Selecci6n de ajuste:

Los Bits 13 y 14 se utilizan para seleccionar entre los cuatro Ajustes de mend, segln la siguiente tabla:

Ajuste Bit 14 Bit 13
1 0 0
2 0 1
3 1 0
4 1 1

La funcién solamente es posible cuando se selecciona Ajuste Multiple [9] en par. K-10 Ajuste activo.

iNOTA!
Puede realizarse una seleccion en par. 0-55 Selec. ajuste, Seleccionar ajuste, para definir como el bit 13/14 se direcciona con la funcién correspondiente en las
entradas digitales.

Bit 15, Cambio de sentido:
El bit 15 ajustado como [0] causa que no haya inversién del sentido de giro.
El bit 15 ajustado como [1] causa que haya inversion.

Nota: par. H-08 Blogueo inversién determina si es posible la inversién.
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6.2.3 Codigo de estado segun el perfil del convertidor (STW)

El pardmetro O-10 estd ajustado como perfil de [convertidor]

AF-600 FP LonWorks

Bit Valor de bit=0 Valor de bit=1

00 Control no preparado Ctrl. prep.

01 Convertidor no preparado Convertidor preparado

02 Inercia Activar

03 Sin error Desconexion

04 Sin error Error (sin desconexion)

05 Reservado -

06 Sin error Bloqueo por alarma

07 Sin advertencia Advertencia

08 Velocidad # referencia Velocidad = referencia

09 Funcionamiento local Control de bus
Fuera del limite de Limite de frecuencia

10 frecuencia OK

11 Sin funcionamiento En funcionamiento

12 Freno OK Advertencia o fallo de freno

13 Tensiéon OK Tension excedida

14 Par OK Par excedido

15 Temporizador OK Temporizador excedido

6.2.4 Explicacion de los bits de estado

Bit 00, Control preparado/no preparado:

El Bit 00 ajustado como [0] significa que el convertidor de frecuencia se ha desconectado.

El bit 00 ajustado como [1] significa que estan preparados los controles del convertidor de frecuencia, pero el componente de potencia no estd recibiendo
necesariamente suministro eléctrico (en el caso de suministro externo de 24 V a los controles).

Bit 01, Unidad preparada:
El bit 01 ajustado como [1] significa que el convertidor de frecuencia estd listo para funcionar, pero que recibe un comando de inercia activo a través de las
entradas digitales o a través de la comunicacion serie.

Bit 02, Paro por inercia:
El bit 02 ajustado como [0] significa que el convertidor de frecuencia ha liberado el motor.

El bit 02 ajustado como [1] significa que el convertidor de frecuencia puede arrancar el motor cuando se dé la orden de arranque.

Bit 03, Sin error/desconexion:
El Bit 03 ajustado como (0] significa que el convertidor de frecuencia no estd en un modo de fallo.

El Bit 03 ajustado como [1] significa que el convertidor de frecuencia se ha desconectado y necesita una sefial de reset para que se restablezca el funcionamiento.

Bit 04, No hay error/error (sin desconexion):
El Bit 04 ajustado como [0] significa que el convertidor de frecuencia no estd en un modo de fallo.

El bit 04 ajustado como [1] significa que hay un error en el convertidor de frecuencia, pero sin desconexién.

Bit 05, Sin uso:

El bit 05 no se utiliza en el cddigo de estado.

Bit 06, Sin error/bloqueo por alarma:
El Bit 06 ajustado como [0] significa que el convertidor de frecuencia no estd en un modo de fallo.

El bit 06 gjustado como [1] significa que el convertidor de frecuencia se ha desconectado y bloqueado.

Bit 07, Sin advertencia / advertencia:
Bit 07 ajustado como [0] significa que no hay advertencias.

El bit 07 ajustado como [1] significa que ha ocurrido una advertencia.

Bit 08, Referencia velocidad/velocidad= referencia:

El bit 08 ajustado como (0] significa que el motor estd funcionando pero la velocidad actual es distinta a la referencia interna de velocidad. Por ejemplo, esto
puede ocurrir mientras la velocidad se acelera o decelera durante el arranque/parada.

El bit 08 gjustado como [1] significa que la velocidad del motor es igual a la referencia interna de velocidad.
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Bit 09, Funcionamiento local / control de bus:

El bit 09 ajustado como [0] significa que [STOP/RESET] estd activo en la unidad de control o que se ha seleccionado Control local [2] en el par. F-02 Método
funcionamiento. No es posible controlar el convertidor de frecuencia mediante la comunicacion serie.

El bit 09 gjustado como [1] significa que es posible controlar el convertidor de frecuencia a través de la comunicacién serie / red.

Bit 10, Fuera de limite de frecuencia:
El bit 10 gjustado como [0] permite que la frecuencia de salida alcance el valor de par. F-18 Limite bajo veloc. motor [RPM] o par. F-17 Limite alto veloc. motor
[RPM].

El bit 10 ajustado como (1] significa que la frecuencia de salida estd en los limites definidos.

Bit 11, Sin funcionamiento/en funcionamiento:
El bit 11 ajustado como [0] significa que el motor no estd en funcionamiento.

El bit 11 ajustado como [1] significa que el convertidor ha recibido una sefial de arranque o que la frecuencia de salida es mayor de 0 Hz.

Bit 12, Freno OK / advertencia o fallo de freno:
El bit 12 = [0] significa que no hay ninguna advertencia ni ningun fallo de freno.
El bit 12 = [1] significa que el convertidor de frecuencia se ha detenido debido a una advertencia o fallo de freno.

Bit 13, Tensidn OK/limite sobrepasado:

El bit 13 ajustado como [0] significa que no hay advertencias de tension.

El bit 13 ajustado como [1] significa que la tensién de CC en el circuito intermedio del convertidor es demasiado baja o demasiado alta.

Bit 14, Par OK/limite sobrepasado:

El bit 14 gjustado como [0] significa que la intensidad del motor es mds baja que el limite de par seleccionado en par. F-43 Limite de intensidad.

El bit 14 gjustado como [1] significa que se ha sobrepasado el limite de par en par. F-43 Limite de intensidad.

Bit 15, Temporizador OK/limite sobrepasado:

El Bit 15 = [0] significa que los temporizadores para la proteccién térmica del motor y la proteccién térmica del convertidor de frecuencia, respectivamente, no
han excedido el 100 %.

El bit 15 = [1] significa que uno de los temporizadores ha excedido el 100%.
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7 Como acceder a los pardmetros del AF-600 FP

7.1 UNVT Variables de red definidas por el usuario

7.1.1 Estructura de parametros UNVT

Se han definido dos Variables especiales de red definidas por el usuario (UNVT) para permitir el acceso a los pardmetros del AF-600 FP a través de LonWorks:

Nombre de variable: Tipo UNVT:
nviParamRequest UNVT_param_request
nvoParamResponse UNVT_param_response

El pardmetro o la solicitud de atributo tienen la siguiente estructura:

UNVT_param_request

Campo de ref. Tipo Tamano
1 =Valor de lectura
Lectura ) Enum 1 byte
2 = Valor de escritura 7
Par_number NUmero de pardmetro Sin signo largo 2 bytes
Subindice Subindice (0-255) Sin signo 1 byte
realim. Valor del pardmetro Sin signo quad 4 bytes

El pardmetro o respuesta del atributo tiene la siguiente estructura:

UNVT_param_response
Campo de ref. Tipo Tamaiio
0 = Error en respuesta
Respuesta 1 = Respuesta de lectura Enum 1 byte

2 = Respuesta de escritura

Par_number NUmero de pardmetro Sin signo largo 2 bytes
Longitud Longitud del campo "valor" (0-27) Sin signo 1 byte
realim. Pardmetro o valor del atributo del pardmetro Sin signo 0-27 bytes

Si se detecta una solicitud de lectura o escritura incorrecto, se devuelve un mensaje de error en el campo [Value] (Valor), byte O y byte 3.

Descripcidn del error: Cad. error en Valor [0): Cod. error en Valor [3):
Tipo de solicitud no vdlida OxFF 1
NUmero de pardmetro no vdlido OxFF 2
Tipo de dato no vdlido OxFF 3
Sin acceso de escritura OxFF 4
Limites superados OxFF 5
Subindice no vdlido OxFF 6
Sin grupo OxFF 7
Soélo reiniciar OxFF 8
No modificable OxFF 9
No en este modo OxFF 10
Sin acceso a bus OxFF 11

Otro error OxFF OxFE
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7.1.2 Ejemplos de UNVT

Ejemplo: par. de lectura F-07

Tiempo de acel. 1

En el navegador LonMaker, seleccione el nviParamRequest y seleccione [Details] (Detalles).

AF-600 FP LonWorks

Maker Browser - Un

Fie Edit Browse Help

ZHE &0Pe

g| #|3 | vorecuEsTo00000

S =i

| =

Subsystem | Device | Functional Block | Network Variable | Config Prop Won | Value

Subsystem1 | AF-600 | AF_V3D SCPTobjMajVer N |99

Subsystem1 | AF-600 | AF_V3D SCPTobjMinVer N1

Subsystem 1 | AF-600 AF_VSD nvilAnQutt ]

Subsystem 1 | AF-600 AF_VSD nvi109AnCutt ]

Subsystem 1 |AF-600 |AF_VSD nvi109An0ut2 ]

Subsystem 1 |AF-600 |AF_VSD nvit09An0uts ]

Subsystem 1 | AF-600 |AF_VSD nviAnOutt ]

Subsystem 1 | AF-600 |AF_VSD nviControlword ] X
Subsystem 1 |AF-600 |AF_VSD nviDigiOutput N [00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000
Subsystem 1 | AF-600 AF_VSD nviECBActivation o000

Subsystem 1 | AF500 |AF_VSD viECBMode N [0,000,000000000000
Subsystem 1 | AF-600 AF_VSD nviFeedbacki N 0000

Subsystem 1 | AF-600 AF_VSD nviFeedback?2 N 0000

Subsystem 1 | AF-600 AF_VSD nviFeedbackd 0000

Monitor AllOn~ Chrl+B

Subsystem 1 | AF-500 |AF_VSD nviReftiz noj00 Moo QR Cel4ghftsn
Subsystem 1 |AF-600 |AF_VSD nviRefPent N [0,000 Refresh Al ol
Subsystem 1 | AF-600 |AF_VSD nviResetFault njo00 Clear Al Values  CHl+L
Subsystem 1 | AF-600 |AF_VSD nviSetpoint1 N 0,000 =
Subsystem 1 | AF-600 | AF_VSD miSetpoint2 W |50 Propertes...  ColiR
Subsystem 1 | AF-600 | AF_VSD TviSetpoint3 W |0000 Honior cels
Subsystem 1 | AF-600 AF_VSD nviStartStop o000 Getle= culse

- SetValue crl+l
Subsystem 1 | AF-600 AF_VSD nviTimeStamp N | 0/000 0:0:0 Clear Vaue Altashiftac
Subsystem 1 | AF-600 |AF_VSD nvo10MAnind o0
Subsystem1 | AF-500 | AF_VSD nvo101Anin1 SCPTmaxNVLength [N |2
Subsystem1 | AF-600 | AF_VSD nvo101Anin1 SCPTvType N | PID O:0:0:0:0:0:0:0, Scope 0, Index 44, WT| - Change Format... Cirl+A
Subsystem 1 |AF-600 |AF_V5D nvol01Anin2 no[o0
Subsystem1 |AF-600 |AF_VSD nvol01Ann2 SCPTmaxhVLlength [N |2
Subsystem 1 |AF-600 |AF_VSD nvo101Ann2 SCPTnVType N | PID 0:0:0:0:0:0:0:0, Scope 0, Index 44, NVT_CAT_INTTIAL, 2 bytes, A=0, B=0, C=0 v
L]

[Ready 15

130BA452.10
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En la ventana inferior, seleccione la funcidn [READ_VALUE].

Flle
e E iy
| % | e vaLE 700000 El @l@j |
Subsystem | Device | Functonal Bock| Network Variable | ConfigProp | Hon | aua g
Subsystem 1 | AF-600 | AF_VSD nil01AnOutt H |0bject{)etails
Subsystem 1 |AF-500 | AF_VSD mvit094n0utt l =
Subsystem 1 | AF-500 | AF_VSD Tit09An0ut2 || Qectlame: oK | -
Subsystem 1 | AF-600 | AF_VSD mvit09An0ut3 (] ISUWYS‘[W”AF'EWAF_VSD’“VW’WHWWSI
Subsystem 1 | AF-600 | AF_VSD nviAnOutt I Cancel

- Object Value:
Subsystem 1 | AF-600 | AF_VSD nviControlword n
Subsystem 1 | AF-600 | AF_VSD nviDigiOutput 0 IRE“D—V"LU”“"”" < | 000000000
Subsystem 1 | AF-600 | AF_VSD nviECBActivation 1l e Help
Subsystem 1 | AF-600 | AF_VSD nviECBMode H ok d
Subsystem 1 | AF-500 | AF_VSD nwiFeedbackl 0 - UNVT_param request
Subsystem 1 |AF-600 |AF_VSD nviFeedback2 N o réqu;;;D_VALUE
Subsystem 1 | AF-600 | AF_VSD nviFeedbackd ] =) par_number

’ ]
Subsystem 1 | AF-600 | AF_VSD RefHz l [=l" subindex
Subsystem 1 | AF-500 | AF_VSD nviRefPent N -0
Subsystem 1 | AF-600 | AF_VSD nviResetFault [ [ valuel0]
Subsystem 1 | AF-600 |AF_VSD nvisetpointt 1 & valell]
Subsystem 1 |AF-600 |AF_VSD nviSetpoint2 [} ;:: :::d:g:
Subsystem 1 | AF-600 | AF_VSD nviSetpointd ] 7
Subsystem 1 | AF-600 | AF_VSD nviStartStop ]
Subsystem 1 | AF-600 | AF_VSD mviTime Stamp H
Subsystem 1 | AF-600 |AF_VSD nvo10{Anint ]
Subsystem 1 | AF-600 | AF_VSD nvo101Anin1 SCPTmaxNVLength (N
Subsystem1 |AF-600 |AF_VSD nve101Anint SCPTwType N READ_VALUE ;i
Subsystem 1 | AF-500 |AF_VSD nvoi0iAnin2 i MEM_NUL |
Subsystem 1 | AF-600 | AF_VSD nvol01Ann2 SCPTmaxiiViength [N |2 (NO-REQUEST
Subsystem 1 | AF-500 |AF_VSD nvo101Anin2 SCPTnvType N[
Subsystem 1 | AF-600 |AF_VSD nvo109Anint N |29
Subsystem1 | AF-600 |AF_VSD nvo108Anin1 SCPTmaxViength (N |2 &l
1
Ready [ 5 ,-_fl
130BA451.10
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En [Field List:] bajo la seccién [par_number], introduzca el nimero del pardmetro (en este ejemplo F-07). Si se accede a un pardmetro indexado (grupo), el campo

[subindex] (subindice) debe rellenarse.

Object Details

Object Name:

| Subsystem 1/AF-600/AF_\VSDinvoParamResponse

Object Value:

|READJ{ESPONSET4ZJZSUUDUUUUUUUUDUUUUUUUDUU

Field List:

UNWT_param_reponse:
- response
READ_RESPONSE
=]~ par_number
T
=1 length
4
=1- value[0]
232
-1 value[1]
3
-1 value[2]
o
-1 value[3]
o

Aol AT

OK

Cancel

Help

i

130BA454.10

La respuesta podria ofrecer el siguiente aspecto:
Valor [0] (1er byte) = 232

Valor [1] (2° byte) =3

-lo que significa que el valor de lectura del pardmetro F-07 es: 232+(3x256) = 1000
El indice de conversion del par. F-07 es: -2 (0,01)

Tiempo de acel. 1 = 1000x0,01 = 10 segundos
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‘ AF-600 FP LonWorks
8 Pardmetros

8.1 Lista de parametros

8.1.1 Lista de pardmetros

. . Tipo de conver- _
Par.No. Nombre del parametro: Valor predeterminado: Rango: sion: Tipo de dato:
0-01 Puesto de control Dig. y cédigo control [0] [0-2] = 5
0-02 Fuente de cddigo de control Convertidor de frecuencia Puerto (1] [0-4) - 5
0-03 Valor de tiempo limite cédigo de control 600 s 0,1 - 18000 1 7
0-04 Funcién tiempo limite codigo de control Off [0] [0-10] - 5
0-05 Funcién tiempo limite Mantener ajuste [0] [0-1] = 5
0-06 Reiniciar si tiempo limite codigo de control No reiniciar (0] [0-1) - 5
0-07 Accionador diagndstico Desactivar [0] [0-3] = 5
0-10 Trama del cédigo de control Convertidor de frecuencia perfil (0] [0-x] - 5
0-50 Seleccion inercia 0 légico (3] [0-3] - 5
0-52 Seleccién freno CC 0 légico (3] [0-3] - 5
0-53 Selec. arranque 0 légico [3] [0-3] = 5
0-54 Selec. sentido inverso 0 légico (3] [0-3] - 5
0-55 Selec. ajuste 0 légico [3] [0-3] = 5
0-56 Selec. referencia interna 0 légico (3] [0-3] - 5
LN-00 ID de Neuron 00 00 00 00 00 00 = = 10
LN-10 Perfil de unidad VSD 6010 [0] - - 5
LN-15 Céd. de advertencia Lon 0 - - 6
LN-18 Revision LonWorks [0, 10] - - 9
LN-21 Grabar valores de datos Off [0] [0-1] = 5
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8.2 Grupo de parametros O-##

0-01 Puesto de control

Option: Funcion:
El ajuste de este pardmetro anula los ajustes de par. O-50 Seleccion inercia a par. O-56 Selec. referencia
interna.

[01* Digital y céd. ctrl Control mediante el uso de la entrada digital y el codigo de control.

[1] Sélo digital Control sélo mediante el uso de entradas digitales.

[2] Sélo céd. de control Control sélo mediante el uso de cédigo de control.

0-02 Fuente codigo control

Option: Funcion:
Selecciona la fuente del codigo de control: una de las dos interfaces serie o de las cuatro opciones
instaladas. Durante la conexién inicial, el convertidor ajusta automdticamente este pardmetro a Opcién
A (3] si detecta una opcién de red vdlida en la ranura A. Si se retira la opcidn, el convertidor detecta un
cambio en la configuracién, ajusta de nuevo par. 0-02 Fuente cédigo control en su ajuste predeterminado
de puerto de convertidor y el convertidor se desconecta. Si se instala una opcién después de la puesta
en marchainicial del equipo, el ajuste de par. 0-02 Fuente cédigo control no cambiard, pero el convertidor

se desconectard y mostrard en el display: Alarma 67 Cambio opcién.

[0] Ninguna
[1] Puerto convertidor
[2] Puerto USB
[31* Opcién A
[4] Opcion B
[5) Opcion CO
[6] Opcién C1
iNOTA!

Este pardmetro no se puede ajustar con el motor en marcha.

0-03 Valor de tiempo limite cad. ctrl.
Range: Funcion:
60,0 s* [1,0 - 18.000,0 5] Introducir el tiempo mdximo que debe transcurrir entre la recepcién de dos mensajes consecutivos. Si

se supera este tiempo, esto indica que la comunicacion en serie se ha detenido. Se lleva entonces a cabo
la funcién seleccionada en par. 0-04 Funcién tiempo limite cod. ctrl. Funcion tiempo limite ctrl.

En LonWorks las siguientes variables disparardn el pardmetro Tiempo limite cédigo de control:
nviStartStop
nviReset Fault
nviControlWord
nviDrvSpeedStpt
nviRefPent

nviRefHz



0-04 Funcion tiempo limite cod. ctrl.

Option: Funcion:
Selec. funcion de tiempo lim. La funcién de tiempo limite se activa cuando el cédigo de control no es
actualizado dentro del periodo de tiempo especificado en par. 0-03 Valor de tiempo limite céd. ctrl.. La
opcién [20] solo aparece después de establecer el protocolo Metasys N2.

[0] * Desactivado

[1] Mantener salida

[2 Parada

(3] Velocidad fija

[4] Velocidad max.

[5] Parada y desconexion
7] Seleccion de gjuste 1
[8] Seleccién de ajuste 2
[9] Seleccion de ajuste 3
[10] Seleccion de ajuste 4
[20] Liberacién del desbordamiento N2

En LonWorks, la funcién de tiempo limite se activa también cuando las siguientes variables de red (SNVT) no son actualizadas dentro del periodo de tiempo

especificado en par. 0-03 Valor de tiempo limite céd. ctrl..

nviStartStop nviDrvSpeedStpt
nviReset Fault nviRefPcnt
nviControlWord nviRefHz

0-05 Funcion tiempo limite
Option: Funcion:
Seleccionar la accién después de recibir un cédigo de control vdlido tras un tiempo limite. Este pardmetro

estd activo solamente si par. 0-04 Funcion tiempo limite céd. ctrl. se ajusta a [Ajuste 1-4].

[0] Mantener ajuste Mantiene el ajuste seleccionado en par. 0-04 Funcién tiempo limite céd. ctrl. y muestra una advertencia
hasta que cambia el estado de par. 0-06 Reiniciar si tiempo limite cdd. ctrl.. Después, la unidad contintia

con el ajuste original.

[1)* Reanudar ajuste Continda con el ajuste activo antes del tiempo limite.

0-06 Reiniciar si tiempo limite cod. ctrl.
Option: Funcion:
Este pardmetro soélo estd activo cuando se ha seleccionado la opcién Mantener ajuste [0] en

par. 0-05 Funcién tiempo limite.

[0] * No reiniciar Retiene el ajuste especificado en par. 0-04 Funcién tiempo limite céd. ctrl., [Seleccién de ajuste 1-4], tras
un tiempo limite de control.

[1] Reiniciar Devuelve el convertidor al ajuste original tras un tiempo limite de cédigo de control. Cuando se ajusta el
valor a Reiniciar [1], el convertidor lleva a cabo el reinicio e inmediatamente después vuelve al ajuste No

reiniciar [0).

0-07 Accionador diagnostico

Option: Funcion:

Este pardmetro no tiene ninguna funcién para LonWorks.

[0]* Desactivar
[1] Accionar en alarmas
(2] Provoc alarm/adver

AF-600 FP LonWorks
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0-10 Trama del codigo de control
Option: Funcion:
Seleccione la interpretacion del cddigo de control y del codigo de estado correspondiente a la red que

se haya instalado. Sélo las selecciones vdlidas para la red que se haya instalado en la ranura A podrdn

visualizarse en el display del teclado.

(o] * Perfil de unidad
[1] Trama PROFIdrive
[5] ODVA

0-50 Seleccion inercia

Option: Funcion:
Seleccionar el control de la funcion de inercia a través de los terminales (entrada digital) y/o a través de
la red.

[0] Entrada digital Activa el arranque a través de una entrada digital.

[1] Bus Activa el comando de arranque a través del puerto de comunicacion serie o del médulo de opcién de
red.

[2] Y légico Activa el comando de arranque a través de red/puerto de comunicacion serie, Y adicionalmente a través

de una de las entradas digitales.

[31* 0O légico Activa el comando de arranque a través de red/puerto de comunicacion serie, O a través de una de las
entradas digitales

iNOTA!

Este pardmetro sélo estd activo si par. 0-01 Puesto de control se ajusta a [0] Digital y céd. ctrl.

0-51 Seleccion parada rapida

Seleccionar el control de la funcién de parada rdpida mediante los terminales (entrada digital) y/o a través de la red.

Option: Funcion:
[0] Entrada digital

[1] Bus

[2] Y l6gico

[31* 0O légico
iNOTA!

Este pardmetro sélo estd activo si par. 0-01 Puesto de control se ajusta a [0] Digital y cédigo de control.
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0-52 Seleccion freno CC

Option: Funcion:

Seleccionar el control de la funcién de freno de CC a través de los terminales (entradas digitales) y/o a
través de la red.

[0] Entrada digital Activa el arranque a través de una entrada digital.

(1] Bus Activa el comando de arranque a través del puerto de comunicacién serie o del médulo de opcion de
red.

[2 Y l6gico Activa el comando de arranque a través de red/puerto de comunicacion serie, Y adicionalmente a través

de una de las entradas digitales.

[31* 0 légico Activa el comando de arranque a través de red/puerto de comunicacion serie, O a través de una de las
entradas digitales

iNOTA!

Este pardmetro sélo estd activo si par. 0-01 Puesto de control se ajusta a [0] Digital y céd. ctrl.

0-53 Selec. arranque

Option: Funcion:
Seleccionar el control de la funcién de arranque de la unidad a través de los terminales (entrada digital)
y/o através de la red.

[0] Entrada digital Activa el arranque a través de una entrada digital.

[1] Bus Activa el comando de arranque a través del puerto de comunicacion serie o del médulo de opcién de
red.

[2] Y légico Activa el comando de arranque a través de red/puerto de comunicacion serie, Y adicionalmente a través

de una de las entradas digitales.

[3]* 0O légico Activa el comando de arranque a través de red/puerto de comunicacion serie, O a través de una de las
entradas digitales

iNOTA!

Este pardmetro sélo estd activo si par. 0-01 Puesto de control se ajusta a (0] Digital y céd. ctrl.

0-54 Selec. sentido inverso

Option: Funcion:
Seleccionar el control de la funcién inversa del convertidor a través de los terminales (entrada digital) y/
o del bus de campo.

[0] * Entrada digital Activa el comando Inverso a través de una entrada digital.

[1] Bus Activa el comando de cambio de sentido mediante el puerto de comunicacién serie o mediante la opcién
de bus de campo.

[2] Y légico Activa el comando de cambio de sentido a través del bus de campo/puerto de comunicacion serie, Y
adicionalmente a través de una de las entradas digitales.

(3] O légico Activa el comando de cambio de sentido mediante el bus de campo/puerto de comunicacion serie, O a
través de una de las entradas digitales.

iNOTA!

Este pardmetro sdlo estd activo si par. 0-01 Puesto de control se ajusta a [0] Digital y céd. ctrl.

53



AF-600 FP LonWorks

0-55 Selec. ajuste

Option: Funcion:
Seleccionar el control del gjuste de la unidad a través de los terminales (entrada digital) y/o mediante la
red.

[0] Entrada digital Activa la seleccién de ajuste mediante una entrada digital.

(1] Bus Activa la seleccién de agjustes a través del puerto de comunicacion en serie o mediante el médulo de

opcién de red.

(2] Y légico Activa la seleccidn de ajustes a través de red/puerto de comunicacion serie, Y adicionalmente, a través

de una de las entradas digitales.

[3]* 0 légico Activar la seleccion de ajustes a través de red/puerto de comunicacion serie, O a través una de las

entradas digitales.

iNOTA!

Este pardmetro sélo estd activo si par. 0-01 Puesto de control se ajusta a [0] Digital y céd. ctrl.

0-56 Selec. referencia interna

Option: Funcion:
Seleccionar el control de la seleccion de la referencia interna de la unidad a través de los terminales
(entrada digital) y/o de la red.

[0] Entrada digital Activa la seleccién de referencia interna a través de una entrada digital.

[1] Bus Activa la seleccion de la referencia interna a través del puerto de comunicacién en serie o del médulo de

opcién de red.

(2] Y légico Activa la seleccién de la referencia interna a través de red/puerto de comunicacion serie, Y adicional-

mente, a través de una de las entradas digitales.

[3]* 0O légico Activa la seleccion de la referencia interna a través de red/puerto de comunicacion serie, O a través de

una de las entradas digitales.

iNOTA!
Este pardmetro sélo estd activo si par. 0-01 Puesto de control se ajusta a [0] Digital y cédigo de control.




8.3 Grupo de parametros LN-##

LN-00 ID de Neuron

Range: Funcion:

0* [0-0] Visualiza el nimero de ID Neuron exclusivo del chip Neuron.

LN-10 Perfil de unidad
Option: Funcion:
Este pardmetro permite realizar una seleccién entre distintos perfiles funcionales LONMARK.

[0] * Perfil VSD El perfil GE y el objeto Nodo son comunes para todos los perfiles.

LN-15 Cod. de advertencia LON

Range: Funcion:
0 N/A* [0 - FFFF] Este pardmetro contiene las advertencias especificas de LON.
Bit Status (Estado)

0 Fallo interno

1 Fallo interno

2 Fallo interno

3 Fallo interno

4 Fallo interno

5 Reservado

6 Reservado

7 Reservado

8 Reservado

9 Cambio de tipo no vdlido para tipos modificables
10 Error de inicializacién

11 Error de comunicacién interno

12 Versiones del software distintas

13 Bus no activo

14 Opcién no presente

15 La entrada LON (nvi/nci) excede los limites

LN-17 Revision XIF

Range: Funcion:

0 N/A* [0-0] Este pardmetro incluye la version del archivo de la interfaz externa del chip Neuron C en la opcién LON.

LN-18 Revision LonWorks

Range: Funcion:

0 N/A* [0-0] Este pardmetro incluye la version de software del programa del chip Neuron C en la opcién LON.

LN-21 Grabar valores de datos

Option: Funcion:
Este pardmetro se usa para activar el almacenamiento de datos en la memoria no voldtil.
[0] * [Off] (Apagado) La funcion de almacenamiento estd inactiva.

(2] Grabar todos gjustes Graba todos los valores de pardmetro en la E2PROM. El valor regresa a No cuando se almacenan todos

los valores de pardmetros.

AF-600 FP LonWorks
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8.4 Tipos de datos admitidos por AF-600 FP

8.4.1 Tipos de objetos y de datos admitidos por AF-600 FP

AF-600 FP LonWorks

Tipo de Descripcién:
datos:

3 Entero 16

4 Entero 32

5 Sin signo 8

6 Sin signo 16

7 Sin signo 32

9 Cadena visible
10 Cadena de bytes
33 Valor normalizado (16 bits)
35 Secuencia de bits
41 Byte

42 Cédigo

8.4.2 indice de conversidn

indice de conversion: Factor de conversion:
100 1

67 1/60

6 1000000
5 100000
4 10000

3 1000

2 100

1 10

0 1

-1 01

-2 0,01

-3 0,001

-4 0,0001
-5 0,00001
-6 0,000001
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9 Localizacion de averias

9.1 Coddigo de alarma, Cédigo de advertencia y Codigo de estado ampliado

9.1.1 Mensajes de alarma y advertencia

General
Existe una diferencia clara entre las alarmas y las advertencias. En el caso de una alarma, el convertidor entrard en una condicion de fallo. Después de eliminar
la causa de la alarma, el maestro tendrd que aceptar el mensaje de alarma para que el convertidor empiece a funcionar de nuevo. Por otro lado, una advertencia

puede producirse cuando surge una condicién de advertencia y desaparecer cuando las condiciones vuelven a ser normales sin interferir en el proceso.

El cédigo de alarma'y el cddigo de advertencia se muestran en el display en formato hexadecimal. Si hay mds de una advertencia o alarma, se muestra la suma
de todas ellas. Los cddigos de advertencia y los codigos de alarma se muestran en el par. DR-90 a DR-95. Para obtener mds informacién sobre las alarmas y
advertencias individuales, consulte: AF-600 FP Manual de funcionamiento DET-607 o DET-608.

Advertencias

Las advertencias del convertidor se representan con un solo bit en un cédigo de advertencia. Un cédigo de advertencia siempre es un pardmetro de accién. El
estado de bit FALSE [0] (Falso) significa que no hay ninguna advertencia, mientras que el estado de bit TRUE [1] (Verdadero) indica una advertencia. A cada estado
de bit le corresponde un mensaje de cadena de texto. Ademds del mensaje de cédigo de advertencia, el maestro también serd informado a través de un cambio

del bit 7 en el codigo de estado.

Alarmas

Después de un mensaje de alarma, el convertidor entrard en una condicién de fallo. El convertidor sélo podré reanudar el funcionamiento después de que se
haya corregido el fallo y de que el maestro haya aceptado el mensaje de alarma ajustando el bit 3 en el cédigo de control. Las alarmas del convertidor se
representan mediante un Unico bit en un cédigo de alarma. Un cédigo de alarma siempre es un pardmetro de accién. El estado de bit FALSE [0] (Falso) significa

que no hay ninguna alarma, mientras que el estado de bit TRUE [1] (Verdadero) indica alarma.

AF-600 FP LonWorks
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9.1.2 Codigos de alarma

Cadigo de alarma, par. DR-90 Cédigo de alarma Caodigo de alarma 2, par. DR-91 Cédigo de alarma 2
Bit Cddigo de alarma Bit Cédigo de alarma 2
(Hex) (par. DR-90 Cédigo de alarma) (Hex) (par. DR-91 Cédigo de alarma 2)

00000001 Sin uso 00000001 Descon. servicio, lectura / escritura

00000002 Temp. excesiva de la tarjeta de alim. 00000002 Reservado

00000004 Fallo Tierra Desconexion servicio, codigo descriptivo /

) 00000004

00000008 Exceso de temperatura en la tarjeta de Repuesto
control 00000008 Reservado

00000010 Tiempo limite de cédigo de control 00000010 Reservado

00000020 Intensidad excesiva 00000020 Falta de caudal

00000040 Limite de par 00000040 Bomba seca

00000080 Sobretemp. del termistor del motor 00000080 Fin de curva

T Motor Sobrecarga térmica electrénica So- 00000100 Correa rota
bretemperatura 00000200 Sin uso

00000200 Sobrecarga del inversor 00000400 Sin uso

00000400 Tensién de enlace CC baja 00000800 Reservado

00000800 Tension de enlace CC alta 00001000 Reservado

00001000 Cortocircuito 00002000 Reservado

00002000 Fallo en la carga de arranque 00004000 Reservado

00004000 Pérdida fase alim. 00008000 Reservado

00008000 Ajuste automdtico incorrecto 00010000 Reservado

00010000 Err. cero activo 00020000 Sin uso

00020000 Fallo interno 00040000 Error de ventiladores

00040000 Sin uso 00080000 Reservado

00080000 Falta fase U motor 00100000 Reservado

00100000 Falta fase V motor 00200000 Reservado

00200000 Falta fase W motor 00400000 Reservado

00400000 Fallo de red 00800000 Reservado

00800000 Fallo alim. 24V 01000000 Reservado

01000000 Fallo de red 02000000 Reservado

02000000 Fallo de alimentacién de 1,8 V 04000000 Reservado

04000000 Sin uso 08000000 Reservado

08000000 Sin uso 10000000 Reservado

10000000 Cambio de opcién 20000000 Reservado

20000000 Convertidor inicializado 40000000 Reservado

80000000 Sin uso 80000000 Reservado
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9.1.3 Codigos de advertencia

Cod. de advertencia, par. DR-92 Céd. de advertencia Cadigo de advertencia 2, par. DR-93 Cédigo de advertencia 2
Bit Caodigo de advertencia Bit Cddigo de advertencia 2
(Hex) (par. DR-92 Céd. de advertencia) (Hex) (par. DR-93 Cédigo de advertencia 2)
00000001 Sin uso 00000001 Arr. retardado
00000002 Temp. excesiva de la tarjeta de alim. 00000002 Parada retardada
00000004 Fallo Tierra 00000004 Fallo reloj
00000008 Exceso de temperatura en la tarjeta de 00000008 Reservado
control 00000010 Reservado
00000010 Tiempo limite de cédigo de control 00000020 Falta de caudal
00000020 Intensidad excesiva 00000040 Bomba seca
00000040 Limite de par 00000080 Fin de curva
00000080 Sobretemp. del termistor del motor 00000100 Correa rota
o Motor Sobrecarga térmica electrénica So- 00000200 Sin uso
bretemperatura 00000400 Reservado
00000200 Sobrecarga del inversor 00000800 Reservado
00000400 Tension de enlace CC baja 00001000 Reservado
00000800 Tension de enlace CC alta 00002000 Reservado
00001000 Tensién de CC baja 00004000 Reservado
00002000 Tension alta CC 00008000 Reservado
00004000 Pérdida fase alim. 00010000 Reservado
00008000 Sin motor 00020000 Sin uso
00010000 Err. cero activo 00040000 Advertencia ventiladores
00020000 10V bajo 00080000 Reservado
00040000 Sin uso 00100000 Reservado
00080000 Sin uso 00200000 Reservado
00100000 Sin uso 00400000 Reservado
00200000 Limite de velocidad 00800000 Reservado
00400000 Fallo comunicacién red 01000000 Reservado
00800000 Fallo alim. 24V 02000000 Reservado
01000000 Fallo de red 04000000 Reservado
02000000 Limite de intensidad 08000000 Reservado
04000000 Temperatura baja 10000000 Reservado
08000000 Limite tension 20000000 Reservado
10000000 Pérdida del encoder 40000000 Reservado
20000000 Limite de la frecuencia de salida 80000000 Reservado
40000000 Sin uso
80000000 Sin uso
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9.2 Cod. estado ampliado

9.2.1 Codigos de estado ampliados

Céd. estado ampliado, par. DR-94 Cédigo estado ampliado

AF-600 FP LonWorks

Céd. estado ampliado 2, par. DR-95 Cédigo de estado ampl. 2

Bit
(Hex)
00000001
00000002
00000004
00000008
00000010
00000020
00000040
00000080
00000100
00000200
00000400
00000800
00001000
00002000
00004000
00008000
00010000
00020000
00040000
00080000
00100000
00200000
00400000
00800000
01000000
02000000
04000000
08000000
10000000
20000000
40000000
80000000

Céd. estado ampliado
(par. DR-94 Cédigo estado ampliado)
En rampa

Ajuste automdtico
Arranque CW/CCW

Sin uso

Sin uso

Realim. alta

Realim. baja

Intensidad de salida alta
Intensidad de salida baja
Frecuencia de salida alta
Frecuencia de salida baja
Sin uso

Sin uso

Frenado

Fuera rango veloc.
Ctrol.Sobreint. Activa
Frenado de CA
Temporizador de bloqueo con contrasefa
Proteccion por contrasefa
Referencia alta
Referencia baja

Ref. local/Ref. remota
Reservado

Reservado

Reservado

Reservado

Reservado

Reservado

Reservado

Reservado

Reservado

Reservado

Bit
(Hex)
00000001
00000002
00000004
00000008
00000010
00000020
00000040
00000080
00000100
00000200
00000400
00000800
00001000
00002000
00004000
00008000
00010000
00020000
00040000
00080000
00100000
00200000
00400000
00800000
01000000
02000000
04000000
08000000
10000000
20000000
40000000
80000000

Cod. estado ampliado 2 (par. DR-95 Cédigo

de estado ampl. 2)
[Off] (Apagado)
Manual / automdtico
Sin uso

Sin uso

Sin uso

Relé 123 activado
Arranque impedido
Ctrl. prep.
Convertidor preparado
Parada rapida

Freno de CC

Parada

En espera

Solicitud de mantener salida
Mantener salida
Solicitud de velocidad fija
Veloc. fija

Solicitud de arranque
Arranque

Arranque aplicado
Retardo arr.

Reposo

Refuerzo de reposo
En marcha

Sin uso

Modo Incendio
Reservado
Reservado
Reservado
Reservado
Reservado

Reservado
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9.3 Escalado de referencia - Ejemplos

9.3.1 Escalado de referencia - Lazo abierto

par. F-16 par. F-15 par. F-03
Limite bajo de Limite alto de Frecuencia de
( doetgﬁ ido) velocidad del motor velocidad del motor salida max.
; ; 0% 100% ; ;
| | | |
Lo _d___ R 4 2
I I I I
| I Hacia delante | I %
= —_———t 4 8
[ | | I
1 I I I ~
par. F-52 par. F-53
Referencia Referencia
min. max.

Ejemplo:

par. F-52 Referencia minima = 100 RPM
par. F-53 Referencia mdxima = 1.500 RPM
Referencia enviada = 1.500 hex (5.376 dec)

Salida:

La salida puede calcularse como:

max. (decimal) * (par. F— 53 — par. F—52)
16384

5376 *(1500 — 100)
16384

+par. F—52 =

+100 = 559 RPM
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9.4 Variables de red - Vista general

9.4.1 Variables de salida (nvo)

AF-600 FP LonWorks

Funcién variable

Cédigo de estado

Salida del convertidor de
frecuencia (%)

Salida del convertidor de
frecuencia [Hz)

Contador de kWh

Tensién de bus CC

Térmico motor

Térmico inversor
Realimentacion de lazo ce-
rrado

Correa de ventilador rota
Marca de alarma

Marca de advertencia
Cédigo de alarma

Céd. de advertencia
Cédigo de advertencia am-
pliado

Entradas digitales

Entrada analégica (53)
Entrada analégica (54)
Entrada analbgica (X30/11)
Entrada analbgica (X30/12)
Entrada analdgica (X42/1)
Entrada analégica (X42/3)
Entrada analdgica (X42/5)
Com. acceso a pardmetros
Velocidad del convertidor
de frecuencia

Intensidad de salida
Tension de salida

Potencia de salida

Horas funcionam.

Estado del objeto

Nombre de variable

nvoStatusword

nvoOutputPcnt

nvoOutputHz

nvoDrvEnrg

nvoDCVoltage

nvoTempMtr

nvoTemplnvrtr

nvoFeedback

nvoBrokenBelt

nvoAlarm

nvoWarning

nvoAlarmword

nvoWarningword

nvoExtendedStatusword

nvoDigitinput

nvoAninl

nvoAnin2

nvol0lAninl

nvol01Anin2

nvol09Aninl

nvol09Anin2

nvol09AnIn3

nvoParamResponse

nvoDrvSpeed

nvoDrvCurnt

nvoDrwolt

nvoDrvPwr

nvoDrvRunHours

nvoStatus

SNVT tipo
SNVT_state

SNVT_lev_percent

SNVT_freq_hz

SNVT_elec_kwh_]|

SNVT_volt

SNVT_lev_cont

SNVT_lev_cont

SNVT_count_inc_f

SNVT_switch

SNVT_switch

SNVT_switch

SNVT_state_64

SNVT_state_64

SNVT_state_64

SNVT_state_64

SNVT_volt/SNVT_amp_mil/SNVT_lev_percent

SNVT_volt/SNVT_amp_mil/SNVT_lev_percent

SNVT_volt/SNVT_lev_percent

SNVT_volt/SNVT_lev_percent

SNVT_volt/SNVT_temp_p/SNVT_lev_percent

SNVT_volt/SNVT_temp_p/SNVT_lev_percent

SNVT_volt/SNVT_temp_p/SNVT_lev_percent

UNVT_param_response

SNVT_lev_percent

SNVT_amp
SNVT_volt
SNVT_power_kilo
SNVT_time_hour
SNVT_obj_status

Perfil AF-600 FPpar.

Convertidor de fre- DR-03
cuencia VSD

Convertidor de fre- DR-05
cuencia VSD

Convertidor de fre- DR-13
cuencia VSD

Convertidor de fre- ID-02
cuencia VSD

Convertidor de fre- DR-30
cuencia VSD

Convertidor de fre- DR-18
cuencia VSD

Convertidor de fre- DR-35
cuencia VSD

Convertidor de fre- DR-52
cuencia VSD

Convertidor de fre- DR-93
cuencia VSD

Convertidor de fre- DR-90
cuencia VSD

Convertidor de fre- DR-03
cuencia VSD

Convertidor de fre- DR-90 + DR-91
cuencia VSD

Convertidor de fre- DR-92 + DR-93
cuencia VSD

Convertidor de fre- DR-94 + DR-95

cuencia VSD

Convertidor de fre- DR-60
cuencia VSD

Convertidor de fre- DR-62
cuencia VSD

Convertidor de fre- DR-64
cuencia VSD

Convertidor de fre- DR-75
cuencia VSD

Convertidor de fre- DR-76
cuencia VSD

Convertidor de fre- LG-30
cuencia VSD

Convertidor de fre- LG-31
cuencia VSD

Convertidor de fre- LG-32
cuencia VSD

Convertidor de fre- -

cuencia VSD
VSD 6010 DR-05
VSD 6010 DR-14
VSD 6010 DR-12
VSD 6010 DR-10
VSD 6010 ID-01
Obj. nodo -
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9.4.2 Variables de entrada (nvi)

AF-600 FP LonWorks

Funci6n variable

Arranque/Parada

Cédigo de control

Fallo de reinicio

Referencia [%)

Referencia [Hz]

Valor de consigna CL 1

Valor de consigna CL 2

Valor de consigna CL 3

Realimentacion de bus 1

Realim. de bus 2

Realim. de bus 3

Salidas digitales y de relé

Salida analégica (42)

Salida analdgica (X30/8)

Salida analégica (X42/7)

Salida analégica (X42/9)

Salida analdgica (X42/11)

Ajuste de RTC

Comando de acceso a pardme-

tros

Valor de consigna de velocidad
del convertidor de frecuencia

Objeto de nodo estandar

Nombre de variable

nviStartStop

nviControlword

nviResetFaut

nviRefPcnt

nviRefHz

nviSetpointl

nviSetpoint2

nviSetpoint3

nviFeedbackl

nviFeedback?2

nviFeedback3

nviDigiOutput

nviAnOutl

nvil01AnOutl

nvi109AnOutl

nvi109AnOut2

nvi109AnOut3

nviTimeStamp

nviParamRequest

nviDrvSpeedStpt

nviRequest

SNVT tipo
SNVT_switch

SNVT_state

SNVT_switch

SNVT_lev_percent

SNVT_freq_hz

SNVT_lev_percent

SNVT_lev_percent

SNVT_lev_percent

SNVT_lev_percent

SNVT_lev_percent

SNVT_lev_percent

SNVT_state_64

SNVT_lev_percent

SNVT_lev_percent

SNVT_lev_percent

SNVT_lev_percent

SNVT_lev_percent

SNVT_time_stamp

UNVT_param_request

SNVT_switch

SNVT_obj_request

Perfil
Convertidor de frecuencia
VSD
Convertidor de frecuencia
VSD
Convertidor de frecuencia
VSD
Convertidor de frecuencia
VSD
Convertidor de frecuencia
VSD
Convertidor de frecuencia
VSD
Convertidor de frecuencia
VSD
Convertidor de frecuencia
VSD
Convertidor de frecuencia
VSD
Convertidor de frecuencia
VSD
Convertidor de frecuencia
VSD
Convertidor de frecuencia
VSD
Convertidor de frecuencia
VSD
Convertidor de frecuencia
VSD
Convertidor de frecuencia
VSD
Convertidor de frecuencia
VSD
Convertidor de frecuencia
VSD
Convertidor de frecuencia
VSD
Convertidor de frecuencia
VSD
VSD 6010

Obj. nodo

AF-600 FP Par.
CTW/referencia

CTW

CTW

Referencia

Referencia

CL-21

CL-22

CL-23

AN-53

AN-63

AO-43

AO-53

AO-63

CTW / Referencia
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9.4.3 Propiedades de configuracion (nci)

Funcién variable Nombre de variable SNVT tipo Perfil AF-:::) FP
Veloc. mdx. del motor [%] nciMaxSpeed SNVT_lev_percent VSD 6010 F-17
Veloc. min. del motor [%] nciMinSpeed SNVT_lev_percent VSD 6010 F-18
Veloc. nom. del motor [RPM] nciNmliSpeed SNVT_rpm VSD 6010 P-06
Frecuencia nom. del motor [Hz] nciNmlFreq SNVT_freq_hz VSD 6010 F-04
Tiempo min. rampa de aceleracion [s) nciRampUpTime SNVT_time_sec VSD 6010 F-07
Tiempo min. rampa de deceleracién [s] nciRampDownTime SNVT_time_sec VSD 6010 F-08
Tiempo de latido [s] nciSndHrtBt SNVT_time_sec VSD 6010 -
Tiempo de envio méx. (latido) nciMaxStsSendT SNVT_elapsed_tm Obj. nodo -
Tiempo de envio min. (temporizador de inhibi- - o

o) nciMinSendT SNVT_elapsed_tm Obj. virtual -
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