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Uvod VLT® Soft Starter MCD 500

1 Uvod

VLT® Soft Starter MCD 500 je moderni digitalni softstartér
pro motory o vykonu 11-850 kW (15-1 150 hp).
Softstartéry poskytuji komplexni fadu funkci ochrany
motorl a systém( a byly zkonstruovany tak, aby zajistovaly
spolehlivy provoz i v téch nejndro¢néjsich podminkach.

1.1.1 Verze dokumentu

Tento ndvod k pouzivani je pravidelné kontrolovan a
aktualizovéan. VSechny navrhy na zlepseni jsou vitany. V
Tabulka 1.1 je uvedena verze dokumentu.

Vydani Poznamky

MG17K8xx| Pokyny tykajici se pouzivani sad chranicd prstd pro
instalace IPO0 byly pfidany do kapitola 4 Elektrickd
instalace.

Tabulka 1.1 Verze dokumentu

1.1.2 Seznam funkci

Modely pro vSechny mozné pozadavky na pfipojeni
. 21-1 600 A (ptimé pripojeni).

. Pfimé pfipojeni nebo vnitini zapojeni do
trojuhelniku.

. Interni bypass az do 961 A.
. Sitové napéti: 200-525 V AC nebo 380-690 V AC.

o Ridici napéti: 24 V AC/V DC, 110-120 V AC nebo
220-240 V AC.

Uzivatelsky privétivy ovladaci panel LCP
. Protokolovani

. Grafy v redlném case.
. Sloupcovy graf vodivosti tyristoru.

Nastroje
. Aplikac¢ni nastaveni.

. Protokol udalosti s 99 polozkami oznacenymi
datem a casem.

. 8 poslednich vypnuti.

. Pocitadla.

. Simulace ochrany.

. Simulace vystupniho signélu.

Vstupy a vystupy
. Mistné nebo dalkové fizené vstupy.
(3 pevné, 1 programovatelny).

. Reléové vystupy (3 programovatelné).
. Programovatelny analogovy vystup.
. Vystup 24 V DC 200 mA.

Rezimy startu a béhu
. Adaptivni fizeni.

. Konstantni proud.

. Proudova rampa.

Prudky start.
. Konstantni otacky.
. Nouzovy provoz.

Rezimy zastaveni
. Adaptivni fizeni zpomalovani.

. Mékké zastaveni podle nacasované napétové
rampy.

. Stejnosmérna brzda.
. Mékké brzda.

. Vypnuti startéru.
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Uvod Navod k pouzivani

Dalsi funkce
. Casova¢ automatického startu/zastaveni.

. Tepelny model druhého radu.
. Zélozni baterie hodin a tepelného modelu.

. Volitelné komunika¢ni moduly DeviceNet,
Modbus, Ethernet nebo PROFIBUS.

Komplexni ochrana
. Zapojeni/pfipojeni/napajeni.

- Pfipojeni motoru.
- Fézova sekvence.
- Viykonova ztrata.
- Vypadek jednotlivé faze.

- Kmitocet sité.

- Prodlouzend doba startu.
- Nesymetrie proudu.
- Podpéti.
- Okamzity nadproud.
. Tepelna
- Termistor motoru.
- Pretizeni motoru
- Pretizeni pfemostovaciho stykace.
- Teplota chladice.
. Komunikace
- Sitova komunikace.
- Komunikace se startérem.
. Externi
- Vypnuti vstupem.
. Startér
- Individualné zkratovany tyristor.

- Baterie/hodiny.
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Uvod VLT® Soft Starter MCD 500
1.1.3 Typovy kod
MCD5 - - 3
m
<
_— 1T T
~
~
Current ratin
0021 =21A, AC53b 3-30: 33
0037 =37 A, AC53b 3-30:330
0043 =43 A, AC53b 3-30:330
0053 =53 A, AC53b 3-30:330
0068 =68 A, AC53b 3-30:570
0084 =84 A, AC53b 3-30:570
0089 =89 A, AC53b 3-30:570
0105 =105 A, AC53b 3-30:570
0131 =131 A, AC53b 3-30:570
0141 =141 A, AC53b 3-30:570
0195 =195 A, AC53b 3-30:570
0215 =215 A, AC53b 3-30:570
0245 =245 A, AC53b 3-30:570
0331 =331A, AC53b 3-30:570
0396 =396 A, AC53b 3-30:570
0469 =469 A, AC53b 3-30:570
0525 =525 A, AC53b 3-30:570
0632 =632 A, AC53b 3-30:570
0744 =744 A, AC53b 3-30:570
0826 =826 A, AC53b 3-30:570
0961 =961 A, AC53b 3-30:570
0245 =245 A, AC53a 3-30:50-6
0360 =360 A, AC53a 3-30:50-6
0380 =380 A, AC53a 3-30:50-6
0428 =428 A, AC53a 3-30:50-6
0595 =595 A, AC53a 3-30:50-6
0619=619 A, AC53a 3-30:50-6
0790 =790 A, AC53a 3-30:50-6
927 =927 A,AC53a 3-30:50-6
1200 = 1200 A, AC53a 3-30:50-6
10=1410 A, AC53a 3-30:50-6
1600 = 1600 A, AC53a 3-30:50-6
B = Bypassed ___|
C=Non-bypassed —
Mains voltage
T5=200-525VAC
T7 =380-690 VAC
Frame size =~ ——
G1=0021~0105A
G2=0131~0215A
G3=0245~0396 A
G4 =0360 ~ 0961 A
G5=1200~ 1600 A
Not used
IP rating
00=1P00
= Not selectable 20=1P20
Control voltalge
CV1 =24V, N
CV2 =110-120 VAC or 220-240 VAC
Obrazek 1.1 Objednavkovy formulaf typového kédu
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Uvod Navod k pouzivani

1.1.4 Objednaci cisla

Napajeci napéti T5, 200-525 V AC
Napadjeni fidici karty CV1, 24 V AC/V DC CV2, 110-120 nebo 220-240 V AC
Jmenovity proud Objednaci ¢islo Typovy kéd Objednaci ¢islo Typovy kéd
MCD5-0021B 175G5500 MCD5-0021B-T5-G1X-20-CV1 175G5525 MCD5-0021B-T5-G1X-20-CV2
MCD5-0037B 175G5501 MCD5-0037B-T5-G1X-20-CV1 175G5526 MCD5-0037B-T5-G1X-20-CV2
MCD5-0043B 175G5502 MCD5-0043B-T5-G1X-20-CV1 175G5527 MCD5-0043B-T5-G1X-20-CV2
MCD5-0053B 175G5503 MCD5-0053B-T5-G1X-20-CV1 175G5528 MCD5-0053B-T5-G1X-20-CV2
c18 MCD5-0068B 175G5504 MCD5-0068B-T5-G1X-20-CV1 175G5529 MCD5-0068B-T5-G1X-20-CV2
MCD5-0084B 175G5505 MCD5-0084B-T5-G1X-20-CV1 175G5530 MCD5-0084B-T5-G1X-20-CV2
MCD5-0089B 175G5506 MCD5-0089B-T5-G1X-20-CV1 175G5531 MCD5-0089B-T5-G1X-20-CV2
MCD5-0105B 175G5507 MCD5-0105B-T5-G1X-20-CV1 175G5532 MCD5-0105B-T5-G1X-20-CV2
MCD5-0131B 175G5508 MCD5-0131B-T5-G2X-00-CV1 175G5533 MCD5-0131B-T5-G2X-00-CV2
MCD5-0141B 175G5509 MCD5-0141B-T5-G2X-00-CV1 175G5534 MCD5-0141B-T5-G2X-00-CV2
G28 MCD5-0195B 175G5510 MCD5-0195B-T5-G2X-00-CV1 175G5535 MCD5-0195B-T5-G2X-00-CV2
MCD5-0215B 175G5511 MCD5-0215B-T5-G2X-00-CV1 175G5536 MCD5-0215B-T5-G2X-00-CV2
G3C MCD5-0245C 175G5512 MCD5-0245C-T5-G3X-00-CV1 175G5537 MCD5-0245C-T5-G3X-00-CV2
MCD5-0245B 134N9344 MCD5-0245B-T5-G3X-00-CV1 134N9345 MCD5-0245B-T5-G3X-00-CV2
G3B MCD5-0331B 134N9348 MCD5-0331B-T5-G3X-00-CV1 134N9349 MCD5-0331B-T5-G3X-00-CV2
MCD5-0396B 134N9352 MCD5-0396B-T5-G3X-00-CV1 134N9353 MCD5-0396B-T5-G3X-00-CV2
MCD5-04698B 134N9356 MCD5-0469B-T5-G4X-00-CV1 134N9357 MCD5-0469B-T5-G4X-00-CV2
MCD5-0525B 134N9360 MCD5-0525B-T5-G4X-00-CV1 134N9361 MCD5-0525B-T5-G4X-00-CV2
MCD5-0632B 134N9364 MCD5-0632B-T5-G4X-00-CV1 134N9365 MCD5-0632B-T5-G4X-00-CV2
648 MCD5-0744B 134N9368 MCD5-0744B-T5-G4X-00-CV1 134N9369 MCD5-0744B-T5-G4X-00-CV2
MCD5-0826B 134N9372 MCD5-0826B-T5-G4X-00-CV1 134N9373 MCD5-0826B-T5-G4X-00-CV2
MCD5-0961B 134N9376 MCD5-0961B-T5-G4X-00-CV1 134N9377 MCD5-0961B-T5-G4X-00-CV2
MCD5-0360C 175G5513 MCD5-0360C-T5-G4X-00-CV1 175G5538 MCD5-0360C-T5-G4X-00-CV2
MCD5-0380C 175G5514 MCD5-0380C-T5-G4X-00-CV1 175G5539 MCD5-0380C-T5-G4X-00-CV2
MCD5-0428C 175G5515 MCD5-0428C-T5-G4X-00-CV1 175G5540 MCD5-0428C-T5-G4X-00-CV2
G4C MCD5-0595C 175G5516 MCD5-0595C-T5-G4X-00-CV1 175G5541 MCD5-0595C-T5-G4X-00-CV2
MCD5-0619C 175G5517 MCD5-0619C-T5-G4X-00-CV1 175G5542 MCD5-0619C-T5-G4X-00-CV2
MCD5-0790C 175G5518 MCD5-0790C-T5-G4X-00-CV1 175G5543 MCD5-0790C-T5-G4X-00-CV2
MCD5-0927C 175G5519 MCD5-0927C-T5-G4X-00-CV1 175G5544 MCD5-0927C-T5-G4X-00-CV2
MCD5-1200C 175G5520 MCD5-1200C-T5-G5X-00-CV1 175G5545 MCD5-1200C-T5-G5X-00-CV2
G5C MCD5-1410C 175G5523 MCD5-1410C-T5-G5X-00-CV1 175G5546 MCD5-1410C-T5-G5X-00-CV2
MCD5-1600C 175G5524 MCD5-1600C-T5-G5X-00-CV1 175G5547 MCD5-1600C-T5-G5X-00-CV2

Tabulka 1.2 Objednaci ¢isla, T5, 200-525 V AC
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Uvod VLT® Soft Starter MCD 500
Napajeci napéti T7, 380-690 V AC
Napajeni fidici karty CV1, 24 V AC/V DC CV2, 110-120 nebo 220-240 V AC
Jmenovity proud Objednaci ¢islo Typovy kéd Objednaci ¢islo Typovy kod
MCD5-0021B 175G5548 MCD5-0021B-T7-G1X-20-CV1 175G5571 MCD5-0021B-T7-G1X-20-CV2
MCD5-0037B 175G5549 MCD5-0037B-T7-G1X-20-CV1 175G5572 MCD5-0037B-T7-G1X-20-CV2
MCD5-0043B 175G5550 MCD5-0043B-T7-G1X-20-CV1 175G5573 MCD5-0043B-T7-G1X-20-CV2
MCD5-0053B 175G5551 MCD5-0053B-T7-G1X-20-CV1 175G5574 MCD5-0053B-T7-G1X-20-CV2
G18 MCD5-0068B 175G5552 MCD5-0068B-T7-G1X-20-CV1 175G5575 MCD5-0068B-T7-G1X-20-CV2
MCD5-0084B 175G5553 MCD5-0084B-T7-G1X-20-CV1 175G5576 MCD5-0084B-T7-G1X-20-CV2
MCD5-0089B 175G5554 MCD5-0089B-T7-G1X-20-CV1 175G5577 MCD5-0089B-T7-G1X-20-CV2
MCD5-0105B 175G5555 MCD5-0105B-T7-G1X-20-CV1 175G5578 MCD5-0105B-T7-G1X-20-CV2
MCD5-0131B 175G5556 MCD5-0131B-T7-G2X-00-CV1 175G5579 MCD5-0131B-T7-G2X-00-CV2
MCD5-0141B 175G5557 MCD5-0141B-T7-G2X-00-CV1 175G5580 MCD5-0141B-T7-G2X-00-CV2
G28 MCD5-0195B 175G5558 MCD5-0195B-T7-G2X-00-CV1 175G5581 MCD5-0195B-T7-G2X-00-CV2
MCD5-0215B 175G5559 MCD5-0215B-T7-G2X-00-CV1 175G5582 MCD5-0215B-T7-G2X-00-CV2
G3C MCD5-0245C 175G5560 MCD5-0245C-T7-G3X-00-CV1 175G5583 MCD5-0245C-T7-G3X-00-CV2
MCD5-0245B 134N9346 MCD5-0245B-T7-G3X-00-CV1 134N9347 MCD5-0245B-T7-G3X-00-CV2
G3B MCD5-0331B 134N9350 MCD5-0331B-T7-G3X-00-CV1 134N9351 MCD5-0331B-T7-G3X-00-CV2
MCD5-0396B 134N9354 MCD5-0396B-T7-G3X-00-CV1 134N9355 MCD5-0396B-T7-G3X-00-CV2
MCD5-0469B 134N9358 MCD5-0469B-T7-G4X-00-CV1 134N9359 MCD5-0469B-T7-G4X-00-CV2
MCD5-0525B 134N9362 MCD5-0525B-T7-G4X-00-CV1 134N9363 MCD5-0525B-T7-G4X-00-CV2
MCD5-0632B 134N9366 MCD5-0632B-T7-G4X-00-CV1 134N9367 MCD5-0632B-T7-G4X-00-CV2
G4B MCD5-0744B 134N9370 MCD5-0744B-T7-G4X-00-CV1 134N9371 MCD5-0744B-T7-G4X-00-CV2
MCD5-0826B 134N9374 MCD5-0826B-T7-G4X-00-CV1 134N9375 MCD5-0826B-T7-G4X-00-CV2
MCD5-0961B 134N9378 MCD5-0961B-T7-G4X-00-CV1 134N9379 MCD5-0961B-T7-G4X-00-CV2
MCD5-0360C 175G5561 MCD5-0360C-T7-G4X-00-CV1 175G5584 MCD5-0360C-T7-G4X-00-CV2
MCD5-0380C 175G5562 MCD5-0380C-T7-G4X-00-CV1 175G5585 MCD5-0380C-T7-G4X-00-CV2
MCD5-0428C 175G5563 MCD5-0428C-T7-G4X-00-CV1 175G5586 MCD5-0428C-T7-G4X-00-CV2
G4C MCD5-0595C 175G5564 MCD5-0595C-T7-G4X-00-CV1 175G5587 MCD5-0595C-T7-G4X-00-CV2
MCD5-0619C 175G5565 MCD5-0619C-T7-G4X-00-CV1 175G5588 MCD5-0619C-T7-G4X-00-CV2
MCD5-0790C 175G5566 MCD5-0790C-T7-G4X-00-CV1 175G5589 MCD5-0790C-T7-G4X-00-CV2
MCD5-0927C 175G5567 MCD5-0927C-T7-G4X-00-CV1 175G5590 MCD5-0927C-T7-G4X-00-CV2
MCD5-1200C 175G5568 MCD5-1200C-T7-G5X-00-CV1 175G5591 MCD5-1200C-T7-G5X-00-CV2
G5C MCD5-1410C 175G5569 MCD5-1410C-T7-G5X-00-CV1 175G5592 MCD5-1410C-T7-G5X-00-CV2
MCD5-1600C 175G5570 MCD5-1600C-T7-G5X-00-CV1 175G5593 MCD5-1600C-T7-G5X-00-CV2

Tabulka 1.3 Objednaci ¢isla, T7, 380-690 V AC

10 Danfoss A/S © 03/2018 Vsechna prava vyhrazena. MG17K848



Bezpecnost Navod k pouzivani

2 Bezpecnost
2.1 Bezpeclnost

V tomto navodu jsou pouzity nasledujici symboly:

AVAROVANI

Oznacuje potencialné nebezpecnou situaci, ktera by
mohla mit za nasledek smrt nebo vazné zranéni.

AUPOZORNENI

Oznacuje potencialné nebezpecnou situaci, ktera by
mohla mit za nasledek lehky nebo stfedné tézky uraz.
Lze pouzit také k upozornéni na nebezpecné postupy.

OZNAMENI!

Oznacuje dulezité informace, véetné situaci, které mohou
vést k poskozeni zafizeni nebo majetku.

2.1.1 Kvalifikovany personal

Aby byl zajistén bezproblémovy a bezpecny provoz
softstartéru, je tfeba zabezpedit sprdvnou a spolehlivou
prepravu, skladovani, instalaci, provoz a udrzbu. Zafizeni
smi instalovat nebo obsluhovat pouze kvalifikovany
personal.

Kvalifikovany personal je definovan jako proskoleni
pracovnici, ktefi jsou opravnéni instalovat, uvadét do
provozu a provadét udrzbu zatizeni, systém( a obvod
podle platnych zakonl a predpisti. Kromé toho musi byt
persondl davérné obezndmen s pokyny a bezpecnostnimi
opatfenimi popsanymi v tomto dokumentu.

AVAROVANI
NEBEZPECi URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM

Pti pripojeni k napéti sité obsahuje softstartér VLT® Soft
Starter MCD 500 nebezpecna napéti. Elektrickou instalaci
muze provadét pouze kvalifikovany elektrikaf. Nespravna
instalace motoru nebo softstartéru mize zpUsobit smrt,
zavazné zranéni nebo zavadu zafizeni. Dodrzujte pokyny
v tomto navodu a mistni bezpe¢nostni predpisy pro
elektroinstalace.

Modely MCD5-0360C ~ MCD5-1600C:

Kdykoli je jednotka pfipojena k napéti sité, je sbérnice a
chladi¢ pod napétim (vcéetné stavu, kdy je softstartér
vypnuty nebo ¢eka na prikaz).

AVAROVANI

SPRAVNE UZEMNENI

Pred provadénim oprav odpojte softstartér od sitového
napéti.

Osoba instalujici softstartér zodpovida za spravné
uzemnéni a také za ochranu vétve obvodu podle
mistnich pfedpist pro elektroinstalace.

K vystupu softstartéru VLT® Soft Starter MCD 500
nepfipojujte kondenzatory korekce uciniku. Pokud je
pouzivana statickd korekce uciniku, musi byt pripojena k
napajeci strané softstartéru.

AVAROVANI

OKAMZITY START

V rezimu automatického zapnuti je mozné motor dalkové
ovladat (prostiednictvim vzdalenych vstupt), je-li
softstartér pripojen k siti.

MCD5-0021B ~ MCD5-0961B:

Po piepravé, mechanickém namdahani nebo hrubém
zachazeni se mlze piemostovaci stykac zablokovat ve
stavu zapnuti.

Aby se zabranilo okamzitému spusténi motoru pfi
prvnim uvedeni do provozu nebo po piepravé:
. Pfred zapnutim vzdy zkontrolujte, zda je
pfivedeno napdjeni fidici karty.

. Privedeni napdjeni fidici karty pfed zapnutim
zajisti, Zze bude inicializovan stav stykace.

MG17K848
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Bezpecnost VLT® Soft Starter MCD 500

AVAROVANI

- P Funkci automatického spusténi pouzivejte opatrné. Pied
NEUMYSLNY START unitel automanicieno spustent pouziveyte opar

. . . . e pouzitim si prectéte viechny poznamky tykajici se
Kdyz je softstartér pfipojen k AC siti, stejnosmérnému

L N L . automatického spusteéni.
napdjecimu zdroji nebo sdileni zatéze, motor se muize
kdykoli spustit. Neimyslny start béhem programovani,
servisu nebo opravy miize mit za nasledek smrt, vazny
uraz nebo poskozeni majetku. Motor se miize spustit
pomoci externiho vypinace, pfikazu komunikacni
sbérnice, pfivedenym signalem zadané hodnoty z LCP
nebo LOP, prostiednictvim dalkového ovladani pomoci
pocitacového softwaru MCD nebo po odstranéni
chybového stavu.

Priklady a schémata v ndvodu maji ¢isté ilustrativni ucel.
Informace obsazené v tomto navodu mohou byt kdykoli
zménény bez pfedchoziho upozornéni. Vyrobce za zadnych
okolnosti nepfebira odpovédnost za piimé, nepiimé nebo
nasledné skody, ke kterym doslo v disledku pouzivani
tohoto zafizeni.

Abyste zabranili neumysinému startu motoru:
. Pied programovanim parametri stisknéte
tlac¢itko [Offl/[Reset] (Vypnout/Reset) na panelu
LCP.

. Odpojte softstartér od sité.

. Pied pfipojenim softstartéru k AC siti, stejnos-
mérnému napdjecimu zdroji nebo sdileni zatéze
musi jiz byt softstartér, motor a veskeré
pohanéné zafizeni plné zapojené a sestavené.

AVAROVANI

BEZPECNOST OSOB

Softstartér neni bezpec¢nostni zafizeni a neizoluje ¢i
neodpojuje od zdroje napajeni.

. Pokud je vyZzadovana izolace, softstartér musi
byt nainstalovan s hlavnim stykacem.

. Pfi zajisténi bezpe¢nosti osob nespoléhejte na
funkce spusténi a zastaveni. Motor se muize
neocekavané rozbéhnout nebo zastavit, jestlize
dojde k poruse sitového napajeni, pfipojeni
motoru nebo elektroniky softstartéru.

. Zastaveny motor se miize neocekavané
rozbéhnout, jestlize dojde k poruse elektroniky
softstartéru. Zastaveny motor se mtize rovnéz
spustit doc¢asnou zavadou sitového napdjeni
nebo odpojenim motoru.

Pro zajisténi bezpecnosti osob a zafizeni musi byt
izola¢ni zafizeni ovladano pomoci externiho bezpec-
nostniho systému.

OZNAMENI!

Pfed zménou nastaveni parametrd ulozte aktualni
parametr do souboru pomoci pocitacového softwaru
MCD nebo pomoci funkce Save User Set (Ulozit
uZivatelskou sadu).

12 Danfoss A/S © 03/2018 Vsechna prava vyhrazena. MG17K848



Instalace Navod k pouzivani

3 Instalace

3.1 Mechanicka instalace

177HA427.10
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1 MCD5-0021B az MCD5-0215B: Zachovejte mezi softstartéry vzdalenost 100 mm (3,94").

MCD5-0245B az MCD5-0961B: Zachovejte mezi softstartéry vzdalenost 200 mm (7,88").

MCD5-0245C: Zachovejte mezi softstartéry vzdalenost 100 mm (3,94").

MCD5-0360C az MCD5-1600C: Zachovejte mezi softstartéry vzdalenost 200 mm (7,88").

2 MCD5-0021B az MCD5-0215B: Zachovejte mezi softstartérem a pevnymi povrchy vzdalenost 50 mm (1,97").
MCD5-0245B az MCD5-0961B: Zachovejte mezi softstartéry vzdalenost 200 mm (7,88").

MCD5-0245C: Zachovejte mezi softstartérem a pevnymi povrchy vzdalenost 100 mm (3,94").

MCD5-0360C az MCD5-1600C: Zachovejte mezi softstartérem a pevnymi povrchy vzdalenost 200 mm (7,88").
3 Softstartér mdze byt namontovan na boku. Snizte jmenovity proud softstartéru o 15 %.

Pokud jsou softstartéry namontovany bez komunikac¢nich moduld, mohou byt namontovany tésné vedle sebe.

Obrazek 3.1 Volny prostor a hodnoty odleh¢eni pfi instalaci

MG17K848 Danfoss A/S © 03/2018 Vsechna prava vyhrazena. 13
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Instalace

VLT® Soft Starter MCD 500

3.2 Rozmeéry a hmotnost

177HA514.10

Model

A [mm] (palce)

B [mm] (palce)

C [mm] (palce)

D [mm] (palce)

E [mm] (palce)

Hmotnost [kg] (Ib)

MCD5-0021B
MCD5-00378B
MCD5-0043B
MCD5-0053B
MCD5-0068B
MCD5-00848B
MCD5-00898B
MCD5-0105B

295 (11,6)

278 (10,9)

150 (5,9)

124 (4,9)

183 (7,2)

4,2 (9,3)

213 (8,14)

4,5 (9,9)

4,9 (10,8)

MCD5-0131B
MCD5-0141B
MCD5-0195B
MCD5-0215B

438 (17,2)

380 (15,0)

275 (10,8)

248 (9,8)

250 (9,8)

14,9 (32,8)

MCD5-02458B
MCD5-0331B
MCD5-0396B

440 (17,3)

392 (15,4)

424 (16,7)

376 (14,8)

296 (11,7)

26 (57,2)

30,2 (66,6)

MCD5-0469B
MCD5-0525B
MCD5-0632B
MCD5-0744B
MCD5-0826B
MCD5-0961B

640 (25,2)

600 (23,6)

433 (17,0

320 (12,6)

295 (11,6)

49.5 (109,1)

60.0 (132,3)

MCD5-0245C

460 (18,1)

400 (15,0

390 (15,4)

320 (12,6)

279 (11,0

23.9 (52,7)

MCD5-0360C
MCD5-0380C
MCD5-0428C
MCD5-0595C
MCD5-0619C
MCD5-0790C
MCD5-0927C

689 (27,1)

522 (20,5)

430 (16,9)

320 (12,6)

300 (11,8)

35(77,2)

45 (99,2)

Danfoss A/S © 03/2018 Vsechna prava vyhrazena.
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Instalace Navod k pouzivani
Model A [mm] (palce) B [mm] (palce) C [mm] (palce) D [mm] (palce) E [mm] (palce) Hmotnost [kg] (Ib)
MCD5-1200C
MCD5-1410C 856 (33,7) 727 (28,6) 585 (23,0) 500 (19,7) 364 (14,3) 120 (264,6)
MCD5-1600C

Obrazek 3.2 Rozméry a hmotnost

MG17K848 Danfoss A/S © 03/2018 Vsechna prava vyhrazena. 15



Elektricka instalace

VLT® Soft Starter MCD 500

4 Elektricka instalace

4.1 Ridici kabely

4.1.1 ZpUsoby ovladani softstartéru

Softstartér VLT® Soft Starter MCD 500 Ize ovladat 3
zpUsoby:
. Pomoci tlacitek na panelu LCP

. Pomoci vzdalenych vstupt
. Pomoci sériové komunikace

Softstartér vzdy zareaguje na mistni piikaz ke startu nebo
zastaveni (prostrednictvim tlacitek [Hand On] (Ru¢né) a
[Off] (Vypnuto) na panelu LCP). Stisknutim tlacitka [Auto
On] (Auto) zvolite dalkové ovladani (softstartér bude
prijimat pfikazy ze vzdalenych vstupd). V rezimu dalkového
ovladéni sviti kontrolka Auto On (Auto). V reZzimu ru¢niho
ovladani sviti kontrolka Hand on (Rucné), jestlize se
softstartér spousti nebo je uz spustény. Kontrolka Off
(Vypnuto) sviti, kdyZ je softstartér zastaveny nebo
zastavuje.

4.1.2 Ridici svorky

Ridici svorky pouzivaji 2,5mm? (14 AWG) kolikové
svorkovnice. U rdznych modell je potieba privadét ridici
napéti na rdzné svorky:

. CV1 (24 V AC/V DQ): A5, Aé6.

. CV2 (110-120 V AQ): A5, A6.

. CV2 (220-240 V AQ): A4, Aé6.

Prog Prog Prog
PE Relay A Relay B Relay C

o 13 14? 21 22 24? 33 34?
o IV [N Y

Analog Prog Motor

177HA503.10

Aby byly dodrzeny pozadavky SELV, musi poZadavky PELV
splfovat viechny spoje k fidicim svorkdm (napf. termistor
musi mit zesilenou ¢i dvojitou izolaci od motoru).

OZNAMENI!

Galvanické oddéleni (SELV) poskytuje ochranu prostied-
nictvim velmi nizkého napéti. Ochrana proti zasazeni
elektrickym proudem je zajisténa, kdyz jsou elektrické
napdjeni typu SELV a instalace provedeny podle
mistnich/narodnich predpist pro napajeni SELV.

OZNAMENI!

Galvanické (zajisténé) oddéleni je docileno splnénim
podminek vyssi izolace a dodrzenim dostate¢nych
povrchovych vzdalenosti. Tyto pozadavky jsou popsany v
normé IEC 61140.

Soucasti, které tvofi elektrickou izolaci, splnuji také
pozadavky na vyssi izolaci a relevantni zkousky popsané
v normé |IEC 61140.

4.1.3 Vstupy pro dalkové ovladani

Softstartér méa 3 pevné vstupy pro dalkové ovladani. Tyto
vstupy musi byt fizeny kontakty dimenzovanymi pro nizké
napéti a maly proud (pozlacené nebo podobné).

@ ®

15 st o —1 15 un[©

to
b 18
= & o
Reset Reset
18 18

Stop 17
Start/stop

% |3
3
=1
177HAS04.10

Reset

(model dependent)
200mA T

Obrazek 4.1 Pripojeni k fidicim svorkam

OZNAMENI!

Nezkratujte svorky 05 a 06 bez pouziti termistoru.

Vsechny fidici svorky a reléové svorky vyhovuji
pozadavkim bezpec¢ného velmi nizkého napéti. Tato
ochrana se nevztahuje na uzemnénou vétev pfi zapojeni
do trojuhelniku nad 400 V.

Out  Com Input Stat +24V Stop +24V Reset Thermistor
A4 AST AGT 07 08 11 15 16 17j> 18 st osclx OGT 1 2vodi¢ové ovladani
F - - 2 3vodicové ovladani
3 4vodicové ovladani
curlrm voltage
avDcou__ |

Obrazek 4.2 2-, 3- a 4vodi¢ové ovladani

Tento resetovaci vstup mUze byt spinaci nebo rozpinaci.
Konfiguraci mlzete vybrat pomoci parametru 3-8 Remote
Reset Logic (Logika ddlkového resetu).

16 Danfoss A/S © 03/2018 Vsechna prava vyhrazena.
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Elektricka instalace Navod k pouzivani

AVAROVANI

NEBEZPECi URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM
K fizeni vstupnich svorek nepouzivejte napéti. Tyto
svorky jsou aktivni 24V DC vstupy a musi byt fizeny
pomoci bezpotencialovych kontaktd.

. Kabely pro fizeni vstupt musi byt vedeny
oddélené od sitového napéti a kabelaze motoru.

4.1.4 Sériova komunikace

Ovladani pomoci sériové komunikaéni sité je vzdy zapnuto
v ru¢nim rezimu a da se zapnout nebo vypnout v rezimu
dalkového ovladani (viz parametr 3-2 Comms in Remote
(Komunikace pri ddlkovém ovldddni)). Ovladani pomoci
sériové komunikacni sité vyzaduje volitelny komunikaéni
modul.

4.1.5 Zemnici svorka
Zemnici svorky jsou umistény na zadni strané softstartéru.

. Modely MCD5-0021B az MCD5-0105B maji jednu
svorku na vstupni strané (nahote).

. Modely MCD5-0131B az MCD5-0961B a
MCD5-0245C az MCD5-1600C maji 2 svorky; 1 na
vstupni strané (nahofe) a 1 na vystupni strané
(dole).

4.1.6 Zakonceni napajeni

OZNAMENI!

Z divodu bezpecnosti osob jsou vykonové svorky na
modelech do MCD5-0105B chranény vylamovacimi
jazycky. Pii poutziti silnych kabelli bude mozna zapotiebi
tyto jazycky ulomit.

OZNAMENI!

Nékteré jednotky pouzivaji hlinikové pfipojnice. Pfi
pfipojovani zakonceni napdjeni diikladné ocistéte
kontaktni plochu (pomoci brusného papiru nebo
kartacku z nerezové oceli) a pouzijte vhodny tésnici tmel,
abyste zabranili korozi.

Pouzivejte vyhradné médéna lanka nebo vodice
dimenzované pro 75 °C (167 °F) nebo vyssi teplotu.

MG17K848
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Elektricka instalace

VLT® Soft Starter MCD 500

x= I Velikost kabelu: 6-50 mm? (AWG 10-1/0) —Ir— 14 mm (0,55") E Torx T20 x 150
Kroutici moment: 4 Nm (35,4 in-lb) — Q D
S f—> & R
- F Plochy 7 mm x 150
)0 i Y
MCD5-0021B az MCD5-0105B
38 Nm (336,3 in-lb)
8.5 mm 10.5m W(J\I\TOT
e :
i 11 O] i O |1
19mm " ‘smm 19mm " ‘ﬁmm ‘ 28 mm ‘ *‘ ‘m
8.5 Nm (6.3 ft-lb) 8.5 Nm (6.3 ft-lb)
MCD5-0131B MCD5-0141B az MCD5-0215B MCD5-0245B
38 Nm (336,3 in-Ib) 38 Nm (336 in-lb)
11T mm 10.5m
(M10) 1;ATOm -
. =
L2 (Aa S 21
3 2 £ % - =
) :7 ‘ 32mm ‘ ‘ 6mm
‘ ‘ ‘* 32mm Bmm
28mm 6mm 17 Nm (12,5 ft-Ib)
MCD5-0331B az MCD5-0396B MCD5-0469B az MCD5-0961B MCD5-0245C
105m 125m
£ s 13 o
‘ 32mm 13mm ‘ $‘
51 mm 16 mm
38 Nm (28.5 ft-lb) 58 Nm (827 fulb)
MCD5-0360C az MCD5-0927C MCD5-1200C az MCD5-1600C

Tabulka 4.1 Méfeni a momenty pro zakonceni napajeni

4.1.7 Sada chranicl prstu

OZNAMENI!

Pri instalaci softstartér IPOO (MCB5-131B a vyssi) je
nutné z pouzivat z bezpec¢nostnich diivodl chranice

OZNAMENI!

K zajisténi shody s UL vyzaduji modely MCD5-0131B az

MCD5-0396B chranice prstu.

prstid. Chranice prsti se nasazuji na svorky softstartéru,
aby se zabranilo ndhodnému kontaktu se svorkami pod

napétim. Chranice prstl poskytuji pfi spravné instalaci

kryti IP20.

. MCD5-0131B az MCD5-0215B: 175G5662.
. MCD5-0245B az MCD5-0396B: 175G5730.
. MCD5-0469B az MCD5-0961B: 175G5731.
. MCD5-245C: 175G5663.

. MCD5-0360C az MCD5-0927C: 175G5664.
. MCD5-1200C az MCD5-1600C: 175G5665.

Danfoss A/S © 03/2018 Vsechna prava vyhrazena.
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4.2 Konfigurace napajecich vstupt a °
vystup 0 111 32 513 %
o] o] o) ©
O e O S NN e I z
4.2.1 Interné pfemosténé modely ] -
(MCD5-0021B az MCD5-0961B) V-3
60
Modely MCD5-0021B az MCD5-0215B maji napajeci vstupy
na horni strané jednotky a vystupy na dolni strané.
Interné pfemosténé modely MCD5-0245B az MCD5-0396B
maji vystupni sbérnice na dolni strané jednotky a vstupni
sbérnice na horni a na dolni strané. Stfidavé napajeni Ize |
pfipojit: oo = o o o
. Nahofte dovniti/dole ven. L1 32 513
2/T1 42 613
. Dole dovniti/dole ven
Interné premosténé modely MCD5-0469B az MCD5-0961B Obrazek 4.5 MCD5-0245B az MCD5-03968B, 245-396 A
maji vstupni i vystupni sbérnice na horni a na dolni strané
jednotky. Stfidavé napdjeni Ize pfipojit:
. Nahofe dovniti/dole ven. L1 3/L2 5/L3 -
2/T1 472 6/T3 pa
. Nahofte dovnitf/nahofe ven. o a 1°F° T 19 T° © 8
=
. Dole dovniti/dole ven. L s ] SO ] o ] =
. Dole dovnitf/nahofe ven. T
(]
° )
1L1, 31L2, 5/L3 3 [
[ B § 8880
I
- R
&
6880
== =f
2/T1, 4/T2, 6/T3
Obrazek 4.3 MCD5-0021B az MCD5-0105B, 21-105 A Lok sl Lok sl lola =lol
[E] ) [c] <) © ) [E]
111 3/L2 5.3
2/T1 4m2 63
/L1 312 513 E Obréazek 4.6 MCD5-0469B az MCD5-0961B, 469-961 A
0
:
S e 2 o B ’:E
~
\&%
&880

B
2/T1 4/T2 6/T3

Obrazek 4.4 MCD5-0131B az MCD5-0215B, 131-215 A
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VLT® Soft Starter MCD 500

4.2.2 MCD5-0245C

Model MCD5-0245C mé na dolni strané jednotky vyhrazené
premostovaci svorky. Pfemostovaci svorky jsou:
. T1B.

. T2B.
. T3B.

1/L1 3/L2 5/L3

3o ° o

b

b LJ

b (110

b

p 888

p

b

b

p

P o
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T1B T2B T3B
2/T1 4/T2 6/T3

Obrazek 4.7 Pfemostovaci svorky na MCD5-0245C, 245 A

4.2.3 MCD5-0360C az MCD5-1600C

Modely MCD5-0360C az MCD5-1600C maji na vstupnich
sbérnicich vyhrazené premostovaci svorky. Pfemostovaci
svorky jsou:

. L1B.
. L2B.
. L3B.

Sbérnice na nepfemosténych modelech MCD5-0360C az
MCD5-1600C lIze upravit na horni nebo dolni vstup a
vystup podle potieby. Podrobné pokyny naleznete v
kapitola 12 Postup prizptisobeni sbérnic (MCD5-0360C az
MCD5-1600C). Softstartéry se vyrabi s pfipojenim nahore
dovniti/dole ven.

OZNAMENI!

Aby byly modely MCD5-0360C az MCD5-1600C v souladu
s pozadavky UL, namontujte je s pfipojenim nahore
dovniti/dole ven, nebo nahore ven/dole dovnitf. Dalsi
informace naleznete v kapitola 11.1 Instalace v souladu s
UL.

o
1/L1 3/L2 5/L3 <
(L1B L2B L3B) 1/L1 3/L2 5/L3 3
2/T1 4/T2 6/T3 (L1B L2B L3B) =
~
~
2/T1 4/T2 6/T3 ~
o oS e et i 5
o B E T T 2/T1 4/T2 6/T3
2/T1 4/T26/T3 (L1B L2B L3B)
(L1B L2B L3B)

1/L1 3/L2 5/L3
1/L1 3/L2 5/13

Obrazek 4.8 Umisténi pfemostovacich svorek, MCD5-0360C az
MCD5-1600C, 360-1600 A

4.3 Pfipojeni motoru

Softstartéry VLT® Soft Starter MCD 500 Ize pfipojovat k
motoru pfimo nebo s vnitinim zapojenim do trojuhelniku
(rovnéz nazyvanym tfivodi¢ové nebo Sestivodicové
pfipojeni). Pfi pfipojeni s vnitfnim zapojenim do
trojuhelniku zadejte proud motoru pii plném zatizeni (FLC)
v parametru 1-1 Motor Full Load Current (Proud motoru pfi
plném zatiZeni). Softstartér MCD 500 automaticky vypocita
proud s vnitinim zapojenim do trojuhelniku na zakladé
téchto udajl. Parametr 15-7 Motor Connection (Pripojeni
motoru) je ve vychozim nastaveni nastaven na hodnotu
Auto Detect (Automatickd detekce) a mize byt nastaven tak,
aby se startér nastavil na vnitfni zapojeni do trojuhelniku
nebo na pfimé pfipojeni motoru.

4.3.1 Test instalace

VLT® Soft Starter MCD 500 Ize za G¢elem testovani pfipojit
k malému motoru. Béhem tohoto testu je mozné vyzkouset
nastaveni fidiciho vstupu a reléové vystupni ochrany.
Testovaci rezim neni vhodny pro zkouseni mékkého startu
nebo zastaveni.

Minimalni proud testovaciho motoru pfi plném zatizeni je
2 % minimalniho proudu softstartéru pii plném zatizeni
(viz kapitola 4.5 Nastaveni minimdini a maximdini hodnoty
proudu).

OZNAMENI!

Pfi testovani softstartéru s malym motorem nastavte
parametr 1-1 Motor FLC (Proud motoru p¥i plném zatiZeni)
na minimalni povolenou hodnotu.

Modely, které obsahuji interni bypass, nevyzaduji externi
pfemostovaci stykac.
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4.3.2 Prima instalace

4.3.2.1 Interné pfemosténé

g
H
K1 F1 =
- N V78 2/T1
b g B2 4/12
I3 oo B3 6/T3
E
oD
13
Lul
K1
K1 Hlavni stykac (volitelné)
F1 Polovodi¢ové pojistky (volitelné)"

1) Aby byla zachovdna zdruka na tyristory, pouZijte polovodicové
pojistky.

Obrazek 4.9 Pfima instalace, interni pfemosténi

4.3.2.2 Nepremosténé

177HA429.12

K1 F1 1/L1 2/M
— ¥
3 N 3/12 42 "
— —+7+%% n
. 5/L3 6/T3
_ 7‘}7,7,,7
e
13
¥ [
K1
K1 Hlavni stykac (volitelné)
F1 Polovodi¢ové pojistky (volitelné)"

1) Aby byla zachovdna zdruka na tyristory, pouZijte polovodicové

pojistky.

Obrazek 4.10 Pfima instalace, bez premosténi

4.3.2.3 Externé premosténé

Modely bez pfremosténi maji vyhrazené svorky pro
premosténi, diky nimz mize softstartér nadale zajistovat
funkce ochrany a sledovani i pfi premosténi pomoci
externiho stykace. Pripojte pfemostovaci stykac k
premostovacim svorkam a ovladejte ho programovatelnym
vystupem nakonfigurovanym na hodnotu Run (Béh) (viz
parametry 4-1 az 4-9).

OZNAMENI!

Premostovaci svorky softstartéru MCD5-0245C jsou:

. T1B.
° T2B.
. T3B.

Premostovaci svorky softstartéru MCD5-0360C az
MCD5-1600C jsou:

. L1B.
° L2B.
. L3B.

Pojistky mohou byt v pfipadé potieby instalovany na
vstupni strané.

K1
e US| ya Al
R i

§D
13
L -
33 K1
= ,_7/43‘;4‘ '—
% K2
K1 Hlavni stykac
K2 Pfemostovaci stykac (externi)
F1 Polovodi¢ové pojistky (volitelné)?

1) Aby byla zachovdna zdruka na tyristory, pouZijte polovodicové

pojistky.

Obrazek 4.11 Pfima instalace s externim pfremosténim,
MCD5-0245C

MG17K848
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K1 Hlavni stykac
K2 Pfemostovaci stykac (externi)
F1 Polovodi¢ové pojistky (volitelné)"

1) Aby byla zachovdna zdruka na tyristory, pouZijte polovodicové

pojistky.

Obrazek 4.12 Pfima instalace s externim premosténim,
MCD5-0360C az MCD5-1600C

4.3.3 Instalace s vnitfnim zapojenim do
trojuhelniku

OZNAMENI!

P¥i pipojovani softstartéru VLT® Soft Starter MCD 500 v
konfiguraci s vnitinim zapojenim do trojuhelniku vzdy
nainstalujte hlavni styka¢ nebo vypinaci jisti¢.

OZNAMENI!

Pti pfipojeni s vnitinim zapojenim do trojuhelniku
zadejte proud motoru pfi plném zatizeni (FLC) v
parametru 1-1 Motor FLC (Proud motoru p¥i plném
zatiZeni). Softstartér MCD 500 automaticky vypocita
proudy s vnitinim zapojenim do trojuhelniku na zakladé
téchto udaji. Parametr 15-7 Motor Connection (Pfipojeni
motoru) je ve vychozim nastaveni nastaven na hodnotu
Auto Detect (Automatickd detekce) a mize byt nastaven
tak, aby se startér nastavil na vnitini zapojeni do
trojuhelniku nebo na pfimé pfipojeni motoru.

4.3.3.1 Interné pfemosténé

K1 F1
e — 1/L7) 2/T
JRRET ) E) 4T
EEﬁ ¥
N T 5/L3 6/T
§D
13
Ll
§ K
K1 Hlavni stykac
F1 Polovodicové pojistky (volitelné)”

1) Aby byla zachovdna zdruka na tyristory, pouZijte polovodicové

pojistky.

Obrazek 4.13 Instalace s vnitfnim zapojenim do trojuhelniku, s
vnitinim pfemosténim

4.3.3.2 Nepremosténé

K1 F
Eee | 1/L
B L1
e B
o L2
gy 15/
L3
yas) 1
] ]
E K1
K1 Hlavni stykac
F1 Polovodi¢ové pojistky (volitelné)”

1) Aby byla zachovdna zdruka na tyristory, pouZijte polovodicové

pojistky.

Obrazek 4.14 Instalace s vnitinim zapojenim do trojuhelniku,
bez premosténi
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4.3.3.3 Externé premosténé

Modely bez pfemosténi maji vyhrazené svorky pro
premosténi, diky nimz mize softstartér nadale zajistovat
funkce ochrany a sledovani i pfi pfemosténi pomoci
externiho premostovaciho stykace. Pfipojte premostovaci
stykac¢ k pfemostovacim svorkam a ovladejte ho programo-
vatelnym vystupem nakonfigurovanym na hodnotu Run
(Béh) (viz parametry 4-1 az 4-9).

OZNAMENI!

Premostovaci svorky softstartéru MCD5-0245C jsou:

. T1B.
. T2B.
. T3B.

Premostovaci svorky softstartéru MCD5-0360C az
MCD5-1600C jsou:

. L1B.
° L2B.
. L3B.

Pojistky mohou byt v pfipadé potieby instalovany na
vstupni strané.

/}&
“ 7 1L B 27
* el
PR ETE B 47
S Y
PEELTE! B 6/
S T
(E) @ 13
33 K1
] DQ‘L—Q —
% K2
K1 Hlavni stykac
K2 Premostovaci stykac (externi)
F1 Polovodicové pojistky (volitelné)”

1) Aby byla zachovdna zdruka na tyristory, pouZijte polovodicové
pojistky.

Obrazek 4.15 Instalace s vnitfnim zapojenim do trojuhelniku, s
externim premosténim, MCD5-0245C
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B
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13
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33 K1
% - K2
K1 Hlavni stykac
K2 Pfemostovaci stykac (externi)
F1 Polovodi¢ové pojistky (volitelné)"

1) Aby byla zachovdna zdruka na tyristory, pouZijte polovodicové
pojistky.

Obrazek 4.16 Instalace s vnitinim zapojenim do trojuhelniku, s
externim pfemosténim, MCD5-0360C az MCD5-1600C

4.4 Jmenovité hodnoty proudu

Informace o jmenovitych hodnotéch za provoznich
podminek, které nejsou zachyceny v téchto grafech
jmenovitych hodnot, ziskdte od svého mistniho dodavatele.

Veskeré udaje jsou pocitany pro nadmofrskou vysku 1
000 m (3 281 ft) a okolni teplotu 40 °C (104 °F).

4.4.1 Pfimé pfipojeni (s pfemosténim)

OZNAMENI!

Modely MCD5-0021B az MCD5-0961B jsou interné
pfemosténé. Modely MCD5-0245C az MCD5-1600C
vyZzaduji externi pfemostovaci stykac.

MG17K848
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Typovy kéd Jmenovity proud [A]
AC-53b 3-30:330 AC-53b 4-20:340 AC-53b 4,5-30:330
MCD5-0021B 21 17 15
MCD5-0037B 37 31 26
MCD5-0043B 43 37 30
MCD5-0053B 53 46 37
AC-53b 3-30:570 AC-53b 4-20:580 AC-53b 4,5-30:570

MCD5-0068B 68 55 47
MCD5-0084B 84 69 58
MCD5-0089B 89 74 61
MCD5-0105B 105 95 78
MCD5-0131B 131 106 920
MCD5-0141B 141 121 97
MCD5-0195B 195 160 134
MCD5-0215B 215 178 148
MCD5-0245B 245 194 169
MCD5-0245C 255 201 176
MCD5-0331B 331 266 229
MCD5-0360C 360 310 263
MCD5-0380C 380 359 299
MCD5-0396B 396 318 273
MCD5-0428C 430 368 309
MCD5-0469B 496 383 326
MCD5-0525B 525 425 364
MCD5-0595C 620 540 434
MCD5-0619C 650 561 455
MCD5-0632B 632 512 438
MCD5-0790C 790 714 579
MCD5-0744B 744 606 516
MCD5-0826B 826 684 571
MCD5-0927C 930 829 661
MCD5-0961B 961 796 664
MCD5-1200C 1200 1200 1071
MCD5-1410C 1410 1319 1114
MCD5-1600C 1600 1600 1353

Tabulka 4.2 Modely s internim bypassem
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Obrézek 4.17 Jmenovité hodnoty AC-53 pfi pfemosténi

Veskeré udaje jsou pocitany pro nadmoiskou vysku 1 000 m (3 281 ft) a okolni teplotu 40 °C (104 °F).
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4.4.2 Pfimé pripojeni (bez pfemosténi/nepretrzité)

Typovy kéd Jmenovity proud [A]
AC-53a 3-30:50-6 AC-53a 4-20:50-6 AC-53a 4,5-30:50-6

MCD5-0245C 245 195 171
MCD5-0360C 360 303 259
MCD5-0380C 380 348 292
MCD5-0428C 428 355 300
MCD5-0595C 595 515 419
MCD5-0619C 619 532 437
MCD5-0790C 790 694 567
MCD5-0927C 927 800 644
MCD5-1200C 1200 1135 983
MCD5-1410C 1410 1187 1023
MCD5-1600C 1600 1433 1227

Tabulka 4.3 Nepfemosténé modely

245 A: AC-53a: 4.5-30: 70-10
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Obrézek 4.18 Jmenovité hodnoty AC-53 pro nepfetrzity provoz

Veskeré Udaje jsou pocitany pro nadmoiskou vysku 1 000 m (3 281 ft) a okolni teplotu 40 °C (104 °F).

Informace o jmenovitych hodnotach za provoznich podminek, které nejsou zachyceny v téchto grafech jmenovitych hodnot,
ziskate od svého mistniho dodavatele.
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4.4.3 Vnitfni zapojeni do trojuhelniku (s pfemosténim)

OZNAMENI!

Modely MCD5-0021B az MCD5-0961B jsou interné pfemosténé. Modely MCD5-0245C az MCD5-1600C vyzaduji externi
premostovaci stykac.

Typovy kéd Jmenovity proud [A]
AC-53b 3-30:330 AC-53b 4,20:340 AC-53b 4,5-30:330
MCD5-0021B 32 26 22
MCD5-0037B 56 47 39
MCD5-0043B 65 56 45
MCD5-0053B 80 69 55
AC-53b 3-30:570 AC-53b 4-20:580 AC-53b 4,5-30:570

MCD5-0068B 102 83 71
MCD5-0084B 126 104 87
MCD5-0089B 134 112 92
MCD5-0105B 158 143 117
MCD5-0131B 197 159 136
MCD5-0141B 212 181 146
MCD5-0195B 293 241 201
MCD5-0215B 323 268 223
MCD5-0245B 368 291 254
MCD5-0245C 383 302 264
MCD5-0331B 497 400 343
MCD5-0360C 540 465 395
MCD5-0380C 570 539 449
MCD5-0396B 594 478 410
MCD5-0428C 645 552 463
MCD5-04698B 704 575 490
MCD5-0525B 787 637 546
MCD5-0595C 930 810 651
MCD5-0619C 975 842 683
MCD5-0632B 948 768 658
MCD5-0790C 1185 1072 869
MCD5-0744B 1116 910 774
MCD5-0826B 1239 1026 857
MCD5-0927C 1395 1244 992
MCD5-0961B 1441 1194 997
MCD5-1200C 1800 1800 1607
MCD5-1410C 2115 1979 1671
MCD5-1600C 2400 2400 2030

Tabulka 4.4 Pfemosténé modely
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177HA281.11
Obrazek 4.19 Jmenovité hodnoty AC-53 pfi pfemosténi

Veskeré udaje jsou pocitany pro nadmoiskou vysku 1 000 m (3 281 ft) a okolni teplotu 40 °C (104 °F).

4.4.4 Vnitini zapojeni do trojuhelniku (bez pfemosténi/nepretrzité)

Typovy kéd Jmenovity proud [A]
AC-53a 3-30:50-6 AC-53a 4-20:50-6 AC-53a 4,5-30:50-6

MCD5-0245C 368 293 257
MCD5-0360C 540 455 389
MCD5-0380C 570 522 438
MCD5-0428C 643 533 451
MCD5-0595C 893 773 629
MCD5-0619C 929 798 656
MCD5-0790C 1185 1042 851
MCD5-0927C 1391 1200 966
MCD5-1200C 1800 1702 1474
MCD5-1410C 2115 1780 1535
MCD5-1600C 2400 2149 1841

Tabulka 4.5 Nepfemosténé modely
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Obrézek 4.20 Jmenovité hodnoty AC-53 pro nepfetrzity provoz

Veskeré udaje jsou pocitany pro nadmofrskou vysku 1 000 m (3 281 ft) a okolni teplotu 40 °C (104 °F).

Informace o jmenovitych hodnotach za provoznich podminek, které nejsou zachyceny v téchto grafech jmenovitych hodnot,
ziskate od svého mistniho dodavatele.
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4.5 Nastaveni minimalni a maximalni hodnoty proudu

Nastaveni minimalni a maximalni hodnoty proudu pfi plném zatiZeni zavisi na modelu:

Pfimé pripojeni Pfipojeni s vnitfnim zapojenim do trojihelniku
Model Minimalni [A] Maximalni [A] Minimalni [A] Maximalni [A]

MCD5-0021B 5 23 7 34

MCD5-0037B 9 43 13 64

MCD5-0043B 10 50 15 75

MCD5-0053B 1 53 16 79

MCD5-0068B 15 76 23 114
MCD5-0084B 19 97 29 145
MCD5-0089B 20 100 30 150
MCD5-0105B 21 105 32 157
MCD5-0131B 29 145 44 217
MCD5-0141B 34 170 51 255
MCD5-0195B 40 200 60 300
MCD5-0215B 44 220 66 330
MCD5-0331B 70 350 70 525
MCD5-0396B 85 425 85 638
MCD5-0469B 100 500 100 750
MCD5-0525B 116 580 116 870
MCD5-0632B 140 700 140 1050
MCD5-0744B 164 820 164 1230
MCD5-0825B 184 920 184 1380
MCD5-0961B 200 1000 200 1500
MCD5-0245C 51 255 77 382
MCD5-0360C 72 360 108 540
MCD5-0380C 76 380 114 570
MCD5-0428C 86 430 129 645
MCD5-0595C 124 620 186 930
MCD5-0619C 130 650 195 975
MCD5-0790C 158 790 237 1185
MCD5-0927C 186 930 279 1395
MCD5-1200C 240 1200 360 1800
MCD5-1410C 282 1410 423 2115
MCD5-1600C 320 1600 480 2400

Tabulka 4.6 Minimalni a maximalni proud pfi plném zatiZzeni

4.6 Premostovaci stykac

Nékteré softstartéry VLT® Soft Starter MCD 500 jsou interné pfemosténé a nevyzaduji externi pfemostovaci stykac.

Nepremosténé softstartéry mohou byt instalovany s externim pfemostovacim stykacem. Vyberte stykac, u kterého je
jmenovita hodnota AC1 vétsi nebo rovna jmenovitému proudu pfi plném zatizeni pfipojeného motoru.

4.7 Hlavni stykac

Hlavni styka¢ musi byt nainstalovan, kdyz je softstartér VLT® Soft Starter MCD 500 pfipojeny k motoru s vnitfnim zapojenim
do trojuhelniku, a volitelné pfi pfimém pfipojeni. Vyberte stykac, u kterého je jmenovitd hodnota AC3 vétsi nebo rovna
jmenovitému proudu pfi plném zatizeni pfipojeného motoru.
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4.8 lJistic

Pro izolaci obvodu motoru pfi vypnuti softstartéru Ize
misto hlavniho stykace pouzit vypinaci jisti¢. Vypinaci
mechanizmus musi byt napajen z napajeci strany jistice
nebo ze samostatného zdroje ovladani.

4.9 Korekce uciniku

AUPOZORNENI

POSKOZENI ZARIZENI

Pokud byste pfipojili kondenzatory korekce uéiniku k
vystupni strané, doslo by k poskozeni softstartéru.

. Pripojte kondenzatory korekce uciniku ke
vstupni strané softstartéru.

Pokud je pouzita korekce Uciniku, pouzijte pro zapinani
kondenzator(i vyhrazeny stykac.

4.10 Pojistky
4.10.1 Pojistky zdroje napajeni

OZNAMENI!
ZARUKA

Aby byla zachovana zaruka na tyristory, vSechny pojistky
musi byt polovodic¢ové.

OZNAMENI!

Pouzijte polovodicové pojistky pro koordinaci typu 2
(podle normy IEC 60947-4-2), abyste zabranili poSkozeni
tyristorG. VLT® Soft Starter MCD 500 ma integrovanou
tyristorovou ochranu proti pretézovacim prechodovym
proudiim, ale v pfipadé zkratu (zptisobeného napftiklad
vadnym motorovym vinutim) neni tato ochrana
dostatecna.

Pojistky HRC (napt. pojistky Ferraz AJT) Ize pouzit pro
koordinaci typu 1 podle normy IEC 60947-4-2.

OZNAMENI!

Adaptivni fizeni fidi v naprogramovanych casovych
mezich profil ota¢ek motoru. Vysledkem muze byt vyssi
uroven proudu nez u tradi¢nich metod fizeni.

U aplikaci vyuzivajicich adaptivni fizeni k mékkému
zastaveni motoru s dobou zastaveni delsi nez 30 s vyberte
ochranu vétve motoru nasledujicim zpUsobem:
. Standardni sitové pojistky HRC: Min. 150 %
proudu motoru pfi plné zatézi.
. Motorové sitové pojistky: Min. 100/150 % proudu
motoru pfi plné zatézi.
. Minimalni nastaveni dlouhé doby jisti¢e pro fizeni
motoru: 150 % proudu motoru pfi plném zatizeni.
. Minimalni nastaveni kratké doby jistice pro fizeni
motoru: 400 % proudu motoru pfi plném zatizeni
po dobu 30 sekund.
Doporucené pojistky jsou pocitany pro 40 °C (104 °F) a
nadmoiskou vysku az 1 000 m (3 281 ft).

OZNAMENI!

Vybér pojistek je zalozeny na spusténi se 400 % proudu
pfi plném zatizeni po dobu 20 sekund s nasledujicimi
parametry:

. Standardni publikovany pocet startii za hodinu.

. Doba zatizeni.

. Teplota okoli 40 °C (104 °F)

. Nadmofiska vyska az 1 000 m (3 281 ft).

V pripadé instalaci, které nespliuji tyto podminky, se
obratte na mistniho dodavatele produktd Danfoss.
Tabulka 4.7 az Tabulka 4.13 obsahuji pouze doporuceni.
Pro potvrzeni vybéru pro konkrétni aplikaci se vzdy
obratte na mistniho dodavatele.

MG17K848
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4.10.2 Pojistky Bussmann

Model SCR 12t (A2%s) Napajeci napéti Napajeci napéti Napajeci napéti
(s 440 V AQ) (s 575V AQ) (=690 V AC)
MCD5-0021B 1150 170M1314 170M1314 170M1314
MCD5-0037B 8000 170M1316 170M1316 170M1316
MCD5-0043B 10500 170M1318 170M1318 170M1318
MCD5-0053B 15000 170M1318 170M1318 170M1318
MCD5-0068B 15000 170M1319 170M1319 170M1318
MCD5-0084B 512000 170M1321 170M1321 170M1319
MCD5-0089B 80000 170M1321 170M1321 170M1321
MCD5-0105B 125000 170M1321 170M1321 170M1321
MCD5-0131B 125000 170M1321 170M1321 170M1321
MCD5-0141B 320000 170M2621 170M2621 170M2621
MCD5-0195B 320000 170M2621 170M2621 170M2621
MCD5-0215B 320000 170M2621 170M2621 170M2621
MCD5-0245B 320000 170M2621 170M2621 170M2621
MCD5-0331B 202000 170M5011 170M5011 -
MCD5-0396B 320000 170M6011 - -
MCD5-0469B 320000 170M6008" - -
MCD5-0525B 781000 170M6013 170M6013 170M6013
MCD5-0632B 781000 170M5015 170M5015 -
MCD5-0744B 1200000 170M5017 170M6017 -
MCD5-0826B 2530000 170M6017 170M6017 -
MCD5-0961B 2530000 170M6018 170M6013" -
MCD5-0245C 320000 170M2621 170M2621 170M2621
MCD5-0360C 320000 170M6010 170M6010 170M6010
MCD5-0380C 320000 170M6011 170M6011 -
MCD5-0428C 320000 170M6011 170M6011 -
MCD5-0595C 1200000 170M6015 170M6015 170M6014
MCD5-0619C 1200000 170M6015 170M6015 170M6014
MCD5-0790C 2530000 170M6017 170M6017 170M6016
MCD5-0927C 4500000 170M6019 170M6019 170M6019
MCD5-1200C 4500000 170M6021 - -
MCD5-1410C 6480000 - - -
MCD5-1600C 12500000 170M6019" - -
Tabulka 4.7 Hranaté télo (170M)
1) Jsou zapotrebi dvé paralelné zapojené pojistky na fdzi.
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Model SCR 12t (A2s) Napajeci napéti Napdjeci napéti Napéjeci napéti
(< 440 V AC) (< 575 V AC) (< 690 V AC)

MCD5-0021B 1150 63FE 63FE 63FE
MCD5-0037B 8000 120FEE 120FEE 120FEE
MCD5-0043B 10500 120FEE 120FEE 120FEE
MCD5-0053B 15000 200FEE 200FEE 200FEE
MCD5-0068B 15000 200FEE 200FEE 200FEE
MCD5-0084B 512000 200FEE 200FEE 200FEE
MCD5-0089B 80000 280FM 280FM 280FM
MCD5-0105B 125000 280FM 280FM 280FM
MCD5-0131B 125000 280FM 280FM 280FM
MCD5-0141B 320000 450FMM 450FMM 450FMM
MCD5-0195B 320000 450FMM 450FMM 450FMM
MCD5-0215B 320000 450FMM 450FMM 450FMM
MCD5-0245B 320000 450FMM 450FMM 450FMM
MCD5-0331B 202000 315FMY - -
MCD5-0396B 320000 400FMMV - -
MCD5-0469B 320000 450FMMY - -
MCD5-0525B 781000 500FMMY 500FMMV 500FMM"
MCD5-0632B 781000 630FMM"Y - -
MCD5-0744B 1200000 - - -
MCD5-0826B 2530000 - - -
MCD5-0961B 2530000 - - -
MCD5-0245C 320000 450FMM 450FMM 450FMM
MCD5-0360C 320000 - - -
MCD5-0380C 320000 400FMMY 400FMM 400FMMY
MCD5-0428C 320000 - - -
MCD5-0595C 1200000 630FMM" 630FMMY -
MCD5-0619C 1200000 630FMM" 630FMM" -
MCD5-0790C 2530000 - - -
MCD5-0927C 4500000 - - -
MCD5-1200C 4500000 - - -
MCD5-1410C 6480000 - - -
MCD5-1600C 12500000 - - -

Tabulka 4.8 Britsky model (BS88)

1) Jsou zapotrebi dvé paralelné zapojené pojistky na fdzi.

MG17K848

Danfoss A/S © 03/2018 Vsechna prava vyhrazena.

31




Dt

Elektricka instalace VLT® Soft Starter MCD 500

4.10.3 Pojistky Ferraz

Model SCR 12t (A2s) Napdjeci napéti Napajeci napéti Napajeci napéti
(< 440 V AC) (< 575 V AC) (< 690 V AC)
MCD5-0021B 1150 HSJ40" HSJ40"
MCD5-0037B 8000 HsJ8o" HSJ8oV
MCD5-0043B 10500 HSJoO" HSJoo"
MCD5-0053B 15000 HSJ110" HSJ110Y
MCD5-00688B 15000 HSJ1257 HSJ125"
MCD5-0084B 51200 HSJ175 HSJ175"
MCD5-00898B 80000 HSJ175 HSJ175
MCD5-01058B 125000 HSJ225 HSJ225
MCD5-0131B 125000 HSJ250 HSJ250"
MCD5-0141B 320000 HSJ300 HSJ300
MCD5-0195B 320000 HSJ350 HSJ350
MCD5-0215B 320000 HSJ400" HSJ400"
MCD5-02458B 320000 HSJ450" HSJ450"
MCD5-0331B 202000 HSJ500"
MCD5-0396B 320000
MCD5-0469B 320000 Nelze pouzit
MCD5-05258B 781000
Nelze pouzit
MCD5-0632B 781000 Nelze pouzit
MCD5-07448B 1200000
MCD5-0826B 2530000
MCD5-0961B 2530000
MCD5-0245C 320000 HSJ450" HSJ450"
MCD5-0360C 320000
MCD5-0380C 320000
MCD5-0428C 320000
MCD5-0595C 1200000
MCD5-0619C 1200000
Nelze pouzit Nelze pouzit
MCD5-0790C 2530000
MCD5-0927C 4500000
MCD5-1200C 4500000
MCD5-1410C 6480000
MCD5-1600C 12500000

Tabulka 4.9 HSJ

1) Jsou zapotrebi dvé sériové zapojené pojistky na fdzi.
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Model SCR 12t (A%s) Napajeci napéti Napdjeci napéti Napdjeci napéti
(< 440 V AQ) (< 575 V AQ) (< 690 V AC)
MCD5-0021B 1150 A070URD30XXX0063 A070URD30XXX0063 -
MCD5-0037B 8000 A070URD30XXX0125 A070URD30XXX0125 A070URD30XXX0125
MCD5-0043B 10500 A070URD30XXX0125 A070URD30XXX0125 A070URD30XXX0125
MCD5-0053B 15000 A070URD30XXX0125 A070URD30XXX0125 A070URD30XXX0125
MCD5-0068B 15000 A070URD30XXX0160 A070URD30XXX0160 A070URD30XXX0160
MCD5-0084B 51200 A070URD30XXX0200 A070URD30XXX0200 A070URD30XXX0200
MCD5-0089B 80000 A070URD30XXX0200 A070URD30XXX0200 A070URD30XXX0200
MCD5-0105B 125000 A070URD30XXX0315 A070URD30XXX0315 A070URD30XXX0315
MCD5-0131B 125000 A070URD30XXX0315 A070URD30XXX0315 A070URD30XXX0315
MCD5-0141B 320000 A070URD30XXX0315 A070URD30XXX0315 A070URD30XXX0315
MCD5-0195B 320000 A070URD30XXX0450 A070URD30XXX0450 A070URD30XXX0450
MCD5-0215B 320000 A070URD30XXX0450 A070URD30XXX0450 A070URD30XXX0450
MCD5-0245B 32000 A070URD30XXX0450 A070URD30XXX0450 A070URD30XXX0450
MCD5-0331B 202000 A070URD31XXX0550 - -
MCD5-0396B 238000 A070URD32XXX0630 - -
MCD5-0469B 320000 A070URD32XXX0700 - -
MCD5-0525B 781000 A070URD32XXX0800 - -
MCD5-0632B 781000 A070URD33XXX0900 - -
MCD5-0744B 1200000 A070URD33XXX1100 - -
MCD5-0826B 2530000 A070URD33XXX1250 - -
MCD5-0961B 2530000 A070URD33XXX1400 - -
MCD5-0245C 320000 A070URD30XXX0450 A070URD30XXX0450 A070URD30XXX0450
MCD5-0360C 320000 A070URD33XXX0630 A070URD33XXX0630 A070URD33XXX0630
MCD5-0380C 320000 A070URD33XXX0700 A070URD33XXX0700 -
MCD5-0428C 320000 A070URD33XXX0700 A070URD33XXX0700 -
MCD5-0595C 1200000 A070URD33XXX1000 A070URD33XXX1000 A070URD33XXX1000
MCD5-0619C 1200000 A070URD33XXX1000 A070URD33XXX1000 A070URD33XXX1000
MCD5-0790C 2530000 A070URD33XXX1400 A070URD33XXX1400 A070URD33XXX1400
MCD5-0927C 4500000 A070URD33XXX1400 A070URD33XXX1400 A070URD33XXX1400
MCD5-1200C 4500000 A055URD33XXX2250 - -
MCD5-1410C 6480000 A055URD33XXX2250 - -
MCD5-1600C 12500000 - - -

Tabulka 4.10 severoamericky model (PSC 690)

Model SCR P2t (AS) Napajeci napéti Napajeci napéti Napdjeci napéti
(< 440 V AQ) (< 575 V AQ) (< 690 V AC)

MCD5-0021B 1150 6.9URD30D11A0050 6.9URD30D11A0050 6.9URD30D11A0050
MCD5-0037B 8000 6.9URD30D11A0125 6.9URD30D11A0125 6.9URD30D11A0125
MCD5-0043B 10500 6.9URD30D11A0125 6.9URD30D11A0125 6.9URD30D11A0125
MCD5-0053B 15000 6.9URD30D11A0125 6.9URD30D11A0125 6.9URD30D11A0125
MCD5-0068B 15000 6.9URD30D11A0160 6.9URD30D11A0160 6.9URD30D11A0160
MCD5-0084B 51200 6.9URD30D11A0200 6.9URD30D11A0200 6.9URD30D11A0200
MCD5-0089B 80000 6.9URD30D11A0200 6.9URD30D11A0200 6.9URD30D11A0200
MCD5-0105B 125000 6.9URD30D11A0315 6.9URD30D11A0315 6.9URD30D11A0315
MCD5-0131B 125000 6.9URD30D11A0315 6.9URD30D11A0315 6.9URD30D11A0315
MCD5-0141B 320000 6.9URD30D11A0315 6.9URD30D11A0315 6.9URD30D11A0315
MCD5-0195B 320000 6.9URD31D11A0450 6.9URD31D11A0450 6.9URD31D11A0450
MCD5-0215B 320000 6.9URD31D11A0450 6.9URD31D11A0450 6.9URD31D11A0450
MCD5-0245B 320000 6.9URD31D11A0450 6.9URD31D11A0450 6.9URD31D11A0450
MCD5-0331B 202000 6.9URD31D11A0550 - -
MCD5-0396B 320000 6.9URD32D11A0630 - -
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Model SCR It (AZs) Napéjeci napéti Napdjeci napéti Napajeci napéti
(< 440 V AQ) (< 575 V AQ) (< 690 V AC)
MCD5-0469B 320000 6.9URD32D11A0700 - -
MCD5-0525B 781000 6.9URD32D11A0800 - -
MCD5-0632B 781000 6.9URD33D11A0900 - -
MCD5-0744B 1200000 6.9URD33D11A1100 - -
MCD5-0826B 2530000 6.9URD33D11A1250 - -
MCD5-0961B 2530000 6.9URD33D11A1400 - -
MCD5-0245C 320000 6.9URD31D11A0450 6.9URD31D11A0450 6.9URD31D11A0450
MCD5-0360C 320000 6.9URD33D11A0630 6.9URD33D11A0630 6.9URD33D11A0630
MCD5-0380C 320000 6.9URD33D11A0700 6.9URD33D11A0700 6.9URD33D11A0700
MCD5-0428C 320000 6.9URD33D11A0700 6.9URD33D11A0700 6.9URD33D11A0700
MCD5-0595C 1200000 6.9URD33D11A1000 6.9URD33D11A1000 6.9URD33D11A1000
MCD5-0619C 1200000 6.9URD33D11A1000 6.9URD33D11A1000 6.9URD33D11A1000
MCD5-0790C 2530000 6.6URD33D11A1400 6.6URD33D11A1400 -
MCD5-0927C 4500000 6.6URD33D11A1400 6.6URD33D11A1400 -
MCD5-1200C 4500000 6URD233PLAF2200 6URD233PLAF2200 -
MCD5-1410C 6480000 6URD233PLAF2200 6URD233PLAF2200 -
MCD5-1600C 12500000 6URD233PLAF2800 6URD233PLAF2800 -

Tabulka 4.11 Evropsky model (PSC 690)

4.10.4 Vybér pojistek vyhovujicich UL a ochrana proti zkratu
Pro aplikace se shodou s UL jsou k dispozici dva jmenovité zkratové proudy.

Standardni poruchové proudy (pfi obvodech 600 V AC)

Standardni poruchové proudy jsou uréeny pozadavky UL 508, sekce 1, tabulka 51.2. Tato norma udava, jaky zkratovy proud
musi softstartér vydrzet na zékladé jmenovitého vykonu (nebo proudu pii plném zatizeni, anebo proudu pfi zablokovaném
rotoru, v zavislosti na modelu).

Pfi pouziti standardniho poruchového proudu musi byt vybrana pojistka v souladu s informacemi uvedenymi v Tabulka 4.12
(dle specifikace modelu a vyrobce).

Vysoké potencidlni poruchové proudy (pfi obvodech 480 V AC)
Je mozné specifikovat jmenovity zkratovy proud prevysujici minimalni jmenovitou hodnotu stanovenou standardnimi
poruchovymi proudy, jestlize softstartér vydrzi vysoky potencidlni zkratovy proud v souladu s testem podle normy UL 508.

Pfi pouziti vysokého potencidlniho zkratového proudu vyberte vhodnou pojistku na zdkladé jmenovitého proudu a tfidy
pojistky (J nebo L podle vhodnosti).
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Model Jmenovité Jmenovity zkratovy proud Jmenovity
hodnoty [A] Vysoky potencialni Standardni poruchovy proud zkratovy proud
Max. pfi Maximalni | P¥i 600 V AC [KA] | Pojistka Ferraz/ | Pojistka Ferraz/| 600 V [KA]
480 V AC [kA] jmenovita Mersen, tfida Mersen, 3 cykly"
hodnota pojistky J, L polovodicové
pojistky [A] nebo RK5 pojistky R/C
(tfida pojistky)
MCD5-0021B 23 65 25 (J) 10 AJT25 A070URD30XXX
0063
MCD5-0037B 43 65 50 (J) 10 AJT50 A070URD30XXX
0125
MCD5-0043B 50 65 50 (J) 10 AJT50 A070URD30XXX
0125
MCD5-0053B 53 65 60 (J) 10 AJT60 A070URD30XXX
0125
MCD5-0068B 76 65 80 (J) 10 AJT80 A070URD30XXX
0200
MCD5-0084B 97 65 100 (J) 10 AJT100 A070URD30XXX
0200
MCD5-0089B 100 65 100 (J) 10 AJT100 A070URD30XXX -
0200
MCD5-0105B 105 65 125 (J) 10 AJT125 A070URD30XXX
0315
MCD5-0131B 145 65 150 (J) 18 AJT150/RK5 200 | AO70URD30XXX
0315
MCD5-0141B 170 65 175 (J) 18 AJT175/RK5 200 | AO70URD30XXX
0315
MCD5-0195B 200 65 200 (J) 18 AJT200/RK5 300 | AO70URD30XXX
0450
MCD5-0215B 220 65 250 (J) 18 AJT250/RK5 300 | AO70URD30XXX
0450
MCD5-0245B 255 65 350 (RK1/J) 18 ) - 18
MCD5-0331B 350 65 400 (J) 18 0 - 3 cykly
MCD5-0396B 425 65 450 (J) 30 ) A070URD33XXX 30
0630 3 cykly
MCD5-0469B 500 65 600 (J) 30 600, tfida J A070URD33XXX
0700
MCD5-0525B 580 65 800 (L) 30 800, tfida L -
MCD5-0632B 700 65 800 (L) 42 800, tfida L -
MCD5-0744B 820 65 1200 (L) 42 1200, ttida L | AO70URD33XXX
1000
MCD5-0826B 920 65 1200 (L) 85 1200, tfida L | AO70URD33XXX 42
3 cykly
1400
MCD5-0961B 1000 65 1200 (L) 85 1200, tfida L | AO70URD33XXX
1400

Tabulka 4.12 Jmenovity zkratovy proud, pfemosténé modely

XXX = typ noZe: Podrobnosti naleznete v katalogu Ferraz/Mersen.

1) Pokud jsou chrdnény pojistkami vyhovujicimi pozadavkim UL nebo jisti¢i dimenzovanymi dle predpist pro elektroinstalace, jsou modely

poskytované se 3 cykly vhodné pro pouziti v obvodu s uvedenym predpoklddanym proudem.

MG17K848
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Model Jmenovité Jmenovity zkratovy proud Jmenovity
hodnoty [A] Vysoky potencialni Standardni poruchovy proud zkratovy proud
Max. pfi Maximalni | P¥i 600 V AC [KA] | Pojistka Ferraz/ | Pojistka Ferraz/| 600 V [KA]
480 V AC [kA] jmenovita Mersen, tfida Mersen, 3 cykly"
hodnota pojistky J, L polovodicové
pojistky [A] nebo RK5 pojistky R/C
(tfida pojistky)
MCD5-0245C 255 65 350 (RK1/J) 18 AJT300 A070URD30XXX
0450
MCD5-0360C 360 65 400 (J) 18 AJT400/RK5 500 | AO70URD33XXX
0630
MCD5-0380C 380 65 450 (J) 18 AJT450/RK5 500 | AO70URD33XXX
0700
MCD5-0428C 430 65 450 (J) 30 AJT450 A070URD33XXX
0700
MCD5-0595C 620 65 800 (L) 42 A4BQ800 A070URD33XXX
1000
MCD5-0619C 650 65 800 (L) 42 A4BQ800 A070URD33XXX
1000 -
MCD5-0790C 790 65 1200 (L) 42 A4BQ1200 070URD33XXX1
400
MCD5-0927C 930 65 1200 (L) 42 A4BQ1200 A070URD33XXX
1400
MCD5-1200C 1200 65 1600 (L) 85 A4BQ1600 A065URD33XXX
1800
MCD5-1410C 1410 65 2000 (L) 85 A4BQ2000 AO055URD33XXX
2250
MCD5-1600C 1600 65 2000 (L) 85 A4BQ2500 AO055URD33XXX
2500

Tabulka 4.13 Jmenovity zkratovy proud, nepfemosténé modely

XXX = typ noZe: Podrobnosti naleznete v katalogu Ferraz/Mersen.

1) Pokud jsou chrdnény pojistkami vyhovujicimi poZadavkim UL nebo jisti¢i dimenzovanymi dle predpist pro elektroinstalace, jsou modely

poskytované se 3 cykly vhodné pro pouziti v obvodu s uvedenym predpoklddanym proudem.
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1 Napdjeni ovladani (zavisi na modelu) 11,16 Programovatelny vstup
2 Vystupy 15, 16 Start
3 Vstupy dalkového ovladani 17,18 Stop
4 Vstup termistoru motoru (pouze PTC) 25,18 Reset
5 Reléové vystupy 13,14 Reléovy vystup A
07, 08 Programovatelny analogovy vystup 21,22, 24 Reléovy vystup B
16, 08 24V DC vystup 33,34 Reléovy vystup C

Obrazek 4.21 Modely s internim bypassem
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1 Napdjeni ovladani (zavisi na modelu) 11,16 Programovatelny vstup
2 Vystupy 15, 16 Start

3 Vstupy dalkového ovladani 17,18 Stop

4 Vstup termistoru motoru (pouze PTC) 25,18 Reset

5 Reléové vystupy 13,14 Reléovy vystup A

07, 08 | Programovatelny analogovy vystup 21,22, 24 Reléovy vystup B

16, 08 |24V DC vystup 33,34 Reléovy vystup C

Obrazek 4.22 Nepfemosténé modely

1) Na vystupu jsou zapojeny proudové transformdtory MCD5-0245C. Pfemostovaci svorky jsou oznaceny T1B, T2B a T3B.
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5 Vlastnosti produktu

5.1 Ochrana motoru proti pretizeni

Tepelny model pouzity pro pretizeni motoru v softstartéru
ma dvé komponenty:
. Vinuti motoru: Vinuti motoru ma nizkou tepelnou
jimavost a ovliviiuje kratkodobé tepelné chovani
motoru. Ve vinuti motoru generuje proud teplo.

. Télo motoru: Télo motoru ma velkou tepelnou
jimavost a ovliviiuje dlouhodobé chovani motoru.
Tepelny model bere v Gvahu nésledujici faktory:

- Proud motoru.

- Ztraty v zeleze.

- Ztraty zpUsobené odporem vinuti.

- Tepelné jimavosti téla a vinuti motoru.

- Chlazeni béhem chodu a chlazeni v
klidovém stavu.

- Procento jmenovité kapacity motoru.
Tim se nastavuje zobrazena hodnota pro
model vinuti a je mimo jiné ovlivnéno
nastavenim proudu motoru pfi plném
zatizeni.

OZNAMENI!

Nastavte parametr 1-1 Motor FLC (Proud motoru pfi plném
zatiZeni) na jmenovity proud motoru pfi plném zatizeni.
Nepfiidavejte jmenovitou hodnotu pretizeni, protoze tu
vypocdita softstartér.

Ochrana proti tepelnému pretiZzeni pouzita u softstartéru
ma fadu vyhod oproti tepelnym relé.

. Efekt chlazeni ventilatorem se bere v Gvahu pfi
béhu motoru.

. Skute¢ny proud pfi plném zatizeni a doba béhu
se zablokovanym rotorem se pouziji k
pfesnéjsimu vyladéni modelu. Tepelné charakte-
ristiky vinuti se zpracovavaji samostatné od
zbytku motoru (tj. model rozpoznd, Ze vinuti ma
malou tepelnou hmotnost a vysoky tepelny
odpor).

. Vinuti v tepelném modelu reaguje v porovnani s
télem rychle. Tudiz miize motor pracovat blize u
své maximalni provozni teploty a pfitom je stéle
chranén proti tepelnému poskozeni.

. Procento tepelné jimavosti motoru pouzité
béhem kazdého startu se uklada do paméti.
Softstartér je mozné nakonfigurovat tak, aby
automaticky urcil, zda ma motor dostate¢nou
tepelnou jimavost, aby uspésné dokoncil dalsi
start.

. Pamétova funkce modelu zajistuje, Ze motor je
pIné chrdnén v pfipadé ,teplého startu”. Model
pouzivé data z hodin redlného ¢asu pro vypocet
uplynulé doby chlazeni i pfi odebréni fidiciho
napajeni.

Funkce ochrany proti pretizeni poskytovana timto
modelem je kompatibilni s kfivkou NEMA 10, ale poskytuje
vynikajici ochranu pfi nizkych Grovnich pretizeni vzhledem
k oddéleni tepelného modelu vinuti.
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1) MSTC znamend casovd konstanta startu motoru. Je definovdna
jako doba béhu se zablokovanym rotorem (parametr 1-2 Locked
Rotor Time (Doba béhu se zablokovanym rotorem)), kdyZ hodnota
proudu pfi zablokovaném rotoru cini 600 % proudu pfi plném

zatizenti.

Obrazek 5.1 Stupen ochrany v porovnani s pretizenim
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5.2 Adaptivni fizeni

Adaptivni fizeni je Ffizeni motoru zalozené na charakteri-
stikdch vykonu motoru. U adaptivniho fizeni metody
vyberete profil startu nebo zastaveni, ktery nejlépe
odpovida typu zatizeni. Softstartér automaticky fidi motor
tak, jak odpovida profilu. Softstartér VLT® Soft Starter MCD
500 nabizi 3 profily:

. Casné zrychlovéni a zpomalovani.

. Konstantni zrychlovéni a zpomalovéni.
. Pozdni zrychlovéani a zpomalovani.

Adaptivni fizeni pouzivé 2 algoritmy; jeden pro méfeni
charakteristik motoru a jeden pro fizeni motoru. Softstartér
pouzije prvni start k urceni charakteristik motoru pfi
nulovych otackach a pii maximalnich otac¢kach. Béhem
kazdého nasledného startu a zastaveni softstartér
dynamicky upravuje jeho fizeni, aby bylo zajisténo, ze
skute¢ny vykon motoru odpovida vybranému profilu
béhem startu. Pokud jsou skutecné otacky pro dany profil
piilis nizké, softstartér zvysi vykon dodavany do motoru.
Pokud jsou otacky pfilis vysoké, softstartér vykon snizi.

5.3 Rezimy spusténi
5.3.1 Konstantni proud
Konstantni proud je tradi¢ni formou mékkého startu. Proud

se zvysuje z nuly na zadanou Uroven a udrzuje ho na
stabilni drovni, dokud motor nezrychli.

Start s konstantnim proudem je idedlni u aplikaci, kdy musi
byt spoustéci proud udrzovan pod zadanou urovni.

e O .

600% ~

500% ]

400%1 ® \

300%7 \ @

200%

100%]

Gurrent (% notor full load current)

177THA289.11

T T T T T T T T T
10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90% 100%

Rotor speed (% full speed)

Parametr 1-5 Initial current (Pocdtecni proud)
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3 |Proud pfi plném napéti

Obrazek 5.2 Priklad konstantniho proudu

5.3.2 Proudova rampa

Mékky start pomoci proudové rampy zvysuje proud ze
zadané pocatec¢ni urovné (1) na maximalni hodnotu (3)
béhem prodlouzeného ¢asového intervalu (2), viz
Obrdzek 5.3.

Start pomoci proudové rampy mize byt uzitecny v
nasledujicich aplikacich:

. Zatéz se mlze mezi starty ménit (napf. u
pasového dopravniku, ktery mudze byt pfi spusténi
nalozeny nebo prazdny).

- Nastavte parametr 1-5 Initial Current

(Pocdtecni proud) na Uroven, ktera
nastartuje motor s lehkym zatizenim.

- Nastavte parametr 1-4 Current Limit
(Mezni hodnota proudu) na uroven, ktera
nastartuje motor s vysokym zatizenim.

. Z4téz se snadno rozbihg, ale je potfeba prodlouzit
dobu spusténi (napf. u odstfedivého cerpadla, kdy
je potfeba pomalu zvysovat tlak v potrubi).

. Dodavka proudu je omezend (napf. u motorgene-
ratoru) a pomalejsi zvySovani zatéze umoznuje,
aby zdroj reagoval béhem delsi doby.
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Obrazek 5.3 Priklad 10s proudové rampy
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5.3.3 Adaptivni fizeni

Béhem mékkého startu s adaptivnim fizenim softstartér
upravuje proud, aby motor nastartoval béhem zadané
doby, a pouziva vybrany profil zrychlovani.

OZNAMENI!

Adaptivni fizeni nemuze spustit motor rychleji nez v
pfipadé startu pfi pfimém pfipojeni k siti. Pokud je cas
nastaveny v parametru 1-6 Start ramp time (Doba
rozbéhu) kratsi nez doba startu pfi pfimém pfipojeni k
siti, proud pfi startu mize dosahnout trovni pfimého
pfipojeni k siti.

Kazda aplikace ma urcity profil spusténi na zakladé charak-
teristik zatéze a motoru. Aby mohly byt splnény pozadavky
rtznych aplikaci, nabizi adaptivni fizeni 3 rGzné profily
spusténi. Zvoleni profilu, ktery odpovida profilu aplikace,
napomze hladkému zrychlovani po celou dobu startu.
Zvoleni jiného profilu adaptivniho fizeni mize zakladni
profil do jisté miry neutralizovat.

Pouziti adaptivniho fizeni k Fizeni startu:
1. V parametru 1-3 Start Mode (ReZim startu) zvolte
polozku Adaptive control (Adaptivni Fizeni).

2. Nastavte parametr 1-6 Start Ramp Time (Doba
rozbéhu).

3. Vlyberte pozadovany profil v parametru 1-13
Adaptive Start Profile (Profil adaptivniho startu).

4, Nastavte parametr 1-4 Current Limit (Mezni
hodnota proudu) na dostate¢né vysokou hodnotu,
aby byl umoznén uUspésny start.

Prvni spusténi v rezimu adaptivniho fizeni bude start s
konstantnim proudem. Tento typ startu umozni softstartéru
zjistit charakteristiky pfipojeného motoru. Tyto Udaje o
motoru pouzije softstartér béhem nasledujicich start
prostfednictvim adaptivniho fizeni.

®
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3 |Zpozdéné zrychlovani
4

Parametr 1-16 Start Ramp Time (Doba rozbéhu)

Obrazek 5.4 Parametr 1-13 Profil adaptivniho startu

OZNAMENI!

Adaptivni fizeni bude fidit zatéz podle naprogramo-
vaného profilu. Spoustéci proud se bude lisit podle
vybraného profilu zrychlovani a naprogramované doby
rozbéhu.

Softstartér musi zjistit charakteristiky nového motoru.

. Pokud vyménujete motor pfipojeny k
softstartéru naprogramovanému na adaptivni
fizeni startu nebo zastaveni.

. Pokud byl pred skute¢nou instalaci softstartér
testovan na jiném motoru.

Softstartér automaticky zjisti charakteristiky motoru,
pokud doslo ke zméné parametru 1-1 Motor Full Load
Current (Proud motoru pri plném zatiZzeni) nebo parametru
1-12 Adaptive Control Gain (Zesileni adaptivniho Fizeni).

5.3.4 Prudky start

Prudky start dodava kratky impulz zvyseného momentu na
zacatku startu a je mozné ho vyuzit spolu s proudovou
rampou nebo se startem s konstantnim proudem.

Prudky start je uzite¢ny pfi startovani zatézi, které vyzaduji
vysoky zabérny moment, ale potom jiz zrychluji snadno
(napf. setrvacnikové zatéze jako jsou lisy).
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Obrazek 5.5 Priklad otacek rotoru pfi pouziti Prudkého startu

5.4 ReZimy zastaveni

5.4.1 Dobéh do zastaveni

Pfi dobéhu do zastaveni motor zpomaluje pfirozenym
zpUsobem, aniz by byl softstartérem fizen. Doba potiebna
k zastaveni zavisi na typu zatizeni.

5.4.2 Mékké zastaveni podle nacasované
napétové rampy

Nacasovana napétova rampa postupné snizuje napéti
dodavané do motoru béhem definované doby. Zatéz mlize
bézet i po dokonceni dobéhu.

Zastaveni podle nacasované napétové rampy muze byt
uzite¢né u aplikaci, u kterych je potreba prodlouzit dobu
zastaveni, nebo zamezit pfechodovym jeviim u napajeni
motorgeneratoru.
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Obrazek 5.6 Mékké zastaveni podle nacasované napétové
rampy

5.4.3 Adaptivni fizeni

Pouziti adaptivniho fizeni k Fizeni zastaveni:
1. V nabidce Adaptive control (Rezim zastaveni) zvolte
polozku Stop Mode (Adaptivni fizeni).

2. Nastavte parametr 1-11 Stop Time (Doba
zastaveni).

3. Vyberte pozadovany profil v parametru 1-14
Adaptive Stop Profile (Profil adaptivniho zastaveni).
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Obrazek 5.7 Parametr 1-14 Profil adaptivniho zastaveni
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OZNAMENI!

Adaptivni fizeni nezpomaluje aktivné motor a nezastavi
motor rychleji nez v pfipadé volného dobéhu. Chcete-li
zkratit dobu zastaveni u zatézi s vysokou setrvac¢nosti,
pouzijte funkci brzdy, viz kapitola 5.4.5 Brzda.

Prvni adaptivni fizeni zastaveni probéhne jako normalni
mékké zastaveni. Tento typ zastaveni umozni softstartéru
zjistit charakteristiky pfipojeného motoru. Tyto Udaje o
motoru pouzije softstartér béhem nasledujicich zastaveni
prostiednictvim adaptivniho fizeni.

OZNAMENI!

Adaptivni fizeni bude Fidit zatéz podle naprogramo-
vaného profilu. Proud pfi zastavovani se bude lisit podle
vybraného profilu zpomalovani a doby zastaveni.

Softstartér musi zjistit charakteristiky nového motoru.
. Pokud vyménujete motor pfipojeny k
softstartéru naprogramovanému na adaptivni
fizeni startu nebo zastaveni.

. Pokud byl pred skutec¢nou instalaci softstartér
testovan na jiném motoru.

Softstartér automaticky zjisti charakteristiky motoru,
pokud doslo ke zméné parametru 1-1 Motor Full Load
Current (Proud motoru pfi plném zatiZeni) nebo parametru
1-12 Adaptive Control Gain (Zesileni adaptivniho Fizeni).

5.4.4 Zastaveni Cerpadla

Hydraulické charakteristiky systéma s cerpadly se zna¢né
lisi. Tato odchylka znameng, Ze idealni profil zpomalovani a
doba zastaveni jsou v jednotlivych aplikacich riizné.
Tabulka 5.1 uvadi pravidla pro vybér profilu adaptivniho
fizeni. Za ucelem identifikace nejlepsiho profilu pro
konkrétni aplikaci vyzkousejte viechny 3 profily.

Profil adaptivniho |Pouziti

zastaveni

Zpozdéné U vysokotlakych systém(, kde ma i malé

zpomalovani snizeni otacek motoru/Cerpadla za nasledek
rychlou zménu mezi tokem dopredu a
zpétnym tokem.

Konstantni Aplikace s nizkym nebo stfednim tlakem, s

zpomalovéni vysokym pratokem, kde mé kapalina
vysokou hybnost.

Predcasné Systémy s jednim cCerpadlem, kde musi byt

zpomalovani kapalina vypousténa pres Cerpadlo bez
zpétného chodu cerpadla.

Tabulka 5.1 Vybér profilti zpomalovani pfi adaptivnim fizeni

5.4.5 Brzda

Brzda zkracuje dobu potfebnou k zastaveni motoru.

jev.

AUPOZORNENI

POSKOZENI ZARIZENI

Pokud je brzdny moment nastaven pfili§ vysoko, motor

se zastavi pfed koncem doby brzdéni. Bude se zbytecné 5
zahfivat, coz maze zpUsobit jeho poskozeni. Pro zajisténi
bezpecného provozu softstartéru i motoru je potreba

peclivé provést konfiguraci.

Vysoké nastaveni brzdného momentu miize mit za

nasledek proudové Spicky odebirajici pfi zastavovani

motoru az mezni hodnoty. Proto je zapotiebi spravné

vybrat ochranné pojistky pro vétev obvodu motoru.

AUPOZORNENI

RIZIKO PREHRATI

Pfi pouziti brzdy se motor zahfiva rychleji, nez udava
vypocet tepelného modelu motoru. Pfi pouziti brzdy
nainstalujte termistor motoru nebo povolte dostatecné
zpozdéni restartovani (parametr 2-11 Restart Delay
(Zpozdeéni restartovdni)).

Po zvoleni pouziti brzdy pouzije softstartér ke zpomaleni
motoru injekci stejnosmérného proudu.

Brzdéni
. Nevyzaduje pouziti stykace stejnosmérné brzdy.

. Ridi viechny tFi faze tak, aby brzdné proudy a
souvisejici zahfivani byly v motoru distribuovany
rovnomérné.

Brzdéni ma dvé stadia:

1. PfedbéZné brzdéni: Poskytuje okamzité brzdéni,
které snizi otacky motoru do bodu, kdy mlze byt
Uspésné realizovano Uplné brzdéni (pfiblizné 70%
otacky).

2. Uplné brzdéni: Generuje maximalni brzdny
moment, ale neni U¢inné pfi otdckach vyssich nez
piiblizné 70 %.
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Konfigurace softstartéru VLT® Soft Starter MCD 500 pro
brzdéni:
1. Nastavte v parametru 1-11 Stop Time (Doba

zastaveni) pozadovanou dobu zastaveni (1), viz
Obrdzek 5.8. Doba zastaveni je celkova doba
brzdéni. Nastavte dobu zastaveni na dostate¢né
vyssi hodnotu nez je doba brzdéni (parametr 1-16
Brake Time (Doba brzdéni)), aby mohlo predbézné
brzdéni snizit otadcky motoru pfiblizné na 70 %.
Pokud je doba zastaveni pf¥ilis kratkd, brzdéni
neprobéhne Uspésné a motor volné dobéhne do
zastaveni.

2. Nastavte parametr 1-16 Brake Time (Doba brzdéni)
pfiblizné na 25 % naprogramované doby
zastaveni. Tim se nastavi doba stadia uplného
brzdéni (2), viz Obrdzek 5.8.

3. Nastavte parametr 1-15 Brake Torque (Moment
brzdy) tak, aby bylo dosazeno pozadovaného
vykonu zastaveni. Pokud by byla nastavena
hodnota pfilis nizka, motor by se Uplné nezastavil
a dobéhl by do zastaveni pfed koncem doby
brzdéni.
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Parametr 1-11 Stop Time (Doba zastaveni)
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Doba dobéhu do zastaveni

Obrazek 5.8 Doba brzdéni

OZNAMENI!

Pfi pouziti stejnosmérné brzdy:
1. Pfipojte sitové napajeni k softstartéru (vstupni
svorky L1, L2, L3) v kladné fazové sekvenci.
2, Nastavte parametr 2-1 Phase Sequence (Fdzovd

sekvence) na hodnotu Positive only (Pouze
kladnd).

OZNAMENI!

U zatézi, které se mohou mezi brzdnymi cykly ménit,
nainstalujte c¢idlo nulovych otacek, aby softstartér
ukoncil brzdéni stejnosmérnym proudem po zastaveni
motoru. Tim se zamezi zbyte¢nému zahfivani motoru.

Dalsi informace o pouziti softstartéru MCD 500 s externim
¢idlem otacek (napfiklad u aplikaci s proménnou zatézi
béhem brzdného cyklu) naleznete v

kapitola 5.12 Stejnosmérnd brzda s externim cidlem nulovych
otdcek.

5.5 Béh pti konstantnich otackach

Pfi konstantnich otéckach bézi motor ve snizenych
otackach, aby bylo umoznéno vyrovnani zatéze nebo jako
pomoc pfi servisnim zasahu. Motor mlize bézet v
konstantnich otédc¢kach dopfedu nebo dozadu.

Maximalni dostupny moment pro béh v konstantnich
otackach dopredu je pfiblizné 50 az 75 % momentu
motoru pfi pIné zatézi podle daného motoru. Kdyz bézi
motor v konstantnich ota¢kach dozadu, moment je
pfiblizné 25-50 % momentu motoru pii plné zatézi.
Parametr 15-8 Jog Torque (Moment pfi konstantnich
otdckdch) fidi, jaky maximdlni moment pfi konstantnich
otackach dodava softstartér do motoru.

OZNAMENI!

Nastaveni parametru 75-8 Jog Torque (Moment p¥i
konstantnich otdckdch) na hodnotu nad 50 % miuze
zpusobit zesileni vibraci hiidele.
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Obrazek 5.9 Béh pfi konstantnich otackach

Chcete-li aktivovat konstantni otacky, pouzijte programo-
vatelny vstup (parametr 3-3 Input A Function (Funkce vstupu
A)).

Béh pfi konstantnich otackach zastavte jednim z nasledu-
jicich zpUsob:
. Zruste prikaz k béhu pfi konstantnich otackach.
. Stisknutim tlacitka [Off] (Vypnout) na panelu LCP.

. Aktivujte Starter disable (Vypnuti startéru) pomoci
programovatelnych vstupl panelu LCP.

Je-li pfikaz k béhu pfi konstantnich otackach stale aktivni,
béh pfi konstantnich otackach se na konci doby zpozdéni
restartovani obnovi. Pfi béhu v konstantnich otackach
budou ignorovany vsechny pfikazy kromé uvedenych.

OZNAMENI!

Pfi béhu v konstantnich otackach neni k dispozici mékky
start a mékké zastaveni. Béh pfi konstantnich otackach
je k dispozici pouze pro primarni motor.

AUPOZORNENI

SNIZENE CHLAZENi MOTORU

Béh v nizkych otackach neni uréen pro nepfretrzity
provoz vzhledem k omezenému chlazeni motoru. Pri
béhu v konstantnich otackach se motor zahfiva rychleji,
nez uddava vypocet tepelného modelu motoru.

. Pfi pouziti konstantnich otaéek nainstalujte
termistor motoru nebo povolte dostate¢né
zpozdéni restartovani (parametr 2-11 Restart
Delay (ZpoZzdéni restartovdni)).

5.6 Provoz pfi vnitfnim zapojeni do
trojuhelniku

Pfi provozu s vnitfnim zapojenim do trojuhelniku (3estivo-
di¢ové) nejsou podporovany funkce adaptivniho fizeni,
konstantnich otacek a brzdy. Pokud budou tyto funkce
naprogramovany a softstartér pfitom bude vnitiné zapojen
do trojuhelniku, bude se chovat, jak uvadi Tabulka 5.2:

Start pfi | Softstartér provede spusténi s konstantnim proudem.
adaptivni

m fizeni

Zastaveni |Pokud je doba zastaveni > 0 s, startér provede

s mékké zastaveni podle nacasované napétové rampy.
adaptivni |Pokud se doba zastaveni nastavi na 9 s, startér

m fizenim | provede zastaveni volnym dobé&hem.

Konstantn | Startér vydd vystrahu s chybovou zprévou

i otd¢ky | Unsupported Option (Nepodporovany doplnék).

Brzda Startér provede volny dobéh do zastaveni.

Tabulka 5.2 Chovani s vnitfnim zapojenim do trojuhelniku pfi
adaptivnim fizeni, konstantnich otackach a brzdéni

OZNAMENI!

Pfi vnitinim zapojeni do trojuhelniku je ochrana proti
nesymetrii proudu jedinou ochranou proti vypadku faze,
ktera je za béhu aktivni. Pfi provozu s vnitfnim
zapojenim do trojuhelniku nevypinejte parametr 2-2
Current Imbalance (Nesymetrie proudu).

OZNAMENI!

Provoz s vnitinim zapojenim do trojuhelniku je mozny
pouze pfi napéti sité < 600 V AC.

5.7 Typické spoustéci proudy

Tyto informace pouzijte k urceni obvyklého spoustéciho
proudu pro svou aplikaci.

MG17K848
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OZNAMENI!

Tyto pozadavky na spoustéci proudy jsou adekvatni a
obvyklé za vétSiny okolnosti, nicméné pozadavky na

vykon a rozbéhovy moment motort a stroji se lisi. Dalsi
pomoc ziskate od mistniho dodavatele zafizeni Danfoss.

Obecné a vodni aplikace

Michadlo

4,0 x proud pfi
plném zatizeni

Odstiedivé cerpadlo

3,5 x proud pfi
plném zatizeni

Kompresor (Sroubovy, bez zatizeni)

3,0 x proud pfi
plném zatizeni

Kompresor (pistovy, bez zatizeni)

4,0 x proud pfi
plném zatizeni

Dopravnik

4,0 x proud pfi
plném zatizeni

Ventilator (tlumeny)

3,5 x proud pfi
plném zatizeni

Ventilator (netlumeny)

4,5 x proud pri
plném zatizeni

Michadlo

4,5 x proud pri
plném zatizeni

Pistové cerpadlo

4,0 x proud pfi
plném zatizeni

Ponorné cerpadlo

3,0 x proud pfi

plném zatizeni

Zpracovani potravin

Mycka lahvi

3,0 x proud pii
plném zatizeni

Odstredivka

4,0 x proud pfi
plném zatizeni

Susicka

4,5 x proud pfi
plném zatizeni

Mlynek

4,5 x proud pfi
plném zatizeni

Paletovaci zatizeni

4,5 x proud pfi
plném zatizeni

Oddélovac 4,5 x proud pfi
plném zatizeni
Krajec 3,0 x proud pfi

plném zatizeni

Tabulka 5.5 Obvyklé rozbéhové proudy pro zpracovani

potravin

Celuléza a papir

Susicka

4,5 x proud pfi
plném zatizeni

Rozvlaknova¢

4,5 x proud pfi
plném zatizeni

Skartovacka

4,5 x proud pfi
plném zatizeni

Tabulka 5.3 Obvyklé rozbéhové proudy pro obecné a vodni

aplikace Pouziti

Zpracovani kovl a dalni ¢innost

Tabulka 5.6 Obvyklé rozbéhové proudy pro aplikace zahrnujici

celulézu a papir

Petrochemicky pramysl

Pasovy dopravnik

4,5 x proud pfi
plném zatizeni

Kulovy mlyn

4,5 x proud pfi
plném zatizeni

Odlucovac¢ prachu

3,5 x proud pfi
plném zatizeni

Odstredivka

4,0 x proud pfi
plném zatizeni

Drti¢

3,0 x proud pfi
plném zatizeni

Pratla¢nik

5,0 x proud pfi
plném zatizeni

Kladivkovy drtic

4,5 x proud pri
plném zatizeni

Sroubovy dopravnik

4,0 x proud pfi
plném zatizeni

Drti¢ kamene

4,0 x proud pfi
plném zatizeni

Valeckovy dopravnik

3,5 x proud pfi
plném zatizeni

Vélcovy mlyn

4,5 x proud pfi
plném zatizeni

Lestici buben

4,0 x proud pfi
plném zatizeni

Dratotah

5,0 x proud pfi
plném zatizeni

Tabulka 5.4 Obvyklé rozbéhové proudy pro zpracovani kovi a

ddlni ¢innost

Tabulka 5.7 Obvyklé rozbéhové proudy pro aplikace v

petrochemickém primyslu

6
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Doprava a obrabéni

Kulovy mlyn 4,5 x proud pfi
plném zatizeni
Drti¢ 3,5 x proud pfi

plném zatizeni

Dopravnik materialu 4,0 x proud pfi

plném zatizeni

Paletovaci zafizeni 4,5 x proud pfi

plném zatizeni

Lis 3,5 x proud pfi
plném zatizeni

Vélcovy mlyn 4,5 x proud pri 5
plném zatizeni

Otoc¢ny dopravnik 4,0 x proud pri

plném zatizeni

Tabulka 5.8 Obvyklé rozbéhové proudy pro dopravu a
obrébéni

Stavebni dfivi a vyrobky ze dfeva

Pasova pila 4,5 x proud pfi
plném zatizeni
Sekacka 4,5 x proud pfi
plném zatizeni
Okruzni pila 3,5 x proud pfi

plném zatizeni

Odkornovac 3,5 x proud pfi

plném zatizeni

Hoblovka 3,5 x proud pfi

plném zatizeni

Hydraulicky zdroj 3,5 x proud pfi
plném zatizeni
Hoblovka 3,5 x proud pfi

plném zatizeni

Bruska na drevo 4,0 x proud pfi

plném zatizeni

Tabulka 5.9 Obvyklé rozbéhové proudy pro stavebni dfivi a
vyrobky ze dieva
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5.8 Instalace s hlavnim stykacem

VLT® Soft Starter MCD 500 se instaluje s hlavnim stykacem (jmenovitd hodnota AC3). Ridici napéti musi byt dodavano ze

vstupni strany stykace.

Hlavni stykac je fizen vystupem softstartéru pro hlavni stykac. Vystup pro hlavni stykac je ve vychozim nastaveni pfitazen

vystupnimu relé A (svorky 13, 14).
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1 Ridici napéti (zavisi na modelu) K1 Hlavni stykac
2 24V DC vystup F1 Polovodi¢ové pojistky (volitelné)
3 Vstupy dalkového ovlddani S1 Start/stop
4 Vstup termistoru motoru (pouze PTC) S2 Resetovaci kontakt
5 Reléové vystupy 13,14 Reléovy vystup A
6 3fazové napajeni 21,22, 24 Reléovy vystup B
7 Svorky motoru 33,34 Reléovy vystup C

Obrazek 5.10 Instalace s hlavnim stykacem

Nastaveni parametr(i:
. Parametr 4-4 Relay A Function (Funkce relé A)

- Zvolte Main contactor (Hlavni stykac) — pfifazuje funkci hlavniho stykace reléovému vystupu A (vychozi

hodnota).
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5.9 Instalace s pfemostovacim stykacem

VLT® Soft Starter MCD 500 se instaluje s pfemostovacim styka¢em (jmenovita hodnota AC1). Pfemostovaci styka¢ je fizen
vystupem softstartéru pro béh. Vystup pro béh je ve vychozim nastaveni ptifazen vystupnimu relé B (svorky 21, 22, 24).

F1
iV/N| 2/M
-5 - o {E }
L1B

5/L3

©
©)
N cg;

K1

/ 1 |vp 33
—F0

34

16 4| — —o

177HAS23.1

1 Ridici napéti (zavisi na modelu) K1 Pfemostovaci stykac
2 24V DC vystup F1 Polovodi¢ové pojistky (volitelné)
3 Vstupy dalkového ovladani S1 Kontakt startu
4 Vstup termistoru motoru (pouze PTC) S2 Kontakt zastaveni
5 Reléové vystupy S3 Resetovaci kontakt
6 3fazové napajeni 13, 14 Reléovy vystup A
7 Svorky motoru 21,22, 24 Reléovy vystup B
33,34 Reléovy vystup C

Obrazek 5.11 Instalace s pfemostovacim stykacem

Nastaveni parametri:
. Parametr 4-4 Relay B Function (Funkce relé B).

- Zvolte Run (Béh) — ptifazuje funkci vystupu béhu reléovému vystupu B (vychozi hodnota).
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5.10 Nouzovy provoz

Béhem normélniho provozu je softstartér VLT® Soft Starter MCD 500 Fizen prostfednictvim vzdaleného dvouvodi¢ového
signélu (svorky 17, 18).

Nouzovy rezim je fizen dvouvodi¢ovym obvodem ptipojenym ke vstupu A (svorky 11, 16). Uzavieni vstupu A zpUsobi, ze
softstartér pohani motor a ignoruje veskeré podminky vypnuti.
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1 Ridici napéti (zavisi na modelu) S1 Vypinaci kontakt
2 24V DC vystup S2 Resetovaci kontakt
3 Vstupy dalkového ovladani S3 Kontakt nouzového rezimu
4 Vstup termistoru motoru (pouze PTC) 13,14 Reléovy vystup A
5 Reléové vystupy 21,22, 24 Reléovy vystup B
6 3fazové napajeni 33,34 Reléovy vystup C
7 Svorky motoru

Obrazek 5.12 Nouzovy rezim

Nastaveni parametra:

° Parametr 3-3 Input A Function (Funkce vstupu A).

Zvolte Emergency Run (Nouzovy reZim) - pfifazuje vstupu A funkci nouzového rezimu.

Parametr 15-3 Emergency Run (Nouzovy reZim).
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- Viyberte Enable (Zapnuto) - zapina rezim nouzového provozu.

OZNAMENI!

Piestoze Emergency run (Nouzovy rezim) spliiuje pozadavky na funkce pozarniho rezimu, spolec¢nost Danfoss ho nedopo-
rucuje pouzivat v situacich, které vyzaduji testovani nebo shodu s urc¢itymi normami, nebot neni certifikovan.

5.11 Pomocny vypinaci obvod

Béhem normélniho provozu je softstartér VLT® Soft Starter MCD 500 Fizen prostiednictvim vzdaleného dvouvodi¢ového
signélu (svorky 17, 18).

Vstup A (svorky 11, 16) je ptipojen k externimu vypinacimu obvodu (napt. poplachovy spinac nizkého tlaku cerpaciho 5
systému). Kdyz dojde k aktivaci externiho obvodu, softstartér provede vypnuti a zastavi motor.
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1 Ridici napéti (zavisi na modelu) S1 Vypinaci kontakt

2 24V DC vystup S2 Resetovaci kontakt

3 Vstupy dalkového ovlddani S3 Pomocny vypinaci kontakt
4 Vstup termistoru motoru (pouze PTC) 13, 14 Reléovy vystup A

5 Reléové vystupy 21,22, 24 Reléovy vystup B

6 3fazové napajeni 33,34 Reléovy vystup C

7 Svorky motoru

Obrazek 5.13 Pomocny vypinaci obvod
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Nastaveni parametri:
. Parametr 3-3 Input A Function (Funkce vstupu A).

- Zvolte Input Trip (N/O) (Vypnuti vstupem (N/O)) — ptifadi vstupu A funkci pomocného vypnuti (N/O).

. Parametr 3-4 Input A Name (Ndzev vstupu A).

- Zvolte nazev, napf. Low Pressure (Nizky tlak) — pfifadi vstupu A nazev.

. Parametr 3-8 Remote Reset Logic (Logika ddlkového resetu).

- Zvolte dle potieby, napi. Normally Closed (Rozpinaci) — vstup se chova jako rozpinaci kontakt.

5.12 Stejnosmérna brzda s externim Cidlem
nulovych otacek

U zatézi, které se mezi brzdnymi cykly méni, Ize s vyhodou
vyuzit externiho ¢idla nulovych otacek, které dodava
softstartéru VLT® Soft Starter MCD 500 informace pro
vypnuti brzdy. Tato metoda fizeni zajistuje, Ze brzdéni
softstartérem MCD 500 se po zastaveni motoru vzdy vypne
a motor se tak zbyte¢né nezahfiva.

Obrdzek 5.14 ukazuje, jak lze pouzit ¢idlo nulovych otacek
se softstartérem MCD 500 k vypnuti funkce brzdy, kdyz je
motor v klidu. Cidlo nulovych otacek (-A2) se ¢asto
oznacuje jako detektor nulovych otacek. Jeho interni
kontakt je pfi nulovych otdckdch rozepnuty a pfi jakychkoli
nenulovych otdckach sepnuty. Jakmile se motor zastavi,
svorky 11 a 16 se rozepnou a softstartér se vypne. Pfi
dalSim pfikazu startu, tedy dalsim pouziti K10, svorky 11 a
16 sepnou a softstartér se zapne.

Softstartér MCD 500 musi pracovat v automatickém rezimu
a parametr 3-3 Input A Function (Funkce vstupu A) musi byt
nastaven na Starter disable (Vypnuti startéru).

1

177HA619.20

1 Ridici napéti 15, 16 | Start
2 Svorky motoru 17, 18 | Stop
3 3fazové napajeni 25, 18 [ Reset
4 Vypnuti startéru A Vypnut (pfipraven)

(zobrazeno na
displeji startéru)

5 Signal startu (2-, 3- |B Start
nebo 4vodicovy)

6 Detekce nulovych |C Béh
otacek
7 | Cidlo nulovych D Stop
otacek
E Nulové otacky

Obrazek 5.14 Vypnuti funkce brzdy pii zastaveni motoru
pomoci ¢idla nulovych otacek

Podrobnosti konfigurace DC brzdy naleznete v
kapitola 5.4.5 Brzda.

OZNAMENI!

Pii pouziti stejnosmérné brzdy pfripojte sitové napajeni k
softstartéru (vstupni svorky L1, L2, L3) v kladné fazové
sekvenci. Nastavte parametr 2-1 Phase Sequence (Fdzovd
sekvence) na hodnotu Positive only (Pouze kladnd).
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5.13 Mékké brzdéni

V ptipadé zatizeni s vysokou setrva¢nosti Ize softstartér VLT® Soft Starter MCD 500 nakonfigurovat pro mékké brzdéni.

V této aplikaci je softstartér MCD 500 pouzivan se stykacem pro béh dopfedu a brzdovym stykacem. Kdyz softstartér obdrzi
signal startu (tlacitko S1), sepne stykac¢ pro béh dopfedu (KM1) a fidi motor podle naprogramovaného priméarniho nastaveni
motoru.

Kdyz softstartér obdrzi signal zastaveni (tlacitko S2), rozepne stykac¢ pro béh dopredu (K1) a po uplynuti pfiblizné 2-3 s (KT1)
sepne brzdovy stykac¢ (K1). K12 rovnéz sepne, aby se aktivovalo sekundarni nastaveni motoru, které je naprogramovano na

pozadované charakteristiky zastaveni.

Kdyz se otacky motoru pfriblizi nule, externi ¢idlo nulovych otacek (A2) zastavi softstartér a rozepne brzdovy stykac (K2).
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177HA526.12

1 Ridici napéti (zavisi na modelu) K10 Relé béhu

2 Vstupy dalkového ovladani K11 Spoustéci relé

3 Vstup termistoru motoru (pouze PTC) K12 Brzdné relé

4 Reléové vystupy K13 Relé detekce nulovych otacek

5 3fazové napajeni K1 Stykac vedeni (béh)

6 Svorky motoru K2 Stykac¢ vedeni (brzda)

A2 Cidlo nulovych otacek K1T Casova¢ zpozdéni béhu

S1 Kontakt startu K2T Casova¢ zpozdéni brzdy

S2 Kontakt zastaveni K3T Casova¢ zpozdéni detekce nulovych otacek
S3 Resetovaci kontakt

Obrazek 5.15 Konfigurace mékkého brzdéni
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Nastaveni parametri:
. Parametr 3-3 Input A Function (Funkce vstupu A).

- Zvolte Motor Set Select (Vybér nastaveni motoru) — ptifazuje vstup A vybéru nastaveni motoru.

- Nastavte charakteristiky startu pomoci primarniho nastaveni motoru (skupina parametrd 1 Primary Motor
Settings (Primdrni nastaveni motoru)).

- Nastavte charakteristiky brzdéni pomoci sekundarniho nastaveni motoru (skupina parametri 7 Secondary
Motor Set (Sekunddrni nastaveni motoru)).

. Parametr 4-7 Relay C Function (Funkce relé C).

- Vlyberte Trip (Vypnuti) - ptitazuje funkci vypnuti reléovému vystupu C.

OZNAMENI!

Pokud softstartér provede vypnuti pfi napajecim kmitoctu (parametr 16-5 Frequency (Kmitocet)) kdyz rozepne brzdovy
stykac¢ K2, upravte nastaveni parametrti 2-8 az 2-10.

5.14 Dvourychlostni motor

Softstartér VLT® Soft Starter MCD 500 Ize nakonfigurovat pro ovladani dvourychlostnich motor( typu Dahlander pomoci
stykace pro vysoké otacky (K1), stykace pro nizké otacky (K2) a stykace hvézdy (K3).

OZNAMENI!

Motory PAM (Pole Amplitude Modulated) méni rychlost efektivni zménou kmitoctu statoru pomoci konfigurace
externiho vinuti. Softstartéry nejsou vhodné pro pouziti s timto typem dvourychlostniho motoru.

Kdyz softstartér obdrzi signal ke startu s vysokymi otdckami, sepne stykac pro vysoké otacky (K1) a styka¢ hvézdy (K3).
Potom fidi motor podle primarniho nastaveni motoru (parametry 1-1 az 1-16).

Kdyz softstartér obdrzi signal ke startu s nizkymi otdckami, sepne styka¢ pro nizké otacky (K2). Tim sepne vstup A a
softstartér fidi motor podle sekundarniho nastaveni motoru (parametry 7-1 az 7-16).

OZNAMENI!

Pokud softstartér provede vypnuti pfi napajecim kmitoctu (parametr 16-5 Frequency (Kmitocet)) kdyz je odebran signal
startu s vysokymi otackami (7), upravte nastaveni parametri 2-8 az 2-10.
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1 Ridici napéti 6 Vstup pro dalkovy start s nizkymi [ K2 Stykac vedeni (nizké otacky)
otackami

2 Vstupy dalkového 7 Vstup pro dalkovy start s K3 Stykac¢ hvézdy (vysoké otacky)

ovladani vysokymi otackami

3 Reléové vystupy K10 Relé pro dalkovy start (nizké S1 Resetovaci kontakt
otacky)

4 3fazové napajeni K11 Relé pro dalkovy start (vysoké 21, 22, 24 [Reléovy vystup B
otacky)

5 Svorky motoru K1 Stykac vedeni (vysoké otacky)

Obrazek 5.16 Konfigurace s dvourychlostnim motorem

OZNAMENI!

Stykace K2 a K3 musi byt mechanicky zablokovany.

Nastaveni parametri:
. Parametr 3-3 Input A Function (Funkce vstupu A).

- Zvolte Motor Set Select (Vybér nastaveni motoru) — ptifazuje vstup A vybéru nastaveni motoru.
- Nastavte charakteristiky vykonu pfi vysokych otackdch pomoci parametri 1-1 az 2-9.
- Nastavte charakteristiky vykonu pfi nizkych otackdch pomoci parametri 7-1 az 7-16.

. Parametr 4-4 Relay B Function (Funkce relé B).

- Zvolte Trip (Vypnuti) - pfifazuje funkci vypnuti reléovému vystupu B.

OZNAMENI!

Pokud softstartér provede vypnuti pfi napajecim kmitoctu (parametr 16-5 Frequency (Kmitocet)) kdyz je odebran signal
startu s vysokymi otackami (7), upravte nastaveni parametrii 2-9 az 2-10.
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6 Provoz

7 s

6.1 Metody ovladani

VLT® Soft Starter MCD 500 Ize ovladat:
. Pomoci ovladacich tlacitek na panelu LCP (lokalni fizeni).

. Pomoci vstupl pro dalkové ovladani (dalkové ovladani).

. Prostiednictvim sériové komunikacni sité.

Funkce ovladani
. Lokalni fizeni Ize pouzit pouze v ru¢nim rezimu.

. Dalkové ovladani Ize pouzit pouze v automatickém rezimu.
. Ovladani prostifednictvim sériové komunikacni sité je v ru¢nim rezimu vzdy vypnuto. Pfikazy startu a zastaveni

prostfednictvim sériové komunikacni sité Ize v automatickém rezimu zapnout nebo vypnout zménou nastaveni
parametru 3-2 Comms in Remote (Komunikace pfi ddlkovém ovldddni).

Softstartér MCD 500 je také mozné nakonfigurovat na automaticky start nebo automatické zastaveni. Automaticky start a
automatické zastaveni Ize pouZit pouze v automatickém rezimu. V ru¢nim rezimu softstartér veskeré nastaveni automa-
tického startu c¢i zastaveni ignoruje. Chcete-li nakonfigurovat automaticky start nebo automatické zastaveni, nastavte

parametry 5-1 az 5-4.

Mezi ru¢nim a automatickym rezimem prepnete pomoci tlacitek na panelu LCP.
[Hand On] (Ru¢né): Spusténi motoru a prepnuti do ru¢niho rezimu.

[Off] (Vypnuto): Zastaveni motoru a prepnuti do ru¢niho rezimu.

[Auto On] (Auto): Nastavi softstartér do automatického rezimu.

[Reset] (Reset): Resetovani vypnuti (pouze v ru¢nim rezimu).

Softstartér MCD 500 Ize rovnéz nastavit tak, aby umozioval pouze mistni nebo délkové ovlddéni, pomoci parametru 3-1
Local/Remote (Mistni/Ddlkové).

Pokud je parametr 3-1 Local/Remote (Mistni/Ddlkové) nastaven na hodnotu Remote Control Only (Pouze ddlkové ovldddni),
tlacitko [Off] (Vypnuto) je vypnuté. Motor zastavite pomoci délkového ovladani nebo sériové komunikaéni sité.

Ru¢ni rezim Rezim automatického zapnuti

Mékké spusténi motoru. Stisknéte tlacitko [Hand On] (Ru¢né) na panelu | Aktivujte vstup Start remote (Vzddleny
LCP. start).

Zastaveni motoru. Stisknutim tlacitka [Off] (Vypnout) na panelu Aktivujte vstup Stop remote (Vzddlené
LCP. zastaveni).

Resetovani vypnuti softstartéru. Stisknutim tlacitka [Reset] (Reset) na panelu Aktivujte vstup Reset remote (Vzddleny
LCP. reset).

Automaticky provoz. Vypnuto. Zapnuto.

Tabulka 6.1 Start, zastaveni a reset v rué¢nim a automatickém rezimu

Chcete-li zastavit motor pomoci volného dobéhu bez ohledu na nastaveni parametru 1-10 Stop Mode (ReZim zastaveni),
stisknéte soucasné tlacitka [Off] (Vypnuto) a [Reset] (Reset). Softstartér prestane napéjet motor a rozepne hlavni stykac.
Motor volné dobéhne do zastaveni.

OZNAMENI!

Funkce brzdy a konstantnich otacek funguji pouze u pfimo pripojenych motort (viz kapitola 5.6 Provoz pfi vnitinim
zapojeni do trojuhelniku).
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6.2 Ovladani a panel LCP 6.2.2 Ovladaci panel LCP

6.2.1 Provozni rezimy

V ru¢nim rezimu:

. Motor spustite stisknutim tlacitka [Hand On]
(Ru¢né) na panelu LCP.
. Motor zastavite stisknutim tlacitka [Off] (Vypnuto)

a ] o]

177HA383.10

na panelu LCP.

O
Status Quick Main Alarm
o Vypnuti startéru resetujete stisknutim tlacitka . enu
[Reset] (Reset) na panelu LCP.

. Chcete-li zastavit motor pomoci volného dobéhu
bez ohledu na nastaveni parametru 7-70 Stop
Mode (Rezim zastaveni), stisknéte soucasné tlacitka
[Off] (Vypnuto) a [Reset] (Reset). Softstartér
pfestane napdjet motor a rozepne hlavni stykac.
Motor volné dobéhne do zastaveni.

© © © o

Soft Starter

V automatickém reZzimu:
. Pro mékky start motoru aktivujte vstup Start R }
remote (Vzddleny start).

o

. Pro zastaveni motoru aktivujte vstup Stop remote 1 Ctytradkovy displej s udaji o stavu a programovan.
(Vzddlené zastaveni). 2 Ovladaci tlacitka na displeji:
. Pro resetovani vypnuti softstartéru aktivujte vstup [Status] (Stav): Navrat k zobrazeni stavu.

Reset remote (Vzddleny reset). [Quick Menu] (Rychlé menu): Otevre rychlé menu.

OZNAMENI. [Main Menu] (Hlavni menu): Otevie hlavni menu.

Funkce brzdy a konstantnich otacek funguji pouze u
pfimo pfipojenych motort (viz kapitola 4.3.3 Instalace s
vnitfnim zapojenim do trojuhelniku).

[Alarm Log] (Pamét poplach(): Otevie pamét
poplachd.

3 Navigacni tlacitka menu:
[Back] (Zpét): Ukonceni prace s menu nebo s
parametrem, nebo zruSeni zmény parametru.

[OK]: Vybér menu nebo parametru, nebo ulozeni
zmény parametru.

[AVIY]:

Pfechod na nasledujici nebo predchozi
menu nebo parametr.

Zména nastaveni aktualniho parametru.

Prochézeni stavovymi obrazovkami.

4 Mistni ovladaci tlacitka softstartéru:

[Hand On] (Ru¢né): Spusténi motoru a vybér
rezimu lokalniho fizeni.

[Off] (Vypnuto): Zastaveni motoru (je aktivni pouze
v ruénim rezimu).

[Auto On] (Auto): Nastavi softstartér do automa-
tického rezimu.

[Reset] (Reset): Resetovani vypnuti (pouze v rué¢nim
rezimu).

5 Stavové kontrolky vzdalenych vstupd.

Obrazek 6.1 Usporadani panelu LCP
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6.3 Oddélené namontovany panel LCP

Panel LCP softstartéru VLT® Soft Starter MCD 500 je mozné
namontovat oddélené. Ovladaci panel LCP 501 Ize pro
Ucely fizeni a monitorovani instalovat do vzdalenosti az 3
metry od softstartéru.

Softstartér je mozné ovladat a programovat bud’ pomoci

oddélené instalovaného panelu LCP, nebo pomoci panelu
LCP na softstartéru. Na obou displejich se zobrazuji stejné
informace.

Oddéleny panel LCP také umoziiuje kopirovani nastaveni
parametrli mezi softstartéry.

6.3.1 Synchronizace panelu LCP a
softstartéru

Béhem cinnosti softstartéru je mozné pfipojit kabel DB9 k
panelu LCP a také ho odpojit.

Pfi prvnim zapojeni panelu LCP do softstartéru zkopiruje
softstartér nastaveni parametri do panelu LCP.

New display detected
(Rozpoznan novy
displej)

Pokud jiz byl panel LCP pouzit se softstartérem VLT® Soft
Starter MCD 500 dfive, zvolte, zda chcete zkopirovat
parametry z panelu LCP do startéru nebo opacné.

Vybér pozadované moznosti:
1. Stisknéte tlacitka [4] a [Y].

Vybrand moznost je ohrani¢ena te¢kovanou ¢arou.

2. Stisknutim tlacitka [OK] pokracujte zvolenim
pfikazu Copy Parameters (Kopirovat parametry).

2a Display to soft starter (Z displeje do
softstartéru).

2b Soft starter to display (Ze softstartéru do
displeje).

Copy parameters
(Kopirovat
parametry)

Display to soft starter
(Z displeje do
softstartéru)

Soft starter to display
(Ze softstartéru do
displeje)

OZNAMENI!

Pokud se verze softwaru v panelu LCP liSi od verze
softwaru v softstartéru, k dispozici je pouze moznost
Starter to Display (Ze startéru do displeje).

OZNAMENI!

Béhem synchronizace panelu LCP jsou dostupna pouze
tlacitka [4], [¥], [OK] a [Off] (Vypnuto).

OZNAMENI!

Béhem cinnosti softstartéru je mozné panel LCP odpojit
nebo vyménit. Neni nutné odpojit sitové nebo fidici
napéti.

6.4 Uvodni obrazovka

Pfi zapnuti napdjeni zobrazi softstartér Uvodni obrazovku.

Ready (Pfipraven) S1

Welcome (Vitejte)
1.05/2.0/1.13
MCD5-0053-T5-G1-
cv2

Treti rddek displeje: Verze softwaru pro oddélené instalovany panel
LCP, fidici software, modelovy software.
Ctvrty rddek displeje: Cislo modelu produktu.

OZNAMENI!

Verze panelu LCP se zobrazi pouze tehdy, kdyz je pfi
zapnuti napajeni pfipojen oddélené nainstalovany panel
LCP 501. Pokud neni pouzit oddélené nainstalovany
panel LCP, zobrazi se pouze verze fidiciho a modelového
softwaru.

6.5 Tlacitka pro mistni ovladani

Kdyz je parametr 3-1 Local/Remote (Mistni/Ddlkové)
nastaven na hodnotu LCL/RMT Anytime (Mistni/Ddlkové
kdykoli) nebo LCL/RMT When OFF (Mistni/Ddlkové pfi
Vypnuto), tlacitka [Hand On] (Ru¢né) a [Auto On] (Auto)
jsou vzdy aktivni. Pokud je softstartér v automatickém
rezimu, stisknutim tlac¢itka [Hand On] (Ruc¢né) se prepne do
ru¢niho rezimu a spusti se motor.

Pokud je parametr 3-1 Local/Remote (Mistni/Ddlkové)
nastaven na hodnotu Remote Control Only (Pouze ddlkové
ovidddni), tlacitko [Off] (Vypnuto) je vypnuté. Motor
zastavite pomoci dalkového ovladani nebo sériové
komunikacni sité.
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6.6 Zobrazované udaje

Na displeji panelu LCP se zobrazuje fada informaci o
vykonu softstartéru. Stisknutim tlacitka [Status] (Stav)
prejdete ke stavovym obrazovkdm a pomoci tlacitek [4] a
[Y] vyberete pozadované informace. Chcete-li se vratit ke
stavovym obrazovkam z menu, stisknéte opakované
tlacitko [Back] (Zpét) nebo stisknéte tlacitko [Status] (Stav).
Dostupné stavové informace:

. Sledovani teploty.

. Programovatelna obrazovka (viz parametry 8-2 az
8-5).

. Proud.

. Kmitocet.

. Vykon motoru.

. Informace o poslednim spusténi.
. Datum a cas.

. Sloupcovy graf vodivosti tyristoru.
. Vykonové grafy.

OZNAMENI!

Uvedené kopie obrazovek zobrazuji vychozi nastaveni.

6.6.1 Obrazovka sledovani teploty (S1)

Na obrazovce teploty se zobrazuje teplota motoru v
procentech celkové tepelné jimavosti. Rovnéz je zobrazeno,
kterd sada udajli o motoru se pouziva.

Obrazovka monitorovani teploty je vychozi stavova
obrazovka.

6.6.2 Programovatelna obrazovka (S2)

Programovatelnou obrazovku softstartéru Ize nakonfi-
gurovat tak, aby zobrazovala nejdllezitéjsi informace pro
danou aplikaci. Pomoci parametri 8-2 az 8-5 vyberte, které
informace se zobrazi.

Ready (Pfipraven) S2
MS1 000.0A 000.0kW (000,0
kW)
- pf
00000 hrs (00000 h)

6.6.3 Priamérny proud (S3)

Obrazovka Primérny proud zobrazuje primérny proud ze
vsech 3 fazi.

Ready (Pfipraven) S3
MS1 000.0A 000.0kW (000,0
kW)

0.0A

6.6.4 Obrazovka monitorovani proudu (S4)

Na obrazovce proudu se v redlném case zobrazuje sitovy
proud na jednotlivych fazich.

Ready (Pfipraven) S4
MS1 000.0A 000.0kW (000,0
kw)

Phase currents
(Fazové proudy)

000.0A 000.0A 000.0A
Ready (Pripraven) o1 6.6.5 Obrazovka monitorovani kmito¢tu
MS1 000.0A 000.0kW (000,0 (SS)
kw)
Pr|bma,ry ,MOtor Setl Na obrazovce kmitoctu se zobrazuje sitovy kmitocet
(Primami nastaveni naméreny softstartérem.
motoru)
M1 000%
Ready (Pfipraven) S5
MS1 000.0A 000.0kW (000,0
kw)
00.0Hz (00,0 Hz)
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6.6.6 Obrazovka vykonu motoru (S6)

Na obrazovce vykonu motoru se zobrazuje vykon motoru
(kW, hp a kVA) ucinik.

Ready (Pfipraven) S6
MS1 000.0A 000.0kW (000,0

kw)
000.0kW (000,0 kW) 0000HP
0000kVA - --pf

6.6.9 Sloupcovy graf vodivosti tyristoru

Sloupcovy graf vodivosti tyristoru zobrazuje Uroven
vodivosti jednotlivych fazi.

LiCond NN
L2Cond NN |
L3Cond NN

177HAS13.10

6.6.7 Informace o poslednim spusténi (S7)

Na obrazovce s informacemi o poslednim spusténi se
zobrazuji detaily posledniho Uspésného startu:
. Doba startu, (s).

. Maximalni odebirany rozbéhovy proud (jako
procento proudu motoru pfi plném zatizeni).

. Vlypocitany narGst teploty motoru.

Ready (Pfipraven) S7

MS1 000.0A 000.0kW (000,0
kw)

Last start (Posledni 000 s

spusténi)

000% FLC ATemp 0% (Tepl.

0%)

6.6.8 Datum a cas (S8)

Na obrazovce Datum a cas se zobrazuje aktudlni systémové
datum a cas (ve 24hodinovém formatu). Podrobnosti o
nastaveni data a ¢asu naleznete v kapitola 9.1 Nastaveni
data a casu.

Ready (Pfipraven) S8
MS1 000.0A 000.0kW (000,0
kw)
YYYY MMM DD
(RRRR MMM DD)
HH:MM:SS

Obrazek 6.2 Sloupcovy graf

6.6.10 Vykonové grafy

VLT® Soft Starter MCD 500 dokaZe zobrazovat v redlném
Case informace o nasledujicich polozkéch:
. Proud.

. Teplota motoru.

. Vykon motoru v kW.
. Vykon motoru v kVA.
o U¢inik motoru.

Nejnovéjsi informace se zobrazuji na pravé strané
obrazovky. Starsi data se neukladaji. Graf je také mozné
pozastavit, aby bylo mozné analyzovat dfivéjsi vykon.
Chcete-li graf pozastavit nebo opét spustit, stisknéte a
podrzte tlacitko [OK] na déle nez 0,5 sekundy.

OZNAMENI!

Béhem pozastaveni grafu se data softstartéru neukladaji.
Po obnoveni vykreslovani grafu se mezi starymi a
novymi daty zobrazi mald mezera.
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7 Programovani

Menu pro programovani jsou dostupna kdykoli — i kdyz
softstartér bézi. Vsechny zmény se projevi okamzité.

7.1 Rizeni ptistupu

Dulezité parametry (skupina parametri 15 Restricted
Parameters (Chrdnéné parametry) a vyssi) jsou chranény
Ctyfmistnym bezpecnostnim pfistupovym kédem, ktery
bréni neopravnénym uzivatelim v zobrazeni ¢i Upravach
nastaveni parametrd.

Kdyz se uzivatel pokusi zadat parametr z chrdnéné skupiny,
ovlddaci panel LCP vyzve uzivatele k zadani pfistupového
koédu. Pristupovy kéd je vyzadan jednou pro celou progra-
movaci relaci a opravnéni trva po dobu, dokud uzivatel
nezavie menu.

Postup zadani pristupového kédu:
1. Stisknutim tlacitek [Back] (Zpét) a [OK] vyberte

cislici.
2. Pomoci tlacitek [4] a [Y] zménte hodnotu.
3. Kdyz zadate viechny Ctyfi Cislice pFistupového

kédu, stisknéte tlacitko [OK].

Na displeji panelu LCP se pied pokracovanim zobrazi
potvrzovaci zprava.

Enter Access Code (Zadejte pristupovy kod)
#iHH

OK

Access Allowed (Pristup povolen)
SUPERVISOR

Pristupovy kdd muzete zménit pomoci parametru 15-1
Access Code (Pristupovy kdd).

OZNAMENI!

Bezpecnostni pristupovy kéd chrani rovnéz simulaci
ochrany a simulaci vystupu. Reset pocitadel a tepelného
modelu Ize zobrazit bez zadani pfistupového kédu, ale
pro provedeni resetu je nutné pfistupovy kéd zadat.
Vychozi pristupovy kéd je 0000.

Muizete uzamknout menu, abyste zabranili uzivatelm ve
zméné nastaveni parametr(l. Zdmek nastaveni je mozné v
parametru 15-2 Adjustment Lock (Zdmek nastaveni) nastavit
na hodnotu Read & Write (Cteni a zdpis), Read Only (Pouze
¢teni) nebo No Access (Zddny pfistup).

Kdyz se uzivatel pokusi zménit hodnotu parametru nebo
otevrit hlavni menu ve chvili, kdy je zapnuty zdmek
nastaveni, zobrazi se chybova zprava:

Access Denied (Pfistup zamitnut)

Adj Lock is On (Je zapnuty zamek nastaveni)

7.2 Quick Menu

Tlacitko [Quick Menu] (Rychlé menu) poskytuje pfistup do
menu pro nastaveni softstartéru pro jednoduché aplikace.

7.2.1 Rychlé nastaveni

Rychlé nastaveni poskytuje pfistup k bézné pouzivanym
parametrim a umoznuje uzivateli nakonfigurovat
softstartér podle potieb aplikace. Podrobné informace o
jednotlivych parametrech naleznete v kapitola 8 Popisy
parametrd.

1 Primary Mtr Set (Primdrni nastaveni motoru)
1-1 Motor FLC (Proud motoru pfi plném zatizeni)
1-3 Start Mode (Rezim startu)

1-4 Current Limit (Proudové omezeni)

1-5 Initial Current (Pocatec¢ni proud)

1-6 Start Ramp Time (Doba rozbéhu)

1-9 Excess Start Time (Prodlouzena doba startu)
1-10 Stop Mode (Rezim zastaveni)

1-11 Stop Time (Doba zastaveni)

2 Protection (Ochrana)

2-1 Phase Sequence (Sled fazi)

2-4 Undercurrent (Podpéti)

2-5 Undercurrent Dly (Zpozdéni podpéti)

2-6 Inst Overcurrent (Okamzity nadproud)

2-7 Inst Overcurrent Dly (Zpozdéni okamzitého nadproudu)
3 Inputs (Vstupy)

3-3 Input A Function (Funkce vstupu A)

3-4 Input A Name (Nazev vstupu A)

3-5 Input A Trip (Vypnuti vstupu A)

3-6 Input A Trip Dly (Zpozdéni vypnuti vstupu A)
3-7 Input A Initial Dly (Pocatecni zpozdéni vstupu A)
4 Outputs (Vystupy)

4-1 Relay A Function (Funkce relé A)

4-2 Relay A On Delay (Zpozdéni zapnuti relé A)
4-3 Relay A Off Delay (Zpozdéni vypnuti relé A)
4-4 Relay B Function (Funkce relé B)

4-5 Relay B On Delay (Zpozdéni zapnuti relé B)
4-6 Relay B Off Delay (Zpozdéni vypnuti relé B)
4-7 Relay C Function (Funkce relé C)

4-8 Relay C On Delay (Zpozdéni zapnuti relé C)

MG17K848
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1 Primary Mtr Set (Primarni nastaveni motoru) Ponorné cerpadlo
4-9 Relay C Off Delay (Zpozdéni vypnuti relé C)
4-10 Low Current Flag (Znac¢ka malého proudu) Pro}jd r'notoru Pfi piném
4-11 High Current Flag (Znac¢ka velkého proudu) zatizeni
4-12 Motor Temp Flag (Znacka teploty motoru) Rezim startu Adaptivni fizeni
5 Start/Stop Timers (Casovace startu/zastaveni) Profil adaptivniho startu Predcasné zrychlovani
5-1 Auto-Start Type (Typ automatického startu) Doba rozbéhu > S
5-2 Auto-Start Time (Cas automatického startu) Rezim zastaveni Adaptivni fizeni
=3 Auto-Stop Type (Typ automatického zastaven) Profil adaptivniho zastaveni Zpozdéné zpomalovani
5-4 Auto-Stop Time (Cas automatického zastaveni) Doba zastaveni >
8 Display (Displej) Tabulka 7.3 Navrzené hodnoty pro aplikace s ponornymi
8-1 Language (Jazyk) éerpadly
8-2 User Scrn Top L (Uzivatelskd obrazovka - vlevo nahofte)
8-3 User Scrn Top R (Uzivatelska obrazovka - vpravo Tlumeny ventilator
nahore)
8-4 User Scrn Btm L (Uzivatelska obrazovka - vlevo dole) Proud motoru pfi piném
8-5 User Scrn Btm R (Uzivatelska obrazovka - vpravo dole) zatizeni

Tabulka 7.1 Parametry v menu Rychlé nastaveni

7.2.2 Priklady nastaveni aplikaci

Menu pro aplika¢ni nastaveni usnadnuje konfiguraci
softstartéru pro bézné aplikace. Softstartér vybere
parametry tykajici se dané aplikace a navrhne obvyklé
nastaveni. UzZivatel potom muzZze jednotlivé parametry
upravit pfesné podle svych pozadavku.

Na displeji jsou zvyraznény doporuéené hodnoty. Hodnoty
oznacené Sipkou > jsou nactené hodnoty.

Parametr 1-1 Motor FLC (Proud motoru pfi plném zatizeni)
vzdy nastavte tak, aby odpovidal Udaji o proudu pfi pIném
zatizeni z typového Stitku. Navrhovana hodnota proudu
motoru pfi plném zatiZzeni je minimalni hodnota proudu
softstartéru pii plném zatizeni.

Odstredivé cerpadlo

ReZim startu

Konstantni proud

Proudové omezeni

350%

Tabulka 7.4 Navrzené hodnoty pro aplikace s tlumenym

ventilatorem

Netlumeny ventilator

Proud motoru pfi plném
zatizeni

ReZim startu

Adaptivni Fizeni

Profil adaptivniho startu

Konstantni zrychlovani

Doba rozbéhu 20s
Prodlouzena doba startu 30s
Doba béhu se zablokovanym 20s

rotorem

Tabulka 7.5 Navrzené hodnoty pro aplikace s netlumenym

ventilatorem

Sroubovy kompresor

Proud motoru pfi plném
zatizeni

Proud motoru pfi plném
zatizeni

ReZim startu

Konstantni proud

Doba rozbéhu

5s

ReZim startu

Adaptivni fizeni

Profil adaptivniho startu

Predc¢asné zrychlovani

Proudové omezeni 400%

Doba rozbéhu

10s

Rezim zastaveni

Adaptivni fizeni

Profil adaptivniho zastaveni

Zpozdéné zpomalovani

Doba zastaveni

15s

Tabulka 7.2 Navrzené hodnoty pro aplikace s odstfedivymi

Tabulka 7.6 Navrzené hodnoty pro aplikace se Sroubovym
kompresorem

Pistovy kompresor

Proud motoru pfi pIném

cerpadly zatizeni
ReZim startu Konstantni proud
Doba rozbéhu 10s
Proudové omezeni 450%
Tabulka 7.7 Navrzené hodnoty pro aplikace s pistovym
kompresorem
62 Danfoss A/S © 03/2018 Vsechna prava vyhrazena. MG17K848



Dt

Programovani Navod k pouzivani

Dopravnik

Proud motoru pii plném
zatizeni

ReZim startu Konstantni proud
Doba rozbéhu 5s
400%

Adaptivni fizeni

Proudové omezeni

ReZim zastaveni

Profil adaptivniho zastaveni Konstantni zpomalovani

10s

Doba zastaveni

Tabulka 7.8 Navrzené hodnoty pro aplikace s dopravnikem

Rotacni drti¢

Proud motoru pii plném
zatizeni

Rezim startu Konstantni proud

Doba rozbéhu 10 s
Proudové omezeni 400%
Prodlouzena doba startu 30s
Doba béhu se zablokovanym 20 s

rotorem

Tabulka 7.9 Navrzené hodnoty pro aplikace s rota¢nim drticem

Celistovy drti¢

Proud motoru pfi plném
zatizeni

ReZim startu Konstantni proud

Doba rozbéhu 10s
Proudové omezeni 450%
Prodlouzena doba startu 40 s
Doba béhu se zablokovanym 30s

rotorem

Tabulka 7.10 Navrzené hodnoty pro aplikace s celistovym
drticem

7 s

7.2.3 Zaznamenavani

Pomoci menu Loggings (Zaznamendvdni) mize uZzivatel
zobrazovat informace o vykonu prostiednictvim grafd v
redlném case.

. Proud (% proudu pfi plné zatézi).
° Teplota motoru (%).

. Vykon motoru v kW (%).

. Viykon motoru v kVA (%).

o U¢inik motoru.

Nejnovéjsi informace se zobrazuji na pravé strané
obrazovky. Pokud chcete analyzovat data, graf Ize
pozastavit stisknutim a podrzenim tlacitka [OK]. Graf opét
restartujete stisknutim a podrzenim tlacitka [OK].

7.3 Hlavni menu

Tlacitko [Main Menu] (Hlavni menu) umoziuje pfistup k
menu pro nastaveni softstartéru pro slozité aplikace a pro
sledovani jeho vykonu.

7.3.1 Parametry

Menu Parameters (Parametry) umoznuje zobrazit a ménit
vsechny programovatelné parametry, které fidi ¢innost
softstartéru.

Chcete-li otevfit menu Parameters (Parametry), stisknéte
tla¢itko [Main Menu] (Hlavni menu) a vyberte polozku
Parameters (Parametry).

Prochazeni parametrt
. K prochéazeni skupin parametrd pouzijte tlacitko
[A] nebo [¥].

. Chcete-li zobrazit parametry ve skuping, stisknéte
tlacitko [OK].

. Chcete-li se vratit do predchozi Urovné, stisknéte
tlacitko [Back] (Zpét).

. Chcete-li zaviit menu Parameters (Parametry),
stisknéte tlac¢itko [Back] (Zpét).

Zména hodnoty parametru
. Pfejdéte na pfislusny parametr a stisknutim
tlacitka [OK] prejdéte do rezimu Uprav.

. Nastaveni parametru zmérte pomoci tlacitek [4]
alvl

. Zmény ulozte stisknutim tlacitka [OK]. Nastaveni
zobrazené na displeji se ulozi a panel LCP se vrati
k seznamu parametrd.

. Chcete-li zmény zrusit, stisknéte tlacitko [Back]
(Zpét). Panel LCP se vrati k seznamu parametri
bez uloZeni zmén.

7.3.2 Zastupce parametru

Softstartér VLT® Soft Starter MCD 500 rovné? zahrnuje
zastupce parametru, ktery umoziuje pfimy pfistup k
parametru z menu Parameters (Parametry).

. Zastupce parametru zobrazite stisknutim tlacitka
[Main Menu] (Hlavni menu) na 3 sekundy.

. Stisknutim tlacitka [4] nebo [Y] vyberte skupinu
parametrd.

. Kurzor posunete tlacitkem [OK] nebo [Back]
(Zpét).

. Stisknutim tlacitka [4] nebo [¥] vyberte Cislo
parametru.
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Parameter shortcut (Zkratka k parametru)

Please enter a

parameter number (Zadejte ¢islo parametru)

01-01

7.3.3 Seznam parametru

1 Primary Mtr Set (Primarni 4 Outputs (Vystupy) 7-12 Adaptv Ctrl Gain-2 (Zesileni adaptivniho
nastaveni motoru) fizeni-2)
1-1 Motor FLC (Proud motoru pfi [4-1 Relay A Function (Funkce 7-13 Adaptv Start Prof-2 (Profil adaptivniho
plném zatizeni) relé A) startu-2)
1-2 Locked Rotor Time (Doba 4-2 Relay A On Delay (Zpozdéni |7-14 Adaptv Stop Prof-2 (Profil adaptivniho
béhu se zablokovanym zapnuti relé A) zastaveni-2)
rotorem)
1-3 Start Mode (Rezim startu) 4-3 Relay A Off Delay (Zpozdéni [7-15 Brake Torque-2 (Brzdny moment-2)
vypnuti relé A)
1-4 Current Limit (Proudové 4-4 Relay B Function (Funkce 7-16 Brake Time-2 (Doba brzdéni-2)
omezeni) relé B)
1-5 Initial Current (Poc¢ate¢ni 4-5 Relay B On Delay (Zpozdéni |8 Display (Displej)
proud) zapnuti relé B)
1-6 Start Ramp Time (Doba 4-6 Relay B Off Delay (Zpozdéni |8-1 Language (Jazyk)
rozbéhu) vypnuti relé B)
1-7 Kick-start Level (Uroven 4-7 Relay C Function (Funkce 8-2 User Scrn Top L (UZivatelska obrazovka —
prudkého startu) relé Q) vlevo nahofe)
1-8 Kick-start Time (Doba 4-8 Relay C On Delay (Zpozdéni |8-3 User Scrn Top R (Uzivatelska obrazovka -
prudkého startu) zapnuti relé Q) vpravo nahote)
1-9 Excess Start Time 4-9 Relay C Off Delay (Zpozdéni |[8-4 User Scrn Btm L (Uzivatelska obrazovka -
(Prodlouzena doba startu) vypnuti relé C) vlevo dole)
1-10 Stop Mode (Rezim zastaveni) |4-10 Low Current Flag (Znacka 8-5 User Scrn Btm R (Uzivatelska obrazovka —
malého proudu) vpravo dole)
1-11 Stop Time (Doba zastaveni) 4-11 High Current Flag (Znacka 8-6 Graph Timebase (Casova zakladna grafu)
velkého proudu)
1-12 Adaptv Control Gain (Zesileni |4-12 Motor Temp Flag (Znacka 8-7 Graph Max Adj (Maximalni hodnota grafu)
adaptivniho fizeni) teploty motoru)
1-13 Adaptv Start Profile (Profil 4-13 Analog Output A (Analogovy |8-8 Graph Min Adj (Minimalni hodnota grafu)
adaptivniho startu) vystup A)
1-14 Adaptv Stop Profile (Profil 4-14 Analog A Scale (Méfitko 8-9 Mains Ref Volt (Referencni sitové napéti)
adaptivniho zastaveni) analogového vystupu A)
1-15 Brake Torque (Brzdny 4-15 Analog A Max Adj (Max. 15 Restrict Paramtr (Chranéné parametry)
moment) hodnota analogového
vystupu A)
1-16 Brake Time (Doba brzdéni) 4-16 Analog A Min Adj (Min. 15-1 Access Code (Pristupovy kod)
hodnota analogového
vystupu A)
2 Protection (Ochrana) 5 Start/Stop Timers (Casovace |15-2 Adjustment Lock (Zédmek nastaveni)
startu/zastaveni)
2-1 Phase Sequence (Sled fazi) 5-1 Auto-Start Type (Typ 15-3 Emergency Run (Nouzovy rezim)
automatického startu)
2-2 Current Imbalance 5-2 Auto-Start Time (Cas 15-4 Current Calibrat (Kalibrace proudu)
(Nesymetrie proudu) automatického startu)
2-3 Current Imbal Dly (Zpozdéni |5-3 Auto-Stop Type (Typ 15-5 Main Cont Time (Doba spusténi hlavniho
nesymetrie proudu) automatického zastaveni) stykace)
2-4 Undercurrent (Podpéti) 5-4 Auto-Stop Time (Cas 15-6 Bypass Cont Time (Doba spusténi
automatického zastaveni) premostovaciho stykace)
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2-5 Undercurrent Dly (Zpozdéni 6 Auto-Reset (Automaticky 15-7 Motor Connection (Pfipojeni motoru)
podpéti) reset)
2-6 Inst Overcurrent (Okamzity 6-1 Auto-Reset Action (Akce pii |15-8 Jog Torque (Moment pfi konstantnich
nadproud) automatickém resetu) otackach)
2-7 Inst Ocrnt Dly (Zpozdéni 6-2 Maximum Resets (Maximalni |16 Protection Action (Akce ochrany)
okamzitého nadproudu) pocet resetl)
2-8 Frequency Check (Kontrola 6-3 Reset Dly Grp A & B 16-1 Motor Overload (Pfetizeni motoru)
kmitoctu) (Zpozdéni resetu skupiny A a
B)
2-9 Freq Variation (Odchylka 6-4 Reset Delay Grp C (Zpozdéni [16-2 Current Imbalance (Nesymetrie proudu)
kmitoctu) resetu skupiny C)
2-10 Frequency Delay (Zpozdéni 7 Secondary Mtr Set 16-3 Undercurrent (Podpéti)
kmitoctu) (Sekundarni nastaveni
motoru)
2-11 Restart Delay (Zpozdéni 7-1 Motor FLC-2 (Proud motoru |[16-4 Inst Overcurrent (Okamzity nadproud)
restartu) pfi plném zatizeni-2)
2-12 Motor Temp Check (Kontrola |7-2 Lock Rotor Time-2 (Doba 16-5 Frequency (Kmitocet)
teploty motoru) béhu se zablokovanym
rotorem-2)
3 Inputs (Vstupy) 7-3 Start Mode-2 (Rezim 16-6 Heat sink Overtemp (Pfehféti chladice)
startu-2)
3-1 Local/Remote (Mistni/Dalkové) | 7-4 Current Limit-2 (Mezni 16-7 Excess Start Time (Prodlouzena doba startu)
hodnota proudu-2)
3-2 Comms in Remote 7-5 Initial Crnt-2 (Pocate¢ni 16-8 Input A Trip (Vypnuti vstupu A)
(Komunikace pfi dalkovém proud-2)
ovladani)
3-3 Input A Function (Funkce 7-6 Start Ramp-2 (Rampa 16-9 Motor Thermistor (Termistor motoru)
vstupu A) rozbéhu-2)
3-4 Input A Name (Nazev vstupu |[7-7 Kick-start LvI-2 (Uroven 16-10 Starter Comms (Komunikace se startérem)
A) prudkého startu-2)
35 Input A Trip (Vypnuti vstupu |7-8 Kick-start Time-2 (Doba 16-11 Network Comms (Sitova komunikace)
A) prudkého startu-2)
3-6 Input A Trip Dly (Zpozdéni 7-9 Excess Strt Time-2 16-12 Battery/Clock (Baterie/Hodiny)
vypnuti vstupu A) (Prodlouzena doba startu-2)
3-7 Input A Initial Dly (Pocate¢ni |7-10 Stop Mode-2 (Rezim 16-13 Low Control Volts (Nizké tidici napéti)
zpozdéni vstupu A) zastaveni-2)
3-8 Remote Reset Logic (Logika |7-11 Stop Time-2 (Doba - -
dalkového resetu) zastaveni-2)
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8 Popisy parametr(l

8.1 Primarni nastaveni motoru

OZNAMENI!

Vychozi nastaveni jsou oznacena *.

Parametry menu Primary Motors Settings (Primdrni nastaveni
motoru) slouzi ke konfiguraci softstartéru tak, aby
odpovidal pfipojenému motoru. Tyto parametry popisuji
provozni charakteristiky motoru a umoznuji softstartéru
modelovat teplotu motoru.

OZNAMENI!

Parametr 1-2 Locked Rotor Time (Doba zablokovdni rotoru)
urcuje vypinaci proud ochrany motoru proti pietizeni.
Vychozi nastaveni poskytuje ochranu motoru proti
pretizeni.
. Trida 10.
. Vypinaci proud 105 % proudu pfi plném
zatizeni nebo ekvivalentni.

1-1 Proud motoru pfi plném zatizeni

Moznost: Funkce:

Model dependent | Sladi softstartér s proudem pfipojeného
(Zavisi na motoru pfi plném zatizeni. Nastavte
modelu) jmenovity proud motoru pfi plném zatizeni

uvedeny na typovém Stitku motoru.

OZNAMENI!

Nastaveni tohoto parametru stanovi
zéaklad pro vypocet viech nastaveni
ochrany zaloZzenych na proudu.

1-2 Doba béhu se zablokovanym rotorem

Rozsah: Funkce:
10 s*| [0:01-2:00 Nastavuje maximalni dobu, po kterou se
(min:s)] muze udrzet motor chladny pod proudem

pii zablokovaném rotoru, nez dosédhne
maximalni teploty. Nastavte podle
datového listu motoru.

1-3 Rezim startu

Moznost: Funkce:

Zvoli rezim mékkého startu.
Podrobnosti naleznete v
kapitola 5.3 Rezimy spusténi.

Constant current*
(Konstantni proud*)

Adaptive control

(Adaptivni fizeni)

1-4 Mezni hodnota proudu

Rozsah: Funkce:

350%* [ [100-600% | Nastavuje mezni hodnotu proudu pro
FLC (100- konstantni proud a mékké spusténi podle
600 % FLC)] [ proudové rampy jako procento proudu

motoru pii plném zatizeni. Podrobnosti
naleznete v kapitola 5.3 ReZimy spusténi.

1-5 Pocatecni proud

Rozsah: Funkce:

350%* | [100- Nastavuje pocatecni Uroven spoustéciho
600% FLC [ proudu pro start pomoci proudové rampy
(100~ jako procento proudu motoru pii plném
600 % zatizeni. Nastavte parametr tak, aby motor
FLC)] zacal zrychlovat hned po iniciovani startu.

Pokud neni start pomoci proudové rampy
vyzadovan, nastavte pocatecni proud stejné
jako mezni hodnotu proudu. Podrobnosti
naleznete v kapitola 5.3 ReZimy spusténi.

1-6 Doba rozbéhu

Rozsah: Funkce:
10 s*| [1- Nastavuje celkovou dobu startu pro start
180 s] pomoci adaptivniho fizeni nebo dobu rampy

pro start pomoci proudové rampy (od
pocatecniho proudu po mezni hodnotu
proudu). Podrobnosti naleznete v

kapitola 5.3 Rezimy spusténi.

1-7 Uroven prudkého startu

Rozsah: Funkce:
500%* | [100- ' N1 1
“[ i TAUPOZORNENI
(100~ ZVYSENA UROVEN MOMENTU
700 % Pfi prudkém startu je mechanické
FLO) vybaveni vystaveno zvysenym urovnim

momentu.

. Pied pouzitim této funkce se
ujistéte, ze motor, zatéz a
spojovaci prvky vydrzi
zvy$eny moment.

Nastavi Uroven proudu pfi prudkém startu.
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1-8 Doba prudkého startu

1-11 Doba zastaveni

Rozsah: Funkce: Rozsah: Funkce:
0000 ms* | [0- =N Podrobnosti naleznete v kapitola 5.4 Rezimy
2000 AU POZORN EN I zastaveni.
ms (0-2 | ZVYSENA UROVEN MOMENTU
000 Pii prudkém startu je mechanické 1-12 Zesileni adaptivniho Fizen(
ms)] | vybaveni vystaveno zvy$enym tGrovnim Rozsah: Funkce:
momentu. 75%* | [1-200%)] | Nastavuje vykon adaptivniho fizeni. Toto

. Pred pouzitim této funkce se
ujistéte, ze motor, zatéz a
spojovaci prvky vydrzi
zvy$eny moment.

Nastavuje dobu trvani prudkého startu.
Nastavenim hodnoty 0 se prudky start vypne.
Podrobnosti naleznete v kapitola 5.3 ReZzimy

spusténi.
1-9 Prodlouzena doba startu
Rozsah: Funkce:
Prodlouzena doba startu je maximalni doba,
po kterou se softstartér pokousi nastartovat
motor. Jestlize motor nedosahne plnych
otacek béhem naprogramované mezni doby,
softstartér se vypne. Nastavte dobu o néco
delsi, nez je potieba pfi normalnim startu.
Nastavenim hodnoty 0 se prodlouzena doba
startu vypne.
20 s*| [0:00- Nastavte dle potreby.
4:00
(min:s)]
1-10 Rezim zastaveni
Moznost: Funkce:

Vybiré rezim zastaveni.
Podrobnosti naleznete v
kapitola 5.4 Rezimy
zastaveni.

Coast to stop* (Volny dobéh do
zastaveni*)

TVR soft stop (Mékké zastaveni
podle nacasované napétové
rampy)

Adaptive control (Adaptivni fizeni)

Brake (Brzda)

1-11 Doba zastaveni

nastaveni ma vliv na fizeni startu i zastaveni.

OZNAMENI!

Pokud je vykon adaptivniho fizeni
uspokojivy, ponechte nastaveni zesileni
na vychozi hodnoté. Jestlize motor na
konci startu zrychluje nebo na konci
zastaveni zpomaluje pfilis rychle, zvyste
nastaveni zesileni o 5-10 %. Pokud
otacky motoru béhem startu nebo
zastaveni kolisaji, nastaveni zesileni
mirné snizte.

1-13 Profil adaptivniho startu

Moznost: Funkce:

Zvoli profil, ktery softstartér pouZije
pro mékky start pomoci adaptivniho
fizeni. Podrobnosti naleznete v
kapitola 5.4 ReZimy zastaveni.

Early acceleration
(Pfedcasné zrychlovani)

Constant acceleration
(Konstantni zrychlovani)*

Late acceleration

(Zpozdéné zrychlovéni)

1-14 Profil adaptivniho zastaveni

Moznost: Funkce:

Zvoli profil, ktery softstartér pouzije
pro mékké zastaveni pomoci
adaptivniho fizeni. Podrobnosti
naleznete v kapitola 5.4 ReZimy

zastaveni.

Early deceleration
(Pfed¢asné zpomalovani)

Constant deceleration*®
(Konstantni zpomalovani*)

Late acceleration

(Zpozdéné zrychlovani)

Rozsah: Funkce:
0 s*| [0:00- Nastavuje dobu pro mékké zastaveni motoru
4:00 pomoci nacasované napétové rampy nebo
(min:s)] pomoci adaptivniho fizeni. Pokud je instalovan
hlavni styka¢, musi zlistat sepnuty az do konce
doby zastaveni. Pro ovladani hlavniho stykace
pouzijte programovatelny vystup nakonfigu-
rovany na hodnotu Run (Béh). Nastavuje
celkovou dobu zastaveni pfi pouziti brzdy.
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8.1.1 Brzda

Brzda pouziva dodavku stejnosmérného proudu k
aktivnimu zpomaleni motoru. Podrobnosti naleznete v
kapitola 5.4 ReZimy zastaveni.

1-15 Brzdny moment

Rozsah: Funkce:

20%*

[20-100%] | Nastavuje brzdny moment, ktery softstartér

pouZije ke zpomaleni motoru.

1-16 Doba brzdéni
Rozsah:

Funkce:

1 s*| [1-30 s] | Nastavuje dobu trvani dodavky stejnosmérného
proudu béhem zastaveni brzdénim.

OZNAMENI!

Tento parametr se pouziva ve spojeni s
parametrem 1-11 Stop Time (Doba
zastaveni). Podrobnosti naleznete v
kapitola 5.4 ReZimy zastaveni.

8.2 Ochrana

2-1 Sled fazi

Moznost: Funkce:

Umozriuje zvolit, které sledy fazi
softstartér pfi startu povoli. BEhem
kontrol pred startem zjisti softstartér
sled fazi na vstupnich svorkach. Jestlize
skutecny sled fazi neodpovida vybrané
moznosti, softstartér se vypne.

Any sequence*
(Libovolny sled®)

Positive only (Pouze
kladné)

Negative only (Pouze
zaporné)

8.2.1 Nesymetrie proudu

Jestlize se proudy 3 fazi lisi o vice nez je zadané mnozstvi,
softstartér Ize nakonfigurovat na vypnuti. Nesymetrie se
pocitd jako rozdil mezi nejvyssim a nejnizsim proudem u
vsech 3 fazi, jako procento nejvyssiho proudu.

Citlivost detekce nesymetrie proudu je béhem startu a
mékkého zastaveni snizena 50 %.

2-2 Nesymetrie proudu

Rozsah: Funkce:

30%* | [10-50%)] | Nastavuje bod vypnuti pro ochranu proti

nesymetrii proudu.

2-3 Zpozdéni nesymetrie proudu

Rozsah: Funkce:
3 s*| [0:00-4:00 Zpomaluje odezvu softstartéru na
(min:s)] nesymetrii proudu, tj. zabranuje vypnuti

zplsobenému momentalnimi

fluktuacemi.

8.2.2 Podpéti

Jestlize prdmérny proud vsech 3 fazi klesne béhem chodu
motoru pod zadanou Uroven, softstartér Ize nakonfigurovat
na vypnuti.

2-4 Podpéti

Rozsah: Funkce:
20%* | [0- Nastavuje vypinaci bod pro ochranu proti
100%)] podpéti jako procento proudu pfi plném

zatizeni. Nastavte parametr na hodnotu mezi
normalnim pracovnim rozsahem motoru a
magnetiza¢nim proudem motoru (bez zatizeni)
(obvykle 25-35 % proudu pfi pIném zatizeni).
Nastavenim hodnoty 0 % se ochrana proti

podpéti vypne.

2-5 Zpozdéni podpéti

Rozsah: Funkce:
5 s*| [0:00-4:00 Zpomaluje odezvu softstartéru na
(min:s)] podpéti, tj. zabranuje vypnuti

zplsobenému momentalnimi

fluktuacemi.

8.2.3 Okamzity nadproud

Jestlize pramérny proud viech 3 fazi prevysi béhem chodu
motoru zadanou Uroven, softstartér Ize nakonfigurovat na
vypnuti.

2-6 Okamzity nadproud

Rozsah: Funkce:

400%*

[80-600% FLC
(80-600 % FLC)]

Nastavuje vypinaci bod pro ochranu
proti okamzitému nadproudu jako

procento proudu pii plném zatizeni.

2-7 Zpozdéni okamzitého nadproudu

Rozsah: Funkce:
0 s*| [0:00-1:00 Zpomaluje odezvu softstartéru na
(min:s)] nadproud, tj. zabranuje vypnuti

zplGsobenému momentalnimi

fluktuacemi nadproudu.
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8.2.4 Vypnuti kvuli kmitoctu

Softstartér monitoruje béhem provozu sitovy kmitocet a da
se nakonfigurovat na vypnuti, pokud se kmitocet vychyli
mimo zadanou toleranci.

2-8 Kontrola kmitoctu

Moznost: Funkce:

Urcuje, kdy softstartér
monitoruje za Ucelem vypnuti
kvali kmitoctu.

Do not check (Nekontrolovat)

Start only (Pouze pfi startu)
Start/run (Start/béh)*
Run only (Pouze za béhu)

2-9 Odchylka kmitoctu

Moznost: Funkce:
Zvoli toleranci softstartéru pro odchylku kmitoctu.
+2 Hz
+5 Hz*
+10 Hz
+15 Hz

2-10 Zpozdéni kmitoctu

Rozsah: Funkce:
1s*| [0:01-4:00 Zpomaluje odezvu softstartéru na poruchy
(min:s)] kmitoctu, tj. zabranuje vypnuti zplsobenému

momentalnimi fluktuacemi.

OZNAMENI!

Pokud sitovy kmitocet klesne pod
35 Hz nebo vzroste nad 75 Hz,
softstartér se okamzité vypne.

2-11 Zpozdéni restartu

Moznost:

2-12 Kontrola teploty motoru

Funkce:

Umoznuje zvolit, zda softstartér ovéfuje,
jestli ma motor dostate¢nou tepelnou
jimavost pro Uspésny start. Softstartér
porovna vypocitanou teplotu motoru se
vzristem teploty od posledniho startu
motoru. Softstartér bude pracovat jen
tehdy, je-li motor dostatecné chladny,
aby se Uspésné nastartoval.

Do not check*
(Nekontrolovat*)

Check (Kontrola)

8.3 Vstupy

3-1 Mistni/Dalkové

Moznost:

Funkce:

Zvolte, kdy je mozné pouzit tlacitka [Auto
On] (Auto) a [Hand On] (Ruc¢né) k prepnuti
do ru¢niho a automatického rezimu.

Lcl/rmt anytime*
(Mistni/Dalkové
kdykoli*)

Umoznuje kdykoli prepnout mezi mistnim
a dalkovym ovladanim.

Local control only
(Pouze lokalni
fizeni)

V3echny vstupy pro délkové ovlddani jsou
vypnuté.

Remote control
only (Pouze dalkové

ovladani)

Tlacitka [Hand On] (Ru¢né) a [Auto On]
(Automaticky) jsou vypnuta.

Moznost:

3-2 Komunikace pfi dalkovém ovladani

Funkce:

Umoznuje zvolit, zda softstartér
akceptuje piikazy startu a zastaveni ze

Rozsah: Funkce: sériové komunikacni sité, kdyz je v
o ilkového ovidddni.
10 s*| [00:01- Softstartér Ize nakonfigurovat na nucené rezimu ddlkového ovidddni
60:00 zpozdéni mezi koncem zastaveni a zacatkem Ptikazy, které jsou vzdy zapnuté:
(min:s)] dalsiho startu. Béhem zpozdéni restartovani se . Vynucené vypnuti kvili
na displeji zobrazuje ¢as zbyvajici do mozného komunikaci.
pokusu o pisti start. e Mistni &i dalkové ovladani.
OZNAMENI! . Zkouska startu.
Zpozdéni restartovani se méfi od konce Reset
zastaveni. Zmény nastaveni zpozdéni * cset
restartovani se projevi po pfistim Disable ctrl in RMT
zastaveni. (Vypnuti fizeni pfi
dalkovém ovladani)
Enable ctrl in RMT*
(Zapnuti fizeni pfi
dalkovém ovladani*)
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3-3 Funkce vstupu A

3-3 Funkce vstupu A

Moznost: Funkce: Moznost: Funkce:
Vybird funkci vstupu A. Pfi rozepnuti obvodu mezi svorkami 11 a 16
Motor set Softstartér je mozné nakonfigurovat pomoci umozni softstartér motoru volné dobé&hnout

select* (Vybér
nastaveni
motoru¥®)

dvou samostatnych sad udaji o motoru.
Primarni Udaje o motoru se programuji
pomoci parametrd 1-1 az 1-16. Sekundarni
Udaje o motoru se programuji pomoci
parametrd 7-1 az 7-16.

Chcete-li pouzit sekundarni tdaje o motoru,
nastavte tento parametr na hodnotu Motor Set
Select (Vybér nastaveni motoru) a pred vydanim
pfikazu ke startu sepnéte svorky 11 a 16.
Softstartér zkontroluje, kterou sadu tdaji o
motoru ma pfi startu pouzit a bude tuto sadu
pouzivat po cely cyklus startu a zastaveni.

do zastaveni.

Jog forward
(Konstantni
otacky — béh
dopiedu)

Aktivuje béh pfi konstantnich otackach
smérem dopredu (funguje pouze v rezimu
dalkového ovladani).

Jog reverse
(Konstantni
otacky — béh
dozadu)

Aktivuje béh pfi konstantnich otackach
smérem dozadu (funguje pouze v rezimu
dalkového ovladani).

3-4 Nazev vstupu A

Moznost:

Funkce:

Input trip (N/O)
(Vypnuti
vstupem
(spinaci))

Vstup A lze pouZit k vypnuti softstartéru. Kdyz
je tento parametr nastaven na hodnotu Input
Trip (N/O) (Vypnuti vstupem (spinaci)), uzavieny
okruh pres svorky 11 a 16 vypne softstartér
(parametry 3-5 az 3-7).

Umoznuje zvolit zpravu,
ktera se zobrazi na displeji
LCP, kdyz je aktivni vstup
A.

Input trip* (Vypnuti vstupem®)

Input trip (N/C)
(Vypnuti
vstupem
(rozpinaci))

KdyZ je tento parametr nastaven na hodnotu
Input Trip (N/C) (Vypnuti vstupem (rozpinaci)),
otevieny okruh pres svorky 11 a 16 vypne
softstartér (parametry 3-5 az 3-7).

Local/remote
select (Mistni ¢i
délkové
ovladani)

Vstup A je mozné pouzit k volbé mistniho
nebo dalkového ovladani misto tlacitek na
panelu LCP. Kdyz je vstup rozepnuty,
softstartér pracuje v ru¢nim rezimu a da se
fidit pomoci panelu LCP. Kdyz je vstup
sepnuty, softstartér je v rezimu dalkového
ovladani. Tlacitka [Hand On] (Ru¢né) a [Auto
On] (Auto) jsou vypnuta a softstartér ignoruje
veskeré pfikazy na volbu mistniho nebo
délkového ovladani prostiednictvim sériové
komunika¢ni sité.

Chcete-li pro ptepindni mezi mistnim a
délkovym ovladanim pouzit vstup A, nastavte
parametr 3-1 Local/Remote (Mistni/Ddlkové) na
hodnotu LCL/RMT Anytime (Mistni/Ddlkové
kdykoli).

Emergency run
(Nouzovy
rezim)

V nouzovém rezimu softstartér pokracuje v
béhu az do zastaveni a ignoruje veskera
vypnuti a varovani (podrobnosti viz parametr
15-3 Emergency Run (Nouzovy rezim)).
Sepnuti obvodu mezi svorkami 11 a 16
aktivuje nouzovy rezim.

Rozepnuti obvodu ukon¢i nouzovy rezim a
softstartér zastavi motor.

Starter disable

Softstartér je mozné vypnout pomoci fidicich

Low pressure (Nizky tlak)

High pressure (Vysoky tlak)

Pump fault (Porucha ¢erpadla)

Low level (Nizka uroven)

High level (Vysoka uroven)

No flow (Nulovy pritok)

Starter disable (Vypnuti startéru)

Controller (Regulator)

PLC

Vibration alarm (Poplach vibracemi)

Moznost:

3-5 Vypnuti vstupu A

Funkce:

Vybere, kdy muize dojit k vypnuti
vstupem.

aktivni*)

Always active* (Vzdy

K vypnuti mGze dojit kdykoli, kdyz je
softstartér napajen.

za provozu)

Operating only (Pouze | K vypnuti mdze dojit, kdyz je softstartér

spustény, zastavuje se nebo startuje.

béhu)

Run only (Pouze za

K vypnuti mGze dojit, jen kdyz je

softstartér spustény.

3-6 Zpozdéni vypnuti vstupu A

Rozsah:

Funkce:

0 s*| [0:00-4:00 (min:s)]

Nastavi zpozdéni mezi aktivaci vstupu a
vypnutim softstartéru.

3-7 Pocatecni zpozdéni vstupu A

(Vypnuti vstupd. Otevieny okruh pres svorky 11 a 16 Rozsah: Funkce:
startéru) vypne softstartér. Softstartér nereaguje na 0s*| [00:00-30:00 | Nastavi zpozdéni pfed potencialnim
piikazy startu. Pokud je softstartér spustény, (min:s)] vypnutim vstupu. Pocatecni zpozdéni se
umozni motoru volny dobéh do zastaveni a potitd od okamiku pfijet signalu startu.
ignoruje rezim mékkého zastaveni nastaveny v Stav vstupu je ignorovan, dokud neuplyne
parametru 1-10 Stop Mode (ReZim zastaveni). pocate¢ni zpoZdéni.
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3-8 Logika dalkového resetu

Moznost: Funkce:

Moznost:

4-4 Funkce relé B

Funkce:

Umoziuje vybrat, zda je vstup
dalkového resetu softstartéru (svorky
25 a 18) spinaci nebo rozpinaci.

Normally closed*
(Rozpinaci*)

Vybira funkci relé B (zména).

Off (Vypnuto)

Relé B neni poutzito.

Main contactor
(Hlavni stykac)

Relé sepne, kdyz softstartér obdrzi piikaz
ke startu a zUstane sepnuté, dokud bude
do motoru dodavano napéti.

Normally open (Spinaci)

8.4 Vystupy

4-1 Funkce relé A

Moznost: Funkce:

Vybere funkci relé A (spinaci).

Off (Vypnuto)
Main contactor*

Relé A neni pouzito

Relé sepne, kdyz softstartér obdrzi piikaz
(Hlavni stykac*) ke startu a zUstane sepnuté, dokud bude

do motoru dodavano napéti.

Run (Béh) Relé sepne, kdyz startér zméni stav na
béh.

Relé sepne, kdyz se startér vypne.

Trip (Vypnuti)

Warning (Vystraha) | Relé sepne, kdyz startér ohlasi vystrahu.

Low current flag Relé sepne pfi aktivaci znacky malého

(Znacka malého proudu (parametr 4-10 Low Current Flag

Run* (Béh*)

Relé sepne, kdyz softstartér zméni stav na
béh.

Trip (Vypnuti)

Relé sepne, kdyz se softstartér vypne.

Warning (Vystraha)

Relé sepne, kdyz softstartér ohlasi
vystrahu.

Low current flag
(Znacka malého
proudu)

Relé sepne pfi aktivaci znacky malého
proudu (parametr 4-10 Low Current Flag
(Znacka malého proudu)).

High current flag
(Znac¢ka velkého
proudu)

Relé sepne pri aktivaci znacky velkého
proudu (parametr 4-11 High Current Flag
(Znacka velkého proudu)).

Motor temp flag
(Znacka teploty
motoru)

Relé sepne pfi aktivaci znacky teploty
motoru (parametr 4-12 Motor Temperature
Flag (Znacka teploty motoru)).

4-5 Zpozdéni zapnuti relé B

Rozsah:

Funkce:

proudu)

(Znacka malého proudu)).

High current flag
(Znac¢ka velkého
proudu)

Relé sepne pri aktivaci znacky velkého
proudu (parametr 4-11 High Current Flag
(Znacka velkého proudu)).

| 0s* | [0:00-5:00 (min:s)]

4-6 Zpozdéni vypnuti relé B

Rozsah: Funkce:

| Nastavi zpozdéni sepnuti relé B. |

Motor temp flag
(Znacka teploty

motoru)

Relé sepne pfi aktivaci znacky teploty
motoru (parametr 4-12 Motor Temperature

Flag (Znacka teploty motoru)).

8.4.1 Zpozdénirelé A

Softstartér |ze nakonfigurovat tak, aby pred rozepnutim
nebo sepnutim relé A pockal.

4-2 Zpozdéni zapnuti relé A

Rozsah:

Funkce:

|Os*

4-7 Funkce relé C

Moznost: Funkce:

[0:00-5:00 (min:s)] | Nastavi zpozdéni rozepnuti relé B. |

Vybira funkci relé C (spinaci).

Off (Vypnuto)
Main contactor

Relé C neni pouzito.

Relé sepne, kdyz softstartér obdrzi piikaz
(Hlavni stykac) ke startu a zUstane sepnuté, dokud bude

do motoru dodavano napéti.

Run (Béh) Relé sepne, kdyz softstartér zméni stav na

béh.

|Os*

[0:00-5:00 (min:s)]

| Nastavi zpozdéni sepnuti relé A. |

Trip* (Vypnuti*) Relé sepne, kdyz se softstartér vypne.

4-3 Zpozdéni vypnuti relé A

Rozsah:

Funkce:

|Os*

[0:00-5:00 (min:s)] | Nastavi zpozdéni rozepnuti relé A.

8.4.2 Relé Ba C

Pomoci parametri 4-4 aZ 4-9 se konfiguruje poufziti relé B a
C stejnym zplsobem, jako se pomoci parametrd 4-1 aZ 4-3
konfiguruje relé A. Podrobnosti naleznete v popisu
parametru 4-2 Relay A On Delay (ZpoZdéni zapnuti relé A) a
parametru 4-3 Relay A Off Delay (Zpozdéni vypnuti relé A).

. Relé B je prepinaci relé.

. Relé C je spinaci.

Warning (Vystraha) | Relé sepne, kdyz softstartér ohlasi

vystrahu.

Low current flag Relé sepne pii aktivaci znacky malého

(Znacka malého proudu (parametr 4-10 Low Current Flag

proudu) (Znacka malého proudu)).

High current flag Relé sepne pri aktivaci znacky velkého
(Znacka velkého

proudu)

proudu (parametr 4-11 High Current Flag
(Znacka velkého proudu)).

Motor temp flag Relé sepne pii aktivaci znacky teploty

(Znacka teploty motoru (parametr 4-12 Motor Temperature

motoru)

4-8 Zpozdéni zapnuti relé C

Rozsah: Funkce:
[0s* | 10:00-5:00 (min:s))

Flag (Znacka teploty motoru)).

| Nastavi zpozdéni sepnuti relé C.
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4-9 Zpozdéni vypnuti relé C

Rozsah:

Funkce:

|05*

[0:00-5:00 (min:s)] | Nastavi zpozdéni rozepnuti relé C.

8.4.3 Znacka malého proudu a znacka
velkého proudu

Softstartér pouziva znacky malého a velkého proudu k
poskytnuti v¢éasného upozornéni na abnormalni provoz.
Znacky proudu Ize nakonfigurovat tak, aby indikovaly
abnormalni Uroven proudu za provozu mezi normalni
provozni Urovni a Urovni vypnuti z divodu podpéti nebo
okamzitého nadproudu. Zna¢ky mohou signalizovat situaci
externimu vybaveni prostfednictvim jednoho z programo-

8.4.5 Analogovy vystup A

Softstartér je vybaven analogovym vystupem, ktery je
mozné pfipojit k pfidruzenému zafizeni pro monitorovani
vykonu motoru.

4-13 Analogovy vystup A

Moznost: Funkce:

Voli, které informace se predavaji prostied-
nictvim analogového vystupu A.

Current (% FLC)
(Proud (% proudu

Proud jako procento proudu pii plném
zatizeni.

pfi plném
zatizeni))*

vatelnych vystupud. Znacky se smazou, kdyz se proud vrati
do normalniho provozniho rozsahu v intervalu 10 %
naprogramované hodnoty znacky.

4-10 Znacka malého proudu

Rozsah: Funkce:

Motor temp (%)
(Teplota motoru
(%))

Teplota motoru jako procento tepelné
jimavosti motoru.

Motor kW (%)
(Vykon motoru v
kW (%))

Zméreny vykon motoru jako procento
maximalniho vykonu.

Motor kVA (%)

Zméfeny vykon motoru v kVA jako procento

50%*

[1-100% FLC (1-
100 % FLQ)]

Nastavi Uroven, pri které funguje
znacka malého proudu, jako

procento proudu motoru pfi plném
zatizeni.

4-11 Znacka velkého proudu

Rozsah: Funkce:

100%* [ [50-600% FLC

(50-600 % FLC)]

Nastavi Uroven, pfi které funguje
znacka velkého proudu, jako
procento proudu motoru pfi plném
zatizeni.

8.4.4 Znacka teploty motoru

Softstartér pouziva znacku teploty motoru k poskytnuti
v¢asného upozornéni na abnormalni provoz. Znacka
dokaze indikovat, Ze motor pracuje nad normalni provozni
teplotou, ale nizsi nez je limit pretizeni. Znacka muze
signalizovat situaci externimu vybaveni prostiednictvim
jednoho z programovatelnych vystupd.

(Vykon motoru v
kVA (%))
Motor pf (U¢inik
motoru)

maximalniho vykonu v kVA.

U¢inik motoru naméfeny softstartérem.

. Zméieny vykon motoru: V3 x
primérny proud x referencni sitové
napéti x zméreny ucinik.

o Maximalni vykon motoru v kW: v3
x proud motoru pfi plném zatizeni
x referencni sitové napéti. Predpo-
kladana hodnota uciniku je 1.

e Vykon motoru v kVA: v3 x
primérny proud x referencni sitové
napéti.

e Vykon motoru v kVA: V3 x proud
motoru pii plném zatizeni x
referenc¢ni sitové napéti.

4-14 Meéritko analogového vystupu A

Moznost: Funkce:
4-12 Znacka teploty motoru Umoziuje vybrat rozsah vystupu.
Rozsah: Funkce: 0-20 mA
80%* | [0-160%)] | Nastavi Uroven, pii které funguje znacka 4-20 mA*
teploty motoru, jako procento tepelné - =
jimavosti motoru, 4-15 Max. hodnota analogového vystupu A
Rozsah: Funkce:
100%* | [0-600%] | Slouzi ke kalibraci horni mezni hodnoty

analogového vystupu, aby odpovidala signalu
naméfenému na externim zafizeni pro méfeni

proudu.
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5-4 Cas automatického zastaveni

4-16 Min. hodnota analogového vystupu A

Rozsah: Funkce: Rozsah: Funkce:

0%* | [0-600%] | Slouzi ke kalibraci dolni mezni hodnoty 1 min* [ [00:01-24:00 | Nastavuje ¢as automatického zastaveni
analogového vystupu, aby odpovidala signélu (hrs:min) softstartéru ve 24hodinovém formatu.
naméfenému na externim zafizeni pro méfeni (00:01-24:00 | (@YWL
proudu. (h:min))] Tuto funkci nepouzivejte spole¢né s

délkovym dvouvodi¢ovym fizenim.
Softstartér bude nadale akceptovat
prikazy ke startu a zastaveni ze
vstupl pro dalkové fizeni nebo ze
sériové komunikacni sité. Chcete-li
vypnout mistni nebo dalkové
ovladani, pouzijte parametr 3-1
Local/Remote (Mistni/Ddlkové).
Pokud je zapnuto automatické
spusténi a uzivatel se nachazi v
systému menu, automatické
spusténi se aktivuje po vyprseni
¢asového limitu menu (jestlize neni

8.5 Casovace startu/zastaveni

AUPOZORNENI

NEUMYSLNY START

Casova¢ automatického startu potlaéuje viechny jiné
formy fizeni. Motor mize bez vystrahy nastartovat.

5-1 Typ automatického startu

Moznost: Funkce:

Zvoli, kdy softstartér provede automatické
spusténi po zadaném zpozdéni nebo v urcitou

dobu.

Off* (Vypnuto*)

Softstartér neprovede automatické spusténi.

Timer (Casovac)

Softstartér se po uplynuti prodlevy od dalsiho

detekovana zadna aktivita na
panelu LCP po dobu péti minut).

zastaveni automaticky spusti podle hodnoty

8.6 Automaticky reset
parametru 5-2 Auto-start Time (Doba automa-
Softstartér je mozné naprogramovat na automatické

resetovani urcitych vypnuti, coz napomdaze snizit na
minimum provozni prostoje. Vypnuti jsou pro automatické
resetovani rozdélena do tii kategorii podle nebezpeci, jaké
softstartéru hrozi:

tického spusténi).

Clock (Hodiny) [ Softstartér se automaticky spusti v ¢ase
naprogramovaném v parametru 5-2 Auto-start

Time (Doba automatického spusténi).

5-2 Cas automatického startu

Rozsah: Funkce: Skupina
1 min* [ [00:01-24:00 (hrs:min) | Nastavuje c¢as automatického Nesymetrie proudu
(00:01-24:00 (h:min))] spusténi softstartéru ve A Vypadek faze
24hodinovém formatu. Vykonova ztrata
A p Kmitocet
5-3 Typ automatického zastaveni
. " Podpéti
Moznost: Funkce: B Okamzity nadproud
Zvoli, kdy softstartér provede automatické Vypnuti vstupu A
zastaveni po zadaném zpozdéni nebo v urcitou Pretizeni motoru
dobu. -
= - C Termistor motoru
Off* (Vypnuto*) | Softstartér neprovede automatické zastaveni. Prehfatl chiadice

Time (Cas) Softstartér se po uplynuti prodlevy od dalsiho

startu automaticky zastavi podle hodnoty Tabulka 8.1 Kategorie vypnuti pro automaticky reset
parametru 5-4 Auto-stop Time (Doba automa-

tického zastaveni). Jina vypnuti neni mozné automaticky resetovat.

Clock (Hodiny) [ Softstartér se automaticky zastavi v ¢ase

naprogramovaném v parametru 5-4 Auto-stop Tato funkce je ideélni pro vzdalené instalace pomoci

dvouvodi¢ového fizeni v automatickém rezimu. Pokud
bude po automatickém resetovani pfitomen dvouvodicovy
signal startu, softstartér se restartuje.

Time (Cas automatického zastaveni).
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6-1 Akce pfi automatickém resetu

Moznost: Funkce:

Zvolte, ktera
vypnuti Ize
resetovat
automaticky.

Do not Auto-Reset* (Neresetovat
automaticky*)

Reset group A (Resetovat skupinu A)

Reset group A & B (Resetovat skupinu A a
B)

Reset group A, B & C (Resetovat skupinu
A, BaQ

6-2 Maximalni pocet resett

Rozsah:  Funkce:

1* | [1-5] | Ur¢uje maximalni mozny pocet automatickych resetd
softstartéru v piipadé, ze dochazi k opakovanému
vypnuti. Pocitadlo resetl se pii kazdém automa-
tickém resetu zvysi o 1, a naopak se o 1 snizi po
kazdém uspésném provedeni cyklu startu a zastaveni.

OZNAMENI!

Po ruc¢nim resetovani startéru se pocitadlo vynuluje.

8.6.1 Zpozdéni automatického resetu

Softstartér Ize nakonfigurovat tak, aby pred automatickym
resetovanim vypnuti pockal. Pro vypnuti ve skupinach A a
B, nebo ve skupiné C je mozné nastavit samostatna
zpozdéni.

6-3 Zpozdéni resetu skupiny A a B

Rozsah: Funkce:

5 s*| [00:05-15:00 (min:s)] | Nastavi zpozdéni pred resetovanim
vypnuti skupiny A a skupiny B.

6-4 Zpozdéni resetu skupiny C

Rozsah: Funkce:
5 minutes [5-60 (minutes) Nastavi zpozdéni pred
(5 minut)* (5-60 (minut))] resetovanim vypnuti

skupiny C.

8.7 Sekundarni nastaveni motoru

Podrobnosti viz parametry 1-1 az 1-16.

7-1 Proud motoru pfi plném zatizeni-2

Rozsah: Funkce:

[Zavisi na typu motoru] | Nastavi sekundérni proud motoru pfi

plném zatizeni.

7-2 Doba béhu se zablokovanym rotorem-2

Rozsah: Funkce:
10 s*| [0:01-2:00 Nastavuje maximalni dobu, po kterou se
(min:s)] muze udrzet motor chladny pod proudem

pfi zablokovaném rotoru, nez dosahne
maximalni teploty. Nastavte podle datového
listu motoru.

Neni-li tato informace k dispozici, nastavte
hodnotu < 20 s.

7-3 Rezim startu-2

Moznost: Funkce:

Zvoli rezim mékkého
startu.

Constant current* (Konstantni proud®)

Adaptive control (Adaptivni fizeni)

7-4 Mezni hodnota proudu-2

Rozsah: Funkce:

350%*

[100-600% FLC
(100-600 % FLC)] | konstantni proud a mékké spusténi
podle proudové rampy jako procento

Nastavuje mezni hodnotu proudu pro

proudu motoru pfi plném zatizeni.

7-5 Pocatecni proud-2

Rozsah: Funkce:

350%* | [100- Nastavuje pocatecni Uroven spoustéciho
600% FLC proudu pro start pomoci proudové rampy
(100-600 % | jako procento proudu pfi plném zatizeni.
FLQ)] Nastavte parametr tak, aby motor zacal

zrychlovat hned po iniciovani startu.
Pokud neni start pomoci proudové rampy
vyzadovan, nastavte pocatecni proud stejné

jako mezni hodnotu proudu.

7-6 Doba rozbéhu-2

Funkce:

Rozsah:
10 s*

[1-180 s] | Nastavuje celkovou dobu startu pro start
pomoci adaptivniho fizeni nebo dobu rampy
pro start pomoci proudové rampy (od
pocatecniho proudu po mezni hodnotu

proudu).

7-7 Uroven prudkého startu-2

Rozsah: Funkce:

500%*

[100-700% FLC (100-
700 % FLC)]

Nastavi Uroven proudu pfi
prudkém startu.
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7-8 Doba prudkého startu-2 7-13 Profil adaptivniho startu-2

Rozsah: Funkce: Moznost: Funkce:
0000 ms* | [0-2000 ms (0-2 | Nastavuje dobu trvani prudkého Zvoli profil, ktery softstartér
000 ms)] startu. Nastavenim hodnoty 0 se pouzije pro mékky start
prudky start vypne. pomoci adaptivniho Fizeni.

— Early acceleration (Predcasné
7-9 Prodlouzend doba startu-2

zrychlovéni)

Rozsah: Funkce: Constant acceleration*
Prodlouzena doba startu je maximalni doba, (Konstantni zrychlovani*)
po kterou se softstartér pokousi nastartovat Late acceleration (Zpozdéné
motor. Jestlize motor nedosahne plnych zrychlovani)

otacek béhem naprogramované mezni doby,

softstartér se vypne. Nastavte dobu o néco 7-14 Profil adaptivniho zastaveni-2

delsi, nez je potieba pfi normalnim startu. Moznost: Funkce:
Nastavenim hodnoty 0 se prodlouzena doba Zvoli profil, ktery softstartér
startu vypne. pouzije pro mékké zastaveni
20 s* | [0:00- Nastavte dle potieby. pomoci adaptivniho fizeni.
4:00 Early deceleration (Pfed¢asné
(min:s)] zpomalovani)

. . n | ion*
7-10 Rezim zastaveni-2 Constant deceleration

(Konstantni zpomalovani*)

Moznost: Funkece: Late acceleration (Zpozdéné
Vybird rezim zrychlovani)
zastaveni.
Coast to stop* (Volny dobéh do zastaveni*)
TVR soft stop (Mékké zastaveni podle Rozsah: Funkce:
nacasované napétové rampy) 20%* | [20-100%] | Nastavuje brzdny moment, ktery softstartér
Adaptive control (Adaptivni fizeni) pouzije ke zpomaleni motoru.
Brake (Brzda)
Rozsah: Funkce: 15| 1-30s]|[@VAN Y

| 0 s* | [0:00-4:00 (min:s)] | Nastavuje dobu zastaveni.

Tento parametr se pouziva ve spojeni s

7-12 Zesileni adaptivniho Fizeni-2 parametrem 7-11 Stop Time-2 (Doba
zastaveni-2).

Rozsah: Funkce:

75%+| [1-200%] | Nastavuje vykon adaptivniho fizeni. Toto Nastavuje dobu trvani dodavky stejnosmémeého

nastaveni ma vliv na fizeni startu i zastaveni.

OZNAMENI!

Pokud je vykon adaptivniho fizeni
uspokojivy, ponechte nastaveni zesileni
na vychozi hodnoté.

Jestlize motor na konci startu zrychluje
nebo na konci zastaveni zpomaluje pfilis
rychle, zvyste nastaveni zesileni o 5-

10 %. Pokud otacky motoru béhem
startu nebo zastaveni kolisaji, nastaveni
zesileni mirné snizte.

proudu béhem zastaveni brzdénim.
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8.8 Displej

8-1 Jazyk

Moznost:

Funkce:

Moznost:

8-3 Uzivatelska obrazovka - vpravo nahore

Funkce:

Umozriuje zvolit jazyk
panelu LCP, ktery bude
pouzit k zobrazovani zprav
a zpétné vazby.

Vyberte polozku, ktera se zobrazi v
pravé horni ¢asti obrazovky.

Blank* (Prazdna*)

Ve vybrané oblasti se nezobrazi zadné
udaje, takze je mozné zobrazovat
dlouhé zpravy bez prekryvani.

English* (Anglicky)

Chinese (1 3t) (Cinsky)

Spanish (Espafiol) (Spanélsky)

Starter state (Stav
startéru)

Provozni stav softstartéru (startuje, bézi,
zastavuje nebo je vypnuty). Lze pouzit
pouzeTop L (Vlevo nahore) a Btm L (Vlevo
dole).

German (Deutsch) (Némecky)

(Portugalsky)

Portuguese (Portugués)

French (Francais) (Francouzsky)

Motor current (Proud
motoru)

Prdmérny proud zméreny na 3 fazich.

Motor pf (U¢inik
motoru)

U¢inik motoru naméfeny softstartérem.

Italian (Italiano) (Italsky)

Russian (Pycckui) (Rusky)

8.8.1 Programovatelna obrazovka

Mduzete vybrat, které 4 polozky se zobrazi na programo-
vatelné monitorovaci obrazovce.

8-2 Uzivatelska obrazovka - vlevo nahore

Moznost:

Funkce:

Vyberte polozku, kterd se zobrazi v levé
horni ¢asti obrazovky.

Blank (Prazdna)

Ve vybrané oblasti se nezobrazi zadné
udaje, takze je mozné zobrazovat
dlouhé zpravy bez prekryvani.

Starter state (Stav
startéru)

Provozni stav softstartéru (startuje, bézi,
zastavuje nebo je vypnuty). Lze pouzit
pouzeTop L (Vlevo nahore) a Btm L (Vlevo
dole).

Motor current (Proud
motoru)

Prdmérny proud zméreny na 3 fazich.

Motor pf* (Ucinik

motoru¥)

U¢inik motoru naméfeny softstartérem.

Mains frequency
(Kmitocet sité)

Prdmérny kmitocet zméreny na 3 fazich.

Motor kW (Vykon
motoru v kW)

Vykon motoru v kW.

Motor hp (Vykon
motoru v hp)

Vykon motoru v korskych silach.

Motor temp (Teplota
motoru)

Teplota motoru vypocitana tepelnym
modelem.

kWh

Pocet kWh, které motor spotieboval
prostfednictvim softstartéru.

Hours run (Hodin v

Pocet hodin, kolik motor bézel prostied-

Mains frequency
(Kmitocet sité)

Prdmérny kmitocet zméreny na 3 fazich.

Motor kW (Vykon
motoru v kW)

Vykon motoru v kW.

Motor hp (Vykon
motoru v hp)

Vykon motoru v konskych silach.

Motor temp (Teplota
motoru)

Teplota motoru vypocitana tepelnym
modelem.

kWh

Pocet kWh, které motor spotieboval
prostiednictvim softstartéru.

Hours run (Hodin v
béhu)

Pocet hodin, kolik motor bézel prostred-
nictvim softstartéru.

Moznost:

8-4 Uzivatelska obrazovka - vlevo dole

Funkce:

Vlyberte polozku, ktera se zobrazi v levé
dolni ¢asti obrazovky.

Blank (Prazdna)

Ve vybrané oblasti se nezobrazi zadné
udaje, takze je mozné zobrazovat
dlouhé zpravy bez prekryvani.

Starter state (Stav
startéru)

Provozni stav softstartéru (startuje, bézi,
zastavuje nebo je vypnuty). Lze pouzit
pouzeTop L (Vlevo nahore) a Btm L (Vlevo
dole).

Motor current (Proud
motoru)

Primeérny proud zméfeny na 3 fazich.

Motor pf (U¢inik
motoru)

U¢inik motoru naméreny softstartérem.

Mains frequency
(Kmitocet sité)

Primérny kmitocet zméreny na 3 fazich.

Motor kW (Vykon
motoru v kW)

Vykon motoru v kW.

Motor hp (Vykon
motoru v hp)

Vykon motoru v koriskych silach.

béhu) nictvim softstartéru. Motor temp (Teplota | Teplota motoru vypocitana tepelnym
motoru) modelem.
kWh Pocet kWh, které motor spotfeboval
prostiednictvim softstartéru.
Hours run* (Hodin v | Pocet hodin, kolik motor bézel prostied-
béhu*) nictvim softstartéru.
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Popisy parametrt

Néavod k pouzivani

8-5 Uzivatelska obrazovka - vpravo dole

Moznost: Funkce:

8-8 Min. hodnota grafu

Rozsah:

Funkce:

Vyberte polozku, ktera se zobrazi v

| 0%*

[0-6009%)]

| Nastavuje dolni mezni hodnotu grafu.

pravé dolni ¢ésti obrazovky.

Blank* (Prazdna*)

Ve vybrané oblasti se nezobrazi zadné
Udaje, takze je mozné zobrazovat
dlouhé zpravy bez prekryvani.

Starter state (Stav
startéru)

Provozni stav softstartéru (startuje, bézi,
zastavuje nebo je vypnuty). Lze pouzit
pouzeTop L (Vlevo nahore) a Btm L (Vlevo
dole).

Motor current (Proud
motoru)

Primérny proud zméreny na 3 fazich.

Motor pf (U¢inik
motoru)

U¢inik motoru naméfeny softstartérem.

Mains frequency
(Kmitocet sité)

Primérny kmitocet zméreny na 3 fazich.

Motor kW (Vykon
motoru v kW)

Vykon motoru v kW.

Motor hp (Vykon
motoru v hp)

Vykon motoru v konskych silach.

Motor temp (Teplota
motoru)

Teplota motoru vypocitana tepelnym
modelem.

kWh

Pocet kWh, které motor spotreboval
prostrednictvim softstartéru.

Hours run (Hodin v
béhu)

Pocet hodin, kolik motor bézel prostred-
nictvim softstartéru.

8.8.2 Vykonové grafy

8-9 Referencni sitové napéti

Rozsah: Funkce:
400 v+ | [100- Nastavi jmenovité napéti pro monitorovaci
690 V] funkce panelu LCP. Jmenovité napéti se

pouziva k vypoctu vykonu motoru v kW a
kVA, pfitom nijak neovlivni ochranu motoru
poskytovanou softstartérem.

Zadejte zméfenou hodnotu sitového napéti.

8.9 Omezené parametry

15-1 Pristupovy kéd

Rozsah: Funkce:
0000% | [0000- | Nastavuje pfistupovy kéd pro vstup do
9999] simula¢nich nastroji nebo pro vynulovani

Menu zaznamendvani umoznuje zobrazovat informace o
vykonu prostfednictvim graft v redlném case.

Nejnovéjsi informace se zobrazuji na pravé strané
obrazovky. Pokud chcete analyzovat data, graf Ize
pozastavit stisknutim a podrzenim tlacitka [OK]. Graf opét
restartujete stisknutim a podrzenim tlacitka [OK].

8-6 Casova zakladna grafu

pocitadel, nebo do ¢asti menu programovani s
omezenym pristupem (skupina parametrd 15
Restricted Parameters (Chrdnéné parametry) a
vyssi).

Pomoci tlacitek [Back] (Zpét) a [OK] vyberte
¢islici, kterou chcete zménit, a pomoci tlacitek

[A] a [Y] zmérite hodnotu.

OZNAMENI!

V ptipadé, ze pfistupovy kod
zapomenete, si od mistniho dodavatele
produktt Danfoss vyzadejte hlavni
pfistupovy kod, ktery vdm umozni
naprogramovat novy pfistupovy kod.

15-2 Zamek nastaveni

Moznost: Funkce:
Umoznuje zvolit, zda panel LCP umozni ménit
parametry prostfednictvim menu progra-
movani.
Read & write Umoziiuje ménit hodnoty parametrd v menu

MozZnost: Funkce: (Cteni a zapis)* | programovani.
Umozfiuje nastavit €asovou stupnici Read only Zabranuje uzivateldm ménit hodnoty
grafu. Graf postupné nahrazuje stara (Pouze ke cteni) | parametrd v menu programovani. Hodnoty
data novymi. parametrll Ize nadale zobrazovat.
10 s* No access Zabranuje uzivateldm ménit hodnoty
30 s (Z&dny piistup) | parametrd v menu programovéni bez zadani
1 minute (1 minuta) pfistupového koédu.
5 minutes (5 minut) 0 \ \
10 minutes (10 minut) Zmény nastaveni zamku nastaveni se
30 minutes (30 minut) projevi az po zavieni menu progra-
1 hodina movani.
Rozsah: Funkce:
|400%* [0-600%)] | Nastavuje horni mezni hodnotu grafu. |
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15-3 Nouzovy rezim 15-5 Casovy limit hlavniho stykace

Moznost: Funkce: Rozsah: Funkce:

AU POZORN EN I' 400 ms*| [100-2000 | Nastavuje dobu zpozdéni mezi
— - — = ms (100-2 prepnutim vystupu hlavniho stykace
POSKOZENI ZARIZENI 000 ms)] softstartéru (svorky 13 a 14) a zahdjenim
Nedoporucujeme trvale pouzivat nouzovy kontrol pfed spusténim (pfed startem)
rezim. Nouzovy rezim muze zkratit Zivotnost nebo pfepnutim do stavu Nepfipraveno
softstartéru, protoze jsou vypnuté vsechny (po zastaveni). Nastavte parametr podle
ochrany a moznosti vypnuti. technickych udaja pouzitého hlavniho
Pouzivanim softstartéru v Nouzovém rezimu stykace.
se rusi platnost zaruky. -
Zvolte, kdy mGze softstartér pracovat v nouzovém
rezimu. V nouzovém rezimu softstartér nastartuje Rozsah: Funkce:
(pokud jiz neni spustén) a pokracuje v béhu az do 150 ms*| [100-2000 Nastavi softstartér tak, aby odpovidal
ukongeni nouzového rezimu a ignoruje veskeré ms (100-2 000 | spinaci/rozpinaci dobé pfemostovaciho
piikazy zastaveni a vypnuti. ms)] stykace. Nastavte hodnotu podle
Nouzovy rezim je také mozné ovladat pomoci progra- technickych dajd pouZitého pfemosto-
movatelného vstupu. vaciho stykace. Pokud je tato doba
Kdy? je nouzovy rezim aktivovan v interné piilis kratka, softstartér se vypne.
premost?nych mod?lech, kte,re lnejsou s'pusten.y,
softstartér se pokusi o normalni start a ignoruje
pfitom vSechna vypnuti. Neni-li normalni start mozny, Moznost: Funkce:
pokusi se o start pfimo na sit prostrednictvim Softstartér automaticky
internich premostovacich stykacd. U nepfemosténych detekuje format
modelti miZe byt pouzit externi pfemostovaci styka¢ pfipojeni motoru.
pro nouzovy rezim. Auto-Detect (Automatickd detekce)*
- In-line (Pfimo na sit)
Inside Delta (S vnitfnim zapojenim do
Rozsah: Funkce: trojuihelniku)
100%* | [85- | Kalibrace proudu motoru zkalibruje obvody
115%] | softstartéru pro monitorovani proudu tak, aby se
shodovaly s externim zafizenim pro monitorovani Rozsah: Funkce:
proudu. 50%+* | [20-100%] | (@A) Y

K urceni nezbytného nastaveni pouzijte Nastaveni tohoto parametru na

nasledujici vzorec: hodnotu nad 50 % miize zpUlsobit

Proud zobrazeny na displeji 500 MCD

Kalibrace (%) = Proud naméreny v externim zarizeni zesileni vibraci hfidele.
e.g.102% = % Nastavuje mez momentu pro béh v

OZNAMENI konstantnich otackach. Podrobnosti naleznete

v kapitola 5.5 Béh pii konstantnich otdckdch.

Toto nastaveni ma vliv na véechny funkce
zalozené na proudu.
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8.10 Akce ochrany

16-1 az 16-13 Protection Action (Akce ochrany)

Moznost: Funkce:

Viyberte reakci softstartéru pro jednotlivé
ochrany.

. Parametr 16-1 Motor Overload
(Pretizeni motoru).

. Parametr 16-2 Current Imbalance
(Nesymetrie proudu).

. Parametr 16-3 Undercurrent (Podpéti).

. Parametr 16-4 Inst Overcurrent
(Okamzity nadproud).

. Parametr 16-5 Frequency (Kmitocet).

. Parametr 16-6 Heat sink Overtemp
(Prehrdti chladice).
. Parametr 16-7 Excess Start Time

(ProdlouZend doba startu,).

. Parametr 16-8 Input A Trip (Vypnuti
vstupu A).

. Parametr 16-9 Motor Thermistor
(Termistor motoruy).

. Parametr 16-10 Starter/Comms
(Startér/Komunikace).

. Parametr 16-11 Network/Comms (Sit/
Komunikace).

. Parametr 16-12 Battery/Clock (Baterie/
Hodiny).

. Parametr 16-13 Low Control Volts
(Nizké ridici napéti).

Trip starter*
(Vypnuti
startéru®)

Warn and log
(Vystraha a
protokol)

Log only (Pouze
protokol)

8.11 Tovarni parametry

Tyto parametry jsou uréeny pouze pro tovarni pouziti a
uzivateli nejsou k dispozici.
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VLT® Soft Starter MCD 500

9 Nastroje

Ptistup do menu Tools (Ndstroje):
1. Oteviete Main Menu (Hlavni menu).

2. Pfejdéte na Tools (Ndstroje).

3. Stisknéte tlacitko [OK].

OZNAMENI!

Bezpecnostni pristupovy kéd chrani rovnéz simulacni
nastroje a nulovani pocitadel. Vychozi pfistupovy kod je
0000.

9.1 Nastaveni data a ¢asu

Nastaveni data a casu:
1. Oteviete menu Tools (Nastroje).

2. Pfejdéte na polozku Set Date & Time (Nastaveni
data a casu).

3. Stisknutim tlacitka [OK] pfejdéte do rezimu Uprav.

4, Stisknutim tlacitka [OK] zvolte, kterou ¢ast data
nebo ¢asu chcete upravit.

5. Pomoci tlacitek [4] a [Y] zménte hodnotu.

Zmény ulozte opakovanym stisknutim tlac¢itka [OK].
Softstartér potvrdi zmény. Chcete-li zmény zrusit, stisknéte
tlacitko [Back] (Zpét).

9.2 Nastaveni zatéze/ulozeni

Softstartér VLT® Soft Starter MCD 500 zahrnuje moznosti
pro nasledujici ¢innosti:
. Load defaults (Nacist vychozi hodnoty): Nacte
vychozi hodnoty parametri softstartéru.

. Load User Set 1 (Nacist uzivatelskou sadu
parametr(l 1): Nacte ulozené nastaveni parametrd
z interniho souboru.

. Save User Set 1 (Ulozit uZivatelskou sadu
parametr(l 1): Ulozi aktudlni nastaveni parametrd
do interniho souboru.

Kromé souboru s vychozimi hodnotami umi softstartér
ulozit také soubor s uzivatelem definovanymi parametry.
Tento soubor obsahuje vychozi hodnoty, dokud uZivatel
neuloZi vlastni soubor.

Nacteni nebo ulozeni nastaveni parametr(:
1. Oteviete menu Tools (N&stroje).

2. Pomoci tlacitka [Y] vyberte pozadovanou funkci a
stisknéte tlacitko [OK].

3. Pfi vyzvé k potvrzeni vyberte Yes (Ano) pro
potvrzeni, nebo akci zruste zvolenim moznosti No
(Ne).

4. Stisknutim tlacitka [OK] nactete/ulozite vybér
nebo opustite obrazovku.

Tools (Nastroje)
Load Defaults (Nacist vychozi hodnoty)
Load User Set 1 (Nacist uzivatelskou sadu parametrd 1)
Save User Set 1 (Ulozit uzivatelskou sadu parametrd 1)

Tabulka 9.1 Menu Nastroje

Load Defaults (Nacist vychozi hodnoty)
No (Ne)
Yes (Ano)

Tabulka 9.2 Nacist vychozi menu

Po dokonc¢eni akce se na displeji kratce zobrazi potvrzovaci
zprava a potom se opét zobrazi stavové obrazovky.

9.3 Vynulovani tepelného modelu

OZNAMENI!

Bezpecnostni pfistupovy kéd chréani resetovani tepelného
modelu.

Moderni software softstartéru pro tepelné modelovani
nepretrzité monitoruje vykon motoru. Softstartér diky tomu
maze kdykoli vypocitat teplotu motoru a zajistit Uspésny
start.

V pfipadé potreby tepelny model resetujte.

OZNAMENI!

Resetovani tepelného modelu motoru mtize negativné
ovlivnit Zivotnost motoru a mélo by se provadét pouze v
pfipadé nouze.

1. Oteviete menu Tools (Ndstroje).

2. Pfejdéte na polozku Reset Thermal Model
(Resetovdni tepelného modelu) a stisknéte tlacitko
[OK].

3. Po zobrazeni vyzvy k potvrzeni potvrdte akci
stisknutim tlacitka [OK] a zadejte pfistupovy kdd,
nebo akci zruste stisknutim tlacitka [Back] (Zpét).

4. Zvolte moznost Reset (Reset) nebo Do Not Reset
(Neresetovat) a potom stisknéte tlacitko [OK]. Po
resetovani tepelného modelu se softstartér vrati
na predchozi obrazovku.

Reset Thermal Model (Resetovani tepelného modelu)
M1 X%
OK to Reset (Resetovat tlacitkem OK)

Tabulka 9.3 Potvrzeni resetovani tepelného modelu
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Reset Thermal Model (Resetovani tepelného modelu)
Do not Reset (Neresetovat)
Reset (Reset)

Tabulka 9.4 Menu resetovani tepelného modelu

9.4 Simulace ochrany

OZNAMENI!

Simulace ochrany je chranéna bezpeénostnim
pristupovym kédem.

Funkce softwarové simulace umoznuji vyzkouset funkci
softstartéru a fidicich obvodl aniz byste softstartér pripojili
k sitovému napéti.

Funkce simulace ochrany umozniuje prokazat, Ze softstartér
spravné reaguje a hlasi aktudlni situaci na displeji a v
komunikaéni siti.

Pouziti simulace ochrany:
1. Oteviete Main Menu (Hlavni menu).

2. Pfejdéte na polozku Protection Sim (Simulace
ochrany) a stisknéte tlacitko [OK].

3. Pozadovanou ochranu vyberte pomoci tlacitek [4]
alvl

4. Stisknutim tlacitka [OK] provedete simulaci
vybrané ochrany.

5. Pri stisknuti tlacitka [OK] se zobrazi pfislusna
obrazovka. Reakce softstartéru zavisi na nastaveni
parametru akce ochrany (skupina parametri 16
Protection Actions (Akce ochrany)).

6. Chcete-li se vratit k seznamu simulaci, stisknéte
tlacitko [Back] (Zpét).

7. Pomoci tlacitka [4] nebo [¥] vyberte jinou
simulaci, nebo se stisknutim tlacitka [Back] (Zpét)
vratte do hlavniho menu.

MS1 000.0A 0000.0kW (0000,0
kw)
Tripped (Vypnuto)

Selected Protection (Vybrana ochrana)

Tabulka 9.5 Menu Simulace ochrany

OZNAMENI!

Pokud ochrana softstartér vypne, provedte pred simulaci
jiné ochrany reset pfistroje. Je-li akce ochrany nastavena
na hodnotu Warn (Vystraha) nebo Log (Protokol), reset se
nemusi provadét.

Je-li ochrana nastavena na hodnotu Warn & Log
(Vystraha a Protokol), vystraznou zpravu lze zobrazit
pouze pfi stisknuti tlacitka [OK].

Je-li ochrana nastavena na hodnotu Log only (Pouze
protokol), na displeji se nic nezobrazi, ale dana polozka
se objevi v protokolu.

9.5 Simulace vystupniho signalu

OZNAMENI!

Bezpecnostni pristupovy kéd chrani simulaci vystupniho
signalu.

Pomoci ovlddaciho panelu LCP je mozné simulovat
vystupni signdl a potvrdit, Ze vystupni relé funguji spravné.

OZNAMENI!

Chcete-li vyzkouset znacky (teploty a min. a max. proudu
motoru), nastavte vystupni relé na pfislusnou funkci a
sledujte chovani relé.

Pouziti simulace vystupniho signélu:
1. Oteviete Main Menu (Hlavni menu).
2. Prejdéte na polozku Output Signal Sim (Simulace

vystupniho signdlu) a stisknéte tlacitko [OK].
Potom zadejte pfistupovy kod.

3. Pomoci tlacitek [4] a [Y] vyberte simulaci a

stisknéte tlacitko [OK].

4. Signal zapnete a vypnete stisknutim tlacitek [A] a
[¥]. Chcete-li potvrdit spravnou funkci, sledujte
stav vystupu.

5. Chcete-li se vratit k seznamu simulaci, stisknéte
tlacitko [Back] (Zpét).

Prog Relay A (Programovani relé A)
Off (Vypnuto)

On (Zapnuto)

Tabulka 9.6 Menu Simulace vystupniho signalu
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9.6 Stav digitalnich vstupt a vystup(

Na obrazovce se zobrazuje stav jednotlivych digitalnich
vstupl a vystupd.

Horni fadek obrazovky zobrazuje:

. Start.

. Zastaveni.

. Reset.

. Programovatelny vstup.

V dolnim fadku obrazovky jsou zobrazeny programovatelné
vystupy A, B a C.

Stav digitalnich vstupd a vystupt
Inputs (Vstupy): 0100
Outputs (Vystupy): 100

Tabulka 9.7 Obrazovka stavu digitalnich vstupa a vystupa

9.7 Stav snimace teploty

Na této obrazovce se zobrazuje stav termistoru motoru.
Na kopii obrazovky je zobrazen stav termistoru jako O
(rozepnuty).

Temp Sensors State (Stav snimace teploty)
Thermistor (Termistor): O
S = shrt (zkrat) H = hot (horky) C = cld (studeny) O = opn
(rozepnuty)

Tabulka 9.8 Obrazovka stavu termistoru motoru

9.8 Pamét poplachl

Tlacitkem [Alarm Log] (Pamét poplach(l) oteviete pamét
poplachd, kterad obsahuje:
. Protokol vypnuti.

. Protokol udalosti.

. Pocitadla, kterd ukladaji statistiky o provozu
softstartéru.

9.8.1 Protokol vypnuti

Do protokolu vypnuti se ukladaji podrobnosti o 8
poslednich vypnutich vcetné data a ¢asu vypnuti. Vypnuti
1 je nejnovéjsi vypnuti a vypnuti 8 je nejstarsi ulozené
vypnuti.

Otevieni protokolu vypnuti:
1. Stisknéte tlacitko [Alarm Log] (Pamét poplach).

2. Pfejdéte na polozku Trip Log (Protokol vypnuti) a
stisknéte tlacitko [OK].

3. Pomoci tlacitek [4] a [Y] vyberte vypnuti, které
chcete zobrazit a stisknéte tlacitko [OK].

Stisknutim tlacitka [Back] (Zpét) zavrete protokol a vratite
se na hlavni obrazovku.

9.8.2 Protokol udalosti

Do protokolu udalosti se ukladaji ¢asové oznacené
podrobné udaje o poslednich 99 udalostech startéru (akce,
vystrahy a vypnuti) zahrnujici datum a ¢as udalosti. Udalost
1 je nejnovéjsi a udalost 99 je nejstarsi ulozena udalost.

Otevreni protokolu udalosti:
1. Stisknéte tlacitko [Alarm Log] (Pamét poplachl).

2. Prejdéte na polozku Event Log (Protokol uddlosti) a
stisknéte tlacitko [OK].

3. Pomoci tlacitek [4] a [Y] vyberte udalost, kterou
chcete zobrazit a stisknéte tlacitko [OK].

Stisknutim tlacitka [Back] (Zpét) zavrete protokol a vratite
se na hlavni obrazovku.

9.8.3 Pocitadla

OZNAMENI!

Bezpecnostni pristupovy kéd chrani funkci pocitadel.

Pocitadla vykonu ukladaji statistiky o provozu softstartéru:
. Hodin v béhu (po celou dobu provozu a od
posledniho vynulovéni pocitadla).

. Pocet startd (po celou dobu provozu a od
posledniho vynulovéni pocitadla).

. Vykon motoru (po celou dobu provozu a od
posledniho vynulovani pocitadla).

. Pocet resetll tepelného modelu.

Pocitadla, kterd je mozné vynulovat (pocet hodin v béhu,
pocet startli a vykon motoru v kWh), Ize vynulovat pouze
po zadani spravného pristupového kédu.

Zobrazeni pocitadel:
1. Stisknéte tlacitko [Alarm Log] (Pamét poplach(l).

2. Pfejdéte na polozku Counters (Pocitadla) a
stisknéte tlacitko [OK].

3. K prochézeni pocitadel pouzijte tlacitka [4] a [V].
Detaily zobrazite stisknutim tlacitka [OK].

4. Chcete-li vynulovat pocitadlo, stisknéte tlacitko
[OK] a zadejte pristupovy kéd. Zvolte moznost
Reset (Reset) a potvrdte akci stisknutim tlacitka
[OK].

Chcete-li zaviit pocitadlo a vrétit se k paméti poplachd,
stisknéte tlacitko [Back] (Zpét).
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10 Odstrariovani problémd

Kdyz je detekovana podminka ochrany, VLT® Soft Starter MCD 500 zapiie tento stav do protokolu udalosti a miize také
provést vypnuti nebo vydat vystrahu. Reakce softstartéru zavisi na nastaveni parametru akce ochrany (skupina parametri 16
Protection Actions (Akce ochrany)).

Nékteré reakce ochrany nelze nastavit. Takova vypnuti zplsobi obvykle externi udalosti (naptiklad vypadek faze) nebo interni
chyba softstartéru. Tato vypnuti nemaji pfidruzené parametry a nelze je nastavit na hodnotu Warn (Vystraha) nebo Log
(Protokol).

Jestlize se softstartér vypne:

1. Identifikujte a odstranite stav, ktery zpUsobil vypnuti.
2. Resetujte softstartér.
3. Restartujte softstartér.

Softstartér resetujte stisknutim tlacitka [Reset] (Reset) nebo aktivaci vstupu Reset remote (Vzdaleny reset).

Pokud softstartér vyda vystrahu, softstartér se resetuje sam poté, co bude pficina vydani vystrahy odstranéna.
10.1 Zpravy pfi vypnuti
Tabulka 10.1 uvadi seznam mechanizmi ochrany softstartéru a pravdépodobné pficiny vypnuti. Nékteré z téchto

mechanizm0 ochrany je mozné nastavit pomoci skupiny parametri 2 Protection (Ochrana) a skupiny parametri 16 Protection
Action (Akce ochrany). Ostatni nastaveni jsou zabudované ochrany systému a nelze je nastavit nebo upravit.

Displej Mozna pfti¢ina/navrhované feseni

Awaiting data (Ceka se na data) Panel LCP nepfijima data z fidici desky s ploSnymi spoji. Zkontrolujte pfipojeni kabeld a pfipevnéni
displeje k softstartéru.

Baterie/hodiny U hodin realného casu doslo k chybé ovéreni nebo je nizké napéti zalozni baterie. Pokud je baterie
vybitd a vypne se napéjeni, nastaveni data a casu se ztrati. Znovu naprogramujte datum a cas.
Souvisejici parametr:

e Parametr 16-12 Battery Clock (Baterie/Hodiny).

Controller (Regulator) Nézev zvoleny pro programovatelny vstup. Viz Input A trip (Vypnuti vstupu A).
Current imbalance (Nesymetrie Nesymetrie proudu muze byt zplisobena potizemi s motorem, prostfedim nebo instalaci, napf.:
proudu) o nesymetrii doddvaného sitového napéti,

e potizemi s vinutim motoru,
e malym zatizenim motoru,
o vypadkem faze na sitovych svorkach L1, L2 nebo L3 v rezimu béhu.

Tyristorem, kterému se nepodafilo rozpojit obvod. Vadny tyristor Ize pfesné odhalit vyménou
tyristoru a kontrolou funkce softstartéru.

Souvisejici parametry:

e Parametr 2-2 Current Imbalance (Nesymetrie proudu).

e Parametr 2-3 Current Imbalance Delay (Zpozdéni nesymetrie proudu).

e Parametr 16-2 Current Imbalance (Nesymetrie proudu).

Current read err Ix (Chyba odectu X je 1, 2 nebo 3.

proudu Ix) Vnitini chyba (zdvada na desce s ploSnymi spoji). Vystup z obvodu proudového transformatoru
nebyl pfi vypnuti termistord dostatecné blizky 0. Pozadejte o radu mistniho dodavatele produktt
Danfoss.

Toto vypnuti nelze nastavit.

Souvisejici parametry: Zadné.
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Displej

Mozna pftic¢ina/navrhované feseni

Excess start time (Prodlouzena doba
startu)

K vypnuti z dGvodu pfilis dlouhé doby spousténi mlze dochazet pfi nasledujicich situacich:
e Parametr 1-1 Motor FLC (Proud motoru pri plném zatiZeni) neodpovida motoru.

e Parametr 1-4 Current Limit (Mezni hodnota proudu) byl nastaven na pfilis nizkou hodnotu.

e Parametr 1-6 Start Ramp Time (Doba rozbéhu) byl nastaven na vys$si hodnotu nez je nastaveni
parametru 1-9 Excess Start Time Setting (Nastaveni prodlouzené doby spusténi).

e Hodnota parametru 1-6 Start Ramp Time (Doba rozbéhu) byla nastavena pfili$ kratkd pro vysoce
setrvacné zatizeni pii pouziti adaptivniho Fizeni.

Souvisejici parametry:

e Parametr 1-1 Motor FLC (Proud motoru pri plném zatizeni).

e Parametr 1-4 Current Limit (Mezni hodnota proudu).

e Parametr 1-6 Start Ramp Time (Doba rozbéhu).

e Parametr 1-9 Excess Start Time (Prodlouzend doba startu).

e Parametr 7-1 Motor FLC-2 (Proud-2 motoru pii plném zatizeni).

e Parametr 7-4 Current Limit-2 (Mezni hodnota proudu-2).

e Parametr 7-6 Start Ramp-2 (Rampa rozbéhu-2).

e Parametr 7-9 Excess Strt Time-2 (ProdlouZend doba startu-2).

e Parametr 16-7 Excess Start Time (ProdlouZend doba startu).

Firing fail px (Chyba zapaleni)

X je faze 1, 2 nebo 3.

Tyristor neproved| zapéleni o¢ekavanym zplisobem. Zkontrolujte vadné tyristory a chyby interniho
zapojeni.

Toto vypnuti nelze nastavit.

Souvisejici parametry: Zadné.

FLC too high (Pfilis vysoky proud pfi
plném zatizeni)

Softstartér dokaze podporovat vyssi hodnoty proudu motoru pfi pIném zatizeni, kdyz je pfipojen k
motoru pomoci trojuhelniku, nez pfi pfimém pripojeni. Je-li softstartér pfipojen piimo, ale
naprogramovand hodnota parametru 1-1 Motor FLC (Proud motoru pfi plném zatiZeni) prevysuje
maximalni hodnotu pro pfimé pfipojeni, softstartér pfi startu vypne (viz kapitola 4.5 Nastaveni
minimdlini a maximdlIni hodnoty proudu).

Kdyz je softstartér pfipojen k motoru pomoci trojuhelniku, zkontrolujte, zda spravné detekuje
pfipojeni. Pozadejte o radu mistniho dodavatele produktt Danfoss.

Souvisejici parametry:

e Parametr 1-1 Motor FLC (Proud motoru pfi plném zatizeni).

e Parametr 7-1 Motor FLC-2 (Proud-2 motoru pii plném zatizeni).

Frequency (Kmitocet)

Kmitocet sité je mimo zadany rozsah.

Zkontrolujte, zda sitové napajeni nemlze byt ovliviiovano jinymi zafizenimi v okoli, zvlasté ménici
kmitoctu a spinanymi napdjecimi zdroji (SPMS).

Pokud je softstartér pfipojen k motorgeneratoru, generator mize byt pfilis maly nebo méze mit
potize s regulaci otacek.

Souvisejici parametry:

e Parametr 2-8 Frequency Check (Kontrola kmitoctu).

e Parametr 2-9 Frequency Variation (Odchylka kmitoctu).
e Parametr 2-10 Frequency Delay (Zpozdéni kmitoctu).

e Parametr 16-5 Frequency (Kmitocet).
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Displej Mozna pftic¢ina/navrhované feseni

Heat sink overtemp (Prehrati Zkontrolujte funkci chladicich ventilator. Pokud je pfistroj namontovan ve skfini, zkontrolujte, zda
chladice) je zajisténo dostatecné vétrani.

Ventilatory pracuji béhem startu, béhu a 10 minut poté, co softstartér ukondi stav zastaveni.

OZNAMENI!

Modely MCD5-0021B ~ MCD4-0053B a MCD5-0141B nejsou vybaveny chladicim
ventilatorem. U modeli s ventilatory pracuji chladici ventilatory od startu az do deseti
minut po zastaveni.

Souvisejici parametr:
e Parametr 16-6 Heat sink Overtemp (Prehrdti chladice).

High level (Vysoka uroven) Néazev zvoleny pro programovatelny vstup. Viz Input A trip (Vypnuti vstupu A).
High pressure (Vysoky tlak) Néazev zvoleny pro programovatelny vstup. Viz Input A trip (Vypnuti vstupu A).
Input A trip (Vypnuti vstupu A) Programovatelny vstup je nastaven na funkci vypnuti a byl aktivovan. Odstrante pfic¢inu aktivace.

Souvisejici parametry:
e Parametr 3-3 Input A Function (Funkce vstupu A).

o Parametr 3-4 Input A Name (Ndzev vstupu A).

e Parametr 3-5 Input A Trip (Vypnuti vstupu A).

e Parametr 3-6 Input A Trip Delay (ZpoZdéni vypnuti vstupu A).

e Parametr 3-7 Input A Initial Delay (Pocdtecni zpozdéni vstupu A).

e Parametr 16-8 Input A Trip (Vypnuti vstupu A).

Instantaneous overcurrent (Okamzity [V motoru doslo k nahlému nardstu proudu motoru, ktery byl pravdépodobné zpisoben
nadproud) zablokovanim rotoru (koliku). Zkontrolujte, zda nedoslo k zablokovani.

Souvisejici parametry:

e Parametr 2-6 Instantaneous Overcurrent (Okamzity nadproud).

e Parametr 2-7 Instantaneous Overcurrent Delay (Zpozdéni okamzitého nadproudu).

e Parametr 16-4 Inst Overcurrent (Okamzity nadproud).

Internal fault X (Vnitini chyba X) Softstartér se vypnul kvdli vnitini chybé. Obratte se na svého mistniho dodavatele produktii
Danfoss a sdélte mu kod poruchy (X).
Souvisejici parametry: Zadné.

L1 phase loss (Vypadek faze L1) Béhem kontrol pred startem zjistil softstartér vypadek uvedené faze.
L2 phase loss (Vypadek faze L2) Softstartér béhem chodu zjistil, Zze proud dotcené faze klesl pod 3,3 % naprogramovaného proudu
L3 phase loss (Vypadek faze L3) motoru pii plném zatizeni na déle nez 1 s. Tento pokles proudu indikuje, ze doslo k vypadku

pfichozi faze nebo ztraté pripojeni k motoru.

Zkontrolujte startér a motor ohledné nasledujicich polozek:

o Pripojeni napajeni.

o Pfipojeni vstupd.

e Pripojeni vystupu.

Vypadek faze mize byt zplsoben rovnéz vadnym tyristorem, zvlasté pokud se tyristoru nepodatilo

rozpojit obvod. Vadny tyristor Ize presné odhalit vyménou tyristoru a kontrolou funkce softstartéru.
Souvisejici parametry: Zadné.

L1-T1 shorted (Zkrat L1-T1) Béhem kontrol pred startem zjistil softstartér zkrat tyristoru nebo zkrat v uvedeném premostovacim
L2-T2 shorted (Zkrat L2-T2) stykaci.
L3-T3 shorted (Zkrat L3-T3) Souvisejici parametry: Zadné.
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Displej

Mozna pftic¢ina/navrhované feseni

Low control volts (Nizké fidici napéti) | Softstartér zjistil pokles fidiciho napéti.

o Zkontrolujte externi fidici napajeni (svorky A4, A5, A6) a resetujte softstartér.
Pokud je externi fidici napajeni stabilni:
o zkontrolujte, zda neni vadné 24V napdjeni na hlavni fidici desce s plosnymi spoji nebo

o zkontrolujte, zda neni vadna deska pfemostovaciho budice (pouze u modeli s internim
pfemosténim)

Ve stavu Pripraven neni tato ochrana aktivni.
Souvisejici parametr:
e Parametr 16-13 Low Control Volts (Nizké ridici napéti).

Low level (Nizka uroven)

Néazev zvoleny pro programovatelny vstup. Viz Input A trip (Vypnuti vstupu A).

Low pressure (Nizky tlak)

Néazev zvoleny pro programovatelny vstup. Viz Input A trip (Vypnuti vstupu A).

Motor overload (Pfetizeni motoru)/
Motor 2 overload (Pfetizeni motoru
2)

Motor dosadhl maximalni tepelné kapacity.
Pretizeni mGze mit nasledujici pficiny:
o Nastaveni ochrany softstartéru neodpovida tepelné kapacité motoru.

Prilisny pocet startli za hodinu.

Prilisny vykon.
e Poskozeni vinuti motoru.

Odstranite pricinu pretizeni a nechte motor vychladnout.
Souvisejici parametry:
e Parametr 1-1 Motor FLC (Proud motoru pfi plném zatiZeni).

e Parametr 1-2 Locked Rotor Time (Doba béhu se zablokovanym rotorem).

e Parametr 1-3 Start Mode (Rezim startu).

e Parametr 1-4 Current Limit (Mezni hodnota proudu).

e Parametr 7-1 Motor FLC-2 (Proud-2 motoru pri plném zatizeni).

e Parametr 7-2 Locked Rotor Time-2 (Doba béhu se zablokovanym rotorem-2).
e Parametr 7-3 Start Mode-2 (ReZim startu-2).

o Parametr 7-4 Current Limit-2 (Mezni hodnota proudu-2).

e Parametr 16-1 Motor Overload (Pretizeni motoru).

Motor connection tx (Pfipojeni k
motoru tx)

X je 1, 2 nebo 3.

Motor neni spravné pripojen k softstartéru pro rezim pfimého pfipojeni nebo interniho zapojeni do
trojuhelniku.

o Zkontrolujte jednotliva pfipojeni motoru k softstartéru, zda je v poradku silovy obvod.

e Zkontrolujte zapojeni do svorkovnice motoru.

Toto vypnuti nelze nastavit.
Souvisejici parametr:

e Parametr 15-7 Motor Connection (Pfipojeni motoru).

Motor thermistor (Termistor motoru)

Byl aktivovan vstup termistoru motoru a:

e Odpor na vstupu termistoru prevysil na déle nez 1 sekundu hodnotu 3,6 kQ.

e Prehfélo se vinuti motoru. Identifikujte pficinu prehiati a nechte motor pred opétovnym startem
vychladnout.

e Vstup termistoru motoru byl rozpojen.

OZNAMENI!

Pokud jiz neni pouzivan platny termistor motoru, musi se pres svorky 05 a 06
instalovat odpor 1,2 kQ.

Souvisejici parametr:
e Parametr 16-9 Motor Thermistor (Termistor motoru).
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Navod k pouzivani

Displej

Mozna pftic¢ina/navrhované feseni

Network communication (Sitova
komunikace) (mezi modulem a siti)

Sitovy méni¢ master vyslal softstartéru prikaz k zastaveni nebo mohlo dojit k potizim pfi
komunikaci v siti.

Zjistéte v siti pficiny neaktivity komunikace.

Souvisejici parametr:

e Parametr 16-11 Network/Comms (Sit/Komunikace).

No flow (Nulovy pritok)

Néazev zvoleny pro programovatelny vstup. Viz Input A trip (Vypnuti vstupu A).

Not ready (Neni pfipraven)

Zkontrolujte, zda neni aktivovana funkce vypnuti softstartéru. Kdyz je parametr 3-3 Input A Function
(Funkce vstupu A) nastavena na hodnotu Starter disable (Vypnuti startéru) a obvod na svorkach 11 a
16 je rozpojeny, softstartér se nespusti.

Parameter out of range (Parametr
mimo rozsah)

e Hodnota parametru lezi mimo platné meze.

Softstartér nacte vychozi hodnotu pro vechny dotcené parametry. Stisknutim tlacitka [Main Menu]
(Hlavni menu) prejdéte na prvni neplatny parametr a upravte nastaveni.
Souvisejici parametry: Zadné.

Phase sequence (Sled fazi)

Sled fazi na sitovych svorkach softstartéru (L1, L2, L3) neni platny.

Zkontrolujte sled fazi na svorkach L1, L2, L3 a zkontrolujte, zda je nastaveni v parametru 2-1 Phase
Sequence (Sled fdzi) vhodné pro danou instalaci.

Souvisejici parametr:

e Parametr 2-1 Phase Sequence (Sled fdzi).

PLC

Néazev zvoleny pro programovatelny vstup. Viz Input A trip (Vypnuti vstupu A).

Power loss (Vykonova ztrata)

Pri zadani piikazu ke startu neptichazi na jednu nebo vice fazi softstartéru sitové napajeni.
Zkontrolujte, zda hlavni stykac pii zadani pfikazu ke startu sepne a zlstane sepnuty az do konce
mékkého zastaveni.

Pokud testujete softstartér s malym motorem, musi odebirat nejméné 2 % minimalniho proudu pfi
plném zatizeni na kazdé fazi.

Souvisejici parametry: Zadné.

Pump fault (Porucha cerpadla)

Néazev zvoleny pro programovatelny vstup. Viz Input A trip (Vypnuti vstupu A).

Starter/communication (Startér/
komunikace) (mezi modulem a
softstartérem)

e Doslo k potizim se spojenim mezi softstartérem a volitelnym komunika¢nim modulem. Modul
vyjméte a znovu nainstalujte. Pokud potize pretrvavaji, obratte se na svého mistniho dodavatele.

e Doslo k interni chybé komunikace v softstartéru. Obratte se na svého mistniho dodavatele.

Souvisejici parametr:
e Parametr 16-10 Starter/Comms (Startér/Komunikace).

Starter disable (Vypnuti startéru)

Néazev zvoleny pro programovatelny vstup. Viz Input A trip (Vypnuti vstupu A).

Thermistor cct (thermistor circuit)
(Obvod termistoru)

Byl aktivovan vstup termistoru a:
e odpor na vstupu poklesl pod hodnotu 20 Q (odpor za studena vétsiny termistord prevysuje tuto
hodnotu) nebo

e doslo ke zkratu. Zjistéte a odstrante pficinu.

Zkontrolujte, zda sonda PT100 (RTD) neni pfipojena ke svorkam 05 a 06.
Souvisejici parametry: Zadné.

Time - overcurrent (Casovy limit -
nadproud)

Softstartér obsahuje interni pfemosténi a béhem cinnosti odebiral velky proud. (Bylo dosazeno
hodnoty pro vypnuti kiivky 10A ochrany nebo proud motoru vzrostl na 600 % nastaveni proudu
motoru pfi plném zatizeni.)

Souvisejici parametry: Zadné.

Undercurrent (Podpéti)

V motoru doslo k prudkému poklesu proudu zptsobenému ztratou zatéze. Miize to byt zplsobeno
poskozenymi komponentami (hiidele, femenl nebo spojky) nebo chodem cerpadla na sucho.
Souvisejici parametry:

e Parametr 2-4 Undercurrent (Podpéti).

e Parametr 2-5 Undercurrent Delay (ZpoZdéni podpéti).

e Parametr 16-3 Undercurrent (Podpéti).

MG17K848
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Odstranovani problémua VLT® Soft Starter MCD 500

Displej Mozna pftic¢ina/navrhované feseni

Unsupported option (Nepodpo- Vybrana funkce neni k dispozici (napf. u vnitiniho zapojeni do trojuhelniku nejsou podporovany
rovany doplnék) (funkce neni s konstantni otacky).

vnitfnim zapojenim do trojuhelniku k [ Souvisejici parametry: Zadné.

dispozici)

Vibration (Vibrace) Néazev zvoleny pro programovatelny vstup. Viz Input A trip (Vypnuti vstupu A).

VZC fails px (Interni chyba desky) Xje 1, 2 nebo 3.

Danfoss.

Vnitini chyba (zadvada na desce s ploSnymi spoji). PoZddejte o radu mistniho dodavatele produktl

Toto vypnuti nelze nastavit.

Souvisejici parametry: Zadné.

Tabulka 10.1 Zpravy pfi vypnuti

10.2 Obecné zavady

Tabulka 10.2 popisuje situace, kdy softstartér nefunguje dle ocekéavani, ale nevypne ani nenahlasi vystrahu.

Symptom

Pravdépodobna pficina

Softstartér neni pfipraven.

Zkontrolujte vstup A (11, 16). Zkontrolujte, zda neni softstartér vypnuty prostied-
nictvim programovatelného vstupu. Kdyz je parametr 3-3 Input A Function (Funkce
vstupu A) nastavena na hodnotu Starter disable (Vypnuti startéru) a obvod na odpovi-
dajicim vstupu je rozpojeny, softstartér se nespusti.

Softstartér nereaguje na stisknuti tlacitek [Hand
On] (Ru¢né) a [Reset].

Zkontrolujte, zda softstartér nepracuje v automatickém rezimu. Pokud softstartér
pracuje v automatickém rezimu, kontrolka ru¢niho rezimu na softstartéru nesviti.
Jednim stisknutim tlacitka [Auto On] (Auto) prepnéte na lokalni fizeni.

Pokud softstartér nereaguje na piikazy z fidicich
vstupu.

o Softstartér ceka, nez uplyne doba zpozdéni restartu. Parametr 2-11 Restart delay
(Zpozdeéni restartu) tidi dobu zpozdéni restartovani.

e Motor je mozna pfilis horky a nemUze se nastartovat. Jestlize je parametr 2-12
Motor temperature check (Kontrola teploty motoru) nastaven na hodnotu Check
(Kontrola), softstartér umozni start pouze tehdy, kdyz vypocita, ze motor ma
dostate¢nou tepelnou kapacitu, aby uspésné dokoncil start. Pfed dalSim pokusem
o start nechte motor vychladnout.

o Zkontrolujte, zda neni softstartér vypnuty prostfednictvim programovatelného
vstupu. Kdyz je parametr 3-3 Input A Function (Funkce vstupu A) nastavena na
hodnotu Starter disable (Vypnuti startéru) a obvod na svorkach 11 a 16 je
rozpojeny, softstartér se nespusti. Jestlize neni dale nutno, aby byl softstartér
vypnuty, sepnéte obvod na vstupu.

OZNAMENI!

Parametr 3-1 Local/remote (Mistni/Ddlkové) Fidi, kdy je tlacitko [Auto On]
(Auto) zapnuté.
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Symptom Pravdépodobna pficina

Softstartér nereaguje na pfikaz ke startu z mistnich | e Softstartér mozna ¢ekd, nez uplyne doba zpozdéni restartu. Parametr 2-11 Restart
nebo vzdalenych ovladacich prvka. delay (Zpozdeni restartu) fidi dobu zpozdéni restartovani.

e Motor je mozna pfilis horky a nemUze se nastartovat. Jestlize je parametr 2-12
Motor temperature check (Kontrola teploty motoru) nastaven na hodnotu Check
(Kontrola), softstartér umozni start pouze tehdy, kdyz vypocita, ze motor ma
dostatecnou tepelnou kapacitu, aby uspésné dokoncil start.

o Zkontrolujte, zda neni softstartér vypnuty prostiednictvim programovatelného
vstupu. Kdyz je parametr 3-3 Input A function (Funkce vstupu A) nastavena na
hodnotu Starter disable (Vypnuti startéru) a obvod na svorkach 11 a 16 je
rozpojeny, softstartér se nespusti. Jestlize neni dale nutno, aby byl softstartér
vypnuty, sepnéte obvod na vstupu.

OZNAMENI!

Parametr 3-1 Local/remote (Mistni/Ddlkové) fidi, kdy je tlacitko [Auto On]
(Auto) zapnuté.

Softstartér béhem startu nefidi motor spravné. o Pfi nastaveni nizké hodnoty proudu motoru pfi plném zatizeni (parametr 1-1
Motor FLC (Proud motoru pii plném zatiZeni)) mGze byt vykon pfi startu nestabilni.
Muze to ovlivnit pouziti u malych testovacich motor(i s proudem pfi plném
zatizeni mezi 5 a 50 A.

e Kondenzatory pro korekci Gc¢iniku musi byt instalovany na napdjeci strané
softstartéru. Aby bylo mozné Fidit stykac¢ kondenzatoru pro korekci uciniku,
pripojte stykac ke svorkdm relé.

Motor nedosahne plnych otacek. e Pokud je proud pfi startu pfilis maly, motor nevyprodukuje dostate¢ny moment,
aby zrychlil na pIné otacky. Softstartér mlze vypnout kvili pfilis dlouhé dobé
startu.

OZNAMENI!

Zkontrolujte, zda jsou parametry tykajici se startu motoru vhodné
nastavené pro danou aplikaci a zda pouzivate zamysleny profil startu
motoru. Jestlize je parametr 3-3 Input A Function (Funkce vstupu A)
nastaven na hodnotu Motor Set Select (Vybér nastaveni motoru),

zkontrolujte, zda je odpovidajici vstup v o¢ekavaném stavu.

o Zkontrolujte, zda nedoslo k zablokovéni zatéze. Zkontrolujte, zda u zatéze nedoslo
k silnému pretizeni nebo k zablokovéni rotoru.

Chybna funkce motoru. e Tyristory v softstartéru vyzaduji k blokovani proud minimalné 5 A. Pokud testujete
softstartér na motoru s proudem pfi plném zatizeni mensim nez 5 A, tyristory
nemusi provadét blokovani spravné.

Chybny a hlu¢ny provoz motoru. Kdyz je softstartér pfipojen k motoru pomoci trojuhelniku, nemusi spravné detekovat
pfipojeni. Pozadejte o radu mistniho dodavatele produktl Danfoss.

Mékké zastaveni kondi pfilis rychle. o Nastaveni mékkého zastaveni neodpovida motoru a zatézi. Zkontrolujte
nasledujici nastaveni:

- Parametr 1-10 Stop Mode (Rezim zastaveni).

- Parametr 1-11 Stop Time (Doba zastaveni).

- Parametr 7-10 Stop Mode-2 (ReZim zastaveni-2).
- Parametr 7-11 Stop Time-2 (Doba zastaveni-2).

e Pokud je motor zatizen jen lehce, mékké zastaveni ma pouze omezeny ucinek.

Nefunguji funkce adaptivniho fizeni, stejnosmérné | e Tyto funkce jsou k dispozici pouze pii pfimém zapojeni. Je-li softstartér instalovan
brzdy a konstantnich otacek. s vnitinim zapojenim do trojuhelniku, tyto funkce nefunguiji.
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Symptom Pravdépodobna pficina

Po automatickém resetovani pfi pouziti o Pro restartovani je potieba zrusit a znovu aktivovat dalkovy 2vodicovy signal
2vodic¢ového fizeni nedojde k resetovani. startu.

Pfi pouziti 2vodic¢ového fizeni potlaci vzdaleny e Automaticky start nebo zastaveni v automatickém rezimu pouzivejte pouze pfi 3-
prikaz startu nebo zastaveni nastaveni automa- nebo 4vodi¢ovém fizeni.

tického startu nebo zastaveni.

Po zvoleni adaptivniho fizeni motor nastartoval e Prvni spusténi v rezimu adaptivniho fizeni bude start s Current limit (Proudové
obvyklym zplGsobem nebo se druhy start lisil od omezeni). Potom si softstartér zjisti charakteristiky motoru. Nasledné starty budou
prvniho. pouzivat adaptivni fizeni.

K neresetovatelnému Thermistor Cct (Vypnuti v e Vstup termistoru je aktivovan, jakmile je osazena propojka a je aktivovana
obvodu termistoru) dojde, kdyz jsou spojeny vstupy ochrana proti zkratu.

termistoru 05 a 06, nebo kdyz je termistor motoru Odstrante propojku a potom nactéte vychozi sadu parametrl. Tim deaktivujete vstup

zapojeny mezi svorky 05 a 06 trvale odstranén. termistoru a resetujete vypnuti
Pfes vstup termistoru umistéte odpor 1,2 kQ.
Ochranu termistorem pfepnéte na hodnotu Log only (Pouze protokol) (parametr 16-9

Motor Thermistor (Termistor motoru)).

Nastaveni parametrl nelze ulozit. e Po Upravé nastaveni parametru musite uloZit novou hodnotu stisknutim tlacitka
[OK]. Stisknete-li tlacitko [Back] (Zpét), zmény se neulozi.

e Zkontrolujte, zda je zadmek nastaveni (parametr 15-2 Adjustment Lock (Zdmek
nastaveni)) nastaven na hodnotu Read/Write (Cteni/Zdpis). Pokud je zamek
nastaveni zapnuty, nastaveni Ize zobrazit, ale nikoli zménit. Pro zménu nastaveni
zamku nastaveni je zapotiebi znat bezpecnostni pfistupovy kod.

o Muze byt vadna pamét EEPROM na hlavni fidici desce. Vadna pamét EEPROM
také vypne softstartér a na displeji ovladaciho panelu LCP se zobrazi zprava Par.
Out of Range (Par. mimo rozsah). Pozadejte o radu mistniho dodavatele produkt(
Danfoss.

Na displeji panelu LCP se zobrazi zprava Awaiting | Panel LCP nepfijima data z fidici desky s ploSnymi spoji. Zkontrolujte pfipojeni
data (Cekd na data). kabeld.

Tabulka 10.2 Obecné chybové zpravy
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Néavod k pouzivani

11 Technické udaje

Napajeni

Sitové napéti (L1, L2, L3)

MCD5-xxxx-T5

200-525 V AC (£10 %)

MCD5-xxxx-T7

380-690 V AC (£10 %) (pfimé pripojeni)

MCD5-xxxx-T7

380-690 V AC (£10 %) (vnitini zapojeni do trojuhelniku)

Ridici napéti (A4, A5, A6)

CV1 (A5, A6) 24 V AC/V DC (£20 %)
CV2 (A5, A6) 110-120 V AC (+10 %/-15 %)
CV2 (A4, A6) 220-240 V AC (+10 %/-15 %)
Spotieba proudu (maximalni)

Ccvi 28 A
CV2 (110-120 V AC) 1A
CV2 (220-240 V AC) 500 mA
Kmitocet sité 45-66 Hz
Jmenovité izola¢ni napéti proti zemi 690 V AC
Jmenovité razové zkusebni napéti 4 kV

Oznaceni formy

S premosténim nebo spojity, polovodicovy startér motoru, forma 1

Ochrana proti zkratu (IEC)

Koordinace s polovodi¢ovymi pojistkami

Typ 2

Koordinace s pojistkami HRC

Typ 1

MCD5-0021B az MCD5-0215B

Predpokladany proud 65 kA

MCD5-0245B az MCD5-0961B

Pfedpokladdany proud 85 kA

MCD5-0245C az MCD5-0927B

Predpokladany proud 85 kA

MCD5-1200C az MCD5-1600C

Predpokladany proud 100 kA

Pro jmenovité zkratové proudy v souladu s UL, viz Tabulka 4.12.

Elektromagnetickd kompatibilita (podle Smérnice EU 2014/30/EU)

Elmg. kompatibilita — emise

These terminals are activelEC 60947-4-2 tfida B a specifikace Lloyds Marine ¢. 1

Elmg. kompatibilita - odolnost

IEC 60947-4-2

Vstupy

Jmenovité hodnoty vstupt

Aktivni 24 V DC, 8 mA, pribl.

Start (15, 16) Spinaci
Stop (17, 18) Rozpinaci
Reset (25, 18) Rozpinaci
Programovatelny vstup (11, 16) Spinaci

Termistor motoru (05, 06)

Vypnuti > 3,6 kQ, reset < 1,6 kQ

Vystupy

Reléové vystupy

10 A pii 250 V AC odporovy, 5 A pii 250 V AC AC15 pf 0,3

Programovatelné vystupy

Relé A (13, 14) Spinaci
Relé B (21, 22, 24) Prepinaci
Relé C (33, 34) Spinaci

Analogovy vystup (07, 08)

0-20 mA nebo 4-20 mA (volitelny)

Maximalni zatizeni

600 Q (12 V DC pfi 20 mA)

Pfesnost +5%
24V DC vystup (16, 08), maximalni zatizeni 200 mA
Pfesnost +10%
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Prostfedi

Ochrana

MCD5-0021B az MCD5-0105B

IP20 & NEMA, UL Indoor Type 1 (IP20 a NEMA, UL vnitini typ 1)

MCD5-0131B az MCD5-1600C

IP00, UL Indoor Open Type (IPO0, UL vnitini otevieny typ)

Provozni teplota

-10 °C (14 °F) az +60 °C (140 °F), nad 40 °C (104 °F) s odleh¢enim

Skladovaci teplota

-25 °C (-13 °F) az +60 °C

Provozni nadmofska vyska (pomoci pocitacového softwaru

MCD) 0-1 000 m (0-3 281 ft), nad 1 000 m (3 281 ft) s odleh¢enim
Vlhkost 5-95% relativni vlhkost
Stupen znecisténi Stupen znecisténi 3
Vibrace IEC 60068-2-6

Rozptyl tepla

Béhem startu

4,5 W na ampér

Béhem chodu

MCD5-0021B az MCD5-0053B

Priblizné < 39 W

MCD5-0068B az MCD5-0105B

Pfiblizné < 51 W

MCD5-0131B az MCD5-0215B

Priblizné < 120 W

MCD5-0245B az MCD5-0469B

Pfiblizné < 140 W

MCD5-0525B az MCD5-0961B

Pfiblizné < 357 W

MCD5-0245C az MCD5-0927C

Pribl. 4,5 W na ampér

MCD5-1200C az MCD5-1600C

Pribl. 4,5 W na ampér

Certifikace

(V4 IEC 60947-4-2
UL/C-UL

MCD5-0021B az MCD5-0396B, MCD5-0245C az MCD5-1600C UL 508"

MCD5-0469B az MCD5-0961B
MCD5-0021B az MCD5-105B
MCD5-0131B az MCD5-1600C

Spliujici pozadavky UL
Schvaéleno dle UL
IP20, pfi nasazeni volitelné sady chranicl prstd

CE

IEC 60947-4-2

CCccC

GB 14048-6

Namoini aplikace

(MCD5-0021B az MCD5-0961B)

Specifikace Lloyds Marine ¢. 1

RoHS

Vyhovuje pozadavkim Smérnice EU 2002/95/EU.

1) Pro certifikaci UL mohou v zdvislosti na modelu platit dalsi poZadavky. Podrobnosti naleznete v kapitola 11.1 Instalace v

souladu s UL.
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11.1 Instalace v souladu s UL

V této casti jsou podrobné popsény daldi pozadavky a
nastaveni konfigurace softstartéru VLT® Soft Starter MCD
500 zajistujici shodu s pozadavky UL. Viz také Tabulka 4.12.

11.1.1 Modely MCD5-0021B az
MCD5-0105B

Pro tyto modely neplati zddné dalsi pozadavky.

11.1.2 Modely MCD5-0131B az
MCD5-0215B

. Pouzijte se sadou chranic¢t prst, objednaci cislo
175G5662.

. Pouzijte doporu¢enou sadu tlakovych svorek a
konektorl. Dalsi informace naleznete v
Tabulka 11.1.

11.1.3 Modely MCD5-0245B az

MCD5-0396B

. Pouzijte se sadou chranict prstl, objednaci cislo
175G5730.

. Pouzijte doporu¢enou sadu tlakovych svorek a
konektor(. Dalsi informace naleznete v
Tabulka 11.1.

11.1.4 Modely MCD5-0245C

. Pouzijte doporu¢enou sadu tlakovych svorek a
konektorl. Dalsi informace naleznete v
Tabulka 11.1.

11.1.5 Modely MCD5-0360C az
MCD5-1600C
. Nakonfigurujte sbérnice pro sitové/zatézové

svorky na opacnych koncich softstartéru (tj.
Nahore dovniti/Dole ven, nebo Nahore ven/Dole
dovnitr).

. Pouzijte doporu¢enou sadu tlakovych svorek a
konektor(. Dalsi informace naleznete v
Tabulka 11.1.

11.1.6 Modely MCD5-0469B az

MCD5-0961B

Tyto modely jsou komponenty spliujici pozadavky UL. PFi
zakoncovani kabelll dimenzovanych podle narodnich
predpist pro elektroinstalace mohou byt v rozvadéci
vyzadovany sbérnice se samostatnym vedenim kabel.

11.1.7 Sady tlakovych svorek a konektor(

Aby modely MCD50131B az MCD5-0396B a MCD5-0245C az
MCD5-1600C splriovaly pozadavky UL, pouzijte doporuc¢ené
tlakové svorky a konektory specifikované v Tabulka 11.1.

Objednaci
Model FLC (A) Pocet vodict | ¢isla doporu-
cenych ok
MCD5-0131B 145 1 OPHD 95-16
MCD5-0141B 170 1 OPHD 120-16
MCD5-0195B 200 1 OPHD 150-16
MCD5-0215B 220 1 OPHD 185-16
MCD5-0245B 255 1 OPHD 240-20
MCD5-0331B 350 1 OPHD 400-16
MCD5-0396B 425 2 OPHD 185-16
MCD5-0245C 255 1 OPHD 240-20
MCD5-0360C 360
MCD5-0380C 380
MCD5-0428C 430 2 1 x 600T-2
MCD5-0595C 620
MCD5-0619C 650
MCD5-0790C 790 4 2 x 600T-2
MCD5-0927C 930 2 x 600T-2
MCD5-1200C 1200
MCD5-1410C 1410 N 1 x 7504
MCD5-1600C 1600 5 1 x 75074 2
1 x 600T-3

Tabulka 11.1 Sady tlakovych svorek a konektort

11.2 Pfislusenstvi

11.2.1 Sada pro oddélenou montaz panelu
LCP

Panel LCP softstartéru VLT® Soft Starter MCD 500 LCP Ize
pro Ucely fizeni a monitorovéni instalovat do vzdélenosti az
3 metry od softstartéru. Oddéleny panel LCP také
umoznuje kopirovéni nastaveni parametrd mezi
softstartéry.

. 175G0096 Ovladaci panel LCP 501.
11.2.2 Komunikaéni moduly

Softstartér VLT® Soft Starter MCD 500 podporuje sitovou
komunikaci prostfednictvim komunika¢nich modull se
snadnou instalaci. Kazdy softstartér mdze v jednu chvili
podporovat pouze 1 komunika¢ni modul.

Dostupné protokoly:
. Ethernet (PROFINET, Modbus TCP, EtherNet/IP).

. PROFIBUS.

MG17K848
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Technické udaje VLT® Soft Starter MCD 500
e DeviceNet. 11.2.5 Prepétova ochrana (ochrana proti
o Modbus RTU. blesku)
. USB. , . o
Softstartér VLT® Soft Starter MCD 500 standardné vydrzi
Objednaci ¢isla pro komunikaéni moduly impulz jmenovitého napéti do hodnoty 4 kV. Pfepétova
e Modul 175G9000 Modbus. ochrana chrani systém a softstartér je diky ni imunni vici
e Modul 175G9001 PROFIBUS. impulzdm vysokého napéti.
. Modul 175G9002 DeviceNet.
6 kV
e Modul 175G9009 MCD USB. e 175G0100 SPD Pfepétovéa ochrana pro G1.
e Modul 175G9904 Modbus TCP. e  175G0101 SPD Pfepétovéa ochrana, G2-G5.
e Modul 175G9905 PROFINET. 12 KV
o Modul 175G9906 EtherNet/IP. o 175G0102 SPD Prepétova ochrana pro G1.

. 175G0103 SPD Prepétova ochrana, G1-G5.
11.2.3 Pocitacovy software

2
(=]
Pocitacovy software WinMaster poskytuje ndsledujici L . o %
funkce: é ~ =
. Monitorovani. B " _ o
. Programovani. é -
= /
e Ovladani az 99 softstartér(. —éi 7 2T
-

Aby bylo mozné pouzit software WinMaster, musi byt = E @
kazdy softstartér vybaven komunika¢nim modulem

Modbus nebo USB. ’j%i
L&Lﬂf

11.2.4 Sada chréanic¢u prst( K1
Obrazek 11.1 Systém s prepétovou ochranou

Za Ucelem zajisténi bezpecnosti osob miize byt povinné
pouziti chranic¢d prstd. Chranice prstd se nasazuji na svorky
softstartéru, aby se zabranilo nahodnému kontaktu se
svorkami pod napétim. Chranice prstd poskytuji pfi
spravné instalaci kryti 1P20.

. MCD5-0131B az MCD5-0215B: 175G5662.

. MCD5-0245B az MCD5-0396B: 175G5730.

. MCD5-0469B az MCD5-0961B: 175G5731.

. MCD5-245C: 175G5663.

. MCD5-0360C az MCD5-0927C: 175G5664.

. MCD5-1200C az MCD5-1600C: 175G5665.
OZNAMENI!

K zajisténi shody s UL vyzZaduji modely MCD5-0131B az
MCD5-0396B chranice prsti.
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Postup pfizplisobeni sbérnic...

Navod k pouzivani

12 Postup pfizplsobeni sbérnic (MCD5-0360C az MCD5-1600C)

Sbérnice na nepfemosténych modelech MCD5-0360C az
MCD5-1600C Ize upravit na horni nebo dolni vstup a
vystup podle potieby.

OZNAMENI!

Mnoho elektronickych soucasti je citlivych na statickou
elektfinu (vyboje). Napéti, ktera jsou tak nizka, ze se
nedaji citit, vidét ani slySet, mohou ohrozovat Zivot,
ovliviiovat vykon nebo Uplné znicit citlivé elektronické
soucasti. Pfi provozu je tfeba pouzivat vhodné zafizeni
proti uvolnovani statické elektfiny, aby se zabranilo
mozZnému poskozeni.

Véechny jednotky jsou standardné vyrabény se vstupnimi a
vystupnimi sbérnicemi na dolni strané jednotky. V pripadé
potieby je mozné pfesunout vstupni nebo vystupni
sbérnice na horni stranu jednotky.

1. Pfed demontazi jednotky odpojte od softstartéru
viechny kabely a propojeni.

2. Sundejte kryt jednotky (4 Srouby).

3. Sundejte predni kryt panelu LCP a opatrné
vyjméte panel LCP (2 Srouby).

4. Odpojte konektory fidici karty.

5. Opatrné odklopte hlavni plastovy kryt od
softstartéru (12 Sroubd).

6. Odpojte svazek kabelld LCP od konektoru CON 1
(viz Pozndmka).

7. Oznacte kazdy svazek kabell tyristoru ¢islem
odpovidajici svorky na hlavni fidici desce s
plosnymi spoji a odpojte ho.

8. Odpojte z hlavni fidici desky kabely termistoru,
ventilatoru a proudového transformatoru.

9. Sundejte ze softstartéru plastovy kryt (4 Srouby).

OZNAMENI!

Hlavni plastovy kryt sundavejte pomalu, abyste
neposkodili svazek kabeli panelu LCP, ktery je veden
mezi hlavnim plastovym krytem a zadni deskou panelu
PCB.

177HA582.10

Obrazek 12.1 Sejmuti pfedniho krytu a vyjmuti panelu LCP

10.  Vysroubujte a vyjméte desky magnetického
premosténi (pouze u modell MCD5-0620C az
MCD5-1600C).

11.  Vyndejte sestavu proudového transformatoru (3
Srouby).

12.  Zjistéte, které sbérnice musite vyjmout.
VySroubujte Srouby, které drzi tyto sbérnice na
misté, a potom sbérnice vysunte ven dolni
stranou softstartéru (4 Srouby na sbérnici).

MG17K848
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VLT® Soft Starter MCD 500

177HA583.10

Obrazek 12.2 Sbérnice

177HAS84.10

13.  Zasunte sbérnice dovnitf horni stranou
softstartéru. Vstupni sbérnice otocte kratkou Obrazek 12.3 Sbérnice s kabelovymi pfichytkami
zakfivenou stranou smérem ven ze softstartéru.
Vystupni sbérnice otote otvorem bez zavitu
smérem ven ze softstartéru. OZNAMENI!
14.  Vratte zpét vypouklé podlozky oto¢ené plochou Pfi premisténi vstupnich sbérnic je rovnéz nutné zménit
stranou sméremn ke sbérnici. konfiguraci proudovych transformatord.
15.  Utdhnéte $rouby, které drzi sbérnice na misté, 1. Oznatte si proudové transformatory L1, L2 a L3
momentem 20 Nm (177 in-Ib). (L1 je nejvice vlevo pfi pohledu na softstartér
. . . zepiedu). Odstrante kabelové prichytky a
16.  Umistéte sestavu proudového transformatoru na vyéroubujte proudové transformatory z draku.
vstupni sbérnice a pfisroubujte télo na softstartér
(viz Pozndmka). 2. Presurite drzdk proudovych transformator na
5 ] horni stranu softstartéru. Zkontrolujte u
17. Veiﬂev VS?Chny kabe’Iy .k sz)ku softsjcarteru a proudovych transformétorQ spravné umisténi
zajistéte je kabelovymi pfichytkami. fazi a pfisroubujte transformatory do drzaku. U
modelt MCD5-0360C az MCD5-0930 umistéte
proudové transformatory Sikmo. Levé nozicky
jednotlivych proudovych transformatori patfi
do horni fady otvor(i a pravé nozicky patfi na
dolni jazycky.
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13 Dodatek

13.1 Symboly, zkratky a konvence

°C Stupné Celsia

°F Stupné Fahrenheita

AC Stridavy proud

DC Stejnosmérny proud

DOL Pfimo na sit

EMC Elektromagneticka kompatibilita
FLA Proud pfi pIném zatizeni

FLC Proud pfi plném zatizeni

FLT Plny zatéZzovaci moment

P Ochrana proti vniknuti

LCP Ovladaci panel

LRA Proud pti zablokovaném rotoru
MSTC Casova konstanta startu motoru
PAM Amplitudové modulovany poél
PCB Deska s ploSnymi spoji

PELV Ochranné, velmi nizké napéti
PFC Korekce uciniku

SCCR Jmenovity zkratovy proud

SELV Bezpecné velmi nizké napéti
TVR Nacasovana napétova rampa

Tabulka 13.1 Symboly a zkratky

Konvence
Cislované seznamy oznacuji postupy.
Seznamy s odrazkami oznacuiji jiné informace.

Kurziva oznacuje:
. Kfizovy odkaz
. Odkaz

. Nazev parametru

Vdechny rozmérové nakresy jsou v [mm (in)].
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Rejstrik VLT® Soft Starter MCD 500
RejstFik
D
A Dalkové ovIadani.....ceeevrerennes 16,17, 56, 58,69, 70,73, 88,93
Automatické zastaveni 56,73  Dalkovy rezim 16,52, 69,70
Automaticky start 56,73  Detaily programovani 57
Detaily stavu 57
B Doba zastaveni......... 42,43, 44,45,61,62,64,67,68,73,75,89
Bezpelnost DOl 41,43,78,97
NEMA 1 1 viz téz Pfimo na sit
Blokové schémata
Interné premosténé 37 E
Nepfemosténé 38 L .
g Elektromagnetickd kompatibilita 91
Brzda
Brzda 43,45, 56,57, 68, 75 Excess start time (Prodlouzena doba startu)............ccecceeecenne. 64
Brzdny moment 43,44, 64,68, 75 Externi ¢idlo nulovych otacek 52,53
Injekce stejnosmMeErného proudu.......eeesseeeneennne 43,68,75
Mékkd brzda 6 F
Predbézné brzdéni 43
Stejnosmérna brzda 6,43,44,52,89  FLC... 20,22, 28,29, 34,39, 41, 43,60, 62, 66, 68, 72, 74, 84, 87,
Uplné brzdéni 43 89,97
Vypnuti startéru 6,45,70, 87,88 viz téz Proud pfi pIném zatizeni
. FLT. 44,97
C viz téz PIny zatéZovaci moment
Casova¢ automatického startu 73
H
C Hlavni menu 57,61,63, 80,81, 87
Certifikace 92
Charakteristické rysy |

Adaptivni fizeni..... 6,29, 40, 41,42, 43,45, 62, 63,66, 67, 74,

Adaptivni fizeni zpomalovani.

75,84, 89,90
6

Instalace s vnitfnim zapojenim do trojuhelniku..... 22, 23, 89

Interni bypass

6,78

Konfigurace mékkého brzdéni.
Konstantni otacky...............

Mékka brzda

53

6,44, 45, 56, 57,65,70,78, 88, 89

6

Nacasovand napétova rampa

viztéZ TVR
Nouzovy rezim

...................... 6,42,45,67,75,97

6,50,51,64,70,78

Pfima instalace

21,22,89

PFimé pfipojent........ccu....

6,20, 22, 23, 25, 28, 56, 84, 86, 91

Pfipojeni s vnitfnim zapojenim do trojuhelniku...... 6, 20, 26,

27, 28,45, 84, 89,91

Prudky start 6,41, 64, 65,66, 74
S vnitinim zapojenim do trojuhelniku.......cccoeeceenecernecene 86
Simulace ochrany 6,61, 81
Simulace vystupniho signdlu 6,81
Simulace vystupu 61
Stejnosmérnd brzda 6,43,44,52,89

Tepelny model.....cennecenn

7,39,43,45,61,76,77,80, 82

TVR

6,42,45,67,75,97

viz téz Nacasovand napétovd rampa

Volny dobéh do zastaveni.

Vypnuti startéru

42,43, 44,45, 56,57,67,70,75

6,45,52,70,87,88

Chladi¢

11, 65,79, 85

Chlazeni ventilatorem

39

Instalace
Externé pfemosténé 21,22
Hlavni stykac 48
Hmotnost 15
Hodnoty odleh¢eni 13
s vnitfnim zapojenim do trojuhelniku.........cccoeec.e. 22,23,89
Interné premosténé 21,22
Montéz vedle sebe 13
Nepfemosténé 21,22
Pfemostovaci stykac 49
Pfima instalace 21,22,89
Rozméry. 15
Shoda s Ul 18,20, 93,94
Volny prostor. 13

J

Jmenovita hodnota AC1 28

Jmenovita hodnota AC3 28

Jmenovité hodnoty AC-53 24, 25,27

Jmenovité hodnoty vstupu 91

K

Kabely
Konfigurace mékkého brzdéni. 53
Konfigurace s dvourychlostnim motorem...........ceeeeeens 55

Kategorie vypnuti 73

98
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Rejstiik Navod k pouzivani
Komunikace se siti. 87 Neumyslny start 12
Komunikac¢ni moduly Normy
DeviceNet 7,94 GB 14048-6 92
Ethernet 7,93 IEC 60947-4-2 29,91,92
EtherNet/IP 93 IEC 61140 16
Modbus 7 RoHS 92
Modbus RTU 94 Smérnice EU 2002/95/ES 92
Modbus TCP 93 Specifikace Lloyds Marine ¢. 1 92
PROFIBUS 7,93 UL 508 34
PROFINET 93 UL 508C 92
USB 94
Kondenzatory (o)
Kondenzator korekce uciniku 11,29,89 i i i
Obecné chybové zpravy 20
Konvence 97 . i
o Objednaci
Korekce uciniku 97 Objednévkovy formula¥ 8
Kvalifikovany personal 11 Typovy kod 8
Ochrana proti okamzitému Nadproudu...........esseeeserenens 68
L Ochrana proti podpéti 68
LCP...... 6, 16,45, 56,57, 58, 59, 61, 63,70, 73,76,77, 81, 83, 90, Ochrana proti tepelnému pretizeni 39
93,95,97 .
ro Och ti zkrat 91
viz téz Ovlddaci panel chrana proti zkratu
Ochrana vétve motoru 29

Lokalni fizeni 17,56,57,69, 88

LRA 34,97
viz téZ Proud pfi zablokovaném rotoru

Ovladaci panel..... 6, 16, 45, 56, 57, 58, 59, 61, 63, 70, 73,76, 77,
81, 83,90, 93, 95, 97

viz téz LCP
M P
Mistni rezim 16,70 Pamét poplachi 57,82
Modely . . Plny zatéZovaci moment 44,97
Interné premosténé..........covveereenenee 19, 20, 23, 26, 37, 86, 87 Ly
Y . viztéz FLT
Nepremosteéné.........vverevveseerenne 20, 21, 23, 25, 28, 38,78, 95
Pocatecni proud 74
Motor
Pretizeni 7,39,65,66,73,79,86  Poditacovy software %4
PFipojeni motoru 7,12,20,22,65,78,86 Potitadlo 6,61,74,77, 80, 82
Télo motoru 39 L
Tepelnd jimavost 39,59,69,72,86,88  Podpéti 7,61,64,65,68,72,73,79,87
Tepelné chovani 39 Pojistky
Teplota motoru 88 Britsky model (BS88) 31
Termistor.... 7, 16,37, 38, 43, 45, 48, 49, 50, 51, 53, 65, 73, 79, Doporucené pojistky 29
82,86,87,90,91,95 Evropsky model (PSC 690) 34
Vinuti motoru 39, 83, 86 Ferraz 32,35,36
Hranaté télo 30
N HS)J 32
Jmenovity zkratovy proud 34, 35,36
Nadmofska vyska 23,24, 25,27,29,92 Motorova sitova pojistka 29
Nadproud 7,61,65,68,72,73,79,85,87 Ochranna pojistka 43
o o Pojistka 21,23
Napajeci napéti 30,31,32,33 Pojistka Bussmann 30
Napéjeni......... 7, 11,12, 16, 29, 40, 44, 48, 49, 50, 51, 52, 53, 54, Pojistka HRC 29,91
55, 84, 85, 86, 87, 89, 91 Pojistka napajeciho zdroje 29
i Polovodicova pojistka........... 21,22,23, 29, 35, 36, 48,49, 91
Napajeni fidici karty 37,38 Severoamericky model (PSC 690) 33
Nastaveni ochrany. 20, 66, 86 Typ 1 29,91
o Typ 2 29,91
Nastaveni zesileni 67,75 Vétev obvodu motoru 23
NavrZzené hodnoty. 62,63 Vybeér pojistek vyhovujicich UL 34
Nepretrzity provoz 25,27,45 Pouziti
Nesymetrie proudu..........omeneee 7,45, 64,65, 68,73,79, 83 Shoda s Ul 34
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Rejstrik VLT® Soft Starter MCD 500
Pozadavky na rozbéhovy moment 46 Rezimy zastaveni
Pozadavky na rozbéhovy proud 46 Adapt!vm, t',zem, S 42,43,67,75
Adaptivni fizeni zpomalovani 6
Pfemosténi 24,27 Brzda 43, 45,56, 57,67, 68, 70,75
Primarni nastaveni motoru 53,54, 66 Mékka brzda 6
. o Nacasovana nap&tova rampa.....ceum 6,42,45,67,75,97
Prlmo na sit 41,43,78,97 viz tés TVR
viztéz DOL Stejnosmeérna brzda 6,43, 44,52, 89
Pfipojeni TVR 6,42,45,67,75,97
Interni bypass 6 viz téz Nacasovand napétovd rampa
PHmé pfipojent............uummweee. 6,20, 22, 23, 25, 28, 56, 84, 86, 91 Volny dobéh do zastaveni..... 42, 43, 44, 45, 56, 57, 67,70, 75
motoru 7,20, 22, 65,78, 86 Vypnuti startéru 6,45,52,70,87,88
s vnitinim zapojenim do trojuhelniku.... 6, 20, 26, 27, 28, 45, Rozptyl tepla 92
84, 89,91 o
S vnitfnim zapojenim do trojuhelniku.......eeeeenneeneees 86  Rucnirezim 56,57,58
PHisludenstvi Rychlé menu 57,61
Pfepétova ochrana 94 Rychlé nastaveni 61
Sada chranict prstd 93,94
Sada konektort 93
viz téz Tlakovd svorka S
Tlakova svorka 93 Sada chranict prstd 18
viz téz Sada konektori y
Sbérnice 11,17,93, 95,96
Pfistupovy kéd 61,64,77,80,81,82,90 L
Sbérnice, vstup 19,20
Prodlouzend doba startu...........n. 7,61,62,67,75,79,84 _ i
Sbérnice, vystup 19
Profil otacek 29 )
Schvéleno dle Ul 92
Profil startu 40,41, 89 o )
Sekundarni nastaveni motoru 53,54,74
Profil zastaveni, 40 L .
Sériova komunikace........cccooveeeeneecenecennne 16,17,56,58,69,70,73
Prostfedi 92 S
Splnujici pozadavky UL 92
Protokol udalosti 6,82,83
Stav. 57,82
Protokol vypnuti 82 i
Stavova obrazovka 59, 80, 82
Proud pfi plném zatizeni.... 20, 22, 28, 29, 34, 39, 41, 43, 60, 62, o o
66,68,72,74,84,87,89,97  Stfidavé napdjeni 19
viz téz FLC Stykace
Proud pfi zablokovaném rotoru 34,97 Hlavn stykac....... 12,21, 22, 23,28, 48, 56,57, 67, 71,78, 87
viz téZ LRA Interni bypass 78
Premostovaci stykac....... 11,20, 21, 22, 23, 26, 28, 49, 78, 83,
Proud s vnitinim zapojenim do trojuhelniku.........cccocccu..... 20,22 85
Pretizeni premostovaciho stykace 7
R Stykac¢ hvézdy 54
Stykac pro nizké otacky 54
Relé Styka¢ pro vysoké otacky. 54
A 61,64,71,81,91
B 61,64,71,91
C 61,64,71,72,91
Vystupni relé 81
Vystupni relé A 48
Vystupni relé B 49,55
Vystupni relé C 54
ReZim automatického zapnuti.............. 11,56, 57,58, 69,73,90

Rezimy spusténi
Adaptivni fizeni..... 6,29, 41, 43, 45, 62, 63,66, 67,74,75, 84,

89,90
Konstantni otacky.......c...... 6,44,45,56,57,65,70,78, 88,89
Konstantni proud............ceeeseenn 6,40, 41,45, 62,63, 66, 74
Nouzovy rezim 6,50,51,64,78
Proudova rampa 6,40, 41,66, 74
Prudky start 6,41, 64,65, 66,74
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Rejstiik Navod k pouzivani
Svorky Vypnuti vstupu A 83, 85, 86, 87, 88
:g 12 22 Z: Vypocitana teplota motoru 69
A6 16,86,91  Vystupy
Bypass 20 Analogovy vystup 72
Premostovaci svorka 21,23,38 Napajeci vystup 19
Ridici svorka 16 Programovatelny analogovy vystup 6
Ridici vstup 17 Programovatelny vystup.......ccccoeeceseeces 21,23,67,72,82,91
Svorka 05 87,91 Reléovy vystup 6,20,37,38
Svorka 06 87,91 Reléovy vystup A 37,38, 48,49,50, 51
Svorka 07 91 REIEOVY VYSTUP B 37,38,48,49,50,51,55
Svorka 08 91 Reléovy vystup C 37,38,48, 49,50, 51
Svorka 11 50, 51,52, 70,87, 88,91 Vystup 6
Svorka 13 48,78,91 Vystup A 72
Svorka 15 91 Vystupni relé B 49, 55
Svorka 16 50,51, 52,70,87,88,91 Vystupnirelé C 54
Svorka 17 50, 51,91
Svorka 18 50,51,71,91 W
Svorka 21 49,91
Svorka 22 49,91 WinMaster 94
Svorka 24 49,91
Svorka 25 71,91 7
Svorka 33 91
Svorka 34 91 Zkratky 97
Svorka 54 : 48,78,91 Znacka proudu 62,64,71,72
Svorka relé 16, 89
Vykon 17 Znacka teploty motoru 71,72
Symboly 97 ZPOZAENT.curiurarirrarirracenne 53,61, 64,68,69,70,71,73,74,78, 88
Zpozdéni restartovani, 43,45, 65,69, 88
T Zpravy pfi vypnuti 88
Tepelné charakteristiky 39
Teplota chladice 7
Teplota motoru 60, 66,72,76,77, 80, 81
Teplota okoli 23,24, 25,27,29
Tlacitka
Navigacni tlacitka 57
Ovladaci tlacitka 56,57,58
ovladaciho panelu LCP 70
U
Uinik 60,72,76,77,89
\"
Vstupy
Dalkova 11,16, 56, 57,69, 73, 83
Dalkové fizeny vstup........ceee. 6,37, 38,48, 49,50, 51, 53,55
Mistné Fizeny vstup 6
Napajeci vstup 19
Programovatelny vstup... 37, 38, 45, 78, 82, 83, 85, 87, 88, 91
Reset 16,71
Ridici vstup 20
Vstup A..... 45,50, 51, 52, 54, 55,61, 65,70,73,79, 85,87, 88,
89
Vykonova ztrata 7,73,87
Vypinaci jisti¢ 29
Vypnuti kvali kmitoctu 69
Vypnuti vstupem 7,52,70
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