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1 Ghid rapid

1.1 Siguranţa

1.1.1 Avertismente

AVERTISMENT
Avertisment pentru tensiune ridicată
Tensiunea convertizorului de frecvenţă este deosebit de
periculoasă ori de câte ori acesta este conectat la reţeaua
de alimentare. Instalarea incorectă a motorului sau a
convertizorului de frecvenţă poate provoca avarieri echipa-
mentului, vătămări corporale grave sau chiar decesul. În
consecinţă, este foarte importantă respectarea instruc-
ţiunilor din acest manual, precum şi a legilor locale şi
naţionale şi a reglementărilor privind siguranţa.

AVERTISMENT
TIMP DE DESCĂRCARE!
Convertizoarele de frecvenţă includ condensatoare de
circuit intermediar care pot rămâne încărcate chiar şi
atunci când convertizorul de frecvenţă nu este alimentat.
Pentru a evita pericolele electrice, deconectaţi reţeaua de
alimentare cu c.a., toate motoarele de tip magnet
permanent şi toate sursele de alimentare ale circuitului
intermediar de la distanţă, inclusiv bateriile de rezervă,
conexiunile UPS şi conexiunile circuitului intermediar către
alte convertizoare de frecvenţă. Aşteptaţi descărcarea
completă a condensatoarelor înainte de a efectua lucrări
de întreţinere sau de reparaţie. Timpul de aşteptare este
listat în tabelul Timp de descărcare. Nerespectarea timpului
specificat după deconectare înainte de a efectua lucrări de
întreţinere sau de reparaţii poate avea ca rezultat decesul
sau răniri grave.

Tensiune [V] Gamă putere [kW] Timp minim de
aşteptare [min]

3 x 200 0,25 - 3,7 4

3 x 200 5,5 - 11 15

3 x 400 0,37 - 7,5 4

3 x 400 11–90 15

3 x 600 2,2 - 7,5 4

3 x 600 11–90 15

Tabel 1.1 Timp de descărcare

ATENŢIONARE
Curentul de dispersie:
Curentul de scurgere la împământare de la convertizorul
de frecvenţă depăşeşte 3,5 mA. În conformitate cu IEC
61800-5-1, trebuie utilizată o legătură la masă de protecţie
printr-un fir de Cu de min. 10 mm² sau printr-un fir de
împământare suplimentar - cu aceeaşi secţiune transversală
a cablului ca şi a cablurilor reţelei de alimentare - ce
trebuie să se termine în bifurcaţie.
Dispozitivul de curent rezidual:
Acest produs poate induce un c.c. în conductorul de
protecţie. În cazul în care, pentru o protecţie suplimentară,
se utilizează un dispozitiv de curent rezidual (RCD), acesta
trebuie să fie neapărat unul de tip B (întârziere de timp),
montat în circuitul de alimentare a acestui produs.
Consultaţi, de asemenea, Nota privind aplicaţiile despre
RCD, MN90G de la Danfoss.
Împământarea de protecţie a convertizorului de frecvenţă
şi utilizarea dispozitivelor RCD trebuie să respecte
întotdeauna reglementările naţionale şi locale.

Protecţia termică a motorului:
Protecţia motorului la suprasarcină este posibilă prin
configurarea Parametrului 1-90 Motor thermal protection la
valoarea de decuplare Releu electronic de protecţie (ETR).

AVERTISMENT
Instalarea în condiţii de altitudine ridicată
Pentru altitudini de peste 2 km, luaţi legătura cu Danfoss
privind PELV.

1.1.2 Instrucţiuni de siguranţă privind 

• Asiguraţi-vă de conectarea corespunzătoare a
convertizorului de frecvenţă la împământare.

• Nu decuplaţi conexiunile la reţea, conexiunile
motorului sau alte conexiuni ale alimentării în
timp ce convertizorul de frecvenţă este alimentat.

• Protejaţi utilizatorii împotriva tensiunii de
alimentare.

• Protejaţi motorul împotriva suprasarcinii conform
reglementărilor naţionale şi locale.

• Curentul de scurgere la împământare depăşeşte
3,5 mA.

• Tasta [Off/Reset] (Oprire/Resetare) nu este un
comutator de siguranţă. Aceasta nu deconectează
convertizorul de frecvenţă de la reţeaua de
alimentare.

Ghid rapid Ghid rapid pentru VLT® HVAC Basic Drive

2 MG18A446 - VLT® este marcă comercială înregistrată Danfoss

11



1.2 Introducere

1.2.1 Literatură tehnică disponibilă

Acest Ghid rapid conţine informaţiile de bază necesare
pentru instalarea şi utilizarea convertizorului de frecvenţă.
Dacă sunt necesare informaţii suplimentare, literatura
tehnică poate fi găsită pe CD-ul inclus sau descărcată de la:
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/Documen-
tations/Technical+Documentation.htm

1.2.2 Aprobări

Tabel 1.2

Convertizoarele de frecvenţă cu
carcasă IP54 nu sunt aprobate UL.
Tabel 1.3

1.2.3 Reţeaua de alimentare IT

ATENŢIONARE
Reţeaua de alimentare IT
Instalarea pe surse de alimentare izolate, de ex., reţeaua de
alimentare IT.
Tensiunea max. de alimentare permisă în timpul conectării
la reţeaua de alimentare: 440 V (3 unităţi x 380 - 480 V).

Pe IP20 200 - 240 V 0,25 - 11 kW şi 380 - 480 V IP20 0,37 -
22 kW, deschideţi comutatorul RFI îndepărtând şurubul de
pe partea convertizorului de frecvenţă când este în grila IT.
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Ilustraţia 1.1 IP20 200 - 240 V 0,25 - 11 kW, IP20 0,37 - 22 kW
380 - 480 V.

1 Şurub EMC

Tabel 1.4
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Ilustraţia 1.2 IP54 400 V 0,75 - 18,5 kW

1 Şurub EMC

Tabel 1.5

Pe toate unităţile, configuraţi la [Off] la funcţionarea în
reţeaua de alimentare IT.

ATENŢIONARE
Dacă este reintrodus, utilizaţi numai şurubul M3x12.

1.2.4 Evitarea pornirii accidentale

În timp ce convertizorul de frecvenţă este conectat la
reţeaua de alimentare, motorul poate fi pornit/oprit
utilizând comenzile digitale, comenzile de magistrală,
referinţele sau prin intermediul panoului LCP.

• Deconectaţi convertizorul de frecvenţă de la
reţeaua de alimentare ori de câte ori conside-
rentele de siguranţă personală fac necesară
evitarea unei porniri accidentale a oricărui motor.

• Pentru a evita pornirea accidentală, apăsaţi
întotdeauna tasta [Off/Reset] (Oprire/Resetare)
înainte de modificarea parametrilor.
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1.2.5 Instrucţiuni de aruncare a 

Echipamentele care conţin piese electrice nu
trebuie trecute la deşeuri împreună cu gunoiul
menajer.
Acestea trebuie colectate separat cu deşeurile
electrice şi electronice conform legislaţiei locale
în vigoare.

Tabel 1.6

1.3 Instalarea

1.3.1 Înainte de începerea unei lucrări de
reparaţii

1. Deconectaţi FC 101 de la reţeaua de alimentare
(şi de la sursa externă de c.c. dacă este montată).

2. Aşteptaţi durata menţionată în Tabel 1.1 pentru
descărcarea circuitului intermediar:

3. Scoateţi cablul motorului.

1.3.2 Instalarea „unul lângă altul”

poate fi montat „unul lângă altul” şi necesită un spaţiu liber deasupra şi dedesubt pentru răcire.

  Putere Spaţiu liber
deasupra/

dedesubt (mm/
inch)

Carcasă Clasa IP 3 x 200 - 240 V 3 x 380 - 480 V 3 x 525 - 600 V  

H1 IP20 0,25 - 1,5 kW/0,33 - 2 CP 0,37 - 1,5 kW/0,5 - 2 CP  100/4

H2 IP20 2,2 kW/3 CP 2,2 - 4 kW/3 - 5,4 CP  100/4

H3 IP20 3,7 kW/5 CP 5,5 - 7,5 kW/7,5 - 10 CP  100/4

H4 IP20 5,5 - 7,5 kW/7,5 - 10 CP 11 - 15 kW/15 - 20 CP  100/4

H5 IP20 11 kW/15 CP 18,5 - 22 kW/25 - 30 CP  100/4

H6 IP20 15 - 18,5 Kw/20 - 25 CP 30 - 45 kW/40 - 60 CP 22 - 30 kW/30 - 40 CP 200/7,9

H7 IP20 22 - 30 kW/30 - 40 CP 55 - 75 kW/100 - 120 CP 45 - 55 W/60 - 100 CP 200/7,9

H8 IP20 37 - 45 kW/50 - 60 CP 90 kW/125 CP 75 - 90 kW/120 - 125 CP 225/8,9

H9 IP20   2,2 - 7,5 kW/3 - 10 CP 100/4

H10 IP20   11 - 15 kW/15 - 20 CP 200/7,9

Tabel 1.7

NOTĂ!
Cu setul de opţiuni IP21/Tip 1 Nema montat, este necesară o distanţă de 50 mm între unităţi.
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1.3.3 Dimensiuni
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Tabel 1.8

Carcasă Putere [kW] Înălţime [mm] Lăţime [mm] Adânci
me

[mm]

Orificiu de fixare
[mm]

Greut
ate

max.

Carcasă Clasa IP 3 x 200 -
240 V

3 x 380 -
480 V

3 x 525 - 600
V

A „A inclusiv
placă de
cuplaj”

a B b C d e f kg

H1 IP20 0.25-1.5 0.37-1.5  195 273 183 75 56 168 9 4,5 5,3 2,1

H2 IP20 2,2 2.2-4.0  227 303 212 90 65 190 11 5,5 7,4 3,4

H3 IP20 3,7 5.5-7.5  255 329 240 100 74 206 11 5,5 8,1 4,5

H4 IP20 5.5-7.5 11-15  296 359 275 135 105 241 12,6 7 8,4 7,9

H5 IP20 11 18,5 - 22  334 402 314 150 120 255 12,6 7 8,5 9,5

H6 IP20 15 - 18,5 30-45 18,5 - 30 518 595/635
(45 kW)

495 239 200 242 - 8,5 15 24,5

H7 IP20 22-30 55-75 37-55 550 630/690
(75 kW)

521 313 270 335 - 8,5 17 36

H8 IP20 37-45 90 75-90 660 800 631 375 330 335 - 8,5 17 51

H9 IP20   2.2-7.5 269 374 257 130 110 205 11 5,5 9 6,6

H10 IP20   11-15 399 419 380 165 140 248 12 6,8 7,5 12

I2 IP54  0.75-4.0  332 - 318,5 115 74 225 11 5,5 9 5,3

I3 IP54  5.5-7.5  368 - 354 135 89 237 12 6,5 9,5 7,2

I4 IP54  11 - 18,5  476 - 460 180 133 290 12 6,5 9,5 13,8

I5 IP54  11 - 18,5  480 - 454 242 210 260 19 9 9 23

I6 IP54  22-37  650 - 624 242 210 260 19 9 9 27

I7 IP54  45-55  680 - 648 308 272 310 19 9 9,8 45

I8 IP54  75-90  770 - 739 370 334 335 19 9 9,8 65

Tabel 1.9
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Dimensiunile sunt doar pentru unităţile fizice, dar la
instalarea într-o aplicaţie, este necesar să se adauge spaţiul
pentru trecerea liberă a aerului, atât deasupra, cât şi
dedesubtul unităţilor. Mărimea spaţiului pentru trecerea
liberă a aerului este listată în Tabel 1.10:

Carcasă Distanţă necesară pentru trecerea liberă a
aerului [mm]

Carcasă Clasa IP Deasupra unităţii Sub unitate

H1 20 100 100

H2 20 100 100

H3 20 100 100

H4 20 100 100

H5 20 100 100

H6 20 200 200

H7 20 200 200

H8 20 225 225

H9 20 100 100

H10 20 200 200

I2 54 100 100

I3 54 100 100

I4 54 100 100

I5 54 200 200

I6 54 200 200

I7 54 200 200

I8 54 225 225

Tabel 1.10 Distanţă necesară pentru trecerea liberă a aerului [mm]

1.3.4 Instalarea electrică în general

Toate cablurile trebuie să respecte reglementările naţionale
şi locale cu privire la secţiunea transversală a cablului şi
temperatura mediului ambiant. Sunt necesari conductori
de cupru, se recomandă (75 °C).

Putere [kW] Cuplu [Nm]

Carcasă Clasa IP 3 x 200 - 240 V 3 x 380 - 480 V Fir Motor Conexiune
c.c.

Borne de
control

Împământar
e

Releu

H1 IP20 0.25-1.5 0.37-1.5 1,4 0,8 0,8 0,5 0,8 0,5

H2 IP20 2,2 2,2 - 4 1,4 0,8 0,8 0,5 0,8 0,5

H3 IP20 3,7 5.5-7.5 1,4 0,8 0,8 0,5 0,8 0,5

H4 IP20 5.5-7.5 11-15 1,2 1,2 1,2 0,5 0,8 0,5

H5 IP20 11 18,5 - 22 1,2 1,2 1,2 0,5 0,8 0,5

H6 IP20 15-18 30-45 4,5 4,5 - 0,5 3 0,5

H7 IP20 22-30 55 10 10 - 0,5 3 0,5

H7 IP20 - 75 14 14 - 0,5 3 0,5

H8 IP20 37-45 90 242 242 - 0,5 3 0,5

Tabel 1.11

Putere [kW] Cuplu [Nm]

Carcasă Clasa IP 3 x 380 - 480 V Fir Motor Conexiune c.c. Borne de
control

Împământare Releu

I2 IP54 0.75-4.0 1,4 0,8 0,8 0,5 0,8 0,5

I3 IP54 5.5-7.5 1,4 0,8 0,8 0,5 0,8 0,5

I4 IP54 11 - 18,5 1,4 0,8 0,8 0,5 0,8 0,5

I5 IP54 11 - 18,5 1,8 1,8 - 0,5 3 0,6

I6 IP54 22-37 4,5 4,5 - 0,5 3 0,6

I7 IP54 45-55 10 10 - 0,5 3 0,6

I8 IP54 75-90 14/241 14/241 - 0,5 3 0,6

Tabel 1.12
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Putere [kW] Cuplu [Nm]

Carcasă Clasa IP 3 x 525 - 600 V Fir Motor Conexiune c.c. Borne de
control

Împământare Releu

H9 IP20 2.2-7.5 1,8 1,8 nu se
recomandă

0,5 3 0,6

H10 IP20 11-15 1,8 1,8 nu se
recomandă

0,5 3 0,6

H6 IP20 18,5 - 30 4,5 4,5 - 0,5 3 0,5

H7 IP20 37-55 10 10 - 0,5 3 0,5

H8 IP20 75-90 14/241 14/241 - 0,5 3 0,5

Tabel 1.13 Detalii legate de cuplurile de strângere

1 Dimensiuni de cablu ≤95 mm²
2  Dimensiuni de cablu > 95 mm²

1.3.5 Conectarea la reţeaua de alimentare
şi la motor

Convertizorul de frecvenţă este proiectat pentru a
funcţiona cu toate motoarele standard asincrone trifazate.
Pentru secţiunea transversală maximă pe conductori,
consultaţi 1.6 Specificaţii generale.

• Pentru a vă conforma specificaţiilor de emisie
EMC, utilizaţi un cablu ecranat/armat al motorului
şi conectaţi acest cablu atât la placa de cuplaj, cât
şi la carcasa de metal a motorului.

• Pentru a reduce nivelul zgomotului şi curenţii de
dispersie, utilizaţi un cablu de motor cât mai
scurt.

• Pentru mai multe detalii despre montarea plăcii
de cuplaj, citiţi Instrucţiunile privind montarea
plăcii de cuplaj pentru FC 101 MI02Q.

• De asemenea, consultaţi Instalarea în conformitate
cu EMC - corectă din Ghidul de proiectareVLT®

HVAC Basic MG18C.

1. Montaţi conductorii de împământare la borna de
împământare.

2. Conectaţi motorul la bornele U, V şi W.

3. Montaţi reţeaua de alimentare la bornele L1, L2 şi
L3 şi strângeţi.
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Ilustraţia 1.3 Carcasă H1 - H5
IP20 200 - 240 V 0,25 - 11 kW şi IP20 380 - 480 V 0,37 - 22 kW.

1 Fir

2 Împământare

3 Motor

4 Relee

Tabel 1.14
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Ilustraţia 1.4 Carcasă H6
IP20 380 - 480 V 30 - 45 kW
IP20 200 - 240 V 15 - 18,5 kW
IP20 525 - 600 V 22 - 30 kW

1 Fir

2 Motor

3 Împământare

4 Relee

Tabel 1.15

1 2

3

4

13
0B

B7
63

.1
0

Ilustraţia 1.5 Carcasă H7
IP20 380 - 480 V 55 - 75 kW
IP20 200 - 240 V 22 - 30 kW
IP20 525 - 600 V 45 - 55 kW

1 Fir

2 Relee

3 Împământare

4 Motor

Tabel 1.16
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Ilustraţia 1.6 Carcasă H8
IP20 380 - 480 V 90 kW
IP20 200 - 240 V 37 - 45 kW
IP20 525 - 600 V 75 - 90 kW

1 Fir

2 Relee

3 Împământare

4 Motor

Tabel 1.17
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Ilustraţia 1.7 Carcasă H9
IP20 600 V 2,2 - 7,5 kW
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Ilustraţia 1.9
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Ilustraţia 1.11
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Ilustraţia 1.12 Carcasă H10
IP20 600 V 11 - 15 kW
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Ilustraţia 1.13 Carcasă I2
IP54 380 - 480 V 0,75 - 4,0 kW

1 RS-485

2 Fir

3 Împământare

4 Cleme conductori

5 Motor

6 UDC

7 Relee

8 I/O

Tabel 1.18
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Ilustraţia 1.14 Carcasă I3
IP54 380 - 480 V 5,5 - 7,5 kW

1 RS-485

2 Fir

3 Împământare

4 Cleme conductori

5 Motor

6 UDC

7 Relee

8 I/O

Tabel 1.19
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Ilustraţia 1.15 Carcasă I4
IP54 380 - 480 V 0,75 - 4,0 kW

1 RS-485

2 Fir

3 Împământare

4 Cleme conductori

5 Motor

6 UDC

7 Relee

8 I/O

Tabel 1.20
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Ilustraţia 1.16 Carcasă IP54 I2-I3-I4
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Ilustraţia 1.17 Carcasă I6
IP54 380 - 480 V 22 - 37 kW
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Ilustraţia 1.18 Carcasă I6
IP54 380 - 480 V 22 - 37 kW
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Ilustraţia 1.19 Carcasă I6
IP54 380 - 480 V 22 - 37 kW
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88
DC-

89
DC+

81
R-

8
R+

9995

13
0B

A
24

8.
10

Ilustraţia 1.20 Carcasă I7, I8
IP54 380 - 480 V 45 - 55 kW
IP54 380 - 480 V 75 - 90 kW

1.3.6 Siguranţe

Protecţia circuitului derivat
Pentru a proteja instalaţia împotriva pericolelor electrice şi
de incendiu, toate circuitele derivate dintr-o instalaţie,
instalaţia de distribuţie, componentele etc. trebuie
protejate împotriva scurtcircuitelor şi supracurenţilor,
conform reglementărilor naţionale/internaţionale.

Protecţia la scurtcircuit
Danfoss recomandă utilizarea siguranţelor menţionate în
tabelele următoare pentru a proteja personalul de
întreţinere sau alte echipamente în cazul unor defecţiuni
interne ale unităţii sau al unui scurtcircuit în circuitul
intermediar. Convertizorul de frecvenţă oferă o protecţie
totală la scurtcircuit în cazul unui scurtcircuit la motor.

Protecţia la supracurent
Asigură protecţia la suprasarcină pentru a evita
supraîncălzirea cablurilor din instalaţie. Conform
reglementărilor naţionale, întotdeauna trebuie utilizată o
protecţie la supracurent. Siguranţele de protecţie trebuie
să fie proiectate pentru un circuit care poate furniza
maximum 100.000 Arms (simetric), la maximum 480 V.

Non-conformitate la UL
Dacă nu este necesară respectarea standardelor UL/cUL,
Danfoss recomandă utilizarea siguranţelor menţionate în
Tabel 1.21, care sunt conforme cu standardele IEC
61800-5-1.
În cazul unei defecţiuni, nerespectarea recomandărilor
privind siguranţele poate cauza deteriorarea convertizorului
de frecvenţă.

 
Întrerupător de circuit Siguranţă
UL Non UL UL    Non UL
 Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Siguranţă max.

Putere [kW]  Tip RK5 Tip RK1 Tip J Tip T Tip G
3 x 200 - 240 V IP20  

Ghid rapid Ghid rapid pentru VLT® HVAC Basic Drive
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Întrerupător de circuit Siguranţă
UL Non UL UL    Non UL
 Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Siguranţă max.

Putere [kW]  Tip RK5 Tip RK1 Tip J Tip T Tip G
0,25  

 

FRS-R-10 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 10

0,37  FRS-R-10 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 10

0,75  FRS-R-10 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 10

1,5  FRS-R-10 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 10

2,2  FRS-R-15 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 16

3,7  FRS-R-25 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 25

5,5  FRS-R-50 KTN-R50 JKS-50 JIN-50 50

7,5  FRS-R-50 KTN-R50 JKS-50 JIN-50 50

11  FRS-R-80 KTN-R80 JKS-80 JIN-80 65

15 Cutler-Hammer
EGE3100FFG

Moeller NZMB1-
A125

FRS-R-100 KTN-R100

 

125

18,5 FRS-R-100 KTN-R100 125

22 Cutler-Hammer
JGE3150FFG

Moeller NZMB1-
A160

FRS-R-150 KTN-R150 160

30 FRS-R-150 KTN-R150 160

37 Cutler-Hammer
JGE3200FFG

Moeller NZMB1-
A200

FRS-R-200 KTN-R200 200

45 FRS-R-200 KTN-R200 200

3 x 380 - 480 V IP20  

0,37  

 

FRS-R-10 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 10

0,75  FRS-R-10 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 10

1,5  FRS-R-10 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 10

2,2  FRS-R-15 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 16

3  FRS-R-15 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 16

4  FRS-R-15 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 16

5,5  FRS-R-25 KTS-R25 JKS-25 JJS-25 25

7,5  FRS-R-25 KTS-R25 JKS-25 JJS-25 25

11  FRS-R-50 KTS-R50 JKS-50 JJS-50 50

15  FRS-R-50 KTS-R50 JKS-50 JJS-50 50

18,5  FRS-R-80 KTS-R80 JKS-80 JJS-80 65

22  FRS-R-80 KTS-R80 JKS-80 JJS-80 65

30
Cutler-Hammer

EGE3125FFG
Moeller NZMB1-

A125

FRS-R-80 KTS-R80 JKS-R80 JJS-R80 80

37 FRS-R-100 KTS-R100 JKS-R100 JJS-R100 100

45 FRS-R-125 KTS-R125 JKS-R125 JJS-R125 125

55 Cutler-Hammer
JGE3200FFG

Moeller NZMB1-
A200

FRS-R-150 KTS-R150 JKS-R150 JJS-R150 150

75 FRS-R-200 KTS-R200 JKS-R200 JJS-R200 200

90
Cutler-Hammer

JGE3250FFG
Moeller NZMB2-

A250
FRS-R-250 KTS-R250 JKS-R250 JJS-R250 250

Tabel 1.21
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Întrerupător de circuit Siguranţă
UL Non UL UL    Non UL
 Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Siguranţă max.

Putere [kW]  Tip RK5 Tip RK1 Tip J Tip T Tip G
3 x 525 - 600 V IP20  

2,2

  

 

KTS-R20

 

20

3 KTS-R20 20

3,7 KTS-R20 20

5,5 KTS-R20 20

7,5 KTS-R20 30

11
  

KTS-R30 35

15 KTS-R30 35

18,5
Cutler-Hammer

EGE3080FFG
Cutler-Hammer

EGE3080FFG

FRS-R-80 KTN-R80 80

22 FRS-R-80 KTN-R80 80

30 FRS-R-80 KTN-R80 80

37
Cutler-Hammer

JGE3125FFG
Cutler-Hammer

JGE3125FFG

FRS-R-125 KTN-R125 125

45 FRS-R-125 KTN-R125 125

55 FRS-R-125 KTN-R125 125

75 Cutler-Hammer
JGE3200FAG

Cutler-Hammer
JGE3200FAG

FRS-R-200 KTN-R200 200

90 FRS-R-200 KTN-R200 200

3 x 380 - 480 V IP54  

0,75       

 

1,5       

2,2       

3       

4       

5,5       

7,5       

11       

15       

18,5       

22

Moeller NZMB1-A125

     125

30      125

37      125

45
Moeller NZMB2-A160

     160

55      160

75
Moeller NZMB2-A250

     200

90      200

Tabel 1.22 Siguranţe

1.3.7 Instalare electrică în conformitate cu
EMC - corectă

Puncte generale care trebuie respectate pentru a asigura
instalarea electrică în conformitate cu EMC - corectă.

• Utilizaţi doar cabluri ale motorului şi cabluri de
control ecranate/armate.

• Conectaţi ecranul la împământare la ambele
capete.

• Evitaţi instalarea cu capetele răsucite ecranate
(conductori de conexiune), deoarece aceasta

anulează efectul de ecranare la frecvenţe înalte.
În schimb, utilizaţi cleme de cablu.

• Este important să asiguraţi un bun contact
electric de la placa de instalare prin şuruburile de
instalare la dulapul metalic al .

• Utilizaţi şaibe stea şi plăci de montaj conductoare
galvanic.

• Nu utilizaţi cabluri ale motorului neecranate/
nearmate în tablourile de montare.

Ghid rapid Ghid rapid pentru VLT® HVAC Basic Drive
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L1

L2
L3

PE

Cablu de egalizare

de min. 16 mm2 

Cabluri de control

Toate intrările cablului într-o

parte a panoului

Şină de împământare

Izolaţie a cablului
curăţată

Contactor de
ieşire etc.

Cablu motor

Motor, trifazic

PLC etc. Panou

Reţea de alimentare

Min. 200 mm
între cablul de
control, cablul de reţea
şi între cablurile de motor
ale reţelei de alimentare

PLC

Împământare de protecţie
Împământare de protecţie întărită

13
0B

B7
61

.1
0

Ilustraţia 1.21 Instalarea electrică în conformitate cu EMC - corectă

Pentru utilizatorii din America de Nord, se recomandă protecţii metalice în locul cablurilor ecranate.
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1.3.8 Bornele de control

IP20 200 - 240 V 0,25 - 11 kW şi IP20 380 - 480 V 0,37 - 22
kW:

13
0B

B6
22

.1
0

Ilustraţia 1.22 Amplasarea bornelor de control

1. Poziţionaţi o şurubelniţă în spatele capacului de
protecţie a bornelor pentru a permite
introducerea agrafei.

2. Înclinaţi şurubelniţa spre exterior pentru a
deschide capacul.

13
0B

B6
24

.1
0

Ilustraţia 1.23 IP20 380 - 480 V 30 - 90 kW

1. Poziţionaţi o şurubelniţă în spatele capacului de
protecţie a bornelor pentru a permite
introducerea agrafei.

2. Înclinaţi şurubelniţa spre exterior pentru a
deschide capacul.

Modul intrării digitale 18, 19 şi 27 este configurat în
5-00 Digital Input Mode (PNP este valoarea implicită) şi
modul intrării digitale 29 este configurat în 5-03 Digital
Input 29 Mode (PNP este valoarea implicită).

13
0B

C
24

9.
10

Ilustraţia 1.24 IP54 400 V 0,75 - 7,5 kW

1. Îndepărtaţi capacul frontal.

Borne de control
Ilustraţia 1.25 prezintă toate bornele de control ale conver-
tizorului de frecvenţă. Pornirea (borna 18), conexiunea între
bornele 12 - 27 şi o referinţă analogică (borna 53 sau 54 şi
55) determină funcţionarea convertizorului de frecvenţă.

18 19

12   20  55

27 29 42 45 50 53 54

D
IG

I IN

D
IG

I IN

D
IG

I IN

D
IG

I IN

61 68 69

NPCO
M

M
. G

N
D

+24V

0/4-20mA A OUT / DIG OUT 0/4-20mA A OUT / DIG OUT

GND

GND

10V/20m
A

 IN

10V/20m
A

 IN

10V O
U

T

13
0B

B6
25

.1
0BUS TER.

OFF ON

Ilustraţia 1.25 Bornele de control
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1.3.9 Prezentare generală a instalaţiei electrice

L1
L2
L3

Intrare de
alimentare
trifazică

PE PE

+10 V c.c.

0 - 10 V c.c. -

0 - 10 V c.c. -

50 (IEŞ. +10 V)

54 (INT. AN.)

53 (INT. AN.)

55 (INT./IEŞ. AN. COM)

0/4-20 mA

0/4-20 mA

42 IEŞ. AN./IEŞ. DIG. 0/4 - 20 mA

45 IEŞ. AN./IEŞ. DIG. 0/4 - 20 mA

18 (INT. DIG.)

19 (INT. DIG.)

27 (INT. DIG.)

29 (INT. DIG.)

12 (IEŞ. +24 V)

24 V (NPN)

20 (INT. DIG. COM)

OV (PNP)

24 V (NPN)
OV (PNP)

24 V (NPN)
OV (PNP)

24 V (NPN)
OV (PNP)

Bornă mag.

Bornă mag.

Interfa-
ţăRS-485 RS-485(N PS-485) 69

(P RS-485) 68

(Com RS-485) 61

(PNP) - Sursă
(NPN) - Absorbit

ON=Terminat
OFF=Neterminat

PO
R-

N
IRE

1
2

240 V c.a., 3 A

Nu este prezent pe toate 
dimensiunile de putere

Nu conectaţi protecţia la 61 
pe unităţile 116, 117 şi 118

01

02

03
releu1

releu2

UDC+

UDC-

Motor

U
V

W 13
0B

B6
26

.1
0

06

05

04

240 V c.a., 3 A

Ilustraţia 1.26

NOTĂ!
Nu există acces la UDC- şi la UDC+ pe următoarele unităţi:
IP20 380 - 480 V 30 - 90 kW
IP20 200 - 240 V 15 - 45 kW
IP20 525 - 600 V 2,2 - 90 kW
IP54 380 - 480 V 22 - 90 kW

Ghid rapid Ghid rapid pentru VLT® HVAC Basic Drive
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1.4 Programarea

1.4.1 Programarea utilizând Panoul de
comandă local (LCP)

NOTĂ!
Convertizorul de frecvenţă poate fi programat, de
asemenea, de pe un PC printr-un port RS-485 com, prin
instalarea programului Programul MCT 10 Set-up Software.
Acest program poate fi comandat folosind numărul de
comandă 130B1000 sau poate fi descărcat de pe site-ul
Web Danfoss: www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSo-
lutions/softwaredownload

1.4.2 Panou de comandă local (LCP)

Următoarele instrucţiuni sunt valabile pentru panoul LCP al
FC 101. Panoul LCP este împărţit în patru grupe
funcţionale.

A. Afişaj alfanumeric

B. Tasta [Menu] (Meniu)

C. Taste de navigare şi indicatoare luminoase
(LED-uri)

D. Taste de funcţionare şi indicatoare luminoase
(LED-uri)

13
0B

B7
65

.1
1

Ba
ck

Com.

1-20 Motor Power
[5] 0.37kW - 0.5HP
Setup 1

A

B

1

12

13 14 15

11

11

10

9

8

7

6

5
4

3

2

C

D

Status Main
Menu

Quick
Menu

Hand
On

OK

Menu

O�
Reset

Auto
On

Alarm

Warn.

On

11

Ilustraţia 1.27

A. Afişaj alfanumeric
Afişajul LCD este prevăzut cu iluminare de fundal şi are 2
linii alfanumerice. Toate datele sunt afişate pe panoul LCP.

Pe afişaj pot fi citite o serie de informaţii.

1 Numărul şi numele parametrului.

2 Valoarea parametrului.

3 Numărul de configurare arată setul de parametri activ şi
setul de parametri de editare. Dacă aceeaşi configurare
funcţionează atât ca set de parametri activ, cât şi ca set de
parametri de editare, se va afişa doar numărul respectiv de
configurare (configurare din fabrică). Dacă setul de
parametri activ diferă de cel de editare, ambele numere
sunt afişate pe afişaj (Configurare 12). Numărul afişat
intermitent arată setul de parametri de editare.

4 Direcţia motorului este afişată în partea din stânga jos a
afişajului - indicată de o săgeată de mici dimensiuni,
arătând direcţia spre dreapta sau spre stânga.

5 Triunghiul indică dacă panoul LCP este în meniul stare, în
meniul rapid sau în meniul principal.

Tabel 1.23

B. Tasta [Menu] (Meniu)
Utilizaţi tasta [Menu] (Meniu) pentru a selecta între stări,
meniul rapid şi meniul principal.

C. Taste de navigare şi indicatoare luminoase (LED-uri)

6 LED-ul [Com] (Comandă): Clipeşte intermitent când
comunicaţia prin magistrală este în curs de comunicare.

7 LED-ul verde/[On] (Pornit): Indică funcţionarea secţiunii de
comandă.

8 LED-ul galben/[Warn.] (Avertisment): Indică un avertisment.

9 LED-ul roşu intermitent/[Alarm] (Alarmă): Indică o alarmă.

10 [Back] (Înapoi): Pentru deplasarea la etapa precedentă sau la
nivelul precedent în structura de navigare

11 [▲] [▼] [►]: Pentru manevrarea printre grupurile de

parametri, în parametri şi în cadrul parametrilor. Poate fi
utilizat, de asemenea, pentru setarea referinţei locale.

12 [OK]: Pentru selectarea unui parametru şi pentru acceptarea
modificărilor la setările parametrilor

Tabel 1.24
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D. Taste de funcţionare şi indicatoare luminoase (LED-uri)

13 [Hand on] (Pornire manuală): Porneşte motorul şi permite
controlul convertizorului de frecvenţă prin intermediul
panoului LCP.

NOTĂ!
Intrarea digitală borna 27 (5-12 Terminal 27 Digital
Input) are inerţia inversată drept configurare
implicită. Aceasta înseamnă că [Hand On] (Pornire
manuală) nu va porni motorul daca nu va exista un
curent de 24 V la borna 27. Conectaţi borna 12 la
borna 27.

14 [Off/Reset] (Oprire/Resetare): Opreşte motorul (deconectare).
Dacă sunteţi în modul Alarmă, alarma va fi resetată.

15 [Auto on] (Pornire automată): Convertizorul de frecvenţă
este controlat prin bornele de control sau prin comunicaţie
serială.

Tabel 1.25

La pornire
La prima pornire, selectaţi limba preferată. După selectare,
acest ecran nu va mai apărea niciodată la următoarele
porniri, dar limba poate fi schimbată, totuşi, în
0-01 Language.

13
0B

B6
28

.1
0Select Language

[ 0 ] English
Setup 1

Ilustraţia 1.28

1.4.3 Expertul de pornire pentru aplicaţiile
buclei deschise

Meniul „expertului” încorporat îndrumă reglorul prin
configurarea convertizorului de frecvenţă într-un mod clar
şi structurat pentru a configura o aplicaţie a buclei
deschise. O aplicaţie a buclei deschise este aici o aplicaţie
cu un semnal de pornire, o referinţă analogică (tensiune
sau curent) şi, de asemenea, opţional, cu semnale ale
releului (dar niciun semnal de reacţie de la procesul
aplicat).

FC
+24 V

INT. DIG.
INT. DIG.

INT. DIG.
INT. DIG.

INT. DIG. COM

IEŞ. AN./IEŞ. DIG.
IEŞ. AN./IEŞ. DIG.

18
19

27

29

42
55

50
53
54

20

12

01
02
03

04
05
06

R2
R1

0 - 10 V

Referinţă

Pornire

+10 V
INT. AN.
INT. AN.
COM

13
0B

B6
74

.1
0

45

+

-

Ilustraţia 1.29

Expertul va fi afişat iniţial după pornire până la modificarea
oricărui parametru. Expertul poate fi întotdeauna accesat
din nou prin intermediul meniului rapid. Apăsaţi [OK]
pentru a porni expertul. Dacă se apasă [Back] (Înapoi), FC
101 revine la ecranul de stare.

13
0B

B6
29

.1
0Press OK to start Wizard

Push Back to skip it
Setup 1

Ilustraţia 1.30
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Setup 1
Power kW/50 Hz

Setup 1

Set Motor Speed low Limit
Hz

Setup 1

Set Motor Speed high Limit
 Hz

Setup 1

Set Ramp 1 ramp-up time
 s

Setup 1

Set Ramp 1 ramp-down Time
s

Setup 1

Active Flying start?
 Disable

OK

5

Setup 1

Set Motor Power
7

Setup 1

Set Motor Voltage
8

Setup 1

Set Motor frequency
9

Setup 1

Set Motor current
10

Setup 1

Set Motor nominal speed 
11

if

17

20

21

22

Select Regional Settings

... the HVAC FC 101 Wizard starts

Setup 1
200-240V/50Hz/Delta

Grid Type

4

Asynchronous MotorSetup 1
Asynchronous

Select Motor Type 6

Setup 1

Set Motor current
12

Setup 1

Select Motor nominal speed
13

Setup 1

Set Motor Cont. Rated Torque
14

Setup 1

Stator resistance
15

Setup 1

Motor poles
16

Setup 1

Back EMF at 1000 rpm

18

Setup 1

d-axis inductance

19
Setup 1

Set Max Output Frequency

23

24

Setup 1

Setup 1Setup 1

Setup 1

Set T53 low Voltage
V                      

Set T53 high Voltage
V                      

Set T53 Low Current
A      

Set T53 High Current
A                    

                      

Current Voltage

28

29

26

27

Setup 1

Setup 1 Setup 1 Setup 1

Setup 1

Setup 1

Setup 1

Setup 1

Setup 1

AMA Failed                   

0.0 Hz
0.0 kW

Wizard completed
Press OK to accept

Automatic Motor Adaption
       O�

Auto Motor Adapt OK
Press OK

Select Function of Relay 2
      No function
           

Select Function of Relay 1
[0] No function
            

Set Max Reference
Hz             

Set Min Reference
Hz             

AMA running
-----             

AMA failed

Do AMA

(Do not AMA)

AMA OK

30

31

32

33

34

3738

39

35 36

[0]

[0]

[0]

Setup 1

Select T53 Mode
Current                        25

[0]

[0]

3.8 A

3000 RPM

5.4 Nm

0.65 Ohms

  8

 57 V

  5  mH

0065 Hz

1.50 kW

0050 V

0050 Hz

04.66 A

1420 RPM

[0]

PM motor

Motor Type = Asynchronous

Motor Type = PM Motor

0000

0050

0003

0003

[0]

[0]

04.66

13.30

0050

0220

0000

0050

OK

Ba
ck

Status Main
Menu

Quick
Menu

Hand
On

OK

Menu

O�
Reset

Auto
On

Alarm

Warn.

On

Status Screen

The Wizard can always be

reentered via the Quick Menu!

Power Up Screen

At power up the user is
asked to choose the
prefered laguage.

Select language
[1] English

0.0 Hz
0.0 kW

Setup 1

Setup 1

Status Main
Menu

Quick
Menu

Hand
On

OK

Menu

O�
Reset Auto

On

Alarm

Warn.

On

Press OK to start Wizard
Press Back to skip it

Setup 1

Status Main
Menu

Quick
Menu

Hand
On

OK

Menu

O�
Reset

Auto
On

Alarm

Warn.

On

The next screen will be

the Wizard screen.

Wizard Screen

1

2

if

3

Ba
ck

Ba
ck

Ba
ck

Com.

Com.

Com.
13

0B
C2

44
.1

1

Ilustraţia 1.31
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Expertul de pornire FC 101 pentru aplicaţiile buclei
deschise
Nr. şi nume Gamă Valoare implicită Funcţie
0-03 Regional Settings [0] International

[1] US
0  

0-06 GridType [0] 200-240 V/50 Hz/IT-grid
[1] 200-240 V/50 Hz/Delta
[2] 200-240 V/50 Hz
[10] 380-440 V/50 Hz/IT-grid
[11] 380-440 V/50 Hz/Delta
[12] 380-440 V/50 Hz
[20] 440-480 V/50 Hz/IT-grid
[21] 440-480 V/50 Hz/Delta
[22] 440-480 V/50 Hz
[30] 525-600 V/50 Hz/IT-grid
[31] 525-600 V/50 Hz/Delta
[32] 525-600 V/50 Hz
[100] 200-240 V/60 Hz/IT-grid
[101] 200-240 V/60 Hz/Delta
[102] 200-240 V/60 Hz
[110] 380-440 V/60 Hz/IT-grid
[111] 380-440 V/60 Hz/Delta
[112] 380-440 V/60 Hz
[120] 440-480 V/60 Hz/IT-grid
[121] 440-480 V/60 Hz/Delta
[122] 440-480 V/60 Hz
[130] 525-600 V/60 Hz/IT-grid
[131] 525-600 V/60 Hz/Delta
[132] 525-600 V/60 Hz

În funcţie de mărime Selectaţi modul de operare pentru repornirea la
reconectarea convertizorului de frecvenţă la
tensiunea reţelei după oprire

1-10 Motor Construction *[0] Asynchron
[1] PM, non salient SPM

[0] Asynchron Setarea valorii parametrului poate modifica aceşti
parametri:
1-01 Motor Control Principle
1-03 Torque Characteristics
1-14 Damping Gain
1-15 Low Speed Filter Time Const.
1-16 High Speed Filter Time Const.
1-17 Voltage filter time const.
1-20 Motor Power [kW]
1-22 Motor Voltage
1-23 Motor Frequency
1-24 Motor Current
1-25 Motor Nominal Speed
1-26 Motor Cont. Rated Torque
1-30 Stator Resistance (Rs)
1-33 Stator Leakage Reactance (X1)
1-35 Main Reactance (Xh)
1-37 d-axis Inductance (Ld)
1-39 Motor Poles
1-40 Back EMF at 1000 RPM
1-66 Min. Current at Low Speed
1-72 Start Function
1-73 Flying Start
4-19 Max Output Frequency
4-58 Missing Motor Phase Function

1-20 Motor Power 0,12 - 110 kW/0,16 - 150 CP În funcţie de mărime Introduceţi puterea motorului de pe plăcuţa
nominală
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Nr. şi nume Gamă Valoare implicită Funcţie
1-22 Motor Voltage 50,0 - 1.000,0 V În funcţie de mărime Introduceţi tensiunea motorului de pe plăcuţa

nominală

1-23 Motor Frequency 20,0 - 400,0 Hz În funcţie de mărime Introduceţi frecvenţa motorului de pe plăcuţa
nominală

1-24 Motor Current 0,01 - 10.000,00 A În funcţie de mărime Introduceţi curentul de sarcină al motorului de pe
plăcuţa nominală

1-25 Motor Nominal
Speed

100,0 - 9.999,0 RPM În funcţie de mărime Introduceţi viteza nominală a motorului de pe
plăcuţa nominală

1-26 Motor Cont. Rated
Torque

0.1-1000.0 În funcţie de mărime Acest parametru este disponibil numai atunci când
1-10 Motor Construction Design este setat la [1]
PM, non-salient SPM.

NOTĂ!
Modificarea acestui parametru va afecta
configurarea altor parametri.

1-29 Automatic Motor
Adaption (AMA)

Consultaţi 1-29 Automatic Motor
Adaption (AMA)

Oprit Efectuarea unei AMA optimizează performanţa
motorului

1-30 Stator Resistance
(Rs)

0.000-99.990 În funcţie de mărime Configuraţi valoarea rezistenţei statorice

1-37 d-axis Inductance
(Ld)

0-1000 În funcţie de mărime Introduceţi valoarea inductanţei axei d.
Obţineţi valoarea din fişa de date a motorului cu
magneţi permanenţi. Inductanţa axei d nu poate fi
aflată prin efectuarea unei AMA.

1-39 Motor Poles 2-100 4 Introduceţi numărul de poli ai motorului

1-40 Back EMF at 1000
RPM

10-9000 În funcţie de mărime Tensiune electromagnetică indusă RMS cablu-cablu
la 1.000 RPM

1-73 Flying Start   Când se selectează PM, este activată pornirea cu
rotorul în mişcare şi nu poate fi dezactivată

1-73 Flying Start [0] Disabled
[1] Enabled

0 Selectaţi [1] Enable pentru a permite converti-
zorului de frecvenţă să controleze rotirea din cauza
căderii reţelei de alimentare. Selectaţi [0] Disable
dacă această funcţie nu este necesară. Când este
activat 1-71 Start Delay şi 1-72 Start Function nu au
nicio funcţie. este activ numai în modul VVC+

3-02 Minimum Reference -4999-4999 0 Referinţa minimă reprezintă valoarea cea mai mică
ce se poate obţine prin însumarea tuturor
referinţelor

3-03 Maximum Reference -4999-4999 50 Referinţa maximă este valoarea cea mai mare
obţinută prin însumarea tuturor referinţelor

3-41 Ramp 1 Ramp Up
Time

0,05 - 3.600,0 s În funcţie de mărime Timpul de demaraj de la 0 la valoarea nominală a
parametrului 1-23 Motor Frequency dacă se
selectează motorul asincron; timpul de demaraj de
la 0 la 1-25 Motor Nominal Speed dacă se
selectează magneto-motorul

3-42 Ramp 1 Ramp
Down Time

0,05 - 3.600,0 s În funcţie de mărime Timpul de încetinire de la valoarea nominală a
parametrului 1-23 Motor Frequency la 0 dacă se
selectează motorul asincron; timpul de încetinire
de la 1-25 Motor Nominal Speed la 0 dacă se
selectează magneto-motorul

4-12 Motor Speed Low
Limit [Hz]

0,0 - 400 Hz 0 Hz Introduceţi limita minimă pentru viteza de rotaţie
redusă

4-14 Motor Speed High
Limit [Hz]

0,0 - 400 Hz 65 Hz Introduceţi limita maximă pentru viteza de rotaţie
ridicată
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Nr. şi nume Gamă Valoare implicită Funcţie
4-19 Max Output
Frequency

0-400 În funcţie de mărime Introduceţi valoarea maximă a frecvenţei de ieşire

5-40 Function Relay [0]
Function relay

Consultaţi 5-40 Function Relay Alarmă Selectaţi funcţia pentru a controla releul de ieşire 1

5-40 Function Relay [1]
Function relay

Consultaţi 5-40 Function Relay Drive running Selectaţi funcţia pentru a controla releul de ieşire 2

6-10 Terminal 53 Low
Voltage

0 - 10 V 0,07 V Introduceţi tensiunea care corespunde valorii
reduse de referinţă

6-11 Terminal 53 High
Voltage

0 - 10 V 10 V Introduceţi tensiunea care corespunde valorii de
referinţă ridicate

6-12 Terminal 53 Low
Current

0 - 20 mA 4 Introduceţi curentul care corespunde valorii de
referinţă scăzute

6-13 Terminal 53 High
Current

0 - 20 mA 20 Introduceţi curentul care corespunde valorii
ridicate de referinţă

6-19 Terminal 53 mode [0] Current
[1] Voltage

1 Selectaţi dacă borna 53 este utilizată pentru
intrarea de curent sau de tensiune

Tabel 1.26
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Expertul de configurare Buclă închisă

6-29 Terminal 54 Mode
[1]  Voltage 

6-25 T54 high Feedback

0050  Hz20-94 PI integral time
0020.00      s

Current Voltage

This dialog is forced to be set to 
[1] Analog input 54

27

28

29

30

31

32

33

34

 

20-00 Feedback 1 source
[1] Analog input 54

3-10 Preset reference [0]
0.00  

 

3-03 Max Reference
50.00  

3-02 Min Reference
0.00  

 

Asynchronous Motor

1-73 Flying Start 
[0]  No

1-22 Motor Voltage
0050     V

1-24 Motor current
04.66  A

1-25 Motor nominal speed
1420  RPM

3-41 Ramp 1 ramp-up time
0003  s

3-42 Ramp1 ramp-down time
0003  s

5

6

7

8

9

18

19

20

21

22

22a

23

24

25

26

35

36

37

38

 39

40

0-06 Grid Type

4-12 Motor speed low limit
0016 Hz

4-13 Motor speed high limit
0050  Hz

 

13
0B

C4
02

.1
0

1-20 Motor Power
1.10  kW

1-23 Motor frequency
0050  Hz

6-22 T54 Low Current
 A

6-24 T54 low Feedback
0016  Hz

6-23 T54 high Current
13.30  A

6-25 T54 high Feedback
0050

 
0.01 s

20-81 PI Normal/Inverse Control
[0]  Normal

20-83 PI Normal/Inverse Control
0050  Hz

 20-93 PI Proportional Gain
00.50 

1-29 Automatic Motor Adaption
[0]  O�

6-20 T54 low Voltage
0050  V

6-24 T54 low Feedback
0016  Hz

6-21 T54 high Voltage
0220  V

6-26 T54 Filter time const.

1-00 Con�guration Mode
[3] Closed Loop3

0-03 Regional Settings
[0] Power kW/50 Hz1

3-16 Reference Source 2
[0]  No Operation22b

1-10 Motor Type
[0] Asynchronous4

2 [0] 200-240V/50Hz/Delta

1-30 Stator resistance
0.65  Ohms

1-25 Motor nominal speed
3000  RPM

1-24 Motor Current
3.8  A

1-26 Motor Cont. Rated Torque
5.4 Nm

1-37 d-axis inductance(Ld)
5 mH

4-19 Max Ouput Frequency
0065  Hz

1-40 Back EMF at 1000 rpm
57  V

10

11

12

13

14

15

16

17

PM motor

1-39 Motor poles
8  

  %

04.66

  Hz

MotorType = Asynchronous

MotorType = PM Motor

Ilustraţia 1.32
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Expertul de configurare Buclă închisă
Nr. şi nume Gamă Valoare

implicită
Funcţie

0-03 Regional Settings [0] International
[1] US

0  

0-06 GridType [0] -[132] consultaţi expertul de
pornire pentru aplicaţiile buclei
deschise

Selectat în funcţie
de mărime

Selectaţi modul de operare pentru repornirea
la reconectarea convertizorului de frecvenţă la
tensiunea reţelei după oprire

1-00 Configuration Mode [0] Open loop
[3] Closed loop

0 Modificaţi acest parametru la buclă închisă.

1-10 Motor Construction *[0] Motor construction
[1] PM, non salient SPM

[0] Asynchron Setarea valorii parametrului poate modifica
aceşti parametri:
1-01 Motor Control Principle
1-03 Torque Characteristics
1-14 Damping Gain
1-15 Low Speed Filter Time Const.
1-16 High Speed Filter Time Const.
1-17 Voltage filter time const.
1-20 Motor Power [kW]
1-22 Motor Voltage
1-23 Motor Frequency
1-25 Motor Nominal Speed
1-26 Motor Cont. Rated Torque
1-30 Stator Resistance (Rs)
1-33 Stator Leakage Reactance (X1)
1-35 Main Reactance (Xh)
1-37 d-axis Inductance (Ld)
1-39 Motor Poles
1-40 Back EMF at 1000 RPM
1-66 Min. Current at Low Speed
1-72 Start Function
1-73 Flying Start
4-19 Max Output Frequency
4-58 Missing Motor Phase Function

1-20 Motor Power 0,09 - 110 kW În funcţie de
mărime

Introduceţi puterea motorului de pe plăcuţa
nominală

1-22 Motor Voltage 50,0 - 1.000,0 V În funcţie de
mărime

Introduceţi tensiunea motorului de pe plăcuţa
nominală

1-23 Motor Frequency 20,0 - 400,0 Hz În funcţie de
mărime

Introduceţi frecvenţa motorului de pe plăcuţa
nominală

1-24 Motor Current 0,0 - 10.000,00 A În funcţie de
mărime

Introduceţi curentul de sarcină al motorului de
pe plăcuţa nominală

1-25 Motor Nominal Speed 100,0 - 9.999,0 RPM În funcţie de
mărime

Introduceţi viteza nominală a motorului de pe
plăcuţa nominală

1-26 Motor Cont. Rated Torque 0.1-1000.0 În funcţie de
mărime

Acest parametru este disponibil numai atunci
când 1-10 Motor Construction Design este
setat la [1] PM, non-salient SPM.

NOTĂ!
Modificarea acestui parametru afectează
configurarea altor parametri

1-29 Automatic Motor Adaption
(AMA)

 Oprit Efectuarea unei AMA optimizează performanţa
motorului

1-30 Stator Resistance (Rs) 0.000-99.990 În funcţie de
mărime

Configuraţi valoarea rezistenţei statorice
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Nr. şi nume Gamă Valoare
implicită

Funcţie

1-37 d-axis Inductance (Ld) 0-1000 În funcţie de
mărime

Introduceţi valoarea inductanţei axei d.
Obţineţi valoarea din fişa de date a motorului
cu magneţi permanenţi. Inductanţa axei d nu
poate fi aflată prin efectuarea unei AMA.

1-39 Motor Poles 2-100 4 Introduceţi numărul de poli ai motorului

1-40 Back EMF at 1000 RPM 10-9000 În funcţie de
mărime

Tensiune electromagnetică indusă RMS cablu-
cablu la 1.000 RPM

1-73 Flying Start [0] Disabled
[1] Enabled

0 Selectaţi [1] Enable pentru a permite converti-
zorului de frecvenţă să controleze motorul
care se roteşte, adică aplicaţiile ventilatorului.
Când se selectează PM, este activată pornirea
cu rotorul în mişcare.

3-02 Minimum Reference -4999-4999 0 Referinţa minimă reprezintă valoarea cea mai
mică ce se poate obţine prin însumarea
tuturor referinţelor

3-03 Maximum Reference -4999-4999 50 Referinţa maximă reprezintă valoarea maximă
ce se poate obţine prin însumarea tuturor
referinţelor

3-10 Preset Reference -100-100% 0 Introduceţi valoarea prescrisă

3-41 Ramp 1 Ramp Up Time 0,05 - 3.600,0 s În funcţie de
mărime

Timpul de demaraj de la 0 la valoarea
nominală a parametrului 1-23 Motor
Frequency dacă se selectează motorul
asincron; timpul de demaraj de la 0 la
1-25 Motor Nominal Speed dacă se selectează
magneto-motorul

3-42 Ramp 1 Ramp Down Time 0,05 - 3.600,0 s În funcţie de
mărime

Timpul de încetinire de la valoarea nominală a
parametrului 1-23 Motor Frequency la 0 dacă
se selectează motorul asincron; timpul de
încetinire de la 1-25 Motor Nominal Speed la
0 dacă se selectează magneto-motorul

4-12 Motor Speed Low Limit [Hz] 0,0 - 400 Hz 0,0 Hz Introduceţi limita minimă pentru viteza de
rotaţie redusă

4-14 Motor Speed High Limit [Hz] 0 - 400 Hz 65 Hz Introduceţi limita minimă pentru viteza de
rotaţie ridicată

4-19 Max Output Frequency 0-400 În funcţie de
mărime

Introduceţi valoarea maximă a frecvenţei de
ieşire

6-29 Terminal 54 mode [0] Current
[1] Voltage

1 Selectaţi dacă borna 54 este utilizată pentru
intrarea de curent sau de tensiune

6-20 Terminal 54 Low Voltage 0 - 10 V 0,07 V Introduceţi tensiunea care corespunde valorii
reduse de referinţă

6-21 Terminal 54 High Voltage 0 - 10 V 10 V Introduceţi tensiunea care corespunde valorii
de referinţă reduse/ridicate

6-22 Terminal 54 Low Current 0 - 20 mA 4 Introduceţi curentul care corespunde valorii
ridicate de referinţă

6-23 Terminal 54 High Current 0 - 20 mA 20 Introduceţi curentul care corespunde valorii
ridicate de referinţă

6-24 Terminal 54 Low Ref./Feedb.
Value

-4999-4999 0 Introduceţi valoarea de reacţie care
corespunde tensiunii sau curentului setat în
6-20 Terminal 54 Low Voltage/6-22 Terminal 54
Low Current

6-25 Terminal 54 High Ref./Feedb.
Value

-4999-4999 50 Introduceţi valoarea de reacţie care
corespunde tensiunii sau curentului setat în
6-21 Terminal 54 High Voltage/6-23 Terminal 54
High Current
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Nr. şi nume Gamă Valoare
implicită

Funcţie

6-26 Terminal 54 Filter Time
Constant

0 - 10 s 0,01 Introduceţi constanta de timp a filtrului

20-81 PI Normal/ Inverse Control [0] Normal
[1] Inverse

0 Selectaţi [0] Normal pentru a seta controlul
procesului în vederea creşterii vitezei la ieşire
când eroarea procesului este pozitivă. Selectaţi
[1] Inverse pentru a reduce viteza la ieşire.

20-83 PI Start Speed [Hz] 0 - 200 Hz 0 Introduceţi viteza motorului care trebuie
obţinută ca semnal de pornire pentru
începerea controlului PI

20-93 PI Proportional Gain 0-10 0,01 Introduceţi factorul de amplificare propor-
ţională a regulatorului procesului. Controlul
rapid se obţine la amplificare ridicată. Totuşi,
dacă amplificarea este prea mare, procesul
poate deveni instabil

20-94 PI Integral Time 0,1 - 999,0 s 999,0 s Introduceţi timpul de integrare a regulatorului
procesului. Obţineţi controlul rapid printr-un
timp de integrare scurt, deşi dacă timpul de
integrare este prea scurt, procesul devine
instabil. Un timp de integrare excesiv de lung
dezactivează acţiunea de integrare.

Tabel 1.27

Configurarea motorului
Configurarea motorului din meniul rapid vă îndrumă către
parametrii necesari ai motorului.

Nr. şi nume Gamă Valoare
implicită

Funcţie

0-03 Regional
Settings

[0] Interna-
tional
[1] US

0  

0-06 GridType [0] -[132]
consultaţi
expertul de
pornire pentru
aplicaţiile
buclei deschise

Selectat în
funcţie de
mărime

Selectaţi modul
de operare
pentru repornirea
la reconectarea
convertizorului
de frecvenţă la
tensiunea reţelei
după oprire

1-10 Motor
Construction

*[0] Motor
construction
[1] PM, non
salient SPM

[0]
Asynchron

 

1-20 Motor
Power

0,12 - 110 kW/
0,16 - 150 CP

În funcţie de
mărime

Introduceţi
puterea
motorului de pe
plăcuţa nominală

1-22 Motor
Voltage

50,0 - 1.000,0 V În funcţie de
mărime

Introduceţi
tensiunea
motorului de pe
plăcuţa nominală

Nr. şi nume Gamă Valoare
implicită

Funcţie

1-23 Motor
Frequency

20,0 - 400,0 Hz În funcţie de
mărime

Introduceţi
frecvenţa
motorului de pe
plăcuţa nominală

1-24 Motor
Current

0,01 -
10.000,00 A

În funcţie de
mărime

Introduceţi
curentul de
sarcină al
motorului de pe
plăcuţa nominală

1-25 Motor
Nominal
Speed

100,0 - 9.999,0
RPM

În funcţie de
mărime

Introduceţi viteza
nominală a
motorului de pe
plăcuţa nominală
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Nr. şi nume Gamă Valoare
implicită

Funcţie

1-26 Motor
Cont. Rated
Torque

0.1-1000.0 În funcţie de
mărime

Acest parametru
este disponibil
numai atunci
când 1-10 Motor
Construction
Design este setat
la [1] PM, non-
salient SPM.

NOTĂ!
Modificarea
acestui
parametru
afectează
configurarea
altor parametri

1-30 Stator
Resistance (Rs)

0.000-99.990 În funcţie de
mărime

Configuraţi
valoarea
rezistenţei
statorice

1-37 d-axis
Inductance
(Ld)

0-1000 În funcţie de
mărime

Introduceţi
valoarea
inductanţei axei
d.
Obţineţi valoarea
din fişa de date a
motorului cu
magneţi
permanenţi.
Inductanţa axei d
nu poate fi aflată
prin efectuarea
unei AMA.

1-39 Motor
Poles

2-100 4 Introduceţi
numărul de poli
ai motorului

1-40 Back EMF
at 1000 RPM

10-9000 În funcţie de
mărime

Tensiune electro-
magnetică indusă
RMS cablu-cablu
la 1.000 RPM

1-73 Flying
Start

[0] Disabled
[1] Enabled

0 Selectaţi Enable
pentru a permite
convertizorului
de frecvenţă să
controleze
motorul care se
roteşte.

3-41 Ramp 1
Ramp Up
Time

0,05 - 3.600,0 s În funcţie de
mărime

Timpul de
demaraj de la 0
la valoarea
nominală a
parametrului
1-23 Motor
Frequency

Nr. şi nume Gamă Valoare
implicită

Funcţie

3-42 Ramp 1
Ramp Down
Time

0,05 - 3.600,0 s În funcţie de
mărime

Timp de
încetinire de la
valoarea
nominală a
parametrului
1-23 Motor
Frequency la 0

4-12 Motor
Speed Low
Limit [Hz]

0,0 - 400 Hz 0,0 Hz Introduceţi limita
minimă pentru
viteza de rotaţie
redusă

4-14 Motor
Speed High
Limit [Hz]

0,0 - 400 Hz 65 Introduceţi limita
maximă pentru
viteza de rotaţie
ridicată

4-19 Max
Output
Frequency

0-400 În funcţie de
mărime

Introduceţi
valoarea maximă
a frecvenţei de
ieşire

Tabel 1.28

Modificări efectuate
Modificările efectuate listează toţi parametrii modificaţi din
configurarea din fabrică. Numai parametrii modificaţi în
setul curent de parametri de editare sunt listaţi în
modificările efectuate.

Dacă valoarea parametrului este modificată înapoi la
valoarea configurării din fabrică de la o altă valoare,
parametrul NU va fi listat în modificările efectuate.

1. Apăsaţi tasta [Menu] (Meniu) pentru a intra în
meniul rapid până când indicatorul de pe afişaj
este poziţionat deasupra meniului rapid.

2. Apăsaţi [▲] [▼] pentru a selecta expertul FC 101,
configurarea buclei închise, configurarea
motorului sau modificările efectuate, apoi apăsaţi
[OK].

3. Apăsaţi [▲] [▼] pentru a naviga printre parametrii
din meniul rapid.

4. Apăsaţi [OK] pentru a selecta un parametru.

5. Apăsaţi [▲] [▼] pentru a modifica valoarea setării
unui parametru.

6. Apăsaţi [OK] pentru a accepta modificarea.

7. Apăsaţi de două ori [Back] (Înapoi) pentru a intra
în „Stare” sau apăsaţi o dată [Menu] (Meniu)
pentru a intra în „Meniul principal”.

Meniul principal asigură acces la toţi parametrii.
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1. Apăsaţi tasta [Menu] (Meniu) până când
indicatorul de pe afişaj este poziţionat deasupra
„Meniului principal”.

2. Apăsaţi [▲] [▼]pentru a naviga printre grupurile
de parametri.

3. Apăsaţi [OK] pentru a selecta un grup de
parametri.

4. Apăsaţi [▲] [▼] pentru a naviga între parametrii
dintr-un anumit grup.

5. Apăsaţi [OK] pentru a selecta parametrul.

6. Apăsaţi [▲] [▼] pentru a seta/modifica valoarea
parametrului.
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1.6 Avertismente şi alarme

Număr
defecţiu

ne

Nr. bit
alarmă/

avertisme
nt

Text
defecţiune

Avertis
ment Alarmă

Decone
ctare cu
blocare Cauza problemei

2 16 Live zero error X X  

Semnalul la borna 53 sau 54 este sub 50% din valoarea configurată
în 6-10 Terminal 53 Low Voltage, 6-12 Terminal 53 Low Current,
6-20 Terminal 54 Low Voltagesau 6-22 Terminal 54 Low Current.
Consultaţi, de asemenea, grupul de parametri 6-0*

4 14 Mains ph. loss X X X

Lipseşte o fază din alimentare sau diferenţa de tensiune este prea
ridicată. Verificaţi tensiunea de alimentare. Consultaţi 14-12 Function
at Mains Imbalance

7 11 DC over volt X X  Tensiunea circuitului intermediar depăşeşte limita.

8 10 DC under volt X X  
Tensiunea circuitului intermediar scade sub limita pentru
„avertisment tensiune scăzută”.

9 9
Inverter
overload X X  Sarcină peste 100% pe o perioadă de timp prea lungă.

10 8
Motor ETR
over X X  

Motorul este prea fierbinte din cauza unei sarcini mai mari de 100%
pe o perioadă de timp prea lungă. Consultaţi 1-90 Motor Thermal
Protection

11 7 Motor th over X X  
Termistorul sau conexiunea termistorului este deconectat(ă).
Consultaţi 1-90 Motor Thermal Protection.

13 5 Over Current X X X Limita curentului de vârf al invertorului este depăşită.

14 2 Earth Fault  X X Descărcaţi de la fazele de ieşire către împământare.

16 12 Short Circuit  X X Scurtcircuit în motor sau pe bornele motorului.

17 4 Ctrl. word TO X X  
Lipsă de comunicaţie spre convertizorul de frecvenţă. Consultaţi
grupul de parametri 8-0*

24 50 Fan Fault X X  
Ventilatorul nu funcţionează (Numai pe unităţi de 400 V 30 - 90
kW).

30 19 U phase loss  X X
Lipseşte faza U a motorului. Verificaţi faza. Consultaţi 4-58 Missing
Motor Phase Function.

31 20 V phase loss  X X
Lipseşte faza V a motorului. Verificaţi faza. Consultaţi 4-58 Missing
Motor Phase Function.

32 21 W phase loss  X X
Lipseşte faza W a motorului. Verificaţi faza. Consultaţi 4-58 Missing
Motor Phase Function.

38 17 Internal fault  X X Luaţi legătura cu furnizorul Danfoss local.

44 28 Earth Fault  X X Descărcaţi de la fazele de ieşire către împământare.

47 23
Control
Voltage Fault X X X Este posibil ca sursa de 24 V c.c. să fie supraîncărcată.

48 25
VDD1 Supply
Low  X X

Tensiune de control scăzută. Luaţi legătura cu furnizorul Danfoss
local

50  
Calibration
failed  X  Luaţi legătura cu furnizorul Danfoss local.

51 15 Unom,Inom  X  
Configurarea tensiunii, a curentului şi a puterii motorului pare a fi
incorectă. Verificaţi configurările.

52  low Inom  X  
Curentul de sarcină al motorului este prea scăzut. Verificaţi
configurările.

53  big motor  X  Motorul este de prea mare putere pentru a putea fi suportat de 

54  small mot  X  Motorul este de prea mică putere pentru a putea fi suportat de 

55  par. range  X  
Valorile parametrilor identificate pentru motor sunt în afara
limitelor acceptabile

56  user interrupt  X  a fost întreruptă de utilizator
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Număr
defecţiu

ne

Nr. bit
alarmă/

avertisme
nt

Text
defecţiune

Avertis
ment Alarmă

Decone
ctare cu
blocare Cauza problemei

57  timeout  X  

Încercaţi să reporniţi de câteva ori, până când se realizează .

NOTĂ!
Pornirile repetate pot cauza ridicarea temperaturii motorului
la un nivel la care cresc valorile rezistenţelor Rs şi Rr. În cele
mai multe cazuri, totuşi, aceste valori nu sunt critice

58  internal X X  Luaţi legătura cu furnizorul Danfoss local.

59 25 Current limit X   Curentul este mai mare decât valoarea din 4-18 Current Limit

60 44
External
Interlock  X  

Interblocarea externă a fost activată. Pentru a relua funcţionarea
normală, aplicaţi c.c. de 24 V pe borna programată pentru
interblocare externă şi resetaţi convertizorul de frecvenţă (prin
comunicaţie serială, I/O digitală sau apăsând butonul [Reset]
(Resetare) de pe tastatură).

66 26

Heat sink
Temperature
Low X   

Avertismentul se bazează pe senzorul de temperatură din modulul
IGBT (Numai pe unităţi de 400 V 30 - 90 kW).

69 1
Pwr. Card
Temp X X X

Senzorul de temperatură de pe modulul de putere este fie prea
fierbinte, fie prea rece.

79  

Illegal power
section
configuration X X  Defecţiune internă. Luaţi legătura cu furnizorul Danfoss local.

80 29
Drive
initialised  X  Toate setările parametrilor sunt iniţializate la setările implicite.

87 47
Auto DC
Braking X   Convertizorul de frecvenţă are frânare c.c. automată

95 40 Broken Belt X X  

Cuplul este sub nivelul de cuplu configurat pentru funcţionarea fără
sarcină, ceea ce indică o curea ruptă. Consultaţi grupul de
parametri 22-6*.

126  Motor Rotating  X  
Tensiune electromagnetică indusă ridicată Opriţi motorul magneto-
motorului.

200  Fire Mode X   Modul incendiu a fost activat

202  

Fire Mode
Limits
Exceeded X   

Modul incendiu a atenuat una sau mai multe alarme care anulează
garanţia

250  New sparepart  X X

Sursa de alimentarea sau sursa de alimentare în modul de
comutare a fost schimbată. (Numai pe unităţi de 400 V 30 - 90 kW.)
Luaţi legătura cu furnizorul Danfoss local

251  New Typecode  X X
Convertizorul de frecvenţă are un nou cod tip (Numai pe unităţi de
400 V 30 - 90 kW). Luaţi legătura cu furnizorul Danfoss local.

Tabel 1.29
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1.7 Specificaţii generale

1.7.1 Reţeaua de alimentare 3 x 200 - 240 V c.a.

PK2
5

PK3
7

PK7
5

P1K
5

P2K2 P3K
7

P5K5 P7K5 P11K P15K P18K P22K P30K P37K P45K

Putere caracteristică la arbore (kW) 0,25 0,37 0,75 1,5 2,2 3,7 5,5 7,5 11,0 15,0 18,5 22,0 30,0 37,0 45,0
Putere caracteristică la arbore (CP) 0,33 0,5 1,0 2,0 3,0 5,0 7,5 10,0 15,0 20,0 25,0 30,0 40,0 50,0 60,0
Carcasă IP20 H1 H1 H1 H1 H2 H3 H4 H4 H5 H6 H6 H7 H7 H8 H8
Dimensiunea max. a cablului în borne
(reţea de alimentare, motor) [mm²/
AWG]

4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 16/6 16/6 16/6 35/2 35/2 50/1 50/1 95/0 120/
(4/0)

Curent de ieşire       

RELAY 2

13
0B

B6
32

.1
0 Temperatura mediului ambiant 40 °C       

Continuu
(3 x 200 - 240 V)
[A]

1,5 2,2 4,2 6,8 9,6 15,2 22,0 28,0 42,0 59,4 74,8 88,0 115,0 143,0 170,0

Intermitent
(3 x 200 - 240 V)
[A]

1,7 2,4 4,6 7,5 10,6 16,7 24,2 30,8 46,2 65,3 82,3 96,8 126,5 157,3 187,0

Curent max. de intrare       

RELAY 2

13
0B

B6
33

.1
0        

Continuu
(3 x 200 - 240 V)
[A]

1,1 1,6 2,8 5,6 8.6/7
.2

14.1
/

12.0

21.0/
18.0

28.3/
24.0

41.0/
38.2

52,7 65,0 76,0 103,7 127,9 153,0

Intermitent
(3 x 200 - 240 V)
[A]

1,2 1,8 3,1 6,2 9.5/7
.9

15.5
/

13.2

23.1/
19.8

31.1/
26.4

45.1/
42.0

58,0 71,5 83,7 114,1 140,7 168,3

 Siguranţe max.
fuzibile

Consultaţi 1.3.6 Siguranţe       

Pierdere estimată
de putere [W],
Cel mai bun caz/

Tipic1)

12/1
4

15/1
8

21/2
6

48/6
0

80/1
02

97/1
20

182/
204

229/
268

369/
386

512 658 804 1015 1459 1350

Greutatea
carcasei IP20 [kg]

2. 2,0 2,0 2,1 3,4 4,5 7,9 7,9 9,5 24,5 24,5 36,0 36,0 51,0 51,0

Randament [%],
Cel mai bun caz/
Tipic 1

97.0
/

96.5

97.3
/

96.8

98.0/
97.6

97.6
/

97.0

97.1/
96.3

97.9
/

97.4

97.3/
97.0

98.5/
97.1

97.2/
97.1

97,0 96,9 96,8 97,0 96,5 97,3

Curent de ieşire       
 Temperatura mediului ambiant 50 °C       

Continuu (3 x
200 - 240 V) [A]

1,5 1,9 3,5 6,8 9,6 13,0 19,8 23,0 33,0 53,5 66,6 79,2 103,5 128,7 153,0

Intermitent (3 x
200 - 240 V) [A]

1,7 2,1 3,9 7,5 10,6 14,3 21,8 25,3 36,3 58,9 73,3 87,1 113,9 141,6 168,3

Tabel 1.30

1) În condiţii de sarcină nominală
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1.7.2 Reţea de alimentare 3 x 380 - 480 V c.a.
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1.7.3 Reţea de alimentare 3 x 380 - 480 V c.a.
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1.7.4 Reţeaua de alimentare 3 x 525 - 600 V c.a.

P2K2 P3K0 P5K5 P7K5 P11K P15K P22K P30K P45K P55K P75K P90K
Putere caracteristică la arbore (kW) 2,2 3,0 5,5 7,5 11,0 15,0 22,0 30,0 45,0 55,0 75,0 90,0
Putere caracteristică la arbore (CP) 3,0 4,0 7,5 10,0 15,0 20,0 30,0 40,0 60,0 70,0 100,0 125,0
Carcasă IP20 H9 H9 H9 H9 H10 H10 H6 H6 H7 H7 H8 H8
Dimensiunea max. a cablului în borne (reţea de
alimentare, motor) [mm²/AWG]

4/10 4/10 4/10 4/10 10/8 10/8 35/2 35/2 50/1 50/1 95/0 120/
(4/0)

Curent de ieşire     

RELAY 2

13
0B

B6
32

.1
0 Temperatura mediului ambiant 40 °C     

Continuu (3 x 525 -
550 V) [A]

4,1 5,2 9,5 11,5 19,0 23,0 36,0 43,0 65,0 87,0 105,0 137,0

Intermitent (3 x 525 -
550 V) [A]

4,5 5,7 10,5 12,7 20,9 25,3 39,6 47,3 71,5 95,7 115,5 150,7

Continuu (3 x 551 -
600 V) [A]

3,9 4,9 9,0 11,0 18,0 22,0 34,0 41,0 62,0 83,0 100,0 131,0

Intermitent (3 x 551 -
600 V) [A]

4,3 5,4 9,9 12,1 19,8 24,2 37,4 45,1 68,2 91,3 110,0 144,1

Curent max. de intrare     

RELAY 2

13
0B

B6
33

.1
0      

Continuu (3 x 525 -
550 V) [A]

3,7 5,1 8,7 11,9 16,5 22,5 33,1 45,1 66,5 81,3 109,0 130,9

Intermitent (3 x 525 -
550 V) [A]

4,1 5,6 9,6 13,1 18,2 24,8 36,4 49,6 73,1 89,4 119,9 143,9

Continuu (3 x 551 -
600 V) [A]

3,5 4,8 8,3 11,4 15,7 21,4 31,5 42,9 63,3 77,4 103,8 124,5

Intermitent (3 x 551 -
600 V) [A]

3,9 5,3 9,2 12,5 17,3 23,6 34,6 47,2 69,6 85,1 114,2 137,0

Siguranţe max. fuzibile      
Pierdere estimată de putere [W], Cel mai bun caz/

Tipic1)

8,4 112,0 178,0 239,0 360,0 503,0 607,0 820,0 972,0 1.182,
0

1.281,
0

1.437,
0

Greutatea carcasei IP54 [kg] 6,6 6,6 6,6 6,6 11,5 11,5 24,5 24,5 36,0 36,0 51,0 51,0
Randament [%], Cel mai bun caz/Tipic 1 97,0 97,0 97,0 97,0 97,0 97,0 97,5 97,5 98,0 98,0 98,4 98,5
Curent de ieşire     
 Temperatura mediului ambiant 50 °C     

Continuu (3 x 525 -
550 V) [A]

2,9 3,6 6,7 8,1 13,3 16,1 25,2 30,1 45,5 60,9 73,5 95,9

Intermitent (3 x 525 -
550 V) [A]

3,2 4,0 7,4 8,9 14,6 17,7 27,7 33,1 50,0 67,0 80,9 105,5

Continuu (3 x 551 -
600 V) [A]

2,7 3,4 6,3 7,7 12,6 15,4 23,8 28,7 43,3 58,1 70,0 91,7

Intermitent (3 x 551 -
600 V) [A]

3,0 3,7 6,9 8,5 13,9 16,9 26,2 31,6 47,7 63,9 77,0 100,9

Tabel 1.35
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1.7.5 Rezultatele testului EMC

Următoarele rezultate ale testului au fost obţinute utilizând
un sistem cu un convertizor de frecvenţă, un cablu de
control ecranat, un tablou electric cu potenţiometru,
precum şi un cablu ecranat al motorului.

Tip de filtru RFI Emisie conductoare. Lungimea maximă a cablului ecranat [m] Emisie radiată

 Mediu industrial
Domenii de carcase, de
afaceri comerciale şi de

iluminare
Mediu industrial

Domenii de carcase,
de afaceri comerciale

şi de iluminare

 EN 55011 Clasa A2 EN 55011 Clasa A1 EN 55011 Clasa B EN 55011 Clasa A1 EN 55011 Clasa B

 
Fără filtru

extern
Cu filtru
extern

Fără filtru
extern

Cu filtru
extern

Fără filtru
extern

Cu filtru
extern

Fără filtru
extern

Cu filtru
extern

Fără filtru
extern

Cu filtru
extern

Filtru RFI H4 (Clasa A1)

0,25 - 11 kW
3 x 200 - 240 V
IP20

  25 50  20 Da Da  Nu

0,37 - 22 kW
3 x 380 - 480 V
IP20

  25 50  20 Da Da  Nu

Filtru RFI H2 (Clasa A2)

1,5 - 45 kW
3 x 200 - 240 V
IP20

25      Nu  Nu  

30 - 90 kW
3 x 380 - 480 V
IP20

25      Nu  Nu  

0,75 - 18,5 kW
3 x 380 - 480 V
IP54

25      Da    

22 - 90 kW
3 x 380 - 480 V
IP54

25      Nu  Nu  

Filtru RFI H3 (Clasa A1/B)

1,5 - 45 kW
3 x 200 - 240 V
IP20

  50  20  Da  Nu  

30 - 90 kW
3 x 380 - 480 V
IP20

  50  20  Da  Nu  

0,75 - 18,5 kW
3 x 380 - 480 V
IP54

  25  10  Da    

22 - 90 kW
3 x 380 - 480 V
IP54

  50  10  Da  Nu  

Tabel 1.36
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Protecţie şi funcţii

• Protecţie electrotermică a motorului la suprasarcină.

• Monitorizarea temperaturii radiatorului asigură acţiunea de decuplare a convertizorului de frecvenţă în caz de
supratemperatură.

• Convertizorul de frecvenţă este prevăzut cu protecţie la scurt-circuitele de pe bornele U, V şi W ale motorului.

• Dacă lipseşte o fază a motorului, convertizorul de frecvenţă se deconectează, declanşând o alarmă.

• Dacă lipseşte o fază de reţea, convertizorul de frecvenţă se deconectează sau emite un avertisment (în funcţie de
sarcină).

• Monitorizarea tensiunii circuitului intermediar asigură acţiunea de deconectare a convertizorului de frecvenţă dacă
tensiunea circuitului intermediar este prea scăzută sau prea ridicată.

• Convertizorul de frecvenţă este prevăzut cu protecţie împotriva defecţiunilor de împământare de pe bornele U, V şi
W ale motorului.

Reţea de alimentare (L1, L2, L3)
Tensiune de alimentare 200 - 240 V ±10%
Tensiune de alimentare 380 - 480 V ±10%
Tensiune de alimentare 525 - 600 V ±10%
Frecvenţă de alimentare 50/60 Hz
Diferenţa max. temporară admisă între fazele reţelei 3,0% din tensiunea nominală de alimentare
Factor de putere adevărat (λ) ≥ 0,9 nominal la sarcina nominală
Factor de putere de deplasare (cosφ) faţă de 1 (> 0,98)
Comutare la alimentarea la intrare L1, L2, L3 (porniri), carcasă H1 - H5, I2, I3 Max. 2 ori/ min.
Comutare la alimentarea la intrare L1, L2, L3 (porniri), carcasă H6 - H8, I6 - I8 Max. 1 dată/min.
Protecţia mediului conform EN 60664-1 categoria de supratensiune III/gradul de poluare 2
Unitatea este utilizabilă pentru un circuit capabil să livreze maximum 100,000 RMS curent simetric, maximum 240/480 V.

Ieşire motor (U, V, W)
Tensiune de ieşire 0 - 100% din tensiunea de alimentare
Frecvenţă de ieşire 0 - 200 Hz (VVCplus), 0 - 400 Hz (u/f)
Comutare pe ieşire Nelimitată
Timpi de rampă 0,05 - 3.600 s

Lungimile şi secţiunile transversale ale cablurilor
Lungimea max. a cablului de motor, ecranat/armat (instalare în conformitate cu EMC
corectă)

Consultaţi 1.7.5 Rezultatele testului
EMC

Lungimea max. a cablului de motor, neecranat/nearmat 50 m
Secţiune transversală max. la motor, reţea de alimentare*
Bornele de c.c. din secţiunea transversală pentru reacţia filtrului pe carcasa H1 - H3, I2, I3, I4 4 mm²/11 AWG
Bornele de c.c. din secţiunea transversală pentru reacţia filtrului pe carcasa H4 - H5 16 mm²/6 AWG
Secţiune transversală maximă a bornelor de control, conductor rigid 2,5 mm²/14 AWG
Secţiune transversală maximă a bornelor de control, cablu flexibil 2,5 mm²/14 AWG
Secţiune transversală minimă a bornelor de control 0,05 mm²/30 AWG
*Pentru informaţii suplimentare, consultaţi 1.7.2 Reţea de
alimentare 3 x 380 - 480 V c.a.

Intrări digitale
Intrări digitale programabile 4
Număr bornă 18, 19, 27, 29
Logic PNP sau NPN
Nivel de tensiune 0 - 24 V c.c.
Nivel de tensiune, „0” logic PNP < 5 V c.c.
Nivel de tensiune, „1” logic PNP > 10 V c.c.
Nivel de tensiune, „0” logic NPN > 19 V c.c.
Nivel de tensiune, „1” logic NPN < 14 V c.c.
Tensiune maximă la intrare 28 V c.c.
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Rezistenţa de intrare, Ri Aprox. 4 k
Intrarea digitală 29 ca intrare a termistorului Defecţiune: >2,9 kΩ şi fără defecţiune: < 800 Ω

Intrări analogice
Număr de intrări analogice: 2
Număr bornă 53, 54
Mod bornă 53 Parametrul 6-19: 1 = tensiune, 0= curent
Mod bornă 54 Parametrul 6-29: 1 = tensiune, 0= curent
Nivel de tensiune 0 - 10 V
Rezistenţa de intrare, Ri aprox. 10 kΩ
Tensiune max. 20 V
Nivel de curent De la 0/4 la 20 mA (scalabil)
Rezistenţa de intrare, Ri < 500 Ω
Curent max. 29 mA

Ieşire analogică
Număr de ieşiri analogice programabile 2
Număr bornă 42, 451)

Gama de variaţie a curentului pe ieşirea analogică 0/4 - 20 mA
Sarcina max. pentru borna comună la ieşirea analogică 500 Ω
Sarcina max. la ieşirea analogică 17 V
Precizia pe ieşirea analogică Eroare max.: 0,4 % din scala completă
Rezoluţia pe ieşirea analogică 10 biţi

1) Bornele 42 şi 45 pot fi programate şi ca ieşiri digitale.

Ieşire digitală
Numărul ieşirilor digitale 2
Număr bornă 42, 451)

Nivelul de tensiune la ieşirea digitală 17 V
Curent max. de ieşire la ieşirea digitală 20 mA
Sarcina max. la ieşirea digitală 1 kΩ

1) Bornele 42 şi 45 pot fi programate şi ca ieşire analogică.

Modul de control, comunicaţia serială RS-485
Număr bornă 68 (P, TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)
Număr bornă 61 Comun pentru bornele 68 şi 69

Modul de control, ieşire de 24 V c.c.
Număr bornă 12
Sarcină max., carcasă H1 - H8, I2 - I8 80 mA

Ieşirea releului
Ieşire programabilă a releului 2
Releu 01 şi 02 01 - 03 (NC), 01 - 02 (NO), 04 - 06 (NC), 04 - 05 (NO)
Sarcină max. la bornă (c.a. - 1)1) pe 01 - 02/04 - 05 (NO) (Sarcină rezistivă) 250 V c.a., 3 A
Sarcină max. la bornă (c.a. - 15)1) pe 01 - 02/04 - 05 (NO) (Sarcină inductivă @ cosφ 0,4) 250 V c.a., 0,2 A
Sarcină max. la bornă (c.c. - 1)1) pe 01 - 02/04 - 05 (NO) (Sarcină rezistivă) 30 V c.c., 2 A
Sarcină max. la bornă (c.c. - 13)1) pe 01 - 02/04 - 05 (NO) (Sarcină inductivă) 24 V c.c., 0,1 A
Sarcină max. la bornă (c.a. - 1)1) pe 01 - 03/04 - 06 (NC) (Sarcină rezistivă) 250 V c.a., 3 A
Sarcină max. la bornă (c.a. - 15)1) pe 01 - 03/04 - 06 (NC) (Sarcină inductivă @ cosφ 0,4) 250 V c.a., 0,2 A

Sarcină max. la bornă (c.c. - 1)1) pe 01 - 03/04 -
06 (NC) (Sarcină rezistivă)

30 V c.c., 2 A
Sarcină min. la bornă 01 - 03 (NC), 01 - 02 (NO) 24 V c.c. 10 mA, 24 V c.a.

20 mA
Protecţia mediului conform EN 60664-1 Categoria de supratensiune III/gradul de poluare 2
1) IEC 60947 secţiunile 4 şi 5.
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Modul de control, ieşire de 10 V c.c.
Număr bornă 50
Tensiune de ieşire 10,5 V ±0,5 V
Sarcină max. 25 mA

Toate intrările, ieşirile, circuitele, sursele de c.c. şi contactele releelor sunt izolate galvanic de la tensiunea de alimentare
(PELV) şi de la alte borne de tensiune mare.

Mediul exterior
Carcasă IP20
Set de carcase disponibil IP21, TIP 1
Încercare la vibraţii 1,0 g
Umiditate relativă max. 5% - 95% (IEC 60721-3-3; Clasa 3K3 (fără condensare) în cursul funcţionării
Mediu agresiv (IEC 60721-3-3), carcasă (standard) lăcuită H1 - H5 Clasa 3C3
Mediu agresiv (IEC 60721-3-3), carcasă nelăcuită H6 - H10 Clasa 3C2
Mediu agresiv (IEC 60721-3-3), carcasă (opţional) lăcuită H6 - H10 Clasa 3C3
Metodă de testare conform IEC 60068-2-43 H2S (10 zile)
Temperatura mediului ambiant Vedeţi curentul max. de ieşire la 40/50 °C în tabelele legate de reţeaua de alimentare

Devaluare în condiţii de temperatură ridicată a mediului ambiant; consultaţi secţiunea privind condiţiile speciale

Temperatura minimă a mediului ambiant în cursul funcţionării la capacitate maximă 0 °C
Temperatura minimă a mediului ambiant la capacitate redusă, carcasă H1 - H5 -20 °C
Temperatura minimă a mediului ambiant la capacitate redusă, carcasă H6 - H10 -10 °C
Temperatura de stocare/transport -30 - +65/70 °C
Altitudinea maximă deasupra nivelului mării fără devaluare 1.000 m
Altitudinea maximă deasupra nivelului mării cu devaluare 3.000 m
Devaluare în condiţii de altitudine ridicată; consultaţi secţiunea privind condiţiile speciale
Standarde de siguranţă EN/IEC 61800-5-1, UL 508C
Standarde EMC, Emisii EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3

Standarde EMC, Insensibilitate
EN 61800-3, EN 61000-3-12, EN 61000-6-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN

61000-4-5, EN 61000-4-6

1.8 Condiţii speciale

1.8.1 Devaluare pentru utilizare în condiţii
de temperatură ridicată şi frecvenţă
de comutare

Temperatura mediului ambiant măsurată pe o perioadă de
24 de ore trebuie să fie cu cel puţin 5 °C mai redusă decât
temperatură maximă a mediului ambiant. În cazul în care
convertizorul de frecvenţă este utilizat la o temperatură
ridicată a mediului ambiant, trebuie redus curentul
continuu de ieşire. Pentru curba de devaluare, consultaţi
Ghidul de proiectare VLT®  HVAC Basic MG18C.

1.8.2 Devaluarea pentru utilizare în condiţii
de presiune scăzută a aerului

Capacitatea de răcire a aerului scade la presiuni joase ale
aerului. Pentru altitudini de peste 2.000 m, luaţi legătura cu
Danfoss privind PELV. Sub altitudinea de 1.000 m, nu este
necesară devaluarea, dar peste 1.000 m, temperatura
mediului ambiant sau curentul maxim de ieşire trebuie
reduse. Reduceţi ieşirea cu 1% pentru fiecare 100 m

altitudine peste 1.000 m sau reduceţi temperatura maximă
a mediului ambiant cu 1° per 200 m.

1.9 Opţiuni pentru VLT® HVAC Drive FC 101

Pentru opţiuni, consultaţi Ghidul de proiectare VLT®  HVAC
Basic MG18C.

1.10 Asistenţă MCT 10

Informaţiile despre MCT 10 sunt disponibile la adresa:
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/
fc101driveupdates
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