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Giris Hizh Kilavuz

1 Giris

1.1 Hizl Kilavuzun Amaci

Hizh kilavuz, frekans donistirtciinin givenli kurulumu ve
kullanima alinmasi icin bilgi sunar.

Hizli kilavuz, nitelikli personel kullanimi icin tasarlanmistir.
Frekans donustlrlciyl glivenli ve profesyonel sekilde
kullanmak icin hizli kilavuzu okuyun ve bunlara uyun,
ayrica glvenlik yonergelerine ve genel uyarilara 6zellikle
dikkat edin. Bu hizli kilavuzunu daima frekans dénisti-
riciiniin yaninda bulundurun.

VLT® bir tescilli ticari markadir.

1.2 Ek Kaynaklar

. VLT® HVAC Basic Stirticii FC 101 Programlama
Kilavuzu, programlanin nasil yapilacagi hakkinda
bilgiler saglar ve kapsamli parametre aciklamalari
icerir.

. VLT® HVAC Basic Suriict FC 101 Dizayn Kilavuzu,
frekans donustiricl, musteri tasarim ve uygula-
malariyla ilgili tim teknik bilgiyi saglar. Ayrica
secenek ve eklentileri listeler.

Teknik dokiimantasyonu, Uriin ile génderilen dokiiman-
tasyon CD'sindeki elektronik ortamda veya yerel Danfoss
satis ofisinde baski halinde bulabilirsiniz.

MCT 10 Kurulum Yazilimi Destek

Yazilimi suradan indirin: http://www.danfoss.com/Busines-
sAreas/DrivesSolutions/Software+MCT10/
MCT10+Downloads.htm.

Yazilimin kurulumu sirasinda, FC 101 islevselligi etkinles-
tirmek icin 81463800 numarali erisim kodunu girin. FC 101
islevselligini kullanmak icin lisans anahtari gerekmez.

Yeni bir yazilim her zaman en son siirlicii glincellemelerini
icermez. Yerel satis ofisiniz ile en son giincelles-
tirmeler(*.upd dosyalan) icin iletisime gegin veya
glincellestirmeleri suradan indirin: www.danfoss.com/
BusinessAreas/DrivesSolutions/fc101driveupdates.

1.3 Belge ve Yazilim Strimu

Hizh Kilavuz diizenli olarak incelenip yenilenmektedir.
Gelistirmeye yonelik tim Onerilere agigiz.

1.4 Sertifika ve Onaylar

Sertifikasyon 1P20 IP54
AB Uyumluluk

v v
Beyani
UL Listeli cus v -
C-tick 0 v v

Tablo 1.1 Sertifika ve Onaylar

Frekans donustiriicii UL508C termal bellek koruma gerekli-
liklerine uygundur. Ayrinti icin, Urline 6zel dizayn
kilavuzundaki Motor Termal Korumasi'na bakin.

1.5 Elden Cikarma

Siirlim Notlar Yazilim strimii

MG18A6xx MG18A5xx'in yerine geger 2.70

Elektrik bilesenleri iceren cihazlar, ev atiklariyla

birlikte atilmamahdir.

Yerel ve gecerli mevzuata uygun olarak, elektrikli

ve elektronik atiklarla birlikte ayrica toplan-

malidir.
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Glvenlik

VLT®HVAC Basic Siiriicti FC 101

2 Guvenlik

2.1 Girig

Bu belgede asagidaki simgeler kullaniimistir:

AUYARI

Oliime veya ciddi yaralanmalara neden olabilen olasi
tehlikeli durumlari gosterir.

ADIKKAT

Kiicik veya orta 6lcekli yaralanmalara neden olabilen
olasi tehlikeli durumlari gosterir. Tehlikeli uygulamalara
karsi alarm vermek icin de kullanilabilir.

DUYURU!

Donanim veya esya hasarina neden olabilecek durumlar
da dahil 6nemli bilgileri gosterir.

2.2 Kalifiye Personel

Frekans donustiriciinin sorunsuz ve glivenli calismasi igin
dogru ve glvenilir tasima, depolama, kurulum, isletim ve
bakim gereklidir. Yalnizca ehliyetli personelin bu ekipmani
kurmasina ve calistirmasina izin verilir.

Uzman personel, ilgili yasalara ve diizenlemelere gore
ekipmani, sistemleri ve devreleri kurma, isletime alma ve
bakimini yapma yetkisi olan egitimli calisan olarak
tanimlanir. Ek olarak, personel bu kilavuzda agiklanan
yonergeleri ve glivenlik dnlemlerini biliyor olmalidir.

2.3 Gulvenlik

AUYARI

YUKSEK VOLTAJ

Frekans donusturiiciiler, AC sebeke giris giicii, DC gii¢
beslemesi veya yiik paylasimina baglandiklarinda yiiksek
voltaj icerirler. Kurulum, baslatma ve bakimin uzman
personel tarafindan yapilmamasi, 6liime veya ciddi
yaralanmaya neden olabilir.

. Kurulum, baslatma ve bakim islemleri, yalnizca
uzman personel tarafindan gerceklestirilmelidir.

AUYARI

ISTENMEYEN BASLATMA

Frekans donusturiicii, AC sebekesine, DC gii¢
beslemesine veya yiik paylasimina baglandiginda, motor
herhangi bir zamanda baslayabilir. Programlama, servis
veya onarim isi sirasindaki istenmeyen baslatma 6lim,
ciddi yaralanma veya mal hasarina neden olabilir. Motor
harici bir anahtar, bir seri bus komutu, LCP ya da LOP'tan
bir giris referans sinyali, MTC 10 yazilimini kullanarak
uzaktan isletim araciligiyla ya da bir hata kosulunun
giderilmesiyle baslatilabilir.

Motorun istenmeden calismasini 6nlemek igin:

. Frekans doniistiriiciiniin sebekeden baglantisini
kesin.

. Parametreleri programlamadan 6nce LCP
tizerindeki [Off/Reset] diigmesine basin.

. Frekans donusturiicii AC sebekesine, DC gii¢
beslemesine veya yiik paylasimina baglan-
diginda, baglanti ve montajin eksiksiz
oldugundan emin olun.

AUYARI

DESARJ SURESI!

Frekans donusturiiciiler, frekans doniistiiriicii calistiriima-
diginda bile yiiklenmis kalmaya devam edebilen DC
baglanti kondansatorleri icerir. Elektrik tehlikelerini
onlemek icin, AC sebekeleri, her tiirlii kalici miknatis tipi
motorlar ve her tiirlii uzaktan DC baglantili gli¢ kaynak-
larinin (pil yedekleri, UPS ve diger frekans
doniistiiriiclilere DC baglantilar dahil) baglantisini kesin.
Herhangi bir servis veya onarim isi yapmadan 6nce
kondansatorlerin tamamen desarj olmasini bekleyin.
Bekleme siiresinin miktari Tablo 2.1 tablosunda belirtil-
mektedir. Gli¢ kesildikten sonra, servis veya onarim
yapmadan o6nce belirtilen siire kadar beklenmemesi,
ciddi yaralanmaya veya 6liime neden olabilir.

Voltaj [V] Gii¢ araligi [kW(HP)] Minimum bekleme
stiresi (dakika)
3x200 0.25-3.7 (0.33-5) 4
3x200 5.5-11 (7-15) 15
3x400 0.37-7.5 (0.5-10) 4
3x400 11-90 (15-125) 15
3x600 2.2-7.5 (3-10) 4
3x600 11-90 (15-125) 15

Tablo 2.1 Desarj Siiresi
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Glvenlik Hizli Kilavuz

AUYARI

KACAK AKIM TEHLIKESI

Kacak akimlar 3,5 mA'nin lizerindedir. Frekans doniistii-
riiciiniin uygun sekilde topraklanmamasi, 6liim veya
ciddi yaralanmayla sonuclanabilir.

. Donanimin sertifikali bir elektrik tesisatcisi
tarafindan dogru sekilde topraklanmasini
saglayin.

AUYARI

DONANIM TEHLIKESI
Doner saftlara ve elektrikli donanimlara dokunulmasi
6lime veya ciddi yaralanmalara neden olabilir.

. Kurulum, baslatma ve bakimin yalnizca egitimli
ve uzman personel tarafindan yapilmasini
saglayin.

. Elektrik islerinin, ulusal ve yerel elektrik
yonetmeliklerine uygun olmasini saglayin.

. Bu kilavuzdaki prosediirleri izleyin.

ADIKKAT

DAHILI ARIZA TEHLIKESI

Frekans donustiriicii uygun sekilde kapatilmadiginda,
frekans donustiirlictideki bir dahili ariza ciddi
yaralanmayla sonuclanabilir.

. Gii¢ uygulamadan 6nce tiim giivenlik
kapaklarinin yerinde ve iyice kapatiimig
oldugundan emin olun.

2.4 Motor Termal Korumasi

Motorun termal koruma islevini aktiflestirmek icin
1-90 Motor Thermal Protection'i, [4] ETR alarm 1'e ayarlayin.

MG18A642 Danfoss A/S © 08/2014 Tum haklari saklidir. 5



Kurulum

VLT®HVAC Basic Siiriicti FC 101

3 Kurulum

3.1 Mekanik Tesisat

3.1.1 Yan Yana Montaj

Frekans donustiriict, yan yana monte edilebilir fakat sogutma icin alttan ve lstten bosluk birakilmasi gerekir.

Gii¢ [KW(HP)] . .
Yukaridan/asagidan bosluk [mm(in)]
Cerceve IP sinifi 3x200-240 V 3x380-480 V 3x525-600 V
H1 IP20 0.25-1.5 (0.33-2) 0.37-1.5 (0.5-2) - 100 (4)
H2 IP20 22 (3) 2.2-4 (3-5) - 100 (4)
H3 IP20 3.7 (5 5.5-7.5 (7.5-10) - 100 (4)
H4 IP20 5.5-7.5 (7.5-10) 11-15 (15-20) - 100 (4)
H5 IP20 11 (15) 18.5-22 (25-30) . 100 (4)
H6 IP20 15-18.5 (20-25) 30-45 (40-60) 18.5-30 (25-40) 200 (7.9)
H7 IP20 22-30 (30-40) 55-75 (70-100) 37-55 (50-70) 200 (7.9)
H8 IP20 37-45 (50-60) 90 (125) 75-90 (100-125) 225 (8.9)
H9 IP20 - - 2.2-7.5 (3-10) 100 (4)
H10 IP20 - - 11-15 (15-20) 200 (7.9)
12 IP54 - 0.75-4.0 (1-5) - 100 (4)
13 IP54 - 5.5-7.5 (7.5-10) - 100 (4)
14 IP54 - 11-18.5 (15-25) - 100 (4)
16 IP54 - 22-37 (30-50) - 200 (7.9)
17 IP54 - 45-55 (60-70) - 200 (7.9)
18 IP54 - 75-90 (100-125) - 225 (8.9)

Tablo 3.1 Sogutma icin Gerekli Bosluk

DUYURU!

IP21/NEMA Tip 1 secenek kiti monte edildiginde, birimler arasinda 50 mm birakilmasi gerekir.

Danfoss A/S © 08/2014 Tum haklari sakhidir.
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Hizli Kilavuz

Kurulum

.1.2 Frekans Dénustirici Olctleri
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VLT®HVAC Basic Siiriicti FC 101

Kurulum
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Kurulum Hizli Kilavuz

3.2 Elektrik Tesisati
3.2.1 Genel Elektrik Tesisati

Tam kablolar kablo kesiti ve ortam sicaklidi ile ilgili ulusal ve yerel diizenlemelere uygun olmaldir. Bakir iletkenler gerekli
olup 75 °C (167 °F) Onerilir.

Gii¢ [KW(HP)] Tork [Nm(in-lb]
Cerceve | IP sinifi | 3x200-240 V 3x380-480 V Sebeke Motor DC Kontrol Toprak Role
baglantisi | terminalleri
H1 IP20 0.25-1.5 0.37-1.5 (0.5-2) 0.8 (7) 0.8 (7) 0.8 (7) 0.5 (4) 0.8 (7) 0.5 (4)
(0.33-2)
H2 IP20 2.2 (3) 2.2-4.0 (3-5) 0.8 (7) 0.8 (7) 0.8 (7) 0.5 (4) 0.8 (7) 0.5 (4)
H3 IP20 3.7 (5 5.5-7.5 (7.5-10) 0.8 (7) 0.8 (7) 0.8 (7) 0.5 (4) 0.8 (7) 0.5 (4)
H4 IP20 5.5-7.5 (7.5-10) | 11-15 (15-20) 1.2 (11) 1.2 (11) 1.2 (11) 0.5 (4) 0.8 (7) 0.5 (4)
H5 IP20 11 (15) 18.5-22 (25-30) 1.2 (11) 1.2 (11) 1.2 (11) 0.5 (4) 0.8 (7) 0.5 (4)
H6 IP20 15-18.5 (20-25) | 30-45 (40-60) 4.5 (40) 4.5 (40) - 0.5 (4) 3 (27) 0.5 (4)
H7 IP20 22-30 (30-40) 55 (70) 10 (89) 10 (89) - 0.5 (4) 3 (27) 0.5 (4)
H7 IP20 - 75 (100) 14 (124) 14 (124) - 0.5 (4) 3 (27) 0.5 (4)
H8 IP20 | 37-45 (50-60) 90 (125) 24 (2122 | 24 (212)? - 0.5 (4) 3(27) 0.5 (4)
Tablo 3.5 H1-H8, 3x200-240 V & 3x380-480 V Muhafazasi icin Sikistirma Torklari
Gii¢ [kW(HP)] Tork [Nm(in-Ib]
Cerceve IP sinifi 3x380-480 V Sebeke Motor DC baglantisi Kontrol Toprak Role
terminalleri
12 IP54 0.75-4.0 (1-5) 0.8 (7) 0.8 (7) 0.8 (7) 0.5 (4) 0.8 (7) 0.5 (4)
13 IP54 5.5-7.5 (7.5-10) 0.8 (7) 0.8 (7) 0.8 (7) 0.5 (4) 0.8 (7) 0.5 (4)
14 IP54 11-18.5 (15-25) 1.4 (12) 0.8 (7) 0.8 (7) 0.5 (4) 0.8 (7) 0.5 (4)
16 IP54 22-37 (30-50) 4.5 (40) 4.5 (40) - 0.5 (4) 3(27) 0.6 (5)
17 IP54 45-55 (60-70) 10 (89) 10 (89) - 0.5 (4) 3(27) 0.6 (5)
18 IP54 75-90 (100-125) [ 14 (124)/24 14 (124)/24 - 0.5 (4) 3(27) 0.6 (5)
(212)Y (212)Y
Tablo 3.6 11-18 Muhafazasi icin Sikistirma Torklar
Gu¢ [kW] Tork [Nm(in-1b)]
Cerceve IP sinifi 3x525-600 V Sebeke Motor DC baglantisi Kontrol Toprak Role
terminalleri
H9 1P20 2.2-7.5 (3-10) 1.8 (16) 1.8 (16) onerilmez 0.5 (4) 3 (27) 0.6 (5
H10 1P20 11-15 (15-20) 1.8 (16) 1.8 (16) onerilmez 0.5 (4) 3 (27) 0.6 (5)
H6 1P20 18.5-30 (25-40) 4.5 (40) 4.5 (40) - 0.5 (4) 3 (27) 0.5 (4)
H7 1P20 37-55 (50-70) 10 (89) 10 (89) - 0.5 (4) 3 (27) 0.5 (4)
H8 1P20 75-90 (100-125)| 14 (124)/24 14 (124)/24 - 0.5 (4) 3(27) 0.5 (4)
(12" (12"

Tablo 3.7 H6-H10, 3x525-600 V Muhafazasi icin Sikistirma Torklari

1) Kablo boyutlari <95 mm?
2) Kablo boyutlari >95 mm?

MG18A642 Danfoss A/S © 08/2014 Tum haklari saklidir. 9
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3.2.2 IT Sebekesi

ADIKKAT

IT Sebekesi

izole edilmis sebeke kaynaginda (IT sebekesi) montaj.
Sebekeye baglandiginda besleme voltajinin 440 V'u
(3x380-480 V birimleri) asmamasi saglanmahidir.

IP20, 200-240 V, 0,25-11 kW (0.33-15 HP) ve 380-480 V,
IP20, 0,37-22 kW (0.5-30 HP) birimlerinde, IT sebekesin-
deyken frekans donistiriciinin kenarindaki vidayi
cikararak RFI anahtarini agin.

e o\ 2
—0= — g
| g

© p—

:f.ir/

K [EMC vidasi

Cizim 3.1 1P20, 200-240 V, 0.25-11 kW (0.33-15 HP), P20,
0.37-22 kW (0.5-30 HP), 380-480 V

400 V, 30-90 kW (40-125 HP) ve 600 V birimlerinde, IT
sebekesinde calistirirken 14-50 RFI Filter parametresini [0]
Off olarak ayarlayin.

IP54, 400V, 0.75-18.5 kW (1-25 HP) birimleri icin EMC vidasi,
Cizim 3.2 gosterildigi gibi frekans donlstiriciinin
icindedir.

130BC251.10

‘ 1 | EMC vidasi

Cizim 3.2 IP54, 400 V, 0.75-18.5 kW (1-25 HP)

DUYURU!

Yeniden takilirsa, yalnizca M3x12 vidasi kullanin.

3.2.3 Sebekeye ve Motora Baglama

Frekans dondstirici tim standart 3 fazli es-zamansiz
motorlan ¢alistirmak icin tasarlanmistir. Kablolardaki
maksimum capraz kesit icin, bkz. b6liim 6.4 Genel Teknik
Veriler.

. EMC emisyonu 6zelliklerine uymak icin blendajli/
zirhli motor kablosu kullanin ve bu kabloyu hem
dekuplaj plakasina hem de motora baglayin.

. Gurilth dizeyini ve kacak akimlari azaltmak icin
motor kablosunu olabildigi kadar kisa tutun.

10 Danfoss A/S © 08/2014 Tum haklari saklidir.
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. Dekuplaj plakasinin montaji hakkinda ek ayrintilar H6 muhafazasindaki roleler ve terminaller
icin ltitfen FC 101 Dekuplaj Plakasi Montaj
Yénergesine bakin.

130BB762.10

. Ayrica, FC 101 Dizayn Kilavuzundaki EMC-Dogru
Kurulum'a bakiniz.

1. Zemin terminaline toprak kablolarini baglayin.

2. Motoru U, V, W terminallerine baglayin ve vidalari
béliim 3.2.1 Genel Elektrik Tesisat’'de belirtilen
torklara gore sikistirin.

3. Besleme sebekesini L1, L2, L3 terminallerine
baglayin ve vidalan béliim 3.2.1 Genel Elektrik
Tesisati'de belirtilen torklara gore sikistirin.

H1-H5 muhafazasindaki roleler ve terminaller

130BB634.10

Sebeke
Motor

Toprak

AW IN]| =

Roleler

Cizim 3.4 H6 Muhafazasi

1P20, 380-480 V, 30-45 kW (40-60 HP)
/@ IP20, 200-240 V, 15-18.5 kW (20-25 HP)
IP20, 525-600 V, 22-30 kW (30-40 HP)

Sebeke
Toprak
Motor

AW IN]| =

Roleler

Cizim 3.3 H1-H5 Muhafazalar
1P20, 200-240 V, 0.25-11 kW (0.33-15 HP)
1P20, 380-480 V, 0.37-22 kW (0.5-30 HP)

MG18A642 Danfoss A/S © 08/2014 Tum haklari saklidir. 1
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H7 muhafazasindaki roleler ve terminaller H8 muhafazasindaki roleler ve terminaller
/ o o
= e
2 2
B 8
R R
\Slw)
S NS SShe
a A ety
0
3 1 |Sebeke
2 |Roleler
1 |Sebeke 3 [Toprak
2 |Roleler 4 | Motor
3 |Toprak
4 |Motor Cizim 3.6 H8 Muhafazasi
1P20, 380-480 V, 90 kW (125 HP)
Cizim 3.5 H7 Muhafazasi IP20, 200-240 V, 37-45 kW (50-60 HP)
IP20, 380-480 V, 55-75 kW (70-100 HP) IP20, 525-600 V, 75-90 kW (100-125 HP)

1P20, 200-240 V, 22-30 kW (30-40 HP)
1P20, 525-600 V, 45-55 kW (60-70 HP)
H9 muhafazasina gére sebekeye ve motora baglanti

130BT302.12

Cizim 3.7 Frekans Doniistiriicisiini Motora Baglama, H9

Muhafazasi
1P20, 600 V, 2.2-7.5 kW (3-10 HP)

12 Danfoss A/S © 08/2014 Tum haklari saklidir. MG18A642
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Asagidaki adimlarn sebeke kablolarini H9 muhafazasina
gore baglamak icin tamamlayin. béliim 3.2.1 Genel Elektrik
Tesisati'de belirtilen sikistirma torklarini kullanin.

1. Montaj plakasini yerine kaydirip 2 vidayi
Cizim 3.8'de gosterildigi gibi sikistirin.

130BA261.10

Cizim 3.8 Montaj Plakasini Montajlama

2. Cizim 3.9'de gosterildigi gibi toprakli kabloyu
montajlayin.

130BA262.10

Cizim 3.9 Toprak Kablosunu Montajlamak

3. Sebeke kablolarini sebeke fisine takip vidalar
Cizim 3.10'de gosterildigi gibi sikistirin.

RELAY 2

RELAY 1

Cizim 3.10 Sebeke Fisinin Montaji

130BA263.10

/

4. Destek konsolunu sebeke kablolari boyunca
montajlayin ve vidalar Cizim 3.11'de gosterildigi

gibi sikistirin.

MG18A642 Danfoss A/S © 08/2014 Tum haklari saklidir.
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12 muhafazasi

130BA264.10

130BC299.10

L4

Cizim 3.11 Destek Konsolunu Montajlama

H10 muhafazasindaki roleler ve terminaller

=
(©)
~
T
T
130BA725.10

Toprak

Kablo kelepgeleri

Motor
ubcC
Roleler
Giris/Cikis

|IN|oo|jn|dhlwWw|IN|=—

Cizim 3.13 12 Muhafazasi
P54, 380-480 V, 0.75-4.0 kW (1-5 HP)

Cizim 3.12 H10 Muhafazasi
1P20, 600 V, 11-15 kW (15-20 HP)

14 Danfoss A/S © 08/2014 Tum haklari saklidir. MG18A642
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I3 muhafazasi 14 muhafazasi
: =
5
a
o
R
®
1 [RS-485
2 [Sebeke
1 |RS-485
3 [Toprak
2 |Sebeke
4 | Kablo kelepgeleri
3 |Toprak
5 |Motor
4 |Kablo kelepcgeleri
6 |UDC
5 |Motor
7 |Roleler
6 |UDC 5 |Gir/ok
iris/Ciki
7 |Roleler s/Cikis
8 | Giris/Cikig -
Cizim 3.15 14 Muhafazasi
IP54, 380-480 V, 0.75-4.0 kW (1-5 HP)
Cizim 3.14 13 Muhafazasi
IP54, 380-480 V, 5.5-7.5 kW (7.5-10 HP)
=4
o
I
a
R

Cizim 3.16 IP54 12-13-14 Muhafazasi

MG18A642 Danfoss A/S © 08/2014 Tum haklari saklidir. 15
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16 muhafazasi 2
°
g <
o
Ve
e
e
e
&)
/\% Q
® <
®
Cizim 3.17 16 Muhafazasi icin Sebekelere Baglanti Gizim 3.19 16 Muhafazasindaki Réleler
IP54, 380-480 V, 22-37 KW (30-50 HP) IP54, 380-480 V, 22-37 kW (30-50 HP)
o o o 17, 18 muhafazalari
/J‘H g 0 i) ® g .
—J @ g
o= B O :
J o
O 2
11
N\
\ \
(e} @ O
S
7
@
0 oo ~ Q& =
S\ N
© g @
o © O
O
=
1 [ => O

Cizim 3.20 17, 18 Muhafazasi
IP54, 380-480 V, 45-55 kW (60-70 HP)
P54, 380-480 V, 75-90 kW (100-125 HP)
Cizim 3.18 16 Muhafazasi icin Motora Baglanti
IP54, 380-480 V, 22-37 kW (30-50 HP)

16 Danfoss A/S © 08/2014 Tum haklari saklidir. MG18A642
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3.2.4 Sigortalar ve Devre Kesiciler

Yan devre korumasi

Tesisati yangin ve elektrik tehlikelerine karsi korumak icin
anahtarlama donanimi, makineler gibi tesisatta yer alan
tlm yan devreler, ulusal/yerel yonetmeliklere uygun olarak
kisa devreye ve asir akima karsi korumali olmalidir.

Kisa devre korumasi

Danfoss, Unitede bir dahili ariza veya DC baglantisinda kisa
devre olugmasi durumunda servis personelini veya diger
donanimi korumak icin Tablo 3.8'de belirtilen sigortalarin
kullanilmasini 6nermektedir. Frekans dénustiiriicli, motorda
kisa devre olmasi durumunda tam kisa devre korumasi
saglamaktadir.

Asiri akim korumasi

Tesisattaki kablolarin asiri 1sinmasini dnlemek icin asiri yiik
korumasi saglayin. Asiri akim korumasi, her zaman yerel ve
ulusal yonetmeliklere uygun olarak gerceklestirilmelidir.
Devre kesiciler ve sigortalar, maksimum 100000 Arms
(simetrik), 480 V maksimum sunabilen devrelerde koruma
saglayacak sekilde tasarlanmahdir.

UL/UL Disi uyumluluk

UL veya IEC 61800-5-1'e uyumlulugu saglamak icin

Tablo 3.8'de belirtilen devre kesicileri veya sigortalari
kullanin.

Devre kesiciler, maksimum 10000 Arms (simetrik), 480 V
maksimum sunabilen devrelerde koruma saglayacak sekilde
tasarlanmalidir.

DUYURU!

Ariza durumunda, koruma tavsiyelerine uyulmamasi
frekans donustiirlicide hasara neden olabilir.

MG18A642 Danfoss A/S © 08/2014 Tum haklari saklidir. 17
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Devre kesici Sigorta
UL UL Disi UL UL Disi
Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Ma'ksimum
sigorta
Giig [KW/HP] Tip RK5 RK1 Tipi J Tipi T Tipi Tip G
3x200-240 V 1P20
0.25 (0.33) FRS-R-10 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 10
0.37 (0.5) FRS-R-10 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 10
0.75 (1) FRS-R-10 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 10
1.5 (2) FRS-R-10 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 10
2.2 (3) FRS-R-15 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 16
3.7 (5) FRS-R-25 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 25
5.5 (7.5) FRS-R-50 KTN-R50 JKS-50 JIN-50 50
7.5 (10) FRS-R-50 KTN-R50 JKS-50 JIN-50 50
11 (15) FRS-R-80 KTN-R80 JKS-80 JIN-80 65
15 (20) Cutler-Hammer Moeller NZMB1- FRS-R-100 KTN-R100 JKS-100 JIN-100 125
18.5 (25) EGE3100FFG A125 FRS-R-100 KTN-R100 JKS-100 JIN-100 125
22 (30) Cutler-Hammer Moeller NZMB1- FRS-R-150 KTN-R150 JKS-150 JIN-150 160
30 (40) JGE3150FFG A160 FRS-R-150 KTN-R150 JKS-150 JIN-150 160
37 (50) Cutler-Hammer Moeller NZMB1- FRS-R-200 KTN-R200 JKS-200 JIN-200 200
45 (60) JGE3200FFG A200 FRS-R-200 KTN-R200 JKS-200 JIN-200 200
3x380-480 V IP20
0.37 (0.5) FRS-R-10 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 10
0.75 (1) FRS-R-10 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 10
1.5 (2) FRS-R-10 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 10
2.2 (3) FRS-R-15 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 16
3(4) FRS-R-15 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 16
4 (5) FRS-R-15 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 16
5.5 (7.5) FRS-R-25 KTS-R25 JKS-25 JJS-25 25
7.5 (10) FRS-R-25 KTS-R25 JKS-25 JJS-25 25
11 (15) FRS-R-50 KTS-R50 JKS-50 JJS-50 50
15 (20) FRS-R-50 KTS-R50 JKS-50 JJS-50 50
18.5 (25) FRS-R-80 KTS-R80 JKS-80 JJS-80 65
22 (30) FRS-R-80 KTS-R80 JKS-80 JJS-80 65
30 (40) FRS-R-125 KTS-R125 JKS-R125 JJS-R125 80
37 (50) Cutler-Hammer Moeller NZM BT~ 1 e R125 | KTS-R125 JKS-R125 JJS-R125 100
45 (60) FGE3125FFG Al2> FRS-R-125 KTS-R125 JKS-R125 JJS-R125 125
55 (70) Cutler-Hammer Moeller NZMB1- FRS-R-200 KTS-R200 JKS-R200 JJS-R200 150
75 (100) JGE3200FFG A200 FRS-R-200 KTS-R200 JKS-R200 JJS-R200 200
90 (125) CutlerHammer | Moeller NZMB2- | - oc 250 | KTsRaso | JKs-R250 | Jss-R250 250
JGE3250FFG A250
3x525-600 V IP20
2.2 (3) FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 20
3(4) FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 20
3.7 (5) FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 20
5.5 (7.5) FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 20
7.5 (10) FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 30
11 (15) FRS-R-30 KTS-R30 JKS-30 JJS-30 35
15 (20) FRS-R-30 KTS-R30 JKS-30 JJS-30 35
18.5 (25) FRS-R-80 KTN-R80 JKS-80 JJS-80 80
22 30) Cutler-Hammer Cutler-Hammer ™o 280 | KTN-R80 JKS-80 115-80 80
EGE3080FFG EGE3080FFG
30 (40) FRS-R-80 KTN-R80 JKS-80 JJS-80 80
Danfoss A/S © 08/2014 Tum haklari sakhdir. MG18A642
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Devre kesici Sigorta
UL UL Disi UL UL Disi
Maksimum
Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann i
sigorta
Giig [KW/HP] Tip RK5 RK1 Tipi J Tipi T Tipi Tip G
37 (50) FRS-R-125 KTN-R125 JKS-125 JJS-125 125
Cutler-Hammer Cutler-Hammer
45 (60) FRS-R-125 KTN-R125 JKS-125 JJS-125 125
JGE3125FFG JGE3125FFG
55 (70) FRS-R-125 KTN-R125 JKS-125 JJS-125 125
Cutler-Hammer JKS-200 JJS-200
75 (100) Cutler-Hammer FRS-R-200 KTN-R200 200
JGE3200FAG
JGE3200FAG
90 (125) FRS-R-200 KTN-R200 JKS-200 JJS-200 200
3x380-480 V IP54
0.75 (1) PKZMoO-16 FRS-R-10 KTS-R-10 JKS-10 JJS-10 16
1.5 (2) PKZMoO-16 FRS-R-10 KTS-R-10 JKS-10 JJS-10 16
2.2 (3) PKZMoO-16 FRS-R-15 KTS-R-15 JKS-15 JJS-15 16
3(4) PKZMoO-16 FRS-R-15 KTS-R-15 JKS-15 JJS-15 16
4 (5) PKZMO0-16 FRS-R-15 KTS-R-15 JKS-15 JJS-15 16
5.5 (7.5) PKZMO0-25 FRS-R-25 KTS-R-25 JKS-25 JJS-25 25
7.5 (10) PKZMO0-25 FRS-R-25 KTS-R-25 JKS-25 JJS-25 25
11 (15) PKZM4-63 FRS-R-50 KTS-R-50 JKS-50 JJS-50 63
15 (20) PKZM4-63 FRS-R-50 KTS-R-50 JKS-50 JJS-50 63
18.5 (25) PKZM4-63 FRS-R-80 KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 63
22 (30) FRS-R-80 KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 125
30 (40) Moeller NZMB1-A125 FRS-R-125 KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 125
37 (50) FRS-R-125 KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 125
45 (60) FRS-R-125 KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 160
Moeller NZMB2-A160
55 (70) FRS-R-200 KTS-R-200 JKS-200 JJS-200 160
75 (100) FRS-R-200 KTS-R-200 JKS-200 JJS-200 200
Moeller NZMB2-A250
90 (125) FRS-R-250 KTS-R-250 JKS-200 JJS-200 200
Tablo 3.8 Devre Kesiciler ve Sigortalar
MG18A642 Danfoss A/S © 08/2014 Tum haklari saklidir. 19
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3.2.5 EMC-Dogru Elektrik Tesisati
EMC-dogru elektrik tesisatini saglamak icin uyulmasi gereken genel hususlar.

. Yalnizca blendajli/zirhli motor kablolar ve blendajli/zirhli kontrol kablolari kullanin.
. iki uctaki zemin blendaji

. Bukull blendaj uglanyla (blkili kablo uglar) montajdan kaginin ¢linkii bu yiksek frekanslarda blendaj etkisini
azaltir. Kablo kelepgelerini kullanin.

. PLC'nin toprak potansiyeli ile strlici arasinda ayni potansiyeli saglayin.

. Yildiz contalar ve galvanik olarak iletken montaj plakalarn kullanin.

®
130BB761.10

PLC, vb. Pano

| Cikis kontak-
fSleNeIoteIerereRsiere téri, vb.
PLC
Jars Topraklama rayi
((—
R Kablo izolasyonu
bty e seritli
Q 9
Min. 16 mm?
Esitleme kablosu
{ ¢
Tum kablo girigleri
Kontrol kafblolarfl panonun tek tarafinda
(
le
I
Motor kablosu
L Min.200mm
kontrol kablosu, [
Sebeke beslemesi sebeke kablosu ve
sebeke motor

L1 kablolari arasinda

L2 [
L3 O/

PE
Takviyeli koruyucu toprak

Motor, 3 faz ve
Koruyucu toprak

Cizim 3.21 EMC-Dogru Elektrik Tesisati
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3.2.6 Kontrol Terminalleri Kontrol terminalleri
Cizim 3.23, tum frekans donusturici kontrol terminallerini
Kontrol terminallerine erismek icin terminal kapagini gosterir. Baslatma (terminal 18) uygulanmasi, terminal
cikarin. 12-27, analog bir referansin (terminal 53 veya 54, 55)
baglantisi arasinda frekans donistiriiciniin calismasini
LCP altindaki terminal kapaginin kilit kolunu asagr indirmek saglar.
icin diiz tornavidayi kullanip Cizim 3.22'de gosterildigi gibi Terminal 18, 19 ve 27'nin dijital giris modu 5-00 Digital
terminal kapagini ¢ikarin. Input Mode'e (PNP varsayilan degerdir) ayarlanir. 29'un
dijital giris modu 5-03 Digital Input 29 Mode'ye (PNP
IP54 birimleri icin terminal kapagini ¢tkarmadan dnce 6n varsayilan degerdir) ayarlanir.
kapadi cikarin. BUS TER. °
off [[]_]oN 8
==}
:
@ 18(19|27 |29| 4245|5053 |54 -
E o [ele] (el lslulsnb
@ N o =z 9 9 9 9 S 2 9
=] o 6000 S SS
- s 33 g 88
E = 3 3
() > >
g z =z
0/4-20mA A OUT / DIG OUT 0/4-20mA A OUT / DIG OUT

GND

Nz [ ]

B
//“

GND

Cizim 3.23 Kontrol Terminalleri

Cizim 3.22 Terminal Kapagini Cikarma
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3.2.7 Elektrik Tel Baglantisi

L1

3 Phase L2

power L3

input

- PE
50 (+10V OUT)

+10VDC
0-10V DC- [ — 53 (AIN)
0/4-20 mA ==
0-10V DC- — 54 (AIN)
veroma 1

55 (COM A IN/OUT)
42 0/4-20mA AOUT/DIG OUT

45 0/4-20 mA AOUT/ DIG OUT

Bus ter.

- @]
o =z

12 (+24V OUT)

18 (DIGI IN)

L~ 24V(NPN) _
19 (DIGI IN) OV(PNP)

LI~ — 24v(NPN)

|/OV (PNP)
~y

~ 24V(NPN)
OV (PNP)

—__ 24V (NPN)
OV (PNP)

20 (COMDIN)

Bus ter.
27 (DIGI IN)

N
29 (DIGIIN)

RS-485
Interface

o
~
- - — T g
u — a
Vo ) \4@ @
w ]
@PE ./ \./ inﬁ

ubcC- .
Not present on all power sizes

UDC+

ON=Terminated
OFF=Unterminated

(N PS-485) 69

(P RS-485) 68

240VAC3A

240VAC3A

RS-485

h

(Com RS-485) 61

Do not connect shield to 61

(PNP)-Source
(NPN)-Sink

Cizim 3.24 Temel Kablo Tesisati Cizimi

DUYURU!

Asagidaki birimlerde UDC- ve UDC+'ya erisim yoktur:
1P20, 380-480 V, 30-90 kW (40-125 HP)

1P20, 200-240 V, 15-45 kW (20-60 HP)

1P20, 525-600 V, 2.2-90 kW (3-125 HP)

IP54, 380-480 V, 22-90 kW (30-125 HP)

22
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3.2.8 Akustik Gurulti veya Titresim

Motor veya motor tarafindan calistinilan fan gibi bir
ekipman ses cikartip belli frekanslarda titresimler yapiyorsa,
glrdlta ve titresimleri gidermek veya azaltmak icin
asagidaki parametreler ve parametre gruplarini yapilandirin:

. Parametre grubu 4-6* Hizli Bypass
. 14-03 Asirt modiilasyon'i [0] Kapali olarak ayarlayin.

. Anahtarlama deseni ve anahtarlama frekansi
parametre grubu14-0* Inverter Switching

. 1-64 Rezonans Séniimlenmesi

MG18A642 Danfoss A/S © 08/2014 Tum haklari saklidir. 23
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4 Programlama

4.1 Yerel Denetim Panosu (LCP)

DUYURU!

Frekans doniistiiriicii, MCT 10 Kurulum Yazilimi
yuklenerek bir bilgisayarin RS-485 COM baglanti
noktasindan da programlanabilir. Yazilim hakkinda

ayrinti icin béliim 1.2.1 MCT 10 Kurulum Yazilimi Destek'ye

bakiniz.
LCP, 4 islev grubuna ayrilmistir.

A. Ekran
B. Menu tusu
C. Gezinme tuslan ve gosterge 1siklan (LED'ler)

D. isletim tuslar ve gdsterge isiklari (LED'ler)

Parametre numarasi ve adi.

Parametre degeri.

Kurulum numarasi, etkin kurulumu ve diizenleme
kurulumunu gésterir. Ayni kurulum hem etkin, hem de
dizenleme kurulumu olarak islev goriiyorsa, yalnizca o
kurulum gosterilir (fabrika ayan). Etkin ve diizenleme
kurulumu farkh oldugunda, ekranda her iki numara da
gosterilir (kurulum 12). Yanip sénen numara diizenleme
kurulumunu belirtir.

4 Motor yon, ekranin sol alt kdsesinde gosterilir — saat veya
saatin tersi yonlini gosteren kuglik bir okla belirtilir.
5 Ucgen LCP'nin status, quick menu ya da main menu'de

oldugunu gosterir.

Tablo 4.1 Etiket: Cizim 4.1

B.

Menu tusu

Durum, hizli meni veya ana meniyi secmek [Menu]

1 5 tusunu kullanin.
&
2 S C. Gezinme tuglar ve goésterge 1siklan (LED'ler)
3 }; [15]28 gitvc\)/r_%o;"’:g 6 |Com LED'i: Veriyolu iletisim mevcut iken yanip séner.
L\/M:\ % 3 5 7 | Yesil LED/On: Denetim kismi diizgiin calisiyor.
! ‘V;iﬁMieiniui Hsitaitiuisﬂi(i;iic;”7!\;\;i7n” . 8 |Sari LED/Warn: Bir uyari gosterir.
[ Menu  Menu 9 |Yanip Sénen Kirmizi LED/Alarm: Bir alarm gdsterir.
10| [Back]: Gezinme yapisindaki bir 6nceki adima veya katmana
N geg¢mek icin kullanihr.
11| [A] [¥] [»]: Parametre gruplari boyunca, parametrelerde ve
12 parametreler icinde hareket etmek igindir. Yerel referansi
n belirlemek icin de kullanilabilirler.
—11
12| [OK]: Bir parametreyi secmek ve parametre ayarlarindaki
degisiklikleri kabul etmek igin kullanihr.
Tablo 4.2 Etiket: Cizim 4.1
D. isletim tuslan ve gosterge isiklari (LED'ler)
13 [[Hand On] Motoru baslatir ve frekans donustiriiciinin LCP
Cizim 4.1 Yerel Denetim Panosu (LCP) ile denetlenebilmesini saglar.
[2] ters yanasma, 5-12 Terminal 27 Digital Input icin
A. Ekran varsayilan secenektir. Buna gore, terminal 27'ye 24
LCD-ekran, 2 alfa nimerik satini ile arka aydinlatmalidir. V giicii ulasmiyorsa, [Hand On] motoru
Tum veriler LCP Uzerinde gorintilenir. baslatamiyor demektir. Terminal 27'ye terminal
Cizim 4.1, ekrandan okunabilen bilgileri tanimlar. 12'yi baglayin.
14 |[Off/Reset]: Motoru durdurur (kapatir). Alarm modundayken,
alarm sifirlanir.
15 |[Auto On]: Frekans donustiriict, kontrol terminalleri veya
seri iletisim araciligiyla denetlenir.
Tablo 4.3 Etiket: Cizim 4.1
24 Danfoss A/S © 08/2014 Tiim haklari sakhdir. MG18A642
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4.2 Kurulum Sihirbazi

Dahili sihirbaz menusd, agik ¢evrim, kapal ¢evrim uygula-
malari ve hizli motor ayarlan i¢in kurulumu yapan kisiye,
frekans donustiricliniin kurulum isleminde, net ve yapilan-
dinlmis bir tarzda kilavuzluk saglar.

o
+24V <
DIG IN 186~ | 2
DIGIN 190 Baslatma 2
COMDIGIN 20 -
DIGIN 27
DIGIN 29
+10V 50
ﬁ IN gi Referans
om 55 =
AOUT/DOUT 42 0-10V
AOUT/DOUT 45

=

Cizim 4.2 Frekans Donlistiriici Kablolama

Sihirbaz, bir parametre degistirilene kadar agma sonrasinda
baslangicta gosterilir. Sihirbaza hizli meniliden her zaman
erisilebilir. Sihirbazi baslatmak icin [OK] tusuna basin. Status
ekranina geri donmek icin [Back] tusuna basin.

Press OK to start Wizard
Push Back to skip it
Setup1 v

130BB629.10

Cizim 4.3 Sihirbaz1 Baslatma/Cikma

MG18A642 Danfoss A/S © 08/2014 Tum haklari saklidir. 25
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... the Wizard starts

Select Regional Settings

130BC244.13

At power up the user is
asked to choose the
prefered language. Grid Type

40V/50Hz/Delta

Select language

[Setwpl vV |
Status Quick  Main
Menu Menu  Meny

Com.O

Power kW/50 Hz

Motor Type
Asynchronous

PM motor Asynchronous Motor

Motor Power

Motor current

3.5

W
Motor Voltage
@ Motor nominal speed v

VA

NGV Motor Cont. Rated Torque
Warn. O Nm
=

= Stator resistance
o/ ~ -/ Motor nominal speed
Motor poles RPM
Power Up Screen Motor Type = IPM IPM Type = Sat.
N

N\ /e /E
off (A

(t8¢)  (reser) ('8
N ‘

Back EMF at 1000 rpm g-axis Inductance (Lq) d-axis Inductance Sat. (LdSat)
5700 5
( H v mH v = B+ v
- -axis Inductance Sat. (LqSat)
Motor Type = SPM g-axis
mH
The next screen will be IPMType = non-Sat.

Current at Min Inductance for d-axis
the Wizard screen. 100 £9

Current at Min Inductance for g-axis
L

Press OK to start Wizard

Press Back to skip it PRy PM Start Mode
[sewp1 v | // ~\ [ Rotor Detection v
Status Quick  Main i | \)
Menu uick if oK )

Menul \ //‘ Position Detection Gain
Com.O @ A\ M %

(A

(oK)

/

(o

Alarm O

Locked Rotor Detection

on Of Off

wom. o%ﬁ
Locked Rotor Detection Timels]

i

N

N
\isrn\d/\ \\Rge)] (o) Max Output Frequency
= - Hz v
Wizard Screen
Motor Cable Length
if m
Set Motor Speed low Limit
T Hz v
o0ke Set Motor Speed high Limit
e v 0050 |23
Status Quick  Main
Menu Menu  Menul Set Ramp 1 ramp-up time
Com.0 0010 B
, SetRamp 1 ramp-down Time| potor Type = Asynchronous
on O s
Warn. O ‘Active Flying start?
Alarm O )
arm Motor Type = PM Motor m Disable
g = = J
(fend)  (;91)  (Ago)
\ On & >/ Current Select T53 Mode Voltage
[@ Current

Status Screen
Set T53 low Voltage
v

The Wizard can always be -
reentered via the Quick Menu! Set T53 high Voltage

3
220 A

Set Min Reference

Joooo I

Set Max Reference
0050 g}

Select Function of Relay 1

[®INo function

Select Function of Relay 2
[@No function

Automatic Motor Adaption

@ oft

(Do not AMA)

! i Do AMA

Wizard completed Auto Motor Adapt OK AMA running AMA Failed
Press OK to accept Press OK

v v v

o j T ]

ookw AMA OK AMA Failed

Cizim 4.4 Acik Cevrim Uygulamalari igin Sihirbazi Kurma

1-46 Position Detection Gain ve 1-70 PM Start Mode, 2.80 ve sonraki yazilim versiyonlarinda mevcuttur.
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Acik Cevrim Uygulamalari icin Sihirbazi Kurma

Parametre Secenek Varsayilan Kullanim

0-03 Regional Settings [0] International 0
[1]1 ABD

0-06 GridType [0] 200-240 V/50 Hz/IT- |Boyutla ilgili |Kapatmanin ardindan siriictiniin
grid sebeke voltajina yeniden
[1] 200-240 V/50 Hz/ baglanmasi lizerine tekrar baslatma
Delta icin isletim modunu segin.

[2] 200-240 V/50 Hz
[10] 380-440 V/50
Hz/IT-grid

[11] 380-440 V/50 Hz/
Delta

[12] 380-440 V/50 Hz
[20] 440-480 V/50
Hz/IT-grid

[21] 440-480 V/50 Hz/
Delta

[22] 440-480 V/50 Hz
[30] 525-600 V/50
Hz/IT-grid

[31] 525-600 V/50 Hz/
Delta

[32] 525-600 V/50 Hz
[100] 200-240 V/60
Hz/IT-grid

[101] 200-240 V/60 Hz/
Delta

[102] 200-240 V/60 Hz
[110] 380-440 V/60
Hz/IT-grid

[111] 380-440 V/60 Hz/
Delta

[112] 380-440 V/60 Hz
[120] 440-480 V/60
Hz/IT-grid

[121] 440-480 V/60 Hz/
Delta

[122] 440-480 V/60 Hz
[130] 525-600 V/60
Hz/IT-grid

[131] 525-600 V/60 Hz/
Delta

[132] 525-600 V/60 Hz

MG18A642 Danfoss A/S © 08/2014 Tum haklari saklidir.
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Parametre Segenek Varsayilan Kullanim

1-10 Motor Yapisi *[0] Asynchron [0] Asynchron | Parametre degerinin ayarlanmasi
[1] PM, non-salient SPM su parametreleri degistirebilir:
[2] PM, salient IPM, non 1-01 Motor Kontrol prensibi

Sat. 1-03 Tork Karakteristikleri

[3] PM, salient IPM, Sat. 1-14 Damping Gain

1-15 Low Speed Filter Time Const.
1-16 High Speed Filter Time Const.
1-17 Voltage filter time const.

1-20 Motor Giicti [kW]

1-22 Motor Voltaji

1-23 Motor Frekansi

1-24 Motor Akimi

1-25 Motor Nominal Hizi

1-26 Nominal Motor Torku

1-30 Stator Direnci (Rs)

1-33 Stator Kacak Reaktansi (X1)
1-35 Ana Reaktans (Xh)

1-37 d-eksen Endiiktansi (Ld)

1-38 g-axis Inductance (Lq)

1-39 Motor Kutuplari

1-40 1000 RPM'de geri EMF

1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)
1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat)

1-46 Position Detection Gain

1-48 Current at Min Inductance for
d-axis

1-49 Current at Min Inductance for
g-axis

1-66 Diisiik Hizda Min. Akim

1-70 PM Start Mode

1-72 Baslatma Islevi

1-73 Dénen Mot. Yakalama

4-14 Motor Speed High Limit [Hz]
4-19 Maks. Cikis Frekansi

4-58 Missing Motor Phase Function
14-65 Speed Derate Dead Time
Compensation

1-20 Motor Power 0.12-110 kW/0.16-150 |Boyutla ilgili |Plaka verilerinden motor giiclni
hp girin.

1-22 Motor Voltage 50.0-1000.0 V Boyutla ilgili |Plaka verilerinden motor voltajini
girin.

1-23 Motor Frequency 20.0-400.0 Hz Boyutla ilgili |Plaka verilerinden motor frekansini
girin.

1-24 Motor Current 0.01-10000.00 A Boyutla ilgili |Plaka verilerinden motor akimini
girin.

1-25 Motor Nominal Speed 50.0-9999.0 RPM Boyutla ilgili |Plaka verilerinden motor nominal
hizini girin.
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Parametre

Secenek

Varsayilan

Kullanim

1-26 Nominal Motor Torku

0.1-1000.0 Nm

Boyutla ilgili

Bu parametre, 1-10 Motor Yapisi
kalict motor modunu etkinlestiren
seceneklere ayarlandiginda kullani-
labilir.

DUYURU!

Bu parametrenin degisti-
rilmesi diger parametrelerin
ayarlarini etkiler.

1-29 Automatic Motor Adaption (AMA)

Bkz. 1-29 Automatic
Motor Adaption (AMA)

Kapal

Bir AMA gerceklestirmek, motor
performansini optimize eder.

1-30 Stator Direnci (Rs)

0.000-99.990 Ohm

Boyutla ilgili

Stator direng degerini ayarlayin.

1-37 d-eksen Endiiktansi (Ld)

0-1000 mH

Boyutla ilgili

D ekseni induktans voltaj degerini
girin.

Degeri kalici miknatis motoru veri
formundan alin. D ekseni
indiktansi AMA yapilarak
bulunamaz.

1-38 g-axis Inductance (Lq)

0-1000 mH

Boyutla ilgili

Q-eksen indlktansinin voltaj
degerini girin.

1-39 Motor Kutuplan

2-100

4

Motor kutuplarinin sayisini girin.

1-40 1000 RPM'de geri EMF

10-9000 V

Boyutla ilgili

1000 RPM'de, Line-Line RMS geri
EMF voltaji.

1-42 Motor Cable Length

0-100 m

50 m

Motor kablo uzunlugunu girin.

1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)

0-1000 mH

Boyutla ilgili

Bu parametre, Ld.'nin indiktans
yogunluguna karsilik gelir. ideal
olarak bu parametre 71-37 d-eksen
Endiiktansi (Ld)'deki ile ayni degere
sahiptir. Ayrica, motor tedarikgisi
bir indiksiyon egrisi sagliyorsa,
nominal akimin %200'deki
indiiksiyon degeri buraya
girilmelidir.

1-45 g-axis Inductance Sat. (LqSat)

0-1000 mH

Boyutla ilgili

Bu parametre, Lg.'nin indiktans
yogunluguna karsilik gelir. ideal
olarak bu parametre 7-38 g-axis
Inductance (Lg)'deki ile ayni degere
sahiptir. Ayrica, motor tedarikgisi
bir indiiksiyon egrisi sagliyorsa,
nominal akimin %200'deki
indiiksiyon degeri buraya
girilmelidir.

1-46 Position Detection Gain

20-200%

100%

Baslangigtaki konum algilamasi
boyunca test nabzinin yuksekligini
ayarlar.

1-48 Current at Min Inductance for d-axis

20-200 %

100%

indiiktans yogunluk noktasini girin.

1-49 Current at Min Inductance for g-axis

20-200 %

100%

Bu parametre, d-'nin ve g-
induktans degerlerinin yogunluk
egrisini belirtir. 1-37, 1-38, 1-44 ve
1-45 parametreleri nedeniyle
induktanslar, bu parametrenin
%20'sinden %100'line kadar
dogrusal yaklastirilir.

MG18A642
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Parametre

Secenek

Varsayilan

Kullanim

1-70 PM Start Mode

[0] Rotor Algilama
[1] Park Etme

[0] Rotor
Algilama

1-73 Flying Start

1
[0] Disabled
[1] Enabled

0

Sebekeden ¢ikan bir motoru
yakalamak Uizere stirliciyl etkinles-
tirmek icin [1] Enable 6gesini segin.
Bu islev gerekmiyorsa [0] Disable
o6gesini secin. Bu parametre [1]
Etkinlestir'e ayarlandiginda,

1-71 Start Delay ve 1-72 Baslatma
islevi'in bir islevi yoktur. 1-73 Flying
Start ise yalnizca VVC" modunda
etkindir.

3-02 Minimum Reference

-4999-4999

Minimum referans, tim
referanslarin toplamindan elde
edilen en kuglk degerdir.

3-03 Maximum Reference

-4999-4999

50

Maksimum referans, tum
referanslarin toplamindan elde
edilen en buyilk degerdir.

3-41 Ramp 1 Ramp Up Time

0.05-3600.0 s

Boyutla ilgili

Asynchron motor secildigi takdirde
0 ile nominal 7-23 Motor Frequency
arasindaki rampa siresi; PM
motoru seciliyse, 0 ile 7-25 Motor
Nominal Speed arasindaki rampa
suresi.

3-42 Ramp 1 Ramp Down Time

0.05-3600.0 s

Boyutla ilgili

Asynchron motor secildigi takdirde
nominal 7-23 Motor Frequency
degerinden 0'a yavaslama suresi;
PM motoru seciliyse, 1-25 Motor
Nominal Speed ile 0 arasindaki
yavaslama suresi.

4-12 Motor Speed Low Limit [Hz]

0.0-400 Hz

0 Hz

Distk hiz icin minimum sinir girin.

4-14 Motor Speed High Limit [Hz]

0.0-400 Hz

100 Hz

Yiksek hiz i¢cin maksimum sinir
girin.

4-19 Maks. Cikis Frekansi

0-400

100 Hz

Maksimum frekans ¢ikis degerini
girin.

5-40 Function Relay [0] Function relay

Bkz. 5-40 Function Relay

Alarm

Cikis rolesi 1'i kontrol edecek islevi

secin.

5-40 Function Relay [1] Function relay

Bkz. 5-40 Function Relay

Drive running

Cikis rolesi 2'yi kontrol edecek

islevi secin.
6-10 Terminal 53 Low Voltage 0-10V 0.07 V Dusuk referans degerine denk
disen voltaji girin.
6-11 Terminal 53 High Voltage 0-10V 10V Yiksek referans degerine denk
disen voltaji girin.
6-12 Terminal 53 Low Current 0-20 mA 4 mA Dusuk referans degerine denk
disen akimi girin.
6-13 Terminal 53 High Current 0-20 mA 20 mA Yiksek referans degerine denk
disen akimi girin.
6-19 Terminal 53 mode [0] Akim 1 Terminal 53'Un akim girisi icin mi,
[1] Voltaj yoksa voltaj girisi icin mi kullanila-
cagini secin.
30-22 Locked Rotor Detection [0] Kapal [0] Kapah -
[1] Agik
30-23 Locked Rotor Detection Time [s] 0.05-1s 0.10 s -

Tablo 4.4 Agik Cevrim Uygulamalari icin Baslatma Sihirbazi
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Kapali Cevrim Uygulamalari icin Kurulum Sihirbazi

0-03 Regional Settings
Power kW/50 Hz

130BC402.11

200-240V/50Hz/Delta

1-00 Configuration Mode
Closed Loop

1-10 Motor Type

PM Motor Asynchronous

Asynchronous Motor

‘ 0-06 Grid Type ‘
1 I

1-20 Motor Power

1-24 Motor Current

1-39 Motor Poles

A ‘ ‘ W

1-25 Motor Nominal Speed 1-22 Motor Voltage
EIN RPM 400 )%

1-26 Motor Cont. Rated Torque 1-23 Motor Frequency
Nm Hz

1-30 Stator Resistance 1-24 Motor Current
Ohms 04.66[3

1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)
HmH

1-40 Back EMF at 1000 RPM Motor Type = IPM | 1-38 g-axis inductance(Lq) IPM Type = Sat.
v mH

Motor Type = SPM

1-25 Motor nominal speed
RPM
1-45) g-axis Inductance Sat. (LgSat) ‘

HnH

(
(1-48) Current at Min Inductance for d-axis
1

%

IPM Type = non-Sat. ‘
\
\

Current at Min Inductance for g-axis ‘

[100]
-49
100

(1-70) PM Start Mode
Rotor Detection

‘ 1-46 Position Detection Gain ‘

%

30-22 Locked Rotor Detection

off

30-23 Locked Rotor Detection Timel[s]
0.1

4-19 Max Ouput Frequency
0065 J5F4

I
1-42 Motor Cable Length
m

4-12 Motor speed low limit
[NIE Hz

4-13 Motor speed high limit
0050[gF4

3-41 Ramp 1 ramp-up time ‘

00103

3-42 Ramp1 ramp-down time
001084

MotorType = Asynchronous

MotorType = PM Motor ‘ 3’\TLy|ng Start ‘

This dialog is forced to be set to
[1] Analog input 54

83l
B3
(=3
8
¥
O
€ g
=
g2
L3
g
a
3

| 3-16 Reference Source 2 |
| No Operation

3-02 Min Reference ‘

3-10 Preset reference [0] ‘

‘ 3-03 Max Reference ‘
|

0.00 3
Current 6-29 Terminal 54 Mode Voltage
Voltage
6-22 T54 Low Current ‘ 6-26T54 Filter time const. ‘ 6-20 T54 low Voltage
A : v
[ 20-81 PI Normal/Inverse Control I
6-24 T54 low Feedback Normal 6-24 754 low Feedback
Hz 0016l
T 20-83 PI Normal/Inverse Control T
6-23 T54 high Current ‘  0050[74 6-21 754 high Voltage ‘
.. )
[13.300) I ‘ 20-93 PI Proportional Gain ‘ ‘
6-25 T54 high Feedback 6-25 T54 high Feedback
PE H 20-94 Pl integral time Hz
‘ 0020.00 ‘
1-29 Automatic Motor Adaption
Off

Cizim 4.5 Kapali Cevrim Uygulamalar i¢in Kurulum Sihirbazi

1-46 Position Detection Gain ve 1-70 PM Start Mode, 2.80 ve sonraki yazim versiyonlarinda mevcuttur.
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Parametre Aralik Varsayilan Kullanim
0-03 Regional Settings [0] International 0 -
[11 ABD

0-06 GridType

[0] -[[132] ag¢ik cevrim
uygulamasi icin baslatma
sihirbazina bakiniz

Boyut segilmis

Kapatmanin ardindan frekans donustiirticiinin
sebeke voltajina yeniden baglanmasi lizerine
tekrar baslatma icin isletim modunu segin.

1-00 Configuration Mode

[0] Acik cevrim
[3] Kapali cevrim (Closed loop)

1-10 Motor Yapisi

*[0] Es zamansiz motor
(Asynchron)

[1] PM, c¢ikintili olmayan SPM
[2] PM, cikintili IPM, Doymamis
[3]1 PM, cikintili IPM, Doymus

[0] Es zamansiz
motor
(Asynchron)

Parametre degerini ayarlanmasi su parame-
treleri degistirebilir:

1-01 Motor Kontrol prensibi

1-03 Tork Karakteristikleri

1-14 Damping Gain

1-15 Low Speed Filter Time Const.

1-16 High Speed Filter Time Const.

1-17 Vloltage filter time const.

1-20 Motor Giicti [kW]

1-22 Motor Voltaji

1-23 Motor Frekansi

1-24 Motor Akimi

1-25 Motor Nominal Hizi

1-26 Nominal Motor Torku

1-30 Stator Direnci (Rs)

1-33 Stator Kacak Reaktansi (X1)

1-35 Ana Reaktans (Xh)

1-37 d-eksen Endtiktansi (Ld)

1-38 g-axis Inductance (Lq)

1-39 Motor Kutuplari

1-40 1000 RPM'de geri EMF

1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)

1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat)

1-46 Position Detection Gain

1-48 Current at Min Inductance for d-axis
1-49 Current at Min Inductance for g-axis
1-66 Diistik Hizda Min. Akim

1-72 Baslatma Islevi

1-73 Dénen Mot. Yakalama

4-14 Motor Speed High Limit [Hz]

4-19 Maks. Cikis Frekansi

4-58 Missing Motor Phase Function

14-65 Speed Derate Dead Time Compensation

1-20 Motor Power

0.09-110 kW

Boyutla ilgili

Plaka verilerinden motor giiclinii girin.

1-22 Motor Voltage

50-1000 V

Boyutla ilgili

Plaka verilerinden motor voltajini girin.

1-23 Motor Frequency

20-400 Hz

Boyutla ilgili

Plaka verilerinden motor frekansini girin.

1-24 Motor Current

0-10000 A

Boyutla ilgili

Plaka verilerinden motor akimini girin.

1-25 Motor Nominal Speed

50-9999 RPM

Boyutla ilgili

Plaka verilerinden motor nominal hizini girin.

1-26 Nominal Motor Torku

0.1-1000.0 Nm

Boyutla ilgili

Bu parametre, 7-10 Motor Yapisi kalici motor
modunu etkinlestiren seceneklere ayarlan-
diginda kullanilabilir.

DUYURU!

Bu parametrenin degistirilmesi diger
parametrelerin ayarlarini etkiler.

1-29 Automatic Motor Adaption (AMA)

Kapali

Bir AMA gerceklestirmek, motor performansini

optimize eder.
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Parametre Aralik Varsayilan Kullanim

1-30 Stator Direnci (Rs) 0-99.990 Ohm Boyutla ilgili Stator direng degerini ayarlayin.

1-37 d-eksen Endiiktans (Ld) 0-1000 mH Boyutla ilgili D ekseni induktans voltaj degerini girin.
Degeri kalici miknatis motoru veri formundan
alin. D ekseni indiiktansi AMA yapilarak
bulunamaz.

1-38 g-axis Inductance (Lq) 0-1000 mH Boyutla ilgili Q-eksen indiktansinin voltaj degerini girin.

1-39 Motor Kutuplari 2-100 4 Motor kutuplarinin sayisini girin.

1-40 1000 RPM'de geri EMF 10-9000 V Boyutla ilgili 1000 RPM'de, Line-Line RMS geri EMF voltaji.

1-42 Motor Cable Length 0-100 m 50 m Motor kablo uzunlugunu girin.

1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat) 0-1000 mH Boyutla ilgili Bu parametre, Ld.'nin indiktans yogunluguna
karsilik gelir. ideal olarak bu parametre 1-37 d-
eksen Endiiktansi (Ld)'deki ile ayni degere
sahiptir. Bununla birlikte, motor tedarikginizi,
bir induksiyon egrisinin, indlksiyon degerinin
nominal akiminin @ %200'Un buraya girilmesi
gerekir.

1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat) 0-1000 mH Boyutla ilgili Bu parametre, Lg.'nin indiktans yogunluguna
karsilik gelir. ideal olarak bu parametre 71-38 g-
axis Inductance (Lg)'deki ile ayni degere
sahiptir. Bununla birlikte, motor tedarikginizi,
bir induksiyon egrisinin, indlksiyon degerinin
nominal akiminin @ %200'Un buraya girilmesi
gerekir.

1-46 Position Detection Gain 20-200% 100% Baslangictaki konum algilamasi boyunca test
nabzinin yiksekligini ayarlar.

1-48 Current at Min Inductance for d- |20-200 % 100% indiiktans yogunluk noktasini girin.

axis

1-49 Current at Min Inductance for g- |20-200 % 100% Bu parametre, d-'nin ve g-indiiktans

axis degerlerinin yogunluk egrisini belirtir. 1-37,
1-38, 1-44 ve 1-45 parametreleri nedeniyle
indiiktanslar, bu parametrenin %20'sinden
%100'ine kadar dogrusal yaklastirilir.

1-70 PM Start Mode [0] Rotor Algilama [0] Rotor Algilama |-

[1] Park Etme

1-73 Flying Start [0] Disabled 0 Dénen bir motoru (fan uygulamalar)

[1] Enabled yakalamak Uzere frekans donustiriictyd
etkinlestirmek icin [1] Enable 6gesini secin. PM
secildiginde, Donen Motoru Yakalama
etkinlesir.

3-02 Minimum Reference -4999-4999 0 Minimum referans, tim referanslarin
toplamindan elde edilen en kiictiik degerdir.

3-03 Maximum Reference -4999-4999 50 Maksimum referans, tim referanslarin
toplamindan elde edilen en yiiksek degerdir.

3-10 Preset Reference -100-100% 0 Ayar noktasini girin.

3-41 Ramp 1 Ramp Up Time 0.05-3600.0 s Boyutla ilgili Es zamansiz motor secildigi takdirde 0 ile

nominal 7-23 Motor Frequency arasindaki
rampa sliresi; PM motoru segciliyse, 0 ile
1-25 Motor Nominal Speed arasindaki rampa
suresi.

MG18A642

Danfoss A/S © 08/2014 Tum haklari saklidir. 33




Danfis

Programlama

VLT®HVAC Basic Siiriicti FC 101

Parametre Aralik Varsayilan Kullanim
3-42 Ramp 1 Ramp Down Time 0.05-3600.0 s Boyutla ilgili Es zamansiz motor secildigi takdirde nominal
1-23 Motor Frequency degerinden 0'a
yavaslama suresi; PM motoru seciliyse,
1-25 Motor Nominal Speed ile 0 arasindaki
yavaslama suresi.
4-12 Motor Speed Low Limit [Hz] 0-400 Hz 0,0 Hz Disuk hiz i¢cin minimum sinir girin.
4-14 Motor Speed High Limit [Hz] 0-400 Hz 100 Hz Yiiksek hiz icin minimum siniri girin.
4-19 Maks. Cikis Frekansi 0-400 100 Hz Maksimum frekans cikis degerini girin.
6-29 Terminal 54 mode [0] Akim 1 Terminal 54'Un akim girisi icin mi, yoksa voltaj
[1] Voltaj girisi icin mi kullanilacagini secin.
6-20 Terminal 54 Low Voltage 0-10V 0.07 V Dusuk referans degerine denk diisen voltaji
girin.
6-21 Terminal 54 High Voltage 0-10V 10V Dusuk yiksek referans degerine denk disen
voltaji girin.
6-22 Terminal 54 Low Current 0-20 mA 4 mA Yiiksek referans degerine denk disen akimi
girin.
6-23 Terminal 54 High Current 0-20 mA 20 mA Yiiksek referans degerine denk disen akimi
girin.
6-24 Terminal 54 Low Ref./Feedb. -4999-4999 0 6-20 Terminal 54 Low Voltage/6-22 Terminal 54
Value Low Current'de ayarlanan, voltaja veya akima
denk dlsen geri besleme degerini girin.
6-25 Terminal 54 High Ref./Feedb. -4999-4999 50 6-21 Terminal 54 High Voltage/6-23 Terminal 54
Value High Current'de ayarlanan, voltaja veya akima
denk disen geri besleme degerini girin.
6-26 Terminal 54 Filter Time Constant [0-10 s 0.01 Filtre siire sabitini girin.
20-81 Pl Normal/ Inverse Control [0] Normal 0 Sure¢ denetimini, slire¢ hatasi pozitif
[1] Inverse oldugunda cikis hizini azaltmaya ayarlamak
icin [0] Normal 'i secin. Cikis hizini azaltmak
icin [1] Inverse'i segin.
20-83 PI Start Speed [Hz] 0-200 Hz 0 Hz PI kontrolinlin baslatiimasi icin baslatma
sinyali olarak ulasilacak motor hizini girin.
20-93 PI Proportional Gain 0-10 0.01 Sure¢ denetleyici oransal kazancini girin. Hizli
kontrol yiiksek cogaltmada elde edilir. Ancak
¢ogaltma cok blyikse, siire¢ kararsizlasabilir.
20-94 Pl Integral Time 0.1-999.0 s 999.0 s Siire¢ denetleyici entegrasyon siresini girin.
Entegrasyon suresi ¢cok kisa oldugunda siireg
dengesiz hale geliyor olsa da, kisa
entegrasyon suresi yoluyla hizli kontrolii ele
gegirin. Asirn derecede uzun entegrasyon
siiresi entegrasyon eylemini etkisizlestirir.
30-22 Locked Rotor Detection [0] Kapal [0] Kapali -
[1] Agik
30-23 Locked Rotor Detection Time [s] [0.05-1 s 0.10 s -

Tablo 4.5 Kapali Cevrim Uygulamalari i¢in Kurulum Sihirbazi
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Motor kurulumu
Motor Kurulum sihirbazi, gereken motor parametrelerine kilavuzluk saglar.

Parametre Aralik Varsayilan Kullanim

0-03 Regional Settings [0] International 0 -
[1]1 ABD

0-06 GridType [0] -[132] acik cevrim uygulamasi |Boyut secilmis Kapatmanin ardindan siirticiniin
icin baslatma sihirbazina bakiniz sebeke voltajina yeniden baglanmasi

Uzerine tekrar baglatma icin isletim
modunu segin.

1-10 Motor Yapisi *[0] Asynchron [0] Asynchron -
[1]1 PM, non-salient SPM
[2] PM, salient IPM, non Sat.
[3] PM, salient IPM, Sat.

1-20 Motor Power 0.12-110 kW/0.16-150 hp Boyutla ilgili Plaka verilerinden motor glictini girin.

1-22 Motor Voltage 50-1000 V Boyutla ilgili Plaka verilerinden motor voltajini girin.

1-23 Motor Frequency 20-400 Hz Boyutla ilgili Plaka verilerinden motor frekansini
girin.

1-24 Motor Current 0.01-10000.00 A Boyutla ilgili Plaka verilerinden motor akimini girin.

1-25 Motor Nominal Speed 50-9999 RPM Boyutla ilgili Plaka verilerinden motor nominal
hizini girin.

1-26 Nominal Motor Torku 0.1-1000.0 Nm Boyutla ilgili Bu parametre, 1-10 Motor Yapisi kalici

motor modunu etkinlestiren
seceneklere ayarlandiginda kullani-
labilir.

DUYURU!

Bu parametrenin degistirilmesi
diger parametrelerin ayarlarini

etkiler.
1-30 Stator Direnci (Rs) 0-99.990 Ohm Boyutla ilgili Stator direng degerini ayarlayin.
1-37 d-eksen Endiiktans (Ld) 0-1000 mH Boyutla ilgili D ekseni induktans voltaj degerini
girin.

Degeri kalici miknatis motoru veri
formundan alin. D ekseni indiktansi
AMA yapilarak bulunamaz.

1-38 g-axis Inductance (Lq) 0-1000 mH Boyutla ilgili Q-eksen induktansinin voltaj degerini
girin.

1-39 Motor Kutuplari 2-100 4 Motor kutuplarinin sayisini girin.

1-40 1000 RPM'de geri EMF 10-9000 V Boyutla ilgili 1000 RPM'de, Line-Line RMS geri EMF
voltajl.

1-42 Motor Cable Length 0-100 m 50 m Motor kablo uzunlugunu girin.

1-44 d-axis Inductance Sat. 0-1000 mH Boyutla ilgili Bu parametre, Ld.'nin indiktans

(LdSat) yogunluguna karsilik gelir. ideal olarak

bu parametre 1-37 d-eksen Endliktansi
(Ld)'deki ile ayni degere sahiptir.
Ayrica, motor tedarikgisi bir indiiksiyon
egrisi sagliyorsa, nominal akimin
%200'deki indlksiyon degeri buraya
girilmelidir.
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1-45 g-axis Inductance Sat. 0-1000 mH Boyutla ilgili Bu parametre, Lqg.'nin indiktans

(LgSat) yogunluguna karsilik gelir. ideal olarak
bu parametre 1-38 g-axis Inductance
(Lg)'deki ile ayni degere sahiptir.
Ayrica, motor tedarikgisi bir indiiksiyon
egrisi sagliyorsa, nominal akimin
%200'deki indiiksiyon degeri buraya
girilmelidir.

1-46 Position Detection Gain 20-200% 100% Bagslangigtaki konum algilamasi
boyunca test nabzinin ytksekligini
ayarlar.

1-48 Current at Min Inductance [20-200 % 100% indiiktans yogunluk noktasini girin.

for d-axis

1-49 Current at Min Inductance [20-200 % 100% Bu parametre, d-'nin ve g-indiiktans

for g-axis

degerlerinin yogunluk egrisini belirtir.
1-37, 1-38, 1-44 ve 1-45 parametreleri
nedeniyle indiiktanslar, bu parame-
trenin %20'sinden %100'tiine kadar
dogrusal yaklastirhr.

1-70 PM Start Mode

0] Rotor Algilama

[0] Rotor Algilama -

(0]
[1] Park Etme
1-73 Flying Start [0] Disabled 0 Donen bir motoru yakalamak lzere
[1] Enabled frekans donustiriictyl etkinlestirmek
icin [1] Enable 6gesini segin.
3-41 Ramp 1 Ramp Up Time 0.05-3600.0 s Boyutla ilgili 1-23 Motor Frequency nominal motor
frekansindan 0'a calisma suresi.
3-42 Ramp 1 Ramp Down Time |0.05-3600.0 s Boyutla ilgili 1-23 Motor Frequency nominal motor
frekansindan 0'a yavaslama siresi.
4-12 Motor Speed Low Limit [Hz] |0-400 Hz 0,0 Hz Dusuk hiz icin minimum sinir girin.
4-14 Motor Speed High Limit [Hz] | 0-400 Hz 100 Hz Yiksek hiz icin maksimum siniri girin.
4-19 Maks. Cikis Frekansi 0-400 100 Hz Maksimum frekans cikis degerini girin.
30-22 Locked Rotor Detection [0] Kapal [0] Kapal -
[1] Agik
30-23 Locked Rotor Detection 0.05-1 s 0.10 s -

Time [s]

Tablo 4.6 Motor Kurulum Sihirbazi Ayarlari

Changes Made Parametre Ayarlarini Degistirme
Changes Made fonksiyonu varsayilan ayarlardan degistirilen 1

; o Hizl Meni'ye girmek icin ekrandaki gosterge
tim parametreleri listeler.

Quick Menu yazisinin Ustline gelene kadar [Menu]
. Liste yalnizca gecerli diizenleme-kurulum tusuna basin.

sirasinda degistirilen parametreleri gosterir. 5 Sihirbazi, kapali cevrim kurulumunu, motor

. Varsayilan degerlere sifirlanan parametreler kurulumunu veya yapilan degisiklikleri se¢gmek
listelenmez. icin [4] [¥] tuslarina basin ve ardindan [OK]'ye

e  Empty (Bos) mesaji hichir parametrenin degistiril- basin.

medigini gosterir. 3. Quick Menu icindeki parametrelerde gezinmek
icin [A] [¥] tuslarina basin.

4. Bir parametreyi secmek icin [OK] tusuna basin.

5. Bir parametre ayarinin degerini degistirmek icin

[A] [¥] tuslarina basin.

6. Degisikligi kabul etmek icin [OK] tusuna basin.
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7. Status'a (Durum) girmek icin [Back] tusuna iki kez
basin veya Main Menu'ye (Ana MenU) girmek icin
[Menu] tusuna bir kez basin.

Main Menu, tiim parametrelere erisim saglar.

1. Ekrandaki gosterge Main Menu yazisinin Ustline
gelene kadar [Menu] tusuna basin.

2. Parametre gruplar arasinda gezinmek icin [4] [¥]
tuslarina basin.

3. Bir parametre grubunu se¢mek icin [OK] tusuna
basin.
4. Belirli bir grubun icindeki parametrelerde

gezinmek icin [4] [¥] tuslarina basin.
5. Parametreyi secmek icin [OK] tusuna basin.

6. Parametre degerini degistirmek/ayarlamak icin [4]
[¥] tuslarina basin.
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4.3 Parametre Listesi
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Uyarilar ve Alarmlar Hizli Kilavuz
5 Uyarilar ve Alarmlar
Aniza | Alarm/uyari |Ariza metni Warning | Alarm Alarm | Sorunun Nedeni
numaras bit kilidi
1 numarasi
Terminal 53 veya 54'teki sinyal 6-10 Terminal 53 Low Voltage,
6-12 Terminal 53 Low Current, 6-20 Terminal 54 Low Voltage
2 16 YUklu sifir hatasi X X - veya 6-22 Terminal 54 Low Current'de ayarlanan degerin
%50'sinden azdir. Ayrica bkz. 6-0* Analog Giris/Cikis Mode
parametre grubu.
Besleme tarafinda eksik faz veya ¢ok yiksek voltaj
4 14 Mains ph. loss X X X dengesizligi var. Besleme voltajini kontrol edin. Bkz.
14-12 Function at Mains Imbalance.
7 11 DC over volt X - Ara devre voltaji siniri asiyor.
8 10 DC under volt - Ara devre voltaji, diistik voltaj uyarisi sinirinin altina diislyor.
9 9 Cevirici asin yuku X X - Uzun sireli %100'den fazla yuk.
Motor, uzun stiredir %100'den fazla ylkli olmasi nedeniyle
10 8 Motor ETR over X X - .
asini sicak. Bkz. 7-90 Motor Thermal Protection.
Termistor veya termistor baglantisi kesilmis. Bkz. 7-90 Motor
11 7 Motor th over X X - .
Thermal Protection.
13 5 Asin Akim X X X Cevirici tepe gecerli akim siniri asildi.
14 2 Earth Fault - X X Cikis fazlarindan topraga desarj.
16 12 Kisa Devre - X X Motorda veya motor terminallerinde kisa devre.
. Frekans donusturicisu ile iletisim kurulamiyor. Bkz.
17 4 Dent. s6zcugi TO X X - .
parametre grubu 8-0* General Settings.
Sogutucu fan caligmiyor (Yalnizca 400 V, 30-90 kW
24 50 Fan Fault X X - D
birimlerde).
Motor U fazi eksik. Fazi kontrol edin. Bkz. 4-58 Missing Motor
30 19 U phase loss - X X )
Phase Function.
Motor V fazi eksik. Fazi kontrol edin. Bkz. 4-58 Missing Motor
31 20 V phase loss - X X .
Phase Function.
Motor W fazi eksik. Fazi kontrol edin. Bkz. 4-58 Missing Motor
32 21 W phase loss - X X .
Phase Function.
38 17 ic anzasi - X X Yerel Danfoss saticisiyla gorusun.
Mumkunse 15-317 Alarm Log Value degeri kullanilarak ¢ikis
44 28 Earth Fault - X X . .
fazlarindan topraga desarj.
Kontrol Voltaj
46 33 - X X e e
Arizasi Kontrol voltaji distik. Yerel Danfoss saticisiyla gorusiin.
24 V besleme
47 23 o X X X . . . o
dustk 24 V DC besleyicisi asir yuklenmis olabilir.
50 AMA kalibrasyonu X
basarisiz Yerel Danfoss saticisiyla gorusun.
Motor voltaji, motor akimi ve motor giiciiniin ayari yanlis.
51 15 AMA Unom,Inom - X - k
Ayarlari kontrol edin.
52 - AMA dusiik Inom - X - Motor akimi ¢ok dustik. Ayarlari kontrol edin.
53 - AMA big motor - X - Motor AMA yapmak icin ¢ok buyuk.
54 - AMA small mot - - Motor AMA yapmak icin ¢ok kuguk.
Motordan alinan parametre degerleri kabul edilebilir araligin
55 - AMA par. range - X -
disinda.
AMA user o
56 - . - X - AMA kullanici tarafindan kesildi.
interrupt
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Uyarilar ve Alarmlar

VLT®HVAC Basic Siiriicti FC 101

Anza | Alarm/uyari |Ariza metni Warning | Alarm Alarm | Sorunun Nedeni
numaras bit kilidi
1 numarasi
AMA yiritilene kadar AMA'y1 birkag kez baslatmayi deneyin.
DUYURU!

57 _ AMA siire asimi _ X _ Yinelenen calistirmalar, Rs ve Rr rezistansinin arttigi
bir diizeye kadar motoru isitabilir. Ancak bu, ¢cogu
durumda kritik degildir.

58 - AMA internal X X - Yerel Danfoss saticisiyla gorusun.

59 25 Akim siniri X - - Akim, 4-18 Current Limit parametresindeki dederden yiiksek.
Dis kilit etkinlestirildi. Normal isletime devam etmek icin, Dis

60 44 Dis Kilit ~ X ~ Kilit icin ?‘ro?ra'mlllarjarj terminale 24.\{ D.C.uygu.!.ayln ve
frekans donustirictyd sifirlayin (seri iletisim, dijital G/C
yoluyla veya tus takiminda sifirlama tusuna basarak).

66 % Sogutucu Sicakhgi X ~ ~ Bu uyari, IGBT moduliindeki sicaklik sensorii tabanlidir (400 V,

Duslk 30-90 kW (40-125 HP) ve 600 V birimlerinde).
69 1 Pwr. Card Temp X X X Glg kartindaki sicaklik sensord, Gst veya alt sinirlarini asiyor.
20 36 Hatali FC konfigu- ~ X X )
rasyonu Kontrol karti ve gii¢ karti uyumsuz.
79 ~ Kacak gli¢ bolimi X X ~ .
konfiguirasyonu I¢c anza. Yerel Danfoss saticisiyla gorisin.
80 29 Drive initialised - X - Parametre ayarlarinin timi varsayilan ayarlara sifirflanmustir.
Otomatik DC
87 47 frenleme (DC X -
Braking) Suricd, oto DC frenlemede.
Tork kayisin koptugunu gésteren yiik bulunmamasi durumu

95 40 Kopmus Kayis X X - icin ayarlanan diizeyin altindadir. Bkz. parametre grubu 22-6*
Kopmus Kayis Algilamasi.

126 - Motor Rotating - X - Yiksek geri-emf voltaji. PM motorunun rotorunu durdurun.

200 - Yangin Modu X - - Yangin modu etkinlestirildi.

202 ~ Fire Mode Limits X _ _ Yangin Modu, bir veya daha fazla garanti gecersizligi alarmini

Exceeded ortmds.
Gl¢ veya anahtar modu gli¢c beslemesi degistirildi (400 V,

250 - New sparepart - X X 30-90 kW (40-125 HP) ve 600 V birimlerinde). Yerel Danfoss
saticisiyla gorasun.

Frekans donustirict yeni bir tir koduna sahip (400 V, 30-90

251 - New Typecode - X X kW (40-125 HP) ve 600 V birimlerde). Yerel Danfoss saticisiyla

gorusun.

Tablo 5.1 Uyarilar ve Alarmlar
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Teknik Ozellikler Hizli Kilavuz

6 Teknik Ozellikler

6.1 Sebeke Besleme

6.1.1 3x200-240 V AC

Frekans donustiriici PK25 | PK37 | PK75 [P1K5| P2K2 | P3K7 | P5K5 | P7K5 | P11K | P15K | P18K | P22K | P30K | P37K | P45K

Tipik saft cikisi [kW] 0250371075 15 2.2 3.7 55 7.5 11.0 15.0 18.5 22.0 30.0 37.0 | 450

Tipik Saft Cikisi [HP] 033 | 05 1.0 | 20 3.0 5.0 7.5 100 | 15.0 20.0 [ 25.0 | 30.0 40.0 50.0 | 60.0

IP20 cerceve H1 | H1 | H1 [ H1 H2 H3 H4 H4 H5 H6 H6 H7 H7 H8 H8

Terminallerdeki azami 4 4 4 4 [4(10)|4(10)[16(6)|16(6) |16 (6) | 35(2) [35(2) [ 50 (1) | 50 (1) | 95 (0) | 120

kablo boyutu (sebeke, (10) | (10) | (10) | (10) (4/0)

motor) [mm%/AWG]

Cikis akimi

40 °C (104 °F) ortam sicakhg:

Surekli 15|22 | 42 | 68| 96 | 152 | 220 | 280 | 420 | 594 | 748 | 88.0 | 115.0 | 143.0 | 170.0

(3x200-240 V) [A]

Aralikh 1.7 | 24 | 46 75 [ 106 | 16.7 | 242 | 30.8 | 46.2 65.3 823 96.8 | 1265 | 1573 | 187.0

(3x200-240 V) [A]

Maksimum giris akimi

Strekli 1.1 16 | 28 56 | 86/ | 141/ | 21.0/ | 283/ | 41.0/ | 52.7 65.0 76.0 | 103.7 | 127.9 | 153.0

3x200-240 V) [A] 7.2 120 | 18.0 | 240 | 38.2

Aralikh 1.2 1.8 3.1 6.2 | 95/ | 155/ | 23.1/ | 31.1/ | 45.1/ | 58.0 71.5 83.7 | 114.1 | 140.7 | 168.3

(3x200-240 V) [A] 79 13.2 | 19.8 | 264 | 42.0

Maksimum sebeke Bkz. béliim 3.2.4 Sigortalar ve Devre Kesiciler

sigortalari

Tahmini gl¢ kaybi [W], En 12/ | 15/ | 21/ | 48/ | 80/ 97/ 182/ | 229/ | 369/ 512 697 879 1149 | 1390 | 1500

iyi durum/Tipik" 14 18 26 60 102 120 204 268 386

Agirhk muhafazasi IP20 [kg | 2.0 | 20 [ 20 | 2.1 34 45 7.9 7.9 9.5 245 | 245 | 360 | 36.0 | 51.0 | 51.0

(Ib)] (44) | 44) | 44) | (46)| (75) | 99 |(17.4)| (17.4) | (209) | (54) | (54) | (79.4) | (79.4) | (1124 (1124
) )

Verimlilik [%], en iyi 97.0/197.3/|98.0/ [97.6/| 97.1/ | 97.9/ | 97.3/ | 985/ | 97.2/ | 970 | 97.1 | 96.8 | 97.1 | 97.1 | 973

durum/ 96.5 [ 96.8 1 97.6 | 97.0 | 963 | 97.4 | 97.0 | 97.1 | 971

tipik?

Cikis akimi

50 °C (122 °F) ortam sicakligi

Surekli 15119 35|68 ]| 96 | 13.0 | 198 | 23.0 | 33.0 | 416 | 524 | 61.6 | 80.5 | 100.1 | 119

(3x200-240 V) [A]

Aralikli 1.7 | 21 | 39 | 75 [ 106 | 143 | 21.8 | 253 | 363 | 458 | 576 | 67.8 | 88.6 | 110.1 | 130.9

(3x200-240 V) [A]

Tablo 6.1 3x200-240 V AC, 0.25-45 kW (0.33-60 HP)

1) Frekans déndistiirlicti sogutma boyutlandiniimasi icin gegerlidir. Anahtarlama frekansi varsayilan ayardan ytiksekse gli¢ kayiplan artabilir. LCP

ve tipik kontrol kartinin glic tiiketimleri dahildir. EN 50598-2'ye gére glic kaybi verileri icin bakiniz: www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) Nominal akimda 6l¢iilen verimlilik. Enerji verimliligi sinifi icin bkz. boliim 6.4.13 Ortam Kosullani. Par¢a yiik kayiplan icin bkz. www.danfoss.com/

vitenergyefficiency.
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Teknik Ozellikler

VLT®HVAC Basic Siiriicti FC 101

6.1.2 3x380-480 V AC

Frekans donustirici PK37 PK75 P1K5 P2K2 P3KO P4Ko P5K5 P7K5 P11K P15K
Tipik saft cikisi [kW] 0.37 0.75 1.5 2.2 3.0 4.0 5.5 7.5 11.0 15.0
Tipik Saft Cikisi [HP] 0.5 1.0 20 3.0 4.0 5.0 7.5 10.0 15.0 20.0
IP20 cerceve H1 H1 H1 H2 H2 H2 H3 H3 H4 H4
Terminallerdeki azami kablo 4 (10) 4 (10) 4 (10) 4 (10) 4 (10) 4 (10) 4 (10) 4 (10) 16 (6) 16 (6)
boyutu (sebeke, motor) [mm?%/

AWG]

Cikis akimi - 40 °C (104 °F) ortam sicakhg:

Surekli (3x380-440 V)[A] 1.2 2.2 3.7 53 7.2 9.0 12.0 155 23.0 31.0
Aralikh (3x380-440 V) [A] 1.3 24 4.1 5.8 79 9.9 13.2 17.1 253 34.0
Surekli (3x441-480 V) [A] 1.1 2.1 34 4.8 6.3 8.2 11.0 14.0 21.0 27.0
Aralikh (3x441-480 V) [A] 1.2 23 3.7 53 6.9 9.0 12.1 154 231 29.7
Maksimum giris akimi

Strekli (3x380-440 V) [A] 1.2 2.1 35 4.7 6.3 8.3 11.2 15.1 221 29.9
Aralikh (3x380-440 V) [A] 1.3 23 3.9 5.2 6.9 9.1 12.3 16.6 243 329
Strekli (3x441-480 V) [A] 1.0 1.8 29 39 53 6.8 9.4 12.6 18.4 24.7
Aralikh (3x441-480 V) [A] 1.1 20 3.2 4.3 5.8 7.5 10.3 139 20.2 27.2
Maksimum sebeke sigortalari Bkz. béliim 3.2.4 Sigortalar ve Devre Kesiciler

Tahmini gl¢ kaybi [W], 13/15 16/21 46/57 46/58 66/83 95/118 | 104/131 | 159/198 | 248/274 | 353/379
en iyi durum/tipik"

Agirlik muhafazasi 1P20 [kg 20(44) [ 20(44) [ 21 (46) [33(7.3) | 33(7.3) | 34(7.5) | 43 (95) | 45 (9.9) 7.9 7.9
(Ib)] (17.4) (17.4)
Verimlilik [%], 97.8/97.3 | 98.0/97.6 | 97.7/97.2 [ 98.3/97.9 | 98.2/97.8 | 98.0/97.6 | 98.4/98.0 | 98.2/97.8 | 98.1/97. | 98.0/97.
en iyi durum/tipik? 9 8
Cikis akimi - 50 °C (122 °F) ortam sicakhgi

Surekli (3x380-440 V) [A] 1.04 1.93 37 4.85 6.3 84 10.9 14.0 209 28.0
Aralikli (3x380-440 V) [A] 1.1 2.1 4.07 54 6.9 9.2 12.0 15.4 23.0 30.8
Strekli (3x441-480 V) [A] 1.0 1.8 34 4.4 5.5 7.5 10.0 12.6 19.1 24.0
Aralikh (3x441-480 V) [A] 1.1 20 3.7 4.8 6.1 8.3 11.0 13.9 21.0 26.4

Tablo 6.2 3x380-480 V AC, 0.37-15 kW (0.5-20 HP), Muhafaza Tip H1-H4

1) Frekans déndistirticti sogutma boyutlandiriimasi icin gegerlidir. Anahtarlama frekansi varsayilan ayardan ytiksekse gli¢ kayiplan artabilir. LCP

ve tipik kontrol kartinin gli tiiketimleri dahildir. EN 50598-2'ye gére glic kaybi verileri icin bakiniz: www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) Nominal akimda él¢iilen verimlilik. Enerji verimliligi sinifi icin bkz. boliim 6.4.13 Ortam Kosullari. Par¢a yiik kayiplan icin bkz. www.danfoss.com/

vitenergyefficiency.
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Danfits

Teknik Ozellikler Hizli Kilavuz
Frekans doniistiiriicli P18K P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
Tipik saft ¢ikisi [kW] 185 22.0 30.0 37.0 45.0 55.0 75.0 90.0
Tipik Saft Cikisi [HP] 25.0 30.0 40.0 50.0 60.0 70.0 100.0 125.0
IP20 cerceve H5 H5 H6 H6 H6 H7 H7 H8
Terminallerde azami kablo boyutu 16 (6) 16 (6) 35 (2) 35 (2) 35 (2) 50 (1) 95 (0) 120
(sebeke, motor) [mm? (AWG)] (250MCM)
Cikis akimi - 40 °C (104 °F) ortam sicakhgi
Surekli (3x380-440 V)[A] 37.0 425 61.0 73.0 90.0 106.0 147.0 177.0
Aralikh (3x380-440 V) [A] 40.7 46.8 67.1 80.3 99.0 116.0 161.0 194.0
Surekli (3x440-480 V) [A] 34.0 40.0 52.0 65.0 80.0 105.0 130.0 160.0
Aralikh (3x440-480 V) [A] 374 44.0 57.2 71.5 88.0 115.0 143.0 176.0
Maksimum giris akimi
Surekli (3x380-440 V) [A] 35.2 415 57.0 70.0 84.0 103.0 140.0 166.0
Aralikh (3x380-440 V) [A] 38.7 457 62.7 77.0 92.4 113.0 154.0 182.0
Strekli (3x440-480 V) [A] 29.3 34.6 49.2 60.6 725 88.6 120.9 142.7
Aralikh (3x440-480 V) [A] 32.2 38.1 54.1 66.7 79.8 97.5 1329 157.0
Maksimum sebeke sigortalari
Tahmini gl¢ kaybi [W], 412/456 475/523 733 922 1067 1133 1733 2141
en iyi durum/tipik"
Agirlik muhafazasi IP20 [kg (Ib)] 9.5 (20.9) | 9.5 (20.9) 24.5 (54) 24.5 (54) 24.5 (54) |[36.0 (79.4) | 36.0 (79.4) 51.0
(112.4)
Verimlilik [%], en iyi durum/tipik? 98.1/97.9 | 98.1/97.9 97.8 97.7 98 98.2 97.8 97.9
Cikis akimi - 50 °C (122 °F) ortam sicakhgi
Surekli (3x380-440 V) [A] 34.1 38.0 48.8 58.4 72.0 74.2 102.9 123.9
Aralikh (3x380-440 V) [A] 375 41.8 53.7 64.2 79.2 81.6 113.2 136.3
Surekli (3x440-480 V) [A] 313 35.0 41.6 52.0 64.0 73.5 91.0 112.0
Aralikh (3x440-480 V) [A] 34.4 38.5 45.8 57.2 70.4 80.9 100.1 123.2

Tablo 6.3 3x380-480 V AC, 18.5-90 kW (25-125 HP), H5-H8 Muhafaza Tipi
1) Frekans déndistiirticli sogutma boyutlandiriimasi icin gegerlidir. Anahtarlama frekansi varsayilan ayardan yiiksekse gli¢ kayiplan artabilir. LCP
ve tipik kontrol kartinin glic tiiketimleri dahildir. EN 50598-2'ye gére glic kaybi verileri icin bakiniz: www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
2) Nominal akimda 6lgtilen verimlilik. Enerji verimliligi sinifi icin bkz. béliim 6.4.13 Ortam Kosullari. Parca ylik kayiplari icin bkz. www.danfoss.com/
vitenergyefficiency.
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Frekans doniistiiriicli PK75 P1K5 P2K2 P3KO0 P4KO P5K5 P7K5 P11K P15K P18K
Tipik saft cikisi [kW] 0.75 1.5 2.2 3.0 4.0 55 7.5 1 15 185
Tipik Saft Cikisi [HP] 1.0 2.0 3.0 40 5.0 7.5 10.0 15 20 25
IP54 cercevesi 12 12 12 12 12 13 13 14 14 14
Terminallerdeki azami kablo boyutu (sebeke, 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 16(6) | 16 (6) | 16 (6)
motor) [mm2/AWG]
Cikis akimi
40 °C (104 °F) ortam sicakhg:
Strekli (3x380-440 V) [A] 2.2 37 53 7.2 9.0 12.0 15.5 23.0 31.0 37.0
Aralikh (3x380-440 V) [A] 24 4.1 5.8 79 9.9 13.2 17.1 253 34.0 40.7
Surekli (3x440-480 V) [A] 2.1 34 4.8 6.3 8.2 11.0 14.0 21.0 27.0 34.0
Aralikh (3x440-480 V) [A] 23 37 53 6.9 9.0 12.1 15.4 23.1 29.7 374
Maksimum giris akimi
Strekli (3x380-440 V )[A] 2.1 35 4.7 6.3 8.3 11.2 15.1 221 29.9 35.2
Aralikh (3x380-440 V) [A] 23 3.9 5.2 6.9 9.1 123 16.6 24.3 329 38.7
Surekli (3x440-480 V) [A] 1.8 29 3.9 53 6.8 9.4 12.6 18.4 247 293
Aralikh (3 x 440-480 V) [A] 20 3.2 4.3 5.8 7.5 103 13.9 20.2 27.2 32.2
Maksimum sebeke sigortalari Bkz. béliim 3.2.4 Sigortalar ve Devre Kesiciler
Tahmini giic kaybi [WI, en iyi durum/tipik 21/ 46/ 46/ 66/ 95/ 104/ 159/ 248/ 353/ 412/
16 57 58 83 118 131 198 274 379 456
Agirlik Muhafazasi IP54 [kg (Ib)] 53 53 53 53 53 7.2 7.2 13.8 13.8 13.8
(11.7) (11.7) (11.7) (11.7) (11.7) (15.9) (15.9) (30.4) (30.4) | (30.4)
Verimlilik (%], en iyi durum/tipik? 98.0/ | 97.7/ | 983/ | 982/ | 98.0/ | 984/ | 98.2/ | 98.1/ | 98.0/ | 98.1/
97.6 97.2 97.9 97.8 97.6 98.0 97.8 97.9 97.8 97.9
Cikis akimi - 50 °C (122 °F) ortam sicakhgi
Surekli (3x380-440 V) [A] 1.93 37 4.85 6.3 7.5 10.9 14.0 20.9 28.0 33.0
Aralikh (3x380-440 V) [A] 2.1 4.07 54 6.9 9.2 12.0 15.4 23.0 30.8 36.3
Surekli (3x440-480 V) [A] 1.8 34 4.4 55 6.8 10.0 12.6 19.1 24.0 30.0
Aralikh (3x440-480 V) [A] 20 37 4.8 6.1 8.3 11.0 13.9 21.0 26.4 33.0

Tablo 6.4 3x380-480 V AC, 0.75-18.5 kW (1-25 HP), 12-14 Muhafaza Tipi

1) Frekans dondistiirticii sogutma boyutlandinimasi icin gegerlidir. Anahtarlama frekansi varsayilan ayardan yiiksekse gtic kayiplari artabilir. LCP
ve tipik kontrol kartinin glic tiiketimleri dahildir. EN 50598-2'ye gére gti¢ kaybi verileri icin bakiniz: www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) Nominal akimda 6l¢tilen verimlilik. Enerji verimliligi sinifi igin bkz. bolim 6.4.13 Ortam Kosullari. Par¢a ytik kayiplan icin bkz. www.danfoss.com/
vitenergyefficiency.
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Frekans doniistiiriicli P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
Tipik saft cikisi [kW] 22.0 30.0 37.0 45.0 55.0 75.0 90.0
Tipik Saft Cikisi [HP] 30.0 40.0 50.0 60.0 70.0 100.0 125.0
IP54 cercevesi 16 16 16 17 17 18 18
Terminallerdeki azami kablo boyutu (sebeke, motor) [mm?/ 35(2) 35 (2) 35 (2) 50 (1) 50 (1) 95 (3/0) | 120 (4/0)
AWG]

Cikis akimi

40 °C (104 ° F) ortam sicakhgi

Surekli (3x380-440 V) [A] 44.0 61.0 73.0 90.0 106.0 147.0 177.0
Aralikh (3x380-440 V) [A] 48.4 67.1 80.3 99.0 116.6 161.7 194.7
Surekli (3x440-480 V) [A] 40.0 52.0 65.0 80.0 105.0 130.0 160.0
Aralikh (3x440-480 V) [A] 44.0 57.2 71.5 88.0 1155 143.0 176.0
Maksimum giris akimi

Surekli (3x380-440 V )[A] 41.8 57.0 70.3 84.2 102.9 140.3 165.6
Aralikh (3x380-440 V) [A] 46.0 62.7 774 92.6 1131 154.3 182.2
Surekli (3x440-480 V) [A] 36.0 49.2 60.6 725 88.6 120.9 142.7
Aralikh (3 x 440-480 V) [A] 39.6 54.1 66.7 79.8 97.5 1329 157.0
Maksimum sebeke sigortalari

Tahmini gii¢ kaybi [W], en iyi durum/tipik" 496 734 995 840 1099 1520 1781
Agirlik Muhafazasi IP54 [kg (Ib)] 27 (59.5) | 27 (59.5) | 27 (59.5) | 45 (99.2) | 45 (99.2) |65 (143.3)| 65 (143.3)
Verimlilik [%], en iyi durum/tipik? 98.0 97.8 97.6 98.3 98.2 98.1 98.3
Cikis akimi - 50 °C (122 °F) ortam sicakhgi

Surekli (3x380-440 V) [A] 35.2 48.8 58.4 63.0 74.2 102.9 123.9
Aralikh (3x380-440 V) [A] 38.7 53.9 64.2 69.3 81.6 113.2 136.3
Surekli (3x440-480 V) [A] 32.0 41.6 52.0 56.0 735 91.0 112.0
Aralikh (3x440-480 V) [A] 35.2 45.8 57.2 61.6 80.9 100.1 123.2

Tablo 6.5 3x380-480 V AC, 22-90 kW (30-125 HP), 16-18 Muhafaza Tipi
1) Frekans déndistirticli sogutma boyutlandiriimasi icin gegerlidir. Anahtarlama frekansi varsayilan ayardan yiiksekse gli¢ kayiplan artabilir. LCP
ve tipik kontrol kartinin glic tiiketimleri dahildir. EN 50598-2'ye gére glic kaybi verileri icin bakiniz: www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
2) Nominal akimda 6lgtilen verimlilik. Enerji verimliligi sinifi icin bkz. béliim 6.4.13 Ortam Kosullari. Parca ylik kayiplari icin bkz. www.danfoss.com/

vitenergyefficiency.

MG18A642 Danfoss A/S © 08/2014 Tum haklari saklidir. 47


http://www.danfoss.com/vltenergyefficiency
http://www.danfoss.com/vltenergyefficiency
http://www.danfoss.com/vltenergyefficiency

Teknik Ozellikler VLT®HVAC Basic Siiriicii FC 101

6.1.3 3x525-600 V AC

Frekans donustirici P2K2 | P3KO0 | P3K7 | P5K5 | P7K5 | P11K | P15K | P18K [ P22K | P30K | P37K [ P45K | P55K | P75K | P9OK
Tipik saft cikisi [kW] 2.2 3.0 37 55 7.5 11.0 | 150 | 185 | 22.0 | 30.0 37 45.0 | 55.0 | 75.0 | 90.0
Tipik Saft Cikisi [HP] 3.0 4.0 5.0 7.5 10.0 [ 15.0 | 20.0 | 25.0 | 30.0 | 40.0 | 50.0 | 60.0 | 70.0 | 100.0 | 125.0
IP20 cerceve H9 H9 H9 H9 H9 H10 | H10 H6 H6 H6 H7 H7 H7 H8 H8

Terminallerdeki azami kablo 4 (10) |4 (10) |4 (10) [4 (10){4 (10)| 10 (8) [ 10 (8) 35 (2)| 35 35 |50(1)| 50 [50(1)| 95 120
boyutu (sebeke, motor) [mm?%/ (2) (2) (M (0) | (4/0)
AWG]

Cikis akimi - 40 °C (104 ° F) ortam sicakhg:

Surekli (3x525-550 V) [A] 4.1 5.2 6.4 9.5 115 [ 19.0 | 23.0 | 28.0 | 36.0 | 43.0 | 54.0 | 65.0 | 87.0 | 105.0| 137.0
Aralikh (3x525-550 V) [A] 4.5 5.7 7.0 105 | 127 | 209 | 253 | 308 | 39.6 | 473 | 594 | 71.5 | 95.7 | 115.5|150.7
Surekli (3x551-600 V) [A] 39 4.9 6.1 2.0 11.0 | 180 | 220 | 27.0 | 340 | 41.0 | 52.0 | 62.0 | 83.0 | 100.0| 131.0
Aralikh (3x551-600 V) [A] 43 54 6.7 9.9 12.1 19.8 | 242 | 29.7 | 374 | 45.1 | 57.2 | 68.2 | 91.3 [ 110.0 | 144.1
Maksimum giris akimi

Strekli (3x525-550 V) [A] 37 5.1 5.0 8.7 119 [ 165 | 225 | 27.0 | 33.1 | 45.1 | 547 | 66.5 | 81.3 |109.0|130.9
Aralikh (3x525-550 V) [A] 4.1 5.6 6.5 9.6 13.1 182 | 248 | 29.7 | 364 | 49.6 | 60.1 | 73.1 | 89.4 [119.9 1439
Strekli (3x551-600 V) [A] 35 4.8 56 8.3 114 | 157 | 214 | 25.7 | 31.5 | 429 | 52.0 | 63.3 | 77.4 | 103.8| 124.5
Aralikh (3x551-600 V) [A] 3.9 53 6.2 9.2 125 [ 173 | 236 | 283 | 346 | 47.2 | 57.2 | 69.6 | 85.1 | 114.2|137.0
Maksimum sebeke sigortalari Bkz. béliim 3.2.4 Sigortalar ve Devre Kesiciler

Tahmini gl¢ kaybi [W], en iyi 65 90 110 132 180 216 294 385 | 458 | 542 | 597 | 727 | 1092 [ 1380 | 1658
durum/tipik"

Agirhk Muhafazasi IP54 [kg 6.6 6.6 6.6 6.6 6.6 1.5 [ 115 | 245 [ 245 | 245 | 36.0 | 36.0 | 36.0 [ 51.0 | 51.0

(Ib)] (14.6) | (14.6) | (14.6) [ (14.6) | (14.6) | (25.3) | (25.3) | (54) | (54) | (54) | (79.3)|(79.3)|(79.3)| (112. [ (112.
4) 4)

Verimlilik [%], 97.9 97 97.9 | 98.1 | 98.1 [ 984 | 984 | 984 | 984 [ 985 | 985 | 98.7 | 985 | 98,5 | 98.5

en iyi durum/tipik?
Cikis akimi - 50 °C (122 °F) ortam sicakhgi

Surekli (3x525-550 V) [A] 29 3.6 4.5 6.7 8.1 133 [ 16.1 | 196 | 25.2 | 30.1 | 37.8 | 455 [ 60.9 | 73.5 | 95.9
Aralikli (3x525-550 V) [A] 3.2 4.0 49 74 8.9 146 ( 17.7 | 216 | 27.7 | 33.1 | 416 | 500 | 67.0 [ 80.9 [ 1055
Surekli (3x551-600 V) [A] 2.7 34 43 6.3 77 126 | 154 | 189 | 23.8 | 28.7 | 364 | 433 | 58.1 | 70.0 | 91.7
Aralikli (3x551-600 V) [A] 3.0 3.7 4.7 6.9 8.5 139 | 169 | 20.8 | 26.2 | 31.6 | 40.0 | 47.7 | 63.9 | 77.0 | 100.9

Tablo 6.6 3x525-600 V AC, 2.2-90 kW (3-125 HP), H6-H10 Muhafaza Tipi

1) Frekans déndistiirticli sogutma boyutlandiriimasi icin gegerlidir. Anahtarlama frekansi varsayilan ayardan ytiksekse gli¢ kayiplan artabilir. LCP
ve tipik kontrol kartinin gli tiiketimleri dahildir. EN 50598-2'ye gére glic kaybi verileri icin bakiniz: www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) Nominal akimda él¢iilen verimlilik. Enerji verimliligi sinifi icin bkz. boliim 6.4.13 Ortam Kosullari. Par¢a yiik kayiplan icin bkz. www.danfoss.com/
vitenergyefficiency.
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6.2 EMC Emisyon Test Sonuglari

Asagidaki test sonuglari, frekans dontstiricisiine, blendajli kontrol kablosuna, gerilim 6lger kontrol kablosuna ve blendajh
motor kablosuna sahip bir sistem kullanilarak elde edilmistir.

RFI filtresi tipi iletilen emisyon. Maks. blendajli kablo uzunlugu [m] Yayilan emisyon

Endiistriyel ortam

EN 55011

A Sinifi Grup 2
Endustriyel ortam

A Sinifi Grup 1
Endustriyel ortam

B Sinifi
Konut, ticaret ve hafif
endustriler

A Sinifi Grup 1
Endustriyel ortam

B Sinifi
Konut, ticaret ve hafif
endustriler

EN/IEC
61800-3

C3 Kategorisi
ikinci ortam
Endustriyel

C2 Kategorisi
ilk ortam
Ev ve ofis

C1 Kategorisi
ilk ortam
Ev ve ofis

C2 Kategorisi
ilk ortam
Ev ve ofis

C1 Kategorisi
ilk ortam
Ev ve ofis

Harici
filtreli

Harici
filtresiz

Harici
filtreli

Harici
filtresiz

Harici
filtreli

Harici
filtresiz

Harici
filtreli

Harici
filtresiz

Harici
filtreli

Harici
filtresiz

H4 RFI filtresi (EN55011 A1, EN/IEC6180

0-3 C2)

0.25-11 kW
3x200-240 V
IP20

25 50

Evet Evet

- Hayr

0.37-22 kW
3x380-480 V
IP20

25 50

Evet Evet

- Hayr

H2 RFI filtresi (EN

55011 A2, EN/IEC 61800-3 C3)

15-45 kW
3x200-240 V
IP20

25 -

Hayir -

Hayir -

30-90 kW
3x380-480 V
IP20

25 -

Hayir -

Hayir -

0.75-18.5 kW
3x380-480 V
IP54

25 -

Evet -

22-90 kW
3x380-480 V
IP54

25 -

Hayir -

Hayir -

H3 RFI filtresi (EN55011 A1/B, EN/IEC 61

800-3 C2/C1)

15-45 kW
3x200-240 V
IP20

50 -

Evet -

Hayir -

30-90 kW
3x380-480 V
IP20

50 -

20 -

Evet -

Hayir -

0.75-18.5 kW
3x380-480 V
IP54

25 -

Evet -

22-90 kW
3x380-480 V
IP54

25 -

Evet -

Hayir -

Tablo 6.7 EMC Emisyon Test Sonuclar

MG18A642
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6.3 Ozel Kosullar

6.3.1 Ortam Sicakhdi icin Azaltma ve
Anahtarlama Frekansi

24 saatte Olculen ortam sicakhdi, frekans donistiriict icin
belirtilen maksimum ortam sicakligindan en az 5 °C daha
disuk olmalidir. Frekans donusturiicl yiiksek bir ortam
sicakliginda calistirilirsa, stirekli ¢ikis akimi azaltilmahdir.
Azaltma grafigi icin, VLT® HVAC Basic Slirticti Dizayn
Kilavuzu'na bakin.

6.3.2 Duslk Hava Basinci ve Yiksek
Rakimlar icin Azaltma

Dusuk hava basincinda havanin sogutma kapasitesi azalir.
2000 m'yi (6,562 ft) asan yukseklikler icin PELV hakkinda
litfen Danfoss ile gorisin. 1000 m'nin (3281 ft) altindaki
rakimlar icin azaltmaya gerek yoktur. 1000 m'nin (3281 ft)
Uzerindeki ortam sicakhgi veya maksimum cikis akimi icin
azaltilmalidir. 1000 m (3281 ft) tizerindeki her 100 m (328
ft) icin cikist %1 oraninda azaltin veya her 200 m'de (656 ft)
bir maks. ortam sicakhgini 1°C azaltin.

50 Danfoss A/S © 08/2014 Tum haklari saklidir.
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6.4 Genel Teknik Veriler

6.4.1 Koruma ve Ozellikler

Asirt ylke karsi elektronik termal motor korumasi.

. Ist alicinin sicaklik izlemesi, asir 1sinma durumunda frekans donistiriciiniin alarm vermesini saglar.
. Frekans dondsturici, U, V, W motor terminalleri arasindaki kisa devrelere karsi korumalidir.

. Bir motor fazi eksik oldugunda, frekans dénustiiriict bir alarm verir.

. Bir sebeke fazi eksik oldugunda, frekans donistiirtict (ylike bagl olarak) alarm veya uyari verir.

. Ara devre voltajinin izlenmesi, ara devre voltaji cok diisiik veya cok yiksek oldugunda frekans donisturiciinin
alarm vermesini saglar.

. Frekans dondsturici; U, V, W motor terminallerindeki topraklama arizalarina karsi korumahdir.

6.4.2 Sebeke Besleme (L1, L2, L3)

Besleme voltaji 200-240 V £10%
Besleme voltaj 380-480 V £10%
Besleme voltaj 525-600 V £10%
Besleme frekansi 50/60 Hz
Sebeke fazlari arasinda gecici maksimum dengesizlik Nominal besleme voltajinin %3,0 kadari
Gergek giig faktorl (A) Nominal yiikte 20.9 nominal
Yer degistirme gli¢ faktori (cosg) bire yakin (>0.98)
Giris beslemede anahtarlama L1, L2, L3 (baslatmalar) muhafaza cercevesi H1-H5, 12, I3, 14 Maksimum 2 defa/dak.
Giris beslemede anahtarlama L1, L2, L3 (baslatmalar) muhafaza cercevesi H6-H8, 16-18 Maksimum 1 defa/dak.
EN 60664-1'e uygun ortam asin voltaj kategorisi lll/kirlilik derecesi 2'ye uygun

Birim, 100000 RMS simetrik Amper, maksimum 240/480 V'den fazlasini veremeyen bir devrede kullanilmaya uygundur.

6.4.3 Motor Cikisi (U, V, W)

Cikis voltaji Besleme voltajinin %0-100'(
Cikis frekansi 0-200 Hz (VVC+), 0-400 Hz (u/f)
Gikista anahtarlama Sinirsiz
Rampa sureleri 0.05-3600 s

6.4.4 Kablo Uzunluklari ve Kesitleri

Maksimum motor kablosu uzunlugu, blendajli/zirhli (dogru EMC montaiji) Bkz. béliim 6.2.1 EMC Emisyon Test Sonuclari
Maksimum motor kablosu uzunlugu, blendajsiz/zirhsiz 50 m
Motora, sebekeye maksimum capraz kesit"

Muhafaza cercevesi H1-H3'te filtre geri besleme icin DC terminallerinin ¢apraz kesitleri, 12, 13, 14 4 mm%/11 AWG
Muhafaza cercevesi H4-H5'te filtre geri besleme icin DC terminallerinin capraz kesiti 16 mm?/6 AWG
Kontrol terminalleri, sert tel icin maksimum kesit 2.5 mm?/14 AWG
Kontrol terminalleri, esnek kablolar icin maksimum kesit 2.5 mm?%/14 AWG
Kontrol terminalleri icin minimum kesit 0,05 mm?/30 AWG

1) Daha fazla bilgi icin bkz. béliim 6.1.2 3x380-480 V AC.
6.4.5 Dijital Girigler

Programlanabilir dijital girisler 4
Terminal numarasi 18,19, 27, 29
Lojik PNP veya NPN
Voltaj dizeyi 0-24 V DC
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Voltaj diizeyi, lojik 0 PNP <5V DC
Voltaj dizeyi, lojik 1 PNP >10 V DC
Voltaj dlzeyi, lojik 0 NPN >19 V DC
Voltaj dizeyi, lojik 1 NPN <14 VvV DC
Giristeki maksimum voltaj 28 V DC
Giris direnci, Ri Yaklasik 4 kQ

Termistor girisi olarak dijital giris 29

Ariza: >2,9 kQ ve hata yok: <800 Q

Dijital giris 29, Dijital girisi olarak

Maksimum frekans 32 kHz Cek - Birak Calisan & 5 kHz (O.C.)

6.4.6 Analog Girisler

Analog giris sayisi

2

Terminal numarasi

53, 54

Terminal 53 mode

Parametre 6-19: 1=voltaj, 0=akim

Terminal 54 mode

Parametre 6-29: 1=voltaj, 0=akim

Voltaj diizeyi 0-10V
Giris direnci, Ri yaklasik 10 kQ
Maksimum voltaj 20V
Akim dizeyi 0/4 ila 20 mA (dlceklenebilir)
Giris direnci, Ri <500 Q
Maksimum Akimi 29 mA
Analog giris icin ¢ézunurlik 10 bit
6.4.7 Analog Cikis

Programlanabilir analog cikis sayisi 2
Terminal numarasi 42, 45"
Analog cikista akim araligi 0/4-20 mA
Analog cikista ortak maksimum yiik 500 Q
Analog cikista maksimum voltaj 17V
Analog cikista dogruluk Maksimum hata: Tam 6lcegin %0,4’l
Analog cikista ¢ozunirlik 10 bit

1) Terminal 42 ve 45, dijital ¢ikislar olarak da programlanabilir.

6.4.8 Dijital Cikis

Dijital cikis sayisi 2
Terminal numarasi 42, 45"
Dijital cikista voltaj diizeyi 17V
Dijital ¢ikista maksimum cikis akimi 20 mA
Dijital ¢ikista maksimum yuk 1 kQ

1) Terminal 42 ve 45, analog cikis olarak da programlanabilir.

6.4.9 Kontrol Karti, RS5-485 Seri iletisim

Terminal numarasi

68 (P, TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)

Terminal numarasi

68 ve 69 terminalleri icin ortak 61

6.4.10 Kontrol Karti, 24 V DC Cikis

Terminal numarasi 12
Maksimum yiik 80 mA
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6.4.11 Role Cikis

Programlanabilir réle cikisi 2
Role 01 ve 02 01-03 (NC), 01-02 (NO), 04-06 (NC), 04-05 (NO)
01-02/04-05 (NO) {izerinde maksimum terminal yiikii (AC-1)" (Direncli yiik) 250 VAC 3 A
01-02/04-05 (NO) tizerinde maksimum terminal yiikii (AC-15)" (indiiktif yilk @ cos@ 0.4) 250 VAC, 02 A
01-02/04-05 (NO) lizerinde maksimum terminal yiikii (DC-1)" (Direngli yiik) 30VDC 2A
01-02/04-05 (NO) lizerinde maksimum terminal yiikii (DC-13)" (indiiktif yiik) 24V DG, 0,1 A
01-03/04-06 (NC) lizerinde maksimum terminal yiikii (AC-1)" (Direncli yiik) 250 VAC 3 A
01-03/04-06 (NC) lizerinde maksimum terminal yiikii (AC-15)" (indiiktif yiik @ cos 0.4) 250 VAC 02 A
30VDC 2A
01-03/04-06 (NC) Gzerinde maksimum 01-03 (NC), 01-02 (NO) 24 V DC 10 mA, 24 V AC 20 mA lzerinde minimum
terminal yiiki (DC-1)" (Direncli yiik) terminal yika
EN 60664-1'e uygun ortam Asir voltaj kategorisi Ill/kirlilik derecesi 2
1) IEC 60947 béliim 4 ve 5.
6.4.12 Kontrol Karti, 10 V DC Cikis"
Terminal numarasi 50
Cikis voltaji 105V 0.5V
Maksimum yiik 25 mA

1) Tiim girisler, cikislar, devreler, DC beslemeleri ve réle kontaklari besleme voltajindan (PELV) ve diger yiiksek voltaj terminalle-
rinden galvanik izolasyonla yalitilir.

6.4.13 Ortam Kosullari

Muhafaza P20, IP54
Muhafaza kiti kullanilabilir P21, TIP 1
Titresim testi 109
Maksimum bagil nem %35-%95 (IEC 60721-3-3; isletim sirasinda 3K3 sinifi (yogunlasmayan)
Asindirici ortam (IEC 60721-3-3), kaplanmis (standart) cerceve H1-H5 3C3 Sinifi
Asindinici ortam (IEC 60721-3-3), kaplanmamis cerceve H6-H10 3C2 Sinifi
Asindirici ortam (IEC 60721-3-3), kaplanmis (opsiyonel) cerceve H6-H10 3C3 Sinifi
Asindirici ortam (IEC 60721-3-3), kaplanmamis cerceve 12-18 3C2 Sinifi
IEC 60068-2-43 H2S'ye gore test yontemi (10 gln)
Ortam sicakhgi" béliim 6.1.2 3x380-480 V AC'deki 40/50 °C'de maksimum cikis akimina bakiniz
Tam 06lcekli isletim sirasinda minimum ortam sicakhg: 0°C
indirgenmis performansta minimum ortam sicakhg -20 °C
indirgenmis performansta minimum ortam sicakhg -10 °C
Depolama/tasima sirasinda sicakhk +65/70 °C'ye -30
Azaltma olmadan deniz seviyesinden maksimum ytikseklik 1000 m
Azaltma ile deniz seviyesinden maksimum ytikseklik 3000 m
Yiksek rakimda azaltma icin, bkz. béliim 6.3.2 Diisiik Hava Basinci ve Yiiksek Rakimlar i¢in Azaltma
Givenlik standartlan EN/IEC 61800-5-1, UL 508C
EMC standartlari, Emisyon EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3
EN 61800-3, EN 61000-3-12, EN 61000-6-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4,
EMC standartlari, Bagisikhk EN 61000-4-5, EN 61000-4-6
Enerji verimliligi sinifi IE2

1) Sunlar icin Dizayn Kilavuzu'ndaki Ozel Kosullar béliimiine bakin:
. Yiiksek ortam sicakliginda azaltma

. Yiiksek rakimda azaltma
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Teknik Ozellikler VLT®HVAC Basic Siiriicii FC 101

2) EN50598-2'ye uygun belirlenmis:

Nominal yiik
%90 nominal frekans
Anahtarlama frekansi fabrika ayari

Anahtarlama deseni fabrika ayari
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Dizin Hizh Kilavuz
Dizin
M
A Menii tusu 24
Analog cikis 52 Motor cikisi (U, V, W) 51
Analog giris 52 Motor korumasi 51
Asir akim korumasi 17 Motora baglanti 10
B 0]
Belge 3 Ortam kosulu 53
C R
Gapraz kesit 51 RS-485 sirali iletisim, kontrol karti 52
D 2
Devre kesici 17 Sebeke besleme (L1, L2, L3) 51
Dijital ¢ikis 52 Sebeke besleme 3x200-240 V AC 43
Dijital giris 51 Sebeke besleme 3x525-600 V AC 48
Sebeke beslemesi 3x380-480 V AC 44
E
Ekran 24 S
Elektrik tesisati 9 Sigorta 17
Elektriksel genel bakis 22 Sizinti akimi 5
Elektronik atik 3
Enerji verimliligi 43,44,45,46,47,48 T
Enerji verimliligi sinifi 53 Termal koruma 3
G V)
Gezinme tusu 24 UL uyumlulugu 17
Gosterge Is1§1 24 Uyari/alarm listesi 41
Guvenlik 5
Y
| Yan yana montaj
Isletim tusu 24 YUkpaylagimi
Istenmeyen baslatma 4  VYiksekvoltaj
K
Kablo uzunlugu 51
Kalifiye personel 4
Kontrol karti, 10 V DC ¢ikis 53
Kontrol karti, 24 V DC cikis 52
Koruma 17,51
Kurulum 20
L
L1,L2,L3 51
LCP 24
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