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Introducere Ghid rapid

1 Introducere

1.1 Scopul acestui ghid rapid

Ghidul rapid oferd informatiile necesare pentru instalarea
n sigurantd si punerea in functiune a convertizorului de
frecventa.

Ghidul rapid este destinat utilizarii de cdtre personalul
calificat.

Cititi si respectati informatiile din ghidul rapid pentru a
utiliza convertizorul de frecventa in siguranta si in mod
profesional si acordati atentie speciald instructiunilor de
siguranta si avertismentelor generale. Pdstrati intotdeauna
la indemana acest ghid rapid oferit impreuna cu conver-
tizorul de frecventa.

VLT® este marcé comerciali inregistrati.

1.2 Resursele suplimentare

. VLT® HVAC Basic Drive FC 101 Ghidul de
programare ofera informatii despre programare si
cuprinde descrierile complete ale parametrilor.

. Ghidul de proiectare VLT® HVAC Basic Drive FC
101 ofera toate datele tehnice cu privire la
convertizorul de frecventa si la aplicatiile si
domeniile de utilizare specifice clientilor. De
asemenea, prezinta si optiunile si accesoriile.

Documentatia tehnica este disponibild in format electronic
pe CD-ul livrat impreuna cu produsul sau in format tiparit
la Biroul de vanzari Danfoss local.

Asistenta pentru Program MCT 10 Set-up Software
Descdrcati programul software-ul de la http://
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/Software
+MCT10/MCT10+Downloads.htm.

In timpul procesului de instalare a programului software,
introduceti codul de acces 81463800 pentru a activa
functionalitatea FC 101. Pentru utilizarea functionalitatii FC
101, nu este necesard o cheie de licenta.

Cel mai recent program software nu contine intotdeauna
cele mai recente actualizari ale convertizorului de
frecventd. Luati legatura cu biroul local de vanzari pentru

cele mai recente actualizari ale convertizorului de frecventa

(*fisiere .upd) sau descarcati-le de la adresa
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/
fc101driveupdates.

1.3 Versiunea documentului si a
programului software

Acest ghid rapid este revizuit si actualizat in mod regulat.
Toate sugestiile de imbunatatire sunt binevenite.

Editie Observatii Versiune de program
software
MG18A6xx Tnlocuieste 2.70
MG18A5xx
1.4 Certificate si aprobari
Certificare 1P20 IP54

Declaratie de
conformitate CE

Certificat UL

C-tick o v v

Tabel 1.1 Certificate si aprobari

Convertizorul de frecventd este in conformitate cu UL508C
privind cerintele de pdstrare a memoriei termice. Pentru
mai multe informatii, consultati sectiunea Protectia termicd
a motorului din ghidul de proiectare specific produsului.

1.5 Reciclarea

Echipamentele care contin piese electrice nu
trebuie trecute la deseuri impreund cu gunoiul
menajer.

Acestea trebuie colectate separat cu deseurile
electrice si electronice conform legislatiei locale

in vigoare.

MG18A646
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Siguranta

VLT® HVAC Basic Drive FC 101

2 Siguranta

2.1 Introducere

Tn acest document sunt utilizate urmé&toarele simboluri:

AAVERTISMENT

Indica o situatie potential periculoasa care poate duce la
moarte sau la raniri grave.

AATENTIONARE

Indica o situatie potential periculoasa care poate duce la
raniri minore sau moderate. Poate fi utilizat, de
asemenea, pentru a avertiza impotriva metodelor
nesigure.

AVERTISMENT!

Indica informatii importante, inclusiv situatii ce pot duce
la avarierea echipamentului sau a proprietatii.

2.2 Personalul calificat

Pentru o functionare fara probleme si sigura a converti-
zorului de frecventd, sunt necesare transportul,
depozitarea, instalarea, operarea si intretinerea acestuia
intr-un mod corect si fiabil. Instalarea sau operarea acestui
echipament sunt permise numai unui personal calificat.

Personalul calificat este reprezentat de oameni pregatiti,
care sunt autorizati sa instaleze, sa puna in functiune si sa
intretind echipamentul, sistemele si circuitele, in confor-
mitate cu legile si reglementérile in vigoare. in plus,
personalul trebuie sa aibd cunostinta despre instructiunile
si masurile de siguranta din acest manual.

2.3 Siguranta

AAVERTISMENT

TENSIUNE RIDICATA

Convertizoarele de frecventa au tensiune ridicata cand
sunt conectate la reteaua de alimentare cu c.a., la sursa
de alimentare cu c.c sau la distribuirea de sarcina. Daca
instalarea, pornirea si intretinerea nu sunt efectuate de
personalul calificat, acest lucru poate duce la raniri grave
sau la deces.

. Instalarea, pornirea si intretinerea trebuie
efectuate numai de catre personalul calificat.

AAVERTISMENT

PORNIRE ACCIDENTALA

Cand convertizorul de frecventa este conectat la reteaua
de alimentare cu c.a., la sursa de alimentare cu c.c. sau
prin distribuirea sarcinii, motorul poate porni oricand.
Pornirea accidentala in timpul programarii, al lucrarilor
de intretinere sau de reparatie poate duce la deces, la
raniri grave sau la deteriorarea proprietatii. Motorul
poate porni prin intermediul unui comutator extern, al
unei comenzi prin magistrala seriala, al unui semnal de
referinta de intrare de la LCP sau LOP, prin operare la
distanta cu ajutorul programului software MCT 10 sau
dupa remedierea unei stari de defectiune.

Pentru a impiedica pornirea accidentala a motorului:

. Deconectati convertizorul de frecventa de la
reteaua de alimentare.

. Apasati pe [Off/Reset] (Oprire/Resetare) de pe
LCP, inainte de programarea parametrilor.

. Asigurati-va ca acest convertizor de frecventa
este complet cablat si asamblat cand este
conectat la reteaua de alimentare cu c.a., la
sursa de alimentare cu c.c. sau prin distribuire
de sarcina.

AAVERTISMENT

TIMP DE DESCARCARE!

Convertizoarele de frecventa includ condensatoare in
circuitul intermediar, care pot ramane incarcate chiar si
atunci cand convertizorul de frecventa nu este alimentat.
Pentru a evita pericolele electrice, deconectati reteaua de
alimentare cu c.a., toate motoarele de tip magnet
permanent si toate sursele de alimentare ale circuitului
intermediar de la distanta, inclusiv bateriile de rezerva,
conexiunile UPS si conexiunile circuitului intermediar
catre alte convertizoare de frecventa. Asteptati
descarcarea completa a condensatoarelor inainte de a
efectua lucradri de intretinere sau de reparatie. Timpul de
asteptare este listat in Tabel 2.1. Nerespectarea timpului
specificat dupa deconectare inainte de a efectua lucrari
de intretinere sau de reparatii poate avea ca rezultat
decesul sau raniri grave.
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Siguranta Ghid rapid
Tensiune [V] | Gama putere [kW (CP)] Timp minim de
asteptare (minute)

3 x 200 0,25 -3,7 (033 -5) 4

3 x 200 55-11(7-15) 15

3 x 400 037-75(0,5-10) 4

3 x 400 11-90 (15-125) 15

3 x 600 22-75(3-10) 4

3 x 600 11-90 (15-125) 15

Tabel 2.1 Timp de descarcare

AAVERTISMENT

PERICOL DE CURENT DE DISPERSIE

Curentii de dispersie depdsesc 3,5 mA. Nerespectarea
instructiunilor de legare la pamant in mod corespunzator
a convertizorului de frecventa poate duce la deces sau la
raniri grave.

. Asigurati legarea corecta la pamant a echipa-
mentului de catre un electrician certificat.

AAVERTISMENT

ECHIPAMENT PERICULOS

Contactul cu arborii rotativi si cu echipamentul electric
poate duce la moarte sau la raniri grave.

. Asigurati-va ca numai personalul instruit si
calificat efectueaza instalarea, pornirea si
intretinerea.

. Asigurati-va ca lucrarile electrice respecta
normele electrice nationale si locale.

. Respectati procedurile din acest manual.

AATENTIONARE|

PERICOL DE DEFECTIUNE INTERNA

O defectiune interna in convertizorul de frecventa poate
duce la raniri grave, cand convertizorul de frecventa nu
este inchis corespunzator.

o inainte de alimentare, asigurati-va ca toate
capacele de siguranta sunt fixate si stranse
bine.

2.4 Protectia termica a motorului

Setati 7-90 Motor Thermal Protection la [4] ETR trip 1
(Decuplare ETR 1) pentru a activa functia de protectie
termica a motorului.
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Instalarea

VLT® HVAC Basic Drive FC 101

3 Instalarea

3.1 Instalarea mecanica

3.1.1 Instalarea ,unul langa altul”

Convertizoarele de frecventa pot fi montate ,unul langa altul”, dar necesita un spatiu liber deasupra si dedesubt pentru

racire.
Putere [kW (CP)] Spatiu liber deasupra/dedesubt
Carcasa Clasa IP 3x200-240V 3 x380-480V 3 x 525 - 600 V [mm (in)]
H1 IP20 025-15(0,33-2) 037-15(05-2) - 100 (4)
H2 IP20 2,2 (3) 22-4(3-5) - 100 (4)
H3 IP20 3,7 (5) 55-75(75-10) - 100 (4)
H4 IP20 55-75(75-10) 11-15 (15-20) - 100 (4)
H5 IP20 11 (15) 18,5 — 22 (25 - 30) - 100 (4)
H6 IP20 15 -18,5 (20 - 25) 30-45 (40-60) 18,5 — 30 (25 - 40) 200 (7,9)
H7 IP20 22-30 (30-40) 55-75 (70-100) 37-55 (50-70) 200 (7,9)
H8 IP20 37-45 (50-60) 90 (125) 75-90 (100-125) 225 (8,9)
H9 IP20 - - 22-7503-10) 100 (4)
H10 IP20 - - 11-15 (15-20) 200 (7,9)
12 IP54 - 0,75-4,0(1-5) - 100 (4)
13 IP54 - 55-75(75-10) - 100 (4)
14 IP54 - 11 -185 (15 - 25) - 100 (4)
16 IP54 - 22-37 (30-50) - 200 (7,9)
17 IP54 - 45-55 (60-70) - 200 (7,9)
18 IP54 - 75-90 (100-125) - 225 (8,9)

Tabel 3.1 Spatiul liber necesar pentru racire

AVERTISMENT!

Cu setul de optiuni IP21/NEMA Tip 1 montat, este necesara o distanta de 50

mm (2 in) intre unitati.

Danfoss A/S © 08/2014 Toate drepturile rezervate.
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Instalarea VLT® HVAC Basic Drive FC 101

3.2 Instalarea electrica

3.2.1 Instalarea electrica in general

Toate cablurile trebuie sa respecte reglementarile nationale si locale cu privire la sectiunile transversale ale cablului si la
temperatura mediului ambiant. Sunt necesari conductori de cupru. Se recomanda 75 °C (167 °F).

Putere [kW (CP)] Cuplu [Nm (in-1b)]
Carcasa | Clasa IP | 3 x 200 — 240 3 x 380 - 480 V| Retea de Motor Conexiune | Borne de |Impamantar Releu
Vv alimentare c.c. control e
H1 IP20 025-15(033]037-15(05 - 0,8 (7) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,5 (4) 0,8 (7) 0,5 (4)
-2) 2)
H2 IP20 2,2 (3) 22-40(3-5) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,5 (4) 0,8 (7) 0,5 (4)
H3 IP20 3,7 (5 55-75(75- 0,8 (7) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,5 (4) 0,8 (7) 0,5 (4)
10)
H4 IP20 | 55-75(75-| 11-15(15-20) 1,2 (11) 1,2 (11) 1,2 (11) 0,5 (4) 0,8 (7) 0,5 (4)
10)
H5 IP20 11 (15) 18,5 -22 (25 - 1,2 (11) 1,2 (11) 1,2 (11) 0,5 (4) 0,8 (7) 0,5 (4)
30)
H6 IP20 15 - 18,5 (20 - | 30-45 (40-60) 4,5 (40) 4,5 (40) - 0,5 (4) 3(27) 0,5 (4)
25)
H7 IP20 22-30 (30-40) 55 (70) 10 (89) 10 (89) - 0,5 (4) 3(27) 0,5 (4)
H7 IP20 - 75 (100) 14 (124) 14 (124) - 0,5 (4) 3(27) 0,5 (4)
H8 IP20 37-45 (50-60) 90 (125) 24 (212)? 24 (212)? - 0,5 (4) 3(27) 0,5 (4)
Tabel 3.6 Cupluri de strangere pentru carcasa H1 — H8, 3 x 200 - 240 V si 3 x 380 - 480 V
Putere [kW (CP)] Cuplu [Nm (in-lb)]
Carcasa | ClasalP |3 x 380 -480V| Reteade Motor Conexiune c.c. Borne de Impamantare Releu
alimentare control
12 IP54 0,75 -4,0(1 - 0,8 (7) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,5 (4) 0,8 (7) 0,5 (4)
5)
13 IP54 55-75(75- 0,8 (7) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,5 (4) 0,8 (7) 0,5 (4)
10)
14 IP54 11 -185 (15 - 1,4 (12) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,5 (4) 0,8 (7) 0,5 (4)
25)
16 IP54 22-37 (30-50) 4,5 (40) 4,5 (40) - 0,54 3(27) 0,6 (5)
17 IP54 45-55 (60-70) 10 (89) 10 (89) - 054 3(27) 0,6 (5)
18 IP54 75-90 (100-125) | 14 (124)/24 14 (124)/24 - 0,5 4 3(27) 0,6 (5)
(212)" (212)"

Tabel 3.7 Cupluri de strangere pentru carcasa 11 - 18

10 Danfoss A/S © 08/2014 Toate drepturile rezervate. MG18A646
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Putere [kW] Cuplu [Nm (in-1b)]
Carcasa Clasa IP |3 x 525 -600 V| Retea de Motor Conexiune c.c. Borne de impamantare Releu
alimentare control

H9 1P20 22-7503- 1,8 (16) 1,8 (16) nu se 0,5 (4) 3 (27) 0,6 (5
10) recomanda

H10 1P20 11-15 (15-20) 1,8 (16) 1,8 (16) nu se 0,5 (4) 3 (27) 0,6 (5
recomanda

H6 1P20 18,5 - 30 (25 - 4,5 (40) 4,5 (40) - 0,5 (4) 3 (27) 0,5 (4)

40)
H7 1P20 37-55 (50-70) 10 (89) 10 (89) - 0,5 (4) 3 (27) 0,5 (4)
H8 1P20 75-90 (100-125)| 14 (124)/24 14 (124)/24 - 0,5 (4) 3 (27) 0,5 (4)
(212)" (212)Y

Tabel 3.8 Cupluri de strangere pentru carcasa H6 — H10, 3 x 525 - 600 V

1) Dimensiunile cablurilor95 mm?
2) Dimensiunile cablurilor > 95 mm?

MG18A646 Danfoss A/S © 08/2014 Toate drepturile rezervate. 1
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3.2.2 Reteaua de alimentare IT

AATENTIONARE|

Reteaua de alimentare IT

Instalarea pe surse de alimentare izolate, de ex., reteaua
de alimentare IT.

Asigurati-va ca tensiunea de alimentare nu depaseste
440 V (unitatile 3 x 380 - 480 V) cand este conectata la
reteaua de alimentare.

Pe unitatile IP20, 200 - 240 V, 0,25 - 11 kW (0,33 - 15 CP)
si 380 - 480 V, IP20, 0,37 - 22 kW (0,5 - 30 CP), deschideti
comutatorul RFI indepartand surubul de pe partea conver-
tizorului de frecventa cand este in grila IT.

e o\ 2
—0= — g
| g

© p—

:f.ir/

K [ surub EMC

llustratia 3.1 1IP20, 200 - 240 V, 0,25 - 11 kW (0,33 - 15 CP),
1P20, 0,37 - 22 kW (0,5 - 30 CP), 380 - 480 V

Pe unitdtile de 400 V, 30 — 90 kW (40 — 125 CP) si 600 V,
setati 14-50 RFI Filter to [0] Off (Dezactivat) cand
functioneaza in reteaua de alimentare IT.

Pentru unitatile IP54, 400 V, 0,75 - 18,5 kW (1 - 25 CP),
surubul EMC se afld in interiorul convertizorului de
frecventd, dupd cum se aratd in llustratia 3.2.

130BC251.10

e

O

1 [surub EMC |

llustratia 3.2 IP54, 400 V, 0,75 - 18,5 kW (1 - 25 CP)

AVERTISMENT!

Daca este reintrodus, utilizati numai surubul M3x12.

3.2.3 Conectarea la reteaua de alimentare
si la motor

Convertizorul de frecventd este proiectat pentru a
functiona cu toate motoarele standard asincrone trifazate.
Pentru sectiunea transversald maximd pe cabluri, consultati
capitol 6.4 Date tehnice generale.

. Pentru a va conforma specificatiilor de emisie
EMC, utilizati un cablu ecranat/armat al motorului

12 Danfoss A/S © 08/2014 Toate drepturile rezervate.
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si conectati acest cablu atat la placa de cuplaj, cat 1P20, 200 - 240 V, 0,25 - 11 kW (0,33 - 15 CP)
si la motor. IP20, 380 - 480 V, 0,37 - 22 kW (0,5 - 30 CP)

. Pentru a reduce nivelul de zgomot si curentii de
dispersie, utilizati un cablu de motor cat mai

scurt. eleele si bornele de pe carcasa H6

. Pentru mai multe detalii despre montarea pldcii
de cuplaj, cititi Instructiunile privind montarea
pldacii de cuplaj pentru FC 101.

130BB762.10

. De asemenea, consultati Instalarea in conformitate
cu EMC - corectd din Ghidul de proiectare FC 101.

1. Montati cablurile de impamantare la borna de
impamantare. 57
2. Conectati motorul la bornele U, V si W si strangeti 1@

suruburile conform cuplurilor specificate in
capitol 3.2.1 Instalarea electrica in general.

3. Conectati reteaua de alimentare la bornele L1, L2
si L3 si strangeti suruburile conform cuplurilor
specificate in capitol 3.2.1 Instalarea electricd in
general.

Releele si bornele de pe carcasele H1 — H5

=4
<l’.
Q -
@ 1 |Retea de alimentare
(=]
2 2 |Motor
3 |Impamantare
4 |Relee

llustratia 3.4 Carcasa H6

1P20, 380 - 480 V, 30 - 45 kW (40 - 60 CP)
1P20, 200 - 240 V, 15 - 18,5 kW (20 - 25 CP)
1P20, 525 - 600 V, 22 - 30 kW (30 - 40 CP)

Retea de alimentare

Impamantare
Motor

Hlw|Nn]|—

Relee

llustratia 3.3 Carcasele H1 - H5

MG18A646 Danfoss A/S © 08/2014 Toate drepturile rezervate. 13
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Releele si bornele de pe carcasa H7 Releele si bornele de pe carcasa H8
i e =
7-\/ a 3
~ ~
o o
] 3
o a
!
Tl g ol 219 /5
Foe— \“\‘;'g‘ —
a At T
0
3 1 |Retea de alimentare
2 |Relee
1 |Retea de alimentare 3 |Impamantare
2 |Relee 4 [Motor
3 |Impamantare
4 |Motor llustratia 3.6 Carcasa H8
1P20, 380 - 480 V, 90 kW (125 CP)
llustratia 3.5 Carcasa H7 IP20, 200 - 240 V, 37 - 45 kW (50 - 60 CP)
IP20, 380 - 480 V, 55 - 75 kW (70 - 100 CP) IP20, 525 - 600 V, 75 - 90 kW (100 - 125 CP)

1P20, 200 - 240 V, 22 - 30 kW (30 - 40 CP)
P20, 525 - 600 V, 45 - 55 kW (60 - 70 CP)

14 Danfoss A/S © 08/2014 Toate drepturile rezervate. MG18A646
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Conectarea la reteaua de alimentare si la motor pentru
carcasa H9

130BA261.10

130BT302.12

llustratia 3.7 Conectarea convertizorul de frecventa la motor,

carcasa H9
1P20, 600 V, 2,2 - 7,5 kW (3 - 10 CP)

llustratia 3.8 Instalarea placii de montaj

Parcurgeti pasii urmatori pentru a conecta cablurile de
retea pentru carcasa H9. Utilizati cuplurile de strangere 2.
descrise in capitol 3.2.1 Instalarea electricd in general.

Montati cablul de impamantare, asa cum se aratd
in llustratia 3.9.

1. Glisati placa de montaj in pozitie si strangeti cele
2 suruburi, asa cum se arata in llustratia 3.8.

130BA262.10

llustratia 3.9 Montarea cablului de impamantare

MG18A646 Danfoss A/S © 08/2014 Toate drepturile rezervate. 15
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3. Introduceti cablurile de retea in fisa retelei de Releele si bornele de pe carcasa H10
alimentare si strangeti suruburile, asa cum se =
arata in llustratia 3.10. L Q N
=l o 5

130BA263.10
/
S
|
@

-

RELAY 2

RELAY 1

llustratia 3.12 Carcasa H10
1P20, 600 V, 11 - 15 kW (15 - 20 CP)

llustratia 3.10 Montarea fisei retelei de alimentare

4. Montati suportul de sustinere peste cablurile de
retea si strangeti suruburile, asa cum se arata in
llustratia 3.11.

130BA264.10

llustratia 3.11 Montarea suportului de sustinere

16 Danfoss A/S © 08/2014 Toate drepturile rezervate. MG18A646
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Carcasa 12 Carcasa I3

130BC299.10

RS-485

1
2 |Retea de alimentare
3 |Impamantare
4 | Cleme de cablu
1 [RS-485 5 |Motor
2 |Retea de alimentare 6 |UDC
3 |Impamantare 7 |Relee
4 | Cleme de cablu 8 |1/0
5 |Motor
6 |UDC llustratia 3.14 Carcasa I3
7 |Relee IP54, 380 - 480 V, 5,5 - 7,5 kW (7,5 - 10 CP)
8 |1/0

llustratia 3.13 Carcasa 12
IP54, 380 - 480 V, 0,75 - 4,0 kW (1 - 5 CP)

MG18A646 Danfoss A/S © 08/2014 Toate drepturile rezervate. 17
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Carcasa 14 Carcasa 16
= =4
= S
3 g
3 R
] o
o &
A b -
.51, = 3 e
= s v
L'p\‘%-gf';\ =,
=i
llustratia 3.17 Conectarea la reteaua de alimentare pentru
1 |Rs-485 carcasa 16
2 |Retea de alimentare IP54, 380 - 480 V, 22 - 37 kW (30 - 50 CP)
3 |Impamantare
4 [Cleme de cablu
e} o =
5 [Motor ’/J{F:LJ [@ [@ [@ @ ﬁ
6 |UDC 'é
7 |Relee CJCJ — @ )
8 |1/0

llustratia 3.15 Carcasa 14
IP54, 380 - 480 V, 0,75 - 4,0 kW (1 - 5 CP)

130BC203.10

llustratia 3.18 Conectarea la motor pentru carcasa 16
IP54, 380 - 480 V, 22 - 37 kW (30 - 50 CP)

llustratia 3.16 Carcasa IP54 12 - 13 - 14

18 Danfoss A/S © 08/2014 Toate drepturile rezervate. MG18A646



Danfits

Instalarea Ghid rapid

3.2.4 Sigurantele si intrerupatoarele de
circuit

130BA215.10

Protectia circuitului derivat

Pentru a proteja instalatia impotriva pericolelor electrice si
de incendiu, toate circuitele derivate dintr-o instalatie,
instalatia de distributie, componentele etc. trebuie
protejate impotriva scurtcircuitelor si supracurentilor,
conform reglementdrilor nationale si locale.

Protectia la scurtcircuit

Danfoss recomanda folosirea sigurantelor si a
intrerupdtoarelor de circuit mentionate in Tabel 3.9 pentru
a proteja personalul de intretinere sau alte echipamente in
cazul unor defectiuni interne ale unitatii sau al unui
scurtcircuit in circuitul intermediar. Convertizorul de
frecventa oferd o protectie totald la scurtcircuit in cazul
unui scurtcircuit la motor.

Protectia la supracurent

Asigurati protectia la suprasarcind pentru a evita
supraincdlzirea cablurilor din instalatie. Protectia la
supracurent trebuie sa fie efectuata intotdeauna conform
reglementarilor locale si nationale. Intrerupatoarele de
llustratia 3.19 Releele pe carcasa 16 circuit si sigurantele de protectie trebuie sa fie proiectate
IP54, 380 - 480 V, 22 - 37 kW (30 - 50 CP) pentru un circuit care poate furniza maximum 100.000 Arms
(simetric), la maximum 480 V.

Conformitate la UL/Neconformitate la UL

Utilizati intrerupatoarele de circuit sau sigurantele
prezentate in Tabel 3.9 pentru a asigura conformitatea cu
UL sau cu IEC 61800-5-1.

Intrerupatoarele de circuit trebuie proiectate pentru
protectie intr-un circuit care poate livra maximum 10.000
Arms (simetric), maximum 480 V.

AVERTISMENT!

in cazul unei defectiuni, nerespectarea recomandarilor
privind protectia poate cauza deteriorarea converti-
zorului de frecventa.

Carcasele 17, 18

;

130BA248.10

llustratia 3.20 Carcasa 17, I8
IP54, 380 - 480 V, 45 - 55 kW (60 - 70 CP)
IP54, 380 - 480 V, 75 - 90 kW (100 - 125 CP)

MG18A646 Danfoss A/S © 08/2014 Toate drepturile rezervate. 19
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intrerupator de circuit Siguranta
UL Non UL UL Non UL
Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Sigur.amié
maxima
Putere [kW/CP] Tip RK5 Tip RK1 Tip J TipT Tip G
3x200-240V
1P20
0,25 (0,33) FRS-R-10 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 10
0,37 (0,5) FRS-R-10 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 10
0,75 (1) FRS-R-10 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 10
1,5 (2) FRS-R-10 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 10
2,2 (3) FRS-R-15 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 16
3,7 (5) FRS-R-25 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 25
5.5 (7,5) FRS-R-50 KTN-R50 JKS-50 JIN-50 50
7,5 (10) FRS-R-50 KTN-R50 JKS-50 JIN-50 50
11 (15) FRS-R-80 KTN-R80 JKS-80 JIN-80 65
15 (20) Cutler-Hammer Moeller NZMB1- FRS-R-100 KTN-R100 JKS-100 JIN-100 125
18,5 (25) EGE3100FFG A125 FRS-R-100 KTN-R100 JKS-100 JIN-100 125
22 (30) Cutler-Hammer Moeller NZMB1- FRS-R-150 KTN-R150 JKS-150 JIN-150 160
30 (40) JGE3150FFG A160 FRS-R-150 KTN-R150 JKS-150 JIN-150 160
37 (50) Cutler-Hammer Moeller NZMB1- FRS-R-200 KTN-R200 JKS-200 JIN-200 200
45 (60) JGE3200FFG A200 FRS-R-200 KTN-R200 JKS-200 JIN-200 200
3 x380-480V
1P20
0,37 (0,5) FRS-R-10 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 10
0,75 (1) FRS-R-10 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 10
1,5 (2) FRS-R-10 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 10
2,2 (3) FRS-R-15 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 16
3 (4) FRS-R-15 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 16
4 (5) FRS-R-15 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 16
5,5 (7,5) FRS-R-25 KTS-R25 JKS-25 JJS-25 25
7,5 (10) FRS-R-25 KTS-R25 JKS-25 JJS-25 25
11 (15) FRS-R-50 KTS-R50 JKS-50 JJS-50 50
15 (20) FRS-R-50 KTS-R50 JKS-50 JJS-50 50
18,5 (25) FRS-R-80 KTS-R80 JKS-80 JJS-80 65
22 (30) FRS-R-80 KTS-R80 JKS-80 JJS-80 65
30 (40) FRS-R-125 KTS-R125 JKS-R125 JIS-R125 80
37 (50) Cutler-Hammer Moeller NZM BT~ 1 e R125 | KTS-R125 JKS-R125 JJS-R125 100
45 (60) FGE3125FFG Al2> FRS-R-125 KTS-R125 JKS-R125 JJS-R125 125
55 (70) Cutler-Hammer Moeller NZMB1- FRS-R-200 KTS-R200 JKS-R200 JJS-R200 150
75 (100) JGE3200FFG A200 FRS-R-200 KTS-R200 JKS-R200 JJS-R200 200
90 (125) CutlerHammer | Moeller NZMB2- | - coc e 550 | KTs-R250 | JKs-R250 | Ls-R250 250
JGE3250FFG A250
3 x 525 - 600 V
1P20
2,2 (3) FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 20
34 FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 20
3,7 (5) FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 20
55 (7,5) FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 20
7,5 (10) FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 30
11 (15) FRS-R-30 KTS-R30 JKS-30 JJS-30 35
15 (20) FRS-R-30 KTS-R30 JKS-30 JJS-30 35
20 Danfoss A/S © 08/2014 Toate drepturile rezervate. MG18A646
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intrerupator de circuit Siguranta
UL Non UL UL Non UL
Siguranta
Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann L
maxima
Putere [kW/CP] Tip RK5 Tip RK1 Tip J TipT Tip G
18,5 (25) FRS-R-80 KTN-R80 JKS-80 JJS-80 80
Cutler-Hammer Cutler-Hammer
22 (30) FRS-R-80 KTN-R80 JKS-80 JJS-80 80
EGE3080FFG EGE3080FFG
30 (40) FRS-R-80 KTN-R80 JKS-80 JJS-80 80
37 (50) FRS-R-125 KTN-R125 JKS-125 JJS-125 125
Cutler-Hammer Cutler-Hammer
45 (60) FRS-R-125 KTN-R125 JKS-125 JJS-125 125
JGE3125FFG JGE3125FFG
55 (70) FRS-R-125 KTN-R125 JKS-125 JJS-125 125
Cutler-Hammer JKS-200 JJS-200
75 (100) Cutler-Hammer FRS-R-200 KTN-R200 200
JGE3200FAG
JGE3200FAG
90 (125) FRS-R-200 KTN-R200 JKS-200 JJS-200 200
3 x380-480V
IP54
0,75 (1) PKZMoO-16 FRS-R-10 KTS-R-10 JKS-10 JJS-10 16
1,5 (2) PKZMO0-16 FRS-R-10 KTS-R-10 JKS-10 JJS-10 16
2,2 (3) PKZMO0-16 FRS-R-15 KTS-R-15 JKS-15 JJS-15 16
3(4) PKZMO-16 FRS-R-15 KTS-R-15 JKS-15 JJS-15 16
4 (5) PKZMO-16 FRS-R-15 KTS-R-15 JKS-15 JJS-15 16
55 (7,5) PKZMO0-25 FRS-R-25 KTS-R-25 JKS-25 JJS-25 25
7.5 (10) PKZMO0-25 FRS-R-25 KTS-R-25 JKS-25 JJS-25 25
11 (15) PKZM4-63 FRS-R-50 KTS-R-50 JKS-50 JJS-50 63
15 (20) PKZM4-63 FRS-R-50 KTS-R-50 JKS-50 JJS-50 63
18,5 (25) PKZM4-63 FRS-R-80 KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 63
22 (30) FRS-R-80 KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 125
30 (40) Moeller NZMB1-A125 FRS-R-125 KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 125
37 (50) FRS-R-125 KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 125
45 (60) FRS-R-125 KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 160
Moeller NZMB2-A160
55 (70) FRS-R-200 KTS-R-200 JKS-200 JJS-200 160
75 (100) FRS-R-200 KTS-R-200 JKS-200 JJS-200 200
Moeller NZMB2-A250
90 (125) FRS-R-250 KTS-R-250 JKS-200 1J5-200 200
Tabel 3.9 intrerupatoare de circuit si sigurante
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3.2.5 Instalarea electrica in conformitate cu EMC - corecta
Puncte generale care trebuie respectate pentru a asigura instalarea electrica in conformitate cu EMC - corecta.

. Utilizati doar cabluri ale motorului si cabluri de control ecranate/armate.

. Impamantati ecranul la ambele capete.

. Evitati instalarea cu capetele ecranate rasucite (conductori de conexiune), deoarece aceasta anuleaza efectul de
ecranare la frecvente inalte. Utilizati clemele de cablu furnizate.

. Asigurati acelasi potential intre convertizorul de frecventa si potentialul de impamantare al PLC.

. Utilizati saibe stea si placi de montaj conductoare galvanic.

®
130BB761.10

PLC etc. Panou

| Contactor de

TOC00U00000

iesire etc.
PLC
Jars Sina de impamantare
R Izolatie a cablului
bty e curstata

Cablu de egalizare
de min. 16 mm?

{ {

Toate intrarile cablului intr-o

{ ( .
Cabluri de control parte a panoului

(

K

Cablu motor

L Min.200 mm |

intre cablul de
Retea de alimentare control, cablul de retea
si intre cablurile de motor

L1 ale retelei de alimentare
2 [
L3 O/

PE

Motor, trifazic

Impamantare de protectie intarita P .
Impdmaéntare de protectie

llustratia 3.21 Instalarea electrica in conformitate cu EMC - corecta
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3.2.6 Bornele de control

Indepartati capacul de protectie a bornelor pentru a accesa
bornele de control.

Utilizati o surubelnita plata pentru a impinge in jos
manerul de blocare al capacului de protectie a bornelor de
sub panoul LCP, apoi indepartati capacul de protectie a
bornelor, asa cum se arata in llustratia 3.22.

Bornele de control

llustratia 3.23 prezinta toate bornele de control ale conver-
tizorului de frecventd. Pornirea (borna 18), conexiunea intre
bornele 12 - 27 si o referintd analogica (borna 53 sau 54 si
55) determina functionarea convertizorului de frecventa.

Modul intrarii digitale a bornei 18, 19 si 27 este setat in
5-00 Digital Input Mode (PNP este valoarea implicita). Modul
intrarii digitale 29 este setat in 5-03 Digital Input 29 Mode
(PNP este valoarea implicita).

BUS TER. 2
Pentru unitatile IP54, indepartati capacul frontal inainte de orF [IT_] on 8
~ > . . 22}
indepadrtarea capacului de protectie a bornelor. a
(32}
[61]68]69] [18]19[27 [29]42]45 [ 50][53 [54] -
= sv= gggg/lZece
= —Z Z Z NN
2 = 2222 \5§°%
g [a)] > >
= g z =
0/4-20mA A OUT/ DIG OUT 0/4-20mA A OUT / DIG OUT
+ \\GND
N
<
GND
llustratia 3.23 Bornele de control
llustratia 3.22 indepértarea capacului de protectie a bornelor
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3.2.7 Cablurile electrice

-
Bl
|
|
a
130BD467.10

power
input

3 Phase L2 V%/ \ \\_‘Zg

- PE @ PE Up 77;7 Motor

ubcC- .
Not present on all power sizes

UDC+

50 (+10V OUT)

+10V DC
0-10V DC- [ —+ 53 (AIN)
0/4-20 mA N

0-10V DC- — 54 (AIN)
veroma 1

240VAC3A

55 (COM A IN/OUT)

42 0/4-20mA AOUT/DIG OUT
240VAC3A

45 0/4-20 mA AOUT/ DIG OUT

Bus ter.

12 (+24V OUT) ON=Terminated
N OFF=Unterminated

18 (DIGI IN)
L~ — 24V (NPN)

OV (PNP)

19 (DIGI IN)
L~ — 24V(NPN)
20 (COMDIN) OV (PNP)

RS-485

27 (DIGIIN) ﬁ/ Bus ter.
T 2aviNeN) | Rs-ass (N PS-485) 69
29 (DIGI IN) OV (PNP) Interface
(P RS-485) 68

—__ 24V (NPN)
OV (PNP)

h

Do not connect shield to 61

(Com RS-485) 61

(PNP)-Source
(NPN)-Sink

llustratia 3.24 Desen schematic pentru conectarea de baza

AVERTISMENT!

Nu exista acces la UDC- si la UDC+ pe urmatoarele unitati:
1P20, 380 - 480 V, 30 - 90 kW (40 - 125 CP)

IP20, 200 - 240 V, 15 - 45 kW (20 - 60 CP)

IP20, 525 - 600 V, 2,2 - 90 kW (3 - 125 CP)

IP54, 380 - 480 V, 22 - 90 kW (30 - 125 CP)
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3.2.8 Zgomotul acustic sau vibratia

Daca motorul sau echipamentul actionat de motor, de ex.,
un ventilator, face zgomot sau vibreazd la anumite
frecvente, configurati urmatorii parametri sau grupuri de
parametri pentru a reduce sau elimina zgomotul sau
vibratiile:

. Grupul de parametri 4-6* Speed Bypass (Bypass vit.
rot.)

. Setati 14-03 Supramodulatie la [0] Off (Dezactivat)

. Caracteristica de comutare si frecventa de
comutare — grupul de parametri 14-0* Inverter
Switching (Comutare invertor)

. 1-64 Amortizarea rezonantei
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4 Programarea

4.1 Panoul de comanda local (LCP)

AVERTISMENT!

Convertizorul de frecventa poate fi programat, de
asemenea, de pe un PC printr-un port RS-485 COM, prin

instalarea programului Program MCT 10 Set-up Software.

Pentru mai multe detalii despre programul software,
consultati capitol 1.2.1 Asistentd pentru Program MCT 10
Set-up Software.

Panoul LCP este impartit in 4 grupe functionale.

A. Afisaj
B. Tasta de meniu

C. Tastele de navigare si indicatoarele luminoase

(LED-urile)
D. Taste de functionare si indicatoare luminoase
(LED-uri)
1 2
[aa]
2 3
3 i 1-20 Motor Power |
}‘ [510.37kW - 0.5HP !
| Setupl oy v >
4,//’Fi ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ,\;\ — _
Status  Quick ain
|
| B Menu Menu Menu

- 12
—1n
—11

llustratia 4.1 Panoul de comanda local (LCP)

A. Afisaj
Afisajul LCD este prevazut cu iluminare de fundal si are 2
linii alfanumerice. Toate datele sunt afisate pe panoul LCP.

llustratia 4.1 descrie informatiile care pot fi citite de pe
afisaj.

1 Numarul si numele parametrului.

Valoarea parametrului.

Numarul de configurare arata setul de parametri activ si
setul de parametri de editare. Daca aceeasi configurare
functioneaza atat ca set de parametri activ, cat si ca set de
parametri de editare, se va afisa doar numarul respectiv de
configurare (configurare din fabrica). Daca setul de
parametri activ diferd de cel de editare, ambele numere
sunt afisate pe afisaj (configurare 12). Numarul afisat
intermitent arata setul de parametri de editare.

4 Directia motorului este afisata in partea din stanga jos a
afisajului — indicata de o sageata de mici dimensiuni,
aratand directia spre dreapta sau spre stanga.

5 Triunghiul indica daca panoul LCP este in meniul stare, in

meniul rapid sau in meniul principal.

Tabel 4.1 Legenda din llustratia 4.1

B. Tasta de meniu
Apasati pe tasta [Menu] (Meniu) pentru a comuta intre
meniul de stare, meniul rapid sau meniul principal.

C. Tastele de navigare si indicatoarele luminoase (LED-
urile)

6 |LED-ul Com (Comanda): Clipeste intermitent cand
comunicatia prin magistrala este in curs de comunicare.

7 |LED-ul verde/On (Pornit): Indica functionarea corectd a
sectiunii de comanda.

LED-ul galben/Warn. (Avertisment): Indica un avertisment.

LED-ul rosu intermitent/Alarm (Alarma): Indica o alarma.

10| [Back] (inapoi): Pentru deplasarea la etapa precedentd sau la
nivelul precedent din structura de navigare.

11| [A] [¥] [*]: Pentru navigarea intre grupurile de parametri,
parametri si in cadrul parametrilor. Acestea pot fi utilizate
pentru configurarea referintei locale.

12| [OK]: Pentru selectarea unui parametru si pentru acceptarea

modificarilor la setarile parametrilor.

Tabel 4.2 Legenda din llustratia 4.1
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D. Taste de functionare si indicatoare luminoase (LED-uri)

13 |[Hand On] (Pornire manuald): Porneste motorul si permite
controlul convertizorului de frecventd prin intermediul
panoului LCP.

AVERTISMENT!

[2] coast inverse (Inertie inversata) este optiunea
implicita pentru 5-12 Terminal 27 Digital Input.
Aceasta inseamna ca [Hand On] (Pornire manuala)
nu va porni motorul daca nu va exista un curent de
24V la borna 27. Conectati borna 12 la borna 27.

14 | [Off/Reset] (Oprire/Resetare): Opreste motorul (deconectare).
Dacd sunteti in modul Alarmd, alarma este resetatd.

15 [[Auto On] (Pornire automata): Convertizorul de frecventd
este controlat prin bornele de control sau prin comunicatia

seriala.

Tabel 4.3 Legenda din llustratia 4.1

4.2 Expertul de configurare

Meniul expertului incorporat indruma reglorul prin
configurarea convertizorului de frecventa intr-un mod clar
si structurat pentru aplicatiile in bucla deschisa si in bucla
inchisa si setarile rapide ale motorului.

=)
+24V F\r
)
INT. DIG. 18 60— ~— | 2
INT. DIG. 19 Pornire =]
INT. DIG.COM 20 -
INT. DIG. 27
INT. DIG. 29
+10V 50
INT. AN. 53 Referints
INT. AN. 54 eferinta
com 55
IES. AN/IES. DIG. 42 0-10V
IES. AN./IES. DIG.

llustratia 4.2 Cablurile convertizorului de frecventa

Expertul va fi afisat initial dupa pornire pana la modificarea
oricarui parametru. Expertul poate fi intotdeauna accesat
din nou prin intermediul meniului rapid. Apasati pe [OK]
pentru a porni expertul. Apasati pe [Back] (inapoi) pentru a
reveni la ecranul de stare.

Press OK to start Wizard
Push Back to skip it
Setup1 v

130BB629.10

llustratia 4.3 Expertul de pornire/iesire
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... the Wizard starts

At power up the user is
asked to choose the
prefered language.

Select language

[Setwpl vV |
Status Quick  Main
Menu Menu  Meny

PM motor

Motor current

A
om0
@ Motor nominal speed
- RPM
N
on O (OK )
O/ Motor Cont. Rated Torque
Warn, O Nm
Alarm O
= = = Stator resistance
N N
off ( Ohms
(Hand)  (pter) ()
\o/ N

Power Up Screen

Back EMF at 1000 rpm
570
( [57] v

Motor Type = SPM

The next screen will be
the Wizard screen.

Power kW/50 Hz

Motor Type
Asynchronous

Motor poles
Motor Type = IPM

Select Regional Settings

130BC244.13

Grid Type

40V/50Hz/Delta

Asynchronous Motor

Motor Power

W

Motor Voltage
v

Motor Current

Motor no
RPM

al speed

IPM Type = Sat.

g-axis Inductance (Lq) d-axis Inductance Sat. (LdSat)
5 Bl mH

H mH v 4% Hn v

q-axis Inductance Sat. (LqSat)
mH

Current at Min Inductance for d-axis

[ 100 IO

IPM Type = non-Sat.

Press OK to start Wizard
Press Back to skip it

Setup 1 _ ka _ // =\
taus Quick  Main i | \)
Menu Menu  Menul if ( oK ),

Com.O @

on of (oK)
o/

Warn. O\

Py b
(o) (h

=N
(Hand) (RSfF,)
N

AT
(Auto))
\ on

Wizard Screen

if

0.0Hz
0.0 kW
Setup 1 v

Status  Quick Main
Menu Menu  Menu

Com.O

Current

Status Screen

The Wizard can always be
reentered via the Quick Menu!

Motor Type = PM Motor

Current at Min Inductance for g-axis
100 B8

PM Start Mode
Rotor Detection
o1} v
Position Detection Gain
M %
Locked Rotor Detection
off
Locked Rotor Detection Timels]
o.108

Max Output Frequency
65
& +. v

Motor Cable Length
m

Set Motor Speed low Limit
0000 zF3 v

Set Motor Speed high Limit
[EY Hz
Set Ramp 1 ramp-up time

oo B

Set Ramp 1 ramp-down Time
s

Motor Type = Asynchronous

‘Active Flying start?
[ pisable

Select T53 Mode

Voltage
[@ Current

Set T53 low Voltage
v

Set T53 high Voltage
220A%

(Do not AMA)

Set Min Reference

Joooo I

Set Max Reference
0050 g}

Select Function of Relay 1

[®INo function

Select Function of Relay 2
[@No function

Automatic Motor Adaption

@ oft

i Do AMA

Wizard completed Auto Motor Adapt OK
Press OK to accept Press OK

v v

AMA running AMA Failed

0.0 Hz T

ookw AMA OK

AMA Failed

llustratia 4.4 Expertul de configurare pentru aplicatiile in bucla deschisa

Parametrii 1-46 Position Detection Gain si 1-70 PM Start Mode sunt disponibili in versiunea 2.80 a programului software si in
versiunile ulterioare.
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Expertul de configurare pentru aplicatiile in bucla deschisa

Parametru Optiune Valoare Utilizare
implicita
0-03 Regional Settings [0] International (International) 0
[1] US (SUA)
0-06 GridType [0] 200-240 V/50 Hz/IT-grid (200 - 240 in functie de | Selectati modul de operare pentru
V/50 Hz/grild IT) marime repornirea la reconectarea converti-

[1] 200-240 V/50 Hz/Delta (200 - 240 V/50
Hz/triunghi)

[2] 200-240 V/50 Hz (200 - 240 V/50 Hz)
[10] 380-440 V/50 Hz/IT-grid (380 - 440
V/50 Hz/grild IT)

[11] 380-440 V/50 Hz/Delta (380 - 440
V/50 Hz/triunghi)

[12] 380-440 V/50 Hz (380 — 440 V/50 Hz)
[20] 440-480 V/50 Hz/IT-grid (440 - 480
V/50 Hz/grild IT)

[21] 440-480 V/50 Hz/Delta (440 - 480
V/50 Hz/triunghi)

[22] 440-480 V/50 Hz (440 — 480 V/50 Hz)
[30] 525-600 V/50 Hz/IT-grid (525 - 600
V/50 Hz/grild IT)

[31] 525-600 V/50 Hz/Delta (525 - 600
V/50 Hz/triunghi)

[32] 525-600 V/50 Hz (525 - 600 V/50 Hz)
[100] 200-240 V/60 Hz/IT-grid (200 - 240
V/60 Hz/grila IT)

[101] 200-240 V/60 Hz/Delta (200 - 240
V/60 Hz/triunghi)

[102] 200-240 V/60 Hz (200 - 240 V/60 Hz)
[110] 380-440 V/60 Hz/IT-grid (380 - 440
V/60 Hz/grila IT)

[111] 380-440 V/60 Hz/Delta (380 - 440
V/60 Hz/triunghi)

[112] 380-440 V/60 Hz (380 — 440 V/60 Hz)
[120] 440-480 V/60 Hz/IT-grid (440 - 480
V/60 Hz/grila IT)

[121] 440-480 V/60 Hz/Delta (440 - 480
V/60 Hz/triunghi)

[122] 440-480 V/60 Hz (440 — 480 V/60 Hz)
[130] 525-600 V/60 Hz/IT-grid (525 - 600
V/60 Hz/grila IT)

[131] 525-600 V/60 Hz/Delta (525 - 600
V/60 Hz/triunghi)

[132] 525-600 V/60 Hz (525 - 600 V/60 Hz)

zorului de frecventa la tensiunea
retelei dupa oprire.

MG18A646
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Parametru

Optiune

Valoare
implicita

Utilizare

1-10 Constructie mot

*[0] Asynchron (Asincron)

[1] PM, non-salient SPM (MP, mot cu poli
mas)

[2] PM, salient IPM, non Sat. (MP, IPM
domin., nesat.)

[3] PM, salient IPM, Sat. (MP, IPM domin.,
sat.)

[0] Asynchron
(Asincron)

Setarea valorii parametrului poate
modifica acesti parametri:

1-01 Principiu control motor

1-03 Caracteristici de cuplu

1-14 Damping Gain

1-15 Low Speed Filter Time Const.
1-16 High Speed Filter Time Const.
1-17 Voltage filter time const.

1-20 Putere motor [kW]

1-22 Tensiune lucru motor

1-23 Frecv.motor

1-24 Curent sarcind motor

1-25 Vit. nominald de rot. motor
1-26 Cuplu nom mot cont.

1-30 Rezist. statorului (Rs)

1-33 React. de scurgere a statorului
(X1)

1-35 Reactanta princip. (Xh)

1-37 Inductantd axa d (Ld)

1-38 g-axis Inductance (Lq)

1-39 Polii motorului

1-40 Red. EMF la 1000 RPM

1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)
1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat)
1-46 Position Detection Gain

1-48 Current at Min Inductance for d-
axis

1-49 Current at Min Inductance for g-
axis

1-66 Curent min. la vit. rot. redusd
1-70 PM Start Mode

1-72 Func. de pornire

1-73 Start cu rot. in misc

4-14 Motor Speed High Limit [Hz]
4-19 Frec. max. de iesire

4-58 Missing Motor Phase Function
14-65 Speed Derate Dead Time
Compensation

1-20 Motor Power

0,12 - 110 kW/0,16 - 150 CP

In functie de
marime

Introduceti puterea motorului de pe
placuta nominala.

1-22 Motor Voltage

50,0 - 1.000,0 V

In functie de
marime

Introduceti tensiunea motorului de
pe placuta nominala.

1-23 Motor Frequency

20,0 - 400,0 Hz

In functie de
marime

Introduceti frecventa motorului de
pe placuta nominala.

1-24 Motor Current

0,01 - 10.000,00 A

in functie de
marime

Introduceti curentul de sarcina al
motorului de pe placuta nominala.

1-25 Motor Nominal Speed

50,0 - 9.999,0 RPM

in functie de
marime

Introduceti viteza nominala a

motorului de pe placuta nominala.
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Parametru Optiune Valoare Utilizare
implicita

1-26 Cuplu nom mot cont. 0,1 - 1.000,0 Nm in functie de |Acest parametru este disponibil
mdrime cand 1-10 Constructie mot este setat

la optiuni care activeaza modul
motorului cu magneti permanenti.

AVERTISMENT!

Modificarea acestui parametru
va afecta setarile altor
parametri.

1-29 Automatic Motor Adaption (AMA) Consultati 7-29 Automatic Motor Adaption | Off (Dezactiv.) |Efectuarea unei AMA optimizeaza

(AMA) performanta motorului.
1-30 Rezist. statorului (Rs) 0,000 - 99,990 Ohm in functie de | Configurati valoarea rezistentei
marime statorice.
1-37 Inductantd axa d (Ld) 0 - 1.000 mH in functie de |Introduceti valoarea inductantei axei
mdrime d.

Obtineti valoarea din fisa de date a
motorului cu magneti permanenti.
Inductanta axei d nu poate fi aflata
prin efectuarea unei AMA.

1-38 g-axis Inductance (Lq) 0 - 1.000 mH in functie de |Introduceti valoarea inductantei axei
marime q.
1-39 Polii motorului 2-100 4 Introduceti numarul de poli ai
motorului.
1-40 Red. EMF la 1000 RPM 10 - 9.000 V In functie de |Tensiune electromagnetica indusa
marime RMS cablu-cablu la 1.000 RPM.
1-42 Motor Cable Length 0-100 m 50 m Introduceti lungimea cablului de
motor.
1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat) 0 - 1.000 mH in functie de |Acest parametru corespunde
mdrime saturatiei inductantei Ld. In mod

ideal, acest parametru are aceeasi
valoare ca si 1-37 Inductanta axd d
(Ld). Totusi, daca furnizorul
motorului ofera o curba de inductie,
valoarea inductiei la 200% din
isNom trebuie introdusa aici.

1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat) 0 - 1.000 mH In functie de |Acest parametru corespunde
marime saturatiei inductantei Lg. Tn mod
ideal, acest parametru are aceeasi
valoare ca si 1-38 g-axis Inductance
(Lg). Totusi, daca furnizorul
motorului ofera o curba de inductie,
valoarea inductiei la 200% din
isNom trebuie introdusa aici.

1-46 Position Detection Gain 20-200% 100% Ajusteaza indltimea impulsului de
testare in timpul detectdrii pozitiei la
pornire.

1-48 Current at Min Inductance for d-axis | 20-200 % 100% Introduceti punctul saturatiei
inductantei.
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Parametru

Optiune

Valoare
implicita

Utilizare

1-49 Current at Min Inductance for g-axis

20-200 %

100%

Acest parametru precizeaza curba
de saturatie a valorilor inductantei d
si g. De la 20% la 100% din acest
parametru, inductantele sunt
aproximate liniar datorita parame-
trilor 1-37, 1-38, 1-44 si 1-45.

1-70 PM Start Mode

[0] Rotor Detection (Detectie rotor)
[1] Parking (Parcare)

[0] Rotor

Detection
(Detectie

rotor)

1-73 Flying Start

[0] Disabled (Dezactiv.)
[1] Enabled (Activat)

0

Selectati [1] Enable (Activare) pentru
a permite convertizorului de
frecventa sa controleze rotirea din
cauza caderii retelei de alimentare.
Selectati [0] Disable (Dezactiv.) daca
aceasta functie nu este necesara.
Cand acest parametru este setat la
[1] Enable (Activare), 1-71 Start Delay
si 1-72 Func. de pornire nu au nicio
functie. 1-73 Flying Start este activ
numai in modul WC*

3-02 Minimum Reference

-4999-4999

Referinta minima reprezinta valoarea
cea mai micd ce se poate obtine
prin insumarea tuturor referintelor.

3-03 Maximum Reference

-4999-4999

50

Referinta maximd este valoarea cea
mai mare ce se poate obtine prin
insumarea tuturor referintelor.

3-41 Ramp 1 Ramp Up Time

0,05 - 3.600,0 s

in functie de
marime

Timpul de demaraj de la 0 la
valoarea nominala a parametrului
1-23 Motor Frequency daca se
selecteaza motorul asincron; timpul
de demaraj de la 0 la 7-25 Motor
Nominal Speed daca se selecteaza
motorul cu magneti permanenti.

3-42 Ramp 1 Ramp Down Time

0,05 - 3.600,0 s

in functie de
marime

Timpul de incetinire de la valoarea
nominald a parametrului 7-23 Motor
Frequency la 0 daca se selecteazd
motorul asincron; timpul de
incetinire de la 7-25 Motor Nominal
Speed la 0 dacd se selecteaza
motorul cu magneti permanenti.

4-12 Motor Speed Low Limit [Hz]

0,0 - 400 Hz

0 Hz

Introduceti limita minima pentru
viteza redusa.

4-14 Motor Speed High Limit [Hz]

0,0 - 400 Hz

100 Hz

Introduceti limita maxima pentru
viteza ridicata.

4-19 Frec. max. de iesire

0-400

100 Hz

Introduceti valoarea maxima a
frecventei de iesire.

5-40 Function Relay [0] Function relay
(Functie Releu)

Consultati 5-40 Function Relay

Alarm
(Alarma)

Selectati functia pentru a controla
releul de iesire 1.

5-40 Function Relay [1] Function relay
(Functie Releu)

Consultati 5-40 Function Relay

Drive running
(Convertizor
de frecventa
in functiune)

Selectati functia pentru a controla
releul de iesire 2.
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Parametru Optiune Valoare Utilizare

implicita

6-10 Terminal 53 Low Voltage 0-10V 0,07 V Introduceti tensiunea care
corespunde valorii reduse de
referintd.

6-11 Terminal 53 High Voltage 0-10V 10V Introduceti tensiunea care
corespunde valorii ridicate de
referinta.

6-12 Terminal 53 Low Current 0-20 mA 4 mA Introduceti curentul care corespunde
valorii reduse de referinta.

6-13 Terminal 53 High Current 0-20 mA 20 mA Introduceti curentul care corespunde
valorii ridicate de referinta.

6-19 Terminal 53 mode [0] Current (Curent) 1 Selectati daca borna 53 este utilizata

[1] Voltage (Tensiune) pentru intrarea de curent sau de
tensiune.

30-22 Locked Rotor Detection [0] Off (Dezactiv.) [0] Off -

[1] On (Activ) (Dezactiv.)
30-23 Locked Rotor Detection Time [s] 0,05-1s 0,10 s -

Tabel 4.4 Expertul de configurare pentru aplicatiile in bucla deschisa
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Expertul de configurare pentru aplicatiile in bucla inchisa

0-03 Regional Settings
Power kW/50 Hz

130BC402.11

200-240V/50Hz/Delta

1-00 Configuration Mode
Closed Loop

1-10 Motor Type

PM Motor Asynchronous

Asynchronous Motor

‘ 0-06 Grid Type ‘
1 I

1-20 Motor Power

1-24 Motor Current

1-39 Motor Poles

A ‘ ‘ W

1-25 Motor Nominal Speed 1-22 Motor Voltage
EIN RPM 400 )%

1-26 Motor Cont. Rated Torque 1-23 Motor Frequency
Nm Hz

1-30 Stator Resistance 1-24 Motor Current
Ohms 04.66[3

1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)
HmH

1-40 Back EMF at 1000 RPM Motor Type = IPM | 1-38 g-axis inductance(Lq) IPM Type = Sat.
v mH

Motor Type = SPM

1-25 Motor nominal speed
RPM
1-45) g-axis Inductance Sat. (LgSat) ‘

HnH

(
(1-48) Current at Min Inductance for d-axis
1

%

IPM Type = non-Sat. ‘
\
\

Current at Min Inductance for g-axis ‘

[100]
-49
100

(1-70) PM Start Mode
Rotor Detection

‘ 1-46 Position Detection Gain ‘

%

30-22 Locked Rotor Detection

off

30-23 Locked Rotor Detection Timel[s]
0.1

4-19 Max Ouput Frequency
0065 J5F4

I
1-42 Motor Cable Length
m

4-12 Motor speed low limit
[NIE Hz

4-13 Motor speed high limit
0050[gF4

3-41 Ramp 1 ramp-up time ‘

00103

3-42 Ramp1 ramp-down time
001084

MotorType = Asynchronous

MotorType = PM Motor ‘ 3’\TLy|ng Start ‘

This dialog is forced to be set to
[1] Analog input 54

83l
B3
(=3
8
¥
O
€ g
=
g2
L3
g
a
3

| 3-16 Reference Source 2 |
| No Operation

3-02 Min Reference ‘

3-10 Preset reference [0] ‘

‘ 3-03 Max Reference ‘
|

0.00 3
Current 6-29 Terminal 54 Mode Voltage
Voltage
6-22 T54 Low Current ‘ 6-26T54 Filter time const. ‘ 6-20 T54 low Voltage
A : v
[ 20-81 PI Normal/Inverse Control I
6-24 T54 low Feedback Normal 6-24 754 low Feedback
Hz 0016l
T 20-83 PI Normal/Inverse Control T
6-23 T54 high Current ‘  0050[74 6-21 754 high Voltage ‘
.. )
[13.300) I ‘ 20-93 PI Proportional Gain ‘ ‘
6-25 T54 high Feedback 6-25 T54 high Feedback
PE H 20-94 Pl integral time Hz
‘ 0020.00 ‘
1-29 Automatic Motor Adaption
Off

llustratia 4.5 Expertul de configurare pentru aplicatiile in bucla inchisa

Parametrii 1-46 Position Detection Gain si 1-70 PM Start Mode sunt disponibili in versiunea 2.80 a programului software si in
versiunile ulterioare.
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Parametru

Gama

Valoare implicita

Utilizare

0-03 Regional Settings

[0] International (International)
[1] US (SUA)

0

0-06 GridType

[0] - [132] consultati expertul

Selectat in functie

Selectati modul de operare pentru repornirea

[3] Closed loop (Bucla inchisd)

de pornire pentru aplicatiile in | de marime la reconectarea convertizorului de frecventa la
bucla deschisa tensiunea retelei dupa oprire.
1-00 Configuration Mode [0] Open loop (Bucla deschisa) |0 -

1-10 Constructie mot

*[0] Asynchron (Asincron)

[1]1 PM, non-salient SPM (MP,
mot cu poli mas)

[2] PM, salient IPM, non Sat.
(MP, IPM domin., nesat.)

[3] PM, salient IPM, Sat. (MP,
IPM domin., sat.)

[0] Asynchron
(Asincron)

Setarea valorii parametrului poate modifica
acesti parametri:

1-01 Principiu control motor

1-03 Caracteristici de cuplu

1-14 Damping Gain

1-15 Low Speed Filter Time Const.

1-16 High Speed Filter Time Const.

1-17 Vooltage filter time const.

1-20 Putere motor [kW]

1-22 Tensiune lucru motor

1-23 Frecv.motor

1-24 Curent sarcind motor

1-25 Vit. nominald de rot. motor

1-26 Cuplu nom mot cont.

1-30 Rezist. statorului (Rs)

1-33 React. de scurgere a statorului (X1)
1-35 Reactanta princip. (Xh)

1-37 Inductantd axd d (Ld)

1-38 g-axis Inductance (Lq)

1-39 Polii motorului

1-40 Red. EMF la 1000 RPM

1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)

1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat)

1-46 Position Detection Gain

1-48 Current at Min Inductance for d-axis
1-49 Current at Min Inductance for g-axis
1-66 Curent min. la vit. rot. redusad

1-72 Func. de pornire

1-73 Start cu rot. in misc

4-14 Motor Speed High Limit [Hz]

4-19 Frec. max. de iesire

4-58 Missing Motor Phase Function

14-65 Speed Derate Dead Time Compensation

1-20 Motor Power

0,09 - 110 kW

In functie de
marime

Introduceti puterea motorului de pe placuta
nominald.

1-22 Motor Voltage

50 - 1.000 V

In functie de
marime

Introduceti tensiunea motorului de pe placuta
nominald.

1-23 Motor Frequency

20 - 400 Hz

In functie de
marime

Introduceti frecventa motorului de pe placuta
nominald.

1-24 Motor Current

0 -10.000 A

In functie de
marime

Introduceti curentul de sarcina al motorului de
pe placuta nominala.

1-25 Motor Nominal Speed

50 - 9.999 RPM

In functie de
marime

Introduceti viteza nominala a motorului de pe

placuta nominala.
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Parametru

Gama

Valoare implicita

Utilizare

1-26 Cuplu nom mot cont.

0,1 = 1.000,0 Nm

In functie de

marime

Acest parametru este disponibil cand

1-10 Constructie mot este setat la optiuni care
activeaza modul motorului cu magneti
permanenti.

AVERTISMENT!

Modificarea acestui parametru
afecteaza configurarea altor parametri.

1-29 Automatic Motor Adaption (AMA)

Off (Dezactiv.)

Efectuarea unei AMA optimizeazd performanta

motorului.
1-30 Rezist. statorului (Rs) 0 - 99,990 Ohm in functie de Configurati valoarea rezistentei statorice.
madrime
1-37 Inductantd axa d (Ld) 0 - 1.000 mH In functie de Introduceti valoarea inductantei axei d.
madrime Obtineti valoarea din fisa de date a motorului
cu magneti permanenti. Inductanta axei d nu
poate fi aflatd prin efectuarea unei AMA.
1-38 g-axis Inductance (Lq) 0 - 1.000 mH In functie de Introduceti valoarea inductantei axei g.
madrime
1-39 Polii motorului 2-100 4 Introduceti numarul de poli ai motorului.
1-40 Red. EMF la 1000 RPM 10 - 9.000 V In functie de Tensiune electromagneticd indusd RMS cablu-
madrime cablu la 1.000 RPM.
1-42 Motor Cable Length 0-100 m 50 m Introduceti lungimea cablului de motor.
1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat) 0 - 1.000 mH In functie de Acest parametru corespunde saturatiei
mdrime inductantei Ld. Tn mod ideal, acest parametru
are aceeasi valoare ca si 1-37 Inductantd axd d
(Ld). Totusi, daca furnizorul motorului ofera o
curba de inductie, valoarea inductiei la 200%
din isNom trebuie sd fie introdusa aici.
1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat) 0 - 1.000 mH In functie de Acest parametru corespunde saturatiei
marime inductantei Lg. Tn mod ideal, acest parametru
are aceeasi valoare ca si 1-38 g-axis Inductance
(Lg). Totusi, daca furnizorul motorului oferd o
curba de inductie, valoarea inductiei la 200%
din isNom trebuie sa fie introdusa aici.
1-46 Position Detection Gain 20-200% 100% Ajusteaza inaltimea impulsului de testare in
timpul detectarii pozitiei la pornire.
1-48 Current at Min Inductance for d- |20-200 % 100% Introduceti punctul saturatiei inductantei.
axis
1-49 Current at Min Inductance for g- |20-200 % 100% Acest parametru precizeaza curba de saturatie
axis a valorilor inductantei d si g. De la 20% la
100% din acest parametru, inductantele sunt
aproximate liniar datorita parametrilor 1-37,
1-38, 1-44 si 1-45.
1-70 PM Start Mode [0] Rotor Detection (Detectie [0] Rotor -
rotor) Detection

[1] Parking (Parcare)

(Detectie rotor)

1-73 Flying Start

[0] Disabled (Dezactiv.)
[1] Enabled (Activat)

0

Selectati [1] Enable(Activare) pentru a permite
convertizorului de frecventa sa controleze
motorul care se roteste, adica aplicatiile
ventilatorului. Cand se selecteaza PM, este

activata pornirea cu rotorul in miscare.
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Parametru Gama Valoare implicita |Utilizare

3-02 Minimum Reference -4999-4999 0 Referinta minima reprezintd valoarea cea mai
mica ce se poate obtine prin insumarea
tuturor referintelor.

3-03 Maximum Reference -4999-4999 50 Referinta maxima reprezinta valoarea maxima
ce se poate obtine prin insumarea tuturor
referintelor.

3-10 Preset Reference -100-100% 0 Introduceti valoarea prescrisa.

3-41 Ramp 1 Ramp Up Time 0,05 - 3.600,0 s In functie de Timpul de demaraj de la 0 la valoarea

marime nominald a parametrului 7-23 Motor Frequency
daca se selecteaza motorul asincron; timpul
de demaraj de la 0 la 7-25 Motor Nominal
Speed daca se selecteazd motorul cu magneti
permanenti.

3-42 Ramp 1 Ramp Down Time 0,05 - 3.600,0 s In functie de Timpul de incetinire de la 0 la valoarea

marime nominald a parametrului 7-23 Motor Frequency
daca se selecteaza motorul asincron; timpul
de incetinire de la 7-25 Motor Nominal Speed
la 0 daca se selecteaza motorul cu magneti
permanenti.

4-12 Motor Speed Low Limit [Hz] 0 - 400 Hz 0,0 Hz Introduceti limita minima pentru viteza
redusa.

4-14 Motor Speed High Limit [Hz] 0 - 400 Hz 100 Hz Introduceti limita minima pentru viteza
ridicata.

4-19 Frec. max. de iesire 0-400 100 Hz Introduceti valoarea maxima a frecventei de
iesire.

6-29 Terminal 54 mode [0] Current (Curent) 1 Selectati dacd borna 54 este utilizata pentru

[1] Voltage (Tensiune) intrarea de curent sau de tensiune.

6-20 Terminal 54 Low Voltage 0-10V 0,07 V Introduceti tensiunea care corespunde valorii
reduse de referinta.

6-21 Terminal 54 High Voltage 0-10V 0V Introduceti tensiunea care corespunde valorii
reduse/ridicate de referinta.

6-22 Terminal 54 Low Current 0-20mA 4 mA Introduceti curentul care corespunde valorii
ridicate de referintd.

6-23 Terminal 54 High Current 0-20mA 20 mA Introduceti curentul care corespunde valorii
ridicate de referinta.

6-24 Terminal 54 Low Ref./Feedb. -4999-4999 0 Introduceti valoarea de reactie care

Value corespunde tensiunii sau curentului setat in
6-20 Terminal 54 Low Voltage/6-22 Terminal 54
Low Current.

6-25 Terminal 54 High Ref./Feedb. -4999-4999 50 Introduceti valoarea de reactie care

Value corespunde tensiunii sau curentului setat in
6-21 Terminal 54 High Voltage/6-23 Terminal 54
High Current.

6-26 Terminal 54 Filter Time Constant [0 — 10 s 0,01 Introduceti constanta de timp a filtrului.

20-81 Pl Normal/ Inverse Control [0] Normal (Normal) 0 Selectati [0] Normal (Normal) pentru a seta

[1] Inverse (Invers) controlul procesului in vederea cresterii vitezei
la iesire cand eroarea procesului este pozitiva.
Selectati [1] Inverse (Invers) pentru a reduce
viteza la iesire.

20-83 Pl Start Speed [Hz] 0 - 200 Hz 0 Hz Introduceti viteza motorului care trebuie

obtinuta ca semnal de pornire pentru

inceperea controlului PI.
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20-93 Pl Proportional Gain 0-10 0,01 Introduceti factorul de amplificare propor-
tionala a regulatorului procesului. Controlul
rapid se obtine la amplificare ridicata. Totusi,
daca amplificarea este prea mare, procesul
poate deveni instabil.

20-94 Pl Integral Time 0,1 -999,0 s 999,0 s Introduceti timpul de integrare a regulatorului
procesului. Obtineti controlul rapid printr-un
timp de integrare scurt, desi daca timpul de
integrare este prea scurt, procesul devine
instabil. Un timp de integrare excesiv de lung
dezactiveaza actiunea de integrare.

30-22 Locked Rotor Detection [0] Off (Dezactiv.) [0] Off (Dezactiv.) |-

[1] On (Activ)
30-23 Locked Rotor Detection Time [s] [0,05 -1 s 0,10 s -

Tabel 4.5 Expertul de configurare pentru aplicatiile in bucla inchisa

Configurarea motorului
Expertul de configurare a motorului vd indruma catre parametrii necesari ai motorului.

Parametru Gama Valoare implicita Utilizare
0-03 Regional Settings [0] International (International) 0 -
[1] US (SUA)

0-06 GridType [0] — [132] consultati expertul de |[Selectat in functie de marime | Selectati modul de operare pentru
pornire pentru aplicatiile in bucla repornirea la reconectarea converti-
deschisa zorului de frecventa la tensiunea

retelei dupa oprire.

1-10 Constructie mot *[0] Asynchron (Asincron) [0] Asynchron (Asincron) -

[1] PM, non-salient SPM (MP, mot
cu poli mas)

[2] PM, salient IPM, non Sat. (MP,
IPM domin., nesat.)

[3] PM, salient IPM, Sat. (MP, IPM
domin., sat.)

1-20 Motor Power 0,12 - 110 kW/0,16 — 150 CP In functie de marime Introduceti puterea motorului de pe

placuta nominala.

1-22 Motor Voltage 50 - 1.000 V In functie de marime Introduceti tensiunea motorului de pe

placuta nominala.

1-23 Motor Frequency 20 - 400 Hz In functie de marime Introduceti frecventa motorului de pe

placuta nominala.

1-24 Motor Current 0,01 - 10.000,00 A In functie de marime Introduceti curentul de sarcina al

motorului de pe placuta nominala.

1-25 Motor Nominal Speed 50 - 9.999 RPM In functie de marime Introduceti viteza nominala a

motorului de pe placuta nominala.

1-26 Cuplu nom mot cont. 0,1 - 1.000,0 Nm In functie de marime Acest parametru este disponibil cand

1-10 Constructie mot este setat la
optiuni care activeaza modul
motorului cu magneti permanenti.
AVERTISMENT!
Modificarea acestui parametru
afecteaza configurarea altor
parametri.

1-30 Rezist. statorului (Rs) 0 - 99,990 Ohm In functie de marime Configurati valoarea rezistentei

statorice.
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Utilizare

1-37 Inductantd axd d (Ld)

0 - 1.000 mH

In functie de marime

Introduceti valoarea inductantei axei
d.

Obtineti valoarea din fisa de date a
motorului cu magneti permanenti.
Inductanta axei d nu poate fi aflata

prin efectuarea unei AMA.

1-38 g-axis Inductance (Lq)

0 - 1.000 mH

In functie de marime

Introduceti valoarea inductantei axei
g.

1-39 Polii motorului

2-100

Introduceti numarul de poli ai
motorului.

1-40 Red. EMF la 1000 RPM

10 - 9.000 V

In functie de marime

Tensiune electromagnetica indusa
RMS cablu-cablu la 1.000 RPM.

1-42 Motor Cable Length

0-100m

50 m

Introduceti lungimea cablului de
motor.

1-44 d-axis Inductance Sat.
(LdSat)

0 - 1.000 mH

In functie de marime

Acest parametru corespunde saturatiei
inductantei Ld. In mod ideal, acest
parametru are aceeasi valoare ca si
1-37 Inductantd axd d (Ld). Totusi, dacd
furnizorul motorului ofera o curba de
inductie, valoarea inductiei la 200%
din isNom trebuie introdusa aici.

1-45 g-axis Inductance Sat.
(LgSat)

0 - 1.000 mH

In functie de marime

Acest parametru corespunde saturatiei
inductantei Lq. In mod ideal, acest
parametru are aceeasi valoare ca si
1-38 g-axis Inductance (Lg). Totusi,

daca furnizorul motorului ofera o
curba de inductie, valoarea inductiei la
200% din isNom trebuie introdusa aici.

1-46 Position Detection Gain

20-200%

100%

Ajusteaza indltimea impulsului de
testare in timpul detectarii pozitiei la
pornire.

1-48 Current at Min Inductance
for d-axis

20-200 %

100%

Introduceti punctul saturatiei
inductantei.

1-49 Current at Min Inductance
for g-axis

20-200 %

100%

Acest parametru precizeazd curba de
saturatie a valorilor inductantei d si g.
De la 20% la 100% din acest
parametru, inductantele sunt
aproximate liniar datoritd parametrilor
1-37, 1-38, 1-44 si 1-45.

1-70 PM Start Mode

[0] Rotor Detection (Detectie
rotor)
[1] Parking (Parcare)

[0] Rotor Detection (Detectie
rotor)

1-73 Flying Start

[0] Disabled (Dezactiv.)
[1] Enabled (Activat)

Selectati [1] Enable (Activare) pentru a
permite convertizorului de frecventa
sd controleze motorul care se roteste.

3-41 Ramp 1 Ramp Up Time 0,05 - 3.600,0 s In functie de marime Timpul de demaraj de la 0 la valoarea
nominald a parametrului 7-23 Motor
Frequency.

3-42 Ramp 1 Ramp Down Time 0,05 - 3.600,0 s In functie de marime Timpul de incetinire de la valoarea
nominald a parametrului 7-23 Motor
Frequency la 0.

4-12 Motor Speed Low Limit [Hz] |0 - 400 Hz 0,0 Hz Introduceti limita minima pentru
viteza redusa.

4-14 Motor Speed High Limit [Hz] |0 - 400 Hz 100 Hz Introduceti limita maximd pentru

viteza ridicata.
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4-19 Frec. max. de iesire 0-400 100 Hz Introduceti valoarea maxima a
frecventei de iesire.
30-22 Locked Rotor Detection [0] Off (Dezactiv.) [0] Off (Dezactiv.) -
[1] On (Activ)
30-23 Locked Rotor Detection 0,05-1s 0,10 s -
Time [s]

Tabel 4.6 Setarile expertului de configurare a motorului

Modificari efectuate
Functia Changes Made (Modificdri efectuate) listeaza toti
parametrii modificati fatd de configurdrile implicite.

. Lista afiseaza numai parametrii care au fost
modificati in configurarea curenta de editare.

. Parametrii care au fost resetati la valorile implicite
nu sunt listati.

. Mesajul Empty (Gol) indica faptul ca nu s-a
modificat niciun parametru.

Schimbarea setarilor parametrilor

1. Apasati pe tasta [Menu] (Meniu) pentru a intra in
meniul rapid pana cand indicatorul de pe afisaj
este pozitionat deasupra meniului rapid.

2. Apadsati pe [4] [Y] pentru a selecta expertul,
configurarea buclei inchise, configurarea
motorului sau modificdrile efectuate, apoi apasati
pe [OK].

3. Apasati pe [A] [Y] pentru a naviga printre
parametrii din meniul rapid.

4. Apasati pe [OK] pentru a selecta un parametru.

5. Apdsati pe [4] [¥] pentru a modifica valoarea
setdrii unui parametru.

6. Apasati pe [OK] pentru a accepta modificarea.

7. Apésati de doua ori pe [Back] (Inapoi) pentru a
intra in Status (Stare) sau apasati o data pe
[Menu] (Meniu) pentru a intra in meniul principal.

Meniul principal asigura acces la toti parametrii.

1. Apasati pe tasta [Menu] (Meniu) pana cand
indicatorul de pe afisaj este pozitionat deasupra
meniului principal.

2. Apasati pe [A] [Y] pentru a naviga printre
grupurile de parametri.

3. Apasati pe [OK] pentru a selecta un grup de
parametri.

4. Apasati pe [A] [Y] pentru a naviga intre
parametrii dintr-un anumit grup.

5. Apasati pe [OK] pentru a selecta parametrul.

6. Apasati pe [4] [Y] pentru a seta/modifica valoarea
parametrului.

40 Danfoss A/S © 08/2014 Toate drepturile rezervate. MG18A646



Programarea Ghid rapid

4.3 Lista de parametri

MG18A646 Danfoss A/S © 08/2014 Toate drepturile rezervate. 41



FC101

VLT® HVAC Basic Drive

Programarea

uoseayl|ne4jeulaiu|
9po) Joug 607 wuely
607 wueyy

J31UN0) SsINoH Buluuny 13say

J33UN0D) Y 1959y
SJOA J9AO

s, dwa] 49n0

s, dn 1amoyd
123unod ymy
sinoH Buiuuny
sinoy bBuneradQ
ejeq bunesadp

uoljewloyu| ALQ

Suanbai{ YouUms uip
?jeiaq oiny

J9)J14 IndinQ
JO)UO\ ue4

|Jouo) ueq

uonesuadwo) abeyjop YuI-dg

JUSWIUOIIAUT

uonesiaubey wnwiuly O3y

9p0) IINIRS

sbunias uononpoid
1|ne4 Ja1aAU| 1y Uondy
Bumas spodadA |
apoy uonesado

QW] 1e1say dljewoliny

PO 1953y
suondun4 1959y

dduelRQWI| SUIB B UOoIIdUNS

ainjieq suiepy
H0/uQ suteiy
103084 Ulen buidweq

UOI1e|NPOWISAQ
fousnbaig buiydoums
Buiyd>ums 19119AU|
suopouny |eads

uo[1dy J3||0J0D) 1S
1U9AT J3Jj01U0) TS
sajels

€ ueajoog 3Ny 21607
z JojesdQ 9|ny 21607
7 ued|joog 3|ny 21607
| JolesadQ 9Ny 21607
| ueajoog 3|ny 21607
sa|ny 21607

Jawi] J9)j01u0d TS
SETT

anjep Jojesedwod
JojesdQ 10resedwo)
puesadQ Jojesedwod
siojesedwod

DS 1959y

1UaA3 dois

A3 Hels

dpoW J9j013u0d TS

LE-GL sbumas >1s
31007 Mews

*E-GL | Yoeqpas sng
£0-S1 )¥doeqpas4 sng
90-S1 sonsoubeig Hod D4 1959y
S0-SL $JO1J3 InOsWl] dAe|S
¥0-S1 1USS sabessa|y ane|s
€0-Sl uno) Jou7 dne|S
70-SlL pAdY sabessa|y ane|s
L0-GlL uno) o3 sng
00-Sl 1uno) abessa|y sng
%0-SL sonsoubeiq 1104 D4
piomssed uonesijenu|

€9-¥L DINIBS ,we |,
*9vL sawel4 oju| Xel\ d1/SW
SSvlL SI91SeN Xe d1/SW
€51l 9dURISU| IDIADQ IBUDYY
(4 4h PUdVYY
LG-¥L 109|195 95UDIYY 19s3.d

12995 dn-135
129195 buisionay
hadh 13I9S ueS

129|9S 9xeig DA
19]9S dois WD

6L 129|395 bunseod
8Tl sng/jenbig
LTvL uoneinbyuod peay ddd
€l 13s |0>0304d DI D4
vl >m_w_u Jeyd-Ja1u| wnwixew
LZ-vL Keja@ asuodsay wnwixe
0Z-vlL Keja@ asuodsay wnwiuliy
L sug dois / Aed
(4% 4h a1ey pneg
oL-¥L SsaIppy
*L-PL |020101d
80-¥L sbunias 304 D4
€0-¥L uolduUN4 INo3WI] |043U0)
LO-¥L Swil] INodWI] |01U0D
%0-¥L 92IN0S [043U0D
911§ [043U0D)

7S-€L sbumas |esdusn
suondQ pue ‘wwo)

*S-€L 9dA] aAuQ
€l |01u0) sng IndinQ gy |eulwia]
€€l 9|eds xely INdinQ g |eulwia]
€l 3|eds Ul INdINO Zp |eulwId |
L€l ndinQ [eubIg i [eulwa]
o€l indinQ bojeuy zy |eulwia]
«¥-€L SPOW TP |eulwia]
0z-€l v indinQ |eubiq/6ojeuy
*C€L |013u0) sng INdinQ S |eulwId ]
1L 9|edS Xely INdINO S |eulwid ]
LL-€L 3eds Ul INdINO Sp [euIwId L
olL-€l ndinQ [eubIg S [eulwIa ]
%L-€L indinQ bojeuy G |eulwia]
€0-€L 9POW Si |eulwia]
T0-€l Sy indinQ [eabig/6ojeuy
LO-€L apow G |eulwa]
00-€L 1URISUOD) BwWl] J3|I4 S |eulwID ]

%0-€1

9¢-9

anjeA ‘qpaa4/43Y YBIH +S [eutwa ]
an|ep "qpaad/ oy MOT S [eululs]
waLND YBIH #S |euiwia]

usauN) MO S [eulwla]

abeyjop ybIH S |eulwis |

abejjop Mo S Jeulwia]

S Indu| Hojeuy

9pow ¢g |[eulwis]

JuUeISUOD BWI| JS)14 €5 |eulwIe]
anjeA ‘qpaa4/43Y YBIH €5 [euIwIa]
an|e "gpaad/ oy MOT €5 [eululs]
waLND YBIH €5 |eulwia]

JusauIN) MO €5 [eulwla]

abeyjop ybIH €5 |eulwis |

abejjop Mo €5 Jeulwia]

€6 indu| bojeuy

uoldUN4 1NO3WI] 0I97 BAIT

QW] INOdWI] 097 dAI
apo 0/I bojeuy
InQ/uj bojeuy

[013u0) sng Aejay R |eubig
p3jjos3u0) sng

anjeA "qpaad/ ey Y6IH 67 "wis)
dN[eA "qpa34/49d MO 67 "WISL
Aousnbaiq ybiH 6z ‘wial
Aouanbaig moq 67 "wiaL

induj as|nd

Aeppy ‘Aejpa Ho

Kejay ‘Aejog uQ

Kejay uolduNn4

sfejay

ndinQ enbig “Aejpg Ho
indinQ |eubiq ‘Aejpg uo
sindinQ |eubiq

6¢ _uloq ejenbip aseiu|

induj [enbiq £z |eulwia)

induj [enbig 61 |euiwia)

induj [eubiqg 81 |euiwid)
sinduj jeubig

9poW 6¢ indu [enbiq

apol induj jenbiq

apow /| [eubia
nQ/u| |eublg
dn-135 ssedAg oiny-iwas
[zH] o] paads ssedAg
[zH] woi4 paads ssedAg
ssedAg paads

uopuN4 aseyd J03o buissiy
ybIH >peqpasd bujuiep

MO Yoeqpas4 Bujuiepm

ybiH aouaiayey Buluiep

MOT 3dUJ9JRY Bulutep

ybiH wauNnD Bujuiep

MOT JuaLIND Buluiepy
sbuiuiepp ‘lpy

ybiH bai4 buiuiep

Mo ‘bai4 Bujuiep

T sbuiusep “fpy

Aouanbaig4 Inding xepy

ST-9 Nwr BN 8l
¥T-9 [zH] uwi] ybiy paads 1010 pL-p
€79 [ZH] UwIr] Mo paads 010N Tl
79 uoallg paads 1010 OL-¥
L9 sywI] 100N xLl-¥
sbuiuiepy / spwiy
%C9 awi] duwey dois IND  18-€
61-9 awi) dwey bor 08-€
91-9 sdwey 19Yl0 48-€
SlL-9 swi] umoq dwey z dwey zs-€
¥1-9 swi] dn dwey z dwey  1G-€
€L-9 zdwey ,5-¢€
719 swi] umoqg dwey | dwey zp-€
LL-9 swi] dn dwey | dwey Lp-€
0L-9 | dwey .p-€
*1-9 92IN0S € DURYPRY  /LL-€
L0-9 90IN0S 7 DUaI3RY  9l-€
00-9 924N0S | 2duaIRY  GL-€
%0-9 90UDISYRY dANR|RY 19SAUd  PL-E
[zH] paads bor 1€
06-S 9dUaJ8eY 19S9id  0L-€
%6°S SDURYRY  «L-€
€5-S 90UBIRPY WnWIXe  €0-€
4] 9dUIILRY WNWIUIN  Z0-€
LS-S SHWIT 9DUIRYRY  x0-€
sdwey / adud19)9y
%59 |0J3u0) 3beyoA-IBAD £ 1-T
w-s uaund Xely ‘ayelg DY 91-C
L¥-S uondung ayeig  QlL-¢
ob-S ‘pung A6idug axerg  4L-z
-9 awl] bupped /0-C
Se-S wauNn) bupped  90-z
e-S paads u| InD aeig DA +0-C
%€°§ swil Bupeig >a 20T
€l-s waun) axelg >a  L0-¢
(45 juaund jesyaid J0I0N/PIOH DA 00-C
LL-§ jelg-da  «0-C
o1-5 | T R
*L-S 92IN0S IOISIWIBY|  €6-L
€0-S uo1123]01d [ewlay] JOIOW  06-L
00-S ainjesadwa) 1010  46-1
[zH] do1s 1e uondun4 Joy paads Uy Z8-L
dois e uondung  08-1
¥9-¥ syjuswisnfpy dols 8-
€91 uels bulk|4  €/-1
19-p uopdung Weys  7/-L
*9v Kepg vels /-1
8G-¥ sjuawnsnipy ue1s /-1
LSV pasds Mo 1e uaund Ul 99-1
9G-F 1ueIsuo) awil bujuadweq adueuosay  G9-|
SSv¥ Buiusdweq adueuossy  $9-|
YS-v jueisuo) awiy uonesusadwo) diis  €9-1
LS-¥ uonesuadwo) diis  z9-1
0S-v uonesuadwo) peo] paads ybiH  19-L
=S¥ uonesusadwo) peoq paads Mol  09-1
Lv-¥ bumas ‘uadag peo1  9-L
ot-¥ 4 - onsuseley) J/N 9S-1
e n - onsusdeleyd J/n SS-1L
6l-v  [zH] buisnaube euioN pasds Uiy - zg-L

paads 0197 1e uonesnaubepy Jolop
Bumias ‘dapuj peo1

1994 Y1bua ajged Jolop

y16ua s|qed JojoN

Wdd 0001 e JN3 Xdeg

11 e3e@ J03O0|\ “ApY

$9]0d J010

(p7) @>ueIdNpPU| SIXe-p

(Yx) @ouedeay ulep

(LX) 9dueideay abeyea Joleis
(sY) @duelsisay Jo1e1s

ejeq I0JO|\ “ApY

(VINY) uondepy 1010 diewoiny
anbio] paley o) Jo10W

paads |euiwoN JoloW

ua.IND JOI0N

Aouanbaig sojop

abeyjop Jojon

J3MOd JO10N

ejeq 1010\
1SUOD dWl) 43l beljoA
1SU0) dwi] 43314 paads ybiy

1SU0D dwi| J3Y|I{ pasds mo
ulen buidweq

Uo13IdNIISUOD) J0IO
uo13>3[3S J0I0N

uondaIIg ISIMYD0|D
sopsuapeIRy) anbio)
9|dduld [041U0) JO1OW
apo uoneinbiyuod
sbumas |essusn
10]JO|\| pue peoT

piomssed NUSN UIe
piomsseqd

Ado> dn-135

£dod 41

anes/Ado>

dD1 uo A3y [1959Y/40]

dD1 uo A3y [uo oiny]

dD1 uo A3y [uo pueH]
pedAay dd1

€ 1x3] Aedsiq

7 w31 Aedsia

| 3] Aeidsig

aNn[eA Xe\ INopeay woisnd
anjeA Ul Inopeay woisn)
UUN INopeay woisnd)
1nopeay woisn) dd1
sdnag yui

dn-195 Buiwweiboid
dn-195 aAdY

suonesado dn-3ag

Bunjeig g oy

adA1pun

dn-1amod 1e 91e1s bunesado
sbumag |euoibay
asbenbue

sbumas diseg

e|dsiqg / uonesado

0S-1

MG18A646

Danfoss A/S © 08/2014 Toate drepturile rezervate.

42



Ghid rapid

Programarea

dnypeg apONIOHUONISS |
dnypeq sis1sweled 6ngaqg

oju| bngag paubis
bngaq o1 |eubis

pouad buibbo eyeq

piomsseq 19b607 eieg
snjeisxjbuiuiepywae|ya1enwWIS—9d
ewbis

|eusaiu] Aouanbaig Jolop

|eusaiu] abeyjop Jojop

|euJalu| J9MOd JOION

129|195 |020101d-D4 dD1

uleway awi] 196607

anjeA"NOYd33

$S2UpPY WOYd3I3

Joyajesuondo—ga
uolewloju|bngaqg

awi| buluunyse] xepy
pw>bngagpuas gaa

9|dno) 1s9mo7 1saybIH

J91UNOY) "dun4 1193014
$J191un0J1s3]|d

an[eAP3XIA~ZYOV

9pOWpPaXI{~ZrOV

Lbngaasov

06ngaadov

7esBngaa vINY

PIOM WielY papualIxy
sbujuleplona—gqa

191Unod Y13 J91H108Y

J33UN0d Y13 J9MIAU|

|jos1u0) sng dois uny

UOISIDAUOYD) | ddegpasd sng

12UDYY 104 €€ anjep Aieulg JO sweN
1BUDVg 104 TT dNn[e Aleulg JO dweN
19UDVYg Jo4 Lz anjep Aieulg JO sweN
19UDVg 104 9 anjep Aleuig JO sweN
19UDVYg 104 G anjep Aieulg JO sweN
19UDVYg 104 ¢ anjep Aieulg JO sweN
19UDVYg 104 € anjep Aleuig JO sweN
19UDVYg 104 7 anjep Aieulg JO sweN
19UDVYg Jo4 | anjep Aieulg JO sweN
19UDVYg 104 9 anjep Bojeuy JO sweN
13UDVYg 104 G anjep Bojeuy JO sweN
19UDVg Jo4 € anjep Bojeuy JO sweN
19UDVYg 104 | anjep Bojeuy jO sweN
19UDVyg Jo4 dni1as aAdY
|0J1U0D)SI9IUNOD1DSDY

pIOM [013U0D

3poD 3ney

(%) ¥Peqpasy

Bunias aduaisyay Indu)

T 9dudiayay Indu|

| 9>uaia)dy Indu|

(%) S ndu| Bojeuy

(%) €5 ndu| Bojeuy

wnsx33y>

1USWIAINSeR\ JaMod yurl DA
SUOIIdUNJDO0|NISS |
915191 DOW

91SN¥SdL DOW

9|eds Jyd

uoi33s HYad

A2y VY
dliueLiepelegiamod
SI9\BIRPANOYII
dn-335 1p3dD1

UOISI9A WS |020101d
3DBIS puy UOISIOA
SPOIOHNUONISDL
siv3owesed Bngap |y
(931A135-p0d)

6211 NNd !$ 1ieynsuod - £juo Bngaq
awi] Aejaq ssedAg aAuQ
uolpun4 ssedAg aAuQg
ssedAg anuq

Buipuey wuely W4
ERVEYETENEICYR R
uonduny 4

apoW 214

T suondung

e|9Q 199 uaoig
anbio] 199 uayoig
uondun4 }3g uayolg
uoi29313(Q 19g ujoig
[zH] paads da9|s
dWI] 1500g WNWIXe
15009 1u10d1aS

#1a g4/494 dn-aem
[zH] paads dn-axem
Swi] das|S wnwiul

QWi uny wnwiuiy
apo das|s
suoipuny ‘|ddy

101064 piemiod pa4 |d
awi] [elbaru) |4

ulen |euolodoid |d
dnpuinm nuy |14

J3|jou0) |d

yipimpueg aouaiajey uQ
[zH] paads weis |d
|041U0D 3SJ2AU| /|eWION |d
sbunias diseg |d

UOISISAUO)) | Ydeqpso4
32IN0S | }oeqpas4
yeqpasy

dooq paso|) aAld

JUSA3:b07 SpoaiI4
607 apo 3414
sinopeay 7 oju|

T PIOM SNIeIS 1X3
PO SNIeIS IX3
T piop Buiuiepy

piop Buiuiepy
T plo wiely

piopm wuely

8¢

sinopeay sisoubeiq
L 434 H0d D4

yod D4 B snqpjald
SOV IndinQ bojeuy
g J91uno)

Y J331unod

[uig] IndinQ Aepay
[zH] 67# Indu| 3singd
ndinQ |eubig

[vw] zyOv Inding hojeuy
¥SIV Indu) bojeuy
Bumas 5 |eulwa]
€51V Induj bojeuy
bunas €5 |eulwia]
ndu| [enbig
sindinQ % sinduj
unpPegPaa4
90UDIDY |eUIDIXT
‘qpa34 B “Joy

91e1§ 19||01U0) 1S
1Ua1IND "Xe "AU|
1US.1ND “WON ‘AUl
|ewsy] JsaMsAU|
‘dwsa] yuisieaH
abejjop quI DA
snjeis aAlQ
Jewlay] JOIOW

[9%] Aouanbai4
Juaiind JIO10N
Aouanbaiy

abeyjop Jojon

[dy] 4amod

] Jamod

snieis 1010\
jnopesay woisn)
[9%] @n[eA [enIdY ulepy
piop sniels

[9%)] @oua19)9Yy

[Hun] 9>uaIa9y
pJop [013U0D
snjejs |eJauan
sinopesy ejeq
uonedynuap| SALQ
2dA] uoneoyddy
sigldweled pauyag
oju| Ja13wWeled
JaquinN [euas pie) Jamod
Jaquiny [eras aAuqg
pied 1amod dl MS
pied [onuod al MS
ON PI dD1

ON BuuapiQ pied Jamod
oN buuapiQ aAuQg
9podadA] passpIO
UoISI9/\ DIEMYOS
abeyjop

Uo[323S J1aMod

2dAL D4
uonesyuap| aALg

0¥-SlL
x-Sl

Danfoss A/S © 08/2014 Toate drepturile rezervate. 43

MG18A646



Avertismente si alarme

VLT® HVAC Basic Drive FC 101

5 Avertismente si alarme

Numar Nr. bit Text defectiune Avertism | Alarma [ Deconect [ Cauza problemei
defectiu alarma/ ent are cu
ne avertisment blocare
Semnalul la borna 53 sau 54 este sub 50% din valoarea
Live zero error configurata in 6-10 Terminal 53 Low Voltage, 6-12 Terminal 53
2 16 (Eroare valoare X X - Low Current, 6-20 Terminal 54 Low Voltage sau in
zero) 6-22 Terminal 54 Low Current. Consultati si grupul de
parametri 6-0* Analog I/O Mode (Mod analog 1/0).
. Lipseste o faza din alimentare sau diferenta de tensiune este
Mains ph. loss s . . . ]
4 14 L R X X X prea ridicata. Verificati tensiunea de alimentare. Consultati
(Lipsa det faza) . .
14-12 Function at Mains Imbalance.
DC over volt
7 11 L X X - . - .. . < Lo
(Suptens circ int) Tensiunea circuitului intermediar depdseste limita.
8 10 DC under volt X X Tensiunea circuitului intermediar scade sub limita pentru
(Subtens circ int) avertismentul de tensiune scdzuta.
Inverter overload
9 9 R X X - L o o y
(Inver. suprainc) Sarcina peste 100% pe o perioada de timp indelungata.
Motor ETR over Motorul este prea fierbinte din cauza unei sarcini mai mari de
10 8 (Supraincarcare X X - 100% pe o perioadd de timp indelungata. Consultati
ETR motor) 1-90 Motor Thermal Protection.
Motor th over
11 7 (Supraincarcare X X - Termistorul sau conexiunea termistorului este deconectat(a).
termica motor) Consultati 7-90 Motor Thermal Protection.
Over Current
13 5 X X X L. . . . X .
(Supracurent) Limita curentului de varf al invertorului este depasita.
Earth Fault (Defec.
14 2 . - X X . X L A
impam.) Descarcati de la fazele de iesire cdtre impamantare.
Short Circuit
16 12 . - X X . .
(Scurtcircuit) Scurtcircuit in motor sau pe bornele motorului.
Lipsa de comunicatie spre convertizorul de frecventa.
Ctrl. word TO . . .
17 4 X X - Consultati grupul de parametri 8-0*% General Settings (Conf.
(Cuv. contr. TO)
generale).
Fan Fault
24 50 (Defectiune a X X - Ventilatorul de racire a radiatorului nu functioneaza (numai
ventilatorului) pe unitati de 400 V, 30 - 90 kW).
30 19 U phase loss X X Lipseste faza U a motorului. Verificati faza. Consultati
(Lipsa det. faza U) 4-58 Missing Motor Phase Function.
3 2 V phase loss X X Lipseste faza V a motorului. Verificati faza. Consultati
(Lipsa det. faza V) 4-58 Missing Motor Phase Function.
3 n W phase loss X X Lipseste faza W a motorului. Verificati faza. Consultati
(Lipsa det. faza W) 4-58 Missing Motor Phase Function.
Internal fault
38 17 (Defectiune - X X
interna) Luati legatura cu furnizorul Danfoss local.
” 28 Earth Fault (Defec. X X Descédrcati de la fazele de iesire catre impamantare, utilizand
fmpam.) valoarea din 75-37 Alarm Log Value daca este posibil.
Control Voltage
46 33 Fault (Defectiune - X X Tensiunea de control este scazuta. Luati legatura cu
tensiune control) furnizorul Danfoss local.
24V supply low
47 23 PPy X X X N . L
(Sub tens. 24 V) Este posibil ca sursa de 24 V c.c. sa fie supraincdrcata.
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Avertismente si alarme Ghid rapid
Numar Nr. bit Text defectiune Avertism | Alarma | Deconect | Cauza problemei
defectiu alarma/ ent are cu
ne avertisment blocare
AMA calibration
50 failed (Calibrare - X -
AMA nereusitd) Luati legatura cu furnizorul Danfoss local.
AMA Unom,Inom
51 15 (Unom, Inom - X - Configurarea tensiunii, curentului si a puterii motorului este
AMA) incorecta. Verificati setarile.
5 ~ AMA low Inom ~ X _ Curentul de sarcina al motorului este prea scazut. Verificati
(Inom redus AMA) setarile.
AMA big motor
53 - (Motor excesiv - X -
AMA) Motorul este de prea mare putere pentru a efectua AMA.
AMA small mot
54 - (Motor inferior - X -
AMA) Motorul este de prea mica putere pentru a efectua AMA.
55 ~ AMA par. range ~ X ~ Valorile parametrului gasite de la motor sunt in afara gamei
(Gama par. AMA) acceptabile.
AMA user
interrupt (AMA R . o
56 - A . - X - AMA a fost intrerupta de utilizator.
intreruptd de
utilizator)
Incercati s& reporniti AMA de cateva ori, pana cand aceasta
se realizeaza.
AVERTISMENT!
7 ~ AMA timeout ~ X _ Pornirile repetate pot cauza ridicarea temperaturii
(,Timeout” AMA) motorului la un nivel la care cresc valorile
rezistentelor Rs si Rr. In cele mai multe cazuri, aceste
valori nu sunt critice.
58 ~ AMA internal X X ~
(AMA interna) Luati legatura cu furnizorul Danfoss local.
Current limit
59 25 L X - - X . o
(Limita de curent) Curentul este mai mare decat valoarea din 4-18 Current Limit.
Interblocarea externd a fost activata. Pentru a relua
functionarea normala, aplicati c.c. de 24 V pe borna
External Interlock ’ ) ; . )
60 44 - X - programata pentru interblocare externa si resetati conver-
(Interbloc. ext.) ) L e
tizorul de frecventa (prin comunicatie seriald, 1/0 digitald sau
apasand butonul [Reset] (Resetare) de pe tastaturd).
Heat sink
66 % Temperature Low X ~ ~ Acest avertisment se bazeaza pe senzorul de temperatura din
(Temp. radiator modulul IGBT (pe unitati de 400 V, 30 - 90 kW (40 - 125 CP)
scazutd) si de 600 V).
Pwr. Card Temp
69 1 (Temp. modul X X X Senzorul de temperatura de pe modulul de putere depaseste
alim.) limita superioara sau limita inferioara.
lllegal FC configu-
70 36 ration (Conf. FC - X X
neperm) Modulul de control si modulul de putere sunt incompatibile.
MG18A646 Danfoss A/S © 08/2014 Toate drepturile rezervate. 45




Avertismente si alarme VLT® HVAC Basic Drive FC 101
Numar Nr. bit Text defectiune Avertism | Alarma | Deconect | Cauza problemei
defectiu alarma/ ent are cu
ne avertisment blocare
lllegal power

section configu-

ration
79 - (Configurare X X -
nepermisa a
sectiunii de
putere) Defectiune interna. Luati legdatura cu furnizorul Danfoss local.
30 2 Drive initialised ~ X _ Toate setarile parametrilor sunt initializate la configurarile
(Conv. initializ.) implicite.
Auto DC Braking
87 47 (Franare c.c. X -
automata) Convertizorul de frecventa are franare c.c. automata.
Cuplul este sub nivelul de cuplu configurat pentru
o5 0 Broken Belt (Curea X X _ functionarea fara sarcing, ceea ce indica o curea rupta.
rupta) Consultati grupul de parametri 22-6* Broken Belt Detection
(Detectie curea ruptd).
126 ~ Motor Rotating ~ X ~ Tensiune electromagnetica indusa ridicata. Opriti rotorul
(Rotire motor) motorului cu magneti permanenti.
Fire Mode (Mod
200 - X i X - - . . X
incendiu) Modul incendiu a fost activat.

Fire Mode Limits
Exceeded (Dep

202 - . X - - . . .
lim. mod Modul incendiu a ascuns una sau mai multe alarme care

incendiu) anuleaza garantia.

Sursa de alimentare sau sursa de alimentare in modul de
comutare a fost schimbata (pe unitdti de 400 V, 30 - 90 kW
(40 - 125 CP) si 600 V). Luati legatura cu furnizorul Danfoss
local.

New sparepart
250 - (Componenta - X X

noua)

Convertizorul de frecventd are un nou cod tip (pe unitati de
New Typecode

251 - X - X X 400 V, 30 - 90 kW (40 - 125 CP) si 600 V). Luati legdtura cu
(Cod tip nou) .
furnizorul Danfoss local.

Tabel 5.1 Avertismente si alarme
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Specificatii Ghid rapid

6 Specificatii

6.1 Reteaua de alimentare

6.1.1 3x200-240V ca.

Convertizor de frecventa |PK25|PK37[PK75|P1K5| P2K2 | P3K7 | P5K5 | P7K5 | P11K | P15K [ P18K | P22K | P30K | P37K | P45K
Putere caracteristica la 0251037 (075| 1,5 2,2 3,7 55 7.5 11,0 15,0 18,5 22,0 30,0 37,0 | 45,0
iesire [kW]

Putere caracteristica la 033] 05 1,0 2,0 3,0 5,0 7.5 10,0 15,0 20,0 25,0 30,0 40,0 50,0 60,0
iesire [CP]

Carcasa IP20 H1 H1 H1 H1 H2 H3 H4 H4 H5 H6 H6 H7 H7 H8 H8

Dimensiunea maxima a 4 4 4 4 14(10)|14(10)|16(6)| 16 (6) |16 (6) [ 35(2) [35(2)| 50 (1) | 50 (1) | 95 (0) [ 120

cablului in borne (retea de | (10) | (10) | (10) | (10) (4/0)
alimentare, motor) [mm?

(AWG)]

Curent de iesire

Temperatura mediului ambiant 40 °C (104 °F)

Continuu 15 (22 ] 42 | 68 9,6 152 | 220 | 280 | 42,0 | 594 | 748 | 88,0 | 1150 ] 143,0 [ 170,0
(3 x 200 - 240 V) [A]
Intermitent .7 (24| 46 |75 | 106 | 167 | 242 | 308 | 46,2 | 653 [ 823 | 968 | 126,5| 1573 | 187,0

(3 x 200 - 240 V) [A]
Curent maxim de intrare

Continuu 1,1 16 | 28 56 | 86/ | 141/ | 21.0/ | 283/ | 41.0/ | 52,7 65,0 76,0 | 103,7 | 127,9 | 153,0
(3 x 200 - 240 V) [A] 7.2 120 | 18.0 | 240 | 38.2

Intermitent 1,2 1,8 3,1 6,2 | 95/ [ 155/ | 23.1/ | 31.1/ | 45.1/ | 58,0 71,5 83,7 | 114,1 | 140,7 | 168,3
(3 x 200 - 240 V) [A] 79 132 | 198 | 264 | 420

Sigurante maxime fuzibile Consultati capitol 3.2.4 Sigurantele si intrerupdtoarele de circuit

Pierdere estimata de 12/ | 15/ | 21/ | 48/ | 80/ | 97/ | 182/ | 229/ | 369/ | 512 | 697 | 879 [ 1149 | 1390 | 1500
putere [W], cel mai bun 14 18 26 60 102 120 204 268 386

caz/caracteristicV
Greutate, carcasa IP20 [kg 2,0 2,0 2,0 2,1 34 4,5 7,9 7.9 9,5 24,5 24,5 36,0 36,0 51,0 51,0
(Ib)] (44) (@44 |44 | 46)| (75) | 99 |(17,4) [ (17,4) [ (20,9 | (54) | (54) | (794) | (79.4) | (1124 (1124

Randament [%], cel mai 97.0/197.3/(98.0/97.6/]| 97.1/ | 979/ | 973/ | 985/ | 97.2/ | 97,0 97,1 96,8 97,1 97,1 97.3
bun caz/ 96.5 1968 | 97.6 | 97.0 | 96.3 974 | 97.0 | 971 97.1
caracteristic?

Curent de iesire

Temperatura mediului ambiant 50 °C (122 °F)

Continuu 1.5 (19 ] 35| 68 9,6 130 | 198 | 230 | 33,0 | 416 | 524 | 61,6 | 805 | 100,1 [ 119
(3 x 200 - 240 V) [A]
Intermitent 1,7 | 21 39 (75 (106|143 | 21,8 | 253 | 363 | 458 | 576 | 67,8 | 886 | 110,1 | 130,9

(3 x 200 - 240 V) [A]

Tabel 6.1 3 x 200 - 240 V c.a,, 0,25 - 45 kW (0,33 - 60 CP)

1) Se aplicéd pentru dimensionarea rdcirii convertizorului de frecventd. Dacd frecventa de comutare este mai mare decat configurarea implicitd,
pierderile de putere pot creste. Este inclusd puterea consumatd de panoul LCP si de modulele caracteristice de control. Pentru date privind
pierderile de putere conform EN 50598-2, consultati www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) Randament mdsurat la curentul nominal. Pentru clasa randamentului energetic, consultati capitol 6.4.13 Mediul ambiant. Pentru pierderile de
sarcind partiale, consultati www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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6.1.2 3 x 380 -480V ca.

Convertizor de frecventa PK37 PK75 P1K5 P2K2 P3KO P4KO0 P5K5 P7K5 P11K P15K

Putere caracteristica la iesire 0,37 0,75 1,5 2,2 3,0 4,0 5,5 7,5 11,0 15,0

[kw]

Putere caracteristica la iesire 0,5 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0 7,5 10,0 15,0 20,0

[CP]

Carcasa P20 H1 H1 H1 H2 H2 H2 H3 H3 H4 H4

Dimensiunea maxima a 4 (10) 4 (10) 4 (10) 4 (10) 4 (10) 4 (10) 4 (10) 4 (10) 16 (6) 16 (6)

cablului in borne (retea de

alimentare, motor) [mm?

(AWG)]

Curent de iesire — temperatura mediului ambiant 40 °C (104 °F)

Continuu (3 x 380 - 440 V) [A] 1,2 2,2 3,7 53 7,2 9,0 12,0 15,5 23,0 31,0

Intermitent (3 x 380 - 440 V) 1,3 2,4 41 5,8 7.9 9,9 13,2 171 25,3 34,0

[A]

Continuu (3 x 441 - 480 V) [A] 11 2,1 3,4 4,8 6,3 8,2 11,0 14,0 21,0 27,0

Intermitent (3 x 441 - 480 V) 1,2 2,3 3,7 53 6,9 9,0 12,1 15,4 23,1 29,7

[A]

Curent maxim de intrare

Continuu (3 x 380 - 440 V) [A] 1,2 2,1 3,5 4,7 6,3 8,3 11,2 151 22,1 299

Intermitent (3 x 380 - 440 V) 1,3 2,3 3,9 5,2 6,9 9.1 12,3 16,6 24,3 329

[A]

Continuu (3 x 441 - 480 V) [A] 1,0 1,8 2,9 3,9 53 6,8 9,4 12,6 18,4 24,7

Intermitent (3 x 441 - 480 V) 11 2,0 3,2 4,3 58 7.5 10,3 13,9 20,2 27,2

[A]

Sigurante maxime fuzibile Consultati capitol 3.2.4 Sigurantele si intrerupdtoarele de circuit

Pierdere estimata de putere 13/15 16/21 46/57 46/58 66/83 95/118 | 104/131 | 159/198 | 248/274 | 353/379

wij,

cel mai bun caz/caracteristic"

Greutate, carcasa IP20 [kg (Ib)] | 2,0 (44) | 2,0 (44) | 21 (46) [ 33 (73) | 3.3(73) | 34 (75 | 43 (9.5 | 45(9.9) 79 7.9
(17,4) (17,4)

Randament [%], 97.8/97.3 | 98.0/97.6 | 97.7/97.2 | 98.3/97.9 | 98.2/97.8 | 98.0/97.6 | 98.4/98.0 | 98.2/97.8 | 98.1/97. | 98.0/97.

cel mai bun caz/caracteristic? 9 8

Curent de iesire - temperatura mediului ambiant 50 °C (122 °F)

Continuu (3 x 380 - 440 V) [A] 1,04 1,93 3,7 4,85 6,3 84 10,9 14,0 20,9 28,0

Intermitent (3 x 380 — 440 V) 1,1 2,1 4,07 54 6,9 9,2 12,0 154 23,0 30,8

[A]

Continuu (3 x 441 - 480 V) [A] 1,0 1,8 3,4 4,4 55 7,5 10,0 12,6 19,1 24,0

Intermitent (3 x 441 - 480 V) 11 2,0 3,7 4,8 6,1 83 11,0 13,9 21,0 26,4

[A]

Tabel 6.2 3 x 380 - 480 V c.a., 0,37 — 15 kW (0,5 — 20 CP), tip de carcasa H1 - H4

1) Se aplicé pentru dimensionarea rdcirii convertizorului de frecventd. Dacd frecventa de comutare este mai mare decat configurarea implicitd,

pierderile de putere pot creste. Este inclusd puterea consumatd de panoul LCP si de modulele caracteristice de control. Pentru date privind

pierderile de putere conform EN 50598-2, consultati www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) Randament mdsurat la curentul nominal. Pentru clasa randamentului energetic, consultati capitol 6.4.13 Mediul ambiant. Pentru pierderile de

sarcind partiale, consultati www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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Convertizor de frecventa P18K P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K

Putere caracteristica la iesire [kW] 18,5 22,0 30,0 37,0 45,0 55,0 75,0 90,0

Putere caracteristica la iesire [CP] 25,0 30,0 40,0 50,0 60,0 70,0 100,0 125,0

Carcasa IP20 H5 H5 H6 H6 H6 H7 H7 H8

Dimensiune maxima a cablului 16 (6) 16 (6) 35 (2) 35 (2) 35 (2) 50 (1) 95 (0) 120

(retea de alimentare, motor) [mm? (250MCM)

(AWG)]

Curent de iesire - temperatura mediului ambiant 40 °C (104 °F)

Continuu (3 x 380 - 440 V) [A] 37,0 42,5 61,0 73,0 90,0 106,0 147,0 177,0

Intermitent (3 x 380 — 440 V) [A] 40,7 46,8 67,1 80,3 99,0 116,0 161,0 194,0

Continuu (3 x 440 - 480 V) [A] 34,0 40,0 52,0 65,0 80,0 105,0 130,0 160,0

Intermitent (3 x 440 — 480 V) [A] 374 44,0 57,2 71,5 88,0 115,0 143,0 176,0

Curent maxim de intrare

Continuu (3 x 380 - 440 V) [A] 35,2 41,5 57,0 70,0 84,0 103,0 140,0 166,0

Intermitent (3 x 380 — 440 V) [A] 38,7 45,7 62,7 77,0 924 113,0 154,0 182,0

Continuu (3 x 440 - 480 V) [A] 29,3 34,6 49,2 60,6 72,5 88,6 120,9 142,7

Intermitent (3 x 440 — 480 V) [A] 32,2 38,1 54,1 66,7 79,8 97,5 1329 157,0

Sigurante maxime fuzibile

Pierdere estimata de putere [W], 412/456 475/523 733 922 1067 1133 1733 2141

cel mai bun caz/caracteristic"

Greutate, carcasa IP20 [kg (Ib)] 9,5(20,9) | 9,5(20,9) 24,5 (54) 24,5 (54) 24,5 (54) |[36,0 (79,4) | 36,0 (79,4) 51,0
(112,4)

Randament [%)], cel mai bun caz/ 98.1/97.9 | 98.1/97.9 97,8 97,7 98 98,2 97,8 97,9

caracteristic?

Curent de iesire - temperatura mediului ambiant 50 °C (122 °F)

Continuu (3 x 380 - 440 V) [A] 341 38,0 48,8 58,4 72,0 74,2 102,9 123,9

Intermitent (3 x 380 - 440 V) [A] 37,5 41,8 53,7 64,2 79,2 81,6 113,2 136,3

Continuu (3 x 440 - 480 V) [A] 31,3 35,0 41,6 52,0 64,0 73,5 91,0 112,0

Intermitent (3 x 440 — 480 V) [A] 344 38,5 45,8 57,2 704 80,9 100,1 123,2

Tabel 6.3 3 x 380 — 480 V c.a., 18,5 — 90 kW (25 - 125 CP), tip de carcasa H5 - H8

1) Se aplicé pentru dimensionarea rdcirii convertizorului de frecventd. Dacd frecventa de comutare este mai mare decat configurarea implicitd,

pierderile de putere pot creste. Este inclusd puterea consumatd de panoul LCP si de modulele caracteristice de control. Pentru date privind

pierderile de putere conform EN 50598-2, consultati www.danfoss.com/Vitenergyefficiency.

2) Randament mdsurat la curentul nominal. Pentru clasa randamentului energetic, consultati capitol 6.4.13 Mediul ambiant. Pentru pierderile de

sarcind partiale, consultati www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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Convertizor de frecventa PK75 | P1K5 | P2K2 | P3KO | P4KO | P5K5 | P7K5 | P11K [ P15K | P18K
Putere caracteristica la iesire [kW] 0,75 1,5 2,2 3,0 4,0 5,5 7.5 11 15 18,5
Putere caracteristica la iesire [CP] 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0 7.5 10,0 15 20 25
Carcasa IP54 12 12 12 12 12 13 13 14 14 14

Dimensiunea maxima a cablului in borne (retea | 4 (10) | 4 (10) | 4 (10) | 4 (10) | 4 (10) | 4(10) | 4(10) | 16 (6) | 16 (6) | 16 (6)
de alimentare, motor) [mm? (AWG)]

Curent de iesire

Temperatura mediului ambiant 40 °C (104 °F)

Continuu (3 x 380 - 440 V) [A] 2,2 3,7 53 7.2 9,0 12,0 15,5 23,0 31,0 37,0
Intermitent (3 x 380 - 440 V) [A] 2,4 41 58 79 9,9 13,2 171 25,3 34,0 40,7
Continuu (3 x 440 - 480 V) [A] 2,1 34 4,8 6,3 8.2 11,0 14,0 21,0 27,0 34,0
Intermitent (3 x 440 - 480 V) [A] 23 3,7 53 6,9 9,0 12,1 154 23,1 29,7 374
Curent maxim de intrare

Continuu (3 x 380 - 440 V)[A] 2,1 3,5 4,7 6,3 83 11,2 151 22,1 29,9 35,2
Intermitent (3 x 380 — 440 V) [A] 23 39 52 6,9 9,1 12,3 16,6 24,3 32,9 38,7
Continuu (3 x 440 - 480 V) [A] 1.8 29 39 53 6,8 9,4 12,6 18,4 24,7 293
Intermitent (3 x 440 — 480 V) [A] 2,0 3,2 4,3 58 7,5 10,3 13,9 20,2 27,2 32,2
Sigurante maxime fuzibile Consultati capitol 3.2.4 Sigurantele si intrerupdtoarele de circuit

Pierdere estimata de putere [W], cel mai bun 21/ 46/ 46/ 66/ 95/ 104/ 159/ 248/ 353/ 412/
caz/caracteristic" 16 57 58 83 118 131 198 274 379 456
Greutatea carcasei IP54 [kg (Ib)] 53 53 53 53 53 7.2 7.2 13,8 13,8 13,8

(17 | ) [ (L7 | 147y | (L7) | (159) | (159) | (304) | (304) | (304)
98.0/ 97.7/ 98.3/ 98.2/ 98.0/ 98.4/ 98.2/ 98.1/ 98.0/ | 98.1/
97.6 97.2 97.9 97.8 97.6 98.0 97.8 97.9 97.8 97.9

Curent de iesire - temperatura mediului ambiant 50 °C (122 °F)

Randament [%)], cel mai bun caz/caracteristic?

Continuu (3 x 380 — 440 V) [A] 1,93 3,7 4,85 6,3 7,5 10,9 14,0 20,9 28,0 33,0
Intermitent (3 x 380 — 440 V) [A] 2,1 4,07 54 6,9 9,2 12,0 15,4 23,0 30,8 36,3
Continuu (3 x 440 — 480 V) [A] 1,8 34 44 55 6,8 10,0 12,6 191 24,0 30,0
Intermitent (3 x 440 — 480 V) [A] 2,0 3,7 4,8 6,1 83 11,0 13,9 21,0 26,4 33,0

Tabel 6.4 3 x 380 - 480 V c.a., 0,75 — 18,5 kW (1 - 25 CP), tip de carcasa 12 - 14

1) Se aplicd pentru dimensionarea rdcirii convertizorului de frecventd. Dacad frecventa de comutare este mai mare decdt configurarea implicitd,
pierderile de putere pot creste. Este inclusc puterea consumatd de panoul LCP si de modulele caracteristice de control. Pentru date privind
pierderile de putere conform EN 50598-2, consultati www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) Randament mdsurat la curentul nominal. Pentru clasa randamentului energetic, consultati capitol 6.4.13 Mediul ambiant. Pentru pierderile de
sarcind partiale, consultati www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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Convertizor de frecventa P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
Putere caracteristica la iesire [kW] 22,0 30,0 37,0 45,0 55,0 75,0 90,0
Putere caracteristica la iesire [CP] 30,0 40,0 50,0 60,0 70,0 100,0 125,0
Carcasa IP54 16 16 16 17 17 18 18
Dimensiunea maxima a cablului in borne (retea de 35 (2) 35(2) 35 (2) 50 (1) 50 (1) 95 (3/0) | 120 (4/0)
alimentare, motor) [mm? (AWG)]

Curent de iesire

Temperatura mediului ambiant 40 °C (104 ° F)

Continuu (3 x 380 - 440 V) [A] 44,0 61,0 73,0 90,0 106,0 147,0 177,0
Intermitent (3 x 380 — 440 V) [A] 48,4 67,1 80,3 99,0 116,6 161,7 194,7
Continuu (3 x 440 - 480 V) [A] 40,0 52,0 65,0 80,0 105,0 130,0 160,0
Intermitent (3 x 440 — 480 V) [A] 44,0 57,2 71,5 88,0 115,5 143,0 176,0
Curent maxim de intrare

Continuu (3 x 380 - 440 V)[A] 41,8 57,0 70,3 84,2 102,9 140,3 165,6
Intermitent (3 x 380 - 440 V) [A] 46,0 62,7 774 92,6 1131 154,3 182,2
Continuu (3 x 440 - 480 V) [A] 36,0 49,2 60,6 72,5 88,6 120,9 142,7
Intermitent (3 x 440 - 480 V) [A] 39,6 54,1 66,7 79,8 97,5 132,9 157,0
Sigurante maxime fuzibile

Pierdere estimata de putere [W], cel mai bun caz/caracte- 496 734 995 840 1099 1520 1781
ristic”

Greutatea carcasei IP54 [kg (Ib)] 27 (59,5) | 27 (59,5) | 27 (59,5) | 45 (99,2) | 45 (99,2) |65 (143,3)| 65 (143,3)
Randament [%], cel mai bun caz/caracteristic? 98,0 97,8 97,6 98,3 98,2 98,1 98,3
Curent de iesire - temperatura mediului ambiant 50 °C (122 °F)

Continuu (3 x 380 - 440 V) [A] 35,2 48,8 58,4 63,0 74,2 102,9 123,9
Intermitent (3 x 380 — 440 V) [Al 38,7 53,9 64,2 69,3 81,6 113,2 136,3
Continuu (3 x 440 - 480 V) [A] 32,0 41,6 52,0 56,0 73,5 91,0 112,0
Intermitent (3 x 440 — 480 V) [A] 35,2 45,8 57,2 61,6 80,9 100,1 123,2

Tabel 6.5 3 x 380 — 480 V c.a., 22 — 90 kW (30 - 125 CP), tip de carcasa 16 - I8

1) Se aplicéd pentru dimensionarea rdcirii convertizorului de frecventd. Dacd frecventa de comutare este mai mare decat configurarea implicitd,
pierderile de putere pot creste. Este inclusd puterea consumatd de panoul LCP si de modulele caracteristice de control. Pentru date privind
pierderile de putere conform EN 50598-2, consultati www.danfoss.com/Vitenergyefficiency.

2) Randament mdsurat la curentul nominal. Pentru clasa randamentului energetic, consultati capitol 6.4.13 Mediul ambiant. Pentru pierderile de
sarcind partiale, consultati www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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6.1.3 3x525-600V ca.

Convertizor de frecventa P2K2 | P3KO | P3K7 | P5K5 | P7K5 | P11K | P15K | P18K | P22K | P30K | P37K | P45K | P55K | P75K | P9OK
Putere caracteristica la iesire 2,2 3,0 3,7 55 7,5 11,0 15,0 | 18,5 | 22,0 | 30,0 37 45,0 | 550 | 75,0 | 90,0
[kw]
Putere caracteristica la iesire 3,0 4,0 5,0 7,5 10,0 | 150 | 20,0 | 25,0 | 30,0 | 40,0 | 50,0 | 60,0 [ 70,0 | 100,0 | 125,0
[CP]

Carcasa IP20 H9 H9 H9 H9 H9 H10 | H10 H6 H6 H6 H7 H7 H7 H8 H8

Dimensiunea maxima a 4 (10) |4 (10)| 4 (10) |4 (10)[4 (10)[ 10 (8) | 10 (8) |35 (2)| 35 35 (50 (1) 50 |50 (1)| 95 120
cablului in borne (retea de @ | @ (1 (0) | (4/0)
alimentare, motor) [mm?

(AWG)]

Curent de iesire — temperatura mediului ambiant 40 °C (104 ° F)

Continuu (3 x 525 - 550 V) 41 5,2 6,4 9,5 11,51 190 | 23,0 | 28,0 | 36,0 | 43,0 | 54,0 | 65,0 | 87,0 |105,0]137,0
[A]

Intermitent (3 x 525 - 550 V) 4,5 5,7 7,0 105 | 12,7 | 209 | 253 | 30,8 | 396 | 473 | 594 | 71,5 | 95,7 | 115,5]| 150,7
[A]

Continuu (3 x 551 - 600 V) 3,9 49 6,1 9,0 11,0 | 180 | 22,0 | 27,0 | 34,0 | 41,0 | 52,0 | 62,0 | 83,0 | 100,0]131,0
[A]

Intermitent (3 x 551 - 600 V) 43 54 6,7 9,9 12,1 198 | 242 | 29,7 | 374 | 451 | 57,2 | 68,2 | 91,3 |110,0 | 1441
[A]

Curent maxim de intrare

Continuu (3 x 525 - 550 V) 3,7 51 5,0 8,7 11,9 | 165 | 22,5 | 27,0 | 33,1 | 451 | 54,7 | 66,5 | 81,3 | 109,0]130,9
[A]

Intermitent (3 x 525 - 550 V) 4,1 5,6 6,5 9,6 131 182 | 248 | 29,7 | 364 | 496 | 60,1 | 73,1 | 89,4 [119,9 1439
[A]
Continuu (3 x 551 - 600 V) 3,5 4,8 5,6 8,3 114 157 | 214 | 2577 | 31,5 | 429 | 52,0 | 63,3 | 77,4 | 103,8| 124,5
[A]
Intermitent (3 x 551 - 600 V) 39 53 6,2 9,2 125 [ 17,3 | 236 | 283 | 346 | 47,2 | 57,2 | 69,6 | 851 |114,2|137,0
[A]
Sigurante maxime fuzibile Consultati capitol 3.2.4 Sigurantele si intrerupdtoarele de circuit
Pierdere estimata de putere 65 90 110 132 180 216 294 385 | 458 | 542 | 597 [ 727 [ 1092 | 1380 | 1658
[W], cel mai bun caz/caracte-

ristic”

Greutatea carcasei IP54 [kg 6,6 6,6 6,6 6,6 66 | 11,5 | 11,5 | 245 | 245|245 | 360 | 36,0 | 36,0 | 51,0 | 51,0

(Ib)] (14,6) | (14,6) [ (14,6) [ (14,6) | (14,6) | (25,3) | (25,3) | (54) | (54) | (54) | (79,3) [(79,3)[(79,3)| (112, [ (112,
4) 4)

Randament [%], 97,9 97 97,9 | 98,1 [ 98,1 | 984 | 984 | 984 [ 984 | 985 | 98,5 | 98,7 | 98,5 | 98,5 | 98,5

cel mai bun caz/caracteristic?

Curent de iesire — temperatura mediului ambiant 50 °C (122 °F)

Continuu (3 x 525 - 550 V) 2,9 3,6 4,5 6,7 8,1 133 | 16,1 | 196 | 252 | 30,1 | 378 | 455 | 60,9 | 73,5 | 959

[A]
Intermitent (3 x 525 - 550 V) 32 4,0 49 74 89 146 (17,7 | 21,6 | 27,7 | 33,1 | 41,6 | 50,0 | 67,0 [ 80,9 [ 1055
[A]
Continuu (3 x 551 - 600 V) 2,7 34 4,3 6,3 7,7 126 | 154 | 189 | 23,8 | 28,7 | 36,4 | 43,3 | 58,1 | 70,0 | 91,7
[A]
Intermitent (3 x 551 - 600 V) 3,0 3,7 4,7 6,9 8,5 139 | 169 | 208 | 26,2 | 31,6 | 40,0 | 47,7 | 63,9 | 77,0 | 100,9
[A]

Tabel 6.6 3 x 525 - 600 V c.a., 2,2 - 90 kW (3 - 125 CP), tip de carcasa H6 — H10

1) Se aplicéd pentru dimensionarea rdcirii convertizorului de frecventd. Dacd frecventa de comutare este mai mare decat configurarea implicitd,
pierderile de putere pot creste. Este inclusd puterea consumatd de panoul LCP si de modulele caracteristice de control. Pentru date privind
pierderile de putere conform EN 50598-2, consultati www.danfoss.com/Vitenergyefficiency.

2) Randament mdsurat la curentul nominal. Pentru clasa randamentului energetic, consultati capitol 6.4.13 Mediul ambiant. Pentru pierderile de
sarcind partiale, consultati www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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6.2 Rezultatele testului emisiei EMC

Urmatoarele rezultate ale testului au fost obtinute utilizdnd un sistem cu un convertizor de frecventd, un cablu de control
ecranat, un tablou electric cu potentiometru, precum si un cablu ecranat al motorului.

Tip de filtru RFI

Emisie conductoare. Lungimea maxima a cablului ecranat [m]

Emisie radiata

Mediu i

ndustrial

EN 55011

Clasa A Grup 2
Mediu industrial

Clasa A Grup 1
Mediu industrial

Clasa B
Domenii de carcase, de
afaceri comerciale si de

iluminare

Clasa A Grup 1
Mediu industrial

Clasa B
Domenii de carcase,
de afaceri comerciale

si de iluminare

EN/IEC 61800-3

Categoria C3
Mediu secundar
Industrial

Categoria C2
Mediu primar
Domiciliu si birou

Categoria C1
Mediu primar
Domiciliu si birou

Categoria C2
Mediu primar
Domiciliu si birou

Categoria C1
Mediu primar
Domiciliu si birou

Cu filtru
extern

Fara filtru
extern

Cu filtru
extern

Fara filtru
extern

Cu filtru
extern

Fara filtru
extern

Cu filtru
extern

Fara filtru
extern

Cu filtru
extern

Fara filtru
extern

Filtru RFI H4 (EN55

011 A1, EN/IEC61800-3

C2)

0,25 - 11 kW
3 x200-240V
IP20

25 50

Da Da

0,37 - 22 kW
3x380-480V
IP20

25 50

Da Da

Filtru RFI H2 (EN 55011 A2, EN/IEC 61800-3 C3)

15 - 45 kW
3x200-240V
IP20

25 -

30 - 90 kW
3x380-480V
IP20

0,75 - 18,5 kW
3x380-480V
IP54

25 -

Da -

22 - 90 kW
3 x 380 - 480 V
IP54

25 -

Filtru RFI H3 (EN55

011 A1/B, EN/IEC 61800-3 C2/C1)

15 - 45 kW
3 x 200 - 240V
IP20

50 -

20 -

Da -

30 - 90 kW
3 x 380 -480V
IP20

50 -

20 -

Da -

0,75 - 18,5 kW
3 x 380 -480V
IP54

25 -

Da -

22 - 90 kW
3 x 380 -480V
IP54

25 -

Da -

Tabel 6.7 Rezultatele testului emisiei EMC
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6.3 Conditii speciale

6.3.1 Devaluare pentru utilizare in conditii
de temperatura ridicata si frecventa
de comutare

Temperatura mediului ambiant masurata in decurs de 24
de ore trebuie sa fie cu cel putin 5 °C mai mica decat
temperatura maxima a mediului ambiant specificata pentru
convertizorul de frecventd. Tn cazul in care convertizorul de
frecventa este utilizat la o temperaturd ridicatd a mediului
ambiant, trebuie redus curentul continuu de iesire. Pentru
curba de devaluare, consultati Ghidul de proiectare VLT®
HVAC Basic Drive.

6.3.2 Devaluarea pentru utilizare in conditii
de presiune scazuta a aerului si
altitudini ridicate

Capacitatea de racire a aerului scade la presiuni joase ale
aerului. Pentru altitudini de peste 2.000 m (6.562 ft), luati
legdtura cu Danfoss privind PELV. Sub altitudinea de 1.000
m (3.281 ft), nu este necesarad devaluarea. Peste 1.000 m
(3.281 ft), temperatura mediului ambiant sau curentul
maxim de iesire trebuie redus. Reduceti iesirea cu 1%
pentru fiecare 100 m (328 ft) din altitudinea peste 1.000 m
(3.281) sau reduceti temperatura maxima a mediului
ambiant cu 1 °C per 200 m (656 ft).
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6.4 Date tehnice generale

6.4.1 Protectie si functii

. Protectie electrotermica a motorului la suprasarcina.

. Monitorizarea temperaturii radiatorului asigura actiunea de decuplare a convertizorului de frecventa in caz de
supratemperatura

. Convertizorul de frecventa este prevazut cu protectie la scurtcircuitele de pe bornele U, V si W ale motorului.
. Cand lipseste o faza a motorului, convertizorul de frecventa se deconecteaza, declansand o alarma.

. Cand lipseste o faza de retea, convertizorul de frecventd se deconecteaza sau emite un avertisment (in functie de
sarcina).

. Monitorizarea tensiunii circuitului intermediar asigura actiunea de deconectare a convertizorului de frecventa cand
tensiunea circuitului intermediar este prea scazutd sau prea ridicata.

. Convertizorul de frecventa este prevazut cu protectie impotriva defectiunilor de impamantare de pe bornele U, V si
W ale motorului.

6.4.2 Reteaua de alimentare (L1, L2, L3)

Tensiune de alimentare 200 - 240 V £10%
Tensiune de alimentare 380 - 480 V £10%
Tensiune de alimentare 525 - 600 V £10%
Frecventa de alimentare 50/60 Hz
Dezechilibru maxim temporar intre fazele retelei 3,0% din tensiunea nominala de alimentare
Factor de putere activa (A) 2 0,9 nominal la sarcind nominala
Factor de putere de deplasare (cos) fata de 1 (>0,98)
Comutare la alimentarea la intrare L1, L2, L3 (porniri), carcasa H1 - H5, 12, 13, 14 Maximum de 2 ori/min.
Comutare la alimentarea la intrare L1, L2, L3 (porniri), carcasa H6 — H8, 16 — 18 Maximum 1 datd/min.
Protectia mediului conform EN 60664-1 categoria de supratensiune lll/gradul de poluare 2

Unitatea este utilizabila pentru un circuit capabil sa livreze maximum 100.000 RMS curent simetric, maximum 240/480 V.

6.4.3 lesirea motorului (U, V, W)

Tensiune de iesire 0 - 100% a tensiunii de alimentare
Frecventa de iesire 0 - 200 Hz (VVCY), 0 — 400 Hz (u/f)
Comutare pe iesire Nelimitata
Timpi de rampa 0,05 - 3.600 s

6.4.4 Lungimile si sectiunile transversale ale

cablurilor

Lungimea maxima a cablului de motor, ecranat/armat (instalare in confor- Consultati capitol 6.2.1 Rezultatele testului
mitate cu EMC corecta) emisiei EMC
Lungimea maxima a cablului motorului, neecranat/nearmat 50 m
Sectiune transversald maxima catre motor, catre reteaua de alimentare”

Bornele de c.c. din sectiunea transversala pentru reactia filtrului pe carcasa H1 — H3, 12, I3, 14 4 mm?*/11 AWG
Bornele de c.c. din sectiunea transversald pentru reactia filtrului pe carcasa H4 — H5 16 mm?>/6 AWG
Sectiune transversald maxima a bornelor de control, conductor rigid 2,5 mm*/14 AWG
Sectiune transversald maxima a bornelor de control, cablu flexibil 2,5 mm?%/14 AWG
Sectiune transversala minimd a cablului la bornele de control 0,05 mm?/30 AWG

1) Pentru informatii suplimentare, consultati capitol 6.1.2 3 x 380 - 480 V c.a.
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6.4.5 Intrarile digitale

Intrari digitale programabile 4
Numar borna 18, 19, 27, 29
Logic PNP sau NPN
Nivel de tensiune 0-24Vcc
Nivel de tensiune, 0 logic PNP <5Vcec
Nivel de tensiune, 1 logic PNP >10Vcc
Nivel de tensiune, 0 logic NPN >19Vcc
Nivel de tensiune, 1 logic NPN <14V cc
Tensiune maxima la intrare 28 V c.c.

Rezistenta de intrare, R

Aproximativ 4 kQ

Intrarea digitala 29 ca intrare a termistorului

Defectiune: > 2,9 kQ si fara defectiune: < 800 Q

Intrare digitala 29 ca intrare in impulsuri

Frecventa maxima 32 kHz, iesire ,push-pull” si 5 kHz (0.C.)

6.4.6 Intrarile analogice

Numar de intrdri analogice

2

Numar borna

53, 54

Mod borna 53

Parametrul 6-19: 1 = tensiune, 0 = curent

Mod borna 54

Parametrul 6-29: 1 = tensiune, 0 = curent

Nivel de tensiune 0-10V
Rezistenta de intrare, Ri Aproximativ 10 kQ
Tensiune maxima 20V
Nivel de curent De la 0/4 la 20 mA (scalabil)
Rezistenta de intrare, R <500 Q
Curent maxim 29 mA
Rezolutie pe intrare analogica 10 biti
6.4.7 lesire analogica

Numdr de iesiri analogice programabile 2
Numar borna 42, 45V
Gama de variatie a curentului la iesirea analogicd 0/4 - 20 mA
Sarcina maxima pentru borna comuna la iesirea analogica 500 Q
Tensiune maxima la iesirea analogica 17V
Precizie pe iesirea analogica Eroare maxima: 0,4% din capacitatea maxima
Rezolutia pe iesirea analogica 10 biti

1) Bornele 42 si 45 pot fi programate si ca iesiri digitale.

6.4.8 lesirea digitala

Numérul iesirilor digitale 2
Numar borna 42, 45V
Nivelul de tensiune la iesirea digitala 17V
Curent maxim de iesire la iesirea digitala 20 mA
Sarcina maxima la iesirea digitala 1 kQ

1) Bornele 42 si 45 pot fi programate si ca iesire analogica.
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6.4.9 Modulul de control, comunicatia prin port serial RS-485

Numar borna 68 (P, TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)
Numar borna 61 comun pentru bornele 68 si 69

6.4.10 Modulul de control, iesirea 24 V c.c.

Numar borna 12
Sarcina maxima 80 mA

6.4.11 lesirea releului

lesire programabild a releului 2
Releu 01 si 02 01 - 03 (NC), 01 - 02 (NO), 04 — 06 (NC), 04 - 05 (NO)
Sarcina maxima la borne (c.a. - 1)") pe 01 - 02/04 — 05 (NC) (Sarcina rezistiva) 250V ca, 3 A
Sarcind maxima la borne (c.a. - 15)" pe 01 — 02/04 - 05 (NO) (Sarcina inductivd @ cos¢ 0,4) 250V ca., 02 A
Sarcind maxima la borne (c.c. - 1)V pe 01 - 02/04 - 05 (NO) (Sarcina rezistiva) 30Vecc,2A
Sarcind maxima la borne (c.c. - 13)"V pe 01 - 02/04 - 05 (NO) (Sarcina inductiva) 24V cc, 01 A
Sarcind maxima la borne (c.a. - 1)" pe 01 - 03/04 — 06 (NC) (Sarcina rezistiva) 250V ca., 3 A
Sarcind maxima la borne (c.a. - 15)" pe 01 - 03/04 - 06 (NC) (Sarcina inductivd @ cos¢ 0,4) 250V ca, 02A
30Vcc,2A
Sarcind maxima la borne (c.c. - 1)V pe 01 - Sarcind minima la borne pe 01 - 03 (NC), 01 - 02 (NO) 24 V c.c. 10 mA,
03/04 - 06 (NC) (Sarcina rezistiva) 24V c.a. 20 mA
Protectia mediului conform EN 60664-1 Categoria de supratensiune lll/gradul de poluare 2
1) IEC 60947 sectiunile 4 si 5.
6.4.12 Modulul de control, iesirea de 10 V
c.c.V
Numar borna 50
Tensiune de iesire 10,5V 20,5V
Sarcind maxima 25 mA

1) Toate intrdrile, iesirile, circuitele, sursele de c.c. si contactele releelor sunt izolate galvanic fatd de tensiunea de alimentare
(PELV) si de la alte borne de tensiune ridicatd.

6.4.13 Mediul ambiant

Carcasa IP20, IP54
Set de carcase disponibil IP21, TIP 1
Incercare la vibratii 109
Umiditate relativa maxima 5% - 95% (IEC 60721-3-3; Clasa 3K3 (non-condens) in timpul functiondrii
Mediu agresiv (IEC 60721-3-3), carcasa (standard) lacuita H1 - H5 Clasa 3C3
Mediu agresiv (IEC 60721-3-3), carcasa neldcuita H6 — H10 Clasa 3C2
Mediu agresiv (IEC 60721-3-3), carcasa (optional) ldcuitd H6 — H10 Clasa 3C3
Mediu agresiv (IEC 60721-3-3), carcasa nelacuita 12 - I8 Clasa 3C2
Metoda de testare conform IEC 60068-2-43 H2S (10 zile)

Temperatura mediului ambiant” Vedeti curentul maxim de iesire la 40/50 °C in capitol 6.1.2 3 x 380 - 480 V c.a.
Temperatura minima a mediului ambiant in cursul functionarii la capacitate maxima 0°C
Temperatura minima a mediului ambiant la performanta redusa -20 °C
Temperatura minima a mediului ambiant la performanta redusa -10 °C
Temperatura de stocare/transport de la -30 la +65/70 °C
Altitudinea maxima deasupra nivelului marii fara devaluare 1.000 m
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Altitudinea maxima deasupra nivelului marii cu devaluare 3.000 m
Devaluare in conditii de altitudine ridicata; consultati capitol 6.3.2 Devaluarea pentru utilizare in conditii de presiune scdzutd
a aerului si altitudini ridicate

Standarde de siguranta EN/IEC 61800-5-1, UL 508C
Standarde EMC, emisii EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3

EN 61800-3, EN 61000-3-12, EN 61000-6-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4,
Standarde EMC, imunitate EN 61000-4-5, EN 61000-4-6
Clasa de randament energetic IE2

1) Consultati sectiunea Conditii speciale din Ghidul de programare pentru:
. Devaluare in conditii de temperaturd ridicatd a mediului ambiant
. Devaluare in conditii de altitudine ridicata

2) Identificatd conform EN50598-2 la:
. Sarcina nominald
. Frecventa nominald de 90%
. Setarea factorului frecventei de comutare

. Setarea factorului caracteristicii de comutare
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