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Uvod Stru¢na prirucka

1 Uvod

1.1 Ucel Stru¢né ptirucky

Tato Stru¢na pfirucka obsahuje informace o bezpecné
instalaci a uvedeni ménice kmitoctu do provozu.

Tato Stru¢nd pfirucka je urcena pro kvalifikovany personal.
Prectéte si Stru¢nou pfirucku a dodrzujte uvedené pokyny,
abyste mohli méni¢ kmitoctu pouzivat bezpe¢nym a
profesiondlnim zplsobem. Specidlni pozornost vénujte
bezpecnostnim pokyntim a obecnym upozornénim.
Struc¢nd pfirucka musi byt vzdy k dispozici u ménice
kmitoctu.

VLT® je registrovana ochranna znamka.

1.2 Dalsi zdroje

. VLT® HVAC Basic Drive FC 101 Ptirucka progra-
mdtora obsahuje informace o programovani a
zahrnuje kompletni popis parametra.

o V Pfirucce projektanta VLT® HVAC Basic Drive FC
101 jsou uvedeny vsechny technické informace o
ménici kmitoctu a informace o projektovani a
aplikacich. Obsahuje také seznamy doplikl a
pfislusenstvi.

Technickd dokumentace je k dispozici v elektronické formé
na disku CD s dokumentaci pfilozeném k produktu, nebo v
tisténé podobé u mistniho obchodniho zastoupeni
spolec¢nosti Danfoss.

Podpora Software pro nastavovani MCT 10
Stadhnéte software z http://www.danfoss.com/BusinessAreas/
DrivesSolutions/Software+MCT10/MCT10+Downloads.htm.

Béhem procesu instalace softwaru zadejte pristupovy kéd
81463800 k aktivaci funk¢nosti FC 101. K pouziti funkénosti
FC 101 neni licen¢ni kli¢ zapotiebi.

Nejnovéjsi verze softwaru nemusi vzdy obsahovat posledni
aktualizace ménice. Pozadejte mistni obchodni pobocku o
posledni aktualizace ménice (soubory *.upd), nebo
stahnéte aktualizace ménice kmitoctu z www.danfoss.com/
BusinessAreas/DrivesSolutions/fc101driveupdates.

1.3 Verze dokumentu a softwaru

Stru¢na pfirucka je pravidelné kontrolovana a aktuali-
zovana. Viechny ndvrhy na zlepseni jsou vitany.

1.4 Certifikaty a schvaleni

Certifikace 1P20 IP54

EU prohlaseni o v v
shodé

Spliujici pozadavky

uL c us v -

C-tick 0 v v

Tabulka 1.1 Certifikaty a schvaleni

Ménic¢ kmitoctu spliiuje pozadavky smérnice UL508C na
zachovani tepelné paméti. Dalsi informace naleznete v
¢asti Tepelnd ochrana motoru v Prirucce projektanta k
produktu.

1.5 Likvidace

Zafizeni obsahuijici elektrické soucasti nesmi byt
likvidovéno spole¢né s domacim odpadem.
Musi byt odevzdano do sbéru s elektrickym a
elektronickym odpadem podle aktualné platné

mistni legislativy.

Vydani Poznamky Verze softwaru
MGT18A6xx Nahrazuje MG18A5xx 2.70
MG18A648 Danfoss A/S © 08/2014 Vsechna prava vyhrazena.
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Bezpecnost

VLT®HVAC Basic Drive FC 101

2 Bezpecnost

2.1 Uvod

V tomto dokumentu jsou pouzity nésledujici symboly:

AVAROVANI

Oznacuje potencialné nebezpecnou situaci, ktera by
mohla mit za nasledek smrt nebo vazné zranéni.

AUPOZORNENI

Oznacuje potencialné nebezpecnou situaci, ktera by
mohla mit za nasledek lehky nebo stiedné tézky uraz.
Lze pouzit také k upozornéni na nebezpe¢né postupy.

OZNAMENI!

Oznacuje dulezité informace, véetné situaci, které mohou
vést k poskozeni zafizeni nebo majetku.

2.2 Kvalifikovany personal

Aby byl zajistén bezproblémovy a bezpecny provoz ménice
kmitoctu, je tfeba zabezpedit spravnou a spolehlivou
prepravu, skladovani, instalaci, provoz a udrzbu. Zafizeni
smi instalovat nebo obsluhovat pouze kvalifikovany
personal.

Kvalifikovany personal je definovan jako proskoleni
pracovnici, ktefi jsou opravnéni instalovat, uvadét do
provozu a provadét udrzbu zafizeni, systémul a obvodU
podle platnych zakon( a predpist. Kromé toho musi byt
personél divérné obezndmen s pokyny a bezpecnostnimi
opatfenimi popsanymi v tomto dokumentu.

2.3 Bezpeclnost

AVAROVANI

VYSOKE NAPETI

Ménice kmitoctu obsahuji vysoké napéti po pfipojeni k
AC siti, stejnosmérnému zdroji napdjeni nebo sdileni
zatéze. Pokud by instalaci, spusténi a udrzbu neprovadél
kvalifikovany personal, hrozi nebezpeci smrti nebo
vazného urazu.

. Instalaci, spusténi a udrzbu smi provadét pouze
kvalifikovany personal.

AVAROVAN

NEUMYSLNY START

Kdyz je méni¢ kmitoctu pfipojen k elektrické siti, stejnos-
mérnému zdroji napajeni nebo sdileni zatéze, motor se
muze kdykoli spustit. Neimysiny start béhem progra-
movani, servisu nebo opravy muiiZze mit za nasledek smrt,
vazny uraz nebo poskozeni majetku. Motor se mulze
spustit pomoci externiho vypinace, pfikazu sériové
sbérnice, pfivedenym signdlem zadané hodnoty z LCP
nebo LOP, prostiednictvim dalkového ovladani pomoci
softwaru MCT 10 nebo po odstranéni chybového stavu.
Abyste zabranili neimysinému startu motoru:

. Odpojte méni¢ kmitoctu od sité.

. Pred programovanim parametri stisknéte
tlacitko [Off/Reset] (Vypnout/Reset) na panelu
LCP.

. Pfi pfipojeni ménice kmitoctu k el. siti, stejnos-
mérnému zdroji napajeni nebo sdileni zatéze
musi jiz byt méni¢ kmitoctu plné zapojeny a
sestaveny.

AVAROVAN

DOBA VYBIJENI

Kondenzatory stejnosmérného meziobvodu ménice
kmito¢tu mohou zUstat nabité i po odpojeni napajeni.
Abyste zabranili nebezpedi trazu el. proudem, odpojte
pfipojeni k el. siti, veSkeré motory s permanentnim
magnetem a veskeré vzdalené napdjeni stejnosmérného
meziobvodu vcetné zaloznich baterii, zdroji UPS a
pfipojeni k jinym ménic¢dm kmitoc¢tu prostiednictvim
stejnosmérného meziobvodu. Pfed provadénim servisu
nebo oprav pockejte, az se kondenzatory uplné vybiji.
Doba, po kterou je nutné pockat, je uvedena v

Tabulka 2.1. Pokud byste pred provadénim servisu nebo
oprav nevyckali po odpojeni napajeni pozadovanou
dobu, mohlo by to mit za nasledek smrt nebo vazny
uraz.

Napéti [V] Rozsah vykonu [kW Min. ¢ekaci doba (min)
(HP)]
3 x 200 0,25-3,7 (0,33-5) 4
3 x 200 5,5-11 (7-15) 15
3 x 400 0,37-7,5 (0,5-10) 4
3 x 400 11-90 (15-125) 15
3 x 600 2,2-7,5 (3-10) 4
3 x 600 11-90 (15-125) 15

Tabulka 2.1 Doba vybijeni

4 Danfoss A/S © 08/2014 VSechna prava vyhrazena.
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Bezpecnost Struc¢na prirucka

AVAROVAN

NEBEZPECi SYODOVEHO PROUDU

Svodové proudy jsou vys$si nez 3,5 mA. Pfi nespravném
uzemnéni ménice hrozi nebezpeci smrti nebo vazného
urazu.

. Zajistéte spravné uzemnéni zarizeni
opravnénym elektrikarem.

AVAROVANI

NEBEZPECNE ZARIZENI
Kontakt s rotujicimi hiidelemi a elektrickym zafizenim
muze mit za nasledek smrt nebo vazny uraz.

. Instalaci, spusténi a udrzbu smi provadét pouze
proskoleny a kvalifikovany personal.

. Pti veskerych ¢innostech na elektrickém zafizeni
musi byt dodrzovany pfislusné narodni a mistni
predpisy.

. Dodrzujte postupy uvedené v tomto navodu.

AUPOZORNENI

RIZIKO VNITRNi ZAVADY
Vnitini zdvada ménice kmitoctu mize zpUsobit vazné
poranéni, kdyz neni ménic¢ kmitoctu spravné zavieny.

. Pfed zapnutim napdjeni zkontrolujte, zda jsou
viechny bezpecnostni kryty na misté a radné
pfipevnény.

2.4 Tepelna ochrana motoru

Nastavte 7-90 Motor Thermal Protection na [4] ETR trip 1
(Vypnuti ETR 1), abyste zapnuli funkci tepelné ochrany
motoru.

MG18A648 Danfoss A/S © 08/2014 Vsechna prava vyhrazena. 5



Instalace

VLT®HVAC Basic Drive FC 101

3 Instalace

3.1 Mechanicka instalace

3.1.1 Montaz vedle sebe

Ménice kmitoctu Ize namontovat vedle sebe, ale kvili chlazeni musi byt nad a pod jednotkou volny prostor.

Vykon [kW (HP)]
Ramecek Trida 3 x 200-240 V 3 x 380-480 V 3 x 525-600 V Volny prostor nad/pod [mm (palce)]
ochrany
H1 IP20 0,25-1,5 (0,33-2) 0,37-1,5 (0,5-2) - 100 (4)
H2 IP20 2,2 (3) 2,2-4 (3-5) - 100 (4)
H3 IP20 3,7 (5) 5,5-7,5 (7,5-10) - 100 (4)
H4 IP20 5,5-7,5 (7,5-10) 11-15 (15-20) - 100 (4)
H5 IP20 11 (15) 18,5-22 (25-30) - 100 (4)
H6 IP20 15-18,5 (20-25) 30-45 (40-60) 18,5-30 (25-40) 200 (7,9)
H7 IP20 22-30 (30-40) 55-75 (70-100) 37-55 (50-70) 200 (7,9)
H8 IP20 37-45 (50-60) 90 (125) 75-90 (100-125) 225 (8,9)
H9 IP20 - - 2,2-7,5 (3-10) 100 (4)
H10 P20 - - 11-15 (15-20) 200 (7,9)
12 IP54 - 0,75-4,0 (1-5) - 100 (4)
13 IP54 - 5,5-7,5 (7,5-10) - 100 (4)
14 IP54 - 11-18,5 (15-25) - 100 (4)
16 IP54 - 22-37 (30-50) - 200 (7,9)
17 IP54 - 45-55 (60-70) - 200 (7,9)
18 IP54 - 75-90 (100-125) - 225 (8,9)

Tabulka 3.1 Volny prostor pro chlazeni

OZNAMENI!

Pokud je namontovana volitelna sada IP21/NEMA typ 1, musi byt mezi

ménici vzdalenost 50 mm (2 palce).

Danfoss A/S © 08/2014 VSechna prava vyhrazena.
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Instalace VLT®HVAC Basic Drive FC 101

3.2 Elektricka instalace

3.2.1 Elektricka instalace obecné

Veskera kabelaz musi vyhovovat platnym narodnim a mistnim predpisim pro prlifezy kabell a teplotu okoli. Jsou
pozadovany médéné vodice, doporucovana teplota 75 °C (167 °F).

Vykon [kW (HP)] Moment [Nm (in-1b]
Ramece | Tfida | 3 x 200-240 V | 3 x 380-480 V Sit Motor Stejnosmér Ridici Zemé Relé
k ochrany né pfipojeni svorky
H1 IP20 0,25-1,5 (0,33- | 0,37-1,5 (0,5-2) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,5 (4) 0,8 (7) 0,5 (4)
2)
H2 IP20 2,2 (3) 2,2-4,0 (3-5) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,5 (4) 0,8 (7) 0,5 (4)
H3 IP20 3,7 (5 5,5-7,5 (7,5-10) 0,8 (7) 0.8 (7) 0,8 (7) 0,5 (4 0,8 (7) 0,5 (4)
H4 IP20 | 5,5-7,5(7,5-10)| 11-15 (15-20) 1,2 (11) 1,2 (11) 1,2 (11) 0,5 (4) 0,8 (7) 0,5 (4)
H5 IP20 11 (15) 18,5-22 (25-30) 1,2 (11) 1,2 (11) 1,2 (11) 0,5 (4) 0,8 (7) 0,5 (4)
H6 IP20 15-18,5 (20-25) [ 30-45 (40-60) 4,5 (40) 4,5 (40) - 0,5 (4) 3 (27) 0,5 (4)
H7 IP20 22-30 (30-40) 55 (70) 10 (89) 10 (89) - 0,5 (4) 3 (27) 0,5 (4)
H7 IP20 - 75 (100) 14 (124) 14 (124) - 0,5 (4) 3 (27) 0,5 (4)
H8 IP20 37-45 (50-60) 90 (125) 24 (212)? 24 (212)? - 0,5 (4) 3 (27) 0,5 (4)
Tabulka 3.5 Utahovaci momenty pro kryti H1-H8, 3 x 200-240 V a 3 x 380-480 V
Vykon [kW (HP)] Moment [Nm (in-Ib]
Ramecek Trida 3 x 380-480 V Sit Motor Stejnosmérné | Ridici svorky Zemé Relé
ochrany pfipojeni
12 IP54 0,75-4,0 (1-5) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,5 (4) 0,8 (7) 0,5 (4)
13 IP54 5,5-7,5 (7,5-10) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,5 (4) 0,8 (7) 0,5 (4)
14 IP54 11-18,5 (15-25) 1,4 (12) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,5 (4) 0,8 (7) 0,5 (4)
16 IP54 22-37 (30-50) 4,5 (40) 4,5 (40) - 0,5 (4) 3(27) 0,6 (5)
17 IP54 45-55 (60-70) 10 (89) 10 (89) - 0,5 (4) 3(27) 0,6 (5)
18 IP54 75-90 (100-125) [ 14 (124)/24 14 (124)/24 - 0,5 (4) 3(27) 0,6 (5)
(212)Y (212)Y
Tabulka 3.6 Utahovaci momenty pro kryti 11-18
Vykon [kW] Moment [Nm (in-Ib)]
Ramecek Trida 3 x 525-600 V Sit Motor Stejnosmérné | Ridici svorky Zemé Relé
ochrany pfipojeni
H9 1P20 2,2-7,5 (3-10) 1,8 (16) 1,8 (16) nedoporuceno 0,5 (4) 3 (27) 0,6 (5
H10 1P20 11-15 (15-20) 1,8 (16) 1,8 (16) nedoporuceno 0,5 (4) 3 (27) 0,6 (5
H6 1P20 18,5-30 (25-40) 4,5 (40) 4,5 (40) - 0,5 (4) 3 (27) 0,5 (4)
H7 1P20 37-55 (50-70) 10 (89) 10 (89) - 0,5 (4) 3 (27) 0,5 (4)
H8 1P20 75-90 (100-125)| 14 (124)/24 14 (124)/24 - 0,5 (4) 3(27) 0,5 (4)
(12" (12"

Tabulka 3.7 Utahovaci momenty pro kryti H6-H10, 3 x 525-600 V

1) Prifezy kabelds 95 mm?
2) Priifezy kabeli > 95 mm?

10 Danfoss A/S © 08/2014 V3echna préva vyhrazena. MG18A648
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3.2.2 Sité IT

AUPOZORNEN
Sité IT

Instalace s izolovanym sitovym zdrojem, tj. sit IT.
Napajeci napéti nesmi pfi pfipojeni k siti prekrocit 440 V
(ménice 3 x 380-480 V).

U jednotek 1P20, 200-240 V, 0,25-11 kW (0,33-15 HP) a
380-480 V, 1P20, 0,37-22 kW (0,5-30 HP) rozpojte pfi
pfipojeni k siti IT vypina¢ RFI vySroubovanim Sroubu na
boku ménice kmitoctu.

e o\ 2
—0= — g
| g

© p—

:f.ir/

K [$roub EMC

Obrazek 3.1 1P20, 200-240 V, 0,25-11 kW (0,33-15 HP), 1P20,
0,37-22 kW (0,5-30 HP), 380-480 V

U ménich 400 V, 30-90 kW (40-125 HP) a 600 V nastavte
pii pfipojeni k siti IT 74-50 RFI Filter na [0] Off (Vypnuto).

U ménich IP54, 400V, 0,75-18,5 kW (1-25 HP) je Sroub EMC
uvnitf ménic¢e kmitoctu, viz Obrdzek 3.2.

130BC251.10

e

O

‘ 1 |§roub EMC |

Obrazek 3.2 IP54, 400 V, 0,75-18,5 kW (1-25 HP)

OZNAMENI!

Pfi opétovném vlozeni pouzijte vyhradné sroub M3x12.

3.2.3 Pfipojeni k siti a k motoru

Méni¢ kmitoctu je urcen pro provoz se véemi standardnimi
tfifazovymi asynchronnimi motory. Maximalni prafez
kabell naleznete v kapitola 6.4 Obecné technické udaje.

. Aby byly spinény technické podminky elektro-
magnetické kompatibility z hlediska emisi,
pouZzijte stinény/pancéfovany motorovy kabel a
pfipojte ho k oddélovaci desti¢ce a k motoru.

. Kabel motoru by mél byt co nejkratsi, aby se
snizila hlu¢nost a svodové proudy.

MG18A648

Danfoss A/S © 08/2014 V3echna préva vyhrazena. 1




Instalace VLT®HVAC Basic Drive FC 101

. Dalsi podrobnosti o montazi oddélovaci desticky Relé a svorky na kryti H6
naleznete v Ndvodu k montdzi oddélovaci desticky
ménice FC 101.

130BB762.10

. Rovnéz si prectéte Cast Instalace v souladu s
elektromagnetickou kompatibilitou v Priru¢ce
projektanta FC 101.

1. Zapojte zemnici vodi¢e do zemnici svorky.
2. Pfipojte motor ke svorkam U, V a W a utahnéte
Srouby pomoci momentl uvedenych v |
kapitola 3.2.1 Elektrickd instalace obecné. 7D € V%7757
, —

3. Pripojte sitové napajeni do svorek L1, L2 a L3 a
utdhnéte Srouby pomoci momentl uvedenych v
kapitola 3.2.1 Elektrickd instalace obecné.

Relé a svorky na kryti H1-H5

e
<
3
8
R
1 |Sit
2 [Motor
3 |Zemé
4 |Relé
Obrazek 3.4 Kryti H6
1P20, 380-480 V, 30-45 kW (40-60 HP)
IP20, 200-240 V, 15-18,5 kW (20-25 HP)
@ IP20, 525-600 V, 22-30 kW (30-40 HP)

Sit
Zemé
Motor

AW IN]| =

Relé

Obrazek 3.3 Kryti H1-H5
1P20, 200-240 V, 0,25-11 kW (0,33-15 HP)
1P20, 380-480 V, 0,37-22 kW (0,5-30 HP)

12 Danfoss A/S © 08/2014 V3echna préva vyhrazena. MG18A648
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Relé a svorky na kryti H7

130BB763.10

Relé a svorky na kryti H8

Sit

Relé

1
2
3 |Zemé
4 [Motor

Obrazek 3.5 Kryti H7

1P20, 380-480 V, 55-75 kW (70-100 HP)
1P20, 200-240 V, 22-30 kW (30-40 HP)
1P20, 525-600 V, 45-55 kW (60-70 HP)

=
<f:
N
S
]
O
o 21D A
\ \S;'g‘ N
1 |Sit
2 [Relé
3 |Zemé
4 | Motor
Obrazek 3.6 Kryti H8
1P20, 380-480 V, 90 kW (125 HP)
1P20, 200-240 V, 37-45 kW (50-60 HP)
1P20, 525-600 V, 75-90 kW (100-125 HP)
Pfipojeni k siti a k motoru pro kryti H9
I
o
]
&
]

Obrazek 3.7 Pripojeni méni¢e k motoru, kryti H9
1P20, 600 V, 2,2-7,5 kW (3-10 HP)

MG18A648
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Instalace VLT®HVAC Basic Drive FC 101

Nasledujicim postupem pfipojte sitové kabely pro kryti H9.
Pouzijte utahovaci momenty popsané v
kapitola 3.2.1 Elektrickd instalace obecné.

130BA262.10

1. Zasunte montazni desku na misto a utahnéte 2
srouby, viz Obrdzek 3.8.

130BA261.10

Obrazek 3.9 Montaz uzemnovaciho kabelu

3. Zasunte sitové kabely do sitového konektoru a
utdhnéte Srouby, viz Obrdzek 3.10.

130BA263.10

Obrazek 3.8 Montaz montazni desky

/

2. Zapojte zemnici kabel, viz Obrdzek 3.9.

RELAY 2

RELAY 1

Obrazek 3.10 Montaz sitového konektoru

4, Namontujte drzak pres sitové kabely a utdhnéte
Srouby, viz Obrdzek 3.11.

14 Danfoss A/S © 08/2014 V3echna préva vyhrazena. MG18A648
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Instalace

01'66¢090¢€L

Kryti 12

0Ll¥9evaoeL

Obrazek 3.11 Montaz drzaku

Relé a svorky na kryti H10

olL'szivdoel

1 |RS-485

2 |Sit

4 | Kabelové svorky

5 [Motor
6 [UDC

3 |Zemé
7 |Relé

®©

T

il
= oo g
0 S S—
Ut e T
® ‘\l\.ll\-‘lh
N @
° 0

0)%
Q

=\

rdm<g> i

g

SE

I
~
g,

=

Obrézek 3.13 Kryti 12

P54, 380-480 V, 0,75-4,0 kW (1-5 HP)

Obrazek 3.12 Kryti H10

-20 HP)

1P20, 600 V, 11-15 kW (15

Danfoss A/S © 08/2014 V3echna préva vyhrazena. 15

MG18A648



L
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Kryti 13 Kryti 14
=
5
a
o
R
®
1 |RS-485
2 |Sit
1 [RS-485
3 |Zemé
2 |Sit
- 4 | Kabelové svorky
3 |Zemé
5 |Motor
4 | Kabelové svorky
6 (UDC
5 |Motor
7 |Relé
6 (UDC
- 8 VWV
7 |Relé
8 |V/NV
Obrazek 3.15 Kryti 14
IP54, 380-480 V, 0,75-4,0 kW (1-5 HP)
Obrazek 3.14 Kryti I3
IP54, 380-480 V, 5,5-7,5 kW (7,5-10 HP)
=4
o
I
&
R

Obrazek 3.16 Kryti IP54 12-13-14
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Instalace

olL'slzvaoel

olL'9zeldoel

Kryti 16

Obrazek 3.19 Relé na kryti 16

Obrazek 3.17 Pripojeni k siti pro kryti 16

IP54, 380-480 V, 22-37 kW (30-50 HP)

IP54, 380-480 V, 22-37 kW (30-50 HP)

0L'8revaoeL

Kryti 17, 18

olszeldoel

o

Obrazek 3.20 Kryti 17, I8

IP54, 380-480 V, 45-55 kW (60-70 HP)

IP54, 380-480 V, 75-90 kW (100-125 HP)

Obrazek 3.18 Pfipojeni k motoru pro kryti 16

-37 kW (30-50 HP)

IP54, 380-480 V, 22

Danfoss A/S © 08/2014 V3echna préva vyhrazena. 17
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Instalace VLT®HVAC Basic Drive FC 101

3.2.4 Pojistky a jistice

Ochrana vétve obvodu

Aby byla instalace chranéna pited rizikem poruchy
elektroinstalace ¢i vzniku pozaru, musi byt véechny vétve v
instalaci, spinaci technika, stroje a podobné chranény proti
zkratu a nadproudu podle narodnich a mistnich predpisd.

Ochrana proti zkratu

Danfoss doporucuje pouzit pojistky a jistice uvedené v
Tabulka 3.8, aby byla chranéna obsluha ¢i jiné zafizeni v
pfipadé vnitini zdvady ménice nebo zkratu v meziobvodu.
Méni¢ kmitoctu poskytuje Uplnou ochranu proti zkratu v
pfipadé zkratu na motoru.

Ochrana proti nadproudu

Zajistéte ochranu proti pretizeni, abyste zamezili riziku
prehfati kabell v instalaci. Ochranu proti nadproudu je
vzdy nutno provést ve shodé s mistnimi a narodnimi
predpisy. Jistice a pojistky musi byt uréeny pro jisténi v
obvodu dodavajicim max. 100 000 Arms (sym.), max. 480 V.
UL/nesoulad s UL

Pouzijte jistice nebo pojistky uvedené v Tabulka 3.8, aby
byla zajisténa shoda s UL nebo s normou IEC 61800-5-1.
Jistice musi byt urceny pro ochranu v obvodu dodavajicim
max. 10 000 Ams (sym.), max. 480 V.

OZNAMENI!

V pfipadé poruchy miize nedodrzeni doporuceni ohledné
ochrany zplsobit poskozeni ménic¢e kmitoctu.

18 Danfoss A/S © 08/2014 V3echna préva vyhrazena. MG18A648
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Jistic Pojistka
UL Bez shody s UL UL Bez shody s
uL
Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann N.l.ax.
pojistka
Vykon [kW/HP] Typ RK5 Typ RK1 Typ J Typ T Typ G
3 x 200-240 V IP20
0,25 (0,33) FRS-R-10 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 10
0,37 (0,5) FRS-R-10 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 10
0,75 (1) FRS-R-10 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 10
1,5 (2) FRS-R-10 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 10
2,2 (3) FRS-R-15 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 16
3,7 (5) FRS-R-25 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 25
5.5 (7,5) FRS-R-50 KTN-R50 JKS-50 JIN-50 50
7,5 (10) FRS-R-50 KTN-R50 JKS-50 JIN-50 50
11 (15) FRS-R-80 KTN-R80 JKS-80 JIN-80 65
15 (20) Cutler-Hammer Moeller NZMB1- FRS-R-100 KTN-R100 JKS-100 JIN-100 125
18,5 (25) EGE3100FFG A125 FRS-R-100 KTN-R100 JKS-100 JIN-100 125
22 (30) Cutler-Hammer Moeller NZMB1- FRS-R-150 KTN-R150 JKS-150 JIN-150 160
30 (40) JGE3150FFG A160 FRS-R-150 KTN-R150 JKS-150 JIN-150 160
37 (50) Cutler-Hammer Moeller NZMB1- FRS-R-200 KTN-R200 JKS-200 JIN-200 200
45 (60) JGE3200FFG A200 FRS-R-200 KTN-R200 JKS-200 JIN-200 200
3 x 380-480 V 1P20
0,37 (0,5) FRS-R-10 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 10
0,75 (1) FRS-R-10 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 10
1,5 (2) FRS-R-10 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 10
2,2 (3) FRS-R-15 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 16
3 (4) FRS-R-15 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 16
4 (5) FRS-R-15 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 16
5,5 (7,5) FRS-R-25 KTS-R25 JKS-25 JJS-25 25
7,5 (10) FRS-R-25 KTS-R25 JKS-25 JJS-25 25
11 (15) FRS-R-50 KTS-R50 JKS-50 JJS-50 50
15 (20) FRS-R-50 KTS-R50 JKS-50 JJS-50 50
18,5 (25) FRS-R-80 KTS-R80 JKS-80 JJS-80 65
22 (30) FRS-R-80 KTS-R80 JKS-80 JJS-80 65
30 (40) FRS-R-125 KTS-R125 JKS-R125 JIS-R125 80
37 (50) Cutler-Hammer Moeller NZM BT~ 1 e R125 | KTS-R125 JKS-R125 JJS-R125 100
45 (60) FGE3125FFG Al2> FRS-R-125 KTS-R125 JKS-R125 JJS-R125 125
55 (70) Cutler-Hammer Moeller NZMB1- FRS-R-200 KTS-R200 JKS-R200 JJS-R200 150
75 (100) JGE3200FFG A200 FRS-R-200 KTS-R200 JKS-R200 JJS-R200 200
90 (125) Cutler-Hammer | Moeller NZMB2- | - coc 550 | KTs-R250 | JKs-R250 | Ls-R250 250
JGE3250FFG A250
3 x 525-600 V IP20
2,2 (3) FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 20
34 FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 20
3,7 (5) FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 20
55 (7,5) FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 20
7,5 (10) FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 30
11 (15) FRS-R-30 KTS-R30 JKS-30 JJS-30 35
15 (20) FRS-R-30 KTS-R30 JKS-30 JJS-30 35
18,5 (25) FRS-R-80 KTN-R80 JKS-80 JJS-80 80
22 30) Cutler-Hammer Cutler-Hammer ™o 280 | KTN-R80 JKS-80 1J5-80 80
EGE3080FFG EGE3080FFG
30 (40) FRS-R-80 KTN-R80 JKS-80 JJS-80 80
MG18A648 Danfoss A/S © 08/2014 V3echna préva vyhrazena. 19




Danfits

Instalace VLT®HVAC Basic Drive FC 101
Jistic Pojistka
Bez shody s
UL Bez shody s UL UL
UL
Max.
Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann .
pojistka
Vykon [kW/HP] Typ RK5 Typ RK1 Typ J Typ T Typ G
37 (50) FRS-R-125 KTN-R125 JKS-125 JJS-125 125
Cutler-Hammer Cutler-Hammer
45 (60) FRS-R-125 KTN-R125 JKS-125 JJS-125 125
JGE3125FFG JGE3125FFG
55 (70) FRS-R-125 KTN-R125 JKS-125 JJS-125 125
Cutler-Hammer JKS-200 JJS-200
75 (100) Cutler-Hammer FRS-R-200 KTN-R200 200
JGE3200FAG
JGE3200FAG
90 (125) FRS-R-200 KTN-R200 JKS-200 JJS-200 200
3 x 380-480 V IP54
0,75 (1) PKZMO-16 FRS-R-10 KTS-R-10 JKS-10 JJS-10 16
1,5 (2) PKZMO-16 FRS-R-10 KTS-R-10 JKS-10 JJS-10 16
2,2 (3) PKZMO-16 FRS-R-15 KTS-R-15 JKS-15 JJS-15 16
3 (4) PKZMO-16 FRS-R-15 KTS-R-15 JKS-15 JJS-15 16
4 (5) PKZMO0-16 FRS-R-15 KTS-R-15 JKS-15 JJS-15 16
55 (7,5) PKZMO0-25 FRS-R-25 KTS-R-25 JKS-25 JJS-25 25
7.5 (10) PKZMO0-25 FRS-R-25 KTS-R-25 JKS-25 JJS-25 25
11 (15) PKZM4-63 FRS-R-50 KTS-R-50 JKS-50 JJS-50 63
15 (20) PKZM4-63 FRS-R-50 KTS-R-50 JKS-50 JJS-50 63
18,5 (25) PKZM4-63 FRS-R-80 KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 63
22 (30) FRS-R-80 KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 125
30 (40) Moeller NZMB1-A125 FRS-R-125 KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 125
37 (50) FRS-R-125 KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 125
45 (60) FRS-R-125 KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 160
Moeller NZMB2-A160
55 (70) FRS-R-200 KTS-R-200 JKS-200 JJS-200 160
75 (100) FRS-R-200 KTS-R-200 JKS-200 JJS-200 200
Moeller NZMB2-A250
90 (125) FRS-R-250 KTS-R-250 JKS-200 JJS-200 200

Tabulka 3.8 Jistice a pojistky
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3.2.5 Instalace vyhovujici EMC
Obecné body, které je tieba dodrzet, aby byla zajisténa elektroinstalace v souladu s elektromagnetickou kompatibilitou.

. Pouzivejte pouze stinéné/pancéfované motorové kabely a stinéné/pancéfované fidici kabely.

. Stinéni uzemnéte na obou koncich.

. Viyvarujte se instalace se skroucenymi konci stinéni, jelikoz se tim pfi vysokych frekvencich degraduje stinici ucinek.
PouzZijte misto nich dodané kabelové svorky.

. Zajistéte stejny potencidl mezi méni¢em kmitoc¢tu a zemnim potencidlem systému PLC.

. Pouzijte véjitové podlozky a galvanicky vodivé montazni desky.

®
130BB761.10

PLC atd. Panel

| Vystupni
00000000000 styka&apod.
PLC
A Uzemnovaci lista
((—
— = Obnazeny
ks opd kabel
Q 9
Min. 16 mm?
vyrovnavaci kabel
{ ¢
Vsechny vstupy kabel
Ridici kabefly ( jsou na jedné strané panelu
(
le
r
Motorovy kabel
Min. 200 mm —
mezi Fidicim 7
Sitové napajeni kabelem, sitovym kabelem
a sitovym kabelem
L1 k motoru
L2 [
L3 O/

PE
Zesilena ochrannd zem

Motor, 3 faze

Ochranna zem

Obrazek 3.21 Elektroinstalace v souladu s elektromagnetickou kompatibilitou

MG18A648 Danfoss A/S © 08/2014 V3echna préva vyhrazena. 21



Danfits

Instalace VLT®HVAC Basic Drive FC 101
3.2.6 Ridici svorky Ridici svorky

Na Obrdzek 3.23 jsou uvedeny vsechny fidici svorky ménice
Sundejte kryt svorek, aby byly Fidici svorky pfistupné. kmitoctu. Méni¢ kmitoctu spustite pfikazem Start (svorka

18), spojenim svorek 12-27 a pouzitim analogové zadané

Pomoci plochého Sroubovaku stisknéte pojistnou packu hodnoty (svorka 53 nebo 54 a 55).

krytu svorek pod panelem LCP a sundejte kryt svorek, viz Rezim digitalniho vstupu svorek 18, 19 a 27 se nastavuje v
Obrdzek 3.22. 5-00 Digital Input Mode (vychozi hodnota je PNP). Rezim
digitélniho vstupu 29 se nastavuje v 5-03 Digital Input 29
U jednotek IP54 sundejte predni kryt pred odstranénim Mode (PNP je vychozi hodnota).
krytu svorek. BUS TER. 2
off [[]_]oN 8
==}
2 ]
@ 18(19|27 |29| 4245|5053 |54 -
E o [ele] (el lslulsnb
=) N v =z 9 9 9 9 = =
2 o 8600 < <<
@ z ZZ Z:Z o) N
= zz =z z Sc %’
o >
5 =z
0/4-20mA A OUT / DIG OUT 4-20mA A OUT / DIG OUT

Nz [ ]
18] nivwoz/no
w
w

\\GND
GND

Obrazek 3.23 Ridici svorky

Obrazek 3.22 Sejmuti krytu svorek
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3.2.7 Elektrické zapojeni

-
Bl
|
|
a
130BD467.10

power
input

3 Phase L2 V%/ \ \\_‘Zg

T or & v J \J —F

ubcC- .
Not present on all power sizes

UDC+

50 (+10V OUT)

+10V DC
0-10V DC- [ —+ 53 (AIN)
0/4-20 mA N

0-10V DC- — 54 (AIN)
veroma 1

240VAC3A

55 (COM A IN/OUT)

42 0/4-20mA AOUT/DIG OUT
240VAC3A

45 0/4-20 mA AOUT/ DIG OUT

Bus ter.

12 (+24V0UT) ON=Terminated
N —| i
18 (DIGI IN) OFF=Unterminated
T~ —24V(NPN)

OV (PNP)
19 (DIGI IN)
£ ] — 24V(NPN)

20 (COMDIN) OV (PNP)

27 (DIGIIN) ﬁ/ Bus ter.
T 2aviNeN) | Rs-ass (N PS-485) 69
29 (DIGI IN) OV (PNP) Interface
(P RS-485) 68

—__ 24V (NPN)
OV (PNP)

RS-485

h

Do not connect shield to 61

(Com RS-485) 61

(PNP)-Source
(NPN)-Sink

Obrazek 3.24 Schéma zéakladniho zapojeni

OZNAMENI!

U nasledujicich jednotek neni pfistupné UDC- a UDC+:
1P20, 380-480 V, 30-90 kW (40-125 HP)

1P20, 200-240 V, 15-45 kW (20-60 HP)

1P20, 525-600 V, 2,2-90 kW (3-125 HP)

IP54, 380-480 V, 22-90 kW (30-125 HP)
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3.2.8 Akusticky hluk nebo vibrace

Pokud motor nebo zatizeni pohanéné motorem - napf.
ventilator — vydava pfi urcitych kmitoc¢tech hluk nebo
vibrace, nakonfigurujte nasledujici parametry nebo skupiny
parametrd, abyste tento hluk nebo vibrace omezili:

. Skupina parametr(i 4-6* Speed Bypass (Zakdzané
otdcky)
. Nastavte 74-03 Pfemodulovdni na [0] Off (Vypnuto)

. Typ spindni a spinaci kmitocet ve skupiné
parametr 74-0* Inverter Switching (Spindni
stridace)

. 1-64 Tlumeni rezonance
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Programovani Strucna pfirucka

4 Programovani

4.1 Ovladaci panel (LCP) 1 |Cislo a ndzev parametru
Hodnota parametru

2
OZNAMENI. 3 Cislo sady parametrd zobrazuje aktivni sadu parametrd a

Méni¢ kmitoétu Ize také naprogramovat z poéitace pres programovanou sadu parametrdi. Pokud je stejna sada
komunikaéni port RS-485 pomoci softwaru Software pro soucasné aktivni i programovand, zobrazi se pouze cislo
nastavovani MCT 10. Daléi podrobnosti o softwaru sady (tovarni nastaveni). Kdyz se aktivni a programovana
najdete v kapitola 1.2.1 Podpora Software pro nastavovdni sada lisi, zobrazi se na displeji obé ¢isla (sada 12). Blikajici
MCT 10. ¢islo oznacuje programovanou sadu.

4 V levé dolni ¢asti displeje je zobrazen smér otd¢eni motoru

Ovladaci panel LCP je rozdélen na 4 funkéni skupiny. ~ oznaceny malou Sipkou ukazujici ve sméru nebo proti

sméru chodu hodinovych rucicek.

. . 5 Trojuhelni¢ek oznacuje, zda je ovladaci panel LCP v rezimu
A. Displej

Stav, Rychlé menu nebo Hlavni menu.

B. Tlac¢itko Menu

Tabulka 4.1 L da k Obrdzek 4.1
C. Navigacni tlacitka a kontrolky (LED diody) abulia egenda raze

D. Ovladaci tlacitka a kontrolky (LED diody) B. Tla¢itko Menu
Stisknutim tlacitka [Menu] (Menu) mizete pfepinat mezi
rezimem stav, rychlé menu a hlavni menu.

C. Navigacni tlac¢itka a kontrolky (LED diody)

130BB765.11

3 R 1-20 Motor Power

A [5]0.37kW - 0.5HP 6 |Kontrolka Com: Blika, kdyz probihd komunikace prostied-

nictvim sbérnice.

v

Status Quick  Main 7 |Zelena LED dioda/On: Ovladaci sekce pracuje spravné.
[ Menu  Menu 8 |Zluta LED dioda/Warn.: Oznacuje vystrahu.

Blikajici cervenda LED dioda/Alarm: Oznacuje poplach.

1 10| [Back] (Zpét): Slouzi k vraceni k predchozimu kroku nebo
vrstvé v navigacni strukture.

—1n
—11

[A] [¥] [*]: Pro pohyb mezi skupinami parametr(, parametry
a v rdmci parametrl. Lze pouzit také k nastaveni lokalni
zadané hodnoty.

12| [OKI: Slouzi k vybéru parametru a k potvrzeni zmén v

nastavenich parametrd.

Tabulka 4.2 Legenda k Obrdzek 4.1

D. Ovladaci tlacitka a kontrolky (LED diody)

Obrazek 4.1 Ovladaci panel (LCP) 13 |[Hand On] (Ru¢ng): Startuje motor a umozruje ovladat
méni¢ kmitoctu pomoci ovladaciho panelu LCP.

OZNAMENI!

A. Displej [2] coast inverse (volny dobéh, inverzni) je vychozi
LCD displej je podsviceny a obsahuje 2 alfanumerické moznost pro 5-12 Terminal 27 Digital Input. To
fadky. Na ovladdacim panelu LCP se zobrazuji vsechny znamena, Ze tlaé¢itkem [Hand On] (Ruéné) se motor
udaje. nenastartuje, jestlize na svorku 27 nepfichazi napéti
Na Obrdzek 4.1 jsou popsany informace, které se zobrazuji 24 V. Spojte svorku 12 se svorkou 27.

na displeji.

14 | [Off/Reset] (Vypnuto/Reset): Zastavi (vypne) motor. V rezimu
poplachu dojde k vynulovani poplachu.

15 [[Auto On] (Auto): Méni¢ kmitoctu je ovladan bud pomoci
fidicich svorek, nebo sériové komunikace.

Tabulka 4.3 Legenda k Obrdzek 4.1
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Programovani VLT®HVAC Basic Drive FC 101

4.2 Prdvodce nastavenim

Integrované menu ve formé privodce vas provede
prehlednym a strukturovanym zplisobem nastavenim
ménic¢e kmitoctu pro nastaveni aplikace s rezimem bez
zpétné vazby a se zpétnou vazbou a rychlym nastavenim
motoru.

+24V

DIG VST 18

DIG VST 19
COMDIG VST 20
DIG VST 27

DIGVST 29

130BB674.10

Start

+10V 50

AVST 53 Z4dana
AVST 54 hodnota
com 55

AVYST/DVYST 42 0-10V

AVYST/DVYST 45

=

Obrazek 4.2 Zapojeni ménice kmitoctu

Priivodce se spusti po zapnuti, pokud nedoslo ke zméné
parametrd. Priivodce Ize kdykoli spustit pomoci rychlého
menu. Privodce spustite stisknutim tlacitka [OK].
Stisknutim tlacitka [Back] (Zpét) se vratite na stavovou
obrazovku.

Press OK to start Wizard
Push Back to skip it
Setup1 v

130BB629.10

Obrazek 4.3 Spusténi/Ukonceni privodce
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Programovani Struc¢nd p

... the Wizard starts

Select Regional Settings

130BC244.13

At power up the user is
asked to choose the
prefered language. Grid Type

40V/50Hz/Delta

Select language

[Setwpl vV |
Status Quick  Main
Menu Menu  Meny

Com.O

Power kW/50 Hz

Motor Type
Asynchronous

PM motor Asynchronous Motor

Motor Power

Motor current

3.5

W
Motor Voltage
@ Motor nominal speed v

VA

NGV Motor Cont. Rated Torque
Warn. O Nm
=

= Stator resistance
o/ ~ -/ Motor nominal speed
Motor poles RPM
Power Up Screen Motor Type = IPM IPM Type = Sat.
N

N\ /e /E
off (A

(t8¢)  (reser) ('8
N ‘

Back EMF at 1000 rpm g-axis Inductance (Lq) d-axis Inductance Sat. (LdSat)
5700 5
( H v mH v = B+ v
- -axis Inductance Sat. (LqSat)
Motor Type = SPM g-axis
mH
The next screen will be IPMType = non-Sat.

Current at Min Inductance for d-axis
the Wizard screen. 100 £9

Current at Min Inductance for g-axis
L

Press OK to start Wizard

Press Back to skip it PRy PM Start Mode
[sewp1 v | // ~\ [ Rotor Detection v
Status Quick  Main i | \)
Menu uick if oK )

Menul \ //‘ Position Detection Gain
Com.O @ A\ M %

(A

(oK)

/

(o

Alarm O

Locked Rotor Detection

on Of Off

wom. o%ﬁ
Locked Rotor Detection Timels]

i

N

N
\isrn\d/\ \\Rge)] (o) Max Output Frequency
= - Hz v
Wizard Screen
Motor Cable Length
if m
Set Motor Speed low Limit
T Hz v
o0ke Set Motor Speed high Limit
e v 0050 |23
Status Quick  Main
Menu Menu  Menul Set Ramp 1 ramp-up time
Com.0 0010 B
, SetRamp 1 ramp-down Time| potor Type = Asynchronous
on O s
Warn. O ‘Active Flying start?
Alarm O )
arm Motor Type = PM Motor m Disable
g = = J
(fend)  (;91)  (Ago)
\ On & >/ Current Select T53 Mode Voltage
[@ Current

Status Screen
Set T53 low Voltage
v

The Wizard can always be -
reentered via the Quick Menu! Set T53 high Voltage

3
220 A

Set Min Reference

Joooo I

Set Max Reference
0050 g}

Select Function of Relay 1

[®INo function

Select Function of Relay 2
[@No function

Automatic Motor Adaption

@ oft

(Do not AMA)

! i Do AMA

Wizard completed Auto Motor Adapt OK AMA running AMA Failed
Press OK to accept Press OK

v v v

o j T ]

ookw AMA OK AMA Failed

Obrazek 4.4 Priivodce spusténim ménice pro aplikace bez zpétné vazby

1-46 Position Detection Gain a 1-70 PM Start Mode jsou k dispozici ve verzi softwaru 2.80 a naslednych verzich.
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Programovani

VLT®HVAC Basic Drive FC 101

Privodce spusténim ménice pro aplikace bez zpétné vazby

Hz/sit IT)

[1] 200-240 V/50 Hz/Delta (200-240 V/50
Hz/Trojuhelnik)

[2] 200-240 V/50 Hz (200-240 V/50 Hz)
[10] 380-440 V/50 Hz/IT-grid (380-440
V/50 Hz/sit IT)

[11] 380-440 V/50 Hz/Delta (380-440 V/50
Hz/Trojuhelnik)

[12] 380-440 V/50 Hz (380-440 V/50 Hz)
[20] 440-480 V/50 Hz/IT-grid (440-480
V/50 Hz/sit IT)

[21] 440-480 V/50 Hz/Delta (440-480 V/50
Hz/Trojuhelnik)

[22] 440-480 V/50 Hz (440-480 V/50 Hz)
[30] 525-600 V/50 Hz/IT-grid (525-600
V/50 Hz/sit IT)

[31] 525-600 V/50 Hz/Delta (525-600 V/50
Hz/Trojuhelnik)

[32] 525-600 V/50 Hz (525-600 V/50 Hz)
[100] 200-240 V/60 Hz/IT-grid (200-240
V/60 Hz/sit IT)

[101] 200-240 V/60 Hz/Delta (200-240
V/60 Hz/Trojuhelnik)

[102] 200-240 V/60 Hz (200-240 V/60 Hz)
[110] 380-440 V/60 Hz/IT-grid (380-440
V/60 Hz/sit IT)

[111] 380-440 V/60 Hz/Delta (380-440
V/60 Hz/Trojuhelnik)

[112] 380-440 V/60 Hz (380-440 V/60 Hz)
[120] 440-480 V/60 Hz/IT-grid (440-480
V/60 Hz/sit IT)

[121] 440-480 V/60 Hz/Delta (440-480
V/60 Hz/Trojuhelnik)

[122] 440-480 V/60 Hz (440-480 V/60 Hz)
[130] 525-600 V/60 Hz/IT-grid (525-600
V/60 Hz/sit IT)

[131] 525-600 V/60 Hz/Delta (525-600
V/60 Hz/Trojuhelnik)

[132] 525-600 V/60 Hz (525-600 V/60 Hz)

Parametr Moznost Vychozi Pouziti
0-03 Regional Settings [0] International (Mezinarodni) 0
[1] US (USA)
0-06 GridType [0] 200-240 V/50 Hz/IT-grid (200-240 V/50 |Dle velikosti |Zvolte provozni rezim pro restar-

tovéni po opétovném pfipojeni
ménice kmitoctu k sitovému napéti
po vypnuti.
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Programovani Strucna pfirucka

Parametr Moznost Vychozi Pouziti

1-10 Konstrukce motoru *[0] Asynchron (Asynchronni) [0] Asynchron |Nastaveni hodnoty parametru

[1]1 PM, non-salient SPM (PM, SPM bez (Asynchronni) | mGze zménit nasledujici parametry:
vyn. p.) 1-01 Princip ovldddni motoru

[2] PM, salient IPM, non Sat. (PM, IPM bez 1-03 Momentovd charakteristika
vyn. p., spm Sat.) 1-14 Damping Gain

[3] PM, salient IPM, Sat. (PM, IPM bez vyn. 1-15 Low Speed Filter Time Const.
p., Sat.) 1-16 High Speed Filter Time Const.
1-17 Voltage filter time const.

1-20 Vykon motoru [kW]

1-22 Napéti motoru

1-23 Kmitocet motoru

1-24 Proud motoru

1-25 Jmenovité otdcky motoru

1-26 Jmenovity moment motoru
1-30 Odpor statoru (Rs)

1-33 Rozptylovd reaktance statoru
(X1)

1-35 Hlavni reaktance (Xh)

1-37 Indukénost v ose d (Ld)

1-38 g-axis Inductance (Lq)

1-39 Poly motoru

1-40 Zpétnd elmot. sila pri 1000 ot./
min.

1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)
1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat)
1-46 Position Detection Gain

1-48 Current at Min Inductance for
d-axis

1-49 Current at Min Inductance for
g-axis

1-66 Min. proud pfi nizkych otdckdch
1-70 PM Start Mode

1-72 Funkce pri rozbéhu

1-73 Letmy start

4-14 Motor Speed High Limit [Hz]
4-19 Max. vystupni kmitocet

4-58 Missing Motor Phase Function
14-65 Speed Derate Dead Time
Compensation

1-20 Motor Power 0,12-110 kW/0,16-150 HP Dle velikosti |Zadejte vykon motoru podle udajl
z typového Sstitku.

1-22 Motor Voltage 50,0-1 000,0 V Dle velikosti |Zadejte napéti motoru podle udaji
z typového Sstitku.

1-23 Motor Frequency 20,0-400,0 Hz Dle velikosti |Zadejte kmitocet motoru podle
udajl z typového stitku.

1-24 Motor Current 0,01-10 000,00 A Dle velikosti |Zadejte proud motoru podle udaja
z typového Sstitku.

1-25 Motor Nominal Speed 50,0-9 999,0 ot./min Dle velikosti |Zadejte jmenovité otacky motoru

podle udaji z typového stitku.
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Programovani

VLT®HVAC Basic Drive FC 101

Parametr

Moznost

Vychozi

Pouziti

1-26 Jmenovity moment motoru

0,1-1 000,0 Nm

Dle velikosti

Tento parametr je dostupny, kdyz
je parametr 1-10 Konstrukce
motoru nastaveny na moznosti,
které zapnou rezim motoru s
permanentnim magnetem.

OZNAMENI!

Zména hodnoty tohoto
parametru ovlivni nastaveni
ostatnich parametr.

1-29 Automatic Motor Adaption (AMA)

Viz 1-29 Automatic Motor Adaption (AMA)

Off (Vypnuto)

Provedenim AMA optimalizujete
vykon motoru.

1-30 Odpor statoru (Rs)

0,000-99,990 ohmu

Dle velikosti

Nastavte hodnotu odporu statoru.

1-37 Indukénost v ose d (Ld)

0-1 000 mH

Dle velikosti

Zadejte hodnotu induk¢nosti v ose
d.

Hodnotu ziskdte z technickych
udajd o motoru s permanentnim
magnetem. Indukénost v ose d
nelze stanovit pomoci AMA.

1-38 g-axis Inductance (Lq)

0-1 000 mH

Dle velikosti

Zadejte hodnotu induk¢nosti v ose
d.

1-39 P6ly motoru

2-100

4

Zadejte pocet pdli motoru.

1-40 Zpétnd elmot. sila pfi 1000 ot./min.

10-9 000 V

Dle velikosti

Ef. hodnota faze-faze u napéti
zpétné EMS pfi 1 000 ot./min.

1-42 Motor Cable Length

0-100 m

50 m

Zadejte délku motorového kabelu.

1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)

0-1 000 mH

Dle velikosti

Tento parametr odpovidad nasycené
induk¢nosti Ld. V idealnim pripadé
ma tento parametr stejnou
hodnotu jako 7-37 Indukénost v ose
d (Ld). Nicméné pokud dodavatel
motoru poskytne indukéni kfivku,
méla by se zde zadat indukéni
hodnota pfi 200 % isNom.

1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat)

0-1 000 mH

Dle velikosti

Tento parametr odpovida nasycené
induk¢nosti Lg. V idealnim pripadé
ma tento parametr stejnou
hodnotu jako 7-38 g-axis Inductance
(Lg). Nicméné pokud dodavatel
motoru poskytne indukéni kfivku,
méla by se zde zadat indukéni
hodnota pfi 200 % isNom.

1-46 Position Detection Gain

20-200%

100%

Upravuje vysku testovaciho
impulzu béhem detekce pozice pfi
startu.

1-48 Current at Min Inductance for d-axis

20-200 %

100%

Zadejte bod nasycené indukénosti.

1-49 Current at Min Inductance for g-axis

20-200 %

100%

Tento parametr specifikuje kfivku
saturace hodnot induk¢nosti d a q.
Od 20 do 100 % tohoto parametru
jsou induk¢nosti linedrné aproxi-
movany vzhledem k parametrim
1-37, 1-38, 1-44 a 1-45.
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Programovani

Struc¢na prirucka

Parametr

Moznost

Vychozi

Pouziti

1-70 PM Start Mode

[0] Rotor Detection (Detekce rotoru)
[1] Parking (Parkovani)

[0] Rotor
Detection
(Detekce
rotoru)

1-73 Flying Start

[0] Disabled (Vypnuto)
[1] Enabled (Zapnuto)

0

Hodnotu [1] Enable (Zapnuto)
vyberte, chcete-li, aby po vypadku
napdjeni méni¢ kmito¢tu dokazal
dohnat otacejici se motor. Neni-li
tato funkce pozadovana, vyberte
hodnotu [0] Disable (Vypnuto). Kdyz
je tento parametr nastaven na
hodnotu [1] Enable (Zapnuto),

1-71 Start Delay a 1-72 Funkce pri
rozbéhu jsou bez funkce.

1-73 Flying Start je aktivni pouze v
rezimu VVC*.

3-02 Minimum Reference

-4999-4999

Minimélni zddana hodnota je

vsech zadanych hodnot.

3-03 Maximum Reference

-4999-4999

50

Maximalni Zzaddana hodnota je

vsech zadanych hodnot.

3-41 Ramp 1 Ramp Up Time

0,05-3 600,0 s

Dle velikosti

Doba rozbéhu z 0 na jmenovity
kmitocet motoru 1-23 Motor
Frequency, pokud je zvolen
Asynchronni motor; doba rozbéhu
z 0 na 1-25 Motor Nominal Speed,
pokud je zvolen motor s
permanentnim magnetem.

3-42 Ramp 1 Ramp Down Time

0,05-3 600,0 s

Dle velikosti

Doba dobéhu z jmenovitého
kmitoctu 7-23 Motor Frequency na
0, pokud je zvolen Asynchronni
motor; doba dobéhu z 7-25 Motor
Nominal Speed na 0, pokud je
zvolen motor s permanentnim
magnetem.

4-12 Motor Speed Low Limit [Hz]

0,0-400 Hz

0 Hz

Zadejte minimalni hodnotu otacek.

4-14 Motor Speed High Limit [Hz]

0,0-400 Hz

100 Hz

Zadejte maximalni hodnotu otacek.

4-19 Max. vystupni kmitocet

0-400

100 Hz

Zadejte hodnotu max. vystupniho
kmitoctu.

5-40 Function Relay [0] Function relay
(Funkce relé)

Viz 5-40 Function Relay

Alarm
(Poplach)

Vyberte funkci fidiciho vystupniho
relé 1.

5-40 Function Relay [1] Function relay

Viz 5-40 Function Relay

Drive running

Vyberte funkci fidiciho vystupniho

(Funkce relé) (Méni¢ v relé 2.
chodu)

6-10 Terminal 53 Low Voltage 0-10V 0,07 V Zadejte hodnotu napéti odpovi-
dajici min. Zddané hodnoté.

6-11 Terminal 53 High Voltage 0-10V 10V Zadejte hodnotu napéti odpovi-
dajici max. zddané hodnoté.

6-12 Terminal 53 Low Current 0-20 mA 4 mA Zadejte hodnotu proudu odpovi-
dajici min. Zddané hodnoté.

6-13 Terminal 53 High Current 0-20 mA 20 mA Zadejte hodnotu proudu odpovi-

dajici max. zadané hodnoté.

MG18A648
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Programovani VLT®HVAC Basic Drive FC 101

Parametr Moznost Vychozi Pouziti

6-19 Terminal 53 mode [0] Current (Proud) 1 Zvolte, zda bude svorka 53
[1] Voltage (Napéti) fungovat jako proudovy nebo

napétovy vstup.

30-22 Locked Rotor Detection [0] Off (Vypnuto) [0] Off -
[1] On (Zapnuto) (Vypnuto)

30-23 Locked Rotor Detection Time [s] 0,05-1 s 0,10 s -

Tabulka 4.4 Privodce spusténim ménice pro aplikace bez zpétné vazby
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PrGvodce nastavenim pro aplikace se zpétnou vazbou

PM Motor

0-03 Regional Settings
Power kW/50 Hz

200-240V/50Hz/Delta

1-00 Configuration Mode
Closed Loop

1-10 Motor Type
Asynchronous

‘ 0-06 Grid Type
1

Asynchronous Motor

1-24 Motor Current

1-20 Motor Power

130BC402.11

A ‘ ‘ W ‘
1-25 Motor Nominal Speed 1-22 Motor Voltage
RPM 400 M
1-26 Motor Cont. Rated Torque 1-23 Motor Frequency
Nm Hz
1-30 Stator Resistance 1-24 Motor Current
Ohms 04.66])
1-39 Motor Poles 1-25 Motor nominal speed
RPM
1-40 Back EMF at 1000 RPM Motor Type = IPM | 1-38 g-axis inductance(Lq) IPM Type = Sat. 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)
v mH HnmH
Motor Type = SPM 1-45) g-axis Inductance Sat. (LgSat)
m|
H

IPM Type = non-Sat.

%

(
(1-48) Current at Min Inductance for d-axis
1

Current at Min Inductance for g-axis

[100]
-49
100

(1-70) PM Start Mode
Rotor Detection

I %

30-22 Locked Rotor Detection

‘ 1-46 Position Detection Gain
@or

30-23 Locked Rotor Detection Timel[s]

@l s

4-19 Max Ouput Frequency
0065 J5F4

I
1-42 Motor Cable Length
m

4-12 Motor speed low limit

0016 1553

4-13 Motor speed high limit
[0050[3H

3-41 Ramp 1 ramp-up time
001084

3-42 Ramp1 ramp-down time
001084

MotorType = Asynchronous

MotorType = PM Motor

1-73 Flying Start
No

| This dialog is forced to be set to
,,,,,,,, [1] Analog input 54

5
b
S
S|
2
3
2|
2
I3
al
2
ES
2
8
2
a
8

| 3-16 Reference Source 2
| No Operation

3-02 Min Reference

3-10 Preset reference [0]

‘ 3-03 Max Reference
|

0.00 3
Current 6-29 Terminal 54 Mode Voltage
Voltage
6-22 T54 Low Current ‘ 6-26T54 Filter time const. ‘ 6-20 T54 low Voltage
A : v
[ 20-81 PI Normal/Inverse Control I
6-24 T54 low Feedback Normal 6-24 754 low Feedback
Hz 0016l
T 20-83 PI Normal/Inverse Control T
6-23 T54 high Current ‘  0050[74 6-21 754 high Voltage ‘
.. )
[13.300) I ‘ 20-93 PI Proportional Gain ‘ ‘
6-25 T54 high Feedback 6-25 T54 high Feedback
PE H 20-94 Pl integral time Hz
‘ 0020.00 ‘
1-29 Automatic Motor Adaption
Off

Obrazek 4.5 Priivodce nastavenim pro aplikace se zpétnou vazbou

1-46 Position Detection Gain a 1-70 PM Start Mode jsou k dispozici ve verzi softwaru 2.80 a naslednych verzich.
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Programovani VLT®HVAC Basic Drive FC 101
Parametr Rozsah Vychozi Pouziti
0-03 Regional Settings [0] International (Mezinarodni) |0 -

[1] US (USA)

0-06 GridType

[0] -[132] viz Privodce
spusténim ménice pro aplikaci
bez zpétné vazby

Podle velikosti

Zvolte provozni rezim pro restartovani po
opétovném pripojeni ménice kmitoctu k
sitovému napéti po vypnuti.

1-00 Configuration Mode

[0] Open loop (Bez zpétné
vazby)

[3] Closed loop (Se zpétnou
vazbou)

1-10 Konstrukce motoru

*[0] Asynchron (Asynchronni)
[1]1 PM, non-salient SPM (PM,
SPM bez vyn. p.)

[2] PM, salient IPM, non Sat.
(PM, IPM bez vyn. p., spm Sat.)
[3] PM, salient IPM, Sat. (PM,
IPM bez vyn. p., Sat.)

[0] Asynchron
(Asynchronni)

Nastaveni hodnoty parametru muize zménit
nasledujici parametry:

1-01 Princip ovldddni motoru

1-03 Momentovd charakteristika

1-14 Damping Gain

1-15 Low Speed Filter Time Const.

1-16 High Speed Filter Time Const.

1-17 Vloltage filter time const.

1-20 Vykon motoru [kW]

1-22 Napéti motoru

1-23 Kmitocet motoru

1-24 Proud motoru

1-25 Jmenovité otdcky motoru

1-26 Jmenovity moment motoru

1-30 Odpor statoru (Rs)

1-33 Rozptylovd reaktance statoru (X1)
1-35 Hlavni reaktance (Xh)

1-37 Indukénost v ose d (Ld)

1-38 g-axis Inductance (Lq)

1-39 Pély motoru

1-40 Zpétnd elmot. sila pri 1000 ot./min.
1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)

1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat)

1-46 Position Detection Gain

1-48 Current at Min Inductance for d-axis
1-49 Current at Min Inductance for g-axis
1-66 Min. proud pfi nizkych otdckdch
1-72 Funkce pri rozbéhu

1-73 Letmy start

4-14 Motor Speed High Limit [Hz]

4-19 Max. vystupni kmitocet

4-58 Missing Motor Phase Function

14-65 Speed Derate Dead Time Compensation

1-20 Motor Power 0,09-110 kW Dle velikosti Zadejte vykon motoru podle udaja z
typového Stitku.

1-22 Motor Voltage 50-1 000 V Dle velikosti Zadejte napéti motoru podle udaji z
typového Stitku.

1-23 Motor Frequency 20-400 Hz Dle velikosti Zadejte kmitocet motoru podle udaji z
typového Stitku.

1-24 Motor Current 0-10 000 A Dle velikosti Zadejte proud motoru podle udajl z
typového Stitku.

1-25 Motor Nominal Speed 50-9 999 ot./min Dle velikosti Zadejte jmenovité otacky motoru podle udajl

z typového Stitku.
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Parametr Rozsah Vychozi Pouziti
1-26 Jmenovity moment motoru 0,1-1 000,0 Nm Dle velikosti Tento parametr je dostupny, kdyz je parametr

1-10 Konstrukce motoru nastaveny na
moznosti, které zapnou rezim motoru s
permanentnim magnetem.

OZNAMENI!

Zména hodnoty tohoto parametru
ovlivni nastaveni ostatnich parametrd.

1-29 Automatic Motor Adaption (AMA)

Off (Vypnuto)

Provedenim AMA optimalizujete vykon

motoru.

1-30 Odpor statoru (Rs) 0-99,990 ohmu Dle velikosti Nastavte hodnotu odporu statoru.

1-37 Indukénost v ose d (Ld) 0-1 000 mH Dle velikosti Zadejte hodnotu induk¢nosti v ose d.
Hodnotu ziskate z technickych udajl o
motoru s permanentnim magnetem.
Indukénost v ose d nelze stanovit pomoci
AMA.

1-38 g-axis Inductance (Lq) 0-1 000 mH Dle velikosti Zadejte hodnotu induk¢nosti v ose d.

1-39 P6ly motoru 2-100 4 Zadejte pocet pdlu motoru.

1-40 Zpétnd elmot. sila pti 1000 ot/ | 10-9 000 V Dle velikosti Ef. hodnota faze-faze u napéti zpétné EMS pii

min. 1 000 ot./min.

1-42 Motor Cable Length 0-100 m 50 m Zadejte délku motorového kabelu.

1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat) 0-1 000 mH Dle velikosti Tento parametr odpovida nasycené
induk¢nosti Ld. V idedInim pfipadé ma tento
parametr stejnou hodnotu jako
1-37 Indukcnost v ose d (Ld). Nicméné pokud
dodavatel motoru poskytne indukéni kfivku,
méla by se zde zadat indukéni hodnota pfi
200 % isNom.

1-45 g-axis Inductance Sat. (LqSat) 0-1 000 mH Dle velikosti Tento parametr odpovida nasycené
induk¢nosti Lg. V idedInim pfipadé ma tento
parametr stejnou hodnotu jako 7-38 g-axis
Inductance (Lg). Nicméné pokud dodavatel
motoru poskytne induké¢ni kfivku, méla by se
zde zadat indukéni hodnota pfi 200 % isNom.

1-46 Position Detection Gain 20-200% 100% Upravuje vysku testovaciho impulzu béhem
detekce pozice pfi startu.

1-48 Current at Min Inductance for d- |20-200 % 100% Zadejte bod nasycené induk¢nosti.

axis

1-49 Current at Min Inductance for g- |20-200 % 100% Tento parametr specifikuje kfivku saturace

axis hodnot indukénosti d a g. Od 20 do 100 %
tohoto parametru jsou induk¢énosti linedrné
aproximovany vzhledem k parametrdim 1-37,
1-38, 1-44 a 1-45.

1-70 PM Start Mode [0] Rotor Detection (Detekce [0] Rotor -

rotoru) Detection

[1] Parking (Parkovani)

(Detekce rotoru)

1-73 Flying Start

[0] Disabled (Vypnuto)
[1] Enabled (Zapnuto)

0

Hodnotu [1] Enable (Zapnuto) vyberte, chcete-
li, aby méni¢ kmitoc¢tu dokéazal dohnat
otacejici se motor, napf. u ventilatorovych
aplikaci. Pokud je zvolena hodnota PM,
aktivuje se parametr Letmy start.

MG18A648
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Parametr Rozsah Vychozi Pouziti

3-02 Minimum Reference -4999-4999 0 Minimalni zadana hodnota je nejnizsi hodnota
dosazena souctem vsech zadanych hodnot.

3-03 Maximum Reference -4999-4999 50 Maximalni Zzddana hodnota je nejvyssi
hodnota dosazena souctem vsech zadanych
hodnot.

3-10 Preset Reference -100-100% 0 Zadejte zadanou hodnotu.

3-41 Ramp 1 Ramp Up Time 0,05-3 600,0 s Dle velikosti Doba rozbéhu z 0 na jmenovitou hodnotu
1-23 Motor Frequency, pokud je zvolen
asynchronni motor; doba rozbéhu z 0 na
1-25 Motor Nominal Speed, pokud je zvolen
motor s permanentnim magnetem.

3-42 Ramp 1 Ramp Down Time 0,05-3 600,0 s Dle velikosti Doba dobéhu z jmenovité hodnoty 1-23 Motor
Frequency na 0, pokud je zvolen asynchronni
motor; doba dobéhu z 7-25 Motor Nominal
Speed na 0, pokud je zvolen motor s
permanentnim magnetem.

4-12 Motor Speed Low Limit [Hz] 0-400 Hz 0,0 Hz Zadejte minimalni hodnotu otacek.

4-14 Motor Speed High Limit [Hz] 0-400 Hz 100 Hz Zadejte minimalni hodnotu vysokych otacek.

4-19 Max. vystupni kmitocet 0-400 100 Hz Zadejte hodnotu max. vystupniho kmitoctu.

6-29 Terminal 54 mode [0] Current (Proud) 1 Zvolte, zda bude svorka 54 fungovat jako

[1] Voltage (Napéti) proudovy nebo napétovy vstup.

6-20 Terminal 54 Low Voltage 0-10V 0,07 V Zadejte hodnotu napéti odpovidajici min.
zadané hodnoté.

6-21 Terminal 54 High Voltage 0-10V 1m0V Zadejte napéti odpovidajici min./max. zddané
hodnoté.

6-22 Terminal 54 Low Current 0-20 mA 4 mA Zadejte hodnotu proudu odpovidajici max.
zadané hodnoté.

6-23 Terminal 54 High Current 0-20 mA 20 mA Zadejte hodnotu proudu odpovidajici max.
zadané hodnoté.

6-24 Terminal 54 Low Ref./Feedb. -4999-4999 0 Zadejte hodnotu zpétné vazby odpovidajici

Value hodnoté napéti nebo proudu nastavené v
6-20 Terminal 54 Low Voltage/6-22 Terminal 54
Low Current.

6-25 Terminal 54 High Ref./Feedb. -4999-4999 50 Zadejte hodnotu zpétné vazby odpovidajici

Value hodnoté napéti nebo proudu nastavené v
6-21 Terminal 54 High Voltage/6-23 Terminal 54
High Current.

6-26 Terminal 54 Filter Time Constant [0-10s 0,01 Zadejte ¢asovou konstantu filtru.

20-81 Pl Normal/ Inverse Control [0] Normal (Normaini) 0 Zvolte hodnotu [0] Normal (Normdlni), chcete-

[1] Inverse (Inverzni) li nastavit fizeni procesu na zvysovani
vystupnich otacek v pfipadé kladné chyby
procesu. Zvolte hodnotu [1] Inverse (Inverzni),
chcete-li vystupni otdcky snizovat.

20-83 PI Start Speed [Hz] 0-200 Hz 0 Hz Zadejte otdcky motoru, které budou pouzity
jako signdl startu pro spusténi Pl regulatoru.

20-93 PI Proportional Gain 0-10 0,01 Zadejte proporciondlni zesileni regulatoru
procesu. Rychlé kontroly dosdhnete pfi
vysokém zesileni. Avsak pfi pfilis velkém
zesileni by se proces mohl stat nestabilnim.

20-94 Pl Integral Time 0,1-999,0 s 999,0 s Zadejte integracni ¢asovou konstantu

reguldtoru procesu. Ziskate rychlou kontrolu
diky kratké integracni konstanté, ale kdyz je
integracni konstanta pfilis kratkd, proces se
muze stat nestabilnim. P¥ilis dlouha integra¢ni

konstanta vypne integrovani.
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Parametr

Rozsah

Vychozi Pouziti

30-22 Locked Rotor Detection

[0] Off (Vypnuto)
[1] On (Zapnuto)

[0] Off (Vypnuto) |-

30-23 Locked Rotor Detection Time [s]

0,05-1s

0,10 s -

Tabulka 4.5 Priivodce nastavenim pro aplikace se zpétnou vazbou

Nastaveni motoru

Privodce nastavenim motoru vas provede nastavenim potfebnych parametrd motoru.

Parametr

Rozsah

Vychozi

Pouziti

0-03 Regional Settings

[0] International (Mezinarodni)
[1] US (USA)

0

0-06 GridType

[0] -[132] viz Pravodce spusténim
ménice pro aplikaci bez zpétné
vazby

Podle velikosti

Zvolte provozni rezim pro restartovani
po opétovném pfipojeni ménice
kmitoc¢tu k sitovému napéti po
vypnuti.

1-10 Konstrukce motoru

*[0] Asynchron (Asynchronni)

[1]1 PM, non-salient SPM (PM, SPM
bez vyn. p.)

[2] PM, salient IPM, non Sat. (PM,
IPM bez vyn. p., spm Sat.)

[3] PM, salient IPM, Sat. (PM, IPM
bez vyn. p., Sat.)

[0] Asynchron (Asynchronni)

1-20 Motor Power

0,12-110 kW/0,16-150 HP

Dle velikosti

Zadejte vykon motoru podle udajl z
typového Stitku.

1-22 Motor Voltage

50-1 000 V

Dle velikosti

Zadejte napéti motoru podle Udaji z
typového Stitku.

1-23 Motor Frequency

20-400 Hz

Dle velikosti

Zadejte kmitocet motoru podle Gdaja
z typového Stitku.

1-24 Motor Current

0,01-10 000,00 A

Dle velikosti

Zadejte proud motoru podle udaji z
typového Stitku.

1-25 Motor Nominal Speed

50-9 999 ot./min

Dle velikosti

Zadejte jmenovité otacky motoru
podle udajl z typového stitku.

1-26 Jmenovity moment motoru

0,1-1 000,0 Nm

Dle velikosti

Tento parametr je dostupny, kdyz je
parametr 1-10 Konstrukce motoru
nastaveny na moznosti, které zapnou
rezim motoru s permanentnim
magnetem.

OZNAMENI!

Zména hodnoty tohoto
parametru ovlivni nastaveni
ostatnich parametrd.

1-30 Odpor statoru (Rs)

0-99,990 ohmu

Dle velikosti

Nastavte hodnotu odporu statoru.

1-37 Indukénost v ose d (Ld)

0-1 000 mH

Dle velikosti

Zadejte hodnotu induk¢nosti v ose d.
Hodnotu ziskdte z technickych udaji o
motoru s permanentnim magnetem.
Indukénost v ose d nelze stanovit
pomoci AMA.

1-38 g-axis Inductance (Lq)

0-1 000 mH

Dle velikosti

Zadejte hodnotu induk¢nosti v ose d.

1-39 P6ly motoru

2-100

4

Zadejte pocet pdld motoru.

1-40 Zpétna elmot. sila pfi 1000
ot./min.

10-9 000 V

Dle velikosti

Ef. hodnota faze-faze u napéti zpétné
EMS pfi 1 000 ot./min.

1-42 Motor Cable Length

0-100 m

50 m

Zadejte délku motorového kabelu.

MG18A648
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Programovani VLT®HVAC Basic Drive FC 101
Parametr Rozsah Vychozi Pouziti
1-44 d-axis Inductance Sat. 0-1 000 mH Dle velikosti Tento parametr odpovida nasycené
(LdSat) induk¢nosti Ld. V idedlnim piipadé ma
tento parametr stejnou hodnotu jako
1-37 Indukénost v ose d (Ld). Nicméné
pokud dodavatel motoru poskytne
indukeni kiivku, méla by se zde zadat
indukéni hodnota pfi 200 % isNom.
1-45 g-axis Inductance Sat. 0-1 000 mH Dle velikosti Tento parametr odpovida nasycené
(LgSat) induk¢nosti Lq. V idedlnim piipadé ma
tento parametr stejnou hodnotu jako
1-38 g-axis Inductance (Lg). Nicméné
pokud dodavatel motoru poskytne
indukeni kiivku, méla by se zde zadat
induké¢ni hodnota pii 200 % isNom.
1-46 Position Detection Gain 20-200% 100% Upravuje vysku testovaciho impulzu
béhem detekce pozice pfi startu.
1-48 Current at Min Inductance [20-200 % 100% Zadejte bod nasycené indukcnosti.
for d-axis
1-49 Current at Min Inductance [20-200 % 100% Tento parametr specifikuje kfivku
for g-axis saturace hodnot indukénosti d a g. Od
20 do 100 % tohoto parametru jsou
induk¢nosti linedrné aproximovany
vzhledem k parametrdm 1-37, 1-38,
1-44 a 1-45.
1-70 PM Start Mode [0] Rotor Detection (Detekce [0] Rotor Detection (Detekce |-
rotoru) rotoru)
[1] Parking (Parkovani)
1-73 Flying Start [0] Disabled (Vypnuto) 0 Hodnotu [1] Enable (Zapnuto) vyberte,
[1] Enabled (Zapnuto) chcete-li, aby ménic¢ kmitoc¢tu dokazal
dohnat otacejici se motor.
3-41 Ramp 1 Ramp Up Time 0,05-3 600,0 s Dle velikosti Doba rozbéhu z 0 na jmenovitou
hodnotu 7-23 Motor Frequency.
3-42 Ramp 1 Ramp Down Time |0,05-3 600,0 s Dle velikosti Doba dobéhu ze jmenovité hodnoty
1-23 Motor Frequency na O.
4-12 Motor Speed Low Limit [Hz] |0-400 Hz 0,0 Hz Zadejte minimalni hodnotu otacek.
4-14 Motor Speed High Limit [Hz] | 0-400 Hz 100 Hz Zadejte maximalni hodnotu otacek.
4-19 Max. vystupni kmitocet 0-400 100 Hz Zadejte hodnotu max. vystupniho
kmitoctu.
30-22 Locked Rotor Detection [0] Off (Vypnuto) [0] Off (Vypnuto) -
[1] On (Zapnuto)
30-23 Locked Rotor Detection 0,05-1 s 0,10 s -
Time [s]
Tabulka 4.6 Priivodce nastavenim motoru
Provedené zmény Zména nastaveni parametr(

Funkce Changes Made (Provedené zmény) zobrazuje 1
vSechny parametry, které byly zménény oproti vychozimu
nastaveni.

. V seznamu jsou uvedeny pouze zménéné 5
parametry aktudlni programované sady.

. Parametry, u kterych byly obnoveny vychozi
hodnoty, nejsou uvedeny.

. Zpradva Empty (Prdzdné) oznacuje, ze nebyly
zménény zadné parametry.

Stisknéte a drzte tlacitko [Menu] (Menu), dokud
se indikator na displeji nezobrazi nad polozkou
Quick Menu (Rychlé menu).

Pomoci tlacitek [4] [Y] vyberte priivodce,
nastaveni rezimu se zp. vazbou, nastaveni motoru
nebo provedené zmény a stisknéte tlacitko [OK].

K prochdzeni mezi parametry Quick menu
pouzijte tlacitka [4] [V].
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4. Stisknutim tlacitka [OK] vyberte parametr.

5. Ke zméné hodnoty nastaveni parametru pouzijte
tlacitka [4] [V].

6. Stisknutim tlacitka [OK] potvrdite zménu.

7. Bud' stisknéte dvakrat tlacitko [Back] (Zpét) a
zobrazte Status (Stav), nebo stisknéte jednou
tlacitko [Menu] (Menu) a oteviete Main Menu
(Hlavni menu).

Hlavni menu umoziuje pfistup ke vSéem parametrim.

1. Stisknéte a podrzte tlacitko [Menu] (Menu), dokud
se indikdtor na displeji nezobrazi nad polozkou
Main Menu (Hlavni menu).

2. K prochdzeni mezi skupinami parametrdl pouzijte
tlacitka [A] [V].

3. Stisknutim tlacitka [OK] vyberte skupinu
parametrd.

4. K prochdzeni mezi parametry v urcité skupiné
pouzijte tlacitka [4] [V].

5. Stisknutim tlacitka [OK] vyberte parametr.

6. K nastaveni nebo zméné hodnoty parametru
pouzijte tlacitka [A] [V].
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4.3 Seznam parametru
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Vystrahy a poplachy

Struc¢na prirucka

5 Vystrahy a poplachy

Cislo Cislo Text chyby Vystraha | Poplac | Zablokov |PFi¢ina potizi
chyby | poplachové h ano
ho/
vystrazného
bitu
Signdl na svorce 53 nebo 54 je mensi nez 50 % hodnoty

Live zero error nastavené v 6-10 Terminal 53 Low Voltage, 6-12 Terminal 53

2 16 (Chyba pracovni X X - Low Current, 6-20 Terminal 54 Low Voltage nebo 6-22 Terminal
nuly) 54 Low Current. Zkontrolujte nastaveni ve skupiné parametr(

6-0* Analog I/0 Mode (Rezim analog. vstup/vyst.).

Mains ph. loss Na strané napajeni chybi faze, nebo je nesymetrie napajeciho

4 14 (Vypadek faze X X X napéti pfilis vysokd. Zkontrolujte napajeci napéti. Viz
sité) 14-12 Function at Mains Imbalance.
DC over volt

7 11 (Prepéti v X X -
meziobvodu Doslo k prekroceni limitu napéti v meziobvodu.
DC under volt

8 10 (Podpéti v X X - Napéti meziobvodu pokleslo pod uroven vystrahy kviili
meziobvodu) nizkému napéti.
Inverter overload

9 9 . X X - .
(Pretizeni ménice) Vice nez 100% zatizeni po pfilis dlouhou dobu.
Motor ETR over

10 8 (Vypnuti ETR X X - Motor je piilis horky kvali vice nez 100% zatizeni po pfilis
motoru) dlouhou dobu. Viz 1-90 Motor Thermal Protection.
Motor th over

1 7 (Vypf‘u“’ X X - ) o ) ) i
termistoru Termistor nebo pfipojeni termistoru bylo odpojeno. Viz
motoru) 1-90 Motor Thermal Protection.

13 s Over Current X X X
(Nadproud) Byl prekrocen $pickovy proud stiidace.
Earth Fault (Zemni

14 2 - X X
spojeni) Doslo ke svodu mezi vystupnimi fazemi a zemi.

16 1 Short Circuit ~ X X
(Zkrat) Zkrat v motoru nebo na svorkach motoru.
Ctrl. word TO

17 4 (Casové omezeni X X - Méni¢ kmitoctu nekomunikuje. Viz skupina parametr(i 8-0*
pro fidici slovo) General Settings (Obecnd nastaveni).

2 50 Fan Fault (Chyba X X ~ Ventildtor chladice nefunguje (pouze u jednotek 400 V, 30-90
ventilatoru) kW).

30 19 U phase loss ~ X X Chybi motorova faze U. Zkontrolujte fazi. Viz 4-58 Missing
(Vypadek faze U) Motor Phase Function.

3 2 V phase loss ~ X X Chybi motorova faze V. Zkontrolujte fazi. Viz 4-58 Missing
(Vypadek faze V) Motor Phase Function.

3 n W phase loss ~ X X Chybi motorova faze W. Zkontrolujte fazi. Viz 4-58 Missing
(Vypadek faze W) Motor Phase Function.

38 17 Internal fault ~ X X
(Vnitini chyba) Obratte se na mistniho dodavatele Danfoss.

” 28 Earth Fault (Zemni ~ X X Doslo ke svodu mezi vystupnimi fazemi a zemi, pouzijte
spojeni) pokud mozno hodnotu 75-31 Alarm Log Value.
Control Voltage

46 33 Fault (Chyba - X X Nizké Fidici napéti. Obratte se na mistniho dodavatele
fidiciho napéti) Danfoss.
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Vystrahy a poplachy VLT®HVAC Basic Drive FC 101
Cislo Cislo Text chyby Vystraha | Poplac | Zablokov |PFi¢ina potizi
chyby | poplachové h ano
ho/
vystrazného
bitu
24V supply low
47 23 (Nizké napéti 24V X X X
zdroje) Mohlo dojit k pretizeni 24V DC napajeni.
AMA calibration
failed (AMA -
50 - X -
kalibrace se
nepodafila) Obratte se na mistniho dodavatele Danfoss.
51 15 AMA Unom,Inom ~ X _ Ztejmé je chybné nastaveni napéti motoru, proudu motoru
(AMA Unom,Inom) nebo vykonu motoru. Zkontrolujte nastaveni.
AMA low Inom
52 - (AMA - maly jm. - X -
p.) Proud motoru je pfilis maly. Zkontrolujte nastaveni.
AMA big motor
53 - (AMA - piilis velky - X -
motor) Motor je pfilis velky na to, aby bylo mozno provést test AMA.
AMA small mot
54 - (AMA - piilis maly - X -
motor) Motor je pfilis maly na to, aby bylo mozno provést test AMA.
AMA par. range
55 - (AMA - rozsah - X - Hodnoty parametru zjisténé pro motor jsou mimo piipustny
parametru) rozsah.
AMA user
interrupt (AMA - L. ..
56 - L - X - AMA bylo preruseno uzivatelem.
preruseni
uzivatelem)
Zkuste spustit AMA nékolikrat znovu, dokud se AMA
neprovede.
AMA timeout OZNAMENI
57 - (AMA — & int) - X - Opakované spusténi miize zahfat motor na takovou
uroven, Ze se zvysi odpory Rs a Rr. Zahiati motoru
vSak neni ve vétsiné piipada kritické.
AMA internal
58 - (AMA - vnitini X X -
chyba) Obratte se na mistniho dodavatele Danfoss.
Current limit
59 25 (Proudové X - -
omezeni) Proud je vy3si nez hodnota nastavena v 4-18 Current Limit.
Bylo aktivovéno externi zablokovani. Chcete-li obnovit
External Interlock normalni provoz, pfivedte na svorku naprogramovanou na
60 44 (Externi - X - externi zablokovani napéti 24 V DC a potom vynulujte ménic
zablokovani) (prostfednictvim sériové komunikace, digitalniho vstupu/
vystupu nebo stisknutim tlacitka pro vynulovani).
Heat sink
Temperature Low
66 26 o X - - ; o A
(Nizka teplota Vystraha souvisi s teplotnim cidlem v modulu IGBT (pouze u
chladice) jednotek 400 V, 30-90 kW (40-125 HP) a 600 V).
Pwr. Card Temp
69 1 (Teplota vykonové X X X Teplotni ¢idlo na vykonové karté prekrocilo horni nebo dolni

karty)

omezeni.
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Vystrahy a poplachy Strucna pfirucka
Cislo Cislo Text chyby Vystraha | Poplac | Zablokov |PFi¢ina potizi
chyby | poplachové h ano
ho/
vystrazného
bitu
lllegal FC configu-
ration (Neplatna
70 36 ) - X X
konfigurace
ménice) Ridici karta je nekompatibilni s vykonovou kartou.
lllegal power
section configu-
79 - ration (Neplatna X X -
konfigurace
vykonové casti) Vnitini chyba. Obratte se na mistniho dodavatele Danfoss.
Drive initialised
80 29 (Inicializace - X - Nastaveni vSech parametr( bylo inicializovano na vychozi
ménice) nastaveni.
Auto DC Braking
(Automatické
87 47 brzdéni stejnos- X -
mérnym
proudem) Méni¢ je automaticky brzdén stejnosmérnym proudem.
Moment je pod urovni momentu nastaveného pro nulové
Broken Belt o o . .
95 40 L. X X - zatizeni, coz znaci pretrzeny pas. Viz skupina parametrd 22-6*
(Pretrzeny femen) . L, |
Broken Belt Detection (Detekce pretrzeného pdsu).
126 Motor Rotating X Vysoké napéti u zpétné elmot. sily. Zastavte rotor motoru s
(Otaceni motoru) permanentnim magnetem.
Fire Mode
200 - ci o X - - N P
(Pozarni rezim) Byl aktivovan pozarni rezim.
Fire Mode Limits
Exceeded
202 - NPT X - - . o
(Prekroceni limitd PozZérni rezim potlacil jeden nebo vice poplachd rusicich
pozéarniho rezimu) zaruku.
New sparepart Doslo k vyméné napdjeni nebo spinaného zdroje napéjeni (u
250 - (Novy ndhradni - X X jednotek 400 V, 30-90 kW (40-125 HP) a 600 V). Obratte se
dil) na mistniho dodavatele Danfoss.
Méni¢ kmitoctu ma novy typovy kéd (u jednotek 400 V, 30-
New Typecode J o
251 - i oo - X X 90 kW (40-125 HP) a 600 V). Obratte se na mistniho
(Novy typovy kéd)
dodavatele Danfoss.

Tabulka 5.1 Vystrahy a poplachy
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Technické udaje VLT®HVAC Basic Drive FC 101

6 Technické udaje

6.1 Sitové napajeni

6.1.1 3 x 200-240 V AC

Méni¢ kmitoctu PK25|PK37 | PK75 | P1K5| P2K2 | P3K7 | P5K5 | P7K5 | P11K | P15K | P18K | P22K | P30K | P37K | P45K
Typicky vystup na hfideli 025037 (075] 15 2,2 3,7 5,5 7,5 11,0 | 150 | 185 [ 22,0 | 30,0 | 37,0 | 450
(kW]
Typicky vystup na hfideli 033] 05| 10 ] 20 3,0 5,0 7,5 100 | 150 [ 20,0 [ 250 | 30,0 | 40,0 | 50,0 [ 60,0
[HP]

Ramecek 1P20 H1 H1 H1 H1 H2 H3 H4 H4 H5 H6 H6 H7 H7 H8 H8
Max. velikost kabelu ve 4 4 4 4 14(10)|14(10)|16(6)| 16 (6) |16 (6) [ 35(2) [35(2)| 50 (1) | 50 (1) | 95 (0) [ 120
svorkéch (sitovy, motorovy) | (10) | (10) | (10) | (10) (4/0)

[mm? (AWG)]

Vystupni proud
Teplota okoli 40 °C (104 °F)

Spojity 15122 42| 68| 96 152 | 22,0 | 280 | 420 | 594 | 748 | 88,0 | 1150 | 143,0 | 170,0
(3 x 200-240 V) [A]
Pferusovany 1,7 124 | 46 | 75| 106 | 167 | 242 | 308 | 462 | 653 | 823 | 96,8 | 126,5| 157,3 | 187,0

(3 x 200-240 V) [A]
Maximalni vstupni proud

Spojity 1,1 16 | 28 | 56 | 86/ | 14.1/ | 21.0/ | 283/ | 41.0/ | 52,7 | 650 | 76,0 | 103,7 | 127,9 | 153,0

3 x 200-240 V) [A] 7.2 120 | 18.0 | 240 | 38.2

PfreruSovany 1,2 1,8 | 31 6,2 | 95/ | 155/ |23.1/|31.1/| 451/ | 580 | 71,5 | 83,7 | 114,1 | 140,7 | 168,3

(3 x 200-240 V) [A] 79 13.2 | 19.8 | 264 | 42.0

Max. sitové pojistky Viz kapitola 3.2.4 Pojistky a jistice

Odhadovana vykonova 12/ | 15/ | 21/ | 48/ | 80/ 97/ 182/ | 229/ | 369/ 512 697 879 1149 | 1390 | 1500

ztrata [W], nejlepsi/ 14 18 26 60 102 120 204 268 386

typicka"

Hmotnost kryti IP20 [kg 20 | 20 | 20 | 21 3,4 4,5 79 7.9 9,5 245 | 245 | 360 | 360 | 51,0 | 51,0

(Ib)] (44) | 44 @4 |@6)| (75 | 09 |(174)|(17,4) | (209) | (54) | (54) | (794) | (79.4) | (1124 (1124
) )

U¢innost [%], nejlepsi/ 97.0/(97.3/(98.0/ [97.6/( 97.1/ | 97.9/ | 97.3/ | 98.5/ | 97.2/ | 97,0 | 97,1 | 96,8 | 97,1 | 97,1 | 97,3

typicka? 96.5 968 976 [97.0| 963 | 97.4 | 97.0 | 97.1 | 97.1

Vystupni proud
Teplota okoli 50 °C (122 °F)

Spojity 15119 35| 68| 96 13,0 | 198 | 230 | 33,0 | 416 | 524 | 616 | 80,5 [ 1001 [ 119
(3 x 200-240 V) [A]
Pferusovany 1,7 |1 21 39 | 751|106 | 143 | 21,8 [ 253 | 363 | 458 | 576 | 678 | 88,6 [ 1101 | 130,9

(3 x 200-240 V) [A]

Tabulka 6.1 3 x 200-240 V AC, 0,25-45 kW (0,33-60 HP)

1) Plati pro dimenzaci chlazeni ménice kmitoctu. Pokud je spinaci kmitocet zvysen oproti vychozimu nastaveni, mohou vykonové ztrdty vzrist.
Jsou zahrnuty spotfeby ovlddaciho panelu LCP a typické Fidici karty. Udaje o vykonovych ztrdtdch podle normy EN 50598-2 najdete na
www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) Ucinnost méfena pfi jmenovitém proudu. Tiidu energetické Gcinnosti najdete v kapitola 6.4.13 Okolni podminky. Ztrdty pfi édstecném zatiZeni
najdete na www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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6.1.2 3 x 380-480 V AC

Méni¢ kmitoétu PK37 PK75 PIK5 | P2K2 P3KO P4KO P5K5 P7K5 | P11K | P15K
Typicky vystup na hiideli [kW] 0,37 075 1,5 2.2 3,0 4,0 55 7.5 11,0 15,0
Typicky vystup na hfideli [HP] 0,5 1,0 2,0 3,0 4,0 50 7.5 10,0 15,0 20,0
Rémecek IP20 H1 H1 H1 H2 H2 H2 H3 H3 H4 H4

Max. velikost kabelu ve 40100 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 4010 | 166) | 16(6)

svorkach (sitovy, motorovy)
[mm? (AWG)]
Vystupni proud pfi teploté okoli - 40 °C (104 °F)

Spojity (3 x 380-440 V)[A] 1,2 2,2 3,7 53 7,2 9,0 12,0 15,5 23,0 31,0
PferuSovany (3 x 380-440 V) 1,3 2,4 4,1 58 7.9 99 13,2 17,1 25,3 34,0
[A]

Spojity (3 x 441-480 V) [A] 11 2,1 3,4 4,8 6,3 8,2 11,0 14,0 21,0 27,0
PferuSovany (3 x 441-480 V) 1,2 23 3,7 53 6,9 9,0 12,1 154 23,1 29,7
[A]

Maximalni vstupni proud

Spojity (3 x 380-440 V) [A] 12 2,1 3,5 4,7 6,3 83 11,2 15,1 22,1 29,9
PferuSovany (3 x 380-440 V) 13 2,3 39 52 6,9 9,1 12,3 16,6 24,3 329
[A]

Spojity (3 x 441-480 V) [A] 1,0 1,8 2,9 3,9 53 6,8 9,4 12,6 18,4 24,7
PreruSovany (3 x 441-480 V) 11 2,0 3,2 4,3 58 7,5 10,3 13,9 20,2 27,2
(Al

Max. sitové pojistky Viz kapitola 3.2.4 Pojistky a jistice

Odhadovana vykonova ztrata 13/15 16/21 46/57 46/58 66/83 95/118 | 104/131 | 159/198 | 248/274 | 353/379
wi,
nejlepsi/typicka"

Hmotnost kryti IP20 [kg (Ib)] 20(44) | 20(44) | 21(46) |33(73) | 33(73) | 34((75) | 430,5) | 45(99) 7,9 7,9
(17,4) (17,4)
U¢innost [%], 97.8/97.3 | 98.0/97.6 | 97.7/97.2 1 98.3/97.9 | 98.2/97.8 | 98.0/97.6 | 98.4/98.0 | 98.2/97.8 | 98.1/97. | 98.0/97.
nejlepsi/typicka? 9 8
Vystupni proud pfi teploté okoli - 50 °C (122 °F)
Spojity (3 x 380-440 V) [A] 1,04 1,93 3,7 4,85 6,3 8,4 10,9 14,0 20,9 28,0
Pferusovany (3 x 380-440 V) 11 2,1 4,07 54 6,9 9,2 12,0 15,4 23,0 30,8
[A]
Spojity (3 x 441-480 V) [A] 1,0 1,8 3,4 4,4 55 7.5 10,0 12,6 19,1 24,0
Pferusovany (3 x 441-480 V) 1,1 2,0 3,7 4.8 6,1 8,3 11,0 13,9 21,0 26,4
[A]

Tabulka 6.2 3 x 380-480 V AC, 0,37-15 kW (0,5-20 HP), typ kryti H1-H4

1) Plati pro dimenzaci chlazeni ménice kmitoctu. Pokud je spinaci kmitoclet zvysen oproti vychozimu nastaveni, mohou vykonové ztraty vzrist.
Jsou zahrnuty spotfeby oviddaciho panelu LCP a typické Fidici karty. Udaje o vykonovych ztrdtdch podle normy EN 50598-2 najdete na
www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) U¢innost méfena pti jmenovitém proudu. TFidu energetické Ucinnosti najdete v kapitola 6.4.13 Okolni podminky. Ztrdty pti ¢dstecném zatizeni
najdete na www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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Méni¢ kmitoctu P18K P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
Typicky vystup na hfideli [kW] 18,5 22,0 30,0 37,0 45,0 55,0 75,0 90,0
Typicky vystup na hfideli [HP] 25,0 30,0 40,0 50,0 60,0 70,0 100,0 125,0
Ramecek 1P20 H5 H5 H6 H6 H6 H7 H7 H8
Max. velikost kabelu ve svorkach 16 (6) 16 (6) 35 (2) 35 (2) 35 (2) 50 (1) 95 (0) 120 (250
(sitovy, motorovy) [mm? (AWG)] MCM)
Vystupni proud pfi teploté okoli - 40 °C (104 °F)
Spojity (3 x 380-440 V)[A] 37,0 42,5 61,0 73,0 90,0 106,0 147,0 177,0
PreruSovany (3 x 380-440 V) [A] 40,7 46,8 67,1 80,3 99,0 116,0 161,0 194,0
Spojity (3 x 440-480 V) [A] 34,0 40,0 52,0 65,0 80,0 105,0 130,0 160,0
PfreruSovany (3 x 440-480 V) [A] 374 44,0 57,2 71,5 88,0 115,0 143,0 176,0
Maximalni vstupni proud
Spojity (3 x 380-440 V) [A] 35,2 41,5 57,0 70,0 84,0 103,0 140,0 166,0
PferuSovany (3 x 380-440 V) [A] 38,7 45,7 62,7 77,0 924 113,0 154,0 182,0
Spojity (3 x 440-480 V) [A] 29,3 34,6 49,2 60,6 72,5 88,6 120,9 142,7
Pferusovany (3 x 440-480 V) [A] 32,2 38,1 54,1 66,7 79,8 97,5 1329 157,0
Max. sitové pojistky
Odhadovana vykonova ztrata [W], 412/456 475/523 733 922 1067 1133 1733 2141
nejlepsi/typicka"
Hmotnost kryti IP20 [kg (Ib)] 9,5 (20,9 | 9,5(20,9) 24,5 (54) 24,5 (54) 24,5 (54) |[36,0 (79,4) | 36,0 (79,4) 51,0
(112,4)
U¢innost [%], nejlepéi/typicka’Z) 98.1/97.9 | 98.1/97.9 97,8 97,7 98 98,2 97,8 97,9
Vystupni proud pfi teploté okoli — 50 °C (122 °F)
Spojity (3 x 380-440 V) [A] 341 38,0 48,8 58,4 72,0 74,2 102,9 1239
PreruSovany (3 x 380-440 V) [A] 37,5 41,8 53,7 64,2 79,2 81,6 113,2 136,3
Spojity (3 x 440-480 V) [A] 31,3 35,0 41,6 52,0 64,0 73,5 91,0 112,0
PreruSovany (3 x 440-480 V) [A] 344 38,5 45,8 57,2 704 80,9 100,1 123,2

Tabulka 6.3 3 x 380-480 V AC, 18,5-90 kW (25-125 HP), typ kryti H5-H8

1) Plati pro dimenzaci chlazeni ménice kmitoctu. Pokud je spinaci kmitocet zvysen oproti vychozimu nastaveni, mohou vykonové ztrdty vzrist.

Jsou zahrnuty spotteby oviddaciho panelu LCP a typické Fidici karty. Udaje o vykonovych ztrdtdch podle normy EN 50598-2 najdete na

www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) U¢innost mérena pti jmenovitém proudu. Ttidu energetické Gcinnosti najdete v kapitola 6.4.13 Okolni podminky. Ztrdty pfi édste¢ném zatizeni

najdete na www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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Méni¢ kmitoctu PK75 P1K5 P2K2 P3KO P4KO P5K5 P7K5 P11K P15K P18K
Typicky vystup na hideli [kW] 0,75 1,5 2,2 3,0 4,0 55 7,5 1 15 18,5
Typicky vystup na hideli [HP] 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0 7,5 10,0 15 20 25
Ramecek IP54 12 12 12 12 12 13 13 14 14 14
Max. velikost kabelu ve svorkéach (sitovy, 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 16(6) | 16 (6) | 16 (6)

motorovy) [mm? (AWG)]

Vystupni proud
Teplota okoli 40 °C (104 °F)

Spojity (3 x 380-440 V) [A] 2,2 3,7 53 7,2 9,0 12,0 15,5 23,0 31,0 37,0
PferuSovany (3 x 380-440 V) [A] 24 4,1 58 79 9,9 13,2 171 25,3 34,0 40,7
Spojity (3 x 440-480 V) [A] 2,1 34 4,8 6,3 8,2 11,0 14,0 21,0 27,0 34,0
PreruSovany (3 x 440-480 V) [A] 23 3,7 53 6,9 9,0 12,1 15,4 23,1 29,7 374
Maximalni vstupni proud

Spojity (3 x 380-440 V)[A] 2,1 3,5 4,7 6,3 83 11,2 151 22,1 29,9 35,2
PreruSovany (3 x 380-440 V) [A] 23 39 52 6,9 9,1 12,3 16,6 24,3 329 38,7
Spojity (3 x 440-480 V) [A] 1,8 29 39 53 6,8 9,4 12,6 184 24,7 29,3
PreruSovany (3 x 440-480 V) [A] 2,0 3,2 4,3 58 7,5 10,3 13,9 20,2 27,2 32,2
Max. sitové pojistky Viz kapitola 3.2.4 Pojistky a jistice

Odhadovana vykonova ztrata [W], nejlepsi/ 21/ 46/ 46/ 66/ 95/ 104/ 159/ 248/ 353/ 412/
typicka" 16 57 58 83 118 131 198 274 379 456
Hmotnost kryti IP54 [kg (Ib)] 53 53 53 53 53 7,2 72 13,8 13,8 13,8

7 | L7y | 117) | (14L,7) | (1,7) | (159) | (159) | (304) | (30,4) | (30,4)
98.0/ | 97.7/ 98.3/ 98.2/ | 98.0/ | 98.4/ 98.2/ | 98.1/ 98.0/ | 98.1/
97.6 97.2 97.9 97.8 97.6 98.0 97.8 97.9 97.8 97.9

U¢innost [%], nejlepsi/typicka?

Vystupni proud pfi teploté okoli - 50 °C (122 °F)

Spojity (3 x 380-440 V) [A] 1,93 3,7 4,85 6,3 7,5 10,9 14,0 20,9 28,0 33,0
PferuSovany (3 x 380-440 V) [A] 2,1 4,07 54 6,9 9,2 12,0 15,4 23,0 30,8 36,3
Spojity (3 x 440-480 V) [A] 1,8 34 44 55 6,8 10,0 12,6 19,1 24,0 30,0
Pferusovany (3 x 440-480 V) [A] 2,0 3,7 4,8 6,1 8,3 11,0 13,9 21,0 26,4 33,0

Tabulka 6.4 3 x 380/480 V AC, 0,75-18,5 kW (1-25 HP), typ kryti 12-14

1) Plati pro dimenzaci chlazeni ménice kmitoctu. Pokud je spinaci kmitocet zvysen oproti vychozimu nastaveni, mohou vykonové ztrdty vzrst.
Jsou zahrnuty spotfeby oviddaciho panelu LCP a typické Fidici karty. Udaje o vykonovych ztrdtdch podle normy EN 50598-2 najdete na
www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) Ucinnost mérena pti jmenovitém proudu. Ttidu energetické Ucinnosti najdete v kapitola 6.4.13 Okolni podminky. Ztrdty pfi édstecném zatizeni
najdete na www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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Méni¢ kmitoctu P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
Typicky vystup na htideli [kW] 22,0 30,0 37,0 45,0 55,0 75,0 90,0
Typicky vystup na hideli [HP] 30,0 40,0 50,0 60,0 70,0 100,0 125,0
Ramecek IP54 16 16 16 17 17 18 18
Max. velikost kabelu ve svorkéch (sitovy, motorovy) [mm? 35 (2) 35 (2) 35 (2) 50 (1) 50 (1) 95 (3/0) | 120 (4/0)
(AWG)]

Vystupni proud

Teplota okoli 40 °C (104 ° F)

Spojity (3 x 380-440 V) [A] 44,0 61,0 73,0 90,0 106,0 147,0 177,0
PferuSovany (3 x 380-440 V) [A] 48,4 67,1 80,3 99,0 116,6 161,7 194,7
Spojity (3 x 440-480 V) [A] 40,0 52,0 65,0 80,0 105,0 130,0 160,0
Prerusovany (3 x 440-480 V) [A] 44,0 57,2 71,5 88,0 115,55 143,0 176,0
Maximalni vstupni proud

Spojity (3 x 380-440 V)[A] 41,8 57,0 70,3 84,2 102,9 140,3 165,6
PreruSovany (3 x 380-440 V) [A] 46,0 62,7 774 92,6 1131 154,3 182,2
Spojity (3 x 440-480 V) [A] 36,0 49,2 60,6 72,5 88,6 120,9 142,7
PreruSovany (3 x 440-480 V) [A] 39,6 54,1 66,7 79,8 97,5 132,9 157,0
Max. sitové pojistky

Odhadovand vykonova ztrata [W], nejlepsi/typicka" 496 734 995 840 1099 1520 1781
Hmotnost kryti IP54 [kg (Ib)] 27 (59,5) | 27 (59,5) | 27 (59,5) | 45 (99,2) | 45 (99,2) |65 (143,3) |65 (143,3)
Ucinnost [%], nejlepsi/typicka? 98,0 97,8 97,6 98,3 98,2 98,1 98,3
Vystupni proud pfi teploté okoli - 50 °C (122 °F)

Spojity (3 x 380-440 V) [A] 352 48,8 58,4 63,0 74,2 102,9 123,9
Pferusovany (3 x 380-440 V) [A] 38,7 53,9 64,2 69,3 81,6 113,2 136,3
Spojity (3 x 440-480 V) [A] 32,0 41,6 52,0 56,0 73,5 91,0 112,0
Pferusovany (3 x 440-480 V) [A] 352 45,8 57,2 61,6 80,9 100,1 123,2

Tabulka 6.5 3 x 380-480 V AC, 22-90 kW (30-125 HP), typ kryti 16-18

1) Plati pro dimenzaci chlazeni ménice kmitoctu. Pokud je spinaci kmitoclet zvysen oproti vychozimu nastaveni, mohou vykonové ztrdty vzrist.

Jsou zahrnuty spotteby oviddaciho panelu LCP a typické fidici karty. Udaje o vykonovych ztrdtdch podle normy EN 50598-2 najdete na

www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) U¢innost méfena pti jmenovitém proudu. Ttidu energetické ucinnosti najdete v kapitola 6.4.13 Okolni podminky. Ztrdty pti édste¢ném zatizeni

najdete na www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

50 Danfoss A/S © 08/2014 V3echna préva vyhrazena.

MG18A648


http://www.danfoss.com/vltenergyefficiency
http://www.danfoss.com/vltenergyefficiency

Technické udaje Strucna pfirucka

6.1.3 3 x 525-600 V AC

Méni¢ kmitoctu P2K2 [ P3KO | P3K7 | P5K5 | P7K5 | P11K | P15K | P18K | P22K [ P30K | P37K | P45K | P55K | P75K | P9OK
Typicky vystup na hfideli [kW] | 2,2 3,0 3,7 55 7,5 11,0 | 150 | 185 | 22,0 | 30,0 | 37 | 450 | 550 | 750 | 90,0
Typicky vystup na hfideli [HP] | 3,0 4,0 5,0 75 | 10,0 [ 150 | 20,0 [ 250 | 30,0 [ 40,0 | 50,0 | 60,0 | 70,0 | 100,0]125,0

Réamecek 1P20 H9 H9 H9 H9 H9 H10 | H10 H6 H6 H6 H7 H7 H7 H8 H8
Max. velikost kabelu ve 4(10) |4 (10)| 4 (10) |4 (10)[4 (10)[ 10 (8)| 10 (8) |35 (2)| 35 35 (50 (1) 50 |50 (1)| 95 120
svorkach (sitovy, motorovy) @ 1 @ (M (0) | (4/0)

[mm? (AWG)]
Vystupni proud pfi teploté okoli - 40 °C (104 ° F)
Spojity (3 x 525-550 V) [A] 4,1 5,2 6,4 9,5 11,5 ] 190 | 23,0 | 280 | 36,0 | 43,0 | 540 | 650 | 87,0 [ 1050 137,0
PferuSovany (3 x 525-550 V) 4,5 5,7 7,0 105 | 12,7 | 209 | 253 | 308 | 396 | 47,3 | 594 | 71,5 | 95,7 | 1155]|150,7
[A]
Spojity (3 x 551-600 V) [A] 39 4,9 6,1 9,0 11,0 | 180 | 22,0 | 27,0 | 340 | 41,0 | 52,0 | 62,0 | 83,0 | 100,0|131,0
PferuSovany (3 x 551-600 V) 4,3 54 6,7 99 12,1 198 | 242 | 29,7 | 374 | 451 | 57,2 | 68,2 | 91,3 [110,0 | 144,1
[A]l

Maximalni vstupni proud
Spojity (3 x 525-550 V) [A] 3,7 51 50 8,7 119 [ 16,5 | 225 | 27,0 | 33,1 | 451 | 54,7 | 66,5 | 81,3 | 109,0|130,9
PreruSovany (3 x 525-550 V) 4,1 5,6 6,5 9,6 13,1 | 182 | 248 | 29,7 | 364 | 496 | 60,1 | 73,1 | 894 |119,9]| 143,9
[A]
Spojity (3 x 551-600 V) [A] 3,5 4,8 5,6 8,3 114 (157 | 214 | 257 | 31,5 | 429 | 52,0 | 63,3 | 77,4 | 103,8| 124,5
PreruSovany (3 x 551-600 V) 39 53 6,2 9,2 125 [ 17,3 | 236 | 283 | 346 | 47,2 | 57,2 | 69,6 | 85,1 |114,2|137,0
[A]
Max. sitové pojistky Viz kapitola 3.2.4 Pojistky a jistice
Odhadovana vykonova ztrata 65 90 110 132 180 216 294 385 | 458 | 542 | 597 [ 727 [ 1092 | 1380 | 1658
[W], nejlepsi/typicka”
Hmotnost kryti IP54 [kg (Ib)] 6,6 6,6 6,6 6,6 6,6 11,5 11,5 | 245 | 245 | 245 | 36,0 | 36,0 | 36,0 | 51,0 | 51,0
(14,6) | (14,6) | (14,6) | (14,6) | (14,6) | (25,3) | (25,3) | (54) | (54) | (54) | (79,3) | (79,3)[(79,3)| (112, ]| (112,

U¢innost [%], 97,9 97 979 | 98,1 | 98,1 | 984 | 984 | 984 | 984 [ 985 | 98,5 | 98,7 | 98,5 | 98,5 | 98,5
nejlepsi/typicka?
Vystupni proud pfi teploté okoli - 50 °C (122 °F)
Spojity (3 x 525-550 V) [A] 2,9 3,6 4,5 6,7 8,1 13,3 | 16,1 19,6 | 25,2 | 30,1 | 37,8 | 45,5 | 609 | 73,5 | 95,9
Pferusovany (3 x 525-550 V) 3,2 4,0 4,9 74 8,9 146 | 17,7 | 21,6 | 27,7 | 33,1 | 416 | 500 | 67,0 | 80,9 [ 1055
[A]
Spojity (3 x 551-600 V) [A] 2,7 3,4 4,3 6,3 7,7 126 | 154 | 189 | 23,8 | 28,7 | 364 | 43,3 | 58,1 | 70,0 | 91,7
Pferusovany (3 x 551-600 V) 3,0 3,7 4,7 6,9 8,5 139 | 169 | 208 | 26,2 | 31,6 | 40,0 | 47,7 | 63,9 | 77,0 [ 1009
[A]

Tabulka 6.6 3 x 525-600 V AC, 2,2-90 kW (3-125 HP), ty kryti H6-H10

1) Plati pro dimenzaci chlazeni ménice kmitoctu. Pokud je spinaci kmitocet zvysen oproti vychozimu nastaveni, mohou vykonové ztrdty vzrist.
Jsou zahrnuty spotfeby ovlddaciho panelu LCP a typické Fidici karty. Udaje o vykonovych ztrdtdch podle normy EN 50598-2 najdete na
www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) U¢innost méfena pti jmenovitém proudu. TFidu energetické Ucinnosti najdete v kapitola 6.4.13 Okolni podminky. Ztrdty pti ¢dstecném zatizeni
najdete na www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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6.2 Vysledky testu EMC (emise)

Nasledujici vysledky testu byly ziskany pfi pouziti systému s méni¢em kmitoctu, stinénym fidicim kabelem, fidicim panelem s
potenciometrem a stinénym motorovym kabelem.

Typ RFI
f'Ttp Emise Sifené vedenim. Maximalni délka stinéného kabelu [m] Vyzafované emise
iltru
Primyslové prostiedi
.. . . . Trida B . i Trida B
Trida A Skupina 2 Trida A Skupina 1 i . | Trida A Skupina 1 i . |
EN 55011 ) i L ) i L Domacnosti a lehky . i L Domacnosti a lehky
Pramyslové prostredi Pramyslové prostredi . Pramyslové prostredi .
prdmysl pramysl
X X X Kategorie C2 Kategorie C1
Kategorie C3 Kategorie C2 Kategorie C1 ) L ) L
EN/IEC , . ) L ) L Prvni prostredi Prvni prostredi
Druhé prostiedi Prvni prostredi Prvni prostredi X . X .
61800-3 . ) . ) K . ; R . Domacnosti a Domacnosti a
Prdmyslové oblasti Domdacnosti a kancelare | Doméacnosti a kancelére . L.
kancelare kancelare
Bez S Bez ; Bez S Bez S Bez S
. . . S externim . . . . . .
externiho | externim | externiho filt externiho | externim | externiho | externim | externiho | externim
iltrem
filtru filtrem filtru filtru filtrem filtru filtrem filtru filtrem
RFI filtr H4 (EN55011 A1, EN/IEC61800-3 C2)
0,25-11 kW
3 x 200- - - 25 50 - 20 Ano Ano - Ne
240 V 1P20
0,37-22 kW
3 x 380- - - 25 50 - 20 Ano Ano - Ne
480 V IP20
RFI filtr H2 (EN 55011 A2, EN/IEC 61800-3 C3)
15-45 kW
3 x 200- 25 - - - - - Ne - Ne -
240 V IP20
30-90 kW
3 x 380- 25 - - - - - Ne - Ne -
480 V IP20
0,75-18,5
kw
25 - - - - - Ano - - -
3 x 380-
480 V IP54
22-90 kW
3 x 380- 25 - - - - - Ne - Ne -
480 V IP54
RFI filtr H3 (EN55011 A1/B, EN/IEC 61800-3 C2/C1)
15-45 kW
3 x 200- - - 50 - 20 - Ano - Ne -
240 V 1P20
30-90 kW
3 x 380- - - 50 - 20 - Ano - Ne -
480 V IP20
0,75-18,5
kw
- - 25 - 10 - Ano - - -
3 x 380-
480 V IP54
22-90 kW
3 x 380- - - 25 - 10 - Ano - Ne -
480 V IP54
Tabulka 6.7 Vysledky testu EMC (emise)
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6.3 Specialni podminky

6.3.1 Odleh¢eni kvuli teploté okoli a
spinacimu kmitoctu

Teplota okoli naméfena v prdbéhu 24 hodin musi byt
nejméné o 5 °C nizsi nez je maximalni teplota okoli specifi-
kovana pro méni¢ kmitoctu. Pokud je méni¢ kmitoctu
pouzivan pfi vysoké teploté okoli, mél by byt snizen trvaly
vystupni proud. Informace o kfivce odlehceni najdete v
Ptiru¢ce projektanta VLT® HVAC Basic Drive.

6.3.2 Odlehceni kvuli nizkému tlaku
vzduchu a vysokym nadmorskym
vyskam

V pfipadé nizkého tlaku vzduchu je snizeno chlazeni
vzduchem. V pfipadé vysek nad 2 000 m (6 562 stop)
zjistéte informace o PELV u spole¢nosti Danfoss. Do vysky

1 000 m (3 281 stop) neni tfeba snizovat vykon. Ve vyskach
nad 1 000 m (3 281 stop) je potieba snizit teplotu okoli
nebo maximalni vystupni proud. Snizte vykon o 1 % na
kazdych 100 m (328 stop) v nadmoiské vysce nad 1 000 m
(3 281 stop), nebo snizte maximalni teplotu okoli 0 1 °C na
kazdych 200 m (656 stop).
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6.4 Obecné technické udaje
6.4.1 Ochrana a funkce

Elektronicka tepelna ochrana motoru pred pretizenim.

. Sledovani teploty chladice zajistuje, Ze se ménic¢ kmitoctu v pripadé prekroceni max. teploty vypne.

. Méni¢ kmitoctu je chrdnén proti zkratu mezi svorkami motoru U, V, W.

. Pokud chybi motorova faze, ménic kmitoctu se vypne a ohlasi poplach.

. Pri vypadku faze sité méni¢ kmitoctu vypne nebo vyda vystrahu (podle zatéze).

. Kontrola napéti stejnosmérného meziobvodu zajistuje, ze se ménic¢ kmitoctu vypne, je-li napéti meziobvodu pfilis

nizké nebo pfilis vysoké.

. Méni¢ kmitoctu je chrdnén proti zemnimu spojeni svorek motoru U, V, W.

6.4.2 Sitové napdjeni (L1, L2, L3)

Napajeci napéti

200-240 V £10 %

Napajeci napéti

380-480 V 10 %

Napajeci napéti

525-600 V +10 %

Napajeci kmitocet

50/60 Hz

Max. docasna nesymetrie mezi fazemi elektrické sité

3,0 % jmenovitého napajeciho napéti

Skute¢ny ucinik (A)

20,9 nominalni hodnoty pfi jmenovitém zatizeni

Relativni Ucinik (cosg) v okoli jednotky

(> 0,98)

Spindni na vstupnim napajeni L1, L2, L3 (zapnuti) u rameckd H1-H5, 12, I3, 14

Maximalné 2krat/min

Spindni na vstupnim napajeni L1, L2, L3 (zapnuti) u rdmeckd H6-H8, 16-18

Maximalné Tkrat/min

Prostiedi v souladu s normou EN 60664-1

kategorie prepéti lll/stuper znecisténi 2

Jednotka je vhodna pro pouziti v obvodech nedodavajicich vice nez efektivni proud 100 000 A (symetricky) a maximalné

240/480 V.

6.4.3 Vystupni vykon motoru (U, V, W)

Vystupni napéti

0-100 % napajeciho napéti

Vystupni kmitocet

0-200 Hz (VVC*), 0-400 Hz (u/f)

Spindni na vystupu

Neomezeno

Doby rozbéhu ¢&i dobéhu

0,05-3 600 s

6.4.4 Délky a prarezy kabell

Max. délka stinéného/pancéfovaného motorového kabelu (instalace vyhovujici

EMC)

Viz kapitola 6.2.1 Vysledky testu EMC (emise)

Max. délka motorového kabelu, nestinény/nepancéiovany kabel

50 m

Max. priifez kabelu pro motorovy, sitovy"

Priitez DC svorek pro zpétnou vazbu filtru na ramecku H1-H3, 12, 13, 14

4 mm%¥11 AWG

Praitez DC svorek pro zpétnou vazbu filtru na ramecku H4-H5

16 mm%/6 AWG

Maximalni prifez vodicl k fidicim svorkdm, neohebny kabel

2,5 mm%/14 AWG

Maximalni prirez vodi¢l k fidicim svorkdm, pruzny kabel

2,5 mm*/14 AWG

Minimalni priifez vodi¢l k fidicim svorkam

0,05 mm?/30 AWG

1) Dalsi informace naleznete v kapitola 6.1.2 3 x 380-480 V AC.

6.4.5 Digitdlni vstupy

Programovatelné digitalni vstupy 4
Cislo svorky 18, 19, 27, 29
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Logika PNP nebo NPN
Uroven napéti 0-24 V DC
Uroven napéti, logicka 0 PNP <5V DC
Uroven napéti, logicka 1 PNP > 10V DC
Uroven napéti, logicka 0 NPN > 19 V DC
Uroven napéti, logicka 1 NPN <14V DC
Maximalni napéti na vstupu 28 V DC
Vstupni odpor, Ri Priblizné 4 kQ

Digitalni vstup 29 jako termistorovy vstup

Chyba: > 2,9 kQ a bez chyby: < 800 Q

Digitalni vstup 29 jako Pulzni vstup

Max. kmitocet 32 kHz soumérny a 5 kHz (O.C.)

6.4.6 Analogové vstupy

Pocet analogovych vstupl

2

Cislo svorky

53, 54

Rezim svorky 53

Parametr 6-19: 1 = napétovy, 0 = proudovy

Rezim svorky 54

Parametr 6-29: 1 = napétovy, 0 = proudovy

Uroven napéti 0-10V
Vstupni odpor, Ri priblizné 10 kQ
Maximalni napéti 20V
Proudovy rozsah 0/4 az 20 mA (Skalovatelny)
Vstupni odpor, Ri <500 Q
Maximalni proud 29 mA
Rozliseni analogového vstupu 10 bitd
6.4.7 Analogovy vystup

Pocet programovatelnych analogovych vystupt 2
Cislo svorky 42, 45V
Proudovy rozsah na analogovém vystupu 0/4-20 mA
Max. zatizeni proti spole¢nému vedeni na analogovém vystupu 500 Q
Max. napéti na analogovém vystupu 17V
Pfesnost analogového vystupu Maximalni chyba: 0,4 % plného rozsahu
Rozliseni na analogovém vystupu 10 bith

1) Svorky 42 a 45 Ize naprogramovat jako digitdini vystupy.

6.4.8 Digitalni vystup

Pocet digitalnich vystupl 2
Cislo svorky 42, 45V
Uroven napéti na digitalnim vystupu 17V
Max. vystupni proud na digitalnim vystupu 20 mA
Max. zatizeni na digitalnim vystupu 1 kQ

1) Svorky 42 a 45 Ize rovnéZ naprogramovat jako analogovy vystup.

6.4.9 Ridici karta, sériovd komunikace RS-485

Cislo svorky

68 (P, TX+, RX4), 69 (N, TX-, RX-)

Cislo svorky

61 spolecné pro svorky 68 a 69
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6.4.10 Ridici karta, 24V DC vystup

Cislo svorky 12
Maximalni zatizeni 80 mA

6.4.11 Reléovy vystup

Programovatelny reléovy vystup 2
Relé 01 a 02 01-03 (NC), 01-02 (NO), 04-06 (NC), 04-05 (NO)
Max. zatizeni svorek (AC-1)" na 01-02/04-05 (spinaci) (Odporové zatizeni) 250 VAC 3 A
Max. zatizeni svorek (AC-15)" na 01-02/04-05 (spinaci) (Indukéni zatizeni pfi cos@ 0,4) 250 VAC 02 A
Max. zatizeni svorek (DC-1)" na 01-02/04-05 (spinaci) (Odporové zatizeni) 30VDC 2 A
Max. zatizeni svorek (DC-13)" na 01-02/04-05 (spinaci) (Indukéni zatizeni) 24V DC 0,1 A
Max. zatizeni svorek (AC-1)V na 01-03/04-06 (rozpinaci) (Odporové zatizeni) 250 VAC 3 A
Max. zatizeni svorek (AC-15)" na 01-03/04-06 (rozpinaci) (Indukéni zatizeni pFi cosg 0,4) 250 VAC 02 A

30VDC 2A
Max. zatizeni svorek (DC-1)" na 01- Min. zatizeni svorek na 01-03 (rozpinaci), 01-02 (spinaci) 24 V DC 10 mA, 24 V
03/04-06 (rozpinaci) (Odporové zatizeni) AC 20 mA
Prostredi v souladu s normou EN 60664-1 Kategorie prepéti lll/stupenri znecisténi 2

1) IEC 60947, cdsti 4 a 5.

6.4.12 Ridici karta, 10V DC vystup”

Cislo svorky 50
Vystupni napéti 10,5V 20,5V
Maximalni zatizeni 25 mA

1) VSechny vstupy, vystupy, obvody, DC zdroje a reléové kontakty jsou galvanicky oddéleny od napdjeciho napéti (PELV) i od
ostatnich svorek s vysokym napétim.

6.4.13 Okolni podminky

Kryti 1P20, IP54
Typy krytQ k dispozici IP 21, TYPE 1
Vibra¢ni zkouska 109
Max. relativni vihkost 5-95 % (IEC 60721-3-3; tfida 3K3 (bez kondenzace) béhem provozu
Agresivni prostiedi (IEC 60721-3-3), lakovany ramecek (standardni) H1-H5 tfida 3C3
Agresivni prostfedi (IEC 60721-3-3), nelakovany rémecek H6-H10 tfida 3C2
Agresivni prostiedi (IEC 60721-3-3), lakovany ramecek (volitelné) H6-H10 tfida 3C3
Agresivni prostfedi (IEC 60721-3-3), nelakovany ramecek [2-18 tfida 3C2
Testovaci metoda podle IEC 60068-2-43 H2S (10 dni)

Teplota okoli" Viz max. vystupni proud pfi 40/50 °C v kapitola 6.1.2 3 x 380-480 V AC
Minimalni teplota okoli pfi pIném provozu 0°C
Minimalni teplota okoli pfi snizeném vykonu -20 °C
Minimalni teplota okoli pfi snizeném vykonu -10 °C
Teplota pfi skladovani/prepravé -30 az +65/70 °C
Maximalni nadmofska vyska bez odleh¢éeni 1 000 m
Maximalni nadmofska vyska s odlehéenim 3000 m

Odlehceni pfi vysoké nadmofrské vysce, viz kapitola 6.3.2 Odlehceni kvili nizkému tlaku vzduchu a vysokym nadmorskym
vyskdm

Bezpecnostni normy EN/IEC 61800-5-1, UL 508C
Pouzité normy elektromagnetické kompatibility, emise EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3

56 Danfoss A/S © 08/2014 V3echna préva vyhrazena. MG18A648



Danfis

Technické udaje Strucna pfirucka

Normy elektromagnetické EN 61800-3, EN 61000-3-12, EN 61000-6-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4,
kompatibility, odolnost EN 61000-4-5, EN 61000-4-6
Ttida energetické ucinnosti IE2

1) Prectéte si v Prirucce projektanta cdst vénovanou zvldstnim podminkdm tykajici se bodu:
. Odlehceni kvali vysoké teploté okoli
. Odlehceni kvuli vysoké nadmorské vysce
2) Navrzeno podle normy EN50598-2 pri:
. jmenovitém zatizeni
. 90% jmenovitém kmitoctu
. tovdrnim nastaveni spinaciho kmitoctu

. tovdrnim nastaveni typu spindni
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Rejstiik Ovladaci tlacitko 25
A P
Analogovy vstup 55  Pojistka 18
Analogovy vystup 55 Pfipojeni k motoru 11
Prifez 54
B v
Bezpecnost 5 R
Ridici karta, 10V DC vystup 56
D Ridici karta, 24V DC vystup 56
Délka kabelu 54
Digitélni vstup 54 R
Digitalni vystup 55 RS-485, sériova komunikace, Fidici Karta........ccoeeeeereeeerneceereeens 55
Displej 25
S
E Schéma el. zapojeni. 23
Elektricka instalace 10  Sdilenizatéze 4
Elektronicky odpad 3 Seznam vystrah a poplacht 43
Energeticka G¢innost 46,47, 48, 49, 50, 51 Sitové napajeni (L1, L2, L3) 54
Sitové napdéjeni 3 x 200-240 V AC 46
| Sitové napajeni 3 x 380-480 V AC 47
Instalace 21 Sitové napajeni 3 x 525-600 V AC 51
Soulad se smérnicemi Ul 18
J Svodovy proud 5
Jistic 18
T
K Tepelnd ochrana 3
Kontrolka 25 Tlacitko menu 25
Kvalifikovany personal 4 Trida energetické u¢innosti 57
L Vv
L1,12,13 54 Vysoké napéti 4
LCP 25 vystup motoru (U, V, W) 54
Literatura 3
M
Montaz vedle sebe 6
N
Navigacni tlacitko 25
Neumyslny start 4
0]
Ochrana 18, 54
Ochrana motoru 54
Ochrana proti nadproudu 18
Okolni podminky 56
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