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Introduktion Quick Guide

1 Introduktion

1.1 Formalet med Quick Guiden 1.4 Certifikater og godkendelser
Denne Quick Guide indeholder oplysninger om sikker Certificering 1P20 IP54
installation og idriftseettelse af frekvensomformeren.
EF-overensstem-
) v v
melseserklzering c €

Quick Guiden er beregnet til brug af uddannet personale.
Lees og felg Quick Guiden for at bruge frekvensom-
formeren sikkert og professionelt. Veaer saerligt opmaerksom
pa sikkerhedsanvisningerne og de generelle advarsler.
Opbevar altid denne Quick Guide tilgeengeligt sammen

med frekvensomformeren.
VLT® er et registreret varemaerke. C-tick v v

1.2 Yderligere ressourcer

Registreret til UL c léll. us v -

Tabel 1.1 Certifikater og godkendelser
. VLT® HVAC Basic DriveFC 101 Programming Guide
indeholder oplysninger om programmering og Frekvensomformeren overholder fastholdelseskravene for
omfatter komplette parameterbeskrivelser. termisk hukommelse i UL 508C. Se afsnittet Termisk
motorbeskyttelse i den produktrelevante Design Guide for

. VLT® HVAC Basic Drive FC 101 Design Guide .
flere oplysninger.

indeholder samtlige tekniske oplysninger om
frekvensomformeren, kundetilpasning og applika- 1.5 Bortskaffelse
tioner. Optioner og tilbehor er ogsa beskrevet.

. . . L . Udstyr, der indeholder elektriske komponenter,
Den tekniske dokumentation er tilgeengelig i elektronisk

form pa dokumentations-CD'en, der medsendes produktet,
eller i trykt form hos den lokale Danfoss salgsafdeling.

ma ikke smides ud sammen med almindeligt
affald.

Det skal indsamles separat som elektrisk og
MCT 10-opsaetningssoftware support elektronisk affald i overensstemmelse med lokale
Download softwaren fra www.danfoss.com/BusinessAreas/ regler og gzeldende lovgivning.
DrivesSolutions/Software+MCT10/MCT10+Downloads.htm.

Under monteringsprocessen af softwaren, angiv
adgangskode 81463800 for at aktivere FC 101-funktio-
nalitet. En licensnagle er ikke pakraevet for at anvende FC
101-funktionalitet.

Den seneste software indeholder ikke altid de seneste
frekvensomformeropdateringer. Kontakt den lokale salgsaf-
deling for at fa de seneste frekvensomformeropdateringer
(*.upd-filer), eller download frekvensomformeropdate-
ringerne fra www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/
fc101driveupdates.

1.3 Dokument- og softwareversion

Quick Guiden bliver regelmaessigt gennemgaet og
opdateret. Alle forslag til forbedringer er velkomne.

Udgave Bemaerkninger Softwareversion

MG18A7xx | Opdatering til ny softwareversion 2.8x

MG18A701 Danfoss A/S © 12/2015 Alle rettigheder forbeholdes. 3
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Sikkerhed

VLT® HVAC Basic Drive FC 101

2 Sikkerhed

2.1 Introduktion

Felgende symboler anvendes i dette dokument:

AADVARSEL

Angiver en potentielt farlig situation, som kan medfere
dedsfald eller alvorlig personskade.

AFORSIGTIG

Angiver en potentielt farlig situation, som kan medfere
mindre eller moderat personskade. Kan ogsa bruges til
at advare mod usikre fremgangsmader.

BEMARK!

Angiver vigtige oplysninger, herunder situationer som
kan resultere i skade pa udstyr eller ejendom.

2.2 Uddannet personale

Korrekt og palidelig transport, lagring, montering, drift og
vedligeholdelse er pakraevet for problemfri og sikker drift
af frekvensomformeren. Det er kun tilladt for uddannet
personale at montere eller betjene dette udstyr.

Kvalificeret personale defineres som uddannet personale,
som er autoriseret til at montere, idriftseette og
vedligeholde udstyr, systemer og kredslgb i overens-
stemmelse med relevante love og bestemmelser.
Derudover skal personalet veaere bekendte med de instruk-
tioner og sikkerhedsforanstaltninger, der er beskrevet i
denne vejledning.

2.3 Sikkerhed
AADVARSEL

H@JSPANDING

Frekvensomformere indeholder hgjspaending, nar de er
tilsluttet netspaendingen, DC-forsyning eller belastnings-
fordeling. Hvis montering, start og vedligeholdelse
udferes af personale, der ikke er uddannet til det, kan
det resultere i dad eller alvorlig personskade.

o Kun uddannet personale ma udfgre montering,
opstart og vedligeholdelse.

AADVARSEL

UTILSIGTET START

Nar frekvensomformeren er tilsluttet netspaendingen, DC-
forsyningen, eller belastningsfordeling, kan motoren
starte pludseligt. Utilsigtet start under programmering,
service- eller reparationsarbejde kan resultere i ded,
alvorlig personskade eller beskadigelse af udstyr eller
ejendom. Start motoren med en ekstern kontakt, en
fieldbuskommando, et indgangsreferencesignal fra
betjeningspanelet (LCP), via fjernbetjening ved hjzelp af
MCT 10 software eller efter en slettet fejltilstand.

For at undga utilsigtet motorstart:
. Afbryd frekvensomformeren fra netforsyningen.

. Tryk pa [Off/Reset] pa LCP'et, for program-
mering af parametre.

. Serg for, at frekvensomformeren er fuldstaendigt
tilsluttet og samlet, nar den tilsluttes netspaen-
dingen, DC-forsyning eller belastningsfordeling.

AADVARSEL

AFLADNINGSTID

Frekvensomformeren indeholder DC-link-kondensatorer,
der kan forblive opladede, selv nar frekvensomformeren
ikke er forsynet med strem. Der kan veere hgjspaending
til stede, selv nar LED-advarselslamperne er slukkede.
Det kan resultere i ded eller alvorlig personskade, hvis
der ikke ventes det angivne tidsrum, efter at stremmen
er slaet fra, for der udferes service- eller reparations-
arbejde.

. Stop motoren.

. Frakobl netspeendingen og de eksterne DC-link-
stremforsyninger, herunder reservebatterier
(backup), UPS og DC-link-tilslutninger til andre
frekvensomformere.

. Afbryd eller Ias PM-motor.

. Vent, indtil kondensatorerne er helt afladede.
Minimumventetiden er angivet i Tabel 2.1.

. For der foretages service- eller reparations-
arbejde, skal der anvendes et egnet
maleapparat til at male spaendingen og for at
sikre, at kondensatorerne er fuldt afladede.

4 Danfoss A/S © 12/2015 Alle rettigheder forbeholdes.
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Sikkerhed Quick Guide
Speending Effektomrade Minimumventetid
V] [kW (hk)] (minutter)

3 x 200 0,25-3,7 (0,33-5) 4

3 x 200 5,5-11 (7-15) 15

3 x 400 0,37-7,5 (0,5-10) 4

3 x 400 11-90 (15-125) 15

3 x 600 2,2-7,5 (3-10) 4

3 x 600 11-90 (15-125) 15

Tabel 2.1 Afladningstid

AADVARSEL

FARLIG LAKSTRGM

Leekstremmene overstiger 3,5 mA. Hvis frekvensom-
formeren ikke jordes korrekt, kan det resultere i ded
eller alvorlig personskade.

. Serg for, at udstyret jordes korrekt af en
autoriseret elektriker.

AADVARSEL

FARER VED UDSTYRET

Kontakt med roterende aksler og elektrisk udstyr kan
resultere i ded eller alvorlig personskade.

. Montering, start og vedligeholdelse ma kun
udfgres af uddannet og kvalificeret personale.

. Elektrisk arbejde skal overholde nationale og
lokale sikkerhedsforskrifter.

. Folg procedurerne i denne manual.

AFORSIGTIG

FARE PGA. INTERN FEJL

En intern fejl i frekvensomformeren kan resultere i
alvorlig personskade, nar frekvensomformeren ikke er
lukket korrekt.

. Serg for, at alle deeksler er pa plads og fastgjort
sikkert, inden apparatet forsynes med strom.
2.4 Termisk motorbeskyttelse

Indstil parameter 1-90 Termisk motorbeskyttelse til [4] ETR-
trip 1 for at aktivere funktionen termisk motorbeskyttelse.

MG18A701 Danfoss A/S © 12/2015 Alle rettigheder forbeholdes. 5



Installation

VLT® HVAC Basic Drive FC 101

3 Installation

3.1 Mekanisk installation

3.1.1 Montering side-om-side

Frekvensomformeren kan monteres side-om-side men kraever luft over og under apparatet til keling.

Effekt [kW (hk)] Luft over/under [mm (tommer)]
Storrelse | IP-klasse 3 x 200-240 V 3 x 380-480 V 3 x 525-600 V
H1 IP20 0,25-1,5 (0,33-2) 0,37-1,5 (0,5-2) - 100 (4)
H2 IP20 2,2 (3) 2,2-4 (3-5) - 100 (4)
H3 IP20 3,7 (5 5,5-7,5 (7,5-10) - 100 (4)
H4 IP20 5,5-7,5 (7,5-10) 11-15 (15-20) - 100 (4)
H5 IP20 11 (15) 18,5-22 (25-30) - 100 (4)
Hé6 IP20 15-18,5 (20-25) 30-45 (40-60) 18,5-30 (25-40) 200 (7,9)
H7 IP20 22-30 (30-40) 55-75 (70-100) 37-55 (50-70) 200 (7,9)
H8 IP20 37-45 (50-60) 90 (125) 75-90 (100-125) 225 (8,9)
H9 IP20 - - 2,2-7,5 (3-10) 100 (4)
H10 IP20 - - 11-15 (15-20) 200 (7,9)
12 IP54 - 0,75-4,0 (1-5) - 100 (4)
13 IP54 - 5,5-7,5 (7,5-10) - 100 (4)
14 IP54 - 11-18,5 (15-25) - 100 (4)
16 IP54 - 22-37 (30-50) - 200 (7,9)
17 IP54 - 45-55 (60-70) - 200 (7,9)
18 IP54 - 75-90 (100-125) - 225 (8,9)

Tabel 3.1 Pakraevet afstand til keling

BEM/ERK!

Hvis IP21/Nema Type 1-optionssaettet er monteret, kraeves der en afstand pa 50 mm (2 tommer) mellem apparaterne.

Danfoss A/S © 12/2015 Alle rettigheder forbeholdes.
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.1.2 Frekvensomformerens mal
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Installation VLT® HVAC Basic Drive FC 101

3.2 Elektrisk installation

3.2.1 Generelt om elektrisk installation

Al kabelfgring skal overholde nationale og lokale bestemmelser vedrarende kabeltvaersnit og omgivelsestemperatur. Kobber-
ledere er pakraevet. 75 °C (167 °F) anbefales.

Effekt [kW (hk)] Moment [Nm (tommer-pund)]
Kapslings | IP-klasse | 3 x 200-240 V | 3 x 380-480 V Netfor- Motor DC- Styreklemmer Jord Relae
storrelse syning forbindelse
H1 IP20 0,25-1,5 0,37-1,5 (0,5-2) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,5 (4) 0,8 (7) 0,5 (4)
(0,33-2)
H2 IP20 22(3) 2,2-4,0 (3-5) 0,8 (7) 0.8 (7) 0,8 (7) 0,5 (4) 0.8 (7) 0,5 (4)
H3 1P20 3,7 (5) 5,5-7,5 (7,5-10) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,5 (4) 0,8 (7) 0,5 (4)
H4 1P20 5,5-7,5 (7,5-10) [ 11-15 (15-20) 1,2 (11) 1,2 (11) 1,2 (11) 0,5 (4) 08 (7) 0,5 (4)
H5 1P20 11 (15) 18,5-22 (25-30) 1,2 (11) 1,2 (11) 1,2 (11) 0,5 (4) 08 (7) 0,5 (4)
H6 1P20 15-18,5 (20— 30-45 (40-60) 4,5 (40) 4,5 (40) - 0,5 (4) 3(27) 0,5 (4)
25)
H7 P20 22-30 (30-40) 55 (70) 10 (89) 10 (89) - 0,54 3(27) 0,5 (4)
H7 P20 - 75 (100) 14 (124) 14 (124) - 0,5 (4) 3(27) 0,5 (4)
H8 P20 37-45 (50-60) 90 (125) 24 (212)V | 24 (212)Y - 0,54 3 (27) 0,5 (4)

Tabel 3.4 Tilspaeendingsmomenter for kapslingsstarrelser H1-H8, 3 x 200-240 V & 3 x 380-480 V

Effekt [kW (hk)] Moment [Nm (tommer-pund)]
Kapslings-| IP-klasse | 3 x 380-480 V | Netforsyning Motor DC- Styreklemmer Jord Relae
storrelse forbindelse
12 IP54 0,75-4,0 (1-5) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,5 (4) 0,8 (7) 0,5 (4)
13 IP54 5,5-7,5 (7,5-10) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,5 (4) 0,8 (7) 0,5 (4)
14 IP54 11-18,5 (15-25) 1,4 (12) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,5 (4) 0,8 (7) 0,5 (4)
16 IP54 22-37 (30-50) 4,5 (40) 4,5 (40) . 0,5 (4) 3(27) 0,6 (5)
17 P54 45-55 (60-70) 10 (89) 10 (89) - 0,5 (4) 3(27) 0,6 (5)
18 IP54 75-90 (100-125) 14 (124)/24 14 (124)/24 - 0,5 (4) 3(27) 0,6 (5)
(212)? (212)?
Tabel 3.5 Tilspaendingsmomenter for kapslingsstorrelser 12-18
Effekt [kW (hk)] Moment [Nm (tommer-pund)]
Kapslings-| IP-klasse | 3 x 525-600 V | Netforsyning Motor DC- Styreklemmer Jord Relae
storrelse forbindelse
H9 1P20 2,2-7,5 (3-10) 1,8 (16) 1,8 (16) Anbefales ikke 0,5 (4) 3 (27) 0,6 (5
H10 1P20 11-15 (15-20) 1,8 (16) 1,8 (16) Anbefales ikke 0,5 (4) 3 (27) 0,6 (5)
H6 1P20 18,5-30 (25-40) 4,5 (40) 4,5 (40) - 0,5 (4) 3 (27) 0,5 (4)
H7 1P20 37-55 (50-70) 10 (89) 10 (89) - 0,5 (4) 3 (27) 0,5 (4)
H8 1P20 75-90 (100-125)| 14 (124)/24 14 (124)/24 - 0,5 (4) 3 (27) 0,5 (4)
(212)2 (212)2

Tabel 3.6 Tilspaeendingsmomenter for kapslingsstgrrelser H6-H10, 3 x 525-600 V

1) Kabelmdl >95 mm?
2) Kabelmdl <95 mm?

10 Danfoss A/S © 12/2015 Alle rettigheder forbeholdes. MG18A701




i

Installation Quick Guide

3.2.2 IT-netforsyning

AFORSIGTIG

IT-netforsyning

Installation pa isoleret netkilde, dvs. IT-netforsyning.
Serg for, at forsyningsspaendingen ikke overstiger 440 V
(3 x 380-480 V-apparater) nar tilsluttet netforsyningen.

130BC251.10

Pa P20, 200-240 V, 0,25-11 kW (0,33-15 hk) og 380-480 V,
IP20, 0,37-22 kW (0,5-30 hk)-apparater skal RFl-afbryderen
abnes ved at flerne skruen pa siden af frekvensom-
formeren, nar den er tilsluttet IT-netforsyningen.

we_ =0

s

@ —

130BB612.10

ﬁ.ir/

‘ 1 | EMC-skrue

Illustration 3.1 1P20, 200-240 V, 0,25-11 kW (0,33-15 hk), IP20,
0,37-22 kW (0,5-30 hk), 380-480 V

e

O

Pa 400 V, 30-90 kW (40-125 hk) og 600 V-apparater
indstillesparameter 14-50 RFI-filter til [0] Ikke aktiv ved drift
med [T-netforsyning.

1 EMC-skrue
Pa IP54, 400 V, 0,75-18,5 kW (1-25 hk)-apparater findes ‘ | |

EMC-skruen inde i frekvensomformeren som vist i
llustration 3.2

lllustration 3.2 IP54, 400 V, 0,75-18,5 kW (1-25 hk)

BEM/ERK!

Hvis der skal isaettes en skrue igen, ma der kun benyttes
en M3 x 12-skrue.

3.2.3 Tilslutning til netforsyning og motor

Frekvensomformeren er konstrueret til at kunne fungere
med alle trefasede asynkrone standardmotorer. Det
maksimale kabeltvaersnit fremgar af kapitel 6.4 Generelle
tekniske data.

. Brug et skaermet/armeret motorkabel for at
overholde EMC-emissionsspecifikationerne. Kablet
skal sluttes til bade afkoblingspladen og motoren.

. Hold motorkablet sa kort som muligt for at
begraense stgjniveauet og minimere laekstremme.

MG18A701 Danfoss A/S © 12/2015 Alle rettigheder forbeholdes. 1
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. Se FC 101 Monteringsinstruktion for afkobling- Relaeer og klemmer pa kapslingsstorrelse H6
spladen for yderligere oplysninger om montering
af afkoblingspladen.

130BB762.10

o Se o0gsa afsnittet EMC-korrekt installation i VLT®
HVAC Basic Drive FC 101 Design Guide.

1. Slut jordledningerne til jordklemmen.

2. Slut motoren til klemmerne U, V og W, og spaend
skruerne i henhold til de momenter, der er
angivet i kapitel 3.2.1 Generelt om elektrisk instal-

=) A
lation. AN =
, —
| Q| FE
Hivaes ~|

3. Slut netforsyningen til klemmerne L1, L2 og L3,
og spaend skruerne i henhold til de momenter,
der er angivet i kapitel 3.2.1 Generelt om elektrisk
installation.

Relaeer og klemmer pa kapslingsstorrelser H1-H5

=
ﬁ:
3
I
R
1 | Netforsyning
2 [Motor
3 |Jord
4 [Relxer

Illustration 3.4 Kapslingssterrelse H6
1P20, 380-480 V, 30-45 kW (40-60 hk)
IP20, 200-240 V, 15-18,5 kW (20-25 hk)
IP20, 525-600 V, 22-30 kW (30-40 hk)

Netforsyning
Jord
Motor

AlwlN] —

Relaeer

Illustration 3.3 Kapslingsstgrrelser H1-H5
1P20, 200-240 V, 0,25-11 kW (0,33-15 hk)
1P20, 380-480 V, 0,37-22 kW (0,5-30 hk)

12 Danfoss A/S © 12/2015 Alle rettigheder forbeholdes. MG18A701
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Relaeer og klemmer pa kapslingsstorrelse H7

130BB763.10

Relaeer og klemmer pa kapslingsstorrelse H8

ASi= =y
\ \S;'g‘ N

130BB764.10

Netforsyning

Relaeer

Netforsyning

Jord

Relaeer

HlwlN] =

Motor

Jord

HlwlN] —

Motor

Illustration 3.5 Kapslingsstarrelse H7
1P20, 380-480 V, 55-75 kW (70-100 hk)
1P20, 200-240 V, 22-30 kW (30-40 hk)
P20, 525-600 V, 45-55 kW (60-70 hk)

lllustration 3.6 Kapslingssterrelse H8
1P20, 380-480 V, 90 kW (125 hk)

1P20, 200-240 V, 37-45 kW (50-60 hk)
1P20, 525-600 V, 75-90 kW (100-125 hk)

MG18A701 Danfoss A/S © 12/2015 Alle rettigheder forbeholdes.
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Tilslutning til netforsyning og motor for kapslings-
storrelse H9

130BA261.10

130BT302.12

Illustration 3.7 Tilslutning af frekvensomformeren til motor,

kapslingsstarrelse H9
IP20, 600 V, 2,2-7,5 kW (3-10 hk)

lllustration 3.8 Montér monteringspladen

Udfer felgende trin for at tilslutte forsyningskablerne til
kapslingssterrelse H9. Anvend de tilspaendingsmomenter, 2. Montér jordkablet som vist i lllustration 3.9.
der er beskrevet i kapitel 3.2.1 Generelt om elektrisk instal-
lation.

130BA262.10

1. Lad monteringspladen glide pa plads, og spaend
de to skruer, som vist i lllustration 3.8

lllustration 3.9 Montering af jordkablet

14 Danfoss A/S © 12/2015 Alle rettigheder forbeholdes. MG18A701
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3. Seet forsyningskablerne i netforsyningsstikket, og Releeer og klemmer pa kapslingsstgrrelse H10
spaend skruerne som vist i lllustration 3.10.
5 1]
O]

130BA725.10

O
e

130BA263.10

ol

/

RELAY 2

RELAY 1

Illustration 3.10 Montering af netforsyningsstik . .
Illustration 3.12 Kapslingsstgrrelse H10

1P20, 600 V, 11-15 kW (15-20 hk)

4. Montér monteringskonsollen henover forsynings-
kablerne, og spaend skruerne som vist i
llustration 3.11.

130BA264.10

lllustration 3.11 Montering af monteringskonsollen

MG18A701 Danfoss A/S © 12/2015 Alle rettigheder forbeholdes. 15
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Kapslingssterrelse 12 Kapslingsstorrelse 13

130BC299.10

1 [RS485
2 [Netforsyning
3 [Jord
4 | Kabelbgjler
1 [RS485 5 [Motor
2 [Netforsyning 6 |UDC
3 [Jord 7 |Releeer
4 |Kabelbgjler 8 |1/0
5 |Motor
6 |UDC lllustration 3.14 Kapslingsstearrelse 13
7 |Relaeer IP54, 380-480 V, 5,5-7,5 kW (7,5-10 hk)
8 [I/0

Illustration 3.13 Kapslingsstarrelse 12
IP54, 380-480 V, 0,75-4,0 kW (1-5 hk)

16 Danfoss A/S © 12/2015 Alle rettigheder forbeholdes. MG18A701
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Kapslingssterrelse 14 Kapslingsstarrelse 16
= 2
= S
g &
3 R
] o
o &
-
e
-
e
©
/\_\ @
®) <
®
Illustration 3.17 Tilslutning til netforsyning for kapslings-
1 Trsass storrelse 16
- IP54, 380-480 V, 22-37 kW (30-50 hk)
2 |Netforsyning
3 |Jord
4 |Kabelbgjler
O o o
5 |Motor ,/’{ﬁj [@ [@ [@ % 5
6 |UDC =
(=3
7 |Relaeer o J — @ m
8 [I/0

lllustration 3.15 Kapslingssterrelse 14
IP54, 380-480 V, 0,75-4,0 kW (1-5 hk)

130BC203.10

lllustration 3.18 Tilslutning til motor for kapslingsstgrrelse 16
IP54, 380-480 V, 22-37 kW (30-50 hk)

lllustration 3.16 IP54 kapslingsstorrelser 12, 13, 14

MG18A701 Danfoss A/S © 12/2015 Alle rettigheder forbeholdes. 17
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lllustration 3.19 Relzeer pa kapslingsstarrelse 16
IP54, 380-480 V, 22-37 kW (30-50 hk)

Kapslingsstarrelser 17, 18

Illustration 3.20 Kapslingsstorrelser 17, 18
IP54, 380-480 V, 45-55 kW (60-70 hk)
IP54, 380-480 V, 75-90 kW (100-125 hk)

130BA248.10

130BA215.10

3.2.4 Sikringer og afbrydere

Beskyttelse af forgreningskredslagb

For at forhindre brandfare skal forgreningskredslgb i instal-
lationen - koblingsudstyr, maskiner osv. - beskyttes mod
kortslutninger og overstrem. Fglg nationale og lokale
bestemmelser.

Kortslutningsbeskyttelse

Danfoss anbefaler, at der bruges de sikringer og afbrydere,
som er angivet i Tabel 3.7 , for at beskytte servicemedar-
bejdere og udstyr i tilfelde af en intern fejl i apparatet
eller en kortslutning i DC-linket. Frekvensomformeren giver
fuld kortslutningsbeskyttelse i tilfeelde af kortslutning i
motoren.

Overstromsbeskyttelse

Der ber installeres overbelastningsbeskyttelse for at undga,
at kablerne i installationen overophedes. Overstrgmsbe-
skyttelse skal altid udfgres i overensstemmelse med lokale
og nationale bestemmelser. Afbrydere og sikringer skal
veere beregnet til brug i et kredslgb, der kan levere op til
maksimum 100.000 Ams (symmetriske) ved maksimum

480 V.

UL-overensstemmelse/manglende UL-overensstemmelse
Brug de afbrydere eller sikringer, der er anfort i Tabel 3.7,
for at sikre overensstemmelse med UL eller IEC 61800-5-1.
Afbrydere skal veere beregnet til brug i et kredslgb, der kan
levere op til maksimum 10.000 Ams (symmetriske) ved
maksimum 480 V.

BEMZERK!

| tilfelde af en fejl kan det medfere skader pa frekvens-
omformeren, hvis anbefalingerne vedrgrende sikring ikke
er blevet fulgt.

18 Danfoss A/S © 12/2015 Alle rettigheder forbeholdes. MG18A701
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Afbryder Sikring
UL Manglende UL UL Manglende
uL
Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Maf(si.mum
sikring
Effekt [kW (hk)] Type RK5 Type RK1 Type J Type T Type G

3 x 200-240 V 1P20
0,25 (0,33) FRS-R-10 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 10
0,37 (0,5) FRS-R-10 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 10
0,75 (1) FRS-R-10 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 10
1,5 (2) FRS-R-10 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 10
2,2 (3) FRS-R-15 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 16
3,7 (5) FRS-R-25 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 25
5.5 (7,5) FRS-R-50 KTN-R50 JKS-50 JIN-50 50
7,5 (10) FRS-R-50 KTN-R50 JKS-50 JIN-50 50
11 (15) FRS-R-80 KTN-R80 JKS-80 JIN-80 65
15 (20) Cutler-Hammer Moeller NZMB1- FRS-R-100 KTN-R100 JKS-100 JIN-100 125
18,5 (25) EGE3100FFG A125 FRS-R-100 KTN-R100 JKS-100 JIN-100 125
22 (30) Cutler-Hammer Moeller NZMB1- FRS-R-150 KTN-R150 JKS-150 JIN-150 160
30 (40) JGE3150FFG A160 FRS-R-150 KTN-R150 JKS-150 JIN-150 160
37 (50) Cutler-Hammer Moeller NZMB1- FRS-R-200 KTN-R200 JKS-200 JIN-200 200
45 (60) JGE3200FFG A200 FRS-R-200 KTN-R200 JKS-200 JIN-200 200

3 x 380-480 V IP20
0,37 (0,5) FRS-R-10 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 10
0,75 (1) FRS-R-10 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 10
1,5 (2) FRS-R-10 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 10
2,2 (3) FRS-R-15 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 16
34 FRS-R-15 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 16
4 (5) FRS-R-15 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 16
5.5 (7,5) FRS-R-25 KTS-R25 JKS-25 JJS-25 25
7,5 (10) FRS-R-25 KTS-R25 JKS-25 JJS-25 25
11 (15) FRS-R-50 KTS-R50 JKS-50 JJS-50 50
15 (20) FRS-R-50 KTS-R50 JKS-50 JJS-50 50
18,5 (25) FRS-R-80 KTS-R80 JKS-80 JJS-80 65
22 (30) FRS-R-80 KTS-R80 JKS-80 JJS-80 65
30 (40) FRS-R-125 KTS-R125 JKS-R125 JJS-R125 80
37 (50) Cutler-Hammer | Moeller NZMBT- 175 | KTsR125 | JKSR1Z5 | JSRIZS 100
45 (60) FGE3125FFG A123 FRS-R-125 KTS-R125 JKS-R125 JJS-R125 125
55 (70) Cutler-Hammer Moeller NZMB1- FRS-R-200 KTS-R200 JKS-R200 JJS-R200 150
75 (100) JGE3200FFG A200 FRS-R-200 KTS-R200 JKS-R200 JJS-R200 200
90 (125) Cutler-Hammer Moeller NZMB2- | - coc raso | KkTs-R250 JKS-R250 1J5-R250 250

JGE3250FFG A250

3 x 525-600 V IP20
2,2 (3) FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 20
3 (4) FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 20
3,7 (5) FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 20
5,5 (7,5 FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 20
7,5 (10) FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 30
11 (15) FRS-R-30 KTS-R30 JKS-30 JJS-30 35
15 (20) FRS-R-30 KTS-R30 JKS-30 JJS-30 35
18,5 (25) FRS-R-80 KTN-R80 JKS-80 JJS-80 80
22 (30) Cutler-Hammer Cutler-Hammer FRS-R-80 KTN-R80 JKS-80 JJS-80 80

EGE3080FFG EGE3080FFG
30 (40) FRS-R-80 KTN-R80 JKS-80 JJS-80 80
MG18A701 Danfoss A/S © 12/2015 Alle rettigheder forbeholdes. 19
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Afbryder Sikring
Manglende
UL Manglende UL UL
uL
Maksimum
Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann .
sikring
Effekt [kW (hk)] Type RK5 Type RK1 Type J Type T Type G
37 (50) FRS-R-125 KTN-R125 JKS-125 JJS-125 125
Cutler-Hammer Cutler-Hammer
45 (60) FRS-R-125 KTN-R125 JKS-125 JJS-125 125
JGE3125FFG JGE3125FFG
55 (70) FRS-R-125 KTN-R125 JKS-125 JJS-125 125
Cutler-Hammer JKS-200 JJS-200
75 (100) Cutler-Hammer FRS-R-200 KTN-R200 200
JGE3200FAG
JGE3200FAG
90 (125) FRS-R-200 KTN-R200 JKS-200 JJS-200 200
3 x 380-480 V IP54
0,75 (1) PKZMO0-16 FRS-R-10 KTS-R-10 JKS-10 JJS-10 16
1,5 (2) PKZMO-16 FRS-R-10 KTS-R-10 JKS-10 JJS-10 16
2,2 (3) PKZMO-16 FRS-R-15 KTS-R-15 JKS-15 JJS-15 16
3(4) PKZMO0-16 FRS-R-15 KTS-R-15 JKS-15 JJS-15 16
4 (5) PKZMO0-16 FRS-R-15 KTS-R-15 JKS-15 JJS-15 16
55 (7,5) PKZMO0-25 FRS-R-25 KTS-R-25 JKS-25 JJS-25 25
7,5 (10) PKZMO0-25 FRS-R-25 KTS-R-25 JKS-25 JJS-25 25
11 (15) PKZM4-63 FRS-R-50 KTS-R-50 JKS-50 JJS-50 63
15 (20) PKZM4-63 FRS-R-50 KTS-R-50 JKS-50 JJS-50 63
18,5 (25) PKZM4-63 FRS-R-80 KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 63
22 (30) FRS-R-80 KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 125
30 (40) Moeller NZMB1-A125 FRS-R-125 KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 125
37 (50) FRS-R-125 KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 125
45 (60) FRS-R-125 KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 160
Moeller NZMB2-A160
55 (70) FRS-R-200 KTS-R-200 JKS-200 JJS-200 160
75 (100) FRS-R-200 KTS-R-200 JKS-200 JJS-200 200
Moeller NZMB2-A250
90 (125) FRS-R-250 KTS-R-250 JKS-200 JJS-200 200

Tabel 3.7 Afbrydere og sikringer

3.2.5 EMC-korrekt elektrisk installation

Felgende punkter skal overholdes for at sikre en EMC-korrekt elektrisk installation:
. Brug kun skeermede/armerede motorkabler og skeermede/armerede styreledninger.

. Skaermen skal sluttes til jord i begge ender.

. Undga montering med snoede skaermender (pigtails), da dette reducerer skeermens effekt ved hgje frekvenser.
Brug de medfelgende kabelbgijler.

. Kontrollér, at frekvensomformer og PLC har samme jordpotentiale.

. Brug stjerneskiver og galvanisk ledende installationsplader.
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o
2
[aa}
@
PLC osv. Panel

| Udgangskon-
taktor osv.

00000000000

PLC (—r

ST Jordslutningsskinne
(—
[ O || Stripped kabel-
o (@ isolering
>l
Q Q9

Min. 16 mm?
Udligningskabel
{ (

Alle kabelindgange

{ {
Styreledninger

{ {

i en side af panelet

le
™
Motorkabel
L  Min.200mm
mellem styrekabel, [
Netforsyning forsyningskabel
og mellem netspzaendinger
L1 motorkabel
L2 [
L3
PE |

Motor, 3 faser og

Forsteerket beskyttelsesjord
orstaerket beskyttelsesjor Jording

Illustration 3.21 EMC-korrekt elektrisk installation
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3.2.6 Styreklemmer

Fjern klemmeafdaekningen for at fa adgang til
styreklemmerne.

Brug en flad skruetraekker til at skubbe klemmeafdae-
kningens laselgftestang ned under LCP'et, og fjern dernaest
klemmeafdaekningen som vist i lllustration 3.22.

Pa IP54-apparater fiernes frontpanelet, inden klemmeaf-
dekningen fijernes.

Illustration 3.23 viser alle frekvensomformerens
styreklemmer. Frekvensomformeren kan startes ved at
pafgre et startsignal (klemme 18), en forbindelse mellem
klemmer 12-27 og en analog reference (klemme 53 eller 54
og 55).

Tilstanden for de digitale indgange 18, 19 og 27 indstilles i
parameter 5-00 Digital I/O-tilstand (standardvaerdien er
PNP). Tilstanden digital indgang 29 indstilles i

parameter 5-03 Dig ind 29 tilstand (standardvaerdien er
PNP).

o BUSTER. -
i FF N Q
[a) + O O =)
@ Raa 61 R
2 2= 61]es]6s]
— z =2 N v =z
s
=<
2
222 %% 3332 g
522 ¢ % < < <0
Z = o o O N N
55 33 &% %
pd
SS > > > >
o o z =
c C
SIS
S O
o o
o o
c C
= 3
lllustration 3.23 Styreklemmer
lllustration 3.22 Afmontering af klemmeafdaekning
22 Danfoss A/S © 12/2015 Alle rettigheder forbeholdes. MG18A701



Installation Quick Guide

3.2.7 Elektrisk ledningsfgring

N
- — S
L1 U — = B a
3-phase L2 VAL ) \_‘: 8
power L3 W S ]
input —

- PE @ PE Up 77;7 Motor

ubcC- .
Not present on all power sizes

UDC+

50 (+10V OUT)

+10V DC
0-10V DC- [ —+ 53 (AIN)
0/4-20 mA N

0-10V DC- — 54 (AIN)
oe2oma |

240VAC3A

55 (COM A IN/OUT)

42 0/4-20mA AOUT/DIG OUT

240VAC3A
45 0/4-20 mA AOUT/ DIG OUT

Bus ter.
12 (+24V0UT) ON=Terminated
N —| i
18 (DIGI IN) OFF=Unterminated
T~ —24V(NPN)

OV (PNP)
19 (DIGI IN)
£ ] — 24V(NPN)

20 (COMDIN) OV (PNP)

27 (DIGIIN) ﬁ/ Bus ter.
T 2aviNen) | Rsass (N RS485) 69
29 (DIGI IN) OV (PNP) Interface
(P RS485) 68

—__ 24V (NPN)
OV (PNP)

RS485

h

Do not connect shield to 61

(Com RS485) 61

(PNP)-Source
(NPN)-Sink

lllustration 3.24 Skematisk tegning over grundleeggende ledningsfering

BEMARK!

UDC- og UDC+ er ikke tilgeengelige pa folgende apparater:
. 1P20, 380-480 V, 30-90 kW (40-125 hk)

. 1P20, 200-240 V, 15-45 kW (20-60 hk)
. IP20, 525-600 V, 2,2-90 kW (3-125 hk)
. IP54, 380-480 V, 22-90 kW (30-125 hk)
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3.2.8 Akustisk stgj eller vibration

Hvis motoren eller det udstyr, der er drevet af motoren, for
eksempel en ventilator, stajer eller vibrerer ved visse
frekvenser, konfigureres falgende parametre eller parame-
tergrupper for at reducere eller fierne stgj og vibrationer:

. Parametergruppe 4-6* Hastighedsbypass.

. Indstil parameter 14-03 Overmodulation til [0] Ikke
aktiv.

. Switchmegnster og switchfrekvens i parameter-
gruppe 14-0* Vekselretterkobling.

. Parameter 1-64 Resonance Dampening.
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4 Programmering

4.1 LCP-betjeningspane| 1 |Parameternummer og -navn.
Parametervaerdi.
Frekvensomformeren kan programmeres fra LCP'et, eller fra 3 |Opsztningsnummeret viser aktivt setup og redige-
en PC via RS485-kommunikationsporten ved at installere ringssetup. Hvis den samme opsztning fungerer som bade
MCT 10-opsatningssoftware. Se kapitel 1.2 Yderligere aktivt setup og redigeringssetup, vises kun det opsatnings-
ressourcer for flere oplysninger om software. nummer (fabriksindstilling). Hvis aktivt setup og
LCP'et er opdelt i fire funktionsgrupper. redigeringssetup er forskellige, vises begge numre i
A. Display displayet (opseetning 12). Nummeret, der blinker, er redige-
ringssetup.
B. Menutast - - - -
4 [Motorretningen vises nederst til venstre pa displayet med
C. Navigationstaster og indikatorlys. en lille pil, der peger med eller mod uret.
D. Betjeningstaster og indikatorlys 5 |Trekanten angiver, om LCP'et viser status, kvikmenuen eller
hovedmenuen.

Tabel 4.1 Forklaring til lllustration 4.1, del |

N —_
130BB765.11

3 [i~~__| 1-20 Motor Power 3 B. Menutast
&‘ [510.37kW - 0.5HP ! Tryk pa [Menu] for at skifte mellem status, kvikmenu og
‘ Setup 1 ‘
4/r/emp/:\' ,,,,,,,,,,,,,,,, VT > hovedmenu.
Status  Quick Main . . L
| B | Menu Menu  Menu C. Navigationstaster og indikatorlys.

6 LED'en Com: Blinker, nar der foregar kommunikation via
bussen.

Grgn LED/On: Styredelen fungerer korrekt.

Gul LED/Warn.: Angiver en advarsel.

Blinkende red LED/Alarm: Angiver en alarm.

10 |[Backl: Gar tilbage til det foregdende trin eller lag i navigati-
onsstrukturen.

11 |[A] [¥] [*]: Bruges til navigation mellem parametergrupper

og parametre samt inden for parametre. Kan ogsa bruges til

at indstille den lokale reference.

12 |[OK]: Bruges til at veelge en parameter og acceptere

andringer af parameterindstillinger.

Illustration 4.1 LCP-betjeningspanel
“ : Jeningsp Tabel 4.2 Forklaring til lllustration 4.1, del 1l

D. Betjeningstaster og indikatorlys

A. Display

LCD-displayet er belyst og har to alfanumeriske linjer. Alle 13 |[Hand On]: Starter motoren og aktiverer styring af frekvens-
data vises pa LCP'et. omformeren via LCP'et.

Illustration 4.1 beskriver de oplysninger, der kan afleses pa BEMARK!

displayet. [2] Inverteret frilob er standardoption for

parameter 5-12 Klemme 27, digital indgang. Hvis der
ikke er en 24 V-forsyning til klemme 27, starter
[Hand On] ikke motoren. Forbind klemme 12 og
klemme 27.

14 |[Off/Reset]: Stopper motoren (lkke aktiv). Hvis apparatet er i
alarmtilstand, nulstilles alarmen.

15 |[Auto On]: Frekvensomformeren styres enten via
styreklemmerne eller seriel kommunikation.

Tabel 4.3 Forklaring til lllustration 4.1, del Ill
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4.2 Opseetningsguide

Den indbyggede guidemenu vejleder pa en klar og
velstruktureret made installateren ved opsaetning af
frekvensomformeren til applikationer med aben eller lukket
slgjfe, samt hurtige motorindstillinger.

o
+24V N
%)
DIG IND 18 Q
DIG IND 19 =3
COMDIGIND 20 -
DIG IND 27
DIG IND 29
+10V 50
ﬁ INB gi Reference
KOM 55 -
AUD/D UD 42 0-10V
AUD/D UD

Illustration 4.2 Frekvensomformerens ledningsfering

Guiden vises efter opstart, og indtil en parameter er blevet
&ndret. Guiden kan abnes igen via kvikmenuen. Tryk pa
[OK] for at starte guiden. Tryk pa [Back] for at ga tilbage til
statusskaermbilledet.

Tryk pa OK for at starte guiden
Tryk pa Tilbage for at springe den over
Opsaetning 11 V

130BB629.10

Illustration 4.3 Start/afslut guiden
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... the Wizard starts.

—

130BC244.14

At power-up, select the
preferred language.

Select Regional Settings.

Power kW/50 Hz
Type
00-240V/50Hz/Delta

PM motor “” Type Asynchronous motor

Selectlanguage L
B = Motor Power
Status Quick  Main Motor current w
Mienu _ Men A
Motor Voltage
v

ﬂ nominal speed
RPM

(o)
on o= (oK

N\ Motor Cont. Rated Torque
Warn, O - Nm
Aarm O Motor Current

= = = Stator resistance

e 7 /a
(o) () (w) onms
=/ ) ; Motor nominal speed
o
Power-up Screen Motor type = IPM IPM type = Sat.
N\ Back EMF at 1000 rpm q-axis Inductance (La) d-axis Inductance Sat. (LdSat)
v v H o+ v

q-axis Inductance Sat. (LqSat)

H

IPMTy = -sat.
The next screen is ype = non-saf Current at Min Inductance for d-axis|
the Wizard screen. | 100 £
Current at Min Inductance for g-axis
L

Motor type = SPM

[FresOkosanwizad |
PM Start Mode
Press Back oskip t -
o Y N Rotor Detection
Sohws o0k man i ([
Menu if ([ OK ||
Menu__ Menul \ /) Position Detection Gain
como N— %

Locked Rotor Detection
off

\
Wam. O -
Aarm O Locked Rotor Detection Timels]
= = s
A o 2\
(Hand)  (adle (8r) Max Output Frequency

) (selk) ")
N N

Hz v

Wizard Screen

Motor Cable Length
B m

if

Set Motor Speed low Limit
0000
oo Set Motor Speed high Limit
sep! v
ena] So Ok M
Mery _ Meny SetRamp 1 ramp-up time
Com.0 @ (0010 B
N Set Ramp 1 ramp-down Time] yt0rtype = Asynchronous
on o= (o s v
Aarm O i
" v - Motortype = PM motor Disable
= = L "
(and) () ()
&) ey oy Current__[ SelectT53 Mode Voltage
Current

Status Screen

SetT53 low Voltage
v

Set T53 Low Current
4.6

The Wizard can always be
reentered via the Quick Menu

Set T5.
0220

Set T53 High Current

3 high Voltage
v

i

Set Min Reference
N Hz

Set Max Reference
jooso [H

Select Function of Relay 1

[@INo function

Select Function of Relay 2
No function

Automatic Motor Adaption

off
(Do not AMA)
i } ooava
Wizard completed Auto Motor Adapt OK AMA running AMA Failed
Press OK to accept Press OK -
v v v

00 Hz T ‘ ‘ T
ookw AMAOK AMA Failed

lllustration 4.4 Opsatningsguide til applikationer med aben slgjfe

Parameter 1-46 Positionsregistrer.forst. og parameter 1-70 PM-starttilstand fas i softwareversion 2.80 og efterfalgende versioner.
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Opsatningsguide til applikationer med aben slgjfe

Parameter

Option

Standard

Anvendelse

Parameter 0-03 Regionale indstillinger

[0] International
[11 US

0

Parameter 0-06 Gridtype

[0] 200-240 V/50 Hz/IT-
net

[1] 200-240 V/50 Hz/
delta

[2] 200-240 V/50 Hz
[10] 380-440 V/50
Hz/IT-net

[11] 380-440 V/50 Hz/
delta

[12] 380-440 V/50 Hz
[20] 440-480 V/50
Hz/IT-net

[21] 440-480 V/50 Hz/
delta

[22] 440-480 V/50 Hz
[30] 525-600 V/50
Hz/IT-net

[31] 525-600 V/50 Hz/
delta

[32] 525-600 V/50 Hz
[100] 200-240 V/60
Hz/IT-net

[101] 200-240 V/60 Hz/
delta

[102] 200-240 V/60 Hz
[110] 380-440 V/60
Hz/IT-net

[111] 380-440 V/60 Hz/
delta

[112] 380-440 V/60 Hz
[120] 440-480 V/60
Hz/IT-net

[121] 440-480 V/60 Hz/
delta

[122] 440-480 V/60 Hz
[130] 525-600 V/60
Hz/IT-net

[131] 525-600 V/60 Hz/
delta

[132] 525-600 V/60 Hz

Sterrelsesre-
lateret

Veelg driftstilstand for genstart, nar
frekvensomformeren igen sluttes til
netspaendingen efter en
nedlukning.
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Quick Guide

Parameter

Option

Standard

Anvendelse

Parameter 1-10 Motor Construction

*[0] Asynchron

[1]1 PM, non-salient SPM
[2] PM, salient IPM, non
Sat.

[3] PM, salient IPM, Sat.

[0] Asynchron

Indstilling af parametervaerdien
kan aendre folgende parametre:
parameter 1-01 Motor Control
Principle

parameter 1-03 Torque Characte-
ristics

parameter 1-14 Damping Gain
parameter 1-15 Low Speed Filter
Time Const.

parameter 1-16 High Speed Filter
Time Const.

parameter 1-17 Voltage filter time
const.

parameter 1-20 Motor Power [kW]
parameter 1-22 Motor Voltage
parameter 1-23 Motor Frequency
parameter 1-24 Motor Current
parameter 1-25 Motor Nominal
Speed

parameter 1-26 Motor Cont. Rated
Torque

parameter 1-30 Stator Resistance
(Rs)

parameter 1-33 Stator Leakage
Reactance (X1)

parameter 1-35 Main Reactance (Xh)
parameter 1-37 d-axis Inductance
(Ld)

parameter 1-38 g-akseinduktans (Lq)
parameter 1-39 Motor Poles
parameter 1-40 Back EMF at 1000
RPM

parameter 1-44 d-axis Inductance
Sat. (LdSat)

parameter 1-45 g-axis Inductance
Sat. (LgSat)

parameter 1-46 Positionsre-
gistrer.forst.

parameter 1-48 Current at Min
Inductance for d-axis

parameter 1-49 Strom ved min.
induktans

parameter 1-66 Min. Current at Low
Speed

parameter 1-70 PM-starttilstand
parameter 1-72 Start Function
parameter 1-73 Flying Start
parameter 4-14 Motorhastighed, hoj
grense [Hz]

parameter 4-19 Max Output
Frequency

parameter 4-58 Manglende motorfa-
sefunktion

parameter 14-65 Speed Derate Dead

Time Compensation

MG18A701
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Parameter

Option

Standard

Anvendelse

Parameter 1-20 Motoreffekt

0,12-110 kW/0,16-150
hk

Storrelsesre-
lateret

Angiv motoreffekten ud fra
typeskiltdata.

Parameter 1-22 Motorspaending 50,0-1000,0 V Sterrelsesre- | Angiv motorspaendingen ud fra
lateret typeskiltdata.
Parameter 1-23 Motorfrekvens 20,0-400,0 Hz Sterrelsesre- | Angiv motorfrekvensen ud fra

lateret

typeskiltdata.

Parameter 1-24 Motorstrem

0,01-10000,00 A

Storrelsesre-
lateret

Angiv motorstremmen ud fra
typeskiltdata.

Parameter 1-25 Nominel motorhastighed

50,0-9.999,0 O/MIN

Storrelsesre-
lateret

Angiv motorens nominelle
hastighed ud fra typeskiltdata.

Parameter 1-26 Motor Cont. Rated Torque

0,1-1.000,0 Nm

Storrelsesre-
lateret

Denne parameter er tilgeengelig,
nar parameter 1-10 Motor
Construction er indstillet til valg,
der aktiverer tilstand med
permanent motor.

BEM/ERK!

Andres denne parameter,
pavirkes andre parameterind-
stillinger.

Parameter 1-29 Automatisk motortilpasning (AMA)

Se
parameter 1-29 Automati
sk motortilpasning (AMA)

lkke aktiv

Udferelse af AMA optimerer
motorens ydeevne.

Parameter 1-30 Stator Resistance (Rs)

0,000-99,990 Ohm

Storrelsesre-

Indstil statormodstandsvaerdien.

lateret
Parameter 1-37 d-axis Inductance (Ld) 0-1.000 mH Sterrelsesre- | Indtast veerdien for d-aksein-
lateret duktansen.
Veerdien fas fra databladet for den
permanente magnetmotor. D-
akseinduktansen kan ikke
bestemmes ved udferelse af AMA.
Parameter 1-38 g-akseinduktans (Lq) 0-1.000 mH Sterrelsesre- | Indtast veerdien for g-aksein-
lateret duktansen.
Parameter 1-39 Motor Poles 2-100 4 Indtast antallet af motorpoler.
Parameter 1-40 Back EMF at 1000 RPM 10-9.000 V Sterrelsesre- [ Fase til fase RMS, modelektromo-
lateret torisk kraft ved 1.000 O/MIN
Parameter 1-42 Motorkabellaengde 0-100 m 50 m Indtast motorkabelleengde.
Parameter 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat) 0-1.000 mH Sterrelsesre- | Denne parameter svarer til

lateret

induktansmaetningen for Ld. Ideelt
set vil denne parameter have
samme vaerdi som

parameter 1-37 d-axis Inductance
(Ld). Hvis motorleverandgren
oplyser en induktionskurve, skal
induktionsveerdien ved 200 % af

den nominelle veerdi indtastes her.
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Parameter

Option

Standard

Anvendelse

Parameter 1-45 g-axis Inductance Sat. (LqSat)

0-1.000 mH

Storrelsesre-
lateret

Denne parameter svarer til
induktansmaetningen af Lq. Ideelt
set vil denne parameter have
samme vaerdi som

parameter 1-38 g-akseinduktans
(Lg). Hvis motorleverandgren
oplyser en induktionskurve, skal
induktionsveerdien ved 200 % af
den nominelle veerdi indtastes her.

Parameter 1-46 Positionsregistrer.forst.

20-200%

100%

Justerer testpulsens hgjde under
positionsdetektering ved start.

Parameter 1-48 Current at Min Inductance for d-axis

20-200 %

100%

Indtast induktansmaetningspunktet.

Parameter 1-49 Strem ved min. induktans

20-200 %

100%

Denne parameter angiver d- og g-
induktansveerdiernes
maetningskurve. Fra 20 % til 100 %
af denne parameter vil
induktanserne veere lineaert
approksimerede pga. parametrene
1-37, 1-38, 1-44, og 1-45.

Parameter 1-70 PM-starttilstand

[0] Rotordetektering
Parkering

[0] Rotorde-
tektering

Parameter 1-73 Indkobling pa roterende motor

[0] Deaktiveret

1
[1]
1
[1] Aktiveret

0

Veelg [1] Aktiveret for at gaere
frekvensomformeren i stand til at
fange en roterende motor i
tilfeelde af netudfald. Veelg [0]
Deaktiveret, hvis denne funktion
ikke er ngdvendig. Nar denne
parameter er indstillet til [7]
Aktiveret, har

parameter 1-71 Startforsink. og
parameter 1-72 Start Function ingen
funktion. parameter 1-73 Indkobling
pd roterende motor er kun aktiveret
i VVC*-tilstand.

Parameter 3-02 Minimumreference

-4999-4999

Minimumreferencen er den laveste
veerdi, der kan opnas ved at leegge
samtlige referencer sammen.

Parameter 3-03 Maksimumreference

-4999-4999

50

Maksimumreferencen er den
hgjeste veerdi, der kan opnas ved
at leegge samtlige referencer
sammen.

Parameter 3-41 Rampe 1, rampe-op-tid

0,05-3.600,0 sek

Storrelsesre-
lateret

Rampe op-tiden fra 0 til den
nominelle

parameter 1-23 Motorfrekvens, hvis
der er valgt asynkron motor;
rampe op-tiden fra 0 til

parameter 1-25 Nominel motorha-
stighed, hvis der er valgt PM-motor.

MG18A701
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Parameter Option Standard Anvendelse

Parameter 3-42 Rampe 1, rampe-ned-tid 0,05-3.600,0 sek Storrelsesre- |Rampe ned-tiden fra den

lateret nominelle

parameter 1-23 Motorfrekvens til 0,
hvis der er valgt asynkron motor;
rampe ned-tiden fra
parameter 1-25 Nominel motorha-
stighed til O, hvis der er valgt PM-
motor.

parameter 4-12 Motorhastighed, lav graense [Hz] 0,0-400 Hz 0 Hz Angiv minimumgraensen for lav
hastighed.

parameter 4-14 Motorhastighed, hgj graense [Hz] 0,0-400 Hz 100 Hz Angiv maksimumgreensen for hgj
hastighed.

Parameter 4-19 Max Output Frequency 0-400 100 Hz Angiv den maksimale udgangsfre-
kvensvaerdi.

Parameter 5-40 Funktionsrelae [0] Funktionsrelae Se Alarm Veelg den funktion, der skal styre

parameter 5-40 Funkti- udgangsrelae 1.
onsrele
Parameter 5-40 Funktionsrelae [1] Funktionsrelae Se Frekvensom- |Veelg den funktion, der skal styre

parameter 5-40 Funkti-

former kerer

udgangsrelae 2.

[1] Spaending

onsrelae

Parameter 6-10 Klemme 53, lav spaending 0-10V 0,07V Indtast den spaending, der svarer
til den lave referenceveerdi.

Parameter 6-11 Klemme 53, hgj spaending 0-10V 1m0V Angiv den spaending, der svarer til
den hgje referenceveerdi.

Parameter 6-12 Klemme 53, lav stram 0-20 mA 4 mA Angiv den strgm, der svarer til den
lave referenceveerdi.

Parameter 6-13 Klemme 53, hgj strom 0-20 mA 20 mA Angiv den strgm, der svarer til den
hgje referenceveerdi.

Parameter 6-19 Terminal 53 mode [0] Strem 1 Vzelg, om klemme 53 skal bruges

som strem- eller spaendings-

indgang.
Parameter 30-22 Ldst rotorbeskyttelse [0] Ikke aktiv [0] Ikke aktiv |-
[1] Aktiv
Parameter 30-23 Registreringstid for Idst rotor [s] 0,05-1 sek 0,10 sek -

Tabel 4.4 Opsaetningsguide til applikationer med aben slgjfe
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Opsetningsguide til applikationer med lukket slgjfe

0-03 Regional Settings
Power kW/50 Hz

200-240V/50Hz/Delta

130BC402.12

1-00 Configuration Mode
Closed Loop

1-10 Motor Type

PM motor Asynchronous

‘ 0-06 Grid Type
1

Asynchronous motor

1-24 Motor Current
A

1-25 Motor Nominal Speed
B[] RPM

1-30 Stator Resistance

[ Ohms

1-39 Motor Poles

1-26 Motor Cont. Rated Torque
Nm

1-20 Motor Power
kw

1-22 Motor Voltage
400 M

1-23 Motor Frequency
Hz

1-24 Motor Current

04.661:3

1-25 Motor nominal speed

RPM

1-40 Back EMF at 1000 RPM

1-38 g-axis inductance(Lq)
Eiv q q

B mH

Motor type = IPM

1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)
HmH

IPM type = Sat.

Motor type = SPM

IPM type = non-Sat.

(1-45) g-axis Inductance Sat. (LgSat)
HmH

|

|

|
|
|

‘ (1-48) Current at Min Inductance for d-axis

urrent at Min Inductance for g-axis ‘

(1-70) PM Start Mode
Rotor Detection

I %

30-22 Locked Rotor Detection
off

‘ 1-46 Position Detection Gain

30-23 Locked Rotor Detection Timel[s]

@l s

4-19 Max Ouput Frequency
0065 J5F4

I
1-42 Motor Cable Length
m

4-12 Motor speed low limit
[NIE Hz

4-13 Motor speed high limit
[0050[3H

3-41 Ramp 1 ramp-up time
001084

3-42 Ramp1 ramp-down time
001084

Motor type = Asynchronous

Motor type = PM motor|

1-73 Flying Start
No

| This dialog is forced to be set to
,,,,,,,,, [1] Analog input 54

3 02 Min Reference

50.00]

3 10 Preset reference [0]

‘ 3-03 Max Reference
|

Current 6-29 Terminal 54 Mode Voltage
[§}] Voltage
6-22 T54 Low Current ‘ 6-26T54 Filter time const. ‘ 6-20 T54 low Voltage
[ A $ v
[ 20-81 PI Normal/Inverse Control I
6-24 T54 low Feedback Normal 6-24 754 low Feedback
(A Hz 0016]{g¥
T 20-83 PI Normal/Inverse Control T
6-23 T54 high Current ‘ [(OEHz 6-21T54 high Voltage ‘
.. )
13300 ‘ ‘ 20-93 PI Proportional Gain ‘ 0220 ‘
625 T54 high Feedback 00.00 6-25 T54 high Feedback
[OEY H 20-94 Pl integral time [eE Hz
‘ 0020.00 ‘
1-29 Automatic Motor Adaption
off

lllustration 4.5 Opsaetningsguide til applikationer med lukket slgjfe

Parameter 1-46 Positionsregistrer.forst. og parameter 1-70 PM-starttilstand fas i softwareversion 2.80 og efterfglgende versioner.
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Parameter

Indstillingsomrade

Standard

Anvendelse

Parameter 0-03 Regionale indstillinger

[0] International
[17US

0

Parameter 0-06 Gridtype

[0] -[132]; se startguiden til
applikationer med aben slgjfe

Valgt sterrelse

Veelg driftstilstand for genstart, nar frekvens-
omformeren igen sluttes til netspaendingen
efter en nedlukning.

Parameter 1-00 Konfigurationstilstand

[0] Aben slgjfe
[3] Lukket slgjfe

Parameter 1-10 Motor Construction

*[0] Asynchron

[1]1 PM, non-salient SPM

[2] PM, salient IPM, non Sat.
[3] PM, salient IPM, Sat.

[0] Asynchron

Indstilling af parametervaerdien kan aendre
folgende parametre:

parameter 1-01 Motor Control Principle
parameter 1-03 Torque Characteristics
parameter 1-14 Damping Gain

parameter 1-15 Low Speed Filter Time Const.
parameter 1-16 High Speed Filter Time Const.
parameter 1-17 Voltage filter time const.
parameter 1-20 Motor Power [kW]

parameter 1-22 Motor Voltage

parameter 1-23 Motor Frequency

parameter 1-24 Motor Current

parameter 1-25 Motor Nominal Speed
parameter 1-26 Motor Cont. Rated Torque
parameter 1-30 Stator Resistance (Rs)
parameter 1-33 Stator Leakage Reactance (X1)
parameter 1-35 Main Reactance (Xh)
parameter 1-37 d-axis Inductance (Ld)
parameter 1-38 g-akseinduktans (Lq)
parameter 1-39 Motor Poles

parameter 1-40 Back EMF at 1000 RPM
parameter 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)
parameter 1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat)
parameter 1-46 Positionsregistrer.forst.
parameter 1-48 Current at Min Inductance for d-
axis

parameter 1-49 Strem ved min. induktans
parameter 1-66 Min. Current at Low Speed
parameter 1-72 Start Function

parameter 1-73 Flying Start

parameter 4-14 Motorhastighed, haj graense [Hz]
parameter 4-19 Max Output Frequency
parameter 4-58 Manglende motorfasefunktion
parameter 14-65 Speed Derate Dead Time
Compensation

Parameter 1-20 Motoreffekt 0,09-110 kW Storrelsesrelateret [ Angiv motoreffekten ud fra typeskiltdata.
Parameter 1-22 Motorspaending 50-1.000 V Sterrelsesrelateret [ Angiv motorspaendingen ud fra typeskiltdata.
Parameter 1-23 Motorfrekvens 20-400 Hz Sterrelsesrelateret [ Angiv motorfrekvensen ud fra typeskiltdata.
Parameter 1-24 Motorstrem 0-10.000 A Sterrelsesrelateret [ Angiv motorstremmen ud fra typeskiltdata.

Parameter 1-25 Nominel motorha-
stighed

50-9.999 O/MIN

Storrelsesrelateret

Angiv motorens nominelle hastighed ud fra
typeskiltdata.
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Parameter

Indstillingsomrade

Standard

Anvendelse

Parameter 1-26 Motor Cont. Rated 0,1-1.000,0 Nm Sterrelsesrelateret [ Denne parameter er tilgaengelig, nar

Torque parameter 1-10 Motor Construction er indstillet
til valg, der aktiverer tilstanden for permanent
motor.

BEMARK!
Andres denne parameter, pavirkes
andre parameterindstillinger.

Parameter 1-29 Automatisk motortil- Ikke aktiv Udfarelse af AMA optimerer motorens

pasning (AMA) ydeevne.

Parameter 1-30 Stator Resistance (Rs) [0-99,990 Ohm Starrelsesrelateret | Indstil statormodstandsvazerdien.

Parameter 1-37 d-axis Inductance (Ld) [0-1.000 mH Starrelsesrelateret | Indtast veerdien for d-akseinduktansen.
Veerdien fas fra databladet for den
permanente magnetmotor. D-akseinduktansen
kan ikke bestemmes ved udferelse af AMA.

Parameter 1-38 g-akseinduktans (Lg) [0-1.000 mH Sterrelsesrelateret [Indtast veerdien for g-akseinduktansen.

Parameter 1-39 Motor Poles 2-100 4 Indtast antallet af motorpoler.

Parameter 1-40 Back EMF at 1000 10-9.000 V Sterrelsesrelateret [Fase til fase RMS, modelektromotorisk kraft

RPM ved 1.000 O/MIN

Parameter 1-42 Motorkabellaengde 0-100 m 50 m Indtast motorkabellaengde.

Parameter 1-44 d-axis Inductance Sat. |0-1.000 mH Storrelsesrelateret | Denne parameter svarer til induktansmaet-

(LdSat) ningen for Ld. Ideelt set vil denne parameter
have samme veerdi som parameter 1-37 d-axis
Inductance (Ld). Hvis motorleverandgren
oplyser en induktionskurve, skal der her
indtastes en induktionsveerdi ved 200 % af
den nominelle veerdi.

Parameter 1-45 g-axis Inductance Sat. [0-1.000 mH Sterrelsesrelateret [ Denne parameter svarer til induktansmaet-

(LgSat) ningen af Lg. Ideelt set vil denne parameter
have samme veerdi som parameter 1-38 g-
akseinduktans (Lq). Hvis motorleverandgren
oplyser en induktionskurve, skal der her
indtastes en induktionsveerdi ved 200 % af
den nominelle veerdi.

Parameter 1-46 Positionsregistrer.forst. | 20-200% 100% Justerer testpulsens hgjde under positionsde-
tektering ved start.

Parameter 1-48 Current at Min 20-200 % 100% Indtast induktansmaetningspunktet.

Inductance for d-axis

Parameter 1-49 Strom ved min. 20-200 % 100% Denne parameter angiver d- og g-induktan-

induktans sveerdiernes maetningskurve. Fra 20 % til
100 % af denne parameter vil induktanserne
vaere linezert approksimerede pga.
parametrene 1-37, 1-38, 1-44, og 1-45.

Parameter 1-70 PM-starttilstand [0] Rotordetektering [0] Rotordetek- -

[1] Parkering tering

Parameter 1-73 Indkobling pa [0] Deaktiveret 0 Veelg [1] Aktiveret for at gere frekvensom-

roterende motor [1] Aktiveret formeren i stand til at fange en roterende
motor i f.eks. ventilatorapplikationer. Nar der
er valgt PM, er flying start aktiveret.

Parameter 3-02 Minimumreference -4999-4999 0 Minimumreferencen er den laveste vaerdi, der

kan opnas ved at leegge samtlige referencer

sammen.

MG18A701
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Parameter Indstillingsomrade Standard Anvendelse

Parameter 3-03 Maksimumreference -4999-4999 50 Maksimumreferencen er den hgjeste veerdi,
der kan opnas ved at leegge samtlige
referencer sammen.

Parameter 3-10 Preset-reference -100-100% 0 Angiv saetpunktet.

Parameter 3-41 Rampe 1, rampe-op-
tid

0,05-3.600,0 sek

Storrelsesrelateret

Rampe op-tiden fra 0 til den nominelle
parameter 1-23 Motorfrekvens, hvis der er valgt
asynkron motor; rampe op-tiden fra 0 til
parameter 1-25 Nominel motorhastighed, hvis
der er valgt PM-motor.

Parameter 3-42 Rampe 1, rampe-ned-
tid

0,05-3.600,0 sek

Storrelsesrelateret

Rampe ned-tiden fra den nominelle
parameter 1-23 Motorfrekvens til 0, hvis der er
valgt asynkron motor; rampe ned-tiden fra
parameter 1-25 Nominel motorhastighed til 0,
hvis der er valgt PM-motor.

Parameter 4-12 Motorhastighed, lav 0-400 Hz 0,0 Hz Angiv minimumgraensen for lav hastighed.

greense [Hz]

Parameter 4-14 Motorhastighed, haj 0-400 Hz 100 Hz Angiv minimumgraensen for hgj hastighed.

greense [Hz]

Parameter 4-19 Max Output Frequency | 0-400 100 Hz Angiv den maksimale udgangsfrekvensvaerdi.

Parameter 6-29 Klemme 54, tilst [0] Strem 1 Veelg, om klemme 54 skal bruges som strgm-

[1] Speending eller spaendingsindgang.

Parameter 6-20 Klemme 54, lav 0-10V 0,07 V Indtast den spaending, der svarer til den lave

spaending referenceveerdi.

Parameter 6-21 Klemme 54, hgj 0-10V 0V Indtast spaendingen, der svarer til den lave

spaending hgjreferencevaerdi.

Parameter 6-22 Klemme 54, lav strom [0-20 mA 4 mA Angiv den strem, der svarer til den hgje
referenceveerdi.

Parameter 6-23 Klemme 54, hgj strom [0-20 mA 20 mA Angiv den strem, der svarer til den hgje
referenceveerdi.

Parameter 6-24 Klemme 54, lav ref./ -4999-4999 0 Indtast den feedbackvaerdi, der svarer til

feedb.-veerdi spaendingen eller strammen, der er indstillet i
parameter 6-20 Klemme 54, lav spaending/
parameter 6-22 Klemme 54, lav strom.

Parameter 6-25 Klemme 54, hgj ref/ -4999-4999 50 Indtast den feedbackvaerdi, der svarer til

feedb.-veerdi spaendingen eller strammen, der er indstillet i
parameter 6-21 Klemme 54, hgj spaending/
parameter 6-23 Klemme 54, hgj strom.

Parameter 6-26 Klemme 54, filtertids- [0-10 sek 0,01 Indtast filtertidskonstanten.

konstant

Parameter 20-81 PID normal/inv. [0] Normal 0 Veelg [0] Normal for at indstille processty-

styring [1] Inverteret ringen til foragelse af udgangshastigheden,
nar procesfejlen er positiv. Veaelg [1] Inverteret
for at mindske udgangshastigheden.

Parameter 20-83 PID-starthast. [Hz] 0-200 Hz 0 Hz Indtast den motorhastighed, der skal opnas
som startsignal for igangsaettelse af Pl-styring.

Parameter 20-93 PID-proportionalforst. | 0-10 0,01 Indtast processtyringsenhedens proportional-
forsteerkning. Der opnas hurtig styring ved
kraftig forsteerkning. Hvis forsteerkningen er
for kraftig, kan processen imidlertid blive
ustabil.

Parameter 20-94 PID-integrationstid 0,1-999,0 sek 999,0 sek Angiv integrationstiden for processtyringen.

Der opnas hurtig styring ved en kort integrati-
onstid, men hvis integrationstiden er for kort,
bliver processen ustabil. En for lang integrati-
onstid deaktiverer integrationshandlingen.
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Parameter Indstillingsomrade Standard Anvendelse
Parameter 30-22 Ldst rotorbeskyttelse |[0] Ikke aktiv [0] Ikke aktiv -
[1] Aktiv
Parameter 30-23 Registreringstid for 0,05-1 sek 0,10 sek -
last rotor [s]

Tabel 4.5 Opsaetningsguide til applikationer med lukket slgjfe

Motoropsaetning
Opsaetningsguiden til motoren leder brugeren gennem de ngdvendige motorparametre.

Parameter Indstillingsomrade Standard Anvendelse

Parameter 0-03 Regionale indstil- |[0] International 0 -

linger [11 US

Parameter 0-06 Gridtype [0] -[132]; se startguiden til Valgt sterrelse Veelg driftstilstand for genstart, nar
applikationer med aben slgjfe frekvensomformeren igen sluttes til

netspaendingen efter en nedlukning.

Parameter 1-10 Motor *[0] Asynchron [0] Asynchron -
[1]1 PM, non-salient SPM

[2] PM, salient IPM, non Sat.
[3] PM, salient IPM, Sat.
Parameter 1-20 Motoreffekt 0,12-110 kW/0,16-150 hk Starrelsesrelateret Angiv motoreffekten ud fra
typeskiltdata.

Construction

Parameter 1-22 Motorspaending |50-1.000 V Storrelsesrelateret Angiv motorspaendingen ud fra
typeskiltdata.

Parameter 1-23 Motorfrekvens 20-400 Hz Storrelsesrelateret Angiv motorfrekvensen ud fra
typeskiltdata.

Parameter 1-24 Motorstrom 0,01-10000,00 A Starrelsesrelateret Angiv motorstremmen ud fra
typeskiltdata.

Parameter 1-25 Nominel 50-9.999 O/MIN Storrelsesrelateret Angiv motorens nominelle hastighed

motorhastighed ud fra typeskiltdata.

Parameter 1-26 Motor Cont. 0,1-1.000,0 Nm Starrelsesrelateret Denne parameter er tilgeengelig, nar

Rated Torque parameter 1-10 Motor Construction er

indstillet til valg, der aktiverer tilstand
med permanent motor.

BEMARK!

Andres denne parameter,
pavirkes andre parameterindstil-

linger.

Parameter 1-30 Stator Resistance |0-99,990 Ohm Starrelsesrelateret Indstil statormodstandsvaerdien.

(Rs)

Parameter 1-37 d-axis Inductance |0-1.000 mH Sterrelsesrelateret Indtast veerdien for d-akseinduktansen.

(Ld) Veerdien fas fra databladet for den
permanente magnetmotor. D-aksein-
duktansen kan ikke bestemmes ved
udfgrelse af AMA.

Parameter 1-38 g-akseinduktans |0-1.000 mH Sterrelsesrelateret Indtast veerdien for g-akseinduktansen.

(Lg)

Parameter 1-39 Motor Poles 2-100 4 Indtast antallet af motorpoler.

Parameter 1-40 Back EMF at 10-9.000 V Starrelsesrelateret Fase til fase RMS, modelektromotorisk

1000 RPM kraft ved 1.000 O/MIN

Parameter 1-42 Motorkabel- 0-100 m 50 m Indtast motorkabellaengde.

laengde
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Parameter

Indstillingsomrade

Standard

Anvendelse

Parameter 1-44 d-axis Inductance |0-1.000 mH Sterrelsesrelateret Denne parameter svarer til induktans-

Sat. (LdSat) maetningen for Ld. Ideelt set vil denne
parameter have samme vaerdi som
parameter 1-37 d-axis Inductance (Ld).
Hvis motorleverandgren oplyser en
induktionskurve, skal induktions-
veaerdien ved 200 % af den nominelle
veerdi indtastes her.

Parameter 1-45 g-axis Inductance |0-1.000 mH Sterrelsesrelateret Denne parameter svarer til induktans-

Sat. (LgSat) maetningen af Lq. Ideelt set vil denne
parameter have samme vaerdi som
parameter 1-38 g-akseinduktans (Lq).
Hvis motorleverandgren oplyser en
induktionskurve, skal induktions-
veerdien ved 200 % af den nominelle
veerdi indtastes her.

Parameter 1-46 Positionsre- 20-200% 100% Justerer testpulsens hgjde under

gistrer.forst. positionsdetektering ved start.

Parameter 1-48 Current at Min 20-200 % 100% Indtast induktansmaetningspunktet.

Inductance for d-axis

Parameter 1-49 Strem ved min. 20-200 % 100% Denne parameter angiver d- og g-

induktans

induktansveerdiernes maetningskurve.
Fra 20 % til 100 % af denne parameter
vil induktanserne vaere lineaert approk-
simerede pga. parametrene 1-37, 1-38,
1-44, og 1-45.

Parameter 1-70 PM-starttilstand |[0] Rotordetektering [0] Rotordetektering -

[1] Parkering
Parameter 1-73 Indkobling pd [0] Deaktiveret 0 Veelg [1] Aktiveret for at gere frekvens-
roterende motor [1] Aktiveret omformeren i stand til at fange en

roterende motor.

Parameter 3-41 Rampe 1, rampe-
op-tid

0,05-3.600,0 sek

Storrelsesrelateret

Rampe op-tid fra 0 til nominel
parameter 1-23 Motorfrekvens.

Parameter 3-42 Rampe 1, rampe-
ned-tid

0,05-3.600,0 sek

Storrelsesrelateret

Rampe ned-tid fra nominel
parameter 1-23 Motorfrekvens til 0.

Parameter 4-12 Motorhastighed, |0-400 Hz 0,0 Hz Angiv minimumgraensen for lav

lav greense [Hz] hastighed.

Parameter 4-14 Motorhastighed, |0-400 Hz 100 Hz Angiv maksimumgraensen for hgj

hgj grense [Hz] hastighed.

Parameter 4-19 Max Output 0-400 100 Hz Angiv den maksimale udgangsfrekven-
Frequency sveerdi.

Parameter 30-22 Ldst rotorbe- [0] Ikke aktiv [0] Ikke aktiv -

skyttelse [1] Aktiv

Parameter 30-23 Registreringstid |0,05-1 sek 0,10 sek -

for last rotor [s]

Tabel 4.6 Opseetningsguiden til motoren, indstillinger
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Foretagne andringer
Under Foretagne aendringer vises alle de parametre, der er
andret i forhold til fabriksindstillingen.

. Listen viser kun de parametre, der er andret
under redigering af den aktuelle opsaetning.

. Parametre, der er blevet nulstillet til fabriksindstil-
lingerne, vises ikke.

. Meddelelsen Tom betyder, at ingen parametre er
blevet aendret.

Andring af parameterindstillinger

1. Tryk pd [Menu]-tasten, indtil indikatoren pa
displayet er over Quick Menu, for at skifte til
kvikmenuen.

2. Tryk pa [4] [¥] for at veelge guiden, opsaetning af
lukket slgjfe, motoropsaetning eller foretagne
andringer, og tryk derefter pa [OK].

3. Tryk pa [4] [Y] for at gennemgad parametrene i
kvikmenuen.

4, Tryk pa [OK] for at veelge en parameter.

5. Tryk pa [4] [¥] for at eendre veerdien for parame-
terindstillingen.

6. Tryk pa [OK] for at acceptere sendringen.

7. Tryk pa [Back] to gange for at ga til Status, eller
tryk pa [Menu] én gang for at ga til
hovedmenuen.

Fra hovedmenuen er der adgang til samtlige parametre.

1. Tryk pa [Menu]-tasten, indtil indikatoren pa
displayet er over Main Menu.

2. Tryk pa [4] [¥] for at ga igennem parameter-
grupperne.

3. Tryk pd [OK] for at veelge en parametergruppe.

4. Tryk pa [4] [¥] for at ga igennem parametrene i
den valgte gruppe.

5. Tryk pa [OK] for at veelge parameteren.

6. Tryk pa [4] [¥] for at indstille eller 2endre parame-
tervaerdien.

4.3 Parameterliste
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Advarsler og alarmer VLT® HVAC Basic Drive FC 101
5 Advarsler og alarmer
Fejlnummer Bitnr. for alarm/ | Fejltekst Advarsel | Alarm | Triplast |Arsag til problemet
advarsel
Signalet pa klemme 53 eller 54 er under 50 % af
vaerdien, der er indstillet i
parameter 6-10 Klemme 53, lav spaending,
2 16 Live zero-fejl X X - parameter 6-12 Klemme 53, lav strem,
parameter 6-20 Klemme 54, lav speending, eller
parameter 6-22 Klemme 54, lav strom. Se ogsa
parametergruppe 6-0* Analog I/O-tilstand.
Der mangler en fase pa forsyningssiden, eller der
er for stor ubalance pa netspaendingen.
4 14 Netfasetab X X X i . .
Kontrollér forsyningsspaendingen. Se
parameter 14-12 Funktion ved netubalance.
7 11 DC oversp. X X - Mellemkredsspaendingen overstiger graensen.
Mellemkredsspaendingen er faldet til under
8 10 DC undersp. X X - .
graensen for advarsel om lav spaending.
9 9 Vek.ret. overb. X X - Mere end 100 % belastning i lang tid.
Motoren er for varm, fordi den har kert med
10 8 Motor ETR-over X X - mere end 100 % belastning i lang tid. Se
parameter 1-90 Termisk motorbeskyttelse.
Termistoren eller termistorforbindelsen er
11 7 Motorter. over X X - afbrudt. Se parameter 1-90 Termisk motorbe-
skyttelse.
Stremgraensen for spidsstreamme i vekselretteren
13 5 Overstrgm X X X
er overskredet.
14 Jordslut.-fejl - X Afladning fra udgangsfaserne til jord.
16 12 Kortslutning - X Kortslutning i motoren eller pd motorklemmerne.
Ingen kommunikation med frekvensomformeren.
17 4 Ctrl. word TO X X - . s
Se parametergruppe 8-0* Gen. indstillinger.
. Kelepladens kgleventilator fungerer ikke (kun pa
24 50 Vent fejl X X -
400 V, 30-90 kW-apparater).
Motorfase U mangler. Kontrollér fasen. Se
30 19 U-fasetab - X X )
parameter 4-58 Manglende motorfasefunktion.
Motorfase V mangler. Kontrollér fasen. Se
31 20 V-fasetab - X X .
parameter 4-58 Manglende motorfasefunktion.
Motorfase W mangler. Kontrollér fasen. Se
32 21 W-fasetab - X X )
parameter 4-58 Manglende motorfasefunktion.
38 17 Intern fejl - X X Kontakt den lokale Danfoss-leverander.
Aflad fra udgangsfaserne til jord, om muligt med
44 28 Jordslut.fejl - X X fra udgang ) 9
veerdien fra parameter 15-31 Alarm Log Value.
) . Styrespaendingen er lav. Kontakt den lokale
46 33 Styrespaendingsfejl - X X
Danfoss-leverander.
47 23 24 V fors. lav X X X 24 V DC-forsyningen kan vaere overbelastet.
<0 AMA-kalibrering X
mislykkedes Kontakt den lokale Danfoss-leverander.
Indstillingerne for motorspaending, motorstrom
51 15 AMA Unom,Inom - X - og motoreffekt er forkerte. Kontrollér indstil-
lingerne.
Motorstrammen er for lav. Kontrollér indstil-
52 - AMA lav Inom - X - .
lingerne.
53 - AMA stor motor - X - Motoren er for stor til, at AMA kan keare.
54 - AMA lille mot - X - Motoren er for lille til, at AMA kan kare.
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Advarsler og alarmer Quick Guide
Fejlnummer Bitnr. for alarm/ | Fejltekst Advarsel | Alarm | Triplast |Arsag til problemet
advarsel
Parametervaerdierne fra motoren ligger uden for
55 - AMA par.-omr. - X - .
det acceptable omrade.
56 - AMA afbryd - X - AMA er blevet afbrudt af brugeren.
Forseg at genstarte AMA nogle gange, til AMA
bliver udfert.
57 B AMA-timeout B X B Gentagne .AMA-!(ﬂrsIer kan opvarme
motoren til et niveau, hvor modstanden
Rs og Rr gges. Dette er dog i de fleste
tilfeelde ikke kritisk.
58 - AMA intern X X - Kontakt den lokale Danfoss-leverander.
Stremmen er storre end vaerdien i
59 25 Stremgreaense X - -
parameter 4-18 Stromgraense.
Ekstern sikring er aktiveret. Normal drift kan
genoptages ved at pafgre 24 V DC pa den
. klemme, der er programmeret til ekstern sikring,
60 44 Ekstern spaerring - X - . . .
og nulstille frekvensomformeren (via seriel
kommunikation, digital I/O eller ved at trykke pa
[Reset] pa LCP'et).
Denne advarsel er baseret pa temperaturfgleren i
Kolepladetem- .
66 26 X - - IGBT-modulet (pa 400 V, 30-90 kW (40-125 hk)
peratur lav
og 600 V-apparater).
Temperaturfgleren pa effektkortet overstiger de
69 1 Effekt korttemp. X X X
ovre eller nedre graenser.
70 36 Ugyldig FC konf. - X X Styrekortet og effektkortet passer ikke sammen.
29 Ugyldig effektdel- X X Intern fejl. Kontakt den lokale Danfoss-
konfiguration leverander.
. Alle parameterindstillinger er initialiseret til
80 29 Apparat init. - X - e .
fabriksindstillinger.
Frekvensomformeren udfgrer automatisk DC-
87 47 Auto DC-bremsn. X - .
bremsning.
Momentet ligger under det momentniveau, der
er indstillet til ingen belastning, hvilket angiver
95 40 Kilremsbrud X X - . 9 9 9
en spraengt kilerem. Se parametergruppe 22-6*
Kilrembrudsregistrering.
Hoj modelektromotorisk speending. Stop PM-
126 - Roterende motor - X -
motorens rotor.
200 - Fire mode X - - Fire mode er aktiveret.
02 Fire Mode Limits X Fire mode har undertrykt en eller flere alarmer,
Exceeded der kan medfere, at garantien bortfalder.
Stremforsyningen ved effekt- eller switch-tilstand
er blevet udskiftet (pa 400 V, 30-90 kW (40-125
250 - Ny reservedel - X X
hk) og 600 V-apparater). Kontakt den lokale
Danfoss-leverandeor.
Frekvensomformeren har en ny typekode (pa
400 V, 30-90 kW (40-125 hk) og 600 V-
251 - Ny typekode - X X

apparater). Kontakt den lokale Danfoss-
leverander.

Tabel 5.1 Advarsler og alarmer
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Specifikationer VLT® HVAC Basic Drive FC 101

6 Specifikationer

6.1 Netforsyning
6.1.1 3 x 200-240 V AC

Frekvensomformer PK25 [ PK37 | PK75 | P1K5| P2K2 | P3K7 | P5K5 [ P7K5 | P11K | P15K | P18K | P22K | P30K | P37K | P45K
Typisk akseleffekt [kW] 0251037075 15 2,2 3,7 55 7,5 11,0 | 150 | 185 | 22,0 | 30,0 | 37,0 | 450
Typisk akseleffekt [hk] 0331 05| 10 | 20| 30 50 7,5 10,0 | 150 | 20,0 | 250 | 30,0 | 40,0 | 50,0 [ 60,0

Beskyttelsesklassificering H1 H1 H1 H1 H2 H3 H4 H4 H5 H6 H6 H7 H7 H8 H8
IP20
Maksimum kabelstgrrelse i 4 4 4 4 4 4 16 16 16 35 35 50 50 95 120
klemmer (netforsyning, (10) | (10) | (10) | (10) | (10) | (10) (6) (6) (6) (2) (2) (1) (1) (0) (4/0)
motor) [mm%/AWG]

Udgangsstream

40 °C (104 °F) omgivelsestemperatur

Kontinuerlig 1,5 2,2 4,2 6,8 9,6 152 | 22,0 | 280 | 42,0 59,4 74,8 88,0 | 1150 | 143,0 | 170,0
(3 x 200-240 V) [A]

Periodisk 1,7 124 |46 | 75| 106 | 16,7 | 242 | 30,8 | 46,2 653 | 823 | 96,8 | 126,5| 157,3 [ 187,0

(3 x 200-240 V) [A]
Maksimum indgangsstrom

Kontinuerlig 11116 | 28| 56 | 86/ 141/ 210/ ] 283/ 410/ | 527 | 650 | 76,0 | 103,7 | 127,9 | 153,0
3 x 200-240 V) [A] 72 | 120 | 18.0 | 24.0 | 382

Periodisk 1,2 1,8 3,1 6,2 9.5/ | 15.5/ | 23.1/ | 31.1/ | 45.1/ | 58,0 71,5 83,7 | 1141 | 140,7 | 168,3
(3 x 200-240 V) [A] 79 | 132 | 198 | 264 | 42.0

Maksimum netsikringer Se kapitel 3.2.4 Sikringer og afbrydere

Anslaet effekttab [W], best | 12/ | 15/ | 21/ | 48/ | 80/ 97/ | 182/ | 229/ | 369/ | 512 | 697 | 879 | 1149 | 1390 | 1500
case/typisk" 14 18 26 | 60 | 102 | 120 | 204 | 268 | 386

Veegt, kapslingsbeskyttel- 20 [ 20 | 20 [ 21 34 4,5 79 79 9,5 245 | 245 | 36,0 | 36,0 | 51,0 | 51,0
sesklassificering 1P20 [kg 44) |44 | @44 |@4e6)| (75 | 99 |(174)(07,4) ] (209 | (54 (54) | (794) | (794) | (112, | (112,

(pund)] 4) 4)
Virkningsgrad [%], best 97.0/(97.3/198.0/|97.6/|97.1/ | 97.9/ | 97.3/ | 98.5/ | 97.2/ | 97,0 971 96,8 97,1 97.1 97,3
case/typiskz) 9651968 | 976 [ 97.0 | 963 | 974 | 97.0 | 971 97.1

Udgangsstream

50 °C (122 °F) omgivelsestemperatur

Kontinuerlig 1,5 1,9 3,5 6,8 9,6 130 | 198 | 23,0 | 33,0 41,6 52,4 61,6 80,5 | 100,1 119
(3 x 200-240 V) [A]

Periodisk 1,7 | 21 39 175|106 | 143 | 21,8 | 253 | 363 458 | 57,6 | 67,8 88,6 | 110,1 [ 130,9

(3 x 200-240 V) [A]

Tabel 6.1 3 x 200-240 V AC, 0,25-45 kW (0,33-60 hk)

1) Geelder for dimensionering af keling af frekvensomformeren. Hvis switchfrekvensen er hajere end fabriksindstillingen, kan effekttabet stige.
Typisk stremforbrug for LCP og styrekort er medregnet. For information om effekttabsdata i henhold til EN 50598-2, se www.danfoss.com/vitener-
gyefficiency.

2) Virkningsgrad malt ved nominel strom. Se kapitel 6.4.13 Omgivelsesforhold for energieffektivitetsklasser.. For delbelastningstab se
www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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6.1.2 3 x 380-480 V AC

Frekvensomformer PK37 PK75 P1K5 P2K2 P3KO P4KO0 P5K5 P7K5 P11K P15K
Typisk akseleffekt [kW] 0,37 0,75 1,5 2,2 3,0 4,0 55 7.5 11,0 15,0
Typisk akseleffekt [hk] 0,5 1,0 2,0 3,0 4,0 50 7,5 10,0 15,0 20,0
Beskyttelsesklassificering 1P20 H1 H1 H1 H2 H2 H2 H3 H3 H4 H4
Maksimum kabelstarrelse i 4 (10) 4 (10) 4 (10) 4 (10) 4 (10) 4 (10) 4 (10) 4 (10) 16 (6) 16 (6)
klemmer (netforsyning, motor)

[mmZ2/AWG]

Udgangsstrem - 40 °C (104 °F) omgivelsestemperatur

Kontinuerlig (3 x 380-440 V) 1,2 2,2 3,7 53 7.2 9,0 12,0 15,5 23,0 31,0
[A]

Periodisk (3 x 380-440 V) [A] 13 2,4 41 58 7,9 9,9 13,2 171 25,3 34,0
Kontinuerlig (3 x 441-480 V) 1,1 2,1 3,4 4,8 6,3 8,2 11,0 14,0 21,0 27,0
[A]

Periodisk (3 x 441-480 V) [A] 12 23 3,7 53 6,9 9,0 12,1 15,4 23,1 29,7
Maksimum indgangsstrom

Kontinuerlig (3 x 380-440 V) 12 2,1 3,5 4,7 6,3 83 11,2 15,1 22,1 29,9
[A]

Periodisk (3 x 380-440 V) [A] 13 23 3,9 52 6,9 9,1 12,3 16,6 24,3 32,9
Kontinuerlig (3 x 441-480 V) 1,0 1,8 2,9 3,9 53 6,8 9,4 12,6 18,4 24,7
[A]

Periodisk (3 x 441-480 V) [A] 11 2,0 3,2 4,3 5,8 7.5 10,3 13,9 20,2 27,2
Maksimum netsikringer Se kapitel 3.2.4 Sikringer og afbrydere

Anslaet effekttab [W], 13/15 16/21 46/57 46/58 66/83 95/118 | 104/131 | 159/198 | 248/274 | 353/379
best case/typisk”

Vaegt, kapslingsbeskyttelses- 20(44) | 2044 | 2146) [33(73)|33((73) 3475|4305 (4509 7,9 79
klassificering 1P20 [kg (pund)] (17,4) (17,4)
Virkningsgrad [%], 97.8/97.3 | 98.0/97.6 | 97.7/97.2 1 98.3/97.9 | 98.2/97.8 | 98.0/97.6 | 98.4/98.0 [ 98.2/97.8 98.1/ 98.0/
best case/typisk? 97.9 97.8
Udgangsstrem - 50 °C (122 °F) omgivelsestemperatu

Kontinuerlig (3 x 380-440 V) 1,04 1,93 3,7 4,85 6,3 8,4 10,9 14,0 20,9 28,0
[A]

Periodisk (3 x 380-440 V) [A] 1,1 2,1 4,07 54 6,9 9,2 12,0 154 23,0 30,8
Kontinuerlig (3 x 441-480 V) 1,0 1,8 3,4 4,4 5,5 7,5 10,0 12,6 19.1 24,0
[A]

Periodisk (3 x 441-480 V) [A] 1,1 2,0 3,7 4,8 6,1 83 11,0 13,9 21,0 26,4

Tabel 6.2 3 x 380-480 V AC, 0,37-15 kW (0,5-20 hk), kapslingssterrelser H1-H4

1) Geelder for dimensionering af keling af frekvensomformeren. Hvis switchfrekvensen er hgjere end fabriksindstillingen, kan effekttabet stige.

Typisk stremforbrug for LCP og styrekort er medregnet. For information om effekttabsdata i henhold til EN 50598-2, se www.danfoss.com/vitener-

gyefficiency.

2) Virkningsgrad malt ved nominel stram. Se kapitel 6.4.13 Omgivelsesforhold for energieffektivitetsklasser.. For delbelastningstab se

www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

MG18A701

Danfoss A/S © 12/2015 Alle rettigheder forbeholdes.

45


http://www.danfoss.com/vltenergyefficiency
http://www.danfoss.com/vltenergyefficiency
http://www.danfoss.com/vltenergyefficiency

Dt

Specifikationer VLT® HVAC Basic Drive FC 101

Frekvensomformer P18K P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
Typisk akseleffekt [kW] 18,5 22,0 30,0 37,0 45,0 55,0 75,0 90,0
Typisk akseleffekt [hk] 25,0 30,0 40,0 50,0 60,0 70,0 100,0 125,0
Beskyttelsesklassificering 1P20 H5 H5 H6 H6 H6 H7 H7 H8
Maksimum kabelstarrelse i klemmer 16 (6) 16 (6) 35 (2) 35 (2) 35 (2) 50 (1) 95 (0) 120 (250
(netforsyning, motor) [mm?%/AWG] MCM)
Udgangsstrem - 40 °C (104 °F) omgivelsestemperatur

Kontinuerlig (3 x 380-440 V) [A] 37,0 42,5 61,0 73,0 90,0 106,0 147,0 177,0
Periodisk (3 x 380-440 V) [A] 40,7 46,8 67,1 80,3 99,0 116,0 161,0 194,0
Kontinuerlig (3 x 441-480 V) [A] 34,0 40,0 52,0 65,0 80,0 105,0 130,0 160,0
Periodisk (3 x 441-480 V) [A] 374 44,0 57,2 71,5 88,0 115,0 143,0 176,0
Maksimum indgangsstrom

Kontinuerlig (3 x 380-440 V) [A] 35,2 41,5 57,0 70,0 84,0 103,0 140,0 166,0
Periodisk (3 x 380-440 V) [A] 38,7 45,7 62,7 77,0 924 113,0 154,0 182,0
Kontinuerlig (3 x 441-480 V) [A] 29,3 34,6 49,2 60,6 72,5 88,6 120,9 142,7
Periodisk (3 x 441-480 V) [A] 32,2 38,1 54,1 66,7 79,8 97,5 1329 157,0
Maksimum netsikringer

Anslaet effekttab [W], 412/456 475/523 733 922 1067 1133 1733 2141
best case/typisk”

Veegt, kapslingsbeskyttelsesklassifi- 9,5 (20,9) | 9,5 (20,9) 24,5 (54) 24,5 (54) 24,5 (54) | 36,0 (79,4) | 36,0 (79,4) 51,0
cering IP20 [kg (pund)] (112,4)
Virkningsgrad [%], best case/typisk? 98.1/97.9 | 98.1/97.9 97,8 97,7 98 98,2 97,8 97,9
Udgangsstrem - 50 °C (122 °F) omgivelsestemperatur

Kontinuerlig (3 x 380-440 V) [A] 34,1 38,0 48,8 58,4 72,0 74,2 102,9 123,9
Periodisk (3 x 380-440 V) [A] 37,5 41,8 53,7 64,2 79,2 81,6 113,2 136,3
Kontinuerlig (3 x 441-480 V) [A] 31,3 35,0 41,6 52,0 64,0 73,5 91,0 112,0
Periodisk (3 x 441-480 V) [A] 344 38,5 45,8 57,2 704 80,9 100,1 123,2

Tabel 6.3 3 x 380-480 V AC, 18,5-90 kW (25-125 hk), kapslingsstgrrelser H5-H8

1) Geelder for dimensionering af keling af frekvensomformeren. Hvis switchfrekvensen er hgjere end fabriksindstillingen, kan effekttabet stige.

Typisk stremforbrug for LCP og styrekort er medregnet. For information om effekttabsdata i henhold til EN 50598-2, se www.danfoss.com/vitener-

gyefficiency.

2) Virkningsgrad malt ved nominel strom. Se kapitel 6.4.13 Omgivelsesforhold for energieffektivitetsklasser.. For delbelastningstab se

www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

6

Danfoss A/S © 12/2015 Alle rettigheder forbeholdes.

MG18A701


http://www.danfoss.com/vltenergyefficiency
http://www.danfoss.com/vltenergyefficiency
http://www.danfoss.com/vltenergyefficiency

Specifikationer

Quick Guide

Frekvensomformer PK75 | P1K5 | P2K2 | P3KO | P4KO | P5K5 | P7K5 | P11K | P15K | P18K
Typisk akseleffekt [kW] 0,75 1,5 2,2 3,0 4,0 55 7,5 11 15 18,5
Typisk akseleffekt [hk] 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0 7,5 10,0 15 20 25
Beskyttelsesklassificering 1P54 12 12 12 12 12 13 13 14 14 14
Maksimum kabelstarrelse i klemmer (netfor- 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 16(6) | 16 (6) | 16 (6)
syning, motor) [mm?2/AWG]
Udgangsstrom
40 °C (104 °F) omgivelsestemperatur
Kontinuerlig (3 x 380-440 V) [A] 2,2 3,7 53 7,2 9,0 12,0 15,5 23,0 31,0 37,0
Periodisk (3 x 380-440 V) [A] 2,4 41 58 7.9 9,9 13,2 171 25,3 34,0 40,7
Kontinuerlig (3 x 441-480 V) [A] 2,1 34 4,8 6,3 8,2 11,0 14,0 21,0 27,0 34,0
Periodisk (3 x 441-480 V) [A] 23 3,7 53 6,9 9,0 12,1 15,4 23,1 29,7 374
Maksimum indgangsstrom
Kontinuerlig (3 x 380-440 V) [A] 2,1 3,5 4,7 6,3 83 11,2 151 22,1 29,9 35,2
Periodisk (3 x 380-440 V) [A] 23 39 52 6,9 9,1 12,3 16,6 24,3 329 38,7
Kontinuerlig (3 x 441-480 V) [A] 1.8 29 39 53 6,8 9,4 12,6 18,4 24,7 29,3
Periodisk (3 x 441-480 V) [A] 2,0 3,2 4,3 58 7,5 10,3 13,9 20,2 27,2 32,2
Maksimum netsikringer Se kapitel 3.2.4 Sikringer og afbrydere
21/ 46/ 46/ 66/ 95/ 104/ 159/ 248/ 353/ 412/
Ansléet effekttab [W], best case/typisk” 16 57 58 83 118 131 198 774 379 456
Veegt, kapslingsbeskyttelsesklassificering IP54 53 53 53 53 53 7.2 7.2 13,8 13,8 13,8
[kg (pund)] (11,7) (11,7) (11,7) (11,7) (11,7) (15,9) (15,9) (30,4) (30,4) | (30,4)
Virkningsgrad (%], best case/typisk? 98.0/ 97.7/ 98.3/ 98.2/ 98.0/ 98.4/ 98.2/ 98.1/ 98.0/ 98.1/
97.6 97.2 97.9 97.8 97.6 98.0 97.8 97.9 97.8 97.9
Udgangsstrem - 50 °C (122 °F) omgivelsestemperatur
Kontinuerlig (3 x 380-440 V) [A] 1,93 3,7 4,85 6,3 7,5 10,9 14,0 20,9 28,0 33,0
Periodisk (3 x 380-440 V) [A] 2,1 4,07 54 6,9 9,2 12,0 15,4 23,0 30,8 36,3
Kontinuerlig (3 x 441-480 V) [A] 1.8 34 4,4 55 6,8 10,0 12,6 19.1 24,0 30,0
Periodisk (3 x 441-480 V) [A] 2,0 3,7 4,8 6,1 83 11,0 13,9 21,0 26,4 33,0

Tabel 6.4 3 x 380-480 V AC, 0,75-18,5 kW (1-25 hk), kapslingsstarrelser 12-14

1) Galder for dimensionering af keling af frekvensomformeren. Hvis switchfrekvensen er hgjere end fabriksindstillingen, kan effekttabet stige.

Typisk stremforbrug for LCP og styrekort er medregnet. For information om effekttabsdata i henhold til EN 50598-2, se www.danfoss.com/vitener-

gyefficiency.

2) Virkningsgrad malt ved nominel stram. Se kapitel 6.4.13 Omgivelsesforhold for energieffektivitetsklasser.. For delbelastningstab se

www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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Frekvensomformer P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
Typisk akseleffekt [kW] 22,0 30,0 37,0 45,0 55,0 75,0 90,0
Typisk akseleffekt [hk] 30,0 40,0 50,0 60,0 70,0 100,0 125,0
Beskyttelsesklassificering 1P54 16 16 16 17 17 18 18
Maksimum kabelstgrrelse i klemmer (netforsyning, motor) 35 (2) 35 (2) 35 (2) 50 (1) 50 (1) 95 (3/0) | 120 (4/0)
[mm?2/AWG]

Udgangsstrom

40 °C (104 ° F) omgivelsestemperatur

Kontinuerlig (3 x 380-440 V) [A] 44,0 61,0 73,0 90,0 106,0 147,0 177,0
Periodisk (3 x 380-440 V) [A] 48,4 67,1 80,3 99,0 116,6 161,7 194,7
Kontinuerlig (3 x 441-480 V) [A] 40,0 52,0 65,0 80,0 105,0 130,0 160,0
Periodisk (3 x 441-480 V) [A] 44,0 57,2 71,5 88,0 115,5 143,0 176,0
Maksimum indgangsstrom

Kontinuerlig (3 x 380-440 V) [A] 41,8 57,0 70,3 84,2 102,9 140,3 165,6
Periodisk (3 x 380-440 V) [A] 46,0 62,7 774 92,6 1131 154,3 182,2
Kontinuerlig (3 x 441-480 V) [A] 36,0 49,2 60,6 72,5 88,6 120,9 142,7
Periodisk (3 x 441-480 V) [A] 39,6 54,1 66,7 79,8 97,5 132,9 157,0
Maksimum netsikringer

Ansléet effekttab [W], best case/typisk” 496 734 995 840 1099 1520 1781
Vaegt, kapslingsbeskyttelsesklassificering 1P54 [kg (pund)] 27 (59,5) | 27 (59,5) | 27 (59,5) | 45 (99,2) | 45 (99,2) |65 (143,3)| 65 (143,3)
Virkningsgrad [%], best case/typisk? 98,0 97,8 97,6 98,3 98,2 98,1 98,3
Udgangsstrem - 50 °C (122 °F) omgivelsestemperatur

Kontinuerlig (3 x 380-440 V) [A] 35,2 48,8 58,4 63,0 74,2 102,9 123,9
Periodisk (3 x 380-440 V) [A] 38,7 53,9 64,2 69,3 81,6 113,2 136,3
Kontinuerlig (3 x 441-480 V) [A] 32,0 41,6 52,0 56,0 73,5 91,0 112,0
Periodisk (3 x 441-480 V) [A] 35,2 45,8 57,2 61,6 80,9 100,1 123,2

Tabel 6.5 3 x 380-480 V AC, 22-90 kW (30-125 hk), kapslingsstorrelser 16-18

1) Geelder for dimensionering af keling af frekvensomformeren. Hvis switchfrekvensen er hgjere end fabriksindstillingen, kan effekttabet stige.

Typisk stremforbrug for LCP og styrekort er medregnet. For information om effekttabsdata i henhold til EN 50598-2, se www.danfoss.com/vitener-

gyefficiency.

2) Virkningsgrad malt ved nominel strom. Se kapitel 6.4.13 Omgivelsesforhold for energieffektivitetsklasser.. For delbelastningstab se

www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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6.1.3 3 x 525-600 V AC

Frekvensomformer P2K2 | P3KO | P3K7 | P5K5 | P7K5 | P11K | P15K | P18K | P22K | P30K | P37K | P45K | P55K | P75K | P9OK

Typisk akseleffekt [kW] 2,2 3,0 3,7 55 7,5 11,0 | 150 | 185 | 22,0 | 30,0 37 45,0 | 55,0 | 75,0 | 90,0

Typisk akseleffekt [hk] 3,0 4,0 50 7,5 10,0 | 150 | 20,0 | 25,0 | 30,0 | 40,0 | 50,0 | 60,0 | 70,0 | 100,0 | 125,0

Beskyttelsesklassificering 1P20 H9 H9 H9 H9 H9 | H10 | H10 | H6 Hé6 H6 H7 H7 H7 H8 H8

Maksimum kabelstorrelse i 4 (10) |14 (10)[4 (10) |4 (10)|4 (10)[10 (8)[10 (8)[35(2) 35 35 50 50 50 95 120

klemmer (netforsyning, motor) @@ om0 O (@

[mmZ2/AWG]

Udgangsstrem - 40 °C (104 ° F) omgivelsestemperatur

Kontinuerlig (3 x 525-550 V) 4,1 52 6,4 95 | 11,5| 190 | 230 | 280 | 36,0 | 43,0 | 540 | 650 | 87,0 [105,0(137,0

(Al

Periodisk (3 x 525-550 V) [A] 4,5 57 7,0 105 | 12,7 | 209 | 253 | 308 | 396 | 47,3 | 594 | 71,5 | 95,7 | 115,5]|150,7

Kontinuerlig (3 x 551-600 V) 39 4,9 6,1 90 | 110 180 | 220 | 27,0 | 340 | 41,0 | 52,0 | 62,0 | 83,0 [100,0(131,0

(Al

Periodisk (3 x 551-600 V) [A] 4,3 54 6,7 99 12,1 198 | 242 | 29,7 | 374 | 451 | 57,2 | 68,2 | 91,3 [110,0 | 144,1

Maksimum indgangsstrom

Kontinuerlig (3 x 525-550 V) 3,7 51 5.0 87 [ 11,9165 | 225 | 27,0 | 33,1 | 451 | 547 | 66,5 | 81,3 [109,0]|130,9

(Al

Periodisk (3 x 525-550 V) [A] 4,1 5,6 6,5 9,6 131 182 | 248 | 29,7 | 364 | 496 | 60,1 | 73,1 | 89,4 [119,9 1439

Kontinuerlig (3 x 551-600 V) 3,5 4,8 5,6 83 114 157 | 214 | 257 | 31,5 | 429 | 52,0 | 63,3 | 77,4 | 103,8| 124,5

(Al

Periodisk (3 x 551-600 V) [A] 39 53 6,2 9,2 125 [ 17,3 | 236 | 283 | 346 | 47,2 | 57,2 | 69,6 | 85,1 |114,2|137,0

Maksimum netsikringer Se kapitel 3.2.4 Sikringer og afbrydere

Anslaet effekttab [W], best 65 90 110 132 180 216 294 385 | 458 | 542 | 597 [ 727 [ 1092 | 1380 | 1658

case/typisk"

Vaegt, kapslingsbeskyttelses- 6,6 6,6 6,6 6,6 6,6 15| 11,5 (245|245 | 245 | 360 | 360 | 36,0 | 51,0 | 51,0

klassificering IP54 [kg (pund)] | (14,6) [ (14,6) [ (14,6) | (14,6) | (14,6) [ (25,3) | (25,3) | (54) | (54) | (54) | (79,3) |(79,3)|(79,3)| (112, | (112,
4) 4)

Virkningsgrad [%], 979 | 97 | 979 | 981 | 981 | 984 | 984 | 984 [ 984 | 985 | 985 [ 98,7 | 98,5 | 985 | 98,5

best case/typisk?

Udgangsstrem - 50 °C (122 °F) omgivelsestemperatur

Kontinuerlig (3 x 525-550 V) 2,9 3,6 4,5 6,7 | 81 133 | 16,1 | 196 | 252 | 30,1 | 378 | 455 | 60,9 | 73,5 | 959

(Al

Periodisk (3 x 525-550 V) [A] 3.2 4,0 49 74 | 89 [ 146 | 17,7 | 21,6 | 27,7 | 33,1 | 41,6 | 50,0 | 67,0 | 80,9 [ 105,5

Kontinuerlig (3 x 551-600 V) 2,7 34 43 6,3 77 | 126 | 154 | 189 | 23,8 | 28,7 | 36,4 | 43,3 | 58,1 | 70,0 | 91,7

(Al

Periodisk (3 x 551-600 V) [A] 3,0 3,7 4,7 6,9 8,5 139 ] 169 | 208 | 26,2 | 31,6 | 40,0 | 47,7 | 63,9 | 77,0 [ 100,9

Tabel 6.6 3 x 525-600 V AC, 2,2-90 kW (3-125 hk), kapslingssterrelser H6-H10

1) Geelder for dimensionering af keling af frekvensomformeren. Hvis switchfrekvensen er hgjere end fabriksindstillingen, kan effekttabet stige.

Typisk stremforbrug for LCP og styrekort er medregnet. For information om effekttabsdata i henhold til EN 50598-2, se www.danfoss.com/vitener-

gyefficiency.

2) Virkningsgrad malt ved nominel stram. Se kapitel 6.4.13 Omgivelsesforhold for energieffektivitetsklasser.. For delbelastningstab se

www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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6.2 Testresultater for EMC-emission

Folgende testresultater er opnaet i et system med en frekvensomformer, en skaermet styreledning, en styreboks med
potentiometer samt et skaermet motorkabel.

RFI-filtertype

Ledningsbaret emission. Maksimum laengde af skaermet kabel [m]

Udstralet emission

Industrimilje

Klasse A gruppe 2 Klasse A gruppe 1

Klasse B

Klasse A gruppe 1

Klasse B

industri Bolig og kontor

Bolig og kontor

Bolig og kontor

EN 55011 o o Boliger, butikker og let o Boliger, butikker og let
Industrimilje Industrimiljo . . Industrimilje . .
industri industri
EN/IEC Kategori C3 Kategori C2 Kategori C1 Kategori C2 Kategori C1
61800-3 Second environment First environment First environment First environment First environment

Bolig og kontor

Uden
eksternt
filter

Med
eksternt
filter

Uden Med
eksternt eksternt
filter filter

Uden Med
eksternt eksternt
filter filter

Uden Med
eksternt | eksternt
filter filter

Uden Med
eksternt eksternt
filter filter

H4 RFI-filter (EN55011 A1, EN/IEC61800-3 C2)

0,25-11 kW
3 x 200-240 V
IP20

- - 25 50

Ja Ja

- Nej

0,37-22 kW
3 x 380-480 V
IP20

- - 25 50

Ja Ja

- Nej

H2 RFI-filter (EN 55011 A2, EN/IEC 61800-3 C3)

15-45 kW
3 x 200-240 V
IP20

25 - - -

Nej -

Nej -

30-90 kW
3 x 380-480 V
IP20

Nej -

Nej -

0,75-18,5 kW
3 x 380-480 V
IP54

25 - - -

Ja -

22-90 kW
3 x 380-480 V
IP54

25 - - -

Nej -

Nej -

H3 RFI-filter (EN55011 A1/B, EN/IEC 61800-3 C2/C1)

15-45 kW
3 x 200-240 V
IP20

_ _ 50 _

20 -

Ja -

Nej -

30-90 kW
3 x 380-480 V
IP20

Nej -

0,75-18,5 kW
3 x 380-480 V
IP54

Ja -

22-90 kW
3 x 380-480 V
IP54

Ja -

Nej -

Tabel 6.7 Testresultater for EMC-emission
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6.3 Seerlige forhold

6.3.1 Derating for omgivelsestemperatur og switchfrekvens

Serg for, at den malte omgivelsestemperatur over 24 timer er mindst 5 °C (41 °F) lavere end den maksimale omgivelsestem-
peratur, der er angivet for frekvensomformeren. Hvis frekvensomformeren kerer ved hgj omgivelsestemperatur, skal den
kontinuerlige udgangsstrem reduceres. Se VLT® HVAC Basic Drive FC 101 Design Guide vedr. deratingkurve.

6.3.2 Derating for lavt lufttryk og store hgjder

Ved lave lufttryk mindskes luftens kgleevne. Kontakt Danfoss angdende PELV ved hgjder over 2.000 km (6562 fod). Ved
hgjder under 1.000 m (3281 fod) er derating ikke ngdvendig. Ved hgjder over 1.000 m (3281 fod) skal omgivelsestempe-
raturen eller den maksimale udgangsstrem reduceres. Reducér udgangsstremmen med 1 % pr. 100 m (328 fod) hejde over
1.000 m (3281 fod), eller reducér den maksimale omgivelsestemperatur med 1 °C (33,8 °F) pr. 200 m (656 fod).

6.4 Generelle tekniske data

6.4.1 Beskyttelse og funktioner

. Elektronisk termisk motorbeskyttelse mod overbelastning.

. Temperaturovervagning af kelepladen sikrer, at frekvensomformeren tripper i tilfeelde af overtemperatur.

. Frekvensomformeren er beskyttet mod kortslutninger mellem motorklemmerne U, V og W.

. Nar der mangler en motorfase, tripper frekvensomformeren og afgiver en alarm.

. Nar der mangler en netfase, tripper frekvensomformeren eller afgiver en advarsel (afhaenger af belastningen).

o Overvagning af mellemkredsspaendingen sikrer, at frekvensomformeren tripper, nar mellemkredsspaendingen er for
lav eller for hgj.

. Frekvensomformeren er beskyttet mod jordingsfejl pa motorklemmerne U, V og W.

6.4.2 Netforsyning (L1, L2, L3)

Forsyningsspaending 200-240 V £10 %
Forsyningsspaending 380-480 V £10 %
Forsyningsspaending 525-600 V £10 %
Forsyningsfrekvens 50/60 Hz
Maksimum midlertidig ubalance mellem netfaser 3,0 % af nominel forsyningsspaending
Reel effektfaktor (A) 20,9 nominelt ved nominel belastning
Effektforskydningsfaktor (cos®) teet ved 1 (>0,98)
Kobling pa forsyningsindgang L1, L2, L3 (indkoblinger) kapslingstyper H1-H5, 12, 13, 14 Maksimum 2 gange/minut
Kobling pa forsyningsindgangen L1, L2, L3 (opstarter) kapslingssterrelser H6-H8, 16-18 Maksimum 1 gang/minut
Miljg i overensstemmelse med EN 60664-1 Overspandingskategori Ill/forureningsgrad 2

Apparatet egner sig til brug i et kredslgb, der kan levere maksimum 100.000 Ams symmetriske ampere, maksimum
240/480 V.

6.4.3 Motorudgang (U, V, W)

Udgangsspaending 0-100 % af forsyningsspaendingen
Udgangsfrekvens 0-200 Hz (VVCY), 0-400 Hz (u/f)
Kobling pa udgang Ubegraenset
Rampetider 0,05-3.600 sek
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6.4.4 Kabelleengde og tveersnit
Maksimum motorkabelleengde, skeermet/armeret (EMC-korrekt installation) Se kapitel 6.2 Testresultater for EMC-emission

Maksimum motorkabelleengde, uskaermet/uarmeret

50 m (164 fod)

Maksimum tveersnit til motor, netforsyning”

Tveersnit for DC-klemmer til filterfeedback pa kapslingsstarrelser H1-H3, 12, 13, 14 4 mm?%/11 AWG

Tveersnit for DC-klemmer til filterfeedback pa kapslingssterrelser H4-H5 16 mm?2/6 AWG

Maksimum tvaersnit til styreklemmer, stift kabel

2,5 mm%/14 AWG

Maksimum tvaersnit til styreklemmer, bladt kabel

2,5 mm?2/14 AWG

Minimum tvaersnit til styreklemmer

0,05 mm2/30 AWG

1) Se kapitel 6.1.2 3 x 380-480 V AC for flere oplysninger

6.4.5 Digitale indgange

Programmerbare digitale indgange 4
Klemmenummer 18,19, 27, 29
Logik PNP eller NPN
Spaendingsniveau 0-24 V DC
Spaendingsniveau, logisk 0 PNP <5V DC
Speaendingsniveau, logisk 1 PNP >10 V DC
Spaendingsniveau, logisk 0 NPN >19 V DC
Spaendingsniveau, logisk 1 NPN <14V DC
Maksimumspaending pa indgang 28 V DC
Indgangsmodstand, Ri Ca. 4 kQ

Digital indgang 29 som termistorindgang

Fejl: > 2,9 kQ og ingen fejl: <800 Q

Digital indgang 29 som pulsindgang

Maksimumfrekvens 32 kHz push-pull-drevet og 5 kHz (O.C.)

6.4.6 Analoge indgange

Antal analoge indgange

2

Klemmenummer

53, 54

Tilstand, klemme 53

Parameter 6-19 Terminal 53 mode: 1 = spaending, 0 = strem

Tilstand, klemme 54

Parameter 6-29 Klemme 54, tilst: 1 = spaending, 0 = strom

Spaendingsniveau 0-10V
Indgangsmodstand, Ri Ca. 10 kQ
Maksimumspaending 20V
Stremniveau 0/4-20 mA (skalerbar)
Indgangsmodstand, Ri <500 Q
Maksimumstrgm 29 mA
Oplgsning pa analog indgang 10 bit
6.4.7 Analog udgang

Antal programmerbare analoge udgange 2
Klemmenummer 42, 45"
Stremomrade ved analog udgang 0/4-20 mA
Maksimum belastning til stel fra analog udgang 500 Q
Maksimum spaending ved analog udgang 17V
Ngjagtighed pé analog udgang Maksimumfejl: 0,4 % af fuld skala
Oplesning pa analog udgang 10 bit

1) Klemme 42 og 45 kan ogsa programmeres som digitale udgange.
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6.4.8 Digital udgang

Antal digitale udgange 4
Klemme 27 og 29

Klemmenummer 27, 29"
Spaendingsniveau pa digital udgang 0-24V
Maksimum udgangsstrem (plade og kilde) 40 mA
Klemme 42 og 45

Klemmenummer 42, 452
Spaendingsniveau pa digital udgang 17V
Maksimum udgangsstrem pa digital udgang 20 mA
Maksimum belastning pa digital udgang 1 kQ

1) Klemme 27 og 29 kan ogsd programmeres som indgange.
2) Klemme 42 og 45 kan ogsd programmeres som analog udgang.
De digitale udgange er galvanisk adskilt fra forsyningsspaendingen (PELV) og andre hgjspaendingsklemmer.

6.4.9 Styrekort, seriel kommunikation via RS485

Klemmenummer 68 (P, TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)
Klemmenummer 61 felles for klemme 68 og 69

6.4.10 Styrekort, 24 V DC-udgang

Klemmenummer 12
Maksimum belastning 80 mA

6.4.11 Relzeudgang

Programmerbar relaeudgang 2
Relze 01 og 02 01-03 (NC (normalt lukket)), 01-02 (NO (normalt aben)), 04-06 (NC), 04-05 (NO)
Maksimum klemmebelastning (AC-1)V pa 01-02/04-05 (NO) (resistiv belastning) 250 VAC, 3 A
Maksimum klemmebelastning (AC-15)" pd 01-02/04-05 (NO) (induktiv belastning @ cos® 0,4) 250 VAC 02 A
Maksimum klemmebelastning (DC-1)") p& 01-02/04-05 (NO) (resistiv belastning) 30VvDC 2 A
Maksimum klemmebelastning (DC-13)" pa 01-02/04-05 (NO) (induktiv belastning) 24V DC 0,1 A
Maksimum klemmebelastning (AC-1)" pd 01-03/04-06 (NC) (resistiv belastning) 250 VAC 3 A
Maksimum klemmebelastning (AC-15)" p& 01-03/04-06 (NC) (induktiv belastning @ cos® 0,4) 250 VAC, 0,2 A
Maksimum klemmebelastning (DC-1)" p& 01-03/04-06 (NC) (resistiv belastning) 30VDGC 2A
Minimum klemmebelastning pa 01-03 (NC), 01-02 (NO) 24V DC 10 mA, 24 V AC 20 mA
Miljo i overensstemmelse med EN 60664-1 Overspaendingskategori lll/forureningsgrad 2

1) IEC 60947 afsnit 4 og 5.

6.4.12 Styrekort 10 V DC-udgang

Klemmenummer 50
Udgangsspaending 10,5V 20,5V
Maksimum belastning 25 mA
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6.4.13 Omagivelsesforhold

Kapslingsbeskyttelsesklassificering IP20, IP54
Tilgaengelig kapslingssaet IP21, TYPE 1
Vibrationstest 1049
Maksimum relativ luftfugtighed 5-95 % (IEC 60721-3-3; klasse 3K3 (ikke-kondenserende) under drift)
Aggressivt miljg (IEC 60721-3-3), coated (standard)kapslingssterrelser H1-H5 Klasse 3C3
Aggressivt milje (IEC 60721-3-3), ikke-coated (standard)kapslingsstarrelser H6-H10 Klasse 3C2
Aggressivt miljg (IEC 60721-3-3), coated (valgfri) kapslingssterrelser H6-H10 Klasse 3C3
Aggressivt miljg (IEC 60721-3-3), ikke-coated kapslingsstarrelser 12-18 Klasse 3C2
Testmetode i overensstemmelse med IEC 60068-2-43 H2S (10 dage)

Omgivelsestemperatur” Se maksimum udgangsstrem ved 40/50 °C (104/122°F) i kapitel 6.1.2 3 x 380-480 V AC.
Minimumomgivelsestemperatur ved fuld drift 0°C(32°F)
Minimumomgivelsestemperatur ved reduceret ydeevne -20 °C (-4 °F)
Minimumomgivelsestemperatur ved reduceret ydeevne -10 °C (14 °F)
Temperatur ved lager/transport -30 til +65/70 °C (-22 til +149/158°F)
Maksimum hgjde over havet uden derating 1.000 m (3281 fod)
Maksimum hgjde over havets overflade med derating 3.000 m (9.843 fod)
Se kapitel 6.3.2 Derating for lavt lufttryk og store hgjder for oplysninger om derating ved hgjde over havet.
Sikkerhedsstandarder EN/IEC 61800-5-1, UL 508C
EMC-standarder, emission EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3
EMC-standarder, EN 61800-3, EN 61000-3-12, EN 61000-6-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4,
immunitet EN 61000-4-5, EN 61000-4-6
Energieffektivitetsklasse IE2

1) Se Seerlige forhold i Design Guiden vedr.:
. Derating for haj omgivelsestemperatur.

. Derating ved hajde over havet.

2) Bestemmes i henhold til EN 50598-2 ved:
. Nominel belastning.

. 90 % nominel frekvens.
. Fabriksindstillingen for switchfrekvens.

. Fabriksindstilling for switchmeanster.
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Indeks Quick Guide
Indeks
N
A Navigationstast 25
Advarsels- og alarmliste 42 Netforsyning (L1, L2, L3) 51
Afbryder 18 Netforsyning 3 x 200-240 V AC 44
Afladningstid 4 Netforsyning 3 x 380-480 V AC 45
Analog indgang 52 Netforsyning 3 x 525-600 V AC 49
B 0]
Belastningsfordeling 4 Omgivelsesforhold 54
Beskyttelse 18,51 Overstrgmsbeskyttelse 18
Betjeningstast 25
Bortskaffelsesinstruktion 3 P
Programmering
D Programmering 25
med MCT 10-opsaetningssoftware 25
Digital indgang 52
Display 25 S
Sikkerhed 5
E Sikring 18
Elektrisk installation 10 Styrekort
Energieffektivitet 44,45,46,47,48,49 RS485 seriel kommunikation 53
Energieffektivitetsklasse 54 10V DCudgang >3
24V DC-udgang 53
H
T
Hoj di 4
Jspnding Termisk beskyttelse 3
| Tilslutning til motor 11
Tvaersnit 52
Indikatorlys 25
Installation 20 U
K Uddannet personale 4
Udgange
Kabellzengde 52 Analog udgang 52
Klemmer Digital udgang 53
Klemme 50 33 UL-overensstemmelse 18
Utilsigtet start 4
L
L1,L2,13 STy
Laekstrom 5 Yderligere ressource 3
LCP 25
Ledningsdiagram 23
M
Menutast 25
Montering side-om-side 6
Motor
Udgang (U, V, W) 51
Motorbeskyttelse 51
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Hjeelp til nemmere installation

Find hurtigt mere dokumentation pa www.vlt.dk

B Programmeringseksempler

B Programming Guides med
parameterbeskrivelser og fortradning

B Design Guides med hardwarespecifikationer

Vores VLT® Webportal indeholder ogsa omfattende
dokumentation, produktspecifikationer og priser —
tilgaengelig 24/7.

Skriv til vit.dk@danfoss.dk for login.

Danfoss VLT Drives tilbyder danske kurser om
frekvensomformere. Online pa Danfoss Learmning
eller face-to-face i Aarhus og Grasten.

Se alle kurser pa www.vlt.dk.

Infoknap
Hvis der findes en infoknap pd produktet,
giver den nyttige informationer.

Danfoss Salg Danmark, Jegstrupvej 3, 8361 Hasselager. TIf. +45 89 48 91 88, Fax +45 89 48 93 11, www.vit.dk, vit.dk@danfoss.dk

Danfoss patager sig intet ansvar for mulige fejl i kataloger, brochurer og andet trykt materiale. Danfoss forbeholder sig ret til uden forudgaende varsel at foretage andringer i sine produkter,
herunder i produkter, som allerede er i ordre, safremt dette kan ske uden at andre allerede aftalte specifikationer. Alle varemaerker i dette materiale tilhgrer de respektive virksomheder. Danfoss og

Danfoss-logoet er varemaerker tilhgrende Danfoss A/S. Alle rettigheder forbeholdes.
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