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Introducere Ghid rapid

1 Introducere

1.1 Scopul acestui ghid rapid

Ghidul rapid ofera informatiile necesare pentru instalarea in
siguranta si punerea in functiune a convertizorului de
frecventa.

Ghidul rapid este destinat utilizarii de catre personalul
calificat.

Cititi si respectati informatiile din ghidul rapid pentru a
utiliza convertizorul de frecventa in siguranta si in mod
profesional si acordati atentie speciald instructiunilor de
siguranta si avertismentelor generale. Pastrati intotdeauna
la indemana acest ghid rapid oferit impreuna cu conver-
tizorul de frecventa.

VLT® este marca comerciala inregistrata.

1.2 Resursele suplimentare

. Ghidul de programare pentru VLT® HVAC Basic
DriveFC 101 ofera informatiile necesare privind
programarea si cuprinde descrierea completa a
parametrilor.

. Ghidul de proiectare pentru VLT® HVAC Basic Drive
FC 1017 ofera toate datele tehnice cu privire la
convertizorul de frecventa si la proiectarea si
aplicatiile specifice clientilor. De asemenea,
prezinta si optiunile si accesoriile.

Documentatia tehnica este disponibild in format electronic
pe CD-ul livrat impreuna cu produsul sau in format tiparit
la Biroul de vanzari Danfoss local.

Asistenta Program MCT 10 Set-up Software

Descaércati programul software-ul de la www.danfoss.com/
BusinessAreas/DrivesSolutions/Software+MCT10/
MCT10+Downloads.htm.

In timpul procesului de instalare a programului software,
introduceti codul de acces 81463800 pentru a activa
functionalitatea FC 101. Pentru utilizarea functionalitatii FC
101 nu este necesara o cheie de licenta.

Ultimele versiuni ale programelor software nu contin
intotdeauna si cele mai recente actualizari pentru converti-
zoarele de frecventd. Luati legatura cu biroul local de
vanzadri pentru cele mai recente actualizari ale converti-
zorului de frecventd (de forma unor fisiere *.upd) sau
descarcati-le de la adresa www.danfoss.com/BusinessAreas/
DrivesSolutions/fc101driveupdates.

1.3 Versiunea documentuluisi a
programului software

Acest ghid rapid este revizuit si actualizat in mod regulat.
Toate sugestiile de imbunatdtire sunt binevenite.

Editie Observatii Versiune de
program software
MG18A7xx | Actualizare la noua versiune de 2.8x
program software

1.4 Certificate si aprobari

Certificare P20 IP54

Declaratie de
conformitate CE

Certificat UL

C-tick 0 v v

Tabel 1.1 Certificate si aprobari

Convertizorul de frecventa este in conformitate cu UL 508C
privind cerintele de pastrare a memoriei termice. Pentru
informatii suplimentare, consultati sectiunea Protectia
termicd a motorului din ghidul de proiectare specific
produsului.

1.5 Reciclarea

Echipamentele care contin piese electrice nu
trebuie trecute la deseuri impreuna cu gunoiul
menajer.

Acestea trebuie colectate separat cu deseurile
electrice si electronice conform legislatiei locale

in vigoare.

MG18A746
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Siguranta

VLT® HVAC Basic Drive FC 101

2 Siguranta

2.1 Introducere

Tn acest document sunt utilizate urmé&toarele simboluri:

AAVERTISMENT

Indica o situatie potential periculoasa care poate duce la
moarte sau la raniri grave.

AATENTIONARE

Indica o situatie potential periculoasa care poate duce la
raniri minore sau moderate. Poate fi utilizat, de
asemenea, pentru a avertiza impotriva metodelor
nesigure.

AVERTISMENT!

Indica informatii importante, inclusiv situatii ce pot duce
la avarierea echipamentului sau a proprietatii.

2.2 Personalul calificat

Pentru o functionare fara probleme si sigurd a converti-
zorului de frecventd, sunt necesare transportul,
depozitarea, instalarea, operarea si intretinerea acestuia
intr-un mod corect si fiabil. Instalarea sau operarea acestui
echipament sunt permise numai unui personal calificat.

Personalul calificat este reprezentat de oameni pregatiti,
care sunt autorizati sa instaleze, sa puna in functiune si sa
intretina echipamentul, sistemele si circuitele, in confor-
mitate cu legile si reglementarile in vigoare. De asemenea,
personalul trebuie sd aiba cunostinta despre instructiunile
si masurile de sigurantd descrise in acest manual.

2.3 Siguranta

AAVERTISMENT

TENSIUNE RIDICATA

Convertizoarele de frecventa au tensiune ridicata cand
sunt conectate la reteaua de alimentare in c.a., la sursa
de alimentare in c.c sau la distribuirea de sarcina. Daca
instalarea, pornirea si intretinerea nu sunt efectuate de
personalul calificat, acest lucru poate duce la raniri grave
sau la deces.

. Numai personalul calificat trebuie sa efectueze
instalarea, pornirea si intretinerea.

AAVERTISMENT

PORNIRE ACCIDENTALA

Cand convertizorul de frecventa este conectat la reteaua
de alimentare in c.a., la sursa de alimentare in c.c. sau
prin distribuirea sarcinii, motorul poate porni in orice
moment. Pornirea accidentala in timpul programarii, al
lucrarilor de intretinere sau de reparatie poate duce la
deces, la raniri grave sau la deteriorarea proprietatii.
Motorul poate porni prin intermediul unui comutator
extern, al unei comenzi prin magistrala seriala, al unui
semnal de referinta de intrare de la panoul local de
control (LCP), prin operare la distanta cu ajutorul
programului software MCT 10 sau dupa remedierea unei
stari de defectiune.

Pentru a impiedica pornirea accidentala a motorului:
. Deconectati convertizorul de frecventa de la
reteaua de alimentare.

. Apasati pe [Off/Reset] (Oprire/Resetare) de pe
LCP, inainte de programarea parametrilor.

. Asigurati-va ca acest convertizor de frecventa
este complet cablat si asamblat atunci cand este
conectat la reteaua de alimentare in c.a., la
sursa de alimentare in c.c. sau la distribuirea de
sarcina.

4 Danfoss A/S © 12/2015 Toate drepturile rezervate.
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Siguranta Ghid rapid

AAVERTISMENT

TIMP DE DESCARCARE

Convertizorul de frecventa include condensatoare in
circuitul de c.c,, care pot raméane incarcate chiar si atunci
cand convertizorul de frecventa nu este alimentat. Poate
exista tensiune ridicata chiar si atunci cand indicatoarele
de avertizare cu LED-uri sunt stinse. Nerespectarea
timpului de asteptare specificat dupa deconectare,
inainte de a efectua lucrari de intretinere sau de
reparatie, poate avea ca rezultat decesul sau vatamari
grave.

. Opriti motorul.

. Deconectati reteaua de alimentare cu c.a. si
sursele de alimentare cu energie ale circuitului
intermediar de la distanta, inclusiv bateriile de
rezerva, conexiunile UPS si conexiunile
circuitului intermediar cétre alte convertizoare
de frecventa.

o Deconectati sau blocati motorul cu magneti
permanenti.

) Asteptati sa se descarce complet condensa-
toarele. Timpul minim de asteptare este
specificat in Tabel 2.1.

. inainte de a efectua orice lucrari de intretinere
sau de reparatie, utilizati un dispozitiv
corespunzator de masurare a tensiunii pentru a
va asigura ca s-au descarcat complet condensa-

AAVERTISMENT

ECHIPAMENT PERICULOS

Contactul cu arborii rotativi si cu echipamentul electric
poate duce la moarte sau la raniri grave.

. Asigurati-va ca numai personalul instruit si
calificat efectueaza instalarea, pornirea si
intretinerea.

. Asigurati-va ca lucrarile electrice respecta
normele electrice nationale si locale.

. Respectati procedurile din acest manual.

AATENTIONARE

toarele.
Tensiune [V] Gama de putere Timp minim de
[kW (CP)] asteptare [minute]

3 x 200 0,25 -3,7 (033 -5) 4

3 x 200 55-11(7 -15) 15

3 x 400 037-75(0,5-10) 4

3 x 400 11-90 (15-125) 15

3 x 600 22-75(3-10) 4

3 x 600 11-90 (15-125) 15
Tabel 2.1 Timp de descarcare
AAVERTISMENT

PERICOL DE CURENT DE SCURGERE

Curentii de scurgere depasesc 3,5 mA. Nerespectarea

instructiunilor de legare la pamant in mod corespunzator
a convertizorului de frecventa poate duce la deces sau la

raniri grave.

. Asigurati legarea corecta la pamant a echipa-
mentului de catre un electrician autorizat.

PERICOL DE DEFECTIUNE INTERNA

O defectiune interna in convertizorul de frecventa poate
duce la raniri grave, atunci cand convertizorul de
frecventa nu este inchis corespunzator.

. nainte de alimentare, asigurati-va ca toate
capacele de siguranta sunt fixate si stranse bine.

2.4 Protectia termica a motorului

Setati parametru 1-90 Motor Thermal Protection la [4] ETR
trip 1 (Decuplare ETR 1) pentru a activa functia de protectie
termicd a motorului.

MG18A746
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Instalarea

VLT® HVAC Basic Drive FC 101

3 Instalarea

3.1 Instalarea mecanica

3.1.1 Instalarea ,unul langa altul”

Convertizoarele de frecventa pot fi montate ,unul langa altul’, dar necesitd un spatiu liber deasupra si dedesubt pentru

racire.
Putere [kW (CP)] Spatiu liber deasupra/dedesubt
[mm (inchi)]
Dimensiune Clasa IP 3x200-240V 3x380-480V 3 x525-600V
H1 IP20 0,25-1,5(033 -2) 037 -15(05-2) - 100 (4)
H2 1P20 2,2 (3) 22-4(3-5) - 100 (4)
H3 P20 3,7 (5) 55-75(7,5-10) - 100 (4)
H4 P20 55-75(75-10) 11-15 (15-20) - 100 (4)
H5 IP20 11 (15) 18,5 - 22 (25 - 30) - 100 (4)
H6 P20 15 - 18,5 (20 - 25) 30-45 (40-60) 18,5 - 30 (25 - 40) 200 (7,9)
H7 IP20 22-30 (30-40) 55-75 (70-100) 37-55 (50-70) 200 (7,9)
H8 P20 37-45 (50-60) 90 (125) 75-90 (100-125) 225 (8,9)
H9 P20 - - 22-753-10) 100 (4)
H10 P20 - - 11-15 (15-20) 200 (7,9)
12 IP54 - 0,75-4,0(1-5) - 100 (4)
13 IP54 - 55-75(75-10) - 100 (4)
14 IP54 - 11 -18,5 (15 - 25) - 100 (4)
16 IP54 - 22-37 (30-50) - 200 (7,9)
17 IP54 - 45-55 (60-70) - 200 (7,9)
18 IP54 - 75-90 (100-125) - 225 (8,9)

Tabel 3.1 Spatiul liber necesar pentru racire

AVERTISMENT!

Cu setul de optiuni IP21/NEMA Tip 1 montat, este necesara o distanta de 50

mm (2 in) intre unitati.

Danfoss A/S © 12/2015 Toate drepturile rezervate.
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Instalarea VLT® HVAC Basic Drive FC 101

3.2 Instalatia electrica

3.2.1 Instalarea electrica in general

Toate cablurile trebuie sa respecte reglementdrile nationale si locale cu privire la sectiunile transversale ale cablului si la
temperatura mediului ambiant. Sunt necesari conductori de cupru. Se recomanda 75 °C (167 °F).

Putere [kW (CP)] Cuplu [Nm (in-1b)]
Dimensiune | Clasa IP | 3 x 200 - 240 | 3 x 380 - 480 | Retea de Motor Conexiune | Bornele de | Tmpamantare | Releu
carcasa Vv Vv alimentare c.c. control
H1 IP20 025-15 037 -15(05 0,8 (7) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,5 4 0.8 (7) 0,54
(033 -2) -2)
H2 IP20 22(3) 22-403-5] 08(7) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,5 (4 0.8 (7) 0,5 4
H3 IP20 3,7 (5) 55-75(75- 0,8 (7) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,5 (4) ,8 (7) 0,5 (4)
10)
H4 P20 55-75 11-15 (15-20) 1,2 (11) 1,2 (11) 1,2 (11) 0,5 (4) 0,8 (7) 0,5 (4)
(7,5-10)
H5 P20 11 (15) 18,5 - 22 (25 - 1,2 (11) 1,2 (11) 1,2 (11) 0,5 (4) 0,8 (7) 0,5 (4)
30)
H6 P20 15-18,5 30-45 (40-60) 4,5 (40) 4,5 (40) - 0,5 (4) 3(27) 0,5 (4)
(20 - 25)
H7 IP20 22-30 55 (70) 10 (89) 10 (89) - 054 3(27) 0,5 (4)
(30-40)
H7 1P20 - 75 (100) 14 (124) 14 (124) - 0,5 (4) 3(27) 0,5 (4)
H8 IP20 37-45 90 (125) 24 (212)V | 24 212)Y - 0,5 (4 3(27) 0,5 (4)
(50-60)

Tabel 3.4 Cupluri de strangere pentru dimensiunile de carcasa H1 - H8, 3 x 200 - 240 V si 3 x 380 - 480 V

Putere [kW (CP)] Cuplu [Nm (in-lb)]
Dimensiune | Clasa IP | 3 x 380 - 480 Retea de Motor Conexiune Bornele de | Impamantare Releu
carcasa Vv alimentare c.c control
12 IP54 0,75 - 4,0 0,8 (7) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,5 (4) 0,8 (7) 0,5 (4)
(1-5)
13 IP54 55-75 0,8 (7) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,5 (4) 0,8 (7) 0,5 (4)
(75 -10)
14 IP54 11 -185 1,4 (12) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,5 (4) 0,8 (7) 0,5 (4)
(15 - 25)
16 IP54 22-37 4,5 (40) 4,5 (40) - 0,5 (4) 3(27) 0,6 (5
(30-50)
17 IP54 45-55 10 (89) 10 (89) - 0,5 (4) 3(27) 0,6 (5
(60-70)
18 IP54 75-90 14 (124)/24 14 (124)/24 - 0,5 (4) 3(27) 0,6 (5
(100-125) (212)2 (212)?

Tabel 3.5 Cupluri de strangere pentru dimensiunile de carcasa 12 - 18

10 Danfoss A/S © 12/2015 Toate drepturile rezervate. MG18A746
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Instalarea Ghid rapid
Putere [kW (CP)] Cuplu [Nm (in-Ib)]
Dimensiune |Clasa| 3 x 525 - 600V Retea de Motor Conexiune c.c. Bornele |impamantare | Releu
carcasa IP alimentare de
control
H9 1P20 22-75(3-10) 1,8 (16) 1,8 (16) Nu se recomanda| 0,5 (4) 3(27) 0,6 (5)
H10 1P20 11-15 (15-20) 1,8 (16) 1,8 (16) Nu se recomanda| 0,5 (4) 3(27) 0,6 (5)
H6 IP20 [ 18,5 - 30 (25 - 40) 4,5 (40) 4,5 (40) - 0,5 (4) 3(27) 0,5 (4)
H7 IP20 37-55 (50-70) 10 (89) 10 (89) - 0,5 (4) 3 (27) 0,5 (4)
H8 IP20 | 75-90 (100-125) | 14 (124)/24 (212)? | 14 (124)/24 (212)? - 05 (4) 3 (27) 0,5 (4)
Tabel 3.6 Cupluri de strangere pentru dimensiunile de carcasa H6 - H10, 3 x 525 - 600 V
1) Dimensiunile cablurilor > 95 mm?
2) Dimensiunile cablurilor <95 mm?
3.2.2 Reteaua de alimentare IT o
R
2

Reteaua de alimentare IT

Instalarea pe surse de alimentare izolate, de ex., reteaua
de alimentare IT.

Asigurati-va ca tensiunea de alimentare nu depaseste
440 V (unitatile de 3 x 380 - 480 V) cand s-a conectat la
reteaua de alimentare.

Pe unitdtile 1P20, 200 - 240 V, 0,25 - 11 kW (0,33 - 15 CP)
si 380 - 480 V, IP20, 0,37 - 22 kW (0,5 — 30 CP), deschideti
comutatorul RFI indepartand surubul de pe partea conver-
tizorului de frecventa cand este in grila IT.

|
130BB612.10

:r-if//

(1 [Surub EMC

llustratia 3.1 1P20, 200 - 240 V, 0,25 - 11 kW (0,33 - 15 CP),
1P20, 0,37 - 22 kW (0,5 - 30 CP), 380 - 480 V

=

)

Pe unitatile de 400 V, 30 — 90 kW (40 - 125 CP) si 600V,
setati parametru 14-50 RFI Filter la [0] Off (Stins) cand
functioneaza in reteaua de alimentare IT. ‘1 |$urub EMC |

Pentru unitatile IP54, 400 V, 0,75 — 18,5 kW (1 - 25 CP), llustratia 3.2 IP54, 400 V, 0,75 - 18,5 kW (1 - 25 CP)
surubul EMC se afla in interiorul convertizorului de
frecventd, dupa cum se aratd in llustratia 3.2.

MG18A746 Danfoss A/S © 12/2015 Toate drepturile rezervate. 11
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Instalarea VLT® HVAC Basic Drive FC 101
AVERTISMENT! Releele si bornele de la dimensiunile de carcasa H1 - H5

Daca este reintrodus, utilizati numai surubul M3x12.

130BB634.10

3.2.3 Conectarea la reteaua de alimentare
si la motor

Convertizorul de frecventd este proiectat pentru a
functiona cu toate motoarele standard asincrone trifazate.
Pentru sectiunea transversala maxima a cablurilor,
consultati capitol 6.4 Date tehnice generale.

. Pentru a va conforma specificatiilor de emisie
EMC, utilizati un cablu ecranat/armat al motorului
si conectati acest cablu atat la placa de cuplaj, cat
si la motor.

. Pentru a reduce nivelul de zgomot si curentii de
dispersie, utilizati un cablu de motor cat mai
scurt.

. Pentru mai multe detalii despre montarea placii
de cuplaj, consultati Instructiunile privind montarea
pldcii de cuplaj pentru FC 101.

. De asemenea, consultati Instalarea corectd in
conformitate cu EMC din Ghidul de proiectare VLT®
HVAC Basic Drive FC 101.

1. Montati cablurile de impamantare la borna de
impamantare.

2. Conectati motorul la bornele U, V si W si strangeti ! Fe’;ea de alimentare
suruburile conform cuplurilor specificate in 2 |Impdmantare
capitol 3.2.1 Instalarea electricd in general. 3 |Motor

4 |Relee

3. Conectati reteaua de alimentare la bornele L1, L2
si L3 si strangeti suruburile conform cuplurilor
specificate in capitol 3.2.1 Instalarea electrica in
general.

llustratia 3.3 Dimensiuni de carcasa H1 - H5
1P20, 200 - 240 V, 0,25 - 11 kW (0,33 - 15 CP)
1P20, 380 - 480 V, 0,37 - 22 kW (0,5 - 30 CP)

12 Danfoss A/S © 12/2015 Toate drepturile rezervate. MG18A746
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Instalarea Ghid rapid

Releele si bornele de la dimensiunea de carcasa H6

130BB762.10

Releele si bornele de la dimensiunea de carcasa H7

130BB763.10

llustratia 3.4 Dimensiune de carcasa H6
1P20, 380 - 480 V, 30 - 45 kW (40 - 60 CP)
1P20, 200 - 240 V, 15 - 18,5 kW (20 - 25 CP)
1P20, 525 - 600 V, 22 - 30 kW (30 - 40 CP)

1 |Retea de alimentare =
2 |Motor 1 |Retea de alimentare
3 |impamantare 2 |Relee
4 |Relee 3 |impamantare
4 | Motor

llustratia 3.5 Dimensiune de carcasa H7
1P20, 380 - 480 V, 55 - 75 kW (70 - 100 CP)
1P20, 200 - 240 V, 22 - 30 kW (30 - 40 CP)
1P20, 525 - 600 V, 45 - 55 kW (60 - 70 CP)

MG18A746 Danfoss A/S © 12/2015 Toate drepturile rezervate. 13
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Instalarea VLT® HVAC Basic Drive FC 101

Releele si bornele de la dimensiunea de carcasa H8 Conectarea la reteaua de alimentare si la motor pentru
dimensiunea de carcasa H9

130BB764.10

130BT302.12

Retea de alimentare

Relee

Impamantare
Motor

HlwlN] =

llustratia 3.7 Conectarea convertizorului de frecventa la

llustratia 3.6 Dimensiune de carcasa H8

1P20, 380 - 480 V, 90 kW (125 CP)

1P20, 200 - 240 V, 37 - 45 kW (50 - 60 CP)
1P20, 525 - 600 V, 75 - 90 kW (100 - 125 CP)

motor, dimensiune de carcasa H9
IP20, 600 V, 2,2 - 7,5 kW (3 - 10 CP)

La dimensiunea de carcasa H9 parcurgeti pasii urmdatori
pentru a conecta cablurile de retea. Utilizati cuplurile de
strangere descrise in capitol 3.2.1 Instalarea electrica in
general.

14 Danfoss A/S © 12/2015 Toate drepturile rezervate. MG18A746
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Instalarea Ghid rapid
1. Glisati placa de montaj pe pozitie si strangeti cele 2. Montati cablul de impamantare asa cum se arata
2 suruburi, asa cum se arata in llustratia 3.8. in llustratia 3.9.

130BA261.10
130BA262.10

llustratia 3.9 Montarea cablului de impamantare

3. Introduceti cablurile de retea in fisa retelei de

llustratia 3.8 Instalarea placii de montaj alimentare si strangeti suruburile, asa cum se
arata in llustratia 3.10.

130BA263.10

RELAY 1

fy/stiv/g

llustratia 3.10 Montarea fisei retelei de alimentare

MG18A746 Danfoss A/S © 12/2015 Toate drepturile rezervate. 15
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Instalarea VLT® HVAC Basic Drive FC 101

4. Montati brida de fixare peste cablurile de retea si Dimensiune de carcasa 12
strangeti suruburile, asa cum se aratd in
llustratia 3.11.

130BC299.10

130BA264.10

L4

llustratia 3.11 Montarea bridei de fixare

Releele si bornele de la dimensiunea de carcasa H10

=
®@
T
ST
130BA725.10

RS485

Retea de alimentare

Impamantare

Cleme de cablu

Motor
ubcC
Relee
I/E

| N|j|o|lu]|pr|lwlIN] —

llustratia 3.13 Dimensiune de carcasa 12
IP54, 380 - 480 V, 0,75 - 4,0 kW (1 - 5 CP)

llustratia 3.12 Dimensiune de carcasa H10
1P20, 600 V, 11 - 15 kW (15 - 20 CP)

16 Danfoss A/S © 12/2015 Toate drepturile rezervate. MG18A746
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Dimensiune de carcasa I3 Dimensiune de carcasa 14
: =
5
a
o
R
®
:/,\\
tl’\\"
If‘,',l;\"
e
N
1 [RS485
2 |Retea de alimentare
1 [RS485 =
- 3 |Impamantare
2 |Retea de alimentare
— 4 |Cleme de cablu
3 [Impamantare
5 |Motor
4 |Cleme de cablu
6 (UDC
5 [Motor
7 |Relee
6 (UDC
8 [I/E
7 |Relee
8 |I/E . . .
llustratia 3.15 Dimensiune de carcasa 14
IP54, 380 - 480 V, 0,75 - 4,0 kW (1 - 5 CP)
llustratia 3.14 Dimensiune de carcasa I3
IP54, 380 - 480 V, 5,5 - 7,5 kW (7,5 - 10 CP)
e
g
o
3
llustratia 3.16 Dimensiuni de carcasa 12, 13, 14, clasa de
protectie IP54
17

MG18A746 Danfoss A/S © 12/2015 Toate drepturile rezervate.



Instalarea VLT® HVAC Basic Drive FC 101

Dimensiune de carcasa 16

130BA215.10

130BT326.10

&

&)
/\B_/ %)
ﬁ

llustratia 3.19 Relee la dimensiunea de carcasa 16

llustratia 3.17 Conectarea la reteaua de alimentare pentru
IP54, 380 - 480 V, 22 - 37 kW (30 - 50 CP)

dimensiunea de carcasa 16
IP54, 380 - 480 V, 22 - 37 kW (30 - 50 CP)

Dimensiuni de carcasa 17, 18

@
©
[

i
@ ||| —
A )

,7

130BT325.10
130BA248.10

Ela
‘\\ '
o@o - i
o
@N"'*a\
© R He
o o O
O
= = /0

llustratia 3.20 Dimensiuni de carcasa 17, 18
IP54, 380 - 480 V, 45 — 55 kW (60 - 70 CP)
IP54, 380 - 480 V, 75 - 90 kW (100 - 125 CP)

llustratia 3.18 Conectarea la motor pentru dimensiunea de
carcasa 16
IP54, 380 - 480 V, 22 - 37 kW (30 - 50 CP)

18 Danfoss A/S © 12/2015 Toate drepturile rezervate. MG18A746



Instalarea Ghid rapid

3.2.4 Sigurantele si intrerupatoarele de circuit

Protectia circuitului derivat
Pentru a evita riscurile de incendiu, protejati circuitele derivate dintr-o instalatie — aparataj electric, utilaje etc — impotriva
scurtcircuitelor si supracurentilor. Respectati reglementadrile nationale si locale.

Protectia la scurtcircuit 3
Danfoss recomanda folosirea sigurantelor si a intrerupatoarelor de circuit mentionate in Tabel 3.7 pentru a proteja personalul
de intretinere sau alte echipamente in cazul unor defectiuni interne ale unitatii sau al unui scurtcircuit in circuitul
intermediar. Convertizorul de frecventa ofera o protectie totald la scurtcircuit in cazul unui scurtcircuit la motor.

Protectia la supracurent

Asigurati protectia la suprasarcind pentru a evita supraincalzirea cablurilor din instalatie. Protectia la supracurent trebuie sa
fie efectuata intotdeauna conform reglementarilor locale si nationale. Intrerupatoarele de circuit si sigurantele de protectie
trebuie sd fie proiectate pentru un circuit care poate furniza maximum 100.000 Arms (simetric), la maximum 480 V.

Conformitate cu UL/cu alte standarde in afara de UL

Utilizati intrerupatoarele de circuit sau sigurantele prezentate in Tabel 3.7 pentru a asigura conformitatea cu UL sau cu IEC
61800-5-1.

Intrerupéatoarele de circuit trebuie proiectate pentru protectie intr-un circuit care poate livra maximum 10.000 Arms (simetric),
maximum 480 V.

AVERTISMENT!

in cazul unei defectiuni, nerespectarea recomandarilor privind protectia poate cauza deteriorarea convertizorului de
frecventa.

Intrerupétor de circuit Siguranta
UL Altele in afara de UL Altele in
uL afara de UL
Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Sigurf:m%é
maxima
Putere [kW (CP)] Tip RK5 Tip RK1 Tip J TipT Tip G
3x200-240V
1P20
0,25 (0,33) FRS-R-10 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 10
0,37 (0,5) FRS-R-10 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 10
0,75 (1) FRS-R-10 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 10
1,5 (2) FRS-R-10 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 10
2,2 (3) FRS-R-15 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 16
3,7 (5) FRS-R-25 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 25
5,5 (7,5) FRS-R-50 KTN-R50 JKS-50 JIN-50 50
7,5 (10) FRS-R-50 KTN-R50 JKS-50 JIN-50 50
11 (15) FRS-R-80 KTN-R80 JKS-80 JIN-80 65
15 (20) Cutler-Hammer Moeller NZMB1- FRS-R-100 KTN-R100 JKS-100 JIN-100 125
18,5 (25) EGE3100FFG A125 FRS-R-100 KTN-R100 JKS-100 JIN-100 125
22 (30) Cutler-Hammer Moeller NZMB1- FRS-R-150 KTN-R150 JKS-150 JIN-150 160
30 (40) JGE3150FFG A160 FRS-R-150 KTN-R150 JKS-150 JIN-150 160
37 (50) Cutler-Hammer Moeller NZMB1- FRS-R-200 KTN-R200 JKS-200 JIN-200 200
45 (60) JGE3200FFG A200 FRS-R-200 KTN-R200 JKS-200 JIN-200 200
3 x380-480V
1P20

MG18A746 Danfoss A/S © 12/2015 Toate drepturile rezervate. 19
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Instalarea VLT® HVAC Basic Drive FC 101

intrerupétor de circuit Siguranta
Altele in afara de Altele in
UL UL .
UL afara de UL
Siguranta
Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann L
maxima
Putere [kW (CP)] Tip RK5 Tip RK1 Tip J TipT Tip G
0,37 (0,5) FRS-R-10 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 10
0,75 (1) FRS-R-10 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 10
1,5 (2) FRS-R-10 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 10
2,2 (3) FRS-R-15 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 16
3(4) FRS-R-15 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 16
4 (5) FRS-R-15 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 16
5,5 (7,5) FRS-R-25 KTS-R25 JKS-25 JJS-25 25
7,5 (10) FRS-R-25 KTS-R25 JKS-25 JJS-25 25
11 (15) FRS-R-50 KTS-R50 JKS-50 JJS-50 50
15 (20) FRS-R-50 KTS-R50 JKS-50 JJS-50 50
18,5 (25) FRS-R-80 KTS-R80 JKS-80 JJS-80 65
22 (30) FRS-R-80 KTS-R80 JKS-80 JJS-80 65
30 (40) FRS-R-125 KTS-R125 JKS-R125 JJS-R125 80
Cutler-Hammer Moeller NZMB1-
37 (50) FRS-R-125 KTS-R125 JKS-R125 JJS-R125 100
EGE3125FFG A125
45 (60) FRS-R-125 KTS-R125 JKS-R125 JJS-R125 125
55 (70) Cutler-Hammer Moeller NZMB1- FRS-R-200 KTS-R200 JKS-R200 JJS-R200 150
75 (100) JGE3200FFG A200 FRS-R-200 KTS-R200 JKS-R200 JJS-R200 200
Cutler-Hammer Moeller NZMB2-
90 (125) FRS-R-250 KTS-R250 JKS-R250 JJS-R250 250
JGE3250FFG A250
3 x 525 - 600 V
1P20
2,2 (3) FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 20
3(4) FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 20
3,7 (5) FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 20
55 (7,5) FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 20
5(10) FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 30
11 (15) FRS-R-30 KTS-R30 JKS-30 JJS-30 35
15 (20) FRS-R-30 KTS-R30 JKS-30 JJS-30 35
18,5 (25) FRS-R-80 KTN-R80 JKS-80 JJS-80 80
Cutler-Hammer Cutler-Hammer
22 (30) FRS-R-80 KTN-R80 JKS-80 JJS-80 80
EGE3080FFG EGE3080FFG
30 (40) FRS-R-80 KTN-R80 JKS-80 JJS-80 80
37 (50) FRS-R-125 KTN-R125 JKS-125 JJS-125 125
Cutler-Hammer Cutler-Hammer
45 (60) FRS-R-125 KTN-R125 JKS-125 JJS-125 125
JGE3125FFG JGE3125FFG
55 (70) FRS-R-125 KTN-R125 JKS-125 JJS-125 125
75 (100) Cutler-H CutlerHammer | oo 200 | KTN-R200 | 2% 45-200 200
utierriammer JGE3200FAG
JGE3200FAG
90 (125) FRS-R-200 KTN-R200 JKS-200 JJS-200 200
3 x380-480V
IP54
20 Danfoss A/S © 12/2015 Toate drepturile rezervate. MG18A746
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intrerupétor de circuit Siguranta
Altele in afara de Altele in
UL UL N
uL afara de UL
Siguranta
Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann L
maxima
Putere [kW (CP)] Tip RK5 Tip RK1 Tip J TipT Tip G
0,75 (1) PKZMO-16 FRS-R-10 KTS-R-10 JKS-10 JJS-10 16
1,5 (2) PKZMO-16 FRS-R-10 KTS-R-10 JKS-10 JJS-10 16
2,2 (3) PKZMO-16 FRS-R-15 KTS-R-15 JKS-15 JJS-15 16
3(4) PKZMO-16 FRS-R-15 KTS-R-15 JKS-15 JJS-15 16
4 (5) PKZMO-16 FRS-R-15 KTS-R-15 JKS-15 JJS-15 16
55 (7,5) PKZMO0-25 FRS-R-25 KTS-R-25 JKS-25 JJS-25 25
7,5 (10) PKZMO0-25 FRS-R-25 KTS-R-25 JKS-25 JJS-25 25
11 (15) PKZM4-63 FRS-R-50 KTS-R-50 JKS-50 JJS-50 63
15 (20) PKZM4-63 FRS-R-50 KTS-R-50 JKS-50 JJS-50 63
18,5 (25) PKZM4-63 FRS-R-80 KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 63
22 (30) FRS-R-80 KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 125
30 (40) Moeller NZMB1-A125 FRS-R-125 KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 125
37 (50) FRS-R-125 KTS-R-125 JKS-125 1JS-125 125
45 (60) FRS-R-125 KTS-R-125 JKS-125 1JS-125 160
Moeller NZMB2-A160
55 (70) FRS-R-200 KTS-R-200 JKS-200 1JS-200 160
75 (100) FRS-R-200 KTS-R-200 JKS-200 1JS-200 200
Moeller NZMB2-A250
90 (125) FRS-R-250 KTS-R-250 JKS-200 JJS-200 200

Tabel 3.7 Intrerupitoare de circuit si sigurante

3.2.5 Instalarea electrica corecta in conformitate cu EMC

Puncte generale care trebuie respectate pentru a asigura instalarea electrica corecta in conformitate cu EMC:
. Utilizati numai cabluri ecranate/armate pentru motor si cabluri de control ecranate/armate.

. Impamantati ecranul la ambele capete.

. Evitati instalarea cu capetele ecranate rasucite (conductori de conexiune), deoarece aceasta anuleaza efectul de

ecranare la frecvente inalte. Utilizati clemele de cablu furnizate.

. Asigurati sa nu existe diferenta de potential intre convertizorul de frecventa si potentialul de legare la masa
(fmpamantare) al PLC.

. Utilizati saibe stea si placi de montaj conductoare din punct de vedere galvanic.

MG18A746
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@ g
PLC etc. Panou

| Contactor de
iesire etc.

00000000000

PLC (—r

56056060660 L
Sind de impamantare
_| . Izolatie a cablului
bda i (@)3 curatata
>l

Cablu de egalizare
de min. 16 mm?

{ €

Toate intrarile cablului intr-o

f
Cabluri de control

{ {

parte a panoului

le
™
Cablu motor
L——  Min.200 mm
intre cablul de 7
Retea de alimentare control, cablul de retea
si intre cablurile de motor
L1 ale retelei de alimentare
L2 [
L3
PE |

Motor, trifazic

Impamantare de protectie intarita N .
Impamantare de protectie

llustratia 3.21 Instalarea electrica corecta in conformitate cu EMC
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3.2.6 Bornele de control

Indepértati capacul de protectie a bornelor pentru a accesa
bornele de control.

Utilizati o surubelnita plata pentru a impinge in jos
manerul de blocare al capacului de protectie a bornelor de
sub panoul LCP, apoi indepartati capacul de protectie a
bornelor, asa cum se arata in llustratia 3.22.

Pentru unitatile IP54, indepartati capacul frontal inainte de
indepartarea capacului de protectie a bornelor.

130BD331.10

llustratia 3.22 Indepértarea capacului de protectie a bornelor

llustratia 3.23 prezinta toate bornele de control ale conver-
tizorului de frecventa. Pornirea (borna 18), conexiunea intre
bornele 12 - 27 si o referinta analogica (borna 53 sau 54 si
55) determina functionarea convertizorului de frecventa.

Modul de intrare digitala al bornei 18, 19 si 27 este setat in
parametru 5-00 Digital Input Mode (PNP este valoarea
implicita). Modul intrdrii digitale 29 este setat in

parametru 5-03 Digital Input 29 Mode (PNP este valoarea
implicitd).

BUSTER.

off [ ][] oN
[61]e869)

130BB625.11

Ave+ [ 5
NIoia | |
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Zaa £ ¥ 22:2zg ©
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llustratia 3.23 Bornele de control
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3.2.7 Cablarea electrica

N
- — S
L1 U — = B a
3-phase L2 VAL ) \_‘: 8
power L3 W S ]
input —

- PE @ PE Up 77;7 Motor

ubcC- .
Not present on all power sizes

UDC+

50 (+10V OUT)

+10V DC
0-10V DC- [ —+ 53 (AIN)
0/4-20 mA N

0-10V DC- - 54(AIN)
oe2oma |

240VAC3A

55 (COM A IN/OUT)

42 0/4-20mA AOUT/DIG OUT
240VAC3A

45 0/4-20 mA AOUT/ DIG OUT

Bus ter.

12 (+24V OUT) ON=Terminated
N OFF=Unterminated

18 (DIGI IN)
L~ — 24V (NPN)

OV (PNP)
19 (DIGI IN) —
24V (NPN)
20 (COMDIN) OV (PNP)

RS485

27 (DIGIIN) ﬁ/ Bus ter.
T 2aviNen) | Rsass (N RS485) 69
29 (DIGI IN) OV (PNP) Interface
(P RS485) 68

—__ 24V (NPN)
OV (PNP)

h

Do not connect shield to 61

(Com RS485) 61

(PNP)-Source
(NPN)-Sink

llustratia 3.24 Desen schematic pentru cablarea de baza

AVERTISMENT!

Nu exista acces la UDC- si la UDC+ pe urmatoarele unitati:
. 1P20, 380 - 480 V, 30 - 90 kW (40 - 125 CP)

. 1P20, 200 - 240 V, 15 - 45 kW (20 - 60 CP)
. IP20, 525 - 600 V, 2,2 - 90 kW (3 - 125 CP)
. IP54, 380 - 480 V, 22 — 90 kW (30 - 125 CP)
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3.2.8 Zgomotul acustic sau vibratia

Daca motorul sau echipamentul actionat de motor, de
exemplu, un ventilator, face zgomot sau vibreaza la
anumite frecvente, configurati urmatorii parametri sau
grupuri de parametri pentru a reduce sau elimina
zgomotul sau vibratiile:
. Grupul de parametri 4-6* Speed Bypass (Bypass vit.
rot.)

. Setati parametru 14-03 Overmodulation la [0] Off
(Stins).

. Caracteristica de comutare si frecventa de
comutare - grupul de parametri 14-0% Inverter
Switching (Comutare invertor).

. Parametru 1-64 Resonance Dampening.

MG18A746 Danfoss A/S © 12/2015 Toate drepturile rezervate. 25
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4 Programarea

4.1 Panoul de comanda local (LCP)

Convertizorul de frecventa poate fi programat de la LCP
sau de pe un PC prin portul RS-485 COM instaland
programul Program MCT 10 Set-up Software. Pentru mai
multe detalii despre programul software, consultati
capitol 1.2 Resursele suplimentare.

Panoul LCP este impartit in 4 grupe functionale.
A. Afisaj

B. Tasta de meniu

C. Tastele de navigare si indicatoarele luminoase

D. Taste de operare si indicatoare luminoase

1-20 Motor Power 3
A [5]0.37kW - 0.5HP !
Setup 1 Y !

Main
Menu

Status  Quick

Menu

llustratia 4.1 Panoul de comanda local (LCP)

A. Afisaj

130BB765.11

(5}

Afisajul LCD este prevézut cu iluminare si are 2 linii alfanu-

merice. Toate datele sunt afisate pe panoul LCP.

llustratia 4.1 descrie informatiile care pot fi citite de pe
afisaj.

Numarul si numele parametrului.

Valoarea parametrului.

Numarul de configurare arata setul de parametri activ si
setul de parametri de editare. Daca aceeasi configurare
functioneaza atat ca set de parametri activ, cat si ca set de
parametri de editare, se va afisa doar numarul respectiv de
configurare (configurare din fabrica). Daca setul de
parametri activ difera de cel de editare, ambele numere
sunt afisate pe afisaj (configurare 12). Numarul afisat
intermitent arata setul de parametri de editare.

4 |Directia motorului este afisatd in partea din stanga jos a
afisajului - indicata de o sdgeata de mici dimensiuni,
aratand directia spre dreapta sau spre stanga.

5 Triunghiul indica dacd panoul LCP este in meniul Stare, in

Meniul rapid sau in Meniul principal.

Tabel 4.1 Legenda la llustratia 4.1, partea |

B. Tasta de meniu
Apdsati pe tasta [Menu] (Meniu) pentru a selecta Stare,
Meniu rapid sau Meniu principal.

C. Tastele de navigare si indicatoarele luminoase

6

LED-ul Com. Clipeste intermitent atunci cand comunicatia
pe magistrala este in curs de desfasurare.

LED-ul verde/On: Indica functionarea corecta a sectiunii de
comanda.

LED-ul galben/Warn.: Indica un avertisment.

LED-ul rosu intermitent/Alarm: Indica o alarma.

[Back] (inapoi): Pentru deplasarea la etapa precedentd sau la
nivelul precedent din structura de navigare.

[A] [¥] [*]: Pentru navigarea intre grupurile de parametri,
parametri si in cadrul parametrilor. Acestea pot fi utilizate
pentru configurarea referintei locale.

[OK]: Pentru selectarea unui parametru si pentru acceptarea
modificdrilor la setdrile parametrilor.

Tabel 4.2 Legenda la llustratia 4.1, partea a ll-a
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D. Taste de operare si indicatoare luminoase

13 |[Hand On] (Pornire manuald): Porneste motorul si permite
controlul convertizorului de frecventa prin intermediul
panoului LCP.

AVERTISMENT!

[2] coast inverse (Oprire inert. inv.) este optiunea
implicita pentru parametru 5-12 Terminal 27 Digital
Input. Daca nu exista alimentarea de 24 V la borna
27, [Hand On] (Pornire manuald) nu porneste
motorul. Conectati borna 12 la borna 27.

14 | [Off/Reset] (Oprire/Resetare): Opreste motorul (deconectare).
Daca sunteti in modul Alarmé, alarma este resetata.

15 [[Auto On] (Pornire automatd): Convertizorul de frecventa
este controlat prin bornele de control sau prin comunicatie

seriala.

Tabel 4.3 Legenda la llustratia 4.1, partea a lll-a

4.2 Expertul de configurare

Meniul expertului incorporat indruma reglorul prin
configurarea convertizorului de frecventa intr-un mod clar
si structurat pentru aplicatiile in bucla deschisa si in bucla
inchisa si setdrile rapide ale motorului.

=)
+24V N
)
INT. DIG. 18 o— i 2
INT. DIG. 19 Pornire Q
INT. DIG. COM 20 -
INT. DIG. 27
INT. DIG. 29
+10V 50
INT. AN. 3 -
INT AN, A Referinta
com 55 =
IES. AN./IES. DIG. 42 0-10V
IES. AN./IES. DIG. 45
_ 01
o« E* 02
03
2=
[ -

llustratia 4.2 Cablurile convertizorului de frecventa

Expertul va fi afisat initial dupa pornire pana la modificarea
oricarui parametru. Expertul poate fi intotdeauna accesat
din nou prin intermediul meniului rapid. Apdsati pe [OK]
pentru a porni expertul. Apasati pe [Back] (inapoi) pentru a
reveni la ecranul de stare.

Press OK to start Wizard
Push Back to skip it
Setup1 v

130BB629.10

llustratia 4.3 Expertul de pornire/iesire
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... the Wizard starts

Select Regional Settings

130BC244.14

At power-up, select the
preferred language.

Select language
Motor current

[Setwpl vV |
B kM W
wena | 505 ek ) A
Com.0 Motor Voltage
@ Motor nominal speed v
7N\
NGV Motor Cont. Rated Torque
Warn. O Nm
=
= = Stator resistance
‘/Off ) (3
| Reset on’)
1/ N / FTe—— Motor no
o
Power-up Screen Motor type = IPM IPM type = Sat.
N Back EMF at 1000 rpm g-axis Inductance (Lq) d-axis Inductance Sat. (LdSat)
57)% 5
57} v mH v > HmH v
_ -axis Inductance Sat. (LqSat)
Motor type = SPM g-axis
mH

i IPM Type = non-sat.
The next screen is VP Current at Min Inductance for d-axis
the Wizard screen. | 100 B3

Current at Min Inductance for g-axis
L

Press OK to start Wizard

Press Back to skip it - PM Start Mode
[sewp1 v | // N [ Rotor Detection v
Status Quick  Main ( \)
Menu Quilck

Power kW/50 Hz

Grid Type
40V/50Hz/Delta

Motor Type
Asynchronous

PM motor Asynchronous motor

Motor Power

N \
(Hand)
\_On

al speed

N
if ([ OK )

Menul \ //‘ Position Detection Gain
Com.O @ A\ M %

(A

(oK)

/

(o

Alarm O

Locked Rotor Detection

on Of Off

wom. o%ﬁ
Locked Rotor Detection Timels]

i

N

VA
\isrn\d/\ \\Rge)] (o) Max Output Frequency
= - Hz v
Wizard Screen
Motor Cable Length
if m
Set Motor Speed low Limit
T Hz v
ot Set Motor Speed high Limit
e v 0050 |23
Status  Quick Main
Menu Menu  Menul Set Ramp 1 ramp-up time
Com.O 0010 B
’ SetRamp 1 ramp-down Time| o10r ype = Asynchronous
on O s
Warn. O ‘Active Flying start?
Alarm O N
arm Motor type = PM motor m Disable
= = = J
() (05) ()
\on \Beset) N Current Select T53 Mode Voltage

[@ Current
Status Screen
Set T53 low Voltage

v

The Wizard can always be -
reentered via the Quick Menu Set T53 high Voltage

3
220 A

Set Min Reference

Joooo I

Set Max Reference
0050 g}

Select Function of Relay 1

[®INo function

Select Function of Relay 2
[@No function

Automatic Motor Adaption

@ oft

(Do not AMA)

$ i Do AMA
Wizard completed ‘ Auto Motor Adapt OK ‘ ‘ AMA running ‘ ‘ AMA Failed ‘

Press OK to accept Press OK
v v

o j T ]

ookw AMA OK AMA Failed

llustratia 4.4 Expertul de configurare pentru aplicatiile in bucla deschisa

Parametrii Parametru 1-46 Position Detection Gain si parametru 1-70 PM Start Mode sunt disponibili in versiunea 2.80 a
programului software si in versiunile ulterioare.
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Expertul de configurare pentru aplicatiile in bucla deschisa

Parametru Optiune Valoare Utilizare
implicita
Parametru 0-03 Regional Settings [0] International (International) 0
[11 US (SUA)
Parametru 0-06 GridType [0] 200-240 V/50 Hz/IT-grid (200 - 240 In functie de |Selectati modul de operare pentru
V/50 Hz/grila IT) mdrime repornirea la reconectarea converti-

[1] 200-240 V/50 Hz/Delta (200 - 240 V/50
Hz/triunghi)

[2] 200-240 V/50 Hz (200 - 240 V/50 Hz)
[10] 380-440 V/50 Hz/IT-grid (380 - 440
V/50 Hz/grila IT)

[11] 380-440 V/50 Hz/Delta (380 - 440
V/50 Hz/triunghi)

[12] 380-440 V/50 Hz (380 - 440 V/50 Hz)
[20] 440-480 V/50 Hz/IT-grid (440 - 480
V/50 Hz/grila IT)

[21] 440-480 V/50 Hz/Delta (440 - 480
V/50 Hz/triunghi)

[22] 440-480 V/50 Hz (440 - 480 V/50 Hz)
[30] 525-600 V/50 Hz/IT-grid (525 - 600
V/50 Hz/grila IT)

[31] 525-600 V/50 Hz/Delta (525 - 600
V/50 Hz/triunghi)

[32] 525-600 V/50 Hz (525 - 600 V/50 Hz)
[100] 200-240 V/60 Hz/IT-grid (200 - 240
V/60 Hz/grila IT)

[101] 200-240 V/60 Hz/Delta (200 - 240
V/60 Hz/triunghi)

[102] 200-240 V/60 Hz (200 - 240 V/60
Hz)

[110] 380-440 V/60 Hz/IT-grid (380 - 440
V/60 Hz/grila IT)

[111] 380-440 V/60 Hz/Delta (380 - 440
V/60 Hz/triunghi)

[112] 380-440 V/60 Hz (380 - 440 V/60
Hz)

[120] 440-480 V/60 Hz/IT-grid (440 - 480
V/60 Hz/grila IT)

[121] 440-480 V/60 Hz/Delta (440 - 480
V/60 Hz/triunghi)

[122] 440-480 V/60 Hz (440 - 480 V/60 Hz)
[130] 525-600 V/60 Hz/IT-grid (525 - 600
V/60 Hz/grila IT)

[131] 525-600 V/60 Hz/Delta (525 - 600
V/60 Hz/triunghi)

[132] 525-600 V/60 Hz (525 - 600 V/60 Hz)

zorului de frecventa la tensiunea
retelei dupd oprire.

MG18A746
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Parametru

Optiune

Valoare
implicita

Utilizare

Parametru 1-10 Motor Construction

*[0] Asynchron (Asincron)

[1] PM, non-salient SPM (MP, mot cu poli
mas)

[2] PM, salient IPM, non Sat. (MP, IPM
domin., nesat.)

[3] PM, salient IPM, Sat. (MP, IPM domin.,
sat.)

[0]
Asynchron
(Asincron)

Setarea valorii parametrului poate
modifica acesti parametri:

parametru 1-01 Motor Control Principle
parametru 1-03 Torque Characteristics
parametru 1-14 Damping Gain
parametru 1-15 Low Speed Filter Time
Const.

parametru 1-16 High Speed Filter Time
Const.

parametru 1-17 Voltage filter time
const.

parametru 1-20 Motor Power [kW]
parametru 1-22 Motor Voltage
parametru 1-23 Motor Frequency
parametru 1-24 Motor Current
parametru 1-25 Motor Nominal Speed
parametru 1-26 Motor Cont. Rated
Torque

parametru 1-30 Stator Resistance (Rs)
parametru 1-33 Stator Leakage
Reactance (X1)

parametru 1-35 Main Reactance (Xh)
parametru 1-37 d-axis Inductance (Ld)
parametru 1-38 g-axis Inductance (Lq)
parametru 1-39 Motor Poles
parametru 1-40 Back EMF at 1000 RPM
parametru 1-44 d-axis Inductance Sat.
(LdSat)

parametru 1-45 g-axis Inductance Sat.
(LgSat)

parametru 1-46 Position Detection Gain
parametru 1-48 Current at Min
Inductance for d-axis

parametru 1-49 Current at Min
Inductance for g-axis

parametru 1-66 Min. Current at Low
Speed

parametru 1-70 PM Start Mode
parametru 1-72 Start Function
parametru 1-73 Flying Start

parametru 4-14 Motor Speed High Limit
[Hz]

parametru 4-19 Max Output Frequency
parametru 4-58 Missing Motor Phase
Function

parametru 14-65 Speed Derate Dead
Time Compensation

Parametru 1-20 Motor Power

0,12 - 110 kW/0,16 - 150 CP

in functie de
marime

Introduceti puterea motorului de pe
pldcuta nominala.

Parametru 1-22 Motor Voltage

50,0 - 1.000,0 V

in functie de
marime

Introduceti tensiunea motorului de pe
pldcuta nominala.

Parametru 1-23 Motor Frequency

20,0 - 400,0 Hz

in functie de
marime

Introduceti frecventa motorului de pe
pldcuta nominala.

Parametru 1-24 Motor Current

0,01 - 10.000,00 A

in functie de
marime

Introduceti curentul de sarcind al
motorului de pe placuta nominald.
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Parametru Optiune Valoare Utilizare

implicita

Parametru 1-25 Motor Nominal Speed 50,0 - 9.999,0 RPM in functie de |Introduceti viteza nominala a

marime motorului de pe placuta nominala.

Parametru 1-26 Motor Cont. Rated 0,1 - 1.000,0 Nm in functie de | Acest parametru este disponibil cand

Torque marime parametru 1-10 Motor Construction
este setat la optiuni care activeaza
modul motorului cu magneti
permanenti.

AVERTISMENT!
Modificarea acestui parametru
va afecta setarile altor
parametri.

Parametru 1-29 Automatic Motor Consultati parametru 1-29 Automatic Motor | Off Efectuarea unei AMA optimizeaza

Adaption (AMA) Adaption (AMA) (Dezactiv.) performanta motorului.

Parametru 1-30 Stator Resistance (Rs) 0,000 - 99,990 Ohm in functie de |Configurati valoarea rezistentei

mdrime statorice.

Parametru 1-37 d-axis Inductance (Ld) 0 - 1.000 mH in functie de |Introduceti valoarea inductantei axei

marime d.
Obtineti valoarea din fisa de date a
motorului cu magneti permanenti.
Inductanta axei d nu poate fi aflata
prin efectuarea unei AMA.

Parametru 1-38 g-axis Inductance (Lq) 0 - 1.000 mH in functie de |Introduceti valoarea inductantei axei

marime q.

Parametru 1-39 Motor Poles 2-100 4 Introduceti numarul de poli ai
motorului.

Parametru 1-40 Back EMF at 1000 RPM |10 - 9.000 V In functie de |Tensiune electromagnetica indusa

mdrime RMS cablu-cablu la 1.000 RPM.

Parametru 1-42 Motor Cable Length 0-100 m 50 m Introduceti lungimea cablului de
motor.

Parametru 1-44 d-axis Inductance Sat. 0 - 1.000 mH in functie de |Acest parametru corespunde

(LdSat) mdrime saturatiei inductantei Ld. Tn mod
ideal, acest parametru are aceeasi
valoare ca si parametru 1-37 d-axis
Inductance (Ld). Totusi, daca furnizorul
motorului oferd o curbé de inductie,
valoarea inductiei la 200% din isNom
trebuie introdusa aici.

Parametru 1-45 g-axis Inductance Sat. 0 - 1.000 mH in functie de |Acest parametru corespunde

(LgSat) mdrime saturatiei inductantei Lg. Tn mod
ideal, acest parametru are aceeasi
valoare ca si parametru 1-38 g-axis
Inductance (Lqg). Totusi, daca furnizorul
motorului oferd o curbd de inductie,
valoarea inductiei la 200% din isNom
trebuie introdusa aici.

Parametru 1-46 Position Detection Gain |20-200% 100% Ajusteaza inaltimea impulsului de
testare in timpul detectarii pozitiei la
pornire.

Parametru 1-48 Current at Min 20-200 % 100% Introduceti punctul saturatiei

Inductance for d-axis

inductantei.

MG18A746
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Parametru

Optiune

Valoare
implicita

Utilizare

Parametru 1-49 Current at Min
Inductance for g-axis

20-200 %

100%

Acest parametru precizeaza curba de
saturatie a valorilor inductantei d si q.
De la 20% la 100% din acest
parametru, inductantele sunt
aproximate liniar datorita parametrilor
1-37, 1-38, 1-44 si 1-45.

Parametru 1-70 PM Start Mode

[0] Rotor Detection (Detectie rotor)
[1] Parking (Parcare)

[0] Rotor
Detection
(Detectie
rotor)

Parametru 1-73 Flying Start

[0] Disabled (Dezactiv.)
[1] Enabled (Activat)

0

Selectati [1] Enable (Activare) pentru a
permite convertizorului de frecventa
sa controleze rotirea din cauza caderii
retelei de alimentare. Selectati [0]
Disable (Dezactiv.) daca aceasta
functie nu este necesara. Cand acest
parametru este setat la [1] Enable
(Activare), parametru 1-71 Start Delay
si parametru 1-72 Start Function nu au
nicio functie. parametru 1-73 Flying

Start este activ numai in modul VVC*

Parametru 3-02 Minimum Reference

-4999-4999

Referinta minima reprezintd valoarea
cea mai mica ce se poate obtine prin
insumarea tuturor referintelor.

Parametru 3-03 Maximum Reference

-4999-4999

50

Referinta maximd este valoarea cea
mai mare ce se poate obtine prin
insumarea tuturor referintelor.

Parametru 3-41 Ramp 1 Ramp Up Time

0,05 - 3.600,0 s

in functie de

marime

Timpul de demaraj de la 0 la valoarea
nominald a parametrului

parametru 1-23 Motor Frequency daca
se selecteaza motorul asincron; timpul
de demaraj de la 0 la

parametru 1-25 Motor Nominal Speed
dacéd se selecteaza motorul cu

magneti permanenti.

Parametru 3-42 Ramp 1 Ramp Down
Time

0,05 - 3.600,0 s

In functie de
mdrime

Timpul de incetinire de la valoarea
nominald a parametrului

parametru 1-23 Motor Frequency la 0
daca se selecteaza motorul asincron;
timpul de incetinire de la

parametru 1-25 Motor Nominal Speed
la 0 daca se selecteaza motorul cu

magneti permanenti.

parametru 4-12 Motor Speed Low Limit
[Hz]

0,0 - 400 Hz

0 Hz

Introduceti limita minima pentru
viteza redusa.

parametru 4-14 Motor Speed High Limit
[Hz]

0,0 - 400 Hz

100 Hz

Introduceti limita maxima pentru
viteza ridicata.

Parametru 4-19 Max Output Frequency

0-400

100 Hz

Introduceti valoarea maxima a
frecventei de iesire.

Parametru 5-40 Function Relay [0]
Function relay (Functie Releu)

Consultati parametru 5-40 Function Relay

Alarm
(Alarma)

Selectati functia pentru a controla
releul de iesire 1.
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Parametru Optiune Valoare Utilizare
implicita
Parametru 5-40 Function Relay [1] Consultati parametru 5-40 Function Relay Drive Selectati functia pentru a controla
Function relay (Functie Releu) running releul de iesire 2.

(Convertizor
de frecventa
in functiune)

Parametru 6-10 Terminal 53 Low Voltage [0 - 10 V 0,07 V Introduceti tensiunea care corespunde
valorii reduse de referinta.
Parametru 6-11 Terminal 53 High Voltage [0 - 10 V 10V Introduceti tensiunea care corespunde
valorii ridicate de referinta.
Parametru 6-12 Terminal 53 Low 0-20mA 4 mA Introduceti curentul care corespunde
Current valorii reduse de referinta.
Parametru 6-13 Terminal 53 High Current |0 — 20 mA 20 mA Introduceti curentul care corespunde
valorii ridicate de referinta.
Parametru 6-19 Terminal 53 mode [0] Current (Curent) 1 Selectati daca borna 53 este utilizata
[1] Voltage (Tensiune) pentru intrarea de curent sau de
tensiune.
Parametru 30-22 Locked Rotor Detection |[0] Off (Dezactiv.) [0] Off -
[1] On (Activ) (Dezactiv.)
Parametru 30-23 Locked Rotor Detection (0,05 - 1 s 0,10 s -

Time [s]

Tabel 4.4 Expertul de configurare pentru aplicatiile in bucla deschisa

MG18A746
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Expertul de configurare pentru aplicatiile in bucla inchisa

0-03 Regional Settings
Power kW/50 Hz

130BC402.12

200-240V/50Hz/Delta

1-00 Configuration Mode
Closed Loop

1-10 Motor Type

PM motor [ Asynchronous Asynchronous motor

‘ 0-06 Grid Type ‘
1 I

1-20 Motor Power

1-24 Motor Current

1-39 Motor Poles

A ‘ ‘ W

1-25 Motor Nominal Speed 1-22 Motor Voltage
EIN RPM 400 )%

1-26 Motor Cont. Rated Torque 1-23 Motor Frequency
Nm Hz

1-30 Stator Resistance 1-24 Motor Current
Ohms 04.66[3

1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)
HmH

1-40 Back EMF at 1000 RPM Motor type =IPM | 1-38 g-axis inductance(Lq) IPM type = Sat.
v mH

Motor type = SPM

(1-45) g-axis Inductance Sat. (LgSat)

1-25 Motor nominal speed
¥ RPM
HmH ‘

(1-48) Current at Min Inductance for d-axis

IPM type = non-Sat. ‘
[14
| i

urrent at Min Inductance for g-axis ‘

(1-70) PM Start Mode
Rotor Detection

%

30-22 Locked Rotor Detection

off

30-23 Locked Rotor Detection Timel[s]
0.1

4-19 Max Ouput Frequency
0065 J5F4

I
1-42 Motor Cable Length
m

4-12 Motor speed low limit
[NIE Hz
4-13 Motor speed high limit
0050[gF4

3-41 Ramp 1 ramp-up time ‘

‘ 1-46 Position Detection Gain ‘

00103

Motor type = Asynchronous

3-42 Ramp1 ramp-down time
001084

Motor type = PM motor| ‘ 3’\TLy|ng Start ‘

| 20-00 FleedbaCk1 source | This dialog is forced to be set to
| [l Analog input 54 [1] Analog input 54

3 02 Min Reference ‘

50.00]

3 10 Preset reference [0] ‘

‘ 3-03 Max Reference ‘
|

Current 6-29 Terminal 54 Mode Voltage
[§}] Voltage
6-22 T54 Low Current ‘ 6-26T54 Filter time const. ‘ 6-20 T54 low Voltage
[ A $ v
[ 20-81 PI Normal/Inverse Control I
6-24 T54 low Feedback Normal 6-24 754 low Feedback
(A Hz 0016]{g¥
T 20-83 PI Normal/Inverse Control T
6-23 T54 high Current ‘ [(OEHz 6-21T54 high Voltage ‘
.. )
13300 ‘ ‘ 20-93 PI Proportional Gain ‘ 0220 ‘
625 T54 high Feedback 00.00 6-25 T54 high Feedback
[OEY H 20-94 Pl integral time [eE Hz
‘ 0020.00 ‘
1-29 Automatic Motor Adaption
off

llustratia 4.5 Expertul de configurare pentru aplicatiile in bucla inchisa
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Parametrii Parametru 1-46 Position Detection Gain si parametru 1-70 PM Start Mode sunt disponibili in versiunea 2.80 a
programului software si in versiunile ulterioare.

Parametru

Gama

Valoare implicita

Utilizare

Parametru 0-03 Regional Settings

[0] International (International)
[11 US (SUA)

0

Parametru 0-06 GridType

[0] - [132] consultati expertul

Selectat in functie

Selectati modul de operare pentru repornirea

[3] Closed loop (Bucla inchisa)

de pornire pentru aplicatiile in | de marime la reconectarea convertizorului de frecventa la
bucla deschisa tensiunea retelei dupa oprire.
Parametru 1-00 Configuration Mode [0] Open loop (Bucla deschisa) |0 -

Parametru 1-10 Motor Construction

*[0] Asynchron (Asincron)

[1] PM, non-salient SPM (MP,
mot cu poli mas)

[2] PM, salient IPM, non Sat.
(MP, IPM domin., nesat.)

[3] PM, salient IPM, Sat. (MP, IPM
domin., sat.)

[0] Asynchron
(Asincron)

Setarea valorii parametrului poate modifica
acesti parametri:

parametru 1-01 Motor Control Principle
parametru 1-03 Torque Characteristics
parametru 1-14 Damping Gain

parametru 1-15 Low Speed Filter Time Const.
parametru 1-16 High Speed Filter Time Const.
parametru 1-17 Voltage filter time const.
parametru 1-20 Motor Power [kW]

parametru 1-22 Motor Voltage

parametru 1-23 Motor Frequency

parametru 1-24 Motor Current

parametru 1-25 Motor Nominal Speed
parametru 1-26 Motor Cont. Rated Torque
parametru 1-30 Stator Resistance (Rs)
parametru 1-33 Stator Leakage Reactance (X1)
parametru 1-35 Main Reactance (Xh)
parametru 1-37 d-axis Inductance (Ld)
parametru 1-38 g-axis Inductance (Lq)
parametru 1-39 Motor Poles

parametru 1-40 Back EMF at 1000 RPM
parametru 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)
parametru 1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat)
parametru 1-46 Position Detection Gain
parametru 1-48 Current at Min Inductance for d-
axis

parametru 1-49 Current at Min Inductance for g-
axis

parametru 1-66 Min. Current at Low Speed
parametru 1-72 Start Function

parametru 1-73 Flying Start

parametru 4-14 Motor Speed High Limit [Hz]
parametru 4-19 Max Output Frequency
parametru 4-58 Missing Motor Phase Function
parametru 14-65 Speed Derate Dead Time

Compensation

Parametru 1-20 Motor Power 0,09 - 110 kW in functie de Introduceti puterea motorului de pe placuta
marime nominala.

Parametru 1-22 Motor Voltage 50 - 1.000 V In functie de Introduceti tensiunea motorului de pe placuta
madrime nominald.

Parametru 1-23 Motor Frequency 20 - 400 Hz In functie de Introduceti frecventa motorului de pe placuta
madrime nominald.

Parametru 1-24 Motor Current 0 - 10.000 A In functie de Introduceti curentul de sarcind al motorului de
marime pe placuta nominala.

MG18A746
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Parametru Gama Valoare implicita | Utilizare

Parametru 1-25 Motor Nominal Speed |50 - 9.999 RPM In functie de Introduceti viteza nominala a motorului de pe
madrime placuta nominala.

Parametru 1-26 Motor Cont. Rated 0,1 - 1.000,0 Nm in functie de Acest parametru este disponibil cand

Torque marime parametru 1-10 Motor Construction este setat

la optiuni care activeazd modul motorului cu
magneti permanenti.

AVERTISMENT!

Modificarea acestui parametru afecteaza
configurarea altor parametri.

Parametru 1-29 Automatic Motor

Adaption (AMA)

Off (Dezactiv.)

Efectuarea unei AMA optimizeaza performanta
motorului.

Parametru 1-30 Stator Resistance (Rs) [0 - 99,990 Ohm In functie de Configurati valoarea rezistentei statorice.
madrime
Parametru 1-37 d-axis Inductance (Ld) [0 — 1.000 mH In functie de Introduceti valoarea inductantei axei d.
madrime Obtineti valoarea din fisa de date a motorului
cu magneti permanenti. Inductanta axei d nu
poate fi aflata prin efectuarea unei AMA.
Parametru 1-38 g-axis Inductance (Lg) [0 - 1.000 mH In functie de Introduceti valoarea inductantei axei q.
madrime
Parametru 1-39 Motor Poles 2-100 4 Introduceti numarul de poli ai motorului.
Parametru 1-40 Back EMF at 1000 10 - 9.000 V In functie de Tensiune electromagnetica indusa RMS cablu-
RPM madrime cablu la 1.000 RPM.
Parametru 1-42 Motor Cable Length 0-100 m 50 m Introduceti lungimea cablului de motor.
Parametru 1-44 d-axis Inductance Sat. [0 — 1.000 mH In functie de Acest parametru corespunde saturatiei
(LdSat) madrime inductantei Ld. In mod ideal, acest parametru
are aceeasi valoare ca si parametru 1-37 d-axis
Inductance (Ld). Totusi, daca furnizorul
motorului oferd o curba de inductie, valoarea
inductiei la 200% din isNom trebuie s& fie
introdusa aici.
Parametru 1-45 g-axis Inductance Sat. [0 - 1.000 mH In functie de Acest parametru corespunde saturatiei
(LgSat) madrime inductantei Lg. In mod ideal, acest parametru
are aceeasi valoare ca si parametru 1-38 g-axis
Inductance (Lq). Totusi, daca furnizorul
motorului oferd o curbé de inductie, valoarea
inductiei la 200% din isNom trebuie sd fie
introdusa aici.
Parametru 1-46 Position Detection 20-200% 100% Ajusteaza inaltimea impulsului de testare in
Gain timpul detectarii pozitiei la pornire.
Parametru 1-48 Current at Min 20-200 % 100% Introduceti punctul saturatiei inductantei.
Inductance for d-axis
Parametru 1-49 Current at Min 20-200 % 100% Acest parametru precizeaza curba de saturatie
Inductance for g-axis a valorilor inductantei d si g. De la 20% la
100% din acest parametru, inductantele sunt
aproximate liniar datorita parametrilor 1-37,
1-38, 1-44 si 1-45.
Parametru 1-70 PM Start Mode [0] Rotor Detection (Detectie [0] Rotor -
rotor) Detection

[1] Parking (Parcare)

(Detectie rotor)
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Parametru

Gama

Valoare implicita

Utilizare

Parametru 1-73 Flying Start

[0] Disabled (Dezactiv.)
[1] Enabled (Activat)

0

Selectati [1] Enable(Activare) pentru a permite
convertizorului de frecventa sa controleze
motorul care se roteste, adicd aplicatiile
ventilatorului. Cand se selecteaza PM, este
activata pornirea cu rotorul in miscare.

Parametru 3-02 Minimum Reference -4999-4999 0 Referinta minimad reprezintd valoarea cea mai
micd ce se poate obtine prin insumarea
tuturor referintelor.

Parametru 3-03 Maximum Reference  [-4999-4999 50 Referinta maxima reprezinta valoarea maxima
ce se poate obtine prin fnsumarea tuturor
referintelor.

Parametru 3-10 Preset Reference -100-100% 0 Introduceti valoarea prescrisa.

Parametru 3-41 Ramp 1 Ramp Up 0,05 - 3.600,0 s in functie de Timpul de demaraj de la 0 la valoarea

Time marime nominald a parametrului parametru 1-23 Motor
Frequency dacd se selecteaza motorul
asincron; timpul de demaraj de la 0 la
parametru 1-25 Motor Nominal Speed daca se
selecteazd motorul cu magneti permanenti.

Parametru 3-42 Ramp 1 Ramp Down 0,05 - 3.600,0 s In functie de Timpul de incetinire de la 0 la valoarea

Time marime nominald a parametrului parametru 1-23 Motor
Frequency dacd se selecteaza motorul
asincron; timpul de incetinire de la
parametru 1-25 Motor Nominal Speed la 0 daca
se selecteaza motorul cu magneti permanenti.

Parametru 4-12 Motor Speed Low 0 - 400 Hz 0,0 Hz Introduceti limita minima pentru viteza

Limit [Hz] redusa.

Parametru 4-14 Motor Speed High 0 - 400 Hz 100 Hz Introduceti limita minima pentru viteza

Limit [Hz] ridicata.

Parametru 4-19 Max Output Frequency [ 0-400 100 Hz Introduceti valoarea maxima a frecventei de
iesire.

Parametru 6-29 Terminal 54 mode [0] Current (Curent) 1 Selectati daca borna 54 este utilizata pentru

[1] Voltage (Tensiune) intrarea de curent sau de tensiune.

Parametru 6-20 Terminal 54 Low 0-10V 0,07 V Introduceti tensiunea care corespunde valorii

Voltage reduse de referinta.

Parametru 6-21 Terminal 54 High 0-10V 0V Introduceti tensiunea care corespunde valorii

Voltage reduse/ridicate de referinta.

Parametru 6-22 Terminal 54 Low 0-20mA 4 mA Introduceti curentul care corespunde valorii

Current ridicate de referinta.

Parametru 6-23 Terminal 54 High 0 -20 mA 20 mA Introduceti curentul care corespunde valorii

Current ridicate de referinta.

Parametru 6-24 Terminal 54 Low Ref./ |-4999-4999 0 Introduceti valoarea de reactie care

Feedb. Value corespunde tensiunii sau curentului setat in
parametru 6-20 Terminal 54 Low Voltage/
parametru 6-22 Terminal 54 Low Current.

Parametru 6-25 Terminal 54 High Ref/ [-4999-4999 50 Introduceti valoarea de reactie care

Feedb. Value corespunde tensiunii sau curentului setat in
parametru 6-21 Terminal 54 High Voltage/
parametru 6-23 Terminal 54 High Current.

Parametru 6-26 Terminal 54 Filter Time [0 — 10 s 0,01 Introduceti constanta de timp a filtrului.

Constant

Parametru 20-81 Pl Normal/ Inverse [0] Normal (Normal) 0 Selectati [0] Normal (Normal) pentru a seta

Control [1] Inverse (Invers) controlul procesului in vederea cresterii vitezei
la iesire cand eroarea procesului este pozitiva.
Selectati [1] Inverse (Invers) pentru a reduce
viteza la iesire.
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Parametru Gama Valoare implicita | Utilizare

Parametru 20-83 PI Start Speed [Hz] 0 - 200 Hz 0 Hz Introduceti viteza motorului care trebuie
obtinuta ca semnal de pornire pentru
inceperea controlului PI.

Parametru 20-93 Pl Proportional Gain |0-10 0,01 Introduceti factorul de amplificare propor-
tionala a regulatorului procesului. Controlul
rapid se obtine la amplificare ridicatd. Totusi,
daca amplificarea este prea mare, procesul
poate deveni instabil.

Parametru 20-94 Pl Integral Time 0,1 -999,0 s 999,0 s Introduceti timpul de integrare a regulatorului

procesului. Obtineti controlul rapid printr-un
timp de integrare scurt, desi daca timpul de
integrare este prea scurt, procesul devine
instabil. Un timp de integrare excesiv de lung
dezactiveazd actiunea de integrare.

Parametru 30-22 Locked Rotor
Detection

[0] Off (Dezactiv.)
[1] On (Activ)

[0] Off (Dezactiv.)

Parametru 30-23 Locked Rotor
Detection Time [s]

005-1s

0,10 s

Tabel 4.5 Expertul de configurare pentru aplicatiile in bucla inchisa

Configurarea motorului

Expertul de configurare a motorului va indruma catre parametrii

necesari ai motorului.

Parametru

Gama

Valoare implicita

Utilizare

Parametru 0-03 Regional Settings

[0] International (International)
[1] US (SUA)

0

Parametru 0-06 GridType

[0] - [132] consultati expertul de
pornire pentru aplicatiile in bucla
deschisa

Selectat in functie de marime

Selectati modul de operare pentru
repornirea la reconectarea converti-
zorului de frecventa la tensiunea
retelei dupa oprire.

Parametru 1-10 Motor

*[0] Asynchron (Asincron)

[0] Asynchron (Asincron) -

Construction [1]1 PM, non-salient SPM (MP, mot
cu poli mas)
[2] PM, salient IPM, non Sat. (MP,
IPM domin., nesat.)
[3] PM, salient IPM, Sat. (MP, IPM
domin., sat.)
Parametru 1-20 Motor Power 0,12 - 110 kW/0,16 - 150 CP In functie de marime Introduceti puterea motorului de

pe placuta nominala.

Parametru 1-22 Motor Voltage 50 - 1.000 V In functie de marime Introduceti tensiunea motorului de
pe placuta nominala.

Parametru 1-23 Motor Frequency |20 — 400 Hz In functie de marime Introduceti frecventa motorului de
pe placuta nominala.

Parametru 1-24 Motor Current 0,01 - 10.000,00 A In functie de marime Introduceti curentul de sarcina al
motorului de pe placuta nominala.

Parametru 1-25 Motor Nominal |50 — 9.999 RPM In functie de marime Introduceti viteza nominala a

Speed motorului de pe placuta nominala.
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Parametru Gama Valoare implicita Utilizare

Parametru 1-26 Motor Cont. 0,1 - 1.000,0 Nm In functie de marime Acest parametru este disponibil

Rated Torque cand parametru 1-10 Motor
Construction este setat la optiuni
care activeaza modul motorului cu
magneti permanenti.
AVERTISMENT!
Modificarea acestui parametru
afecteaza configurarea altor
parametri.

Parametru 1-30 Stator Resistance [0 — 99,990 Ohm In functie de marime Configurati valoarea rezistentei

(Rs) statorice.

Parametru 1-37 d-axis Inductance [0 — 1.000 mH In functie de marime Introduceti valoarea inductantei

(Ld) axei d.
Obtineti valoarea din fisa de date a
motorului cu magneti permanenti.
Inductanta axei d nu poate fi aflata
prin efectuarea unei AMA.

Parametru 1-38 g-axis Inductance [0 — 1.000 mH In functie de marime Introduceti valoarea inductantei

(Lg) axei q.

Parametru 1-39 Motor Poles 2-100 4 Introduceti numarul de poli ai
motorului.

Parametru 1-40 Back EMF at 10 - 9.000 V In functie de marime Tensiune electromagneticd indusd

1000 RPM RMS cablu-cablu la 1.000 RPM.

Parametru 1-42 Motor Cable 0-100 m 50 m Introduceti lungimea cablului de

Length motor.

Parametru 1-44 d-axis Inductance|0 — 1.000 mH In functie de marime Acest parametru corespunde

Sat. (LdSat) saturatiei inductantei Ld. Tn mod
ideal, acest parametru are aceeasi
valoare ca si parametru 1-37 d-axis
Inductance (Ld). Totusi, daca
furnizorul motorului ofera o curba
de inductie, valoarea inductiei la
200% din isNom trebuie introdusa
aici.

Parametru 1-45 g-axis Inductance [0 — 1.000 mH In functie de marime Acest parametru corespunde

Sat. (LgSat) saturatiei inductantei Lqg. Tn mod
ideal, acest parametru are aceeasi
valoare ca si parametru 1-38 g-axis
Inductance (Lg). Totusi, daca
furnizorul motorului ofera o curba
de inductie, valoarea inductiei la
200% din isNom trebuie introdusa
aici.

Parametru 1-46 Position 20-200% 100% Ajusteaza indltimea impulsului de

Detection Gain testare in timpul detectarii pozitiei
la pornire.

Parametru 1-48 Current at Min | 20-200 % 100% Introduceti punctul saturatiei

Inductance for d-axis inductantei.

Parametru 1-49 Current at Min 20-200 % 100% Acest parametru precizeaza curba

Inductance for g-axis de saturatie a valorilor inductantei
d si g. De la 20% la 100% din acest
parametru, inductantele sunt
aproximate liniar datorita parame-
trilor 1-37, 1-38, 1-44 si 1-45.
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Parametru Gama Valoare implicita Utilizare
Parametru 1-70 PM Start Mode [0] Rotor Detection (Detectie [0] Rotor Detection (Detectie -

rotor) rotor)

[1] Parking (Parcare)
Parametru 1-73 Flying Start [0] Disabled (Dezactiv.) 0 Selectati [1] Enable (Activare)
[1] Enabled (Activat) pentru a permite convertizorului

de frecventa sa controleze motorul
care se roteste.

Parametru 3-41 Ramp 1 Ramp 0,05 - 3.600,0 s In functie de marime Timpul de demaraj de la 0 la

Up Time valoarea nominala a parametrului
parametru 1-23 Motor Frequency.

Parametru 3-42 Ramp 1 Ramp 0,05 - 3.600,0 s In functie de marime Timpul de incetinire de la valoarea

Down Time nominald a parametrului
parametru 1-23 Motor Frequency la
0.

Parametru 4-12 Motor Speed Low |0 — 400 Hz 0,0 Hz Introduceti limita minima pentru

Limit [Hz] viteza redusa.

Parametru 4-14 Motor Speed 0 - 400 Hz 100 Hz Introduceti limita maxima pentru

High Limit [Hz] viteza ridicata.

Parametru 4-19 Max Output 0-400 100 Hz Introduceti valoarea maximd a

Frequency frecventei de iesire.

Parametru 30-22 Locked Rotor [0] Off (Dezactiv.) [0] Off (Dezactiv.) -

Detection [1] On (Activ)

Parametru 30-23 Locked Rotor 005-1s 0,10 s -

Detection Time [s]

Tabel 4.6 Setarile expertului de configurare a motorului

Modificari efectuate
Functia Changes Made (Modificdri efectuate) listeaza toti parametrii modificati fatd de configurarile implicite.

. Lista afiseazd numai parametrii care au fost modificati in configurarea curenta de editare.
. Parametrii care au fost resetati la valorile implicite nu sunt listati.

. Mesajul Empty (Gol) indica faptul cd nu s-a modificat niciun parametru.

Schimbarea setarilor parametrilor

1. Apasati pe tasta [Menu] (Meniu) pentru a intra in meniul rapid pana cand indicatorul de pe afisaj este pozitionat
deasupra meniului rapid.

2. Apasati pe [4] [Y] pentru a selecta expertul, configurarea buclei inchise, configurarea motorului sau modificarile
efectuate, apoi apdsati pe [OK].

Apdsati pe [4] [Y] pentru a naviga printre parametrii din meniul rapid.
Apasati pe [OK] pentru a selecta un parametru.
Apdsati pe [4] [¥] pentru a modifica valoarea setdrii unui parametru.

Apdsati pe [OK] pentru a accepta modificarea.

N o v or W

Apésati de doua ori pe [Back] (Inapoi) pentru a intra in Status (Stare) sau apasati o data pe [Menu] (Meniu) pentru a
intra in meniul principal.
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Meniul principal asigura acces la toti parametrii.

1. Apasati pe tasta [Menu] (Meniu) pana cand
indicatorul de pe afisaj este pozitionat deasupra
meniului principal.

2. Apasati pe [4] [Y] pentru a naviga printre
grupurile de parametri.

3. Apasati pe [OK] pentru a selecta un grup de
parametri.

4, Apasati pe [4] [Y] pentru a naviga intre
parametrii dintr-un anumit grup.

5. Apasati pe [OK] pentru a selecta parametrul.

6. Apdsati pe [4] [Y] pentru a seta/modifica valoarea
parametrului.

4.3 Lista de parametri

MG18A746 Danfoss A/S © 12/2015 Toate drepturile rezervate. 41



FC101

VLT® HVAC Basic Drive

Programarea

uoseaylne4|eusalu|
9po) Joug 607 wuely

607 wiely

J31UN0) sinoH Buluuny 1353y
131Uno) Ypny 19s9y

S1OA 19AQ

sdwsa] 190

s,dn Jamogd

123UN0d Y

sinoH Bujuuny

sinoy bBunesadQ

ejeq bunesadp

uoljew.oju] dALQ
Aouanbaid youms uipy
?je1ag ony

43|14 IndinQ

Jojuopy ueq

|ou0) ueq
uonesuadwo) abeyjop 3uI-da
191114 144

JudWuUO4IAUT
uonesiaubely wNwUlN O3Y
19797 1A

puisiwndo A6iauz
9p0D IDIAISS

sbul1as uononpoid
1|ne4 JSMAU| 1y Uondy
bunias apodadAL
apo uonesado

Qwi| 1eisay dnewoliny
SpoW 1959y

suolpung 1959y
QduelRqUI| SUIRIA 1B UODUNY
ain|ieq sulepy

H0/uQ suley

Jo1oe4 ulen buidweq
UOIBINPOWISAQ
Kouanbai4 buiydums
Buiydums Ia119AU|
suondung jepads
uoldYy 13|00 IS
1U9A7 JSJj0AU0D 1S
sojels

€ uesjoog 3|y d1607

Z J0jes2dQ 3|ny 21607
Z uesjoog 9|ny 21607

| JojesadQ ajny 21607

L ueajoog 3[ny d1607
sa|ny 21607

Jawi] J39]|03u0) 1S
SEIITY

anjep Jojesedwod
J03esadQ Jojesedwod)
puesadQ Jojeredwod
siojesedwo)

1S 1959y

1aA3 doig

JUSAZ Mels

QPO J3]]011u0D TS

00-€L

sbumas 15
31607 yews

L >eqpad4 sng
)}deqpas4 sng
sonsoubeig pod D4 1959y
$10JJ3 INOBWI] dAB|S

1US sabessa|y ane|s
1UN0) Jo13 aAe|S

pAdY sabessa|y aAe|s
Juno) o3 sng

uno) abessapy sng
sonsoubeiq 110d D4
piomssed uonesijenu|
DIAISS ,we |,

sawield oju| Xel d1/SW
SI91seN Xe d1/SW
IdUueISU| MDIASQJ 1PUDYY
1_udVvg

129|9G 9oUI9JRY 19S9Id
12995 dn-135

129|395 bBuisianay

139|9S Jels

10919S jeig DA

129135 do1S }2IND

129|395 buiseod
sng/|enbig

uoneinbyuod peay gdd
13s jod030.d DI\ D4
>m_w—u Jeyd-I1aju| wnwixew
Kejo@ asuodsay wnwixep
Kejo@ asuodsay wnwiuly
sug dois / Awed

ajey pneg

ssa.1ppy

|030101d

sbunias 1i0d D4

uol1duUN4 IJNOdWI| [01IU0D
dWl| INodWI] |01U0D
92IN0S [013U0D

9IS |011U0D

sbumas |esduan

suondQ pue ‘wwo)
adA] aalQ

|013U0) sng INdINQ T [eUIWIDL
3|eds xep INdINQ 7y |eulwid]
3|eds WA INdINQ Zp [eulunaL

indinQ [eubig zv |euiwis)L

indinQ bojeuy zi |eulwid]

SPOW TP |eutwia)
v indinQ [eubig/bojeuy

jo13u0) sng INdINO Sp [euIwWIS]
3|ed5 xey INdINQ Sp [euIwId]
9jeds ully INdINQ S [euIWIR)

indinQ [eHBI St [euIwId]

ndinp Bojeuy Sy |euiwIs]

SPOW SP [eutwia)
St inding |enbia/6ojeuy
apow G |eulws|

1URISUOD W] IS4 S [eUIWId]

%0-€EL

anjeA ‘qpa4/43d YBIH +S [euiwidL
dN[eA "qpa34/49Y MOT ¢S [eUlWISL
LN YbIH #S [eulwia]

UdLND MOT $§ [eUIWIDL

abe1jopA YbIH S |eurwia]

abe1JOA MOT $§ |eUIWIDL

S Indu| bojeuy

dpow €6 [eulwId]

1URISUOD) dWI] JSYI4 €S |eUIWID]
anjeA 'qpa4/49Y YBIH €5 |eutuia)
dN[eA ‘qpa34/49Y MOT €G [eUlWISL
waLND YbIH €5 [eulwid]

UdLND MOT €§ [eUIWIDL

abe1jopA YbIH €5 |eulwid]

abelJOA MOT €5 [eUIWIDL

€6 indu| Gojeuy

uol1dUN4 1N03WI| 0137 3AI

QW] 1N03WI] 0197 dAI
apo 0/I bojeuy
nQ/u| bojeuy

LZ-9

61-9
91-9
SL-9

€€-8
€8
LE-8
0€-8

Jonuo) sng Aejpy 1 [eubig
pajjo13uo) sng

anjeA "qpaad/Ry YBIH 67 “wisL
dN[eA "qpad4/49Yy MO 6T "WiaL
Kouanbaiq ybiH 6z ‘wiaL
Aouanbai4 mo 6z "wIa)

induj as|nd

Kejay ‘Aeja@ HO

Kejoy ‘Aejag uo

Kejay uondun4

skejay

ndinQ [eubig ‘Aejpg HO
ndinQ |eubiqg ‘Aejag uo
sindingQ |eubiq

6¢ euloq ejeubip aienu|

induj [eubiqg £z |euiwis)

induj [enbIqg 61 [eulwidl

nduj [eubig g1 |eulwid]
sindu |e3ibig

3pOW 6¢ Induj eubig

9poy nduj [enbig

spow 0o/l [esbia
1no/u| |eubia
dn-195 ssedAg oiny-iwas

[zH] o] paads ssedAg

[zH] woi4 paads ssedAg
ssedAg paads

uolnduN4 aseyd J010|N buissiy
yb1H yoeqpas4 Buiuiep

MOT Ydegpas4 buluiep

ybiH aduaisyey Buiusepy

MOT duUJ9jRY Buluiep

ybiH 1ua.und Bujuiep

MOT JUa1IND Bujutep
sbuiuiep “fpy

ybiH "baig Bujuiepm

Mo "bai4 Buluiep

T sbulwep, “fpy

A>uanbaig4 IndinQ xep

(49
LS-S
0S-S
*S-S
[4a]
L¥-S
0v-S
#¥-S
SE-S
ve-S
*€-9
€L-S
4%
LL-S

ot-s |7 S

*L-S

6l-¥

Wi aMN) - gl-y
[zH] MW ybBiy paads JooW L
[zH] Mwr] Mo paads JOIOW  Zl-b
uondaIQ P33ds 1010 0Lt
SHWI] J0JOW L

sbujuiepy / SHWIT it

swil dwey dois ¥IND  18-€
awi) dwey 6or  08-€

sdwey 19Yl0 +8-€

swi] umog dwey z dwey zs-€
awiy dn dwey 7 dwey |G-
zdwey .S-¢

swi] umog dwey | dwey zy-€
awil dn dwey | dwey  Lp-€
L dwey b€

92IN0S € dUIRRY  /L-€
92IN0G 7 duUIRPRY  9L-€
22IN0S | dUIRY  GL-€
90UI9J9Y dAINRIDY 19SAId  PL-€
[zH] paads bor 1€
2JUdIYRY 1953Id  OL-€
SDUIBYPY  4L-€

DUBIYRY WnwIxe  €0-€
9OUIRY WINWIUIN  ZO-€
S}WIT 2dUIBPRY  40-€

sdwey / 9dUDI9JOY  x4-€
Josuo) abeyon-1InQ  /£1-T
JUBND Xe ‘O¥eig DY 9L-T
uondung ayelg  0L-g

pung A6idug elg  4L-T
awil bupped  £0-C

waun) bupped  90-7

paads uj InD xeig DA 0T
swiy Bupeig D@ z0-T
uaun) axeig DA L0
1Ua4InD 1e9Yald J010W/PIOH DA  00-C
jeig-da  x0-T

92IN0S JOISIWIRYL €61
uo1199)0.1d [ewJdy] 010  06-1
aimesddwsa] J0ION  x6-L

[zH] dois 1e uondun4 Joy paads Ul Z8-L
dois 1e uonduny  08-1

syjuawsnlpy dois  ,8-1

uels buikl4  €/-1

uondung uels /-l

Aejpg wes  1/-1

syjudwnsnipy Meis /-1

paads Mo 1e Juaund) Ul 99-|
jueisuod awi) Bujusdweq sdueuosay  G9-|
Bujuadweq adueuosay  $9-1

JueISUOD dwll uonesuadwod
uonesuadwod)

uonesuadwo) peoq paads y
uonesusdwo) peo] paads Mol  09-1
6unmas ‘uadag peoq 49-1L

4 - dnsusdeleyd y/n 9s-1L

N - d[sueeieyd y/n §6-L

[zH] Buisnaubely jewioN paads uly  Zs-L

paads o137 1e uonesnaubely 1010
Bumas ‘dapuj peo1

1994 y1buaT 9|qed Jojon
Yibus 3jqed Jolon

dYd 0001 e N3 >oeg

1| eleQ 1010\ "APY

$9]0d 1010\

(p17) @>uenpuj sixe-p

(Yx) @oueldesy uley

(LX) @oueleay abeyesq Joies
(sY) @duelsisay Jolels

ejeq 1010 ‘APY

(YY) uondepy Jojopy dnewoiny
anbio] paiey o) Jo1oW
paads |euiwoN Jo1oW
1Ua4IND JoJoN

A>uanbaig J0101\

abeyjop Jo10N

J3MOd Jolop

ejeq 1010

15U0D Bw JAY Sbeyop
I5U0D w14 paads ybIH
1SU0) dwll] J9j14 paads moq
ulen buidweq

uo11dNIISUOD) 01O
uo11>3[3S 1010

uondalg ISIMYI0|D
salIs1IL1dRIRY D SNbio]
9|ddulld [043U0D) JOIOW
spoy uoneinbyuod

sbumas |espuan

10)O|\] pue peoq

piomssed NUSN ule|y
piomssed

Ado> dn-1a5

Adod d1

aneg/Ado>

dD1 uo Ady [19s9Y/40]

dD1 uo A3y [uo oiny]

dD1 uo A3yl [uo pueH]
ped£ay d>1

€ 1x3] Aejdsig

7 a3l Aeydsig

1 3 Keydsig

anjep Xe INopeay woisnd)
anjeA UllN 1nopeay woisnd
1UN INopedy woisnd
nopeay woisn) dJi
sdniag yun

dn-195 Buiwweiboid
dn-195 aA1DY

suonesadQ dn-1ag

Bunjeig D oy

9dALpuo

dn-1amod 1e a1els bunessadp
sbumag jeuoibay
abenbueq

sbumas diseg

Aeidsig / uonesado

0S-1
*S-L

09-0

1S-0
0S-0

MG18A746

Danfoss A/S © 12/2015 Toate drepturile rezervate.

42




Ghid rapid

Programarea

dnyoeg apOoNIOHUONISIL
dnypeq sia1swesed bngag
dnypeg - Ajuo bngaqg

oju| bngaqg paubis

bngaq o1 [eubis

pouad buibbo eyeq

piomsseq 196607 ereq
snieisxjbuiusepwielyaleinwis—gq
ewbis

Jewsaiu| Aouanbaig Jolop

Jeusayu] abeyjop o010\

|euIdlu| JI9MOd J0I0N

129195 |020104d-D4 dD1

urewsay awli] 496607

onjeA” WOYd33

$S3IPPY - INOYd3

Jo19jasuondo-g9a
uonewioju|bngaqg
awiBbuiuunyyse|xey
pw>bngagpuas ga

9|dno) 1s9mo7 1saybiH

J91UN0D) dun{ 1391014
s193unod31sa1 T 1a

aNn[eAPaXId ™ Zy OV

SpOWpPaXI4 ZyOY

Lbngaasov

0bngaadov

zesbngaa vINY

PIOM Wiely papualx]y
sbuiuiepionz—gda

J21UN0d Y3 Jauday

191UN0d Y13 JOMIAU|

Josauo) sng dois uny

UOISISAUOY) | ddegpas sng

19UDVg Jo4 €€ anjep Aieuig JO sweN
19UDYg 404 7T anjep Kieulg JO sweN
19uDyg 104 Lz anjep Aleulg JO aweN
19UDVg Jo4 9 anjep Aieuig JO sweN
19UDVg Jo4 G anjep Aieuig JO sweN
19uDy4g 104  anjep Aleuig JO aweN
19UDVg Jo4 € anjep Aieuig JO sweN
19UDVyg Jo4 g anjep Aieuig JO sweN
19uDy4g 104 | anjep Aleuig JO sweN
19UDVYg 104 9 anjep Hojeuy O dweN
19UDVg 104 S anjep Bojeuy JO sweN
19UDyg 104 € anjep bojeuy JO sweN
19UDVYg 104 | anjep Bojeuy O dweN
19UDYg o4 dnids aANdY
|0J1U0DSIDIUNOIISAY

pIOp |043U0D

Spo) 3neq

(%) X>eqpas4

bunias aduaisyey Indu)

T 9doud19y3y Indu|

| @>ua1949y Indu|

(%) ¥S ndu| bojeuy

(%) €S Indu| bojeuy

wnsx39y>

JUBWIAINSEIN JaMOd YUl DA
SUOI1DUN4D0|NSD]
9153531 DOW
91SMsaL DOW

9ed>s Jva

uond3es Jva

A3y YWY
djiueLiepeleqiamod
SI9ARIEPANOYdIT
dn-195 Up3dD1
UOISI9A MNS |020101d
3IeIS puy UOISISA
SPONJONUOIAISDL
sia1pweled 6ngap ||y
(921A195-p02)

621 NNd !$ 1ieynsuod - Ajuo bngag
awi Kejaq ssedAg aauq

uonpung ssedAg aauQg

ssedAg aAlQ

Buipuey wuely W4

90UdIJRY 1953id N4

uondung N4

Spo 214

T suondun4 ‘|ddy

Kejag 3ag uayoig
anbioj 1ag usyoig
uoipuN4 39g uaoig
uoII313Q 3|3g udjo.g
[zH] paads daa)s

dwl| 1500g WNWIXe
15009 1ujodias

H1a 94749y dn-axem
[zH] paads dn-axem
awi] das|s wnwiuly
dWI| uny wnuwiulpy
apo\ das|s

suonpuny ‘ddy

101064 piemioq pasd |d
awi] [esba1u] |4

ulen jeuonsodoid |d
dnpuin nuy 14
J39]j03u0) |d
yipimpueg aouaiajay uQ
[zH] paads 1S |d
]0J3UOD) 3SJI9AU| /|BWION |d
sbumas diseq |d
UOISISAUOY) | 3}oeqpad
92IN0S | Ydeqpasd
)2eqpa34

dooT paso|) aAlLq
1UaA3:607 apoNaIl4
607 apo\ 414

synopeay B oju|
T PIOp\ SNILIS 1XT
PiOM SMIEIS 1X3

T piopn Buiuiepy
piop Burutepp

T pIop wiely
plop wiepy

sinopeay sisoubeiq
L 434 1od D4

3od D4 B snqp|dl4
SOV nding bojeuy
g J91uno)

Y J93Unod

[uiq] IndinQ Aejay
[zH] 6Ti# ndu) as|nd
ndinQ [eubig

[vw] zvov nding bojeuy
¥SIY Induj bojeuy
Bumias t§ |eutwisl
€51y Indu| Bojeuy
Bumas €5 |eulwidl
indu| [enbig
sindinQ % sinduj
[Hun]pegpaey
ERVEIETENR-NIEIVe |
‘qp334 B 9y

91e1S J9[01U0D) TS
JUBLIND "X AUl
1UBAIND "WON “AU|
|eway ) J91I9AU|
‘dwig) yuisieaH
abejjo I DA
snieis aAlQ
Jewayy JoJoW

[9%] A>uanbaiy
jua4ind 1010\
Aouanbaiq

abeyjop J010N

[dy] 1amod

[m]] 1amod

snjeis 10101\
1nopeay woisnd)
[%] anjep [en1dy utepy
piop snieis
CAREEIEIEIEN]

[1un] SduaiasRy
pIop |013u0D
snjejs |eJdusn
sinopeay ejeq
uoledynuUap| SALQ
2dA| uonediddy
si91oweled pauyag
oju| J919wWweleq
JaQUWINN [euas pie) Jamod
JaquINN [eHS AL
pied 1smod al MS
pie) jonuod di MS
ON PI dD1

oN BuuspiQ pied Jamod
ON buuapiQ aauQg
apodadA] palsplo
UOISI9A 1eMOS
abeyjop

UoI129S I9MOd

adAl D4
uonesynuap| aAug

43

Danfoss A/S © 12/2015 Toate drepturile rezervate.

MG18A746




Avertismente si alarme

VLT® HVAC Basic Drive FC 101

5 Avertismente si alarme

Numar Nr. propriu de | Text defectiune Avertisment Alarma | Deconectare cu |Cauza problemei
defectiune alarma/ blocare
avertisment
Semnalul la borna 53 sau 54 este sub
50% din valoarea configurata in
parametru 6-10 Terminal 53 Low Voltage,
Live zero error parametru 6-12 Terminal 53 Low Current,
2 16 (Eroare valoare X X - parametru 6-20 Terminal 54 Low Voltage
zero) sau in parametru 6-22 Terminal 54 Low
Current. Consultati si grupul de
parametri 6-0* Analog I/O Mode (Mod
analog 1/0).
Lipseste o faza din alimentare sau
. diferenta de tensiune este prea ridicata.
Mains ph. loss . . . .
4 14 L B X X X Verificati tensiunea de alimentare.
(Lipsa det faza) . )
Consultati parametru 14-12 Function at
Mains Imbalance.
; 1 DC over volt X X Tensiunea circuitului intermediar
(Suptens circ int) depaseste limita.
Tensiunea circuitului intermediar scade
DC under volt - . .
8 10 L X X - sub limita de avertizare la tensiune
(Subtens circ int) L
scazuta.
Inverter overload
9 9 (Suprasarcina a X X - Sarcina peste 100% pe o perioada de
invertorului) timp indelungata.
Motorul este prea fierbinte din cauza
Motor ETR over . . . i
. unei sarcini mai mari de 100% pe o
10 8 (Supraincarcare X X - . . . R . .
perioada de timp indelungata. Consultati
ETR motor) .
parametru 1-90 Motor Thermal Protection.
Motor th over Termistorul sau conexiunea termistorului
11 7 (Supraincércare X X - este deconectat(a). Consultati
termica motor) parametru 1-90 Motor Thermal Protection.
Over Current Limita curentului de varf al invertorului
13 5 X X X o
(Supracurent) este depdsita.
14 ) Earth Fault X X Descarcare intre fazele de iesire si
(Defec. impam.) impamantare.
Short Circuit Scurtcircuit in motor sau la bornele
16 12 o - X X )
(Scurtcircuit) motorului.
Lipsa de comunicatie spre convertizorul
17 4 Ctrl. word TO " X de frecventa. Consultati grupul de
(Cuv. contr. TO) parametri 8-0*% General Settings (Conf.
generale).
Fan Fault Ventilatorul de rdcire a radiatorului nu
24 50 (Defectiune a X X - functioneaza (numai pe unitati de 400V,
ventilatorului) 30 - 90 kW).
Lipseste faza U a motorului. Verificati
U phase loss . o
30 19 o . - X X faza. Consultati parametru 4-58 Missing
(Lipsa faza U) .
Motor Phase Function.
Lipseste faza V a motorului. Verificati
V phase loss . .
31 20 - X X faza. Consultati parametru 4-58 Missing

(Lipsa faza V)

Motor Phase Function.

a4
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Avertismente si alarme

Ghid rapid

Numar Nr. propriu de | Text defectiune Avertisment Alarma | Deconectare cu |Cauza problemei
defectiune alarma/ blocare
avertisment
Lipseste faza W a motorului. Verificati
W phase loss i . s
32 21 oL - X X faza. Consultati parametru 4-58 Missing
(Lipsa faza W) .
Motor Phase Function.
Internal fault
38 17 (Defectiune - X X Luati legatura cu furnizorul Danfoss
interna) local.
Descarcati de la fazele de iesire cdtre
Earth Fault impamantare, utilizand valoarea din
44 28 - X X
(Defec. impam.) parametru 15-31 Alarm Log Value daca
este posibil.
Control Voltage
46 33 Fault (Defectiune - X X Tensiunea de control este scdzutd. Luati
tensiune control) legatura cu furnizorul Danfoss local.
24V supply low
47 23 (Sub tensiune 24 X X X Este posibil ca sursa de 24 V c.c. sa fie
V) supraincarcata.
AMA calibration
50 failed (Calibrare - X - Luati legatura cu furnizorul Danfoss
AMA nereusitd) local.
Configurarea tensiunii, curentului si a
51 15 AMA Unomnom - X - puterii motorului este incorectd.
(Unom, Inom AMA) e
Verificati setarile.
5 ~ AMA low Inom ~ X ~ Curentul de sarcina al motorului este
(Inom redus AMA) prea scazut. Verificati setarile.
AMA big motor
53 - (Motor mare - X - Motorul este de prea mare putere
pentru AMA) pentru a efectua AMA.
AMA small mot
54 - (Motor mic - X - Motorul este de prea mica putere pentru
pentru AMA) a efectua AMA.
55 ~ AMA par. range ~ X ~ Valorile parametrului gasite de la motor
(Gama par. AMA) sunt in afara gamei acceptabile.
AMA user
interrupt (AMA . « -
56 - . . - X - AMA a fost intrerupta de utilizator.
intrerupta de
utilizator)
Tncercati sa reporniti AMA de cateva ori,
pana cand aceasta se realizeaza.
AVERTISMENT!
Pornirile repetate pot cauza
57 _ AMA timeout _ X ~ ridicarea temperaturii motorului la
(,Timeout” AMA) un nivel la care cresc valorile
rezistentelor Rs si Rr. In cele mai
multe cazuri, aceste valori nu sunt
critice.
sg ~ AMA internal X X _ Luati legatura cu furnizorul Danfoss
(AMA interna) local.
Current limit
59 25 (Limita de X - - Curentul este mai mare decat valoarea
curent) din parametru 4-18 Current Limit.
MG18A746 Danfoss A/S © 12/2015 Toate drepturile rezervate. 45




Avertismente si alarme

VLT® HVAC Basic Drive FC 101

Numar Nr. propriu de | Text defectiune Avertisment Alarma | Deconectare cu |Cauza problemei
defectiune alarma/ blocare
avertisment
Interblocarea externa a fost activata.
Pentru a relua functionarea normala,
External aplicati c.c. de 24 V pe borna
60 44 Interlock ~ X ~ programata pentru interblocare externa
(Interblocare si resetati convertizorul de frecventa
externad) (prin comunicatie seriald, I/E digitald sau
apdsand butonul [Reset] (Resetare) de
pe panoul LCP).
Heat sink
Temperature
Low Acest avertisment se bazeaza pe
66 26 X - -
(Temperatura senzorul de temperatura din modulul
scazuta a IGBT (pe unitatile de 400 V, 30 - 90 kW
radiatorului) (40 — 125 CP) si pe cele de 600 V).
Pwr. Card Temp Senzorul de temperatura de pe modulul
69 1 (Temp. modul X X X de putere depdseste limita superioard
alim.) sau limita inferioara.
lllegal FC
configuration
(Configuratie a
70 36 - X X
convertizorului
de frecventa Modulul de control si modulul de putere
nepermisd) sunt incompatibile.
Illegal power
section configu-
ration
79 - (Configurare X X -
nepermisa a
sectiunii de Defectiune interna. Luati legétura cu
putere) furnizorul Danfoss local.
80 2 Drive initialised ~ X ~ Toate setarile parametrilor sunt initia-
(Conv. initializ.) lizate la configurarile implicite.
Auto DC Braking
87 47 (Franare c.c. X - Convertizorul de frecventa are franare
automata) automata in c.c.
Cuplul este sub nivelul de cuplu
configurat pentru functionarea fara
95 40 Broken Belt X X ~ sarcing, ceea ce indica o curea rupta.
(Curea ruptad) Consultati grupul de parametri 22-6*
Broken Belt Detection (Detectie curea
ruptd).
Motor Rotating Tenéil..me contraelectror?notoare ridi?até.
126 - . - X - Opriti rotorul motorului cu magneti
(Rotire motor) ) ) '
permanenti.
200 _ .Fire M?de (Mod X _ ~ . . .
incendiu) Modul incendiu a fost activat.
Fire Mode Limits
202 _ Exceeded (Dep X _ B
lim. mod Modul incendiu a ascuns 1 sau mai
incendiu) multe alarme care anuleaza garantia.

6
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Avertismente si alarme

Ghid rapid

(Cod tip nou)

Numar Nr. propriu de | Text defectiune Avertisment Alarma | Deconectare cu |Cauza problemei
defectiune alarma/ blocare
avertisment
Alimentarea sau sursa de alimentare in
New sparepart comutatie a fost schimbata (pe unitatile
250 - (Componenta - X X de 400 V, 30 - 90 kW (40 - 125 CP) si
noua) pe cele de 600 V). Luati legdtura cu
furnizorul Danfoss local.
Convertizorul de frecventa are un nou
cod pentru tip (pe unitatile de 400 V, 30
New Typecode ;
251 - - X X - 90 kW (40 - 125 CP) si pe cele de 600

V). Luati legdtura cu furnizorul Danfoss
local.

Tabel 5.1 Avertismente si alarme

MG18A746
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Specificatii VLT® HVAC Basic Drive FC 101

6 Specificatii

6.1 Reteaua de alimentare

6.1.1 3x200-240V ca.

Convertizor de frecventa |PK25(|PK37|PK75|P1K5| P2K2 [ P3K7 | P5K5 | P7K5 [ P11K | P15K | P18K | P22K | P30K | P37K | P45K

Putere caracteristica la 02510371075 1,5 2,2 3,7 55 7,5 11,0 15,0 18,5 22,0 30,0 37,0 45,0
arbore [kW]
Putere caracteristicd la 033] 05 1,0 | 20 3,0 5,0 7,5 100 | 150 [ 20,0 [ 250 | 30,0 | 40,0 | 50,0 [ 60,0
arbore [CP]
Protectie nominala IP20 H1 H1 H1 H1 H2 H3 H4 H4 H5 H6 H6 H7 H7 H8 H8
Dimensiunea maxima a 4 4 4 4 4 4 16 16 16 35 35 50 50 95 120

cablului in borne (retea de | (10) | (10) | (10) | (10) | (10) | (10) | (6) (6) (6) () () (M (M (0) | (4/0)
alimentare, motor)
[mm? (AWG)]
Curent de iesire

Temperatura mediului ambiant 40 °C (104 °F)

Continuu 15122 42| 68| 96 152 | 22,0 | 280 | 42,0 | 594 | 748 | 88,0 | 1150 | 143,0 | 170,0
(3 x 200 - 240 V) [A]
Intermitent 1,7 124 | 46 | 75| 106|167 | 242 | 308 [ 462 | 653 | 823 | 96,8 | 126,5| 157,3 | 187,0

(3 x 200 - 240 V) [A]

Curent maxim de intrare

Continuu 11116 |28 |56 |86/ |141/|21.0/|283/|41.0/| 52,7 | 650 | 76,0 | 103,7 | 127,9 | 153,0
(3 x 200 - 240 V) [A] 72 | 120 | 18.0 | 240 | 382

Intermitent 1,2 1,8 3,1 6,2 | 9.5/ | 155/ | 23.1/| 31.1/ | 45.1/ | 58,0 71,5 83,7 | 1141 | 140,7 | 168,3
(3 x 200 - 240 V) [A] 79 | 132 | 198 | 264 | 42.0

Sigurante maxime de retea, Consultati capitol 3.2.4 Sigurantele si intrerupdtoarele de circuit

fuzibile

Pierdere estimata de 12/ | 15/ | 21/ | 48/ | 80/ | 97/ | 182/ | 229/ | 369/ | 512 | 697 | 879 [ 1149 | 1390 [ 1500
putere [W], cel mai bun 14 18 26 | 60 | 102 | 120 | 204 | 268 | 386

caz/caracteristic"

Greutate, protectie 20 1 20 [ 20 | 21 34 4,5 79 79 9,5 24,5 24,5 36,0 36,0 51,0 | 51,0
nominald carcasd IP20 [kg | (44) | (44) | (44) | (46)| (75) | (99 [(17,4)| (17,4) | (20,9) | (54) (54) | (794) | (794) | (112, | (112,
(Ib.)] 4) 4)
Randament [%)], cel mai 97.0/197.3/(98.0/97.6/|97.1/ | 97.9/ | 973/ | 985/ | 97.2/ | 97,0 | 97,1 96,8 97,1 971 97,3
bun caz/caracteristic? 9651968 [ 976 [ 97.0 | 963 | 974 | 97.0 | 971 97.1

Curent de iesire

Temperatura mediului ambiant 50 °C (122 °F)

Continuu 15119 ] 35| 68| 96 13,0 | 198 | 230 | 33,0 | 416 | 524 | 616 | 80,5 [ 1001 [ 119
(3 x 200 - 240 V) [A]
Intermitent 1,7 1 21 39 | 751|106 | 143 | 21,8 [ 253 | 363 | 458 | 576 | 678 | 88,6 [ 1101 | 130,9

(3 x 200 - 240 V) [A]

Tabel 6.1 3 x 200 - 240 V c.a., 0,25 - 45 kW (0,33 - 60 CP)

1) Se aplicd pentru dimensionarea rdcirii convertizorului de frecventd. Dacd frecventa de comutare este mai mare decdt configurarea implicitd,
pierderile de putere pot creste. Este inclusd puterea consumatd de panoul LCP si de modulele caracteristice de control. Pentru date privind
pierderile de putere conform EN 50598-2, consultati www.danfoss.com/vltenergyefficiency.

2) Randament mdsurat la curentul nominal. Pentru clasa randamentului energetic, consultati capitol 6.4.13 Mediul ambiant. Pentru pierderile de
sarcind partiale, consultati www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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6.1.2 3 x380-480V ca.

Convertizor de frecventa PK37 PK75 P1K5 P2K2 P3Ko0 P4Ko P5K5 P7K5 P11K P15K
Putere caracteristica la arbore 0,37 0,75 1,5 2,2 3,0 4,0 5,5 7.5 11,0 15,0
(kW]

Putere caracteristica la arbore 0,5 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0 7,5 10,0 15,0 20,0
[CP]

Protectie nominala IP20 H1 H1 H1 H2 H2 H2 H3 H3 H4 H4
Dimensiunea maxima a 4 (10) 4 (10) 4 (10) 4 (10) 4 (10) 4 (10) 4 (10) 4 (10) 16 (6) 16 (6)
cablului in borne (retea de

alimentare, motor)

[mm? (AWG)]

Curent de iesire — temperatura mediului ambiant 40 °C (104 °F

Continuu (3 x 380 - 440 V) [A] 1,2 2,2 3,7 53 7,2 9,0 12,0 15,5 23,0 31,0
Intermitent (3 x 380 — 440 V) 1,3 2,4 41 58 7,9 9,9 13,2 171 25,3 34,0
[A]

Continuu (3 x 441 - 480 V) [A] 11 2,1 3,4 4,8 6,3 8,2 11,0 14,0 21,0 27,0
Intermitent (3 x 441 - 480 V) 1,2 2,3 3,7 53 6,9 9,0 12,1 15,4 23,1 29,7
[A]

Curent maxim de intrare

Continuu (3 x 380 - 440 V) [A] 1,2 2,1 3,5 4,7 6,3 8,3 11,2 151 22,1 29,9
Intermitent (3 x 380 — 440 V) 13 2,3 39 52 6,9 9,1 12,3 16,6 243 329
[A]

Continuu (3 x 441 — 480 V) [A] 1,0 1,8 2,9 3,9 53 6,8 9,4 12,6 18,4 24,7
Intermitent (3 x 441 - 480 V) 11 2,0 3,2 4,3 58 7,5 10,3 13,9 20,2 27,2
[A]

Sigurante maxime de retea, Consultati capitol 3.2.4 Sigurantele si intrerupdtoarele de circuit

fuzibile

Pierdere estimata de putere 13/15 16/21 46/57 46/58 66/83 95/118 | 104/131 | 159/198 | 248/274 | 353/379
(wi,

cel mai bun caz/caracteristic"

Greutate, protectie nominala 2044 2044 | 21@46) 33731 333|345 |43(09,5) | 45199 7.9 7.9
carcasa 1P20 [kg (Ib.)] (17,4) (17,4)
Randament [%], 97.8/97.3 | 98.0/97.6 | 97.7/97.2 | 98.3/97.9 | 98.2/97.8 | 98.0/97.6 | 98.4/98.0 | 98.2/97.8 | 98.1/ 98.0/
cel mai bun caz/caracteristic? 97.9 97.8
Curent de iesire - temperatura mediului ambiant 50 °C (122 °F

Continuu (3 x 380 - 440 V) [A] 1,04 1,93 3,7 4,85 6,3 8,4 10,9 14,0 20,9 28,0
Intermitent (3 x 380 — 440 V) 11 2,1 4,07 54 6,9 9,2 12,0 15,4 23,0 30,8
[A]

Continuu (3 x 441 - 480 V) [A] 1,0 1,8 34 4,4 55 7,5 10,0 12,6 19,1 24,0
Intermitent (3 x 441 - 480 V) 11 2,0 3,7 4,8 6,1 8,3 11,0 13,9 21,0 26,4
[A]

Tabel 6.2 3 x 380 - 480 V c.a,, 0,37 - 15 kW (0,5 - 20 CP), dimensiuni de carcasa H1 - H4

1) Se aplicd pentru dimensionarea rdcirii convertizorului de frecventd. Dacad frecventa de comutare este mai mare decdt configurarea implicitd,

pierderile de putere pot creste. Este inclusd puterea consumatd de panoul LCP si de modulele caracteristice de control. Pentru date privind

pierderile de putere conform EN 50598-2, consultati www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) Randament mdsurat la curentul nominal. Pentru clasa randamentului energetic, consultati capitol 6.4.13 Mediul ambiant. Pentru pierderile de

sarcind partiale, consultati www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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Convertizor de frecventa P18K P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
Putere caracteristica la arbore [kW] 18,5 22,0 30,0 37,0 45,0 55,0 75,0 90,0
Putere caracteristica la arbore [CP] 25,0 30,0 40,0 50,0 60,0 70,0 100,0 125,0
Protectie nominala IP20 H5 H5 H6 H6 H6 H7 H7 H8
Dimensiunea maxima a cablului in 16 (6) 16 (6) 35 (2) 35 (2) 35 (2) 50 (1) 95 (0) 120
borne (retea de alimentare, motor) (250MCM)
[mm? (AWG)]

Curent de iesire — temperatura mediului ambiant 40 °C (104 °F)

Continuu (3 x 380 - 440 V) [A] 37,0 42,5 61,0 73,0 90,0 106,0 147,0 177,0
Intermitent (3 x 380 - 440 V) [A] 40,7 46,8 67,1 80,3 99,0 116,0 161,0 194,0
Continuu (3 x 441 - 480 V) [A] 34,0 40,0 52,0 65,0 80,0 105,0 130,0 160,0
Intermitent (3 x 441 - 480 V) [A] 374 44,0 57,2 71,5 88,0 115,0 143,0 176,0
Curent maxim de intrare

Continuu (3 x 380 — 440 V) [A] 352 41,5 57,0 70,0 84,0 103,0 140,0 166,0
Intermitent (3 x 380 — 440 V) [A] 38,7 45,7 62,7 77,0 92,4 113,0 154,0 182,0
Continuu (3 x 441 - 480 V) [A] 29,3 34,6 49,2 60,6 72,5 88,6 120,9 142,7
Intermitent (3 x 441 - 480 V) [A] 32,2 38,1 54,1 66,7 79,8 97,5 132,9 157,0
Sigurante maxime de retea, fuzibile

Pierdere estimatd de putere [W], 412/456 475/523 733 922 1067 1133 1733 2141
cel mai bun caz/caracteristic"

Greutate, protectie nominala carcasa 9,5(20,9) | 9,5 (20,9) 24,5 (54) 24,5 (54) 24,5 (54) | 36,0 (79,4) | 36,0 (79,4) 51,0
IP20 [kg (Ib.)] (112,4)
Randament [%], cel mai bun caz/ 98.1/97.9 | 98.1/97.9 97,8 97,7 98 98,2 97,8 97,9
caracteristic?

Curent de iesire — temperatura mediului ambiant 50 °C (122 °F)

Continuu (3 x 380 - 440 V) [A] 34,1 38,0 48,8 584 72,0 74,2 102,9 123,9
Intermitent (3 x 380 — 440 V) [A] 37,5 41,8 53,7 64,2 79,2 81,6 113,2 136,3
Continuu (3 x 441 - 480 V) [A] 31,3 35,0 41,6 52,0 64,0 73,5 91,0 112,0
Intermitent (3 x 441 — 480 V) [A] 344 38,5 45,8 57,2 704 80,9 100,1 123,2

Tabel 6.3 3 x 380 - 480 V c.a., 18,5 - 90 kW (25 - 125 CP), dimensiuni de carcasa H5 - H8

1) Se aplicd pentru dimensionarea rdcirii convertizorului de frecventd. Dacd frecventa de comutare este mai mare decdt configurarea implicitd,

pierderile de putere pot creste. Este inclusd puterea consumatd de panoul LCP si de modulele caracteristice de control. Pentru date privind

pierderile de putere conform EN 50598-2, consultati www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) Randament mdsurat la curentul nominal. Pentru clasa randamentului energetic, consultati capitol 6.4.13 Mediul ambiant. Pentru pierderile de

sarcind partiale, consultati www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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Convertizor de frecventa PK75 | P1K5 [ P2K2 | P3KO | P4KO | P5K5 [ P7K5 | P11K | P15K | P18K
Putere caracteristica la arbore [kW] 0,75 1,5 2,2 3,0 4,0 5,5 7.5 11 15 18,5
Putere caracteristica la arbore [CP] 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0 7.5 10,0 15 20 25
Protectie nominala IP54 12 12 12 12 12 13 13 14 14 14
Dimensiunea maxima a cablului in borne (retea | 4 (10) | 4 (10) | 4 (10) | 4 (10) | 4 (10) | 4(10) | 4(10) | 16 (6) | 16 (6) | 16 (6)
de alimentare, motor) [mm? (AWG)]
Curent de iesire
Temperatura mediului ambiant 40 °C (104 °F)
Continuu (3 x 380 - 440 V) [A] 2,2 3,7 53 7,2 9,0 12,0 15,5 23,0 31,0 37,0
Intermitent (3 x 380 - 440 V) [A] 2,4 41 58 7,9 9,9 13,2 171 25,3 34,0 40,7
Continuu (3 x 441 - 480 V) [A] 2,1 34 4,8 6,3 8,2 11,0 14,0 21,0 27,0 34,0
Intermitent (3 x 441 - 480 V) [A] 23 3,7 53 6,9 9,0 121 15,4 23,1 29,7 374
Curent maxim de intrare
Continuu (3 x 380 — 440 V)[A] 2,1 3,5 47 6,3 83 11,2 15,1 22,1 29,9 35,2
Intermitent (3 x 380 — 440 V) [A] 2,3 3,9 5.2 6,9 9,1 123 16,6 24,3 32,9 38,7
Continuu (3 x 441 - 480 V) [A] 1,8 29 39 53 6,8 9,4 12,6 184 24,7 29,3
Intermitent (3 x 441 - 480 V) [A] 2,0 3,2 4,3 58 7,5 10,3 13,9 20,2 27,2 32,2
Sigurante maxime de retea, fuzibile Consultati capitol 3.2.4 Sigurantele si intrerupdtoarele de circuit
Pierdere estimata de putere [W], cel mai bun 21/ 46/ 46/ 66/ 95/ 104/ 159/ 248/ 353/ 412/
caz/caracteristic! 16 57 58 83 118 131 198 274 379 456
Greutate, protectie nominala carcasa IP54 53 53 53 53 53 7.2 7.2 13,8 13,8 13,8
[kg (Ib)] (11,7) (11,7) (11,7) (11,7) (11,7) (15,9) (15,9) (30,4) (30,4) (30,4)
Randament [%], cel mai bun caz/caracteristic? 98.0/ 97.7/ 98.3/ 98.2/ 98.0/ 98.4/ 98.2/ 98.1/ 98.0/ 98.1/
97.6 97.2 97.9 97.8 97.6 98.0 97.8 97.9 97.8 97.9
Curent de iesire - temperatura mediului ambiant 50 °C (122 °F)
Continuu (3 x 380 - 440 V) [A] 1,93 3,7 4,85 6,3 7.5 10,9 14,0 20,9 28,0 33,0
Intermitent (3 x 380 — 440 V) [A] 2,1 4,07 54 6,9 9,2 12,0 15,4 23,0 30,8 36,3
Continuu (3 x 441 - 480 V) [A] 1,8 34 4,4 55 6,8 10,0 12,6 19,1 24,0 30,0
Intermitent (3 x 441 - 480 V) [A] 2,0 3,7 4,8 6,1 8,3 11,0 13,9 21,0 26,4 33,0

Tabel 6.4 3 x 380 - 480 V c.a., 0,75 - 18,5 kW (1 - 25 CP), dimensiuni de carcasa 12 - 14

1) Se aplicd pentru dimensionarea rdcirii convertizorului de frecventd. Daca frecventa de comutare este mai mare decat configurarea implicitd,

pierderile de putere pot creste. Este inclusd puterea consumatd de panoul LCP si de modulele caracteristice de control. Pentru date privind
pierderile de putere conform EN 50598-2, consultati www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) Randament masurat la curentul nominal. Pentru clasa randamentului energetic, consultati capitol 6.4.13 Mediul ambiant. Pentru pierderile de

sarcind partiale, consultati www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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Convertizor de frecventa P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
Putere caracteristica la arbore [kW] 22,0 30,0 37,0 45,0 55,0 75,0 90,0
Putere caracteristica la arbore [CP] 30,0 40,0 50,0 60,0 70,0 100,0 125,0
Protectie nominala IP54 16 16 16 17 17 18 18
Dimensiunea maxima a cablului in borne (retea de 35 (2) 35 (2) 35 (2) 50 (1) 50 (1) 95 (3/0) | 120 (4/0)
alimentare, motor) [mm? (AWG)]

Curent de iesire

Temperatura mediului ambiant 40 °C (104 ° F)

Continuu (3 x 380 - 440 V) [A] 44,0 61,0 73,0 90,0 106,0 147,0 177,0
Intermitent (3 x 380 - 440 V) [A] 48,4 67,1 80,3 99,0 116,6 161,7 194,7
Continuu (3 x 441 - 480 V) [A] 40,0 52,0 65,0 80,0 105,0 130,0 160,0
Intermitent (3 x 441 - 480 V) [A] 44,0 57,2 71,5 88,0 115,5 143,0 176,0
Curent maxim de intrare

Continuu (3 x 380 — 440 V)[A] 41,8 57,0 70,3 84,2 102,9 140,3 165,6
Intermitent (3 x 380 — 440 V) [A] 46,0 62,7 774 92,6 1131 154,3 182,2
Continuu (3 x 441 - 480 V) [A] 36,0 49,2 60,6 72,5 88,6 120,9 142,7
Intermitent (3 x 441 — 480 V) [A] 39,6 54,1 66,7 79,8 97,5 132,9 157,0
Sigurante maxime de retea, fuzibile

Pierdere estimata de putere [W], cel mai bun caz/caracte- 496 734 995 840 1099 1520 1781
ristic?)

Greutate, protectie nominala carcasa 1P54 [kg (Ib.)] 27 (59,5) | 27 (59,5) | 27 (59,5) | 45 (99,2) | 45 (99,2) |65 (143,3)| 65 (143,3)
Randament [%], cel mai bun caz/caracteristic? 98,0 97,8 97,6 98,3 98,2 98,1 98,3
Curent de iesire — temperatura mediului ambiant 50 °C (122 °F)

Continuu (3 x 380 - 440 V) [A] 35,2 48,8 58,4 63,0 74,2 102,9 1239
Intermitent (3 x 380 — 440 V) [A] 38,7 53,9 64,2 69,3 81,6 113,2 136,3
Continuu (3 x 441 — 480 V) [A] 32,0 41,6 52,0 56,0 73,5 91,0 112,0
Intermitent (3 x 441 - 480 V) [A] 35,2 45,8 57,2 61,6 80,9 100,1 123,2

Tabel 6.5 3 x 380 - 480 V c.a., 22 - 90 kW (30 - 125 CP), dimensiuni de carcasa 16 - I8

1) Se aplicd pentru dimensionarea rdcirii convertizorului de frecventd. Daca frecventa de comutare este mai mare decat configurarea implicitd,
pierderile de putere pot creste. Este inclusd puterea consumatd de panoul LCP si de modulele caracteristice de control. Pentru date privind
pierderile de putere conform EN 50598-2, consultati www.danfoss.com/vltenergyefficiency.

2) Randament mdsurat la curentul nominal. Pentru clasa randamentului energetic, consultati capitol 6.4.13 Mediul ambiant. Pentru pierderile de

sarcind partiale, consultati www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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6.1.3 3x525-600V ca.

Convertizor de frecventa P2K2 | P3KO | P3K7 | P5K5 | P7K5 | P11K | P15K | P18K | P22K | P30K | P37K | P45K | P55K | P75K | P9OK
Putere caracteristica la arbore 2,2 3,0 3,7 5,5 7,5 11,0 | 150 | 185 | 22,0 | 30,0 37 45,0 | 55,0 | 75,0 | 90,0
(kw1

Putere caracteristica la arbore 3,0 4,0 5,0 7,5 10,0 | 150 | 20,0 | 250 | 30,0 | 40,0 | 50,0 | 60,0 | 70,0 | 100,0 | 125,0
[CP]

Protectie nominala IP20 H9 H9 H9 H9 H9 H10 | H10 H6 H6 H6 H7 H7 H7 H8 H8

Dimensiunea maxima a 4(10) (4 (10)| 4 (10) (4 (10)|4 (10)| 10 (8)| 10 (8) |35 (2)| 35 35 50 50 50 95 120
cablului in borne (retea de @ | @ | @ | mM/{@]w©]®4o

alimentare, motor)
[mm? (AWG)]
Curent de iesire — temperatura mediului ambiant 40 °C (104 ° F)
Continuu (3 x 525 - 550 V) 4,1 5.2 6,4 9,5 11,5 190 | 23,0 | 28,0 | 36,0 | 43,0 | 54,0 | 65,0 | 87,0 | 105,0|137,0
[A]
Intermitent (3 x 525 - 550 V) 4,5 57 7,0 105 | 12,7 | 209 | 253 | 308 | 396 | 47,3 | 594 | 71,5 | 95,7 | 115,5]|150,7
[A]
Continuu (3 x 551 - 600 V) 39 4,9 6,1 9,0 11,0 | 180 | 22,0 | 27,0 | 340 | 41,0 | 52,0 | 62,0 | 83,0 | 100,0|131,0
[A]
Intermitent (3 x 551 — 600 V) 4,3 54 6,7 9,9 12,1 198 | 24,2 | 29,7 | 374 | 451 | 57,2 | 68,2 | 91,3 [110,0 | 144,1
[A]

Curent maxim de intrare
Continuu (3 x 525 - 550 V) 3,7 51 50 8,7 11,9 | 165 | 225 | 27,0 | 33,1 | 451 | 54,7 | 66,5 | 81,3 [ 109,0|130,9
[A]
Intermitent (3 x 525 — 550 V) 4,1 5,6 6,5 9,6 13,1 182 | 248 | 29,7 | 364 | 496 | 60,1 | 73,1 | 89,4 |1199]143,9
[A]
Continuu (3 x 551 - 600 V) 35 4,8 56 8,3 11,4 | 157 | 214 | 257 | 31,5 | 429 | 520 | 633 | 77,4 | 103,8| 1245
[A]
Intermitent (3 x 551 - 600 V) 39 53 6,2 9,2 125 (17,3 | 236 | 283 | 346 | 47,2 | 57,2 | 69,6 | 85,1 |114,2|137,0
[A]
Sigurante maxime de retea, Consultati capitol 3.2.4 Sigurantele si intrerupdtoarele de circuit

fuzibile
Pierdere estimata de putere 65 90 110 | 132 [ 180 | 216 | 294 | 385 | 458 | 542 | 597 | 727 | 1092 | 1380 | 1658
[W], cel mai bun caz/caracte-

ristic!

Greutate, protectie nominala 6,6 6,6 6,6 6,6 6,6 11,5 11,5 (245 ] 245|245 | 360 | 360 | 36,0 | 51,0 | 51,0

carcasa I1P54 [kg (Ib.)] (14,6) | (14,6) | (14,6) | (14,6) | (14,6) | (25,3) | (253) | (54) | (54) | (54) | (79,3) | (79,3)| (79,3)| (112, | (112,
4) 4)

Randament [%], 97,9 97 97,9 | 98,1 [ 98,1 | 984 | 984 | 984 [ 98,4 | 985 | 98,5 | 98,7 | 98,5 | 98,5 | 98,5

cel mai bun caz/caracteristic?

Curent de iesire — temperatura mediului ambiant 50 °C (122 °F)

Continuu (3 x 525 - 550 V) 2,9 3,6 4,5 6,7 8,1 13,3 | 16,1 19,6 | 25,2 | 30,1 | 37,8 | 45,5 | 609 | 73,5 | 95,9

[A]
Intermitent (3 x 525 - 550 V) 3,2 4,0 4,9 74 8,9 146 | 17,7 | 21,6 | 27,7 | 33,1 | 41,6 | 50,0 | 67,0 | 80,9 | 1055
[A]
Continuu (3 x 551 — 600 V) 2,7 34 4,3 6,3 7,7 126 | 154 | 189 | 23,8 | 28,7 | 364 | 43,3 | 58,1 | 70,0 | 91,7
[A]
Intermitent (3 x 551 — 600 V) 3,0 3,7 4,7 6,9 8,5 139 [ 16,9 | 208 | 26,2 | 31,6 | 40,0 | 47,7 | 63,9 | 77,0 [ 100,9
[A]

Tabel 6.6 3 x 525 - 600 V c.a., 2,2 - 90 kW (3 - 125 CP), dimensiuni de carcasa H6 - H10

1) Se aplicd pentru dimensionarea rdcirii convertizorului de frecventd. Dacad frecventa de comutare este mai mare decdt configurarea implicitd,
pierderile de putere pot creste. Este inclusd puterea consumatd de panoul LCP si de modulele caracteristice de control. Pentru date privind
pierderile de putere conform EN 50598-2, consultati www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) Randament mdsurat la curentul nominal. Pentru clasa randamentului energetic, consultati capitol 6.4.13 Mediul ambiant. Pentru pierderile de
sarcind partiale, consultati www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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6.2 Rezultatele testului emisiei EMC

Urmatoarele rezultate ale testului au fost obtinute utilizdnd un sistem cu un convertizor de frecventd, un cablu de control
ecranat, un tablou electric cu potentiometru, precum si un cablu ecranat al motorului.

Tip de filtru RFI

Emisie conductoare. Lungimea maxima a cablului ecranat [m]

Emisie radiata

Mediu industrial

EN 55011

Clasa A Grup 2
Mediu industrial

Clasa A Grup 1
Mediu industrial

Clasa B
Domenii de carcase, de
afaceri comerciale si de

iluminare

Clasa A Grup 1
Mediu industrial

Clasa B
Domenii de carcase,
de afaceri comerciale

si de iluminare

EN/IEC 61800-3

Categoria C3
Mediu secundar
Industrial

Categoria C2
Mediu primar
Domiciliu si birou

Categoria C1
Mediu primar
Domiciliu si birou

Categoria C2
Mediu primar
Domiciliu si birou

Categoria C1
Mediu primar
Domiciliu si birou

Cu filtru
extern

Fara filtru
extern

Cu filtru
extern

Fara filtru
extern

Cu filtru
extern

Fara filtru
extern

Cu filtru
extern

Fara filtru
extern

Cu filtru
extern

Fara filtru
extern

Filtru RFI H4 (EN55

011 A1, EN/IEC61800-3

C2)

0,25 - 11 kW
3 x 200 -240V
IP20

25 50

Da Da

0,37 - 22 kW
3 x 380 -480V
IP20

25 50

Da Da

Filtru RFI H2 (EN 55011 A2, EN/IEC 61800-

3 C3)

15 - 45 kW
3 x200-240V
IP20

25 -

Nu -

Nu -

30 - 90 kW
3 x 380 -480V
IP20

0,75 - 18,5 kW
3 x380-480V
IP54

25 -

Da -

22 - 90 kW
3 x380-480V
IP54

25 -

Filtru RFI H3 (EN55

011 A1/B, EN/IEC 61800-3 C2/C1)

15 — 45 kW
3x200-240V
IP20

50 -

20 -

Da -

Nu -

30 - 90 kW
3 x380-480V
IP20

50 -

20 -

Da -

Nu -

0,75 - 18,5 kW
3 x380-480V
IP54

Da -

22 - 90 kW
3 x380-480V
IP54

25 -

Da -

Nu -

Tabel 6.7 Rezultatele testului emisiei EMC
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6.3 Conditii speciale

6.3.1 Devaluare pentru utilizare in conditii de temperatura ridicata si frecventa de comutare

Asigurati-vd ca temperatura mediului ambiant masurata in decurs de 24 de ore este cu cel putin 5 °C (41 °F) mai micd decat
temperatura maxima a mediului ambiant specificatd pentru convertizorul de frecventa. In cazul in care convertizorul de
frecventd este utilizat la o temperatura ridicata a mediului ambiant, reduceti curentul continuu de iesire. Pentru curba de
devaluare, consultati Ghidul de proiectare VLT® HVAC Basic Drive FC 101.

6.3.2 Devaluarea pentru utilizare in conditii de presiune scazuta a aerului si altitudini ridicate

Capacitatea de racire a aerului scade la presiuni joase ale aerului. Pentru altitudini de peste 2.000 m (6.562 ft), luati legatura
cu Danfoss privind PELV. Sub altitudinea de 1.000 m (3.281 ft) nu este necesara devaluarea. La altitudini peste 1.000 m
(3.281 ft) reduceti temperatura mediului ambiant sau curentul maxim de iesire. Reduceti iesirea cu 1% pentru fiecare 100 m
(328 ft) din altitudinea peste 1.000 m (3.281 ft) sau reduceti temperatura maxima a mediului ambiant cu 1°C (33,8 °F) per
200 m (656 ft).

6.4 Date tehnice generale

6.4.1 Protectie si functii

. Protectie electrotermica a motorului la suprasarcina.

. Monitorizarea temperaturii radiatorului asigura actiunea de decuplare a convertizorului de frecventa in caz de
supratemperaturd

. Convertizorul de frecventd este prevazut cu protectie la scurtcircuitele de pe bornele U, V si W ale motorului.
. Cand lipseste o faza a motorului, convertizorul de frecventa se deconecteaza, declansand o alarma.

. Cand lipseste o faza de retea, convertizorul de frecventd se deconecteazd sau emite un avertisment (in functie de
sarcind).

. Monitorizarea tensiunii circuitului intermediar asigura actiunea de deconectare a convertizorului de frecventa cand
tensiunea circuitului intermediar este prea scazuta sau prea ridicata.

. Convertizorul de frecventd este prevazut cu protectie impotriva defectiunilor de impamantare de pe bornele U, V si
W ale motorului.

6.4.2 Reteaua de alimentare (L1, L2, L3)

Tensiune de alimentare 200 - 240 V £10%
Tensiune de alimentare 380 - 480 V £10%
Tensiune de alimentare 525 - 600 V £10%
Frecventa de alimentare 50/60 Hz
Dezechilibru maxim temporar intre fazele retelei 3,0% din tensiunea nominala de alimentare
Factor de putere activa (A) 2 0,9 nominal, la sarcina nominala
Abatere factor de putere (cos®) fatd de unitate (> 0,98)
Comutare pe intrarea de alimentare L1, L2, L3 (porniri) la dimensiuni de carcase H1 — H5, 12, 13, 14 Cel mult de 2 ori/minut
Comutare pe intrarea de alimentare L1, L2, L3 (porniri) la dimensiuni de carcase H6 — H8, 16 - 18 Cel mult 1 data/minut
Protectia mediului conform EN 60664-1 Categoria de supratensiune lll/gradul de poluare 2

Unitatea este utilizabila pentru un circuit capabil sa livreze maximum 100.000 Arms curent simetric, la maximum 240/480 V.

6.4.3 lesirea motorului (U, V, W)

Tensiune de iesire 0 - 100% a tensiunii de alimentare
Frecventa de iesire 0 - 200 Hz (VVCY), 0 - 400 Hz (u/f)
Comutare pe iesire Nelimitata
Timpi de rampa 0,05 - 3.600 s
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6.4.4 Lungimea si sectiunea cablului

Lungimea maxima a cablului de motor, ecranat/armat (instalare corecta in

conformitate cu EMC)

Consultati capitol 6.2 Rezultatele testului emisiei
EMC

Lungimea maxima a cablului motorului, neecranat/nearmat

50 m (164 ft)

Sectiune transversalad maxima catre motor, catre reteaua de alimentare”

Borne de c.c. cu sectiunea transversala pentru reactia filtrului la dimensiunile de carcasa H1 - H3, 12, I3, 14

4 mm%/11 AWG

Borne de c.c. cu sectiunea transversald pentru reactia filtrului la dimensiunile de carcasa H4 - H5

16 mm?*/6 AWG

Sectiune transversald maxima la bornele de control, conductor rigid

2,5 mm?/14 AWG

Sectiune transversald maxima la bornele de control, conductor flexibil

2,5 mm?/14 AWG

Sectiune transversala minima la bornele de control

0,05 mm?/30 AWG

1) Consultati capitol 6.1.2 3 x 380 - 480 V c.a. pentru informatii suplimentare

6.4.5 Intrari digitale

Intrari digitale programabile 4
Numar borna 18, 19, 27, 29
Logica PNP sau NPN
Nivel de tensiune 0-24Vcec
Nivel de tensiune, 0 logic PNP <5Vcec
Nivel de tensiune, 1 logic PNP >10Vcc
Nivel de tensiune, 0 logic NPN >19Vcc
Nivel de tensiune, 1 logic NPN <14Vcec
Tensiune maxima la intrare 28 V c.c.

Rezistenta de intrare, Ri

Aproximativ 4 kQ

Intrarea digitala 29 ca intrare a termistorului

Defectiune: > 2,9 kQ si fara defectiune: < 800 Q

Intrarea digitala 29 ca intrare in impulsuri

Frecventa maxima 32 kHz, iesire ,push-pull” si 5 kHz (O.C.)

6.4.6 Intrarile analogice

Numar de intrdri analogice

2

Numar borna

53, 54

Mod borna 53

Parametru 6-19 Terminal 53 mode: 1 = tensiune, 0 = curent

Mod borna 54

Parametru 6-29 Terminal 54 mode: 1 = tensiune, 0 = curent

Nivel de tensiune 0-10V
Rezistenta de intrare, Ri Aproximativ 10 kQ
Tensiune maxima 20V
Nivel de curent 0/4 - 20 mA (scalabil)
Rezistenta de intrare, Ri <500 Q
Curent maxim 29 mA
Rezolutie pe intrare analogica 10 biti
6.4.7 lesire analogica

Numdr de iesiri analogice programabile 2
Numar borna 42, 45V
Gama de variatie a curentului la iesirea analogica 0/4 - 20 mA
Sarcina maxima pentru borna comund la iesirea analogica 500 Q
Tensiune maxima la iesirea analogica 17V
Precizie pe iesirea analogica Eroare maxima: 0,4% din capacitatea maxima
Rezolutia pe iesirea analogica 10 biti

1) Bornele 42 si 45 pot fi programate si ca iesiri digitale.
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6.4.8 lesirea digitala

Numarul iesirilor digitale 4
Bornele 27 si 29

Numar borna 27, 29"
Nivelul de tensiune la iesirea digitala 0-24V
Nivelul maxim al curentului de iesire (absorbit si sursa) 40 mA
Bornele 42 si 45

Numar borna 42, 452
Nivelul de tensiune la iesirea digitald 17V
Curent maxim de iesire la iesirea digitala 20 mA
Sarcina maxima la iesirea digitala 1 kQ

1) Bornele 27 si 29 pot fi, de asemenea, programate ca intrdri.
2) Bornele 42 si 45 pot fi programate si ca iesire analogicd.
lesirile digitale sunt izolate galvanic fatd de tensiunea de alimentare (PELV) si fata de alte borne de tensiune ridicatd.

6.4.9 Modul de control, comunicatie seriala RS485

Numar borna 68 (P, TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)
Numdr borna 61 comun pentru bornele 68 si 69

6.4.10 Sursa 24 V c.c. a cardului de control.

Numar borna 12
Sarcina maxima 80 mA

6.4.11 lesirea releului

lesire programabila a releului 2
Releu 01 si 02 01 - 03 (NC), 01 — 02 (NO), 04 - 06 (NC), 04 - 05 (NO)
Sarcind maxima la borne (c.a. - 1)" pe 01 - 02/04 - 05 (NC) (Sarcina rezistiva) 250V ca,3A
Sarcind maxima la borne (c.a. - 15)" pe 01 - 02/04 - 05 (NO) (Sarcina inductivd @ cos® 0,4) 250V ca, 02A
Sarcind maxima la borne (c.c. - 1)V pe 01 — 02/04 — 05 (NO) (Sarcind rezistiva) 30Vecc,2A
Sarcind maxima la borne (c.c. - 13)" pe 01 - 02/04 - 05 (NO) (Sarcina inductiva) 24V cc,0,1A
Sarcind maxima la borne (c.a. - 1)" pe 01 - 03/04 - 06 (NC) (Sarcina rezistiva) 250V ca,3A
Sarcind maxima la borne (c.a. - 15)" pe 01 - 03/04 - 06 (NC) (Sarcina inductivd @ cos¢ 0,4) 250V ca, 02 A
Sarcind maxima la borne (c.c. - 1)V pe 01 - 03/04 — 06 (NC) (Sarcini rezistiva) 30Vcc,2A
Sarcind minima la borne pe 01 - 03 (NC), 01 - 02 (NO) 24V c.c. 10 mA, 24 V c.a. 20 mA
Protectia mediului conform EN 60664-1 Categoria de supratensiune lll/gradul de poluare 2

1) IEC 60947 sectiunile 4 si 5.

6.4.12 Modulul de control, iesire de 10 V c.c.

Numar borna 50
Tensiune de iesire 105V 0,5V
Sarcina maxima 25 mA
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6.4.13 Mediul ambiant

Protectie nominald carcasa IP20, IP54
Set de carcase disponibil IP21, TIP 1
Incercare la vibratii 109
Umiditate relativa maxima 5 - 95% (IEC 60721-3-3); Clasa 3K3 (fara condensare)) in timpul functionarii
Mediu agresiv (IEC 60721-3-3), dimensiuni de carcasa lacuita (standard) H1 - H5 Clasa 3C3
Mediu agresiv (IEC 60721-3-3), dimensiuni de carcasa nelacuita H6 - H10 Clasa 3C2
Mediu agresiv (IEC 60721-3-3), dimensiuni de carcasa lacuitd (optional) H6 - H10 Clasa 3C3
Mediu agresiv (IEC 60721-3-3), dimensiuni de carcasa nelacuitd 12 - I8 Clasa 3C2

Metodd de testare conform IEC 60068-2-43 H2S (10 zile)
Temperatura mediului ambiant1) Vedeti curentul maxim de iesire la 40/50°C (104/122°F) in capitol 6.1.2 3 x 380 - 480 V c.a..

Temperatura minima a mediului ambiant in cursul functionarii la capacitate maxima 0°C (32 °F)
Temperatura minima a mediului ambiant la performanta redusa -20°C (-4°F)
Temperatura minima a mediului ambiant la performanta redusa -10 °C (14 °F)
Temperatura de stocare/transport intre -30 si +65/70°C (intre -22 si +149/158°F)
Altitudinea maxima deasupra nivelului marii fara devaluare 1.000 m (3.281 ft)
Altitudinea maxima deasupra nivelului marii cu devaluare 3.000 m (9.843 ft)

Pentru devaluarea in conditii de altitudine ridicata; consultati capitol 6.3.2 Devaluarea pentru utilizare in conditii de presiune
scdzutd a aerului si altitudini ridicate.

Standarde de siguranta EN/IEC 61800-5-1, UL 508C
Standarde EMC, emisii EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3

EN 61800-3, EN 61000-3-12, EN 61000-6-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4,
Standarde EMC, imunitate EN 61000-4-5, EN 61000-4-6
Clasa de randament energetic IE2

1) Consultati sectiunea Conditii speciale din Ghidul de proiectare, pentru:
. Devaluarea in conditii de temperatura ridicata a mediului ambiant.

. Devaluarea in conditii de altitudine ridicatd.

2) Determinatd in conformitate cu EN 50598-2 la:
. Sarcind nominald.

. 90% din frecventa nominald.
o Frecventa de comutare implicitd.

o Modelul frecventei de comutare implicit.
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