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Bevezetés Rovid utmutaté

1 Bevezetés

1.1 A rovid utmutato rendeltetése 1.4 Tanusitvanyok és teljesitett el&irasok
A rovid utmutaté a frekvenciavaltd biztonsagos telepi- Tanusitvany 1P20 IP54
téséhez és lizembe helyezéséhez szolgal tudnivaldkkal.
EK megfelel6ségi v v
. i L i nyilatkozat
A rovid utmutatd képzett szakembereknek szol.
A frekvenciavalté biztonsagos és szakszer( hasznalatdhoz
olvassa el és tartsa szem elétt a benne foglaltakat, kiilénds UL-megfelelség c l(:jll_ us v _

tekintettel a biztonsdagi elirdsokra és az altalanos figyel-
meztetésekre. Fontos, hogy a jelen Utmutaté mindig

hozzéférhet6 legyen a frekvenciavalténal.
A VLT® bejegyzett védjegy. C-tick v v

1.2 Tovéabbiirodalom

Tablazat 1.1 Tanusitvanyok és teljesitett el6irasok
. A VLT® HVAC Basic DriveFC 101 programozdsi

utmutatéban a programozas modjanak A frekvenciavélté megfelel az UL 508C termikus memdria-
ismertetése mellett a frekvenciavalté paraméte- megdrzési kdvetelményeknek. Tovabbi informacidval a
reinek teljes leirdsa is megtaldlhato. készulék tervezdi segédletének A motor hévédelme cimi

e A VLT®HVAC Basic Drive FC 101 tervez6i szakasza szolgal.
segédletben minden mszaki informéacié 1.5 Artalmatlanitas
megtaldlhaté a frekvenciavalté kialakitasardl és
alkalmazésairdl. Az opcidk és tartozékok listajat is Az elektromos alkatrészeket tartalmazo
tartalmazza. késziilékeket nem szabad a haztartasi hulladékba

dobni.

A muszaki dokumentdcié elektronikus formatumban
szerepel a mellékelt dokumentacids CD-n, nyomtatott
valtozatban pedig a Danfoss helyi értékesitési irodajaban
igényelhetd.

Az ilyen készllékeket a kiilon gyujtott
elektromos és elektronikus hulladékba kell
helyezni, a helyi el6irdsoknak és a hatalyos

torvényeknek megfeleléen.

MCT 10 paraméterezé szoftver-tamogatas

A szoftver letolthet6 a kdvetkezd cimrél: www.danfoss.com/
BusinessAreas/DrivesSolutions/Software+MCT10/
MCT10+Downloads.htm.

A szoftver telepitésekor adja meg a 81463800 hozzaférési
kédot az FC 101 funkcid aktivalasahoz. Az FC 101 funkcié
hasznalatdahoz licenckdéd nem sziikséges.

A legfrissebb szoftver nem feltétlenil tartalmazza a
legujabb frekvenciavalto-frissitéseket. A frekvenciavaltok
legujabb frissitéseiért (*.upd-fajlok) forduljon helyi értéke-
sitési irodankhoz, vagy toltse le 6ket a kovetkez6 cimrél:
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/
fc101driveupdates.

1.3 Dokumentum- és szoftververzio

A rovid utmutatdt rendszeresen feliilvizsgéljuk és frissitjik.
Minden tokéletesitési javaslatot 6rémmel fogadunk.

Kiadas Megjegyzés Szoftververzié

MG18A7xx Frissités Uj szoftververzidra 2.8x
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Biztonsag

VLT® HVAC Basic Drive FC 101

2 Biztonsag

2.1 Bevezet6

A kézikdnyvben hasznilt jelzések a kdvetkezék:

AFIGYELEM!

Olyan lehetséges kockazatot jelez, amely sulyos, akar
halalos sériiléshez is vezethet.

AVIGYAZAT!

Olyan lehetséges kockazatot jelez, amely kisebb vagy
kozepes sulyossagu sériiléshez vezethet. A nem
biztonsagos eljarasok elkeriilésére is felhivhatja a
figyelmet.

ERTESITE.

Fontos informaciét k6zol tobbek kozott az olyan helyze-
tekro6l, amelyek a berendezés sériilését vagy vagyoni kart
okozhatnak.

2.2 Képzett szakember

A frekvenciavaltd problémamentes és biztonsagos
mukodésének feltétele a megfelel és megbizhatd szallitas,
tarolas, telepités, lizemeltetés és karbantartds. A
berendezést csak képzett szakember telepitheti és tizemel-
tetheti.

A képzett szakember olyan, megfelelé képzettséggel
rendelkezé személyt jelent, aki a vonatkozé jogszabalyok és
eléirdsok értelmében telepithet, lizembe helyezhet és
karbantarthat berendezéseket, rendszereket és
aramkoroket. Emellett behatéan kell ismernie a jelen
Utmutatéban foglalt utasitasokat és biztonsagi évintézke-
déseket.

2.3 Biztonsag

AFIGYELEM!

NAGYFESZULTSEG

A valtakozo fesziiltségli halozati tapra, DC-tapegységre
vagy terhelésmegosztasra kapcsolt frekvenciavaltoban
nagyfesziiltség van jelen. Ha a telepitést, fesziiltség ala
helyezést vagy karbantartast nem képzett szakember
végzi, az haldlt vagy sulyos sériilést okozhat.

. Telepitést, fesziiltség ala helyezést és karban-
tartast csak képzett szakember végezhet.

AFIGYELEM!

VELETLEN INDITAS

Ha a frekvenciavalté valtakozé fesziiltségu halézatra, DC-
tapegységre vagy terhelésmegosztasra van kapcsolva, a
motor barmikor elindulhat. A véletlen inditas a
programozas, szervizelés vagy javitasi munka alatt halalt,
sulyos sériilést és anyagi kart okozhat. A motor
elindithato kiils6 kapcsoldval, terepibusz-paranccsal,
bemeneti referenciajellel a kijelz6- és kezel6egységrol
(LCP), tavolrdl az MCT 10 szoftverrel, illetve hibaallapot
megsziintetésével.

Véletlen motorinditas megakadalyozasa:
. Kapcsolja le a frekvenciavaltot a halézatrél.

. Paraméterek programozasa el6tt nyomja meg az
LCP [Off/Reset] (Ki/Hibatorlés) gombjat.

. A valtakozo fesziiltségti hal6zathoz, DC-tapegy-
séghez vagy terhelésmegosztashoz
csatlakoztatott frekvenciavaltonak 6sszeszerelt
és vezetékezett allapotban kell lennie.

AFIGYELEM!

KISULESI IDO

A frekvenciavalté DC-kori kondenzatorainak a frekvenci-
avalté halozati fesziiltségének lekapcsolasa utan is
megmaradhat a toltése. Akkor is jelen lehet nagyfe-
sziiltség, ha egy figyelmeztet6é LED sem vilagit. Ha a
haloézati fesziiltség lekapcsolasa utan a megadott id6
kivarasa nélkiil kezd szerviz- vagy javitasi munkaba, az
halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

. Allitsa le a motort.

. Kapcsolja le a valtakozé fesziiltségii halozatot
és a tavoli DC-kori tapokat, beleértve a tartalék
akkumulatorokat, a sziinetmentes tapegy-
ségeket és egyéb frekvenciavaltok DC-kori
csatlakoztatasat.

. Sziintesse meg az allandé magneses motor
csatlakoztatasat, vagy zarolja azt.

. Vérja meg, amig a kondenzatorok teljesen
kistlnek. A sziikséges varakozasi id6t a
Tdbldzat 2.1 ismerteti.

. Szerviz- vagy javitasi munka megkezdése el6tt
megfelel6 fesziiltségméré segitségével bizonyo-
sodjon meg réla, hogy a kondenzatorok teljesen
kistiltek.
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Biztonsag Rovid utmutaté

Fesziiltség | Teljesitménytartomany | Minimalis varakozasi
vl [KW(LE)] id6 [perc]
3 x 200 0,25-3,7 (0,33-5) 4
3 x 200 5,5-11 (7-15) 15
3 x 400 0,37-7,5 (0,5-10) 4
3 x 400 11-90 (15-125) 15
3 x 600 2,2-7,5 (3-10) 4
3 x 600 11-90 (15-125) 15

Tablazat 2.1 Kisiilési id6é

AFIGYELEM!

KUSZOARAM VESZELYE

A kuszoéaramok meghaladjak a 3,5 mA-t. A frekvenci-
avalté megfelel6 foldelésének hianya halalt vagy sulyos
sérilést okozhat.

. A berendezést képesitett villanyszerel6nek kell
medgfeleléen foldelnie.

AFIGYELEM!

BERENDEZESSEL KAPCSOLATOS VESZELYEK

A forgé tengelyek és az elektromos berendezés érintése
halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

. Telepitést, fesziiltség ala helyezést és karban-
tartast csak képzett szakember végezhet.

. Minden villamossagi munkat a nemzeti és helyi
villamos szerelési szabalyzatoknak megfelel6en
kell végezni.

. Tartsa be az utmutatéonkban ismertetett
eljarasokat.

AVIGYAZAT!

BELSO HIBA VESZELYE

Ha a frekvenciavalté nincs megfelel6en lezarva, egy
esetleges belsd hiba sulyos sériilést okozhat.

. Gy6z6djon meg réla, hogy minden biztonsagi
burkolat megfeleléen a helyére van rogzitve.

2.4 Motor hévédelme

A motorhévédelem funkcioé engedélyezéséhez valassza ki
az paraméter 1-90 Motor Thermal Protection paraméter [4]
ETR trip 1 (1. ETR-leoldas) beallitasat.

MG18A747 Danfoss A/S © 12/2015 Minden jog fenntartva.



Telepités

VLT® HVAC Basic Drive FC 101

3 Telepités

3.1 Mechanikus telepités

3.1.1 Telepités kozvetlenll egymas mellé

A frekvenciavaltok kdzvetlenil egymas mellé szerelhetdk, alattuk és felettiik azonban szabad tavolsagot kell hagyni a

hitéshez.
Teljesitmény [kW (LE)] Szabad tavolsag feliil/alul
[mm (hiivelyk)]
Méret IP- 3 x 200-240 V 3 x 380-480 V 3 x 525-600 V
besorolas
H1 IP20 0,25-1,5 (0,33-2) 0,37-1,5 (0,5-2) - 100 (4)
H2 IP20 2,2 (3) 2,2-4 (3-5) - 100 (4)
H3 IP20 3,7 (5 5,5-7,5 (7,5-10) - 100 (4)
H4 IP20 5,5-7,5 (7,5-10) 11-15 (15-20) - 100 (4)
H5 IP20 11 (15) 18,5-22 (25-30) - 100 (4)
H6 IP20 15-18,5 (20-25) 30-45 (40-60) 18,5-30 (25-40) 200 (7,9)
H7 IP20 22-30 (30-40) 55-75 (70-100) 37-55 (50-70) 200 (7,9)
H8 IP20 37-45 (50-60) 90 (125) 75-90 (100-125) 225 (8,9)
H9 IP20 - - 2,2-7,5 (3-10) 100 (4)
H10 IP20 - - 11-15 (15-20) 200 (7,9)
12 IP54 - 0,75-4,0 (1-5) - 100 (4)
13 IP54 - 5,5-7,5 (7,5-10) - 100 (4)
14 IP54 - 11-18,5 (15-25) - 100 (4)
16 IP54 - 22-37 (30-50) - 200 (7,9)
17 IP54 - 45-55 (60-70) - 200 (7,9)
18 IP54 - 75-90 (100-125) - 225 (8,9)

Tablazat 3.1 A hiitéshez sziikséges szabad tavolsag

ERTESITE.

IP21/NEMA Type1 opciés készlet felszerelése esetén 50 mm-es tavolsagot kell hagyni a berendezések kozott.

Danfoss A/S © 12/2015 Minden jog fenntartva.
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Rovid utmutaté
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Telepités

VLT® HVAC Basic Drive FC 101

3.2 Elektromos telepités

3.2.1 Altaladnos tudnivalok az elektromos telepitésrél

Kabelezéskor mindig vegye figyelembe a kabelkeresztmetszetre vonatkozé orszagos és a helyi el6irasokat, valamint a
kornyezeti hémérsékletet. Rézvezetbket kell haszndlni. 75 °C javasolt.

Teljesitmény [kW (LE)] Nyomaték [Nm (hiivelyk-font)]
Hazméret IP- 3 x200-240V | 3 x 380-480 V | Halozat Motor Egyendramu Vezérl6- Fold Relé
besorolas csatlakozo kapcsok
H1 IP20 0,25-1,5 0,37-1,5 (0,5-2) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,5 (4 0,8 (7) 0,5 (4)
(0,33-2)
H2 IP20 2,2 (3) 2,2-4,0 (3-5) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,5 4 0,8 (7) 0,5 (4)
H3 IP20 3,7 (5) 5,5-7,5 (7,5-10) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,5 (4) 0,8 (7) 0,5 (4)
H4 IP20 5,5-7,5 (7,5-10) | 11-15 (15-20) 1,2 (11) 1,2 (11) 1,2 (11) 0,5 (4) 0,8 (7) 0,5 (4)
H5 IP20 11 (15) 18,5-22 (25-30) 1,2 (11) 1,2 (11) 1,2 (11) 0,5 (4) 0,8 (7) 0,5 (4)
H6 IP20 15-18,5 (20-25) | 30-45 (40-60) 4,5 (40) 4,5 (40) - 0,5 (4) 3(27) 0,5 (4)
H7 IP20 22-30 (30-40) 55 (70) 10 (89) 0 (89) - 0,5 (4) 3(27) 0,5 (4)
H7 IP20 - 75 (100) 14 (124) 14 (124) - 0,5 (4) 3(27) 0,5 (4)
H8 IP20 37-45 (50-60) 90 (125) 24 212V | 24 (212)Y - 0,5 4 3(27) 0,5 (4)
Tablazat 3.4 Meghuzasi nyomatékok H1-H8 hazméret esetén, 3 x 200-240 V és 3 x 380-480 V
Teljesitmény [kW (LE)] Nyomaték [Nm (hiivelyk-font)]
Hazméret IP- 3 x 380-480 V Halozat Motor Egyenaramu Vezérl6- Fold Relé
besorolas csatlakozo kapcsok
12 IP54 0,75-4,0 (1-5) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,8 (7) 0,5 (4) 0,8 (7) 0,5 (4)
13 IP54 5,5-7,5 (7,5-10) 0,8 (7) 8 (7) 0,8 (7) 0,5 (4) 0,8 (7) 0,5 (4)
14 IP54 11-18,5 (15-25) 1,4 (12) 8 (7) 0,8 (7) 0,5 (4) 0,8 (7) 0,5 (4)
16 IP54 22-37 (30-50) 4,5 (40) 4,5 (40) . 0,5 (4) 3(27) 0,6 (5)
17 P54 45-55 (60-70) 10 (89) 10 (89) - 0,5 (4) 3(27) 0,6 (5)
18 P54 75-90 (100-125) | 14 (124)/24 4 (124)/24 - 5(4) 3(27) 0,6 (5)
(212)? (212)?
Tablazat 3.5 Meghuzasi nyomatékok 12-18 hazméret esetén
Teljesitmény [kW (LE)] Nyomaték [Nm (hiivelyk-font)]
Hazméret IP- 3 x 525-600 V Halézat Motor Egyenaramu Vezérl6- Fold Relé
besorolas csatlakozé kapcsok
H9 1P20 2,2-7,5 (3-10) 1,8 (16) 1,8 (16) Nem javasolt 0,5 (4) 3 (27) 0,6 (5
H10 1P20 11-15 (15-20) 1,8 (16) 1,8 (16) Nem javasolt (4) 3 (27) 0,6 (5
H6 1P20 18,5-30 (25-40) 4,5 (40) 4,5 (40) - 5 (4) 3 (27) 0,5 (4)
H7 1P20 37-55 (50-70) 10 (89) 10 (89) - 5 (4) 3 (27) 0,5 (4)
H8 1P20 75-90 (100-125)| 14 (124)/24 4 (124)/24 - 5 (4) 3 (27) 0,5 (4)
(212)2 (212)2
Tablazat 3.6 Meghuzasi nyomatékok H6-H10 hazméret esetén, 3 x 525-600 V
1) Kdbelkeresztmetszet >95 mm?
2) Kdbelkeresztmetszet <95 mm?
10 Danfoss A/S © 12/2015 Minden jog fenntartva. MG18A747
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3.2.2 Szigetelt csillagpontu halézat

AVIGYAZAT!

Szigetelt csillagpontu halézat

Telepités szigetelt csillagpontu, azaz IT-halézatra.
Biztositsa, hogy halézati csatlakoztataskor a
tapfesziiltség ne haladja meg a 440 V-ot (3 x 380-480 V-
os berendezések).

IP20, 200-240 V, 0,25-11 kW (0,33-15 LE) és 380-480 V,
IP20, 0,37-22 kW (0,5-30 LE) berendezések esetén szigetelt
csillagpontu halézatban nyissa ki az RFI-kapcsolét a csavar
eltavolitasaval a frekvenciavalto oldalan.

130BB612.10

ﬁ.ir/

‘ 1 | EMC-csavar

Abra 3.1 IP20, 200-240 V, 0,25-11 kW (0,33-15 LE), IP20, 0,37-
22 kW (0,5-30 LE), 380-480 V

400 V, 30-90 kW (40-125 LE) és 600 V berendezések
szigetelt csillagpontu halézaton torténé miikodése esetén
vélassza ki a paraméter 14-50 RFI Filter paraméter [0] Off
(Kikapcsolva) beallitasat.

IP54, 400 V, 0,75-18,5 kW (1-25 LE) berendezések esetén
az EMC-csavar a frekvenciavalté belsejében taldlhato, lasd
Abra 3.2.

130BC251.10

‘ 1 | EMC-csavar |

Abra 3.2 IP54, 400 V, 0,75-18,5 kW (1-25 LE)

ERTESITES

Visszahelyezéskor csak M3x12 csavart hasznaljon.

3.2.3 Halozati és motorcsatlakoztatas

A frekvenciavalté minden szabvanyos 3 fazisu aszink-
ronmotor lizemeltetésére alkalmas. A kabelek maximalis
keresztmetszetét illetéen lasd 6.4. fejezet Altaldnos mdszaki
adatok.

. Az EMC-kibocsétasi elSirdsoknak valé megfelelés
érdekében drnyékolt/pancélozott motorkabelt
hasznaljon, és csatlakoztassa azt a tehermentesitd
kerethez és a motorhoz.

. A motorkabel a lehetd legrévidebb legyen - igy
csOkkenthetd a zajszint és a kuszéaram.

MG18A747
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Telepités VLT® HVAC Basic Drive FC 101

. A tehermentesitd keret felszerelésével kapcsolatos H6 hazméret reléi és csatlakozéi
tovabbi tudnivalokért lasd FC 101 tehermentesité
keret — szerelési utasitds.

130BB762.10

. Lasd még a VLT® HVAC Basic Drive FC 101 tervezsi
segédlet EMC-helyes telepités cim( szakaszat.

1. Csatlakoztassa a foldelékabelt a foldcsatla-
kozbhoz.
2. Csatlakoztassa a motort az U, V és W csatla-

kozbhoz, és hlizza meg a csavarokat az itt
megadott nyomatékértékeknek megfeleléen:
3.2.1. fejezet Altaldnos tudnivaldk az elektromos
telepitésrél.

=
=
& —

3. Csatlakoztassa a megtaplalé halézatot az L1, L2 és
L3 csatlakozéhoz, és hizza meg a csavarokat az
itt megadott nyomatékértékeknek megfeleléen:
3.2.1. fejezet Altaldnos tudnivaldk az elektromos
telepitésrél.

H1-H5 hazméret reléi és csatlakozéi

° 1 [Halozat
o
% 2 |Motor
R 3 |Fold

4 [Relék

Abra 3.4 H6 hazméret

IP20, 380-480 V, 30-45 kW (40-60 LE)
IP20, 200-240 V, 15-18,5 kW (20-25 LE)
IP20, 525-600 V, 22-30 kW (30-40 LE)

Halozat
Fold
Motor
Relék

AlwlN] —

Abra 3.3 H1-H5 hazméret
1P20, 200-240 V, 0,25-11 kW (0,33-15 LE)
1P20, 380-480 V, 0,37-22 kW (0,5-30 LE)

12 Danfoss A/S © 12/2015 Minden jog fenntartva. MG18A747
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H7 hazméret reléi és csatlakozoi

H8 hazméret reléi és csatlakozoi

130BB763.10
130BB764.10

I
A =NCE e

” A ety

3 1 [Halézat
2 [Relék
1 [Halézat 3 |Fold
2 |Relék 4 [Motor
3 |Fold
4 [Motor Abra 3.6 H8 hazméret

Abra 3.5 H7 hazméret

IP20, 380-480 V, 55-75 kW (70-100 LE)
IP20, 200-240 V, 22-30 kW (30-40 LE)
IP20, 525-600 V, 45-55 kW (60-70 LE)

1P20, 380-480 V, 90 kW (125 LE)
1P20, 200-240 V, 37-45 kW (50-60 LE)
P20, 525-600 V, 75-90 kW (100-125 LE)

Halézati és motorcsatlakoztatas H9 hazméret esetén

130BT302.12

Abra 3.7 A frekvenciavalté csatlakoztatasa a motorhoz H9

hazméret esetén
IP20, 600 V, 2,2-7,5 kW (3-10 LE)

MG18A747
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H9 hazméret esetén az alabbi eljarassal csatlakoztathatja a 2. Csatlakoztassa a foldelékabelt, lasd Abra 3.9.
haldzati kabeleket. Az itt megadott meghuzasi
nyomatékokat hasznalja: 3.2.1. fejezet Altaldnos tudnivalék
az elektromos telepitésrél.

130BA262.10

1. Illessze a helyére a szerel6lapot, és hizza meg a 2
csavart, lasd Abra 3.8.

130BA261.10

Abra 3.9 A foldel6kabel csatlakoztatasa

3. lllessze a hélézati kdbelvégeket a haldzati csatla-
kozbdba, és hlizza meg a csavarokat, lasd
Abra 3.10.

130BA263.10

Abra 3.8 A szerel6lap felszerelése

/

RELAY 2

RELAY 1

Abra 3.10 A halézati csatlakoz6 rogzitése

14 Danfoss A/S © 12/2015 Minden jog fenntartva. MG18A747
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4. Rogzitse a halozati kabelt a bilinccsel, és huzza
meg annak csavarjait, lasd Abra 3.11.

130BA264.10

Abra 3.11 A tartébilincs felerésitése

H10 hazméret reléi és csatlakozoi

130BA725.10

Abra 3.12 H10 hazméret
IP20, 600 V, 11-15 kW (15-20 LE)

12 hazméret

130BC299.10

L4

RS485

Halézat

Fold

Rogzitdbilincsek

Motor

ubcC

Relék

| N|j|o|lu]|pr|lwlIN] —

/0

Abra 3.13 12 hazméret
IP54, 380-480 V, 0,75-4,0 kW (1-5 LE)

MG18A747 Danfoss A/S © 12/2015 Minden jog fenntartva.
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13 hazméret

14 hazméret

: =
a
o
R
ES
=\ ‘\“‘
=S ®
1 |RS485
2 |Halozat
1 |RS485
3 |Fold
2 |Halozat
— 4 [Rogzitébilincsek
3 |Fold
5 [Motor
4 |Rogzitébilincsek
6 [UDC
5 |Motor
7 |Relék
6 |UDC
8 [I/0
7 |Relék
8 |1/0 p
Abra 3.15 14 hazméret
; IP54, 380-480 V, 0,75-4,0 kW (1-5 LE)
Abra 3.14 I3 hazméret
IP54, 380-480 V, 5,5-7,5 kW (7,5-10 LE)
=
o
Q
) a
R
" i
L
@ v \4 W —UDO +UD:
) @
» &) &)
®
&) &)
Abra 3.16 IP54 védettségii 12, I3, 14 hazméret
16 Danfoss A/S © 12/2015 Minden jog fenntartva. MG18A747
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16 hazméret °
2
8 2
o
Ve
e
e
e
&
/xb S
@ <
®
Abra 3.17 Halézati csatlakoztatas 16 hazméret esetén Abra 3.19 16 hazméret reléi
IP54, 380-480 V, 22-37 kW (30-50 LE) IP54, 380-480 V, 22-37 kW (30-50 LE)
0 o ° 17, 18 hazméret
__ A 0 0 0 gl o: 2
C_J — R g
C_J ]
e Bl O é
J m
© -
1
N\
\ \
o) @ O
NN
S =4
O o @)
O
 —
1 [ O

Abra 3.20 17, 18 hazméret
IP54, 380-480 V, 45-55 kW (60-70 LE)
IP54, 380-480 V, 75-90 kW (100-125 LE)
Abra 3.18 Motor csatlakoztatasa 16 hazméret esetén
IP54, 380-480 V, 22-37 kW (30-50 LE)

MG18A747 Danfoss A/S © 12/2015 Minden jog fenntartva. 17
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3.2.4 Biztositok és megszakitok

Mellékaramkor-védelem
A tlizveszélytél val6é védelem érdekében gondoskodjon a berendezés - a kapcsoldmd, a gépek stb. — mellékdramkorei
esetében a rovidzarlat- és tuldramvédelemrol. Tartsa be a nemzeti és a helyi eléirdsokat.

Rovidzarlat-védelem

A Danfoss a Tdbldzat 3.7 altal ismertetett biztositék és megszakitok hasznalatat javasolja a kezel6személyzet és a tovabbi
berendezések védelmére a késziilék esetleges belsé hibdja vagy a DC-kor révidzérlata esetén. A frekvenciavalté teljes zarlat-
védelmet biztosit a motoron fellépd révidzarlat esetére.

Talaramvédelem

A berendezés kdbelei tulmelegedésének megelézése érdekében tulterhelés-védelemre van sziikség. A tuldramvédelemnek
mindig meg kell felelnie az adott orszagban érvényes elSirdsoknak. A megszakitdkat és biztositokat védelemképpen olyan
aramkorben kell elhelyezni, amely legfeljebb 100 000 Ams (szimmetrikus) aramerdsség biztositdsara képes 480 V maximalis
fesziiltség mellett.

UL/Non-UL-megfelel6ség

Az UL el6irasoknak vagy az IEC 61800-5-1 szabvanynak valé megfelelés biztositasara az Tdbldzat 3.7 altal felsorolt megsza-
kitokat és biztositokat haszndlja.

A megszakitokat és biztositokat védelemképpen olyan aramkorben kell elhelyezni, amely legfeljebb 10 000 Ams
(szimmetrikus) aramerdsség biztositasara képes 480 V maximalis fesziiltség mellett.

ERTESITE.

A védelemmel kapcsolatos ajanlasok figyelmen kiviil hagyasa rendellenes miikodés esetén a frekvenciavalté karoso-
dasahoz vezethet.

Megszakito Biztosito
UL Non-UL UL Non-UL
Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann M?Ximélis
biztosité
Teljesitmény [kW ) ) 3 ) |
(LE)] RKS5 tipus RK1 tipus J tipus T tipus G tipus
3 x 200-240 V IP20
0,25 (0,33) FRS-R-10 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 10
0,37 (0,5) FRS-R-10 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 10
0,75 (1) FRS-R-10 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 10
1,5 (2) FRS-R-10 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 10
2,2 (3) FRS-R-15 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 16
3,7 (5) FRS-R-25 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 25
55 (7,5) FRS-R-50 KTN-R50 JKS-50 JIN-50 50
7,5 (10) FRS-R-50 KTN-R50 JKS-50 JIN-50 50
11 (15) FRS-R-80 KTN-R80 JKS-80 JIN-80 65
15 (20) Cutler-Hammer Moeller NZMB1- FRS-R-100 KTN-R100 JKS-100 JIN-100 125
18,5 (25) EGE3100FFG A125 FRS-R-100 KTN-R100 JKS-100 JIN-100 125
22 (30) Cutler-Hammer Moeller NZMB1- FRS-R-150 KTN-R150 JKS-150 JIN-150 160
30 (40) JGE3150FFG A160 FRS-R-150 KTN-R150 JKS-150 JIN-150 160
37 (50) Cutler-Hammer Moeller NZMB1- FRS-R-200 KTN-R200 JKS-200 JIN-200 200
45 (60) JGE3200FFG A200 FRS-R-200 KTN-R200 JKS-200 JIN-200 200
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Megszakito Biztosito
UL Non-UL UL Non-UL
Maximalis
Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann ) o
biztosito
Teljesitmény [kW ) ) ) 3 )
(LE)] RKS5 tipus RK1 tipus J tipus T tipus G tipus
3 x 380-480 V IP20
0,37 (0,5) FRS-R-10 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 10
0,75 (1) FRS-R-10 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 10
1,5 (2) FRS-R-10 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 10
2,2 (3) FRS-R-15 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 16
3(4) FRS-R-15 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 16
4 (5) FRS-R-15 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 16
5,5 (7,5) FRS-R-25 KTS-R25 JKS-25 JJS-25 25
7,5 (10) FRS-R-25 KTS-R25 JKS-25 JJS-25 25
11 (15) FRS-R-50 KTS-R50 JKS-50 JJS-50 50
15 (20) FRS-R-50 KTS-R50 JKS-50 JJS-50 50
18,5 (25) FRS-R-80 KTS-R80 JKS-80 JJS-80 65
22 (30) FRS-R-80 KTS-R80 JKS-80 JJS-80 65
30 (40) FRS-R-125 KTS-R125 JKS-R125 JJS-R125 80
Cutler-Hammer Moeller NZMB1-
37 (50) FRS-R-125 KTS-R125 JKS-R125 JJS-R125 100
EGE3125FFG A125
45 (60) FRS-R-125 KTS-R125 JKS-R125 JJS-R125 125
55 (70) Cutler-Hammer Moeller NZMB1- FRS-R-200 KTS-R200 JKS-R200 JJS-R200 150
75 (100) JGE3200FFG A200 FRS-R-200 KTS-R200 JKS-R200 JJS-R200 200
Cutler-Hammer Moeller NZMB2-
90 (125) FRS-R-250 KTS-R250 JKS-R250 JJS-R250 250
JGE3250FFG A250
3 x 525-600 V IP20
2,2 (3) FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 20
3 (4) FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 20
3,7 (5) FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 20
5,5 (7,5) FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 20
7,5 (10) FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 30
11 (15) FRS-R-30 KTS-R30 JKS-30 JJS-30 35
15 (20) FRS-R-30 KTS-R30 JKS-30 JJS-30 35
18,5 (25) FRS-R-80 KTN-R80 JKS-80 JJS-80 80
Cutler-Hammer Cutler-Hammer
22 (30) FRS-R-80 KTN-R80 JKS-80 JJS-80 80
EGE3080FFG EGE3080FFG
30 (40) FRS-R-80 KTN-R80 JKS-80 JJS-80 80
37 (50) FRS-R-125 KTN-R125 JKS-125 JJS-125 125
Cutler-Hammer Cutler-Hammer
45 (60) FRS-R-125 KTN-R125 JKS-125 JJS-125 125
JGE3125FFG JGE3125FFG
55 (70) FRS-R-125 KTN-R125 JKS-125 JJS-125 125
75 (100) Cutler-H CutlerHammer |- oo 200 | KTN-R200 | 2% 45-200 200
utierriammer JGE3200FAG
JGE3200FAG
90 (125) FRS-R-200 KTN-R200 JKS-200 JJS-200 200
3 x 380-480 V IP54
0,75 (1) PKZMO0-16 FRS-R-10 KTS-R-10 JKS-10 JJS-10 16
1,5 (2) PKZMO0-16 FRS-R-10 KTS-R-10 JKS-10 JJS-10 16
2,2 (3) PKZMO0-16 FRS-R-15 KTS-R-15 JKS-15 JJS-15 16
3 (4) PKZMO0-16 FRS-R-15 KTS-R-15 JKS-15 JJS-15 16
4 (5) PKZMO0-16 FRS-R-15 KTS-R-15 JKS-15 JJS-15 16
5,5 (7,5) PKZMO0-25 FRS-R-25 KTS-R-25 JKS-25 JJS-25 25
7,5 (10) PKZMO0-25 FRS-R-25 KTS-R-25 JKS-25 JJS-25 25
11 (15) PKZM4-63 FRS-R-50 KTS-R-50 JKS-50 JJS-50 63
15 (20) PKZM4-63 FRS-R-50 KTS-R-50 JKS-50 JJS-50 63
18,5 (25) PKZM4-63 FRS-R-80 KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 63
MG18A747 Danfoss A/S © 12/2015 Minden jog fenntartva. 19
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Megszakito Biztosito
UL Non-UL UL Non-UL
Maximalis
Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann ) o
biztosité
Teljesitmény [kW ) ) ) 3 )
(LE)] RKS5 tipus RK1 tipus J tipus T tipus G tipus
22 (30) FRS-R-80 KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 125
30 (40) Moeller NZMB1-A125 FRS-R-125 KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 125
37 (50) FRS-R-125 KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 125
45 (60) FRS-R-125 KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 160
Moeller NZMB2-A160
55 (70) FRS-R-200 KTS-R-200 JKS-200 JJS-200 160
75 (100) FRS-R-200 KTS-R-200 JKS-200 JJS-200 200
Moeller NZMB2-A250
90 (125) FRS-R-250 KTS-R-250 JKS-200 JJS-200 200

Tablazat 3.7 Megszakitok és biztositok

3.2.5 EMC-helyes villamos telepités

Altalanos elvek az EMC-helyes villamos telepités biztositasara:
. Csak arnyékolt/pancélozott motor- és vezérlékdbeleket hasznéljon.

. Az arnyékolas mindkét végét foldelni kell.

. Keriilje a sodrott arnyékolasvégeket, mert ezek magas frekvencidn gyengitik az arnyékolds hatékonysagat. Hasznélja
a mellékelt rogzitébilincseket.

. Biztositsa, hogy a frekvenciavélté potencidlja és a PLC foldpotencidlja azonos legyen.

. Hasznaljon fogazott alatéteket és galvanikusan vezet6 szerel6lapokat.
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o
°
[aa]
@
PLC stb. Panel

I e
| Kimeneti kon-
00000000000 taktor stb.
PLC (=
B Foldeldsin
[ — Kabelszigete-
bty el (@ é 1és eltavolitva
>l
Q 9
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kiegyenlitékabel
{ (
Valamennyi kdbelbemenet
7 ( . .
Vezéridkabelek a panel egyik oldaldn
{ {
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™
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L Min.200 mm
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L2 [
L3
PE |

Motor, 3 fazis és védéfoldelés
Megerésitett védéfoldelés

Abra 3.21 EMC-helyes villamos telepités

MG18A747 Danfoss A/S © 12/2015 Minden jog fenntartva. 21



Dt

Telepités VLT® HVAC Basic Drive FC 101

3.2.6 Vezérl6kapcsok A kévetkezd abran a frekvenciavalté valamennyi vezérls-
kapcsa lathato: Abra 3.23. A frekvenciavalto start paranccsal

A vezérldkapcsokhoz a csatlakozéburkolat eltavolitasaval (18-as csatlakozo), a 12-es és 27-es csatlakozo sszekapcso-

férhet hozza. lasaval és analdg referenciaval (53-as vagy 54-es és 55-0s

csatlakozo) indithaté.

Laposfeju csavarhtzoval nyomja le a csatlakozdburkolat
reteszét az LCP alatt, majd vegye le a csatlakozéburkolatot, A 18-as, 19-es és 27-es digitdlis bemenet izemmodja az
lasd Abra 3.22. paraméter 5-00 Digital Input Mode paraméterrel allithaté be.

A 29-es digitalis bemenet tzemmdédjat az
paraméter 5-03 Digital Input 29 Mode paraméter adja meg
(alapértelmezett bedllitdsa PNP).

IP54 védettségl berendezések esetében a csatlakozé-
burkolat eltdvolitasa el6tt szerelje le az elélapot.

BUSTER.

off [ ][] oN
68 9]

130BB625.11

AT+ ]
NIoia | |
NIoIa | %]

=]

130BD331.10

D
d
N

o
=
120]27 29 | 2] 45| [s0s3 54 [ss] 5
O 0o 212 2 2 3 @ Z
go6o £ 3% 2223 ©
e — NN = =
Z =z © o o N N
S5 33 SS 3
> >
SS > > > >
o O z =z
c c
=4 4
4 4
9 9
oo
o O
c c
= =

Abra 3.23 Vezérlékapcsok

Abra 3.22 A csatlakozéburkolat eltavolitasa
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3.2.7 Elektromos vezetékezés

N
- — S
L1 U — = B a
3-phase L2 VAL ) \_‘: 8
power L3 W S ]
input —

- PE @ PE Up 77;7 Motor

ubcC- .
Not present on all power sizes

UDC+

50 (+10V OUT)

+10V DC
0-10V DC- [ —+ 53 (AIN)
0/4-20 mA N

0-10V DC- — 54 (AIN)
oe2oma |

240VAC3A

55 (COM A IN/OUT)

42 0/4-20mA AOUT/DIG OUT

240VAC3A
45 0/4-20 mA AOUT/ DIG OUT

Bus ter.

12 (+24V0UT) ON=Terminated
N —| i
18 (DIGI IN) OFF=Unterminated
T~ —24V(NPN)

OV (PNP)
19 (DIGI IN)
£ ] — 24V(NPN)

20 (COMDIN) OV (PNP)

27 (DIGIIN) ﬁ/ Bus ter.
T 2aviNen) | Rsass (N RS485) 69
29 (DIGI IN) OV (PNP) Interface
(P RS485) 68

—__ 24V (NPN)
OV (PNP)

RS485

h

Do not connect shield to 61

(Com RS485) 61

(PNP)-Source
(NPN)-Sink

Abra 3.24 Alapveté bekétési rajz

ERTESITE.

A kovetkez6 berendezéseken az UDC- és az UDC+ nem hozzaférhet6:
. 1P20, 380-480 V, 30-90 kW (40-125 LE)

. 1P20, 200-240 V, 15-45 kW (20-60 LE)
. IP20, 525-600 V, 2,2-90 kW (3-125 LE)
. IP54, 380-480 V, 22-90 kW (30-125 LE)
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3.2.8 Akusztikus zaj vagy rezgés

Ha a motor vagy az éltala meghajtott berendezés — példaul
ventilator — bizonyos frekvencidkon zajt vagy rezgést kelt,
akkor csokkentse vagy sziintesse meg a zajt vagy rezgést a
kovetkezd paraméterek, illetve paramétercsoportok
konfiguralasaval:
. 4-6* Speed Bypass (Keriil6 frekvencia) paraméter-
csoport

. Allitsa a paraméter 14-03 Overmodulation
paramétert [0] Off (Kikapcsolva) értékre

. 14-0* Inverter Switching (Inverter kapcsoldsa) - a
kapcsolasi minta és kapcsolasi frekvencia paramé-
tercsoportja

. Paraméter 1-64 Resonance Dampening.
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4 Programozas

4.1 Kijelz6- és kezel6egység (LCP)

Az MCT 10 paraméterezd szoftver telepitése utan a
frekvenciavalté az LCP-rél vagy szamitégéprél vezérelhetd,
az RS485-6s kommunikacios porton keresztiil. Részletes
tudnivaldk a szoftverrdl: 1.2. fejezet Tovdbbi irodalom.

Az LCP-t négy funkciondlis csoport alkotja:
A. Kijelzé

B. Menu gomb
C. Navigacios gombok és jelz6lampék

D. Vezérlégombok és jelzélampak

N —_
130BB765.11

3 J:\~ 1-20 Motor Power

A Y [510.37kW - 0.5HP
| Setup1 v

(5}

Status  Quick Main
I
| B Menu Menu Menu

Abra 4.1 Kijelz6- és kezeléegység (LCP)

A. Kijelzé
A megvilagitott LCD-kijelz6 két alfanumerikus sort
tartalmaz. Minden adat az LCP-n jelenik meg.

A kijelz6rél leolvashato informacidkat a Abra 4.1 ismerteti.

1 Paraméter szama és neve

Paraméter értéke

A setup szama az aktiv setupot és a modositas alatt allé
setupot adja meg. Ha az aktiv és a mddositas alatt allé
setup azonos, akkor csak egy setupszam lathato (gyari
beallitas). Ha az aktiv és a médositott setup kiilonbozik, a
kijelz6n mindkettének a szama megjelenik (set-up 12). A
villogé szam jelzi a mddositas alatt allé setupot.

4 | A motor forgasiranya a kijelz bal alsé részén van megadva,
egy kis nyillal, mely az 6ramutaté jarasaval egyezé vagy
azzal ellentétes iranyba mutat.

5 | A haromszog azt jelzi, hogy az LCP éllapot, gyorsmeni vagy

fémeni Gzemmodban van-e.

Tablazat 4.1 Abra 4.1 - jelmagyarazat, |. rész

B. Menu gomb
A [Menu] (Meni) gomb megnyomasaval valthat az allapot,
a gyorsmenu és a fémeni Gzemmad kozott.

C. Navigaciés gombok és jelz6lampak

6 | Com. LED: villogassal jelzi, ha a buszon kommunikacié
folyik.

Z6ld LED/On: a vezérlérész helyes miikodését jelzi.

Sarga LED/Warn.: figyelmeztetést jelez.

Villog6 piros LED/Alarm: vészjelzést jelez.

10 [[Back] (Vissza): Visszatérés az el6z6 lépéshez vagy a
navigacios rendszer el6z6 szintjére.

11 [[A][¥] [*]: mozgas a paramétercsoportok és paraméterek
kozott, valamint a paramétereken beldl. A helyi referencia
bedllitasara is hasznalhatok.

12 |[OK]: paraméter kivalasztasa és paraméterérték modosi-

tasanak elfogadasa.

Tablazat 4.2 Abra 4.1 - jelmagyarazat, Il. rész

D. Vezérl6gombok és jelzélampak

13 [[Hand On] (Kézi be): a motor inditasa és az LCP segitségével
torténd frekvenciavaltd-vezérlés bekapcsoldsa.

ERTESITE.

[2] Coast inverse (Szabadonfutasu inverz) az
paraméter 5-12 Terminal 27 Digital Input alapértel-
mezett bedllitasa. A [Hand On] (Kézi be) gombbal
csak akkor indithaté el a motor, ha a 27-es
csatlakoz6 24 V-os tapot kap. Késse 6ssze
egymassal a 12-es és a 27-es csatlakozot.

14 |[Off/Reset] (Ki/Hibatorlés): a csatlakoztatott motor ledllitasa
(kikapcsolas), vészjelzési allapotban pedig hibatorlés.

15 [[Auto On] (Auto be): a vezérl6kapcsokkal vagy soros
kommunikacioval torténd frekvenciavalté-vezérlés

bekapcsolasa.

Tablazat 4.3 Abra 4.1 - jelmagyarazat, llll. rész

MG18A747
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4.2 Beallitévarazsld

A belsé varazslémeni vilagos, logikus médon kalauzolja
végig a telepitét a frekvenciavaltéd bedllitasanak lépésein a
nyilt és zart hurkud alkalmazasok esetében, valamint a
motor gyors beallitdsahoz.

o
124V N
O
DIG. BE 18 2
DIG. BE 19 R
KOMM. DIG. BE 20 -
DIG. BE 27
DIG. BE 29
+10V 50
ﬁm EE gi Referencia
KOMM. 55 -
AN. KI/DIG. KI 42 0-10V
AN. KI/DIG. KI

Abra 4.2 A frekvenciavalt6 vezetékezése

Bekapcsolaskor el6szér mindaddig a varazslé jelenik meg,
amig nem médositjdk valamelyik paramétert. A varazslé a
gyorsmenUbdl barmikor elérheté. Az elinditdsdhoz nyomja
meg az [OK] gombot. Ha a [Back] (Vissza) gombot nyomja
meg, ismét az allapotképernyd jelenik meg.

Press OK to start Wizard
Push Back to skip it
Setup1 v

130BB629.10

Abra 4.3 Varazsl6 inditasa, illetve bezarasa
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... the Wizard starts

Select Regional Settings

130BC244.14

At power-up, select the
preferred language.

Select language
Motor current

[Setwpl vV |
B kM W
wena | 505 ek ) A
Com.0 Motor Voltage
@ Motor nominal speed v
7N\
NGV Motor Cont. Rated Torque
Warn. O Nm
=
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‘/Off ) (3
| Reset on’)
1/ N / FTe—— Motor no
o
Power-up Screen Motor type = IPM IPM type = Sat.
N Back EMF at 1000 rpm g-axis Inductance (Lq) d-axis Inductance Sat. (LdSat)
57)% 5
57} v mH v > HmH v
_ -axis Inductance Sat. (LqSat)
Motor type = SPM g-axis
mH

i IPM Type = non-sat.
The next screen is VP Current at Min Inductance for d-axis
the Wizard screen. | 100 B3

Current at Min Inductance for g-axis
L

Press OK to start Wizard

Press Back to skip it - PM Start Mode
[sewp1 v | // N [ Rotor Detection v
Status Quick  Main ( \)
Menu Quilck

Power kW/50 Hz

Grid Type
40V/50Hz/Delta

Motor Type
Asynchronous

PM motor Asynchronous motor

Motor Power

N \
(Hand)
\_On

al speed

N
if ([ OK )

Menul \ //‘ Position Detection Gain
Com.O @ A\ M %

(A

(oK)

/

(o

Alarm O

Locked Rotor Detection

on Of Off

wom. o%ﬁ
Locked Rotor Detection Timels]

i

N

VA
\isrn\d/\ \\Rge)] (o) Max Output Frequency
= - Hz v
Wizard Screen
Motor Cable Length
if m
Set Motor Speed low Limit
T Hz v
ot Set Motor Speed high Limit
e v 0050 |23
Status  Quick Main
Menu Menu  Menul Set Ramp 1 ramp-up time
Com.O 0010 B
’ SetRamp 1 ramp-down Time| o10r ype = Asynchronous
on O s
Warn. O ‘Active Flying start?
Alarm O N
arm Motor type = PM motor m Disable
= = = J
() (05) ()
\on \Beset) N Current Select T53 Mode Voltage

[@ Current
Status Screen
Set T53 low Voltage

v

The Wizard can always be -
reentered via the Quick Menu Set T53 high Voltage

3
220 A

Set Min Reference

Joooo I

Set Max Reference
0050 g}

Select Function of Relay 1

[®INo function

Select Function of Relay 2
[@No function

Automatic Motor Adaption

@ oft

(Do not AMA)

! i Do AMA

Wizard completed Auto Motor Adapt OK AMA running AMA Failed
Press OK to accept Press OK

v v v

o j T ]

ookw AMA OK AMA Failed

Abra 4.4 Beallitévarazslé nyilt hurku alkalmazasokhoz

Az Paraméter 1-46 Position Detection Gain és az paraméter 1-70 PM Start Mode paramétert csak a szoftver 2.80 és Ujabb
verzidi tartalmazzak.
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Beallitovarazslé nyilt hurkd alkalmazasokhoz

Paraméter Opcid Alapértel- Funkcio
mezett
Paraméter 0-03 Regional Settings [0] International (Nemzetkozi) 0
[1] US (USA)
Paraméter 0-06 GridType [0] 200-240 V/50 Hz/IT-grid (200-240 Teljesit- Valasszon tizemmodot a kikapcsolt
V/50 Hz/IT-hal6zat) ményfliggd frekvenciavalté haldzati csatlakoz-

[1] 200-240 V/50 Hz/Delta (200-240
V/50 Hz/delta)

[2] 200-240 V/50 Hz (200-240 V/50 Hz)
[10] 380-440 V/50 Hz/IT-grid (380-440
V/50 Hz/IT-halbzat)

[11] 380-440 V/50 Hz/Delta (380-440
V/50 Hz/delta)

[12] 380-440 V/50 Hz (380-440 V/50 Hz)
[20] 440-480 V/50 Hz/IT-grid (440-480
V/50 Hz/IT-halbzat)

[21] 440-480 V/50 Hz/Delta (440-480
V/50 Hz/delta)

[22] 440-480 V/50 Hz (440-480 V/50 Hz)
[30] 525-600 V/50 Hz/IT-grid (525-600
V/50 Hz/IT-halbzat)

[31] 525-600 V/50 Hz/Delta (525-600
V/50 Hz/delta)

[32] 525-600 V/50 Hz (525-600 V/50 Hz)
[100] 200-240 V/60 Hz/IT-grid (200-240
V/60 Hz/IT-halézat)

[101] 200-240 V/60 Hz/Delta (200-240
V/60 Hz/delta)

[102] 200-240 V/60 Hz (200-240 V/60
Hz)

[110] 380-440 V/60 Hz/IT-grid (380-440
V/60 Hz/IT-halézat)

[111] 380-440 V/60 Hz/Delta (380-440
V/60 Hz/delta)

[112] 380-440 V/60 Hz (380-440 V/60
Hz)

[120] 440-480 V/60 Hz/IT-grid (440-480
V/60 Hz/IT-halézat)

[121] 440-480 V/60 Hz/Delta (440-480
V/60 Hz/delta)

[122] 440-480 V/60 Hz (440-480 V/60
Hz)

[130] 525-600 V/60 Hz/IT-grid (525-600
V/60 Hz/IT-halézat)

[131] 525-600 V/60 Hz/Delta (525-600
V/60 Hz/delta)

[132] 525-600 V/60 Hz (525-600 V/60
Hz)

tatdsa utani Gjrainditasahoz.
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Paraméter

Opcid

Alapértel-
mezett

Funkcio

Paraméter 1-10 Motor Construction

*[0] Asynchron (Aszinkron)

[1]1 PM, non-salient SPM (PM, nem kiallé
SPM)

[2] PM, salient IPM, non Sat. (PM, kiallé
IPM, nem tel.)

[3] PM, salient IPM, Sat. (PM, kiallé IPM,
tel.)

[0] Asynchron
(Aszinkron)

A paraméter beallitasaval a
kovetkez6 paraméterek mddosul-
hatnak:

paraméter 1-01 Motor Control Principle
paraméter 1-03 Torque Characteristics
paraméter 1-14 Damping Gain
paraméter 1-15 Low Speed Filter Time
Const.

paraméter 1-16 High Speed Filter Time
Const.

paraméter 1-17 Voltage filter time
const.

paraméter 1-20 Motor Power [kW]
paraméter 1-22 Motor Voltage
paraméter 1-23 Motor Frequency
paraméter 1-24 Motor Current
paraméter 1-25 Motor Nominal Speed
paraméter 1-26 Motor Cont. Rated
Torque

paraméter 1-30 Stator Resistance (Rs)
paraméter 1-33 Stator Leakage
Reactance (X1)

paraméter 1-35 Main Reactance (Xh)
paraméter 1-37 d-axis Inductance (Ld)
paraméter 1-38 g-axis Inductance (Lq)
paraméter 1-39 Motor Poles
paraméter 1-40 Back EMF at 1000 RPM
paraméter 1-44 d-axis Inductance Sat.
(LdSat)

paraméter 1-45 g-axis Inductance Sat.
(LgSat)

paraméter 1-46 Position Detection
Gain

paraméter 1-48 Current at Min
Inductance for d-axis

paraméter 1-49 Current at Min
Inductance for g-axis

paraméter 1-66 Min. Current at Low
Speed

paraméter 1-70 PM Start Mode
paraméter 1-72 Start Function
paraméter 1-73 Flying Start
paraméter 4-14 Motor Speed High
Limit [Hz]

paraméter 4-19 Max Output Frequency
paraméter 4-58 Missing Motor Phase
Function

paraméter 14-65 Speed Derate Dead
Time Compensation

Paraméter 1-20 Motor Power 0,12-110 kW/0,16-150 LE Teljesit- Adja meg a motorteljesitményt az
ményfliggd adattablan szerepl6 értékek alapjan.

Paraméter 1-22 Motor Voltage 50,0-1000,0 V Teljesit- Adja meg a motorfesziiltséget az
ményfliggd adattablan szerepl6 értékek alapjan.

Paraméter 1-23 Motor Frequency 20,0-400,0 Hz Teljesit- Adja meg a motorfrekvenciat az
ményfliggd adattablan szerepl6 értékek alapjan.

MG18A747
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Paraméter Opcid Alapértel- Funkcio

mezett

Paraméter 1-24 Motor Current 0,01-10000,00 A Teljesit- Adja meg a motoraramot az

ményfliggd adattablan szerepl6 értékek alapjan.

Paraméter 1-25 Motor Nominal Speed 50,0-9999,0 1/perc Teljesit- Adja meg a névleges motorfordulat-

ményfliggd szamot az adattablan szerepl6
értékek alapjan.

Paraméter 1-26 Motor Cont. Rated Torque |0,1-1000,0 Nm Teljesit- A paraméter akkor érhetd el, ha az

ményfliggd paraméter 1-10 Motor Construction
bedllitdsa engedélyezi az dllandé
motor lizemmodot.
ERTESITE.
A paraméter modositasa mas
paraméter-beallitasokra is
hatassal van.

Paraméter 1-29 Automatic Motor Adaption |Lasd paraméter 1-29 Automatic Motor Off Az AMA végrehajtaséval optimali-

(AMA) Adaption (AMA) (Kikapcsolva) | zalhaté a motor teljesitménye.

Paraméter 1-30 Stator Resistance (Rs) 0,000-99,990 ohm Teljesit- Az allérész-ellenallas beallitasa.

ményfliggd

Paraméter 1-37 d-axis Inductance (Ld) 0-1000 mH Teljesit- A hosszirdnyu induktivitas értékének

ményfliggd megadasa.
Az érték az édllandé magnesl motor
adatlapjan van feltiintetve. A
hosszirdnyu induktivitds nem allithaté
be AMA futtatasaval.

Paraméter 1-38 g-axis Inductance (Lq) 0-1000 mH Teljesit- A keresztirdnyu induktivitas

ményfliggd értékének megadasa.

Paraméter 1-39 Motor Poles 2-100 4 A motor pdlusszamanak megaddésa.

Paraméter 1-40 Back EMF at 1000 RPM 10-9000 V Teljesit- A vonal-vonal RMS ellenelektromos

ményfliggd er6je 1000 1/perc mellett.

Paraméter 1-42 Motor Cable Length 0-100 m 50 m A motorkabel hosszénak megaddsa.

Paraméter 1-44 d-axis Inductance Sat. 0-1000 mH Teljesit- Ez a paraméter megfelel a

(LdSat) ményfliggd hossziranyu induktivitas telitett-
ségének. Ertéke idedlis esetben
azonos az paraméter 1-37 d-axis
Inductance (Ld) paraméter értékével.
Ha azonban a motor gyartdja rendel-
kezésre bocsatja az indukcids gorbét,
akkor a 200%-o0s isNom melletti
indukcids értéket kell megadni.

Paraméter 1-45 g-axis Inductance Sat. 0-1000 mH Teljesit- Ez a paraméter megfelel a keresz-

(LgSat) ményfliggd tirdnyu induktivitas telitettségének.
Ertéke idedlis esetben azonos az
paraméter 1-38 g-axis Inductance (Lq)
paraméter értékével. Ha azonban a
motor gyartdja rendelkezésre
bocsatja az indukcids gorbét, akkor a
200%-os isNom melletti indukcids
értéket kell megadni.

Parameéter 1-46 Position Detection Gain 20-200% 100% A tesztimpulzus magassagat allitja be
az inditaskor végzett pozicidészlelés
soran.

Paraméter 1-48 Current at Min Inductance |20-200 % 100% Az induktivitas telitettségi pontjanak

for d-axis megadasa.
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Paraméter

Opcid

Alapértel-
mezett

Funkcio

Paraméter 1-49 Current at Min Inductance
for g-axis

20-200 %

100%

Ez a paraméter a hossz- és keresz-
tirdnyu induktivitas értékének
telitettségét adja meg. 20 és 100%
kozotti beallitdsa az induktivitas
1-37-es, 1-38-as, 1-44-es és 1-45-0s
paramétereknek kdszonhetden.

Paraméter 1-70 PM Start Mode

[0] Rotor Detection (Forgdrész észlelése)
[1] Parking (Parkolas)

[0] Rotor
Detection
(Forgorész
észlelése)

Paraméter 1-73 Flying Start

[0] Disabled (Tiltva)
[1] Enabled (Engedélyezve)

0

Valassza az [1] Enabled (Engedélyezve)
beallitast ahhoz, hogy a frekvenci-
avalté Ujraindithassa a héldzatkiesést
kévetéen forgasban 1évé motort. Ha
a funkcié nem sziikséges, valassza a
[0] Disabled (Tiltva) beallitast. Ha a
paraméter bedllitasa [1] Enable
(Engedélyezve), akkor az

paraméter 1-71 Start Delay és az
paraméter 1-72 Start Function
paraméternek nincs funkcidja. Az
paraméter 1-73 Flying Start csak VVC*
tizemmaddban aktiv.

Paraméter 3-02 Minimum Reference

-4999-4999

A minimdlis referencia az 6sszes
referencia 6sszegeként kaphato
legkisebb érték.

Paraméter 3-03 Maximum Reference

-4999-4999

50

A maximalis referencia az 0sszes
referencia 6sszegeként kaphato
legnagyobb érték.

Paraméter 3-41 Ramp 1 Ramp Up Time

0,05-3600,0 s

Teljesit-
ményfliggd

A beallitott rampa szerinti gyorsitas
ideje 0-rél az paraméter 1-23 Motor
Frequency értékére, ha aszink-
ronmotor van kivalasztva; a bedllitott
rdmpa szerinti gyorsitas ideje 0-rél az
paraméter 1-25 Motor Nominal Speed
értékére, ha allandé magnesli motor
van kivalasztva.

Paraméter 3-42 Ramp 1 Ramp Down Time

0,05-3600,0 s

Teljesit-
ményfliggd

A beallitott rampa szerinti ledllitas
ideje az paraméter 1-23 Motor
Frequency értékérél 0-ra, ha aszink-
ronmotor van kivalasztva; a beallitott
rampa szerinti leallitas ideje az
paraméter 1-25 Motor Nominal Speed
értékérdl 0-ra, ha allandé magnesu
motor van kivalasztva.

paraméter 4-12 Motor Speed Low Limit
[Hz]

0,0-400 Hz

0 Hz

A motorfordulatszam alsé korlatjanak
megadasa.

paraméter 4-14 Motor Speed High Limit
[Hz]

0,0-400 Hz

100 Hz

A motorfordulatszam felsé
korlatjanak megadasa.

Paraméter 4-19 Max Output Frequency

0-400

100 Hz

A maximalis kimeneti frekvencia
értékének megadasa.

Paraméter 5-40 Function Relay [0]
Function relay (Funkciorelé)

Lasd paraméter 5-40 Function Relay

Alarm
(Vészjelzés)

Az 1-es kimeneti relé vezérlésére
szolgald funkcio kivalasztasa.
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Paraméter

Opcid

Alapértel-
mezett

Funkcio

Paraméter 5-40 Function Relay [1]

Lasd paraméter 5-40 Function Relay

Drive running

A 2-es kimeneti relé vezérlésére

Function relay (Funkciorelé) (Hajtas szolgélo funkcid kivélasztasa.
tizemel)

Paraméter 6-10 Terminal 53 Low Voltage |0-10 V 0,07 V Az also referenciaértéknek megfelelé
fesziiltség megadasa.

Paraméter 6-11 Terminal 53 High Voltage |0-10 V 0V A felsé referenciaértéknek megfeleld
fesziiltség megadasa.

Paraméter 6-12 Terminal 53 Low Current [0-20 mA 4 mA Az alsé referenciaértéknek megfelelé
dram megadasa.

Parameéter 6-13 Terminal 53 High Current |0-20 mA 20 mA A felsé referenciaértéknek megfeleld
aram megadasa.

Paraméter 6-19 Terminal 53 mode [0] Current (Aram) 1 Valassza ki, hogy dram- vagy fesziilt-

[1] Voltage (Feszlltség) ségbemenetként szolgéljon-e az 53-

as csatlakozo.

Paraméter 30-22 Locked Rotor Detection [0] Off (Kikapcsolva) [0] Off -

[1] On (Bekapcsolva)

(Kikapcsolva)

Paraméter 30-23 Locked Rotor Detection
Time [s]

0,05-1s

0,10 s

Tablazat 4.4 Bedllitévarazslé nyilt hurku alkalmazasokhoz
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PM motor

0-03 Regional Settings
Power kW/50 Hz

200-240V/50Hz/Delta

130BC402.12

1-00 Configuration Mode
Closed Loop

1-10 Motor Type
Asynchronous

‘ 0-06 Grid Type
1

Asynchronous motor

1-24 Motor Current
A

1-25 Motor Nominal Speed
B[] RPM

1-26 Motor Cont. Rated Torque

1-30 Stator Resistance

[ Ohms

‘ Nm
‘ 1-39 Motor Poles

1-40 Back EMF at 1000 RPM

1-20 Motor Power
kw

1-22 Motor Voltage
400 M

1-23 Motor Frequency
Hz

1-24 Motor Current

04.661:3

Motor type =IPM | 1-38 g-axis inductance(Lq)
570 }—' mH

Motor type = SPM

1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)
HmH

IPM type = Sat.

IPM type = non-Sat.

1-25 Motor nominal speed
RPM
1 -45) g-axis Inductance Sat. (LgSat) ‘

HnmH

‘ (1-48) Current at Min Inductance for d-axis

urrent at Min Inductance for g-axis ‘

(1-70) PM Start Mode
Rotor Detection

I %

30-22 Locked Rotor Detection
off

‘ 1-46 Position Detection Gain

30-23 Locked Rotor Detection Timel[s]

@l s

4-19 Max Ouput Frequency
0065 J5F4

I
1-42 Motor Cable Length
m

4-12 Motor speed low limit
[NIE Hz

4-13 Motor speed high limit
[0050[3H

3-41 Ramp 1 ramp-up time
001084

3-42 Ramp1 ramp-down time
001084

Motor type = Asynchronous

Motor type = PM motor|

1-73 Flying Start
No

| This dialog is forced to be set to
,,,,,,,,, [1] Analog input 54

3 02 Min Reference

50.00]

3 10 Preset reference [0]

‘ 3-03 Max Reference
|

Current 6-29 Terminal 54 Mode Voltage
[§}] Voltage
6-22 T54 Low Current ‘ 6-26T54 Filter time const. ‘ 6-20 T54 low Voltage
[ A $ v
[ 20-81 PI Normal/Inverse Control I
6-24 T54 low Feedback Normal 6-24 754 low Feedback
(A Hz 0016]{g¥
T 20-83 PI Normal/Inverse Control T
‘ 6-23 T54 high Current ‘ 0050[a4 6-21 754 high Voltage ‘
.. )
13300 ‘ ‘ 20-93 PI Proportional Gain ‘ 0220 ‘
625 T54 high Feedback 00.00 6-25 T54 high Feedback
[OEY H 20-94 Pl integral time [eE Hz
‘ 0020.00 ‘
1-29 Automatic Motor Adaption
off

Abra 4.5 Beallitovarazslé zart hurku alkalmazasokhoz

MG18A747

Danfoss A/S © 12/2015 Minden jog fenntartva.

33




Dt

Programozas

VLT® HVAC Basic Drive FC 101

Az Paraméter 1-46 Position Detection Gain és az paraméter 1-70 PM Start Mode paramétert csak a szoftver 2.80 és UGjabb

verzioi tartalmazzak.

Paraméter

Tartomany

Alapértelmezett

Funkcio

Paraméter 0-03 Regional Settings

[0] International (Nemzetkozi)
[1] US (USA)

0

Paraméter 0-06 GridType

[0] - [132] l&sd: inditévarazslo
nyilt hurku alkalmazasokhoz

Teljesitmény
kivalasztva

Vélasszon tizemmddot a kikapcsolt frekvenci-
avalté haloézati csatlakoztatasa utani
Ujrainditasahoz.

Paraméter 1-00 Configuration Mode

[0] Open loop (Nyilt hurok)
[3] Closed loop (Zart hurok)

Paraméter 1-10 Motor Construction

*[0] Asynchron (Aszinkron)
[1] PM, non-salient SPM (PM,
nem kiallé6 SPM)

[2] PM, salient IPM, non Sat.
(PM, kialloé IPM, nem tel.)

[3] PM, salient IPM, Sat. (PM,
kiallé IPM, tel.)

[0] Asynchron
(Aszinkron)

A paraméter bedllitasaval a kovetkezd
paraméterek mddosulhatnak:

paraméter 1-01 Motor Control Principle
paraméter 1-03 Torque Characteristics
paraméter 1-14 Damping Gain

paraméter 1-15 Low Speed Filter Time Const.
paraméter 1-16 High Speed Filter Time Const.
paraméter 1-17 Voltage filter time const.
paraméter 1-20 Motor Power [kW]

paraméter 1-22 Motor Voltage

paraméter 1-23 Motor Frequency

paraméter 1-24 Motor Current

paraméter 1-25 Motor Nominal Speed
paraméter 1-26 Motor Cont. Rated Torque
paraméter 1-30 Stator Resistance (Rs)
paraméter 1-33 Stator Leakage Reactance (X1)
paraméter 1-35 Main Reactance (Xh)
paraméter 1-37 d-axis Inductance (Ld)
paraméter 1-38 g-axis Inductance (Lq)
paraméter 1-39 Motor Poles

paraméter 1-40 Back EMF at 1000 RPM
paraméter 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)
paraméter 1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat)
paraméter 1-46 Position Detection Gain
paraméter 1-48 Current at Min Inductance for d-
axis

paraméter 1-49 Current at Min Inductance for g-
axis

paraméter 1-66 Min. Current at Low Speed
paraméter 1-72 Start Function

paraméter 1-73 Flying Start

paraméter 4-14 Motor Speed High Limit [Hz]
paraméter 4-19 Max Output Frequency
paraméter 4-58 Missing Motor Phase Function
paraméter 14-65 Speed Derate Dead Time
Compensation

Paraméter 1-20 Motor Power

0,09-110 kW

Teljesitményfliggé

Adja meg a motorteljesitményt az adattablan
szerepl6 értékek alapjan.

Paraméter 1-22 Motor Voltage

50-1000 V

Teljesitményfliggé

Adja meg a motorfeszlltséget az adattablan
szerepl6 értékek alapjan.

Paraméter 1-23 Motor Frequency

20-400 Hz

Teljesitményfliggé

Adja meg a motorfrekvenciat az adattablan
szereplé értékek alapjan.

Paraméter 1-24 Motor Current

0-10 000 A

Teljesitményfliggé

Adja meg a motoraramot az adattablan
szerepl6 értékek alapjan.
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Paraméter

Tartomany

Alapértelmezett

Funkcio

Paraméter 1-25 Motor Nominal Speed

50-9999 1/perc

Teljesitményfligg6

Adja meg a névleges motorfordulatszamot az
adattablan szerepl6 értékek alapjan.

Paraméter 1-26 Motor Cont. Rated 0,1-1000,0 Nm Teljesitményfliggd | A paraméter akkor érhetd el, ha az
Torque paraméter 1-10 Motor Construction bedllitasa
engedélyezi az dllandé motor lzemmodot.
ERTESITE
A paraméter modositasa mas
paraméter-beallitasokra is hatassal van.
Paraméter 1-29 Automatic Motor Off (Kikapcsolva) [Az AMA végrehajtasaval optimalizalhaté a
Adaption (AMA) motor teljesitménye.
Paraméter 1-30 Stator Resistance (Rs) [0-99,990 ohm Teljesitményfligg6 | Az allérész-ellenallas bedllitasa.
Paraméter 1-37 d-axis Inductance (Ld) [0-1000 mH Teljesitményfiiggd | A hosszirdnyu induktivitas értékének
megadasa.
Az érték az allandé magnes(i motor
adatlapjan van feltlintetve. A hossziranyu
induktivitas nem allithaté be AMA futtatasaval.
Paraméter 1-38 g-axis Inductance (Lg) |0-1000 mH Teljesitményfiiggd | A keresztirdnyu induktivitas értékének
megadasa.
Paraméter 1-39 Motor Poles 2-100 4 A motor polusszamanak megadasa.
Paraméter 1-40 Back EMF at 1000 10-9000 V Teljesitményfiiggd | A vonal-vonal RMS ellenelektromos erdje 1000
RPM 1/perc mellett.
Paraméter 1-42 Motor Cable Length 0-100 m 50 m A motorkdbel hosszanak megadasa.
Paraméter 1-44 d-axis Inductance Sat. |0-1000 mH Teljesitményfiiggd | Ez a paraméter megfelel a hossziranyu
(LdSat) induktivitas telitettségének. Ertéke idealis
esetben azonos az paraméter 1-37 d-axis
Inductance (Ld) paraméter értékével. Ha
azonban a motor gyartdja rendelkezésre
bocsatja az indukcids gorbét, akkor a 200%-o0s
isNom melletti indukcids értéket kell megadni.
Paraméter 1-45 g-axis Inductance Sat. |0-1000 mH Teljesitményfliggé | Ez a paraméter megfelel a keresztiranyu
(LgSat) induktivitas telitettségének. Ertéke idedlis
esetben azonos az paraméter 1-38 g-axis
Inductance (Lq) paraméter értékével. Ha
azonban a motor gyartdja rendelkezésre
bocséatja az indukcids gorbét, akkor a 200%-o0s
isNom melletti indukcids értéket kell megadni.
Paraméter 1-46 Position Detection 20-200% 100% A tesztimpulzus magassagat allitja be az
Gain inditaskor végzett pozicidészlelés soran.
Paraméter 1-48 Current at Min 20-200 % 100% Az induktivitas telitettségi pontjanak
Inductance for d-axis megadasa.
Parameéter 1-49 Current at Min 20-200 % 100% Ez a paraméter a hossz- és keresztiranyu
Inductance for g-axis induktivitas értékének telitettségét adja meg.
20 és 100% kozotti bedllitasa az induktivitas
linedris approximacidjat jelenti az 1-37-es,
1-38-as, 1-44-es és 1-45-6s paramétereknek
koszonhetSen.
Paraméter 1-70 PM Start Mode [0] Rotor Detection (Forgdrész [0] Rotor -
észlelése) Detection
[1] Parking (Parkolas) (Forgorész
észlelése)
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Paraméter

Tartomany

Alapértelmezett

Funkcio

Paraméter 1-73 Flying Start

[0] Disabled (Tiltva)

[1] Enabled (Engedélyezve)

0

Valassza az [1] Enabled (Engedélyezve) bedllitast
ahhoz, hogy a frekvenciavalté ujraindithassa a
halézatkiesést kdvetéen forgasban 1évé

motort, pl. ventildtoros alkalmazasoknal. A PM
kivalasztasa a repuldstart engedélyezésével jar.

Paraméter 3-02 Minimum Reference -4999-4999 0 A minimdlis referencia az 6sszes referencia
0sszegeként kaphaté legkisebb érték.

Paraméter 3-03 Maximum Reference  [-4999-4999 50 A maximalis referencia az sszes referencia
0sszegeként kaphatd legnagyobb érték.

Paraméter 3-10 Preset Reference -100-100% 0 Az alapjel megadasa.

Paraméter 3-41 Ramp 1 Ramp Up 0,05-3600,0 s Teljesitményfiiggd | A beéllitott rampa szerinti gyorsitas ideje 0-rél

Time az paraméter 1-23 Motor Frequency értékére,
ha aszinkronmotor van kivalasztva; a beallitott
rdmpa szerinti gyorsitas ideje 0-rél az
paraméter 1-25 Motor Nominal Speed értékére,
ha éllandé méagnesi motor van kivalasztva.

Paraméter 3-42 Ramp 1 Ramp Down ]0,05-3600,0 s Teljesitményfiiggd | A bedllitott rampa szerinti ledllitas ideje az

Time paraméter 1-23 Motor Frequency értékérél O-ra,
ha aszinkronmotor van kivélasztva; a bedllitott
rdmpa szerinti ledllitds ideje az
paraméter 1-25 Motor Nominal Speed értékérél
0-ra, ha allandé magnesd motor van
kivalasztva.

Paraméter 4-12 Motor Speed Low Limit | 0-400 Hz 0,0 Hz A motorfordulatszam alsé korlatjanak

[Hz] megadasa.

Paraméter 4-14 Motor Speed High 0-400 Hz 100 Hz A motorfordulatszam alsé korlatjanak

Limit [Hz] megadasa.

Paraméter 4-19 Max Output Frequency | 0-400 100 Hz A maximalis kimeneti frekvencia értékének
megadasa.

Paraméter 6-29 Terminal 54 mode [0] Current (Aram) 1 Vélassza ki, hogy dram- vagy fesziiltségbeme-

[1] Voltage (Fesziltség) netként szolgaljon-e az 54-es csatlakozé.

Paraméter 6-20 Terminal 54 Low 0-10V 0,07 V Az also referenciaértéknek megfelelé

Voltage feszlltség megadasa.

Paraméter 6-21 Terminal 54 High 0-10V 0V A fels6 referenciaértéknek megfelelé

Voltage feszlltség megadasa.

Paraméter 6-22 Terminal 54 Low 0-20 mA 4 mA A felsé referenciaértéknek megfelelé aram

Current megadasa.

Paraméter 6-23 Terminal 54 High 0-20 mA 20 mA A felsé referenciaértéknek megfelel aram

Current megadasa.

Paraméter 6-24 Terminal 54 Low Ref./ [-4999-4999 0 A paraméter 6-20 Terminal 54 Low Voltage/

Feedb. Value paraméter 6-22 Terminal 54 Low Current
paraméterben bedllitott fesziltségnek vagy
aramnak megfelel6 visszacsatolasi érték
beallitasa.

Paraméter 6-25 Terminal 54 High Ref./ [-4999-4999 50 A paraméter 6-21 Terminal 54 High Voltage/

Feedb. Value paraméter 6-23 Terminal 54 High Current
paraméterben bedllitott feszultségnek vagy
aramnak megfelel6 visszacsatolasi érték
beallitasa.

Paraméter 6-26 Terminal 54 Filter Time [0-10 s 0,01 A szUr6 idéallanddjanak megadasa.

Constant

Paraméter 20-81 Pl Normal/ Inverse [0] Normal (Normal) 0 [0] Normal (Normdl): a folyamatvezérlés pozitiv

Control [1] Inverse (Inverz) folyamathiba esetén noveli a kimeneti
fordulatszamot. [1] Inverse (Inverz): a kimeneti
fordulatszam csokkentése.
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Paraméter Tartomany Alapértelmezett |Funkcio

Paraméter 20-83 PI Start Speed [Hz] 0-200 Hz 0 Hz A Pl-szabdlyozés megkezdésének inditdjeléil
szolgélé motorfordulatszam megadasa.

Paraméter 20-93 Pl Proportional Gain |0-10 0,01 A folyamatvezérlé aranyossagi tényezéjének
megadasa. Nagymértéku erdsitéssel gyors
vezérlés érhetd el, de tul nagy érték esetén a
folyamat elvesztheti stabilitasat.

Paraméter 20-94 Pl Integral Time 0,1-999,0 s 999,0 s A folyamatvezérld integrélasi idejének
megadasa. Rovid integralasi id6 esetén gyors
lesz a szabalyozas, de ha az integralasi id6 tul
rovid, a folyamat instabilld valhat. Az
integrélasi mivelet nagyon hosszu integralasi
id6 megaddasaval letilthato.

Paraméter 30-22 Locked Rotor [0] Off (Kikapcsolva) [0] Off -

Detection [1] On (Bekapcsolva) (Kikapcsolva)

Paraméter 30-23 Locked Rotor 0,05-1s 0,10 s -

Detection Time [s]

Tablazat 4.5 Beallitévarazslo zart hurka alkalmazasokhoz

Motorbeallitas
A motorbedllité varazslé a sziikséges motorparaméterek beallitasan kalauzolja végig.

Paraméter Tartomany Alapértelmezett Funkcio
Paraméter 0-03 Regional Settings |[0] International (Nemzetkozi) 0 -
[1] US (USA)
Paraméter 0-06 GridType [0] - [132] l4sd: inditévarazslo Teljesitmény kivalasztva Vélasszon tGizemmédot a kikapcsolt
nyilt hurkd alkalmazasokhoz frekvenciavalto haldzati csatlakoz-
tatasa utani Ujrainditasahoz.
Paraméter 1-10 Motor *[0] Asynchron (Aszinkron) [0] Asynchron (Aszinkron) -
Construction [1]1 PM, non-salient SPM (PM, nem
kiallé SPM)

[2] PM, salient IPM, non Sat. (PM,
kiallé IPM, nem tel.)
[3] PM, salient IPM, Sat. (PM,

kiallo IPM, tel.)

Paraméter 1-20 Motor Power 0,12-110 kW/0,16-150 LE Teljesitményfliggé Adja meg a motorteljesitményt az
adattablan szerepl6 értékek
alapjan.

Paraméter 1-22 Motor Voltage 50-1000 V Teljesitményfliggé Adja meg a motorfesziiltséget az
adattablan szereplé értékek
alapjan.

Paraméter 1-23 Motor Frequency |20-400 Hz Teljesitményfliggéd Adja meg a motorfrekvencidt az
adattablan szereplé értékek
alapjan.

Paraméter 1-24 Motor Current 0,01-10000,00 A Teljesitményfliggd Adja meg a motoraramot az
adattablan szereplé értékek
alapjan.

Paraméter 1-25 Motor Nominal | 50-9999 1/perc Teljesitményfliggé Adja meg a névleges motorfordu-

Speed latszdmot az adattdblan szerepl6

értékek alapjan.
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Paraméter Tartomany Alapértelmezett Funkcio

Paraméter 1-26 Motor Cont. 0,1-1000,0 Nm Teljesitményfliggd A paraméter akkor érhetd el, ha az

Rated Torque paraméter 1-10 Motor Construction
bedllitdsa engedélyezi az alland6
motor izemmodot.
ERTESITE
A paraméter modositasa mas
paraméter-beallitasokra is
hatassal van.

Paraméter 1-30 Stator Resistance |0-99,990 ohm Teljesitményfliggd Az allérész-ellendllas bedllitasa.

(Rs)

Paraméter 1-37 d-axis Inductance | 0-1000 mH Teljesitményfliggd A hossziranyu induktivitas

(Ld) értékének megadasa.
Az érték az allandé magnesu
motor adatlapjan van feltlintetve. A
hosszirdnyl induktivitds nem
allithaté be AMA futtatdséval.

Paraméter 1-38 g-axis Inductance | 0-1000 mH Teljesitményfliggé A keresztirdnyu induktivitas

(Lg) értékének megadasa.

Paraméter 1-39 Motor Poles 2-100 4 A motor pélusszamanak megadasa.

Paraméter 1-40 Back EMF at 10-9000 V Teljesitményfliggé A vonal-vonal RMS ellenelektromos

1000 RPM eréje 1000 1/perc mellett.

Paraméter 1-42 Motor Cable 0-100 m 50 m A motorkabel hosszanak megadasa.

Length

Paraméter 1-44 d-axis Inductance [ 0-1000 mH Teljesitményfliggé Ez a paraméter megfelel a

Sat. (LdSat) hosszirdnyl induktivitas telitett-
ségének. Ertéke idelis esetben
azonos az paraméter 1-37 d-axis
Inductance (Ld) paraméter
értékével. Ha azonban a motor
gyartéja rendelkezésre bocsétja az
indukciés gorbét, akkor a 200%-o0s
isNom melletti indukcids értéket
kell megadni.

Paraméter 1-45 g-axis Inductance [ 0-1000 mH Teljesitményfliggé Ez a paraméter megfelel a keresz-

Sat. (LgSat) tirdnyu induktivitas telitettségének.
Ertéke idedlis esetben azonos az
paraméter 1-38 g-axis Inductance
(Lg) paraméter értékével. Ha
azonban a motor gyartéja rendel-
kezésre bocsatja az indukcios
gorbét, akkor a 200%-os isNom
melletti indukcids értéket kell
megadni.

Paraméter 1-46 Position 20-200% 100% A tesztimpulzus magassagat allitja

Detection Gain be az inditaskor végzett pozicio-
észlelés soran.

Paraméter 1-48 Current at Min 20-200 % 100% Az induktivitas telitettségi

Inductance for d-axis

pontjanak megadasa.
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Paraméter Tartomany Alapértelmezett Funkcio
Paraméter 1-49 Current at Min 20-200 % 100% Ez a paraméter a hossz- és keresz-

Inductance for g-axis

tirdnyu induktivitas értékének
telitettségét adja meg. 20 és 100%
kozotti bedllitdsa az induktivitas
lineéris approximaciojat jelenti az
1-37-es, 1-38-as, 1-44-es és 1-45-0s
paramétereknek készonhetden.

Paraméter 1-70 PM Start Mode

[0] Rotor Detection (Forgdrész

[0] Rotor Detection (Forgdrész

[1] Enabled (Engedélyezve)

észlelése) észlelése)
[1] Parking (Parkolas)
Paraméter 1-73 Flying Start [0] Disabled (Tiltva) 0 Valassza az [1] Enabled (Engedé-

lyezve) bedllitdst ahhoz, hogy a
frekvenciavalté Ujraindithassa a
forgasban 1évé motort.

Frequency

Paraméter 3-41 Ramp 1 Ramp Up | 0,05-3600,0 s Teljesitményfliggé A bedllitott rampa szerinti gyorsitas

Time ideje 0-rél az paraméter 1-23 Motor
Frequency értékére.

Paraméter 3-42 Ramp 1 Ramp 0,05-3600,0 s Teljesitményfliggd A lerampdzas ideje az

Down Time paraméter 1-23 Motor Frequency
értékérdl 0-ra.

Paraméter 4-12 Motor Speed Low [0-400 Hz 0,0 Hz A motorfordulatszam alsé

Limit [Hz] korlatjdnak megadasa.

Paraméter 4-14 Motor Speed 0-400 Hz 100 Hz A motorfordulatszam felsé

High Limit [Hz] korlatjdnak megadasa.

Paraméter 4-19 Max Output 0-400 100 Hz A maximalis kimeneti frekvencia

értékének megadasa.

Paraméter 30-22 Locked Rotor
Detection

[0] Off (Kikapcsolva)
[1] On (Bekapcsolva)

[0] Off (Kikapcsolva)

Paraméter 30-23 Locked Rotor
Detection Time [s]

0,05-1s

0,10 s

Tablazat 4.6 A motorbeallité varazslé beallitasai

Changes Made (Mdédositasok)

A Changes Made (Mddositdsok) pontban megtalalja az 8sszes olyan paramétert, melynek értéke eltér az alapértelmezett

beallitastol.

. A listdn csak az aktudlis médositott setup mddositott paraméterei szerepelnek.

. Nem jelennek meg a listan azok a paraméterek, amelyeket visszadllitottak alapértelmezett értékiikre.

. Az Empty (Ures) lizenet azt jelzi, hogy nincs médositott paraméter.

Paraméter-beallitasok modositasa

1. A gyorsmenl megnyitdsdhoz a [Menu] gombbal vigye a jelz6hdromszdget a Quick Menu (Gyorsmeni) felirat folé.

2. A [A] [v] gombokkal valassza ki a Wizard (Varazsld), a Closed Loop Setup (Zart hurku bedllitas), a Motor Setup
(Motorbeallitds) vagy a Changes Made (Médositasok) elemet, és nyomja meg az [OK] gombot.

N o v or W

gombot a fémenl megnyitdsdhoz.

Keresse meg a gyorsmeni kivant paraméterét a [4] [Y] gombokkal.
A paraméter kivalasztdsdhoz nyomja meg az [OK] gombot.
A paraméter beallitdsdnak médositdsahoz nyomja meg a [A] [Y] gombokat.

A modosités elfogadasdhoz nyomja meg az [OK] gombot.

Nyomja meg kétszer a [Back] (Vissza) gombot a Status (Allapot) menii megnyitasahoz vagy egyszer a [Menul]

MG18A747
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Programozas VLT® HVAC Basic Drive FC 101

A fémeniiben az 6sszes paraméter elérhet6.

1. A [Menu] gombbal vigye a jelz6hdromszdget a
Main Menu (Fémen) felirat folé.

2. Keresse meg a kivant paramétercsoportot a [4]
[v] gombokkal.

3. A paramétercsoport kivalasztdsdhoz nyomja meg
az [OK] gombot.

4, Keresse meg az adott csoport kivant paraméterét
a [4] [v] gombokkal.

5. A paraméter kivalasztdsdhoz nyomja meg az [OK]
gombot.
6. A paraméter értékének megadasahoz, illetve

modositasdhoz hasznélja a [4o] [Y] gombokat.

4.3 Paraméterlista

40 Danfoss A/S © 12/2015 Minden jog fenntartva. MG18A747
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Figyelmeztetések és vészjel...

Rovid utmutaté

5 Figyelmeztetések és vészjelzések

Hiba Vészjelzés/ |Hibaszoveg Figyel- | Vészjel | Leoldas |A probléma oka
szama figyel- meztetés | zés blokko-
meztetés lassal
bitszama
Az 53-as vagy 54-es csatlakozon kisebb a jel, mint a
paraméter 6-10 Terminal 53 Low Voltage,
Live zero error paraméter 6-12 Terminal 53 Low Current,
2 16 (Vezérl6jel- X X - paraméter 6-20 Terminal 54 Low Voltage vagy
szakadas) paraméter 6-22 Terminal 54 Low Current paraméterben
beéllitott érték 50%-a. Ldsd még a 6-0* Analog I/O Mode
(Analdg 1/0-ii.mdd) paramétercsoport.
Mains ph. loss Hianyzik egy fazis a tapoldalon, vagy tul nagy a feszlltség
4 14 (Halozati X X X kiegyensulyozatlansaga. Ellendrizze a tapfesziltséget. Lasd
faziskiesés) paraméter 14-12 Function at Mains Imbalance.
DC over volt (DC-
7 1 R X X - . L .
tulfeszultség) A kdzbensékori fesziiltség meghaladja a korlatot.
DC under volt
8 10 (Alacsony DC- X X - A kozbensékori fesziltség az alacsony fesziiltség figyelmez-
fesziiltség) tetési korlatja alatt van.
Inverter overload
9 9 (Inverter- X X -
tulterhelés) A terhelés tul hosszu ideig volt 100% felett.
Motor ETR over
10 8 (Motor ETR X X - A motor tul forrd, mivel a terhelés hosszu ideig volt 100%
tulmelegedése) felett. Lasd paraméter 1-90 Motor Thermal Protection.
Motor th over
1 7 (Motortermisztor X X - A termisztor vagy a csatlakozasa le van kapcsolva. Lasd
tulmelegedése) paraméter 1-90 Motor Thermal Protection.
13 s Ovler Current X X X . , o , ,
(Tularam) Az inverter arama tullépte az aramkorlatot.
14 ) Earth Fault ~ X X
(Foldelési hiba) Kistilés a kimeneti fazisok és a fold kozott.
16 12 Short Circuit ~ X X -
(Rovidzarlat) Rovidzérlat a motorban vagy a motorcsatlakozdkon.
Ctrl. word TO
17 4 (Vezérldszo idotul- X X - A frekvenciavalté nem észlel kommunikaciot. Lasd 8-0*
1épése) General Settings (Alt. bedllitdsok) paramétercsoport.
2 50 Fan Fault (Ventila- X X ~ A hitéborda hitéventilatora nem mukodik (csak 400 V-os,
torhiba) 30-90 kW-os berendezésen).
30 19 U phase loss (U ~ X X Kiesett az U motorfazis. Ellendrizze a fazist. Lasd
fazis kiesése) paraméter 4-58 Missing Motor Phase Function.
31 2 V phase loss (V ~ X X Kiesett a V motorfazis. Ellendrizze a fazist. Lasd
fazis kiesése) paraméter 4-58 Missing Motor Phase Function.
3 . W phase loss (W ~ X X Kiesett a W motorfazis. Ellendrizze a fazist. Lasd
fazis kiesése) paraméter 4-58 Missing Motor Phase Function.
Internal fault
38 17 - X X
(Belsé hiba) Forduljon a Danfoss helyi szallitéjahoz.
4 28 Earth Fault ~ X X Kistlés a kimeneti fazisok és a fold kozott; ha lehetséges, a
(Foldelési hiba) paraméter 15-31 Alarm Log Value értékét hasznalja.
Control Voltage
46 33 Fault (Vezérléfe- - X X Kicsi a vezérléfesziiltség. Forduljon a Danfoss helyi szalli-
szliltség hibaja) téjahoz.
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Figyelmeztetések és vészjel... VLT® HVAC Basic Drive FC 101
Hiba Vészjelzés/ |Hibaszoveg Figyel- | Vészjel | Leoldas |A probléma oka
szama figyel- meztetés | zés blokko-
meztetés lassal
bitszama
24V supply low
47 23 (24 V-os tap X X X
elégtelen) Lehet, hogy tul van terhelve a 24 V-os egyenfesziiltségl tap.
AMA calibration
50 failed (AMA: - X -
kalibralési hiba) Forduljon a Danfoss helyi szallitéjahoz.
51 15 AMA Unom,Inom ~ X ~ A motorfesziiltség, a motoraram és a motorteljesitmény
(AMA Unévl,Inévl) bedllitdsa helytelen. Ellenérizze a bedllitasokat.
55 ~ AMA low Inom ~ X ~
(AMA: kis Inévl) Tulsdgosan kicsi a motordram. Ellendrizze a beallitdsokat.
AMA big motor
53 - (AMA: nagy - X -
motor) A motor tul nagy az AMA végrehajtasahoz.
54 ~ AMA small mot ~ X ~
(AMA: kis motor) A motor tul kicsi az AMA végrehajtasahoz.
AMA par. range
55 - (AMA paraméter- - X - A motorhoz megallapitott paraméterek az elfogadhatd
tartomany) tartomanyon kivil esnek.
AMA user
interrupt (AMA: L ,
56 - 1l - X - A felhaszndlé megszakitotta az AMA-t.
felhasznaldi
megszakitas)
Prébalja tobbszor ujrainditani az AMA-t, amig az sikeresen be
nem fejezédik.
AMA timeout ERTESITE.
57 - (AMA idétal- - X - Az ismételt futtatasok annyira felmelegithetik a
Iépése) motort, hogy az Rs és Rr ellenéllas megné. Ez
azonban rendszerint nem jelent kritikus valtozast.
AMA internal
58 - X X -
(AMA belsd) Forduljon a Danfoss helyi szallitéjahoz.
59 25 C’urrent limit X ~ _ A kimeneti dram a beallitott érték (paraméter 4-18 Current
(Aramkorlat) Limit) folott van.
Kilsé retesz aktivalva. A normal mikodés folytatasahoz
kapcsoljon 24 V-os egyenfesziiltséget a kiilsé reteszhez
External Interlock . - e pilis
60 44 (Kiils6 retes?) - X - programozott csatlakozora, torolje a frekvenciavaltéd hibajat
(soros kommunikacié vagy digitalis 1/0 atjan, vagy az LCP
[Reset] (Hibatorlés) gombjanak megnyomasaval).
Heat sink
Temperature Low
66 26 (Alacsony X - - Ez a figyelmeztetés az IGBT-modulban 1évé hémérséklet-
hitéborda- érzékeldn alapul (csak 400 V-os, 30-90 kW-os (40-125 LE) és
hémérséklet) 600 V-os berendezéseken).
Pwr. Card Temp.
69 1 (Telj.kartya X X X A teljesitménykartya hémérséklet-érzékeldje az alsé vagy
hémérséklete) fels6 korlatot tullép6 hémérsékletet észlelt.
Illegal FC configu-
ration
70 36 (Ervénytelen - X X
frekvenciavalto- A vezérl6kartya és a teljesitménykartya nem felelnek meg
konfiguracid) egymasnak.
44 Danfoss A/S © 12/2015 Minden jog fenntartva. MG18A747



Figyelmeztetések és vészjel...

Rovid utmutaté

Hiba Vészjelzés/ |Hibaszoveg Figyel- | Vészjel | Leoldas |A probléma oka
szama figyel- meztetés | zés blokko-
meztetés lassal
bitszama
Illegal power
section configu-
ration
79 - , X X -
(Ervénytelen
teljesitménykonfi-
guracio) Belsé hiba. Forduljon a Danfoss helyi szallitdjahoz.
Drive initialised
80 29 (Frekvenciavélto - X -
inicializalva) Minden paraméter-bedllitds felveszi alapértelmezett értékét.
Auto DC Braking
87 47 s X - o ) g
(Auto DC-fékezés) A frekvenciavalté automatikus DC-fékezést végez.
A nyomaték a terhelés nélkuli dllapothoz bedllitott
Broken Belt L L L i
95 40 . i X X - nyomatékszint alatt van, ami szijszakadast jelez. Lasd 22-6*
(Szijszakadds) . . . [ .
Broken Belt Detection (Szijszakadds-észlelés) paramétercsoport.
126 Motor Rotating X Nagy az ellenelektromos eré. Allitsa le az allandé magnes(
(Forog a motor) motor forgdrészét.
Fire Mode (Tiz
200 - ; ) X - - s - .
Uzemmod) Aktivalodott a tlz lizemmod.
Fire Mode Limits
202 Exceeded (T(z X
lizemmaéd, A tliz tizemmodd elnyomott egy vagy tobb figyelmeztetést,
korlatok tullépve) érvénytelenitve a vészjelzéseket.
.. Az elektromos részt vagy a kapcsoléiizem( tdpegységet
New sparepart (Uj . s 4
250 - ) ) - X X kicserélték (400 V-os, 30-90 kW-os (40-125 LE) és 600 V-os
potalkatrész) , . i
berendezések). Forduljon a Danfoss helyi szallitéjahoz.
.. A frekvenciavalté Gj tipuskddot kapott (400 V-os, 30-90 kW-
New Typecode (Uj } , .
251 - ) i - X X 0s (40-125 LE) és 600 V-os berendezések). Forduljon a
tipuskod) iz
Danfoss helyi szallitojahoz.

Tablazat 5.1 Figyelmeztetések és vészjelzések
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Specifikaciok VLT® HVAC Basic Drive FC 101

6 Specifikacidk

6.1 Halozati tap
6.1.1 3 x 200-240 V AC

Frekvenciavalto PK25 | PK37 | PK75 | P1K5 | P2K2 | P3K7 [ P5K5 | P7K5 | P11K | P15K | P18K | P22K | P30K | P37K | P45K
Tipikus tengelyteljesitmény [ 0,25 | 0,37 | 0,75 | 1,5 2,2 3,7 55 7.5 11,0 15,0 18,5 22,0 30,0 37,0 | 45,0
kW]
Tipikus tengelyteljesitmény [ 0,33 | 0,5 | 1,0 | 2,0 3,0 50 7,5 10,0 | 150 [ 20,0 [ 250 | 30,0 | 40,0 | 50,0 | 60,0
[LE]
IP20 mechanikai védettség | H1 H1 H1 H1 H2 H3 H4 H4 H5 H6 H6 H7 H7 H8 H8
Max. kdbelkeresztmetszet a | 4 4 4 4 4 4 16 16 16 35 35 50 50 95 120
csatlakozdéknal (haldzat, (10) | (10) | (10) | (10) | (10) | (10) (6) (6) (6) (2) (2) (1 (1) (0) (4/0)
motor) [mm*/AWG]

Kimeneti aram

40 °C-os kornyezeti h6mérséklet

Folyamatos 15122 | 42| 68| 96 152 | 22,0 | 280 | 420 | 594 | 748 | 88,0 | 1150 | 143,0 | 170,0
(3 x 200-240 V) [A]
Szakaszos 1,7 124 | 46 | 75| 106|167 | 242 | 308 [ 462 | 653 | 823 | 96,8 | 126,5| 157,3 | 187,0

(3 x 200-240 V) [A]

Maximalis bemeneti aram

Folyamatos 11 (16|28 |56 |86/ |141/|21.0/|283/|41.0/ | 52,7 | 650 | 76,0 | 103,7 | 127,9 | 153,0

3 x 200-240 V) [A] 72 | 120 | 18.0 | 240 | 382

Szakaszos 12 (18|31 |62 95 | 155/ |231/]31.1/|451/ | 580 | 71,5 | 83,7 | 114,1 | 140,7 | 168,3

(3 x 200-240 V) [A] 79 | 132 | 198 | 264 | 42.0

Max. hélézati biztositok Lasd 3.2.4. fejezet Biztositok és megszakitok

Becsult teljesitmény- 12/ | 15/ | 21/ | 48/ | 80/ | 97/ | 182/ | 229/ | 369/ | 512 | 697 | 879 [ 1149 | 1390 [ 1500

veszteség [W], legjobb 14 18 26 | 60 | 102 | 120 | 204 | 268 | 386

esetben/tipikusan®

Tomeg, IP20 mechanikai 2,0 2,0 2,0 21 34 4,5 7,9 7,9 9,5 24,5 24,5 36,0 36,0 51,0 51,0

védettség (kg (font)] 44) (@444 |1@46)| 75 | 99 [(174)]074)](209) | (54) (54) | (794) | (79,4) | (112, | (112,
4) 4)

Hatasfok [%], legjobb 97.0/|97.3/(98.0/|97.6/ | 97.1/ | 97.9/ | 97.3/ | 98.5/ | 97.2/ | 97,0 971 96,8 97,1 971 97,3

esetben/tipikusan? 96.5 (968 | 976 | 970 963 | 974 | 97.0 | 971 97.1

Kimeneti aram

50 °C-os kornyezeti hémérséklet

Folyamatos 15119 ] 35| 68| 96 13,0 | 198 | 230 | 330 | 416 | 524 | 616 | 80,5 [ 1001 [ 119
(3 x 200-240 V) [A]
Szakaszos 1,7 | 21 39 | 751|106 | 143 | 21,8 [ 253 | 363 | 458 | 576 | 678 | 88,6 [ 1101 | 130,9

(3 x 200-240 V) [A]

Tablazat 6.1 3 x 200-240 V AC, 0,25-45 kW (0,33-60 LE)

1) Csak a frekvenciavdlto hiitésének méretezésére vonatkozik. Ha a kapcsoldsi frekvencia nagyobb az alapértelmezett bedllitdsndl, a teljesitmény-
veszteség jelentGsen megné. A szamitds figyelembe veszi az LCP és a tipikus vezérlGkdrtya teljesitményfelvételét. A teljesitményveszteség adatait az
EN 50598-2 szerint Idsd itt: www.danfoss.com/vlitenergyefficiency.

2) Névleges dram mellett mért hatdsfok. Az energia-hatdsfok osztdlydt illetéen ldsd 6.4.13. fejezet Kornyezeti feltételek. A részleges terhelési veszte-
ségeket illetéen ldsd www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

46 Danfoss A/S © 12/2015 Minden jog fenntartva. MG18A747


http://www.danfoss.com/vltenergyefficiency
http://www.danfoss.com/vltenergyefficiency

Specifikaciok Rovid utmutato

6.1.2 3 x 380-480 V AC

Frekvenciavalté PK37 PK75 P1K5 P2K2 P3Ko0 P4Ko P5K5 P7K5 P11K P15K
Tipikus tengelyteljesitmény 0,37 0,75 1,5 2,2 3,0 4,0 5,5 7.5 11,0 15,0
(kW]

Tipikus tengelyteljesitmény 0,5 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0 7,5 10,0 15,0 20,0
[LE]

IP20 mechanikai védettség H1 H1 H1 H2 H2 H2 H3 H3 H4 H4
Max. kabelkeresztmetszet a 4 (10) 4 (10) 4 (10) 4 (10) 4 (10) 4 (10) 4 (10) 4 (10) 16 (6) 16 (6)
csatlakozoknal (halézat, motor)

[mm?/AWG]

Kimeneti aram - 40 °C-os kérnyezeti hémérséklet

Folyamatos (3 x 380-440 V) [A] 1,2 2,2 3,7 53 7,2 9,0 12,0 15,5 23,0 31,0
Szakaszos (3 x 380-440 V) [A] 1,3 2,4 41 58 7,9 9,9 13,2 171 25,3 34,0
Folyamatos (3 x 441-480 V) [A] 1.1 2,1 34 4,8 6,3 8,2 11,0 14,0 21,0 27,0
Szakaszos (3 x 441-480 V) [A] 1,2 2,3 3,7 53 6,9 9,0 12,1 15,4 23,1 29,7
Maximalis bemeneti aram

Folyamatos (3 x 380-440 V) [A] 1,2 2,1 3,5 4,7 6,3 8,3 11,2 151 22,1 29,9
Szakaszos (3 x 380-440 V) [A] 13 2,3 39 52 6,9 9,1 12,3 16,6 243 329
Folyamatos (3 x 441-480 V) [A] 1,0 1,8 2,9 39 53 6,8 9,4 12,6 18,4 24,7
Szakaszos (3 x 441-480 V) [A] 11 2,0 3,2 4,3 58 7,5 10,3 13,9 20,2 27,2
Max. hélézati biztositok Az altalanos biztonsagi utasitasokat lasd itt: 3.2.4. fejezet Biztositok és megszakitok.

Becslilt teljesitményveszteség 13/15 16/21 46/57 46/58 66/83 95/118 | 104/131 | 159/198 | 248/274 | 353/379
[W], legjobb esetben/

tipikusan®

Tomeg, IP20 mechanikai 20(44) | 2044 |2146) 3373|3373 (3475 (4305|4509 7.9 7,9
védettség [kg (font)] (17,4) (17.4)
Hatasfok [%], 97.8/97.3 | 98.0/97.6 | 97.7/97.2 | 98.3/97.9 | 98.2/97.8 | 98.0/97.6 | 98.4/98.0 | 98.2/97.8| 98.1/ 98.0/
legjobb esetben/tipikusan? 97.9 97.8
Kimeneti aram - 50 °C-os kérnyezeti hémérséklet

Folyamatos (3 x 380-440 V) [A] 1,04 1,93 3,7 4,85 6,3 8,4 10,9 14,0 20,9 28,0
Szakaszos (3 x 380-440 V) [A] 11 2,1 4,07 54 6,9 9,2 12,0 15,4 23,0 30,8
Folyamatos (3 x 441-480 V) [A] 1,0 1.8 34 4,4 55 7,5 10,0 12,6 19,1 24,0
Szakaszos (3 x 441-480 V) [A] 1,1 2,0 3,7 4.8 6,1 8,3 11,0 13,9 21,0 26,4

Tablazat 6.2 3 x 380-480 V AC, 0,37-15 kW (0,5-20 LE), H1-H4 hazméret

1) Csak a frekvenciavdlto hiitésének méretezésére vonatkozik. Ha a kapcsoldsi frekvencia nagyobb az alapértelmezett bedllitdsndl, a teljesitmény-
veszteség jelentésen megné. A szamitds figyelembe veszi az LCP és a tipikus vezérlGkdrtya teljesitményfelvételét. A teljesitményveszteség adatait az
EN 50598-2 szerint ldsd itt: www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) Névleges dram mellett mért hatdsfok. Az energia-hatdsfok osztdlydt illetéen Idsd 6.4.13. fejezet Kérnyezeti feltételek. A részleges terhelési veszte-
ségeket illetéen Idsd www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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Specifikaciok VLT® HVAC Basic Drive FC 101

Frekvenciavalté P18K P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
Tipikus tengelyteljesitmény [kW] 18,5 22,0 30,0 37,0 45,0 55,0 75,0 90,0
Tipikus tengelyteljesitmény [LE] 25,0 30,0 40,0 50,0 60,0 70,0 100,0 125,0
IP20 mechanikai védettség H5 H5 H6 H6 H6 H7 H7 H8
Max. kabelkeresztmetszet a csatlako- 16 (6) 16 (6) 35 (2) 35 (2) 35 (2) 50 (1) 95 (0) 120 (250
z6knal (hélézat, motor) [mm*/AWG] MCM)
Kimeneti dram - 40 °C-os kérnyezeti hémérséklet

Folyamatos (3 x 380-440 V) [A] 37,0 42,5 61,0 73,0 90,0 106,0 147,0 177,0
Szakaszos (3 x 380-440 V) [A] 40,7 46,8 67,1 80,3 99,0 116,0 161,0 194,0
Folyamatos (3 x 441-480 V) [A] 34,0 40,0 52,0 65,0 80,0 105,0 130,0 160,0
Szakaszos (3 x 441-480 V) [A] 374 44,0 57,2 71,5 88,0 115,0 143,0 176,0
Maximalis bemeneti aram

Folyamatos (3 x 380-440 V) [A] 35,2 41,5 57,0 70,0 84,0 103,0 140,0 166,0
Szakaszos (3 x 380-440 V) [A] 38,7 45,7 62,7 77,0 92,4 113,0 154,0 182,0
Folyamatos (3 x 441-480 V) [A] 29,3 34,6 49,2 60,6 72,5 88,6 1209 142,7
Szakaszos (3 x 441-480 V) [A] 32,2 38,1 54,1 66,7 79,8 97,5 132,9 157,0
Max. hélézati biztositok

Becsiilt teljesitményveszteség [W], 412/456 475/523 733 922 1067 1133 1733 2141
legjobb esetben/tipikusan”

Tomeg, IP20 mechanikai védettség 9,5 (20,9) | 9,5 (20,9) 24,5 (54) 24,5 (54) 24,5 (54) | 36,0 (79,4) | 36,0 (79,4) 51,0
[kg (font)] (112,4)
Hatasfok [%], legjobb esetben/ 98.1/97.9 | 98.1/97.9 97,8 97,7 98 98,2 97,8 97,9
tipikusan?

Kimeneti aram - 50 °C-os kornyezeti hémérséklet

Folyamatos (3 x 380-440 V) [A] 34,1 38,0 48,8 58,4 72,0 74,2 102,9 123,9
Szakaszos (3 x 380-440 V) [A] 37,5 41,8 53,7 64,2 79,2 81,6 113,2 136,3
Folyamatos (3 x 441-480 V) [A] 31,3 35,0 41,6 52,0 64,0 73,5 91,0 112,0
Szakaszos (3 x 441-480 V) [A] 344 38,5 45,8 57,2 70,4 80,9 100,1 123,22

Tablazat 6.3 3 x 380-480 V AC, 18,5-90 kW (25-125 LE), H5-H8 hazméret

1) Csak a frekvenciavdlté hiitésének méretezésére vonatkozik. Ha a kapcsoldsi frekvencia nagyobb az alapértelmezett bedllitdsndl, a teljesitmény-

veszteség jelentésen megné. A szamitds figyelembe veszi az LCP és a tipikus vezérlGkdrtya teljesitményfelvételét. A teljesitményveszteség adatait az

EN 50598-2 szerint Idsd itt: www.danfoss.com/vlitenergyefficiency.
2) Névleges dram mellett mért hatdsfok. Az energia-hatdsfok osztdlydt illetéen ldsd 6.4.13. fejezet Kornyezeti feltételek. A részleges terhelési veszte-

ségeket illetéen ldsd www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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Frekvenciavalto PK75 | P1K5 | P2K2 | P3KO | P4KO | P5K5 | P7K5 | P11K | P15K | P18K
Tipikus tengelyteljesitmény [kW] 0,75 1,5 2,2 3,0 4,0 5,5 7,5 1 15 18,5
Tipikus tengelyteljesitmény [LE] 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0 7,5 10,0 15 20 25
IP54 mechanikai védettség 12 12 12 12 12 13 13 14 14 14
Max. kabelkeresztmetszet a csatlakozoknal 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 16 (6) | 16 (6) | 16 (6)
(halézat, motor) [mm*AWG]
Kimeneti aram
40 °C-os kornyezeti hémérséklet
Folyamatos (3 x 380-440 V) [A] 2,2 3,7 53 7,2 9,0 12,0 15,5 23,0 31,0 37,0
Szakaszos (3 x 380-440 V) [A] 2,4 41 58 7,9 9,9 13,2 171 25,3 34,0 40,7
Folyamatos (3 x 441-480 V) [A] 2,1 34 4,8 6,3 8,2 11,0 14,0 21,0 27,0 34,0
Szakaszos (3 x 441-480 V) [A] 23 3,7 53 6,9 9,0 121 15,4 23,1 29,7 374
Maximalis bemeneti aram
Folyamatos (3 x 380-440 V) [A] 2,1 3,5 4,7 6,3 8,3 11,2 151 22,1 29,9 35,2
Szakaszos (3 x 380-440 V) [A] 2,3 3,9 5.2 6,9 9,1 123 16,6 24,3 32,9 38,7
Folyamatos (3 x 441-480 V) [A] 1,8 29 39 53 6,8 9,4 12,6 184 24,7 29,3
Szakaszos (3 x 441-480 V) [A] 2,0 3,2 4,3 58 7,5 10,3 13,9 20,2 27,2 32,2
Max. hélézati biztositok Lasd 3.2.4. fejezet Biztositok és megszakitok
Becsiilt teljesitményveszteség [W], legjobb 21/ 46/ 46/ 66/ 95/ 104/ 159/ 248/ 353/ 412/
esetben/tipikusan” 16 57 58 83 118 131 198 274 379 456
Tomeg, IP54 mechanikai védettség 5,3 53 53 53 53 7.2 7.2 13,8 13,8 13,8
[kg (font)] (11,7) (11,7) (11,7) (11,7) (11,7) (15,9) (15,9) (30,4) (30,4) (30,4)
Hatasfok (9], legjobb esetben/tipikusan? 98.0/ 97.7/ 98.3/ 98.2/ 98.0/ 98.4/ 98.2/ 98.1/ 98.0/ 98.1/
97.6 97.2 97.9 97.8 97.6 98.0 97.8 97.9 97.8 97.9
Kimeneti aram - 50 °C-os kérnyezeti hémérséklet
Folyamatos (3 x 380-440 V) [A] 1,93 3,7 4,85 6,3 7.5 10,9 14,0 20,9 28,0 33,0
Szakaszos (3 x 380-440 V) [A] 2,1 4,07 54 6,9 9,2 12,0 15,4 23,0 30,8 36,3
Folyamatos (3 x 441-480 V) [A] 1,8 3,4 4,4 55 6,8 10,0 12,6 19,1 24,0 30,0
Szakaszos (3 x 441-480 V) [A] 2,0 3,7 4.8 6,1 8,3 11,0 13,9 21,0 26,4 33,0

Tablazat 6.4 3 x 380-480 V AC, 0,75-18,5 kW (1-25 LE), 12-14 hazméret

1) Csak a frekvenciavdlté hiitésének méretezésére vonatkozik. Ha a kapcsoldsi frekvencia nagyobb az alapértelmezett bedllitdsndl, a teljesitmény-

veszteség jelentGsen megnd. A szdmitds figyelembe veszi az LCP és a tipikus vezérlGkdrtya teljesitményfelvételét. A teljesitményveszteség adatait az

EN 50598-2 szerint Idsd itt: www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) Névleges dram mellett mért hatdsfok. Az energia-hatdsfok osztdlydt illetéen Idsd 6.4.13. fejezet Kornyezeti feltételek. A részleges terhelési veszte-

ségeket illetéen Idsd www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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Frekvenciavalté P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
Tipikus tengelyteljesitmény [kW] 22,0 30,0 37,0 45,0 55,0 75,0 90,0
Tipikus tengelyteljesitmény [LE] 30,0 40,0 50,0 60,0 70,0 100,0 125,0
IP54 mechanikai védettség 16 16 16 17 17 18 18
Max. kabelkeresztmetszet a csatlakozoknal (halézat, motor) 35 (2) 35 (2) 35 (2) 50 (1) 50 (1) 95 (3/0) | 120 (4/0)
[mm? (AWG)]

Kimeneti aram

40 °C-os kornyezeti h6mérséklet

Folyamatos (3 x 380-440 V) [A] 44,0 61,0 73,0 90,0 106,0 147,0 177,0
Szakaszos (3 x 380-440 V) [A] 48,4 67,1 80,3 99,0 116,6 161,7 194,7
Folyamatos (3 x 441-480 V) [A] 40,0 52,0 65,0 80,0 105,0 130,0 160,0
Szakaszos (3 x 441-480 V) [A] 44,0 57,2 71,5 88,0 115,5 143,0 176,0
Maximalis bemeneti aram

Folyamatos (3 x 380-440 V) [A] 41,8 57,0 70,3 84,2 102,9 140,3 165,6
Szakaszos (3 x 380-440 V) [A] 46,0 62,7 77,4 92,6 1131 154,3 182,2
Folyamatos (3 x 441-480 V) [A] 36,0 49,2 60,6 72,5 88,6 120,9 142,7
Szakaszos (3 x 441-480 V) [A] 39,6 54,1 66,7 79,8 97,5 1329 157,0
Max. hélézati biztositok

Becsiilt teljesitményveszteség [W], legjobb esetben/ 496 734 995 840 1099 1520 1781
tipikusan®

Tomeg, IP54 mechanikai védettség [kg (font)] 27 (59,5) | 27 (59,5) | 27 (59,5) | 45 (99,2) | 45 (99,2) |65 (143,3)| 65 (143,3)
Hatasfok [%], legjobb esetben/tipikusan? 98,0 97,8 97,6 98,3 98,2 98,1 98,3
Kimeneti aram - 50 °C-os kérnyezeti hémérséklet

Folyamatos (3 x 380-440 V) [A] 35,2 48,8 58,4 63,0 74,2 102,9 1239
Szakaszos (3 x 380-440 V) [A] 38,7 53,9 64,2 69,3 81,6 113,2 136,3
Folyamatos (3 x 441-480 V) [A] 32,0 41,6 52,0 56,0 73,5 91,0 112,0
Szakaszos (3 x 441-480 V) [A] 35,2 45,8 57,2 61,6 80,9 100,1 123,2

Tablazat 6.5 3 x 380-480 V AC, 22-90 kW (30-125 LE), 16-18 hazméret

1) Csak a frekvenciavdlté hiitésének méretezésére vonatkozik. Ha a kapcsoldsi frekvencia nagyobb az alapértelmezett bedllitdsndl, a teljesitmény-
veszteség jelentGsen megné. A szdmitds figyelembe veszi az LCP és a tipikus vezérlSkdrtya teljesitményfelvételét. A teljesitményveszteség adatait az
EN 50598-2 szerint Idsd itt: www.danfoss.com/vlitenergyefficiency.

2) Névleges dram mellett mért hatdsfok. Az energia-hatdsfok osztdlydt illetéen Idsd 6.4.13. fejezet Kérnyezeti feltételek. A részleges terhelési veszte-
ségeket illetéen Idsd www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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6.1.3 3 x 525-600 V AC

Frekvenciavalté P2K2 | P3KO | P3K7 | P5K5 | P7K5 | P11K | P15K | P18K [ P22K [ P30K | P37K | P45K | P55K | P75K | P90K

Tipikus tengelyteljesitmény 2,2 3,0 3,7 55 7,5 11,0 | 150 | 185 | 22,0 | 30,0 37 45,0 | 55,0 | 75,0 | 90,0

(kW]

Tipikus tengelyteljesitmény 3,0 4,0 5,0 7.5 10,0 | 150 | 20,0 | 25,0 | 30,0 | 40,0 | 50,0 | 60,0 [ 70,0 | 100,0]125,0

[LE]

IP20 mechanikai védettség H9 H9 H9 H9 H9 | H10 | H10 | H6 H6 H6 H7 H7 H7 H8 H8

Max. kdbelkeresztmetszet a 4 (10) |4 (10) |4 (10) [4 (10){4 (10)| 10 (8)[ 10 (8) [35(2)| 35 35 50 50 50 95 120

csatlakozoknal (haldzat, @ [ @ (1M M [ [ 0 | @/0)

motor) [mm? (AWG)]

Kimeneti aram - 40 °C-os kérnyezeti hémérséklet

Folyamatos (3 x 525-550 V) 41 5,2 6,4 9,5 11,51 190 | 23,0 | 28,0 | 36,0 | 43,0 | 54,0 | 65,0 | 87,0 |105,0]137,0

[A]

Szakaszos (3 x 525-550 V) [A] 4,5 5,7 7,0 1051 12,7 1 209 | 253 | 308 | 396 | 473 | 594 | 71,5 | 95,7 | 1155(150,7

Folyamatos (3 x 551-600 V) 3,9 49 6,1 9,0 11,0 | 180 | 22,0 | 27,0 | 34,0 | 41,0 | 52,0 | 62,0 | 83,0 | 100,0]131,0

[A]

Szakaszos (3 x 551-600 V) [A] 4,3 54 6,7 9,9 12,1 198 | 242 | 29,7 | 374 | 451 | 57,2 | 68,2 | 91,3 |110,0 | 1441

Maximalis bemeneti aram

Folyamatos (3 x 525-550 V) 3,7 51 5,0 8,7 119 [ 16,5 | 225 | 27,0 | 33,1 | 45,1 | 54,7 | 66,5 | 81,3 |109,0|130,9

[A]

Szakaszos (3 x 525-550 V) [A] | 4,1 56 6,5 96 | 13,1 | 182 | 248 | 29,7 | 36,4 | 496 | 60,1 | 73,1 | 89,4 [119,9(143,9

Folyamatos (3 x 551-600 V) 3,5 4,8 5,6 8,3 114 157 | 21,4 | 257 | 31,5 | 429 | 52,0 | 63,3 | 77,4 |1103,8| 124,5

[A]

Szakaszos (3 x 551-600 V) [A] | 3,9 53 6,2 92 | 125|173 | 236 | 283 | 346 | 47,2 | 572 | 69,6 | 851 [114,2(137,0

Max. hélézati biztositok Lasd 3.2.4. fejezet Biztositok és megszakiték

Becsiilt teljesitményveszteség 65 20 110 | 132 | 180 | 216 | 294 | 385 | 458 | 542 | 597 | 727 | 1092 | 1380 | 1658

[W], legjobb esetben/

tipikusan®

Tomeg, IP54 mechanikai 6,6 6,6 6,6 6,6 6,6 11,5 11,5 (245 ] 245|245 | 360 | 360 | 36,0 | 51,0 | 51,0

védettség [kg (font)] (14,6) | (14,6) | (14,6) | (14,6) | (14,6) | (25,3) | (25,3) | (54) | (54) | (54) | (79,3) |(79,3)| (79,3)| (112, | (112,
4) 4)

Hatasfok [%], 97,9 97 97,9 | 98,1 [ 98,1 [ 984 | 984 | 984 [ 98,4 | 985 | 98,5 | 98,7 | 98,5 | 98,5 | 98,5

legjobb esetben/tipikusan?

Kimeneti dram - 50 °C-os kérnyezeti hémérséklet

Folyamatos (3 x 525-550 V) 2,9 3,6 4,5 6,7 8,1 13,3 | 16,1 19,6 | 25,2 | 30,1 | 37,8 | 45,5 | 609 | 73,5 | 95,9

[A]

Szakaszos (3 x 525-550 V) [A] 3,2 4,0 4,9 74 8,9 146 | 17,7 | 21,6 | 27,7 | 33,1 | 416 | 500 | 67,0 | 80,9 1055

Folyamatos (3 x 551-600 V) 2,7 34 4,3 6,3 7,7 126 | 154 | 189 | 23,8 | 28,7 | 364 | 43,3 | 58,1 | 70,0 | 91,7

[A]

Szakaszos (3 x 551-600 V) [A] | 3,0 3,7 47 6,9 85 | 139 | 169 | 208 | 26,2 | 31,6 | 40,0 | 47,7 | 63,9 | 77,0 [ 100,9

Tablazat 6.6 3 x 525-600 V AC, 2,2-90 kW (3-125 LE), H6-H10 hazméret

1) Csak a frekvenciavdlté hiitésének méretezésére vonatkozik. Ha a kapcsoldsi frekvencia nagyobb az alapértelmezett bedllitdsndl, a teljesitmény-

veszteség jelentGsen megné. A szamitds figyelembe veszi az LCP és a tipikus vezérlGkdrtya teljesitményfelvételét. A teljesitményveszteség adatait az

EN 50598-2 szerint ldsd itt: www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) Névleges dram mellett mért hatdsfok. Az energia-hatdsfok osztdlydt illetéen Idsd 6.4.13. fejezet Kérnyezeti feltételek. A részleges terhelési veszte-

ségeket illetéen Idsd www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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6.2 EMC-kibocsatasi teszteredmények

A tesztértékeket a kdvetkezd 6sszedllitdsu rendszerben mértik: frekvenciavalto, arnyékolt vezérlékabel, vezérléegység
potenciométerrel, drnyékolt motorkabel.

Ipari koérnyezet

Ipari kérnyezet

és konnyuipari
kornyezet

Ipari koérnyezet

RFI-sziiré o
y Vezetett kibocsatas. Arnyékolt kabel max. hossza [m] Sugarzott kibocsatas
ipusa
Ipari kornyezet
B osztaly 3 B osztaly
B A . . A osztaly, 1-es o
A osztaly, 2-es csoport | A osztély, 1-es csoport | Lakossagi, kereskedelmi Lakossagi,
EN 55011 csoport

kereskedelmi és
konnydipari kornyezet

EN/IEC 61800-3

C3 kategoria
Masodlagos kornyezet
Ipari

C2 kategoria
Elsédleges kornyezet
Otthoni és munkahelyi

C1 kategoria
Elsédleges kornyezet
Otthoni és munkahelyi

C2 kategoria
Elsédleges kornyezet
Otthoni és munkahelyi

C1 kategodria
Elsédleges kornyezet
Otthoni és munkahelyi

Kiilsé o
. Kiilsé
sz(ré L
L szlir6vel
nélkiil

Kiilsé o
. Kiilsé
sz(iré o
L szlir6vel
nélkiil

Kiilsé o
o Kiilsé
sz(iré L
L szlir6vel
nélkiil

Kiilsé o
o Kiilsé
sz(iré L
L szlir6vel
nélkiil

Kils6 o
. Kiilsé
sz(iré L
L szlir6vel
nélkiil

H4 RFI-sziré (EN55011 A1,

EN/IEC61800

-3 C2)

0,25-11 kW
3 x 200-240 V
IP20

25 50

Igen lgen

- Nem

0,37-22 kW
3 x 380-480 V
IP20

25 50

Igen lgen

- Nem

H2 RFI-sziré (EN 55011 A2, EN/IEC 61800-3 C3)

15-45 kW
3 x 200-240 V
IP20

25 -

Nem -

Nem -

30-90 kW
3 x 380-480 V
IP20

25 -

Nem -

Nem -

0,75-18,5 kW
3 x 380-480 V
IP54

25 -

Igen -

22-90 kW
3 x 380-480 V
IP54

25 -

Nem -

Nem -

H3 RFI-sziiré6 (EN55011 A1/

B, EN/IEC 61800-3 C2/C1)

15-45 kW
3 x 200-240 V
IP20

50 -

Igen -

Nem -

30-90 kW
3 x 380-480 V
IP20

50 -

20 -

Igen -

Nem -

0,75-18,5 kW
3 x 380-480 V
IP54

25 -

Igen -

22-90 kW
3 x 380-480 V
IP54

Igen -

Nem -

Tablazat 6.7 EMC-kibocsatasi teszteredmények
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6.3 Kulonleges kortilmények

6.3.1 Kornyezeti hdmérséklet és kapcsolasi frekvencia miatti leértékelés

A 24 6ran keresztil mért kornyezeti hdmérsékletnek legaldbb 5 °C-kal alacsonyabbnak kell lennie a frekvenciavaltd
maximalis megengedett kornyezeti hdmérsékleténél. Ha a frekvenciavalté magas kornyezeti hémérsékleten lizemel, a
folyamatos kimeneti dramot csokkenteni kell. A leértékelési gorbét illetéen lasd a VLT® HVAC Basic Drive FC 101 tervezsi
segédletet.

6.3.2 Alacsony légnyomds és nagy tengerszint feletti magassag miatti leértékelés

Alacsony Iégnyomds esetén csokken a levegé huitési képessége. Ha a magassag meghaladja a 2000 métert, a PELV
tekintetében érdekl6djon a Danfoss cégnél. 1000 méteres tengerszint feletti magassag alatt nincs sziikség leértékelésre, 1000
méter felett azonban csokkenteni kell a kdrnyezeti hémérsékletet vagy a maximalis kimeneti dramot. 1000 méteres
tengerszint feletti magassag folott 100 méterenként 1%-kal kell csokkenteni a kimenetet, vagy 200 méterenként 1 °C-kal a
maximalis kérnyezeti hémérsékletet.

6.4 Altaldnos muszaki adatok

6.4.1 Védelem és funkciok

. A motor elektronikus hévédelme 6vja a motort a tulterheléstdl.

. A hitéborda hémérséklet-figyelése biztositja a frekvenciavalté leoldasat tulmelegedés esetén.

. A frekvenciavalté rovidzérlat elleni védelemmel van elldtva a motorcsatlakozok (U, V, W) kozott.

. Motorfazis kiesése esetén a frekvenciavalté leold vagy vészjelzést ad.

. Halozati fazis kiesése esetén a frekvenciavalté leold vagy figyelmeztetést ad (a terheléstél fliggéen).

. A kozbens6kori feszlltség monitorozasa jovoltabdl a tulsagosan kicsi vagy nagy kdzbensékori feszlltség hatasara a
frekvenciavalto leold.

. A frekvenciavalté foldelési hibak elleni védelemmel van ellatva a motorcsatlakozéknal (U, V, W).

6.4.2 Megtaplalo halézat (L1, L2, L3)

Tapfesziiltség 200-240 V £10%
Tapfesziiltség 380-480 V £10%
Tapfesziiltség 525-600 V £10%
Halozati frekvencia 50/60 Hz
Max. d&tmeneti kiegyensulyozatlansag a haldzati fazisok kozott a névleges halozati fesziiltség 3,0%-a
Valés teljesitménytényezd (A) névleges terhelésnél 20,9 (névleges)
Teljesitményeltolddasi tényezd (cos @), 1-hez kozeli értékd (>0,98)
Kapcsolasok szdma az L1, L2, L3 bemeneten (bekapcsolasok), H1-H5, 12, 13, |4 hazméret legfeljebb 2-szer percenként
Kapcsolasok szama az L1, L2, L3 bemeneten (bekapcsolasok), H6-H8, 16-18 hazméret legfeljebb 1-szer percenként
Kornyezet az EN 60664-1 alapjan lll-as tulfesziltség-kategoéria/mésodfoku szennyezés

A késziilék olyan dramkorben hasznélhatd, mely nem tébb, mint 100 000 Ams effektiv szimmetrikus dramerdsség biztosi-
tasara képes maximum 240/480 voltos feszlltség mellett.

6.4.3 Motorkimenet (U, V, W)

Kimeneti fesziiltség a tapfesziiltség 0-100%-a
Kimeneti frekvencia 0-200 Hz (VVCY), 0-400 Hz (u/f)
Kapcsoldsok szama a kimeneten korlatlan
Rampaiddk 0,05-3600 s
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6.4.4 Kabelhosszusag és -keresztmetszet

Arnyékolt/pancélozott motorkabel maximalis hossza (EMC-helyes telepités) Lasd 6.2. fejezet EMC-kibocsdtdsi teszteredmények

Max. motorkdbel-hosszusag, arnyékolatlan/pancélozatlan

50 m (164 lab)

Max. keresztmetszet — motor, halézat"

Egyendramu csatlakozok sziiré-visszacsatoldkdbelének keresztmetszete, H1-H3, 12, 13, I4 hazméret 4 mm?/11 AWG
Egyendramu csatlakozok sziiré-visszacsatoldkdbelének keresztmetszete, H4-H5 hazméret 16 mm*/6 AWG
A vezérl6kapcsok kabeleinek maximalis keresztmetszete, merev kabel 2,5 mm?*/14 AWG
A vezérl6kapcsok kabeleinek maximalis keresztmetszete, hajlékony kabel 2,5 mm*/14 AWG

A vezérlékapcsok kabeleinek minimalis keresztmetszete

0,05 mm?/30 AWG

1) Bvebb informaciét a 6.1.2. fejezet 3 x 380-480 V AC cimU szakasz tartalmaz

6.4.5 Digitdlis bemenetek

Programozhaté digitalis bemenetek 4
Csatlakozdk szama 18, 19, 27, 29
Logika PNP vagy NPN
Feszliltségszint 0-24 VDC
Fesziltségszint, logikai 0 PNP <5V DC
Fesziiltségszint, logikai 1 PNP >10 VDC
Feszliltségszint, logikai 0 NPN >19 VDC
Feszliltségszint, logikai 1 NPN <14 VDC
Maximadlis feszililtség a bemeneten 28 VDC

Bemeneti ellenallas, Ri

Korilbelll 4 kQ

29-es digitalis bemenet mint termisztorbemenet

hiba: >2,9 kQ; nincs hiba: <800 Q

29-es digitalis bemenet mint impulzusbemenet

Max. frekvencia 32 kHz elleniitemU hajtas; 5 kHz (0.C.)

6.4.6 Analog bemenetek

Az analég bemenetek szama

2

Csatlakozék szama

53, 54

53-as csatlakozé Gzemmédja

Paraméter 6-19 Terminal 53 mode: 1 = fesziiltség, 0 = dram

54-es csatlakozo lizemmodja

Paraméter 6-29 Terminal 54 mode: 1 = fesziiltség, 0 = dram

Fesziiltségszint 0-10V
Bemeneti ellendllds, Ri Korilbelal 10 kQ
Maximalis feszlltség 20V
Aramtartomany 0/4-20 mA (skalazhato)
Bemeneti ellendllds, Ri <500 Q
Maximalis dram 29 mA
Felbontés az anal6ég bemeneten 10 bit
6.4.7 Analég kimenet

A programozhaté analég kimenetek szdma 2
Csatlakozok széma 42, 45V
Analég kimenet dramtartomanya 0/4-20 mA
Az analég kimenet max. terhelhetésége 500 Q
Az analég kimenet max. fesziiltsége 17V
Az analdg kimenet pontossdga max. hiba: 0,4% végkitérésre
Felbontés az analég kimeneten 10 bit

1) A 42-es és 45-0s csatlakozdk digitdlis kimenetként is beprogramozhatdk.
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6.4.8 Digitdlis kimenet

Digitalis kimenetek szama 4
27-es és 29-es csatlakozo

Csatlakozok széma 27, 29"
Fesziltségszint a digitdlis kimeneten 0-24V
Max. kimeneti aram (fogadas és forras) 40 mA
42-es és 45-0s csatlakozo

Csatlakozok széama 42, 452
Fesziltségszint a digitalis kimeneten 17V
Max. kimeneti aram a digitalis kimeneten 20 mA
Max. terhelés a digitalis kimeneten 1 kQ

1) A 27-es és a 29-es csatlakozé bemenetként is beprogramozhatd.
2) A 42-es és 45-0s csatlakozok analég kimenetként is beprogramozhatok.
Az 6sszes digitdlis kimenet galvanikusan le van vdlasztva a hdldzati fesziiltségrél (PELV) és mds nagyfesziiltségli csatlakozdktol.

6.4.9 Vezérl6kartya, RS485-6s soros kommunikacié

Csatlakozdk szama 68-as (P, TX+, RX+), 69-es (N, TX-, RX-)
Csatlakozdk szama 61-es, k6zbs a 68-as és 69-es csatlakozo esetében

6.4.10 Vezérl6kartya, 24 V-os egyenfesziiltségl kimenet

Csatlakozdék szama 12
Maximalis terhelés 80 mA

6.4.11 Relékimenet

Programozhaté relékimenet 2
01-es és 02-es relé 01-03 (nyitd), 01-02 (zard), 04-06 (nyitd), 04-05 (zard)
Max. csatlakozéterhelés (AC-1)V: 01-02/04-05 (zard) (ohmos terhelés) 250 VAC, 3 A
Max. csatlakozéterhelés (AC-15)": 01-02/04-05 (zard) (induktiv terhelés @ cos@ 0,4) 250 VAC, 0,2 A
Max. csatlakozéterhelés (DC-1)": 01-02/04-05 (z&r6) (ohmos terhelés) 30 VDG, 2 A
Max. csatlakozéterhelés (DC-13)V: 01-02/04-05 (zard) (induktiv terhelés) 24 VDG, 0,1 A
Max. csatlakozéterhelés (AC-1)": 01-03/04-06 (nyitd) (ohmos terhelés) 250 VAC, 3 A
Max. csatlakozéterhelés (AC-15)": 01-03/04-06 (nyitd) (induktiv terhelés @ cos@ 0,4) 250 VAC, 0,2 A
Max. csatlakozéterhelés (DC-1)V: 01-03/04-06 (nyit6) (ohmos terhelés) 30VDC, 2 A
Min. csatlakozéterhelés: 01-03 (nyit6), 01-02 (zard) 24 VDC 10 mA, 24 VAC 20 mA
Kornyezet az EN 60664-1 alapjan lll-as tulfesziltség-kategdria/méasodfoku szennyezés

1) IEC 60947, 4. és 5. rész

6.4.12 Vezérl6kartya, 10 V-os DC-kimenet

Csatlakozék szama 50
Kimeneti fesziltség 10,5V 0,5V
Maximalis terhelés 25 mA
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6.4.13 Kornyezeti feltételek

Mechanikai védettség IP20, IP54
Rendelkezésre all6 mechanikai védettség IP21, TYPE 1
Rezgésvizsgalat 109
Max. relativ paratartalom 5-95% (IEC 60721-3-3; 3K3 osztély (nem lecsapddd)) miikodés kozben
Agressziv kdrnyezet (IEC 60721-3-3), bevont (alapkiszerelés), H1-H5 hazméret 3C3 osztaly
Agressziv kdrnyezet (IEC 60721-3-3), nem bevont, H6-H10 hdzméret 3C2 osztély
Agressziv kdrnyezet (IEC 60721-3-3), bevont (opciondlis), H6-H10 hazméret 3C3 osztély
Agressziv kdrnyezet (IEC 60721-3-3), nem bevont, 12-18 hazméret 3C2 osztély
Tesztelési médszer az IEC 60068-2-43 H2S alapjan (10 nap)

Kornyezeti hémérséklet” A maximalis kimeneti daramot 40/50 °C mellett lasd itt: 6.7.2. fejezet 3 x 380-480 V AC.
Minimalis kdrnyezeti h6mérséklet teljes terhelési mikodés folyamdan 0°C
Minimdlis kdrnyezeti hémérséklet csokkentett teljesitménynél -20 °C
Minimalis kdrnyezeti hémérséklet csokkentett teljesitménynél -10 °C
Térolasi/szallitasi hémérséklet -30 - +65/70 °C
Maximalis tengerszint feletti magassag leértékelés nélkil 1000 m (3281 lab)
Maximdlis tengerszint feletti magassag leértékeléssel 3000 m (9843 lab)

A nagy tengerszint feletti magassag miatti leértékelést illetéen lasd 6.3.2. fejezet Alacsony légnyomds és nagy tengerszint
feletti magassdg miatti leértékelés.

Biztonsagi szabvanyok EN/IEC 61800-5-1, UL 508C
EMC-szabvanyok, kibocsatas EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3
EMC-szabvanyok, EN 61800-3, EN 61000-3-12, EN 61000-6-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4,
védettség EN 61000-4-5, EN 61000-4-6
Energia-hatasfok osztalya IE2

1) Ldsd a tervezdi segédlet Kiilonleges kériilmények cim(i részét a kévetkezékre vonatkozéan:
. Leértékelés magas kérnyezeti hémérsékleten

. Nagy tengerszint feletti magassdg miatti leértékelés

2) Meghatdrozva az EN 50598-2 szabvdnynak megfelel6en:
. Névleges terhelésnél

. A névleges frekvencia 90%-dndl
. A kapcsoldsi frekvencia gydri bedllitdsdndl

. A kapcsoldsi minta gydri bedllitdsdndl
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Mutaté Rovid utmutaté
Mutato Megtaplalo haldzat: 3 x 525-600 VAC 51
Meniigomb 25
A Motor
Analég bemenet 54 Kimenet (U, V, W) 53
Motor csatlakoztatasa 11
B Motorvédelem 53
Bekotési rajz 23 N
Biztonsag 5
Biztosit6 18 Nagyfesziiltség 4
Navigaciés gomb 25
D
o 2]
Digitalis bemenet 54
Programozas
E Programozas 25
az MCT 10 paraméterezé szoftverrel 25
Energia-hatasfok 46, 47,48, 49,50, 51
Energia-hatasfok osztalya 56 T
Telepités 20
F Telepités kozvetlenll egymas mellé
Figyelmeztetések és vészjelzések listdja 43 Terhelésmegosztas 4
H Tovabbi irodalom
Tualdramvédelem 18
Hévédelem 3
V)
J .
UL-megfeleléség 18
Jelz6lampa 25
U
K : o »
Utmutatds az drtalmatlanitashoz 3
Kabelhosszusag 54
Képzett szakember 4 Vv
Keresztmetszet 54 Védelem 18
Kijelz6 25 Védettség 53
Kimenetek Véletlen indités 4
Analég kimenet 54 o
Digitalis kimenet 55  Vezérlbgomb 25
Kistilési id6 4  Vezérlkartya
B . i RS485-0s soros kommunikacio 55
KSrnyezeti feltételek 36 Vezérl6kartya, 10 V-os egyenfesziiltségli kimenet 55
Kuszdéaramok 5 Vezérl6kartya, 24 V-os egyenfesziiltségl kimenet 55
Villamos csatlakoztatés 10
L
L1,L2,L3 53
LCP 25
M
Megszakité 18
Megtaplalé halézat (L1, L2, L3) 53
Megtaplalé hélézat: 3 x 200-240 VAC 46
Megtaplalé halézat: 3 x 380-480 VAC 47
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