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Johdanto Pikaopas

1 Johdanto

1.1 Pikaoppaan tarkoitus

Pikaopas sisdltda taajuusmuuttajan turvallista asennusta ja
kayttoonottoa koskevia tietoja.

Pikaopas on tarkoitettu patevan henkiloston kayttdoon.
Lue pikaopas ja toimi sen mukaisesti osataksesi kadyttaa
taajuusmuuttajaa turvallisesti ja ammattimaisesti. Kiinnita
erityisesti huomiota turvaohjeisiin ja yleisiin varoituksiin.
Sdilytd tama pikaopas siten, ettd se on aina kéytettavissa
taajuusmuuttajan lahella.

VLT® on rekisterdity tavaramerkki.

1.2 Lisaresurssit

. VLT® HVAC Basic Drive -taajuusmuuttaja FC 101 -
ohjelmointiopas sisaltaa tietoa ohjelmoinnista ja
tdydelliset parametrien kuvaukset.

. VLT® HVAC Basic Drive -taajuusmuuttaja FC 101 -
suunnitteluopas sisaltaa kaikki taajuusmuuttajan
seka asiakkaan suunnittelun ja sovellusten
tekniset tiedot. Siind on myds optiot ja lisdva-
rusteet.

Tekninen dokumentaatio on saatavana verkosta osoitteessa
drives.danfoss.com/knowledge-center/technical-documen-
tation/.

MCT 10 -asetusohjelmisto -tuki

Lataa ohjelmisto osoitteesta www.danfoss.com/Busines-
sAreas/DrivesSolutions/Software+MCT10/
MCT10+Downloads.htm.

Aktivoi FC 101-toiminto antamalla ohjelmiston asennuksen
aikana kayttokoodi 81463800. FC 101-toiminnon
kdyttdminen ei edellyta lisenssiavainta.

Uusin ohjelmisto ei aina sisélla uusimpia taajuusmuuttajien
paivityksid. Pyyda taajuusmuuttajien uusimmat paivitykset
(*.upd-tiedostojen muodossa) paikallisesta myyntikont-
torista tai lataa taajuusmuuttajien paivitykset osoitteesta
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/
fc101driveupdates.

1.3 Asiakirja- ja ohjelmistoversio

Tatd pikaohjetta tarkistetaan ja pdivitetdan saannollisesti.
Kaikki parannusehdotukset ovat tervetulleita.

Painos Huomautuksia Ohjelmisto-
versio
MG18A9xx Paivitys uuden ohjelmisto- ja 4.0x
laiteversion vuoksi.

Ohjelmistoversiosta 4.0x alkaen (alkaen tuotantoviikosta
33/2017) taajuusmuuttajassa on otettu kayttoon vaihtuva-
nopeuksinen jadhdytysrivan jaahdytyspuhallintoiminto
teholuokissa 22 kW (30 hv) 400 V IP20 ja alemmat seka
18,5 kW (25 hv) 400 V IP54 ja alemmat. Tama toiminto
edellyttaa ohjelmisto- ja laitepdivityksia ja tuo rajoituksia
taaksepdin yhteensopivuuteen kokoluokissa H1-H5 ja 12-14.

Katso rajoitukset kohdasta Taulukko 1.1.

Ohjelmiston

Vanha ohjauskortti
(tuotantoviikko

Uusi ohjauskortti
(tuotantoviikko

yhteensopivuus . . 33/2017 tai
31/2017 tai aiempi) . K
myohempi)
Vanha ohjelmisto
(OSS-tiedostoversio Kylla Ei
3.xx tai vanhempi)
Uusi ohjelmisto
(OSS-tiedostoversio Ei Kylla

4.xx tai uudempi)

Laitteiston
yhteensopivuus

Vanha ohjauskortti
(tuotantoviikko
31/2017 tai aiempi)

Uusi ohjauskortti
(tuotantoviikko
33/2017 tai
myohempi)

Vanha tehokortti
(tuotantoviikko
31/2017 tai aiempi)

Kylla (vain ohjelmis-
toversio 3.xx tai
vanhempi)

Kylla (ON
paivitettava
ohjelmisto versioon
4.xx tai uudempaan)

Uusi tehokortti
(tuotantoviikko
33/2017 tai
myShempi)

Kylla (ON
paivitettava
ohjelmisto versioon
3.xx tai
vanhempaan,
puhallin toimii
jatkuvasti taydella
nopeudella)

Kylla (vain ohjelmis-
toversio 4.xx tai
uudempi)

Taulukko 1.1 Ohjelmiston ja laitteiston yhteensopivuus
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Johdanto VLT® HVAC Basic Drive FC 101

1.4 Sertifikaatit ja hyvaksynnat

Sertifiointi P20 IP54

EU-vaatimustenmu- v v
kaisuusvakuutus
UL Listed c us v -

RCM v v

|- | -

UkrSEPRO v v
089

Taulukko 1.2 Sertifikaatit ja hyvaksynnat

Taajuusmuuttaja tayttaa termistd muistin pysyvyytta
koskevat UL 508C-vaatimukset. Katso lisdtietoja tuotekoh-
taisen suunnitteluoppaan kohdasta Moottorin Idmpésuojaus.

1.5 Havittaminen

Sahkoosia sisdltavia laitteita ei saa havittaa
kotitalousjatteen mukana.

[r— Ne on kerdttava erikseen sahko- ja elektroniikka-

jatteind paikallisten ja voimassa olevien lakien
mukaan.
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Turvallisuus Pikaopas

2 Turvallisuus

2.1 Johdanto

Tassa asiakirjassa kdytetadn seuraavia symboleja:

AVAROITUS

limoittaa mahdollisesti vaarallisesta tilanteesta, joka
saattaa johtaa kuolemaan tai vakavaan loukkaantu-
miseen.

AHUOMIO

limoittaa mahdollisesti vaarallisesta tilanteesta, joka voisi
johtaa lievaan tai kohtalaiseen loukkaantumiseen. Sita
voidaan kayttda myos varoituksena kaytanndistd, jotka
eivat ole turvallisia.

HUOMAUTUS!

limoittaa tarkeita tietoja, mukaan lukien tilanteet, jotka
voivat aiheuttaa vahinkoja laitteille tai omaisuudelle.

2.2 Pateva henkilosto

Oikea ja luotettava kuljetus, varastointi, asennus, kdytto ja
yllapito ovat taajuusmuuttajan ongelmattoman ja
turvallisen kayton edellytyksid. Ainoastaan pateva
henkil6sto saa asentaa tai kdyttad tata laitteistoa.

Patevaksi henkilostoksi katsotaan koulutettu henkildsto,
joka on valtuutettu asentamaan, ottamaan kdyttdon ja
ylldpitdamaan laitteistoja, jarjestelmia ja piireja niita
koskevien lakien ja madrdysten mukaisesti. Lisaksi
henkildston on tunnettava tdssad ohjeessa kuvatut ohjeet ja
turvallisuustoimet.

2.3 Turvallisuus

AVAROITUS

SUURJANNITE

Taajuusmuuttajissa esiintyy suuria jannitteita, kun ne
ovat kytkettyina verkon vaihtovirran tulotehoon,
tasavirran sy6ttoon tai kuorman jakoon. Jos asennus-,
kdynnistys- ja huoltotoita ei teeteta patevalla
henkil6stolla, seurauksena voi olla kuolema tai vakava
loukkaantuminen.

. Ainoastaan pateva henkilosto saa tehda
asennus-, kdynnistys- ja yllapitotoita.

. Varmista ennen huolto- ja korjaustdiden
tekemista sopivalla jannitteenmittauslaiteella,
ettd taajuusmuuttajassa ei ole jannitetta.

AVAROITUS

TAHATON KAYNNISTYS

Kun taajuusmuuttaja on kytketty verkon vaihtovirta-
syottoon, tasavirtaldhteeseen tai kuorman jakoon,
moottori voi kdynnistya milloin tahansa. Tahaton
kdynnistys ohjelmoinnin, huollon tai korjaustéiden
aikana saattaa aiheuttaa kuoleman, vakavan loukkaan-
tumisen tai aineellisia vahinkoja. Kdynnista moottori
ulkoisella kytkimella, kenttavaylakomennolla, tulon
ohjearvoviestilla paikallisohjauspaneelista (LCP), kauko-
ohjauksella MCT 10 -ohjelmiston avulla tai vikatilan
kuittauksen jalkeen.

Moottorin tahattoman kadynnistyksen estaminen:
. Katkaise taajuusmuuttajan syottojannite.

. Paina LCP:n [Off/Reset]-ndppdinta ennen
parametrien ohjelmointia.

. Varmista, etta taajuusmuuttaja on tdysin
johdotettu ja koottu, kun se kytketaan verkon
vaihtovirtaan, tasavirtasy6ttéon tai kuorman
jakoon.

AVAROITUS

PURKAUSAIKA

Taajuusmuuttajassa on tasajannitevaélipiirin kondensaat-
toreita, joihin voi jaada varaus, vaikka taajuusmuuttajaan
ei tule virtaa. Suurjannitteita voi esiintya silloinkin, kun
LED-varoitusvalot eivat pala. Jos virran katkaisun jalkeen
ei odoteta madritettya aikaa ennen huoltoa tai korjausta,
seurauksena voi olla kuolema tai vakava loukkaan-
tuminen.

. Sammuta moottori.

. Irrota verkon vaihtovirtasy6tto ja tasajanniteva-
lipiirin etasyotot, mukaan lukien
akkuvarmistukset, UPS ja tasajannitevalipiirilii-
tannat muihin taajuusmuuttajiin.

. Irrota tai lukitse PM-moottori.

. Odota, ettd kondensaattorien varaus purkautuu
kokonaan. Tarvittava odotusaika mainitaan
kohdassa Taulukko 2.1.

. Varmista ennen huolto- ja korjaustoiden
tekemista sopivalla jannitteenmittauslaiteella,
ettd kondensaattorit ovat taysin purkautuneet.

MG18A920
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Turvallisuus VLT® HVAC Basic Drive FC 101
Jannite [V] Tehoalue [kW (hv)] Minimiodotusaika
(minuuttia)
3 x 200 0.25-3.7 (0.33-5) 4
3 x 200 5.5-11 (7-15) 15
3 x 400 0.37-7.5 (0.5-10) 4
3 x 400 11-90 (15-125) 15
3 x 600 2.2-7.5 (3-10) 4
3 x 600 11-90 (15-125) 15
Taulukko 2.1 Purkausaika
AVAROITUS

VUOTOVIRTAVAARA

Vuotovirta on yli 3.5 mA. Ellei taajuusmuuttajaa
maadoiteta kunnolla, seurauksena voi olla kuolema tai
vakava loukkaantuminen.

. Varmista, ettad valtuutettu sahkdasentaja on
maadoittanut laitteiston oikein.

AVAROITUS

LAITTEESTA JOHTUVA VAARA

Pyorivien akselien ja sahkolaitteiden koskettaminen
saattaa aiheuttaa kuoleman tai vakavan loukkaan-
tumisen.

. Varmista, ettd ainoastaan koulutetut ja patevat
henkil6t tekevat asennus-, kdynnistys- ja yllapi-
totoita.

. Varmista, etta sahkotyot ovat kansallisten ja
paikallisten sahkomaaraysten mukaisia.

. Noudata taman kadyttéohjeen ohjeita.

AHUOMIO

SISAISEN VIAN AIHEUTTAMA VAARA
Taajuusmuuttajan sisdinen vika voi aiheuttaa vakavan
loukkaantumisen, kun taajuusmuuttajaa ei ole suljettu
oikein.

. Varmista ennen virran kytkemista, etta kaikki
turvakannet on suljettu ja kiinnitetty oikein.

2.4 Moottorin [ampodsuojaus

Ota moottorin ldampdsuojaus kayttdon asettamalla
parametrin parametri 1-90 Moottorin IdmpG6suojaus arvoksi
[4] ETR trip 1 ([4] ETR-laukaisu 1).
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Asennus

Pikaopas

3 Asennus

3.1 Mekaaninen asennus

3.1.1 Asennus rinnakkain

Taajuusmuuttajan voi asentaa rinnakkain, mutta se tarvitsee yla- ja alapuolelleen tilaa jadhdytysta varten.

Teho [kW (hv)] limavali yla-/alapuolella [mm
(tuumaa)]
Koko IP-luokka 3x200-240 V 3x380-480 V 3x525-600 V
H1 IP20 0.25-1.5 (0.33-2) 0.37-1.5 (0.5-2) - 100 (4)
H2 IP20 2.2 (3) 2.2-4 (3-5) - 100 (4)
H3 IP20 3.7 (5 5.5-7.5 (7.5-10) - 100 (4)
H4 IP20 5.5-7.5 (7.5-10) 11-15 (15-20) - 100 (4)
H5 IP20 11 (15) 18.5-22 (25-30) - 100 (4)
H6 IP20 15-18.5 (20-25) 30-45 (40-60) 18.5-30 (25-40) 200 (7.9)
H7 IP20 22-30 (30-40) 55-75 (70-100) 37-55 (50-70) 200 (7.9)
H8 IP20 37-45 (50-60) 90 (125) 75-90 (100-125) 225 (8.9)
H9 IP20 - - 2.2-7.5 (3-10) 100 (4)
H10 IP20 - - 11-15 (15-20) 200 (7.9)
12 IP54 - 0.75-4.0 (1-5) - 100 (4)
13 IP54 - 5.5-7.5 (7.5-10) - 100 (4)
14 IP54 - 11-18.5 (15-25) - 100 (4)
16 IP54 - 22-37 (30-50) - 200 (7.9)
17 IP54 - 45-55 (60-70) - 200 (7.9)
18 IP54 - 75-90 (100-125) - 225 (8.9)

Taulukko 3.1 Jaahdytyksen vaatima ilmavali

HUOMAUTUS!

Kun IP21/Nema-tyypin 1 optiosarja on asennettuna, laitteiden valisen ilmavélin on oltava 50 mm (2 tuumaa).

MG18A920 Danfoss A/S © 05/2017 Kaikki oikeudet pidatetaan. 7
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Asennus

Pikaopas

3.2 Sahkoasennus

3.2.1 Yleista sahkoasennuksesta

Kaikkien kaapelointien on oltava kaapelin poikkipinta-alaa koskevien kansallisten ja paikallisten maaraysten mukaisia. Kupari-
johtimia on kaytettava. Suositus 75 °C (167 °F).

Teho [kW (hv)] Momentti [Nm (in-Ib]
Koteloin- IP- . X Tasavirta- Ohjaus- .
. 3x200-240 V 3x380-480 V | Verkkovirta| Moottori . Maadoitus Rele
tikoko luokka yhteys liittimet
0.25-1.5
H1 IP20 0.33-2) 0.37-1.5 (0.5-2) 0.8 (7) 0.8 (7) 0.8 (7) 0.5 (4) 0.8 (7) 0.5 (4)
H2 IP20 2.2 (3) 2.2-4.0 (3-5) 0.8 (7) 0.8 (7) 0.8 (7) 0.5 (4) 0.8 (7) 0.5 (4)
H3 IP20 3.7 (5 5.5-7.5 (7.5-10) 0.8 (7) 0.8 (7) 0.8 (7) 0.5 (4) 0.8 (7) 0.5 (4)
H4 1P20 5.5-7.5 (7.5-10) [ 11-15 (15-20) 1.2 (11) 1.2 (11) 1.2 (11) 0.5 (4) 0.8 (7) 0.5 (4)
H5 1P20 11 (15) 18.5-22 (25-30) 1.2 (11) 1.2 (11) 1.2 (11) 0.5 (4) 0.8 (7) 0.5 (4)
H6 1P20 15-18.5 (20-25)| 30-45 (40-60) 4.5 (40) 4.5 (40) - 0.5 (4) 3(27) 0.5 (4)
H7 IP20 22-30 (30-40) 55 (70) 10 (89) 10 (89) - 0.5 (4) 3(27) 0.5 (4)
H7 1P20 - 75 (100) 14 (124) 14 (124) - 0.5 (4) 3(27) 0.5 (4)
H8 1P20 37-45 (50-60) 90 (125) 24 (212)Y 24 (212)Y - 0.5 (4) 3(27) 0.5 (4)
Taulukko 3.4 Kiristysmomentit, kotelointikoot H1-H8, 3 x 200-240 V ja 3 x 380-480 V
Teho [kW (hv)] Momentti [Nm (in-Ib]
Koteloin- . X Tasavirta- Ohjaus- .
R IP-luokka | 3x380-480 V Verkkovirta Moottori o Maadoitus Rele
tikoko yhteys liittimet
12 IP54 0.75-4.0 (1-5) 0.8 (7) 0.8 (7) 0.8 (7) 0.5 (4) 0.8 (7) 0.5 (4)
13 IP54 5.5-7.5 (7.5-10) 0.8 (7) 0.8 (7) 0.8 (7) 0.5 (4) 0.8 (7) 0.5 (4)
14 IP54 11-18.5 (15-25) 14 (12) 0.8 (7) 0.8 (7) 0.5 (4) 0.8 (7) 0.5 (4)
16 IP54 22-37 (30-50) 4.5 (40) 4.5 (40) - 0.5 (4) 3 (27) 0.6 (5)
17 IP54 45-55 (60-70) 10 (89) 10 (89) - 0.5 (4) 3(27) 0.6 (5)
14 (124)/24 14 (124)/24
18 IP54 75-90 (100-125) - 0.5 (4) 3 (27) 0.6 (5)
(212)? (212)?
Taulukko 3.5 Kiristysmomentit, kotelointikoot 12-18
Teho [kW (hv)] Momentti [Nm (in-lb]
Koteloin- X X Tasavirta- Ohjaus- .
R IP-luokka | 3x525-600 V Verkkovirta Moottori o Maadoitus Rele
tikoko yhteys liittimet
H9 1P20 2.2-7.5 (3-10) 1.8 (16) 1.8 (16) Ei suositella 0.5 (4) 3(27) 0.6 (5)
H10 1P20 11-15 (15-20) 1.8 (16) 1.8 (16) Ei suositella 0.5 (4) 3(27) 0.6 (5)
H6 1P20 18.5-30 (25-40) 4.5 (40) 4.5 (40) - 0.5 (4) 3(27) 0.5 (4)
H7 1P20 37-55 (50-70) 10 (89) 10 (89) - 0.5 (4) 3(27) 0.5 (4)
14 (124)/24 14 (124)/24
H8 1P20 75-90 (100-125) - 0.5 (4) 3 (27) 0.5 (4)
(212)2 (212)2

Taulukko 3.6 Kiristysmomentit, kotelointikoot H6-H10, 3 x 525-600 V

1) Kaapelin mitat >95 mm?

2) Kaapelin mitat s95 mm?

MG18A920

Danfoss A/S © 05/2017 Kaikki oikeudet pidatetaan.

11




i

Asennus

VLT® HVAC Basic Drive FC 101

3.2.2 IT-verkko

AHUOMIO

IT-verkko

Asennus eristettyyn verkkovirtaldhteeseen eli IT-jarjes-
telmaan.

Varmista, etta syottéjannite on enintadn 440 V (3 x 380-
480 V laitteet) verkkovirtaan kytkettyna.

Avaa P20, 200-240 V, 0.25-11 kW (0.33-15 hv) ja 380-480
V, IP20, 0.37-22 kW (0.5-30 hv) laitteissa RFI-kytkin
irrottamalla ruuvi taajuusmuuttajan sivusta laitteen ollessa
IT-verkossa.

130BB612.10

ﬁ.ir/

‘ 1 | EMC-ruuvi

Kuva 3.1 1P20, 200-240 V, 0.25-11 kW (0.33-15 hv), IP20, 0.37-
22 kW (0.5-30 hv), 380-480 V

Aseta 400 V, 30-90 kW (40-125 hv) ja 600 V -laitteissa
parametrin parametri 14-50 RFl-suod. arvoksi [0] Off, kun
kaytat laitteita IT-verkossa.

IP54, 400 V, 0.75-18.5 kW (1-25 hv) -laitteissa EMC-ruuvi on
taajuusmuuttajan sisdpuolella, katso Kuva 3.2.

130BC251.10

‘ 1 | EMC-ruuvi |

Kuva 3.2 IP54, 400 V, 0.75-18.5 kW (1-25 hv)

HUOMAUTUS!

Kayta uudelleenasennuksessa ainoastaan M3x12 ruuvia.

12 Danfoss A/S © 05/2017 Kaikki oikeudet pidatetaan.
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3.2.3 Kytkeminen verkkovirtaan ja Kotelointikokojen H1-H5 releet ja liittimet
moottoriin

130BB634.10

Taajuusmuuttaja on suunniteltu kdyttamaan kaikkia
normaaleja asynkronisia 3-vaihemoottoreita. Kaapelien
suurin poikkipinta-ala, katso kappale 6.4 Yleiset tekniset
tiedot.

. Kdyta suojattua moottorikaapelia EMC-emissiovaa-
timusten tayttdmiseksi ja kytke tama kaapeli seka
kytkentalevyyn ettd moottoriin.

. Pida moottorikaapeli mahdollisimman lyhyena
pienentdaksesi melutasoa ja vuotovirtoja.

. Katso lisdtietoja kytkentdlevyn asentamisesta
kohdasta VLT® HVAC Basic Drive -taajuusmuuttaja
Kytkentdlevyn asennusohjeet.

. Katso myds EMC-direktiivin mukainen asennus VLT®
HVAC Basic Drive -taajuusmuuttaja FC 101 -suunnit-
teluoppaasta.

1. Asenna maadoitusjohtimet maadoitusliittimeen.

2. Kytke moottori liittimiin U, V ja W ja kirista ruuvit
kohdassa kappale 3.2.1 Yleistd sdhkdasennuksesta
maaritettyihin kiristysmomentteihin.

3. Kytke verkkovirran sy6tto liittimiin L1, L2 ja L3 ja
kiristaa ruuvit kohdassa kappale 3.2.1 Yleistd
sdhkéasennuksesta maaritettyihin kiristysmoment-
teihin.

Verkkovirta

Maadoitus

Moottori

HlwlnNn]| —

Releet

Kuva 3.3 Kotelointikoot H1-H5
IP20, 200-240 V, 0.25-11 kW (0.33-15 hv)
1P20, 380-480 V, 0.37-22 kW (0.5-30 hv)

MG18A920 Danfoss A/S © 05/2017 Kaikki oikeudet pidatetaan. 13
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Kotelointikoon H6 releet ja liittimet

Kotelointikoon H7 releet ja liittimet

2 2
g g
~ ~
B B
R R
0
0
®
1 |Verkkovirta
2 | Moottori 1 |Verkkovirta
3 | Maadoitus 2 |Releet
4 [Releet 3 | Maadoitus
4 | Moottori
Kuva 3.4 Kotelointikoko H6
1P20, 380-480 V, 30-45 kW (40-60 hv) Kuva 3.5 Kotelointikoko H7
1P20, 200-240 V, 15-18.5 kW (20-25 hv) 1P20, 380-480 V, 55-75 kW (70-100 hv)
P20, 525-600 V, 22-30 kW (30-40 hv) IP20, 200-240 V, 22-30 kW (30-40 hv)
IP20, 525-600 V, 45-55 kW (60-70 hv)
14 Danfoss A/S © 05/2017 Kaikki oikeudet pidatetaan. MG18A920
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Kotelointikoon H8 releet ja liittimet Kytke kotelointikoon H9 syottdkaapelit seuraavien ohjeiden
mukaisesti. Kdyta kohdassa kappale 3.2.1 Yleistd sdhkéasen-
nuksesta mainittuja kiristysmomentteja.

130BB764.10

1. Veda asennuslevy paikalleen ja kiristd 2 ruuvia
kohdassa Kuva 3.8 esitetylla tavalla.

130BA261.10

Verkkovirta

Releet

Maadoitus

HlwlN] —

Moottori

Kuva 3.6 Kotelointikoko H8

1P20, 380-480 V, 90 kW (125 hv)

1P20, 200-240 V, 37-45 kW (50-60 hv)
1P20, 525-600 V, 75-90 kW (100-125 hv)

Kotelointikoon H9 kytkeminen verkkovirtaan ja
moottoriin

Kuva 3.8 Asennuslevyn asentaminen

130BT302.12

Kuva 3.7 Taajuusmuuttajan kytkeminen moottoriin, koteloin-
tikoko H9
1P20, 600 V, 2.2-7.5 kW (3-10 hv)

MG18A920 Danfoss A/S © 05/2017 Kaikki oikeudet pidatetaan. 15
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2. Asenna maadoitusjohdin kohdassa Kuva 3.9
esitetylld tavalla.

130BA262.10

Kuva 3.9 Maadoitusjohtimen asentaminen

3. Tyonna syottdkaapeli verkkovirtapistokkeeseen ja
kiristd ruuvit kohdassa Kuva 3.10 esitetylla tavalla.

130BA263.10

RELAY 1

iy stv/g

Kuva 3.10 Verkkovirtapistokkeen asentaminen

4. Asenna tukikiinnike verkkovirtakaapelien yli ja
kiristd ruuvit kohdassa Kuva 3.11 esitetylla tavalla.

130BA264.10

Kuva 3.11 Tukikiinnikkeen asentaminen

Kotelointikoon H10 releet ja liittimet

130BA725.10

Kuva 3.12 Kotelointikoko H10
IP20, 600 V, 11-15 kW (15-20 hv)

16 Danfoss A/S © 05/2017 Kaikki oikeudet pidatetaan. MG18A920
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Kotelointikoko 12 Kotelointikoko 13

1308C201.10

130BC299.10

Kuva 3.13 Kotelointikoko 12
IP54, 380-480 V, 0.75-4.0 kW (1-5 hv)

1 [RS485

2 |Verkkovirta

3 [Maadoitus

4 |Kaapelien vedonpoistimet
1 [RS485 5 [Moottori
2 |Verkkovirta 6 [UDC
3 | Maadoitus 7 |Releet
4 |Kaapelien vedonpoistimet 8 |1/0
5 | Moottori
6 |UDC Kuva 3.14 Kotelointikoko I3
7 |Releet IP54, 380-480 V, 5.5-7.5 kW (7.5-10 hv)
8 |1/0

MG18A920
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Kotelointikoko 14 Kotelointikoko 16
2 2
= S
g &
[oa} o
R o
o &
-
e
-
e
©
& 0
® <
®
Kuva 3.17 16-kotelointikoon kytkeminen verkkovirtaan
1 [Rs485 IP54, 380-480 V, 22-37 kW (30-50 hv)
2 | Verkkovirta
3 | Maadoitus
- — ¢} o =4
4 [Kaapelien vedonpoistimet ,/’—Lﬁj [@ [@ [@ G
5 [Moottori @ E
o
6 |UDC o J —— @: ) j
7 |Releet
8 [I/0

Kuva 3.15 Kotelointikoko 14
IP54, 380-480 V, 0.75-4.0 kW (1-5 hv)

130BC203.10

Kuva 3.18 Kotelointikoon 16 kytkeminen verkkovirtaan
IP54, 380-480 V, 22-37 kW (30-50 hv)

Kuva 3.16 IP54-kotelointikoot 12, 13, 14

18 Danfoss A/S © 05/2017 Kaikki oikeudet pidatetaan. MG18A920
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3.2.4 Sulakkeet ja johdonsuojakatkaisimet

130BA215.10

Johdonsuojakatkaisija

Tulipalon vaaran estamiseksi asennuksen syottdkaapelit on
suojattava - kytkinlaitteet, koneet ja niin edelleen -
oikosululta ja ylivirralta. Noudata kansallisia ja paikallisia
maaradyksia.

Oikosulkusuojaus

Danfoss suosittelee kohdassa Taulukko 3.7 mainittujen
sulakkeiden ja johdonsuojakatkaisinten kayttamista huolto-
henkildston ja muiden laitteiden suojaamiseksi yksikon
sisdisen vian tai tasajannitevalipiirin oikosulun varalta.
Taajuusmuuttaja tarjoaa tdyden oikosulkusuojauksen, jos
moottoriin tulee oikosulku.

Ylivirtasuojaus

Varmista ylikuormitussuojaus valttadksesi kokoonpanon
kaapelien ylikuumenemisen. Ylivirtasuojaus on aina tehtava
paikallisten ja kansallisten maardysten mukaisesti. Katkai-
sinten ja sulakkeiden on pystyttava suojaamaan piiri, jonka
virta on enintadn 100 000 Arms (symmetrinen), enintdan
480 V.

UL-vaatimusten mukaisuus/Ei UL-vaatimusten mukainen
Varmista UL- tai IEC 61800-5-1 -standardin vaatimusten
tayttyminen kdyttamalld kohdassa Taulukko 3.7 mainittuja
johdonsuojakatkaisimia tai sulakkeita.

Katkaisinten on pystyttava suojaamaan piiri, jonka virta on
enintdan 10 000 Arms (symmetrinen), enintdan 480 V.

HUOMAUTUS!

Suojaussuosituksen noudattamatta jattaminen saattaa
vikatapauksessa vahingoittaa taajuusmuuttajaa.

Kuva 3.19 Kotelointikoon 16 releet
IP54, 380-480 V, 22-37 kW (30-50 hv)

Kotelointikoot 17, I8

130BA248.10

Kuva 3.20 Kotelointikoot 17, I8
IP54, 380-480 V, 55-45 kW (70-60 hv)
IP54, 380-480 V, 75-90 kW (100-125 hv)

MG18A920 Danfoss A/S © 05/2017 Kaikki oikeudet pidatetaan. 19
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Johdonsuojakatkaisin Sulake
UL Ei UL uL Ei UL
Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann suurin
sulake
Teho [kW (hv)] Tyyppi RK5 | Tyyppi RK1 Type J Type T Tyyppi G
3 x 200-240 V 1P20
0.25 (0.33) FRS-R-10 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 10
0.37 (0.5) FRS-R-10 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 10
0.75 (1) FRS-R-10 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 10
1.5 (2) FRS-R-10 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 10
2.2 (3) - - FRS-R-15 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 16
3.7 (5) FRS-R-25 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 25
5.5 (7.5) FRS-R-50 KTN-R50 JKS-50 JIN-50 50
7.5 (10) FRS-R-50 KTN-R50 JKS-50 JIN-50 50
11 (15) FRS-R-80 KTN-R80 JKS-80 JIN-80 65
15 (20) Cutler-Hammer Moeller NZMB1- FRS-R-100 KTN-R100 JKS-100 JIN-100 125
18.5 (25) EGE3100FFG A125 FRS-R-100 KTN-R100 JKS-100 JIN-100 125
22 (30) Cutler-Hammer Moeller NZMB1- FRS-R-150 KTN-R150 JKS-150 JIN-150 160
30 (40) JGE3150FFG A160 FRS-R-150 KTN-R150 JKS-150 JIN-150 160
37 (50) Cutler-Hammer Moeller NZMB1- FRS-R-200 KTN-R200 JKS-200 JIN-200 200
45 (60) JGE3200FFG A200 FRS-R-200 KTN-R200 JKS-200 JIN-200 200
3 x 380-480 V IP20
0.37 (0.5) FRS-R-10 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 10
0.75 (1) FRS-R-10 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 10
1.5 (2) FRS-R-10 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 10
2.2 (3) FRS-R-15 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 16
34 FRS-R-15 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 16
4 (5) FRS-R-15 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 16
5.5 (7.5) B B FRS-R-25 KTS-R25 IKS-25 1US-25 25
7.5 (10) FRS-R-25 KTS-R25 JKS-25 JJS-25 25
11 (15) FRS-R-50 KTS-R50 JKS-50 JJS-50 50
15 (20) FRS-R-50 KTS-R50 JKS-50 JJS-50 50
18.5 (25) FRS-R-80 KTS-R80 JKS-80 JJS-80 65
22 (30) FRS-R-80 KTS-R80 JKS-80 JJS-80 65
30 (40) FRS-R-125 KTS-R125 JKS-R125 JJS-R125 80
37 (50) Cutler-Hammer | Moeller NZMBT- 175 | KTsR125 | JKSR1Z5 | JISRIZS 100
45 (60) FGE3125FFG 123 FRS-R-125 KTS-R125 JKS-R125 JJS-R125 125
55 (70) Cutler-Hammer Moeller NZMB1- FRS-R-200 KTS-R200 JKS-R200 JJS-R200 150
75 (100) JGE3200FFG A200 FRS-R-200 KTS-R200 JKS-R200 JJS-R200 200
90 (125) Cutler-Hammer Moeller NZMB2- | - coc raso | KkTs-R250 JKS-R250 1J5-R250 250
JGE3250FFG A250
3 x 525-600 V IP20
2.2 (3) FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 20
3 (4) FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 20
3.7 (5) - - FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 20
5.5 (7.5) FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 20
7.5 (10) FRS-R-20 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 30
11 (15) FRS-R-30 KTS-R30 JKS-30 JJS-30 35
15 (20) B - FRS-R-30 KTS-R30 JKS-30 1J5-30 35
18.5 (25) FRS-R-80 KTN-R80 JKS-80 JJS-80 80
22 (30) Cutler-Hammer Cutler-Hammer FRS-R-80 KTN-R80 JKS-80 JJS-80 80
EGE3080FFG EGE3080FFG
30 (40) FRS-R-80 KTN-R80 JKS-80 JJS-80 80
20 Danfoss A/S © 05/2017 Kaikki oikeudet pidatetaan. MG18A920
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Johdonsuojakatkaisin Sulake
UL Ei UL UL Ei UL
Suurin
Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
sulake
Teho [kW (hv)] Tyyppi RK5 | Tyyppi RK1 Type J Type T Tyyppi G
37 (50) FRS-R-125 KTN-R125 JKS-125 JJS-125 125
Cutler-Hammer Cutler-Hammer
45 (60) FRS-R-125 KTN-R125 JKS-125 JJS-125 125
JGE3125FFG JGE3125FFG
55 (70) FRS-R-125 KTN-R125 JKS-125 JJS-125 125
Cutler-Hammer JKS-200 JJS-200
75 (100) Cutler-Hammer FRS-R-200 KTN-R200 200
JGE3200FAG
JGE3200FAG
90 (125) - FRS-R-200 KTN-R200 JKS-200 JJS-200 200
3 x 380-480 V IP54
0.75 (1) PKZMO0-16 FRS-R-10 KTS-R-10 JKS-10 JJS-10 16
1.5 (2) PKZMO0-16 FRS-R-10 KTS-R-10 JKS-10 JJS-10 16
2.2 (3) PKZMO-16 FRS-R-15 KTS-R-15 JKS-15 JJS-15 16
3(4) PKZMO0-16 FRS-R-15 KTS-R-15 JKS-15 JJS-15 16
4 (5) PKZMO0-16 FRS-R-15 KTS-R-15 JKS-15 JJS-15 16
5.5 (7.5) PKZMO0-25 FRS-R-25 KTS-R-25 JKS-25 JJS-25 25
7.5 (10) PKZMO0-25 FRS-R-25 KTS-R-25 JKS-25 JJS-25 25
11 (15) PKZM4-63 FRS-R-50 KTS-R-50 JKS-50 JJS-50 63
15 (20) PKZM4-63 FRS-R-50 KTS-R-50 JKS-50 JJS-50 63
18.5 (25) PKZM4-63 FRS-R-80 KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 63
22 (30) FRS-R-80 KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 125
30 (40) Moeller NZMB1-A125 - FRS-R-125 KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 125
37 (50) FRS-R-125 KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 125
45 (60) FRS-R-125 KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 160
Moeller NZMB2-A160 -
55 (70) FRS-R-200 KTS-R-200 JKS-200 JJS-200 160
75 (100) FRS-R-200 KTS-R-200 JKS-200 JJS-200 200
Moeller NZMB2-A250 -

90 (125) FRS-R-250 KTS-R-250 JKS-200 JJS-200 200

Taulukko 3.7 Katkaisimet ja sulakkeet

3.2.5 EMC-direktiivin mukainen séhkdasennus

Yleisia seikkoja, jotka on otettava huomioon EMC-direktiivin mukaisen sdhkdasennuksen varmistamiseksi:
. Kayta vain suojattuja moottorikaapeleita ja suojattuja ohjauskaapeleita.

. Maadoita suojaus kummastakin paasta.

. Valta kierrettyja suojauksen pdita (siansaparot), silld ne alentavat suojausvaikutusta suurilla taajuuksilla. Kayta
toimitettuja kaapelin vedonpoistimia.

. Varmista, ettd taajuusmuuttaja ja PLC ovat samassa maadoituspotentiaalissa.

. Kayta tahtialuslevyja ja sahkoa johtavia asennuslevyja.

MG18A920
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PLC jne. Paneeli
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B | Lihto-
00000000000 kontaktori jne.
PLC (=
B Maadoituskisko
(—
L || Kaapelin eriste
ks ehcd (@ poistettu
>l
Q Q9
Min. 16 mm?
Tasauskaapeli
{ (
Kaikki kaapeliliitannat
{ { .
Ohjauskaapelit paneelin samalla puolella
{ {
le
I
Moottorikaapeli
L——  Min.200 mm ]
ohjauskaapelin, I
Verkkojénnite verkkovirtakaapelin
ja verkkovirran
L1 moottorikaapelin vilissa
L2 [
L3
PE i
. . . Moottori, 3 vaihetta ja
Vahvistettu suojamaadoitus . )
Suojamaadoitus
Kuva 3.21 EMC-direktiivin mukainen sahkoéasennus
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3.2.6 Ohjausliittimet
Irrota liitinsuoja padstdksesi kasiksi ohjausliittimiin.

Tyonna liitinsuojan lukitusvipu LCP:n alle tasapaisella
ruuvitaltalla ja irrota sitten liitinsuoja kohdassa Kuva 3.22
esitetylla tavalla.

IP54-yksikdissa ohjausliittimiin padsee kasiksi etukannen
irrottamisen jalkeen.

Kuva 3.23 nayttaa kaikki taajuusmuuttajan ohjausliittimet.
Kaynnistyksen (liitin 18), liittimien 12-27 ja analogisen
ohjearvon (liitin 53 tai 54 ja 55) liitdnndn avulla saadaan
taajuusmuuttaja kayntiin.

Liittimen 18, 19 ja 27 digitaalitulon muoto asetetaan
parametrissa parametri 5-00 Digital Input Mode (oletusarvo
on PNP). Digitaalitulon 29 tila asetetaan parametrissa
parametri 5-03 Digitaalitulon 29 tila (oletusarvo on PNP).

e
BUS TER. IN
o (o)}
= off [[]_]oN g
@ S
Q pt
2 616869 \18\19\27\29\42\45\50\53\54\
n o =z U Uggu9o9ozz=z2
8 8888 5522¢
= ZzZzz 9SS 9o 9NN
3 3 3 Sc oS o
Q 3 3
> >
B > > > 2
o O =z =z
c C
44
9 9
o o
o o
c C
= 4
v ee
s
250
Kuva 3.23 Ohjausliittimet
Kuva 3.22 Liitinsuojan irrottaminen
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\
)
130BD467.11

U
3-phase L2 v %/

L
input =

ubC- ’
Not present on all power sizes

UDC+

50 (+10V OUT)

+10VDC relay 2
0-10V DC- §53 AIN) 240V AC3 A
0/4-20 mA =
0-10V DC- — 54 (AIN) -
Dasomi | —TH
. 55 (COM A IN/OUT) _
420/4-20 mA A OUT / DIG OUT
240V AC3 A
450/4-20 mA A OUT / DIG OUT

Bus ter. 01
12 (+24V0UT) ON=Terminated
N —| i
18 (DIGI IN) OFF=Unterminated
T~ —24V(\NPN)
OV (PNP)

19 (DIGI IN)
L~ — 24V(NPN)

20 (COMDIN) OV (PNP)

27 (DIGI IN) ﬁ/ Bus ter.
C—J_— 24V (NPN) E N Rsass) 69

29(DIGIN) OV (PNP) Interface
(P RS485) 68

~ 24V (NPN)
OV (PNP)

RS485

h

Do not connect shield to 61

(Com RS485) 61

(PNP)-Source
(NPN)-Sink

Kuva 3.24 Peruskytkentédkaavio

HUOMAUTUS!

UDC- ja UDC+ eivit ole kaytettdvissa seuraavissa laitteissa:
. 1P20, 380-480 V, 30-90 kW (40-125 hv)

. 1P20, 200-240 V, 15-45 kW (20-60 hv)
. IP20, 525-600 V, 2.2-90 kW (3-125 hv)
. IP54, 380-480 V, 22-90 kW (30-125 hv)

3.2.7 Akustinen melu tai tarina . Kytkentitapa ja kytkentitaajuus, parametriryhmd
14-0* Vaihtos. kytk.

Jos moottori tai moottorin kdyttama laite, esimerkiksi . Parametri 1-64 Resonanssivaimennus.
puhallin, tuottaa melua tai tarinaa tietyilla taajuuksilla, voit
vahentda melua tai térinda tai poistaa ne maarittamalla
seuraavat parametrit tai parametriryhmat:
. Parametriryhmd 4-6* Ohitusnopeus.

. Aseta parametrin parametri 14-03 Ylimodulointi
arvoksi [0] Off.
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4 Ohjelmointi

4.1 Paikallisohjauspaneeli (LCP)

Taajuusmuuttaja voidaan myods ohjelmoida LCP:Ita tai
tietokoneelta kasin RS485-vdyldn com-portin vélityksella
asentamalla MCT 10 -asetusohjelmisto. Katso lisatietoja
ohjelmistosta kohdasta kappale 1.2 Lisdresurssit.

LCP jakautuu neljdan toiminnalliseen ryhmaan.
A. Naytto

B. Menu-painike
C. Navigointindppdimet ja merkkivalot

D. Toimintopainikkeet ja merkkivalot

3 R 1-20 Motor Power

A Y [510.37kW - 0.5HP
| Setup1 v

Status  Quick Main
I
| B Menu Menu Menu

Kuva 4.1 Paikallisohjauspaneeli (LCP)

130BB765.11

(5}

A. Naytto
LCD-ndyttd on valaistu ja siind on kaksi aakkosnumeerista
rivid. Kaikki tiedot nakyvat LCP:I1a.

Kohdassa Kuva 4.1 kuvataan eri tiedot, jotka ndytosta voi
lukea.

Parametrin numero ja nimi.

Parametrin arvo.

Asetuksen numero nayttaa aktiiviset asetukset ja
muokattavat asetukset. Jos samat asetukset ovat seka
aktiiviset etta muokattavat, nakyy vain asetusten numero
(tehdasasetus). Kun aktiivinen ja muokattava asetus
poikkeavat toisistaan, molempien numerot nakyvat naytolla
(asetus 12). Vilkkuva numero tarkoittaa muokattavia
asetuksia.

Moottorin suunta nakyy ndytén vasemmassa alakulmassa -
sen ilmaisee pieni nuoli, joka osoittaa joko myo6ta- tai
vastapaivaan.

Kolmio nayttaa, onko LCP:ssa kaytossa tila-, pika-asetus- vai
paavalikko.

Taulukko 4.1 Kuvateksti, Kuva 4.1, osa |

B. Menu-painike
[Menu]-painiketta painamalla voit valita tila-, pika-asetus-
tai paavalikon.

C. Navigointindappaimet ja merkkivalot

Com-LED: Vilkkuu véylatiedonsiirron aikana.

Vihred LED / p&alla: Ohjaussektori toimii oikein.

Keltainen LED / varoitus: lImaisee varoituksen.

V|| N| O

Vilkkuva punainen LED / hélytys: lImaisee halytyksen.

[Back]: Palauttaa edelliseen vaiheeseen tai navigointira-
kenteen kerrokseen.

[A] [Y] [*]: Liikkumiseen parametriryhmissé ja parametreissa
ja parametrien sisalla. Niitd voi kdyttdd myos paikallisoh-
jearvon asettamiseen.

12

[OK]: Parametrin valitsemiseen ja parametrin asetusten
muutosten hyvaksymiseen.

Taulukko 4.2 Kuvateksti, Kuva 4.1, osa Il
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D. Toimintopainikkeet ja merkkivalot

[Hand On]: Kaynnistaa moottorin ja mahdollistaa taajuus-
muuttajan ohjaamisen paikallisohjauspaneelilla.

HUOMAUTUS!

[2] Coast inverse (vapaa rullaus, kéidnteinen) on

13 | parametrin parametri 5-12 Liitin 27, digitaalitulo
oletusasetus. Jos liittimessa 27 ei ole 24 V sy6ttod,
[Hand On] ei kdynnistd moottoria. Kytke liitin 12
liittimeen 27.

[Off/Reset]: Pysdyttada moottorin (off). Halytystilassa halytys
kuitataan.
[Auto On]: Taajuusmuuttajaa ohjataan joko ohjausliittimien

tai sarjaliikenteen kautta.

Taulukko 4.3 Kuvateksti, Kuva 4.1, osa Il

4.2 Ohjattu asetusten maaritys

Sisdanrakennettu kdyttdonottoavustaja ohjaa asentajan
taajuusmuuttajan asennuksen lapi rakenteeltaan selkedlld
tavalla avoimen piirin ja suljetun piirin sovelluksen seka
moottorin pika-asetusten maarittamiseksi.

=)
+24V E
DIGTULO 18 ~ %
DIGTULO 19 ¢ Kaynnistys g
COMDIGTULO 20 —
DIGTULO 27
DIGTULO 29
+10V 50
§¥Ht8 2431 Ohjearvo
com 55 _
ALAHTO/DLAHTO 42 0-10V
ALAHTO/DLAHTO 45
— 01
2= 2
03
2=
o —

Kuva 4.2 Taajuusmuuttajan kaapelointi

Kayttdonottoavustaja tulee nakyviin kdynnistyksen jalkeen,
kunnes jotakin parametria on muutettu. Kdyttéonottoavus-
tajaan padsee aina pika-asetusvalikon kautta. Kaynnista
kayttdonottoavustaja valitsemalla [OK]. Palaa tilandkymaan
painamalla [Back].

Press OK to start Wizard
Push Back to skip it
Setup1 v

130BB629.10

Kuva 4.3 Kédynnistd/lopeta kdyttoonottoavustaja
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... the Wizard starts
-

Select Regional Settings

130BC244.15

At power-up, select the
preferred language.

Select language

[[TEnglish
Setup 1

LSetwpl VvV |
Status Quick  Man
Menu Menu  Menu

Com.O

Power kW/50 Hz

id Type
200-240V/50Hz/Delta

Motor Type

PM mot
motor Asynchronous

Asynchronous motor

Motor Power

Motor current

3.5

Motor nominal speed

kw

Motor Voltage
v

Reset | | "On

pag \_/ \Z/

— — ~— Mot ; Motor nominal speed
otor poles
o
Power-up Screen Motor type = IPM

RPM

on o 8>
Warn. O

)
Alarm Motor Current

N TN - A

(Hand) ff Auto
("én°)

// 1\ Back EMF at 1000 rpm axis Inductance (Lq) s Inductance Sat. (LdSat)
[{ oK | v H
N/
— Motor type = SPM g-axis Inductance Sat. (LgSat)
mH
The next screen is Current at Min Inductance for d-axis
the Wizard screen. | 100 B4 v
‘ Current at Min Inductance for g-axis

s

Press OK to start Wizard
Press Back to skip it L PM Start Mode )
Setup 1 v =\ Rotor Detection
Status Quick  Main f
Menu Menu  Menul if ([ OK — - -
N/ Position Detection Gain
Com.O ;—\\ N %
TN\ Locked Rotor Detection
on o ( ) Off
Warn. O ~
) Locked Rotor Detection Timels]
Alarm O
= = = —
7N\ 7o\ 7T
‘:\ng‘\d/r‘ ‘\\Rgszt/:‘ (A(l)J:\O ) Max Output Frequency

— 65
B H v

Wizard Screen

Motor Cable Length
if

Set Motor Speed low Limit

0000 Iz73

g-g :‘f\/ Set Motor Speed high Limit
Setup 1 v 0050 J322

Status Quick  Main
Menu Menu  Menu Set Ramp 1 ramp-up time

I

Set Ramp 1 ramp-down Time Motor type = Asynchronous

s
Active Flying start?
Motor type = PM motor Disable

= = ]
(o) (Auto

N
(Hand (rofer) (e
o/ &\ Current | Select T53 Mode Voltage

J Current
Status Screen
Set T53 Low Current
04.66 I

Set T53 low Voltage
v

The Wizard can always be
reentered via the Quick Menu

Set T53 High Current
3.30 Iy

high Voltage
[

Set Min Reference

0000 fabd

Set Max Reference

RE Hz

Select Function of Relay 1

MNO function

Select Function of Relay 2
@No function

Automatic Motor Adaption

@ off

(Do not AMA)

¢ ¢ Do AMA

Wizard completed Auto Motor Adapt OK AMA running AMA Failed
Press OK to accept PressOK | |

v v v

e r l !

0.0 kw v AMA OK AMA Failed

Kuva 4.4 Kayttoonottoavustaja avoimen piirin sovelluksia varten
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Kayttoonottoavustaja avoimen piirin sovelluksia varten

Parametrin

optio

Oletus-

Kaytto

Parametri 0-03 Paikalliset
asetukset

[0] International
[1]us

[0] International

Parametri 0-06 GridType

[0] 200-240 V/50 Hz/IT-
grid

[1] 200-240 V/50 Hz/Delta
[2] 200-240 V/50 Hz

[10] 380-440 V/50 Hz/IT-
grid

[11] 380-440 V/50 Hz/
Delta

[12] 380-440 V/50 Hz
[20] 440-480 V/50 Hz/IT-
grid

[21] 440-480 V/50 Hz/
Delta

[22] 440-480 V/50 Hz
[30] 525-600 V/50 Hz/IT-
grid

[31] 525-600 V/50 Hz/
Delta

[32] 525-600 V/50 Hz
[100] 200-240 V/60 Hz/IT-
grid

[101] 200-240 V/60 Hz/
Delta

[102] 200-240 V/60 Hz
[110] 380-440 V/60 Hz/IT-
grid

[111] 380-440 V/60 Hz/
Delta

[112] 380-440 V/60 Hz
[120] 440-480 V/60 Hz/IT-
grid

[121] 440-480 V/60 Hz/
Delta

[122] 440-480 V/60 Hz
[130] 525-600 V/60 Hz/IT-
grid

[131] 525-600 V/60 Hz/
Delta

[132] 525-600 V/60 Hz

Riippuu koosta

Valitse uudelleenkdynnistyksen kayttotila kytkettaessa
taajuusmuuttajaa uudelleen verkkojannitteeseen tehon
pienentamisen jalkeen.

28
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Parametrin optio Oletus- Kaytto

Parametri 1-10 Moott. rakenne | *[0] Asynkron [0] Asynkron. Parametriarvon muuttaminen saattaa muuttaa seuraavia
[1] PM, ei avonapa SPM parametreja:
[3] PM, avonapa IPM e Parametri 1-01 Moottorin ohjausperiaate.

e Parametri 1-03 Momentin ominaiskdyrd.

e Parametri 1-08 Moottorin ohjauksen kytkentdalue.
e Parametri 1-14 Vaimennuksen vahvistus.

e Parametri 1-15 Suodatinaikavakio, hidas nopeus

e Parametri 1-16 Suodatinaikavakio, suuri nopeus

e Parametri 1-17 Jédnnitteen suodatinaikavakio

e Parametri 1-20 Motor Power.

e Parametri 1-22 Moottorin jdnnite.

e Parametri 1-23 Moottorin taajuus.

e Parametri 1-24 Moottorin virta.

e Parametri 1-25 Moottorin nimellisnopeus.

e Parametri 1-26 Moott. jatk. nimell. nomentti.

e Parametri 1-30 Staattorin resistanssi (Rs).

e Parametri 1-33 Staattorin vuodon reaktanssi (X1).

e Parametri 1-35 Pddreaktanssi (Xh).

e Parametri 1-37 d-akselin induktanssi (Ld).

e Parametri 1-38 g-akselin induktanssi (Lq).

e Parametri 1-39 Moottorin napaluku.

e Parametri 1-40 Paluu EMF nop. 1000 1/min.

e Parametri 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat).

e Parametri 1-45 g-axis Inductance Sat. (LqSat).

e Parametri 1-46 Asennontunnistuksen vahvistus.

e Parametri 1-48 Current at Min Inductance for d-axis.
e Parametri 1-49 Current at Min Inductance for g-axis.
e Parametri 1-66 Min.virta pienellé nopeudella.

e Parametri 1-70 Kdynnistystila.

e Parametri 1-72 Kdynnistystoiminto.

e Parametri 1-73 Kytkeyt. pydriv. moottoriin.

e Parametri 1-80 Toiminto pysdytet..

e Parametri 1-82 Min. nopeus toiminnolle pysdytet. [Hz].
e Parametri 1-90 Moottorin Idmpdsuojaus.

e Parametri 2-00 DC Hold/Motor Preheat Current.

e Parametri 2-01 DC-jarrun virta.

e Parametri 2-02 DC-jarrutusaika.

e Parametri 2-04 Tasavirtajarrutuksen alkamisnopeus.
e Parametri 2-10 Jarrun toiminto.

e Parametri 4-14 Moott. nopeuden yldraja [Hz].

e Parametri 4-19 Enimmdisldhtotaajuus.

e Parametri 4-58 Moottorin vaihetoiminto puuttuu.

e Parametri 14-65 Speed Derate Dead Time Compensation.

MG18A920
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Parametrin

optio

Oletus-

Kayttd

Parametri 1-20 Motor Power

0,12-110 kW/0,16-150 hv

Riippuu koosta

Sy6ta moottorin teho tyyppikilven tiedoista.

Parametri 1-22 Moottorin 50-1000 V Riippuu koosta Sy6ta moottorin jannite tyyppikilven tiedoista.
jdnnite
Parametri 1-23 Moottorin 20-400 Hz Riippuu koosta Sy6ta moottorin taajuus tyyppikilven tiedoista.

taajuus

Parametri 1-24 Moottorin virta

0,01-10000,00 A

Riippuu koosta

Sy6ta moottorin virta tyyppikilven tiedoista.

Parametri 1-25 Moottorin

50-9 999 kierrosta

Riippuu koosta

Sy6ta moottorin nimellisnopeus tyyppikilven tiedoista.

nimellisnopeus minuutissa (rpm)
Parametri 1-26 Moott. jatk. 0,1 - 10 000,0 Nm Riippuu koosta Tama parametri on kaytettavissa, kun parametri 1-10 Moott.
nimell.momentti rakenne on asetettu valinnoissa, jotka mahdollistavat

kestomagneettimoottoritilan.

HUOMAUTUS!

Taman parametrin muuttaminen vaikuttaa muiden
parametrien asetuksiin.

Parametri 1-29 Automatic Motor
Adaption (AMA)

Katso

parametri 1-29 Automatic
Motor Adaption (AMA).

Off

AMA:n suorittaminen optimoi moottorin suorituskyvyn.

Parametri 1-30 Staattorin
resistanssi (Rs)

0,000-99,990 Q

Riippuu koosta

Aseta staattorin resistanssin arvo.

Parametri 1-37 d-akselin
induktanssi (Ld)

0.000-1 000.000 mH

Riippuu koosta

Syota d-akselin induktanssin arvo.
Arvo 16ytyy kestomagneettimoottorin tiedoista. D-akselin
induktanssia ei saa selville AMA:a suorittamalla.

Parametri 1-38 g-akselin
induktanssi (Lq)

0.000-1 000.000 mH

Riippuu koosta

Syota g-akselin induktanssin arvo.

Parametri 1-39 Moottorin 2-100 4 Sy6td moottorin napojen maara.

napaluku

Parametri 1-40 Paluu EMF nop. |10-9000 V Riippuu koosta Linjasta linjaan RMS SMV:n palautus -jannite arvolla 1 000
1000 1/min kierrosta minuutissa (rpm)

Parametri 1-42 Motor Cable 0-100 m 50 m Syota moottorikaapelin pituus.

Length

Parametri 1-44 d-axis
Inductance Sat. (LdSat)

0.000-1 000.000 mH

Riippuu koosta

Taméa parametri vastaa Ld:n induktanssin saturaatiota.
Ihannetapauksessa tamdn parametrin arvo on sama kuin
parametri 1-37 d-axis Inductance (Ld). Jos taas moottorin
toimittaja on antanut induktiokdyrédn, tdhan on annettava
induktioarvo, joka on 200 % nimellisvirrasta.

Parametri 1-45 g-axis
Inductance Sat. (LgSat)

0.000-1 000.000 mH

Riippuu koosta

Tama parametri vastaa Lqg:n induktanssin saturaatiota.
Ihannetapauksessa tdiman parametrin arvo on sama kuin
parametri 1-38 g-akselin induktanssi (Lq). Jos taas moottorin
toimittaja on antanut induktiokdyran, tdhan on annettava
induktioarvo, joka on 200 % nimellisvirrasta.

Parametri 1-46 Asennontunnis- |20-200% 100% Saataa testipulssin korkeutta asennon tunnistuksen aikana

tuksen vahvistus kaynnistyksen yhteydessa.

Parametri 1-48 Current at Min | 20-200% 100% Syota induktanssin saturaatiopiste.

Inductance for d-axis

Parametri 1-49 Current at Min [ 20-200% 100% Tama parametri maarittaa D- ja g-induktanssiarvojen

Inductance for g-axis saturaatiokdyran. Tamén parametrin valilla 20-100 %
induktanssit approksimoidaan lineaarisesti parametrien
parametri 1-37 d-akselin induktanssi (Ld), parametri 1-38 g-
akselin induktanssi (Lq), parametri 1-44 d-axis Inductance
Sat. (LdSat) ja parametri 1-45 g-axis Inductance Sat. (LqSat)
vuoksi.

Parametri 1-70 Kdynnistystila [0] Roottorin tunnistus [1] Paikoitus Valitse PM-moottorin kdynnistystila.

[1] Paikoitus

30
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Parametrin

optio

Oletus-

Kayttd

Parametri 1-73 Kytkeyt. pyériv.
moottoriin

[0] Pois kdytostd
[1] Kdytdssd

[0] Pois kdytostd

Valitse [1] Kdytdssd, jos haluat, ettd taajuusmuuttaja
kytkeytyy pyorivddn moottoriin sy6ttojannitteen katkoksen
vuoksi. Valitse [0] Pois kdytdstd, ellei toimintoa tarvita. Kun
taman parametrin arvoksi asetetaan [1] Kdytdssd,
parametrilla parametri 1-71 Kdynnistysviive ja parametrilla
parametri 1-72 Kdynnistystoiminto ei ole toimintoa,
Parametri 1-73 Kytkeyt. py6riv. moottoriin on aktiivinen

ainoastaan VVC*-tilassa

Parametri 3-02 Minimiohjearvo [-4999.000-4999.000 0 Minimiohjearvo on pienin arvo, joka saadaan laskemalla
yhteen kaikki ohjearvot.
Parametri 3-03 Maksimiohjearvo |-4999.000-4999.000 50 Maksimiohjearvo on pienin arvo, joka saadaan laskemalla

yhteen kaikki ohjearvot.

Parametri 3-41 Ramppi 1:n
nousuaika

0,05-3600,00 s

Riippuu koosta

Rampin nousuaika nollasta nimellisarvoon

parametri 1-23 Moottorin taajuus, jos asynkroninen
moottori on valittuna; Rampin nousuaika nollasta
arvoonparametri 1-25 Moottorin nimellisnopeus, jos PM-
moottori on valittuna.

Parametri 3-42 Ramppi 1
rampin seisonta-aika

0,05-3600,00 s

Riippuu koosta

Asynkronisille moottoreille rampin laskuaika

parametri 1-23 Moottorin taajuus-nimellisarvosta nollaan.
PM-moottoreille rampin laskuaika parametri 1-25 Moottorin
nimellisnopeus-nimellisarvosta nollaan.

Parametri 4-12 Moott. 0.0-400.0 Hz 0 Hz Aseta pienen nopeuden alaraja.

nopeuden alaraja [Hz]

Parametri 4-14 Moott. 0.0-400.0 Hz 100 Hz Aseta suuren nopeuden yldraja.

nopeuden yldraja [Hz]

Parametri 4-19 Enimmdisldhté- |0.0-400.0 Hz 100 Hz Syota maksimilahtotaajuuden arvo. Jos

taajuus parametri 4-19 Enimmadiisldhtétaajuus on alempi kuin
parametri 4-14 Moott. nopeuden yldraja [Hz],
parametri 4-14 Moott. nopeuden yldraja [Hz] asetetaan
automaattisesti samaksi arvoksi kuin
parametri 4-19 Enimmadisldhtétaajuus.

Parametri 5-40 Toimintorele Katso [9] Hdlytys Valitse toiminto lahtoreleen 1 ohjaamiseksi.

parametri 5-40 Toimin-
torele.

Parametri 5-40 Toimintorele

Katso
parametri 5-40 Toimin-

[5] Taajuus-
muuttaja kéynnissd

Valitse toiminto lahtoreleen 2 ohjaamiseksi.

torele.
Parametri 6-10 Liitin 53 0,00-10,00 V 0,07 V Sy6ta jannite, joka vastaa matalaa ohjearvoa.
alijdgnnite
Parametri 6-11 Liitin 53 0,00-10,00 V 10V Sy6ta jannite, joka vastaa korkeaa ohjearvoa.
ylijgnnite
Parametri 6-12 Liitin 53 alivirta |0.00-20.00 mA 4 mA Syota virta, joka vastaa matalaa ohjearvoa.
Parametri 6-13 Liitin 53 ylivirta |0.00-20.00 mA 20 mA Syota virta, joka vastaa korkeaa ohjearvoa.
Parametri 6-19 Terminal 53 [0] Virta [1] Jdnnite Valitse, kdytetdanko liitinta 53 virta- vai jannitetulona.
mode [1] Jédnnite
Parametri 30-22 Lukittu [0] Pois [0] Off
roottorin suojaus [1] Pddilld -
Parametri 30-23 Locked Rotor 0,05-1s 0,10 s

Detection Time [s]

Taulukko 4.4 Kayttoonottoavustaja avoimen piirin sovelluksia varten
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Kayttoonottoavustaja suljetun piirin sovelluksille

0-03 Regional Settings
Power kW/50 Hz

200-240V/50Hz/Delta

1-00 Configuration Mode
Closed Loop

1-10 Motor Type

‘ 0-06 Grid Type ‘
1 I

1-39 Motor Poles

PM motor [ Asynchronous Asynchronous motor
1-24 Motor Current 1-20 Motor Power
A kw
1-25 Motor Nominal Speed 1-22 Motor Voltage
EIN RPM 400 )%
1-26 Motor Cont. Rated Torque 1-23 Motor Frequency
Nm Hz
1-30 Stator Resistance 1-24 Motor Current
Ohms 04.661)

130BC402.13

1-40 Back EMF at 1000 RPM Motor type = IPM [ 1-38 g-axis inductance(Lq) 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)
570 > mH HnmH

Motor type = SPM (1-45) g-axis Inductance Sat. (LgSat)
HnH

1-25 Motor nominal speed
¥l RPM

‘ (1-48) Current at Min Inductance for d-axis
%

‘ 1-49 Current at Min Inductance for g-axis

[l 10050

(1-70) PM Start Mode
Rotor Detection

%

30-22 Locked Rotor Detection

off

30-23 Locked Rotor Detection Timel[s]
0.1

4-19 Max Ouput Frequency
0065 574

‘ 1-46 Position Detection Gain ‘

I
1-42 Motor Cable Length
m

4-12 Motor speed low limit
[NIE Hz
4-13 Motor speed high limit
0050[gF4

3-41 Ramp 1 ramp-up time ‘

001013

Motor type = Asynchronous

3-42 Ramp1 ramp-down time
001084

Motor type = PM motor| ‘ 3’\TLy|ng Start ‘

I 20-00 FIEEd_baCk1 source | This dialog is forced to be set to
| [l Analog input 54 [1] Analog input 54

3-02 Min Reference ‘

‘ 0.00)
3-03 Max Reference
50.00]
3-10 Preset reference [0]
0.00 B3
Current ‘ 6-29 Terminal 54 Mode Voltage
| Voltage
6-22 T54 Low Current ‘ 6-26T54 Filter time const. ‘ 6-20 T54 low Voltage
X A 5 v
[ 20-81 PI Normal/Inverse Control I
6-24 T54 low Feedback Normal 6-24 754 low Feedback
0016 Jigrd 0016]{g¥4
T 20-83 PI Normal/Inverse Control T
6-23 T54 high Current ‘ [(REHz 6-21T54 high Voltage ‘
.. )
13.30]y ‘ ‘ 20-93 Pl Proportional Gain ‘ 0220, ‘
6-25 754 high Feedback 0230 625754 high Feedback
00505F4 20-94 Pl integral time [eE Hz
‘ 0020.00 9 ‘
1-29 Automatic Motor Adaption
off

Kuva 4.5 Kayttoonottoavustaja suljetun piirin sovelluksille
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Parametrin Alue Oletus- Kaytto

Parametri 0-03 Paikalliset [0] International [0] International -

asetukset [1] US

Parametri 0-06 GridType [0]-[132] katso Valittu koko Valitse uudelleenkadynnistyksen kayttotila kytkettdessa
Taulukko 4.4. taajuusmuuttajaa uudelleen verkkojannitteeseen tehon

pienentdmisen jalkeen.

Parametri 1-00 Konfiguraatiotila | [0] Avoin piiri [0] Avoin piiri Valitse [3] Suljettu piiri.

[3] Suljettu piiri
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Parametrin Alue Oletus- Kaytto

Parametri 1-10 Moott. rakenne | *[0] Asynkron [0] Asynkron. Parametriarvon muuttaminen saattaa muuttaa seuraavia
[1] PM, ei avonapa SPM parametreja:
[3] PM, avonapa IPM e Parametri 1-01 Moottorin ohjausperiaate.

e Parametri 1-03 Momentin ominaiskdyrd.
e Parametri 1-08 Moottorin ohjauksen kytkentdalue.
e Parametri 1-14 Vaimennuksen vahvistus.

e Parametri 1-15 Suodatinaikavakio, hidas nopeus

e Parametri 1-16 Suodatinaikavakio, suuri nopeus

e Parametri 1-17 Jénnitteen suodatinaikavakio

e Parametri 1-20 Motor Power.

e Parametri 1-22 Moottorin jénnite.

e Parametri 1-23 Moottorin taajuus.

e Parametri 1-24 Moottorin virta.

e Parametri 1-25 Moottorin nimellisnopeus.

e Parametri 1-26 Moott. jatk. nimell.momentti.

e Parametri 1-30 Staattorin resistanssi (Rs).

e Parametri 1-33 Staattorin vuodon reaktanssi (X1).

e Parametri 1-35 Pddreaktanssi (Xh).

e Parametri 1-37 d-akselin induktanssi (Ld).

e Parametri 1-38 g-akselin induktanssi (Lq).

e Parametri 1-39 Moottorin napaluku.

o Parametri 1-40 Paluu EMF nop. 1000 1/min.

e Parametri 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat).

e Parametri 1-45 g-axis Inductance Sat. (LqSat).

e Parametri 1-46 Asennontunnistuksen vahvistus.

e Parametri 1-48 Current at Min Inductance for d-axis.
e Parametri 1-49 Current at Min Inductance for g-axis.
e Parametri 1-66 Min.virta pienelld nopeudella.

e Parametri 1-70 Kdynnistystila.

e Parametri 1-72 Kdynnistystoiminto.

e Parametri 1-73 Kytkeyt. pyériv. moottoriin.

o Parametri 1-80 Toiminto pysdytet..

e Parametri 1-82 Min. nopeus toiminnolle pysdytet. [Hz].
e Parametri 1-90 Moottorin Idmpdsuojaus.

e Parametri 2-00 DC Hold/Motor Preheat Current.

e Parametri 2-01 DC-jarrun virta.

e Parametri 2-02 DC-jarrutusaika.

e Parametri 2-04 Tasavirtajarrutuksen alkamisnopeus.
e Parametri 2-10 Jarrun toiminto.

e Parametri 4-14 Moott. nopeuden yldraja [Hz].

e Parametri 4-19 Enimmdiisldhtétaajuus.

e Parametri 4-58 Moottorin vaihetoiminto puuttuu.

e Parametri 14-65 Speed Derate Dead Time Compensation.
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Parametrin Alue Oletus- Kaytto

Parametri 1-20 Motor Power 0,09-110 kW Riippuu koosta Sy6ta moottorin teho tyyppikilven tiedoista.
Parametri 1-22 Moottorin 50-1000 V Riippuu koosta Sy6ta moottorin jannite tyyppikilven tiedoista.
jdnnite

Parametri 1-23 Moottorin 20-400 Hz Riippuu koosta Sy6ta moottorin taajuus tyyppikilven tiedoista.
taajuus

Parametri 1-24 Moottorin virta [0-10000 A Riippuu koosta Sy6ta moottorin virta tyyppikilven tiedoista.

Parametri 1-25 Moottorin

50-9 999 kierrosta

Riippuu koosta

Sy6ta moottorin nimellisnopeus tyyppikilven tiedoista.

nimellisnopeus minuutissa (rpm)
Parametri 1-26 Moott. jatk. 0,1 - 10 000,0 Nm Riippuu koosta Tama parametri on kdytettavissa, kun parametri 1-10 Moott.
nimell. momentti rakenne on asetettu valinnoissa, jotka mahdollistavat

kestomagneettimoottoritilan.

HUOMAUTUS!

Taman parametrin muuttaminen vaikuttaa muiden
parametrien asetuksiin.

Parametri 1-29 Automatic Motor
Adaption (AMA)

off

AMA:n suorittaminen optimoi moottorin suorituskyvyn.

Parametri 1-30 Staattorin
resistanssi (Rs)

0-99,990 O

Riippuu koosta

Aseta staattorin resistanssin arvo.

Parametri 1-37 d-akselin
induktanssi (Ld)

0.000-1 000.000 mH

Riippuu koosta

Syota d-akselin induktanssin arvo.
Arvo 16ytyy kestomagneettimoottorin tiedoista. D-akselin
induktanssia ei saa selville AMA:a suorittamalla.

Parametri 1-38 g-akselin
induktanssi (Lq)

0.000-1 000.000 mH

Riippuu koosta

Sy6ta g-akselin induktanssin arvo.

Parametri 1-39 Moottorin 2-100 4 Sy6ta moottorin napojen maara.

napaluku

Parametri 1-40 Paluu EMF nop. |10-9000 V Riippuu koosta Linjasta linjaan RMS SMV:n palautus -jannite arvolla 1 000
1000 1/min kierrosta minuutissa (rpm)

Parametri 1-42 Motor Cable 0-100 m 50 m Sy6ta moottorikaapelin pituus.

Length

Parametri 1-44 d-axis
Inductance Sat. (LdSat)

0.000-1 000.000 mH

Riippuu koosta

Tama parametri vastaa Ld:n induktanssin saturaatiota.
lhannetapauksessa tdman parametrin arvo on sama kuin
parametri 1-37 d-axis Inductance (Ld). Jos taas moottorin
toimittaja on antanut induktiokdyran, tahdn on annettava
induktioarvo, joka on 200 % nimellisvirrasta.

Parametri 1-45 g-axis
Inductance Sat. (LgSat)

0.000-1 000.000 mH

Riippuu koosta

Tama parametri vastaa Lg:n induktanssin saturaatiota.
lhannetapauksessa tdméan parametrin arvo on sama kuin
parametri 1-38 g-akselin induktanssi (Lg). Jos taas moottorin
toimittaja on antanut induktiokdyran, tdhdn on annettava
induktioarvo, joka on 200 % nimellisvirrasta.

Parametri 1-46 Asennontunnis- |20-200% 100% Saataa testipulssin korkeutta asennon tunnistuksen aikana
tuksen vahvistus kaynnistyksen yhteydessa.

Parametri 1-48 Current at Min | 20-200% 100% Syota induktanssin saturaatiopiste.

Inductance for d-axis

Parametri 1-49 Current at Min [ 20-200% 100% Tama parametri maarittda D- ja g-induktanssiarvojen

Inductance for g-axis

saturaatiokdyran. Tamén parametrin valilla 20-100 %
induktanssit approksimoidaan lineaarisesti parametrien
parametri 1-37 d-akselin induktanssi (Ld), parametri 1-38 q-
akselin induktanssi (Lq), parametri 1-44 d-axis Inductance
Sat. (LdSat) ja parametri 1-45 g-axis Inductance Sat. (LqSat)
vuoksi.

Parametri 1-70 Kdynnistystila

[0] Roottorin tunnistus
[1] Paikoitus

[1] Paikoitus

Valitse PM-moottorin kaynnistystila.

MG18A920
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Parametrin Alue Oletus- Kaytto

Parametri 1-73 Kytkeyt. pyériv. | [0] Pois kdytdstd [0] Pois kéytostd Valitse [1] Kdytossd, jos haluat, ettd taajuusmuuttaja
moottoriin [1] Kdytdssd kytkeytyy pyorivdan moottoriin, esimerkiksi puhallinsovel-

luksissa. Kun PM on valittuna, tdma parametri on kaytossa.

Parametri 3-02 Minimiohjearvo |-4999.000-4999.000 0 Minimiohjearvo on pienin arvo, joka saadaan laskemalla
yhteen kaikki ohjearvot.

Parametri 3-03 Maksimiohjearvo |-4999.000-4999.000 50 Maksimiohjearvo on suurin arvo, joka saadaan laskemalla
yhteen kaikki ohjearvot.

Parametri 3-10 Esivalittu -100-100% 0 Syota asetuspiste.

ohjearvo

Parametri 3-41 Ramppi 1:n 0,05-3600,0 s Riippuu koosta Rampin nousuaika nollasta nimellisarvoon

nousuaika parametri 1-23 Moottorin taajuus asynkronisille mootto-
reille. Rampin nousuaika nollasta arvoon
parametri 1-25 Moottorin nimellisnopeus PM-moottoreille.

Parametri 3-42 Ramppi 1 0,05-3600,0 s Riippuu koosta Rampin laskuaika parametri 1-23 Moottorin taajuus-nimelli-

rampin seisonta-aika sarvosta nollaan asynkronisille moottoreille. Rampin
laskuaika arvosta parametri 1-25 Moottorin nimellisnopeus
nollaan PM-moottoreille.

Parametri 4-12 Moott. 0.0-400.0 Hz 0.0 Hz Aseta pienen nopeuden alaraja.

nopeuden alaraja [Hz]

Parametri 4-14 Moott. 0.0-400.0 Hz 100 Hz Aseta suuren nopeuden alaraja

nopeuden yldraja [Hz]

Parametri 4-19 Enimmdisldhtd- |0.0-400.0 Hz 100 Hz Sy6ta maksimildhtotaajuuden arvo. Jos

taajuus parametri 4-19 Enimmidiisldhtétaajuus on alempi kuin
parametri 4-14 Moott. nopeuden yléraja [Hz],
parametri 4-14 Moott. nopeuden ylédraja [Hz] asetetaan
automaattisesti samaksi arvoksi kuin
parametri 4-19 Enimmidiisldhtétaajuus.

Parametri 6-20 Liitin 54 0,00-10,00 V 0,07 V Sy6ta jannite, joka vastaa matalaa ohjearvoa.

alijégnnite

Parametri 6-21 Liitin 54 0,00-10,00 V 10,00 V Syo6ta jannite, joka vastaa korkeaa ohjearvoa.

ylijénnite

Parametri 6-22 Liitin 54 alivirta |0.00-20.00 mA 4,00 mA Syota virta, joka vastaa matalaa ohjearvoa.

Parametri 6-23 Liitin 54 ylivirta |0.00-20.00 mA 20,00 mA Syota virta, joka vastaa korkeaa ohjearvoa.

Parametri 6-24 Liitin 54 pieni -4999-4999 0 Syota takaisinkytkentdarvo, joka vastaa kohdassa

ohjearvoy/takaisink. Arvo parametri 6-20 Liitin 54 alijénnite/parametri 6-22 Liitin 54
alivirta asetettua jannitetta tai virtaa

Parametri 6-25 Liitin 54 suuri -4999-4999 50 Syota takaisinkytkentdarvo, joka vastaa kohdassa

ohjearvo/tak.k. Arvo parametri 6-21 Liitin 54 ylijénnite/parametri 6-23 Liitin 54
ylivirta asetettua jannitetta tai virtaa

Parametri 6-26 Liitin 54 suodati- | 0,00-10,00 s 0.01 Syota suodattimen aikavakio.

naikavakio

Parametri 6-29 Terminal 54 [0] Virta [1] Jdnnite Valitse, kadytetaanko liitinta 54 virta- vai jannitetulona.

mode [1] Jdnnite

Parametri 20-81 Pl:n normaali/
kddnteinen ohjaus

[0] Normaali
[1] Kédinteinen

[0] Normaali

Valitse [0] Normaali asettaaksesi prosessin ohjauksen
suurentamaan lahtonopeutta, kun prosessin virhe on
positiivinen. Valitse [1] Kddnteinen pienentaaksesi lahtono-

peutta.
Parametri 20-83 PI Start Speed |0-200 Hz 0 Hz Syota moottorin nopeus, joka tulee saavuttaa kdynnistys-
[Hz] signaaliksi Pl-sdadon aloittamiseksi.
Parametri 20-93 PI Proportional |0.00-10.00 0.01 Sy6ta prosessin ohjaimen suhteellinen vahvistus. Suuri

Gain vahvistus tuottaa nopean ohjauksen. Jos vahvistus
kuitenkin on liian suuri, prosessi saattaa muuttua
epavakaaksi.
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Parametrin Alue Oletus- Kaytto

Parametri 20-94 PI Integral Time |0,1-999,0 s 999,0 s Syota prosessin ohjaimen sisdinen aika. Lyhyt sisdinen aika
tuottaa nopean ohjauksen, mutta jos sisdinen aika on liian
lyhyt, prosessista tulee epdvakaa. Liian pitka sisdinen aika
poistaa sisdisen toiminnon kaytosta.

Parametri 30-22 Lukittu [0] Pois [0] Off

roottorin suojaus [1] Padlld h

Parametri 30-23 Locked Rotor 0,05-1,00 s 0,10 s

Detection Time [s] -

Taulukko 4.5 Kayttoonottoavustaja suljetun piirin sovelluksille

Moottorin asetukset

Moottorin kayttdonottoavustaja ohjaa tarvittavien moottorin parametrien lapi.

Parametrin Alue Oletus- Kaytto

Parametri 0-03 Paikalliset [0] International 0 -

asetukset [1] US

Parametri 0-06 GridType [0]-[132] katso Riippuu koosta Valitse uudelleenkdynnistyksen kayttétila kytkettdessa

Taulukko 4.4.

taajuusmuuttajaa uudelleen verkkojannitteeseen tehon

pienentamisen jalkeen.
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Parametrin Alue Oletus- Kaytto

Parametri 1-10 Moott. rakenne | *[0] Asynkron. [0] Asynkron. Parametriarvon muuttaminen saattaa muuttaa seuraavia
[1] PM, ei avonapa SPM parametreja:
[3] PM, avonapa IPM e Parametri 1-01 Moottorin ohjausperiaate.

e Parametri 1-03 Momentin ominaiskdyrd.
e Parametri 1-08 Moottorin ohjauksen kytkentdalue.
e Parametri 1-14 Vaimennuksen vahvistus.

e Parametri 1-15 Suodatinaikavakio, hidas nopeus

e Parametri 1-16 Suodatinaikavakio, suuri nopeus

e Parametri 1-17 Jédnnitteen suodatinaikavakio

e Parametri 1-20 Motor Power.

e Parametri 1-22 Moottorin jénnite.

e Parametri 1-23 Moottorin taajuus.

e Parametri 1-24 Moottorin virta.

e Parametri 1-25 Moottorin nimellisnopeus.

e Parametri 1-26 Moott. jatk. nimell. nomentti.

e Parametri 1-30 Staattorin resistanssi (Rs).

e Parametri 1-33 Staattorin vuodon reaktanssi (X1).

e Parametri 1-35 Pddreaktanssi (Xh).

e Parametri 1-37 d-akselin induktanssi (Ld).

e Parametri 1-38 g-akselin induktanssi (Lq).

e Parametri 1-39 Moottorin napaluku.

e Parametri 1-40 Paluu EMF nop. 1000 1/min.

e Parametri 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat).

e Parametri 1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat).

e Parametri 1-46 Asennontunnistuksen vahvistus.

e Parametri 1-48 Current at Min Inductance for d-axis.
e Parametri 1-49 Current at Min Inductance for g-axis.
e Parametri 1-66 Min.virta pienelld nopeudella.

e Parametri 1-70 Kdynnistystila.

e Parametri 1-72 Kdynnistystoiminto.

e Parametri 1-73 Kytkeyt. pydriv. moottoriin.

e Parametri 1-80 Toiminto pysdytet..

e Parametri 1-82 Min. nopeus toiminnolle pysdytet. [Hz].
e Parametri 1-90 Moottorin Idmpdsuojaus.

e Parametri 2-00 DC Hold/Motor Preheat Current.

e Parametri 2-01 DC-jarrun virta.

e Parametri 2-02 DC-jarrutusaika.

e Parametri 2-04 Tasavirtajarrutuksen alkamisnopeus.
e Parametri 2-10 Jarrun toiminto.

e Parametri 4-14 Moott. nopeuden yldraja [Hz].

e Parametri 4-19 Enimmdisldhtotaajuus.

e Parametri 4-58 Moottorin vaihetoiminto puuttuu.

e Parametri 14-65 Speed Derate Dead Time Compensation.
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Parametrin Alue Oletus- Kaytto

Parametri 1-20 Motor Power 0,12-110 kw/0, Riippuu koosta Sy6ta moottorin teho tyyppikilven tiedoista.
16-150 hv

Parametri 1-22 Moottorin 50-1000 V Riippuu koosta Sy6ta moottorin jannite tyyppikilven tiedoista.

jdnnite

Parametri 1-23 Moottorin 20-400 Hz Riippuu koosta Sy6ta moottorin taajuus tyyppikilven tiedoista.

taajuus

Parametri 1-24 Moottorin virta

0,01-10000,00 A

Riippuu koosta

Sy6ta moottorin virta tyyppikilven tiedoista.

Parametri 1-25 Moottorin

50-9 999 kierrosta

Riippuu koosta

Sy6ta moottorin nimellisnopeus tyyppikilven tiedoista.

nimellisnopeus minuutissa (rpm)
Parametri 1-26 Moott. jatk. 0,1-10 000,0 Nm Riippuu koosta Tama parametri on kdytettavissa, kun parametri 1-10 Moott.
nimell.momentti rakenne on asetettu valinnoissa, jotka mahdollistavat

kestomagneettimoottoritilan.

HUOMAUTUS!

Taman parametrin muuttaminen vaikuttaa muiden
parametrien asetuksiin.

Parametri 1-30 Staattorin
resistanssi (Rs)

0-99,990 O

Riippuu koosta

Aseta staattorin resistanssin arvo.

Parametri 1-37 d-akselin
induktanssi (Ld)

0.000-1 000.000 mH

Riippuu koosta

Syota d-akselin induktanssin arvo. Arvo |6ytyy kestomag-
neettimoottorin tiedoista. D-akselin induktanssia ei saa
selville AMA:a suorittamalla.

Parametri 1-38 g-akselin
induktanssi (Lq)

0.000-1 000.000 mH

Riippuu koosta

Syota g-akselin induktanssin arvo.

Parametri 1-39 Moottorin 2-100 4 Sy6td moottorin napojen maara.

napaluku

Parametri 1-40 Paluu EMF nop. |10-9000 V Riippuu koosta Linjasta linjaan RMS SMV:n palautus -jannite arvolla 1 000
1000 1/min kierrosta minuutissa (rpm)

Parametri 1-42 Motor Cable 0-100 m 50 m Syota moottorikaapelin pituus.

Length

Parametri 1-44 d-axis
Inductance Sat. (LdSat)

0.000-1 000.000 mH

Riippuu koosta

Tama parametri vastaa Ld:n induktanssin saturaatiota.
lhannetapauksessa timan parametrin arvo on sama kuin
parametri 1-37 d-akselin induktanssi (Ld). Jos taas moottorin
toimittaja on antanut induktiokdyrén, tdhan on annettava
induktioarvo, joka on 200 % nimellisvirrasta.

Parametri 1-45 g-axis
Inductance Sat. (LgSat)

0.000-1 000.000 mH

Riippuu koosta

Tama parametri vastaa Lqg:n induktanssin saturaatiota.
lhannetapauksessa tdiman parametrin arvo on sama kuin
parametri 1-38 g-akselin induktanssi (Lqg). Jos taas moottorin
toimittaja on antanut induktiokdyran, tdhan on annettava

induktioarvo, joka on 200 % nimellisvirrasta.

Parametri 1-46 Asennontunnis- |20-200% 100% Saataa testipulssin korkeutta asennon tunnistuksen aikana

tuksen vahvistus kaynnistyksen yhteydessa.

Parametri 1-48 Current at Min | 20-200% 100% Syota induktanssin saturaatiopiste.

Inductance for d-axis

Parametri 1-49 Current at Min | 20-200% 100% Tama parametri maarittaa D- ja g-induktanssiarvojen

Inductance for g-axis saturaatiokdyran. Tamén parametrin valilla 20-100 %
induktanssit approksimoidaan lineaarisesti parametrien
parametri 1-37 d-akselin induktanssi (Ld), parametri 1-38 g-
akselin induktanssi (Lq), parametri 1-44 d-axis Inductance
Sat. (LdSat) ja parametri 1-45 g-axis Inductance Sat. (LqSat)
vuoksi.

Parametri 1-70 Kdynnistystila [0] Roottorin tunnistus [1] Paikoitus Valitse PM-moottorin kdynnistystila.

[1] Paikoitus

Parametri 1-73 Kytkeyt. pyoriv.

moottoriin

[0] Pois kaytostd
[1] Kdytdssd

[0] Pois kéytostd

Valitse [1] Kdyt6ssd, jos haluat, ettd taajuusmuuttaja ottaa

pyoérivan moottorin kiinni.
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Parametrin Alue Oletus- Kaytto

Parametri 3-41 Ramppi 1:n 0,05-3600,0 s Riippuu koosta Rampin nousuaika nollasta nimellisarvoon
nousuaika parametri 1-23 Moottorin taajuus.

Parametri 3-42 Ramppi 1 0,05-3600,0 s Riippuu koosta Rampin laskuaika nimellisarvosta parametri 1-23 Moottorin
rampin seisonta-aika taajuus nollaan.

Parametri 4-12 Moott. 0.0-400.0 Hz 0.0 Hz Aseta pienen nopeuden alaraja.

nopeuden alaraja [Hz]

Parametri 4-14 Moott. 0.0-400.0 Hz 100,0 Hz Aseta suuren nopeuden yldraja.

nopeuden yldraja [Hz]

Parametri 4-19 Enimmdiisldhté- |0.0-400.0 Hz 100,0 Hz Syota maksimildhtotaajuuden arvo. Jos

taajuus parametri 4-19 Enimmidiisldhtdtaajuus on alempi kuin

parametri 4-14 Moott. nopeuden yldraja [Hz],
parametri 4-14 Moott. nopeuden yldraja [Hz] asetetaan
automaattisesti samaksi arvoksi kuin

parametri 4-19 Enimmidiisléhtdtaajuus.

Parametri 30-22 Lukittu [0] Pois [0] Off
roottorin suojaus [1] Pddilld
Parametri 30-23 Locked Rotor 0,05-1,00 s 0,10 s

Detection Time [s]

Taulukko 4.6 Moottorin kdyttoonottoavustajan asetukset

Tehdyt muutokset Paavalikon avulla voi muokata kaikkia parametreja.
Tehdyt muutokset -kohdassa ndytetdan kaikki parametrit, 1. Paina [Menu]-ndppdintd, kunnes nédytolla oleva
jotka on muutettu oletusasetuksistaan. osoitin on padvalikon ylapuolella.
. Luettelossa naytet'aan ainoastaan parametrit, jotka 2 [4] [¥-ndppaimills voit selata parametriryhmis.
on muutettu nykyisen asetusten muokkauksen
aikana. 3. Valitse parametriryhma [OK]-ndppdimella.
e  Oletusarvoiksi palautettuja parametreja ei naytets. 4. [A] [v]-ndppaimilld voit selata tietyn ryhman
— . w S arametreja.
. Viesti Empty tarkoittaa, ettd parametreja ei ole P )
muutettu. 5. Valitse parametri [OK]-ndppdimella.
Parametriasetusten muuttaminen 6. [A] [v]-ndppaimilla voit asettaa parametrin arvon
1. Pika-asetusvalikkoon péaset painamalla [Menul- tai muuttaa sita.

nappadintd, kunnes naytolla oleva osoitin on Quick

L i 4.3 Parametriluettelo
Menu -painikkeen ylapuolella.

2. Valitse avustaja, suljetun piirin asetukset,
moottorin asetukset tai tehdyt muutokset
painamalla [A] [¥].

3. Paina [OK]-painiketta.

4. [A] [Y] -ndppaimilla voit selata pika-asetusvalikon
parametreja.

5. Valitse parametri painamalla [OK].

6. [A] [Y] -ndppadimilla voit muuttaa parametrin

asetuksen arvoa.

7. Hyvéksy uusi asetus [OK]-nappdimella.

8. Siirry Status-kohtaan painamalla kaksi kertaa
[Back] tai siirry padvalikkoon painamalla [Main
Menul.
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Varoitukset ja halytykset

Pikaopas

5 Varoitukset ja halytykset

Vian Halytys-/ | Vikateksti Varoitus | Halytys | Laukaisu |Ongelman syy
numero | varoitusbitin lukittu
numero
Liittimen 53 tai 54 signaali on alle 50 % arvosta, joka on
madritetty kohdassa parametri 6-10 Liitin 53 alijdnnite,

2 16 Eldva nolla -vika X X - parametri 6-12 Liitin 53 alivirta, parametri 6-20 Liitin 54
alijdnnite tai parametri 6-22 Liitin 54 alivirta. Katso my0s
parametriryhmd 6-0* Analog. I/O-tila.

Syottopuolelta puuttuu vaihe, tai jannite on liian epatasapai-

4 14 Ei syottov. X X X noinen. Tarkista sy6ttojannite. Katso parametri 14-12 Toiminto
kun verkko epdtasap..

7 1 Tasavirtaylijannite X X - Valipiirin jannite ylittaa rajan.

Valipiirin jannite laskee matalasta jannitteesta annettavan

8 10 DC-alijann. X X - . .
varoituksen rajan alapuolelle.

Vaihtosuuntaajan
9 9 ) X X - ) . o
ylikuorma Yli 100 % kuormitus pitkaan.
Moottori on liian kuuma, koska yli 100 % kuormitusta on

10 8 Moott. ETR yli X X - kestanyt pitkdan. Katso parametri 1-90 Moottorin

ldmpdsuojaus.
. Termistori tai termistorin liitin on irrotettu. Katso

1 7 Moott. term. ylil. X X - . o
parametri 1-90 Moottorin Idmpésuojaus.

L Vaihtosuuntaajan hetkellisen maksimivirran raja-arvo on

13 5 Ylivirta X X X .
ylittynyt.

14 2 Maavika - X X Purku lahtovaiheista maahan.

Short Circuit
16 12 X . X X X K . e
(Oikosulku) Oikosulku moottorissa tai moottorin liittimissa.

17 4 Ohjaussana time- X X Ei sarjaliikennetta taajuusmuuttajaan. Katso parametriryhmdé

out 8-0* Yleiset asetukset.

” 50 Fan Fault X X Jaahdytysrivan puhallin ei toimi (vain 400 V, 30-90 kW:n

(Puhallinvika) laitteissa).
L Moottorin vaihe U puuttuu. Tarkista vaihe. Katso

30 19 U-vaihevika - X X . X . o
parametri 4-58 Moottorin vaihetoiminto puuttuu.

L Moottorin vaihe V puuttuu. Tarkista vaihe. Katso

31 20 V-vaihevika - X X . X . o

parametri 4-58 Moottorin vaihetoiminto puuttuu.
o Moottorin vaihe W puuttuu. Tarkista vaihe. Katso

32 21 W-vaihevika - X X . . . .
parametri 4-58 Moottorin vaihetoiminto puuttuu.

38 17 Sisdinen vika - X X Ota yhteytta paikalliseen Danfoss-jalleenmyyjaan.

) Pura léhtovaiheista maadoitukseen ja kayta arvoa
44 28 Maavika - X X ) . .
parametri 15-31 InternalFaultReason, jos mahdollista.
Control Voltage
46 33 Fault (Ohjausjanni- - X X Ohjausjannite on alhainen. Ota yhteytta paikalliseen Danfoss-
tevika) jalleenmyyjaan.
24 VDC syo6tto
47 23 : X X X o ) .
alhainen 24 V:n tasavirtasyotto voi olla ylikuormittunut.
<0 AMA:n kalibrointi X
epdonnistui Ota yhteyttd paikalliseen Danfoss-jalleenmyyjaan.
Moottorin jannitteen, moottorivirran ja moottorin tehon

51 15 AMA Unom, Inom - X - L .
asetus on vaara. Tarkista asetukset.

52 - AMA pieni Inom - X - Moottorin virta on liian pieni. Tarkista asetukset.

AMA suuri
53 - . - X - X . X L X
moottori Moottori on liian suuri, AMA:a ei voi suorittaa.
MG18A920 Danfoss A/S © 05/2017 Kaikki oikeudet pidatetaan. 43




Varoitukset ja halytykset VLT® HVAC Basic Drive FC 101
Vian Halytys-/ | Vikateksti Varoitus | Halytys | Laukaisu |Ongelman syy
numero | varoitusbitin lukittu
numero
AMA small mot
54 - (AMA pieni - X -
moottori) Moottori on liian pieni, AMA:a ei voi suorittaa.
AMA par. range
55 - (AMA-paramet- - X - Moottorin parametrien arvot ovat hyvaksyttavan alueen
rialue) ulkopuolella.
AMA user
56 - interrupt (AMA - X - Kayttaja keskeytti AMA:n.
kayttajakeskeytys)
Yritd kdynnistdd AMA uudelleen muutamia kertoja, kunnes
AMA suoritetaan.

57 B AMA-aikakatkaisu _ X _ Tmstuva?: st.l.?r!-ttarjr.\.l.s.et saa1.:.tava't kuun‘renta.a
moottoria siind maarin, etta resistanssit Rs ja Rr
kasvavat. Yleensa tama ei kuitenkaan ole kriittinen
tekija.

58 - AMA sisdinen X X - Ota yhteytta paikalliseen Danfoss-jalleenmyyjaan.

59 25 Virtaraja - - Virta on suurempi kuin arvo par. parametri 4-18 Virtaraja.
Ulkoinen lukitus on aktivoitu. Palaa normaaliin toimintaan
kohdistamalla 24 V tasavirta ulkoiseen lukitukseen

60 44 Turvalukitus - X - ohjelmoituun liittimeen ja nollaa taajuusmuuttaja (sarjalii-
kenteen tai digitaalisen 1/0:n avulla tai painamalla
paikallisohjauspaneelin [Reset]-ndppdintd).

Heat sink
Temperature Low
66 26 (Jaahdytysrivan X - -
lampétila Tama varoitus perustuu IGBT-moduulin lampétila-anturiin (400
alhainen) V, 30-90 kW (40-125 hv) ja 600 V laitteet).
69 1 Tehok. ylilampo X X X Tehokortin lampdtila-anturi ylittaa yla- tai alarajan.
Vaara FC-konfigu-
70 36 . - X X . . o .
raatio Ohjauskortti ja tehokortti eivat sovi yhteen.

79 Véara virtaosan X X Sisdinen vika. Ota yhteytta paikalliseen Danfoss-jélleen-

konfiguraatio myyjaan.

80 29 Taajmuut. alust. - X - Kaikki parametrin asetukset alustetaan oletusasetuksiksi.

87 47 Auto DC Braking X - Taajuusmuuttajassa automaattinen tasavirtajarrutus.
Momentti on pienempi kuin kuormituksen puuttuessa

Broken Belt s . - -
95 40 . X X - madritetty momenttitaso, mikd on merkki hihnan katkeam-
(Hihnakatkos) R . N , .
isesta. Katso parametriryhmd 22-6* Katk. hihnan tunnistus.
. SMV:n palautuksen korkea jannite Pysayta PM-moottorin
126 - Motor Rotating - X - .
roottori.
Fire Mode (Fire
200 - K X - - . X L
mode -tila) Fire Mode -tila on aktivoitu.
202 Fire Mode Limits X Fire Mode -tila on vaimentanut yhden tai useamman takuun
Exceeded raukeamiseen johtavan halytyksen.
Tehoa tai kytkentatilan tehonsy6ttoa on rajoitettu (400 V, 30—
New sparepart . : R
250 - . - X X 90 kW (40-125 hv) ja 600 V laitteet). Ota yhteytta paikalliseen
(Uusi varaosa)
Danfoss-jalleenmyyjaan.
Taajuusmuuttajalla on uusi tyyppikoodi (400 V, 30-90 kW
New Typecode . . L
251 - - X X (40-125 hv) ja 600 V laitteet). Ota yhteyttd paikalliseen

(Uusi tyyppikoodi)

Danfoss-jalleenmyyjaan.

Taulukko 5.1 Varoitukset ja halytykset

a4
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Tekniset tiedot Pikaopas

6 Tekniset tiedot

6.1 Verkkojannite
6.1.1 3 x 200-240 V AC

Taajuusmuuttaja PK25|PK37 | PK75 | P1K5| P2K2 | P3K7 | P5K5 | P7K5 | P11K | P15K | P18K | P22K | P30K | P37K | P45K
Tyypillinen akseliteho [kW] | 0.25 [ 0.37 | 0.75 [ 1.5 | 2.2 37 5.5 7.5 11.0 | 150 | 185 [ 220 | 30.0 | 37.0 | 45.0
Tyypillinen akseliteho [hv] [ 0.33 [ 0.5 1.0 | 20 3.0 5.0 7.5 10.0 | 15.0 [ 20.0 [ 25.0 | 30.0 | 40.0 | 50.0 [ 60.0
Suojausluokitus 1P20 H1 H1 H1 H1 H2 H3 H4 H4 H5 H6 H6 H7 H7 H8 H8

Maks. kaapelin koko

4 4 4 4 4 4 16 16 16 35 35 50 50 95 120
(10) | (10) [ (10) [ (10) | (10) | (10) | (6) 6) (6) ) ) M (M 0) | (4/0)

liittimissa (verkkovirta,
moottori) [mm?2 (AWG)]
Lahtovirta

Ymparistén lampotila 40 °C (104 °F)
Jatkuva

(3 x 200-240 V) [A]
Jaksoittainen

(3 x 200-240 V) [A]

Suurin tulovirta

15 (22| 42 | 68 9.6 152 | 220 | 28.0 | 42.0 | 594 | 748 | 88.0 | 115.0 | 143.0 [ 170.0

17 (24| 46 | 75 | 106 | 167 | 242 | 308 | 46.2 | 653 [ 823 | 968 | 126.5 | 157.3 | 187.0

Jatkuva 8.6/ | 14.1/ | 21.0/ | 28.3/ | 41.0/

1.1 16 | 28 | 56 527 | 65.0 | 76.0 | 103.7 | 127.9 | 153.0
3x200-240 V) [A] 7.2 120 | 18.0 | 240 | 38.2
Jaksoittainen 9.5/ | 155/ | 23.1/ | 31.1/ | 45.1/

1.2 1.8 | 3.1 6.2 580 [ 71.5 | 83.7 | 114.1 | 140.7 | 168.3
(3 x 200-240 V) [A] 79 13.2 | 198 | 264 | 42.0
Maks. paasulakkeet katso kappale 3.2.4 Sulakkeet ja johdonsuojakatkaisimet.

Arvioitu tehohavio [W],

12/ | 15/ | 21/ | 48/ | 80/ 97/ 182/ | 229/ | 369/
parhaassa tapauksessa/ 512 697 879 | 1149 [ 1390 | 1500
14 18 26 60 102 120 204 268 386

tyypillinen”

. - 51.0 | 51.0
Paino, kotelointiluokka IP20| 2.0 [ 20 | 20 | 2.1 34 4.5 7.9 7.9 9.5 245 | 245 | 36.0 | 36.0 a1z, | a2
tkg (Ib)] 44) | 44) | @4 [ @6) | (75 | 99) | (17.4)| (17.4) | (209) | (54) | (54) | (794) | (79.4) 4)' 4)'

Hyotysuhde [%)], parhaassa

97.0/197.3/|98.0/ [97.6/| 97.1/ | 97.9/ | 97.3/ | 98,5/ | 97.2/
tapauksessa/ 97.0 | 971 96.8 | 97.1 97.1 97.3
96.5 (968 | 976 | 970 963 | 974 | 97.0 | 971 97.1
tyypillinen?

Lahtovirta
Ymparistén lampétila 50 °C (122 °F)
Jatkuva

(3 x 200-240 V) [A]
Jaksoittainen

(3 x 200-240 V) [A]

1.5 (19 ] 35| 68 9.6 13.0 | 198 | 23.0 | 330 | 416 | 524 | 61.6 | 80.5 | 100.1 [ 119

1.7 | 21 39 | 75 | 106 | 143 | 218 | 253 | 363 | 458 | 576 | 67.8 | 886 | 110.1 [ 130.9

Taulukko 6.1 3 x 200-240 V AC, 0.25-45 kW (0.33-60 hv)

1) Koskee taajuusmuuttajan jadhdytyksen mitoitusta. Jos kytkentdtaajuus kasvaa oletusasetusta suuremmaksi, tehohdviét voivat kasvaa merkit-
tavdsti. Tahdn sisdltyvdt LCP ja tyypilliset ohjauskortin tehonkulutukset. Katso standardin EN 50598-2 mukaiset tehohdviétiedot osoitteesta
www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) Nimellisvirralla mitattu hyétysuhde. Katso energiatehokkuusluokka kohdasta kappale 6.4.12 Ympdristén olosuhteet..Katso osakuormahdviot
osoitteesta www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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Tekniset tiedot VLT® HVAC Basic Drive FC 101

6.1.2 3 x 380-480 V AC

Taajuusmuuttaja PK37 PK75 P1K5 P2K2 P3KO0 P4KO0 P5K5 P7K5 P11K P15K

Tyypillinen akseliteho [kW] 0.37 0.75 1.5 2.2 3.0 4.0 5.5 7.5 11.0 15.0

Tyypillinen akseliteho [hv] 0.5 1.0 2.0 3.0 4.0 5.0 7.5 10.0 15.0 20.0

Suojausluokitus 1P20 H1 H1 H1 H2 H2 H2 H3 H3 H4 H4

Maks. kaapelin koko liittimissa

(verkkovirta, moottori) [mm?2 4 (10) 4 (10) 4 (10) 4 (10) 4 (10) 4 (10) 4 (10) 4 (10) 16 (6) 16 (6)

(AWG)]

Lahtovirta - ymparistén lampétila 40 °C (104 °F)

Jatkuva (3 x 380-440 V) [A 1.2 2.2 37 53 7.2 9.0 12.0 15.5 23.0 31.0

Jaksoittainen (3 x 380-440 V) 13 24 4.1 5.8 7.9 9.9 13.2 17.1 253 34.0

[A]

Jatkuva (3 x 441-480 V) [A] 1.1 2.1 34 4.8 6.3 8.2 11.0 14.0 21.0 27.0

Jaksoittainen (3 x 441-480 V) 1.2 23 37 53 6.9 9.0 12.1 154 231 29.7

[A]

Suurin tulovirta

Jatkuva (3 x 380-440 V) [A] 1.2 2.1 35 4.7 6.3 8.3 11.2 15.1 221 29.9

Jaksoittainen (3 x 380-440 V) 1.3 23 3.9 5.2 6.9 9.1 12.3 16.6 243 329

[A]

Jatkuva (3 x 441-480 V) [A] 1.0 1.8 2.9 3.9 53 6.8 9.4 12.6 18.4 24.7

Jaksoittainen (3 x 441-480 V) 1.1 2.0 3.2 43 5.8 7.5 10.3 13.9 20.2 27.2

[A]

Maks. paasulakkeet Katso .kappale 3.2.4 Sulakkeet ja johdonsuojakatkaisimet.

Arvioitu tehohavio [W],

parhaassa tapauksessa/ 13/15 16/21 46/57 46/58 66/83 95/118 | 104/131 | 159/198 | 248/274 | 353/379

tyypillinen”

Paino, kotelointiluokka IP20 7.9 7.9
2.0 (44) | 20 (44) | 2.1 (46) | 33(7.3) | 33(7.3) | 34(7.5) | 43 (9.5) | 4.5 (9.9

lkg (Ib)] (174) | (17.4)

Hy6tysuhde [%], 98.1/ 98.0/

parhaassa tapauksessa / 97.8/97.3 | 98.0/97.6 | 97.7/97.2 1 98.3/97.9 | 98.2/97.8 | 98.0/97.6 | 98.4/98.0 | 98.2/97.8 979 978

tyypillinen?

Lahtovirta - ympariston lampotila 50 °C (122 °F)

Jatkuva (3 x 380-440 V) [A] 1.04 1.93 37 4.85 6.3 8.4 10.9 14.0 20.9 28.0

Jaksoittainen (3 x 380-440 V) 1.1 2.1 4.07 54 6.9 9.2 12.0 154 23.0 30.8

[A]

Jatkuva (3 x 441-480 V) [A] 1.0 1.8 34 4.4 5.5 7.5 10.0 12.6 19.1 24.0

Jaksoittainen (3 x 441-480 V) 1.1 20 3.7 4.8 6.1 8.3 11.0 13.9 21.0 26.4

[A]

Taulukko 6.2 3 x 380-480 V AC, 0,37-15 kW (0.5-20 hv), kotelointikoot H1-H4

1) Koskee taajuusmuuttajan jddhdytyksen mitoitusta. Jos kytkentdtaajuus kasvaa oletusasetusta suuremmaksi, tehohdviét voivat kasvaa merkit-

tavdsti. Tahdn sisdltyvdt LCP ja tyypilliset ohjauskortin tehonkulutukset. Katso standardin EN 50598-2 mukaiset tehohdviétiedot osoitteesta

www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
2) Tyypillinen: nimellisolosuhteissa.

Parhaassa tapauksessa: optimaalisia olosuhteita sovelletaan, kuten korkeampi syéttéjcdnnite ja matalampi kytkentdtaajuus.

46 Danfoss A/S © 05/2017 Kaikki oikeudet pidatetaan.
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Tekniset tiedot Pikaopas
Taajuusmuuttaja P18K P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
Tyypillinen akseliteho [kW] 18.5 22.0 30.0 37.0 45.0 55.0 75.0 90.0
Tyypillinen akseliteho [hv] 25.0 30.0 40.0 50.0 60.0 70.0 100.0 125.0
Suojausluokitus 1P20 H5 H5 H6 H6 H6 H7 H7 H8
Maks. kaapelin koko liittimissa 120
) . 16 (6) 16 (6) 35(2) 35(2) 35(2) 50 (1) 95 (0)
(verkkovirta, moottori) [mm? (AWG)] (250MCM)
Lahtovirta - ympariston lampotila 40 °C (104 °F)
Jatkuva (3 x 380-440 V) [A 37.0 425 61.0 73.0 90.0 106.0 147.0 177.0
Jaksoittainen (3 x 380-440 V) [A] 40.7 46.8 67.1 80.3 99.0 116.0 161.0 194.0
Jatkuva (3 x 441-480 V) [A] 34.0 40.0 52.0 65.0 80.0 105.0 130.0 160.0
Jaksoittainen (3 x 441-480 V) [A] 374 44.0 57.2 71.5 88.0 115.0 143.0 176.0
Suurin tulovirta
Jatkuva (3 x 380-440 V) [A] 35.2 415 57.0 70.0 84.0 103.0 140.0 166.0
Jaksoittainen (3 x 380-440 V) [A] 38.7 45.7 62.7 77.0 92.4 113.0 154.0 182.0
Jatkuva (3 x 441-480 V) [A] 29.3 34.6 49.2 60.6 725 88.6 120.9 142.7
Jaksoittainen (3 x 441-480 V) [A] 322 38.1 54.1 66.7 79.8 97.5 1329 157.0
Maks. paasulakkeet Katso .kappale 3.2.4 Sulakkeet ja johdonsuojakatkaisimet.
Arvioitu tehohavio [W],
412/456 475/523 733 922 1067 1133 1733 2141
parhaassa tapauksessa/tyypillinen”
Paino, kotelointiluokka IP20 [kg (Ib)] 51.0
9.5(20.9) | 9.5(20.9) | 245 (54) | 245 (54) 245 (54) |36.0 (79.4) | 36.0 (79.4) (112.4)
Hyotysuhde [%], parhaassa
tapauksessa/tyypillinen? 98.1/97.9 | 98.1/97.9 97.8 97.7 98 98.2 97.8 97.9
Lahtovirta - ympariston lampétila 50 °C (122 °F)
Jatkuva (3 x 380-440 V) [A] 341 38.0 48.8 58.4 72.0 74.2 102.9 123.9
Jaksoittainen (3 x 380-440 V) [A] 375 41.8 537 64.2 79.2 81.6 113.2 136.3
Jatkuva (3 x 441-480 V) [A] 313 35.0 41.6 52.0 64.0 735 91.0 112.0
Jaksoittainen (3 x 441-480 V) [A] 34.4 38.5 45.8 57.2 70.4 80.9 100.1 123.2

Taulukko 6.3 3 x 380-480 V AC, 18.5-90 kW (25-125 hv), kotelointikoot H5-H8

1) Koskee taajuusmuuttajan jadhdytyksen mitoitusta. Jos kytkentdtaajuus kasvaa oletusasetusta suuremmaksi, tehohdviét voivat kasvaa merkit-

tavdsti. Tahdn sisdltyvdt LCP ja tyypilliset ohjauskortin tehonkulutukset. Katso standardin EN 50598-2 mukaiset tehohdviétiedot osoitteesta

www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) Nimellisvirralla mitattu hyétysuhde. Katso energiatehokkuusluokka kohdasta kappale 6.4.12 Ympdristén olosuhteet.. Katso osakuormahdviét

osoitteesta www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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Tekniset tiedot VLT® HVAC Basic Drive FC 101
Taajuusmuuttaja PK75 P1K5 P2K2 P3KO | P4KO | P5K5 P7K5 P11K | P15K | P18K

Tyypillinen akseliteho [kW] 0.75 1.5 2.2 3.0 4.0 5.5 7.5 1M 15 18.5
Tyypillinen akseliteho [hv] 1.0 20 3.0 4.0 5.0 7.5 10.0 15 20 25
Suojausluokitus 1P54 12 12 12 12 12 13 13 14 14 14
Maks. kaapelin koko liittimissa (verkkovirta,

. 4(0) | 400 | 4(10) [ 4(10) | 4(10) | 4(10) | 4(10) | 16(6) | 16 (6) | 16 (6)
moottori) [mm? (AWG)]
Lahtovirta
Ympariston lampotila 40 °C (104 °F)
Jatkuva (3 x 380-440 V) [A] 2.2 3.7 53 7.2 9.0 12.0 15.5 23.0 31.0 37.0
Jaksoittainen (3 x 380-440 V) [A] 24 4.1 5.8 7.9 9.9 13.2 17.1 253 34.0 40.7
Jatkuva (3 x 441-480 V) [A] 2.1 34 4.8 6.3 8.2 11.0 14.0 21.0 27.0 34.0
Jaksoittainen (3 x 441-480 V) [A] 23 3.7 53 6.9 9.0 12.1 154 23.1 29.7 374
Suurin tulovirta
Jatkuva (3 x 380-440 V) [A] 2.1 35 4.7 6.3 8.3 11.2 15.1 221 29.9 35.2
Jaksoittainen (3 x 380-440 V) [A] 23 3.9 5.2 6.9 9.1 123 16.6 24.3 329 38.7
Jatkuva (3 x 441-480 V) [A] 1.8 29 39 53 6.8 9.4 12.6 18.4 24.7 29.3
Jaksoittainen (3 x 441-480 V) [A] 20 3.2 43 5.8 7.5 10.3 13.9 20.2 27.2 32.2
Maks. paasulakkeet katso kappale 3.2.4 Sulakkeet ja johdonsuojakatkaisimet.
Arvioitu tehohavio [W], parhaassa tapauksessa/ 21/ 46/ 46/ 66/ 95/ 104/ 159/ 248/ 353/ 412/
tyypillinen” 16 57 58 83 118 131 198 274 379 456
Paino, kotelointiluokka 1P54 53 53 53 53 53 7.2 7.2 13.8 13.8 13.8
[kg (Ib)] 1.7y | 7)) | 117y | 117y | (11.7) | (15.9) | (15.9) | (30.4) | (30.4) | (30.4)
Hyotysuhde [%)], parhaassa tapauksessa/ 98.0/ | 97.7/ 98.3/ 98.2/ 98.0/ | 984/ 98.2/ | 98.1/ 98.0/ | 98.1/
tyypillinen? 97.6 97.2 97.9 97.8 97.6 98.0 97.8 97.9 97.8 97.9
Lahtovirta - ympariston lampétila 50 °C (122 °F)
Jatkuva (3 x 380-440 V) [A] 1.93 3.7 4.85 6.3 7.5 10.9 14.0 20.9 28.0 33.0
Jaksoittainen (3 x 380-440 V) [A] 2.1 4.07 54 6.9 9.2 12.0 154 23.0 30.8 36.3
Jatkuva (3 x 441-480 V) [A] 1.8 34 4.4 55 6.8 10.0 12.6 19.1 24.0 30.0
Jaksoittainen (3 x 441-480 V) [A] 20 37 4.8 6.1 8.3 11.0 13.9 21.0 26.4 33.0

Taulukko 6.4 3 x 380-480 V AC, 0.75-18.5 kW (1-25 hv), kotelointikoot 12-14

1) Koskee taajuusmuuttajan jadhdytyksen mitoitusta. Jos kytkentdtaajuus kasvaa oletusasetusta suuremmaksi, tehohdviét voivat kasvaa merkit-
tavdsti. Tahdn sisdltyvdt LCP ja tyypilliset ohjauskortin tehonkulutukset. Katso standardin EN 50598-2 mukaiset tehohdviétiedot osoitteesta
www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) Nimellisvirralla mitattu hyétysuhde. Katso energiatehokkuusluokka kohdasta kappale 6.4.12 Ympdristén olosuhteet.. Katso osakuormahdviét
osoitteesta www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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Taajuusmuuttaja P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
Tyypillinen akseliteho [kW] 22.0 30.0 37.0 45.0 55.0 75.0 90.0
Tyypillinen akseliteho [hv] 30.0 40.0 50.0 60.0 70.0 100.0 125.0
Suojausluokitus 1P54 16 16 16 17 17 18 18
Maks. kaapelin koko liittimissa (verkkovirta, moottori)

35(2) 35(2) 35(2) 50 (1) 50 (1) 95 (3/0) | 120 (4/0)

[mm?2 (AWG)]

Lahtovirta

Ympariston lampotila 40 °C (104 ° F)

Jatkuva (3 x 380-440 V) [A] 44.0 61.0 73.0 90.0 106.0 147.0 177.0
Jaksoittainen (3 x 380-440 V) [A] 48.4 67.1 80.3 99.0 116.6 161.7 194.7
Jatkuva (3 x 441-480 V) [A] 40.0 52.0 65.0 80.0 105.0 130.0 160.0
Jaksoittainen (3 x 441-480 V) [A] 44.0 57.2 71.5 88.0 115.5 143.0 176.0
Suurin tulovirta

Jatkuva (3 x 380-440 V) [A] 41.8 57.0 70.3 84.2 102.9 140.3 165.6
Jaksoittainen (3 x 380-440 V) [A] 46.0 62.7 774 92.6 1131 154.3 182.2
Jatkuva (3 x 441-480 V) [A] 36.0 49.2 60.6 725 88.6 120.9 142.7
Jaksoittainen (3 x 441-480 V) [A] 39.6 54.1 66.7 79.8 97.5 1329 157.0
Maks. paasulakkeet

Arvioitu tehohévié [W], parhaassa tapauksessa/tyypillinen” 496 734 995 840 1099 1520 1781
Paino, kotelointiluokka IP54 [kg (Ib)] 27 (59.5) | 27 (59.5) | 27 (59.5) | 45 (99.2) | 45 (99.2) 65 (143.3) |65 (143.3)
Hyétysuhde [%], parhaassa tapauksessa/tyypillinen? 98.0 97.8 97.6 98.3 98.2 98.1 98.3
Lahtovirta - ympariston lampétila 50 °C (122 °F)

Jatkuva (3 x 380-440 V) [A] 35.2 48.8 584 63.0 74.2 102.9 123.9
Jaksoittainen (3 x 380-440 V) [A] 38.7 53.9 64.2 69.3 81.6 113.2 136.3
Jatkuva (3 x 441-480 V) [A] 32.0 41.6 52.0 56.0 735 91.0 112.0
Jaksoittainen (3 x 441-480 V) [A] 35.2 45.8 57.2 61.6 80.9 100.1 123.2

Taulukko 6.5 3 x 380-480 V AC, 22-90 kW (30-125 hv), kotelointikoot 16-18

1) Koskee taajuusmuuttajan jadhdytyksen mitoitusta. Jos kytkentdtaajuus kasvaa oletusasetusta suuremmaksi, tehohdviét voivat kasvaa merkit-

tavdsti. Tahdn sisdltyvdt LCP ja tyypilliset ohjauskortin tehonkulutukset. Katso standardin EN 50598-2 mukaiset tehohdviétiedot osoitteesta

www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) Nimellisvirralla mitattu hyétysuhde. Katso energiatehokkuusluokka kohdasta kappale 6.4.12 Ympdristén olosuhteet.. Katso osakuormahdviét

osoitteesta www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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6.1.3 3 x 525-600 V AC

Taajuusmuuttaja P2K2 | P3KO | P3K7 | P5K5 | P7K5 | P11K | P15K | P18K [ P22K [ P30K | P37K | P45K | P55K | P75K | P90K
Tyypillinen akseliteho [kW] 2.2 3.0 3.7 55 7.5 11.0 | 150 | 185 | 22.0 | 30.0 37 45.0 | 55.0 | 75.0 | 90.0
Tyypillinen akseliteho [hv] 3.0 4.0 5.0 7.5 10.0 [ 15.0 | 20.0 | 25.0 | 30.0 | 40.0 | 50.0 | 60.0 | 70.0 | 100.0 | 125.0
Suojausluokitus 1P20 H9 H9 H9 H9 H9 | H10 | H10 | H6 H6 H6 H7 H7 H7 H8 H8
Maks. kaapelin koko liittimissa

35 35 50 50 50 95 120

kkovirta, ttori 4(10) |4 (10)| 4 (10) |4 (10)|4 (10)| 10 (8)| 10 (8) |35 (2
(verkkovirta, moottori) (100 {4 (10) [ 4 (10) (4 (10)| 4 (10) 10 (8) [ 10 (8) |35 (2) alololonlonl ol

[mm?2 (AWG)]
Lahtovirta - ympariston lampétila 40 °C (104 ° F)
Jatkuva (3 x 525-550 V) [A] 4.1 5.2 6.4 9.5 115 [ 19.0 | 23.0 | 28.0 | 36.0 | 43.0 | 54.0 | 65.0 | 87.0 | 105.0|137.0
Jaksoittainen (3 x 525-550 V) 45 5.7 7.0 105 | 127 | 209 | 253 | 308 | 396 | 473 | 594 | 71.5 | 95.7 | 115.5|150.7
[A]
Jatkuva (3 x 551-600 V) [A] 3.9 4.9 6.1 2.0 11.0 | 180 | 220 | 27.0 | 340 | 41.0 | 52.0 | 62.0 | 83.0 | 100.0| 131.0
Jaksoittainen (3 x 551-600 V) 43 54 6.7 9.9 12.1 198 | 242 | 29.7 | 374 | 451 | 57.2 | 68.2 | 91.3 |110.0 | 144.1
[A]

Suurin tulovirta
Jatkuva (3 x 525-550 V) [A] 3.7 5.1 5.0 8.7 119 [ 16,5 | 225 | 27.0 | 33.1 | 45.1 | 547 | 66.5 | 81.3 |109.0| 130.9
Jaksoittainen (3 x 525-550 V) 4.1 5.6 6.5 9.6 13.1 182 | 248 | 29.7 | 364 | 496 | 60.1 | 73.1 | 89.4 |119.9(143.9
[A]
Jatkuva (3 x 551-600 V) [A] 3.5 4.8 5.6 83 114 | 157 | 214 | 25.7 | 31.5 | 429 | 52.0 | 63.3 | 77.4 | 103.8] 1245
Jaksoittainen (3 x 551-600 V) 3.9 53 6.2 9.2 125 | 173 | 23.6 | 283 | 346 | 472 | 57.2 | 69.6 | 85.1 | 114.2]137.0
[A]

Maks. paasulakkeet katso kappale 3.2.4 Sulakkeet ja johdonsuojakatkaisimet.

Arvioitu tehohavio [W],

parhaassa tapauksessa/ 65 920 110 132 180 216 294 385 | 458 | 542 | 597 [ 727 [ 1092 | 1380 | 1658

tyypillinen”

Paino, kotelointiluokka IP54 51.0 | 51.0
6.6 6.6 6.6 6.6 6.6 115 | 115 | 245 | 245 | 245 | 36.0 | 36.0 | 36.0

(kg (Ib)] (112.{ (2.
(14.6) | (14.6) | (14.6) | (14.6) | (14.6) | (25.3) | (25.3) | (54) | (54) | (54) |(79.3) |(79.3)| (79.3) 4) 4)

Hyotysuhde [%],

parhaassa tapauksessa / 97.9 97 97.9 | 98.1 | 98.1 | 984 | 984 | 984 | 984 [ 98,5 | 985 | 98.7 | 98.5 | 98.5 | 98.5

tyypillinen?

Lahtovirta - ympariston lampotila 50 °C (122 °F)
Jatkuva (3 x 525-550 V) [A] 29 3.6 4.5 6.7 8.1 133 | 16.1 | 19.6 | 25.2 | 30.1 | 37.8 | 45.5 | 60.9 | 73.5 [ 95.9
Jaksoittainen (3 x 525-550 V) 3.2 4.0 49 74 89 | 146 | 17.7 | 21.6 | 27.7 | 33.1 | 41.6 | 50.0 | 67.0 | 80.9 [ 105.5
[A]
Jatkuva (3 x 551-600 V) [A] 2.7 34 43 6.3 77 | 126 | 154 | 189 | 23.8 | 28.7 | 364 | 433 | 58.1 | 70.0 | 91.7
Jaksoittainen (3 x 551-600 V) 3.0 3.7 4.7 6.9 8.5 139 | 169 | 208 | 26.2 | 316 | 40.0 | 47.7 | 63.9 | 77.0 | 100.9
[A]

Taulukko 6.6 3 x 525-600 V AC, 2.2-90 kW (3-125 hv), kotelointikoot H6-H10

1) Koskee taajuusmuuttajan jddhdytyksen mitoitusta. Jos kytkentdtaajuus kasvaa oletusasetusta suuremmaksi, tehohdviét voivat kasvaa merkit-
tavdsti. Tahdn sisdltyvit LCP ja tyypilliset ohjauskortin tehonkulutukset. Katso standardin EN 50598-2 mukaiset tehohdviGtiedot osoitteesta
www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) Nimellisvirralla mitattu hyétysuhde. Katso energiatehokkuusluokka kohdasta kappale 6.4.12 Ympdristén olosuhteet.. Katso osakuormahdviét
osoitteesta www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

50 Danfoss A/S © 05/2017 Kaikki oikeudet pidatetaan. MG18A920


http://www.danfoss.com/vltenergyefficiency
http://www.danfoss.com/vltenergyefficiency

Dt

Tekniset tiedot

Pikaopas

6.2 EMC-emissiotestin tulokset

Alla olevat tulokset on saatu jarjestelmalld, johon kuului taajuusmuuttaja, suojattu ohjauskaapeli ja potentiometrilla
varustettu ohjausrasia sekd suojattu moottorikaapeli.

RFl-suodatin-
tyyppi

Johtuneet emissiot. Suojatun kaapelin maksimipituus [m (ft)]

Sateilleet emissiot

Teollinen ympéristo

EN 55011

Luokka A ryhma 2
Teollinen ymparistd

Luokka A ryhma 1
Teollinen ymparistd

Luokka B
Asunnot, kauppa ja
kevyt teollisuus

Luokka A ryhma 1
Teollinen ymparistd

Luokka B
Asunnot, kauppa ja
kevyt teollisuus

EN/IEC 61800-3

Luokka C3
Rajoitettu jakelu
Teollisuus

Luokka C2
Julkinen sahkoverkko

Koti ja toimisto

Luokka C1
Julkinen sahkoverkko

Koti ja toimisto

Luokka C2
Julkinen sahkoverkko

Koti ja toimisto

Luokka C1
Julkinen sahkoverkko

Koti ja toimisto

Ulkoisella
suodat-

liman
ulkoista

suodatinta | timella

Ulkoisella
suodat-

liman
ulkoista

suodatinta | timella

Ulkoisella
suodat-

liman
ulkoista

suodatinta | timella

Ulkoisella
suodat-

llman
ulkoista

suodatinta | timella

Ulkoisella
suodat-

liman
ulkoista

suodatinta | timella

H4 RFl-suodatin

(EN55011 A1, EN/IEC61800-3 C2)

0,25-11 kW
(0,34-15 hv)

3 x 200-240 V
IP20

25 (82) 50 (164)

- 20 (66)

Kylla Kylla

0,37-22 kW
(0,5-30 hv)

3 x 380-480 V
IP20

25 (82) 50 (164)

- 20 (66)

Kylla Kylla

H2 RFl-suodatin

(EN 55011 A2, EN/IEC 61800-3 C3)

15-45 kW
(20-60 hv)

3 x 200-240 V
IP20

25 (82) -

Ei -

Ei -

30-90 kW
(40-120 hv)

3 x 380-480 V
IP20

25 (82) -

Ei -

Ei -

0,75-18,5 kW
(1-25 hv)

3 x 380-480 V
IP54

25 (82) -

Kylla -

22-90 kW
(30-120 hv)

3 x 380-480 V
IP54

25 (82) -

Ei -

Ei -

H3 RFl-suodatin

(EN55011 A1/B, EN/IEC 61800-3 C2/C1)

15-45 kW
(20-60 hv)

3 x 200-240 V
IP20

50 (164) -

20 (66) -

Kylla -

Ei -

30-90 kW
(40-120 hv)

3 x 380-480 V
IP20

50 (164) -

20 (66) -

Kylla -

Ei -

0,75-18,5 kW
(1-25 hv)

3 x 380-480 V
IP54

25 (82) -

10 (33) -

Kylla -

MG18A920
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RFI-suodatin- . . . L o .
¢ . Johtuneet emissiot. Suojatun kaapelin maksimipituus [m (ft)] Sateilleet emissiot
yyppi
Teollinen ymparisto
22-90 kW
(30-120 hv) } )
- - 25 (82) - 10 (33) - Kylla - Ei -

3 x 380480 V
IP54

Taulukko 6.7 EMC-emissiotestin tulokset

52
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6.3 Erityisolosuhteet

6.3.1 Redusointi ympariston lampétilaa ja kytkentataajuutta varten

24 tunnin aikana mitatun ympadriston lampétilan on oltava védhintdan 5 °C (41 °F) alempi kuin taajuusmuuttajalle maaritetty
korkein ympadriston ldmpétila. Jos taajuusmuuttajaa kdytetddn korkeassa ympaériston lampétilassa, jatkuvaa ldhtovirtaa on
redusoitava. Katso redusointikdyrd VLT® HVAC Basic Drive -taajuusmuuttajaFC 101 -suunnitteluoppaasta.

6.3.2 Redusointi matalan ilmanpaineen ja suuren korkeuden johdosta

Alhainen ilmanpaine heikentda ilman jaahdytyskykya. Jos korkeus on yli 2 km (6 562 ft), ota yhteyttd Danfoss -yhtioon
keskustellaksesi PELV-jannitteesta. Alle 1 000 m:n (3 281 ft) korkeudessa merenpinnasta nimellisarvoja ei tarvitse redusoida.
Yli 1 000 metrin (3 281 ft) korkeudessa ympadriston lampdtilaa tai maksimildhtovirtaa on alennettava. Pienenna 1ahtéa 1 %
jokaista 100 metria (328 ft) kohden 1 000 metrin (3 281 ft) ylapuolella tai alenna ympaéristén suurinta lampotilaa 1 °C
(33.8 °F) 200 metrid (656 ft) kohden.

6.4 Yleiset tekniset tiedot
Suojaus ja ominaisuudet
. Moottorin elektroninen lampdsuoja ylikuormitusta vastaan.
. Jaahdytysrivan lampdtilan valvonta varmistaa, ettd taajuusmuuttaja laukeaa, jos lampdtila nousee liian korkeaksi.
. Taajuusmuuttaja on suojattu liittimien U, V, W vilisia oikosulkuja vastaan.
. Jos moottorista puuttuu vaihe, taajuusmuuttaja laukaisee ja antaa halytyksen.
. Jos syottdvaihe puuttuu, taajuusmuuttaja laukaisee tai antaa varoituksen (riippuen kuormituksesta).

. Tasavirtavalipiirin jannitteen valvonta varmistaa, ettd taajuusmuuttaja laukaisee, kun tasavirtavalipiirin jannite on
lilan suuri tai liian pieni.

. Taajuusmuuttaja on suojattu moottorin liittimien U, V, W maavikojen varalta.

6.4.1 Verkkojannite (L1, L2, L3)

Syottojannite 200-240 V £10 %
Syottojannite 380-480 V £10 %
Syottojannite 525-600 V £10 %
Syottdverkon taajuus 50/60 Hz
Verkkovirran vaiheiden valinen tilapdinen suurin sallittu epatasapaino 3.0 % nimellisverkkojannitteesta
Todellinen tehokerroin (A) 2 0.9 nimellisestd nimelliskuormituksella
Perusaallon tehokerroin (cos) ldhes yksi (>0.98)
Tulosyoton kytkenta L1, L2, L3 (kdynnistyksid) kotelointikoot H1-H5, 12, I3, 14 Enintddn 1 kerta / 30 sek.
Tulosy6ton kytkenta L1, L2, L3 (kdynnistyksid), kokoluokat H6-H10, 16-18 Enintdan 1 kerta/minuutti
Standardin EN 60664-1 mukainen ymparistd Ylijanniteluokka Ill/likaantumisaste 2

Yksikko soveltuu kdytettavaksi piirissd, joka pystyy tuottamaan enintddn 100 000 Arms Symmetristda ampeeria, 240/480 V
maksimi.

6.4.2 Moottorilahto (U, V, W)

Lahtéjannite 0-100 % verkkojannitteesta
Lahtotaajuus 0-200 Hz (VVC*), 0-400 Hz (u/f)
Lahdon kytkenta Rajoittamaton
Ramppiajat 0.05-3 600 s
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6.4.3 Kaapelin pituus ja poikkipinta-ala

Moottorikaapelin enimmaispituus, suojattu kaapeli (EMC-direktiivin mukainen

asennus)

Katso kappale 6.2 EMC-emissiotestin tulokset

Moottorikaapelin enimmaispituus, suojaamaton

50 m (164 ft)

Kaapelin maksimipoikkipinta-ala, verkkovirta ja moottori"

Tasavirtaliitinten poikkipinta-ala suodatinten takaisinkytkentdan, kotelointikoot H1-H3, 12, 13, 14

4 mm%/11 AWG

Tasavirtaliitinten poikkipinta-ala suodatinten takaisinkytkentaan, kotelointikoot H4-H5

16 mm?/6 AWG

Maks.poikkipinta-ala ohjausliittimiin, jaykka johdin

2,5 mm?%/14 AWG

Ohjausliitinten maks.poikkipinta-ala, taipuisa kaapeli

2,5 mm?2/14 AWG

Ohjausliitinten pienin poikkipinta-ala

0.05 mm2/30 AWG

1) Katso lisdtietoja kohdasta kappale 6.1.2 3 x 380-480 V AC.

6.4.4 Digit. tulot

Ohjelmoitavat digitaalitulot 4
Liittimen numero 18, 19, 27, 29
Logiikka PNP tai NPN
Jannitetaso 0-24 V DC
Jannitetaso, looginen 0 PNP <5V DC
Jannitetaso, looginen 1 PNP >10 V DC
Jannitetaso, looginen 0 NPN >19 V DC
Jannitetaso, looginen 1 NPN <14V DC
Tulon maksimijannite 28 V DC
Tuloresistanssi, Ri Noin 4 kQ

Digitaalitulo 29 termistoritulona

Vika: >2,9 kQ ei vikaa: <800 Q

Digitaalitulo 29 pulssitulona

Enimmadistaajuus 32 kHz Push-Pull-kayttd ja 5 kHz (O.C.)

6.4.5 Analogiatulot

Analogiatulojen maara

2

Liittimen numero

53, 54

Liitimen 53 tila

Parametri 16-61 Liittimen 53 asetus: 1 = jannite, 0 = virta

Terminal 54 mode

Parametri 16-63 Liittimen 54 asetus: 1 = jannite, 0 = virta

Jannitetaso 0-10V
Tuloresistanssi, Ri Noin 10 kQ
Maksimijannite 20V
Virta-alue 0/4-20 mA (skaalattava)
Tuloresistanssi, Ri <500 Q
Maksimivirta 29 mA
Analogisten tulojen resoluutio 10 bittia
6.4.6 Analogialahto

Ohjelmoitavien analogialdhtdjen maara 2
Liittimen numero 42, 45V
Analogialdahdon virta-alue 0/4-20 mA
Suurin kuorma tahtipisteeseen analogialdhddssa 500 Q
Suurin jannite analogialahddssa 17V
Analogialdahdén tarkkuus Suurin virhe: 0.4 % koko nadyttamasta
Analogialdahdon resoluutio 10 bittia

1) Liittimet 42 ja 45 voi myds ohjelmoida digitaalildhdoiksi.
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6.4.7 Digitaalilahto

Digitaalisia l1ahtoja 4
Liittimet 27 ja 29

Liittimen numero 27, 29"
Digitaalilahtojen jannitetaso 0-24V
Suurin lahtdvirta (nielu (sink) ja lahde (source)) 40 mA
Liittimet 42 ja 45

Liittimen numero 42, 452
Digitaalildahtdjen jannitetaso 17V
Suurin lahtdvirta digitaalilahddssa 20 mA
Maksimikuormitus digitaalildahd6ssa 1 kQ

1) Liittimet 27 ja 29 voidaan myds ohjelmoida Idhdéiksi.
2) Liittimet 42 ja 45 voidaan myds ohjelmoida analogialdhdébiksi.
Digitaalildhdét on erotettu galvaanisesti syéttéjdnnitteesté (PELV) ja muista suurjdnniteliittimistd.

6.4.8 Ohjauskortti, RS485-sarjaliikenne

Liittimen numero 68 (P, TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)
Liittimen numero 61 yhteinen liittimille 68 ja 69

6.4.9 Ohjauskortti, 24 V:n tasavirtaulostulo

Liittimen numero 12
Maksimikuormitus 80 mA

6.4.10 Releldhto

Ohjelmoitava releldhto 2
Releet 01 ja 02 01-03 (NC), 01-02 (NO), 04-06 (NC), 04-05 (NO)
Suurin liitinkuorma (AC-1)" liittimissd 01-02/04-05 (NO) (vastuskuorma) 250 VAC, 3 A
Suurin liitinkuorma (AC-15)" liittimissd 01-02/04-05 (NO) (induktiivinen kuorma @ cos¢ 0.4) 250 VAC, 02 A
Suurin liitinkuorma (DC-1)" liittimissa 01-02/04-05 (NO) (vastuskuorma) 30VDC 2A
Suurin liitinkuorma (DC-13)" liittimissa 01-02/04-05 (NO) (induktiivinen kuorma) 24V DG, 0.1 A
Suurin liitinkuorma (AC-1)" liittimissa 01-03/04-06 (NC) (vastuskuorma) 250 VAC, 3 A
Suurin liitinkuorma (AC-15)" liittimissd 01-03/04-06 (NC) (induktiivinen kuorma @ cos¢ 0.4) 250 VAC, 0.2 A
Suurin liitinkuorma (DC-1)" liittimissd 01-03/04-06 (NC) (vastuskuorma) 30VDGC 2A
Pienin liitinkuorma liittimissa 01-03 (NC), 01-02 (NO) 24V DC 10 mA, 24 V AC 20 mA
Standardin EN 60664-1 mukainen ymparisto Ylijanniteluokka lll/likaantumisaste 2

1) IEC 60947 osat 4 ja 5.

6.4.11 Ohjauskortti, 10 V:n tasavirtaldahde

Liittimen numero 50
Lahtojannite 105V 0.5V
Maksimikuormitus 25 mA
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6.4.12 Ympariston olosuhteet

Koteloinnin suojausluokitus IP20, IP54
Kotelointisarja saatavana IP21, TYPE 1
Tarinatesti 109
Suurin suhteellinen kosteus 5-95 % (IEC 60721-3-3; Luokka 3K3 (kondensoitumaton) kayton aikana
Syovyttava ymparistd (IEC 60721-3-3), pinnoitettu (vakio) kotelointikoot H1-H5 Luokka 3C3
Syovyttava ymparisto (IEC 60721-3-3), pinnoittamaton, kotelointikoot H6-H10 Luokka 3C2
Syovyttava ymparisto (IEC 60721-3-3), pinnoitettu (valinnainen), kotelointikoot H6-H10 Luokka 3C3
Syovyttava ymparisto (IEC 60721-3-3), pinnoittamaton, kotelointikoot 12-18 Luokka 3C2
Standardin IEC 60068-2-43 mukainen testimenetelma (10 paivaa)
Ympariston Katso suurin ldhtovirta 40/50 °C:n (104/122 °F:n) lampdtilassa kohdasta kappale 6.1.2 3 x 380-480 V
lampétila® AC.
Pienin ympariston lampdtila tdyden toiminnan aikana 0 °C (32 °F)
Pienin ympdristdn lampétila, rajoitettu teho -20 °C (-4 °F)
Pienin ymparistdon lampdtila, rajoitettu teho -10 °C (14 °F)
Lampétila varastoinnin/kuljetuksen aikana -30 ... +65/70 °C (-22 ... +149/158°F)
Maksimikorkeus merenpinnan yldpuolella ilman redusointia 1 000 m (3 281 ft)
Maksimikorkeus merenpinnan yldpuolella redusoinnin jélkeen. 3000 m (9 843 ft)
Redusointi suuren korkeuden vuoksi, katso kappale 6.3.2 Redusointi matalan ilmanpaineen ja suuren korkeuden johdosta.
Turvallisuusstandardit EN/IEC 61800-5-1, UL 508C
EMC-standardit, emissio EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3
EN 61800-3, EN 61000-3-12, EN 61000-6-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4,
EMC-standardit, sieto EN 61000-4-5, EN 61000-4-6
Energiatehokkuusluokka? IE2

1) Katso Suunnitteluoppaan kohdasta Erikoisolosuhteet seuraavat ohjeet:
. Redusointi ympdristén korkean Idmpétilan johdosta.

. Redusointi suuren korkeuden vuoksi.

2) Mddiritelty standardin EN 50598-2 mukaisesti
. Nimelliskuormitus.

. 90 %:n nimellistaajuus.
. Kytkentdtaajuuden tehdasasetus.

. Kytkentdtavan tehdasasetus.
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Hakemisto Pikaopas
Hakemisto
0]
A Ohjauskortti
A " 10 V:n tasavirtaulostulo 55
sennus 24 V:n tasavirtaulostulo 55
Asennus rinnakkain 7 RS485-sarjaliikenne 55
Ohjelmointi
E Ohjelmointi 25
. MCT-10-asetusohjelmiston avulla 25
Energiatehokkuus 45, 47, 48, 49, 50
Energiatehokkuusluokka 56 p
H Pateva henkil6sto 5
o Poikkipinta-ala 54
Havittamisohje 4
. Purkausaika 5
Hyo6tysuhde 46
S
J
Sahkdasennus 11
Johdonsuojakatkaisin 19
Sulake 19
K Suojaus 19,53
Kaapeli Suurjannite 5
Kaapelin pituus 54 Syotto (L1, L2, L3) 53
Kuorman jako 5
Kytkeminen moottoriin 13 T
Kytkentikaavio 24 Tahaton kdynnistys 5
Toimintapainike 25
L Tulot
Analoginen tulo 54
L1.12,13 >3 Digitaalitulo 54
Lahdot .
Analogialahto 54 Turvallisuus 6
Digitaalilahto 55
Lampdsuojaus 4 U
LCP 25 UL-vaatimusten mukaisuus 19
Liittimet
Liitin 50 55V
Lisaresurssit 3 Varoitus- ja hélytyskoodiluettelo 43
Verkkojannite 3 x 200-240 V AC 45
M Verkkojannite 3 x 380-480 V AC 46
Menu-painike 25 Verkkojannite 3 x 525-600 V AC 50
Merkkivalo 25 Vuotovirta 6
Moottori
Lahto (U, V, W) 53 Y
Moottorin ylikuormituksen suojaus 53
Ylivirtasuojaus 19
N Ympadriston olosuhteet 56
Navigointipainike 25
Naytto 25
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