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Introducao

Guia de Programacdo

1 Introducao

1.1 Objetivo do Manual

Este guia de programacao fornece informagdes de
programacdo avancada do conversor de frequéncia. Ele
fornece uma visdo geral completa de todos os parametros,
bem como as descricdes de todos os parametros.

O guia de programacéo é destinado a ser utilizado por
pessoal qualificado.

Para operar o conversor de frequéncia profissionalmente e
com seguranca, leia e siga o guia de programacéo e preste
atencdo particular as instrucdes de seguranca e
adverténcias gerais.

1.2 Versao do Software e do Documento

Este manual é revisado e atualizado regularmente. Todas as
sugestdes para melhorias sdo bem-vindas.

1.4 Seguranca e Precaugdes

AADVERTENCIA

ALTA TENSAO

Os conversores de frequéncia contém alta tensdao quando
conectados a entrada da rede elétrica CA, alimentacao
CC ou load sharing. Instalacao, partida e manutencao
realizadas por pessoal ndo qualificado pode resultar em
morte ou lesées graves.

. A instalacéo, partida e manutencgao deveréo ser
executadas somente por pessoal qualificado.

AADVERTENCIA

Edicéo Observacoes Versao do software

MG18B4xx Substitui MG18B3xx 2,7x

Tabela 1.1 Versao do Software e do Documento

1.3 Simbolos de Seguranca

Os simbolos a seguir sdo usados neste documento.

AADVERTENCIA

Indica uma situacdo potencialmente perigosa que pode
resultar em morte ou ferimentos graves.

ACUIDADO

Indica uma situacdo potencialmente perigosa que pode
resultar em ferimentos leves ou moderados. Também
podem ser usados para alertar contra praticas inseguras.

AVISO!

Indica informacg6es importantes, inclusive situagées que
podem resultar em danos no equipamento ou na
propriedade.

PARTIDA ACIDENTAL

Quando o conversor de frequéncia estiver conectado a
rede elétrica CA, alimentacao CC ou load sharing, o
motor podera dar partida a qualquer momento. Partida
acidental durante a programacao, servico ou servi¢o de
manutencao pode resultar em morte, ferimentos graves
ou danos a propriedade. Dé partida no motor usando
interruptor externo, comando de fieldbus, sinal de
referéncia de entrada do painel de controle local (LCP),
via operacdo remota usando o software MCT 10 ou apés
uma condicdo de falha resolvida.

Para impedir a partida do motor:

. Desconecte o conversor de frequéncia da rede
elétrica.

. Pressione [Off/Reinicializar] no LCP, antes de
programar parametros.

. Assegure que o conversor de frequéncia esteja
totalmente conectado e montado quando
estiver conectado a rede elétrica CA, a
alimenta¢ao CC ou ao load sharing.

MG18B428
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AADVERTENCIA

TEMPO DE DESCARGA

Os conversores de frequéncia contém capacitores de
barramento CC que podem permanecer carregados
mesmo quando o conversor de frequéncia nao estiver
conectado. Para evitar riscos elétricos, desconecte da
rede elétrica CA, qualquer motor de tipo de ima
permanente e qualquer alimentacao do barramento CC
remota, incluindo backups de bateria, UPS e conexdes do
barramento CC com outros conversores de frequéncia.
Aguarde a descarga completa dos capacitores antes de
realizar qualquer servico de manutencdo. O intervalo de
tempo de espera estd indicado na Tabela 1.2. Se néo se
aguardar o tempo especificado apos a energia ser
removida para executar servico ou reparo, o resultado
podera ser morte ou ferimentos graves.

Tensdo [V] Faixa de poténcia Tempo de espera

[kW(hp)] minimo (minutos)
3x200 0,25-3,7 (0,33-5) 4
3x200 5,5-11 (7-15) 15
3x400 0,37-7,5 (0,5-10) 4
3x400 11-90 (15-125) 15
3x600 2,2-7,5 (3-10) 4
3x600 11-90 (15-125) 15

Tabela 1.2 Tempo de Descarga

AADVERTENCIA

RISCO DE CORRENTE DE FUGA

As correntes de fuga excedem 3,5 mA. Se o conversor de
frequéncia nao for aterrado corretamente podera resultar
em morte ou lesées graves.

o Assegure o aterramento correto do
equipamento por um eletricista certificado.

AADVERTENCIA

EQUIPAMENTO PERIGOSO

O contato com eixos rotativos e equipamento elétrico
pode resultar em morte ou ferimentos graves.

. Assegure que somente pessoal qualificado e
treinado realize a instalacédo, partida inicial e
manutencao.

. Garanta que os servicos elétricos estejam em
conformidade com os cédigos elétricos locais e
nacionais.

. Siga os procedimentos deste manual.

ACUIDADO

RISCO DE FALHA INTERNA

Uma falha interna no conversor de frequéncia pode
resultar em lesées graves quando o conversor de
frequéncia nao estiver fechado corretamente.

. Assegure que todas as tampas de seguranca
estao no lugar e bem presas antes de aplicar
energia.

1.5 Recursos adicionais

. O Guia Rdpido do Drive do VLT HVAC Basic FC 101
contém informagées basicas sobre dimensdes
mecanicas, instalacdo e programacéao

. O Guia de Design do Drive do VLT HVAC Basic FC
101 fornece informagdes sobre como projetar
sistemas de controle do motor.

. Software Danfoss VLT® Energy Box. Selecione
Download Software de PC em www.danfoss.com/
BusinessAreas/DrivesSolutions.

O software VLT® Energy Box permite comparacées
de consumo de energia de bombas e ventiladores
HVAC acionados por conversores de frequéncia
Danfoss e métodos alternativos de controle de
fluxo. Use essa ferramenta para projetar os custos,
a economia e o retorno de investimento do uso
de conversores de frequéncia Danfoss em
ventiladores HVAC, bombas e torres de
resfriamento.

A literatura técnica da Danfoss estad disponivel em formato
eletrénico no CD de documentagdo que é entregue com o
produto ou em copia impressa no escritério de vendas
Danfoss local.

Software de Instalacdo do MCT 10 Suporte

Faca o download do software do http.//www.danfoss.com/
BusinessAreas/DrivesSolutions/Software+MCT10/
MCT10+Downloads.htm.

Durante o processo de instalagao do software, insira o
codigo de acesso 81463800 para ativar a FC 101 funciona-
lidade. Ndo é necessdria uma chave de licenca para usar a
funcionalidade FC 101.

O software mais recente nem sempre contém as atuali-
zagbes de conversor de frequéncia mais recentes. Entre em
contato com o escritério de vendas local para obter as
atualizagées de conversor de frequéncia mais recentes
(arquivos *.upd) ou faga o download das atualizagées de
conversor de frequéncia em www.danfoss.com/Busines-
sAreas/DrivesSolutions/fc101driveupdates.

4 Danfoss A/S © 11/2014 Todos os direitos reservados.
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1.6 Defini¢oes

Conversor de Frequéncia
lvit, MAX
A corrente de saida maxima.

lvirn
A corrente de saida nominal fornecida pelo conversor de
frequéncia.

UvLt, max
A tensdao maxima de saida.

Entrada

O motor conectado pode dar partida e parar usando o LCP
e entradas digitais. As fungdes estao divididas em dois
grupos, como descrito em Tabela 1.3. As fungdes do grupo
1 tém prioridade mais alta que as do grupo 2.

Grupo 1 Reset, parada por inércia, reset e parada por
inércia, parada rapida, freio CC, parada e [Off].
Partida, partida por pulso, reversao, partida

Grupo 2 . . |
reversa, jog e congelar frequéncia de saida.

Tabela 1.3 Comandos de Controle

Motor

fioa

A frequéncia do motor quando a funcao jog é ativada
(através dos terminais digitais).

fm
A frequéncia do motor.

fmax
A frequéncia do motor maxima.

fmin
A frequéncia do motor minima.

fmN
A frequéncia nominal do motor (dados da plaqueta de
identificacdo).

Im
A corrente do motor.

ImN
A corrente nominal do motor (dados da plaqueta de
identificacao).

nMN
A Velocidade nominal do motor (dados da plaqueta de
identificacdo).

Pm,N

A poténcia do motor nominal (dados da plaqueta de
identificacdo).

Um

A tensdo do motor instantanea.

UmN
A tensdo nominal do motor (dados da plaqueta de identi-
ficacdo).

Torque de partida inicial

Torque
A Arranque
s
rpm
175ZA078.10

llustragao 1.1 Torque de Partida Inicial

nvir
A eficiéncia do conversor de frequéncia é definida como a
relacdo entre a poténcia de saida e a de entrada.

Comando inibidor da partida
Um comando de parada que pertence aos comandos de
controle do grupo 1, consulte Tabela 1.3.

Comando de parada
Consulte Tabela 1.3.

Referéncia Analdgica
Um sinal transmitido para a entrada analdgica 53 ou 54.
Pode ser tensdo ou corrente.

. Entrada de corrente: 0-20 mA e 4-20 mA
. Entrada de tensao: 0-10 V CC

Referéncia de barramento
Um sinal transmitido para a porta de comunicacdo serial
(Porta do FC).

Referéncia predefinida

Uma referéncia predefinida a ser programada de -100% a
+100% da faixa de referéncia. Podem ser selecionadas 8
referéncias predefinidas por meio dos terminais digitais.

Refmax

Determina a relagao entre a entrada de referéncia a 100%
do valor de escalonamento total (tipicamente 10 V, 20 mA)
e a referéncia resultante. O valor de referéncia maxima é
programado em pardmetro 3-03 Referéncia Mdxima.

Refmin

Determina a relagdo entre a entrada de referéncia, em 0%
do valor de fundo de escala (tipicamente 0 V, 0 mA, 4 mA)
e a referéncia resultante. O valor minimo de referéncia é
programado em 3-02 Referéncia Minima

MG18B428
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Entradas analdgicas

As entradas analdgicas sdo usadas para controlar varias
funcdes do conversor de frequéncia.

Ha dois tipos de entradas analdgicas:

. Entrada de corrente: 0-20 mA e 4-20 mA
. Entrada de tensao: 0-10 V CC

Saidas analdgicas
As saidas analégicas podem fornecer um sinal de 0-20 mA,
4-20 mA ou um sinal digital.

Adaptacdo Automatica do Motor, AMA

O algoritmo da AMA determina os parametros elétricos do
motor conectado parado e compensa a resisténcia baseado
no comprimento do cabo de motor.

Entradas digitais
As entradas digitais podem ser usadas para controlar varias
fungdes do conversor de frequéncia.

Saidas digitais

O conversor de frequéncia contém duas saidas de estado
solido que podem fornecer um sinal de 24 V CC (max. 40
maA).

Saidas do relé
O conversor de frequéncia oferece duas Saidas do relé
programaveis.

ETR

O relé térmico eletronico é um calculo de carga térmica
baseado na carga atual e no tempo. Sua finalidade é
estimar a temperatura do motor e evitar superaquecimento
do motor.

Inicializacdo

Ao executar a inicializacdo (pardmetro 14-22 Modo
Operagdo) os parametros programaveis do conversor de
frequéncia retornam as suas configuragdes padrao.
pardmetro 14-22 Modo Operag¢édo néo inicializa os
parametros de configuracdo, o registro de falhas ou o
registro de Fire Mode.

Ciclo util intermitente

As caracteristicas nominais intermitentes referem-se a uma
sequéncia de ciclos Uteis. Cada ciclo consiste em um
periodo com carga e outro sem carga. A operacao pode
ser de funcionamento periddico ou de funcionamento
aperiédico.

LCP

O painel de controle local (LCP) constitui uma interface
completa para operacdo e programacédo do conversor de
frequéncia. O painel de controle é destacavel em unidades
IP20 e fixo em unidades IP54. Pode ser instalado a até 3
metros do conversor de frequéncia, ou seja, em um painel
frontal utilizando o opcional do kit de instalagao.

Lsb
E o bit menos significativo.

MCM

Sigla para mille circular mil, uma unidade de medida
norte-americana para medicdo de secdo transversal de
cabos. 1 MCM = 0,5067 mm?2.

Msb
E o bit mais significativo.

Parametros On-line/Off-line

As alteragdes nos parametros on-line sdo ativadas imedia-
tamente ap6s a mudancga no valor dos dados. Pressione
[OK] para ativar os parametros off-line.

Controlador PI

O controlador Pl mantém a velocidade, presséo,
temperatura etc. desejados ajustando a frequéncia de saida
para corresponder a variagdo de carga.

RCD
Dispositivo de corrente residual.

Setup

As programacgdes do parametro em dois setups podem ser
salvas. Alterne entre os dois setups de parametro e edite
um setup, enquanto outro setup estiver ativo.

Compensacao de escorregamento

O conversor de frequéncia compensa o deslizamento que
ocorre no motor, acrescentando um suplemento a
frequéncia que acompanha a carga do motor medida,
mantendo a velocidade do motor praticamente constante.

Smart Logic Control (SLC)

O SLC é uma sequéncia de a¢des definidas pelo usuario
que é executada quando os eventos associados definidos
pelo usuério sdo avaliados como verdadeiros pelo SLC.

Termistor
Um resistor que varia com a temperatura, instalado onde a
temperatura deve ser monitorada (conversor de frequéncia
ou motor).

Desarme

Um estado que ocorre em situa¢des de falha, por exemplo,
se houver superaquecimento no conversor de frequéncia
ou quando o conversor de frequéncia estiver protegendo o
motor, o processo ou o mecanismo. Uma nova partida é
impedida até a causa da falha ser eliminada e o estado de
desarme cancelado pelo acionamento do reset ou, em
certas situagdes, por ser programado para reset
automatico. Nao use o desarme para seguranca pessoal.

Bloqueio por desarme

E um estado que ocorre em situacdes de falha, quando o
conversor de frequéncia esta se protegendo e requer
intervencdo manual, por exemplo, em caso de curto
circuito na saida. Um bloqueio por desarme somente pode
ser cancelado desligando-se a rede elétrica, eliminando-se
a causa da falha e energizando o conversor de frequéncia
novamente. A reinicializacdo é suspensa até que o desarme
seja cancelado, pelo acionamento do reset ou, em certas
situagcdes, programando um reset automatico. Nao use
bloqueio por desarme para a seguranca pessoal.

6 Danfoss A/S © 11/2014 Todos os direitos reservados.
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Caracteristicas do TV vvCH

Caracteristicas de torque variavel, utilizado em bombas e Se comparado com o controle da relacio tensao/
ventiladores. frequéncia padrao, o Controle Vetorial de Tensao (VVCY)

melhora tanto a dindmica quanto a estabilidade, quando a
referéncia de velocidade é alterada e em relacdo ao torque

de carga.
1.7 Visao Geral Elétrica
o
N
3
L1 - = =~ b=y
U ~ ~ @
3 Phase L2 VAl \\—F @
]
power L3 W <
input —
= PE @ PE o/ \/ S
/7;7 Motor
ubDC- .
Not present on all power sizes
UDC+
10V OouUT
+10V DC S0(+10VOUT) relay2 -
0-10V DC- [ — 53 (AIN) 240VAC3A
0/4-20 mA — =
0-10V DC- — 54(AIN) -
veroma |
P 55 (COM A IN/OUT) _
42 0/4-20 mA A OUT / DIG OUT
240VAC3A
45 0/4-20 mA AOUT / DIG OUT

Bus ter. 01
12 (+24V0UT) ON=Terminated
N | H
18 (DIGI IN) OFF=Unterminated
T~ —24V(NPN)
OV (PNP)

L~ — 24V(NPN)
20 (COM D IN) OV (PNP)

P~ Bus ter.

L~ = 24V(NPN) | Rs-485
29 (DIGIIN) OV (PNP) Interface

~ 24V (NPN)
OV (PNP)

19 (DIGI IN)

27 (DIGIIN)

(N PS-485) 69

RS-485

h

Do not connect shield to 61

(P RS-485) 68

(Com RS-485) 61

(PNP)-Source
(NPN)-Sink

llustracdo 1.2 Desenho Esquematico de Fiacdo Basica

AVISO!

Nao existe o acesso a UDC- e UDC+ nas seguintes unidades:
. 1P20, 380-480 V, 30-90 kW (40-125 hp)
. 1P20, 200-240 V, 15-45 kW (20-60 hp)
. 1P20, 525-600 V, 2,2-90 kW (3-125 hp)
. IP54, 380-480 V, 22-90 kW (30-125 hp)

MG18B428 Danfoss A/S © 11/2014 Todos os direitos reservados. 7
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2 Programacao

2.1 Introdugéo 1 Numero e nome do parametro.
Valor do parametro.
O conversor de frequéncia pode ser programado em um 3 Numero do Setup exibe a configuracio ativa e o setup de
LCP ou em um PC via porta de comunicagado RS485 edicio. Caso 0 mesmo setup atue tanto como setup ativo
instalando o Software de Instalagdo do MCT 10. Consulte e como setup de edicio, somente esse setup é mostrado
capétulo 1.5.1 Software de Instala¢do do MCT 10 Suporte (configuracio de fabrica). Quando a configuracio ativa e o
para obter mais detalhes sobre o software. setup de edicio forem diferentes, ambos os nimeros séo
2.2 Painel de Controle Local (LCP) exibidos no display (setup 12). O nimero piscando indica
o setup de edigao.
O LCP esta dividido em quatro se¢des funcionais. 4 O sentido de rotacdo do motor é exibido na parte inferior
esquerda do display - indicado por uma pequena seta que
A. Display aponta no sentido horério ou anti-horario.
5 O triangulo indica se o LCP estd em Status, Quick Menu ou

B. Tecla do menu

Menu Principal.

C. Teclas de navegacao e luzes indicadoras

. L Tabela 2.1 Legenda para llustracdo 2.1, Parte |
D. Teclas de operacao e luzes indicadoras

= B. Tecla do menu
al
1 E Pressione [Menu] para selecionar entre Status, Quick Menu
2 S ou Menu Principal.
3 [i~__| 1-20 Motor Power | C. Teclas de navegacao e luzes indicadoras
| AT [510.37kKW - 0.5HP |
i 1
4/F/tm£\' ,,,,,,,,,,,,,,,, VT > 6 LED de com.: Pisca quando a comunicacéo do
I'B | Meny | Status Quick  Main barramento est4 se comunicando.
| Menu Menu — -
7 LED Verde/Aceso: A secdo de controle esta

6 C - LT T T T - - - - - -—- -
| Com. O @\ funcionando corretamente.
[
10 _lic — 1 8 LED Amarelo/Adverténcia: Indica que ha uma
| TN ! adverténcia.
7 I_on O ( ok | - 12

: \__/ L 9 LED Vermelho piscando/Alarme: Indica que ha
8 ﬂfML.O L um alarme.
9/‘&»0 @/ 10 [Back] (Voltar): Para retornar a etapa ou
s — s~ = camada anterior, na estrutura de navegacdo.
: D R(e)it : 1 [A] [¥] [*]: Para navegar entre grupos do
Y 7 __ % > g J‘ parametro, parametros e dentro de
parametros. Eles também podem ser usados
‘ ‘ para programar a referéncia local.
13 14 15 12 [OK]: Para selecionar um parametro e para

llustragdo 2.1 Painel de Controle Local (LCP) confirmar as modificagbes nas programagées

dos parametros.

Tabela 2.2 Legenda para llustracdo 2.1, Parte Il
A. Display
O display de LCD é iluminado com duas linhas alfanu-
méricas. Todos os dados sao exibidos no LCP.

llustragdo 2.1 descreve as informagdes que podem ser lidas
no display.

8 Danfoss A/S © 11/2014 Todos os direitos reservados. MG18B428



Danfits

Programacao Guia de Programacdo
D. Teclas de operacao e luzes indicadoras O menu do assistente integrado conduz o instalador
através do setup do conversor de frequéncia de maneira
13 |[HAND ON] (Manual Ligado): Da partida no motor e ativa o clara e estruturada para aplicacbes de malha aberta e
controle do conversor de frequéncia por meio do LCP. malha fechada e configuracdes rapidas do motor.
AVISO!
[2] parada por inércia inversa é a opcao padrao para v 2
R . . . + Ny
param-etro '5-12 7"ermmal 27, Entrad~a Digital. [Hand DIGIN 8 ‘ 2
On] nédo da partida no motor se nao houver DIG IN ;g Partida =
. x . COMDIGIN L
alimentacao de 24 V no terminal 27. Conecte o DIG IN 27
terminal 12 ao terminal 27. DIGIN 29
14 |[Off/Reset] (Desligar/Reinicializar): Para a motor (Off). Se Kmv 2(3)
Referénci
estiver em modo alarme, o alarme é reinicializado. éo',\’\/“ % elerencia
15 |[[Auto On] (Automatico Ligado): O conversor de frequéncia :83;;383; 42 o010V
sera controlado por meio dos terminais de controle ou pela
comunicagao serial.
Tabela 2.3 Legenda para llustra¢do 2.1, Parte llI
2.3 Menus llustragao 2.2 Fiagdo do conversor de frequéncia

2.3.1 Menu de Status

O assistente é mostrado apds a energizacao até algum
No menu Status, as opgdes de selecdo sao: parametro ser alterado. O assistente sempre pode ser
acessado novamente através do quick menu. Pressione
[OK] para iniciar o assistente. Pressione [Back] (Voltar) para
retornar a tela de status.

. Frequéncia do motor [Hz],
pardmetro 16-13 Freqliéncia.

. Corrente do Motor [A], paradmetro 16-14 Corrente

o

Pressione OK para iniciar o Assistente -

dO motor. Aperte Voltar para pular isso %

N . Setup1 v e}

. Referéncia de Velocidade do Motor em ]
m

Porcentagem [%]), pardmetro 16-02 Referéncia %.
llustracao 2.3 Assistente de Partida/Encerramento

. Feedback, pardmetro 16-52 Feedback [Unidade].
. Poténcia do Motor (kW) (se

pardmetro 0-03 Defini¢bes Regionais estiver

programado para [1] América do Norte, a poténcia

do motor é mostrada na unidade hp ao invés de

kW), parametro 16-10 Poténcia [kW] para kW,

pardmetro 16-11 Poténcia [hp] para hp.

. Leitura Personalizada
parametro 16-09 Leit.Personalz..

2.3.2 Quick Menu

Utilize o Quick Menu para programar as fungées mais
comuns. O Quick Menu consiste em:

. Assistente para aplicacdes de malha aberta. Veja
llustragéo 2.4 para saber detalhes.

. Assistente para aplicagées de malha fechada. Ver
a llustragdo 2.5, para obter mais detalhes.

. Setup do motor. Ver a Tabela 2.6, para obter mais
detalhes.

. Mudancas feitas.

MG18B428 Danfoss A/S © 11/2014 Todos os direitos reservados. 9



Programacao VLT® HVAC Basic Drive FC 101

... the Wizard starts
-

. Select Regional Settings
At power up the user is Powe?kW/SO Hz 9
asked to choose the

prefered language.

Select language

[[TEnglish
Setup 1

LSetwpl VvV |
Status Quick  Main
Menu Menu  Menu

130BC244.13

id Type
200-240V/50Hz/Delta

Motor Type

PM mot
motor Asynchronous

Asynchronous Motor

Motor Power

Motor current

3.5

kw

Com.O Motor Voltage
Motor nominal speed v
RPM
Warn. O
)

Alarm Motor Current

N\ N\ Y A
( \ ff \
(Hand) Reset)  (75)

pag \_/ \Z/

— ~— Mot ; Motor nominal speed
Power Up Screen Motor Type = IPM IPM Type = Sat.

// ;\ Back EMF at 1000 rpm -axis Inductance (Lq) d-axis Inductance Sat. (LdSat)
[{ oK | v H
N/
— Motor Type = SPM g-axis Inductance Sat. (LgSat)
mH
The next screen will be IPMType = non-Sat. Current at Min Inductance for d-axis
the Wizard screen. | 100 [N v
‘ Current at Min Inductance for g-axis
9
| et Lo PO
Press OK to start Wizard

Press Back to skip it 1 PM Start Mode
Setup 1 v =\ Rotor Detection
Status Quick  Main i OK
Menu i
Menu _ Menu Position Detection Gain
Com.O @ I %
N Locked Rotor Detection
on O ( ) off
_/
Warn. O —
Alarm O Locked Rotor Detection Timels]
s
= =i =

7N\ 7o\ . Y
‘:\ng‘\d/r‘ ‘\\Rgszt/:‘ (A(l)J:\O ) Max Output Frequency
— - — 65
65 T v
Wizard Screen
Motor Cable Length
if m
Set Motor Speed low Limit
0000 J3V4
gg :vzv Set Motor Speed high Limit
Setup 1 v [E Hz
Status Quick  Main
Menu Menu  Meny Set Ramp 1 ramp-up time
0010 B
Set Ramp 1 ramp-down Time Motor Type = Asynchronous
s
Active Flying start?
= o Motor Type = PM Motor Disable
—\ S /TN J
(tand) (Rgsfg(\‘ Aou(o\
\on /) & OV Current | Select T53 Mode Voltage

J] Current
Status Screen

Set T53 Low Current
04.66 I

Set T53 low Voltage
0050 A%
The Wizard can always be

reentered via the Quick Menu! Set T53 High Current

3
3.30 [N

high Voltage
[

Set Min Reference

0000 favd

Set Max Reference

RE Hz

Select Function of Relay 1

MNO function

Select Function of Relay 2
@No function

Automatic Motor Adaption

@ off

(Do not AMA)

¢ ¢ Do AMA

Wizard completed Auto Motor Adapt OK AMA running AMA Failed
Press OK to accept PressOK | |

: v v v

o r l !

0.0 kw v AMA OK AMA Failed

llustracdo 2.4 Assistente de Setup para Aplicagdes de Malha Aberta

10 Danfoss A/S © 11/2014 Todos os direitos reservados. MG18B428
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Programacao Guia de Programacdo

Pardmetro 1-46 Position Detection Gain e pardmetro 1-70 PM Start Mode estao disponiveis na versao de software 2.80 e
versdes posteriores.

Assistente de Setup para Aplicacées de Malha Aberta

Parametro Motor Padréao Uso

Parametro 0-03 Defini¢bes Regionais 0] Internacional 0
1] EUA

Parametro 0-06 Tipo de Grade 0] 200-240 V/50 Hz/grade TI Relacionado a [Selecione o modo de operacédo para reinicia-
1] 200-240 V/50 Hz/Delta poténcia lizagdo na reconexao do conversor de
2] 200-240 V/50 Hz frequéncia a tensdo de rede apds desligar.

10] 380-440 V/50 Hz/grade TI
11] 380-440 V/50 Hz/Delta

12] 380-440 V/50 Hz

20] 440-480 V/50 Hz/grade TI
21] 440-480 V/50 Hz/Delta

22] 440-480 V/50 Hz

30] 525-600 V/50 Hz/grade TI
31] 525-600 V/50 Hz/Delta

32] 525-600 V/50 Hz

100] 200-240 V/60 Hz/grade TI
101] 200-240 V/60 Hz/Delta
102] 200-240 V/60 Hz

110] 380-440 V/60 Hz/grade TI
111] 380-440 V/60 Hz/Delta
112] 380-440 V/60 Hz

120] 440-480 V/60 Hz/grade TI
121] 440-480 V/60 Hz/Delta
122] 440-480 V/60 Hz

130] 525-600 V/60 Hz/grade IT
131] 525-600 V/60 Hz/Delta
132] 525-600 V/60 Hz

MG18B428 Danfoss A/S © 11/2014 Todos os direitos reservados. 1
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Programacao VLT® HVAC Basic Drive FC 101

Parametro Motor Padrao Uso

1-10 Construcéo do Motor *[0] Assincrono [0] Assincrono [Configurar o valor do parametro podera
[1]1 PM, SPM néo saliente alterar estes parametros:
[2] PM, IPM saliente, ndo Sat. pardmetro 1-01 Principio de Controle do Motor

[3] PM, IPM saliente, Sat. pardmetro 1-03 Caracteristicas de Torque
pardmetro 1-08 Motor Control Bandwidth
pardmetro 1-14 Fator de Ganho de Amorte-
cimento

pardmetro 1-15 Low Speed Filter Time Const.
pardmetro 1-16 High Speed Filter Time Const.
pardametro 1-17 Voltage filter time const.
pardmetro 1-20 Poténcia do Motor
pardmetro 1-22 Tensédo do Motor

pardmetro 1-23 Freqiiéncia do Motor
pardametro 1-24 Corrente do Motor
pardametro 1-25 Velocidade nominal do motor
1-26 Torque nominal do Motor

pardmetro 1-30 Resisténcia do Estator (Rs)
pardmetro 1-33 Reatdncia Parasita do Estator
(x1)

pardmetro 1-35 Reatdncia Principal (Xh)
pardametro 1-37 Indutdncia do eixo-d (Ld)
pardmetro 1-38 g-axis Inductance (Lq)
pardametro 1-39 Pélos do Motor

pardmetro 1-40 Forca Contra Eletromotriz em
1000RPM

pardmetro 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)
pardmetro 1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat)
pardmetro 1-46 Position Detection Gain
pardametro 1-48 Current at Min Inductance for
d-axis

pardametro 1-49 Current at Min Inductance for
g-axis

pardmetro 1-66 Corrente Min. em Baixa
Velocidade

pardmetro 1-70 PM Start Mode

pardmetro 1-72 Funcéo de Partida

1-73 Flying Start

pardmetro 1-80 Fung¢éo na Parada
pardmetro 1-82 Veloc. Min p/ Funcionar na
Parada [Hz]

pardmetro 1-90 Proteg¢do Térmica do Motor
pardmetro 2-00 Corrente de Hold CC/Preaque-
cimento

pardmetro 2-01 Corrente de Freio CC
pardmetro 2-02 Tempo de Frenagem CC
pardmetro 2-04 Veloc.Acion.d FreioCC [Hz]
pardmetro 2-10 Func¢éo de Frenagem
pardmetro 4-14 Lim. Superior da Veloc do
Motor [Hz]

pardmetro 4-19 Freqiiéncia Mdx. de Saida
pardmetro 4-58 Funcéo de Fase do Motor
Ausente

pardmetro 14-65 Speed Derate Dead Time
Compensation

Parametro 1-20 Poténcia do Motor 0,12-110 kW/0,16-150 cv Relacionado a [Insira a poténcia do motor especificada nos

poténcia dados da plaqueta de identificacdo.
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Programacao Guia de Programacdo
Parametro Motor Padréao Uso
Parametro 1-22 Tensédo do Motor 50-1000 V Relacionado a [Insira a tensdo do motor especificada no
poténcia dados da plaqueta de identificacdo.
Parametro 1-23 Freqtiéncia do Motor 20-400 Hz Relacionado a [Insira a frequéncia do motor especificada nos
poténcia dados da plaqueta de identificacdo.
Pardmetro 1-24 Corrente do Motor 0,01-10000,00 A Relacionado a [Insira o valor da corrente do motor especi-
poténcia ficada nos dados da plaqueta de
identificacéo.
Pardmetro 1-25 Velocidade nominal do 50-9,999 RPM Relacionado a [Insira a velocidade nominal do motor especi-
motor poténcia ficada nos dados da plaqueta de
identificacéo.
1-26 Torque nominal do Motor 0,1-1,000,0 Nm Relacionado a [Este parametro esta disponivel quando
poténcia 1-10 Constru¢do do Motor estiver programado
para opcionais que ativar o modo motor
permanente.
AV/SO!
Alterar este parametro afeta as
configuracdes de outros parametros.
Pardmetro 1-29 Adaptagdo Automadtica do | Consulte Desligado Executar uma AMA otimiza o desempenho
Motor (AMA) pardmetro 1-29 Adaptagao do motor.
Automadtica do Motor (AMA).
Pardmetro 1-30 Resisténcia do Estator (Rs) |0,000-99,990 Ohm Relacionado a |Programar o valor da resisténcia do estator.
poténcia
Parametro 1-37 Indutdncia do eixo-d (Ld) |0,000-1000,000 mH Relacionado a [Insira o valor da indutancia do eixo-d.
poténcia Obter o valor na folha de dados do motor de
ima permanente. O valor de induténcia do
eixo-d ndo pode ser obtido executando uma
AMA.
Parametro 1-38 g-axis Inductance (Lq) 0,000-1000,000 mH Relacionado a [Insira o valor da indutancia do eixo-g.
poténcia
Pardmetro 1-39 Pélos do Motor 2-100 4 Insira 0 numero de polos do motor.
Parametro 1-40 Forca Contra Eletromotriz | 10-9000 V Relacionado a [Tensao de Forca Contra Eletro Motriz do RMS
em 1000RPM poténcia linha a linha a 1000 RPM.
Parametro 1-42 Comprimento do Cabo do |0-100 m 50 m Insira o comprimento de cabo de motor.
Motor
Parametro 1-44 d-axis Inductance Sat. 0,000-1000,000 mH Relacionado a [Este parametro corresponde a saturacao de
(LdSat) poténcia indutancia de Ld. idealmente, este parametro
tem o mesmo valor que 1-37 Indutdncia do
eixo-d (Ld). No entanto, se o fornecedor do
motor fornecer uma curva de inducéo, insira
o valor de indugdo, que é 200% da corrente
nominal.
Parametro 1-45 g-axis Inductance Sat. 0,000-1000,000 mH Relacionado a [Este parametro corresponde a saturacao de
(LgSat) poténcia indutancia de Lg. idealmente, este parametro
tem o mesmo valor que pardmetro 1-38 g-
-axis Inductance (Lg). No entanto, se o
fornecedor do motor fornecer uma curva de
inducao, insira o valor de indugao, que é
200% da corrente nominal.
Parametro 1-46 Position Detection Gain 20-200% 100% Ajusta a altura do pulso de teste durante a
deteccao de posicao na partida (valido a
partir da versdo de software 2.80).
Pardmetro 1-48 Current at Min Inductance |20-200 % 100% Insira o ponto de saturagdo da indutancia.
for d-axis
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Programacao VLT® HVAC Basic Drive FC 101
Parametro Motor Padrao Uso
Pardmetro 1-49 Current at Min Inductance |20-200 % 100% Este parametro especifica a curva de

for g-axis

saturacao dos valores de indutancia d- e g-.
De 20% a 100% desse parametro, as
indutancias sdo linearmente aproximadas
devido aos parametros

pardmetro 1-37 Indutdncia do eixo-d (Ld),
pardametro 1-38 g-axis Inductance (Lq),
pardmetro 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat) e
pardmetro 1-45 g-axis Inductance Sat. (LqSat).

Pardmetro 1-70 PM Start Mode

0] Deteccao de Rotor
1] Estacionamento

[0] Deteccéo
de Rotor

Valido a partir da versao de software 2.80.

1-73 Flying Start

0] Desabilitado

[
[
[
[1] Ativado

0

Selecione [1] Ativado para ativar o conversor
de frequéncia para captar um giro do motor
devido a queda da rede elétrica. Selecione [0]
Desabilitado se essa func¢do nao for
necessaria. Quando esse parametro for
programado para [1] Ativado,

pardmetro 1-71 Atraso da Partida e

pardmetro 1-72 Funcédo de Partida ficam sem
funcéo. 1-73 Flying Start esta ativo somente
no modo VVC*.

3-02 Referéncia Minima

-4999,000-4999,000

A referéncia minima é o menor valor obtido
pela soma de todas as referéncias.

Pardmetro 3-03 Referéncia Mdxima

-4999,000-4999,000

50

A referéncia méaxima é o valor mais baixo
que pode ser obtido pela soma de todas as
referéncias.

Pardmetro 3-41 Tempo de Aceleragdo da
Rampa 1

0,05-3600,00 s

Relacionado a
poténcia

Tempo de aceleracao de 0 a

pardmetro 1-23 Freqliéncia do Motor nominal
se motor assincrono estiver selecionado;
tempo de aceleracdo de 0 a

pardmetro 1-25 Velocidade nominal do motor
se motor PM estiver selecionado.

Pardmetro 3-42 Tempo de Desaceleragdo

0,05-3600,00 s

Relacionado a

Para motores assincronos, o tempo de

da Rampa 1 poténcia desaceleracdo é de nominal
pardmetro 1-23 Freqliéncia do Motor até 0;
Para motores PM, o tempo de desaceleracdo
é de pardmetro 1-25 Velocidade nominal do
motor até 0.

Pardmetro 4-12 Lim. Inferior da Veloc. do |0,0-400,0 Hz 0 Hz Insira o limite minimo para baixa velocidade.

Motor [Hz]

Pardmetro 4-14 Lim. Superior da Veloc do |0,0-400,0 Hz 100 Hz Insira o limite maximo de alta velocidade.

Motor [Hz]

Pardmetro 4-19 Freqliéncia Mdx. de Saida |0,0-400,0 Hz 100 Hz Inserir o valor da frequéncia de saida
maxima.

Pardmetro 5-40 Fungdo do Relé [0] Relé Consulte parametro 5-40 Fungdo |Alarme Selecione a fungao para controlar o relé de

de fungao do Relé. saida 1.

Pardmetro 5-40 Fungédo do Relé [1] Relé Consulte parametro 5-40 Fun¢do |Drive Selecione a fungao para controlar o relé de

de fungao do Relé. funcionando |saida 2.

Pardmetro 6-10 Terminal 53 Tensdo Baixa |0,00-10,00 V 0,07V Insira a tensdo que corresponde ao valor de
referéncia baixa.

Pardmetro 6-11 Terminal 53 Tensdo Alta {0,00-10,00 V 1m0V Insira a tensdo que corresponde ao valor de
referéncia alta.

Pardmetro 6-12 Terminal 53 Corrente 0,00-20,00 mA 4 mA Insira a corrente que corresponde ao valor de

Baixa

referéncia baixa.
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Programacao Guia de Programacdo
Parametro Motor Padréao Uso
Pardmetro 6-13 Terminal 53 Corrente Alta |0,00-20,00 mA 20 mA Insira a corrente que corresponde ao valor de
referéncia alta.
6-19 Terminal 53 mode [0] Corrente 1 Selecione se o terminal 53 é usado para
[1] Tensao entrada de corrente ou de tensao.
Pardmetro 30-22 Locked Rotor Detection [0] Desligado [0] Desligado -
[11 On
Pardmetro 30-23 Locked Rotor Detection |0,05-1 s 0,10 s -

Time [s]

Tabela 2.4 Assistente de Setup para Aplicacoes de Malha Aberta
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VLT® HVAC Basic Drive FC 101

Assistente de Setup para Aplica¢gées de Malha Fechada

PM Motor

0-03 Regional Settings
Power kW/50 Hz

0-06 Grid Type
200-240V/50Hz/Delta

Closed Loop

1-10 Motor Type
Asynchronous

1-24 Motor Current
A

1-25 Motor Nominal Speed
B[] RPM

1-30 Stator Resistance

[ Ohms

1-39 Motor Poles

1-26 Motor Cont. Rated Torque
Nm

‘ 1-00 Configuration Mode
1

Asynchronous Motor

1-20 Motor Power
kw

1-22 Motor Voltage
400 M

1-23 Motor Frequency
Hz

1-24 Motor Current

04.661:3

130BC402.11

1-40 Back EMF at 1000 RPM Motor Type = IPM | 1-38 g-axis inductance(Lq)
570 mH

Motor Type = SPM

IPM Type = non-Sat.

1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)
HmH

IPM Type = Sat.

1-45) g-axis Inductance Sat. (LgSat)
HnH

1-25 Motor nominal speed
¥ RPM

%

(
(1-48) Current at Min Inductance for d-axis
1

Current at Min Inductance for g-axis

Current

[100]
-49
100

(1-70) PM Start Mode
Rotor Detection

1-46 Position Detection Gain

I %

30-22 Locked Rotor Detection
off

30-23 Locked Rotor Detection Timel[s]

@l s

4-19 Max Ouput Frequency
0065 J5F4

I
1-42 Motor Cable Length
m

4-12 Motor speed low limit

0016 1553

4-13 Motor speed high limit
[0050[3H

3-41 Ramp 1 ramp-up time
001084

3-42 Ramp1 ramp-down time
001084

MotorType = Asynchronous

MotorType = PM Motor

1-73 Flying Start
No

| This dialog is forced to be set to
,,,,,,,, [1] Analog input 54

3-16 Reference Source 2
No Operation

3-02 Min Reference

3-03 Max Reference
50.00]

3-10 Preset reference [0]
%

6-29 Terminal 54 Mode
Voltage

Voltage

6-22 T54 Low Current

6-26 T54 Filter time const.
s

6-20 T54 low Voltage ‘

A ‘ ‘ ‘ v
[ 20-81 PI Normal/Inverse Control I
6-24 T54 low Feedback Normal 6-24 754 low Feedback
Hz Hz
T 20-83 PI Normal/Inverse Control T
6-23 T54 high Current ‘  0050[74 6-21 754 high Voltage ‘
[13.300) I ‘ 20-93 PI Proportional Gain ‘ v ‘
6-25 T54 high Feedback 6-25 T54 high Feedback
Hz 20-94 Pl integral time Hz
‘ s ‘
1-29 Automatic Motor Adaption
off
llustracdo 2.5 Assistente de Setup para Aplicacées de Malha Fechada
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Programacao

Guia de Programacdo

Pardmetro 1-46 Position Detection Gain e pardmetro 1-70 PM Start Mode estao disponiveis na versao de software 2.80 e

versdes posteriores.

Parametro Intervalo Padrao Uso
Pardmetro 0-03 Defini¢coes [0] Internacional 0 -
Regionais [1] EUA
Pardmetro 0-06 Tipo de Grade [0]-[132] ver Tabela 2.4. Tamanho Selecione 0 modo de operagdo para reinicia-
selecionado lizacdo na reconexao do conversor de
frequéncia a tensao de rede apds desligar.
Parametro 1-00 Modo Configuragdo |[0] Malha aberta 0 Selecione [3] Malha fechada.
[3] Malha fechada

MG18B428
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Programacao VLT® HVAC Basic Drive FC 101

Parametro Intervalo Padrao Uso

1-10 Construcéo do Motor *[0] Assincrono [0] Assincrono Configurar o valor do parametro podera alterar
[1] PM, SPM néo saliente estes parametros:
[2] PM, IPM saliente, ndo Sat. parametro 1-01 Principio de Controle do Motor

[3] PM, IPM saliente, Sat. parametro 1-03 Caracteristicas de Torque
parametro 1-08 Motor Control Bandwidth
parametro 1-14 Fator de Ganho de Amorte-
cimento

parametro 1-15 Low Speed Filter Time Const.
parametro 1-16 High Speed Filter Time Const.
parametro 1-17 Voltage filter time const.
parametro 1-20 Poténcia do Motor
pardametro 1-22 Tensdo do Motor

parametro 1-23 Freqiiéncia do Motor
parametro 1-24 Corrente do Motor
parametro 1-25 Velocidade nominal do motor
1-26 Torque nominal do Motor

parametro 1-30 Resisténcia do Estator (Rs)
parametro 1-33 Reatdncia Parasita do Estator
(x1)

parametro 1-35 Reatdncia Principal (Xh)
parametro 1-37 Indutdncia do eixo-d (Ld)
parametro 1-38 g-axis Inductance (Lq)
parametro 1-39 Pélos do Motor

parametro 1-40 Forca Contra Eletromotriz em
1000RPM

parametro 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)
parametro 1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat)
pardmetro 1-46 Position Detection Gain
parametro 1-48 Current at Min Inductance for d-
-axis

parametro 1-49 Current at Min Inductance for g-
-axis

pardmetro 1-66 Corrente Min. em Baixa
Velocidade

parametro 1-70 PM Start Mode

parametro 1-72 Fung¢do de Partida

1-73 Flying Start

parametro 1-80 Fung¢édo na Parada

pardmetro 1-82 Veloc. Min p/ Funcionar na
Parada [Hz]

pardmetro 1-90 Prote¢do Térmica do Motor
pardmetro 2-00 Corrente de Hold CC/Preaque-
cimento

parametro 2-01 Corrente de Freio CC
parametro 2-02 Tempo de Frenagem CC
pardmetro 2-04 Veloc.Acion.d FreioCC [Hz]
pardametro 2-10 Fung¢do de Frenagem
parametro 4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor
[Hz]

pardametro 4-19 Freqliéncia Mdx. de Saida
pardametro 4-58 Fung¢édo de Fase do Motor
Ausente

pardmetro 14-65 Speed Derate Dead Time
Compensation

Parametro 1-20 Poténcia do Motor |0,09-110 kW Relacionado a Insira a poténcia do motor especificada nos

poténcia dados da plaqueta de identificacéo.
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Parametro Intervalo Padrao Uso

Parametro 1-22 Tensédo do Motor 50-1000 V Relacionado a Insira a tensao do motor especificada no dados

poténcia da plaqueta de identificagdo.

Parametro 1-23 Freqtiéncia do 20-400 Hz Relacionado a Insira a frequéncia do motor especificada nos

Motor poténcia dados da plaqueta de identificacéo.

Parametro 1-24 Corrente do Motor [0-10000 A Relacionado a Insira o valor da corrente do motor especi-

poténcia ficada nos dados da plaqueta de identificacdo.

Pardmetro 1-25 Velocidade nominal | 50-9,999 RPM Relacionado a Insira a velocidade nominal do motor especi-

do motor poténcia ficada nos dados da plaqueta de identificacdo.

1-26 Torque nominal do Motor 0,1-1,000,0 Nm Relacionado a Esse parametro esta disponivel somente

poténcia quando-10 Construcdo do Motor estiver
programado para opgdes que permitam o
modo de motor permanente.
AVISO!
Alterar este parametro afeta as configu-
racées de outros parametros.

Pardmetro 1-29 Adaptagdo Desligado Executar uma AMA otimiza o desempenho do

Automadtica do Motor (AMA) motor.

Pardmetro 1-30 Resisténcia do 0-99,990 Ohm Relacionado a Programar o valor da resisténcia do estator.

Estator (Rs) poténcia

Parametro 1-37 Indutdncia do eixo- {0,000-1000,000 mH Relacionado a Insira o valor da indutancia do eixo-d.

-d (Ld) poténcia Obter o valor na folha de dados do motor de
ima permanente. O valor de indutancia do
eixo-d ndo pode ser obtido executando uma
AMA.

Parametro 1-38 g-axis Inductance | 0,000-1000,000 mH Relacionado a Insira o valor da indutancia do eixo-q.

(Lq) poténcia

Pardmetro 1-39 Pélos do Motor 2-100 4 Insira 0 numero de polos do motor.

Parametro 1-40 Forca Contra Eletro- [ 10-9000 V Relacionado a Tensao de Forca Contra Eletro Motriz do RMS

motriz em 1000RPM poténcia linha a linha a 1000 RPM.

Parametro 1-42 Comprimento do 0-100 m 50 m Insira o comprimento de cabo de motor.

Cabo do Motor

Pardmetro 1-44 d-axis Inductance |0,000-1000,000 mH Relacionado a Este parametro corresponde a saturacdo de

Sat. (LdSat) poténcia indutancia de Ld. idealmente, este parametro

tem o mesmo valor que 7-37 Indutancia do
eixo-d (Ld). No entanto, se o fornecedor do
motor fornecer uma curva de indugéo, insira o
valor de indugdo, que é 200% da corrente
nominal.

Pardmetro 1-45 g-axis Inductance
Sat. (LgSat)

0,000-1000,000 mH

Relacionado a
poténcia

Este parametro corresponde a saturacdo de
indutancia de Lqg. idealmente, este parametro
tem o mesmo valor que pardmetro 1-38 g-axis
Inductance (Lg). No entanto, se o fornecedor do
motor fornecer uma curva de indugao, insira o
valor de indugédo, que é 200% da corrente
nominal.

Parametro 1-46 Position Detection
Gain

20-200%

100%

Ajusta a altura do pulso de teste durante a
deteccdo de posicao na partida (valido a partir
da versao de software 2.80).

Parametro 1-48 Current at Min

Inductance for d-axis

20-200 %

100%

Insira o ponto de saturacdo da indutancia.
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Parémetro 1-49 Current at Min 20-200 % 100% Este parametro especifica a curva de saturacao

Inductance for g-axis dos valores de indutancia d- e g-. De 20% a
100% desse parametro, as indutancias sdo
linearmente aproximadas devido aos
parametros pardmetro 1-37 Indutdncia do eixo-d
(Ld), parametro 1-38 g-axis Inductance (Lg),
parametro 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat) e
pardmetro 1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat).

Pardmetro 1-70 PM Start Mode [0] Deteccéo de Rotor [0] Detecgao de Valido a partir da versdo de software 2.80.

[1] Estacionamento Rotor
1-73 Flying Start [0] Desabilitado 0 Selecione [1] Ativado para ativar o conversor de
[1] Ativado frequéncia para capturar um motor em rotagéo,

por exemplo, aplicacdes de ventilador. Quando
PM estiver selecionado, esse parametro é
ativado.

3-02 Referéncia Minima -4999,000-4999,000 0 A referéncia minima é o menor valor obtido
pela soma de todas as referéncias.

Pardmetro 3-03 Referéncia Mdxima |-4999,000-4999,000 50 A referéncia maxima é o maior valor obtido
pela soma de todas as referéncias

Parametro 3-10 Referéncia -100-100% 0 Insira o setpoint.

Predefinida

Parametro 3-41 Tempo de 0,05-3600,0 s Relacionado a Tempo de aceleragdo de 0 a

Acelerag¢do da Rampa 1 poténcia parametro 1-23 Freqiiéncia do Motor nominal
para motores assincronos; tempo de aceleracdo
de 0 a parametro 1-25 Velocidade nominal do
motor para motores PM.

Parametro 3-42 Tempo de Desace- |0,05-3600,0 s Relacionado a Tempo de desaceleracao de

leragdo da Rampa 1 poténcia parametro 1-23 Freqliéncia do Motor nominal a
0 para motores assincronos; tempo de desace-
leracdo de parametro 1-25 Velocidade nominal
do motor a 0 para motores PM.

Pardmetro 4-12 Lim. Inferior da 0,0-400,0 Hz 0,0 Hz Insira o limite minimo para baixa velocidade.

Veloc. do Motor [Hz]

Parametro 4-14 Lim. Superior da 0,0-400,0 Hz 100 Hz Insira o limite minimo de alta velocidade.

Veloc do Motor [Hz]

Pardmetro 4-19 Freqiiéncia Mdx. de |0,0-400,0 Hz 100 Hz Inserir o valor da frequéncia de saida maxima.

Saida

Pardmetro 6-20 Terminal 54 Tensdo |0,00-10,00 V 0,07 V Insira a tensdo que corresponde ao valor de

Baixa referéncia baixa.

Pardmetro 6-21 Terminal 54 Tensdo |0,00-10,00 V 10,00 V Insira a tensdo que corresponde ao valor de

Alta referéncia alta.

Pardmetro 6-22 Terminal 54 0,00-20,00 mA 4,00 mA Insira a corrente que corresponde ao valor de

Corrente Baixa referéncia baixa.

Pardmetro 6-23 Terminal 54 0,00-20,00 mA 20,00 mA Insira a corrente que corresponde ao valor de

Corrente Alta referéncia alta.

Parametro 6-24 Terminal 54 Ref/ -4999-4999 0 Insira o valor de feedback que corresponde a

Feedb. Valor Baixo tenséo ou corrente configurada no
parametro 6-20 Terminal 54 Tensdo Baixa/
pardmetro 6-22 Terminal 54 Corrente Baixa.

Parametro 6-25 Terminal 54 Ref./ -4999-4999 50 Insira o valor de feedback que corresponde a

Feedb. Valor Alto tensao ou corrente configurada no
parametro 6-21 Terminal 54 Tensdo Alta/
pardmetro 6-23 Terminal 54 Corrente Alta.

Pardmetro 6-26 Terminal 54 Const. |0,00-10,00 s 0,01 Insira a constante de tempo do filtro.

de Tempo do Filtro
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Pardmetro 6-29 Modo do terminal |[0] Corrente 1 Selecione se o terminal 54 é usado para

54 [1] Tensao entrada de corrente ou tenséo.

Parametro 20-81 Controle Normal/ |[0] Normal 0 Selecione [0] Normal para ajustar o controle de

Inverso do PID [1] Inversao processo para aumentar a velocidade de saida
quando o erro de processo for positivo.
Selecione [1] Inversao para diminuir a
velocidade de saida.

Parametro 20-83 Velocidade de 0-200 Hz 0 Hz Insira a velocidade do motor a ser atingida

Partida do PID [Hz] como sinal inicial para o comeco do controle
de Pl

Parametro 20-93 Ganho Propor- 0,00-10,00 0,01 Insira o ganho proporcional do controlador de

cional do PID processo. O controle rapido é obtido em
amplificacao alta. Porém, se a amplificacéo for
muito alta, o processo pode ficar instavel.

Parametro 20-94 Tempo de 0,1-999,0 s 999,0 s Inserir o tempo integrado do controlador de

Integragdo do PID processo. Obtém-se um controle rapido por
meio de um tempo integrado curto, muito
embora, se este tempo for curto demais, o
processo pode tornar-se instavel. Um tempo
integrado excessivamente longo desativa a
acdo da integracao.

Pardmetro 30-22 Locked Rotor [0] Desligado [0] Desligado -

Detection [1] On

Pardmetro 30-23 Locked Rotor 0,05-1,00 s 0,10 s -

Detection Time [s]

Tabela 2.5 Assistente de Setup para Aplicagbes de Malha Fechada

Setup do motor

O assistente de setup do motor conduz os usuarios pelos parametros do motor necessarios.

Parametro

Intervalo

Padrao

Uso

Pardmetro 0-03 Defini¢cées Regionais

[0] Internacional
[1] EUA

0

Pardmetro 0-06 Tipo de Grade

[0]-[132] Consulte

Relacionado a

Selecione 0 modo de operagdo para reinicializagao

Tabela 2.4 poténcia na reconexao do conversor de frequéncia a tensao
de rede apés desligar.
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1-10 Constru¢do do Motor *[0] Assincrono [0] Assincrono Configurar o valor do parametro podera alterar
[1]1 PM, SPM néo saliente estes parametros:
[2] PM, IPM saliente, ndo parametro 1-01 Principio de Controle do Motor

Sat. parametro 1-03 Caracteristicas de Torque

[3] PM, IPM saliente, Sat. pardmetro 1-08 Motor Control Bandwidth
pardmetro 1-14 Fator de Ganho de Amortecimento
pardmetro 1-15 Low Speed Filter Time Const.
parametro 1-16 High Speed Filter Time Const.
parametro 1-17 Voltage filter time const.
pardametro 1-20 Poténcia do Motor

pardametro 1-22 Tensdo do Motor

parametro 1-23 Freqliéncia do Motor

pardmetro 1-24 Corrente do Motor

parametro 1-25 Velocidade nominal do motor

1-26 Torque nominal do Motor

pardmetro 1-30 Resisténcia do Estator (Rs)
parametro 1-33 Reatdncia Parasita do Estator (X1)
parametro 1-35 Reatdncia Principal (Xh)
pardmetro 1-37 Indutdncia do eixo-d (Ld)
parametro 1-38 g-axis Inductance (Lq)

parametro 1-39 Pélos do Motor

parametro 1-40 Forca Contra Eletromotriz em
1000RPM

parametro 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)
parametro 1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat)
pardmetro 1-46 Position Detection Gain

pardmetro 1-48 Current at Min Inductance for d-axis
pardmetro 1-49 Current at Min Inductance for g-axis
pardmetro 1-66 Corrente Min. em Baixa Velocidade
parametro 1-70 PM Start Mode

parametro 1-72 Fung¢do de Partida

1-73 Flying Start

parametro 1-80 Fung¢do na Parada

pardmetro 1-82 Veloc. Min p/ Funcionar na Parada
[Hz]

pardmetro 1-90 Prote¢do Térmica do Motor
pardmetro 2-00 Corrente de Hold CC/Preaque-
cimento

parametro 2-01 Corrente de Freio CC

parametro 2-02 Tempo de Frenagem CC
pardmetro 2-04 Veloc.Acion.d FreioCC [Hz]
pardametro 2-10 Fung¢do de Frenagem

parametro 4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor
[Hz]

parametro 4-19 Freqliéncia Mdx. de Saida
pardmetro 4-58 Fung¢do de Fase do Motor Ausente
parametro 14-65 Speed Derate Dead Time Compen-
sation

Parametro 1-20 Poténcia do Motor 0,12-110 kW/0,16-150 cv [Relacionado a Insira a poténcia do motor especificada nos dados
poténcia da plaqueta de identificagdo.

Parametro 1-22 Tensédo do Motor 50-1000 V Relacionado a Insira a tensdo do motor especificada no dados da
poténcia plagueta de identificacéo.

Parametro 1-23 Freqtiéncia do Motor 20-400 Hz Relacionado a Insira a frequéncia do motor especificada nos
poténcia dados da plaqueta de identificacédo.

Pardmetro 1-24 Corrente do Motor 0,01-10000,00 A Relacionado a Insira o valor da corrente do motor especificada
poténcia nos dados da plaqueta de identificacao.
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Pardmetro 1-25 Velocidade nominal do |50-9,999 RPM Relacionado a Insira a velocidade nominal do motor especificada

motor poténcia nos dados da plaqueta de identificacao.

1-26 Torque nominal do Motor 0,1-1,000,0 Nm Relacionado a Este parametro esta disponivel quando

poténcia 1-10 Construgdo do Motor estiver programado para

opcionais que ativar o modo motor permanente.
AVISO!
Alterar este parametro afeta as configu-
racoes de outros parametros.

Pardmetro 1-30 Resisténcia do Estator |0-99,990 Ohm Relacionado a Programar o valor da resisténcia do estator.

(Rs)

poténcia

Pardmetro 1-37 Indutdncia do eixo-d
(Ld)

0,000-1000,000 mH

Relacionado a
poténcia

Insira o valor da indutancia do eixo-d. Obter o
valor na folha de dados do motor de ima
permanente. O valor de indutancia do eixo-d ndo
pode ser obtido executando uma AMA.

Pardmetro 1-38 g-axis Inductance (Lq)

0,000-1000,000 mH

Relacionado a

Insira o valor da indutancia do eixo-q.

poténcia
Pardmetro 1-39 Pélos do Motor 2-100 4 Insira 0 numero de polos do motor.
Pardmetro 1-40 For¢a Contra Eletro- 10-9000 V Relacionado a Tensdo de Forca Contra Eletro Motriz do RMS
motriz em 1000RPM poténcia linha a linha a 1000 RPM.
Parametro 1-42 Comprimento do Cabo |0-100 m 50 m Insira o comprimento de cabo de motor.

do Motor

Parametro 1-44 d-axis Inductance Sat.
(LdSat)

0,000-1000,000 mH

Relacionado a
poténcia

Este parametro corresponde a saturacdo de
indutancia de Ld. idealmente, este parametro tem
o mesmo valor que pardmetro 1-37 Indutancia do
eixo-d (Ld). No entanto, se o fornecedor do motor
fornecer uma curva de inducao, insira o valor de
inducado, que é 200% da corrente nominal.

Pardmetro 1-45 g-axis Inductance Sat.

0,000-1000,000 mH

Relacionado a

Este parametro corresponde a saturacdo de

(LgSat) poténcia indutancia de Lq. idealmente, este parametro tem
o mesmo valor que pardmetro 1-38 g-axis
Inductance (Lg). No entanto, se o fornecedor do
motor fornecer uma curva de indugao, insira o
valor de indugdo, que é 200% da corrente
nominal.

Pardmetro 1-46 Position Detection Gain |20-200% 100% Ajusta a altura do pulso de teste durante a
deteccdo de posicao na partida (valido a partir da
versdo de software 2.80).

Pardmetro 1-48 Current at Min 20-200 % 100% Insira o ponto de saturacdo da indutancia.

Inductance for d-axis

Pardmetro 1-49 Current at Min 20-200 % 100% Este parametro especifica a curva de saturagao

Inductance for g-axis

dos valores de indutancia d- e g-. De 20% a 100%
deste parametro, as indutancias sao linearmente
aproximadas devido aos parametros 1-37, 1-38,
1-44 e 1-45.

Pardmetro 1-70 PM Start Mode

[0] Deteccao de Rotor
[1] Estacionamento

[0] Detecgao de
Rotor

Valido a partir da versao de software 2.80.

1-73 Flying Start

[0] Desabilitado

Selecione [1] Ativado para ativar o conversor de

[1] Ativado frequéncia para capturar um motor em rotagao.
Parametro 3-41 Tempo de Aceleragédo 0,05-3600,0 s Relacionado a Tempo de aceleragao de 0 a
da Rampa 1 poténcia pardmetro 1-23 Freqiiéncia do Motor nominal.
Parametro 3-42 Tempo de Desace- 0,05-3600,0 s Relacionado a Tempo de desaceleracao de

leracéo da Rampa 1

poténcia

pardmetro 1-23 Freqiiéncia do Motor nominal até 0.
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Pardmetro 4-12 Lim. Inferior da Veloc. 0,0-400,0 Hz 0,0 Hz Insira o limite minimo para baixa velocidade.
do Motor [Hz]
Parametro 4-14 Lim. Superior da Veloc |0,0-400,0 Hz 100,0 Hz Insira o limite maximo de alta velocidade.
do Motor [Hz]
Parametro 4-19 Freqtiéncia Mdx. de 0,0-400,0 Hz 100,0 Hz Inserir o valor da frequéncia de saida maxima.
Saida
Pardmetro 30-22 Locked Rotor [0] Desligado [0] Desligado -
Detection [1] On
Pardmetro 30-23 Locked Rotor 0,05-1,00 s 0,10 s -
Detection Time [s]
Tabela 2.6 Configuracoes do assistente de setup do motor
Alteracdes implementadas 6. Pressione [4] [¥] para programar ou modificar o

A funcdo Alteragées Feitas lista todos os parametros
alterados nas configuracées padrao.

. A lista mostra somente os parametros que foram
alterados no setup da edicdo atual.

. Os parametros que foram reinicializados para
valores padrdo nao estdo indicados.

. A mensagem Empty (vazio) indica que nenhum
parametro foi alterado.

Alterar programacgdes do parametro

1. Para entrar no Quick Menu, pressione a tecla
[Menu] até o indicador no display ficar
posicionado acima de Quick Menu.

2. Pressione [4] [Y] para selecionar o assistente,
setup de malha fechada, setup do motor ou
alteragoes feitas e pressione [OK].

3. Pressione [4] [Y] para navegar pelos parametros
no Quick Menu.

4. Pressione [OK] para selecionar um parametro.

5. Pressione [A] [¥] para alterar o valor de uma
programacao do parametro.

6. Pressione [OK] para aceitar a modificacéo.

7. Pressione [Voltar] duas vezes para entrar em
Status ou pressione [Menu] uma vez para entrar
no Menu Principal.

O menu principal acessa todos os parametros

1. Pressione a tecla [Menu] até o indicador do

display ficar posicionado acima de Menu Principal.

2. Pressione [4] [¥] para navegar pelos grupos do
parametro.

3. Pressione [OK] para selecionar um grupo do
parametro.

4. Pressione [4] [Y] para navegar pelos parametros

no grupo especifico.

5. Pressione [OK] para selecionar o parametro.

valor de um parametro.

2.3.3 Menu Principal

Pressione [Menu principal] para acessar e programar todos
os parametros. Os parametros do Menu Principal podem
ser acessados imediatamente, a menos que uma senha
tenha sido criada via pardmetro 0-60 Senha do Menu
Principal..

Para a maioria das aplicagdes de Drive do VLT HVAC Basic,
ndo é necessario acessar os parametros do menu principal.
O quick menu fornece o acesso mais simples e mais rapido
aos parametros tipicos necessarios.

2.4 Transferéncia Rapida da Programacgao
do Parametro entre Multiplos
Conversores de Frequéncia

Uma vez concluido o setup de um conversor de
frequéncia, é recomendavel que esses dados sejam
armazenados no LCP ou em um PC via Software de
Instalagao do MCT 10.

Transferéncia de dados do conversor de frequéncia para
o LCP:

1. Ir para pardmetro 0-50 Cépia do LCP.
2. Pressione [OK].

3. Selecione [1] Todos para LCP.

4. Pressione [OK].

Conecte o LCP a outro conversor de frequéncia e copie as
programacdes do parametro para esse conversor de
frequéncia também.

Transferéncia de dados do LCP para o conversor de
frequéncia:

1. Ir para pardmetro 0-50 Cépia do LCP.
2. Pressione [OK].

3. Selecione [2] Todos do LCP.

4. Pressione [OK].
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2.5 Leitura e Programacao de Parametros
Indexados

Selecione o parametro, pressione [OK] e pressione [A] [V]
para rolar pelos valores indexados. Para alterar o valor do
parametro, selecione o valor indexado e pressione a tecla
[OK]. Altere o valor pressionando [4] [Y]. Pressione [OK]
para aceitar a nova configuragao. Pressione [Cancel] para
abortar. Pressione [Back] para sair do parametro.

2.6 Inicializagdo para as Configuracoes
Padrao

Ha duas maneiras de inicializar o conversor de frequéncia
com a configuracdo padrao.

Inicializacdo recomendada
1. Selecione pardmetro 14-22 Modo Operagéo.
2 Pressione [OK].
3. Selecione [2] Inicializag¢do e pressione [OK].
4

Desligue o conversor de frequéncia e aguarde até
o display apagar.

5. Conecte a alimentacao de rede elétrica
novamente. O conversor de frequéncia estd agora
reinicializado, exceto os seguintes parametros:

. 1-06 Sentido Hordrio

. Parametro 8-30 Protocolo

. Pardmetro 8-31 Endereco

. Pardmetro 8-32 Baud Rate

. Pardmetro 8-33 Bits de Paridade / Parada

. Parametro 8-35 Atraso Minimo de
Resposta

. Pardmetro 8-36 Atraso de Resposta
Minimo

. Pardmetro 8-37 Atraso Inter-Caractere
Mdximo

. Parametro 8-70 Instanc Dispos BACnet

. Pardmetro 8-72 Masters Mdx MS/TP

. Pardmetro 8-73 Chassi Info Mdx.MS/TP

. Parametro 8-74 Servico "I-Am"

. Pardmetro 8-75 Senha de Inicializagéo

. Pardmetro 15-00 Horas de funcionamento
a paradmetro 15-05 Sobretensées

. Pardmetro 15-03 Energizag6es
. Pardmetro 15-04 Superaquecimentos
. Parametro 15-05 Sobretensées

. Parametro 15-30 Log Alarme: Céd Falha

. 15-4* Parametros de identificacdo do
drive

Inicializacdo com dois dedos

A outra maneira de inicializar o conversor de frequéncia
para as configuracdes padrdo é através da inicializacdo
com 2 dedos, que é descrita nas etapas a seguir.

1. Desligue o conversor de frequéncia.
2. Pressione [OK] e [Menul].

3. Energize o conversor de frequéncia enquanto
estiver pressionando as teclas durante 10 s.

1. O conversor de frequéncia esta agora reinicia-
lizado, exceto os seguintes parametros:

. Parametro 15-00 Horas de funcionamento
. Pardmetro 15-03 Energizagbes

. Parametro 15-04 Superaquecimentos

. Parametro 15-05 Sobretensées

. 15-4* Parametros de identificacdo do
drive

A inicializacdo do parametro é confirmada por AL80 no
display apés o ciclo de energizacgao.
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3 Parametros

O * em numeros de parametro indica um grupo ou
subgrupo de parametros em que os primeiros um ou dois
ndmeros sdao os mesmos. Por exemplo, 0-** indica o grupo
de parametros que toda partida com 0. 0-0* indica o
subgrupo de parametros que compartilham os dois
primeiros numeros, que é 0-0.

Um asterisk (*) apds um nimero de opcional indica que é

a opgao padrédo. Por exemplo, [0]* Inglés é a opcdo padrao

para parametro 0-01 Idioma.

3.1 Main Menu (Menu Principal) - Operacao
e Display - Grupo 0

Parametros relacionados as funcdées fundamentais do

conversor de frequéncia, funcdo das teclas do LCP e
configuracdo do display do LCP.

3.1.1 0-0* Configuracbes Basicas

0-01 Idioma

Option: Funcao:
Define o idioma a ser utilizado no display.
[0] * | English
[1] Deutsch
[2] Francais
[3] Dansk
[4] Spanish
[5] Italiano
[28] Bras.port
[255] | No Text

0-03 Definicoes Regionais

Option: Funcao:
AVISO!
Néao é possivel ajustar este parametro

enquanto o motor estiver em funcio-
namento.

Para atender as necessidades das diferentes
configuragées padrao em varias partes do mundo,
o pardmetro 0-03 Definicées Regionais é
implementado no conversor de frequéncia. A
configuragao selecionada influi na configuracao
padréo da frequéncia nominal do motor.

[0] | Interna- Programa o valor padrao de

cional pardametro 1-23 Freqiiéncia do Motor para 50 Hz.

[1] | América
do Norte

Programa o valor padrdo de
pardmetro 1-23 Freqliéncia do Motor para 60 Hz.

0-04 Estado Operacional na Energizacao

Option: Funcao:

Selecione o modo de operagdo na
reconexao do conversor de frequéncia a
tensdo de rede apds desligar ao operar em
modo Manual (local).

[0] | Retomar
* frequéncia, mantendo a mesma referéncia

Retoma a operacdo do conversor de

local e a mesma condicao de partida/parada
(aplicada por [Hand On]/[Off] no LCP ou
partida local através de uma entrada digital
como antes de o conversor ser desligado.

[11 | Parad
forcd,ref=ant.

Usa a referéncia salva [1] para parar o
conversor de frequéncia, mas a0 mesmo
tempo retém a referéncia de velocidade
local na memdria antes de desligar. Apds a
tensao de rede ser reconectada e apos
receber um comando de partida
(pressionando a tecla [Hand On] ou usando
o comando de partida local por meio de
uma entrada digital), o conversor de
frequéncia da nova partida e opera na
referéncia de velocidade retida.

0-06 Tipo de Grade

Option: Funcéo:

Selecione o tipo de grade da
frequéncia / tensao de
alimentacao.

AVISO!

Nem todas as opg¢oes
sao suportadas em todos
os tamanhos de
poténcia.

A grade IT é uma rede
elétrica de alimentacdo em
que ndo ha conexdes para o
terra.

Delta é uma rede elétrica de
alimentacdo em que a parte
secundaria do transformador
é conectada em delta e uma
fase é conectada ao terra.

[0] 200-240 V/50 Hz/grade de Tl
[1] 200-240 V/50 Hz/Delta

[2] 200-240 V/50 Hz

[10] [380-440 V/50 Hz/grade de TI
[11] | 380-440 V/50 Hz/Delta

[12] [380-440 V/50 Hz
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0-06 Tipo de Grade

Option: Funcao:
[20] | 440-480 V/50 Hz/grade de Tl
[21] [440-480 V/50 Hz/Delta

[22] | 440-480 V/50 Hz

[30] [525-600 V/50 Hz/grade de TI
[31] [525-600 V/50 Hz/Delta

[32] [525-600 V/50 Hz

[100] [ 200-240 V/60 Hz/grade de TI
[101] | 200-240 V/60 Hz/Delta

[102] | 200-240 V/60 Hz

[110] | 380-440 V/60 Hz/grade de TI
[111] [ 380-440 V/60 Hz/Delta

[112] | 380-440 V/60 Hz

[120] [ 440-480 V/60 Hz/grade de TI
[121] [ 440-480 V/60 Hz/Delta

[122] | 440-480 V/60 Hz

[130] [ 525-600 V/60 Hz/grade de TI
[131] [ 525-600 V/60 Hz/Delta

[132] | 525-600 V/60 Hz

0-07 TI de Frenagem CC Automatica

Option: Funcéo:

]
]
]
]
]
I
]
]
]
]
]
]

Fungdo de protecao com relacao a
sobretensdo na parada por inércia.

AVISO!

Pode causar PWM quando em parada
por inércia.

[0] | Off (Desligado) | Esta fungdo néao esta ativa.

[1] * | On (Ligado) Esta funcdo esta ativa.

3.1.2 0-1* Definir e fazer setup das
operagoes

Um conjunto completo de todos os parametros que
controlam o conversor de frequéncia é denominado de
setup. O conversor de frequéncia contém dois setups:
setup 1 e setup 2. Além disso, um conjunto fixo de
configuracdes de fabrica pode ser copiado para um ou
ambos os setups.

Algumas das vantagens de haver mais de um setup no
conversor de frequéncia sao:

. Operar o motor em um setup (configuragao ativa)
enquanto atualiza parametros em outro setup
(editar setup)

. Conectar os dois motores (um de cada vez) ao
conversor de frequéncia. Os dados do motor para
dois motores podem ser colocados nos dois
setups.

. Alterar rapidamente as configuracées do
conversor de frequéncia e/ou do motor enquanto
o motor estiver funcionando. Por exemplo, tempo
de rampa ou referéncias predefinidas via
barramento ou entradas digitais.

A configuracdo ativa pode ser programada como setup
multiplo, em que a configuracdo ativa é selecionada por
meio de entrada em um terminal de entrada digital e/ou
por meio da control word do bus.

Use pardmetro 0-51 Cépia do Set-up para copiar setup 1
para setup 2 ou copiar setup 2 para setup 1. Para evitar
programacdes conflitantes do mesmo parametro em dois
setups diferentes, vincule os setups utilizando

pardmetro 0-12 Este Set-up é dependente de. Pare o
conversor de frequéncia antes de alternar entre setups em
que os parametros marcados como ndo alterdvel durante a
operacado tiverem valores diferentes.

Os parametros que sdo ndo alterdveis durante a opera¢do
sdo marcados como false em capétulo 5 Listas de
Pardmetros.

0-10 Setup Ativo

Option: Funcéo:
Selecione o setup no qual o conversor de
frequéncia opera.

[1] * | Set-up 1 Setup 1 estd ativo.

[2] | Set-up 2 Setup 2 esta ativo.

[9] | Setup Usado para sele¢oes remotas de setups via

Multiplo entradas digitais e a porta de comunicagao

serial. Este setup utiliza as programagdes do
pardmetro 0-12 Este Set-up é dependente de.

0-11 Set-up da Programacéao

Option: Funcéo:
O numero do setup que esta sendo editado
é exibido no LCP, piscando.
[1] | Set-up 1 Editar Setup 1
[2] | Set-up 2 Editar Setup 2
[9] * | Ativar Set-up | Editar pardmetros no setup através de E/S
digitais.
0-12 Este Set-up é dependente de
Option: Funcao:
Se os setups nao estiverem vinculados,
uma alternacédo entre eles néao sera
possivel enquanto o motor estiver em
funcionamento.
[0] Nao Ao selecionar um setup diferente para
conectado operacdo, a alteracdo do setup ndo ocorre
até o motor fazer parada por inércia
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0-12 Este Set-up é dependente de 0-30 Unidade de Leitura Personalizada

Option: Funcao: Option: Funcao:
[20] * | Setups Copia parametros ndo alterdveis durante a Programe um valor a ser exibido no display
Vinculados operacdo de um setup para outro. E do LCP. O valor tem uma relagao linear, ao
possivel comutar setups enquanto o quadrado ou cubica com a velocidade. Essa
motor estiver funcionando. relacdo depende da unidade selecionada
(veja Tabela 3.7). O valor calculado real pode
. . ser lido em pardmetro 16-09 Leit.Personalz..
3.1.3 0-3* Leitura personalizada do LCP e
Texto do display (0] _|Nenhum
[11* %
E possivel personalizar os elementos de exibicio para [51 | PPM
vérias finalidades. (101 | I/Min
[11] |RPM
Leitura Personalizada [12] | PULSOS/s
O valor calculado a ser exibido baseia-se nas configuracées [20] | /s
em pardmetro 0-30 Unidade de Leitura Personalizada, [21] |V/min
pardametro 0-31 Valor Min Leitura Personalizada (somente [22] |I/h
linear), pardmetro 0-32 Valor Mdx Leitura Personalizada, [23] [m3/s
pardmetro 4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz] e na [24] [ m3/min
velocidade real. 251 [m3/h
Custom Readout (Value) e [30] |kg/s
P 16-09 o A
Custom Readout E (311 | kg/min
Unit P 0-30 @ [32] |kgrh
Max value R X
P0-32 oo — [33] t/min
N ! [34] [vh
RS |
o ! [40] | m/s
e® D) ! -
Q & ! [41] | m/min
e2 e |
& Q* ! 45 [m
O & S
o %,-&\OB Q°$ ! [60] | Grau Celsius
& & :
Minvalue | Q\>'° \é\& : [70] | mbar
ini N |
L|n.|ar C ' Motor Speed [71] | bar
units only ! 721 |Pa
P 0-31 0 !
Motor Speed [73] |kPa
High limit [74] m Wg
P 4-14 (Hz)
N . . [80] [kw
llustracao 3.1 Leitura Personalizada (1201 | GPM
[121] | galao/s
B i . X . [122] | galdo/min
A relacdo dependera do tipo de unidade de medida 11231 | galaorh
selecionada no pardmetro 0-30 Unidade de Leitura Persona- J
. [124] | CFM
lizada:
[127] | pé cubico/h
X - - - [140] | pés/s
Tipo de unidade Relacao de velocidade ——
X N [141] | pés/min
Adimensional
- [160] | Grau Fahr
Velocidade
- [170] | psi
Vazao, volume
- . [171] [ Ib/pol2
Vazdo, massa Linear
- [172] | pol wg
Velocidade
X [173] | pé WG
Comprimento
[180] [ hp
Temperatura
Pressao Quadratica
Poténcia Cubica

Tabela 3.1 Relacao de Velocidade
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0-42 Tecla [Auto on] (Automat. ligado) do LCP

0-31 Valor Min Leitura Personalizada

Range: Funcao: Option: Funcao:
0 CustomRea- [O- Este parametro programa o valor [0] | Desabilitar Todos | Selecione [0] Desabilitado para evitar
doutUnit* 999999.99 minimo da leitura definida pelo partida acidental do conversor de
CustomRea- usuario (ocorre a velocidade frequéncia no LCP.
oty ezl = jpesiel eslzdizar [1] * | Habilitar Todos [Auto On] esta ativado.
apenas um valor diferente de 0

ao selecionar uma unidade linear
em pardmetro 0-30 Unidade de
Leitura Personalizada. Para
unidades quadréticas e cubicas o
valor minimo é 0.

0-32 Valor

Max Leitura Personalizada

0-44 Tecla [Off/Reset] no LCP

Funcao:

Option:
[0] | Desabilitar Todos

Desabilitar a tecla Off/Reset.

*

[1] * | Habilitar Todos

[71 | Enable Reset Only

Ativar a Funcao Reset e a Funcédo Off.

Ative a funcdo Reset e desative a funcao
Off para evitar parada acidental do

Range: Funcao: conversor de frequéncia.
100 Custom- [0.0 - Este parametro programa o
ReadoutUnit* | 999999.99 valor maximo a ser mostrado
CustomRea- quando a velocidade do motor 3.1.5 0-5% Copiar/SaIvar
doutUnit] atingir o valor programado de
pardmetro 4-14 Lim. Superior da Copiar programacao do parametro entre setups e do/para
Veloc do Motor [Hz]. o LCP.

0-50 Copia do LCP

0-37 Texto de Display 1

. Option: Funcao:
Range: Funcao:
[0] * | Sem cépia
[0 - 01| Use este parametro para gravar uma string de texto - -
L . . L . [1] |Todos para o Copia todos os parametros em todos os
individual para ser lida via comunicacgao serial. A ID . .
LCP setups, a partir da meméria do conversor

do dispositivo pode ser incluida. . .
de frequéncia, para a memoéria do LCP.
Usado somente ao executar BACnet.

Para fins de servico, copie todos os

parametros para o LCP apds a colocacdo

0-38 Texto de Display 2 )
em funcionamento.

Range: Funcao:
— - [2] | Todos a partir | Copia todos os parametros em todos os
[0 - 01| Use este parametro para gravar uma string de texto L.
L . ) L . d LCP setups, da meméria do LCP para a
individual para ser lida via comunicagao serial. . .
memoria do conversor de frequéncia.
Usado somente ao executar BACnet.
[3] |Indep.d Copia somente os parametros que sdo

tamanh.de LCP

0-39 Texto de Display 3 independentes do tamanho do motor. Esta

Range:
[0-0]

Funcio: ultima selecdo pode ser utilizada para

= - programar varios conversores de
Use este parametro para gravar uma string de texto . .
e i X L i frequéncia com a mesma fungdo sem
individual para ser lida via comunicacao serial. . o .
incomodar os dados de motor ja definidos.

0-51 Cépia do Set-up

Option: Funcao:
[0] *

Usado somente ao executar BACnet.

3.1.4 0-4* LCP

Sem cépia Sem fungdo

Ative, desabilite e proteja com senha as teclas individuais

[1] | Copiar p/set- Copiar do setup 1 para setup 2.

do LCP.
-up1
0-40 Tecla [Hand on] (Manual ligado) do LCP [2] | Copiar p/set- | Copiar do setup 2 para setup 1.
Option: Funcao: -up2

[9] | Copiar para Copiar a configuragao de fabrica para

[0] | Desabilitar Todos | Selecione [0] Desabilitado para evitar

todos setup de programacéo (selecionado em

partida acidental do conversor de

frequéncia em modo local. pardmetro 0-11 Set-up da Programacéo).

[1] * | Habilitar Todos [Hand On] esta ativado.
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3.1.6 0-6* Senha

0-60 Senha do Menu Principal

Range: Funcao:

0% | [0 -999 ][ Definir a senha de acesso ao Menu Principal por
meio da tecla [Main Menu]. Programar o valor

para 0 desabilita a funcao de senha.
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3.2 Main Menu (Menu Principal) - Carga e
Motor - Grupo 1

Parametros relativos as compensac¢des de carga da
plagueta de identificagdo do motor e do tipo de carga da
aplicacao.

3.2.1 1-0* Programacdes Gerais

1-00 Modo Configuracao

1-01 Principio de Controle do Motor

Option: Funcao:
MREXAIAVISO!

Quando 7-70 Constru¢do do Motor estiver
programado para opgdes ativadas por PM,
somente a opgao VVC* esta disponivel.

Modo de funcionamento normal, incluindo compen-
sacoes de carga e deslizamento.

Option: Funcao: 1-03 Caracteristicas de Torque
[0] | Malha E‘ng H . =
o | Abert U Option: Funcao:
erta N - .
Este parametro nao pode ser ajustado [1] * | Torque Para controle da velocidade de bombas
enquanto o motor estiver em funcio- variavel | centrifugas e ventiladores. Para ser usado
namento. também ao controlar mais de um motor do
mesmo conversor de frequéncia (por exemplo,
A velocidade do motor é determinada aplicando varios ventiladores de condensador ou
uma referéncia de velocidade ou configurando a ventiladores de torre de resfriamento). Fornece
velocidade desejada quando em modo local. uma tensao que é otimizada para uma carga de
Malha aberta também é usada se o conversor de torque elevada ao quadrado caracteristica do
frequéncia for parte de um sistema de controle motor.
e Ll et e (s i e e e B [3] | Otim. Para controle da velocidade ideal de
externo que fornece um sinal de referéncia de . ;
Autom ventiladores e bombas centrifugas com
velocidade como saida. . I - < .
Energia eficiéncia energética, fornece uma tenséo que é
[3] | Malha m vT otimizada para uma caracteristica de carga do
Fechada motor com torque ao quadrado. Além disso, o
Quando programado para Malha Fechada, . .
. . recurso AEO adapta a tensao exatamente a
os comandos Reversdo e Partida Reversa L i )
. R N situacdo da carga de corrente, reduzindo assim
néo revertem o sentido de rotacdo do . .
o consumo de energia e o ruido do motor.
motor.
1-06 Clockwise Direction
A velocidade do motor é determinada por uma N .
. . ) Option: Funcao:
referéncia do controlador PID integrado, variando
A
a velocidade do motor como de um processo de m
controle de malha fechada (por exemplo, pressao Nio é possivel ajustar este parametro
ou fluxo constante). Configure o controlador PI enquanto o motor estiver em funcio-
no grupo do parametro 20-** Malha Fechada do namento.
Drive.
corespondente  sta g dieea do LCh Ut
1-01 Principio de Controle do Motor correspondente a seta de dire¢do do LCP. Usado
Option: Funcao: para mudar com facilidade o sentido de rotagao
[0] |/ m do eixo sem trocar os fios do motor.
Quando U/f estiver em funcionamento, [0] * | Normal | O eixo do motor gira no sentido horario quando o
deslizamento de controle e compensagdes de conversor de frequéncia estiver conectado U=U;
carga nao estao incluidos. V=V, e W=W para o motor.
[1] |Inverse | O eixo do motor gira no sentido anti-horario
Usado para motores conectados em paralelo e/ou quando o conversor de frequéncia estiver
em aplicagées de motor especiais. Programe as conectado U=U; V=V; e W=W para o motor.
configuragdes U/f em parametro 1-55 Caracteristicas
U/f - U e parémetro 1-56 Caracteristicas U/f - F. 1-08 Motor Control Bandwidth
Option: Funcéo:
[0] |High Adequado para resposta altamente dinamica.
[1] * | Medium Adequado para operagdo suave em estado
estavel.
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1-40 Forca Contra Eletromotriz X X X
Option: Funcao: em 1000RPM
[2] | Low Adequado para operagdo suave em estado Parametro 1-42 Comprimento X X X X
estadvel com o minimo de resposta dinamica. do Cabo do Motor
Pardmetro 1-43 Comprimento X X X X
[3] | Adaptive 1 [ Adequado para operacao suave em estado do cabo do motor
estavel com amortecimento extra-ativo. Pardmetro 1-44 d-axis
[4] | Adaptive 2 | Esta é uma alternativa para Adaptativo 1, que Inductance Sat. (LdSat)
foca motores PM de baixa indutancia. Pardmetro 1-45 g-axis X
Inductance Sat. (LgSat)
. pardmetro 1-46 Position X X X
3.2.2 1-10 para 1-13 Selecao do motor Detection Gain
Pardmetro 1-48 Current at Min X
. VISO- Inductance for d-axis
Esse grupo do parametro ndo pode ser ajustado Paréametro 1-49 Current at Min X
enquanto o motor estiver em funcionamento. Inductance for g-axis
Pardmetro 1-50 Magnetizagéo
Os parametros a seguir estdo ativos ('x') dependendo da do Motor a 0 Hz
configuragéo de 1-10 Construgdo do Motor. Pardmetro 1-52 Veloc Min de
Magnetiz. Norm. [Hz]
1-10 Construcdo do Motor [l 11 21 PM, | 131 PM, Parametro 1-55 Caracteristicas
Assincrono | Motor | IPM IPM uf-u
PM |saliente, |saliente, Parametro 1-56 Caracteristicas
nao | nao Sat Sat Ut-F
saliente Pardmetro 1-62 Compensagéo
1-00 Modo Configuragdo X X X X de Escorregamento
1-03 Caracteristicas de Torque X Parametro 1-63 Const d Tempo
1-06 Sentido Hordrio X X X X d Compens Escorregam
Pardmetro 1-08 Motor Control X X X X Parametro 1-64 Amorte-
Bandwidth cimento da Ressondncia
1-14 Fator de Ganho de X x X parametro 1-65 Const Tempo
Amortecimento Amortec Ressondnc
1-15 Low Speed Filter Time X X X Parametro 1-66 Corrente Min. X X X
Const. em Baixa Velocidade
1-16 High Speed Filter Time X X X Parametro 1-70 PM Start Mode X X X
Const. 1-71 Atraso da Partida X X X X
1-17 Voltage filter time const. X X X 1-72 Fungéo de Partida X X X X
1-20 Poténcia do Motor [kW] X 1-73 Flying Start X X X X
1-22 Tensdo do Motor X 1-80 Fungdo na Parada X X X X
1-23 Freqgiiéncia do Motor X Pardmetro 1-90 Protecdo X X X X
1-24 Corrente do Motor x x x x Térmica do Motor
1-25 Velocidade nominal do x x x x 2-00 Corrente de Hold CC/ X X X X
motor Preaquecimento
Pardmetro 1-26 Torque N X N 2-01 Corrente de Freio CC X X X X
nominal do Motor 2-02 Tempo de Frenagem CC X X X X
Pardmetro 1-29 Adaptacdo X X X X 2-04 Veloc.Acion.d FreioCC [Hz] X X X X
Automdtica do Motor (AMA) 2-06 Parking Current X X X
1-30 Resisténcia do Estator (Rs) X X X X Pardmetro 2-07 Parking Time X X X
1-33 Reatdncia Parasita do X 2-10 Fungdo de Frenagem X X X X
Estator (X1) 2-16 Corr Mdx Frenagem CA X
1-35 Reatdncia Principal (Xh) X 2-17 Controle de Sobretensdo X X X X
1-37 Induténcia do eixo-d (Ld) X X X 4-10 Sentido de Rotagdo do X X X X
Pardmetro 1-38 g-axis X X Motor
Inductance (Lq) 4-14 Lim. Superior da Veloc do X X X X
1-39 Pélos do Motor X X X X Motor [Hz]
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4-18 Limite de Corrente X X X X 1-10 Construcao do Motor

4-19 Freqiiéncia Mdx. de Saida X X X X

Option: Funcéo:
4-58 Funcdo de Fase do Motor X X X X 31 |Pm, 1PM Para motores de ima permanente (PM)
Ausente . P .

- — saliente, Sat. com imas internos (saliente), com controle
Parametro 14-01 Freqliéncia de X X X X de saturacio da indutancia.
Chaveamento
Pardmetro 14-03 Sobremo- X X X X
_ _ +

dulagéo 3.23 1-14a 1-17 VWC' PM
Pardmetro 14-07 Dead Time X X X X

Os parametros de controle padrdo do nucleo de controle
do motor PM VVC* sdo otimizados para aplicativos HVAC e
carga de inércia no intervalo de 50>JI/Jm>5, em que JI é a
inércia da carga da aplicacdo e Jm é a inércia da maquina.
Para aplicagdes de baixa inércia (JI/Jm<5) é recomendavel
que pardametro 1-17 Voltage filter time const. seja
aumentado com um fator de 5-10 e, em alguns casos,
pardmetro 14-08 Fator de Ganho de Amortecimento devera
também ser reduzido para melhorar o desempenho e a
estabilidade.

Para aplicagdes de alta inércia (JI/Jm>50) é recomendavel
que pardmetro 1-15 Low Speed Filter Time Const.,

pardmetro 1-16 High Speed Filter Time Const. e

Compensation Level

Pardmetro 14-08 Fator de X X X X
Ganho de Amortecimento

Pardmetro 14-09 Dead Time X X X X
Bias Current Level

Pardmetro 14-10 Falh red elétr X X X X

Parametro 14-11 Mains X X X X
Voltage at Mains Fault

Parametro 14-12 Fungéo no X
Desbalanceamento da Rede

Parametro 14-27 A¢do na X X X X
Falha do Inversor

Parametro 14-40 Nivel do VT X X X X pardmetro 14-08 Fator de Ganho de Amortecimento sejam

14-41 Magnetizagao Minima XX X X X aumentados para melhorar o desempenho e a estabilidade.

do AEO Para alta carga em baixa velocidade (<30% da velocidade

Pardmetro 14-50 Filtro de RFI X nominal) é recomendavel que parémetro 1-17 Voltage filter

Parametro 14-51 Compensacdo X X X x time const. seja aumentado devido & falta de linearidade

da Tensdo do Barramento CC no inversor em baixa velocidade.

Pardmetro 14-55 Filtro de X X X X

Pardmetro 14-64 Dead Time X X X X Range: Funcao:

Compensation Zero Current 120 [0 - O parametro estabiliza o motor PM para

Level %* 250 %] [ garantir operagao suave e estavel. O valor de

Parametro 14-65 Speed Derate X X X X ganho de amortecimento controla o

Dead Time Compensation desempenho dinamico do motor PM. Ganho de

Pardmetro 30-22 Locked Rotor X X X amortecimento baixo resulta em desempenho

Detection dinamico alto e valor alto resulta em

Pardmetro 30-23 Locked Rotor X X X desempenho dindmico baixo. O desempenho

Detection Time [s] dinamico esta relacionado aos dados do motor
e ao tipo de carga. Se o ganho de amorte-

Tabela 3.2 Parametros ativos cimento for muito alto ou baixo, o controle
ficara instavel.

1-10 Construcao do Motor
Option: Funcao: 1-15 Low Speed Filter Time Const.

[0] * | Assincrono Para motores assincronos. Range: Funcao:
[11 |PM, SPM nao Para motores de ima permanente (PM) Size [0.01 - | A constante de tempo de amortecimento
saliente com imas montados na superficie (ndo related* 20 s] do filtro de passagem alta determina o
salientes). Consulte pardmetro 1-14 Fator de tempo de resposta as etapas de carga.
Ganho de Amortecimento a Obtenha controle rdpido com uma
pardmetro 1-17 Voltage filter time const. constante de tempo de amortecimento
para obter detalhes sobre a otimizacao da curto. No entanto, se esse valor for muito
operacao do motor. curto, o controle fica instavel. Essa
[21 [PM, IPM Para motores de ima permanente (PM) constante de tempo ¢é usado abaixo de
saliente, ndo com imas internos (salientes), sem controle 10% da velocidade nominal.
Sat. de saturacdo da indutancia.
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1-16 High Speed Filter Time Const.

Range: Funcao:

Size [0.01 -
related* 20 s]

A constante de tempo de amortecimento
do filtro de passagem alta determina o
tempo de resposta as etapas de carga.
Obtenha controle rapido com uma
constante de tempo de amortecimento
curto. No entanto, se esse valor for muito
curto, o controle fica instavel. Essa
constante de tempo é usada acima de
10% da velocidade nominal.

1-17 Voltage filter time const.

Range: Funcao:

Size [0.01 -
related* 15s]

A constante de tempo do filtro de tensao
de alimentacdo da méaquina é utilizada
para reduzir a influéncia dos ripples de
alta frequéncia e das ressonancias do
sistema no célculo da tensao de
alimentagao da maquina. Sem esse filtro,
os ripples nas correntes podem distorcer a
tensédo calculada e afetar a estabilidade do
sistema.

3.2.4 1-2* Dados do Motor

O grupo do parametro compde os dados de entrada na
plagueta de identificagdo do motor conectado.

AVISO!

As alteracdes no valor destes parametros afetam a
configuracao de outros parametros.

1-20 Poténcia do Motor

Insira a poténcia do motor nominal em kW/hp de acordo com os
dados na dados da plaqueta de identificacdo do motor. O valor
padrao corresponde a saida nominal efetiva da unidade.

Néo é possivel ajustar este parametro enquanto o motor estiver
em funcionamento.

Option: Funcao:

[2] 0,12 kW - 0,16 Hp

[3] 0,18 kW - 0,25 Hp

[4] 0,25 kW - 0,33 Hp

[5] 0,37 kW - 0,50 Hp

] 0,55 kW - 0,75 Hp

(71 0,75 kW - 1,00 Hp

[8] 1,10 kW - 1,50 Hp

[9] 1,50 kW - 2,00 Hp

[10] 2,20 kW - 3,00 Hp

[11] 3,00 kW - 4,00 Hp

[12] 3,70 kW - 5,00 Hp

[13] 4,00 kW - 5,40 Hp

[14] 5,50 kW - 7,50 Hp

[15] 7,50 kW - 10,0 Hp

1-20 Poténcia do Motor

Insira a poténcia do motor nominal em kW/hp de acordo com os
dados na dados da plagqueta de identificacdo do motor. O valor
padrdo corresponde a saida nominal efetiva da unidade.

Néao é possivel ajustar este parametro enquanto o motor estiver
em funcionamento.

Option: Funcao:
[16] 11,00 kW - 15,00 Hp
[17] 15,00 kW - 20 Hp
[18] 18,5 kW - 25 Hp
[19] 22 kW - 30 Hp

[20] 30 kW - 40 Hp

211 37 kW - 50 Hp

[22] 45 kW - 60 Hp

[23] 55 kW - 75 Hp

[24] 75 kW - 100 Hp

[25] 90 kW - 120 Hp

126] 110 kW - 150 Hp

1-22 Tensao do Motor

Range: Funcao:

Size [50 - 1000 | Insira a tensdo do motor nominal de
related* V] acordo com os dados da plaqueta de

identificacdo do motor. O valor padrao
corresponde a saida nominal efetiva da

unidade.

1-23 Frequiéncia do Motor

Range: Funcao:

Size ETRIAVISO]
related* | 400
Hz]

Néo é possivel ajustar este parametro
enquanto o motor estiver em funcio-
namento.

Selecione o valor da frequéncia do motor nos
dados da plaqueta de identificacdo do motor.
Para operacdo em 87 Hz com motores de
230/400 V, defina os dados da plaqueta de
identificacdo para 230 V/50 Hz. Adapte o
parametro 4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor
[Hz] e o parametro 3-03 Referéncia Mdxima para
a aplicacdo de 87 Hz.

1-24 Corrente do Motor

Range: Funcao:
Size [0.01 - Insira o valor da corrente hominal
related* 10000.00 A] do motor nos dados da plaqueta de

identificacdo do motor. Esses dados
sdo usados para calcular o torque
do motor, a protecao térmica do
motor etc.
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1-25 Velocidade nominal do motor

1-29 Adaptacdo Automatica do Motor (AMA)

identificacdo do motor. Os dados séao
usados para calcular as compen-
sacbes do motor automaticas.

1-26 Torque nominal do Motor

Range: Funcao:
Size T HIAVISO!
related* Nm]

Alterar este parametro afeta as
configuracoes de outros
parametros

Este parametro esta disponivel
somente quando 7-10 Construgdo do
Motor estiver programado para
opcionais que ativam o modo motor
permanente.

1-29 Adaptacdo Automatica do Motor (AMA)

Range: Funcao: Option: Funcao:
Size [50 - 60000 | Digite o valor da velocidade nominal M
related* RPM] do motor dos dados da plaqueta de

O terminal 27 Entrada Digital
(parametro 5-12 Terminal 27, Entrada
Digital) tem parada por inércia inversa
como a configuragao padrao. Isso
significa que AMA néao pode ser
executada se nao houver 24 V no
terminal 27.

[2] | Ativar AMA
reduzida

Executa a AMA reduzida da resisténcia do
estator Rs, somente no sistema. Selecione esta
opgéo se for usado um filtro LC, entre o
conversor de frequéncia e o motor.

AVISO!

Quando 7-10 Constru¢do do Motor estiver programado
para opcionais que ativam o modo motor permanente, o
unico opcional disponivel é [1] Ativar AMA Completa.

Ative a funcdo AMA pressionando [Hand On] apés

Option: Funcéo: selecionar [1] Ativar AMA Completa ou [2] Ativar AMA
M Reduzida. Apés uma sequéncia normal, o visor indica:
. ’ . . Pressione [OK] para encerrar a AMA. Apéds pressionar [OK], o
Né&o é possivel ajustar este parametro conversor de frequéncia esta pronto para operacao.
enquanto o motor estiver em funcio-
namento. _
AVISO!
A funcao AMA otimiza o desempenho . Para obter a melhor adaptacio possivel do
dinamico do motor ao otimizar automati- conversor de frequéncia, recomenda-se executar
camente os parametros do motor avangados a AMA quando o motor estiver frio.
com o motor parado. B
. A AMA nao pode ser executada enquanto o
[o] |off Sem funcdo motor estiver funcionando.
* (Desligado) .
g 5 ; . A AMA nao pode ser executada em um motor
[1] [ Ativar AMA | Quando T7-10 Construgdo do Motor estiver . . )
5 com valor nominal da poténcia maior que o
completa programado para [0] Assincrono, executa a .
) o conversor de frequéncia, por exemplo, quando
AMA de pardametro 1-30 Resisténcia do Estator R
X o i um motor de 5,5 kW estiver conectado a um
(Rs), parametro 1-33 Reatdancia Parasita do ..
) . conversor de frequéncia de 4 kW.
Estator (X1) e parametro 1-35 Reatdncia
Principal (Xh).
A
Quando 7-10 Construgdo do Motor estiver VI SO-
programado para opcionais que ativam Evite gerar um torque externo durante a AMA.
motores permanentes, executa a AMA de
parametro 1-30 Resisténcia do Estator (Rs) e _‘ VISO
pardmetro 1-37 Indutdncia do eixo-d (Ld). -
Se uma das programacgdes no grupo do parametro 7-2*
Dados do Motor for alterada, os parametros do motor
avancados, pardmetro 1-30 Resisténcia do Estator (Rs) a
pardametro 1-39 Pélos do Motor, retornam para a
configuracao padréao.
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AVISO!

Execute AMA completa somente sem filtro, enquanto a
AMA reduzida devera ser executada com filtro.

1-30 Resisténcia do Estator (Rs)

Range: Funcao:
Size TXEIAVISO!
related* 99.99 Ohm]

Nao é possivel ajustar este
parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.

Programar o valor da resisténcia do
estator. Insira o valor a partir de uma
folha de dados do motor ou execute
uma AMA em um motor frio.

1-33 Reatancia Parasita do Estator (X1)

Range: Funcao:

Size related* | [0.0 - 999.9 Ohm] | Programe a reatancia de fuga

do estator do motor

1-35 Reatancia Principal (Xh)

Range: Funcao:

Size [0.0 - | Programe a reatancia principal do motor

related* | 999.9 usando um dos seguintes métodos:
Ohm]

. Execute uma AMA quando o motor
estiver frio. O conversor de
frequéncia mede o valor do motor.

. Insira o valor Xn manualmente. O
valor pode ser obtido com o
fornecedor do motor.

. Utilize a configuracdo padrao Xn. O
conversor de frequéncia estabelece
a configuragdo com base nos dados
da plaqueta de identificacdo do
motor.

1-37 Indutancia do eixo-d (Ld)
Funcao:

[0 - 1000 mH] | Obter o valor na folha de dados
do motor de ima permanente.

Range:

Size related*

1-38 qg-axis Inductance (Lq)

Range: Funcao:
Size [0.000 - Programe o valor da indutancia do
related* 1000 mH] eixo g. Obter o valor na folha de

dados do motor de iméd permanente.
O valor néo pode ser alterado
enquanto o motor estiver em funcio-
namento.

1-39 Poélos do Motor

Insira 0 numero de polos do motor. O valor de polos do motor é
sempre par, pois refere-se ao nimero total de polos do motor e
nao a pares de polos.

Funcao:
| 12-100] |

Range:

Size related*

1-40 Forca Contra Eletromotriz em 1000RPM
Funcao:

[10 - 9000 V] | Tensdo de Forca Contra Eletro
Motriz do RMS linha a linha a 1000
RPM

Range:

Size related*

1-42 Comprimento do Cabo do Motor

Range: Funcao:

50 m*

[0 - 100 m] [ Este parametro afeta somente conversores
de frequéncia menores.

Defina o comprimento de cabo de motor
durante a colocagao em funcionamento.

1-43 Comprimento do cabo do motor
Range: Funcao:

164 ft*

[0 - 328 ft] | Este parametro afeta somente conversores
de frequéncia menores.

Defina o comprimento de cabo de motor
durante a colocacdo em funcionamento

1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)

Range: Funcao:
Size [O- Este parametro corresponde a saturacdo de
related* 1000 indutancia de Ld. idealmente, este

mH] parametro tem o mesmo valor que
parametro 1-37 Indutdncia do eixo-d (Ld). No
entanto, se o fornecedor do motor fornecer
uma curva de inducdo, insira o valor de
inducdo aqui, que é 200% da corrente
nominal.

1-45 g-axis Inductance Sat. (LqSat)
Funcao:
| 10 - 1000 mH] |

Range:

Size related*

1-46 Position Detection Gain

Range: Funcao:

100 %*

[20 - 200 | Use esse parametro para ajustar a altura do
%] pulso de teste durante a deteccao de
posicdo na partida. Esse parametro é valido
a partir da versdo de software 2.80.

1-48 Current at Min Inductance for d-axis
Range: Funcao:

100 %*

[20 - 200 %] | Use esse parametro para ajustar o ponto
de saturacdo da indutancia.
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1-49 Current at Min Inductance for g-axis 1-56 Caracteristicas U/f - F

aproximadas devido a pardmetro 1-37 Indutdncia
do eixo-d (Ld), parametro 1-38 g-axis Inductance
(Lg), parametro 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)
e parametro 1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat).
Abaixo e acima sao especificados pelos
parametros correspondentes. Os parametros sdo
relacionados as compensacdes de carga da
plagueta de identificacdo do motor, ao tipo de
carga da aplicacéo e a funcao de frenagem
eletronica para parada rapida/hold do motor.

3.2.5 1-5*% Indep. Carga, Configuragao

Parametros para configuragées do motor independentes da
carga.

1-50 Magnetizacdo do Motor a 0 Hz

Range: Funcao:

100 [0 - | Utilize esse parametro juntamente com

%* 300 parametro 1-52 Veloc Min de Magnetiz. Norm. [Hz]
%] para obter uma carga térmica diferente no motor

funcionando em baixa velocidade.

Insira um valor que seja uma porcentagem da
corrente de magnetizacao nominal. Se a o valor
for demasiadamente baixo, o torque no eixo do
motor pode ser diminuido.

Magn. current =
o
R
90% — )
[+=)
Par.1-50 5
[ =
Par.1-52 Hz

llustracao 3.2 Magnetizacdao do Motor

1-52 Veloc Min de Magnetiz. Norm. [Hz]

Range: Funcao:
0 Hz*| [0-10.0 |Programar a frequéncia requerida para a
Hz] corrente de magnetizacao normal.

Utilizar este parametro junto com
pardametro 1-50 Magnetizagdo do Motor a 0 Hz.
Consulte llustragdo 3.2.

1-55 Caracteristicas U/f - U

Range: Funcao: Range: Funcao:

100 [20 - | Este parametro especifica a curva de saturagao Size [0 - Insira os pontos de frequéncia para formar

%* 200 dos valores de indutancia d- e g-. De 20% a 100% related* | 400.0 uma caracteristica U/f que corresponda ao
%] deste parametro, as indutancias sao linearmente Hz] motor. A tensdo em cada ponto é definida

em pardmetro 1-55 Caracteristicas U/f - U.

Crie uma caracteristica U/f com base em
seis tensoes e frequéncias definiveis,
consulte /lustragdo 3.3.

Simplifique as caracteristicas U/f
interpolando 2 ou mais pontos (tensdes e
frequéncias), respectivamente, que sao
programados iguais.

Tens&o do motor 130BA166.10

Par 1-55 [x]

|
|
1 L | I~
1-56  1-56 1-56 1-56  1-56 1-56
] 314 151

Frequéncia de Saida
Par 1-56 [x]

llustragao 3.3 Caracteristica U/f

Range: Funcao:
Size [0 - Insira a tensao em cada ponto de
related* 999 V] frequéncia para formar uma caracteristica

U/f que corresponda ao motor. Os pontos
de frequéncia sao definidos em
pardmetro 1-56 Caracteristicas U/f - F.

3.2.6 1-6* Depen. Carga, Configuragao

Par. para ajustar as configura¢des do motor dependentes
da carga.

1-62 Compensacdo de Escorregamento

Range: Funcao:
0 %* | [-400 - Insira o valor % da compensacao de escorre-
399 %] gamento para compensar as tolerancias no

valor de nwn. A compensacao de escorre-
gamento é calculada automaticamente com
base na velocidade nominal do motor nw.

1-63 Const d Tempo d Compens Escorregam

Range: Funcao:
0.1 s*

[0.05 - 5 s] | Inserir a velocidade de reacao da
compensacao de escorregamento. Um valor
alto redunda em uma reacao lenta e um
valor baixo em uma reagdo rapida. Se
surgirem problemas de ressonancia de baixa
frequéncia, programar um tempo mais longo.

1-64 Amortecimento da Ressonancia

Range: Funcéo:
100 [0 -
%* 500 %]

Insira o valor de amortecimento da ressonancia.
Programe o pardmetro 1-64 Amortecimento da
Ressondncia e o parametro 1-65 Const Tempo
Amortec Ressondnc para ajudar a eliminar
problemas de ressonancia em alta frequéncia.
Para reduzir oscilagao de ressonancia, o valor do

MG18B428
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1-64 Amortecimento da Ressonancia

Range: Funcao:

pardametro 1-64 Amortecimento da Ressondncia
deve ser aumentado.

1-65 Const Tempo Amortec Ressonanc

Range: Funcao:
0.005 s*| [0.001 - |Programe o pardmetro 1-64 Amortecimento
0.050 s] da Ressondncia e o pardmetro 1-65 Const

Tempo Amortec Ressondnc para ajudar a
eliminar problemas de ressonancia em alta
frequéncia. Insira a constante de tempo

1-70 PM Start Mode

Este parametro é valido para versdo de software 2.80 e superior.
Use este parametro para selecionar o modo de partida do motor
PM, que ¢ inicializar o nucleo de controle VVC* para motores PM
anteriormente em funcionamento livre. Este parametro esta ativo
para motores PM em modo VVC* somente se o motor estiver
parado (ou funcionando em baixa velocidade).

Option: Funcao:

motor em um angulo e dar partida no
motor desse angulo.

1-71 Atraso da Partida

que proporciona o melhor amortecimento. Range: Funcio:
0s*| [0-10 |Este pardmetro ativa um atraso no tempo da
s] partida. O conversor de frequéncia inicia com a
Range: Funcao: funcdo partida selecionada em
50 %*| [0 - 120 %] | Aplica somente para motores PM. pardmetro 1-72 Funcédo de Partida. Programe o
Aumentando a corrente minima melhora o tempo de atraso da partida até que a aceleracéo
torque do motor em velocidade baixa, comegar.
porém, reduz também a eficiéncia.
3.2.7 1-7* Ajustes da Partida Option: Funcao:
[0] |Retng CC/ O motor é energizado com
temp atras pardmetro 2-00 Corrente de Hold CC/

Parametros para configurar os recursos especiais de partida
do motor.

1-70 PM Start Mode

Este parametro é valido para versdo de software 2.80 e superior.

Use este parametro para selecionar o modo de partida do motor
PM, que ¢ inicializar o nucleo de controle VVC* para motores PM
anteriormente em funcionamento livre. Este parametro esta ativo
para motores PM em modo VVC* somente se o motor estiver
parado (ou funcionando em baixa velocidade).

Option: Funcéo:

[0] * | Rotor Detection | A funcdo de deteccao de rotor estima o
angulo elétrico do rotor e usa o angulo
como ponto de partida. Esta € a selecao
padrao para aplicagoes de automacgdo do
conversor de frequéncia. Se a fungao
flying start detectar que o motor esta
parado ou funcionando em baixa
velocidade, o conversor de frequéncia
pode detectar a posicao do rotor (o
angulo) e dar partida no motor desse
angulo.

[1]1 | Parking A funcédo de estacionamento aplica
corrente CC através do enrolamento do
estator e gira o rotor para a posicédo
elétrica zero. Esta funcao é normalmente
selecionada para aplicacdes de HVAC. Se a
funcéo flying start detectar que o motor
esta parado ou funcionando em baixa
velocidade, o conversor de frequéncia

envia uma corrente CC para estacionar o

Preaquecimento no tempo de atraso
durante a partida.

[2] * | ParadInérc/
tempAtra

O conversor de frequéncia faz parada por
inércia no tempo de atraso durante a
partida (conversor de frequéncia desligado).
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329 1:9* Temperatura do Motor

Esta funcdo permite capturar um motor que esteja girando
liviemente devido a uma queda da rede elétrica. Flying start Parametros para configurar os recursos de protecao de
procura somente no sentido horario. Em caso de falha, um freio temperatura do motor.

CC é ativado. Se opcionais ativados por PM estiverem 1-90 Protecio Térmica do Motor

selecionados, o estacionamento ¢é realizado se a velocidade for Obti E ~
. . tion: uncao:
menor que 2,5%-5% da velocidade nominal no tempo P

programado em pardmetro 2-07 Parking Time. Ao usar ETR (Relé térmico eletronico), a

Se a estimativa de velocidade for menor que 2,5%-5% da temperatura do motor é calculada com base

velocidade nominal, a funcéo de estacionamento é engatada (ver na frequéncia, na corrente e no tempo. A

2-06 Parking Current e pardmetro 2-07 Parking Time). Caso Danfoss recomenda utilizar a funcao ETR se

contrério, o conversor de frequéncia capturara o motor naquela nao houver um termistor instalado. A

velocidade e retomaréa a operacio normal. funcionalidade € a mesma para motores

A funcao flying start usada para motores PM é baseada em uma assincronos e motores PM.

estimativa de velocidade inicial. A velocidade sempre serd AVISO!

estimada como a primeira coisa apds um sinal de partida ativo ; ;
O calculo do ETR é baseado nos

ser dado.

dados do motor do grupo 7-2* Dados
Limitagoes de corrente do principio flying start usado em do Motor.
motores PM:

. A faixa de velocidade é até 100% da Velocidade

Nominal da velocidade de enfraquecimento do campo
(o qual for menor). [1] | Advrtnc d Um termistor emite uma adverténcia se o

[0] | Sem protecdo desabilita o monitoramento da temperatura.

N o Termistor limite superior da faixa de temperatura do
. Em aplicagdes de alta inércia (por exemplo, onde a )
s . e motor for excedida.
inércia da carga for mais de 30 vezes superior a inércia

do motor). [2] | Desrm por Se o limite superior da faixa de temperatura
Termistor do motor for excedida, um termistor emite
Option: Funcao: um alarme e desarma o conversor de
[0] Desativado frequéncia.
[ Ativado [3] | Adverténcia do | Se o limite superior calculado da faixa de
ETR 1 temperatura do motor for excedido, uma
3.2.8 1-8* Ajustes de Parada adverténcia é emitida.

A . [4] | Desarme por Se 90% o limite superior calculado da faixa
Parametros para configurar os recursos especiais de parada

do motor. s
alarme é emitido e o conversor de

1-80 Funcao na Parada frequéncia desarma.
Option: Funcao:
- " - 1-93 Fonte do Termistor
Selecione esta funcdo ap6s um comando de

parada ou apds a velocidade ser desace- Option: Funcao:

lerada até a programada em m

pardmetro 1-82 Veloc. Min p/ Funcionar na
Parada [Hz].

ETR 1 de temperatura do motor for excedido, um

Néo é possivel ajustar este parametro
enquanto o motor estiver em funcio-

[0] * | Parada por Deixa o motor em modo livre. namento.
inércia

[1] | Hold de CC/ |[Energiza o motor com uma corrente de hold A VISO.
Preaque- CC (ver parametro 2-00 Corrente de Hold CC/

Ajuste a entrada digital para [0] PNP -

cimento do Preaquecimento).
Ativo a 24 V em pardmetro 5-03 Modo

Motor
Entrada Digital 29.
1-82 Veloc. Min p/ Funcionar na Parada [Hz]
Range: Funcao: Selecione a entrada na qual o termistor (sensor

0 Hz* | [0 - 20 Hz] | Programar a frequéncia de saida que ativa o PTC) devera ser conectado. Ao utilizar uma

entrada analégica, a mesma analégica ndo

parametro 1-80 Fung¢do na Parada.

pode ser usada como referéncia em 3-15 Fonte

da Referéncia 1 a 3-17 Fonte da Referéncia 3,
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1-93 Fonte do Termistor

Option: Funcao:

parametro 20-00 Fonte de Feedback 1,
pardmetro 20-03 Feedback 2 Source,
parametro 24-06 Fonte de Referéncia do Fire
Mode e parametro 24-07 Fonte de Feedback do

Fire Mode.
[0] | Nenhum Néo programar a fonte do termistor.
[11 | Entrada Use a entrada analdgica 53 como fonte do
analdégica | termistor.
53
[6] |Entrada Use a entrada digital 29 como fonte do

digital 29 | termistor.
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3.3 Main Menu (Menu Principal) - Freios -
Grupo 2

3.3.1 2-0* Freios CC

Parametros para configurar as fungées do freio CC e
retencao CC.

2-00 Corrente de Hold CC/Preaquecimento

Range: Funcao:
50 [0 -
%* 160 %]

Configure a corrente de holding como uma
porcentagem da corrente nominal do motor Iun
em pardmetro 1-24 Corrente do Motor.

Parametro 2-00 Corrente de Hold CC/Preaque-
cimento mantém a funcdo do motor (torque de
holding) ou pré-aquece o motor. Este parametro
ficara ativo se retencao CC estiver selecionada
em pardmetro 1-72 Fung¢do de Partida [0] ou
pardmetro 1-80 Fun¢d@o na Parada [1].

AVISO!

O valor maximo depende da corrente nominal do motor.
Evite corrente 100% durante muito tempo. pode
danificar o motor devido a superaquecimento.

2-01 Corrente de Freio CC

2-06 Parking Current

Range: Funcao:
100 [0 -
%* 150 %]

Programe a corrente como uma porcentagem da
corrente nominal do motor,

parametro 1-24 Corrente do Motor. ativo com
parametro 1-73 Flying Start. A corrente de
frenagem esta ativa durante o intervalo de
tempo programado em pardmetro 2-07 Parking
Time.

AVISO!

O 2-06 Parking Current é ativo somente se
construcao do Motor PM estiver
selecionado em 1-70 Constru¢do do Motor

2-07 Parking Time

Range:

Funcao:

3 s¥| [0.1- 60 | Configure a duracdo do tempo de corrente de
s] estacionamento definida em 2-06 Parking
Current. Ativo com pardmetro 1-73 Flying Start.

AVISO!

Pardmetro 2-07 Parking Timeesta ativo
somente quando 7-10 Construgdo do
Motor estiver programado para opcionais
que ativam motores PM.

Range: Funcao:
50 [0 - | Configure a corrente como % da corrente nominal
%* 150 do motor, pardmetro 1-24 Corrente do Motor. . .
1%
%] Corrente de freio CC é aplicada no comando de 3.3.2 2-1 Fungoes do Freio
parada quando a velocidade estiver abaixo do
limite programado em pardmetro 2-04 Veloc.Acion.d Grupo do parametro para selecionar os parametros de
FreioCC [Hz]. quando a funcédo de inversao da frenagem dinamica
frenagem CC estiver ativa; ou através da porta 2-10 Funcio de Frenagem
serial. Ver pardmetro 2-02 Tempo de Frenagem CC . =
2 . - ¢ Option: Funcao:
para saber a duracéo.
[0] * | Off (Desligado) O resistor do freio ndo esta ativo.
AVISO! . . —
[2] Freio CA O freio CA esté ativo.
O valor méximo depende da corrente
nominal do motor. Evite corrente 100% 2-16 Frenagem CA, Corr Max
dura.mte muito tempo. O motor pode ser Range: Funcio:
danificado. ; - -
100 %* [ [0 - 150 %] | Insira a corrente maxima permitida ao usar
o freio CA para evitar superaquecimento
2-02 Tempo de Frenagem CC dos enrolamentos do motor.
Range: Funcao: 2
9 2-17 Controle de Sobretenséao
10 s*| [0 - 60 s] | Programe a duracdo da corrente de freio CC Obti Funcs
programada em pardmetro 2-01 Corrente de ption: uncao:
Freio CC, assim que ativada. Selecione se o OVC deve ser ativado durante a
desaceleracdo, o que reduz o risco de o
2-04 Veloc.Acion.d FreioCC [Hz] conversor de frequéncia desarmar devido a
. sobretensdo no barramento CC causada pela
Range: Funcao: . .
energia generativa da carga.
0 Hzx| [O- Este parametro é para configurar a velocidade
400 Hz] | de ativacdo do freio CC na qual a corrente de [0] | Desativado | Nao & necessario nenhum OVC.
freio CC pardmetro 2-01 Corrente de Freio CC [2] * | Ativado Ativa o OVC
deve estar ativa, com um comando de parada.
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2-17 Controle de Sobretensao

Option: Funcao:
AVISO!
O tempo de rampa é ajustado automati-

camente para evitar o desarme do
conversor de frequéncia.
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3.4 Menu Principal-Referéncia/Rampas— 3-10 Referéncia Predefinida

Grupo 3 Range: Funcio:

0 %*| [-100 - Insira até oito referéncias predefinidas

3.4.1 3-0* Limites de Referéncia

100 %] diferentes (0-7) neste parametro, usando a

programacao de matriz. Selecione referéncia

Parametros para configurar a unidade da referéncia, limites predefinida bit 0/1/2 [16], [17] ou [18] para as
e faixas. respectivas entradas digitais no grupo do

parametro 5-1* Entradas Digitais, para
Consulte também o grupo do parametro 20-0* Feedback selecionar referéncias dedicadas.
para obter informagdes sobre configuragcdes em malha

fechada. 3-11 Velocidade de Jog [Hz]
3-02 Referéncia Minima Range: Funcéao:

Range: Funcio: 5Hz*| [0- A velocidade de jog é uma velocidade de

400.0 Hz saida fixa na qual o conversor de frequéncia
0% | [-4999-4999] | A referéncia minima é o menor valor obtido 1 q 9
. esta funcionando quando a fungéo de jog
pela soma de todas as referéncias. . .
estiver ativa.
3-03 Referéncia Maxima Consulte também a parametro 3-80 Tempo de
Range: Funcao: Rtz € 1),
Size -4999.0 - 4999 A referéncia maxima é o maior o ) ) )
[ . 3-14 Referéncia Relativa Pré-definida
related* | ReferenceFeed- valor obtido pela soma de todas
backUnit] as referéncias A unidade da Range: Funcéo:
referéncia maxima corresponde a 0 [-100 [ Defina o valor fixo em % a ser adicionado ao valor
escolha da configuracio em %* |- 100 | variavel definido em 3-18 Relative Scaling Reference
pardmetro 1-00 Modo %] Resource, Fonte da Referéncia de Escala Relativa.
Configuragdo. A soma de valores fixo e variavel (denominada Y
em llustragdo 3.5) é multiplicada pela referéncia
A . | (denominada X em /lustragdo 3.5). Este
3.4.2 3-1* Referéncias rea
produto ¢ adicionado & referéncia real x + x x 1=
=4
5 Y
P3-0374—-—-—-—"—"—-—-"-— "~ > § —> Relative z Referéncia
2 x| z=x+x*v7100 [ real
= resultante
130BA059.12
llustracao 3.5 Referéncia Relativa Predefinida
3-15 Fonte da Referéncia 1
P3-02 : 3
Option: Funcao:
/ Selecione a entrada a ser usada como o
, 7 primeiro sinal de referéncia.
V. Parametro 3-15 Fonte da Referéncia 1,
/ pardmetro 3-16 Fonte da Referéncia 2 e
y / pardmetro 3-17 Fonte da Referéncia 3
V. definem até trés sinais de referéncia
4 diferentes. A soma destes sinais de
5 P3-10 referéncia define a referéncia real.

[0] |Sem fungao

[1] * [ Entrada
analdgica 53
[2] |Entrada
analdgica 54
[7]1 | Pulse input 29
[11] | Refernc do Bus
Local

llustracao 3.4 Referéncias
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3-16 Fonte da Referéncia 2

Option: Funcao:

Selecione a entrada a ser usada como
segundo sinal de referéncia.

Parametro 3-15 Fonte da Referéncia 1,
pardmetro 3-16 Fonte da Referéncia 2 e
parametro 3-17 Fonte da Referéncia 3
definem até trés sinais de referéncia
diferentes. A soma destes sinais de
referéncia define a referéncia real.
Consulte também a pardmetro 1-93 Fonte
do Termistor.

[0] |Sem fungao

[11 [Entrada
analdgica 53
[2] * | Entrada
analdgica 54
[7]1 | Pulse input 29
[11] | Refernc do Bus
Local

3-17 Fonte da Referéncia 3

Option: Funcao:

Selecione a entrada de referéncia a ser
usada para o terceiro sinal de referéncia.
Parametro 3-15 Fonte da Referéncia 1,
parametro 3-16 Fonte da Referéncia 2 e
pardmetro 3-17 Fonte da Referéncia 3
definem até trés sinais de referéncia
diferentes. A soma destes sinais de
referéncia define a referéncia real.

[0] Sem funcéo
[11 Entrada
analdgica 53
[2] Entrada
analdgica 54
[7] Pulse input 29
[11] * | Refernc do Bus
Local

3.4.3 3-4* Rampa 1

Configure os parametros de tempo de rampa para cada
uma das duas rampas (grupo do parametro 3-4* Rampa 1 e
grupo do parametro 3-5* Rampa 2). O tempo de rampa é
predefinido para o valor minimo de 10 ms para todas as
poténcias.

RPM 2
o
P4-14 &
High-limit 8
Reference +~ — % - | - 8
P1-23 | |
Motor H
frequency | ||
P4-12 ! i
Low limit ‘ \
| \
\
\ | ‘
| p3-%2 | Time
P3-+1 b
R X
Ramp (0Up | | || Do ]
[ Time (Acc) | Time (Dec) |
—_ [

— tacc — e tdec —

llustracao 3.6 Rampas

3-41 Tempo de Aceleracao da Rampa 1

Range: Funcao:

Size [0.05 |Insira o tempo de aceleracdo de 0 Hz a

related* |- 3600 | pardmetro 1-23 Freqiiéncia do Motor se motor
s] assincrono estiver selecionado. Insira o

tempo de aceleracdao de 0 RPM até
parametro 1-25 Velocidade nominal do motor
se Motor PM estiver selecionado. Escolha um
tempo de aceleragcao de tal modo que a
corrente de saida ndo exceda o limite de
corrente do parametro 4-18 Limite de Corrente
durante a aceleracao. Ver o tempo de
desaceleragao no3-42 Tempo de Desace-
leragdo da Rampa 1.

3-42 Tempo de Desaceleracdo da Rampa 1

Range: Funcéo:
Size [0.05 - [ Insira o tempo de desaceleracao de
related* 3600 s] | pardmetro 1-23 Freqliéncia do Motor a 0 Hz

se motor assincrono estiver selecionado.
Insira o tempo de desaceleragao de
parametro 1-25 Velocidade nominal do motor
a 0 RPM se Motor PM estiver selecionado.
Selecione um tempo de desaceleracao para
evitar desarme por sobretensao no
barramento CC.

3.4.4 3-5* Rampa 2

Este grupo do parametro configura os parametros da
rampa 2.

3-51 Tempo de Aceleracdo da Rampa 2

Range: Funcao:
Size [0.05 - | Insira o tempo de aceleracédo de 0 Hz a
related* [ 3600 s] [ pardmetro 1-23 Freqliéncia do Motor se motor

assincrono estiver selecionado. Insira o
tempo de aceleracao de 0 RPM até
pardmetro 1-25 Velocidade nominal do motor
se Motor PM estiver selecionado. Escolha um
tempo de aceleracdo de modo que a
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3-51 Tempo de Aceleracdo da Rampa 2

Range:

Funcao:

corrente de saida ndo exceda o limite de
corrente de pardmetro 4-18 Limite de
Corrente durante a aceleracao.

3-52 Tempo de Desaceleracdo da Rampa 2

Range: Funcao:
Size [0.05 - [ Insira o tempo de desaceleragao de
related* 3600 s] | parametro 1-25 Velocidade nominal do

motor a 0 RPM. Escolha um tempo de
desaceleracdo de modo que a corrente de
saida nao exceda o limite de corrente em
pardmetro 4-18 Limite de Corrente durante
a desaceleragao.

3.4.5 3-8* Qutras Rampas

3-80 Tempo de Rampa do Jog

Range: Funcao:
Size [0.05 | Insira o tempo de rampa do jog, que é o
related* |- 3600 |tempo de desaceleragdo/aceleracdo entre O

s] Hz e pardmetro 1-23 Freqiiéncia do Motor.
Garanta que a corrente de saida resultante,
necessaria durante um determinado tempo
de rampa do jog, ndo exceda o limite de
corrente em pardmetro 4-18 Limite de Corrente.
O tempo de rampa do jog inicia na ativagdo
de um sinal de jog, por meio do painel de
controle, de uma entrada digital selecionada
ou pela porta de comunicagao serial.

3-81 Tempo de Rampa da Parada Rapida

Range: Funcao:
Size [0.05 - | Insira o tempo de rampa da parada rapida
related* [ 3600 s] | de parametro 1-23 Freqtiéncia do Motor a 0

Hz. Durante a rampa néo pode ocorrer
sobretensdo no inversor e a corrente gerada
nao pode exceder o limite em

parametro 4-18 Limite de Corrente ativado
por meio de um sinal em uma entrada
digital selecionada ou por meio da porta de
comunicagao serial.

MG18B428
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3.5 Main Menu (Menu Principal) - Limites/
Adverténcias - Grupo 4

3.5.1 4-1* Limites do Motor

Defina o limite de velocidade e de corrente do motor e a
reacdo do conversor de frequéncia quando os limites
forem excedidos.

4-10 Sentido de Rotacdo do Motor

Option: Funcao:

[0] [Sentido hordrio | Somente serd permitida operagédo no

sentido horario.

[2] * | Nos dois sentidos | E permitida operacao tanto no sentido

horario quanto no anti-horario.

AVISO!

A programacao do pardmetro 4-10 Sentido de Rotac¢do do
Motor afeta o 1-73 Flying Start.

4-12 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [Hz]

Range: Funcao:
0 Hz*| [O- Insira o limite minimo para a velocidade do
400.0 Hz] | motor. O limite inferior da velocidade do

motor pode ser programado para corres-
ponder a frequéncia de saida minima do eixo
do motor. O limite inferior da velocidade nao
deve exceder a configuragao em

pardametro 4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor
[Hz].

4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz]

Insira o limite maximo para a velocidade do motor. Pode ser

definida para corresponder a velocidade méaxima do motor
recomendada. O Limite limite superior da velocidade do motor
deve ultrapassar o valor em pardmetro 4-12 Lim. Inferior da Veloc.
do Motor [Hz].

O limite superior da velocidade do motor ndo pode ser
programada mais alta que pardmetro 4-19 Freqiiéncia Mdx. de
Saida.

Range: Funcao:

Size related | 10.1-4000Hz |

4-18 Limite de Corrente

Range: Funcao:

110 [0 - [Insira o limite de corrente do motor e da

%* 300 operacao do gerador (em % da corrente nominal
%] do motor. Se o valor for superior a saida nominal

maxima do conversor de frequéncia, a corrente
ainda esta limitada a corrente de saida maxima do
conversor de frequéncia). Se uma configuracao
nos parametro 1-00 Modo Configuragédo ao
parametro 1-25 Velocidade nominal do motor for
alterada, o pardmetro 4-18 Limite de Corrente nao

4-18 Limite de Corrente

Range: Funcao:

sera automaticamente reinicializado com a
configuragcao padrao.

4-19 Frequiéncia Max. de Saida

Insira a frequéncia maxima de saida, que define o limite absoluto

na frequéncia de saida do conversor de frequéncia para
seguranca melhorada em aplicagdes em que deve ser evitada
excesso de velocidade acidental. Este limite absoluto aplica-se as
todas as configuragoes e independe da programacao de
parametro 1-00 Modo Configuragdo.

Funcao:
| [0.0-400Hz |

Range:

Size related*

3.5.2 4-4* Adverténcias Ajustaveis 2

4-40 Warning Freq. Low

Range: Funcao:
Size [O -
related* | 400
Hz] Quando a velocidade do motor cair abaixo
desse limite, o display exibe VELOCIDADE
BAIXA. O bit de adverténcia 10 é programado

Utilize este parametro para programar um
limite inferior para a faixa de frequéncia.

em pardmetro 16-94 Status Word Estendida. A
saida digital ou o relé de saida pode ser
configurado para indicar essa adverténcia. A
luz indicadora de adverténcia do LCP nao
acende quando esse limite programado do
parametro é alcancado.

4-41 Warning Freq. High

Utilize este pardmetro para programar um limite superior para a

faixa de frequéncia.

Quando a velocidade do motor exceder esse limite, o display
exibe VELOCIDADE ALTA. O bit 9 de adverténcia é programado em
parametro 16-94 Status Word Estendida. A saida digital ou o relé
de saida pode ser configurado para indicar essa adverténcia. A
luz indicadora de adverténcia do LCP ndo acende quando esse
limite programado do parametro é alcancado.

Funcao:
[ 0-400Ha |

Range:

Size related*

3.5.3 4-5* Ajuste Adverténcias

Definir os limites de adverténcia ajustaveis para corrente.
As adverténcias sao mostradas no display, na saida
programada ou no fieldbus.

4-50 Adverténcia de Corrente Baixa

Range: Funcao:
O0A| [0-194.0 |Insira o valor da Igaixa. Quando a corrente do
A] motor cair abaixo desse limite, é programado

um bit na status word. Esse valor também
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4-50 Adverténcia de Corrente Baixa

Range: Funcao:

4-56 Advert. de Feedb Baixo

Range: Funcao:

pode ser programado para produzir um sinal

na saida digital ou na saida do relé.

4-51 Adverténcia de Corrente Alta

Range: Funcéo:
Size [0.0 - Insira o valor laita. Quando a corrente
related* 194.0 A] do motor exceder esse limite, é

programado um bit na status word.
Esse valor também pode ser
programado para produzir um sinal na
saida digital ou na saida do relé.

4-54 Advert. de Refer Baixa

Range: Funcao:
-4999*

[-4999 - | Insira o limite de referéncia inferior. Quando a
4999 ] referéncia real cair abaixo desse limite, o
display indica Refgaixa. O bit de adverténcia 20
é programado em pardmetro 16-94 Status Word
Estendida. A saida digital ou o relé de saida
pode ser configurado para indicar essa
adverténcia. A luz indicadora de adverténcia
do LCP nao acende quando esse limite
definido pelo parametro é alcangado

4-55 Advert. Refer Alta

Range: Funcao:
4999*% | [-4999 | Use este parametro para programar o limite
- 4999 ] | superior da faixa de referéncia.

Quando a referéncia real exceder este limite, o
display indica Referéncia Alta. O bit de
adverténcia 19 é programado em

pardmetro 16-94 Status Word Estendida. A saida
digital ou o relé de saida pode ser configurado
para indicar essa adverténcia. A luz indicadora
de adverténcia do LCP nao acende quando esse
limite programado do parametro é alcancado.

4-56 Advert. de Feedb Baixo

Range: Funcao:

-4999
ProcessCtrlUnit*

[-4999 - 4999
ProcessCtrlUnit]

Utilize este parametro para
programar um limite inferior
para a faixa de feedback.
Quando o feedback cair
abaixo desse limite, o display
indica Feedback baixo. O bit

acende quando esse limite
definido pelo parametro é

alcancado
4-57 Advert. de Feedb Alto
Range: Funcao:
4999 [-4999 - 4999 | Utilize este parametro para

ProcessCtrlUnit* | ProcessCtrlUnit] | programar um limite superior
para a faixa de feedback.
Quando o feedback exceder
este limite, o display indica
Feedback Alto. O bit de
adverténcia 5 é programado
em pardmetro 16-94 Status
Word Estendida. A saida
digital ou o relé de saida
pode ser configurado para
indicar essa adverténcia. A luz
indicadora de adverténcia do
LCP nao acende quando esse
limite definido pelo

parametro é alcangado

4-58 Funcao de Fase do Motor Ausente

Option: Funcao:

[0] | Desativado [ Nenhum alarme é exibido se ocorrer fase
ausente de motor.

[1] * | Ativado Um alarme é exibido se houver uma fase

ausente de motor.

3.5.4 4-6* Bypass de Velocidade

Definir as areas de bypass de velocidade das rampas. Trés
faixas de frequéncias podem ser evitadas.

4-61 Bypass de Velocidade de [Hz]

Range: Funcao:
0Hz| [0-500 Insira os limites inferiores das velocidades a
Hz] serem evitados. Alguns sistemas requerem

que determinadas velocidades de saida
sejam evitadas, devido a problemas de
ressonancia no sistema.

4-63 Bypass de Velocidade até [Hz]

L. . Range: Funcao:
de adverténcia 6 é
programado em 0 Hz*| [0 -500 Alguns sistemas requerem que
parémetro 16-94 Status Word Hz] determinadas velocidades de saida sejam
Estendida. A saida digital ou o evitadas, devido a problemas de
relé de saida pode ser ressonancia no sistema. Insira os limites
configurado para indicar essa superiores das velocidades a serem
adverténcia. A luz indicadora evitadas.
de adverténcia do LCP nao
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3.5.5 Setup Semiautomatico da Velocidade pardmetro 4-63 Bypass de Velocidade até [Hz], todos os
de Bypass registros sao cancelados e a seguinte mensagem é exibida:
As dreas de velocidades coletadas estdo se sobrepondo ou
Use o setup semiautomatico da velocidade de bypass para ndo estdo determinadas. Pressione [Cancel] para abortar.

facilitar a programacao das frequéncias a serem ignoradas 4-64 Setup de Bypass Semi-Auto

devido a ressonancias do sistema.

Option: Funcao:
0] * | [Off] (Desli
Procedimento: [0] * | [Off] (Desligar)
[1] | Ativado Se essa opgao for selecionada, as faixas de

1. Pare o motor. )
velocidade sédo varridas automaticamente

a VISO. para identificar bandas de ressonancias.

Ajuste os tempos de aceleracao no
pardmetro 3-41 Tempo de Acelerac¢do da Rampa 1 e
pardmetro 3-42 Tempo de Desacelera¢do da Rampa 1.

2. Selecione [1] Ativado no pardmetro 4-64 Setup de
Bypass Semi-Auto.

3. Pressione [Hand On] para iniciar a procura das
bandas de frequéncia que causam ressonancias. O
motor acelera de acordo com a rampa
programada.

4VISO!

O terminal 27 Entrada digital pardmetro 5-12 Terminal 27,
Entrada Digital tem parada por inércia inversa como
configuracdo padrédo. [Hand On] nao da partida no motor
se nao houver 24 V no terminal 27. Nesse caso, conecte
o terminal 12 ao terminal 27.

4. Ao fazer a varredura em uma banda de
ressonancia, pressione OK no LCP ao sair da
banda. A frequéncia real sera armazenada como o
primeiro elemento no pardmetro 4-63 Bypass de
Velocidade até [Hz] (matriz). Repita isso para cada
banda de ressonancia identificada na aceleracao
(trés no maximo podem ser ajustadas).

5. Quando a velocidade maxima for atingida, o
motor comeca a desacelerar automaticamente.
Repita esse procedimento quando a velocidade
estiver saindo das bandas de ressonancia durante
a desaceleracdo. Ao pressionar [OK], as
frequéncias reais registradas serdao armazenadas
no parametro 4-61 Bypass de Velocidade de [Hz].

6. Quando o motor desacelerar para parar, pressione
[OK]. O pardmetro 4-64 Setup de Bypass Semi-Auto
reinicializa automaticamente para desligado. O
conversor de frequéncia permanecerd no modo
Hand On (Manual Ligado) até [Off] (Desligar) ou
[Auto On] (Ligar Automdtico) ser pressionado.

Se as frequéncias de uma determinada banda de
ressonancia ndo forem registradas na ordem correta
(valores de frequéncia armazenados em

pardmetro 4-63 Bypass de Velocidade até [Hz] sdo mais altos
que em pardmetro 4-61 Bypass de Velocidade de [Hz]) ou se
ndo tiverem os mesmos numeros de registro de
pardmetro 4-61 Bypass de Velocidade de [Hz] e
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3.6 Main Menu (Menu Principal) - Entrada/
Saida Digital - Grupo 5

3.6.1 5-0* Modo E/S Digital

Parametros para configurar a entrada e saida utilizando
NPN e PNP.

AVISO!

Nao é possivel ajustar este parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento.

5-00 Modo I/O Digital

Option: Funcao:
Programe o modo NPN ou PNP das entradas
digitais 18, 19 e 27. Modo Entrada Digital
[0] * [ PNP - Ativo Acdo em pulsos direcionais positivos (0).
em 24V Sistemas PNP séo ligados no terra (GND).

[11 | NPN - Ativo
em 0V

Acao nos pulsos direcionais negativos (1). Os
sistemas NPN sdo elevados para até + 24 V,
internamente no conversor de frequéncia.

5-03 Modo Entrada Digital 29

Option: Funcao:
[0] * [ PNP - Ativo em 24 V

Programe o modo PNP das entradas
digitais 18,19 e 27.

[11 | NPN - Ativo em 0 V [ Programe o modo NPN das entradas

digitais 18,19 e 27.

3.6.2 5-1* Entradas Digitais

Parametros para configurar as fun¢des de entrada dos
terminais de entrada.

As entradas digitais sdo utilizadas para selecionar as
diversas funcdes do conversor de frequéncia. Todas as
entradas digitais podem ser programadas para as seguintes
funcgoes:

Funcdo de entrada
digital

Descricao

[0] Sem operagao Nao responde aos sinais transmitidos para

o terminal.

[1] Reinicializar Reinicializa o conversor de frequéncia
ap6s um desarme/alarme. Os alarmes
bloqueados por desarme podem ser

reinicializados.

[2] Parada por inércia | Deixa o motor em modo livre. '0' l6gico =

Funcédo de entrada
digital

Descricdo

[3] parada por
inércia e reinicializar
inversao

Reinicializa e faz parada por inércia da
entrada invertida (NC). Deixa o motor em
modo livre e reinicializa o conversor de
frequéncia. ‘0’ l6gico = parada por inércia
e reset.

[4] Parada por inércia
inversa rapida

Entrada invertida (NC). Gera uma parada
de acordo com o tempo da rampa de
parada rapida programado em
pardmetro 3-81 Tempo de Rampa da
Parada Rdpida. Apo6s a desaceleracdo o
eixo estd em modo livre.

[5] Inversdo da
frenagem CC

Entrada invertida para frenagem CC (NQ).
Para o motor energizando-o com corrente
CC durante um determinado intervalo de
tempo, ver parametro 2-01 Corrente de
Freio CC. A fungao esta ativa somente se o
valor de parametro 2-02 Tempo de
Frenagem CC for diferente de 0. Essa
selecdo ndo é possivel quando

1-10 Construgdo do Motor estiver
programado para [1] PM, SPM néo
saliente.

[6] Parada por inércia
inversa

A funcédo parada por inércia inversa gera a
funcdo de parada quando o terminal
selecionado passa do nivel légico 1 para 0
(ndo por pulso). A parada é executada de
acordo com o tempo de rampa
selecionado.

[7] Travamento
Externo

Mesma funcdo que parada por inércia
inversa, mas o bloqueio externo gera a
mensagem de alarme defeito externo no
display quando o terminal, que estd
programado para parada por inércia
inversa, for ‘0’ légico. A mensagem de
alarme também esta ativa via saidas
digitais e saidas do relé, se programadas
para bloqueio externo. O alarme pode ser
reinicializado usando uma entrada digital,
um fieldbus ou a tecla [Reset] se a causa
do bloqueio externo tiver sido removida.

[8] Partida

Selecione partida para um comando de
partida/parada. Légico 1=partida, l6gica
O=parada. (Entrada digital 18 padrao)

[9] Partida por pulso

O motor da partida se um pulso for
aplicado durante 2 minutos no minimo. O
motor para quando parada por inércia
inversa for ativada.

[10] Reversao

Muda o sentido de rotacdo do eixo do
motor. O sinal de reversado altera somente

inversa parada por inércia. o sentido de rotacdo, nio ativa a funcio
de partida. Selecione [2] Ambos os sentidos
em pardmetro 4-10 Sentido de Rotagdo do
Motor. 0=normal, 1=reversao.
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Funcédo de entrada
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Descricao

Funcédo de entrada
digital

Descricdo

[11] Partida reversa

Utilize para partida/parada e para
reversao, a0 mesmo tempo. Sinais em [8]
partida néo sdo permitidos ao mesmo
tempo. O=parar, 1=partida reversa.

[14] Jog

Utilizado para ativar a velocidade de jog.
Consulte pardmetro 3-11 Velocidade de Jog
[Hz]. (Entrada digital 29 padréao)

[32] Entrada de Pulso

Selecione entrada de pulso ao usar uma
sequéncia de pulsos como referéncia ou
feedback. A escala é feita no grupo do
parametro 5-5* Entrada de Pulso.
Disponivel somente para o Terminal 29.

[16] Ref predefinida
bit 0

Permite a selecdo de uma das oito
referéncias predefinidas de acordo com
Tabela 3.4.

[34] Bit 0 da rampa

Selecione qual rampa utilizar. O 0 légico
seleciona a rampa 1 e o 1 légico seleciona
a rampa 2.

[17] Ref predefinida
bit 1

Permite a selecdo de uma das oito
referéncias predefinidas de acordo com
Tabela 3.4.

[37] Fire mode

Um sinal aplicado coloca o conversor de
frequéncia em Fire Mode e desconsidera
todos os demais comandos. Ver 24-0* Fire
Mode.

[18] Referéncia
predefinida bit 2

Permite a selecdo de uma das oito
referéncias predefinidas de acordo com
Tabela 3.4.

[19] Congelar
referéncia

Congelar referéncia real. A referéncia
congelada é agora o ponto de ativagdo/
condicdo para que aceleracdo e desace-
leragdo sejam usadas. Se aceleracao/
desaceleracdo for utilizada, uma alteragao
de velocidade sempre segue a rampa 2
(parametro 3-51 Tempo de Aceleragdo da
Rampa 2 e pardmetro 3-52 Tempo de
Desaceleragdo da Rampa 2) no intervalo
3-02 Referéncia Minima -

pardametro 3-03 Referéncia Mdxima.

[20] Congelar
frequéncia de saida

Congela a referéncia real. A referéncia
congelada é agora o ponto de ativagdo/
condicdo para que aceleracdo e desace-
leragdo sejam usadas. Se aceleracao/
desaceleracdo for usado, a mudanca de
velocidade sempre segue a rampa 2.

[21] Aceleragao

Para controle digital da velocidade
ascendente/descendente (potencidmetro
do motor). Ative essa fungdo selecionando
Congelar referéncia ou Congelar
frequéncia de saida. Quando a aceleracdo
estiver ativada durante menos de 400 ms,
a referéncia resultante é aumentada em
0,1%. Se a aceleracdo estiver ativada
durante mais de 400 ms, a referéncia
resultante acelera de acordo com a tampa
1 em pardmetro 3-41 Tempo de Aceleragédo
da Rampa 1.

[52] Funcionamento
permissivo

O terminal de entrada, para o qual o
funcionamento permissivo foi
programado, deve ser um 1 Iégico antes
que um comando de partida possa ser
aceito. O funcionamento permissivo tem
uma funcdo E ldgica relacionada ao
terminal, que estd programado para [8]
Partida, [14] Jog ou [20] Congelar
frequéncia de saida. Para dar partida no
motor, as duas condi¢cdes devem ser
atendidas. Se funcionamento permissivo
estiver programado em multiplos
terminais, o funcionamento permissivo
precisa ser somente 1 l6gico em um dos
terminais para a funcdo ser executada. O
sinal de saida digital para solicitacdo de
funcionamento ([8] Partida, [14] Jog ou
[20] Congelar frequéncia de saida)
programado no grupo do parametro 5-3*
Saidas Digitais ou grupo do parametro
5-4* Relés, ndo é afetado pelo funcio-
namento permissivo.

4VISO!

Se nenhum sinal de funcionamento
permissivo for aplicado, mas um dos
comandos Funcionar, Jog ou
Congelar estiver ativado, a linha de
status no display exibe Funcio-
namento solicitado, Jog solicitado ou
Congelamento solicitado.

[22] Desaceleracdo

O mesmo que [21] Aceleragdo, mas a
referéncia diminui.

[23] Selegao do bit 0
de setup

Seleciona um dos dois setups. Programe
pardmetro 0-10 Setup Ativo para setup
multiplo.
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[53] Partida Manual

Um sinal aplicado coloca o conversor de
frequéncia em modo Manual como se
[Hand On] tivesse sido pressionado e um
comando de parada normal é ignorado.
Se o sinal for desconectado, o motor para.
Para validar outros comandos de partida,
outra entrada digital deve ser designada
para Partida Automdtica e um sinal
aplicado. As teclas [Hand On] (Manual
Ligado) e [Auto On] (Automatico Ligado)
ndo causam efeito. O botédo [Off] (Desligar)
substituira Hand Start (Partida Manual) e
Auto Start (Partida Automatica). Pressione
[Hand On] ou [Auto On] para ativar
novamente Partida Manual e Partida
Automdtica. Se nao houver sinal de
Partida Manual ou Partida Automdtica, o
motor para independentemente de
qualquer comando de partida normal
aplicado. Se um sinal for aplicado tanto a
Partida Manual quanto a Partida
Automditica, a funcao é Partida Automdtica.

[54] Partida
automatica

Um sinal aplicado coloca o conversor de
frequéncia em modo Automdtico como se
[Auto On] tivesse sido pressionado. Ver
também [53] Partida Manual.

[60] Contador A (up)

Entrada para incrementar a contagem no
contador do SLC.

[61] Contador A
(down)

Entrada para decremento da contagem no
contador do SLC.

[62] Reinicializar

Entrada para reinicializar o contador A.

contador A

[63] Contador B Entrada para incrementar a contagem no
(crescente) contador do SLC.

[64] Contador B Entrada para decremento da contagem no
(decrescente) contador do SLC.

[65] Reinicializa o

contador B

Entrada para reinicializar o contador B

Tabela 3.3 Fungées da Entrada Digital

Ref.
predefinida
selecionada:

Ref
predefinida bit
2

Ref
predefinida bit
1

Bit O de ref.
predefinida

Referéncia
predefinida 0

0

0

Referéncia
predefinida 1

Referéncia
predefinida 2

Referéncia
predefinida 3

Referéncia
predefinida 4

Referéncia
predefinida 5

Referéncia
predefinida 6

Referéncia
predefinida 7

Tabela 3.4 Referéncia predefinida selecionada

5-10 Terminal 18 Entrada Digital

O parametro para configurar a fungao de entrada no terminal de
entrada 18. Consulte Tabela 3.3 para saber as op¢oes de
configuragao.

Option: Funcao:
[0] Sem Operagao

[1] Reset

[2] Parada/inérc.inversa

[3] PardaP/inérc-rst.inv

[4] Inversdo de Parada Rapida
[5] Frenagem CC,reversa

[6] Parada - Ativo em 0

[7] Bloqueio Externo

[8] * Partida

[9] Partida por pulso

[10] Reversao

[11] Partida em Reversao

[14] Jog

[16] Ref predefinida bit 0

[17] Ref predefinida bit 1

[18] Ref predefinida bit 2

[19] Congelar referéncia

[20] Congelar frequéncia de saida
[21] Acelerar

[22] Desacelerar

[23] Selc do bit 0 d setup

[34] Bit0 da rampa

[37] Fire Mode

[52] Funcionamento permissivo
[53] Partida manual

[54] Partida automatica

[60] Contador A (cresc)

[61] Contador A (decresc)
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5-10 Terminal 18 Entrada Digital

5-12 Terminal 27, Entrada Digital

O parametro para configurar a funcdo de entrada no terminal de O parametro para configurar a funcdo de entrada no terminal de
entrada 18. Consulte Tabela 3.3 para saber as opg¢des de entrada 27. Quando pardmetro 0-03 Definicbes Regionais estiver
configuragdo. programado para [0] Internacional, o valor padrao é [2] Parada
Option: Funcio: por inércia inversa; Quando pardmetro 0-03 Defini¢ées Regionais
(621 Resetar Contador A estiver programado para [1] América do Norte, o valor padrao é
[7] Blogueio Externo.
[63] Contador B (cresc)
[64] Contador B (decresc) Option: Funcao:
[65] Resetar Contador B [0] Sem Operagao
[11 Reset
[2] Parada/inérc.inversa
O parametro para configurar a funcdo de entrada no terminal de [3] PardaP/inérc-rst.inv
entrada 19. [4] Inversdo de Parada Répida
Option: Funcao: [5] Frenagem CC,reversa
[0] * Sem Operacdo [6] Parada - Ativo em 0
[1] Reset [7] Bloqueio Externo
[2] Parada/inérc.inversa [8] Partida
[3] PardaP/inérc-rst.inv [9] Partida por pulso
[4] Inversdo de Parada Rapida [10] Reversao
[5] Frenagem CC,reversa [11] Partida em Reversao
[6] Parada - Ativo em 0 [14] Jog
[7] Bloqueio Externo [16] Ref predefinida bit 0
[8] Partida [17] Ref predefinida bit 1
[9] Partida por pulso [18] Ref predefinida bit 2
[10] Reversao [19] Congelar referéncia
[ Partida em Reversao [20] Congelar frequéncia de saida
[14] Jog [21] Acelerar
[16] Ref predefinida bit 0 [22] Desacelerar
[17] Ref predefinida bit 1 [23] Sel¢ do bit 0 d setup
18] Ref predefinida bit 2 [34] Bit0 da rampa
[19] Congelar referéncia [37] Fire Mode
[20] Congelar frequéncia de saida [52] Funcionamento permissivo
[21] Acelerar [53] Partida manual
[22] Desacelerar [54] Partida automdtica
[23] Selc do bit 0 d setup [60] Contador A (cresc)
[34] Bit0 da rampa [61] Contador A (decresc)
[37] Fire Mode [62] Resetar Contador A
[52] Funcionamento permissivo [63] Contador B (cresc)
[53] Partida manual [64] Contador B (decresc)
[54] Partida automatica [65] Resetar Contador B
o oo o
[61] Contador A (decresc)
1621 Resmer CantEstn A O parametro para configurar a funcao de entrada no terminal de
[63] Contador B (cresc) entrada 29.
[64] Contador B (decresc) Option: Funcéo:
[65] Resetar Contador B [0] Sem Operacéo
[1] Reset
[2] Parada/inérc.inversa
[3] PardaP/inérc-rst.inv
[4] Inversdo de Parada Rapida
[5] Frenagem CCreversa
[6] Parada - Ativo em 0
[71 Bloqueio Externo
[8] Partida
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5-13 Terminal 29, Entrada Digital

O parametro para configurar a funcdo de entrada no terminal de
entrada 29.

Option: Funcao:
[9] Partida por pulso

[10] Reverséo

[11] Partida em Reversao

[14] * Jog

[16] Ref predefinida bit 0

[17] Ref predefinida bit 1

[18] Ref predefinida bit 2

[19] Congelar referéncia

[20] Congelar frequéncia de saida
[21] Acelerar

[22] Desacelerar

[23] Sel¢ do bit 0 d setup

[32] Pulse input

[34] Bit0 da rampa

[37] Fire Mode

[52] Funcionamento permissivo
[53] Partida manual

[54] Partida automatica

[60] Contador A (cresc)

[61] Contador A (decresc)

[62] Resetar Contador A

[63] Contador B (cresc)

[64] Contador B (decresc)

[65] Resetar Contador B

3.6.3 5-3* Saidas Digitais

Parametros para configurar as fun¢des de saida para os
terminais de saida.

5-34 On Delay, Digital Output

Insira o tempo de atraso antes de a saida digital ser ligada. A
condicao da saida digital (terminal 42/45) ndo deve ser

interrompida durante o tempo de atraso.
Funcao:
| [0-6005s] |

5-35 Off Delay, Digital Output

Insira o tempo de atraso antes de a saida digital ser desligada. A

Range:
0.01 s*

condigao da saida digital (terminal 42/45) nao deve ser
interrompida durante o tempo de atraso.

Range: Funcao:

0.01 5 | 10-6005s]

3.6.4 5-4* Relés

Parametro para configurar o timing e as funcdes de saida
dos relés.

5-40 Funcao do Relé

Matriz (Relé 1 [0], Relé 2 [1])

Selecione as opcdes para definir a funcdo dos relés.

A selecdo de cada relé mecanico é efetivada por meio de um
parametro de matriz. Quando pardmetro 0-03 Definicdes Regionais
estiver programado para [0] Internacional, o valor padrao é [9]
Alarme; Quando pardmetro 0-03 Definicées Regionais estiver
programado para [1] América do Norte, o valor padrao é [160]

Sem alarme

Option: Funcao:

[0] Fora de funcio-
nament

[1] Placa d Cntrl A placa de controle recebe tenséo de
Pronta alimentacéo.

Drive Pronto

O conversor de frequéncia esta pronto
para operacao e aplica um sinal de
alimentacéo na placa de controle.

Drive pto/ctrl

O conversor de frequéncia esta pronto

semAdvrtncia

rem para operacdo em modo Automatico
Ligado.
[4] Stndby/ O conversor de frequéncia esta pronto

para operagdo. Nenhum comando de
partida ou parada foi dado. Nenhuma
adverténcia presente.

[5] Em funcio- O motor esta funcionando.
namento

[6] Rodand sem O motor esta funcionando e nao ha
advrténc adverténcia presente.

Func faixa/sem
advrt

O motor funciona na faixa atual
programada, ver

pardmetro 4-50 Adverténcia de Corrente
Baixa e pardmetro 4-51 Adverténcia de
Corrente Alta. Nenhuma adverténcia
presente.

Func ref/sem

O motor funciona na velocidade de

advrt referéncia e sem adverténcias.

[9] Alarme Um alarme ativa a saida.

[10] Alarme ou Um alarme ou uma adverténcia ativa a
adverténc saida.

Fora da faixa
de Corr

A corrente do motor esta fora da faixa
programada em

pardmetro 4-50 Adverténcia de Corrente
Baixa e pardmetro 4-51 Adverténcia de
Corrente Alta.

[13]

Corrent abaix d
baix

A corrente do motor esta abaixo do
limite programado em

parametro 4-50 Adverténcia de Corrente
Baixa.

[14]

Corrent acima
d alta

A corrente do motor esta mais alta que
o limite programado em

pardmetro 4-51 Adverténcia de Corrente
Alta.
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5-40 Funcao do Relé

Matriz (Relé 1 [0], Relé 2 [1])

Selecione as op¢des para definir a funcdo dos relés.

A selecdo de cada relé mecanico é efetivada por meio de um
parametro de matriz. Quando pardmetro 0-03 Definicdes Regionais
estiver programado para [0] Internacional, o valor padrao é [9]
Alarme; Quando pardmetro 0-03 Defini¢ées Regionais estiver
programado para [1] América do Norte, o valor padrao é [160]

5-40 Funcao do Relé

Matriz (Relé 1 [0], Relé 2 [1])

Selecione as opcdes para definir a funcdo dos relés.

A selecdo de cada relé mecanico é efetivada por meio de um
parametro de matriz. Quando pardmetro 0-03 Definicdes Regionais
estiver programado para [0] Internacional, o valor padrao é [9]
Alarme; Quando pardmetro 0-03 Definicées Regionais estiver
programado para [1] América do Norte, o valor padrao é [160]

programado em pardmetro 4-40 Warning
Freq. Low.

[17] Veloc acima da | A velocidade de saida do conversor de
alta frequéncia é maior que o limite
programado em pardmetro 4-41 Warning

Freq. High.

[19] Abaixo do
feedb,baix

O feedback é menor que limite
programado em pardmetro 4-56 Advert.
de Feedb Baixo.

[20] Acima do
feedb,alto

O feedback mais alto que o limite
programado em pardmetro 4-57 Advert.
de Feedb Alto.

[21] Adverténcia
térmica

A adverténcia térmica é ativada quando
a temperatura exceder o limite no
motor, no conversor de frequéncia ou
no termistor.

[22] Pront,s/
advertTérm

O conversor de frequéncia esta pronto
para operacao e ndo ha adverténcia de
superaguecimento presente.

Sem alarme Sem alarme
Option: Funcao: Option: Funcao:
[16] Veloc abaixo da | A velocidade de saida do conversor de [41] Abaixo A referéncia é inferior ao limite
baix frequéncia é inferior ao limite ref, baixa programado em pardmetro 4-54 Advert.

de Refer Baixa.

[42] Acima ref, alta | A referéncia esta acima do limite
programado em pardmetro 4-55 Advert.

Refer Alta.

[45] Ctrl. bus A saida é configurada em
pardametro 5-90 Controle Bus Digital &

Relé.

[60] Comparador 0 | Ver o grupo do parametro 13-7*
Comparadores. Se o Comparador 0 for
avaliado como true, a saida é alta. Caso

contrario, é baixa.

[61] Comparador 1 | Ver o grupo do parametro 13-7*
Comparadores. Se o Comparador 2 for
avaliado como true, a saida é alta. Caso

contrario, é baixa.

[62] Comparador 2 | Ver o grupo do parametro 13-1*
Comparadores. Se o Comparador 2 for
avaliado como true, a saida é alta. Caso

contrario, é baixa.

[23] Remot,ok,s/
advTérm

O conversor de frequéncia esta pronto
para operagdo em modo Automdtico e
nao ha adverténcia de superaque-
cimento presente.

[63] Comparador 3 | Ver o grupo do parametro 13-7*
Comparadores. Se o Comparador 3 for
avaliado como true, a saida é alta. Caso

contrario, € baixa.

[24] Pronto, Tensdo | O conversor de frequéncia esta pronto
OK para operacao e a tensao de rede esta

dentro da faixa de tensédo especificada.

[25] Reversao O motor funciona/esta pronto para
funcionar no sentido horario quando
l6gica=0 e no sentido anti-horario
quando légica=1. A saida muda assim

que o sinal de reversao for aplicado.

[64] Comparador 4 | Ver o grupo do parametro 13-1*
Comparadores. Se o Comparador 4 for
avaliado como true, a saida é alta. Caso

contrario, é baixa.

[65] Comparador 5 | Ver o grupo do parametro 13-7*
Comparadores. Se o Comparador 5 for
avaliado como true, a saida € alta. Caso

contrario, € baixa.

[26] Bus OK Comunicacdo ativa (sem timeout) via

porta de comunicacgéo serial.

[35] Bloqueio Ver a entrada digital.

[70] Regra légica 0 | Ver o grupo do parametro 13-4* Regras
Iégicas. Se a regra logica 0 for avaliada

como true, a saida é alta. Caso contrario,

[37] Control word O bit 12 na control word controla o relé.

bit 12

Externo é baixa.
[36] | Control word O bit 11, na control word, controla o [71] Regra légica 1 | Ver o grupo do parametro 13-4* Regras
bit 11 relé. I6gicas. Se a regra logica 1 for avaliada

como true, a saida é alta. Caso contrdrio,
é baixa.
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5-40 Funcao do Relé

Matriz (Relé 1 [0], Relé 2 [1]) Matriz (Relé 1 [0], Relé 2 [1])

Selecione as op¢des para definir a funcdo dos relés. Selecione as opcdes para definir a funcdo dos relés.

A selecdo de cada relé mecanico é efetivada por meio de um A selecdo de cada relé mecanico é efetivada por meio de um

parametro de matriz. Quando pardmetro 0-03 Definicdes Regionais parametro de matriz. Quando pardmetro 0-03 Definicdes Regionais

estiver programado para [0] Internacional, o valor padrao é [9] estiver programado para [0] Internacional, o valor padrao é [9]

Alarme; Quando pardmetro 0-03 Defini¢ées Regionais estiver Alarme; Quando pardmetro 0-03 Definicées Regionais estiver

programado para [1] América do Norte, o valor padrao é [160] programado para [1] América do Norte, o valor padrao é [160]

Sem alarme Sem alarme

Option: Funcao: Option: Funcao:

[72] Regra légica 2 | Ver o grupo do parametro 13-4* Regras [160] | Sem alarme A saida serd alta quando ndo houver
Iégicas. Se a regra logica 2 for avaliada nenhum alarme presente.
c’om? i, & Sleh) 6 el (e Eenlel oy [161] | Rodando em A saida é alta quando o conversor de
@ e Revrsao frequéncia estiver funcionando no

[73] Regra légica 3 | Ver o grupo do parametro 13-4* Regras sentido anti-horario (o produto légico
Iégicas. Se a regra logica 3 for avaliada dos bits de status em funcionamento e
como true, a saida é alta. Caso contrario, revers@o).
€ baixa. [165] | Ref. local ativa [ A saida é alta quando 3-13 Tipo de

[74] Regra lég 4 Ver o grupo do parametro 13-4* Regras Referéncia = [2] Local ou quando
I6gicas. Se a regra logica 4 for avaliada 3-13 Tipo de Referéncia = [0] Vinculado a
como true, a saida é alta. Caso contrario, manual automdtico enquanto o LCP
é baixa. estiver em modo [Manual Ligado].

[75] Regra l6g 5 Ver o grupo do parametro 13-4* Regras [166] [ Ref. remota A saida serd alta quando 3-13 Tipo de
Iégicas. Se a regra l6gica 5 for avaliada ativa Referéncia = [1] ou vinculado ao manual/
como true, a saida é alta. Caso contrario, automdtico [0] enquanto o LCP estiver
é baixa. no modo [Auto on] (Automdtico ligado).

[80] Saida digitl A Consulte parametro 13-52 A¢do do SLC. A [167] | Comando A saida é alta quando houver um

do SLC entrada é alta toda vez que a Acao partid ativ comando Partida ativo (ou seja, por
Smart Logic [38] Programar saida digital meio da conexdo do barramento de
A altafor executada. A entrada é baixa entrada digital ou [Hand on] ou [Auto
toda vez que a Agao Smart Logic [32] on] e sem comando Parada ativo.
gl S Sl b e e [168] | ModManual A saida é alta quando o conversor de
L frequéncia estiver em modo Manual
[81] Saida digitl B Consulte pardmetro 13-52 A¢do do SLC. A ligado (como indicado pelo LED acima
do SLC entrada é alta toda vez que a Acao de [Hand on].
smart Logic [39] Programar saida digital [169] | ModoAutom A saida é alta quando o conversor de
B alta for executada. A entrada é baixa s cstver o et A
toda vez que a Acdo Smart Logic [33] ligado (como indicado pelo LED acima
Programar saida digital B baixa for de [Auto onl.
executada.
[193] [Sleep mode O conversor de frequéncia entrou em

[82] Saida digitl C Consulte pardmetro 13-52 A¢do do SLC. A sleep mode. Ver o grupo do parametro

do SLC entrada é alta toda vez que a Acao 22-4% Sleep Mode.
Smart Logic [40] Programar saida digital
C alta for executada. A entrada é baixa [194] | Correia Partida | Foi detectada uma condicéo de correia
toda vez que a Acio Smart Logic [34] partida. Esta funcdo deve estar ativada
Programar saida digital C baixa for no pardmetro 22-60 Fungdo Correia
executada. Partida.

[83] |Saida digitl D | Consulte pardmetro 13-52 Agdo do SLC. A [196] | Fire Mode O conversor de frequéncia esta

do SLC entrada é alta toda vez que a Acdo operando em Fire Mode. Ver o grupo do
Smart Logic [41] Programar saida digital parémetro 24-0% Fire Mode.
D alta for executada. A entrada ¢ baixa [198] |Bypass do A ser usado como sinal de ativacio de
toda vez que a Agao do Smart Logic Drive um bypass eletromecénico externo que
[35] Programar saida digital D baixa for liga o motor diretamente online.
executada.

MG18B428
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5-40 Funcdo do Relé 130BA172.10

Matriz (Relé 1 [0], Relé 2 [1])

|

I

Selecione as op¢des para definir a funcdo dos relés. |

< . A . . Evento I

A selecdo de cada relé mecanico é efetivada por meio de um . |

) o o Selecionado | I I

parametro de matriz. Quando pardmetro 0-03 Definicdes Regionais | | |

1

estiver programado para [0] Internacional, o valor padrao é [9] I : 1

Alarme; Quando pardmetro 0-03 Defini¢ées Regionais estiver Saida ! I :

programado para [1] América do Norte, o valor padrao é [160] do relé I : : :

Sem alarme :‘—F! L_J
Option: Funcio: Atraso do Atraso do

Ligar Desligar

2 1%
Consulte o grupo do parametro 24-1 P 5-41 P 5-42

Bypass do Drive.

5-41 Atraso de Ativacao do Relé

Matriz [2], Relé 1 [0], Relé 2 [1])

llustragao 3.8 Atraso de desabilitagao, Relé

Se a condicdo do evento selecionado mudar antes de o

Range: Funcéo: temporizador em atraso ou fora de atraso expirar, a saida
0.01 s*[ [0.01 - 600 | Insira o atraso no tempo de ativagdo do do relé nao ¢ afetada.
s] relé. Selecione um dos dois relés
mecanicos internos em uma fungao de 3.6.5 5-5*% Entrada de Pulso
matriz. Ver a pardmetro 5-40 Fun¢éo do
Relé, para obter mais detalhes. Os parametros da entrada de pulso sdo utilizados para
15081 /1.10 definir uma janela apropriada, para a area de referéncia de
impulso, estabelecendo a escala e a configuracao do filtro
para as entradas de pulso. Os terminais de entrada 29 ou
Event_o 33 funcionam como entradas de referéncia de frequéncia.
Selecionado | | . . -
I | Programe o terminal 29 (5-13 Terminal 29, Entrada Digital)
| Il
: ! ou o terminal 33 (5-15 Terminal 33 Entrada Digital) para
ialdal’ —_— ] b Entrada de pulso [32]. Se o terminal 29 for utilizado como
orele «—» > entrada, programe 5-01 Modo do Terminal 27 para [0]
Atraso do Ligar Atraso do Desligar Entrada.
P54l P 5-42
| Ref. 15UBAU/b.TU
Evento | [RPMIE
Selecionado | X
| | Valor de
: : ref. 4+
P superior
Saida : | ety |
do relé i ! p 5-58 |
—»
Atraso do Ligar |
P 5-41 |
llustragdo 3.7 Atraso de Ativacao do Relé Vaflor de |
rer.
inferior — |
P 5-52/ . . -
e Y p 5-57 Freq. baixa Freq. alta Entradz
5-42 Atraso de Desativacao do Relé P 5-50/ P551/ [Hz]
Matriz[2]: Relé1[0], Relé2[1] P 5-55 P 5-56
. llustracao 3.9 Entrada de Pulso
Range: Funcao:
0.01 s*[ [0.01 - | Inserir o atraso do tempo de desativacao do
600 s relé. Selecione um dos dois relés mecanicos
! . 5 . 5-50 Term. 29 Low Frequency
internos em uma funcdo de matriz. Ver a
pardmetro 5-40 Fung¢éo do Relé, para obter Range: Funcao:
mais detalhes. Se a condicdo Evento 20 Hz*| [20 - 31999 | Insira o limite inferior da frequéncia
Selecionado mudar antes de o temporizador Hz] correspondente a velocidade do eixo do
de atraso expirar, a saida do relé nao é motor baixa (ou seja, o valor de referéncia
afetada. baixo) no 5-52 Term. 29 Ref./feedb. Valor
Baixo. Consulte llustragéo 3.9.
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5-51 Term. 29 High Frequency

Range: Funcao:

32000 Hz*| [21 - 32000 | Insira o limite superior de frequéncia
Hz] correspondente a alta velocidade do
eixo do motor (ou seja, o valor de
referéncia superior) em 5-53 Term. 29
Ref./Feedb. Valor Alto.

5-52 Term. 29 Low Ref./Feedb. Value

Range: Funcao:
0*| [-4999 - Insira o limite inferior do valor de referéncia
4999 ] para a velocidade do eixo do motor [rpm].

Esse é também o valor de feedback minimo.
Programe o terminal 29 para entrada digital
(5-13 Terminal 29, Entrada Digital=valor
aplicavel).

5-53 Term. 29 High Ref./Feedb. Value

Range: Funcao:

Size [-4999 - Insira o valor de referéncia superior
related* 4999 ] [rpm] para a velocidade do eixo do
motor e o valor de feedback maximo.
Selecione o terminal 29 como
entrada digital (5-73 Terminal 29,
Entrada Digital=valor aplicavel).

3.6.6 5-9* Controlado por Bus

Este grupo do parametro seleciona saidas digitais e do relé
através da programacao do fieldbus.

5-90 Controle Bus Digital & Relé

Range: Funcao:

0*| [0 - OXFFFFFFFF ] | Este parametro mantém o estado das
saidas digitais e dos relés controlados
pelo barramento.

Um '1" légico indica que a saida é alta ou
ativa.

Um '0' légico indica que a saida é baixa

ou inativa.

Bit 0-3 Reservado

Bit 4 Terminal de saida do Relé 1
Bit 5 Terminal de saida do Relé 2
Bit 6-23 Reservado

Bit 24 Terminal 42 saida digital
Bit 25 Terminal 45 saida digital
Bit 26-31 Reservado

Tabela 3.5 Fung¢ées de bit
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3.7 Main Menu (Menu Principal) - Entrada/
Saida Analégica - Grupo 6

Grupo do parametro para programar a configuracdo de E/S
analdgica e a saida digital. O conversor de frequéncia esta
equipado com 2 entradas analdgicas:

. Terminal 53
. Terminal 54

As entradas analégicas podem ser alocadas liviemente com
entrada de tensao (0-10 V) ou de corrente (0/4-20 mA)

3.7.1 6-0* Modo E/S Analdgica

6-00 Timeout do Live Zero
Range: Funcao:

10 s* | 1-995s]

6-01 Funcao Timeout do Live Zero

Option: Funcao:

| Inserir o tempo do timeout.

Selecione a funcéo de timeout. A fungao
programada em pardmetro 6-01 Fung¢do
Timeout do Live Zero sera ativada se o sinal
de entrada no terminal 53 ou 54 estiver
abaixo de 50% do valor definido em
pardmetro 6-10 Terminal 53 TensGo Baixa,
pardmetro 6-12 Terminal 53 Corrente Baixa,
pardmetro 6-20 Terminal 54 TensGo Baixa ou
pardmetro 6-22 Terminal 54 Corrente Baixa
durante um intervalo de tempo definido
em pardmetro 6-00 Timeout do Live Zero.

[0] * | Off (Desligado)

[1] | Congelar saida

[2] | Parada

[3]1 |Jogging

[4] | Velocidade
maxima

[5] [Parada e
desarme

Ref./Feedback Q
]
[RPM] g
o
R
Par 6-xx -
RefAlta/ 1500
Feedb Valor'
1200
900
600
Par 6-xx 300
Ref.Baix/ 150
Feedb Valor'
vl
Par 6-xx |

Entrada analdgica
'Baixa Tens&o'ou \

‘Corrente baixa' |
Par 6-xx
‘Alta Tensao'ou
'Alta corrente'

llustracao 3.10 Funcao Timeout do Live Zero

6-02 Fire Mode Live Zero Timeout Function

Option: Funcao:

Selecione a fungdo timeout quando o Fire
Mode estiver ativo. A funcdo programada
neste parametro é ativada se o sinal de
entrada nas entradas analdgicas estiver
abaixo de 50% do valor baixo durante um
tempo definido em

parametro 6-00 Timeout do Live Zero.

[0] * | Off (Desligado)
[1] | Congelar saida

[2] |Parada

[3] [Jogging

[4] | Velocidade
maxima

3.7.2 6-1* Entrada Analdgica 53

Parametros para configurar a escala e os limites da entrada
analégica 53 (terminal 53).

6-10 Terminal 53 Tensao Baixa
Range: Funcao:

0.07 V=

[0-10 |Insira a tensdo (V) que corresponde a
V] pardmetro 6-14 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor
Baixo. Para ativar pardmetro 6-01 Fung¢éo
Timeout do Live Zero, programe o valor em >1
V.

6-11 Terminal 53 Tensao Alta

Range: Funcao:
10 v*

[0 - 10 V]| Inserir a tenséo (V) que corresponde ao valor
de referéncia alta (programado em
6-15 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Alto).
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6-12 Terminal 53 Corrente Baixa

Range: Funcao:
4 mA*| [0 - 20 |Digite o valor de corrente baixa. Este sinal de
mA] referéncia deve corresponder ao valor de

feedback de referéncia baixo, programado em
parametro 6-14 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor
Baixo. Para ativar pardmetro 6-01 Fungdo
Timeout do Live Zero, programe o valor para >2
mA.

6-13 Terminal 53 Corrente Alta

Range: Funcao:
20 mA*| [0 - 20 Insira o valor de corrente alta que
mA] corresponde ao referéncia/feedback alto,

programado em pardmetro 6-15 Terminal 53
Ref./Feedb. Valor Alto.

6-14 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Baixo

Range: Funcao:
0*| [-4999 - Insira o valor de referéncia ou de feedback
4999 ] que corresponde a tensdo ou corrente

programada em pardmetro 6-10 Terminal 53
Tensdo Baixa a pardmetro 6-12 Terminal 53
Corrente Baixa.

6-15 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Alto

Range: Funcao:
Size [-4999 - Insira o valor de referéncia ou de
related* 4999 ] feedback que corresponde a tensao ou

corrente programada em

parametro 6-11 Terminal 53 Tensdo Alta
a parametro 6-13 Terminal 53 Corrente
Alta.

6-16 Terminal 53 Const. de Tempo do Filtro

Range: Funcao:
0.01 s*[ [0.01 - 10 |Insira a constante de tempo. Esta é uma
s] constante de tempo do filtro passa-baixa

digital de primeira ordem para eliminar o
ruido elétrico no terminal 53. Um valor de
constante de tempo alto melhora o
amortecimento, porém, aumenta também o
atraso de tempo através do filtro.

6-19 Terminal 53 mode

3.7.3 6-2* Entrada Analdgica 54

Parametros para configurar a escala e os limites da entrada
analdgica 54 (terminal 54).

6-20 Terminal 54 Tensao Baixa

Range: Funcao:
0.07 V*| [0 - 10 | Inserir a tensao (V) que corresponde ao valor
V] de referéncia baixa (programado em

pardmetro 6-24 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor
Baixo). Para ativar pardmetro 6-01 Fung¢do
Timeout do Live Zero, programe o valor em >1

6-21 Terminal 54 Tensao Alta

‘ .<

Range: Funcao:

10 v*

[0 - 10 V]| Inserir a tensdo (V) que corresponde ao valor
de referéncia alta (programado em
pardmetro 6-25 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor
Alto).

6-22 Terminal 54 Corrente Baixa

Range: Funcao:
4 mA*| [0 - 20 | Digite o valor de corrente baixa. Este sinal de
mA] referéncia deve corresponder ao valor de

feedback de referéncia baixo, programado em
pardmetro 6-24 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor
Baixo. Para ativar a funcao timeout do live zero
em pardmetro 6-01 Fungdo Timeout do Live Zero,
programe o valor para >2 mA.

6-23 Terminal 54 Corrente Alta

Range: Funcao:

20 mA* [0 - 20 mA] Insira o valor de corrente alta que
20,00 [par. corresponde ao valor de feedback de
mA* 6-22-20,00 mA] | referéncia alto programado em

pardmetro 6-25 Terminal 54 Ref./Feedb.
Valor Alto.

6-24 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Baixo

Range: Funcao:
0* | [-4999 - Insira o valor de referéncia ou de feedback
4999 ] que corresponde a tensdo ou corrente

programada em pardmetro 6-21 Terminal 54
Tensdo Altaparametro 6-22 Terminal 54 Corrente

Baixa.
Option: Funcao:
Selecione se o terminal 53 é usado para entrada
de corrente ou de tensdo. =
Range: Funcao:
[0] |Corrente Size [-4999 - Insira o valor de referéncia ou de
[1] * | Tensao related* 4999 ] feedback que corresponde a tensao ou
corrente programada em
pardmetro 6-21 Terminal 54 TensGo
Altaparametro 6-23 Terminal 54 Corrente
Alta.
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6-26 Terminal 54 Const. de Tempo do Filtro

6-72 Terminal 45 Saida Digital

atraso de tempo através do filtro.

Range: Funcao: Option: Funcao:
0.01 s*| [0.01 - 10 |Insira a constante de tempo. Esta é uma Consulte também a
s] constante de tempo do filtro passa-baixa parametro 6-70 Modo do Terminal
digital de primeira ordem para eliminar o 45. Consulte pardmetro 5-40 Fungdo
ruido elétrico no terminal 54. Um valor de do Relé para obter a descricao das
constante de tempo alto melhora o opgoes.
amortecimento, porém, aumenta também o [0] * | Fora de funcionament

Placa d Cntrl Pronta

i
[3] Drive pto/ctrl rem
Option: Funcao: [4] Stndby/semAdvrtncia
Selecione se o terminal 54 é usado para entrada 5] B (U EREEhe
de corrente ou de tensdo. 6] Rodand sem advrténc
[0] | Corrente [7] Func faixa/sem advrt
[1] * | Tensao [8] Func ref/sem advrt
[9] Alarme
3.7.4 6-7* Saida Analdgica/Digital 45 [10] | Alarme ou adverténc
[12] | Fora da faixa de Corr
Parametros para configurar a escala e os limites do [13] | Corrent abaix d baix
terminal de saida digital/analdgica 45. As saidas analdgicas [14] | Corrent acima d alta
sdo saidas de corrente: 0/4-20 mA. A resolucao na saida [16] | Veloc abaixo da baix
analdgica é de 12 bits. Os terminais de saida analdgica [17] | Veloc acima da alta
também podem ser programados como saida digital. [19] | Abaixo do feedb,baix
[21] | Adverténcia térmica
Option: Funcao: -
[22] | Pront,s/advertTérm
Programe o terminal 45 para atuar como (23] | Remot,ok s/advTerm
saida analégica ou digital. [24] | Pronto, Tensao OK
[0] *| 0-20 mA [25] | Reverséao
[11 |4-20 mA [26] | Bus OK
[2] [ Saida Digital [35] |Bloqueio Externo
P
. 5 [37] [ Control word bit 12
Option: Funcao: [41] | Abaixo ref.,baixa
Selecione a funcdo do terminal 45 [42] | Acima ref, alta
como uma saida de corrente [45] | Curl. bus
analdgica. Consulte também a [60] | Comparador 0
pardmetro 6-70 Modo do Terminal 45.
[61] | Comparador 1
[0] * [ Fora de funcio- [62] | Comparador 2
nament [63] |Comparador 3
[100] | Freq. saida 0-100 0-100 Hz [64] | Comparador 4
[101] | Referéncia Min- Mingref—MaXgef. [65] [ Comparador 5
-Max [70] [Regra légica 0
[102] | Feedback Minrs—Maxrs [71] | Regra légica 1
[103] | Corr. motor 0-Imax | 0-Imax [72] | Regra I6gica 2
[73] [Regra ldgica 3
[106] | Power 0-Pnom [74] |Regra l6g 4
[139] | Ctrl bus 0-100% [75] | Regra lég 5
[80] [ Saida digitl A do SLC
Option: Funcao: [82] [ Saida digitl C do SLC
Selecione a fungao do terminal 45 [83] | Saida digitl D do SLC
como saida de corrente digital. [160] | Sem alarme
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6-72 Terminal 45 Saida Digital

6-90 Terminal 42 Mode

[169] | ModoAutom
[193] | Sleep mode
[194] | Correia Partida
[196] | Fire Mode

[198] | Bypass do Drive

6-73 Terminal 45 Escala Minima de Saida

Range: Funcao:
0 %*| [0-200 [Escalada saida minima (0 ou 4 mA) do sinal
%] analdgico no terminal 45. Programe o valor

para ser a porcentagem da faixa completa da
varidvel selecionada no pardmetro 6-71 Terminal
45 Saida Analdgica.

6-74 Terminal 45 Escala Maxima de Saida

Range: Funcao:
100 [0 - Escala da saida maxima (20 mA) do sinal
%* 200 %] | analégico no terminal 45 Programe o valor para

ser a porcentagem da faixa completa da variavel
selecionada no pardmetro 6-71 Terminal 45 Saida

Analdgica.
Current
(mA)
20 1
0/4—
1
0% Analogue Analogue 100%Variable
output  Output for
Min Scale Max Scale output
par.6-73 par.6-74 example:
Power

llustracao 3.11 Escala Max. de Saida

6-76 Terminal 45 Controle do barramento de saida

Range: Funcao:
o | 10-16384] |

3.7.5 6-9* Saida Analdgica/Digital 42

Parametros para configurar os limites do terminal de saida
digital/analdégica 42. As saidas analégicas sao saidas de
corrente: 0/4-20 mA. A resolucdo nas saidas analdgicas é
de 12 bits. Os terminais de saida analégica também
podem ser programados como saida digital.

Option: Funcao: Option: Funcao:

[161] | Rodando em Revrsao Programe o terminal 42 para atuar como
[165] [ Ref. local ativa saida analdgica ou digital.

[166] | Ref. remota ativa [0] * | 0-20 mA

[167] | Comando partid ativ M1 420 mA

[168] | ModManual 2] |saida Digital

6-91 Terminal 42 Saida Analégica

Option: Funcao:

Selecione a funcéo do Terminal 42
como uma saida de corrente
analdgica. Consulte também a
6-90 Terminal 42 Mode.

[0] * [ Fora de funcio-
nament
[100] [ Freq. saida 0-100

0-100 Hz

[101] | Referéncia Min-Max Refmin. - Ref.max.

[102] | Feedback FBmin. - FBmax.
[103] [ Corr. motor 0-Imax 0-Imax

[106] | Power 0-Pnom

[139] | Ctrl bus 0-100%

6-92 Terminal 42 Digital Output

Option: Funcao:

Selecionar a fungdo do Terminal 42
como uma saida de corrente
analégica. Consulte também a
6-90 Terminal 42 Mode. Ver
parametro 5-40 Fungdo do Relé para
obter uma descricao das opgoes.

[0] * | Fora de funcionament
[1 Placa d Cntrl Pronta
[2] Drive Pronto

[3] Drive pto/ctrl rem

[4] Stndby/semAdvrtncia
[5] Em funcionamento

[6] Rodand sem advrténc

[7] Func faixa/sem advrt

[8] Func ref/sem advrt
[9] Alarme

[10
[12
[13

Alarme ou adverténc

Fora da faixa de Corr

Corrent abaix d baix

1

1

1
[14] [ Corrent acima d alta
[16] [ Veloc abaixo da baix
[17] | Veloc acima da alta
[19] | Abaixo do feedb,baix
[20] | Acima do feedb,alto
[21] | Adverténcia térmica
[22] | Pront,s/advertTérm
[23] | Remot,ok,s/advTérm
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6-92 Terminal 42 Digital Output

6-94 Terminal 42 Escala Maxima de Saida

[41] [ Abaixo ref.baixa
[42] | Acima ref, alta
[45] | Ctrl. bus

[60] | Comparador 0
[61] [Comparador 1
[62] [Comparador 2
[63] [Comparador 3
[64] | Comparador 4
[65] [Comparador 5
[70] |[Regra légica 0

[71] [Regra ldgica 1

[72] [Regra légica 2

[73] [Regra légica 3

[74] [Regra lég 4

[75] [Regra lég 5

[80] | Saida digitl A do SLC
[81] [Saida digitl B do SLC
[82] | Saida digitl C do SLC
[83] [ Saida digitl D do SLC
[160] [ Sem alarme

[161] | Rodando em Revrsdo
[165] | Ref. local ativa

[166] | Ref. remota ativa
[167] | Comando partid ativ
[168] [ ModManual

[169] [ ModoAutom

[193] [ Sleep mode

[194] | Correia Partida

[196] | Fire Mode

[198] [ Bypass do Drive

6-93 Terminal 42 Escala Minima de Saida

Range: Funcao:

0 %*| [0 - 200 %] | Escala da saida minima (0 ou 4 mA) do sinal
analégico no terminal 42. Programe o valor

para ser a porcentagem da faixa completa da
variavel selecionada no 6-91 Terminal 42
Analog Output.

6-94 Terminal 42 Escala Maxima de Saida

Range: Funcao:
100 [0 -
%* 200 %]

Escala de saida maxima (20 mA) da escala no
terminal 42. Programe o valor para ser a
porcentagem da faixa completa da variavel
selecionada no 6-91 Terminal 42 Analog Output.

Option: Funcao: Range: Funcao:
[24] | Pronto, Tensao OK Current
[25] | Reversdo )
[26] |Bus OK 2y
[35] | Bloqueio Externo

[36] [ Control word bit 11

[37]1 [ Control word bit 12 0/4

i i
0% Analogue Analogue 100% Variable

output  Output for

Min Scale Max Scale output

par.6-93 par. 6-94 example:
Power

llustracao 3.12 Escala Max. de Saida

6-96 Terminal 42 Ctrl Saida Bus

Range: Funcéo:

0*| [0 - 16384 ]| Mantém a saida analdgica no terminal 42 se
controlada pelo bus.
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3.8 Main Menu (Menu Principal) -
Comunicacao e Opcionais - Grupo 8

3.8.1 8-0* Programacdes Gerais

8-01 Tipo de Controle

Option: Funcao:

Este parametro prevalece sobre as
configuragcdes em parametro 8-50 Sele¢do
de Parada por Inércia a

pardmetro 8-56 Sele¢do da Referéncia Pré-
-definida.

[0] * | Digital e Control
Wrd control word.

Controle utilizando a entrada digital e a

[11 [Somente Digital | Controle utilizando somente as entradas

digitais.

[2] | SomenteCon- Controle utilizando somente a control

trolWord word.

8-02 Origem do Controle
Funcao:
AVISO!

Néo é possivel ajustar este parametro
enquanto o motor estiver em funcio-
namento.

Option:

Selecione a origem da control word.

[0] | Nenhum
[1] * | Porta RS485

3.8.2 8-3* Configuracdes da Porta do FC

8-30 Protocolo

Option: Funcao:

Selecione o protocolo para a porta RS485 integrada.

[0] * | FC | Comunicagao de acordo com o Protocolo Danfoss FC.

8-31 Endereco

Range: Funcéo:
Size [0.0 - 247 ]| Insira o endereco da porta RS485.
related* Intervalo valido: 1-126 para FC-bus

OU 1-247 para Modbus.

8-32 Baud Rate
Option:

Funcao:

Selecione a baud rate para a porta RS485.

O padrao refere-se ao Protocolo Danfoss FC.
Alterar protocolo em pardmetro 8-30 Protocolo
pode alterar a Baud Rate.

Alterar o Protocolo em

pardmetro 8-30 Protocolo pode alterar a baud
rate.

[0] | 2400 Baud
[1] | 4800 Baud

Configuracéo padréo do FLN.

[2] ] 9600 Baud Configuragao padrao do
. BACnet

. Metasys N2

[31] 19200 Baud | Configuragdo padrao do Modbus RTU.

8-03 Tempo de Timeout de Controle

Range: Funcao:
Size [0.1 - Insira o tempo maximo esperado entre a
related* 6500 s] | recepcao de dois telegramas consecutivos.

Se este tempo for excedido, é indicativo

[4] | 38400 Baud
[5] | 57600 Baud
[6] | 76800 Baud
[71] 115200 Baud

8-33 Bits de Paridade / Parada

de que a comunicagéo serial foi Option: Funcao:
interrompida. A funcao selecionada no Bits de paridade e parada do
pardmetro 8-04 Fungdo Timeout de Controle protocolo usando a Porta do FC.
Fungdo Timeout de Controle sera executada. Para alguns protocolos, nem todas
as opgodes estdo disponiveis.
D O padréo refere-se ao Protocolo
8-04 Funcao Timeout de Controle g
Danfoss FC. Alterar protocolo em
Option: Funcao: 8-30 Protocol pode alterar a baud
Selecione a funcdo de timeout. A fungao de rate.
timeout é ativada quando a atualizacdo da - -
i [0] | Paridade Par, 1 Bit de
control word falhar, durante o intervalo de
. Parada
tempo especificado em S o
parametro 8-03 Tempo de Timeout de NI el 2 TulE 1 (IS
Parada
Controle.
[2] | Paridade Par, 1 Bit de
[0] * | Off Parada
(Desligado) [3] | Sem Paridade, 2 Bits de
Parada
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8-35 Atraso Minimo de Resposta

8-43 Configuracao de Leitura do PCD

Especifique o tempo de atraso minimo entre o recebimento de Diferentes parametros podem ser designados ao PCD 3 p/ 10 dos
uma solicitacdo e a transmissédo de uma resposta. E o tempo PPOs (o numero de PCDs depende do tipo de PPO). PCD 3 a 10
utilizado para contornar os atrasos de retorno do modem. conterao o valor de dados reais dos par. selecionados.
Range: Funcao: Option: Funcao:
Size related* | [0.0010 - 0.5 s] | [0] None
[1] [1500] Operation Hours
8-36 Atraso de Resposta Minimo o] [1501] Running Hours
Especifique o tempo de atraso maximo permitido entre receber o 3] [1502] kWh Counter
pedido e transmitir a resposta. Se esse tempo for excedido, 4] [1600] Control Word
nenhuma resposta sera retornada. 5] [1601] Reference [Unit]
Range: Funcao: [6] [1602] Reference %
Size related* | [0.1 -10.0 s] | [71 [1603] Status Word
Especifique o tempo de atraso maximo entre dois caracteres em EL] EZ??; I()Z;Jj:::kt;]adout
uma mensagem. Exceder este tempo de atraso faz com que a 0 [1611] Power [hpl
mensagem seja descartada. 2] [1612] Motor Voltage
Range: Funcao: [13] [1613] Frequency
Size related* | 10.005-00255] | nal [1614] Motor Current
[15] [1615] Frequency [%]
3.8.3 8-4* Conjunto de protocolos FC MC [16] [1618] Motor Thermal
[17] [1630] DC Link Voltage
Esse grupo do parametro é para configuragdes de 18] [1634] Heatsink Temp.
gravacdo e leitura do PCD. [19] [1635] Inverter Thermal
[20] [1638] SL Controller State
Parametros diferentes podem ser designados aos PCDs 3 a 10 21] [1650] External Reference
dos PPOs (o numero de PCDs depende do tipo de PPO). Os (221 [ooplliecdbac i)
valores nos PCDs de 3 até 10 serdo gravados nos parametros 23] [1660] Digital Input 18,19,27,33
selecionados como valores de dados. (24] [1661] Terminal 53 Switch Setting
Option: Funcio: [25] [1662] Analog Input 53(V)
[26] [1663] Terminal 54 Switch Setting
il None 27] [1664] Analog Input 54
il [302) Minimum Reference [28] [1665] Analog Output 42 [mA]
[2] [303] Maximum Reference [29] [1671] Relay Output [bin]
[3] [341] Ramp 1 Ramp up time 301 [1672] Counter A
[4] [342] Ramp 1 Ramp down time 31 [1673] Counter B
[5] [351] Ramp 2 Ramp up time 32 [1690] Alarm Word
[6] [352] Ramp 2 Ramp down time 33] [1692] Warning Word
7] [380] Jog Ramp Time 134] [1694] Ext. Status Word
[8] [381] Quick Stop Time
[9] [412] Motor Speed Low Limit
[Hz]
[10] [414] Motor Speed High Limit
[HZ]
[11] [590] Digital & Relay Bus Control
[12] [676] Terminal45 Output Bus
Control
[13] [696] Terminal 42 Output Bus
Control
[14] [894] Bus Feedback 1
[15] FC Port CTW
[16] FC Port REF
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3.8.4 8-5* Digital/Bus

Parametros para configurar a fusdo da control word digital/
bus.

8-50 Selecao de Parada por Inércia

Option: Funcao:

Selecione o controle da funcéo de parada por
inércia, por meio dos terminais (entrada digital)
e/ou pelo barramento.

AVISO!

Este parametro esta ativo somente
quando pardametro 8-01 Tipo de Controle
estiver programado para [0] Digital e
control word.

[0] |Entrada Ativa a parada por inércia por meio de uma

digital entrada digital.
[1] |Bus Ativa a parada por inércia por meio da porta de
comunicagao serial.
[2] |Logica E | Ativa a parada por inércia por meio do

fieldbus/porta de comunicagao serial e de uma
das entradas digitais.

[3] * | Logica OU | Ativa a parada por inércia por meio da porta de
comunicagao serial ou de uma das entradas

digitais.

8-51 Selecdo de Parada Rapida

Option: Funcao:

Selecionar o controle da fungéo Parada Rdpida,
por meio dos terminais (entrada digital) e/ou
pelo bus.

AVISO!

Este parametro esta ativo somente
quando pardametro 8-01 Tipo de Controle
estiver programado para [0] Digital e
control word.

[0] |Entrada Ativa a parada rapida por meio de uma entrada

digital digital.
[1] |Bus Ativa a parada rapida por meio da porta de
comunicagao serial.
[2] |Logica E | Ativa a parada rapida por meio da porta de

comunicagdo serial e de uma das entradas
digitais.

[3] * | Logica OU | Ativa a parada rapida por meio da porta de
comunicagao serial ou de uma das entradas
digitais.

8-52 Selecao de Frenagem CC

Option: Funcao:

Selecione o controle do freio CC por meio dos
terminais (entrada digital).

AVISO!

Este parametro esta ativo somente
quando pardmetro 8-01 Tipo de Controle
estiver programado para [0] Digital e
control word.

[0] | Entrada Ativa o freio CC por meio de uma entrada

digital digital.
[1] | Bus Ativa o Freio CC através da porta de
comunicagao serial.
[2] [ Logica E Ativa o Freio CC através da porta de

comunicagao serial e de uma das entradas
digitais.

[3] | Logica OU | Ativa o Freio CC através da porta de
comunicagao serial ou de uma das entradas

digitais.

8-53 Selecao da Partida

Option: Funcao:

Selecione o controle da funcéo Partida do
conversor de frequéncia através dos terminais
(entrada digital).

AVISO!

Este parametro esta ativo somente
quando pardmetro 8-01 Tipo de Controle
estiver programado para [0] Digital e
control word.

[0] [Entrada Ativa um comando de partida por meio de uma

digital entrada digital.

[11 |Bus Ativa um comando de partida por meio da
porta de comunicagao serial ou de opcionais de
fieldbus.

[2] |[Logica E | Ativa um comando de partida através da porta
de comunicagao serial e de uma das entradas
digitais.

[3] * | Logica Ativa um comando de partida através da porta

ou de comunicagao serial ou uma das entradas
digitais.

8-54 Selecao da Reversao

Option: Funcao:

Selecione o controle da funcdo Reversdo do
conversor de frequéncia através dos terminais
(entrada digital) e/ou da porta de comunicacédo
serial.
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8-54 Selecao da Reversao

8-56 Selecao da Referéncia Pré-definida

Este parametro esta ativo somente
quando pardmetro 8-01 Tipo de Controle
estiver programado para [0] Digital e
control word.

[0] * | Entrada Ativa um comando de reversao por meio de

digital uma entrada digital.

[1] |Bus Ativa um comando de reversdo através da porta
de comunicacao serial.

[2] |Logica E | Ativa um comando de reversao através da porta
de comunicacéo serial e de uma das entradas
digitais.

[3] | Logica Ativa um comando de reversao através da porta

Oou de comunicacéo serial ou de uma das entradas
digitais.

8-55 Selecao do Set-up

Option: Funcao:

Selecione o controle de selecao de setup do
conversor de frequéncia através dos terminais
(entrada digital) e/ou da porta de comunicagao
serial.

AVISO!

Este parametro esta ativo somente
quando pardmetro 8-01 Tipo de Controle
estiver programado para [0] Digital e
control word.

[0] |Entrada Ativa a selecdo do setup através de uma

digital entrada digital.

[11 |Bus Ativa a selecdo do setup através da porta de
comunicagao serial.

[2] |Logica E | Ativa a selecdo do setup através da porta de
comunicacdo serial e de uma das entradas
digitais.

[3] * | Logica Ativa a selecdo de setup através da porta de

ou comunicacao serial ou de uma das entradas
digitais.

8-56 Selecdo da Referéncia Pré-definida

Option: Funcao:

Controle de selecdo da selecao de referéncia
predefinida do conversor de frequéncia através
dos terminais (entrada digital) e/ou da porta
de comunicacéo serial.

[0] |Entrada
digital

Ativa a selecao de referéncia predefinida por
meio de uma entrada digital.

[11 [Bus Ativa a selecao de referéncia predefinida

através da porta de comunicacéo serial.

Option: Funcao: Option: Funcao:
m [2] | Logica E Ativa a selecdo de referéncia predefinida

através da porta de comunicacdo serial e de
uma das entradas digitais.

[3] * [ Légica OU | Ativa a selecao de referéncia predefinida
através da porta de comunicacao serial ou de

uma das entradas digitais.

3.8.5 8-7* BACnet

8-70 Instanc Dispos BACnet

Range: Funcao:

1*[ [0 - 4194303 ] | Digite um numero de ID para o dispositivo
BACnet.

8-72 Masters Max MS/TP

Range: Funcao:

127*| [0 - 127 ]| Defina o endereco do mestre, que detém o
endereco mais alto nesta rede. Diminuir este
valor otimiza a sondagem do token.

8-73 Chassi Info Max.MS/TP
Range:
1*| [1 - 65534 ]| Definir quantos chassis de info/dados é

permitido ao dispositivo enviar, enquanto este
detém o token.

Funcao:

8-74 Servico "I-Am"

Option: Funcao:

[0] * | Enviar na Selecione se o dispositivo deve enviar a

energiz¢do mensagem de servico “I Am” somente

na energizagao.

[1] | Continuamente Selecione se o dispositivo deve enviar a
mensagem de servico "I-Am"
continuamente ou com um intervalo

de aproximadamente um minuto.

8-75 Senha de Inicializagao

Range: Funcao:

admin* | [1-1

Insira a senha necesséria para execugao da
Reinicializagao do Drive.

8-79 Protocol Firmware version

Range: Funcao:

Size related- | 10-65535] |

3.8.6 8-8* Diagnosticos da Porta do FC

Esses parametros sao usados para monitorar a
comunicacao de bus via Porta do FC.
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8-80 Contagem de Mensagens do Bus

Range: Funcéo:

0*| [0 - 65536 ] | Este parametro exibe o numero de telegramas
vélidos detectados no bus.

8-81 Contagem de Erros do Bus

Range: Funcéo:

0*| [0 - 65536 ] | Este parametro exibe o numero de telegramas
com falhas (por exemplo, falha de CRC)
detectados no bus.

8-82 Mensagem Receb. do Escravo

Range: Funcéo:

0*| [0 - 65536 ] | Este parametro mostra o nimero de
telegramas vélidos enderecados ao escravo

enviados pelo conversor de frequéncia.

8-83 Contagem de Erros do Escravo

Range: Funcao:

0*| [0 - 65536 ] | Este parametro exibe o niumero de telegramas
com erros, que nao puderam ser executados

pelo conversor de frequéncia.

8-84 Mensagens Enviadas ao Escravo

Range: Funcao:

0* [ [0 - 65536 ] | Este parametro mostra o nimero de
mensagens enviadas do escravo.

8-85 Erros de Timeout do Escravo

Range: Funcao:

0* [ [0 - 65536 ] | Este parametro mostra o niumero de erros de
timeout do seguidor.

8-88 Reinicializar Diagn.Porta do FC

Option: Funcao:

[0] * Nao reinicializar

[1] Reset contador

3.8.7 8-9* Feedback do Barramento

8-94 Feedb. do Bus 1

Grave um feedback para este parametro através de uma porta de

comunicagao serial. Este parametro deve ser selecionado em
pardmetro 20-00 Fonte de Feedback 1 ou

pardmetro 20-03 Feedback 2 Source como uma fonte do feedback.
(O valor hexadecimal 4000 h corresponde a 100% feedback/faixa
é de +-200%)

Range: Funcao:

0* [-32768 - 32767 ]

8-95 Feedb. do Bus 2

Grave um feedback para este pardmetro através de uma porta de
comunicacao serial. Este parametro deve ser selecionado em
parametro 20-00 Fonte de Feedback 1 ou

parametro 20-03 Feedback 2 Source como uma fonte do feedback.
O valor hexadecimal 4000 h corresponde a +-200% em 100% de

feedback/faixa.
Range: Funcao:

0* [-32768 - 32767 ]
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3.9 Main Menu (Menu Principal) - Smart 3.9.2 13-0* Configuragdes do SLC
Logic - Grupo 13
Utilize os ajustes do SLC para ativar, desabilitar e
3.9.1 13-** Recursos do Programa reinicializar a sequéncia do Smart Logic Control. As funcdes
légicas e os comparadores estdo sempre em execucdo em

O Smart Logic Control (SLC) é uma sequéncia de acoes segundo plano, que abre para controle separado das
entradas e saidas digitais.

13-00 Modo do SLC

definidas pelo usuario (consulte pardmetro 13-52 A¢do do
SLC [x]) executada pelo SLC quando o evento associado
(consulte pardmetro 13-51 Evento do SLC [x]) definido pelo
usudrio, for avaliado como true (Verdadeiro) pelo SLC.
Eventos e acdes sdo numerados e conectados em pares.
Isto significa que quando o [0] evento estiver completo
(atinge o valor true (Verdadeiro)), a [0] a¢do é executada.
Depois disso, as condicdes de [1] evento sao avaliadas e, se
forem avaliadas como true (Verdadeiro), a [1] acdo sera
executada e assim por diante. Apenas um evento é
avaliado a qualquer momento. Se um evento for avaliado
como FALSE (Falso), nada acontece (no SLC) durante o
intervalo de varredura atual e nenhum outro evento é
avaliado. Isto significa que, quando o SLC é iniciado, ele
avalia [0] evento (e unicamente [0] evento) a cada intervalo
de varredura. Somente quando [0] evento for avaliado true
(Verdadeiro), o SLC executa a [0] a¢do e comeca a avaliar o
[1] evento. E possivel programar de 1 a 20 eventos e acoes.
Quando o ultimo evento/acdo tiver sido executado, a
sequéncia recomeca a partir de [0] evento/[0] agdo.

Iniciar evento 130BA062.13
P13-01

Estado 1

Evento 1/
Agéo 1

Estado 2

Evento 2/
Acdo 2

Parar evento
P13-02

Parar evento
\ P13-02

|

Estado 4

Evento 4/
Agéo 4

Estado 3

Evento 3/
Agdo 3

/
7/

s
_ - Parar evento
- P13-02

llustragao 3.13 Exemplo com trés Eventos/Agoes

Iniciando e parando o SLC

Selecione [1] On ou [2] Off em pardmetro 13-00 Modo do
SLC para iniciar ou parar o SLC. O SLC sempre comeca no
estado 0 (onde avalia o [0] evento). O SLC inicia quando o
evento de partida (definido em pardmetro 13-01 Iniciar
Evento) for avaliado como true (Verdadeiro) (se [1] On
estiver selecionado em )parametro 13-00 Modo do SLC. O
SLC é parado quando o evento parar

(parametro 13-02 Parar Evento) for true.

Parametro 13-03 Resetar o SLC reinicializa todos os
parametros do SLC e comeca a programacao desde o
principio.

Option:

Funcao:

Selecione [1] On (Ligado) para habilitar o
smart logic control para iniciar quando um
comando de partida estiver presente, por
exemplo, através de uma entrada digital.
Selecionar [0] Off (Desligado) para desativar
o smart logic control.

[0] * | Off (Desligado)

Desabilita o smart logic controller.

[1] | On (Ligado)

Ativa o smart logic controller.

Option:

13-01 Iniciar Evento

Funcao:

Selecione a entrada booleana (true
(Verdadeiro) ou false (Falso)) para ativar o
smart logic control.

[0] FALSE (Falso)

Insere o valor fixo false (Falso) na regra
légica.

[1] True
(Verdadeiro)

Insere o valor fixo true (Verdadeiro) na
regra ldgica.

[2] Em funcio-
namento

O motor esta funcionando.

[3] Dentro da Faixa

O motor funciona dentro da faixa atual
programada e (pardmetro 4-50 Adverténcia
de Corrente Baixa e

pardmetro 4-51 Adverténcia de Corrente
Alta)

[4] Na referéncia

O motor funciona na velocidade de
referéncia.

[71 Fora da Faix de
Corr

A corrente do motor esta fora da faixa
programada no pardmetro 4-18 Limite de
Corrente.

[8] Abaixo da |
baixa

A corrente do motor estd menor que a
programada no

pardmetro 4-50 Adverténcia de Corrente
Baixa.

[9] |Acima dal alta

A corrente do motor esta maior que a
programada no

pardametro 4-51 Adverténcia de Corrente
Alta.

[16] | Adverténcia
térmica

A adverténcia térmica é ativada quando a
temperatura excede o limite no motor,
conversor de frequéncia ou termistor.
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13-01 Iniciar Evento

13-01 Iniciar Evento

Option: Funcao: Option: Funcao:
[17] | Red.Elétr Fora d | Adverténcia ou alarme de perda de fase [50] | Comparador 4 Utilize o resultado do comparador 4 na
Faix elétrica, se pardmetro 14-12 Fung¢do no regra logica.
DR 2l i TeD ey [51] | Comparador 5 Utilize o resultado do comparador 5 na
definido em [2] Desativado. .
regra légica.

(18] | Reversdo O conversor de frequéncia esta em [60] [Regra lég 4 Utilize o resultado da regra légica 4 na
reversao. Sai

regra logica.

[19] | Adverténcia Ha uma adveriéncia presente. [61] [Regra l6g 5 Utilize o resultado da regra légica 5 na

[20] | Alarme H4 um alarme presente. regra légica.

(desarme) - - [83] [ Correia Partida | Foi detectada uma condicao de correia

[21] | Alarm(blog.p/ H4 um alarme de bloqueio por desarme partida. Esta funcdo deve estar ativada no

desarm) [PrESEmE: parametro 22-60 Fungdo Correia Partida.

[22] | Comparador 0 | Utilize o resultado do comparador 0 na
regra logica. 13-02 Parar Evento

[23] | Comparador 1 | Utilize o resultado do comparador 1 na Option: Funcdo:
regra ldgica. Selecione a condicéo (true (Verdadeiro)

ou false (Falso)) que desabilita o smart

[24] | Comparador 2 Utilize o resultado do comparador 2 na . ( )

- logic controller.
regra logica.
0 FALSE (Falso Insere o valor fixo false (Falso) na regra

[25] | Comparador 3 | Utilize o resultado do comparador 3 na [0] ( ) ai ( ) 9

dgica.
regra logica. 9
1 True (Verdadeiro) | Insere o valor fixo true (Verdadeiro) na
[26] | Regra légica 0 | Utilize o resultado da regra légica 0 na [ ( ) . ( )
L. regra ldgica.
regra logica.
2 Em funcio- Ver parametro 13-01 Iniciar Evento para
[27] | Regra ldgica 1 Utilize o resultado da regra ldgica 1 na [2] P o . P
. namento obter descricdo mais detalhada.
regra logica.
3 Dentro da Faixa | Ver parametro 13-01 Iniciar Evento para

[28] | Regra légica 2 | Utilize o resultado da regra ldgica 2 na [3] p o . P

L. obter descricdo mais detalhada.
regra logica.
4 Na referéncia Ver parametro 13-01 Iniciar Evento para

[29] | Regra légica 3 | Utilize o resultado da regra Iégica 3 na t4] P o ) P

- obter descricdo mais detalhada.
regra ldgica.
7 Fora da Faix de | Ver parametro 13-01 Iniciar Evento para

[33] | Entrada digital, | Utilize o valor de DI18 na regra légica 71 x P o . elar ev P

i Corr obter descricdo mais detalhada.
D8 (Alto = true (Verdadeiro)).
8 Abaixo da | baixa | Ver parametro 13-01 Iniciar Evento para

[34] | Entrada digital, | Utilize o valor de DI19 na regra légica (8l btp d L i< detalhad P

obter descricdo mais detalhada.
DI19 (Alto = true (Verdadeiro)). s
9 Acima da | alta Ver parametro 13-01 Iniciar Evento para
[35] | Entrada digital, | Utilize o valor de DI27 na regra légica El btp P is detalhad &
obter descricao mais detalhada.
DI27 (Alto = true (Verdadeiro)). <
16] | Adverténcia Ver pardmetro 13-01 Iniciar Evento para
[36] | Entrada digital, | Utilize o valor de DI29 na regra Iégica fel o P o . P
i térmica obter descricdo mais detalhada.
DI29 (Alto = true (Verdadeiro)).
17] | Red.Elétr Fora d | Ver parametro 13-01 Iniciar Evento para
[39] | Comando Este evento é true (Verdadeiro) se o [17] . . o . 2
X . L Faix obter descricdo mais detalhada.

* partida conversor de frequéncia for iniciado (por
meio de entrada digital, fieldbus ou [18] | Reversao Ver parametro 13-01 Iniciar Evento para
outro). obter descricdo mais detalhada.

[40] | Drive parado Este evento é true (Verdadeiro) se o [19] | Adverténcia Ver parametro 13-01 Iniciar Evento para
conversor de frequéncia parar ou fizer obter descricdo mais detalhada.
parada por inércia (por meio de entrada [20] | Alarme (desarme) | Ver parametro 13-01 Iniciar Evento para
digital, fieldbus ou outro). obter descricdo mais detalhada.

[42] | Desarme de Este evento ¢ true (Ver‘dade|ro) se o [21] | Alarm(blog.p/ Ver pardmetro 13-01 Iniciar Evento para

Auto Reset conversor de frequéncia for desarmado desarm) obter descricio mais detalhada.
(mas nao bloqueio por desarme) e um
Reset Automatico for executado. [22] | Comparador 0 Utilize o resultado do comparador 0 na
regra ldgica.
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13-02 Parar Evento 13-02 Parar Evento

Option: Funcao: Option: Funcao:
[23] | Comparador 1 Utilize o resultado do comparador 1 na [61] | Regra l6g 5 Utilize o resultado da regra légica 5 na
regra ldgica. regra ldgica.
[24] | Comparador 2 Utilize o resultado do comparador 2 na [70] | Timeout 3 do SL | Utilize o resultado do temporizador 3 na
regra légica. regra légica.
[25] | Comparador 3 Utilize o resultado do comparador 3 na [71] | Timeout 4 do SL | Utilize o resultado do temporizador 4 na
regra ldgica. regra ldgica.
[26] | Regra l6gica 0 Utilize o resultado da regra légica 0 na [72] | Timeout 5 do SL | Utilize o resultado do temporizador 5 na
regra légica. regra ldgica.
[27] | Regra logica 1 Utilize o resultado da regra légica 1 na [73] | Timeout 6 do SL | Utilize o resultado do temporizador 6 na
regra ldgica. regra ldgica.
[28] | Regra l6gica 2 Utilize o resultado da regra légica 2 na [74] | Timeout 7 do SL | Utilize o resultado do temporizador 7 na
regra ldgica. regra ldgica.
[29] | Regra l6gica 3 Utilize o resultado da regra légica 3 na [83] | Correia Partida Foi detectada uma condicéo de correia
regra légica. partida. Ativar esta funcdo em
[30] | Timeout 0 do Utilize o resultado do temporizador 0 na (e D 22E0 e ot e
SLC regra logica.
13-03 Resetar o SLC
[31] | Timeout 1 do Utilize o resultado do temporizador 1 na . N
. Option: Funcao:
SLC regra ldgica.
[0] * [ Nao resetar o [ Retém as configuracdes programadas em
[32] [ Timeout 2 do Utilize o resultado do temporizador 2 na SLC todos os parametros do grupo 13 (13-**
SLC regra légica. Smart Logic).
[33] | Entrada digital, | Utilize o valor de DI18 na regra légica [11 |Resetar o SLC [Reinicializa todos os parametros do grupo
D118 (Alto = true (Verdadeiro)). 13 (13-** Smart Logic) para as configu-
[34] | Entrada digital, Utilize o valor de DI19 na regra légica ragdes padrao.
DI19 (Alto = true (Verdadeiro)).
[35] |Entrada digital, | Utilize o valor de DI27 na regra Iégica 3.9.3 13-1* Comparadores
DI27 (Alto = true (Verdadeiro)).
[36] |Entrada digital, | Utilize o valor de DI29 na regra légica Os comparadores s&o utilizados para comparar variaveis
DI29 (Alto = true (Verdadeiro)). continuas (por ex., frequéncia de saida, corrente de saida,
entrada analdgica etc.) com valores fixos predefinidos.
[39] | Comando partida | Este evento é true (Verdadeiro) se o
conversor de frequéncia der a partida
X X . Par. 13-11 =4
por qualquer meio (via entrada digital, Comparator Operator N
fieldbus ou outro). Par.13-10 §
Comparator Operand < =
[40] | Drive parado Este evento é true (Verdadeiro) se o - -
* conversor de frequéncia parar ou fizer Par. 13-12 TRUE longer than.
parada por inércia, por qualquer meio Comparator Value
(entrada digital, fieldbus ou outro).
[42] [Desarme de Auto [ Este evento é true (Verdadeiro) se o llustracio 3.14 Comparadores
Reset conversor de frequéncia for desarmado
(mas ndo bloqueio por desarme) e um
Reset Automatico for executado. Além disso, ha valores digitais que sdo comparados a
[50] | Comparador 4 Utilize o resultado do comparador 4 na valores de tempo fixos. Consulte a explicagdo em
regra logica. pardmetro 13-10 Operando do Comparador. Os
— comparadores sdo avaliados uma vez a cada intervalo de
[51] | Comparador 5 Utilize o resultado do comparador 5 na . :
. varredura. Utilize o resultado (true ou false) (Verdadeiro ou
regra logica. i .
Falso) diretamente. Todos os parametros nesse grupo do
[60] |Regra log 4 Utilize o resultado da regra logica 4 na pardmetro sdo parametros de matriz com indice 0 a 5.
regra logica. Selecione o indice 0 para programar o comparador O,
selecione o indice 1 para programar o comparador 1 e
assim por diante.
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13-10 Operando do Comparador ou pardmetro 13-44 Regra Légica Booleana 3). Um

temporizador s6 é false (Falso) quando iniciado por uma

Matriz [6]
. . acao (por ex., [29] Iniciar temporizador 1) até o valor do
Option: Funcao: . . . A . <
temporizador inserido neste parametro expirar. Entao, ele
Selecione a variavel a ser torna-se true (Verdadeiro) novamente.
monitorada pelo comparador. Todos os parametros nesse grupo do parametro sao
[0] * | DISABLED (Desativd) parametros de matriz com indice de 0 a 2. Selecione o
111 |Referéncia indice 0 para programar o temporizador 0, selecione o
21 |Feedback indice 1 para programar o temporizador 1 e assim por
diante.

[3]1 | Velocidade do motor

[4] | Corrente do Motor 13-20 Temporizador do SLC

[6] | Poténcia do motor Matriz [8]
[71 | Tensdao do motor "
Range: Funcao:
[12] | Entrada analégic Al53
— 0s*[ [O- Insira o valor para definir a duragao da saida
[13] | Entrada analégic Al54 .
3600 s] false (Falso) do temporizador programado. Um

[20] | NUmero do alarme

[30] | Contador A iniciado por uma agao (consulte 73-52 A¢do do
[31] | Contador B SLC [29-31] e 13-52 Acdio do SLC [70-74]. Iniciar

13-11 Operador do Comparador temporizador X) e até o valor do temporizador

. expirar. Parametros de matriz contém tempori-
Matriz [6]

temporizador estara false (Falso) somente se for

zadores 0 a 7.

Option: Funcao:

[0] |Less Than [ Selecione [0] < para o resultado da avaliagao ser

3.9.5 13-4* Regras Légicas

(<) true (Verdadeiro), quando a varidvel selecionada
em pardmetro 13-10 Operando do Comparador
for menor que o valor fixo em Combine até trés entradas booleanas (entradas true/false
parémetro 13-12 Valor do Comparador. O (Verdadeiro/Falso)) de temporizadores, comparadores,
resultado ¢é false (Falso) se a variavel selecionada entradas digitais, bits de status e eventos usando os
em pardmetro 13-10 Operando do Comparador operadores l6gicos E, OU e NAO. Selecionar entradas
for maior que o valor fixado em booleanas para o célculo em pardmetro 13-40 Regra Légica
pardmetro 13-12 Valor do Comparador. Booleana 1, pardmetro 13-42 Regra Légica Booleana 2 e

pardmetro 13-44 Regra Légica Booleana 3. Definir os
operadores usados para combinar, logicamente, as
entradas selecionadas em pardmetro 13-41 Operador de

Regra Ldgica 1 e parametro 13-43 Operador de Regra Légica
for aproximadamente igual ao valor fixo no 2

[1] * | ~ (igual) | Selecione [1]= para o resultado da avaliacdo ser
true (Verdadeiro), quando a variavel selecionada
em pardmetro 13-10 Operando do Comparador

pardmetro 13-12 Valor do Comparador.

[2] [ Greater Selecione [2] > para a légica inversa da opcao Par. 13-41 Par. 13-43 °
Than (>) |[0] <. Par. 1340 Logic Rule Operator 1 Logic Rule Operator 2 §
Logic Rule Boolean 1 D Q
13-12 Valor do Comparador Par. 13-42 »>D D -
Logic Rule Boolean 2 . D j D
Matriz [6]
Range: Funcéo:
. ¥ B a 2 q ra Par. 13-44
0*| [-9999 Insira o nivel de disparo para a variavel Logic Rule Boolean 3
9999 ] monitorada por este comparador. Este é um . L.
. . i llustracdo 3.15 Regras Logicas
parametro de matriz que contéem os valores
de 0 a 5 do comparador.
Prioridade de célculo
3.9.4 13-2* Temporizadores Os resultados de pardmetro 13-40 Regra Légica Booleana 1,
parametro 13-41 Operador de Regra Ldgica 1 e
Utilize o resultado (true ou false) (Verdadeiro ou Falso) pardmetro 13-42 Regra Ldgica Booleana 2 sao calculados
diretamente dos temporizadores para definir um evento primeiro. O resultado (true/false) (Verdadeiro/Falso) desse
(ver pardmetro 13-51 Evento do SLC) ou como entrada calculo é combinado com as programagdes de
booleana em uma regra logica (ver pardmetro 13-40 Regra pardmetro 13-43 Operador de Regra Légica 2 e
Légica Booleana 1, pardmetro 13-42 Regra Légica Booleana 2 parametro 13-44 Regra Légica Booleana 3, produzindo o

resultado final (true/false) da regra légica.
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13-40 Regra Légica Booleana 1

13-40 Regra Loégica Booleana 1

Matriz [6] Matriz [6]
Option: Funcao: Option: Funcao:
[0] * [ FALSE (Falso) Insere o valor fixo false (Falso) na regra [30] [ Timeout 0 do SLC | Utilize o resultado do temporizador 0 na
l6gica. regra ldgica.
[11 | True (Verdadeiro) | Insere o valor fixo true (Verdadeiro) na [31] | Timeout 1 do SLC | Utilize o resultado do temporizador 1 na
regra ldgica. regra ldgica.
[2] | Em funcio- Ver parametro 13-01 Iniciar Evento para [32] | Timeout 2 do SLC | Utilize o resultado do temporizador 2 na
namento obter descricdo mais detalhada. regra ldgica.
[3] |Dentro da Faixa | Ver parametro 13-01 Iniciar Evento para [33] | Entrada digital, Utilize o valor de DI18 na regra légica
obter descricdo mais detalhada. DI18 (Alto = true (Verdadeiro)).
[4] | Na referéncia Ver parametro 13-01 Iniciar Evento para [34] | Entrada digital, Utilize o valor de DI19 na regra logica
obter descricdo mais detalhada. DI19 (Alto = true (Verdadeiro)).
[71 |Fora da Faix de | Ver pardmetro 13-01 Iniciar Evento para [35] | Entrada digital, Utilize o valor de DI27 na regra l6gica
Corr obter descricdo mais detalhada. DI27 (Alto = true (Verdadeiro)).
[8] | Abaixo da | baixa | Ver parametro 13-01 Iniciar Evento para [36] | Entrada digital, Utilize o valor de DI29 na regra légica
obter descricdo mais detalhada. DI29 (Alto = true (Verdadeiro)).
[9]1 | Acima da | alta Ver parametro 13-01 Iniciar Evento para [39] | Comando partida | Esta regra Idgica é true (Verdadeiro) se o
obter descricdo mais detalhada. conversor de frequéncia for iniciado por
[16] | Adverténcia Ver parametro 13-01 Iniciar Evento para qualquer meio (entrada digital ou
térmica obter descricdo mais detalhada. outro).
[17] | Red.Elétr Fora d Ver parametro 13-01 Iniciar Evento para [l Lt saEee 25 g geies e (Verdieels) e
Faix obter descricdo mais detalhada. EEEREN G IEG NI (PR G T
parada por inércia por qualquer meio
[18] | Reversao Ver parametro 13-01 Iniciar Evento para (entrada digital ou outro).
obter descricdo mais detalhada.
[42] | Desarme de Auto | Esta regra l6gica é true (Verdadeiro) se o
[19] [ Adverténcia Ver pardmetro 13-01 Iniciar Evento para Reset conversor de frequéncia for desarmado
obter descricdo mais detalhada. (porém, nio bloqueio por desarme) e
[20] | Alarme (desarme) | Ver pardmetro 13-01 Iniciar Evento para for emitido um reset automatico.
obter descricao mais detalhada. [50] | Comparador 4 Utilize o resultado do comparador 4 na
[21] | Alarm(blog.p/ Ver parametro 13-01 Iniciar Evento para regra logica.
desarm) obter descricdo mais detalhada. [51] | Comparador 5 Utilize o resultado do comparador 5 na
[22] [ Comparador 0 Utilize o resultado do comparador 0 na regra logica.
regra logica. [60] [Regra log 4 Utilize o resultado da regra légica 4 na
[23] | Comparador 1 Utilize o resultado do comparador 1 na regra logica.
regra logica. [61] | Regra lég 5 Utilize o resultado da regra légica 5 na
[24] | Comparador 2 Utilize o resultado do comparador 2 na regra ldgica.
regra logica. [70] [ Timeout 3 do SL | Utilize o resultado do temporizador 3 na
[25] | Comparador 3 Utilize o resultado do comparador 3 na regra logica.
regra ldgica. [71] | Timeout 4 do SL | Utilize o resultado do temporizador 4 na
[26] | Regra légica O Utilize o resultado da regra légica 0 na regra logica.
regra logica. [72] | Timeout 5 do SL | Utilize o resultado do temporizador 5 na
[27] | Regra légica 1 Utilize o resultado da regra légica 1 na regra logica.
regra logica. [73] | Timeout 6 do SL | Utilize o resultado do temporizador 6 na
[28] [ Regra légica 2 Utilize o resultado da regra légica 2 na regra logica.
regra logica. [74] | Timeout 7 do SL | Utilize o resultado do temporizador 7 na
[29] | Regra légica 3 Utilize o resultado da regra légica 3 na regra logica.
regra légica.
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13-40 Regra Légica Booleana 1

Matriz [6]

Option: Funcao:

13-42 Regra Légica Booleana 2

Matriz [6]

Option: Funcao:

[83] | Correia Partida Foi detectada uma condicdo de correia

partida. Ativar esta funcao em

[32] | Timeout 2 do SLC
[33] | Entrada digital, DI18

Selecione a segunda entrada
booleana (true (Verdadeiro) ou
false (Falso)) para a regra légica
selecionada.

Consulte parametro 13-40 Regra
Légica Booleana 1 para obter
descricoes detalhadas das opcoes
e suas fungoes.

[0] * | FALSE (Falso)

[1]1 | True (Verdadeiro)
[2] [Em funcionamento
[3] | Dentro da Faixa

[4] | Na referéncia

[71 |Fora da Faix de Corr
[8] | Abaixo da | baixa
[9] | Acima dal alta

[16] | Adverténcia térmica
[17] | Red.Elétr Fora d Faix
[18] | Reversao

[19] [ Adverténcia

[20] | Alarme (desarme)

[21] | Alarm(blog.p/desarm)
[22] | Comparador 0
[23] | Comparador 1

pardmetro 22-60 Fungéo Correia Partida. [34] | Entrada digital, DI19
[35] | Entrada digital, DI27
361 | Entada cigial, D129
Option: Funcéo: [39] | Comando partida
[0] * DISABLED (Desativd) [40] | Drive parado
[1] AND [42] [ Desarme de Auto Reset
[2] OR [50] [ Comparador 4
[3] AND NOT [51] | Comparador 5
[4] OR NOT [60] | Regra log 4
[5] NOT AND [61] [ Regra lég 5
[6] NOT OR [70] [ Timeout 3 do SL
[7] NOT AND NOT [71] [ Timeout 4 do SL
[8] NOT OR NOT [72] | Timeout 5 do SL
[73] | Timeout 6 do SL
71 [Timeout 7 do 5t
Matriz [6] [83] | Correia Partida Foi detectada uma condicao de
Option: Funcéo: correia partida. Ativar esta funcao

em pardmetro 22-60 Fungdo Correia
Partida.

13-43 Operador de Regra Logica 2

Matriz [6]

Option: Funcao:

Selecione o segundo operador légico que
serd usado na entrada booleana calculada
em pardmetro 13-40 Regra Légica Booleana
1, pardmetro 13-41 Operador de Regra
Ldgica 1 e parametro 13-42 Regra Légica
Booleana 2 e a entrada booleana vindo de
parametro 13-42 Regra Légica Booleana 2.
[13-44] representa a entrada booleana de
parametro 13-44 Regra Légica Booleana 3.
[13-40/13-42] representa a entrada
booleana calculada em

parametro 13-40 Regra Légica Booleana 1,
parametro 13-41 Operador de Regra Légica 1
e parametro 13-42 Regra Légica Booleana 2.
[0] Desativado (configuracao de fabrica):
selecione esta opgao para ignorar
parametro 13-44 Regra Légica Booleana 3.

[0] * [ DISABLED

(Desativd)
[24] | Comparador 2 [11 [AND
[25] | Comparador 3 [21 [OR
[26] | Regra légica 0 [31 [AND NOT
[27] | Regra légica 1 [4] [OR NOT
[28] [ Regra ldgica 2 [51 [NOT AND
[29] | Regra légica 3 [6] |[NOT OR
[30] | Timeout 0 do SLC [71 | NOT AND NOT
[31] | Timeout 1 do SLC
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13-43 Operador de Regra Logica 2 13-44 Regra Légica Booleana 3

Matriz [6] Matriz [6]
Option: Funcao: Option: Funcao:
[8] | NOT OR NOT | [72] | Timeout 5 do SL
,. [73] | Timeout 6 do SL
Matriz [6] [83] [ Correia Partida
Option: Funcao:
Selecione a terceira entrada 3.9.6 13-5* Estados

booleana (true (Verdadeiro) ou

false (Falso)) para a regra légica 13-51 Evento do SLC

selecionada.
Matriz [20]
Consulte pardmetro 13-40 Regra Onti F .
Légica Booleana 1 para obter ption: uncao:
descricoes detalhadas das opcoes Selecione a entrada booleana (true
e suas funcoes. (Verdadeiro) ou false (Falso)) para
definir o evento do smart logic
[0] * | FALSE (Falso)
controller.
[1]1 | True (Verdadeiro)
2] | Em funcionamento Consulte pardmetro 13-02 Parar
3] | Dentro da Fai Evento para obter descrices
entro da Faixa
a1 | Na referenc detalhadas das opgoes e suas
[4] a referéncia s,
[71 | Fora da Faix de Corr
[8] | Abaixo da | baixa [0] * | FALSE (Falso)

[9] [Acima da I alta [11 [True (Verdadeiro)

[16] | Adverténcia térmica Em funcionamento

]
1
1
[17] | Red.Elétr Fora d Faix [3] [Dentro da Faixa
]
1
]
]

[18] | Reversao Na referéncia

[19] | Adverténcia
[20] | Alarme (desarme)

Fora da Faix de Corr

Abaixo da | baixa

[21] | Alarm(blog.p/desarm) Acima da | alta

[22] | Comparador 0 [16] [ Adverténcia térmica
[17] | Red.Elétr Fora d Faix

[23] | Comparador 1
[24] | Comparador 2 [18] | Reversdo

[25] [ Comparador 3 [19] | Adverténcia
[26] |Regra légica 0 [20] | Alarme (desarme)

[21] | Alarm(bloq.p/desarm)
[22] | Comparador O
[23] | Comparador 1

[27] [ Regra légica 1

[28] | Regra logica 2

[29] | Regra légica 3

[30] | Timeout 0 do SLC [24] | Comparador 2
[31] [ Timeout 1 do SLC [25] | Comparador 3
[32] | Timeout 2 do SLC [26] [ Regra légica O
[33] [ Entrada digital, DI18 [27] | Regra légica 1

[28] | Regra légica 2

[34] | Entrada digital, DI19
[35] | Entrada digital, DI27

Regra ldgica 3

]

1
[36] | Entrada digital, DI29 [30] [ Timeout 0 do SLC
[39] [ Comando partida [31] [ Timeout 1 do SLC
[40] | Drive parado [32] | Timeout 2 do SLC
[42] | Desarme de Auto Reset [33] | Entrada digital, DI18
[50] | Comparador 4 [34] | Entrada digital, DI19
[51] | Comparador 5 [35] | Entrada digital, D127
[60] | Regra log 4 [36] | Entrada digital, DI29
[61] | Regra l6g 5 [39] [ Comando partida
[70] [ Timeout 3 do SL [40] [ Drive parado

[42] | Desarme de Auto Reset

[71] | Timeout 4 do SL
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13-51 Evento do SLC

13-52 Acéo do SLC

Matriz [20] Matriz [20]
Option: Funcao: Option: Funcao:
[50] | Comparador 4 [22] | Funcionar Emite um comando de partida para o
[51] | Comparador 5 conversor de frequéncia.
[60] | Regra l6g 4 [23] | Fncionar em Emite um comando de partida reversa
[61] | Regra log 5 Revrséo para o conversor de frequéncia.
[70] | Timeout 3 do SL
- [24] | Parada Emite um comando de parada para o
[71] | Timeout 4 do SL o
conversor de frequéncia.
[72] | Timeout 5 do SL
[73] | Timeout 6 do SL [25] | Quick Stop Emite um comando de parada rapida para
[74] | Timeout 7 do SL conversor de frequéncia.
[83] | Correia Partida [26] | Dc Stop Emite um comando Parada CC para o
» conversor de frequéncia.
13-52 Acéo do SLC
Matriz [20] [27] Palrada por (0} ’conversor de frequéncia faz parada por
. ; inércia inércia imediatamente. Todos os comandos
Option: Funcao: de parada, inclusive o comando de parada
Selecione a acao correspondente ao por inércia, param o SLC.
evento do SLC. As acdes sao executadas - — -
. [28] | Congelar saida | Congela a frequéncia de saida do
quando o evento correspondente (definido de fi o
em pardmetro 13-51 Evento do SLC) for conversor de frequencia.
avaliado como true. As seguintes acoes [29] | Iniciar Inicia o temporizador 0, consulte o
estdo disponiveis para selecdo: tmporizadr 0 parametro 13-20 Temporizador do SLC para
descricdo detalhada.
[0] * | DESATIVADO eecrigdo defahace
[11 [Nenhuma agdo [30] | Iniciar Inicia o temporizador 1; consulte o
2] |Selecset-up 1 Altera a configuracio ativa tmporizadr 1 pardmetro 13-20 Temporizador do SLC para
(pardmetro 0-10 Setup Ativo) para 1. descricdo detalhada.
[31 |Selecset-up 2 |[Altera a configuracio ativa [31] | Iniciar Inicia o temporizador 2; consulte o
(parémetro 0-10 Setup Ativo) para 2. tmporizadr 2 | pardmetro 13-20 Temporizador do SLC para
descricao detalhada.
[10] | Selec ref.Predef. | Seleciona a referéncia predefinida 0.
0 [32] | Defin said Qualquer saida com saida digital 1
[11] | Selec Seleciona a referéncia predefinida 1. dig.A baix selecionada esta baixa (desligada).
ref.predef.1 [33] [ Defin said dig.B [ Qualquer saida com saida digital 2
[12] | Selec. Seleciona a referéncia predefinida 2. baix selecionada esta baixa (desligada).
ref.predef2
P [34] | Defin said Qualquer saida com saida digital 3
[13] | Selec. Seleciona a referéncia predefinida 3. X . R L. R
dig.C baix selecionada esta baixa (desligada).
ref.predef3
[14] | Selec. Seleciona a referéncia predefinida 4. [35] | Defin said Qualquer saida com saida digital 4
ref predef4 dig.D baix selecionada esta baixa (desligada).
[15] | Selec. Seleciona a referéncia predefinida 5. [38] | Defin said Qualquer saida com saida digital 1
ref.predef5 dig.A alta selecionada esté alta (fechada).
[16] Seflec. » Seleciona a referéncia predefinida 6. [39] | Defin said dig. | Qualquer saida com saida digital 2
ref.predef6 B alta selecionada esta alta (fechada).
[17] | Selec. Seleciona a referéncia predefinida 7. Se a
ref.predef7 referéncia predefinida ativa for alterada, é [40] | Defin said Qualquer saida com saida digital 3
iresdbch @ eulies @emendes de dig.C alta selecionada esta alta (fechada).
referéncia predefinida, vindo das entradas [41] | Defin said Qualquer saida com saida digital 4
digitais ou de um fieldbus. dig.D alta selecionada est3 alta (fechada).
[18] | Selecionar Seleciona a rampa 1. [60] | Resetar Reinicializa o contador A para zero.
rampa 1 Contador A
[19] | Selecionar Seleciona a rampa 2. [61] | Resetar Reinicializa o contador B para zero.
rampa 2 Contador B
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13-52 Acéo do SLC

Matriz [20]
Option: Funcao:
[70] | Iniciar Inicia o temporizador 3; consulte o

Tmporizadr3 pardmetro 13-20 Temporizador do SLC para
descricao detalhada.

[71] | Iniciar Inicia o temporizador 4; consulte o
Tmporizadr4 pardmetro 13-20 Temporizador do SLC para
descricao detalhada.

[72] | Iniciar Inicia o temporizador 5; consulte o
Tmporizadr5 pardmetro 13-20 Temporizador do SLC para
descricdo detalhada.

[73] | Iniciar Inicia o temporizador 6; consulte o
Tmporizadr6 pardmetro 13-20 Temporizador do SLC para
descricdo detalhada.

[74] | Iniciar Inicia o temporizador 7; consulte o
Tmporizadr7 pardmetro 13-20 Temporizador do SLC para
descricao detalhada.
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3.10 Menu Principal - Funcbes Especiais -

14-03 Sobremodulacdo

Grupo 14 Option: Funcao:
* Ch q sem sobremodulacédo, o que resulta em um
3.10.1 14-0 aveamento do Inversor torque extra de 10-12% no meio da faixa
acima de sincrona (desde 0% da velocidade
14-01 Freqiiéncia de Chaveamento nominal crescendo até aproximadamente
Option: Funcao: 12% na velocidade nominal dupla).
Selecionar a frequéncia de chaveamento do . .
inversor. Alterar a frequéncia de chaveamento 14-07 Dead Time Compensation Level
pode contribuir para reduzir o ruido acustico do Nivel de compensacao por tempo ocioso em porcentagem. Um
motor. nivel alto (>90%) otimiza a resposta dindmica do motor. Um nivel
A VISO entre 50% a 90% é adequado para minimizagdo de ripple de
. torque do motor e para dinamica do motor. Um nivel 0 desativa
O valor da frequéncia de saida do a compensacao de tempo ocioso.
conversor de fre:utfenaa nuncaddeve ser Range: Funcio:
superior a 1/10 da frequéncia de
P d q ) Size related* | [0-100] |
chaveamento. Quando o motor estiver
funcionando, ajuste a frequéncia de 14-08 Fator de Ganho de Amortecimento
chaYeamento S . Ajuste o fator de amortecimento da compensacao de tenséo do
parametro 14'01”:’ equéncia de . . barramento CC. Consulte pardmetro 14-51 Compensagdo da
Chaveamento até o motor funcionar o mais Tenséio do Barramento CC.
silenciosamente possivel. .
Range: Funcao:
Size related* [0 - 100 %]
AVISO! | |
Frequéncias de chaveamento altas 14-09 Dead Time Bias Current Level
aumentam a gerac¢ao de calor no conversor Programe um sinal de distorcao (em porcentagem) para adicionar
de frequéncia e pode reduzir sua vida util. ao sinal de deteccdo de corrente para compensagdo de tempo
ocioso para alguns motores.
AVISO! Range: Funcio:
Nem todas as opcées estao disponiveis em Size related* | [0-100 % |
todos os tamanhos de poténcia.
3.10.2 14-1* Liga/Desliga Rede Elétrica
[0] |[Ran3 3 kHz aleatério verdadeiro PWM (Modulagéo de
ruido branco) Parametros para configurar o monitoramento e tratamento
de falha de rede elétrica.
[1] | Ran5 5 kHz aleatério verdadeiro PWM (modulagao de
ruido branco) 14-10 Falh red elétr
21 |2,0 kHz Configure a acdo do conversor de frequéncia quando a tensdo de
31 |3,0 kHz rede estiver abaixo do limite de tensdo de rede configurado em
4] |4,0 kHz parametro 14-11 Mains Voltage at Mains Fault.
[5] | 5,0 kHz Option: Funcao:
[6] |60 kHz [0] * Sem fungédo
[7]1 |8,0 kHz [3] Parada por inércia
[8] [10,0 kHz Mains Vol Mains Faul
9 |12.0kHz 14-11 Mains Voltage at Mains Fault
1101 | 16,0kHz Use este parametro para definir a tensdo CA em que a fungao
selecionada em pardmetro 14-10 Falh red elétr deve ser ativada.
14-03 Sobremodulacao Range: Funcao:
Option: Funcao: Size related* (100 - 800 V]
[0] * | Off Nao seleciona sobremodulacdo da tensao de
(Desligado) saida para evitar ripple de torque no eixo do
motor.
[11 [On (Ligado) |A funcéo sobremodulacéo gera uma tensdao
adicional de até 8% da tensao de saida Umax
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14-12 Funcdo no Desbalanceamento da Rede

Option: Funcao:

14-20 Modo Reset

Option: Funcao:

A operacdo em condi¢des de desbalance-
amento de rede critico reduz a vida util do
motor. As condi¢cdes sdo consideradas graves
se o motor funcionar continuamente préximo
da carga nominal.

Quando um desbalanceamento de rede critico
for detectado, selecione uma das fungoes
disponiveis.

[0] * | Desarme Desarma o conversor de frequéncia.

[1]1 | Adverténcia | Emite uma adverténcia.

[2] | Desativado m

Selecionar esta opcao pode reduzir a
vida util do conversor de frequéncia.

Nenhuma acéo.

[13] [ Reset automat infinit | Selecione [13] Reinicializagao
automatica infinita para reinicia-
lizagdo continua ap6s desarme.

14-21 Tempo para Nova Partida Automatica

Range: Funcao:

10 s*| [0 -600 |Insira o intervalo de tempo desde o desarme
s] até o inicio da fungao reset automatico. Este
parametro esta ativo quando

parametro 14-20 Modo Reset estiver
programado para [1] - [13] Reset automdtico.

14-22 Modo Operacao

Option: Funcao:

Selecione [2] Inicializa¢do para reinicializar
todos os valores de parametros para o padrao.

3.10.3 14-2* Reset do Desarme

14-20 Modo Reset

Option: Funcao:
AVISO!
A reinicializacdo automatica
também esta ativa para

reinicializar a funcao de parada
segura.

Selecione a fungao reset apés um
desarme. Feito o reset, o conversor
de frequéncia pode partir
novamente.

[0] * | Reset manual Selecione [0] Reset manual para
executar reset por meio da tecla
[Reset] ou das entradas digitais.

[1]1 | Reset automatico x1 | Selecione [1]-[12] Reset automdtico x
1...x20 para executar entre 1 e 20
resets automaticos ap6s desarme.

[2] [ Reset automético x2

[3] [Reset automético x3

[4] | Reset automatico x4

[5] | Reset automético x5

[6] Reset automatico x6

[7] | Reset automético x7

[8] Reset automatico x8

[9] | Reset automatico x9

[10] | Reset automatco x10

[11] | Reset automatco x15

[12] | Reset automatco x20

[0] |Operacdo | Selecione [0] Operagdo normal para operacéo
* normal normal do conversor de frequéncia com o
motor na aplicagdo selecionada.

[2] | Inicia- Selecione [2] Inicializa¢do para reinicializar
lizacdo todos os valores de parametros para as
configuragdes padréo, exceto parametros de
comunicagao do bus, grupos do parametro
15-0% e 15-3*. O conversor de frequéncia é
reinicializado durante a préxima energizacao.
O Pardmetro 14-22 Modo Operagédo também
reverte a configuragcao padrao [0] Operagédo
normal.

14-27 Acao na Falha do Inversor

Selecione como o conversor de frequéncia age em caso de
sobretensdo, sobrecorrente, curto circuito ou falhas de

aterramento.

Option: Funcao:
[0] Desarme
[1] * Adverténcia

14-29 Cdédigo de Service
Range: Funcao:
0*

[0 - Ox7FFFFFFF ] | Uso exclusivo da manutengao

3.10.4 14-3* Controle de Limite de Corrente

14-30 Current Lim Ctrl, Proportional Gain

Range: Funcéo:
100 %* | 10 - 500 %] |

78 Danfoss A/S © 11/2014 Todos os direitos reservados. MG18B428



Danfis

Parametros

Guia de Programacdo

14-31 Current Lim Ctrl, Integration Time

Range: Funcao:
0.020 s*[ [0.002 - 2 | Controla o tempo de integracdo do
s] controle de limite de corrente.

Configurando-o para um valor menor faz
com que ele reaja mais rapidamente.
Uma configuracdo excessivamente baixa
redunda em instabilidade do controle.

14-32 Current Lim Ctrl, Filter Time

Range: Funcao:

5 ms*| [1- 100 ms] [ Programa uma constante de tempo do
filtro passa-baixa do controlador do limite

de corrente.

3.10.5 14-4* Otimizacao de Energia

Parametros para ajustar o nivel de otimizacdo da energia
nos modos de torque varidvel (TV) e otimizacdo
automatica da energia (AEO).

A otimizacdo automatica de energia estard ativa somente
se pardmetro 1-03 Caracteristicas de Torque estiver
programado para [3] Otimizacdo Automdtica da Energia.

14-40 Nivel do VT

Range: Funcéo:
X ARTEIAVISO!
%]

Nao é possivel ajustar este parametro
enquanto o motor estiver em funcio-
namento.

Insira o nivel de magnetizacdo do motor em
velocidade baixa. A selecdo de um valor baixo
reduz a perda de energia no motor, porém,
reduz também a capacidade de carga.

14-41 Magnetizacdo Minima do AEO

Range: Funcao:
66 %*| [40 - 75 | Inserir a magnetizacdo minima permitida para
%] a AEO. A selecdo de um valor baixo reduz a

perda de energia no motor, porém, reduz
também a resisténcia a alteracdes repentinas
da carga.

3.10.6 14-5* Ambiente

Estes parametros auxiliam o conversor de frequéncia a
funcionar sob condi¢ées ambientais especiais.

14-50 Filtro de RFI

Este parametro é valido somente para conversores de frequéncia
com os seguintes tamanhos de gabinete metélico:

. P20, 3x200-240 V, tamanhos de gabinete H6-H8
. P20, 3x380-480 V, tamanhos de gabinete H6-H8
° IP54, 3x380-480 V, tamanhos de gabinete 16-18

. P20, 3x525-600 V, tamanhos de gabinete H6-H10

Option: Funcao:

[0] | Off (Desligado) | Selecione [0] Off (Desligado) somente se o
conversor de frequéncia for alimentado por
uma fonte de rede elétrica isolada (rede
elétrica IT).

Nesse modo, os capacitores do filtro de RFI
interno entre o chassi e o circuito do filtro
de RFI da rede elétrica sdo desconectados
para reduzir as correntes de capacidade do
terra.

[1] * [ On (Ligado) Selecione [1] On (Ligado) para assegurar
que o conversor de frequéncia esta em

conformidade com as normas de EMC.

14-51 Compensacao da Tensdao do Barramento CC

Option: Funcéo:

[0] [Off (Desligado) | A sobremodulagao da tenséo de saida é
desligada para evitar ripple de torque no
eixo do motor.

[1] * | On (Ligado) Ativa a sobremodulagdo da tenséo de saida
para obter uma tensdo de saida até 15%

maior que a tensao de rede.

14-52 Controle do Ventilador

Este parametro é valido somente para conversores de frequéncia

com os seguintes tamanhos de gabinete metalico:
° P20, 3x200-240 V, tamanhos de gabinete H6-H8
. P20, 3x380-480 V, tamanhos de gabinete H6-H8
. IP54, 3x380-480 V, tamanhos de gabinete 16-18

° 1P20, 3x525-600 V, tamanhos de gabinete H6-H10

Option: Funcéo:
[0] * Automatica
[4] Ambiente Temp. Baixa

Automatico
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14-53 Mon.Ventldr

Selecione o tipo de resposta que o conversor de frequéncia deve
enviar, no caso de um sinal de falha do ventilador ser detectado.
Este parametro é valido somente para conversores de frequéncia
com os seguintes tamanhos de gabinete metalico:

. P20, 3x200-240 V, tamanhos de gabinete H6-H8.
. IP20, 3x380-480 V, tamanhos de gabinete H6-H8.
. IP54, 3x380-480 V, tamanhos de gabinete 16-18.

. P20, 3x525-600 V, tamanhos de gabinete H6-H10.

14-63 Freqiiéncia de Chaveamento Min.

Programe a frequéncia de chaveamento minima permitida pelo
filtro de saida.

Option: Funcao:

[10] [ 16,0kHz |

14-64 Dead Time Compensation Zero Current Level

Se for usado um cabo de motor longo, programe o parametro [0]
Desativado para minimizar o ripple de torque do motor.

Option: Funcao:
[0] * Desativado
[1] Ativado

Option: Funcao:
[0] Desativado

[11 * Adverténcia

[2] Desarme

Selecione se ha um filtro de saida presente.

Option: Funcao:

14-55 Filtro de Saida

[0] * | SemFiltro

14-65 Speed Derate Dead Time Compensation

O nivel de compensacdo de tempo ocioso é reduzido
linearmente do nivel maximo da frequéncia de saida definida em
parametro 14-07 Dead Time Compensation Level para o nivel
minimo da frequéncia de saida definida neste parametro.

Range: Funcao:

[1] [ FiltrOndaSenoidl

Size related*

| 120-1000 Hzl |

[3] | Filtro de Onda
Senoidal com
Feedback

[4] |dv/dt Esta opgao é vélida somente para o
conversor de frequéncia dos seguintes

tamanhos de gabinete:

. IP20, 3x200-240 V, tamanhos de
gabinete H6-H8

. IP20, 3x380-480 V, tamanhos de
gabinete H6-H8

. IP54, 3x380-480 V, tamanhos de
gabinete 16-18

. IP20, 3x525-600 V, tamanhos de
gabinete H6-H10

3.10.8 14-9* Programacgdes de Defeitos

O grupo do parametro para configuracdes de persona-
lizacdo de falha.

14-90 Fault Level

Use esse parametro para personalizar niveis de falha. Somente o
indice 7, que indica falhas de sobrecarga de corrente, é
suportado.

Option: Funcao:

[3] * | Blog. por
Desarme

O alarme esta programado para nivel de
bloqueio por desarme.

3.10.7 14-6* Derate Automatico

Grupo do parametro para configuracdo do derating
automatico com base na frequéncia de saida do conversor
de frequéncia.

14-63 Freqiiéncia de Chaveamento Min.

Programe a frequéncia de chaveamento minima permitida pelo
filtro de saida.

[4] | Trip w. delayed O alarme estd configurado em alarme
reset por desarme, que pode ser reinicializado
ap6és um tempo de atraso. Por exemplo,
se o alarme de sobrecarga de corrente
estiver configurado para essa opgéo,
podera ser reinicializado trés minutos

apo6s o alarme ser relatado.

[5] [ Flystart O conversor de frequéncia tenta capturar
um motor em rota¢do na partida. Se
essa opgao estiver selecionada,

1-73 Flying Start s é programado para [1]

Ativado.

Option: Funcéo:
[2] * 2,0 kHz

[3] 3,0 kHz

[4] 4,0 kHz

[5] 5,0 kHz

[6] 6,0 kHz

[71 8,0 kHz

[8] 10,0 kHz

[9] 12,0kHz
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3.11 Main Menu (Menu Principal) -
Informacodes sobre o Drive - Grupo 15

Grupo do parametro que contém informagbes do
conversor de frequéncia, como dados operacionais,
configuracdo de hardware e versdes de software.

3.11.1 15-0* Dados Operacionais

15-00 Horas de funcionamento

Range: Funcao:

15-06 Reinicializar o Medidor de kWh

Option: Funcao:
[1]1 | Reinicializr Selecione [1] Reset e aperte [OK] para
Contador reinicializar o contador de kWh para zero
(consulte parametro 15-02 Medidor de
kWh).
Option: Funcao:
[0] * [ Nao
reinicializar

0 h*| [0 - Ox7fffffff. h] [ Exibir quantas horas o conversor de
frequéncia funcionou. O valor é gravado
quando o conversor de frequéncia é
desligado.

15-01 Horas em Funcionamento

Range: Funcao:
0 h*| [0 - Ox7fffffff. | Exibir quantas horas o motor funcionou.
h] Zerar o contador no 15-07 Reinicialzar

Contador de Horas de Func. O valor é
gravado quando o conversor de frequéncia
é desligado.

15-02 Medidor de kWh

Range: Funcéo:

0 kWh*| [0 - Visualizar a poténcia de saida do conversor
65535 de frequéncia em kWh como um valor
kWh] médio em uma hora. Zerar o contador no

parametro 15-06 Reinicializar o Medidor de
kWh.

15-03 Energizacoes
Range: Funcao:

0*| [0 - 2147483647 ] | Exibir o nimero de vezes que o
conversor de frequéncia foi energizado.

15-04 Superaquecimentos
Range: Funcéo:

0*| [0 - 65535 ]| Visualizar a quantidade de falhas de
temperatura do conversor de frequéncia

ocorridas.

15-05 Sobretensoes

Range: Funcéo:

0*| [0 - 65535 ]| Visualizar o nimero de sobretensées do

conversor de frequéncia ocorridas.

15-06 Reinicializar o Medidor de kWh

Funcao:
AVISO!

Pressione [OK] para reinicializar.

Option:

[0] * | Nao reinicializar

[1]1 | Reinicializar Selecione [1] Reinicializar contador e

contador pressione [OK] para reinicializar o contador
de horas de funcionamento e

(pardmetro 15-01 Horas em Funcionamento)
para zero (consulte também

pardmetro 15-01 Horas em Funcionamento).

3.11.2 15-3* Registro de Alarme

Os parametros neste grupo sao parametros de matriz,
onde até 10 registros de falhas podem ser visualizados.[0]
é o dado de registro mais recente, e [9] o mais antigo. Os
codigos de erro, valores e do horario podem ser
visualizados para todos os dados registrados.

15-30 Log Alarme: Coéd Falha

Range:

Funcao:

0* [ [0 - 255 ]| Visualize o cédigo de erro e consulte seu
significado em capétulo 4 Resolugdo de Problemas.

15-31 Log Alarme:Valor

Range: Funcao:
0*| [-32767 - Ver uma descricdo do erro. Este parametro
32767 ] é usado em combinacdo com o alarme 38

Defeito interno.

3.11.3 15-4* Identificacdao do Drive

Parametros que contém informagdes somente de leitura,
sobre as configuracoes de hardware e software do
conversor de frequéncia.

15-40 Tipo do FC

Range: Funcao:

0% [0 - 6 1| Visualizar o cédigo do tipo do FC. A leitura é
idéntica a do campo de poténcia da série do
conversor de frequéncia da definicdo do codigo do
tipo, caracteres 1-6.
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15-41 Secao de Poténcia

Range: Funcao:

15-53 No. Série Cartao de Poténcia

Range: Funcao:

0% [0 - 20 ] | Visualizar o cédigo do tipo do FC. A leitura é
idéntica a do campo de poténcia da série do
conversor de frequéncia da definicdo do codigo
do tipo, caracteres 7-10.

15-42 Tensao

Range: Funcao:

0% [0 - 20 ] | Visualizar o cédigo do tipo do FC. A leitura é
idéntica a do campo de poténcia da série do
conversor de frequéncia da definicdo do cdodigo

do tipo, caracteres 11-12.

15-43 Versao de Software

Range: Funcao:

0% [0 - 0 ]| Visualizar a versao do software do conversor de

frequéncia.

15-44 Cédigo do tipo solicitado

Range: Funcao:

0% [0 - 40 ] | Visualizar a string do cédigo do tipo usada para
reordenar o conversor de frequéncia na sua
configuragao original.

15-45 Actual Typecode String
Ver a string do cédigo do tipo real.
Range: Funcao:

0 [ 10-40] |

15-46 Ne°. do Pedido do Cnvrsr de Freqiiéncia

Range: Funcéo:

0* [0 - 8] Ver o numero do pedido de oito digitos para pedir
novamente o conversor de frequéncia na sua

configuragao original.

15-48 N° do Id do LCP
Range:
0* | 0-0]

Funcéo:
| Visualize o cédigo do ID do LCP.

15-49 ID do SW da Placa de Controle

Range:

Funcao:

0% [0 - 0 ] | Visualize o cédigo da verséo do software do cartdao
de controle.

15-50 ID do SW da Placa de Poténcia

Range:

Funcao:

0% [0 - 0 ]| Visualize o cédigo da verséo do software da cartao
de poténcia.

15-51 Ne. Série Conversor de Freq.
Range: Funcao:

0*

[0-10] | Ver o numero de série do conversor de frequéncia.

o*

[0-0] | Ver o nimero de série da cartdo de poténcia.

15-59 Nome do arquivo CSIV

Visualizar o nome do arquivo CSIV atual.

Range: Funcao:

0 [ 10-16] |

o]
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3.12 Main Menu (Menu Principal) - Leitura
de Dados Grupo 16

3.12.1 16-0* Status Geral

16-00 Control Word

Ver a Control word enviada do conversor de frequéncia através
da porta de comunicagao serial em cédigo hex.

Range: Funcao:
0* [0 - 65535 ]
Bit | Bit=0 Bit=1

00 |Escolha da referéncia predefinida, Isb

01 | Segundo bit de referéncias predefinidas de
referéncias predefinidas

Bit | Bit=0 Bit=1

00 | Controle ndo pronto Pronto
01 [VLT nédo pronto Pronto
02 |Parada por inércia Ativado
03 [Sem falha Desarme

04 |Sem adverténcia Adverténcia

05 [Reservado

06 |[Sem bloqueio por desarme Bloqueio por desarme

07 |Sem adverténcia Adverténcia
08 | Velocidade#ref.

09 | Controle local

Velocidade=ref.

Controle do bus

10 [Fora da faixa Frequéncia OK

11 [Nao funcionando Em funcionamento

12 | Sem funcéo
13 | Tensdao OK
14 | Corrente OK

Sem funcéo

Acima do limite

Acima do limite

11 |Relé_A néao ativo Relé_A ativado

12 |Relé_B néo ativo Relé_B ativado

13 | Selecdo do Isb de setup

14 | Sem funcéo Sem funcéo

15 | Sem funcdo Reversao

Tabela 3.6 Control Word

16-01 Referéncia [Unidade]

Range: Funcao:

0 ReferenceFeed- | [-4999 - 4999 Ver o valor de referéncia

backUnit* ReferenceFeed- atual aplicado no impulso
backUnit] ou na base analégica da

unidade resultante da
configuragao selecionada
no pardmetro 1-00 Modo
Configuragéo (Hz).

16-02 Referéncia %

Range: Funcao:
0 %*| [-200 - 200 | Exibir a referéncia total. A referéncia total é
%] a soma das referéncias digitais, analdgicas,

predefinidas, de barramento e de
congelamento.

02 |Freio CC Rampa 15 | Temperatura OK Acima do limite

03 [Parada por inércia Ativado

04 | Parada rapida Rampa Tabela 3.7 Status Word

05 | Congelar frequéncia de saida Rampa

07 | Sem fungao Reinicializar Range: Funcao:

08 |Sem fungao Jog 0 %* | [-200 - 200 %] | Visualizar a palavra de dois bytes enviada
09 [Rampa 1 Rampa 2 com a status word para o barramento

10 | Dados invalidos Validos mestre relatando o valor real principal.

16-09 Leit.Personalz.

Visualizar as leituras definidas pelo usuario conforme definidas
em pardmetro 0-30 Unidade de Leitura Personalizada,

parametro 0-31 Valor Min Leitura Personalizada, and

pardmetro 0-32 Valor Mdx Leitura Personalizada. Leitura Persona-
lizada

Range: Funcao:

0 CustomRea-
doutUnit*

[0 - 9999 CustomRea-
doutUnit]

3.12.2 16-1* Status do Motor

16-10 Poténcia [kW]
Exibe a poténcia do motor real em kW. O valor apresentado é
calculado com base na atual tensdo do motor e da corrente do

motor.
Range: Funcao:

0 kW=

| 10 - 1000 kw |

16-11 Poténcia [hp]

Visualizar a poténcia do motor em hp. O valor apresentado é
calculado com base na tensao do motor e na corrente do motor

reais.
16-03 Status Word Range: Funcao:
Range: Funcéo: 0 hp* [0 - 1000 hp]
0*| [0 - 65535 ]| Ver a status word enviada do conversor de
frequéncia, através da porta de comunicagao
serial em cédigo hex.
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16-12 Tensao do motor

16-34 Temp. do Dissipador de Calor

Ver a tensdo do motor, um valor calculado usado para controlar Visualizar a temperatura do dissipador de calor do conversor de
0 motor. frequéncia.

Range: Funcao: Range: Funcao:

0V | [0-65535 V] | 0 °C* | 128127 °C |

16-13 Frequiéncia
Visualizar a frequéncia do motor sem amortecimento da

ressonancia.

Range: Funcao:

16-35 Térmico do Inversor

Ver a porcentagem de carga térmica no conversor de frequéncia.
A 100% ocorre um desarme.

Range: Funcao:

0 Hz*

| [0- 65535 Hzl |

0 %" | 10-255 % |

16-14 Corrente do motor

Ver a corrente do motor medida como valor médio, Irms.
Range: Funcao:

0 A | [0-65535 Al |

16-15 Frequéncia [%]

Exibir uma word de dois bytes que relata a frequéncia do motor
real (sem amortecimento da ressonancia) como porcentagem
(escala 0000-4000 Hex) do pardmetro 4-19 Freqtiéncia Mdx. de

Saida.
Range: Funcao:

0 %* | 10- 65535 %] |

16-16 Torque [Nm]

Visualizar o valor do torque aplicado ao eixo do motor. Alguns
motores fornecem torque com mais de 160%. Consequen-
temente, os valores minimo e maximo dependerao da corrente
minima/méxima do motor e do motor usado.

Funcéo:
| 130000 - 30000 Nm] |

Range:
0 Nm*

16-18 Térmico Calculado do Motor

Ver a temperatura calculada do motor como porcentagem da

maxima permitida. A 100% ocorre um desarme, se selecionado
em pardmetro 1-90 Prote¢do Térmica do Motor. A base para o
calculo é a fungao ETR selecionada em pardmetro 1-90 Protegdo

Térmica do Motor.
Range: Funcao:

0 % [ 10-100 %] |

16-22 Torque [%]

Visualizar o torque em porcentagem (em relacdo ao torque

nominal) aplicado ao eixo do motor.
Range: Funcao:

0 %* | 1200 - 200 %] |

3.12.3 16-3* Status do Drive

16-36 Corrente Nom.do Inversor

Ver a corrente nominal do inversor. Os dados sdo usados para

protecéo do motor etc.
Range: Funcao:

0 A | 10-65535 Al |

16-37 Corrente Max.do Inversor

Range: Funcao:

0 A*| [0 - 655.35 A] | Visualizar a corrente maxima do inversor.
Os dados sao usados para calcular a
protecao do conversor de frequéncia etc.

16-38 Estado do SLC
Range:

Funcao:

0* | [0-20 1| Visualizar o estado real do smart logic controller
(SLQ).

3.12.4 16-5* Referéncia e Feedback

16-50 Referéncia Externa

Range: Funcao:
0 %*| [-200 - 200 Visualizar a referéncia total, a soma das
%] referéncias digitais, analdgicas,

predefinidas, de barramento e de
congelamento.

16-52 Feedback [Unidade]
Range:

0 [-4999 - 4999
ProcessCtrlUnit* | ProcessCtrlUnit]

Funcao:

Ver o feedback resultante da
selecdo da escala no

3-02 Referéncia Minima e
pardmetro 3-03 Referéncia
Mdxima.

16-54 Feedback 1 [Unidade]

Ver o valor de feedback 1 resultante da selecdo da escala em
3-02 Referéncia Minima e parametro 3-03 Referéncia Mdxima.

16-30 Tensao de Conexao CC Range: Funcéo:
Exibe a tensdo do barramento CC real. 0 ProcessCtrlUnit* [-999999.999 -
~ 999999.999
Range: Funcao: .
ProcessCtrlUnit]
% | [0-65535 V] |
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16-55 Feedback 2 [Unidade]

16-65 Saida Analégica 42 [mA]

3.12.5 16-6* Entradas e Saidas

16-60 Entrada digital

Range: Funcao:
0*| [O- Ver o estado real das entradas digitais 18, 19, 27
65535 ] e 29.

Bit 0 Néo usado
Bit 1 Néo usado
Bit 2 Entrada digital term. 29
Bit 3 Entrada digital term. 27
Bit 4 Entrada digital term. 19
Bit 5 Entrada digital term. 18
Bit 6-15 Néo usado
Tabela 3.8 Definicao de bits

16-61 Definicao do Terminal 53

Option: Funcao:
Exibir a programacéo do terminal de entrada 53.
Corrente=0; Tensao=1.

[0] * | Corrente

[1] [Tensao

16-62 Entrada Analdgica 53
Exibir o valor real na entrada 53.
Range: Funcao:

E | 0-20] |

16-63 Definicao do Terminal 54

Exibir a programacédo do terminal de entrada 54. Corrente=0;
Tensao=1.

Option: Funcéo:
[0] * Corrente
[1] Tensao

16-64 Entrada Analdgica 54

Exibir o valor real na entrada 54.

Ver o valor de feedback 2 resultante da selecdo da escala em Range: Funcao:
3-02 Referéncia Minima e pardmetro 3-03 Referéncia Mdxima. 6-90 Terminal 42 Mode e 6-91 Terminal 42
Range: Funcio: Analog Output.
0 ProcessCtrlUnit* [-999999.999 -
999999.999 16-66 Saida Digital [bin]
ProcessCtrlUnit] Range: Funcao:
0* | [0- Ver o valor bindrio de todas as saidas digitais.

151

Definicao:

X: Nao usado

0: Baixo

1: Alta

XX Nenhum usado

X0 Terminal 42 ndo usado, terminal 45
baixo

X1 Terminal 42 ndo usado, terminal 45
alto

0X Terminal 42 baixo, terminal 45 nao
usado

0 Terminal 42 baixo, terminal 45
baixo

1 Terminal 42 baixo, terminal 45 alto

1X Terminal 42 alto, terminal 45 ndo
usado

10 Terminal 42 alto, terminal 45 baixo

1 Terminal 42 alto, terminal 45 alto

Tabela 3.9 Valor binério das as saidas digitais

Range:

16-67 Entr Pulso #29 [Hz]

Funcao:

0*| [0 - 130000 ]

Exibir a taxa de frequéncia real no terminal
29.

Range:

16-71 Saida do Relé [bin]

Funcao:

0*| [0-6553

51| Ver a configuragédo do relé.

Definigao de bits:

Bit 0~2 Néo usado
Bit 3 Relé 02
Bit 4 Relé 01
Bit 5~15 Néo usado

Tabela 3.10 Configuracao do relé

Range: Funcao: 16-72 Contador A

L | [0-20] | Range: Funcéo:

16-65 Saida Analégica 42 [mA] 0% | [-32768 - | Visualizar o valor atual do contador A. Os

i . L 32767 ] contadores sao Uteis como operandos de
Range: Funcao:
— - comparador, consulte paradmetro 13-10 Operando
0 mA*| [0 - 20 mA] | Exibir o valor real na saida 42, em mA. O
do Comparador.
valor exibido reflete a selecao em
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16-72 Contador A

Range: Funcao:

O valor pode ser reinicializado ou alterado por
meio das entradas digitais (grupo do parametro
5-1* Entradas digitais) ou utilizando uma agdo do
SLC (pardmetro 13-52 Ag¢do do SLC).

16-73 Contador B

Range: Funcao:
0*| [-32768 - | Visualizar o valor atual do contador B. Os
32767 ] contadores sao Uteis como operandos de

comparador (13-10 Operando do Comparador).
O valor pode ser reinicializado ou alterado por
meio das entradas digitais (grupo do parametro
5-1* Entradas digitais) ou utilizando uma agao do

16-93 Warning Word 2

Visualizar a warning word 2 enviada através da porta de

comunicagao serial em cédigo hex.
Range: Funcao:

0* | [0 - OxFFFFFFFFUL ] |

16-94 Status Word Estendida

Exibe a status word estendida enviada através da porta de

comunicagao serial em cédigo hex.
Range: Funcao:

0* | [0 - OxFFFFFFFFUL ] |

16-95 Ext. Status Word 2

Exibe a status word estendida 2 enviada através da porta de
comunicagdo serial em cédigo hex.

pardmetro 6-71 Terminal 45 Saida Analdgica.
Funcao:
| 10-20mAl |

Range:
0 mA*

3.12.6 16-8* Fieldbus e Porta do FC

Par. para reportar as referéncias e control words do bus.

16-86 REF 1 da Porta Serial

Range: Funcao:
0% | [-32768 - 32767 ] | Ver a ultima referéncia recebida da porta
do FC.

SLC (parametro 13-52 A¢do do SLC). Range: Funcio:
. - 0* | [0 - OXFFFFFFFFUL ] |
16-79 Saida Analégica AO45
Exibir o valor real na saida 45 em mA. O valor exibido reflete a 3.13 Main Menu - Leitura de Dados 2 -
selecdo em pardmetro 6-70 Modo do Terminal 45 e Grupo 18

kkOs parametros nesse grupo sdo parametros de matriz,
em que até 10 registros de falhas podem ser visualizados.
[0] é o dado de registro mais recente e [9] o mais antigo.
Os cédigos de erro, valores e do horério podem ser
visualizados para todos os dados registrados

3.13.1 18-1* Registro de Fire Mode

18-10 Log de Fire Mode: Evento
Range: Funcao:

0 | [0 - 255 ]

| Visualizar evento Firemode.

3.12.7 16-9* Leitura do Diagnéstico

16-90 Alarm Word

Ver a alarm word enviada através da porta de comunicagao
serial, em cddigo hex.
Range: Funcao:

0 | [0 - OXFFFFFFFFUL ] |

16-91 Alarm Word 2

Visualizar a alarm word 2 enviada através da porta de

comunicagao serial, em cédigo hex.
Range: Funcéo:

0* | [0 - OXFFFFFFFFUL ] |

16-92 Warning Word

Ver a warning word enviada através da porta de comunicacao
serial, em cédigo hex.

Range: Funcao:
0* [0 - OXFFFFFFFFUL ]
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3.14 Main Menu (Menu Principal) - Malha
Fechada do FC - Grupo 20

Este grupo do parametro é usado para configurar o
controlador Pl de malha fechada que controla a frequéncia
de saida do conversor de frequéncia.

3.14.1 20-0* Feedback

Esse grupo do parametro é utilizado para configurar o sinal
de feedback do controlador de Pl de malha fechada do
conversor de frequéncia.

20-00 Fonte de Feedback 1

selecionados separadamente com base em comparagdes
légicas.

20-20 Funcao de Feedback

Selecionar como o feedback deve ser calculado. O feedback pode

ser ou uma fonte do feedback simples ou uma combinagdo de
varios feedbacks.

Option: Funcéo:
[3] * Minimo
[4] Méximo

3.14.3 20-8* Configuracbes Basicas do PI

. . Parametros para configurar o controle do PI de processo.
Option: Funcao:
Esse parametro define qual entrada 20-81 Controle Normal/Inverso do PID
é utilizada como fonte do sinal de Option: Funcao:
feedback. [0] * [ Normal | Faz com que a frequéncia de saida do conversor
[0] * | Sem funcao de frequéncia diminua quando o feedback for
o Entrada analgica 53 maior do que a referéncia de setpoint. Isso é
2] Entrada analégica 54 c?mum er~n apllcagcl)ej de bomba ~e ventilador de
= Pulse input 29 alimentacdo controlado por pressao.
[100] | Feedb. do Bus 1 [11 |Inverso | Faz com que a frequéncia de saida do conversor
[101] | Feedb. do Bus 2 de frequéncia aumente quando o feedback for
maior do que a referéncia de setpoint. Isto é
20-01 Conversao de Feedback 1 comum em aplicacdes de resfriamento controladas
Option: Funcao: por temperatura, como em torres de resfriamento.
Este parametro permite que uma fungao de
conversdo seja aplicada ao Feedback 1. 20-83 Velocidade de Partida do PID [Hz]
[0] * | Linear [0] Linear ndo tem efeito sobre o feedback. Range: Funcao:
0 Hz*[ [0 -200.0 | Insira a velocidade do motor a ser atingida
[1] |Raiz [1] Raiz quadrada é normalmente usada Al At
Hz] como sinal inicial para o comeco do controle
quadrada quando um sensor de pressao é usado para N
de PI. Na energizacdo, o conversor de
fornecer feedback de fluxo -
frequéncia opera usando o controle de malha
([Vazdo 3 \/Pressdo)). q =
aberta da velocidade. Quando a velocidade
de partida do PI de processo for atingida, o
20-03 Feedback 2 Source A
conversor de frequéncia muda para controle
Option: Funcao: de PI.
[0] * Sem fungéo
[1] Entrada analgica 53 20-84 Larg Banda Na Refer.
[2] Entrada analégica 54 Range: Funcao:
El Pulse input 29 5%+*| [0- Quando a diferenca entre o feedback e a
[100] Feedb. do Bus 1 200 %)] | referéncia de setpoint for menor que o valor
[101] Feedb. do Bus 2 desse parametro, o display do conversor de
» frequéncia mostra Funcionar na Referéncia. Este
20-04 Conversao de Feedback 2 .
status pode ser comunicado externamente
Option: Funcéao: programando a funcdo de uma saida digital para
[0] * Linear [8] Funcionamento com Referéncia/Sem
[1] Raiz quadrada Adverténcia. Além disso, para comunicagao serial,
o bit de status Referéncia Ligada da status word
3.14.2 20-2%* Feedback/Setpoint do conversor de frequéncia € alto (1).
A Largura de Banda Na Referéncia é calculada
Grupo do parametro da funcdo de feedback e setpoints. cotmo, utma porcentagem da referéncia de
Selecionar qual setpoint e feedback serao utilizados. O setpoint.
setpoint e o feedback podem ser um par fixo ou
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3.14.4 20-9* Controlador PI

20-91 Anti Windup do PID

Option: Funcao:

[0] [Off (Desligado) | Continue a regulacédo de um erro inclusive
quando a frequéncia de saida nao puder
ser aumentada ou diminuida.

[1] * | On (Ligado) Encerrar a regulagao de um erro quando a
frequéncia de saida ndo puder mais ser
ajustada.

20-93 Ganho Proporcional do PID

Range: Funcao:

0.50* [ [0-10] | Insira o ganho proporcional do controlador de
processo. O controle rapido é obtido em
amplificacao alta. Entretanto, se a amplificagao
for excessivamente grande, o processo pode se
desestabilizar.

20-94 Tempo de Integracdao do PID

Range: Funcao:
20 s*| [0.10 - Inserir o tempo integrado do controlador de
9999 s] processo. Obtém-se um controle rapido por

meio de um tempo integrado curto, muito
embora, se este tempo for curto demais, o
processo pode tornar-se instavel. Um tempo
integrado excessivamente longo desativa a
acao da integracao.

20-97 Fator do Feed Forward PID de Proc.

Range: Funcao:
0 %*| [0-400 |Insira o fator de feed forward do PI. O fator FF
%] envia uma fracao constante do sinal de

referéncia para fazer bypass do controle do PI.
Portanto, o Pl pode afetar somente a fracao
restante do sinal de controle. O fator FF pode
aumentar o desempenho dinamico.
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3.15 Main Menu (Menu Principal) - Funcoes
de Aplicagao - Grupo 22

3.15.1 22-0* Diversos

Grupo do parametro para configuragdes adicionais.

22-02 Sleepmode CL Control Mode

Option: Funcao:

[0] * | Normal O feedback é detectado. Alguns parametros sao

verificados.

[1]1 | Simplified | O feedback ndo é detectado. Apenas a

velocidade e o tempo de sleep sao verificados.

Este parametro é para sleep mode funcionando em modo
de malha fechada de processo. Use este parametro para
configurar se serd detectado o feedback do sleep mode.

3.15.2 22-4* Modo Sleep Mode

A finalidade do sleep mode é permitir que o conversor de
frequéncia pare sozinho em situacdes em que o sistema
estiver em balanceamento. Isso economiza energia e
impede que o sistema fique satisfeito demais (pressao
muito alta, agua refrigerada demais nas torres de
resfriamento, problemas de pressurizacdo no prédio). Isso
também é importante porque algumas aplicacdes
impedem que o conversor de frequéncia ajuste o motor
para baixa velocidade. Isso podera danificar bombas,
causar lubrificacdo insuficiente nas caixas de engrenagem e
tornar os ventiladores instaveis.

O controlador de sleep possui duas fungdes importantes: A
capacidade de entrar em sleep no momento certo; e a
capacidade de sair de um sleep mode no momento certo.
O objetivo é manter o conversor de frequéncia em sleep
mode o maximo possivel para evitar ciclos frequentes de
liga e desliga do motor e, a0 mesmo tempo, manter a
variadvel do sistema controlado dentro da faixa aceitavel.

A sequéncia ao executar sleep mode em malha aberta:

1. A velocidade do motor é menor que a velocidade
programada em pardmetro 22-47 Velocidade de
Sleep [Hz]; O motor esta funcionando ha mais
tempo que o programado em
pardmetro 22-40 Tempo Minimo de Funcionamento;
A condicdo de sleep dura mais tempo que o
programado em pardmetro 22-48 Sleep Delay
Time.

2. O conversor de frequéncia desacelera a
velocidade do motor até pardmetro 1-82 Veloc.
Min p/ Funcionar na Parada [Hz].

3. O conversor de frequéncia ativa
parametro 1-80 Fungdo na Parada. O conversor de
frequéncia esta agora em sleep mode.

4, O conversor de frequéncia compara o setpoint da
velocidade com pardmetro 22-43 Velocidade de
Ativagao [Hz] para detectar uma situacao de
ativacgao.

5. O setpoint da velocidade é maior que
pardmetro 22-43 Velocidade de Ativa¢édo [Hz]; A
condicdo de sleep durou mais do que o tempo
definido em pardmetro 22-41 Sleep Time Minimo;
A condicédo de ativacdo dura mais do que o
tempo definido em pardametro 22-49 Wake-Up
Delay Time. O conversor de frequéncia esta agora
fora do sleep mode.

6. Volte para o controle de velocidade de malha
aberta (acelerar a velocidade do motor até o
setpoint da velocidade).

A sequéncia ao executar sleep mode em malha fechada:

1. O conversor de frequéncia entra em status boost
se as condi¢des a seguir forem atendidas.

. Se pardmetro 22-02 Sleepmode CL Control
Mode estiver definido para [0] Normal:

- A velocidade do motor é
menor que o valor em
pardmetro 22-47 Velocidade de
Sleep [Hz].

- O feedback esta acima da
referéncia.

- O motor esta funcionando ha
mais tempo que em
parametro 22-40 Tempo Minimo
de Funcionamento.

- A condicdo de sleep dura mais
do que o tempo definido em
pardmetro 22-48 Sleep Delay
Time.

. Se pardmetro 22-02 Sleepmode CL Control
Mode estiver programado para [1]
Simplificado:

- A velocidade do motor é
menor que o valor em
pardmetro 22-47 Velocidade de
Sleep [Hz].

- O motor esta funcionando ha
mais tempo que em
pardmetro 22-40 Tempo Minimo
de Funcionamento.

- A condicdo de sleep dura mais
do que o tempo definido em
pardmetro 22-48 Sleep Delay
Time.
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Se parametro 22-45 Impulso de Setpoint 22-44 Ref. de Ativacao/Diferenca de FB
nao eftlver definido, o conversor de Range: Funcio:
frequéncia entra em sleep mode. -~
10 %* | [0 - 100 | Para ser utilizado somente se
2. Apos o tempo em pardmetro 22-46 Tempo %] pardmetro 1-00 Modo Configuracéo estiver

Mdximo de Impulso ter passado, o conversor de
frequéncia desacelera a velocidade do motor até
a velocidade em pardmetro 1-82 Veloc. Min p/
Funcionar na Parada [Hz].

3. O conversor de frequéncia ativa
pardmetro 1-80 Fungéo na Parada. O conversor de
frequéncia esta agora em sleep mode.

4. Quando o erro entre a referéncia e o feedback for
maior do que pardmetro 22-44 Ref. de Ativagédo/
Diferenca de FB e o tempo de sleep for maior do
que o tempo em pardametro 22-41 Sleep Time
Minimo e a condicdo de ativacdo durar mais do
que o tempo definido em pardmetro 22-48 Sleep
Delay Time, o conversor de frequéncia esta fora
do sleep mode.

5. O conversor de frequéncia volta para o controle
de malha fechada.

AVISO!

O sleep mode nao fica ativo quando a referéncia local
estiver ativa (ajuste a velocidade manualmente usando
as teclas de navegacao no LCP).

O sleep mode nao funciona no modo local. Realize um
setup automatico em malha aberta antes de configurar
entrada/saida em malha fechada.

22-40 Tempo Minimo de Funcionamento

Range: Funcao:

10 s* [ [0 - 600 s] | Programe o tempo de funcionamento minimo
desejado para o motor apés um comando de
partida (entrada digital ou barramento) antes
de entrar em sleep mode.

22-41 Sleep Time Minimo

Range: Funcéo:

10 s* [ [0 - 600 s] | Programe o tempo minimo desejado para
permanecer em sleep mode. Isso anula
qualquer condicao de ativagao.

22-43 Velocidade de Ativacao [Hz]

Range: Funcao:
10¢| [O- Para ser usado somente se 7-00 Modo
400.0 ] Configuragdo estiver programado para malha

aberta e a referéncia de velocidade for
aplicada por um controlador externo.
Programe a velocidade de referéncia em que o

sleep mode deve ser desativado.

programado para malha fechada e o
controlador Pl integrado for utilizado para
controlar a pressao.

Programe a queda de pressédo permitida em
porcentagem do setpoint da pressao (Pset),
antes de cancelar o sleep mode.

22-45 Impulso de Setpoint

Range: Funcao:

0 [-100 - | Para ser utilizado somente se
%* | 100 %] | pardmetro 1-00 Modo Configuragdo estiver
programado para malha fechada e for utilizado o
controlador Pl integrado. Em sistemas com
regulagem constante de pressdo, torna-se
vantajoso aumentar a pressdo do sistema antes
de parar o motor. Isso estende o tempo em que
o motor é parado e ajuda a evitar partidas/
paradas frequentes.

Ajuste a sobrepressdo/superaguecimento
desejado em porcentagem de setpoint para a
pressao (Pset)/temperatura antes de entrar em
sleep mode.

Se for programado 5%, a pressdo de impulsao
sera Pset*1,05. Os valores negativos podem ser
usados para o controle de torre de resfriamento,
onde uma mudanca negativa é necessaria.

22-46 Tempo Maximo de Impulso

Range: Funcao:
60 s*| [0 - Para ser utilizado somente se
600 s] [ pardmetro 1-00 Modo Configuragdo estiver

programado para malha fechada e o controlador
Pl integrado for utilizado para controlar a pressao.
Ajuste o tempo méaximo para o qual o modo de
impulso é permitido. Se o tempo programado for
excedido, o conversor de frequéncia entra no
sleep mode sem aguardar a pressao de impulso
programada ser atingida.

22-47 Velocidade de Sleep [Hz]

Range: Funcao:

0*| [0 -400.0] [ Ajuste a velocidade abaixo da qual o conversor
de frequéncia entra em sleep mode.

22-48 Sleep Delay Time

Programe o tempo de atraso que o motor aguarda antes de

entrar em sleep mode quando a condicdo para entrar em sleep

mode for atendida.
Range: Funcao:

0s [0 - 3600 s]
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22-49 Wake-Up Delay Time

Programe o tempo de atraso que o motor aguarda antes de se
ativado do sleep mode quando a condicéo para ativacao for

atendida.
Range: Funcao:

0s | 0-3600 ] |

3.15.3 22-6* Deteccao de Correia Partida

Use a deteccdo de correia partida em sistemas de malha
aberta e fechada para bombas e ventiladores. Se o torque
estimado do motor (corrente) estiver abaixo do valor do
torque de correia partida (corrente)

(parametro 22-61 Torque de Correia Partida) e a frequéncia
de saida do conversor de frequéncia for superior ou igual a
15 Hz, pardmetro 22-60 Fung¢do Correia Partida sera
executado.

22-60 Funcao Correia Partida

Seleciona a agdo a ser executada se a condicdo de correia partida
for detectada.

Option: Funcao:

[0] * | [Off] (Desligar)

[1]1 | Adverténcia O conversor de frequéncia continua
funcionando, mas ativa uma adverténcia de
correia partida [W95]. Uma saida digital do
conversor de frequéncia ou um bus de
comunicagao serial pode enviar uma

adverténcia para outro equipamento.

[2] | Desarme O conversor de frequéncia para de
funcionar e ativa um alarme de correia
partida [A 95]. Uma saida digital do
conversor de frequéncia ou um barramento
de comunicagao serial pode enviar um

alarme para outro equipamento.

AVISO!

Nao reinicialize pardmetro 14-20 Modo Reset, para [13]
Reinicializa¢do automadtica infinita, quando

pardmetro 22-60 Fungdo Correia Partida estiver
programado para [2] Desarme. Isso faz o conversor de
frequéncia alternar continuamente entre funcionar e
parar quando uma condicao de correia partida for
detectada.

AVISO!

Se a funcéo de bypass estiver ativada, o bypass comeca
quando o conversor de frequéncia apresentar uma
condicdo de alarme persistente. Neste caso, desabilite a
funcao de bypass automatico se [2] Desarme estiver
selecionado como a funcdo correia partida.

22-61 Torque de Correia Partida

Range:

Funcao:

10 %*

[5 - 100 %]

Programa o torque de correia partida como

porcentagem do torque nominal do motor.

Range:

22-62 Atraso de Correia Partida

Funcao:

10 s*| [0 - 600
s]

Programa o tempo durante o qual as
condi¢ées de correia partida devem estar
ativas antes de executar a acdo selecionada
em pardmetro 22-60 Fungédo Correia Partida.

MG18B428
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3.16 Main Menu (Menu Principal) - Funcoes
de Aplicacao 2 - - Grupo 24

3.16.1 24-0* Fire Mode

ACUIDADO

DANOS AO EQUIPAMENTO E FERIMENTOS PESSOAIS

A nao interrupcao do conversor de frequéncia devido a
operacao em Fire Mode pode causar sobrepressao e
resultar em danos ao sistema e componentes, como
amortecedores e dutos de ar. O proprio conversor de
frequéncia podera ser danificado e causar danos ou
incéndio.

. Garanta que o sistema esta projetado
corretamente e os componentes usados sao
cuidadosamente selecionados.

. Assegure que os sistemas de ventilacdo em
aplicagdes de seguranca da vida sdo aprovados
pelas autoridades de incéndio locais.

Fundamentos

O Fire Mode é para ser utilizado em situagdes criticas, em
gue é imperativo manter o motor funcionando, indepen-
dentemente das func¢des de protecdo normais do
conversor de frequéncia. Estas fungdes podem abranger
ventiladores de exaustdao em tuneis ou escadarias, por
exemplo, onde a operacdo ininterrupta do ventilador
facilita a evacuagao segura de pessoas, no caso de um
incéndio. Algumas escolhas da funcéo Fire Mode fazem
com que alarmes e condi¢des de desarme sejam
ignorados, permitindo que o motor funcione sem
interrupc¢ao.

Ativacao

O Fire Mode é ativado somente através dos terminais de
entrada digital. Ver o grupo do parametro 5-1* Entradas
Digitais.

Mensagens do display

Quando Fire Mode é ativado, o display mostra uma
mensagem de status Fire Mode.

Quando o Fire Mode for desabilitado novamente, a
mensagem de status desaparece.

Se enquanto o conversor de frequéncia estiver ativo em
Fire Mode, um alarme que afeta a garantia (ver

24-09 Atendimento do Alarme de Fire Mode) ocorrer, o
display mostra a mensagem de status Limites do Fire Mode
Excedidos. Quando essa mensagem aparece, fica permanen-
temente e ndo pode ser removida.

Saidas digitais e saida do relé podem ser configuradas para
as mensagens de status Fire Mode Ativo. Consulte o grupo
do parametro 5-3* Saidas Digitais e o grupo do parametro
5-4* Relés.

As mensagens de status Fire Mode e Limites do Fire Mode
Excedidos podem ser acessadas através da status word
estendida.

. Mensage | Warning | Ext. Status
Mensagem | Tipo | LCP
m Word 2 Word 2
Fire Mode Status + + + (bit 25)
Limites do
Fire Mode | Status | + + + (bit 27)
Excedido

Tabela 3.11 Mensagens de display do Fire Mode

Registro

Uma visdo geral dos eventos relacionados ao Fire Mode
pode ser visualizada no registro do Fire Mode, grupo do
parametro 18-1* Registro do Fire Mode.

O registro inclui até 10 dos eventos mais recentes. Limites
do Fire Mode Excedidos tem prioridade maior que Fire Mode
Ativo. O registro ndo pode ser reinicializado.

Os seguintes eventos sdo registrados:

. Fire Mode ativado.

. Limites do fire mode excedidos (alarmes que
afetam a garantia).

Todos os demais alarmes que ocorrerem enquanto o Fire
Mode estiver ativado sdo registrados normalmente.

AVISO!

Durante a operacao Fire Mode, todos os comandos de
parada do conversor de frequéncia sdo ignorados,
inclusive Parada por inércia/Parada por inércia inversa e
Bloqueio Externo.

AVISO!

Ao configurar o comando [71] Partida em Reversdo em
um terminal de entrada digital em

pardametro 5-10 Terminal 18 Entrada Digital, o conversor
de frequéncia interpreta como um comando de reverséo.

24-00 Funcéo de Fire Mode

Option: Funcao:
[0] | Desativado

A Funcao Fire Mode nao estd ativa.

[1] [ Ativado-Func. | Neste modo, o motor continua a operar no

para adiante | sentido horario.

[2] | Ativado-Func. | Neste modo, o motor continua a operar no
aré sentido anti-horario.

[3]1 | Ativado-Por
inércia desabilitada e é permitida parada por inércia

Enquanto este modo estiver ativo, a saida é

do motor. Quando

pardametro 24-01 Configuracdo do Fire Mode
estiver programado para [3] Malha fechada,
este modo nédo pode ser selecionado.

[4] [ Ativado-Func. | Neste modo, o motor opera no sentido
controle para | horario. Ao receber um sinal de reversao, o
adiante/ré motor opera no sentido anti-horario. O

motor ndo pode operar no sentido anti-
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24-00 Funcao de Fire Mode

Option: Funcao:

24-09 Atendimento do Alarme de Fire Mode

Option:

Funcao:

-horério se pardmetro 24-01 Configuragdo do
Fire Mode estiver programado para [3] Malha
fechada.

AVISO!

Em Fire Mode, os alarmes sdao produzidos ou ignorados
de acordo com a selecdo em 24-09 Atendimento do
Alarme de Fire Mode.

24-01 Configuracdo do Fire Mode

Selecione usar operagdes de malha aberta ou malha fechada.

Funcao:

AVISO!
Quando programado para Malha
fechada, os comandos Reversdo e

Partida em Reversédo nao revertem o
sentido de rotacao do motor.

Option:
[0] * | Malha Aberta
[3]1 [Malha Fechada

A velocidade do motor é determinada por
uma referéncia do controlador PI integrado,
variando a velocidade do motor como em
um processo de controle de malha fechada
(por exemplo, presséo ou fluxo constante).
Configure o controlador Pl no grupo do
parametro 20-** Malha Fechada do Drive.

24-05 Referéncia Predefinida do Fire Mode
Range: Funcéo:

0 %*| [-100 - 100 %]

Insira a referéncia predefinida/setpoint
necessario como porcentagem da
referéncia maxima do Fire Mode

[0] Desrm
+rset,AlrmsCritcs

Se este modo estiver selecionado, o
conversor de frequéncia continua a
funcionar, ignorando a maioria dos
alarmes, mesmo se isso resultar em
danos ao conversor de frequéncia. Os
alarmes criticos sdo alarmes que néao
podem ser suprimidos, mas é possivel
tentar dar uma nova partida (reset
automatico infinito).

[1] * | Dsrme,AlrmsCritics

Em caso de alarme critico, o
conversor de frequéncia desarma e
nado da nova partida automatica
(reset manual).

[2] | Dsrme,TdsAlrms/Tst

E possivel testar a operacdo do Fire
Mode, mas todos os estados de
alarme sdo ativados normalmente
(reset manual).

AVISO!

Determinados alarmes podem afetar a vida util do
conversor de frequéncia. Se ocorrer um desses alarmes
ignorados enquanto em Fire Mode, um registro do
evento é armazenado no registro do Fire Mode.

No registro do Fire Mode, sdo armazenados os 10
ultimos eventos de alarmes que afetam garantia,
ativacdo do Fire Mode e desabilitacdo do Fire Mode.

AVISO!

A programac¢ao em 74-20 Modo Reset é desconsiderada
se o Fire Mode estiver ativo (ver o grupo do parametro

24-0* Fire Mode).

i Alarmes que
programada em Hz. Num Alarmes
Descricao . afetam a
ero criticos i
24-06 Fonte de Referéncia do Fire Mode garantia
. . 4 Fase elétrica perda X
Option: Funcao: —
— 7 Sobretensdo CC X X
[0] Sem fungéo — 9 Inversor sobrecarregado X
(1] Entrada anal(lag!ca >3 13 Sobrecarga de corrente X X
21 SISEEE) NELEE) 14 Falha de aterramento X X
[7] Pulse input 29
16 Curto circuito X X
24-07 Fonte de Feedback do Fire Mode —
38 Defeito interno X
Este parametro define qual entrada no conversor de frequéncia . Temperatura do Cartao de
i X
deve ser tratada como fonte do sinal de feedback. Poténcia
Option: Funcéo:
0] * Sem funcéo Tabela 3.12 Tratamento de Alarme do Fire Mode
[1] Entrada analgica 53
[2] Entrada analégica 54
[3] Pulse input 29
[100] Feedb. do Bus 1
[101] Feedb. do Bus 2
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3.16.2 24-1* Bypass do Drive

O conversor de frequéncia inclui um recurso que pode
ativar automaticamente um bypass eletromecanico externo
se ocorrer uma parada por inércia de Fire Mode (ver
pardametro 24-00 Fung¢do de Fire Mode).

O bypass alterna o motor para operacdo diretamente on-
-line. O bypass externo é ativado por uma das saidas
digitais ou relés no conversor de frequéncia, quando
programado no grupo do parametro 5-3*Saidas Digitais ou
no grupo do parametro 5-4* Relés.

AVISO!

O bypass do drive ndo pode ser desativado quando em
Fire Mode. Pode ser desabilitado somente removendo o
sinal de comando de Fire Mode ou a fonte de
alimentacao do conversor de frequéncia.

Quando a funcdo Bypass do Drive estiver ativa, o display
no LCP mostra a mensagem de status Bypass do Drive. Essa
mensagem tem prioridade mais alta que as mensagens de
status do Fire Mode. Quando a fun¢do Bypass do Drive
estiver ativa, ela elimina o bypass externo de acordo com
llustragao 3.16

Alarme Resets Automaticos Resets Autom. Desativados

Velocidade @ A A
r ' N

I Y Y B

130BAS46.10

Operagédo

24-10 Funcao Bypass do Drive

Option:

Funcao:

temporizador expirar antes de as
tentativas de reset serem concluidas.

24-11 T. Atraso-Bypass do Drive

Range: Funcao:
0s*[ [0- [Programavel em incrementos de 1 s. Quando a
600 s] | funcdo de bypass estiver ativada de acordo com a

configuracdo em parametro 24-10 Fungdo Bypass do
Drive, o temporizador de atraso de bypass comeca
a operar. Se o conversor de frequéncia foi
programado para varias tentativas de novas
partidas, o temporizador continua funcionando
enquanto o conversor de frequéncia tenta
reinicializar. Se o motor der nova partida dentro do
intervalo de tempo do temporizador de atraso de
bypass, o temporizador é reinicializado.

Se o motor ndo reinicializar na nova partida no
final do tempo de atraso de bypass, o relé de
bypass do conversor de frequéncia, que foi
programado para bypass em pardmetro 5-40 Fun¢do
do Relé, é ativado.

Quando nao houver tentativa de nova partida
programada, o temporizador funciona durante o
intervalo de atraso programado nesse parametro e,
em seguida, ativa o relé de bypass do drive, que foi
programado para bypass em pardmetro 5-40 Fun¢éao
do Relé.

Alarme

Bypass
Timer de Retardo
24-11

LIGADO —— ‘

Relé de
"Bypass"

DESLIGADO
Em atraso (P5-41)

llustracdo 3.16 Funcao Bypass do Drive

O status pode ser lido na status word estendida 2, bit 24.

24-10 Funcao Bypass do Drive

Option: Funcao:

Este parametro determina quais circun-
stancias ativam a funcdo Bypass do
Drive:

[0] * | Desativado

[2] [ Ativ.
(Som.FireMode)

A funcéo Bypass opera em desarme em
alarmes criticos, parada por Inércia ou
temporizador de atraso de bypass se o
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3.17 Menu Principal - Recursos Especiais -
Grupo 30

3.17.1 30-2* Ajuste Ajuste de Partida

Grupo do parametro para ajustes de partida avancados.

30-22 Locked Rotor Detection

Option:

Programe a deteccédo de rotor bloqueado para motores PM.

Funcao:

[0] *

Off (Desligado)

(1

On (Ligado)

Range:

30-23 Locked Rotor Detection Time [s]

Programe o tempo de deteccdo de rotor bloqueado em
segundos para motores PM.

Funcao:

0.10 s

[0.05 - 1 s]

MG18B428
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4 Resolucao de Problemas

4.1 Introducdo a Alarmes e Adverténcias

Uma adverténcia ou um alarme é sinalizado pela luz
indicadora relevante na frente do conversor de frequéncia
e indicado por um cédigo no display.

Uma adverténcia permanece ativa até que a sua causa seja
eliminada. Em determinadas circunstancias, a operacao do
motor ainda pode continuar. As mensagens de adverténcia
podem referir-se a uma situacao critica, porém, ndo
necessariamente.

Se ocorrer um alarme, o conversor de frequéncia
desarmou. Os alarmes devem ser reinicializados a fim de
que a operacdo inicie novamente, desde que a sua causa
tenha sido eliminada.

Isso pode ser feito de quatro maneiras:

1. Pressionando [Reset].

2. Através de uma entrada digital com a funcao
Reset.

3. Através da comunicacdo serial.

4. Ao reinicializar automaticamente usando a fungéo
[Reinicializacdo Automatical, ver
pardmetro 14-20 Modo Reset.

AVISO!

Apo6s um reset manual pressionando [Reset], pressione
[Auto On] (Automatico ligado) ou [Hand On] (Manual
ligado) para reinicializar o motor.

Se um alarme nao puder ser reinicializado, o motivo pode
ser que a causa nao foi eliminada ou que o alarme esta
bloqueado por desarme, consulte Tabela 4.1.

Alarmes bloqueados por desarme oferecem protecao
adicional, indicando que a alimentacao de rede elétrica
deve ser desligada antes de ser possivel reinicializar o
alarmes. Ao ser novamente ligado, o conversor de
frequéncia ndo estard mais bloqueado e podera ser
reinicializado, como acima descrito, uma vez que a causa
foi eliminada.

Os alarmes que ndo estdao bloqueados por desarme podem
também ser reinicializados usando a fungao reset
automatico em pardmetro 14-20 Modo Reset (Adverténcia: é
possivel ocorrer ativacao automatica.)

Se uma adverténcia e um alarme estiverem marcados por
um cédigo, na tabela da pagina a seguir, significa que ou
uma adverténcia aconteceu antes de um alarme ou que é
possivel especificar se uma adverténcia ou um alarme sera
exibido para um determinado defeito.

Isso é possivel, por exemplo em pardmetro 1-90 Prote¢édo
Térmica do Motor. Apés um alarme ou desarme, o motor
realiza parada por inércia e o alarme e a adverténcia
piscam no conversor de frequéncia. Uma vez que o
problema tenha sido eliminado, apenas o alarme
continuard piscando.

N°. |Descricao Adverténci | Alarme Bloqueio por Desarme Referéncia de
a Parametro

2 Erro de live zero (X) (X) 6-01

3 Sem Motor (X) 1-80

4 Perda de fases de rede elétrica (X) (X) (X) 14-12

7 Sobretensdo CC X X

8 Subtensao CC X X

9 Inversor sobrecarregado X X

10 [Superaquecimento do ETR do motor (X) (X) 1-90

11 [Superaquecimento do termistor do motor (X) (X) 1-90

13 [Sobrecarga de corrente X X

14 [Falha de aterramento X X X

16 | Curto circuito X

17 |Timeout da control word (X) (X) 8-04

24 | Defeito do ventilador (somente em 400 V 30-90 kW) X X 14-53

30 |[Fase U ausente no motor (X) (X) 4-58

31 Fase V ausente no motor (X) (X) 4-58

32 |Fase W ausente no motor (X) (X) 4-58

38 |[Defeito interno X X
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N°. |Descricao Adverténci | Alarme Bloqueio por Desarme Referéncia de
a Parametro

44 |Falha de aterramento 2 X X

46 |Falha na tensdo do drive da porta X X

47 | Alimentacdo 24 V baixa X X

50 [Calibragcdo AMA falhou X

51 |Verificacgdo AMA Unom € lnom X

52 | AMA Ihom baixa X

53 [Motor muito grande para AMA X

54 | Motor muito pequeno para AMA X

55 [Parametro AMA fora de faixa X

56 | AMA interrompida X

57 [Timeout da AMA X

58 [Defeito interno da AMA X

59 [Limite de Corrente X

60 [Travamento externo X

66 |Temperatura baixa do dissipador de calor

69 |Temperatura do cartdo de poténcia X X X

79 |Configuracao ilegal PS X X

80 [Conversor de frequéncia inicializado no valor padréo X

84 |Erro do LCP X

87 |Freio CC automatico X

95 [Correia Partida X X 22-6*

126 | Motor em rotagao X

127 |Forca Contra Eletro Motriz muito alta X

201 |Fire mode X

202 |Limite do Fire mode excedido X

250 [Pecas sobressalentes novas X X

251 [Novo Cédigo Tipo X X

Tabela 4.1 Lista de Cédigos de Adverténcia/Alarme

(X) Dependente do parametro

Um desarme é a acdo que resulta quando surge um alarme. O desarme causa a parada por inércia do motor e pode ser
reinicializado pressionando [Reset] ou por meio de uma entrada digital (grupo do parametro 5-1* Entradas digitais [1]). O
evento original que causou o alarme ndo pode danificar o conversor de frequéncia ou mesmo dar origem a condi¢des de
perigo. Um bloqueio por desarme é a acdo que resulta quando ocorre um alarme, o que pode causar danos no conversor
de frequéncia ou nas pecas conectadas. Uma situacdo de bloqueio por desarme somente pode ser reinicializada por meio
de um ciclo de energizacéo.

Adverténcia amarela

Alarme vermelha piscando

Tabela 4.2 Indicagdo do LED

As alarm words, warning words e status word estendidas podem ser lidas através do fieldbus ou do fieldbus opcional para
diagndstico. Consulte também pardmetro 16-90 Alarm Word, parametro 16-92 Warning Word e parametro 16-94 Status Word
Estendida.
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4.2 Alarm Words

Parametro 16-9
Parametro 16-9 | 1 Alarm Word
Bit Hex Dec 0 Alarm Word 2
Falha na tensao
do drive da
0 1 1 0 porta
Temperatura do
Cartéo de
1 2 2 Poténcia 0
Desarme de
Falha do Ponto | servi¢co, Cédigo
2 4 4 de Aterramento do tipo
Peca de
3 8 8 0 reposicao
Configuracao
4 10 16 Ctrl. Word TO ilegal do FC
5 20 32 Sobrecorrente 0
6 40 64 0 0
7 80 128 T. Motor Sobre 0
ETR do motor
8 100 256 terminado Correia Partida
Sobrecarg do
9 200 512 Inversor. 0
10 400 1024 Subtensao CC 0
1 800 2048 Sobretensao CC 0
Travamento
12 1000 4096 Curto Circuito Externo
13 2000 8192 0 0
Perda de fase
14 4000 16384 da rede elétrica 0
15 8000 32768 AMA Nao OK 0
16 10000 65536 Erro live zero 0
17 20000 131072 Defeito interno 0
Erro de
18 40000 262144 0 ventiladores
19 80000 524288 Perda de fase U 0
20 100000 1048576 | Perda de fase V 0
Perda de fase
21 200000 2097152 w
22 | 400000 4194304 0
Alimentacao 24
23 | 800000 8388608 V baixa 0
24 | 1000000 16777216 0 0
Limite de
25 | 2000000 33554432 0 Corrente
26 | 4000000 67108864 0 0
27 | 8000000 | 134217728 0 0
Defeito do
ponto de
28 | 10000000 | 268435456 aterramento 0
Drive inicia-
29 | 20000000 | 536870912 lizado
30 | 40000000 | 1073741824 0
31 | 80000000 | 2147483648 0

4.3 Warning Words

Parametro 16- | Parametro 16-9
92 Warning |3 Warning Word
Bit Hex Dec Word 2
0 1 1 0 0
Temperatura
do Cartao de
1 2 2 Poténcia 0
Falha do Ponto
de
2 4 4 Aterramento 0
3 8 8 0 0
4 10 16 Ctrl. Word TO 0
5 20 32 Sobrecorrente 0
6 40 64 0 0
7 80 128 T. Motor Sobre 0
ETR do motor
8 100 256 terminado Correia Partida
Sobrecarg do
200 512 Inversor.
10 400 1024 Subtensao CC
Sobretensao
11 800 2048 cC
12 1000 4096 0
13 2000 8192 0
Perda de fase
da rede
14 4000 16384 elétrica 0
Frenagem CC
15 8000 32768 Sem Motor automatica
16 10000 65536 Erro live zero 0
17 20000 131072 0 0
Adverténcia de
18 40000 262144 0 ventiladores
19 80000 524288 0 0
20 100000 1048576 0 0
21 200000 2097152 0 0
Meméria de
22 400000 4194304 0 memoria
Alimentacao
23 [ 800000 8388608 24 V baixa
24 | 1000000 16777216 0 0
Limite de
25 | 2000000 33554432 Corrente 0
26 | 4000000 67108864 Temp. baixa 0
27 | 8000000 | 134217728 0
28 | 10000000 | 268435456 0
Forca Contra
Eletro Motriz
29 | 20000000 | 536870912 muito alta
30 [ 40000000 | 1073741824 0
31 | 80000000 | 2147483648 0

Observe que 0 em Tabela 4.3 indica que esta status word

ndo é suportada.
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4.4 Status Word Estendidas parametro 16
-94 Status | parametro 16-95
parametro 16 Word Ext. Status
-94 Status | parametro 16-95 Bit Hex Dec Estendida Word 2
Word Ext. Status 30 | 40000000 | 1073741824 0 0
Bit Hex Dec Estendida Word 2 Banco de
0 1 1 Rampa Desligado dados
AMA em Manual / 31 | 80000000 | 2147483648 ocupado 0
1 2 2 execucao Automatico
Partida Tabela 4.3 Status Word Estendidas
2 4 4 CW/CCW 0
3 8 ) 0 0 4.5 Lista das adverténcias e alarmes
4 10 16 0 0 o
ADVERTENCIA/ALARME 2, Erro de live zero
5 20 32 Feedback alto 0 a
Esta adverténcia ou alarme aparece somente se
Feed.baCk pardmetro 6-01 Fungéo Timeout do Live Zero estiver
6 40 64 baixo 0 configurado. O sinal em 1 das entradas analdgicas esta a
Cor’rente de menos de 50% do valor minimo programado para essa
7 80 128 saida alta_| Controle Pronto entrada. Essa condicio pode ser causada por fiacio
Corrente de rompida ou por dispositivo com defeito enviando o sinal.
8 100 256 saida baixa Drive Pronto
- Resolucao de Problemas
Frequéncia de " . d inais d
9 200 512 saida alta Parada Répida . Verifique as c’ohexoes em tF) 0s 0s termlnals~ e
— entrada analdgica. Terminais 53 e 54 do cartdo de
Frequéncia de trol inais. t inal 55 comum
, term .
10 400 1024 saida baixa Freio CC controle para sihais, te 2 comu
11 800 2048 Parada . Verifique se a programacao do conversor de
12 1000 4096 0 frequéncia corresponde ao tipo de sinal
Pedido de analégico.
Congelar ADVERTENCIA/ALARME 3, Sem motor
frequéncia de Nao ha nenhum motor conectado a saida do conversor de
13 2000 8192 Frenagem saida frequéncia. Verifique a conexao do cabo entre o conversor
Congelar de frequéncia e o motor.
éncia d & P
Frequéncia de ADVERTENCIA/ALARME 4, Perda de fases de rede elétrica
14 4000 16384 0 Saida . . =
- - Ha uma fase ausente no lado da alimentacdo ou o
15 8000 32768 OVC ativa Pedido de Jog desbalanceamento da tensao de rede esta muito alto. Esta
16| 10000 65536 Ll Jog mensagem também sera exibida para um defeito no
Pedido de retificador de entrada, no conversor de frequéncia. Os
17 | 20000 131072 0 partida opcionais sdo programados em pardmetro 14-12 Funcdo no
8 | 40000 262144 0 Partida Desbalanceamento da Rede.
Referéncia
Solucao do Problema:
19 80000 524288 alta 0 . . . .
- Verifique a tensdo de alimentacgdo e as correntes
Referéncia Retardo de . ~ a
de alimentacdo do conversor de frequéncia.
20 100000 1048576 baixa Partida
Ref. Local/Ref. ADVERTENCIA/ALARM 7, Sobretensao CC
21 | 200000 2097152 Remota Sleep Se a tensdo do barramento CC exceder o limite, o
22 | 400000 4194304 0 Boost do sleep conversor de frequéncia desarma em seguida.
Em funcio- Resolucao de Problemas
23 800000 8388608 namento . Aumentar o tempo de rampa.
24 | 1000000 | 16777216 Bypass e Ativar funcdes no pardmetro 2-10 Funcdo de
25 | 2000000 33554432 Fire Mode Frenagem.
Travamento . le d b .
2% | 4000000 | 67108864 0 Externo . AtlvAar o controle de sobretensao em~
— - pardmetro 2-17 Controle de Sobretensdo.
Limite de Fire
27 | 8000000 134217728 mode excedido
28 | 10000000 | 268435456 FlyStart Ativo
29 | 20000000 | 536870912 0
MG18B428 Danfoss A/S © 11/2014 Todos os direitos reservados. 99




Danfis

Resolucao de Problemas

VLT® HVAC Basic Drive FC 101

ADVERTENCIA/ALARME 8, Subtensao CC

Se a tensdao no barramento CC (CC) cair abaixo do limite
de subtensdo, o conversor de frequéncia desarma apdés um
atraso de tempo fixado. O atraso de tempo varia com a
poténcia da unidade.

Resolucdo de Problemas
. Verifique se a tensdo de alimentagdo corresponde
a tensao no conversor de frequéncia.

. Execute um teste de tensao de entrada.

ADVERTENCIA/ALARME 9, Inversor sobrecarregado

O conversor de frequéncia esta prestes a desligar devido a
uma sobrecarga (corrente muito alta durante muito
tempo). O contador de protecdo térmica eletronica do
inversor emite uma adverténcia a 90% e desarma a 100%
enquanto emite um alarme. O conversor de frequéncia ndo
pode ser reinicializado antes do contador estar abaixo de
90%.

A falha ocorre porque o conversor de frequéncia esta
sobrecarregado em mais de 100% durante muito tempo.

Resolucao de Problemas
. Compare a corrente de saida mostrada no LCP
com a corrente nominal do conversor de
frequéncia.

. Compare a corrente de saida exibida no LCP com
a corrente do motor medida.

. Exibir a carga térmica do drive no LCP e
monitorar o valor. Ao funcionar acima das
caracteristicas nominais de corrente continua do
conversor de frequéncia, o contador aumenta.
Quando estiver funcionando abaixo das caracte-
risticas nominais da corrente continua do
conversor de frequéncia, o contador ira diminuir.

4VISO!

Consulte a secao de derating no Guia de Design para
obter mais detalhes se for requerida uma frequéncia de
chaveamento alta.

ADVERTENCIA/ALARME 10, Temperatura de sobrecarga
do motor

De acordo com a protecdo térmica eletronica (ETR), o
motor estd muito quente. Selecione se o conversor de
frequéncia emite uma adverténcia ou um alarme quando o
contador atingir 100% no pardmetro 1-90 Prote¢do Térmica
do Motor. A falha se deve ao motor estar sobrecarregado
por mais de 100% durante muito tempo.

Resolucao de Problemas
. Verifique se motor estad superaquecendo.

. Verifique se o motor estd sobrecarregado mecani-
camente

. Certifique-se de que o motor
pardmetro 1-24 Corrente do Motor esté
programado corretamente.

. Certifique-se de que os dados nos parametros
1-20 até o 1-25 estdo programados corretamente.

. Execute AMA em pardmetro 1-29 Adaptagéo
Automdtica do Motor (AMA).

ADVERTENCIA/ALARME 11, Superaquecimento do
termistor do motor

O termistor ou a sua conexdo esta desconectado. Selecione
se o conversor de frequéncia emite uma adverténcia ou
um alarme em pardmetro 1-90 Prote¢do Térmica do Motor.

Resolucao de Problemas
. Verifiqgue se motor esta superaquecendo.

. Verifique se o motor estd sobrecarregado mecani-
camente.

. Certifique-se de que o termistor estd conectado
corretamente.

. Se usar um interruptor térmico ou termistor,
verifique se a programacéao do
pardmetro 1-93 Fonte do Termistor corresponde a
fiacdo do sensor.

ADVERTENCIA/ALARME 13, Sobrecarga de corrente
Limite de corrente de pico do inversor foi excedido. A
adverténcia dura aprox. 1,5 s, em seguida o conversor de
frequéncia realiza o desarme e emite um alarme.

Resolucao de Problemas
. Essa falha pode ser causada por carga de choque
ou por aceleracdo rapida com cargas de inércia
altas.

. Desligue o conversor de frequéncia. Verifique se o
eixo do motor pode girar.

. Verifique se poténcia do motor é compativel com
conversor de frequéncia.

. Os dados do motor estao incorretos nos
parametros 1-20 a 1-25.

ALARME 14, Defeito do ponto de aterramento (terra)
Ha uma descarga das fases de saida para o terra, no cabo
entre o conversor de frequéncia e o motor, ou entdo no
préprio motor.

Resolucao de Problemas
. Desligue o conversor de frequéncia e elimine a
falha de aterramento.

. Com um megOmetro, meca a resisténcia do
aterramento dos cabos de motor e do préprio
motor para verificar se ha falhas de aterramento
no motor.

ALARME 16, Curto circuito
Ha um curto circuito no motor ou nos terminais do motor.

Desligue o conversor de frequéncia e elimine o curto-
-circuito.

ADVERTENCIA/ALARME 17, Timeout da control word
Néo ha comunicacdo com o conversor de frequéncia.
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A adverténcia esta ativa somente quando

pardmetro 8-04 Fungdo Timeout de Controle estiver
programado para [0] Off.

Se o pardmetro 8-04 Func¢do Timeout de Controle estiver
programado como Parada e Desarme, uma adverténcia sera
emitida e o conversor de frequéncia desacelerara até
desarmar, emitindo um alarme.

Resolucao de Problemas
. Verifique as conexdes do cabo de comunicacdo
serial.

. Aumento pardmetro 8-03 Tempo de Timeout de
Controle.

. Verifique a operagdao do equipamento de
comunicagao.

. Verifique a instalagdo correta com base nos
requisitos de EMC.

ADVERTENCIA/ALARME 24, Falha do ventilador

A funcdo de adverténcia de ventilador é uma fungdo de
protecdo extra que verifica se o ventilador esta
funcionando/instalado. A adverténcia de ventilador pode
ser desabilitada no pardmetro 14-53 Mon.Ventldr ([0] desabi-
litado).

Resolu¢ao de Problemas
. Verifique a resisténcia do ventilador.

ALARME 30, Fase U ausente do motor
A fase U do motor, entre o conversor de frequéncia e o
motor, estd ausente.

Desligue o conversor de frequéncia e verifique a fase U do
motor.

ALARME 31, Fase V ausente do motor
A fase V do motor entre o conversor de frequéncia e o
motor esta ausente.

Desligue o conversor de frequéncia e verifique a fase V do
motor.

ALARME 32, Perda da fase W do motor
A fase W do motor, entre o conversor de frequéncia e o
motor, estd ausente.

Desligue o conversor de frequéncia e verifique a fase W do
motor.

ALARME 38, Defeito interno
Pode ser necessario entrar em contato com o seu
fornecedor Danfoss.

ALARME 44, Defeito do ponto de aterramento Il

Ha uma descarga das fases de saida para o terra, no cabo
entre o conversor de frequéncia e o motor, ou entédo no
préprio motor.

Resolucao de Problemas
. Desligue o conversor de frequéncia e elimine a
falha de aterramento.

. Meca a resisténcia ao terra dos cabos de motor e
do motor com um megdémetro para verificar se
ha falha de aterramento motor.

ALARME 46, Baixa tensao do drive da porta

A alimentagao do cartao de poténcia esta fora da faixa. Ha
trés alimentagdes geradas pela fonte de alimentagdo no
modo de chaveamento (SMPS) no cartdo de poténcia: 24V,
5Vex18 V.

Resolucao de Problemas
. Verifique o cartdo de poténcia.

ALARME 47, Alimentacdo de 24 V baixa

A tensdo 24 V CC é medida no cartdo de controle. Ela
ocorre quando a tensao detectada no terminal 12 for
menor que 18 V. Verifique o cartdo de controle e a carga
conectada.

ALARME 51, Verificaggo AMA Unom € lnom

A configuracao de tensdo do motor, corrente do motor e
poténcia do motor provavelmente estd errada. Verifique as
configuragoes.

ALARME 52, Inom AMA baixa
A corrente do motor estd muito baixa. Verifique as configu-
racoes.

ALARME 53, Motor muito grande para AMA
O motor é muito grande para que a AMA possa ser
executada.

ALARME 54, Motor muito pequeno para AMA
O motor é muito pequeno para a AMA ser executada.

ALARME 55, Parametro da AMA fora da faixa
Os valores dos parametros encontrados no motor nao
estdo dentro dos limites aceitdveis.

ALARME 56, AMA interrompido pelo usuario
A AMA é interrompida.

ALARME 57, Timeout da AMA

Tente reiniciar a AMA algumas vezes até ser executada.
Observe que execucdes repetidas podem aquecer o motor
a um nivel em que as resisténcias Rs e Rr aumentam de
valor. Na maioria dos casos, isso ndo é critico.

ALARME 58, Defeito interno da AMA
Entre em contacto com o seu Danfoss fornecedor.

ADVERTENCIA 59, Limite de corrente
A corrente estd maior que o valor no pardmetro 4-18 Limite
de Corrente.

ALARME 60, Travamento externo

A funcédo bloqueio externo foi ativada. Para retomar a
operagao normal, aplique 24 V CC ao terminal programado
para bloqueio externo e reinicialize o conversor de
frequéncia (por meio de comunicacdo serial, E/S digital ou
pressionando [Reinicializar]).

MG18B428
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ALARME 69, Temperatura do cartdo de poténcia
A temperatura no cartdo de poténcia esta muito alta ou
muito baixa.

Resolucdo de Problemas
. Certifique-se de que a temperatura ambiente
operacional estd dentro dos limites.

. Verifique se os filtros estdo entupidos.
. Verifique a operacdo do ventilador.
. Verifique o cartdo de poténcia.

ALARME 70, Configuracdo ilegal da secao de poténcia

O cartdo de controle e o cartdao de poténcia sdo incompa-
tiveis. Entre em contato com o seu fornecedor com o
cédigo do tipo da unidade da plaqueta de identificacao e
0s numeros de peca dos cartdes para verificar a compatibi-
lidade.

ALARM 80, Drive inicializado para o valor padrao
As programac¢des do parametro sao inicializadas para a
configuragdo padrao apds um reset manual.

ADVERTENCIA/ALARME 95, Correia Partida

O torque esta abaixo do nivel de torque programado para
a situacdo sem carga, indicando uma correia partida.
Consulte o grupo do parametro 22-6* Detec¢do de Correia
Partida

ALARME 126, Motor em Rotacao
Alta tensdo de Forca Contra Eletro Motriz. Pare o rotor do
motor PM.

ADVERTENCIA 127, Forca Contra Eletro Motriz muito alta
Esta adverténcia aplica-se somente a motores PM. Quando
a Forca Contra Eletro Motriz for maior que 90%*Uinvmax
(limiar de sobretensdo) e nao retornar a um nivel normal
dentro de 5 s, esta adverténcia ocorrera.

ADVERTENCIA 200, Fire Mode
O Fire Mode foi ativado.

ADVERTENCIA 202, Limites do Fire Mode excedidos
O Fire Mode suprimiu um ou mais alarmes que invalidam a
garantia.

ALARME 250, Peca Sobressalente Nova
A fonte de alimentacdo do modo poténcia ou modo
chaveado foi trocada.

ALARME 251, Novo Cédigo Tipo
O conversor de frequéncia tem um novo cddigo do tipo.
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4.6 Lista de erros do LCP

Os erros do LCP ndo sao adverténcias ou alarmes. Eles ndo afetam a operacdo do conversor de frequéncia. llustracédo 4.1
mostra um erro do LCP no LCP.

Error 84

LCP comm. lost

Setup 1 V/_\

130BE106.10

v

llustracao 4.1

Exemplo de erro do LCP

Cédigo de Mensagem de erro Descricéao

erro do LCP

Err 84 LCP comm. Perdida A comunicacao entre o LCP e o conversor de frequéncia foi perdida.

Err 85 Botdo desabilitado A tecla do LCP esta desabilitada. Uma das teclas do LCP foi desativada no grupo do
parametro 0-4* Teclado do LCP.

Err 86 Copia via LCP falhou Falha ao copiar dados. Este erro ocorre quando dados séo copiados de conversor de
frequéncia para o LCP ou do LCP para o conversor de frequéncia (pardmetro 0-50 Cépia
do LCP).

Err 88 Dados incompativeis Dados do LCP incompativeis. Este erro ocorre quando os dados estdo sendo copiados
do LCP para o conversor de frequéncia (paradmetro 0-50 Cépia do LCP). Uma das razdes
comuns é que os dados sdo movidos entre o conversor de frequéncia e o LCP que
possui grandes diferencas de software.

Err 89 Somente leitura Pardametros somente de leitura. Uma operacédo é emitida por meio do LCP para gravar
um valor para um parametro que seja somente de leitura.

Err 90 Banco de dados ocupado O banco de dados do parametro do conversor de frequéncia estd ocupado.

Err 91 Parametro invalido O valor do parametro inserido por meio do LCP é invalido.

Err 92 Excede os limites O valor do parametro inserido por meio do LCP excede os limites.

Err 93 O motor esta funcionando A operacdo de cépia via LCP ndo pode ser realizada quando o conversor de frequéncia
estiver funcionando.

Err 95 Néo durante o funcionamento O parametro nado pode ser alterado enquanto o conversor de frequéncia estiver
funcionando.

Err 96 Senha rejeitada A senha inserida via LCP esta incorreta.

Tabela 4.4 Lista de erro do LCP
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5 Listas de Parametros

5.1 Opg¢oes de Parametro

5.1.1 Configura¢des Padrao

setups.

ExpressionLimit

Relacionado a poténcia

Alteracdes durante a operacao

Verdadeiro: O parametro pode ser alterado enquanto o
conversor de frequéncia estiver em operagao

Falso: O parametro pode ser alterado somente quando o
conversor de frequéncia parar.

2-Setup

N/A

indice de conversao

Nenhum valor padrdo disponivel.

1 setup: O valor dos dados é o mesmo em todos os

Este nimero é referente a um valor de conversao utilizado

na gravagao ou leitura via um conversor de frequéncia.

Todos os setups: O parametro pode ser definido indivi-
dualmente em cada um dos 2 setup. 1 Unico parametro
pode possuir 2 valores de dados diferentes.

indice [ 100 75

74 70 67 6 5 4 3 2 1 0 -1 -2 -3 -5 -6
de
conv.
Fator 1 3600000 | 3600 | 60 1/60 | 1000000 | 100000 [ 10000 [ 1000 | 100 10 1 0,1 0,01 | 0,001 | 0,0001 [ 0,00001 | 0,000001
g:nv.
Tipo de dados Descricao Tipo
2 Ne inteiro 8 Int8
3 N inteiro 16 Int16
4 N inteiro 32 Int32
5 8 sem designacédo Uint8
6 16 sem designacao Uint16
7 32 sem designacao Uint32
9 String visivel VisStr
33 Valor normalizado de 2 bytes N2
35 Sequéncia de bits de 16 varidveis booleanas V2

Tabela 5.1 Tipo de dados

104

Danfoss A/S © 11/2014 Todos os direitos reservados.

MG18B428




Listas de Parametros

Guia de Programacdo

5.1.2 0-** Operacao/Display

Nume |Descricao do parametro Valor-padréao 4 set-up Alteracao indice de Tipo
ro do durante a conversao
para operagao
metro
0-0* Programag.Basicas
0-01 Idioma [0] Inglés 1 set-up TRUE - Uint8
0-03 Definices Regionais ExpressionLimit 1 set-up FALSE - Uint8
0-04 Estado Operacional na Energizacao [0] Retomar All set-ups TRUE - Uint8
0-06 Tipo de Grade ExpressionLimit 1 set-up FALSE - Uint8
0-07 Tl de Frenagem CC Automatica [1] On (Ligado) 1 set-up FALSE - Uint8
0-1* Operagdes Set-up
0-10 Setup Ativo [1] Set-up 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 Set-up da Programacéo [9] Ativar Set-up 1 set-up TRUE - Uint8
[20] Setups
0-12 Este Set-up é dependente de Vinculados All set-ups FALSE - Uint8
0-3* Leitura do LCP
0-30 Unidade de Leitura Personalizada [11 % 1 set-up TRUE - Uint8
0 CustomRea-
0-31 Valor Min Leitura Personalizada doutUnit 1 set-up TRUE -2 Int32
100 CustomRea-
0-32 Valor Méx Leitura Personalizada doutUnit 1 set-up TRUE -2 Int32
0-37 Texto de Display 1 i} 1 set-up TRUE VisStr[21]
0-38 Texto de Display 2 il 1 set-up TRUE VisStr[26]
0-39 Texto de Display 3 1l 1 set-up TRUE VisStr[26]
0-4* Teclado do LCP
Tecla [Hand on] (Manual ligado) do
0-40 LCP [1] Habilitar Todos All set-ups TRUE - Uint8
Tecla [Auto on] (Automat. ligado) do
0-42 LCP [1] Habilitar Todos All set-ups TRUE - Uint8
0-44 Tecla [Off/Reset] no LCP [1] Habilitar Todos All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Copiar/Salvar
0-50 Copia do LCP [0] Sem cépia 1 set-up FALSE - Uint8
0-51 Copia do Set-up [0] Sem cépia 1 set-up FALSE - Uint8
0-6* Senha
0-60 |Senha do Menu Principal 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
5.1.3 1-** Carga e Motor
Nume |Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteragao indice de Tipo
ro do durante a conversao
para operagao
metro
1-0* Programag Gerais
1-00 Modo Configuragao [0] Malha Aberta All set-ups TRUE - Uint8
1-01 Principio de Controle do Motor [1] WC+ All set-ups FALSE - Uint8
1-03 Caracteristicas de Torque [1] Torque variavel All set-ups FALSE - Uint8
1-06 Sentido Horario [0] Normal 1 set-up FALSE - Uint8
1-08 Motor Control Bandwidth [1] Medium All set-ups FALSE - Uint8
1-1* Selecdo do Motor
1-10 Construcdo do Motor [0] Asynchron All set-ups FALSE - Uint8
1-14 Fator de Ganho de Amortecimento 120 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-15 Low Speed Filter Time Const. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
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Nume |Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteragao indice de Tipo
ro do durante a conversao
para operacao
metro
1-16 High Speed Filter Time Const. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-17 Voltage filter time const. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
1-2* Dados do Motor
1-20 Poténcia do Motor ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
1-22 Tensdo do Motor ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-23 Frequéncia do Motor ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-24 Corrente do Motor ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 Velocidade nominal do motor ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-26 Torque nominal do Motor ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32

Adaptacao Automdtica do Motor
1-29 (AMA) [0] Off (Desligado) All set-ups FALSE - Uint8
1-3* DadosAvang d Motr
1-30 Resisténcia do Estator (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-33 Reatancia Parasita do Estator (X1) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-35 Reatancia Principal (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-37 Indutancia do eixo-d (Ld) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
1-38 g-axis Inductance (Lq) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
1-39 Pélos do Motor ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint8
1-4* Dados Avang. do Motor

Forca Contra Eletromotriz em
1-40 1000RPM ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-42 Comprimento do Cabo do Motor 50 m All set-ups FALSE 0 Uint8
1-43 Comprimento do cabo do motor 164 ft All set-ups FALSE 0 Uint16
1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
1-46 Position Detection Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-48 Current at Min Inductance for d-axis 100 % All set-ups FALSE 0 Int16
1-49 Current at Min Inductance for g-axis 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
1-5* Prog Indep Carga
1-50 Magnetizacdo do Motor a 0 Hz 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-52 Veloc Min de Magnetiz. Norm. [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
1-55 Caracteristicas U/f - U ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint16
1-56 Caracteristicas U/f - F ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint16
1-6* Prog Dep. Carga
1-62 Compensacdo de Escorregamento 0 % All set-ups TRUE 0 Int16

Const d Tempo d Compens
1-63 Escorregam 0.1s All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64 Amortecimento da Ressonancia 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65 Const Tempo Amortec Ressonanc 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16
1-66 Corrente Min. em Baixa Velocidade 50 % All set-ups TRUE 0 Uint32
1-7* Ajustes da Partida
1-70 PM Start Mode [0] Rotor Detection All set-ups TRUE - Uint8
1-71 Atraso da Partida 0s All set-ups TRUE -1 Uint8

[2] ParadInérc/
1-72 Funcao de Partida tempAtra All set-ups TRUE - Uint8
1-73 Flying Start ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-8* Ajustes de Parada
[0] Parada por

1-80 Funcdo na Parada inércia All set-ups TRUE - Uint8
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Nume |Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteragao indice de Tipo
ro do durante a conversao

para operacao

metro

Veloc. Min p/ Funcionar na Parada
1-82 [HZ] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
1-9* Temper. do Motor

1-90 Protecédo Térmica do Motor ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-93 Fonte do Termistor [0] Nenhum All set-ups FALSE - Uint8

5.1.4 2-** Freios

Nume |Descricdo do parametro Valor-padréao 4 set-up Alteracao indice de Tipo
ro do durante a conversao

para operagao

metro

2-0* Frenagem CC

2-00 Corrente de Hold CC/Preaquecimento 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-01 Corrente de Freio CC 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-02 Tempo de Frenagem CC 10s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-04 Veloc.Acion.d FreioCC [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
2-06 Parking Current 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-07 Parking Time 3s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-1* Fungoes do Freio

2-10 Funcdo de Frenagem [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
2-16 Frenagem CA, Corr Max 100 % All set-ups TRUE -1 Uint16
2-17 Controle de Sobretensao [2] Ativado All set-ups TRUE - Uint8

5.1.5 3-** Referéncia / Rampas

Nume [Descricdo do parametro Valor-padréao 4 set-up Alteracao indice de Tipo
ro do durante a conversao

para operagao

metro

3-0* Limits de Referénc

3-02 Referéncia Minima 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 Referéncia Méaxima ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-1* Referéncias

3-10 Referéncia Predefinida 0% All set-ups TRUE -2 Int16
3-11 Velocidade de Jog [Hz] 5 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
3-14 Referéncia Relativa Pré-definida 0% All set-ups TRUE -2 Int16
3-15 Fonte da Referéncia 1 [1] Entrada analdgica 53 All set-ups TRUE - Uint8
3-16 Fonte da Referéncia 2 [2] Entrada analdgica 54 All set-ups TRUE - Uint8
3-17 Fonte da Referéncia 3 [11] Refernc do Bus Local All set-ups TRUE - Uint8
3-4* Rampa de velocid 1

3-41 Tempo de Aceleragdo da Rampa 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42 Tempo de Desaceleragdo da Rampa 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-5* Rampa de velocid 2

3-51 Tempo de Aceleragcdo da Rampa 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52 Tempo de Desaceleracdo da Rampa 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-8* Outras Rampas

3-80 Tempo de Rampa do Jog ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 Tempo de Rampa da Parada Réapida ExpressionLimit 1 set-up TRUE -2 Uint32
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5.1.6 4-** Limites/Adverténcias

Nume [Descricdo do parametro Valor-padréao 4 set-up Alteracao indice de Tipo
ro do durante a conversao
para opera¢ao
metro
4-1* Limites do Motor
[2] Nos dois
4-10 Sentido de Rotagdo do Motor sentidos All set-ups FALSE - Uint8
4-12 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [Hz] 0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz] ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint16
4-18 Limite de Corrente 110 % All set-ups TRUE 0 Uint16
4-19 Freqiiéncia Max. de Saida ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint16
4-4* Adj. Warnings 2
4-40 Warning Freq. Low ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 uint16
4-41 Warning Freg. High ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 uint16
4-5* Ajuste Adverténcia
4-50 Adverténcia de Corrente Baixa 0A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51 Adverténcia de Corrente Alta ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
4-54 Advert. de Refer Baixa -4999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55 Advert. Refer Alta 4999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
-4999
4-56 Advert. de Feedb Baixo ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4999
4-57 Advert. de Feedb Alto ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58 Funcdo de Fase do Motor Ausente [1] Ativado All set-ups FALSE - Uint8
4-6* Bypass de Velocidd
4-61 Bypass de Velocidade de [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
4-63 Bypass de Velocidade até [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
4-64 Setup de Bypass Semi-Auto [0] [Off] (Desligar) All set-ups TRUE - Uint8
5.1.7 5-** Entrada/Saida Digital
Nume |Descricao do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteracao indice de Tipo
ro do durante a conversao
para operagao
metro
5-0* Modo E/S Digital
[0O] PNP - Ativo em
5-00 Modo 1/0 Digital 24V 1 set-up FALSE - Uint8
[0O] PNP - Ativo em
5-03 Modo Entrada Digital 29 24V 1 set-up FALSE - Uint8
5-1* Entradas Digitais
5-10 Terminal 18 Entrada Digital [8] Partida All set-ups TRUE - Uint8
5-11 Terminal 19, Entrada Digital [0] Sem Operacéo All set-ups TRUE - Uint8
5-12 Terminal 27, Entrada Digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-13 Terminal 29, Entrada Digital [14] Jog All set-ups TRUE - Uint8
5-3* Saidas Digitais
5-34 On Delay, Digital Output 0.01s All set-ups TRUE -2 uint16
5-35 Off Delay, Digital Output 0.01s All set-ups TRUE -2 uint16
5-4* Relés
5-40 Funcdo do Relé ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-41 Atraso de Ativacao do Relé 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 Atraso de Desativacao do Relé 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
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Nume |Descricao do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteracao indice de Tipo

ro do durante a conversao

para operagao

metro

5-5* Entrada de Pulso

5-50 Term. 29 Low Frequency 20 Hz All set-ups TRUE Uint32

5-51 Term. 29 High Frequency 32000 Hz All set-ups TRUE Uint32

5-52 Term. 29 Low Ref./Feedb. Value 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

5-53 Term. 29 High Ref./Feedb. Value ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32

5-9* Bus Controlado

590 [Controle Bus Digital & Relé | 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32

5.1.8 6-** Entrada/Saida Analdgica

Nume [Descricdo do parametro Valor-padréao 4 set-up Alteracao indice de Tipo

ro do durante a conversao

para operagao

metro

6-0* Modo E/S Analégico

6-00 Timeout do Live Zero 10s All set-ups TRUE 0 Uint8

6-01 Funcdo Timeout do Live Zero [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
Fire Mode Live Zero Timeout

6-02 Function [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8

6-1* Entrada Anal 53

6-10 Terminal 53 Tensé&o Baixa 0.07 V All set-ups TRUE -2 Uint16

6-11 Terminal 53 Tenséo Alta 10V All set-ups TRUE -2 Uint16

6-12 Terminal 53 Corrente Baixa 4 mA All set-ups TRUE -5 Uint16

6-13 Terminal 53 Corrente Alta 20 mA All set-ups TRUE -5 Uint16

6-14 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Baixo 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

6-15 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Alto ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
Terminal 53 Const. de Tempo do

6-16 Filtro 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16

6-19 Terminal 53 mode [1] Tensdo 1 set-up TRUE - Uint8

6-2* Entrada Anal 54

6-20 Terminal 54 Tensédo Baixa 0.07 V All set-ups TRUE -2 Uint16

6-21 Terminal 54 Tensédo Alta 10V All set-ups TRUE -2 Uint16

6-22 Terminal 54 Corrente Baixa 4 mA All set-ups TRUE -5 Uint16

6-23 Terminal 54 Corrente Alta 20 mA All set-ups TRUE -5 Uint16

6-24 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Baixo 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

6-25 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Alto ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
Terminal 54 Const. de Tempo do

6-26 Filtro 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16

6-29 Modo do terminal 54 [1] Tensao 1 set-up TRUE - Uint8

6-7* Saida Analdgica/Digital 45

6-70 Modo do Terminal 45 [0] 0-20 mA All set-ups TRUE - Uint8

[0] Fora de funcio-
6-71 Terminal 45 Saida Analdgica nament All set-ups TRUE - Uint8
[0] Fora de funcio-

6-72 Terminal 45 Saida Digital nament All set-ups TRUE - Uint8

6-73 Terminal 45 Escala Minima de Saida 0 % All set-ups TRUE -2 Uint16

6-74 Terminal 45 Escala Maxima de Saida 100 % All set-ups TRUE -2 Uint16
Terminal 45 Controle do barramento

6-76 de saida 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16

6-9* Saida Analdgica/Digital 42
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Nume [Descricdo do parametro Valor-padréao 4 set-up Alteracao indice de Tipo
ro do durante a conversao
para operagao
metro
6-90 Terminal 42 Mode [0] 0-20 mA All set-ups TRUE - Uint8
[0] Fora de funcio-
6-91 Terminal 42 Saida Analdgica nament All set-ups TRUE - Uint8
[0] Fora de funcio-
6-92 Terminal 42 Digital Output nament All set-ups TRUE - Uint8
6-93 Terminal 42 Escala Minima de Saida 0 % All set-ups TRUE -2 Uint16
6-94 Terminal 42 Escala Maxima de Saida 100 % All set-ups TRUE -2 Uint16
6-96 Terminal 42 Ctrl Saida Bus 0 N/A All set-ups TRUE Uint16
6-98 Tipo de Drive 0 N/A 1 set-up FALSE Uint8
5.1.9 8-** Com. e Opcionais
Nume |Descricao do parametro Valor-padréao 4 set-up Alteracao indice de Tipo
ro do durante a conversao
para operagao
metro
8-0* Programacg Gerais
[0] Digital e Control
8-01 Tipo de Controle Wrd All set-ups TRUE - Uint8
8-02 Origem do Controle [1] Porta RS485 All set-ups TRUE - Uint8
8-03 Tempo de Timeout de Controle ExpressionLimit 1 set-up TRUE -1 Uint16
8-04 Funcdo Timeout de Controle [0] Off (Desligado) 1 set-up TRUE - Uint8
8-3* Config Port de Com
8-30 Protocolo [0] FC 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 Endereco ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 Baud Rate ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-33 Bits de Paridade / Parada ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-35 Atraso Minimo de Resposta ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-36 Atraso de Resposta Minimo ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 Atraso Inter-Caractere Maximo ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-4* FC Conj. Protocolo MC do
8-42 PCD Write Configuration ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
8-43 Configuracao de Leitura do PCD ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-5* Digital/Bus
8-50 Selecdo de Parada por Inércia [3] Légica OU All set-ups TRUE - Uint8
8-51 Selecdo de Parada Rapida [3] Légica OU All set-ups TRUE - Uint8
8-52 Selecdo de Frenagem CC ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-53 Selecdo da Partida [3] Légica OU All set-ups TRUE - Uint8
8-54 Selecao da Reversao [0] Entrada digital All set-ups TRUE - Uint8
8-55 Selecao do Set-up [3] Logica OU All set-ups TRUE - Uint8
8-56 Selecéo da Referéncia Pré-definida [3] Légica OU All set-ups TRUE - Uint8
8-7* BACnet
8-70 Instanc Dispos BACnet 1 N/A 1 set-up TRUE Uint32
8-72 Masters Max MS/TP 127 N/A 1 set-up TRUE Uint8
8-73 Chassi Info Max.MS/TP 1 N/A 1 set-up TRUE Uint16
[0] Enviar na
8-74 Servico "I-Am" energiz¢ao 1 set-up TRUE - Uint8
8-75 Senha de Inicializacdo [admin] 1 set-up TRUE 0 VisStr[21]
8-79 Protocol Firmware version ExpressionLimit 1 set-up FALSE -2 Uint16
8-8* Diagnodsticos da Porta do FC
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Nume |Descricao do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteracao indice de Tipo
ro do durante a conversao
para operagao
metro
8-80 Contagem de Mensagens do Bus 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-81 Contagem de Erros do Bus 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-82 Mensagem Receb. do Escravo 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-83 Contagem de Erros do Escravo 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-84 Mensagens Enviadas ao Escravo 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-85 Erros de Timeout do Escravo 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-88 Reinicializar Diagn.Porta do FC [0] Né&o reinicializar 1 set-up TRUE - Uint8
8-9* Feedback do Barramento
8-94 Feedb. do Bus 1 0 N/A All set-ups TRUE Int16
8-95 Feedb. do Bus 2 0 N/A 1 set-up TRUE Int16
5.1.10 13-** Smart Logic
Nume [Descricdo do parametro Valor-padréao 4 set-up Alteracao indice de Tipo
ro do durante a conversao
para operacao
metro
13-0* Definicoes do SLC
13-00 Modo do SLC [0] Off (Desligado) 1 set-up TRUE - Uint8
[39] Comando
13-01 Iniciar Evento partida 1 set-up TRUE - Uint8
13-02 Parar Evento [40] Drive parado 1 set-up TRUE - Uint8
[0] Nao resetar o
13-03 |Resetar o SLC SLC 1 set-up TRUE - Uint8
13-1* Comparadores
[0] DISABLED
13-10 | Operando do Comparador (Desativd) 1 set-up TRUE - Uint8
13-11 Operador do Comparador [1] ~ (igual) 1 set-up TRUE - Uint8
13-12 | Valor do Comparador 0 N/A 1 set-up TRUE -3 Int32
13-2* Temporizadores
13-20 | Temporizador do SLC 0s 1 set-up TRUE -2 Uint32
13-4* Regras Logicas
13-40 |Regra Légica Booleana 1 [0] FALSE (Falso) 1 set-up TRUE - Uint8
[0] DISABLED
13-41 Operador de Regra Légica 1 (Desativd) 1 set-up TRUE - Uint8
13-42 | Regra Ldgica Booleana 2 [0] FALSE (Falso) 1 set-up TRUE - Uint8
[0] DISABLED
13-43 | Operador de Regra Logica 2 (Desativd) 1 set-up TRUE - Uint8
13-44 | Regra Ldgica Booleana 3 [0] FALSE (Falso) 1 set-up TRUE - Uint8
13-5* Estados
13-51 Evento do SLC [0] FALSE (Falso) 1 set-up TRUE - Uint8
13-52 Acéo do SLC [0] DESATIVADO 1 set-up TRUE - Uint8
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5.1.11 14-** Funcdes Especiais
Nume |Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteragao indice de Tipo
ro do durante a conversao
para opera¢ao
metro
14-0* Chveamnt d Invrsr
14-01 [Freqléncia de Chaveamento ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-03 [Sobremodulacéo [0] Off (Desligado) All set-ups FALSE - Uint8
14-07 |[Dead Time Compensation Level ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint8
14-08 [Fator de Ganho de Amortecimento ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-09 [Dead Time Bias Current Level ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint8
14-1* Lig/Deslig RedeElét
14-10 |Falh red elétr [0] Sem funcédo All set-ups FALSE - Uint8
14-11 Mains Voltage at Mains Fault ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
Funcdo no Desbalanceamento da
14-12  [Rede [0] Desarme 1 set-up TRUE - Uint8
14-2* Funcbes de Reset
14-20 [Modo Reset [0] Reset manual All set-ups TRUE - Uint8
14-21 [Tempo para Nova Partida Automatica 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
[0] Operacao
14-22  [Modo Operacdo normal 1 set-up TRUE - Uint8
14-23  [Progr CédigoTipo 0 N/A 1 set-up FALSE 0 uint8
14-27 [Agéo na Falha do Inversor [1] Adverténcia All set-ups TRUE - Uint8
14-28 [Programacgdes de Producao [0] Nenhuma agéo 1 set-up FALSE - Uint8
14-29 [Cddigo de Service 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
14-4* Otimiz. de Energia
14-40 [Nivel do VT 90 % All set-ups FALSE 0 Uint8
14-41 [Magnetizacdo Minima do AEO 66 % All set-ups FALSE 0 Uint8
14-5* Ambiente
14-50 |Filtro de RFI [1] On (Ligado) 1 set-up FALSE - Uint8
Compensacdo da Tensdo do
14-51 Barramento CC [1] On (Ligado) All set-ups FALSE - Uint8
14-52 | Controle do Ventilador [0] Automatica 1 set-up TRUE - Uint8
14-53 Mon.Ventldr [1] Adverténcia 1 set-up TRUE - Uint8
14-55 Filtro de Saida [0] SemFiltro 1 set-up FALSE - Uint8
14-6* Derate Automatico
14-63 Frequéncia de Chaveamento Min. [2] 2,0 kHz 1 set-up FALSE - Uint8
Dead Time Compensation Zero
14-64 | Current Level [0] Desativado All set-ups FALSE - Uint8
Speed Derate Dead Time Compen-
14-65 |sation ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
14-9* Fault Settings
[3] Blog. por
14-90 [Fault Level Desarme 1 set-up FALSE - Uint8
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5.1.12 15-** Informacdes do Drive

Nume [Descricdo do parametro Valor-padréao 4 set-up Alteracao indice de Tipo
ro do durante a conversao
para operacao
metro
15-0* Dados Operacionais
15-00 |Horas de funcionamento 0h 1 set-up TRUE 74 Uint32
15-01 Horas em Funcionamento 0h 1 set-up TRUE 74 Uint32
15-02 | Medidor de kWh 0 kWh 1 set-up TRUE 75 Uint32
15-03 | Energizagbes 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
15-04 | Superaquecimentos 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16 5
15-05 | Sobretensbes 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
15-06 Reinicializar o Medidor de kWh [0] Né&o reinicializar 1 set-up TRUE - Uint8
Reinicialzar Contador de Horas de
15-07 Func [0] Né&o reinicializar 1 set-up TRUE - Uint8
15-3* LogAlarme
15-30 | Log Alarme: Céd Falha 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
15-31 Log Alarme:Valor 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
15-4* Identific. do VLT
15-40 | Tipo do FC 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[6]
15-41 Secédo de Poténcia 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[20]
15-42 | Tensdo 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[20]
15-43 | Versdao de Software 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[20]
15-44 | Cédigo do tipo solicitado 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[40]
15-45 | Actual Typecode String 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
Ne. do Pedido do Cnvrsr de
15-46 | Frequiéncia 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[8]
15-48 Ne do Id do LCP 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[21]
15-49 ID do SW da Placa de Controle 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[21]
15-50 ID do SW da Placa de Poténcia 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[21]
15-51 Ne. Série Conversor de Freq. 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[10]
15-53 Neo. Série Cartao de Poténcia 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[20]
15-59 Nome do arquivo CSIV 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[16]
15-9% Inform. do Param.
15-92 | Parametros Definidos 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
15-97 | Tipo de Aplicacdo 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
15-98 Identific. do VLT 0 N/A 1 set-up FALSE 0 VisStr[56]
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5.1.13 16-** Exibic6es dos Dados

Nume |Descricao do parametro Valor-padréao 4 set-up Alteracao indice de Tipo
ro do durante a conversao
para operagao
metro
16-0* Status Geral
16-00 | Control Word 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
0 ReferenceFeed-
16-01 Referéncia [Unidade] backUnit 1 set-up TRUE -3 Int32
16-02  |Referéncia % 0 % 1 set-up TRUE -1 Int16
16-03 | Status Word 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
16-05 Valor Real Principal [%] 0 % 1 set-up TRUE -2 Int16
0 CustomRea-
16-09 | Leit.Personalz. doutUnit 1 set-up TRUE -2 Int32
16-1* Status do Motor
16-10 Poténcia [kW] 0 kW 1 set-up TRUE -3 Uint32
16-11 Poténcia [hp] 0 hp 1 set-up TRUE -3 Uint32
16-12 Tensdo do motor oV 1 set-up TRUE -1 Uint32
16-13 Frequéncia 0 Hz 1 set-up TRUE -1 Uint32
16-14 Corrente do motor 0A 1 set-up TRUE -2 Uint16
16-15 Frequéncia [%] 0 % 1 set-up TRUE -1 Uint16
16-16 Torque [Nm] 0 Nm All set-ups FALSE -1 Int32
16-18 [ Térmico Calculado do Motor 0 % 1 set-up TRUE Uint8
16-22 | Torque [%] 0 % All set-ups FALSE Int16
16-3* Status do VLT
16-30 |Tensdo de Conexdo CC oV 1 set-up TRUE 0 Uint32
16-34 | Temp. do Dissipador de Calor 0°C 1 set-up TRUE 100 Int8
16-35 | Térmico do Inversor 0 % 1 set-up TRUE 0 Uint8
16-36 | Corrente Nom.do Inversor 0A 1 set-up TRUE -2 Uint16
16-37 | Corrente Méx.do Inversor 0A 1 set-up TRUE -2 Uint16
16-38 | Estado do SLC 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
16-5* Referéncia&Fdback
16-50 |Referéncia Externa 0 % 1 set-up TRUE -1 Int16
16-52 Feedback [Unidade] 0 ProcessCtrlUnit 1 set-up TRUE -3 Int32
16-54 Feedback 1 [Unidade] 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-55 Feedback 2 [Unidade] 0 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-6* Entradas e Saidas
16-60 |Entrada digital 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
16-61 Definicdo do Terminal 53 [0] Corrente 1 set-up TRUE - Uint8
16-62 | Entrada Analdgica 53 1 N/A 1 set-up TRUE -2 Uint16
16-63 Definicao do Terminal 54 [0] Corrente 1 set-up TRUE - Uint8
16-64 |Entrada Analdgica 54 1 N/A 1 set-up TRUE -2 Uint16
16-65 [Saida Analdgica 42 [mA] 0 mA 1 set-up TRUE -2 Uint16
16-66 |Saida Digital [bin] 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[4]
16-67  |Pulse Input #29 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-71 Saida do Relé [bin] 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
16-72 [ Contador A 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
16-73 | Contador B 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
16-79 |Saida Analdgica AO45 0 mA 1 set-up TRUE -2 Uint16
16-8* FieldbusPorta do FC
1686 | REF 1 da Porta Serial | 0 N/A 1 setup TRUE 0 Int16
16-9* Leitura dos Diagnos
1600 [Alarm Word | 0 N/A 1 setup TRUE 0 Uint32
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Nume |Descricao do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteracao indice de Tipo
ro do durante a conversao

para operagao

metro

16-91 Alarm Word 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
16-92 | Warning Word 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
16-93 | Warning Word 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
16-94 | Status Word Estendida 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
16-95 | Ext. Status Word 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
5.1.14 18-** Informacodes e Leituras

Nume |Descricao do parametro Valor-padréao 4 set-up Alteracao indice de Tipo
ro do durante a conversao

para operagao

metro

18-1* Log de Fire Mode

18-10 |Log de Fire Mode: Evento | 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
5.1.15 20-** Malha Fechada do Drive

Nume [Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteracao indice de Tipo
ro do durante a conversao

para operacao

metro

20-0* Feedback

20-00 [Fonte de Feedback 1 [0] Sem fungédo All set-ups TRUE - Uint8
20-01 Conversao de Feedback 1 [0] Linear All set-ups TRUE - Uint8
20-03 |Feedback 2 Source [0] Sem funcédo All set-ups TRUE - Uint8
20-04 |Conversao de Feedback 2 [0] Linear All set-ups FALSE - Uint8
20-2* Feedback/Setpoint

20-20 |Funcgéo de Feedback [3] Minimo All set-ups TRUE - Uint8
20-8* Configuragbes Basicas do PI

20-81 Controle Normal/Inverso do PID [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
20-83 Velocidade de Partida do PID [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
20-84 |[Larg Banda Na Refer. 5% All set-ups TRUE 0 Uint8
20-9* Controlador PI

20-91 Anti Windup do PID [1] On (Ligado) All set-ups TRUE - Uint8
20-93 | Ganho Proporcional do PID 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
20-94 |Tempo de Integracdo do PID 20's All set-ups TRUE -2 Uint32
20-97 |Fator do Feed Forward PID de Proc. 0 % All set-ups TRUE 0 Uint16
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5.1.16 22-** Aplic. Funcoes

Nume |Descricao do parametro Valor-padréao 4 set-up Alteracao indice de Tipo

ro do durante a conversao

para operagao

metro

22-0* Diversos

22-02 [Sleepmode CL Control Mode [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8

22-4* Sleep mode

22-40 [Tempo Minimo de Funcionamento 10s All set-ups TRUE Uint16

22-41 [Sleep Time Minimo 10s All set-ups TRUE Uint16

22-43  [Velocidade de Ativacdo [Hz] 10 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16

22-44 [Ref. de Ativagao/Diferenca de FB 10 % All set-ups TRUE Uint8

22-45 [Impulso de Setpoint 0 % All set-ups TRUE Int8

22-46 [Tempo Méaximo de Impulso 60 s All set-ups TRUE Uint16

22-47 [Velocidade de Sleep [HZ] 0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16

22-48 ([Sleep Delay Time 0s All set-ups TRUE Uint16

22-49 [Wake-Up Delay Time 0s All set-ups TRUE Uint16

22-6* Deteccao de Correia Partida

22-60 [Funcao Correia Partida [0] [Off] (Desligar) All set-ups TRUE - Uint8

22-61 [Torque de Correia Partida 10 % All set-ups TRUE Uint8

22-62 [Atraso de Correia Partida 10s All set-ups TRUE Uint16

5.1.17 24-** Aplic. Funcoes 2

Nume [Descricdo do parametro Valor-padrao 4 set-up Alteracao indice de Tipo

ro do durante a conversao

para operacao

metro

24-0* Fire Mode

24-00 |Funcédo de Fire Mode [0] Desativado 1 set-up TRUE - Uint8

24-01 | Configuracao do Fire Mode [0] Malha Aberta All set-ups TRUE - Uint8

24-05 |Referéncia Predefinida do Fire Mode 0% All set-ups TRUE 0 Int16

24-06 |Fonte de Referéncia do Fire Mode [0] Sem fungao All set-ups TRUE - Uint8

24-07 |Fonte de Feedback do Fire Mode [0] Sem fungao All set-ups TRUE - Uint8
(1]

24-09 | Atendimento do Alarme de Fire Mode | Dsrme,AlrmsCritics 1 set-up FALSE - Uint8

24-1* Bypass do Drive

24-10 |Fungao Bypass do Drive [0] Desativado 1 set-up TRUE - Uint8

24-11 |T. Atraso-Bypass do Drive 0s 1 set-up TRUE 0 Uint16
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indice Configuracao bésica do Pl 87
Configuragéo da porta do FC 63
A Configuragédo do SLC 68
Acéo do controlador do Sl 75 Configuragéo do terminal 53 85
Acao na falha do inversor 78 Configuracédo do terminal 54 85
Aceleracdo 49 Configuracéo padrdo 104
Adaptacao automética do motor 35 Configuracéo regionais 26
Adverténcia 96 Congelar frequéncia de saida 5,49
Adverténcia de corrente alta 47 Contador A 85
Adverténcia de corrente baixa 47 Contador B 86
AEO 79 Contador de defeito de superaquecimento.........coeceeeeenerernnns 81
Alarm word 86 Contador de energizacdes 81
Alarm Word 0 Contador de horas em funcionamento 81
Alarm word 2 86 Contador de horas em operacdo 81
Alarme 92 Contador de kWh 81
Alta tensao 3 Control word 83
Alteragoes feitas 9 Controlador PI 88
Ambiente 79 Controle de sobretensao 41
Amortecimento da ressonancia 38 Controle do ventilador. 79
Anti-windup do PI 88 Controle normal/inverso do PI 87
Assistente de setup de malha fechada Controle vetorial avancado 5
Assistente, aplicacdo de malha aberta Conversdo de feedback 1 87
Assistente, setup de malha fechada 9 Cépia do setup. 29
Atraso de correia partida 91 Cépia via LCP 24,29
Atraso de resposta maximo 64 Corrente de Freio CC 41
Atraso de resposta minimo 64 Corrente de fuga 4
Atraso maximo entre caracteres 64 Corrente do Motor 34,84
Corrente méaxima do inversor 84
B Corrente nominal do inversor. 84
BACnet 66
Baud rate 63 D
Bloqueio externo 49 Dados operacionais 81
Boost de setpoint 920 Definicao 5
Bypass de velocidade 47 Desaceleragao 49
Bypass do drive 94 Deteccao de correia partida 91
Deteccao de rotor bloqueado 95
C Diagnostico da porta do drive 0
Caracteristica U/f. 37 Diagnéstico da porta do FC 66
Carga térmica 37 Display 8
Chaveamento do inversor. 77
Comparador 70 E
Compensacdo de carga 31 Entrada analdgica 5
Compensacao de escorregamento 37 Entrada analdgica Al53 85
Compensacdo do barramento CC 79 Entrada analégica Al54 85
Comunicacao serial 54 Entrada de pulso, 5-5* 56
Configuragao ativa 27 Entrada digital 49, 85
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Escala maxima de saida do terminal 45.......ccooccomeernereerneeeennnns 61 Instancia do dispositivo do BACnet 66
Escala minima de saida do terminal 42 62 IT de frenagem CC automética 27
Esquematico da fiacao 7
Estado operacional na energizacao 26 J
Evento do smart logic controller 74  Jog 5,49
Evento iniciar 68
Evento parar. 69 L

LCP 56,8
F Leitura de dados 83
Fator de feed forward do PI 88 Leitura personalizada 83
FEEDBACK 87 Leitura personalizada do LCP 28
Feedback do barramento 67 Leitura/programacéo, parametro indexado..........ccoeeeeseresnenes 25
Fieldbus e porta do drive 86 Limite de corrente 46
Filtro de RFI 79 Limite inferior da velocidade do motor 46
Filtro de saida 80 Limite superior da velocidade do MOtor........cceeeeererernerrneenns 46
Fire Mode 49 Lista de alarmes e adverténcias 926
Fonte da referéncia 1 43 Live zero 58
Fonte da referéncia 2 44 Load sharing 3
Fonte da referéncia 3 44 Local de controle 63
Fonte do feedback 1 87 Luz indicadora 8
Fonte do termistor 40
Frequéncia 84 M
Frequéncia [%] 84 Magnetizacao do motor em velocidade O..........ccooureverrrrnnnnene. 37
Frequéncia de chaveamento 77~ Malhaaberta 31
Frequéncia de saida maxima 46 Malha fechada 31,93
Frequéncia do motor 34  MalhaFechadado FC 87
Funcdo correia partida 91 Menu de status 9
Funcéo de timeout de controle 63  Modo deentrada digital 49
Funcao entrada digital 49  Modo de operacio 26,78
Funcio especial 77 Modo do Controlador do Sl 68
Funcéo FM 92  Modo do terminal 42 61
Funcio na parada 39  Modo do terminal 45 60
Funcéo no desbalanceamento de rede 78 Monitor do ventilador 80
Funcao partida 38
Funcionamento permissivo 49 N

NPN 49
G
Ganho proporcional do PI 88 o

Operador de regra légica 1 73
I Operador de regra l6gica 2 73
Identificacdo do conversor de freqUENCia. ... e g1  Operadordo comparador 7
Idioma 2% Operando do comparador 71
Inicializacio 25,78  Otimizacao de energia 79
Inicializagdo com dois dedos 25
Inicializacdo recomendada 25 P
Inicio 49 Parada por inércia 5
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Parada por inércia inversa 49 Reset mode 78
Paridade/bit de parada 63 Resisténcia do estator 36
Partida acidental 3 Retardo de partida 38
Partida manual 49 Retencdo CC/corrente de pré-aquecimento do motor........... 41
Partida por pulso 49 Reversao 49
Partida reversa 49
PNP 49 3
Porta de comunicacao serial 5  Saidaanalogica AO42 [mA] 85
Porta do FC e fieldbus 86  Saidaanaldgica AO45 86
Poténcia em hp 83 Saida analdgica do terminal 42 61
Poténcia em kW 83  Saidadigital 85
Principio de controle do motor 31 Saidadigital do terminal 42 61
Programacéo 8 Saida do relé [bin] 85
Protecdo térmica do motor. 39 Seguranca 4
Protocolo 63 Selecionar parada por inércia 65
Senha 30
Q Sentido da rotacdo do motor. 46
Quick menu 9 Setup de bypass semiautomatico 48
Setup de programacao 27
R Setup do motor 9
Raiz quadrada 87 Sleep mode 89
RCD 5 Smartlogic 68
Reatancia parasita do estator 36 Sobremodulacio 77
Reaténcia principal 36 Sobretensio 81
Rede elétrica ligada/desligada 77 Status do motor 83
Ref. predefinida bit 0 49 Status word 83
Ref. predefinida bit 1 49 Status word estendida 86,99
Referéncia externa 84 Status word estendida 2 86
Referéncia local 26
Referéncia méxima 43 T
Referéncia minima 43 Tecla de menu 8
Referéncia predefinida 43 Tecla de navegacao 8
Referéncia predefinida bit 2 49 Tecla de operagao 8
Referéncia relativa predefinida 43 Temperatura do dissipador de calor 84
Registro de Alarme 81 Tempo de aceleragdo da rampa 1 44
Registro de alarme: cédigo de erro 81 Tempo de aceleracdo da rampa 2 45
Registro de alarme: valor 81 Tempo de desaceleracdo da rampa 2 45
Registro de fire mode 86 Tempo de deteccdo de rotor bloqueado..........cowconereerneeesenennne 95
Regra légica 71 Tempo de frenagem CC 41
Regra légica booleana 2 73 Tempo de rampa da parada rapida 45
Regra l6gica booleana 3 74 Tempo de rampa do jog 45
Reinicializacdo por desarme 78 Tempo de sleep minimo 20
Reinicializar contador de kWh 81 Tempo de timeout de controle 63
Reinicializar o SLC 70 Tempo de uma nova partida aUtOMAtICA....cccrerererrererrseresnrennns 78
Relay 53 Tempo integrado do PI 88
Relé de funcédo 53 Tempo maximo de impulso 920
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Temporizador 71
Temporizador do Controlador do Sl 71 w
Tensédo do motor 34,84  Warning word 86, 0
Térmico do inversor 84 Warning word 2 86
Térmico do motor. 84
Terminal 18 entrada digital 51
Terminal 19 entrada digital 52
Terminal 27 entrada digital 52
Terminal 29 entrada digital 52
Terminal 42 escala maxima de saida 62
Terminal 45 escala min. de saida 61
Terminal 45 saida analdgica 60
Terminal 45 saida digital 60
Terminal 53 alta tenséo 58
Terminal 53 baixa tenséo 58
Terminal 53 constante de tempo do filtro........cevcveereeensereennns 59
Terminal 53 corrente alta 59
Terminal 53 corrente baixa 59
Terminal 53 modo 59
Terminal 54 alta tensao 59
Terminal 54 baixa tensao 59
Terminal 54 constante de tempo do filtro.......c.ceeeereeerecerr 60
Terminal 54 corrente alta 59
Terminal 54 corrente baixa 59
Terminal 54 modo 60
Termistor 5
Tipo de grade 26
Torque de correia partida 91
Torque de partida inicial 5
Transferéncia rapida, programacdo do parametro.................. 24
U

Unidade de leitura personalizada 28
\Y

Valor do comparador 71
Valor real principal 83
Variada 4
Velocidade de acionamento do Freio CC 41
Velocidade de jog [HZ] 43
Velocidade de sleep [Hz] 920
Velocidade nominal do motor. 5,35
Versdo do software 82
Vincular setup 27
VVC+ 7
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