Bezpe&nost VLT® AQUA Drive
Navod k pouzivani

Bezpeclnost

Napéti [V] Min. ¢ekaci doba [min]
Bezpecnost 4 7 15

200-240 0,25-3,7 kW 5,5-45 kW
AVAROVAN 380-480 0,37-7,5 kW 11-90 kW
VYSOKE NAPETIl 525-600 0,75-7,5 kW 11-90 kW

e _— o 25- 1,1-7,5 kW 11-90 kW

Po pfipojeni k el. siti je v ménicich kmitoctu pfitomno 525690 - — - > — L %
vysoké napéti. Instalaci, spusténi a Gdrzbu smi provadét Vysoké napéti mize byt pritomno, i kdyz vystrazné LED na
pouze kvalifikovana osoba. Pokud by instalaci, spusténf a displeji nesviti.

udrzbu neprovadéla kvalifikovana osoba, hrozi nebezpeci

smrti nebo vazného Urazu.

Vysoké napéti

Ménice kmitoctu jsou pfipojeny k nebezpec¢nym vysokym
napétim. Je treba vénovat mimoradnou pozornost ochrané
pfed Urazem elektrickym proudem. Instalaci, spusténi a
udrzbu zafizeni smi provadét pouze kvalifikovana osoba
dlkladné obeznamena s elektronickym zafizenim.

AVAROVAN

NEUMYSLNY START!

KdyzZ je méni¢ kmitoctu pfipojen k elektrické siti, motor se
muze kdykoli spustit. Méni¢ kmitoc¢tu, motor a veskera
pohéanénd zafizeni musi byt pfipravena k provozu. Pokud
by nebyla pfipravena k provozu a méni¢ kmitoctu by byl
pripojen k el. siti, mohla by byt nasledkem smrt, vazné
poranéni, poskozeni zafizeni nebo majetku.

Netimyslny start

Kdyz je méni¢ kmitoCtu pfipojen k elektrické siti, motor se
muze spustit pomoci externiho vypinace, piikazu sériové
sbérnice, pfivedenym signdlem zadané hodnoty nebo
odstranénim chybového stavu. Provedte nezbytna opatieni
k zabranéni nedmyslnému startu.

AVAROVAN

DOBA VYBIJEN(

Kondenzatory stejnosmérného meziobvodu ménice
kmito¢tu mohou zlstat nabité i po odpojeni napéjeni.
Abyste zabranili nebezpeci trazu el. proudem, odpojte
pfipojeni k el. siti, veSkeré motory s permanentnim
magnetem a veskeré vzdéalené napéjeni stejnosmérného
meziobvodu vé&etné zaloZnich baterif, zdroji UPS a
pfipojeni k jinym mé&ni¢iim kmitoctu prostfednictvim
stejnosmérného meziobvodu. Pfed provadénim servisu
nebo oprav pockejte, az se kondenzatory upIné vybiji.
Doba, po kterou je nutné pockat, je uvedena v tabulce
Doba vybijeni. Pokud byste pred provddénim servisu nebo
oprav nevyckali po odpojeni napéjeni pozadovanou dobu,
mohlo by to mit za nésledek smrt nebo vazny traz.

Doba vybijenf

Symboly
V tomto navodu jsou pouzity nasledujici symboly.

AVAROVAN

Oznacuje potencidlné nebezpecnou situaci, ktera by mohla
mit za nasledek smrt nebo vazné zranéni.

AUPOZORNEN

Oznacuje potencidlné nebezpecnou situaci, ktera by mohla
mit za nasledek lehky nebo stfedné tézky uraz. Lze pouzit
také k upozornéni na nebezpecné postupy.

UPOZORNENI

Oznacuje situaci, kterd by mohla mit za nasledek nehody s
naslednym poSkozenim zafizeni ¢i majetku.

POZNAMKA!
Oznacuje zvyraznéné informace, kterym je tfeba vénovat

pozornost, aby nedoslo k chybam nebo aby nebylo zafizeni
provozovano jinym nez optimalnim zplsobem.

€ @ @

Certifikace

POZNAMKA!

Platné limity vystupniho kmitoctu (stanovené
pfedpisy pro fizeni exportu):

Od verze softwaru 1.99 je vystupni kmitocet ménice
kmito¢tu omezen na 590 Hz. Verze softwaru 1x.xx také
omezuji maximalni vystupni kmitocet na 590 Hz, ale tyto

evvs Yys

verze nelze zménit ani na nizsi, ani na vy3si verzi.
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1 Uvod

Obrazek 1.1 RozloZeny pohled na velikost A

130BR492.10

1 LCP 10 [Vystupni svorky motoru 96 (U), 97 (V), 98 (W)

2 Konektor sériové sbérnice RS-485 (+68, -69) 11 |Relé 2 (01, 02, 03)

3 Analogovy vstupné-vystupni konektor 12 [Relé 1 (04, 05, 06)

4 Zastr¢ka LCP 13 [Svorky brzdy (-81, +82) a sdileni zatéze (-88, +89)
5 Analogové prepinace (A53), (A54) 14 [Sitové svorky 91 (L1), 92 (L2), 93 (L3)

6 Uchyceni kabelu / uzemnéni 15 | Konektor USB

7 Oddélovaci desticky 16 [Koncovy vypinac sériové sbérnice

8 Uzemnovaci svorka (PE) 17 | Digitélni vstup/vystup a 24V zdroj napajeni

9 Uzemnovaci svorka stinéného kabelu a uchyceni kabelu 18 [Kryt fidiciho kabelu

Tabulka 1.1 Legenda k Obrdzek 1.1
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130BB493.10

DC-

b\ﬂ

Obrazek 1.2 RozloZeny pohled na velikosti B a C

1 LCP 11 |Relé 2 (04, 05, 06)

2 Kryt 12 | Zvedaci oko

3 Konektor sériové sbérnice RS-485 13 [ Montazni slot

4 Digitalni vstup/vystup a 24V zdroj napéjeni 14 | Uzemnovaci svorka (PE)

5 Analogovy vstupné-vystupni konektor 15 |Uchyceni kabelu / uzemnéni

6 Uchyceni kabelu / uzemnéni 16 |Svorka pro brzdu (-81, +82)

7 Konektor USB 17 |Svorka pro sdileni zatéze (meziobvod) (-88, +89)
8 Koncovy vypinac sériové sbérnice 18 | Vystupni svorky motoru 96 (U), 97 (V), 98 (W)

9 Analogové prepinace (A53), (A54) 19 |Sitové svorky 91 (L1), 92 (L2), 93 (L3)

10 |[Relé 1 (01, 02, 03)

Tabulka 1.2 Legenda k Obrdzek 1.2
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Uvod VLT® AQUA Drive

Navod k pouzivani

1.1 Ucel ndvodu

Uc¢elem tohoto navodu je poskytnout podrobné informace
tykajici se instalace a ménice kmitoctu. V kapitole

2 Instalace jsou uvedeny pozadavky na mechanickou a
elektrickou instalaci véetné zapojeni vstupd, motoru, fizeni
a sériové komunikace a funkci fidicich svorek. V kapitole

3 Uvedeni do provozu a odzkouseni funkénosti jsou uvedeny
podrobné postupy uvedeni do provozu, zakladniho progra-
movani provozu a testu funk¢nosti. Ve zbyvajicich
kapitolach jsou uvedeny dalsi podrobné informace. Patfi
mezi né uzivatelské rozhrani, podrobné programovani,
piiklady pouziti, odstrariovani probléma pfi uvedeni do
provozu a technické udaje.

1.2 Dalsi zdroje

K dispozici jsou i dalsi zdroje, které umozni porozumét
pokrocilym funkcim ménice kmitoctu a jeho programovani.

. Ptirucka programdtora ménice VLT® obsahuje
podrobnéjsi popisy prace s parametry a mnoho
priklad( pouziti.

. Ptirucka projektanta VLT® obsahuje podrobné

informace o vlastnostech a funkcich ménice, které
umozni navrhovat systémy pro fizeni motor(.

. K dispozici jsou také dalsi publikace a pfirucky k
produktim Danfoss.
Seznam naleznete na www.danfoss.com/Busines-
sAreas/DrivesSolutions/Documentations/VLT
+Technical+Documentation.htm .

. K dispozici je volitelné vybaveni, které mize
zmeénit nékteré z popsanych postupu. V navodech
dodanych s témito volitelnymi doplnky naleznete
piipadné specifické pozadavky. Obratte se na
mistniho dodavatele vyrobkd Danfoss nebo
prejdéte na webové stranky spolecnosti Danfoss:
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/
Documentations/VLT+Technical+Documen-
tation.htm, kde naleznete soubory ke stazeni a
dalsi informace.

1.3 Strucny prehled vyrobku

Méni¢ kmitoctu je elektronicky reguldtor motoru, ktery
prevadi stfidavy sitovy vstup na proménny vystupni tvar
kfivky. Kmitocet a napéti vystupu jsou regulovény a tim
jsou Fizeny otdcky nebo moment motoru. Méni¢ kmitoctu
muZze ménit otacky motoru v zavislosti na zpétné vazbé
systému, napf. na zakladé zmény teploty nebo tlaku, a
ovladat motory ventilatoru, kompresoru nebo cerpadla.
Méni¢ kmito¢tu mize také regulovat motor na zakladé
dalkovych piikazd z externich regulatord.

Kromé toho méni¢ kmitoc¢tu sleduje systém a stav motoru,
vydava vystrahy nebo poplachy pfi chybovych stavech,
spousti a zastavuje motor, optimalizuje energetickou
ucinnost a nabizi mnoho dalsich fidicich, monitorovacich a
vykonnostnich funkci. Provozni a monitorovaci funkce jsou

dostupné jako indikace stavu pro vnéjsi fidici systém nebo
sériovou komunikacni sit.

Pro jednofdzové ménice kmitoctu (52 a S4) instalované v
EU plati nasledujici pravidla:

Jednofazové ménice kmitoctu (S2 a S4) se vstupnim
proudem mensim nez 16 A a s pfikonem mensim nez 1 kW
jsou urceny pro pouziti jako profesionalni zafizeni v
obchodnim, pracovnim nebo priimyslovém prostiedi.
Stanovené oblasti pouziti jsou nasledujici:

o Verejna koupalisté, vefejné vodni zdroje,
zemédélstvi, komer¢ni budovy a priimyslové
prostiedi.

Nejsou urceny pro pouziti obecnou verejnosti nebo pro
pouziti v obytném prostiedi. VSechny ostatni jednofazové
ménice kmitoctu jsou uréeny pouze pro pouZiti v
soukromych, nizkonapétovych systémech, které jsou
napojeny na vefejnou sit pouze pfes stredni nebo vysoké
napéti. Provozovatelé soukromych systémd musi zajistit, ze
elmg. kompatibilita prostredi odpovidad pozadavkim normy
IEC 610000-3-6 nebo smluvnim podminkam.
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1.4 Funkce internich komponent Oblast Nazev Funkce
8 Regulac¢ni obvod e Provadi sledovani prikonu,
Na Obrdzek 1.3 je blokové schéma internich komponent interniho zpracovani, vystupu
ménice kmitoctu. Jejich funkce naleznete v Tabulka 1.3. a proudu motoru, ¢imz

zajistuje efektivni provoz a

1 2 3 8 fizeni.

— T 4 . Zajittuje sledovani
% S‘Z 5 @ uzivatelského rozhrani a
_— T externich pfiikazl a jejich

| | provadéni.

| 8 | e Je mozné poskytovat udaje o

TL9LovzsLL

stavovém vystupu a fizeni.

Obrazek 1.3 Blokové schéma ménice kmitoctu
Tabulka 1.3 Legenda k Obrdzek 1.3

Oblast Néazev Funkce
1 Sitové napajeni o Trifazové sitové napdjeni

ménice kmitoctu

2 Usmérnovac o Usmérnovaci mastek prevadi
stfidavy vstup na
stejnosmérny proud napdjejici
stridac.

3 Meziobvod e Meziobvod ménice
zpracovava stejnosmeérny
proud.

4 DC stabilizatory o Filtruji napéti v meziobvodu.

o Poskytuji ochranu proti
prechodovym jeviim ve
vedeni.

o Redukuji efektivni hodnotu
proudu.

e Zvysuji ucinik vraceny zpatky
do vedeni.

o Redukuji harmonické slozky
na stfidavém vstupu.

5 Baterie konden- o Uklada stejnosmérny vykon.

zatoru o Poskytuje ochranu zajistujici

prekondni kratkodobych
vypadkd proudu.

6 Stridac o Prevadi stejnosmérny proud
na stfidavy proud s ¢asovym
pribéhem a s pulzni Sitkovou
modulaci zajistujici fizeny
proménny vystup do motoru.

7 Vystup do motoru | e« Regulovany, tfifazovy vystupni
vykon do motoru
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1.5 Velikosti rdmu a jmenovité vykony

Odkazy na velikosti rameckl v tomto navodu jsou definovany v Tabulka 1.4.

Velikost skiiné [kW]
Volty [V] A2 A3 A4 A5 B1 B2 B3 B4 (@] C2 Cc3 Cc4
200-240 |0.25-2.2 |3.0-3.7 0.25-2.2 0.25-3.7 |[5,5-11 15 5,5-11 15-18,5 |18,5-30 (37-45 22-30 37-45
380-480 |0.37-4.0 |5.5-7.5 0.37-4.0 0.37-7.5 [11-18,5 [22-30 11-18,5 |22-37 37-55 75-90 45-55 75-90
525-600 |nenik [0.75-7.5 neni k 0.75-7.5 [(11-18,5 ([22-30 11-18,5 |22-37 37-55 75-90 45-55 75-90
disp. disp.
525-690 [nenik |1.1-7.5 neni k neni k neni k 11-30 neni k neni k neni k 37-90 45-55 neni k
disp. disp. disp. disp. disp. disp. disp. disp.
Jednofazové
200-240 |nenik [1,1 neni k 11 1.5-5.5 7.5 neni k neni k 15 22 neni k neni k
disp. disp. disp. disp. disp. disp.
380-480 |neni k |nenik neni k neni k 7,5 11 neni k neni k 18,5 37 neni k neni k
disp. disp. disp. disp. disp. disp. disp. disp.

Tabulka 1.4 Velikosti rdma a jmenovité vykony

1.6 Bezpeclné zastaveni

Méni¢ kmitoc¢tu muze vykondvat bezpecnostni funkci
Bezpecné vypnuti momentu (STO, definovdno v normé EN
IEC 61800-5-2") a Kategorie zastaveni 0 (definovano v
normé EN 60204-12).

Danfoss nazval tuto funkci Bezpecné zastaveni. Pied
zaclenénim a pouzitim funkce Bezpec¢ného zastaveni v
instalaci je tfeba provést v instalaci dikladnou analyzu
rizik, aby se Zzjistilo, zda jsou funkce Bezpec¢ného zastaveni
a urovné bezpecnosti vhodné a dostatecné. Funkce
Bezpecné zastaveni je navrzena a schvélena tak, aby
vyhovovala pozadavkim na:

kategorii bezpecnosti 3 podle normy EN I1SO
13849-1,

uroven vykonu ,d“ podle normy EN ISO
13849-1:2008,

vlastnost SIL 2 podle normy IEC 61508 a EN
61800-5-2,

SILCL 2 podle normy EN 62061.

) Podrobné informace o funkci Bezpe¢né vypnuti
momentu (STO) najdete v normé EN IEC 61800-5-2.

2 Podrobné informace o kategorii zastaveni 0 a 1 najdete v

normé EN [EC 60204-1.

Aktivace a ukonceni funkce Bezpecné zastaveni

Funkce bezpecného zastaveni (STO) je aktivovéna
odejmutim napéti ze svorky 37 bezpecného invertoru.
Pfipojenim bezpecného invertoru k externim bezpec-
nostnim zafizenim zajistujicim bezpecnostni zpozdéni
ziskate instalaci s kategorii zastaveni 1. Funkci bezpe¢ného
zastaveni |ze pouzit pro asynchronni a synchronni motory
a motory s permanentnimi magnety.

AVAROVAN

Po instalaci funkce Bezpe&né zastaveni (STO) je tfeba
provést test uvedeni do provozu popsany v Casti 1.6.2 Test
bezpecného zastavenf pFi uvedeni do provozu. Usp&sné
provedeny test je podminkou po prvni instalaci a po kazdé
zméné instalace tykajici se bezpe¢nosti.

Obecné technické udaje bezpecného zastaveni
Nasledujici hodnoty odpovidaji rGznym typlm drovni
bezpecnosti:

Reak¢ni doba svorky T37
Max. reakéni doba: 10 ms

Reak¢ni doba = zpozdéni mezi vypnutim vstupu STO a
vypnutim vystupniho madstku ménice kmitoctu.

Data pro EN ISO 13849-1
Uroven vykonu ,d"

MTTF4 (Mean Time To Dangerous Failure — stfedni
doba do nebezpecné poruchy): 14 000 let

DC (Diagnostic Coverage — pokryti diagnostikou):
90 %

Kategorie 3

Zivotnost 20 let

Data pro EN IEC 62061, EN IEC 61508, EN IEC 61800-5-2
Vlastnost SIL 2, SILCL 2

PFH (Probability of Dangerous failure per Hour -
pravdépodobnost nebezpecné poruchy na
hodinu)=1e-10FIT=7e-19/h-9/h>90 %

SFF (Safe Failure Fraction - podil bezpec¢nych
poruch) >99 %

HFT (Hardware Fault Tolerance - tolerance
hardwarovych chyb)=0 (architektura 1001)

Zivotnost 20 let
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Data pro EN IEC 61508 nizky pozadavek
- PFDavg pro jednolety test: 1E-10

- PFDavg pro tfilety test: 1E-10
- PFDavg pro pétilety test: 1E-10

Funkce STO nevyzaduje zadnou udrzbu.

Bezpecnostni opatieni ma na starosti uzivatel, napf.
instalaci do uzaviené skfiné, do které ma pfistup pouze
odborné zdatny personal.

Data SISTEMA

Udaje o provozni bezpeé¢nosti jsou k dispozici
prostrednictvim datové knihovny pro pouziti s vypocetnim
nastrojem SISTEMA od IFA (Institute for Occupational
Safety and Health of the German Social Accident
Insurance) a data pro ru¢ni vypocet. Knihovna je trvale
doplfhovéana a rozdifovana.

1.6.1 Svorka 37 s funkci bezpe¢ného
zastaveni

Méni¢ je vybaven volitelnou funkci bezpecného zastaveni
dostupnou prostifednictvim svorky 37. Bezpecné zastaveni
vypina fidici napéti vykonovych polovodicd ve vystupnim
modulu ménic¢e kmitoctu. Tim se zabrani generovani
napéti potfebného k otdceni motoru. Kdyz je aktivovana
funkce Bezpecné zastaveni (T37), méni¢ kmitoctu vyda
poplach, vypne méni¢ a nechd motor volné dobéhnout. Je
potiebny ru¢ni restart. Funkci bezpe¢ného zastaveni Ize
pouzit pro nouzové zastaveni ménice. V normalnim
provoznim rezimu, kdyZz neni bezpeéné zastaveni
vyzadovano, pouzivejte bézny zplsob zastaveni. Pokud je
pouzit automaticky restart, musi byt splnény pozadavky
normy ISO 12100-2, odstavec 5.3.2.5.

Odpovédnost za skody

Je odpovédnosti uzivatele zajistit, aby instalaci a provoz
funkce bezpec¢ného zastaveni provadéla kvalifikovana
osoba:

. Prectéte si bezpecnostni predpisy tykajici se
ochrany zdravi a prevence urazd.
. Ujistéte se, Ze rozumite obecnym a bezpec-

nostnim predpisim v tomto navodu a v
rozsifeném popisu v prislusné Prirucce projektanta.

. Dobie se obeznamte s obecnymi a bezpec-
nostnimi predpisy tykajicimi se konkrétni aplikace.

Uzivatelem se rozumi: integrétor, obsluha, servisni technik,
technik udrzby.

Normy

Pouziti bezpe¢ného zastaveni na svorce 37 vyzaduje, aby
uzivatel dodrzel viechny bezpecnostni pokyny z
pfislusnych zédkon0, predpist a natizeni. Volitelnd funkce
bezpecného zastaveni spliiuje nasledujici normy:

o IEC 60204-1: 2005 kategorie 0 — nefizené
zastaveni

. IEC 61508: 1998 SIL2

o IEC 61800-5-2: 2007 - funkce bezpecného vypnuti
momentu (STO)

. IEC 62061: 2005 SIL CL2
o ISO 13849-1: 2006 kategorie 3 PL d

. ISO 14118: 2000 (EN 1037) - prevence neoceka-
vaného startu

Informace a pokyny obsazené v Navodu k pouzivani
nepostacuji ke spravnému a bezpe¢nému pouziti funkce
bezpecného zastaveni. Pfislusné informace a pokyny
naleznete v Prirucce projektanta.

Ochranna opatreni

o Instalaci a uvedeni do provozu bezpecnostnich
inzenyrskych systémud musi provadét kvalifikované
a odborné zdatné osoby.

. Méni¢ musi byt instalovan do skfiné IP54 nebo
ekvivalentni. Ve speciélnich aplikacich je
vyzadovan vyssi stupen kryti.

o Kabel mezi svorkou 37 a externim bezpecnostnim
zafizenim musi byt chranén proti zkratu podle
normy ISO 13849-2, tabulka D.4

. Pokud osu motoru ovlivni jakékoli externi sily
(napt. zavésena zatéz), je tieba kvili zamezeni
pfipadného nebezpeci podniknout dalsi opatieni
(napf. bezpecnostni pfidrznou brzdu).

MG20M948 - VLT® je registrované ochranna znadmbka spole¢nosti Danfoss.
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Instalace a spusténi funkce bezpeéného zastaveni

AVAROVAN

FUNKCE BEZPECNEHO ZASTAVENI!

Funkce bezpe¢ného zastaveni NEIZOLUJE sftové napétf
pfichézejici do ménice & pomocnych obvodd. Préce na
elektrickych castech ménice nebo motoru Ize provadét az
po odpojeni sitového zdroje a po uplynuti bezpe¢né doby
uvedené v Tabulka 1.1. NedodrZenf pokynl k odpojent sité
a vyckanf po specifikovanou dobu miZe mit za nasledek
smrt nebo vazny araz.

. Nedoporucujeme zastavovat méni¢ pomoci
funkce bezpecného vypnuti momentu. Pokud
bézici méni¢ vypnete touto funkci, ménic se
vypne a zafizeni volné dobéhne. Je-li tento
postup nepfijatelny nebo nebezpecny, ménic a
zafizeni je potfeba vypnout jinym zplsobem a
teprve potom pouzit tuto funkci. Dle dané
aplikace bude mozna potieba pouzit
mechanickou brzdu.

. Ohledné ménic¢l pro synchronni motory a motory
s permanentnim magnetem v piipadé zdvady vice
vykonovych polovodi¢li IGBT: Navzdory aktivaci
funkce bezpec¢ného vypnuti momentu mize
systém produkovat vyrovndvaci moment, ktery
otodi hiidel motoru max. o 180/p stupnli - p
oznacuje cislo paru pold.

. Funkce je vhodnd pro provadéni mechanickych
praci na systému nebo pouze v dotéené oblasti
stroje. Nezajistuje bezpecnost pred Urazem el.
proudem. Funkce se nesmi pouzivat pro fizeni
startu a zastaveni ménice.

Bezpecnou instalaci ménice kmitoctu provedte
nasledujicim postupem:

1. Vyjméte propojku mezi fidicimi svorkami 37 a 12
nebo 13. Nestadi spojku pfefiznout nebo prerusit,
protoze tim nezabranite zkratu. (Viz propojka na
Obrdzek 1.4.)

2. Pfipojte externi monitorovaci bezpecnostni relé
prostfednictvim normdlni (ne bezpecnostni)
funkce ke svorce 37 (bezpecné zastaveni) a ke
svorce 12 nebo 13 (24 V DC). Dodrzujte pokyny
pro bezpecnostni zafizeni. Bezpe¢nostni monito-
rovaci relé musi splfiovat podminky kategorie
3 /PL ,d” (ISO 13849-1) nebo SIL 2 (EN 62061).

Obrézek 1.4 Propojka mezi svorkou
12/13 (24 V) a 37

7oA

Obrazek 1.5 Instalace pro dosaZeni kategorie zastaveni 0
(EN 60204-1) s bezpecnostni kategorii 3 /PL ,d“
(ISO 13849-1) nebo SIL 2 (EN 62061).

130BA874.10

130BC971.10

Méni¢ kmitoctu

Tla¢itko [Reset]

Bezpecnostni relé (kat. 3, PL d nebo SIL2)

Tlac¢itko nouzového zastaveni

uliplwiNn|=—

Kabel chranény proti zkratu (neni-li ménic instalovan do
skiiné IP54)

Tabulka 1.5 Legenda k Obrdzek 1.5
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Test bezpe¢ného zastaveni pfi uvedeni do provozu

Po instalaci a pfed zahajenim provozu provedte zkousku
instalace s pouzitim bezpecného zastaveni. Dale provedte
zkousku po kazdé upravé instalace.

AVAROVAN

Aktivaci bezpe¢ného zastaveni (tj. odejmutim napajeciho
napéti 24 V DC ze svorky 37) neni zajisténa elektricka
bezpecnost. Funkce bezpecného zastaveni tudiz neni sama
o sobé dostacujici jako funkce nouzového vypnuti dle
definice v normé EN 60204-1. Nouzové vypnuti vyzaduje

opatreni zajistujici izolaci od el. sit&, napf. vypnuti pfivodu
el. energie prostfednictvim daldiho stykace.

1. Aktivujte funkci bezpecného zastaveni odejmutim
napajeciho napéti 24 V DC ze svorky 37.

2. Po aktivaci bezpecného zastaveni (tj. po uplynuti
doby odezvy) ménic¢ kmitoc¢tu volné dobéhne
(zastavi vytvafeni rotacniho pole v motoru). Doba
odezvy je obvykle kratsi nez 10 ms.

Méni¢ kmitoctu urcité znovu nezacne vytvéret rotacni pole
diky vnitini chybé (kategorie 3 PL d podle normy EN I1SO
13849-1 a SIL 2 podle normy EN 62061). Po aktivaci
bezpecného zastaveni se na displeji zobrazi text ,Bezpecné
zastaveni aktivovano”. Souvisejici text napovédy fikd ,Bylo
aktivovano bezpec¢né zastaveni”. To znameng, ze bylo
aktivovano bezpecné zastaveni, nebo ze po aktivaci
bezpecného zastaveni dosud nebyl obnoven normalni
provoz.

POZNAMKA!

Pozadavky kategorie 3 /PL ,d“ (ISO 13849-1) jsou spinény
pouze tehdy, kdyz naddle nebude napdjeci napéti 24 V DC
pfivadéno na svorku 37, nebo bude udrzovano na nizsi
hodnoté, bezpecnostnim zafizenim, které samo splfiuje
podminky kategorie 3 PL ,d” (ISO 13849-1). Pokud na
motor plsobi externi sily, nesmi se uvést do provozu bez
dalSich opatfeni pro ochranu proti padu. Externi sily
mohou vzrlst napf. v pfpadé udalosti na vertikalni ose
(zavésené zatéze), kde mlze nechtény pohyb, vyvolany
napifklad gravitaci, zplsobit nebezpedi. Opatteni na
ochranu proti padu mohou byt napt. dalsi mechanické
brzdy.

Ve vychozim nastaveni je funkce bezpecného zastaveni
nastavena na typ chovani Prevence nedmysiného restar-
tovani. Proto, chcete-li obnovit provoz po aktivaci
bezpecného zastaveni,

1. znovu privedte napéti 24 V DC na svorku 37 (text
Bezpecné zastaveni aktivovéno je stale zobrazen),

2. vytvorte signdl vynulovéni (prostrednictvim
sbérnice, digitalnich vstupl a vystupl nebo
tlacitkem [Reset] (Reset)).

Funkci bezpecného zastaveni Ize nastavit na automatické
restartovani. Nastavte hodnotu par. 5-19 Svorka 37,
bezpecné zastaveni z vychozi hodnoty [1] na hodnotu [3].
Automatické restartovani znamena, Ze bezpecné zastaveni
je ukonceno, a normalni provoz obnoven, jakmile bude na
svorku 37 privedeno napéti 24 V DC. Neni vyZzadovan
zadny signél vynulovani.

AVAROVAN

Automatické restartovani je povolené v jedné z téchto
dvou situaci:
1. Prevence neimyslného restartovéni je implemen-
tovéana jinymi ¢astmi instalace bezpecného
zastaveni.

2.  Je mozné fyzicky vyloucit pfitomnost v
nebezpecné zéné v dobé, kdy neni bezpetné
zastaveni aktivovano. Zvlasté je nutné dodrzet
odstavec 5.3.2.5 normy ISO 12100-2 2003.

1.6.2 Test bezpelného zastaveni pfi
uvedeni do provozu

Po instalaci a pred zahajenim provozu provedte zkousku
instalace ¢i aplikace pii uvedeni do provozu s pouzitim
bezpecného zastaveni.

Dale provedte zkousku po kazdé upravé instalace nebo
aplikace, kterd se tykala i funkce bezpecného zastaveni.

POZNAMKA!

Uspé&sné provedeny test je podminkou po prvni instalaci a
po kazdé zméné instalace tykajici se bezpecnosti.
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Test pii uvedenf do provozu (vyberte jeden z pfipad 1
nebo 2 dle potieby):

Piipad 1: Je vyzadovéno restartovani prevence pro
Bezpecné zastaveni (tzn. Bezpecné zastaveni pouze v
piipadé, kdy je par. 5-19 Svorka 37, bezpeéné zastaveni
nastaven na vychozi hodnotu [1], nebo kombinace
Bezpecného zastaveni a MCB 112, kdyz je par. 5-19 Svorka
37, bezpecné zastaveni nastaven na hodnotu [6] PTC 1 a P
relé nebo [9] PTC 1 a V/P relé):
1.1 Odejméte napajeci napéti 24 V DC ze svorky
37 pomoci odpojovaciho zafizeni zatimco je
motor pohanén méni¢em kmitoctu (tj. sitové
napajeni neni preruseno). Tento krok testu je
splnén, jestlize

. motor volné dobéhne do zastaveni a

. aktivuje se mechanickd brzda (je-li

pfipojena);

. na displeji LCP (je-li namontovan) se
zobrazi poplach Bezpeéné zastaveni
[A68].

1.2 Vyslete signdl vynulovani (prostfednictvim
sbérnice, digitélnich vstupl a vystupl nebo
tlacitkem [Reset] (Reset)). Tento krok testu je
splnén, jestlize motor zlistane ve stavu
bezpecného zastaveni a mechanickd brzda (je-li
pfipojena) zlstane zapnuta.

1.3 Na svorku 37 znovu ptivedte napéti 24 V DC.

Tento krok testu je splnén, jestlize motor zlstane
ve stavu volného dobéhu a mechanicka brzda (je-
li pfipojena) zlistane zapnuta.

1.4 Vyslete signal vynulovani (prostfednictvim
sbérnice, digitalnich vstupl a vystupl nebo
tlacitkem [Reset] (Reset)). Tento krok testu je
splnén, jestlize motor bude opét uveden do
provozu.

Test pfi uvedeni do provozu bude Uspésny, jestlize budou
splnény viechny ctyfi kroky 1.1, 1.2, 1.3 a 1.4.

Pfipad 2: Je pozadovano a povoleno automatické restar-
tovani bezpe¢ného zastaveni (tzn. Bezpecné zastaveni
pouze v pfipadé, kdy je par. 5-19 Svorka 37, bezpecné
zastaveni nastaven na hodnotu [3], nebo kombinace
Bezpecného zastaveni a MCB 112 kdyz je par. 5-19 Svorka
37, bezpecné zastaveni nastaven na hodnotu [7] PTC 1 a V
relé nebo [8] PTC 1 a P/V relé):
2.1 Odejméte napajeci napéti 24 V DC ze svorky
37 pomoci odpojovaciho zafizeni zatimco je
motor pohanén méni¢em kmitoctu (tj. sitové
napdjeni neni preruseno). Tento krok testu je
splnén, jestlize

. motor volné dobéhne do zastaveni a

o aktivuje se mechanickd brzda (je-li

pfipojena);

. na displeji LCP (je-li namontovan) se
zobrazi poplach Bezpeéné zastaveni
[A68].

2.2 Na svorku 37 znovu privedte napéti 24 V DC.

Tento krok testu je splnén, jestlize motor bude opét
uveden do provozu. Test pfi uvedeni do provozu bude
uspésny, jestlize budou splnény oba kroky 2.1 a 2.2.

POZNAMKA!

Podivejte se na varovani ohledné chovani pfi restartovani v
1.6.1 Svorka 37 s funkci bezpeéného zastaveni

AVAROVAN

Funkci bezpe¢ného zastaveni |ze pouzit pro asynchronni a
synchronni motory a motory s permanentnim magnetem.
MuzZe se stat, Ze ve vykonovém polovodi¢i ménice
kmito¢tu dojde ke dvéma chybam. Pfi pouZiti synchronnich
motorll nebo motord s permanentnim magnetem tim
muiZe byt vyvoldna zbytkova rotace. Rotaci Ize vypoéitat
jako Uhel=360/(pocet p6ld). U aplikace pouzivajici
synchronni motor nebo motor s permanentnimi magnety
je tfeba vzit to v tvahu a ujistit se, Ze se nejedna o
bezpe&nostni riziko. U asynchronnich motord nenf tato
situace podstatna.

12 MG20M948 - VLT® je registrovana ochranna znambka spole¢nosti Danfoss.



VLT® AQUA Drive

Instalace . v oo
Navod k pouzivani

2 Instalace

2.1 Kontrolni seznam polozek mista
instalace

. Méni¢ kmitoctu je chlazen cirkulaci vzduchu. Kvali
dosazeni optimalniho provozu je tieba sledovat
teplotu okolniho vzduchu..

. Plocha, na které bude ménic instalovan, musi mit
dostatecnou nosnost.

. Méjte po ruce navod, vykresy a schémata s
podrobnymi pokyny pro instalaci a provoz.
Obsluha zafizeni musi mit k dispozici navod k
pouzivani.

. Zafizeni umistéte co nejblize k motoru. Kabely
pro pfipojeni motoru by mély byt co nejkratsi.
Zkontrolujte v charakteristikdch motoru skute¢né
tolerance. Dodrzte maximalni hodnoty

. 300 m pro nestinéné motorové kabely
. 150 m pro stinény kabel.

. Zajistéte, aby ochrana ménice proti vniknuti byla
adekvatni z hlediska prostiedi instalace. Pravdé-
podobné bude zapotiebi kryti IP55 (NEMA 12)
nebo IP66 (NEMA 4).

AUPOZORNEN

Ochrana proti vniknuti
Kryti IP54, IP55 a IP66 Ize zarucit pouze tehdy, pokud je
ménic spravné zavieny.

. Zkontrolujte, zda jsou vSechna kabelové hrdla a
nepouzité otvory pro priichodky spravné
utésnény.

Zajistéte, aby byl kryt ménice spravné zavieny.

AUPOZORNEN

Poskozeni zafizeni prostfednictvim znedisténi
Neponechéavejte méni¢ kmitoctu nezakryty.

2.2 Kontrolni seznam polozek ménice
kmitoc¢tu a motoru pred instalaci

Porovnejte ¢islo modelu zafizeni na typovém
Stitku ménice s objednédvkou.

Zkontrolujte, zda jsou nasledujici prvky urceny
pro stejné napéti:
Sitové napdjeni
Méni¢ kmitoctu
Motor
Jmenovity vystupni proud ménice musi byt roven
nebo vétsi nez je proud motoru pfi plném
zatizeni, aby byl zabezpecen maximalni vykon
motoru.
Velikost motoru a vykon ménice
kmito¢tu musi odpovidat pouzité
ochrané proti pretizeni.
Pokud je jmenovity vykon méni¢e mensi
nez vykon motoru, nepodali se
dosahnout plného vykonu motoru.

2.3 Mechanicka instalace

2.3.1 Chlazeni

Aby bylo zajisténo proudéni vzduchu pro
chlazeni, nainstalujte méni¢ na pevny rovny
podklad, nebo na volitelnou montazni desku (viz
2.3.3 Montdz).

Je tfeba zajistit volny prostor nahofe a dole pro
chlazeni vzduchem. Obecné je pozadovéan prostor
100-225 mm. Pozadavky na volné misto pro
proudéni vzduchu naleznete na Obrdzek 2.1.

Nespravna montdz mize mit za nasledek prehrati
a omezeny vykon.
Odlehceni zacina pfi teplotach mezi 40 and 50 °C

a pfi nadmofské vysce 1 000 m. Podrobné
informace naleznete v Piru¢ce projektanta.
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7 ° . Pro montaz na sténu pouzijte drazkované
%" montazni otvory (pokud je jimi ménic¢ vybaven).
<<
: g 0 2
- < = R o
P 2
— — O 19
———— ———— a2}
—— —— -
—
—— ——
[
A
Obrazek 2.2 Spravna montaz se zadni deskou
b Polozka A je montazni deska spravné nainstalovand tak,
‘ aby bylo zajisténo chlazeni ménice proudicim vzduchem.
7 _
Obrézek 2.1 Volny prostor pro chlazeni nahote a dole =
N
=
= a
Kryti A2-A5 B1-B4 C1,aG C2, 4 — -
a/b [mm] 100 200 200 225 D
Tabulka 2.1 Minimalni poZadavky na volné misto T
pro proudéni vzduchu ¥ :
2.3.2 Zvedani
. Ovéfte hmotnost ménice a zvolte bezpecnou \\%
metodu .

Zkontrolujte, zda j daci zafizeni vhodné
¢ or’1 rci Ujte, zda Je zvedacl zarizeni vhodne pro Obrézek 2.3 Spravna montaz na listach
dany ucel.

. V pripadé potieby zajistéte kladkostroj, jefab
nebo vysokozdvizny vozik s dostate¢nou nosnosti POZNAM KAl
pro pfemisténi ménice.

Pfi montézi na listy je zapotfebi montazni deska.
. Pro zvedani pouzijte zvedaci oka (pokud je jimi

ménic vybaven). 2.3.4 Utahovaci momenty

2.3.3 Montaz V &asti 10.4 Utahovaci momenty kontaktu naleznete
technické udaje pro sprdvné utahovaci momenty..
. Zafizeni instalujte vertikalné.

. Ménice kmitoctu Ize instalovat vedle sebe.

. Zkontrolujte, zda ma montazni plocha
dostate¢nou nosnost.

. Aby bylo zajisténo proudéni vzduchu pro
chlazeni, nainstalujte méni¢ na pevny rovny
podklad nebo na volitelnou zadni desku (viz
Obrdzek 2.2 a Obrdzek 2.3)

. Nespravna montaz mlze mit za nasledek prehrati
a omezeny vykon.
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2.4 Elektricka instalace

V této Casti jsou popsany podrobné pokyny pro zapojeni ménice kmitoctu. Popsény jsou nasledujici ukony.

. Pfipojeni motoru k vystupnim svorkdm ménice kmitoctu

. Pfipojeni sitového napajeni ke vstupnim svorkdm ménice kmitoctu

. Pripojeni fidici a sériové komunikace

. Po privedeni napdjeni: kontrola vstupu a vykonu motoru; programovani fidicich svorek pro jejich urc¢ené funkce

Obrdzek 2.4 je uvedeno zakladni elektrické zapojeni.
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Obrézek 2.4 Schéma zakladniho zapojeni

* Svorka 37 je doplnék.
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Obrazek 2.5 Obvyklé elektrické zapojeni
1 PLC 6 Min. 200 mm mezi fidicimi kabely, kabely k motoru a sitovymi
kabely
2 Méni¢ kmitoctu 7 Motor, 3fazovy a PE
3 Vystupni styka¢ (Obecné se nedoporucuje pouzit.) 8 Motor, 3fazovy a zesilené PE
4 Uzemfiovaci lista (PE) Ridici kabely
5 Izolace kabell (obnazena) 10 Kompenzace min. 16 mm?

Tabulka 2.2 Legenda k Obrdzek 2.5
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2.4.1 Pozadavky

AVAROVAN

NEBEZPECNE ZARIZENI!

Rotujici hfidele a elektrické zafizeni mohou byt
nebezpecné. Pii veskerych ¢innostech na elektrickém
zafizeni musi byt dodrzovény pfislusné narodni a mistni
predpisy. Dlirazné doporucujeme, aby instalaci, spusténi a
udrzbu provadéla pouze kvalifikovana osoba. NedodrZeni
téchto pravidel by mohlo mit za nasledek smrt nebo vazny
Uraz.

UPOZORNEN(

IZOLACE KABELU!

Vedte napéjeni ménice, motorové kabely a fidici kabely ve
tfech samostatnych kovovych trubkach nebo stinénych
kabelech, aby byla zajisténa izolace vysokofrekvenéniho
Sumu. Pokud by nebyly napéjeci, motorové a fidici kabely
izolovany, vysledkem by mohl byt horsi vykon ménice
kmitoctu a pfipojeného zafizeni.

Z dlivodu vlastni bezpecnosti je tfeba dodrzovat
nasledujici pozadavky.

. Elektronické ovladani je pfipojeno k
nebezpecnému sitovému napéti. Kdyz je zafizeni
zapnuté, je tfeba vénovat mimofadnou pozornost
ochrané pred urazem elektrickym proudem.

. Vedte kabely k motoru od vice méni¢t kmitoctu
samostatné. Indukované napéti z vystupnich
motorovych kabell vedenych spole¢né by mohlo
nabit kondenzatory zafizeni i pfi vypnutém a
zablokovaném zafizeni.

Pietizeni a ochrana zafizeni

. Méni¢ kmitoctu poskytuje ochranu proti pretizeni
motoru prostfednictvim integrované, elektronicky
aktivované funkce. Pretizeni vypocita Uroven
zvyseni, pfi které dojde k aktivaci odpocitavani
casu do vypnuti (zastaveni vystupu reguldtoru).
Cim vy3si je odbér proudu, tim rychleji dojde k
vypnuti. Funkce ochrany proti pretizeni zajistuje
ochranu motoru ttidy 20. V 8 Vystrahy a poplachy
naleznete podrobnosti o funkci vypnuti.

. Protoze motorové kabely pfenaseji proud o
vysokém kmitoctu, je dulezité, aby byly napajeci,
motorové a fidici kabely vedeny samostatné.
Pouzijte kovové elektroinstala¢ni trubky nebo
samostatné stinéné vodice. Pokud by nebyly
napdjeci, motorové a fidici kabely izolovany,
vysledkem by mohl byt horsi vykon zafizeni.

. Vsechny ménice kmitoctu musi byt vybaveny

ochranou proti zkratu a proti nadproudu. K
zajisténi této ochrany jsou zapottebi pojistky na

vstupu — viz Obrdzek 2.6. Jestlize neni méni¢
opatfen pojistkami z vyroby, pojistky musi zajistit
montazni firma jako soucast instalace. Informace
o maximalni dimenzaci pojistek naleznete v

10.3 Technické udaje pojistek.

%)%

L1 L2 L3

130BB460.11

91 92 93

@ I

Obrézek 2.6 Pojistky

Typ a jmenovité hodnoty vodicu

. Veskerd kabeldz musi vyhovovat platnym
narodnim a mistnim pfedpisim pro prarezy
kabelll a okolni teplotu.

o Spole¢nost Danfoss doporucuje, aby se pro
pfipojeni napdjeni pouzivaly médéné vodice
minimalné pro hodnotu 75 °C.

. V 10.1 Technické udaje zdvislé na vykonu jsou
uvedeny doporucené velikosti vodi¢a.

2.4.2 Pozadavky na uzemnéni

AVAROVAN

NEBEZPECNE UZEMNENI!

Z diivodu bezpeénosti obsluhy je dilezité méni¢ spravné
uzemnit podle pfislusnych narodnich a mistnich predpisd a
také podle pokynd v tomto ndvodu. Zemni proudy jsou
vyssi nez 3,5 mA. Pfi nesprdvném uzemnéni ménice hrozi

nebezpeci smrti nebo vazného Urazu.

POZNAMKA!

Za zajisténi spravného uzemnéni zafizeni v souladu s
pfisluSnymi ndrodnimi a mistnimi pfedpisy a normami
odpovidé uzZivatel nebo opravnény elektrikar.

. Uzemnéte spravné elektrické zafizeni podle viech
pfislusnych mistnich a narodnich predpist.

o Spravné ochranné uzemnéni je tfeba zajistit pro
zafizeni se zemnimi proudy vys$simi nez 3,5 mA.
Dalsi informace naleznete v 2.4.2.1 Svodovy proud
(>3,5mA)

MG20M948 - VLT® je registrovana ochranna zndmbka spole¢nosti Danfoss. 17
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e Pro napéjeci, motorové a fidici kabely je tieba 2.4.2.2 Stinény zemnici kabel
pouzit vyhrazené zemni vodice.
o Ke spravnému uzemnéni vyuzijte pfilozené Pro motorové vodice jsou k dispozici zemnici svorky (viz
svorky. Obrdzek 2.7).
. Neuzemriujte jeden méni¢ kmito¢tu pomoci

druhého prostfednictvim ,zfetézeni”.
. Zemni vodice by mély byt co nejkratsi.

. Doporucujeme pouzit pro snizeni elektrického
sumu staceny kabel.

. Dodrzujte pozadavky na zapojeni vyrobce
motoru.

2.4.2.1 Svodovy proud (>3,5 mA)

Dodrzujte narodni a mistni predpisy tykajici se ochranného
uzemnéni zafizeni se svodovym proudem >3,5 mA.
Technologie ménice kmitoctu zajistuje spinani vysokych
kmitoc¢td pfi vysokém vykonu. Tim vznikaji svodové proudy
v zemnim spojeni. Chybny proud v ménici kmitoctu na
vystupnich vykonovych svorkach miize obsahovat DC
slozku, ktera nabiji kondenzétory filtru a zplGsobuje
pfechodové zemni proudy. Zemni svodovy proud zévisi na
konfiguraci systému vcetné filtrG RFI, stinénych
motorovych kabelech a vykonu ménice.

Zaftizeni vyhovujici normé EN/IEC61800-5-1 (Power Drive
System Product Standard) vyzaduje specidlni péci, kdyz
svodovy proud prekroci 3,5 mA. Uzemnéni musi byt
posileno jednim z nasledujicich zpGsobu:

. Zemnici vodi¢ o priifezu min. 10 mm?

. Dva samostatné zemnici vodice vyhovujici

pravidlim pro prarezy

Dalsi informace naleznete v normé EN 60364-5-54 § 543.7.

Pomoci proudovych chrénica

Jsou-li pouzity proudové chrénice, dodrzujte ndsledujici

pravidla:
Pouzijte proudové chranice typu B, které detekuji
stfidavy i stejnosmérny proud.
Pouzijte proudové chranice se zpozdénym
nabitim, aby nedochazelo k porucham vyvolanym
prechodovymi proudy.

Dimenzujte proudové chranice podle konfigurace
systému a z hlediska ekologickych pozadavku.

130BA266.10

Obrézek 2.7 Stinény zemnici kabel

2.4.3 Pripojeni motoru

AVAROVAN

INDUKOVANE NAPETI!

Vedte vystupni motorové kabely od vice méni¢i kmitoctu
samostatné. Indukované napéti z vystupnich motorovych
kabelli vedenych spole¢né& by mohlo nabit kondenzétory
zafizeni i pfi vypnutém a zablokovaném zafizeni. Pokud by
nebyly kabely vedeny samostatné, hrozi nebezpedi smrti

Iy oz

nebo vézného urazu.

o Pro max. velikosti priifezt kabel( nahlédnéte do
10.1 Technické udaje zdvislé na vykonu

o Pfi dimenzovani kabelu je tfeba dodrzet pfislusné
narodni a mistni predpisy.

o Drézky pro motorové kabely nebo pfistupové
panely jsou pfipraveny u zakladny kryti IP21 a u
zafizeni s krytim vy33im (NEMA1/12).

o Mezi méni¢ kmitoctu a motor neinstalujte
kondenzatory pro korekci uciniku.

o Mezi ménic¢ kmitoctu a motor nezapojujte
startovaci zatizeni nebo zafizeni ménici pdly.

o 3fazovy motorovy kabel se pfipojuje ke svorkam
96 (U), 97 (V) a 98 (W).

o Uzemnéte kabel podle priloZzenych pokynt pro
uzemnéni.
o Dotahnéte svorky podle informaci v &asti

10.4.1 Utahovaci momenty kontaktd.
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. Dodrzujte pozadavky na zapojeni vyrobce
motoru.

130BB477.10

Na tfech nasledujicich obrazcich je uvedeno napdjeni,
pfipojeni motoru a uzemnéni pro zékladni ménice
kmitoctu. Skute¢né konfigurace se méni podle typu ménice
a volitelného vybaveni.

130BA266.10

Obrazek 2.10 Pfipojeni motoru, sité a uzemnéni
pro ramecky velikosti B a vy3si
a pomoci kabelovodu

2.4.4 Pfipojeni k siti

Obrézek 2.8 Pripojeni motory, sité a uzemnéni

pro ramecky velikosti A
o Dimenzujte kabely podle vstupniho proudu

ménice kmito¢tu. Max. velikosti kabel( naleznete
v 10.1 Technické udaje zdvislé na vykonu.

=
§ o Pii dimenzovani kabell je tieba dodrzet pfislusné
8 narodni a mistni pfedpisy.
. Pripojte 3fazovy napdjeci kabel ke svorkdm L1, L2
a L3 (viz Obrdzek 2.11).
o V zavislosti na konfiguraci zafizeni bude napajeci
kabel pfipojen ke svorkam sitového napajeni
J nebo k odpojeni vstupu.
=
g
g
R

Obrézek 2.9 Pfipojeni motory, sité a uzemnénfi

pro rémecky velikosti B a
pomoci stinéného kabelu

Obrézek 2.11 Pfipojeni k siti

MG20M948 - VLT® je registrovana ochranna zndmbka spole¢nosti Danfoss. 19



Instalace V|-,T® AQUA Drive
Navod k pouzivani
. Uzemnéte kabel podle uvedenych pokyn( v &asti

2.4.2 PoZadavky na uzemnéni

. VSechny ménice kmitoctu je mozné pouzit s
izolovanym zdrojem napajeni nebo s
uzemnénymi elektrickymi sitémi. Je-li ménic
kmitoctu napdjen z izolovaného sitového zdroje
(sité IT nebo ménici se trojuhelnik) nebo ze sité
TT/TN-S s uzemnénou Zzilou (uzemnény
trojuhelnik), nastavte 14-50 RFI filtr na Vypnuto.
Kdyz je RFI filtr vypnut, vnitini kondenzatory RFI
filtru mezi 3asi a meziobvodem jsou odpojeny,
aby se zabranilo poskozeni meziobvodu a omezily
se zemni kapacitni proudy (podle IEC 61800-3).

2.4.5 Ridici kabely

. Izolujte v ménici kmitoctu fidici kabely od
vykonovych komponent.

. Pokud je méni¢ kmitoc¢tu pfipojen k termistoru,
musi byt pro dosazeni izolace PELV zesileno, resp.
dvojité izolovéano fidici zapojeni volitelného
termistoru. Doporucuje se pouzit napajeci napéti
24V DC.

2.4.5.1 Pristup

. Sejméte kryci desku pomoci Sroubovaku. Viz
Obrdzek 2.12.

. Nebo sejméte predni kryt povolenim Sroub. Viz
Obrdzek 2.13.

130BT248.10

Obrazek 2.12 Pfistup k fidicim kabelm pro kryti A2,
A3, B3, B4, (3 a C4

130BT334.10

Obrazek 2.13 Pfistup k fidicim kabeldm pro kryti A4,
A5, B1, B2, C1a C2

Pred dotazenim krytl nahlédnéte do Tabulka 2.3.

Rémecek P20 1P21 IP55 IP66
A4/A5 - - 2 2
B1 - * 2,2 2,2
B2 - * 2,2 2,2
al - * 2,2 2,2
c2 - * 2,2 2,2

* Neutahuji se zadné Srouby.
— Neexistuje

Tabulka 2.3 Utahovaci moment pro kryty (Nm)
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2.4.5.2 Typy fidicich svorek

Obrdzek 2.17 zobrazuje snimatelné konektory ménice
kmitoctu. Funkce svorek a vychozi nastaveni jsou souhrnné
uvedeny v Tabulka 2.4.

130BA012.12

Obrazek 2.14 Umisténi fidicich svorek

. Konektor 1 obsahuje ¢tyfi programovatelné
svorky digitalnich vstupt, dvé dalsi digitalni
svorky, které |ze naprogramovat jako vstup nebo
vystup, svorku napdjeciho napéti 24 V DC a
spole¢nou svorku pro pripadné napéti 24 V DC ze
zafizeni zdkaznika.

. Konektor 2 obsahuje svorky (+)68 a (-)69 pro
pfipojeni sériové komunikace RS-485.

. Konektor 3 obsahuje dva analogové vstupy, jeden
analogovy vystup, napajeci napéti 10 V DC a
spole¢né svorky pro vstupy a vystupy.

. Konektor 4 je USB port pro vyuziti se softwarem
Software pro nastavovani MCT 10.

. K dispozici jsou také dva reléové vystupy formatu
C, které jsou umistény rlzné v zavislosti na
konfiguraci a velikosti ménice kmitoctu.

. Nékteré dopliky pro objednani s ménicem
mohou byt vybaveny dalSimi svorkami. Podivejte
se do navodu prislusného doplnku.

Detaily parametr(i svorek naleznete v 10.2 Obecné technické

udaje.
Popis svorky
Digitalni vstupy nebo vystupy
Vychozi

Svorka | Parametr nastaveni Popis

12,13 - +24 V DC Zdroj napdjeni 24 V
DC. Maximalni
vystupni proud 200
mA pro veskeré 24V
zatéze. Pouzitelné pro
digitalni vstupy a
externi snimace.

18 5-10 [8] Start

19 5-11 [0] Bez funkce
Digitalni vstupy.

32 5-14 [0] Bez funkce

33 5-15 [0] Bez funkce

27 5-12 [2] Dobéh, inv. | Lze volit digitalni

29 5-13 [14] Konst. ot. [vstup nebo vystup.
Vychozi nastaveni je
vstup.

20 - Spolecnd pro digitalni
vstupy a 0V potencial
24V napdjeni.

37 - Bezpecné

vypnuti (volitelnd)

momentu Zabezpeceny vstup.

(STO) Pouzito pro STO.
Analogové vstupy a vystupy

39 - Spolecnd pro
analogovy vystup

42 6-50 Otacky 0-max. | Programovatelny
analogovy vystup.
Analogovy signal je 0
az 20 mA nebo 4 az
20 mA pfi max.
odporu 500 Q

50 - +10 V DC Analogové napéjeci
napéti 10 V DC.
Maximalné Ize
spole¢né pouzit 15
mA pro potenciometr
nebo termistor.

Zédana Analogovy vstup.

53 6-1 hodnota Volitelny pro napéti

54 6-2 Zpétna vazba |[nebo proud. Pfepinace
A53 a A54 voli mA
nebo V.

55 - Spolec¢na pro

analogovy vstup

Sériova komunikace

MG20M948 - VLT® je registrovana ochranna zndmbka spole¢nosti Danfoss.
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Popis svorky =
Digitalni vstupy nebo vystupy %
Vyichozi S
Svorka Parametr nastaveni Popis -
61 - Integrovany RC filtr
pro stinéni kabeld.
POUZE pro pfipojeni
stinéni pfi potizich s
EMC.
68 (+) 8-3 Rozhrani RS-485.
69 (-) 8-3 Vypinac fidici karty
pro odpor zakonceni. Obrazek 2.16 Pfipojeni fidicich kabeld
Relé
01, 02, 03 5-40 [0] [0] Poplach Reléovy vystup
04, 05,06 | 5-40 [1] |[0] Beh formatu C. Pouzitelné 2.4.5.4 Pouziti stinénych fidicich kabell
pro stiidavé i
stejnosmérné napéti a
odporové nebo Sprévné stinénf
indukeni zatizeni. Preferovanou metodou je ve vétsiné pripad( zajistit Fidici

kabely a kabely sériové komunikace stinicimi svorkami na

Tabulka 2.4 Popis svorky obou koncich, aby byl zajistén co nejlepsi kontakt.

2.4.5.3 Pripojeni k fidicim svorkam

130BB610.11

Konektory fidicich svorek je mozné od ménice kmitoctu
odpojit, aby se usnadnila instalace (viz Obrdzek 2.15.

Obrézek 2.17 Stinici svorky na obou koncich

130BT306.10

Uzemnovaci smycky 50/60 Hz

Pfi pouziti velmi dlouhych fidicich kabeli mohou vznikat
zemni smycky. Tento problém se da vyfesit pfipojenim
jednoho konce stinéni k zemi pres kondenzator 100 nF
(vedeni je tak zkratovano).

130BB609.12

Obrazek 2.18 Pfipojeni s kondenzatorem 100 nF

Obrézek 2.15 Odpojeni fidicich svorek

Zabrarite elmg. Sumu na kabelech sériové komunikace.
Nizkofrekvencni rusivé proudy mezi ménici kmitoctu lze
eliminovat pfipojenim jednoho konce stinéni na svorku 61.
Tato svorka je pfipojena k zemi prostfednictvim interniho
2. Zasunte do kontaktu odizolovany fidici kabel. RC ¢lenu. Pouzijte kroucenou dvoulinku, aby se omezilo
ruseni mezi vodici.

1. Rozeviete kontakt zasunutim malého Sroubovaku
do drazky nad nebo pod kontaktem (viz
Obrdzek 2.16).

3. Vytdhnéte Sroubovék. Tim zajistite Fidici kabel v
kontaktu. =
- a—y, ‘y;v:;:‘v.;s‘{ -
4, Zkontrolujte, zda kontakt pevné drzi. Volné fidici —f‘:):fz":g‘fir §
kabely mohou zpusobit poruchu zafizeni nebo a

zhorseni vykonu.
Obrazek 2.19 Kroucené dvoulinky
Velikosti vodic¢u fidicich svorek naleznete v 10.1 Technické

Udaje zdvislé na vykonu.

Obvyklé zapojeni fidicich kabelG naleznete v 6 Priklady
aplikaci s nastavenim.
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2.4.5.5 Funkce fidicich svorek

Funkce ménice kmitoctu jsou fizeny pomoci fidicich
vstupnich signald.

. Kazdou svorku je tfeba naprogramovat na danou
funkci pomoci parametrd spojenych se svorkou. V
Tabulka 2.4 jsou uvedeny svorky a souvisejici
parametry.

. Je dulezité zkontrolovat, Ze jsou fidici svorky
naprogramovany na spravné funkce. V
4 Uzivatelské rozhrani naleznete podrobnosti o
pfistupu k parametrdm a v 5 Programovdni
meénice kmitoctu podrobnosti k programovani.

. Vychozi naprogramovani svorek ma za cil zajistit
fungovani ménice kmitoctu v obvyklém
provoznim rezimu.

2.4.5.6 Pfipojovaci svorky 12 a 27

Aby méni¢ kmitoctu fungoval s pouzitim vychozich
naprogramovanych hodnot, bude moznd tieba umistit
propojku mezi svorky 12 (nebo 13) a 27.

. Digitalni vstupni svorka 27 je urcena pro pfijem
piikazu zablokovani od externiho zdroje 24 V DC.
U mnoha aplikaci zapoji uzivatel do svorky 27
externi zafizeni pro zablokovani.

. Pokud neni blokovaci zafizeni pouzito, zapojte
propojku mezi svorku 12 (doporuceno) nebo 13 a
svorku 27. Tim zajistite na svorce 27 signal
interniho napéti 24 V.

. Kdyby nebyl pfitomen zadny signal, méni¢ by
nefungoval.

. Pokud se na stavovém fadku v dolni ¢asti panelu
LCP zobrazi zprava AUTOMATICKY VOLNY DOBEH
neboli Poplach 60 Externi zablokovdni, znamena
to, Ze méni¢ je pripraven k provozu, ale chybi
vstupni signal na svorce 27.

. Pokud je do svorky 27 zapojeno volitelné
vybaveni instalované béhem vyroby, zapojeni
neodpojuijte.

2.4.5.7 Ptepinani svorek 53 a 54

. Analogové vstupni svorky 53 a 54 Ize nastavit
jako napétové (0 az 10 V) nebo proudové (0/4-20
mA) vstupni signaly.

. Pfed zménou pozic prepinacli vypnéte napéjeni
ménice kmitoctu.

. Prepinaci A53 a A54 vyberte typ signalu. U voli
napétovy, | voli proudovy.

. Prepinace zpristupnite odstranénim panelu LCP
(viz Obrdzek 2.20). Nékteré doplriky mohou tyto

prepinace zakryt a je tfeba je pfi pfepinani
nastaveni odstranit. Pfed vyjmutim pfidavnych
karet vzdy vypnéte napajeni.

Vychozi nastaveni svorky 53 je signdl zddané
hodnoty otacek v rezimu bez zpétné vazby
nastavené v 16-61 Svorka 53, nastaveni prepinace

Vychozi nastaveni svorky 54 je signdl zpétné
vazby v rezimu se zpétnou vazbou nastavené v
16-63 Svorka 54, nastaveni prepinace

130BT310.10

Obrézek 2.20 Umisténi pfepinatl svorek 53 a 54

2.4.5.8 Rizeni mechanické brzdy

Pfi zvedani nebo pokladani je tfeba ovladat elektromecha-
nickou brzdu:

Brzda se ovlada pomoci libovolného reléového
nebo digitélniho vystupu (svorka 27 nebo 29).

Vystup musi byt sepnut (bez napéti) po dobu,
kdy méni¢ kmitoctu neni schopen ,udrzet motor
v chodu”, napfiklad kvdli pfilis vysoké zatézi.

U aplikaci s elektromechanickou brzdou zvolte ve
skupiné par. 5-4* Relé hodnotu [32] Ovidddni
mech. brzdy.

Brzda se uvolni, kdyz proud motoru prevysi
hodnotu nastavenou v 2-20 Release Brake Current.

Brzda bude aktivovana, kdyz bude vystupni
kmitocet nizsi nez kmitocet nastaveny v

2-21 Activate Brake Speed [RPM] nebo 2-22 Activate
Brake Speed [Hz] a pouze tehdy, kdyz méni¢
kmitoctu vykonava pfikaz pro zastaveni.
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Je-li méni¢ kmitoctu priveden do rezimu poplachu nebo
do situace, kdy vznikne prepéti, mechanické brzda se
okamzité uvede v ¢innost. e

130BB489.10

Pi vertikdlnim pohybu je klicové, aby byla zatéz béhem

celé operace drzena, zastavovdna, fizena (zvysovana,

snizovana) bezpecnym zplsobem. Protoze ménic¢ kmitoctu @ e
neni bezpecénostni zafizeni, konstruktér jefdbu nebo

zvedaciho zafizeni (OEM) musi rozhodnout o typu a poctu

pouzitych bezpecnostnich zafizeni (napf. spinace otacek, e ‘
nouzovych brzd a podobné), aby bylo mozné z4téz zastavit

v pfipadé nouzové situace nebo poruchy v systému, podle

platnych ndrodnich pfedpist pro jefaby ¢i zvedaci zafizeni.

RS-485

Obrézek 2.22 Schéma zapojeni sériové komunikace

o
~
&
=
L1 L2 L3 8 z , ’ 7. 7 .
- Pro zakladni nastaveni sériové komunikace zvolte
Drive Output nasledujici polozky:
U " W relay
02 01
1. Typ protokolu v 8-30 Protokol.
Command Circuit 2. Adresu ménic¢e kmitoctu v 8-37 Adresa.
220Vac
3. Prenosovou rychlost v 8-32 Prenosovd rychlost.
MEBChaknica' . V méni¢i kmito¢tu jsou interné obsazeny Ctyfi
rake
Output A1 L Frewheeling komunika¢ni protokoly. Dodrzujte pozadavky na
_ Contactor f e
it oot diode zapojeni vyrobce motoru.
Danfoss FC
Modbus RTU
o Johnson Controls N2®
Brake Power Circuit
380Vac . Funkce Ize naprogramovat dalkové pomoci
Obrézek 2.21 Pfipojeni mechanické brzdy softwaru protokolu a pfipojeni RS-485 nebo ve
k méniéi kmito&tu skupiné parametrt 8-** Komunikace a doplriky.
o Zvolenim konkrétniho komunika¢niho protokolu
L . se zméni rdzné vychozi nastaveni parametrd tak,
2.4.6 Sériova komunikace aby odpovidalo specifikacim protokolu a dale
zac¢nou byt dostupné dalsi parametry specifické
Pfipojte kabely sériové sbérnice RS-485 ke svorkam (+)68 a pro dany protokol.
()69. . K dispozici jsou volitelné karty pro méni¢
kmitoctu s dalSimi komunika¢nimi protokoly.
. Doporucujeme pouzit stinény kabel sériové Pokyny k instalaci a provozu naleznete v
komunikace. dokumentaci k volitelné karté.
. Informace o spravném uzemnéni naleznete v

2.4.2 PoZadavky na uzemnéni.
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3 Uvedeni do provozu a odzkouseni funkénosti

3.1 Pfed uvedenim do provozu

3.1.1 Kontrola bezpecnosti prace

AVAROVAN

VYSOKE NAPETI!

Pfi nespravném zapojeni vstupl a vystupl se na téchto
svorkach mlze vyskytnout vysoké napéti. Pokud by byly
napdjeci kabely pro vice motord chybné vedeny ve
stejném kabelovodu, mohl by svodovy proud nabit
kondenzatory v ménici i pfi odpojeni od sité. PFi
pocate¢nim uvedeni do provozu neuvazujte o vykonovych
komponentach. Postupujte podle pokynt pro postup pred
spusténim. NedodrzZeni postupti pfed spusténim m(iZze mit
za nasledek Uraz nebo poskozeni zafizeni.

1. Napajeni méni¢e musi byt VYPNUTO a
zablokovano. Nespoléhejte na to, ze odpojovace
ménice zajisti izolaci napajeni.

2. Zkontrolujte, zda na vstupnich svorkach L1 (91),
L2 (92) a L3 (93) neni napéti, faze—faze a faze-
zeme.

3. Zkontrolujte, zda na vystupnich svorkach 96 (U),
97 (V) a 98 (W) neni napéti, faze—-faze a faze-
zemé.

4, Potvrdte trvalou funkci motoru mérenim
ohmickych hodnot na svorkdch U-V (96-97), V-W
(97-98) a W-U (98-96).

5. Zkontrolujte, zda je sprdvné uzemnén ménic
kmitoctu i motor.

6. Zkontrolujte, zda nejsou na ménici kmitoctu
uvolnéné kontakty na svorkach.

7. Zaznamenejte nasledujici Udaje z typového Stitku
motoru: vykon, napéti, kmitocet, proud pfi pIlném
zatizeni a jmenovité otacky. Tyto hodnoty budou
pozdéji zapotiebi pfi programovani tdaji z
typového stitku motoru.

8. Zkontrolujte, zda napajeci napéti odpovida napéti
ménice kmitoctu a motoru.

MG20M948 - VLT® je registrovana ochranna zndmbka spole¢nosti Danfoss.
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UPOZORNENI

Pfed zapnutim ménice zkontrolujte celou instalaci podle Tabulka 3.1. Zkontrolované polozky si zaskrtnéte.

Kontrolovana polozka

Popis

Pomocné vybaveni

o Vyhledejte pomocné vybaveni, pfepinace, odpojovace nebo pojistky ci jistice, které mohou byt
umistény na napajeci strané ménic¢e nebo na vystupu do motoru. Zkontrolujte, zda jsou pfipraveny
na provoz pfi plnych otackach.

o Zkontrolujte funkci a instalaci ¢idel pouzitych pro zajisténi zpétné vazby ménice kmitoctu.

o Pokud jsou piitomny, odstrarite z motoru kondenzatory pro korekci tGciniku.

Vedeni kabell

o Vedte napajeni ménice, motorové kabely a fidici kabely ve tfech samostatnych kovovych trubkéach
kvali zajisténi izolace vysokofrekvencniho Sumu.

Ridici kabely

o Zkontrolujte, zda nejsou poldamané nebo poskozené kabely a uvolnéné konektory.

o Zkontrolujte, zda jsou fidici kabely izolovany od napajecich a motorovych kabeld kvili potlaceni

Sumu.
o V pfipadé potieby zkontrolujte napétovy zdroj signald.

o Doporucujeme pouzit stinény kabel nebo kroucenou dvoulinku. Zkontrolujte sprdvné zakonceni
stinéni.

Volny prostor pro
zajisténi chlazeni

o Nad a pod méni¢em musi byt dostatecny volny prostor pro zajisténi proudéni vzduchu.

Pozadavky na EMC

o Zkontrolujte spravnost instalace z hlediska zajisténi elektromagnetické kompatibility.

Okolni prostredi

o Na typovém Stitku zafizeni naleznete maximalni hodnoty provozni teploty prostiedi.

o Vlhkost musi byt v rozmezi 5-95 %, bez kondenzace.

Pojistky a jistice

o Zkontrolujte spravnost pojistek a jistich.

o Zkontrolujte, zda jsou viechny pojistky pevné usazeny a jsou provozuschopné a zda jsou viechny
jisti¢e rozpojené.

Uzemnéni

o Ménic vyzaduje, aby byl veden samostatny zemni vodi¢ ze Sasi k zemi.
o Zkontrolujte, zda jsou kontakty zemniho vodice tésné dotazené a nejsou zoxidované.

o Pouziti kabelovodu nebo pfipevnéni zadniho panelu ke kovovému povrchu neni povazovano za
dostate¢né uzemnéni.

Vstupni a vystupni
kabely

o Zkontrolujte dotazenost kontaktd.

e Zkontrolujte, zda jsou motorové a sitové kabely vedeny v samostatnych kabelovodech nebo jako
samostatné stinéné kabely.

Vnitrek panelu

o Vnitfek ménice nesmi byt znecistény, zaneseny otfrepy, vlhky nebo zkorodovany.

Prepinace

o Zkontrolujte, zda jsou vSechny prepinace a odpojovace ve spravné pozici.

Vibrace

o Méni¢ musi byt pevné pfipevnén a v pfipadé potieby musi byt pouzity tlumici podlozky.

o Vsimejte si jakychkoli neobvyklych vibraci.

Tabulka 3.1 Kontrolni seznam instalace
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3.2 Pfipojeni ménice kmitoctu k napajeni

AVAROVAN

VYSOKE NAPETI!

Ménice kmitoctu obsahuji po pfipojeni k siti vysoké napéti.

Instalaci, spusténi a udrzbu smi provadét pouze kvalifi-
kovana osoba. Pfi nedodrzeni hrozi nebezpeci smrti nebo
vazného urazu.

AVAROVAN

NEUMYSLNY START!

KdyzZ je méni¢ kmitoctu piipojen k elektrické siti, motor se
muze kdykoli spustit. Méni¢ kmitoc¢tu, motor a veskera
pohénénd zafizeni musi byt pfipravena k provozu. Jinak
muze byt nasledkem smrt, vazné poranéni, poskozeni
zafizeni nebo majetku.

1. Zkontrolujte, zda napdjeci napéti nekolisa o vice
nez 3 %. Pokud tomu tak neni, napravte
nesymetrii vstupniho napéti pfedtim, nez budete
pokracovat. Po opravé napéti opakujte postup.

2. Zkontrolujte, zda zapojeni volitelného vybaveni
(je-li pouzito) odpovidé aplikaci.

3. Zkontrolujte, zda jsou viechna ovlddana zafizeni
VYPNUTA. Dvere panelu jsou zaviené nebo je
namontovan kryt.

4, Zapnéte napajeni ménice. Méni¢ NESPOUSTEJTE.
U ménicl vybavenych odpojovacem piepnéte
odpojovac do polohy ON.

POZNAMKA!

Pokud se na stavovém fadku v dolni ¢asti panelu LCP
zobraz( zprdva AUTOMATICKY VOLNY DOBEH neboli
Poplach 60 Externi zablokovdni, znamena to, Ze ménic je
pfipraven k provozuy, ale chybi vstupni signal na svorce 27.
Podrobnosti naleznete v Obrdzek 1.4.

3.3 Zakladni programovani provozu

3.3.1 Pozadované pocatecni
naprogramovani ménice kmitoctu

Ménice kmitoctu je tfeba nejprve zdkladnim zplsobem
naprogramovat pro provoz, aby bylo dosazeno jejich
maximalniho vyuziti. Zakladni naprogramovani pro provoz
vyzaduje zadani udajli z typového stitku ovladaného
motoru a minimalnich a maximalnich ota¢ek motoru.
Zadani udajli se provadi podle nasledujiciho postupu.
Doporucené nastaveni parametrd slouzi pro ucely uvedeni
do provozu a kontroly. Aplika¢ni nastaveni se mohou lisit.
Podrobné pokyny k zadavani udajl prostfednictvim panelu
LCP naleznete v 4 UZivatelské rozhrani.

Tyto Udaje se musi zadavat pfi zapnutém napajeni, ale
predtim, nez spustite provoz ménice kmitoctu.

1. Stisknéte dvakrat tlac¢itko [Main Menu] (Hlavni
menu) na panelu LCP.

2. Pomoci navigacnich tlacitek prejdéte na skupinu
parametrl 0-** Provoz/displej a stisknéte tlacitko
[OK].

L
1107 ot./min. 3,84A 1(1)

Hlavni nabidka

130BP066.10

1-** Zatéz/motor
2 -** Brzdy
3 - ** Zadané hodnoty/Rampy

Obrazek 3.1 Hlavni menu

3. Pomoci navigacnich tlacitek prejdéte na skupinu
parametrl 0-0* Zdkladni nastaveni a stisknéte
tlacitko [OK].

0.0% 0.00A 1) 2
0|
(00xBasicSettings | &

m

0-1% Set-up Opperations
0-2% LCP Display
0-3% LCP Custom Readout

Obrazek 3.2 Provoz/displej
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4. Pomoci navigacnich tlacitek prejdéte na
0-03 Regiondini nastaveni a stisknéte tlacitko [OK].

0.0% 0.00A M
0-0%]

0-03 Regional Settings

130BP088.10

[0] International

Obrazek 3.3 Zakladni nastaveni

5. Pomoci navigacnich tlacitek zvolte podle potieby
[0] Mezindrodni nebo [1] Severni Amerika a
stisknéte tlacitko [OK]. (Tim se zméni vychozi
nastaveni fady zakladnich parametrd. Uplny
seznam naleznete v 5.4 Vychozi nastaveni
parametrt pro hodnotu Mezindrodni/Severni
Amerika.)

6. Stisknéte tlacitko [Quick Menu] (Rychlé menu) na
panelu LCP.

7. Pomoci navigacnich tlacitek prejdéte na skupinu
parametrl Q2 Rychlé nastaveni a stisknéte tlacitko
[OK].

13.7% 13.0A 1(1)

Q1 My Personal Menu

130BB847.10

Q5 Changes Made

Q6 Loggings

Obrazek 3.4 Rychla menu

8. Vlyberte jazyk a stisknéte tlacitko [OK].

9. Mezi fidici svorky 12 a 27 umistéte propojku. V
tomto pfipadé ponechejte 5-12 Svorka 27, digitdini
vstup na vychozim tovarnim nastaveni. Jinak
zvolte hodnotu Bez funkce. Ménice kmitoctu s
volitelnym modulem bypass Danfoss Zzadnou
propojku nevyzaduiji.

10.  3-02 Minimdlni Zddand hodnota
11.  3-03 Max. Zddand hodnota

12.  3-41 Rampa 1, doba rozbéhu
13.  3-42 Rampa 1, doba dobéhu

14.  3-13 Misto Zddané hodnoty. Podle r. Ru¢né/Auto*
Mistni Dalkova.

3.4 Nastaveni motoru s permanentnim
magnetem ve VVCP'Us

UPOZORNENI

Pfi fizeni ventilatorti a ¢erpadel pouZivejte pouze motor s
permanentnim magnetem.

Pocétecni naprogramovani
1. Aktivujte provoz s motorem s permanentnim
magnetem 71-10 Konstrukce motoru, vyberte
moznost [1] PM, SPM bez vyn. p.

2. Ujistéte se, Ze jste nastavili 0-02 Jednotka otdcek
motoru na [0] ot./min.

Naprogramovaéni udaji o motoru.

Po zvoleni motoru s permanentnim magnetem v

1-10 Konstrukce motoru budou aktivni parametry tykajici se

motoru s permanentnim magnetem ve skupinach

parametrt 1-2%, 1-3* a 1-4%,

Potfebné informace naleznete na typovém Stitku motoru a

v technickych udajich k motoru.

Naprogramujte nasledujici parametry v uvedeném pofradi:
1. 1-24 Proud motoru

p 1-26 Jmenovity moment motoru
3 1-25 Jmenovité otdcky motoru

4. 1-39 Pély motoru
5

1-30 Odpor statoru (Rs)

Zadejte odpor vinuti statoru (Rs) faze-stredni
vodic. Pokud znate pouze hodnoty faze-faze,
vydélte hodnotu dvéma, abyste ziskali hodnotu
faze—stredni vodi¢ (hvézda).

Hodnotu je také mozné zméfit ohmmetrem, ktery
vezme v Uvahu také odpor kabelu. Namérenou
hodnotu vydélte 2 a zadejte vysledek.

6. 1-37 Indukcnost v ose d (Ld)
Zadejte pfimou induk¢nost motoru s
permanentnim magnetem faze-stfedni vodic.
Pokud znéte pouze hodnoty faze—faze, vydélte
hodnotu dvéma, abyste ziskali hodnotu faze-
stredni vodi¢ (hvézda).
Hodnotu je také mozné zmérit méficem
induk¢nosti, ktery vezme v Uvahu také indukénost
kabelu. Namérenou hodnotu vydélte 2 a zadejte
vysledek.

7. 1-40 Zpétnd elmot. sila pri 1000 ot./min.

Zadejte zpétnou elektromotorickou silu motoru s
permanentnim magnetem pfi mechanickych
otackach 1 000 ot./min (efektivni hodnota).
Zpétna elmot. sila je napéti generované motorem
s PM, kdyZ neni pfipojen ménic a htidel je
otacena externim pohonem. Zpétna elmot. sila se
obvykle uvadi pro jmenovité otadcky motoru nebo
pro otacky 1 000 ot./min pfi méfeni mezi fazemi.
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Kdyz neni k dispozici hodnota pro otacky motoru
1 000 ot./min, vypocitejte spravnou hodnotu
nasledovné: Je-li zpétna elektromotoricka sila
napf. 320 V pfi 1 800 ot./min, vypocitate ji pro 1
000 ot./min nasledovné: Zpétna elektromotoricka
sila= (Napéti/ot./min)*1 000 = (320/1 800)*1 000
= 178. Tato hodnota musi byt naprogramovana
pro 1-40 Zpétnd elmot. sila pfi 1000 ot./min..

Test funkce motoru
1. Spustte motor pfi nizkych otac¢kach (100 az 200
ot./min). Jestlize se motor neotaci, zkontrolujte
instalaci, obecné programovani a data motoru.

2. Zkontrolujte, zda rozbéhova funkce v 7-70 PM
Start Mode odpovida pozadavkim aplikace.

Detekce rotoru

Tato funkce je doporucenou volbou u aplikaci, kdy motor
startuje z klidového stavu, napf. u ¢erpadel nebo
dopravnikd. U nékterych motord je pfi vyslani impulzu
slySet zvlastni zvuk. Motoru to nijak neuskodi.

Parkovani

Tato funkce je doporucenou volbou u aplikaci, kdy se
motor ota¢i pomalu, napf. u ventilatord ve vétrnych
mlynech. 2-06 Parking Current a 2-07 Parking Time lze
nastavit. Zvyste tovarni nastaveni téchto parametr( pro
aplikace s vysokou setrvac¢nosti.

Spustte motor ve jmenovitych otackach. Pokud aplikace
nebézi pfilis dobfe, zkontrolujte nastaveni motoru s per.
magnety ve VVCP!'s, Doporuceni pro riizné aplikace najdete
v Tabulka 3.2.

Pouziti Nastaveni

Aplikace s malou 1-17 Vloltage filter time const. je

setrvacnosti potieba zvysit 5x az 10x.
ILoad/Imotor < 5 1-14 Damping Gain je potieba snizit,
1-66 Min. proud pfi nizkych otdckdch

je potieba snizit (< 100 %).

Aplikace s malou Zachovejte vypocitané hodnoty.
setrvacnosti

50 > lroad/Imotor > 5

Aplikace s velkou 1-14 Damping Gain, 1-15 Low Speed
Filter Time Const. a 1-16 High Speed

Filter Time Const. je potieba zvysit.

setrvacnosti

ILoad/IMotor > 50

Vlysoké zatizeni pfi nizkych | 1-17 Voltage filter time const. je
otackach potieba zvysit.
< 30 % (jmenovitych 1-66 Min. proud pri nizkych otdckdch
otacek) je potieba zvysit (> 100 % po delsi
dobu miize zpUsobit prehrati

motoru)

Tabulka 3.2 Doporuceni pro rtizné aplikace

Jestlize motor osciluje v urcitych otackach, zvyste

1-14 Damping Gain. Zvysujte hodnotu v malych krocich. V
zavislosti na motoru miize byt vhodna hodnota tohoto
parametru o 10 ¢i o 100 % vyssi nez vychozi hodnota.

Rozbéhovy moment je mozné nastavit v 1-66 Min. proud pfi
nizkych otdckdch. 100 % zajisti rozbéhovy moment v
hodnoté jmenovitého momentu.

3.5 Automatické prizplisobeni motoru

Automatické prizplGsobeni k motoru je testovaci procedura,
s jejiz pomoci se méfi elektrické parametry motoru, aby se
doséahlo optimalni kompatibility méni¢e kmito¢tu a motoru.

. Ménic¢ kmitoctu si vytvoii matematicky model
motoru a bude regulovat vystupni proud motoru.
Postup rovnéz testuje symetrii vstupnich fazi
elektrického napajeni. Porovnava charakteristiky
motoru s Udaji zadanymi do parametr(i 1-20 az

1-25.
o Motor nespusti, ani mu neuskodi.
o U nékterych motor(i nebude mozné provést

kompletni test AMA. V takovém pfipadé zvolte
moznost [2] Zapnout omez. AMA.

o Pokud je k motoru pfipojen vystupni filtr, zvolte
moznost Zapnout omez. AMA.

. Pokud se objevi poplachy nebo vystrahy,
vyhledejte informace v 8 Vystrahy a poplachy

. K dosazeni nejlepsich vysledkd provadéjte test na
chladném motoru.

POZNAMKA!

Algoritmus AMA nefunguje pfi pouziti motord s
permanentnim magnetem.

Spusténi testu AMA
1. Stisknutim tlacitka [Main Menu] (Hlavni menu)
oteviete parametry.

2. Prejdéte na skupinu parametrl 7-** Zdtéz/motor.

3. Stisknéte tlacitko [OK].

4, Prejdéte na skupinu parametrl 7-2* Data motoru.

5. Stisknéte tlacitko [OK].

6. Pfejdéte na polozku 7-29 Autom. prizpisobeni k
motoru, AMA.

7. Stisknéte tlacitko [OK].

8. Zvolte moznost [1] Zapnout kompletni test AMA.
9. Stisknéte tlacitko [OK].
10.  Postupujte podle pokyna na displeji.

11.  Test probéhne automaticky a ozndmi své
ukonc¢eni.
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3.6 Kontrola rotace motoru

Pred spusténim ménice kmitoctu zkontrolujte smér otaceni
motoru. Motor se nakratko spusti pfi kmitoctu 5 Hz nebo
pfi minimalnim kmito¢tu nastaveném v 4-12 Minimdlini
otdcky motoru [Hz].

1. Stisknéte tlac¢itko [Main Menu] (Hlavni menu).
2 Stisknéte tlacitko [OK].

3. Prejdéte na 7-28 Kontrola otdceni motoru.

4 Stisknéte tlacitko [OK].

5. Prejdéte na hodnotu [1] Zapnuto.

Zobrazi se nasledujici text: Pozor! Motor se moznd otdci
Spatnym smérem.
6. Stisknéte tlacitko [OK].

7. Postupujte podle pokynl na displeji.

Chcete-li zménit smér otaceni motoru, odpojte napdjeni
ménice kmitoctu a vyckejte az, se vybiji komponenty.
Zménite zapojeni dvou motorovych kabell ze tii na strané
motoru nebo ménice kmitoctu.

3.7 Mistni test

AUPOZORNEN

SPUSTENI MOTORU!

Zkontrolujte, zda jsou motor, systém a jakakoli pfipojena
zafizeni pfipravena ke startu. UZivatel odpovida za zajisténi
bezpecného provozu za libovolnych podminek. Pokud
byste nezkontrolovali, zda jsou motor, systém a jakéakoli
pfipojena zafizeni pfipravena ke startu, mohlo by to mit za
nasledek Uraz nebo poskozeni zafizeni.

POZNAMKA!

Tlacitkem [Hand On] (Ru¢né) se zadéava piikaz mistniho
startu ménic¢e kmitoctu. Tlacitko [Off] (Vypnout) mé funkci
zastaveni.

V mistnim reZzimu se Sipkami [4] a [Y] zvy3uji a snizuji
vystupni otacky ménice kmitoctu. Sipky [<] a [>] slouZ k
pohybu kurzoru po numerickém displeji.

1. Stisknéte tlac¢itko [Hand On] (Ru¢né).

2. Zrychlete méni¢ kmitoctu stisknutim tlacitka [4]
na plné otacky. Posunutim kurzoru doleva od
desetinné carky zrychlite provadéni zmén
zadavani.

3. Viimejte si jakychkoli potizi se zrychlenim.

4, Stisknéte tlacitko [Off] (Vypnout).

5. Vsimejte si jakychkoli potizi se zpomalenim.

Pokud dochézi k potizim se zrychlenim:

. Pokud se objevi vystrahy nebo poplachy,
vyhledejte informace v 8 Wystrahy a poplachy

o Zkontrolujte, zda jsou spravné zadany udaje o
motoru.

o Prodluzte dobu rozbéhu dobu zrychleni v
3-41 Rampa 1, doba rozbéhu

o Zvys$te mezni hodnotu proudu v 4-18 Proudové
om..

. Zvyste mezni hodnotu momentu v 4-16 Mez
momentu pro motoricky rezim

Pokud dochazi k potizim se zpomalenim:

. Pokud se objevi vystrahy nebo poplachy,
vyhledejte informace v 8 VWystrahy a poplachy.

. Zkontrolujte, zda jsou spravné zadany udaje o
motoru.

o Prodluzte dobu dobéhu dobu zpomaleni v
3-42 Rampa 1, doba dobéhu.

. Zapnéte Fizeni prepéti v 2-17 Rizeni pfepéti.
Informace o resetovani ménice kmitoctu po vypnuti
naleznete v 4.1.1 Oviddaci panel .

POZNAMKA!

Césti 3.2 Pripojeni ménice kmitoctu k napdjeni az

3.3 Zdkladni programovdni provozu popisuji postupy pfi
pfipojovéani ménice kmitoc¢tu k napéjeni, zakladni progra-
movani, nastaveni a testovanf funk&nosti.

3.8 Spusténi systému

Pred postupy popsanymi v této ¢asti musi byt dokonceno
zapojeni a programovani aplikace. 6 Priklady aplikaci s
nastavenim pomUze pii provadéni tohoto ukonu. Dalsi
pomucky pro nastaveni aplikace jsou uvedeny v 1.2 Dalsi
zdroje. Doporucujeme provést nasledujici kroky poté, co
bylo dokonéeno nastaveni aplikace.

AUPOZORNEN

SPUSTENI MOTORU!

Zkontrolujte, zda jsou motor, systém a jakakoli pfipojena
zarizeni pfipravend ke startu. UzZivatel odpovida za zajisténi
bezpe¢ného provozu za libovolnych podminek. Nedodrzeni
pravidel mdize mit za nasledek uraz nebo poskozeni
zafizeni.
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1. Stisknéte tlac¢itko [Auto On] (Auto).

2. Zkontrolujte, zda jsou k ménici kmitoctu spravné
pfipojeny externi fidici funkce a zda bylo
dokonceno naprogramovani.

3. Aktivujte externi povel spusténi.

4, Nastavte zadanou hodnotu otacek v celém
rozsahu otacek.

5. Deaktivujte externi povel spusténi.
6. Poznamenejte si veskeré problémy.

Pokud se objevi poplachy nebo vystrahy, vyhledejte
informace v 8 Vystrahy a poplachy.

3.9 Akusticky hluk nebo vibrace

Pokud motor nebo zatizeni pohdnéné motorem - napf.
lopatka ventildtoru — vydava pfi urcitych kmitoc¢tech hluk
nebo vibrace, zkuste pouzit nasledujici parametry:

. Zakazané otacky, skupina parametrl 4-6*

. Vypnout parametr Pfemodulovani,
14-03 Premodulovdni

. Skupina parametr( typu spinani a spinaciho
kmitoctu 14-0*

. Tlumeni rezonance, 1-64 Tlumeni rezonance

MG20M948 - VLT® je registrovana ochranna zndmbka spole¢nosti Danfoss.
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4 Uzivatelské rozhrani

4.1.1 Usporfadani panelu LCP
4.1 Ovladaci panel o , 5 o o
Ovladaci panel LCP je rozdélen na ¢tyii funkéni skupiny (viz
Ovléadaci panel (LCP) je kombinaci displeje a klavesnice na Obrdzek 4.1).
pfedni strané ménice. Panel LCP je uzivatelskym rozhranim
ménice kmitoctu.

S
o
3
Panel LCP ma nékolik uzivatelskych funkci. 2
[aal
Status 1'??)
. Spusténi, zastaveni a fizeni otacek, pokud ménic 1234rpm 10A 43.5Hz
pracuje v rezimu mistniho ovladani.
. Zobrazerjl Provoznlch dat, stavd, vystrah a . 43’5 Hz
upozornéni
. Programovani funkci ménice kmitoctu
Run OK
. Rucni vynulovani ménice kmitoc¢tu po poruse,
pokud neni aktivni automaticky reset. Quick Viai Alarm
b Status ain
K dispozici je také volitelny numericky panel LCP (NLCP). Menu Menu Log
Panel NLCP pracuje podobné jako panel LCP. Podrobné
informace o pouziti panelu NLCP najdete v Pfiru¢ce progra-
mdtora.
C
d

Obrazek 4.1 LCP

a. Oblast displeje.

b. Tlac¢itka menu displeje pro zménu zobrazeni
(stavové moznosti, programovani nebo historie
chybovych zprav).

C. Navigacni tlacitka pro funkce programovani,
pohybovani kurzorem a fizeni otdcek v rezimu
mistniho ovladani. Panel také obsahuje stavové
kontrolky.

d. Tlacitka provoznich rezimG a vynulovani
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4.1.2 Nastaveni hodnot na displeji panelu 4.1.3 Tlacitka menu displeje
LCP
Tlac¢itka menu se pouzivaji k nastaveni parametrt
Oblast displeje se rozsviti, kdyz je do ménice kmitoctu pfistupnych pomoci menu, k prepinani rezimd zobrazeni
pfivedeno sitové napéti nebo kdyz je napajen stavu béhem normalniho provozu a k zobrazeni udajd z
prostiednictvim svorky stejnosmérné sbérnice nebo protokolu chybovych stavd.
externiho 24V zdroje.
°
Informace zobrazené na panelu LCP Ize upravit podle Status Quick Main Alarm 3
.. , . Menu Menu Log %
uzivatelské aplikace. =]
Obrézek 4.4 Tla¢itka menu
. Ke kazdému udaji zobrazenému na displeji je
pridruzen parametr.
. Moznosti se voli v rychlém menu Q3-11 Nastaveni Tla&itko Funkce
displeje. Status (Stav) Stisknutim zobrazite provozni informace.
. Displej 2 nabizi alternativu vétiiho displeje. * Vrezimu Auto Ize stisknutim pfepinat mezi

o s sy . . stavovymi udaji na displeji.
. Stav ménice kmitoc¢tu na dolnim fadku displeje se

generuje automaticky a nelze ho ménit. e Opakovanym stisknutim budete posouvat
zobrazeni stavu.

o
St =
1(@) g e Stisknutim a podrzenim tlacitka [Status]
799 ot./min. 7,83A 36,4 kW S
@ (Stav) spole¢né s [A] nebo [Y] upravite jas
0,000 displeje.
e Symbol v pravém hornim rohu displeje
53,2% Kazuie smar otadeni .
ukazuje smér otdceni motoru a aktivni sadu
A“‘“““““'%"Zbéh/ el parametrd. Tento Udaj neni programo-

vatelny.
Quick Menu Umoziuje pfistup k programovani parametrQ

Obrazek 4.2 Udaje na displeji (Rychlé menu) |pro pocatecni nastaveni a pro mnoho aplikaci.
e Stisknutim se dostanete do nabidky Q2
Rychlé nastaveni, kde je uveden postup

programovani zakladniho nastaveni ménice

~

1(1)

G 207 ot./min.  525A 24,4 kW

6,9 Hz

kmitoctu.

o P¥i nastavovani funkci dodrzujte uvedenou
posloupnost parametrd.

Main Menu Umozniuje pfistup ke viem programovatelnym

(Hlavni menu) | parametrim.
Délkovy automaticky chod

@ @1308%62.10

e Dvojim stisknutim zobrazite nejvyssi index.

o]

e Jednim stisknutim se vratite k poslednimu

. mistu.
Obrézek 4.3 Udaje na displeji

o Po stisknuti tlacitka mazete zadat ¢islo
parametru a pfimo ho oteviit.

Displej Cislo parametru Vychozi nastavent: Alarm Log Zobrazi seznam aktudlnich vystrah, poslednich
1.1 0-20 Otacky motoru za (Pamét 10 poplachtd a protokol udrzby.
minutu poplachi) e Podrobné informace o méni¢i kmito¢tu
12 0-21 Proud motoru predtim, nez nahlésil poplach, ziskéte, kdyz
13 0-22 Vykon motoru (kW) pomoci navigacnich tlacitek zvolite ¢islo
2 0-23 Kmitocet motoru poplachu a stisknete tlacitko [OK].
3 0-24 Zadana hodnota v
procentech Tabulka 4.2 Popis funkci tlacitek menu

Tabulka 4.1 Legenda k Obrdzek 4.2 a Obrdzek 4.3
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4.1.4 Navigacni tlacitka

Navigacni tlacitka slouzi k programovani funkci a k
pohybovani kurzorem. Navigacni tlacitka rovnéz umoznuji
ovladéni otdcek v ru¢nim provozu. V této oblasti jsou také
umistény tfi stavové kontrolky ménic¢e kmitoctu.

On

Warm

Alarm

130BT117.10

Obrézek 4.5 Navigacni tlacitka

Tlac¢itko Funkce

Back (Zpé&t) |Vrati vas k predchozimu kroku nebo seznamu ve
strukture menu.

Cancel Zrudi posledni zménu nebo pfikaz, pokud dosud

(Storno) nedoslo ke zméné zobrazeni.

Info Stisknutim zobrazite definici zobrazené funkce.

Naviga¢ni [ Pomoci Ctyi navigacnich tlacitek mazete prechazet

tlacitka mezi polozkami menu.

OK Pouziva se pro pristup ke skupindm parametrQ

nebo k potvrzeni volby.

Tabulka 4.3 Funkce naviga¢nich tladitek

Barva

Akce Funkce

Zelena

ON Kontrolka ON (Zapnuto) se rozsviti,
kdyZ je do ménice kmitoctu
piivedeno sitové napéti, nebo kdyz
je napdjen prostrednictvim svorky
stejnosmérné sbérnice, nebo z

externiho 24V zdroje.

Zlutd

WARN Kdyz je splnéna podminka
vystrahy, rozsviti se zluta kontrolka
WARN a na displeji se zobrazi

zprdva popisujici problém.

Cervena

ALARM Pfi chybovém stavu za¢ne blikat

Cervena kontrolka poplachu a

zobrazi se text k poplachu.

Tabulka 4.4 Funkce kontrolek

4.1.5 Ovladaci tlacitka

Ovladaci tlacitka jsou umisténa u spodniho okraje displeje

LCP.

L1 L1 L1

Obrazek 4.6 Ovladaci tlacitka

130BP046.10

Tlatitko

Funkce

Hand on
(Ruéng)

Stisknutim tlacitka spustite méni¢ kmitoctu v

mistnim rezimu.

e Pomoci navigacnich tla¢itek muzete ovladat
otdcky ménice kmitoctu.

o Externi signdl pro zastaveni pfedany na fidici
vstup nebo ze sériové komunikace potlaci
mistni rezim.

Off (Vypnuto)

Zastavi motor, ale neodpoji napajeni ménice
kmitoctu.

Auto on
(Auto)

Pfepne systém na délkové ovladéni.

o Reaguje na externi povel spusténi pfedany
pomoci fidicich svorek nebo sériové
komunikace.

e Zadana hodnota otacek pochazi z externiho
zdroje.

Reset (Reset)

Vynuluje méni¢ kmito¢tu ru¢né po vymazani

poplachu.

Tabulka 4.5 Funkce ovladacich tlacitek

4.2 Zalohovani a kopirovani nastaveni
parametru

Naprogramovand data se ukladaji do ménice kmitoctu.

Data Ize ulozit do paméti panelu LCP a vytvofit
jejich zalohu.

Data ulozend do panelu LCP lze stdhnout zpét do

ménice kmitoctu.

Data je také mozné stahnout do jinych ménica
kmitoctu, jestlize k nim pfipojite panel LCP a
ulozena nastaveni do nich stahnete. (Timto
zpUsobem lze naprogramovat vice ménicl se
stejnym nastavenim.)

Pfi inicializaci ménice kmitoc¢tu na vychozi

nastaveni se data ulozend do paméti panelu LCP

neméni.

34
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AVAROVAN

NEUMYSLNY START!

KdyzZ je méni¢ kmitoctu piipojen k elektrické siti, motor se
muze kdykoli spustit. Méni¢ kmitoctu, motor a veskerd
pohé&néna zafizeni musi byt pfipravena k provozu. Pokud
by nebyla pfipravena k provozu a méni¢ kmitoctu by byl
pfipojen k el. siti, mohla by byt nasledkem smrt, vazné
poranéni, poskozeni zafizeni nebo majetku.

4.2.1 Ukladani dat do panelu LCP

1. Pred ukladanim nebo stahovanim dat zastavte
motor stisknutim tlacitka [Off] (Vypnuto).

Prejdéte na 0-50 Kopirovdni pres LCP.
Stisknéte tlacitko [OK].
Vyberte polozku Vée do LCP.

ok~ W

Stisknéte tlacitko [OK]. Zobrazi se ukazatel
pribéhu ukladani.

6. Stisknutim tlac¢itka [Hand On] (Ruc¢né) nebo [Auto
On] (Auto) obnovte normalni provoz.

4.2.2 Stahovani dat z panelu LCP

1. Pred ukladanim nebo stahovanim dat zastavte
motor stisknutim tlacitka [Off] (Vypnuto).

Prejdéte na 0-50 Kopirovdni pres LCP.
Stisknéte tlacitko [OK].

Vyberte polozku Vse z LCP.

uokc W

Stisknéte tlacitko [OK]. Zobrazi se ukazatel
pribéhu stahovani.

6. Stisknutim tlac¢itka [Hand On] (Ruc¢né) nebo [Auto
On] (Auto) obnovte normalni provoz.

4.3 Obnoveni vychozich nastaveni

UPOZORNENI

Inicializace obnovi vychozi tovarni nastaveni ménice.
Budou vymazana viechna data tykajici se motoru, progra-
movani, lokalizace a sledovani. Ulozenim dat do panelu
LCP se vytvoii zaloha pied inicializaci.

Obnoveni vychozich hodnot nastaveni parametrd ménice
kmitoctu se provadi inicializaci ménice. Inicializaci Ize
provést pomoci 14-22 Provozni reZim nebo ru¢né.

. Pti inicializaci pomoci 14-22 Provozni reZim se
neméni Udaje o ménici kmitoctu, napf. pocet
hodin provozu, volba sériové komunikace,
nastaveni vlastniho menu, historie poruch,
historie poplachi a dalsi sledovaci funkce.

o Obecné se doporucuje pouzit 14-22 Provozni
rezim.
. PFi ru¢ni inicializaci se vymazou viechna data

tykajici se motoru, programovani, lokalizace a
sledovani a obnovi se vychozi nastaveni ménice.

4.3.1 Doporucena inicializace

1. Dvojim stisknutim tlacitka [Main Menu] (Hlavni
menu) oteviete parametry.

Prejdéte na polozku 14-22 Provozni rezim.
Stisknéte tlacitko [OK].

Prejdéte na polozku Inicializace.
Stisknéte tlacitko [OK].

Vypnéte ménic a pockejte, az se displej vypne.

N o un o~ w N

Méni¢ znovu zapnéte.

Béhem spusténi se obnovi vychozi nastaveni parametrd.
Spusténi maze trvat o néco déle nez normalné.

8. Zobrazi se poplach 80.

9. Stisknutim tlacitka [Reset] se vratte do provozniho
rezimu.

4.3.2 Rudni inicializace

1. Vypnéte ménic¢ a pockejte, az se displej vypne.

2. Stisknéte a podrzte tlacitka [Status] (Stav), [Main
Menu] (Hlavni menu) a [OK] (OK) a zapnéte
ménic.

Béhem spusténi se obnovi vychozi nastaveni parametrd.
Spusténi mize trvat o néco déle nez normalné.

Rucni inicializaci se nevynuluji nasledujici informace o
ménici kmitoctu:

o 15-00 Pocet hodin provozu
. 15-03 Pocet zapnuti
o 15-04 Pocet prehrdti

. 15-05 Pocet prepéti
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5 Programovani ménice kmitoctu

5.1 Uvod

Méni¢ kmitoctu se programuje pomoci parametrd.
Parametry jsou pristupné stisknutim tlac¢itka [Quick Menu]
(Rychlé menu) nebo [Main Menu] (Hlavni menu) na panelu
LCP. (Podrobné informace o pouziti funk¢nich tlacitek
panelu LCP naleznete v 4 Uzivatelské rozhrani.) Parametry
jsou rovnéz dostupné prostiednictvim pocitacového
programu Software pro nastavovani MCT 10

(viz )5.6 Ddlkové programovdni pomoci softwaru Software
pro nastavovdni MCT 10.

Rychlé menu se pouziva pro prvni spusténi (Q2-** Rychlé
nastaveni) a podrobné pokyny pro bézné aplikace ménice
kmitoctu (Q3-** Nastaveni funkci). Jsou uvedeny podrobné
postupy. Tyto pokyny umoznuji uzivateli projit parametry
pouzivané pro programovani aplikaci ve spravném pofradi.
Data zadana do jednoho parametru mohou zménit
moznosti, které budou k dispozici v nasledujicich
parametrech. Rychlé menu predstavuje snadné voditko pro
spusténi a provoz vétsiny systém.

Rychlé menu obsahuje rovnéz polozku Q7-** Voddrenstvi a
Cerpadla, kterd umoznuje velmi rychly pfistup ke viem
vyhrazenym funkcim méni¢e VLT® AQUA Drive pro
vodarenstvi a cerpadla.

Hlavni menu umozniuje pfistup ke vSem parametrim a
umoznuje pokrocilé aplikace ménic¢e kmitoctu.

5.2 Priklad programovani

Zde je uveden pfiklad programovani ménic¢e kmitoctu pro
béznou aplikaci v rezimu bez zpétné vazby.

. Timto postupem naprogramujete méni¢ kmitoctu
tak, aby pfijimal analogovy fidici signal 0-10 V DC
na vstupni svorce 53.

. Méni¢ kmitoctu bude reagovat vystupem do

motoru v rozsahu 6-60 Hz pfimo Umérnym
vstupnimu signalu (0-10 V DC = 6-60 Hz).

Zvolte nésledujici parametry tak, Ze pomoci navigacnich
tla¢itek vzdy prejdete na nazev a stisknete tlacitko [OK] po
kazdé akci.

1. 3-15 Zdroj 1 Zddané hodnoty

~ o
14.7% 0.00A 0| o
oo}
] £
R
3-15 Reference Resource -
@] Analog input 53
Obrézek 5.1 Zadané hodnoty 3-15 Zdroj 1 Z2ddané hodnoty
2. 3-02 Minimdlni Zddand hodnota. Nastavte
minimalni interni zadanou hodnotu ménice
kmitoctu na 0 Hz. (Timto zplsobem nastavite
minimalni otacky ménic¢e kmitoctu na 0 Hz.)
'Sy 2
14.7% 0.00A 10| o
~
Analog Reference Q3»21‘ =
o
m

3-02 Minimum Reference

0.000 Hz

Obrazek 5.2 Analogova zaddana hodnota 3-02 Minimdlni Zddand
hodnota

3. 3-03 Max. Zddand hodnota. Nastavte maximalni
interni Zzddanou hodnotu ménice kmitoc¢tu na 60
Hz. (Timto zplsobem nastavite maximalni otacky
ménice kmito¢tu na 60 Hz. Uvédomte si, ze 50/60
Hz se mze lisit podle regionu.)

o
14.7% 0.00A 1(1)

Analog Reference Q3-21

3-03 Maximum Reference

130BT763.11

50.000 Hz

Obrézek 5.3 Analogové Zzadana hodnota 3-03 Max. Zddand
hodnota
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4, 6-10 Svorka 53, nizké napéti. Nastavte minimalni 7. 6-15 Svorka 53, vys. Z. h./zpétnd vazba. Nastavte
zadanou hodnotu externiho napéti na svorce 53 maximalni Zzddanou hodnotu otacek na svorce 53
na 0 V. (Timto zpUsobem nastavite minimalni na 60 Hz. (Timto zplUsobem ménici kmitoctu
vstupni signdl na 0 V.) sdélite, ze maximalni napéti pfichazejici na svorku

=~ © 53 (10 V) se rovna vystupni hodnoté 60 Hz.)
14.7% 0.00A O
R 7 -
6-10 Terminal 53 Low 3
Voltage 6-15 Terminal 53 High =

Ref./Feedb. Value

0.00V
50.000

Obréazek 5.4 Analogova Zaddana hodnota 6-10 Svorka 53, nizké
napéti Obrézek 5.7 Analogové zadana hodnota 6-15 Svorka 53, vys. Z. h./

zpétnd vazba

5. 6-11 Svorka 53, vysoké napéti. Nastavte maximalni
zadanou hodnotu externiho napéti na svorce 53 Kdyz nyni externi zafizeni dodavé na svorku 53 ménice
na 10 V. (Timto zpGsobem nastavite maximalni kmitoctu Fidici signal 0-10 V, systém je pfipraven k
hodnotu vstupniho signalu na 10 V.) provozu. Vimnéte si, Ze posuvnik na pravé strané
° posledniho obrazku displeje je dole, coz znameng, ze
e —
14.7% 0.00A OIS procedura je dokoncena.
6-11 Terminal 53 High = Na Obrdzek 5.8 je vyobrazeno zapojeni pouzité pro toto
Voltage nastaveni.
10.00V o
g
=
Obrézek 5.5 Analogové zadana hodnota 6-11 Svorka 53, vysoké §
napéti i
U-l 61r (53 +>
6. 6-14 Svorka 53, nizkd Z. h./zpétnd vazba. Nastavte E 0-10v
minimalni Zadanou hodnotu otacek na svorce 53 AS3 s 7)
na 6 Hz. (Timto zplsobem ménici kmitoctu J7

sdélite, ze minimalni napéti pfichazejici na svorku
53 (0 V) se rovna vystupni hodnoté 6 Hz.)

14.7 % 0.00 A 10) =
@21 B Obrazek 5.8 Priklad zapojeni pro externi zafizeni
) § dodavajici fidici signal 0-10 V (méni¢ kmitoctu
6- 14 Terminal 53 Low —
Ref./Feedb. Value vlevo, externi zafizeni vpravo)

000020.000
L v

Obrazek 5.6 Analogova Zadana hodnota 6-14 Svorka 53, nizkd Z.
hJ/zpétnd vazba
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7 vrs

5.3 Priklady programovani fidicich svorek

Ridici svorky je mozné programovat.

. Kazda svorka mlize provadét urcité specifické
funkce.

. Funkce se zapind pomoci parametrl pfidruzenych
ke svorce.

Cisla a vychozi nastaveni parametr( Fidicich svorek
naleznete v Tabulka 2.4. (Vychozi nastaveni lze zménit na
zakladé vybéru 0-03 Regiondlni nastaveni.)

V nésledujicim pfikladu je ilustrovan zplsob zobrazeni
vychoziho nastaveni svorky 18.

1. Stisknéte dvakrat tlac¢itko [Main Menu] (Hlavni
menu), piejdéte na skupinu parametrd 5-** Dig.
vstup/vystup a stisknéte tlacitko [OK].

14.6% 0.00A

Main Menu ‘

2-** Brakes

130BT768.10

3-** Reference / Ramps

4-** Limits / Warnings

Obrazek 5.9 6-15 Svorka 53, vys. Z. h/zpétnd vazba

2. Prejdéte na skupinu parametrl 5-1* Digitdini
vstupy a stisknéte tlacitko [OK] (OK).

14.7%

Digital In/Out

5-0* Digital I/O mode

0.00A

w
¥
130BT769.10

5-4* Relays

5-5* Pulse Input

Obrézek 5.10 Dig. vstup/vystup

3. Prejdéte na polozku 5-10 Svorka 18, digitdlni vstup.

Stisknutim tlacitka [OK] (OK) prejdéte na moznosti
funkci. Zobrazeno je vychozi nastaveni Start.

14.7%

0.00A

N

1(1)

Digital Inputs

5-1*

5-10 Terminal 18 Digital
Input

[F] Start

Obrézek 5.11 DigitéIni vstupy

5.4 Vychozi nastaveni parametrd pro
hodnotu Mezinarodni/Severni Amerika

Nastaveni par. 0-03 RegiondlIni nastaveni na hodnotu
Mezindrodni nebo Severni Amerika zméni vychozi

nastaveni nékterych parametrd. V Tabulka 5.1 jsou uvedeny
dotcené parametry.

130BT770.10

Parametr

Mezinarodni
vychozi hodnota

Vychozi hodnota
parametru pro

parametru nast. Severni
Amerika
0-03 Regionalni Mezinarodni Severni Amerika
nastaveni
0-71 Format RRRR-MM-DD MM/DD/RRRR
datumu
0-72 Format ¢asu 24 h 12 h

1-20 Vykon motoru
(kW]

Viz Poznamka 1

Viz Poznamka 1

1-21 Vykon motoru
[HP]

Viz Poznamka 2

Viz Poznamka 2

1-22 Napéti motoru

230 V/400 V/575 V

208 V/460 V/575 V

1-23 Kmitocet
motoru

20-1 000 Hz

60 Hz

3-03 Max. zadana
hodnota

50 Hz

60 Hz

3-04 Funkce zadané
hodnoty

Soucet

Externi/pevna z. h.

4-13 Maximalni
otacky motoru [ot./
min.]

Viz Pozndmka 3

1 500 ot./min

1 800 ot./min

4-14 Maximalni
otacky motoru [Hz]
Viz Poznamka 4

50 Hz

60 Hz

4-19 Max. vystupni
kmitocet

1,0-1 000,0 Hz

120 Hz

4-53 Vystraha:
vysoké otacky

1 500 ot./min

1 800 ot./min

5-12 Svorka 27,

digitalni vstup

Dobéh, inv.

Externi zablokovani

38
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Parametr

Mezinarodni
vychozi hodnota

Vychozi hodnota
parametru pro

parametru nast. Severni
Amerika
5-40 Funkce relé Poplach Z&dny poplach
6-15 Svorka 53, vys. |50 60
z. h./zpétna vazba
6-50 Svorka 42, 100 Otacky 4-20 mA

Vystup
14-20 Zpusob resetu

Autom. reset x 10 Nekonecny poc. res.

22-85 Otécky 1 500 ot./min 1 800 ot./min
v planovaném bodé

[ot./min.]

Viz Pozndmka 3

22-86 Otacky 50 Hz 60 Hz

v planovaném bodé
[Hz]

Tabulka 5.1 Vychozi nastaveni parametr pro hodnotu
Mezinarodni/Severni Amerika

Pozndmka 1: 1-20 Vykon motoru [kW] je zobrazen pouze tehdy,
jestlize je par. 0-03 Regiondlni nastaveni nastaven na hodnotu [0]
Mezindrodni.

Pozndmka 2: 1-21 Viykon motoru [HP]je zobrazen pouze tehdy,
jestlize je par. 0-03 Regiondlni nastaveni nastaven na hodnotu [1]
Severni Amerika.

Pozndmka 3: Tento parametr je zobrazen pouze tehdy, kdyZ je par.
0-02 Jednotka otd¢ek motoru nastaven na [0] ot./min.

Pozndmka 4: Tento parametr je zobrazen pouze tehdy, kdyZ je par.
0-02 Jednotka otdcek motoru nastaven na [1] Hz.

Zmény provedené ve vychozim nastaveni se ulozi a je
mozné je zobrazit v rychlém menu spolecné s veskerym
naprogramovanim parametrd.

1. Stisknéte tlacitko [Quick Menu] (Rychlé menu).

2. Prejdéte na polozku Q5 Provedené zmény a
stisknéte tlacitko [OK].

25.9%

Q1 My Personal Menu

0.00A 1(1)

130BP089.10

Q2 Quick Setup

Q3 Function Setups

Obrazek 5.12 Rychlé menu

3. Pomoci polozky Q5-2 Od tovdrniho nastaveni
zobrazite vSechny zmény programovani a pomoci
polozky Q5-1 Poslednich 10 zmén zobrazite
posledni zmény.

e
25.9% 0.00A 1(1)

Changes Made Q5

Q5-1 Last 10 Changes

130BP090.10

Q5-3 Input Assignments

Obrazek 5.13 Provedené zmény

5.5 Struktura menu parametri

Spravné naprogramovani pro aplikace ¢asto vyzaduje
nastaveni funkci v nékolika souvisejicich parametrech.
Nastaveni parametr( sdéluje ménici kmito¢tu podrobné
informace o systému, aby jej mohl spravné spravovat.
Podrobné informace o systému mohou zahrnovat polozky
jako typy vstupnich a vystupnich signald, programované
svorky, minimalni a maximalni rozsahy signald, vlastni
zobrazeni, automaticky restart a dalsi funkce.

. Podrobné programovani parametrd a moznosti
nastaveni uvidite na displeji panelu LCP.

o Po stisknuti tlacitka [Info] v libovolném misté
menu se zobrazi dalsi podrobnosti k dané funkci.

o Pristup k libovolnému parametru ziskate
stisknutim a podrzenim tlac¢itka [Main Menu]
(Hlavni menu) a zadanim cisla parametru.

. Podrobné informace o nastavenich pro bézné
aplikace naleznete v 6 Priklady aplikaci s
nastavenim.
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5.5.1 Struktura rychlého menu
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VLT® AQUA Drive

Programovéni ménice kmitoct... . $is
Navod k pouzivani

5.6 Dalkové programovani pomoci
softwaru Software pro nastavovani MCT
10

Spole¢nost Danfoss dodéava softwarovy program
umoznujici vyvoj, ukladani a prenos programovani ménice
kmitoctu. Software pro nastavovani MCT 10 umoziuje
uzivateli pfipojit k ménic¢i kmitoctu pocita¢ a programovat
pomoci pocitace, misto aby bylo tieba pouzivat panel LCP.
Veskeré programovani ménice Ize navic provadét offline a
program potom jednoduse stahnout do ménice. Nebo je
mozné cely profil ménice kmitoctu ulozit do pocitace jako
zdlohu nebo za Ucelem analyzy.

Pocitac Ize pfipojit k méni¢i pomoci konektoru USB nebo
svorky RS-485.

Software pro nastavovani MCT 10 je zdarma k dispozici ke
stazeni na www.VLT-software.com. Na vyzadani je software
k dispozici na disku CD s katalogovym ¢islem 130B1000.
Dalsi informace naleznete v ndvodu k pouzivani.

46 MG20M948 - VLT® je registrovana ochranna znambka spole¢nosti Danfoss.



VLT® AQUA Drive

Priklady aplikaci s nastave... Névod k pouzivani

6 Priklady aplikaci s nastavenim

Parametry
- o Funkce Nastaveni
6.1 Uvod =
2
POZNAMKA! 26-20 Svorka 54,
Kdyz je pouzita volitelna funkce bezpeéného zastaven, ™ | nizké napéti 0,07 V
bude mozna tfeba umistit propojku mezi svorky 12 (nebo 6-21 SIVO’ kav5,4' 0V
13) a 37, aby méni¢ kmito¢tu fungoval s pouzitim vysoké napéti
vychozich naprogramovanych hodnot. 6-24 Svorka 54, | 0*
nizkd z. h./zpétnd
Priklady v této Casti maji slouzit jako stru¢na reference pro vazba
bézné aplikace 6-25 Svorka 54, |50*
vys. Z. h./zpétnd
. . . . vazba
. Neni-li uvedeno jinak, jsou pro nastaveni * = Vvehoat hodnot
o v , , , = Cchozl hoanota
parametr pouzity vychozi hodnoty pro dany 5 y . —
region (zvoleny v 0-03 Regiondlni nastaveni) ozndmky/komentafe:
. Parametry pfidruzené ke svorkam a jejich
. . 0-10V
nastaveni jsou uvedeny vedle schémat.
. Pokud je pro analogové svorky A53 nebo A54
tfeba provést nastaveni prepinacd, je to rovnéz
vyznaceno.
AS54
6.2 Priklady aplikaci

Parametry Tabulka 6.2 Anangon napétovy snimac
S [Funkee Nastavent zpétné vazby (3 vodice)
g
] Paramet
S |6-22 Svorka 54, 4 mA* Y -
2 i ) Funkce Nastaveni
maly proud z
N
6-23 Svorka 54, 20 mA* § 520 Svorka 54
velky proud g[6-20 Svorka 34,
~[nizké napéti 0,07 V*
6-24 Svorka 54, o*
s . 6-21 Svorka 54, |10 V*
nizkd Z. h./zpétnd » »
vazba vysoké napéti
- *
6-25 Svorka 54, vys. | 50* 6-24 Svorka 54, 10
< .y nizkd z. h./zpétnd
Z. h./zpétnd vazba
- - vazba
* = Vychozi hodnota 525 Svorka 54507
-25 Svorka 54,
Pozndmky/komentéfe: . L
vys. Z. h./zpétnd
vazba
" 420mA * = Vychozi hodnota
Poznémky/komentafe:
0-10V
A54
. ey x A54
Tabulka 6.1 Analogovy proudovy snima¢ zpétné vazby

Tabulka 6.3 Analogovy napétovy snimac
zpétné vazby (4 vodice)
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Parametry POZNAM KA'

S Funkce Nastaveni Poznamenejte si nastaveni pfepinalll pro vybér napéti
0|
e nebo proudu.
§ 6-10 Svorka 53,
| nizké napeti 0,07 V* Parametry
6-11 Svorka 53, (10 V* ° Funkce Nastaveni
vysoké napéti é
O
6-14 Svorka 53, | 0% % 5-10 Svorka 18, |[8] Start*
nizkd z. h./zpétnd ) digitdIni vstup
vazba 5-12 Svorka 27, |[7] Externi
6-15 Svorka 53, | 50* digitdini vstup | zabl.
vys. Z. h./zpétnd * = Vychozi hodnota
vazba Poznamky/komentare:
+ * = Vychozi hodnota
Poznamky/komentare:
0-10V
A53
Tabulka 6.4 Analogova zaddana hodnota otacek (napéti)
POZNAMKA!
Poznamenejte si nastaveni pfepinacl pro vybér napéti Tabulka 6.6 Pfikaz ke spusténi nebo zastaveni s
nebo proudu. externim zablokovanim
Parametry
o Funkce Nastaveni
ot
3
§ 6-12 Svorka 53, |4 mA*
~ | maly proud
6-13 Svorka 53, |20 mA*
velky proud

6-14 Svorka 53, |0*
nizkd z. h./zpétnd
vazba

6-15 Svorka 53, |50*
vys. Z. h./zpétnd

vazba

* = Vlychozi hodnota

Poznamky/komentare:

4-20mA

Tabulka 6.5 Analogova Zzadana hodnota otacek (proud)
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Parametry

Parametry

Funkce Nastaveni

5-10 Svorka 18, |[8] Start*
digitdIni vstup
5-12 Svorka 27, |[7] Externi
digitdIni vstup zabl.

130BB681.10

* = Vychozi hodnota

Poznamky/komentare:
Kdyz je par. 5-12 Svorka 27,
digitdlni vstup nastaven na
hodnotu [0] Bez funkce,
propojka ke svorce 27 neni
potieba.

Tabulka 6.7 Piikaz ke spusténi nebo zastaveni bez
externiho zablokovani

Parametry

Funkce Nastaveni

5-11 Svorka 19, |[1] Reset
Digitdlni vstup

130BB682.10

* = Vychozi hodnota

Poznamky/komentare:

Tabulka 6.8 Externi vynulovani poplachu

Funkce Nastaveni

130BB683.10

6-10 Svorka 53,
nizké napéti 0,07 V*

6-11 Svorka 53, |10 V*
vysoké napéti

6-14 Svorka 53, |0*
nizkd z. h./zpétnd
vazba

6-15 Svorka 53, |50*
vys. Z. h./zpétnd
vazba

=5k}

* = Vychozi hodnota

A53

Poznamky/komentafte:

Tabulka 6.9 Zadana hodnota otagek (pomocf

manualniho potenciometru)

Parametry

Funkce Nastaveni

130BB684.10

5-10 Svorka 18,
digitdini vstup [8] Start*

5-11 Svorka 19, [52] Povoleni
DigitdlIni vstup béhu

5-12 Svorka 27, [7] Externi
digitdini vstup zabl.

5-40 Funkce relé |[167] Piikaz
startu aktivni

* = Vychozi hodnota

Poznédmky/komentate:

Tabulka 6.10 Povoleni béhu
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Parametry Parametry
o Funkce Nastaveni = Funkce Nastaveni
g g
2 g
2|8-30 Protokol FC* § 1-90 Tepelnd [2] Vypnuti
) —
| 8-31 Adresa 1* ochrana motoru | termistorem
8-32 Prenosovd | 9600* 1-93 Zdroj [1]
rychlost termistoru Analogovy
* = Vychozi hodnota vstup 53

Vo -
Poznamky/komentare: Vychozi hodnota

Ve vyse uvedenych
Poznamky/komentare:

parametrech vyberte protokol,
Kdyz je pouze potieba zobrazit

adresu a prenosovou rychlost.
vystrahu, 7-90 Tepelnd ochrana

motoru se nastavi na hodnotu
[1] Vystraha termistorem.

Tabulka 6.12 Termistor motoru

RS-485

Tabulka 6.11 Sitové pfipojeni RS-485 (N2, Modbus RTU, FC)

UPOZORNENI

Termistory musi mit zesilenou ¢i dvojitou izolaci, aby
vyhovély pozadavkdim na izolaci PELV.
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VLT® AQUA Drive
Navod k pouzivani

7 Stavové zpravy

7.1 Zobrazeni stavu

Kdyz je méni¢ kmitoctu ve stavovém rezimu, ménic
automaticky generuje stavové zpravy, které se zobrazuji v
dolnim fadku displeje (viz Obrdzek 7.1).

[sows ] &
799RPM 7.83A 364kW | g
0.000 S
53.2% -
Auto || Remote Ramping
Sto
1 2 3
Obrézek 7.1 Zobrazeni stavu
a. Prvni ¢ast na stavovém fadku oznacuje ptvod
piikazu start/stop.
b. Druha cast stavového fadku udava plvod fizeni
otacek.
C. Posledni ¢&st stavového rfadku udava aktudini stav
ménice kmito¢tu. Zobrazuje se provozni rezim
ménice.

POZNAMKA!

V automatickém nebo délkovém rezimu provadi ménic
kmito¢tu funkce na zakladé externich poveld.

7.2 Definice stavovych zprav

Ve tfech nasledujicich tabulkach jsou definice vyznam
zobrazenych slov stavovych zprév.

Provozni rezim

Vypnuto Méni¢ kmitoctu nereaguje na fidici signaly,
dokud neni stisknuto tla¢itko [Auto On] (Auto)
nebo [Hand On] (Ru¢né).

Auto On Méni¢ kmitoctu je fizen pomoci fidicich svorek

a/nebo pomoci sériové komunikace.

Navigacni tlacitka na panelu LCP slouzi k
ovladani ménice kmitoctu. Mistni rezim potlaci
povely zastaveni, vynulovani, reverzace,
stejnosmérného brzdéni a dalsi signaly.

Tabulka 7.1 Stavové zpravy pro provozni rezim

Misto zddané hodnoty

Dalkova Z&dana hodnota otacek je dana externimi
signdly, sériovou komunikaci nebo internimi
predvolenymi zadanymi hodnotami.

Mistni Méni¢ kmitoctu je fizen v rezimu [Hand On]

(Ru¢né) nebo referen¢nimi hodnotami z
panelu LCP.

Tabulka 7.2 Stavové zprévy pro misto zddané hodnoty

Provozni stav

Stf. brzda Stfidava brzda byla zvolena v 2-10 Funkce
brzdy. Stfidava brzda pfremagnetizuje motor,
aby bylo dosaZeno fizeného zpomaleni.

AMA dokonc. Automatické prizpUsobeni k motoru (AMA)
bylo uspésné dokonceno.

AMA pripr. Test AMA je pfipraven ke spusténi. Spustte

stisknutim tl. [Hand On] (Ru¢né).

AMA spusténo

Test AMA probiha.

Brzdéni Brzdny stfida¢ pracuje. Brzdny rezistor
pohlcuje generovanou energii.

Max. brzdéni Brzdny stfida¢ pracuje. Bylo dosazeno
vykonového limitu brzdného rezistoru defino-
vaného v 2-12 Mezni brzdny vykon (kW).

Volny dobéh o Inverzni volny dobéh byl zvolen jako

funkce digitalniho vstupu (skupina
parametrd 5-1* Digitdini vstupy). Odpovi-
dajici svorka neni pfipojena.

e Volny dobéh aktivovan sériovou
komunikaci
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Provozni stav

Provozni stav

Rizeny dobéh

Rizeny dobéh byl zvolen v 14-10 Porucha

napdij..

o Sitové napéti je pii chybé sité pod
hodnotou nastavenou v 14-11 Sitové napéti
pfi poruse napdjent.

e Ménic¢ kmitoctu provede fizeny dobéh

Pozadavek na

konst. otacky

Byl vydan povel pro konstantni otacky, ale
motor zUstane zastaveny, dokud pres digitalni
vstup neobdrzi signél povoleni béhu.

Konstantni
otacky

Motor bézi podle naprogramovani v

3-19 Konst. ot. [ot./min.].

o Konstantni otdcky byly zvoleny jako funkce
digitalniho vstupu (skupina parametrd 5-7*
Digitdini vstupy). Odpovidajici svorka (napf.
svorka 29) je aktivni.

o Funkce Konstantni otacky je aktivovana
pomoci sériové komunikace.

o Funkce Konstantni otacky byla zvolena
jako reakce na funkci sledovéni (napi. Bez
signdlu). Funkce sledovani je aktivni.

motoru.

Velky proud Vystupni proud ménice je nad limitem
nastavenym v 4-51 Vystraha: velky proud.

Maly proud Vystupni proud ménice je pod limitem
nastavenym v 4-52 Vystraha: nizké otdcky

Pfidrzny DC Pridrzny DC proud byl zvolen v 7-80 Funkce pfi

proud zastaveni a je aktivni pfikaz zastaveni. Motor je
pfidrzovan stejnosmérnym proudem
nastavenym v 2-00 Pfidrzny DC proud/proud
predehf..

DC Stop Motor je pfidrzovan stejnosmérnym proudem

(2-01 DC brzdny proud) po zadanou dobu
(2-02 Doba DC brzdéni).
e Stejnosmérna brzda byla aktivovana v

Kontrola mot.

V 1-80 Funkce pri zastaveni byla zvolena funkce
Kontrola motoru. Je aktivni piikaz k zastaveni.
Aby bylo zajisténo, ze bude motor pripojen k
ménici kmitocty, je do motoru trvale vysilan
testovaci proud.

Rizeni piep. Rizeni prepéti bylo aktivovéno v 2-17 Rizeni
2-03 Spinaci otdcky DC brzdy [ot./min.] a je prepéti. Pfipojeny motor dodava do ménice
aktivni pfikaz zastaveni. kmito¢tu generativni energii. Rizeni prepéti
e Stejnosmérna brzda (inverzni) byla zvolena upravi pomér V/Hz tak, aby motor pracoval v
jako funkce digitalniho vstupu (skupina fizeném rezimu a aby nedoslo k vypnuti
parametrd 5-1* Digitdini vstupy). Odpovi- ménice kmitoctu.
dajici svorka neni aktivni. Vyk. €. vyp. (Pouze pro ménice kmitoctu s instalovanym
e Stejnosmérna brzda byla aktivovana exter.nlm zdro.jem na.pajenl.24 V) Sitové
sériovou komunikaci. napajeni ménice kmitoctu je odstranéno, ale
fidici karta je napajena externim 24V zdrojem.
Vysokad zpétna soucet viech aktivnich zpétnych vazeb je nad Rezim ochr. Je aktivni ochranny rezim. Méni¢ detekoval
vazba limitem nastavenym v 4-57 Vystraha: Vysokd kriticky stav (nadproud nebo prepét)
Zpétnd vazba. o Aby nedoslo k vypnuti, spinaci kmitocet se
Nizkd zpétna Soucet viech aktivnich zpétnych vazeb je pod snizil na 4 kHz.
vazba limitem nastavenym v 4-56 Vystraha: Nizkd
_ o Pokud je to mozné, ochranny rezim skon¢i
zpétnd vazba. blisng 23 10
fiblizné za 10 s.
Ulozeni vystupu |[Délkové zddana hodnota je aktivni a jsou P
udrzovany aktualni otacky. o Ochranny rezim mize byt omezen v
o Ulozeni vystupu bylo zvoleno jako funkce 14-26 Zpozdéni vypnuti pfi poruse stfidace.
digitalniho vstupu (skupina parametrd 5-7* Rychly stop Motor zpomali pomoci 3-81 Doba dobéhu pii
Digitdini vstupy). Odpovidajici svorka je rychlém zastavent.
aktivni. Otacky Ize nyni ovladat pouze e Inverzni rychlé zastaveni bylo zvoleno jako
funkcemi svorek zrychleni a zpomaleni. funkce digitalniho vstupu (skupina
e Drzeni rampy bylo aktivovano sériovou parametrd 5-1%). Odpovidajici svorka neni
komunikaci. aktivni.
Pozadavek na  [Byl vydan povel k uloZenf vystupu, ale motor « Funkce Rychlé zastaveni byla aktivovéna
uloZeni vystupu |zistane zastaveny, dokud neobdrzi signal pfes sériovou komunikaci.
povoleni béhu. Rozbéh/dobéh [ Motor zrychluje nebo zpomaluje pomoci
Ulozeni zadané |[UloZeni Zddané hodnoty bylo zvoleno jako aktivniho rozbéhu nebo dobéhu. Zadané
hodnoty funkce digitalniho vstupu (skupina parametr hodnoty, mezni hodnoty nebo klidového stavu
5-1* Digitdini vstupy). Odpovidajici svorka je dosud nebylo dosazeno.
aktivni. M‘%nié kmitoctu ulozi aktualni Zadanou Vys. zad. hod. Soucet vsech aktivnich zadanych hodnot je
hodnotu. Zaddanou hodnotu Ize nyni ménit nad limitem z4dané hodnoty nastavenym v
pouze funkcemi svorek zrychleni a zpomaleni. 4-55 Vystraha: Vysokd Zddand hodnota.
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Provozni stav
Nizka zad. h. Soucet vsech aktivnich zadanych hodnot je
pod limitem zadané hodnoty nastavenym v
4-54 Vystraha: Nizkd Zddand hodnota.
Béh na z. h Méni¢ kmitoctu bézi v rozsahu zédané

hodnoty. Hodnota zpétné vazby se shoduje se
zadanou hodnotou.

Pozadavek na

Byl vydan povel start, ale motor stoji, dokud

spusténi pies digitalni vstup neobdrzi signal Béh
povolen.
Béh Méni¢ kmitoctu fidi motor.

Rezim spanku

Funkce Uspory energie je zapnuta. Motor se
zastavil, ale v pfipadé potreby se znovu
automaticky rozbéhne.

Vysoké otacky

Otacky motoru jsou nad hodnotou nastavenou
v 4-53 Vlystraha: vysoké otdcky.

Nizké otacky

Otacky motoru jsou pod hodnotou
nastavenou v 4-52 Vystraha: nizké otdcky.

Poh. rezim

V automatickém rezimu ménic¢ kmitoctu
nastartuje motor signdlem start z digitalniho
vstupu nebo pomoci sériové komunikace.

Zpozdéni startu

V 1-71 ZpoZdéni startu byl nastaven cas
zpozdéni startu. Prikaz start je aktivovan a
motor nastartuje po vyprseni doby zpozdéni
startu.

Start vp./vz.

Start dopredu a start dozadu byly zvoleny jako
funkce dvou raznych digitalnich vstupt
(skupina parametr 5-1* Digitdini vstupy).
Motor se spusti dopfedu nebo dozadu podle
toho, ktera svorka bude aktivovana.

Stop

Ménic¢ kmitoctu obdrzel piikaz pro zastaveni z
panelu LCP, z digitélniho vstupu nebo pres
sériovou komunikaci.

Vypnuti

Byl ohlasen poplach a byl zastaven motor. Po
odstranéni pficiny poplachu je mozné ménic
kmitoctu resetovat ru¢né stisknutim tlacitka
[Reset] (Reset) nebo délkové pres fidici svorky
nebo sériovou komunikaci.

Vypnuti zabl.

Byl ohlasen poplach a byl zastaven motor. Po
odstranéni pfi¢iny poplachu je nutné ménic
kmitoctu zapnout a vypnout. Méni¢ kmitoctu
je pak mozné resetovat ru¢né stisknutim
tlacitka [Reset] nebo dalkové pres fidici svorky

nebo sériovou komunikaci.

Tabulka 7.3 Stavové zpravy pro provozni stav
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8 Vystrahy a poplachy

8.1 Sledovani systému

Méni¢ kmitoctu sleduje stav napdjeni, vystupu a Cinitele
motoru a také daldi ukazatele vykonu systému. Vystraha
nebo poplach neznamenaji nutné interni problém v ménici
kmitoctu. V. mnoha pfipadech je zndmkou chybného stavu
vstupniho napéti, zatizeni motoru nebo teploty, externich
signall nebo jinych oblasti sledovanych interni logikou
ménice kmitoctu. Provéfte tyto oblasti mimo méni¢
kmitoc¢tu dle informaci v poplachu nebo vystraze.

8.2 Typy vystrah a poplachu

Vystrahy

Vlystraha se vydava, kdyz hrozi poplachovy stav, nebo za
abnormalnich provoznich podminek a mize mit za
nasledek nahlaseni poplachu méni¢em kmitoctu. Vystraha
se vynuluje sama, kdyZ je abnormalni stav odstranén.

Poplachy

Vypnuti

Poplach se vydava, kdyz se méni¢ kmitoctu vypne, tj. kdyz
méni¢ kmitoctu prerusi ¢innost, aby nedoslo k poskozeni
ménic¢e nebo systému. Motor volné dobéhne do zastaveni.
Logika ménice kmito¢tu bude nadale pracovat a sledovat
stav ménice. Po odstranéni chybového stavu Ize ménic
kmitoctu resetovat. Potom bude opét pripraven k zahjeni
provozu.

Vypnuti je mozné resetovat 4 zpUsoby:

. Stisknéte tlacitko [Reset] (Vynulovat) na panelu
LCP.

. Vstupnim pfiikazem digitalniho resetovani.

. Vstupnim pfikazem resetovani sériovou
komunikaci.

. Automatickym resetem.

Po nahlaseni poplachu, ktery zpasobi vypnuti a
zablokovani ménice, je tfeba vypnout a zapnout napdjeni.
Motor volné dobéhne do zastaveni. Logika ménice
kmitoc¢tu bude nadéle pracovat a sledovat stav ménice.
Odpojte napdjeni, napravte pficinu chyby a obnovte
napajeni ménic¢e kmitoctu. Touto akci pfepnete ménic
kmitoctu do vyse popsaného stavu vypnuti a ménic Ize
vynulovat libovolnym ze ¢tyf uvedenych zpUsobd.

8.3 Zobrazeni vystrah a poplacht

ol =
0.0Hz 0.000psi 0.00A | &
0.0Hz &

1:0 - Off A

ILive zero error [W2]

Off Remote Stop

Obrazek 8.1 Zobrazeni vystrahy

Na displeji blikd poplach nebo vypnuti se zablokovanim
spole¢né s cislem poplachu.

Nl
0.0Hz 0.000kW 0.00A | &
0.0Hz &
0 R

Auto Remote Trip

Obrazek 8.2 Zobrazeni poplachu

54 MG20M948 - VLT® je registrovana ochranna znambka spole¢nosti Danfoss.



VLT® AQUA Drive

Vystrahy a poplachy Navod k pouzivani

Kromé textu a kédu poplachu na panelu LCP ménice
funguiji také tii stavové kontrolky.

D
A
(=)

Obrazek 8.3 Stavové kontrolky

130BB467.10

Kontrolka Warning Kontrolka Alarm
Vystraha Sviti Off (Vypnuto)
Poplach Off (Vypnuto) Sviti (blika)
Vypnuti- Sviti Sviti (blika)
zablokovani

Tabulka 8.1 Vysvétleni stavovych kontrolek
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8.4 Definice vystrah a poplach(

UPOZORNENI

Pfed zapnutim ménice zkontrolujte celou instalaci podle Tabulka 3.1. Dokoncené polozky zadkrtnéte.

Kontrolovana polozka

Popis

Pomocné vybaveni

¢ Vyhledejte pomocné vybaveni, prepinace, odpojovace nebo pojistky i jistice, které mohou byt
umistény na napdjeci strané ménic¢e nebo na vystupu do motoru. Zkontrolujte, zda jsou pfipraveny
na provoz pfi plnych otac¢kach.

o Zkontrolujte funkci a instalaci ¢idel pouzitych pro zajisténi zpétné vazby ménice kmitoctu.

o Pokud jsou pfitomny, odstrarite z motoru kondenzatory pro korekci tGciniku.

Vedeni kabeld

o Vedte napajeni ménice, motorové kabely a fidici kabely ve tfech samostatnych kovovych trubkach
kvuli zajisténi izolace vysokofrekvencniho Sumu.

Ridici kabely

o Zkontrolujte, zda nejsou polamané nebo poskozené kabely a uvolnéné konektory.

o Zkontrolujte, zda jsou fidici kabely izolovany od napajecich a motorovych kabeld kvdli potlaceni
Sumu.

o V piipadé potieby zkontrolujte napétovy zdroj signald.

o Doporucujeme pouzit stinény kabel nebo kroucenou dvoulinku. Zkontrolujte spravné zakonceni
stinéni.

Volny prostor pro
zajisténi chlazeni

¢ Nad a pod méni¢em musi byt dostate¢ny volny prostor pro zajisténi proudéni vzduchu.

Pozadavky na EMC

o Zkontrolujte spravnost instalace z hlediska zajisténi elektromagnetické kompatibility.

Okolni prostredi

o Na typovém stitku zafizeni naleznete maximalni hodnoty provozni teploty prostiedi.

o Vlhkost musi byt v rozmezi 5-95 %, bez kondenzace.

Pojistky a jistice

o Zkontrolujte spravnost pojistek a jisti¢a.

o Zkontrolujte, zda jsou vSechny pojistky pevné usazeny a jsou provozuschopné a zda jsou vsechny
jisti¢e rozpojené.

Uzemnéni

o Méni¢ vyzaduje, aby byl veden samostatny zemni vodi¢ ze 3asi k zemi.
o Zkontrolujte, zda jsou kontakty zemniho vodice tésné dotaZené a nejsou zoxidované.

o Pouziti kabelovodu nebo pfipevnéni zadniho panelu ke kovovému povrchu neni povazovéano za
dostatecné uzemnéni.

Vstupni a vystupni
kabely

o Zkontrolujte dotazenost kontaktd.

o Zkontrolujte, zda jsou motorové a sitové kabely vedeny v samostatnych kabelovodech nebo jako
samostatné stinéné kabely.

Vnitiek panelu

o Vnitiek ménice nesmi byt znecistény, zaneseny otrepy, vlhky nebo zkorodovany.

Pfepinace

o Zkontrolujte, zda jsou viechny prepinace a odpojovace ve spravné pozici.

Vibrace

o Méni¢ musi byt pevné pfipevnén a v pfipadé potieby musi byt pouzity tlumici podlozky.

o Vsimejte si jakychkoli neobvyklych vibraci.

Tabulka 8.2 Kontrolni seznam polozek uvedeni do provozu
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9 Zakladni odstranovani problému

9.1

Uvedeni do provozu a provoz

Symptom

Mozna pfricina

Test

Regeni

Tmavy displej / bez funkce

Chybi napajeni.

Viz Tabulka 3.1

Zkontrolujte zdroj napéjeni.

Chybi pojistky nebo jsou prasklé,
nebo vypadl jistic.

Vyhledejte mozné pficiny v popisu
prasklych pojistek a vypadlych
jistica v této tabulce.

Dodrzujte uvedend doporuceni.

Panel LCP neni napéjen

Zkontrolujte, zda je kabel panelu
LCP spravné zapojen nebo zda neni
poskozen.

Vyménte vadny kabel panelu LCP
nebo propojovaci kabel.

Zkrat na fidicim napéti (svorka 12
nebo 50) nebo na fidicich
svorkach

Zkontrolujte zda je pfivedeno 24V
fidici napéti ze svorky 12/13 na 20-
39, nebo 10V napdjeni ze svorky 50
az 55.

Zapojte spravné svorky.

Vadny panel LCP (z VLT® 2800
nebo 5000/6000/8000/ FCD nebo
FCM)

Pouzivejte vyhradné panel LCP 101
(obj. ¢. 130B1124) nebo LCP 102
(obj. ¢. 130B1107).

Chybné nastaveni kontrastu

Nastavte kontrast stisknutim
tlacitek [Status] (Stav) + [A]/[V].

Vadny displej panelu (LCP)

Provedte test pomoci jiného panelu
LCP.

Vyménte vadny kabel panelu LCP
nebo propojovaci kabel.

Vadny interni zdroj napéti nebo
SMPS

Obratte se na dodavatele.

Prerusované zobrazeni

Pretizeny zdroj napdjeni (SMPS) z
dlvodu chybného zapojeni
fidicich vodi¢i nebo zévada v
ménici kmitoctu

Abyste detekovali potize v fidicich
kabelech, odpojte veskeré Fidici
kabely vyjmutim svorkovnic.

Pokud zlistane displej rozsviceny,
nastaly potize v fidicich kabelech.
Zkontrolujte, zda nedoslo ke zkratu
nebo k chybnému zapojeni. Pokud
zGstava displej odpojeny, fidte se

postupem pro tmavy displej.

MG20M948 - VLT® je registrovanéa ochranna znadmbka spole¢nosti Danfoss.
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Symptom

Mozna pficina

Test

Regeni

Motor nebézi.

Servisni vypinac je rozpojeny nebo
neni pfipojeny k motoru.

Zkontrolujte, zda je motor
pfipojeny a pfipojeni neni
pferudeno (servisnim vypinacem
nebo jinym zatizenim).

Pfipojte motor a zkontrolujte
servisni vypinac.

Na volitelnou, 24V kartu neni
dodavano sitové napajeni.

Pokud displej funguje, ale
neukazuje zadné vystupy,
zkontrolujte, zda do ménice
kmitoctu pfichazi sitové napajeni.

Ptivedte do ménice sitové
napajeni.

Panel LCP prestal fungovat.

Zkontrolujte, zda bylo stisknuto
tlacitko [Off] (Vypnuto).

Spustte motor stisknutim tlacitka
[Auto On] (Auto) nebo [Hand On]
(Rucné) (podle aktualniho
provozniho rezimu).

Chybi signél startu (pohotovostni
rezim).

Zkontrolujte, zda je spravné
nastaven par. 5-10 Svorka 18,
digitdini vstup pro svorku 18
(pouzijte vychozi nastaveni).

Nastartujte motor pomoci platného
signalu pro start.

Je aktivni signal volného dobéhu
motoru (Volny dobéh).

Zkontrolujte, zda je spravné
nastaven parametr 5-12 Dobéh, inv.
pro svorku 27 (pouzijte vychozi
nastaveni).

Privedte napéti 24 V na svorku 27
nebo ji naprogramujte na hodnotu
Bez funkce.

Chybny zdroj signalu zadané
hodnoty

Zkontrolujte signal zadané
hodnoty: Mistni, dalkova nebo
fizena sbérnici? Je aktivni pevna
zadana hodnota? Je svorka spravné
zapojena? Je spravné nastaven
rozsah svorek? Je k dispozici signal
zadané hodnoty?

Naprogramujte spradvna nastaveni.
Zkontrolujte 3-13 Misto Zddané
hodnoty. Nastavte aktivni pevnou
zadanou hodnotu ve skupiné
parametrd 3-1* Zddané hodnoty.
Zkontrolujte zapojeni. Zkontrolujte
rozsah svorek. Zkontrolujte signal
zadané hodnoty.

Motor se otaci Spatnym
smérem.

Mezni hodnota otaceni motoru

Zkontrolujte, zda je spravné
naprogramovan 4-10 Smér otdceni
motoru.

Naprogramujte spradvna nastaveni.

Je aktivni signal reverzace.

Zkontrolujte, zda je naprogramovan
piikaz reverzace pro svorku ve
skupiné parametr( 5-1* DigitdlIni
vstupy.

Deaktivujte signdl reverzace.

Chybné zapojeni faze motoru

Viz v tomto navodu.

Motor nedosahuje
maximalnich otacek.

Chybné nastavené mezni hodnoty
frekvenci

Zkontrolujte vystupni limity v

4-13 Maximdlni otdcky motoru [ot./
min.], 4-14 Maximdini otdcky motoru
[Hz] a 4-19 Max. vystupni kmitocet.

Naprogramujte spravné mezni
hodnoty.

Vstupni signdl zadané hodnoty
nema spravné stanoven rozsah.

Zkontrolujte rozsah vstupniho
signalu zadané hodnoty ve
skupinach parametrd 6-0* ReZim
analog. V/V. a 3-1* Zddané hodnoty.
Mezni zadané hodnoty jsou
uvedeny ve skupiné par. 3-0* Mezni
Zddané hodnoty.

Naprogramujte spravna nastaveni.

Nestabilni otacky motoru

Mozné chybné nastaveni
parametrd

Zkontrolujte nastaveni viech
parametrd motoru vcetné vsech
nastaveni kompenzace. V rezimu se
zpétnou vazbou zkontrolujte
nastaveni PID.

Zkontrolujte nastaveni ve skupiné
parametrd 6-0* ReZim analog. V/V.
V rezimu se zpétnou vazbou
zkontrolujte nastaveni ve skupiné
parametrd 20-0* Zpétnd vazba.
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Symptom

Mozna pficina

Test

Regeni

Motor bézi nepravidelné.

Moznd pfemagnetizace

Zkontrolujte vsechny parametry
motoru, zda jsou nastaveny
spravné.

Zkontrolujte nastaveni motoru ve
skupinach parametr( 1-2* Data
motoru, 1-3* Podr. idaje o mot. a
1-5% Nast. nez. na zdtéZi.

Motor nebrzdi.

Mozné nesprévné nastaveni v
parametrech brzdy. Pravdé-
podobné prilis kratké doby
dobéhu.

Zkontrolujte parametry brzdy.
Zkontrolujte nastaveni dob rozbéhu
nebo dobéhu.

Zkontrolujte skupiny parametr
2-0* DC brzda a 3-0* Mezni Zzddané
hodnoty.

Prasklé vykonové pojistky
nebo vypnuty jisti¢

Mezifazovy zkrat

V motoru nebo v panelu doslo k
mezifazovému zkratu. Zkontrolujte
mezifazové zkraty v motoru nebo v
panelu.

Odstrante veskeré nalezené zkraty.

PretiZzeni motoru

Motor je pretizeny.

Provedte test pfi spusténi a ovérte,
zda je proud motoru v rdmci
hodnot v technickych udajich.
Pokud proud motoru prevysuje
udaj z typového stitku, snizte
zatizeni motoru. Podivejte se na
specifikace pro danou aplikaci.

Volné kontakty

Provedte kontrolu pied spusténim
ohledné volnych kontakt(.

Dotahnéte volné kontakty.

Nesymetrie sitového proudu
presahuje 3 %.

Potize se sitovym napajenim (viz
popis Poplach 4 Vypadek sitové
fdze).

Zaménte napajeci kabely pfipojené
k ménic¢i: Ana B,BnaC, CnaA.

Pokud nesymetricka vétev kopiruje
kabel, znaci to problémy s
napéjenim. Zkontrolujte sitové
napajeni.

Potize s méni¢em kmitoctu

Zaménte napajeci kabely pfipojené
k ménic¢i: Ana B,BnaC, CnaA.

Pokud nesymetricka vétev zdstava
na stejné vstupni svorce, znaci to
problém s méni¢em. Obratte se na
dodavatele.

Nesymetrie proudu motoru
presahuje 3 %.

Problém s motorem nebo se
zapojenim motoru

Zaménte motorové kabely: U na V,
VnaW,WnaU.

Pokud nesymetricka vétev kopiruje
motorovy kabel, znaci to problémy
s motorem nebo se zapojenim
motoru. Zkontrolujte motor a
zapojeni motoru.

Potize s méni¢em kmitoctu

Zaménte motorové kabely: U na V,
VnaW,WnaU.

Pokud nesymetricka vétev zUstava
na stejné vystupni svorce, znaci to
problém s méni¢em. Obratte se na
dodavatele.

Akusticky hluk nebo vibrace

Rezonance

Vynechejte kritické kmitocty
pomoci parametrl ve skupiné
parametrd 4-6* Zakdzané otdcky.

Vypnéte pfemodulovani v
14-03 Pfemodulovdni.

Zménte typ spinani a spinaci
kmitocet ve skupiné parametrd
14-0* Spinani stfidace.

Zvyste tlumeni rezonance v
1-64 Tlumeni rezonance.

Zkontrolujte, zda hluk nebo vibrace
poklesly na pfijatelnou hodnotu.

Tabulka 9.1 Odstrafiovani probléma
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10 Technické udaje

10.1 Technické udaje zavislé na vykonu

10.1.1 Sitové napajeni 1 x 200-240 V AC

Sitové napéjenf 1 x 200-240 V AC - Normalni pfetizeni 110 % po dobu 1 minuty

Méni¢ kmitoctu P1K1 P1K5 P2K2 P3K0 P3K7 P5K5 P7K5 P15K P22K
Typicky vykon na hfideli [kW] 1.1 1.5 22 30 37 5.5 75 15 22
;I'/yp|cky vykon na htideli [HP] pfi 240 15 20 20 40 49 75 10 2 30
IP20/3asi A3 - - - - - - - -
IP21/NEMA 1 - B1 B1 B1 B1 B1 B2 al Cc2
IP55/NEMA 12 A5 B1 B1 B1 B1 B1 B2 al 2
IP66 A5 B1 B1 B1 B1 B1 B2 al c2
Vystupnf proud

Spojity (3 x 200-240 V) [A] 6,6 7,5 10,6 12,5 16,7 24,2 30,8 59,4 88
Pferusovany(3 x 200-240 V) [A] 7,3 8,3 11,7 13,8 18,4 26,6 334 65,3 96,8
Spojity kVA (208 V AC) [kVA] 5,00 6,40 12,27 18,30
Max. vstupni proud

Spojity (1 x 200-240 V) [A] 12,5 15 20,5 24 32 46 59 111 172
PferuSovany (1 x 200-240 V) [A] 13,8 16,5 22,6 26,4 35,2 50,6 64,9 1221 189,2
Max. piedfazené pojistky" [A] 20 30 40 40 60 80 100 150 200
Dalsi technické udaje

Odhadovana vykonova ztrata pfi max.

jmenovitém zatizeni (W] 44 30 44 60 74 110 150 300 440
Max. prifez kabelu (sitovy, motorovy,

k brzdé) [0,2-41/(4-10) [101/(7) [351/(2) | [501/(1)/0 | [95]/(4/0)
[mm?]/(AWG)?

Hmotnost kryti IP 20 [kg] 49 - - - - - - - -
Hmotnost kryti IP21 [kg] - 23 23 23 23 23 27 45 65
Hmotnost kryti IP55 [kg] - 23 23 23 23 23 27 45 65
Hmotnost kryti IP66 [kg] - 23 23 23 23 23 27 45 65
U¢innost? 0,968 0,98 0,98 0,98 0,98 0,98 0,98 0,98 0,98

Tabulka 10.1 Sitové napajeni 1 x 200-240 V AC - Normalni pfetiZzeni 110 % po dobu 1 minuty
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10.1.2 Sitové napdjeni 3 x 200-240 V AC

Sitové napéjeni 3 x 200-240 V AC - Normélni pretizeni 110 % po dobu 1 minuty

Méni¢ kmitoctu PK25 | PK37 | PK55 | PK75 | P1K1 | P1K5 | P2K2 | P3KO | P3K7
Typicky vykon na hiideli [kW] 0.25 0.37 0.55 0.75 1.1 15 2.2 3 3.7
Typicky vykon na hfideli [HP] pfi 208 V 0,25 0,37 0,55 0,75 1,5 2,0 29 4,0 4,9
IP20/NEMA 3asi A2 A2 A2 A2 A2 A2 A2 A3 A3
IP21/NEMA 1 A2 A2 A2 A2 A2 A2 A2 A3 A3
IP55/NEMA 12 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5
IP66 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5
Vystupni proud

Spojity (3 x 200-240 V) [A] 1,8 2,4 3,5 4,6 6,6 7.5 10,6 12,5 16,7
PfreruSovany (3 x 200-240 V) [A] 1,98 2,64 3,85 5,06 7,26 8,3 1,7 13,8 18,4
Spojity kVA (208 V AC) [kVA] 0,65 0,86 1,26 1,66 2,38 2,70 3,82 4,50 6,00
Max. vstupni proud

Spojity (3 x 200-240 V) [A] 1,6 2,2 3,2 41 5,9 6,8 9,5 11,3 15,0
PferuSovany (3 x 200-240 V) [A] 1,7 2,42 3,52 4,51 6,5 7,5 10,5 12,4 16,5
Max. prediazené pojistky” [A] 10 10 10 10 20 20 20 32 32

Dalsi technické tdaje

Odhadovana vykonova ztrata pfi max. jmenovitém zatizeni

21 29 42 54 63 82 116 155 185
w4
Max. velikost kabelu (sitovy, motorovy, k brzdé) [mm?]/

[0,2-4]/(4-10)

(AWG)?
Hmotnost kryti IP 20 [kg] 4,9 4,9 4,9 4,9 4,9 4,9 4,9 6,6 6,6
Hmotnost kryti IP21 [kg] 55 55 55 55 55 55 55 7,5 7.5
Hmotnost kryti IP55 [kg] 13,5 13,5 13,5 13,5 13,5 13,5 13,5 13,5 13,5
Hmotnost kryti IP66 [kg] 13,5 13,5 13,5 13,5 13,5 13,5 13,5 13,5 13,5
U¢innost? 0,94 0,94 0,95 0,95 0,96 0,96 0,96 0,96 0,96

Tabulka 10.2 Sitové napajeni 3 x 200-240 V AC - Normalni pfetiZzeni 110 % po dobu 1 minuty
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Sitové napéjeni 3 x 200-240 V AC - Normaélni pretizeni 110 % po dobu 1 minuty

Méni¢ kmitoctu P5K5 P7K5 P11K P15K P18K P22K P30K P37K P45K
Typicky vykon na hrideli [kW] 55 7.5 1 15 185 22 30 37 45
;)ézli/ky vykon na hfideli [HP] pfi 75 10 15 20 25 30 40 50 60
IP20/NEMA 3asi” B3 B3 B3 B4 B4 c3 a3 c4 c4
IP21/NEMA 1 B1 B1 B1 B2 (@ al al C2 C2
IP55/NEMA 12 B1 B1 B1 B2 1 @ al C2 C2
IP66 B1 B1 B1 B2 (@ al al C2 C2
Vystupni proud

Spojity (3 x 200-240 V) [A] 24,2 30,8 46,2 594 74,8 88,0 115 143 170
Pferusovany (3 x 200-240 V) [A] 26,6 33,9 50,8 65,3 82,3 96,8 127 157 187
Spojity kVA (208 V AC) [kVA] 8,7 1,1 16,6 21,4 26,9 31,7 414 51,5 61,2
Max. vstupni proud

Spojity (3 x 200-240 V) [A] 22,0 28,0 42,0 54,0 68,0 80,0 104,0 130,0 154,0
PferuSovany (3 x 200-240 V) [A] 24,2 30,8 46,2 59,4 74,8 88,0 114,0 143,0 169,0
Max. piedfazené pojistky" [A] 63 63 63 80 125 125 160 200 250
Dalsi technické Udaje

Odhadovana vykonova ztrata pfi

max. 269 310 447 602 737 845 1140 1353 1636
jmenovitém zatizeni [W]¥

Max. priiez kabelu (sitovy, [120]/
motorovy, k brzdé) [101/(7) [35]/(2) [50]/(1/0) [95]/(4/0) (250
[mm?)/(AWG)? MCM)
Hmotnost kryti IP 20 [kg] 12 12 12 23,5 23,5 35 35 50 50
Hmotnost kryti IP21 [kg] 23 23 23 27 45 45 65 65 65
Hmotnost kryti IP55 [kg] 23 23 23 27 45 45 65 65 65
Hmotnost kryti IP66 [kg] 23 23 23 27 45 45 65 65 65
U¢innost? 0,96 0,96 0,96 0,96 0,96 0,97 0,97 0,97 0,97

Tabulka 10.3 Sitové napéjeni 3 x 200-240 V AC - Normalni pfetizeni 110 % po dobu 1 minuty

" B3+4 a C3+4 Ize zménit na IP21 pomoci konverzni sady (obratte se
na spolecnost Danfoss)
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10.1.3 Sitové napdjeni 1 x 380-480 V AC

Sitové napéjeni 1 x 380 V AC - Normalini pfetiZzeni 110 % po dobu 1 minuty

Méni¢ kmitoctu P7K5 P11K P18K P37K
Typicky vykon na htideli [kW] 75 1 18.5 37
Typicky vykon na hfideli [HP] pfi 460 V 10 15 25 50
IP21/NEMA 1 B1 B2 (@] 2
IP55/NEMA 12 B1 B2 @ 2
IP66 B1 B2 1 2
Vystupni proud
Spojity (3 x 380-440 V) [A] 16 24 37,5 73
PreruSovany (3 x 380-440 V) [A] 17,6 26,4 41,2 80,3
Spojity (3 x 441-480 V) [Al 14,5 21 34 65
PreruSovany (3 x 441-480 V) [A] 15,4 231 374 71,5
Spojity kVA (400 V AC) [kVA] 11,0 16,6 26 50,6
Spojity kVA (460 V AC) [kVA] 11,6 16,7 27,1 51,8
Max. vstupni proud
Spojity (1 x 380-440 V) [A] 33 48 78 151
Pferusovany (1 x 380-440 V) [A] 36 53 85,8 166
Spojity (1 x 441-480 V) [A] 30 41 72 135
Pferusovany (1 x 441-480 V) [A] 33 46 79,2 148
Max. ptedfazené pojistky" [A] 63 80 160 250
Dal3i technické udaje
Odhadovana vykonova ztrata pfi max. jmenovitém zatizeni [W]?¥ 300 440 740 1480
Max. velikost kabelu (sitovy, motorovy, k brzd&) [mm?l/(AWG)? [101/(7) [351/(2) [501/(1/0) [120]/(4/0)
Hmotnost kryti IP21 [kg] 23 27 45 65
Hmotnost kryti IP55 [kg] 23 27 45 65
Hmotnost kryti IP66 [kg] 23 27 45 65
U¢innost? 0,96 0,96 0,96 0,96
Tabulka 10.4 Sitové napajeni 1 x 380 V AC — Normalni pfetiZzeni 110 % po dobu 1 minuty
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10.1.4 Sitové napdjeni 3 x 380-480 V AC

Sitové napéjeni 3 x 380-480 V AC - Normélni pretizeni 110 % po dobu 1 minuty
Méni¢ kmitoctu PK37 | PK55 | PK75 | P1K1 P1K5 | P2K2 | P3KO | P4K0 | P5K5 | P7K5
Typicky vykon na hiideli [kW] 0.37 055 0.75 1.1 15 2.2 3 4 55 7.5
Typicky vykon na hfideli [HP] pii 460 V 0,5 0,75 1,0 1,5 2,0 2,9 4,0 53 7,5 10
IP20/NEMA 3asi A2 A2 A2 A2 A2 A2 A2 A2 A3 A3
IP21/NEMA 1
IP55/NEMA 12 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5
IP66 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 AA A5
Vystupni proud
Spojity (3 x 380-440 V) [A] 1,3 1,8 2,4 3 41 5,6 7.2 10 13 16
PreruSovany (3 x 380-440 V) [A] 1,43 1,98 2,64 3,3 4,5 6,2 7,9 11 14,3 17,6
Spojity (3 x 441-480 V) [A] 1,2 1,6 2,1 2,7 3,4 4,8 6,3 8,2 11 14,5
PfreruSovany (3 x 441-480 V) [A] 1,32 1,76 2,31 3,0 3,7 53 6,9 9,0 12,1 15,4
Spojity kVA (400 V AC) [kVA] 0,9 13 1,7 2,1 2,8 3,9 5,0 6,9 9,0 11,0
Spojity kVA (460 V AC) [kVA] 0,9 13 1,7 2,4 2,7 3,8 5,0 6,5 8,8 11,6
Max. vstupni proud
Spojity (3 x 380-440 V) [A] 1,2 1,6 2,2 2,7 3,7 5,0 6,5 9,0 1,7 14,4
Pferusovany (3 x 380-440 V) [A] 1,32 1,76 2,42 3,0 41 55 7,2 9,9 12,9 15,8
Spojity (3 x 441-480 V) [A] 1,0 1,4 1,9 2,7 3,1 4,3 57 74 9,9 13,0
Pferusovany (3 x 441-480 V) [A] 1,1 1,54 2,09 3,0 34 4,7 6,3 8,1 10,9 14,3
Max. piedfazené pojistky" [A] 10 10 10 10 10 20 20 20 30 30
Dalsi technické udaje
Odhadovana vykonova ztrata pfi max. jmenovitém
satizent (W 35 42 46 58 62 88 116 124 187 255
Max. prifez kabelu (sitovy, motorovy, k brzdé)

2 [41/(10)
[mm?/(AWG)?
Hmotnost kryti IP 20 [kg] 4,7 4,7 4.8 4,8 49 49 49 49 6,6 6,6
Hmotnost kryti IP21 [kg]
Hmotnost kryti IP55 [kg] 13,5 13,5 13,5 13,5 13,5 13,5 13,5 13,5 14,2 14,2
Hmotnost kryti IP66 [kg] 13,5 13,5 13,5 13,5 13,5 13,5 13,5 13,5 14,2 14,2
U¢innost? 0,93 0,95 0,96 0,96 0,97 0,97 0,97 0,97 0,97 0,97

Tabulka 10.5 Sftové napajeni 3 x 380-480 V AC - Normalni pfetiZzeni 110 % po dobu 1 minuty

64 MG20M948 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss.



VLT® AQUA Drive

Technické udaje Navod k pouzivani

Sitové napéjeni 3 x 380-480 V AC - Normélni pretizeni 110 % po dobu 1 minuty
Méni¢ kmitoctu P11K P15K P18K P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
Typicky vykon na hrideli [kW] 1 15 18.5 22 30 37 45 55 75 920
;I'/yplcky vykon na hfideli [HP] pfi 460 15 20 25 30 40 50 60 75 100 125
IP20/NEMA 3asi * B3 B3 B3 B4 B4 B4 a a Cc4 c4
IP21/NEMA 1 B1 B1 B1 B2 B2 al 1 cl 2 c2
IP55/NEMA 12 B1 B1 B1 B2 B2 al 1 cl 2 2
IP66 B1 B1 B1 B2 B2 al 1 cl 2 c2
Vystupni proud
Spojity (3 x 380-440 V) [A] 24 32 37,5 44 61 73 90 106 147 177
Pferusovany (3 x 380-440 V) [A] 26,4 35,2 413 48,4 67,1 80,3 99 117 162 195
Spojity (3 x 441-480 V) [A] 21 27 34 40 52 65 80 105 130 160
PferuSovany (3 x 441-480 V) [A] 23,1 29,7 374 44 61,6 71,5 88 116 143 176
Spojity kVA (400 V AC) [kVA] 16,6 22,2 26 30,5 42,3 50,6 62,4 73,4 102 123
Spojity kVA (460 V AC) [kVA] 16,7 21,5 27,1 31,9 41,4 51,8 63,7 83,7 104 128
Max. vstupni proud
Spojity (3 x 380-440 V) [A] 22 29 34 40 55 66 82 96 133 161
PreruSovany (3 x 380-440 V) [A] 24,2 31,9 37,4 44 60,5 72,6 90,2 106 146 177
Spojity (3 x 441-480 V) [A] 19 25 31 36 47 59 73 95 118 145
PreruSovany (3 x 441-480 V) [A] 20,9 27,5 34,1 39,6 51,7 64,9 80,3 105 130 160
Max. ptedfazené pojistky" [A] 63 63 63 63 80 100 125 160 250 250
Dalsi technické tdaje
Odhadovana vykonova ztrata pfi
max. 278 392 465 525 698 739 843 1083 1384 1474
jmenovitém zatizeni [W]¥
Max. prarez kabelu (sitovy, motorovy,

B} [1201/ [1201/
k brzdé) [101/(7) [351/(2) [501/(1/0)
[Mm2)/(AWG)? (4/0) (4/0)
Hmotnost kryti IP 20 [kg] 12 12 12 23,5 23,5 23,5 35 35 50 50
Hmotnost kryti IP21 [kg] 23 23 23 27 27 45 45 45 65 65
Hmotnost kryti IP55 [kg] 23 23 23 27 27 45 45 45 65 65
Hmotnost kryti IP66 [kg] 23 23 23 27 27 45 45 45 65 65
U¢innost? 0,98 0,98 0,98 0,98 0,98 0,98 0,98 0,98 0,98 0,99

Tabulka 10.6 Sitové napéjeni 3 x 380-480 V AC - Normalni pfetizeni 110 % po dobu 1 minuty

" B3+B4 a C3+C4 Ize zménit na IP21 pomoci sady pro konverzi
(obratte se na spolecnost Danfoss)
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10.1.5 Sitové napdjeni 3 x 525-600 V AC

Normadlni pfetizeni 110 % po dobu 1 minuty

Méni¢ kmitoctu PK75 P1K1 P1K5 P2K2 P3K0 P4K0 P5K5 P7K5 P11K
Typicky vykon na hiideli [kW] 0.75 1.1 1.5 22 3 4 55 75 11
IP20/NEMA 3asi A2 A2 A2 A2 A2 A2 A3 A3 B3
IP21/NEMA 1 A2 A2 A2 A2 A2 A2 A3 A3 B1
IP55/NEMA 12 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 B1
IP66 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 B1
Vystupni proud

Spojity (3 x 525-550 V) [A] 1,8 2,6 2,9 4,1 5,2 6,4 9,5 11,5 19
PreruSovany (3 x 525-550 V) [A] 2,9 3,2 4,5 5,7 7,0 10,5 12,7 21
Spojity (3 x 525-600 V) [A] 1,7 2,4 2,7 3,9 49 6,1 9,0 11,0 18
PreruSovany (3 x 525-600 V) [A] 2,6 3,0 43 54 6,7 9,9 12,1 20
Spojity kVA (525 V AC) [kVA] 1,7 2,5 2,8 3,9 5,0 6,1 9,0 11,0 18,1
Spojity kVA (575 V AC) [kVA] 1,7 2,4 2,7 3,9 49 6,1 9,0 11,0 17,9
Max. vstupni proud

Spojity (3 x 525-600 V) [A] 1,7 2,4 2,7 4,1 5,2 58 8,6 10,4 17,2
Pferusovany (3 x 525-600 V) [A] 2,7 3,0 4,5 57 6,4 9,5 11,5 19
Max. ptedfazené pojistky" [A] 10 10 10 20 20 20 32 32 40
Dalsi technické tdaje

Odhadovana vykonova ztrata pfi max. jmenovitém

Zatizeni (W} 35 50 65 92 122 145 195 261 225
Max. prarez kabelu (sitovy, motorovy, k brzdé)

(M2 (AWG)? [0,2-41/(24-10) [16]/(6)
Hmotnost kryti IP 20 [kg] 6,5 6,5 6,5 6,5 6,5 6,5 6,6 6,6 12
U¢innost? 0,97 0,97 0,97 0,97 0,97 0,97 0,97 0,97 0,98

Tabulka 10.7 Sitové napéjeni 3 x 525-600 V AC

") Informace o typu pojistky naleznete v 10.3.2 Tabulky pojistek

2 American Wire Gauge

3) MéFeno s pripojenym stinénym motorovym kabelem délky 5 m, pfi
jmenovité zdtéZi a jmenovitém kmitoctu.

4 Typickd vykonovd ztrdta je pFi normdlnim zatiZeni a ocekdvd se v
rozmezi #15 % (tolerance souvisi s odchylkami napéti a stavu
kabeld).

Hodnoty jsou zaloZeny na typické ucinnosti motoru (hranicni linie
eff2/eff3). Méné ucinné motory se pfiddvaji ke ztrdté vykonu v ménici
kmitoctu a naopak.

Pokud je spinaci kmitocet zvysen nad jmenovitou hodnotu, mohou
vykonové ztrdty vyznamné vzrist.

Jsou zahrnuty spotreby oviddaciho panelu LCP a typické fidici karty.
Dalsi doplriky a odebirand zdtéz mohou ke ztrdtdm pridat az 30 W.
(Ackoli obvykle se jednd pouze o 4 W navic pfi plné zatizené fidici
karté nebo doplriku pro slot A nebo slot B.)

Ackoli jsou méreni provddéna pomoci Spickového vybaveni, je treba
pocitat s jistou nepfesnosti (5 %).

%) Motorovy a sitovy kabel: 300 MCM/150 mm?
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Normadlni pfetizeni 110 % po dobu 1 minuty
Méni¢ kmitoctu P15K P18K P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
Typicky vykon na hiideli [kW] 15 18.5 22 30 37 45 55 75 90
IP20/NEMA 3asi B3 B3 B4 B4 B4 (e} c3 c4 Cc4
IP21/NEMA 1 B1 B1 B2 B2 B2 1 (@ 2 (@)
IP55/NEMA 12 B1 B1 B2 B2 B2 al @ C2 c2
IP66 B1 B1 B2 B2 B2 cl C1 (] 2
Vystupni proud
Spojity (3 x 525-550 V) [A] 23 28 36 43 54 65 87 105 137
PfreruSovany (3 x 525-550 V) [A] 25 31 40 47 59 72 96 116 151
Spojity (3 x 525-600 V) [A] 22 27 34 41 52 62 83 100 131
PfreruSovany (3 x 525-600 V) [A] 24 30 37 45 57 68 91 110 144
Spojity kVA (525 V AC) [kVA] 21,9 26,7 34,3 41 514 61,9 82,9 100 130,5
Spojity kVA (575 V AC) [kVA] 21,9 26,9 33,9 40,8 51,8 61,7 82,7 99,6 130,5
Max. vstupni proud
Spojity (3 x 525-600 V) [A] 20,9 254 32,7 39 49 59 78,9 95,3 124,3
Pferusovany (3 x 525-600 V) [A] 23 28 36 43 54 65 87 105 137
Max. prediazené pojistky? [A] 40 50 60 80 100 150 160 225 250
Dalsi technické tdaje
Odhadovana vykonova ztrata pfi max. jmenovitém

o 285 329 460 560 740 860 890 1020 1130
zatizeni [W]¥
Max. prarez kabelu (sitovy, motorovy, k brzdé) 351/2) 501/(1) [955)/(3/0)
[mm?1/(AWG)?
Hmotnost kryti IP 20 [kg] 12 12 23,5 23,5 23,5 35 35 50 50
U¢innost? 0,98 0,98 0,98 0,98 0,98 0,98 0,98 0,98 0,98

Tabulka 10.8 Sitové napéjeni 3 x 525-600 V AC

") Informace o typu pojistky naleznete v 10.3.2 Tabulky pojistek Pokud je spinaci kmitocet zvysen nad jmenovitou hodnotu, mohou
2 American Wire Gauge vykonové ztrdty vyznamné vzrist.
3) Méfeno s pfipojenym stinénym motorovym kabelem délky 5 m, pfi Jsou zahrnuty spotfeby oviddaciho panelu LCP a typické fidici karty.
jmenovité zatézi a jmenovitém kmitoctu. Dalsi doplriky a odebirand zdtéz mohou ke ztrdtdm pridat az 30 W.

4 Typickd vykonovd ztrdta je pi normdinim zatizeni a ocekdvd se v (Ackoli obvykle se jednd pouze o 4 W navic pfi piné zatizené fidici

rozmezi #15 % (tolerance souvisi s odchylkami napéti a stavu karté nebo doplriku pro slot A nebo slot B.)

kabeld). Ackoli jsou méreni provddéna pomoci Spickového vybaveni, je tieba
Hodnoty jsou zaloZeny na typické Gcinnosti motoru (hranicni linie pocitat s jistou nepfesnosti (25 %).
eff2/eff3). Méné Gcinné motory se priddvaji ke ztrdté vykonu v ménici %) Motorovy a sitovy kabel: 300 MCM/150 mm?

kmitoctu a naopak.
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10.1.6 Sitové napdjeni 3 x 525-690 V AC

Sitové napéjeni 3 x 525-690 V AC

Méni¢ kmitoctu P1K1 P1K5 P2K2 P3K0 P4Ko P5K5 P7K5
Typicky vykon na hiideli [kW] 1.1 15 2.2 3 4 55 7.5
Kryti IP20 (pouze) A3 A3 A3 A3 A3 A3 A3
Vystupni proud Vysoké pretizeni 110 % po dobu

1 min

Spojity (3 x 525-550 V) [A] 2,1 2,7 39 49 6,1 9 1
PreruSovany (3 x 525-550 V) [A] 23 3,0 4,3 54 6,7 9,9 12,1
Spojity kVA (3 x 551-690 V) [A] 1,6 2,2 3,2 4,5 5,5 7,5 10
Prerusovany kVA (3 x 551-690 V) [A] 1,8 2,4 3,5 49 6,0 8,2 11
Spojity kVA 525 V AC 1,9 2,6 3,8 54 6,6 9 12
Spojity kVA 690 V AC 1,9 2,6 3,8 54 6,6 9 12
Max. vstupni proud

Spojity (3 x 525-550 V) [A] 1,9 2,4 3,5 4,4 55 8 10
PferuSovany (3 x 525-550 V) [A] 2,1 2,6 3,8 8,4 6,0 8,8 ih
Spojity kVA (3 x 551-690 V) [A] 14 2,0 2,9 4,0 4,9 6,7 9
Pferusovany kVA (3 x 551-690 V) [A] 1,5 2,2 3,2 4,4 54 74 9,9

Dalsi technické Udaje

IP20 max. priFez kabelu® (sitovy, k motoru,

N P 2 [0,2-4]/(24-10)
brzdé a sdileni zatéze) [mm*]/(AWG)

Odhadovana vykonové ztrata pfi max.

. . 44 60 88 120 160 220 300
jmenovitém zatizeni [W]?

Hmotnost, kryti IP20 [kg] 6,6 6,6 6,6 6,6 6,6 6,6 6,6
U¢innost 0,96 0,96 0,96 0,96 0,96 0,96 0,96

Tabulka 10.9 Sitové napéjeni 3 x 525-690 V AC IP20
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Normadlni pfetizeni 110 % po dobu 1 minuty

Méni¢ kmitoctu P11K P15K P18K P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
Typicky vykon na htideli 1 15 18.5 22 30 37 45 55 75 90
[kw]
Typicky vykon na hfideli 10 16,4 20,1 24 33 40 50 60 75 100
[HP] pfi 575 V

IP21/NEMA 1 B2 B2 B2 B2 B2 2 (e 2 2 2
IP55/NEMA 12 B2 B2 B2 B2 B2 (@) c2 C2 c2 c2
Vystupni proud

Spojity (3 x 525-550 V) [A] 14 19 23 28 36 43 54 65 87 105
PreruSovany (3 x 525-550 V) 15,4 20,9 25,3 30,8 39,6 47,3 59,4 71,5 95,7 115,5
[A]

Spojity (3 x 551-690 V) [A] 13 18 22 27 34 41 52 62 83 100
PreruSovany (3 x 551-690 V) 14,3 19,8 24,2 29,7 374 45,1 57,2 68,2 91,3 110
[A]

Spojity kVA (550 V AC) [kVA] 13,3 18,1 21,9 26,7 34,3 41 51,4 61,9 82,9 100
Spojity kVA (575 V AC) [kVA] 12,9 17,9 219 26,9 33,8 40,8 51,8 61,7 82,7 99,6
Spojity kVA (690 V AC) [kVA] 15,5 21,5 26,3 32,3 40,6 49 62,1 741 99,2 119,5
Max. vstupni proud

Spojity (3 x 525-690 V) [A] 15 19,5 24 29 36 49 59 71 87 99
Pferusovany (3 x 525-690 V) 16,5 21,5 26,4 31,9 39,6 539 64,9 78,1 95,7 108,9
[A]

Max. predfazené pojistky” 63 63 63 63 80 100 125 160 160 160
[A]

Dalsi technické udaje

Odhadovana vykonova

ztrata pfi max. jmenovitém 201 285 335 375 430 592 720 880 1200 1440
zatizeni [W]¥

Max. velikost kabelu (sitovy,

motorovy, k brzd&) [mm?)/ [351/(1/0) [951/(4/0)

(AWG)?

Hmotnost IP21 [kg] 27 27 27 27 27 65 65 65 65 65
Hmotnost IP55 [kg] 27 27 27 27 27 65 65 65 65 65
U¢innost? 0,98 0,98 0,98 0,98 0,98 0,98 0,98 0,98 0,98 0,98
Tabulka 10.10 Sftové napajeni 3 x 525-690 V AC IP21-IP55/NEMA 1-NEMA 12
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Normadlni pfetizeni 110 % po dobu 1 minuty

Méni¢ kmitoctu P45K P55K
Typicky vykon na htideli [kW] 45 55
Typicky vykon na hfideli [HP] pfi 575 V 60 75
IP20/3asi c3 a3
Viystupni proud

Spojity (3 x 525-550 V) [A] 54 65
PreruSovany (3 x 525-550 V) [A] 59,4 71,5
Spojity (3 x 551-690 V) [A] 52 62
PfreruSovany (3 x 551-690 V) [A] 57,2 68,2
Spojity kVA (550 V AC) [kVA] 51,4 62
Spojity kVA (575 V AC) [kVA] 62,2 74,1
Spojity kVA (690 V AC) [kVA] 62,2 74,1
Max. vstupni proud

Spojity (3 x 525-550 V) [A] 52 63
Pferusovany (3 x 525-550 V) [A] 57,2 69,3
Spojity (3 x 551-690 V) [Al] 50 60
Pferusovany (3 x 551-690 V) [A] 55 66
Max. ptedfazené pojistky" [A] 100 125
Dalsi technické udaje

Odhadovana vykonova ztrata pfi max. jmenovitém zatizeni [W]?¥ 592 720
Max. velikost kabelu (sitovy, motorovy, k brzd&) [mm?l/(AWG)? 50 (1)
Hmotnost 1P20 [kg] 35 35
U¢innost® 0,98 0,98

Tabulka 10.11 Sftové napajeni 3 x 525-690 V IP20

") Informace o typu pojistky naleznete v 10.3.2 Tabulky pojistek

2 American Wire Gauge

3) Méfeno pomoci 5m stinénych kabell motoru pfi jmenovité zdtézi a jmenovitém kmitoctu.

4 Typickd vykonovd ztrdta je pfi normdlnim zatiZeni a o¢ekdvd se v rozmezi #15 % (tolerance souvisi s odchylkami napéti a stavu kabeld).
Hodnoty jsou zaloZeny na typické tcinnosti motoru (hranicni linie eff2/eff3). Méné ucinné motory se priddvaji ke ztrdté vykonu v ménici kmitoctu
a naopak.

Pokud je spinaci kmitocet zvysen nad jmenovitou hodnotu, mohou vykonové ztrdty vyznamné vzrist.

Jsou zahrnuty spotieby ovilddaciho panelu LCP a typické fidici karty. Dalsi doplniky a odebirand zdtéz mohou ke ztrdtdm pridat az 30 W. (Ackoli
obvykle se jednd pouze o 4 W navic pri plné zatiZené fidici karté nebo doplriku pro slot A nebo slot B.)

Ackoli jsou méreni provddéna pomoci Spickového vybaveni, je tfeba pocitat s jistou nepresnosti (£5 %).

%) Motorovy a sitovy kabel: 300 MCM/150 mm?
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10.2 Obecné technické udaje

Ochrana a funkce

. Elektronickd tepelnd ochrana motoru pred pretizenim.

. Sledovani teploty chladice zajistuje, Ze se ménic vypne pii dosazeni teploty 95 °C +5 °C. Tepelné pretizeni nelze
vynulovat, dokud teplota chladice neklesne pod 70 °C £5 °C (Tyto teploty se mohou lisit pro rGizné vykony, kryti
apod.). Mé&ni¢ kmito¢tu VLT® AQUA Drive je vybaven funkci automatického odleh¢eni, ktera zabrani, aby jeho
chladi¢ dosahl teploty 95 °C.

. Méni¢ kmitoctu je chranén proti zkratu na svorkdch motoru U, V, W.
. Pri vypadku faze sité méni¢ kmitoctu vypne nebo vyda vystrahu (podle zatéze).

. Kontrola napéti stejnosmérného meziobvodu zajistuje, ze se ménic¢ kmitoctu vypne, je-li meziobvodové napéti pfilis
nizké nebo pfilis vysoké.

. Méni¢ kmitoctu je chranén proti zemnimu spojeni svorek motoru U, V, W.

Napdjeni ze sité (L1, L2, L3)

Napajeci napéti 200-240 V £10%
Napajeci napéti 380-480 V £10%
Napajeci napéti 525-600 V £10%
Napajeci napéti 525-690 V £10%

Nizké sitové napéti nebo vypadek napdjeni:
Pfi nizkém sitovém napéti nebo vypadku napdjeni pokracuje ménic kmitoctu v cinnosti, dokud napéti meziobvodu neklesne pod

nejnizsiho jmenovitého napdjeciho napéti ménice kmitoctu nelze ocekdvat zapnuti a plny kroutici moment.

Napajeci kmitocet 50/60 Hz +4/-6 %
Napdjeci zdroj ménice kmitoctu je testovdn v souladu se systémem IEC61000-4-28, 50 Hz +4/-6 %.

Max. docasnd nesymetrie mezi fazemi elektrické sité 3,0 % jmenovitého napajeciho napéti
Skute¢ny ucinik (A) > 0,9 nomindlni hodnoty pfi jmenovitém zatizeni
Relativni G¢inik (cos ¢) v okoli jednotky (> 0,98)
Spindni na vstupnim napajeni L1, L2, L3 (zapnuti) < kryti typu A maximalné 2krat/min
Spinani na vstupnim napdjeni L1, L2, L3 (zapnuti) > kryti typu B, C maximalné Tkrat/min
Spindni na vstupnim napajeni L1, L2, L3 (zapnuti) > kryti typu D, E, F maximalné 1krdt/2 min
Prostiedi podle EN60664-1 kategorie prepéti lll/stupen znecisténi 2

Meéni¢ je vhodny pro pouZiti v obvodech nedoddvajicich vice neZz 100 000 A efektivnich (symetricky) a maximdlné
240/480/600/690 V.

Vystup na motor (U, V, W)

Vystupni napéti 0-100 % napdjeciho napéti
Vystupni kmitocet 0-590 HZ"
Spinani na vystupu Neomezeno
Doby rozbéhu ¢&i dobéhu 1-3600 s

* Zdvisi na vykonu

Momentové charakteristiky

Rozbéhovy moment (konstantni moment) maximalné 110 % po dobu 1 min”
Rozbéhovy moment max. 135 % max. po dobu 0,5 s”
Momentova pretizitelnost (konstantni moment) maximalné 110 % po dobu 1 min®

*Procento se vztahuje ke jmenovitému momentu ménice VLT AQUA Drive.
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Délky a prafezy kabeld

Max. délka stinéného/pancéfovaného motorového kabelu

150 m

Max. délka nestinéného/nepancérovaného motorového kabelu

300 m

Max. prirez kabell k motoru, siti, sdileni zatéze a brzdé * *

Maximalni priifez vodicl k fidicim svorkdm, neohebny kabel

1,5 mm?%/16 AWG (2 x 0,75 mm?)

Maximalni priifez vodi¢l k fidicim svorkdm, pruzny kabel

1 mm?/18 AWG

Maximalni prarez vodica k ridicim svorkam, kabel s obalenym jadrem

0,5 mm?/20 AWG

Minimalni prafez vodic¢l k fidicim svorkam

0,25 mm?

* Dalsi informace naleznete v tabulkdch Sitové napdjeni.

Ridici karta, sériovd komunikace RS-485

Cislo svorky

68 (P,TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)

Cislo svorky 61

Spole¢né pro svorky 68 a 69

Obvod sériové komunikace RS-485 je funkcné oddélen od ostatnich centrdinich obvod( a galvanicky oddélen od napdjeciho

napéti (PELV).

Analogové vstupy

Pocet analogovych vstupt 2
Cislo svorky 53, 54
Rezimy Napétovy nebo proudovy

Vybér rezimu

Pfepinac¢ S201 a S202

Napétovy rezim

Prepina¢ S201/prepina¢ 5202 = OFF (U)

Uroven napéti

0 az +10 V (nastavitelny rozsah)

Vstupni odpor, Ri

pfibl. 10 kQ

Max. napéti

20V

Proudovy rezim

Pfepinac¢ S201/pfepinac 5202 = ON (I)

Proudovy rozsah

0/4 az 20 mA (nastavitelny rozsah)

Vstupni odpor, R

pribl. 200 Q

Max. proud

30 mA

Rozliseni analogovych vstupt

10 bitl (+ znaménko)

Pfesnost analogovych vstupt

Maximalni chyba: 0,5 % plného rozsahu

Sitka pasma 200 Hz
Analogové vstupy jsou galvanicky oddéleny od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.
130BA117.10 r Izolace PELV
+24V — | —
18 —| Rizeni — sit
i . i
1 1
1 1
: Vysoké —
37 — napéti — Motor
Funké&ni LS i
izolace ¥ _y 1 _ ..
— — Stejnosmerna
RS485 — » — sbérnice
Obrézek 10.1 Izolace PELV analogovych vstupi
Analogovy vystup
Pocet programovatelnych analogovych vystupt 1
Cislo svorky 42
Proudovy rozsah na analogovém vystupu 0/4-20 mA
Max. odporové zatizeni proti zemi na analogovém vystupu 500 Q
Pfesnost analogového vystupu Maximalni chyba: 0,8 % plného rozsahu
Rozliseni na analogovém vystupu 8 bitl

Analogovy vystup je galvanicky oddélen od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.
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Digitalni vstupy

Programovatelné digitalni vstupy

4 (6)

Cislo svorky 18, 19, 27V, 29", 32, 33,
Logika PNP nebo NPN
Uroven napéti 0-24 V DC
Uroven napéti, logicka 0 PNP <5V DC
Uroven napéti, logicka 1 PNP > 10 V DC
Uroven napéti, logicka 0 NPN > 19 V DC
Uroven napéti, logicka 1 NPN <14V DC
Maximalni napéti na vstupu 28 V DC
Vstupni odpor, Ri priblizné 4 kQ

Vechny digitdini vstupy jsou galvanicky oddéleny od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.

1) Svorky 27 a 29 Ize rovnéZ naprogramovat jako vystup.

Digitalni vystup

Programovatelné digitalni/pulzni vystupy 2
Cislo svorky 27, 29"
Uroven napéti na digitalnim/kmito¢tovém vystupu 0-24V
Max. vystupni proud (spotfebi¢ nebo zdroj) 40 mA
Max. zatizeni na kmito¢tovém vystupu 1 kQ
Max. kapacitni zatizeni na kmitoc¢tovém vystupu 10 nF
Minimalni vystupni kmitocet na kmitoctovém vystupu 0 Hz
Maximalni vystupni kmito¢et na kmitoctovém vystupu 32 kHz

Pfesnost kmitoctového vystupu

Maximalni chyba: 0,1 % plného rozsahu

Rozliseni kmitoctovych vystupt 12 bita
1) Svorky 27 a 29 Ize rovnéz naprogramovat jako vstup.

Digitdini vystup je galvanicky oddélen od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.

Pulzni vstupy

Programovatelné pulzni vstupy 2

Cisla pulznich svorek 29, 33

Max. kmitocet na svorce 29, 33

110 kHz (soumérny)

Max. kmitocet na svorce 29, 33

5 kHz (otevfeny kolektor)

Min. kmitocet na svorce 29, 33 4 Hz
Uroven napéti viz 10.2.1

Maximalni napéti na vstupu 28 V DC
Vstupni odpor, Ri priblizné 4 kQ

Presnost pulzniho vstupu (0,1-1 kHz)

Maximalni chyba: 0,1 % plného rozsahu

Ridici karta, vystup 24 V DC

Cislo svorky

12,13

Maximalni zatéz

200 mA

Napdjeni 24 V DC je galvanicky oddélené od napdjeciho napéti (PELV), ale md stejny potencidl jako analogové a digitdini vstupy

a vystupy.

Reléové vystupy

Programovatelné reléové vystupy 2
Cisla svorek Relé 01 1-3 (rozpinaci), 1-2 (spinaci)
Max. zatizeni svorek (AC-1)V na 1-3 (rozpinaci), 1-2 (spinaci) (Odporové zatizeni) 240 VAC 2 A
Max. zatizeni svorek (AC-15)V (Indukéni zatizeni pfi cosd 0,4) 240V AC, 02 A
Max. zatizeni svorek (DC-1)" na 1-2 (spinaci), 1-3 (rozpinaci) (Odporové zatizeni) 60VDC 1A
Max. zatizeni svorek (DC-13)" (Indukéni zatizenf) 24V DC, 0,1 A
Cisla svorek relé 02 4-6 (rozpinaci), 4-5 (spinaci)
Max. zatizeni svorek (AC-1)" na 4-5 (spinaci) (Odporové zatizeni)?? 400V AC,2 A
Max. zatizeni svorek (AC-15)" na 4-5 (spinaci) (Indukéni zatizeni pfi cos¢ 0,4) 240 VAC 02 A
Max. zatizeni svorek (DC-1)" na 4-5 (spinaci) (Odporové zatizeni) 80VDC 2A
Max. zatizeni svorek (DC-13)" na 4-5 (spinaci) (Indukéni zatizeni) 24V DC 0,1 A
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Max. zatizeni svorek (AC-1)V na 4-6 (rozpinaci) (Odporové zatizeni) 240 VAC 2 A
Max. zatizeni svorek (AC-15)" na 4-6 (rozpinaci) (Indukéni zatizeni pfi cosd 0,4) 240 V AC, 02 A
Max. zatizeni svorek (DC-1)V na 4-6 (rozpinaci) (Odporové zatizeni) 50vVDC2A
Max. zatizeni svorek (DC-13)" na 4-6 (rozpinaci) (Indukéni zatizeni) 24V DC 0,1 A
Min. zatizeni svorek na 1-3 (rozpinaci), 1-2 (spinaci), 4-6 (rozpinaci), 4-5 (spinaci) 24V DC 10 mA, 24V AC 20 mA
Prostiedi v souladu s normou EN 60664-1 kategorie prepéti lll/stuper znecisténi 2

1) IEC 60947 &dst 4 a 5

Reléové kontakty jsou od zbytku obvodu galvanicky oddéleny zesilenou izolaci (PELV).
2) Kategorie prepéti Il

3) Pro spinéni aplikaci s UL: 300 VAC 2 A

Ridici karta, vystup 10 V DC:

Cislo svorky 50
Vystupni napéti 105V 20,5V
Maximalni zatéz 25 mA

Napdjeni 10 V DC je galvanicky oddélené od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.
Ridici charakteristiky

Rozliseni vystupniho kmitoc¢tu pfi 0-1 000 Hz + 0,003 Hz
Odezva systému (svorky 18, 19, 27, 29, 32, 33) <2ms
Rozsah regulace rychlosti (bez zpétné vazby) 1:100 synchronni rychlosti
Pfesnost otacek (bez zpétné vazby) 30-4 000 ot./min: Max. chyba *8 ot./min

VSechny fidici charakteristiky jsou zaloZeny na ctyfpélovém asynchronnim motoru

Okolni prostredi

Typ kryti A IP20/3asi, sada IP21/typ 1, IP55/typ 12, IP66
Typ kryti B1/B2 IP21/typ 1, IP55/typ 12, IP66
Typ kryti B3/B4 IP20/3asi
Typ kryti C1/C2 IP21/typ 1, IP55/typ 12, IP66
Typ kryti C3/C4 IP20/3asi
Typ kryti D1/D2/E1 IP21/typ 1, IP54/typ 12
Typ kryti D3/D4/E2 IPOO/3asi
K dispozici je kryti < kryti typu A IP21/TYP 1/IP4X horni
Kryti vibra¢niho testu A/B/C 109
Kryti vibra¢niho testu D/E/F 079
Max. relativni vihkost 5-95 % (IEC 721-3-3; tfida 3K3 (bez kondenzace) béhem provozu
Agresivni prostiedi (IEC 721-3 -3), bez povrchové Upravy tfida 3C2
Agresivni prostiedi (IEC 721-3-3), s povrchovou Upravou tfida 3C3
Testovaci metoda podle IEC 60068-2-43 H2S (10 dni)

Teplota okoli Max. 50 °C
Informace o odlehceni kvili vysoké teploté okoli naleznete v &dsti o specidlnich podminkdch

Minimalni teplota okoli pfi plném provozu 0°C
Minimalni teplota okoli pfi snizeném vykonu -10°C
Teplota pfi skladovani/pfepravé -25 az +65/70 °C
Maximalni nadmofska vyska bez odleh¢eni 1000 m
Maximalni nadmofska vyska s odlehéenim 3000 m

Informace o odlehceni kvili vysoké nadmoriské vysce naleznete v Cdsti o specidlnich podminkdch
Pouzité normy elektromagnetické kompatibility, emise EN 61800-3, EN 61000-6-3, EN 55011, IEC 61800-3

EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,
Normy elektromagnetické kompatibility, odolnost EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Viz &dst o specidlnich podminkdch.

Vykon fidici karty

Vzorkovaci perioda vstupu 5ms
Ridici karta, sériova komunikace prostfednictvim USB

Standard USB 1.1 (PInd rychlost)
Konektor USB Konektor USB typ ,zafizeni” B
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AUPOZORNEN

Pripojeni k pocitaci se provadi prostfednictvim standardniho USB kabelu hostitel/zafizeni.

Pipojeni USB je galvanicky oddéleno od napajeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.

Pripojeni USB neni galvanicky oddéleno od ochranné zemé. Ke konektoru USB na ménici VLT AQUA Drive pfipojte pouze
izolovany pfenosny pocita¢ nebo pocitac¢ nebo izolovany kabel ¢i konvertor USB.
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10.3 Technické udaje pojistek
10.3.1 Shoda s CE

Pojistky nebo jistice musi vyhovovat pozadavkiim normy IEC 60364. Spole¢nost Danfoss doporucuje vybirat z nasledujicich

typu.

Nize uvedené pojistky jsou vhodné pro pouziti v obvodech dodavajicich efektivni proud 100 000 A (symetricky), s
nasledujicim napétim:

. 240V
. 480 V
. 600 V
. 690 V

podle jmenovitého napéti ménice. Pfi pouZziti sprdvnych pojistek bude hodnota jmenovitého zkratového proudu ménice
¢init 100 000 Arms.

10.3.2 Tabulky pojistek

Kryti Vykon [kW] Doporucena Doporucena Doporuceny jisti¢ Max. droveii vypnuti
velikost pojistek max. velikost pojistky Moeller [A]
Al - 9G-10 gG-25 PKZMO0-16 16
A2 0.25-2.2 gG-10 (0,25-1,5) gG-25 PKZMO0-25 25
gG-16 (2,2)
A3 3.0-3.7 gG-16 (3) gG-32 PKZMO0-25 25
gG-20 (3,7)
A4 0.25-2.2 gG-10 (0,25-1,5) 9G-32 PKZMO0-25 25
gG-16 (2,2)
A5 0.25-3.7 gG-10 (0,25-1,5) gG-32 PKZMO0-25 25
gG-16 (2,2-3)
gG-20 (3,7)
B1 5,5-11 gG-25 (5,5) gG-80 PKZM4-63 63
gG-32 (7,5)
B2 15 gG-50 gG-100 NZMB1-A100 100
B3 5,5-11 9G-25 gG-63 PKZM4-50 50
B4 15-18 9G-32 (7,5) 9G-125 NZMB1-A100 100
gG-50 (11)
gG-63 (15)
C1 18,5-30 gG-63 (15) gG-160 (15-18,5) NZMB2-A200 160
9G-80 (18,5) aR-160 (22)
gG-100 (22)
2 37-45 aR-160 (30) aR-200 (30) NZMB2-A250 250
aR-200 (37) aR-250 (37)
c3 22-30 gG-80 (18,5) gG-150 (18,5) NZMB2-A200 150
aR-125 (22) aR-160 (22)
Cc4 37-45 aR-160 (30) aR-200 (30) NZMB2-A250 250
aR-200 (37) aR-250 (37)

Tabulka 10.12 200-240 V, velikosti rdmu A, B a C
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Kryti Vykon [kW] Doporucend Doporuéend Doporuéeny jisti¢ Max. droveri vypnuti
velikost pojistek max. velikost pojistky Moeller [A]
Al - gG-10 9G-25 PKZMO0-16 16
A2 1.1-4.0 gG-10 (0,37-3) g9G-25 PKZMO0-25 25
gG-16 (4)
A3 5.5-75 gG-16 gG-32 PKZMO0-25 25
A4 1.1-4.0 gG-10 (0,37-3) gG-32 PKZMO0-25 25
gG-16 (4)
A5 1.1-7.5 gG-10 (0,37-3) gG-32 PKZMO0-25 25
9G-16 (4-7,5)
B1 11-18,5 gG-40 gG-80 PKZM4-63 63
B2 22-30 gG-50 (18,5) gG-100 NZMB1-A100 100
gG-63 (22)
B3 11-18 gG-40 gG-63 PKZM4-50 50
B4 22-37 gG-50 (18,5) gG-125 NZMB1-A100 100
gG-63 (22)
gG-80 (30)
@ 37-55 gG-80 (30) gG-160 NZMB2-A200 160
gG-100 (37)
gG-160 (45)
2 75-90 aR-200 (55) aR-250 NZMB2-A250 250
aR-250 (75)
(e} 45-55 gG-100 (37) gG-150 (37) NZMB2-A200 150
gG-160 (45) gG-160 (45)
(@) 75-90 aR-200 (55) aR-250 NZMB2-A250 250
aR-250 (75)
Tabulka 10.13 380-480 V, velikosti ramu A, B a C
Kryti Vykon [kW] Doporucena Doporucena Doporuceny jisti¢ Max. droven vypnuti
velikost pojistek max. velikost pojistky Moeller [A]
A2 1.1-4.0 gG-10 gG-25 PKZMO0-25 25
A3 55-75 gG-10 (5,5) 9G-32 PKZMO0-25 25
gG-16 (7,5)
A5 1.1-7.5 gG-10 (0,75-5,5) 9G-32 PKZMO0-25 25
gG-16 (7,5)
B1 11-18 gG-25 (11) gG-80 PKZM4-63 63
9G-32 (15)
gG-40 (18,5)
B2 22-30 gG-50 (22) gG-100 NZMB1-A100 100
9G-63 (30)
B3 11-18,5 gG-25 (11) 9G-63 PKZM4-50 50
9G-32 (15)
B4 22-37 9G-40 (18,5) gG-125 NZMB1-A100 100
9G-50 (22)
9G-63 (30)
C1 37-55 9G-63 (37) 9G-160 (37-45) NZMB2-A200 160
gG-100 (45) aR-250 (55)
aR-160 (55)
2 75-90 aR-200 (75) aR-250 NZMB2-A250 250
a3 45-55 9G-63 (37) gG-150 NZMB2-A200 150
gG-100 (45)
C4 75-90 aR-160 (55) aR-250 NZMB2-A250 250
aR-200 (75)

Tabulka 10.14 525-600 V, velikosti ramu A, B a C
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Kryti Vykon [kW] Doporuéena vel. pojistky | Doporu¢ena max. pojistka Doporuéeny jisti¢ Max. trover
Danfoss vypnuti [A]
1,1 gG-6 gG-25 CTI25M 10-16 16
1,5 9G-6 9G-25 CTI25M 10-16 16
2,2 gG-6 gG-25 CTI25M 10-16 16
A3 3 gG-10 gG-25 CTI25M 10-16 16
4 gG-10 gG-25 CTI25M 10-16 16
55 gG-16 gG-25 CTI25M 10-16 16
7,5 gG-16 gG-25 CTI25M 10-16 16
11 gG-25 9G-63
- 15 gG-25 9G-63
18 gG-32
22 gG-32
30 gG-40
37 gG-63 9G-80
(@] 45 gG-63 gG-100
55 gG-80 gG-125
75 gG-100 gG-160
3 37 gG-100 gG-125
45 gG-125 gG-160
37 gG-125 gG-125
o 45 gG-160 gG-160
55-75 gG-200 gG-200
90 aR-250 aR-250

Tabulka 10.15 525-690 V, velikosti rému A, C a D (pojistky nezaji$tujici shodu s UL)
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10.3.3 Soulad se smérnicemi UL

Pojistky nebo jistice musi vyhovovat pozadavkim UL pro dodrzeni predpisti NEC 2009. Doporucujeme vybirat z nasledujicich
typQ.

Nize uvedené pojistky jsou vhodné pro pouziti v obvodech dodavajicich efektivni proud 100 000 A (symetricky), s
nasledujicim napétim:

. 240V
. 480 V
. 600 V
. 690 V

podle jmenovitého napéti ménice. Pii pouziti spravnych pojistek bude hodnota jmenovitého zkratového proudu ménice
¢init 100 000 Arms.

Doporucenéd max. pojistka
Vykon | Max. velikost | Buss- | Buss- | Buss- | Buss- | Buss- | Buss- | Buss- | SIBA | Littel Ferraz- Ferraz- Ferraz-

[kW] pojistky [A] | mann | mann | mann | mann | mann | mann | mann | RK1 fuse | Shawmut | Shawmut Shawmut
JFHR2 | RK1 J T cc cc cc RK1 cc RK1 J
FWX-1| KTN- FNQ- | KTK- LP- 1501790 KLN-

11 15 5 R15 | JKS-15]JIN-15[ R-15 R-15 | CC-15 | 6-016 R15 ATM-R15 | A2K-15R HSJ15
FWX-2| KTN- FNQ- | KTK- LP- (501790 KLN-

1,5 20 0 R20 |JKS-20(JIN-20| R-20 R-20 [ CC-20 | 6-020 R20 ATM-R20 | A2K-20R HSJ20
FWX-3| KTN- FNQ- | KTK- LP- (501240 KLN-

2,2 30% 0 R30 |JKS-30(JJN-30| R-30 | R-30 | CC-30 | 6-032 R30 ATM-R30 | A2K-30R HSJ30
FWX-3| KTN- KLN-

3,0 35 5 R35 [JKS-35|JIN-35 - R35 - A2K-35R HSJ35
FWX-5] KTN- 501400 KLN-

3,7 50 0 R50 [JKS-50 | JJN-50 6-050 R50 - A2K-50R HSJ50
FWX-6 | KTN- 501400 KLN-

55 60** 0 R60 [ JKS-60 | JJN-60 6-063 R60 - A2K-60R HSJ60
FWX-8 | KTN- 501400 KLN-

7,5 80 0 R80 [ JKS-80 | JJN-80 6-080 R80 - A2K-80R HSJ80
FWX-1| KTN- |JKS-15 [ JIN-15 202822 KLN-

15 150 50 R150 0 0 0-150 | R150 A2K-150R HSJ150
FWX-2| KTN- |JKS-20 [ JJN-20 202822 KLN-

22 200 00 R200 0 0 0-200 | R200 A2K-200R HSJ200

Tabulka 10.16 1 x 200-240 V

* Siba povolena do 32 A
** Siba povolena do 63 A
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VLT® AQUA Drive
Navod k pouzivani

Doporuéenéd max. pojistka
Vykon | Max. velikost | Buss- | Buss- | Buss- | Buss- | Buss- | Buss- | Buss- | SIBA | Littel Ferraz- Ferraz- Ferraz-
[kw] pojistky [A] | mann | mann | mann | mann | mann | mann | mann | RK1 fuse | Shawmut | Shawmut | Shawmut
JFHR2 | RK1 J T cc CcC Ccc RK1 cc RK1 J
FWH-6 [ KTS- 501400 KLS-
7.5 60 0 R60 | JKS-60 | JJS-60 6-063 | R60 - A6K-60R HSJ60
FWH-8 [ KTS- 202822 KLS-
1 80 0 R80 | JKS-80 | JJS-80 0-100 | R8O - A6K-80R HSJ80
FWH-1 | KTS- |JKS-15| JJS-15 202822 KLS-
22 150 50 R150 0 0 0-160 | R150 - A6K-150R HSJ150
FWH-2 [ KTS- |JKS-20 | JJS-20 202822 | KLS-20
37 200 00 R200 0 0 0-200 0 A6K-200R HSJ200
Tabulka 10.17 1 x 380-500 V
Pojistky KTS od firmy Bussmann mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit pojistky KTN.
Pojistky FWH od firmy Bussmann mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit pojistky FWX.
Pojistky JJS od firmy Bussmann mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit pojistky JIN.
Pojistky KLSR od firmy LITTEL FUSES mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit pojistky KLNR.
Pojistky A6KR od firmy FERRAZ SHAWMUT mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit pojistky A2KR.
Doporuéenéd max. pojistka
Vykon Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
[kw] Typ RK1" Typ J Typ T Typ CC Typ CC
0.25-0.37 KTN-R-05 JKS-05 JIN-05 FNQ-R-5 KTK-R-5 LP-CC-5
0.55-1.1 KTN-R-10 JKS-10 JIN-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10
1,5 KTN-R-15 JKS-15 JIN-15 FNQ-R-15 KTK-R-15 LP-CC-15
22 KTN-R-20 JKS-20 JIN-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20
3,0 KTN-R-25 JKS-25 JIN-25 FNQ-R-25 KTK-R-25 LP-CC-25
3,7 KTN-R-30 JKS-30 JIN-30 FNQ-R-30 KTK-R-30 LP-CC-30
5.5-7.5 KTN-R-50 KS-50 JIN-50 - - -
1 KTN-R-60 JKS-60 JIN-60 - - -
15 KTN-R-80 JKS-80 JIN-80 - - -
18,5-22 KTN-R-125 JKS-125 JIN-125 - - -
30 KTN-R-150 JKS-150 JIN-150 - - -
37 KTN-R-200 JKS-200 JIN-200 - - -
45 KTN-R-250 JKS-250 JIN-250 - - -

Tabulka 10.18 3 x 200-240 V, velikosti ramu A, B a C
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VLT® AQUA Drive
Navod k pouzivani

Doporuéend max. pojistka
Vykon SIBA Littel fuse Ferraz- Ferraz-
[kwW] Typ RK1 Typ RK1 Shawmut Shawmut
Typ CC Typ RK1?
0.25-0.37 5017906-005 KLN-R-05 ATM-R-05 A2K-05-R
0.55-1.1 5017906-010 KLN-R-10 ATM-R-10 A2K-10-R
15 5017906-016 KLN-R-15 ATM-R-15 A2K-15-R
2,2 5017906-020 KLN-R-20 ATM-R-20 A2K-20-R
3,0 5017906-025 KLN-R-25 ATM-R-25 A2K-25-R
3,7 5012406-032 KLN-R-30 ATM-R-30 A2K-30-R
5.5-75 5014006-050 KLN-R-50 - A2K-50-R
1 5014006-063 KLN-R-60 - A2K-60-R
15 5014006-080 KLN-R-80 - A2K-80-R
18,5-22 2028220-125 KLN-R-125 - A2K-125-R
30 2028220-150 KLN-R-150 - A2K-150-R
37 2028220-200 KLN-R-200 - A2K-200-R
45 2028220-250 KLN-R-250 - A2K-250-R
Tabulka 10.19 3 x 200-240 V, velikosti rdmu A, B a C
Doporucena max. pojistka
Vykon Bussmann Littel fuse Ferraz- Ferraz-
kw] Typ JFHR2? JFHR2 Shawmut Shawmut
JFHR2% J
0.25-0.37 FWX-5 - - HSJ-6
0.55-1.1 FWX-10 - - HSJ-10
1,5 FWX-15 - - HSJ-15
2,2 FWX-20 - - HSJ-20
3,0 FWX-25 - - HSJ-25
3,7 FWX-30 - - HSJ-30
5.5-75 FWX-50 - - HSJ-50
11 FWX-60 - - HSJ-60
15 FWX-80 - - HSJ-80
18,5-22 FWX-125 - - HSJ-125
30 FWX-150 L255-150 A25X-150 HSJ-150
37 FWX-200 L255-200 A25X-200 HSJ-200
45 FWX-250 L255-250 A25X-250 HSJ-250

Tabulka 10.20 3 x 200-240 V, velikosti ramu A, B a C

1) Pojistky KTS od firmy Bussmann mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit pojistky KTN.

2) Pojistky FWH od firmy Bussmann mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit pojistky FWX.

3) Pojistky A6KR od firmy FERRAZ SHAWMUT mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit pojistky A2KR.
4) Pojistky A50X od firmy FERRAZ SHAWMUT mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit pojistky A25X.
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Navod k pouzivani

Doporuéend max. pojistka
Vykon Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
[kw] Typ RK1 Typ J Typ T Typ CC Typ CC Typ CC
- KTS-R-6 JKS-6 JJs-6 FNQ-R-6 KTK-R-6 LP-CC-6
1.1-2.2 KTS-R-10 JKS-10 JJs-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10
3 KTS-R-15 JKS-15 JJS-15 FNQ-R-15 KTK-R-15 LP-CC-15
4 KTS-R-20 JKS-20 JJS-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20
55 KTS-R-25 JKS-25 JJS-25 FNQ-R-25 KTK-R-25 LP-CC-25
7.5 KTS-R-30 JKS-30 JJS-30 FNQ-R-30 KTK-R-30 LP-CC-30
1 KTS-R-40 JKS-40 JJS-40 - - -
15 KTS-R-50 JKS-50 JJS-50 - - -
22 KTS-R-60 JKS-60 JJS-60 - - -
30 KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 - - -
37 KTS-R-100 JKS-100 JJS-100 - - -
45 KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 - - -
55 KTS-R-150 JKS-150 JJS-150 - - -
75 KTS-R-200 JKS-200 JJS-200 - - -
920 KTS-R-250 JKS-250 JJS-250 - - -
Tabulka 10.21 3 x 380480 V, velikosti ramu A, B a C
Doporucenéd max. pojistka
Vykon [kW] SIBA Littel fuse Ferraz- Ferraz-
Typ RK1 Typ RK1 Shawmut Shawmut
Typ CC Typ RK1
- 5017906-006 KLS-R-6 ATM-R-6 A6K-6-R
1.1-2.2 5017906-010 KLS-R-10 ATM-R-10 A6K-10-R
3 5017906-016 KLS-R-15 ATM-R-15 A6K-15-R
4 5017906-020 KLS-R-20 ATM-R-20 A6K-20-R
55 5017906-025 KLS-R-25 ATM-R-25 A6K-25-R
7,5 5012406-032 KLS-R-30 ATM-R-30 A6K-30-R
1 5014006-040 KLS-R-40 - A6K-40-R
15 5014006-050 KLS-R-50 - A6K-50-R
22 5014006-063 KLS-R-60 - A6K-60-R
30 2028220-100 KLS-R-80 - A6K-80-R
37 2028220-125 KLS-R-100 - A6K-100-R
45 2028220-125 KLS-R-125 - A6K-125-R
55 2028220-160 KLS-R-150 - A6K-150-R
75 2028220-200 KLS-R-200 - A6K-200-R
90 2028220-250 KLS-R-250 - A6K-250-R

Tabulka 10.22 3 x 380480 V, velikosti ramu A, B a C
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Navod k pouzivani

Doporuéend max. pojistka
Vykon [kW] Bussmann Ferraz- Shawmut Ferraz- Shawmut Littel fuse
JFHR2 J JFHR2" JFHR2
- FWH-6 HSJ-6 - -
1.1-2.2 FWH-10 HSJ-10 - -
3 FWH-15 HSJ-15 - -
4 FWH-20 HSJ-20 - -
55 FWH-25 HSJ-25 - -
7,5 FWH-30 HSJ-30 - -
1 FWH-40 HSJ-40 - -
15 FWH-50 HSJ-50 - -
22 FWH-60 HSJ-60 - -
30 FWH-80 HSJ-80 - -
37 FWH-100 HSJ-100 - -
45 FWH-125 HSJ-125 - -
55 FWH-150 HSJ-150 - -
75 FWH-200 HSJ-200 A50-P-225 L50-S-225
920 FWH-250 HSJ-250 A50-P-250 L50-S-250
Tabulka 10.23 3 x 380-480 V, velikosti rdmu A, B a C
1) Pojistky A50QS od firmy Ferraz-Shawmut mohou nahradit pojistky A50P.
Doporucena max. pojistka
Vykon [kW] Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
Typ RK1 Typ J Typ T Typ CC Typ CC Typ CC
0.75-1.1 KTS-R-5 JKS-5 JJS-6 FNQ-R-5 KTK-R-5 LP-CC-5
1.5-2.2 KTS-R-10 JKS-10 JJs-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10
3 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 FNQ-R-15 KTK-R-15 LP-CC-15
4 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20
55 KTS-R-25 JKS-25 JJS-25 FNQ-R-25 KTK-R-25 LP-CC-25
7,5 KTS-R-30 JKS-30 JJS-30 FNQ-R-30 KTK-R-30 LP-CC-30
11-15 KTS-R-35 JKS-35 JJS-35 - - -
18 KTS-R-45 JKS-45 JJS-45 - - -
22 KTS-R-50 JKS-50 JJS-50 - - -
30 KTS-R-60 JKS-60 JJS-60 - - -
37 KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 - - -
45 KTS-R-100 JKS-100 JJS-100 - - -
55 KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 - - -
75 KTS-R-150 JKS-150 JJS-150 - - -
90 KTS-R-175 JKS-175 JJS-175 - - -

Tabulka 10.24 3 x 525-600 V, velikosti ramu A, B a C
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Navod k pouzivani

Doporuéenéd max. pojistka

Vykon [kW] SIBA Littel fuse Ferraz- Ferraz-

Typ RK1 Typ RK1 Shawmut Shawmut
Typ RK1 J

0.75-1.1 5017906-005 KLS-R-005 A6K-5-R HSJ-6
1.5-2.2 5017906-010 KLS-R-010 A6K-10-R HSJ-10
3 5017906-016 KLS-R-015 A6K-15-R HSJ-15

4 5017906-020 KLS-R-020 A6K-20-R HSJ-20

55 5017906-025 KLS-R-025 A6K-25-R HSJ-25
7,5 5017906-030 KLS-R-030 A6K-30-R HSJ-30
11-15 5014006-040 KLS-R-035 A6K-35-R HSJ-35
18 5014006-050 KLS-R-045 A6K-45-R HSJ-45

22 5014006-050 KLS-R-050 A6K-50-R HSJ-50
30 5014006-063 KLS-R-060 A6K-60-R HSJ-60
37 5014006-080 KLS-R-075 A6K-80-R HSJ-80
45 5014006-100 KLS-R-100 A6K-100-R HSJ-100
55 2028220-125 KLS-R-125 A6K-125-R HSJ-125
75 2028220-150 KLS-R-150 A6K-150-R HSJ-150
920 2028220-200 KLS-R-175 A6K-175-R HSJ-175

Tabulka 10.25 3 x 525-600 V, velikosti ramu A, B a C

1) Uvedené pojistky 170M Bussmann pouzivaji vizudlni indikdtor -/80. Mohou byt nahrazeny pojistkami s indikdtorem -TN/80 typ T, -/110 nebo

TN/110 typ T stejné velikosti a proudu.

Doporucenéd max. pojistka

Vykon Max. Bussmann | Bussmann Bussmann SIBA LittelFuse Ferraz- Ferraz-
[kw] pojistka E52273 E4273 E4273 E180276 E81895 Shawmut Shawmut

[A] RK1/JDDZ J/Jbbz T/)bDZ RK1/JDDZ RK1/JDDZ E163267/E2137 E2137

RK1/JDDZ J/HSJ)

11-15 30 KTS-R-30 JKS-30 JKJS-30 5017906-030 KLS-R-030 A6K-30-R HST-30
22 45 KTS-R-45 JKS-45 JJS-45 5014006-050 KLS-R-045 A6K-45-R HST-45
30 60 KTS-R-60 JKS-60 JJS-60 5014006-063 KLS-R-060 A6K-60-R HST-60
37 80 KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 5014006-080 KLS-R-075 A6K-80-R HST-80
45 90 KTS-R-90 JKS-90 JJS-90 5014006-100 KLS-R-090 A6K-90-R HST-90
55 100 KTS-R-100 JKS-100 JJS-100 5014006-100 KLS-R-100 A6K-100-R HST-100
75 125 KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 2028220-125 KLS-150 A6K-125-R HST-125
920 150 KTS-R-150 JKS-150 JJS-150 2028220-150 KLS-175 A6K-150-R HST-150

* Shoda s UL pouze pro modely 525-600 V

Tabulka 10.26 3 x 525-690 V*, velikosti rimu B a C
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VLT® AQUA Drive
Navod k pouzivani

10.4 Utahovaci momenty kontakt(

Vykon (kW) Moment (Nm)

Kryti | 200-240 V | 380-480/500 V 525-600 V 525-690 V Sit Motor pfsi:jjr;.nl’ Brzda Zemé Relé
A2 0.25-2.2 0.37-4.0 1,8 1,8 1,8 1,8 3 0,6
A3 3.0-3.7 5.5-75 0.75-7.5 1.1-7.5 1,8 1,8 1,8 1,8 3 0,6
A4 0.25-2.2 0.37-4.0 1,8 1,8 1,8 1,8 3 0,6
A5 0.25-3.7 0.37-7.5 0.75-7.5 1,8 1,8 1,8 1,8 3 0,6
B1 5.5-75 11-15 11-15 1,8 1,8 1,5 1,5 3 0,6
B2 11 18 18 1 4.5 45 3.7 37 3 0.6

22 22 22 4.5 45 3.7 37 3 0.6
B3 55-75 11-15 11-15 1,8 1,8 1,8 1,8 3 0,6
B4 11-15 18-30 18-30 4,5 4,5 4,5 4,5 3 0,6
1 15-22 30-45 30-45 10 10 10 10 3 0,6
2 30-37 55-75 55-75 30-75 14/24Y | 14/24"Y 14 14 3 0,6
(] 18-22 37-45 37-45 45-55 10 10 10 10 3 0,6
c4 30-37 55-75 55-75 14/24Y | 14/24) 14 14 3 0,6

Tabulka 10.27 Dotazeni svorek

) Pro rGizné priiezy kabeld x/y, kde x < 95 mm? a'y = 95 mm?.
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Rejstik VLT® AQUA Drive
Navod k pouzivani
Rejst‘r'l'k El. Sit 6,15,19
Elektricky Sum 18
C
A EM 26, 56
A53 23 Externi
Napéti 37
A54 23 Piikazy 7,51
AC Regulatory 6
Sit 7 Zablokovani. 23,38,48
Vstup 7,19
Analogové Vstupy. 21,72 F
Analogovy Vystup 21,72 Funkce Vypnuti 17
Auto
Auto 34
On 34,51 H
D e . Hand
Automatické Prizptsobeni K Motoru............coceuns 29,51 Hand 34
Automaticky Reset 32 On 30,34
AWG 61 Harmonické SloZka 7
Hlavni Menu 36,33
B
Bez Zpétné Vazby 23,36 |
Bezpecné Zastaven 8 IEC 61800-3 20
Blokové Schéma Ménice Kmitoctu 7 Indukované Napéti. 17
Brzdéni. 51 Inicializace 35
Instalace 6,13,14,17,22,24,26,27,56
C Izolace Sumu 17, 26,56
Casovy Pribéh AC Signalu 7 Izolované Sit 20
C J
Certifikace iii Jisti¢e 26,56
Chlazeni 13 Jmenovity Proud 13
Johnson Controls N2° 24
D
Délkovéa Zadana Hodnota 51 K
Dalkove Piikazy 6 Kabelovod 17,19, 26,56
Danfoss FC 24 Kabely Motoru 17,26
Data Motoru 30, 29 Kmito&et Motoru 33
Definice Vystrah A Poplacht 56 Kontakty Zemniho Vodice 56
Délky A Prafezy Kabeld 72 Kontrola Bezpeénosti Prace 25
Digitalnf Kopirovani Nastaveni Parametr(i 34
Vstup 23,51
Vstupy 21,73,38
Vystup 73 L
Doba Lokalni Rizeni. 32,51
Dobéhu 30
Rozbéhu 30
Zrychleni 30 M
T Mezni
Dotazeni Svorek 85 Hodnota Momentu 30
Hodnota Proudu 30
E Hodnoty Teploty 56
Efektivni Hodnota Proudu 7
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Rejstiik VLT® AQUA Drive
Navod k pouzivani
Mistni Piikaz Zastaveni. 51
Ovli.jdam 32,34 Priklad Programovani 36
Rezim 30
Start 30  Pfiklady
Test 30 Aplikaci 47
Programovani Svorek 38
Modbus RTU 24 9
Pfipevnéni 56
Momentové Charakteristiky. 71 P
Pfipojeni Napajent. 17
Mont4z 14,26 pojent Napajeni
Mot ; Programovéni
‘I’(°b'°|"e 1317 18 3056 PrOGIAMOVAN oo 6,23, 30, 33,39, 46, 32, 34
a .evy P T Svorek 23
Vodice 18
Proménlivy Trojuhelnik 20
Proud
N Motoru 7,29,33
Nadproud 51 Pfi PIném Zatizeni 13,25
Napajeci Napéti 20,21,25  Proudovy Chrénié¢ 18
Napajeni. 25,54 PulzniVstupy 73
Napéti Sité 33
Nastaveni. 30,33 R
Naviga¢ni Tlacitka 27,36,51,32,34 Reference 47
Reléové Vystupy 21,73
(0] Reset 32,35,51,54,34
Ochrana Rezim
A Funkce 71 Auto 33
Motoru 17,71 Spanku 51
Proti Prechodovym Jeviim 7 RFIFil
Proti Pietizeni 13,17 iltr 20
Odleh¢eni. 13
Odpojeni Vstupu 19 R
Odboiovas 7 Ridicf
pojovac Charakteristiky 74
Odpojovace 25 Kabel 22
Odstranovani Problému 6 Kabely " 17,18, 22,26, 56, 20
Kabely Termistoru 20
Okoli 74 Karta, 24 V DC Vystup 73
Otaceni Motoru 30 Karta, Sériova Komunikace Prostfednictvim USB................. 74
. Karta, Sériovd Komunikace RS-485 72
Otacky Motoru 27 Karta, Vy/stup 10 V DC: 74
Ovladaci Signal 36,37, 51
Panel 32 Svorky. 15,22, 28,34, 51,38
Tlacitka 34 Systém 6
Rizeni Mechanické Brzdy 23
P
Pamét R
Poplacht 33 Ruéné 30
Poruch 33
Ruénf Inicializace 35
PELV 20, 50
. Rychlé Menu 33,36,39,33
Pojistky. 17,26,56,57,26
Poplachy. 54 S
Povel Spusténi 31
P Se Zpétnou Vazbou 23
Povoleni Béh 51
ovoleni Behu Sériova Komunikace..................... 6,15,21,22,34,51,74,24,54
Pozadavky Na Volné Misto Pro Proudéni Vzduchu.................. 13 Sit 17
Pied Uvedenim Do Provozu 25
Piepéti 30,51
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Rejstfik VLT® AQUA Drive
Navod k pouzivani
Sitové
Napdjeni 61,66 v
Napajeni (L1, L2, L3) 71 N o
Napa'jeni 1 X 200-240V AC 60 Velikosti Kabel( 17,18
Napéti. 34,51 Vice
Sledovani Systém“ 54 Ménlél: Kmitoctu 17,18
Motoru 25
Smér Otéceni Motoru 33 o, i
Volitelné Vybaveni 19,23,27,6
Spinaci Kmitocet 51 i
Volny
Spojeni Se Zemi 18 Prostor 14
Spusténi Prostor Pro Chlazeni 26
Spusténi 35,36 Prostor Pro Zajisténi Chlazeni 56
Systému 30 vstupni
Stahovani Dat Z Panelu LCP 35 Napéti 27,54
Proud 19
Stav Motoru 6 Signal 37
Stavovy Rezim 51 Signaly 23
- _ Svorky. 15,19,23,25
St Proud 7,51 / , 19,23,
€Jnosmerny Frou Vykon 17,18, 19, 26, 54, 56, 57, 7
Stinéné Ridici Kabely 22 )
Vykon
Stinény Motoru 15,17,18, 33
Kabel 13,17, 26,56 Ridici Karty 74
Zemnici Kabel 18 :
Vypnuti
Stfidavy Proud S Casovym Pribéhem 6 Vypnuti 54
Struktura Menu 34,40, 39 Zabl 54
Svodovy Proud 25  Vystupni
Proud 51
Svorka Signal 39
33 23,36,37 Svorky 15,25
54 23 Vykon (U, V, W) 7
Symboly iii Vykon Motoru 71
Vzdélené Programovani 46
T
Technické Udaje 6,14,24,60,71 7
Teplotni Limity 26  Zadana
. Hodnota iii, 51,33
Termistor 20,50 Hodnota Otacek 23,31,37, 48,51
Testovani Funkénosti 6,30
Tlacitka Menu 32,33 7
Typy Vystrah A Poplachl 54 ZadniDeska 14
Zavislé Na Vykonu 60
U Zemni
U¢inik 7,18,26,56 Smycky 22
Vodic 56
Zemnici
U Spojeni 26
Ukladani Dat Do Panelu LCP 35 Vodic 18.26
i Zobrazenf Vystrah A Poplacht 54
u. Zpétns
Urovei Napéti 73 Vazba 23,26,47,56,51
Vazba Systému 6
§] Zvedani 14
Uvedeni Do Provozu 6,57

Uzemnéni

Uzemnény Trojuhelnik

17,18, 19, 20, 25, 26, 56

20
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Rejstiik

VLT® AQUA Drive
Navod k pouzivani
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