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Giris VLT® AQUA Drive FC 202

1 Giris

1.1 Kullanma Kilavuzunun Amaci

Bu kullanma kilavuzu, frekans dénustiriiciiniin glvenli
kurulumu ve kullanima alinmasi icin bilgi sunar.

Kullanma kilavuzu ehliyetli personelin kullanimi icindir.
Frekans donusturiclyld glvenli ve profesyonel sekilde
kullanmak amaciyla isletim yonergelerini okuyun ve
bunlara uyun, ayrica giivenlik yonergelerine ve genel
uyarilara 6zellikle dikkat edin. Bu kullanma kilavuzunu her
zaman frekans dénustiriiciiniin yaninda bulundurun.

VLT® bir tescilli ticari markadir.
1.2 Ek Kaynaklar

Gelismis frekans donusturiic islevlerini ve programlamayi
anlamak icin baska kaynaklar mevcuttur.

e VLT® AQUA Siiriiciisii FC 202 Programlama
Kilavuzu, parametrelerle ¢alismaya iliskin daha cok
ayrinti ve bircok uygulama 6rnegi saglamaktadir.

. VLT® AQUA Siiriiciisii FC 202 Dizayn Kilavuzu,
motor kontrol sistemlerini tasarlamak icin
yetenekler ve islevsellik hakkinda ayrintil bilgi
saglar.

. istege bagli ekipman ile isletim yénergeleri.

Ek yayinlar ve kilavuzlar icin Danfoss ile goriisin. Bkz.
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/Documen-
tations/VLT+Technical+Documentation.htm listeleme icin.

1.3 Belge ve Yazilim Strimi

Bu kilavuz diizenli olarak incelenip yenilenmektedir.
Gelistirmeye yonelik tiim Onerilere agi§iz. Tablo 1.1 belge
strimanu ve ilgili yazihm strimiini gostermektedir.

Siiriim Notlar Yazilim strami

MG20MAXxx

MG20M9xx'in yerine gecer 2.Xx

Tablo 1.1 Belge ve Yazilim Suriimi

1.4 Uriine Genel Bakis

1.4.1 Amaclanan Kullanim

Frekans donustirici bir elektronik motor denetleyicisidir:

. Sistem geri beslemesi ya da dis denetleyicilerden
gelen uzak komutlara gére motor hizini
diizenlemek icin tasarlanmistir. Bir gl¢ strlict
sistemi frekans dondstirlicli, motor ve motorun
stirdiigl ekipmandan olusur.

. Sistem ve motor durumunu gozetleme.

Konfiglirasyona bagl olarak frekans donustiriict tek basina
uygulamalarda kullanilabilir ya da daha biyik bir aygitin
ya da kurulumun bir parcasi olabilir.

Frekans donusturlictinin meskun, endstriyel ve ticari
ortamlarda dizayn kilavuzunda belirtildigi gibi yerel
yasalara, standartlara ve emisyon sinir degerlerine gore
kullanilmasina izin verilmistir.

AB'de kurulmus tek fazli frekans dondistiiriiciileri (S2 ve
S4)
Asagidaki sinirlamalar gecerlidir:

. 16 A'dan dusuk bir giris akimina ve 1 kW'den
fazla bir giris glicine sahip birimler yalnizca
ticaret, uzmanlik alanlari veya endustrilerde
profesyonel kullanim icin Uretilmistir ve halka
satisa uygun degildir.

. Belirlenen uygulama alanlari sehir havuzlari,
kamusal su temini, ziraat, ticari yapi ve endustri-
lerdir. Diger tim tek fazl birimler sadece 6zel
distk voltaj sistemlerinde, yalnizca orta veya
diistik voltaj diizeyine sahip kamusal elektrik
tedariki ile ara baglanti kuracak sekilde kullani-
labilir.

. Kisisel sistem operatorleri, EMC ¢evre etkilerinin
IEC 610000-3-6 ve/veya sozlesmeli anlasmalara
uyum saglamahdirlar.

DUYURU!

Bir konut ortaminda bu iiriin radyo parazitine yol
acabilir, bu durumda ek azaltma onlemleri gerekebilir.

Ongériilebilir suistimal

Frekans donusturlclyd belirtilen isletim kosullari ve
ortamlara uymayan uygulamalarda kullanmayin.

boliim 8 Teknik Ozellikler bélimiinde belirtilen kosullara
uyumluluktan emin olun.

4 Danfoss A/S © 01/2015 Tim haklar saklidir.
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Giris Kullanim Kilavuzu

1.4.2 Ozellikleri

VLT® AQUA Siiriiciisii FC 202, su ve atik su uygulamalarn icin tasarlanmistir. Standart ve opsiyonel ézellikler sunlar icerir:

. Kademeli denetim.

. Kademeli denetim.

. Egri sonu algilamasi.
. SmartStart.

. Motor alternasyonu.

. Surukleme.

. 2 adimli rampalar.

. Akis Teyidi.

. Kontrol valfi korumasi.
. Safe Torque Off.

. Dusuk akis algilama.

o Once/Sonra Yaglama.
. Boru doldurma modu.
. Uyku modu.

. Gercek zamanl saat.

. Kullanici tarafindan ayarlanabilir bilgi metinleri.
. Uyarilar ve alarmlar.

. Parola korumasi.

. Asiri yik korumasi.

. Smart logic kontrold.

. Gift GUg oranlama (Yuksek/Anormal Asiri yUk).

MG20MC42 Danfoss A/S © 01/2015 Tim haklar saklidir. 5



Giris VLT® AQUA Drive FC 202

1.4.3 Genisletilmis Gortnimler

130BB493.10
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1 Yerel kontrol paneli (LCP) 11 |Role 2 (04, 05, 06)

2 Kapak 12 |Kaldirma halkasi

3 RS485 serisi bus konnektori 13 [Montaj yuvasi

4 Dijital G/C ve 24 V gii¢ kaynagi 14 [Topraklama kelepgesi (PE)

5 Analog G/C konektori 15 |Kablo blendaji konektori

6 Kablo blendaji konektori 16 [Fren terminali (-81, +82)

7 USB konektori 17 | Yuk paylasimi terminali (DC bus) (-88, +89)

8 Seri bus terminali anahtari 18 [Motor cikis terminalleri 96 (U), 97 (V), 98 (W)

9 Analog anahtarlar (A53), (A54) 19 |Sebeke giris terminalleri 91 (L1), 92 (L2), 93 (L3)
10 |Role 1 (01, 02, 03)

Cizim 1.1 Ayrnintili Goriinim Muhafaza Tipleri B ve C, IP55 ve IP66

6 Danfoss A/S © 01/2015 Tim haklan saklidir. MG20MC42




Giris Kullanim Kilavuzu
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1 Yerel kontrol paneli (LCP) 10 | Motor cikis terminalleri 96 (U), 97 (V), 98 (W)
2 RS485 serisi bus konnektori (+68, -69) 11 Role 2 (01, 02, 03)
3 Analog G/C konektori 12 Role 1 (04, 05, 06)
4 LCP giris fisi 13 |Fren (-81, +82) ve yik paylagimi (-88, +89) terminalleri
5 Analog anahtarlar (A53), (A54) 14 | Sebeke giris terminalleri 91 (L1), 92 (L2), 93 (L3)
6 Kablo blendaji konektori 15 | USB konektori
7 Dekuplaj plakasi 16 | Seri bus terminali anahtari
8 Topraklama kelepgesi (PE) 17 |Dijital G/C ve 24 V gl kaynadi
9 Blendajl kablo topraklama kelepcesi ve gerginlik giderici 18 |Kapak

Cizim 1.2 Genisletilmis Gorlinim Muhafaza Tipi A, IP20

MG20MC42
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Giris VLT® AQUA Drive FC 202

Gizim 1.3, frekans donustiriictintin i¢ bilesenlerinin blok
semasidir. Bunlarin islevleri icin, bkz. Tablo 1.2.

1 2 3 6

§ [ =[]
| |

| 8 |

&

&

ZL9LovZSLL

Cizim 1.3 Frekans Donlistiriicli Blok Semasi

Alan Baslik islevler

o Frekans donustiirlicliye giden
1 Sebeke girisi 3 fazh AC sebeke glic
beslemesi

o Redresor koprisu, gevirici
2 Redresér glicti beslemek icin AC girisini

DC akimina donusturir

e Ara DC bus devresi, DC

3 DC bus akimini yonetir

e Ara DC devre voltajini filtreler

o Hat gecici akim korumasi
saglar

4 DC reaktorleri e RMS akimini azaltir

e Hatta geri yansitilan gii¢
faktorinl yukseltir

e AC girisinde harmonigi azaltir

e DC gliclinu depolar

Kondansatér . .
5 - o Kisa gli¢ kayiplari icin kararhilik
bolimu ;
korumasi saglar

e Motora kontrollu bir degisken
cikis saglamak icin DC'yi
kontrolli bir PWM AC dalga
formuna donusturdr.

6 Cevirici

e Motora giden 3 regiile fazl

7 Motora ¢ikis cikis giicil

o Giris guc, i¢ isleme, cikis ve
motor akimi izlenerek, etkin
isletim ve kontrol saglanir

e Kullanici ara birimi ve dis

8 Kontrol devresi komutlar izlenir ve gercekles-
tirilir.

e Durum cikisi ve kontrol
saglanabilir

Tablo 1.2 Etiket: Cizim 1.3

1.4.4 Muhafaza Tipleri ve Gug Degerleri

Frekans donUstirliciiniin muhafaza tipleri ve glic degerleri
icin bkz. boliim 8.9 Gii¢ Degerleri, Adirlik ve Boyutlar.

1.5 Onaylar ve Sertifikalar

CE W &

Bagka onaylar ve sertifikalar da vardir. Danfoss yerel saticisi
ile gorustin. Muhafaza tipi T7 (525-690 V) olan frekans
donustiriculer yalnizca 525-600 V icin UL sertifikalidir.

Frekans donusturict UL508C termal bellek koruma gerekli-
liklerine uygundur. Ayrinti icin, Urline 6zel dizayn
kilavuzundaki Motor Termal Korumasi'na bakin.

ic Su Yollarinda Tehlikeli Mallarin Uluslararasi Tasinmasina
(ADN) iliskin Avrupa Sozlesmesine uyumluluk icin bkz. ADN
Uyumlu Kurulum, ariline 6zel Dizayn Kilavuzu.

1.6 Elden Cikarma

Elektrik bilesenleri iceren cihazlar, ev
atiklaryla birlikte atmayin.

Bunlari yerel ve gegerli yasalara gore ayr
toplayin.

8 Danfoss A/S © 01/2015 Tim haklar saklidir.
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Glvenlik Kullanim Kilavuzu

2 Giuvenlik

2.1 Guvenlik Sembolleri

Bu kilavuzda asagidaki simgeler kullanilmistir:

AUYARI

Oliime veya ciddi yaralanmalara neden olabilen olasi
tehlikeli durumlari gosterir.

ADIKKAT

Kiiclik veya orta 6l¢ekli yaralanmalara neden olabilen
olasi tehlikeli durumlari gosterir. Tehlikeli uygulamalara
karsi alarm vermek icin de kullanilabilir.

DUYURU!

Donanim veya esya hasarina neden olabilecek durumlar
da dahil 6nemli bilgileri gosterir.

2.2 Kalifiye Personel

Frekans donusturlictiniin sorunsuz ve guivenli calismasi icin
dogru ve glvenilir tasima, depolama, kurulum, isletim ve
bakim gereklidir. Yalnizca ehliyetli personelin bu ekipmani
kurmasina ve calistirmasina izin verilir.

Uzman personel, ilgili yasalara ve diizenlemelere gore
ekipmani, sistemleri ve devreleri kurma, isletime alma ve
bakimini yapma yetkisi olan egitimli calisan olarak
tanimlanir. Ek olarak uzman personel bu kullanma
kilavuzunda aciklanan yonergeleri ve giivenlik dnlemlerini
de biliyor olmalidir.

2.3 Gilvenlik Onlemleri

AUYARI

YUKSEK VOLTA)

Frekans doniistiiriiciiler, AC sebeke giris giicii, DC gii¢
beslemesi veya yiik paylasimina baglandiklarinda yiiksek
voltaj icerirler. Kurulum, baslatma ve bakimin uzman
personel tarafindan yapilmamasi, 6liime veya ciddi
yaralanmaya neden olabilir.

. Kurulum, baglatma ve bakim islemleri, yalnizca
uzman personel tarafindan gerceklestirilmelidir.

AUYARI

ISTENMEYEN BASLATMA

Frekans doniistiiriicli, AC sebekesine, DC gli¢
beslemesine veya ylik paylasimina baglandiginda, motor
herhangi bir zamanda baslayabilir. Programlama, servis
veya onarim isi sirasindaki istenmeyen baslatma 6liim,
ciddi yaralanma veya mal hasarina neden olabilir. Motor
harici bir anahtar, bir seri bus komutu, LCP'den bir giris
referans sinyali ya da bir hata kosulunun giderilmesiyle
baslatilabilir.

Motorun istenmeden calismasini 6nlemek icin:

. Frekans donustiriiciiniin sebekeden baglantisini
kesin.

. Parametreleri programlamadan 6nce LCP
lizerindeki [Off/Reset] dligmesine basin.

. Frekans doniistiiriicii AC sebekesi, DC gii¢
beslemesi veya yiik paylasimina baglandiginda,
frekans donistiiriici, motor ve calistirilan tiim
ekipmanlarin baglanti ve montajlamasi yapiimis
olmalidir.

AUYARI

DESARJ SURESI

Frekans donusturiic, frekans doniistiiriici calistiriima-
diginda bile yiiklenmis kalmaya devam edebilen DC
baglanti kondansatorleri icerir. Gii¢ kesildikten sonra,
servis veya onarim yapmadan 6nce belirtilen siire kadar
beklenmemesi, 6liime veya ciddi yaralanmaya neden
olabilir.

1. Motoru durdurun.

2. AC sebekesi, kalici miknatis tipi motorlar ve
uzak DC baglantili gli¢ kaynaklarinin (pil
yedekleri, UPS ve diger frekans doniistiriicilere
DC baglantilari dahil) baglantisini kesin.

3. Herhangi bir servis veya tamir isi yapmadan
once kondansatorlerin tam olarak desarj
olmasini bekleyin. Bekleme siiresinin miktari
Tablo 2.1'de belirtilmektedir.

MG20MC42
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Giivenlik VLT® AQUA Drive FC 202
Voltaj [V] Minimum bekleme siiresi [dakika]
4 7 15
200-240 0.25-3.7 kW 5.5-45 kW
380-480 0.37-7.5 kW 11-90 kW
525-600 0.75-7.5 kW 11-90 kW
525-690 1.1-7.5 kW 11-90 kW
Uyari LED'i soniik olsa bile yliksek voltaj bulunuyor olabilir.

Tablo 2.1 Degsarj Siiresi

AUYARI

KACAK AKIM TEHLIKESI

Kacak akimlar 3,5 mA'nin lizerindedir. Frekans donistii-
riiciiniin uygun sekilde topraklanmamasi, 6liim veya
ciddi yaralanmayla sonuclanabilir.

. Donanimin sertifikal bir elektrik tesisatgisi
tarafindan dogru sekilde topraklanmasini
saglayin.

AUYARI

DONANIM TEHLIKESI
Doner saftlara ve elektrikli donanimlara dokunulmasi
6lime veya ciddi yaralanmalara neden olabilir.

o Kurulum, baslatma ve bakimin yalnizca egitimli
ve uzman personel tarafindan yapilmasini
saglayin.

. Elektrik islerinin, ulusal ve yerel elektrik
yonetmeliklerine uygun olmasini saglayin.

. Bu belgedeki prosediirleri izleyin.

AUYARI

ISTENMEYEN MOTOR DONUSU
RUZGAR ENERJISI URETIMi

Kalici miknatis motorlarinin istenmeyen doniisu ciddi
yaralanma veya donanim hasari ile sonucglanabilir.

. istenmeyen déniisii 6nlemek icin kalici miknatis
motorlarinin bloke edildiginden emin olun.

ADIKKAT

DAHILI ARIZA TEHLIKESI

Frekans donustiriicii uygun sekilde kapatilimadiginda,
frekans doniistiriictideki bir dahili ariza ciddi
yaralanmayla sonuclanabilir.

. Gii¢ uygulamadan 6nce tiim giivenlik
kapaklarinin yerinde ve iyice kapatiimis
oldugundan emin olun.

10 Danfoss A/S © 01/2015 Tum haklari sakhdir.
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Mekanik Tesisat

Kullanim Kilavuzu

3 Mekanik Tesisat

3.1 Paketag¢ma

3.1.1 Birlikte verilen 6geler

Tedarik edilen 6geler Uriin yapilandirmasina goére
degisebilir.

. Siparis onayina karsilik gelen plakadaki bilgilerin
dogrulugundan ve 6gelerin eksik olmadigindan
emin olun.

. Ambalaj ve frekans donistiricl tzerinde, nakliye
sirasinda uygun olmayan islemlerden kaynaklana-
bilecek hasarlari gozle kontrol edin. Nakliyeciden
dodan her tirli hasar icin herhangi bir iddiayi
dosyalayin. Netlestirmek icin hasarli parcalari
koruyun.

VLT ® AQUA Drive
www.danfoss.com
1
5 —~ T/C: FC-202P45KT4E20H 1 XGXXXXSXXXXAXBXCXXXXDX

4\ P/N: 131F6653 S/N: 038010G502
T 45kW/(400V) / 60HP(460V)

3

E o - ’
6—_ . q
OUT: 3x0-Vin 0-590Hz 90/80A

8
7\CHASSIS/IP20 Tamb.45°C/113°F -
A VAR AR peAoe ™
131F6653038010G502%

“@"s Listed 76X1 E134261 Ind. Contr. Eq.

130BD666.10

5
B IN: 3x380-480V 50/60Hz 82/73A

CAUTION:
é See manual for special condition/mains fuse

10\ voir manual de conditions speclales/fusibles
WARNING:

ﬁ Stored charge, wait 15 min.
Charge residuélle, attendez 15 min.

—

Tar kodu

Siparis numarasi

Seri numarasi

Nominal gli¢

Giris voltaji, frekansi ve akimi (dustik/yiiksek voltajlarda)

Cikis voltaji, frekansi ve akimi (dustik/yiiksek voltajlarda)

Muhafaza tipi ve IP degeri

Maksimum ortam sicakhigi

[(o e B NN B N BNV, [ BNy (N VV ) Y S}

Sertifikalar

—_
o

Desarj stiresi (Uyar)

Gizim 3.1 Uriin Plakasi (Ornek)

DUYURU!

Plakayi frekans doéniistiiriiciiden s6kmeyin. isim plakasini
sokmek garantiyi gecersiz kilar.

3.1.2 Depolama

Depolama gerekliliklerinin saglandigindan emin olun. Diger
ayrintilar icin bkz. béliim 8.4 Ortam Kosullari.

3.2 Kurulum Ortamlari

DUYURU!

Havada nem, partikil ve asindirici gaz olan ortamlarda
donanimin IP/Tip degerinin kurulum ortamiyla eslesti-
ginden emin olun. Ortam kosullari gerekliliklerinin yerine
getirilmemesi frekans donistiriciiniin 6mriini
kisaltabilir. Hava nemi, sicaklik ve irtifa gerekliliklerinin
karsilandigindan emin olun.

Titresim ve sok

Frekans dondstirict Grerim tesislerinin duvarina ve
zeminine, yani sira duvara ve zemine civatali panolara
monte edilen birimlerin gerekliliklerine uygundur.

Ayrintili ortam kosullan teknik 6zellikleri icin bkz.
béliim 8.4 Ortam Kosullari.

3.3 Montaj

DUYURU!

Uygun olmayan montaj, asiri Isinmaya ve performans
diismesine neden olabilir.

Sogutma

. Hava sogutma icin Ustten ve alttan aciklik
saglanir. Aciklik gereklilikleri icin bkz. Cizim 3.2.

MG20MC42
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Mekanik Tesisat VLT® AQUA Drive FC 202

Arka plakayla ve raylara montaj
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Cizim 3.3 Arka Plakayla Uygun Montaj

DUYURU!

Raylara montaj yapilirken bir arka plaka gereklidir.

[ ) — -
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Muhafaza A2-A5 BI-B4 | C1,CG3 | C2,C4 “ © 2
a [mm] 100 200 200 225 [ A\ ‘ f ;F
* A
Cizim 3.2 Ust ve Alt Sogutma Acikhgi c ‘ a
A
Kaldirma W
. Glvenli bir kaldirma ydntemi belirlemek igin - d ‘
birimin agirhgini kontrol edin, bkz. béliim 8.9 Gii¢
Degerleri, Adirlik ve Boyutlar. € T
. Kaldirma aygitinin géreve uygun oldugundan 2
emin olun.
. Gerekirse birimi tasimaya uygun glgcte bir b

asansor, ving veya forklift kullanmayi planlayin N
& vey e y Cizim 3.4 Ust ve Alt Montaj Delikleri (Bkz. boliim 8.9 Gii¢

. Kaldirma islemi icin, varsa birimin Gzerindeki Degerleri, Adirlik ve Boyutlar)
kaldirma halkalarini kullanin.

Montaj
~—— @ — > o~
1. Montaj yerinin kuvvetinin, birimin agirhgini E
desteklediginden emin olun. Frekans g
dénistiriici, yan yana kuruluma olanak saglar. £ =
2. Birimi olabildigi kadar motorun yakinina koyun.
Motor kablolarini olabildigi kadar kisa tutun. e

3. Sogutucu hava akisini saglamak icgin, birimi \/

saglam ve diiz bir ylizeye veya istege bagh bir
arka plakaya monte edin. a

4. Duvar montaji icin varsa birimin izerindeki yuvali
montaj deliklerini kullanin.

Gizim 3.5 Ust ve Alt Montaj Delikleri (B4, C3, C4)

12 Danfoss A/S © 01/2015 Tum haklari sakhdir. MG20MC42



Elektrik Tesisati

Kullanim Kilavuzu

4 Elektrik Tesisati

4.1 Guvenlik Yonergeleri

Genel glivenlik 6nlemleri icin bkz. béliim 2 Glivenlik.

AUYARI

INDUKLENMIS VOLTA)J

Birlikte gecirilen cikis motor kablosu kaynakh
indiiklenmis voltaj, donanim kapali veya kilitli oldugunda
bile donanim kondansatorlerini sarj edebilir. Cikis motor
kablolarinin ayn gecirilmemesi 6liim veya ciddi
yaralanmayla sonuclanabilir.

. cikis motor kablolarini ayri ayr yénlendirin veya

. blendajli kablolar kullanin.

ADIKKAT

SOK TEHLIKESI

Frekans donlistiiriicli PE iletkeninde DC akimina neden
olabilir. Asagidaki tavsiyenin uygulanmamasi, RCD'nin
amaclanan korumayi saglamamasina neden olabilir.

. Elektrik carpmasindan korunmak bir artik
akimla calisan koruyucu aygit (RCD) kullanil-
diginda, besleme tarafinda yalnizca Tip B olan
bir RCD'ye izin verilir.

Asirt akim korumasi

. Gok motorlu uygulamalar icin frekans
donistiriict ile motor arasinda kisa devre
korumasi ya da motor termal korumasi gibi ek
koruma donanimi gereklidir.

. Giris sigortasl, kisa devre ve asiri akim korumasi
icin gereklidir. Fabrikada takilmadiysa sigortalar
kurulumcu tarafindan saglanmalidir. Maksimum
sigorta glcleri icin, bkz. béliim 8.8 Sigortalar ve
Devre Kesiciler.

Tel tiirii ve giicleri

. Tum kablo tesisati, kablo kesiti ve ortam sicakhgi
gereklilikleriyle ilgili ulusal ve yerel diizenlemelere
uygun olmalidir.

. Glg¢ baglantisi tel dnerisi: Minimum 75 °C
nominal bakir tel.

Onerilen kablo boyutlari ve tipleri icin bkz.
béliim 8.1 Elektriksel Veri ve bélim 8.5 Kablo Spesifikas-
yonlari.

4.2 EMC Uyumlu Kurulum

EMC uyumlu bir kurulum elde etmek icin,
béliim 4.3 Topraklama, béliim 4.4 Kablo Tesisati Semasi,
béliim 4.6 Motor Baglantisi, ve béliim 4.8 Kontrol Telleri
béltimlerinde sunulan yonergeleri izleyin.

4.3 Topraklama

AUYARI

KACAK AKIM TEHLIKESI

Kacak akimlar 3,5 mA'nin lzerindedir. Frekans donistii-
rliciiniin uygun sekilde topraklanmamasi, 6liim veya
ciddi yaralanmayla sonuclanabilir.

. Donanimin sertifikali bir elektrik tesisatcisi
tarafindan dogru sekilde topraklanmasini
saglayin.

Elektrik glivenligi icin
. Frekans donustiricliyl gereken sekilde gegerli

standartlar ve direktiflere gore topraklaymn.

. Giris glicli, motor glici ve kontrol telleri icin 6zel
bir toprak teli kullanin.

. Bir frekans donustirlciyl digerine papatya zinciri
tarzinda topraklamayin.

. Toprak teli baglantilarini olabildigince kisa tutun
. Motor Ureticisinin tel tesisati gerekliliklerini izleyin.

. Minimum kablo kesiti: 10 mm? (ya da ayri olarak
sonlandirilmis 2 nominal toprak teli).

EMC uyumlu kurulum icin

. Kablo blendaji ile frekans donstiricti muhafazasi
arasinda, metal kablo bilezikleri ya da donanim ile
gelen kelepceleri kullanarak bir elektrik kontagi
olusturun (bkz. béliim 4.6 Motor Baglantisi).

. Elektrik parazitini azaltmak icin yiiksek gerilim teli
kullanin.

. Bukulu kablo uglari kullanmayin.

DUYURU!
POTANSIYEL ESITLEME

Frekans donusturiicii ile kontrol sistemi arasindaki toprak
potansiyeli farkli oldugunda elektrik paraziti riski vardir.
Sistem bilesenleri arasinda esitleme kablolari takin.
Onerilen kablo kesiti: 16 mm?2.

MG20MC42
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Elektrik Tesisati

VLT® AQUA Drive FC 202

4.4 Kablo Tesisati Semasi

o
X2i 7 a
3-faz gii o6 T F 8
girisi IR (;\6; Z; | } | }y’i:éj !
A A A @(PE) 99 — 1
= T Anahtar Modu
DCbus [ ! Gli¢ Beslemesi 5
T (R+) 82 ] Fren
4 rezistori
50 (+10V CIKIS)
+10VDC (R-) 81
5201
0/-10V DC- - 53 (AGIRIS) ‘
+10VDC — Ll 2 o/ rolel
/420 mA [ﬁ o =| | ACIK=0/4-20 mA
0/-10V DC- 3202 IKAPALI=0/-10V DC+
[;L 54 (A GIRIS) m +10VDC 240V AC,2 A
+10vDC | T ] ol R
0/4-20mA — =
55 (COM A GIRIS)
e
/ / 12 (+24V CIKIS)
L / 240V AC,2 A
! ! 13 (+24V CIKI
| | | | (+24V CIKIS) P 5-00 400V AC,2A
| | I 2avNeN)
f 1 f ) SO GRS :"X} OV (PNP)
| | | ___ 24V(NPN)
| T f 19 (D GIRI9) :"X} 0V (PNP) (COM A GIKIS) 39 Analog Cikis
| | (A QIKIS) 42 0/4-20 mA
‘ : ‘ | ] 20 (COMDGIRIS) ) |
| : l : | — 24V(NPN)
27(D GIRIS/CIKI
| | ¢ SICKIS) _ f'm OV (PNP) ACIK=Sonlandirimig
| by ! [ ‘ OFF=Acik
I I B
i | i | - ov| | 5V
\ ] ‘ | __ 24V(NPN)
| ™ 200 GIRIS/CKIS) :'X} OV (PNP)
\ I | - r2av| |
L )( |
| |
| | | ! Covl |
| | | RS-485 (N RS-485) 69 RS-485
, | , | ~ 24V(NPN) Arabirimi -
T T
o 132 D GIRIS) oV (PNP) Creases | 77
! 24V (NPN) o
HI; — ;];/7 OGRS :IX} oV (PNP) (COM RS-485) 61 | s
L :Toprak

T*y (DGIRIS)

Cizim 4.1 Temel Kablo Tesisati Semasi

A=Analog, D=Dijital

*Terminal 37 (istege bagh) Guvenli Tork Kapatma icin kullanilir. Glvenli Tork Kapatma kurulum yonergeleri icin bkz. Danfoss
VLT® Frekans Déniistiiriiciileri icin Giivenli Tork Kapatma Kullanma Kilavuzu.
**Kablo blendajini baglamayin.

Danfoss A/S © 01/2015 Tum haklari sakhdir.
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Elektrik Tesisati Kullanim Kilavuzu

%
130BD529.12

p—
S
T C
U
T«
9
10
L1
L2 [
L3
PE
1 PLC 6 Kablo bilezigi
2 Frekans donustrici 7 Motor, 3-fazli ve PE
3 Cikis kontaktori 8 Sebeke, 3-fazli ve gl¢lendirilmis PE
4 Topraklama rayi (PE) 9 Kontrol telleri
5 Kablo izolasyonu (siyriimis) 10 Esitleme min. 16mm? (0,025 in¢)

Cizim 4.2 EMC-uyumlu Elektrik Baglantisi

MG20MC42 Danfoss A/S © 01/2015 Tum haklari sakhdir. 15
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DUYURU! Sikistirma torklarini kullanarak kapak vidalarini Tablo 4.1
EMC PARAZITI belirtildigi gibi sikin.

Motor ve kontrol telleri icin blendajli kablolar ve giris

giicii, motor telleri ve kontrol telleri icin ayr kablolar Muhafaza e IP66
kullanin. Giig, motor ve kontrol kablolarinin izolas- A4/AS 2 2
yonunun yapilmamasi istenmeyen davranisa ya da B1/B2 2.2 2.2
performansin azalmasina neden olabilir. Giig, motor ve e 2.2 22
kontrol kablolari arasinda minimum 200 mm (7,9 ing) A2/A3/B3/B4/C3/C4 icin sikilacak vida yoktur.

bosluk gereklidir. )
Tablo 4.1 Kapaklar Icin Sikistirma Torklari [Nm]

4.5 Erigsim 4.6 Motor Baglantisi

. Bir tornavidayla (bkz. Cizim 4.3) ya da ek vidalarini

gevseterek (bkz. Cizim 4.4) kapagd cikarin. AUYARI

INDUKLENMIS VOLTAJ

Birlikte gecirilen cikis motor kablosu kaynakh
indiiklenmis voltaj, donanim kapali veya kilitli oldugunda
bile donanim kondansatorlerini sarj edebilir. Cikis motor
kablolarinin ayn gecirilmemesi 6liim veya ciddi
yaralanmayla sonuclanabilir.

130BT248.10

. cikis motor kablolarini ayri ayri yénlendirin veya

. blendajl kablolar kullanin.

. Kablo boyutlariyla ilgili yerel ve ulusal diizenle-
melere uyun. Maksimum tel boyutlar icin bkz.
béliim 8.1 Elektriksel Veri.

. Motor Ureticisinin tel tesisati gerekliliklerini izleyin.

. Motor kablo tesisati kapaklari veya erisim
panolari, IP21 tabaninda (NEMA1/12) ve daha
yiksek birimlerde saglanmistir.

Cizim 4.3 IP20 ve IP21 Muhafazalarin Tellerine Erisim

. Frekans donistirict ve motor arasinda bir

§ baslatma ya da kutup degistirme aygiti (6rn.
£ Dahlander motor ya da kayar halka indiiksiyon
Q motoru) baglamayin.
Prosediir:
1. Dis kablo izolasyonundan bir miktar siyirin.

2. Siyrilan teli kablo kelepgesinin altina getirerek
kablo blendaji ile toprak arasinda mekanik bir
sabitleme ve elektrik kontagi elde edin.

3. Toprak telini en yakin topraklama terminaline
béliim 4.3 Topraklama boliminde verilen
topraklama yonergelerine gore baglayin, bkz.
Cizim 4.5.

4, 3 fazli motor kablo tesisatini, 96 (U), 97 (V) ve 98
(W) terminallerine baglayin, bkz. Cizim 4.5.

Cizim 4.4 IP55 ve IP66 Muhafazalarin Tellerine Erisim
5. Terminalleri béliim 8.7 Baglanti Sikistirma Torklari

bélimunde saglanan bilgilere gore sikin.

16 Danfoss A/S © 01/2015 Tum haklari sakhdir. MG20MC42
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4.7 AC Sebeke Baglantisi

. Tellerin boyutu frekans donusturticinln giris
akimina baglidir. Maksimum tel boyutlari icin bkz.
béliim 8.1 Elektriksel Veri.

130BD531.10

. Kablo boyutlariyla ilgili yerel ve ulusal diizenle-
melere uyun.

Prosediir:

1. 3 fazh AC giris glicti kablo tesisatini, L1, L2 ve L3
terminallerine baglayin (Bkz. Cizim 4.6).

2. Donanimin konfiglirasyonuna baglh olarak, giris
gliciinli sebeke giris terminallerine veya giris
baglanti kesmeye baglayin.

3. Kabloyu béliim 4.3 Topraklama bolimiinde verilen
topraklama yonergeleri dogrultusunda
topraklayin.

4.  lIzoleli bir sebeke kaynagindan (IT sebekesi ya da
kayan delta) ya da toprakh bacadi (toprakli delta)
olan TT/TN-S sebekesinden beslendiginde, ara
devreye zarar vermemek ve toprak kapasitesi
akimlarini I[EC 61800-3'e gore azaltmak icin

Cizim 4.5 Motor Baglantisi parametre 14-50 RFI Filtresi ayarinin [0] OFF

oldugundan emin olun.

4.8 Kontrol Telleri

Cizim 4.6 temel frekans dondstiriciler icin sebeke girisi,

motor ve topraklamayi temsil etmektedir. Gergek konfigi- . Kontrol tellerini, frekans dondsturtictideki yiksek
rasyonlar, birim tlrline ve opsiyonel donanima bagl olarak gli¢ bilesenlerinden yalitin.
degisir.

. Frekans donistirici bir termistére baglanirsa,
termistor kontrol telinin blendajlanmasi ve takviye
edilmesi/cift izolasyon yapilmasi gerekir. 24 V DC
besleme voltaji onerilir.

130BB920.10

4.8.1 Kontrol Terminali Turleri

Cizim 4.7 ve Cizim 4.8 gikarilabilir frekans donusturiict
konektorlerini gdstermektedir. Terminal islevleri ve
varsayilan ayarlari, Tablo 4.2'te 6zetlenmistir.

130BB921.11

Gizim 4.6 Motor, Sebeke ve Topraklama Telleri Ornegi

Cizim 4.7 Kontrol Terminali Yerleri

MG20MC42 Danfoss A/S © 01/2015 Tum haklari sakhdir. 17
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1 o Terminal agiklamasi
12 13 18 19 27 29 32 33 20 37 &
CCOJCJCaCJCdCCcCcd g g
O0O0O0OO0OO0OO0OOOO0m
O0OO00O0O0O0OO0OO|R Varsayilan
s s [ s [ s s [ s [ o ) s s [ s ) [
2 3 Terminal | Parametre ayar Aciklama
61 68 69 139 42 50 53 54 35 42 6-50 Hiz 0 - Ust  |Programlanabilir analog
OO0 1 OOOOOO ;
33 1608335 Sinir cikis. Maksimum 500
202 222200 Q'da 0-20 mA veya 4-20
Cizim 4.8 Terminal Numaralan mAdir
50 - +10 V DC Potansiyometre veya
termistor icin 10 V DC
. Konektoér 1, 4 programlanabilir dijital giris analog besle.me voltaj.
terminali saglar; bunlarin 2 tanesi ek dijital 15 mA maksimum
terminaldir ve ister giris, ister cikis olarak 53 61 Reference Analog giris. Voltaj veya
programlanabilir; biri 24 V DC terminal besleme 54 6-2 Feedback akam icin. A3 ve A54
voltaji icindir ve biri de misterinin sagladigi anahtarlar, mA veya V
opsiyonel 24 V DC voltaji icin ortak terminaldir. secer.
. . . . 55 - Analog girisler igin
. Konektor 2 terminalleri (+)68 ve (-)69, bir RS-485 ortaktir
seri iletisim baglantisi icindir. -
3 9 s Seri lletisim
. Konektor 3, 2 analog giris, 1 analog cikis, 10 VDC 61 B Kablo blendaji icin
besleme voltaji ve giris ve cikislar icin ortak entegre RC-Filtresi.
terminaller saglar YALNIZCA EMC sorunlari
. Konektor 4, MCT 10 Kurulum Yazilimi ile birlikte varken blendaji
kullanilan bir USB baglanti noktasidir baglamak icindir.
68 (+) 8-3 RS-485 arabirimi.
Terminal agiklamasi 69 (-) 8-3 Terminal direnci icin bir
kontrol karti saglan-
Varsayilan mistir.
Terminal | Parametre ayar Aciklama Réleler
Dijital Girisler/Cikislar 01, 02, 03 5-40 [0] [[9] Alarm Form C réle cikigi. AC
12,13 - +24VDC | Dijital girisler ve dig 04,05,06 | 5-40 [1] |[5] Running |veya DC voltaji ve
déniistiriciler icin 24 rezistif veya induktif
V DC besleme voltaji. ylkler icin.
Maksimum cikis akimi, i
i N . Tablo 4.2 Terminal Agiklamasi
tim 24 V yikler icin
200 mA'dir. .
mAdr Ek terminaller:
18 5-10 [8] Start
19 511 [0] No . 2 form C réle cikisi. Cikislarin konumu frekans
operation donistirtcl konfiglrasyonuna baglidir.
32 5-14 [0] No Dijital girisler. . Dahili opsiyonel donanim tizerinde bulunan
operation terminaller. Donanim secenegiyle birlikte verilen
33 5-15 [0] No kilavuza bakin.
operation
27 5-12 [2] Ters
Dijital giris veya cikis
yanasma
icin. Varsayilan ayar
29 5-13 [14] ARALIKLI | ° . .
giristir.
CALISTIRMA
20 - Dijital girisler ve 24 V
besleme icin 0 V
potansiyel icin ortaktir.
37 - Guvenli Tork | Guvenli giris
Kapal (STO) | (opsiyonel). STO icin
kullanilir.
Analog Girigler/Cikiglar
39 - |Ana|og cikis icin ortaktir
18 Danfoss A/S © 01/2015 Tum haklari saklidir. MG20MC42
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4.8.2 Kontrol Terminallerine Kablo Tesisati

Kontrol terminali konektdrleri, Cizim 4.9 bolumiinde
gosterildigi gibi kurulum kolayligi saglamak icin frekans
donustlriciden cikarilabilir.

DUYURU!

Kontrol tellerini olabildigince kisa ve paraziti en aza
indirmek icin yiiksek giiclii kablolarda ayri tutun.

1. Kontak Uzerinden yuvaya kuiglik bir tornavida
sokarak kontagr acin ve tornavidayi yavasca yukari
itin.

. LCP altindaki durum satirinda AUTO REMOTE
COAST okundugunda, birim isletiimeye hazir, fakat
terminal 27'de bir giris sinyali eksik demektir.

. Fabrikada takilan opsiyonel donanim terminal
27'ye telle baglanmissa, o telleri ¢ikarmayin.

4.8.4 Voltaj/Akim Giris Secimi (Anahtarlar)

Analog giris terminalleri 53 ve 54, giris sinyalinin voltaja
(0-10 V) ya da akima (0/4-20 mA) ayarlanmasini saglar.

Varsayilan parametre ayari:
. Terminal 53: Acik cevrimde hiz referansi sinyali
(bkz. parametre 16-61 Terminal 53 Anahtar Ayar).

. Terminal 54: Kapali cevrimde geri besleme sinyali

G
g (bkz. parametre 16-63 Terminal 54 Anahtar Ayar).
2
DUYURU!
Anahtar konumlarini degistirmeden 6nce frekans
doniistiiriiciiye giden giici kesin.
1. LCP'yi (yerel denetim panosunu) cikarin (bkz.
Cizim 4.10).
. L 2. Anahtarlari 6rten herhangi bir opsiyonel donanimi
Cizim 4.9 Kontrol Tellerini Baglama cikarin,
3. A53 ve A54 anahtarlarini sinyal tlrlni segmek
2 Ciplak kontrol telini kontaga sokun. lUzere ayarlayin. U, voltaji, | ise akimi seger.
3. Kontrol telini temasin icine sabitlemek igin E
tornaviday cikarin. 2
4. Temasin saglam sekilde kuruldugundan ve gevsek i
olmadigindan emin olun. Gevsek kontrol telleri,
donanim arizalarina veya en iyi isletimden daha
dusuk bir isletime neden olabilir.
Kontrol terminali tellerinin boyutlari icin bkz.
béliim 8.5 Kablo Spesifikasyonlari ve tipik kontrol teli
baglantilan icin bkz. bélim 6 Uygulama Kurulum Ornekleri.
4.8.3 Motor Calismasini Etkinlestirme
(Terminal 27)
Bir gecici baglanti teli, terminal 12 (veya 13) ve terminal 27
arasinda, frekans donustlrlciiniin fabrika varsayilan
programlama degerleri kullanilarak isletildiginde gereklidir.
. Dijital giris terminali 27, 24 V DC dis kilitleme
komutu almak tizere tasarlanmistir.
. Kilitleme aygiti kullanilmadiginda, kontrol Cizim 4.10 Terminal 53 ve 54 Anahtarlarinin Yeri
terminali 12 (6nerilir) veya 13 ve terminal 27
arasinda bir gegici baglanti teli kullanin. Gegici
baglanti, terminal 27'de dahili bir 24 V'luk sinyal STO'yu calistirmak icin, frekans dénistiiriici icin ek teller
saglar. gereklidir. Daha fazla bilgi icin bkz.VLT® Frekans
Déndistliriicli Glivenli Tork Kapatma Kullanma Kilavuzu.
MG20MC42 Danfoss A/S © 01/2015 Tum haklar saklidir. 19
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4.8.5 RS485 Serisi iletisimi

RS485 serisi iletisim tellerini (+)68 ve (-)69 terminallerine
baglayin.

. Blendajli seri iletisim kablosu kullanin (6nerilir)

. Uygun topraklama icin bkz. bélim 4.3 Topraklama.

130BB489.10

RS-485

Gizim 4.11 Seri iletisim Kablo Semasi

Temel seri iletisim kurulumu icin asagidaki secimleri yapin

1. parametre 8-30 Protokol'de protokol tiird.

2. parametre 8-31 Adres'de frekans donistiriict
adresi.

3. parametre 8-32 Baud Hizi'de baud hizi.

. 2 iletisim protokold, frekans dondstirticlde igsel
olarak bulunur.

Danfoss FC
Modbus RTU

. Protokol yazilimi ve RS485 baglantisi kullanilarak
islevler uzaktan programlanabilir veya 8-**
Communications and Options parametre grubunda
programlanabilir.

. Spesifik bir iletisim protokoliiniin segilmesi,
protokoliin belirtimlerine uymak igin cesitli
varsayllan parametre ayarlarini degistirir ve ek
protokole 6zgl parametreleri kullanilabilir kilar.

. Frekans donustiriciyu yukleyen secenek kartlari,
ek iletisim protokoll saglamak icin mevcuttur.
Yiikleme ve isletim yonergeleri icin secenek
kartinin belgelerine bakin.

20 Danfoss A/S © 01/2015 Tum haklari sakhdir. MG20MC42
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4.9 Kurulum Kontrol Listesi

Birimin kurulumunu tamamlamadan 6nce, tim kurulumu Tablo 4.3 bélimiinde detaylandirilan sekilde inceleyin. Tamamlan-
diginda 6geleri kontrol edin ve isaretleyin.

Yapilacak kontroller | Aciklama %

Yardimcr donanim e Frekans donistiiriicinin gl girisi tarafinda veya motorun cikis tarafinda bulunabilecek yardimci
donanimlara, anahtarlara, baglanti kesmelerine veya giris sigortalarina/devre kesicilere bakin. Bunlarin tam
hizda isletime hazir oldugundan emin olun.

e Frekans donustiriictye geri besleme icin kullanilan tiim sensorlerin islevini ve kurulumunu kontrol edin.

e Motor(lar)daki glg faktoriu duzeltme kapaklarini gikarin.

e Sebeke tarafindaki gii¢ faktoru diizeltme kapaklarini ayarlayin ve bunlarin séniimlendigini dogrulayin.

Kablo yonlendirme [ e Motor telleri ve kontrol tellerinin, ylksek frekans paraziti izolasyonu icin ayrildigindan, blendajli
oldugundan ya da 3 ayr metal kanaldan gecirildiginden emin olun.

Kontrol telleri o Hasarli veya kopuk tel ve gevsek baglanti kontroli yapin.
o Gurultd bagisikligi icin kontrol tellerinin giic ve motor tel tesisatindan yalitiimis oldugunu kontrol edin.
o Gerekirse, sinyallerin voltaj kaynagini kontrol edin.

Blendajli kablo veya burgulu cift tel kullaniimasi 6nerilir. Blendajin dogru sekilde sonlandirildigindan emin
olun.

Sogutma agikhigi e Sogutma icin uygun hava akisinin saglanmasi amaciyla altta ve Ustte yeterli acikliklar bulundugundan emin
olun, bkz. béliim 3.3 Montaj.

Ortam kosullan e Ortam kosullarinin gerekliliklerinin karsilanip karsilanmadigini kontrol edin.
Sigorta ve devre o Sigortalarin veya devre kesicilerin uygunlugunu kontrol edin.
kesiciler

e Tum sigortalarin siki bir sekilde yerlestirildiklerini ve isletim kosulunda bulunduklarini ve tim devre
kesicilerin acik konumda olduklarini kontrol edin.

Topraklama o Yeterli toprak baglantilar saglayarak siki olduklarindan ve oksitlenmediklerinden emin olun.

Kanala topraklama yapilmasi veya arka panonun metal bir ylizeye monte edilmesi uygun bir topraklama
degildir.

Giris ve cikis gli¢ e Gevsek baglanti olup olmadigini kontrol edin.

kablo tesisati e Motor ve sebekenin ayri kanalda veya ayrilmis blendajli kablolarda bulundugundan emin olun.

Panonun i¢ kismi e Birimin ic kisminda kir, metal capaklar, nem ve asinma bulunmadigini kontrol edin.

e Birimin boyasiz, metal bir ylizeye monte edildiginden emin olun.

Anahtarlar e Tum anahtarlarin ve baglanti kesme ayarlarinin uygun konumda olmalarini saglayin.

Titresim e Birimin, saglam bir sekilde takildigini veya gerekirse sok desteklerinin kullanildigindan emin olun.

o Olagandisi titresim miktari olup olmadigini kontrol edin.

Tablo 4.3 Kurulum Kontrol Listesi

ADIKKAT

iC ARIZA DURUMUNDA POTANSIYEL TEHLIKE
Frekans donustiiriicii diizglin kapatilmazsa kisisel yaralanma riski vardir.

. Gii¢ uygulamadan o6nce tiim giivenlik kapaklarinin yerinde ve itice kapatiimis oldugundan emin olun.
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5 Kullanima Alma

5.1 Giuvenlik Yonergeleri

Genel glvenlik 6nlemleri icin bkz. béliim 2 Glivenlik.

AUYARI

YUKSEK VOLTAJ

Frekans donustiiriicliler, AC sebeke giris gliciine baglan-
diklarinda yuiksek voltaj icerirler. Kurulum, baslatma ve
bakimin uzman personel tarafindan yapilmamasi, 6liime
veya ciddi yaralanmaya neden olabilir.

. Kurulum, baslatma ve bakim islemleri, yalnizca
uzman personel tarafindan gergeklestirilmelidir.

Gli¢ vermeden once:
1. Kapagi dogru sekilde kapayin.

2. Tum kablo bileziklerinin iyice sikildigini kontrol
edin.

3. Birimin giris gliciniin OFF konumunda ya da
kilitlenmis oldugundan emin olun. Giris glicti
yalitimi icin, frekans donustirict baglanti kesme
anahtarlarina glivenmeyin.

4, L1 (91), L2 (92) ve L3 (93) giris terminallerinde,
fazdan faza ve fazdan topraga higbir voltaj
bulunmadigini dogrulayin.

5. 96 (U), 97 (V) ve 98 (W) cikis terminallerinde,
fazdan faza ve fazdan topraga hicbir voltaj
bulunmadigini dogrulayin.

6. U-V (96-97), V-W (97-98) ve W-U (98-96) lizerinde
Q degerlerini 6lcerek motorun sirekliligini
dogrulayin.

7. Frekans donustiriiciniin ve motorun uygun
topraklandigini kontrol edin.

8. Frekans donustirlclyl terminallerde gevsek
baglantilar bakimindan kontrol edin.

9. Besleme voltajinin ve frekans dondstiricinin ve
motorun voltajlarinin eslestiginden emin olun.

5.2 Giic Verme islemi

Asagidaki adimlan kullanarak frekans dondstirtclye gug
uygulayin:

1. Giris voltajinin %3 icerisinde dengelendigini
dogrulayin. Dengeli degilse devam etmeden 6nce
giris voltaji dengesizligini diizeltin. Voltaji diizelt-
tikten sonra prosediri tekrarlayin.

2. Opsiyonel donanim tel tesisatinin kurulum
uygulamasiyla eslesmesini saglayin.

3. Tum operator aygitlarinin OFF (KAPALI) konumda
bulunmasini saglayin. Pano kapilari kapali olmali
ve kapaklar sikica kapatilmis olmahdir.

4. Birime glic¢ verin. Frekans donusturlciyu simdi
CALISTIRMAYIN. Baglanti kesme anahtari bulunan
birimlerde, frekans donistiricliye glic vermek
icin anahtari ON (ACIK) konuma getirin.

5.3 Yerel Denetim Panosu isletimi

5.3.1 Yerel Denetim Panosu

Yerel denetim panosu (LCP) birimin onlindeki ekran ve tus
takimi kombinasyonudur.

LCP iizerinde pek cok kullanici islevi bulunur:

. Yerel denetimdeyken baslatma, durdurma ve hiz
kontrolii.

. isletim verilerini, durumu, uyar ve dikkat
ibarelerini goriintiileme.

. Frekans donusturici islevlerini programlama.

. Bir ariza sonrasinda otomatik sifirlama devre disi
oldugunda frekans donustiriciiyd manuel olarak
sifirlama.

Ayrica opsiyonel bir sayisal LCP (NLCP) mevcuttur. NLCP,
LCP ile benzer sekilde caligir. NLCP'nin kullanim ayrintilar
icin Urdnle alakali programlama kilavuzu'na bakin.

DUYURU!

Kullanima almak i¢in PC lizerinden MCT 10 Kurulum
Yazihmi yiikleyin. Yazilim indirilebilir (temel siiriim) ya da
siparis edilebilir (gelismis siirlim, siparis numarasi
130B1000). Daha fazla bilgi ve indirmeler icin, bkz.
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/Software
+MCT10/MCT10+Downloads.htm.

5.3.2 GLCP Duzeni
GLCP 4 islev grubuna ayrilmistir (bkz. Cizim 5.7).

A. Ekran alani
B. Ekran menii tuslarn
C. Gezinme tuslan ve gosterge 1siklari (LED'ler)

D. isletim tuslari ve sifirlama

22 Danfoss A/S © 01/2015 Tum haklari sakhdir.

MG20MC42


http://www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/Software+MCT10/MCT10+Downloads.htm
http://www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/Software+MCT10/MCT10+Downloads.htm

Dt

Kullanima Alma Kullanim Kilavuzu
= Tus islev
3 2 8 |Ana Menu Tum programlama parametrelerine erisim
1 \\\ Status m) P L é saglar.
"T799 RPM 783 A 36.4 kW] 2 i
/,/ - 9 |Alarm Glncel uyarilarin listesini, son 10 alarmi ve
—
2 A 0.000 s Gunliigi bakim gunligina gérantiiler.
/53.2 %——"1 | |
= Tablo 5.2 Etiket: Cizim 5.1, Ekran Meni Tuslari
4/ Auto Remote Ramping
C. Gezinme tuslari ve gosterge isiklari (LED'ler)
6\\\ : : o Gezinme tuglari, islevleri programlamak ve ekran imlecini
B| Status ?A‘;'EE m:::l Alergm / tagimak icin kullanilir. Gezinme tuslari, yerel isletim
modunda hiz denetimi de saglar. 3 frekans dondstirici
;—15 l durum gostergesi 1511 da bu alanda bulunur. 5
A \\8
o Q .
o "o Tus islev
N " 10 | Geri Meni yapisinda 6nceki adima veya listeye
10—|ic \ doner.
| on 12 11 [Cancel Ekran modu degistirilmedigi slirece son
15 — degisikligi veya komutu iptal eder.
L Warn. o o X N - T
18 il 12 |Bilgi Gorlntilenen iglevin bir tanimi icin basin.
16— | 13 J : ¢
L Alarm 13 |[Gezinme Menuideki 6geler arasinda dolagsmak icin 4
17 — Tuslan gezinme tusunu kullanin.
D e ® 14 [OK Parametre gruplarina erismek veya bir
; 14 secenegi etkinlestirmek icin kullanin.
/ \ \
18 19 20 2z Tablo 5.3 Etiket: Cizim 5.1, Gezinme Tuslan
Cizim 5.1 Grafik Yerel Denetim Panosu (GLCP)
Gosterge |lIsik islev
15 [Acik Yesil Frekans dondstirtcl sebeke
A. Ekran alani voltajindan, bir DC bus termina-
Frekans dénistiriici sebeke voltajindan, bir DC bus linden ya da 24 V dis beslemeden
terminalinden ya da 24 V DC dis beslemeden enetji enerji aldiginda ON (Acik) 1s1g1
aldiginda ekran alani etkinlestirilir. etkinlestirilir.
16 |Uyar Sari Uyari kosullari karsilandiginda, sari

LCP Uzerinde gortntilenen bilgiler, kullanici uygulamasi
icin ozellestirilebilir. Hizlh Menii Q3-13 Ekran Ayarlar'ndaki
secenekleri secin.

WARN (Uyan) 151g1 yanar ve ekran
alaninda sorunu belirten bir metin

gorundr.
Ekran Parametre numarasi Varsayilan ayar 17 |Alarm Kirmizi Bir ariza kosulu, kirmizi alarm
1 0-20 Hiz [RPM] ISIgININ yanip sénmesine ve bir
2 0-21 Motor Current alarm metninin goriintilenmesine
3 0-22 Giic [kW] neden olur.
: 0-23 Frekans Tablo 5.4 Etiket: Cizim 5.1, Gosterge Isiklan (LED'ler)
5 0-24 Referans [%]

D. isletim tuslan ve sifirlama

Tablo 5.1 Etiket: Cizim 5.1, Ekran Alani ST X
o Isletim tuslar, LCP'nin altinda bulunur.

B. Ekran menii tuslan

Tus islev
!\/Ien.u tuslar,, parametre kurulumuna erismek, normfcll 18 |Hand On Frekans donustirticliyt yerel denetimde
isletim sirasinda durum ekrani modlari arasinda gegis baslatir
yapmak ve ariza ginluga verilerini gérintilemek icin « Kontrol girisiyle veya seri iletisimle verilen
kullanthr. bir dig durdurma sinyali, yerel hand on
Tus islev islevini gecersiz kilar.
Durum isletim bilgilerini gériintiler. 19 |Kapali Motoru durdurur, fakat frekans donusti-
Hizl Menii ilk kurulum yénergeleri ve bircok ayrintil rlicliye giden glici kesmez.

uygulama yonergesi i¢in programlama

parametrelerine erisim saglar.
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Tus islev

20 [Otomatik
Acik e Kontrol terminallerinden veya seri

Sistemi uzaktan isletim moduna sokar.

iletisimden gelen bir dis baslatma
komutuna yanit verir.

21 [Reset Bir ariza giderildikten sonra frekans donustu-

rictyl manuel olarak sifirlar.

Tablo 5.5 Etiket: Cizim 5.1, isletim Tuslan ve Sifirlama

DUYURU!

[Status] ve [A]/[Y] tuslarina basilarak ekran kontrasti
ayarlanabilir.

5.3.3 Parametre Ayarlarn

Uygulamalar icin dogru programlamayi yapmak ¢ogu
zaman iliskili birka¢ parametrede islevleri ayarlamayi
gerektirir. Parametrelerin ayrintilan béliim 9.2 Parametre
Mendi Yapisi bolimiinde verilmistir.

Programlama verileri, frekans donustiriiciiniin icinde
depolanir.

. Yedekleme icin, veriyi LCP bellegine yiikleyin.

. Veriyi baska bir frekans donusturiiciiye indirmek
icin LCP'yi bu birime baglayin ve kaydedilen
ayarlari indirin.

. Fabrika varsayilan ayarlarini geri yiiklemek LCP
belleginde kaydedilen verileri degistirmez.

5.3.4 LCP'ye/LCP'den Veri Yiikleme/indirme

1. Verileri karsiya yuklemeden veya karsidan
yiklemeden 6nce motoru durdurmak icin [Off]
tusuna basin.

2. [Main Menu]'ye (ana meni) basin
parametre 0-50 LCP Kopyasi ve [OK] (Tamam)
diigmesine basin.

3. Veriyi LCP'ye yuklemek icin [7] All to LCP ya da
LCP'den veri indirmek icin [2] All From LCP 6gesini
secin.

4. [OK] tusuna basin. Bir ilerleme cubugu yiikleme
veya indirme ilerleyisini g0sterir.

5. Normal isletime dénmek icin [Hand On] veya
[Auto On] tusuna basin.

5.3.5 Parametre Ayarlarini Degistirme

Parametre ayarlarina Quick Menu (Hizli Mendi) ya da Main
Menu'den (Ana Meni) erisilebilir ya da degistirilebilir. Quick
Menu (Hizh Menu) yalnizca sinirli sayida parametreye erigsim
sunar.

1. LCP'deki [Quick Menu] (Hizh Meni) ya da [Main
Menu] (Ana Menil) diigmesine basin.

2. Parametre gruplarina goz atmak icin [4] [¥]
tuslarina basin, bir parametre grubu se¢mek icin
[OK] tusuna basin.

3. Parametrelere g6z atmak icin [4] [¥] tuslarina
basin, bir parametre se¢cmek icin [OK] tusuna
basin.

4. Bir parametre ayarinin degerini degistirmek icin

[A] [¥] tuslarina basin.

5. Bir ondalik parametre diizenleme modundayken
haneyi kaydirmak icin [«] [>] tuslarina basin.

6. Degisikligi kabul etmek icin [OK] tusuna basin.

7. Status'a (Durum) girmek icin [Back] (Geri) tusuna
iki kez basin veya Main Menu'ye (Ana Menu)
girmek icin [Menu] (Meni )tusuna bir kez basin.

Degisiklikleri goriintiile

Quick Menu Q5 - Changes Made (Hizh Menl Q5 - Yapilan
Degisiklikler) varsayilan ayarlardan degistirilen tim parame-
treleri listeler.

. Liste yalnizca gecerli diizenleme-kurulum
sirasinda degistirilen parametreleri gosterir.

. Varsayilan degerlere sifirlanan parametreler
listelenmez.

. Empty (Bos) mesaji hicbir parametrenin degistiril-
medigini gosterir.

5.3.6 Varsayilan Ayarlar Geri Yikleme

DUYURU!

Varsayilan ayarlara geri yiikleme ile programlama, motor
verisi, yerellestirme ve izleme kayitlarinin kaybedilmesi
riski vardir. Bir yedekleme sunmak icin veriyi baslatma
isleminden 6nce LCP'ye yiikleyin.

Varsayilan parametre ayarlarinin geri yiiklenmesi frekans
donustiricinin sifirlanmasi ile yapihir. Sifirlama islemi
parametre 14-22 isletim Modu (énerilen) lizerinden ya da
elle yapilir.

. parametre 14-22 isletim Modu kullanarak baslatma;
calisma saatleri, seri iletisim secimleri, kisisel
mendi ayarlar, ariza ginliga, alarm ginlagu gibi
frekans donisturici ayarlarini ve diger izleme
islevlerini sifirlamaz.

. Manuel baslatma, tiim motor, programlama,
yerellestirme ve izleme verilerini siler ve fabrika
varsayilan ayarlarini geri yikler
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Onerilen baslatma prosediirii, parametre 14-22 isletim
Modu

1. Parametrelere erismek icin [Main Menu] tusuna iki
kez basin.

2. parametre 14-22 isletim Modu &desine gidin ve
[OK] (Tamam) tusuna basin.

3. [2] Initialisation (Baslatma) 6gesine kaydirin ve
[OK] (Tamam) tusuna basin.

4. Birime giden giicli kesin ve ekranin kapanmasini
bekleyin.
5. Birime glic verin.

Varsayilan parametre ayarlari, baslatma sirasinda geri
yuklenir. Bu islem, normalden biraz uzun sirebilir.

6. Alarm 80 goriintiilenir.

7. isletim moduna geri dénmek icin [Sifirlamal
tusuna basin.

Manuel baslatma prosediiru

1. Birime giden giicli kesin ve ekranin kapanmasini
bekleyin.
2. Birime gli¢ verirken [Status] (Durum), [Main Menu]

(Ana Mend) ve [OK] (Tamam) tuslarina ayni anda
basin (yaklasik 5 sn ya da isitilebilir bir tiklama
duyulup fan calismaya baglayana kadar).

Fabrika varsayilan parametre ayarlari, baslatma sirasinda
geri yiklenir. Bu islem, normalden biraz uzun sirebilir.

Manuel baglatma, asagidaki frekans donustiirtich bilgilerini
sifirlamaz:

. Parametre 15-00 [sletim Saatleri
. Parametre 15-03 Acma Sayisi

. Parametre 15-04 Asiri Sicakliklar
. Parametre 15-05 Asin Voltajlar

5.4 Temel Programlama

5.4.1 SmartStart ile Kullanima Alma

SmartStart sihirbazi temel motor ve uygulama parametre-
lerinin hizh konfiglirasyonunu saglar.
. ilk calistirmada ya da frekans dénustiriiciiniin
baslatma isleminden sonra SmartStart otomatik
olarak bagslar.

. Frekans donustiriciinin kullanima alma islemini
tamamlamak icin ekran yonergelerini izleyin.
SmartStart'l her zaman Hizli Menii Q4 - SmartStart
6gesini secerek etkinlestirin.

. SmartStart sihirbazi kullanilmadan kullanima
almak icin, bkz. bélim 5.4.2 [Main Menu] ile
Kullanima Alma ya da programlama kilavuzu.

DUYURU!

SmartStart kurulumu icin motor verileri gereklidir.
Gerekli veriler normalde motor plakasinin {izerindedir.

SmartStart frekans donustiriclyi 3 fazda yapilandinir; bu
fazlarin her biri birka¢ adimdan olusur, bkz. Tablo 5.6.

Faz Yorum

Ornegin motor verilerini
1 | Temel Programlama
programlama

Uygun uygulamay! secin ve
programlayin:

o Tekli pompa/motor.
2 |Uygulama Bolimii ¢ Motor alternasyonu.
e Temel kademeli kontrol.

e Ana/izleyici.

L Su ve pompa 6zel parame-
3 | Su ve Pompa Ozellikleri K o
trelerine gidin.

Tablo 5.6 SmartStart, 3 Fazda Kurulum

5.4.2 [Main Menu] ile Kullanima Alma

Onerilen parametre ayarlari, baslatma ve kontrol amaclarina
yoneliktir. Uygulama ayarlar degiskenlik gosterebilir.

Verileri glic ON konumundayken, fakat frekans
donistlrici isletilmeden 6nce girin.

1. LCP Gzerindeki [Main Menu] (Ana Men) tusuna
iki kez basin.

2. Parametre grubu 0-** fsletim/Ekran'a gitmek igin
gezinme tuslarini kullanin ve [OK] tusuna basin.

4. 7R 1513

14==FRFI1
Fain e

1-%% LoadiMotor
=Z2-x% Brake=
Z-xx FReference & Bampep=s

130BP066.10

Cizim 5.2 Ana Menii
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3. Parametre grubu 0-0* Temel Ayarlar'a gitmek icin
gezinme tuslarini kullanin ve [OK] tusuna basin.
~ o
0.0% 0.00A 0| =
Operation / Display 0-%%] §
|0-0% Basic Settings | 3
7777777 m
0-1% Set-up Operations -
0-2x% LCP Display
0-3% LCP Custom Readout
Gizim 5.3 isletim/Ekran
4. parametre 0-03 Bélgesel Ayarlar'a gitmek icin
gezinme tuslarini kullanin ve [OK] tusuna basin.
—~ o
0.0% 0.00A 0
oor] &
o
0-03 Regional Settings 3
Laal

[0] International

Cizim 5.4 Temel Ayarlar

10.

[0] International (Uluslararasi) veya [1] North
America'yl (Kuzey Amerika) se¢mek icin gezinme
tuslarina basin ve [OK] tusuna basin. (Bu, bir dizi

temel parametrenin varsayilan ayarlarini degistirir.)

LCP Gzerindeki [Main Menu] (Ana Men) tusuna
iki kez basin.

parametre 0-01 Dil'a gitmek icin gezinme tuslarina
basin.

Dili secin ve [OK] tusuna basin.

Kontrol terminalleri 12 ve 27 arasina bir gegici
baglanti teli yerlestirilmisse

parametre 5-12 Terminal 27 Dijital Giris ayarini
fabrika varsayilaninda birakin. Aksi durumda,
parametre 5-12 Terminal 27 Dijital Giris adiminda
No Operation (isletim Yok) dgesini secin.

Uygulamaya 6zel ayarlan asagidaki parame-
trelerde yapin:

10a  Parametre 3-02 Minimum Referans
10b  Parametre 3-03 Maksimum Referans
10c  Parametre 3-41 Rampa 1 Hizlanma Siiresi

10d  Parametre 3-42 Rampa 1 Yavaslama
Stiresi

10e  Parametre 3-13 Referans Sitesi. Ele Bagl/
Otomatik Yerel Uzaktan'a baglanmistir.

5.4.3 Asenkron Motor Kurulumu

Asagidaki motor verilerini girin. Bilgiler, motor plakasinda
bulunmaktadir.

—_

Parametre 1-20 Motor Giicii [kW] veya
parametre 1-21 Motor Glicii [HP]

2 Parametre 1-22 Motor Voltaji

3 Parametre 1-23 Motor Frekansi

4. Parametre 1-24 Motor Akimi

5 Parametre 1-25 Motor Nominal Hizi

Flux modunda calisirken veya VVC+ modunda optimum
performans icin asagidaki parametreleri ayarlamak amaciyla
ek motor verileri gereklidir. Veriler motor verisi sayfasinda
bulunabilir (bu veri normalde motor plakasinda bulunma-
maktadir). parametre 1-29 Otomatik Motor Adaptasyonu
(AMA)[1] Enable Complete AMA'y1 kullanarak veya parame-
treleri manuel olarak girerek tam AMA calistirin.

Parametre 1-36 Demir Kaybi Direnci (Rfe) her zaman manuel
olarak girilir.

1. Parametre 1-30 Stator Direnci (Rs)
Parametre 1-31 Rotor Direnci (Rr)

Parametre 1-33 Stator Kagak Reaktansi (X1)

2
3
4. Parametre 1-34 Rotor Kacak Reaktansi (X2)
5 Parametre 1-35 Ana Reaktans (Xh)

6

Parametre 1-36 Demir Kaybi Direnci (Rfe)

VVC* calisirken uygulamaya 6zel ayarlama

VVC* en dayanikli denetim modudur. Bircok durumda daha
fazla ayarlama yapmadan optimum performans saglar. En
iyi performans icin tam AMA calistinin.

Flux calisirken uygulamaya 6zel ayarlama

Flux (akis) modu, dinamik uygulamalarinda en iyi mil
performansi icin tercih edilen kontrol modudur. Bu kontrol
modu tam motor verisi gerektirdigi icin AMA islemi gercek-
lestirin. Uygulamaya bagl olarak daha fazla ayarlama
gerekebilir.

26
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Uygulamaya iliskin 6neriler icin bkz. Tablo 5.7.

Uygulama Ayarlar

Duslk eylemsizlik uygula- |Hesaplanan degerleri saklayin.

malari

Yuksek eylemsizlik uygula- | Parametre 1-66 Diisiik Hizda Min.
Akim.

Uygulamaya bagli olarak akimi

malari

varsayilan ve maksimum deger
arasinda bir degere artirin.

Rampa siirelerini uygulamaya uygun
ayarlayin. Fazla hizlanma agirn akim
veya asiri torka sebep olur. Asiri
yavaslama, asiri voltaj alarmina yol
acar.

Parametre 1-66 Duistik Hizda Min.
Akim.

Uygulamaya bagli olarak akimi

Dusuk hizda fazla yuk

varsayilan ve maksimum deger
arasinda bir degere artirin.

Sifir yik uygulamasi Tork dalgalanmasi ve titresimi
azaltarak daha iyi bir motor calismasi
icin parametre 1-18 Min. Current at

No Load ayarlamasi yapin.

Yalnizca akis sensorsiiz parametre 1-53 Model Shift Frequency
ayarlayin.

Ornek 1 Motor 5 Hz'de salinim
yaparsa ve 15 Hz'de dinamik
performansi gerekirse

parametre 1-53 Model Shift Frequency
10 Hz'ye ayarlayin.

Ornek 2: Uygulama diisiik hizda
dinamik ytik degisiklikleri gerekti-
riyorsa parametre 1-53 Model Shift
Frequency azaltin. Model kayma
frekansinin fazla azaltiimadigindan
emin olmak i¢in motor davranisini
gozlemleyin. Uygunsuz model kayma
frekans belirtileri, motor salinimlar

veya frekans donustirtict alarmidir.

Tablo 5.7 Flux Uygulamalarina Yonelik Oneriler

5.4.4 VVC* cinsinden PM Motor Ayari

DUYURU!

Yalnizca fanli ya da pompal kalici miknatis (PM) motoru
kullanin.

ilk Programlama Adimlari

1. PM motoru isletimini etkinlestirin
Parametre 1-10 Motor Yapisi, (1) PM, ¢ikintisiz SPM
secin

2. parametre 0-02 Motor Hiz Birimi 6desini [0] RPM
olarak ayarlayin

Programlama motor verileri

Parametre 1-10 Motor Yapisi'da PM motorunu sectikten
sonra, 1-2* Motor Verileri, 1-3* Gelis. Motor Ver. ve 1-4*teki
parametre gruplarindaki PM motoru parametreleri aktif
hale gelir.

Gerekli veriler, motor plakasinda ve motor verisi sayfasinda
bulunmaktadir.

Asagidaki parametreleri listelenen sirada programlayin

1. Parametre 1-24 Motor Akimi
Parametre 1-26 Nominal Motor Torku
Parametre 1-25 Motor Nominal Hizi 5

Parametre 1-39 Motor Kutuplar

uokh weN

Parametre 1-30 Stator Direnci (Rs)

Satiri, ortak stator sarim direnci (Rs) kismina girin.
Sadece hat-hat verileri mevcut iken, hatti ortak
(n6tr nokta) degere ulastirmak icin hat-hat
degerini 2'ye bolin.

6. Parametre 1-37 d-eksen Endiiktansi (Ld)

Hatti PM motorunun direkt eksen endiktansina
girin.

Sadece hat-hat verisi var ise, hat-ortak (notr
nokta) degerine ulasmak icin hat-hat degerini 2'ye
bolun.

7. Parametre 1-40 1000 RPM'de geri EMF
Hatti, 1000 RPM mekanik hizda (RMS degeri) PM
Motorun hat geri EMF'sine girin. Geri EMF, strilci
bagh degilken ve saft distan dondirildiga sirada
PM motoru tarafindan uretilen voltajdir. Geri EMF
normalde nominal motor hizi veya 2 hat arasinda
Olctlen 1000 RPM ile iliskili olarak verilir. 1000
RPM motor hizi icin deger mevcut degilse, dogru
degeri asagidaki gibi hesaplayin: Orn. Geri EMF
1800 RPM'de 320 V ise, bu, 1000 RPM'de
asagidaki gibi hesaplanabilir: Geri EMF= (Voltaj /
RPM)*1000 = (320/1800)*1000 = 178. Bu,
Parametre 1-40 1000 RPM'de geri EMF icin
programlanmasi gereken degerdir.

Test Motoru Isletimi

1. Motoru disik hizda (100 ile 200 RPM arasi)
baslatin. Motor dénmezse kurulumu, genel
programlamayi ve motor verisini kontrol edin.

2. parametre 1-70 PM Start Mode baslatma fonksi-
yonunun uygulama gerekliliklerini karsiladigini
kontrol edin.

Rotor algilama

Bu islev, motorun sabit pompalar veya konveyorlerden
calismaya basladigi uygulamalar icin Onerilen tercihtir. Bazi
motorlarda, darbe olustugunda akustik bir ses duyulur. Bu,
motora zarar vermez.
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Park Etme

Bu uygulama, fan uygulamalarinda riizgar enerjisi liretmek
gibi motorun dusik hizda calistigr uygulamalar icin
onerilen tercihtir. parametre 2-06 Parking Current ve
parametre 2-07 Parking Time ayarlanabilir. Bu parametrelerin
fabrika ayarlarini yiiksek eylemsizlik uygulamalari icin

artirin.

Motoru nominal hizda baslatin. Uygulamanin diizgiin
calismamasi durumunda VVC* PM ayarlarini kontrol edin.
Farkli uygulamalara yonelik dneriler Tablo 5.7 kisminda

bulunabilir.

Uygulama

Ayarlar

Dusuk eylemsizlik uygula-
malari

Iviik/Imotor <5

parametre 1-17 Voltage filter time
const., faktor 5 - 10 ile artirilacaktir
parametre 1-14 Damping Gain azaltil-
malidir

parametre 1-66 Dlisiik Hizda Min.
Akim azaltilmahdir (<%100)

Dusuk eylemsizlik uygula-
malari
50>Ivik/Imotor >5

Hesaplanan degerleri saklayin

Yuksek eylemsizlik uygula-
malari
Iviik/IMotor > 50

parametre 1-14 Damping Gain,
parametre 1-15 Low Speed Filter Time
Const. ve parametre 1-16 High Speed
Filter Time Const. artirlmalidir

Diistik hizda fazla yuk
<%30 (nominal hiz)

parametre 1-17 Voltage filter time
const. azaltilmali

parametre 1-66 Dlisiik Hizda Min.
Akim artirlmalidir (uzun sireli >
%100 degerleri motorda asiri Isinma
yapabilir)

Programlama motor verileri

ilk baslatma adimlarini tamamladiktan sonra 1-2* Motor
Data, 1-3* Adv. parametre gruplarindaki SynRM motoru ilintili
parametreler Motor Verisi ve 1-4* Gelis. Motor Verileri Il
aktiftir. Asagidaki parametreleri listelenen sirada
programlamak icin motor plakasi verilerini ve motor verileri
sayfasini kullanin:

1. Parametre 1-23 Motor Frekansi

2. Parametre 1-24 Motor Akimi

3. Parametre 1-25 Motor Nominal Hizi
4. Parametre 1-26 Nominal Motor Torku

parametre 1-29 Otomatik Motor Adaptasyonu (AMA) [1]
Enable Complete AMA'y1 kullanarak tam bir AMA islemi
yuratlin veya asagidaki parametreleri manuel olarak girin:

1. Parametre 1-30 Stator Direnci (Rs)

2. Parametre 1-37 d-eksen Endiiktansi (Ld)

3. Parametre 1-44 d-axis Inductance (Ld) 200% Inom
4, Parametre 1-45 g-axis Inductance (Lg) 200% Inom
5. Parametre 1-48 Inductance Sat. Point

Uygulamaya 6zel ayarlamalar

Motoru nominal hizda baslatin. Uygulamanin diizgiin
calismamasi durumunda VVC* SynRM ayarlarini kontrol
edin. Tablo 5.9 uygulamaya 6zel tavsiyeler icermektedir:

Uygulama Ayarlar

Tablo 5.8 Farkli Uygulamalara Yénelik Oneriler

Motor belirli bir hizda sarsilarak calisirsa
parametre 1-14 Damping Gain'i artirin. Degeri azar azar

Dusuk eylemsizlik uygula- | parametre 1-17 Voltage filter time

malari const.'i 5'ten 10 faktoriine artirin.
Iviik/IMotor <5 parametre 1-14 Damping Gain
azaltin.

parametre 1-66 Dlisiik Hizda Min.

Akim azaltin (<%100).

Disuk eylemsizlik uygula- | Varsayilan degerleri koruyun.
malari

50>lvik/Imotor >5

artirin. Motora bagli olarak, bu parametre icin iyi bir deger
varsayllan dederden %10 veya %100'den fazla olabilir.

Baslatma torku parametre 1-66 Diisiik Hizda Min. Akim
icinde ayarlanabilir. %100 baslatma torkunda nominal tork
saglar.

5.4.5 VVC*ile SynRM Motor Ayari

Bu bolim VVC* ile SynRM motorunun kurulum seklini
aciklar.

ilk programlama adimlan
SynRM motor isletimini etkinlestirmek icin [5] Sync.i segin.
parametre 1-10 Motor Yapisi'de direng (yalnizca FC-302).

Yiiksek eylemsizlik uygula-
malari
Ivak/IMotor > 50

parametre 1-14 Damping Gain,
parametre 1-15 Low Speed Filter Time
Const. ve parametre 1-16 High Speed
Filter Time Const. artirin

Diistik hizda fazla yiik
<%30 (nominal hiz)

Artir parametre 1-17 Voltage filter
time const.

Baslatma torkunu ayarlamak icin
parametre 1-66 Dlisiik Hizda Min.
Akim artirin. %100 baslatma
torkunda nominal tork saglar. Bu
parametre parametre 30-20 High
Starting Torque Time [s] ve
parametre 30-21 High Starting Torque
Current [%]'den bagimsizdir. Uzun
stire %100'den yuksek akim
diizeyinde ¢alismak motorda asir
1Isinma yapabilir.
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Uygulama Ayarlar

Dinamik uygulamalar Yuksek dinamik uygulamalar icin
parametre 14-41 AEO Minimum
Miknatislama artirin.

parametre 14-41 AEO Minimum
Miknatislama ayarlamak enerji
verimliligi ve dinamigi arasinda iyi
bir denge saglar. Frekans donusti-
ricliniin minimum manyetizasyon
kullanacagi sekilde minimum
frekansi belirlemek icin

parametre 14-42 Minimum AEO

Frekansi ayarlayin.

Tablo 5.9 Farkli Uygulamalara Yonelik Oneriler

Motor belirli bir hizda sarsilarak calisirsa

parametre 1-14 Damping Gain'i artirin. Bastirma kazancini
azar azar artirin. Motora bagh olarak, bu parametre icin iyi
bir deger varsayilan degerden %10 veya %100'den fazla
olabilir.

5.4.6 Otomatik Enerji Optimizasyonu (AEO)

DUYURU!

AEO icin gecerli degildir kalici miknatis motorlari.

Otomatik Enerji Optimizasyonu (AEO) enerji tiiketimini, 1siyi
ve guriltlyl azaltmak suretiyle motora giden voltaj
minimuma indiren bir prosedurdir.

AEO'yu etkinlestirmek icin parametre 1-03 Tork Karakteris-
tikleri'icin [2] Auto Energy Optim secenedine ayarlayin. CT
veya [3] Auto Energy Optim. VT.

5.4.7 Otomatik Motor Adaptasyonu (AMA)

AMA, frekans dénustlricl ve motor arasindaki uyumlulugu
en iyi duruma getiren bir prosedirddir.

. Frekans donustiric, ¢ikis motor akimini
diizenlemek i¢in motorun matematiksel bir
modelini olusturur. Prosediir, elektrik giicliniin
giris faz dengesini de test eder. Motor 6zelliklerini
girilen plaka verileri ile karsilastirir.

. AMA calisirken motor mili dénmez ve motor zarar
gbrmez

. Bazi motorlar, testin eksiksiz versiyonunu calistira-
mayabilir. Bu durumda, [2] indirgenmis AMA'yi
etkinlestir'i segin.

. Motoru bir cikis filtresi baglanmissa [2] Enable
reduced AMA'yi (indirgenmis AMA'y etkinlestir)
secin.

. Uyarilar veya alarmlar ortaya cikarsa bkz.
béliim 7.4 Uyari ve Alarm Listesi.

. Bu prosediirt, en iyi sonuglar almak icin soguk
bir motor lzerinde yapin

AMA'y1 calistirmak icin

1. Parametrelere erismek icin [Main Menu] tusuna
basin.
2. Parametre grubu 7-** Yiik ve Motor'a kaydirin ve

[OK] tusuna basin.

3. Parametre grubu 7-2* Motor Verisi'ne gidin ve [OK]
tusuna basin. 5

4, parametre 1-29 Otomatik Motor Adaptasyonu
(AMA) 6gesine gidin ve [OK] (Tamam) tusuna
basin.

5. [1] Tam AMA etkinlestir'i secin ve [OK] tusuna
basin.

6. Ekrandaki yonergeleri izleyin.
7.  Test otomatik olarak calisir ve bittigini belirtir.

8. Gelismis motor verileri 7-3* Adv. parametre
grubuna girilir. Motor Verileri.

5.5 Motor Devir Kontroli

DUYURU!

Motorun yanhs yonde dénmesi pompalarda/kompre-
sorlerde hasar riskine neden olur. Frekans donustiiriiciiyii
calistirmadan 6nce motor devrini kontrol edin.

Motor kisa bir stire 5 Hz'de veya parametre 4-12 Motor Hizi
Alt Siniri [Hz]'de ayarlanan minimum frekansta calisacaktir.

1. [Main Menu] tusuna basin.

2. parametre 1-28 Motor Dénlis Kontrolii 6gesine
gidin ve [OK] (Tamam) tusuna basin.

3. [1] Etkinlestir'e inin.

Asagidaki metin gorinur: Not! Motor yanhs yénde calistyor
olabilir.
4. [OK] tusuna basin.

5. Ekrandaki yonergeleri izleyin.

DUYURU!

Motor doniis yoniinii degistirmek icin, frekans doniistii-
riiciiye giden giicii kesin ve giiciin desarj olmasini
bekleyin. Motordaki veya frekans donistiriicliniin
baglanti tarafindaki 3 motor kablosundan herhangi 2
tanesinin baglantisini ters cevirin.
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5.6 Yerel Kontrol Testi

1. Frekans donusturlicliye bir yerel baslatma komutu
vermek icin [Hand On] (Devretme) tusuna basin.

2. [4] tusuna basarak frekans dénustlriclyu tam
hiza getirin. imlecin ondalik noktanin soluna
tasinmasi, daha hizli giris degisikligi yapmayi

saglar.
3. Hizlanma sorunlari olup olmadigini gézleyin.
4. [Off] tusuna basin. Yavaslama sorunlari olup

olmadigini gozleyin.

Hizlanma ya da yavaslama sorunlari varsa bkz.

béliim 7.5 Sorun giderme. Bir alarmdan sonra frekans
donustiriictyu sifirlamak icin bkz. bélim 7.4 Uyar ve Alarm
Listesi.

5.7 Sistem Baslatma

Bu bolimdeki prosediiriin tamamlanmasi, kullanicinin
kablo tesisati ve uygulama programlamasi yapmasini
gerektirir. Asagidaki proseduriin, uygulama kurulumu bitiril-
dikten sonra yapilmasi onerilir.

1. [Auto On] tusuna basin.

2. Bir dis calistirma komutu verin.

3. Hiz referansini, hiz arahidi boyunca ayarlayin.

4, Dis calistirma komutunu kaldirin.

5. Sistemin istenen sekilde calistigindan emin olmak

icin motorun ses ve titresim seviyelerini kontrol
edin.

Uyarilar veya alarmlar ortaya cikarsa, bkz. bélim 7.3 Uyan
ve Alarm Tiirleri veya béliim 7.4 Uyari ve Alarm Listesi.

30 Danfoss A/S © 01/2015 Tum haklari sakhdir.

MG20MC42



Uygulama Kurulum Ornekleri

Kullanim Kilavuzu

6 Uygulama Kurulum Ornekleri

Bu bolimdeki 6rnekler, yaygin uygulamalara bir hizli

referans amaciyla verilmistir.

. Parametre ayarlari, aksi belirtiimedikce bdlgesel
varsayllan ayarlardir (parametre 0-03 Bdlgesel

Ayarlar'de secilmistir).

. Terminallerle ve bunlarin ayarlariyla iliskili
parametreler, cizimlerin yaninda gdsterilmistir

. Analog terminalleri A53 veya A54 icin gerekli
anahtar ayarlari da gosterilmistir

DUYURU!

istege bagh STO &zelligi kullanihyorken; bir gecici
baglanti teli, terminal 12 (veya 13) ve terminal 37
arasinda, frekans donusturiiciiniin fabrika varsayilan
programlama degerlerini kullanilarak isletildiginde

gerekli olabilir.

6.1 Uygulama Ornekleri

6.1.1 Geri Bildirim

Parametreler

130BB675.10

T 4-20mA

islev

parametre 6-22 Terminal |4
54 Diusuk Akim

parametre 6-23 Terminal | 20
54 Yiksek Akim

Parametreler

130BB676.10

0-10V

islev Ayar.

parametre 6-20 |0,07 V*
Terminal 54

Dusuk Voltaj

parametre 6-21 |10 V*
Terminal 54

Yiksek Voltaj

parametre 6-24 | 0*
Terminal 54
Dusuk Ref./Gerib.
Degeri

parametre 6-25 |50*
Terminal 54
Yiuksek Ref./

Gerib. Degeri

* = Varsayllan Deger

Notlar/yorumlar:
D IN 37 bir secenektir.

Tablo 6.2 Analog Voltaj Geri Besleme Doniistiiriictsi (3 telli)

Parametreler

parametre 6-24 Terminal | 0%
54 Dusuk Ref./Gerib.
Degeri

parametre 6-25 Terminal | 50*
54 Yiksek Ref./Gerib.

Degeri

* = Varsayllan Deger

Notlar/yorumlar:
D IN 37 bir secenektir.

Tablo 6.1 Analog Akim Geri Besleme Doniistiiriiciisii

130BB677.10

0-10V

islev Ayar.
parametre 6-20 |0,07 V*
Terminal 54
Dusuk Voltaj
parametre 6-21 |10 V*

Terminal 54
Yuksek Voltaj

parametre 6-24 | 0*
Terminal 54
Dusuk Ref./Gerib.
Degeri

parametre 6-25 |50*
Terminal 54
Yiksek Ref./

Gerib. Degeri

* = Varsayllan Deger

Notlar/yorumlar:
D IN 37 bir secenektir.

Tablo 6.3 Analog Voltaj Geri Besleme Doniistiiriiclisii (4 telli)
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6.1.2 Hizi

Parametreler

Parametreler

islev

Ayar.

130BB926.10

parametre 6-10
Terminal 53
Dusuk Voltaj

0,07 v*

parametre 6-11
Terminal 53
Yiksek Voltaj

10 v*

parametre 6-14
Terminal 53
Dusuk Ref./Gerib.
Degeri

0 Hz

parametre 6-15
Terminal 53
Yiiksek Ref./
Gerib. Degeri

50 Hz

-10-+10V

* = Varsayllan Deger

Notlar/yorumlar:

D IN 37 bir secenektir.

130BB683.10

islev Ayar.

parametre 6-10 |0,07 V*
Terminal 53

Disuk Voltaj

parametre 6-11 |10 V*
Terminal 53

Yuksek Voltaj

parametre 6-14 |0 Hz
Terminal 53
Dusuk Ref./Gerib.

Degeri

5kQ)

parametre 6-15 |1500 Hz
Terminal 53
Yuksek Ref./

Gerib. Degeri

* = Varsayllan Deger

Notlar/yorumlar:
D IN 37 bir secenektir.

(Voltaj)

Parametreler

Tablo 6.6 Hiz Referansi (bir Manuel Potansiyometre kullanarak)

6.1.3 Calistirma/Durdurma

Parametreler

= islev Ayar. i

§ parametre 6-12 |4 mA¥* ° Islev Ayar.

[<a) .

§ Terminal 53 % parametre 5-10 |[8] Baslat*

| Dusik Akim § Terminal 18

A i .
parametre 6-13 |20 mA* = | Dijital Giris
Terminal 53 parametre 5-12 [[7] Dis Kilit
Yiiksek Akim Terminal 27
parametre 6-14 |0 Hz Dijital Giris
Terminal 53 * = Varsayilan Deger
Duisiik Ref./Gerib. Notlar/yorumlar:
Degeri D IN 37 bir secenektir.
parametre 6-15 |50 Hz
Terminal 53
Yuksek Ref./
Gerib. Degeri
 _ -
a-20mal’ = Varsayilan Deger
Notlar/yorumlar:
D IN 37 bir secenektir.
A53
Tablo 6.7 Dis Kilitli Calistirma/Durdurma Komutu
Tablo 6.5 Analog Hiz Referansi (Akim) $ Gahs
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Parametreler 6.1.4 Dis Alarm Sifirlama
° islev Ayar.
% parametre 5-10 |[8] Baslat* Parametreler
§ Terminal 18 o islev Ayar.
- Dijital Girig é Parametre 5-11 [[1] Reset
parametre 5-12 |[7] Dis Kilit g Terminal 19
Terminal 27 = | Dijital Giris
Dijital Girig * = Varsayllan Deger

* = Varsayilan Deger Notlar/yorumlar:

D IN 37 bir secenektir.

Notlar/yorumlar:
parametre 5-12 Terminal 27
Dijital Giris, [0] isletim Yok
seklinde ayarlandiginda,
terminal 27'ye gecici bir
baglanti teli gerekmez.

D IN 37 bir secenektir.

Tablo 6.10 Dig Alarm Sifirlama

Tablo 6.8 Dis Kilit Olmadan Calistirma/Durdurma Komutu

Parametreler

o islev Ayar.
% Parametre 5-10 |[8] Baslat*
g Terminal 18
— | Dijital Giris
Parametre 5-11 |[52]
Terminal 19 Calistirmaya
Dijital Giris izin Veren
Parametre 5-12 |[7] Dis Kilit
Terminal 27
Dijital Girig
parametre 5-40 i |[167]
slev Rolesi Baslatma
kom. etkin

* = Varsayilan Deger

Notlar/yorumlar:
D IN 37 bir secenektir.

Tablo 6.9 Calistirmaya izin Veren
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6.1.5 RS-485

6.1.6 Motor Termistoru

Parametreler

130BB685.10

RS-485

AUYARI

islev Ayar.
Parametre 8-30
Protokol FC*
Parametre 8-31 [1*
Adres

Parametre 8-32 | 9600*
Baud Hizi

* = Varsayllan Deger

Notlar/yorumlar:

Protokolii, adresi ve baud hizini
yukarida bahsedilen parame-
trelerde segin.

D IN 37 bir secenektir.

Tablo 6.11 RS-485 Ag Baglantisi

TERMISTOR YALITIMI

Kisisel yaralanma ya da ekipman hasar riski.

. Yalnizca PELV yalitim gerekliliklerini karsilamak
icin takviyeli veya cift yalitimh olan termistorleri

kullanin.

Parametreler

130BB686.12

islev Ayar.
Parametre 1-90 |[2]
Motor Termal Thermistor
Korumasi trip
Parametre 1-93 T|[1] Analog
ermistor Kaynad | giris 53

* = Varsayllan Deger

Notlar/yorumlar:

Yalnizca bir uyar isteniyorsa

parametre 1-90 Motor Termal

Korumasi parametresi [1]

Termistér uyarisina ayarlan-

mahdir.

D IN 37 bir secenektir.

Tablo 6.12 Motor Termistori
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7 Bakim, Teshis ve Sorun Giderme

Bu bolim durum mesajlarini, uyarilarini ve alarmlarini ve
temel sorun gidermeyi icerir.

7.1 Bakim ve Servis

Normal isletim kosullar ve yiik profilleri altinda, frekans
donustlriict tasarlanan tim kullanim émri boyunca bakim
gerektirmez. Bozulmayi, tehlike ve hasari 6nlemek icin
frekans donusturuclyd isletim kosullarina gore diizgiin
araliklarla inceleyin. Asinmis ya da hasarl parcalari orijinal
yedek ya da standart parcalarla degistirin. Servis ve destek
icin bkz. www.danfoss.com/contact/sales_and_services/.

AUYARI

ISTENMEYEN BASLATMA

Frekans donustiriicii, AC sebekesine, DC gli¢
beslemesine veya yiik paylasimina baglandiginda, motor
herhangi bir zamanda baslayabilir. Programlama, servis
veya onarim isi sirasindaki istenmeyen baslatma 6liim,
ciddi yaralanma veya mal hasarina neden olabilir. Motor
harici bir anahtar, bir seri bus komutu, LCP ya da LOP'tan
bir giris referans sinyali, MCT 10 Kurulum Yazilimi
kullanarak uzaktan isletim araciligiyla ya da bir hata
kosulunun giderilmesiyle baslatilabilir.

7.2 Durum Mesajlari

Frekans donusturict durum modundayken, durum
mesajlari otomatik olarak olusturulur ve ekranin alt
satirinda goruntilenir (bkz. Cizim 7.7).

ol &
799RPM 7.83A 364kW | 3
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Auto || Remote Ramping
Hand[| Local Stop
Off Running
Jogging
Stand by
\
1 2 3

Tablo 7.1 ile Tablo 7.3 arasinda goriintiilenen durum
mesajlari anlatilmaktadir.

Kapali Frekans donustiricd, [Auto On] veya [Hand
On] tusuna basilana kadar hicbir kontrol
sinyaline yanit vermez.

Otomatik Acik Frekans donustiriict kontrol terminallerinden

ve/veya seri iletisimden kontrol edilir.

Hand On Frekans donustirtict, LCP Gzerindeki gezinme
tuslarindan kontrol edilir. Durdurma komutlari,
sifirlama, ters ¢cevirme, DC freni ve kontrol
terminallerine uygulanan diger sinyaller yerel

denetimi gecersiz kilabilir.

Tablo 7.1 isletim Modu

Uzaktan Hiz referansi, dig sinyallerden, seri iletisimden
veya onceden ayarlanmis i¢ referanslardan
verilir.

Yerel Frekans donustirtcd, [Hand On] kontrolini
veya LCP'den referans degerlerini kullanir.

Tablo 7.2 Referans Sitesi

AC Fren AC Fren, parametre 2-10 Fren islevi'de secildi.
AC fren, kontrolll bir yavaslama saglamak icin
motoru asir miknatisliyor.

AMA btr tmm Otomatik motor adaptasyonu (AMA), basariyla
gerceklestirildi.

AMA hazir AMA baslatilmaya hazir. Baglatmak icin [Hand
On] tusuna basin.

AMA calisiyor AMA islemi devam ediyor.

Frenleme Fren kesici isletim halinde. Jeneratif enerji, fren
rezistoru tarafindan emiliyor.

Fren maks. Fren kesici isletim halinde. parametre 2-12 Fren
Giicti Sinirt (kW)'de tanimlanan fren rezistori
glg sinirna ulasildi.

Coast o Ters yanasma, bir dijital girisin (parametre

grubu 5-1* Dijital Girisler) islevi olarak
secilmistir. Denk disen terminal bagh
degildir.

e Yanasma, seri iletisimle etkinlestirilmistir.

_

isletim modu (bkz. Tablo 7.7)

N

Referans sitesi (bkz. Tablo 7.2)

w

isletim durumu (bkz. Tablo 7.3)

Cizim 7.1 Durum Ekrani

Kntrl. yavaslama |[7] Rampa yavaslama kontrolii

parametre 14-10 Sebeke Kesintisi'de secilmistir.

o Sebeke voltaji, sebeke arizasi sirasinda
parametre 14-11 Sebeke Arizasinda Sebeke
Voltaji'de ayarlanan degerin altindadir.

o Frekans donustirtict, bir kontrolli rampa
yavaslama kullanarak motoru yavaslatir.

MG20MC42
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Yiksek Akim

Frekans donusttrtct cikis akimi,
parametre 4-51 Uyari Akim Yiiksek'de ayarlanan
sinirin Ustiindedir.

Dustk Akim

Frekans donustirtct cikis akimi,
parametre 4-52 Uyari Hiz Diistik'de ayarlanan
sinirin altindadir.

DC Tutucu

[1] parametre 1-80 Durdurmada Islev'de DC
tutucu secilmistir ve bir durdurma komutu
etkindir. Motor, parametre 2-00 DC Tutc/Onc
Isitm Akimi'de ayarlanan bir DC akimiyla
tutulur.

DC Durdurma

Motor, bir DC akimiyla (parametre 2-01 DC Fren
Akimi) belirtilmis bir stire (parametre 2-02 DC
Frenleme Siiresi) boyunca tutulur.
e DC Fren dvr. girme hizina
parametre 2-03 DC Fren Dvr. Girme Hizi
[RPM]'de erisilir ve durdurma komutu
etkindir.

o DC Fren (ters), bir dijital girisin (parametre
grubu 5-1* Dijital Girisler) islevi olarak
secilmistir. Denk disen terminal etkin
degildir.

o DC Freni, seri iletisim Uzerinden etkinlestiril-

Aralikh calistirma

Motor, parametre 3-19 Arlk. Clst. Hizi [RPM]'de

programlandigi gibi ¢alismaktadir.

o Jog (Aralikh calistirma), bir dijital girisin
(parametre grubu 5-1* Dijital Girisler) islevi
olarak secilmistir. Denk diisen terminal
(6rn. Terminal 29) etkindir.

o Aralikl ¢calistirma islevi, seri iletisim
Uzerinden etkinlestirilir.

o Aralikli ¢alistirma islevi, bir izleme islevinin
(6rn. Sinyal yok) reaksiyonu olarak
secilmistir. izleme islevi etkindir.

Motor denetimi

parametre 1-80 Durdurmada islev'de [2] Motor
Denetimi segilmistir. Bir durdurma komutu
etkindir. Motorun frekans donustirticiye bagh
oldugundan emin olmak icin, motora bir kalici
test akimi uygulanir.

OVC kontroli

Asiri voltaj kontroll, parametre 2-17 Asin Voltaj
Denetimi, [2] Enabled icinde etkinlestirilmistir.
Bagli motor, frekans donustlrlclyu jeneratif
enerjiyle besliyor. Asiri voltaj kontroli, V/Hz
oranini, motoru kontrolli modda calistirmak ve
frekans donustirtclinin alarma vermesini
onlemek icin ayarlar.

mistir. Glc¢ Birimi Kapali | (Yalnizca bir dis 24 V gl¢ kaynadi takilmis
Yuksek geri Tum etkin geri beslemelerin toplami, frekans donusturtciiler).
besleme parametre 4-57 Uyari Geri Besleme Yiiksek'de Frekans donusturiclye giden sebeke
ayarlanan geri besleme sinirinin Gsttindedir. beslemesi cikariimistir, ve kontrol kartina dig
Diisiik geri Tiim etkin geri beslemelerin toplami, 24 V besleme yapilmaktadir.
besleme parametre 4-56 Uyari Geri Besleme Disiik'de Koruma md Koruma modu etkin. Birim, bir kritik durum
ayarlanan geri besleme sinirinin altindadir. (asin akim veya asir voltaj) saptadi.
Freeze output | Uzak referans etkin ve mevcut hizi tutuyor. e Alarmi 6nlemek icin, anahtarlama frekansi
e Dondurulmus gikis, bir dijital girisin 4 kHZz'e indirilir.
(parametre grubu 5-1* Dijital Girisler) islevi o Miimkiinse, koruma modu, yaklasik 10 sn
olarak secilmistir. Denk diisen terminal sonra biter.
etkindir. Hiz denetimi yalnizca Speed Up ve L
o Koruma modu, parametre 14-26 Cevirici
Speed Down (hiz azaltma ve hiz artirma) ) . .
Lo - TP Arizasinda Alarm Gecikmesi'de kisitlanabilir
terminal islevleriyle mumkunddir.
« Hold ramp (Rampa tutma) seri iletisim Q Durdurma Motor, parametre 3-81 Hizli Durdurma Rampa
N . R Stiresi kullanilarak yavaslatilir.
lizerinden etkinlestirilmistir.
o Ters hizli durdurma, bir dijital girisin
Dondurulmus Bir ¢ikis dondurma komutu verildi, ancak (parametre grubu 5-1* Dijital Girisler) islevi
cikis istegi motor, bir ¢alistirma izni sinyali alinana kadar olarak secilmistir. Denk diisen terminal
durdurulmus halde kalacak. etkin degildir.
Ref. Dondur Dondurulmus Referans, bir dijital girisin o e
. . o Hizli durdurma islevi, seri iletisim Uzerinden
(parametre grubu 5-1* Dijital Girisler) islevi . L
I . . - etkinlestirilmistir.
olarak secilmistir. Denk dusen terminal etkindir.
Frekans donistiriict, gercek referansi Rampalama Motor, etkin Rampa Hizlanma/Yavaslama
kaydeder. Referansi degistirmek, simdi yalnizca kullanarak hizlanir/yavaslar. Referansa, bir sinir
Speed Up ve Speed Down (hiz artirma ve hiz degerine veya bir hareketsiz durmaya heniiz
azaltma) terminal islevleriyle mamkiindiir. ulasiimadi.
Aralikli calistirma | Bir aralikli calistirma komutu verilmis, fakat Yuksek ref. Tum etkin referanslarin toplam,
istegi motor, bir calistirmaya izin veren sinyal bir parametre 4-55 Uyari Referans Yiiksek'de
dijital giristen alinana kadar durdurulacaktr. ayarlanmig referans sininnin Gstiindedir.
Dusuk ref. Tum etkin referanslarin toplami,
parametre 4-54 Uyari Referans Diisiik'de
ayarlanmis referans sinirinin altindadir.
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Rfrnsta calistir Frekans donustiriicd, referans araliginda
calismaktadir. Geri besleme degeri, ayar

noktasi degeriyle eslesir.

Calistirma istedi | Bir baslatma komutu verilmistir, fakat motor,
bir calistirmaya izin veren sinyal, dijital giristen
alinana kadar durdurulur.

Running Motor, frekans donustiriict tarafindan
calistirilir.

Uyku Modu Enerji tasarrufu islevi etkindir. Motor
durmustur, fakat gerektiginde otomatik olarak
yeniden baglayacaktir.

Yiksek Hiz Motor hizi, parametre 4-53 Uyari Hiz Yiiksek'de
ayarlanan degerin Uzerindedir.

Dustk Hiz Motor hizi, parametre 4-52 Uyari Hiz Diisiik'de
ayarlanan degerin altindadir.

Bekleme Auto On modunda, frekans donustdricu, bir
dijital giristen veya seri iletisimden gelen bir
baslatma sinyaliyle motoru baslatir.

Baslatma parametre 1-71 Bslt. gecikm.'de, bir baslatma

gecikmesi siiresini geciktirme ayarlanmistir. Bir baslatma

komutu etkinlestirilmistir ve motor, baslatma
geciktirme siiresi bittikten sonra baglayacaktir.

ileri bag./ters ileri baslatma ve ters baslatma, 2 farkl dijital
girisin (parametre grubu 5-1* Dijital Girisler)
islevleri olarak secilmistir. Motor, denk diisen
terminallerden hangisinin etkin olduguna bagh

olarak ileri veya ters yonde baslar.

Stop Frekans donustirtcd, LCP'den, dijital giristen
veya seri iletisimden bir durdurma komutu
almistir.

Alarm Bir alarm olustu ve motor durdu. Alarmin

nedeni ortadan kaldirildiginda, frekans
donisturict [Reset] tusuna basilarak manuel
olarak sifirlanabilir veya kontrol terminalleri
veya seri iletisim araciigiyla uzaktan sifirla-
nabilir.

Alarm kilidi Bir alarm olustu ve motor durdu. Alarmin
nedeni ortadan kaldirildiktan sonra, gli¢

frekans donusturtictiye verilmelidir. Ardindan

7.3 Uyari ve Alarm Turleri

Uyarilar

Bir uyari, bir alarm kosulu yaklastiginda veya anormal
isletim kosullari bulundugunda ve frekans dénistiiriicliniin
bir alarm vermesine neden olabilecedi zaman verilir. Bu
uyarl, anormal kosul ortadan kalktiginda kendiliginden
temizlenir.

Alarmlar

Alarm

Alarm, frekans donustiriici alarm verdiginde, yani frekans
donistiriicd, frekans donistlriciniin veya sistemin zarar
gormesini 6nlemek icin isletimini askiya aldiginda ortaya
cikar. Motor, bir durdurmaya yanasir. Frekans doénisturici
mantigi, islemeye ve frekans donistlriciinin durumunu
izlemeye devam eder. Ariza kosulu giderildikten sonra,
frekans dondstirici sifirlanabilir. Ardindan tekrar isletim
baslatiimaya hazirdir.

Alarmdan/alarm kilidinden sonra frekans doniistiirticlyi
sifirlama
Bir alarm, 4 yoldan biriyle sifirlanabilir:

. LCP'de [Reset] diigmesine basin.

. Dijital sifirlama giris komutu.

. Seri iletisim sifirlama giris komutu.
. Otomatik sifirlama.

Alarm kilidi

Giris glicli cevrimde. Motor, bir durdurmaya yanasir.
Frekans doénistiricu, frekans dondstiricinin durumunu
izlemeye devam eder. Frekans dénustlricinin giris
gliciinii kesin, arizanin nedenini diizeltin ve frekans
dondstirtciyu sifirlayin.

Uyar ve alarm ekranlari

. Bir uyari uyari numarasiyla birlikte LCP'de
gorintilenir.

. Bir alarm, alarm numarasi ile birlikte yanip séner.

R, 0 =
frekans donustirlict, [Reset] tusuna basilarak TII0R 0.00A‘ §
manuel olarak veya kontrol terminallerinden 0.0Hz %
veya seri iletisimden uzaktan sifirlanabilir. 0 i

Tablo 7.3 igletim Durumu
DUYURU Auto Remote Trip
Oto./uzaktan modunda, frekans doniistiiriici, islevleri Cizim 7.2 Alarm Ekrani Ornegi
yuriitmek icin dis komutlara ihtiya¢ duyar.
LCP'deki metne ve alarm koduna ek olarak, 3 durum
gOsterge 15191 yanar.
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= UYARI/ALARM 3, Motor yok
S Frekans donisturiciinin ¢ikisina bagl motor yok.
2 UYARI/ALARM 4, Sebeke fazi kaybi

Uyari gosterge 15191 Alarm gdsterge 15191

Warning Acik Kapall

Alarm Kapali Acik (Yanip soner)

Alarm Kilidi [ Agik Acik (Yanip soner)

Cizim 7.3 Durum Gosterge Isiklar

7.4 Uyari ve Alarm Listesi

Bu boltiimdeki uyari/alarm bilgileri, uyari/alarm kosulunu
tanimlar, kosulun olasi nedenini verir ve bir ¢6zimiin veya
sorun giderme prosediriiniin ayrintilarini verir.

UYARI 1, 10 Volt diisiik

Terminal 50'deki kontrol karti voltaji 10 V azdir.

10 V'luk besleme asin ylklendiginden, yikin bir kismini
terminal 50'den kaldirin. Maksimum 15 mA veya minimum
590 Q.

Bu duruma, bagh bir potansiyometredeki bir kisa devre
veya yanlis potansiyometre baglantisi neden olmus olabilir.

Sorun giderme
. Tesisati terminal 50'den ¢ikarin.

. Uyari kaybolursa, sorun misteri tesisatiyla ilgilidir.
. Uyari kaybolmazsa, kontrol kartini degistirin.

UYARI/ALARM 2, Yiiklii sifir hatasi

Bu uyari veya alarm yalnizca parametre 6-01 Yiiklii Sifir
Zaman Asimi slevi'de kullanic tarafindan programlanmissa
gorindr. Analog girislerdeki sinyal, bu giris icin
programlanan minimum degerin %50'sinden azdir. Bu
duruma, kopuk tesisat veya sinyali gdnderen aygitlarin
anizali olmasi neden olmus olabilir.

Sorun giderme
. Tdm analog giris terminallerindeki baglantilan
kontrol edin. Kontrol karti terminalleri 53 ve 54
sinyaller icin, terminal 55 ortak. MCB 101 terminal
11 ve 12 sinyaller icin, terminal 10 ortak. MCB 109
terminal 1, 3, 5 sinyaller icin, terminal 2, 4, 6
ortak).

. Frekans donstiriici programlamasiyla anahtar
ayarlarinin analog sinyal tipine uyup uymadigini
kontrol edin

. Giris Terminali Sinyal Testi yapin

Besleme tarafinda bir faz eksik veya sebeke voltaji
dengesizligi cok yuksek. Bu mesaj, frekans donustlriicideki
giris redresoriinde ariza oldugunda da gorintlenir.
Secenekler parametre 14-12 Sebeke Dengesizliginde islev'de
programlanir.

Sorun giderme
Frekans donustirlicliye gelen besleme voltajini ve besleme
akimlarini kontrol edin.

UYARI 5, DC baglanti voltaji yuksek

Ara devre voltaji (DC) yiiksek voltaj uyari sinirindan daha
yuksek. Sinir, frekans donustirtcl voltaj araligina baglidir.
Birim hala etkin.

UYARI 6, DC baglanti voltaji diisiik

Ara devre voltaji (DC) dustik voltaj uyari sinirindan
dasuktar. Sinir, frekans donustirtic voltaj arahgina baghdir.
Birim hala etkin.

UYARI/ALARM 7, DC asin voltaj

Ara devre voltaji, siniri asarsa, frekans donustiricl bir siire
sonra alarm verir.

Sorun giderme
. Bir fren direnci takin

. Rampa siresini uzatin
. Rampa turtini degistirin

. parametre 2-10 Fren [slevi parametresinde islevleri
etkinlestirin

. parametre 14-26 Cevirici Arizasinda Alarm
Gecikmesi'yi artir

UYARI/ALARM 8, DC disiik voltaj

Ara devre voltaji (DC), voltaj alt sinirinin altina diiserse,
frekans dondstirici, 24 V DC yedek beslemesinin bagh
olup olmadigini kontrol eder. Bagl bir 24 V DC yedek
beslemesi yoksa, frekans donustirict belirli bir zaman
gecikmesinden sonra alarm verir. Zaman gecikmeleri cihaz
boyutuna goére degisiklik gosterir.

Sorun giderme
. Besleme voltajinin frekans donustiriiciniin voltaji
ile uygun olup olmadigini kontrol edin.

. Giris voltaji testi uygulayin.
. Yumusak sarj devre testi yapin.

UYARI/ALARM 9, Cevirici asirn yuki

Frekans donusturict, asir yik (cok uzun siire ¢cok yuksek
akim) nedeniyle devreden ¢ikmak Ulzere. Termal cevirici
korumasinin elektronik sayaci, %98'de uyari verir, %100'de
acihr ve alarm verir. Frekans donistiriicl, saya¢ %90'In
altina dusene kadar sifirlanamaz.

38 Danfoss A/S © 01/2015 Tum haklari sakhdir.
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Sorun giderme
. LCP Uzerinde gosterilen cikis akimini frekans
donistiriicinin anma akimiyla karsilastirin.

. LCP Uzerinde gosterilen cikis akimiyla dlcilen
motor akimini karsilastirin.

. LCP'deki Termal Sirlicti YUkuni gorintileyin ve
degeri izleyin. Strrekli frekans donustlriict akim
gliciinlin Gzerinde calisirken, saya¢ artmalidir.
Surekli frekans donustiirtici akim giiciniin
altinda calisirken, sayac azalmalidir

UYARI/ALARM 10, Motor asiri yiikii sicakligi

Elektronik termal korumaya (ETR) gére motor ¢ok sicak.
parametre 1-90 Motor Termal Korumasi parametresinde
saya¢ %100 ulastiginda frekans donustiriiciinin uyar
veya alarm verip vermeyecegini belirleyebilirsiniz. Ariza,
motor ¢ok uzun stire %100'Un Uzerinde asin ylklendiginde
olusur.

Sorun giderme
. Motorun asiri 1sinip 1sinmadigini kontrol edin

. Motorun mekanik olarak asiri yiklenmis olup
olmadigini kontrol edin

. parametre 1-24 Motor Akimi'da ayarlanmis motor
akiminin dogru oldugunu kontrol edin

. 1-20 ila 1-25 arasi parametrelerdeki Motor
verisinin dogru ayarlandigindan emin olun

. Bir dis fan kullaniliyorsa, fanin secilmis oldugunu
parametre 1-91 Motor Dis Fani'nda kontrol edin

. AMA'y1 parametre 1-29 Otomatik Motor
Adaptasyonu (AMA) modunda calistirmak, frekans
denetleyiciyi motora daha dogru ayarlar ve termal
yuki azaltir

UYARI/ALARM 11, Motor termistorii asiri sicakhgi
Termistorlin baglantisi kesilmis olabilir. Frekans dénusti-
riclniin parametre 1-90 Motor Termal Korumasi'de uyar
veya alarm verip vermeyecedini segin.

Sorun giderme
. Motorun asiri i1sinip 1sinmadigini kontrol edin

. Motorun mekanik olarak asiri yiiklenmis olup
olmadigini kontrol edin

. Terminal 53 veya 54 (analog voltaj girisi) ile
terminal 50 (+10 V besleme) arasinda termistoriin
dogru baglandigini ve terminal anahtar 53 veya
54'lin voltaj icin ayarlandigini kontrol edin.
parametre 1-93 Termistor Kaynadi'in terminal 53
veya 54'U sectigini kontrol edin

. Dijital girisler 18 veya 19'u kullanirken, terminal
18 veya 19 (yalnizca dijital giris PNP) ile terminal
50 arasinda termistoriin dogru baglanip baglan-
madigini kontrol edin

. KTY sensori kullaniliyorsa, 54 ile 55 terminalleri
arasindaki baglantinin dogru olup olmadigini
kontrol edin.

. Bir termal anahtar veya termistor kullaniliyorsa,
1-93 Thermistor Resource ayarinin sensor kablo
tesisatina uyup uymadigini kontrol edin

. KTY sensori kullaniliyorsa, 1-95 KTY Sensor Type,
1-96 KTY Thermistor Resource ve 1-97 KTY
Threshold level ayarlarinin sensor tesisatina
uygunlugunu kontrol edin

UYARI/ALARM 12, Tork siniri

Tork parametre 4-16 motor modda moment limiti'daki veya
parametre 4-17 jeneratér modda moment limiti'deki degeri
gecti. Parametre 14-25 Moment Sinirinda Alarm Gecikmesi
bunu yalnizca bir uyar kosulundan, sonrasinda alarm olan
bir uyar kosuluna degistirebilir.

Sorun giderme
. Motor tork siniri, hizlanma sirasinda asilirsa,
hizlanma siiresini uzatin

. Jenerator tork sinir, yavaslama sirasinda asilirsa,
yavaslama siresini uzatin

. Tork sinin, calisirken olusursa, tork sinirini olabil-
digince artirin. Sistemin daha yiksek torkta
glivenle isletilebileceginden emin olun

. Uygulamayi, motora asiri akim ¢ekilmesi
bakimindan kontrol edin

UYARI/ALARM 13, Asirt akim

Cevirici tepe akimi sinirt (nominal akimin yaklasik %200'()
asildi. Uyan yaklasik 1,5 saniye sirer ve daha sonra frekans
dondstlriict alarm verir. Sok yiklemesi veya yiksek
eylemsizlik yiklerine sahip cabuk hizlanma bu arizaya
neden olabilir. Genisletilmis mekanik fren kontroli secilirse,
alarm disaridan sifirlanabilir.

Sorun giderme
. Glicl kesin ve motor milinin dondirdlip
dondirilemedigini kontrol edin.

. Motor boyutunun frekans donistiriicliye uygun
olup olmadigini kontrol edin.

. 1-20'den 1-25'e kadar olan parametrelerini dogru
motor verileri bakimindan kontrol edin.

ALARM 14, Toprak (topraklama) arizasi

Frekans donustiriici ile motor arasindaki kabloda veya
motorun kendisinde, ¢ikis fazlarindan topraga giden bir
akim var.

Sorun giderme
. Frekans donusturlictiden gelen glici kapatin ve
toprak hatasini giderin.

. Motorda toprak arizasi olup olmadigi kontrol
etmek icin motor uglarini ve motorun toprak
direncini bir megaommetreyle ol¢lin.

. Akim sensori testi yapin.
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ALARM 15, Donanim uyusmazligi
Takilmis secenek mevcut kontrol panosu donanimi veya
yazihmi ile cahstirilamiyor.

Asagidaki parametrelerin degerini kaydedin ve Danfoss
tedarikgisi ile iletisime gegin.

. parametre 15-40 FC Tiirdi

. parametre 15-41 Gii¢ Bolimii

. parametre 15-42 Voltaj

. parametre 15-43 Yazilim Strimii

. parametre 15-45 Gergek Tiir Kodu Dizesi

. parametre 15-49 Yazihm Kimligi Kontrol Karti

. parametre 15-50 Yazihm Kimligi Gii¢ Karti

. parametre 15-60 Montaj Secenegi

. parametre 15-61 Secenek YzI. Versiyonu (her
secenek yuvasi icin)

ALARM 16, Kisa devre
Motorda veya motor kablo tesisatinda kisa devre var.

Sorun giderme
. Frekans donistiriciiden gelen glici kesin ve kisa
devreyi tamir edin.

UYARI/ALARM 17, Kontrol s6zciligii zaman asimi

Frekans donustirictyle iletisim kurulamiyor.

Uyari yalnizca parametre 8-04 Kontrol Zmn Asm islevi 6gesi
Kapali olarak AYARLANMADIGINDA etkinlesir.

parametre 8-04 Kontrol Zmn Asm islevi Stop ve Trip olarak
ayarlandiginda bir uyar belirir frekans donistirici durana
kadar yavaslar ve ardindan bir alarm gorintdler.

Sorun giderme:
. Seri iletisim kablosundaki baglantilari kontrol edin

. Artir parametre 8-03 Kontrol Zmn Asm Srs
. iletisim donaniminin isletimini kontrol edin

. Kurulumun EMC kosullarina uygun olarak
yapildigini dogrulayin

UYARI/ALARM 22, Ving mekanik freni

Bu alarm etkinlestirildiginde, LCP sorun tiiriini gosterir.
0 = Zaman asimindan &nce tork referansina ulasilamadi.
1 = Zaman asimindan &nce fren geri beslemesi olmadi.

UYARI 23, i¢ fan arizasi

Fan uyari islevi fanin calisip calismadigini/monte edilip
edilmedigini kontrol eden ek bir koruma islevidir. Fan
uyarisi, parametre 14-53 Fan Monitérii ([0] Disabled) parame-
tresinden devre disi birakilabilir.

Sorun giderme
. Fan direncini kontrol edin.

. Yumusak sarj sigortalarini kontrol edin.

UYARI 24, Harici fan arizasi

Fan uyari islevi fanin calisip calismadigini/monte edilip
edilmedigini kontrol eden ek bir koruma islevidir. Fan
uyarisi, parametre 14-53 Fan Monitérii ([0] Disabled) parame-
tresinden devre disi birakilabilir.

Sorun giderme
. Fan direncini kontrol edin.

. Yumusak sarj sigortalarini kontrol edin.

UYARI 25, Fren direncinde kisa devre

isletim sirasinda fren direnci izlenir. Bir kisa devre varsa,
fren islevi devre disidir ve bir uyari gorindr. Frekans
donstiriictu calismaya devam eder, ancak fren islevi
kapalidir. Frekans dondsturiciiden gelen giicl kesin ve fren
direncini degistirin (bkz. parametre 2-15 Fren kontroll).

UYARI/ALARM 26, Fren direnci gii¢ siniri

Fren rezistoriine aktarilan glig, son 120 sn calisma siresi
Uzerinden ortalama bir deger olarak hesaplanir. Hesap, ara
devre voltajina ve parametre 2-16 AC fren Maks. Akim'nda
ayarlanan fren direng degerlerine dayanir. Dagilan frenleme
glict, fren direng gliciinden %90'dan yuksek oldugunda
uyari etkin olur. parametre 2-13 Fren Giicii [zleme icinde [2]
Alarm Verme secildiginde, dagilan fren glicli %100'e
ulastiginda frekans donistirici alarm verir.

UYARI/ALARM 27, Fren kesici arizasi

isletim sirasinda fren transistérii izlenir. Kisa devre olusursa,
fren islevi devre disi birakilir ve uyari verilir. Frekans
donustirici yine de isletilebilir, ancak fren transistériinde
kisa devre oldudu icin, etkin olmasa bile, fren direncine
onemli miktarda giic iletilir.

Frekans donusturicliye giden glict kesin ve fren direncini
cikarin.

Bu alarm/uyari, fren direnci asiri 1sindiginda da olusabilir.
104 ve 106 terminalleri fren direncini Klixon girisleri olarak
kullanilir; Dizayn Kilavuzu'ndaki Fren Direnci Sicakhk
Anahtari'na bakin.

UYARI/ALARM 28, Fren denetimi basarisiz
Fren direnci bagh degil veya calismiyor.
parametre 2-15 Fren kontrolii 'yi kontrol edin.

ALARM 29, Isi Alici sicakl.

Isi alicinin maksimum sicaklidi asildi. Isi alici sicakhig
tanimlanan 1isi alici sicakh@inin altina distinceye kadar
sicaklk arizasi sifirlanamaz. Alarm ve sifirlama noktalar,
frekans donistiriciinin gig biylikligline baghdir.

Sorun giderme
Asagidaki kosullari kontrol edin:
. Cok yiiksek ortam sicakhg.

. Motor kablosu ¢ok uzun.

. Frekans donisturlciinln lzerinde ve altinda
yanlis hava akisi acikhg.

. Frekans donustiriciinin etrafinda engellenmis
hava akisl.

. Hasar gérmus 1si alici fani.
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. Isi alici kirlenmis. No. Metin
Bu alarm IGBT modiillerinin icine takili isi alici sensér >13 EEPROM verisi okunurken iletisimde zaman asim
tarafindan olciilen sicaklik tabanlidir. oldu.
. 514 EEPROM verisi okunurken iletisimde zaman asimi
Sorun giderme
Fan direncini kontrol edi odu.
¢ an direncini kontrol edin. 515 Uygulama odakli kontrol EEPROM verisini
. Yumusak sarj sigortalarini kontrol edin. taniyamiyor.
. IGBT termal sensérii kontrol edin. 516 Bir yazma komutu devam ettiginden EEPROM'da
. yazilamiyor.
ALARM 30, Motor U fazi eksik
T . 517 Yazma komutu zaman asimi altinda.
Frekans donistirici ile motor arasinda U motor fazi eksik.
518 EEPROM arizasl.
Sorun giderme 519 EEPROM'da eksik veya gegersiz barkod verisi.
. Frekans donisturticiye giden gucu kesin ve U 783 Parametre degeri min/maks sinirlari astyor.
motor fazini kontrol edin. 1024-1279 |Bir CAN telgrafi iletimi basarisiz.
ALARM 31, Motor V fazi eksik 1281 Dijital sinyal islemci 151g1 zaman agimi.
Frekans donstiriici ile motor arasinda V motor fazi eksik. 1282 Gui¢ mikro yazilim strimi uyusmazhgi.
Sorun giderme 1283 Guic EEPROM veri stirimii uyusmazligr.
. Frekans déniistiriiciiye giden giicii kesin ve V 1284 Dijital sinyal islemci yazilm siirimé okunamiyor.
motor fazini kontrol edin. 1299 A yuvasindaki secenek yazilim ¢ok eski.
1300 B yuvasindaki secenek yazilim cok eski.
ALARM 32, Motor W fazi eksik e Coy — ¢ ky | s =
Frekans dénustirici ile motor arasindaki W motor fazi yuvasindakl secenek yaziim ¢ok eski.
eksik 1302 C1 yuvasindaki secenek yazilim cok eski.
. 1315 A yuvasindaki secenek yazihm desteklenmiyor (izin
Sorun giderme S verilmiyor).
* Frekans donu5turucunu.n glicind kesin ve W 1316 B yuvasindaki secenek yazilim desteklenmiyor (izin
motor fazini kontrol edin. I
verilmiyor).
ALARM 33, Ani desarj arizasi 1317 CO0 yuvasindaki secenek yazilim desteklenmiyor
Kisa bir slire icinde ¢ok fazla acilis gerceklestirildi. Birimin (izin verilmiyor).
isletim sicakligina sogumasina izin verin. 1318 C1 yuvasindaki secenek yaziim desteklenmiyor
UYARI/ALARM 34, Fieldbus protokolii iletisim hatasi (izin verilmiyor).
iletisim secenegi karti tistiindeki fieldbus ¢alismiyor. 1379 |Platform sirlimi hesaplanirken secenek A yanit
. vermedi.
UYARI/ALARM 36, Sebeke kesintisi ——
e 1380 Platform siirimui hesaplanirken secenek B yanit
Bu uyari/alarm yalnizca frekans donistiirticiye gelen vermedi
besleme voltaji kayboldugunda ve parametre 14-10 Sebeke ey S S - — o -
Kesintisi [0] islev Yok olarak AYARLANMADIGINDA etkin olur. atform surumd hesaplanirken seceneic &0 yant
e . . . . vermedi.
Frekans donusturiicliye giden sigortalar ve birime giden
- . . 1382 Platform strimu hesaplanirken secenek C1 yanit
sebeke glicti beslemesini kontrol edin.
. vermedi.
A_LA_RM 38, Ic aniza ) 1536 Uygulama yonlendirmeli kontroldeki bir istisna
Bir i¢ ariza c“>IL.1.§tu“gun.da, Tablo 7.4'da tanimlanmis bir kod kaydedildi. LCP'de hata ayiklama bilgileri yazildi.
numarasi gorlntalenir. 1792 DSP denetgisi etkin. Gli¢ pargasi verileri motor
Sorun giderme yonlendirmeli kontrol verisinin hata ayiklamasi
. Glcl kapatip agin. dogru sekilde aktarilamadi.
e Secenegin dogru takildigini kontrol edin. 2049 | Glig verisi yeniden baslatiidi.
. - 2064-2072 |HO81x: x yuvasindaki secenek yeniden baslatildi.
¢ Gevsek veya eksik tel kontrolii yapin. 2080-2088 |H082x: x yuvasindaki secenek acilista bekleme
Gerekliyse, Danfoss tedarikgisi veya Danfoss servisi ile sorunu gosterdi.
iletisime gecin. Ariza giderme ydnergeleri icin kod 2096-2104 [H983x: x yuvasindaki secenek yasal bir agilista
numarasini not edin. bekleme sorunu gosterdi.
. 2304 Giic EEPROM'dan veri okunamadi.
No. gne.t'z - — — 2305 |Gl cihazinda eksik SW strama.
0 eri baglanti noktasi basfatilamiyor. Danfoss 2314 Gii¢ biriminde gii¢ birimi verisi eksik.
tedarikgisini veya Danfoss servis bolumani arayin. — - ——
2315 Glg¢ cihazinda eksik SW strima.
256-258 | Glic EEPROM verileri bozuk veya cok eski. — - -
2316 Glg biriminde io_statepage eksik.
512 Kontrol panosu EEPROM verisi bozuk veya ¢ok eski.
MG20MC42 Danfoss A/S © 01/2015 Tum haklar saklidir. 41
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No. Metin

2324 Acmada gu¢ karti konfigtirasyonu yanhs olarak
belirlendi.

2325 Ana gii¢ uygulanirken bir gli¢ karti iletisimi
durdurdu.

2326 Glg kartlarinin kaydinda gecikme sonrasi, gli¢ karti
konfiglirasyonu yanls olarak belirlendi.

2327 Cok fazla gui¢ karti yeri mevcut olarak kayitl.

2330 Glg kartlari arasindaki gili¢c boyutu bilgisi
uyusmuyor.

2561 DSP'den ATACD'ye iletisim yok.

2562 ATACD'den DSP'ye iletisim yok (calisan durum).

2816 Yigin tasmasi kontrol karti modiili.

2817 Zamanlayici yavas gorevleri.

2818 Hizli gorevler.

2819 Parametre esigi.

2820 LCP yidin tasmasi.

2821 Seri baglanti noktasi tasmasi.

2822 USB baglanti noktasi tasmasi.

2836 cfListMempool ¢ok kigtik.

3072-5122 |Parametre degeri kendi sinirlarinin disinda.

5123 A yuvasinda secenek: Donanim, kontrol panosu
donanimiyla uyumsuz.

5124 B yuvasinda secenek: Donanim, Kontrol panosu
donanimiyla uyumsuz.

5125 CO yuvasindaki secenek: Donanim, kontrol panosu
donanimiyla uyumsuz.

5126 C1 yuvasindaki secenek: Donanim, kontrol panosu
donanimiyla uyumsuz.

5376-6231 |Bellek yetersiz.

Tablo 7.4 i¢ Anizalar icin Kod Numaralari

ALARM 39, Isi alici sensorii
Isi alici sicaklik sensériinden geri besleme yok.

IGBT termal sensériinden gelen sinyal, glic kartinda mevcut
dedil. Sorun gii¢ kartinda, gecit sirlict kartinda veya gii¢
kablosuyla gecit stirticti karti arasindaki serit kabloda
olabilir.

UYARI 40, Dijital cikis terminali 27 asin yiiklemesi
Terminal 27'ye bagh yiiki kontrol edin veya kisa devre
baglantisini kesin. parametre 5-00 Dijital G/C Modu ve
parametre 5-01 Terminal 27 Modu'yi kontrol edin.

UYARI 41, Dijital cikis terminali 29 asin yiiklemesi
Terminal 29'a bagh yiki kontrol edin veya kisa devre
baglantisini kesin. parametre 5-00 Dijital G/C Modu ve
parametre 5-02 Terminal 29 Modu'yi kontrol edin.

UYARI 42, X30/6 uizerinde dijital cikis asirn yiliklemesi veya
X30/7 iizerinde dijital cikis asin yliklemesi

X30/6 icin, X30/6'ya bagh yiku kontrol edin veya kisa
devre baglantisini kesin. parametre 5-32 Term. X30/6 Diji.
Cikis (MCB 101) 'yi kontrol edin.

X30/7 icin, X30/7'ye bagh yliku kontrol edin veya kisa
devre baglantisini kesin. parametre 5-33 Term. X30/7 Diji.
Gikis (MCB 101) 'yi kontrol edin.

ALARM 46, Gii¢ karti besleme
Gl¢ kartindaki besleme araligin disindadir.

Glg¢ kartinda anahtar modu gli¢ beslemesi (SMPS)
tarafindan Uretilen 3 adet gii¢ beslemesi vardir: 24V, 5V,
+18 V. MCB 107 segenegiyle 24 V DC ile gli¢ verildiginde,
yalnizca 24 V ve 5 V beslemeleri izlenir. 3 fazl sebeke
voltajiyla glic verildiginde, 3 besleme de izlenir.

UYARI 47, 24 V besleme dusiik

24 V DC beslemesi kontrol kartinda o6lculdr. Harici 24 V DC
yedek gl¢ kaynadi asin yiiklu olabilir, ariza bu degilse
Danfoss saticisina basvurun.

UYARI 48, 1,8 V besleme diisiik

Kontrol kartinda kullanilan 1,8 V DC beslemesi, izin verilen
sinirlar disinda. Gl¢ beslemesi kontrol kartinda 6lcaldr.
Arizali kontrol karti kontroll yapin. Bir secenek karti varsa,
asir voltaj durumu olup olmadigini kontrol edin.

UYARI 49, Hiz sinin

Hiz parametre 4-11 Motor Hizi Alt Sinirt [RPM] ve
parametre 4-13 Motor Hizi Ust Siniri [RPM]'de belirlenen
aralikta degilse, frekans donustiricl bir uyar verir. Hiz,
parametre 1-86 Alarm Hizi Alt Sinint [RPM]'da belirlenen
sinirin altinda oldugunda (baglatma veya durdurma ani
harig), frekans donustlricu alarm verir.

ALARM 50, AMA kalibrasyonu basarisiz
Danfoss tedarikgisini veya Danfoss servis bolimund arayin.

ALARM 51, AMA kontrolii Unom Ve Inom

Motor voltaji, motor akimi ve motor giici ayarlari yanlis.
1-20'den 1-25'e kadar olan parametrelerindeki ayarlari
kontrol edin.

ALARM 52, AMA diisiik Inom
Motor akimi ¢ok dusuk. Ayarlari kontrol edin.

ALARM 53, AMA motoru ¢ok buyiik
isletilecek AMA icin motor ¢ok biiyiik.

ALARM 54, AMA motoru cok kiiciik
isletilecek AMA icin motor ¢ok kiiciik.

ALARM 55, AMA parametresi aralik disinda
Motorun parametre dederleri kabul edilebilir araligin
disinda. AMA calismayacaktir.

ALARM 56, AMA kullanicl tarafindan kesildi
AMA kullanici tarafindan kesildi.

ALARM 57, AMA i¢ arizasi

AMA ydritilene kadar AMA'y! birkag kez yeniden
baslatmayi deneyin. Yinelenen calistirmalarin, Rs ve Rr
rezistansinin arttigi bir dlizeye kadar motoru isitabilecegini
unutmayiniz. Ancak bu, cogu durumda kritik degildir.

ALARM 58, AMA ic arizasi
Danfoss tedarikgisiyle gortistin.

UYARI 59, Akim siniri

Akim, parametre 4-18 Akim Siniri parametresindeki
dederden yiiksek. 7-20'den 1-25'e kadar olan parametrelerde
bulunan motor verisinin dogru ayarlandigindan emin olun.

42 Danfoss A/S © 01/2015 Tum haklari sakhdir.

MG20MC42



Bakim, Teshis ve Sorun Gide... Kullanim Kilavuzu

Akim sinirini olabildigince artirin. Sistemin daha yiiksek
sinirda guivenle isletilebileceginden emin olun.

UYARI 60, Dis kilit
Dis kilit etkinlestirildi. Normal calismaya devam etmek igin:

1. Dis kilit icin programlanan terminale 24 V DC
uygulayin.

2. Frekans donisturlicliyl [Reset] tusuna basarak.
2a  seri iletigim.
2b  dijital G/C.
2c  sifirlayin.

UYARI 62, Cikis frekansi maksimum sinirda
Gikis frekansi surada ayarlanan degerden yiiksek:
parametre 4-19 Maks. Cikis Frekansi.

UYARI 64, Voltaj Siniri
Yiik ve hiz birlesimi, fiili DC baglanti voltajindan daha
yiiksek bir motor voltajini gerektirir.

UYARI/ALARM 65, Kontrol karti asir sicaklig
Kontrol karti sicaklik siniri olan 75°C'ye ulasti.

UYARI 66, Isi alicl sicakhigi diistiik

Frekans donustirici isletilemeyecek kadar soguk. Bu uyari,
IGBT moduliindeki sicaklik sensorii tabanhdir.

Birimin ortam sicakhdini yiikseltin. Ayrica, motor her
durdugunda, parametre 2-00 DC Tutc/Onc Isitm Akimi %5'e
ayarlanarak ve parametre 1-80 Durdurmada islev ayari
yapilarak frekans donustirtictye kigik bir miktar akim
beslenebilir.

Sorun giderme
. Sicakhk sensorini kontrol edin.

. IGBT ve gegit sirliclisii karti arasindaki sensor
telini kontrol edin.

ALARM 67, Secenek modiiliiniin konfiglirasyonu degisti
En son kapatmadan bu yana bir veya daha ¢ok secenek
eklendi veya kaldirildi. Konfiglirasyon degisikliginin bilerek
yapildigini kontrol edin ve birimi sifirlayin.

ALARM 68, Giivenli Durdurma aktiflestirildi
STO etkinlestirildi.

Sorun giderme
. Normal isletimi surdiirmek icin, terminal 37'ye 24
V DC uygulayin ve bir sifirlama sinyali génderin
(Bus, Dijital G/C yoluyla veya [Reset] anahtarina
basarak).

ALARM 69, Gii¢ karti sicakligi
Glg¢ kartindaki sicaklik sensor, ¢ok sicak veya ¢ok soguk.

Sorun giderme
. Kapi fanlarinin isletimini kontrol edin.

. Kapi fanlari filtrelerinin tikali olup olmadigini
kontrol edin.

. Bez plakanin IP21/IP54 (NEMA 1/12) frekans
donustiricilerine diizgin takilip takilmadigini
kontrol edin.

ALARM 70, Hatali FC konfiglirasyonu
Kontrol karti ve gli¢ karti uyumsuz.

Sorun giderme
. Plakadaki tip koduyla ve kartlarin parca numara-
laniyla birlikte tedarikciye basvurarak uyumlulugu
kontrol ettirin.

ALARM 71, PTC 1 giivenli durdurma

Guvenli Durdurma, VLT® PTC Termistér Karti'ndan MCB 112
(motor ¢ok sicak) etkinlestirilmis. MCB 112 T37’ye yeniden
24 V DC uyguladiginda (motor sicakligi kabul edilebilir bir
diizeye ulastiginda) MCB 112'den dijital giris devre disi
birakildiginda normal isletime devam edilebilir. Bu
durumda, bir sifirlama sinyali gonderilmelidir (Bus, dijital
G/C yoluyla veya [Reset] anahtarina basarak).

DUYURU!

Otomatik yeniden baslatma etkinlestirildigi takdirde,
motor, ariza giderildiginde baslatilabilir.

ALARM 72, Tehlikeli ariza

Alarm kilidi ile Safe Torque Off (STO). Safe torque off (STO)
ve VLT® PTC termistdr kartindan MCB 112 dijital giriste
beklenmeyen sinyal diizeyleri.

UYARI 73, Gluvenli Durdurma otomatik yeniden baslatma
Glvenli Tork Kapatma (STO). Otomatik yeniden baslatma
etkinlestirildigi takdirde, motor ariza giderildiginde baslati-
labilir.

UYARI 76, Gl¢ cihazi kurulumu

Gerekli gli¢ cihazi sayisi, algilanan etkin gui¢ cihazi sayisiyla
eslesmiyor. F moduliniin muhafaza boyutunu degistirirken,
modul gl kartindaki 6zel glic verisi frekans donustu-
riciiniin geri kalaniyla uyusmadigi takdirde bu alarm
olusur . Uyari, ayrica gii¢ karti baglantisi kaybedildiginde
de verilir.

Sorun giderme
. Yedek parcanin ve yedek parca gli¢ kartinin dogru
parca numarasina sahip olup olmadigini kontrol
edin.

. MDCIC ve gli¢ kartlan arasindaki 44 pimli
kablolarin dogru sekilde montelenmesini saglayin.

UYARI 77, Azaltilmis glic modu

Bu uyari, frekans dénustirictnin azaltiimis glic modunda
isletildigini gosterir (ki bu izin verilen gevirici kismi
sayisindan azdir). Bu uyari, frekans doénustiriici daha az
ters cevirici ile calismak tizere ayarlandiginda ve acik
kaldiginda gli¢ cevriminde verilir.

ALARM 79, Kacak gii¢ boliimi konfigiirasyonu
Olcekleme kartinin parca numarasi yanls veya takili degil.
Glg kartindaki MK102 konektori takilmamis da olabilir.

ALARM 80, Siiriicii varsayilan degere ayarlandi
Parametre ayarlari, bir manuel sifirlama sonrasinda
varsayilan ayarlara getirildi.

Sorun giderme
. Alarmi temizlemek icin birimi sifirlayin.
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ALARM 81, CSIV bozuk
CSIV (Misteriye Ozgii Baslatma Degerleri) dosyasinda
sOzdizimi hatalari var.

ALARM 82, CSIV prmtr hatasi
CSIV (Misteriye Ozgii Baslatma Degerleri) bir parametreyi
baslatamadi.

ALARM 85, Tehl. PB arz.
PROFIBUS/PROFIsafe hatasl.

ALARM 92, Akis yok
Sistemde bir akis yok kosulu saptandi. Parametre 22-23 Akis
Yok Islevi alarm icin ayarland.

Sorun giderme
. Sistemde arizayi giderin ve ariza giderildikten
sonra frekans donustirticuya sifirlayin.

ALARM 93, Kuru pompa

Frekans donustiuriclt yiksek hizda calisirken, sistemde bir
akis yok kosulu bulunmasi, kuru bir pompayi belirtiyor
olabilir. Parametre 22-26 Kuru Pompa islevi, alarm icin
ayarlanmustir.

Sorun giderme
. Sistemde arizayi giderin ve ariza giderildikten
sonra frekans donusturiciyd sifirlayin.

ALARM 94, Egri sonu

Geri besleme ayar noktasinin altina ayarlanmis. Bu,
sistemde bir kacagi belirtiyor olabilir. parametre 22-50 Egri
Sonu slevi alarm icin ayarlanmustir. Sistemde arizayi giderin
ve ariza giderildikten sonra frekans donusturiclyi
sifirlayin.

7.5 Sorun giderme

ALARM 95, Kopmus kayis

Tork, kopmus kayis gosteren yik bulunmamasi durumu igin
ayarlanan diizeyin altindadir. parametre 22-60 Kopmus Bant
[slevi alarm icin ayarlanmistir. Sistemde arizayi giderin ve
ariza giderildikten sonra frekans donusttriclyd sifirlayin.

ALARM 100, Siirikleme siniri arizasi
Islem yiiriitiiliirken siiriikleme &zelligi basarisiz oldu. Pompa
pervanesinde tikaniklik olup olmadigini kontrol edin.

UYARI/ALARM 104, Karistirici fan arizasi

Fan monitori fanin frekans donustirict acildiginda veya
karistirici fan agildiginda doniip dénmedigini kontrol eder.
Fan calismiyorsa hata verilir. Fan arizasi parametre 14-53 Fan
Monitérii tarafindan bir uyari ya da alarm olarak konfigiire
edilebilir.

Sorun giderme
. Uyarinin/alarmin geri déndigiinu belirlemek igin
frekans donustiriciiniin gliclint kapatip agin.

UYARI 250, Yeni yedek parca

Frekans donustirictideki bir bilesen degistirildi. Normal
cahismayi surdiirmek icin frekans donustirictsini
sifirlayin.

UYARI 251, Yeni tip kodu
Glg karti veya diger bilesenler degistirildi ve tip kodu
degistirildi.

Sorun giderme
. Uyariyi kaldirip normal isletimi siirdiirmek icin
sifirlayin.

karanlik/islev
yok

lerinde kisa devre

Belirti Olasi Neden Test Coziim
Giris glici yok Bkz. Tablo 4.3. Giris guici kaynagini kontrol edin.
Eksik veya acik sigorta veya Olasi nedenler icin bu tablodaki acik Verilen 6nerileri izleyin.
devre kesici alarmi sigortalara ve alarm vermis devre kesiciye
bakin.
LCP'ye gli¢ gitmiyor LCP kablosunu hasar veya uygun baglanti | Arizali LCP veya baglanti kablosunu
bakimindan kontrol edin. degistirin.
Kontrol voltajinda (terminal 12 | Terminaller 12/13 ila 20-39 icin 24 V kontrol | Terminal tellerini uygun sekilde déseyin.
£ veya 50) veya kontrol terminal- |voltaj beslemesini veya terminaller 50 ila 55
ran

icin 10 V beslemesini kontrol edin.

Uyumsuz LCP (LCP, VLT® 2800
veya 5000/6000/8000/ FCD veya
FCM)

Sadece LCP 101 (P/N 130B1124) ya da LCP
102 (P/N 130B1107) kullanin.

Yanlis kontrast ayari

Kontrasti ayarlamak icin [Status] + [A]/[V]

oklarina basin.

Ekran (LCP) arizahdir

Farkli bir LCP kullanarak test yapin.

Arizali LCP veya baglanti kablosunu
degistirin.

Dahili voltaj beslemesi arizalidir
veya SMPS arizalidir

Tedarikgiyi arayin.
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Kullanim Kilavuzu

Belirti

Olasi Neden

Test

Coziim

Kesintili ekran

Uygun olmayan kontrol telleri
veya frekans donustiriicu
icerisindeki bir ariza nedeniyle
asin ylklenen gl¢ beslemesi
(SMPS)

Kontrol tellerinde sorun olasiligini ortadan
kaldirmak icin, terminal bloklarini ¢ikararak
tlim kontrol tellerinin baglantisini kesin.

Ekran yanmaya devam ediyorsa, sorun
kontrol tellerindedir. Telleri kisa devre veya
yanlis baglanti bakimindan kontrol edin.
Ekran kesilmeye devam ediyorsa, karanlik
ekran proseduriini izleyin.

Servis anahtari acik veya motor
baglantisi eksiktir

Motorun bagh oldugunu ve baglantinin
kesilmedigini (bir servis anahtariyla veya
baska aygitla) kontrol edin.

Motoru baglayin ve servis anahtarini
kontrol edin.

24 V DC segenek kartiyla
sebeke glicl yok

Ekran calisiyorsa, ancak cikis yoksa, frekans
donusturuclye sebeke glict gittigini kontrol
edin.

Birimi calistirmak icin sebeke glicti verin.

LCP Durdurma

[Off] tusuna basilip basiimadigini kontrol
edin.

Motoru calistirmak icin [Auto On] veya
[Hand On] tusuna basin (isletim moduna
bagl olarak).

Eksik baslatma sinyali (Bekleme)

Terminal 18 icin dogru ayar (varsayilan ayari

Motoru baslatmak icin gecerli bir baslatma

Motor kullanin) icin parametre 5-10 Terminal 18 sinyali uygulayin.
calismiyor Dijital Giris kontrol edin.
Motor yanasma sinyali etkin Terminal 27'ye ait dogru ayar (varsayilan Terminal 27'ye 24 V uygulayin veya bu
(Yanasma) ayari kullanin) icin 5-12 Ters Yanasma'yi terminali /sletim Yok'a programlayin.
kontrol edin.
Yanlis referans sinyali kaynagi Referans sinyalini kontrol edin: Yerel, Dogru ayarlar programlayin.
uzaktan veya bus referansi mi? Onceden parametre 3-13 Referans Sitesi 'yi kontrol
ayarli referans etkin mi? Terminal baglantisi |edin. Onceden ayarl referansi 3-7*
dogru mu? Terminallerin Glceklemesi dogru |Referanslar parametre grubunda
mu? Referans sinyali var mi? etkinlestirin. Tellerin dogrulugunu kontrol
edin. Terminal dlceklemesini kontrol edin.
Referans sinyalini kontrol edin.
Motor donis sinir parametre 4-10 Motor Hizi Yonii'nin dogru Dogru ayarlar programlayin.
ayarlandigindan emin olun.
Motor yanlis | Etkin ters cevirme sinyali Terminal icin 5-1* Dijital girisler parametre Ters cevirme sinyalini devre disi birakin.
yonde grubunda bir ters ¢evirme sinyali
calisiyor programlanip programlanmadigini kontrol
edin
Yanlis motor fazi baglantisi Bkz. béliim 5.5 Motor Devir Kontrolii.
Frekans sinirlari yanlis ayarlan- | parametre 4-13 Motor Hizi Ust Siniri [RPM], Dogru sinirlari programlayin.
mistir parametre 4-14 Motor Hizi Ust Sinin [Hz] ve
parametre 4-19 Maks. Cikis Frekansi
Motor kismindaki ¢ikis limitlerini kontrol edin.
maksimum Referans giris sinyali dogru 6-0* Analog G/C Modu ve 3-1* Referanslar Dogru ayarlari programlayin.

hiza ulagsmiyor

Olceklenmemistir

parametre grubundaki referans giris sinyali
olceklemesini kontrol edin. 3-0* Referans
Sinirlani parametre grubundaki referans
sinirlari.

Yanlis parametre ayari olasihig

Tim motor dengelemesi ayarlan dahil, tim

1-6* Yiik Bagimli Ayari parametre grubundaki

Motor hizi motor parametrelerini kontrol edin. Kapali | ayarlari kontrol edin. Kapal cevrimli isletim
istikrarsiz cevrim isletim icin, PID ayarlarini kontrol icin, 20-0* Geri Besleme parametre
edin. grubundaki ayarlari kontrol edin.

Motor Olasi asiri-manyetizasyon Tim motor parametrelerini yanls motor 1-2* Motor Verileri, 1-3* Gelismis Motor
giicliikle ayarlar bakimindan kontrol edin. Verileri ve 1-5* Yiikten Bagimsiz Ayari

parametre gruplarindaki motor ayarlarini
calisiyor . )

kontrol edin. kontrol edin.
Motor fren Fren parametrelerinde yanls Fren parametrelerini kontrol edin. Rampa 2-0* DC Fren ve 3-0* Referans Sinirlari

ayar olasiligi. Fazla kisa rampa |suresi ayarlarini kontrol edin. parametre gruplarini kontrol edin.

yaprtyor yavaslama sureleri olasihg
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Belirti Olasi Neden Test Cozim
Fazdan faza kisa devre Motor veya panoda fazdan faza bir kisa Saptanan kisa devreleri giderin.
devre var. Motor ve pano fazini kisa devre
bakimindan kontrol edin.
. Motor asiri yuka Motor, uygulama icin asir yuklenmistir. Baglatma testi gerceklestirin ve motor
Acik glig _— - .
. akiminin belirtimler dahilinde oldugunu
sigortalari . .
dogrulayin Motor akimi plaka tam yik
veya devre
. akimini asiyorsa, motoru yalnizca azaltilmis
kesici alarmi . . . .
yukte kullanin. Uygulama icin belirtimleri
gb6zden gegirin.
Gevsek baglantilar Gevsek baglantilar icin baslatma oncesi Gevsek baglantilari sikilastirin.
kontrol yapin.
Sebeke giiclinde sorun (Alarm 4 | Frekans donusturiiclye giren giris glict Dengesizlik teli izliyorsa, bu bir gli¢
beke ak Sebeke faz kaybi agiklamasina uclarini 1T konum degistirin: A ila B, B ila C, |sorunudur. Sebeke gii¢ beslemesini kontrol
sebe e.a.|vr.n| bakin) Cila A. edin.
dengesizligi

%3'ten buylk

Frekans donustirtcl biriminde
sorun.

Frekans donusturuclye giren giris glict
uglarini 1T konum degistirin: A ila B, B ila C,
Cila A.

Dengesiz bacak, ayni giris terminalinde
kaliyorsa, bu birimdeki bir sorundur.
Tedarikgiyi arayin.

Motor akimi
dengesizligi
%3'ten buylk

Motorda veya motor kablo
tesisatinda sorun

Cikis motor uglarini 1 konum degistirin: U
ilaV,VilaWw, Wila U.

Dengesizlik teli izliyorsa, bu motorda veya
motor kablo tesisatindaki bir sorundur.
Motoru ve motor kablo tesisatini kontrol
edin.

Frekans donustiricl biriminde
sorun.

Cikis motor uglarini 1 konum degistirin: U
ilaV,VilaWw, Wila U.

Dengesizlik ayni ¢ikis terminalindeki
bacakta kaliyorsa, sorun birimdedir.
Tedarikgiyi arayin.

Motor verileri yanhs girilmis

Uyarilar veya alarmlar ortaya cikarsa,

parametre 3-41 Rampa 1 Hizlanma Siiresi'de

Frekans
o béliim 7.4 Uyan ve Alarm Listesi bolimiine rampa hizlanma suresini artirin.
donustirici )
hizl bakin. parametre 4-18 Akim Siniri parametresinde
1zlanma
| Motor verilerinin dogru girildigini kontrol akim sinirini artirin. parametre 4-16 motor
sorunlari
edin. modda moment limiti'de torku artirin.
Frek Motor verileri yanhs girilmis Uyarilar veya alarmlar ortaya cikarsa, Yavaslama suresini parametre 3-42 Rampa 1
rekans
o béliim 7.4 Uyan ve Alarm Listesi bolimiine Yavaslama Siiresi'de artirin Asiri voltaj
donustirici o .
bakin. kontrollinl parametre 2-17 Asiri Voltaj
yavaslama I . - . -
Motor verilerinin dogru girildigini kontrol Denetimi'de etkinlestirin.
sorunlari ]
edin.
4-6* Bypass Hizi parametre grubundaki
parametreleri kullanarak kritik frekanslari
bypass edin.
parametre 14-03 Asin modiilasyon parame-
Akustik tresindeki asirnt modilasyonu kapatin.

glrdltlu veya
titresim

Rezonanslar

Anahtarlama deseni ve frekansini, 714-0*
Cevirici Anahtarlama parametre grubunda
degistirin.

parametre 1-64 Rezonans Sénimlenmesi
parametresinde Rezonans Sonimlenmesi'ni
artirin.

Gurdltu ve/veya titresimin kabul edilebilir
bir limite dustrildigund kontrol edin.

Tablo 7.5 Sorun giderme

6
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Teknik Ozellikler Kullanim Kilavuzu

8 Teknik Ozellikler

8.1 Elektriksel Veri
8.1.1 Sebeke Besleme 1x200-240 V AC

Tiir Tanimi P1K1 P1K5 | P2K2 | P3KO | P3K7 P5K5 P7K5 P15K P22K
Tipik Saft Cikisi [kW] 1.1 15 29 4.0 49 7.5 10 20 30
240 V'de Tipik Saft Cikisi [HP] 1.5 20 29 4.0 4.9 7.5 10 20 30
IP20/Sasi A3 - - - - - - - -
IP21/Type 1 - B1 B1 B1 B1 B1 B2 1 Q
IP55/Tip 12 A5 B1 B1 B1 B1 B1 B2 @] (o)
IP66/NEMA 4X A5 B1 B1 B1 B1 B1 B2 @ Q2
Cikis akimi
Surekli (3x200-240 V) [A] 6.6 7.5 10.6 12.5 16.7 24.2 30.8 59.4 88
Aralikh (3x200-240 V) [A] 73 8.3 11.7 13.8 18.4 26.6 334 65.3 96.8
Surekli kVA (208 V AC) [kVA] - - - - - 5.00 6.40 12.27 18.30
Maks. giris akimi
Surekli (1x200-240 V) [A] 12.5 15 20.5 24 32 46 59 111 172
Aralikhi (1x200-240 V) [A] 13.8 16.5 22.6 264 35.2 50.6 64.9 122.1 189.2
Maks. 6n sigortalar V[A] 20 30 40 40 60 80 100 150 200
Diger teknik ozellikler
Nominal maks. yiikte tahmin edilen giic kaybi (W] 4 | 44 | 30 | 44 | 60 | 74 110 150 300 440
Maks. kablo boyutu (sebeke, motor, fren) [mm?/

[0.2-41/(4-10) [101/(7) | [351/(2) | [501/(1/0) | [95]/(4/0)
AWG] ?)
Verimlilik 3 0968 | 098 | 098 | 098 | 098 | 098 0.98 0.98 0.98

Tablo 8.1 Sebeke Besleme 1x200-240 V AC - 1 dakika i¢in %110 Normal Asin Yiik, P1K1-P22K

8.1.2 Sebeke Besleme 3x200-240 V AC

Tiir Tanimi PK25 PK37 PK55 PK75 P1K1 P1K5 | P2K2 | P3KO | P3K7
Tipik Saft Cikisi [kW] 025 037 055 | 075 11 15 22 | 30 | 37

208 V'de Tipik Saft Cikisi [HP] 025 037 055 | 075 15 20 | 29 | 40 | 49

IP20/Sasi 6) A2 A2 A2 A2 A2 A2 A2 A3 A3

IP21/Type 1 A2 A2 A2 A2 A2 A2 A2 A3 A3

IP55/Tip 12 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5

IP66/NEMA 4X A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5

Cikis akimi

Surekli (3x200-240 V) [A] 1.8 24 35 4.6 6.6 7.5 10.6 125 16.7
Aralikh (3x200-240 V) [A] 1.98 2.64 3.85 5.06 7.26 8.3 11.7 13.8 18.4
Surekli kVA (208 V AC) [kVA] 0.65 0.86 1.26 1.66 2.38 2.70 3.82 4.50 6.00
Maks. giris akimi

Surekli (3x200-240 V) [A] 1.6 2.2 3.2 41 5.9 6.8 9.5 1.3 15.0
Aralikhi (3x200-240 V) [A] 1.7 242 3.52 4.51 6.5 7.5 10.5 124 16.5
Maks. én sigortalar ¥ [A] 10 10 10 10 20 20 20 32 32

Diger Teknik Ozellikler

Nominal maks. yikte tahmin edilen giic kaybi [W] 9 21 | 29 | 42 | 54 | 63 | 82 | 116 | 155 | 185

Maks. kablo boyutu (sebeke, motor, fren) [mm?2/(AWG)]? [0.2-41/(4-10)

Verimlilik 3 094 | 094 | 095 [ 095 [ 096 [ 096 | 096 | 096 | 096

Tablo 8.2 Sebeke Besleme 3x200-240 V AC - 1 dakika icin %110 normal asin yiik, PK25-P3K7
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Tir Tanimi P5K5 P7K5 | P11K P15K P18K | P22K | P30K P37K P45K
Tipik Saft Cikisi [kW] 55 7.5 1 15 18.5 22 30 37 45
208 V'de Tipik Saft Cikisi [HP] 7.5 10 15 20 25 30 40 50 60
IP20/Sasi 7) B3 B3 B3 B4 B4 a3 a3 ca C4
IP21/Type 1 B1 B1 B1 B2 al @ al C2 c2
IP55/Tip 12 B1 B1 B1 B2 al al al C2 c2
IP66/NEMA 4X B1 B1 B1 B2 @ al al C2 c2
Cikis akimi
Surekli (3x200-240 V) [A] 24.2 30.8 46.2 59.4 74.8 88.0 115 143 170
Aralikli (3x200-240 V) [A] 26.6 339 50.8 65.3 82.3 96.8 127 157 187
Surekli kVA (208 V AC) [kVA] 8.7 111 16.6 214 26.9 31.7 41.4 51.5 61.2
Maks. giris akimi
Surekli (3x200-240 V) [A] 22.0 28.0 42.0 54.0 68.0 80.0 104.0 130.0 154.0
Aralikli (3x200-240 V) [A] 24.2 30.8 46.2 59.4 74.8 88.0 114.0 143.0 169.0
Maks. 6n sigortalar " [A] 63 63 63 80 125 125 160 200 250
Diger Teknik Ozellikler
Nominal maks. yiikte tahmin edilen gii¢ kaybi
w1 9 269 310 447 602 737 845 1140 1353 1636
Maks. kablo boyutu (sebeke, motor, fren) [mm?/ [95]/ [120]/(250
[101/(7) [351/(2) [501/(1/0)
(AWG)] ? (4/0) MCM)
Verimlilik 3 09 | 096 | 096 | 096 | 096 | 097 | 097 | o097 0.97
Tablo 8.3 Sebeke Besleme 3x200-240V AC - 1 dakika icin %110 normal asin yiik, P5K5-P45K
8.1.3 Sebeke Besleme 1x380-480 V AC
Tir Tanimi P7K5 P11K P18K P37K
Tipik Saft Cikisi [KW] 7.5 11 185 37
240 V'de Tipik Saft Cikisi [HP] 10 15 25 50
IP21/Type 1 B1 B2 c1 c2
IP55/Tip 12 B1 B2 al c2
IP66/NEMA 4X B1 B2 al C2
Cikis akimi
Surekli (3x380-440 V) [A] 16 24 375 73
Aralikli (3x380-440 V) [A] 17.6 26.4 41.2 80.3
Surekli (3x441-480 V) [A]l 14.5 21 34 65
Aralikli (3x441-480 V) [A] 15.4 23.1 374 715
Surekli kVA (400 V AC) [kVA] 11.0 16.6 26 50.6
Surekli kVA (460 V AC) [kVA] 11.6 16.7 27.1 51.8
Maks. giris akimi
Surekli (1x380-440 V) [A] 33 48 78 151
Aralikl (1x380-440 V) [A] 36 53 85.5 166
Surekli (1x441-480 V) [A] 30 41 72 135
Aralikl (1x441-480 V) [A] 33 46 79.2 148
Maks. &n sigortalar[A] 63 80 160 250
Diger teknik ozellikler
Nominal maks. yiikte tahmin edilen giic kaybi [W] % 300 440 740 1480
Maks. kablo boyutu (sebeke, motor, fren) [mm?/ AWG] 2) [101/(7) [351/(2) [501/(1/0) [120]/(4/0)
Verimlilik 3 0.96 0.96 0.96 0.96

Tablo 8.4 Sebeke Besleme 1x380-480 V AC - 1 dakika icin %110 Normal Asiri Yiik, P7K5-P37K
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Teknik Ozellikler Kullanim Kilavuzu

8.1.4 Sebeke Besleme 3x380-480 V AC

Tiir Tanimi PK37 PK55 PK75 P1K1 P1K5 P2K2 P3Ko0 P4Ko P5K5 P7K5
Tipik Saft Cikigi [kW] 0.37 0.55 0.75 1.1 1.5 2.2 3.0 4.0 55 7.5
460 V'de Tipik Saft Cikisi [HP] 0.5 0.75 1.0 1.5 20 29 4.0 53 7.5 10
IP20/Sasi 6) A2 A2 A2 A2 A2 A2 A2 A2 A3 A3
IP21/Type 1 - - - - - - - - - -
IP55/Tip 12 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5
IP66/NEMA 4X A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5
Cikis akimi
Surekli (3x380-440 V) [A] 1.3 1.8 24 3.0 4.1 5.6 7.2 10 13 16
Aralikli (3x380-440 V) [A] 1.43 1.98 2.64 33 4.5 6.2 79 11 14.3 17.6
Surekli (3x441-480 V) [A] 1.2 1.6 2.1 2.7 34 4.8 6.3 8.2 11 14.5
Aralikli (3x441-480 V) [A] 1.32 1.76 231 3.0 3.7 53 6.9 9.0 121 154
Surekli kVA (400 V AC) [kVA] 0.9 13 17 2.1 2.8 3.9 5.0 6.9 9.0 11.0
Surekli kVA (460 V AC) [kVA] 0.9 13 1.7 24 2.7 3.8 5.0 6.5 8.8 11.6
Maks. giris akimi
Surekli (3x380-440 V) [A] 1.2 1.6 2.2 2.7 3.7 5.0 6.5 9.0 1.7 14.4
Aralikl (3x380-440 V) [A] 1.32 1.76 242 3.0 4.1 55 7.2 9.9 129 15.8
Surekli (3x441-480 V) [A] 1.0 1.4 1.9 2.7 3.1 43 5.7 74 9.9 13.0
Aralikl (3x441-480 V) [A] 1.1 1.54 2.09 3.0 34 4.7 6.3 8.1 10.9 14.3
Maks. én sigortalar ¥ [A] 10 10 10 10 10 20 20 20 30 30
Diger teknik ozellikler
Nominal maks. yikte

35 42 46 58 62 88 116 124 187 225

tahmin edilen gii¢ kaybi [W] ¥

Maks. kablo boyutu (sebeke, motor,
fren) [mm2%/ AWG] 2
Verimlilik ¥ 0.93 | 0.95 | 0.96 | 0.96 | 0.97 | 097 | 0.97 | 0.97 | 0.97 | 0.97

[41/(10)

Tablo 8.5 Sebeke Besleme 3x380-480 V AC - 1 dakika icin %110 normal asin yiik, PK37-P7K5
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Tir Tanimi P11K P15K P18K P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
Tipik Saft Cikisi [kW] 1 15 18.5 22 30 37 45 55 75 90

460 V'de Tipik Saft Cikisi [HP] 15 20 25 30 40 50 60 75 100 125

IP20/Sasi 7) B3 B3 B3 B4 B4 B4 a3 c3 C4 c4

IP21/Type 1 B1 B1 B1 B2 B2 @ @ al c2 C2

IP55/Tip 12 B1 B1 B1 B2 B2 @ @ (@ c2 C2

IP66/NEMA 4X B1 B1 B1 B2 B2 l l @ c2 C2

Cikis akimi

Surekli (3x380-440 V) [A] 24 32 375 44 61 73 90 106 147 177
Aralikli (3x380-440 V) [A] 26.4 35.2 413 48.4 67.1 80.3 99 117 162 195
Surekli (3x441-480 V) [Al 21 27 34 40 52 65 80 105 130 160
Aralikl (3x441-480 V) [A] 23.1 29.7 374 44 61.6 71.5 88 116 143 176
Surekli kVA (400 V AC) [kVA] 16.6 22.2 26 30.5 423 50.6 62.4 73.4 102 123
Strekli kVA (460 V AC) [kVA] 16.7 215 27.1 319 414 51.8 63.7 83.7 104 128
Maks. giris akimi

Surekli (3x380-440 V) [A] 22 29 34 40 55 66 82 96 133 161

Aralikl (3x380-440 V) [A] 24.2 319 374 44 60.5 72.6 90.2 106 146 177
Surekli (3x441-480 V) [A] 19 25 31 36 47 59 73 95 118 145
Aralikl (3x441-480 V) [A] 20.9 27.5 341 39.6 51.7 64.9 80.3 105 130 160
Maks. én sigortalar ! [A] 63 63 63 63 80 100 125 160 250 250

Diger teknik ozellikler

Nominal maks. yiikte tahmin edilen

278 392 465 525 698 739 843 1083 | 1384 | 1474
glic kaybi [W] 4
Maks. kablo boyutu (sebeke, motor, [120)/ [120)/
[101/(7) 135)/(2) [501/(1/0)
fren) [mm2%/ AWG] 2 (4/0) (4/0)
Verimlilik 3 0.98 | 0.98 | 0.98 0.98 0.98 0.98 | 0.98 | 098 0.98 0.99

Tablo 8.6 Sebeke Besleme 3x380-480 V AC - 1 dakika i¢in %110 normal asiri yik, P11K-P90K
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8.1.5 Sebeke Besleme 3x525-600 V AC

Tir Tanimi PK75 P1K1 P1K5 P2K2 P3KO P4Ko P5K5 P7K5 P11K
Tipik Saft Cikigi [kW] 0.75 1.1 1.5 2.2 3.0 4.0 55 7.5 1
IP20/Sasi A2 A2 A2 A2 A2 A2 A3 A3 B3
IP21/Type 1 A2 A2 A2 A2 A2 A2 A3 A3 B1
IP55/Tip 12 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 B1
IP66/NEMA 4X A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 B1
Cikis akimi
Surekli (3x525-550 V) [A] 1.8 26 29 4.1 5.2 6.4 9.5 1.5 19
Aralikl (3x525-550 V) [A] - 29 3.2 4.5 5.7 7.0 10.5 12.7 21
Strekli (3x525-600 V) [A] 1.7 24 2.7 3.9 49 6.1 9.0 11.0 18
Aralikli (3x525-600 V) [A] - 26 3.0 43 5.4 6.7 9.9 12.1 20
Sarekli kVA (525 V AC) [kVA] 1.7 25 2.8 3.9 5.0 6.1 9.0 11.0 18.1
Sarekli kVA (575 V AC) [kVA] 1.7 24 2.7 3.9 4.9 6.1 9.0 11.0 17.9
Maks. giris akimi
Surekli (3x525-600 V) [A] 1.7 24 2.7 4.1 5.2 5.8 8.6 104 17.2
Aralikl (3x525-600 V) [A] = 2.7 3.0 4.5 5.7 6.4 9.5 1.5 19
Maks. &n sigortalar® [A] 10 10 10 20 20 20 32 32 40
Diger teknik o6zellikler
Nominal maks. yukte

35 50 65 92 122 145 195 261 225

tahmin edilen gii¢ kaybi [W] 4
Maks. kablo boyutu (sebeke,
motor, fren) [mm?%/ AWG] 2)
Verimlilik 3 097 | 097 | o097 | o097 | 097 [ o097 0.97 0.97 0.98

[0.2-4]/(24-10) [16]/(6)

Tablo 8.7 Sebeke Besleme 3x525-600 V AC - 1 dakika icin %110 normal asin yiik, PK75-P11K

Tiir Tanimi P15K P18K P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
Tipik Saft Cikist [KW] 15 185 22 30 37 45 55 75 920

IP20/Sasi B3 B3 B4 B4 B4 a a c4 c4

IP21/Type 1 B1 B1 B2 B2 B2 C1 C1 2 2

IP55/Tip 12 B1 B1 B2 B2 B2 C1 C1 2 2

IP66/NEMA 4X B1 B1 B2 B2 B2 C1 C1 2 2

Cikis akimi

Surekli (3x525-550 V) [A] 23 28 36 43 54 65 87 105 137
Aralikh (3x525-550 V) [A] 25 31 40 47 59 72 96 116 151

Surekli (3x525-600 V) [A] 22 27 34 41 52 62 83 100 131

Aralikli (3x525-600 V) [A] 24 30 37 45 57 68 91 110 144

Surekli kVA (525 V AC) [kVA] 21.9 26.7 343 41 514 61.9 829 100 130.5
Surekli kVA (575 V AC) [kVA] 21.9 26.9 339 40.8 51.8 61.7 82.7 99.6 130.5
Maks. giris akimi

Surekli (3x525-600 V) [A] 209 254 327 39 49 59 789 95.3 1243
Aralikli (3x525-600 V) [A] 23 28 36 43 54 65 87 105 137

Maks. 6én sigortalar? [A] 40 50 60 80 100 150 160 225 250

Diger teknik 6zellikler

Nominal maks. yikte tahmin

edilen gic kaybi [W] M 285 329 460 560 740 860 890 1020 1130
Maks. kablo boyutu (sebeke, ] 35/2) [501/(1) 9597/3/0)
motor, fren) [mm?2/ AWG] 2)

Verimlilik 3 0.98 0.98 0.98 0.98 0.98 0.98 0.98 0.98 0.98

Tablo 8.8 Sebeke besleme 3x525-600 V AC - 1 dakika icin %110 normal asiri yiik, P15K-P90K
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8.1.6 Sebeke Besleme 3x525-690 V AC

Tiir Tanimi P1K1 P1K5 P2K2 P3KO0 P4Ko P5K5 P7K5
Tipik Saft Cikisi (kW) 1.1 1.5 2.2 3.0 4.0 5.5 7.5

IP20/Sasi A3 A3 A3 A3 A3 A3 A3

Cikis akimi

Sitrekli (3x525-550 V) [A] 2.1 2.7 3.9 4.9 6.1 9.0 11.0
Aralikli (3x525-550 V) [A] 34 43 6.2 7.8 9.8 144 17.6
Sitrekli (3x551-690 V) [A] 1.6 2.2 3.2 4.5 5.5 7.5 10.0
Aralikli (3x551-690 V) [A] 2.6 35 5.1 7.2 8.8 12.0 16.0
Surekli KVA 525 V AC 1.9 25 35 4.5 5.5 8.2 10.0
Stirekli KVA 690 V AC 1.9 2.6 3.8 54 6.6 9.0 12.0
Maks. giris akimi

Sirekli (3x525-550 V) [A] 19 24 35 44 5.5 8.1 9.9

Aralikli (3x525-550 V) [A] 3.0 3.9 5.6 7.0 8.8 129 15.8
Strekli (3x551-690 V) [A] 14 2.0 2.9 4.0 49 6.7 9.0

Aralikli (3x551-690 V) [A] 23 3.2 4.6 6.5 7.9 10.8 144

Diger teknik 6zellikler

Sebeke, motor, fren ve yiik paylasimi icin maks. kablo
kesiti ¥ [mm?] ([AWG])

Baglanti kesme icin maks. kablo kesiti

[mm?] ([AWG])

Nominal maks. yiikte tahmin edilen gii¢ kaybi (W) 4 44 60 88 120 160 220 300
Verimlilik 0.96 0.96 0.96 0.96 0.96 0.96 0.96

4, 4,4 (12,12, 12) (min. 0.2 (24)

6,4,4(10,12,12)

Tablo 8.9 A3 Muhafaza, Sebeke Beslemesi 3x525-690 V AC IP20/Korumali Sasi, P1K1-P7K5

Tiir Tanimi P11K P15K P18K P22K
550 V'da Tipik Saft cikisi [kW] 1 15 18.5 22

690 V'da Tipik Saft cikisi [kW] 15 18.5 22 30

IP20/Sasi B4 B4 B4 B4

IP21/Tip 1, IP55/Tip12 B2 B2 B2 B2

Cikis akimi

Surekli (3x525-550 V) [A] 19.0 23.0 28.0 36.0
Aralikh (60 s asin yuk) (3x525-550 V) [A] 20.9 25.3 30.8 39.6
Surekli (3x551-690 V) [A] 18.0 22.0 27.0 34.0
Aralikh (60 s asin yuk) (3x551-690 V) [A] 19.8 24.2 29.7 374
stirekli KVA (550 V'ta) [KVA] 18.1 219 26.7 343
stirekli KVA (690 V AC'de) [KVA] 215 26.3 323 40.6
Maks. giris akimi

Surekli (550 V'ta) (A) 19.5 24.0 29.0 36.0
Aralikli (60 sn asini yiik) (550 V'ta) (A) 21.5 264 31.9 39.6
Surekli (690 V'ta) (A) 19.5 24.0 29.0 36.0
Aralikli (60 sn asin yiik) (690 V'ta) (A) 21.5 264 31.9 39.6
Diger teknik ozellikler

Sebeke/motor, yiik paylagimi ve fren icin maks. 35, 25, 25 (2, 4, 4)

kablo kesiti * [mm?] ([AWG])

Baglanti kesme icin maks kablo kesiti > [mm?] 161010 (6, 8, 8)

(IAWG])

Nominal maks. yiikte tahmin edilen giic kaybi (W) 4 220 300 370 440

Verimlilik 3 0.98 0.98 0.98 0.98

Tablo 8.10 B2/B4 Muhafaza, Sebeke Beslemesi 3x525-690 V AC IP20/IP21/IP55 - Sasi/NEMA 1/NEMA 12, P11K-P22K
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Tir Tanimi P30K P37K P45K P55K P75K
550 V'ta Tipik Saft cikist (kW) 30 37 45 55 75
690 V'da Tipik Saft ¢ikisi [kW] 37 45 55 75 90
IP20/Sasi B4 c3 c3 D3h D3h
IP21/Tip 1, IP55/Tip12 (@) C2 (@) C2 (@)
Cikis akimi

Strekli (3x525-550 V) [A] 43.0 54.0 65.0 87.0 105
Aralikh (60 s asin yik) (3x525-550 V) [A] 47.3 594 715 95.7 1155
Surekli (3x551-690 V) [A] 41.0 52.0 62.0 83.0 100
Aralikh (60 s asirn yik) (3x551-690 V) [A] 45.1 57.2 68.2 91.3 110
stirekli KVA (550 V AC'de) [KVA] 41.0 51.4 61.9 829 100
stirekli KVA (690 V AC'de) [KVA] 49.0 62.1 741 99.2 119.5
Maks. giris akimi

(550 V'da) [A] surekli 49.0 59.0 71.0 87.0 99.0
Aralikh (60 s agin yuk) (550 V'da) [Al 53.9 64.9 78.1 95.7 108.9
(690 V'da) [A] surekli 48.0 58.0 70.0 86.0 -
Aralikh (60 s agin yuk) (690 V'da) [A] 528 63.8 77.0 94.6 -

Diger teknik 6zellikler

Sebeke ve motor icin maks. kablo kesiti
[mm?] ([AWG])
Yik paylasimi ve fren icin maks. kablo kesiti

150 (300 MCM)

95 (3/0)
[mm?] ([AWG])
j o o 185, 150, 120
Baglanti kesme icin maks kablo kesiti * 95, 70, 70
, (3/0, 2/0, 2/0) (350 MCM, 300 -

[mm?] ([AWG]) e MCM, 4/0)
Nominal maks. yukte

740 900 1100 1500 1800
tahmin edilen gii¢ kaybi [W] 4
Verimlilik 3 0.98 0.98 0.98 0.98 0.98

Tablo 8.11 B4, C2, C3 Muhafaza, Sebeke Beslemesi 3x525-690 V AC 1P20/IP21/IP55 - Sasi/NEMA1/NEMA 12, P30K-P75K

") Sigorta tipi icin bkz. béliim 8.8 Sigortalar ve Devre Kesiciler.

2 Amerikan Kablo Capi.

3) Nominal yiik ve nominal frekansta 5 m blendajli motor kablosu kullanilarak &l¢iilmiistiir.

4 Tipik gii¢ kaybi normal yiik kosullarindadir ve # %15 olmasi beklenir (tolerans cesitli voltaj ve kablo kosullariyla ilgilidir).

Degerler tipik motor verimliligine bagldir. Diistik verimli motorlar frekans déniistiriiciide glic kaybina ya da tam tersine de neden olur.
Anahtarlama frekansi nominalin (izerine giktiginda gli¢ kayiplar 6nemli l¢iide artar.

LCP ve tipik kontrol kartinin gti¢ tiiketimleri dahildir. Daha fazla secenek ve miisterinin yiiki, kayiplar 30 W kadar artirabilir. (Tam yiiklenmis bir
kontrol karti icin veya yuva A ya da yuva B seceneklerinin her biri icin tipik olarak 4 W daha fazladir).

Son teknoloji tiriinii donanimlarla yapilmasina ragmen, bazi 6l¢timlerde (#%5) hata kabul edilebilmelidir.

%) Motor ve sebeke kablosu: 300 MCM/150 mm?Z.

6 A2+A3, déniistiirme kiti kullanilarak IP21'e déniistiirilebilir. Liitfen ayrica Dizayn Kilavuzu'ndaki Mekanik montaj ve IP21/Tip 1 Muhafaza kiti
bagsliklarina bakin.

7) B3+4 ve C3+4, bir déniistiirme kiti kullanilarak IP21'e déniistiiriilebilir. Liitfen ayrica Dizayn Kilavuzu'ndaki Mekanik montaj ve IP21/Tip 1
Muhafaza kiti basliklarina bakin.
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8.2 Sebeke Besleme

Sebeke besleme (L1, L2, L3)

Besleme voltaji 200-240 V £10%
Besleme voltaj 380-480 V £10%
Besleme voltaji 525-600 V £10%
Besleme voltaji 525-690 V £10%

Sebeke voltaji dlisiik/sebekeden ¢ikma:

Diistik sebeke voltaji veya sebekeden ¢ikma sirasinda frekans déndistiiriicii ara devre voltaji minimum durdurma diizeyinin altina
diisene kadar devam eder. Bu, genellikle frekans déndistiirticiisiiniin en dlisiik nominal besleme voltajinin %15 altina tekabdil
etmektedir. Glic agma ve tam tork, frekans déndistiirtictiniin en dlisiik nominal besleme voltajinin <10% olmasi sebeke voltaj-
larinda beklenemez.

Besleme frekansi 50/60 Hz %+4/-6

Frekans dondistiriicti glic beslemesi, IEC61000-4-28, 50 Hz %+4/-6 ile uyumlu olarak test edilmistir.

Sebeke fazlar arasinda gecici maksimum dengesizlik Nominal besleme voltajinin %3,0 kadar
Gergek giig faktorl (A) Nominal yiikte >0.9 nominal
Yer degistirme gli¢ faktorl (cos@) bire yakin (>0.98)
Giris beslemede anahtarlama L1, L2, L3 (acilislar) <7.5 kW maksimum 2 defa/dak.
Giris beslemede anahtarlama L1, L2, L3 (agilislar) 11-90 kW maksimum 1 defa/dak.
EN 60664-1'e uygun ortam asir voltaj kategorisi lll/kirlilik derecesi 2'ye uygun

Unite, 100000 RMS simetrik amper, 240/480/600/690 V'den fazlasini veremeyen bir devrede
kullanilmaya uygundur.

8.3 Motor Cikisi ve Motor Verileri

Motor cikisi (U, V, W)

Cikis voltaji Besleme voltajinin %0-100'G
Cikis frekansi 0-590 Hz"
Cikista anahtarlama Sinirsiz
Rampa sireleri 1-3600 s

1) Gii¢ boyutuna baglidir.

Tork ozellikleri, anormal asiri yiik
Baslatma torku (sabit tork) 10 dakikada bir 1 dakika? boyunca maksimum %110
Asini yuk torku (sabit tork) 10 dakikada bir 1 dakika? boyunca maksimum %110

Tork 6zellikleri, yuksek asir ylik
Baslatma torku (sabit tork) 10 dakikada bir 1 dakika? boyunca maksimum %150/160
Asin yuk torku (sabit tork) 10 dakikada bir 1 dakika? boyunca maksimum %150/160

2) Yiizde degeri, gli¢ boyutuna bagh olarak frekans dénistiirticiiniin nominal torkuyla ilgilidir.
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8.4 Ortam Kosullari

Ortam

Muhafaza turd A IP20/Sasi, IP21/Tip 1, IP55/Tip 12, IP66/Tip 4X
Muhafaza tird B1/B2 IP21/Tip 1, IP55/Tip 12, IP66/Tip 4X
Muhafaza turi B3/B4 IP20/Sasi
Muhafaza tura C1/C2 IP21/Tip 1, IP55/Tip 12, IP66/Tip 4X
Muhafaza turl C3/C4 IP20/Sasi
Kasa kiti mevcut < Kasa tipi A IP21/TIP 1/IP4X (st
Titresim test muhafazasi A/B/C 109
Maks. bagil nem %5 - %95 (IEC 721-3-3; Isletim sirasinda 3K3 sinifi (yogunlasmayan)
Asindirici ortam (IEC 721-3-3), kaplanmamis 3C2 sinifi
Asindirici ortam (IEC 721-3-3), kaplanmig 3C3 sinifi
IEC 60068-2-43 H2S'ye gore test yontemi (10 giin)

Ortam sicakhgi Maks. 50 °C
Yiiksek ortam sicakldi icin azaltma, Dizayn Kilavuzundaki 6zel kosullar béliimiine bakiniz.

Tam 6lcekli isletim sirasinda minimum ortam sicakligi 0°C
Indirgenmis performansta minimum ortam sicakhg -10°C
Depolama/tasima sirasinda sicaklik -25 ila +65/70 °C
Azaltma olmadan deniz seviyesinden maksimum yukseklik 1000 m
Azaltma ile deniz seviyesinden maksimum yukseklik 3000 m

Yiiksek irtifa icin gli¢ azaltma, Dizayn Kilavuzundaki ézel kosullar béliimiine bakiniz.

EMC standartlari, Emisyon EN 61800-3
EMC standartlari, Bagisiklik EN 61800-3

Dizayn Kilavuzu'nda ézel kosullarla ilgili béliime bakin.

8.5 Kablo Spesifikasyonlari

Maksimum motor kablosu uzunlugu, blendajli/zirhli 150 m
Maksimum motor kablosu uzunlugu, blendajsiz/zirhsiz 300 m
Motor, sebeke, yiik paylasimi ve frene maksimum kesit"

Kontrol terminalleri, sert tel icin maksimum kesit 1,5 mm?2/16 AWG (2 x 0,75 mm?)
Kontrol terminalleri, esnek kablolar icin maksimum kesit 1 mm?/18 AWG
Kontrol terminalleri, kapali ¢ekirdekli kablo icin maksimum kesit 0,5 mm?/20 AWG
Kontrol terminalleri icin minimum kesit 0,25 mm?2

1) Aynintil bilgi icin béliim 8.1 Elektriksel Veri béliimtindeki elektrik veri tablolarina bakin.

Frekans donusturlictistiniin T95 (PE)'ini kullanarak sebekeyi dogru sekilde topraklamak zorunludur. Topraklama baglantisi
kablosunun kesiti, EN 50178 uyarinca en az 10 mm? veya ayri terminallere baglanan 2 nominal sebeke kablosu olmalidr.
Ayrica bkz. béliim 4.3.1 Topraklama. Blendajsiz kablo kullanin.

8.6 Kontrol Girisi/Cikisi ve Kontrol Verisi
Kontrol karti, RS485 serisi iletisimi

Terminal numarasi 68 (PTX+, RX+), 69 (N,TX-, RX-)
Terminal numarasi 61 68 ve 69 terminalleri icin ortak

RS485 seri iletisim devresi, diger merkezi devrelerden islevsel olarak ayrilir ve besleme voltajindan (PELV) galvanik izolasyonla
yalitilr.

Analog girigler

Analog giris sayisl 2
Terminal numarasi 53, 54
Modlar voltaj veya akim
Mod secimi S201 ve $202 anahtarlar
Voltage mode $201/5202 anahtari = KAPALI (U)
Voltaj diizeyi 0-10 V (Olceklenebilir)
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Giris direnci, Ri yaklasik 10 kQ
Maksimum voltaj 20V
Current mode $201/5202 anahtarn=Acik (1)
Akim diizeyi 0/4-20 mA (6lgeklenebilir)
Giris direnci, Ri yaklasik 200 Q
Maksimum Akimi 30 mA
Analog girisler icin ¢ozunlrlik 10 bit (+ isareti)
Analog girislerin dogrulugu maksimum hata tam 6lcegin %0,5'i
Bant genisligi 200 Hz

Analog girisler, besleme voltajindan (PELV) ve diger yiiksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalitiimistir.

PELV isolation 2
r =
+24V. — — g
18 Control [— Mains 8
\ \
\ [
‘ High —
37 _J voltage [— Motor
Functional !
isolation |
Roass | — DC-Bus
Gizim 8.1 Analog Girislerin PELV izolasyonu
Analog cikis
Programlanabilir analog cikis sayisi 1
Terminal numarasi 42
Analog cikista akim araligi 0/4-20 mA
Analog cikista ortak maksimum rezistor yiika 500 Q
Analog cikista dogruluk maksimum hata tam 6l¢egdin %0,8'i
Analog cikista ¢ozinirlik 8 bit

Analog giris, besleme voltajindan (PELV) ve dider yliksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yaltilir.

Dijital girisler

Programlanabilir dijital girisler 4 (6)
Terminal numarasi 18, 19, 27", 297, 32, 33,
Lojik PNP veya NPN
Voltaj diizeyi 0-24 V DC
Voltaj diizeyi, lojik 0 PNP <5V DC
Voltaj diizeyi, lojik 1 PNP >10 V DC
Voltaj diizeyi, lojik 0 NPN >19 V' DC
Voltaj diizeyi, lojik '1' NPN <14V DC
Giristeki maksimum voltaj 28 V DC
Giris direnci, Ri yaklasik 4 kQ

Tiim dijital girisler, besleme voltajindan (PELV) ve dider yiiksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalitilir.
1) Terminaller 27 ve 29 da cikis olarak programlanabilir.

Dijital ¢ikis

Programlanabilir dijital/darbeli ¢ikislari 2
Terminal numarasi 27, 29"
Dijital/frekans cikisindaki voltaj dlzeyi 0-24V
Maksimum cikis akimi (alici veya kaynak) 40 mA
Frekans cikisinda maksimum yuk 1 kQ
Frekans ¢ikisinda maksimum kapasitif yiik 10 nF
Frekans ¢ikisinda minimum cikis frekansi 0 Hz
Frekans cikisinda maksimum cikis frekansi 32 kHz
Frekans c¢ikisi dogrulugu maksimum hata tam 6l¢egdin %0,1'i
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Frekans cikislarinin ¢ézinirlaga 12 bit

1) Terminal 27 ve 29 da giris olarak programlanabilir.

Dijital ¢ikis, besleme voltajindan (PELV) ve diger yiiksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalitilir.

Darbe girisleri

Programlanabilir darbe girisleri 2
Terminal numarasi darbesi 29, 33
29, 33 terminalinde maksimum frekans 110 kHz (cek-birak tahrikli)
29, 33 terminalinde maksimum frekans 5 kHz (agik kolektor)
29, 33 terminalinde minimum frekans 4 Hz
Voltaj diizeyi bkz. Dijital girisler
Giristeki maksimum voltaj 28 V DC
Giris direnci, Ri yaklasik 4 kQ
Darbe girisi dogrulugu (0,1-1kHz) maksimum hata tam 6lcegin %0,1'i

Kontrol karti, 24 V DC ¢ikis
Terminal numarasi 12,13
Maksimum yik 200 mA

24V DC besleme, besleme voltajindan (PELV) galvanik izolasyonla yalitilir, ancak analog ve dijital giris ve ¢ikislarla ayni
potansiyele sahiptir.

Réle cikislar

Programlanabilir role cikislari 2
Role 01 terminal numarasi 1-3 (ag), 1-2 (kapat)
1-3'te (NC), 1-2'de (NO) (direncli yiik) maksimum terminal yiiki (AC-1)" 240 VAC 2 A
Maksimum terminal yiikii (AC-15)" (indiiktif yiik @ cos@ 0.4) 240V AC, 02 A
1-2 (NO), 1-3 (NC) (direncli yiik) tizerinde maksimum terminal yiikii (NO) (DC-1)" 60V DC 1A
Maksimum terminal yiikii (DC-13)" (induiktif yiik) 24V DG, 0,1 A
Role 02 terminal numarasi 4-6 (ag), 4-5 (kapat)
4-5 (NO) (Direncli yiik)? * {izerinde maksimum terminal yiiki (AC-1)" 400V AC 2A
4-5 (NO) (indiiktif yiik @ cos® 0.4) lizerinde maksimum terminal yiikii (AC-15)" 240V AC 02 A
4-5 (NO) (Direncli ylk) tGzerinde maksimum terminal yiki (DC-1)1) 80VDC 2A
4-5 (NO) (indiktif yiik) Gizerinde maksimum terminal yiiki (DC-13)" 24V DC 0,1 A
4-6 (NQ) (direncli yiik) Gizerinde maksimum terminal yiikii (AC-1)" 240 VAC 2 A
4-6 (NQ) (indiiktif yiik @ cos¢ 0.4) lizerinde maksimum terminal yiikii (AC-15)" 240V AC, 0,2 A
4-6 (NC) (direncli yiik) izerinde maksimum terminal yiiki (DC-1)" 50V DC 2A
4-6 (NC) (indiktif ylik) tizerinde maksimum terminal yiiki (DC-13)" 24V DC 0,1 A
1-3 Gzerinde minimum terminal yiki (NC), 1-2 (YOK), 4-6 (NC), 4-5 (YOK) 24V DC, 10 mA, 24 V AC, 20 mA
EN 60664-1'e uygun ortam asirt voltaj kategorisi lll/kirlilik derecesi 2'ye uygun

1) IEC 60947 bélim 4 ve 5.

Réle kontaklari gliclendirilmis yalitimla (PELV) devrenin kalanindan galvanize olarak izole edilmistir.
2) Asin Voltaj Kategorisi Il.

3) UL uygulamalari 300 V AC 2 A.

Kontrol karti, 10 V DC cikisl

Terminal numarasi 50
Cikis voltaji 105V 05V
Maksimum yik 25 mA

10 V DC besleme, besleme voltajindan (PELV) ve diger yiiksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalitilir.

Kontrol 6zellikleri

0-590 Hz'de cikis frekansi ¢ozunirligu +0,003 Hz
Sistem yanit suresi (terminaller 18, 19, 27, 29, 32, 33) <2 ms
Hiz denetim araligi (acik ¢evrim) Senkron hizinin 1:100'G
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Hiz dogrulugu (acik ¢evrim) 30-4000 RPM: maksimum hata +8 RPM

Tiim kontrol karakteristiklerinde 4 kutuplu asenkron motor temel alinir.

Kontrol karti performansi
Tarama araligi 5ms

Kontrol karti, USB seri iletisim
USB standardi 1.1 (tam hiz)
USB fisi USB tip B “aygit” fisi

ADIKKAT

Bilgisayar baglantisi standart bir ana bilgisayar/aygit USB kablosuyla yapilir.

USB baglantisi, besleme voltajindan (PELV) ve diger yiiksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalitilir.
USB baglantisi koruyucu topraktan galvanik izolasyonla yalitiimamistir. Frekans donustiiriiclideki USB konektoriine
baglanti icin yalnizca izolasyonlu bir diziistli bilgisayar/PC veya izolasyonlu USB kablosu/doniistiiriiciisii kullanin.

8.7 Baglanti Sikistirma Torklari

Tork [Nm]
Muhafaza Sebeke Motor VDC Fren Toprak Toprak
baglantisi
A2 1.8 1.8 1.8 1.8 3 0.6
A3 1.8 1.8 1.8 1.8 3 0.6
A4 1.8 1.8 1.8 1.8 3 0.6
A5 1.8 1.8 1.8 1.8 3 0.6
B1 1.8 1.8 1.5 1.5 3 0.6
B2 4.5 4.5 3.7 3.7 3 0.6
B3 1.8 1.8 1.8 1.8 3 0.6
B4 45 4.5 4.5 4.5 3 0.6
(@] 10 10 10 10 3 0.6
2 14/24" 14/24" 14 14 3 0.6
(e} 10 10 10 10 3 0.6
c4 14/24" 14/24" 14 14 3 0.6
Tablo 8.12 Terminal Sikistirma Torklan
1) Farkh kablo boyutlarinin x/y degeri icin x=<95 mm? and y=295 mm?.
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8.8 Sigortalar ve Devre Kesiciler

Frekans donustirici icindeki bilesenlerin bozulmasi halinde koruma olarak (birinci ariza) besleme tarafinda onerilen
sigortalari ve/veya devre kesicileri kullanin.

DUYURU!

Sigortalarin besleme tarafinda kullanimi IEC 60364 (CE) ve NEC 2009 (UL) uyumlu kurulumlar i¢in zorunludur.

Tavsiyeler:
. gG tipi sigortalar.

. Moeller tipi devre kesiciler. Diger devre kesici tirleri icin, frekans donisturtictye giren enerjinin Moeller tipleri
tarafindan sunulan enerjiye esit ya da daha kii¢lik oldugundan emin olun.

Onerilere uygun sigortalar ve devre kesiciler kullanilarak, frekans déniistiiriiciideki olasi hasarlar birim icindeki hasarlar ile
sinirlanir. Detayh bilgi icin lutfen Sigortalar ve Devre Kesiciler Uygulama Notu'na bakin.

Frekans donustiriict voltaj glictine bagh olarak, béliim 8.8.1 CE Uyum ila béliim 8.8.2 UL Uyumlulugu sigortalar 100000 Arms
(simetrik) veren devrelerde kullanilmaya uygundur. Normal sigorta kullaniminda, frekans donistiriicti Kisa Devre Akim Orani
(SCCR) 100000 Arms'dir.

8.8.1 CE Uyum

200-240 V, Muhafaza boyutlar A, B ve C

Muhafaza Gii¢ [kW] Tavsiye edilen Tavsiye edilen Tavsiye edilen devre Maksimum alarm
sigorta boyutu maksimum sigorta kesici diizeyi [A]
Moeller

A2 0.25-2.2 gG-10 (0.25-1.5) gG-25 PKZMO0-25 25
g9G-16 (2.2)

A3 3.0-3.7 gG-16 (3) 9G-32 PKZMo0-25 25
9G-20 (3.7)

A4 0.25-2.2 gG-10 (0.25-1.5) 9G-32 PKZMO0-25 25
g9G-16 (2.2)

A5 0.25-3.7 gG-10 (0.25-1.5) gG-32 PKZMO0-25 25
gG-16 (2.2-3)
9G-20 (3.7)

B1 5.5-11 gG-25 (5.5) gG-80 PKZM4-63 63
9G-32 (7.5)

B2 15 gG-50 gG-100 NZMB1-A100 100

B3 5.5-11 gG-25 gG-63 PKZM4-50 50

B4 15-18 gG-32 (7.5) gG-125 NZMB1-A100 100
gG-50 (11)
gG-63 (15)

C1 18.5-30 gG-63 (15) gG-160 (15-18.5) NZMB2-A200 160
gG-80 (18.5) aR-160 (22)
gG-100 (22)

2 37-45 aR-160 (30) aR-200 (30) NZMB2-A250 250
aR-200 (37) aR-250 (37)

c3 22-30 gG-80 (18.5) gG-150 (18.5) NZMB2-A200 150
aR-125 (22) aR-160 (22)

c4 37-45 aR-160 (30) aR-200 (30) NZMB2-A250 250
aR-200 (37) aR-250 (37)

Tablo 8.13 200-240 V, Muhafaza Boyutlari A, B ve C
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380-480 V, Muhafaza Boyutlan A, B ve C

Muhafaza Giig [kW] Tavsiye edilen Tavsiye edilen Tavsiye edilen devre Maksimum alarm
sigorta boyutu maksimum sigorta kesici diizeyi [A]
Moeller
A2 1.1-4.0 gG-10 (0.37-3) gG-25 PKZMO0-25 25
gG-16 (4)
A3 55-75 gG-16 gG-32 PKZMO0-25 25
A4 1.1-4.0 gG-10 (0.37-3) gG-32 PKZMO0-25 25
gG-16 (4)
A5 1.1-7.5 gG-10 (0.37-3) gG-32 PKZMO0-25 25
gG-16 (4-7.5)
B1 11-18.5 gG-40 gG-80 PKZM4-63 63
B2 22-30 gG-50 (18.5) gG-100 NZMB1-A100 100
gG-63 (22)
B3 11-18 gG-40 gG-63 PKZM4-50 50
B4 22-37 gG-50 (18.5) gG-125 NZMB1-A100 100
gG-63 (22)
gG-80 (30)
C1 37-55 gG-80 (30) gG-160 NZMB2-A200 160
gG-100 (37)
gG-160 (45)
2 75-90 aR-200 (55) aR-250 NZMB2-A250 250
aR-250 (75)
a3 45-55 gG-100 (37) gG-150 (37) NZMB2-A200 150
gG-160 (45) gG-160 (45)
C4 75-90 aR-200 (55) aR-250 NZMB2-A250 250
aR-250 (75)

Tablo 8.14 380-480 V, Muhafaza Boyutlari A, B ve C
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525-600 V, Muhafaza Boyutlan A, B ve C

Muhafaza Gii¢ [kW] Tavsiye edilen Tavsiye edilen Tavsiye edilen devre Maksimum alarm
sigorta boyutu maksimum sigorta kesici diizeyi [A]
Moeller

A2 1.1-4.0 gG-10 gG-25 PKZMO0-25 25

A3 5.5-75 gG-10 (5.5) gG-32 PKZMO0-25 25
gG-16 (7.5)

A5 1.1-7.5 gG-10 (0.75-5.5) gG-32 PKZMO0-25 25
gG-16 (7.5)

B1 11-18 gG-25 (11) gG-80 PKZM4-63 63
gG-32 (15)
gG-40 (18.5)

B2 22-30 gG-50 (22) gG-100 NZMB1-A100 100
gG-63 (30)

B3 11-18.5 gG-25 (11) gG-63 PKZM4-50 50
gG-32 (15)

B4 22-37 gG-40 (18.5) gG-125 NZMB1-A100 100
gG-50 (22)
gG-63 (30)

C1 37-55 gG-63 (37) gG-160 (37-45) NZMB2-A200 160
gG-100 (45) aR-250 (55)
aR-160 (55)

2 75-90 aR-200 (75) aR-250 NZMB2-A250 250

c3 45-55 gG-63 (37) gG-150 NZMB2-A200 150
gG-100 (45)

c4 75-90 aR-160 (55) aR-250 NZMB2-A250 250
aR-200 (75)

Tablo 8.15 525-600 V, Muhafaza Boyutlari A, B ve C

525-690 V, Muhafaza Boyutlari A, B ve C

Muhafaza Gii¢ [kW] Onerilen sigorta boyutu Tavsiye edilen Tavsiye edilen devre Maksimum
maksimum sigorta kesici alarm diizeyi
Danfoss [A]
1.1 9G-6 gG-25 CTI25M 10-16 16
1.5 9G-6 9G-25 CTI25M 10-16 16
2.2 9G-6 9G-25 CTI25M 10-16 16
A3 3 gG-10 9G-25 CTI25M 10-16 16
4 gG-10 gG-25 CTI25M 10-16 16
5.5 gG-16 gG-25 CTI25M 10-16 16
7.5 gG-16 9G-25 CTI25M 10-16 16
1 gG-25 gG-63
B2 15 gG-25 gG-63
18 9G-32
22 9G-32
30 gG-40
37 gG-63 gG-80
C2 45 gG-63 gG-100
55 gG-80 gG-125
75 gG-100 9G-160
3 37 gG-100 gG-125
45 gG-125 9G-160

Tablo 8.16 525-690 V, Muhafaza Boyutlari A, B ve C
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8.8.2 UL Uyumlulugu

1x200-240 V, Muhafaza Boyutlari A, B ve C

Tavsiye edilen maksimum sigorta
Giic Maks. | Buss- Buss- Buss- | Buss- [ Buss- Buss- | Buss- SIBA Littel Ferraz- Ferraz- Ferraz-
[kW] on mann mann mann | mann | mann | mann | mann RK1 sigorta [ Shawmut | Shawmut | Shawmut
sigorta | JFHR2 RK1 J T cC cc cc RK1 CcC RK1 J
boyutu
[A]

FNQ- KTK- LP- |5017906- KLN-

1.1 15 FWX-15| KTN-R15 | JKS-15 | JIN-15 R-15 R-15 CC-15 016 R15 ATM-R15 A2K-15R HSJ15
FNQ- KTK- LP- |5017906-| KLN-

1.5 20 FWX-20 | KTN-R20 | JKS-20 | JIN-20 R-20 R-20 [ CC-20 020 R20 ATM-R20 A2K-20R HSJ20
FNQ- KTK- LP- |5012406- KLN-

2.2 30" FWX-30 | KTN-R30 | JKS-30 | JIN-30 R-30 R-30 [ CC-30 032 R30 ATM-R30 A2K-30R HSJ30
KLN-

3.0 35 FWX-35| KTN-R35 | JKS-35 | JIN-35 - - - - R35 - A2K-35R HSJ35
5014006-  KLN-

3.7 50 FWX-50 | KTN-R50 | JKS-50 | JIN-50 - - - 050 R50 - A2K-50R HSJ50
5014006-  KLN-

5.5 602 FWX-60 | KTN-R60 | JKS-60 | JIN-60 - - - 063 R60 - A2K-60R HSJ60
5014006-  KLN-

7.5 80 FWX-80 | KTN-R80 | JKS-80 | JJN-80 - - - 080 R80 - A2K-80R HSJ80
FWX- KTN- 2028220-| KLN-

15 150 150 R150 | JKS-150 | JIN-150 - - - 150 R150 - A2K-150R HSJ150
FWX- KTN- 2028220-| KLN-

22 200 200 R200 | JKS-200 | JJN-200 - - - 200 R200 - A2K-200R HSJ200

Tablo 8.17 1x200-240 V, Muhafaza Boyutlan A, B ve C

1) 32 Aya kadar Siba izni vardir.
2) 63 Aya kadar Siba izni vardir.

62 Danfoss A/S © 01/2015 Tum haklari sakhdir. MG20MC42



Teknik Ozellikler

Kullanim Kilavuzu

1x380-500 V, Muhafaza Boyutlarn A, B ve C

Tavsiye edilen maksimum sigorta
Gli¢ | Maks. [ Buss- Buss- Buss- Buss- | Buss- | Buss- | Buss- SIBA Littel Ferraz- Ferraz- Ferraz-
[kW] on mann mann mann mann | mann | mann | mann RK1 sigorta | Shawmut [ Shawmut | Shawmut
sigort [ JFHR2 RK1 J T cc cc cc RK1 cc RK1 J
a
boyut
u [A]
5014006~
7.5 60 FWH-60 | KTS-R60 | JKS-60 | JJS-60 - - - 063 KLS-R60 - A6K-60R HSJ60
2028220~
1 80 FWH-80 | KTS-R80 | JKS-80 | JJS-80 - - - 100 KLS-R80 - A6K-80R HSJ80
FWH- KTS- 2028220~
22 150 150 R150 | JKS-150 | JJS-150 - - - 160 KLS-R150 - A6K-150R HSJ150
FWH- KTS- 2028220-
37 200 200 R200 | JKS-200 | JJS-200 - - - 200 KLS-200 - A6K-200R HSJ200
Tablo 8.18 1x380-500 V, Muhafaza Boyutlan A, B ve C
. Bussmann tarafindan saglanan KTS sigortalari, 240 V frekans déndistiirticiileri icin KTN'nin yerine kullanilabilir.
. Bussmann tarafindan saglanan FWH sigortalari, 240 V frekans déndistiirticiileri icin FWX'in yerine kullanilabilir.
. Bussmann tarafindan saglanan JJS-sigortalan, 240 V frekans dénstiiriictleri icin KTN'nin yerine kullanilabilir
. Littel fuse tarafindan saglanan KLSR sigortalari, 240 V frekans déndistiirticiileri icin KLNR sigortalarinin yerine kullanilabilir.
. Ferraz-Shawmut tarafindan saglanan A6KR sigortalari, 240 V frekans doéndistiirticiileri icin A2KR yerine kullanilabilir.
3x200-240 V, Muhafaza Boyutlan A, B ve C
Tavsiye edilen maksimum sigorta
Gug [kw] Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
RK1 Tipi" J Tipi T Tipi CC Tipi CC Tipi
0.25-0.37 KTN-R-05 JKS-05 JIN-05 FNQ-R-5 KTK-R-5 LP-CC-5
0.55-1.1 KTN-R-10 JKS-10 JIN-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10
15 KTN-R-15 JKS-15 JIN-15 FNQ-R-15 KTK-R-15 LP-CC-15
22 KTN-R-20 JKS-20 JIN-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20
3.0 KTN-R-25 JKS-25 JIN-25 FNQ-R-25 KTK-R-25 LP-CC-25
3.7 KTN-R-30 JKS-30 JIN-30 FNQ-R-30 KTK-R-30 LP-CC-30
5.5-7.5 KTN-R-50 JKS-50 JIN-50 - - -
1 KTN-R-60 JKS-60 JIN-60 - - -
15 KTN-R-80 JKS-80 JIN-80 - - -
18.5-22 KTN-R-125 JKS-125 JIN-125 - - -
30 KTN-R-150 JKS-150 JIN-150 - - -
37 KTN-R-200 JKS-200 JIN-200 - - -
45 KTN-R-250 JKS-250 JIN-250 - - -

Tablo 8.19 3x200-240 V, Muhafaza Boyutlari A, B ve C
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Tavsiye edilen maksimum sigorta
Giig [kW] SIBA Littel sigorta Ferraz- Ferraz- Bussmann | Littel sigorta Ferraz- Ferraz-
RK1 Tipi RK1 Tipi Shawmut Shawmut JFHR23 Tiiru JFHR2 Shawmut Shawmut
CC Tipi RK1? Tiirii JFHR2% J
0.25-0.37 5017906-005 KLN-R-05 ATM-R-05 A2K-05-R FWX-5 - - HSJ-6
0.55-1.1 5017906-010 KLN-R-10 ATM-R-10 A2K-10-R FWX-10 - - HSJ-10
1.5 5017906-016 KLN-R-15 ATM-R-15 A2K-15-R FWX-15 - - HSJ-15
2.2 5017906-020 KLN-R-20 ATM-R-20 A2K-20-R FWX-20 - - HSJ-20
3.0 5017906-025 KLN-R-25 ATM-R-25 A2K-25-R FWX-25 - - HSJ-25
37 5012406-032 KLN-R-30 ATM-R-30 A2K-30-R FWX-30 - - HSJ-30
55-75 5014006-050 KLN-R-50 - A2K-50-R FWX-50 - - HSJ-50
1 5014006-063 KLN-R-60 - A2K-60-R FWX-60 - - HSJ-60
15 5014006-080 KLN-R-80 - A2K-80-R FWX-80 - - HSJ-80
18.5-22 2028220-125 KLN-R-125 - A2K-125-R FWX-125 - - HSJ-125
30 2028220-150 KLN-R-150 - A2K-150-R FWX-150 L255-150 A25X-150 HSJ-150
37 2028220-200 KLN-R-200 - A2K-200-R FWX-200 L255-200 A25X-200 HSJ-200
45 2028220-250 KLN-R-250 - A2K-250-R FWX-250 L255-250 A25X-250 HSJ-250
Tablo 8.20 3x200-240 V, Muhafaza Boyutlan A, B ve C
1) Bussmann tarafindan saglanan KTS sigortalari, 240 V frekans dondistiirticiileri icin KTN'nin yerine kullanilabilir.
2) Ferraz-Shawmut tarafindan saglanan A6KR sigortalari, 240 V frekans dénistiiriictileri icin A2KR yerine kullanilabilir.
3) Bussmann tarafindan saglanan FWH sigortalari, 240 V frekans dondistiirticiileri icin FWX'in yerine kullanilabilir.
4) Ferraz-Shawmut tarafindan saglanan A50X sigortalari, 240 V frekans dondistirticiileri icin A25X yerine kullanilabilir.
3x380-480 V, Muhafaza Boyutlan A, B ve C
Tavsiye edilen maksimum sigorta
Gii¢ Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
[kW] RK1 Tipi J Tipi T Tipi CC Tipi CC Tipi CC Tipi
- KTS-R-6 JKS-6 JJs-6 FNQ-R-6 KTK-R-6 LP-CC-6
1.1-2.2 KTS-R-10 JKS-10 JJs-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10
3 KTS-R-15 JKS-15 JJS-15 FNQ-R-15 KTK-R-15 LP-CC-15
4 KTS-R-20 JKS-20 JJS-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20
5.5 KTS-R-25 JKS-25 JJS-25 FNQ-R-25 KTK-R-25 LP-CC-25
7.5 KTS-R-30 JKS-30 JJS-30 FNQ-R-30 KTK-R-30 LP-CC-30
1 KTS-R-40 JKS-40 JJS-40 - - -
15 KTS-R-50 JKS-50 JJS-50 - - -
22 KTS-R-60 JKS-60 JJS-60 - - -
30 KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 - - -
37 KTS-R-100 JKS-100 JJS-100 - - -
45 KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 - - -
55 KTS-R-150 JKS-150 JJS-150 - - -
75 KTS-R-200 JKS-200 JJS-200 - - -
90 KTS-R-250 JKS-250 JJS-250 - - -
Tablo 8.21 3x380-480 V, Muhafaza Boyutlan A, B ve C
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Tavsiye edilen maksimum sigorta
Gii¢ [kW] SIBA Littel sigorta Ferraz- Ferraz- Bussmann Ferraz- Ferraz- Littel
RK1 Tipi RK1 Tipi Shawmut Shawmut JFHR2 Shawmut Shawmut sigorta
CC Tipi RK1 Tipi J JFHR2" JFHR2
- 5017906-006 KLS-R-6 ATM-R-6 A6K-6-R FWH-6 HSJ-6 - -
1.1-2.2 5017906-010 KLS-R-10 ATM-R-10 A6K-10-R FWH-10 HSJ-10 - -
3 5017906-016 KLS-R-15 ATM-R-15 A6K-15-R FWH-15 HSJ-15 - -
4 5017906-020 KLS-R-20 ATM-R-20 A6K-20-R FWH-20 HSJ-20 - -
55 5017906-025 KLS-R-25 ATM-R-25 A6K-25-R FWH-25 HSJ-25 - -
7.5 5012406-032 KLS-R-30 ATM-R-30 A6K-30-R FWH-30 HSJ-30 - -
1 5014006-040 KLS-R-40 - A6K-40-R FWH-40 HSJ-40 - -
15 5014006-050 KLS-R-50 - A6K-50-R FWH-50 HSJ-50 - -
22 5014006-063 KLS-R-60 - A6K-60-R FWH-60 HSJ-60 - -
30 2028220-100 KLS-R-80 - A6K-80-R FWH-80 HSJ-80 - -
37 2028220-125 KLS-R-100 - A6K-100-R FWH-100 HSJ-100 - -
45 2028220-125 KLS-R-125 - A6K-125-R FWH-125 HSJ-125 - -
55 2028220-160 KLS-R-150 - A6K-150-R FWH-150 HSJ-150 - -
75 2028220-200 KLS-R-200 . A6K-200-R FWH-200 HSJ-200 A50-P-225 L50-S-225
90 2028220-250 KLS-R-250 . A6K-250-R FWH-250 HSJ-250 A50-P-250 L50-5-250
Tablo 8.22 3x380-480 V, Muhafaza Boyutlan A, B ve C
1) Ferraz-Shawmut A50QS sigortalari A50P sigortalari yerine kullanilabilir.
3x525-600 V, Muhafaza Boyutlan A, B ve C
Tavsiye edilen maksimum sigorta
Gii¢ Bussmann | Bussman | Bussmann | Bussmann [ Bussman | Bussman SIBA Littel Ferraz- Ferraz-
[kW] RK1 Tipi n T Tipi CC Tipi n n RK1 Tipi sigorta Shawmut | Shawmut
J Tipi CC Tipi CC Tipi RK1 Tipi | RK1 Tipi J
0.75- KTS-R-5 JKS-5 JJS-6 FNQ-R-5 KTK-R-5 LP-CC-5 5017906-005 | KLS-R-005 | A6K-5-R HSJ-6
1.1
1.5-2.2 | KTS-R-10 JKS-10 JJS-10 FNQ-R-10 | KTK-R-10 | LP-CC-10 5017906-010 | KLS-R-010 | A6K-10-R HSJ-10
3 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 FNQ-R-15 | KTK-R-15 | LP-CC-15 5017906-016 | KLS-R-015 | A6K-15-R HSJ-15
4 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 FNQ-R-20 | KTK-R-20 | LP-CC-20 5017906-020 | KLS-R-020 | A6K-20-R HSJ-20
5.5 KTS-R-25 JKS-25 JJS-25 FNQ-R-25 | KTK-R-25 | LP-CC-25 5017906-025 | KLS-R-025 | A6K-25-R HSJ-25
7.5 KTS-R-30 JKS-30 JJS-30 FNQ-R-30 | KTK-R-30 [ LP-CC-30 | 5017906-030 | KLS-R-030 | A6K-30-R HSJ-30
11-15 [ KTS-R-35 JKS-35 JJS-35 - - - 5014006-040 | KLS-R-035 [ A6K-35-R HSJ-35
18 KTS-R-45 JKS-45 JJS-45 - - - 5014006-050 | KLS-R-045 [ A6K-45-R HSJ-45
22 KTS-R-50 JKS-50 JJS-50 - - - 5014006-050 | KLS-R-050 [ A6K-50-R HSJ-50
30 KTS-R-60 JKS-60 JJS-60 - - - 5014006-063 | KLS-R-060 | A6K-60-R HSJ-60
37 KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 - - - 5014006-080 | KLS-R-075 [ A6K-80-R HSJ-80
45 KTS-R-100 | JKS-100 JJS-100 - - - 5014006-100 | KLS-R-100 | A6K-100-R HSJ-100
55 KTS-R-125 | JKS-125 JJS-125 - - - 2028220-125 | KLS-R-125 | A6K-125-R HSJ-125
75 KTS-R-150 | JKS-150 JJS-150 - - - 2028220-150 | KLS-R-150 | A6K-150-R HSJ-150
90 KTS-R-175 | JKS-175 JJS-175 - - - 2028220-200 | KLS-R-175 | A6K-175-R HSJ-175

Tablo 8.23 3x525-600 V, Muhafaza Boyutlan A, B ve C

MG20MC42

Danfoss A/S © 01/2015 Tum haklari sakhdir.

65




Teknik Ozellikler VLT® AQUA Drive FC 202

3x525-690 V, Muhafaza Boyutlari A, B ve C

Tavsiye edilen maksimum sigorta
Glg Maksimum | Bussmann | Bussmann Bussmann SIBA LittelFuse Ferraz- Ferraz-
[kw1] on E52273 E4273 E4273 E180276 E81895 Shawmut Shawmut
sigortalar | RK1/JDDZ J/JDDZ T/JDDZ RK1/JDDZ RK1/JDDZ E163267/E2137 E2137
[A] RK1/JDDZ J/HSJ
11-15 30 KTS-R-30 JKS-30 JJS-30 5017906-030 KLS-R-030 A6K-30-R HST-30
22 45 KTS-R-45 JKS-45 JJS-45 5014006-050 KLS-R-045 A6K-45-R HST-45
30 60 KTS-R-60 JKS-60 JJS-60 5014006-063 KLS-R-060 A6K-60-R HST-60
37 80 KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 5014006-080 KLS-R-075 A6K-80-R HST-80
45 920 KTS-R-90 JKS-90 JJS-90 5014006-100 KLS-R-090 A6K-90-R HST-90
55 100 KTS-R-100 JKS-100 JJS-100 5014006-100 KLS-R-100 A6K-100-R HST-100
75 125 KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 2028220-125 KLS-150 A6K-125-R HST-125
90 150 KTS-R-150 JKS-150 JJS-150 2028220-150 KLS-175 A6K-150-R HST-150

Tablo 8.24 3x525-690 V, Muhafaza Boyutlan A, B ve C
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Teknik Ozellikler

8.9 Gl Degerleri, Agirhk ve Boyutlar
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Ek VLT® AQUA Drive FC 202

9 Ek

9.1 Semboller, Kisaltmalar ve Kurallar

°C Santigrat derece

AC Alternatif akim

AEO Otomatik enerji optimizasyonu
AWG Amerikan kablo capi

AMA Otomatik motor adaptasyonu
DC Dogru akim

EMC Elektro manyetik uyumluluk
ETR Elektronik termal role

fmN Nominal motor frekansi

FC Frekans donustiruca

linv Nominal cevirici ¢ikis akimi
ILm Akim sinir

IMN Nominal motor akimi

Ivirmax Maksimum cikis akimi

IviTN Frekans donustiriict tarafindan saglanan nominal cikis akimi
P Giris korumasi

LCP Yerel denetim panosu

MCT Hareket denetim araci

ns Senkronize motor hizi

PmN Nominal motor giicii

PELV Koruyucu ekstra diisiik voltaj
PCB Baskili devre karti

PM Motoru Kalici miknatis motoru

PWM Darbe genisligi modulasyonu
RPM Dakika basina devir

Reak Reaktif terminaller

Tum Tork siniri

UmN Nominal motor voltaji

Tablo 9.1 Semboller ve Kisaltmalar

Kurallar

Numarali listeler prosediirleri belirtir.
Maddeli listeler diger bilgilerini belirtir.
italik metin su anlama gelir:

o Referans baglantisi.
. Baglanti.
. Parametre ad.

Tum boyutlar [mm] cinsindendir.

9.2 Parametre Menu Yapisi
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Dizin Kullanim Kilavuzu
Dizin Birlikte verilen 6geler 1
Blendajl kablo 16, 21
A
AC dalga formu 8 C
AC girisi 8,17 Calistirma komutu 30
AC sebeke 8,17 Calistirma/Durdurma Komutu 32
Acik cevrim 19 Galistirmaya izin Veren 33
Aciklik gereklilikleri 11 Cevre 55
Akim Cikis akimi 36
arahgi 56 Cikis glicti kablo tesisati 21
diizeyi 56 o
giict 39 Cikis terminali 22
Current mode 56
Akim siniri 46 C
Alarm 34 Closed loop 19
Alarm Cos ¢ 54,57
Alarm 37
kilidi 37 D
Tetiklenme duzeyi 59,60, 61
Alarm giinliig 23 Darbe girisi 57
Alarmlar 37 DC akimi 8,13,36
AMA 35,39, 42 DC baglantisi 38
Amaglanan kullanim 4 Del?(fr:itr:z)l ozelligi 57
Ana menu 23 Depolama 11
Anahtar frekansi 36 Desarj siiresi 9
Analog cikis 18,56 Devre kesici 21,59, 60, 61
Analog giris 18,55 Devret 23
Analog girisler 38 Dijital cikis 56
Analog hiz referansi 32 Dijital giris 18,19,37,39, 56
Analog sinyal 38 Dis alarm sifirlama 33
Anhtr 19 Dis denetleyiciler 4
Ariza gunlugi 23 Dis Kilit 32
Arka plaka 12 Durum ekrani 35
Asirt akim korumasi 13 Durum modu 35
Asiri voltaj 36,46, 54,57
Asir yik E
Anormal asir yik 54
Asini yiik torku 54 Ek kaynaklar 4
Yiiksek agir yik 54 Elektrik paraziti 13
Auto on 30,35 EMC 13
Ayar noktasi 37 EMC paraziti 16
B F
Baglanti kesme anahtari 22 Faz kaybi 38
Bakim 35 FC 20
Baslatma 25 Feedback 19,21,36
Baslatma lzerinden 25 Frenleme 35,40
Besleme voltaji 17,18,22,41
Birden fazla frekans donustiriici 13
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Dizin VLT® AQUA Drive FC 202
G K
Gecici baglanti 19 Kablo
- Motor kablosu 16
Gecici koruma 8
¢ Motor kablosu uzunlugu 55
Genisletilmig goriinim 6,7 Teknik Ozellikler 55
Gergek gl faktor 54 Kablo tesisati semasi 14
Geri besleme 31,42,44  Kablo yonlendirme 21
Gezinme tusu 22,23,25,35 Kaldirma 12
Giris akimi 17 Kalifiye personel 9
Giris baglanti kesme 17 Kayan delta 17
Giris gicii 8,13,16,17,21,22,37,44  Kisa devre 40
Giris glict kablo tesisati 21 Kisaltma 68
Giris sinyali 19 Kontrol karti 38
Giris terminali 17,19,22 Kontrol Karti
Giris terminalleri 38 Kontrol karti performansi 58
. . Kontrol karti, 10 V DC ¢ikisi 57
Giris voltaji 22 Kontrol karti, 24 V DC ¢ikis 57
Glg¢ baglantisi 13 Kontrol karti, RS485 serisi iletisimi 55
Giig faktérii 8, 21,54 USB seri iletisim 58
Guvenli Tork Kapali 19 Kontrol sinyall 3
Giivenlik 10 Kontrol telleri 13,16, 19, 21
Kontrol terminali 23,26, 35,37
H Konvansiyon 68
Hand on 35 Kurulum 19, 20, 21, 30
Harici komut 8 37 Kurulum ortami 1
Harici komutlar 8
) M
Harmonik 8
Hiz referansi 19,30, 32, 35 Manuel baslatma 2
Hizlanma stiresi 46 MCT 10 18,22
Hizli mend 23 Mend tusu 22,23
Menii yapisi 23
| Modbus RTU 20
IEC 61800-3 17 Montaj 12,21
lletisimi secenegi 41 Motor
Cikis akimi 39
. Cikig performansi (U, V, W) 54
| akimi 23,42
iletme 21 cikist >4
durumu 4
power 13,23,42
| termistoru 34
Isletim tusu 22 verileri 42
Termistor 34
Ist baslat 9,35
stehmeyen baglatma Motor akimi 8,29
Ist tor donisi 10
stenmeyen motor donusi Motor devri 29
i Motor kablolari 16, 21
. Motor kablosu 13
Izole sebeke 17
Motor speed 25
Motor termal korumasi 34
Motor verileri 26, 29, 46
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Dt

Dizin

Kullanim Kilavuzu

Motor verisinin 39 Servis 35
Sifirlama 22,23,37,38,43
O Y Te o] ¢ - 1RV 13,21,59,60, 61,62, 63,64, 65, 66
Onay 8  Sigortalar 41,44
Opsiyonel ekipman 17,1922 Sistem geri besleme 4
Ortam Kosullari 55 Sizinti akimi 10,13
Otomatik agik 23 SmartStart 25
Otomatik Agik 37 Sogutma 11
Otomatik enerji optimizasyonu 29 Sogutma acikhg 21
Otomatik motor uyarlamasi 29
Otomatik sifirlama 22 5
Sok 1
P
Parametre mend yapisi 69 S
Parazit yalitimi 21 Sorun Giderme 44
PELV. 34, 55,56,57,58 STO 19
Plaka 11
PM Motoru 27 T
Potansiyel esitleme 13 Teknik Ozellikler 20
Programlama 19,22,23,24,38  Tel boyutu 13,16
Termal koruma 8
R Terminal 53 19
Referans 23 Terminal 54 19
Reference 23,35,36 Terminal sikistirma torklari 58
Reference Termistor 17
Referans 31 Termistor kontrol telleri 17
Reset 22,25,37 Termistori 39
RFI filtresi 17 Titresim 1
RMS akimi 8 Toprak baglantisi 21
Role Toprak teli 13
1 57
2 57 Topraklama 16,17,21,22
cikis 57 Toprakli delta 17
Roleler 18 Tork
RS-485 34 Baslatma torku 54
RS485 serisi iletisimi 20 karakteristig >4
Run permissive 36 Tork sinin a6
Rizgar enerjisi Uretimi 10 U
S UL uyumlulugu 62
Sebeke Uyarilar 37
voltaji 23 Uykumodu 37
Sebeke voltaji 35 Uzak komutlar 4
Uzak referans 36
S
Sembol 6s V
Seri iletisim 18,23,35,36,37  Varsayilan ayar 24
Sertifikasyon 8 Voltaj dengesizligi 38
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Dizin VLT® AQUA Drive FC 202
Voltaj diizeyi 56

VVC+ 27

Y

Yardimci donanim 21
Yavaslama siresi 46

Yer degistirme glic faktori 54

Yerel denetim 22,23,35

Yerel denetim panosu (LCP) 22

Yk paylasimi 9

Yiiksek voltaj 9,22
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Danfoss, olasi yazim hatalari sonucu olusabilecek durumlarda sorumluluk kabul etmez. Danfoss 6nceden bildirmeksizin triinlerinde degisiklik yapma hakkina sahiptir. Bu katalogun tiim yayin haklari
Danfoss'a aittir. Bu belgelerin icerigindeki tim ticari markalar asagidaki sirketlerin muilkiyetindedir. Danfoss ve Danfoss simgesi, Danfoss A/S'nin ticari markalaridir. Tim haklari saklidir.
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