IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII

VLT® AQUA Drive FC 202

0,25-90 kW

www.danfoss.cz/vlit T


http://www.danfoss.cz/vlt




Obsah Navod k pouzivani
Obsah

1 Uvod 4
1.1 U¢el tohoto Navodu k pouzivani 4

1.2 Dalsi zdroje 4

1.3 Verze dokumentu a softwaru 4

1.4 Popis vyrobku 4

1.5 Schvaleni a certifikace 8

1.6 Likvidace 8

2 Bezpecnost 9
2.1 Bezpecnostni symboly 9

2.2 Kvalifikovany personal 9

2.3 Bezpecnostni opatfeni 9

3 Mechanicka instalace 11
3.1 Rozbaleni 1

3.2 Instala¢ni prostredi 1

3.3 Montaz 1

4 Elektricka instalace 13
4.1 Bezpecnostni pokyny 13

4.2 Instalace vyhovujici EMC 13

4.3 Uzemnéni 13

4.4 Schéma zapojeni 14

4.5 Pristup 16

4.6 Pfipojeni motoru 16

4.7 Sitové pripojeni 17

4.8 Ridici kabely 17

4.8.1 Typy fidicich svorek 17

4.8.2 Pripojeni k fidicim svorkam 18

4.8.3 Zapnuti motorického rezimu (svorka 27) 19

4.8.4 Volba napétového nebo proudového vstupu (pfepinace) 19

4.8.5 Sériova komunikace RS485 20

4.9 Seznam kontrol pred dokoncenim instalace 21

5 Uvedeni do provozu 22
5.1 Bezpecnostni pokyny 22

5.2 Napdjeni 22

5.3 Ovladani pomoci ovlddaciho panelu LCP 22

5.3.1 Ovladaci panel LCP 22

5.3.2 Usporadani panelu GLCP 22

MG20MC48 Danfoss A/S © 01/2015 Vsechna prava vyhrazena.



Obsah VLT® AQUA Drive FC 202

5.3.3 Nastaveni parametra 24

5.3.4 Ukladani a stahovani dat do a z ovladaciho panelu LCP 24

5.3.5 Zména nastaveni parametr( 24

5.3.6 Vychozi nastaveni 24

5.4 Zakladni programovani 25

5.4.1 Uvedeni do provozu se SmartStart 25

5.4.2 Uvedeni do provozu prostiednictvim [Main Menu] (Hlavni menu) 25

5.4.3 Nastaveni asynchronniho motoru 26

5.4.4 Nastaveni motoru s permanentnim magnetem ve VVC* 27

5.4.5 Nastaveni motoru SynRM s VVC* 28

5.4.6 Automaticka optimalizace spotieby (AEO) 29

5.4.7 Automatické prizplsobeni motoru (AMA) 29

5.5 Kontrola rotace motoru 29

5.6 Mistni test 30

5.7 Spusténi systému 30

6 Priklady nastaveni aplikaci 31
7 Udrzba, diagnostika a odstrafiovani problémfi 35
7.1 Udrzba a servis 35

7.2 Stavoveé zpravy 35

7.3 Typy vystrah a poplacht 37

7.4 Seznam vystrah a poplach 38

7.5 Odstranovani problém 45

8 Technické udaje 48
8.1 Elektrické udaje 48

8.1.1 Sitové napajeni 1 x 200-240 V AC 48

8.1.2 Sitové napdjeni 3 x 200-240 V AC 49

8.1.3 Sitové napdjeni 1 x 380-480 V AC 50

8.1.4 Sitové napdjeni 3 x 380-480 V AC 51

8.1.5 Sitové napdjeni 3 x 525-600 V AC 53

8.1.6 Sitové napdjeni 3 x 525-690 V AC 54

8.2 Sitové napdjeni 56

8.3 Vystup motoru a data motoru 56

8.4 Okolni podminky 57

8.5 Specifikace kabell 57

8.6 Ridici vstupy a vystupy a data Fizeni 57

8.7 Utahovaci momenty kontakt( 60

8.8 Pojistky a jistice 61

8.9 Jmenovité vykony, hmotnost a rozméry 69

2 Danfoss A/S © 01/2015 Viechna prava vyhrazena. MG20MC48



Obsah Navod k pouzivani
9 Dodatek 70
9.1 Symboly, zkratky a konvence 70
9.2 Struktura menu parametr( 70
Rejstiik 76

MG20MC48 Danfoss A/S © 01/2015 Vsechna prava vyhrazena.



Uvod VLT® AQUA Drive FC 202

1 Uvod

1.1 Ucel tohoto Navodu k pouzivani

Tento ndvod k pouzivani poskytuje informace o bezpecné
instalaci a uvedeni ménice kmitoctu do provozu.

Tento ndvod k pouzivani je urcen pro kvalifikované
pracovniky.

Prectéte si navod k pouzivani ménice kmitoctu a dodrzujte
pokyny v ném uvedené, abyste mohli méni¢ pouzivat
bezpecnym a profesionalnim zplsobem. Specialni
pozornost vénujte bezpec¢nostnim pokyndm a obecnym
upozornénim. Navod k pouzivani musi byt stale pti ruce u
ménice kmitoctu.

VLT® je registrovana ochranna znamka.

1.2 Dalsi zdroje

K dispozici jsou i dalsi zdroje, které umozni porozumét
pokrocilym funkcim ménice kmitoctu a jeho programovani.

. Ptiru¢ka programdtora VLT® AQUA Drive FC 202
obsahuje podrobnéjsi popisy prace s parametry a
mnoho pfiklad{i pouziti.

®  Piiru¢ka projektanta VLT® AQUA Drive FC 202
obsahuje podrobné informace o vlastnostech a
funkcich ménice, které umozni navrhovat systémy
pro fizeni motor(.

. Pokyny k provozu s volitelnym vybavenim.

K dispozici jsou také dalsi publikace a pfiru¢ky od
spole¢nosti Danfoss. Viz www.danfoss.com/BusinessAreas/
DrivesSolutions/Documentations/VLT+Technical+Documen-
tation.htm na jejich seznam.

1.3 Verze dokumentu a softwaru

Tento navod je pravidelné kontrolovan a aktualizovan.
Vdechny ndvrhy na zlepseni jsou vitany. V Tabulka 1.1 je
uvedena verze dokumentu a odpovidajici verze softwaru.

Vydani Poznamky Verze softwaru

MG20MAxx Nahrazuje MG20M9xx 2.Xx

Tabulka 1.1 Verze dokumentu a softwaru
1.4 Popis vyrobku
1.4.1 Zplsob pouziti

Méni¢ kmitoctu je elektronicky reguldtor motoru urceny
pro:

. regulaci otdcek motoru v zavislosti na zpétné
vazbé systému nebo na délkovych pfikazech z
externich regulator(i. Pohonny systém se sklada z
ménic¢e kmitoctu, motoru a vybaveni pohdnéného
motorem.

. monitorovani systému a stavu motoru.

V zavislosti na konfiguraci Ize méni¢ kmitocCtu pouzit v
samostatnych aplikacich nebo jako ¢ast vétsiho zafizeni
nebo instalace.

Méni¢ kmitoctu je povolen pro pouziti v obytném,
primyslovém a komerc¢nim prostredi podle mistnich
zakond, standardd a emisnich limitl popsanych v Priru¢ce
projektanta.

Jednofazové ménice kmitoctu (S2 a S4) instalované v EU
Plati nasledujici omezent:

. Ménice kmitoctu se vstupnim proudem mensim
nez 16 A a s pfikonem vétsim nez 1 kW jsou
urceny pouze pro profesionalni pouziti v
obchodnim, pracovnim nebo primyslovém
prostiedi a nejsou urceny k prodeji béznym
spotiebiteldm.

. Mezi stanovené oblasti pouziti patii vefejna
koupalisté, verejné vodni zdroje, zemédélstvi,
komercni budovy a pramyslova prostiedi. Vsechny
ostatni jednofdzové ménice kmitoctu jsou urceny
pouze pro pouziti v soukromych nizkonapétovych
systémech, které jsou napojeny na verejnou sit
pouze pres stiedni nebo vysoké napéti.

. Provozovatelé soukromych systému musi zajistit,
ze elmg. kompatibilita prostfedi odpovida
pozadavkim normy IEC 610000-3-6 nebo
smluvnim podminkam.

OZNAMENI!

V obytnych prostorach muze tento vyrobek zpUsobit
vysokofrekvencni ruseni. V takovém pfipadé je tfeba
pouzit dodatecna opatieni na zmirnéni ruseni.

Predvidatelné zneuziti

Nepouzivejte méni¢ kmitoctu v aplikacich, které neodpo-
vidaji specifikovanym provoznim podminkdm a prostredi.
Zajistéte shodu s podminkami specifikovanymi v
kapitola 8 Technické udaje.

4 Danfoss A/S © 01/2015 VSechna prava vyhrazena.
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Uvod Navod k pouzivani

1.4.2 Charakteristické rysy

Méni¢ VLT® AQUA Drive FC 202 je uréen pro aplikace v oblasti vodarenstvi a zpracovani odpadnich vod. Standardni a
volitelné funkce:

. Regulator kaskady

. Detekce béhu na sucho

. Detekce konce kfivky

. SmartStart

. Stridani motort

. Procisténi

. 2krokové rampy

. Potvrzeni pritoku

. Ochrana zpétnym ventilem

. Safe Torque Off

. Detekce nizkého priitoku

. Mazani pred spusténim a po zastaveni
. ReZim plnéni potrubi

. Rezim spanku

. Hodiny reédlného casu

. Uzivatelem konfigurovatelné informacni texty
. Viystrahy a poplachy

. Ochrana heslem

. Ochrana proti pretizeni

. Inteligentni reguldtor provozu

. Dudlni jmenovity vykon (vysoké/normalni pretizeni).

MG20MC48 Danfoss A/S © 01/2015 Vsechna prava vyhrazena. 5



Uvod VLT® AQUA Drive FC 202

1.4.3 Rozlozené pohledy

130BB493.10

AN,

Pl

ST

1 Ovladaci panel LCP (LCP) 11 [Relé 2 (04, 05, 06)

2 Kryt 12 |Zvedaci oko

3 Konektor sériové sbérnice RS485 13 | Montézni slot

4 Digitalni V/V a 24V zdroj napajeni 14 |Uzemnovaci svorka (PE)

5 Analogovy V/V konektor 15 |Konektor stinéni kabeld

6 Konektor stinéni kabeld 16 |Svorka pro brzdu (-81, +82)

7 Konektor USB 17 [Svorka pro sdileni zatéze (meziobvod) (-88, +89)
8 Zakoncovaci spinac sériové sbérnice 18 | Svorky vystupu k motoru 96 (U), 97 (V), 98 (W)
9 Analogové prepinace (A53), (A54) 19 |Sitové svorky 91 (L1), 92 (L2), 93 (L3)

10 |[Relé 1 (01, 02, 03)

Obrazek 1.1 Rozlozeny pohled: kryti typu B a C, IP55 a IP66
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Uvod Navod k pouzivani

130BR492.10

1 Ovladaci panel LCP (LCP) 10 | Svorky vystupu k motoru 96 (U), 97 (V), 98 (W)

2 Konektor sériové sbérnice RS485 (+68, -69) 11 Relé 2 (01, 02, 03)

3 Analogovy V/V konektor 12 Relé 1 (04, 05, 06)

4 Zastr¢ka LCP 13 Svorky brzdy (-81, +82) a sdileni zatéze (-88, +89)
5 Analogové prepinace (A53), (A54) 14 | Sitové svorky 91 (L1), 92 (L2), 93 (L3)

6 Konektor stinéni kabelli 15 | Konektor USB

7 Oddélovaci desti¢ka 16 | Zakoncovaci spinac¢ sériové sbérnice

8 Uzemnovaci svorka (PE) 17 |DigitdIni V/V a 24V zdroj napéjeni

9 Uzemnovaci svorka stinéného kabelu a uchyceni kabelu 18 |[Kryt

Obrazek 1.2 Rozlozeny pohled: kryti typu A, IP20

MG20MC48 Danfoss A/S © 01/2015 Vsechna prava vyhrazena.
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VLT® AQUA Drive FC 202

Obrdzek 1.3 je blokové schéma internich komponent
ménice kmitoctu. Jejich funkce naleznete v Tabulka 1.2.

1 2 3

6

&

¥

1

4
—
——

I

| 8

ZL9LovZSLL

Obrazek 1.3 Blokové schéma

ménice kmitoctu

&

Oblast Nazev Funkce
o Tiifazové, sitové napajeni
1 Sitové napajeni ménice
o Usmérnovaci mastek prevadi
stridavy vstup na
2 Usmérnovac

stejnosmérny proud napajejici
stiidac.

3 Meziobvod

o Meziobvod ménice zpracovava

stejnosmérny proud.

4 DC tlumivky

o Filtruji napéti v DC
meziobvodu.
e Poskytuji ochranu proti

prechodovym jevim ve
vedeni.

o Redukuji efektivni hodnotu
proudu.

e Zvysuji ucinik vraceny zpatky
do vedeni.

o Redukuji harmonické slozky
na stfidavém vstupu.

Baterie konden-

o Uklada stejnosmérny vykon.

e Poskytuje ochranu zajistujici

zatord prekonani kratkodobych
vypadkl proudu.
o Prevadi stejnosmérny proud
na stfidavy proud s ¢asovym
6 Stiida¢ prabéhem a s pulzni $itkovou

modulaci zajistujici fizeny
proménny vystup do motoru.

7 Vystup do motoru

e Regulovany, tiifazovy vystupni
vykon do motoru

Oblast Nazev Funkce

e Provadi sledovani pfikonu,
interniho zpracovani, vystupu
a proudu motoru, ¢imz
zajistuje efektivni provoz a
fizeni.

8 Regulaéni obvod o Zajistuje sledovani
uzivatelského rozhrani a
externich piikazl a jejich
provadéni.

e Je mozné poskytovat udaje o
stavovém vystupu a fizeni.

Tabulka 1.2 Legenda k Obrdzek 1.3
1.4.4 Typy kryti a jmenovité vykony

Typy kryti a jmenovité vykony ménic¢l kmitoc¢tu najdete v
kapitola 8.9 Jmenovité vykony, hmotnost a rozmeéry.

1.5 Schvaleni a certifikace

c € c@us 0

K dispozici jsou dalsi schvéleni a certifikace. Obratte se na
mistniho partnera Danfoss. Ménice kmitoctu s krytim typu
T7 (525-690 V) jsou certifikovany pro UL pouze pro 525-

600 V.

Ménic kmitoctu splriuje pozadavky smérnice UL508C na
zachovani tepelné paméti. Dalsi informace naleznete v ¢asti
Tepelnd ochrana motoru v Prirucce projektanta k produktu.

Informace o shodé s pozadavky Evropské dohody tykajici
se mezinarodni pfepravy nebezpecného zbozi po vnitro-
zemnich vodnich cestach (ADN) naleznete v Pfiru¢ce
projektanta k produktu v &asti Instalace kompatibilni s ADN.

1.6 Likvidace

Zatizeni obsahujici elektrické soucasti
nesmi byt likvidovano spolecné s
domacim odpadem.

Musi byt shromazdéno samostatné podle
aktualné platné mistni legislativy.

Danfoss A/S © 01/2015 VSechna prava vyhrazena.
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Bezpecnost Navod k pouzivani

2 Bezpecnost
2.1 Bezpeclnostni symboly

V tomto nadvodu jsou pouzity nasledujici symboly:

AVAROVANI

Oznacuje potencialné nebezpecnou situaci, ktera by
mohla mit za nasledek smrt nebo vazné zranéni.

AUPOZORNENI

Oznacuje potencialné nebezpecnou situaci, ktera by
mohla mit za nasledek lehky nebo stfedné tézky uraz.
Lze pouzit také k upozornéni na nebezpecné postupy.

OZNAMENI!

Oznacuje dulezité informace, véetné situaci, které mohou
vést k poskozeni zafizeni nebo majetku.

2.2 Kvalifikovany personal

Aby byl zajistén bezproblémovy a bezpecny provoz ménice
kmitoctu, je tfeba zabezpecit sprdvnou a spolehlivou
prepravu, skladovani, instalaci, provoz a udrzbu. Zafizeni
smi instalovat nebo obsluhovat pouze kvalifikovany
personal.

Kvalifikovany personal je definovan jako proskoleni
pracovnici, ktefi jsou oprdvnéni instalovat, uvadét do
provozu a provadét udrzbu zatizeni, systémU a obvodu
podle platnych zakonl a predpis(i. Kromé toho musi byt
kvalifikovany personal davérné obezndmen s pokyny a
bezpecnostnimi opatfenimi popsanymi v tomto ndvodu k
pouzivani.

2.3 Bezpeclnostni opatreni

AVAROVANI

VYSOKE NAPETI

Ménice kmitoctu obsahuji vysoké napéti po pfipojeni k
AC siti, stejnosmérnému zdroji napajeni nebo sdileni
zatéze. Pokud by instalaci, spusténi a udrzbu neprovadél
kvalifikovany personal, hrozi nebezpeci smrti nebo
vazného urazu.

. Instalaci, spusténi a udrzbu smi provadét pouze
kvalifikovany personal.

AVAROVANI

NEUMYSLNY START

Kdyz je méni¢ kmitoctu pripojen k elektrické siti, stejnos-
mérnému zdroji napajeni nebo sdileni zatéze, motor se
muze kdykoli spustit. Neimyslny start béhem progra-
movani, servisu nebo opravy miize mit za nasledek smrt,
vazny Uraz nebo poskozeni majetku. Motor se mize
spustit pomoci externiho vypinace, pfikazu sériové
sbérnice, pfivedenym signalem zadané hodnoty z LCP
nebo po odstranéni chybového stavu.

Abyste zabranili neimysinému startu motoru:

. Odpojte ménic¢ kmitoctu od sité.

. Pied programovanim parametri stisknéte
tlacitko [Off/Reset] (Vypnout/Reset) na panelu
LCP.

. Pfi pfipojeni ménice kmitoctu k el. siti, stejnos-
mérnému zdroji napdjeni nebo sdileni zatéze
musi jiz byt méni¢ kmitoctu, motor a veskeré
pohdnéné zafizeni plné zapojené a sestavené.

AVAROVANI

DOBA VYBIJENI

Méni¢ kmitoctu obsahuje kondenzatory stejnosmérného
meziobvodu, které mohou zUstat nabité i kdyz ménic
kmitoctu neni napajen. Pokud byste pired provadénim
servisu nebo oprav nevyckali po odpojeni napajeni
pozadovanou dobu, mohlo by to mit za nasledek smrt
nebo vazny uraz.

1. Zastavte motor.

2. Odpojte pripojeni k el. siti, veSkeré motory s
permanentnim magnetem a veskeré vzdalené
napdjeni stejnosmérného meziobvodu véetné
zaloznich baterii, zdroji UPS a pfipojeni k jinym
méni¢im kmitoctu prostiednictvim stejnos-
mérného meziobvodu.

3. Pfed provadénim servisu nebo oprav pockejte,
az se kondenzatory uplné vybiji. Doba, po
kterou je nutné pockat, je uvedena v
Tabulka 2.1.

MG20MC48
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Bezpecnost VLT® AQUA Drive FC 202
Napéti [V] Min. éekaci doba [min]
4 7 15
200-240 0,25-3,7 kW 5,5-45 kW
380-480 0,37-7,5 kW 11-90 kW
525-600 0,75-7,5 kW 11-90 kW
525-690 1,1-7,5 kW 11-90 kW
Uvédomte si, ze vysoké napéti mize byt pfitomno i kdyz
kontrolky nesviti.

Tabulka 2.1 Doba vybijeni

AVAROVANI

NEBEZPECi SYODOVEHO PROUDU
Svodové proudy jsou vyssi nez 3,5 mA. Pfi nespravném
uzemnéni ménice hrozi nebezpedi smrti nebo vazného

urazu.

. Zajistéte spravné uzemnéni zarizeni
opravnénym elektrikarem.

AVAROVANI

NEBEZPECNE ZARIZENI
Kontakt s rotujicimi htidelemi a elektrickym zafizenim
muze mit za nasledek smrt nebo vazny uraz.

. Instalaci, spusténi a udrzbu smi provadét pouze
proskoleny a kvalifikovany personal.

o Pii veskerych cinnostech na elektrickém zafizeni
musi byt dodrzovany pfislusné narodni a mistni
predpisy.

. Dodrzujte postupy uvedené v tomto
dokumentu.

AVAROVANI

NEUMYSLNE OTACENIi MOTORU
ROTUJICi MOTOR

NeumysIné otaceni motorlli s permanentnimi magnety
muze zpUlsobit vazny traz nebo poskozeni zafizeni.

. Motory s permanentnimi magnety musi byt
zajistény proti nahodnému otaceni.

AUPOZORNENI

RIZIKO VNITRNI ZAVADY
Vnitini zavada ménice kmito¢tu mize zpUsobit vazné
poranéni, kdyZz neni méni¢ kmitoctu spravné zavieny.

. Pred zapnutim napajeni zkontrolujte, zda jsou
viechny bezpec¢nostni kryty na misté a fadné
pfipevnény.

10 Danfoss A/S © 01/2015 Vsechna prava vyhrazena.
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Mechanicka instalace

Navod k pouzivani

3 Mechanicka instalace

3.1 Rozbaleni

3.1.1 Obsah baleni
Obsah baleni se muaze lisit podle konfigurace vyrobka.

. Presvédcte se, zda obsah baleni a informace na
typovém Stitku odpovidaji objedndvce.

. Zkontrolujte vizualné baleni a méni¢ kmitoctu,
zda nedoslo k poskozeni zplsobenému
nevhodnou manipulaci béhem prepravy. Jakékoli
poskozeni nahlaste prepravci. Ponechejte si
poskozené ¢asti pro pozdéjsi vyjasnéni.
VLT ® AQUA Drive

www.danfoss.com
1
) TS T/C: FC-202P45KT4E20H XGXXXXSXXXXAXBXCXXXXDX

4\ P/N: 131F6653 S/N: 038010G502
T 45kW/(400V) / 60HP(460V)

3

ﬁ o - ’
6—_ . q
OUT: 3x0-Vin 0-590Hz 90/80A

8
7\CHASSIS/IP20 Tamb.45°C/113°F -
AR ORI eAoe ™
131F6653038010G502%

“@"s Listed 76X1 E134261 Ind. Contr. Eq.

130BD666.10

5
B IN: 3x380-480V 50/60Hz 82/73A

CAUTION:
é See manual for special condition/mains fuse

10\ voir manual de conditions spéclales/fusibles
WARNING:

ﬁ Stored charge, wait 15 min.
Charge residuélle, attendez 15 min.

—

Typovy koéd

Objednaci cislo

Viyrobni ¢islo

HMlw N

Jmenovity vykon

Vstupni napéti, kmitocet a proud (pfi nizkych/vysokych
napétich)

Viystupni napéti, kmitocet a proud (pfi nizkych/vysokych
napétich)

7 |Typ kryti a IP

8 | Maximalni teplota okoli

Certifikace

10 |Doba vybijeni (vystraha)

Obrazek 3.1 Typovy stitek produktu (ptiklad)

OZNAMENI!

Neodstranujte typovy Stitek z ménice. Odstranénim
typového stitku se rusi platnost zaruky.

3.1.2 Skladovani

Musi byt splnény poZzadavky pro skladovéni. Podrobnosti
naleznete v kapitola 8.4 Okolni podminky.

3.2 Instalaéni prostiedi

OZNAMENI!

V prostredich s sitenim kapalin, ¢astic nebo korozivnich
plynt vzduchem musi IP/kryti zafizeni odpovidat
prostiedi instalace. Pfi nedodrzeni pozadavkii na okolni
podminky muizZe byt zkracena zivotnost ménic¢e kmitoctu.
Zkontrolujte, zda jsou splnény pozadavky na vlhkost
vzduchu, teplotu a nadmoiskou vysku.

Vibrace a razy

Ménic¢ kmitoctu splriuje pozadavky kladené na jednotky
montované na stény a podlahy vyrobnich prostor, a také
na panely pfisroubované na stény nebo podlahy.

Podrobné specifikace okolnich podminek najdete v ¢asti
kapitola 8.4 Okolni podminky.

3.3 Montaz

OZNAMENI!

Nespravna montaz mize mit za nasledek prehfati a
omezeny vykon.

Chlazeni

. Je tfeba zajistit volny prostor nahote a dole pro
chlazeni vzduchem. Pozadavky na volné misto
najdete v Casti Obrdzek 3.2.

MG20MC48
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Montaz se zadni deskou a listami

7

130BD528.10
(@)

130BD504.10

[ o) —

— C:/Q\rL

— =

Obrazek 3.3 Spravna montaz se zadni deskou

OZNAMENI!

Pfi montazi na listy je zapotrebi zadni deska.

[ ) — -

7

b o
B —» ’ ks
(@ —» o |- 2
Kryti A2-A5 B1-B4 c1,C3 C2,C4 \‘ ‘ =
m
a [mm] 100 200 200 225 - A\ | f ; -
I A
a

Obrazek 3.2 Volny prostor pro chlazeni nahote a dole C ‘

A ; N

Zvedani W ‘

. K urceni bezpeéné metody zvedani zkontrolujte - d
hmotnost ménice, viz kapitola 8.9 Jmenovité

e

vykony, hmotnost a rozméry. T
. Zkontrolujte, zda je zvedaci zafizeni vhodné pro a
dany ucel.
. V piipadé potieby zajistéte kladkostroj, jefab b

nebo vysokozdvizny vozik s dostate¢nou nosnosti

Femisténi manic Obrézek 3.4 Horni a dolni montazni otvory (viz
pro premisteni menice.

kapitola 8.9 Jmenovité vykony, hmotnost a rozméry)
. Pro zvedani pouzijte zvedaci oka (pokud je jimi

ménic vybaven).

Montaz

1. Zkontrolujte, zda ma montazni plocha
dostatecnou nosnost. Ménice kmitoctu lze f
instalovat vedle sebe.

130BA715.12

2. Méni¢ umistéte co nejblize k motoru. Kabely pro

pfipojeni motoru by mély byt co nejkratsi. \/

3. Aby bylo zajisténo proudéni vzduchu pro
chlazeni, nainstalujte méni¢ vertikdlné na pevny a
rovny podklad nebo na volitelnou zadni desku.

4. Pro montéaz na sténu pouzijte drazkované
montazni otvory (pokud je jimi méni¢ vybaven). |

Obrazek 3.5 Horni a dolni montazni otvory (B4, C3, C4)

12 Danfoss A/S © 01/2015 VSechna prava vyhrazena. MG20MC48



Elektricka instalace

Navod k pouzivani

4 Elektricka instalace

4.1 Bezpecnostni pokyny

Obecné bezpecnostni pokyny najdete v &asti
kapitola 2 Bezpecnost.

AVAROVANI

INDUKOVANE NAPETI

Indukované napéti z vystupnich motorovych kabel
vedenych spole¢né by mohlo nabit kondenzétory
zafizeni i pfi vypnutém a zablokovaném zafizeni. Pokud
by nebyly kabely vedeny samostatné, nebo by nebyly
pouzity stinéné kabely, hrozi nebezpeé¢i smrti nebo
vazného urazu.

. Vedte vystupni motorové kabely samostatné
nebo

. Pouzijte stinéné kabely.

AUPOZORNENI

NEBEZPECi URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM
Méni¢ mize v ochranném vodic¢i generovat stejnosmérny
proud. Pfi nedodrzeni nasledujiciho doporuceni nemusi
proudovy chrani¢ poskytovat predpokladanou ochranu.

. Pokud je jako ochrana proti Urazu elektrickym
proudem pouzit proudovy chrani¢, smi byt
pouzit na strané napajeni pouze chrani¢ typu B.

Ochrana proti nadproudu

o Pfi poufZiti s vice motory jsou zapottebi dalsi
ochrannd zafizeni, napfiklad ochrana proti zkratu
nebo tepelnd ochrana motoru mezi ménicem
kmito¢tu a motorem.

. K zajisténi ochrany proti zkratu a nadproudu jsou
zapotiebi pojistky na vstupu. Jestlize neni ménic
opatfen pojistkami z vyroby, musi je zajistit
montazni firma. Informace o maximélni dimenzaci
pojistek naleznete v kapitola 8.8 Pojistky a jistice.

Typ a jmenovité hodnoty vodica

. Veskerd kabeldz musi vyhovovat platnym
narodnim a mistnim predpisdm pro prirezy
kabell a okolni teplotu.

. Doporuceni ohledné napajeciho kabelu: Médény
vodi¢ pro teplotu min. 75 °C.

Doporucené rozméry a typy vodi¢li naleznete v ¢asti
kapitola 8.1 Elektrické tdaje a kapitola 8.5 Specifikace kabel.

4.2 Instalace vyhovujici EMC

Pro zajisténi instalace vyhovujici EMC dodrzujte pokyny
uvedené v Casti kapitola 4.3 Uzemnéni, kapitola 4.4 Schéma
zapojeni, kapitola 4.6 Pfipojeni motoru a kapitola 4.8 Ridici
kabely.

4.3 Uzemnéni

AVAROVANI

NEBEZPECi SVODOVEHO PROUDU

Svodové proudy jsou vyssi nez 3,5 mA. Pfi nespravném
uzemnéni ménice hrozi nebezpeci smrti nebo vazného
urazu.

. Zajistéte spravné uzemnéni zarizeni
opravnénym elektrikarem.

Zajisténi elektrické bezpecnosti

. Uzemnéte méni¢ kmitoctu dle platnych norem a
smérnic.

. Pro napdéjeci, motorové a fidici kabely je tfeba
pouzit vyhrazené zemni vodice.

. Neuzemnujte jeden méni¢ kmitoctu pomoci
druhého prostrednictvim ,zfetézeni”.

. Zemnici vodi¢ by mél byt co nejkratsi.

. Dodrzujte pozadavky na zapojeni vyrobce
motoru.

. Minimalni prafez kabelu: 10 mm? (nebo 2
predepsané uzemnovaci vodi¢e zakoncené
oddélené).

Instalace v souladu s elektromagnetickou kompatibilitou

. Zajistéte elektricky kontakt mezi stinénim kabelu
a krytem ménice kmito¢tu pomoci kovovych
kabelovych prichodek nebo pomoci svorek na
zatizeni (viz kapitola 4.6 Pripojeni motoru).

. Pouzijte staceny kabel pro snizeni elektrického
rudeni.

. Nepouzivejte skroucené konce.

OZNAMENI!

VYROVNANI POTENCIALU

Pokud je zemni potencial mezi méni¢em kmitoctu a
systémem odlisny, mize dochazet k elektrickému ruseni.
Nainstalujte vyrovnavaci kabely mezi komponenty
systému. Doporuceny priiez kabeld: 16 mm?

MG20MC48
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Elektricka instalace VLT® AQUA Drive FC 202

4.4 Schéma zapojeni

ON=Sepnuto
Z| OFF=Rozepnuto

o
rrIrrr ~
A A A T 9
3fazové ;e %
napéjeni "o H @
=
X4 ]E
T Motor =
. = Spinany zdroj
Meziobvod [ L ) napéjenf .
B Brzdny
rezistor
50 (+10V OUT)
+10V DC
5201
0/-10V DC 53 (AIN)
-+10VDC [ o
o | oo
0/-10V DC =
54 (AIN _
Z+10VDC [ (AIN) +10VDC 240V AC,2A
0/4-20 mA
55 (COM A IN)
o — -7
/ 12 (+24V OUT)
\ 240V AC,2A
/
! 13 (+24 V OUT)
o) P5-00 400V AC,2 A
| I 2avinen)
f | 180N :'M 0V (PNP)
! | " 24V(NPN) o
| I 19(DIN) :‘X} 0V (PNP) (COM A OUT) 39 Analogovy vystup
| | (AOUT) 42 0/4-20 mA
‘ | RES (COMDIN) ), [
\ __ 24V(NPN)
| | Y727 (DIN/OUT) 0V (PNP)
\ \
\ \

| ___ 24V (NPN)
I 29 (DIN/OUT) :'M 0V (PNP)
| | 24V ‘

| \ | Rozhrani (N RS-485) 69 RS-485
\ | \ | __ 24V(NPN) RS-485 s
] T 1 32ON 0V (PNP) (P RS-485) 68
‘ 24V (NPN) b
/71; 77 ;7 33DIN) :'X} 0V (PNP) (COMRS-485) 61 L ssasi
L :zemé

T 37 (DIN)

Obrazek 4.1 Schéma zakladniho zapojeni

A = analogové, D = digitélni
*Svorka 37 (volitelné) je pouzita pro bezpecné vypnuti momentu. Pokyny k instalaci s bezpe¢nym vypnutim momentu

naleznete v Ndvodu k pouZivdni bezpe¢ného vypnuti momentu pro ménice kmitoctu Danfoss VLT®.
**Nepripojujte stinéni kabeld.
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%
130BD529.12

—
ok
T
T
o
9
10
L1
L2 [
L3
PE
1 PLC 6 Kabelova prichodka
2 Méni¢ kmitoctu 7 Motor, tfifazovy a PE
3 Vystupni stykac 8 Sit, trifazova a zesilené PE
4 Uzemniovaci lidta (PE) 9 Ridici kabely
5 Izolace kabelu (obnazend) 10 Vyrovnani min. 16 mm?

Obrazek 4.2 Elektrické zapojeni vyhovujici EMC

MG20MC48 Danfoss A/S © 01/2015 VSechna prava vyhrazena. 15



Dt

Elektricka instalace

VLT® AQUA Drive FC 202

OZNAMENI!
EMC RUSENI

Pouzijte stinéné kabely pro kabely k motoru a fidici
kabely a samostatné kabely pro napajeni, kabely k
motoru a fidici kabely. Pokud by nebyly napdjeci,
motorové a fidici kabely izolovany, vysledkem by mohlo
byt nezadouci chovani nebo horsi vykon zafizeni. Mezi
napajecimi, motorovymi a fidicimi kabely musi byt
minimalni vzdalenost 200 mm.

4.5 Pristup

. Sundejte kryt pomoci Sroubovéku (viz
Obrdzek 4.3) nebo povolte upeviiovaci srouby (viz
Obrdzek 4.4).

130BT248.10

Obrazek 4.3 Pristup k zapojeni pro kryti IP20 a 1P21

130BT334.10

Obrazek 4.4 Pristup k zapojeni pro kryti IP55 a IP66

Utdhnéte Srouby krytu pomoci utahovacich momenta
uvedenych v Tabulka 4.1.

Kryti IP55 IP66
A4/A5 2 2
B1/B2 2,2 2,2
c1/C2 2,2 2,2

U A2/A3/B3/B4/C3/C4 se neutahuji zddné Srouby.

Tabulka 4.1 Utahovaci moment pro kryty [Nm]

4.6 Pfipojeni motoru

AVAROVANI

INDUKOVANE NAPETI

Indukované napéti z vystupnich motorovych kabeli
vedenych spole¢né by mohlo nabit kondenzatory
zatizeni i pfi vypnutém a zablokovaném zafizeni. Pokud
by nebyly kabely vedeny samostatné, nebo by nebyly
pouzity stinéné kabely, hrozi nebezpedi smrti nebo
vazného urazu.

. Vedte vystupni motorové kabely samostatné nebo
. Pouzijte stinéné kabely.

. Pfi dimenzovani kabell je tieba dodrzet piislusné
narodni a mistni predpisy. Max. velikosti kabel(
naleznete v kapitola 8.1 Elektrické udaje.

. Dodrzujte pozadavky na zapojeni vyrobce
motoru.

. Drazky pro motorové kabely nebo pfistupové
panely jsou pfipraveny u zakladny kryti IP21
(NEMA1/12) a u zafizeni s krytim vyssim.

. Mezi ménic¢ kmito¢tu a motor nezapojujte
startovaci zafizeni nebo zafizeni ménici pély
(napf. motor Dahlander nebo indukéni motor s
kluznym krouzkem).

Postup

1 Odstranite ¢ast vnéjsi izolace kabelu.

2. Zasunte obnazeny vodi¢ pod kabelovou svorku,
aby bylo zajisténo mechanické upevnéni a
elektricky kontakt mezi stinénim kabelu a zemi.

3. Zapojte zemnici vodi¢ do nejbliz3i zemnici svorky
podle pokyn( k uzemnéni uvedenych v
kapitola 4.3 Uzemnéni, viz Obrdzek 4.5.

4, Pripojte kabel tfifazového motoru ke svorkam 96
(U), 97 (V) a 98 (W), viz Obrdzek 4.5.

5. Dotahnéte svorky podle informaci v

kapitola 8.7 Utahovaci momenty kontaktu.

16 Danfoss A/S © 01/2015 VSechna prava vyhrazena.
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4.7 Sitové pfipojeni

. Dimenzujte kabely podle vstupniho proudu
ménice kmitoctu. Max. velikosti kabell naleznete
v Casti kapitola 8.1 Elektrické udaje.

130BD531.10

. Pii dimenzovani kabell je tieba dodrzet piislusné
narodni a mistni pfedpisy.

Postup

1. Pripojte 3fazovy napdjeci kabel ke svorkam L1, L2
a L3 (viz Obrdzek 4.6).

2. V zavislosti na konfiguraci zafizeni bude napajeci
kabel pfipojen ke svorkam sitového napajeni
nebo k odpojeni vstupu.

3. Uzemnéte kabel podle pfilozenych pokyn( pro
uzemneéni v kapitola 4.3 Uzemnéni.

4. Pfi napdjeni z izolovaného sitového zdroje (sité IT
nebo volny trojuhelnik) nebo ze sité TT/TN-S s
uzemnénou zilou (uzemnény trojuhelnik)
zkontrolujte, zda je parametr 14-50 RFI filtr
nastaveny na [0] Vypnuto, aby se zabranilo
poskozeni stejnosmérného meziobvodu a omezily
se zemni kapacitni proudy podle normy IEC
61800-3.

4.8 Ridici kabely

Obrazek 4.5 Pripojeni motoru

Na obrazku Obrdzek 4.6 je uvedeno napdjeni, pfipojeni
motoru a uzemnéni pro zdkladni ménice kmitoctu. . Izolujte v ménici kmitoctu Fidici kabely od
Skutec¢né konfigurace se méni podle typu zafizeni a vykonovych komponent.

volitelného vybavent. e Pokud je méni¢ kmito¢tu pipojen k termistoru,

musi byt fidici kabely termistoru stinéné a
zesilené/dvojité izolované. Doporucujeme pouzit
napajeci napéti 24 V DC.

130BB920.10

4.8.1 Typy ridicich svorek

Na obrazcich Obrdzek 4.7 a Obrdzek 4.8 jsou snimatelné
konektory ménice kmitoctu. Funkce svorek a vychozi
nastaveni jsou souhrnné uvedeny v Tabulka 4.2.

130BB921.11

Obrazek 4.6 Priklad zapojeni motoru, sité a uzemnéni

Obrazek 4.7 Umisténi fidicich svorek

MG20MC48 Danfoss A/S © 01/2015 V3echna prava vyhrazena. 17
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1 o Popis svorky
12 13 18 19 27 29 32 33 20 37 |
CCOJCJCaCJCdCCcCcd g g
0000000000z ’ ’
OQO0O0OO0O0OOOOOO|=m Vychozi
s s [ s [ s s [ s [ o ) s s [ s ) [
2 3 Svorka Parametr nastaveni Popis
% %, %, %, % F:OOI %, %‘, %, 42 6-50 Otacky 0- Programovatelny
000 000000 max. analogovy vystup. 0-20
220 (220000 mA nebo 4-20 mA pfi
Obrazek 4.8 Cisla svorek max. odporu 500 Q.
50 - +10 V DC Analogové napdjeci
napéti 10 V DC pro
. Konektor 1 obsahuje ¢tyfi programovatelné pOte'?c'ometr nebo
svorky digitalnich vstupd, dvé daldi digitalni _ termistor. Max. 15 mA
svorky, které Ize naprogramovat jako vstup nebo Zadana Analogovy vstup. Pro
vystup, svorku napéjeciho napéti 24 V DC a 53 61 hodnota napéti nebo proud.
spole¢nou svorku pro ptipadné napéti 24 V DC ze 54 6-2 Zpétna vazba | Pfepinace A53 a A54
zafizeni zakaznika. voli mA nebo V.
. 55 - Spole¢na pro analogovy
. Konektor 2 obsahuje svorky (+)68 a (-)69 pro
fipojeni sériové komunikace RS-485 VStp
fipojeni sériové -485.
pripojen 1oV Sériova komunikace
. Konektor 3 obsahuje 2 analogové vstupy, 1 61 B Integrovany RC filtr pro
analogovy vystup, napajeci napéti 10 V DC a stinéni kabeld. POUZE
spolecné svorky pro vstupy a vystupy. pro pfipojeni stinéni pii
e Konektor 4 je USB port pro vyuziti s Software pro potizich s EMC.
nastavovani MCT 10 68 (+) 8-3 Rozhrani RS-485.
69 (-) 8-3 Vypina¢ fidici karty pro
Popis svorky odpor zakonceni.
Relé
Vychozi 01, 02, 03 5-40 [0] [[9] Poplach Reléovy vystup formatu
Svorka Parametr | nastaveni Popis 04, 05,06 [ 5-40 [1] |[5] Béh C. Pro AC nebo DC
Digitalni vstupy nebo vystupy napéti a odporové
12,13 - +24VDC | Napajeci napéti 24 V nebo indukeni zatizeni.
DC pro digitaIni vstu
P i 9 L i Tabulka 4.2 Popis svorky
a externi snimace.
Maximalni Wstupni .
aximaini vystupni DaIs| svorky:
proud 200 mA pro
vetkeré 24V zatéze. . 2 reléové vystupy formatu C. Umisténi vystupt
18 510 18] Start zévisi na konfiguraci ménice.
19 5-11 [0] Bez funkce| =~ | . Svorky jsou umisténé na integrovaném volitelném
DigitaIni vstupy. B o, ) o
32 5-14 [0] Bez funkce vybaveni. Podivejte se do ndvodu pfislusného
33 5-15 [0] Bez funkce doplnku.
27 5-12 [2] Dobéh,
inv. Pro digitaIni vstup nebo 4.8.2 Pripojeni k fidicim svorkam
29 5-13 [14] vystup. Vychozi
Konstantni | nastaveni je vstup. Konektory fidicich svorek je mozné od ménice kmitoctu
otacky odpojit, aby se usnadnila instalace (viz Obrdzek 4.9).
20 - Spole¢na pro digitalni
vstupy a 0V potencial ZNAMENI
24V napdjeni. - - y i . . . i
37 - Bezpecne R|,d|«:| kal:,>ely by m:ely byt co r?ej‘krat'5| a oddelvenel od
. . vykonovych kabelQ, aby se minimalizovalo ruseni.
vypnuti Bezpecny vstup
momentu (volitelné). Pouzito pro
(STO) sTO. 1. Rozevrete kontakt zasunutim malého Sroubovaku
Analogové vstupy a vystupy do drazky nad kontaktem a zatlacte Sroubovéak
39 - Spole¢na pro analogovy mirné nahoru.
vystup
18 Danfoss A/S © 01/2015 VSechna prava vyhrazena. MG20MC48
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o
y
[a)]
[}
3
Obrazek 4.9 Pipojeni fidicich kabela
2. Zasunite do kontaktu odizolovany fidici kabel.
3. Vytdhnéte Sroubovak. Tim zajistite fidici kabel v

kontaktu.

4. Zkontrolujte, zda kontakt pevné drzi. Volné fidici
kabely mohou zpUsobit poruchu zafizeni nebo
zhor3eni vykonu.

V kapitola 8.5 Specifikace kabelti najdete velikosti vodicu
fidicich svorek a v kapitola 6 Priklady nastaveni aplikaci
najdete obvyklé zapojeni fidicich kabell.

4.8.3 Zapnuti motorického rezimu (svorka
27)

Aby ménic¢ kmitoctu fungoval s pouzitim vychozich
naprogramovanych hodnot, je tfeba umistit propojku mezi
svorky 12 (nebo 13) a 27.

. DigitaIni vstupni svorka 27 je ur¢ena pro pfijem
pfikazu zablokovani od externiho zdroje 24 V DC.

. Pokud neni blokovaci zafizeni pouzito, zapojte
propojku mezi fidici svorku 12 (doporuceno) nebo
13 a svorku 27. Propojka zajisti na svorce 27
signal interniho napéti 24 V.

. Pokud se na stavovém fadku v dolni c¢asti panelu
LCP zobrazi zprava AUTOMATICKY VOLNY DOBEH,
znamena to, Zze ménic je pfipraven k provozu, ale
chybi vstupni signdl na svorce 27.

. Pokud je do svorky 27 zapojeno volitelné
vybaveni instalované béhem vyroby, zapojeni
neodpojuijte.

4.8.4 Volba napétového nebo proudového
vstupu (prepinace)

Analogové vstupni svorky 53 a 54 umozniuji nastaveni
vstupniho signalu jako napétovy (0 az 10 V) nebo
proudovy (0/4 az 20 mA).

Vychozi nastaveni parametrii:
. Svorka 53: Signal zadané hodnoty otacek v
rezimu bez zpétné vazby (viz
parametr 16-61 Svorka 53, nastaveni prepinace).

. Svorka 54: Signal zpétné vazby v rezimu se
zpétnou vazbou (viz parametr 16-63 Svorka 54,
nastaveni prepinace).

OZNAMENI!

Pred zménou pozic pfepinacii odpojte napdjeni ménice
kmitoctu.

1. Odstrarite ovladaci panel LCP (viz Obrdzek 4.10).

2. Odstrarite veskeré volitelné vybaveni zakryvajici
pfepinace.

3. Pfepinaci A53 a A54 vyberte typ signalu. U voli
napétovy, | voli proudovy.

130BD530.10

BUSTER,
OFF-ON
@

Obrazek 4.10 Umisténi prepinacd svorek 53 a 54

Chcete-li spustit Bezpec¢né vypnuti momentu, je zapotrebi
zapojeni dalSich kabel do ménice kmitoctu. Dalsi
informace naleznete v Ndvodu k pouZivdni Bezpecného
vypnuti momentu VLT®.

MG20MC48
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4.8.5 Sériova komunikace RS485

Pfipojte kabely sériové komunikace RS485 ke svorkam
(+)68 a (-)69.

. Pouzivejte stinény kabel sériové komunikace
(doporuceno).

. Informace o spravném uzemnéni naleznete v
kapitola 4.3 Uzemneéni.

e
g
3
o
() i
RS-485
Obrazek 4.11 Schéma zapojeni sériové komunikace
Pro zékladni nastaveni sériové komunikace zvolte
nasledujici polozky:
1. Typ protokolu v parametr 8-30 Protokol.
2. Adresu ménice kmitoctu v parametr 8-31 Adresa.
3. Pfenosovou rychlost v parametr 8-32 Pfenosovd
rychlost.

. V ménici kmitoctu jsou interné obsazeny dva
komunika¢ni protokoly.

Danfoss FC
Modbus RTU

. Funkce Ize naprogramovat dalkové pomoci
softwaru protokolu a pfipojeni RS485 nebo ve
skupiné parametr(i 8-** Kom. a doplriky.

. Zvolenim konkrétniho komunika¢niho protokolu
se zméni rlzné vychozi nastaveni parametrd tak,
aby odpovidalo specifikacim protokolu, a dale
zacnou byt dostupné dalsi parametry specifické
pro dany protokol.

. K dispozici jsou volitelné karty pro ménic
kmitoctu s dalsimi komunikacnimi protokoly.
Pokyny k instalaci a provozu naleznete v
dokumentaci k volitelné karté.
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4.9 Seznam kontrol pred dokoncenim instalace

Pfed dokoncenim instalace ménice zkontrolujte celou instalaci podle Tabulka 4.3. Dokoncené polozky zaskrtnéte.

Kontrolovana Popis %
polozka
Pomocné vybaveni | e Vyhledejte pomocné vybaveni, prepinace, odpojovace nebo pojistky i jistice, které mohou byt umistény
na napajeci strané ménice nebo na vystupu do motoru. Zkontrolujte, zda jsou pfipraveny na provoz pfi
plnych otackach.
e Zkontrolujte funkci a instalaci ¢idel pouzitych pro zajisténi zpétné vazby ménice kmitoctu.
e Odstrante z motorl veskeré kondenzatory pro korekci Gciniku.
e Nastavte veskeré kondenzétory pro korekci tciniku na strané sité a zajistéte, aby byly tlumeny.
Vedeni kabelli e \Vedte motorové kabely a fidici kabely oddélené ve tfech samostatnych kovovych trubkéach kvili zajisténi
izolace vysokofrekvencniho ruseni.
Ridici kabely e Zkontrolujte, zda nejsou poldmané nebo poskozené kabely a uvolnéné konektory.
e Zkontrolujte, zda jsou fidici kabely izolovany od napdjecich a motorovych kabell kvali potlaceni Sumu.
e V pfipadé potieby zkontrolujte napétovy zdroj signald.
Doporu¢ujeme pouZzit stinény kabel nebo kroucenou dvoulinku. Zkontrolujte spravné zakonceni stinéni.
Volny prostor pro e Nad a pod méni¢em musi byt dostate¢ny volny prostor pro zajisténi proudéni vzduchu pro chlazeni, viz
zajisténi chlazeni kapitola 3.3 Montdz.
Okolni podminky e Zkontrolujte, zda jsou splnény pozadavky na okolni podminky.
Pojistky a jistice o Zkontrolujte spravnost pojistek a jisticu.
o Zkontrolujte, zda jsou viechny pojistky pevné usazeny a jsou provozuschopné a zda jsou viechny jistice
rozpojené.
Uzemnéni e Zkontrolujte, zda jsou kontakty zemniho vodice tésné dotazené a nejsou zoxidované.
Pouziti kabelovodu nebo pfipevnéni zadniho panelu ke kovovému povrchu neni povazovano za dostate¢né
uzemnéni.
Vstupni a vystupni | e Zkontrolujte dotazenost kontakt(.
kabely e Zkontrolujte, zda jsou motorové a sitové kabely vedeny v samostatnych kabelovodech nebo jako
samostatné stinéné kabely.
Vnitfek panelu e Vnitfek ménice nesmi byt znecistény, zaneseny ottepy, vihky nebo zkorodovany.
e Zkontrolujte, zda je méni¢ namontovan na nenatifeném, kovovém povrchu.
Prepinace e Zkontrolujte, zda jsou vSechny prepinace a odpojovace ve spravné pozici.
Vibrace e Méni¢ musi byt pevné pfipevnén a v pfipadé potieby musi byt pouzity tlumici podlozky.
o Viimejte si jakychkoli neobvyklych vibraci.
Tabulka 4.3 Seznam kontrol pfed dokoncenim instalace
POTENCIALNI NEBEZPECI V PRIPADE VNITRNi ZAVADY
Pfi nespravném zavieni ménic¢e kmitoctu hrozi nebezpeci urazu.
. Pred pfipojenim k el. siti zkontrolujte, zda jsou viechny bezpecnostni kryty na misté a pevné utazené.
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5 Uvedeni do provozu

5.1 Bezpeclnostni pokyny

Obecné bezpecnostni pokyny najdete v &asti
kapitola 2 Bezpecnost.

AVAROVANI

VYSOKE NAPETI

Po pfipojeni k el. siti je v ménicich kmitoctu pfitomno
vysoké napéti. Pokud by instalaci, spusténi a udrzbu
neprovadéla kvalifikovana osoba, hrozi nebezpeci smrti
nebo vazného urazu.

. Instalaci, spusténi a idrzbu smi provadét pouze
kvalifikovany personal.

Pfed zapnutim napajeni:
1. Zavrete spravné kryt.

2. Zkontrolujte, zda jsou vsechny kabelové
prichodky pevné dotazené.

3. Napajeni méni¢e musi byt VYPNUTO a
zablokovano. Nespoléhejte na to, ze odpojovace
ménice zajisti izolaci napdjeni.

4, Zkontrolujte, zda na vstupnich svorkach L1 (91),
L2 (92) a L3 (93) neni napéti, faze—faze a faze-
zemé.

5. Zkontrolujte, zda na vystupnich svorkach 96 (U),
97 (V) a 98 (W) neni napéti, faze-faze a faze—
zemé.

6. Potvrdte trvalou funkci motoru méfenim
ohmickych (Q) hodnot na svorkach U-V (96-97),
V-W (97-98) a W-U (98-96).

7. Zkontrolujte, zda je spravné uzemnén ménic
kmitoctu i motor.

8. Zkontrolujte, zda nejsou na ménici kmitoctu
uvolnéné kontakty na svorkach.

9. Zkontrolujte, zda napdjeci napéti odpovida napéti
ménic¢e kmitoc¢tu a motoru.

5.2 Napajeni

Zapnéte napajeni ménice kmitoctu ndsledujicim postupem:

1. Zkontrolujte, zda napdjeci napéti nekolisa o vice
nez 3 %. Pokud tomu tak neni, napravte
nesymetrii vstupniho napéti predtim, nez budete
pokracovat. Po opravé napéti opakujte postup.

2. Zkontrolujte, zda zapojeni jakéhokoli volitelného
vybaveni odpovida aplikaci.

3. Zkontrolujte, zda jsou viechna ovladana zafizeni
VYPNUTA (poloha OFF). Dvefe panelu jsou
zaviené nebo kryty pevné pfipevnéné.

4,  Zapnéte méni¢. Méni¢ NESPOUSTEJTE. U ménic
vybavenych odpojovacem prepnéte odpojova¢ do
polohy ON.

5.3 Ovladani pomoci ovladaciho panelu
LCP

5.3.1 Ovladaci panel LCP

Ovladaci panel (LCP) je kombinaci displeje a kldvesnice na
pfedni strané ménice.

Panel LCP ma nékolik uzZivatelskych funkci:
. Spusténi, zastaveni a fizeni otacek, pokud ménic
pracuje v rezimu mistniho ovladani.

. Zobrazeni provoznich dat, stav(, vystrah a
upozornéni.

. Programovani funkci ménice kmitoctu.

. Ruéni vynulovéni ménic¢e kmitoc¢tu po poruse,
pokud neni aktivni automaticky reset.
K dispozici je také volitelny numericky panel LCP (NLCP).
Panel NLCP pracuje podobné jako panel LCP. Podrobné
informace o pouziti panelu NLCP najdete v pfislusné
Pfiru¢ce programatora.

OZNAMENI!

Pfi uvadéni do provozu pomoci pocitace nainstalujte
Software pro nastavovani MCT 10. Software lze stahnout
(zakladni verze) nebo objednat (rozsifena verze,
objednaci ¢islo 130B1000). Dalsi informace a soubory ke
stazeni najdete na www.danfoss.com/BusinessAreas/
DrivesSolutions/Software+MCT10/MCT10+Downloads.htm.

5.3.2 Usporadani panelu GLCP

Ovladaci panel GLCP je rozdélen na ctyfi funkeni skupiny
(viz Obrdzek 5.1).

A. Oblast displeje
B. Tlacitka menu displeje
C. Navigacni tlacitka a kontrolky (LED diody)

D. Ovladaci tlacitka a reset
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Obrazek 5.1 Graficky ovladaci panel (GLCP)

A. Oblast displeje

Oblast displeje se rozsviti, kdyz je do ménic¢e kmitoctu
pfivedeno sitové napéti nebo kdyz je napajen prostied-
nictvim svorky stejnosmérné sbérnice nebo externiho 24V
zdroje. Informace zobrazené na panelu LCP Ize upravit
podle uzivatelské aplikace. MozZnosti se voli v rychlém
menu Q3-13 Nastaveni displeje.

Tlacitko Funkce

8 |Main Menu
(Hlavni menu) [ telnym parametrdm.

Umoziuje pfistup ke viem programova-

9 [Alarm Log Zobrazi seznam aktudlnich vystrah,
(Pamét poslednich 10 poplachd a protokol udrzby.
poplach()

Tabulka 5.2 Legenda k Obrdzek 5.1, tla¢itka menu displeje

C. Navigacni tlacitka a kontrolky (LED diody)

Navigacni tlacitka slouzi k programovani funkci a k
pohybovani kurzorem. Navigacni tlacitka rovnéz umoznuji
ovladani otacek v mistnim ovladani. V této oblasti jsou
také umistény tfi stavové kontrolky ménice kmitoctu.

Tlacitko Funkce

10 |Back (Zpét) |Vrati vas k predchozimu kroku nebo seznamu
ve struktufe menu.

11 |Cancel Zrusi posledni zménu nebo piikaz, pokud
(Storno) dosud nedoslo ke zméné zobrazeni.
12 |Info Stisknutim zobrazite definici zobrazené
funkce.
13 [Naviga¢ni |Pomoci ¢ty navigacnich tlacitek mazete
tlacitka prechazet mezi polozkami menu.
14 [OK Pouziva se pro pristup ke skupindm

parametrd nebo k provedeni vybéru.

Tabulka 5.3 Legenda k Obrdzek 5.1, navigacni tlacitka

Kontrolka |Barva Funkce
15 |On Zelena

Kontrolka ON se rozsviti, kdyz je
do ménice kmitoctu ptivedeno
sitové napéti, nebo kdyz je
napajen prostiednictvim svorky
stejnosmérné sbérnice, nebo z
externiho 24V zdroje.

16 [Warn Zluta Kdyz je spInéna podminka
Displej Cislo parametru Vychozi nastaveni: vystrahy, rozsviti se zluta kontrolka
1 0-20 Otacky [ot./min] WARN a na displeji se zobrazi
2 0-21 Proud motoru zprava popisujici problém.
3 0-22 Viykon [kW] 17 |Alarm Cervend | P¥ chybovém stavu zaéne blikat
4 0-23 Kmitocet Cervena kontrolka poplachu a
5 0-24 Z&dana hodnota [%)] zobrazi se text k poplachu.

Tabulka 5.1 Legenda k Obrdzek 5.1, oblast displeje

B. Tlacitka menu displeje

Tlac¢itka menu se pouzivaji k nastaveni parametrt
piistupnych pomoci menu, k prepinani rezimt zobrazeni
stavu béhem normalniho provozu a k zobrazeni udaji z
protokolu chybovych stavi.

Tlacitko Funkce

Status (Stav) | Stisknutim zobrazite provozni informace.

Quick Menu |Umoznuje pfistup k programovani

Tabulka 5.4 Legenda k Obrdzek 5.1, kontrolky (LED diody)

D. Ovladaci tlacitka a reset
Ovladaci tlacitka jsou umisténa v dolni ¢asti ovladaciho
panelu.

Tlacitko Funkce
18 |Hand On
(Rucné) mistnim rezimu.

Stisknutim tlacitka spustite méni¢ kmitoctu v

e Externi signal pro zastaveni predany na
fidici vstup nebo ze sériové komunikace

(Rychlé parametr(i pro pocate¢ni nastaveni a k potlaci mistni rezim.
menu) podrobnym pokyniim pro mnoho aplikaci.
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Tlacitko Funkce

19 |Off Zastavi motor, ale neodpoji napajeni ménice
(Vypnuto) kmitoctu.

20 |Auto On Pfepne systém na dalkové ovladani.

(Automatick | e Reaguje na externi povel spusténi
y) predany pomoci fidicich svorek nebo
sériové komunikace.

21 |Reset
(Reset) poplachu.

Vynuluje méni¢ kmito¢tu ru¢né po vymazani

Tabulka 5.5 Legenda k Obrdzek 5.1, ovladaci tlacitka a reset

OZNAMENI!

Kontrast displeje je mozné nastavit stisknutim tlacitka
[Status] (Stav) a tlacitek [A]/[V].

5.3.3 Nastaveni parametru

Spravné naprogramovani pro aplikace casto vyzaduje
nastaveni funkci v nékolika souvisejicich parametrech.
Podrobnosti o parametrech jsou uvedeny v casti
kapitola 9.2 Struktura menu parametrd.

Naprogramovana data se ukladaji do ménice kmitoctu.

. Chcete-li vytvofit zalohu, ulozte data do paméti
ovladaciho panelu LCP.

. Chcete-li stdhnout data do jiného ménice
kmitoctu, pfipojte ovladaci panel LCP k ménici a
stdhnéte ulozena nastaveni.

. Obnoveni vychozich nastaveni nezméni udaje
uloZzené do paméti panelu LCP.

5.3.4 Ukladani a stahovani dat do a z
ovladaciho panelu LCP

1. Pred ukladanim nebo stahovanim dat zastavte
motor stisknutim tlacitka [Off] (Vypnuto).

2. Prejdéte do [Main Menu] (Hlavni menu)
parametr 0-50 Kopirovdni pres LCP a stisknéte
tlacitko [OK].

3. Vyberte moznost [1] Vse do LCP pro ulozeni dat
do panelu LCP nebo vyberte moznost [2] Ve z
LCP pro stazeni dat z panelu LCP.

4, Stisknéte tlacitko [OK]. Zobrazi se ukazatel
pribéhu ukladani nebo stahovani.

5. Stisknutim tlacitka [Hand On] (Ruc¢né) nebo [Auto
On] (Automaticky) obnovte normélni provoz.

5.3.5 Zména nastaveni parametru

Nastaveni parametrd je dostupné k provadéni zmén
pomoci tlacitek [Quick Menu] (Rychlé menu) nebo [Main
Menu] (Hlavni menu). Tlac¢itko [Quick Menu] (Rychlé menu)
umoznuje pfistup pouze k omezenému poctu parametrd.

1. Stisknéte tlac¢itko [Quick Menu] (Rychlé menu)
nebo [Main Menu] (Hlavni menu) na panelu LCP.

2. Stisknutim tlacitek [4] [Y] prochézejte skupiny
parametrd, stisknutim tlacitka [OK] zvolte skupinu
parametrd.

3. Stisknutim tlacitek [A] [Y] prochdzejte parametry,
stisknutim tlacitka [OK] zvolte parametr.

4, Ke zméné hodnoty nastaveni parametru pouzijte
tlacitka [a] [V].

5. Stisknutim tlacitek [«] [>] posunete desetinnou
¢arku, kdyz upravujete parametr s hodnotou
vyjadienou desetinnym ¢islem.

6. Stisknutim tlacitka [OK] potvrdite zménu.

7. Bud' stisknéte dvakrat tlacitko [Back] (Zpét) a
zobrazte Status (Stav), nebo stisknéte jednou
tlacitko [Main Menu] (Hlavni menu) a oteviete
Main Menu (Hlavni menu).

Zobrazeni zmén

Pod Rychlé menu Q5 - Provedené zmény jsou zobrazeny
vSechny parametry, které byly zménény oproti vychozimu
nastaveni.

. V seznamu jsou uvedeny pouze zménéné
parametry aktualni programované sady.

. Parametry, u kterych byly obnoveny vychozi
hodnoty, nejsou uvedeny.

. Zprava Prdzdné oznacuje, Ze nebyly zménény
zadné parametry.

5.3.6 Vychozi nastaveni

OZNAMENI!

Pfi obnoveni vychozich nastaveni hrozi riziko ztraty
zaznamu o programovani, idajich o motoru, lokalizaci a
monitorovani. Chcete-li vytvofit zdlohu, ulozte pred
inicializaci data do ovladaciho panelu LCP.

Obnoveni vychozich hodnot nastaveni parametr(i ménice
kmitoctu se provadi inicializaci ménice. Inicializace se
provadi pomoci parametr 14-22 Provozni reZim
(doporuceno) nebo rucné.

. Pti inicializaci pomoci parametr 14-22 Provozni
reZim se neméni nastaveni ménice kmitoctu, jako
je pocet hodin provozu, volba sériové
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komunikace, nastaveni vlastniho menu, pamét
poruch, pamét poplachid a dalsi sledovaci funkce.

. PFi ru¢ni inicializaci se vymazou viechna data
tykajici se motoru, programovani, lokalizace a
sledovani a obnovi se vychozi nastaveni ménice.

Doporuceny postup inicializace prostfednictvim
parametr 14-22 Provozni reZzim

1. Dvojim stisknutim tlacitka [Main Menu] (Hlavni
menu) oteviete parametry.

2. Prejdéte na polozku parametr 14-22 Provozni rezim
a stisknéte tlacitko [OK].

3. Vlyberte polozku [2] Inicializace a stisknéte tlacitko
[OK].

4, Vypnéte ménic a pockejte, az se displej vypne.
5. Zapnéte ménic.

Béhem spusténi se obnovi vychozi nastaveni parametr.
Spusténi mize trvat o néco déle nez normalné.

6. Zobrazi se poplach 80.

7. Stisknutim tlacitka [Reset] (Reset) se vratte do
provozniho rezimu.

Postup rucni inicializace
1. Vypnéte ménic a pockejte, az se displej vypne.

2. Soucasné stisknéte a pridrzte tlacitka [Status]
(Stav), [Main Menu] (Hlavni menu) a [OK] béhem
zapinani ménice (pfiblizné 5 s nebo az uslysite
cvaknuti a spusti se ventilator).

Béhem spusténi se obnovi vychozi nastaveni parametr(.
Spusténi mize trvat o néco déle nez normalné.

Ru¢ni inicializaci se neobnovi nasledujici informace o
ménici kmitoctu:

. Parametr 15-00 Pocet hodin provozu

. Parametr 15-03 Pocet zapnuti

. Parametr 15-04 Pocet prehrati

. Parametr 15-05 Pocet prepéti

5.4 Zakladni programovani

5.4.1 Uvedeni do provozu se SmartStart

Pravodce SmartStart umoziuje rychlou konfiguraci
zakladnich parametr(i motoru a aplikace.
. P¥i prvnim zapnuti nebo po inicializaci ménice
kmitoctu se privodce SmartStart spusti
automaticky.

. Dokoncete uvedeni ménic¢e kmitoctu do provozu
podle pokynl na displeji. SmartStart Ize kdykoli
znovu spustit zvolenim polozky Rychlé menu Q4 -
SmartStart.

. Informace o uvedeni do provozu bez pouziti
privodce nastavenim SmartStart naleznete v casti
kapitola 5.4.2 Uvedeni do provozu prostiednictvim
[Main Menu] (Hlavni menu) nebo v Prirucce progra-
mdtora.

OZNAMENI!

Pro nastaveni pomoci privodce SmartStart jsou
zapotiebi Udaje o motoru. Pozadované udaje jsou
normalné uvedeny na typovém stitku motoru.

SmartStart nakonfiguruje ménic¢ kmitoctu ve 3 fazich,
pficemz kazda je tvorena nékolika kroky, viz Tabulka 5.6.

Faze Komentar

| i o Programovani, napfiklad
1 | Zékladni programovani
data motoru

Vyberte a naprogramujte
prislusnou aplikaci:
e Jedno cerpadlo/motor

2 | Aplika¢ni sekce * Stfidéni motord

e Zéakladni regulator
kaskady

o Master/podfizeny

i . | Prejdéte na parametry
Funkce z oboru vodarenstvi o i i
3 . aplikaci pro vodarenstvi a
a cerpadla

cerpadla.

Tabulka 5.6 SmartStart, nastaveni ve 3 fazich

5.4.2 Uvedeni do provozu prostfednictvim
[Main Menu] (Hlavni menu)

Doporucené nastaveni parametrl slouzi pro Ucely spusténi
a kontroly. Aplika¢ni nastaveni se mohou lisit.

Tyto Udaje se musi zadavat pfi zapnutém napdjeni, ale
predtim, nez spustite provoz ménice kmitoctu.

1. Stisknéte tlacitko [Main Menu] (Hlavni menu) na
panelu LCP.

2. Pomoci navigacnich tlacitek prejdéte na skupinu
parametr 0-** Provoz/displej a stisknéte tlacitko
[OK].

L
1107 ot./min. 3,84A 1(1)

Hlavni nabidka

130BP066.10

1-** Zatéz/motor
2-** Brzdy
3 - ** Z4dané hodnoty/Rampy

Obrazek 5.2 Main Menu (Hlavni menu)

MG20MC48
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3.

Pomoci navigac¢nich tlacitek prejdéte na skupinu
parametr(i 0-0* Zdkladni nastaveni a stisknéte
tlacitko [OK].

~] ©

0.0% 0.00A 10| =
Operation / Display 0-%%] §
|0-0% Basic Settings | 3
7777777 (23]

0-1% Set-up Operations
0-2% LCP Display
0-3% LCP Custom Readout

Obrazek 5.3 Provoz/displej

Pomoci navigac¢nich tlacitek prejdéte na
parametr 0-03 RegiondlIni nastaveni a stisknéte
tlacitko [OK].

0.0% 0.00A 10
0-0%]

0-03 Regional Settings

130BP088.10

[0] International

Obrazek 5.4 Zakladni nastaveni

10.

Pomoci navigacnich tlacitek zvolte podle potifeby
[0] Mezindrodni nebo [1] Severni Amerika a
stisknéte tlacitko [OK]. (Tim se zméni vychozi
nastaveni fady zakladnich parametr(.)

Stisknéte tlac¢itko [Main Menu] (Hlavni menu) na
panelu LCP.

Pomoci navigacnich tlacitek prejdéte na
parametr 0-01 Jazyk.

Vlyberte jazyk a stisknéte tlacitko [OK].

Pokud je umisténa propojka mezi fidicimi
svorkami 12 a 27, ponechejte

parametr 5-12 Svorka 27, digitdIni vstup na
vychozim tovarnim nastaveni. Jinak zvolte v
parametru parametr 5-12 Svorka 27, digitdlni vstup
hodnotu Bez funkce.

Provedte nastaveni specifickd pro aplikaci v
nésledujicich parametrech:

10a  Parametr 3-02 Minimdlini Zddand hodnota
10b  Parametr 3-03 Max. Zddand hodnota

10c  Parametr 3-41 Rampa 1, doba rozbéhu
10d  Parametr 3-42 Rampa 1, doba dobéhu

10e  Parametr 3-13 Misto Zddané hodnoty.
Podle r. Ru¢né/Automaticky Mistni
Délkova.

5.4.3 Nastaveni asynchronniho motoru

Zadejte nasledujici udaje o motoru. Potfebné informace
naleznete na typovém Stitku motoru.

—_

Parametr 1-20 Vykon motoru [kW] nebo
parametr 1-21 Vykon motoru [HP]

2 Parametr 1-22 Napéti motoru

3 Parametr 1-23 Kmitocet motoru

4. Parametr 1-24 Proud motoru

5 Parametr 1-25 Jmenovité otdcky motoru

Pri spusténi v rezimu fizeni vektoru magnetického toku,
nebo pro optimalni vykon v rezimu VVC*, jsou zapotiebi k
nastaveni nasledujicich parametrd dalsi udaje o motoru.
Potifebné Udaje naleznete na technickém listu motoru (tyto
udaje obvykle nejsou uvedeny na typovém stitku motoru).
Spustte Uplny test AMA pomoci moznosti

parametr 1-29 Autom. pfizptisobeni k motoru, AMA [1]
Zapnout kompl. AMA nebo zadejte parametry ru¢né.
Parametr 1-36 Ztrdty v Zeleze (Rfe) se vzdy zadava rucné.

1. Parametr 1-30 Odpor statoru (Rs)
Parametr 1-31 Odpor rotoru (Rr)

Parametr 1-33 Rozptylovd reaktance statoru (X1)

2
3
4, Parametr 1-34 Rozptylovd reaktance rotoru (X2)
5 Parametr 1-35 Hlavni reaktance (Xh)

6

Parametr 1-36 Ztrdty v Zeleze (Rfe)

Nastaveni specifické pro aplikaci pfi spusténi rezimu
vvct

Rezim VVC* je nejrobustnéjsi fidici rezim. Ve vétsiné situaci
poskytuje optimalni vykon bez dalsi nastaveni. K dosazeni
nejlepsiho vykonu spustte kompletni AMA.

Nastaveni specifické pro aplikaci pfi spusténi rezimu
fizeni vektoru magnetického toku

Rezim fizeni vektoru magnetického toku je preferovany
rezim fizeni pro dosaZeni optimalniho vykonu na hfideli v
dynamickych aplikacich. Provedte test AMA, protoze tento
fidici rezim vyzaduje presné Udaje o motoru. Dle dané
aplikace bude moznd potfeba provést dalsi nastaveni.

Doporuceni tykajici se dané aplikace najdete v Tabulka 5.7.
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Pouziti Nastaveni Naprogramovani udajii o motoru

Aplikace s malou Zachovejte vypocitané hodnoty. Po zvoleni motoru s permanentnim magnetem v ¢asti
setrvacnosti Parametr 1-10 Konstrukce motoru budou aktivni parametry
Aplikace s velkou Parametr 1-66 Min. proud pfi nizkych tykajici se motoru s permanentnim magnetem ve
setrvacnosti otdckdch.

Zvyste proud na hodnotu mezi
vychozi a maximalni podle aplikace.
Nastavte doby rozbéhu a dobéhu
podle aplikace. P¥ili§ rychly rozbéh
zplsobi nadproud nebo piilis vysoky
moment. PFili$ rychly dobéh zplsobi
vypnuti z ddvodu prepéti.

Vysoké zatizeni pfi nizkych | Parametr 1-66 Min. proud pfi nizkych
otackach otdckdch.

Zvyste proud na hodnotu mezi
vychozi a maximalni podle aplikace.

Aplikace bez zatizeni Nastavte parametr 1-18 Min. Current
at No Load, abyste dosahli
plynulejsiho chodu motoru snizenim
kolisdni momentu a vibraci.

Pouze flux vektorové fizeni | Nastavte parametr 1-53 Model Shift
bez ¢idla Frequency.

Pfiklad 1: Pokud motor osciluje pfi 5
Hz a je vyzadovan dynamicky vykon
pfi 15 Hz, nastavte

parametr 1-53 Model Shift Frequency
na 10 Hz.

Priklad 2: Pokud aplikace zahrnuje
zmény dynamického zatizeni pfi
nizkych otackéch, snizte

parametr 1-53 Model Shift Frequency.
Sledujte chovani motoru, abyste
méli jistotu, ze posunuty kmitocet
modelu neni snizen pfilis. Pfiznaky
nevhodného posunuti kmitoctu
modelu jsou oscilace motoru nebo

vypnuti ménic¢e kmitoctu.

Tabulka 5.7 Doporuceni pro aplikace s fizenim vektoru
magnetického toku

5.4.4 Nastaveni motoru s permanentnim
magnetem ve VVC*

OZNAMENI!

Pri fizeni ventilatort a cerpadel pouzivejte pouze motor s
permanentnimi magnety.

Pocate¢ni naprogramovani

1. Aktivujte provoz s motorem s permanentnimi
magnety v par. Parametr 1-10 Konstrukce motoru,
vyberte moznost [1] PM, SPM bez vyn. p.

2. Nastavte parametr 0-02 Jednotka otdcek motoru na
[0] ot./min.

skupindch parametrd 7-2* Data motoru, 1-3* Podr. udaje o

mot. a 1-4*.

Potfebné informace naleznete na typovém stitku motoru a
v technickych udajich k motoru.

Naprogramujte nasledujici parametry v uvedeném pofradi:

1. Parametr 1-24 Proud motoru
Parametr 1-26 Jmenovity moment motoru

Parametr 1-25 Jmenovité otdcky motoru

2
3
4. Parametr 1-39 Pély motoru
5

Parametr 1-30 Odpor statoru (Rs)

Zadejte odpor vinuti statoru (Rs) faze—stfedni
vodi¢. Pokud znate pouze hodnoty faze-faze,
vydélte hodnotu dvéma, abyste ziskali hodnotu
faze—stfedni vodi¢ (hvézda).

6. Parametr 1-37 Indukénost v ose d (Ld)
Zadejte pfimou indukénost motoru s
permanentnim magnetem faze-stredni vodic.
Pokud zndte pouze hodnoty faze-faze, vydélte
hodnotu dvéma, abyste ziskali hodnotu faze-
stfedni vodi¢ (hvézda).

7. Parametr 1-40 Zpétnd elmot. sila pii 1000 ot./min.
Zadejte zpétnou elektromotorickou silu motoru s
permanentnim magnetem pfi mechanickych
otackach 1 000 ot./min (efektivni hodnota).
Zpétna elmot. sila je napéti generované motorem
s PM, kdyZ neni pfipojen ménic a hfidel je
otacena externim pohonem. Zpétna elmot. sila se
obvykle uvadi pro jmenovité otdcky motoru nebo
pro otacky 1 000 ot./min pfi méfeni mezi 2
fazemi. Kdyz neni k dispozici hodnota pro otacky
motoru 1 000 ot./min, vypocitejte sprdvnou
hodnotu nasledovné: Je-li zpétna elektromo-
toricka sila napf. 320 V pfi 1 800 ot./min,
vypocitate ji pro 1 000 ot./min nasledovné:
Zpétna elektromotoricka sila= (Napéti/ot./min)*1
000 = (320/1 800)*1 000 = 178. Tato hodnota
musi byt naprogramovana pro
Parametr 1-40 Zpétnd elmot. sila pri 1000 ot./min..

Test funkce motoru

1. Spustte motor pfi nizkych otac¢kach (100 az 200
ot./min). Jestlize se motor neotaci, zkontrolujte
instalaci, obecné programovani a data motoru.

2. Zkontrolujte, zda rozbéhova funkce v
parametr 1-70 PM Start Mode odpovida
pozadavkim aplikace.
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Detekce rotoru

Tato funkce je doporucenou volbou u aplikaci, kdy motor
startuje z klidového stavu, napf. u ¢erpadel nebo
dopravnikd. U nékterych motord je pfi vyslani impulzu
slySet zvlastni zvuk. Motoru to nijak neuskodi.

Parkovani

Tato funkce je doporucenou volbou u aplikaci, kdy se
motor otaci pomalu, napf. u ventiladtord ve vétrnych
mlynech. parametr 2-06 Parking Current a

parametr 2-07 Parking Time lze nastavit. Zvyste tovarni
nastaveni téchto parametr(i pro aplikace s vysokou
setrvacnosti.

Spustte motor ve jmenovitych otdc¢kach. Pokud aplikace
nebézi pfilis dobfe, zkontrolujte nastaveni motoru s per.
magnety ve VVC*. Doporuceni pro rGzné aplikace najdete v
Tabulka 5.7.

Pouziti Nastaveni

Aplikace s malou parametr 1-17 Voltage filter time

setrvacnosti const. je potfeba zvysit 5x az 10x.
ILoad/IMotor < 5 parametr 1-14 Damping Gain je
potieba snizit,

parametr 1-66 Min. proud pfi nizkych

otdc¢kdch je potieba snizit (< 100 %).

Aplikace s malou Zachovejte vypocitané hodnoty.
setrva¢nosti

50 > lroad/IMotor > 5

Aplikace s velkou parametr 1-14 Damping Gain,
setrvacnosti

ILoad/IMotor > 50

parametr 1-15 Low Speed Filter Time
Const. a parametr 1-16 High Speed
Filter Time Const. je potieba zvysit.

Vlysoké zatizeni pfi nizkych | parametr 1-17 Voltage filter time
otackach const. je potfeba zvysit.
< 30 % (jmenovitych parametr 1-66 Min. proud pfi nizkych
otacek) otdckdch je potreba zvysit (> 100 %
po delsi dobu mize zpusobit

prehiati motoru).

Tabulka 5.8 Doporuceni pro rtizné aplikace

Jestlize motor osciluje v urcitych otadckach, zvyste
parametr 1-14 Damping Gain. Zvy3ujte hodnotu v malych
krocich. V zavislosti na motoru mlze byt vhodna hodnota
tohoto parametru o 10 ¢ o 100 % vy3si nez vychozi
hodnota.

Rozbéhovy moment je mozné nastavit v parametr 1-66 Min.
proud pfi nizkych otdckdch. 100 % zajisti rozbéhovy
moment v hodnoté jmenovitého momentu.

5.4.5 Nastaveni motoru SynRM s VVC*

V této Casti je popsano nastaveni motoru SynRM s VVC*.

Pocatecni naprogramovani

Abyste aktivovali provoz s motorem SynRM, vyberte [5]
Sync. Reluctance (Reluktancni synchronizace) (8) v
parametr 1-10 Konstrukce motoru (pouze pro FC-302).

Naprogramovani udajii o motoru

Po provedeni pocate¢niho naprogramovani budou aktivni
parametry souvisejici s motorem SynRM ve skupinach
parametr 7-2* Data motoru, 1-3* Podr. udaje o mot. a 1-4*
Adv. Motor Data Il (Podr. idaje o mot. ll). Pouzijte udaje na
typovém Stitku motoru a v technickych udajich k motoru
pro naprogramovani nasledujicich parametri v uvedeném
poradi:

1. Parametr 1-23 Kmitocet motoru

2. Parametr 1-24 Proud motoru

3. Parametr 1-25 Jmenovité otdcky motoru
4. Parametr 1-26 Jmenovity moment motoru

Spustte kompletni AMA pomoci moznosti
parametr 1-29 Autom. prizptsobeni k motoru, AMA [1]
Zapnout kompl. AMA nebo zadejte nasledujici parametry
ru¢né:
1. Parametr 1-30 Odpor statoru (Rs)
2 Parametr 1-37 Indukénost v ose d (Ld)
3. Parametr 1-44 d-axis Inductance (Ld) 200% Inom
4 Parametr 1-45 g-axis Inductance (Lq) 200% Inom
5. Parametr 1-48 Inductance Sat. Point

Nastaveni specifické pro aplikaci

Spustte motor ve jmenovitych otdc¢kach. Pokud aplikace
nebézi piilis dobte, zkontrolujte nastaveni VVC* SynRM.
Tabulka 5.9 poskytuje doporuceni pro konkrétni aplikaci:

Pouziti Nastaveni

Aplikace s malou Zvyste parametr 1-17 Voltage filter

setrvacnosti time const. Skrat az 10krat.
ILoad/IMotor < 5 Snizte parametr 1-14 Damping Gain.
Snizte parametr 1-66 Min. proud pfi

nizkych otdckdch (< 100 %).

Aplikace s malou Zachovejte vychozi hodnoty.
setrvacnosti

50 > lioad/IMotor > 5

Aplikace s velkou Zvyste parametr 1-14 Damping Gain,
parametr 1-15 Low Speed Filter Time
Const. a parametr 1-16 High Speed

Filter Time Const.

setrvacnosti
ILoad/IMotor > 50
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Pouziti Nastaveni

Vlysoké zatizeni pfi nizkych | Zvyste parametr 1-17 Voltage filter

otackach time const..
< 30 % (jmenovitych Zvyste parametr 1-66 Min. proud pri
otacek) nizkych otdckdch, abyste nastavili

zabérovy moment. 100% proud
poskytne jako zabérovy moment
jmenovity moment. Tento parametr
nezavisi na parametr 30-20 High
Starting Torque Time [s] a

parametr 30-21 High Starting Torque
Current [%]). Pokud by motor
pracoval s vy$sim proudem nez

100 % po delsi dobu, mohlo by dojit
k jeho prehrati.

Dynamické aplikace U vysoce dynamickych aplikaci
zvyste parametr 14-41 Minimdlini
magnetizace AEO. Nastaveni
parametr 14-41 Minimdlni
magnetizace AEO zajisti dobrou
rovnovahu mezi energetickou
efektivitou a dynamikou. Pomoci
nastaveni parametr 14-42 Minimdini
kmitocet AEO specifikujte minimalni
kmitocet, pfi kterém ma ménic
kmitoctu pouzit minimalni
magnetizaci.

Tabulka 5.9 Doporuéeni pro rizné aplikace

Jestlize motor osciluje v urcitych otackach, zvyste
parametr 1-14 Damping Gain. ZvySujte hodnotu zesileni
tlumeni v malych krocich. V zavislosti na motoru mize byt
optimalni hodnota tohoto parametru o 10 ¢i o 100 % vyssi
nez vychozi hodnota.

5.4.6 Automaticka optimalizace spotieby
(AEO)

OZNAMENI!

AEO neni dulezita pro motory s permanentnimi magnety.

AEO je postup, ktery minimalizuje napéti pfivadéné do
motoru a tim sniZuje spotfebu energie, generovani tepla a
hluk.

Chcete-li aktivovat AEO, nastavte parametr 1-03 Momentovd
charakteristika na [2] Aut. optim. spotfeby mom. komp. nebo
[3] Aut. optim. spotieby kvadr. mom.

5.4.7 Automatické prizplisobeni motoru
(AMA)

AMA je procedura, s jejiz pomoci se dosdhne optimalni
kompatibility ménic¢e kmitoctu a motoru.

. Méni¢ kmitoctu si vytvoli matematicky model
motoru a bude regulovat vystupni proud motoru.
Postup rovnéz testuje symetrii vstupnich fazi
elektrického napajeni. Porovnava charakteristiky
motoru s udaji zadanymi z typového Stitku

motoru. 5

. Béhem spusténi testu AMA se neotadi hridel
motoru a do motoru se neptivadi tocivé pole.

. U nékterych motor(i nebude mozné provést
kompletni test AMA. V takovém piipadé zvolte
moznost [2] Zapnout omez. AMA.

. Pokud je k motoru pfipojen vystupni filtr, zvolte
moznost [2] Zapnout omez. AMA.

. Pokud se objevi vystrahy nebo poplachy,
vyhledejte informace v kapitola 7.4 Seznam
vystrah a poplachd.

. K dosazeni nejlepsich vysledkd provadéjte test na
chladném motoru.

Spusténi testu AMA
1. Stisknutim tlacitka [Main Menu] (Hlavni menu)
oteviete parametry.

2. Prejdéte na skupinu parametr(l 71-** ZdtéZ/motor a
stisknéte tlacitko [OK].

3. Piejdéte na skupinu parametrt 7-2* Data motoru
a stisknéte tlacitko [OK].

4, Pfejdéte na polozku parametr 1-29 Autom. prizpd-
sobeni k motoru, AMA a stisknéte tlacitko [OK].

5. Zvolte moznost [1] Zapnout kompl. AMA a
stisknéte tlacitko [OK].

6. Postupujte podle pokynt na displeji.

7. Test probéhne automaticky a ozndmi své
ukonceni.

8. Podrobné udaje o motoru se zadavaji ve skupiné
parametrl 71-3* Podr. tdaje o mot.

5.5 Kontrola rotace motoru

OZNAMENI!

Hrozi riziko poskozeni ¢erpadel/kompresorti zptisobené
otacenim motoru Spatnym smérem. Pfed spusténim
ménice kmitoctu zkontrolujte smér otaceni motoru.
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Motor se nakratko spusti pfi kmito¢tu 5 Hz nebo pfi
minimalnim kmito¢tu nastaveném v
parametr 4-12 Minimdlni otdcky motoru [Hz].

1. Stisknéte tlacitko [Main Menu] (Hlavni menu).

2. Pfejdéte na polozku parametr 1-28 Kontrola
otdceni motoru a stisknéte tlacitko [OK].

3. Pfejdéte na hodnotu [1] Zapnuto.

Zobrazi se nasledujici text: Pozor! Motor se mozZnd otd¢i
Spatnym smérem.
4. Stisknéte tlacitko [OK].

5. Postupujte podle pokynl na displeji.

OZNAMENI!

Chcete-li zménit smér otaceni motoru, odpojte napajeni
ménice kmitoctu a vyckejte, az se vybiji komponenty.
Zménte zapojeni dvou motorovych kabell ze tii na
strané motoru nebo ménice kmitoctu.

5.6 Mistni test

1. Stisknutim tlacitka [Hand On] (Ru¢né) zadejte
ménici kmitoctu pfikaz mistniho spusténi.

2. Zrychlete méni¢ kmitoctu stisknutim tlacitka [4]
na plné otacky. Posunutim kurzoru doleva od
desetinné ¢arky zrychlite provadéni zmén
zadavani.

3. Vsimejte si jakychkoli potizi se zrychlenim.

4. Stisknéte tlacitko [Off] (Vypnout). Viimejte si
jakychkoli potizi se zpomalenim.
V ptipadé potizi se zrychlovdnim nebo zpomalovanim se
podivejte do Casti kapitola 7.5 Odstrariovdni problémd.

Informace o resetovani ménic¢e kmito¢tu po vypnuti
naleznete v kapitola 7.4 Seznam vystrah a poplachu.

5.7 Spusténi systému

Postup v této casti vyzaduje, aby bylo dokonéeno zapojeni
a programovani aplikace. Doporucujeme provést nésledujici
kroky poté, co bylo dokonceno nastaveni aplikace.

1. Stisknéte tlacitko [Auto On] (Automaticky).

2. Aktivujte externi povel spusténi.
3. Nastavte zadanou hodnotu otacek v rozsahu
otacek.

4. Deaktivujte externi povel spusténi.
5. Zkontrolujte uroven zvuku a vibraci motoru,
abyste se ujistili, Ze systém pracuje spravné.

Pokud se objevi vystrahy nebo poplachy, vyhledejte
informace v kapitola 7.3 Typy vystrah a poplacht nebo
kapitola 7.4 Seznam vystrah a poplachd.
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6 Priklady nastaveni aplikaci

Priklady v této casti maji slouzit jako strucna reference pro
bézné aplikace.

. Neni-li uvedeno jinak, jsou pro nastaveni
parametrli pouzity vychozi hodnoty pro dany
region (zvoleny v parametr 0-03 Regiondlni
nastaveni).

. Parametry pfidruzené ke svorkam a jejich
nastaveni jsou uvedeny vedle schémat.

. Zobrazeno je také pozadované nastaveni
prepinact pro analogové svorky A53 nebo A54.

OZNAMENI!

Kdyz je pouzita volitelna funkce STO, bude mozna tieba
umistit propojku mezi svorky 12 (nebo 13) a 37, aby
méni¢ kmitoctu fungoval s pouzitim vychozich naprogra-
movanych hodnot.

6.1 Priklady aplikaci

6.1.1 Zpétna vazba

Parametry
= Funkce Nastaveni
“§ parametr 6-22 4 mA*
% Svorka 54,
- maly proud
parametr 6-23 [ 20 mA*
Svorka 54,
velky proud
parametr 6-24 | 0*
Svorka 54,
nizkd z. h./
zpétna vazba
parametr 6-25 [ 50*
Svorka 54,
vys. z. h./
) zpétna vazba
A20mA - T Vychozi hodnota
Poznamky/komentare:
D IN 37 je doplnék.

Tabulka 6.1 Analogovy proudovy snimac¢ zpétné vazby

Parametry
o Funkce Nastaveni
§ parametr 6-20 |0,07 V*
é Svorka 54,
2 |nizké napéti
parametr 6-21 |10 V*
Svorka 54,
vysoké napéti
parametr 6-24 | 0*
Svorka 54,
nizka z. h./
zpétna vazba
parametr 6-25 | 50*
Svorka 54, vys.
z. h./zpétna
vazba
* = Vychozi hodnota
0-1ov Poznamky/komentére:

D IN 37 je doplnék.

Tabulka 6.2 Analogovy napétovy snimac zpétné vazby

(3 vodice)
Parametry
° Funkce Nastaveni
E parametr 6-20 0,07 V*
g Svorka 54,
— | nizké napéti
parametr 6-21 (10 V*
Svorka 54,
vysoké napéti
parametr 6-24 | 0*
Svorka 54,
nizkda z. h./
zpétna vazba
parametr 6-25 [50*
Svorka 54, vys.
z. h./zpétnd
vazba
* = Vychozi hodnota
0-10v | Pozndmky/komentare:

A54

D IN 37 je doplInék.

Tabulka 6.3 Analogovy napétovy snimac zpétné vazby

(4 vodice)
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6.1.2 Otacky

-10-+10V

Svorka 53, vys.
z. h./zpétnd
vazba

Parametry

= Funkce Nastaveni
§ parametr 6-10 |[0,07 V*
@ Svorka 53,
= nizké napéti

parametr 6-11 (10 V*

Svorka 53,

vysoké napéti

parametr 6-14 |0 Hz

Svorka 53,

nizkd z. h./

zpétna vazba

parametr 6-15 (50 Hz

* = Vychozi hodnota

Poznamky/komentére:
D IN 37 je doplnék.

A53

Parametry
o Funkce Nastaveni
g parametr 6-10 |[0,07 V*
g Svorka 53,
— | nizké napéti
parametr 6-11 |10 V*
Svorka 53,
vysoké napéti
parametr 6-14 |0 Hz
Svorka 53,
nizkda z. h./
zpétna vazba
parametr 6-15 |1 500 Hz
kO Svorka 53, vys.
z. h./zpétnd
vazba
* = Vychozi hodnota
Poznamky/komentare:

D IN 37 je doplnék.

Tabulka 6.4 Analogova zadana hodnota otacek (napéti)

Parametry

130BB927.10

4-20mA

Funkce

Nastaveni

Tabulka 6.6 Zadana hodnota otacek (pomoci manualniho

potenciometru)

6.1.3 Spusténi/zastaveni

parametr 6-12
Svorka 53, maly
proud

4 mA*

parametr 6-13
Svorka 53,
velky proud

20 mA*

parametr 6-14
Svorka 53,
nizka z. h./

zpétna vazba

0 Hz

parametr 6-15
Svorka 53, vys.
z. h./zpétnd
vazba

50 Hz

* = Vychozi hodnota

Poznamky/komentare:
D IN 37 je doplnék.

Tabulka 6.5 Analogova Zzadana hodnota otacek (proud)

Parametry
° Funkce Nastaveni
é parametr 5-10 [[8] Start*
é Svorka 18,
2 | digitalni vstup
parametr 5-12 [ [7] Externi
Svorka 27, zablokovani
digitalni vstup

* = Vychozi hodnota

Poznamky/komentére:
D IN 37 je doplnék.

Tabulka 6.7 Piikaz ke spusténi nebo zastaveni s externim

zablokovanim
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propojka ke svorce 27 neni
potieba.
D IN 37 je doplnék.

Parametry Parametry
o Funkce Nastaveni o Funkce Nastaveni
§ parametr 5-10 [[8] Start* % Parametr 5-10 |[8] Start*
@ Svorka 18, § Svorka 18,
= digitalni vstup - digitalni vstup
parametr 5-12  [[7] Externi Parametr 5-11 |[52]
Svorka 27, zablokovani Svorka 19, Povoleni
digitalni vstup Digitélni vstup |béhu
* = Vychozi hodnota Parametr 5-12 |[7] Externi
Poznamky/komentare: Svorka 27, zablokovani
Kdyz je par. digitalni vstup
parametr 5-12 Svorka 27, parametr 5-40 |[167] Ptikaz
digitdIni vstup nastaven na Funkce relé startu
hodnotu [0] Bez funkce, aktivni

* = Vychozi hodnota

Poznamky/komentare:
D IN 37 je doplnék.

Tabulka 6.8 Piikaz ke spusténi nebo zastaveni bez externiho

zablokovani

Tabulka 6.9 Povoleni béhu

6.1.4 Externi vynulovani poplachu

Parametry

130BB682.10

Funkce

Nastaveni

Parametr 5-11
Svorka 19,
Digitalni vstup

(1
Vynulovéni

* = Vychozi hodnota

Poznamky/komentare:
D IN 37 je doplnék.

Tabulka 6.10 Externi vynulovani poplachu

MG20MC48
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6.1.5 RS-485

6.1.6 Termistor motoru

Parametry

RS-485

130BB685.10

Funkce Nastaveni

AVAROVANI

Parametr 8-30
Protokol FC*

Parametr 8-31 1*
Adresa

Parametr 8-32 [9600*
Pfenosova

rychlost

* = Vychozi hodnota

Poznamky/komentare:
Ve vyse uvedenych
parametrech vyberte
protokol, adresu a
prenosovou rychlost.
D IN 37 je doplnék.

Tabulka 6.11 Pfipojeni k siti pomoci RS-485

IZOLACE TERMISTORU

Riziko Urazu nebo poskozeni zafizeni.

. Pouzijte pouze termistory se zesilenou ¢i
dvojitou izolaci, aby vyhovély pozadavkim na

izolaci PELV.

Parametry

Funkce Nastaveni

130BB686.12

Parametr 1-90 T

epelnd ochrana

[2] Vypnuti
termistorem
motoru

Parametr 1-93 Z|[1]

droj termistoru | Analogovy

vstup 53

* = Vlychozi hodnota

Poznéamky/komentare:

Kdyz je pouze potieba
zobrazit vystrahu,

parametr 1-90 Tepelnd ochrana
motoru se nastavi na hodnotu
[1] Vystraha termistor.

D IN 37 je doplnék.

Tabulka 6.12 Termistor motoru
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7 Udrzba, diagnostika a odstrariovani problému

Tato kapitola obsahuje pokyny k udrzbé a servisu, stavové
zpravy, vystrahy a poplachy a zadkladni odstrarovani
problém.

7.1 Udrzba a servis

Za normalnich provoznich podminek a profila zatizeni
nevyzaduje méni¢ kmitoc¢tu udrzbu po celou dobu své
Zivotnosti. Abyste predesli poruchdm, nebezpeci a
poskozeni, kontrolujte méni¢ kmitoc¢tu v pravidelnych
intervalech podle provoznich podminek. Opotrebované
nebo poskozené soucasti nahradte origindlnimi nadhradnimi
dily nebo standardnimi dily. Informace ohledné servisu a
podpory naleznete na www.danfoss.com/contact/
sales_and_services/.

AVAROVANI

NEUMYSLNY START

Kdyz je méni¢ kmitoctu pripojen k elektrické siti, stejnos-
mérnému zdroji napajeni nebo sdileni zatéze, motor se
muze kdykoli spustit. Neiumyslny start béhem progra-
movani, servisu nebo opravy mize mit za nasledek smrt,
vazny Uraz nebo poskozeni majetku. Motor se mize
spustit pomoci externiho vypinace, pfikazu sériové
sbérnice, pfivedenym signalem zadané hodnoty z LCP
nebo LOP, prostiednictvim délkového ovladani pomoci
Software pro nastavovani MCT 10 nebo po odstranéni
chybového stavu.

7.2 Stavové zpravy

Kdyz je méni¢ kmitoctu ve stavovém rezimu, ménic
automaticky generuje stavové zpravy, které se zobrazuji v
dolnim radku displeje (viz Obrdzek 7.1).

" E
799RPM 7.83A 36akW | 8
0.000 3

53.2% ”

Auto | | Remote Ramping
Hand Local Stop
off Running
Jogging
Stand by
\
1 2 3

—_

Provozni rezim (viz Tabulka 7.1)

N

Misto zddané hodnoty (viz Tabulka 7.2)

w

Provozni stav (viz Tabulka 7.3)

Obrazek 7.1 Zobrazeni stavu

V tabulkach Tabulka 7.1 az Tabulka 7.3 jsou popsany
zobrazované stavové zpravy.

Off (Vypnuto) Méni¢ kmitoctu nereaguje na fidici signaly,
dokud neni stisknuto tla¢itko [Auto On]

(Automaticky) nebo [Hand On] (Rucné).

Automaticky Ménic¢ kmitoctu je fizen pomoci Fidicich svorek

a/nebo pomoci sériové komunikace.

Rucné Méni¢ kmitoctu se ovlada navigacnimi tlacitky
na panelu LCP. Lokdlni fizeni potlaci povely
zastaveni, vynulovani, reverzace, stejnos-

mérného brzdéni a dalsi signaly.

Tabulka 7.1 Provozni rezim

Dalkova Zé&dana hodnota otacek je dana externimi
signaly, sériovou komunikaci nebo internimi

predvolenymi zadanymi hodnotami.

Mistni Ménic¢ kmitoctu je fizen v rezimu [Hand On]
(Ru¢né) nebo referen¢nimi hodnotami z

panelu LCP.

Tabulka 7.2 Misto zadané hodnoty

Stt. brzda V parametru parametr 2-10 Funkce brzdy byla
zvolena moznost Stfidavd brzda. Stfidava brzda
premagnetizuje motor, aby bylo dosazeno

fizeného zpomaleni.

AMA dokon¢. Automatické prizpusobeni k motoru (AMA)

bylo uspésné dokonceno.

AMA pfipr. Test AMA je pfipraven ke spusténi. Spustte

stisknutim tl. [Hand On] (Ru¢né).
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AMA spusténo

Test AMA probiha.

Brzdéni

Brzdny stfida¢ pracuje. Brzdny rezistor
pohlcuje generovanou energii.

Max. brzdéni

Brzdny stfida¢ pracuje. Bylo dosazeno
vykonového limitu brzdného rezistoru defino-
vaného v parametr 2-12 Mezni brzdny vykon
(kW).

Volny dobéh

o Inverzni volny dobéh byl zvolen jako funkce
digitalniho vstupu (skupina parametrd 5-7*
Digitdlni vstupy). Odpovidajici svorka neni
pfipojena.

e Volny dobéh byl aktivovan sériovou
komunikaci.

Ulozeni vystupu

Vzdélend Zadana hodnota je aktivni a jsou

udrzovany aktudlni otacky.

o Ulozeni vystupu bylo zvoleno jako funkce
digitalniho vstupu (skupina parametr(i 5-7*
Digitdini vstupy). Odpovidajici svorka je
aktivni. Otacky Ize nyni ovlddat pouze
funkcemi svorek Zrychleni a Zpomaleni.

e DrZeni rampy bylo aktivovano sériovou
komunikaci.

PoZadavek na

ulozeni vystupu

Byl vydan povel k uloZeni vystupu, ale motor
zlstane zastaveny, dokud neobdrzi signal
povoleni béhu.

Rizeny dobéh

[1] Rizeny dobéh byl zvolen v

parametr 14-10 Porucha napdi..

o Sitové napéti je pfi chybé sité pod
hodnotou nastavenou v
parametr 14-11 Sitové napéti pri poruse
napdjeni.

e Méni¢ kmitoc¢tu provede Fizeny dobéh
motoru.

UloZeni zadané
hodnoty

UlozZeni zddané hodnoty bylo zvoleno jako
funkce digitalniho vstupu (skupina parametr(
5-1* Digitdini vstupy). Odpovidajici svorka je
aktivni. Méni¢ kmitoctu ulozi aktudini zadanou
hodnotu. Zddanou hodnotu Ize nyni ménit
pouze funkcemi svorek Zrychleni a Zpomaleni.

PoZadavek na
konst. otacky

Byl vydan povel pro konstantni otacky, ale
motor zlstane stat, dokud pres digitalni vstup
neobdrzi signél povoleni béhu.

Velky proud

Vystupni proud ménice je nad limitem
nastavenym v parametr 4-51 Vystraha: velky
proud.

Maly proud

Vystupni proud ménice je pod limitem
nastavenym v parametr 4-52 Vystraha: nizké
otdcky.

Ptidrzny DC
proud

[1] Pfidrzny DC proud byl zvolen v

parametr 1-80 Funkce pri zastaveni a je aktivni
prikaz zastaveni. Motor je ptidrzovan stejnos-
mérnym proudem nastavenym v

parametr 2-00 Pridrzny DC proud/proud predeht..

DC Stop

Motor je pfidrzovan stejnosmérnym proudem
(parametr 2-01 DC brzdny proud) po zadanou
dobu (parametr 2-02 Doba DC brzdéni).

e V parametru parametr 2-03 Spinaci otdcky
DC brzdy [ot./min.] bylo dosazeno spinaciho
kmitoctu Stfidavé brzdy a je aktivni prikaz
zastaveni.

e Stejnosmérnd brzda (inverzni) byla zvolena
jako funkce digitdlniho vstupu (skupina
parametrd 5-1* Digitdini vstupy). Odpovi-
dajici svorka neni aktivni.

e Stejnosmérnd brzda byla aktivovana
sériovou komunikaci.

Konstantni
otacky

Motor bézi podle naprogramovani v

parametr 3-19 Konst. ot. [ot./min.].

o Konstantni otdcky byly zvoleny jako funkce
digitalniho vstupu (skupina parametr(i 5-7*
Digitdini vstupy). Odpovidajici svorka (napf.
svorka 29) je aktivni.

o Funkce Konstantni otdcky je aktivovana
pomoci sériové komunikace.

e Funkce Konstantni otdcky byla zvolena jako
reakce na funkci sledovani (napft. Bez
signalu). Funkce sledovani je aktivni.

Kontrola motoru

V parametru parametr 1-80 Funkce pfi zastaveni
byla zvolena moznost [2] Kontrola motoru. Je
aktivni pfikaz k zastaveni. Aby bylo zajisténo,
ze bude motor pfipojen k ménici kmitoctu, je
do motoru trvale vysilan testovaci proud.

Rizeni prepéti

Rizeni ptepéti bylo aktivovano v

parametr 2-17 Rizeni piepéti, [2] Zapnuto.
Pripojeny motor dodava do ménice kmitoctu
generativni energii. Rizeni prepéti upravi
pomér V/Hz tak, aby motor pracoval v fizeném
rezimu a aby nedoslo k vypnuti ménice
kmitoctu.

Vysokd zpétna
vazba

Soucet vsech aktivnich zpétnych vazeb je nad
limitem nastavenym v parametr 4-57 Vystraha:
Vysokd zpétnd vazba.

Nizkd zpétna
vazba

Soucet vsech aktivnich zpétnych vazeb je pod
limitem nastavenym v parametr 4-56 Vystraha:
Nizkd zpétnd vazba.

Vyk. €. vyp.

(Pouze pro ménice kmitoctu s instalovanym
externim zdrojem napajeni 24 V.)

Sitové napdjeni ménice kmitoctu je
odstranéno, ale fidici karta je napajena
externim 24V zdrojem.
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Rezim ochr.

Je aktivni ochranny rezim. Méni¢ detekoval

kriticky stav (nadproud nebo prepéti).

e Aby nedoslo k vypnuti, spinaci kmitocet se
snizil na 4 kHz.

e Pokud je to mozné, ochranny rezim skonci
pfiblizné za 10 s.

e Ochranny rezim mudze byt omezen v
parametr 14-26 ZpoZdéni vypnuti pfi poruse
stfidace.

Rychlé zastaveni

Motor zpomali pomoci parametr 3-81 Doba

dobéhu pfi rychlém zastaveni.

o Inverzni rychlé zastaveni bylo zvoleno jako
funkce digitélniho vstupu (skupina
parametrd 5-1* Digitdini vstupy). Odpovi-
dajici svorka neni aktivni.

e Funkce Rychlé zastaveni byla aktivovana
pres sériovou komunikaci.

Rozbéh/dobéh

Motor zrychluje nebo zpomaluje pomoci
aktivniho rozb&hu nebo dobéhu. Zadané
hodnoty, mezni hodnoty nebo klidového stavu
dosud nebylo dosazeno.

Vys. zad. hod.

Soucet vsech aktivnich zadanych hodnot je
nad limitem zadané hodnoty nastavenym v
parametr 4-55 Vystraha: Vysokd zddand
hodnota.

Nizka zad. h.

Soucet viech aktivnich zadanych hodnot je
pod limitem Zadané hodnoty nastavenym v
parametr 4-54 Vystraha: Nizkd zddand hodnota.

Méni¢ kmitoctu bézi v rozsahu zadané
hodnoty. Hodnota zpétné vazby se shoduje se
zadanou hodnotou.

PoZzadavek na

Byl vydan povel start, ale motor zlistane

spusténi zastaveny, dokud pres digitalni vstup neobdrzi
signal povoleni béhu.
Béh Motor je pohdanén ménicem kmitoctu.

Rezim spanku

Funkce Uspory energie je zapnuta. Motor se
zastavil, ale v ptipadé potieby se znovu
automaticky rozbéhne.

Vysoké otéacky

Otacky motoru jsou nad hodnotou nastavenou
v parametr 4-53 Vystraha: vysoké otdcky.

Nizké otacky

Otacky motoru jsou pod hodnotou
nastavenou v parametr 4-52 Vlystraha: nizké
otdcky.

Pohotovostni
rezim

V automatickém reZimu (Auto On) ménic
kmitoctu nastartuje motor signalem start z
digitalniho vstupu nebo pomoci sériové
komunikace.

Zpozdéni startu

V parametr 1-71 ZpoZdéni startu byl nastaven
¢as zpozdéni startu. Pfikaz start je aktivovén a
motor nastartuje po vyprieni doby zpozdéni
startu.

Start vp./vz. Start dopredu a start dozadu byly zvoleny jako
funkce dvou rdznych digitalnich vstupl
(skupina parametrd 5-1* Digitdini vstupy).
Motor se spusti dopfedu nebo dozadu podle

toho, ktera svorka bude aktivovana.

Stop Ménic¢ kmitoc¢tu obdrzel piikaz pro zastaveni z
panelu LCP, z digitalniho vstupu nebo pres
sériovou komunikaci.

Vypnuti Byl ohlasen poplach a byl zastaven motor. Po
odstranéni pficiny poplachu je mozné ménic
kmitoctu vynulovat ru¢né stisknutim tlacitka
[Reset] (Reset) nebo délkové pres fidici svorky

nebo sériovou komunikaci.

Zablokovani Byl ohlasen poplach a byl zastaven motor. Po
odstranéni pficiny poplachu je nutné ménic
kmitoctu zapnout a vypnout. Méni¢ kmitoctu
je pak mozné resetovat ru¢né stisknutim

tlacitka [Reset] (Reset) nebo délkové pres Fidici

svorky nebo sériovou komunikaci.

Tabulka 7.3 Provozni stav

OZNAMENI!

V automatickém nebo dalkovém rezimu provadi ménic
kmitoctu funkce na zédkladé externich poveld.

7.3 Typy vystrah a poplachu

Vystrahy

Vystraha se vydava, kdyz hrozi poplachovy stav, nebo za
abnormalnich provoznich podminek a mlze mit za
nasledek nahldseni poplachu méni¢em kmitoctu. Vystraha
se vynuluje sama, kdyz abnormalni stav pomine.

Poplachy

Vypnuti

Poplach se vydava, kdyz se méni¢ kmitoctu vypne, tj. kdyz
méni¢ kmitoctu prerusi ¢innost, aby nedoslo k poskozeni
ménic¢e nebo systému. Motor volné dobéhne do zastaveni.
Logika méni¢e kmito¢tu bude nadéle pracovat a sledovat
stav ménice. Po odstranéni chybového stavu Ize ménic
kmitoctu resetovat. Potom bude opét pfipraven k zahajeni
provozu.

Resetovani ménice kmitoc¢tu po vypnuti/zablokovani
Vypnuti je mozné resetovat 4 zpUsoby:

. Stisknutim tlacitka [Reset] (Reset) na panelu LCP.
. Vstupnim pfikazem digitdlniho resetovani.

. Vstupnim pfikazem vynulovani sériovou
komunikaci.

. Automatickym resetem.

Zablokovani

Je tfeba vypnout a zapnout napdjeni. Motor volné
dobéhne do zastaveni. Méni¢ kmitoc¢tu bude naddle
sledovat stav ménice kmitoctu. Odpojte napajeni ménice,
napravte pficinu chyby a obnovte napdjeni ménice
kmitoctu.
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Zobrazeni vystrah a poplacht

. Vlystraha se zobrazi na displeji panelu LCP
spole¢né s cislem vystrahy.

. Poplach blika spole¢né s ¢islem poplachu.

Nl
0.0Hz 0.000kW 0.00A | &

0.0Hz %
Auto Remote Trip

Obrazek 7.2 Priklad zobrazeni poplachu

Kromé textu a kédu poplachu na panelu LCP funguji také
tfi stavové kontrolky.

130BB467.11

Kontrolka Warn. Kontrolka Alarm

Vystraha On Nesviti

Poplach Nesviti Sviti (blika)

Zablokovani |On Sviti (blika)

Obrazek 7.3 Stavové kontrolky

7.4 Seznam vystrah a poplachl

Informace o vystraze nebo poplachu uvedené v této
kapitole definuji stav vystrahy nebo poplachu, pravdépo-
dobnou pfi¢inu a podrobnosti o napravé stavu nebo
postup odstranovani probléma.

VYSTRAHA 1, Napéti nizsi nez 10 V

Napéti fidici karty ze svorky 50 pokleslo pod 10 V.
Snizte zatizeni svorky 50, protoZe zdroj napéti 10 V je
pretizen. Maximalné 15 mA nebo minimalné 590 Q.

Tento stav vyvolal zkrat v pfipojeném potenciometru nebo
nespravné zapojeni potenciometru.

Odstranovani problém
. Vytdhnéte kabel ze svorky 50.

. Pokud vystraha zmizi, problém je v zapojeni u
zakaznika.

. Pokud vystraha nezmizi, vymérite fidici kartu.

VYSTRAHA/POPLACH 2, Chyba pracovni nuly

Vystraha nebo poplach se zobrazi pouze tehdy, pokud byl

naprogramovan uzivatelem v parametr 6-01 Funkce ¢asové

prodlevy pracovni nuly. Signal na jednom z analogovych

vstupll je méné nez 50 % minimalni hodnoty naprogra-

mované pro dany vstup. Tento stav mize byt vyvolan

porusenym zapojenim nebo vadnym zafizenim vysilajicim

signal.

Odstraniovani problému

. Zkontrolujte pfipojeni u viech svorek

analogovych vstupt. Svorky fidici karty 53 a 54
jsou pro signaly, svorka 55 je spole¢na. Svorky
doplriku MCB 101 11 a 12 jsou pro signaly, svorka
10 je spole¢na. Svorky MCB 109 1, 3, 5 jsou pro
signaly, svorky 2, 4, 6 jsou spolec¢né.

. Zkontrolujte, zda naprogramovani ménice a
nastaveni pfepinac¢l odpovidaji typu analogového
signélu

. Provedte test signélu vstupnich svorek.

VYSTRAHA/POPLACH 3, Bez motoru
K vystupu ménice kmitoctu nebyl pfipojen Zadny motor.

VYSTRAHA/POPLACH 4, Vypadek sitové faze

Na strané napdjeni chybi faze nebo je nesymetrie
napdjeciho napéti pfilis vysokd. Toto hlaseni se zobrazi také
v piipadé poruchy vstupniho usmérniovace v ménici
kmitoctu. Dostupné moznosti se programuji v

parametr 14-12 Funkce pfi nesymetrii napdjent.

Odstranovani problémi

Zkontrolujte napajeci napéti a napdjeci proudy ménice
kmitoctu.

VYSTRAHA 5, Vysoké napéti stejnosmérného meziobvodu
Napéti meziobvodu je vy3si nez mezni hodnota upozornéni
na vysoké napéti. Mezni hodnota zévisi na jmenovitém
napéti ménice. Jednotka je stale v &innosti.

VYSTRAHA 6, Nizké napéti stejnosmérného meziobvodu
Napéti meziobvodu je nizsi nez mezni hodnota upozornéni
na nizké napéti. Mezni hodnota zavisi na jmenovitém
napéti ménice. Jednotka je stale v ¢innosti.

VYSTRAHA/POPLACH 7, Pfepéti v meziobvodu
Pokud napéti v meziobvodu prekroc¢i mezni hodnotu,
ménic¢ kmitoctu po urcité dobé vypne.

Odstranovani problémi
. Pfipojte brzdny rezistor

. Prodluzte dobu rozbéhu nebo dobéhu
. Zmérite typ rampy
. Aktivujte funkce v parametr 2-10 Funkce brzdy

. Zvyseni parametr 14-26 ZpoZdéni vypnuti pfi
poruse stridace
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VYSTRAHA/POPLACH 8, Podpéti v meziobvodu

Jestlize napéti stejnosmérného meziobvodu klesne pod
dolni mezni hodnotu napéti, méni¢ kmitoctu zkontroluje
pfipojeni zélozniho napéjeni 24 V DC. Neni-li zélozni
napajeni 24 V DC pfipojeno, méni¢ kmitoctu vypne po
nastavené dobé. Casové zpozdéni zavisi na vykonu
jednotky.

Odstranovani problému
. Zkontrolujte, zda napdjeci napéti odpovida napéti
ménice kmitoctu.
. Provedte test vstupniho napéti.

. Provedte test obvodu mékkého naboje.

VYSTRAHA/POPLACH 9, Pfetizeni méniée

Méni¢ kmitoctu je pred vypnutim z dvodu pretizeni (pfilis
vysoky proud po pfili$ dlouhou dobu). Pocitadlo pro
elektronickou tepelnou ochranu invertoru vyda vystrahu pfi
98 % a vypne pii 100 %, pficemz vyda poplach. Ménic
kmitoctu nemdze byt resetovan, dokud neni pocitadlo pod
90 %.

Odstranovani problému
. Porovnejte vystupni proud zobrazeny na
ovlddacim panelu LCP se jmenovitym proudem
ménice kmitoctu.
. Porovnejte vystupni proud zobrazeny na
ovlddacim panelu LCP s naméfenym proudem
motoru.

. Zobrazte na ovladacim panelu LCP Tepelné
zatizeni ménice a sledujte hodnotu. Pfi béhu nad
spojitym jmenovitym proudem ménice by se
mélo pocitadlo zvy3ovat. Pfi béhu pod spojitym
jmenovitym proudem ménice by se mélo
pocitadlo snizovat.

VYSTRAHA/POPLACH 10, Teplota pfetizeni motoru

Podle elektronické tepelné ochrany (ETR) je motor pfilis
horky. V parametr 1-90 Tepelnd ochrana motoru mUzete
zvolit, zda ma ménic¢ kmitoctu vyslat vystrahu nebo
poplach, kdyz ¢ita¢ dosahne 100 %. Chybu zpUsobi, kdyz je
motor pfilis dlouho pretizen o vice nez 100 %.

Odstranovani problému
. Zkontrolujte, zda se motor prehfiva.
. Zkontrolujte, zda je motor mechanicky pfretizen.

. Zkontrolujte, zda je spravné nastaven proud
motoru v parametr 1-24 Proud motoru.

. Zkontrolujte, zda jsou spravné nastaveny udaje o
motoru v par. 1-20 az 1-25.

. Pokud je pouzit externi ventilator, zkontrolujte,
zda je zvolen v parametr 1-91 Externi ventildtor
motoru.

. Spusténim testu AMA v parametr 1-29 Autom.
prizptisobeni k motoru, AMA Ize naladit ménic k
motoru presnéji a snizit tepelné zatizeni.

VYSTRAHA/POPLACH 11, Prehiati termistoru motoru
Termistor byl ziejmé odpojen. V parametr 1-90 Tepelnd
ochrana motoru mUzete zvolit, zda ma ménic¢ kmitoctu
vyslat vystrahu nebo poplach.

Odstraniovani problému
. Zkontrolujte, zda se motor prehfiva.

. Zkontrolujte, zda je motor mechanicky pfretizen.

. Zkontrolujte, zda je termistor spravné pfipojen
mezi svorku 53 nebo 54 (analogovy napétovy
vstup) a svorku 50 (napdjeni +10 V), a zda je
prepinac svorky 53 nebo 54 nastaven na napéti.
Zkontrolujte, zda je v parametr 1-93 Zdroj
termistoru vybrana svorka 53 nebo 54.

. Pouzivate-li digitalni vstup 18 nebo 19,
zkontrolujte, zda je termistor spravné pfipojen
mezi svorku 18 nebo 19 (digitalni vstup pouze
PNP) a svorku 50.

. Pokud je pouzito ¢idlo KTY, zkontrolujte spravné
pfipojeni mezi svorkami 54 a 55.

. Pokud je pouzit tepelny spinac¢ nebo termistor,
zkontrolujte, zda naprogramovani parametru 7-93
Zdroj termistoru odpovidéa zapojeni ¢idla.

. Pokud je pouzito ¢idlo KTY, zkontrolujte, zda
naprogramovani par. 1-95 Typ cidla KTY, 1-96 Zdroj
termistoru KTY a 1-97 Urover prahu KTY odpovidé
zapojeni Cidla.

VYSTRAHA/POPLACH 12, Mezni hodnota momentu
Moment je vétsi nez hodnota nastavena v

parametr 4-16 Mez momentu pro motoricky rezim, nebo je
moment vétsi nez hodnota nastavena v parametr 4-17 Mez
momentu pro generdtoricky rezim. Parametr 14-25 Zpozdéni
vypnuti pfi meznim momentu lze pouzit ke zméné ze stavu
pouze vystraha na vystrahu nasledovanou poplachem.

Odstraniovani problému
. Pokud byla mez momentu motoru piekrocena
béhem rozbéhu, prodluzte dobu rozbéhu.

. Pokud byla mez momentu generatoru prekro¢ena
béhem dobéhu, prodluzte dobu dobéhu.

. Pokud byla mez momentu prekro¢ena za béhu,
zvyste mezni hodnotu momentu (je-li to mozné).
Dbejte na to, aby systém bezpecné pracoval i pfi
vy$sim momentu.

. Zkontrolujte, zda aplikace nevyZzaduje od motoru
piilis mnoho proudu.

VYSTRAHA/POPLACH 13, Nadproud

Mez proudové $picky invertoru (asi 200 % jmenovitého
proudu) byla pfekrocena. Vystraha potrva priblizné 1,5
sekundy. Poté se ménic¢ kmitoctu vypne a ohlasi poplach.
Chyba mUze byt zplsobena nahlym zatizenim nebo
prudkym zrychlenim s vysokou setrva¢nou zatézi. Pokud je
vybrano rozsitené fizeni mechanické brzdy, vypnuti Ize
resetovat externé.
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Odstrafiovani probléma
. Vypnéte napdjeni a zkontrolujte, zda Ize otacet
hrideli motoru.

. Zkontrolujte, zda velikost motoru odpovida
ménici kmitoctu.
. Zkontrolujte, zda jsou v parametrech 1-20 az 1-25
zadany spravné udaje o motoru.
POPLACH 14, Zemni spojeni
Mezi vystupnimi fazemi a zemi dochazi ke svodu, bud'v

kabelu mezi méni¢em kmito¢tu a motorem, nebo v motoru
samotném.

Odstrafiovani probléma
. Vypnéte ménic¢ kmitoctu a odstrarite poruchu
uzemnéni.
. Zméite odpor motorovych vodi¢li vici zemi a
motoru pomoci méfaku, abyste zjistili, zda
nedoslo v motoru k zemnimu spojeni.

. Provedte test proudového cidla.

POPLACH 15, Neshoda hardwaru
Osazeny doplnék neni funk¢ni v kombinaci s instalovanou
fidici deskou (hardwarové nebo softwarové).

Zaznamenejte si hodnoty nasledujicich parametrd a
obratte se na dodavatele produktd Danfoss:

. parametr 15-40 Typ ménice
. parametr 15-41 Vykonovd Cdst
. parametr 15-42 Napéti
. parametr 15-43 Softwarovd verze
. parametr 15-45 Aktudlni typové oznaceni
. parametr 15-49 ID SW Fidici karty
. parametr 15-50 ID SW vykonové karty
. parametr 15-60 Doplnék namontovdn
. parametr 15-61 SW verze doplriku (pro kazdy slot
doplnka)
POPLACH 16, Zkrat
V zapojeni motoru nebo v motoru doslo ke zkratu.

Odstrafiovani probléma
. Vypnéte méni¢ kmitoctu a odstrante zkrat.

VYSTRAHA/POPLACH 17, Uplynuti éasové prodlevy
fidiciho slova

Vypadek komunikace s méni¢em kmitoctu.

Vystraha bude aktivni pouze tehdy, pokud NENI parametr
parametr 8-04 Funkce casové prodlevy fizeni nastaven na
hodnotu Vypnuto.

Pokud je parametr 8-04 Funkce casové prodlevy fizeni
nastaven na Stop a vypnuti, zobrazi se vystraha a ménic
kmito¢tu dobéhne na nulové otacky k vypnuti a poté vyda
poplach.

Reseni problému:
. Zkontrolujte pfipojeni kabelu sériové komunikace.

. Zvyste parametr 8-03 Doba casové prodlevy fizent.
. Zkontrolujte funkénost komunika¢niho vybaveni.

. Ovérte spravnost instalace z hlediska pozadavka
na EMC.

VYSTRAHA/POPLACH 22, Zvedani - mechanicka brzda
Kdyz je aktivni tato vystraha, na ovlddacim panelu LCP se
zobrazuje typ problému.

0 = Zadana hodnota momentu nebyla dosazena pied
vyprsenim ¢asového limitu.

1 = Pfed vyprsenim c¢asového limitu nebyla zaznamenéna
zadna zpétna vazba brzdy.

VYSTRAHA 23, Chyba interniho ventilatoru

Funkce vystrahy ventilatoru je dalsi funkci ochrany, kterd
kontroluje, zda ventildtor bézi nebo je namontovan.
Vystrahu ventildtoru Ize vypnout v

parametr 14-53 Sledovdni ventildtoru ([0] Vypnuto).

Odstranovani problémi
. Zkontrolujte odpor ventildtoru.

. Zkontrolujte pojistky mékkého naboje.

VYSTRAHA 24, Chyba externiho ventilatoru

Funkce vystrahy ventilatoru je dalsi funkci ochrany, ktera
kontroluje, zda ventildtor bézi nebo je namontovaén.
Viystrahu ventildtoru Ize vypnout v

parametr 14-53 Sledovdni ventildtoru ([0] Vypnuto).

Odstraniovani problému
. Zkontrolujte odpor ventilatoru.

. Zkontrolujte pojistky mékkého néboje.

VYSTRAHA 25, Zkrat brzdného rezistoru

Brzdny rezistor je béhem provozu sledovén. Pokud dojde k
jeho zkratovani, je funkce brzdéni vypnuta a je vydana
vystraha. Méni¢ kmitoctu stéle pracuje, ale bez funkce
brzdéni. Vypnéte méni¢ kmitoctu a vymérite brzdny
rezistor (viz parametr 2-15 Kontrola brzdy).

VYSTRAHA/POPLACH 26, Mezni hodnota vykonu
brzdného rezistoru

Vykon dodévany brzdnému rezistoru se pocita jako stredni
hodnota po dobu poslednich 120 s béhu. Vypocet je
zalozen na napéti meziobvodu a hodnoté brzdného
odporu nastavené v parametr 2-16 Max. proud stf. brzdy.
Vystraha je aktivni, kdyz je ztratovy vykon brzdného
rezistoru vyssi nez 90 % brzdného vykonu. Pokud byla v
par. parametr 2-13 Sledovdni vykonu brzdy nastavena
hodnota [2] Vypnuti, méni¢ kmitoctu vypne, kdyz ztratovy
brzdny vykon dosdhne 100 %.

VYSTRAHA/POPLACH 27, Chyba brzdného stfidaée
Brzdny rezistor je béhem provozu sledovan. Pokud dojde k
jeho zkratovani, je funkce brzdy vypnuta a je vydana
vystraha. Ménic¢ kmitoctu presto dokaze pracovat, protoze
je vsak brzdny tranzistor zkratovén, bude znac¢na cast
vykonu prendsena na brzdny rezistor, i kdyz neni aktivni.
Vypnéte méni¢ kmitoctu a odstrarite brzdny rezistor.
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Tento poplach nebo vystraha se maze objevit také pfi
prehfati brzdného rezistoru. Svorky 104 a 106 jsou k
dispozici jako vstupy pro brzdné rezistory Klixon; dalsi
informace naleznete v ¢asti Teplotni spina¢ brzdného
rezistoru v Pfiru¢ce projektanta.

VYSTRAHA/POPLACH 28, Neuspés$na kontrola brzdy
Brzdny rezistor neni pfipojen nebo nepracuje.
Zkontrolujte parametr 2-15 Kontrola brzdy.

POPLACH 29, Teplota chladice
Byla pfekrocena maximalni teplota chladice. Teplotni
poruchu nelze vynulovat, dokud teplota chladi¢e neklesne
pod urcenou teplotu. Body vypnuti a resetovani zavisi na
vykonu ménice.
Odstrafiovani probléma
Zkontrolujte nasledujici podminky:

. Prilis vysoka okolni teplota

. Kabel motoru je pfilis dlouhy.
o Nedostatec¢ny prostor nad a pod méni¢em
kmitoctu.
. Blokovano proudéni vzduchu kolem ménice.
. Poskozeny ventildtor chladice
. Znedistény chladi¢
Nahlaseni poplachu zavisi na teploté namérené cidlem
chladi¢e namontovanym v modulech IGBT.

Odstranovani problém
. Zkontrolujte odpor ventilatoru.

. Zkontrolujte pojistky mékkého naboje.
. Zkontrolujte teplotni ¢idlo modulu IGBT.

POPLACH 30, Chybéjici motorova faze U
Vypadek motorové faze U mezi méni¢em kmitoctu a
motorem.

Odstranovani problém
. Vypnéte méni¢ kmitoctu a zkontrolujte
motorovou fazi U.

POPLACH 31, Chybéjici motorova faze V
Vypadek motorové faze V mezi méni¢em kmitoctu a
motorem.

Odstrafiovani probléma
. Vypnéte ménic¢ kmitoctu a zkontrolujte
motorovou fazi V.

POPLACH 32, Chybéjici motorova faze W
Vypadek motorové faze W mezi méni¢em kmitoctu a
motorem.

Odstranovani problém
. Vypnéte méni¢ kmitoctu a zkontrolujte
motorovou fazi W.

POPLACH 33, Porucha nabiti
Béhem kratké doby doslo k pfili§ mnoha zapnutim. Nechte
jednotku vychladnout na provozni teplotu.

VYSTRAHA/POPLACH 34, Chyba komunikace se sbérnici
Fieldbus
Nefunguje sbérnice fieldbus na komunika¢ni karté.

VYSTRAHA/POPLACH 36, Porucha napajeni

Tato vystraha nebo poplach se aktivuje pouze tehdy,
pokud dojde ke ztraté napajeciho napéti ménice kmitoctu
a parametr 14-10 Porucha napdj. NENI nastaven na hodnotu
[0] Bez funkce. Zkontrolujte pojistky ménic¢e kmitoctu a
sitového napajeni ménice.

POPLACH 38, Vnitini chyba

Kdyz dojde k vnitini zdvadé, zobrazi se kédové Eislo
definované v Tabulka 7.4.

Odstranovani problému
. Vypnéte a zapnéte napdjeni.
. Zkontrolujte, zda je doplnék spravné nainstalovan.

. Zkontrolujte, zda nejsou uvolnéné nebo
nezapojené kabely.

V ptipadé potieby kontaktujte dodavatele zafizeni Danfoss
nebo servis produktll Danfoss. Poznamenejte si kédové
¢islo pro dalsi postup.

C. Text
Sériovy port nelze inicializovat. Obratte se na
svého dodavatele zafizeni Danfoss nebo na servisni
oddéleni spole¢nosti Danfoss.
256-258 |Udaje v paméti EEPROM vykonové ¢asti jsou

poskozené nebo prilis staré.

512 Udaje v paméti EEPROM ovladaciho panelu jsou
poskozené nebo prilis staré.

513 Vyprsel ¢asovy limit komunikace pfi ¢teni dat z
paméti EEPROM.

514 Vyprsel ¢asovy limit komunikace pfi ¢teni dat z
paméti EEPROM.

515 Rizeni orientované na aplikaci nemize rozpoznat
data v paméti EEPROM.

516 Nelze zapisovat do paméti EEPROM, protoze je
spustén piikaz zapisu.

517 Pfikaz zépisu je v ¢asovém limitu.

518 Chyba v paméti EEPROM.

519 Chybna nebo neplatnd data ¢arového kédu v
paméti EEPROM.

783 Hodnota parametru piesahuje min. nebo max.
mezni hodnotu.

1024-1279 |Odeslani telegramu CAN se nezdafilo.

1281 Casovy limit flash paméti digitalniho signalového
procesoru.

1282 Neshoda verze mikro softwaru vykonové casti.

1283 Neshoda verze dat v paméti EEPROM vykonové
casti.

1284 Nelze precist verzi softwaru digitalniho signalového
procesoru.

1299 SW verze doplriku ve slotu A je piilis stara.

1300 SW verze doplriku ve slotu B je prilis stara.

1301 SW verze doplriku ve slotu CO je pfili$ stara.
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C. Text C. Text
1302 SW verze doplriku ve slotu C1 je pfilis stara. 5123 Doplnék ve slotu A: Nekompatibilita hardwaru s
1315 SW verze doplriku ve slotu A neni podporovana hardwarem ovladaciho panelu.
(neni povolena). 5124 Doplnék ve slotu B: Nekompatibilita hardwaru s
1316 SW verze doplriku ve slotu B neni podporovana hardwarem ovladaciho panelu.
(neni povolena). 5125 Doplnék ve slotu CO: Nekompatibilita hardwaru s
1317 SW verze doplriku ve slotu CO neni podporovana hardwarem ovladaciho panelu.
(neni povolena). 5126 Doplnék ve slotu C1: Nekompatibilita hardwaru s
1318 SW verze doplriku ve slotu C1 neni podporovana hardwarem ovladaciho panelu.
(neni povolena). 5376-6231 |Malo paméti
1379 Doplnék A nereaguje pfi vypoctu verze platformy.
1380 Doplnék B nereaguje pii vypoctu verze platformy. Tabulka 7.4 Kédova Cisla pro vniténi chyby
1381 Doplnék CO nereaguje pfi vypoctu verze platformy. POPLACH 39. Cidlo chladic
1382 Doplnék C1 nereaguje pfi vypoctu verze platformy. 7adn4 Zpétné; vzlizb:\ codateI;:Iného ¢idla chladice.
1536 Byla zaregistrovana vyjimka v fizeni orientovaném
na aplikaci. Informace o ladéni byly zapsany do Signaél z tepelného cidla IGBT neni na vykonové karté k
ovladaciho panelu LCP. dispozici. Problém m(ze byt na vykonové karté, na karté
1792 Je aktivni modul hlidace procesoru DSP. Ladéni dat ovladani hradla nebo na plochém kabelu mezi vykonovou
vykonové casti, data fizeni orientovaného na motor kartou a kartou ovladani hradla.
nebyla pfenesena spravné. VYSTRAHA 40, Pretizeni svorky digitalniho vystupu 27
2049 Data vykonové ¢asti byla restartovana. Zkontrolujte z&téZ pfipojenou ke svorce 27 nebo odstrante
2064-2072 [HO81x: Byl restartovan doplinék ve slotu x. zkratové spojeni. Zkontrolujte parametr 5-00 ReZim
2080-2088 [HO082x: Doplnék ve slotu x vydal pfikaz spousténi- digitdlnich V/V a parametr 5-01 Svorka 27, ReZim.
Cekat. VYSTRAHA 41, Pfetizeni svorky digitalniho vystupu 29
2096-2104 |H983x: Dopinék ve slotu x vydal legalni piikaz Zkontrolujte zatéZ pfipojenou ke svorce 29 nebo odstrarite
spousténi-Cekat. zkratové spojeni. Zkontrolujte parametr 5-00 Rezim
2304 Nelze cist Zzddna data z paméti EEPROM vykonové digitdlnich V/V a parametr 5-02 Svorka 29, ReZim.
Casti.
3308 Chybi verze SW od napajeci jednotky. VYSTRAHA 42: P!"vetl’ilen‘l’ sli'git:i'\lniho’ vystupu na svorce
: — — X30/6 nebo Pretizeni digitdlniho vystupu na svorce X30/7
2314 Chybi data napdjeci jednotky od napéjeci jednotky. U svorky X30/6 zkontrolujte zatéZ pfipojenou ke svorce
15 Chybi verze SW od napéjecﬂje?r.mky' X30/6 nebo odstrarite zkratové spojeni. Zkontrolujte
2316 | Chybi lo_statepage od napdjeci jednotky. parametr 5-32 Svorka X30/6, digitdini vystup.
2324 Béhem spousténi byla zjisténa chybnd konfigurace
vykonové Karty. U svorky X30/7 zkontrolujte z4téZ pfipojenou ke svorce
2325 Vykonova karta prestala komunikovat, 1 kdyZ je X30/7 nebo odstrante zkratov.e .S?Oj,en,l' Zkontrolujte
Zapnuto napajeni, parametr 5-33 Svorka X30/7, digitdIni vystup.
2326 Po zpozdé&ni, uréeném pro registraci vykonovych POPLACH 46, Napajeni vykonové karty
karet, byla konfigurace vykonové karty oznacena Napdjeni na vykonové karté je mimo rozsah.
za chybnou. Existuji tfi napajeni generovana spinanym zdrojem napajeni
2327 Bylo zaregistrovano pfilis mnoho pozic pro (SMPS - switch mode power supply) na vykonové karté: 24
vykonove karty. V, 5V, 18 V. Pii napéjeni 24 V DC s doplitkem MCB 107 je
2330 |Informace o vykonech vykonovych karet se monitorovano pouze 24V a 5V napajeni. Pfi napajeni
neshoduji. tiifazovym sitovym napétim jsou monitorovana viechna tfi.
2561 NefunguJ'e komunl‘kace z DSP do ATACD. VYSTRAHA 47, Nizké napéti 24V zdroje
2562 |Nefunguje komunikace z ATACD do DSP (stav Napéjeni 24 V DC se méfi na fidici karté. MiiZe byt pretizen
béhu) externi zalozni zdroj 24 V DC. Jinak se obratte na
2816 Preteceni zasobniku v modulu ovladaciho panelu dodavatele zafizeni Danfoss.
2817 Pomalé ulohy planovace .
2818 Rychlé dlohy VYSTRAHA 48, Nizké napéti 1,8V zdroje
2819 Viakno parametru 1,8V zdroj stejnosmérného napéti na fidici karté je mimo
3820 Preteteni zasobniku ovl. panelu LCP pov?lené mezni hodnoty. ijroj na’pvé’jenll’ se méfi na fidici
Yor Pretatent sériového port karté. Zkontrolujte, zda neni vadna fidici karta. Je-li
instalovana pridavna karta, zkontrolujte, zda nedoslo k
2822 Preteceni portu USB prepéti.
2836 Prili§ mald hodnota cfListMempool
3072-5122 [Hodnota parametru lezi mimo meze.
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VYSTRAHA 49, Mezni hodnota otaéek

Kdyz otacky nespadaji do rozsahu zadaného v

parametr 4-11 Minimdlni otdcky motoru [ot./min.] a
parametr 4-13 Maximdini otdcky motoru [ot./min.], méni¢
zobrazi vystrahu. Kdyz otacky poklesnou pod mezni
hodnotu zadanou v par. parametr 1-86 Minimdlni otdcky pro
vypnuti [ot./min.] (kromé spusténi nebo zastaveni), ménic
vypne.

POPLACH 50, AMA - kalibrace se nepodafila
Obratte se na svého dodavatele zafizeni Danfoss nebo na
servisni oddéleni spole¢nosti Danfoss.

POPLACH 51, AMA - kontrola jmenovitého napéti a
proudu

Ziejmé je chybné nastaveni napéti motoru, proudu motoru
nebo vykonu motoru. Zkontrolujte nastaveni v
parametrech 1-20 az 1-25.

POPLACH 52, AMA - maly jm. p.
Proud motoru je pfilis§ maly. Zkontrolujte nastaveni.

POPLACH 53, AMA - pitilis velky motor
Motor je pfilis velky na to, aby bylo mozno provést test
AMA.

POPLACH 54, AMA - p¥ili§ maly motor

Motor je pfilis maly na to, aby bylo mozno provést test
AMA.

POPLACH 55, AMA - parametr mimo rozsah

Hodnoty parametru motoru jsou mimo pfipustny rozsah.
Test AMA nelze spustit.

POPLACH 56, AMA pieruseno
Test AMA byl prerusen uzivatelem.

POPLACH 57, AMA - vnitfni chyba

Zkuste restartovat AMA nékolikrat znovu, dokud se AMA
neprovede. Pamatujte, ze opakované spusténi mize zahrat
motor na takovou Uroven, Ze se zvysi odpory Rs a R.
Zahtati motoru vSak neni ve vétsiné pripadl kritické.

POPLACH 58, AMA - vnitini chyba
Obratte se na dodavatele vyrobkl Danfoss.

VYSTRAHA 59, Proudové omezeni

Proud je vyssi nez hodnota nastavena v

parametr 4-18 Proudové om.. Zkontrolujte, zda jsou spravné
nastaveny Udaje o motoru v par. 7-20 az 1-25. Zkuste zvysit
mezni hodnotu proudu. Dbejte na to, aby systém pracoval
i pti zvysené hodnoté spravné.

VYSTRAHA 60, Externi zablokovani

Bylo aktivovano externi zablokovani. Postup obnoveni
normalniho provozu:

1. Privedte na svorku naprogramovanou na externi
zablokovani napéti 24 V DC.

2. Resetujte méni¢ kmitoctu prostiednictvim
2a sériové komunikace

2b  digitalniho V/V

2c stisknutim tlacitka [Reset] (Reset).

VYSTRAHA 62, Vystupni kmitoéet pfi maximalni hodnoté
Vystupni kmitocet je vyssi nez hodnota nastavena v
parametr 4-19 Max. vystupni kmitocet.

VYSTRAHA 64, Mezni hodnota napéti
Kombinace zatiZzeni a otacek vyzaduje vyssi napéti motoru,
nez je skute¢né napéti stejnosmérného meziobvodu.

VYSTRAHA/POPLACH 65, Prehiati Fidici karty
Teplota Fidici karty dosahla hodnoty pro vypnuti 75 °C.

VYSTRAHA 66, Nizka teplota chladice

Méni¢ kmitoctu je pfilis studeny. Vystraha souvisi s
teplotnim ¢idlem v modulu IGBT.

Zvyste teplotu okoli. Také je mozné dodat do ménice
proud pfi zastaveni motoru nastavenim

parametr 2-00 Pridrzny DC proud/proud predehf. na 5 % a
parametr 1-80 Funkce pfi zastaveni.

Odstranovani problému
. Zkontrolujte teplotni cidlo.

. Zkontrolujte vodi¢ cidla mezi modulem IGBT a
kartou pro ovladani hradla.

POPLACH 67, Konfigurace modulu dopliiku se zménila
Od posledniho vypnuti byl pfiddn nebo odebran jeden
nebo vice volitelnych doplikd. Zkontrolujte, zda je zména
konfigurace umyslna a resetujte ménic.

POPLACH 68, Bezpec¢né zastaveni aktivovano
STO bylo aktivovano.

Odstranovani problému
. Chcete-li obnovit normalni provoz, privedte na
svorku 37 napéti 24 V DC a potom vyslete signal
vynulovani (prostfednictvim sbérnice, digitalniho
vstupu/vystupu, nebo stisknutim tlacitka [Reset]
(Reset)).

POPLACH 69, Piehrati vykonové karty
Teplotni ¢idlo na vykonové karté je prilis teplé nebo pfilis
chladné.

Odstranovani problém
. Zkontrolujte funkci ventildtor( dvirek.

. Zkontrolujte, zda nejsou zaneseny filtry
ventilatord dvirek.

. Zkontrolujte, zda je u ménich s krytim 1P21/IP 54
(NEMA 1/12) spravné nainstalovdna ucpavkova
deska.

POPLACH 70, Neplatna konfigurace ménice
Ridici karta je nekompatibilni s vykonovou kartou.

Odstranovani problém
. Obratte se na dodavatele s typovym kdédem
ménice z typového Stitku a ¢isly soucasti a
zkontrolujte jejich kompatibilitu.
POPLACH 71, PTC 1 Bezpecné zastaveni
Bezpec¢né zastaveni bylo aktivovano z VLT® karty s PTC

termistorem MCB 112 (pfilis teply motor). Normalni provoz
Ize obnovit, kdyz doplnék MCB 112 opét pfivede na svorku

MG20MC48

Danfoss A/S © 01/2015 VSechna prava vyhrazena. 43




Udrzba, diagnostika a odstr...

VLT® AQUA Drive FC 202

37 napéti z meziobvodu 24 V (kdyz teplota motoru
doséahne pfijatelné urovné) a kdyz dojde k deaktivaci
digitalniho vstupu z dopliku MCB 112. Poté musi byt
odeslan signal resetu (prostfednictvim sbérnice, digitdlniho
vstupu/vystupu nebo stisknutim tlacitka [Reset] (Reset)).

OZNAMENI!

Pokud je povolen automaticky restart, motor se mize po
odstranéni zavady rozbéhnout.

POPLACH 72, Nebezp. chyba

Safe Torque Off (STO) se zablokovanim. Objevily se
neocekdvané urovné signdlu na svorce Safe Torque Off
(STO) a na digitalnim vstupu z VLT® karty s PTC
termistorem MCB 112.

VYSTRAHA 73, Automaticky restart po bezpe¢ném
zastaveni

Safe Torque Off (STO). Uvédomte si, ze pokud je povolen
automaticky restart, motor se mdze po odstranéni zavady
rozbéhnout.

VYSTRAHA 76, Nastaveni napajecich jednotek
Pozadovany pocet napajecich jednotek neodpovida
zjisténému poctu aktivnich napdjecich jednotek. Pfi
vyméné modulu s rdmeckem F se objevi tato chyba, kdyz
vykonové udaje v modulu fidici karty neodpovidaji
zbyvajicim ¢astem ménice kmitoctu. Vystraha se spusti také
v pfipadé, kdyz dojde ke ztraté spojeni s vykonovou
kartou.

Odstranovani problém
. Zkontrolujte, zda je spravné objednaci cislo
nahradniho dilu a vykonové karty.

. Musi byt spravné zapojeny 44pinové kabely mezi
MDCIC a vykonovymi kartami.

VYSTRAHA 77, Snizeny vykon

Vlystraha upozorriuje, Ze méni¢ kmitoctu pracuje v rezimu
snizeného vykonu (tj. s mensim nez povolenym poctem
casti invertoru). Tato vystraha bude vygenerovana po
vypnuti a zapnuti, kdyZ je méni¢ kmitoc¢tu nastaven na béh
s mensim poctem invertor( a zlistane zapnuty.

POPLACH 79, Neplatna konfigurace vykonové casti
Vykonové karta ma chybné ¢islo soucdsti nebo neni
nainstalovana. Rovnéz nemusi byt nainstalovan konektor
MK102 na vykonové karté.

POPLACH 80, Méni¢ byl inicializovan na vychozi hodnotu
Nastaveni parametrd bylo inicializovano na vychozi po
ru¢nim resetu.

Odstrafiovani probléma
. Odstrarite poplach resetovanim ménice.

POPLACH 81, Poskozené CSIV
V souboru CSIV (Customer Specific Initialisation Values)
jsou chyby syntaxe.

POPLACH 82, Ch. par. CSIV
Souboru CSIV (Customer Specific Initialisation Values) se
nezdafila inicializace parametru.

POPLACH 85, Neb. chyba PB
Chyba sbérnice PROFIBUS/PROFIsafe.

POPLACH 92, Nulovy pratok

V systému byl zjistén stav nulového pratoku.

Parametr 22-23 Funkce pfi nulovém pritoku je nastaven na
poplach.

Odstranovani problém
. Po odstranéni zdvady odstrarite potize v systému
a resetujte méni¢ kmitoctu.

POPLACH 93, Suché cerpadlo

Stav nulového pratoku v systému s ménicem pracujicim ve
vysokych otackach muze znacit ¢erpadlo pracujici nasucho.
Parametr 22-26 Funkce pfi chodu nasucho je nastaven na
poplach.

Odstranovani problém
. Po odstranéni zavady odstrarite potize v systému
a resetujte méni¢ kmitoctu.

POPLACH 94, Konec krivky

Zpétna vazba je nizsi nez zddana hodnota. Mlize znacit
unik v systému. parametr 22-50 Funkce na konci kfivky je
nastaven na poplach. Po odstranéni zavady odstrarite
potize v systému a resetujte ménic¢ kmitoctu.

POPLACH 95, Pfetrzeny femen

Moment je pod Urovni momentu nastaveného pro nulové
zatiZeni, coz znaci pretrzeny pés. parametr 22-60 Funkce pfi
pretrZeni pdsu je nastaven na poplach. Po odstranéni
zavady odstrafte potize v systému a resetujte ménic
kmitoctu.

POPLACH 100: Chyba mezni hodnoty procisténi
Béhem provéadéni funkce Procisténi doslo k chybé.
Zkontrolujte, zda nedoslo k zablokovani obézného kola
Cerpadla.

VYSTRAHA/POPLACH 104, Porucha smésovaciho
ventilatoru

Cidlo na ventiltoru sleduje, zda se ventilator otaci pfi
zapnuti ménice kmitoc¢tu nebo kdykoli je zapnut smésovaci
ventilator. Pokud neni ventilator v provozu, je ohlasena
chyba. Smésovaci ventilator Ize pomoci parametru
parametr 14-53 Sledovdni ventildtoru nakonfigurovat na
vypnuti pfi vystraze nebo poplachu.

Odstraniovani problému
. Chcete-li zjistit, zda se vraci stav vystrahy nebo
poplachu, vypnéte a zapnéte ménic¢ kmitoctu.

VYSTRAHA 250, Novy nahr. dil
Doslo k vyméné komponenty ménice. Chcete-li obnovit
normalni provoz, resetujte méni¢ kmitoctu.

VYSTRAHA 251, Novy typ. kéd
Doslo k vyméné vykonové karty nebo jinych komponent a
ke zméné typového koédu.

Odstranovani problémi
. Pomoci resetu odstrarite vystrahu a obnovte
normalni provoz.
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7.5 Odstrafiovani problémua

ménici kmitoc¢tu

Symptom Mozna pricina Test Regeni

Chybi napajeni. Viz Tabulka 4.3. Zkontrolujte zdroj napajeni.

Chybi pojistky nebo jsou Vyhledejte mozné pficiny v popisu Dodrzujte uvedena doporuceni.

prasklé, nebo vypadl jistic. prasklych pojistek a vypadlych jistict v této

tabulce.
Panel LCP neni napajen Zkontrolujte, zda je kabel panelu LCP Vyménte vadny kabel panelu LCP nebo
spravné zapojen nebo zda neni poskozen. |propojovaci kabel.
Zkrat na fidicim napéti (svorka |Zkontrolujte zda je privedeno 24V ridici Zapojte spravné svorky.
) 12 nebo 50) nebo na fidicich napéti na svorky 12/13 az 20-39, nebo 10V
Tmavy svorkach napajeni na svorky 50 az 55.
displej / bez — T ; " —
funkee Nekompatibilni LCP (LCP z VLT® Pouzivejte vyhradné panel LCP 101 (obj. ¢.

2800 nebo 5000/6000/8000/ 130B1124) nebo LCP 102 (obj. ¢.

FCD nebo FCM) 130B1107).

Chybné nastaveni kontrastu Nastavte kontrast stisknutim tlacitka
[Status] + [A]/[V].

Vadny displej panelu (LCP) Provedte test pomoci rGznych panelt LCP. |Vyménte vadny kabel panelu LCP nebo
propojovaci kabel.

Vadny interni zdroj napéti nebo Obratte se na dodavatele.

SMPS

Pretizeny zdroj napajeni (SMPS) [Abyste detekovali potize v fidicich kabelech, | Pokud zlstane displej rozsviceny, nastaly

Prerutovand z dlivodu chybného zapojeni odpojte veskeré fidici kabely vyjmutim potize v fidicich kabelech. Zkontrolujte, zda
i fidicich vodi¢i nebo zdvada v  |svorkovnic. nedoslo ke zkratu nebo k chybnému
zobrazeni

zapojeni. Pokud zUstava displej odpojeny,
fidte se postupem pro tmavy displej.

Motor nebézi.

Servisni vypinac je rozpojeny
nebo neni pfipojeny k motoru.

Zkontrolujte, zda je motor pfipojeny a
pfipojeni neni pferuseno (servisnim
vypinacem nebo jinym zafizenim).

Pripojte motor a zkontrolujte servisni
vypinac.

Na volitelnou, 24V kartu neni
dodavéno sitové napajeni.

Pokud displej funguje, ale neukazuje zadné
vystupy, zkontrolujte, zda do ménice
kmitoctu pfichazi sitové napajeni.

Privedte do ménice sitové napajeni.

Panel LCP prestal fungovat.

Zkontrolujte, zda bylo stisknuto tlacitko
[Off] (Vypnuto).

Spustte motor stisknutim tlac¢itka [Auto On]
(Auto) nebo [Hand On] (Ru¢né) (podle
aktualniho provozniho rezimu).

Chybi signal startu (pohoto-
vostni rezim).

Zkontrolujte, zda je spradvné nastaven
parametr 5-10 Svorka 18, digitdini vstup pro
svorku 18 (pouzijte vychozi nastaveni).

Nastartujte motor pomoci platného signalu
pro start.

Je aktivni signal volného
dobéhu motoru (Volny dobéh).

Zkontrolujte, zda je sprdvné nastavena
hodnota parametru 5-12 Dobéh, inv. pro
svorku 27 (pouzijte vychozi nastaveni).

Privedte napéti 24 V na svorku 27 nebo ji
naprogramujte na hodnotu Bez funkce.

Chybny zdroj signdlu zadané
hodnoty

Zkontrolujte signal zadané hodnoty: Mistni,
dalkova nebo fizena sbérnici? Je aktivni
pevna zadanda hodnota? Je svorka spravné
zapojend? Je spravné nastaven rozsah
svorek? Je k dispozici signal zadané
hodnoty?

Naprogramujte spravnd nastaveni.
Zkontrolujte parametr 3-13 Misto Zddané
hodnoty. Nastavte aktivni pevnou zadanou
hodnotu ve skupiné parametr(i 3-1* Zddané
hodnoty. Zkontrolujte zapojeni. Zkontrolujte
rozsah svorek. Zkontrolujte signal zadané
hodnoty.

Motor se otaci

Mezni hodnota otaceni motoru

Zkontrolujte, zda je sprdvné naprogramovan
parametr 4-10 Smér otdceni motoru.

Naprogramujte spravnd nastaveni.

Je aktivni signal reverzace.

Zkontrolujte, zda je naprogramovan pfikaz

Deaktivujte signdl reverzace.

$patnym o N
) reverzace pro svorku ve skupiné parametrd
smérem. L
5-1* Digitdlini vstupy.
Chybné zapojeni faze motoru Viz kapitola 5.5 Kontrola rotace motoru.
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Symptom Mozna pficina Test Reseni
Chybné nastavené mezni Zkontrolujte vystupni limity v Naprogramujte spravné mezni hodnoty.
hodnoty frekvenci parametr 4-13 Maximdini otdcky motoru [ot./
min.], parametr 4-14 Maximdlni otdcky
motoru [Hz] a parametr 4-19 Max. vystupni
Motor o s
. kmitocet.
nedosahuje

maximalnich
otacek.

Vstupni signél zddané hodnoty
nema spravné stanoven rozsah.

Zkontrolujte rozsah vstupniho signalu
zadané hodnoty ve skupinach parametr(i
6-0* Rezim analog. V/V. a 3-1* Zddané
hodnoty. Mezni zddané hodnoty jsou
uvedeny ve skupiné par. 3-0* Mezni Zddané
hod.

Naprogramujte spravnd nastaveni.

Nestabilni
otacky motoru

Mozné chybné nastaveni
parametru

Zkontrolujte nastaveni viech parametrd
motoru véetné viech nastaveni
kompenzace. V rezimu se zpétnou vazbou
zkontrolujte nastaveni PID.

Zkontrolujte nastaveni ve skupiné

parametrd 7-6* Nast. zdv. na zdt. V rezimu
se zpétnou vazbou zkontrolujte nastaveni
ve skupiné parametr(l 20-0* Zpétnd vazba.

Motor bézi
nepravidelné.

Mozna pfemagnetizace

Zkontrolujte viechny parametry motoru,
zda jsou nastaveny spravné.

Zkontrolujte nastaveni motoru ve
skupinach parametrG 1-2* Data motoru,
1-3* Podr. Gdaje o mot. a 1-5* Nast. nez. na
zdt.

Mozné nespravné nastaveni v

Zkontrolujte parametry brzdy. Zkontrolujte

Zkontrolujte skupiny parametr( 2-0% DC

Motor parametrech brzdy. Pravdé- nastaveni dob rozbéhu nebo dobéhu. brzda a 3-0* Mezni Zddané hod.
nebrzdi. podobné pfilis kratké doby
dobéhu.
Mezifazovy zkrat V motoru nebo v panelu doslo k mezifa- Odstrante veskeré nalezené zkraty.
zovému zkratu. Zkontrolujte mezifazové
zkraty v motoru nebo v panelu.
Prasklé PretiZzeni motoru Motor je pretizeny. Provedte test pfi spusténi a ovéite, zda je
. . proud motoru v ramci hodnot v
vykonové

pojistky nebo
vypnuty jisti¢

technickych udajich. Pokud proud motoru
prevysuje Udaj z typového Stitku, snizte
zatizeni motoru. Podivejte se na specifikace
pro danou aplikaci.

Volné kontakty

Provedte kontrolu pred spusténim ohledné
volnych kontaktd.

Dotahnéte volné kontakty.

Potize se sitovym napéjenim

Zaménte napadjeci kabely pfipojené k ménici

Pokud nesymetricka vétev kopiruje kabel,

N’e,syr:netne (viz popis Poplach 4 Vypadek kmitoctu, pozice 1: Ana B, B na C, C na A. |znadi to problémy s napdjenim.
snovzho sitové fdze). Zkontrolujte sitové napajeni.
z;::ahuuje Potize s méni¢em kmitoctu Zaménte napajeci kabely pfipojené k ménici [ Pokud nesymetrickd vétev zlstava na
3 %, kmitoc¢tu, pozice 1: A na B, B na C, C na A. [stejné vstupni svorce, znaci to problém s
ménic¢em. Obratte se na dodavatele.
Problém s motorem nebo se Zaménte motorové kabely, pozice 1: U na V, [ Pokud nesymetricka vétev kopiruje
Nesymetrie zapojenim motoru VnaW, WnaU. motorovy kabel, znaci to problémy s
proudu motorem nebo se zapojenim motoru.
motoru Zkontrolujte motor a zapojeni motoru.
presahuje Potize s ménicem kmitoc¢tu Zaménte motorové kabely, pozice 1: U na V, | Pokud nesymetricka vétev zlistava na
3 %. VnaW, WnaU. stejné vystupni svorce, znaci to problém s
ménicem. Obratte se na dodavatele.
Nespravné zadané udaje o Pokud se objevi vystrahy nebo poplachy, Prodluzte dobu rozbéhu v par.
. motoru vyhledejte informace v casti parametr 3-41 Rampa 1, doba rozbéhu.
Potize se

zrychlenim u

kapitola 7.4 Seznam vystrah a poplachd.
Zkontrolujte, zda jsou spravné zadany udaje

Zvyste mezni hodnotu proudu v par.
parametr 4-18 Proudové om.. Zvyste mezni

ménice
o 0 motoru. hodnotu momentu v par.
kmitoctu L
parametr 4-16 Mez momentu pro motoricky
rezim.
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Symptom Mozna pficina Test Reseni
Poti3 Nespravné zadané udaje o Pokud se objevi vystrahy nebo poplachy, Prodluzte dobu dobéhu v
otize se
i motoru vyhledejte informace v casti parametr 3-42 Rampa 1, doba dobéhu.
zpomalenim u ) i 5 o
Lo kapitola 7.4 Seznam vystrah a poplachd. Zapnéte fizeni prepéti v par.
ménice y
o Zkontrolujte, zda jsou spravné zadany udaje | parametr 2-17 Rizeni prepéti.
kmitoctu
0 motoru.
Vynechejte kritické kmitocty pomoci
parametrd ve skupiné parametr 4-6*
Zakdzané otdcky.
L Vypnéte premodulovéni v . .
Akusticky hluk ; L. Zkontrolujte, zda hluk nebo vibrace
) Rezonance parametr 14-03 Pfemodulovdni.
nebo vibrace poklesly na ptijatelnou hodnotu.

Zménte typ spinani a spinaci kmitocet ve
skupiné parametr 14-0* Spindni stiidace.

Zvyste tlumeni rezonance v
parametr 1-64 Tlumeni rezonance.

Tabulka 7.5 Odstrariovani problému
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8 Technické udaje

8.1 Elektrické udaje
8.1.1 Sitové napdjeni 1 x 200-240 V AC

Typové oznaceni P1K1 | P1K5 | P2K2 | P3KO | P3K7 | P5K5 P7K5 P15K P22K
Typicky vykon na hrideli [kW] 1,1 1,5 2,9 4,0 4,9 7,5 10 20 30
Typicky vykon na htideli [HP] pfi 240 V 1,5 2,0 29 4,0 4,9 7,5 10 20 30
IP20/3asi A3 - - - - - - - -
IP21/typ 1 - B1 B1 B1 B1 B1 B2 @ (o)
IP55/typ 12 A5 B1 B1 B1 B1 B1 B2 1 (&)
IP66/NEMA 4X A5 B1 B1 B1 B1 B1 B2 @ (o)
Vystupni proud

Spojity (3 x 200-240 V) [A] 6,6 7.5 10,6 12,5 16,7 24,2 30,8 59,4 88
Pferusovany (3 x 200-240 V) [A] 73 8,3 11,7 13,8 18,4 26,6 334 65,3 96,8
Spojity kVA (208 V AC) [kVA] - - - - - 5,00 6,40 12,27 18,30
Max. vstupni proud

Spojity (1 x 200-240 V) [A] 12,5 15 20,5 24 32 46 59 111 172
Pferudovany (1 x 200-240 V) [A] 13,8 16,5 22,6 26,4 35,2 50,6 64,9 122,1 189,2
Max. predfazené pojistky "[A] 20 30 40 40 60 80 100 150 200
Dalsi technické udaje

Odhadovana vykonova ztrata pfi max. jmenovitém

satizeni [W] 44 30 44 60 74 110 150 300 440
Max. velikost kabelu (sitovy, motorovy, k brzdé) [0,2-41/(4-10) novo) | Esve | sovaso | wsiao
[mm?/(AWG) 2

Ucinnost 3 0968 | 0,98 | 098 | 098 | 098 | 098 0,98 0,98 0,98

Tabulka 8.1 Sitové napajeni 1 x 200-240 V AC - normalni pretiZzeni 110 % po dobu 1 minuty, P1K1-P22K
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8.1.2 Sitové napdjeni 3 x 200-240 V AC

Typové oznaceni PK25 PK37 PK55 PK75 P1K1 P1K5 | P2K2 | P3KO | P3K7
Typicky vykon na hiideli [kW] 0,25 0,37 0,55 0,75 1,1 1,5 2,2 3,0 3,7
Typicky vykon na htideli [HP] pfi 208 V 0,25 0,37 0,55 0,75 1,5 2,0 2,9 4,0 49
IP20/3asi © A2 A2 A2 A2 A2 A2 A2 A3 A3
IP21/typ 1 A2 A2 A2 A2 A2 A2 A2 A3 A3
IP55/typ 12 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5
IP66/NEMA 4X A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5
Vystupni proud
Spojity (3 x 200-240 V) [A] 1.8 2,4 3,5 4,6 6,6 7.5 10,6 12,5 16,7
Pferudovany (3 x 200-240 V) [A] 1,98 2,64 3,85 5,06 7,26 83 11,7 13,8 18,4
Spojity kVA (208 V AC) [kVA] 0,65 0,86 1,26 1,66 2,38 2,70 3,82 4,50 6,00
Max. vstupni proud
Spojity (3 x 200-240 V) [A] 1,6 2,2 3.2 4,1 59 6,8 9,5 11,3 15,0
Pferudovany (3 x 200-240 V) [A] 1,7 242 3,52 4,51 6,5 7.5 10,5 124 16,5
Max. predfazené pojistky " [Al 10 10 10 10 20 20 20 32 32
Dalsi technické udaje
Odhadovana vykonova ztrata pfi max. jmenovitém
zatizeni (W] 9 21 29 42 54 63 82 116 155 185
Max. velikost kabelu (sitovy, motorovy, k brzdé) [mm?*/

[0,2-41/(4-10)
(AwG)?
U¢innost 3 094 | 094 | 095 [ 095 [ 096 [ 096 | 096 [ 096 | 096

Tabulka 8.2 Sitové napajeni 3 x 200-240 V AC - normalni pretizeni 110 % po dobu 1 minuty, PK25-P3K7

Typové oznaceni P5K5 P7K5 P11K P15K P18K P22K | P30K P37K P45K
Typicky vykon na hiideli [kW] 55 7,5 1 15 18,5 22 30 37 45
Typicky vykon na htideli [HP] pfi 208 V 7,5 10 15 20 25 30 40 50 60
IP20/3asi 7 B3 B3 B3 B4 B4 a a c4 C4
IP21/typ 1 B1 B1 B1 B2 C1 @ (@ 2 2
IP55/typ 12 B1 B1 B1 B2 l al al c2 C2
IP66/NEMA 4X B1 B1 B1 B2 1 (@ (@ 2 2
Vystupni proud

Spojity (3 x 200-240 V) [A] 24,2 30,8 46,2 59,4 74,8 88,0 115 143 170
Pferudovany (3 x 200-240 V) [A] 26,6 33,9 50,8 65,3 82,3 96,8 127 157 187
Spojity kVA (208 V AC) [kVA] 8,7 11,1 16,6 21,4 26,9 31,7 41,4 51,5 61,2
Max. vstupni proud

Spojity (3 x 200-240 V) [A] 22,0 28,0 42,0 54,0 68,0 80,0 104,0 130,0 154,0
Pferudovany (3 x 200-240 V) [A] 24,2 30,8 46,2 59,4 74,8 88,0 114,0 143,0 169,0
Max. predfazené pojistky ! [A] 63 63 63 80 125 125 160 200 250
Dalsi technické udaje

Odhadovana vykonové ztrata pfi max.

jmenovitém zatizeni [W] 269 310 447 602 737 845 1140 1353 1636
Max. velikost kabelu (sitovy, motorovy, k brzdé) [95)/ [120]/(250
[mm2/(AWG)] 2 [101/(7) [351/(2) [501/(1/0) 4/0) MCM)
U¢innost 3 09 | 096 | 09 | 09 | 09 | 097 | 097 | 097 097

Tabulka 8.3 Sitové napajeni 3 x 200-240 V AC - normalni pretizeni 110 % po dobu 1 minuty, P5K5-P45K
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8.1.3 Sitové napdjeni 1 x 380-480 V AC

Typové oznaceni P7K5 P11K P18K P37K
Typicky vykon na hiideli [kW] 7,5 11 18,5 37
Typicky vykon na hiideli [HP] pfi 240 V 10 15 25 50
IP21/typ 1 B1 B2 al c2
IP55/typ 12 B1 B2 c1 c2
IP66/NEMA 4X B1 B2 al c2
Vystupni proud
Spojity (3 x 380-440 V) [A] 16 24 37,5 73
PreruSovany (3 x 380-440 V) [A] 17,6 26,4 41,2 80,3
Spojity (3 x 441-480 V) [A] 14,5 21 34 65
Prerusovany (3 x 441-480 V) [A] 15,4 23,1 37,4 71,5
Spojity kVA (400 V AC) [kVA] 11,0 16,6 26 50,6
Spojity kVA (460 V AC) [kVA] 11,6 16,7 27,1 51,8
Max. vstupni proud
Spojity (1 x 380-440 V) [A] 33 48 78 151
Pferusovany (1 x 380-440 V) [A] 36 53 85,5 166
Spojity (1 x 441-480 V) [A] 30 41 72 135
Pferusovany (1 x 441-480 V) [A] 33 46 79,2 148
Max. predfazené pojistky" [A] 63 80 160 250
Dalsi technické udaje
Odhadovana vykonova ztrata pfi max. jmenovitém zatizeni [W]
" 300 440 740 1480
Max. velikost kabelu (sitovy, motorovy, k brzdé) [mm?]/(AWG) 2 [101/(7) [351/(2) [501/(1/0) [120]/(4/0)
U¢innost 0,96 0,96 0,96 0,96
Tabulka 8.4 Sitové napajeni 1 x 380-480 V AC - normalni pretizeni 110 % po dobu 1 minuty, P7K5-P37K
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8.1.4 Sitové napdjeni 3 x 380-480 V AC

Typové oznaceni PK37 PK55 PK75 P1K1 P1K5 P2K2 P3KO P4Ko P5K5 P7K5
Typicky vykon na hiideli [kW] 0,37 0,55 0,75 11 1,5 2,2 3,0 4,0 55 7,5
?;zli:(y vykon na hiideli [HP] pri 0,5 0,75 1,0 1,5 2,0 2,9 4,0 53 7,5 10
IP20/3asi © A2 A2 A2 A2 A2 A2 A2 A2 A3 A3
IP21/typ 1 - - - - - - - - - -
IP55/typ 12 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5
IP66/NEMA 4X A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5
Vystupni proud
Spojity (3 x 380-440 V) [A] 13 1,8 2,4 3,0 41 5,6 7,2 10 13 16
Pferudovany (3 x 380-440 V) [A] 1,43 1,98 2,64 3,3 4,5 6,2 79 11 14,3 17,6
Spojity (3 x 441-480 V) [A] 1,2 1,6 2,1 2,7 3,4 4.8 6,3 8,2 11 14,5
Pferudovany (3 x 441-480 V) [A] 1,32 1,76 2,31 3,0 3,7 53 6,9 9,0 12,1 15,4
Spojity kVA (400 V AC) [kVA] 0,9 1,3 1,7 2,1 2,8 3,9 5,0 6,9 9,0 11,0
Spojity kVA (460 V AC) [kVA] 0,9 1,3 1,7 2,4 2,7 3,8 5,0 6,5 8,8 11,6
Max. vstupni proud
Spojity (3 x 380-440 V) [A] 1,2 1,6 2,2 2,7 3,7 5,0 6,5 9,0 1,7 14,4
Prerusovany (3 x 380-440 V) [A] 1,32 1,76 2,42 3,0 41 55 7,2 9,9 12,9 15,8
Spojity (3 x 441-480 V) [A] 1,0 14 1,9 2,7 3,1 4,3 5,7 7,4 9,9 13,0
Prerusovany (3 x 441-480 V) [A] 1,1 1,54 2,09 3,0 34 4,7 6,3 8,1 10,9 14,3
Max. piedfazené pojistky " [A] 10 10 10 10 10 20 20 20 30 30
Dalsi technické udaje
Odhadovana vykonova ztrata
bfi max. jmenovitém zatizent W 35 42 46 58 62 88 116 124 187 225
Max. velikost kabelu (sitovy,

. . 2 [41/(10)
motorovy, k brzdé) [mm?/(AWG) 2
Ucinnost 3 093 | 095 | 09 | 09 | 097 | 097 [ 097 | 097 [ 097 | o097

Tabulka 8.5 Sitové napajeni 3 x 380-480 V AC - normalni pretizeni 110 % po dobu 1 minuty, PK37-P7K5
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Typové oznaceni P11K P15K P18K P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
Typicky vykon na hiideli [kW] 1 15 18,5 22 30 37 45 55 75 90
Z};}(b)lc\:(y vykon na hideli [HP] pri 15 20 25 30 40 50 60 75 100 125
IP20/3asi 7 B3 B3 B3 B4 B4 B4 c3 a Cc4 (@)
IP21/typ 1 B1 B1 B1 B2 B2 C1 C1 @ 2 c2
IP55/typ 12 B1 B1 B1 B2 B2 C1 C1 cl 2 2
IP66/NEMA 4X B1 B1 B1 B2 B2 C1 C1 cl 2 2
Vystupni proud
Spojity (3 x 380-440 V) [A] 24 32 37,5 44 61 73 90 106 147 177
Pferudovany (3 x 380-440 V) [A] 26,4 35,2 41,3 48,4 67,1 80,3 99 117 162 195
Spojity (3 x 441-480 V) [A] 21 27 34 40 52 65 80 105 130 160
Pferudovany (3 x 441-480 V) [A] 23,1 29,7 37,4 44 61,6 71,5 88 116 143 176
Spojity kVA (400 V AC) [kVA] 16,6 22,2 26 30,5 42,3 50,6 62,4 73,4 102 123
Spojity kVA (460 V AC) [kVA] 16,7 21,5 271 31,9 41,4 51,8 63,7 83,7 104 128
Max. vstupni proud
Spojity (3 x 380-440 V) [A] 22 29 34 40 55 66 82 96 133 161
Prerusovany (3 x 380-440 V) [A] 24,2 31,9 37,4 44 60,5 72,6 90,2 106 146 177
Spojity (3 x 441-480 V) [A] 19 25 31 36 47 59 73 95 118 145
PreruSovany (3 x 441-480 V) [A] 20,9 27,5 34,1 39,6 51,7 64,9 80,3 105 130 160
Max. piedfazené pojistky " [A] 63 63 63 63 80 100 125 160 250 250
Dalsi technické udaje
Odhadovana vykonova ztrata pfi

278 392 465 525 698 739 843 1083 1384 1474
max. jmenovitém zatizeni [W] ¥
Max. velikost kabelu (sitovy, [1201/ [1201/

i } 5 [101/(7) [351/(2) [501/(1/0)

motorovy, k brzdé) [mm?/(AWG) 2 (4/0) (4/0)
Ucinnost 3 098 | 098 | 098 0,98 0,98 098 | 098 | o098 0,98 0,99

Tabulka 8.6 Sitové napajeni 3 x 380-480 V AC - normalni pretizeni 110 % po dobu 1 minuty, P11K-P90K
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8.1.5 Sitové napdjeni 3 x 525-600 V AC

Typové oznaceni PK75 P1K1 P1K5 P2K2 P3KO P4Ko0 P5K5 P7K5 P11K
Typicky vykon na hiideli [kW] 0,75 11 1,5 2,2 3,0 4,0 55 7,5 1
IP20/3asi A2 A2 A2 A2 A2 A2 A3 A3 B3
IP21/typ 1 A2 A2 A2 A2 A2 A2 A3 A3 B1
IP55/typ 12 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 B1
IP66/NEMA 4X A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 A5 B1
Vystupni proud
Spojity (3 x 525-550 V) [A] 1,8 2,6 2,9 4,1 52 6,4 9,5 11,5 19
PreruSovany (3 x 525-550 V) [A] - 29 32 4,5 57 7,0 10,5 12,7 21
Spojity (3 x 525-600 V) [A] 1,7 2,4 2,7 39 49 6,1 9,0 11,0 18
Prerusovany (3 x 525-600 V) [A] - 2,6 30 4,3 54 6,7 9,9 12,1 20
Spojity kVA (525 V AC) [kVA] 1,7 2,5 2,8 3,9 5,0 6,1 9,0 11,0 18,1
Spojity kVA (575 V AC) [kVA] 1,7 2,4 2,7 3,9 4,9 6,1 9,0 11,0 17,9
Max. vstupni proud
Spojity (3 x 525-600 V) [A] 1,7 2,4 2,7 41 52 58 8,6 104 17,2
Pferusovany (3 x 525-600 V) [A] = 2,7 3,0 4,5 57 6,4 9,5 11,5 19
Max. predfazené pojistky" [A] 10 10 10 20 20 20 32 32 40
Dalsi technické udaje
Odhadovana vykonova ztrata
pfi max. jmenovitém zatizeni W14 33 20 65 92 122 145 195 261 225
Max. velikost kabelu (sitovy,

[0,2-41/(24-10) [161/(6)
motorovy, k brzdé) [mm?]/(AWG) 2
Ucinnost 3 097 | 097 | o097 | o097 | 097 [ o097 0,97 0,97 0,98

Tabulka 8.7 Sitové napajeni 3 x 525-600 V AC - normalni pretizeni 110 % po dobu 1 minuty, PK75-P11K

Typové oznaceni P15K P18K P22K P30K P37K P45K P55K P75K P90K
Typicky vykon na hiideli [kW] 15 18,5 22 30 37 45 55 75 920
IP20/3asi B3 B3 B4 B4 B4 c3 a3 Cc4 Cc4
IP21/typ 1 B1 B1 B2 B2 B2 l @ c2 c2
IP55/typ 12 B1 B1 B2 B2 B2 C1 C1 2 2
IP66/NEMA 4X B1 B1 B2 B2 B2 @ @ c2 c2
Vystupni proud

Spojity (3 x 525-550 V) [A] 23 28 36 43 54 65 87 105 137
Prerusovany (3 x 525-550 V) [A] 25 31 40 47 59 72 96 116 151
Spojity (3 x 525-600 V) [A] 22 27 34 41 52 62 83 100 131
Prerusovany (3 x 525-600 V) [A] 24 30 37 45 57 68 91 110 144
Spojity kVA (525 V AC) [kVA] 21,9 26,7 343 41 51,4 61,9 82,9 100 130,5
Spojity kVA (575 V AC) [kVA] 21,9 26,9 33,9 40,8 51,8 61,7 82,7 99,6 130,5
Max. vstupni proud

Spojity (3 x 525-600 V) [A] 20,9 25,4 32,7 39 49 59 78,9 95,3 1243
PreruSovany (3 x 525-600 V) [A] 23 28 36 43 54 65 87 105 137
Max. prediazené pojistky? [A] 40 50 60 80 100 150 160 225 250
Dalsi technické udaje

Odhadovana vykonova ztrata pfi

max. jmenovitém zatiZeni [W] 285 329 460 560 740 860 890 1020 1130
Max. velikost kabelu (sitovy, ] B351/(2) [50/(1) [951/(3/0)
motorovy, k brzdé) [mm?]/(AWG) 2

U¢innost 0,98 0,98 0,98 0,98 0,98 0,98 0,98 0,98 0,98

Tabulka 8.8 Sitové napajeni 3 x 525-600 V AC - normalni pretizeni 110 % po dobu 1 minuty, P15K-P90K
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8.1.6 Sitové napdjeni 3 x 525-690 V AC

Typové oznaceni P1K1 P1K5 P2K2 P3KO0 P4Ko0 P5K5 P7K5
Typicky vykon na hiideli (kW) 11 1,5 2,2 3,0 4,0 5,5 7,5

IP 20/3asi A3 A3 A3 A3 A3 A3 A3

Vystupni proud

Spojity (3 x 525-550 V) [A] 2,1 2,7 3,9 4,9 6,1 9,0 11,0
Prerusovany (3 x 525-550 V) [A] 34 4,3 6,2 7.8 9,8 14,4 17,6
Spojity (3 x 551-690 V) [A] 1,6 2,2 3,2 4,5 55 7,5 10,0
Prerusovany (3 x 551-690 V) [A] 2,6 3,5 51 7.2 8,8 12,0 16,0
Spojity kVA 525 V AC 1,9 2,5 3,5 4,5 55 8,2 10,0
Spojity kVA 690 V AC 1,9 2,6 3,8 54 6,6 9,0 12,0
Max. vstupni proud

Spojity (3 x 525-550 V) [A] 1,9 2,4 35 44 55 8,1 9,9

Prerusovany (3 x 525-550 V) [A] 3,0 39 5,6 7,0 838 12,9 15,8
Spojity (3 x 551-690 V) [A] 14 2,0 2,9 4,0 49 6,7 9,0

Pferusovany (3 x 551-690 V) [A] 2,3 3,2 4,6 6,5 7,9 10,8 14,4
Dalsi technické udaje

Max. prafez kabelu * pro sitovy, motorovy, k brzdé a 44,4 (12, 12, 12) (min. 0,2 (24)

sdileni zatéze [mm?] ([AWG))

Max. prifez kabelu * pro odpojeni 6,4 4 (10,12, 12)

[mm?] (IAWG))

Odhadovana vykonova ztrata pii max. jmenovitém

zatizeni (W) 4 44 60 88 120 160 220 300

U¢innost 0,96 0,96 0,96 0,96 0,96 0,96 0,96

Tabulka 8.9 Kryti A3, sitové napajeni 3 x 525-690 V AC IP20/chranéné Sasi, P1K1-P7K5

Typové oznaceni P11K P15K P18K P22K
Typicky vykon na htideli pfi 550 V [kW] 1 15 18,5 22

Typicky vykon na htideli pfi 690 V [kW] 15 18,5 22 30

IP20/3asi B4 B4 B4 B4

IP21/typ 1, IP55/typ 12 B2 B2 B2 B2

Vystupni proud

Spojity (3 x 525-550 V) [A] 19,0 23,0 28,0 36,0
Pferusovany (60s pretizeni) (3 x 525-550 V) [A] 20,9 25,3 30,8 39,6
Spojity (3 x 551-690 V) [A] 18,0 22,0 27,0 34,0
Pferudovany (60s pretizeni) (3 x 551-690 V) [A] 19,8 24,2 29,7 37,4
Spojity kVA (pfi 550 V) [kVA] 18,1 21,9 26,7 34,3
Spojity kVA (pfi 690 V AC) [kVA] 21,5 26,3 323 40,6
Max. vstupni proud

Spojity (pfi 550 V) (A) 19,5 24,0 29,0 36,0
Pferudovany (60s pretizeni) (pfi 550 V) (A) 21,5 26,4 31,9 39,6
Spojity (pfi 690 V) (A) 19,5 24,0 29,0 36,0
Prerusovany (60s pretizeni) (pfi 690 V) (A) 21,5 26,4 31,9 39,6
Dalsi technické udaje

Max. prafez kabelu * pro sitovy/k motoru, sdileni 35, 25, 25 (2, 4, 4)

zatéze a brzdé [mm?] ([AWG])

Max. prafez kabelu ¥ pro odpojeni sité [mm?] 16,10,10 (6, 8, 8)

(IAWG])

Odhadovana vykonova ztrata pfi max. jmenovitém

satizent (W) 9 220 300 370 440

U¢innost 3 0,98 0,98 0,98 0,98

Tabulka 8.10 Kryti B2/B4, sitové napajeni 3 x 525-690 V AC IP20/IP21/IP55 - Sasi/NEMA 1/NEMA 12, P11K-P22K
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Typové oznaceni P30K P37K P45K P55K P75K
Typicky vykon na hiideli pfi 550 V (kW) 30 37 45 55 75
Typicky vykon na hfideli pfi 690 V [kW] 37 45 55 75 90
IP20/3asi B4 a3 a3 D3h D3h
IP21/typ 1, IP55/typ 12 c2 C2 c2 C2 C2
Vystupni proud
Spojity (3 x 525-550 V) [A] 43,0 54,0 65,0 87,0 105
Prerusovany (60s pretizeni) (3 x 525-550 V)
[A] 47,3 59,4 71,5 95,7 115,5
Spojity (3 x 551-690 V) [A] 41,0 52,0 62,0 83,0 100
PreruSovany (60s pretizeni) (3 x 551-690 V)
[A] 45,1 57,2 68,2 91,3 110
Spojity kVA (pfi 550 V AC) [KVA] 41,0 51,4 61,9 82,9 100
Spojity kVA (pii 690 V AC) [kVA] 49,0 62,1 74,1 99,2 119,5
Max. vstupni proud
Spojity (pfi 550 V) [A] 49,0 59,0 71,0 87,0 99,0
Pferusovany (60s pretizeni) (pfi 550 V) [A] 53,9 64,9 78,1 95,7 108,9
Spojity (pi 690 V) [A] 48,0 58,0 70,0 86,0 -
Pferusovany (60s pretizeni) (pfi 690 V) [A] 52,8 63,8 77,0 94,6 -
Dalsi technické udaje
Max. prarez kabelu pro sitovy a k motoru

s 150 (300 MCM)
[mm?] ([AWG])
Max. prarez kabelu pro sdileni zatéze a k

“ 2 95 (3/0)
brzdé [mm?] ([AWG])

185, 150, 120

Max. prafez kabelu * pro odpojeni sité [mm?] 95, 70, 70 (350 MCM, 300 )
([AWG]) (3/0, 2/0, 2/0) MCM, 4/0)
Odhadovana vykonova ztrata
pfi max. jmenovitém zatizeni (W4 740 200 1100 1500 1800
U¢innost 0,98 0,98 0,98 0,98 0,98

Tabulka 8.11 Kryti B4, C2, C3, sitové napdjeni 3 x 525-690 V AC IP20/IP21/IP55 - 3asi/NEMA1/NEMA 12, P30K-P75K

" Informace o typu pojistky naleznete v ¢dsti kapitola 8.8 Pojistky a jistice.

2 American Wire Gauge.

3) Méfeno pomoci 5m stinénych kabeli motoru pfi jmenovité zdtézi a jmenovitém kmitoctu.

4 Typickd vykonovd ztrdta je pFi normdlnim zatiZeni a ocekdvd se v rozmezi £15 % (tolerance souvisi s odchylkami napéti a stavu kabeld).
Hodnoty jsou zaloZeny na typické ucinnosti motoru. Méné ucinné motory se priddvaji ke ztrdté vykonu v ménici kmitoctu a naopak.

Pokud je spinaci kmitocet zvysen nad jmenovitou hodnotu, mohou vykonové ztrdty vyznamné vzrdst.

Jsou zahrnuty spotieby ovilddaciho panelu LCP a typické fidici karty. Dalsi doplriky a odebirand zdtéZz mohou ke ztrdtdm pridat az 30 W. (Ackoli
obvykle se jednd pouze o 4 W navic pri plné zatizené fidici karté nebo doplriku pro slot A nebo slot B.)

| kdyz jsou méreni provddéna pomoci spickového vybaveni, je treba pocitat s jistou nepfesnosti (5 %).

%) Motorovy a sitovy kabel: 300 MCM/150 mm?.

9 A2+A3 Ize zménit na IP21 pomoci konverzni sady. Dalsi informace naleznete také v ¢dsti Mechanickd montdz a Sada kryti IP21/Typ 1 v Pfiruéce
projektanta.

7) B3+4 a C3+4 Ize zménit na IP21 pomoci konverzni sady. Dalsi informace naleznete také v &dsti Mechanickd montdZ a Sada kryti IP21/Typ 1 v
Prirucce projektanta.
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8.2 Sitové napdjeni

Napdjeni ze sité (L1, L2, L3)

Napdjeci napéti 200-240 V £10 %
Napajeci napéti 380-480 V £10 %
Napajeci napéti 525-600 V £10 %
Napajeci napéti 525-690 V £10 %

Nizké sitové napéti nebo vypadek napdjeni:
Pii nizkém sitovém napéti nebo vypadku napdjeni pokracuje ménic kmitoctu v c¢innosti, dokud napéti meziobvodu neklesne pod

kroutici moment.

Napdjeci kmitocet 50/60 Hz +4/-6 %
Napdjeci zdroj ménice kmitoctu je testovdn v souladu se systémem IEC61000-4-28, 50 Hz +4/-6 %.

Max. do¢asnd nesymetrie mezi fazemi elektrické sité 3,0 % jmenovitého napajeciho napéti
Skutecny ucinik (A) 20,9 nominalni hodnoty pfi jmenovitém zatizeni
Relativni G¢inik (cos®) v okoli jednotky (> 0,98)
Spinani na vstupnim napdjeni L1, L2, L3 (zapnuti) < 7,5 kW maximalné 2krat/min
Spindni na vstupnim napajeni L1, L2, L3 (zapnuti) 11-90 kW maximalné 1krat/min
Prostfedi v souladu s normou EN 60664-1 kategorie prepéti lll/stupen znecisténi 2

Jednotka je vhodnd pro pouziti v obvodech nedoddvajicich vice neZ 100 000 A efektivnich (symetricky)
a maximdlné 240/480/600/690 V.

8.3 Vystup motoru a data motoru

Vystupni vykon motoru (U, V, W)

Vystupni napéti 0-100 % napdjeciho napéti
Vystupni kmitocet 0-590 Hz"
Spinani na vystupu Neomezeno
Doby rozbéhu ¢i dobéhu 1-3 600 s

1) Zdvisi na vykonu

Momentova charakteristika, normalni pretizeni

Rozbéhovy moment (konstantni moment) maximalné 110 % po dobu 1 minuty, jednou za 10 minut?

Momentova pretizitelnost (konstantni moment) maximalné 110 % po dobu 1 minuty, jednou za 10 minut?

Momentova charakteristika, vysoké pretizeni

Rozbéhovy moment (konstantni moment) maximalné 150/160 % po dobu 1 minuty, jednou za 10 minut?

Momentova pretizitelnost (konstantni moment) maximalné 150/160 % po dobu 1 minuty, jednou za 10 minut?

2) Procentudlni hodnota se vztahuje ke jmenovitému momentu ménice kmitoctu, podle vykonu.
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8.4 Okolni podminky

Prostredi

Typ kryti A IP20/3asi, IP21/typ 1, IP55/typ 12, IP66/typ 4X
Typ kryti B1/B2 IP21/typ 1, IP55/typ 12, IP66/typ 4X
Typ kryti B3/B4 IP20/3asi
Typ kryti C1/C2 IP21/typ 1, IP55/typ 12, IP66/typ 4X
Typ kryti C3/C4 IP20/3asi
K dispozici je kryti < kryti typu A IP21/TYP 1/IP4X horni
Kryti vibra¢niho testu A/B/C 1.09
Max. relativni vlhkost 5-95 % (IEC 721-3-3; tfida 3K3 (bez kondenzace) béhem provozu
Agresivni prostiedi (IEC 721-3 -3), bez povrchové Upravy tfida 3C2
Agresivni prostfedi (IEC 721-3-3), s povrchovou Upravou trida 3C3
Testovaci metoda podle IEC 60068-2-43 H2S (10 dni)

Teplota okoli Max. 50 °C
Odlehceni kvdli vysoké teploté okoli, viz zvldstni podminky v Piirucce projektanta.

Minimalni teplota okoli pfi plném provozu 0°C
Minimalni teplota okoli pfi snizeném vykonu -10°C
Teplota pfi skladovani/pfepravé -25 az +65/70 °C
Maximalni nadmofska vyska bez odlehceni 1000 m
Maximalni nadmofska vyska s odleh¢enim 3000 m

Odlehceni pri vysoké nadmorské vysce, viz zvldstni podminky v Prirucce projektanta.
Pouzité normy elektromagnetické kompatibility, emise EN 61800-3
Normy elektromagnetické kompatibility, odolnost EN 61800-3

Prectéte si v Priruce projektanta cdst vénovanou zvildstnim podminkdm.

8.5 Specifikace kabel(

Max. délka stinéného/pancéfovaného motorového kabelu 150 m
Max. délka motorového kabelu, nestinény/nepancérovany kabel 300 m
Maximalni priifez kabell k motoru, siti, sdileni zatéze a brzdé"

Maximalni prifez vodich k Fidicim svorkam, neohebny kabel 1,5 mm?/16 AWG (2 x 0,75 mm?)
Maximalni prirez vodicl k fidicim svorkam, pruzny kabel 1 mm?/18 AWG
Maximalni prirez vodica k fidicim svorkam, kabel s obalenym jadrem 0,5 mm*/20 AWG
Minimalni prafez vodicu k fidicim svorkam 0,25 mm?*

1) Dalsi informace najdete v tabulkdch s elektrickymi udaji v kapitola 8.1 Elektrické udaje.

Pripojeni k siti je nutné fadné uzemnit pomoci svorky 95 (PE) ménice kmitoctu. Prifez zemniciho kabelu musi byt minimalné
10 mm?, nebo musi byt samostatné zakonéeny 2 sitové vodi¢e podle normy EN 50178. Viz také kapitola 4.3.1 Uzemnéni.
Pouzijte nestinény kabel.

8.6 Ridici vstupy a vystupy a data fizeni
Ridici karta, sériovd komunikace RS485

Cislo svorky 68 (PTX+, RX+), 69 (N,TX-, RX-)
Cislo svorky 61 spolec¢né pro svorky 68 a 69

Obvod sériové komunikace RS485 je funkcné oddélen od ostatnich centrdlnich obvod( a galvanicky oddélen od napdjeciho
napéti (PELV).

Analogové vstupy

Pocet analogovych vstupt 2
Cislo svorky 53, 54
Rezimy napétovy nebo proudovy
Vybér rezimu pfepinace 5201 a 5202
Napétovy rezim pfepinac S201/5202 = OFF (U)
Uroven napéti 0-10 V (nastavitelné méfitko)
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Vstupni odpor, Ri pfiblizné 10 kQ
Maximalni napéti 20V
Proudovy rezim prepina¢ 5201/5202=0n (1)
Proudovy rozsah 0/4-20 mA (nastavitelné méfitko)
Vstupni odpor, R pribl. 200 Q
Maximalni proud 30 mA
Rozliseni analogovych vstupt 10 bitd (+ znaménko)
Pfesnost analogovych vstupt maximalni chyba 0,5 % plného rozsahu
Sitka pasma 200 Hz
Analogové vstupy jsou galvanicky oddéleny od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.
130BA117.10 r Izolace PELV
+24v— —
18 —| Rizeni — Sit
= s
1 1
: Vyscv)klé E Motor
37 — napéti —
1
monee. > 4 | -
— = Stejnosmerna
RS485 — <+—> [ sbérnice
Obrazek 8.1 Izolace PELV analogovych vstupt
Analogovy vystup
Pocet programovatelnych analogovych vystupt 1
Cislo svorky 42
Proudovy rozsah na analogovém vystupu 0/4-20 mA
Max. odporové zatizeni proti spole¢né svorce na analogovém vystupu 500 Q
Pfesnost analogového vystupu maximalni chyba 0,8 % plného rozsahu
Rozliseni na analogovém vystupu 8 bitl

Analogovy vystup je galvanicky oddélen od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.

Digitalni vstupy

Programovatelné digitaIni vstupy 4 (6)
Cislo svorky 18, 19, 27", 29", 32, 33,
Logika PNP nebo NPN
Uroven napéti 0-24 V DC
UroveRn napéti, logickd 0 PNP <5V DC
Uroven napéti, logicka 1 PNP > 10V DC
Uroven napéti, logickd 0 NPN > 19V DC
Uroven napéti, logicka 1 NPN < 14V DC
Maximalni napéti na vstupu 28 V DC
Vstupni odpor, Ri priblizné 4 kQ

Vsechny digitdIni vstupy jsou galvanicky oddéleny od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.
1) Svorky 27 a 29 Ize rovnéZ naprogramovat jako vystup.

Digitalni vystup

Programovatelné digitalni/pulzni vystupy 2
Cislo svorky 27, 29"
Uroven napéti na digitalnim/kmitoctovém vystupu 0-24V
Max. vystupni proud (spotiebi¢ nebo zdroj) 40 mA
Max. zatizeni na kmitoctovém vystupu 1 kQ
Max. kapacitni zatizeni na kmito¢tovém vystupu 10 nF
Minimalni vystupni kmitocet na kmitoctovém vystupu 0 Hz
Maximalni vystupni kmitocet na kmito¢tovém vystupu 32 kHz
Pfesnost kmito¢tového vystupu maximalni chyba 0,1 % plného rozsahu
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Rozliseni kmitoctovych vystupl 12 bith

1) Svorky 27 a 29 Ize rovnéz naprogramovat jako vstup.

Digitalni vystup je galvanicky oddélen od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.

Pulzni vstupy

Programovatelné pulzni vstupy 2
Cisla pulznich svorek 29,33
Maximalni kmitocet na svorkach 29, 33 110 kHz (soumérny)
Maximalni kmitocet na svorkach 29, 33 5 kHz (otevieny kolektor)
Minimalni kmitocet na svorkach 29, 33 4 Hz
Uroven napéti viz DigitdlIni vstupy
Maximalni napéti na vstupu 28 V DC
Vstupni odpor, Ri pribl. 4 kQ
Presnost pulzniho vstupu (0,1-1 kHz) maximalni chyba 0,1 % plného rozsahu

Ridici karta, vystup 24 V DC
Cislo svorky 12,13
Maximalni zatizeni 200 mA

Napdjeni 24 V DC je galvanicky oddélené od napdjeciho napéti (PELV), ale md stejny potencidl jako analogové a digitdini vstupy
a vystupy.

Reléové vystupy

Programovatelné reléové vystupy 2
Cislo svorky Relé 01 1-3 (rozpinaci), 1-2 (spinaci)
Max. zatizeni svorek (AC-1)" na 1-3 (NC), 1-2 (NO) (odporové zatizeni) 240 VAC 2 A
Max. zatizeni svorek (AC-15)" (indukéni zatizeni pfi cosg 0,4) 240V AC, 02 A
Max. zatizeni svorek (DC-1)" na 1-2 (NO), 1-3 (NC) (odporové zatizeni) 60VDC 1A
Max. zatizeni svorek (DC-13)" (indukéni zatizeni) 24V DG, 0,1 A
Cislo svorky Relé 02 4-6 (rozpinaci), 4-5 (spinaci)
Max. zatizeni svorek (AC-1)" na 4-5 (NO) (odporové zatizeni)? 3) 400V AC,2A
Max. zatizeni svorek (AC-15)" na 4-5 (NO) (indukéni zatizeni pfi cosg 0,4) 240 VAC, 02 A
Max. zatizeni svorek (DC-1)V na 4-5 (NO) (odporové zatizeni) 80V DC 2A
Max. zatizeni svorek (DC-13)" na 4-5 (NO) (indukéni zatizeni) 24V DG 0,1 A
Max. zatizeni svorek (AC-1)" na 4-6 (NC) (odporové zatiZeni) 240 VAC, 2 A
Max. zatizeni svorek (AC-15)" na 4-6 (NC) (indukéni zatizeni pfi cos 0,4) 240 VAC 02 A
Max. zatizeni svorek (DC-1)" na 4-6 (NC) (odporové zatiZeni) 50V DC 2A
Max. zatizeni svorek (DC-13)" na 4-6 (NC) (indukéni zatizeni) 24V DC 0,1 A
Min. zatizeni svorek na 1-3 (NC), 1-2 (NO), 4-6 (NC), 4-5 (NO) 24V DC, 10 mA, 24 V AC, 20 mA
Prostfedi v souladu s normou EN 60664-1 kategorie prepéti lll/stupen znecisténi 2

1) IEC 60947, &dsti 4 a 5.

Reléové kontakty jsou od zbytku obvodu galvanicky oddéleny zesilenou izolaci (PELV).
2) Kategorie prepéti Il.

3) Aplikace UL, 300 V AC 2 A.

Ridici karta, vystup 10 V DC:

Cislo svorky 50
Vystupni napéti 10,5V 0,5V
Maximalni zatizeni 25 mA

Napdjeni 10 V DC je galvanicky oddélené od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.

Ridici charakteristiky

Rozlieni vystupniho kmitoctu pfi 0-590 Hz +0,003 Hz
Odezva systému (svorky 18, 19, 27, 29, 32, 33) <2ms
Rozsah regulace rychlosti (bez zpétné vazby) 1:100 synchronni rychlosti
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Pfesnost otacek (bez zpétné vazby) 30-4 000 ot./min: max. chyba *8 ot./min

Vsechny fidici charakteristiky jsou zaloZeny na Ctyfpdlovém asynchronnim motoru.

Viykon fidici karty
Interval vyhledavéni 5ms

Ridici karta, sériova komunikace prostfednictvim USB
Standard USB
Konektor USB

AUPOZORNENI

Pripojeni k pocitaci se provadi prostiednictvim standardniho USB kabelu hostitel/zafizeni.

Pripojeni USB je galvanicky oddéleno od napajeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.
Pfipojeni USB neni galvanicky oddéleno od ochranné zemé. Ke konektoru USB na ménici kmitoctu pfipojte pouze
izolovany pfenosny pocita¢ nebo pocita¢ nebo izolovany kabel ¢i prevodnik USB.

1.1 (pIna rychlost)
Konektor USB typ ,zafizeni” B

8.7 Utahovaci momenty kontaktd

Moment [Nm]
Kryti Sit Motor VS.tej'n. i Brzda Zemé Zemé
pripojeni
A2 1,8 1,8 1,8 1,8 3 0,6
A3 1,8 1,8 1.8 1,8 3 0,6
A4 1,8 1,8 1.8 1,8 3 0,6
A5 1,8 1,8 1.8 1,8 3 0,6
B1 1,8 1,8 1,5 1,5 3 0,6
B2 4,5 4,5 3,7 3,7 3 0,6
B3 1.8 1,8 1,8 1,8 3 0,6
B4 4,5 4,5 4,5 4,5 3 0,6
(@ 10 10 10 10 3 0,6
(@) 14/24" 14/24" 14 14 3 0,6
c 10 10 10 10 3 0,6
c4 14/24" 14/24" 14 14 3 0,6
Tabulka 8.12 Utahovaci momenty svorek
1) Pro riizné priitezy kabel(i x/y, kde x=<95 mm? a y=295 mm’.
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8.8 Pojistky a jistice

Pouzijte doporucené pojistky nebo jistice na strané napdjeni jako ochranu pro ptipad, Ze by doslo k poruse komponenty
uvnitf ménic¢e kmitoctu (prvni chyba).

OZNAMENI!

Pouziti pojistek na strané napajeni je podminkou pro zajisténi instalaci kompatibilnich s pozadavky norem IEC 60364
(CE) a NEC 2009 (UL).

Doporuceni:
° Pojistky typu gG.

° Jistice typu Moeller. Mohou byt pouzity i jiné typy jisticd za podminky, Ze omezi energii doddvanou do ménice
kmitoc¢tu na Uroven rovnou nebo nizsi nez u typl znacky Moeller.

Pouziti doporucenych pojistek a jisticd zajistuje mozné poskozeni ménice kmitoc¢tu pouze uvniti ménice. Dalsi informace
naleznete v Pozndmce k aplikaci Pojistky a jistice.

Pojistky uvedené v kapitola 8.8.1 Shoda s CE az kapitola 8.8.2 Soulad se smérnicemi UL jsou vhodné pro pouziti v obvodech
dodavajicich efektivni proud 100 000 Arms (symetricky), podle jmenovitého napéti ménice kmitoctu. Pfi pouziti spravnych
pojistek bude hodnota jmenovitého zkratového proudu ménic¢e kmitoctu Cinit 100 000 Arms.

8.8.1 Shoda s CE

200-240 V, kryti A, Ba C

Kryti Vykon [kW] Doporucena Doporucena Doporuceny jisti¢ Max. uroven vypnuti
velikost pojistek max. pojistka Moeller [A]
A2 0,25-2,2 gG-10 (0,25-1,5) gG-25 PKZMO0-25 25
gG-16 (2,2)
A3 3,0-3,7 gG-16 (3) 9G-32 PKZMo0-25 25
9G-20 (3,7)
A4 0,25-2,2 gG-10 (0,25-1,5) gG-32 PKZMO0-25 25
gG-16 (2,2)
A5 0,25-3,7 gG-10 (0,25-1,5) gG-32 PKZMO0-25 25
gG-16 (2,2-3)
9G-20 (3,7)
B1 55-11 gG-25 (5,5) gG-80 PKZM4-63 63
9G-32 (7,5)
B2 15 gG-50 gG-100 NZMB1-A100 100
B3 5,5-11 9G-25 gG-63 PKZM4-50 50
B4 15-18 gG-32 (7,5) gG-125 NZMB1-A100 100
gG-50 (11)
gG-63 (15)
C1 18,5-30 gG-63 (15) gG-160 (15-18,5) NZMB2-A200 160
gG-80 (18,5) aR-160 (22)
gG-100 (22)
2 37-45 aR-160 (30) aR-200 (30) NZMB2-A250 250
aR-200 (37) aR-250 (37)
c3 22-30 gG-80 (18,5) gG-150 (18,5) NZMB2-A200 150
aR-125 (22) aR-160 (22)
c4 37-45 aR-160 (30) aR-200 (30) NZMB2-A250 250
aR-200 (37) aR-250 (37)

Tabulka 8.13 200-240 V, kryti A, B a C
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380-480 V, kryti A, Ba C

Kryti Vykon [kW] Doporucena Doporucena Doporuceny jisti¢ Max. uroven vypnuti
velikost pojistek max. pojistka Moeller [A]
A2 1,1-4,0 gG-10 (0,37-3) gG-25 PKZMO0-25 25
gG-16 (4)
A3 5,5-75 gG-16 gG-32 PKZMO0-25 25
A4 1,1-4,0 gG-10 (0,37-3) gG-32 PKZMO0-25 25
gG-16 (4)
A5 1,1-7,5 gG-10 (0,37-3) gG-32 PKZMO0-25 25
gG-16 (4-7,5)
B1 11-18,5 gG-40 gG-80 PKZM4-63 63
B2 22-30 gG-50 (18,5) gG-100 NZMB1-A100 100
gG-63 (22)
B3 11-18 gG-40 gG-63 PKZM4-50 50
B4 22-37 gG-50 (18,5) gG-125 NZMB1-A100 100
gG-63 (22)
gG-80 (30)
@ 37-55 gG-80 (30) gG-160 NZMB2-A200 160
gG-100 (37)
gG-160 (45)
2 75-90 aR-200 (55) aR-250 NZMB2-A250 250
aR-250 (75)
a3 45-55 gG-100 (37) gG-150 (37) NZMB2-A200 150
gG-160 (45) gG-160 (45)
C4 75-90 aR-200 (55) aR-250 NZMB2-A250 250
aR-250 (75)

Tabulka 8.14 380-480 V, kryti A, B a C
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525-600 V, kryti A, B a C

Kryti Vykon [kW] Doporucena Doporucena Doporuceny jisti¢ Max. uroven vypnuti
velikost pojistek max. pojistka Moeller [A]
A2 1,1-4,0 gG-10 gG-25 PKZMO0-25 25
A3 55-7,5 gG-10 (5,5) gG-32 PKZMO0-25 25
gG-16 (7,5)
A5 1,1-7,5 gG-10 (0,75-5,5) gG-32 PKZMO0-25 25
gG-16 (7,5)
B1 11-18 gG-25 (11) gG-80 PKZM4-63 63
gG-32 (15)
gG-40 (18,5)
B2 22-30 gG-50 (22) gG-100 NZMB1-A100 100
gG-63 (30)
B3 11-18,5 gG-25 (11) gG-63 PKZM4-50 50
gG-32 (15)
B4 22-37 gG-40 (18,5) gG-125 NZMB1-A100 100
gG-50 (22)
gG-63 (30)
C1 37-55 gG-63 (37) gG-160 (37-45) NZMB2-A200 160
gG-100 (45) aR-250 (55)
aR-160 (55)
2 75-90 aR-200 (75) aR-250 NZMB2-A250 250
c3 45-55 9G-63 (37) gG-150 NZMB2-A200 150
gG-100 (45)
c4 75-90 aR-160 (55) aR-250 NZMB2-A250 250
aR-200 (75)

Tabulka 8.15 525-600 V, kryti A, B a C

525-690 V, kryti A, B a C

Kryti Vykon [kW] Doporucena vel. pojistky Doporucena Doporuceny jisti¢ Max. uroven
max. pojistka Danfoss vypnuti [A]
1.1 gG-6 gG-25 CTI25M 10-16 16
1,5 9G-6 9G-25 CTI25M 10-16 16
2,2 9G-6 9G-25 CTI25M 10-16 16
A3 3 gG-10 9G-25 CTI25M 10-16 16
4 gG-10 9G-25 CTI25M 10-16 16
5,5 gG-16 9G-25 CTI25M 10-16 16
7,5 gG-16 9G-25 CTI25M 10-16 16
1 gG-25 gG-63
B2 15 gG-25 gG-63
18 9G-32
22 9G-32
30 gG-40
37 gG-63 gG-80
c2 45 gG-63 gG-100
55 gG-80 gG-125
75 gG-100 gG-160
3 37 gG-100 gG-125
45 9G-125 9G-160

Tabulka 8.16 525-690 V, kryti A, B a C
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8.8.2 Soulad se smérnicemi UL

1x 200-240 V, kryti A, Ba C

Doporucena max. pojistka
Vykon [ Max. | Buss- | Buss- Buss- | Buss- | Buss- | Buss- | Buss- SIBA Littel Ferraz- Ferraz- Ferraz-
[kW] [ velikost [ mann mann mann | mann | mann | mann | mann RK1 fuse Shawmut | Shawmut | Shawmut
predra- | JFHR2 RK1 J T cc cc cc RK1 cc RK1 J
zenych
pojistek
[A]
FNQ- KTK- LP- |5017906- KLN-
11 15 FWX-15| KTN-R15 | JKS-15 | JIN-15 R-15 R-15 | CC-15 016 R15 ATM-R15 A2K-15R HSJ15
FNQ- KTK- LP- |5017906-| KLN-
1,5 20 FWX-20 | KTN-R20 | JKS-20 | JIN-20 R-20 R-20 [ CC-20 020 R20 ATM-R20 A2K-20R HSJ20
FNQ- KTK- LP- |5012406-| KLN-
2,2 30" FWX-30| KTN-R30 | JKS-30 | JIN-30 R-30 R-30 [ CC-30 032 R30 ATM-R30 A2K-30R HSJ30
KLN-
3,0 35 FWX-35| KTN-R35 | JKS-35 | JIN-35 - - - - R35 - A2K-35R HSJ35
5014006- [ KLN-
3,7 50 FWX-50 | KTN-R50 | JKS-50 | JIN-50 - - - 050 R50 - A2K-50R HSJ50
5014006- [ KLN-
55 602 FWX-60 | KTN-R60 | JKS-60 | JIN-60 - - - 063 R60 - A2K-60R HSJ60
5014006- [ KLN-
7,5 80 FWX-80 | KTN-R80 | JKS-80 | JIN-80 - - - 080 R80 - A2K-80R HSJ80
FWX- KTN- 2028220-| KLN-
15 150 150 R150 | JKS-150 | JJN-150 - - - 150 R150 - A2K-150R HSJ150
FWX- KTN- 2028220-| KLN-
22 200 200 R200 | JKS-200 | JJN-200 - - - 200 R200 - A2K-200R HSJ200

Tabulka 8.17 1x 200-240 V, kryti A, B a C

1) Siba povolena do 32 A.
2) Siba povolena do 63 A.
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1x 380-500 V, kryti B a C

Doporucena max. pojistka
Vykon | Max. | Buss- Buss- Buss- Buss- | Buss- | Buss- | Buss- SIBA Littel Ferraz- Ferraz- Ferraz-
[kW] | veliko| mann mann mann mann | mann | mann | mann RK1 fuse Shawmut | Shawmut | Shawmut
st JFHR2 RK1 J T cC cc cc RK1 cc RK1 J
predf
azené
pojist
ky [A]
5014006~
7,5 60 FWH-60 | KTS-R60 | JKS-60 | JJS-60 - - - 063 KLS-R60 - A6K-60R HSJ60
2028220-
1 80 FWH-80 | KTS-R80 | JKS-80 | JJS-80 - - - 100 KLS-R80 - A6K-80R HSJ80
FWH- KTS- 2028220~
22 150 150 R150 | JKS-150 | JJS-150 - - - 160 KLS-R150 - A6K-150R HSJ150
FWH- KTS- 2028220~
37 200 200 R200 | JKS-200 | JJS-200 - - - 200 KLS-200 - A6K-200R HSJ200

Tabulka 8.18 1x 380-500 V, kryti B a C
. Pojistky KTS od firmy Bussmann mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit pojistky KTN.

. Pojistky FWH od firmy Bussmann mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit pojistky FWX.

. Pojistky JJS od firmy Bussmann mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit pojistky JIN.
. Pojistky KLSR od firmy Littel fuse mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit pojistky KLNR.

. Pojistky A6KR od firmy Ferraz-Shawmut mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit pojistky A2KR.

3x 200-240 V, kryti A, Ba C

Doporu¢ena max. pojistka
Vykon [kW] Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
Typ RK1 " Typ J Typ T Typ CC Typ CC
0,25-0,37 KTN-R-05 JKS-05 JIN-05 FNQ-R-5 KTK-R-5 LP-CC-5
0,55-1,1 KTN-R-10 JKS-10 JIN-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10
1,5 KTN-R-15 JKS-15 JIN-15 FNQ-R-15 KTK-R-15 LP-CC-15
2,2 KTN-R-20 JKS-20 JIN-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20
3,0 KTN-R-25 JKS-25 JIN-25 FNQ-R-25 KTK-R-25 LP-CC-25
3,7 KTN-R-30 JKS-30 JIN-30 FNQ-R-30 KTK-R-30 LP-CC-30
5,5-7,5 KTN-R-50 JKS-50 JIN-50 - - -
1 KTN-R-60 JKS-60 JIN-60 - - -
15 KTN-R-80 JKS-80 JIN-80 - - -
18,5-22 KTN-R-125 JKS-125 JIN-125 - - -
30 KTN-R-150 JKS-150 JIN-150 - - -
37 KTN-R-200 JKS-200 JIN-200 - - -
45 KTN-R-250 JKS-250 JIN-250 - - -

Tabulka 8.19 3x 200-240 V, kryti A, B a C
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Doporucena max. pojistka
Vykon SIBA Littel fuse Ferraz- Ferraz- Bussmann Littel fuse Ferraz- Ferraz-
[kW1] Typ RK1 Typ RK1 Shawmut Shawmut Typ JFHR2Y JFHR2 Shawmut Shawmut
Typ CC Typ RK12 JFHR2Y J
0,25-0,37 5017906-005 KLN-R-05 ATM-R-05 A2K-05-R FWX-5 - - HSJ-6
0,55-1,1 5017906-010 KLN-R-10 ATM-R-10 A2K-10-R FWX-10 - - HSJ-10
1,5 5017906-016 KLN-R-15 ATM-R-15 A2K-15-R FWX-15 - - HSJ-15
2,2 5017906-020 KLN-R-20 ATM-R-20 A2K-20-R FWX-20 - - HSJ-20
3,0 5017906-025 KLN-R-25 ATM-R-25 A2K-25-R FWX-25 - - HSJ-25
3,7 5012406-032 KLN-R-30 ATM-R-30 A2K-30-R FWX-30 - - HSJ-30
55-7,5 5014006-050 KLN-R-50 - A2K-50-R FWX-50 - - HSJ-50
1 5014006-063 KLN-R-60 - A2K-60-R FWX-60 - - HSJ-60
15 5014006-080 KLN-R-80 - A2K-80-R FWX-80 - - HSJ-80
18,5-22 2028220-125 KLN-R-125 - A2K-125-R FWX-125 - - HSJ-125
30 2028220-150 KLN-R-150 - A2K-150-R FWX-150 L255-150 A25X-150 HSJ-150
37 2028220-200 KLN-R-200 - A2K-200-R FWX-200 L255-200 A25X-200 HSJ-200
45 2028220-250 KLN-R-250 - A2K-250-R FWX-250 L255-250 A25X-250 HSJ-250
Tabulka 8.20 3x 200-240 V, kryti A, B a C
1) Pojistky KTS od firmy Bussmann mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit pojistky KTN.
2) Pojistky A6KR od firmy Ferraz-Shawmut mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit pojistky A2KR.
3) Pojistky FWH od firmy Bussmann mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit pojistky FWX.
4) Pojistky A50X od firmy Ferraz-Shawmut mohou pro ménice kmitoctu 240 V nahradit pojistky A25X.
3x 380-480 V, kryti A, Ba C
Doporucena max. pojistka
Vykon Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann
[kW] Typ RK1 Typ J Typ T Typ CC Typ CC Typ CC
- KTS-R-6 JKS-6 JJs-6 FNQ-R-6 KTK-R-6 LP-CC-6
1,1-2,2 KTS-R-10 JKS-10 JJs-10 FNQ-R-10 KTK-R-10 LP-CC-10
3 KTS-R-15 JKS-15 JJS-15 FNQ-R-15 KTK-R-15 LP-CC-15
4 KTS-R-20 JKS-20 JJS-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20
55 KTS-R-25 JKS-25 JJS-25 FNQ-R-25 KTK-R-25 LP-CC-25
7,5 KTS-R-30 JKS-30 JJS-30 FNQ-R-30 KTK-R-30 LP-CC-30
1 KTS-R-40 JKS-40 JJS-40 - - -
15 KTS-R-50 JKS-50 JJS-50 - - -
22 KTS-R-60 JKS-60 JJS-60 - - -
30 KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 - - -
37 KTS-R-100 JKS-100 JJS-100 - - -
45 KTS-R-125 JKS-125 JJS-125 - - -
55 KTS-R-150 JKS-150 JJS-150 - - -
75 KTS-R-200 JKS-200 JJS-200 - - -
90 KTS-R-250 JKS-250 JJS-250 - - -
Tabulka 8.21 3x 380-480 V, kryti A, Ba C
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Doporucena max. pojistka
Vykon SIBA Littel fuse Ferraz- Ferraz- Bussmann Ferraz- Ferraz- Littel fuse
[kW1] Typ RK1 Typ RK1 Shawmut Shawmut JFHR2 Shawmut Shawmut JFHR2
Typ CC Typ RK1 J JFHR2"
- 5017906-006 KLS-R-6 ATM-R-6 A6K-6-R FWH-6 HSJ-6 - -
1,1-2,2 5017906-010 KLS-R-10 ATM-R-10 A6K-10-R FWH-10 HSJ-10 - -
3 5017906-016 KLS-R-15 ATM-R-15 A6K-15-R FWH-15 HSJ-15 - -
4 5017906-020 KLS-R-20 ATM-R-20 A6K-20-R FWH-20 HSJ-20 - -
55 5017906-025 KLS-R-25 ATM-R-25 A6K-25-R FWH-25 HSJ-25 - -
7,5 5012406-032 KLS-R-30 ATM-R-30 A6K-30-R FWH-30 HSJ-30 - -
1 5014006-040 KLS-R-40 - A6K-40-R FWH-40 HSJ-40 - -
15 5014006-050 KLS-R-50 - A6K-50-R FWH-50 HSJ-50 - -
22 5014006-063 KLS-R-60 - A6K-60-R FWH-60 HSJ-60 - -
30 2028220-100 KLS-R-80 - A6K-80-R FWH-80 HSJ-80 - -
37 2028220-125 KLS-R-100 - A6K-100-R FWH-100 HSJ-100 - -
45 2028220-125 KLS-R-125 - A6K-125-R FWH-125 HSJ-125 - -
55 2028220-160 KLS-R-150 - A6K-150-R FWH-150 HSJ-150 - -
75 2028220-200 KLS-R-200 . A6K-200-R FWH-200 HSJ-200 A50-P-225 L50-S-225
90 2028220-250 KLS-R-250 . A6K-250-R FWH-250 HSJ-250 A50-P-250 L50-5-250
Tabulka 8.22 3x 380-480 V, kryti A, B a C
1) Pojistky A50QS od firmy Ferraz-Shawmut mohou nahradit pojistky A50P.
3x 525-600 V, kryti A, B a C
Doporucena max. pojistka
Vykon | Bussmann | Bussman | Bussmann | Bussmann | Bussman | Bussman SIBA Littel fuse | Ferraz- Ferraz-
[kW1] Typ RK1 n Typ T Typ CC n n Typ RK1 Typ RK1 | Shawmut | Shawmut
Typ J Typ CC Typ CC Typ RK1 J
0,75- KTS-R-5 JKS-5 JJS-6 FNQ-R-5 KTK-R-5 LP-CC-5 5017906-005 | KLS-R-005 | A6K-5-R HSJ-6
11
1,5-2,2 | KTS-R-10 JKS-10 JJS-10 FNQ-R-10 | KTK-R-10 | LP-CC-10 5017906-010 | KLS-R-010 | A6K-10-R HSJ-10
3 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 FNQ-R-15 | KTK-R-15 | LP-CC-15 5017906-016 | KLS-R-015 | A6K-15-R HSJ-15
4 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 FNQ-R-20 | KTK-R-20 | LP-CC-20 5017906-020 | KLS-R-020 | A6K-20-R HSJ-20
5,5 KTS-R-25 JKS-25 JJS-25 FNQ-R-25 | KTK-R-25 | LP-CC-25 5017906-025 | KLS-R-025 | A6K-25-R HSJ-25
7,5 KTS-R-30 JKS-30 JJS-30 FNQ-R-30 | KTK-R-30 [ LP-CC-30 | 5017906-030 | KLS-R-030 | A6K-30-R HSJ-30
11-15 | KTS-R-35 JKS-35 JJS-35 - - - 5014006-040 | KLS-R-035 | A6K-35-R HSJ-35
18 KTS-R-45 JKS-45 JJS-45 - - - 5014006-050 | KLS-R-045 [ A6K-45-R HSJ-45
22 KTS-R-50 JKS-50 JJS-50 - - - 5014006-050 | KLS-R-050 [ A6K-50-R HSJ-50
30 KTS-R-60 JKS-60 JJS-60 - - - 5014006-063 | KLS-R-060 | A6K-60-R HSJ-60
37 KTS-R-80 JKS-80 JJS-80 - - - 5014006-080 | KLS-R-075 [ A6K-80-R HSJ-80
45 KTS-R-100 | JKS-100 JJS-100 - - - 5014006-100 | KLS-R-100 [ A6K-100-R HSJ-100
55 KTS-R-125 | JKS-125 JJS-125 - - - 2028220-125 | KLS-R-125 | A6K-125-R HSJ-125
75 KTS-R-150 | JKS-150 JJS-150 - - - 2028220-150 | KLS-R-150 | A6K-150-R HSJ-150
90 KTS-R-175 | JKS-175 JJS-175 - - - 2028220-200 | KLS-R-175 | A6K-175-R HSJ-175
Tabulka 8.23 3x 525-600 V, kryti A, B a C
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3x 525-690 V, kryti B a C

Doporucena max. pojistka
Vykon Max. Bussmann | Bussmann Bussmann SIBA LittelFuse Ferraz- Ferraz-
[kw1] velikost E52273 E4273 E4273 E180276 E81895 Shawmut Shawmut
pfediazen | RK1/JDDZ J/JDDZ T/JDDZ RK1/JDDZ RK1/JDDZ E163267/E2137 E2137
é pojistky RK1/JDDZ J/HS)
[A]

11-15 30 KTS-R-30 JKS-30 JJS-30 5017906-030 KLS-R-030 A6K-30-R HST-30
22 45 KTS-R-45 JKS-45 1Js-45 5014006-050 KLS-R-045 ABK-45-R HST-45
30 60 KTS-R-60 JKS-60 115-60 5014006-063 KLS-R-060 ABK-60-R HST-60
37 80 KTS-R-80 JKS-80 115-80 5014006-080 KLS-R-075 ABK-80-R HST-80
45 90 KTS-R-90 JKS-90 1J5-90 5014006-100 KLS-R-090 ABK-90-R HST-90
55 100 KTS-R-100 |  JKS-100 1JS-100 5014006-100 KLS-R-100 AGK-100-R HST-100
75 125 KTS-R-125 | JKS-125 1Js-125 2028220-125 KLS-150 AGK-125-R HST-125
90 150 KTS-R-150 | JKS-150 1JS-150 2028220-150 KLS-175 AGK-150-R HST-150

Tabulka 8.24 3x 525-690 V, kryti B a C
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9 Dodatek

9.1 Symboly, zkratky a konvence

°C Stupné Celsia

AC Stridavy proud

AEO Automaticka optimalizace spotieby energie
AWG American wire gauge

AMA Automatické pfizplsobeni motoru
DC Stejnosmérny proud

EMC Elektromagneticka kompatibilita
ETR Elektronické tepelné relé

fun Jmenovity kmitocet motoru

FC Méni¢ kmitoctu

linv Jmenovity vystupni proud invertoru
lLm Proudové omezeni

IMN Jmenovity proud motoru

Ivit,mAx Maximalni vystupni proud

IviTN Jmenovity vystupni proud dodavany ménicem kmitoctu
P Ochrana proti vniknuti

LCP Ovladaci panel

MCT Motion Control Tool

ns Synchronni otacky motoru

PmN Jmenovity vykon motoru

PELV Ochranné, velmi nizké napéti

PCB Deska s plosnymi spoji

PM Motor Motor s permanentnimi magnety
PWM Modulace sitkou pulzt

RPM Otacky za minutu

Regen Generatorové svorky

Tum Mezni hodnota momentu

UmN Jmenovité napéti motoru

Tabulka 9.1 Symboly a zkratky

Konvence

Cislované seznamy oznacuji postupy.
Seznamy s odrazkami oznacuiji jiné informace.
Kurziva oznacuje:

. kfizovy odkaz
. odkaz
° nazev parametru

Vdechny rozméry jsou v milimetrech [mm].

9.2 Struktura menu parametr(
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Navod k pouzivani
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Rejstrik VLT® AQUA Drive FC 202
RejStﬁk EMC ruseni 16
Externi piikaz 8,37
A Externi piikazy 8
ACsit 8,17 Externi reguldtory 4
ACvlna 8 Externi vynulovéni poplachu 33
AC vstup 8,17 Externi zablokovani 32
AMA 35,39,43
Analogové zZddana hodnota otacek 32 F
Analogové vstupy. 38 FC 20
Analogovy signal 38
Analogovy vstup 18,57 H
Analogovy vystup 18,58 Hand on (rucn€) 23
Auto on (automaticky) 23 Harmonické 8
Auto on (Automaticky) 30 Hlavni menu 23
Auto On (Automaticky) 37 |
Automatickd optimalizace spotfeby 29
S . IEC 61800-3 17
Automatické prizpisobeni motoru 29
Iniciali 25
Automaticky. 35 niclalizace
Instal 18, 20, 21
Automaticky reset 22 nstatace
Instala¢ni prostredi. 1
B Izolace ruseni. 21
Bez zpétné vazby 19 Izolovany sitovy zdroj 17
Bezpecné vypnuti momentu 19 J
Bezpecnost 10
Brzdén 36 Jistic¢ 21,61,62,63
Brzdéni 40 K
C Kabel
Délka motorového kabelu 57
Certifikace 8 Motorovy kabel 16
Chlazeni 1 Technické udaje 57
Cos @ 56,59 Komunikacni karta 41
Konvence 70
D Kvalifikovany personal 9
Dalkové prikazy 4
Dalsi zdroje 4 L
Digitalni vstup 18,19,37,39,58  Lokalnitizeni 22,23,35
Digitalni vystup 58 M
Doba dobéhu 47
Doba rozbéhu 46 Manualni inicializace 25
MCT 10 18, 22
Doba vybijeni 9
Meziobvod 38
Dodané polozky 11 ZobY
Mezni hodnota momentu 46
E Mezni hodnota proudu 46
Efektivni proud 8 Modbus RTU 20
Elektrické rusent. 13 Moment . i
Momentova charakteristika 56
EMC 13 Rozbéhovy moment 56
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Dt

Rejstiik Navod k pouzivani
Montaz 12,21 Prepéti 36,47,56,59
Motor Pretizeni

Proud motoru 23,43 Momentova pretizitelnost 56

Stav motoru 4 Normalni pretizeni. 56

Termistor 34 Vysoké pretizeni 56

'[ermlstor motoru 34 Prikaz ke spusténi nebo zastaveni 32

Udaje o motoru 43 o o

Vykon motoru 13,23,43 Pfipojeni napajeni 13

Vystup motoru 56 Piipojeni zemnéni 21

Vystupni proud 39 .

Vystupni vykon (U, V, W) 56 Programovani 19, 22,23, 24,38
Motor s permanentnim magnetem 27  Propojka 19
Motorové kabely 16,21  Prostredi 57
Motorovy kabel 13 Proud o,

Jmenovity proud 39
Proudovy rezim 58
N Proudovy rozsah 58
Napajeci kabely 8,16,21,22 Proud motoru 8,29
Napéjeci napéti 17,18, 22,36, 41 Pulzni vstup 59
Napajeni 17,21,45
Narazy 11 R
Naviga¢ni tlacitko 22,23,25,35  Relé 18
Nesymetrie napéti 38 Relé
. PP 1 59
Neumyslné otdceni motoru 10 5 59
Neumyslny start 9,35 Reléovy vystup 59
Reset 22,23,25,37,39,44
O ReZim spanku 37
Ochrana proti nadproudu 13 RFI filtr 17
Ochrana proti pfechodovym jeviim 8
Odpojeni vstupu 17 R
Odstranovani problém 45 Ridici kabely 13,16, 19, 21
Okolni podminky. 57 Ridici kabely termistoru 17
Otaceni motoru 30  Ridicikarta 38
Otacky motoru 25  Ridicikarta
R Ridici karta, sériovd komunikace RS485.............covvveeevreeeereee. 57
Ovladaci panel (LCP 22 ) !
panel (LCP) Ridici karta, vystup 10 V DC: 59
Ovladaci tlacitko 22 Ridici karta, vystup 24 V DC 59
ovladani Sériova komunikace prostfednictvim USB...............ouuuns 60
Ridici charakteristiky 59 Vykon fidici karty 60
Ridici signal 35
P Ridici svorka 23,26,35,37
Pamét poplachl 23
Pamét poruch 23 R
PELV 34,57, 58,59, 60 Rotujici motor 10
Pojistka 13,21,61,62,63,64,65,66,67,68  Rozlozeny pohled 6,7
Pojistky 41,45  RS-485 34
Pomocné vybaveni 21 Rucné 35
Poplachy 37 Rychlé menu 23
Povel ke spusténi. 30 S
Povoleni béhu 33,36
Pozadavky na volné misto 11 Sada parametrdl 30
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Rejstrik VLT® AQUA Drive FC 202
Schéma zapojeni 14 Uzemnény trojuhelnik 17
Schvéleni 8
Sdileni zatéze 9 v
Se zpétnou vazbou 19 Vedeni 21
Sériova komunikace 18,23,35,36,37  Vedenikabeld 21
Sériova komunikace RS485 20  Velikost kabelu 13
Servis 35  Velikosti kabell 16
Sit Vibrace 11
Napajeci napéti 23 Vice méni¢t kmitoctu 13
Skladovani 1T Volitelné vybaveni 17,19, 22
Skutecny ucinik 56 Volny prostor pro zajisténi chlazeni 21
SmartStart 25 Volny trojahelnik 17
Soulad se smérnicemi UL 64 Vstupni napéti 22
Spina¢ 19 vstupni proud 17
Spinaci kmitocet 37 Vstupni signal 19
Spustenti 25 Vstupni svorka 17,19, 22
Stavovy rezim 35 vstupni svorky 38
Stejnosmérny proud 8,13,36 Vstupni vykon 13,37
Stinény kabel 16,21 WC+ 27
STO 19 vychozi nastaveni: 24
Struktura menu 23 Vynulovani 22,37
Struktura menu parametrd 71 Vypina¢ 22
Substitu¢ni Ucinik 56 Vypnuti 34
Svodovy proud 10,13 Vypnuti
Svorka 53 19 Uroven vypnuti. 61,62,63
Vypnuti. 37
Svorka 54 19 Zablokovani. 37
Symbol 70 \yrovnani potencialt 13
T Vysoké napéti 9,22
Vystrahy 37
Technické udaje 20 Vystupni kabely 21
Tepelnd ochrana 8 V§stupni proud 36
Tepelna ochrana motoru 34 V§stupni svorka 2
Termistor 7" Vizdélens 24dané hodnota 36
Termistoru 39
Tlacitko menu 22,23 7/
Typovy Stitek " Zadana hodnota 23,35,36,37
. Z4dané hodnota
U Z4dana hodnota 31
Ucinik 8,21,56  74adana hodnota otacek 19, 30, 32,35
Udaje o motoru 26, 29, 39, 46
Udrzba 35 Z
Uroven napéti 58  Zadnideska 12
Zemni vodic 13
U Zkrat 40
Utahovaci momenty svorek 60  Zkratka 70
Uzemnéni. 16,17,21,22 Zobrazeni stavu 35
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Rejstiik

Navod k pouzivani

Zpétna vazba

19,21, 31,36,42,44

Zpétna vazba systému 4
Zpusob pouziti 4
Ztrata faze 38
Zvedani. 12
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Danfoss s.r.o. Danfoss spol. s r.o.

V parku 2316/12 Tovarenska 49
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Tel.: +420 (2) 83 014 111 Slovenska republika

Fax: +420(2) 83014 123 Tel.: +421 37 640 6280

E-mail: danfoss.cz@danfoss.com Telefax: +421 37 640 6290
www.danfoss.cz E-mail: danfoss.sk@danfoss.com

www.cz.danfoss.com

Danfoss nepiejiméa odpovédnost za piipadné chyby v katalozich, brozurach a dal3ich tiskovych materiélech. Danfoss si vyhrazuje pravo zménit své vyrobky bez pfedchoziho upozornéni. To se tyka
také vyrobkii jiz objednanych za pfedpokladu, Ze takové zmény nevyzaduji dodate¢né tpravy jiz dohodnutych podminek. V3echny ochranné znamky uvedené v tomto navodu jsou majetkem
prislusnych spole¢nosti. Danfoss a logo firmy Danfoss jsou ochrannymi znamkami firmy Danfoss A/S. VSechna préava vyhrazena.
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