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Guia de Programagao do VLT® AQUA Drive M 1 Como programar

1 Como programar

VLT AQUA Drive
Série FC 200

Versao de software: 1.33

Ce @ ¢

Este guia pode ser utilizado para todos os conversores de fregliéncia
FC 200, com a versao de software 1.33 ou mais recente.
(O numero da versao de software real pode ser lido do
par. 15-43 Versdo de Software
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1 Como programar M Guia de Programagao do VLT® AQUA Drive

1.1.1 Como trabalhar com o LCP grafico (GLCP)

As instrugOes a seguir sdo validas para o GLCP (LCP 102).

O GLCP esta dividido em quatro grupos funcionais:
1. Display grafico com linhas de Status.

2. Teclas de menu e luzes indicadoras (LEDs) - para selecionar modo, alterar pardmetros e alternar entre fungGes de display.
3. Teclas de navegagdo e luzes indicadoras (LEDs).

4.  Teclas de operagdo e luzes indicadoras (LEDs).

Display grafico:
O display de LCD tem um fundo luminoso, com um total de 6 linhas alfa-numéricas. Todos os dados, exibidos no LCP, podem mostrar até cinco itens de
dados operacionais, durante o modo [Status].

Linhas do display:

a.  Status line: Mensagens de status exibindo icones e grafico. 150BA0T8.15

b. Linhas 1-2: Linhas de dados do operador que exibem dados

definidos ou selecionados pelo usuario. Ao pressionar a tecla

2
[Status] pode-se acrescentar mais uma linha. Status 1) a
1234rpm 10,4A  43,5HZ

[ Linha de status: Mensagem de status exibindo um texto.

O display esta dividido em 3 secdes: 1 43’5HZ b
Secao superior (a) Run OK C
exibe o status, quando no modo status, ou até 2 variaveis, quando ndo — — — =
no modo status, e no caso de Alarme/Adverténcia. 2 Status | | Quick Main Alarm ’

Menu Menu Log

O numero identificador do Setup Ativo € exibido (selecionado como Setup Ativo no par. 0-10). Ao programar um Setup diferente do Setup Ativo, o nimero
do Setup que esta sendo programado aparece a direita, entre colchetes.

Segao central (b)
exibe até 5 varidveis com as respectivas unidades de medida, independentemente do status. No caso de alarme/adverténcia, é exibida a adverténcia ao
invés das variaveis.

Ao pressionar a tecla [Status] é possivel alternar entre trés displays de leitura de status diferentes.
Varidveis operacionais, com formatagdes diferentes, sdo mostradas em cada tela de status - veja a seguir.

Diversos valores ou medigSes podem ser conectados a cada uma das varidveis operacionais exibidas. Os valores/medidas a serem exibidos podem ser
definidos por meio dos par. 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 e 0-24, que podem ser acessados por intermédio de [QUICK MENU] (Menu Rapido), "Q3 Setups de
Fungdo", "Q3-1 Configuragdes Gerais", "Q3-11 Configuragdes do Display".

Cada parametro de leitura de valor / medigdo, selecionado nos par. 0-20 ao 0-24, tem a sua escala de medida prépria bem como as respectivas casas
decimais. Os valores numéricos grandes sdo exibidos com poucos digitos apds a virgula decimal.
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Guia de Programagao do VLT® AQUA Drive M 1 Como programar

Ex.: Leitura de corrente
5,25A; 15,2 A 105 A.

Display do status I
Este estado de leitura é padrdo, apds a energizagdo ou inicializagdo.
Utilize [INFO] para obter informagdes sobre o valor/medigdo vinculado

130BP041.10

as variaveis operacionais exibidas /1.1, 1.2, 1.3, 2 e 3).

Consulte, nesta ilustragdo, as variaveis de operagdo mostradas na tela.
1.1, 1.2 e 1.3 sdo exibidas em tamanho pequeno. 2 e 3 sdo mostradas
em tamanho médio.

Display de status II
Consulte, nesta ilustragdo, as variaveis de operagdo (1.1, 1.2, 1.3 e 2)

130BP062.10

mostradas na tela.

No exemplo, Velocidade, Corrente do motor, Poténcia do motor e Fre-
quéncia sdo selecionadas como variaveis na primeira e segunda linhas.
As linhas 1.1, 1.2 e 1.3 sdo exibidas em tamanho pequeno. A linha 2 é
exibida em tamanho grande.

Display de status III:
Este status exibe o evento e a agdo do Smart Logic Control. Consulte a
segdo Smart Logic Control, para obter informagGes adicionais.

130BP063.10

Secao inferior

sempre indica o estado do conversor de freqiéncia, no modo Status. Segdo superior <
Secao _—
intermediara "\

°

s

Secao _— b4

inferior N g

Ajuste do Contraste do Display
Pressione [status] e [ A] para display mais escuro
Pressione [status] e [ ¥ ] para display mais claro
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1 Como programar M Guia de Programagao do VLT® AQUA Drive

Luzes indicadoras (LEDs):

Se certos valores limites forem excedidos, o LED de alarme e/ou adverténcia acende. Um texto de status e de alarme aparece no painel de controle.
O LED On (Ligado) acende quando o conversor de freqliéncia recebe energia da rede elétrica ou por meio do terminal de barramento CC ou de uma
alimentagdo de 24 V externa. Ao mesmo tempo, a luz de fundo acende.

D LED Verde/Ligado: A segdo de controle esta funcionando.
. LED Amarelo/Adverténcia: Sinaliza uma adverténcia.
. LED Vermelho piscando/Alarme: Sinaliza um alarme. B

Warn.

Alarm

130BP044.10

Teclas do GLCP
Teclas de menu

As teclas de menu estdo divididas por fungdes: As teclas abaixo do display 2 "
- S R ) stat Quick Main Alarm
e das luzes indicadoras sao utilizadas para o setup dos parametros, in- e Menu Menu Log

clusive para a escolha das indicagdes de display, durante o funcionamen- 130BP045.10

to normal.

[Status]

indica o status do conversor de freqtiéncia e/ou do motor. Pode-se escolher entre 3 leituras diferentes, pressionando a tecla [Status]:

5 linhas de leituras, 4 linhas de leituras ou o Smart Logic Control.

Utilize [Status] para selecionar o modo de display ou para retornar ao modo Display, a partir do modo Quick Menu (Menu Répido), ou do modo Main
Menu (Menu Principal) ou do modo Alarme. Utilize também a tecla [Status] para alternar entre o modo de leitura simples ou dupla.

[Quick Menu (Menu Rapido)]
Permite uma configuragdo rapida do conversor de freqiiéncia. As fungdes mais comuns podem ser programadas aqui.

0 [Quick Menu] (Menu Rapido) consiste de:
- Q1: Meu Menu Pessoal

- Q2: Setup Rapido

- Q3: Setups de Fungdo
- Q5: Alteragoes Feitas
- Q6: Registros

O Setup de fungdo fornece um acesso rapido e facil a todos os parametros necessarios a maioria das aplicagdes hidricas e de aguas residuais, inclusive
bombas de torque varidvel, de torque constante, bombas para dosagem, bombas para pogo, bombas de recalque, bombas misturadoras, ventoinhas de
aeragdo e outras aplicacdes de bomba e ventiladores. Entre outros recursos estdo incluidos também pardmetros para a selegdo das variaveis a serem
exibidas no LCP, velocidades digitais predefinidas, escalonamento de referéncias analdgicas, aplicagdes de zona Unica e multizonais, em malha fechada,
e fungGes especificas relacionada a aplicagdes hidricas e de &guas residuais.

Os parametros do Quick Menu (Menu Rapido) podem ser acessados imediatamente, a menos que uma senha tenha sido criada por meio do par. 0-60,
0-61, 0-65 ou 0-66.
E possivel chavear diretamente entre o modo Quick Menu e o modo Main Menu (Menu Principal).

[Main Menu] (Menu Principal)

€ utilizado para programar todos os parametros.

Os parametros do Main Menu podem ser acessados imediatamente, a menos que uma senha tenha sido criada por meio do par. 0-60, 0-61, 0-65 ou
0-66. Para a maioria das aplicagGes hidricas e de aguas residuais, ndo é necessario acessar os parametros do Main Menu (Menu Principal), mas, em lugar
deste, o Quick Menu (Menu Répido), Setup Rapido e o Setup de Fungdo fornecem acesso mais simples e mais rapido aos parametros tipicos necessarios.
E possivel alternar diretamente entre 0 modo Main Menu (Menu Principal) e o0 modo Quick Menu (Menu Rapido).

0 atalho para parametro pode ser conseguido mantendo-se a tecla [Main Menu] pressionada durante 3 segundos. O atalho de pardmetro permite
acesso direto a qualquer parametro.

[Alarm Log] (Registro de Alarme)

exibe uma lista de Alarmes com os cinco Ultimos alarmes (numerados de A1-A5). Para detalhes adicionais sobre um determinado alarme, utilize as teclas
de navegagdo para selecionar o nimero do alarme e pressione [OK]. As informagGes exibidas referem-se a condigdo do conversor de freqiéncia, antes
deste entrar no modo alarme.
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Guia de Programacdo do VLT® AQUA Drive M 1 Como programar

[Back] (Voltar) [Info] (Info)

retorna a etapa ou camada anterior, na estrutura de navegagdo. fornece informagdes sobre um comando, pardmetro ou fungdo em qual-
[Cancel] (Cancelar) quer janela do display. [Info] fornece informagGes detalhadas sempre
que necessario.

cancela a ultima alteragdo ou comando, desde que o display ndo tenha
Para sair do modo info, pressione [Info], [Back] ou [Cancel].

! Info I

mudado.

Teclas de Navegacao

As quatro setas para navegacdo sdo utilizadas para navegar entre as di-
ferentes opgGes disponiveis em [Quick Menu] (Menu Répido), [Main
Menu] (Menu Principal) e [Alarm log] (Log de Alarmes). Utilize as teclas
para mover o Cursor.

[OK]
€ utilizada para selecionar um parametro assinalado pelo cursor e para
possibilitar a alteracdo de um parametro.

130BT117.10

Teclas Operacionais
para o controle local, encontram-se na parte inferior do painel de con-
trole.

130BP046.10

[Hand On] (Manual Ligado)

permite controlar o conversor de freqiiéncia por intermédio do GLCP. [Hand on] também d& partida no motor e, atualmente, é possivel fornecer a
referéncia de velocidade do motor, por meio das teclas/setas de navegacdo. A tecla pode ser selecionada como Ativado [1] ou Desativado [0], por meio
do par. 0-40 7ecla [Hand on] do LCP.

Os sinais de controle a seguir ainda permanecerao ativos quando [Hand on] (Manual ligado) for ativada:
. [Hand on] - [Off] - [Auto on]

3 Reset

. Parada por inércia inversa (motor parando por inércia)
. Reversao

D Selegdo de setup Isb - Selegdo de setup msb

. Comando Parar a partir da comunicagao serial

. Parada rapida

. Freio CC

NOTA!
Sinais de parada externos, ativados por meio de sinais de controle ou de um barramento serial, ignoram um comando de "partida"
executado via LCP.
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1 Como programar M Guia de Programagao do VLT® AQUA Drive

[Off] (Desligar)
para o motor. A tecla pode ser selecionada como Ativado[1] ou Desativado[0], por meio do par. 0-41 Tecla [Off] do LCP. Se ndo for selecionada nenhuma

fungdo de parada externa e a tecla [Off] estiver inativa, o motor somente pode ser parado desligando-se a alimentagdo de rede elétrica.

[Auto On] (Automatico Ligado)

permite que o conversor de freqliéncia seja controlado através dos terminais de controle e/ou da comunicagdo serial. Quando um sinal de partida for
aplicado aos terminais de controle e/ou pelo barramento, o conversor de freqiiéncia dara partida. A tecla pode ser selecionada como Ativado [1] ou
Desativado [0], por meio do par. 0-42 Tecla [Auto on] (Automatico ligado) do LCP.

NOTA!
Um sinal HAND-OFF-AUTO, ativado através das entradas digitais, tem prioridade mais alta que as teclas de controle [Hand on] - [Auto

on].

[Reset]
é usada para reinicializar o conversor de freqiiéncia, apés um alarme (desarme). A tecla pode ser selecionada como Ativado [1] ou Desativado [0], por
meio do par. 0-43 Teclas Reset do LCP.

0 atalho de parametro
pode ser executado pressionando e mantendo, durante 3 segundos, a tecla [Main Menu] (Menu Principal). O atalho de parametro permite acesso direto
a qualquer parametro.

1.1.2 Transferéncia Rapida das Configuracoes de Parametros entre Miltiplos Conversores de
Freqiiéncia

Uma vez que o setup de um conversor de frequiéncia esta completo, re-
150BA027.10

comendamos que vocé grave os dados no LCP ou em um PC, por meio

— — — —

da Ferramenta de Software de Setup do MCT 10.
Status Quick Main Alarm
Menu Menu Log

Armazenamento de dados no LCP:
1. Ir para par. 0-50 Cdpia do LCP

2. Pressione a tecla [OK]
3. Selecione “Todos para o LCP”
4. Pressione a tecla [OK]

Todas as configuracdes de pardmetro agora estdo armazenadas no LCP, conforme indicado pela barra de progressdo. Quando 100% forem atingidos,
pressione [OK].

NOTA!
Pare 0 motor antes de executar esta operagao.

Pode-se entdo conectar o LCP a outro conversor de freqiiéncia e copiar as configurages dos parametros para este conversor de frequiéncia também.
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Guia de Programagao do VLT® AQUA Drive M 1 Como programar

Transferéncia de dados do LCP para o conversor de freqiiéncia:
1. Ir para par. 0-50 Cdpia do LCP

2. Pressione a tecla [OK]

3. Selecione “Todos do LCP”
4. Pressione a tecla [OK]

As configuragOes de parametros armazenadas no LCP sdo, entdo, transferidas para o conversor de frequiéncia, como indicado na barra de progresséo.
Quando 100% forem atingidos, pressione [OK].

NOTA!
Pare 0 motor antes de executar esta operagao.

1.1.3 Modo Display

No funcionamento normal, até 5 varidveis operacionais diferentes podem ser indicadas, continuamente, na segdo intermediaria. 1.1, 1.2 e 1.3 assim como
2e3.

1.1.4 Modo Display - Selecao de Variaveis Exibidas

Ao pressionar a tecla [Status] é possivel alternar entre trés telas de leitura de status diferentes.

Variaveis operacionais, com formatagdes diferentes, sdo mostradas em cada tela de status - veja a seguir.
Diversas medigGes podem ser vinculadas a cada uma das variaveis operacionais. Defina as conexdes por meio dos par. 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 e 0-24.

Cada parametro de leitura, selecionado nos par. 0-20 ao 0-24, tem sua escala propria bem como os digitos decimais ap6s a virgula. Em caso de valores
numéricos grandes de um parametro, um menor nimero de digitos é exibido depois da virgula decimal.
Ex.: Leitura de corrente: 5,25 A; 15,2 A 105 A.

Tela de status I
Este estado de leitura € padrdo, apds a energizacdo ou inicializagdo.

[
A
120/ 557EW

Utilize [INFO] para obter informagdes sobre os vinculos de medigdo, com

130BP041.10

as variaveis operacionais exibidas /1.1, 1.2, 1.3, 2 e 3).

Nesta ilustracdo consulte as variaveis operacionais mostradas na tela. As
linhas 1.1, 1.2 e 1.3 sdo exibidas em tamanho pequeno; 2 e 3 sdo exibidas
em tamanho médio.

Tela de status II:
Nesta ilustragdo consulte as variaveis operacionais (1.1, 1.2, 1.3 e 2),

o
101)
mostradas na tela. '3?2 FEFM 1258 SS0kW

No exemplo, Velocidade, Corrente do motor, Poténcia do motor e Fre-
quéncia sdo selecionadas como variaveis na primeira e segunda linhas. 32 4Hz
As linhas 1.1, 1.2 e 1.3 sdo exibidas em tamanho pequeno. A linha 2 é @

exibida em tamanho grande. Automatica Hemnt ando

WSOBPOéZ.WO

Em ambas as telas de status, I e II, é possivel selecionar outras variaveis

de operagdo pressionando a tecla 4 ou Vv .

MG.20.04.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss 9



1 Como programar M Guia de Programagao do VLT® AQUA Drive

Tela de status III:
Este status exibe o evento e a agdo do Smart Logic Control. Consulte a

secdo Smart Logic Control, para obter informagGes adicionais.

130BP063.10

1.1.5 Como operar o LCP numérico (NLCP)

As instrugOes seguintes sdo validas para o NLCP (LCP 101).

130BA191.10

O painel de controle esta dividido em quatro grupos funcionais:

1. Display numérico. . I

2.  Teclas de menu e luzes indicadoras (LEDs) - para alterar para-

metros e alternar entre fungdes de display. 5 A

3. Tecla de navegagdo e luzes indicadoras (LEDs). é
4.  Teclas de operagdo e luzes indicadoras (LEDs). \
NOTA! Aar @

A cépia de parametros ndo é possivel com o Painel de 4

Controle Local Numérico (LCP 101).

Tlustragdo 1.1: LCP Numérico (NLCP)

Selecione um dos modos seguintes:
Modo Status: Exibe o status do conversor de freqliéncia ou do motor.

a2

1308P077.10

Se ocorrer um alarme, o NLCP chaveia automaticamente para o modo n EEB

E,

status.
Diversos alarmes podem ser exibidos.

Quick Setup ou Modo Main Menu: Exibe parametros e configuragdes

de parémetros. Ilustragdo 1.2: Exemplo de exibigdo de status

g
=]

1308P078.10

Ilustragdo 1.3: Exemplo de exibigdo de alarme

Luzes indicadoras (LEDs):
. LED Verde/Ligado: Indica se a segdo de controle estd funcionando.

D LED Amarelo/Advert.: Sinaliza uma adverténcia.

. LED Vermelho piscando/Alarme: Indica um alarme.

10 MG.20.04.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss



Guia de Programagao do VLT® AQUA Drive M 1 Como programar

Tecla Menu
[Menu] Seleciona um dos modos seguintes:
. Status

. Setup Rapido
. [Main Menu] (Menu Principal)

[Main Menu] (Menu Principal)

é utilizado para programar todos os parametros.

Os parametros podem ser acessados imediatamente, a menos que uma senha tenha sido criada por meio do par. 0-60 Senha do Menu Principal,
par. 0-61 Acesso ao Menu Principal s/ Senha, par. 0-65 Senha de Menu Pessoal ou par. 0-66 Acesso ao Menu Pessoal s/ Senha.

Quick Setup (Setup Rapido) é utilizado para programar o conversor de freqliéncia, usando somente os parametros mais essenciais.
Os valores de parametros podem ser alterados utilizando as setas de navegagdo para cima/para baixo, quando o valor estiver piscando.
Selecione o Main Menu (Menu Principal) apertando a tecla [Menu] diversas vezes, até que o LED do Main Menu acenda.

Selecione o grupo de parédmetros [xx-__] e pressione [OK]

Selecione o parametro [__-xx] e pressione [OK]

Se o parametro referir-se a um parametro de matriz, selecione o nimero da matriz e pressione a tecla [OK]

Selecione os valores de dados desejados e pressione a tecla [OK]

Teclas de Navegagdo
[Back] (Voltar)
para voltar

o
—
<)
N
=]
a
[5a}
=]
®
-

Seta[A]e[V]

sdo utilizadas para movimentar-se entre os grupos de parametros, nos
parametros e dentro dos parametros.

[OK]

€ utilizada para selecionar um parametro assinalado pelo cursor e para

Tlustragao 1.4: Exemplo de display
possibilitar a alteragdo de um parametro.

Teclas Operacionais
As teclas para o controle local encontram-se na parte inferior, no painel
de controle.

130BP046.10

Tlustracdo 1.5: Teclas operacionais do LCP numérico (NLCP)

[Hand On] (Manual Ligado)

permite controlar o conversor de freqliéncia por intermédio do LCP. [Hand on] também permite dar partida no motor e, presentemente, € possivel digitar
os dados de velocidade do motor, por meio das teclas de navegacdo. A tecla pode ser selecionada como Ativado [1] ou Desativado [0], por meio do
par. 0-40 7ecla [Hand on] (Manual ligado) do LCP.

Sinais de parada externos, ativados por meio de sinais de controle ou de um barramento serial, ignoram um comando de 'partida’ executado via LCP.

Os sinais de controle a seguir ainda permanecerao ativos quando [Hand on] (Manual ligado) for ativada:
. [Hand on] - [Off] - [Auto on]

. Reset

D Parada por inércia inversa

D Reversdo

. Selegdo de setup Isb - Selegdo de setup msb
. Comando Parar a partir da comunicagdo serial
D Parada rapida

. Freio CC

MG.20.04.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss 11



1 Como programar M Guia de Programagao do VLT® AQUA Drive

[Off] (Desligar)
para o motor. A tecla pode ser selecionada como Ativado [1] ou Desativado [0], por meio do par. 0-41 Tecla [Off] do LCP.

Se ndo for selecionada nenhuma fungdo de parada externa e a tecla [Off] estiver inativa, 0 motor pode ser parado, desligando-se a alimentagdo de rede
elétrica.

[Auto on] (Automatico ligado):

permite que o conversor de freqliéncia seja controlado através dos terminais de controle e/ou da comunicagdo serial. Quando um sinal de partida for
aplicado aos terminais de controle e/ou pelo barramento, o conversor de freqliéncia dara partida. A tecla pode ser selecionada como Ativado [1] ou
Desativado [0], por meio do par. 0-42 Tecla [Auto on] (Automat, ligado) do LCP.

NOTA!
Um sinal HAND-OFF-AUTO, ativado através das entradas digitais, tem prioridade mais alta que as teclas de controle [Hand on] [Auto

on].

[Reset]
€ usada para reinicializar o conversor de freqliéncia, apés um alarme (desarme). A tecla pode ser selecionada como Ativado [1] ou Desativado [0], por
meio do par. 0-43 Tecla [Reset] do LCP.

1.1.6 Setup de Parametro

0 conversor de freqiiéncia pode ser usado praticamente para todas as tarefas, oferecendo, desse modo, um nimero consideravel de parametros. A série
oferece uma escolha entre dois modos de programacdo - um modo Quick Menu (Menu Rapido) e um modo Main Menu (Menu Principal) .

O Ultimo possibilita 0 acesso a todos os parametros. O primeiro direciona o operador para alguns poucos parametros que possibilitam programar a
maioria das aplicaces hidricas / aguas servidas.

Independentemente do modo de programagdo, pode-se alterar um parametro, tanto no modo Main Menu como no modo Quick Menu.

1.1.7 Modo Quick Menu (Menu Rapido)

O GLCP disponibiliza 0 acesso a todos os parametros listados sob o Quick Menus (Menus Rapidos). Programe os parametros utilizando a tecla [Quick
Menu]:

Pressionando [Quick Menu] (Menu Répido) obtém-se uma lista que indica as diferentes opgdes do Quick menu.

Setup Eficiente de Parametros das Aplicacoes Hidricas
Os parametros podem ser facilmente programados, para a grande maioria das aplicagdes hidricas, apenas utilizando o [Quick Menu] (Menu Rapido).

0 modo 6timo de programar parametros por meio do [Quick Menu] é seguir os passos abaixo:
1. Aperte [Quick Setup] (Setup Rapido) para selecionar as programagdes de motor, tempos de rampa, etc.

2. Aperte [Function Setups] (Setups de Fung&o) para programar as funcionalidades necessarias do conversor de fregiiéncia - se ainda ndo o foram,
pelas configuragdes do [Quick Setup] (Setup Rapido).

3. Escolha entre Configuragcbes Gerais, Configuragdes de Malha Aberta e Configuracbes de Malha Fechada.

Recomenda-se fazer o setup na ordem listada.
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130BP064.10

Tlustragdo 1.6: Visualizagdo do Quick menu (Menu rapido)

Par. Designagao [Unidade
med.]
0-01 Idioma
1-20 Poténcia do Motor [kw]
1-22 Tensdo do Motor V]
1-23 Freqliéncia do Motor [HzZ]
1-24 Corrente do Motor [A]
1-25 Velocidade Nominal do Motor [RPM]
3-41 Tempo de Aceleragdo da Rampa 1 [s]
3-42 Tempo de Desaceleragdo da Rampa 1 [s]
4-11 Limite Inferior da Velocidade do Motor [RPM]
4-13 Limite Superior da Velocidade do Motor [RPM]
1-29 Adaptagdo Automatica do Motor (AMA)

Tabela 1.1: Parametros do Quick Setup

Se Sem Operagdo for selecionada no terminal 27, ndo é necessaria nenhuma conexao de + 24 V no terminal 27 para ativar a partida.

Se Paradp/inérc,reverso (valor padréo de fabrica) for selecionado, no par. Terminal 27, sera necessaria uma conexdo para +24 V para ativar a partida.

NOTA!

Para as descricdes detalhadas do parametro, consulte a segdo Pardmetros Comumente Utilizados - Explicacoes.

1.1.8 Q3 Setups de Fungao

O Setup de fungdo fornece um acesso rapido e facil a todos os parametros necessarios a maioria das aplicagdes hidricas e de aguas residuais, inclusive
bombas de torque variavel, de torque constante, bombas para dosagem, bombas para pogo, bombas de recalque, bombas misturadoras, ventoinhas de
aeragdo e outras aplicagdes de bomba e ventiladores. Entre outros recursos estdo incluidos também parametros para a selegdo das variaveis a serem
exibidas no LCP, velocidades digitais predefinidas, escalonamento de referéncias analdgicas, aplicagdes de zona Unica e multizonais, em malha fechada,
e funcgGes especificas relacionada a aplicagdes hidricas e de aguas residuais.

Como acessar o Setup de Fungao - exemplo:

130BT110.10

Ilustragdo 1.7: Passo 1: Ligue o conversor de frequiéncia (o
LED de On acende)

130BT111.10

Ilustragdo 1.8: Passo 2: Pressione o bot&o [Quick Menus]
(Menus Rapidos) (as opges do Quick Menus aparecem no
display).

130BT112.10

Tlustragdo 1.9: Passo 3: Utilize as teclas de navegagdo, p/
cima - p/baixo, para rolar até a opgdo de Setups de Fungdo.
Pressione [OK]

MG.20.04.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss
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[l
1013
0z

0LO00 Fpr 0.ao0

031 General Settings
03-2 Open Loop Settings
03-3 Clozed Loop Settings

130BA500.10

Tlustragdo 1.10: Passo 4: As selegdes de Setups de Fungdo
sdo exibidas. Selecione 03-1 Configuragdes Gerals. Pres-

sione [OK]

0.000rpm 0000 | 2

General Settings 03-1 5
o
g

03-10 Clock Settings
03-11 Display Settings
03-12 Analog Output
03-13 Relays

Tlustragdo 1.11: Passo 5: Utilize as teclas de navegagdo, p/
cima e p/baixo, para rolar até o 03-12 Saidas Analogicas.
Pressione [OK]

Os parametros do Setup de Fungdo estdo agrupados da seguinte maneira:

E-S0 Tertminal 42 Output

0.000 rpm 0000 {4 i
03-12| 7

o

al

[100] Output frequency

Ilustragdo 1.12: Passo 6: Selecione o parametro 6-50 7er-
minal 42 Saida. Pressione [OK]

[

113
03-12
E-50 Terminal 42 Output

Speed

0.000 Fpm 0.000

130BA503.10

Ilustragdo 1.13: Passo 7: Utilize as teclas de navegagdo, pa-
ra cima/para baixo, para selecionar entre as diversas op-
¢Oes. Pressione [OK]

Q3-1 Programac Gerais

Q3-10 Configuragdes de Reld-
gio

0-70 Programar Data e Hora

0-71 Formato da Data

0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno
0-21 Linha do Display 1.2 Pequeno

0-72 Formato da Hora 0-22 Linha do Display 1.3 Pequeno

0-74 DST/Horario de Verdo 0-23 Linha do Display 2 grande

0-76 Inicio do horario de Verdo 0-24 Linha do Display 3 grande

0-77 Fim do Horario de Verdo 0-37 Texto de Display 1
0-38 Texto de Display 2
0-39 Texto de Display 3

Q3-11 Configuragoes de Display Q3-12 Saida Analégica

Q3-13 Relés

6-50 Terminal 42 Saida
6-51 Terminal 42 Escala Minima de Sa-

Relé 1 = 5-40 Fungdo do Relé
Relé 2 = 5-40 Fungdo do Relé

ida
6-52 Terminal 42 Escala Maxima de | Opcional de relé 7 = 5-40 Fun-
Saida ¢do do Relé
Opcional de relé 8 = 5-40 Fun-
gdo do Relé
Opcional de relé 9 = 5-40 Fun-
¢do do Relé

Q3-2 Definigoes de Malha Aberta

Q3-20 Referéncia Digital

Q3-21 Referéncia Analégica

3-02 Referéncia Minima

3-03 Referéncia Maxima

3-10 Referéncia Predefinida
5-13 Terminal 29 Entrada Digital
5-14 Terminal 32 Entrada Digital
5-15 Terminal 33 Entrada Digital

3-02 Referéncia Minima

3-03 Referéncia Maxima

6-10 Terminal 53 Baixa Tensdo

6-11 Terminal 53 Tensdo Alta

6-14 Terminal 53 Ref./Feedb. Baixo Valor
6-15 Terminal 53 Ref./Feedb. Alto Valor

Q3-3 Definicoes de Malha Fechada

Q3-30 Configuracoes de Feedback

Q3-31 Configuracoes do PID

1-00 Modo Configuragdo

20-12 Unid. referéncia/feedb

3-02 Referéncia Minima

3-03 Referéncia Maxima

6-20 Terminal 54 Tensdo Baixa

6-21 Terminal 54 Tensao Alta

6-24 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Baixo
6-25 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Alto
6-00 Timeout do Live Zero

6-01 Funcdo Timeout do Live Zero

20-81 Controle Normal/Inverso do PID
20-82 Velocidade de Partida do PID [RPM]
20-21 Setpoint 1

20-93 Ganho Proporcional do PID

20-94 Tempo de Integragdo do PID

14
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Guia de Programagao do VLT® AQUA Drive M 1 Como programar

1.1.9 Modo Main Menu (Menu Principal)

Tanto o GLCP quanto o NLCP disponibilizam o acesso ao modo menu

principal. Selecione o0 modo Menu Principal apertando a tecla [Main Me-
nu]. A ilustragdo 6.2 mostra a leitura resultante, que aparece no display
do GLCP.

As linhas 2 a 5 do display exibem uma lista de grupos de parametros que

130BP066.10

podem ser selecionados alternando os bot3es p/ cima/baixo.

Ilustragdo 1.14: Exemplo de display.

Cada parametro tem um nome e um nimero, que permanecem sem alteracdo, independentemente do modo de programagdo. No modo Main Menu
(Menu Principal), os parametros estdo divididos em grupos. O primeiro digito do nimero do parametro (a partir da esquerda) indica o nimero do grupo
do parametro.

Todos os parametros podem ser alterados no Menu Principal. A configuragdo da unidade (par. 1-00 Modo Configuragéo) determinara outros pardmetros
disponiveis para programagdo. Por exemplo, ao selecionar Malha Fechada sdo ativados pardmetros adicionais relacionados a operagéo de malha fechada.
CartGes de opcionais acrescidos a unidade ativam parametros adicionais, associados ao dispositivo opcional.

1.1.10 Selecdo de Parametro

No modo Menu Principal, os parametros estdo divididos em grupos. Se-

N2 do grupo Grupo de parametros:
lecione um grupo de parametros por meio das teclas de navegagdo. 0 Operacao/Display
Os seguintes grupos de pardmetros estdio acessiveis: 1 Carga/Motor
2 Freios
3 Referéncias/Rampas
4 Limites/Adverténcs
5 Entrada/Saida Digital
6 Entrada/Saida Analdgica
8 Com. e Opcionais
9 Profibus
10 Fieldbus CAN
11 LonWorks
13 Smart Logic
14 Fungdes Especiais
15 Informagdo do VLT
16 Leituras de Dados
18 Leituras de Dados 2
20 Malha Fechada do Drive
21 Ext. Malha Fechada
22 FuncGes de Aplicagdo
23 FungGes Baseadas no Tempo
24 Fire Mode
25 Controlador em Cascata
26 E/S Analdgica do opcional MCB 109

Tabela 1.2: Grupos de parametros.

Apds selecionar um grupo de parametros, escolha um parametro por
meio das teclas de navegacdo.

A secdo do meio do GLCP exibe o nimero e 0 nome do parametro bem
como o valor do parédmetro selecionado.

130BP067.10

Tlustragdo 1.15: Exemplo de display.
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1.1.11 Alteracao de Dados

O procedimento para alterar dados é o mesmo, tanto no caso de selecionar um pardmetro no modo Quick menu (Menu rapido) como no Main menu

(Menu principal). Pressione [OK] para alterar o parametro selecionado.
O procedimento para a alteragdo de dados depende do parametro selecionado representar um valor numérico ou um valor de texto.

1.1.12 Alterando um Valor de Texto

Se 0 parametro selecionado for um valor de texto, altere o valor de texto
por meio das teclas de navegacdo 'para cima'/ 'para baixo'.

A tecla 'para cima' aumenta o valor e a tecla 'para baixo' diminui o valor.
Posicione o cursor sobre o valor que deseja salvar e pressione [OK].

130BP068.10

Tlustragdo 1.16: Exemplo de display.

1.1.13 Alterando um Grupo de Valores de Dados Numéricos

Se o parametro escolhido representa um valor de dados numéricos, altere
este valor mediante as teclas de navegagao bem como as teclas de na-

vegacgdo[«] e [»] bem como as teclas de navegacdo [A] [Y]. Use os

130BP069.10

botdes de navegagdo <] e [>] para movimentar o cursor horizontalmente.

Tlustragdo 1.17: Exemplo de display

Utilize as teclas 'para cima'/'para baixo' para alterar o valor dos dados. A
tecla 'para cima' aumenta o valor dos dados e a tecla 'para baixo' reduz
o valor. Posicione o cursor sobre o valor que deseja salvar e pressione
[OK].

130BP070.10

Tlustragdo 1.18: Exemplo de display.

1.1.14 Alteracao do Valor dos Dados, Passo a Passo
Certos parametros podem ser mudados passo a passo ou por variabilidade infinita. Isto se aplica ao par. 1-20 Poténcia do Motor [kW], par. 1-22 Tensdo

do Motor e par. 1-23 Fregtiéncia do Motor.
Os parametros sdo alterados, tanto como um grupo de valores de dados numéricos quanto valores de dados numéricos variaveis infinitamente.
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1.1.15 Leitura e Programacdo de Parametros Indexados

Os parametros sdo indexados quando colocados em uma pilha rolante.

par. 15-30 Log Alarme: Cod Falha ao par. 15-32 LogAlarme: Tempo contém registro de falhas que podem ser lidos. Escolha um parametro, pressione

[OK] e use as setas de navegagdo p/ cima/baixo para rolar pelo registro de valores.

Utilize o par. 3-10 Referéncia Predefinida como um outro exemplo:
Escolha o parametro, aperte a tecla [OK] e use as setas de navegagdo p/ cima/baixo, para rolar pelos valores indexados. Para alterar o valor do parémetro,
selecione o valor indexado e pressione a tecla [OK]. Altere o valor utilizando as setas p/ cima/baixo. Pressione [OK] para aceitar a nova configuragdo.

Pressione [Cancel] para abortar. Pressione [Back] (Voltar) para sair do parametro.

1.1.16 Inicializacdo com as Configuragoes Padrao
Inicialize o conversor de freqliéncia com as configuragdes padrdo, de duas maneiras:
Inicializagdo recomendada (via par. 14-22 Modo Operacao)

1. Selecionar par. 14-22 Modo Operagdo 6.  Conecte a alimentagdo de rede elétrica novamente - o conversor

2. Pressione a tecla [OK] de freqliéncia esta reinicializado, agora.

N

3. Selecione “Inicializacio” Altere o par. 14-22 Modo Operagdo para Operagdo Normal.

4. Pressione a tecla [OK]

5. Corte a alimentagdo de rede elétrica e aguarde até que o display
apague.

NOTA!
Reinicializa os parametros selecionados no Meu Menu Pessoal com a configuragdo padrdo de fabrica.

par. 14-22 Modo Operacdo inicializa todos os itens, exceto:

par. 14-50 Filtro de RFI

par. 8-30 Protocolo

par. 8-31 Enderego

par. 8-32 Baud Rate

par. 8-35 Atraso Minimo de Resposta

par. 8-36 Atraso Madx de Resposta

par. 8-37 Atraso Max Inter-Caractere

par. 15-00 Horas de funcionamento to par. 15-05 Sobretensées
par. 15-20 Registro do Historico.: Evento to par. 15-22 Registro do Historico: Tempo
par. 15-30 Log Alarme: Cdd Falha to par. 15-32 LogAlarme:Tempo

Inicializagdo manual

1. Desconecte da rede elétrica e aguarde até que o display apague.

2a. Pressione as teclas [Status] - [Main Menu] - [OK] simultaneamente, durante a energizagdo do LCP 102, Display Grafico.
2b. Aperte [Menu] enquanto o LCP 101, Display Numérico, é energizado

3. Solte as teclas, ap6s 5 s.

4. O conversor de freqiiéncia agora esta programado, de acordo com as configuragdes padrdo.

Este procedimento inicializa tudo, exceto: par. 15-00 Horas de funcionamento; par. 15-03 Energizagdes, par. 15-04 Superaquecimentos,
par. 15-05 Sobretensoes.

NOTA!

Ao executar a inicializagdo manual, reinicialize também a comunicagdo serial, par. 14-50 Filtro de RFI e as configuragdes do registro
de falhas.

Remove os parametros selecionados no par. 25-00 Controlador em Cascata.
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NOTA!
Apos a inicializagdo e energizagdo, o display ndo exibira qualquer informagdo, durante alguns minutos.
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2.1.1 Setup de Parametros

Visdo geral dos grupos de parametros

2 Descricdao do Parametro

2 Descricao do Parametro

Grupo Titulo Fungao

0- Operagao / Display Parametros relacionados as funges fundamentais do conversor de freqtiéncia, fungdo
das teclas do LCP e configuragao do display do LCP.

1- Carga / Motor Grupo de parametros para configuracdo de motor.

2- Freios Grupo de parametros para programar os recursos de frenagem do conversor de freqiién-
cia.

3- Referéncia / Rampas Pardmetros para tratamento de referéncias, definigdes de limitagdes e configuragdo da
reacdo do conversor de frequiéncia as alteracBes.

4- Limites / Adverténcias Grupo de parametros para configurar os limites e adverténcias.

5- Entrada/Saida Digital Grupo de parametros para configurar as entradas e saidas digitais.

6- Entrada/Saida Analdgica Grupo de parametros para a configuragdo das entradas e saidas analdgicas.

8- Comunicagao e Opcionais Grupo de parametros para configurar as comunicacdes e opcionais.

9- Profibus Grupo de parametros para todos os parametros especificos do Profibus.

10- Fieldbus do DeviceNet CAN Grupo de parametros dos parametros especificos do DeviceNet.

13- Smart Logic Grupo de parametros para Smart Logic Control

14- FungOes Especiais Grupo de parametros para configurar as fungdes especiais do conversor de freqiiéncia.

15- Informagdo do VLT Grupo de parametros contendo informagGes do conversor de freqiiéncia, como dados
operacionais, configuragao de hardware e versoes de software.

16- Leituras de Dados Grupo de parametros para leituras de dados, p. ex., referéncias reais, tensdes, control
word, alarm word, warning word e status word.

18- Informagdes e Leituras Este grupo de parametros contém os ultimos 10 registros de Manutengdo Preventiva.

20- Malha Fechada do Drive Este grupo de parametros € utilizado para configurar o Controlador de PID de malha
fechada, que controla a freqiiéncia de saida da unidade.

21- Malha Fechada Estendida Parametros para configurar os trés Controladores de PID de Malha Fechada Estendida.

22- FungOes de Aplicagdo Estes parametros monitoram as aplicagGes hidricas.

23- FungOes Baseadas no Tempo Estes parametros sdo utilizados para agdes necessarias a serem executadas diaria ou
semanalmente, p.ex., referéncias diferentes para horas Uteis/horas de descanso.

25- Fung0es Basicas do Controlador em Cas- Parametros para configurar o Controlador em Cascata Basico, para o controle seqtiencial

cata de diversas bombas.

26- E/S Analdgica do Opcional MCB 109 Parametros para configurar a E/S Analégica do Opcional MCB 109.

27- Controle em Cascata Estendido Parametros para configurar o Controlador em Cascata Estendido.

29- FungOes de Aplicagoes Hidricas Parametros para configurar fungGes hidricas especificas.

31- Opcional de Bypass Parametros para configurar o Opcional de Bypass

Tabela 2.1: Grupos de Pardmetros

As descrigdes e selegdes de parametros sdo exibidas na area do display grafico (GLCP) ou numérico (NLCP). (Consulte a Secéo 5, para obter mais detalhes).
Acesse 0s parametros pressionando a tecla [Quick Menu (Menu Rapido)] ou [Main Menu (Menu Principal)] no painel de controle. O menu rapido € utilizado
fundamentalmente para colocar a unidade em operacdo, na inicializagdo, disponibilizando aqueles parametros necessarios a operagdo de partida. O menu
principal fornece o acesso a todos os parametros, para a programacdo detalhada da aplicacdo.

Todos os terminais de entrada/saida digital e entrada/saida analdgica sdo multifuncionais. Todos os terminais tém funcGes padrdes de fabrica, adequadas
a maioria das aplicagdes hidricas, porém, se outras fungdes forem necessarias, elas devem ser programadas no grupo de parametros 5 ou 6.
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2.2 Main Menu (Menu Principal) - Operacao e Display - Grupo 0
2.2.1 0-** Operacao / Display

Parametros relacionados as fungdes fundamentais do conversor de freqiiéncia, fungdo dos botGes do LCP e configuragdo do display do LCP.

2.2.2 0-0* Configuragoes Basicas

Grupo de parametros para as programagoes basicas do conversor de freqiiéncia.

0-01 Idioma

Option: Funcao:
Define o idioma a ser utilizado no display.

O conversor de freqiiéncia pode ser fornecido com 2 diferentes conjuntos de idiomas. Inglés e
Alemdo estdo incluidos em todos os pacotes. O Inglés ndo pode ser eliminado ou alterado.

[0] * English Parte dos Pacotes de Idiomas 1 - 2
[1] Deutsch Parte dos Pacotes de Idiomas 1 - 2
[2] Francais Parte de Pacote de Idioma 1
[3] Dansk Parte de Pacote de Idioma 1
[4] Spanish Parte de Pacote de Idioma 1
[5] Italiano Parte de Pacote de Idioma 1
[6] Svenska Parte de Pacote de Idioma 1
[71 Nederlands Parte de Pacote de Idioma 1
[10] Chinese Pacote de Idiomas 2

[20] Suomi Parte de Pacote de Idioma 1
[22] English US Parte de Pacote de Idioma 1
[27] Greek Parte de Pacote de Idioma 1
[28] Bras.port Parte de Pacote de Idioma 1
[36] Slovenian Parte de Pacote de Idioma 1
[39] Korean O pacote parcial de Idiomas 2
[40] Japanese O pacote parcial de Idiomas 2
[41] Turkish Parte de Pacote de Idioma 1
[42] Trad.Chinese O pacote parcial de Idiomas 2
[43] Bulgarian Parte de Pacote de Idioma 1
[44] Srpski Parte de Pacote de Idioma 1
[45] Romanian Parte de Pacote de Idioma 1
[46] Magyar Parte de Pacote de Idioma 1
[47] Czech Parte de Pacote de Idioma 1
[48] Polski Parte de Pacote de Idioma 1
[49] Russian Parte de Pacote de Idioma 1
[50] Thai O pacote parcial de Idiomas 2

20 MG.20.04.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss



Guia de Programacdo do VLT® AQUA Drive M 2 Descricao do Parametro

[51]

Bahasa Indonesia

O pacote parcial de Idiomas 2

0-02 Unidade da Veloc. do Motor

Option:

[0]

[11*

RPM

Hz

Funcdo:

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.
A exibigdo no display depende das configuragdes dos parametros par. 0-02 Unidade da Veloc. do

Motor e par. 0-03 Definigbes Regionais.. A configuragdo padrdo de parametros par. 0-02 Unidade
da Veloc. do Motor e par. 0-03 Definicoes Regionais depende da regido geografica do mundo onde
o conversor de freqiiéncia é fornecido, porém, pode ser reprogramado conforme a necessidade.

NOTA!

Ao alterar a Unidade de Medida da Velocidade do Motor, determinados parame-
tros serdo reinicializados com os seus valores iniciais. Recomenda-se selecionar
primeiro a unidade de medida da velocidade do motor, antes de alterar outros
parametros.

Seleciona a exibicdo dos parametros de velocidade do motor (ou seja, referéncias, feedbacks e
limites), em termos da velocidade do eixo (RPM).

Seleciona a exibigdo das varidveis e parametros de velocidade do motor (ou seja, referéncias, feed-
backs e limites), em termos da freqiiéncia de saida para o motor (Hz).

0-03 Definicoes Regionais

Option:

[o1*

[1]

A configuragdo que ndo é utilizada sera ocultada.

Internacional

América do Norte

Funcao:

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

A exibicdo no display depende das configuragdes dos par. 0-02 Unidade da Veloc. do Motor e
par. 0-03 Definigoes Regionais. A configuracdo padrdo de par. 0-02 Unidade da Veloc. do Motor e
par. 0-03 Definigoes Regionais depende da regido geografica do mundo onde o conversor de fre-
qliéncia é fornecido, porém, pode ser reprogramado conforme a necessidade.

Programa as unidades de medida do par. 1-20 Poténcia do Motor [kW] para [kKW] e o valor padrdo
do par. 1-23 Fregiiéncia do Motor [50 Hz].

Programa a unidade de medida do par. 1-21 Poténcia do Motor [HP] para HP e o valor padréo do
par. 1-23 Freqgiiéncia do Motor para 60 Hz.

0-04 Estado Operacional na Energizacao

Option:

[0]*

[1]

Retomar

Parad forgd,ref=ant.

Funcdo:

Selecione o modo operacional, na reconexao do conversor de freqiiéncia a tensdo de rede, apds o
desligamento, quando funcionando no modo Manual (local).

Recupera o controle do conversor de freqtiéncia, mantendo a mesma referéncia local e as mesmas
condigOes de partida/parada (aplicadas pela [[Hand On]/[Off], no LCP ou Hand Start através de
uma entrada digital), que existiam antes do conversor ter sido desligado.

Utiliza a referéncia salva [1] a fim de parar o conversor de freqiiéncia, mas, ao mesmo tempo, retém
na memoria a referéncia de velocidade local, antes de desligar. Depois que a tensdo de rede for
reconectada e apos receber um comando de partida (utilizando no LCP a tecla [Hand On] (Manual
Ligado) ou o comando Hand Start (Partida Manual) através de uma entrada digital), o conversor de
frequiéncia da nova partida e funciona na referéncia de velocidade retida.
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2.2.3 0-1* Operacgoes Setup

Definir e controlar os setups dos parametros individuais.

O conversor de fregliéncia tem quatro setups de parametro que podem ser programados independentemente uns dos outros. Isto torna o conversor de
freqiéncia muito flexivel e capaz de atender os requisitos de varios esquemas de controle de sistemas AQUA diferentes, propiciando freqlientemente
economia de equipamentos de controle externos. Por exemplo, eles podem ser utilizados para programar o conversor de freqiiéncia para funcionar de
acordo com um esquema de controle em um setup (p.ex., funcionamento durante o dia) e um outro esquema de controle em outro setup (p.ex., operagao
noturna). Alternativamente, eles podem ser utilizados por uma AHU ou uma unidade OEM embutida para, identicamente, programar todos os conversores
de freqliéncia instalados de fabrica, para diferentes modelos de equipamentos dentro de uma faixa, de modo a utilizar os mesmos parametros e, entdo,
durante a produgdo/colocagdo em funcionamento, simplesmente selecionar um setup especifico, dependendo do modelo dentro daquela faixa em que o
conversor de freqliéncia esta instalado.

O setup ativo (ou seja, o setup em que o conversor de frequiéncia esta presentemente funcionando) pode ser selecionado no par. 0-10 e exibido no LCP.
Utilizando o Setup multiplo, é possivel alternar entre setups, com o conversor de freqiiéncia funcionando ou parado, através da entrada digital ou de
comandos de comunicagdo (p.ex., para operagao noturna). Se for necessario mudar os setups durante o funcionamento, assegure-se de que o par. 0-12
esteja programado conforme requerido. Para a maioria das aplicagdes de AQUA, ndo sera necessario programar o par. 0-12, mesmo se uma mudanga
de setup for necessaria durante o funcionamento, mas para aplicagdes muito complexas, utilizando a flexibilidade total dos setups mdltiplos, caso seja
requerido. Utilizando o par. 0-11 é possivel editar parametros, dentro de qualquer um dos setups, enquanto o conversor de freqiiéncia continua funcio-
nando em seu Setup Ativo, o qual pode ser diferente daquele a ser editado. Utilizando o par. 0-51, é possivel copiar configuracdes de parametro entre

os setups, para ativar a colocagdo em funcionamento mais rapidamente, se tais configuragdes forem requeridas em setups diferentes.

0-10 Setup Ativo

Option: Funcao:
Selecione o setup no qual o conversor de fregliéncia devera funcionar.
Utilize o par. 0-51 Cdpia do Set-up para copiar um setup em outro ou em todos os demais setups.
A fim de evitar programagdes conflitantes do mesmo parametro, em dois setups diferentes, vincule
os setups utilizando o par. 0-12 Este Set-up € dependente de. Pare o conversor de freqiéncia, antes
de alternar entre os setups, onde os parametros assinalados como 'ndo alteravel durante o funcio-
namento' tiverem valores diferentes.
Os parametros “ndo alteraveis durante a operagao” sdo assinalados como FALSE (Falso) nas listas
de parametros, na segdo Listas de Parametros.

[0] Setup de fabrica N&o pode ser alterado. Ele contém o Danfoss conjunto de dados e pode ser utilizado como fonte
de dados, quando for necessario retornar os demais setups a um estado conhecido.

[1] * Set-up 1 Setup 1[1] até o Setup 4[4] sdo os quatro setups de parametro, dentro dos quais todos os para-
metros podem ser programados.

[2] Set-up 2
[3] Set-up 3
[4] Set-up 4
[9] Setup Mdiltiplo E utilizado para a selegdo remota de setups, usando as entradas digitais e a porta de comunicagio

serial. Este setup utiliza as programagoes do par. 0-12 E£ste Set-up € dependente de.
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0-11 Set-up da Programacdo
Option: Funcao:

Selecione o setup a ser editado (ou programado) durante a operagdo; ou o setup ativo ou um dos
setups inativos. O nimero do setup que esta sendo editado e exibido no LCP entre (parénteses).

[0] Setup de fabrica N&o pode ser editado, mas é (til como fonte de dados, caso se deseje retornar os demais setups a
uma configuragdo conhecida.

[1] Set-up 1 Setup 1[1] até o Setup 4 [4] podem ser editados livremente, durante a operagdo, independente-
mente do setup que estiver ativo.

[2] Set-up 2
[3] Set-up 3
[4] Set-up 4
[9] * Ativar Set-up (i.€., o setup no qual o conversor de freqliéncia esta funcionando) também pode ser editado durante

a operagdo. A edicdo de parametros no setup selecionado, normalmente, seria feito a partir do
LCP, porém, é também possivel a partir de qualquer porta de comunicagdo serial.

0-12 Este Set-up é dependente de

Option: Funcao:
Este parametro sé precisa ser programado se for necessario alterar setups, enquanto o motor estiver
em funcionamento. Ele assegura que os parametros que "ndo sdo alteraveis durante a operagao"
tenham a mesma configuragdo em todos os setups importantes.

Para possibilitar alteracdes de um setup no outro, isentas de conflitos, enquanto o conversor de
freqliéncia estiver em funcionamento, vincule os setups que contenham parametros que ndo sejam
alteraveis, durante a operagdo. O vinculo assegurara a sincronizagdo dos valores de pardmetro 'ndo
alteraveis durante a operacdo', ao passar de um setup ao outro, durante a operagdo. Os parametros
'ndo alteraveis durante a operagdo' podem ser identificados pelo rétulo FALSE (Falso) nas listas de
parametros, na segdo Listas de Pardmetros.

O recurso de dependéncia do setup, do par. 0-12 Este Set-up € dependente de, é utilizado quando
0 Setup Muiltiplo, no par. 0-10 Setup Ativo, for selecionado. O Setup multiplo pode ser utilizado para
alternar de um setup para outro, durante a operagdo (ou seja, enquanto o motor esta funcionando).
Exemplo:

Utilize o Setup multiplo, para passar do Setup 1 para o Setup 2, enquanto o motor estiver em
funcionamento. Programe primeiro os parametros no Setup 1, em seguida, garanta que o Setup 1
e o Setup 2 sdo sincronizados (ou ‘vinculados’). A sincronizagao pode ser executada de duas ma-
neiras:

1. Alterar o ediitar Setup 2[2], no par. 0-11 Set-up da Programagéo e programar o par. 0-12 Este
Set-up € dependente de para Setup 1 [1]. Isso iniciara o processo de vinculagdo (sincronizagdo).

130BP075.10

OR

2. Enquanto ainda estiver no Setup 1, utilizando o par. 0-50 Cdpia do LCP, copie o Setup 1 no Setup
2. Em seguida, programe o par. 0-12 Este Set-up € dependente de para Setup 2[2]. Isso dara inicio
ao processo de vinculagdo.
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130BP076.10

Depois que a conexdo estiver completa, o par. 0-13 Lejtura: Setups Conectados exibira {1,2} para
indicar que todos os parametros 'ndo alteraveis durante a operagao', agora, sd0 0S mesmos no

Setup 1 e no Setup 2. Se houver alteragdo de um parametro 'ndo alteravel durante a operagdo', por
ex., 0 par. 1-30 Resisténcia do Estator (Rs), em Setup 2, eles também serdo alterados automatica-
mente no Setup 1. Desse modo, torna-se possivel alternar entre o Setup 1 e o Setup 2, durante a

operagao.
[0] * Nao conectado
[1] Setup 1
[2] Setup 2
[3] Setup 3
[4] Setup 4

0-13 Leitura: Setups Conectados

Matriz [5]
Range: Funcao:
0 N/A* [0 - 255 N/A] Exibir uma lista de todos os setups encadeados, por meio do par. 0-12 Este Set-up € dependente

de. O parametro tem um indice para cada setup de parametro. O valor do parametro exibido para
cada indice representa os setups que estdo conectados aquele setup de parametro.

Indice LCP valor
0 {0}

1 {1,2}

2 {1,2}

3 {3

4 {4

Tabela 2.3: Exemplo: onde o Setup 1 e o Setup 2 estdo conectados

0-14 Leitura: Set-ups. Prog. / Canal

Range: Funcao:

0 N/A* [-2147483648 - 2147483647 N/A] Exibir a configuragdo do par. 0-11 Set-up da Programagdo, para cada um dos quatro canais de
comunicagdo diferentes. Quando o nimero € exibido em hexadecimal, como no LCP, cada nimero
representa um canal.

Os niimeros 1-4 representam um nimero de setup, 'F' significa configuragdo de fabrica e 'A' significa
setup ativo. Os canais sdo, da direita para a esquerda:, barramento do LCP, FC, USB, HPFB1-5.
Exemplo: O nimero AAAAAA21h significa que o bus do FC selecionou o Setup 2, no par. 0-11 Set-
-up da Programagao, o LCP selecionou o Setup 1 e que todos os demais utilizavam o setup ativo.
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2.2.4 0-2* LCP Display do LCP

2 Descricdao do Parametro

Defina as variaveis exibidas no Painel de Controle Logico Grafico.

NOTA!

Refira-se aos par. 0-37 Texto de Display 1, par. 0-38 Texto de Display 2 e par. 0-39 Texto de Display 3 para informagdes sobre como
escrever textos de display

0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno

Option:

[0]
[37]
[38]

[39]

[89]
[953]
[1005]

[1006]

[1007]
[1013]

[1115]
[1117]
[1118]
[1500]
[1501]
[1502]
[1600]

[1601]

[1602]

[1603]
[1605]
[1609]
[1610]
[1611]
[1612]
[1613]
[1614]
[1615]
[1616]

*

Nenhum
Texto de Display 1
Texto de Display 2

Texto de Display 3

Leitura da Data e Hora

Warning Word do Profibus

Leitura do Contador de Erros d

Transm

Leitura do Contador de Erros d Re-

cepg

Leitura do Contador de Bus off

Parametro de Adverténcia

Warning Word do LON
Revisdo do XIF

Revisdo do LON Works
Horas de Funcionamento
Horas em Funcionamento
Medidor de kWh

Control Word

Referéncia [Unidade]

Referéncia %

Status Word

Valor Real Principal [%]
Leit.Personalz.

Poténcia [kW]

Poténcia [hp]

Tensdo do Motor
Frequiéncia do Motor
Corrente do Motor
Freqliéncia [%)]

Torque [Nm]

Funcao:

Selecione uma variavel da linha 1 do display, lado esquerdo.
Nao foi selecionado nenhum valor de display

Control word atual

Permite gravar uma seqiiéncia de texto individual para exibir no LCP ou para ser lido através de
uma comunicagao serial.

Permite gravar uma seqiiéncia de texto individual para exibir no LCP ou para ser lido através de
uma comunicagdo serial.

Exibe a data e hora atuais.
Exibe adverténcias de comunicagdo do Profibus.

Exibir o nimero de erros de transmissdo de CAN, desde a Ultima energizagdo.

Exibir o nimero de erros de recepgdo do controle do CAN, desde a Ultima energizagdo.

Exibir o nimero de eventos de Bus Off (Bus Desligado) desde a Ultima energizagdo.

Exibir uma warning word especifica do DeviceNet. Um bit especifico é associado para cada adver-
téncia.

Exibe as adverténcias especificas do LON.

Exibe a versao do arquivo de interface externa do chip C da Neuron, no opcional LON.

Exibe a versao do software do programa aplicativo do chip C da Neuron, no opcional LON.

Exibir as horas de funcionamento do conversor de freqtiéncia.

Exibe o niimero de horas de funcionamento do motor.

Exibe o consumo de energia de rede elétrica, em kWh.

Exibe a Control Word enviada do conversor de freqiiéncia, através da porta de comunicagdo serial,
em codigo hex.

Referéncia total (soma de digital/analdgica/predefinida/barramento/congelar ref./catch-up e slow-
-down), na unidade de medida escolhida.

Referéncia total (soma de digital/analdgica/predefinida/barramento/congelar ref./catch-up e slow-
-down) em porcentagem.

Status word atual

Uma ou mais adverténcias em hexadecimal.

Confira as leituras definidas pelo usuario, definida nos pars. 0-30, 0-31 e 0-32.

Energia real consumida pelo motor, em kW.

Poténcia real consumida pelo motor, em HP.

Tensdo entregue ao motor.

Freqliéncia do motor, ou seja, a freqiiéncia de saida do conversor de freqliéncia, em Hz.

Corrente de fase do motor, medida como valor eficaz.

Freqliéncia do motor, ou seja, a frequiéncia de saida do conversor de freqliéncia, em porcentagem.

Carga atual do motor, como uma porcentagem do torque nominal do motor.
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[1617]

[1618]

[1622]
[1630]
[1632]

[1633]

[1634]

[1635]
[1636]
[1637]
[1638]
[1639]
[1650]
[1652]
[1653]
[1654]
[1655]
[1656]
[1658]
[1659]

[1660]

[1661]
[1662]
[1663]
[1664]
[1665]

[1666]
[1667]
[1668]
[1669]
[1670]
[1671]
[1672]
[1673]
[1675]
[1676]
[1677]

[1680]

26

Velocidade [RPM]

Térmico Calculado do Motor

Torque [%]
Tensdo do Barramento CC

Energia de Frenagem /s

Energia de Frenagem/2 min

Temp. do Dissipador de Calor

Carga Térmica do Drive
Inv. Nom. Corrente
Inv. Méax. Corrente
Estado do SL
Temp.do Control Card
Referéncia Externa
Feedback [unidade]
Referéncia do DigiPot
Feedback 1 [Unidade]
Feedback 2 [Unidade]
Feedback 3 [Unidade]
Saida do PID [%]
Setpoint Ajustado

Entrada digital

Definigdo do Terminal 53
Entrada analdgica 53
Definigdo do Terminal 54
Entrada Analdgica 54
Saida Analdgica 42 [ mA]

Saida Digital [bin]

Freq. Entrada #29 [Hz]
Freq. Entrada #33 [Hz]
Saida de Pulso #27 [Hz]
Saida de Pulso #29 [Hz]
Saida do Relé [bin]
Contador A

Contador B

Entr. Anal. X30/11

Entr. Anal. X30/12
Saida anal. X30/8 [ mA]

CTW 1 do Fieldbus

M Guia de Programagao do VLT® AQUA Drive

Velocidade em RPM (revoluges por minuto), isto é, a velocidade do eixo do motor em malha fe-
chada, conforme consta dos dados da plaqueta de identificagdo do motor, a freqiiéncia de saida e
a carga no conversor de freqiiéncia.

Carga térmica no motor, calculada pela fungdo ETR. Consulte também o grupo de par. 1-9* Temper.
do Motor.

Exibe o torque real produzido, em porcentagem.
Tensdo no circuito intermediario do conversor de freqliéncia.

Poténcia de frenagem atual transferida para um resistor de freio externo.
Informada como um valor instantaneo.

Poténcia de frenagem transferida para um resistor de freio externo. A poténcia média é calculada
continuamente para os Ultimos 120 segundos.

Temperatura atual do dissipador do conversor de freqtiéncia. O limite de corte € 95 + 5 °C; a
reativagdo ocorre com 70 + 5 °C.

Porcentagem da carga dos inversores.

Corrente nominal do conversor de freqliéncia

Corrente maxima do conversor de freqiiéncia

Estado do evento executado pelo controle

Temperatura do cartdo de controle.

Soma das referéncias externas, como uma porcentagem, ou seja, a soma de analdgico/pulso/bus.
O valor do sinal em unidades de medida a partir das entradas digitais programadas.

Exibir a contribuicdo do potenciémetro digital para a referéncia de Feedback real.

Exibir o valor do Feedback 1. Consulte também o par. 20-0*.

Exibir o valor do Feedback 2. Consulte também o par. 20-0*.

Exibir o valor do Feedback 3. Consulte também o par. 20-0*.

Retorna o valor da saida do controlador do PID de Malha Fechada do Drive em porcentagem.

Exibe o set-point de operagao real, depois que foi alterado pela compensacao de fluxo. Consulte os
parametros 22-8%*.

Exibe o status das entradas digitais. Sinal baixo = 0; Sinal alto = 1.
Relativamente ao pedido de compra, consulte o par. 16-60. O bit 0 esta no extremo direito.

Configuragdo do terminal de entrada 53. Corrente = 0; Tensdo = 1.

Valor real na saida 53, como uma referéncia ou como um valor de protegdo.
Configuragdo do terminal de entrada 54. Corrente = 0; Tensdo = 1.

Valor real na entrada 54, como referéncia ou valor de protegdo.

Valor real na saida 42, em mA. Utilize o par. 6-50 para selecionar a variavel a ser representada na
saida 42.

Valor bindrio de todas as saidas digitais.

Valor real da freqiiéncia aplicada no terminal 29, como uma entrada de pulso.
Valor real da freqliéncia aplicada no terminal 33, como uma entrada de pulso.
Valor real de pulsos aplicados ao terminal 27, no modo de saida digital.

Valor real de pulsos aplicados ao terminal 29, no modo de saida digital.

Exibir a configuragdo de todos os relés.

Exibir o valor atual do Contador A.

Exibir o valor atual do Contador B.

Valor real do sinal na entrada X30/11 (Cartdo Opcional de E/S de Uso Geral)
Valor real do sinal na entrada X30/12 (Cartdo Opcional de E/S de Uso Geral)

Valor real na saida X30/8 (Cartdo Opcional de E/S de Uso Geral). Utilize o Par. 6-60 para selecionar
a variavel a ser exibida.

Control word (CTW) recebida do Barramento Mestre.
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[1682]

[1684]
[1685]
[1686]
[1690]
[1691]
[1692]
[1693]
[1694]
[1695]
[1696]

[1830]
[1831]
[1832]
[1833]
[1834]
[1835]
[2117]
[2118]
[2119]
[2137]
[2138]
[2139]
[2157]
[2158]
[2159]
[2230]
[2580]
[2581]
[2791]
[2792]

[2793]

REF 1 do Fieldbus

Comm. Opcional STW
CTW 1 da Porta Serial
REF 1 da Porta Serial
Alarm Word

Alarm Word 2
Warning Word
Warning Word 2

Ext. Status Word

Ext. Status Word 2

Word de Manutengao

Entrada Analdgica X42/1
Entrada Analdgica X42/3
Entrada Analdgica X42/5
Saida Anal. X42/7 [V]

Saida Anal. X42/9 [V]
Saida Anal. X42/11 [V]
Referéncia Ext. 1[Unidade]
Feedback Ext. 1 [Unidade]
Saida Ext. 1 [%]
Referéncia Ext. 2 [Unidade]
Feedback Ext. 2 [Unidade]
Saida Ext. 2 [%]
Referéncia Ext. 3 [Unidade]
Feedback Ext. 3 [Unidade]
Ext. Saida [%]

Poténcia de Fluxo-Zero
Status de Cascata

Status da Bomba

Cascade Reference

% Da Capacidade Total

Status do Opcional de Cascata

2 Descricao do Parametro

Valor da referéncia principal enviado com a control word, através da rede de comunicagGes serial,
p.ex., oriundo do BMS, PLC ou de outro controlador mestre.

Status word estendida do opcional de comunicagéo do fieldbus.
Control word (CTW) recebida do Barramento Mestre.
Status word (STW) enviada ao Barramento Mestre.

Um ou mais alarmes, em Hexadecimal (usado para comunicacdo serial)

Um ou mais alarmes, em Hexadecimal (usado para comunicagdo serial)

Uma ou mais adverténcias, em Hexadecimal (usado para comunicagdo serial)

Uma ou mais adverténcias, em Hexadecimal (usado para comunicagdo serial)

Uma ou mais condigdes de status, em Hexadecimal (usado para comunicacdo serial)
Uma ou mais condigdes de status, em Hexadecimal (usado para comunicagdo serial)

Os bits refletem o status dos Eventos de Manutengdo Preventiva programados, no grupo de para-
metros 23-1*

Exibe o valor do sinal aplicado no terminal X42/1 no Cartdo de E/S Analdgica.
Exibe o valor do sinal aplicado no terminal X42/3 no Cartdo de E/S Analdgica.
Exibe o valor do sinal aplicado no terminal X42/5 no Cartdo de E/S Analdgica.
Exibe o valor do sinal aplicado no terminal X42/7 no Cartdo de E/S Analdgica.
Exibe o valor do sinal aplicado no terminal X42/9 no Cartdo de E/S Analdgica.
Exibe o valor do sinal aplicado no terminal X42/11 no Cartdo de E/S Analdgica.
Valor da referéncia do Controlador de Malha Fechada estendido 1

Valor do sinal de feedback do Controlador de Malha Fechada estendido 1
Valor da saida do Controlador de Malha Fechada estendido 1

Valor da referéncia do Controlador de Malha Fechada estendido 2

Valor do sinal de feedback do Controlador de Malha Fechada estendido 2
Valor da saida do Controlador de Malha Fechada estendido 2

Valor da referéncia do Controlador de Malha Fechada estendido 3

Valor do sinal de feedback do Controlador de Malha Fechada estendido 3
Valor da saida do Controlador de Malha Fechada estendido 3

Poténcia de Fluxo Zero calculada para a velocidade operacional real.

Status da operagdo do Controlador em Cascata

Status da operagdo de cada bomba individual, controlada pelo Controlador em Cascata
Saida de referéncia para ser utilizada com os drives escravos.

E um pardmetro de leitura que exibe o ponto de operacio do sistema como uma porcentagem da
capacidade total do sistema.

E um parametro de leitura que exibe o status do sistema em cascata.

0-21 Linha do Display 1.2 Pequeno

Option:

[1662] *

Entrada analdgica 53

Funcao:
Selecione uma variavel na linha 1 do display, posigdo central.

As opgOes sdo as mesmas que as listadas para o par. 0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno.

0-22 Linha do Display 1.3 Pequeno

Option:

[1614] *

Corrente do Motor

Funcao:
Selecione uma variavel na linha 1 do display, lado direito.

As opgOes sdo as mesmas que as listadas para o par. 0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno.
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0-23 Linha do Display 2 Grande
Option: Funcao:
Selecione uma variavel na linha 2 do display.

[1615] *  Freqiiéncia As opgOes sao as mesmas que as listadas para o par. 0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno.

0-24 Linha do Display 3 Grande
Option: Funcao:
[1652] *  Feedback [unidade] As opgOes sdo as mesmas que as listadas para o par. 0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno.

Selecione uma variavel na linha 2 do display.

0-25 Meu Menu Pessoal

Range: Funcao:
0 N/A* [0 - 9999 N/A]

2.2.5 0-3*LCP Leitura Personalizada

E possivel particularizar os elementos do display para diversas finalidades: *Leit.Personalz. Valor proporcional & velocidade (Linear, quadratica ou clibica,
dependendo da unidade de medida, selecionada no par. 0-30 Unidade de Leitura Personalizada) *Texto de Display. String de texto armazenada em um

parametro.

Leit.Personalz.
0O valor calculado a ser exibido baseia-se nas configuragdes nos par. 0-30 Unidade de Leitura Personalizada, par. 0-31 Valor Min Leitura Personalizada
(somente linear), par. 0-32 Valor Max Leitura Personalizada, par. 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM], par. 4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor

[Hz] e na velocidade real.

Leitura Personalizada (Valor)
P 16-09

Unidode da Leiura g

Personclizada P 0—30 §

Valor max -

P 0-32

/alor min |

somente unidades

ineares

?0-31 Velocidade do Mot

0 Limite Superior da

Velocidade do Motor
P 4-13 (RPM)
P 4-14 (Hz)

A relagdo dependera do tipo de unidade de medida selecionada no par. 0-30 Unidade de Leitura Personalizada:
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Tipo de Unidade Relagdo de Velocidade

Velocidade

Vazdo, massa

Comprimento

Pressdo

0-30 Unidade de Leitura Personalizada

Option: Funcdo:

[0]

[5] PPM

[11] RPM

[20] I/s

[22] I/h

[24] m3/min

[30] kg/s

[32] kg/h

[34] t/h

[41] m/min

[60] oC

[71] bar

[73] kPa

[75]

[120] GPM

[122] galdo/min
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[123] galdo/h

[124] CFM

[125] pé clbico/s
[126] pé cubico/min
[127] pé clbico/h
[130] Ib/s

[131] Ib/min
[132] Ib/h

[140] pés/s

[141] pés/min
[145] pé

[160] °F

[170]

[171] Ib/pol?
[172] pol wg
[173] pé WG
[174]

[180] HP

M Guia de Programagao do VLT® AQUA Drive

0-31 Valor Min Leitura Personalizada

Range:

Funcao:

0.00 Cus-  [0.00 - 100.00 CustomReadoutUnit] Este parametro permite a escolha do valor minimo da leitura definido pelo usuario (ocorre em ve-

tomReadou-
tUnit*

locidade zero). E possivel somente selecionar um valor diferente de 0, ao selecionar uma unidade
linear, em par. 0-30 Unidade de Leitura Personalizada. Para unidades de medida Quadraticas e
Cubicas, o valor minimo sera 0.

0-32 Valor Max Leitura Personalizada

Range:

Funcao:

100.00 Cus- [par. 0-31 - 999999.99 CustomRea- Este parametro programa o valor max. a ser exibido, quando a velocidade do motor atingir o valor

tomReadou-doutUnit]
tUnit*

programado para par. 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM] ou par. 4-14 Lim. Superfor da
Veloc do Motor [Hz] (depende do que foi programado no par. 0-02).

0-37 Texto de Display 1

Range:
0 N/A* [0 -0 N/A]

Funcao:

Neste parametro, é possivel gravar uma sequéncia de texto individual, para exibir no LCP ou para
ser lido através de uma comunicagdo serial. Para que seja exibida permanentemente, selecione
Texto de Display 1 no par. 0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno, par. 0-21 Linha do Display 1.2
Pequeno, par. 0-22 Linha do Display 1.3 Pequeno, par. 0-23 Linha do Display 2 Grande ou

par. 0-24 Linha do Display 3 Grande. Utilize o botdo A ou ¥ no LCP para alterar um caractere.
Utilize os botGes < e » para movimentar o cursor. Quando um caractere for realgado pelo cursor,
este caractere pode ser alterado. Utilize o botdo A ou ¥ no LCP para alterar um caractere. Um

caractere pode ser inserido posicionando o cursor entre dois caracteres e pressionando 4 ou V.
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0-38 Texto de Display 2

Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Neste parametro, é possivel gravar uma seqiiéncia de texto individual, para exibir no LCP ou para
ser lido através de uma comunicagao serial. Para que seja exibida permanentemente, selecione
Texto de Display 2 no par. 0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno, par. 0-21 Linha do Display 1.2
Pequeno, par. 0-22 Linha do Display 1.3 Pequeno, par. 0-23 Linha do Display 2 Grande ou

par. 0-24 Linha do Display 3 Grande. Utilize o botdo A ou Y no LCP para alterar um caractere.
Utilize os botGes < e » para movimentar o cursor. Quando um caractere é realgado pelo cursor,
este caractere pode ser alterado. Um caractere pode ser inserido posicionando o cursor entre dois

caracteres e pressionando 4 ou V.

0-39 Texto de Display 3
Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Neste parametro, é possivel gravar uma seqiiéncia de texto individual, para exibir no LCP ou para
ser lido através de uma comunicagao serial. Para que seja exibida permanentemente, selecione
Texto de Display 3 no par. 0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno,par. 0-21 Linha do Display 1.2 Pe-
queno, par. 0-22 Linha do Display 1.3 Pequeno, par. 0-23 Linha do Display 2 Grande ou

par. 0-24 Linha do Display 3 Grande. Utilize o botdo A ou ¥ no LCP para alterar um caractere.

Utilize os botdes < e » para movimentar o cursor. Quando um caractere é realgado pelo cursor,
este caractere pode ser alterado. Um caractere pode ser inserido posicionando o cursor entre dois

caracteres e pressionando 4 ou V.

2.2.6 LCP Teclado, 0-4*

Ative, desative e proteja com senha as teclas individuais no teclado do LCP.

0-40 Tecla [Hand on] (Manual ligado) do LCP

Option: Funcao:

[0] Desativado Sem fungdo

[1]* Ativado Tecla [Hand on] (Manual ativo) on (ligado)] ativada

[2] Senha Evitar que ocorra uma partida ndo autorizada, no modo Manual. Se o par. 0-40 7ecla [Hand on]

(Manual ligado) do LCP estiver incluido no Meu Menu Pessoal, defina entdo a senha no
par. 0-65 Senha de Menu Pessoal. Caso contrario, defina a senha no par. 0-60 Senha do Menu

Principal.
0-41 Tecla [Off] do LCP
Option: Funcao:
[0] Desativado Sem fungdo
[1]* Ativado Tecla [Off] (Desligado) esta ativa
[2] Senha Evite efetuar paradas acidentais. Se o par. 0-41 Tec/a [Off] do LCP estiver incluido no Meu Menu

Pessoal, defina entdo a senha no par. 0-65 Senha de Menu Pessoal. Caso contrario, defina a senha
no par. 0-60 Senha do Menu Principal.
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0-42 Tecla [Auto on] (Automat. ligado) do LCP

Option: Funcao:

[0] Desativado Sem fungdo

[1] * Ativado Tecla [Auto on] esta ativa

[2] Senha Evite que ocorra partida ndo autorizada, em modo Automatico. Se o par. 0-42 7ecla [Auto on]

(Automat. ligado) do LCP estiver incluido no Meu Menu Pessoal, defina entdo a senha no
par. 0-65 Senha de Menu Pessoal. Caso contrario, defina a senha no par. 0-60 Senha do Menu

Principal.
0-43 Tecla [Reset] do LCP
Option: Funcao:
[0] Desativado Sem fungao
[1] * Ativado Tecla [Reset] esta ativa
[2] Senha Evite efetuar reinicializagbes ndo autorizadas. Se o par. 0-43 Tecla [Reset] do LCP estiver incluido

no par. 0-25 Meu Menu PessoafMenu Rapido), definir entdo a senha no par. 0-65 Senha de Menu
Pessoal. Caso contrario, defina a senha no par. 0-60 Senha do Menu Principal.

2.2.7 0-5* Copiar / Salvar

Copiar programagdes de parametros entre setups e do/para o LCP.

0-50 Copia do LCP

Option: Funcao:
[0] * Sem copia Sem fungdo
[1] Todos para o LCP Copia todos os parametros em todos os setups, a partir da memoria do conversor de freqiiéncia,

para a memoria do LCP. Visando a manutengdo, recomenda-se copiar todos os parametros no
LCP, apds a colocagdo do conversor em operagao.

[2] Todos a partir d LCP Copia todos os parametros em todos os setups, da memoria do LCP para a memaria do conversor
de freqiiéncia.

[3] Indep.d tamanh.de LCP Copia somente os parametros que sao independentes do tamanho do motor. Esta Ultima selegdo
pode ser utilizada para programar diversos drives com a mesma fungdo, sem tocar nos dados de
motor que ja estdo definidos.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

0-51 Copia do Set-up

Option: Funcao:
[0] * Sem copia Sem fungdo
[1] Copiar p/set-upl Copia todos os parametros no setup de edigdo atual (definido no par. 0-11 Set-up da Programa-

¢80), para o Setup 1.

[2] Copiar p/set-up2 Copia todos os parametros no Setup de Programagdo atual (definido no par. 0-11 Set-up da Pro-
gramagéo), para o Setup 2.

[3] Copiar p/set-up3 Copia todos os parametros no Setup de Programagdo atual (definido no par. 0-11 Set-up da Pro-
gramagao), para o Setup 3.

[4] Copiar p/set-up4 Copia todos os parametros no Setup de Programagdo atual (definido no par. 0-11 Set-up da Pro-
gramagdo), para o Setup 4.

[9] Copiar para todos Copia os parametros do setup atual nos setups de 1 a 4.
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2.2.8 0-6* Protegao

Definir a senha de acesso aos menus.

0-60 Senha do Menu Principal

Range: Funcao:

100 N/A* [0 - 999 N/A] Definir a senha de acesso ao Main Menu (Menu Principal), por meio da tecla [Main Menu]. Se o
par. 0-61 Acesso ao Menu Principal s/ Senha for programado para Acesso total/[0], este parametro
sera ignorado.

0-61 Acesso ao Menu Principal s/ Senha

Option: Funcao:

[o] * Acesso total Desativa a senha definida no par. 0-60 Senha do Menu Principal.

[1] Somente leitura Previne a edigdo ndo autorizada dos parametros do Main Menu (Menu Principal).
[2] Sem acesso Previne a exibicdo e edigdo ndo autorizadas dos parametros do Main Menu.

Se Acesso total[0] estiver selecionado, entdo os par. 0-60 Senha do Menu Principal, par. 0-65 Senha de Menu Pessoale par. 0-66 Acesso ao Menu Pessoal
s/ Senha serdo ignorados.

0-65 Senha de Menu Pessoal

Range: Funcdo:

- efina a senha de acesso do Meu Menu Pessoal, por meio da tecla (Menu Répido). Se o

200 N/A* [0 - 999 N/A] Defi ha d do Meu Menu P | io d la (Menu Rapido). S
par. 0-66 Acesso ao Menu Pessoal s/ Senha for programado para Acesso total/[0], este parametro
sera ignorado.

0-66 Acesso ao Menu Pessoal s/ Senha

Option: Funcao:

[0] * Acesso total Desativa a senha definida no par. 0-65 Senha de Menu Pessoal.

[1] Somente leitura Evita a edigdo ndo autorizada dos parametros do Meu Menu Pessoal.

[2] Sem acesso Evita a exibigdo e edicdo ndo autorizadas dos parametros do Meu Menu Pessoal.

Se o par. 0-61 Acesso ao Menu Principal s/ Senha for programado para Acesso total/[0], este parametro sera ignorado.

2.2.9 Configuracao do relogio, 0-7*

Programe a data e a hora do reldgio interno. O reldgio interno pode ser utilizado, p.ex., para Agdes Temporizadas, log de energia, Andlise de Tendéncias,
registros de data/hora em alarmes, Dados registrados e Manutengdo Preventiva.

E possivel programar o relégio para Horario de Ver&o, semanalmente dias Gteis/dias de folga, inclusive 20 exceges (feriados, etc.). Embora as configu-
rages de reldgio possam ser programadas por meio do LCP, elas também podem ser programadas, juntamente com agles temporizadas e fungdes de
manutengdo preventiva, utilizando a ferramenta de software MCT 10.

NOTA!

O conversor de freqliéncia ndo tem backup da funcgdo reldgio e a data/hora programadas serdo reinicializadas com o padrdo
(2000-01-01 00:00), ap6s uma desenergizagdo, a menos que o mddulo de Reldgio do Horario Atual com backup esteja instalado. Se
ndo houver nenhum mddulo de backup instalado, recomenda-se que a fungdo reldgio seja utilizada somente se o conversor de fre-
quéncia estiver integrado em um sistema externo, que use comunicagdo serial, com o sistema mantendo o sincronismo com os horarios
do reldgio do equipamento de controle. No par. 0-79, Falha de Reldgio, caso o reldgio ndo tenha sido ajustado corretamente, p.ex.,
apos uma desenergizagdo, é possivel programar uma Adverténcia.
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0-70 Programar Data e Hora

Range: Funcao:

2000-01-01 [2000-01-01 00:00] Programa a data e a hora do reldgio interno. O formato a ser usado é programado nos pars. 0-71
00:00 - e 0-72.

2099-12-01 NOTA!

23:59 *

Este parametro ndo exibe o tempo real. Este tempo pode ser lido no par. 0-89.
O reldgio ndo iniciara a contagem até que uma configuragdo diferente da padréo
tenha sido estabelecida.

0-71 Formato da Data

Option: Funcao:

[0] * AAAA-MM-DD Programa o formato da data a ser utilizado no LCP.
[1] DD-MM-AAAA Programa o formato da data a ser utilizado no LCP.
[2] MM/DD/AAAA Programa o formato da data a ser utilizado no LCP.

0-72 Formato da Hora
Option: Funcao:
Programa o formato da hora a ser utilizado no LCP.
[0] * 24h
[1] 12 h

0-73 Diferenca de fuso horario
Range: Funcdo:

0,00* [ -12:00 - 13:00] Programa a diferenga de fuso horario em relagdo ao UTC, isto é necessario para o ajuste automatico
do horario de verdo.

0-74 DST/Horario de Verao
Option: Funcao:
Selecione como o Horario de Verdo deve ser tratado. Para DST/Horario de Verdo manual, digite a

data de inicio e de fim, nos par. 0-76 DST/Inicio do Hordrio de Verdo e par. 0-77 DST/Fim do Horario
de Vergo.

[o] * [Off] (Desligar)
[2] Manual

0-76 DST/Inicio do Horario de Verdo
Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Programa a data e a hora de inicio do Horario de Verdo. A data é programada no formato selecionado
no par. 0-71 Formato da Data.

0-77 DST/Fim do Horario de Verao
Range: Funcdo:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Programa a data e a hora de término do Horario de Verdo. A data é programada no formato sele-
cionado no par. 0-71 Formato da Data.

0-79 Falha de Clock
Option: Funcao:

Ativa ou desativa a adverténcia de reldgio, quando este ndo foi programado ou foi reinicializado,
devido a uma desenergizagdo e por ndo haver nenhum backup instalado.

[o] * Desativado
[1] Ativado
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0-81 Dias Uteis

Matriz com 7 elementos [0] - [6], exibidos abaixo do nimero do parametro no display. Pressione a tecla OK e navegue entre os elementos utilizando
os botdes 4 e ¥ do LCP.
Option: Funcao:

Para cada dia da semana, programe-o como dia Util ou de folga. O primeiro elemento da matriz é
Segunda-feira. Os dias Uteis sdo utilizados para Agoes Temporizadas

[0] * N3o
[1] Sim

0-82 Dias Uteis Adicionais

Matriz com 5 elementos [0]-[4] exibida abaixo do nimero do paradmetro, no display. Pressione a tecla OK e navegue entre os elementos utilizando os
botdes A e ¥ do LCP.
Range: Funcao:

0 N/A* [0 -0 N/A] Define as datas para os dias Uteis adicionais que, normalmente, seriam dias de folga, de acordo
com o par. 0-82 Dias Uteis Adicionas.

0-83 Dias N3o-Uteis Adicionais

Matriz com 15 elementos [0]-[14], exibida abaixo do nimero do parametro, no display. Pressione a tecla OK e navegue entre os elementos utilizando

os botSes A e ¥ do LCP.

Range: Funcao:

0 N/A* [0 -0 N/A] Define as datas para os dias Uteis adicionais que, normalmente, seriam dias de folga, de acordo
com o par. 0-81 Dias Uteis.

0-89 Leitura da Data e Hora

Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Exibe a data e hora atuais. A data e a hora sdo atualizadas continuamente.
O relégio ndo iniciara a contagem até que uma configuragdo diferente da padrdo tenha sido esta-
belecida no par. 0-70 Programar Data e Hora.

2.3 Main Menu (Menu Principal) - Carga e Motor - Grupo 1
2.3.1 Programag Gerais, 1-0*

Defina se o conversor de freqliéncia deve funcionar em malha aberta ou em malha fechada.

1-00 Modo Configuracao

Option: Funcao:

[0] * Malha Aberta A velocidade do motor é determinada aplicando uma referéncia de velocidade ou configurando a
velocidade desejada, quando em Modo Manual.
A Malha Aberta também é usada se o conversor de freqtiéncia pertencer a um sistema de controle
de malha fechada, em um controlador PID externo que fornece um sinal de referéncia de velocidade
como saida.

[3] Malha Fechada A Velocidade do Motor sera determinada por uma referéncia do controlador PID interno, variando
a velocidade do motor, como parte de um processo de controle de malha fechada (p.ex., pressao
ou fluxo constante). O controlador PID deve ser configurado no 20-** ou por meio dos Setups de
Fungdo, que podem ser acessados pressionando o botdo [Quick Menus] (Menus Rapidos).

NOTA!
Este pardmetro ndo pode ser alterado enquanto o motor estiver em funcionamento.
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NOTA!
Quanto programado para Malha Fechada, os comandos Reversdo e Comegar a Reversdo ndo reverterdo o sentido de rotagdo do motor.

1-01 Principio de Controle do Motor
Option: Funcao:

Selecione o principio de controle de motor.
[0] u/f
[1]* VWC+

1-03 Caracteristicas de Torque
Option: Funcao:

[0] Torque Constante Para controle de velocidade de compressores de rosca e rolagem. Fornece uma tensdo que € oti-
mizada para uma caracteristica de carga de torque constante do motor, em toda a faixa até 15 Hz.

[1] Torque variavel Para o controle de velocidade de bombas centrifugas e ventiladores. Para ser usado também no
controle de mais de um motor, de um mesmo conversor de freqiiéncia (p.ex., varios ventiladores
condensadores ou ventiladores de torres de resfriamento). Fornece uma tensdo que é otimizada
por uma caracteristica de carga de torque quadratico do motor.

[2] Otim. Autom. Energia TC Para o controle de velocidade eficiente de energia otimizada de bombas axiais, bombas de deslo-
camento positivo (PD) e ventiladores. Fornece uma tensdo que é otimizada, para uma caracteristica
de carga de torque constante do motor, em toda extensdo da faixa de velocidade, mas além disso,
o recurso do AEO (Otimizador Automatico de Energia), adaptara a tensdo exatamente a situagdo
da carga de corrente reduzindo, dessa maneira, o consumo e o ruido audivel do motor. Para obter
o desempenho 6timo, o fator de poténcia do motor, cosphi, deve ser programado adequadamente.
Este valor deve ser programado no par. 14-43, Cosphi do motor. O parametro tem um valor padrdo
que é ajustado automaticamente quando os dados do motor sdo programados. Estas configuragdes,
tipicamente, assegurardo tensdo de motor otimizada, mas se o cosphi precisar de sintonizagdo, uma
fungdo AMA pode ser executada, por meio do par. 1-29, Adaptacdo Automatica do Motor (AMA). E
muito rara a necessidade de ajustar o parémetro do fator de poténcia do motor manualmente.

[3]* Otimizagdo Automatica de Energia  Para o controle de velocidade eficiente de energia otimizada de bombas centrifugas e ventiladores.
TV Fornece uma tensdo que é otimizada, para uma caracteristica de carga de torque quadratico do

motor, mas, em adigdo ao recurso do AEO (Otimizador Automatico de Energia), adaptara a tenséo
exatamente a situagdo da carga de corrente reduzindo, dessa maneira, o consumo e o ruido sonoro
do motor. Para obter o desempenho 6timo, o fator de poténcia do motor, cosphi, deve ser progra-
mado adequadamente. Este valor deve ser programado no par. 14-43, Cosphi do motor. O para-
metro tem um valor padrdo e é ajustado automaticamente quando os dados do motor séo progra-
mados. Estas configuragoes, tipicamente, assegurardo tensdo de motor otimizada, mas se o cosphi
precisar de sintonizagdo, uma fungdo AMA pode ser executada, por meio do par. 1-29, Adaptagdo
Automética do Motor (AMA). E muito rara a necessidade de ajustar o parametro do fator de poténcia
do motor manualmente.
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2.3.2 1-2* Dados do Motor

O grupo de parametros 1-2* compGe os dados de entrada constantes na plaqueta de identificagdo do motor conectado.
Os parametros do grupo de parametros 1-2* ndo podem ser alterados enquanto o motor estiver em funcionamento.

NOTA!
As alteragGes no valor destes parametros afetam a configuragdo de outros parametros.

1-20 Poténcia do Motor [kW]

Range: Funcao:

4.00 kW* [0.09 - 3000.00 kW] Digite a poténcia nominal do motor, em kW, de acordo com os dados da plaqueta de identificagdo.
O valor padrdo corresponde a saida nominal efetiva da unidade.
N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento Dependendo das
escolhas feitas no par. 0-03 Definigées Regionais, ou no par. 1-20 Poténcia do Motor [kW] ou
par. 1-21 Poténcia do Motor [HP] ficam ocultos.

1-21 Poténcia do Motor [HP]

Range: Funcao:

4.00 hp* [0.09 - 3000.00 hp] Digite a poténcia nominal do motor em HP, de acordo com os dados da plaqueta de identificagao.
O valor padrdo corresponde a saida nominal efetiva da unidade.
N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento
Dependendo das escolhas feitas no par. 0-03 Definigoes Regionais, ou no par. 1-20 Poténcia do
Motor [kW] ou par. 1-21 Poténcia do Motor [HP] ficam ocultos.

1-22 Tensao do Motor

Range: Funcao:

Relaciona-  [200 até 1000 V] Insira a tensdo nominal do motor, de acordo com os dados da plaqueta de identificagdo. O valor
do a potén- padrdo corresponde a saida nominal efetiva da unidade.

cia*

Ndo se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

1-23 Freqiiéncia do Motor

Range: Funcao:

50. Hz* [20 - 1000 Hz] Selecione o valor da freqiiéncia do motor a partir dos dados da plaqueta de identificagdo do mo-
tor.Para funcionamento em 87 Hz, com motores de 230/400 V, programe os dados da plaqueta de
identificagdo para 230 V/50 Hz. Adapte o par. 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM] e o
par. 3-03 Referéncia Maxima para a aplicagdo de 87 Hz.

NOTA!
N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento

1-24 Corrente do Motor
Range: Funcao:

7.20 A* [0.10 - 10000.00 A] Insira o valor da corrente nominal do motor, a partir dos dados da plaqueta de identificagdo do
motor. Estes dados sdo utilizados para calcular o torque, a protegdo térmica do motor, etc.
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NOTA!
N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento

1-25 Velocidade nominal do motor

Range: Funcao:

1420. RPM* [100 - 60000 RPM] Digite o valor da velocidade nominal do motor que consta na plaqueta de identificagdo do motor.
Os dados sdo utilizados para calcular as compensagoes automaticas do motor.

NOTA!
Este parametro ndo pode ser alterado enquanto o motor estiver em funcionamento.

1-28 Verificagdao da Rotagao do motor

Option: Funcao:
Acompanhando a instalagdo e conexao do motor, esta fungdo permite verificar o sentido correto de
rotagdo do motor. Ativando esta fungdo, quaisquer comandos de bus ou entradas digitais sdo so-
brepostos, exceto Blogueio Externo e Parada Segura (se estiverem incluidos).

[0] * [Off] (Desligar) Verificagdo da Rotagdo do Motor ndo estd ativa.

[1] Ativado Verificagdo da Rotagdo do motor esta ativo. Uma vez ativado, o Display exibe:

"Observagdo! O motor podera girar no sentido errado".

Pressionando [OK], [Back] ou [Cancel] a mensagem sera descartada e uma nova mensagem sera exibida: “Pressione [Hand on] para dar partida no
motor. Pressione [Cancel] para abortar". Pressionando [Hand on] o motor da partida, em 5Hz, no sentido direto e o display exibe: “Motor esta funcionando.
Verifique se o sentido de rotagdo do motor esta correto. Pressione [Off] para parar o motor". Pressionando [Off] o motor para e reinicializa o

par. 1-28 Verificagdo da Rotagdo do motor. Se o sentido de rotagdo do motor estiver incorreto, deve-se permutar os cabos de duas das fases de alimen-
tagdo do motor. IMPORTANTE:

l A energia da rede elétrica deve ser removida antes de desconectar os cabos das fases do motor.

1-29 Adaptacao Automatica do Motor (AMA)

Option: Funcao:

A fungdo AMA otimiza o desempenho dindmico do motor ao otimizar automaticamente os parame-
tros avangados do motor par. 1-30 Resisténcia do Estator (Rs) para par. 1-35 Reatancia Principal
(Xh)) enquanto o motor esta parado.

[0] * Off (Desligado) Sem fungdo

[1] Ativar AMA completa executa a AMA da resisténcia do estator Rs, a resisténcia do rotor R, a reatancia parasita do esta-
tor X3, a reatancia parasita do rotor Xz e a reatancia principal Xn.

[2] Ativar AMA reduzida executa a AMA reduzida da resisténcia do estator Rs, somente no sistema. Selecione esta opgdo se
for utilizado um filtro LC, entre o conversor de freqiiéncia e o motor.

Ative a funcdo de AMA, pressionando a tecla [Hand on] (Manual ligado), apds selecionar [1] ou [2]. Consulte também a secdo Adaptacio Automatica do
Motor. Depois de uma sequiéncia normal, o display exibira: “Pressione [OK] para encerrar a AMA”. Apés pressionar [OK], o conversor de freqliéncia esta
pronto para funcionar.
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Observagdo:

. Para obter a melhor adaptagéo do conversor de freqliéncia, recomenda-se executar a AMA em um motor frio

A AMA ndo pode ser executada enquanto o motor estiver funcionando.

NOTA!
E importante programar corretamente o par. 1-2* Dados do Motor, pois estes fazem parte do algoritmo da AMA. Uma AMA deve ser

executada para obter um desempenho dindmico 6timo do motor. Isto pode levar até 10 minutos, dependendo da poténcia nominal do
motor.

NOTA!
Evite gerar um torque externo durante a AMA.

NOTA!
Se uma das configurages do par. 1-2* Dados do Motor for alterada, par. 1-30 Resisténcia do Estator (Rs) a par. 1-39 Pdlos do
Motor, os parametros avangados do motor, retornardo as suas configuragdes de fabrica.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento

NOTA!
A AMA deve ser executada sem o filtro somente, ao passo que quando a AMA reduzida deve ser executada com o filtro instalado.

%2, &2 2 2%

Consulte a segdo: Exemplos de Aplicacéo > Adaptacéo Automatica do Motor, no Guia de Design.

2.3.3 1-3* DadosAvang Motor

Pardmetros para os dados avangados do motor. Para que o motor funcione otimizadamente, os dados nos par. 1-30 Resisténcia do Estator (Rs) a

par. 1-39 Pdlos do Motor devem corresponder aos desse motor especifico. As configuragdes padrdo sdo nimeros baseados em valores de parametros
comuns de motor, obtidos a partir de motores padréo. Se os parametros de motor ndo forem programados corretamente, o sistema do conversor de
freqiiéncia pode ndo funcionar adequadamente. Se os dados do motor ndo forem conhecidos, recomenda-se executar uma AMA (Adaptagdo Automatica
do Motor). Consulte também a secdo Automatica do Motor . A sequiéncia da AMA ajustara todos os parametros do motor, exceto o momento de inércia
do rotor e a resisténcia de perdas do entreferro (par. 1-36 Resisténcia de Perda do Ferro (Rfe)).

0 1-3* e 0 par. 1-4* ndo podem ser ajustados enquanto o motor estiver em funcionamento.

Ilustragdo 2.1: Diagrama equivalente de motor referente a um motor assincrono

1-30 Resisténcia do Estator (Rs)

Range: Funcdo:
1.4000 [0.0140 - 140.0000 Ohm] Programar o valor da resisténcia do estator. Inserir o valor a partir de uma planilha de dados do
Ohm* motor ou executar uma AMA, com o motor frio. Ndo se pode ajustar este parametro enquanto o

motor estiver em funcionamento.
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1-35 Reatancia Principal (Xh)

Range: Funcao:
100.0000 [1.0000 - 10000.0000 Ohm] Programe a reatancia principal do motor utilizando um dos métodos seguintes:
Ohm* 1. Execute uma AMA quando o motor estiver frio. O conversor de freqiiéncia medira o valor

a partir do motor.
2. Insira o valor de Xy manualmente. O valor pode ser obtido com o fornecedor do motor.

3.  Utilize a configuragdo padrdo de Xn. O conversor de freqliéncia estabelece a configuragdo
com base nos dados da plaqueta de identificagdo do motor.

NOTA!
Este pardmetro ndo pode ser ajustado enquanto o motor estiver em funcionamento.

1-36 Resisténcia de Perda do Ferro (Rfe)

Range: Funcdo:
10000.000 [0 - 10000.000 Ohm] Insira o valor equivalente da resisténcia de perda do ferro (Rre), para compensar as perdas do ferro
Ohm* do motor.

O valor de Rre ndo pode ser obtido executando uma AMA.
O valor de Rre é especialmente importante nas aplicagdes de controle do torque. Se Rre ndo for
conhecida, assuma a configuragdo padrdo do par. 1-36 Resisténcia de Perda do Ferro (Rfe).

NOTA!
N&o se pode ajustar este pardmetro enquanto o motor estiver em funcionamento.

1-39 Polos do Motor

Range: Funcao:
4. N/A* [2 - 100 N/A] Insira o nimero de polos do motor.
Pélos  ~nn@ 50 Hz ~nNn@ 60 Hz
2 2700 - 2880 3250 - 3460
4 1350 - 1450 1625 - 1730
6 700 - 960 840 - 1153

A tabela mostra o nimero de polos, para intervalos de velocidades normais, para diversos tipos de
motores. Defina os motores desenvolvidos para outras freqiiéncias separadamente. O nimero de
polos do motor é sempre par, pois se refere ao nimero total de pélos do motor e ndo a um par de
polos. O conversor de freqliéncia cria a programagao inicial do par. 1-39 Polos do Motor, com base
nos par. 1-23 Freqiiéncia do Motor e par. 1-25 Velocidade nominal do motor.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.
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2.3.4 1-5* Indep. Carga, Programacgao

Parametros para programar as configuragoes independentes da carga do motor.

1-50 Magnetizagdo do Motor a 0 Hz
Range: Funcao:

100 %* [0 - 300 %] Use este pardmetro com o par. 1-51 Veloc Min de Magnetiz¢do Norm. [RPM] para obter uma carga
térmica diferente no motor, com o motor funcionando em baixa velocidade.

Insira um valor que seja uma porcentagem da corrente de magnetizagdo nominal. Se a o valor for
demasiadamente baixo, o torque no eixo do motor pode ser diminuido.

Corrente magner.

100% ———
|
Par.1-50 :
|
|
f
Par.1-51 Hz
130BA045.11 Par.1-52 RPM

1-51 Veloc Min de Magnetizgao Norm. [RPM]
Range: Funcdo:

15. RPM* [10 - 300 RPM] Programar a velocidade requerida para a corrente de magnetizacdo normal. Se a velocidade for
programada abaixo da velocidade de escorregamento do motor, os par. 1-50 Magnetizacdo do Motor
a 0 Hze par. 1-51 Veloc Min de Magnetizgdo Norm. [RPM] ndo serdo significativos.
Utilize este parametro junto com o par. 1-50 Magnetizacdo do Motor a 0 Hz. Consulte o desenho
para par. 1-50 Magnetizagdo do Motor a 0 Hz.

1-52 Veloc Min de Magnetiz. Norm. [Hz]

Range: Funcao:

0.5 Hz* [0.3 - 10.0 Hz] Programar a freqiiéncia requerida para a corrente de magnetizagdo normal. Se a freqiiéncia for
programada abaixo da freqliéncia de escorregamento do motor, os par. 1-50 Magnetizacdo do Motor
a 0 Hze par. 1-51 Veloc Min de Magnetiz¢éo Norm. [RPM] ficardo inativos.
Utilizar este parametro junto com o par. 1-50 Magnetizacéo do Motor a 0 Hz. Consulte o desenho
para par. 1-50 Magnetizagdo do Motor a 0 Hz.

1-55 Caracteristicas U/f - U

Range: Funcao:

0 Vv* [0.0 - 1000.0 V] Insira a tensdo em cada ponto de freqiiéncia, para desenhar manualmente uma caracteristica U/f
que corresponda ao motor.
Os pontos de freqliéncia sdo definidos em par. 1-56 Caracteristicas U/f - F.
Este é um parametro de matriz [0-5] e s6 é acessivel quando o par. 1-01 Principio de Controle do
Motor estiver programado para U/f[0].
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1-56 Caracteristicas U/f - F

Range: Funcao:
0 Hz* [0 - 1000.0 Hz] Insira os pontos de freqiiéncia para desenhar manualmente uma caracteristica U/f que corresponda
ao motor.

A tensdo em cada ponto é definida em par. 1-55 Caracteristicas U/f - U.
Este é um parametro de matriz [0-5] e s é acessivel quando o par. 1-01 Principio de Controle do
Motor estiver programado para U/f[0].

Tensdo do motor 130BA166.10
Par 1-55 [x]
A
1555 ———— — — — — — — — — — —
1554 — —— — — — — — — — |
15503 — — — — — — — | |
| | |
1-55[2] — — — — | : :
|
1-55[1] — ' | | |
1-55[0] |
| ] | | | >
1-56 1-56 1-56 1-56 1-56 1-56
[01 [11 [2] [3] [41 [5]
Freqliéncia de Saida
Par 1-56 [x]

2.3.5 1-6* PrgmDepnd. Programacao

Pardmetros para ajustar as configuragdes do motor dependentes da carga.

1-60 Compensagao de Carga em Baix Velocid

Range: Funcao:

100 %* [0 - 300 %] Para compensar a tensdo em relagdo a carga, insira o valor porcentual quando o motor estiver em
funcionamento em baixa velocidade e obtiver, assim, a caracteristica U/f 6tima. A poténcia do motor
determina a faixa de freqiiéncia dentro da qual este parametro esta ativo.

Poténcia do motor Ponto de Inflexdo
0,25 kW até 7,5 kW <10 Hz
11 kW até 45 kW <5Hz
55 kW até 550 kW < 3-4 Hz
Um =
i (PAR.202) g
100%-|Par-1-60 Par.1-61 g

60%

0%

> fsqt
Ponto de Inflexdo safda
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1-61 Compensacao de Carga em Alta Velocid
Range: Funcao:

o - o ara compensar a tensdo em relagdo a carga, digite o valor porcentual quando o motor estiver em

100 %* [0 - 300 %] P tensa lagdo a digitt I tual d t ti
funcionamento, em velocidade alta e obtiver, assim, a caracteristica U/f 6tima. A poténcia do motor
determina a faixa de freqiiéncia dentro da qual este parametro esta ativo.

Poténcia do motor Ponto de Inflexdao
0,25 kW até 7,5 kW > 10 Hz

11 kW até 45 kW <5Hz

55 kW até 550 kW < 3-4Hz

1-62 Compensacao de Escorregamento
Range: Funcao:

0 %* [-500 - 500 %] Insira o valor % para a compensagdo de escorregamento, para compensar as tolerancias no valor
da nw,n. A compensagdo de escorregamento é calculada automaticamente, ou seja, com base na
velocidade nominal do motor nmn.

1-63 Const d Tempo d Compens Escorregam

Range: Funcao:

0.10 s* [0.05 - 5.00 s] Inserir a velocidade de reagdo da compensagdo do escorregamento. Um valor alto redunda em uma
reagdo lenta e um valor baixo em uma reagdo rapida. Se surgirem problemas de ressonancia de
baixa freqiiéncia, programar um tempo mais longo.

1-64 Amortecimento da Ressonancia
Range: Funcao:

100 %* [0 - 500 %] Inserir o valor de amortecimento da ressonancia. Programe o par. 1-64 Amortecimento da Resso-
néncia e o par. 1-65 Const Tempo Amortec Ressonanc para ajudar a eliminar problemas de resso-
nancia em alta frequiéncia. Para reduzir oscilagdo de ressonancia, o valor do par. 1-64 Amorteci-
mento da Ressonédncia deve ser aumentado.

1-65 Const Tempo Amortec Ressonanc

Range: Funcao:

5 ms* [5 - 50 ms] Programe o par. 1-64 Amortecimento da Ressonéncia e o par. 1-65 Const Tempo Amortec Resso-
nénc para ajudar a eliminar problemas de ressonancia em alta freqtiéncia. Inserir a constante de
tempo que proporciona o melhor amortecimento.

2.3.6 1-7* Ajustes da Partida

Parémetros para configurar 0s recursos especiais para partida do motor.

1-71 Atraso da Partida
Range: Funcao:

0.0 s* [0.0 - 120.0 s] A fungdo selecionada no par. 1-80 Fungéo na Parada esté ativa durante o periodo de atraso.
Digite o atraso de tempo necessario, antes de comegar a acelerar.

Option: Funcao:
Esta fungdo permite assumir o controle de um motor, em ambos os sentidos de rotagdo, que esteja
girando livremente, devido a uma queda da rede elétrica.

[0] * Desativado Sem fungdo

[1] Ativo Ativa o conversor de freqliéncia para “capturar” e controlar um motor em rotagdo livre.

Quando o par. 1-73 esta ativo, o par. 1-71 Atraso da Partida fica sem fungdo.
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Detecte o sentido de rotagdo, pois o flying start esta acoplado a configuragdo do par. 4-10, Sentido de Rotagdo do Motor.

Sentido Horario [0]: Flying start tenta detectar no sentido horario. Se ndo conseguir detectar, um freio CC é aplicado.

Ambos os sentidos [2]: O flying start, primeiro, faz uma busca no sentido determinado pela Ultima referéncia (sentido). Caso a velocidade ndo seja
encontrada, ele procura no sentido oposto. Se isto falhar, um freio CC sera ativado no tempo programado no par. 2-02, Tempo de Frenagem CC. Dai,
podera ser dada a partida desde 0 Hz.

1-74 Velocidade de Partida [RPM]
Range: Funcao:

0 RPM* [0 - 600 RPM] Programe a velocidade de partida do motor. Apds o sinal de partida, a velocidade de saida do motor
assume o valor programado. Programe a fungdo de partida no par. 1-72 Fungdo de Partida com a
opgdo [3], [4] ou [5] e programe o tempo de retardo no par. 1-71 Atraso da Partida.

1-75 Velocidade de Partida [Hz]
Range: Funcdo:

z .0 - 500.0 Hz rograme a velocidade de partida do motor. Apds o sinal de partida, a velocidade de saida do motor

0 Hz* [0.0 - 500.0 Hz] P locidade d ida d Ap6 inal d id locidade de saida d
assume o valor programado. Programe a fungdo de partida no par. 1-72 Fungéo de Partida para
[31, [4] ou [5] e programe o tempo de retardo no par. 1-71 Atraso da Partida.

1-76 Corrente de Partida
Range: Funcao:

0.00 A* [0.00 - par. 1-24 A] Alguns motores, p.ex., motores com rotores conicos, precisam de corrente/velocidade de partida
extra para desacoplar o rotor. Para obter este boost, programe a corrente requerida no
par. 1-76 Corrente de Partida. Programe o par. 1-74 Velocidade de Partida [RPM]. Programe o
par. 1-72 Fungéo de Partida para [3] ou [4], e programe o tempo de atraso da partida no
par. 1-71 Atraso da Partida.

Este parametro pode ser utilizado, por exemplo, para aplicagdes de icamento (rotor conico).

2.3.7 1-8* Ajustes de Parada

Parametros para configurar os recursos especiais para parada do motor.

1-80 Funcao na Parada
Option: Funcao:

Selecione a fungdo do conversor de freqtiéncia, apds um comando de parada ou depois que a ve-
locidade é desacelerada até as configuragdes no par. 1-81 Veloc. Min. p/ Fun¢do na Parada [RPM)].

[0] * Parada por inércia O conversor de freqliéncia deixa o motor em modo livre.
[1] Hold de CC/Preaquecimento do Mo- Energiza o motor com uma corrente de hold CC (consulte o par. 2-00 Corrente de Hold CC/Prea-
tor quecimento).

1-81 Veloc. Min. p/ Funcdo na Parada [RPM]
Range: Funcao:

3. RPM* [0 - 600 RPM] Programe a velocidade para ativar o par. 1-80 Fun¢éo na Parada.

1-82 Veloc. Min p/ Funcionar na Parada [Hz]
Range: Funcao:

0.1 Hz* [0.0 - 20.0 Hz] Programar a frequiéncia de saida que ativa o par. 1-80 Fungdo na Parada.
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2.3.8 1-9* Temper. do Motor

Parametros para configurar os recursos de protegdo do motor contra temperatura.

1-90 Protegdo Térmica do Motor

Option: Funcao:

O conversor de freqliéncia determina a temperatura do motor para a protegdo do motor de duas

maneiras diferentes:

. Mediante um sensor de termistor, conectado a uma das entradas analdgicas ou digitais
(par. 1-93 Fonte do Termistor).

. Por meio do célculo da carga térmica (ETR = Electronic Thermal Relay - Relé Térmico
Eletr6nico) , baseado na carga real e no tempo. A carga térmica calculada é comparada
com a corrente nominal do motor Imn € a freqiiéncia nominal do motor fu,n. Os célculos
estimam a necessidade de uma carga menor em velocidades menores devido ao menor
resfriamento fornecido pelo ventilador incorporado ao motor.

[0] Sem protecdo Se o0 motor estiver continuamente sobrecarregado e ndo se necessitar de nenhuma adverténcia ou
desarme.
[1] Advrtnc d Termistor Ativa uma adverténcia quando o termistor conectado ao motor responder no caso de um supera-

quecimento deste.

[2] Desrm por Termistor Para (desarmar) o conversor de freqiiéncia, quando o termistor do motor reagir, na eventualidade
de um superaquecimento do motor.

[3] Adverténcia do ETR 1
[4] * Desarme por ETR 1
[5] Adverténcia do ETR 2
[6] Desarme por ETR 2
[7] Adverténcia do ETR 3
[8] Desarme por ETR 3
[9] Adverténcia do ETR 4
[10] Desarme por ETR 4

As fungGes 1-4 do ETR (Relé Térmico Eletronico) calculardo a carga quando o setup onde elas foram selecionadas estiver ativo. Por exemplo, o ETR-3
comega a calcular quando o setup 3 é selecionado. Para o mercado Norte Americano: As fungdes do ETR oferecem protegdo classe 20 contra sobrecarga
do motor, em conformidade com a NEC.

t[s]

2000

175ZA052.11
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NOTA!
A Danfoss recomenda utilizar a fonte de 24 VCC como tensdo de alimentagdo do termistor.
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1-91 Ventilador Externo do Motor

Option: Funcao:
[0] * Nao Nenhum ventilador externo é necessario ou seja, 0 motor sofre derating em velocidade baixa.
[1] Sim E aplicado um ventilador externo (ventilagio externa), de modo que n&o ha necessidade de nenhum

derating do motor em velocidade baixa. O grafico abaixo é valido se a corrente do motor for inferior
a corrente nominal do motor (consulte o parametro par. 1-24 Corrente do Motor). Se a corrente do
motor exceder a nominal, o tempo de funcionamento diminui ainda mais como se nenhum ventilador
tivesse sido instalado.

t[s]
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130BA100.11
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1-93 Fonte do Termistor
Option: Funcao:

Selecionar a entrada na qual o termistor (sensor PTC) devera ser conectado. Uma opgdo de entrada
analdgica, [1] ou [2], ndo pode ser selecionada, se a entrada analdgica estiver sendo utilizada como
uma fonte de referéncia (selecionada no par. 3-15 Fonte da Referéncia 1, par. 3-16 Fonte da Re-

feréncia 2 ou par. 3-17 Fonte da Referéncia 3).

Ao utilizar o MCB112, a opgdo [0] Nenhuma deve estar selecionada.

[0] * Nenhum

[1] Entrada analdgica 53
[2] Entrada analdgica 54
[3] Entrada digital 18
[4] Entrada digital 19
[5] Entrada digital 32
[6] Entrada digital 33

NOTA!

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento
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NOTA!
Entradas digitais devem ser definidas como “Sem operagdo” - consulte o par. 5-1*.

2.4 Main Menu (Menu Principal) - Freios - Grupo 2
2.4.1 2-0* Freio-CC

Grupo de parametros para configurar as fungdes do Freio CC e Hold CC.

2-00 Corrente de Hold CC/Preaquecimento

Range: Funcao:

50 %* [0 - 160. %] Insira um valor para a corrente de hold, como um valor porcentual da corrente nominal do motor,
programada no par. 1-24 Corrente do Motor, 100% da Corrente de hold CC correspondente a Im .
Este parametro mantém ou o motor (torque de holding) ou pré-aquece o motor.
Este parametro ficara ativo se [1] Retengdo CC/Pré-aquecimento estiver selecionado no
par. 1-80 Fungdo na Parada.

NOTA!

O valor maximo depende da corrente nominal do motor.

NOTA!

Evite corrente 100 % por tempo demasiado longo. O motor pode ser danificado.

2-01 Corrente de Freio CC

Range: Funcdo:

o - . % nsira um valor para a corrente, como um valor porcentual da corrente nominal do motor Imn,

50 %* 0 - 1000. % Insi [ t I tual d t inal d tor I
consulte o par. 1-24 Corrente do Motor. 100% da corrente de frenagem CC corresponde a Iv,n.
A corrente de frenagem CC é aplicada por um comando de parada, quando a velocidade for inferior
a limite, programada no par. 2-03 Veloc.Acion Freio CC [RPM]; quando a fungdo Frenagem CC
Reversa estiver ativa; ou via porta de comunicagdo serial. A corrente de frenagem esta ativa durante
o intervalo de tempo programado no par. 2-02 7empo de Frenagem CC.

NOTA!

0 valor méximo depende da corrente nominal do motor.

NOTA!

Evite corrente 100 % por tempo demasiado longo. O motor pode ser danificado.

2-02 Tempo de Frenagem CC

Range: Funcao:
10.0 s* [0.0 - 60.0 s] Programe a duragdo da corrente de frenagem CC, definida no par. 2-01 Corrente de Freio CC, assim
que for ativada.

2-03 Veloc.Acion Freio CC [RPM]
Range: Funcdo:

0 RPM* [0 - par. 4-13 RPM] Programar a velocidade de ativagdo do freio CC, para que a corrente de frenagem CC, programada
no par. 2-01 Corrente de Freio CC, seja ativada, na execugdo de um comando de parada.
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2.4.2 2-1* Funcodes do Freio Funct.

Grupo de parametros para selecionar os parametros de frenagem dindmica

2-10 Funcgao de Frenagem

Option: Funcao:
[0] * Off (Desligado) N&o ha nenhum resistor de freio instalado.
[1] Resistor de freio Resistor de freio instalado no sistema, para a dissipagdo do excesso de energia de frenagem, na

forma de calor. A conexdo de um resistor de freio permite uma tensdo de barramento CC maior,
durante a frenagem (operagdo como gerador). A fungdo Resistor de freio somente estd ativa em
conversores de freqiiéncia com um freio dindmico integral.

[2] Freio CA

2-11 Resistor de Freio (ohm)

Range: Funcao:

50.00 [5.00 - 65535.00 Ohm] Programar o resistor de freio em Ohm. Este valor é usado para monitoramento da energia do resistor
Ohm¥* de freio no par. 2-13 Monitoramento da Poténcia d Frenagem. Este parametro somente esta ativo

em unidades com um freio dinamico integral.
Se a selegdo for xxxx, use este parametro. Se a selegdo for xxx,xx, use o par. 3-81 7empo de Rampa
da Parada Rapida.

2-12 Limite da Poténcia de Frenagem (kW)
Range: Funcdo:

5.000 kw*  [0.001 - 2000.000 kW] Programe o limite de monitoramento da poténcia de frenagem transmitida ao resistor.
O limite de monitoramento é um produto do ciclo Gtil méximo (120 s) e a poténcia maxima do

resistor do freio, nesse mesmo ciclo. Veja a férmula abaixo.

Para as unidades de 200 - 240 V:
» 3902 x_dutytime
resistor — R x 120
Para as unidades de 380 - 480 V:
» 7782 X dutytime
resistor — R x 120
Para unidades de 525 - 600 V:

_ 9432 x dutytime
resistor — R x 120

Este parametro somente esta ativo em unidades com um freio dindmico integral.

2-13 Monitoramento da Poténcia d Frenagem
Option: Funcao:

Este parametro somente esta ativo em unidades com um freio dinamico integral.

Este parametro ativa o monitoramento da energia transmitida ao resistor de freio. A poténcia é
calculada com base no valor da resisténcia (par. 2-11 Resistor de Freio (ohm)), na tensdo do bar-
ramento CC e no ciclo (til do resistor.

[o] * Off (Desligado) N&o € necessario nenhum monitoramento da energia de frenagem.

[1] Adverténcia Ativa uma adverténcia no display, quando a poténcia transmitida, durante mais de 120 s, ultrapassar
100% do limite do monitoramento (par. 2-12 Limite da Poténcia de Frenagem (kW)).
A adverténcia desaparece quando a poténcia transmitida cai abaixo de 80% do limite do monito-
ramento.

[2] Desarme Desarma o conversor de freqliéncia e exibe um alarme quando a poténcia calculada excede 100%

do limite de monitoramento.

[3] Adverténc e desarme Ativa ambos acima mencionados, inclusive adverténcia, desarme e alarme.

48 MG.20.04.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss



Guia de Programacdo do VLT® AQUA Drive M 2 Descricao do Parametro

Se o monitoramento da energia estiver programado para Off (Desligado) [0] ou Adverténcia [1], a fungdo de frenagem permanecera ativa, mesmo se o

limite de monitoramento for excedido. Isto pode levar a uma sobrecarga térmica do resistor. Também € possivel gerar uma adverténcia através da saida

de relé/digital. A precisdo da medigdo do monitoramento da energia depende da precisdo da resisténcia do resistor (melhor que + 20%).

2-15 Verificagdo do Freio

Option:

[or*

[1]

[2]

[3]

(4]

Off (Desligado)

Adverténcia

Desarme

Parada e desarme

Freio CA

Funcdo:

Selecione o tipo de teste e fungdo de monitoramento, para verificar a conexdo do resistor do freio

ou verificar se ele esta instalado e para que, também, seja exibida uma adverténcia ou um alarme,
na eventualidade de ocorrer um defeito. A fungdo de desconexdo do resistor de freio é testada
durante a energizagdo. Entretanto, o teste IGBT do freio é executado quando ndo ha frenagem.
Uma adverténcia ou desarme desconecta a fungdo de frenagem.

A seqliéncia de teste é a seguinte:

1. A amplitude do ripple no barramento CC é medida durante 300 ms, sem frenagem.

2. A amplitude do ripple no barramento CC é medida durante 300 ms, com os freios aciona-
dos.

3.  Seaamplitude do ripple no barramento CC, durante a frenagem, for menor que a ampli-
tude do ripple nesse barramento antes da frenagem + 1 %. A verificagdo do freio falhou,
uma adverténcia ou alarme é retornado.

4.  Se aamplitude do ripple no barramento CC, durante a frenagem, for maior que a amplitude
do ripple nesse barramento antes da frenagem + 1 %. A verificagdo do freio esta OK.

Monitora se ha curto-circuito no resistor de freio e no IGBT do freio, durante o funcionamento. Se

ocorrer um curto-circuito, uma adverténcia sera exibida.

Monitora um curto-circuito no resistor de freio e no IGBT do freio, e para executar um teste de
desconexao desse resistor, durante a energizagdo.

Monitora um curto-circuito ou desconexao do resistor de freio ou um curto-circuito do IGBT do freio.
Se ocorrer alguma falha, o conversor de freqiiéncia corta, exibindo, a0 mesmo tempo, um alarme
(bloqueado por desarme).

Monitora um curto-circuito ou desconexao do resistor de freio ou um curto-circuito do IGBT do freio.
Caso ocorra uma falha, o conversor de freqliéncia desacelera, comega a parar por inércia e, em
seguida, desarma. Um alarme de bloqueio por desarme sera exibido.

NOTA!

Nota!: Remova uma adverténcia que tenha surgido juntamente com Off (Desligado) [0] ou Adverténcia [1], desligando/ligando a

alimentagdo de rede elétrica. Deve-se corrigir primeiramente o defeito. Com Off (Desligado) [0] ou Adverténcia [1], o conversor de

frequiéncia continuara funcionando, mesmo que uma falha seja detectada.

2-16 Corr. Max. Freio-CA

Range:
100.0 %*

[0.0 - 1000.0 %]

Funcdo:

Inserir a corrente maxima permitida, ao utilizar a frenagem CA, para evitar superaquecimento dos
enrolamentos do motor. A fungdo de frenagem CA esta disponivel somente no modo Flux (apenas
para o FC 302).

2-17 Controle de Sobretensao

Option:

[0]

[2]*

Desativado

Ativado

Funcdo:
O controle de sobretensdo (OVC) reduz o risco do conversor de freqliéncia desarmar devido a uma
sobretensdo no barramento CC, causada pela energia gerada pela carga.

N&o é necessario nenhum OVC.

Ativa o OVC
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NOTA!
O tempo de rampa é ajustado automaticamente para evitar o desarme do conversor de fregiiéncia.

2.5 Main Menu (Menu Principal) - Referéncias/Rampas - Grupo 3
2.5.1 3-0* Limits de Referénc

Parametros para configurar a unidade de medida, limites e faixas de referéncia.

3-02 Referéncia Minima

Range: Funcdo:

0.000 Refe- [-999999.999 - par. 3-03 Referen- Insira o valor minimo desejado para a referéncia remota. O valor da Ref. Minima e a sua unidade
renceFeed- ceFeedbackUnit] de medida correspondem a escolha da configuragdo no par. 1-00 Modo Configuragéo e da unidade
backUnit* no par. 20-12 Unidade da Referéncia/Feedback, respectivamente.

3-03 Referéncia Maxima

Range: Funcao:

50.000 Re- [par. 3-02 - 999999.999 Referen-  Insira o valor maximo aceitavel para a referéncia remota. O valor da Ref. Maxima e a sua unidade
ference-  ceFeedbackUnit] de medida correspondem a escolha da configuragdo no par. 1-00 Modo Configuragéo e da unidade
FeedbackU- no par. 20-12 Unidade da Referéncia/Feedback, respectivamente.

nit*

3-04 Funcao de Referéncia

Option: Funcao:
[o] * Soma Soma as fontes de referéncia externa e predefinida.
[1] Externa/Predefinida Utilize a fonte de referéncia predefinida ou a externa.

Alterne entre externa e predefinida por meio de um comando através de uma entrada digital.

2.5.2 3-1* Referéncias

Parémetros para configurar as fontes de referéncia.
Selecionar referéncia(s) predefinida(s). Selecionar Ref predefinida bit 0/ 1 / 2[16], [17] ou [18], para as respectivas entradas digitais, no grupo de
parametros 5.1* Entradas digitais.

3-10 Referéncia Predefinida

Matriz [8]
Range: Funcao:
0.00 %* [-100.00 - 100.00 %] Insira até oito referéncias predefinidas diferentes (0-7) neste parametro, utilizando a programagao

de matriz. A referéncia predefinida é declarada como uma porcentagem da Refwax do valor

(par. 3-03 Referéncia Maxima, para malha fechada consulte par. 20-14 Maximum Reference/
Feedb.). Quando usar referéncias predefinidas, selecione Ref.Predef. bit 0/ 1 / 2 [16], [17] ou [18]
para as entradas digitais correspondentes no grupo de parametros 5-1* Entradas Digitais.
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130BA149.10

130BB036.10

12 (+24V)

Predefinido 76543210

¢—— —10101010 29 [P 5-13=Ref. predefinida bit 0]

¢——— —11001100 32 [P 5-14=Ref. predefinida bit 1]

L —— 11110000 33 [P 5-15=Ref. predefinida bit 2]

3-11 Velocidade de Jog [Hz]

Range: Funcdo:

10.0 Hz* [0.0 - par. 4-14 Hz] A velocidade de jog é uma velocidade de saida fixa, na qual o conversor de freqtiéncia esta funcio-
nando, quando a fungdo jog esta ativa.
Vide também a par. 3-80 7empo de Rampa do Jog.

3-13 Tipo de Referéncia
Option: Funcao:

Selecionar o tipo de referéncia a ser ativada.

[0] * Dependnt d Hand/Auto Utilize a referéncia local quando no modo Manual; ou referéncia remota quando no modo Automa-
tico.
[1] Remoto Utilize a referéncia remota, tanto no modo Manual quanto no Automatico.
[2] Local Utilize a referéncia local, no modo Manual e no modo Automatico.
NOTA!

Quando programado para Local [2], o conversor de fregliéncia dara partida com
esta configuragdo novamente em seguida a um 'desligamento’.

3-14 Referéncia Relativa Pré-definida

Range: Funcao:

0.00 %* [-100.00 - 100.00 %] A referéncia real, X, € aumentada ou diminuida com a porcentagem Y, programada no
par. 3-14 Referéncia Relativa Pré-definida. O resultado é a referéncia real Z. A referéncia real (X) é
a soma das entradas selecionadas nos par. 3-15 Fonte da Referéncia 1, par. 3-16 Fonte da Refe-
réncia 2, par. 3-17 Fonte da Referéncia 3 e par. 8-02 Origem do Controle.

Relative z Referéncia
Z=X+X*Y/100 real
resultante

130BA059.12
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130BA278.10 Az
400
**\(I
P2 I
- —— — |
| |
I S—
| |
| |
| |
| by
b L
-100 0 Tt 100 %
P 3-14

3-15 Fonte da Referéncia 1

Option:

[0]

[i*
(2

[7]

(8]

[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]
[30]
[31]
[32]

52

Sem fungdo

Entrada analdgica 53
Entrada analdgica 54
Entr Pulso 29

Entr Pulso 33

Potenc. digital

Entr Anal X30/11
Entr Anal X30/12
Entr.analdg.X42/1
Entr.Anal6g.X42/3
Entr.analdg.X42/5
Ext. Malha Fechada 1
Ext. Malha Fechada 2
Ext. Malha Fechada 3

Funcao:

Selecione a entrada de referéncia a ser utilizada como primeiro sinal de referéncia. Os

par. 3-15 Fonte da Referéncia 1, par. 3-16 Fonte da Referéncia 2 e par. 3-17 Fonte da Referéncia
3 definem até trés sinais de referéncia diferentes A soma destes sinais de referéncia define a refe-
réncia real.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento

MG.20.04.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss



Guia de Programacdo do VLT® AQUA Drive M 2 Descricao do Parametro

3-16 Fonte da Referéncia 2
Option: Funcao:

Selecione a entrada de referéncia a ser utilizada como segundo sinal de referéncia. Os

par. 3-15 Fonte da Referéncia 1, par. 3-16 Fonte da Referéncia 2 e par. 3-17 Fonte da Referéncia
3 definem até trés sinais de referéncia diferentes A soma destes sinais de referéncia define a refe-
réncia real.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento

[0] Sem fungdo

[1] Entrada analégica 53
[2] Entrada analégica 54
[7] Entr Pulso 29

[8] Entr Pulso 33

[20] * Potenc. digital

[21] Entr Anal X30/11
[22] Entr Anal X30/12
[23] Entr.analdg.xX42/1
[24] Entr.Anal6g.X42/3
[25] Entr.analdg.X42/5
[30] Ext. Malha Fechada 1
[31] Ext. Malha Fechada 2
[32] Ext. Malha Fechada 3

3-17 Fonte da Referéncia 3

Option: Funcao:
Selecione a entrada de referéncia a ser utilizada para o terceiro sinal de referéncia. Os
par. 3-15 Fonte da Referéncia 1, par. 3-16 Fonte da Referéncia 2 e par. 3-17 Fonte da Referéncia
3 definem até trés sinais de referéncia diferentes. A soma destes sinais de referéncia define a re-
feréncia real.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento

[0] * Sem fungao

[1] Entrada analégica 53
[2] Entrada analdgica 54
[71 Entr Pulso 29

[8] Entr Pulso 33

[20] Potenc. digital

[21] Entr Anal X30/11
[22] Entr Anal X30/12
[23] Entr.analdg.xX42/1
[24] Entr.Anal6g.X42/3
[25] Entr.analdg.X42/5
[30] Ext. Malha Fechada 1
[31] Ext. Malha Fechada 2
[32] Ext. Malha Fechada 3
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3-19 Velocidade de Jog [RPM]

Range: Funcao:

300. RPM* [0 - par. 4-13 RPM] Digite um valor para a velocidade de jog niog, que € uma velocidade fixa de saida. O conversor de
freqiéncia funciona nesta velocidade, quando a fungdo jog estiver ativa. O limite maximo esta de-
finido no par. .
Vide também a par. 3-80 7empo de Rampa do Jog.

2.5.3 3-4* Rampa de velocid 1

Configure o parametro de rampa, os tempos de rampa, para cada uma das duas rampas (par. 3-4* e par. 3-5%).

RPM A 130BA169.11
P 4-13
Limite
Superior
ReferénciaT— — —$— - i -—
P1-25 /I .
Velocidade | I
do motor l | | l
P4-11 | [
Limite |l -
inferior | ||
[ 1
I : |1
|
L ! ! .
T T | -
P 3-*1 || | Ip 342 [Tempa
Tempo (Acc) de | | | |Tempo (Dec) de
Aceleracio (X) | | | |Desace|eragéo Xy
| | e——
!<—tacc —» lt—— tdec —P
3-41 Tempo de Aceleracdo da Rampa 1
Range: Funcao:
10.00 s* [1.00 - 3600.00 s] Insira o tempo de aceleracdo, i.€, o tempo de aceleragdo desde 0 RPM até a par. 1-25 Velocidade

nominal do motor. Escolha um tempo de aceleragéo de tal modo que a corrente de saida ndo exceda
o limite de corrente do par. 4-18 Limite de Corrente, durante a aceleragdo. Consulte o tempo de
desaceleracdo no par. 3-42 7empo de Desaceleragdo da Rampa 1.

tacc X nnorm [ par.1 — 25]

— = r
par.3 — 41 ref [ rpmi] [s]
3-42 Tempo de Desaceleracao da Rampa 1
Range: Funcao:
20.00 s* [1.00 - 3600.00 s] Insira o tempo de desaceleragdo, i.€, o tempo de desaceleragdo desde a par. 1-25 Velocidade no-

minal do motoraté 0 RPM. Selecione o tempo de desaceleragdo de modo que ndo ocorra nenhuma
sobretensdo no inversor, devido ao funcionamento do motor como gerador, e de maneira que a
corrente gerada ndo exceda o limite de corrente, programado no par. 4-18 Limite de Corrente.
Consulte o tempo de aceleragdo no par. 3-41 7empo de Aceleracéo da Rampa 1.

tdec X nnorm [ par.1 — 25] [s]
reflrpm] -

par.3 — 42 =
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2.5.4 3-5* Rampa de velocid 2

Selecionando os parametros da rampa, consulte 3-4*.

3-51 Tempo de Aceleraciao da Rampa 2

Range: Funcdo:

10.00 s* [1.00 - 3600.00 s] Insira o tempo de aceleragdo, i.€, 0 tempo para acelerar desde 0 RPM até opar. 1-25 Velocidade
nominal do motor. Escolha um tempo de aceleragdo de tal modo que a corrente de saida ndo exceda
o limite de corrente do par. 4-18 Limite de Corrente, durante a aceleragdo. Consulte o tempo de
desaceleragdo no par. 3-52 7empo de Desaceleragdo da Rampa 2.

tacc X nnorm [ par. 1 — 25] [s]
ref[ rpm]

3-52 Tempo de Desaceleracao da Rampa 2

Range: Funcao:

20.00 s* [1.00 - 3600.00 s] Insira o tempo de desaceleragdo, i.é, o tempo que o motor desacelera, desde a par. 1-25 Velocidade
nominal do motoraté 0 RPM. Selecione o tempo de desaceleragdo de modo que ndo ocorra nenhuma
sobretensdo no inversor, devido ao funcionamento do motor como gerador, e de maneira que a

par.3 - 51 =

corrente gerada ndo exceda o limite de corrente, programado no par. 4-18 Limite de Corrente.
Consulte o tempo de aceleragéo no par. 3-51 7empo de Aceleracéo da Rampa 2.

tdec X nnorm[ par. 1 — 25] [s]
ref [ rpm]

par.3 — 52 =

2.5.5 3-8* Outras Rampas

Configure os parametros para as rampas especiais, por exemplo, Jog ou Parada Répida.

3-80 Tempo de Rampa do Jog

Range: Funcao:

20.00 s* [1.00 - 3600.00 s] Insira o tempo de rampa do jog, i.€., o tempo de aceleragdo/desaceleragdo, desde 0 RPM até a
velocidade nominal do motor nm,n) (programada no par. 1-25 Velocidade nominal do motor). Ga-
ranta que a corrente de saida resultante, necessaria durante um determinado tempo de rampa do
jog, ndo exceda o limite de corrente do par. 4-18 Limite de Corrente. O tempo de rampa do jog
inicia na ativagdo de um sinal de jog, por meio do painel de controle, de uma entrada digital sele-
cionada ou pela porta de comunicagdo serial.

tjog X nnorm|[ par. 1 — 25] [s]
Jog speed [ par. 3 — 19]

par. 3 — 80 =

RPM

P 4-13 RPM
limite superior - — - —

P 1-25
Velocidade do motor

/7 \
P 3-19 e AN
Jog speed | |
P 4-11 RPM i—r L - —-—
limite inferior i Tempo
tjo It jou
Jog Jog,
\P 3-80 P3-80
Acelerar Desacelerar
(acel) | ((desac) |
130BA070.10 1 r 1

MG.20.04.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss 55



2 Descricdo do Parametro M Guia de Programagao do VLT® AQUA Drive

3-84 Tempo Inicial de Rampa

Range: Funcao:

0s* [0 - 60 s] Insira o tempo de aceleragdo inicial desde a velocidade zero até o Lim. Inferior da Veloc. do Motor,
par. 4-11 ou 4-12 Bombas submersiveis em pogos fundos podem ser danificadas por funcionarem
abaixo da velocidade minima. Recomenda-se um tempo de rampa rapido abaixo da velocidade mi-
nima. Este parametro pode ser aplicado como uma velocidade de rampa rapida desde a velocidade
zero até o Limite Inferior da Velocidade do Motor.

Speed

Motor Speed
High

Normal
Ramps
MotorSpeed | /7 T ______N

1308A962.10

Low
Initial
Ramp

Time

3-85 Verificar Tempo de Rampa da Valvula

Range: Funcdo:

0 s* [0-60s] Para proteger as valvulas bola para verificagdo em uma situagdo de parada, a rampa da valvula de
verificagdo pode ser utilizada comum uma velocidade de rampa lenta desde o par. 4-11 Lim. Inferior
da Veloc, do Motor [RPM]ou par. 4-12 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [Hz], até Verificar Velocidade
Final de Rampa da Valvula, programada no par. 3-86 ou no par. 3-87. Quando o par. 3-85 for
diferente de 0 segundos, o Verificar Tempo de Rampa da Valvula estiver ativo e sera utilizado para
desacelerar a velocidade, desde o Limite Inferior de Velocidade do Motor até o Verificar Velocidade
Final da Valvula, programada no par. 3-86 ou no par. 3-87.

Speed

Motor Speed
High

|

i

|

|

i

|

|
1308496110

Motor Speed
Low [T/

Checkvalve _ __ ___ "N
End Speed

Time

3-86 Verificar Velocidade Final de Rampa da Valvula [RPM]

Range: Funcao:
0 [RPM]* [0 —Lim. Inferior da Veloc. do Motor Programe a velocidade em [RPM], abaixo do Limite Inferior da Velocidade do Motor, onde se espera
[RPM]] que Verificar Valvula esteja fechado e que Verificar Valvula ndo mais estara ativo.

Speed

Motor Speed
High

|

i

|

|

i

|

|
1308496110

Motor Speed
Low
Check valve
End Speed

Time
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3-87 Verificar Velocidade Final de Rampa da Valvula [Hz]

Range: Funcao:
0 [Hz]* [0 —Lim. Inferior da Veloc. do Motor Programe a velocidade em [Hz], abaixo do Limite Inferior da Velocidade do Motor, onde o Verificar
[Hz1] Tempo de Rampa da Valvula ndo estara mais ativo.

Speed

Motor Speed
High

|

i

|

|

i

|

|
1308496110

Motor Speed

Low [T /T
Check valve
End Speed

Time

3-88 Tempo de Rampa Final

Range: Funcao:

0 [s]* [0 —60 [s]] Insira o Tempo de Rampa Final a ser usado ao desacelerar desde o Lim. Inferior da Veloc. do Motor,
par. 4-11 ou 4-12, até a velocidade zero.
Bombas submersiveis em pogos fundos podem ser danificadas por funcionarem abaixo da veloci-
dade minima. Recomenda-se um tempo de rampa rapido abaixo da velocidade minima. Este para-
metro pode ser aplicado como uma velocidade de rampa rapida desde o Limite Inferior da Veloci-
dade do Motor até a velocidade zero.

Speed

Motor »Speed .

High -
Normal
Ramps
MotorSpeed |
Low

1308A962.10

Time

2.5.6 3-9* Potenciom. Digital

A fungdo do potenciémetro digital permite ao usuario aumentar ou diminuir a referéncia resultante, ao ajustar a programagdo das entradas digitais
utilizando as fungbes INCREASE (Incrementar), DECREASE (Decrementar) ou CLEAR (Limpar). Para ativar a fungdo, pelo menos uma entrada devera ser
programada como INCREASE (Aumentar) ou DECREASE (Diminuir).

3-90 Tamanho do Passo

Range: Funcdo:

0.10 %* [0.01 - 200.00 %] Insira o tamanho do incremento necessario para INCREASE (Incremento)/DECREASE (Decremen-
to), como uma porcentagem da velocidade do motor sincrono, ns. Se INCREASE / DECREASE estiver
ativo, a referéncia resultante sera incrementada / decrementada pela quantidade definida neste

parametro.

3-91 Tempo de Rampa

Range: Funcao:

1.00 s [0.00 - 3600.00 s] Digite o tempo de rampa, ou seja, o tempo para o ajuste da referéncia desde 0% até 100% da
fungdo do potenciémetro digital especificada (INCREASE (Incrementar), DECREASE (Decrementar)
ou CLEAR (Limpar)).

Se INCREASE / DECREASE for ativado, por um periodo maior que o especificado no par. 3-95 Atraso
da Rampa de Velocidade, a referéncia real sera acelerada / desacelerada, de acordo com este tempo
de rampa. O tempo de rampa é definido como o tempo utilizado para ajustar a referéncia pelo
tamanho do passo, especificado no par. 3-90 7amanho do Passo.
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3-92 Restabelecimento da Energia

Option: Funcao:
[o] * Off (Desligado) Reinicializa a referéncia do Potenciometro Digital em 0%, apds a energizagdo.
[1] On (Ligado) Restabelece a ultima referéncia do Potencidmetro Digital, na energizagdo.

3-93 Limite Maximo
Range: Funcao:

100 %* [-200 - 200 %] Programar o valor maximo permitido para a referéncia resultante. Recomenda-se esta providéncia
se o Potenciémetro Digital for utilizado para a sintonizagdo fina da referéncia resultante.

3-94 Limite Minimo
Range: Funcao:

0 %* [-200 - 200 %] Programar o valor minimo permitido para a referéncia resultante. Recomenda-se esta providéncia
se o Potenciémetro Digital for utilizado para a sintonizagdo fina da referéncia resultante.

3-95 Atraso da Rampa de Velocidade

Range: Funcdo:
0.000 N/A*  [0.000 - 0.000 N/A]

Velocidade 130BA158.11

A

¢ P 3-95 >
-
Tempo (s)

Incr
Velocidade 130BA159.11

A

-« P3.95 ——»

.
-

Tempo (s)

Decr

Incr
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2.6 Main Menu (Menu Principal) - Limites/Adverténcias - Grupo 4
2.6.1 4-** Limites/Adverténcs

Grupo de parametros para configurar os limites e adverténcias.

2.6.2 4-1* Limites do Motor

Defina os limites de torque, corrente e velocidade para o motor e a resposta do conversor de freqiiéncia, quando os limites forem excedidos.
Um limite pode gerar uma mensagem no display. Uma adverténcia sempre gerara uma mensagem no display ou no fieldbus. Uma fungédo de monitora-
mento pode iniciar uma adverténcia ou um desarme, no qual o conversor de freqiiéncia parara e gerara uma mensagem de alarme.

4-10 Sentido de Rotacao do Motor

Option: Funcao:

Seleciona o sentido requerido para a rotagdo do motor. Quando o par. 1-00 Modo Configuragdo

estiver programado para Malha fechada [3], este pardmetro é programado para Sentido horario [0],
como padrdo. Caso os dois sentidos sejam escolhidos, executar na diregdo Anti-horaria ndo podera
ser escolhido a partir do LCP.

[0] * Sentido horario
[2] Nos dois sentidos

Seleciona o sentido requerido para a rotagao do motor.

4-11 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [RPM]

Range: Funcao:

0 RPM* [0 - par. 4-13 RPM] Insira o limite minimo para a velocidade do motor. O Limite Inferior da Velocidade do Motor pode
ser programado para corresponder a velocidade minima de motor, recomendada pelo fabricante. O
Limite Inferior da Velocidade do Motor ndo deve exceder a configuragdo do par. 4-13 Lim. Superior
da Veloc. do Motor [RPM].

4-12 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [Hz]

Range: Funcdo:

0 Hz* [0 - par. 4-14 Hz] Insira o limite minimo para a velocidade do motor. O Limite Inferior da Velocidade do Motor pode
ser programada para corresponder a freqtiéncia minima de saida do eixo do motor. O Limite Inferior
da Velocidade do Motor ndo deve exceder a configuragdo do par. 4-14 Lim. Superior da Veloc do
Motor [Hz].

4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM]

Range: Funcao:

1500. RPM* [par. 4-11 - 60000. RPM] Insira o limite maximo para a velocidade do motor. O Limite Superior da Velocidade do Motor pode
ser programado para corresponder ao maximo nominal do motor, estabelecido pelo fabricante. O
Limite Superior da Velocidade do Motor deve ser maior que a programada no par. 4-11 Lim. Inferior
da Veloc. do Motor [RPM]. Somente o par. 4-11 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [RPM] ou
par. 4-12 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [Hz] sera exibido, dependendo de outros parametros
programados no Menu Principal e também das configuragdes padrdo, que, por sua vez, dependem
da localidade geografica global.

NOTA!
0 valor da freqliéncia de saida do conversor de freqiiéncia nunca deve exceder a freqiiéncia de chaveamento, por mais que 1/10 do
valor desta.
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NOTA!
Quaisquer alteragdes no par. 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM]reinicializardo o valor do par. 4-53 Adverténcia de Velocidade
Alta, para o mesmo valor programado no par. 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM].

4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz]

Range: Funcao:
50/60.0 [par. 4-12 - par. 4-19 Hz] Insira o limite maximo para a velocidade do motor. O Limite Superior da Velocidade do Motor pode
Hz* ser programado para corresponder a maxima do eixo do motor, recomendada pelo fabricante do

motor. O Limite Superior da Velocidade do Motor deve ser maior que a programada no par. 4-12 Lim.
Inferior da Veloc. do Motor [Hz]. Somente o par. 4-11 Lim. Inferfor da Veloc. do Motor [RPM] ou
par. 4-12 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [Hz] sera exibido, dependendo de outros parametros
programados no Menu Principal e também das configuragdes padrdo, que, por sua vez, dependem
da localidade geografica global.

NOTA!
A freqiiéncia de saida max. ndo pode ultrapassar 10% da freqiiéncia de chaveamento do inversor (par. 14-01 Freqiiéncia de Chavea-
mento).

4-16 Limite de Torque do Modo Motor

Range: Funcao:

110.0 %*  [0.0 - 1000.0 %] Inserir o limite maximo de torque para o funcionamento do motor. O limite de torque esta ativo na
faixa de velocidade até e inclusive a velocidade nominal do motor, programada no par. 1-25 Velo-
cidade nominal do motor. Para proteger o motor, impedindo-o de atingir o torque de travamento,
a configuragdo padrdo € 1,1 vezes o torque nominal do motor (valor calculado). Consulte também
o par. 14-25 Atraso do Desarme no Limite de Torque para obter mais detalhes.

Se uma configuragdo nos par. 1-00 Modo Configuragéo ao par. 1-28 Verificagdo da Rotacéo do
motorfor alterada, o par. 4-16 Limite de Torque do Modo Motor ndo sera automaticamente reini-
cializado com a configuragdo padrdo.

4-17 Limite de Torque do Modo Gerador

Range: Funcao:

100.0 %*  [0.0 - 1000.0 %] Inserir o limite maximo de torque para o funcionamento no modo gerador. O limite de torque esta
ativo na faixa de velocidade até e inclusive a velocidade nominal do motor (par. 1-25 Velocidade
nominal do motor). Consultar o par. 14-25 Atraso do Desarme no Limite de Torque, para detalhes
adicionais.

Se alguma configuragdo do par. 1-00 Modo Configuragdo ao par. 1-28 Verificagdo da Rotagéo do
motorfor alterada, o par. 4-17 Limite de Torque do Modo Gerador ndo sera automaticamente rei-
nicializado com a configuragdo padrdo.

4-18 Limite de Corrente

Range: Funcdo:

110 %* [1-1000 %] Inserir o limite de corrente para funcionamento como motor e como gerador. Para proteger o motor,
impedindo-o de atingir o torque de travamento, a configuragéo padrdo € 1,1 vezes o torque nominal
do motor (valor calculado). Se uma configuragdo no par. 1-00 ao par. 1-26 for alterada, o par. 4-18

ndo sera automaticamente reinicializado com a configuragéo padréo.

4-19 Freqiiéncia Max. de Saida

Range: Funcao:

100.0 Hz*  [1.0 - 1000.0 Hz] Insira o valor da freqiiéncia méxima de saida. O par. 4-19 Fregiiéncia Max. de Saida especifica um
limite absoluto na freqliéncia de saida do conversor de freqliéncia, para seguranga melhorada, em
aplicagdes onde se deve evitar excesso de velocidade acidental. Este limite absoluto aplica-se as
todas as configuragGes e independe da programacéo do par. 1-00 Modo Configuragdo. Ndo se pode
ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.
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2.6.3 4-5* Ajuste Adverténc.

Definir os limites de adverténcia ajustaveis para corrente, velocidade, referéncia e feedback.

2 Descricdo do Parametro

NOTA!
N&o é visivel no display, apenas Ferramenta de Controle de Movimento MCT10 do VLT.

As adverténcias sdo exibidas no display, saida programada ou barramento serial.

Imotor A §
g
I ' I I H
e N A o,u%l ______ oo
(P 4-18) i I I '
o e
IHIGH 4+ = = == — = — |- %——'———-&-—
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i : % : i nmo'roL[RPM:
nIIAIN nl|.ow REF nH:GH nhIAAX
(P 4-11) (P 4-52) (P 4-53) (P 4-13)

4-50 Adverténcia de Corrente Baixa

Range: Funcao:

0.00 A* [0.00 - par. 4-51 A] Insira o valor I.ow. Quando a corrente do motor cair abaixo deste limite (ILow), o display exibira

CORRENTE BAIXA. Pode-se programar as saidas de sinal para gerar um sinal de status, no terminal

27 ou 29 e na saida de relé 01 ou 02. Refira-se ao desenho nesta segao.

4-51 Adverténcia de Corrente Alta

Range: Funcao:
par. 16-37  [par. 4-50 - par. 16-37 A] Insira o valor da IuieH. Quando a corrente do motor exceder este limite (InicH), 0 display exibira
A* CORRENTE ALTA. Pode-se programar as saidas de sinal para gerar um sinal de status, no terminal

27 ou 29 e na saida de relé 01 ou 02. Refira-se ao desenho nesta segdo.

4-52 Adverténcia de Velocidade Baixa

Range: Funcdo:

0 RPM* [0 - par. 4-53 RPM] Digite o valor now. Quando a velocidade do motor cair abaixo deste limite (nLow), o display exibira

VELOCIDADE BAIXA. Pode-se programar as saidas de sinal para gerar um sinal de status, no ter-

minal 27 ou 29 e na saida de relé 01 ou 02. Programe o limite inferior do sinal da velocidade do

motor, (nwow), dentro da faixa de trabalho normal do conversor de freqliéncia. Refira-se ao desenho

nesta segdo.
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4-53 Adverténcia de Velocidade Alta

Range: Funcao:
par. 4-13 [par. 4-52 - par. 4-13 RPM] Insira o valor de nhicH . Quando a velocidade do motor exceder este limite (nwieh), 0 display exibira
RPM* VELOCIDADE ALTA. Pode-se programar as saidas de sinal para gerar um sinal de status, no terminal

27 ou 29 e na saida de relé 01 ou 02. Programe o limite superior do sinal da velocidade do motor,
nricH, dentro do intervalo de trabalho do conversor de freqiiéncia. Refira-se ao desenho nesta segdo.

NOTA!

Quaisquer alteragdes no par. 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM]reinicializardo o valor do par. 4-53 Adverténcia de Velocidade
Alta, para o mesmo valor programado no par. 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM].

Se um valor diferente for necessario no par. 4-53 Adverténcia de Velocidade Alta, ele devera ser programado depois da programagdo
do par. 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM].

4-54 Advert. de Refer Baixa

Range: Funcdo:
-999999.99 [-999999.999 - par. 4-55 N/A] Insira o limite de referéncia inferior. Quando a referéncia real estiver abaixo deste limite, o display
9 N/A* indicara Ref Baixa. Pode-se programar as saidas de sinal para gerar um sinal de status, no terminal

27 ou 29 e na saida de relé 01 ou 02.

4-55 Advert. Refer Alta

Range: Funcao:
999999.999 [par. 4-54 - 999999.999 N/A] Insira o limite de referéncia superior. Quando a referéncia real exceder este limite, o display indicara
N/A* Ref Alta. Pode-se programar as saidas de sinal para gerar um sinal de status, no terminal 27 ou 29

e na saida de relé 01 ou 02.

4-56 Advert. de Feedb Baixo

Range: Funcao:

-999999.99 [-999999.999 - par. 4-57 Pro- Insira o limite inferior de feedback. Quando o feedback estiver abaixo deste limite, o display indicara
9 Pro- cessCtrlUnit] Feedb Baixo. Pode-se programar as saidas de sinal para gerar um sinal de status, no terminal 27
cessCtrlU- ou 29 e na saida de relé 01 ou 02.

nit*

Range: Funcao:

999999.999 [par. 4-56 - 999999.999 ProcessCtr- Inserir o limite superior de feedback. Quando o feedback exceder este limite, o display indicara
ProcessCtr- 1Unit] Feedb Alto. Pode-se programar as saidas de sinal para gerar um sinal de status, no terminal 27 ou
1Unit* 29 e na saida de relé 01 ou 02.

4-58 Funcgao de Fase do Motor Ausente

Option: Funcao:
Exibe um alarme na eventualidade de uma das fases do motor estar ausente.
Selecione 100 ms para ter um tempo de detecgao curto e disparar um alarme no caso de uma fase
de motor ausente. Recomenda-se 100 ms para aplicagdes de igamento.

[0] Nenhum alarme é exibido na eventualidade de uma das fases do motor estar ausente.

[21*

NOTA!
N&o se pode ajustar este pardmetro enquanto o motor estiver em funcionamento
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2.6.4 4-6* Bypass de Velocidd

Defina as areas do Bypass de Velocidade para as rampas.
Alguns sistemas requerem que determinadas freqiiéncias ou velocidades de saida sejam evitadas, devido a problemas de ressonancia no sistema. Um
maximo de quatro freqliéncias ou faixas de velocidade podem ser evitadas.

4-60 Bypass de Velocidade de [RPM]

Matriz [4]
Range: Funcao:
0 RPM* [0 - par. 4-13 RPM] Alguns sistemas requerem que determinadas velocidades de saida sejam evitadas, devido a pro-

blemas de ressonancia no sistema. Insira os limites inferiores das velocidades a serem evitadas.

4-61 Bypass de Velocidade de [Hz]

Matriz [4]
Range: Funcao:
0 Hz* [0.0 - par. 4-14 Hz] Alguns sistemas requerem que determinadas velocidades de saida sejam evitadas, devido a pro-

blemas de ressonancia no sistema. Insira os limites inferiores das velocidades a serem evitadas.

4-62 Bypass de Velocidade até [RPM]

Matriz [4]
Range: Funcdo:
0 RPM* [0 - par. 4-13 RPM] Alguns sistemas requerem que determinadas velocidades de saida sejam evitadas, devido a pro-

blemas de ressonancia no sistema. Insira os limites superiores das velocidades a serem evitadas.

4-63 Bypass de Velocidade até [Hz]

Matriz [4]
Range: Funcao:
0 Hz* [0.0 - par. 4-14 Hz] Alguns sistemas requerem que determinadas velocidades de saida sejam evitadas, devido a pro-

blemas de ressonancia no sistema. Insira os limites superiores das velocidades a serem evitadas.

2.6.5 Setup da Velocidade de Bypass Semi-Automatica

O Setup da Velocidade de Bypass Semi-Automatica pode ser utilizado para facilitar a programagdo das frequiéncias a serem omitidas devido as ressonancias
do sistema.

O seguinte processo deve ser executado:
1. Pare o motor.
2. Selecione Ativado no par. 4-64 Setup de Bypass Semi-Auto.

3. Pressione Hand On no LCP, para iniciar a procura das bandas de freqliéncias que provocam ressonancias. O motor acelerara de acordo com a
rampa programada.

4. Ao fazer a varredura pela banda de ressonancia, pressione OK no LCPI ao sair da banda. A freqliéncia real serd armazenada como o primeiro
elemento no par. 4-62 Bypass de Velocidade até [RPM] ou no par. 4-63 Bypass de Velocidade até [Hz] (matriz). Repita este procedimento para
cada banda de ressondncia identificada na aceleragdo (pode-se ajustar quatro no maximo).

5. Assim que a velocidade maxima for atingida, o motor comegara a desacelerar automaticamente. Repita o procedimento acima quando a velo-
cidade estiver saindo das bandas de ressonancia, durante a desaceleracdo. Ao pressionar a tecla OK, as freqliéncias reais registradas serdo
armazenadas no par. 4-60 Bypass de Velocidade de [RPM] ou par. 4-61 Bypass de Velocidade de [Hz].

6.  Quando o motor desacelerou para parar, pressione OK. O par. 4-64 Setup de Bypass Semi-Auto sera reinicializado automaticamente para Off
(Desligado). O conversor de freqiiéncia permanecera no modo Hand On até que Off (Desligado) ou On seja pressionado no LCP.

Se as frequiéncias de uma determinada banda de ressonancia ndo forem registradas na ordem correta (valores de freqliéncias armazenados em Velocidade
de Bypass Para sdo maiores que aqueles da Velocidade de Bypass De) ou se elas ndo tiverem a mesma numeragdo de registro para Bypass De e Bypass
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Para, todos os registros serdo cancelados e a seguinte mensagem sera exibida: Areas de velocidade coletadas sobrepondo-se ou ndo completamente
determinadas. Pressione [Cancel] para abortar.

4-64 Setup de Bypass Semi-Auto

Option: Funcao:
[0] * [Off] (Desligar) Sem fungdo
[1] Ativado Inicia o setup de Bypass Semi-Automatico e da continuidade ao processo descrito acima.

2.7 Main Menu (Menu Principal) - Entrada/Saida Digital - Grupo 5
2.7.1 5-** Entrad/Said Digital

Grupo de parametros para configurar a entrada e saida digitais.

2.7.2 5-0* Modo E/S Digital

Parémetros para configurar a entrada e saida utilizando NPN e PNP.

5-00 Modo I/O Digital

Option: Funcao:
As entradas digitais e saidas digitais programadas sdo pré-programaveis, para funcionamento em
sistemas PNP ou NPN.

[0] * PNP - Ativo em 24 V Acdo em pulsos direcionais positivos (0). Sistemas PNP s3o ligados no GND(Ponto de Aterramento).

[1] NPN - Ativoem 0 V Agdo nos pulsos direcionais negativos (1). Os sistemas NPN sdo conectados ao + 24 V, interna-
mente, no conversor de fregiiéncia.

NOTA!
N&o se pode ajustar este pardmetro enquanto o motor estiver em funcionamento.

5-01 Modo do Terminal 27

Option: Funcao:
[0] * Entrada Define o terminal 27 como uma entrada digital.
[1] Saida Define o terminal 27 como uma saida digital.

Observe que ndo é possivel ajustar este parametro enquanto o motor
estiver em funcionamento

5-02 Modo do Terminal 29

Option: Funcao:
[0] * Entrada Define o terminal 29 como uma entrada digital.
[1] Saida Define o terminal 29 como uma saida digital.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento
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2.7.3 5-1* Entradas Digitais

Parametros para configurar as fungdes de entrada dos terminais de entrada.

2 Descricdao do Parametro

As entradas digitais sdo utilizadas para selecionar as diversas fungdes do conversor de frequiéncia. Todas as entradas digitais podem ser programadas

para as seguintes fungoes:

Sem operagao

Reset
Paradp/inérc.inverso
PardaP/inérc-rst.inv
FrenagemCC,reverso
Parada - Ativo em 0
Blogueio Externo
Partida

Partida por pulso
Reversdo

Partida em Reversao
Jog

Ref. predef. ligada
Ref predefinida bit 0
Ref predefinida bit 1
Ref predefinida bit 2
Congelar referéncia
Congelar saida
Acelerar

Desacelerar

Selg do bit 0 d setup
Selg do bit 1 d setup
Entrada de pulso
Bit0 da rampa
FalhAlimnt-Ativ em 0
Funcionamento permissivo
Partida manual
Partida automatica
Incremento DigiPot
Decremento DigiPot
Apagar Ref.DigiPot
Contador A (cresc)
Contador A (decresc)
Resetar Contador A
Contador B (cresc)
Contador B (decresc)
Resetar Contador B
Sleep Mode

Blogueio de Bomba 1
Blogueio de Bomba 2
Bloqueio de Bomba 3

Funcgdo de entrada digital

Reinicializar Word de Manutengdo Preventiva
Partida da Bomba de Comando
Alternagdo da Bomba de Comando

Selecionar Terminal
[0] Todos *term 32, 33
[1] Todos
[2] Todos
[3] Todos
[5] Todos
[6] Todos
[7] Todos
[8] Todos *term 18
[9] Todos
[10] Todos *term 19
[11] Todos
[14] Todos *term 29
[15] Todos
[16] Todos
[17] Todos
[18] Todos
[19] Todos
[20] Todos
[21] Todos
[22] Todos
[23] Todos
[24] Todos
[32] term 29, 33
[34] Todos
[36] Todos
[52]

[53]
[54]
[55] Todos
[56] Todos
[57] Todos
[60] 29, 33
[61] 29, 33
[62] Todos
[63] 29, 33
[64] 29, 33
[65] Todos
[66]
[78]
[120]
[121]
[130]
[131]
[132]

Todos = Terminais 18, 19, 27, 29, 32, X30/2, X30/3, X30/4,. X30/ sdo os terminais do MCB 101.

As funcGes dedicadas a apenas uma saida digital sdo declaradas no parametro associado.

Todas as entradas digitais podem ser programadas para estas fungdes:

N&o responde aos sinais transmitidos para o terminal.

Reinicializa o conversor de freqliéncia depois de um TRIP/ALARM (Desarme/Alarme). Nem todos os

[0] Sem operagao

[1] Reset

[2] Paradp/inérc.inverso
[3] PardaP/inérc-rst.inv
[5] FrenagemCC,reverso

alarmes podem ser reinicializados.

O conversor de freqiiéncia deixa o motor em modo livre. '0' Iégico => parada por inércia.
(Entrada Digital 27 Padrdo): Parada por inércia, entrada invertida (NF).

Reset e parada por inércia, entrada invertida (NF).
Deixa o0 motor em modo livre e reinicializa o conversor de frequiéncia. '0' Iégico => parada por inércia
e reset.

Entrada invertida para frenagem CC (NF)
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Para o motor, energizando-o com uma tensao CC, durante um determinado periodo de tempo.
Consulte os pars. 2-01 ao par. 2-03. A fungdo somente estara ativa se o valor do parametro 2-02
for diferente de 0. '0' I6gico => Frenagem CC.

[6] Parada - Ativo em 0 Fungdo de Parada Invertida. Gera uma fungdo de parada quando o terminal selecionado alterna de
um nivel ‘1" 16gico para ‘0". A parada é executada de acordo com o tempo de rampa selecionado
(par. 3-42 e par. 3-52.

NOTA!

Quando o conversor de freqliéncia esta no limite de torque e recebeu um co-
mando de parada, ele pode ndo parar por si proprio. Para assegurar que o con-
versor de frequiéncia pare, configure uma saida digital para Lim.deTorque&Pa-
rada [27] e conecte esta saida digital a uma entrada digital que esteja configu-
rada como parada por inércia.

[7] Bloqueio Externo Mesma fungdo que a da Parada por inércia, inversdo, mas o Blogueio Externo gera a mensagem de
alarme 'falha externa' no display quando o terminal que estiver programado para Parada por inércia,
inversdo, é um ‘0’ I6gico. A mensagem de alarme também estara ativa por meio das saidas digitais
e saidas de relés, se programadas para Blogueio Externo. O alarme pode ser reinicializado com a
utilizagdo de uma entrada digital ou da tecla [RESET], se a causa do Bloqueio Externo tiver sido
removida. Um atraso pode ser programado no par. 22-00, Tempo de Bloqueio Externo. Ap6s aplicar
um sinal na entrada, a reagdo acima descrita serd atrasada com o tempo programado no par. 22-00.

[8] Partida Selecione partida para um comando de partida/parada. '1' 16gico = partida, '0' 16gico = parada.
(Entrada 18 Digital Padrao)

[9] Partida por pulso O motor dara partida se um pulso for aplicado durante 2 ms, no minimo. O motor para quando
Parada inversa for ativada.

[10] Reversao Muda o sentido de rotacdo do eixo do motor. Selecione o '1' Logico para inverter. O sinal de reversdo
s6 mudara o sentido da rotagdo. Ele ndo ativa a fungdo de partida. Selecione 'nos dois sentidos', no
par. 4-10, Sentido de Rotagdo do Motor.

(Entrada 19 Digital Padrdo).

[11] Partida em Reversao Utilizada para partida/parada e para reversao no mesmo fio. Ndo sdo permitidos sinais simultaneos
na partida.
[14] Jog Utilizado para ativar a velocidade de jog. Consulte o par. 3-11.

(Entrada 29 Digital Padrao).

[15] Ref. predef. ligada Utilizada para alternar entre a referéncia externa e a referéncia predefinida. SupGe-se que Externa/
predefinida[1] tenha sido selecionada no par. 3-04. ‘0’ I6gico = referéncias externas ativas; ‘1’ 16gico
= uma das oito referéncias predefinidas esta ativa.

[16] Ref predefinida bit 0 Permite selecionar uma das oito referéncias predefinidas, de acordo com a tabela a seguir.
[17] Ref predefinida bit 1 Permite selecionar uma das oito referéncias predefinidas, de acordo com a tabela a seguir.
[18] Ref predefinida bit 2 Permite selecionar uma das oito referéncias predefinidas, de acordo com a tabela a seguir.
Ref predefinida bit 2 1 0
Ref. predefinida 0 0 0 0
Ref. predefinida 1 0 0 1
Ref. predefinida 2 0 1 0
Ref. predefinida 3 0 1 1
Ref. predefinida 4 1 0 0
Ref. predefinida 5 1 0 1
Ref. predefinida 6 1 1 0
Ref. predefinida 7 1 1 1
[19] Congelar ref Congela a referéncia real. A referéncia congelada passa a ser agora o ponto de ativacdo/condigdo

para que Acelerar e Desacelerar possam ser usadas. Se Acelerar/desacelerar for utilizada, a alte-
ragdo de velocidade sempre seguira a rampa 2 (par. 3-51 e 3-52) no intervalo 0 ao par. 3-03
Referéncia Maxima.

[20] Congelar saida Congela a freqiiéncia real do motor (Hz). A freqiiéncia congelada do motor agora é o ponto de
ativacdo/condicdo para a Aceleragdo e Desaceleragdo a serem utilizadas. Se Acelerar/desacelerar
for utilizada, a alteracdo de velocidade sempre seguira a rampa 2 (par. 3-51 e 3-52) no intervalo 0
até o par. 1-23 Fregiiéncia do Motor.
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[21]

[22]
[23]
[24]

[32]

[34]
[36]

[52]

[53]

[54]

[55]

[56]

[57]

[60]
[61]
[62]
[63]
[64]
[65]

Acelerar

Desacelerar
Selg do bit 0 d setup
Selg do bit 1 d setup

Entrada de pulso

Bit0 da rampa
FalhAlimnt-Ativ em 0

Funcionamento permissivo

Partida manual

Partida automatica

Incremento DigiPot

Decremento DigiPot

Apagar Ref.DigiPot

Contador A (cresc)
Contador A (decresc)
Resetar Contador A
Contador B (cresc)
Contador B (decresc)

Resetar Contador B

NOTA!

Quando 'Congelar saida' estiver ativo, o conversor de freqiiéncia ndo podera ser
parado por meio de um sinal de 'partida [13]' baixo. Pare o conversor de fre-
qliéncia por meio de um terminal programado para Paradp/inérc,reverso [2] ou

Parad inérc,Rst,rvrs [3].

Para o controle digital do aumento/reducdo da velocidade (potencidometro do motor). Ative esta
fungdo selecionando Congelar referéncia ou Congelar saida. Quando Acelerar estiver ativo por me-
nos de 400 ms, a referéncia resultante sera aumentada de 0,1%. Se Acelerar estiver ativo por mais
de 400 ms, a referéncia resultante acelerara de acordo com a Rampa 1, no par. 3-41.

Idéntico a Acelerar [21].
Seleciona um dos quatro setups. Programe o par. 0-10 Setup Ativo para Setup Mdiltiplo.

Idéntico a 'Selg do bit 0 d setup' [23].
(Entrada 32 Digital Padrdo).

Selecione Entrada de pulso se for utilizar uma seqtiéncia de pulsos como referéncia ou como feed-
back. O escalonamento é feito no grupo de par. 5-5*.

Selecione qual rampa utilizar. O '0' Idgico selecionara a rampa 1 e o '1' I6gico a rampa 2.

Ativa o par. 14-10 Falha da Rede Elétrica. A falha de rede elétrica, inversdo é ativada na situagdo
de “0” Légico.

O terminal de entrada, para o qual o Funcionamento permissivo foi programado, deve ser um “1”
l6gico antes que um comando de partida possa ser aceito. O Funcionamento permissivo tem uma
fungdo ldgica 'E', relacionada com o terminal que esta programado para START (Partida) [8], Jog
[14] ou Congelar Saida [20], o que significa que, para dar partida no motor, ambas as condigGes
devem ser satisfeitas. Se Funcionamento Permissivo for programado em varios terminais, esta fun-
¢do necessita ter somente '1' I6gico, em um dos terminais, para ser executada. O sinal de saida
digital para Solicitagdo para Funcionamento (Partida [8], Jog [14] ou Congelar saida [20]), progra-
mado no par. 5-3* Saidas digitais, ou par. 5-4* Relés, ndo sera afetado pelo Funcionamento Per-
missivo.

Um sinal aplicado colocara o conversor de fregtiéncia no modo Manual, como se a tecla Hand On

(Manual Ligado), no LCP, tivesse sido pressionada e um comando de parada normal fosse ignorado.
Caso o sinal seja desconectado, o motor ira parar. Para validar outros comandos de partida, uma

outra entrada digital deve ser designada para a Partida Automatica e um sinal aplicado nessa saida.
As teclas Hand On (Manual Ligado) e Auto On (Automatico Ligado), no LCP, ndo causam impacto.
O botdo Off (Desligar) do LCP ignorara Hand Start (Partida Manual) e Auto Start (Partida Automa-
tica). Pressione ou o botdo Hand Onou Auto On para ativar Hand Start e Auto Start novamente. Se
ndo houver nenhum sinal de Hand Start nem de Auto Start, o motor ird parar, independentemente
de qualquer comando de Partida normal que seja aplicado. Se houver algum sinal aplicado tanto a
Hand Start quanto a Auto Start, a fungdo sera de Auto Start. Ao pressionar o botdo Off (Desligar)
do LCP, o motor ira parar independentemente dos sinais Hand Start e em Auto Start,

Um sinal aplicado colocara o conversor de freqgiiéncia no Modo automatico, como se o botdo Auto
On (Automatico Ligado) do LCP fosse pressionado. Consulte também Partida Manual [53].

Utiliza a entrada como um sinal de INCREASE (Incremento) para a fungdo do Potenciémetro Digital
descrita no grupo de parametros 3-9*.

Utiliza a entrada como um sinal de DECREASE (Decremento) para a fungdo do Potenciémetro Digital
descrita no grupo de parametros 3-9*.

Utiliza a entrada para CLEAR (Limpar) a referéncia do Potenciémetro Digital descrita no grupo de
parametros 3-9%*.

(Somente para o terminal 29 ou 33) Entrada para a contagem incremental no contador do SLC.
(Somente para o terminal 29 ou 33) Entrada para a contagem decremental do contador do SLC.
Entrada para reinicializar o contador A.

(Somente para o terminal 29 ou 33) Entrada para a contagem incremental no contador do SLC.
(Somente para o terminal 29 ou 33) Entrada para a contagem decremental do contador do SLC.

Entrada para reinicializar o contador B.
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[66] Sleep Mode Forga o conversor de freqiiéncia a entrar em Sleep Mode (consulte o par. 22-4*, Sleep Mode).
Responde na borda de ataque do sinal.
[78] Reinicializar Word de Manutengdo  Reinicializa todos os dados do par. 16-96, Word de Manutengdo (Preventiva), com 0.
Preventiva

As opgoes de configuragdo abaixo sdo todas relacionadas ao Controlador em Cascata. Para os diagramas da fiagdo e configuracdo dos parametros,
consulte o grupo 25-**, para maiores detalhes.

[120] Partida da Bomba de Comando Da partida/Para a Bomba de Comando (controlada pelo conversor de freqiiéncia). Uma partida re-
quer que um sinal de Partida do Sistema tenha sido aplicado, p.ex., em uma das entradas digitais,
programada para Partida [8]!

[121] Alternagdo da Bomba de Comando  Forga a alternagdo da bomba de comando em um Controlador em Cascata. A Alternagcdo da Bomba

de Comando, par. 25-50, deve estar programada para £m Comando [2] ou Em Escalonamento ou
Em Comando [3]. O Evento Alternagdo, par. 25-51, pode ser programado para qualquer uma das
quatro opgoes.

[130 - 138] Bloqueio da Bombal — Bloqueio da A fungdo dependera da programagao do par. 25-06, Nimero de Bombas. Se programado para Ndo

Bomba9 [0], entdo a Bombal se refere a bomba controlada por RELAY1, etc. Se programado para Sim [1],
Bombal se refere a bomba controlada apenas pelo conversor de freqtiéncia (sem qualquer um dos
relés internos envolvidos) e a Bomba2 a bomba controlada por RELAY1. Bombas de velocidade
variavel (de comando) ndo podem ser bloqueadas no Controlador em Cascata basico.

Veja a tabela a seguir:

Configuragdo no Par. 25-06
[0] N&o [1] Sim
Controlado pelo RELAY1 Controlada pelo Conversor de
(somente se ndo for bomba de

Configuragdo do Par. 5-1*

[130] Blogueio da Bomba1l
Frequiéncia

comando) (ndo pode ser travado)

[131] Blogueio da Bomba2

Controlada pelo RELAY2

Controlada pelo RELAY1

[132] Blogueio da Bomba3

Controlada pelo RELAY3

Controlada pelo RELAY2

[133] Blogueio da Bomba4

Controlado pelo RELAY4

Controlada pelo RELAY3

[134] Blogueio da Bomba5

Controlado pelo RELAYS

Controlado pelo RELAY4

[135] Blogueio da Bomba6

Controlado pelo RELAY6

Controlado pelo RELAY5

[136] Bloqueio da Bomba7

Controlado pelo RELAY7

Controlado pelo RELAY6

[137] Blogueio da Bomba8

Controlado pelo RELAY8

Controlado pelo RELAY7

[138] Blogueio da Bomba9

Controlado pelo RELAY9

Controlado pelo RELAY8

5-10 Terminal 18 Entrada Digital

Option: Funcao:
[8] * Partida Mesmas opgoes e fungdes que as do par. 5-1*, exceto a Entrada de pulso.
Option: Funcao:
[o] * Sem operagdo Mesmas opgdes e fungdes que as do par. 5-1*, exceto a Entrada de pulso.
Option: Funcao:
5-12 Terminal 27 Entrada Digital
Option: Funcao:

Mesmas opgdes e fungdes que as do par. 5-1*, exceto a Entrada de pulso.
[0] * Sem operagao

5-13 Terminal 29 Entrada Digital
Option:

Funcao:

Mesmas opgoes e fungGes que o par. 5-1%*,

[14] * Jog
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5-14 Terminal 32, Entrada Digital
Option: Funcao:

[0] * Sem Operagdo Mesmas opgdes e fungBes que as do par. 5-1%, exceto a Entrada de pulso.

5-15 Terminal 33 Entrada Digital
Option: Funcao:

Mesmas opgdes e fungdes que do par. 5-1* Entradas Digitars.

[0] * Sem operagao

5-16 Terminal X30/2 Entrada Digital

Option: Funcao:
Este pardmetro esta ativo quando o mddulo do opcional MCB 101 estiver instalado no conversor de
freqiéncia.
Ele tem as mesmas opgdes e fungdes conforme o par. 5-1*, a excegdo da Entrada de pulso [32].

[0] * Sem operagao

5-17 Terminal X30/3 Entrada Digital

Option: Funcao:
Este parametro esta ativo quando o moédulo opcional MCB 101 estiver instalado no conversor de
frequiéncia.
Ele tem as mesmas opgdes e fungdes conforme o par. 5-1*, a excegdo da Entrada de pulso [32].

[0] * Sem operagao

5-18 Terminal X30/4 Entrada Digital

Option: Funcao:
Este parametro esta ativo quando o médulo opcional MCB 101 estiver instalado no conversor de
freqiéncia.
Ele tem as mesmas opgdes e fungdes conforme o par. 5-1*, a excegdo da Entrada de pulso [32].

[0] * Sem operagao
2.7.4 5-3* Saidas Digitais

Parametros para configurar as fungdes de saida para os terminais de saida. As 2 saidas de estado sélido sdo comuns aos terminais 27 e 29. Programe a
fungdo de E/S para o terminal 27, no par. 5-01 Modo do Terminal 27, e programe a fungdo de E/S para o terminal 29, no par. 5-02 Modo do Terminal
29,

Estes pardmetros ndo podem ser ajustados enquanto o motor estiver em funcionamento.

As saidas digitais podem ser programadas com estas fungdes:

[0] Sem operagdo Padréo para todas as saidas digitais e as saidas de relé
[1] Ctrl pronto A placa de controle recebe tensdo de alimentagdo.
[2] Drive pront O conversor de freqliéncia esta pronto para entrar em funcionamento e aplica um sinal de alimen-

tagdo na placa de controle.
[3] Drive pto/ctrl rem O conversor de freqiiéncia esta pronto para funcionar e estd no modo Automatico Ligado.

[4] Em espera / sem adverténcia O conversor de freqliéncia esta pronto para funcionar. Nenhum comando de partida ou parada foi
dado (partida/desativado). Ndo ha adverténcias.

[5] Em funcionamento O motor esta funcionando.

[6] Rodand sem advrténc A velocidade de saida é maior que a velocidade programada no par. 1-81 Veloc. Min. p/ Fungéo na
Parada [RPM]. O motor esta funcionando e ndo ha adverténcias.

[8] Func ref/sem advrt O motor funciona na velocidade de referéncia.

[9] Alarme Um alarme ativa a saida. Nao ha adverténcias.
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[10]
[11]
[12]
[13]
[14]
[15]
[16]
[17]
[18]
[19]
[20]
[21]

[25]

[26]
[27]

[28]
[29]
[30]

[35]
[40]
[41]
[42]
[45]
[46]
[47]
[55]
[60]

[61]

[62]

[63]

[64]

[65]

[70]

[71]

70

Alarme ou adverténcia
No limite de torque

Fora da faixa de corrente
Corrent abaix d baix
Corrent acima d alta
Fora da faixa de velocidade
Abaixo da veloc.baix
Acima da veloc.alta

Fora da faixa d feedb
Abaixo do feedb,baix
Acima do feedb,alto

Advrténc térmic

Reversdao

Bus OK

Lim.deTorque&Parada

Freio, s/advrténcia
Freio pront,sem falhs

Falha freio (IGBT)

Bloqueio Externo

Fora faixa da ref.
Abaixo ref.,baixa
Acima ref, alta

Ctrl. bus

Ctrl. bus, 1 se timeout
Ctrl. bus, 0 se timeout
Saida pulso

Comparador 0

Comparador 1

Comparador 2

Comparador 3

Comparador 4

Comparador 5

Regra légica 0

Regra légica 1

M Guia de Programagao do VLT® AQUA Drive

Um alarme ou uma adverténcia ativa a saida.

O limite de torque programado no par. 4-16 foi excedido.

A corrente do motor esta fora da faixa programada no par. 4-18.

A corrente do motor esta menor que a programada no par. 4-50.

A corrente do motor esta maior que a programada no par. 4-51.

Velocidade de saida fora dos limites programados no par. 4-52 e no par. 4-53.
Velocidade de saida menor que a programada no par. 4-52.

Velocidade de saida maior que a programada no par. 4-53.

Feedback fora da faixa programada nos par. 4-56 e 4-57.

O feedback esta abaixo do limite programado no par. 4-56 Advert. de Feedb Baixo.
O feedback estd acima do limite programado no par. 4-57 Advert. de Feedb Alto.

A adverténcia térmica é ativada quando a temperatura excede o limite no motor, conversor de
frequiéncia, resistor do freio ou no termistor.

Reversdo. ‘1’ Ldgico = relé ativado, 24 V CC, quando o sentido de rotacdo do motor SH (Sentido
Horario). '0' Ldgico = relé ndo ativado, nenhum sinal, quando o sentido de rotagdo do motor for
anti-horario (SAH).

Comunicagdo ativa (sem timeout) por meio da porta de comunicacgdo serial.

Utilizada ao executar uma parada por inércia e em condicdes de limite de torque. Se o conversor
de freqiiéncia recebeu um sinal de parada e esta operando no limite de torque, o sinal € um*0"
Ldgico.

O freio esta ativo e ndo ha adverténcias.

O freio esta pronto para funcionar e ndo ha defeitos.

A saida é '1' Ldgico quando o IGBT do freio estiver em curto-circuito. Utilize esta fungdo para pro-
teger o conversor de freqiiéncia, se houver defeito nos médulos de frenagem. Utilize a saida/relé
para desligar o conversor de freqliéncia da rede elétrica.

A fungdo Bloqueio Externo foi ativada através de uma das entradas digitais.

Consulte o grupo de par. 13-1*. Se o Comparador 0 for avaliado como TRUE (Verdadeiro), a saida
sera alta. Caso contrario, sera baixa.

Consulte o grupo de par. 13-1*. Se o Comparador 2 for avaliado como TRUE (Verdadeiro), a saida
sera alta. Caso contrario, sera baixa.

Consulte o grupo de par. 13-1*. Se o Comparador 2 for avaliado como TRUE (Verdadeiro), a saida
sera alta. Caso contrario, sera baixa.

Consulte o grupo de par. 13-1*. Se o Comparador 3 for avaliado como TRUE (Verdadeiro), a saida
sera alta. Caso contrario, sera baixa.

Consulte o grupo de par. 13-1*. Se o Comparador 4 for avaliado como TRUE (Verdadeiro), a saida
sera alta. Caso contrario, sera baixa.

Consulte o grupo de par. 13-1*. Se o Comparador 4 for avaliado como TRUE (Verdadeiro), a saida
sera alta. Caso contrario, sera baixa.

Consulte o grupo de par. 13-4*. Se a Regra ldgica 0 for avaliada como TRUE (Verdadeiro), a saida
sera alta. Caso contrario, sera baixa.

Consulte o grupo de par. 13-4*. Se a Regra ldgica 1 for avaliada como TRUE (Verdadeiro), a saida
sera alta. Caso contrario, sera baixa.
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[72]

[73]

[74]

[75]

[80]

[81]

[82]

[83]

[84]

[85]

[160]

[161]

[165]

[166]

[167]

[168]

[169]

[180]
[181]

[190]

[191]

[192]
[193]

Regra légica 2

Regra légica 3

Regra lég 4

Regra lég 5

Saida Digitl A do SLC

Saida Digitl B do SLC

Saida Digitl C do SLC

Saida Digitl D do SLC

Saida Digitl E do SLC

Saida Digitl F do SLC

Sem alarme

Rodando em Revrsdo

Ref. local ativa

Ref. remota ativa

Comd partida ativo

Drve modo manual

Drve mod automat

Falha de Clock

Manutengdo Preventiva

Fluxo-Zero

Bomba Seca

Final de Curva

Sleep Mode

Consulte o grupo de par. 13-4*. Se a Regra logica 2 for avaliada como TRUE (Verdadeiro), a saida
sera alta. Caso contrario, sera baixa.

Consulte o grupo de par. 13-4*. Se a Regra logica 3 for avaliada como TRUE (Verdadeiro), a saida
sera alta. Caso contrario, sera baixa.

Consulte o grupo de par. 13-4*. Se a Regra logica 4 for avaliada como TRUE (Verdadeiro), a saida
sera alta. Caso contrario, sera baixa.

Consulte o grupo de par. 13-4*. Se a Regra ldgica 5 for avaliada como TRUE (Verdadeiro), a saida
sera alta. Caso contrario, sera baixa.

Consulte o par. 13-52 Acdo do SLC. A entrada sera alta sempre que a Agdo do Smart Logic [38]Defin
said dig. A altaé executada. A entrada sera baixa sempre que a Acdo do Smart Logic [32] Defin said
dig. A baix for executada.

Consulte o par. 13-52 A¢do do SLC. A entrada serd alta sempre que a Agdo do Smart Logic [39]
Defin said dig. A altaé executada. A entrada sera baixa sempre que a Agdo do Smart Logic [33]
Defin said dig. A baix é executada.

Consulte o par. 13-52 A¢do do SLC. A entrada sera alta sempre que a Agdo do Smart Logic [40]
Defin said dig. A altaé executada. A entrada sera baixa sempre que a Agdo do Smart Logic [34]
Defin said dig. A baix é executada.

Consulte o par. 13-52 A¢do do SLC. A entrada sera alta sempre que a Agdo do Smart Logic [41]
Defin said dig. A alta é executada. A entrada sera baixa sempre que a Agdo do Smart Logic [35]
Defin said dig. A baix é executada.

Consulte o par. 13-52 A¢cdo do SLC. A entrada sera alta sempre que a Agdo do Smart Logic [42]
Defin said dig. A altaé executada. A entrada sera baixa sempre que a Acdo do Smart Logic [36]
Defin said dig. A baix é executada.

Consulte o par. 13-52 A¢do do SLC. A entrada sera alta sempre que a Agdo do Smart Logic [43]
Defin said dig. A altaé executada. A entrada sera baixa sempre que a Acdo do Smart Logic [37]
Defin said dig. A baix é executada.

Saida alta, quando ndo houver alarme presente.

A saida serd alta quando o conversor de freqliéncia estiver funcionando no sentido anti-horario (o
produto Iégico dos bits de status ‘em funcionamento’ AND (E) ‘reversdo’).

A saida serd alta quando o par. 3-13 7jpo de Referéncia = [2] Local, ou quando o par. 3-13 7jpo
de Referéncia = [0] Dependnt d Hand/Auto e, ao mesmo tempo, o LCP estiver no modo Hand on
(Manual ligado).

A saida sera alta quando o par. 3-13 T7ijpo de Referéncia = Remoto [1] ou Dependnt d Hand/Auto
[0], enquanto o LCP estiver no modo [Auto on] (Automatico ligado).

A saida sera alta quando houver um comando de Partida ativo. (Ou seja, [Auto On] e um comando
de partida através de entrada digital ou o barramento esta ativo, ou [Hand on]).

NOTA!
Todos os comandos de Parada/Parada por inércia devem estar inativos.

A saida sera alta quando o conversor de freqiiéncia estiver no modo Hand on (Manual ligado) (con-
forme indicado pelo LED acima da tecla [Hand on]).

A saida sera alta quando o conversor de freqiiéncia estiver em modo Hand on (Manual ligado)
(conforme indicado pelo LED acima da tecla [Auto on]).

A fungdo reldgio foi reinicializada com o padrdo (2000-01-01) devido a uma falha de energia.

Um ou mais Eventos de Manutengdo Preventiva programados no par. 23-10, Item de Manutengdo
Preventiva, teve o seu prazo expirado para a agdo especificada no par. 23-11, Agdo de Manutengdo.

Uma situagdo de Fluxo Zero ou situacdo de Velocidade Minima foi detectada, caso esteja ativada
no par. 22-21, Deteccdo de Velocidade Minima, e/ou no par. 22-22, Deteccéo de Fluxo Zero.

Foi detectada uma condigdo de Bomba Seca. Esta funcdo deve estar ativada no par. 22-26, Fungdo
de Bomba Seca.

Ativo quando uma condigdo de Final de Curva estiver presente.

O conversor de fregliéncia entrou em sleep mode. Consulte Sleep mode, par. 22-4*.
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[194] Correia Partida Foi detectada uma condigdo de Correia Partida. Esta fungdo deve ser ativada no par. 22-60, De-
tecgdo de Correia Partida.

[195] Controle da Vélvula de Bypass O controle da valvula de bypass (saida Digital / Relé no conversor de freqtiéncia) é utilizado em
sistemas de compressores para descarregar o0 compressor, durante a energizagdo utilizando essa
vélvula. Apos a execugdo do comando de partida, a valvula de bypass sera aberta até que o con-
versor de frequéncia atinja o Lim. Inferior da Veloc. do Motor, par. 4-11). Depois que o limite foi
atingido, a valvula de bypass sera fechada, permitindo que o compressor funcione normalmente.
Este procedimento ndo sera ativado novamente, antes de uma nova partida ser iniciada e a velo-
cidade do conversor de freqtiéncia for zerada, durante a recepgdo do sinal de partida. O par. 1-71,
Atraso da Partida, pode ser usado para atrasar a partida do motor. Principio de controle da valvula
de Bypass:

Velacidade TSUAZD110

Tempe

Tempc

Parida Parada Tempe

As opgoes de configuragdo abaixo sdo todas relacionadas ao Controlador em Cascata.

Para os diagramas da fiagdo e configuragdo dos parametros, consulte o grupo 25-**, para maiores detalhes.

[199] Enchimento do Cano Ativo quando a fungdo Enchimento de Cano estiver em execugdo. Consulte o par. 29-0*
[200] Capacidade Total Todas as bombas funcionando com velocidade maxima
[201] Bombal Funcionando Uma ou mais bombas controladas pelo Controlador em Cascata esta funcionando. A fungdo também

dependera da programagdo do par. 25-06, Bomba de Comando Fixa. Se estiver programado para
Né&o [0], Bombal se referira a bomba controlada pelo relé RELAY1, etc. Se programado para SIM
[1], Bomba 1 se referira a bomba controlada unicamente pelo conversor de fregiiéncia (sem o
envolvimento de nenhum dos relés internos) e Bomba 2, a bomba controlada pelo relé RELAY1.
Veja a tabela a seguir:

[202] Bomba2 Funcionando Consulte [201]
[203] Bomba3 Funcionando Consulte [201]
Configuragdo do Par. 5-3* Configuragdo no Par. 25-06
[0] No [1] Sim
[200] Bomba 1 Funcionando Controlada pelo RELAY1 Controlada pelo Conversor de Fregliéncia
[201] Bomba 2 Funcionando Controlada pelo RELAY2 Controlada pelo RELAY1
[203] Bomba 3 Funcionando Controlada pelo RELAY3 Controlada pelo RELAY2
Option: Funcao:
Mesmas opgdes e fungdes que o par. 5-3*
[0] * Sem operagao
Option: Funcao:
Mesmas opgdes e fungdes que o par. 5-3*
[0] * Sem operagao
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5-32 Terminal X30/6 Saida Digital

Option: Funcao:
[o] * Fora de funcionament Este parametro esta ativo quando o mddulo opcional MCB 101 estiver instalado no conversor de
freqliéncia.

5-33 Terminal X30/7 Saida Digital

Option: Funcao:
[o] * Fora de funcionament Este parametro esta ativo quando o mddulo opcional MCB 101 estiver instalado no conversor de
freqiéncia.

2.7.5 5-4* Relés

Pardmetros para configurar o timing e as fungdes de saida dos relés.

5-40 Relé de Funcdo

Matriz [8] (Relé 1 [0], Relé 2 [1], Relé 7 [6], Relé 8 [7], Relé 9 [8])

Selecione as opcBes para definir a fungdo dos relés.
A selegdo de cada relé mecanico é efetivada por meio de um pardmetro de matriz.

[0] * Sem operagao

[1] Placa d Cntrl Pronta
[2] Drive Pronto

[3] Drive pto/ctrl rem

[4] Em espera / sem adverténcia
[5] Em funcionamento

[6] Em espera / sem adverténcia
[8] Func ref/sem advrt

[9] Alarme

[10] Alarme ou adverténc
[11] No limite de torque
[12] Fora da faixa de Corr
[13] Corrent abaix d baix
[14] Corrent acima d alta
[15] Fora da faix de veloc
[16] Veloc abaixo da baix
[17] Veloc acima da alta
[18] Fora de feedback Faixa
[19] Abaixo do feedb,baix
[20] Acima do feedb,alto
[21] Adverténcia térmica
[25] Reversao

[26] Bus OK

[27] Lim.deTorque&Parada
[28] Freio, s/advrténcia
[29] Freio pront,sem falhs
[30] Falha de freio (IGBT)
[35] Bloqueio Externo

[36] Control Word Bit 11
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[37] Control Word Bit 12

[41] Abaixo ref.,baixa

[45] Ctrl. bus

[47] Ctrl. bus, 0 se timeout

[61] Comparador 1

[63] Comparador 3

[65] Comparador 5

[71] Regra logica 1

[73] Regra logica 3

[75] Regra l6g 5

[81] Saida Digitl B do SLC

[83] Saida Digitl D do SLC

[85] Saida Digitl F do SLC

[161] Rodando em Revrsdo

[166] Ref. remota Ativo

[168] Drive no Modo Manual

[180] Falha de Clock

[190] Fluxo-Zero

[192] Final de Curva

[194] Correia Partida

[199] Enchimento do Cano

[212] Bomba em Cascata 2

[223] Alarme, Bloqueado por Desarme
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5-41 Atraso de Ativacdo do Relé

Matriz [8] (Relé 1 [0], Relé 2 [1], Relé 3 [2], Relé 4 [3], Relé 5 [4]), Relé 6 [5], Relé 7 [6], Relé 8 [7], Relé 9 [8])
Range: Funcao:

0.01 s* [0.01 - 600.00 s] Insira o atraso no tempo de desativagdo do relé. Selecione um dos relés mecanicos disponiveis e o
MCO 105, em uma fungdo de matriz. Consulte par. 5-40 Funcdo do Relé. Relés 3-6 estdo incluidos
no MCB 112 (ATEX).

130BA171.10
Evento
Selecionado 1
: I
I |
Saida ! i
do relé ! (]
el i~
Atraso do Ligar Atraso do Desligar
P 5-41 P 5-42
|
Evento !
Selecionado | |
i |
| I
Saida ! |
do relé ! ]
1 | .
Atraso do Ligar
P 5-41

5-42 Atraso de Desativacdo do Relé

Matriz [8] (Relé 1 [0], Relé 2 [1], Relé 3 [2], Relé 4 [3], Relé 5 [4]), Relé 6 [5], Relé 7 [6], Relé 8 [7], Relé 9 [8])
Range: Funcao:

0.01 s* [0.01 - 600.00 s] Inserir o atraso do tempo de corte do relé. Selecione um dos relés mecanicos disponiveis e 0 MCO
105, em uma fungdo de matriz. Consulte par. 5-40 Fungdo do Relé.

130BA172.10

Evento
Selecionado
Saida
do relé

Atraso do Atraso do

Ligar Desligar

P 5-41 P 5-42

Se a condigdo do Evento selecionado mudar, antes do estado de ligado - ou desligado- do temporizador de atraso expirar, a saida do relé ndo é afetada.
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2.7.6 5-5* Entrada de Pulso

Os parametros da entrada de pulso sdo utilizados para definir uma janela apropriada, para a area de referéncia de impulso, estabelecendo o escalonamento
e a configuragdo do filtro para as entradas de pulso. Os terminais de entrada 29 ou 33 funcionam como entradas de referéncia de freqtiéncia. Programe
o terminal 29 (par. 5-13 7erminal 29, Entrada Digital) ou o terminal 33 (par. 5-15 7erminal 33 Entrada Digital) para Entrada de pulso[32]. Se o terminal
29 for utilizado como entrada, entdo, o par. 5-02 Modo do Terminal 29 deve ser programado para Entrada [0].

Ref. 150B8A0/6.1U
[RPMI}
Valor de
ref. -1
superior
P 5-53/ |
p 5-58 |
|
Valor de I
ref. |
inferior
P 5-52/
p 5-57 Freq. baixa Freq. alta Entrada
P 5-50/ P5-51/  [Hz]
P 5-55 P 5-56

5-50 Term. 29 Baixa Freqiiéncia

Range: Funcdo:

100 Hz* [0 - 110000 Hz] Inserir o limite inferior da frequiéncia correspondente a velocidade baixa do eixo do motor (ou seja,
o valor baixo de referéncia) no par. 5-52 7erm. 29 Ref./feedb. Valor Baixo. Referir-se ao diagrama
nesta segdo.

5-51 Term. 29 Alta Freqiiéncia

Range: Funcao:

100 Hz* [0 - 110000 Hz] Inserir o limite superior da fregiéncia correspondente a velocidade superior do eixo do motor (ou

seja, o valor de referéncia superior) no par. 5-53 Term. 29 Ref./Feedb. Valor Alto.

5-52 Term. 29 Ref./feedb. Valor Baixo
Range: Funcao:

0.000 N/A* [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Insira o limite inferior do valor de referéncia para a velocidade do eixo do motor [RPM]. Este é
também o minimo valor de feedback, consulte também o par. 5-57 Term. 33 Ref./Feedb.Valor Bai-

X0.
5-53 Term. 29 Ref./Feedb. Valor Alto
Range: Funcdo:
100.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Insira o valor alto de referéncia [RPM] para a velocidade do eixo do motor e o valor alto de feedback;
A* veja também o par. 5-58 Term. 33 Ref./Feedb. Valor Alto.
5-54 Const de Tempo do Filtro de Pulso #29
Range: Funcao:
100 ms* [1-1000 ms] Insira a constante de tempo do filtro de pulso. O filtro de pulsos amortece as oscilagbes do sinal de

feedback, o que é uma vantagem se houver muito ruido no sistema. Um valor alto de constante de
tempo redunda em um amortecimento melhor, porém, o tempo de atraso através do filtro também
aumenta.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento

5-55 Term. 33 Baixa Freqiiéncia

Range: Funcao:

100 Hz* [0 - 110000 Hz] Insira o limite inferior da freqiiéncia correspondente a velocidade baixa do eixo do motor (ou seja,
o valor baixo de referéncia) no par. 5-57 Term. 33 Ref./Feedb.Valor Baixo.
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5-56 Term. 33 Alta Freqiiéncia
Range: Funcao:

100 Hz* [0 - 110000 Hz] Insira o limite superior da freqiiéncia correspondente a velocidade superior do eixo do motor (ou
seja, o valor de referéncia superior) no par. 5-58 Term. 33 Ref./Feedb. Valor Alto.

5-57 Term. 33 Ref./Feedb.Valor Baixo
Range: Funcao:

0.000 N/A* [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Insira o valor de referéncia baixo [RPM] para a velocidade do eixo do motor. Este é também o
minimo valor de feedback, consultar também o par. 5-52 Term. 29 Ref./feedb. Valor Baixo.

5-58 Term. 33 Ref./Feedb. Valor Alto

Range: Funcao:
100.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Digite o valor alto de referéncia [RPM] para a velocidade do eixo do motor. Consulte também a
A* par. 5-53 Term. 29 Ref./Feedb. Valor Alto.

5-59 Const de Tempo do Filtro de Pulso #33
Range: Funcao:

100 ms* [1 - 1000 ms] Insira a constante de tempo do filtro de pulso. O filtro passa baixa reduz a influéncia das oscilagdes
sobre o sinal de feedback do controle, e as amortece.
Esta é uma vantagem, p.ex, se houver muito ruido no sistema. Nado se pode ajustar este parametro
enquanto o motor estiver em funcionamento

2.7.7 5-6* Saidas de Pulso

Parametros para configurar o escalonamento e as fungdes de saida, das saidas de pulso. As saidas de pulso sdo atribuidas ao terminal 27 ou 29. Selecione
a saida do terminal 27 no par. 5-01 e do terminal 29 no par. 5-02.

Valor de saida 130BA089.11
Valor de saida
alto 4 - Y — —
P 5-60(term27)
P 5-63(term29) |
! >
Freqg. alta Saida
P 5-62(term27)  [Hz]
P 5-65(term29)

Opgdes para a leitura das variaveis de saida:

[0] * Sem operagao

[45] Ctrl. bus

[48] Ctrl. bus, timeout
[100] Freqliéncia de saida
[101] Referéncia

[102] Feedback

[103] Corrente do motor
[104] Torque rel ao lim

MG.20.04.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss 77



2 Descricdo do Parametro

[105]
[106]
[107]
[108]
[113]
[114]
[115]

Torq rel ao nominal
Poténcia

Velocidade

Torque

Ext. Malha Fechada 1
Ext. Malha Fechada 2
Ext. Malha Fechada 3

M Guia de Programagao do VLT® AQUA Drive

5-60 Terminal 27 Variavel da Saida d Pulso

Option:
(o] *

[45]

[48]

[100]
[101]
[102]
[103]
[104]
[105]
[106]
[107]
[113]
[114]
[115]

Fora de funcionament

Ctrl. bus

Ctrl. bus, timeout
Freqliéncia de saida
Referéncia

Feedback

Corrente do motor
Torque rel ao lim
Torq rel ao nominal
Poténcia

Velocidade

Ext. Malha Fechada 1
Ext. Malha Fechada 2
Ext. Malha Fechada 3

Funcdo:
Mesmas opgdes e fungdes que o par. 5-6%*.

Selecione a variavel operacional associada as leituras do terminal 27.
N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

5-62 Freq Max da Saida de Pulso #27

Range:
5000 Hz*

78

[0 - 32000 Hz]

Funcdo:

Programe a freqiiéncia maxima para o terminal 27, correspondente a variavel de saida, selecionada
no par. 5-60 7erminal 27 Varidvel da Saida d Pulso.
N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.
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5-63 Terminal 29 Variavel da Saida d Pulso

Option:
[o] *

[45]

[48]

[100]
[101]
[102]
[103]
[104]
[105]
[106]
[107]
[113]
[114]
[115]

Fora de funcionament

Ctrl. bus

Ctrl. bus, timeout
Frequiéncia de saida
Referéncia

Feedback

Corrente do motor
Torque rel ao lim
Torq rel ao nominal
Poténcia

Velocidade

Ext. Malha Fechada 1
Ext. Malha Fechada 2
Ext. Malha Fechada 3

Funcdo:

Selecione a variavel para exibigdo do display do terminal 29.
N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

5-65 Freq Max da Saida de Pulso #29

Range:
5000 Hz*

[0 - 32000 Hz]

Funcdo:

Programe a freqiiéncia maxima para o terminal 29, correspondente a variavel de saida, selecionada
no par. 5-63 Terminal 29 Varidvel da Saida d Pulso.
N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

5-66 Terminal X30/6 Saida de Pulso Variavel

Option:
[o1 *

[45]

[48]

[100]
[101]
[102]
[103]
[104]
[105]
[106]
[107]
[113]
[114]
[115]

Fora de funcionament

Ctrl. bus

Ctrl. bus, timeout
Freqliéncia de saida
Referéncia

Feedback

Corrente do motor
Torque rel ao lim
Torq rel ao nominal
Poténcia

Velocidade

Ext. Malha Fechada 1
Ext. Malha Fechada 2
Ext. Malha Fechada 3

Funcao:

Selecione a varidvel para leitura, escolhida no terminal X30/6.

N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

Este parametro esta ativo quando o mddulo do opcional MCB 101estiver instalado no conversor de
frequiéncia.
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5-68 Freq Max do Pulso Saida #X30/6
Range: Funcao:

. Hz = 4 elecione a freqiiéncia maxima no terminal , relacionada a variavel de saida, no

5000. Hz* [0 - 32000 Hz] Seleci freqiéncia maxi terminal X30/6, relacionada a variavel de said
par. 5-66 7erminal X30/6 Saida de Pulso Varidvel. Nao se pode ajustar este parametro enquanto o
motor estiver em funcionamento.
Este parametro esta ativo quando o médulo opcional MCB 101 estiver instalado no conversor de
freqiiéncia.

2.7.8 5-9*Bus Controlado

Este grupo de parametros seleciona saidas digitais e de relé através da programagcdo do fieldbus.

5-90 Controle Bus Digital & Relé
Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 2147483647 N/A] Este parametro mantém o estado das saidas digitais e dos relés, que é controlado pelo barramento.
Um '1' Iégico indica que a saida esta alta ou ativa.
Um '0' Iégico indica que a saida esta baixa ou inativa.

Bit 0 Terminal 27 Saida Digital CC

Bit 1 Terminal 29 Saida Digital CC

Bit 2 Terminal X 30/6 Saida Digital GPIO

Bit 3 Terminal X 30/7 Saida Digital GPIO

Bit 4 Terminal de saida do Relé 1 CC

Bit 5 Terminal de saida do Relé 2 CC

Bit 6 Terminal de saida do Relé 1 do Opcional B
Bit 7 Terminal de saida do Relé 2 do Opcional B
Bit 8 Terminal de saida do Relé 3 do Opcional B
Bit 9-15 Reservados p/ terminais futuros

Bit 16 Terminal de saida do Relé 1 do Opcional C
Bit 17 Terminal de saida do Relé 2 do Opcional C
Bit 18 Terminal de saida do Relé 3 do Opcional C
Bit 19 Terminal de saida do Relé 4 do Opcional C
Bit 20 Terminal de saida do Relé 5 do Opcional C
Bit 21 Terminal de saida do Relé 6 do Opcional C
Bit 22 Terminal de saida do Relé 7 do Opcional C
Bit 23 Terminal de saida do Relé 8 do Opcional C
Bit 24-31 Reservados p/ terminais futuros

5-93 Saida de Pulso #27 Ctrl. Bus
Range: Funcao:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Contém a frequiéncia a aplicar ao terminal 27 de saida digital, quando ele estiver configurado como
[Controlado pelo Bus].

5-94 Saida de Pulso #27 Timeout Predef.
Range: Funcdo:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Contém a freqiéncia a aplicar ao terminal 27 de saida digital, quando ele estiver configurado como
[Controlado pelo Bus] e o timeout for detectado.

5-95 Saida de Pulso #29 Ctrl Bus
Range: Funcao:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Contém a freqiiéncia a aplicar ao terminal 29 de saida digital, quando ele estiver configurado como
[Controlado pelo Bus].

5-96 Saida de Pulso #29 Timeout Predef.
Range: Funcao:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Contém a frequiéncia a aplicar ao terminal 29 de saida digital, quando ele estiver configurado como
[Controlado pelo Bus] e o timeout for detectado.
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5-97 Saida de Pulso #X30/6 Controle de Bus

Range: Funcao:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Contém a freqiiéncia a aplicar ao terminal 27 de saida digital, quando ele estiver configurado como
[Controlado pelo Bus].

5-98 Saida de Pulso #30/6 Timeout Predef.

Range: Funcao:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Contém a freqliéncia a aplicar ao terminal 6 de saida digital, quando ele estiver configurado como
[Controlado pelo Bus] e o timeout for detectado.

2.8 Main Menu (Menu Principal) - Entrada/Saida Analdgica - Grupo 6

2.8.1 6-** Entrad/Said Analdg

Grupo de parametros para a configuragdo das entradas e saidas analdgicas.

2.8.2 6-0* Modo E/S Analogico

Grupo de parametros para programar a configuracdo de E/S analdgica.
O conversor de freqliéncia esta equipado com 2 saidas analdgicas: Terminais 53 e 54. As entradas analdgicas podem ser alocadas livremente a uma
tensdo (0 - 10 V) ou a uma entrada de corrente (0/4 - 20 mA).

NOTA!
Os termistores podem ser conectados a uma entrada analdgica ou entrada digital.

6-00 Timeout do Live Zero

Range: Funcao:

10 s* [1-99s] Inserir o periodo de tempo do Timeout do Live Zero. O Tempo de Timeout do Live Zero esta ativo
para as entradas analdgicas, ou seja, terminal 53 ou 54, alocado para a corrente e utilizado como
fontes de referéncia ou de feedback. Se o sinal de referéncia, associado a entrada de corrente
selecionada, cair abaixo de 50% do valor programado no par. 6-10 7erminal 53 Tenséo Baixa,
par. 6-12 Terminal 53 Corrente Baixa, par. 6-20 Terminal 54 Tensdo Baixa ou par. 6-22 Terminal
54 Corrente Baixa durante um periodo de tempo superior aquele programado no par. 6-00 7imeout
do Live Zero, a fungdo selecionada no par. 6-01 Fungdo Timeout do Live Zerosera ativada.
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6-01 Funcao Timeout do Live Zero

Option:

[0]* Off (Desligado)

[1] Congelar saida

[2] Parada

[3] Jogging

[4] Velocidade méxima
[5] Parada e desarme

Funcdo:

Selecione a fungdo do timeout. A fungdo programada no par. 6-01 Fungdo Timeout do Live Zero
sera ativada se o sinal de entrada do terminal 53 ou 54 estiver abaixo de 50% do valor dos

par. 6-10 7erminal 53 Tensdo Baixa, par. 6-12 Terminal 53 Corrente Baixa, par. 6-20 Terminal 54
Tenséo Baixa ou par. 6-22 Terminal 54 Corrente Baixa, pelo periodo de tempo definido no

par. 6-00 7imeout do Live Zero. Se diversos timeouts ocorrerem simultaneamente, o conversor de
freqiiéncia prioriza as fungdes de timeout da seguinte maneira:

1. par. 6-01 Fungéo Timeout do Live Zero
2.  par. 8-04 Fungéo Timeout de Controle

A freqiiéncia de saida do conversor de frequiéncia pode ser:
. [1] congelada no valor atual

. [2] substituida por uma parada
. [3] substituida pela velocidade de jog
. [4] substituida pela velocidade max.

. [5] substituida pela parada com desarme subseqtiente

Ref./Feedback
[RPM]

130BAD38.12

Par 6-xx

Valor Ref./ 150
,

Feedb. Alto 1201

900
600

Par 6—xx 300
Ref. Balxa/ 150
Feedb. Alto’ TV

5V 10V [v]
Par 6-xx Entrada analégica
Tensdo Baixa’ ou
'Corrente Baixa’
Par 6-xx
‘Tensdio Baixa' ou

’Corrente Baixa’

6-02 Funcao Timeout do Live Zero de Fire Mode

Option:

[o] * Off (Desligado)

[1] Congelar saida

[2] Parada

[3] Jogging

[4] Velocidade maxima
82

Funcao:

A fungdo programada no par. 6-01 Fungéo Timeout do Live Zero sera ativada se o sinal de entrada,
nas entradas analdgicas, estiver abaixo de 50% do valor no grupo de parametros 6-1* a 6-6* "Ter-
minal xx Corrente/Tensdo Baixa", pelo periodo de tempo definido no par. 6-00 7imeout do Live
Zero.
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Guia de Programacdo do VLT® AQUA Drive M 2 Descricao do Parametro

2.8.3 6-1* Entrada Analdgica 1

Parametros para configurar o escalonamento e os limites da entrada analdgica 1 (terminal 53).

6-10 Terminal 53 Tensao Baixa

Range: Funcao:

0.07 V¥ [0.00 - par. 6-11 V] Insira o valor de tensdo baixa. Este valor do sinal da gradagdo da entrada analdgica deve corres-
ponder ao valor baixo de referéncia/feedback, programado no par. 6-14 Terminal 53 Ref./Feedb.

Valor Baixo.

6-11 Terminal 53 Tensao Alta

Range: Funcao:

10.00 V* [par. 6-10 - 10.00 V] Insira o valor de tensdo alta. Este valor do escalonamento da entrada analdgica deve corresponder
ao valor de referéncia /feedback alto, programado no par. 6-15 7erminal 53 Ref./Feedb. Valor Al-
to.

6-12 Terminal 53 Corrente Baixa

Range: Funcao:

4.00 mA*  [0.00 - par. 6-13 mA] Digite o valor de corrente baixa. Este sinal de referéncia deve corresponder ao valor baixo de re-

feréncia, programado no par. 6-14 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Baixo. O valor deve ser progra-
mado em >2 mA, a fim de ativar a Fungdo de Timeout do Tempo do Live Zero, no par. 6-01 Fungéo
Timeout do Live Zero.

6-13 Terminal 53 Corrente Alta
Range: Funcao:

20.00 mA*  [par. 6-12 - 20.00 mA] Insira o valor de corrente alta que corresponde ao referéncia/feedback alto, programado no
par. 6-15 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Alto.

6-14 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Baixo
Range: Funcdo:

0.000 N/A* [-999999.999 - 999999.999 N/A] Insira o valor de gradagdo da entrada analdgica que corresponda ao valor de baixa tensdo/baixa
corrente, programado no par. 6-10 7erminal 53 Tensdo Baixa e par. 6-12 Terminal 53 Corrente
Baixa.

6-15 Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Alto
Range: Funcao:

50.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Digite o valor de gradagdo da entrada analdgica que corresponda ao valor de tensao alta/corrente
A* alta, programado nos par. 6-11 Terminal 53 Tensdo Alta e par. 6-13 Terminal 53 Corrente Alta.

6-16 Terminal 53 Const. de Tempo do Filtro
Range: Funcao:

0.001 s* [0.001 - 10.000 s] Insira a constante de tempo. Esta € uma constante de tempo do filtro passa baixa digital de primeira
ordem, para eliminar o ruido elétrico no terminal 53. Um valor de constante de tempo alto melhora
0 amortecimento, porém, aumenta também o atraso através do filtro.
N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

6-17 Terminal 53 Live Zero
Option: Funcao:

Este parametro possibilita a desativagdo do monitoramento do Live Zero. Por ex., ser utilizado se

as saidas analdgicas forem usadas como parte de um sistema de E/S descentralizado (p.ex., quando
ndo fizer parte de nenhum conversor de freqiiéncia relacionado com as fungdes de controle, mas
fornecendo dados a um sistema de controle externo).

[0] Desativado
[1] * Ativado
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2 Descricdo do Parametro M Guia de Programagao do VLT® AQUA Drive

2.8.4 6-2* Entrada Analodgica 2

Parémetros para configurar o escalonamento e os limites da entrada analdgica 2 (terminal 54).

6-20 Terminal 54 Tensao Baixa
Range: Funcdo:

0.07 V¥ [0.00 - par. 6-21 V] Insira o valor de tensdo baixa. Este valor do sinal da gradagdo da entrada analégica deve corres-
ponder ao valor baixo de referéncia/feedback, programado no par. 6-24 7erminal 54 Ref./Feedb.
Valor Baixo.

6-21 Terminal 54 Tensao Alta
Range: Funcao:

10.00 V* [par. 6-20 - 10.00 V] Insira o valor de tensdo alta. Este valor do escalonamento da entrada analdgica deve corresponder
ao valor de referéncia /feedback alto, programado no par. 6-25 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Al-

6-22 Terminal 54 Corrente Baixa
Range: Funcao:

4.00 mA*  [0.00 - par. 6-23 mA] Digite o valor de corrente baixa. Este sinal de referéncia deve corresponder ao valor baixo de re-

feréncia, programado no par. 6-24 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Baixo. O valor deve ser progra-
mado em >2 mA, a fim de ativar a Fungdo de Timeout do Tempo do Live Zero, no par. 6-01 Fungéo
Timeout do Live Zero.

6-23 Terminal 54 Corrente Alta
Range: Funcao:

20.00 mA*  [par. 6-22 - 20.00 mA] Insira o valor de corrente alta que corresponde ao referéncia/feedback alto, programado no
par. 6-25 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Alto.

6-24 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Baixo
Range: Funcao:

0.000 N/A*  [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Digite o valor de escalonamento da entrada analdgica que corresponda ao valor de tensdo baixa/
corrente baixa programado no par. 6-20 7erminal 54 Tenséo Baixae par. 6-22 Terminal 54 Corrente
Baixa.

6-25 Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Alto

Range: Funcao:
100.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Digite o valor de gradacdo da entrada analdgica que corresponda ao valor de tensdo alta/corrente
A* alta, programado nos par. 6-21 Terminal 54 Tensdo Alta e par. 6-23 Terminal 54 Corrente Alta.

6-26 Terminal 54 Const. de Tempo do Filtro

Range: Funcao:

0.001 s* [0.001 - 10.000 s] Insira a constante de tempo. Esta € uma constante de tempo do filtro passa baixa digital de primeira
ordem, para eliminar o ruido elétrico no terminal 54. Um valor de constante de tempo alto melhora

0 amortecimento, porém, aumenta também o atraso através do filtro.
N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.
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Guia de Programacdo do VLT® AQUA Drive M 2 Descricao do Parametro

6-27 Terminal 54 Live Zero
Option: Funcao:

Este parametro possibilita a desativagdo do monitoramento do Live Zero. Por ex., ser utilizado se

as saidas analdgicas forem usadas como parte de um sistema de E/S descentralizado (p.ex., quando
ndo fizer parte de nenhum conversor de freqiiéncia relacionado com as fungdes de controle, mas
fornecendo dados a um sistema de controle externo).

[0] Desativado
[1] * Ativado

2.8.5 6-3* Entrada Analégica 3 MCB 101

Grupo de parametros para configurar a escala e os limites da entrada analdgica 3 (X30/11), posicionada no médulo do opcional MCB 101

6-30 Terminal X30/11 Tensao Baixa
Range: Funcao:

0.07 V* [0.00 - par. 6-31 V] Programa o valor do escalonamento da entrada analdgica para corresponder ao valor da referéncia/
feedback baixo (programado no par. 6-34 7erm. X30/11 Ref./Feedb. Valor Baixo).

6-31 Terminal X30/11 Tensdo Alta
Range: Funcao:

10.00 v* [par. 6-30 - 10.00 V] Programa o valor de escalonamento da entrada analdgica para corresponder ao valor da referéncia/
feedback alto (programado no par. 6-35 7erm. X30/11 Ref./Feedb. Valor Alto).

6-34 Term. X30/11 Ref./Feedb. Valor Baixo
Range: Funcdo:

0.000 N/A*  [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Programa o valor do escalonamento da entrada analdgica para corresponder ao valor da referéncia/
feedback baixo (programado no par. 6-30 Terminal X30/11 Tensdo Baixa).

6-35 Term. X30/11 Ref./Feedb. Valor Alto
Range: Funcao:

100.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Programa o valor do escalonamento da entrada analdgica para corresponder ao valor da tensdo alta
A* (programado no par. 6-31 Terminal X30/11 Tensdo Alta).

6-36 Term. X30/11 Constante Tempo do Filtro

Range: Funcao:

0.001 s* [0.001 - 10.000 s] Uma constante de tempo do filtro passa baixa digital de 1°. ordem, para eliminar o ruido elétrico no
terminal X30/11. O
par. 6-36 Term. X30/11 Constante Tempo do Filtrondo pode ser alterado enquanto o motor estiver
em funcionamento.

6-37 Term. X30/11 Live Zero

Option: Funcao:
Este parametro possibilita a desativagdo do monitoramento do Live Zero. Por ex., ser utilizado se
as saidas analdgicas forem usadas como parte de um sistema de E/S descentralizado (p.ex., quando
ndo fizer parte de nenhum conversor de freqiiéncia relacionado com as fungdes de controle, mas
fornecendo dados a um sistema de controle externo).

[0] * Desativado
[1] Ativado
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2.8.6 6-4* Entrada Analdgica 4 MCB 101

Grupo de parametros para configurar a escala e os limites da entrada analdgica 4 (X30/12), posicionada no mddulo do opcional MCB 101.

6-40 Terminal X30/12 Tensao Baixa
Range: Funcao:

0.07 v* [0.00 - par. 6-41 V] Programa o valor do escalonamento da entrada analdgica para corresponder ao valor da referéncia/
feedback baixo programado no par. 6-44 Term. X30/12 Ref./Feedb. Valor Baixo.

6-41 Terminal X30/12 Tensao Alta

Range: Funcao:
10.00 V* [par. 6-40 - 10.00 V] Programa o valor do escalonamento da entrada analdgica para corresponder ao valor da referéncia/
feedback alto, programado no par. 6-45 7erm. X30/12 Ref./Feedb. Valor Alto.

6-44 Term. X30/12 Ref./Feedb. Valor Baixo
Range: Funcao:

0.000 N/A*  [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Programa o valor do escalonamento da entrada analdgica para corresponder ao valor da tensdo
baixa programado no par. 6-40 7erminal X30/12 Tenséo Baixa.

6-45 Term. X30/12 Ref./Feedb. Valor Alto
Range: Funcao:

100.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Programa o valor do escalonamento da entrada analdgica para corresponder ao valor da tensdo
A* alta, programado no par. 6-41 Terminal X30/12 Tensdo Alta.

6-46 Term. X30/12 Constante Tempo do Filtro
Range: Funcao:

0.001 s* [0.001 - 10.000 s] Uma constante de tempo do filtro passa baixa digital de 1°. ordem, para eliminar o ruido elétrico no
terminal X30/12. O
par. 6-46 Term. X30/12 Constante Tempo do Filtrondo pode ser alterado enquanto o motor estiver
em funcionamento.

6-47 Term. X30/12 Live Zero
Option: Funcao:

Este parametro possibilita a desativagdo do monitoramento do Live Zero. Por ex., ser utilizado se
as saidas analdgicas forem usadas como parte de um sistema de E/S descentralizado (p.ex., quando
ndo fizer parte de nenhum conversor de freqiiéncia relacionado com as fungdes de controle, mas
fornecendo dados a um sistema de controle externo).

[0] * Desativado

[1] Ativado
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2.8.7 6-5* Saida Analdgica 1

2 Descricao do Parametro

Parametros para configurar o escalonamento e os limites da entrada analdgica 1, ou seja, Terminal 42. Saidas analdgicas programaveis sdo saidas de

corrente: 0/4 — 20 mA. O terminal comum (terminal 39) é o mesmo terminal e estd no mesmo potencial elétrico das conexdes dos terminais comuns

analdgico e digital. A resolugdo na saida analdgica é de 12 bits.

6-50 Terminal 42 Saida

Option: Funcao:
Selecione a fungdo do Terminal 42 como uma saida de corrente analdgica. Uma corrente de motor
de 20 mA corresponde a Imax.

[0] * Fora de funcionament

[100] Freqliéncia de saida : 0 até 100 Hz, (0-20 mA)

[101] Referéncia : Referéncia Minima até Referéncia Maxima, (0-20 mA)

[102] Feedback : -200% até +200% do par. 20-14, (0-20 mA)

[103] Corrente do motor : 0 até Inversor, Max. Corrente (par. 16-37), (0-20 mA)

[104] Torque rel ao lim : 0 até Limite de Torque (par. 4-16), (0-20 mA)

[105] Torq rel ao nominal : 0 até Torque nominal do motor, (0-20 mA)

[106] Poténcia : 0 até Poténcia nominal do motor, (0-20 mA)

[107] Velocidade : 0 até Limite Superior de Velocidade do Motor (par. 4-13 e par. 4-14), (0-20 mA)

[113] Ext. Malha Fechada 1 : 0 -100%, (0-20 mA)

[114] Ext. Malha Fechada 2 1 0 - 100%, (0-20 mA)

[115] Ext. Malha Fechada 3 : 0 -100%, (0-20 mA)

[130] Freq. saida 4-20mA :0-100 Hz

[131] Referéncia 4-20mA : Referéncia Minima até Referéncia Maxima

[132] Feedback 4-20mA : -200% até +200% do par. 20-14

[133] Corr. motor 4-20mA : 0 até Inversor, Max. Corrente (par. 16-37 Corrente Max.do Inversor)

[134] % torg. lim 4-20 mA : 0 até Limite de Torque (par. 4-16)

[135] % torg.nom 4-20 mA : 0 até Torque nominal do motor

[136] Poténcia 4-20mA : 0 até Poténcia nominal do motor

[137] Velocidade 4-20mA : 0 até Limite Superior de Velocidade do Motor (par. 4-13 e par. 4-14)

[139] Ctrl bus 1 0 - 100%, (0-20 mA)

[140] Ctrl. bus 4-20 mA : 0 - 100%

[141] Ctrl bus t.o. : 0 -100%, (0-20 mA)

[142] Ctrl bus 4-20mA t.o. :0-100%

[143] Ext. Malha fechada 1 4-20 mA :0-100%

[144] Ext. Malha fechada 2 4-20 mA :0-100%

[145] Ext. Malha fechada 3 4-20 mA 1 0-100%

NOTA!

Os valores para configuragdo da Referéncia Minima sdo encontrados no par. 3-02 Referéncia Minima para malha aberta e no par. 20-13 Minimum
Reference/Feedb. para malha fechada - os valores para a referéncia maxima sdo encontrados no par. 3-03 Referéncia Maxima para malha aberta e no
par. 20-14 Maximum Reference/Feedb. para malha fechada.
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6-51 Terminal 42 Escala Minima de Saida

Range: Funcao:

6-52 Terminal 42 Escala Maxima de Saida
Range: Funcdo:
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EXEMPLO 1:
Valor da varidvel= FREQUENCIA DE SAIDA, faixa= 0-100 Hz
Faixa necessdria para a saida= 0-50 Hz

2 Descricdao do Parametro

E necessario o sinal de saida 0 ou 4 mA em 0 Hz (0% de faixa) - programado no par. 6-51 Terminal 42 Escala Minima de Saida para 0%

E necessario o sinal de saida de 20 mA em 50 Hz (50% da faixa) - programado no par. par. 6-52 Terminal 42 Escala Méxima de Saida para 50%

A -
20 mA )
00
<<
om
o
)
0/4 mA -

0% 50% 100%

A A
|
0Hz 50Hz 100Hz

EXEMPLO 2:
Varidvel= FEEDBACK, faixa= -200% até +200%
Faixa necessdria para a saida= 0-100%

E necessario sinal de saida de 0 ou 4 mA em 0% (50% da faixa) - programado no par. 6-51 Terminal 42 Escala Minima de Saida para 50%.

E necessario sinal de saida de 20 mA em 100% (75% da faixa) - programado no set par. 6-52 Terminal 42 Escala Méxima de Saida para 75%

A -
20 mA S
0
<<
om
o
M
0/4 mA >
0% 50% 75% 100%
| |
-200% 0% +100% +200%
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2 Descricdo do Parametro M Guia de Programagao do VLT® AQUA Drive

EXEMPLO 3:

Valor da varidvel= REFERENCIA, faixa= Ref min - Ref. max

Faixa necessaria para saida= Ref min (0%) - Ref Max (100%), 0-10 mA

E necessério sinal de saida de 0 ou 4 mA na Ref min - programado no par. 6-51 Terminal 42 Escala Minima de Saida para 0%

E necessario sinal de saida de10 mA na Ref max (100% da faixa) - programado par. 6-52 Terminal 42 Escala Maxima de Saida para 200%
(20 mA / 10 mA x 100%=200%).

A 2
20 mA 5
- - (X<)
-~
e 3
-~ - D
- - -
10 mA
0/4 mA -
0% 100% 200%
L
Min ref Max ref Max ref X 20/10

6-53 Terminal 42 Ctrl Saida Bus

Range: Funcao:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Mantém o nivel da Saida 42, se controlada pelo barramento.
6-54 Terminal 42 Predef. Timeout Saida

Range: Funcao:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Mantém o nivel predefinido da Saida 42.

No caso de um timeout do bus e se uma fungdo timeout for selecionada no par. 6-50 7erminal 42
Saida, a saida sera predefinida neste nivel.

2.8.8 6-6* Saida Analdgica 2 MCB 101

As saidas analdgicas sdo saidas de corrente: 0/4 -20 mA. O terminal comum (terminal X30/8) é o mesmo terminal e potencial elétrico para conexdo do
comum analdgico. A resolugdo na saida analdgica é de 12 bits.

6-60 Terminal X30/8 Saida

Option: Funcdo:

[0] * Fora de funcionament

[100] Freqliéncia de saida : 0 até 100 Hz, (0-20 mA)

[101] Referéncia : Referéncia Minima até Referéncia Maxima, (0-20 mA)

[102] Feedback : -200% até +200% do par. 20-14 Maximum Reference/Feedb., (0-20 mA)

[103] Corrente do motor : 0 até Inversor, Max. Corrente (par. 16-37 Corrente Max.do Inversor), (0-20 mA)

[104] Torque rel ao lim : 0 até Limite de torque (par. 4-16 Limite de Torque do Modo Motor), (0-20 mA)

[105] Torq rel ao nominal : 0 até Torque nominal do motor, (0-20 mA)

[106] Poténcia : 0 até Poténcia nominal do motor, (0-20 mA)

[107] Velocidade : 0 até o Limite Superior de Velocidade (par. 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM] e

par. 4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz]), (0-20 mA)

[113] Ext. Malha Fechada 1 : 0 -100%, (0-20 mA)
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[114]
[115]
[130]
[131]
[132]
[133]
[134]
[135]
[136]
[137]
[139]
[140]
[141]
[142]
[143]
[144]

[145]

Ext. Malha Fechada 2

Ext. Malha Fechada 3

Freq. saida 4-20mA
Referéncia 4-20mA

Feedback 4-20mA

Corr. motor 4-20mA

% torg. lim 4-20 mA

% torg.nom 4-20 mA
Poténcia 4-20mA

Velocidade 4-20mA

Ctrl bus

Ctrl. bus 4-20 mA

Ctrl bus t.o.

Ctrl bus 4-20mA t.o.

Ext. Malha fechada 1 4-20 mA
Ext. Malha fechada 2 4-20 mA

Ext. Malha fechada 3 4-20 mA

2 Descricdo do Parametro

: 0 - 100%, (0-20 mA)

1 0 - 100%, (0-20 mA)

:0-100 Hz

: Referéncia Minima até Referéncia Maxima

: -200% to +200% of par. 20-14 Maximum Reference/Feedb.

: 0 até Inversor, Max. Corrente (par. 16-37 Corrente Max.do Inversor)
: 0 até Limite de Torque (par. 4-16 Limite de Torque do Modo Motor)
: 0 até Torque nominal do motor

: 0 até Poténcia nominal do motor

: 0 - Limite Superior da Velocidade (4-13 e 4-14)

: 0 - 100%, (0-20 mA)

1 0 - 100%

: 0 - 100%, (0-20 mA)

1 0-100%

: 0 - 100%

1 0-100%

: 0 - 100%

6-61 Terminal X30/8 Escala min

Range:
0.00 %*

[0.00 - 200.00 %]

Funcao:

Gradua a saida minima do sinal analégico selecionado no terminal X30/8. Gradua o valor minimo,
como uma porcentagem do valor maximo do sinal, ou seja, deseja-se que 0 mA (ou 0 Hz) corres-
ponda a 25% do valor de saida maximo e, entdo, programa-se 25%. O valor nunca pode ser maior
que a programagao correspondente no par. 6-62 Terminal X30/8 Escala max., se este valor estiver
abaixo de 100%.

Este parametro esta ativo quando o médulo opcional MCB 101 estiver instalado no conversor de
frequiéncia.

6-62 Terminal X30/8 Escala max.

Range:
100.00 %*

[0.00 - 200.00 %]

Funcdo:

Gradua a saida maxima do sinal analdgico, selecionado no terminal X30/8. Gradue o valor no ma-
ximo valor desejado da saida do sinal de corrente. Gradue a saida para fornecer uma corrente menor
que 20 mA, de fundo de escala, ou 20 mA em uma saida abaixo de 100% do valor maximo do sinal.
Se 20 mA for a corrente de saida desejada, em um valor entre 0 - 100% da saida de fundo de escala,
programe o valor porcentual no parametro, ou seja, 50% = 20 mA. Se um nivel de corrente, entre
4 e 20 mA, for desejado em saida maxima (100%), calcule o valor porcentual da seguinte maneira:

20 mA | corrente maxima desejada x 100 %

20 mA

ie. 10 mA: T0 mA

x 100% =200 %

6-63 Terminal X30/8 Ctrl Saida Bus

Range:
0.00 %*

[0.00 - 100.00 %]

Funcdo:

Contém a frequiéncia a aplicar ao terminal de saida, quando ele estiver configurado como [Contro-
lado pelo Bus].
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6-64 Terminal X30/8 Predef. Timeout Saida

Range: Funcao:
0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Contém a freqiiéncia a aplicar ao terminal de saida, quando ele estiver configurado como [Timeout
Controlado pelo Bus].

2.9 Main Menu (Menu Principal) - Comunicacao e Opcionais - Grupo 8

2.9.1 8-** Com. e Opcionais

Grupo de parametros para configurar as comunicagdes e opcionais.

2.9.2 8-0* Programac Gerais

Programag0es gerais para comunicagdes e opcionais:

8-01 Tipo de Controle
Option: Funcao:

A configuragdo neste parametro prevalece sobre as dos par. 8-50 Selecdo de Parada por Inércia a
par. 8-56 Selecdo da Referéncia Pré-definida.

[0] * Digital e Control Wrd Controle utilizando a entrada digital e a control word.
[1] Somente Digital Controle utilizando somente as entradas digitais.
[2] SomenteControlWord Controle utilizando somente a control word.

8-02 Origem da Control Word

Option: Funcao:
Selecione a origem da control word: uma das duas interfaces seriais ou um dos quatro opcionais
instalados. Durante a energizagdo inicial, o conversor de freqiiéncia programa automaticamente
este parametro para Opcional A[3], se ele detectar um opcional de fieldbus valido, instalado no slot
A. Se o opcional for removido, o conversor de freqiiéncia detecta uma alteragdo na configuragdo,
reprograma o par. 8-02 com a configuragdo padrdo Porta RS485, e, em seguida, desarma. Se um
opcional for instalado apés a energizagdo inicial, a configuragdo do par. 8-02 ndo ird alterar, porém,
o conversor de freqiiéncia desarmara e exibira: Alarme 67 Mudanga de Opcional.
N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

[0] Nenhum
[1] Porta FC
[2] USB do FC
[3] Opcional A
[4] Opcional B
[5] Opcional CO
[6] Opcional C1
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8-03 Tempo de Timeout de Controle

Range:
60.0 s*

Funcdo:

[1.0 - 18000.0 s] Insira o tempo maximo esperado entre a recepgao de dois telegramas consecutivos. Se este tempo
for excedido, € indicativo de que a comunicagdo serial foi interrompida. A fungdo selecionada no
par. 8-04 Fungdo Timeout de Controle Fungdo Timeout de Controle sera entdo executada.

No LonWorks as seguintes variaveis acionardo o parametro do Tempo da Control Word:

nviStartStop
nviReset Fault
nviControlWord
nviDrvSpeedStpt
nviRefPcnt

nviRefHz

8-04 Funcao Timeout de Controle

Option:

[or*
[1]
[2]
[3]
(4]
[5]
[7]
[8]
(9]
[10]
[20]

Funcdo:
Selecione a fungdo do timeout. A fungdo de timeout é ativada quando a atualizagdo da control word
falhar, durante o intervalo de tempo especificado no par. 8-03 7empo de Timeout de Controle. A
opgao [20] aparece somente depois de configurar o protocolo N2.

Off (Desligado)

Congelar saida

Parada

Jogging

Velocidade méxima

Parada e desarme

Selecionar setup 1

Selecionar setup 2

Selecionar setup 3

Selecionar setup 4

Liberagdo da substituicdo de N2

A fungdo de timeout do LonWorks também ¢é ativada quando a atualizagdo do SNVT seguinte falhar, durante o intervalo de tempo especificado no

par. 8-03 7empo de Timeout de Controle.

nviStartStop nviDrvSpeedStpt
nviReset Fault nviRefPcnt
nviControlWord nviRefHz

8-05 Funcao Final do Timeout

Option:

[0]

(11 *

Funcdo:

Selecione a agdo apds receber uma control word valida, depois de um timeout. Este parametro esta
ativo somente quando o par. 8-04 Fungdo Timeout de Controle estiver programado para [Setup
1-4].

Reter set-up Retém o setup selecionado no par. 8-04 Fungdo Timeout de Controle e exibe uma adverténcia, até
que o par. 8-06 Reset do Timeout de Controle alterne. Em seguida, o conversor de freqiiéncia
restabelece o seu setup original.

Retomar set-up Restabelece o setup que estava ativo antes do timeout.
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8-06 Reset do Timeout de Controle

Option:
[0] * Nao reinicializar
[1] Reinicializar

Funcdo:

Este parametro esta ativo somente quando Reter setup [0] foi selecionado no par. 8-05 Fungdo
Final do Timeout.

Mantém o setup especificado no par. 8-04 Fungdo Timeout de Controle, [Selecionar setup 1-4],
imediatamente ap6s um timeout de controle.

Retorna o conversor de freqgiiéncia ao setup original, imediatamente ap6s um timeout da control
word. Quando o valor é programado para Reinicializar [1], o conversor de freqiiéncia executa o
reset e, em seguida, reverte imediatamente para a configuragdo N&o reinicializar [0].

8-07 Trigger de Diagnostico

Option:

[0] * Inativo

[1] Disparar em alarmes
[2] Disp alarm/advertnc

Funcao:

Este parametro ndo tem nenhuma fungdo para o LonWorks.

2.9.3 8-1* Configuragoes da Ctrl Word

Parametros para configurar o perfil da control word dos opcionais.

8-10 Perfil de Controle

Option:

[0] * Perfil do FC

[1] Perfil do PROFIdrive
[5] ODVA

[7] CANopen DSP 402

Funcdo:

Selecione a interpretagdo da control word e status word que corresponda ao fieldbus instalado.
Somente as selegdes validas para o fieldbus instalado no slot A serdo visiveis no display do LCP.

8-13 Status Word STW Configuravel

Option:
[0] Sem fungdo
[1] * Perfil Padrdo
[2] Somente Alarme 68
[3] Desarme excl Alarme 68
[16] Status T37 DI
94

Funcdo:

Este parametro ativa a configuragdo dos bits 12 — 15, na status word.

A fungdo do bit corresponde a do padrao de perfil selecionado no par. 8-10 Perfil de Controle.
Programado somente no caso de um Alarme 68.
Programado no caso de um desarme, exceto se o desarme for executado por um Alarme 68.

O bit indica o status do terminal 37.
“0” indica que T37 esta baixo (parada segura)
“1” indica que T37 esta alto (normal)
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2.9.4 8-3* Configuracoes de porta de comunicacdo do FC

Pardmetros para configurar a Porta do FC.

8-30 Protocolo
Option: Funcao:

Selegdo do protocolo para a Porta (RS-485) do FC (padrao) integrado no cartdo de controle.

[0] * FC Comunicagdo de acordo com o Protocolo FC, conforme descrito em Instalagdo e Setup do RS-485.

[1] FC MC Igual ao FC[0], porém, para ser utilizado ao fazer o download do Software para o conversor de
frequiéncia ou fazer o upload de arquivo dll (abrangendo informag0es relativas aos parametros dis-
poniveis no conversor de freqiiéncia e suas interdependéncias) para o Motion Control Tool MCT10
(Ferramenta de Controle de Movimento MCT10).

[2] Modbus RTU Comunicagdo de acordo com o protocolo do Modbus RTU.
[9] Opcional do FC

8-31 Enderego
Range: Funcao:

1. N/A* [1.-126. N/A] Insira o enderego para a porta do FC (padrdo).
Intervalo valido: 1 até 126.

8-32 Baud Rate
Option: Funcao:

A selegdo do baud rate depende da Selegdo do protocolo, no par. 8-30 Protocolo.

[0] 2400 Baud
[1] 4800 Baud
[2] * 9600 Baud
[31 19200 Baud
4] 38400 Baud
[5] 57600 Baud
[6] 76800 Baud
[7] 115200 Baud

O padrdo refere-se ao protocolo do FC.

8-33 Bits de Paridade / Parada
Option: Funcao:

Bits de Paridade e Parada do protocolo par. 8-30 Protocolo usando a Porta do FC. Para alguns
protocolos, nem todas as opgoes serdo visiveis. O padrdo depende do protocolo selecionado.

[0] * Paridade Par, 1 Bit de Parada
[1] Paridade Impar, 1 Bit de Parada
[2] Paridade Par, 1 Bit de Parada
[3] Sem Paridade, 2 Bits de Parada

8-35 Atraso Minimo de Resposta
Range: Funcao:

10. ms* [5. - 10000. ms] Especificar o tempo de atraso minimo entre o recebimento de uma solicitagdo e a transmissdo de
uma resposta. E o tempo utilizado para contornar os atrasos de retorno do modem.

8-36 Atraso Max de Resposta
Range: Funcao:

10001. ms* [11.-10001. ms] Especificar um tempo de atraso maximo permitido entre a transmissdo de uma solicitagdo e o re-
cebimento da resposta. Exceder este atraso causara um timeout da control word.
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8-37 Atraso Max Inter-Caractere

Range: Funcao:

25.00 ms*  [0.00 - 35.00 ms] Especifique 0 maximo intervalo de tempo permitido entre a recepgéo de dois bytes. Este parametro
ativa o timeout, se a transmissdo for interrompida.

8-40 Selegdo do telegrama

Option: Funcao:

Permite o uso de telegramas liviemente configuraveis ou telegramas padrao para a porta do FC.

[1] * Telegrama padrdo 1
[101] PPO 1

[102] PPO 2

[103] PPO 3

[104] PPO 4

[105] PPO 5

[106] PPO 6

[107] PPO 7

[108] PPO 8

[200] Telegrama personaliz. 1

2.9.5 8-5* Digital/Bus

Pardmetros para configurar a fusdo da control word do Digital/Bus.
8-50 Selegdo de Parada por Inércia
Option: Funcao:

Selecione o controle da fungdo de parada por inércia, por meio dos terminais (entrada digital) e/ou
pelo barramento.

[0] Entrada digital Ativa 0 comando de Partida através de uma entrada digital.

[1] Bus Ativa o comando Partida, se este for transmitido através da porta de comunicagéo serial ou do
opcional de fieldbus.

[2] Ldgica E Ativa o comando Partida, através do fieldbus/porta de comunicacdo serial, E adicionalmente através
de uma das entradas digitais.

[3] * Ldgica OU Ativa o comando de Partida, através do fieldbus/porta de comunicagdo serial, OU através de uma
das entradas digitais.

NOTA!
Este parametro esta ativo somente quando o par. 8-01 7ipo de Controle estiver programado para [0] Digital e control word.
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8-52 Selecao de Frenagem CC

Option: Funcao:

Selecione o controle do freio CC por meio dos terminais (entrada digital) e/ou pelo fieldbus.
[0] Entrada digital Ativa o comando de Partida através de uma entrada digital.

[1] Bus Ativa o comando Partida, se este for transmitido através da porta de comunicagdo serial ou do

opcional de fieldbus.

[2] Logica E Ativa o comando Partida, através do fieldbus/porta de comunicagdo serial, E adicionalmente através
de uma das entradas digitais.

[3] * Ldgica OU Ativa o comando de Partida, através do do fieldbus/porta de comunicagdo serial, OU através de uma
das entradas digitais.

NOTA!
Este parametro esta ativo somente quando o par. 8-01 7ipo de Controle estiver programado para [0] Digital e control word.

8-53 Selecao da Partida

Option: Funcao:
Selecione o controle da fungdo partida do conversor de freqliéncia, através dos terminais (entrada
digital) e/ou através do fieldbus.

[0] Entrada digital Ativa o comando de Partida através de uma entrada digital.

[1] Bus Ativa o comando Partida, se este for transmitido através da porta de comunicagdo serial ou do
sopcional de fieldbus.

[2] Ldgica E Ativa o comando Partida, através do fieldbus/porta de comunicagdo serial, E adicionalmente através
de uma das entradas digitais.

[3] * Ldgica OU Ativa o comando de Partida, através do fieldbus/porta de comunicagdo serial, OU através de uma
das entradas digitais.

NOTA!
Este parametro esta ativo somente quando o par. 8-01 7ipo de Controle estiver programado para [0] Digital e control word.

8-54 Selecao da Reversao
Option: Funcao:

Selecione o controle da fungdo da reversdo do conversor de freqiiéncia, através dos terminais (en-
trada digital) e/ou através do fieldbus.

[0] * Entrada digital Ativa o Comando de reversdo através de uma entrada digital.
[1] Bus Ativa o Comando reversdo, através da porta de comunicagdo serial ou do opcional de fieldbus.
[2] Logica E Ativa 0 comando Reversdo, através do fieldbus/porta de comunicagdo serial, E adicionalmente por

meio de uma das entradas digitais.

[3] Ldgica OU Ativa o comando Reversdo, através do fieldbus/porta de comunicagdo serial, OU através de uma
das entradas digitais.

NOTA!
Este parametro esta ativo somente quando o par. 8-01 7ipo de Controle estiver programado para [0] Digital e control word.
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8-55 Selecdo do Set-up

Option: Funcao:
Selecione o controle da selegdo do setup do conversor de freqiiéncia , através dos terminais (entrada
digital) e/ou pelo fieldbus.

[0] Entrada digital Ativa a selegdo do setup através de uma entrada digital.
[1] Bus Ativa a selegdo do setup através da porta de comunicagdo serial ou do opcional do fieldbus.
[2] Ldgica E Ativa a selegdo do setup, através do fieldbus/porta de comunicagdo serial, E adicionalmente através

de uma das entradas digitais.

[3] * Ldgica OU Ativa a selecdo do setup, através do fieldbus/porta de comunicagdo serial, OU através de uma das
entradas digitais.

NOTA!
Este parametro esta ativo somente quando o par. 8-01 7ipo de Controle estiver programado para [0] Digital e control word.

8-56 Selecdo da Referéncia Pré-definida
Option: Funcao:

Escolha o controle da selegdo da Referéncia Predefinida do conversor de fregiiéncia, através dos

terminais (entrada digital) e/ou através do fieldbus.
[0] Entrada digital Ativa a selegdo da Referéncia Predefinida por meio de uma entrada digital.

[1] Bus Ativa a selegdo da Referéncia Predefinida, através da porta de comunicagdo serial ou do opcional
do opcional de fieldbus.

[2] Ldgica E Ativa a selegdo da Referéncia Predefinida, através do fieldbus/porta de comunicagdo serial, E adi-
cionalmente através de uma das entradas digitais.

[3] * Ldgica OU Ativa a escolha da Referéncia Predefinida, através do fieldbus/porta de comunicagdo serial, OU
através de uma das entradas digitais.

NOTA!
Este parametro esta ativo somente quando o par. 8-01 7ipo de Controle estiver programado para [0] Digital e control word.

2.9.6 8-8* Diagnosticos da Porta do FC

Estes parametros sdo utilizados para monitorar a Comunicagdo de bus via Porta do FC.

8-80 Contagem de Mensagens do Bus

Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Este parametro exibe o nimero de telegramas validos detectados no bus.

8-81 Contagem de Erros do Bus
Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Este parametro exibe o nimero de telegramas com falhas (p.ex., falha de CRC), detectado no bus.

8-82 Contagem de Mensagens do Escravo
Range: Funcdo:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Este parametro exibe o nimero de telegramas validos enderecados ao escravo, que vieram do
conversor de freqliéncia.
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8-83 Contagem de Erros do Escravo

Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Este parametro exibe o niimero de telegramas com erros, que ndo puderam ser executados pelo
conversor de fregliéncia.

2.9.7 8-9* Bus Jog

Parametros para configurar o Bus Jog.

8-90 Velocidade de Jog 1 via Bus
Range: Funcao:

100 RPM* [0 - par. 4-13 RPM] Inserir a velocidade de jog. Esta é uma velocidade de jog fixa ativada através da porta serial ou do
opcional do fieldbus.

8-91 Velocidade de Jog 2 via Bus

Range: Funcao:
200 RPM* [0 - par. 4-13 RPM] Inserir a velocidade de jog. Esta é uma velocidade de jog fixa ativada através da porta serial ou do
opcional do fieldbus.

8-94 Feedb. do Bus 1
Range: Funcao:

0 N/A* [-200 - 200 N/A] Grave um feedback para este parametro através de uma porta de comunicagdo serial ou do opcional
de fieldbus. Este parametro deve ser selecionado no par. 20-00 Fonte de Feedback 1,
par. 20-03 Fonte de Feedback 2 ou par. 20-06 Fonte de Feedback 3 como uma fonte de feedback.

8-95 Feedb. do Bus 2

Range: Funcao:

0 N/A* [-200 - 200 N/A] Consulte também o par. 8-94 Feedb. do Bus 1 para obter mais detalhes.
8-96 Feedb. do Bus 3

Range: Funcdo:

0 N/A* [-200 - 200 N/A] Consulte também o par. 8-94 Feedb. do Bus 1 para obter mais detalhes.
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2.10 Main Menu (Menu Principal) - Profibus - Grupo 9

2.10.1 9-** Profibus

Grupo de parametros para todos os parametros especificos do Profibus. Disponivel somente se o opcional de Profibus estiver instalado.

9-15 Configuracao de Gravar do PCD

Matriz [10]
Option:

[01*
[302]
[303]
[341]
[342]

[351]
[352]

[380]
[381]
[411]

[413]

[416]
[417]
[590]
[593]
[595]
[597]

[653]
[663]
[890]
[891]
[894]
[895]
[896]
[1680]
[1682]
[2013]
[2014]
[2643]
[2653]
[2663]

100

Nenhum

Referéncia Minima

Referéncia Maxima

Tempo de Aceleragao da Rampa 1

Tempo de Desaceleragdo da Rampa
1

Tempo de Aceleragdo da Rampa 2

Tempo de Desaceleragdo da Rampa
2

Tempo de Rampa do Jog
Tempo de Rampa da Parada Rapida

Lim. Inferior da Veloc. do Motor
[RPM]

Lim. Superior da Veloc. do Motor
[RPM]

Limite de Torque do Modo Motor
Limite de Torque do Modo Gerador
Controle Bus Digital & Relé

Saida de Pulso #27 Ctrl. Bus

Saida de Pulso #29 Ctrl Bus

Saida de Pulso #X30/6 Controle de
Bus

Terminal 42 Ctrl Saida Bus
Terminal X30/8 Ctrl Saida Bus
Velocidade de Jog 1 via Bus
Velocidade de Jog 2 via Bus
Feedb. do Bus 1

Feedb. do Bus 2

Feedb. do Bus 3

CTW 1 do Fieldbus

REF 1 do Fieldbus

Terminal X42/7 Ctrl Saida Bus
Terminal X42/9 Ctrl Saida Bus
Terminal X42/11 Ctrl Saida Bus

Funcao:

Selecione os parametros a serem atribuidos ao PCD 3 até 10 telegramas. A quantidade de PCDs
disponiveis depende do tipo de telegrama. Os valores nos PCDs de 3 até 10 serdo entdo gravados
nos parametros selecionados, como valores de dados. Alternativamente, pode-se especificar um
telegrama de Profibus no par. 9-22 Selegdo de Telegrama.
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9-16 Configuracao de Leitura do PCD
Matriz [10]
Option: Funcao:

[0] * Nenhum

[895] Feedb. do Bus 2

[1500] Horas de funcionamento

[1502]  Medidor de kWh

[1601] Referéncia [Unidade]

[1603] Status Word

[1609] Leit.Personalz.

[1611] Poténcia [hp]

[1613] Freqiiéncia

[1615] Frequiéncia [%]

[1617] Velocidade [RPM]

[1622] Torque [%]

[1627]

[1632] Energia de Frenagem /s

[1634] Temp. do Dissipador de Calor

[1638] Estado do SLC

[1650] Referéncia Externa

[1653] Referéncia do DigiPot

[1655] Feedback 2 [Unidade]

[1660] Entrada Digital
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[1662] Entrada Analdgica 53

[1664] Entrada Analdgica 54

[1666] Saida Digital [bin]

[1668] Entr Pulso #33 [Hz]

[1670] Saida de Pulso #29 [Hz]

[1672] Contador A

[1675] Entr. Anal. X30/11

[1677] Saida Anal. X30/8 [mA]

[1685] CTW 1 da Porta Serial

[1691] Alarm word 2

[1693] Warning word 2

[1695]  Ext. Status Word 2

[1830] Entr.analdg.X42/1

[1832] Entr.analég.X42/5

[1834] Saida Anal X42/9 [V]

[1850]

9-18 Endereco do NO
Range: Funcao:
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9-22 Selegao de Telegrama

Option: Funcao:
Selecione uma configuragdo de telegrama de Profibus padrdo para o conversor de freqiiéncia, como
uma alternativa para utilizar os telegramas livremente configuraveis nos par. 9-15 Configuragdo de
Gravar do PCD e par. 9-16 Configuracdo de Leitura do PCD.

[1] Telegrama padrédo 1
[101] PPO 1
[102] PPO 2
[103] PPO 3
[104] PPO 4
[105] PPO 5
[106] PPO 6
[107] PPO 7

[108] * PPO 8

[200] Telegrama personaliz. 1

9-23 Parametros para Sinais

Matriz [1000]
Option: Funcao:

Este parametro contém uma lista de sinais disponiveis que podem ser selecionados nos
par. 9-15 Configuracéo de Gravar do PCD e par. 9-16 Configuracdo de Leitura do PCD.

[o] * Nenhum

[302] Referéncia Minima

[303] Referéncia Maxima

[341] Tempo de Aceleragdo da Rampa 1

[342] Tempo de Desaceleragdo da Rampa
1

[351] Tempo de Aceleragdo da Rampa 2

[352] Tempo de Desaceleragdao da Rampa
2

[380] Tempo de Rampa do Jog

[381] Tempo de Rampa da Parada Rapida

[411] Lim. Inferior da Veloc. do Motor
[RPM]

[413] Lim. Superior da Veloc. do Motor
[RPM]

[416] Limite de Torque do Modo Motor

[417] Limite de Torque do Modo Gerador

[590] Controle Bus Digital & Relé

[593] Saida de Pulso #27 Ctrl. Bus

[595] Saida de Pulso #29 Ctrl Bus

[597] Saida de Pulso #X30/6 Controle de
Bus

[653] Terminal 42 Ctrl Saida Bus
[663] Terminal X30/8 Ctrl Saida Bus

[890] Velocidade de Jog 1 via Bus
[891] Velocidade de Jog 2 via Bus
[894] Feedb. do Bus 1
[895] Feedb. do Bus 2
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[1500] Horas de funcionamento

[1502] Medidor de kWh

[1601] Referéncia [Unidade]

[1603] Status Word

[1609] Leit.Personalz.

[1611] Poténcia [hp]

[1613] Frequiéncia

[1615] Frequéncia [%]

[1617] Velocidade [RPM]

[1622] Torque [%]

[1627]

[1632] Energia de Frenagem /s

[1634] Temp. do Dissipador de Calor

[1638] Estado do SLC

[1650] Referéncia Externa

[1653] Referéncia do DigiPot

[1655] Feedback 2 [Unidade]

[1660] Entrada Digital

[1662] Entrada Analdgica 53

[1664] Entrada Analdgica 54

[1666] Saida Digital [bin]

[1668] Entr Pulso #33 [Hz]

[1670] Saida de Pulso #29 [Hz]
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[1672]
[1673]
[1675]
[1676]
[1677]
[1680]
[1682]
[1684]

[1685]
[1690]
[1691]
[1692]
[1693]
[1694]
[1695]
[1696]
[1830]
[1831]
[1832]
[1833]
[1834]
[1835]
[1850]
[2013]
[2014]
[2643]
[2653]
[2663]

Contador A

Contador B

Entr. Anal. X30/11
Entr. Anal. X30/12
Saida Anal. X30/8 [mA]
CTW 1 do Fieldbus
REF 1 do Fieldbus
StatusWord do Opcional d Comuni-
cagdo

CTW 1 da Porta Serial
Alarm Word

Alarm word 2

Warning Word
Warning word 2
Status Word Estendida
Ext. Status Word 2
Word de Manutencdo
Entr.analdg.X42/1
Entr.Anal6g.X42/3
Entr.analdg.X42/5
Saida Anal X42/7 [V]
Saida Anal X42/9 [V]
Saida Anal X42/11 [V]

Terminal X42/7 Ctrl Saida Bus
Terminal X42/9 Ctrl Saida Bus
Terminal X42/11 Ctrl Saida Bus

2 Descricdo do Parametro

9-27 Edicdo do Parametro

Option:

[0]
(11>

Desativado

Ativado

9-28 Controle de Processo

Funcao:

Pode-se editar parametros através do Profibus, da Interface RS485 padr&o ou do LCP.
Desativa a edigao pelo Profibus.

Ativa a edigdo pelo Profibus.

Option:

(0]

[ *

Inativo

Ativar mestreCiclico

MG.20.04.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss

Funcao:

O controle do processo (configuragdo da Control Word, referéncia de velocidade e dados do pro-
cesso) € possivel através do Profibus ou do fieldbus padr&o, porém, ndo de ambos simultaneamente.
O controle local é sempre possivel por meio do LCP. O controle via controle de processo é possivel
ou pelos terminais ou pelo fieldbus, dependendo das programagdes dos par. 8-50 Selecéo de Parada
por Inércia a par. 8-56 Selecdo da Referéncia Pré-definida.

Desativa o controle de processo por intermédio do Profibus, e ativa este controle de processo por
meio do fieldbus padrdo ou da classe 2 do Profibus Mestre.

Ativa o controle de processo por intermédio do Profibus Classe Mestre 1 e o desativa por meio do
fieldbus ou do Profibus Classe Mestre 2.
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9-53 Warning Word do Profibus

Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Este parametro exibe adverténcias de comunicagdo do Profibus. Consulte as Instrucbes Operacio-
nais do Profibus para descrigdo detalhada.

Somente leitura

Bit: Significado:

0 Conexdo com o mestre DP ndo esta ok

1 N&o utilizado

2 FDLNDL (Fieldbus Camada da ligagdo dos Dados) n&o esta ok
3 Recebido comando de limpar dados

4 Valor real ndo estd atualizado

5 Pesquisa da Baudrate

6 0O PROFIBUS ASIC ndo esta transmitindo
7 Inicializacdo do PROFIBUS ndo esta ok

8 Conversor de freqliéncia esta desarmado
9 Erro interno de CAN

10 Os dados de configuragao do PLC estdo errados
11 ID errado enviado pelo PLC

12 Ocorreu erro interno

13 Nao configurado

14 Timeout ativo

15 Adverténcia 34 ativa
9-63 Baud Rate Real
Option: Funcao:

Este parametro exibe a baud rate real do Profibus. O Profibus Mestre estabelece a baud rate auto-
maticamente.

[0] 9,6 kbit/s
[1] 19,2 kbit/s
[2] 93,75 kbit/s
[3] 187,5 kbit/s
[4] 500 kbit/s
[6] 1500 kbit/s
(71 3000 kbit/s
[8] 6000 kbit/s
[9] 12000 kbit/s
[10] 31,25 kbit/s
[11] 45,45 kbit/s

[255] * BaudRate i encontrad

9-65 Numero do Perfil

Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Este parametro contém a identificagdo do perfil. O byte 1 contém o nimero do perfil e o byte 2, o
numero da versdo do perfil.

NOTA!
Este parametro ndo € visivel por meio do LCP.
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9-70 Set-up da Programacao
Option: Funcao:
Selecionar o setup a ser editado.

[0] Setup de fabrica Utiliza os dados padrdo. Esta opgdo pode ser utilizada como fonte de dados, caso se deseje retornar
0s outros setups a um estado conhecido.

[1] Set-up 1 Edita o Setup 1.
[2] Set-up 2 Edita o Setup 2.
[3] Set-up 3 Edita o Setup 3.
[4] Set-up 4 Edita o Setup 4.
[9] * Ativar Set-up Segue o setup ativo, selecionado no par. 0-10 Setup Ativo.

Este parametro é exclusivo do LCP e fieldbuses. Consulte também a par. 0-11 Set-up da Programagéo.

9-71 Vr Dados Salvos Profibus
Option: Funcao:

Os valores de parametro, alterados por intermédio do Profibus, ndo sdo gravados automaticamente
na memoria ndo volatil. Utilize este parametro para ativar uma fungdo que grave os valores de
parametros na EEPROM, de modo que os valores alterados serdo mantidos ao desligar a unidade.

[o] * Off (Desligado) Desativa a fungdo de armazenagem néo volatil.

[1] Gravar todos set-ups Grava todos os valores de parametro, de todos os setups, na memaria ndo volatil. A selegdo retorna
a Off (Desligado) [0] quando todos os valores dos parametros forem gravados.

[2] Gravar todos set-ups Grava todos os valores de parametro, de todos os setups, na memdria ndo volatil. A selecdo retorna
a Off (Desligado) [0] quando todos os valores dos parametros forem gravados.

9-72 ProfibusDriveReset

Option: Funcao:

[0] * Nenhuma agdo

[1] Reset na energizagdo Reinicializa o conversor de freqiiéncia na energizagdo, relativamente ao ciclo de energizagdo.

[3] Reset opcionl d comn Reinicializa somente o opcional do Profibus, o que é Util apos a alteracdo de determinadas confi-

guragdes no grupo de parametros 9-**, p.ex. par. 9-18 Endereco do Ne.
Quando reinicializado, o conversor de freqliéncia desaparece do fieldbus, o que pode causar um
erro de comunicagdo do mestre.

9-80 Parametros Definidos (1)

Matriz [116]

Sem LCP acesso

Somente leitura

Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 9999 N/A] Este parametro exibe uma lista de todos os pardametros definidos do conversor de freqtiéncia, dis-
poniveis para o Profibus.

9-81 Parametros Definidos (2)

Matriz [116]

Sem LCP acesso

Somente leitura

Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 9999 N/A] Este parametro exibe uma lista de todos os parametros definidos do conversor de freqtiéncia, dis-
poniveis para o Profibus.
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9-82 Parametros Definidos (3)

Matriz [116]
Sem LCP acesso

Somente leitura
Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 9999 N/A] Este parametro exibe uma lista de todos os parametros definidos do conversor de freqiiéncia, dis-
poniveis para o Profibus.

9-83 Parametros Definidos (4)

Matriz [116]
Sem LCP acesso

Somente leitura
Range: Funcdo:

0 N/A* [0 - 9999 N/A] Este parametro exibe uma lista de todos os parametros definidos do conversor de freqtiéncia, dis-
poniveis para o Profibus.

9-90 Parametros Alterados (1)

Matriz [116]
Sem LCP acesso

Somente leitura
Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 9999 N/A] Este parametro exibe uma lista de todos os parametros do conversor de freqtiéncia que diferem da
configuragdo padrao.

9-91 Parametros Alterados (2)

Matriz [116]
Sem LCP acesso

Somente leitura
Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 9999 N/A] Este parametro exibe uma lista de todos os pardmetros do conversor de freqiiéncia que diferem da
configuragdo padrao.

9-92 Parametros Alterados (3)

Matriz [116]
Sem LCP acesso

Somente leitura
Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 9999 N/A] Este parametro exibe uma lista de todos os parametros do conversor de freqiiéncia que diferem da
configuragdo padrdo.

9-94 Param alterados (5)

Matriz [116]
Sem Enderego de LCP
Somente leitura

Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 9999 N/A] Este parametro exibe uma lista de todos os pardmetros do conversor de freqiiéncia que diferem da
configuragdo padrao.
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2.11 Main Menu (Menu Principal) - Fieldbus CAN - Grupo 10
2.11.1 10-** DeviceNet e CAN Fieldbus

Grupo de parametros dos parametros do DeviceNet CAN, do fieldbus.

2.11.2 10-0* Programag Comuns

Grupo de parametros para configurar as configuragdes comuns dos opcionais fieldbus CAN.

10-00 Protocolo CAN
Option: Funcao:

[1] * DeviceNet Confira o protocolo da CAN ativa.

NOTA!
As opgOes dependem do opcional instalado

10-01 Selecao de Baud Rate

Option: Funcao:
Selecione a velocidade de transmissdo do fieldbus. A selegdo deve corresponder a velocidade de
transmissdo do mestre e dos outros nos do fieldbus.

[16] 10 Kbps

[17] 20 Kbps

[18] 50 Kbps

[19] 100 Kbps

[20] * 125 Kbps

[21] 250 Kbps

[22] 500 Kbps

[23] 800 Kbps

[24] 1000 Kbps

Range: Funcao:
63. N/A* [0 - 63. N/A] Selecdo do endereco das estages. Cada estacdo, conectada a mesma rede DeviceNet, deve ter um

enderego sem ambiguidade.

10-05 Leitura do Contador de Erros d Transm
Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 255 N/A] Exibir o nimero de erros de transmissdo de CAN, desde a Ultima energizagao.

10-06 Leitura do Contador de Erros d Recepg
Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 255 N/A] Exibir o nimero de erros de recepgdo do controle do CAN, desde a Ultima energizagao.

10-07 Leitura do Contador de Bus off
Range: Funcdo:
0 N/A* [0 - 255 N/A] Exibir o nimero de eventos de Bus Off (Bus Desligado) desde a Ultima energizagdo.
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2.11.3 10-1* DeviceNet

Parametros especificos para o fieldbus do DeviceNet.

M Guia de Programagao do VLT® AQUA Drive

10-10 Selecao do Tipo de Dados de Processo

Option:

[or*
[1]
[2]
[3]

Funcdo:

Selecione a Instancia (telegrama) para a transmissdo de dados. As Instancias disponiveis dependem

da programacdo do par. 8-10 Perfil de Controle.

Quando o par. 8-10 Perfil de Controle for programado para [0] Perfil do FC, par. 10-10 Selegdo do
Tipo de Dados de Processo, as opgoes [0] e [1] do estardo disponiveis.

Quando o par. 8-10 Perfil de Controle for programado para [5] ODVA, as opgoes [2] e [3] do

par. 10-10 Selecéo do Tipo de Dados de Processo estardo disponiveis.

As Instancias 100/150 e 101/151 sdo Danfoss especificas. As Instancias 20/70 e 21/71 sdo perfis
especificos de ODVA do Drive CA.

Para orientagdo detalhada sobre a selegdo de telegrama, consulte as Instrugdes de Operagdo do
DeviceNet.

Observe que uma alteragdo neste parametro sera executada imediatamente.

INSTANCIA 100/150
INSTANCIA 101/151
INSTANCIA 20/70
INSTANCIA 21/71

10-11 GravacaoConfig dos Dados de Processo

Funcdo:

Option:

[01*
[302]
[303]
[341]
[342]

[351]
[352]

[380]
[381]
[411]

[413]

[416]
[417]
[590]
[593]
[595]
[597]

[653]
[663]

110

Selecione os dados de gravagdo do processo das Instancias de Montagem de E/S 101/151. Os
elementos [2] e [3] desta matriz podem ser selecionados. Os elementos [0] e [1] da matriz sdo

fixos.

Nenhum

Referéncia Minima

Referéncia Maxima

Tempo de Aceleragdo da Rampa 1

Tempo de Desaceleragdo da Rampa
1

Tempo de Aceleragdo da Rampa 2

Tempo de Desaceleragao da Rampa
2

Tempo de Rampa do Jog
Tempo de Rampa da Parada Rapida

Lim. Inferior da Veloc. do Motor
[RPM]

Lim. Superior da Veloc. do Motor
[RPM]

Limite de Torque do Modo Motor
Limite de Torque do Modo Gerador
Controle Bus Digital & Relé

Saida de Pulso #27 Ctrl. Bus

Saida de Pulso #29 Ctrl Bus

Saida de Pulso #X30/6 Controle de
Bus

Terminal 42 Ctrl Saida Bus
Terminal X30/8 Ctrl Saida Bus
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[891] Velocidade de Jog 2 via Bus

[895] Feedb. do Bus 2

[1680] CTW 1 do Fieldbus

[2013]

[2643] Terminal X42/7 Ctrl Saida Bus

[2663] Terminal X42/11 Ctrl Saida Bus

10-12 Leitura da Config dos Dados d Processo
Option: Funcdo:

[0] * Nenhum

[895] Feedb. do Bus 2

[1500] Horas de funcionamento

[1502] Medidor de kWh

[1601] Referéncia [Unidade]

[1603] Status Word

[1609] Leit.Personalz.

[1611] Poténcia [hp]

[1613] Frequiéncia

[1615] Freqiiéncia [%]

[1617] Velocidade [RPM]

[1622] Torque [%]

[1627]

[1632] Energia de Frenagem /s

[1634] Temp. do Dissipador de Calor
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[1638] Estado do SLC

[1650] Referéncia Externa

[1653] Referéncia do DigiPot

[1655] Feedback 2 [Unidade]

[1660] Entrada Digital

[1662] Entrada Analdgica 53

[1664] Entrada Analdgica 54

[1666] Saida Digital [bin]

[1668] Entr Pulso #33 [Hz]

[1670] Saida de Pulso #29 [Hz]

[1672] Contador A

[1675] Entr. Anal. X30/11

[1677] Saida Anal. X30/8 [mA]

[1685] CTW 1 da Porta Serial

[1691] Alarm word 2

[1693] Warning word 2

[1695] Ext. Status Word 2

[1830] Entr.analdg.x42/1

[1832] Entr.analdg.X42/5

[1834] Saida Anal X42/9 [V]

[1850]
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10-13 Parametro de Adverténcia
Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Exibir uma Warning word especifica do DeviceNet. Um bit é associado a cada adverténcia. Consulte
as Instrugbes de Operagdo do DeviceNet (MG.33.DX.YY) para informagGes detalhadas.

=

Significado:

Barramento inativo

Timeout da conexdo explicita
Conexao de E/S

Atingido o limite de tentativas
Valor real ndo estd atualizado
Bus do CAN desligado

Erro de envio de E/S

Erro de Inicializacdo

Sem alimentagdo de barramento
Barramento desligado

10 Erro passivo

11 Adverténcia de erro

12 Erro de MAC ID duplicado

13 Estouro da fila de RX

14 Estouro da fila de TX

15 Estouro do CAN

VoNOUIswN~Oolw

10-14 Referéncia da Rede

Somente leitura do LCP

Option: Funcao:

Selecione a fonte de referéncia nas Instancias 21/71 e 20/70.
[0] * Off (Desligado) Ativa a referéncia via entradas analogica/digital.

[1] On (Ligado) Ativa a referéncia via fieldbus.

10-15 Controle da Rede

Somente leitura do LCP

Option: Funcao:

Selecione a fonte de controle nas Instancias 21/71 e 20/70.
[o] * Off (Desligado) Ativa o controle via entradas analdgica/digital.

[1] On (Ligado) Ativa o controle via fieldbus.

2.11.4 10-2* Filtros COS

Pardmetros para configurar a configuragdo do filtro COS.

10-20 Filtro COS 1
Range: Funcdo:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Inserir o valor para o Filtro COS 1, para configurar a mascara de filtro para a Status Word. Ao operar
em COS (Change-Of-State; Mudanga de Estado), esta fungdo filtra os bits na Status Word que ndo
devem ser enviados, caso eles sejam alterados.

10-21 Filtro COS 2
Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Inserir o valor do Filtro COS 2, para configurar a mascara de filtro do Valor Real Principal. Ao operar
em COS (Change-Of-State; Mudanca de Estado), esta fungdo filtra os bits no Valor Real Principal
que ndo devem ser enviados, caso eles sejam alterados.
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10-22 Filtro COS 3
Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Insira o valor do Filtro COS 3, para programar a mascara de filtro do PCD 3. Ao operar em COS
(Change-Of-State, Mudanca de Estado), esta fungdo filtra os bits do PCD 3 que ndo devem ser

enviados, caso eles sejam alterados.

10-23 Filtro COS 4

Range: Funcdo:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Inserir o valor do Filtro COS 4, para configurar a mascara de filtro do PCD 4. Ao operar em COS
(Change-Of-State), esta fungdo filtra os bits no PCD 4 que ndo devem ser enviados, caso eles sejam
alterados.

2.11.5 10-3* Acesso ao Param.

Grupo de parametros que prové acesso aos parametros indexados e a definicdo do setup da programacdo.

10-30 indice da Matriz
Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 255 N/A] Exibir os parametros de matriz. Este pardmetro é valido somente quando o fieldbus do DeviceNet
estiver instalado.

10-31 Armazenar Valores dos Dados
Option: Funcao:

Os valores de parametros, alterados por intermédio do DeviceNet, ndo sdo automaticamente gra-
vados na memodria ndo volatil. Utilize este parametro para ativar uma fungdo que grave os valores
de parametros na EEPROM, de modo que os valores alterados serdo mantidos ao desligar a unidade.

[o] * Off (Desligado) Desativa a fungdo de armazenagem ndo volatil.

[1] Gravar todos set-ups Grava todos os valores de parametros do setup ativo, na memdria ndo volatil. A selegdo retorna
para Off (Desligado) [0] quando todos os valores forem gravados.

[2] Gravar todos set-ups Grava todos os valores de parametro, de todos os setups, na memdria ndo volatil. A selecdo retorna

a Off (Desligado) [0] quando todos os valores dos parametros forem gravados.

10-32 Revisao da DeviceNet
Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Exibir o nimero de revisdo do DeviceNet. Este parametro € utilizado para a criagdo de arquivo EDS.

10-33 Gravar Sempre

Option: Funcao:
[0] * Off (Desligado) Desativa a memdria ndo volatil de dados.
[1] On (Ligado) Grava os dados do parédmetro recebidos através da DeviceNet, na EEPROM, como padréo.

10-39 Parametros F do Devicenet

Matriz [1000]
Sem acesso por LCP

Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Este parametro é utilizado para configurar o conversor de freqiéncia, através do DeviceNet e para
construir o arquivo EDS.
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2.12 Main Menu (Menu Principal) - Smart Logic - Grupo 13

2.12.1 13-** Recursos Programaveis Prog.

O Smart Logic Control (SLC) é essencialmente uma seqiiéncia de agdes definida pelo usuario (consulte o par. 13-52 A¢éo do SLC[x]), executada pelo

SLC quando o evento associado (consulte o par. 13-51 Evento do SLC[x]), definido pelo usuario, for avaliado como TRUE (Verdadeiro) pelo SLC. Eventose
acdes sdo numerados e conectados em pares. Isto significa que, quando o evento [0] estiver completo (atinge o valor TRUE (Verdadeiro)), a acdo [0] é
executada. Depois que isto se realiza, as condigdes do evento [1] serdo avaliadas e, se forem constatadas como TRUE, a acéo [1] sera executada, e
assim por diante. Somente um evento sera avaliado por vez. Se um evento for avaliado como FALSE (Falso), ndo acontece nada (no SLC) durante o
intervalo de varredura atual, e nenhum outro evento sera avaliado. Isto significa que, quando o SLC ¢ iniciado, ele avalia o evento [0] (e unicamente o
evento [0]) a cada intervalo de varredura. Somente quando o evento [0] for avaliado TRUE, o SLC executa a acdo [0] e comeca a avaliar o evento[1].
E possivel programar de 1 a 20 eventos e agoes.

Quando o Ultimo evento / agdo tiver sido executado, a seqiiéncia recomeca desde o evento [0] / acéo [0]. A ilustragdo mostra um exemplo com trés
eventos / acdes:

Iniciar evento 130BA062.13
P13-01

Estado 1

Evento 1/
Acdo 1

Estado 2

Evento 2/
Parar evento Ag&o 2

P13-02

Parar evento
\ P13-02
Estado 4

Evento 4/
Agéo 4

Estado 3

Evento 3/
Agédo 3

/
/
s
_ - Parar evento

- P13-02

Iniciando e parando o SLC:

Iniciar e parar o SLC podem ser executadas selecionando-se On (Ligado) [1] ou Off (Desligado) [0], no par. 13-00 Modo do SLC. O SLC sempre comega
no estado 0 (onde o evento[0] é avaliado). O SLC inicia quando Iniciar Evento (definido no par. 13-01 Iniciar Evento) for avaliado como TRUE (Verdadeiro)
(desde que On (Ligado) [1] esteja selecionado no par. 13-00 Modo do SLC). O SLC péra quando o Parar Evento (par. 13-02 Parar Evento) for TRUE
(Verdadeiro). O par. 13-03 Resetar o SLCreseta todos os parametros do SLC e comega a programacdo desde o principio.

2.12.2 13-0* Definicoes do SLC

Utilizar as configuragOes do SLC para ativar, desativar e resetar o Smart Logic Control.

13-00 Modo do SLC

Option: Funcao:
[0] * Off (Desligado) Desativa o Smart Logic Controller.
[1] On (Ligado) Ativa oSmart Logic Controller.

13-01 Iniciar Evento
Option: Funcao:

Selecione a entrada booleana (TRUE (Verdadeiro) ou FALSE (Falso)) para ativar o Smart Logic Con-

trol.
[0] * FALSE (Falso) Insere o valor fixo FALSE (Falso) na regra logica.
[1] True (Verdadeiro) Insere o valor fixo TRUE (Verdadeiro) na regra logica.
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[2]
[3]
[4]
[5]
(6]
[7]
(8]
(9]

[10]
[11]

[12]

[13]
[14]
[15]
[16]

[17]
[18]
[19]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]
[26]
[27]
[28]
[29]
[33]
[34]
[35]
[36]
[37]
[38]

[39]

[40]

[41]

116

Em funcionamento
Dentro da Faixa

Na referéncia

Limite de torque
Corrente limite

Fora da Faix de Corr
Abaixo da I baixa
Acima da I alta

Fora da Faix de Veloc

Abaixo da veloc.baix
Acima da veloc.alta

Fora da faixa d feedb
Abaixo de feedb.baix
Acima de feedb.alto

Adverténcia térmica
Red.Elétr Fora d Faix
Reversdo
Adverténcia

Alarme (desarme)
Alarm(blog.p/desarm)
Comparador 0
Comparador 1
Comparador 2
Comparador 3

Regra Ldgica 0
Regra Ldgica 1
Regra Ldgica 2
Regra Ldgica 3
Entrada digital, DI18
Entrada digital, DI19
Entrada digital, DI27
Entrada digital, DI29
Entrada digital, DI32
Entrada digital, DI33

Comando partida

Drive parado

Rset Desrm

M Guia de Programagao do VLT® AQUA Drive

Consulte o grupo de 5-3* para descrigdo detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descricdo detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descrigdo detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descricdo detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descrigdo detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descrigdo detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descricdo detalhada.

Consulte o grupo de 5-3* para descrigdo detalhada.

Consulte o grupo de 5-3* para descrigdo detalhada.

Consulte o grupo de 5-3* para descricdo detalhada.

Consulte o grupo de 5-3* para descricdo detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descrigdo detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descrigdo detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descricdo detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descrigdo detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descricdo detalhada.
Utilize o resultado do comparador 0 na regra légica.
Utilize o resultado do comparador 1 na regra légica.
Utilize o resultado do comparador 2 na regra logica.
Utilize o resultado do comparador 3 na regra légica.
Utilize o resultado da regra légica 0 na regra logica.
Utilize o resultado da regra Idgica 1 na regra logica.
Utilize o resultado da regra légica 2 na regra logica.
Utilize o resultado da regra Idgica 3 na regra ldgica.
Utilize o valor de DI18 na regra ldgica (Alto = TRUE (Verdadeiro)).
Utilize o valor de DI19 na regra légica (Alto = TRUE (Verdadeiro)).
Utilize o valor de DI27 na regra logica (Alto = TRUE (Verdadeiro)).
Utilize o valor de DI29 na regra ldgica (Alto = TRUE (Verdadeiro)).
Utilize o valor de DI32 na regra logica (Alto = TRUE (Verdadeiro)).
Utilize o valor de DI33 na regra logica (Alto = TRUE (Verdadeiro)).

Este evento é TRUE (Verdadeiro) se o conversor de freqliéncia der a partida por qualquer meio (via

entrada digital, fieldbus ou um outro).

Este evento é TRUE (Verdadeiro) se o conversor de freqiiéncia for parado ou for parado por inércia,
por qualquer meio (via entrada digital, fieldbus ou um outro).

Este evento é TRUE (Verdadeiro) se o conversor de frequiéncia for desarmado (mas ndo travado
por desarme) e a tecla de reset for pressionada.
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[42]

[43]
[44]
[45]
[46]
[47]
[48]
[50]
[51]
[60]

[61]

Desarme de Auto Reset

Tecla OK

Tecla Reset

Tecla para Esquerda
Tecla para Direita
Tecla para Cima
Tecla Para Baixo
Comparador 4
Comparador 5
Regra lég 4

Regra lég 5

2 Descricdao do Parametro

Este evento é TRUE (Verdadeiro) se o conversor de frequiéncia for desarmado (mas néo travado
por desarme) e um Reset Automatico for executado

Este evento é TRUE (Verdadeiro) se a tecla OK for pressionada no LCP.
Este evento é TRUE (Verdadeiro) se a tecla Reset for pressionada no LCP.

Este evento é TRUE (Verdadeiro) se a tecla seta Esquerda for pressionada no LCP.

Este evento é TRUE (Verdadeiro) se a tecla seta Direita for pressionada no LCP.
Este evento é TRUE (Verdadeiro) se a tecla seta Para Cima for pressionada no LCP.
Este evento é TRUE (Verdadeiro) se a tecla seta Para Baixo for pressionada no LCP.
Utilize o resultado do comparador 4 na regra légica.

Utilize o resultado do comparador 5 na regra légica.

Utilize o resultado da regra Iégica 4 na regra logica.

Utilize o resultado da regra Iégica 5 na regra logica.

13-02 Parar Evento

Option:

[or*
[1]
[2]
[3]
[4]
[5]
(6]
[7]
(8]
(9]

[10]
[11]

[12]
[13]
[14]
[15]
[16]
[17]
[18]
[19]
[20]
[21]

[22]

FALSE (Falso)

True (Verdadeiro)
Em funcionamento
Dentro da Faixa

Na referéncia

Limite de torque
Corrente limite

Fora da Faix de Corr
Abaixo da I baixa
Acima da I alta

Fora da Faix de Veloc

Abaixo da veloc.baix
Acima da veloc.alta
Fora da faixa d feedb
Abaixo de feedb.baix
Acima de feedb.alto
Adverténcia térmica
Red.Elétr Fora d Faix
Reversdo
Adverténcia

Alarme (desarme)
Alarm(blog.p/desarm)

Comparador 0

Funcdo:

Selecionar a entrada booleana (TRUE (Verdadeiro) ou FALSE (Falso)) para desativar o Smart Logic
Control.

Insere o valor fixo FALSE (Falso) na regra logica.
Insere o valor fixo TRUE (Verdadeiro) na regra logica.
Consulte o grupo de 5-3* para descri¢do detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descrigdo detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descri¢do detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descrigdo detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descrigdo detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descrigdo detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descrigdo detalhada.

Consulte o grupo de 5-3* para descricdo detalhada.

Consulte o grupo de 5-3* para descrigdo detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descricdo detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descri¢do detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descrigdo detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descricdo detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descri¢do detalhada.
Consulte o grupo de par. 5-3* para descricao detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descricdo detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descrigdo detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descricdo detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descrigdo detalhada.

Utilize o resultado do comparador 0 na regra logica.
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[23]
[24]
[25]
[26]
[27]
[28]
[29]
[30]
[31]
[32]
[33]
[34]
[35]
[36]
[37]
[38]

[39]

[40]

[41]

[42]

[43]
[44]
[45]
[46]
[47]
[48]
[50]
[51]
[60]
[61]
[70]
[71]
[72]
[73]

[74]
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Comparador 1
Comparador 2
Comparador 3

Regra Ldgica 0
Regra Ldgica 1
Regra Ldgica 2
Regra Ldgica 3
Timeout 0 do SLC
Timeout 1 do SLC
Timeout 2 do SLC
Entrada digital, DI18
Entrada digital, DI19
Entrada digital, DI27
Entrada digital, DI29
Entrada digital, DI32
Entrada digital, DI33

Comando partida

Drive parado

Rset Desrm

Desarme de Auto Reset

Tecla OK

Tecla Reset
Tecla para Esquerda
Tecla para Direita
Tecla para Cima
Tecla Para Baixo
Comparador 4
Comparador 5
Regra lég 4
Regra lég 5
Timeout 3 do SL
Timeout 4 do SL
Timeout 5 do SL
Timeout 6 do SL

Timeout 7 do SL

M Guia de Programagao do VLT® AQUA Drive

Utilize o resultado do comparador 1 na regra légica.

Utilize o resultado do comparador 2 na regra logica.

Utilize o resultado do comparador 3 na regra légica.

Utilize o resultado da regra légica 0 na regra logica.

Utilize o resultado da regra ldgica 1 na regra logica.

Utilize o resultado da regra légica 2 na regra logica.

Utilize o resultado da regra Idgica 3 na regra ldgica.

Utilize o resultado do temporizador 0 na regra légica.

Utilize o resultado do temporizador 1 na regra logica.

Utilize o resultado do temporizador 2 na regra légica.

Utilize o valor de DI18 na regra ldgica (Alto = TRUE (Verdadeiro)).
Utilize o valor de DI19 na regra logica (Alto = TRUE (Verdadeiro)).
Utilize o valor de DI27 na regra ldgica (Alto = TRUE (Verdadeiro)).
Utilize o valor de DI29 na regra ldgica (Alto = TRUE (Verdadeiro)).
Utilize o valor de DI32 na regra logica (Alto = TRUE (Verdadeiro)).
Utilize o valor de DI33 na regra ldgica (Alto = TRUE (Verdadeiro)).

Este evento é TRUE (Verdadeiro) se o conversor de freqliéncia der a partida por qualquer meio (via
entrada digital, fieldbus ou um outro).

Este evento é TRUE (Verdadeiro) se o conversor de freqiiéncia for parado ou for parado por inércia,
por qualquer meio (via entrada digital, fieldbus ou um outro).

Este evento é TRUE (Verdadeiro) se o conversor de frequiéncia for desarmado (mas ndo travado
por desarme) e a tecla de reset for pressionada.

Este evento é TRUE (Verdadeiro) se o conversor de frequiéncia for desarmado (mas ndo travado
por desarme) e um Reset Automatico for executado

Este evento é TRUE (Verdadeiro) se a tecla OK for pressionada no LCP.

Este evento é TRUE (Verdadeiro) se a tecla Reset for pressionada no LCP.

Este evento é TRUE (Verdadeiro) se a tecla seta Esquerda for pressionada no LCP.
Este evento é TRUE (Verdadeiro) se a tecla seta Direita for pressionada no LCP.
Este evento é TRUE (Verdadeiro) se a tecla seta Para Cima for pressionada no LCP.
Este evento é TRUE (Verdadeiro) se a tecla seta Para Baixo for pressionada no LCP.
Utilize o resultado do comparador 4 na regra logica.

Utilize o resultado do comparador 5 na regra légica.

Utilize o resultado da regra légica 4 na regra logica.

Utilize o resultado da regra ldgica 5 na regra ldgica.

Utilize o resultado do temporizador 3 na regra ldgica.

Utilize o resultado do temporizador 4 na regra ldgica.

Utilize o resultado do temporizador 5 na regra logica.

Utilize o resultado do temporizador 6 na regra ldgica.

Utilize o resultado do temporizador 7 na regra logica.
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[80] Fluxo-Zero
[81] Bomba Seca
[82] Final de Curva
[83] Correia Partida

13-03 Resetar o SLC

Option: Funcao:
[0] * N&o resetar o SLC Mantém as configuragdes programadas no grupo 13 de parametros (13-*).
[1] Resetar o SLC Reinicializa todos os parametros do grupo 13 (13-*) para as configuragdes padrdo.

2.12.3 13-1* Comparadores

Os comparadores sdo utilizados para comparar variaveis continuas (i.é., freqiiéncia de saida, corrente de saida, entrada analdgica, etc.) com um valor
predefinido fixo. Além disso, ha valores digitais que serdo comparados a valores de tempo fixos. Veja a explicagdo no par. 13-10 Operando do Compa-
rador. Os comparadores sdo avaliados uma vez a cada intervalo de varredura. Utilize o resultado (TRUE ou FALSE) (Verdadeiro ou Falso) diretamente.
Todos os parametros, neste grupo de parametros, sdo parametros matriciais, com indice 0-5. Selecionar o indice 0 para programar o Comparador 0;
selecionar o indice 1, para programar o Comparador 1; e assim por diante.

13-10 Operando do Comparador

Matriz [4]

Option: Funcao:
Selecione a variavel a ser monitorada pelo comparador.

[0] * DISABLED (Desativd)

[1] Referéncia

[2] Feedback

[3] Velocidade do motor

[4] Corrente do motor

[5] Torque do motor

[6] Poténcia do motor

[7] Tensdo do motor

[8] TensdoBarrament CC

[9] Térmico do motor

[10] Protg Térmic do VLT

[11] Temper.do dissipador

[12] Entrada analdgic AI53

[13] Entrada analégic AI54

[14] Entrada anal6gAIFB10

[15] Entrada anal6gAIS24Vv

[17] Entrada analég AICCT

[18] Entrada de pulso FI29

[19] Entrada de pulso FI33

[20] Numero do alarme

[30] Contador A

[31] Contador B
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13-11 Operador do Comparador

Matriz [6]

Option: Funcao:

[0] * < Selecione < [0] para o resultado da avaliagdo ser TRUE (Verdadeiro), quando a variavel selecionada
no par. 13-10 Operando do Comparador for menor que o valor fixo no par. 13-12 Valor do Com-
parador. O resultado sera FALSE (Falso), se a variavel selecionada no par. 13-10 Operando do
Comparador for maior que o valor fixo no par. 13-12 Valor do Comparador.

[1] = (igual) Selecione = (igual) [1] para o resultado da avaliagdo ser TRUE (Verdadeiro), quando a variavel
selecionada no par. 13-10 Operando do Comparador for aproximadamente igual ao valor fixo no
par. 13-12 Valor do Comparador.

[2] > Selecione > [2] para a ldgica inversa da opgao < [0].

13-12 Valor do Comparador

Matriz [6]
Range: Funcdo:
0 N/A* [-100000.000 - 100000.000 N/A] Insira o 'nivel de disparo' para a variavel monitorada por este comparador. Este € um parametro de

matriz que contém os valores de 0 a 5 do comparador.

2.12.4 13-2* Temporizadores

Este parametro engloba os parametros do temporizador.

Utilize o resultado (TRUE ou FALSE) (Verdadeiro ou Falso) dos temporizadores diretamente para definir um evento (consulte o par. 13-51 Evento do
SLC) ou como entrada booleana, em uma regra ldgica (consulte o par. 13-40 Regra Ldgica Booleana 1, par. 13-42 Regra Ldgica Booleana 2 ou

par. 13-44 Regra Ldgica Booleana 3). Um temporizador somente é FALSE (Falso) quando iniciado por uma agdo (i.€., Iniciar tmporizadr 1 [29]), até que
o valor de temporizador contido neste parametro tenha expirado. Entdo, ele torna-se TRUE novamente.

Todos os parametros, neste grupo de parametros, sdo parametros matriciais, com indice de 0 a 2. Selecione o indice 0 para programar o Temporizador
0; Selecionar o indice 1 para programar o Temporizador 1; e assim por diante.

13-20 Temporizador do SLC

Matriz [3]
Range: Funcao:
0.000 N/A* [0.000 - 0.000 N/A] Insira o valor para definir a duragdo da saida FALSE (Falso) do temporizador programado. Um tem-

porizador somente é FALSE (Falso) se for iniciado por uma agao (ou seja, Iniciar timer 1[29]) e até
que o valor do timer tenha expirado.

2.12.5 13-4* Regras Ldgicas

Combinar até trés entradas booleanas (entradas TRUE / FALSE) de temporizadores, comparadores, entradas digitais, bits de status e eventos que utilizam
os operadores l6gicos AND (E), OR (OU) e NOT (NAO). Selecionar entradas booleanas para o clculo nos par. 13-40 Regra Ldgica Booleana 1,

par. 13-42 Regra Logica Booleana 2 e par. 13-44 Regra Logica Booleana 3. Definir os operadores utilizados para combinar, logicamente, as entradas
selecionadas nos par. 13-41 Operador de Regra Logica 1 e par. 13-43 Operador de Regra Logica 2.

Prioridade de calculo

Os resultados dos par. 13-40 Regra Ldgica Booleana 1, par. 13-41 Operador de Regra Ldgica 1 e par. 13-42 Regra Ldgica Booleana 2 séo calculados
primeiro. O resultado (TRUE / FALSE) (Verdadeiro / Falso) deste calculo é combinado com as programagdes dos par. 13-43 Operador de Regra Logica
2 e par. 13-44 Regra Ldgica Booleana 3, produzindo o resultado final (TRUE / FALSE) da regra logica.
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13-40 Regra Logica Booleana 1

Matriz [6]
Option:
[0] *

(1]
[2]
[3]
[4]
[5]
(6]
[7]
[8]
(9]

[10]
[11]

[12]
[13]
[14]
[15]
[16]
[17]
[18]
[19]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]
[26]
[27]
[28]
[29]
[30]
[31]
[32]
[33]
[34]

[35]

FALSE (Falso)

True (Verdadeiro)
Em funcionamento
Dentro da Faixa

Na referéncia

Limite de torque
Corrente limite

Fora da Faix de Corr
Abaixo da I baixa
Acima da I alta

Fora da Faix de Veloc

Abaixo da veloc.baix
Acima da veloc.alta
Fora da faixa d feedb
Abaixo de feedb.baix
Acima de feedb.alto
Adverténcia térmica
Red.Elétr Fora d Faix
Reversao
Adverténcia

Alarme (desarme)
Alarm(blog.p/desarm)
Comparador 0
Comparador 1
Comparador 2
Comparador 3

Regra Ldgica 0
Regra Ldgica 1
Regra Ldgica 2
Regra Ldgica 3
Timeout 0 do SLC
Timeout 1 do SLC
Timeout 2 do SLC
Entrada digital, DI18
Entrada digital, DI19

Entrada digital, DI27

Funcao:

Insere o valor fixo FALSE (Falso) na regra ldgica.

Insere o valor fixo TRUE (Verdadeiro) na regra légica.

Consulte o grupo de 5-3* para descricdo detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descri¢do detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descrigdo detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descricdo detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descrigdo detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descrigdo detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descrigdo detalhada.

Consulte o grupo de 5-3* para descrigdo detalhada.

Consulte o grupo de 5-3* para descrigdo detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descricdo detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descrigdo detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descricdo detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descrigdo detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descrigdo detalhada.
Consulte o grupo de parametros para descricdo detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descrigdo detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descricdo detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descrigdo detalhada.
Consulte o grupo de 5-3* para descrigdo detalhada.

Utilize o resultado do comparador 0 na regra logica.

Utilize o resultado do comparador 1 na regra légica.
Utilize o resultado do comparador 2 na regra logica.

Utilize o resultado do comparador 3 na regra légica.

Utilize o resultado da regra Iégica 0 na regra logica.

Utilize o resultado da regra Idgica 1 na regra ldgica.

Utilize o resultado da regra Iégica 2 na regra logica.

Utilize o resultado da regra Idgica 3 na regra ldgica.

Utilize o resultado do temporizador 0 na regra logica.
Utilize o resultado do temporizador 1 na regra ldgica.
Utilize o resultado do temporizador 2 na regra logica.
Utilize o valor de DI18 na regra ldgica (Alto = TRUE (Verdadeiro)).
Utilize o valor de DI19 na regra logica (Alto = TRUE (Verdadeiro)).

Utilize o valor de DI27 na regra ldgica (Alto = TRUE (Verdadeiro)).
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[36]
[37]
[38]

[39]

[40]

[41]

[42]

[43]
[44]
[45]
[46]
[47]
[48]
[50]
[51]
[60]
[61]
[70]
[71]
[72]
[73]
[74]1

[80]
[81]
[82]
[83]

122

Entrada digital, DI29
Entrada digital, DI32
Entrada digital, DI33

Comando partida

Drive parado

Rset Desrm

Desarme de Auto Reset

Tecla OK

Tecla Reset
Tecla para Esquerda
Tecla para Direita
Tecla para Cima
Tecla Para Baixo
Comparador 4
Comparador 5
Regra lég 4
Regra lég 5
Timeout 3 do SL
Timeout 4 do SL
Timeout 5 do SL
Timeout 6 do SL
Timeout 7 do SL

Fluxo-Zero
Bomba Seca
Final de Curva

Correia Partida

M Guia de Programagao do VLT® AQUA Drive

Utilize o valor de DI29 na regra ldgica (Alto = TRUE (Verdadeiro)).
Utilize o valor de DI32 na regra logica (Alto = TRUE (Verdadeiro)).
Utilize o valor de DI33 na regra ldgica (Alto = TRUE (Verdadeiro)).

Esta regra ldgica é TRUE (Verdadeiro) se o conversor de frequiéncia der a partida por qualquer meio
(entrada digital, fieldbus ou um outro).

Esta regra logica é TRUE (Verdadeiro) se o conversor de freqiiéncia estiver parado ou for parado
por inércia, por qualquer meio (entrada digital, fieldbus ou um outro).

Esta regra ldgica é TRUE (Verdadeiro) se o conversor de freqiiéncia for desarmado (porém, ndo
bloqueado pelo desarme) e o botdo de reset for pressionado.

Esta regra ldgica é TRUE (Verdadeiro) se o conversor de freqiiéncia for desarmado (porém, ndo
bloqueado pelo desarme) e for emitido um Reset Automatico.

Esta regra ldgica é TRUE (Verdadeiro) se a tecla OK for pressionada no LCP.

Esta regra ldgica é TRUE (Verdadeiro) se a tecla Reset for pressionada no LCP.

Esta regra légica é TRUE (Verdadeiro) se a tecla seta Esquerda for pressionada no LCP.
Esta regra ldgica é TRUE (Verdadeiro) se a tecla seta Direita for pressionada no LCP.
Esta regra ldgica é TRUE (Verdadeiro) se a tecla seta Para Cima for pressionada no LCP.
Esta regra logica é TRUE (Verdadeiro) se a tecla seta Para Baixo for pressionada no LCP.
Utilize o resultado do comparador 4 na regra logica.

Utilize o resultado do comparador 5 na regra logica.

Utilize o resultado da regra légica 4 na regra logica.

Utilize o resultado da regra Idgica 5 na regra ldgica.

Utilize o resultado do temporizador 3 na regra ldgica.

Utilize o resultado do temporizador 4 na regra légica.

Utilize o resultado do temporizador 5 na regra ldgica.

Utilize o resultado do temporizador 6 na regra ldgica.

Utilize o resultado do temporizador 7 na regra logica.
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2 Descricdo do Parametro

13-41 Operador de Regra Ldgica 1

Matriz [6]
Option:

(o1
[1]
[2]
[3]
4]
[5]
(6]
[7]
(8]

DISABLED (Desativd)
AND

OR

AND NOT

OR NOT

NOT AND

NOT OR

NOT AND NOT

NOT OR NOT

Funcao:

Selecione o primeiro operador I6gico a ser utilizado nas entradas Booleanas dos par. 13-40 Regra
Logica Booleana 1 e par. 13-42 Regra Ldgica Booleana 2.

[13 -XX] significa a entrada booleana do par. 13-*.

Ignora os par. , par. 13-43 Operador de Regra Logica 2, e par. 13-44 Regra Logica Booleana 3.
Avalia a expressdo [13-40] AND [13-42].

avalia a expressdo [13-40] OR[13-42].

avalia a expressdo [13-40] AND NOT [13-42].

avalia a expressdo [13-40] OR NOT [13-42].

avalia a expressdo NOT [13-40] AND [13-42].

avalia a expressdo NOT [13-40] OR [13-42].

avalia a expressdo NOT [13-40] AND NOT [13-42].

avalia a expressdo NOT [13-40] OR NOT [13-42].

13-42 Regra Logica Booleana 2

Matriz [6]
Option:

[or*
[1]
[2]
[3]
(4]
[5]
(6]
[7]
(8]
[9]
[10]
[11]
[12]
[13]
[14]
[15]
[16]
[17]
[18]
[19]
[20]
[21]
[22]

FALSE (Falso)

True (Verdadeiro)
Em funcionamento
Dentro da Faixa

Na referéncia

Limite de torque
Corrente limite

Fora da Faix de Corr
Abaixo da I baixa
Acima da I alta

Fora da Faix de Veloc
Abaixo da veloc.baix
Acima da veloc.alta
Fora da faixa d feedb
Abaixo de feedb.baix
Acima de feedb.alto
Adverténcia térmica
Red.Elétr Fora d Faix
Reversao
Adverténcia

Alarme (desarme)

Alarm(blog.p/desarm)

Comparador 0

Funcao:
Selecione a segunda entrada booleana (TRUE (Verdadeiro) ou FALSE (Falso)) para a regra ldgica

selecionada.

Consulte o par. 13-40 Regra Logica Booleana 1 para descrigdes detalhadas de selegdes e suas fun-
¢Oes.
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[24] Comparador 2

[26] Regra Ldgica 0

[28] Regra Ldgica 2

[30] Timeout 0 do SLC

[32] Timeout 2 do SLC

[34] Entrada digital, DI19

[36] Entrada digital, DI29

[38] Entrada digital, DI33

[40] Drive parado

[42] Desarme de Auto Reset

[44] Tecla Reset

[46] Tecla para Direita

[48] Tecla Para Baixo

[51] Comparador 5

[61] Regra I6g 5

[71] Timeout 4 do SL

[73] Timeout 6 do SL

[80] Fluxo-Zero

[82] Final de Curva
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2 Descricdo do Parametro

13-43 Operador de Regra Logica 2

Matriz [6]

Option:

[og * DISABLED (Desativd)
[1] AND

[2] OR

[3] AND NOT

[4] OR NOT

[5] NOT AND

[6] NOT OR

[7] NOT AND NOT
[8] NOT OR NOT

Funcao:

Selecione o segundo operador Idgico a ser utilizado na entrada booleana, calculado nos

par. 13-40 Regra Logica Booleana 1, par. 13-41 Operador de Regra Ldgica 1, e par. 13-42 Regra
Ldgica Booleana 2, e a entrada booleana vinda do par. 13-42 Regra Ldgica Booleana 2.

[13-44] significa a entrada booleana do par. 13-44 Regra Ldgica Booleana 3.

[13-40/13-42] significa a entrada booleana calculada nos par. 13-40 Regra Logica Booleana 1,
par. 13-41 Operador de Regra Logica 1, e par. 13-42 Regra Logica Booleana 2. DISABLED [0] (con-
figuragdo de fabrica), selecione esta opgdo para ignorar o par. 13-44 Regra Ldgica Booleana 3.

13-44 Regra Ldgica Booleana 3

Matriz [6]

Option:

[0] * FALSE (Falso)

[1] True (Verdadeiro)

[2] Em funcionamento
[3] Dentro da Faixa

[4] Na referéncia

[5] Limite de torque

[6] Corrente limite

[7] Fora da Faix de Corr
[8] Abaixo da I baixa

[9] Acima da I alta

[10] Fora da Faix de Veloc
[11] Abaixo da veloc.baix
[12] Acima da veloc.alta
[13] Fora da faixa d feedb
[14] Abaixo de feedb.baix
[15] Acima de feedb.alto
[16] Adverténcia térmica
[17] Red.Elétr Fora d Faix
[18] Reversdo

[19] Adverténcia

[20] Alarme (desarme)
[21] Alarm(bloq.p/desarm)

Funcdo:

Selecione a terceira entrada booleana (TRUE (Verdadeiro) ou FALSE (Falso)) para a regra légica
selecionada.

Consulte o par. 13-40 Regra Logica Booleana 1 para descrigbes detalhadas de selegGes e suas fun-
¢Oes.

MG.20.04.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss 125



2 Descricao do Parametro M Guia de Programagao do VLT® AQUA Drive

[22] Comparador 0

[24] Comparador 2

[26] Regra Ldgica 0

[28] Regra Ldgica 2

[30] Timeout 0 do SLC

[32] Timeout 2 do SLC

[34] Entrada digital, DI19

[36] Entrada digital, DI29

[38] Entrada digital, DI33

[40] Drive parado

[42] Desarme de Auto Reset

[44] Tecla Reset

[46] Tecla para Direita

[48] Tecla Para Baixo

[51] Comparador 5

[61] Regra 16g 5

[71] Timeout 4 do SL

[73] Timeout 6 do SL

[80] Fluxo-Zero

[82] Final de Curva
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2.12.6 13-5* Estados

Pardmetros para a programagdo do Smart Logic Controller.

13-51 Evento do SLC
Matriz [20]

Option: Funcdo:

[0] * FALSE (Falso)

[2] Em funcionamento

[4] Na referéncia

[6] Corrente limite

[8] Abaixo da I baixa

[10] Fora da Faix de Veloc

[12] Acima da veloc.alta

[14] Abaixo de feedb.baix

[16] Adverténcia térmica

[18] Reversdo

[20] Alarme (desarme)

[22] Comparador 0

[24] Comparador 2

[26] Regra Ldgica 0

[28] Regra Ldgica 2

[30] Timeout 0 do SLC

[32] Timeout 2 do SLC

[34] Entrada digital, DI19

[36] Entrada digital, DI29
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[38]
[39]
[40]
[41]
[42]
[43]
[44]
[45]
[46]
[47]
[48]
[50]
[51]
[60]
[61]
[70]
[71]
[72]
[73]
[74]
[80]
[81]
[82]
[83]

Entrada digital, DI33
Comando partida
Drive parado

Rset Desrm
Desarme de Auto Reset
Tecla OK

Tecla Reset

Tecla para Esquerda
Tecla para Direita
Tecla para Cima
Tecla Para Baixo
Comparador 4
Comparador 5
Regra I6g 4

Regra lég 5
Timeout 3 do SL
Timeout 4 do SL
Timeout 5 do SL
Timeout 6 do SL
Timeout 7 do SL
Fluxo-Zero

Bomba Seca

Final de Curva

Correia Partida

M Guia de Programagao do VLT® AQUA Drive

13-52 Acdo do SLC

Matriz [20]
Option:

[0]*
[1]
[2]

[31]
4]
[5]

[10]
[11]
[12]
[13]
[14]
[15]

[16]

128

DESATIVADO
Nenhuma agdo

Selec.set-up 1
Selec.set-up 2
Selec.set-up 3

Selec.set-up 4

Selec ref.Predef. 0
Selec ref.predef. 1
Selec. ref.predef 2
Selec. ref.predef 3
Selec. ref.predef 4
Selec. ref.predef 5

Selec. ref.predef 6

Funcdo:

Selecione a agao correspondente ao evento do SLC. As agOes sao executadas quando o evento
correspondente (definido no par. 13-51 Evento do SLC) for avaliado como true (verdadeiro). As
seguintes agOes estdo disponiveis para selegdo:

Altera o setup ativo (par. 0-10 Setup Ativo) para ‘1’
Altera o setup ativo (par. 0-10 Setup Ativo) para ‘2".
Altera o setup ativo (par. 0-10 Setup Ativo) para ‘3"

Altera o setup ativo (par. 0-10 Setup Ativo) para ‘4. Se o setup for alterado, ele sera intercalado
com os demais comandos de setup, oriundos de entradas digitais ou de um fieldbus.

Seleciona a referéncia predefinida 0.
Seleciona a referéncia predefinida 1.
Seleciona a referéncia predefinida 2.
Seleciona a referéncia predefinida 3.
Seleciona a referéncia predefinida 4.
Seleciona a referéncia predefinida 5.

Seleciona a referéncia predefinida 6.
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[17]

[18]
[19]
[22]
[23]
[24]
[26]

[27]

[28]
[29]
[30]
[31]
[32]
[33]
[34]
[35]
[36]
[37]
[38]
[39]
[40]
[41]
[42]
[43]
[60]
[61]
[70]
[71]
[72]
[73]
[74]

[80]

Selec. ref.predef 7

Selecionar rampa 1
Selecionar rampa 2
Funcionar

Fncionar em Revrsao
Parada

Dc Stop

Parada por inércia

Congelar saida
Iniciar tmporizadr 0
Iniciar tmporizadr 1
Iniciar tmporizadr 2
Defin said dig.A baix
Defin said dig.B baix
Defin said dig.C baix
Defin said dig.D baix
Defin said dig.E baix
Defin said dig.F baix
Defin said dig.A alta
Defin said dig. B alta
Defin said dig.C alta
Defin said dig.D alta
Defin said dig.E alta
Defin said dig.F alta
Resetar Contador A
Resetar Contador B
Iniciar Tmporizadr3
Iniciar Tmporizadr4
Iniciar Tmporizadr5
Iniciar Tmporizadré
Iniciar Tmporizadr7

Sleep mode

2 Descricdao do Parametro

Seleciona a referéncia predefinida 7. Se a referéncia predefinida ativa for alterada, ela sera inter-
calada com os demais comandos de referéncia predefinida, oriundos das entradas digitais ou de um
fieldbus.

Seleciona a rampa 1

Seleciona a rampa 2

Emite um comando de partida para o conversor de freqiiéncia.
Emite um comando de partida inversa para o conversor de fregiiéncia.
Emite um comando de parada para o conversor de freqiiéncia.
Emite um comando Parada CC para o conversor de freqiiéncia.

O conversor de frequiéncia para por inércia, imediatamente. Todos os comandos de parada, in-
cluindo o comando de parada por inércia, param o SLC.

Congela a saida de freqiiéncia do conversor de freqliéncia.

Inicia o temporizador 0, consulte o par. 13-20 7emporizador do SLC para descrigdo detalhada.
Inicia o temporizador 1; consulte o par. 13-20 7emporizador do SLC para descrigdo detalhada.
Inicia o temporizador 2; consulte o par. 13-20 7emporizador do SLC para descrigdo detalhada.
Qualquer saida com 'saida digital 1' selecionada esta baixa (desligada).

Qualquer saida com 'saida digital 2' selecionada esta baixa (desligada).

Qualquer saida com 'saida digital 3' selecionada esta baixa (desligada).

Qualquer saida com 'saida digital 4' selecionada esta baixa (desligada).

Qualquer saida com 'saida digital 5' selecionada esta baixa (desligada).

Qualquer saida com 'saida digital 6' selecionada esté baixa (desligada).

Qualquer saida com 'saida digital 1' selecionada esta alta (fechada).

Qualquer saida com 'saida digital 2' selecionada esta alta (fechada).

Qualquer saida com 'saida digital 3' selecionada esta alta (fechada).

Qualquer saida com 'saida digital 4' selecionada esta alta (fechada).

Qualquer saida com 'saida digital 5' selecionada esta alta (fechada).

Qualquer saida com 'saida digital 6' selecionada esta alta (fechada).

Zera o Contador B.

Zera o Contador B.

Inicia o temporizador 3; consulte o par. 13-20 7emporizador do SLC para descrigdo detalhada.
Inicia o temporizador 4; consulte o par. 13-20 7emporizador do SLC para descri¢do detalhada.
Inicia o temporizador 5; consulte o par. 13-20 7emporizador do SLC para descrigao detalhada.
Inicia o temporizador 6; consulte o par. 13-20 7emporizador do SLC para descrigdo detalhada.

Inicia o temporizador 7; consulte o par. 13-20 7emporizador do SLC para descrigdo detalhada.
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2.13 Main Menu (Menu Principal) - Fungoes Especiais - Grupo 14

2.13.1 14-** FungoOes Especiais

Grupo de parametros para configurar as fungdes especiais do conversor de freqiiéncia.

2.13.2 14-0* Chveamnt d Invrsr 14-0%*

Parémetros para configurar a chaveamento do inversor da.

14-00 Padrao de Chaveamento

Option:

[or*
[1]

60 AVM

SFAVM

Funcdo:
Escolha o padrdo de chaveamento: 60° AVM ou SFAVM.

14-01 Freqiiéncia de Chaveamento

Option:

(o]
[1]
[2]
[3]
4]
[5]
(6]
[71*
(8]
[9]
[10]
[11]
[12]
[13]
[14]

130

1,0 kHz
1,5 kHz
2,0 kHz
2,5 kHz
3,0 kHz
3,5 kHz
4,0 kHz
5,0 kHz
6,0 kHz
7,0 kHz
8,0 kHz
10,0 kHz
12,0 kHz
14,0 kHz
16,0 kHz

Funcdo:

Selecionar a frequiéncia de chaveamento do inversor. Alterar a frequiéncia de chaveamento pode
contribuir para reduzir o ruido actstico do motor.

NOTA!

O valor da frequiéncia de saida do conversor de freqiiéncia nunca deve ser su-
perior a 1/10 da freqiéncia de chaveamento. Quando o motor estiver funcio-
nando, ajuste a freqiiéncia de chaveamento no par. 14-01 Fregiiéncia de Cha-
veamento até que o motor funcione o mais silenciosamente possivel. Consulte
também o par. 14-00 Padrdo de Chaveamento e a secao Derating.
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14-03 Sobre modulacao

Option: Funcao:
[0] Off (Desligado) N&o seleciona nenhuma sobre modulagdo da tensdo de saida a fim de evitar o ripple de torque no
eixo do motor.

[1] * On (Ligado) A fungdo de sobre modulagdo gera uma tensdo adicional de até 8% da tensdo de saida, sem sobre
modulagdo, que resulta de um torque extra de 10-12%, no centro do intervalo de sobresincronismo

(desde 0% da velocidade nominal crescendo até aproximadamente 12% na velocidade nominal)

14-04 PWM Randomico

Option: Funcao:
[0] * Off (Desligado) Nenhuma alteragdo no ruido actstico do chaveamento do motor.
[1] On (Ligado) Converte o ruido sonoro de chaveamento do motor, de um tom de campainha para um ruido 'branco’

menos audivel. Consegue-se este efeito alterando, ligeira e aleatoriamente, o sincronismo das fases
de saida moduladas em largura de pulso.

2.13.3 14-1* Lig/Deslig RedeElét

Pardmetros para configurar o monitoramento e tratamento de falhas da rede elétrica.

14-10 Falh red elétr
Option: Funcao:

Selecione a fungdo na qual o conversor de freqiiéncia deve atuar, quando o limite no
par. 14-11 Tensd Red na FalhaRed. Elétr. for atingido ou um comando de Falha de Rede Elétrica
Inversa for ativado, através de uma das entradas digitais (par. 5-1*).

[0] * Sem fungao A energia remanescente no banco de capacitores sera utilizada para "controlar" o motor, mas sera
descarregada.
[1] Desacel ctrlada O conversor de fregliéncia executara uma desaceleragdo controlada desaceleragdo. par. 2-10 Fun-

¢do de Frenagem deve ser programado para Off[0].

[3] Parad p/inérc O inversor desligara e o banco de capacitores funcionara como backup do cartdo de controle, ga-
rantindo desse modo uma nova partida mais rapida, quando a rede elétrica for religada (em quedas
curtas da energia).

[4] Retrno cinético O conversor de freqliéncia continuara atuando por meio do controle da velocidade, durante o fun-
cionamento do motor como gerador, utilizando o momento de inércia do sistema, enquanto houver
energia suficiente no sistema.

NOTA!
Para o melhor desempenho da desaceleragdo controlada e back-up cinético, o par. 1-03 Caracteristicas de Torque deve ser programado
para Compressor[0] ou Torque Varidvel[1] (nenhuma otimizagdo automatica de energia devera estar ativa).
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= = = |ensgo UL
Velocidade de Safda rpm
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Par 14-11

/NTvel de Controle de Sobretensdo

1308T01.10

Tempo

Rede elétrica

a referéncia.

Tlustragdo 2.2: Desaceleragdo Controlada - falha de curta duragdo da rede elétrica. Desaceleragdo para parada seguida por aceleragdo até
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seguida o motor € parada por inércia.

Tlustragdo 2.3: Desaceleragdo Controlada, falha de rede elétrica mais longa. Desaceleragdo enquanto a energia no sistema permitir, em

= == = |ensao LU

Nfvel

Par 14-11

Velocidade de Safda rpm

| de Controle de Sobretensdo

Tempo

Rede elétrica

Tlustragdo 2.4: Back-up Cinético, falha de curta duragdo da rede elétrica. Prossiga enquanto a energia no sistema permiti-lo.
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N

Par 14-11
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I
I
I
!
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—

baixa.

Tlustragdo 2.5: Back-up Cinético, falha mais longa da rede elétrica. O motor é parado por inércia tdo logo a energia no sistema esteja muito
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14-11 Tensa Red na FalhaRed.Elétr.

Range:
342. V*

14-12 Fungao no Desbalanceamento da Rede

Option:

[or*
[1]
[2]
[3]

2.13.4 14-2* Reset Desarme

[180 - 600 V]

Desarme

Adverténcia

Desativado

Derate

Funcdo:

Este parametro define a tensdo limite em que a fungdo selecionada no par. par. 14-10 Falh red
elétr deve ser ativada.

Funcao:

O funcionamento sob condigGes de desbalanceamento critico da rede elétrica reduz a vida util do
motor. As condigOes sdo consideradas criticas quando o motor funciona continuamente com carga
proxima da nominal (como, p. ex., no caso de uma bomba ou ventilador préximo da velocidade
maxima).

Quando for detectado um desbalanceamento de rede elétrica critico:

Selecione Desarme [0] para desarmar o conversor de freqiiéncia.
Selecione Adverténcia [1] para emitir uma adverténcia;
Selecione Desativado [2] no caso de nenhuma agdo.

Selecione Derate [3] para aplicar o derate no conversor de freqiiéncia.

Parémetros para configurar o tratamento do reset automatico, tratamento de desarme especial e auto-teste ou inicializagdo do cartdo de controle.

14-20 Modo Reset

Option:
[0]
[1]
[2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]
(8]
[9]
[10] *
[11]
[12]
[13]

Reset manual

Reset automatico x 1
Reset automatico x 2
Reset automatico x 3
Reset automatico x 4
Reset automatico x 5
Reset automético x 6
Reset automatico x 7
Reset automatico x 8
Reset automatico x 9
Reset automatco x10
Reset automatco x15
Reset automatco x20

Reset automat infinit

Funcdo:

Selecione a fungdo reset apds um desarme. Feito o reset, o conversor de freqiiéncia pode partir
novamente.

Selecione Reset manual [0] para executar o reset por meio da tecla [RESET] ou pelas entradas
digitais.

Selecione Reset automatico x 1,...,x20[1] a [12], para executar um dos doze resets automaticos,
apds um desarme.

Selecione Reset automat infinit [13] para executar reset continuamente, apos um desarme.

NOTA!

O motor pode partir sem adverténcia. Se o nimero de AUTOMATIC RESETSs (Re-
sets Automaticos) especificado for atingido em 10 minutos, o conversor de fre-
quéncia entra em modo Reset manual [0]. Apés um Reset manual, a programa-
gdo do par. 14-20 restabelece a selegdo original. Se o nimero de resets auto-
maticos ndo for atingido em 10 minutos ou quando um Reset manual for execu-
tado, o contador interno de RESETs AUTOMATICOs é zerado.
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14-21 Tempo para Nova Partida Automatica

Range: Funcao:
10 s* [0 - 600 s] Inserir o intervalo de tempo desde o desarme até o inicio da fungdo reset automatico. Este para-

metro esta ativo somente quando o par. 14-20 Modo Reset estiver programado para Reset auto-
matico, [1] a [13].

14-22 Modo Operacao

Option: Funcao:
Utilize este parametro para especificar operagdo normal, para executar testes ou para inicializar
todos os parametros, exceto os par. 15-03 £nergizagoes, par. 15-04 Superaquecimentos e
par. 15-05 Sobretensodes. Esta fungdo é ativada somente quando a energia no conversor de fre-
quéncia é alternada (desligada-ligada).

[0] * Operagdo normal Selecione Operagéo normal [0] para o funcionamento normal do conversor de frequiéncia, com o
motor na aplicagdo selecionada.

[1] Test.da placa d cntrl Selecione Test.da placa d cntr/[1] para testar as entradas analdgica e digital e as saidas e a tensdo
de controle +10 V. Este teste requer um conector de teste com ligagGes internas.
Use o seguinte procedimento para o teste do cartdo de controle:
1.  Selecione Test.da placa d cntr/[1].
2 Desligue a alimentagdo de rede elétrica e aguarde a luz do display apagar.
3. Programe as chaves S201 (A53) e S202 (A54) ='ON’/ L.
4 Insira o plugue de teste (vide a seguir).
Conecte a alimentagdo de rede elétrica.
Execute os varios testes.

Os resultados sdo exibidos no LCP e o conversor de freqiiéncia entra em um loop infinito.

@ N oo

par. 14-22 Modo Operacdo O parametro é automaticamente programado para Operagdo
normal. Execute um ciclo de energizagdo para dar partida em Operagdo normal, apds o
teste do cartdo de controle.

Se o teste estiver OK: Leitura do

LCP: Cartdo de Controle OK.

Desligue a alimentagdo de rede elétrica e remova o plugue de teste. O LED verde acendera no cartdo
de controle

Se o teste falhar: Leitura do

LCP : Defeito de E/S do Cartdo de Controle.

Substitua o conversor de freqliéncia ou o cartdo de controle. O LED vermelho no cartdo de controle
acende. Para testar os plugues, conecte/agrupe os seguintes terminais, como mostrado a seguir:
(18 -27-32), (19-29 - 33) e (42 - 53 - 54).

12[13] 18] 19[27[ 29[ 32]33]20]37
O|0|D[O]D|D|O|DO|0|O
O0I0|DIDIDIDIOIOIO
39[42]50]53[54]55
ellojie]io)ie){e]
O|010|DIDIO

LI 130BA314.10
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[2] Inicializagdo Selecione Inicializagdo [2] para reinicializar todos os valores dos parametros para a programagao
padrdo, exceto os par. 15-03 Energizagdes, par. 15-04 Superaquecimentos e par. 15-05 Sobreten-
soes. O conversor de frequiéncia sera reinicializado durante a proxima energizagdo. O
par. 14-22 Modo Operagdo também reverterd a configuragdo padrdo Operacdo normal [0].

[3] Modo Boot

14-25 Atraso do Desarme no Limite de Torque

Range: Funcao:

60 s* [0 - 60 s] Insira o atraso de desarme do limite de torque, em segundos. Quando o torque de saida atingir os
limites de torque (par. 4-16 Limite de Torque do Modo Motor e par. 4-17 Limite de Torque do Modo
Gerador) uma adverténcia é acionada. Quando a adverténcia do limite de torque estiver continua-
mente presente, durante o periodo especificado neste parametro, o conversor de freqliéncia de-
sarma. Desative o atraso de desarme programando o parametro para 60 s = OFF. O monitoramento
do térmico do conversor de freqliéncia ainda permanecera ativo.

14-26 Atraso Desarme-Defeito Inversor
Range: Funcao:

0. s* [0-355s] Quando o conversor de freqiiéncia detecta uma sobretensdo, durante o tempo de programagao,
um desarme sera acionado, apods este tempo.

14-29 Codigo de Service
Range: Funcao:
0 N/A* [-2147483647 - 2147483647 N/A] Uso exclusivo da manutengdo

2.13.5 Ctrl.Limite de Corr, 14-3%

O conversor de fregliéncia é dotado de um Controlador do Limite de Corrente Integral, que é ativado quando a corrente do motor, e portanto o torque,
for maior que os limites de torque programados nos parémetros 4-16 e 4-17.

Quando o limite de corrente for atingido, durante o funcionamento do motor ou durante uma operagdo de funcionamento como gerador, o conversor de
frequiéncia tentara diminuir o torque abaixo dos limites predefinidos, tdo rapido quanto possivel, sem perder o controle do motor.

Enquanto o controle de corrente estiver ativo, o conversor de freqliéncia s6 podera ser parado configurando uma entrada digital para Paradp/inérc.re-
verso [2] ou Parad inérc.Rst.rvrs. [3]. Quaisquer sinais nos terminais 18 a 33 ndo estardo ativos, enquanto o conversor de freqliéncia estiver proximo do
limite de corrente.

Utilizando uma entrada digital, programada para Paradp/inérc.reverso [2] ou Parad inérc.Rst.rvrs. [3], 0 motor ndo utiliza o tempo de desaceleragdo,
uma vez que o conversor de freqiiéncia parou por inércia.

14-30 Ganho Proporcional-Contr.Lim.Corrente

Range: Funcao:

o - o nserir o valor do ganho proporcional para o controlador do limite de corrente. A selegdo de um

100 %* [0 - 500 %] Inseri lor d h ional trolador do limite d te. A selegdo d
valor alto faz com que o controlador reaja mais rapido. Uma programagdo excessivamente alta causa
instabilidade no controlador.

14-31 Tempo de Integracao-ContrLim.Corrente
Range: Funcao:

0.020 s* [0.002 - 2.000 s] Controla o tempo de integragdo do controlador do limite de corrente. Configurando-o para um valor
menor faz com que ele reaja mais rapidamente. Uma configuragdo excessivamente baixa redunda
em instabilidade do controle.

14-32 Current Lim Ctrl, Filter Time
Range: Funcdo:
26.0 ms* [1.0 - 100.0 ms]
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2.13.6 Otimiz. de Energia, 14-4*

Parametros para ajustar o nivel de otimizagdo da energia, nos modos Torque Variavel (TV) e Otimizagdo Automética da Energia (AEO - Automatic Energy
Optimization).

A Otimizagdo Automatica de Energia estara ativa somente se o par. 1-03, Caracteristicas de Torque, estiver programado para Otim. Autom Energia. CT
[2] ou Otim. Autom Energia VT[3].

14-40 Nivel do VT
Range: Funcao:

66 %* [40 - 90 %] Inserir o nivel de magnetizagdo em velocidade baixa. A selegdo de um valor baixo reduz a perda de
energia no motor, porém, reduz também a capacidade de carga.
N&o se pode ajustar este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

14-41 Magnetizacdao Minima do AEO
Range: Funcdo:

40. %* [40 - 75 %] Inserir a magnetizagdo minima permitida para a AEO. A selegdo de um valor baixo reduz a perda
de energia no motor, porém, reduz também a resisténcia a alteragGes repentinas da carga.

14-42 Freqiiéncia AEO Minima
Range: Funcao:

10 Hz* [5 - 40 Hz] Inserir a freqiiéncia minima na qual a Otimizagdo Automatica de Energia (AEO) deve estar ativa.

14-43 Cosphi do Motor
Range: Funcao:

0.66* [0.40 - 0.95] O setpoint do Cos(phi) é automaticamente programado para o desempenho otimizado do AEO,
durante a AMA. Este parametro, normalmente, ndo deve ser alterado. Entretanto, em algumas si-
tuagdes, é possivel que haja a necessidade de inserir um valor novo para sintonia fina.

2.13.7 14-5* Ambiente

Estes parametros auxiliam o conversor de freqtiéncia a funcionar sob condigbes ambientais especiais.

Option: Funcao:
[0] Off (Desligado)
[1]* On Selecione On (Ligado) [1] para assegurar que o conversor de freqiiéncia esteja em conformidade

com as normas EMC.

Selecione Off(Desligado) [0] somente quando o conversor de freqliéncia for alimentado a partir de
uma fonte de rede elétrica isolada, ou seja, rede elétrica IT. Neste modo, as capacitancias internas
de RFI (capacitores de filtro), entre o chassi e o Circuito do Filtro de RFI da Rede Elétrica, sdo
desconectadas, para evitar danos no circuito intermediario e para reduzir as correntes capacitivas
de terra (de acordo com a norma IEC 61800-3).

14-52 Controle do Ventilador
Option: Funcao:
Selecionar a velocidade minima do ventilador principal.
[o] * Automatica Selecione Automatica [0] para acionar o ventilador somente quando a temperatura interna do con-

versor de freqiiéncia estiver na faixa de +35 °C até aproximadamente +55 °C. O ventilador funcio-
nara em velocidade baixa em +35 °C, e em velocidade plena, aprox. em +55 °C.

[1] Ligado 50%
[2] Ligado 75%
[3] Ligado 100%
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14-53 Mon.Ventldr
Option: Funcao:

Selecione o tipo de resposta que o conversor de freqliéncia deve enviar, no caso de um sinal de
falha do ventilador ser detectado.

[0] Desativado
[1] * Adverténcia
[2] Desarme

2.13.8 14-6* Derate Automatico

Este grupo contém parametros para efetuar o derate do conversor de freqiiéncia, no caso de temperatura elevada.

14-60 Funcdo no superaquecimento

Option: Funcao:
[0] Desarme
[1]* Derate Se a temperatura do dissipador de calor ou do cartdo de controle exceder o limite de temperatura

programado, sera ativada uma adverténcia. Se a temperatura aumentar ainda mais, opte se deseja
que o conversor de freqiiéncia deve desarmar (blogueio por desarme) ou efetuar o derate da cor-
rente de saida.

Desarme [0]. O conversor de freqiiéncia desarmara (blogueio por desarme) e emitira um alarme.
A energia devera ser desligada-ligada para que o alarme seja reinicializado, mas ndo sera permitido
que o motor dé partida novamente, até que a temperatura do dissipador de calor esteja abaixo do
limite de alarme.

Derate [1]: Se a temperatura critica for excedida, a corrente de saida sera diminuida até que a
temperatura permitida seja atingida.

2.13.9 Sem Desarme na Sobrecarga do Inversor

Em alguns sistemas de bombeamento, o conversor de freqliéncia ndo foi dimensionado adequadamente para gerar a corrente necessaria, em todos os
pontos da caracteristica operacional fluxo-pressdo. Nestes pontos, a bomba necessitara de uma corrente maior que a nominal do conversor de freqiiéncia.
O conversor de freqliéncia pode gerar 110% da corrente nominal, continuamente, durante 60 s. Se ele ainda continuar com sobrecarga, o conversor
normalmente desarmara (e a bomba ird parar por inércia) e emitird um alarme.

TRRSAZOU.TU
% da
corrente
nominal \
110
105
100
95
<
2 60s Tempo
Contador dab————1 Curreéte“desejadu 100%
carga do
inversor A
100
) ! \
90.7
2
Tempo
Adverladcia Adverlangia

Pode ser recomendavel fazer com que a bomba funcione em uma velocidade menor, durante algum tempo, caso ndo seja possivel funcionar continua-
mente com essa demanda.
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Selecione a Fungdo na Sobrecarga do Inversor, par. 14-61 Fungdo na Sobrecarga do Inversor, para que a velocidade da bomba seja reduzida automa-
ticamente, até que a corrente de saida caia abaixo de 100% da corrente nominal (programada no par. 14-62 Inv: Corrente de Derate de Sobrecarga).
A Fungdo na Sobrecarga do Inversor é uma alternativa para permitir que o conversor de freqiéncia desarme.

O conversor de freqliéncia faz uma estimativa da carga na secdo de energia, por meio de um contador da carga do inversor, que emitird uma adverténcia
na contagem de 98% e um reset da adverténcia em 90%. Na contagem de 100%, o conversor de frequiéncia desarma e emite um alarme.
O status do contador pode ser lido no par. 16-35 7érmico do Inversor.

Se o par. 14-61 Fungdo na Sobrecarga do Inversor, estiver programado para Derate, a velocidade da bomba sera reduzida, assim que o contador exceder
a contagem de 98, e permanecera reduzida até que a contagem esteja abaixo de 90,7.

Se o par. 14-62 Inv: Corrente de Derate de Sobrecarga, estiver programado, p.ex. em 95%, uma sobrecarga continua fara a velocidade da bomba flutuar,
entre valores que correspondem a 110% e 95% da corrente de saida nominal do conversor de freqliéncia.

14-61 Funcgao na Sobrecarga do Inversor

Option: Funcao:

[0] Desarme

[1] * Derate E utilizado no caso de ocorrer uma sobrecarga continua além dos limites térmicos (110% durante
60 s).

Selecione Desarme [0], para forcar o conversor de freqliéncia a desarmar e gerar um alarme ou
Derate [1], para reduzir a velocidade da bomba a fim de diminuir a carga na segdo de energia e
permitir, em conseqliéncia, que esta secdo esfrie.

14-62 Inv: Corrente de Derate de Sobrecarga
Range: Funcao:

95 %* [50 - 100 %] Define o nivel de corrente desejado (em % da corrente de saida nominal do conversor de freqiiéncia)
quando estiver funcionando em velocidade de bomba reduzida, depois que a carga do conversor
tiver excedido o limite admissivel (110% durante 60 s).

2.14 Main Menu (Menu Principal) - Informagoes sobre o Conversor de
Freqiiéncia Grupo 15

2.14.1 15-** Informacao do VLT Informacgoes do Drive

Grupo de parametros contendo informagGes do conversor de freqiiéncia, como dados operacionais, configuracdo de hardware e versdes de software.

2.14.2 15-0* Dados Operacionais

Grupo de parametros contendo dados operacionais, como Horas de Funcionamento, Medidores de kWh, Energizagdes, etc.

15-00 Horas de funcionamento
Range: Funcao:

0 h* [0 - 2147483647 h] Exibir quantas horas o conversor de freqtiéncia funcionou. O valor é gravado quando o conversor
de frequiéncia é desligado.

15-01 Horas em Funcionamento
Range: Funcao:

0 h* [0 - 2147483647 h] Exibir quantas horas o motor funcionou. Zerar o contador no par. 15-07 Reinicialzar Contador de
Horas de Func. O valor é gravado quando o conversor de freqiiéncia é desligado.

15-02 Medidor de kWh
Range: Funcao:

0 kWh* [0 - 2147483647 kWh] Registro do consumo de energia do motor, como valor médio por hora. Zerar o contador no
par. 15-06 Reinicializar o Medidor de kWh.
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15-03 Energizacoes
Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 2147483647 N/A] Exibir o nimero de vezes que o conversor de freqiiéncia foi energizado.

15-04 Superaquecimentos
Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Exibir a quantidade de falhas de temperatura que ocorreram com o conversor de freqiiéncia.

15-05 Sobretensoes
Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Exibir o nimero de sobretensdes que ocorreram no conversor de freqliéncia.

15-06 Reinicializar o Medidor de kWh

Option: Funcao:
[0] * Nao reinicializar Selecionar N&o reinicializar [0] caso ndo desejar que o medidor de kWh seja zerado.
[1] Reinicializr Contador Selecione Reinicializr Contador [1] e aperte [OK] para reinicializar o medidor de kWh (consulte o

par. 15-02 Medidor de kWh)

NOTA!
O reset é executado apertando-se [OK].

15-07 Reinicialzar Contador de Horas de Func

Option: Funcao:

[0] * Nao reinicializar Selecione No reinicializar [0] se ndo desejar que o contador de Horas de Funcionamento seja
reinicializado.

[1] Reinicializr Contador Selecionar Reinicializr Contador[1] e apertar [OK] para zerar o contador de Horas de Funcionamento

(par. 15-01 Horas em Funcionamento) e par. 15-08 Nimero de Partidas para zero (consulte também
par. 15-01 Horas em Funcionamento).

15-08 Numero de Partidas

Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 2147483647 N/A] Este é um parametro somente de leitura. O contador exibe os niimeros de partidas e de paradas
causadas por um comando de Partida/Parada normal e/ou quando o motor esta entrando/saindo
do sleep mode.

NOTA!
Este parametro sera reinicializado quando o par. 15-07 Reinicialzar Contador de Horas de Func for reinicializado.
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2.14.3 15-1* Def. Log de Dados

M Guia de Programagao do VLT® AQUA Drive

O Log de Dados permite o registro continuo de até 4 fontes de dados (par. 15-10 Fonte do Logging) em periodicidades individuais (par. 15-11 Intervalo

de Logging). Um evento do disparo (par. 15-12 Evento do Disparo) e uma janela (par. 15-14 Amostragens Antes do Disparo) sao utilizados para iniciar

e parar o registro condicionalmente.

15-10 Fonte do Logging

Matriz [4]
Nenhuma
[1600] Control Word
[1601] Referéncia [Unidade]
[1602] Referéncia %
[1603] Status Word
[1610] Poténcia [kW]
[1611] Poténcia [hp]
[1612] Tensdo do Motor
[1613] Fregliéncia
[1614] Corrente do Motor
[1616] Torque [Nm]
[1617] Velocidade [RPM]
[1618] Carga Térmica do Motor
[1622] Torque [%]
[1630] Tensdo do Barramento CC
[1632] Energia de Frenagem /s
[1633] Energia de Frenagem /2 min
[1634] Temp. do Dissipador de Calor
[1635] Carga Térmica do Drive
[1650] Referéncia Externa
[1652] Feedback [unidade]
[1654] Feedback 1 [Unidade]
[1655] Feedback 2 [Unidade]
[1656] Feedback 3 [Unidade]
[1659] Setpoint Ajustado
[1660] Entrada digital
[1662] Entrada analdgica 53
[1664] Entrada Analdgica 54
[1665] Saida Analdgica 42 [mA]
[1666] Saida Digital [bin]
[1675] Entr. Anal. X30/11
[1676] Entr. Anal. X30/12
[1677] Saida Anal. X30/8 [mA]
[1690] Alarm Word
[1691] Alarm Word 2
[1692] Warning Word
[1693] Warning Word 2
[1694] Ext. Status Word
140

Selecione quais variaveis devem ser registradas.
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[1695] Ext. Status Word 2

[1820] Entrada Analdgica X42/1
[1821] Entrada Analdgica X42/3
[1822] Entrada Analdgica X42/5
[1823] Saida Analdgica X42/7 [mA]
[1824] Saida Analdgica X42/9 [mA]
[1825] Saida Anal. X42/11 [mA]

15-11 Intervalo de Logging
Range: Funcdo:

0.000 N/A* [0.000 - 0.000 N/A] Inserir o intervalo, em ms, entre cada amostragem das varidveis a serem registradas.

15-12 Evento do Disparo
Option: Funcao:
Seleciona o evento do disparo. Quando o evento de disparo ocorrer, aplica-se uma janela para

congelar o registro. O registro, entdo, retera uma porcentagem especificada de amostras, antes da
ocorréncia do evento de disparo (par. 15-14 Amostragens Antes do Disparo).

[o] * FALSE (Falso)

[1] True (Verdadeiro)
[2] Em funcionamento
[3] Dentro da Faixa

[4] Na referéncia

[5] Limite de torque

[6] Corrente limite

[71 Fora da Faix de Corr
[8] Abaixo da I baixa

[9] Acima da I alta

[10] Fora da Faix de Veloc
[11] Abaixo da veloc.baix
[12] Acima da veloc.alta
[13] Fora da faixa d feedb
[14] Abaixo de feedb.baix
[15] Acima de feedb.alto
[16] Adverténcia térmica
[17] Red.Elétr Fora d Faix
[18] Reversao

[19] Adverténcia

[20] Alarme (desarme)
[21] Alarm(blog.p/desarm)
[22] Comparador 0

[23] Comparador 1

[24] Comparador 2

[25] Comparador 3

[26] Regra Ldgica 0

[27] Regra Ldgica 1

[28] Regra Ldgica 2

[29] Regra Ldgica 3

[33] Entrada digital, DI18
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[34] Entrada digital, DI19
[35] Entrada digital, DI27
[36] Entrada digital, DI29
[37] Entrada digital, DI32
[38] Entrada digital, DI33
[50] Comparador 4

[51] Comparador 5

[60] Regra l6g 4

[61] Regra l6g 5

15-13 Modo Logging

Option: Funcao:
[o] * Sempre efetuar Log Selecionar Sempre efetuar Log [0], para registro continuo.
[1] Log Unico no trigger Selecione Log dnico no trigger [1] para iniciar e parar, condicionalmente, o registro utilizando os

par. 15-12 Evento do Disparo e par. 15-14 Amostragens Antes do Disparo.

15-14 Amostragens Antes do Disparo

Range: Funcao:

50 N/A* [0 - 100 N/A] Insira a porcentagem de todas as amostras, anteriores a um evento de disparo, que devem ser
mantidas no log. Consulte também as par. 15-12 Evento do Disparo e par. 15-13 Modo Logging.

2.14.4 15-2* Registr.doHistoérico

Exibir até 50 registros de dados, por meio dos parametros de matriz, neste grupo de parametros. Para todos os parametros no grupo, [0] corresponde
aos dados mais recentes e [49] aos mais antigos. Os dados sdo registrados cada vez que ocorre um evento (ndo confundir com eventos do SLC).
Eventos, neste contexto, sdo definidos como uma alteracdo em uma das seguintes areas:

1.  Entrada digital
2 Saidas digitais (ndo monitoradas neste release de SW)
3. Warning word
4 Alarm Word
Status word
6.  Control word
7.  Status word estendida

Os eventos sdo registrados com valor e horario em ms. O intervalo de tempo entre dois eventos depende da fregliéncia com que os eventos ocorrem
(no maximo uma vez a cada varredura). O registro de dados é continuo, porém, se ocorrer um alarme, o registro é salvo e os valores podem ser vistos
no display. Este recurso é (til, por exemplo, ao executar servigo depois de um desarme. Exibir o registro histdrico contido neste parametro, por meio da
porta de comunicagdo serial ou pelo display.

15-20 Registro do Histdrico: Evento

Matriz [50]
Range: Funcdo:
0 N/A* [0 - 255 N/A] Exibir o tipo de evento nos eventos registrados.
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15-21 Registro do Historico: Valor

Matriz [50]
Range: Funcdo:
0 N/A* [0 - 2147483647 N/A] Exibir o valor do evento registrado. Interprete os valores do evento, de acordo com esta tabela:
Entrada digital Valor decimal. Consulte a descrigdo no par. par. 16-60 £n-
trada Digital, apds a conversdo para valor binario.
Saida digital (ndo monitorada,  Valor decimal. Consulte a descrigdo no par. par. 16-66 Sa-
neste release de SW) ida Digital [bin], apos a conversdo para valor binario.
Warning word Valor decimal. Consulte o par. 16-92 Warning Word para a
descrigdo.
Alarm word Valor decimal. Consulte o par. 16-90 Alarm Word para a
descrigdo.
Status word Valor decimal. Consulte a descrigdo no par. par. 16-03 Sta-
tus Word, apds a conversao para valor binario.
Control word Valor decimal. Consulte o par. 16-00 Contro/ Word para a
descrigdo.
Status word estendida Valor decimal. Consulte o par. 16-94 Status Word Estendi-
da para a descrigdo.

15-22 Registro do Historico: Tempo

Matriz [50]
Range: Funcao:
0 ms* [0 - 2147483647 ms] Exibir o instante em que o evento registrado ocorreu. O tempo é medido em milissegundos, desde

a partida do conversor de fregliéncia. O valor max. corresponde a aproximadamente 24 dias, o que
significa que a contagem sera zerada ap0s este intervalo de tempo.

2.14.5 15-3* LogAlarme

Os parametros neste grupo sdo parametros de matriz, onde até 10 registros de falhas podem ser visualizados.[0] é o dado de registro mais recente, e
[9] o mais antigo. Os cddigos de erro, valores e do horario podem ser visualizados para todos os dados registrados.

15-30 Log Alarme: Cod Falha

Matriz [10]
Range: Funcao:
0 N/A* [0 - 255 N/A] Procure o cddigo da falha e verifique o seu significado no capitulo Solugdo de Problemas.

15-31 Log Alarme:Valor

Matriz [10]
Range: Funcdo:
0 N/A* [-32767 - 32767 N/A] Exibir uma descrigdo extra do erro. Este parametro € utilizado, na maioria das vezes, em combinagdo

com o alarme 38 ‘falha interna’.

15-32 LogAlarme:Tempo

Matriz [10]
Range: Funcao:
0s* [0 - 2147483647 s] Exibir o instante em que o evento registrado ocorreu. O tempo é medido em segundos desde a

partida do conversor de freqtiéncia.
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2.14.6 15-4* Identific. do VLT

Pardmetros que contém informagdes somente de leitura, sobre as configuracGes de hardware e software do conversor de freqiiéncia.
15-40 Tipo do FC
Option: Funcao:

Exibir o tipo de FC. A leitura é idéntica a do campo de poténcia da Série de Drive AQUA do VLT, no

que concerne a definigdo do codigo do tipo, caracteres 1-6.

15-41 Secao de Poténcia
Option: Funcao:

Exibir o tipo de FC. A leitura é idéntica a do campo de poténcia da Série de Drive AQUA do VLT, no

que concerne a definicdo do codigo do tipo, caracteres 7-10.

15-42 Tensao
Option: Funcao:

Exibir o tipo de FC. A leitura é idéntica a do campo de poténcia da Série de Drive AQUA do VLT, no

que concerne a definigdo do codigo do tipo, caracteres 11-12.

15-43 Versao de Software

Range: Funcao:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Exibir a versdo combinada do SW (ou 'versdo do pacote'), que consiste do SW de poténcia e do SW
de controle.

15-44 String do Cédigo de Compra
Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Exibir o string do cédigo do tipo utilizado para encomendar novamente o conversor de freqliéncia,
em sua configuragdo original.

15-45 String de Codigo Real
Range: Funcao:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Exibir o string do codigo do tipo real.

15-46 NCO. do Pedido do Cnvrsr de Freqii€ncia
Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Exibir o codigo de compra de 8-digitos utilizado para encomendar o conversor de freqiiéncia nova-

mente, em sua configuragdo original.

15-47 NC°. de Pedido da Placa de Poténcia.
Range: Funcdo:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Exibir o cddigo de compra da placa de energia.

15-48 N° do Id do LCP
Range: Funcao:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Exibir o cddigo do ID do LCP.

15-49 ID do SW da Placa de Controle
Range: Funcao:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Exibir o codigo da versdo do software do cartdo de controle.

15-50 ID do SW da Placa de Poténcia
Range: Funcdo:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Exibir o cddigo da versdo do software da placa de energia.
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15-51 NCO. Série Conversor de Freq.
Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Exibir o nimero de série do conversor de freqiiéncia.

15-53 NCO. Série Cartdo de Poténcia
Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 0 N/A] Exibir o nimero de série da placa de energia.

2.14.7 15-6* Ident. do Opcional.

Este parametro somente de leitura contém informagGes sobre as configuragdes de hardware e software dos opcionais instalados nos slots A, B, C0 e C1.

15-60 Opcional Montado
Range: Funcao:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Exibir o tipo de opcional instalado.

15-61 Versao de SW do Opcional
Range: Funcao:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Exibir a versdo do software do opcional instalado.

15-62 N°. do Pedido do Opcional
Range: Funcao:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Exibe o codigo de compra dos opcionais instalados.

15-63 NC° Série do Opcional
Range: Funcao:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Exibir o N2 de série do opcional instalado.

2.14.8 15-9* Inform. do Param.

Listas de parametros

15-92 Parametros Definidos
Matriz [1000]
Range: Funcdo:

0 N/A* [0 - 9999 N/A] Exibir a lista de todos os parametros definidos no conversor de freqiiéncia. A lista termina com 0.

15-93 Parametros Modificados
Matriz [1000]

Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 9999 N/A] Exibir a lista dos parametros que foram alterados desde a programagdo padrdo. A lista termina com
0. As alteragbes podem ndo ser visiveis durante até 30 segundos, apds a implementagdo.

15-99 Metadados de Parametro

Matriz [23]
Range: Funcdo:
0 N/A* [0 - 9999 N/A] Este parametro contém dados utilizados pela ferramenta de software MCT10.
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2.15 Main Menu (Menu Principal) - Leitura de Dados Grupo 16
2.15.1 16-** Leituras de Dados

Grupo de parametros para leituras de dados, p. ex., referéncias reais, tensGes, control word, alarm word, warning word e status word.

2.15.2 16-0*Status Geral.

Parémetros para leitura do status geral, como referéncia calculada, control word ativa, status.

16-00 Control Word
Range: Funcdo:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Exibir a Control Word enviada do conversor de frequiéncia, através da porta de comunicagdo serial,

em codigo hex.

16-01 Referéncia [Unidade]

Range: Funcao:

0.000 Refe- [-999999.000 - 999999.000 Refe-  Exibir o valor da referéncia atual aplicada em impulso ou com base analdgica, na unidade de medida
renceFeed- renceFeedbackUnit] resultante da escolha da configuragdo selecionada no par. 1-00 Modo Configuragéo (Hz, Nm ou
backUnit* RPM).

16-02 Referéncia %
Range: Funcao:

0.0 %* [-200.0 - 200.0 %] Exibir a referéncia total. A referéncia total é a soma das referéncias digital, analdgica, predefinida,
barramento e congelar referéncias, mais a de catch-up e slow-down.

16-03 Status Word
Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Exibir a Status word enviada pelo conversor de freqliéncia, através da porta de comunicagdo serial
em codigo hex.

16-05 Valor Real Principal [%]

Range: Funcao:

0.00%* [-100.00% - 100.00%] Exibir a word de dois bytes enviada com a Status word para o barramento Mestre, reportando o
Valor Real Principal. Consulte as InstrugGes Operacionais do Profibus, MG.33.CX.YY, para descricdo
detalhada.

16-09 Leit.Personalz.

Range: Funcao:

0.00 Cus- [-999999.99 - 999999.99 Custom- Confira as leituras definidas pelo usuario, definida nos par. 0-30 Unidade de Leitura Personalizada,
tomReadou-ReadoutUnit] par. 0-31 Valor Min Leitura Personalizada e par. 0-32 Valor Max Leitura Personalizada.

tUnit*
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2.15.3 16-1* Status do Motor

Parametros para a leitura dos valores de status do motor.

16-10 Poténcia [kW]
Range: Funcao:

0.00 kw* [0.00 - 10000.00 kW] Exibir a poténcia do motor, em kW. O valor apresentado é calculado com base na atual tensdo do
motor e da corrente do motor. O valor é filtrado e, portanto, aprox. 30 ms podem transcorrer, desde

a alteragdo de um valor de entrada até a alteragdo dos valores da leitura de dados.

16-11 Poténcia [hp]
Range: Funcao:

0.00 hp* [0.00 - 10000.00 hp] Exibir a poténcia do motor, em HP. O valor apresentado é calculado com base na atual tensdo do
motor e da corrente do motor. O valor é filtrado e, portanto, aprox. 30 ms podem transcorrer, desde
a alteragdo de um valor de entrada até a alteragdo dos valores da leitura de dados.

16-12 Tensao do motor
Range: Funcao:

0.0 v* [0.0 - 6000.0 V] Exibir a tensdo do motor, um valor calculado que € utilizado para controla-lo.

16-13 Freqiiéncia
Range: Funcao:

0.0 Hz* [0.0 - 6500.0 Hz] Exibir da freqiiéncia do motor, sem amortecimento da ressonancia.

16-14 Corrente do Motor
Range: Funcao:

0.00 A* [0.00 - 10000.00 A] Exibir a corrente do motor, medida como um valor médio IRMS. O valor é filtrado e leva aprox. 30
ms desde que um valor de entrada é alterado até o instante que os valores da leitura de dados se
alterem.

16-15 Freqiiéncia [%]
Range: Funcao:

0.00 %* [-100.00 - 100.00 %] Exibir uma word de dois bytes que reporta a freqiiéncia real do motor (sem amortecimento da
ressonancia), como uma porcentagem (escala 0000-4000 Hex) do par. 4-19 Freqiiéncia Méx. de

Salda. Programe o par. 9-16 Configuracdo de Leitura do PCD indice 1, para envia-lo com a Status
Word, em vez do MAV.

16-16 Torque [Nm]

Range: Funcdo:

0.0 Nm* [-30000.0 - 30000.0 Nm] Exibir o valor do torque, com um sinal algébrico, aplicado ao eixo do motor. A linearidade ndo é
exata entre 110% de corrente do motor e o torque, em relagdo ao torque nominal. Alguns motores
fornecem torque com mais de 160%. Conseqtientemente, os valores minimo e maximo dependerdo
da corrente maxima do motor e do motor usado. O valor é filtrado e, portanto, aprox. 1,3 segundos
podem transcorrer, desde a alteragdo de um valor de entrada até a alteragdo dos valores da leitura
de dados.

16-17 Velocidade [RPM]
Range: Funcao:
0 RPM* [-30000 - 30000 RPM] Confira as RPM atuais do motor.

16-18 Térmico Calculado do Motor
Range: Funcao:

0 %* [0 - 100 %] Exibir a carga térmica calculada do motor. O limite de corte é 100%. A base para o calculo é a

fungdo ETRSobrecarga Térmica Eletronica selecionada no par. 1-90 Protecéo Térmica do Motor.
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16-22 Torque [%]
Range: Funcao:

0 %* [-200 - 200 %] Este é um parametro somente de leitura.
Ele exibe o torque real produzido, em porcentagem do torque nominal, baseando-se na configuragao
da poténcia e na velocidade nominal do motor no par. 1-20 Poténcia do Motor [kW] ou
par. 1-21 Poténcia do Motor [HP] e no par. 1-25 Velocidade nominal do motor.
Este é o valor monitorado pela Fungdo de Correia Partida, programada no par. 22-6*.

2.15.4 16-3* Status do Drive

Parametros para relatar o status do conversor de freqiiéncia.

16-30 Tensao de Conexao CC
Range: Funcao:

0 Vv* [0 - 10000 V] Exibir um valor medido. O valor é filtrado com uma constante de tempo de 30 ms.

16-32 Energia de Frenagem /s

Range: Funcao:
0.000 kw*  [0.000 - 10000.000 kW] Exibir a poténcia de frenagem transmitida a um resistor de freio externo, definida como um valor
instantaneo.

16-33 Energia de Frenagem /2 min

Range: Funcdo:

0.000 kW*  [0.000 - 10000.000 kW] Exibir a poténcia de frenagem transmitida a um resistor de freio externo. A poténcia média é cal-
culada como um valor médio com base nos ultimos 120 segundos.

16-34 Temp. do Dissipador de Calor
Range: Funcao:

0cC* [0-255C] Exibir a temperatura do dissipador de calor do conversor de freqiiéncia. O limite de corte é 90 + 5
C, e o motor religa em 60 + 5 C.

16-35 Térmico do Inversor
Range: Funcao:

0 %* [0 - 100 %] Exibir a porcentagem de carga no inversor.

16-36 Corrente Nom.do Inversor
Range: Funcao:

10.00 A* [0.01 - 10000.00 A] Exibir a corrente nominal do inversor, que deve ser igual a que consta na plaqueta de identificagao
do motor conectado. Os dados sdo utilizados para calcular o torque, a protegao do motor, etc.

16-37 Corrente Max.do Inversor
Range: Funcao:

16.00 A* [0.01 - 10000.00 A] Exibir a corrente maxima do inversor, que deve ser igual a que consta na plaqueta de identificagdo
do motor. Os dados sdo utilizados para calcular o torque, a protecdo do motor, etc.

16-38 Estado do SLC
Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 100 N/A] Exibir o estado do evento em execugdo pelo controlador SL.

16-39 Temp.do Control Card
Range: Funcao:

0C* [0-100C] Exibir a temperatura do cartdo de controle, estabelecida em C.
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16-40 Buffer de Logging Cheio
Option: Funcao:

Exibir se o buffer de logging esta cheio (consultar o par. 15-1*). O buffer de logging nunca ficara
cheio quando o par. 15-13 Modo Logging for programado para Sempre efetuar Log [0].

[0] * N3o
[1] Sim

2.15.5 16-5* Referéncia&Fdback

Parametros para reportar a entrada de referéncia e de feedback.

16-50 Referéncia Externa
Range: Funcao:

0.0 N/A* [-200.0 - 200.0 N/A] Exibir a referéncia total, a soma das referéncias digital, analdgica, predefinida, de barramento e
congelar referéncias, mais a de catch-up e de slow-down.

16-52 Feedback [Unidade]

Range: Funcao:

0.000 Pro-  [-999999.999 - 999999.999 Pro-  Exibir o valor do feedback resultante, apds o processamento dos Feedbacks 1a 3 (consulte os
cessCtrlU-  cessCtrlUnit] par. 16-54 Feedback 1 [Unidade], par. 16-55 Feedback 2 [Unidade] e par. 16-56) no gerenciador
nit* de feedback.

Consulte o par. 20-0* Feedback.

O valor esta limitado pelas configuragdes no par. 20-13 e par. 20-14. Unidades de medida como
programadas no par. 20-12 Unidade da Referéncia/Feedback.

16-53 Referéncia do DigiPot
Range: Funcao:
0.00 N/A*  [-200.00 - 200.00 N/A] Exibir a contribuigdo do Potenciémetro Digital para a referéncia real.

16-54 Feedback 1 [Unidade]
Range: Funcao:

0.000 Pro-  [-999999.999 - 999999.999 Pro- Exibir o valor do Feedback 1, , consulte o par. 20-0* Feedback.
cessCtrlU-  cessCtrlUnit]
nit*

O valor esta limitado pelas configuragoes em par. 20-13 Minimum Reference/Feedb. e
par. 20-14 Maximum Reference/Feedb.. Unidades de medida como programadas no
par. 20-12 Unidade da Referéncia/Feedback.

16-55 Feedback 2 [Unidade]
Range: Funcao:

0.000 Pro-  [-999999.999 - 999999.999 Pro- Exibir o valor do Feedback 2, consulte o par. 20-0* Feedback.
cessCtrlU-  cessCtrlUnit]
nit*

O valor esta limitado pelas configuragdes nos par. 20-13 e par. 20-14. Unidades de medida como
programadas no par. 20-12 Unidade da Referéncia/Feedback.

16-56 Feedback 3 [Unidade]
Range: Funcao:
0.000 Pro-  [-999999.999 - 999999.999 Pro- Exibir o valor do Feedback 3 , consulte o par. 20-0* Feedback.

cessCtrlU-  cessCtrlUnit]
nit*

O valor esta limitado pelas configuragdes nos par. 20-13 Minimum Reference/Feedb. e
par. 20-14 Maximum Reference/Feedb.. Unidades de medida como programadas no
par. 20-12 Unidade da Referéncia/Feedback.
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16-59 Setpoint Ajustado

M Guia de Programagao do VLT® AQUA Drive

Option:

2.15.6 16-6*Entradas e Saidas

Funcdo:

Exibir o valor do setpoint ajustado, de acordo com o par. 20-29.

Parémetros para reportar as portas de E/S digitais e analdgicas.

16-60 Entrada digital
Range:
0% [0-63]

Funcao:

Exibir os estados do sinal das entradas digitais ativas. A Entrada 18 corresponde, p.ex., ao bit 5. ‘0’
= Sem sinal, ‘1’ = sinal conectado.

Bit 0 Entrada digital term. 33
Bit 1 Entrada digital term. 32
Bit 2 Entrada digital term. 29
Bit 3 Entrada digital term. 27
Bit 4 Entrada digital term. 19
Bit 5 Entrada digital term. 18
Bit 6 Entrada digital term. 37
Bit 7 Entr. digital GP term. E/S X30/2
Bit 8 Entr. digital GP term. E/S X30/3
Bit 9 Entr. digital GP term. E/S X30/4
Bit s 10-63 Reservados p/ terminais futuros

16-61 Definicao do Terminal 53

Option:

[0] * Corrente
[1] Tensdo

[21 Pt 1000 [°C]
[3] Pt 1000 [°F]
[4] Ni 1000 [°C]
[5] Ni 1000 [°F]

Funcdo:

Exibir a programagao do terminal de entrada 53. Corrente = 0; Tensdo = 1.

16-62 Entrada Analdgica 53
Range:
0.000 N/A* [-20.000 - 20.000 N/A]

16-63 Definicdao do Terminal 54

Funcdo:

Exibir o valor real na entrada 53.

Option:

[0] * Corrente

[1] Tensdo

[2] Pt 1000 [°C]

[3] Pt 1000 [°F]

[4] Ni 1000 [°C]

[5] Ni 1000 [°F]
150

Funcao:

Exibir a programagao do terminal de entrada 54. Corrente = 0; Tensdo = 1.
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16-64 Entrada Analdgica 54
Range: Funcao:
0.000 N/A*  [-20.000 - 20.000 N/A] Exibir o valor real na entrada 54.

16-65 Saida Analdgica 42 [mA]

Range: Funcao:
0.000 N/A* [0.000 - 30.000 N/A] Exibir o valor real na saida 42, em mA. O valor exibido reflete a selegdo no par. 6-50 7erminal 42
Saida.

16-66 Saida Digital [bin]
Range: Funcao:
0 N/A* [0 - 15 N/A] Exibir o valor bindrio de todas as saidas digitais.

16-67 Entr. Pulso #29 [Hz]
Range: Funcao:

0* [0-0] Exibir a taxa de freqliéncia real no terminal 29.

16-68 Entr. Pulso #33 [Hz]
Range: Funcao:

0* [0-0] Exibir a taxa de freqliéncia real no terminal 33.

16-69 Saida de Pulso #27 [Hz]
Range: Funcao:

0* [0-0] Exibir o valor real no terminal 27, no modo de saida digital.

16-70 Saida de Pulso #29 [Hz]
Range: Funcao:

0* [0-0] Exibir o valor real de pulsos no terminal 29, no modo de saida digital.

16-71 Saida do Relé [bin]
Range: Funcao:
0 N/A* [0 - 511 N/A] Exibir a configuragdo de todos os relés.

Selegdo de Leitura [P16-71]:
Saida de relé [bin]: 00000 bin

Il:Rele 09 do cartdo do opcionalB
Relé 08 do cartdo do opcionalB

Relé 07 do cartdo do opcionalB

Relé 02 do cartdo de poténcia

Rele 01 do cartdo de poténcia
130BA195.10

16-72 Contador A
Range: Funcao:

0 N/A* [-2147483648 - 2147483647 N/A] Exibir o valor atual do Contador A. Os contadores sdo Uteis como operandos de comparador, con-
sultar o par. 13-10 Operando do Comparador.
O valor pode ser reinicializado ou alterado, por meio das entradas digitais (grupo de par. 5-1*) ou
utilizando uma agdo do SLC (par. 13-52 A¢do do SLC).
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16-73 Contador B
Range: Funcao:

0 N/A* [-2147483648 - 2147483647 N/A] Exibir o valor atual do Contador B. Os contadores sdo Uteis como operandos de comparador
(par. 13-10 Operando do Comparador).

O valor pode ser reinicializado ou alterado, por meio das entradas digitais (grupo de par. 5-1*) ou
utilizando uma agdo do SLC (par. 13-52 A¢do do SLC).

16-74 Contador de Parada Prec.
Option: Funcao:
[o] * -2147483648 - 2147483648 Retorna o valor real do contador de precisdo.

16-75 Entr. Anal. X30/11
Range: Funcao:
0.000 N/A* [-20.000 - 20.000 N/A] Exibir o valor real do sinal na entrada X30/11 do MCB 101.

16-76 Entr. Anal. X30/12
Range: Funcdo:
0.000 N/A* [-20.000 - 20.000 N/A] Exibir o valor real do sinal na entrada X30/12 do MCB 101.

16-77 Saida Anal. X30/8 [mA]
Range: Funcao:
0.000 N/A* [0.000 - 30.000 N/A] Exibir o valor real da entrada X30/8 em mA.

2.15.7 16-8* Fieldbus&Porta do FC

Parametros para reportar as referéncias e control words do BUS.

16-80 CTW 1 do Fieldbus

Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Exibir a Control word (CTW) de dois bytes, recebida do Barramento Mestre. A interpretagdo da
Control word depende do opcional do fieldbus instalado e do perfil da Control word selecionada no

par. 8-10 Perfil de Controle.
Para informagGes adicionais, consultar o manual especifico do fieldbus.

16-82 REF 1 do Fieldbus
Range: Funcao:

0 N/A* [-200 - 200 N/A] Exibir a word de dois bytes enviada com a control word, a partir do Barramento Mestre, para pro-
gramar o valor de referéncia.
Para informag0es adicionais, consultar o manual especifico do fieldbus.

16-84 StatusWord do Opcional d Comunicagao
Range: Funcao:

= Xibir a status word estendida do opcional de comun. do fieldbus.
0 N/A* [0 - 65535 N/A] Exibi d dida d ional d do fieldb
Para mais informagdes, consulte o manual do fieldbus pertinente.

16-85 CTW 1 da Porta Serial
Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 65535 N/A] Exibir a Control word (CTW) de dois bytes, recebida do Barramento Mestre. A interpretagdo da
control word depende do opcional do fieldbus instalado e do perfil da Control word selecionada no
par. 8-10 Perfil de Controle.
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16-86 REF 1 da Porta Serial
Range: Funcao:

0 N/A* [-200 - 200 N/A] Exibir a Status word (STW) de dois bytes, enviada para o Barramento Mestre. A interpretagdo da
Status word depende do opcional do fieldbus instalado e do perfil da Control word selecionada no
par. 8-10 Perfil de Controle.

2.15.8 16-9*Leitura do Diagnos

Parametros para exibir a alarm word, warning word e status word estendida.

16-90 Alarm Word
Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 4294967295 N/A] Exibir a alarm word enviada através da porta de comunicagdo serial, em codigo hex.

16-91 Alarm word 2
Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 4294967295 N/A] Exibir a alarm word 2 enviada através da porta de comunicagdo serial, em cddigo hex.

16-92 Warning Word
Range: Funcdo:

0 N/A* [0 - 4294967295 N/A] Exibir a warning word enviada através da porta de comunicagdo serial, em cddigo hex.

16-93 Warning word 2
Range: Funcao:
0 N/A* [0 - 4294967295 N/A] Exibir a warning word 2 enviada através da porta de comunicagdo serial, em codigo hex.

16-94 Status Word Estendida
Range: Funcdo:
0 N/A* [0 - 4294967295 N/A] Retorna a status word enviada pela porta de comunicagéo serial, em cddigo hex.

16-95 Ext. Status Word 2

Range: Funcao:
0 N/A* [0 - 4294967295 N/A] Retorna a warning word estendida 2, enviada através da porta de comunicagdo serial, em cddigo
hex.

16-96 Word de Manutencao
Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 4294967295 N/A] Leitura da Word de Manutengdo Preventiva. Os bits refletem o status dos Eventos de Manutengdo
Preventiva programados no grupo de parametros 23-1*. Os 13 bits representam combinagGes de
todos os itens possiveis:

. Bit 0: Rolamentos do motor

. Bit 1: Rolamentos do motor

. Bit 2: Rolamentos do ventilador

. Bit 3: Valvula

3 Bit 4: Transmissor de Pressdo

. Bit 5: Transmissor de vazéo

. Bit 6: Transmissor de temperatura
. Bit 7: Vedagdes da bomba

. Bit 8: Correia do Ventilador

3 Bit 9: Filtro
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. Bit 10: Ventilador de resfriamento do drive

. Bit 11: Verificagdo da integridade do sistema do drive
. Bit 12: Garantia

D Bit 13: Texto de Manutengdo 0

. Bit 14: Texto de Manutencdo 1

. Bit 15: Texto de Manutengdo 2

D Bit 16: Texto de Manutencgdo 3

. Bit 17: Texto de Manutencao 4

Posicdo 4= Valvula Rolamentos do | Rolamentos da | Rolamentos do
ventilador bomba motor
Posigdo 3 = Vedagdes da Transmissor de | Transmissor de | Transmissor de
bomba temperatura vazao pressdo
Posigdo 2= Verificagdo da in- | Ventilador de res- Filtro Correia do Venti-
tegridade do sis- | friamento do dri- lador
tema do drive ve
Posicdo 1= Garantia
Ohex - - - -
Lhex - - - +
2hex - - + -
3hex - - + +
4hex = A = =
Shex = + - +
6hex - + -
7hex = 4P +
8hex + - - -
hex + - - +
Ahex + = =
Bhex + - +
Chex + + - -
Dhex ap 4P - +
Ehex + + -
Fhex + + +
Exemplo:
A Word de Manutengdo Preventiva exibe 040Ahex.
Posicdo ‘ 1 ‘ 2 ‘ 3 ‘ 4

valor-hex

O primeiro digito 0 indica que nenhum item da quarta fila requer manutengdo

0 segundo digito 4 refere-se a terceira fila, indicando que o Ventilador de Resfriamento do Drive
requer manutengao

O terceiro digito 0 indica que nenhum item da segunda fila requer manutengdo

0 quarto digito A refere-se a fila de cima, indicando que a Valvula e os Rolamentos da Bomba

requerem manutengdo
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2.16 Main Menu - Leitura de Dados 2 - Grupo 18
2.16.1 18-0* Log de Manutengao

Este grupo contém os Ultimos 10 registros de Manutencéo Preventiva. O Registro de Manutengdo 0 € o Gltimo dos registros e o Registro de Manutengdo

9, 0 mais antigo.
Selecionando um dos registros e pressionando OK, o Item de Manutencdo, a Acdo e o horario da ocorréncia podem ser encontrados nos par. 18-00 Log
de Manutengdo: Item — par. 18-03 Log de Manutengdo. Data e Hora.

O bot&o de registro de Alarmes no LCP permite acesso tanto ao registro de Alarmes como ao Registro de Manutenggo.

18-00 Log de Manutencgdao: Item

Matriz [10]
Range: Funcao:
0 N/A* [0 - 255 N/A] Localize o significado do Item de Manutengdo, na descrigdo do par. 23-10 Item de Manutengéo.

18-01 Log de Manutencao: Agao

Matriz [10]
Range: Funcdo:
0 N/A* [0 - 255 N/A] Localize o significado do Item de Manutengdo, na descrigdo do par. 23-11 A¢do de Manutencdo

18-02 Log de Manutengdo: Tempo

Matriz [10]
Range: Funcao:
0s* [0 - 2147483647 s] Mostra quando o evento registrado ocorreu. A hora é medida em segundos, desde a energizagdo.

18-03 Log de Manutencdo: Data e Hora

Matriz [10]
Range: Funcdo:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Mostra quando o evento registrado ocorreu.

NOTA!
Isto requer que a data e a hora sejam programadas no par. 0-70 Programar Data
e Hora.

O formato da data depende da programacéo do par. 0-71 Formato da Data, enquanto que o formato
da hora depende da programagdo do par. 0-72 Formato da Hora.

NOTA!

O conversor de fregliéncia ndo tem backup da fungdo relégio e a data/hora pro-
gramadas serdo reinicializadas com o padrao (2000-01-01 00:00), apds uma de-
senergizagdo, a menos que um mddulo de Reldgio de Tempo Real com Backup
esteja instalado. No par. 0-79 Falha de Clock, é possivel programar uma Adver-
téncia, caso o reldgio ndo tenha sido ajustado corretamente, p.ex., apés uma
desenergizagdo. A configuragdo incorreta do relégio afetara os registros do ho-
rario do Evento de Manutengdo.

NOTA!
Ao instalar um cartdo de E/S Analdgica do opcional MCB 109, esta incluida uma bateria backup para a data e hora.
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18-30 Entr.analég.X42/1
Range: Funcao:

0.000 N/A* [-20.000 - 20.000 N/A] Leitura do valor do sinal aplicado no terminal X42/1 no Cartdo de E/S Analdgica.
As unidades de medida dos valores mostrados no LCP corresponderdo ao modo selecionado no
par. 26-00 Modo Term X42/1.

18-31 Entr.Analdg.X42/3
Range: Funcao:

0.000 N/A*  [-20.000 - 20.000 N/A] Leitura do valor do sinal aplicado no terminal X42/3 no Cartdo de E/S Analdgica.
As unidades de medida dos valores mostrados no LCP corresponderdo ao modo selecionado no
par. 26-01 Modo Term X42/3.

18-32 Entr.anal6g.X42/5

Range: Funcdo:

0.000 N/A* [-20.000 - 20.000 N/A] Leitura do valor do sinal aplicado no terminal X42/5 no Cartdo de E/S Analdgica.
As unidades de medida dos valores mostrados no LCP corresponderdo ao modo selecionado no
par. 26-02 Modo Term X42/5.

18-33 Saida Anal X42/7 [V]

Range: Funcao:

0.000 N/A*  [0.000 - 30.000 N/A] Leitura do valor do sinal aplicado no terminal X42/7 no Cartdo de E/S Analdgica.
0O valor exibido reflete a selegdo no par. 26-40 Terminal X42/7 Saida.

18-34 Saida Anal X42/9 [V]
Range: Funcao:

0.000 N/A*  [0.000 - 30.000 N/A] Leitura do valor do sinal aplicado no terminal X42/9 no Cartdo de E/S Analdgica.
O valor exibido reflete a selegdo no par. 26-50 7erminal X42/9 Saida.

18-35 Saida Anal X42/11 [V]

Range: Funcdo:

0.000 N/A* [0.000 - 30.000 N/A] Leitura do valor do sinal aplicado no terminal X42/11 no Cartdo de E/S Analdgica.
O valor exibido reflete a selegdo no par. 26-60 7erminal X42/11 Saida.
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2.17 Main Menu (Menu Principal) - Malha Fechada do FC - Grupo 20
2.17.1 Malha Fechada do Drive, 20-**

Este grupo de parametros € utilizado para configurar o Controlador de PID de malha fechada, que controla a frequiéncia de saida do conversor de

frequiéncia.

2.17.2 Feedback, 20-0*

Este grupo de parametros é utilizado para configurar o sinal de feedback do Controlador PID de malha fechada do conversor de freqiiéncia. Indepen-

dentemente do conversor de frequiéncia estar no Modo Malha Fechada ou no Modo Malha Aberta, os sinais de feedback podem também ser exibidos no

display do conversor de freqiiéncia. Pode também ser utilizado para controlar uma saida analdgica do conversor de freqliéncia, e ser transmitido por

meio de diversos protocolos de comunicagdo serial.

1IUBASD4.11
0%
Setpoint 1 Setpoint
P 20-21 I
Setpoint 2
P 20-22 el
Setpoint 3 | Setpoint mdltiplo min.
P 20-23 Setpoint multiplo méx.
0%
l , W Feedback
Fonte de Feedback 1 Conv. de feedback |_Feedback 1 Somente feedback 1 | ,
P 20-00 P 20-01 Somente feedback 2 | |
Somente feedback 3 \
Soma (1+2+3]
:o;(;eoge Feedback ZCk 2 Difererfga (1-2)) o
Média (1+2+3)
Minimo (1/2]3)

Fonte de Feedback 3 Conv. de feedvack | Feedback 3
P 20-06 P 20-07

Méximo (112/3)

\

Funggo Feedback
P 20-20

20-00 Fonte de Feedback 1

Option:

(o]
[1]
[21*
[3]
[4]
[7]
(8]
[9]
[10]
[11]
[100]
[101]
[102]
[104]

Sem fungdo

Funcao:

Até um maximo de trés sinais de feedback diferentes podem ser utilizados para fornecer o sinal de

feedback, ao Controlador PID do conversor de freqiiéncia.

Este parametro define qual entrada sera utilizada como fonte do primeiro sinal de feedback.

As entradas analdgicas X30/11 e X30/12 referem-se as entradas da placa do opcional E/S para

Aplicagdes Gerais.

Entrada analdgica 53

Entrada analdgica 54

Entr Pulso 29

Entr Pulso 33
Entr. Anal. X30/11
Entr. Anal. X30/12
Entr.analdg.X42/1
Entr.Anal6g.X42/3
Entr.analdg.X42/5
Feedb. do Bus 1
Feedb. do Bus 2
Feedb. do bus 3
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[105]

NOTA!
Se um feedback ndo for utilizado, a sua fonte pode ser programada para Sem Fungdo[0]. O par. 20-20 Fungdo de Feedback determina
como os trés sinais de feedback possiveis serdo utilizados pelo controlador PID.

20-01 Conversao de Feedback 1

Option: Funcao:
[o] * Linear
[1] Raiz quadrada Este parametro permite que uma fungdo de conversao seja aplicada ao Feedback 1.

Linear[0] ndo tem efeito sobre o feedback.
Normalmente, utiliza-se Raiz quadrada [1] quando um sensor de pressdo € usado para fornecer
feedback de fluxo.( fluxo o + pressao)).

20-03 Fonte de Feedback 2
Option: Funcao:
Consulte a par. 20-00 Fonte de Feedback 1, para obter mais detalhes.

[0] * Sem fungdo

[1] Entrada analdgica 53

[2] Entrada analdgica 54

[3] Entr Pulso 29

[4] Entr Pulso 33

(71 Entr. Anal. X30/11

[8] Entr. Anal. X30/12

[9] Entr.analdg.xX42/1

[10] Entr.Anal6g.X42/3

[11] Entr.analdg.X42/5

[100] Feedb. do Bus 1

[101] Feedb. do Bus 2

[102] Feedb. do bus 3

Option: Funcao:
Consulte a par. 20-01 Converséo de Feedback 1, para obter mais detalhes.

[0] * Linear

[1] Raiz quadrada

[2] Pressdo para temperatura
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20-06 Fonte de Feedback 3
Option: Funcao:

[0] * Sem fungdo

[2] Entrada analdgica 54

[4] Entr Pulso 33

[8] Entr. Anal. X30/12

[10] Entr.Anal6g.X42/3

[100] Feedb. do Bus 1

[102] Feedb. do bus 3

20-07 Conversao de Feedback 3
Option: Funcdo:

[0] * Linear

[2] Pressdo para temperatura

20-12 Unidade da Referéncia/Feedback
Option: Funcdo:
[0] Nenhuma

[5] PPM

[11] RPM

[20] I/s

[22] I/h

[24] m3/min

[30] kg/s

[32] kg/h

[34] t/h

[41] m/min

[60] °C
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[71]

[72]

[73]

[74]

[75]

[80]

[120]
[121]
[122]
[123]
[124]
[125]
[126]
[127]
[130]
[131]
[132]
[140]
[141]
[145]
[160]
[170]
[171]
[172]
[173]
[174]
[180]

bar

Pa

kPa

m WG
mm Hg
kw

GPM
galdo/s
galdo/min
galao/h
CFM
pés3/s
pés3/min
pés3/h
Ib/s
Ib/min
Ib/h
pés/s
pés/min
pé

°F

psi
Ib/pol?
pol WG
pés WG
poleg Hg
HP

M Guia de Programagao do VLT® AQUA Drive

Este parametro determina a unidade de medida que é utilizada para a referéncia e feedback do
setpoint, que o Controlador PID usara para controlar a freqiiéncia de saida do conversor de fre-
quéncia.

2.17.3 20-2* Feedback & Setpoint

Este grupo de parametros é utilizado para determinar como o Controlador PID do conversor de freqtiéncia usard os trés sinais de feedback possiveis,

para controlar a freqtiéncia de saida do conversor. Este grupo também é utilizado para armazenar as trés referéncias de setpoint internas.

20-20 Funcao de Feedback

Option:
[0]

[1]

[2]

[31*

(4]

[5]

[6]

160

Soma

Diferenca

Média

Minimo

Maximo

Setpoint multiplo min

Setpoint multiplo max

Funcao:

Este parametro determina como os trés feedbacks possiveis serdo utilizados para controlar a fre-
quéncia de saida do conversor de freqiéncia.

NOTA!
Qualquer feedback ndo utilizado deve ser programado para “Sem fungdo”, no
respectivo parametro da Fonte de Feedback: 20-00, 20-03 ou 20-06.
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O feedback resultante da fungdo selecionada no par. 20-20 sera utilizado pelo Controlador PID, para
controlar a freqliéncia de saida do conversor de freqiiéncia. Este feedback também pode ser exibido
no display do conversor de freqliéncia, ser utilizado para controlar uma saida analdgica do conver-
sor, e ser transmitido por diversos protocolos de comunicagao serial.

O conversor de freqliéncia pode ser configurado para tratar de aplicagdes multizonais. Duas apli-

cagdes multizonais diferentes sdo suportadas:

. Multizona, setpoint Gnico

. Multizona, setpoint multiplo

A diferenga entre os dois € ilustrada pelos seguintes exemplos:

Exemplo 1 — Multizona, setpoint Gnico

Em um edificio de escritérios, um sistema hidraulico de VAV (volume de ar varidvel) deve garantir
uma pressdo minima em caixas VAV escolhidas. Devido as perdas de pressdo variaveis em cada
duto, ndo se pode assumir que a pressdo em cada caixa VAV seja a mesma. A pressdo minima
necessdria € a mesma para todas as caixas VAV. Este método de controle pode ser estabelecido
programando a Fung¢éo de Feedback, par. 20-20 com a opgdo [3], Minimo, e inserindo a pressdo
desejada no par. 20-21. O Controlador PID aumentara a velocidade do ventilador, se qualquer um
dos feedbacks estiver abaixo do setpoint, e diminuirad a velocidade se todos os feedbacks estiverem
acima do setpoint.

1308A383.10

FC 102 —|

O |\ Zona 1

Amortecedor Ventilador de
alimentacgéo de ar

ST EH O 8l

Bobina de
resfriamento/
aquecimento

Amn:nrtecedor\1

Ventilador de
retorno de ar

O

Amortecedor

Exemplo 2 — Multizona, setpoint multiplo

0O exemplo anterior pode ser utilizado para ilustrar o uso de multizona, controle de setpoint multiplo.
Se as zonas necessitarem de pressoes diferentes, em cada caixa VAV, cada setpoint pode ser es-
pecificado nos pars. 20-21,20-22 e 20-23. Ao selecionar Setpoint muiltiplo minimo, [5], no par.
20-20, Funcdo de Feedback, o Controlador PID aumentara a velocidade do ventilador, se qualquer
um dos feedbacks estiver abaixo de seu respectivo setpoint, e a diminuira se todos os feedbacks
estiverem acima de seus setpoints individuais.

A opgdo Soma [0] programa o Controlador PID para utilizar a soma dos Feedback 1, Feedback 2 e

Feedback 3, como o sinal de feedback.

NOTA!
Qualquer feedback ndo utilizado deve ser programado para Sem Fungdo, no par.
20-00, 20-03 ou 20-06.

A soma do Setpoint 1 com quaisquer outras referéncias que estejam ativadas (consulte o grupo de
par. 3-1%) sera utilizada como a referéncia de setpoint do Controlador PID.

A opgdo Diferenga [1] programa o Controlador PID para utilizar a diferenca entre o Feedback 1 e
Feedback 2 como o sinal de feedback. O Feedback 3 ndo sera utilizado nesta selegdo. Sera utilizado
apenas o setpoint 1. A soma do Setpoint 1 com quaisquer outras referéncias que estejam ativadas
(consulte o grupo de par. 3-1*) serd utilizada como a referéncia de setpoint do Controlador PID.
A opgdo Média [2] programa o Controlador PID para utilizar a média dos Feedback 1, Feedback 2
e Feedback 3 como o sinal de feedback.
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NOTA!

Qualquer feedback ndo utilizado deve ser programado para Sem Fungdo, no par.
20-00, 20-03 ou 20-06. A soma do Setpoint 1 com quaisquer outras referéncias
que estejam ativadas (consulte o grupo de par. 3-1*) sera utilizada como a re-
feréncia de setpoint do Controlador PID.

A opgdo Minimo [3] programa o Controlador PID para comparar os Feedback 1, Feedback 2 e Feed-
back 3, e utilizar o valor minimo dentre eles como o sinal de feedback.

NOTA!

Qualquer feedback n&o utilizado deve ser programado para Sem Fungdo, no par.
20-00, 20-03 ou 20-06. Sera utilizado apenas o setpoint 1. A soma do Setpoint 1
com quaisquer outras referéncias que estejam ativadas (consulte o grupo de par.
3-1*) serd utilizada como a referéncia de setpoint do Controlador PID.

A opgdo Mdaximo [4] programa o Controlador PID para comparar os Feedback 1, Feedback 2 e
Feedback 3, e utilizar o maior desses valores como o sinal de feedback.

NOTA!
Qualquer feedback n&o utilizado deve ser programado para Sem Fungéo, no par.
20-00, 20-03 ou 20-06.

Sera utilizado apenas o setpoint 1. A soma do Setpoint 1 com quaisquer outras referéncias que
estejam ativadas (consulte o grupo de par. 3-1*) sera utilizada como a referéncia de setpoint do
Controlador PID.

Setpoint multiplo minimo [5] programa o Controlador PID para calcular a diferenga entre o Feedback
1 e o Setpoint 1, Feedback 2 e o Setpoint 2, Feedback 3 e o Setpoint 3. Ele utilizara o par feedback/
setpoint cujo sinal de feedback esteja o mais distante abaixo da respectiva referéncia de setpoint.
Se todos os sinais de feedback estiverem acima de seus respectivos setpoints, o Controlador PID
utilizara o par feedback/setpoint cuja diferenga entre o feedback e o seu setpoint for minima.

NOTA!

Se apenas dois sinais de feedback forem utilizados, o feedback que nao for usado
deve ser programado para Sem Fungdo, no par. 20-00, 20-03 ou 20-06. Observe
que cada referéncia de setpoint sera a soma de seu respectivo valor de parémetro
(20-12 e 20-13) e quaisquer outras referéncias que estiverem ativadas (consulte
0 grupo de par. 3-1%).

Setpoint multiplo maximo [6] programa o Controlador PID para calcular a diferenca entre o Feed-
back 1 e o Setpoint 1, Feedback 2 e o Setpoint 2, Feedback 3 e o Setpoint 3. O Controlador utilizara
o par feedback/setpoint cujo feedback estiver o mais distante acima da sua respectiva referéncia

de setpoint. Se todos os sinais de feedback estiverem abaixo de seus respectivos setpoints, o Con-
trolador PID utilizara o par feedback/setpoint cuja diferenca, entre o feedback e respectivo setpoint,

for minima.

NOTA!

Se apenas dois sinais de feedback forem utilizados, o feedback que ndo for usado
deve ser programado para Sem Fungdo, no par. 20-00, 20-03 ou 20-06. Observe
que cada referéncia de setpoint sera a soma de seu respectivo valor de parametro
(20-21, 20-22 e 20-23) e quaisquer outras referéncias que estiverem ativadas
(consulte o grupo de par. 3-1%).
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20-21 Setpoint 1

Range: Funcao:

0.000 Pro-  [-999999.999 - 999999.999 Pro- O setpoint 1 é utilizado no Modo Malha Fechada para inserir uma referéncia de setpoint, que é usada
cessCtrlU-  cessCtrlUnit] pelo Controlador PID do conversor de freqgiiéncia. Consulte a descrigdo da par. 20-20 Funcgéo de
nit* Feedback.

NOTA!
A referéncia de setpoint inserida aqui € adicionada a qualquer outra referéncia
que esteja ativada (consulte o grupo de par. 3-1*).

20-22 Setpoint 2

Range: Funcao:
0.000 Pro-  [-999999.999 - 999999.999 Pro- O setpoint 2 é utilizado no Modo Malha Fechada para inserir uma referéncia de setpoint, que pode
cessCtrlU-  cessCtrlUnit] ser usada pelo Controlador PID do conversor de frequiéncia. Consulte a descrigdo da Fungdo de
nit* Feedback, par. 20-20 Func¢éo de Feedback.

NOTA!

A referéncia de setpoint inserida aqui é adicionada a
qualquer outra referéncia que esteja ativada (consulte

0 grupo de par. 3-1%*).

20-23 Setpoint 3

Range: Funcao:
0.000* [Refmin - Ref max UNIDADE (do par. O setpoint 3 é utilizado no Modo Malha Fechada para inserir uma referéncia de setpoint, que pode
20-12)] ser usada pelo Controlador PID do conversor de freqliéncia. Consulte a descrigdo do parametro

20-20, Fungdo de Feedback.

NOTA!
Caso as referéncias minima e maxima sejam modificadas, uma nova PI-Autotune
podera ser necessaria.

NOTA!
A referéncia de setpoint inserida aqui é adicionada a qualquer outra referéncia

que seja ativada (consulte o grupo de par. 3-1%).

2.17.4 20-7* Sintonizagao Automatica do PID

O controlador de Malha Fechada do PID (parametros 20-**, Malha Fechada do FC) do conversor de freqgiiéncia pode ser sintonizado automaticamente,
simplificando e economizando tempo durante a colocagdo em funcionamento, ao mesmo tempo assegurando ajuste preciso do controle do PID. Para
utilizar a Sintonizagdo automatica, é necessario configurar o conversor de freqliéncia para Malha Fechada, no par. 1-00 Modo Configuragéo.

Um Local Control Panel (LCP) grafico deve ser utilizado para responder as mensagens durante a seqiiéncia de auto-sintonizagdo.

Ativando o par. 20-79 Sintonizacdo Automatica do PID, coloca o conversor de frequiéncia no modo Sintonizagédo automatica. Entdo o LCP orienta o usuario

com instrugdes na tela.

O ventilador/bomba ¢ iniciado apertando-se o botdo [Auto On (Automatico Ligado)] no LCP e aplicando um sinal de partida. A velocidade é ajustada

manualmente pressionando-se as teclas de navegagdo [4] ou [ Y], no LCP, em um nivel onde o feedback fica em torno do setpoint do sistema.
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NOTA!
N&o é possivel fazer o motor funcionar na velocidade méxima ou minima, ao ajustar manualmente a velocidade do motor devido a
necessidade de dar ao motor um passo na velocidade durante a sintonizagdo automatica.

A sintonizagdo automatica do PID funciona por incrementos graduais, enquanto opera em um estado estavel e, entdo, monitorando o feedback. A partir
da resposta do feedback, os valores requeridos para o par. 20-93 Ganho Proporcional do PID e para o par. 20-94 7empo de Integragéo do PID séo
calculados. O par. 20-95 7empo do Diferencial do PID é zerado. O par. 20-81 Controle Normal/Inverso do PID é determinado durante o processo de
sintonizagdo.

Estes valores calculados sdo apresentados no LCP e o usuario pode decidir se os aceita ou rejeita. Uma vez aceitos, os valores sdo gravados nos parametros
especificos e 0 modo Sintonizagdo automética do PID é desativado, no par. par. 20-79 Sintonizagdo Automatica do PID. Dependendo do sistema que esta
sendo controlado, o tempo requerido para executar a sintonizagdo automatica pode levar varios minutos.

E aconselhavel programar os tempo de rampa no par. 3-41 Tempo de Aceleragéo da Rampa 1, par. 3-42 Tempo de Desaceleracéo da Rampa 1 ou

par. 3-51 Tempo de Aceleragdo da Rampa 2 e par. 3-52 Tempo de Desaceleragcéo da Rampa 2, de acordo com a inércia da carga antes de executar a
sintonizagdo automatica do PID. Se a sintonizagdo automatica do PID for executada com tempos de rampa lentos, os parametros automaticamente
sintonizados redundardo tipicamente em um controle muito lento. Deve-se remover o ruido excessivo do sensor de feedback, utilizando o filtro de entrada
(grupo de parametros 6-**, 5-5* e 26-** Constante de Tempo do Filtro do Terminal 53/54 / Constante de Tempo #29/33 do Filtro de Pulso), antes de
ativar a sintonizagdo automatica do PID. A fim de obter os pardmetros mais precisos do controlador, é aconselhavel executar a sintonizagdo automatica
do PID quando a aplicagdo estiver funcionando em operagdo tipica, ou seja, com uma carga tipica.

20-70 Tipo de Malha Fechada

Option: Funcao:
Este parametro define a resposta da aplicagdo. O modo padrdo deve ser suficiente para a maioria
das aplicagGes. Se a velocidade de resposta da aplicagdo for conhecida, ela pode ser selecionada
aqui. Isto diminuird o tempo necessario para executar a sintonizagdo automatica do PID. A confi-
guragdo ndo tem impacto no valor dos parametros sintonizados e é utilizada somente para a se-
quéncia de sintonizagdo automatica.

[0] * Auto
[1] Pressdo Rapida
[2] Pressdo Baixa
[3] Temperatura Rapida
[4] Temperatura Lenta
20-79 Sintonizacao Automatica do PID
Option: Funcao:
Selecione a velocidade de resposta relativa para a aplicagdo.
[o] * Desativado
[1] Ativado
20-72 Modificacdo de Saida do PID
Range: Funcdo:
0.10 N/A*  [0.01 - 0.50 N/A] Este parametro programa a magnitude da alteragdo incremental, durante a sintonizagdo automatica.

O valor é uma porcentagem da velocidade total ou seja, se a freqliéncia maxima de saida, no

par. 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM]par. 4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz]
for programada para 50 Hz, 0,10 representa 10% de 50 Hz, que corresponde a 5 Hz. Este parametro
deve ser programado para um valor que resulte em alteragoes de feedback, entre 10% e 20%, para
a melhor precisdo da sintonizagdo.
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20-73 Nivel Minimo de Feedback

Range: Funcao:

-999999.00 [-999999.999 - par. 20-74 Pro- O nivel minimo de feedback permissivel deve ser inserido aqui, em Unidades de medida do usuario,
0 Pro- cessCtrlUnit] conforme definido no par. 20-12 Unidade da Referéncia/Feedback. Se o nivel cair abaixo do
cessCtrlU- par. 20-73 Nivel Minimo de Feedback, a sintonizagdo automatica é abortada e uma mensagem de
nit* erro aparecera no LCP.

Range: Funcao:

999999.000 [par. 20-73 - 999999.999 Pro- O nivel maximo de feedback permissivel deve ser inserido aqui, em Unidades de medida do usudrio,
ProcessCtr- cessCtrlUnit] conforme definido no par. 20-12 Unidade da Referéncia/Feedback. Se o nivel subir acima do
1Unit* par. 20-74 Nivel Maximo de Feedback, a sintonizagdo automatica é abortada e uma mensagem de

erro aparecera no LCP.

- - ~ 7 2=

20-79 Sintonizacao Automatica do PID

Option: Funcao:
Este parametro ativa a seqiiéncia de sintonizagdo automatica do PID. Uma vez que a sintonizagdo
automatica foi completada com éxito e as configuragdes foram aceitas pelo usuario, ao pressionar
[OK] ou [Cancel] no LCP, no final da sintonizagdo, este parametro é reinicializado para [0] Desati-
vado.

[0] * Desativado

[1] Ativado

2.17.5 20-8* Configuracoes Basicas do PID

Este grupo de parametros € utilizado para configurar a operagdo basica do Controlador PID do conversor de freqiiéncia, inclusive o0 modo como ele
responde a um feedback que esteja acima ou abaixo do setpoint, a velocidade em que ele comega a funcionar e quando ele indicara se o sistema atingiu

o setpoint.
Option: Funcao:
[0] * Normal
[1] Inverso Normal [0] faz com que a fregliéncia de saida do conversor de freqiiéncia diminua, quando o feed-

back for maior que a referéncia de setpoint. Este tipo de ajuste é comum em ventilador controlado
por pressdo e em aplicagdes de bomba.

Inverso [1] faz com que a freqiiéncia de saida do conversor de freqiiéncia aumente, quando o
feedback for maior que a referéncia de setpoint.

20-82 Velocidade de Partida do PID [RPM]

Range: Funcao:

0 RPM* [0 - par. 4-13 RPM] Quando o conversor de freqiiéncia der partida primeiro, ele inicialmente acelera até esta velocidade
de saida, no Modo Malha Aberta, acompanhando o Tempo de Aceleragdo ativo. Quando a velocidade
de saida programada aqui for atingida, o conversor de freqliéncia chaveara automaticamente para
0 Modo Malha Fechada e o Controlador PID comegara a funcionar. Este esquema é (til em aplicagbes
em que a carga controlada deve acelerar, inicial e rapidamente, até uma velocidade minima, quando
a aplicagdo for iniciada.

NOTA!
Este parametro somente sera visivel se o par. 0-02 Unidade da Veloc. do Motor
estiver programado para [0], RPM.
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20-83 Velocidade de Partida do PID [Hz]
Range: Funcao:

0 Hz* [0.0 - par. 4-14 Hz] Quando o conversor de freqiiéncia der partida primeiro, ele inicialmente acelera até esta velocidade
de saida, no Modo Malha Aberta, acompanhando o Tempo de Aceleragdo ativo. Quando a velocidade
de saida programada aqui for atingida, o conversor de freqiiéncia chaveara automaticamente para
0 Modo Malha Fechada e o Controlador PID comegara a funcionar. Este esquema é (til em aplicagbes
em que a carga controlada deve acelerar, inicial e rapidamente, até uma velocidade minima, quando
a aplicagdo for iniciada.

NOTA!
Este parametro estara ativo somente quando o par. 0-02 Unidade da Veloc. do
Motor estiver programado para [1], Hz.

20-84 Larg Banda Na Refer.

Range: Funcdo:

5 %* [0 - 200 %] Quando a diferenga entre o feedback e a referéncia de setpoint for menor que o valor desse para-
metro, o display do conversor de freqgliéncia exibira "Funcionar na Referéncia". Este status pode ser
comunicado externamente programando a fungdo da saida digital para Func ref/sem advrt [8]. Em
adigdo, para comunicagdo serial, o bit de status 'Na Referéncia' da Status Word do conversor de
freqiiéncia estard alto (1).

A Largura de Banda Na Referéncia é calculada como uma porcentagem da referéncia de setpoint.

2.17.6 Controlador PID, 20-9*

Este grupo permite ajustar manualmente este Controlador PID. O ajuste dos parametros do Controlador PID pode melhorar o desempenho do controle.
Consulte a segdo sobre o PID, no capitulo Introdugdo ao Drive do VLT AQUA, no Guia de Design do Drive do VLT AQUA, para obter orientagdes sobre
0 ajuste dos pardmetros do Controlador PID.

20-91 Anti Windup do PID

Option: Funcao:

[0] Off (Desligado) Off[0] (Desligado) O integrador continuard a mudar de valor, inclusive depois que a saida atingir
um dos extremos. Posteriormente, isto podera causar um atraso de mudanga da saida do contro-
lador.

[1]* On (Ligado) On (Ligado) [1] O integrador sera bloqueado se a saida do controlador de PID interno atingir um

dos extremos (valor min ou max) e, portanto, ndo sera capaz de adicionar mudangas posteriores
ao valor do parametro de processo controlado. Isto permite que o controlador responda mais ra-
pidamente, quando puder controlar novamente o sistema.

20-93 Ganho Proporcional do PID
Range: Funcdo:
0.50 N/A*  [0.00 - 10.00 N/A]

Se (Erro x Ganho) saltar com um valor igual aquele que é programado no par. 20-14 Maximum Reference/Feedb., o controlador PID tentard alterar a
velocidade de saida igual aquela programada no par. 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM]|par. 4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz], mas
na pratica, naturalmente, limitada por esta configuragdo.

A faixa proporcional (erro que causa a saida mudar de 0-100%) pode ser calculada por meio da férmula:

1

m x (Referéncia Mdx)

NOTA!
Sempre programe o valor desejado para par. 20-14 Maximum Reference/Feedb., antes de configurar os valores para o controlador PID, no grupo de
par. 20-9*,
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20-94 Tempo de Integracao do PID

Range:
20.00 s*

[0.01 - 10000.00 s]

Funcdo:

Com o passar do tempo, o integrador acumula uma contribuigdo para a saida do controlador PID

enquanto houver um desvio entre a Referéncia/Setpoint e os sinais de feedback. A contribuigdo é
proporcional ao tamanho do desvio. Isto garante que o desvio (erro) tendera a zero.

Uma resposta rapida a qualquer desvio € obtida quando o tempo de integragdo é programada com

um valor baixo. Programando-o com valor muito baixo, no entanto, pode fazer com que o controle
se torne instavel.

O valor programado € o tempo necessario para o integrador adicionar a mesma contribuigdo da
porgdo proporcional de um determinado desvio.

Se o valor for programado para 10.000, o controlador agira como um controlador proporcional puro,
com um banda P baseada no valor programado no par. 20-93 Ganho Proporcional do PID. Quando
ndo houver nenhum desvio presente, a saida do controlador proporcional sera 0.

20-95 Tempo do Diferencial do PID

Range:
0.0 s*

[0,00 = Off até 10,00 s]

Funcdo:

O diferenciador monitora a rapidez com que o feedback muda. Se o feedback mudar rapidamente,
o diferenciador ajustara a saida do Controlador PID a fim de diminuir a rapidez da mudanca do
feedback. Obtém-se resposta rapida do Controlador PID quando este valor for grande. Entretanto,
se for utilizado um valor demasiado grande, a frequiéncia de saida do conversor de freqiiéncia po-
derd tornar-se instavel.

O tempo de diferenciagdo € Util nas situagdes onde uma resposta extremamente rapida do conversor
de freqiiéncia e um controle preciso da velocidade sdo uma exigéncia. No entanto, pode tornar-se
dificil conseguir este ajuste para obter um controle de sistema adequado. O tempo de diferenciacdo
ndo é comumente utilizado em aplicagdes aquaticas/ aguas servidas. Desse modo, geralmente, é
melhor deixar este parametro em 0 ou OFF (Desligado).

20-96 Difer. do PID: Limite de Ganho

Range:
5.0 N/A*

[1.0 - 50.0 N/A]

Funcdo:

A fungdo diferencial de um Controlador PID responde a rapidez de mudanga do feedback. Em con-
seqliéncia, uma mudanga repentina do feedback pode fazer com que a fungdo diferencial cause
uma mudanga muito grande, na saida do Controlador PID. Este parametro limita o efeito maximo
que a fungdo diferencial do Controlador PID pode produzir. Um valor menor reduz o efeito maximo
da fungdo diferencial do Controlador PID.

Este parametro esta ativo somente quando o par. 20-95 7empo do Diferencial do PID nao estiver
programado para OFF (Desligado) (O s).
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2.18 Main Menu - Malha Fechada Estendida - Grupo 21
2.18.1 21-** Ext. Malha Fechada

O oferece 3 controladores PID de Malha Fechada Estendida, além do Controlador do PID. Eles podem ser configurados independentemente para controlar
os atuadores externos (valvulas, amortecedores, etc.) ou ser utilizados junto com o Controlador do PID interno, para melhorar as respostas dindmicas
as alteragbes do setpoint ou perturbagbes de carga.

Os controladores de PID de Malha Fechada Estendida podem ser interconectados ou conectados ao controlador do PID de Malha Fechada, para formar
uma configuragdo de malha dual.

Para controlar um dispositivo de modulagdo (p.ex., um motor a valvula), este deve ser um servo mecanismo de posicionamento, com eletrénica embutida
que aceita 0-10 V (sinal de um cartdo de E/S Analdgico MCB 109) ou um sinal de controle de 0/4-20 mA (sinal de um Cartdo de Controle e/ou cartdo de
E/S de Uso Geral MCB 101)

A fungdo de saida pode ser programada nos seguintes parametros:

. Cartdo de Controle, terminal 42: par. 6-50 7erminal 42 Saida (configuragdo [113]...[115] ou [149]...[151], Ext. Malha Fechada 1/2/3

. Cartdo de E/S de Uso Geral MCB 101, terminal X30/8: par. 6-60 7Terminal X30/8 Saida, (configuragdo [113]...[115] ou [149]...[151], Ext. Malha
Fechada 1/2/3

3 Cartdo de E/S Analégico MCB 109, terminal X42/7...11: par. 26-40 Terminal X42/7 Saida, par. 26-50 Terminal X42/9 Saida, par. 26-60 Terminal
X42/11 Saida (configuragdo [113]...[115], Ext. Malha Fechada 1/2/3

O cartdo de E/S de Uso Geral e o cartdo Analdgico de E/S sdo cartdes opcionais.

2.18.2 21-0* Ext. sintonizacdo automatica do PID

Os controladores de Malha Fechada do PID estendidos ((par. 21-** Malha Fechada Ext.)) podem, cada um deles, ser sintonizados automaticamente,
simplificando e economizando tempo, durante a colocagdo em funcionamento, ao mesmo tempo em que assegurando ajuste preciso do controle do PID.

Para utilizar a sintonizagdo automatica do PID é necessério que o controlador de PID Estendido especifico tenha sido configurado para a aplicagdo.
Um Local Control Panel (LCP) grafico deve ser utilizado para responder as mensagens durante a seqiiéncia de auto-sintonizagdo.

Ao ativar a sintonizagdo automatica, no par. 21-09 Sintonizacdo Automatica do PID, o controlador do PID especifico é colocado no modo sintonizagdo
automatica. Entdo o LCP orienta o usudrio com instrugGes na tela.

A sintonizagdo automatica do PID funciona por mudangas incrementais e, a partir dai, pelo monitoramento do feedback. A partir da resposta de feedback
sdo calculados os valores requeridos para o Ganho Proporcional do PID, par. 21-21 Ganho Proporcional Ext, 1 para EXT CL 1, par. 21-41 Ganho Proporcional
Ext. 2 para EXT CL 2 e par. 21-61 Ganho Proporcional Ext. 3 para EXT CL 3 e Tempo de Integragdo, par. 21-22 Tempo de Integragdo Ext. 1 para EXT
CL 1, par. 21-42 Tempo de Integracdo Ext, 2 para EXT CL 2 e par. 21-62 Tempo de Integragdo Ext. 3 para EXT CL3. Os Tempo de Diferenciagdo,

par. 21-23 Tempo de Diferenciagdo Ext, 1 para EXT CL 1, par. 21-43 7Tempo de Diferenciagdo Ext. 2 para EXT CL 2 eXT par. 21-63 Tempo de Diferenciagéo
Ext. 3para EXT CL 3 sdo programados com o valor 0 (zero). Normal / Inverso, par. 21-20 Controle Normal/Inverso Ext, 1para EXT CL 1, par. 21-40 Controle
Normal/Inverso Ext. 2 para EXT CL 2 e par. 21-60 Controle Normal/Inverso Ext, 3 para EXT CL 3, sdo determinados durante o processo de sintonizagdo.

Estes valores calculados sdo apresentados no LCP e o usuario pode decidir se os aceita ou rejeita. Uma vez aceitos, os valores sdo gravados nos parametros
especificos e 0 modo sintonizagdo automatica do PID é desativado, no par. 21-09 Sintonizagdo Automatica do PID. Dependendo do sistema que esta
sendo controlado, o tempo requerido para executar a sintonizagdo automatica do PID pode levar varios minutos.

Deve-se remover o ruido excessivo do sensor de feedback, utilizando o filtro de entrada (grupo de parametros 6-**, 5-5* e 26-**, Constante de Tempo
do Filtro do Terminal 53/54 / Constante de Tempo #29/33 do Filtro de Pulso), antes de ativar a sintonizagdo automatica do PID.
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21-00 Tipo de Malha Fechada

Option: Funcao:
Este parametro define a resposta da aplicagdo. O modo padrdo deve ser suficiente para a maioria
das aplicagbes. Se a velocidade relativa da aplicagdo é conhecida, ela pode ser selecionada aqui.
Isto diminuira o tempo necessario para executar a Auto-Sintonizagdo do PID. A configuragdo ndo
tem impacto no valor dos parametros sintonizados e € utilizada somente para a seqiiéncia de auto-

-sintonizagdo do PID.

[0] * Auto

[1] Pressdo Rapida

[2] Pressdo Baixa

[3] Temperatura Rapida
[4] Temperatura Lenta

21-02 Modificacao de Saida do PID

Range: Funcao:

0.10 N/A*  [0.01 - 0.50 N/A] Este parametro programa a magnitude da alteragdo incremental, durante a sintonizagdo automatica.
O valor é uma porcentagem da faixa operacional completa. Ou seja, se uma tensdo de saida ana-
l6gica maxima for programada para 10 V, 0,10 que representa 10% de 10 V, sera 1 V. Este para-
metro deve ser programado para um valor que resulta em alteragdes de feedback, entre 10% e
20%, para melhor precisdo de sintonizagdo.

21-03 Nivel Minimo de Feedback

Range: Funcdo:
-999999.00 [-999999.999 - par. 21-04 N/A] O nivel minimo de feedback permissivel deve ser inserido aqui, em Unidades de medida do usudrio,
0 N/A* conforme definido no par. 21-10 Unidade da Ref./Feedback Ext. 1 para EXT CL 1, par. 21-30 Unidade

da Ref./Feedback Ext. 2 para EXT CL 2 ou par. 21-50 Unidade da Ref./Feedback Ext. 3 para EXT CL
3. Se o nivel cair abaixo do par. 21-03 Nivel Minimo de Feedback, a sintonizagdo automatica do PID
€ abortada e uma mensagem de erro aparecera no LCP.

21-04 Nivel Maximo de Feedback

Range: Funcao:
999999.000 [par. 21-03 - 999999.999 N/A] 0 nivel maximo de feedback permissivel deve ser inserido aqui, em Unidades de medida do usuario,
N/A* conforme definido no par. 21-10 Unidade da Ref./Feedback Ext. 1 para EXT CL 1, par. 21-30 Unidade

da Ref./Feedback Ext. 2 para EXT CL 2 ou par. 21-50 Unidade da Ref./Feedback Ext. 3 para EXT CL
3. Se o nivel cair abaixo do par. 21-04 Nivel Maximo de Feedback, a sintonizagdo automatica do PID
sera cancelada e uma mensagem de erro sera exibida no LCP.

21-01 Modo de Configuragao
Option: Funcao:
[0] * Normal A configuragdo normal deste parametro sera conveniente para o controle da pressdo em sistemas

de ventiladores.

[1] Rapido A configuragdo rapida seria geralmente utilizada em sistemas de bombeamento, onde uma resposta
de controle rapida é desejavel
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21-09 Sintonizacao Automatica do PID

Option:

[o1*
[1]
[2]
[3]

Funcao:
Este parametro ativa a selegdo do controlador do PID Estendido para ser sintonizado automatica-
mente e inicia a Sintonizagdo automatica do PID para esse controlador. Uma vez que a sintonizagdo
automatica foi completada com éxito e as configuragdes foram aceitas pelo usuario, ao pressionar
[OK] ou [Cancel] LCP, no final da sintonizagdo, este parametro é reinicializado para [0] Desativado.
Desativado
PID 1 Ext. Ativado

PID 2 Ext. Ativado
PID 3 Ext. Ativado

2.18.3 21-1* Ext. CL 1 Ref./Fb.

Configure a referéncia e feedback do Controlador de Malha Fechada Estendida 1

FC102

Referéncia
Externa
P 21-13

Set Controlador Sinal de
point de Malha Saida

| Fechada P 6-50
P 21-15 Est. 1

Feedback
P 21-14

MCB101 Sinal de
Saida

P 6-60

130BA355.11

21-10 Unidade da Ref./Feedback Ext. 1

Option:

(0]

(1] *
[5]

[10]
[11]
[12]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]
[30]
[31]
[32]
[33]
[34]
[40]
[41]

170

Funcdo:

Selecione a unidade de medida para o sinal de referéncia/feedback.

%

PPM
1/min
RPM
PULSOS/s
I/s
I/min
I/h
m3/s
m3/min
m3/h
ka/s
kg/min
kg/h
t/min
t/h

m/s

m/min
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[60] °C

[71] bar

[73] kPa

[75]

[120] GPM

[122] galdo/min

[124] CFM

[126] pé cubico/min

[130] Ib/s

[132] Ib/h

[141] pés/min

[160] °F

[171] Ib/pol2

[173] pé WG

[180] HP

21-11 Referéncia Ext. 1 Minima
Range: Funcao:

21-12 Referéncia Ext. 1 Maxima
Range: Funcao:

NOTA!
Sempre programe o valor desejado para par. 21-12 Referéncia Ext. 1 Maxima, antes de configurar os valores para o controlador PID,
no grupo de par. 20-9*.
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21-13 Fonte da Referéncia Ext. 1

Option: Funcao:
Este parametro define qual entrada do conversor de freqiiéncia deve ser tratada, como fonte do
sinal de referéncia do Controlador de Malha Fechada 1. A Entrada analdgica X30/11 e a Entrada
analdgica X30/12 referem-se as entradas da E/S de Aplicagdo Geral.

[0] * Sem fungdo

[1] Entrada analdgica 53
[2] Entrada analdgica 54
[71 Entr Pulso 29

[8] Entr Pulso 33

[20] Potenc. digital

[21] Entr Anal X30/11
[22] Entr Anal X30/12
[23] Entr.analdg.xX42/1
[24] Entr.Anal6g.X42/3
[25] Entr.analdg.X42/5
[30] Ext. Malha Fechada 1
[31] Ext. Malha Fechada 2
[32] Ext. Malha Fechada 3

21-14 Fonte do Feedback Ext. 1
Option: Funcao:

Este parametro define qual entrada no conversor de freqiiéncia deve ser tratada como fonte do
sinal de feedback, para o controlador de Malha Fechada 1. A Entrada analdgica X30/11 e a Entrada
analdgica X30/12 referem-se as entradas da E/S de Aplicagdo Geral .

[0] * Sem fungdo

[1] Entrada analdgica 53
[2] Entrada analdgica 54
[3] Entr Pulso 29

[4] Entr Pulso 33

[71 Entr. Anal. X30/11
[8] Entr. Anal. X30/12
[9] Entr.analdg.xX42/1
[10] Entr.Anal6g.X42/3
[11] Entr.analdg.X42/5
[100] Feedb. do Bus 1
[101] Feedb. do Bus 2
[102] Feedb. do bus 3

21-15 Setpoint Ext. 1

Range: Funcao:
0.000 Ext-  [-999999.999 - 999999.999 Ext- A referéncia de setpoint é utilizada em malha fechada estendida 1. O Setpoint Est 1. é adicionado
PID1Unit* PID1Unit] ao valor da origem da Referéncia Est.1 selecionada no par. 21-13 Fonte da Referéncia Ext, 1.

21-17 Referéncia Ext. 1[Unidade]
Range: Funcao:

0.000 Ext-  [-999999.999 - 999999.999 Ext- Leitura do valor da referéncia do Controlador de Malha Fechada 1.
PID1Unit* PID1Unit]
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21-18 Feedback Ext. 1 [Unidade]

Range: Funcao:

0.000 Ext-  [-999999.999 - 999999.999 Ext- Leitura do valor do feedback do Controlador de Malha Fechada 1.
PID1Unit* PID1Unit]

21-19 Saida Ext. 1 [%]

Range: Funcao:
0 %* [0 - 100 %] Leitura do valor da saida do Controlador de Malha Fechada 1.

2.18.4 21-2* Malha Fechada 1 PID

Configure o PID de Malha Fechada 1

21-20 Controle Normal/Inverso Ext. 1

Option: Funcao:
[0] * Normal Selecione Normal [0] se a saida deve ser reduzida quando o feedback for maior que a referéncia.
[1] Inverso Selecione Inverso[1] se a saida deve ser aumentada quando o feedback for maior que a referéncia.

21-21 Ganho Proporcional Ext. 1
Range: Funcao:
0.01 N/A*  [0.00 - 10.00 N/A]

Se (Erro x Ganho) saltar com um valor igual aquele que é programado no par. 20-14 Maximum Reference/Feedb., o controlador PID tentara alterar a
velocidade de saida igual aquela programada no 4-13/4-14, mas na pratica, naturalmente, limitada por esta configuragdo.
A faixa proporcional (erro que causa a saida mudar de 0-100%) pode ser calculada por meio da férmula:

1

m x (Mdx Referéncia)

NOTA!
Sempre programe o valor desejado para par. 20-14 Maximum Reference/Feedb., antes de configurar os valores para o controlador PID, no grupo de
par. 20-9*.

21-22 Tempo de Integragdo Ext. 1

Range: Funcao:
10000.00 [0.01 - 10000.00 s] Com o passar do tempo, o integrador acumula uma contribuicdo para a saida do controlador PID
s* enquanto houver um desvio entre a Referéncia/Setpoint e os sinais de feedback. A contribuigdo é

proporcional ao tamanho do desvio. Isto garante que o desvio (erro) tendera a zero.

Uma resposta rapida a qualquer desvio é obtida quando o tempo de integragdo é programada com
um valor baixo. Programando-o com valor muito baixo, no entanto, pode fazer com que o controle
se torne instavel.

O valor programado é o tempo necessario para o integrador adicionar a mesma contribuigdo da
porgao proporcional de um determinado desvio.

Se o valor for programado para 10.000, o controlador agira como um controlador proporcional puro,
com um banda P baseada no valor programado no par. 20-93 Ganho Proporcional do PID Quando
ndo houver nenhum desvio presente, a saida do controlador proporcional sera 0.

21-23 Tempo de Diferenciagao Ext. 1

Range: Funcao:

0.00 s* [0.00 - 10.00 s] O diferenciador ndo reage a um erro constante. Ele s fornece um ganho se houver mudanga do
feedback. Quanto mais rapido o feedback mudar, maior serd o ganho do diferenciador.
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21-24 Dif. Ext. 1 Limite de Ganho
Range: Funcao:

2.18.5 21-3* Ext. CL 2 Ref./Fb.

Configure a referéncia e feedback do Controlador de Malha Fechada Estendida 2.

21-30 Unidade da Ref./Feedback Ext. 2
Option: Funcao:

(0]

o
)
=

[5]

[11] RPM

[20] I/s

[22] I/h

[24] m3/min

[30] kg/s

[32] kg/h

[34] t/h

[41] m/min

[60] °C

[71] bar

[73] kPa

[75]

[120] GPM

[122] galdo/min

[124] CFM
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[126] pé cubico/min

[130] Ib/s

[132] Ib/h

[141] pés/min

[160] °F

[171] Ib/pol?

[173] pé WG

[180] HP

21-31 Referéncia Ext. 2 Minima
Range: Funcao:

21-32 Referéncia Ext. 2 Maxima
Range: Funcao:

21-33 Fonte da Referéncia Ext. 2
Option: Funcao:

[0] * Sem fungdo

[2] Entrada analdgica 54

[8] Entr Pulso 33

[21] Entr Anal X30/11

[23] Entr.analdg.X42/1

[25] Entr.analdg.X42/5

[31] Ext. Malha Fechada 2
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21-34 Fonte do Feedback Ext. 2
Option: Funcao:
Consulte a par. 21-14 Fonte do Feedback Ext. 1, para obter mais detalhes.

[0] * Sem fungdo

[1] Entrada analdgica 53
[2] Entrada analdgica 54
[3] Entr Pulso 29

[4] Entr Pulso 33

[71 Entr. Anal. X30/11
[8] Entr. Anal. X30/12
[9] Entr.analdg.xX42/1
[10] Entr.Anal6g.X42/3
[11] Entr.analdg.X42/5
[100] Feedb. do Bus 1
[101] Feedb. do Bus 2
[102] Feedb. do bus 3

21-35 Setpoint Ext. 2
Range: Funcdo:

0.000 Ext-  [-999999.999 - 999999.999 Ext-  Consulte a par. 21-15 Setpoint Ext. 1, para obter mais detalhes.
PID2Unit* PID2Unit]

21-37 Referéncia Ext. 2 [Unidade]
Range: Funcdo:

0.000 Ext-  [-999999.999 - 999999.999 Ext-  Consulte o par. 21-17 Referéncia Ext. 1[/Unidade], Referéncia Ext. 1 [Unidade], para obter detalhes.
PID2Unit* PID2Unit]

21-38 Feedback Ext. 2 [Unidade]
Range: Funcdo:

0.000 Ext-  [-999999.999 - 999999.999 Ext-  Consulte a par. 21-18 Feedback Ext. 1 [Unidade], para obter mais detalhes.
PID2Unit* PID2Unit]

21-39 Saida Ext. 2 [%]
Range: Funcdo:
0 %* [0 - 100 %] Consulte a par. 21-19 Saida Ext. 1 [%], para obter mais detalhes.

2.18.6 21-4* Malha Fechada 2 PID

Configure o Controlador PID de Malha Fechada 2

21-40 Controle Normal/Inverso Ext. 2
Option: Funcao:

Consulte a par. 21-20 Controle Normal/Inverso Ext. 1, para obter mais detalhes.
[o] * Normal

[1] Inverso

21-41 Ganho Proporcional Ext. 2
Range: Funcao:
0.01 N/A*  [0.00 - 10.00 N/A] Consulte a par. 21-21 Ganho Proporcional Ext. 1, para obter mais detalhes.
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21-42 Tempo de Integracao Ext. 2

Range: Funcao:

10000.00 [0.01 - 10000.00 s] Consulte a par. 21-22 Tempo de Integragdo Ext. 1, para obter mais detalhes.
S*

21-43 Tempo de Diferenciacao Ext. 2

Range: Funcao:

0.00 s* [0.00 - 10.00 s] Consulte a par. 21-23 Tempo de Diferenciagdo Ext. 1, para obter mais detalhes.
21-44 Ext. 2 Dif. Limite de Ganho

Range: Funcao:

5.0 N/A* [1.0 - 50.0 N/A] Consulte a par. 21-24 Dif. Ext. 1 Limite de Ganho, para obter mais detalhes.

2,18.7 21-5* Ext. CL 3 Ref./Fb.

Configure a referéncia e feedback do Controlador de Malha Fechada Estendida 3.

21-50 Unidade da Ref./Feedback Ext. 3

Option: Funcao:
Consulte a par. 21-10 Unidade da Ref./Feedback Ext. 1, para obter mais detalhes.

[0]

[1]* %

[5] PPM
[10] 1/min
[11] RPM
[12] PULSOS/s
[20] I/s
[21] I/min
[22] I/h
[23] m3/s
[24] m3/min
[25] m3/h
[30] ka/s
[31] kg/min
[32] kg/h
[33] t/min
[34] t/h
[40] m/s
[41] m/min
[45] m

[60] °C
[70] mbar
[71] bar
[72] Pa
[73] kPa
[74] m WG
[75]

[80] kw
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[120] GPM

[122] galdo/min

[124] CFM

[126] pé clbico/min

[130] Ib/s

[132] Ib/h

[141] pés/min

[160] °F

[171] Ib/pol2

[173] pé WG

[180] HP

21-51 Referéncia Ext. 3 Minima
Range:

Funcao:

21-52 Referéncia Ext. 3 Maxima
Range:

Funcdo:
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21-53 Fonte da Referéncia Ext. 3
Option: Funcao:

Consulte a par. 21-13 Fonte da Referéncia Ext, 1, para obter mais detalhes.

[0] * Sem fungdo

[1] Entrada analdgica 53
[2] Entrada analdgica 54
[71 Entr Pulso 29

[8] Entr Pulso 33

[20] Potenc. digital

[21] Entr Anal X30/11
[22] Entr Anal X30/12
[23] Entr.analdg.X42/1
[24] Entr.Anal6g.X42/3
[25] Entr.analdg.X42/5
[30] Ext. Malha Fechada 1
[31] Ext. Malha Fechada 2
[32] Ext. Malha Fechada 3

21-54 Fonte do Feedback Ext. 3
Option: Funcao:
Consulte a par. 21-14 Fonte do Feedback Ext. 1, para obter mais detalhes.

[0] * Sem fungdo

[1] Entrada analdgica 53
[2] Entrada analdgica 54
[3] Entr Pulso 29

[4] Entr Pulso 33

[71 Entr. Anal. X30/11
[8] Entr. Anal. X30/12
[9] Entr.analdg.X42/1
[10] Entr.Anal6g.X42/3
[11] Entr.analdg.X42/5
[100] Feedb. do Bus 1
[101] Feedb. do Bus 2
[102] Feedb. do bus 3

21-55 Setpoint Ext. 3
Range: Funcdo:

0.000 Ext- [-999999.999 - 999999.999 Ext-  Consulte a par. 21-15 Setpoint Ext. 1, para obter mais detalhes.
PID3Unit* PID3Unit]

21-57 Referéncia Ext. 3 [Unidade]
Range: Funcdo:

0.000 Ext-  [-999999.999 - 999999.999 Ext-  Consulte a par. 21-17 Referéncia Ext. 1/Unidade], para obter mais detalhes.
PID3Unit* PID3Unit]

21-58 Feedback Ext. 3 [Unidade]
Range: Funcdo:

0.000 Ext-  [-999999.999 - 999999.999 Ext-  Consulte a par. 21-18 Feedback Ext. 1 [Unidade], para obter mais detalhes.
PID3Unit* PID3Unit]
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21-59 Saida Ext. 3 [%]
Range: Funcao:
0 %* [0 - 100 %] Consulte a par. 21-19 Saida Ext, 1 [%)], para obter mais detalhes.

2.18.8 21-6* Malha Fechada 3 PID

Configure o Controlador PID de Malha Fechada 3

21-60 Controle Normal/Inverso Ext. 3
Option: Funcao:

Consulte a par. 21-20 Controle Normal/Inverso Ext. 1, para obter mais detalhes.

[o] * Normal

[1] Inverso

21-61 Ganho Proporcional Ext. 3

Range: Funcao:
0.01 N/A*  [0.00 - 10.00 N/A] Consulte a par. 21-21 Ganho Proporcional Ext. 1, para obter mais detalhes.

21-62 Tempo de Integracao Ext. 3

Range: Funcao:
10000.00 [0.01 - 10000.00 s] Consulte a par. 21-22 Tempo de Integragdo Ext. 1, para obter mais detalhes.
S*

21-63 Tempo de Diferenciagdo Ext. 3
Range: Funcao:
0.00 s* [0.00 - 10.00 s] Consulte a par. 21-23 Tempo de Diferenciagdo Ext. 1, para obter mais detalhes.

21-64 Dif. Ext. 3 Limite de Ganho
Range: Funcao:
5.0 N/A* [1.0 - 50.0 N/A] Consulte a par. 21-24 Dif. Ext. 1 Limite de Ganho, para obter mais detalhes.
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2.19 Main Menu (Menu Principal) - Fungoes de Aplicacao - Grupo 22
2.19.1 22-** Diversos

Este grupo contém parametros usados em aplicacbes de monitoramento aquatico/ aguas servidas.

22-00 Atraso de Bloqueio Externo

Range: Funcao:

0 s* [0 - 600 s] Somente é relevante se uma das entradas digitais do par. 5-1* foi programada para Blogueio Ex-
terno [7]. O Temporizador do Blogueio Externo introduzira um atraso, depois que o sinal foi remo-
vido da entrada digital programada para Bloqueio Externo, antes que a reagdo acontega.

2.19.2 22-2* Deteccao de Fluxo Zero

130BA252.13 Sleep mode
r— 1
Comando de | |
sleep mode ‘ ‘
t
Detecsro de Fluxo % Tempori— |
zero/velocidade baixa ‘ zador de | gSleep ‘
F———————— ——— — — — — — — — — — — — — — A funciona—
P 22-21 ‘ m?nto mode ‘
‘ T3 ‘ =1 —t» min >
\ Detectada*r/‘ | = — Advertkncia| | Tedmp"? \
Balxa zaaor e
| poténcia s Tempori— - seep |
zador da ‘ min ‘
| - detecgtio — Adverténcia‘
| Detectada | | | | P 22-40 |
Velocidade"ﬁ ﬁ—" — Alarme | P 22-41 |
\ Baixa 5755 5 |
- P 22-24 P 22-23
‘ P2 2 ‘ ‘ ‘
‘ | \ Controlador em |
| cascata |
\ ‘ (comando de
‘ | ‘ , desescalona- ‘
‘ | | mento) |
Lo oL P25-26_ ]

O Drive AQUA do VLT inclui fungdes para detectar se as condigdes de carga no sistema permitem que o motor seja parado:

*Deteccdo de Poténcia Baixa

*Detecgdo de Velocidade Baixa

Um destes dois sinais deve estar ativo durante um tempo determinado (Atraso de Fluxo Zero, par. 22-24), antes que a agdo selecionada ocorra. Agoes
possiveis para selecionar (par. 22-23): Nenhuma acdo, Adverténcia, Alarme, Sleep Mode.

Deteccdo de Fluxo Zero:

Esta funcdo é utilizada para detectar uma situagdo de auséncia de fluxo nos sistemas de bombeamento, onde todas as valvulas podem estar fechadas.
Ela pode ser utilizada quando € controlada pelo controlador PI integrado, no Drive AQUA do VLT ou, também, por um controlador PI externo. A confi-
guracdo real deve ser programada no par. 1-00, Modo Configuraggo.

Modo configuragdo para o

- Controlador PI Integrado: Malha Fechada

- Controlador PI Externo: Malha Aberta

I Execute uma sintonizagdo de Fluxo Zero, antes de programar os parametros do controlador PI.
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150BAZDS.1L pressao IRBALITIU

Fluxo

Deteccdo de Fluxo Zero baseia-se nas medidas de velocidade e poténcia. Para uma determinada velocidade, o conversor de freqiéncia calcula a energia
com fluxo zero.

Esta coeréncia baseia-se no ajuste de dois conjuntos de velocidades e da poténcia associada em fluxo zero. Pelo monitoramento da poténcia é possivel
detectar condigOes de fluxo zero, em sistemas com pressdo de sucgdo flutuante, ou se a bomba apresenta uma caracteristica constante quanto a velo-
cidade baixa.

Os dois conjuntos de dados devem basear-se na medida de poténcia, em aprox. 50% e 85% da velocidade méaxima, com as valvulas fechadas. Os dados
s&0 programados no par. 22-3* E também possivel executar um Setup Automdtico de Baixa Poténcia (par. 22-20), gradual e automaticamente por meio
do processo de colocagdo em operagdo e também armazenando automaticamente os dados medidos. O conversor de freqiiéncia deve estar programado
para Malha Aberta no par. 1-00, Modo Configuragdo, ao executar o Setup Automatico (Consulte Sintonizagdo de Fluxo Zero, par. 22-3*).

I Se for utilizado o controlador PI integrado, execute a sintonizagdo de Fluxo Zero antes de programar os parametros do controlador PI.

Deteccdo de velocidade baixa:
A Detecgéo de Velocidade Baixa gera um sinal se o motor estiver operando em velocidade minima, conforme programada no par. 4-11 ou 4-12, Lim.

Inferior da Veloc. do Motor. As agbes sdo comuns a Detecgdo de Fluxo Zero (ndo é possivel a selegdo individual).

0 uso da Detecgdo de Velocidade Baixa ndo esta limitado a sistemas em situagGes de fluxo zero, porém pode ser utilizada em qualquer sistema onde a
operagdo em velocidade minima permite uma parada do motor, até que a carga necessite de uma velocidade maior que a minima; p.ex., em sistemas
com ventiladores e compressores.

I Em sistemas de bombeamento garanta que a velocidade minima, no par. 4-11 ou 4-12, tenha sido programada suficientemente alta
. para ser detectada, uma vez que a bomba pode funcionar com velocidade bastante alta, inclusive com as valvulas fechadas.

Detecgdo de bomba seca:
A Detecgéo de Fluxo Zero também pode ser utilizada para detectar se a bomba funcionou a seco (baixo consumo de energia-velocidade alta). Pode ser

utilizada tanto com o controlador PI integrado quanto com um controlador PI externo.
A condigdo para o sinal de Bomba Seca:

- Consumo de energia abaixo do nivel de fluxo zero

- Bomba funcionando em velocidade maxima ou na referéncia de malha aberta maxima, a que for menor.

O sinal deve estar ativo durante um certo tempo (Atraso de Bomba Seca, par. 22-27), antes da agdo selecionada acontecer.
AgOes Possiveis de selecionar (par. 22-26):

- Adverténcia
- Alarme

A Detecgéo de Fluxo Zero deve estar ativada (par. 22-23, Fungdo Fluxo Zero) e colocada em operacdo (par. 22-3*, Sintonizacdo da Poténcia de Fluxo-
-Zero).
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22-20 Set-up Automatico de Poténcia Baixa

Option: Funcao:
Quando estiver programado para Ativado, uma seqiiéncia de set up automatico é ativada, progra-
mando automaticamente a velocidade para aprox. 50% e 85% da velocidade nominal do motor
(par. 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM], par. 4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor
[Hz]). Naquelas duas velocidades, o consumo de energia € medido e armazenado automaticamente.

Antes de ativar o Setup Automatico:
1.  Feche as valvulas na seqliéncia para criar uma condigdo de auséncia de fluxo

2. O conversor de freqliéncia deve estar ser programado para Malha Aberta (par. 1-00 Modo
Configuragdo).
Observe que também é importante programar o par. 1-03 Caracteristicas de Torque.

[o] * [Off] (Desligar)
[1] Ativado
NOTA!

O Setup Automético deve ser feito quando o sistema tiver atingido a temperatura de operacdo normal.

NOTA!

E importante que o par. 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM] ou o par. 4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz], seja
programado para a velocidade operacional max. do motor!

E importante também executar o Setup Automatico, antes de configurar o Controlador PI integrado, uma vez que as configuragdes
serdo reinicializadas ao serem alteradas de Malha Fechada para Aberta no par. 1-00 Modo Configuragéo.

NOTA!
Execute a sintonia com as mesmas configuragdes em par. 1-03 Caracteristicas de Torque, conforme a operagdo apds a sintonizagdo.

22-21 Deteccdo de Poténcia Baixa

Option: Funcao:
[0] * Desativado
[1] Ativado Se for selecionar Ativado, a colocagdo da Detecgdo de Baixa Poténcia em operagdo deve ser exe-

cutada, a fim de programar os parametros no grupo 22-3* para o funcionamento correto!

22-22 Deteccao de Velocidade Baixa

Option: Funcao:

[0] * Desativado

[1] Ativado Selecione Ativado para detectar a condicdo em que o motor opera com uma velocidade conforme
programada no par. 4-11 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [RPM]ou par. 4-12 Lim. Inferior da Veloc.
do Motor [HZ].
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22-23 Funcao Fluxo-Zero

Option: Funcao:
Agoes comuns para a Detecgdo de Baixa Poténcia e Detecgdo de Velocidade Baixa (ndo € possivel
a selegdo individual).

[o] * [Off] (Desligar)

[1] Sleep mode

[2] Adverténcia Mensagens no display (se estiver montado) do Local Control Panel e/ou sinal através de uma saida
digital ou relé.

[3] Alarme O conversor de freqliéncia desarma e o motor permanece parado até que seja reinicializado.

22-24 Atraso de Fluxo-Zero
Range: Funcao:

10 s* [1-600 s] Programe o tempo que a Baixa Poténcia/Velocidade Baixa deve continuar sendo detectada para
ativar o sinal para as agdes. Se a detecgdo desaparecer antes do temporizador expirar o tempo, o
temporizador sera reinicializado.

22-26 Funcao Bomba Seca

Option: Funcao:
A Detecgdo de Baixa Poténcia deve estar Ativada (par. 22-21 Detecgdo de Poténcia Baixa) e colocada
em operagdo (utilizando ou o par. 22-3*, Sintonizagéo da Poténcia de Fluxo-Zeroou opar. 22-20 Set-
-up Automatico de Poténcia Baixa) para usar a Detecgdo de Bomba Seca.

[0] * [Off] (Desligar)

[1] Adverténcia Mensagens no display (se estiver montado) do Local Control Panel e/ou sinal através de uma saida
digital ou relé.

[2] Alarme O conversor de freqliéncia desarma e o motor permanece parado até que seja reinicializado.

22-27 Atraso de Bomba Seca
Range: Funcao:

10 s* [0 - 600 s] Estabelece durante quanto tempo a condigdo de Bomba Seca deve permanecer ativa, antes de ativar
uma Adverténcia ou um Alarme.

22-28 Sem Vazao Velocidade Baixa [RPM]

Range: Funcao:
0* [Motor, Min. Velocidade - Max do  Usada para programar a velocidade para deteccdo de sem-vazdo velocidade baixa.
Motor. Velocidade] Se for necessaria a detecgdo de uma velocidade baixa em velocidade diferente da minima velocidade

do motor, este parametro pode ser usado.

22-29 Sem-Vazao Velocidade Baixa [Hz]

Range: Funcao:
0* [Motor, Min. Velocidade - Max do  Usada para programar a velocidade para detecgdo de sem-vazdo velocidade baixa.
Motor. Velocidade] Se for necessaria a detecgdo de uma velocidade baixa em velocidade diferente da minima velocidade

do motor, este parametro pode ser usado.
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2.19.3 22-3* Sintonizagao da Poténcia de Fluxo-Zero

Sequiéncia da Sintonizagdo, caso Setup Automatico ndo seja selecionado no par. 22-20 Set-up Automadtico de Poténcia Baixa:

1. Feche a valvula principal para interromper o fluxo

2. Faca o motor funcionar até que o sistema atinja a temperatura operacional normal

3.  Aperte a tecla Hand On, no LCP e ajuste a velocidade para aprox. 85% da velocidade nominal. Observe a velocidade exata

4.  Verifique o consumo de energia pela leitura da energia real, na linha de dados do LCP ou acesse o par. 16-10 Poténcia [kW] ou o

par. 16-11 Poténcia [hp], no Main Menu (Menu Principal). Observe a leitura de energia

5. Altere a velocidade para aprox. 50% da velocidade nominal. Observe a velocidade exata

6.  Verifigue o consumo de energia pela leitura da energia real, na linha de dados do LCP ou acesse o par. 16-10 Poténcia [kW] ou o

par. 16-11 Poténcia [hp], no Main Menu (Menu Principal). Observe a leitura de energia

7. Programe as velocidades utilizadas, no par. 22-32 Velocidade Baixa [RPM], par. 22-33 Velocidade Baixa [Hz], par. 22-36 Velocidade Alta

[RPM] e par. 22-37 Velocidade Alta [Hz]

8.  Programe os valores de poténcia associados, nos par. 22-34 Poténcia de Velocidade Baixa [kW], par. 22-35 Poténcia de Velocidade Baixa
[HP], par. 22-38 Poténcia de Velocidade Alta [kW] e par. 22-39 Poténcia de Velocidade Alta [HP]

9. Retorne, utilizando a tecla Auto On ou Off (Desligado)

NOTA!

Programe o par. 1-03 Caracteristicas de Torque antes da sintonizagdo ocorrer.

22-30 Poténcia de Fluxo-Zero

Range:
0.00 kW*  [0.00 - 0.00 kW]

Funcdo:

Leitura da poténcia de Fluxo Zero calculada na velocidade real. Se a poténcia cair para o valor do
display, o conversor de freqiiéncia interpretara a condigdo como uma situagdo de Fluxo Zero.

22-31 Correcgao do Fator de Poténcia

Range:
100 %* [1 - 400 %]

Funcao:

Faga as corregdes da poténcia calculada na par. 22-30 Poténcia de Fluxo-Zero.

Se o Fluxo Zero for detectado, quando ele ndo deveria ser detectado, a configuragdo deve ser
diminuida. No entanto, se o Fluxo Zero nao for detectado, quando ele deveria ser detectado, a
configuragdo deve ser aumentada acima de 100%.

22-32 Velocidade Baixa [RPM]

Range:
0 RPM* [0 - par. 22-36 RPM]

22-33 Velocidade Baixa [Hz]

Range:
0 Hz* [0.0 - par. 22-37 Hz]

Funcao:

A ser utilizado se o par. 0-02 Unidade da Veloc. do Motor, estiver programado em RPM (parametro
ndo visivel, se foi selecionado Hz).

Programe a velocidade para o nivel de 50%.

Esta fungdo € utilizada para armazenar valores necessarios a sintonizagdo da Detecgdo de Fluxo
Zero.

Funcao:

A ser utilizado se o par. 0-02 Unidade da Veloc. do Motor, estiver programado em Hz (parametro
ndo visivel se RPM estiver selecionada).

Programe a velocidade para o nivel de 50%.

A fungdo é utilizada para armazenar valores necessarios para sintonizar a Detecgdo de Fluxo Zero.
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22-34 Poténcia de Velocidade Baixa [kW]

Range:
0 kw*

[0.00 - 0.00 kW]

Funcao:

A ser utilizada se o par. 0-03 Definigbes Regionais, foi programado com a opgdo Internacional (pa-
rametro ndo visivel se América do Norte tiver sido selecionada).

Programe o consumo de energia em 50% do nivel de velocidade.

Esta funcdo é utilizada para armazenar valores necessarios a sintonizagdo da Detecgdo de Fluxo
Zero.

22-35 Poténcia de Velocidade Baixa [HP]

Range:
0 hp*

[0.00 - 0.00 hp]

Funcao:

A ser utilizada se o par. 0-03 Definigoes Regionais, foi programado com a opgao América do Norte
(parametro ndo visivel, se foi selecionado Internacional)

Programe o consumo de energia em 50% do nivel de velocidade.

Esta fungdo é utilizada para armazenar valores necessarios a sintonizagdo da Detecgao de Fluxo
Zero.

22-36 Velocidade Alta [RPM]

Range:
0 RPM*

[0 - par. 4-13 RPM]

Funcao:

A ser utilizado se o par. 0-02 Unidade da Veloc. do Motor, estiver programado em RPM (parametro
ndo visivel, se foi selecionado Hz).

Programe a velocidade para o nivel de 85%.

A fungdo é utilizada para armazenar valores necessarios para sintonizar a Detecgdo de Fluxo Zero.

22-37 Velocidade Alta [Hz]

Range:
0.0 Hz*

[0.0 - par. 4-14 Hz]

Funcdao:

A ser utilizado se o par. 0-02 Unidade da Veloc. do Motor estiver programado em Hz (parametro
ndo visivel se RPM estiver selecionada).

Programe a velocidade para o nivel de 85%.

A fungdo é utilizada para armazenar valores necessarios para sintonizar a Detecgdo de Fluxo Zero.

22-38 Poténcia de Velocidade Alta [kW]

Range:
0 kw*

[0.00 - 0.00 kW]

Funcdo:

A ser utilizada se o par. 0-03 Definigoes Regionais, foi programado com a opgdo Internacional (pa-
rametro ndo visivel se América do Norte tiver sido selecionada).

Programe o consumo de energia em 85% do nivel de velocidade.

Esta fungdo é utilizada para armazenar valores necessarios a sintonizagdo da Detecgao de Fluxo
Zero.

22-39 Poténcia de Velocidade Alta [HP]

Range:
0 hp*

186

[0.00 - 0.00 hp]

Funcdo:

A ser utilizada se o par. 0-03 Definigoes Regionais, foi programado com a opgdo América do Norte
(parametro ndo visivel, se foi selecionado Internacional)

Programe o consumo de energia em 85% do nivel de velocidade.

Esta fungdo € utilizada para armazenar valores necessarios a sintonizagdo da Detecgdo de Fluxo
Zero.
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2.19.4 Sleep Mode, 22-4%

Se a carga do sistema permitir paradas do motor e ela estiver sendo monitorada, o motor podera ser parado ativando a fungéo Sleep Mode. Este ndo é
um comando de Parada normal, porém, desacelera o motor até 0 RPM e para de energiza-lo. Estando no Sleep Mode, certas condigdes sdo monitoradas

para determinar quando a carga foi novamente aplicada ao sistema.

O Sleep Mode pode ser ativado a partir da Deteccdo de Fluxo Zero/Detecgdo de Velocidade Baixa ou por meio de um sinal externo, aplicado a uma das
entradas digitais (deve ser programado nos parametros de configuragdo das entradas digitais, par. 5-1* selecionando Sleep Mode).

Para viabilizar o seu uso, p.ex., uma chave eletro-mecanica para detectar uma condigdo de fluxo zero e ativar o Sleep Mode, a agdo ocorre na borda de
ataque do sinal externo aplicado (caso contrario, o conversor de freqiiéncia nunca sairia do Sleep Mode novamente, uma vez que o sinal continuaria

conectado de maneira estavel).

Se o par. 25-26, Desescalonamento em Fluxo Zero foi programado como Ativado, ao ativar o Sleep Mode sera aplicado um comando ao controlador em
cascata (se estiver ativado) para iniciar o desescalonamento das bombas de retardo (de velocidade fixa), antes de parar a bomba de comando (de
velocidade variavel).

Ao entrar em Sleep Mode, a linha de status inferior no Painel de Controle Local exibe Sleep Mode.

Consulte também o fluxograma do sinal na segdo 22-2* Deteccéo de Fluxo Zero.
Ha trés modos diferentes de utilizar a fungdo Sleep Mode:

Ps
» |
—’/l 130BA255.11

Tlustragdo 2.6: Legenda: FC=Conversor de freqiiéncia; fo=freqiiéncia de saida; Ps=P sistema; Ps =P setpoint

1) Sistemas onde o controlador PI integrado é utilizado para controlar a pressdo ou temperatura, p.ex., sistemas de boost com um sinal de feedback de
pressdo aplicado ao conversor de freqiiéncia, a partir de um transdutor de pressdo. O par. 1-00, Modo Configuracdo, deve ser programado para Malha
Fechada e o Controlador PI configurado para os sinais de referéncia e feedback.

Exemplo: Sistema de boost
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TBAZ7.10
A P (Pressdo)

[ (I Psistema
Psel

P 2224
P Anvagao

|
! |
| : : Tempo
i i
frer A faue (Frequéncia) : | H
i |
|
1! |
|
|
H |
1!
|
Tt
Detectado § Ativado sieep Tempo
Fluxo mode Psistema =P Ativagio
Zero/Baixo  Boost :

ativado

Se ndo for detectado nenhum fluxo, o conversor de frequiéncia aumentara o setpoint para pressdo a fim de assegurar uma ligeira sobrepressdo no sistema
(boost a ser programado no par. 22-45, Boost do Setpoint).

O feedback de um transdutor de pressdo é monitorado e quando esta pressdo cai com uma porcentagem programada, abaixo do setpoint normal de
pressdo (Pset), o motor acelerard novamente e a pressdo sera controlada para que atinja o valor programado (Pset).

Controladar da
PID Externo

st I

Psistemi I

2) Em sistemas onde a pressdo ou temperatura € controlada por um controlador PI externo, as condigdes de ativagdo ndo podem estar baseadas no
feedback do transdutor de pressdo/temperatura, uma vez que o setpoint ndo é conhecido. No exemplo do sistema de boost, a pressdo desejada Pset ndo
é conhecida. O par. 1-00, Modo Configuracdo, deve ser programado para Malha Aberta.

Exemplo: Sistema de boost

19UBAZIG. 1V
p (Pressdo)

Psistarma

Tempo

Trer

£

Ativagia

t
Detectado Fluxo hmwadc sieep " Tempo
mode

Zero/Baixo Prer =P ativacao

Quando for detectada baixa energia ou velocidade baixa, 0 motor é parado, mas o sinal de referéncia (frer) do controlador externo ainda € monitorado e
devido a baixa pressdo criada, o controlador aumenta o sinal de referéncia para ganhar pressao. Quando o sinal de referéncia atingir um valor programado
fwake, 0 motor dd partida novamente.

A velocidade é programada manualmente por um sinal de referéncia externo (Referéncia Remota). As programagdes (par. 22-3*) para sintonizagdo da
fungdo Fluxo Zero devem ser as padrdes.
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Possibilidades de configuracdo, visdo geral:

Controlador PI Interno Controlador PI Externo ou controle manual
(Par. 1-00: Malha fechada) (Par. 1-00: Malha aberta)
Sleep mode Ativagdo Sleep mode Ativagdo
Detecgdo de Fluxo Zero (somente | Sim Sim (exceto configuragdo
bombas) manual da velocidade)
Detecgdo de velocidade baixa Sim Sim
Sinal externo Sim Sim
Pressdo/Temperatura (transmis- Sim No
sor conectado)
Frequiéncia de saida No Sim

NOTA!

O Sleep Mode ndo estara ativo quando a Referéncia Local estiver ativa (programe a velocidade manualmente, por meio das teclas de
navegagdo, no Painel de Controle Local). Consulte o Par. 3-13, 7jpo de Referéncia.

N&o funciona em Hand mode (Modo Manual). O setup automatico em malha aberta deve ser executado antes de configurar a entrada/
saida em malha fechada.

22-40 Tempo Minimo de Funcionamento

Range: Funcdo:

10 s* [0 - 600 s] Programe o tempo de funcionamento minimo desejado para o motor, apds um comando de Partida
(entrada digital ou Barramento), antes de entrar no Sleep Mode.

22-41 Sleep Time Minimo

Range: Funcao:

10 s* [0 - 600 s] Programe o tempo minimo desejado para permanecer em Sleep Mode. Isto anulara quaisquer con-
digdes de ativagao.

22-42 Velocidade de Ativacao [RPM]

Range: Funcao:

0 RPM* [par. 4-11 - par. 4-13 RPM] A ser utilizado se o par. 0-02 Unidade da Veloc. do Motor, estiver programado em RPM (parametro
ndo visivel, se foi selecionado Hz). Para ser utilizado somente se o par. 1-00 Modo Configuracao,
estiver programado para Malha Aberta e a referéncia de velocidade for aplicada por meio de um
controlador externo.

Programe a velocidade de referéncia na qual o Sleep Mode deve ser cancelado.

22-43 Velocidade de Ativagao [Hz]

Range: Funcao:

0 Hz* [par. 4-12 - par. 4-14 Hz] A ser utilizado se o par. 0-02 Unidade da Veloc. do Motor, estiver programado em Hz (parametro
ndo visivel se RPM estiver selecionada). Para ser utilizado somente se o par. 1-00 Modo Configu-
ragdo, estiver programado para Malha Aberta e a referéncia de velocidade for aplicada por meio de
um controlador externo que controle a pressdo.

Programe a velocidade de referéncia na qual o Sleep Mode deve ser cancelado.
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22-44 Ref. de Ativacao/Diferenca de FB

Range: Funcao:

10%* [0-100%] Para ser utilizado somente se o par. 1-00, Modo Configuragdo, estiver programado para Malha Fe-
chada e o controlador PI integrado for utilizado para controlar a pressdo.
Programe a queda de pressdo permitida, em porcentagem do setpoint da pressdo (Pset), antes de
cancelar o Sleep Mode.

NOTA!

Se for utilizado em aplicagdes onde o controlador PI integrado estiver progra-
mado para controle inverso no par. 20-71, PID, Controle Normal/Inverso, o valor
programado no par. 22-44 sera automaticamente adicionado.

22-45 Impulso de Setpoint

Range: Funcdo:

0 %* [-100 - 100 %] Para ser utilizado somente se o par. 1-00 Modo Configuragdo, estiver programado para Malha Fe-
chada e for utilizado o controlador PI integrado. Em sistemas com regulagem constante de pressdo,
torna-se vantajoso aumentar a pressao do sistema antes de parar o motor. Esta providéncia es-
tendera o tempo em que o motor é parado e ajudara a evitar partidas/paradas freqlentes.
Programe a sobrepressdo/superaquecimento em porcentagem de setpoint para a pressdo (Pset)/
temperatura, antes de entrar no Sleep Mode.

Se for programado 5%, a pressao de impulsdo sera Pset* 1,05. Pode-se utilizar valores negativos,
p.ex., para o controle de torre de resfriamento, onde uma mudanca negativa é necessaria.

22-46 Tempo Maximo de Impulso

Range: Funcao:

60 s* [0 - 600 s] Para ser utilizado somente se o par. 1-00 Modo Configuragdo, estiver programado para Malha Fe-
chada e o controlador PI integrado for utilizado para controlar a pressdo.
Programe o tempo maximo para o qual o modo impulso sera permitido. Se o tempo programado
for excedido, o Sleep Mode sera acessado sem aguardar a pressdo de impulso programada ser
atingida.

2.19.5 22-5* Final de Curva

As condicGes de Final de Curva ocorrem quando uma bomba esta produzindo um volume demasiado grande, para assegurar a pressdo programada. Esta
situagdo pode ocorrer se houver um vazamento no sistema de dutos de distribuigdo, depois que a bomba fez o ponto de operacdo deslocar-se descen-
dentemente até o extremo da caracteristica de bomba, valido para a velocidade méaxima programada no par. 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor
[RPM] ou par. 4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz].

No caso do feedback ser 2,5% do valor programado no par. 20-14 Maximum Reference/Feedb. (ou valor numérico do par. 20-13 Minimum Reference/
Feedb., o que for maior) abaixo do setpoint da pressdo desejada, durante um tempo programado (par. 22-51 Atraso de Final de Curva), e a bomba
estiver funcionando com a velocidade maxima, programada no par. 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM] ou par. 4-14 Lim. Superior da Veloc do
Motor [Hz], - a fungdo selecionada no par. 22-50 Fungdo Final de Curva assumira.

E possivel obter um sinal em uma das saidas digitais, selecionando Final de Curva [192], no par. 5-3*, Saidas Digitais e/ou par. 5-4* Relés. O sinal estara
presente quando ocorrer uma condicdo de Final de Curva e a selegdo no par. 22-50 Fungdo Final de Curva, for diferente de Off (Desligado). A fungdo
final de curva pode ser utilizada somente quando estiver funcionando com o controlador PID interno (Malha fechada no par. 1-00 Modo Configuragdo).

22-50 Funcao Final de Curva

Option: Funcao:

[0] * [Off] (Desligar) Monitoramento do Final de Curva ndo esta ativo.

[1] Adverténcia Uma adverténcia é emitida no display [W94].

[2] Alarme Um alarme é emitido e o conversor de freqiiéncia desarma. Aparece uma mensagem [A94] no
display.
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NOTA!

A reinicializagdo automatica ira reinicializar o alarme e iniciar o sistema novamente.

22-51 Atraso de Final de Curva
Range: Funcao:

10 s* [0 - 600 s] Quando uma condigdo de Final de Curva for detectada, um temporizador é ativado. Quando o tempo
programado neste parametro expirar e a condigdo de Final de Curva estabilizar, durante todo o
periodo, a fungdo programada no par. 22-50 Funcdo Final de Curva, Fungdo Final de Curva, sera
ativada. Se a condicdo desaparecer, antes do temporizador expirar, este sera reinicializado.

2.19.6 22-6* Deteccdo de Correia Partida

A Detecgdo de Correia Partida pode ser utilizada em sistemas de malha fechada e de malha aberta, para bombas e ventiladores. Se o torque estimado
do motor estiver abaixo do valor do torque de correia partida (par. 22-61) e a freqiiéncia de saida do conversor de freqtiéncia for superior ou igual a 15
Hz, a fungdo correia partida (par. 22-60) sera executada.

22-60 Funcao Correia Partida
Option: Funcao:

Seleciona a agdo a ser executada se a condicdo de Correia Partida for detectada.

[o] * [Off] (Desligar)
[1] Adverténcia
[2] Desarme

22-61 Torque de Correia Partida
Range: Funcao:

10 %* [0 - 100 %] Programa o torque de correia partida como uma porcentagem do torque nominal do motor.

22-62 Atraso de Correia Partida
Range: Funcdo:

10s [0 - 600 s] Programa o tempo durante o qual as condigbes de Correia Partida devem estar ativas, antes de
executar a agdo selecionada no par. 22-60 Funcéo Correia Partida.

2.19.7 22-7* Protecao a Ciclo Curto

Em algumas aplicagGes, freqlientemente, havera uma necessidade de limitar o nimero de partidas. Uma forma de fazé-lo é garantir um tempo de
funcionamento minimo (o tempo entre uma partida e uma parada) e um intervalo minimo entre as partidas.

Isto significa que qualquer comando de parada normal pode ser preterido por uma fungdo 7empo de Minimo de Funcionamento (par. 22-77) e qualquer
comando de partida normal (Partida/Jog/Congelar) preterido pela fungdo Intervalo Entre Partidas (par. 22-76).

Nenhuma dessas duas fung0es fica ativa se os modos Hand On (Manual Ligado) e Off (Desligado) forem ativados por meio do LCP. Se Hand On ou Off
forem selecionadas, os dois temporizadores serdo zerados e ndo iniciardo a contagem até que Auto (Automatico) seja pressionada e um comando de
partida ativo seja aplicado.

22-75 Protecao de Ciclo Curto

Option: Funcao:
[0] * Desativado Temporizador programado no par. 22-76 Intervalo entre Partidas esta desativado.
[1] Ativado Temporizador programado no par. 22-76 Intervalo entre Partidas esta ativado.
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22-76 Intervalo entre Partidas

Range: Funcao:
par. 22-77  [par. 22-77 - 3600 s] Programa o tempo desejado como tempo minimo entre duas partidas. Qualquer comando de partida
s* normal (Partida/Jog/Congelar) sera ignorado, até que o temporizador expire.

22-77 Tempo Minimo de Funcionamento
Range: Funcao:

0s* [0 - par. 22-76 s] Programa o tempo desejado como tempo de funcionamento minimo, apds um comando de partida

normal. (Partida/Jog/Congelar). Qualquer comando de parada normal sera ignorado, até que o
tempo programado expire. O temporizador comegara a contagem em seguida @ um comando de
partida normal (Partida/Jog/Congelar).

O temporizador serd ignorado por um comando de Parada por Inércia (Inversdo) ou de Bloqueio
Externo.

NOTA!
N&o funciona no modo cascata.

2.19.8 Compensacgao de Vazao, 22-8*

E 0 caso, algumas vezes, em que no é possivel colocar um transdutor de pressdo em um local remoto do sistema e o transdutor somente pode ser
instalado préximo a saida do ventilador/bomba. A compensac&o de vazdo funciona ajustando-se o set-point de acordo com a freqiiéncia de saida, que é
quase proporcional a vazdo, compensando, desse modo, as perdas elevadas em velocidades de vazdo maiores.

A Hoesien (pressdo requerida) é o setpoint para operagdo em malha fechada (PI) do conversor de freqiiéncia e é programada como se fosse para operagdo
de malha fechada sem compensagdo de vazao.

130BA383.10

Ha dois métodos que podem ser empregados, dependendo de a Velocidade no Ponto de Operacdo de Design do Sistema ser conhecida ou nao.
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Parametro usado

Compensagdo de Vazdo

Curva de Aproximagdo Quadratico-Linear
Calculo do Work Point

Velocidade no Fluxo-Zero

Velocidade no Ponto de Design

Pressdo em Fluxo-Zero

Presséo na Velocidade Nominal

Vazdo no Ponto Projetado

Vazdo na Velocidade Nominal

Numero do
parametro

(Par 22-80)
(Par 22-81)
(Par 22-82)
(Par 22-83/84)
(Par 22-85/86)
(Par 22-87)
(Par 22-88)
(Par 22-89)
(Par 22-90)

Velocidade no
Ponto de Design
KNOWN (Conhecido)

+ 0+

Velocidade no
Ponto de Design
UNKNOWN (Desconheci-
do)

o+ o+ o+

+ + + o+

22-80 Compensacao de Vazao

Option: Funcao:
[0] * Desativado [0] Desativado: A compensagao do Setpoint ndo estd ativa.
[1] Ativado [1] Ativo: A compensacgdo do Setpoint esta ativa. A ativacdo deste parametro permite a operagdo

de Setpoint de Vazdo Compensada.

22-81 Curva de Aproximagao Quadratica-Linear
Range: Funcao:

o - o xemplo1:
100 %* 0 - 100 % E lo1l
O ajuste deste parametro permite que a forma da curva de controle possa ser ajustada.

0 = Linear

100% = Forma ideal (tedrica).

NOTA!

Observe que: Ndo visivel quando funcionando em cascata.

ﬂ (pressao) -
-
3
Curva de
Controle _
Q (vazio)
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22-82 Calculo do Work Point

Option: Funcao:
Exemplo 1: A Velocidade no Work Point Projetado do Sistema é conhecida:
H (pressao) =
A p
«©
2
8
H DESIGN
Set Point
H win 4
P22-83/
p22-84 Curva de z
P22-87 Controle \ >
Q (vazio)

A partir das planilhas de dados que mostram as caracteristicas do equipamento especifico em di-
ferentes velocidades, a simples leitura através do ponto Hpesien € do ponto Qpesign NOS permite
encontrar o ponto A, que € o Ponto de Trabalho de Projeto do Sistema. As caracteristicas da bomba,
nesse ponto, devem ser identificadas e a velocidade correspondente programada. O fechamento
das valvulas e o ajuste da velocidade até que Hwmiv tenha sido atingida, permite que a velocidade
no ponto de vazao seja identificada.

O ajuste do par. 22-81 Curva de Aproximacdo Quadratica-Linear permite, entdo, que a forma da
curva de controle possa ser ajustada infinitamente.

Exemplo 2:

A Velocidade no Working Point de Projeto do Sistema ndo € conhecida: Onde a Velocidade no Wor-
king Point Projetado do Sistema ndo é conhecida, um outro ponto de referéncia, na curva de con-
trole, precisa ser determinado por meio da planilha de dados. Examinando a velocidade nominal na
curva e tragando a pressdo de projeto (Hpesien, Ponto C) a vazdo naquela pressdo,Qratep, pode ser
determinada. Analogamente, tragando a vazdo de projeto (Qpesien, Ponto D). a pressao Hp naquela
vazdo pode ser determinada. Com estes dois pontos determinados na curva da boba, juntamente
com Hwn como descrito acima, permite que o conversor de freqtiéncia calcule o ponto de referéncia
B e, portanto, tragar a curva de controle que também incluira o Ponto A de Trabalho de Projeto do

Sistema.
I;: (pressao) =
]
&
3
Hivomnal 7 — . — s —
P22-88
H DESIGN
Setpoint = — ' —*'—*'—" " —"'—"'—‘'—/'—, R
| |
!
| |
Po253/ § b
P22-84 Curva de | |
P22-87 Controle H : _
QDESIGN dNOMINAL Q (vazao,
P22-89  P22-90
[0] * Desativado Desativado [0]. Célculo do Work Point ndo esta ativo. A ser utilizado se a velocidade no ponto de
design for conhecida (consulte a tabela acima).
[1] Ativado Ativado [1]: Calculo do Work Point esta ativo. A ativagdo deste parametro permite o Calculo do Work

Point Projetado do Sistema desconhecido na velocidade de 50/60 Hz, a partir dos dados de entrada
programados nos par. 22-83 Velocidade no Fluxo-Zero [RPM] par. 22-84 Velocidade no Fluxo-Zero
[Hz], par. 22-87 Pressdo na Velocidade de Fluxo-Zero, par. 22-88 Presséo na Velocidade Nominal,
par. 22-89 Vazéo no Ponto Projetado e par. 22-90 Vazdo na Velocidade Nominal.
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22-83 Velocidade no Fluxo-Zero [RPM]

Range: Funcao:

300. RPM* [0 - par. 22-85 RPM] Resolugdo em 1 RPM.
A velocidade do motor na qual o fluxo é zero e a pressdo minima Hw € atingida, deve ser inserida
aqui, em RPM. Alternativamente, a velocidade em Hz pode ser inserida no par. 22-84 Velocidade
no Fluxo-Zero [Hz]. Caso tenha sido decidido usar RPM no par. 0-02 Unidade da Veloc. do Motor,
entdo o par. 22-85 Velocidade no Ponto projetado [RPM] deve ser também utilizado. O fechamento

das valvulas e a redugdo da velocidade, até que a pressdo minima HMIN seja atingida, determinardo
esta valvula.

22-84 Velocidade no Fluxo-Zero [Hz]
Range: Funcdo:
50.0 Hz* [0.0 - par. 22-86 Hz] Resolugdo 0,033 Hz.

A velocidade do motor na qual a vazdo para efetivamente e a pressdo minima Hwy € atingida deve
ser inserida aqui, em Hz. Alternativamente, a velocidade em RPM pode ser inserida no

par. 22-83 Velocidade no Fluxo-Zero [RPM]. Caso tenha sido decidido utilizar Hz, no

par. 0-02 Unidade da Veloc. do Motor, entdo o par. 22-86 Velocidade no Ponto projetado [Hz] deve
ser também usado. O fechamento das valvulas e a redugdo da velocidade, até que a pressdo minima
HMIN seja atingida, determinardo esta valvula.

22-85 Velocidade no Ponto projetado [RPM]
Range: Funcao:
1500. RPM* [par. 22-83 - 60000. RPM] Resolugdo em 1 RPM.

E visivel somente quando o par. 22-82 Calculo do Work Point for programado como Desativo. A
velocidade do motor na qual o Ponto de Operagdo Projetado do Sistema é atingido, deve ser inserido
aqui, em RPM. Alternativamente, a velocidade em Hz pode ser inserida no par. 22-86 Velocidade
no Ponto projetado [Hz]. Caso tenha sido decidido usar RPM no par. 0-02 Unidade da Veloc. do
Motor, entdo o par. 22-83 Velocidade no Fluxo-Zero [RPM] deve ser também utilizado.

22-86 Velocidade no Ponto projetado [Hz]

Range: Funcdo:
50/60.0 [par. 22-84 - par. 4-19 Hz] Resolugdo 0,033 Hz.
Hz*

E visivel somente quando o par. 22-82 Calculo do Work Point for programado como Desativo. Insira
aqui a velocidade do motor na qual o Working Point Projetado do Sistema é atingido, em Hz. Al-
ternativamente, a velocidade em RPM pode ser inserida no par. 22-85 Velocidade no Ponto proje-
tado [RPM]. Caso tenha sido decidido utilizar Hz, no par. 0-02 Unidade da Veloc. do Motor, entdo
0 par. 22-83 Velocidade no Fluxo-Zero [RPM] deve ser também usado.

22-87 Pressao na Velocidade de Fluxo-Zero

Range: Funcao:
0.000 N/A*  [0.000 - par. 22-88 N/A] Entre com a pressdo Hwm correspondente Velocidade no Fluxo Zero em Unidades de Referéncia/
Feedback.

22-88 Pressao na Velocidade Nominal

Range: Funcao:

999999.999 [par. 22-87 - 999999.999 N/A] Insira o valor de corrente que corresponde a Pressdo na Velocidade Nominal, em Unidades de Re-
N/A* feréncia/Feedback. Este valor pode ser definido utilizando-se a planilha de dados da bomba.

22-90 Vazao na Velocidade Nominal
Range: Funcdo:

0.000 N/A*  [0.000 - 999999.999 N/A] Insira o valor corresponde a Fluxo na Velocidade Nominal. Este valor pode ser definido utilizando-
-se a planilha de dados da bomba.
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2.20 Main Menu (Menu Principal) - Fungoes Temporizadas - Grupo 23

2.20.1 23-0* Agdes Temporizadas

Utilize Acdes Temporizadas para as acGes que precisam ser executadas, didria ou semanalmente, p.ex., referéncias diferentes para as horas de trabalho /
horas de folga. Pode-se programar até 10 Agdes Temporizadas no conversor de freqiiéncia. O nimero da Acdo Temporizada é selecionado da lista obtida
ao digitar o grupo de parametros 23-0* a partir do LCP. par. 23-00 7empo LIGADO — par. 23-04 Ocorréncia, em seguida, consulte o nimero da Agdo

Temporizada selecionada. Cada Acdo Temporizada esta dividida em um tempo ON (Ligada) e um tempo OFF (Desligada), em que duas agdes diferentes

podem ser executadas.

As agdes programadas nas A¢des Temporizadas sdo combinadas com as acBes correspondentes nas entradas digitais, trabalho de controle, através do
barramento e do Smart Logic Controller, de acordo com as regras combinatdrias programadas no 8-5*, Digital/Bus.

NOTA!
O reldgio (grupo de parametros 0-7*) deve ser programado corretamente para que as Agdes Temporizadas funcionem adequadamente.

NOTA!
Ao instalar um cartdo de E/S Analdgica do opcional MCB109, esta incluida uma bateria backup para a data e hora.

NOTA!
A Ferramenta de Configuragdo MCT 10, baseada em PC, inclui um guia especial para programar as Agoes Temporizadas com facilidade.

23-00 Tempo LIGADO

Matriz [10]
Range: Funcdo:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Programa o tempo ON (Ligado) para a Agdo Temporizada.

NOTA!

O conversor de fregliéncia ndo tem backup da fungdo reldgio e a data/hora pro-
gramadas serdo reinicializadas com o padrdo (2000-01-01 00:00), ap6s uma de-
senergizagdo, a menos que o modulo de Reldgio de Tempo Real com backup
esteja instalado. No par. 0-79 Falha de Clock, é possivel programar uma Adver-
téncia, caso o reldgio ndo tenha sido ajustado corretamente, p.ex., apds uma
desenergizagdo.

23-01 Acdo LIGADO

Matriz [10]

Option: Funcao:
Selecionar a agdo durante o Tempo ON (Ligado) Consulte o par. 13-52 A¢éo do SLG, para a descrigdo
das opgdes.

[o7 * DESATIVADO

[1] Nenhuma agdo

[2] Selec.set-up 1

[3] Selec.set-up 2

[4] Selec.set-up 3
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[10] Selec ref.Predef. 0

[12] Selec. ref.predef 2

[14] Selec. ref.predef 4

[16] Selec. ref.predef 6

[18] Selecionar rampa 1

[22] Funcionar

[24] Parada

[27] Parada por inércia

[29] Iniciar tmporizadr 0

[31] Iniciar tmporizadr 2

[33] Defin said dig.B baix

[35] Defin said dig.D baix

[37] Defin said dig.F baix

[39] Defin said dig. B alta

[41] Defin said dig.D alta

[43] Defin said dig.F alta

[61] Resetar Contador B

[71] Iniciar Tmporizadr4

[73] Iniciar Tmporizadré

NOTA!
Para as opgOes [32] a [43], consulte também o grupo de par. 5-3*, Saidas Digitais e/ou par. 5-4*, Relés.
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23-02 Tempo DESLIGADO

Matriz [10]
Range: Funcao:
0 N/A* [0 -0 N/A] Programa o tempo OFF (Desligado) da Agdo Temporizada.

NOTA!

O conversor de fregliéncia ndo tem backup da fungdo reldgio e a data/hora pro-
gramadas serdo reinicializadas com o padr&o (2000-01-01 00:00), apds uma de-
senergizagdo, a menos que o modulo de Reldgio de Tempo Real com backup
esteja instalado. No par. 0-79 Falha de Clock, é possivel programar uma Adver-
téncia, caso o relégio ndo tenha sido ajustado corretamente, p.ex., apds uma

desenergizagdo.

23-03 Acdo DESLIGADO

Matriz [10]

Option: Funcao:
Selecionar a agdo durante o Tempo OFF (Desligado) Consulte o par. 13-52 A¢éo do SLC, para a
descrigao das opgoes.

[0] * DESATIVADO

[1] Nenhuma agdo

[2] Selec.set-up 1

[3] Selec.set-up 2

[4] Selec.set-up 3

[5] Selec.set-up 4

[10] Selec ref.Predef. 0

[11] Selec ref.predef. 1

[12] Selec. ref.predef 2

[13] Selec. ref.predef 3

[14] Selec. ref.predef 4

[15] Selec. ref.predef 5

[16] Selec. ref.predef 6

[17] Selec. ref.predef 7

[18] Selecionar rampa 1

[19] Selecionar rampa 2

[22] Funcionar

[23] Fncionar em Revrsdo

[24] Parada

[26] Dc Stop

[27] Parada por inércia

[28] Congelar saida

[29] Iniciar tmporizadr 0

[30] Iniciar tmporizadr 1

[31] Iniciar tmporizadr 2

[32] Defin said dig.A baix

[33] Defin said dig.B baix

[34] Defin said dig.C baix

[35] Defin said dig.D baix

[36] Defin said dig.E baix
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[37]
[38]
[39]
[40]
[41]
[42]
[43]
[60]
[61]
[70]
[71]
[72]
[73]
[74]

Defin said dig.F baix
Defin said dig.A alta
Defin said dig. B alta
Defin said dig.C alta
Defin said dig.D alta
Defin said dig.E alta
Defin said dig.F alta
Resetar Contador A
Resetar Contador B
Iniciar Tmporizadr3
Iniciar Tmporizadr4
Iniciar Tmporizadr5
Iniciar Tmporizadré

Iniciar Tmporizadr7

23-04 Ocorréncia

Matriz [10]
Option:

[or*
[1]
[2]
[3]
(4]
[5]
(6]
[7]
(8]
[9]

2.20.2 23-1* Manutencdo

Todos os dias
Dias Uteis
Dias ndo Uteis
Segunda-feira
Terga-feira
Quarta-feira
Quinta-feira
Sexta-feira
Sabado

Domingo

Funcdo:

Selecionar quais os dias em que a Acdo Temporizada se aplica. Especifique os dias Uteis/de folga
nos par. 0-81 Dias Uteis, par. 0-82 Dias Uteis Adicionais e par. 0-83 Dias Néo-Uteis Adicionais.

Chamadas devidas ao desgaste natural, para inspegdo periddica e manutengdo dos elementos da aplicagdo, p.ex., rolamentos do motor, sensores de

feedback e vedagBes ou filtros. Com a Manutencdo Preventiva, os intervalos de assisténcia técnica podem ser programada no conversor de freqiiéncia.

Neste caso, o conversor de freqiiéncia emitird uma mensagem, quando houver necessidade de manutencdo. Pode-se programar 20 Eventos de Manu-

tengdo Preventiva no conversor de freqiiéncia. Para cada Evento deve-se especificar:

. Item da Manutencao (p.ex., "Rolamentos do Motor")

D Agdo da Manutengdo (p.ex. "Substituigdo")

. Estimativa do Tempo de Manutencdo (p.ex., apds tantas "Horas de Funcionamento" ou uma data e hora especificos).

3 Intervalo de Tempo entre Manutengdes ou a data e hora da proxima manuteng&do

NOTA!

Para desativar o Evento de Manutengdo Preventiva, o par. par. 23-12 Estimativa do Tempo de Manutengdo associado deve ser pro-
gramado para Desativado [0].

MG.20.04.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss 199



2 Descricdo do Parametro M Guia de Programagao do VLT® AQUA Drive

A Manutencdo Preventiva pode ser programada a partir do LCP, mas recomenda-se utilizar a Ferramenta de Controle de Movimento MCT10 do VLT
baseada em PC.

+" Untitled - MCT 10 Set-up Software

Fie Edit View Insert Communication Tools Options Help
D b DR& %L sEMIV g aoedbu+d
= BH Network D Name Setup 1 |Setup 2 | Setup 3 | Setup 4
= o PE;E?':\:L AQUA DRIVE 2310.0 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
= ol Pt 2310.1 |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Moter bearings
E Operation/Display g3!'02_ MMgnaf@e_ltErg___ Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
£ Load/Mator 2310.3 | Maintenance Item Moter bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
(®) Brakes 2310.4 | Maintenance Ttem Motor bearings Motar bearings Motor bearings Motor bearings
=, Reference [ Ramps 2310.5 | Maintenance Item Mator bearings Motor bearings Motor bearings Motar bearings
o? Limits | Warnings 2310.6 | Maintenance Ttem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
3! Digital InjOut 2310.7 | Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
% Analog InjOut : 2310.8 | Maintenance Ttem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Maotor bearings
E:' ::LTL::S: Saons 23108 | Mainkenance ltem | Motor bearings tator bearings Motor bearings Motor bearings
£:® Special Functions 2310.10 | Maintenance Ttem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Mator bearings
Drive Information Maintenance Ttem Motor bearings Motor beatings Motor bearings Motor bearings
b DataReadouts Maintenance Item Motor bearings Maotar bearings Motor bearings Motor bearings
& Info & Readouts 2310.13 | Maintenance Ttem Motor bearings Motar bearings Motor bearings Motor bearings
= Drive Closed Loop 2310.14 | Maintenanice Ttem Mator bearings Maker bearings Motor bearings Mator bearings
T Ext. Closed Logp 2310.15 | Maintenance Ttem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
& g Applcatin Functions 2310.16 | Maintenance tem | Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
= Tm:-:iar::: mﬂz”s 2310.17 | Maintenance Ttem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Moter bearings
& 2310.18 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
o Maintenance Resst 2310.19 | Maintenance Item Motor bearings Motar bearings Motor besrings Motor bearings
o EnergyLog 2311.0 | Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricate Lubricate
o Trending 2311.1 | Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricate Lubricate
o Payback Courter 2311.2 | Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricate Lubricate
+ ."—_E. Castade Controller Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricate Lubricate
& = Water Applcation Functons Maintenance Action | Lubricate: Lubricate Lubricate Lubricate:
5 B8 Cascade Contralr Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubwicate Lubricate
Mainkenancs dctinn 1 ihricabe Tiibrirate 1iiheicaka 1iikricate:

130BA492.10

O LCP indica (com um icone de chave de parafuso e um "M") quando for o momento para a Agdo de Manutengdo Preventiva e pode ser programado
para ser indicado em uma saida digital', no grupo de parametros 5-3*. O Status da Manutencdo Preventiva pode ser lido no par. 16-96 Word de Manu-
tengdo Uma indicagdo de Manutengdo Preventiva pode ser reinicializada a partir de uma entrada digital, do barramento do FC ou, manualmente, a partir
do LCP por meio do par. 23-15 Reinicializar Word de Manutengao.

Um Registro de Manutengdo, com as 10 Ultimas entradas pode ser lido a partir do grupo de pardametros 18-0* e por intermédio do botdo de registro de
Alarme, no LCP, apds selecionar Registro de Manutengdo.

23-10 Item de Manutencao

Option: Funcao:

Selecionar o item a ser associado ao Evento da Manutengdo Preventiva.

[1]* Rolamentos do motor

[2] Rolamentos do ventilador

[3] Rolamentos da bomba

[4] Valvula

[5] Transmissor de pressdo

[6] Transmissor de vazao

[71 Transmissor de temperatura

[8] Vedagdo da bomba

[9] Correia do Ventilador

[10] Filtro

[11] Ventilador de resfriamento do drive

[12] Verificagdo da integridade do siste-
ma do drive
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[13]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]

Garantia

Definido pelo usuario 1
Definido pelo usuario 2
Definido pelo usuario 3
Definido pelo usuario 4
Definido pelo usuario 5

def p/usuar. 6

2 Descricdo do Parametro

NOTA!

Os Eventos de Manutengdo Preventiva sdo definidos em uma matriz de 20 elementos. Desse modo, cada Evento de Manutengdo
Preventiva deve usar o mesmo indice dos elementos da matriz, nos par. 23-10 Jtem de Manutengdo a par. 23-14 Data e Hora da

Manutengéo.

23-11 Agao de Manutencao

Option:

(11
[2]
[3]
[4]
[5]
(6]
[7]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]

Lubrificar

Limpar

Substituir
Inspecionar/Verificar
Revisar

Renovar

Verificar

def p/usuar. 6

Funcao:

Selecionar a agdo a ser associada ao Evento da Manutengdo Preventiva.

23-12 Estimativa do Tempo de Manutencgao

Option:

o=

[1]

[2]

[3]

Desativado

Horas em Funcionamento

Horas de Funcionamento

Data e Hora

Funcdo:

Selecionar a base de tempo a ser associada ao Evento da Manutengdo Preventiva.
Desativado [0] deve ser utilizado ao desativar o Evento da Manutengdo Preventiva.

Horas em Funcionamento [1] é o nimero de horas de funcionamento do motor. As horas de fun-
cionamento ndo sdo reinicializadas na energizagdo. O Intervalo de Tempo de Manutengdo deve ser
especificado no par. 23-13 Intervalo de Tempo de Manutengéo.

Horas em Operagéo [2] € o nimero de horas de funcionamento do conversor de freqiiéncia. As
horas em operagdo ndo sdo reinicializadas na energizagdo. O Intervalo de Tempo de Manutengdo
deve ser especificado no par. 23-13 Intervalo de Tempo de Manutengéo.

Data & Hora [3] utiliza o reldgio interno. A data e hora da ocorréncia da préxima manutengdo devem
ser especificadas no par. 23-14 Data e Hora da Manutengéo.
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23-13 Intervalo de Tempo de Manutengao

Range: Funcao:

1 h* [1 - 2147483647 h] Programar o intervalo associado ao Evento de Manutengdo Preventiva. Este parametro é somente
utilizado se Horas em Funcionamento [1] ou Horas em Operagdo [2] for selecionado no
par. 23-12 Estimativa do Tempo de Manutencgo. O temporizador € reinicializado a partir do
par. 23-15 Reinicializar Word de Manutengo.

Exemplo:

Um Evento de Manutengdo Preventiva esta programado para segunda feira, as 8:00 horas. O

par. 23-12 Estimativa do Tempo de Manutengéo esta programado para Horas em Operacéo [2] e o
par. 23-13 Intervalo de Tempo de Manutengdo, para 7 x 24 horas =168 horas. O préximo Evento
de Manutengdo indicara a préxima segunda-feira as 8:00. Caso este Evento de Manutengdo ndo
seja reinicializado até a terga-feira as 9:00, a proxima ocorréncia acontecera na terga-feira seguinte,
as 9:00.

23-14 Data e Hora da Manutencao

Range: Funcao:

0 N/A* [0 -0 N/A] Programe a data e a hora para a proxima ocorréncia de manutengao, se o Evento de Manutengdo
Preventiva estiver baseado em data/hora. O formato da data depende da programagdo do
par. 0-71 Formato da Data, enquanto que o formato da hora depende da programagao do
par. 0-72 Formato da Hora.

NOTA!

O conversor de fregliéncia ndo tem backup da fungao reldgio e a data/hora pro-
gramadas serdo reinicializadas com o padrédo (2000-01-01 00:00), ap6s uma de-
senergizagdo. No par. 0-79 Falha de Clock, é possivel programar uma Advertén-
cia, caso o relégio ndo tenha sido ajustado corretamente, p.ex., apds uma de-
senergizagao.

O tempo programado deve estar pelo menos uma hora da hora real!

NOTA!
Ao instalar um cartdo de E/S Analdgica do opcional MCB109, esta incluida uma
bateria backup para a data e hora.

23-15 Reinicializar Word de Manutengao
Option: Funcao:

Programe este parametro para Reinicializar [1], para reinicializar a Word de Manutengéo no
par. 16-96 Word de Manutencéo e reinicializa o display da mensagem no LCP. Este parametro sera
alterado para Néo reinicializar [0], ao pressionar a tecla OK.

[o] * Nao reinicializar
[1] Reinicializar
NOTA!

Quando as mensagens sao reinicializadas - Item de Manutengdo, Agdo de Manutengdo e Data/Hora da Manutengdo n&o sdo cancelados.
O par. 23-12 Estimativa do Tempo de Manutengdo é programado para Desativado [0].
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2.20.3 23-5* Log de Energia
O conversor de freqliéncia esta continuamente acumulando o consumo do motor controlado, baseado na energia real produzida pelo conversor.

Estes dados podem ser utilizados por uma fungdo Log de Energia, permitindo ao usuario comparar e estruturar a informagdo sobre o consumo de energia

com o tempo.

Basicamente ha duas fungoes:
- Os dados relacionados a um periodo pré-programado, definido por uma determinada data e hora, programadas para o inicio.

- Os dados relacionados a um periodo anterior predefinido, p.ex, os Gltimos sete dias durante o periodo pré-programado.

Para cada uma dessas duas fungdes, os dados sdo armazenados em diversos contadores, permitindo selecionar um quadro cronolégico bem como uma
divisdo em horas, dias ou semanas.
O periodo/divisdo (resolucdo) pode ser programado no par. 23-50 Resolugcdo do Log de Energia

Os dados sdo baseados no valor registrado pelo medidor de kWh, no conversor de freqiiéncia. Este valor do medidor pode ser lido no par. 15-02 Medidor
de kWh, que contém o valor acumulado desde a primeira energizagdo ou do Gltimo reset do medidor (par. 15-06 Reinicializar o Medidor de kWh).

Todos os dados do Log de Energia sdo armazenados nos contadores que podem ser lidos do par. 23-53 LogEnergia.

wh 1308A282.10
(Par. 15-02, Contador de KWh)

Contador 6

Contador 5

Contador 4

Contador 3

Contador 2

Contador 1

Contador 0

R

T
Dias

O medidor 00 sempre conterd os dados mais antigos. Um contador cobriréd um periodo a partir de XX:00 a XX:59 se for em horas ou 00:00 a 23:59 se
for em dias.

Se forem registradas ou as Ultimas horas ou os Ultimos dias, os contadores deslocardo os seus contetidos em XX:00 a cada hora ou em 00:00 diariamente.
O contador com o indice mais alto sempre estara sujeito a atualizages (contendo os dados da hora real, desde XX:00 ou o dia real desde 00:00).

O contetido dos contadores podem ser exibidos como barras no LCP. Selecione Quick Menu, Registros, Log de Energia: Tendéncia de Bin Continuo/
Tendéncia de Bin Temporizado/ Comparagdo de Tendéncias.
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23-50 Resolucao do Log de Energia

Option: Funcao:
Selecionar o tipo de periodo desejado para registro do consumo. Hora do Dia [0], Dia da Semana
[1] ou Dia do Més [2]. Os contadores contém os dados de registro a partir da data/hora programada
para o inicio (par. 23-51 Inicio do Periodo) e os nimeros de horas/dias, como foi programado
(par. 23-50 Resolugéo do Log de Energia).
O registro comegara na data programada no par. 23-51 Inicio do Periodo, e continuara até que um
dia/semana/més tenha expirado. Ultimas 24 Horas [5], Ultimos 7 Dias [6] ou Ultimas 5 Semanas
[7]. Os contadores contém dados de um dia, uma semana ou cinco semanas, retroativo no tempo
e até o horario real.
O registro iniciara na data programada em par. 23-51 Inicio do Periodo. Em todos os casos, a divisdo
do periodo se referira as Horas de Funcionamento (tempo durante o qual o conversor de freqiiéncia
esta energizado).

[0] Hora do Dia

[1] Dia da Semana

[2] Dia do Més

[5] * Ultimas 24 Horas

[6] Ultimos 7 Dias

[7] Ultimas 5 Semanas
NOTA!

O conversor de freqliéncia ndo tem backup da fungdo relégio e a data/hora programadas serdo reinicializadas com o padrdo
(2000-01-01 00:00), ap6s uma desenergizagdo, a menos que o mddulo de Reldgio de Tempo Real com backup esteja instalado.
Conseqlientemente, o registro estara interrompido até que a data/hora seja reajustada no par. 0-70 Programar Data e Hora. No
par. 0-79 Falha de Clock, é possivel programar uma Adverténcia, caso o reldgio ndo tenha sido ajustado corretamente, p.ex., apos

uma desenergizagao.

23-51 Inicio do Periodo

Range: Funcao:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Programe a data e a hora em que o Log de Energia inicia a atualizagdo dos contadores. Os primeiros
dados serdo armazenados no contador [00] e iniciara na hora/data programada neste parametro.

O formato da data dependera da configuragdo do par. 0-71 Formato da Data, e o formato da hora
da programacdo do par. 0-72 Formato da Hora.

NOTA!
Ao instalar um cartdo de E/S Analdgica do opcional MCB109 estd incluida uma bateria backup para a data e hora.

23-52 Fim do Periodo

Range: Funcao:
2000-01-01 [2000-01-01 00:00 - 2099-12-31  Programe a data e a hora em que o Log de Energia devera interromper a atualizagdo dos contadores.
00:00* 23:59] Se o periodo definido pelos pars. 23-51 e 23-52 for maior que 24 horas/7 dias/31 dias (dependendo

da selegdo no par. 23-50), o registro sera interrompido quando todos os buffers forem usados.
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23-53 LogEnergia
Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 4294967295 N/A] A matriz com diversos elementos é igual ao nimero de contadores ([00]-[xx] abaixo do nimero do
parametro, no display). Pressione a tecla OK e navegue entre os elementos utilizando os botGes

A e v do Painel de Controle Local.

Elementos da matriz:

33-53 Meaidor de cnergla
o8]

o =
53-53 Medidor e ener
fos1

o = 5
23-53 Medidor de energia
101]

Ticador 5
23-53 Moaidor de cnargla
03]

o = 2
T3 53 Medidor da anargia
[02]

EaTdor de snerors =
23-53 Meaidor de energia
o1

[Fedidor de encras___ 2357
[35-55 vieaidor ae energm |
[00]

Os dados do Ultimo periodo sdo armazenados no contador com o indice mais alto.
Na desenergizagdo, todos os valores do contador sdo armazenados e sdo recuperados na energi-
zagdo seguinte.

NOTA!
Todos os contadores sdo automaticamente reinicializados, quando a programacao do par. 23-50 Resolucéo do Log de Energia. Quando
os contadores atingem a sua saturagdo, a atualizagdo interrompera no valor maximo que eles conseguem registrar.

NOTA!
Ao instalar um cartdo de E/S Analdgica do opcional MCB109, esta incluida uma bateria backup para a data e hora.

23-54 Reinicializar Log de Energia
Option: Funcao:

Selecione Reinicializar [1], para reinicializar todos os valores dos contadores do Log de Energia,
mostrados no par. 23-53 LogEnergia. Apos apertar a tecla OK, a configuragéo do valor do parametro
mudara automaticamente para Ndo reinicializar [0].

[0] * Nao reinicializar

[1] Reinicializar
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2.20.4 23-6* Tendéncia

A tendéncia é utilizada para monitorar uma variavel de processo, durante um periodo de tempo, e registrar a repetitividade com que os dados se encaixam,
em cada uma das dez faixas de dados definidas pelo usuario. Esta é uma ferramenta conveniente para obter uma visdo geral rapida que indique onde

concentrar o foco para a melhoria da operagdo.

Dois conjuntos de dados para a Tendéncia podem ser criados, a fim de possibilitar a comparagéo dos valores de corrente de uma variavel operacional,
selecionada com os dados de um determinado periodo de referéncia, para a mesma variavel. Este periodo de referéncia pode ser pré-programado
(par. 23-63 Inicio de Periodo Temporizado e par. 23-64 Fim de Periodo Temporizado). Os dois conjuntos de dados podem ser lidos do par. 23-61 Dados
Bin Continuos (corrente) e do par. 23-62 Dados Bin Temporizados (referéncia).

E possivel criar a Tendéncia para as seguintes variaveis operacionais:
- Poténcia
- Corrente
- Freqliéncia de saida
- Velocidade do Motor

A fungdo Tendéncia inclui dez contadores (formando um bin), para cada conjunto de dados, que contém os niimeros de registros que refletem a freqiiéncia
com que a variavel operacional esta dentro dos dez intervalos predefinidos. A classificacdo baseia-se em um valor relativo da variavel.

O valor relativo da variavel operacional é

Real/Nominal * 100%.

para a Poténcia e Corrente, e

Real/Max * 100%

para a Freqiiéncia de Saida e Velocidade do Motor.

0 tamanho de cada intervalo pode ser ajustado individualmente, porém, o padrdo sera 10% para cada um. A Poténcia e a Corrente podem exceder o
valor nominal, mas aqueles registros serdo incluidos no contador de 90%-100% (MAX).

=> Contador 9: +0

Prann W => Contador 8: +6
80
[N = Contador 7: +2
7 11 '\ = Contador 6: +1
60 ] -+
I

=> Contador 5: +11

Tl = contador 4: +0
T 1= contador 3: +1
T

T TTTT

: EREERRRREE
0f—————— L.i_.l_.l._i__}_l_i_]_]_l_;_;_]_]_i__;__;__;__r_i = Contador 2: +0
wop—————ALLL Ay LL = Contador 1: +1
¢ ,(r‘fuzl ot o o

trittttttetttttttttttittirs O

A cada segundo, o valor da varidvel operacional selecionada é registrado. Se um valor foi registrado como igual a 13%, o contador de "10% - <20%"
sera atualizado com o valor "1". Se o valor permanecer em 13%, durante 10 s, entdo "10" sera adicionado ao valor do contador.

O contetido dos contadores podem ser exibidos como barras no LCP. Selecione Quick Menu > Registros. Tendéncia de Bin Continuo/ Tendéncia de Bin
Temporizado/ Comparagdo de Tendéncias.

NOTA!
O contador inicia a contagem sempre que o conversor de freqiiéncia for energizado. Um ciclo de energizagdo logo ap6s um reset ird
zerar os contadores. Os dados da EEProm sdo atualizados uma vez a cada hora.
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23-60 Variavel de Tendéncia
Option: Funcao:

Selecione a variavel operacional desejada para ser monitorada pela Tendéncia.

[0] * Poténcia [kW] E a poténcia entregue ao motor. A referéncia do valor relativo é a poténcia do motor programada
no par. 1-20 Poténcia do Motor [kW] ou no par. 1-21 Poténcia do Motor [HP]). O valor real pode
ser lido no par. 16-10 Poténcia [kW]ou no par. 16-11 Poténcia [hp].

[1] Corrente [A] E a corrente de saida para o motor. A referéncia do valor relativo é a corrente de motor nominal
programada no par. 1-24 Corrente do Motor. O valor real pode ser lido no par. 16-14 Corrente do
Motor.

[2] Frequiéncia [Hz] E a freqiiéncia de saida para o motor. A referéncia do valor relativo é a velocidade maxima do motor

programada no par. 4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz]. O valor real pode ser lido no
par. 16-13 Fregiiéncia.

[3] Velocidade do Motor [RPM] E a velocidade do motor. A referéncia do valor relativo é a velocidade méxima do motor programada
no par. 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM].

23-61 Dados Bin Continuos
Range: Funcdo:
0 N/A* [0 - 4294967295 N/A] Matriz de 10 elementos ([0]-[9], abaixo do nimero do parametro, no display). Pressione a tecla OK

e navegue entre os elementos utilizando os botGes 4 e ¥ do LCP.

Sédo 10 contadores com a freqliéncia de ocorréncia da variavel operacional monitorada, classificada
de acordo com os seguintes intervalos:

Contador [0]: 0% até <10%
Contador [1]: 10% até <20%
Contador [2]. 20% até <30%
Contador [3]: 30% até <40%
Contador [4]: 40% até <50%
Contador [5]: 50% até <60%
Contador [6]. 60% até <70%
Contador [7]: 70% até <80%
Contador [8]. 80% até <90%
Contador [9]: 90% - <100% ou Max

Os limites minimos acima para os intervalos sdo os limites padrdo. Estes podem ser alterados em
par. 23-65 Valor Bin Minimo.

A contagem comega quando o conversor de freqliéncia é energizado pela primeira vez. Todos os
contadores podem ser zerados, no par. 23-66 Reinicializar Dados Bin Continuos.

23-62 Dados Bin Temporizados

Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 4294967295 N/A] Matriz de 10 elementos ([0]-[9], abaixo do niimero do parametro, no display). Pressione a tecla OK
e navegue entre os elementos utilizando os botdes 4 e ¥ do LCP.
S&do 10 contadores com a freqiiéncia de ocorréncia dos dados operacionais monitorados, classifi-

cados de acordo com os intervalos, conforme o par. 23-61 Dados Bin Continuos.

A contagem comega na data/hora programadas no par. 23-63 Inicio de Periodo Temporizadoo, e
para na data/hora programadas no par. 23-64 Fim de Periodo Temporizado. Todos os contadores
podem ser zerados, no par. 23-67 Reinicializar Dados Bin Temporizados.
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23-63 Inicio de Periodo Temporizado

Range: Funcao:
0 N/A* [0 -0 N/A]

NOTA!

O conversor de freqiiéncia ndo tem backup da fungdo reldgio e a data/hora programadas serdo reinicializadas com o padrdo
(2000-01-01 00:00), apés uma desenergizagdo, a menos que o mddulo de Reldgio de Tempo Real com backup esteja instalado.
Conseqlientemente, o registro estara interrompido até que a data/hora seja reajustada no par. 0-70 Programar Data e Hora. No
par. 0-79 Falha de Clock, é possivel programar uma Adverténcia, caso o reldgio ndo tenha sido ajustado corretamente, p.ex., apos

uma desenergizagao.

NOTA!
Ao instalar um cartdo de E/S Analdgica do opcional MCB109, esta incluida uma bateria backup para a data e hora.

23-64 Fim de Periodo Temporizado

Range: Funcdo:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Programe a data e a hora em que as Analises de Tendéncia devem interromper a atualizagdo dos

contadores Bin Temporizados.

O formato da data dependera da configuragdo do par. 0-71 Formato da Data, e o formato da hora
da programagdo do par. 0-72 Formato da Hora.

NOTA!
Ao instalar um cartdo de E/S Analdgica do opcional MCB109, esta incluida uma bateria backup para a data e hora.

23-65 Valor Bin Minimo

Range: Funcdo:

0 %* [0 - 100. %] Matriz de 10 elementos ([0]-[9], abaixo do nimero do parametro, no display). Pressione a tecla OK
e navegue entre os elementos utilizando os botdes 4 e ¥ do LCP.
Programe o limite minimo para cada intervalo, nos par. 23-61 Dados Bin Continuos e
par. 23-62 Dados Bin Temporizados. Exemplo: se o contador[1] for selecionado e a sua configu-

ragdo for alterada de 10% para 12%, o contador [0] sera baseado no intervalo 0 a <12% e o
contador [1] no intervalo 12% a <20%.

23-66 Reinicializar Dados Bin Continuos
Option: Funcao:

Selecione Reinicializar [1] para reinicializar todos os valores, no par. 23-61 Dados Bin Continuos.
Apos apertar a tecla OK, a configuragdo do valor do parametro mudara automaticamente para Ndo
reinicializar [0].

[0] * N&o reinicializar

[1] Reinicializar
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23-67 Reinicializar Dados Bin Temporizados

Option: Funcao:
Selecione Reinicializar [1] para reinicializar todos os contadores, no par. 23-62 Dados Bin Tempo-
rizados.
Apos apertar a tecla OK, a configuragdo do valor do parametro mudara automaticamente para Ndo
reinicializar [0].

[0] * Nao reinicializar

[1] Reinicializar

2.20.5 23-8* Contador de retorno financeiro

O Drive AQUA do VLT inclui um recurso que pode efetuar um calculo estimado do retorno financeiro, nos casos em que o conversor de freqiiéncia tenha
sido instalado em uma fabrica existente, para garantir a economia de energia, mudando o controle de velocidade fixa para variavel. A referéncia para a
economia obtida € um valor programado para representar a poténcia média produzida, antes da atualizagdo com controle de velocidade variavel.

Potencia nominal do
motor utilizado
(Par.1-20/21)

Poténcia de referénci:

(em velocidade fixa)
(Par.23-80)
Poténcia real
entregue com
controle de
velocidade variavel
(ler Par.16-10/11)

A diferenca entre a Poténcia de Referéncia em uma velocidade constante e a Poténcia Real produzida, com controle de velocidade, representa a economia
real.

Como valor para o caso de velocidade constante, a poténcia nominal do motor (kW) é multiplicada por um fator (estabelecido em %) que representa a
poténcia produzida em velocidade constante. A diferenca entre esta poténcia de referéncia e a poténcia real € acumulada e armazenada. A diferenca em
energia pode ser lida no par. 23-83, Economia de Energia.

0 valor acumulado da diferenca no consumo de energia é multiplicado pelo custo de energia, em moeda local, e o investimento é deduzido. Este célculo
da Economia de Energia também pode ser obtido no par. 23-84, Economia nos Custos.

Economia no Custo= (X(Poténcia de Referéncia — Poténcia Real)) * Custo da Energia — Custos Adicionais

O ponto de equilibrio (retorno financeiro) ocorre quando o valor lido no parametro muda de negativo para positivo.

N&o é possivel reinicializar o contador da Economia de Energia, porém, o contador pode ser interrompido a qualquer momento, configurando o par.
23-80, Fator de Referéncia de Poténcia, para 0

Visdo geral dos parametros:

Pardmetros de configuragdo Pardmetros de leitura
Poténcia Nominal do Motor Par. 1-20 Economia de Energia Par. 23-83
Fator de Referéncia de Poténcia em | Par. 23-80 Poténcia Real Par. 16-10/11
%
Custo de Energia por kWh Par. 23-81 Economia nos Custos Par. 23-84
Custo de Par. 23-82
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23-80 Fator de Referéncia de Poténcia
Range: Funcao:
100 %* [0 - 100 %] Programe a porcentagem da poténcia nominal do motor (programada no par. 1-20 Poténcia do

Motor [kW] ou par. 1-21 Poténcia do Motor [HP]), que, teoricamente, deve representar a poténcia
média produzida, quando funcionando em velocidade fixa (antes de ser melhorada com o controle

de velocidade variavel).
Deve ser programada com um valor diferente de zero, para iniciar a contagem.

23-81 Custo da Energia
Range: Funcao:

1.00 N/A*  [0.00 - 999999.99 N/A] Programe o custo real de um kWh na moeda local. Se o custo da energia for alterado, posterior-
mente, ele impactara o calculo do periodo todo!

23-82 Investimento
Range: Funcdo:

0 N/A* [0 - 999999999 N/A] Programe o valor do investimento realizado na melhoria da fabrica com o controle de velocidade,
na mesma moeda utilizada no par. 23-81 Custo da Energia.

23-83 Economia de Energia

Range: Funcao:

0 kWh* [0 - 0 kWh] Este parametro permite uma leitura da diferenga acumulada entre a poténcia de referéncia e a
poténcia de saida real.
Se a poténcia do motor for programada em Hp (par. 1-21 Poténcia do Motor [HP]), sera utilizado o
valor equivalente em kW na Economia de Energia.

23-84 Economia nos Custos

Range: Funcao:

0 N/A* [0 - 2147483647 N/A] Este parametro permite uma leitura do célculo, baseado na equagdo acima (em moeda local).
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2.21 Main Menu - Controlador em Cascata - Grupo 25

2.21.1 25-** Controlador em Cascata

Parametros para configurar o Controlador em Cascata Basico, para o controle seqiiencial de diversas bombas. Para uma descricdo mais orientada para

a aplicagdo e exemplos de fiagdo, consulte a secdo Exemplos de Aplicacdo, Controlador em Cascata Basico.

Para configurar o Controlador em Cascata ao sistema real e a estratégia de controle desejada, recomenda-se seguir a seqliéncia abaixo, comegando no
par. 25-0%, Configuragfes de Sistema, e em seguida nos par. 25-5*, Configuracdes de Alternacdo. Estes parametros podem ser normalmente programados

com antecipagdo.

Os parametros 25-2*, Configuragdes de Largura de Banda, e 25-4*, Configuracdes de Escalonamento, freqlientemente, serdo dependentes da dindmica

do sistema e do ajuste final, a ser efetuado no momento da colocagdo em funcionamento, na empresa.

2 Descricdao do Parametro

NOTA!

sendo controlada pelo conversor de freqiiéncia, agora na configuragdo de malha aberta:

Assume-se que o Controlador em Cascata ird operar em malha fechada controlada pelo controlador PI embutido (Malha Fechada
selecionada em Modo Configuragdo, par. 1-00 Modo Configuragéo). Se a Malha Aberta estiver selecionada em par. 1-00 Modo Confi-
guragdo, todas as bombas de velocidade constante serdo desescalonadas, porém, a bomba de velocidade varidvel ainda continuara

Modo configuragéo (Par.1-00)

Controlador em cascata (P- 25-00)

Partida do motor (Par.25-02)

Ciclagem da bomba (Par.25-04):

Config. do controlador em cascata

Malha Aberta Malha Fechada

Desativado Ativado

Direto on line Soft Starter

——

Desativado Ativado

Bomba de Comando Fixa (P 25-05): Néao Sim
NUmero de bombas (Par. 25-06) 21 2 3
[ I T 1
Alternacdo da bomba de comando Desligada Em Em Em
(Par.25-50): escalona- comando escalonamento
mgnto ou comando
[ T T 1
. Intervalo Slee Temporizador
Evento Alternagéo (Par.25-51): Externa tempor. Alt. modz predefinido
P 25-52 P 25-54
| 1 1 |
Alternagao se capacidade<50% (Par.25-55): Desativado Ativado
Modo escalon. em alternagdo (Par. 25-56): Lento Rapido
130BA279.12
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2.21.2 25-0* Configuragoes de Sistema

Parametros relacionados aos principios de controle e configuragdo do sistema.

25-00 Controlador em Cascata
Option: Funcao:

Para a operagdo de dispositivos diversos (bomba/ventilador) onde a capacidade é adaptada a carga
real, por meio do controle de velocidade combinada com o controle de liga/desliga dos dispositivos.
Por simplicidade, serdo descritos somente os sistemas de bomba.

[0] * Desativado O Controlador em Cascata ndo esta ativo. Todos os relés instalados de fabrica, associados aos
motores das bombas pela fungdo cascata serdo desenergizados. Se uma bomba de velocidade va-
ridvel estiver conectada ao conversor de freqiiéncia diretamente (ndo controlada pelo relé interno);
esta bomba/ventilador sera controlado como um sistema de bomba Unico.

[1] Ativado O Controlador em Cascata esta ativo e ira escalonar/desescalonar as bombas de acordo com a carga
no sistema.

25-02 Partida do Motor

Option: Funcao:
Os motores estdo conectados diretamente a rede elétrica por meio de um contactor ou de um soft
starter. Quando o valor do par. 25-02 Partida do Motor, estiver programado para uma outra opgao
diferente de Direto Online [0], entdo o par. 25-50 Alternacdo da Bomba de Comando, sera progra-
mado automaticamente para o padrdo Direto Online [0].

[o] * Direto Online Cada bomba de velocidade constante esta conectada diretamente a linha por meio de um contactor.

[1] Dispositivo de Partida Suave Cada bomba de velocidade constante esta conectada a linha por meio de um soft starter.

25-04 Ciclo de Bomba
Option: Funcao:

Para se obter horas iguais de operagdo em bombas de velocidade constante, o uso da bomba pode
ser ciclico. A selegdo da ciclagem da bomba € "primeira a ser ativada - Ultima a ser desativada" ou
um nimero de horas de funcionamento igual para todas.

[o] * Desativado As bombas de velocidade constante serdo conectadas na ordem 1 - 2 e desconectadas na ordem 2
- 1. (Primeira a ser conectada - ultima a ser desconectada).

[1] Ativo As bombas de velocidade constante serdo conectadas/desconectadas com as mesmas horas de
funcionamento individual.

25-05 Bomba de Comando Fixa

Option: Funcao:
Bomba de Comando Fixa significa que a bomba de velocidade variavel esta conectada diretamente
ao conversor de freqiiéncia e, caso um contactor seja instalado entre o conversor e a bomba, este
contactor ndo sera controlado pelo conversor de freqiiéncia.
Se estiver operando com o par. 25-50 Alternacéo da Bomba de Comando, Alternagdo da Bomba de
Comando, programado para Off[0] (Desligado), este parametro deve ser programado para Ndo

[0].

[0] Nao A fungdo bomba de comando pode alternar entre as bombas controladas pelos dois relés instalados
internamente. Uma bomba deve estar conectada ao relé interno RELAY 1 e a outra bomba, ao RELAY
2. A fungdo bomba (Bombal em Cascata e a Bomba2 em Cascata) sera automaticamente associada
aos relés (neste caso, no maximo duas bombas podem ser controladas a partir do conversor de
freqliéncia).

[1] * Sim A bomba de comando estara fixa (sem alternagdo) e conectada diretamente ao conversor de fre-
quéncia. O par. 25-50 Alternagdo da Bomba de Comando, é automaticamente programado para
Off (Desligada) [0]. Os relés internos, Relay 1 e Relay 2, podem ser associados a bombas de velo-
cidade constante separadas. No total, trés bombas podem ser controladas pelo conversor de fre-
qliéncia.
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25-06 Numero de Bombas

Range: Funcao:

2 N/A* [2-9.N/A] E o nlimero de bombas conectadas ao Controlador em Cascata, inclusive a bomba de velocidade
variavel. Se a bomba de velocidade variavel for conectada diretamente ao conversor de freqiiéncia
e as demais bombas (bombas de atraso) forem sendo controladas pelos dois relés instalados, trés
bombas poderdo ser controladas. Se as bombas, a de velocidade variavel e as de velocidade cons-

tante, necessitarem ser controladas pelos relés instalados, apenas duas bombas poder&o ser co-
nectadas.

Se o par. 25-05 Bomba de Comando Fixa, Bomba de Comando Fixa, estiver programada para Ndo
[0]: uma bomba com velocidade varidvel e uma bomba de velocidade constante, ambas controladas
por um relé interno. Se o par. 25-05 Bomba de Comando Fixa, Bomba de Comando Fixa, estiver
programada para Sim[1]: uma bomba com velocidade variavel e uma bomba com velocidade cons-
tante controlada por um relé interno.

Uma bomba de comando, consulte o par. 25-05 Bomba de Comando Fixa. Duas bombas de velo-
cidade constante controladas pelos relés internos.

2.21.3 25-2* Configuracoes de Largura de Banda

Pardmetros para programar a largura de banda na qual serd permitida a pressao atuar, antes de escalonar/desescalonar as bombas de velocidade
constante. Inclui também diversos temporizadores para estabilizar o controle.

25-20 Largura de Banda do Escalonamento

Range: Funcao:

10 %* [1 - par. 25-21 %] Programe a porcentagem da largura de banda (SBW) de escalonamento para acomodar a flutuagao
normal da pressdo do sistema. Em sistemas de controle em cascata, para evitar freqiientes chave-
amentos das bombas de velocidade constante, a pressdo desejada do sistema geralmente é mantida
dentro de uma faixa, em vez de permanecer em um nivel constante.

A SBW (Largura de Banda do Escalonamento) é programada como uma porcentagem do

par. 20-13 Minimum Reference/Feedb. e par. 20-14 Maximum Reference/Feedb.. Por exemplo, se
o setpoint for 5 bar e a SBW estiver programado para 10%, uma pressao de sistema entre 4,5 e
5,5 bar é tolerada. Dentro desta largura de banda ndo ocorrera nenhum escalonamento ou deses-
calonamento.

SBW

Ponto de
SBW ajuste

175ZA670.10
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25-21 Largura de Banda de Sobreposicao

Range: Funcao:

100 %* [par. 25-20 - 100 %] Quando ha uma mudanca grande e rapida na demanda do sistema (como uma demanda subita de
agua), a pressdo do sistema muda rapidamente e um escalonamento ou desescalonamento imediato
de uma bomba de velocidade constante torna-se necessario, para atender as necessidades. A OBW
(Largura de Banda de Sobreposigdo) é programada para sobrepor o temporizador de ativagdo/de-
sativagdo (par. 25-23 Atraso no Escalonamento da SBW e par. 25-24 Atraso de Desescalonamento
da SBW) para resposta imediata.

A OBW (Largura de Banda de Sobreposicao) deve sempre ser programada para um valor maior que
o valor programado na Largura de Banda de Escalonamento (SBW), par. 25-20 Largura de Banda
do Escalonamento. A OBW (Largura de Banda de Sobreposigdo) é uma porcentagem da par. e
par. .

sobreposigdo

SBW
Ponto
SBW de ajuste

175ZA673.10

A configuragdo de OBW muito proxima de SBW poderia anular o propdsito, com freqiientes esca-
lonamentos nas alteragdes momentaneas de pressdo. A configuragdo de OBW muito alta poderia
resultar em pressdo inaceitavelmente alta ou baixa no sistema, enquanto os temporizadores da SBW
estiverem funcionando. O valor pode ser otimizado com a familiaridade crescente com o sistema.
Consulte par. 25-25 7empo da OBW.

Para evitar escalonamento involuntério, durante a fase de colocagdo em operagdo e de sintonizagdo
fina do controlador, deixe, inicialmente, a OBW na configuragdo de fabrica de 100% (Desligado).
Quando a sintonia fina estiver completa, a OBW deve ser programada com o valor desejado. Sugere-
-se um valor inicial de 10%.

25-22 Faixa de Velocidade Fixa

Range: Funcao:
par. 25-20  [par. 25-20 - par. 25-21 %] Quando o sistema de controle em cascata estiver funcionando normalmente e o conversor de fre-
%* quéncia emitir um alarme de desarme, é importante manter a pressdo do sistema. O Controlador

em Cascata assim procede ao continuar a escalonar/desescalonar a bomba de velocidade constante,
ligando e desligando. Em virtude do fato de que manter a pressao no setpoint exigiria escalona-
mentos e desescalonamentos freqlientes, quando apenas uma bomba de velocidade constante es-
tivesse funcionando, utiliza-se uma Largura de Banda de Velocidade Continua (FSBW-Fixed Speed
Bandwidth) mais larga em vez da SBW. E possivel parar as bombas de velocidade constante, no
caso de uma situagdo de alarme, pressionando as teclas do LCP, OFF (Desligar) e ON (Manual
Ligado), ou se o sinal programado para a Partida na entrada digital diminuir.

No caso do alarme ser do tipo trava por desarme, entdo, o Controlador em Cascata deve parar o
sistema imediatamente, desligando todas as bombas de velocidade constante. Esta situagdo basi-
camente é a mesma da Parada de Emergéncia (Comando de Parada por Inércia/Parada por Inércia
invertida) do Controlador em Cascata.
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25-23 Atraso no Escalonamento da SBW

Range: Funcao:

15 s* [0 - 3000 s] 0 escalonamento imediato de uma bomba de velocidade constante néo é desejavel quando ocorre
uma queda de pressdo momentanea no sistema, que exceda a Largura de Banda de Escalonamento
(SBW). O escalonamento é retardado pela duragdo de tempo programado. Se o0 aumento de pressdo
avangar para dentro da SBW, antes da expiragdo do temporizador, este sera reinicializado.

175ZA672.11

Tempo de operagdo
de SBW

25-24 Atraso de Desescalonamento da SBW

Range: Funcao:

15 s* [0 - 3000 s] 0 desescalonamento imediato de uma bomba de velocidade fixa ndo é desejavel quando ocorre um
aumento de pressdo momentaneo no sistema que excede a Largura de Banda de Escalonamento
(SBW). O desescalonamento é retardado pela duragdo de tempo programada. Se a pressado diminuir
para dentro da SBW, antes da expiragdo do temporizador, este sera reinicializado.

Atraso de inatividade
de SBW

175ZA671.10
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25-25 Tempo da OBW

Range: Funcao:

10 s* [0 - 300 s] 0 escalonamento de uma bomba de velocidade constante cria um pico de pressdo momentaneo no
sistema, que poderia exceder a Largura de Banda de Sobreposigdo (OBW). Nao é desejavel deses-
calonar uma bomba, em resposta a um pico de pressao de escalonamento. O Temporizador da OBW
pode ser programado para evitar o escalonamento, até que a pressdo do sistema estabilize e o
controle normal seja estabelecido. Programe o temporizador para um valor que permita ao sistema
estabilizar, apds o escalonamento. A configuragdo de fabrica de 10 segundos é adequada para a
maioria das aplicagdes. Em sistemas altamente dinamicos, seria desejavel um tempo menor.

130BAS70.10
| |

onw

SBW :
—brossio real
Selpoinl

SBW

QBw

25-26 Desescalonamento No Fluxo-Zero

Option: Funcao:
O parametro de Desescalonamento em Fluxo Zero assegura que, quando ocorrer uma situagdo de
fluxo zero, as bombas de velocidade constante serdo desescalonadas, uma a uma, até que o sinal
de fluxo zero desaparega. Para que isto acontega, é necessario que a Detecgdo de Fluxo Zero esteja
ativa. Consulte o par. 22-2*,
Se o Desescalonamento No Fluxo Zero estiver desativado, o Controlador em Cascata ndo altera o
comportamento normal do sistema.

[0] * Desativado
[1] Ativado

25-27 Funcao Escalonamento
Option: Funcao:

Se a Fungdo Escalonamento estiver programada para Desativado[0], o par. 25-28 Tempo da Fungéo

Escalonamento ndo sera ativado.

[0] Desativado
[1]* Ativado

25-28 Tempo da Funcao Escalonamento

Range: Funcao:

15 s* [0 - 300 s] 0O Tempo da Fungdo Escalonamento é programado para evitar escalonamentos freqgiientes das
bombas de velocidade constante. O Tempo da Fungdo Escalonamento tem inicio se ela for Ativada
/1] pelopar. 25-27 Fungdo Escalonamento, e quando a bomba de velocidade constante estiver fun-
cionando no Lim. Superior da Veloc. do Motor, par. 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM]
ou par. 4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz], com pelo menos uma bomba de velocidade
constante na posigdo parada. Quando o valor programado do temporizador expirar, uma bomba de

velocidade constante € escalonada.
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25-29 Funcgao Desescalonamento

Option: Funcao:
A Fungdo Desescalonamento garante que haja um nimero minimo de bombas em funcionamento,
para economizar energia e para evitar a circulagdo de dgua com pressdo zero, na bomba de velo-

cidade constante. Se a Fungdo Desescalonamento estiver programada para Desativado [0], o
par. 25-30 Tempo da Fungéo Desescalonamento, nao sera ativado.

[0] Desativado
[1] * Ativado

25-30 Tempo da Fungao Desescalonamento
Range: Funcao:

15 s* [0 - 300 s] O Tempo da Fungdo Desescalonamento é programado para evitar escalonamentos/desescalona-
mentos freqlientes das bombas de velocidade constante. O Tempo da Fung@o Desescalonamento
inicia quando a bomba de velocidade variavel esta funcionando no par. 4-11 Lim. Inferior da Veloc.
do Motor [RPM] ou par. 4-12 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [Hz], com uma ou mais bombas de
velocidade constante em funcionamento e os requisitos do sistema atendidos. Nesta situagdo, a
bomba de velocidade varidvel contribui pouco para o sistema. Quando o valor programado no tem-
porizador expirar, um estagio é removido, evitando a circulagdo de agua com pressao zero na bomba
de velocidade variavel.

FB ba WLT
e Bomba

desligada

I'-min — — —

& »
>

Desativagdo periodo
do temporizador

175ZA640.10

2.21.4 25-4* Configuracdes de Escalonamento

Parametros que determinam as condigdes para escalonamento/desescalonamento de bombas.

25-40 Atraso de Desaceleragao

Range: Funcao:

10.0 s* [0.0 - 120.0 s] Ao acrescentar uma bomba de velocidade constante, controlada por um soft starter, € possivel
retardar a desaceleragdo da bomba de comando durante um tempo predefinido, apds a partida
dessa bomba, para eliminar os transitérios de pressdo ou o efeito ariete da agua no sistema.

Para ser utilizado somente se Soft Starter[1] estive selecionado no par. 25-02 Partida do Motor.
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25-41 Atraso de Aceleracao

Range: Funcao:

.0s .0-12.05s 0 remover uma bomba de velocidade constante, controlada por um soft starter, é possivel retardar

2.0 s* [0.0 - 12.0 5] A bomba de velocidad stant trolad ft starter, é ivel retard
a aceleragdo da bomba de comando durante um tempo predefinido, apds a parada dessa bomba,
para eliminar os transitorios de pressdo ou o efeito ariete da agua no sistema.

Para ser utilizado somente se Soft Starter[1] estive selecionado no par. 25-02 Partida do Motor.

130BA385.10
Escalonamcnto Descscalonamento
Velocidade Velocidade
Bomba de velocidade constante Bomba de comando
(controlada por soft starter) {controlada p/ conv. freq.)
RBomba de velocidade
Bomba de comando canslante (contralada por
(controlada p/ conv. freq.) safl starler)
L Tempo L Tempo
25-40 25-41
Bomba do comando Bomba de comando
£ cameca & decacelerar $ comeca a acelerar
Controlador em Cantroladar sm Cascala
Cascata requisita prepara-se para
outra bomba desconectar bomba

25-42 Limite de Escalonamento
Range: Funcdo:

0 %* [0 - 100 %] Ao acrescentar uma bomba de velocidade constante, a fim de prevenir um pico transitdrio de pres-
sdo, a bomba de velocidade variavel desacelera para uma velocidade menor. Quando esta bomba
atingir a "Velocidade de Escalonamento", a bomba de velocidade constante é entdo escalonada. O
Limite de Escalonamento é utilizado para calcular a velocidade da bomba de velocidade variavel,
quando o "ponto de interrupgao" da bomba de velocidade fixa ocorrer. O célculo do Limite de Es-
calonamento é obtido pela relagdo entre o par. 4-11 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [RPM] ou
par. 4-12 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [Hz], e o par. 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor
[RPM] ou par. 4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz], expresso em porcentagem.

O Limite de Escalonamento deve variar desde .ol x 100 %

STAGE% ~ HIGH
até 100%, onde niow € o Lim. Inferior da Veloc. do Motor e nHicH € o Lim. Superior da Veloc. do

Motor.
3 Romba de
Limite velacidade conslanle
superior da —_— e
velocidade do
molor
Velocidade de
escalonamentol Bomba de
velocidade variavel
Limile
infarior da N
velocidade \J \J T
do motor o] 4 5 Segundos
130BA366.10

NOTA!
Se o setpoint for atingido depois de escalonar, antes que a bomba de velocidade variavel atinja sua velocidade minima, o sistema entrara em estado
de malha fechada assim que a o feedback da pressdo cruze o setpoint.
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25-43 Limite de Desescalonamento

Range:
0 %*

[0 - 100 %]

Funcao:

Ao remover uma bomba de velocidade constante, a fim de prevenir um pico transitdrio negativo de
pressdo, a bomba de velocidade variavel acelera até uma velocidade superior. Quando a bomba de
velocidade variavel atingir a "Velocidade de Desescalonamento", a bomba de velocidade constante
€ desescalonada. O Limite de Desescalonamento é utilizado para calcular a velocidade da bomba

de velocidade variavel, quando ocorrer o desescalonamento da bomba de velocidade constante. O
calculo do Limite de Desescalonamento €é obtido pela relagdo entre o par. 4-11 Lim. Inferior da
Veloc. do Motor [RPM]ou par. 4-12 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [Hz]do par. 4-13 Lim. Superfor
da Veloc. do Motor [RPM] ou par. 4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz], expresso em porcen-
tagem.

_ Low
STAGE% ~ HIGH
niow € o Lim. Inferior da Veloc. do Motor e nuigH € o Lim. Superior da Veloc. do Motor.

O Limite de Desescalonamento deve variar desde X 100 % até 100%, onde

Limile superior

prid J— ormba de
velocidade do velocidade variave
motor
Velocidade de
desescalona-
mento
Romba de velocidade
Limite Inferlor da constante
velocidade do N

motor L T

0o 1 3 5 Segundos
130BA387.10

NOTA!

Se o setpoint for atingido depois de escalonar, antes que a bomba de velocidade varidvel atinja sua velocidade méaxima, o sistema entrard em estado
de malha fechada assim que a o feedback da pressdo cruze o setpoint.

25-44 Velocidade de Escalonamento [RPM]

Range:
0 RPM*

[0-0RPM]

Funcao:

Leitura do valor da Velocidade de Escalonamento, calculado a seguir. Ao acrescentar uma bomba

de velocidade constante, com o proposito de prevenir um pico transitério de pressdo, a bomba de
velocidade varidvel desacelera para uma velocidade inferior. Quando esta bomba atingir a "Veloci-
dade de Escalonamento", a bomba de velocidade constante é entdo escalonada. O calculo da Ve-

locidade de Escalonamento baseia-se no par. 25-42 Limite de Escalonamento e no par. 4-13 Lim.

Superior da Veloc. do Motor [RPM].

A Velocidade de Escalonamento é calculada pela férmula a seguir:

_ STAGE%
STAGE  HIGH 100

onde nHieH € o Lim. Superior da Veloc. do Motor e nstace100% € 0 valor do Limite de Escalonamento.

25-45 Velocidade de Escalonamento [Hz]

Range:
0.0 Hz*

[0.0 - 0.0 Hz]

Funcao:

Leitura do valor da Velocidade de Escalonamento, calculado a seguir. Ao acrescentar uma bomba

de velocidade constante, com o proposito de prevenir um pico transitério de pressdo, a bomba de
velocidade varidvel desacelera para uma velocidade inferior. Quando esta bomba atingir a "Veloci-
dade de Escalonamento", a bomba de velocidade constante é entdo escalonada. O calculo da Ve-

locidade de Escalonamento baseia-se no par. 25-42 Limite de Escalonamento e no par. 4-14 Lim.

Superior da Veloc do Motor [Hz].

A Velocidade de Escalonamento é calculada pela formula a seguir:

_ STAGE%
STAGE ~ HIGH 100

do Limite de Escalonamento.

onde nxicH € o Lim. Superior da Veloc. do Motor e nstace100% € 0 valor
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25-46 Velocidade de Desescalonamento [RPM]

Range: Funcao:

0 RPM* [0 - 0 RPM] Leitura do valor calculado da Velocidade de Desescalonamento, a seguir. Ao remover uma bomba
de velocidade constante, a fim de prevenir um pico transitorio negativo de pressdo, a bomba de
velocidade variavel acelera até uma velocidade superior. Quando a bomba de velocidade variavel
atingir a "Velocidade de Desescalonamento”, a bomba de velocidade constante é desescalonada. A
Velocidade de Desescalonamento é calculada com base nos par. 25-43 Limite de Desescalonamen-
toe par. 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM].

A Velocidade de Desescalonamento € calculada pela féormula a seguir:
_ DESTAGE%
DESTAGE ~ HIGH 100

o valor do Limite de Desescalonamento.

25-47 Velocidade de Desescalonamento [Hz]

Range: Funcao:

onde nuigH € o Lim. Superior da Veloc. do Motor e npestace100% €

0.0 Hz* [0.0 - 0.0 Hz] Leitura do valor calculado da Velocidade de Desescalonamento, a seguir. Ao remover uma bomba
de velocidade constante, a fim de prevenir um pico transitorio negativo de pressdo, a bomba de
velocidade variavel acelera até uma velocidade superior. Quando a bomba de velocidade variavel
atingir a "Velocidade de Desescalonamento", a bomba de velocidade constante é desescalonada. A
Velocidade de Desescalonamento € calculada com base nos par. 25-43 Limite de Desescalonamen-
to e par. 4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz].

A Velocidade de Desescalonamento € calculada pela formula a seguir:
_ DESTAGE%
DESTAGE ~ HIGH 100

onde nhicH € o Lim. Superior da Veloc. do Motor e npestace100% € 0 valor do Limite de Desescalo-
namento.

Limite superior da
velocidade do 1
mator

Velocidade de -+
desescalonamenta

Bomba de
velocidade varigvel

Limile inferior da
velocidade do mator —— e e —— e e o g =

ﬁ\Atv.'adn © comanda |
l de parada controlada l

Bomba de velacidade
constante

Segundos

Limite superior da
velocidade do mator

Velocidade de
desescalonamento

Limite inferior da
velocidade do mator,

Segundos

Limite superior da

¢ Bomba de velocidade
velocidade do mator

constante
velocidade de
dasescalonamento

Limite inferior da
velocidade do mator,

Segundos
130BA368.10
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2.21.5 25-5* Configuragoes de Alternacao

Pardmetros para definir as condigGes de alternagdo da bomba de velocidade variavel (de comando), se selecionados como parte da estratégia de controle.

25-50 Alternacao da Bomba de Comando

Option: Funcao:
A alternagao da bomba de comando equaliza a utilizagdo das bombas, pela mudanga periddica da
bomba cuja velocidade é controlada. Esta medida garante que as bombas sejam igualmente utili-
zadas ao longo do tempo. A alternagdo equaliza a utilizagdo das bombas, selecionando sempre a
bomba com o menor nimero de horas de uso, para o escalonamento seguinte.

[o] * [Off] (Desligar) N&o ocorrera nenhuma alternagdo da fungédo da bomba de comando. N&o é possivel programar este
parametro com outra opgdo, a ndo ser Off (Desligado) [0] se o par. 25-02 Partida do Motor, estiver
programado para outra opcdo a excecdo de Direto Online [0].

[1] No escalonamento A alternagdo da fungdo da bomba de comando ocorrerd ao escalonar uma outra bomba.

[2] No comando A alternagdo da fungdo da bomba de comando ocorrerd em um sinal de comando externo ou um
evento pré-programado. Consulte o par. 25-51 Evento Alternacdo, para as opgdes disponiveis.

[3] No escalonamento ou no comando A alternagd@o da bomba de velocidade variavel (de comando) ocorrera no escalonamento ou no sinal
de "No Comando". (Consulte o item anterior).

NOTA!
N&o é possivel selecionar outra opgdo diferente de Off (Desligado) [0] se o par. 25-05 Bomba de Comando Fixa, estiver programada
para Sim[1].

25-51 Evento Alternacao

Option: Funcao:
Este parametro estara ativo somente se as opgoes No Comando [2] ou No Escalonamento ou No
Comando [3] foram selecionadas na par. 25-50 Alternacéo da Bomba de Comando. Se um Evento
da Alternagdo estiver selecionado, a alternagdo da bomba de comando ocorrera todas as vezes que
o0 evento acontecer.

[o] * Externa A alternagdo ocorre quando um sinal é aplicado a uma das entradas digitais, no bloco de terminais,
e esta entrada houver sido associada a Alternacdo da Bomba de Comando [121] no par. 5-1%,
Entradas Digitais.

[1] Intervalo de Tempo de Alternagdo A alternagdo ocorre todas as vezes que o par. 25-52 Intervalo de Tempo de Alternagdo expirar.

[2] Sleep mode A alternagdo ocorre todas as vezes que a bomba de comando entra em sleep mode. O

par. 20-23 Setpoint 3, deve estar programado para Sleep Mode [1] ou um sinal externo devera ser
aplicado a esta fungdo.

[3] Tempo Predefinido A alternagdo ocorre em uma hora especifica, durante o dia. Se o par. 25-54 Tempo de Alternagdo
Predefinido, estiver programado, a alternagdo é executada diariamente, na hora especificada. A
hora padrdo é meia-noite (00:00 ou 12:00 AM, dependendo do formato do horario).

25-52 Intervalo de Tempo de Alternacao
Range: Funcao:

24 h* [1-999 h] Se a opgao Intervalo de Tempo de Alternagdo [1], no par. 25-51 Evento Alternagéo, estiver sele-
cionada, a alternagao da bomba de velocidade variavel ocorrera todas as vezes que este Intervalo
expirar (pode-se verificar no par. 25-53 Valor do Temporizador de Alternagéo).

25-53 Valor do Temporizador de Alternacao
Range: Funcao:

0 N/A* [0 -0 N/A] Parametro de leitura do valor do Intervalo de Tempo de Alternagdo, programado no
par. 25-52 Intervalo de Tempo de Alternagao.
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25-54 Tempo de Alternacao Predefinido

Range: Funcao:

0 N/A* [0 -0 N/A] Se a opgao 7empo Predefinido [3], no par. 25-51 Evento Alternagéo, for selecionada, a alternagdo
da bomba de velocidade variavel sera executada diariamente, em uma hora especifica programada
no Tempo de Alternagdo Predefinido. A hora padrdo é meia-noite (00:00 ou 12:00 AM, dependendo
do formato do horario).

25-55 Alternar se Carga < 50%

Option: Funcao:
Se Alternar se Carga < 50% estiver ativada, a alternagdo da bomba somente podera ocorrer se a
carga for igual ou menor que 50%. O calculo da capacidade € a relagdo entre as bombas em fun-
cionamento (inclusive a bomba de velocidade variavel) e o nimero total de bombas disponiveis
(inclusive a bomba de velocidade variavel, porém, ndo aquelas que estiverem bloqueadas).

N .
Capacidade = M X 100 %
TOTAL

Para o Controlador em Cascata Basico todas as bombas tém capacidades iguais.
[0] Desativado A alternagdo da bomba de comando ocorrera qualquer que seja a capacidade dela.

[1] * Ativado A fungdo da bomba de comando serd alternada somente se as bombas em funcionamento estiverem
fornecendo menos de 50% da capacidade total das bombas.

NOTA!
Isso sera valido somente se o par. 25-50 Alternagdo da Bomba de Comando for diferente de Off (Desligado) [0].

25-56 Modo Escalonamento em Alternacao

Option: Funcao:
[0] * Lenta
[1] Rapida Este parametro estara ativo somente se a opgdo selecionada em Alternagdo da Bomba de Coman-

do, par. 25-50, for diferente de Off (Desligado) [0].

Dois tipos de escalonamento e desescalonamento de bombas sdo possiveis. A transferéncia lenta
torna o escalonamento e o desescalonamento suave. Transferéncia Rapida torna o escalonamento
e desescalonamento tdo rapido quanto possivel; a bomba de velocidade variavel é desligada (parada
por inércia)

Lenta [0]:Na alternagdo, a bomba de velocidade variavel é acelerada até uma velocidade maxima
e, em seguida, desacelerada até a imobilizagdo.

Répida[1]: Na alternagdo, a bomba de velocidade variavel é acelerada até uma velocidade maxima
e, em seguida, parada por inércia até a imobilizaggo.

Os exemplos abaixo mostram a Alternagéo tanto na configuragdo Rapido como Lento.

Comando de alternagédo/paradas do PID

fMAX,.L | I é
Freq. desescalonamtfentoz_ _— . z Operagéio de rede elétrica
MIN. |
i | I Tempe
| I Ipartidas do
. | contr. PID
func A N
Freq. escalonamento+ - — - — - — . — - I AN |
Operacao de rede elétrica | R V7 A, —
—Pl 5s Tempe

Tlustragdo 2.7: Configuragdo Lento
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Tlustragdo 2.8: Configuragdo Rapido

Parada por inércia

130BA614.1C

Operagéo de rede elétrica

200 ms-2 s (padrao 500 ns) 5s  Tempo

—»| la—100ms Tempo

25-58 Atraso de Funcionamento da Proxima Bomba

Range:
0.1 s* [0.1-5.05]

Funcao:

Este parametro estara ativo somente se a opgdo selecionada no par. 25-50 Alternacdo da Bomba
de Comando, for diferente de Off (Desligado) [0].

Este parametro programa o tempo entre a parada da bomba de velocidade variavel antiga e a
partida de uma outra bomba, que atuara como uma nova bomba de velocidade variavel. Refira-se
ao par. 25-56 Modo Escalonamento em Alternagéo, a ilustragdo da descrigdo sobre escalonamento
e alternagdo.

- 74 =

25-59 Atraso de Funcionamento da Rede Elétrica

Range:

Funcao:

0.5 s* [par. 25-58 - 5.0 s] Este parametro estard ativo somente se a opgdo selecionada no par. 25-50 Alternacéo da Bomba

2.21.6 25-8* Status

de Comando, for diferente de Off (Desligado) [0].

Este parametro programa o tempo entre a parada da bomba de velocidade variavel antiga e a
partida desta bomba, que atuara como uma nova bomba de velocidade constante. Refira-se ao
par. 25-56 Modo Escalonamento em Alternagéo, a ilustragdo da descrigdo sobre escalonamento e
alternaggo.

Parametros de leitura que fornecem informagdes sobre o status operacional do controlador em cascata e sobre as bombas controladas.

25-80 Status de Cascata

Range:
0 N/A* [0 - 0 N/A]

Funcdo:

Leitura do status do Controlador em Cascata.

25-81 Status da Bomba

Range:
0 N/A* [0 - 0 N/A]

Funcdo:

O Status da Bomba exibe o status das bombas selecionadas em par. 25-06 Ndmero de Bombas. E
uma leitura do status de cada bomba, mostrando uma seqtiéncia de digitos que consiste do nimero
da bomba e o seu status atual.

Exemplo: A leitura estd com a abreviagdo como "1:D 2:0”". Isto significa que a bomba 1 esta fun-
cionando e a sua velocidade é controlada pelo conversor de freqiiéncia, e que a bomba 2 esta

parada.
25-82 Bomba de Comando
Range: Funcao:
0 N/A* [0 - par. 25-06 N/A] Parametro de leitura da bomba de velocidade variavel real no sistema. O parametro da Bomba de

Comando € atualizado, para refletir a bomba de velocidade constante atual no sistema, quando
ocorrer uma alternagdo. Se ndo for selecionada nenhuma bomba de comando (Controlador em
Cascata desativado ou todas as bombas bloqueadas), o display exibira NENHUMA.
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25-83 Status do Relé

Matriz [2]
Range: Funcao:
0 N/A* [0 - 0 N/A] Leitura do status de cada relé associado ao controle das bombas. Todo elemento na matriz repre-

senta um relé. Se um relé for ativado, o elemento correspondente sera programado para “On”
(Ligado). Se for desativado, o elemento correspondente sera programado para “Off” (Desligado).

25-84 Tempo de Bomba LIGADA

Matriz [2]
Range: Funcdo:
0 h* [0 - 2147483647 h] Leitura do valor do Tempo de Bomba LIGADA. O Controlador em Cascata tem contadores distintos

para as bombas e para os relés que as controlam. O Tempo de Bomba LIGADA monitora as “horas
de funcionamento” de cada uma delas. O valor de cada contador de Tempo de Bomba LIGADA pode
ser reinicializado gravando 0 no parametro, p.ex, se a bomba for substituida, no caso de manuten-

gdo.

25-85 Tempo de Relé ON (Ligado)

Matriz [2]
Range: Funcao:
0 h* [0 - 2147483647 h] Leitura do valor do Tempo de Relé ON. O Controlador em Cascata tem contadores distintos para as

bombas e para os relés que as controlam. A ciclagem da bomba sempre € feita com base nos
contadores dos relés, sendo sempre se utilizaria a bomba nova, caso a bomba fosse substituida e
0 seu valor no par. 25-84 Tempo de Bomba LIGADA seria reinicializado. Com o propésito de utilizar
0 par. 25-04 Ciclo de Bomba o Controlador em Cascata monitora o Tempo de Relé ON.

25-86 Reinicializar Contadores de Relé
Option: Funcao:

Reinicializa todos os elementos em contadores do par. 25-85 7empo de Relé ON (Ligado).

[0] * N&o reinicializar

[1] Reinicializar
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2.21.7 25-9* Servico

Parametros utilizados no caso de assisténcia técnica de uma ou mais bombas controladas.

25-90 Bloqueio de Bomba

Matriz [2]

Option: Funcao:
Neste parametro, é possivel desativar uma ou mais bombas de comando fixas. Por exemplo, a
bomba ndo sera selecionada para escalonamento, mesmo se ela for a bomba seguinte na seqiiéncia
da operagdo. Nao é possivel desativar a bomba de comando com o comando Bloqueio de Bomba.
Os blogueios da entrada digital sdo selecionados como Blogueios das Bombas 1-3[130 - 132], no
par. 5-1%, Entradas Digitais.

[0] * Off (Desligado) A bomba esta ativa para o escalonamento/desescalonamento.

[1] On (Ligado) O comando de Bloqueio de Bomba é executado. Se houver uma bomba em funcionamento, ela é

imediatamente desescalonada. Se a bomba ndo estiver em funcionamento, ndo lhe é permitida

escalonar.

25-91 Alternacao Manual
Range: Funcao:

0 N/A* [0 - par. 25-06 N/A] Parametro de leitura da bomba de velocidade variavel real no sistema. O parametro da Bomba de
Comando € atualizado, para refletir a bomba de velocidade constante atual no sistema, quando
ocorrer uma alternagdo. Se ndo for selecionada nenhuma bomba de comando (Controlador em
Cascata desativado ou todas as bombas blogueadas), o display exibira NENHUMA.
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2.22 Main Menu (Menu Principal) - Opcional de E/S Analogico do MCB

109 - Grupo 26

2.22.1 E/S Analdgica do opcional MCB 109, 26-**

A E/S Analdgica do Opcional MCB 109 expande a funcionalidade dos conversores de freqiiéncia do Drive AQUA do VLT® da Série FC 200, adicionando
diversas entradas e saidas analdgicas programaveis, adicionais. Isto poderia ser especialmente util no controle de instalacGes onde o conversor de

freqliéncia pode ser utilizado como E/S descentralizada, removendo a necessidade de uma estacdo externa e, deste modo, reduzindo custos. Isso também

torna o planejamento do projeto flexivel.

NOTA!

A corrente maxima nas saidas analdgicas 0-10 V é 1 mA.

NOTA!

fungdo de Live Zero desativada.

Onde for utilizado o Monitoramento do Live Zero, é importante que qualquer entrada analdgica que ndo esteja sendo usada pelo
conversor de freqiiéncia, ou seja, sendo usada como parte da E/S descentralizada do Sistema de Gerenciamento Predial, tenha a sua

Terminal Parémetros
Entradas analdgicas
X42/1 26-00, 26-1*
X42/3 26-01, 26-2*
X42/5 26-02, 26-3*
Saidas analdgicas
X42/7 26-4*
X42/9 26-5*
X42/11 26-6*

Terminal

Parametros

Entradas analdgicas

53
54

Saida analdgica
42

6-1*
6-2*

6-5*

Terminal Parémetros
Relés
Relé 1 Term 1,2, 3 5-4*
Relé 2 Term 4, 5, 6 5-4%

Tabela 2.4: Parametros relevantes

Também ¢é possivel ler as entradas analdgicas, gravar nas saidas analdgicas e controlar os relés, utilizando a comunicacgdo através do barramento serial.

Nesta instancia, estes sdo os parametros relevantes.

Terminal Parametros
Entradas analdgicas (leitura)

X42/1 18-30
X42/3 18-31
X42/5 18-32
Saidas analdgicas (gravagdo)

X42/7 18-33
X42/9 18-34
X42/11 18-35

Terminal
Entradas analdgicas (leitura)

53 16-62
54 16-64

Saida analdgica
42 6-63

Parametros

Terminal Parémetros
Relés

Relé 1 Term 1, 2, 3 16-71

Relé 2 Term 4, 5, 6 16-71

OBSERVACAO! As saidas do relé devem estar ati-
vadas por meio do Control Word Bit 11 (Relay 1)
e Bit 12 (Relay 2)

Tabela 2.5: Parametros relevantes

Programagdo do Reldgio em Tempo Real incorporado

0 opcional de E/S Analdgica incorpora um reldgio em tempo real com back-up de bateria. Ele pode ser utilizado como backup da fungdo reldgio, incluida

no conversor de freqiiéncia como padrdo. Consulte a secdo Programagdo do Reldgio, par 0-7*
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O opcional de E/S Analdgica pode ser utilizado para controlar dispositivos como atuadores ou valvulas, usando a facilidade de Malha Fechada Estendida,
removendo, deste modo, o controle do sistema de controle existente. Consulte a secdo Parametros: Est. Malha Fechada — FC 200 par 21-**, Ha trés
controladores de PID de malha fechada independentes.

26-00 Modo Term X42/1

Option: Funcao:
O terminal X42/1 pode ser programado como uma entrada analdgica, que aceita uma tensdo ou
entrada de sensores de temperatura, Pt1000 (1000 Q em 0°C) ou o Ni 1000 (1000 © em 0°C).
Selecione 0 modo desejado.
Pt 1000[2] e Ni 1000[4], no caso da operagdo ser em Graus Celsius - Pt 1000 [3] e Ni 1000 [5],
se a operagao for em Graus Fahrenheit.

Observagdo: Se a entrada ndo estiver sendo utilizada, ela deve ser programada para Tensdo!

Se programada para temperatura e utilizada como feedback, a unidade de medida deve ser pro-
gramada para Celsius ou Fahrenheit (par. 20-12 Unidade da Referéncia/Feedback, par. 21-10 Uni-
dade da Ref./Feedback Ext. 1, par. 21-30 Unidade da Ref./Feedback Ext, 2 ou par. 21-50 Unidade
da Ref./Feedback Ext. 3).

[1] * Tensdo

[2] Pt 1000 [°C]

[3] Pt 1000 [°F]

[4] Ni 1000 [°C]

[5] Ni 1000 [°F]

Option: Funcao:
O terminal X42/3 pode ser programado como uma entrada analdgica, que aceita uma tensdo ou
entrada de sensores de temperatura, Pt 1000 ou Ni 1000. Selecione o modo desejado.
Pt 1000, [2] e Ni 1000, [4], no caso da operagdo ser em Graus Celsius - Pt 1000, [3] e Ni 1000, [5],
se a operagao for em Graus Fahrenheit.
Observagdo: Se a entrada ndo estiver sendo utilizada, ela deve ser programada para Tens&o!
Se programada para temperatura e utilizada como feedback, a unidade de medida deve ser pro-
gramada para Celsius ou Fahrenheit (par. 20-12 Unidade da Referéncia/Feedback, par. 21-10 Uni-
dade da Ref./Feedback Ext. 1, par. 21-30 Unidade da Ref./Feedback Ext, 2 ou par. 21-50 Unidade
da Ref./Feedback Ext. 3).

[1] * Tensdo

[2] Pt 1000 [°C]

[31 Pt 1000 [°F]

4] Ni 1000 [°C]

[5] Ni 1000 [°F]

MG.20.04.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss 227



2 Descricdo do Parametro M Guia de Programagao do VLT® AQUA Drive

26-02 Modo Term X42/5
Option: Funcao:

O terminal X42/5 pode ser programado como uma entrada analdgica, que aceita uma tensdo ou
entrada de sensores de temperatura, Pt1000 (1000 © em 0° C) ou Ni 1000 (1000 Q2 em 0° C)
Selecione o modo desejado.

Pt 1000, [2] e Ni 1000, [4], no caso da operagdo ser em Graus Celsius - Pt 1000, [3] e Ni 1000, [5],
se a operagao for em Graus Fahrenheit.

Observagdo: Se a entrada ndo estiver sendo utilizada, ela deve ser programada para Tens&o!

Se programada para temperatura e utilizada como feedback, a unidade de medida deve ser pro-
gramada para Celsius ou Fahrenheit (par. 20-12 Unidade da Referéncia/Feedback; par. 21-10 Uni-
dade da Ref./Feedback Ext. 1, par. 21-30 Unidade da Ref./Feedback Ext, 2 ou par. 21-50 Unidade
da Ref./Feedback Ext. 3).

[1] * Tensdo

[21 Pt 1000 [°C]
[3] Pt 1000 [°F]
[4] Ni 1000 [°C]
[5] Ni 1000 [°F]

26-10 Terminal X42/1 Tensao Baixa
Range: Funcao:

0.07 v* [0.00 - par. 6-31 V] Insira o valor de tensdo baixa. Este valor do sinal da gradagdo da entrada analdgica deve corres-
ponder ao valor baixo de referéncia/feedback, programado no.

26-11 Terminal X42/1 Tensao Alta

Range: Funcdo:

10.00 V* [par. 6-30 - 10.00 V] Insira o valor de tensdo alta. Este valor do escalonamento da entrada analdgica deve corresponder
ao valor de referéncia /feedback alto, programado no par. 26-15 7erm. X42/1 Ref./Feedb. Valor
Alto.

26-14 Term. X42/1 Ref./Feedb. Valor Baixo

Range: Funcao:

0.000 N/A*  [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Insira o valor do escalonamento da entrada analdgica que corresponda ao valor de baixa tensdo,
programado no par. 26-10 Terminal X42/1 Tensdo Baixa.

26-15 Term. X42/1 Ref./Feedb. Valor Alto
Range: Funcao:

100.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Insira o valor de escalonamento da entrada analdgica que corresponda ao valor de tensdo alta,
A* programado nos par. 26-11 Terminal X42/1 Tenséo Alta.

26-16 Term. X42/1 Constante de Tempo do Filtro
Range: Funcdo:

0.001 s* [0.001 - 10.000 s] Insira a constante de tempo. Esta € uma constante de tempo do filtro passa baixa digital de primeira
ordem, para eliminar o ruido elétrico no terminal X42/1. Um valor de constante de tempo alto me-
lhora o amortecimento, porém, aumenta também o atraso através do filtro. Ndo se pode ajustar
este parametro enquanto o motor estiver em funcionamento.
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26-17 Term. X42/1 Live Zero
Option: Funcao:
Este parametro torna possivel o monitoramento do Live Zero. P.ex., onde a entrada analdgica for

parte do controle do conversor de freqliéncia, ao invés de ser utilizada como parte de um sistema
de E/S descentralizado, como em um Sistema de Gerenciamento Predial.

[0] Desativado

[1] * Ativado

26-20 Terminal X42/3 Tensao Baixa
Range: Funcao:

0.07 V¥ [0.00 - par. 6-31 V] Insira o valor de tensdo baixa. Este valor do sinal da gradagdo da entrada analégica deve corres-
ponder ao valor baixo de referéncia/feedback, programado no.

26-21 Terminal X42/3 Tensao Alta
Range: Funcao:

10.00 V* [par. 6-30 - 10.00 V] Insira o valor de tensdo alta. Este valor do escalonamento da entrada analdgica deve corresponder
ao valor de referéncia /feedback alto, programado no par. 26-25 Term. X42/3 Ref./Feedb. Valor
Alto.

26-24 Term. X42/3 Ref./Feedb. Valor Baixo
Range: Funcao:

0.000 N/A* [-999999.999 - 999999.999 N/A] Insira o valor do escalonamento da entrada analdgica que corresponda ao valor de baixa tensdo,
programado no par. 26-20 7erminal X42/3 Tensdo Baixa.

26-25 Term. X42/3 Ref./Feedb. Valor Alto
Range: Funcdo:

100.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A]  Insira o valor de escalonamento da entrada analdgica que corresponda ao valor de tensdo alta,
A* programado no par. 26-21 Terminal X42/3 Tenséo Alta.

26-26 Term. X42/3 Constnt Temp d Filtro
Range: Funcao:

0.001 s* [0.001 - 10.000 s] Insira a constante de tempo. Esta é uma constante de tempo do filtro passa baixa digital de primeira
ordem, para eliminar o ruido no terminal X42/3. Um valor de constante de tempo alto melhora o
amortecimento, porém, aumenta também o atraso através do filtro. Ndo se pode ajustar este pa-
rametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

26-27 Term. X42/3 Live Zero

Option: Funcao:
Este parametro torna possivel o monitoramento do Live Zero. P.ex., onde a entrada analdgica for
parte do controle do conversor de freqgliéncia, ao invés de ser utilizada como parte de um sistema
de E/S descentralizado, como em um Sistema de Gerenciamento Predial.

[0] Desativado

[1]* Ativado

26-30 Terminal X42/5 Tensao Baixa
Range: Funcao:

0.07 V¥ [0.00 - par. 6-31 V] Insira o valor de tensdo baixa. Este valor do sinal da gradagdo da entrada analdgica deve corres-
ponder ao valor baixo de referéncia/feedback, programado no.
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26-31 Terminal X42/5 Tensao Alta

Range:
10.00 V*

[par. 6-30 - 10.00 V]

Funcdo:

Insira o valor de tensdo alta. Este valor do escalonamento da entrada analdgica deve corresponder
ao valor de referéncia /feedback alto, programado no par. 26-35 7erm. X42/5 Ref./Feedb. Valor
Alto.

26-34 Term. X42/5 Ref./Feedb. Valor Baixo

Range:

0.000 N/A*

[-999999.999 - 999999.999 N/A]

Funcao:

Insira o valor do escalonamento da entrada analdgica que corresponda ao valor de baixa tensdo,
programado no par. 26-30 Terminal X42/5 Tensdo Baixa.

26-35 Term.

Range:

100.000 N/ [-999999.999 - 999999.999 N/A]

A*

26-36 Term.

X42/5 Ref./Feedb. Valor Alto

Funcao:

Insira o valor de escalonamento da entrada analdgica que corresponda ao valor de tensdo alta,
programado nos par. 26-21 Terminal X42/3 Tensdo Alta.

Range:
0.001 s*

[0.001 - 10.000 s]

X42/5 Constnt Temp d Filtro

Funcdo:

Insira a constante de tempo. Esta é uma constante de tempo do filtro passa baixa digital de primeira
ordem, para eliminar o ruido no terminal X42/5. Um valor de constante de tempo alto melhora o
amortecimento, porém, aumenta também o atraso através do filtro. Ndo se pode ajustar este pa-
rametro enquanto o motor estiver em funcionamento.

26-37 Terminal X42/5 Live Zero

Option:

(0]
(1]

26-40 Terminal X42/7 Saida

Desativado

Ativo

Funcdo:

Este parametro torna possivel o monitoramento do Live Zero. P.ex., onde a entrada analdgica for
parte do controle do conversor de freqliéncia, ao invés de ser utilizada como parte de um sistema
de E/S descentralizado, como em um Sistema de Gerenciamento Predial.

Option:

[01*
[100]

[101]
[102]
[103]
[104]
[105]
[106]

[107]

[113]
[114]
[115]

[139]

230

Fora de funcionament

Freqliéncia de saida
Referéncia
Feedback

Corrente do motor
Torque rel ao lim
Torq rel ao nominal
Poténcia

Velocidade

Ext. Malha Fechada 1
Ext. Malha Fechada 2
Ext. Malha Fechada 3

Ctrl bus

Funcdo:

Programe a fungdo do Terminal X42/7 como uma saida de tensdo analdgica.

: 0 até 100 Hz, (0-20 mA)

: Referéncia Minima até Referéncia Maxima, (0-20 mA)

: -200% até +200% do par. 20-14 Maximum Reference/Feedb., (0-20 mA)

: 0 até Inversor, Max. Corrente (par. 16-37 Corrente Max.do Inversor), (0-20 mA)
: 0 até Limite de torque (par. 4-16 Limite de Torque do Modo Motor), (0-20 mA)

: 0 até Torque nominal do motor, (0-20 mA)

: 0 até Poténcia nominal do motor, (0-20 mA)

: 0 até o Limite Superior de Velocidade (par. 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM] e
par. 4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz]), (0-20 mA)

: 0 - 100%, (0-20 mA)
: 0 - 100%, (0-20 mA)
: 0 - 100%, (0-20 mA)

1 0 - 100%, (0-20 mA)
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[141]

Ctrl bus t.o.

2 Descricdo do Parametro

: 0 - 100%, (0-20 mA)

26-41 Terminal X42/7 Min.

Range:
0.00 %*

[0.00 - 200.00 %]

Escala

Funcdo:

Gradue a saida minima do sinal analdgico selecionado no terminal X42/7, como uma porcentagem
do nivel maximo do sinal.P.ex., se for desejado um 0 V (ou 0 Hz) em 25% do valor maximo de saida.

Entdo programe 25%. Os valores de escalonamento até 100% nunca podem ser maiores que a
configuragdo correspondente no par. 26-42 Terminal X42/7 Méx. Escala.
Consulte o grafico do par. 6-51 Terminal 42 Escala Minima de Saida.

26-42 Terminal X42/7 Max. Escala

Range:
100.00 %*

[0.00 - 200.00 %]

Funcao:

Gradue a saida maxima do sinal analdgico selecionado no terminal X42/7. Programe o valor maximo
da saida do sinal de saida de tensdo. Gradue a saida para fornecer uma tensdo menor que 10 V,
de fundo de escala, ou 10 V em uma saida abaixo de 100% do valor maximo do sinal. Se 10 V for
a tensdo de saida desejada, em um valor entre 0 e 100% da saida de fundo de escala, programe
o valor porcentual no parametro, ou seja, 50% = 10 V. Se for desejada uma tensdo entre 0 e 10 V
em saida maxima, calcule o valor porcentual da seguinte maneira:

10V _____ ), q00%
corrente maxima pico
ou seja
5V y x 100% = 200%

Consulte o gréfico do par. 6-52 Terminal 42 Escala Maxima de Saida.

26-43 Terminal X42/7 Ctrl Saida Bus

Range:
0.00 %*

[0.00 - 100.00 %]

Funcao:

Mantém o nivel do terminal X42/7, se controlada pelo bus.

26-44 Terminal X42/7 Predef. Timeout Saida

Range:
0.00 %*

26-50 Terminal X42/9 Saida

[0.00 - 100.00 %]

Funcao:

Mantém o nivel predefinido do terminal X42/7.

No caso de um timeout do bus e se uma fungdo timeout for selecionada no par. 26-50 7erminal
X42/9 Saida, a saida sera predefinida neste nivel.

Option:

[or*
[100]

[101]
[102]
[103]
[104]
[105]
[106]

[107]

[113]

[114]

Fora de funcionament

Freqliéncia de saida
Referéncia
Feedback

Corrente do motor
Torque rel ao lim
Torq rel ao nominal
Poténcia

Velocidade

Ext. Malha Fechada 1

Ext. Malha Fechada 2

Funcdo:

Programe a fungdo do Terminal X42/9.

: 0 até 100 Hz, (0-20 mA)

: Referéncia Minima até Referéncia Maxima, (0-20 mA)

: -200% até +200% do par. 20-14 Maximum Reference/Feedb., (0-20 mA)

: 0 até Inversor, Max. Corrente (par. 16-37 Corrente Max.do Inversor), (0-20 mA)
: 0 até Limite de torque (par. 4-16 Limite de Torque do Modo Motor), (0-20 mA)

: 0 até Torque nominal do motor, (0-20 mA)

: 0 até Poténcia nominal do motor, (0-20 mA)

: 0 até o Limite Superior de Velocidade (par. 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM] e
par. 4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz]), (0-20 mA)

: 0 - 100%, (0-20 mA)

: 0 - 100%, (0-20 mA)
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[115] Ext. Malha Fechada 3 : 0 - 100%, (0-20 mA)
[139] Ctrl bus : 0 - 100%, (0-20 mA)
[141] Ctrl bus t.o. : 0 - 100%, (0-20 mA)

26-51 Terminal X42/9 Min. Escala
Range: Funcao:

0.00 %* [0.00 - 200.00 %] Gradue a saida minima do sinal analégico selecionado no terminal X42/9, como uma porcentagem
do nivel maximo do sinal. P.ex., se for desejado um 0 V em 25% do valor maximo de saida. Entdo
programe 25%. Os valores de escalonamento até 100% nunca podem ser maiores que a configu-
ragdo correspondente no par. 26-52 Terminal X42/9 Max. Escala.

Consulte o grafico do par. 6-51 Terminal 42 Escala Minima de Saida.

26-52 Terminal X42/9 Max. Escala
Range: Funcao:

100.00 %* [0.00 - 200.00 %] Gradue a saida maxima do sinal analdgico selecionado no terminal X42/9. Programe o valor maximo
da saida do sinal de saida de tensdo. Gradue a saida para fornecer uma tensdo menor que 10V,
de fundo de escala, ou 10 V em uma saida abaixo de 100% do valor maximo do sinal. Se 10 V for
a tensdo de saida desejada, em um valor entre 0 e 100% da saida de fundo de escala, programe
o valor porcentual no parametro, ou seja, 50% = 10 V. Se for desejada uma tens&o entre 0 e 10 V
em saida maxima, calcule o valor porcentual da seguinte maneira:

I — )x1 00%
corrente maxima pico
ou seja
% 5
5V: S x100% =200 %

Consulte o gréfico do par. 6-52 Terminal 42 Escala Maxima de Saida.

26-53 Terminal X42/9 Ctrl Saida Bus
Range: Funcao:
0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Mantém o nivel da Saida X42/9, se controlada pelo bus.

26-54 Terminal X42/9 Predef. Timeout Saida
Range: Funcdo:

0.00 %* [0.00 - 100.00 %] Mantém o nivel predefinido do terminal X42/9.
No caso de um timeout do bus e se uma fungdo timeout for selecionada no par. 26-60 7erminal
X42/11 Saida, a saida sera predefinida neste nivel.

26-60 Terminal X42/11 Saida
Option: Funcao:

Programe a fungdo do Terminal X42/11.

[o] * Fora de funcionament

[100] Freqliéncia de saida : 0 até 100 Hz, (0-20 mA)

[101] Referéncia : Referéncia Minima até Referéncia Maxima, (0-20 mA)

[102] Feedback : -200% até +200% do par. 20-14 Maximum Reference/Feedb., (0-20 mA)

[103] Corrente do motor : 0 até Inversor, Max. Corrente (par. 16-37 Corrente Méx.do Inversor), (0-20 mA)
[104] Torque rel ao lim : 0 até Limite de torque (par. 4-16 Limite de Torque do Modo Motor), (0-20 mA)
[105] Torq rel ao nominal : 0 até Torque nominal do motor, (0-20 mA)

[106] Poténcia : 0 até Poténcia nominal do motor, (0-20 mA)
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[107]

[113]
[114]
[115]
[139]

[141]

Velocidade

Ext. Malha Fechada 1

Ext. Malha Fechada 2

Ext. Malha Fechada 3

Ctrl bus

Ctrl bus t.o.

: 0 até o Limite Superior de Velocidade (par. 4-13 Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM] e
par. 4-14 Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz]), (0-20 mA)

: 0 - 100%, (0-20 mA)
: 0 - 100%, (0-20 mA)
: 0 - 100%, (0-20 mA)
: 0 - 100%, (0-20 mA)

: 0 - 100%, (0-20 mA)

26-61 Terminal X42/11 Min. Escala

Range:
0.00 %*

[0.00 - 200.00 %]

Funcao:

Gradue a saida minima do sinal analdgico, selecionado no terminal X42/11, como uma porcentagem
do nivel maximo do sinal. P.ex., se for desejado um 0 V em 25% do valor maximo de saida. Entdo
programe 25%. A gradagdo de valores até 100% nunca pode ser maior que a configuragdo corres-
pondente no par. 26-62 Terminal X42/11 Max. Escala.

Consulte o gréfico do par. 6-51 Terminal 42 Escala Minima de Saida.

26-62 Terminal X42/11 Max. Escala

Range:
100.00 %*

[0.00 - 200.00 %]

Funcao:

Gradue a saida méaxima do sinal analdgico selecionado no terminal X42/9. Programe o valor maximo
da saida do sinal de saida de tensdo. Gradue a saida para fornecer uma tensdo menor que 10 V,
de fundo de escala, ou 10 V em uma saida abaixo de 100% do valor maximo do sinal. Se 10 V for
a tensdo de saida desejada, em um valor entre 0 e 100% da saida de fundo de escala, programe
o valor porcentual no parametro, ou seja, 50% = 10 V. Se for desejada uma tensdo entre 0 e 10 V
em saida maxima, calcule o valor porcentual da seguinte maneira:

T — )x100%
corrente maxima pico
ou seja
1oV _
5V: % x100% =200%

Consulte o grafico do par. 6-52 Terminal 42 Escala Maxima de Saida.

26-63 Terminal X42/11 Ctrl Saida Bus

Range:
0.00 %*

[0.00 - 100.00 %]

Funcdo:

Mantém o nivel da Saida X42/11, se controlada pelo bus.

26-64 Terminal X42/11 Predef. Timeout Saida

Range:
0.00 %*

[0.00 - 100.00 %]

Funcdo:

Mantém o nivel predefinido do terminal X42/11.

No caso de um timeout do bus e se uma fungdo timeout for selecionada, a saida sera predefinida
neste nivel.
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2.23 Main Menu (Menu Principal) - Aplicagoes Aquaticas - Grupo 29

2.23.1 Fungoes de Aplicacoes Hidraulicas, 29-**

O grupo contém parametros usados em aplicagdes de monitoramento de agua / aguas servidas.

2.23.2 Funcao de Enchimento do Cano, 29-0*

Em sistemas de fornecimento de dgua, é possivel que ocorra o ariete hidraulico, ao encher o cano muito rapidamente. Desse modo, é desejavel limitar
a velocidade de enchimento do cano. O Modo Enchimento do Cano elimina a ocorréncia do ariete hidraulico, associado a rapida exaustdo do ar de um
sistema de encanamento, ao encher os canos em velocidade baixa.

Esta fungdo é Util em sistemas de encanamento horizontal, vertical e misto. Devido ao fato de que a pressdo em sistemas de encanamento horizontais
ndo se eleva, a medida que o sistema vai enchendo, o enchimento dos sistemas de encanamento horizontais requer uma velocidade especifica para
encher em um tempo estabelecido pelo usuério e/ou até que o setpoint de pressdo especificado pelo usuario seja atingido.

A melhor maneira de encher um sistema de encanamento vertical é utilizar a fungdo de PID, para elevar a pressdo de acordo com uma velocidade
especificada pelo usuario, entre o limite inferior de velocidade do motor e uma pressdo estabelecida pelo usuario.

A fungdo de Enchimento do Cano usa uma combinagdo dessas alternativas, para assegurar um enchimento seguro em quaisquer sistemas.

N&o importa qual seja o sistema - 0 modo enchimento de cano comegara utilizando a velocidade constante programada no par. 29-01, até que o tempo
de enchimento de cano no par. 29-03 tenha expirado, dai em diante o enchimento continuard com a curva de enchimento programada no par. 29-04,
até que o setpoint de enchimento, especificado no par. 29-05, seja atingido.

Velocidade

130BA611.10

Velocidademax. -——— — — —— — — — — — — —

\ Malha fechada

Vel. preenchimento |- ———

Velocidade minima |- — - W\_ Rampa normal

‘E\ Rampa inicial

Tempo de preenchimento ou setpoint cheio

Ilustragdo 2.9: Sistema de Encanamento Horizontal

Velocidade

130BA612.10

Velocidade méx. b — — — — — — —
\ Malha fechada

{
I~ Velocidade de preenchimento unidade/s

|
Rampa inicial
|

Velocidade minima |- —

|
Setpoint cheio Tempc

Tlustragdo 2.10: Sistema de Encanamento Vertical

29-00 Ativacao Ench. Cano

Option: Funcao:
[0] * Desativado Selecione Ativado para encher canos a uma velocidade especificada pelo usuario.
[1] Ativo Selecione Ativado para encher canos em uma velocidade especificada pelo usudrio.
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29-01 Velocidade de Enchimento do Cano [RPM]
Range: Funcao:

Limite Infe- [Lim. Inferior da Veloc. do Motor até Programe a velocidade de enchimento para encher sistemas de encanamentos horizontais. A velo-
rior da Velo- o Lim. Superior da Veloc do Motor]  cidade pode ser selecionada em Hz ou em RPM, dependendo das escolhas feitas no par. 4-11 / par.
cidade* 4-13 (RPM) ou no par. 4-12 / par. 4-14 (Hz).

29-02 Velocidade de Enchimento do Cano [Hz]

Range: Funcao:

Limite Infe- [Lim. Inferior da Veloc. do Motor até Programe a velocidade de enchimento para encher sistemas de encanamentos horizontais. A velo-
rior da Velo- o Lim. Superior da Veloc do Motor]  cidade pode ser selecionada em Hz ou em RPM, dependendo das escolhas feitas no par. 4-11 / par.
cidade do 4-13 (RPM) ou no par. 4-12 / par. 4-14 (Hz).

Motor*

29-03 Tempo Ench. Cano
Range: Funcao:

0s* [0 - 3600 s] Programe o tempo especificado para enchimento do cano de sistemas de encanamento horizontais.

29-04 Velocidade de Enchimento do Cano

Range: Funcao:
0,001 uni-  [0,001 até 999.999,999 unidades/ Especifica a velocidade de enchimento em unidades/s, utilizando o controlador do PI. As unidades
dades/s*  s] de medida da velocidade de enchimento sdo unidades de feedback/s. Esta fungdo é utilizada para

encher sistemas de tubulagdo vertical, porém, estara ativa quando o tempo de enchimento expirar,
ndo importando a causa, até que o set-point de enchimento programado no par. 29-05 seja atingido.

29-05 Setpoint Cheio

Range: Funcdo:

0s* [0 —999.999,999 s] Especifique o Set-point Cheio no qual a Fungdo de Enchimento do Cano sera desativada e o con-
trolador PID assumird o controle. Esta fungdo pode ser usado tanto para sistemas de encanamento
horizontais como verticais.

2.24 Main Menu - Opcao de Bypass - Grupo 31
2.24.1 31-** Opcionais de Bypass

Grupo de parametros para a configuragdo da placa do opcional de bypass controlado eletronicamente, MCO 104.

31-00 Modo Bypass

Option: Funcao:
[0] * do Drive
[1] Recurso de bypass: Bypass Selecione 0 modo operacional do bypass:

[0] Drive: o motor € operado pelo drive.
[1] Bypass: o motor pode funcionar em plena velocidade no modo bypass.

31-01 Atraso da Partida do Bypass
Range: Funcao:

30 s* [0-60s] Programe o atraso dentro do tempo em que o bypass recebe um comando de funcionamento e o
tempo em que ele da partida no motor em velocidade total. Um temporizador decrementador exibira

o tempo restante.

31-02 Atraso do Desarme do Bypass
Range: Funcao:

0 s* [0 -300 s] Programe o atraso dentro do tempo em que o drive sofre um alarme, que o faz parar, e o tempo
em que o motor é chaveado, automaticamente, para o controle de bypass. Se o atraso for progra-

mado como zero, entdo, um alarme de drive ndo chaveara automaticamente o motor para o controle
de bypass.
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31-03 Ativacao Modo Teste

Option: Funcao:
[0] * Desativado
[1] Ativado [0] Desativado, significa que o Modo Teste esta desativado.

[1] Ativado, significa que o motor funciona em bypass, enquanto que o drive pode ser testado em
um circuito aberto. Neste modo, o teclado ndo controlara a partida/parada do bypass.

31-10 Status Word-Bypass
Range: Funcao:

0* [0 - 65535] Exibe o status do bypass como valor hexadecimal.

31-11 Horas em Funcionamento Bypass

Range: Funcao:

0 h* [0 - 2.147.483.647 h] Exibe o nimero de horas em que o motor funcionou no Modo Bypass. O contador pode ser reini-
cializado no par. 15-07. O valor é gravado quando o conversor de freqiiéncia é desligado.

31-19 Ativacao Bypass Remoto

Option: Funcao:
[0] * Desativado
[1] Ativo Recurso: Desconhecido.
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3 Listas de Parametros

3.1 Opcoes de Parametro

3.1.1 Configuragoes padrao

AlteracGes durante a operacdo:

"TRUE" (Verdadeiro) significa que o parametro pode ser alterado, enquanto o conversor de freqliéncia estiver em funcionamento, e “FALSE” (Falso)

significa que o conversor de freqliéncia deve ser parado, antes de efetuar uma alteraggo.

4-Setup:

'All setup': o parametro pode ser definido individualmente em cada um dos quatro setups, ou seja, um Unico parametro pode ter quatro valores de dados
diferentes.

"1 setup”: o valor dos dados serd o mesmo em todos os setups.

SR: N/A:
Relacionado a poténcia Nenhum valor padrdo disponivel.

indice de conversio:

Este nimero refere-se a um valor de conversdo utilizado ao efetuar-se uma gravagdo ou leitura, por meio de um conversor de freqliéncia.

indicedeconv. | 100 | 67 | 6 | 5 | 4 | 3 | 2 | 1 | o | 1] 2 | 3| -4 | 5 | -6
Fatordeconv. | 1 [ 1/60 | 1000000 | 100000 | 10000 | 1000 | 100 | 10 | 1 | o1 [ 0,01 [ 0,001 00001 |0,00001 | 0,000001
Tipo de dados Descrigdo Tipo

2 N2 inteiro 8 Int8

3 N? inteiro 16 Int16

4 N2 inteiro 32 Int32

5 8 sem sinal algébrico Uint8

6 16 sem sinal algébrico Uint16

7 32 sem sinal algébrico Uint32

9 String Visivel VisStr

33 Valor de 2 bytes normalizado N2

35 Sequiéncia de bits de 16 variaveis booleanas V2

54 Diferenca de horario s/ data TimD
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3.1.2 Operacao/Display 0-**

Par. Descricdo do parametro Valor-padrdo 4-setup Alteragdo durante indice de Tipo
N9 a operagdo conversao
0-0* Programac.Basicas
0-01 Idioma [0] Inglés 1 set-up TRUE - Uint8
0-02  Unidade da Veloc. do Motor [0] RPM 2 set-ups FALSE - Uint8
0-03  Definicbes Regionais [0] Internacional 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 Estado Operacional na Energizagdo [0] Retomar All set-ups TRUE - Uint8
[0] Na Unidade da Veloc. do
0-05 Unidade de Modo Local Motor 2 set-ups FALSE - Uint8
0-1* Operacoes Set-up
0-10  Setup Ativo [1] Set-up 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11  Set-up da Programagdo [9] Ativar Set-up All set-ups TRUE - Uint8
0-12  Este Set-up é dependente de [0] Ndo conectado All set-ups FALSE - Uint8
0-13  Leitura: Setups Conectados 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14  Leitura: Set-ups. Prog. / Canal 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-2* Display do LCP
0-20 Linha do Display 1.1 Pequeno 1601 All set-ups TRUE - Uint16
0-21  Linha do Display 1.2 Pequeno 1662 All set-ups TRUE - Uint16
0-22  Linha do Display 1.3 Pequeno 1614 All set-ups TRUE - Uint16
0-23  Linha do Display 2 Grande 1613 All set-ups TRUE - Uint16
0-24  Linha do Display 3 Grande 1652 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 Meu Menu Pessoal ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-3* Leitura do LCP
0-30  Unidade de Leitura Personalizada [1]1 % All set-ups TRUE - Uint8
0-31  Valor Min Leitura Personalizada ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Int32
0-32  Valor Max Leitura Personalizada 100.00 CustomReadoutUnit  All set-ups TRUE -2 Int32
0-37 Texto de Display 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-38  Texto de Display 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-39  Texto de Display 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-4* Teclado do LCP
0-40 Tecla [Hand on] (Manual ligado) do LCP [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
0-41  Tecla [Off] do LCP [1] Ativado All set-ups TRUE = Uint8
0-42  Tecla [Auto on] (Automat. ligado) do LCP [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
0-43  Tecla [Reset] do LCP [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
0-44  Tecla [Off/Reset]-LCP [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
0-45  Tecla [Drive Bypass] LCP [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Copiar/Salvar
0-50  Copia do LCP [0] Sem cdpia All set-ups FALSE - Uint8
0-51  Copia do Set-up [0] Sem cdpia All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Senha
0-60  Senha do Menu Principal 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-61  Acesso ao Menu Principal s/ Senha [0] Acesso total 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 Senha de Menu Pessoal 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-66  Acesso ao Menu Pessoal s/ Senha [0] Acesso total 1 set-up TRUE - Uint8
0-7* Programacao do Reldgio
0-70 Data e Hora ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimeOfDay
0-71  Formato da Data [0] AAAA-MM-DD 1 set-up TRUE - Uint8
0-72  Formato da Hora [0]124h 1 set-up TRUE - Uint8
0-74  DST/Horério de Verdo [0] [Off] (Desligar) 1 set-up TRUE - Uint8
0-76  DST/Inicio do Horério de Verdo ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-77  DST/Fim do Horario de Verdo ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-79  Falha de Clock null 1 set-up TRUE - Uint8
0-81  Dias Uteis null 1 set-up TRUE - Uint8
0-82  Dias Uteis Adicionais ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-83  Dias Nao-Uteis Adicionais ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-89 Leitura da Data e Hora 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]

238 MG.20.04.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss



Guia de Programacao do VLT® AQUA Drive M 3 Listas de Parametros

3.1.3 Carga/Motor 1-**

Par. N2 Descri¢do do parametro Valor-padrdo 4-setup Alteracdo du-  Indice de Tipo
rante a ope-  conversdo
ragdo
1-0* Programag Gerais
1-00  Modo Configuragdo null All set-ups TRUE - Uint8
1-01  Principio de Controle do Motor null All set-ups FALSE - Uint8
[3] Otimiz. Automatica de Ener-
1-03  Caracteristicas de Torque gia TV All set-ups TRUE - Uint8
1-1* Selecao do Motor
1-10  Construcdo do Motor [0] Assincrono All set-ups FALSE - Uint8
1-2* Dados do Motor
1-20  Poténcia do Motor [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21  Poténcia do Motor [HP] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22  Tensdo do Motor ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-23  Freqiiéncia do Motor ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-24  Corrente do Motor ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25  Velocidade nominal do motor ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-28  Verificagdo da Rotacdo do motor [0] [Off] (Desligar) All set-ups FALSE - Uint8
1-29  Adaptagdo Automdtica do Motor (AMA) [0] Off (Desligado) All set-ups FALSE - Uint8
1-3* DadosAvang d Motr
1-30  Resisténcia do Estator (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31  Resisténcia Rotor(Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-32  Stator Reactance (Xs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-33  Reaténcia Parasita do Estator (X1) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-34  Reatancia Parasita do Rotor (X2) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35  Reaténcia Principal (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36  Resisténcia de Perda do Ferro (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-39  Pdlos do Motor ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint8
1-5* Prog Indep Carga
1-50  Magnetizacdo do Motor a 0 Hz 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51  Veloc Min de Magnetizgdo Norm. [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52  Veloc Min de Magnetiz. Norm. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-55  Caracteristicas U/f - U ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-56  Caracteristicas U/f - F ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-6* Prog Dep. Carga
1-60  Compensacdo de Carga em Baix Velocid 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-61  Compensagdo de Carga em Alta Velocid 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-62  Compensacdo de Escorregamento 0 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-63  Const d Tempo d Compens Escorregam ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64  Amortecimento da Ressonancia 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65  Const Tempo Amortec Ressonanc 5ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-7* Ajustes da Partida
1-71  Atraso da Partida 0.0s All set-ups TRUE -1 Uint16
1-73  Flying Start [0] Desativado All set-ups FALSE - Uint8
1-74  Veloc. Partida [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-75  Veloc. Partida [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-76  Corrente de Partida 0.00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
1-8* Ajustes de Parada
1-80  Fungdo na Parada [0] Parada por inércia All set-ups TRUE - Uint8
1-81  Veloc. Min. p/ Funcdo na Parada [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82  Veloc. Min p/ Funcionar na Parada [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-86  Velocidade de Desarme Baixa [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
1-87  Velocidade de Desarme Baixa [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
1-9* Temper. do Motor
1-90  Protegdo Térmica do Motor [4] Desarme por ETR 1 All set-ups TRUE - Uint8
1-91  Ventilador Externo do Motor [0] Nao All set-ups TRUE - Uint16
1-93  Fonte do Termistor [0] Nenhum All set-ups TRUE - Uint8
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3 Listas de Parametros

3.1.4 Freios 2-**

M Guia de Programagao do VLT® AQUA Drive

Par. N2 Descrigdo do parametro Valor-padrdo 4-setup Alteracdo du-  Indice de Tipo
rante a ope-  conversdo
ragdo
2-0* Frenagem CC
2-00  Corrente de Hold CC/Preaquecimento 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
2-01  Corrente de Freio CC 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-02  Tempo de Frenagem CC 10.0 s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-03  Veloc.Acion Freio CC [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-04  Veloc.Acion.d FreioCC [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-1* Fungoes do Freio
2-10  Funcdo de Frenagem [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
2-11  Resistor de Freio (ohm) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
2-12  Limite da Poténcia de Frenagem (kW) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
2-13  Monitoramento da Poténcia d Frenagem [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
2-15  Verificacdo do Freio [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
2-16  Corr Max Frenagem CA 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint32
2-17  Controle de Sobretensdo [2] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
3.1.5 Referéncia / Rampas 3-**
Par. N2 Descricdo do parametro Valor-padrao 4-setup Alteracdo du-  Indice de Tipo
rante a ope-  conversdo
racdo
3-0* Limits de Referénc
3-02  Referéncia Minima ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03  Referéncia Maxima ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-04  Fungdo de Referéncia [0] Soma All set-ups TRUE - Uint8
3-1* Referéncias
3-10  Referéncia Predefinida 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-11  Velocidade de Jog [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE =1 Uint1l6
3-13  Tipo de Referéncia [0] Dependnt d Hand/Auto All set-ups TRUE - Uint8
3-14  Referéncia Relativa Pré-definida 0.00 % All set-ups TRUE =2 Int32
3-15  Fonte da Referéncia 1 [1] Entrada analdgica 53 All set-ups TRUE - Uint8
3-16  Fonte da Referéncia 2 [0] Sem fungao All set-ups TRUE - Uint8
3-17  Fonte da Referéncia 3 [0] Sem fungao All set-ups TRUE - Uint8
3-19  Velocidade de Jog [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-4* Rampa de velocid 1
3-41  Tempo de Aceleragdo da Rampa 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42  Tempo de Desaceleragdo da Rampa 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-5*% Rampa de velocid 2
3-51  Tempo de Aceleragdo da Rampa 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52  Tempo de Desaceleragdo da Rampa 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-8* Outras Rampas
3-80 Tempo de Rampa do Jog ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 Tempo de Rampa da Parada Répida ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-84  Initial Ramp Time 0.00 s All set-ups TRUE =2 Uint1l6
3-85  Check Valve Ramp Time 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
3-86  Check Valve Ramp End Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-87  Check Valve Ramp End Speed [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-88  Final Ramp Time 0.00 s All set-ups TRUE =2 Uint16
3-9* Potenciom. Digital
3-90 Tamanho do Passo 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 Tempo de Rampa 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92  Restabelecimento da Energia [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
3-93  Limite Maximo 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-94  Limite Minimo 0% All set-ups TRUE 0 Int16
3-95  Atraso da Rampa de Velocidade ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD
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3.1.6 Limites / Adverténcias 4-**

3 Listas de Parametros

Par. N2 Descri¢do do parametro Valor-padrdo 4-setup Alteracdo du-  Indice de Tipo
rante a ope-  conversdo
ragdo
4-1* Limites do Motor
4-10  Sentido de Rotacdo do Motor [0] Sentido horario All set-ups FALSE - Uint8
4-11  Lim. Inferior da Veloc. do Motor [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12  Lim. Inferior da Veloc. do Motor [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-13  Lim. Superior da Veloc. do Motor [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14  Lim. Superior da Veloc do Motor [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16  Limite de Torque do Modo Motor ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-17  Limite de Torque do Modo Gerador 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18  Limite de Corrente ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
4-19  Frequiéncia Max. de Saida ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint16
4-5* Ajuste Adverténc.
4-50  Adverténcia de Corrente Baixa 0.00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51  Adverténcia de Corrente Alta ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52  Adverténcia de Velocidade Baixa 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-53  Adverténcia de Velocidade Alta outputSpeedHighLimit (P413) All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54  Advert. de Refer Baixa -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55  Advert. Refer Alta 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
-999999.999 ReferenceFeed-
4-56  Advert. de Feedb Baixo backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
999999.999 ReferenceFeed-
4-57  Advert. de Feedb Alto backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58  Fungdo de Fase do Motor Ausente [2] Trip 1000 ms All set-ups TRUE - Uint8
4-6* Bypass de Velocidd
4-60  Bypass de Velocidade de [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61  Bypass de Velocidade de [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62  Bypass de Velocidade até [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63  Bypass de Velocidade até [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-64  Setup de Bypass Semi-Auto [0] [Off] (Desligar) All set-ups FALSE - Uint8
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3 Listas de Parametros

3.1.7 Entrada/Saida Digital 5-**

M Guia de Programagao do VLT® AQUA Drive

Par. N2 Descrigdo do parametro Valor-padrdo 4-setup Alteracdo du-  Indice de Tipo
rante a ope-  conversdo
ragdo
5-0* Modo E/S Digital
5-00 Modo I/O Digital [0] PNP - Ativo em 24 V All set-ups FALSE - Uint8
5-01 Modo do Terminal 27 [0] Entrada All set-ups TRUE = Uint8
5-02  Modo do Terminal 29 [0] Entrada All set-ups TRUE - Uint8
5-1* Entradas Digitais
5-10 Terminal 18 Entrada Digital [8] Partida All set-ups TRUE - Uint8
5-11  Terminal 19, Entrada Digital [0] Sem Operagao All set-ups TRUE - Uint8
5-12  Terminal 27, Entrada Digital null All set-ups TRUE - Uint8
5-13  Terminal 29, Entrada Digital [0] Sem Operagdo All set-ups TRUE - Uint8
5-14  Terminal 32, Entrada Digital [0] Sem Operagao All set-ups TRUE - Uint8
5-15 Terminal 33 Entrada Digital [0] Sem Operagdo All set-ups TRUE - Uint8
5-16  Terminal X30/2 Entrada Digital [0] Sem Operacdo All set-ups TRUE - Uint8
5-17  Terminal X30/3 Entrada Digital [0] Sem Operagdo All set-ups TRUE - Uint8
5-18  Terminal X30/4 Entrada Digital [0] Sem Operagdo All set-ups TRUE - Uint8
5-3* Saidas Digitais
5-30  Terminal 27 Saida Digital [0] Fora de funcionament All set-ups TRUE - Uint8
5-31  Terminal 29 Saida Digital [0] Fora de funcionament All set-ups TRUE = Uint8
5-32  Terminal X30/6 Saida Digital [0] Fora de funcionament All set-ups TRUE - Uint8
5-33  Terminal X30/7 Saida Digital [0] Fora de funcionament All set-ups TRUE - Uint8
5-4* Relés
5-40  Fungdo do Relé null All set-ups TRUE - Uint8
5-41  Atraso de Ativacdo do Relé 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42  Atraso de Desativagdo do Relé 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5* Entrada de Pulso
5-50 Term. 29 Baixa Frequéncia 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-51  Term. 29 Alta Freqiiéncia 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-52  Term. 29 Ref./feedb. Valor Baixo 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-53  Term. 29 Ref./Feedb. Valor Alto 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-54  Const de Tempo do Filtro de Pulso #29 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-55  Term. 33 Baixa Frequiéncia 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-56  Term. 33 Alta Freqiiéncia 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-57  Term. 33 Ref./Feedb.Valor Baixo 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-58  Term. 33 Ref./Feedb. Valor Alto 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-59  Const de Tempo do Filtro de Pulso #33 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-6* Saida de Pulso
5-60 Terminal 27 Variavel da Saida d Pulso [0] Fora de funcionament All set-ups TRUE - Uint8
5-62  Freq Max da Saida de Pulso #27 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63  Terminal 29 Variavel da Saida d Pulso [0] Fora de funcionament All set-ups TRUE - Uint8
5-65 Freq Max da Saida de Pulso #29 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-66  Terminal X30/6 Saida de Pulso Variavel [0] Fora de funcionament All set-ups TRUE - Uint8
5-68  Freq Max do Pulso Saida #X30/6 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-9* Bus Controlado
5-90 Controle Bus Digital & Relé 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93  Saida de Pulso #27 Ctrl. Bus 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-94  Saida de Pulso #27 Timeout Predef. 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-95  Saida de Pulso #29 Ctrl Bus 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-96  Saida de Pulso #29 Timeout Predef. 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-97  Saida de Pulso #X30/6 Controle de Bus 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-98  Saida de Pulso #30/6 Timeout Predef. 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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3.1.8 Entrada/Saida Analdgica 6-**

Danfott

3 Listas de Parametros

Par. N2 Descri¢do do parametro Valor-padrdo 4-setup Alteragdo du-  indice de Tipo

rante a ope-  conversdo

ragdo

6-0* Modo E/S Analégico
6-00 Timeout do Live Zero 10s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01  Funcdo Timeout do Live Zero [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
6-1* Entrada Anal 53
6-10  Terminal 53 Tensdo Baixa 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-11  Terminal 53 Tensdo Alta 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-12  Terminal 53 Corrente Baixa 4.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-13  Terminal 53 Corrente Alta 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-14  Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Baixo 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-15  Terminal 53 Ref./Feedb. Valor Alto ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-16  Terminal 53 Const. de Tempo do Filtro 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-17  Terminal 53 Live Zero [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
6-2* Entrada Anal 54
6-20 Terminal 54 Tensdo Baixa 0.07V All set-ups TRUE -2 Int16
6-21  Terminal 54 Tensdo Alta 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-22  Terminal 54 Corrente Baixa 4.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-23  Terminal 54 Corrente Alta 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-24  Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Baixo 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-25  Terminal 54 Ref./Feedb. Valor Alto 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-26  Terminal 54 Const. de Tempo do Filtro 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-27  Terminal 54 Live Zero [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
6-3* Entrada Anal X30/11
6-30  Terminal X30/11 Tensdo Baixa 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-31  Terminal X30/11 Tensdo Alta 10.00 V All set-ups TRUE -2 Intl6
6-34  Term. X30/11 Ref./Feedb. Valor Baixo 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-35 Term. X30/11 Ref./Feedb. Valor Alto 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-36  Term. X30/11 Constante Tempo do Filtro 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-37  Term. X30/11 Live Zero [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
6-4* Entrada Anal X30/12
6-40  Terminal X30/12 Tensdo Baixa 0.07V All set-ups TRUE -2 Int16
6-41  Terminal X30/12 Tensdo Alta 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-44  Term. X30/12 Ref./Feedb. Valor Baixo 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-45  Term. X30/12 Ref./Feedb. Valor Alto 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-46  Term. X30/12 Constante Tempo do Filtro 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-47  Term. X30/12 Live Zero [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
6-5* Saida Anal 42
6-50  Terminal 42 Saida [100] Freg. saida 0-100 All set-ups TRUE - Uint8
6-51  Terminal 42 Escala Minima de Saida 0.00 % All set-ups TRUE -2 Intl6
6-52  Terminal 42 Escala Maxima de Saida 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-53  Terminal 42 Ctrl Saida Bus 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-54  Terminal 42 Predef. Timeout Saida 0.00 % 1 set-up TRUE =2 Uint16
6-6* Saida Anal X30/8
6-60  Terminal X30/8 Saida [0] Fora de funcionament All set-ups TRUE - Uint8
6-61  Terminal X30/8 Escala min 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-62  Terminal X30/8 Escala max. 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int1l6
6-63  Terminal X30/8 Ctrl Saida Bus 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-64  Terminal X30/8 Predef. Timeout Saida 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

MG.20.04.28 - VLT® é uma marca registrada da Danfoss

243



3 Listas de Parametros

3.1.9 Com. e Opcionais 8-**

M Guia de Programagao do VLT® AQUA Drive

Par. Descrigdo do parametro Valor-padrdo 4-setup Alteragdo duran- indice de Tipo
N9 te a operagdo conversao

8-0* Programacg Gerais

8-01  Tipo de Controle null All set-ups TRUE - Uint8
8-02  Origem do Controle null All set-ups TRUE - Uint8
8-03 Tempo de Timeout de Controle ExpressionLimit 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 Funcdo Timeout de Controle [0] Off (Desligado) 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 Fungdo Final do Timeout [1] Retomar set-up 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 Reset do Timeout de Controle [0] N&o reinicializar All set-ups TRUE - Uint8
8-07  Trigger de Diagnostico [0] Inativo 2 set-ups TRUE - Uint8
8-1* Definigoes de Controle

8-10  Perfil de Controle [0] Perfil do FC All set-ups TRUE - Uint8
8-13  Status Word STW Configuravel [1] Perfil Padrdo All set-ups TRUE - Uint8
8-14  Ctrl Word Configuravel CTW [1] Perfil padrdo All set-ups TRUE - Uint8
8-3* Config Port de Com

8-30  Protocolo null 1 set-up TRUE - Uint8
8-31  Enderego ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32  Baud Rate null 1 set-up TRUE - Uint8
8-33  Bits de Paridade / Parada null 1 set-up TRUE - Uint8
8-35  Atraso Minimo de Resposta ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-36  Atraso Max de Resposta ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37  Atraso Inter-Caractere Maximo ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* FC Conj. Protocolo MC do

8-40  Selegdo do telegrama [1] Telegrama padrdo 1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-5* Digital/Bus

8-50 Selegdo de Parada por Inércia [3] Ldgica OU All set-ups TRUE - Uint8
8-52  Selegdo de Frenagem CC [3] Ldgica OU All set-ups TRUE - Uint8
8-53  Selegdo da Partida [3] Logica OU All set-ups TRUE - Uint8
8-54  Selegdo da Reversdo null All set-ups TRUE = Uint8
8-55  Selegdo do Set-up [3] Logica OU All set-ups TRUE - Uint8
8-56  Selegdo da Referéncia Pré-definida [3] Ldgica OU All set-ups TRUE - Uint8
8-7* BACnet

8-70  Instanc Dispos BACnet 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-72  Masters Méx MS/TP 127 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-73  Chassi Info Max.MS/TP 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
8-74  "Startup I am" [0] Send at power-up 1 set-up TRUE - Uint8
8-75  Senha de Inicializagdo ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 VisStr[20]
8-8* Diagnésticos da Porta do FC

8-80 Contagem de Mensagens do Bus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81  Contagem de Erros do Bus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82  Mensagem Receb. do Escravo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83  Contagem de Erros do Escravo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-9* Bus Jog

8-90 Velocidade de Jog 1 via Bus 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-91 Velocidade de Jog 2 via Bus 200 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-94 Feedb. doBus 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
8-95 Feedb. do Bus 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
8-96  Feedb. do Bus 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
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Guia de Programacao do VLT® AQUA Drive M 3 Listas de Parametros

3.1.10 Profibus 9-**

Par. Descrigdo do parametro Valor-padrao 4-setup Alteragdo du- indice de Tipo
Ne rante a opera- conversao

¢do
9-00  Setpoint 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-07  Valor Real 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-15  Configuragdo de Gravar do PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-16  Configuracdo de Leitura do PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18  Enderego do N6 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-22  Selecdo de Telegrama [108] PPO 8 1 set-up TRUE - Uint8
9-23  Parametros para Sinais 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27  Edicdo do Parametro [1] Ativado 2 set-ups FALSE - Uint16
9-28  Controle de Processo [1] Ativar mestreCiclico 2 set-ups FALSE - Uint8
9-44  Contador da Mens de Defeito 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45  Cddigo do Defeito 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47  Ne°. do Defeito 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52  Contador da Situagdo do Defeito 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53  Warning Word do Profibus 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-63  Baud Rate Real [255] BaudRate fi encontrad All set-ups TRUE - Uint8
9-64 Identificacdo do Dispositivo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-65  Numero do Perfil 0 N/A All set-ups TRUE 0 OctStr[2]
9-67  Control Word 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-68  Status Word 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-71  Vr Dados Salvos Profibus [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
9-72  ProfibusDriveReset [0] Nenhuma ag&o 1 set-up FALSE - Uint8
9-80  Parametros Definidos (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81  Parametros Definidos (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82  Parametros Definidos (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83  Parametros Definidos (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-84  Param Definidos (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90  Parametros Alterados (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91  Parametros Alterados (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92  Parametros Alterados (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93  Parametros Alterados (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94  Param alterados (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

3.1.11 Fieldbus CAN 10-**

Par. N2 Descri¢do do parametro Valor-padrdo 4-setup Alteragdo du-  indice de Tipo

rante a ope-  conversdo

ragdo

10-0* Programag Comuns
10-00 Protocolo CAN null 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 Selegdo de Baud Rate null 2 set-ups TRUE - Uint8
10-02 MACID ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-05 Leitura do Contador de Erros d Transm 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 Leitura do Contador de Erros d Recepg 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-07 Leitura do Contador de Bus off 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-1* DeviceNet
10-10 Selegdo do Tipo de Dados de Processo null All set-ups TRUE - Uint8
10-11 GravacdoConfig dos Dados de Processo ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-12 Leitura da Config dos Dados d Processo ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-13 Parametro de Adverténcia 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-14 Referéncia da Rede [0] Off (Desligado) 2 set-ups TRUE - Uint8
10-15 Controle da Rede [0] Off (Desligado) 2 set-ups TRUE - Uint8
10-2* Filtros COS
10-20 Filtro COS 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 Filtro COS 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 Filtro COS 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-23 Filtro COS 4 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-3* Acesso ao Param.
10-30 Indice da Matriz 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-31 Armazenar Valores dos Dados [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
10-32 Revisdo da DeviceNet ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
10-33 Gravar Sempre [0] Off (Desligado) 1 set-up TRUE - Uint8
10-34 Cdd Produto DeviceNet 130 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
10-39 Parametros F do Devicenet 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
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Par. N2 Descrigdo do parametro Valor-padrdo 4-setup Alteragdo du- indice de Tipo
rante a ope-  conversdo
ragdo
13-0* Definicdes do SLC
13-00 Modo do SLC null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01 Iniciar Evento null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-02 Parar Evento null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-03 Resetar o SLC [0] Ndo resetar o SLC All set-ups TRUE - Uint8
13-1* Comparadores
13-10 Operando do Comparador null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-11 Operador do Comparador null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-12  Valor do Comparador ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32
13-2* Temporizadores
13-20 Temporizador do SLC ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 TimD
13-4* Regras Ldgicas
13-40 Regra Ldgica Booleana 1 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-41 Operador de Regra Ldgica 1 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 Regra Ldgica Booleana 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43 Operador de Regra Ldgica 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44 Regra Ldgica Booleana 3 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-5* Estados
13-51 Evento do SLC null 2 set-ups TRUE = Uint8
13-52  Agao do SLC null 2 set-ups TRUE - Uint8
3.1.13 Funcgoes Especiais 14-**
Par. N2 Descrigdo do parametro Valor-padréo 4-setup Alteragdo du- indice de Tipo
rante a ope-  conversdao
ragdo
14-0* Chveamnt d Invrsr
14-00 Padrdo de Chaveamento null All set-ups TRUE - Uint8
14-01 Freqguéncia de Chaveamento null All set-ups TRUE - Uint8
14-03 Sobre modulagao [1] On (Ligado) All set-ups FALSE - Uint8
14-04 PWM Rand6mico [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
14-1* Lig/Deslig RedeElét
14-10 Falh red elétr [0] Sem fungdo All set-ups FALSE - Uint8
14-11 Tensa Red na FalhaRed.Elétr. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-12 Funcdo no Desbalanceamento da Rede [3] Derate All set-ups TRUE - Uint8
14-2* Funcoes de Reset
14-20 Modo Reset [10] Reset automatco x10 All set-ups TRUE Uint8
14-21 Tempo para Nova Partida Automatica 10s All set-ups TRUE Uint16
14-22 Modo Operacdo [0] Operagdo normal All set-ups TRUE - Uint8
14-23  Progr CddigoTipo null 2 set-ups FALSE - Uint8
14-25 Atraso do Desarme no Limite de Torque 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 Atraso Desarme-Defeito Inversor ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 Programagoes de Produgdo [0] Nenhuma agao All set-ups TRUE - Uint8
14-29 Cdbdigo de Service 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3* Ctrl.Limite de Corr
14-30 Ganho Proporcional-Contr.Lim.Corrente 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 Tempo de Integragdo-ContrLim.Corrente 0.020 s All set-ups FALSE -3 Uint16
14-32  Current Lim Ctrl, Filter Time 27.0 ms All set-ups FALSE -4 Uint16
14-4* Otimiz. de Energia
14-40 Nivel do VT 66 % All set-ups FALSE 0 Uint8
14-41 Magnetizagdo Minima do AEO ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-42  Frequéncia AEO Minima 10 Hz All set-ups TRUE 0 Uint8
14-43 Cosphi do Motor ExpressionLimit All set-ups TRUE =2 Uint16
14-5*% Ambiente
14-50 Filtro de RFI [1] On (Ligado) 1 set-up FALSE - Uint8
14-52 Controle do Ventilador [0] Automatica All set-ups TRUE - Uint8
14-53 Mon.Ventldr [1] Adverténcia All set-ups TRUE - Uint8
14-55 Filtro Saida [0] SemFiltro 1 set-up FALSE - Uint8
14-59 Numero Real de Unidades Inversoras ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 Uint8
14-6* Derate Automatico
14-60 Fungdo no Superaquecimento [1] Derate All set-ups TRUE - Uint8
14-61 Fungdo na Sobrecarga do Inversor [1] Derate All set-ups TRUE - Uint8
14-62 Inv: Corrente de Derate de Sobrecarga 95 % All set-ups TRUE 0 Uint16
14-8* Opcionais
14-80 Opcional Suprido Pela Fonte 24 VCC Externa [0] N&o 2 set-ups FALSE - Uint8
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3.1.14 Informagoes do FC 15-**

Par. Descrigdo do parametro Valor-padrdo 4-setup Alteragdo du- indice de Tipo
Ne rante a opera- conversao

gao
15-0* Dados Operacionais
15-00 Horas de funcionamento Oh All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 Horas em Funcionamento 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 Medidor de kWh 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 Energizagoes 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 Superaquecimentos 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 Sobretensoes 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 Reinicializar o Medidor de kWh [0] N&o reinicializar All set-ups TRUE - Uint8
15-07 Reinicialzar Contador de Horas de Func [0] N&o reinicializar All set-ups TRUE = Uint8
15-08 Numero de Partidas 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-1* Def. Log de Dados
15-10 Fonte do Logging 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 Intervalo de Logging ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 Evento do Disparo [0] FALSE (Falso) 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 Modo Logging [0] Sempre efetuar Log 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 Amostragens Antes do Disparo 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Registr.doHistérico
15-20 Registro do Histdrico: Evento 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-21 Registro do Histdrico: Valor 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-22 Registro do Histdrico: Tempo 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-23 Registro do Histérico: Data e Hora ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
15-3* LogAlarme
15-30 Log Alarme: Cod Falha 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-31 Log Alarme:Valor 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 LogAlarme:Tempo 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-33 Log Alarme: Data e Hora ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
15-34 Alarm Log: Setpoint 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
15-35 Alarm Log: Feedback 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
15-36 Alarm Log: Current Demand 0% All set-ups FALSE 0 Uint8
15-37 Alarm Log: Process Ctrl Unit [0] All set-ups FALSE - Uint8
15-4* Identific. do VLT
15-40 Tipo do FC 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 Segdo de Poténcia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 Tensao 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 Versdo de Software 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[5]
15-44  String do Cddigo de Compra 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 String de Cddigo Real 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 NO. do Pedido do Cnvrsr de Frequiéncia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 NO. de Pedido da Placa de Poténcia. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 N° do Id do LCP 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 ID do SW da Placa de Controle 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 ID do SW da Placa de Poténcia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 NO. Série Conversor de Freq. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 NO. Série Cartdo de Poténcia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-6* Ident. do Opcional
15-60 Opcional Montado 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 Versao de SW do Opcional 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 N°. do Pedido do Opcional 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-63 N° Série do Opcional 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 Opcional no Slot A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 Versdo de SW do Opcional - Slot A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72  Opcional no Slot B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 Versdo de SW do Opcional - Slot B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 Opcional no Slot CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 Versdo de SW do Opcional no Slot CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 Opcional no Slot C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 Versdo de SW do Opcional no Slot C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-9* Inform. do Param.
15-92 Parametros Definidos 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 Parametros Modificados 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 Identific. do VLT 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 Metadados de Parametro 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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3.1.15 Leituras de Dados 16-**

Par. N2 Descrigdo do parametro Valor-padrdo 4-setup Alteragdo du- indice de Tipo

rante a ope-  conversdo

ragdo

16-0* Status Geral
16-00 Control Word 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
16-01 Referéncia [Unidade] 0.000 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-02 Referéncia % 0.0 % All set-ups TRUE -1 Int16
16-03 Status Word 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
16-05 Valor Real Principal [%] 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
16-09 Leit.Personalz. 0.00 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
16-1* Status do Motor
16-10 Poténcia [kW] 0.00 kW All set-ups TRUE 1 Int32
16-11 Poténcia [hp] 0.00 hp All set-ups TRUE -2 Int32
16-12 Tensdo do motor 0.0V All set-ups TRUE -1 Uint16
16-13 Frequéncia 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
16-14 Corrente do Motor 0.00 A All set-ups TRUE -2 Int32
16-15 Freqléncia [%] 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
16-16 Torque [Nm] 0.0 Nm All set-ups TRUE -1 Int32
16-17 Velocidade [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Int32
16-18 Térmico Calculado do Motor 0% All set-ups TRUE 0 Uint8
16-22  Torque [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int16
16-3* Status do VLT
16-30 Tensdo de Conexao CC ov All set-ups TRUE 0 Uint16
16-32 Energia de Frenagem /s 0.000 kW All set-ups TRUE 0 Uint32
16-33 Energia de Frenagem /2 min 0.000 kW All set-ups TRUE 0 Uint32
16-34 Temp. do Dissipador de Calor 0°C All set-ups TRUE 100 Uint8
16-35 Térmico do Inversor 0 % All set-ups TRUE 0 Uint8
16-36 Corrente Nom.do Inversor ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
16-37 Corrente Max.do Inversor ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
16-38 Estado do SLC 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
16-39 Temp.do Control Card 0°C All set-ups TRUE 100 Uint8
16-40 Buffer de Logging Cheio [0] N&o All set-ups TRUE = Uint8
16-5* Referéncia
16-50 Referéncia Externa 0.0 N/A All set-ups TRUE -1 Int16
16-52 Feedback [Unidade] 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-53 Referéncia do DigiPot 0.00 N/A All set-ups TRUE -2 Int1l6
16-54 Feedback 1 [Unidade] 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-55 Feedback 2 [Unidade] 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-56 Feedback 3 [Unidade] 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-58 Saida do PID [%] 0.0 % All set-ups TRUE -1 Int16
16-59 Adjusted Setpoint 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-6* Entradas e Saidas
16-60 Entrada Digital 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-61 Definigdo do Terminal 53 [0] Corrente All set-ups TRUE = Uint8
16-62 Entrada Analdgica 53 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-63 Definigdo do Terminal 54 [0] Corrente All set-ups TRUE - Uint8
16-64 Entrada Analdgica 54 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-65 Saida Analdgica 42 [mA] 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int16
16-66 Saida Digital [bin] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
16-67 Entr Pulso #29 [Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-68 Entr Pulso #33 [Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-69 Saida de Pulso #27 [Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-70 Saida de Pulso #29 [Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-71 Saida do Relé [bin] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-72 Contador A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 Contador B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-75 Entr. Anal. X30/11 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-76 Entr. Anal. X30/12 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-77 Saida Anal. X30/8 [mA] 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int16
16-8* FieldbusPorta do FC
16-80 CTW 1 do Fieldbus 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
16-82 REF 1 do Fieldbus 0 N/A All set-ups TRUE 0 N2
16-84 StatusWord do Opcional d Comunicacdo 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
16-85 CTW 1 da Porta Serial 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
16-86 REF 1 da Porta Serial 0 N/A All set-ups TRUE 0 N2
16-9* Leitura dos Diagnods
16-90 Alarm Word 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-91 Alarm word 2 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-92 Warning Word 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-93 Warning word 2 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-94 Status Word Estendida 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-95 Ext. Status Word 2 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-96 Word de Manutengdo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
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3.1.16 Leituras de Dados 2 18-**

3 Listas de Parametros

Par. N2 Descri¢do do parametro Valor-padrdo 4-setup Alteragdo du-  indice de Tipo
rante a ope-  conversdo
ragdo

18-0* Log de Manutencao
18-00 Log de Manutencdo: Item 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-01 Log de Manutengdo: Agdo 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-02 Log de Manutengdo: Tempo 0s All set-ups FALSE 0 Uint32

TimeOf-
18-03 Log de Manutencdo: Data e Hora ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Day
18-3* Entradas e Saidas
18-30 Entr.analdg.X42/1 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-31 Entr.Analdg.X42/3 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-32 Entr.analdg.X42/5 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-33 Saida Anal X42/7 [V] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-34 Saida Anal X42/9 [V] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-35 Saida Anal X42/11 [V] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16

3.1.17 Malha Fechada do FC 20-**
Par. N Descricdo do parametro Valor-padrdo 4-setup Alteracdo du-  indice de Tipo
rante a ope-  conversdo
racdo

20-0* Feedback
20-00 Fonte de Feedback 1 [2] Entrada analdgica 54 All set-ups TRUE - Uint8
20-01 Conversdo de Feedback 1 [0] Linear All set-ups FALSE - Uint8
20-02 Unidade da Fonte de Feedback 1 null All set-ups TRUE - Uint8
20-03 Fonte de Feedback 2 [0] Sem fungdo All set-ups TRUE - Uint8
20-04 Conversdo de Feedback 2 [0] Linear All set-ups FALSE - Uint8
20-05 Unidade da Fonte de Feedback 2 null All set-ups TRUE - Uint8
20-06 Fonte de Feedback 3 [0] Sem funcdo All set-ups TRUE - Uint8
20-07 Conversdo de Feedback 3 [0] Linear All set-ups FALSE - Uint8
20-08 Unidade da Fonte de Feedback 3 null All set-ups TRUE - Uint8
20-12 Unidade da Referéncia/Feedback null All set-ups TRUE - Uint8
20-2* Feedback/Setpoint
20-20 Funcdo de Feedback [4] M&ximo All set-ups TRUE - Uint8
20-21 Setpoint 1 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-22 Setpoint 2 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-23 Setpoint 3 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-7* Sint. autom.do PID
20-70 Tipo de Malha Fechada [0] Automética 2 set-ups TRUE - Uint8
20-71 Desempenho do PID [0] Normal 2 set-ups TRUE - Uint8
20-72 Alter. da Saida do PID 0.10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16
20-73 Nivel Min. de Feedback -999999.000 ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32
20-74 Nivel Max. de Feedback 999999.000 ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32
20-79 Sint. autom.do PID [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8
20-8* Configuracoes Basicas do PID
20-81 Controle Normal/Inverso do PID [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
20-82 Velocidade de Partida do PID [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
20-83 Velocidade de Partida do PID [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
20-84 Larg Banda Na Refer. 5% All set-ups TRUE 0 Uint8
20-9* Controlador PID
20-91 Anti Windup do PID [1] On (Ligado) All set-ups TRUE - Uint8
20-93 Ganho Proporcional do PID 2.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
20-94 Tempo de Integragdo do PID 8.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
20-95 Tempo do Diferencial do PID 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
20-96 Difer. do PID: Limite de Ganho 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
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Par. N2 Descrigdo do parametro Valor-padrdo 4-setup Alteragdo du- indice de Tipo

rante a ope-  conversdo

ragdo

21-0* Ext. Sintonizacdo Automatica do PID
21-00 Tipo de Malha Fechada [0] Automatica 2 set-ups TRUE - Uint8
21-01 Desempenho do PID [0] Normal 2 set-ups TRUE - Uint8
21-02 Alter. da Saida do PID 0.10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16
21-03 Nivel Min. de Feedback -999999.000 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32
21-04 Nivel Max. de Feedback 999999.000 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32
21-09 Sint. Autom.do PID [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8
21-1* Ext. CL 1 Ref./Fb.
21-10 Unidade da Ref./Feedback Ext. 1 [0] All set-ups TRUE - Uint8
21-11 Referéncia Ext. 1 Minima 0.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-12 Referéncia Ext. 1 Maxima 100.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-13 Fonte da Referéncia Ext. 1 [0] Sem funcdo All set-ups TRUE - Uint8
21-14 Fonte do Feedback Ext. 1 [0] Sem fungdo All set-ups TRUE - Uint8
21-15 Setpoint Ext. 1 0.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-17 Referéncia Ext. 1[Unidade] 0.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-18 Feedback Ext. 1 [Unidade] 0.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-19 Saida Ext. 1 [%] 0% All set-ups TRUE 0 Int32
21-2* Ext. CL 1 PID
21-20 Controle Normal/Inverso Ext. 1 [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-21 Ganho Proporcional Ext. 1 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-22 Tempo de Integragdo Ext. 1 20.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-23 Tempo de Diferenciacdo Ext. 1 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-24 Dif. Ext. 1 Limite de Ganho 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-3* Ext. CL 2 Ref./Fb.
21-30 Unidade da Ref./Feedback Ext. 2 [0] All set-ups TRUE - Uint8
21-31 Referéncia Ext. 2 Minima 0.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-32 Referéncia Ext. 2 Maxima 100.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-33 Fonte da Referéncia Ext. 2 [0] Sem fungao All set-ups TRUE - Uint8
21-34 Fonte do Feedback Ext. 2 [0] Sem fungao All set-ups TRUE - Uint8
21-35 Setpoint Ext. 2 0.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-37 Referéncia Ext. 2 [Unidade] 0.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-38 Feedback Ext. 2 [Unidade] 0.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-39 Saida Ext. 2 [%] 0% All set-ups TRUE 0 Int32
21-4* Ext. CL 2 PID
21-40 Controle Normal/Inverso Ext. 2 [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-41 Ganho Proporcional Ext. 2 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-42 Tempo de Integragdo Ext. 2 20.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-43 Tempo de Diferenciacdo Ext. 2 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-44 Ext. 2 Dif. Limite de Ganho 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-5*% Ext. CL 3 Ref./Fb.
21-50 Unidade da Ref./Feedback Ext. 3 [0] All set-ups TRUE - Uint8
21-51 Referéncia Ext. 3 Minima 0.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-52 Referéncia Ext. 3 Maxima 100.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-53 Fonte da Referéncia Ext. 3 [0] Sem funcdo All set-ups TRUE - Uint8
21-54 Fonte do Feedback Ext. 3 [0] Sem fungdo All set-ups TRUE - Uint8
21-55 Setpoint Ext. 3 0.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-57 Referéncia Ext. 3 [Unidade] 0.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-58 Feedback Ext. 3 [Unidade] 0.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-59 Saida Ext. 3 [%] 0% All set-ups TRUE 0 Int32
21-6* Ext. CL 3 PID
21-60 Controle Normal/Inverso Ext. 3 [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-61 Ganho Proporcional Ext. 3 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-62 Tempo de Integragdo Ext. 3 20.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-63 Tempo de Diferenciacdo Ext. 3 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-64 Dif. Ext. 3 Limite de Ganho 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
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3 Listas de Parametros

Par. N2 Descri¢do do parametro Valor-padrdo 4-setup Alteragdo du-  indice de Tipo
rante a ope-  conversdo
ragdo
22-0* Diversos
22-00 Atraso de Blogueio Externo 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-2* Deteccdo de Fluxo-Zero
22-20 Set-up Automatico de Poténcia Baixa [0] [Off] (Desligar) All set-ups FALSE - Uint8
22-21 Detecgdo de Poténcia Baixa [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8
22-22 Deteccdo de Velocidade Baixa [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8
22-23 Funcdo Fluxo-Zero [0] [Off] (Desligar) All set-ups TRUE - Uint8
22-24 Atraso de Fluxo-Zero 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-26 Fungdo Bomba Seca [0] [Off] (Desligar) All set-ups TRUE - Uint8
22-27 Atraso de Bomba Seca 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-28 No-Flow Low Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-29 No-Flow Low Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-3* Sintonizacdo da Poténcia de Fluxo-Zero
22-30 Poténcia de Fluxo-Zero 0.00 kW All set-ups TRUE 1 Uint32
22-31 Corregdo do Fator de Poténcia 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
22-32 Velocidade Baixa [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-33 Velocidade Baixa [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE =il Uint16
22-34 Poténcia de Velocidade Baixa [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
22-35 Poténcia de Velocidade Baixa [HP] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
22-36 Velocidade Alta [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-37 Velocidade Alta [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-38 Poténcia de Velocidade Alta [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
22-39 Poténcia de Velocidade Alta [HP] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
22-4* Sleep mode
22-40 Tempo Minimo de Funcionamento 60 s All set-ups TRUE 0 Uint1l6
22-41 Sleep Time Minimo 30s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-42 Velocidade de Ativagdo [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-43 Velocidade de Ativacdo [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-44 Ref. de Ativagdo/Diferenga de FB 10 % All set-ups TRUE 0 Int8
22-45 Impulso de Setpoint 0 % All set-ups TRUE 0 Int8
22-46  Tempo Maximo de Impulso 60 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-5* Final de Curva
22-50 Fungdo Final de Curva [0] [Off] (Desligar) All set-ups TRUE - Uint8
22-51 Atraso de Final de Curva 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-6* Deteccdo de Correia Partida
22-60 Funcdo Correia Partida [0] [Off] (Desligar) All set-ups TRUE - Uint8
22-61 Torque de Correia Partida 10 % All set-ups TRUE 0 Uint8
22-62 Atraso de Correia Partida 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-7* Protecao de Ciclo Curto
22-75 Protecdo de Ciclo Curto [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8
start_to_start_min_on_time
22-76 Intervalo entre Partidas (P2277) All set-ups TRUE 0 Uint16
22-77 Tempo Minimo de Funcionamento 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-8* Flow Compensation
22-80 Compensacdo de Vazdo [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8
22-81 Curva de Aproximagdo Quadratica-Linear 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8
22-82 Calculo do Work Point [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8
22-83 Velocidade no Fluxo-Zero [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-84 Velocidade no Fluxo-Zero [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-85 Velocidade no Ponto projetado [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-86 Velocidade no Ponto projetado [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-87 Pressdo na Velocidade de Fluxo-Zero 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-88 Pressdo na Velocidade Nominal 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-89 Vazao no Ponto Projetado 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-90 Vazdo na Velocidade Nominal 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
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3 Listas de Parametros

3.1.20 Agdes Temporizadas 23-**

M Guia de Programagao do VLT® AQUA Drive

Par. Descrigdo do parametro Valor-padrdo 4-setup Alteragdo duran- indice de Tipo
N9 te a operagdo conversao
23-0* Agoes Temporizadas
TimeOfDay-
23-00 Tempo LIGADO ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 WoDate
23-01 Agdo LIGADO [0] DESATIVADO 2 set-ups TRUE = Uint8
TimeOfDay-
23-02 Tempo DESLIGADO ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 WoDate
23-03 Acdo DESLIGADO [0] DESATIVADO 2 set-ups TRUE = Uint8
23-04 Ocorréncia [0] Todos os dias 2 set-ups TRUE - Uint8
23-1* Manutencao
23-10 Item de Manutencdo [1] Rolamentos do motor 1 set-up TRUE - Uint8
23-11 Acdo de Manutengao [1] Lubrificar 1 set-up TRUE - Uint8
23-12 Estimativa do Tempo de Manutencdo [0] Desativado 1 set-up TRUE - Uint8
23-13 Intervalo de Tempo de Manutengdo 1h 1 set-up TRUE 74 Uint32
23-14 Data e Hora da Manutencdo ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
23-1* Reset de Manutencao
23-15 Reinicializar Word de Manutengao [0] N&o reinicializar All set-ups TRUE - Uint8
23-16 Texto.Manutengdo 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[20]
23-5* Log de Energia
23-50 Resolugdo do Log de Energia [5] Ultimas 24 Horas 2 set-ups TRUE - Uint8
23-51 Inicio do Periodo ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-53 LogEnergia 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-54 Reinicializar Log de Energia [0] N&o reinicializar All set-ups TRUE - Uint8
23-6* Tendéncia
23-60 Variavel de Tendéncia [0] Poténcia [kW] 2 set-ups TRUE - Uint8
23-61 Dados Bin Continuos 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-62 Dados Bin Temporizados 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-63 Inicio de Periodo Temporizado ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-64 Fim de Periodo Temporizado ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-65 Valor Bin Minimo ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
23-66 Reinicializar Dados Bin Continuos [0] N&o reinicializar All set-ups TRUE - Uint8
23-67 Reinicializar Dados Bin Temporizados [0] N&o reinicializar All set-ups TRUE - Uint8
23-8* Contador de Restituicao
23-80 Fator de Referéncia de Poténcia 100 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
23-81 Custo da Energia 1.00 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint32
23-82 Investimento 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
23-83 Economia de Energia 0 kWh All set-ups TRUE 75 Int32
23-84 Economia nos Custos 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
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Guia de Programacao do VLT® AQUA Drive M 3 Listas de Parametros

3.1.21 Controlador em Cascata 25-**

Par. Descrigdo do parametro Valor-padrdo 4-setup Alteragdo durante  indice de Tipo
N9 a operagao conversdo
25-0* Configuragdes de Sistema
25-00 Controlador em Cascata null 2 set-ups FALSE - Uint8
25-02 Partida do Motor [0] Direto Online 2 set-ups FALSE - Uint8
25-04 Ciclo de Bomba null All set-ups TRUE - Uint8
25-05 Bomba de Comando Fixa null 2 set-ups FALSE = Uint8
25-06 NUmero de Bombas 2 N/A 2 set-ups FALSE 0 Uint8
25-2* Configuragdes de Largura de Banda
25-20 Largura de Banda do Escalonamento ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
25-21 Largura de Banda de Sobreposigao 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8
casco_staging_bandwidth
25-22 Faixa de Velocidade Fixa (P2520) All set-ups TRUE 0 Uint8
25-23 Atraso no Escalonamento da SBW 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-24 Atraso de Desescalonamento da SBW 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-25 Tempo da OBW 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-26 Desescalonamento No Fluxo-Zero [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8
25-27 Fungdo Escalonamento null All set-ups TRUE - Uint8
25-28 Tempo da Fungdo Escalonamento 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-29 Fungdo Desescalonamento null All set-ups TRUE - Uint8
25-30 Tempo da Funcdo Desescalonamento 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-4* Configuragdes de Escalonamento
25-40 Atraso de Desaceleracao 10.0s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-41 Atraso de Aceleragao 2.0s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-42 Limite de Escalonamento ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
25-43 Limite de Desescalonamento ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
25-44  Velocidade de Escalonamento [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
25-45 Velocidade de Escalonamento [Hz] 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
25-46 Velocidade de Desescalonamento [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
25-47 Velocidade de Desescalonamento [Hz] 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
25-5* Configuragdes de Alternagao
25-50 Alternacdo da Bomba de Comando null All set-ups TRUE - Uint8
25-51 Evento Alternacdo [0] Externa All set-ups TRUE - Uint8
25-52 Intervalo de Tempo de Alternagdo 24 h All set-ups TRUE 74 Uint16
25-53 Valor do Temporizador de Alternacéo 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[7]
TimeOfDay-
25-54 Tempo de Alternagdo Predefinido ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 WoDate
25-55 Alternar se Carga < 50% [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
25-56 Modo Escalonamento em Alternagao [0] Lenta All set-ups TRUE - Uint8
25-58 Atraso de Funcionamento da Proxima Bomba 0.1s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-59 Atraso de Funcionamento da Rede Elétrica 0.5s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-8* Status
25-80 Status de Cascata 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
25-81 Status da Bomba 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
25-82 Bomba de Comando 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
25-83 Status do Relé 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[4]
25-84 Tempo de Bomba LIGADA 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
25-85 Tempo de Relé ON (Ligado) 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
25-86 Reinicializar Contadores de Relé [0] N&o reinicializar All set-ups TRUE - Uint8
25-9* Servigo
25-90 Bloqueio de Bomba [0] Off (Desligado) All set-ups TRUE - Uint8
25-91 Alternagdo Manual 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
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3 Listas de Parametros

M Guia de Programagao do VLT® AQUA Drive

3.1.22 E/S Analdgica do opcional MCB 109 26-**

Par. N2 Descrigdo do parametro Valor-padrdo 4-setup Alteragdo du- indice de Tipo

rante a ope-  conversdo

ragdo

26-0* Modo E/S Analégico
26-00 Modo Term X42/1 [1] Tensdo All set-ups TRUE - Uint8
26-01 Modo Term X42/3 [1] Tensao All set-ups TRUE = Uint8
26-02 Modo Term X42/5 [1] Tensdo All set-ups TRUE - Uint8
26-1* Entr.anal6g.X42/1
26-10 Terminal X42/1 Tens3do Baixa 0.07V All set-ups TRUE -2 Int16
26-11 Terminal X42/1 Tensdo Alta 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-14 Term. X42/1 Ref./Feedb. Valor Baixo 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-15 Term. X42/1 Ref./Feedb. Valor Alto 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-16 Term. X42/1 Constante de Tempo do Filtro 0.001s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-17 Term. X42/1 Live Zero [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
26-2* Entr.Anal6g.X42/3
26-20 Terminal X42/3 Tensdo Baixa 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-21 Terminal X42/3 Tensao Alta 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-24 Term. X42/3 Ref./Feedb. Valor Baixo 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-25 Term. X42/3 Ref./Feedb. Valor Alto 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-26 Term. X42/3 Constnt Temp d Filtro 0.001s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-27 Term. X42/3 Live Zero [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
26-3* Entr.anal6g.X42/5
26-30 Terminal X42/5 Tens3do Baixa 0.07V All set-ups TRUE -2 Int16
26-31 Terminal X42/5 Tensao Alta 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int1l6
26-34 Term. X42/5 Ref./Feedb. Valor Baixo 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-35 Term. X42/5 Ref./Feedb. Valor Alto 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-36 Term. X42/5 Constnt Temp d Filtro 0.001s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-37 Term. X42/5 Live Zero [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
26-4* Saida Anal. X42/7
26-40 Terminal X42/7 Saida [0] Fora de funcionament All set-ups TRUE - Uint8
26-41 Terminal X42/7 Min. Escala 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-42 Terminal X42/7 Max. Escala 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-43 Terminal X42/7 Ctrl de Bus 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
26-44 Terminal X42/7 Predef. Timeout 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
26-5* Saida Anal. X42/9
26-50 Terminal X42/9 Saida [0] Fora de funcionament All set-ups TRUE - Uint8
26-51 Terminal X42/9 Min. Escala 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-52 Terminal X42/9 Max. Escala 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int1l6
26-53 Terminal X42/9 Ctrl de Bus 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
26-54 Terminal X42/9 Predef. Timeout 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
26-6* Saida Anal. X42/11
26-60 Terminal X42/11 Saida [0] Fora de funcionament All set-ups TRUE = Uint8
26-61 Terminal X42/11 Min. Escala 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-62 Terminal X42/11 Max. Escala 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-63 Terminal X42/11 Ctrl de Bus 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
26-64 Terminal X42/11 Predef. Timeout 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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Guia de Programacao do VLT® AQUA Drive M

3.1.23 Opcional de CTL em Cascata 27-**

3 Listas de Parametros

Par. N2 Descri¢do do parametro Valor-padrdo 4-setup Alteragdo du-  indice de Tipo
rante a ope-  conversdo
ragdo

27-0* Control & Status
27-01 Pump Status [0] Ready All set-ups TRUE - Uint8
27-02 Manual Pump Control [0] No Operation 2 set-ups TRUE - Uint8
27-03 Current Runtime Hours 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
27-04 Pump Total Lifetime Hours 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
27-1* Configuration
27-10 Cascade Controller [0] Disabled 2 set-ups FALSE - Uint8
27-11  Number Of Drives 1 N/A 2 set-ups FALSE 0 Uint8
27-12  Number Of Pumps ExpressionLimit 2 set-ups FALSE 0 Uint8
27-14 Pump Capacity 100 % 2 set-ups FALSE 0 Uint16
27-16 Runtime Balancing [0] Balanced Priority 1 2 set-ups TRUE - Uint8
27-17 Motor Starters [0] Direct Online 2 set-ups FALSE - Uint8
27-18 Spin Time for Unused Pumps ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
27-19 Reset Current Runtime Hours [0] N&o reinicializar All set-ups TRUE - Uint8
27-2* Bandwidth Settings
27-20 Normal Operating Range ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
27-21 Override Limit 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8
27-22 Fixed Speed Only Operating Range ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
27-23 Staging Delay 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
27-24 Destaging Delay 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
27-25 Override Hold Time 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
27-27 Min Speed Destage Delay ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
27-3* Staging Speed
27-30 Sint. Automat.Veloc.Escal. [1] Ativado All set-ups TRUE - Uint8
27-31 Stage On Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
27-32 Stage On Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
27-33 Stage Off Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
27-34 Stage Off Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
27-4* Staging Settings
27-40 Conf. Escal. Sint. Automat. [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8
27-41 Ramp Down Delay 10.0 s All set-ups TRUE -1 Uint16
27-42 Ramp Up Delay 2.0s All set-ups TRUE -1 Uint16
27-43 Staging Threshold ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
27-44 Destaging Threshold ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
27-45 Staging Speed [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
27-46 Staging Speed [Hz] 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
27-47 Destaging Speed [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
27-48 Destaging Speed [Hz] 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
27-5* Alternate Settings
27-50 Automatic Alternation [0] Desativado All set-ups FALSE - Uint8
27-51 Alternation Event null All set-ups TRUE - Uint8
27-52 Alternation Time Interval 0 min All set-ups TRUE 70 Uint16
27-53 Alternation Timer Value 0 min All set-ups TRUE 70 Uint16
27-54 Alternation At Time of Day [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8

TimeOf-

DayWo-
27-55 Alternation Predefined Time ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Date
27-56 Alternate Capacity is < 0 % All set-ups TRUE 0 Uint8
27-58 Run Next Pump Delay 0.1s All set-ups TRUE -1 Uint16
27-6* Entradas Digitais
27-60 Terminal X66/1 Entrada Digital [0] Sem Operagao All set-ups TRUE - Uint8
27-61 Terminal X66/3 Entrada Digital [0] Sem Operagao All set-ups TRUE - Uint8
27-62 Terminal X66/5 Entrada Digital [0] Sem Operagdo All set-ups TRUE - Uint8
27-63 Terminal X66/7 Entrada Digital [0] Sem Operagao All set-ups TRUE - Uint8
27-64 Terminal X66/9 Entrada Digital [0] Sem Operagdo All set-ups TRUE = Uint8
27-65 Terminal X66/11 Entrada Digital [0] Sem Operagdo All set-ups TRUE - Uint8
27-66 Terminal X66/13 Entrada Digital [0] Sem Operagao All set-ups TRUE - Uint8
27-7* Connections
27-70 Relay [0] Standard Relay 2 set-ups FALSE - Uint8
27-9* Readouts
27-91 Cascade Reference 0.0 % All set-ups TRUE -1 Int16
27-92 % Of Total Capacity 0 % All set-ups TRUE 0 Uint16
27-93 Cascade Option Status [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8

VisStr[2
27-94 Cascade System Status 0 N/A All set-ups TRUE 0 5]
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3 Listas de Parametros M Guia de Programagao do VLT® AQUA Drive

3.1.24 Funcgoes de Aplicacoes Hidraulicas 29-**

Par. N2 Descrigdo do parametro Valor-padrdo 4-setup Alteragdo du- indice de Tipo
rante a ope-  conversdo
ragdo

29-0* Pipe Fill

29-00 Pipe Fill Enable [0] Desativado 2 set-ups FALSE - Uint8
29-01 Pipe Fill Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
29-02 Pipe Fill Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
29-03 Pipe Fill Time 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
29-04 Pipe Fill Rate 0.001 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
29-05 Filled Setpoint 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32

3.1.25 Opcional de Bypass 31-**

Par. N2 Descrigdo do parametro Valor-padréo 4-setup Alteragdo du- indice de Tipo
rante a ope-  conversdao
ragdo
31-00 Modo Bypass [0] Drive All set-ups TRUE - Uint8
31-01 Atraso Partida Bypass 30s All set-ups TRUE 0 Uint16
31-02 Atraso Desarme Bypass 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
31-03 Ativacdo Modo Teste [0] Desativado All set-ups TRUE - Uint8
31-10 Status Word-Bypass 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
31-11 Bypass Horas Funcion 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
31-19 Remote Bypass Activation [0] Desativado 2 set-ups TRUE - Uint8
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Compensagao De Carga Em Baix Velocid 1-60 42
Compensagao De Escorregamento 1-62 43
Compensagdo De Vazdo 22-80 193
Compensagdo De Vazdo, 22-8* 192
Configuragéo 94
Configuragéo De Gravar Do Pcd 9-15 100
Configuragéo De Leitura Do Pcd 9-16 101
Configuracgo Do Reldgio, 0-7* 33
Configuragdes Basicas Do Pid 165
Configuragoes Padrdo 237
Configuragoes Padrdo 17
Const D Tempo D Compens Escorregam 1-63 43
Const De Tempo Do Filtro De Pulso #29 5-54 76
Const De Tempo Do Filtro De Pulso #33 5-59 77
Const Tempo Amortec Ressonanc 1-65 43
Contador A 16-72 151
Contador B 16-73 152
Contador De Parada Prec. 16-74 152
Contagem De Erros Do Bus 8-81 98
Contagem De Erros Do Escravo 8-83 99
Contagem De Mensagens Do Bus 8-80 98
Contagem De Mensagens Do Escravo 8-82 98
Control Word 16-00 146
Controlador Em Cascata 211,212,253
Controlador Pid, 20-9* 166
Controle Bus Digital & Relé 5-90 80
Controle Da Rede 10-15 113
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Controle De Processo 9-28 105
Controle De Sobretenséo 2-17 49
Controle Do Ventilador 14-52 136
Controle Normal/inverso Do Pid, 20-81 165
Controle Normal/inverso Ext. 1 21-20 173
Controle Normal/inverso Ext. 2 21-40 176
Controle Normal/inverso Ext. 3 21-60 180
Conversao De Feedback 1, 20-01 158
Conversdo De Feedback 2 20-04 158
Conversdo De Feedback 3 20-07 159
Cdpia Do Lcp 0-50 32
Cdpia Do Set-up 0-51 32
Corr. Méx. Freio-ca 2-16 49
Corregdo Do Fator De Poténcia 22-31 185
Corrente De Freio Cc 2-01 47
Corrente De Hold Cc/preaguecimento 2-00 47
Corrente De Partida 1-76 44
Corrente Do Motor 1-24 37,147
Corrente Méx.do Inversor 16-37 148
Corrente Nom.do Inversor 16-36 148
Cosphi Do Motor, 14-43 136
Ctrl.limite De Corr, 14-3* 135
Ctw 1 Da Porta Serial 16-85 152
Ctw 1 Do Fieldbus 16-80 152
Current Lim Ctrl, Filter Time 14-32 135
Curva De Aproximacdo Quadratica-linear 22-81 193
Custo Da Energia 23-81 210
D

Dados Bin Continuos 23-61 207
Dados Bin Temporizados 23-62 207
Data E Hora Da Manutengdo 23-14 202
Def. Log De Dados 140
Definigdo Do Terminal 53 16-61 150
Definigdo Do Terminal 54 16-63 150
Definigdes Regionais 0-03 21
Derate Automético 137
Desescalonamento No Fluxo-zero 25-26 216
Detecgdo De Poténcia Baixa 22-21 183
Detecgdo De Velocidade Baixa 22-22 183
Devicenet 110
Devicenet E Can Fieldbus 109
Dias Néo-Uteis Adicionais 0-83 35
Dias Uteis 0-81 35
Dias Uteis Adicionais 0-82 35
Dif. Ext. 1 Limite De Ganho 21-24 174
Dif. Ext. 3 Limite De Ganho 21-64 180
Difer. Do Pid: Limite De Ganho 20-96 167
Diferenga De Fuso Horario, 0-73 34
Display Grafico 4
Dst/fim Do Horario De Verdo 0-77 34
Dst/horario De Verdo 0-74 34
Dst/inicio Do Horario De Verdo 0-76 34
E

E/s Analdgica Do Opcional Mcb 109 254
E/s Analdgica Do Opcional Mcb 109, 26-** 226
Economia De Energia 23-83 210
Economia Nos Custos 23-84 210
Edigdo Do Parametro 9-27 105
Enderego 8-31 95
Enderego Do N6 9-18 102
Energia De Frenagem /2 Min 16-33 148
Energia De Frenagem /s 16-32 148
Energizagdes 15-03 139
Entr. Anal. X30/11 16-75 152
Entr. Anal. X30/12 16-76 152
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[Entr. Pulso #29 Hz] 16-67 151
[Entr. Pulso #33 Hz] 16-68 151
Entr.analdg.x42/1 18-30 156
Entr.analdg.x42/3 18-31 156
Entr.analdg.x42/5 18-32 156
Entrada Analdgica 53 16-62 150
Entrada Analdgica 54 16-64 151
Entrada/saida Analdgica 243
Entrada/saida Digital 242
Estado Do Slc 16-38 148
Estado Operacional Na Energizagdo 0-04 21
Este Set-up E Dependente De 0-12 23
Estimativa Do Tempo De Manutengao 23-12 201
Etr 147
Evento Alternagdo 25-51 221
Evento Do Disparo 15-12 141
Evento Do Slc 13-51 127
Ext. 2 Dif. Limite De Ganho 21-44 177
Ext. Malha Fechada 250
Ext. Sintonizagdo Automética Do Pid 168
Ext. Status Word 2 16-95 153
F

Faixa De Velocidade Fixa 25-22 214
Falh Red Elétr 14-10 131
Falha De Clock 0-79 34
Fator De Referéncia De Poténcia 23-80 210
Feedb. Do Bus 1 8-94 99
Feedb. Do Bus 2 8-95 99
Feedb. Do Bus 3 8-96 99
Feedback & Setpoint 160
[Feedback 1 Unidade] 16-54 149
[Feedback 2 Unidade] 16-55 149
[Feedback 3 Unidade] 16-56 149
[Feedback Ext. 1 Unidade] 21-18 173
[Feedback Ext. 2 Unidade] 21-38 176
[Feedback Ext. 3 Unidade] 21-58 179
[Feedback Unidade] 16-52 149
Feedback, 20-0* 157
Fieldbus Can 245
Filtro Cos 1 10-20 113
Filtro Cos 2 10-21 113
Filtro Cos 3 10-22 114
Filtro Cos 4 10-23 114
Fim De Periodo Temporizado 23-64 208
Fim Do Periodo, 23-52 204
Final De Curva 190
Flying Start 1-73 43
Fonte Da Referéncia 1 3-15 52
Fonte Da Referéncia 2 3-16 53
Fonte Da Referéncia 3 3-17 53
Fonte Da Referéncia Ext. 1 21-13 172
Fonte Da Referéncia Ext. 2 21-33 175
Fonte Da Referéncia Ext. 3 21-53 179
Fonte De Feedback 1 20-00 157
Fonte De Feedback 2 20-03 158
Fonte De Feedback 3 20-06 159
Fonte Do Feedback Ext. 1 21-14 172
Fonte Do Feedback Ext. 2 21-34 176
Fonte Do Feedback Ext. 3 21-54 179
Fonte Do Logging, 15-10 140
Fonte Do Termistor 1-93 46
Formato Da Hora 0-72 34
Freios 240
Freq Max Da Saida De Pulso #27 5-62 78
Freq Max Da Saida De Pulso #29 5-65 79
Freq Max Do Pulso Saida #x30/6 5-68 80
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Freqliéncia 16-13 147
[Frequiéncia %] 16-15 147
Frequiéncia Aeo Minima 14-42 136
Freqiiéncia De Chaveamento 14-01 130
Freqiiéncia Do Motor 1-23 37
Freqiiéncia Max. De Saida 4-19 60
Fungdo Bomba Seca 22-26 184
Fungdo Correia Partida 22-60 191
Fungdo De Enchimento Do Cano, 29-0* 234
Fungdo De Fase Do Motor Ausente 4-58 62
Fungdo De Feedback, 20-20 160
Fungdo De Frenagem 2-10 48
Fungdo De Referéncia 3-04 50
Fungdo Desescalonamento 25-29 217
Fungdo Do Relé, 5-40 73
Fungdo Escalonamento 25-27 216
Fung&o Final De Curva 22-50 190
Fungdo Final Do Timeout 8-05 93
Fungdo Fluxo-zero 22-23 184
Fungdo Na Parada 1-80 44
Fungdo Na Sobrecarga Do Inversor, Par 14-61 138
Fungdo No Desbalanceamento Da Rede 14-12 133
Fungdo No Superaguecimento, 14-60 137
Fungdo Timeout De Controle 8-04 93
Fungdo Timeout Do Live Zero 6-01 82
Fungdo Timeout Do Live Zero De Fire Mode 6-02 82
FungOes De Aplicagdo 251
FungOes De Aplicagdes Hidrdulicas 256
FungOes De Aplicages Hidraulicas, 29-** 234
Fungdes Especiais 130, 246
G

Ganho Proporcional Do Pid 20-93 166
Ganho Proporcional Ext. 1 21-21 173
Ganho Proporcional Ext. 2 21-41 176
Ganho Proporcional Ext. 3 21-61 180
Ganho Proporcional-contr.lim.corrente 14-30 135
Gravagaoconfig Dos Dados De Processo 10-11 110
Gravar Sempre 10-33 114
H

Horas De Funcionamento 15-00 138
Horas Em Funcionamento 15-01 138
Horas Em Funcionamento Bypass, 31-11 236
I

Id Do Sw Da Placa De Controle 15-49 144
1d Do Sw Da Placa De Poténcia 15-50 144
Ident. Do Opcional. 145
Identific. Do VIt 144
Idioma 0-01 20
Impulso De Setpoint 22-45 190
’

I

Indice Da Matriz 10-30 114
I

Inform. Do Param. 145
InformagGes Do Drive 138
InformagGes Do Fc 247
Inicializagdo 17
Inicializagdo Manual 17
Iniciar Evento 13-01 115
Inicio De Periodo Temporizado 23-63 208
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Inicio Do Periodo 23-51 204
Intervalo De Logging 15-11 141
Intervalo De Tempo De Alternagéo 25-52 221
Intervalo De Tempo De Manutengdo 23-13 202
Intervalo Entre Partidas 22-76 192
Inv: Corrente De Derate De Sobrecarga 14-62 138
Investimento 23-82 210
Item De Manutengdo 23-10 200
L

Larg Banda Na Refer. 20-84 166
Largura De Banda De Sobreposigdo 25-21 214
Largura De Banda Do Escalonamento 25-20 213
Lcp 102 4
Leds 4
Leit.personalz. 16-09 146
Leitura Da Config Dos Dados D Processo 10-12 111
Leitura Da Data E Hora 0-89 35
Leitura Do Contador De Bus Off 10-07 109
Leitura Do Contador De Erros D Recepg 10-06 109
Leitura Do Contador De Erros D Transm 10-05 109
Leitura: Setups Conectados 0-13 24
Leitura: Set-ups. Prog. / Canal 0-14 24
Leituras De Dados 248
Leituras De Dados 2 249
Lig/deslig Redeelét 131
[Lim. Inferior Da Veloc. Do Motor Hz] 4-12 59
[Lim. Inferior Da Veloc. Do Motor Rpm] 4-11 59
[Lim. Superior Da Veloc Do Motor Hz] 4-14 60
[Lim. Superior Da Veloc. Do Motor Rpm] 4-13 59
Limite Da Poténcia De Frenagem (kw) 2-12 48
Limite De Corrente, 4-18 60
Limite De Desescalonamento 25-43 219
Limite De Escalonamento 25-42 218
Limite De Torque Do Modo Gerador 4-17 60
Limite De Torque Do Modo Motor 4-16 60
Limite Maximo 3-93 58
Limite Minimo 3-94 58
Limites / Adverténcias 241
Linha Do Display 1.1 Pequeno, 0-20 25
Linha Do Display 1.3 Pequeno, 0-22 27
Linha Do Display 3 Grande, 0-24 28
Log Alarme: Céd Falha 15-30 143
Log Alarme:valor 15-31 143
Log De Energia 203
Log De Manutengdo: Agdo 18-01 155
Log De Manutengdo: Data E Hora 18-03 155
Log De Manutengdo: Item 18-00 155
Log De Manutengdo: Tempo 18-02 155
Logalarme 143
Logalarme:tempo 15-32 143
Logenergia 23-53 205
Luzes Indicadoras (leds): 6
M

Mac Id 10-02 109
Magnetizagdo Do Motor A 0 Hz 1-50 41
Magnetizagdo Minima Do Aeo 14-41 136
Main Menu (menu Principal) 19
Main Menu (menu Principal) - Informages Sobre O Conversor De Freqiiéncia Grupo 15 138
Malha Fechada Do Drive, 20-** 157
Malha Fechada Do Fc 249
Medidor De Kwh 15-02 138
Mensagens De Status 4
Metadados De Parémetro 15-99 145
Meu Menu Pessoal 0-25 28
Modificagdo De Saida Do Pid 20-72 164, 169
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Modo Bypass, 31-00 235
Modo Configuragdo 1-00 35
Modo De Configuragdo 21-01 169
Modo Display 9
Modo Display - Selegdo De Variaveis Exibidas 9
Modo Do Slc 13-00 115
Modo Do Terminal 27 5-01 64
Modo Do Terminal 29 5-02 64
Modo Enchimento Do Cano 234
Modo I/o Digital 5-00 64
Modo Logging 15-13 142
Modo Main Menu (menu Principal) 6,12
Modo Main Menu (menu Principal) 15
Modo Operagao 14-22 134
Modo Operacional 21
Modo Quick Menu 6
Modo Quick Menu (menu Répido) 12
Modo Term X42/1 26-00 227
Modo Term X42/3 26-01 227
Modo Term X42/5 26-02 228
Mon.ventldr 14-53 137
Monitoramento Da Poténcia D Frenagem 2-13 48
N

Ne Série Do Opcional 15-63 145
Ne. Do Pedido Do Opcional 15-62 145
Nivel Do Vt 14-40 136
Nivel Maximo De Feedback 20-74 165, 169
Nivel Minimo De Feedback 20-73 165, 169
Nlcp 10
N° Do Id Do Lcp 15-48 144
N°. De Pedido Da Placa De Poténcia. 15-47 144
NO. Do Pedido Do Cnvrsr De Fregiiéncia 15-46 144
NO. Série Cartdo De Poténcia 15-53 145
NO, Série Conversor De Freq. 15-51 145
Ndmero De Bombas 25-06 213
Ndmero De Partidas 15-08 139
Ndmero Do Perfil 9-65 106
o

Ocorréncia 23-04 199
Opcional De Bypass 256
Opcional De Ctl Em Cascata 255
Opcional Montado 15-60 145
Opgdes De Parametro 237
Operagdo/display 238
Operador De Regra Ldgica 1 13-41 123
Operador De Regra Ldgica 2 13-43 125
Operador Do Comparador 13-11 120
Operando Do Comparador 13-10 119
Origem Da Control Word, 8-02 92
Otim. Autom. Energia Tc 36
Otimiz. De Energia, 14-4* 136
Otimizacdo Automatica De Energia Tv 36
P

Pacote De Idioma 1 20
Pacote De Idiomas 2 20
Padrdo De Chaveamento 14-00 130
Parada Por Inércia 7
Param Alterados (5) 9-94 108
Parémetro De Adverténcia 10-13 113
Parametros Alterados (1) 9-90 108
Parametros Alterados (2) 9-91 108
Parametros Alterados (3) 9-92 108
Parametros Definidos 15-92 145
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Parametros Definidos (1) 9-80 107
Parametros Definidos (2) 9-81 107
Parametros Definidos (3) 9-82 108
Parametros Definidos (4) 9-83 108
Parametros F Do Devicenet 10-39 114
Parametros Indexados 17
Parametros Modificados 15-93 145
Parémetros Para Sinais 9-23 103
Parar Evento 13-02 117
Partida Do Motor 25-02 212
Passo A Passo 16
Perfil De Controle 8-10 94
Pdlos Do Motor 1-39 40
Poténcia De Fluxo-zero 22-30 185
[Poténcia De Velocidade Alta Hp] 22-39 186
[Poténcia De Velocidade Alta Kw] 22-38 186
[Poténcia De Velocidade Baixa Hp] 22-35 186
[Poténcia De Velocidade Baixa Kw] 22-34 186
[Poténcia Do Motor Hp] 1-21 37
[Poténcia Do Motor Kw] 1-20 37
[Poténcia Hp] 16-11 147
[Poténcia Kw] 16-10 147
Pressdo Na Velocidade De Fluxo-zero 22-87 195
Pressdo Na Velocidade Nominal 22-88 195
Profibus 245
Profibusdrivereset 9-72 107
Programag Gerais, 1-0* 35
Programar Data E Hora, 0-70 34
Protegao A Ciclo Curto 191
Protegdo De Ciclo Curto 22-75 191
Protegdo Do Motor 45
Protegdo Térmica Do Motor 1-90 45
Protocolo Can 10-00 109
Protocolo, 8-30 95
Pwm Randomico 14-04 131
Q

Q3 Setups De Fungdo 13
Quick Menu (menu Rapido) 6,12,19

R

Reatancia Parasita Do Estator 38
Reaténcia Principal 38
Reatancia Principal (xh) 1-35 40
Rede Elétrica It 136
Ref 1 Da Porta Serial 16-86 153
Ref 1 Do Fieldbus 16-82 152
Ref. De Ativagdo/diferenca De Fb 22-44 190
Referéncia % 16-02 146
Referéncia / Rampas 240
Referéncia Da Rede 10-14 113
Referéncia Do Digipot 16-53 149
Referéncia Ext. 1 Maxima 21-12 171
Referéncia Ext. 1 Minima 21-11 171
[Referéncia Ext. lunidade] 21-17 172
Referéncia Ext. 2 Maxima 21-32 175
Referéncia Ext. 2 Minima 21-31 175
[Referéncia Ext. 2 Unidade] 21-37 176
Referéncia Ext. 3 Maxima 21-52 178
Referéncia Ext. 3 Minima 21-51 178
[Referéncia Ext. 3 Unidade] 21-57 179
Referéncia Externa 16-50 149
Referéncia Local 21
Referéncia Maxima 3-03 50
Referéncia Minima 3-02 50
Referéncia Predefinida 3-10 50
Referéncia Relativa Pré-definida 3-14 51
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[Referéncia Unidade] 16-01 146
Registr.dohistorico 142
Registro Do Historico: Evento 15-20 142
Registro Do Historico: Tempo 15-22 143
Registro Do Histdrico: Valor 15-21 143
Regra Légica Booleana 1 13-40 121
Regra Légica Booleana 2 13-42 123
Regra Ldgica Booleana 3 13-44 125
Reinicializar Contadores De Relé 25-86 224
Reinicializar Dados Bin Continuos 23-66 208
Reinicializar Dados Bin Temporizados 23-67 209
Reinicializar Log De Energia 23-54 205
Reinicializar O Medidor De Kwh 15-06 139
Reinicializar Word De Manutengdo 23-15 202
Reinicialzar Contador De Horas De Func 15-07 139
Reset 8
Reset Desarme 133
Reset Do Timeout De Controle 8-06 94
Resetar O Slc 13-03 119
Resfriamento 45
Resisténcia De Perda Do Ferro (rfe) 1-36 40
Resisténcia Do Estator (rs) 1-30 39
Resistor De Freio (ohm) 2-11 48
Resolugdo Do Log De Energia 23-50 204
Restabelecimento Da Energia 3-92 58
Revisdo Da Devicenet 10-32 114
S

[Saida Anal X42/11 V] 18-35 156
[Saida Anal X42/7 V] 18-33 156
[Saida Anal X42/9 V] 18-34 156
[Saida Anal. X30/8 Ma] 16-77 152
[Saida Analdgica 42 Ma] 16-65 151
Saida De Pulso #27 Ctrl. Bus 5-93 80
Saida De Pulso #27 Timeout Predef. 5-94 80
Saida De Pulso #29 Ctrl Bus 5-95 80
Saida De Pulso #29 Timeout Predef. 5-96 80
Saida De Pulso #30/6 Timeout Predef. 5-98 81
Saida De Pulso #x30/6 Controle De Bus 5-97 81
[Saida Digital Bin] 16-66 151
[Saida Do Relé Bin] 16-71 151
[Saida Ext. 1 %] 21-19 173
[Saida Ext. 2 %] 21-39 176
[Saida Ext. 3 %] 21-59 180
Saidas De Relé 69
Segdo De Poténcia, 15-41 144
Selegdo Da Partida 8-53 97
Selecdo Da Referéncia Pré-definida 8-56 98
Selegdo Da Reversdo 8-54 97
Selegdo De Baud Rate 10-01 109
Selegdo De Frenagem Cc 8-52 97
Selegdo De Parada Por Inércia 8-50 96
Selegdo De Parametro 15,19
Selegdo De Telegrama 9-22 103
Selegdo Do Set-up 8-55 98
Selegdo Do Telegrama 8-40 96
Selegdo Do Tipo De Dados De Processo 10-10 110
Sem Desarme Na Sobrecarga Do Inversor 137
Senha De Menu Pessoal 0-65 33
Senha Do Menu Principal 0-60 33
Sentido De Rotagdo Do Motor, 4-10 59
Sentido Horario 59
Setpoint 1 20-21 163
Setpoint 2 20-22 163
Setpoint 3, 20-23 163
Setpoint Cheio, 29-05 235
Setpoint Ext. 1 21-15 172
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Setpoint Ext. 2 21-35 176
Setpoint Ext. 3 21-55 179
Setup Ativo 0-10 22
Set-up Automatico De Poténcia Baixa 22-20 183
Set-up Da Programagao 0-11 23,107
Setup De Bypass Semi-auto 4-64 64
Setup De Parametro 12
Setup De Parametros 19
Setup Eficiente De Parametros Das Aplicagdes Hidricas 12
Sintonizagdo Automatica Do Pid 163, 164, 165, 170
Sleep Mode, 22-4* 187
Sleep Time Minimo 22-41 189
Smart Logic 246
Sobre Modulagao 14-03 131
Sobrecarga Térmica Eletronica 147
Sobretensdes 15-05 139
Status 6
Status Da Bomba 25-81 223
Status De Cascata 25-80 223
Status Do Motor 147
Status Do Relé 25-83 224
Status Word 16-03 146
Status Word Do Bypass, 31-10 236
Status Word Estendida 16-94 153
Status Word Stw Configuravel 8-13 94
Statusword Do Opcional D Comunicagdo 16-84 152
String De Cddigo Real 15-45 144
String Do Cédigo De Compra 15-44 144
Superaguecimentos 15-04 139

T

Tamanho Do Passo 3-90 57
[Tecla Auto On] (automat. Ligado) Do Lcp 0-42 32
[Tecla Hand On] (manual Ligado) Do Lcp 0-40 31
[Tecla Off] Do Lcp 0-41 31
[Tecla Reset] Do Lcp 0-43 32
Teclado, 0-4* 31
Temp. Do Dissipador De Calor 16-34 148
Temp.do Control Card 16-39 148
Tempo Da Fungdo Desescalonamento 25-30 217
Tempo Da Fungdo Escalonamento 25-28 216
Tempo Da Obw 25-25 216
Tempo De Aceleracdo 54
Tempo De Aceleragdo Da Rampa 1 3-41 54
Tempo De Aceleragdo Da Rampa 2 3-51 55
Tempo De Alternagdo Predefinido 25-54 222
Tempo De Bomba Ligada 25-84 224
Tempo De Desaceleracdo Da Rampa 1 3-42 54
Tempo De Desaceleracdo Da Rampa 2 3-52 55
Tempo De Diferenciagdo Ext. 1 21-23 173
Tempo De Diferenciacdo Ext. 2 21-43 177
Tempo De Diferenciagdo Ext. 3 21-63 180
Tempo De Enchimento Do Cano, 29-03 235
Tempo De Frenagem Cc 2-02 47
Tempo De Integracdo Do Pid 20-94 167
Tempo De Integracdo Ext. 1 21-22 173
Tempo De Integracdo Ext. 2 21-42 177
Tempo De Integragdo Ext. 3 21-62 180
Tempo De Integracdo-contrlim.corrente 14-31 135
Tempo De Rampa 3-91 57
Tempo De Rampa Do Jog 3-80 55
Tempo De Rampa Final 3-88 57
Tempo De Relé On (ligado) 25-85 224
Tempo De Timeout De Controle 8-03 93
Tempo Desligado 23-02 198
Tempo Do Diferencial Do Pid, 20-95 167
Tempo Inicial De Rampa, 3-84 56
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Tempo Ligado 23-00 196
Tempo Méximo De Impulso 22-46 190
Tempo Minimo De Funcionamento 22-40 189,192
Tempo Para Nova Partida Automatica 14-21 134
Temporizador Do Slc 13-20 120
Tendéncia 206
Tensd Red Na Falhared.elétr. 14-11 133
Tensdo De Conexdo Cc 16-30 148
Tensdo Do Motor 16-12 147
Tensdo Do Motor 1-22 37
Tensdo Do Motor, 1-22 37
Tensdo, 15-42 144
Term. 29 Alta Freqiiéncia 5-51 76
Term. 29 Baixa Fregiiéncia 5-50 76
Term. 29 Ref./feedb. Valor Alto 5-53 76
Term. 29 Ref./feedb. Valor Baixo 5-52 76
Term. 33 Alta Freqiiéncia 5-56 77
Term. 33 Baixa Frequéncia 5-55 76
Term. 33 Ref./feedb. Valor Alto 5-58 77
Term. 33 Ref./feedb.valor Baixo 5-57 77
Term. X30/11 Constante Tempo Do Filtro 6-36 85
Term. X30/11 Ref./feedb. Valor Alto 6-35 85
Term. X30/11 Ref./feedb. Valor Baixo 6-34 85
Term. X30/12 Constante Tempo Do Filtro 6-46 86
Term. X30/12 Ref./feedb. Valor Alto 6-45 86
Term. X30/12 Ref./feedb. Valor Baixo 6-44 86
Term. X42/1 Constante De Tempo Do Filtro 26-16 228
Term. X42/1 Live Zero 26-17 229
Term. X42/1 Ref./feedb. Valor Alto 26-15 228
Term. X42/1 Ref./feedb. Valor Baixo 26-14 228
Term. X42/3 Constnt Temp D Filtro 26-26 229
Term. X42/3 Live Zero 26-27 229
Term. X42/3 Ref./feedb. Valor Alto 26-25 229
Term. X42/3 Ref./feedb. Valor Baixo 26-24 229
Term. X42/5 Constnt Temp D Filtro 26-36 230
Term. X42/5 Ref./feedb. Valor Alto 26-35 230
Term. X42/5 Ref./feedb. Valor Baixo 26-34 230
Térmico Calculado Do Motor 16-18 147
Térmico Do Inversor 16-35 148
Terminal 27 Varidvel Da Saida D Pulso 5-60 78
Terminal 29 Varidvel Da Saida D Pulso 5-63 79
Terminal 42 Ctrl Saida Bus 6-53 90
Terminal 42 Escala Méxima De Saida 6-52 88
Terminal 42 Escala Minima De Saida 6-51 88
Terminal 42 Predef. Timeout Saida 6-54 90
Terminal 42 Saida 6-50 87
Terminal 53 Const. De Tempo Do Filtro 6-16 83
Terminal 53 Corrente Alta 6-13 83
Terminal 53 Corrente Baixa 6-12 83
Terminal 53 Ref./feedb. Valor Alto 6-15 83
Terminal 53 Ref./feedb. Valor Baixo 6-14 83
Terminal 53 Tensdo Alta 6-11 83
Terminal 53 Tensdo Baixa 6-10 83
Terminal 54 Const. De Tempo Do Filtro 6-26 84
Terminal 54 Corrente Alta 6-23 84
Terminal 54 Corrente Baixa 6-22 84
Terminal 54 Ref./feedb. Valor Alto 6-25 84
Terminal 54 Ref./feedb. Valor Baixo 6-24 84
Terminal 54 Tensdo Alta 6-21 84
Terminal 54 Tens&o Baixa 6-20 84
Terminal X30/11 Tensdo Alta 6-31 85
Terminal X30/11 Tensdo Baixa 6-30 85
Terminal X30/12 Tensdo Alta 6-41 86
Terminal X30/12 Tensdo Baixa 6-40 86
Terminal X30/6 Saida De Pulso Varidvel 5-66 79
Terminal X30/8 Ctrl Saida Bus 6-63 91
Terminal X30/8 Escala Max. 6-62 91
Terminal X30/8 Escala Min 6-61 91
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Terminal X30/8 Predef. Timeout Saida 6-64 92
Terminal X30/8 Saida 6-60 90
Terminal X42/1 Tensdo Alta 26-11 228
Terminal X42/1 Tensao Baixa 26-10 228
Terminal X42/11 Ctrl Saida Bus 26-63 233
Terminal X42/11 Max. Escala 26-62 233
Terminal X42/11 Min. Escala 26-61 233
Terminal X42/11 Predef. Timeout Saida 26-64 233
Terminal X42/11 Saida 26-60 232
Terminal X42/3 Tensdo Alta 26-21 229
Terminal X42/3 Tensao Baixa 26-20 229
Terminal X42/5 Live Zero, 26-37 230
Terminal X42/5 Tensdo Alta 26-31 230
Terminal X42/5 Tensdo Baixa 26-30 229
Terminal X42/7 Ctrl Saida Bus 26-43 231
Terminal X42/7 Méx. Escala 26-42 231
Terminal X42/7 Min. Escala 26-41 231
Terminal X42/7 Predef. Timeout Saida 26-44 231
Terminal X42/7 Saida 26-40 230
Terminal X42/9 Ctrl Saida Bus 26-53 232
Terminal X42/9 Max. Escala 26-52 232
Terminal X42/9 Min. Escala 26-51 232
Terminal X42/9 Predef. Timeout Saida 26-54 232
Terminal X42/9 Saida 26-50 231
Termistor 45
Texto De Display 1 0-37 30
Texto De Display 2 0-38 31
Texto De Display 3 0-39 31
Timeout Do Live Zero 6-00 81
Tipo De Controle 8-01 92
Tipo De Malha Fechada 20-70 164, 169
Tipo De Referéncia 3-13 51
Tipo Do Fc, 15-40 144
[Torque %] 16-22 148
Torque De Correia Partida 22-61 191
[Torque Nm] 16-16 147
Torque Variavel 36
Transferéncia Rapida Das Configuragdes De Parametros Entre MUltiplos Conversores De Fregiiéncia 8
Trigger De Diagnostico 8-07 94

U

Unidade Da Ref./feedback Ext. 1 21-10 170
Unidade Da Ref./feedback Ext. 2 21-30 174
Unidade Da Ref./feedback Ext. 3 21-50 177
Unidade Da Veloc. Do Motor 0-02 21
Unidade De Leitura Personalizada 0-30 29

\'/

Valor Bin Minimo 23-65 208
Valor De Escalonamento Da Entrada Analdgica 229
Valor Do Comparador 13-12 120
Valor Do Temporizador De Alternagdo 25-53 221
Valor Méx Leitura Personalizada 0-32 30
Valor Min Leitura Personalizada 0-31 30
Variavel De Tendéncia 23-60 207
Vazéo Na Velocidade Nominal 22-90 195
[Veloc Min De Magnetiz. Norm. Hz] 1-52 41
[Veloc Min De Magnetizgdo Norm. Rpm] 1-51 41
[Veloc. Min P/ Funcionar Na Parada Hz] 1-82 44
[Veloc. Min. P/ Fungdo Na Parada Rpm] 1-81 44
[Veloc.acion Freio Cc Rpm] 2-03 47
[Velocidade Alta Hz] 22-37 186
[Velocidade Alta Rpm] 22-36 186
[Velocidade Baixa Hz] 22-33 185
[Velocidade Baixa Rpm] 22-32 185
[Velocidade De Ativagao Hz] 22-43 189
[Velocidade De Ativagdo Rpm] 22-42 189
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[Velocidade De Desescalonamento Hz] 25-47 220
[Velocidade De Desescalonamento Rpm] 25-46 220
[Velocidade De Enchimento Do Cano Hz], 29-02 235
[Velocidade De Enchimento Do Cano Rpm], 29-01 234
Velocidade De Enchimento Do Cano, 29-04 235
[Velocidade De Escalonamento Hz] 25-45 219
[Velocidade De Escalonamento Rpm] 25-44 219
Velocidade De Jog 1 Via Bus 8-90 99
Velocidade De Jog 2 Via Bus 8-91 99
[Velocidade De Jog Hz] 3-11 51
[Velocidade De Jog Rpm] 3-19 54
[Velocidade De Partida Do Pid Hz] 20-83 166
[Velocidade De Partida Do Pid Rpm] 20-82 165
[Velocidade De Partida Hz] 1-75 44
[Velocidade De Partida Rpm] 1-74 44
[Velocidade No Fluxo-zero Hz] 22-84 195
[Velocidade No Fluxo-zero Rpm] 22-83 195
[Velocidade No Ponto Projetado Hz] 22-86 195
[Velocidade No Ponto Projetado Rpm] 22-85 195
Velocidade Nominal Do Motor 1-25 38
[Velocidade Rpm] 16-17 147
Ventilador Externo Do Motor 1-91 46
Verificagdo Da Rotagdo Do Motor 1-28 38
Verificagdo Do Freio 2-15 49
Verificar Tempo De Rampa Da Valvula 3-85 56
[Verificar Velocidade Final De Rampa Da Vaélvula Hz] 3-87 57
[Verificar Velocidade Final De Rampa Da Vélvula Rpm] 3-86 56
Vers&o De Software 15-43 144
Versao De Sw Do Opcional 15-61 145
Versdo Do Software 3
Vr Dados Salvos Profibus 9-71 107
W

Warning Word 16-92 153
Warning Word 2 16-93 153
Warning Word Do Profibus 9-53 106
Word De Manutengdo 16-96 153
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